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Definice a rozsah pusobnosti normy EN 50598

Norma EN 50598 definuje tfidy Uc¢innosti pro motoroveé systémy. Technické vyrazy
pouzité pro definovani tfid ¢asto nejsou obecné vefejnosti znamé.

Complete Drive Module
(Kompletni modul pohonu)
Kompletni modul pohonu (CDM) tvori
vsechny komponenty instalované
mezi sitovym napdjenim a motorem.
Zahrnuje komponenty vykonové
elektroniky stffdace a usmérnovace a
pomocna zafizeni, napfiklad ochranna
zarizeni, ventilatory, transformatory
pomocnych zdrojl napajenti, kabeldz

Sekce
Sita napajeni
kabelaz

v v

Rozsifeny produkt

Skute¢nou Usporu energie v aplikaci
zajistuje optimalizace systému,

nikoli jednotlivé komponenty. Pravé
z toho dlvodu se pouziva pfistup
Jfrozsiteného produktu’, ktery uvazuje
efekty kombinace motorovych
systému se zatézi. Profil zatizeni
systému se pouziva k vypoctu Indexu
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Startér motoru
(stykac, softstartér...)

Kompletni modul pohonu (CDM)

Pomocné
vybaveni

Systém strojniho pohonu (PDS)

a filtry. Cast CDM mohou tvofit také

komponenty jako je RFI filtr.

Power Drive System (Systém
strojniho pohonu)

Systém strojniho pohonu (PDS) je
kombinace motoru a ménice kmitoctu.
Tvori ho modul CDM, motorovy kabel
a motor. PouZitd motorova technologie
neni specifikovand — mize se jednat

Zakladni
modul
pohonu
(BDM)

energetické Ucinnosti (EEI). Index EEl

se pouziva k ohodnoceni energetické
ucinnosti systému. Profily zatiZeni a
specifickd definice indexu EEI pro rlizné
produkty jsou definovany pfislusnymi
normaliza¢nimi organy.

Prvni norma, ktera pouzije tento
princip, je norma pro cerpadla.

Bude publikovéna v roce 2016.

o libovolny motor, napfiklad
asynchronni, motor s permanentnim

magnetem nebo synchronni
reluktan¢ni motor.

Pohanéné zarizeni

Pohanéné zafizenf je stroj pouZity jako
zatéz véetné mechanického prevodu
pomoci femenl nebo ozubenych kol.

Pohanéné zafizeni

Pievod

Motorovy systém

Vzdy je vyzadovéno fizeni zdroje
napajeni motoru. Nejjednodussim
fedenim je vypinac. Systém PDS je
¢asti Motorového systému.




Ménice VLT® splnuji pozadavky Ecodesignu - ErP

Smeérnice ErP prosazuje zvyseni energetické ucinnosti pro fadu zafizeni, véetné
elektrickych pohont. V roce 2011 zavedla EU minimalni pozadavky na Ucinnost
AC motorU. Tyto pozadavky byly postupné zprisrovany.

Podobné jako u klasifikace IE

pro motory zavadi norma EN50598-2
tfidy IE pro ménice kmitoctu a tfidy
IES pro systémy ménice kmitoctu a
motoru (znamé jako systémy strojniho
pohonu). Norma byla publikovana
zacatkem roku 2015.

Rada ménicd kmitoctu Danfoss VLT®
jiz spliuje nejpfisnéjsi pozadavky této
normy.

To znamen4, ze ménice kmitoctu
VLT® jsou klasifikovany jako IE2 —

IE1

IE1 = Referenéni
hodnota

’'d

+25%
snizenf

EN 50598-2

Tiidy |E pro ménic kmitoctu

-25%
snizenf

nejefektivnéjsi tfida. Opatien
pro zajisténi u¢innosti zahrnuji
samoziejmé ztraty tvorené
integrovanymi RFI filtry

a DC tlumivkami.

Kdyz ménic kmitoctu VLT® napajf
kvalitni motor tfidy IE2 nebo motor
tfidy IE3/IE4, systém dosahne nejvyssi
tfidy IES-IES2.

Spole¢nost Danfoss publikuje veskeré
informace o tfidach IE/IES v ndvodech
a online na webu:
www.danfoss.com/vitenergyefficiency.

Ztrdty pii CasteCném zatizeni

pro ménice kmitoctu VLT® podle normy
EN50598-2 jsou rovnéz k dispozici

na tomto webu ze zacatku

roku 2015.

Na nasledujicich strandch najdete

dalsi informace o rliznych tfidach

energetické Uc¢innosti véetné:

m definic

m  porovnani rlznych produktd,
systémd a reseni

m dUlezitych konstrukénich ohled(

m pravnich pozadavkd

IES1

IES1 = Referen¢ni
hodnota

’'d

+20%
snizenf

-20%
snizenf

EN 50598-2
Tridy IES pro systémy motor—
meénic¢ kmitoctu
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Smeérnice ErP

Smérnice ErP si klade za cil snizovat dopad energetickych produktt na zivotni prostredi
po celou dobu jejich zivotnosti. Proto jsou stanoveny pozadavky na konstrukci produkta.

Evropska
komise

\4

Smérnice ErP
2009/125/ES

Nazyvana rovnéz ErP (Energy Related Products).

Nahradila Smérnici EuP (energetické spotrebice).

\ 4

Narizeni tykajici
se produkti
(povinné)

4

Technicka
norma
(dobrovolné)

\{ \{

Nafrizeni ¢. Nafizeni
640/2009/ES ”
MEPS pro motory MEPS pro VSD
Norma Norma
IEC/EN EN 50598-2
60034-30-1

Vztah mezi normami a predpisy. V regulac¢nich pfedpisech pro produkty jsou implementovany

pouze casti norem.

Smérnice ErP je Smérnice 2009/125/
EC Evropského parlamentu a rady. Je
rovnéz znama jako Smérnice

pro produkty spojené se spotiebou
energie (ErP), protoze do plsobnosti
této smérnice spadajf vdechny pro-
dukty spojené se spotfebou energie
s potencidlem Uspory energie.

Zameéfeni na produkty spojené

se spotfebou energie je hlavnim
rozdilem oproti predchozimu vydani
smérnice (2004/32/EC), kterd byla
zamérena pouze na spotrebice
energie.

Pozadavky Smérnice ErP pro Evropu
jsou srovnatelné s podobnymi
iniciativami v Severni Americe
nebo Australii.

Pravni pozadavky jsou stanoveny
evropskou smérnici zalozenou na
Smérnici ErP.

Tato smérnice stanovuje poZzadavky
pro minimalni stupné Gc¢innosti
(MEPS).

Princip a platnost

Rzné predpisy tykajici se
energetické ucinnosti po celém
svété jsou ¢asto zaloZeny na stejnych
technickych normach. Rozdily mezi
rdznymi zemémi a regiony jsou

v nacasovani a Urovnich uc¢innosti
(IE2, IE3 atd.).



Pozadavky Smérnice ErP na motory

Minimalni stupné Gcinnosti (MEPS) pro motory jsou definovany ze zékona. Nafizeni Komise EU
¢. 640/2009 definuje minimalni tfidu ucinnosti pro dobfe definovanou skupinu motord.
Zacatkem roku 2014 byl rozsah rozsifen Dodatkem 4/2014.

Tridy ucinnosti

Norma IEC 60034-30-1 definuje tfidy
ucinnosti IE1-IE4. V nafizeni EU jsou
pouzity pouze tfidy IE1-IE3.

Pouziti pravnich pozadavkii

Pozadavky na minimalni Gc¢innost plati

pro vétsinu motorl spliujicich tato

kritéria:

m typ zatizeni S1 (spojity béh) nebo
S3 (pferusovany s periodickym
zatizenim) s vytizenim > 80 %

B 2az6poll

m vykonovy rozsah 0,75-375 kW

B jmenovité napétiaz 1 000V

Srovnatelnost: dobra
Minimalni stupné ucinnosti (MEPS)
umoznujf dobré porovnani motord. Je

tfeba brat v Uvahu, ze tfidy maji urcitou

,Sitku pasma”.

Postupné zpfisnovani pozadavki

16.06.2011 0,75-375 kW
01.01.2015 0,75-7,5 kW

7,5-375 kW
01.01.2017 0,75-375 kW

IE2 -

IE3 IE2 + méni¢
kmitoctu

IE3 IE2 + ménic
kmitoctu

EU REGULATION 640/2009
USE WITH VARIABLE
SPEED DRIVE ONLY!

IE2

Motory pouzité alternativné s tfidou IE3
musi byt takto oznaceny.

Dalsi zpfisriovdni poZadavku se predpoklddd v roce 2018.

ﬂ

EN 60034-30-1
Tridy IE pro motory

®  Urovné Ucinnosti pro jmenovity moment 50 % a 75 % pfi sitovém

B Tydy ucinnostijsou definovény pro motory pfipojené pifmo na sit,

B Asynchronni motory s vy3si tcinnosti obvykle pracuji ve vy3sich

Uvazte jejich pouziti pfi renovacich.

B Mechanické rozmeéry se mohou lidit v zavislosti na motorové

Jmenovity . . . . v - P
moment “‘ B Trdy IE jsou definovany pfi jmenovitém zatizeni motoru.
)
100%f============ ’ kmitoctu musi byt uvedeny v dokumentaci.
)
75% 4 e ! /- , ‘
'y nezavisle na motorové technologii.
50% |- == mmmmmmmm o 10
LY
P otackach (ot./min).
1
0% 1o Jmenovité technoloil a tFida IE
T : L echnologii a tfidé IE.
0% 50% 1000  otacky E
. = Jmenovity pracovni bod, ve kterém je definovéna tfida IE
Qe = Bod ¢astecného zatiZzenf podle normy

Danfoss VLT Drives - DEDD.PB.418.A2.48
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Pozadavky Smérnice ErP na ménice kmitocCtu

Pravidla pro zhodnoceni u¢innosti ménict kmitoctu jsou definovana v normeé EN50598.
Norma je usporadana do néekolika ¢asti.

EN 50598-1:

Integrace ménice kmitoctu a motoru
do,rozsiteného produktu’, naptiklad
Cerpadla.

EN 50598-2:
Definice tfid u¢innosti:

m Trdy IEO-IE2 pro ménice kmitoctu.

m TFdy IESO-IES2 pro systémy
strojnich pohon( (méni¢ kmitoctu
+ motor).

m Také definuje 8 bodU pro urcenf
ztraty pfi castecném zatizen.

Tridy ucinnosti

Norma EN 50598-2 definuje tfidy
ucinnosti IEO-IE2 pro ménice kmitoctu.
Pokud ma ménic¢ kmitoctu o 25 % vetsi
ztraty nez je referen¢ni hodnota IET, je

Pouzitelnost
Nové norma se vztahuje na ménice
kmitoctu spliujici nasledujici kritéria:

m  Rozsah jmenovitého vykonu
0,12 kW -1 000 kW

®m  Rozsah napéti 100V - 1000V

m AC/AC systémy s jednou osou

Ménice kmitoctu s technologif Active
Front End jsou mimo rozsah klasifikace
kvali svym obvyklym vy3sim ztratdm.

Pravni pozadavky

V Evropé se predpoklads, ze bude
dosazeno minimalniho stupné
uc¢innosti (MEPS) na drovni IET v roce
2018.

Srovnatelnost: dobra

klasifikovan jako IEQ. Klasifikace IE je ur¢ena pro dobfe IE1
definované zatizeni, Ucinik a proud. To
Pokud ma ménic¢ kmitoctu o 25 % umozniuje snadné porovnani ménicl 7’  raanea

mensi ztraty nez je referenéni hodnota
IE1, je klasifikovan jako IE2.

kmitoctu na zakladé trid Gcinnosti.

Tridy IE pro ménice kmitoc¢tu podle normy EN 50598-2

Proud pfi jmenovitém
momentu

+25%
snizeni

-25%
snizeni

EN 50598-2

Tridy IE pro méni¢ kmito¢tu

m  Trida IE je definovédna v pracovnim bodé 90 % kmitoctu a 100 % proudu

generujiciho moment.

B Specidlni nastaveni testd neni povoleno.
100% Q- = = = = = ..-----’ ) e o . .
m  Klasifikace pro ménic kmitoctu zahrnuje integrované doplriky.
Ztraty v doplncich, které nejsou integrovany, napt. v EMC filtrech
nebo tlumivkach, nejsou do tfidy Ucinnosti zahrnuty, ale musf byt

wi
o
2
1
1
1
1
1
-©
1
1
1
1
1
.___

. : Relativni zdokumentovany, pokud
2% ----- ? : k;?ttcl,\ézlt B zahrnujf vice nez 0,1 % jmenovitého vykonu ménice kmitoctu a
0% < L 1§ statoru B jsou vetsinez5W.
0% 50% 909%  motoru B Ztraty pii ¢aste¢ném zatizeni mdze zdokumentovat vyrobce.
. = Jmenovity pracovni bod, ve kterém je definovana tfida IE
@  =Bod éstecného zatiZzeni podle normy

6 ‘ Danfoss VLT Drives - DEDD.PB.418.A2.48



Pozadavky Smeérnice ErP pro systemy:
menic¢ kmitoCtu—motor

Tridy Ucinnosti IES pro systémy tvofené méenicem kmitoctu a motorem jsou definovany

v normé EN 50598-2.

Klasifikace se vztahuje na:

B méni¢ kmitoc¢tu a motor jako
samostatné komponenty

m celek tvofeny méni¢em kmitoctu
a motorem (PDS)

m  produkty, ve kterych je integrovan
motor a méni¢ kmitoctu

Tridy ucinnosti

Norma EN 50598-2 definuje tfidy
ucinnosti IESO-IES2 pro systémy
strojnich pohon( (PDS). Pasmo tfidy
IEST je +/-20 %, na rozdil od pasma
+/-25 % tfidy IE pro ménice kmitoctu.

Pouzitelnost
Pouziti je podobné tfidam IE
pro ménice kmitoctu:

m Vykonovy rozsah 0,12 kW —
1000 kW
® Jmenovité napéti 100V -1 000V
m Jednoosé AC/AC systémy s asynch.
motory

Srovnatelnost: omezena

Norma EN 50598-2 definuje
podminky pro urceni ztrat, ale rovnéz
povoluje odchylky, pokud jsou
zadokumentovény. Napriklad jsou
povolené rlizné délky kabeld motoru,

Tridy IES pro systémy strojnich pohont podle normy EN 50598-2:

typy filtrl nebo typy motor(. Z ddvodu
povolenf téchto odchylek je obtizné
porovnat energetickou U¢innost
raznych systému strojnich pohon0.

Pravni pozadavky
Vznik legislativy tykajicf se regulace se
nepredpokladd nejméné do roku 2023.

IES1

IES1 = Referenéni

N

-20%
snizeni

(2

+20%
snizenf

Danfoss
VLT®

EN 50598-2
Trida IES pro kombinaci
méni¢ kmito¢tu + motor

B Trida IES se vztahuje na systémy ménic kmitoctu-motor.

Trida IES je definovana pfi 100% otackach a 100% momentu.

m  Délka kabelu mezi méni¢em kmitoc¢tu a motorem je definovana.
Odchylky od standardni délky kabelu nebo spinaciho kmitoctu
jsou povoleny, ale musi byt zdokumentovany.

W Ztraty pfi ¢aste¢ném zatizeni zdokumentuje vyrobce.

Relativni
moment
[ ]
100% @ - ===~ o----- ’
1
1 1
1
1
O ===== )= === = =
50 % ¢ °
1
LYY - Sp— ° X
1 1 Relativni
0% . 1) otacky
0% 50 % 100 %
. = Jmenovity pracovni bod, ve kterém je definovana tfida IE
@  =Bod éstecného zatizeni podle normy

Danfoss VLT Drives - DEDD.PB.418.A2.48
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Udaju o menici

U fady aplikaci je optimalnim fesenim
kombinace ménici kmitoctu a
motor(, které maji samostatné zdroje.
Norma EN 50598-2 umozriuje takovou
kombinaci pouzit. Trida Ucinnosti se
pocita seCtenim ztrat.

Vypocet tridy ucinnos

K urcenf ztrat systému pouzijte
hodnoty ztrdt pro jednotlivé
komponenty ve jmenovitém
pracovnim bodé. Sectéte dohromady
ztrdty ménice kmitoctu a ztraty motoru
pohanéného ménicem kmitoctu.

ti systému PDS na zakladé
kmitoCtu a motoru

Trida IES se urci na zakladé tohoto
souctu, ktery predstavuje ztraty
systému. K uréeni ztrat systému
pfi CasteCném zatizeni pouzijte
stejny pfistup.

Referenéni hodnoty ztraty

pro motory a ménice kmitoctu
Norma definuje hodnoty ztraty

pro takzvané referen¢ni motory a
referen¢ni ménice kmitoctu. Tyto
hodnoty se pouZivaji k ur¢eni

tfid IE nebo IES.

Priklad vypoctu

7,5kW ménic kmitoctu (IE1) amotor (IE2)
Ztraty v ménici kmitoctu: 675W
Ztraty v motoru: 1032W
Ztraty v systému 1707 W

Tridu IES urcete podle nize uvedené
tabulky, kterd je vyriatkem z normy
EN 50598-2.

Relativni
moment

Ztraty
+ Ztraty

méni¢ kmitoétu

= Ztraty

_____ ?_ - - systém
! 1
1 1
1 1
50 % I ----- ’. ..... ?
1
25% Q@ - -~~~ [5) '
1 1 Relativni
0% : L) otacky
0% 50 % 100 %

Ztrdty v systému jsou v tomto pfikladu 1 707 W, coz odpovidd tfidé ucinnosti IEST.

Referen¢ni hodnoty ztraty pro klasifikaci IES, EN 50598-2

Jmenovity vykon motoru
3 kw
4 kW
5,5 kW
7,5 kW
11T kW
15 kW

Danfoss VLT Drives - DEDD.PB.418.A2.48

IESO IES1 IES2
>1138W 758 W—1 138 W <758 W
> 1397W 931 W= 1397 W <931W
>1754W 1170W=1754W <1170W
>2161W <T441W
>2851W 1901 W-2851W <1901W
>3596W 2398 W -3 596 W <2398W




Co znamena Smernice ErP pro moje aplikace

s pohony?

Co znamena Smérnice ErP

pro moje aplikace s pohony?
Normy a pfedpisy Smérnice ErP majf
dulezity dopad na Uspory energie a
v budoucnu budou Setfit energii i ve
Vasi aplikaci.

Pouziti tffd ucinnosti zvysuje
transparentnost U¢innosti komponent.
Dusledkem bude, ze neucinné
komponenty postupné zmizi

z trhu. Napfiklad motory tfidy IET.

Tridy IE pro motory a ménice kmitoctu
umoznuji porovnani komponent z
hlediska energetické efektivity.

V pfipadé tfid IES pro systémy ménic
kmitoctu—motor je porovnani
obtiZnéjsi, protoZe je nutné znat presné
podminky a komponenty systému.

Co potiebuji k dosazeni shody

s pozadavky?

UZivatelé se casto ocitnou v situaci,
kdy k tomu, aby splnili technické
normy, potiebuji védét, jaké technické
pozadavky jsou ze zékona nutné a
které jsou,dobrovolné”

Odpovéd nenf vzdy snadnd a muize
dokonce nékdy vyZadovat konzultaci
s pravnim oddélenim. V tabulce na
konci této stranky je uveden souhrn
rozdill mezi legislativou a normami.
UzZivatelé i vyrobci mohou samozfejmé
na zékladé vzajemné dohody
dodrZovat technické normy, jako je
norma EN 50598-2.

Porovnani legislativy a norem:

Budouci vyvoj

Tridy IE pro motory jsou dobfe zndmé a
jiz se néjakou dobu pouZivaji. UZivatelé
a vyrobci je umi pouZivat a znaji jejich
vyhody a nevyhody.

Nova evropskd norma EN 50598-2
poprvé definuje tfidy Uc¢innosti

pro ménice kmitoctu a systémy ménic
kmitoctu—-motor.

Mezindrodni elektrotechnicka

komise (IEC) zahdjila prace na vyvoiji
mezindrodni normy ekvivalentnf

s normou EN 50598. Oznaceni nové
normy IEC bude IEC 61800-9.

Obecné principy normy IEC budou
pravdépodobné odpovidat evropské
normé. Budou vsak zapotrebi nékteré
Upravy, napfiklad pouziti kmitoctu

60 Hz. Publikovani normy IEC prospéje
mezindrodnimu obchodu, nebot
umozni srovnani mezi meénici kmitoctu
a systémy méni¢ kmitoctu-motor.

Rozdily mezi normami

a legislativou

Legislativa pfedstavuje politickou
dokumentaci bez specifickych
technickych detaild. Technické detaily
jsou definovany v normach. Shoda

s legislativou je povinna — jedna se

0 zdkon vydany legislativni vétvi
narodni nebo nadndrodni statni spravy.
Normy pfsf odbornici z pfislusnych
normaliza¢nich orgéan, jako je
napfiklad:

®  Mezindrodni elektrotechnicka
komise IEC

m  Evropsky vybor pro normalizaci
v elektrotechnice CENELEC

Normy odraZi soucasny stav techniky.
Jejich Ucelem je stanovit spole¢nou
technickou zékladnu pro spolupraci
mezi hraci na trhu.

il Regulace a dozor nad trhem
Autofi Pisi zékonodarci

Pouzitl Ze zékona povinné
Dostupnost Dostupné zdarma
Fundament

Priklady

Technické specifikace a pozadavky jsou obecné
zaloZené na technickych norméach.

Nafizeni Komise EU ¢. 640/2009 stanovuje hodnoty
MEPS pro 50Hz motory. Povinné pro tiidy IE1-IE3.

Odrazi soucasny stav techniky

Pisi technicti odbornici

Pouziti neni povinné

Normy prodava IEC, CENELEC a poplatky pokryvajf
autorska prava a spravu.

Obsah je zalozen na vysledcich ziskanych z védecké
a prmyslové komunity.

Norma I[EC60034-30-1 definuje tfidy Ucinnosti

pro 50/60Hz motory: IE1-IE4.

Norma EN50598 definuje tfidy Uc¢innosti pro ménice
kmitoctu: I[EO-IE2.

Danfoss VLT Drives - DEDD.PB.418.A2.48
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Co znamena Smernice ErP pro moje aplikace

s pohony?

Dilezita kritéria pro vybér
motoru nebo systému méni¢
kmitoc¢tu-motor

Viyrobci motord pouzivaji k dosazeni
vysoké ucinnosti elektromotord

fadu koncepci. Kromé ovéfenych

a vyzkousenych tfifazovych
asynchronnich motor0 se nynf
prosazuji v oblasti prdmyslového i
komer¢niho vyuziti motory

s permanentnim magnetem (PM)

a synchronnf reluktan¢ni motory
(SynRM). VSechny motorové
technologie ve stejné tfidé ucinnosti
poskytuji srovnatelnou Ucinnost

ve jmenovitém pracovnim bodé, ale
lisf se v mnoha vykonovych aspektech,
jako je chovéni pfi rozbéhu nebo
charakteristiky pfi ¢aste¢ném zatizeni.

V nasledujicim prehledu jsou uvedeny
aspekty, které byste méli zvazit pfi
vybéru spravného fesenf. Kromé
technickych zaleZitostf jsou uvazovény
také ekonomické a logistické aspekty.

Technologie, rozméry

a dostupnost

Predevsim plati, Ze aplikace pfirozené
urcuje charakteristiky motoru. Jaky
moment, pfi jakych otackéch, je

od motoru vyzadovan? Jaké jsou
provozni charakteristiky a jsou
zapotiebi specialni motory, napfiklad
ponorné?

Zfejmé nejkritictéjsim pozadavkem
je dodrzeni povolenych instala¢nich
rozmérd. Pokud jsou napriklad
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pfi servisu nebo renovaci pro dané
instalacni rozméry k dispozici pouze
prilis velké motory, pfedstavuje to
znacné potize. Pak je nevyhnutelna
rozsahla rekonstrukce nebo viceprace.

Viybrany motor musi byt také vhodny
pro provoz s méni¢em kmitoctu. To
znamen3, ze izolace motoru musi byt
vhodna pro pulsni vystupni napéti
ménice kmitoctu. To byva ¢asto
problém, zvl&sté u starsich motord.
Chcete-li motor pouZivat rovnéz

pfi pfipojeni pfimo na sit, jeho
provozni charakteristiky musi byt
vhodné pro danou aplikaci. Bez ménice
kmito¢tu mohou nevhodné motory
zpUsobit problémy. Napfiklad tfifazovy
asynchronni motor s hlinfkovym
rotorem ma nizsi rozbéhovy moment
nez stejny motor s médénym rotorem.

Dalsi informace o rozdilech

mezi rlznymi typy motor( naleznete
v brozure spole¢nosti Danfoss
Motorové technologie pro vyssi
Ucinnost v aplikacich.

Logistika a komer¢ni faktory
Cim vétsf je rozmanitost motorovych
technologii pouzivanych v instalaci,
tim vy3si jsou ndklady na skladovani.
Velikost rdmu motoru rovnéz hraje
roli pfi stanoveni rozsahu, v jakém
Ize pouzit alternativni motorové
technologie nebo nédhradni motory.
Z dlivodu omezenych objem(
objednavek je ndkupni cena motor(
zaloZenych na novych technologiich

¢asto vyrazné vyssi nez u dobre
zavedenych typl motord, které se
vyrabély fadu let ve velkych poctech.
V moznostech dodavek jsou skryté
naklady. Cim mensi pocet vyrobc( si
objedna konkrétnf technologii, tim
bude trh nachylnéjsi ke zvysenf cen,
nebo na regiondlni nebo globalni
neplnéni dodavek.

Trifdzové asynchronni motory jsou
na celém svété k dispozici v ramech
se standardizovanymi rozméry. To
vsak neplati pro véechny motorové
technologie nebo pro tfifazové
asynchronni motory s vysokou
Ucinnosti. Pokud neni béhem
servisniho zasahu lokélné k dispozici
vhodny motor a jeho dodévka je
mozna pouze pomoci dlouhé a
néakladné dopravy, mize byt toto
omezeni velmi ndkladné. Nebo musi
provozovatel zalozit a udrzovat mistni
sklad.

Jeden ménic kmitoctu

pro viechny typy motori

V principu je mozné témér viechny
motory monitorovat pomoci
preddefinovanych hodnot napéti

v definovanych kmitoctech,
takzvanych U/f charakteristik. Nicméné
teoretické ucinnosti kazdé motorové
technologie Ize v praxi dosdhnout
pouze pomoci fidicich algoritmu
specialné pfizpdsobenych individudlni
technologii.

Motorové technologie pro vyssi u¢innost v aplikacich

Jako nezdvisly vyrobce pohont podporuje spole¢nost Danfoss viechny bézné
typy motord a nadale pracuje na vyvoji, aby podporovala nové technologie.
Ménice kmitoctu Danfoss jsou vybavené optimalizovanymi fidicimi algoritmy
pro vysoce efektivni provoz nésledujicich motord:

m  Asynchronni motory

m  Motory s permanentnim magnetem (PM)

m Synchronni reluktancnf (SynRM) motory

Dalsi informace o téchto tématech naleznete v brozure ,Motorové technologie
pro vyssi tcinnost v aplikacich”. Brozura je k dispozici u zastupcl spole¢nosti
Danfoss nebo ke stazeni na webu www.vit-drives.danfoss.com.
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Jinak neni mozné optimalizovat provoz
pro kazdy pracovni bod motoru

s proménnym zatizenim.

Témér viechny béZné motorové
technologie vyZaduji pouZiti ménice
kmitoctu, nebo je Ize ménicem
kmitoc¢tu pohdnét. Tady viak vyvstava
otazka: je mozné viechny motory

na jednom misté ovladat pomoci
jednoho typu ménice kmitoctu?

Pokud tomu tak neni, obsluha riskuje,
Ze bude nucena pracovat ve velice
heterogennim prostiedi.V praxi to
znamena vy3si ndklady na skoleni
konstruktérd, obsluhy a pracovnik{
udrzby, a vyssi naklady na skladovéni
dild pro vice typ0 zafizenti. Je tudiz
znacnou vyhodou, kdyZ je mozné
ovlddat vsechny typy motord pomoci
jednoho typu meénice. Napfiklad
spole¢nost Danfoss, jako nezavisly
vyrobce ménicd kmitoctu, dodava
jedno fedent, které je schopné pohanét
vsechny standardni motory bézné
pouzivané v primyslovych aplikacich
a automatizaci budov. To umoZnuje
provozovatelim zafizenf pouZit stejné
ovlddaci rozhrani, stejnd systémova
rozhrani, stejnd rozsiteni a provéfenou,
spolehlivou technologii v celém
vykonovém rozsahu —a v celém
zafizeni. Zjednodusi se sprava a udrzba
ndhradnich dild a vyrazné se snizi
naklady na skolent.

Ménice kmitoc¢tu Danfoss tradi¢né
nabizely optimalizované fidici
algoritmy pro vysoce efektivni

Faktory pro zvazeni pfi vybéru motorl a systémi méni¢ kmitoctu-motor

provoz standardnich asynchronnich
motorl a motor(l s permanentnim
magnetem. Nynf jsou k dispozici

nové fidici algoritmy, optimalizované
pro motory SynRM. Spole¢nost
Danfoss rovnéz zjednodusuje pomoci
uzite¢nych funkcf uvadéni do provozu
a servis.

Dobrym prikladem je funkce
automatického prizplsobeni motoru
(AMA), kterd méfi charakteristiky
motoru a optimalizuje podle nich
parametry motoru. Timto zpUsobem
motor vZdy pracuje co nejefektivnéji.
Provozovatel Setff energii a snizuje
naklady.

Zvazte nasleduijici!
Pfedefinované komplety ménic
kmito¢tu—motor nabizi pouze
omezené moznosti diferenciace

na regionalnich nebo globalnich
trzich — jak po strance technické, tak
komer¢ni.

Spole¢nost Danfoss véam pomze
vybrat optimalni motorovou
technologii a specializovany ménic
kmitoctu pro Vasi aplikaci!

Technické pozadavky Logistické faktory Komer¢ni faktory

m Kompatibilita se zadanou | m
tfidou Ucinnosti
m  Dostupny prostor =
a velikost motoru
m  Provozni podminky (start, |m
provoz pfimo na sitatd.) | m
m Specifikace zakaznika

Sklad motort a ménic (]
kmitoctu

Velikost motoru (neni
kompatibilni s tiidou IET)
Regionalni dostupnost
Dodaci doba

Néklady po dobu
Zivotnosti, celkové

Cena motoru

Uspory diky vyssi

naklady na vlastnictvi ]

Dalsi néklady na suroviny | m
Néklady na prepravu

energetické Ucinnosti

m  Regionalni/globalnf
dostupnost

Pocet variant motord a
ménicl kmitoc¢tu na misté
Znalosti tykajici se udrzby
a uvedeni do provozu

m  Dostupnost skoleni
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ENGINEERING

TOMORROW

Vize ukryta v rade VLT®

Danfoss je vedouci spole¢nosti v oblasti vyvoje a vyroby

menict kmitoctu — a denné komunikuje s novymi zakazniky.

Odpovédnost za
ochranu zivotniho
prostredi

Vyrobky Danfoss VLT® — berou

ohled na lidstvo i Zivotni prostiedi
VSechny vyrobni zavody pro ménice
kmitoctu VLT® jsou certifikovany podle
norem ISO 14001 a ISO 9001.
Spole¢nost Danfoss bere pfi své ¢innosti
ohled na zaméstnance, praci i zivotn{
prostredi. Viyrobnf procesy produkuji
minimalnf hluk, emise a dalsi vlivy na
Zivotni prostiedi. Kromé toho usiluje
spole¢nost Danfoss o ochranu zivotniho
prostiedi pfi likvidaci odpadu a produktd
po skoncent jejich Zivotnosti.

Globalni dohoda OSN o ochrané
zivotniho prostredi

Spole¢nost Danfoss potvrdila svij
zévazek socidlni odpovédnosti
podepsanim Globélni dohody
OSN o ochrané zivotniho prostredi.
Nase pobocky si uvédomuiji svou
odpovédnost s ohledem na mistnf
podminky a praktiky.

Uspory energie prostrednictvim

fady VLT®

Uspora energie dosazena béhem
kazdoroc¢n{ vyroby méni¢d kmitoctu
VLT® odpovida vykonu generovanému
za rok velkou elektrarnou. Zlepseni fizenf
procesu optimalizuje kvalitu produktd

a snizuje objem odpadu a opotiebenti
vyrobnich linek.

Oddanost ménic¢tim kmitoctu
Danfoss VLT Drives je vedouci
spole¢nosti v oblasti vyvoje a vyroby
pohon. Spole¢nost Danfoss jako
prvni na svéte zahdjila v roce 1968
masovou vyrobu ménicd kmitoctu
pro tfifdzové motory a od té doby se
specializuje na feseni pohond. Dnes
pfedstavuje znacka VLT® synonymum
pro spolehlivou technologii, inovace a
odbornost v oblasti feSeni pohont v
fadé rdznych primyslovych odvétvi.

Inovativni a inteligentni
ménice kmitoctu

Danfoss VLT Drives mé sidlo v
Graastenu, v Dansku, a zaméstnava 2
500 lidi v oddélenich vyvoje, vyroby,
konzultaci, prodeje a udrzby feseni
pohont Danfoss ve vice nez 100
zemich.

Moduldrni ménice kmitoctu

jsou vyrabény podle pozadavk
zakaznik( a dodavany v pIné
smontovaném stavu. Tim je zajisténo,
7e kazdy pohon VLT® je pfi dodani
technicky dokonalé zafizeni.

Diivérujte svétovym
odbornikim

Aby byl zajistén trvale vysoky standard
kvality vyrobkd, spole¢nost Danfoss
VLT Drives kontroluje a monitoruje
kazdy dUleZity prvek vyrobku. Skupina
ma vlastni oddéleni vyzkumu a

vyvoje softwaru a také moderni
vyrobni zafizeni pro vyrobu hardwaru,
vykonovych moduld, desek s plosnymi
spoji a prislusenstvi.

Ménice kmitoc¢tu VLT® se pouzivaji

v rdznych aplikacich po celém svété.
Odbornici spole¢nosti Danfoss

VLT Drives podporuji zakazniky s
pomoci rozsahlych specializovanych
znalosti ohledné specifickych aplikaci.
Komplexni poradenstvi a rychly servis
zajistuji dosaZeni optimalniho fesenf s
vysokou spolehlivosti a dostupnosti.

Projekt je dokoncen teprve tehdy,
kdyz jsou nasi zékaznici zcela spokojeni
s fesenim pohonu.

Danfoss nepfejiméa odpovédnost za piipadné chyby v katalozich, brozurach a dal3ich tiskovych materialech. Danfoss si vyhrazuje pravo zménit své vyrobky bez pfedchoziho upozornéni.
To se tyka také vyrobku jiz objednanych za predpokladu, Ze takové zmény nevyzaduji dodate¢né tpravy jiz dohodnutych podminek. Viechny ochranné znamky uvedené v tomto materialu jsou

majetkem piislusnych spole¢nosti. Danfoss a logo firmy Danfoss jsou ochrannymi znamkami firmy Danfoss A/S. Vsechna prava vyhrazena.
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