Karta informacyjna
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VLT® Soft Starter MCD 600 zapewnia najwyzsza
wydajnos¢ w zastosowaniach o statej predkosci obrotowej
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VLT® Soft Starter MCD 600
w skrocie:

Zakres napiecia zasilania
m 3x200-525V AC (T5)
m 3x380-690V AC (T7)

Zakres pradowy i obudowa
m [P20: 20-129 A (nominalny)
m [PO0: 144-579 A (nominalny)

Kategorie pracy

® AC53b3.0-10:350
m AC53b3.5-15:345
m AC53b4.0-10:350
m AC53b 4.0 -20:340
m AC53b5.0-5:350

Wbudowany

bypass zapewnia
oszczednos¢
kosztow

VLT® Soft Starter MCD 600 faczy

w sobie najnowsze funkcje w zakresie
Zaawansowanego sterowania

i ochrony ze zwiekszonym poziomem
inteligencji dla doskonatej wydajnosci
w zastosowaniach o statej predkosci
obrotowe;j.

MCD 600 zapewnia wiekszg elastycznos¢
instalacji niz kiedykolwiek wczedniej
dzieki szerokiej gamie kart Ethernet i kart
komunikacji szeregowej, inteligentnym
kartom dedykowanym dla aplikacji

oraz obstudze osmiu jezykow.

Wbudowany bypass zapewnia
zaréwno bardzo wysokg wydajnos¢,

jak i prace bez harmonicznych z petng

predkoscia, zmniejszajgc zuzycie energii
i wymagana wydajnos¢ chtodzenia.

tatwosc uzytkowania zostata znacznie

zwiekszona dzieki nowym funkcjom
takim jak czyszczenie pompy, tryb
PowerThrough czy planowanie oparte
na czasie pracy. Co wiecej, udoskonalone
zabezpieczenie gwarantuje dtuzszy
Czas pracy.

Menu konfiguradji skréconej

Log menu — mozliwos¢ rejestracji do 348 zdarzen
Funkcja czyszczenia pompy

Whbudowany port USB

(kopiowanie parametréw, rejestracja danych, aktualizacje
oprogramowania uktadowego)

AAC - adaptacyjne sterowanie przyspieszaniem

Zmiany kierunku obrotéw sterowane stycznikiem

Jog (praca manewrowa przy niskiej predkosci)
Automatyczne resetowanie

Wewnetrzne styczniki bypass

Instalacja wewnatrz trojkata

(pofaczenie szescioprzewodowe)

Tryb PowerThrough

Udoskonalone zabezpieczenia silnika i sterownika
(przed nadmiarem/niedoborem mocy,
przepieciem/podnapieciem)

Wiele wersji jezykowych

Dynamiczne kody QR widoczne na ekranie

Czas

Trzy profile rozruchu adaptacyjnego
sterowania przyspieszaniem (AAC):
wczesne, state oraz pdzne przyspieszenie

Prad (% pradu petnego obcigzenia silnika)

- Dostosowuje kluczowe parametry do potrzeb
danego zastosowania, skracajac czas rozruchu

— Utatwia analize aplikacji
- Ufatwia usuwanie zanieczyszczeri z wirnika
bez dodatkowych komponentéw

— Skrocenie czasu rozruchu i aktualizagji
— tatwy dostep do danych roboczych

- Automatycznie dostosowuje sie do
profiléw rozruchu i zatrzymywania

Umozliwia fagodny rozruch w dowolnym kierunku
Nie wymaga stycznikéw zewnetrznych

- Elastycznos¢ aplikacyjna

Mniej przestojow

Oszczedzajg przestrzen | zmniejszaja ilo$¢ okablowania
- Ograniczone rozpraszanie ciepfa podczas pracy
Eliminuje konieczno$¢ montazu drogich
komponentéw zewnetrznych

Mozliwos¢ wyboru mniejszego softstartera

- Wykorzystuje sterowanie dwufazowe w przypadku
uszkodzenia jednej fazy (zwarty SCR)

— Dodatkowa ochrona ogranicza przestoje

Utatwia pierwsze uruchomienie, skraca czas rozruchu

— Dostarczajg informacji o MCD 600, takich
jak numer seryjny i informacje o awariach
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Predkos¢ wirnika (% petnej predkosci)

Stata wartos¢ prqdu/narastanie prqdu

- przedstawione z rozruchem

ze zwiekszonym momentem
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Dodatkowe funkcje

m Zaawansowane funkcje rozruchu,
zatrzymania i zabezpieczen

m Zegar z funkcjg automatycznego
rozruchu/zatrzymania

m Kompaktowy rozmiar

®m Hamowanie impulsowe DC

m Wysdwietlacz graficzny z 4 wierszami

m Menu konfiguracji z programowaniem
wielowatkowym

Dostepne opcje
m Moduty komunikacji przez magistrale:
- EtherNet/IP
— PROFINET
- Modbus TCP
- Profibus
— DeviceNet
- Modbus RTU
m Opcjonalny zdalny panel LCP
m Karta aplikagji
- Inteligentna pompa
m Oprogramowanie na komputer PC:
- WinStart
— Oprogramowanie VLT® Motion
Control Tool MCT 10

VLT® Control Panel LCP 601

B Zestaw zewnetrznego montazu opdji
- Klasa obudowy P65
- Zawiera kabel 3 m

m Funkdje:
- Wielowierszowy wyswietlacz graficzny
- Wybor wielu jezykdw
— wigcznie z rosyjskim i chifskim
- Wykres generowany
W Czasie rzeczywistym
— Petna lista parametréw,
menu szybkiego dostepu
i konfiguracja aplikacji
- Regulowane podglady
na kilku monitorach

Dane techniczne

Napiecie zasilania (L1, L2, L3)
MCD6-xxxxB-T5

MCD6-xxxxB-T7

Napiecie sterujace (zaciski A7, A8, A9)

CV1 (A8, A9)

CV2 (A8, A9)

CV2 (A8, A9)

Czestotliwos¢ zasilania

Znamionowe napiecie izolacji wzgledem masy
Znamionowe napiecie udarowe wytrzymywane

Oznaczenie formy
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200-525V AC (£ 10%)

380-690V AC (& 10%)
(pofaczenie w linii)

24V AC/V DC (+ 20%), 2,8 A
110-120V AC (+ 10% / -15%), 600 mA
220-240V AC (+ 10% / -15%), 600 mA
50/60 Hz (£ 5%)

690V AC

6 kV

Bypass lub ciagty, pétprzewodnikowy
starter silnika forma 1

Wytrzymatos¢é zwarciowa

Koordynacja z bezpiecznikami do
zabezpieczania urzadzen potprzewodnikowych

Koordynacja z bezpiecznikami wielkiej mocy

Typ 2
Typ 1

Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna (zgodnie z dyrektywa 2014/35/UE)

Odpornos¢ EMC
Emisja EMC

IEC 60947-4-2
IEC 60947-4-2 klasa B

Wejscia
Wartos¢ znamionowa wejscia
Termistor silnika (TER-05, TER-06)

Aktywne 24V DC, okoto 8 mA
Wytaczenie awaryjne >3,6 kQ), reset >1,6 kQ)

Wyjscia

Wyjscia przekaznikowe

Gtowny stycznik (13, 14)

Wyjscie przekaznikowe A (21, 22, 23)
Wyjscie przekaznikowe B (33, 34)
Wyjscie analogowe (AO-07, AO-08)
Maksymalne obcigzenie

10 A przy 250V AC (rezystancyjne)

5 A przy 250 V AC AC15 wspotczynnik mocy 0,3
Zwierny

Przetaczny

Zwierny

0-20 mA lub 4-20 mA (do wyboru)

600 Q) (12 V DC przy 20 mA) (z doktadnoscia + 5%)

Srodowisko
Ochrona MCD6-0020B ~ MCD6-01298B
Ochrona MCD6-0144B ~ MCD6-0579C

Temperatura robocza
Temperatura magazynowania
Wysokos¢ pracy n.p.m.

Wilgotnos¢
Stopien zanieczyszczenia
Drgania

IP20

IPOO

-10°C do 60°C, powyzej 40°C przy
obnizeniu warto$ci znamionowych
0Od -25°C do +60°C

0-1000 m, powyzej 1000 m z obnizaniem
warto$ci znamionowych

Wilgotnos¢ wzgledna od 5% do 95%
Stopien zanieczyszczenia 3
IEC 60068-2-6

Rozpraszanie ciepta
Podczas rozruchu

Podczas pracy

MCD6-0020B~MCD6-00428
MCD6-0063B~MCD6-01298
MCD6-0144B~MCD6-02448
MCD6-0287B~MCD6-05798B

4,5 wat na amper

W przyblizeniu < 35 W
W przyblizeniu < 50 W
W przyblizeniu < 120 W
W przyblizeniu < 140 W

Wymiary
pradu [A] [kgl [mm] [mm] [mm] obudowy

21,34 4,8
42,63, 69 49 336 152 231 ST

86,108, 129 55

144,171,194, 244 12,7 495

287,323,410 15,5 53 216 243 S2

527,579 19

Danfoss nie ponosi odpowiedzialnosci za mozliwe btedy drukarskie w katalogach, broszurach i innych materiatach drukowanych. Dane techniczne zawarte w broszurze moga ulec zmianie bez
wczesniejszego uprzedzenia, jako efekt statych ulepszen i modyfikacji naszych urzadzen. Wszystkie znaki towarowe w tym materiale sg wtasnoscig odpowiednich spétek. Danfoss, logotyp Danfoss sg

znakami towarowymi Danfoss A/S. Wszystkie prawa zastrzezone.
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