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Giris VLT® AQUA Drive FC 202

1 Giris

1.1 Kilavuzun Amaci

Programlama Kilavuzu frekans donistiriiciniin cesitli
uygulamalarda programlanmasi icin gerekli bilgileri sunar.

VLT® bir tescilli ticari markadir.
1.2 Ek Kaynaklar

Gelismis frekans donusturitici islevlerini ve programlamayi
anlamak icin baska kaynaklar mevcuttur.

. VLT® AQUA Drive FC 202 Kullanma Kilavuzu frekans
donistlricinin mekanik ve elektrik tesisatini
anlatir.

*  VLT® AQUA Drive FC 202 Dizayn Kilavuzu, motor
kontrol sistemlerini tasarlamak icin yetenekler ve
islevsellik hakkinda ayrintili bilgi saglar.

. Opsiyonel ekipman ile kullanim talimatlari.

Ek yayinlar ve kilavuzlar icin Danfoss ile gorlsin. Bkz
drives.danfoss.com/knowledge-center/technical-documen-
tation/ listeleme igin.

1.3 Yazilm Versiyonu

Yazilim stirimii: 3.30

Yazilim striim numarasi parametre 15-43 Yazilim Stirimii

konumundan okunabilir.

1.4 Onaylar
€@ &
1.5 Simgeler

Bu kilavuzda asagidaki simgeler kullanilmistir:

AUYARI

Oliime veya ciddi yaralanmalara neden olabilen olasi
tehlikeli durumlari gosterir.

ADIKKAT

Kiiglik veya orta 6lcekli yaralanmalara neden olabilen
olasi tehlikeli durumlari gosterir. Tehlikeli uygulamalara
karsi alarm vermek icin de kullanilabilir.

DUYURU!

Donanim veya esya hasarina neden olabilecek durumlar
da dahil 6nemli bilgileri gosterir.

1.6 Tanimlar

1.6.1 Frekans Dondustirici

lvit,max
Maksimum ¢ikis akimi.

lvirn
Frekans donusturici tarafindan saglanan nominal ¢ikis
akimi.

Uvir,max
Maksimum cikis voltaji.

1.6.2 Giris

Kontrol komutu
LCP ve dijital girisler ile bagh motoru baslatin ve durdurun.
islevler 2 gruba ayrilir.

Grup 1'deki islevler grup 2'dekilere oranla daha yuksek
oncelige sahiptir.

Grup 1 Sifirlama, durdurmaya yanasma, sifirlama ve
durdurmaya yanasma, DC freni, durdurma [OFF]
tusu.

Grup 2 Baslatma, darbe baslatma, ters baslatma, aralikli

calistirma, dondurulmus cikis.

Tablo 1.1 islev Gruplan

1.6.3 Motor

Motor calistyor
Tork ¢ikis milinde ve hizda 0 RPM'den motordaki
maksimum hiza kadar olusturulur.

fioa
Aralikli calistirma islevi etkinlestirildiginde motor frekansi
(dijital terminaller araciligiyla).

fm
Motor Frekansi.

fmax
Maksimum motor frekansi.

fmin
Minimum motor frekansi.

fmN
Nominal motor frekansi (plaka verileri).

Im
Motor akimi (gergek).

4 Danfoss A/S © 05/2018 Tum haklari sakhdir.

MG200B42


http://drives.danfoss.com/knowledge-center/technical-documentation/
http://drives.danfoss.com/knowledge-center/technical-documentation/

Giris Programlama Kilavuzu

ImN
Nominal motor akimi (plaka verileri).

nMN

Nominal motor hizi (plaka verileri).

Ns

Senkronize motor hizi.
_2xpar.1-23x60sn

sn ™ par.1-39

Nslip
Motor kaymasi.

n

Pm,N
Nominal motor giicli (kW veya hp cinsinden plaka verileri).

TmN
Nominal tork (motor).

Um
Ani motor voltaji.

Um,N
Nominal motor voltaji (plaka verileri).

Ayrilma torku

Torque

Pull-out

175ZA078.10

RPM

Cizim 1.1 Ayrilma Torku

nvir
Frekans donisturiciinin etkinligi glic cikisi ile glg girisi
arasindaki oran olarak tanimlanir.

Baslatmayi devreden ¢ikarma komutu
Grup 1'e ait bir durdurma komutu, komutlari kontrol eder -
bkz. Tablo 1.1.

Durdurma komutu
Grup 1'e ait bir durdurma komutu, komutlari kontrol eder -
bkz. Tablo 1.1.

1.6.4 Referanslar

Analog referans
Analog girisi 53 veya 54'e (voltaj veya akim) iletilen sinyal.

ikili referans
Seri iletisim baglanti noktasina iletilen sinyal.

Onceden ayarli referans

Referans araligin -%100 ila +%100 arasinda ayarlanacak
tanimli, 6nceden ayarlanmis referans. Dijital terminaller
vasitasiyla 8 dnceden ayarlanmis referans secimi.

Darbe referansi
Dijital girislere (terminal 29 veya 33) iletilen darbe frekans
sinyali.

Refmax

%100 tam Olcek degerindeki referans girisi (genellikle 10V,
20 mA) ile sonug referansi arasindaki iliskiyi belirler.
Maksimum referans degeri parametre 3-03 Maksimum
Referans boélimiinde ayarlanir.

Refmin

%0 degerindeki referans girisi (genellikle 0 V, 0 mA, 4 mA)
ile sonug referansi arasindaki iliskiyi belirler. Minimum
referans degeri parametre 3-02 Minimum Referans
bélimiinde ayarlanir.

1.6.5 Cesitli

Analog girigler

Analog girisler, frekans donusturtictde cesitli islevleri
kontrol etmek icin kullanihr.

2 ip analog girisi vardir:

Akim girisi, 0-20 mA ve 4-20 mA

Voltaj girisi, -10 V DC ila +10 V DC.

Analog cikislar
Analog cikislari 0-20 mA, 4-20 mA'lik sinyali besleyebilir.

Otomatik motor adaptasyonu, AMA
AMA algoritmasi, hareketsiz bagh bir motorun elektriksel
parametrelerini belirler.

Fren rezistori

Fren rezistord, reaktif frenlemede Uretilen fren gliciine
absorbe etme yetisine sahip bir moduldir. Bu reaktif fren
glicii DC-baglantili voltaji artirir ve bir fren kesici glicin
fren rezistoriine iletilmesini saglar.

CT ozellikleri

Sabit tork ozellikleri konveydr kayislari, yer degistirme
pompalari ve vingleri gibi tim uygulamalarda kullanilabilir.
Dijital girisler

Dijital girisler, frekans donustirtictide cesitli islevleri kontrol
etmek icin kullanilabilir.

MG200B42
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Dijital cikislar
Frekans donistirictnin 24 V DC'lik (maksimum 40 mA'lik)
sinyali besleyebilen 2 kathal ¢ikisi bulunmaktadir.

DSP
Dijital sinyal islemcisi,

ETR

Elektronik termal rolesi mevcut yiik ile zamana dayali
termal yiik hesaplamasidir. Amaci motor sicakligini tahmin
etmektir.

HIPERFACE®
HIPERFACE®, Stegmann'in tescilli ticari markasidir.

Baslatma
Baslatma gerceklestirildiyse (parametre 14-22 [sletim Modu)
frekans donistiricl varsayilan ayara geri doner.

Aralikh gorev ¢evrimi

Aralikli gorev glcu, gérev cevrimlerinin sekansini ifade
eder. Her cevrim, bir yiikli ve bir yiiksiiz dénemden olusur.
isletim hem periyodik gérev hem de periyodik olmayan
gorev olabilir.

LCP

Yerel denetim panosu, frekans donistiriictiinin kontroll ve
programlanmasi icin tam bir arayliz olusturur. Denetim
panosu cikarilabilir ve kurulum kiti secenegiyle dndeki bir
panele frekans donistlriiciiniin 3 m (10 ft) uzagina kadar
kurulabilir.

NLCP

Sayisal yerel denetim panosu, frekans donustiriicinin
kontrolii ve programlanmasi icin tam bir araylz olusturur.
Ekran sayilardan olusur ve pano islem degerlerinin
gosterimi amaciyla kullanilir. NLCP'nin depolama ve
kopyalama islevleri yoktur.

Isb
En 6nemsiz bit.

msb
En 6nemli bit.

MCM
Kablo kesiti icin mevcut Amerikan 6l¢im birimi, bin
dairesel milin kisaltmasidir. 1 MCM = 0,5067 mm?2.

Cevrimici/cevrimdigi parametreler

Cevrimici parametre degisiklikleri veri degeri degistiril-
dikten hemen sonra etkinlestirilir. Cevrimdigi parametre
degisikliklerini etkinlestirmek icin [OK] tusuna basin.

islem PID

PID denetimi, gerekli hizi, basinci, sicakligi ve benzerini,
cikis frekansini degisen yiik ile eslestirmek suretiyle
ayarlayarak devam ettirir.

PCD
islem kontrol verileri.

Gii¢ cevrimi
Ekran (LCP) kararincaya kadar sebekeyi kapatin ve ardindan
yeniden agin.

Darbe girisi/artimhi kodlayici

Harici, dijital bir darbe iletici motor hizinda geri besleme
bilgisi icin kullanilir. Kodlayici hiz denetiminde tam
dogrulugun gerektigi uygulamalarda kullanilir.

RCD
Kacak akim aygiti.

Kurulum

Parametre ayarlarini 4 ayarda kaydedin. .Baska bir ayar
etkinken 4 parametre ayari ile 1 diizenleme ayar arasinda
degisiklik yapin.

SFAVM

Anahtarlama deseni adindaki hareketsiz akis yonlu
asenkronize vektdr modiilasyonu

(parametre 14-00 Anahtarlama deseni).

Kayma dengeleme

Frekans donustirici frekansa, motor hizini neredeyse sabit
tutan Olctlmis motor ylUkini takip eden bir besleme
saglayarak motor kaymasini dengeler.

SLC

SLC (akilli mantik denetleyici), iliskilendirilmis kullanici
tanimli olaylar SLC tarafindan dogru olarak degerlendiril-
diginde gerceklestirilen kullanici tanimli eylemler dizisidir.
(Bkz. béliim 3.12 Parametreler 13-** Smart Logic).

STW
Durum soézciga.

FC standart veri yolu
FC protokolli veya MC protokollii RS485 veri yolunu igerir.
Bkz. parametre 8-30 Protokol.

THD
Toplam harmonik bozulma, harmoniklerin toplam katkisini
belirtir.

Termistor
Frekans donistiuriicl veya motora takilan sicakliga bagh bir
rezistorddr.

Alarm

Ariza durumlarda, 6rnegin, frekans donustiirtici asin
sicakhga maruz kaldiginda veya frekans donusturici
motor, islem veya mekanizmayi korurken girilen bir durum.
Frekans donustirici, arizanin nedeni giderilene kadar
yeniden baslatmaya izin vermez. Alarm durumundan
cikmak icin frekans donustirticlyu yeniden baglatin. Alarm
durumunu kisisel glivenlik icin kullanmayin.

6 Danfoss A/S © 05/2018 Tum haklari sakhdir.
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Alarm kilidi

Frekans donistiriict anza durumlarinda kendini korumak
icin bu duruma girer. Frekans donustirici fiziksel
midahaleye, 6rnegin, ¢ikista bir kisa devre oldugunda,
gerek duyar. Alarm kilidi yalnizca sebeke baglantisi
kesilerek, arizanin nedeni giderilerek ve frekans
donistlriict yeniden baglanarak iptal edilebilir. Alarm
durumu, sifirlama etkinlestirilerek veya bazen otomatik
olarak sifirlamaya programlanarak iptal edilene kadar
yeniden baslatma engellenir. Alarm kilidini kisisel gtivenlik
icin kullanmayin.

VT ozellikleri
Degisken tork ozellikleri pompalar ve fanlar icin kullanihr.

vvct

Standart voltaj/frekans orani kontroli ile karsilastirildiginda,
voltaj vektor denetimi (VVC*) hem hiz referansi degistiril-
diginde hem de yuk torku ile baglantiliyken dinamikleri ve
stabiliteyi artirir.

60° AVM
60° asenkronize vektér modiilasyonu
(parametre 14-00 Anahtarlama deseni).

Giig faktoriu
Gig faktord, |1 ile lams.arasindaki iliskidir.

V3xUxI, cosdp
V3 XU X Ipys
3 fazli denetim igin gui¢ faktori:

Gli¢ faktorii =

M xcospl _ L;ﬁnkﬁ: cospl =1
Trms Tys

Glc faktord, frekans dondstiricinin sebeke beslemesine

hangi 6l¢lide yiik verecedini belirtir.

Glg faktort ne kadar disuk olursa ayni kW performansi

icin lrms de o kadar buyik olur.

Ipys = 1/1% + Ié +1§ + .+ Iﬁ

Ek olarak, yuksek bir glg faktort farkli harmonik akimlarin
disuk oldugunu gosterir.

Frekans donusturiictideki DC bobinleri, sebeke beslemesine
yiklenen yiikli en aza indiren yiiksek gulg¢ faktort olugturur.

Gli¢ faktorii =

Hedef konum

Nihai hedef konumu konumlandirma komutlariyla belirlenir.
Profil olusturucu bu konumu hiz profilini hesaplamak icin
kullanir.

Komut verilen konum

Profil olusturucunun hesapladigi gercek konum referansi.
Frekans donistirict komut verilen konumu Pl konumu
icin ayar noktasi olarak kullanir.

Gercek konum

Kodlayicidan gelen gercek konum veya motor denetiminin
actk cevrimde hesapladigi deger. Frekans dondstirici
gercek konumu Pl konumu icin ayar noktasi olarak kullanir.

Konum hatasi

Gercek konum ile komut verilen konum arasindaki fark,
konum hatasidir. Konum hatasi Pl denetleyicisi konumu icin

giristir.

Konum birimi

Konum degerleri icin fiziksel birim.

1.7 Kisaltmalar, Semboller ve Kurallar

°C Santigrat Derece
°F Dereceler Fahrenhayt
AC Alternatif akim
AEO Otomatik enerji optimizasyonu
AWG Amerikan tel ¢capi
AMA Otomatik motor uyarlamasi
DC Dogru akim
EMC Elektro manyetik uyumluluk
ETR Elektronik termal role
fmn Nominal motor frekansi
FC Frekans dondstirtca
Iinv Nominal evirici ¢ikis akimi
lLim Akim siniri
IMN Nominal motor akimi
lvir,mAx Maksimum ¢ikis akimi
Frekans donusturiict tarafindan
Ivirn y .
saglanan nominal cikis akimi
P Girig korumasi
LCP Yerel denetim panosu
MCT Hareket denetim araci
ns Senkronize motor hizi
PmN Nominal motor guicii
PELV Koruyucu ekstra diistik voltaj
PCB Baskili devre karti
PM Motoru Kalici miknatis motoru
PWM Darbe genisligi modulasyonu
RPM Dakika basina devir
Reak Reaktif terminaller
Tum Tork sinir
UmN Nominal motor voltaji

MG200B42
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Giris VLT® AQUA Drive FC 202
1.8 Guvenlik AUYARI
AUYARI ISTENMEYEN BASLATMA
— Frekans doniistiirlicii, AC sebekesine, DC beslemesine
YUKSEK VOLTAJ veya yiik paylasimina baglandiginda, motor herhangi bir

Frekans doniistiiriiciiler, AC sebeke giris giicii, DC
beslemesi veya yiik paylasimina baglandiklarinda yiiksek
voltaj icerirler. Kurulum, baslatma ve bakimin uzman
personel tarafindan yapilmamasi, 6liime veya ciddi
yaralanmaya neden olabilir.

. Kurulum, baslatma ve bakimin sadece kalifiye
personel tarafindan yapilmasi gerekir.

. Herhangi bir bakim veya onarim calismasi
gerceklestirmeden 6nce, frekans donustiriiciide
voltaj kalmadigindan emin olmak adina uygun
bir voltaj ol¢lim aygiti kullanin.

Giivenlik diizenlemeleri
. Onarim yapilacagi durumlarda frekans donusti-
riciiniin sebeke baglantisi kesilmelidir. Sebeke
beslemesinin kesik oldugundan ve motor ve
sebeke fislerini cikarmadan 6nce yeterli siirenin
gectiginden emin olun. Desarj zamani hakkinda
daha fazla bilgi icin bkz. Tablo 1.2

. [Off] sebeke beslemesi baglantisini kesmez, bu
yuzden glvenlik anahtari olarak kullanilmamalidir.

. Ekipmani uygun sekilde topraklayin. Yurirlukteki
ulusal ve yerel yonetmeliklere uygun olarak
kullanictyr besleme voltajina karsi ve motoru da
asin yuke karsi koruyun.

. Toprak kagak akimlari 3,5 mA'nin (izerindedir.

. Motor asiri Isinmasina karsi koruma fabrika
ayarinda yoktur. Bu islev gerekirse
parametre 1-90 Motor Termal Korumasi se¢enegini
[4] ETR alarmi 1 veri degeri ya da [3] ETR uyarisi 1
veri degeri olarak ayarlayin.

. Frekans donusturiict sebekeye bagliyken, motor
ve sebeke beslemesi fislerini ¢cikarmayin. Sebeke
beslemesinin kesik oldugundan ve motor ve
sebeke fislerini ¢ikarmadan 6nce yeterli stirenin
gectiginden emin olun.

. Yk paylagimi yapilirken (DC baglantisinin
baglanmasi) veya harici 24 V DC kurulurken
frekans dondstiricinin L1, L2 ve L3'ten daha
fazla voltaj kaynagi vardir. Tim voltaj giris kaynak-
larinin baglantisinin kesildiginden ve onarima
baslamadan 6nce gerekli strenin gectiginden
emin olun. Desarj zamani hakkinda daha fazla
bilgi icin bkz. Tablo 1.2

zamanda baslayabilir. Programlama, servis veya onarim
isi sirasindaki istenmeyen baslatma 6lim, ciddi
yaralanma veya mal hasarina neden olabilir. Motor harici
bir anahtar, bir fieldbus komutu, LCP'den bir giris
referans sinyali ya da bir hata kosulunun giderilmesiyle
baslatilabilir.

Motorun istenmeden calismasini 6nlemek icin:
. Frekans donustiriiciiniin sebekeden baglantisini
kesin.

. Parametreleri programlamadan 6nce LCP
tizerindeki [Off/Reset] diigmesine basin.

. Frekans donustiriiciisiinii AC sebekesine, DC
beslemesine veya yiik paylasimina baglamadan
o6nce tamamen kablolayip frekans doniistii-
rlicliyli, motoru ve herhangi bir suriici
techizatini montajlayin.

AUYARI

DESARJ SURESI

Frekans donustiiriicl, frekans doniistiiriici calistiriima-
diginda bile yiliklenmis kalmaya devam edebilen DC
baglanti kondansatorleri icerir. Uyari LED'i soniik olsa bile
yluksek voltaj bulunuyor olabilir. Gii¢ kesildikten sonra,
servis veya onarim yapmadan dnce belirtilen siire kadar
beklenmemesi, 6liime veya ciddi yaralanmaya neden
olabilir.

. Motoru durdurun.

. AC sebekesinin ve uzak DC baglantil gii¢
kaynaklarinin (pil yedekleri, UPS ve diger
frekans doniistiriiclilere DC baglantilan dahil)
baglantisini kesin.

. PM motorunun baglantisini kesin veya kilitleyin.

. Kapasitorlerin tamamen desarj olmasini
bekleyin. Minimum bekleme siiresi Tablo 1.2
boéliimiinde belirtilmis olup frekans donustii-
rliciiniin en iistiindeki plakada da goriinebilir.

. Herhangi bir bakim veya onarim calismasi
gerceklestirmeden 6nce, kapasitorlerin
tamamen desarj oldugundan emin olmak adina
uygun bir voltaj olciim aygiti kullanin.

8 Danfoss A/S © 05/2018 Tum haklari sakhdir.
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Minimum bekleme siiresi (dakika)
Voltaj [V]
4 7 15
200-240 0,25-3,7 kW - 5,5-45 kW
(0,34-5 hp) (7,5-60 hp)
380-480 0,37-7,5 kW - 11-90 kW
(0,5-10 hp) (15-121 hp)
525-600 0,75-7,5 kW - 11-90 kW
(1-10 hp) (15-121 hp)
525-690 - 1,1-7,5 kW 11-90 kW
(1,5-10 hp) (15-121 hp)

Tablo 1.2 Desarj Siiresi

DUYURU!

Safe Torque Off'u kullanirken daima VLT® Frekans
Doniigtiiriiciileri - Safe Torque Off Kullanma Kilavuzu
talimatlarini izleyin.

DUYURU!

Frekans donustiriiciiden gelen veya icerisinde olan
kontrol sinyalleri nadiren hatayla etkinlestirilebilir,
geciktirilebilir veya tamamen meydana gelmesi basarisiz
olabilir. Giivenligin kritik oldugu durumlarda kullani-
lirken, bu kontrol sinyallerine tek basina
glivenilmemelidir.

DUYURU!

Tehlikeli durumlar, gerekli 6nleyici 6nlemleri diisiinmesi
almaktan sorumlu olan makine iireticisi/entegratérii
tarafindan belirlenmelidir. Her zaman gecerli ulusal
glivenlik yonetmeliklerine (6r. mekanik araclarla ilgili
kanun, kazalarin 6nlenmesi yonetmelikleri, vb.) gore
daha fazla izleme ve koruyucu aygitlarla donatilmasi
gerekir.

Koruma modu

Motor akimindaki veya DC baglanti voltajindaki bir
donanim sinirinin asiimasi durumunda frekans donustirici
koruma moduna girer. Koruma modu, kayiplari en aza
indirgemek icin PWM modadilasyon stratejisinin degisti-
rilmesi ve disiik bir anahtarlama frekansi demektir. Bu
islem, son arizadan sonra 10 sn slrer ve motorun tam
kontroliint yeniden kurarken frekans déntstiriciinn
glvenilirligini ve saglamhgini artirir.

MG200B42
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1.9 Elektrik Tel Baglantis

1.9.1 Elektrik Tel Baglantisi - Kontrol Kablolari

30h 91(L1) A=
-phase T il
power 92(L2) | Fﬁg )
input 93(13) IR | | =
{ /7]; I Motor
DC bus 88 () Switch mode
power supply
89 (+)
Brake
resistor
50 (+10V OUT)
+10V DC
5201
0-10V DC 53 (AIN) ] o
NH =] | ON=0-20 mA
0/4-20 mA $202 OFF=0-10V -
54 (AIN) 2
0-10V DC ST \ 240V AC,2A
0/4-20 mA |
55 (COM A IN)
Ja— |
/ 12 (+24V OUT) |
240VAC,2A
f |
13 (+24V OUT) ’
| Ps-00 | 400V AC,2 A
1| —24V(NPN)
] 18 (DIN) ﬁov (PNP) \
J 1 —24V(NPN) ‘
19 (D IN) M A OUT) 39 nalog output
I "0V (PNP) | comAoUT) Anal
(AOUT) 42 | 0/4-20 mA
I 20 (COMDIN) ) ‘
l |
1| —24V(NPN)
27 (D IN/OUT) 5801
| - r2av JOVINPL 1 228 ON=Terminated
\ L \ NH Z| OFF=Open
: v : 5V
—1—| —24V(NPN)
| 29 (D IN/OUT) 0V (PNP) |
| - 124V J |
| { | 5801
oV
‘ | |Rsa85 (P Rs485) 68 Rs485
| 31— —24V(NPN) | |Interface
32(DIN) N RS485) 69
| ﬁov (PNP) | ( )
24V (NPN)
f (COM Rs485) 61
\ 33(DIN) :\lﬁ/ov(PNP) ‘
- ! (PNP) = Source
————————————— - (NPN) = Sink
/ 37(DIN)

Cizim 1.2 Temel Kablo Tesisati Cizimi

A = Analog, D = Dijital

e30be257.11

Terminal 37 Safe Torque Off icin kullanilir. Safe Torque Off kurulum yénergeleri icin bkz. VLT® Frekans Dénilstiiriciileri - Safe
Torque Off Kullanma Kilavuzu.
* Terminal 37, FC 202 Uriiniinde bulunmaz (muhafaza tipi A1 disinda). Réle 2 ve Terminal 29'un VLT® AQUA Drive FC 202

Uriiniinde islevi yoktur.

Uzun kontrol kablolari ve analog sinyaller, nadiren ve tesisata baglh olarak, sebeke besleme kablolarindan gelen girilti
nedeniyle 50/60 Hz toprak ¢evrime yol acabilir.

Bu gerceklesirse ekrani kirmaniz veya ekran ile muhafaza arasinda bir 100 nF kondansator takmaniz gerekebilir.

Dijital ve analog giris ve cikislar, frekans doénistiriici ortak girislerine (terminal 20, 55 ve 39) ayri ayri baglanarak, bu iki
gruptan gelen toprak akimlarinin diger gruplan etkilemesini engelleyin. Ornegin, dijital girise gecilmesi analog giris sinyalini

bozabilir.

Danfoss A/S © 05/2018 Tum haklari sakhdir.
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Giris Programlama Kilavuzu
Kontrol terminallerinin giris polaritesi m =
PNP (Source) 2 3
3 I . S =
3 Digital input wiring é E 8
o o
+ o Py
12 |13 |18 |19 |27 | 29 |32 |33 |2 |37 S
[ J [ [ ] [ ] [ ] [ ] [ ] [ [ [ ]
° ° . . . . . . ° .
i
\
| 4!
\
\
-/
o
Cizim 1.3 (PNP) Kaynak
pat =
= NPN (Sink) g 8
oo - =
* Digital input wiring e § Cizim 1.5 Blendajli/Zirhli Kontrol Kablolarini Topraklama
12 |13 |18 |19 |27 |20 |32 |33 | 20 |37 |
1.9.2 Baslatma/Durdurma
o0 06000 0 0o 2
? ® & 6 6 06 06 0 o , Terminal 18 = Parametre 5-10 Terminal 18 Dijital Giris [8]
| \ Baslatma.
| \ Terminal 27 = Parametre 5-12 Terminal 27 Dijital Giris [0]
| \ Isletim yok (Varsayilan [2] Ters serbest durus).
| [ Terminal 37 = Safe Torque Off (kullanilabildigi durumlarda).
\
| 7
| / ® g =
| | 3 : o 8
(R A A I U D IO Ya 2 3
12[13[18[19]27]29[32[33[20[37 <
——0—0 00— O|0]|0]0JO O
Cizim 1.4 NPN (Sogutma) IODOPOGO O

Start/Stop 7S$fe Stop
DUYURU!

Kontrol kablolari blendajli/korumali olmaldir.
Speed

Kontrol kablolarinin dogru uclandirmasi icin dizayn
kilavuzunda, Blendajli Kontrol Kablolarini Topraklama

boltimine goz atin. |

Start/Stop
[18]

Cizim 1.6 Baglatma/Durdurma

MG200B42 Danfoss A/S © 05/2018 Tum haklari sakhdir. 1
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1.9.3 Darbe Baslatma/Durdurma o
12 +24V g
Terminal 18 = Parametre 5-10 Terminal 18 Dijital Giris [9] 3
Mandalli baslatma. -
Terminal 27 = Parametre 5-12 Terminal 27 Dijital Giris [6] Ters J 18 Par.5-10
durdurma.
Terminal 37 = Safe Torque Off (kullanilabildigi durumlarda).
27 Par.5-12
= ) = ’77
2 o b
% 2 2 % 29 Par.5-13
1213 [ 18 | 19|27 |29 |32 |33 |20 |37 T
| o e | o o o
0100|0010 |0]0]|0|0 32 Par.5-14
O % O % Ol010|0|D
| — | o o |
| | 3
,,,,,, Z Cizim 1.8 Hiz Artirma/Azaltma
Start Stop inverse Safe Stop
1.9.5 Potansiyometre Referansi
Speed
— Potansiyometre ile voltaj referansi
Referans Kaynagi 1 = [1] Analog giris 53 (varsayilan).
Terminal 53, Diisiik Voltaj = 0 V.
Terminal 53, Yiksek Voltaj = 10 V.
‘ Terminal 53, Diisiik Ref./Geri Besleme = 0 RPM.
Terminal 53, Yiksek Ref./Geri Besleme = 1500 RPM.
Start (18) r Anahtar S201 = OFF (U).
15UBA1D4.11 <C
Start (27) g
<
Cizim 1.7 Darbe Baslatma/Durdurma 8
Speed RPM : J/
I\ 39142/60[53[54]55)
O|O]0|0|0]|O
1.9.4 Hiz Artirma/Azaltma 510|0/0/010
Terminaller 29/32 = Hiz artirma/azaltma 1
Terminal 18 = Parametre 5-10 Terminal 18 Dijital Giris [9] -
Baslatma (varsayilan). // §e6f_.1vloliao%: I —
Terminal 27 = Parametre 5-12 Terminal 27 Dijital Giris [19] s/ ="
Referansi dondur. ~ d
Terminal 29 = Parametre 5-13 Terminal 29 Dijital Giris [21] e Lo
Hiz artirma.
Terminal 32 = Parametre 5-14 Terminal 32 Dijital Giris [22]
Hiz azaltma. Cizim 1.9 Potansiyometre Referansi
12 Danfoss A/S © 05/2018 Tum haklari saklidir. MG200B42
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2 Programlama

2.1 Grafiksel ve Sayisal Yerel Denetim
Panosu

Frekans donustiricinin kolay programlamasi Grafiksel LCP
(LCP 102) ile gergeklestirilir. Sayisal yerel denetim panosu
(LCP 101) kullanimi hakkinda bilgi almak icin bkz.

béliim 2.2.17 Sayisal Yerel Denetim Panosu'nda Nasil
Programlanir?.

2.2 Grafiksel LCPyi Programlama

LCP 4 islevsel gruba ayrilir:

1. Durum satirlari olan grafik ekrani.

2. Meni anahtarlari ve gosterge 1siklar - parame-
treleri degistirme ve ekran islevleri arasinda gecis
yapma.

3. Gezinme tuslar ve gosterge isiklari.

4. isletim tuslari ve gosterge isiklari.

LCP ekrani Durum modunu goriintilerken 5 taneye kadar
isletim verisini goruntileyebilir.

Ekran satirlar:
a. Durum satiri: Durum mesajlari simgeleri ve
grafikleri goruntiiler.

b. Satir 1-2: Kullanicinin tanimladidi veya sectigi
verileri goriintiileyen operator veri satirlari.
[Status] tusuna basarak 1 ilave satir ekleyin.

C Durum satiri: Metin goriintiileyen durum
mesajlari.

DUYURU!

Baslatma ertelendiginde LCP, hazir olana kadar INITIA-
LIZING mesajini gdsterir. Ekleme veya ¢ikarma
secenekleri baglatmayi geciktirebilir.

~
Status 1(0)
1234rpm 10,4A 43,5Hz
43,5Hz
Run OK
Status Quick Main Alarm
Menu Menu Log

Warn.

Alarm

D

Cizim 2.1 LCP

e30ba018.14

MG200B42
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VLT® AQUA Drive FC 202

2.2.1 LCP Ekrani

LCD ekran bir arka 1s1ga sahiptir ve alfa sayisal karakter-
lerden olusan 6 satir icerir. Gosterge satirlari donls yonini
(ok), secilen kurulumu ve programlama kurulumunu
gOsterir. Gosterge 3 kisma ayrilmistir.

Ust bdliim
Normal ¢alisma durumunda en fazla 2 6lgiime kadar
goruntaler.

Orta bolim
Ust satir 5 élciimdi ilgili birimlerle durumdan bagimsiz
olarak gosterir (alarm/uyari oldugu durumlar haric).

Alt kisim
Daima Durum modunda frekans déntstlricinin
durumunu gdsterir.

Top section <
Middle section <

Bottom section <

130BP074.10

' phase los=s [A31]
Auto Remote Trip

Cizim 2.2 Alt Bélim

Etkin Kurulum (parametre 0-10 Etkin Kurulum bdlimiinde
Etkin Kurulum olarak secilir) gosterilir. Etkin Kurulum
disinda bagka bir kurulum programlarken, programlanan
kurulumun numarasi sag tarafta gérinir.

Ekran kontrast ayari
Daha koyu bir goriintl icin [Status] ve [4] tuslarina basin
Daha acik bir goriinti igin [Status] ve [¥] tuslarina basin

parametre 0-60 Ana Menii Parolasi veya

parametre 0-65 Personel Menti Parolasi araciliiyla bir parola
olusturulmadiysa parametre ayarlarinin cogu LCP ile hemen
degistirilebilir.

Gosterge isiklari

Belirli esik degerleri asilirsa alarm ve/veya uyari gostergeleri
yanar. LCP'de bir durum ve alarm metni goriindr.

Frekans donusturliciisti bir DC veri yolu terminali ya da

24 V dis gli¢ aracihgiyla sebeke gerilimi aldiginda ACIK
gosterge lambasi etkinlestirilir. Ayni zamanda, arka
aydinlatma da yanar.

. Yesil LED/On: Denetim kismi calisiyor.
. Sari LED/Warn: Bir uyari gdsterir.

. Yanip sonen kirmizi LED/Alarm: Bir alarm gosterir.

130BP044.10

On
Warn.

Alarm

Cizim 2.3 Gosterge lIsiklari

LCP tuslari

Denetim tuslari islevlere ayrilmistir. Gostergenin ve
gosterge isiklarinin altindaki tuslar, normal isletim
sirasindaki gosterge secenedi dahil, parametre ayarlari icin
kullanihr.

o
Quick Mai Al g
| n rm
Status uic a a I
Menu Menu Log =
[=]
(52}

Cizim 2.4 LCP Tuslar

[Status]

Frekans donustirlciinin ve/veya motorun durumunu
goOsterir. [Status] tusuna basarak 3 farkli okuma arasinda
secim yapin: 5 satirli okuma, 4 satirli okuma veya smart
logic control.

Ekran modunu se¢gmek veya Hizli Menii modundan, Ana
Menii modundan veya Alarm modundan tekrar ekran
moduna dénmek icin [Status] tusuna basin. [Status] tusunu
ayni zamanda tek veya cift okuma modu arasinda gegis
yapmak icin de kullanabilirsiniz.

[Quick Menu]
Frekans donustirlcinln en yaygin islevlerine hizl erisim
saglar.

[Quick Menu] sunlari igerir:
. Q1: Kisisel menim.

. Q2: Hizli kurulum.

. Q3: islev kurulumlari.

. Q4: SmartStart.

. Q5: Yapilan degisiklikler.
. Q6: Gunliikler.

. Q7: Su ve pompalar.

14 Danfoss A/S © 05/2018 Tum haklari sakhdir.
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islev kurulumu, sunlar da dahil olmak iizere su ve atik su
uygulamalarinin bircogu icin gereken parametrelerin
timdine hizli erisim saglar:

. Degisken tork.

. Sabit tork.

. Pompalar.

. Dozaj pompalari.

. Kuyu pompalari.

. Yiikseltici pompalar.
. Karistirici pompalar.
. Havalandirmalar.

. Diger pompalar.

. Fan uygulamalari.

Diger ozelliklerin arasinda asagidakileri se¢mek icin mevcut
parametreleri de icermektedir:
. LCP'de gosterilecek degiskenler.

. Dijital 6nceden ayarh hizlar.

. Analog referanslarin dlgeklenmesi.

. Kapali cevrim tek alanli ve ¢ok alanli uygulamalar.
. Su ile ilgili 6zel islevler.

. Atik su uygulamalari.

Hizlh meni Q7: Su ve Pompalar en 6nemli 6zel su ve pompa
ozelliklerinin bazilarina dogrudan erisim saglar.
. Q7-1: Ozel rampalar (ilk rampa, son rampa, valf
rampasini kontroli).

. Q7-2: Uyku modu.

. Q7-3: Surtikleme.

. Q7-4: Kuru Calisma.

. Q7-5: Egri Sonu Algilamasi.
. Q7-6: Akis Dengeleme.

. Q7-7: Boru Doldurma (Yatay Borular, Dikey
Borular, Karisik Sistemler).

. Q7-8: Kontrol Performansi.
. Q7-9: Min. Speed Monitor

Asagidaki parametrelerin 1'i ile bir parola olusturulmamissa
Hizli Menii parametrelerine hemen erisilebilir.
. Parametre 0-60 Ana Menii Parolasi.

. Parametre 0-61 Ana Mentiye Parolasiz Erisim.
. Parametre 0-65 Personel Menti Parolasi.
. Parametre 0-66 Kisisel Mendiiye Parolasiz Erisim.

Hizli Menii modu ve Ana Menii modu arasinda dogrudan
gecis yapmaniz mimkanddr.

[Main Menu]

Bu bolim tiim parametrelerin programlanmasi icindir.
Asagidaki parametrelerin 1'i ile bir parola olusturulmamigsa
Ana Menii parametrelerine hemen erisilebilir:

. Parametre 0-60 Ana Menii Parolasi.

. Parametre 0-61 Ana Mentiye Parolasiz Erisim.

. Parametre 0-65 Personel Menti Parolasi.

. Parametre 0-66 Kisisel Menliye Parolasiz Erisim.

Su ve atik su uygulamalarinin cogunda Ana Menii parame-
trelerine erisilmesi gerekmez. Hizli Mend, hizl kurulum ve
islev kurulumlari genelde gereken parametrelere en basit
ve en hizli erisimi saglar.

Ana Menti modu ve Hizli Menii modu arasinda dogrudan
gecis yapmaniz mimkiindr.

Parametre kisayolu olusturmak icin [Main Menu] tusuna 3
sn boyunca basin. Parametre kisayolu, herhangi bir
parametreye dogrudan erisim saglar.

[Alarm Log]

En son 5 alarmi iceren Alarm listesini goriintiiler (A1-A5
olarak numaralandirilir). Bir alarm hakkinda daha fazla bilgi
almak icin gezinme tuslarina basarak alarm numarasina
ilerleyin ve [OK] tusuna basin. Alarm moduna girmeden
hemen o6nce frekans donustlrtcinin durumu hakkindaki
bilgiler verilir.

130BA027.11

e

{IC

Alarm

Cizim 2.5 LCP

Quick Main Alarm
Status

[Back]
Gezinme yapisindaki bir 6nceki adima veya katmana geri
gotirar.

MG200B42
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[Cancel]
Ekran degistirilmedigi stirece son degisiklik veya komut
iptal edilir.

[Info]

Herhangi bir ekran penceresindeki komut, parametre veya
islev hakkinda bilgi verir. [Info] anahtari, yardim
gerektiginde ayrintil bilgi saglar.

[Info], [Back] veya [Cancel] tusuna basarak Bilgi modundan
cikin.

Cizim 2.6 Back

Cizim 2.7 Cancel

Cizim 2.8 Info

Gezinme tuslan

4 gezinti tusu, Quick Menu, Main Menu ve Alarm Log
icindeki farkli secenekler arasinda gezinmek icin kullanilir.
imleci tasimak icin tuslara basin.

[OK]
imlecle isaretlenen bir parametreyi secmek ve bir
parametre degisikligini etkinlestirmek icin kullanilir.

Yerel denetim tuglan
Yerel denetim tuslari LCP'nin altinda yer alir.

L] L] L]

Cizim 2.9 Yerel Kontrol Tuslari

e30bp046.12

[Hand On]

Frekans donustiriciniin LCP ile denetlenebilmesini saglar.
[Hand On] ayni zamanda motoru baslatir ve artik gezinme
tuslariyla motor hizi verileri girilebilir. Tus,

parametre 0-40 LCP'de [Hand on] Anahtari ile [1] Devrede
veya [0] Devre Disi olarak secilebilir.

Kontrol sinyalleri veya bir fieldbus ile etkinlestirilen dis
durdurma sinyalleri baslatma komutunu LCP aracihgiyla
gecersiz kilacaktir.

[Hand on] etkinlestirildigine asagidaki denetim sinyalleri
hala etkin olur:

. [Hand On] - [Off] - [Auto On].

. Sifirla.

. Ters serbest durus.

. Ters cevirme.

. Kurulum se¢me bit 0 - Kurulum se¢me bit 1.
. Seri iletisimden durdurma komutu.

. Hizli durdurma.

. DC freni.

[Off]

Bagh motoru durdurur. Tus, parametre 0-41 LCP'de [Off]
Anahtari ile [1] Devrede veya [0] Devre Disi olarak secilebilir.
Hicbir dis durdurma islevi secili degil ve [Off] tusu etkin
degilse gerilim baglantisini keserek motoru durdurun.

[Auto On]

Frekans donustiriciiniin kontrol terminalleri ve/veya seri
iletisim araciligiyla kontrol edilebilmesini saglar. Fieldbus
ve/veya kontrol terminallerine bir baslatma sinyali
uygulandigi zaman, frekans donustiirtici baslatilacaktir. Tus,
parametre 0-42 LCP'de [Auto on] Anahtari ile [1] Devrede
veya [0] Devre Disi olarak secilebilir.

DUYURU!
Dijital girisler aracihgiyla etkin bir HAND-OFF-AUTO
sinyalinin 6nceligi [Hand on] ve [Auto on] denetim

tuslarindan daha fazladir.

[Reset]

bir alarmdan sonra frekans donisturiclyd sifirlamak icin
kullanihr. Tus, parametre 0-43 LCP'de [Reset] Anahtari ile [1]
Devrede veya [0] Devre Disi olarak secilebilir.

Parametre kisayolu [Main Menu] tusuna 3 sn boyunca
basilarak olusturulabilir. Parametre kisayolu, herhangi bir
parametreye dogrudan erisim saglar.

16 Danfoss A/S © 05/2018 Tum haklari sakhdir.
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2.2.2 Parametre Ayarlarinin Coklu Frekans
Dondsturiculer arasinda Hizli
Aktarimi

Frekans donisturicinin kurulumu tamamlandiginda
verileri MCT 10 Kurulum Yazilimi araciligiyla verileri LCP
veya PC'de depolayin.

130BA027.11

Quick Main Alarm
Menu Menu Log

Status

Warn. : :

Alarm

Cizim 2.10 LCP

LCP'de veri depolama

DUYURU!

Bu islemi yapmadan 6nce motoru durdurun.
Verileri LCP'de depolamak igin:
1. parametre 0-50 LCP Kopyasi'ye gidin.

2. [OK] anahtarina basin.
3. Sunu segin: [1] Tiimu LCP'ye.
4, [OK] anahtarina basin.

Tum parametre ayarlari, ilerleme ¢ubugunda belirtilerek
LCP’ye depolaniyor. %100'e ulasildiginda [OK] tusuna basin.

LCP'yi baska bir frekans donusturiiclye baglayin ve
parametre ayarlarini da bu frekans donistiriiciiye
kopyalayin.

LCP'den frekans doniistiirliciiye veri aktarma

DUYURU!

Bu islemi yapmadan 6nce motoru durdurun.
LCP'den Frekans donustirlciye veri aktarmak igin:
1. parametre 0-50 LCP Kopyasi'ye gidin.

2 [OK] anahtarina basin.
3. Sunu segin: [2] Timii LCP'den.
4 [OK] anahtarina basin.

LCP'de depolanan parametre ayarlari, ilerleme cubugunda
belirtilerek frekans donustirtictye aktariliyor. %100'e ulasil-
diginda [OK] tusuna basin.

2.2.3 Ekran Modu

Normal isletimde 5'e kadar farkli isletim degiskeni orta
béliimde siirekli olarak gosterilebilir: 1.1, 1.2 ve 1.3'Un yani
sira 2 ve 3.

2.2.4 Ekran Modu - Okumalarin Segimi

3 durum okuma ekrani arasinda gecis yapmak icin [Status]
tusuna basin.

Her bir durum ekraninda farkh bicimlerde isletim
degiskenleri goriinir. Daha fazla bilgi igin bu bélimdeki
orneklere bakin.

Gosterilen isletim degiskenlerinin her birine birden fazla
deger veya 6lcim baglanabilir. Gosterilen degerler ve
Olciimler asagidaki parametrelerle tanimlanabilir:

. Parametre 0-20 Ekran Satiri 1.1 KiigUik.

. Parametre 0-21 Ekran Satin 1.2 Kiigiik.
. Parametre 0-22 Ekran Satir1 1.3 Kiigtik.
. Parametre 0-23 Ekran Satiri 2 Biiyiik.
. Parametre 0-24 Ekran Satiri 3 Biyiik.

[Quick Menul, Q3 Fonksiyon Kurulumlari, Q3-1 Genel Ayarlar,
Q3-13 Ekran Ayarlari ile parametrelere erisin.

parametre 0-20 Ekran Satiri 1.1 Kii¢tik ila

parametre 0-24 Ekran Satir 3 Bliytik arasinda secilen okuma
parametrelerinin timuiinin kendi 6lcegi ve virgiilden sonra
basamadi vardir. Parametrenin sayisal degeri ne kadar
yuksek olursa virgiilden sonra gosterilen basamak sayisi o
kadar az olur.

Ornek: Akim okumasi 5,25 A; 15.2 A; 105 A.

Daha fazla ayrinti icin bkz. 0-2* LCP Ekrani.

MG200B42
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Durum ekrani |

Bu okuma durumu baslatmadan sonra standarttir.
Gosterilen isletim degiskenlerine (1.1, 1.2, 1.3, 2 ve 3)
baglanan 6lciim baglantilarn hakkindaki bilgileri
goriintiilemek igin [Info] tusuna basin.

Cizim 2.11 kisminda gosterilen isletim degiskenlerine bakin.

799 RPM

~
1(1)
7.83A 36.4 kw

130BP041.10

0.000

53.2%

Auto Remote R}l/ping

olc

Cizim 2.11 Durum Ekrani |

Durum ekrani II

Cizim 2.12 kisminda gosterilen isletim degiskenlerine (1.1,
1.2, 1.3, ve 2) bakin.

Ornekte, hiz, motor akimi, motor giicii ve frekans ilk 2
sirada degiskenler olarak secilmistir.

10

° 207RPM 5.25A 24.4 kW

6.9..

Auto Remote Running

@ @Boepoez.m

o]

Cizim 2.12 Durum Ekrani Il

Durum ekrani Il

Bu durum Smart Logic Control'lin olay ve eylemlerini
gosterir. Daha fazla bilgi icin bkz.73-** Smart Logic
parametre grubu.

o~ o
1) o
O
778 RPM 0.86 A 4.0 kW g
R
State: 0 off 0 (off)
When: -
Do: -

Auto Remote Running

Cizim 2.13 Durum Ekrani IlI

2.2.5 Parametre Kurulumu

Frekans donustirici pratik olarak tiim gorevler icin
secilebilir ve 2 programlama modu se¢enegi sunar:
. Ana menid modu.

. Hizlh menli modu.

Ana meni tiim parametrelere erisim saglar. Hizlh meni
frekans donisturiclyd isletmeye baslatma imkani sunarak
kullaniciyr birkag parametreye goétirr.

Ana meni veya hizli menii modunda bir parametre
degistirin.

2.2.6 Hizh Menu Tusu Islevleri

[Quick Menu] digmesine basarak Hizli Meniide bulunan
cesitli alanlarin listesine girin.

Secili kisisel parametreleri goriintiilemek icin Q7 My
Personal Menu (Kisisel Menii) secenedini belirleyin. Bu
parametreler parametre 0-25 Kisisel Mentim'de secilir. Bu
mentiide 50’ye kadar fakli parametre eklenebilir.

'a)
ORPM 0.00A 1(1)
|

e |

[Q1 My Personal Menu_

130BC916.10

Q2 Quick Setup
Q4 Smart Setup
Q5 Changes Made

Cizim 2.14 Hizh Meniiler

Motoru neredeyse tamamen optimal olarak calistirmak icin
Q2 Hizli Kurulum secenegini belirleyerek parametre
secenegine gidin. Diger parametrelerin varsayilan ayarlar
gereken kontrol islevlerini ve sinyal girislerinin/cikiglarinin
(kontrol terminalleri) konfigtirasyonunu dikkate alir.

18 Danfoss A/S © 05/2018 Tum haklari sakhdir.
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Parametre secimi gezinme tuslariyla yapilir. Tablo 2.1 2.2.7 Hizli Men(, Q3 i§lev Kurulumlari
icindeki parametrelere erisilebilir.

islev kurulumu, sunlar da dahil olmak iizere su ve atik su

Parametre Ayar. uygulamalarinin bircogu icin gereken parametrelerin
Parametre 0-01 Dil timune hizl erisim saglar:
Parametre 1-20 Motor Giicii [kW] kW] . Degisken tork.
Parametre 1-22 Motor Voltaji [Vl . Sabit tork.
Parametre 1-23 Motor Frekansi [Hz]

. Pompalar.
Parametre 1-24 Motor Akimi [A]
Parametre 1-25 Motor Nominal Hizi [RPM] * Dozaj pompalari.
Parametre 5-12 Terminal 27 Dijital Giris [0] isletim yok" . Kuyu pompalari.
Parametre 1-29 Otomatik Motor [1] Tam AMA'yi R Yikseltici pompalar.
Adaptasyonu (AMA) etknlstir
Parametre 3-02 Minimum Referans [RPM] ° Karistirici pompalar.

Parametre 3-03 Maksimum Referans RPM] ° Havalandirmalar.

. Diger pompalar.

[
Parametre 3-41 Rampa 1 Hizlanma Siiresi | [s]
[

Parametre 3-42 Rampa 1 Yavaslama Siiresi | [s]

. Fan uygulamalari.
Parametre 3-13 Referans Sitesi Y9

Diger ozellikler arasinda islev kurulumlari menisi asagida-
Tablo 2.1 Parametre Secimi kileri secmek icin mevcut parametreleri de icermektedir:
1) Terminal 27 [0] Isletim yok olarak ayarlandiysa terminal 27'deki . LCP'de gosterilecek degiskenler.

+24 V'ye baglanti gerekli degildir. ° Dijital 6nceden ayarli hizlar.

Asagidaki konularda bilgi edinmek icin, Yapilan degisiklikler'i . Analog referanslarin 6lceklenmesi.
secin:
. Son 10 degisiklik. Degisen son 10 parametre
arasinda gezinmek icin [4] [Y] gezinme tuslarini
kullanin. . Atik su uygulamalari.

. Kapali cevrim tek alanli ve ¢ok alanli uygulamalar.

. Su ile ilgili 6zel islevler.

. Varsayilan ayardan beri yapilan degisiklikler.

Ekran satirn okumalar hakkinda bilgi edinmek icin Giinliikler
secenedini secin. Bilgiler grafik olarak gosterilir.

Yalnizca parametre 0-20 Ekran Satin 1.1 Kiiglik ve

parametre 0-24 Ekran Satin 3 Bliyiik icinde secili parame-
treler goriintiilenebilir. Daha sonra basvurmak uzere
bellekte 120'ye kadar 6rnek saklamak mimkinddr.
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islev kurulumu parametreleri asagidaki gibi gruplandirilir:

Q3-1 Genel ayarlar
Q3-10 Saat Ayarlari Q3-11 Ekran Ayarlan Q3-12 Analog GCikis Q3-13 Relays
Parametre 0-70 Tarih ve Saat Parametre 0-20 Ekran Satiri 1.1 Parametre 6-50 Terminal 42 Cikis Role 1=Parametre 5-40 islev
Kliglk Rolesi
Parametre 0-71 Tarih Bigimi Parametre 0-21 Ekran Satiri 1.2 Parametre 6-51 Terminal 42 Cikis Min. |Réle 2=Parametre 5-40 islev
Kiigiik Olcegi Rélesi
Parametre 0-72 Saat Bicimi Parametre 0-22 Ekran Satiri 1.3 Parametre 6-52 Terminal 42 Cikis Role secenegdi
Kligtik Maks. Olcegi 7=Parametre 5-40 islev Rélesi
Parametre 0-74 Yaz Saati/Yaz Parametre 0-23 Ekran Satiri 2 - Tole secenegi
Biiyiik 8=Parametre 5-40 Islev Rélesi
Parametre 0-76 Yaz Saati/Yaz Parametre 0-24 Ekran Satiri 3 - Role secenegi
Baslangici Bliytik 9=Parametre 5-40 islev Rélesi
Parametre 0-77 Yaz Saati/Yaz Bitisi | Parametre 0-37 Ekran Metni 1 - -
- Parametre 0-38 Ekran Metni 2 - -
- Parametre 0-39 Ekran Metni 3 - -

Tablo 2.2 Q3-1 Genel Ayarlar

Q3-2 Acik cevrim ayarlari
Q3-20 Dijital referans Q3-21 Analog referans
Parametre 3-02 Minimum Referans Parametre 3-02 Minimum Referans
Parametre 3-03 Maksimum Referans Parametre 3-03 Maksimum Referans
Parametre 3-10 Onceden Ayarli Referans Parametre 6-10 Terminal 53 Diisiik Voltaj
Parametre 5-13 Terminal 29 Dijital Giris Parametre 6-11 Terminal 53 Yiiksek Voltaj
Parametre 5-14 Terminal 32 Dijital Giris Parametre 6-14 Terminal 53 Disiik Ref./Gerib. Degeri
Parametre 5-15 Terminal 33 Dijital Giris Parametre 6-15 Terminal 53 Yiiksek Ref./Gerib. Degeri

Tablo 2.3 Q3-2 Agik Cevrim Ayarlari

Q3-3 Kapali ¢evrim ayarlar

Q3-30 Feedback settings Q3-31 PID settings

Parametre 1-00 Konfiglirasyon Modu Parametre 20-81 PID Normal/Ters Denetim
Parametre 20-12 Referans/Geri Besleme Birimi Parametre 20-82 PID Baslatma Hizi [RPM]
Parametre 3-02 Minimum Referans Parametre 20-21 Ayr Nkts 1

Parametre 3-03 Maksimum Referans Parametre 20-93 PID Orantili Kazang
Parametre 6-20 Terminal 54 Dlisiik Voltaj Parametre 20-94 PID Enteg. Sliresi

Parametre 6-21 Terminal 54 Yiiksek Voltaj

Parametre 6-24 Terminal 54 Dlisiik Ref./Gerib. Degeri
Parametre 6-25 Terminal 54 Yiiksek Ref./Gerib. Degeri
Parametre 6-00 Yliklti Sifir Zaman Asimi Sliresi

Parametre 6-01 Yiiklii Sifir Zaman Asimi Islevi

Tablo 2.4 Q3-3 Kapali Cevrim Ayarlari

20 Danfoss A/S © 05/2018 Tim haklar sakhdir. MG200B42
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2.2.8 Hizli Men(, Q4 SmartStart

SmartStart otomatik olarak frekans donustirtctnin ilk
baslatmasinda veya fabrika ayarlarina sifirlandiktan sonra
calisir. SmartStart, dogru ve en etkili motor denetimi
saglanmasi icin kullanicilan bir dizi asamaya onciilik eder.
SmartStart dogrudan Hizli Mendii ile de baslatilabilir.

Asagidaki ayarlat SmartStart ile kullanilabilir:
. Tekli pompa/motor: Acik cevrimde veya kapali
cevrimde.

. Motor alternasyonu: 2 motor 1 frekans
donustlriict paylasir.

. Temel kademeli denetim: Cok pompali sistemde
tekli pompanin hiz denetimi.
Ornegin bu, yiikseltici setlerindeki uygun maliyetli
bir ¢6ziim olabilir.

. Ana/uydu: Genel pompa sisteminin diizgiin
isletimi icin 8 frekans donustlriicii ve pompaya
kadar denetim.

2.2.9 Ana Menu Modu

Ana meni moduna girmek icin [Main Menu] tusuna basin.
Gizim 2.15 kismindaki okuma ekranda gorinir.

Ekrandaki orta ve alt bolimler [A] ve [¥] tuslan ile
secilebilen parametre gruplarinin bir listesini gosterir.

1107 RPM 3.84A 1(1)

|

e30bp066.14

1-** Load/Motor
2-** Brakes
3-** References/Ramps

Cizim 2.15 Ana Menii Modu

Parametrelerin her biri programlama moduna bakilmaksizin
ayni kalan bir ada ve numaraya sahiptir. Ana meni
modunda, parametreler gruplara ayrilir. Parametre
numarasinin (soldan) ilk hanesi parametre grup numarasini
gosterir.

Tum parametreler Ana Meni'de degistirilebilir. Ancak,
yapilandirmaya (parametre 1-00 Konfigiirasyon Modu) bagh
olarak bazi parametreler gizlenebilir. Ornegin, acik cevrim

tim PID parametrelerini gizler ve diger etkin secenekler 2
daha fazla parametre grubunu gortindr kilar.

2.2.10 Parametre Sec¢imi

Ana meni modunda, parametreler gruplara ayrilir. Gezinme
tuslari ile bir parametre grubu segin.

Parametre grubu sectikten sonra, gezinme tuslari ile bir
parametre secin.

Ekrandaki orta bolim, secilen parametre degerleri ile
parametre numarasini ve adini da gosterir.

o
151 BEFE1 E.049 58 1e13 o
Eazic Setting=s -z g
O-01 Languyags g

<
[Z=] Enali=sh U=

Cizim 2.16 Parametre Se¢imi

2.2.11 Verileri Degistirme

Verilerin degisimine yonelik prosedir hizli meni modu ve
ana menl modundaki gibidir. [OK] tusuna basarak secili
parametreyi degistirin.

Verilerin degisimine yonelik prosediir, secili parametrenin
sayisal veri degeri veya metin degeri tasimasina baghdir.

MG200B42
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2.2.12 Bir Metin Degerini Degistirme

Secili parametre metin degeri ise [4] [Y] gezinme tuglarini
kullanarak metin degerini degistirin.

imleci kaydedilecek degerin lizerine getirip [OK] tusuna
basin.

130BP070.10

Cizim 2.19 Bir Veri Degerini Kaydetme

130BP068.10

2.2.14 Sayisal Veri Degerinin Sonsuz
Degisken Degisikligi

Secili parametre sayisal veri degeri gOsteriyorsa [«] [>] ile
Cizim 2.17 Bir Metin Degerini Degistirme basamag secin.

2.2.13 Bir Veri Degerini Degistirme

Secili parametre bir sayisal veri degerini gosteriyorsa secili
veri degerini [«] [»] ve [A] [¥] gezinme tuslanyla degistirin.
[«] [»] tuslarina basarak imleci yatay hareket ettirin.

130BP073.10

(=]
—
o))
=)
o
A~
g Cizim 2.20 Basamak Segimi
N
—
[A] [v] tuslan ile secili basamak sonsuz degiskenini
degistirin.
imlec, secili basamagi gdsterir. imleci kaydedilecek
basamadin tzerine getirip [OK] tusuna basin.
Cizim 2.18 Bir Veri Degerini Degistirme
o~ 2
957RPM 11.58A 1(1) I
~
Start Adjustments 1-7* S
Veri degerini degistirmek icin [4] [¥] tuslarina basin. [4] 3
veri degerini artirirken [¥] veri degerini azaltir. imleci 1717 High starting torque time -
kaydedilecek degerin tizerine getirip [OK] tusuna basin. offs
\ w

Cizim 2.21 Kaydediliyor
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2.2.15 Deger, Adim adim

Belirli parametreler adim adim degistirilebilir. Bu durum
sunlar icin gecerlidir:

. Parametre 1-20 Motor Glicii [kW].

. Parametre 1-22 Motor Voltajl.

. Parametre 1-23 Motor Frekansi.

Parametreler hem bir grup sayisal veri degeri hem de
sonsuz degiskenli sayisal veri degerleri olarak degistirilir.

2.2.16 Dizinli Parametreleri Okuma ve
Programlama

Parametreler donen yigina yerlestirilince dizinlenir.
Parametre 15-30 Alarm Gnlg: Hata Kodu -

parametre 15-32 Alarm Gnlg: Zaman, okunabilen bir ariza
glinligu icerir. Bir parametre secin, [OK] tusuna basin ve
deger gilinliiglinde ilerlemek icin [4] [¥] tuslarini kullanin.

Ornegin, parametre 3-10 Onceden Ayarli Referans su sekilde
degistirilir:
1. Parametreyi secin, [OK] tusuna basin ve dizinli
degerlerde ilerlemek icin [4] [¥] tuslarini kullanin.
2. Parametre degerini degistirmek icin, dizinli degeri
secip [OK] tusuna basin.

3. [a] [¥] tuslarina basarak degeri degistirin.
4. Yeni ayari kabul etmek i¢in [OK] tusuna basin.

5. iptal etmek icin [Cancel] tusuna basin. Parame-
treden ¢ikmak icin [Back] tusuna basin.

2.2.17 Sayisal Yerel Denetim Panosu'nda
Nasil Programlanir?

Sayisal LCP (LCP 101) icin su yonergeler gecerlidir.
Denetim panosu 4 islevsel gruba ayrilir:
. Sayisal ekran.

. Meni anahtarlari ve gosterge 1siklari - parame-
treleri degistirme ve ekran islevleri arasinda gecis
yapma.

. Gezinme tuslari ve gosterge 1siklari.
. isletim tuslan ve gésterge isiklari.

Ekran satin
Simgeleri ve sayisal degerleri gdsteren durum mesajlari.

Gosterge 1siklan
. Yesil LED/On: Denetim bolimiintin calistigini
gosterir.

. Sari LED/Uyar: Bir uyari g0sterir.

. Yanip sonen kirmizi LED/Alarm: Bir alarm gosterir.

LCP tuslari
[Menu]

Asagidaki modlardan 1'ini secin:
. Status.

. Quick set-up.

. Main menu.

e30bal191.11

——‘ ‘—— ——‘ Setup Y

—s =

Status Quick Main
2 Menu Setup Menu

’
Warn.
Alarm

Cizim 2.22 LCP Tuglan

@

Durum modu

Durum modu, frekans dénistiriicliniin veya motorun
durumunu gosterir.

Alarm halinde, NLCP otomatik olarak durum moduna gecer.
Bircok alarm gosterilebilir.

MG200B42
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DUYURU!

LCP 101 sayisal yerel denetim panosu ile parametre
kopyalanamaz.

=
N
~N
e
o
rpm 8
)/_\ L4 Setup 1
Cizim 2.23 Durum Modu
e
g
e
o
R
,/\ Setup 1

Cizim 2.24 Alarm

Ana Meni/Hizli Kurulum

Tum parametrelerin veya yalnizca Hizli Meni'deki parame-
trelerin programlanmasi icin kullanilir (ayrica LCP 102'nin
béliim 2.1 Grafiksel ve Sayisal Yerel Denetim Panosu
bolimiindeki agiklamasina bakin).

Deger yanip sondiiglinde, parametre degerini degistirmek
icin [4] veya [¥] tusuna basin.

1. Ana meniye dénmek icin [Main Menu] tusuna
basin.

2. [xx-__] parametre grubunu secip [OK] tusuna
basin.

3. [__-xx] parametresini secip [OK] tusuna basin.

4. Parametre bir dizi parametresiyse dizi numarasini
secip [OK] tusuna basin.

5. Gerekli veri degerini se¢in ve [OK] tusuna basin.

islevsel secenekli parametreler [1], [2] ve benzeri degerler
gosterir. Farkli seceneklerin agiklamasi icin

béliim 3 Parametre Aciklamasi boélimiindeki bireysel
parametre aciklamalarina bakin.

[Back]

Geri donmek icin kullanilir.

[4] [v] komutlar arasinda veya parametrelerin icinde
hareket etmek icin kullanihr.

=
M g
o
]
P 2 03 Setup 1
i
]
Status Quick Main
Menu Setup Menu
Cizim 2.25 Ana Menii/Hizli Kurulum
2.2.18 LCP Tuslan
Yerel denetim tuglari LCP'nin altinda bulunur.
(I (I (I o
g
&
R
[V

Cizim 2.26 LCP Tuglan

[Hand On]

Frekans donisturictinin LCP ile denetlenebilmesini saglar.
[Hand On] ayni zamanda motoru baslatir ve artik gezinme
tuslariyla motor hizi verileri girilebilir. Tus,

parametre 0-40 LCP'de [Hand on] Anahtari ile [1] Devrede
veya [0] Devre Disi olarak secilebilir.

Kontrol sinyalleri veya bir fieldbus ile etkinlestirilen dis
durdurma sinyalleri baslatma komutunu LCP aracihigiyla
gecersiz kilacaktir.

[Hand on] etkinlestirildigine asagidaki denetim sinyalleri
hala etkin olur:
. [Hand On] - [Off] - [Auto Onl.

. Sifirla.

. Ters serbest durus.

. Ters cevirme.

. Kurulum secimi Isb — Kurulum se¢imi msb.
. Seri iletisimden durdurma komutu.

. Hizli durdurma.

. DC freni.

[Off]

Bagli motoru durdurur. Tus, parametre 0-41 LCP'de [Off]
Anahtari ile [1] Devrede veya [0] Devre Disi olarak secilebilir.
Hicbir dis durdurma islevi secili degil ve [Off] tusu etkin
degilse gerilim baglantisini keserek motoru durdurun.
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[Auto On]

Frekans donustiriciiniin kontrol terminalleri ve/veya seri
iletisim araciligiyla kontrol edilebilmesini saglar. Bus ve/
veya kontrol terminallerine bir baslatma sinyali uygulandig
zaman, frekans donustiriici baslatilacaktir. Tus,

parametre 0-42 LCP'de [Auto on] Anahtari ile [1] Devrede
veya [0] Devre Disi olarak secilebilir.

DUYURU!
Dijital girisler aracihgiyla etkin bir HAND-OFF-AUTO
sinyalinin 6nceligi [Hand on] ve [Auto on] denetim

tuslarindan daha fazladir.

[Reset]

Bir alarmdan sonra frekans dondstiirticly sifirlamak icin
kullanilir. Tus, parametre 0-43 LCP'de [Reset] Anahtari ile [1]
Devrede veya [0] Devre Disi olarak secilebilir.

2.3.1 Varsayilan Ayarlara Baglatma

Frekans donusturlclyl 2 sekilde varsayilan ayarlarindan
baslatin.

Onerilen baslatma (parametre 14-22 Isletim Modu
araciligiyla)
1. parametre 14-22 Isletim Modu'i secin.

2 [OK] tusuna basin.

3 Sunu segin: [2] Baslatma.
4. [OK] tusuna basin.
5

Sebeke beslemesi ile baglantisini kesin ve ekran
kapanincaya kadar bekleyin.

6. Sebeke beslemesini yeniden baglayin. Frekans
donustlricu sifirlanmistir.

Parametre 14-22 Isletim Modu, su haric hepsini baslatir:
. Parametre 14-50 RFI Filtresi.

. Parametre 8-30 Protokol.

. Parametre 8-31 Adres.

. Parametre 8-32 Baud Hizi.

. Parametre 8-35 Minimum Yanit Gecikmesi.

. Parametre 8-36 Maks. Yanit Gecikmesi.

. Parametre 8-37 Maksimum Inter-Char Gecikmesi.

. Parametre 15-00 [sletim Saatleri -
parametre 15-05 Asiri Voltajlar.

. Parametre 15-20 Tarihsel kayit: Olay -
parametre 15-22 Tarihsel Giinliik: Zaman.

. Parametre 15-30 Alarm Gnlg: Hata Kodu -
parametre 15-32 Alarm Gnlg: Zaman.

Manuel baslatma
1. Sebekeyle baglantisini kesin ve ekran kapanincaya
kadar bekleyin.

2. 2a  Grafik Ekran LCP 102'de enerji varken

[Status] - [Main Menu] - [OK] tuslarina
ayni anda basin.

2b  LCP 101'de, sayisal ekranda enerji varken
[Menu] tusuna basin

3. 5 sn sonra tuslan birakin.

4, Frekans donUstirlct artik varsayilan ayarlara gore
programlanmistir.

Bu prosediir asagidakiler disindakileri baslatir:
. Parametre 15-00 [sletim Saatleri.

. Parametre 15-03 A¢cma Sayisi.
. Parametre 15-04 Asiri Sicakliklar.
. Parametre 15-05 Asiri Voltajlar.

DUYURU!

Manuel baslatma, seri iletisim, RFI filtre ayarlari
(parametre 14-50 RFI Filtresi) ve ariza gunliigii ayarlarini
da sifirlar.

MG200B42
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3 Parametre Aciklamasi

3.1 Parametre Secimi

Parametreler frekans donustirticiiniin optimum kullanimini saglamak lzere dogru parametrenin kolayca segilebilmesi icin
cesitli parametre gruplarina aynimistir.

Parametre gruplarina genel bakis

Grup

islev

0-** [sletim ve Ekran

Frekans donustirtcinin temel islevleri ile ilgili parametreler, LCP tuslarinin islevi ve LCP ekraninin
yapilandirilmasi.

1-** YUk ve Motor

Motor ayarlarina baglh parametreler.

2-** Frenler

Frekans donusturtcudeki fren 6zelliklerine bagl parametreler.

3-** Referans / Rampalar

Referans kullanimi, sinirlamalarin tanimlar ve frekans donistiricinin degisikliklere reaksiyonu icin
parametreler.

4-** Sinirlar / Uyarilar

Sinirlarin ve uyarilarin konfigiirasyonunu yapan parametreler.

5-** Dijital Girig/Cikis

Dijital girislerin ve cikislarin konfigiirasyonunu yapan parametreler.

6-** Analog Giris/Cikis

Analog girislerin ve cikiglarin konfiglirasyonunu yapan parametreler.

8-** jletisimler ve Seceneklerin

iletisim ve seceneklerin konfigiirasyonunu yapan parametre grubu.

9-** PROFIBUS

Profibus’a &zel parametreler icin parametre grubu (VLT® PROFIBUS DP MCA 101 gereklidir).

10-** CAN Fieldbus

DeviceNet'e 6zel parametreler icin parametre grubu (VLT® DeviceNet MCA 104 gereklidir).

13-** Smart Logic

Smart logic control i¢in parametre grubu

14-** Ozel islevler

Frekans donusturtctdeki 6zel islevlerin konfiglirasyonunu yapan parametre grubu.

15-** Sirlicu Bilgisi

isletim verileri, donanim konfigiirasyonu ve yazilim siiriimleri gibi frekans dénistiriict bilgilerini
iceren parametre grubu.

16-** Veri Okumalar

Gergek referanslar, voltajlar, kontrol, alarm, uyari ve durum sozclkleri gibi veri okumalari igin
parametre grubu.

18-** Bilgi ve Okmlr

Bu parametre grubu son 10 koruyucu bakim giinliguni icerir.

20-** Sur. Kpl Cevrimi

Bu parametre grubu, birimin cikis frekansini kontrol eden kapali ¢evrim PID denetleyicinin konfiglras-
yonunu yapmak icin kullanilir.

21-** Dig Kapali Cevrim

3 genisletilmis kapali cevrim PID denetleyicinin konfiglirasyonunu yapan parametreler.

22-** Uygulama slevleri

Su uygulamalari icin parametreler.

23-** Siire Esash islevler

Gunlik veya haftalik olarak gerceklestirilecek eylemler icin parametreler.

24-** Uygulama islevleri 2

Frekans donustiirtici by-passi icin parametreler.

25-** Kademeli Dntlyc

Birden fazla pompanin sirasini kontrol etmek lizere temel kademeli denetleyiciyi yapilandiran parame-
treler.

26-** Analog G/C Se¢n. MCB 109

VLT® Analog G/G Secenegi MCB 109 konfigiirasyonunu yapmak icin parametreler.

29-** Water Application Functions

Suya 0zgl islev ayarlamalari icin parametreler.

30-** Ozel islevler

Ozel islevlerin konfigiirasyonunu yapan parametreler.

31-** Bypass Segq.

By-pass islevinin konfiglirasyonunu yapmak icin parametreler.

35-** Sensor Giris Secenegi

Sensor giris islevinin konfiglirasyonunu yapmak icin parametreler.

Tablo 3.1 Parametre Gruplari

Parametre tanimlari ve secimler grafik LCP veya sayisal LCP ekranda goruntilenir. Ayrintilar icin bkz. béliim 2 Programlama.
LCP'de [Quick Menu] veya [Main Menu] tuslarina basarak parametrelere erisin. Quick Menu diigmesi 6ncelikle, Uniteyi
kullanima alirken, baslatma islemi icin gereken parametreleri saglamak utzere kullanilir. Main Menu diigmesi, ayrintili bir
uygulama programlamasi igin tim parametrelere erisim saglar.

Tum dijital giris/cikis ve analog giris/cikis terminalleri ¢ok islevlidir. Tim terminallerin pek ¢ok su uygulamasi icin uygun
fabrika varsayilan islevleri vardir. Diger 6zel islevlere gerek duyulursa 5-** Dijital Giris/Cikis veya 6-** Analog Giris/Cikis
parametre gruplarinda programlanmalari gerekir.

26

Danfoss A/S © 05/2018 Tim haklar sakhdir. MG200B42




Dt

Parametre Aciklamasi Programlama Kilavuzu

3.2 0-+IsletinyEkran Parametreleri

e . o Secenek: fonksiyon:
Frekans donustiriciniin temel islevleri ile ilgili parame-
treler, LCP tuglarinin islevi ve LCP ekraninin yapilandiriimasi. DUYURU!
Motor calisirken bu parametre
3.2.1 0-0* Temel Ayarlar diizeltilemez.
oot poi | e 008 Mot
S K fonksi parametre 0-02 Motor Hiz Birimi ve
ecenek: onkstyon: parametre 0-03 Bolgesel Ayarlar
Ekranda kullanilacak dili tanimlar. icindeki ayarlara baglidr.
Frekans dénistiirtici, 2 farkli dil parametre 0-02 Motor Hiz Birimi ve
paketiyle teslim edilir. ingilizce ve parametre 0-03 Bélgesel Ayarlar'n
Almanca, her iki pakette de varsayilan ayarlari frekans donusti-
mevcuttur. ingilizce silinemez veya ricinin diinyanin hangi bélgesinde
degistirilemez. tedarik edildigine baghdir.
[o] * English Dil paketi 1 - 2'nin pargasi. DUYURU.
[11 Deutsch Dil paketi 1 - 2'nin parcasi. Motor hizi birimi degistirilirse
- - — bazi parametreler ilk
[2] Francais Dil paketi 1'in pargasi. degerlerine sifirlanir. Diger
3] Dansk Dil paketi 1'in parcasl. parametreleri degistirmeden
[l Spanish Dil paketi 1'in parcas. once motor hizi birimini secin.
Bl lizllirso EI) alicsl] [ wiieget [0] * RPM Motor hizini (RPM) kullanarak motor
[6] Svenska Dil paketi 1'in parcasi. hizi degiskenlerini ve parametre-
[7] Nederlands Dil paketi 1'in parcasi. lerini gdstermek icin secin.
[10] Chinese Dil paketi 2'nin parcasi. [1] Hz Cikis frekansini (Hz) kullanarak
motor hizi degiskenlerini ve
[20] Suomi Dil paketi 1in parcasl. parametrelerini gostermek icin
[22] English US Dil paketi 1'in parcasi. secin.
27 Greek Dil paketi 1'in parcasi. =
= Y lpsbed TR EtGEE 0-03 Bolgesel Ayarlar
[28] Bras.port Dil paketi 1'in pargasi. Secenek: fonksiyon:
[36] Slovenian Dil paketi 1'in pargasi. DUYURU_
[39] Korean Dil paketi 2'nin parcasi. Motor calisirken bu parametre
[40] Japanese Dil paketi 2'nin pargasi. diizeltilemez.
[41] Turkish Dil paketi 1'in parcasi. ERran) eIkl pararmetre, 002, Motor
[42] Trad.Chinese Dil paketi 2'nin parcasi. Hiz Birimi ve parametre 0-03 Bélgesel
@3] Bulgarian Dil paketi 1'in parcasr. Ayarlar icindeki ayarlara baglidir.
parametre 0-02 Motor Hiz Birimi ve
[44] Srpski Dil paketi 1'in pargasi. parametre 0-03 Bélgesel Ayarlar
[45] Romanian Dil paketi 1'in parcasi. varsayilan ayarlar frekans dontisti-
e i ST ol 1T riictiniin diinyanin hangi bolgesinde
46l agyar 1l paketi Tin parcasl. tedarik edildigine baghdir. Ayarlari
[47] Czech Dil paketi 1'in parcasi. gereken sekilde yeniden
[48] Polski Dil paketi 1'in pargasi. DA
[29] Russian Dil paketi 1in parcas. Kullanilmayan ayarlar goriinmezdir.
50] Thai BT el e el [0] Uluslararasi parametre 1-20 Motor Glicii [kW]
Unitelerini [kW]'ye ve
[51] Bahasa Dil paketi 2'nin pargasi. parametre 1-23 Motor Frekansi
Indonesia varsayilan degerini 50 Hz'ye ayarlar.
[52] Hrvatski Dil paketi 2'nin pargasi.
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0-03 Bolgesel Ayarlar

Secenek: fonksiyon:

[1 Kuzey Amerika | parametre 1-21 Motor Gicii [HP]
Unitelerini [hp]'ye ve

parametre 1-23 Motor Frekansi
varsayilan degerini 60 Hz'ye ayarlar.

0-04 Ac¢mada isletim Durumu

Secenek: fonksiyon:

Kapatmanin ardindan frekans
donusturtciniin sebeke voltajina
yeniden baglanmasindan sonra el
ile (yerel) modunda isletimdeyken
isletim modunu segin.

[o] * Surdirme Frekans donusturtcinin isletimini
ayni yerel referansi ve ayni
baslatma/durdurma kosulunu
stirdiirerek devam ettirir. Baglat/
durdur kosulu LCP'de, frekans
donusturict kapatilmadan once
dijital giris araciligryla [Hand On}/
[Off] ile uygulanr.

[11 Zrn. drd.,
ref=eski

Frekans donusturtctyi durdurur,
ancak ayni zamanda kapatmadan
once bellekteki yerel hiz referansini
surdirir. Sebeke voltaji yeniden
baglandiktan ve baslatma komutu
aldiktan ([Hand On]'a basilarak veya
dijital giris araciligiyla yerel
baslatma komutu) sonra frekans
donustiriict yeniden baslatilir ve
korunan hiz referansinda isletilir.

0-05 Yerel Mod Birimi

Secenek: fonksiyon:
Yerel referans biriminin motor mili
hizi (RPM/Hz cinsinden) ya da yiizde
cinsinden gosterilecegini belirler.
[o] * As Motor Hiz
Birimi
[1] %

3.2.2 0-1* Kurulum isletimleri

Ayri parametre kurulumlarini tanimlayin ve denetleyin.
Frekans donusturlciinin birbirinden ayri olarak programla-
nabilen 4 parametre ayari vardir. Bu, frekans
donistlricindn kullanimini esnek kilar ve pek ¢ok farkh su
sistemi denetim semalari gereksinimine uyarak genellikle
harici denetim ekipmanin maliyetinden tasarruf edilmesini
saglar. Ornegin kurulumlar, 1 kurulumda (6rnegin, giinliik
isletim) 1 denetim semasina ve diger kurulumda diger bir
denetim semasina (6rnegdin, gece azaltmasi) gore isletim
icin frekans donuisturlcliyld programlamak amaciyla kullani-
labilir. Alternatif olarak hava isleme birimi veya bir OEM

birimi, ayni parametrelerin olacagi bir yelpazede farkh
ekipman modelleri icin tim fabrika uyumlu frekans
donustiriculeri benzer sekilde programlamak amaciyla da
kullanilabilir. Uretim/isletime alma siiresince frekans
donistirtici modeline bagh olarak belirli bir kurulum
secin.

parametre 0-10 Etkin Kurulum icinde etkin kurulumu
(frekans donustirtctndn isletildigi kurulumu) segin.
Ardindan LCP secili etkin kurulumu gosterecektir. Coklu
kurulum kullanarak dijital giris veya seri iletisim komutlari
aracihiyla frekans dénustirictnin calismasi ve durmasi ile
kurulumlar arasinda gegis yapilabilir. Calisma esnasinda
kurulumlarin degistirilmesi gerekir, parametre 0-12 Bu
Kurulum Suna Bagh 6gesinin gereken sekilde programlan-
masini saglayin. Cogu su/atik su uygulamasi icin calisma
esnasinda kurulum degisimi gerekse dahi

parametre 0-12 Bu Kurulum Suna Bagli programlamasina
gerek yoktur. Ancak bu, ¢oklu kurulumlarin tam esnekligini
kullanan karigik uygulamalarda gerekebilir.

parametre 0-11 Programlama Ayari kullanilarak frekans
dondstirtcinin isletimi etkin kurulumda devam ederken,
kurulumlarin herhangi birinde parametreler diizenlenebilir.
Etkin kurulum dizenlenen kurulumdan farkl olabilir. Farkli
kurulumlarda ayni parametre ayarlar gerekiyorsa hizh
isletime alinmay: etkinlestirmek icin

parametre 0-51 Kurulum Kopyasi kullanilarak kurulumlar
arasinda parametre ayarlari kopyalanabilir.

Secenek: fonksiyon:

Frekans donustirictnin isletildigi
kurulumu segin.

Bir kurulumu 1 veya diger tim
kurulumlara kopyalamak icin
parametre 0-51 Kurulum Kopyasi
ozelligini kullanin. 2 farkli
kurulumda ayni parametre ayarinin
cakismasini 6nlemek adina
parametre 0-12 Bu Kurulum Suna
Bagl 6zelligini kullanarak
kurulumlara baglanti kurun. isletim
esnasinda degistirilemez olarak
isaretli parametrelerin farkl
degerlerinin oldugu kurumlar
arasinda gecis yapmadan once
frekans donustirictyd durdurun.
Isletim esnasinda degistirilemez
olarak isaretli parametreler

béliim 4 Parametre Listeleri
ogelerinde FALSE olarak isaretlidir.

[0] Fabrika
degerleri

Degistirilemez. Danfoss veri ayarini
icerir ve diger kurulumlar bilinen bir
duruma donerken veri kaynagi
olarak kullanilabilir.

[1] * Kurlm 1 [1] Kurlm 1 ila [4] Kurlm 4 tGm
parametrelerin programlanabilecegi

4 parametre ayaridir.
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0-12 Bu Kurulum Suna Bagh

noktasi kullanarak secimlerin
uzaktan kurulumu icin kullanilir. Bu
kurulum parametre 0-12 Bu Kurulum
Suna Bagl 6gesinden ayarlar
kullanr.

0-11 Programlama Ayari

Secenek: fonksiyon:
isletim esnasinda diizenlenecek
(programlanacak) kurulumu segin;
ya etkin kurulum ya da etkin
olmayan kurulumlardan 1'i.
Diizenlenen kurulum sayisi LCP'de
parantez iginde gosterilir.

[0] Fabrika Dizenlenemez, ancak diger

degerleri kurulumlar bilinen bir duruma
donerken veri kaynagi olarak
kullanilabilir.

[1] Kurlm 1 [1] Kurlm 1 ila [4] Kurlm 4 etkin
kurulumdan bagimsiz olarak isletim
esnasinda serbest bir sekilde
diizenlenebilir.

[2] Kurlm 2

[3] Kurlm 3

[4] Kurlm 4

[9] * Etkin kurulum | Frekans donusturictinin calistig

kurulum isletim esnasinda diizenle-
nebilir. Secili kurulumdaki
parametreler normalde LCP'den
diizenlenebilir, ancak seri iletisim
baglanti noktalarindan da gercekles-
tirilebilir.

Secenek:

0-12 Bu Kurulum Suna Bagh

fonksiyon:

Bu parametreyi yalnizca motor
cahsirken kurulumlarin degistirilmesi
gerektiginde kullanin. Bu parametre
isletim esnasinda degistirilemeyen
parametrelerin ilgili tim
kurulumlarda ayni ayarda olmasini
saglar.

Frekans donustirtict calisirken 1
kurulumdan digerine cakisma
olusturmayan degisiklikleri etkinles-
tirmek icin isletim esnasinda
degistirilemeyen parametreleri
iceren kurulumlara baglanti

Secenek: fonksiyon: Secenek: fonksiyon:

[2] Kurlm 2 olusturun. Baglanti, isletim

[3] Kurlm 3 esnasinda 1 kurulumdan digerine
[4] Kurlm 4 gecerken isletim esnasinda degisti-
[9] Goklu kurulum | dijital giris ve seri iletisim baglanti rilemez parametre degerlerinin

senkronizasyonunu sagdlar.
Parametre listelerinde

(boliim 4 Parametre Listeleri icindeki)
FALSE olarak isaretli parametreler
frekans donusttrtict calisirken
degistirilemez.

parametre 0-10 Etkin Kurulum icinde
[9] Coklu kurulum seciliyken
parametre 0-12 Bu Kurulum Suna
Bagh 6zelligi kullanihr. Motor
calisirken isletim esnasinda 1
kurulumdan digerine gegmek icin
[9] Coklu kurulum 6zelligini kullanin.
Ornegin:

Motor calisirken isletim esnasinda
kurulum 1'den kurulum 2'ye
gec¢mek icin [9] Coklu kurulum
dzelligini kullanin. Oncelikle
kurulum 1'deki parametreleri
programlayin ardindan kurulum 1
ile kurulum 2'nin senkronize
edilmesini (veya baglantili olmasini)
saglayin.

Senkronizasyon 2 sekilde gercekles-
tirilebilir:
. Diizen kurulumunu

parametre 0-11 Programla
ma Ayari 6gesinde [2]
Kurlm 2 olarak degistirin
ve parametre 0-12 Bu
Kurulum Suna Bagli 6gesini
[1] Kurlm 1 olarak
ayarlayin. Bu, baglanti
(senkronizasyon) islemini
baslatir.

130BP075.10

Cizim 3.1 Kurulum isleme

. Hala kurulum 1'de iken
parametre 0-50 LCP Kopyasi
ozelligini kullanarak
kurulum 1'i kurulum 2'ye
kopyalayin. Ardindan

MG200B42
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0-12 Bu Kurulum Suna Bagh

Secenek: fonksiyon:

parametre 0-12 Bu Kurulum
Suna Bagli 6gesini [2]
Kurlm 2 olarak ayarlayin.
Bu, baglanti islemini
baslatir.

130BP076.10

Cizim 3.2 Kurulum isleme

Baglanti tamamlandiginda,
parametre 0-13 Okuma: Baglantili
Kurulumlar isletim esnasinda degisti-
rilemez tim parametrelerin artik
kurulum 1 ve kurulum 2'de ayni
oldugunu belirmek amaciyla
kurulum 1 ve 2'yi okur. Kurulum
2'de isletim esnasinda degistirilemez
parametrede parametre 1-30 Stator
Direnci (Rs) gibi degisiklikler
yapilirsa bu degisiklikler otomatik
olarak kurulum 1'de de degistirilir.
Artik isletim esnasinda kurulum 1
ile kurulum 2 arasinda bir gegis
yapilabilir.

[0] * Bagl degil
[1] Kurlm 1
[2] Kurlm 2
[3] Kurlm 3
[4] Kurlm 4

0-13 Okuma: Baglantili Kurulumlar

Array (Dizi) [5]
Aralik:
0% [0 -255]

fonksiyon:

parametre 0-12 Bu Kurulum Suna
Bagl tarafindan baglantili tim
kurulumlarin listesini goruintileyin.
Her bir parametre ayari icin
parametrenin 1 dizini vardir. Her
dizindeki deger, kurulumlarin
baglantili oldugu parametre ayarini
gOsterir.

0-13 Okuma: Baglantili Kurulumlar

Array (Dizi) [5]
Aralik: fonksiyon:
Dizin LCP degeri
0 {0}
1 {1,2}
2 {1,2}
3 {3}
4 {4}
Tablo 3.2 Kurulum Baglantisi
Ornegi
Aralik: fonksiyon:
0* [-2147483648 | 4 farkli iletisim kanalinin her biri

= icin parametre 0-11 Programlama
2147483647 ] | Ayari ayarini goriintlleyin. Sayi
LCP'de de oldugu gibi on altili
sekilde gosterildiginde, her sayi 1
kanali gosterir.

1 ila 4 arasi sayilar bir kurulum
sayisini gosterir; F, fabrika ayarini ve
A, etkin kurulumu simgeler. Kanallar
sagdan sola dogru soyledir: LCP,
fieldbus, USB, HPFB1.5

Ornek: AAAAAA21h degeri fieldbus
kanalinin

parametre 0-11 Programlama Ayari
o6gesinde kurulum 2'yi kullandig,
LCP'nin kurulum 1'i kullandigi ve
diger tim kanallarin erkin kurulumu
kullandigi anlamina gelir.

3.2.3 0-2* LCP Ekrani

LCP'de gosterilen degiskenleri tanimlayin.

DUYURU!

Ekran metinlerinin nasil yazilacagi hakkinda bilgi almak
icin bkz.

. Parametre 0-37 Ekran Metni 1.
. Parametre 0-38 Ekran Metni 2.
. Parametre 0-39 Ekran Metni 3.

0-20 Ekran Satin 1.1 Kiigiik

Secenek: fonksiyon:
Satir 1'de, sol konumda
gorintilemek icin bir degisken
secer

[0] Higbiri Hicbir ekran degeri secilmedi
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0-20 Ekran Satin 1.1 Kiiglik

0-20 Ekran Satin 1.1 Kiicuk

Secenek: fonksiyon: Secenek: fonksiyon:
[15] Readout: [1605] Ana Gercek Onaltil kodda bir veya daha ¢ok
actual setup Degder [%] uyari.
(371 Ekran Metni 1 | Mevcut kontrol s6zciigii [1609] Ozel Okuma Surada belirlenen kullanici tanimli
[38] Ekran Metni 2 okumalari goruntler:
[39] Ekran Metni 3 . Parametre 0-30 Ozel
[89] Tarih ve Saat Okuma Birimi.
Okumasi o Parametre 0-31 Ozel
[953] Profibus Uyari | PROFIBUS iletisim uyarilari Okuma Min. Degeri.
So6zclgu gorintdler. . parametre 0-32 Gzel
[1005] Okuma iletim | Son calismadan bu yana olusan Okuma Maks. Degeri.
Hatasi Sayaci | CAN kontroli iletim hatasi sayisini [1610] Gl (kW] Motor tarafindan tiketilen giic (KW
goruntler.
olarak).
[1006] Okuma Alma | Son calismadan bu yana olusan [1611] Glg [hp] Motor tarafindan tuketilen gti¢ (HP
Hatasi Sayaci | CAN kontrolli alma hatasi sayisini
olarak).
gorintdler.
[1612] Motor voltaji | Motor tarafindan saglanan voltaj.
[1007] Okuma Bus Son calismadan bu yana olusan bus
Kapal Sayaci | kapali olay: sayisini goruntler. [1613] Frekans Motor frekansi, baska bir deyisle
013 0 DeviceNete 5zaii bi — frekans donusturiciden gelen cikis
L ] yan eviceNete 6zgU bir uyart sozcugu frekansinin Hz cinsinden degeri.
Parametresi gorintiler. Her uyariya ayr bir bit
atanur. [1614] Motor Akimi Motorun verim degeri olarak
oOlcilen faz akimi.
[1230] Uyari
Parametresi [1615] Frekans [%] Motor frekansi, baska bir deyisle
[1397] Alert Alarm frekans donusturiiciden gelen cikis
Word frekansinin yiizde cinsinden degeri.
[1398] Alert Warning [1616] Tork [Nm] Nominal motor torkundaki motor
Word yiikiiniin yiizde degeri.
(1399 \‘/\Jer; Status [1617] Hiz [RPM] RPM (dakikadaki donds sayis)
- o cinsinden hiz, baska bir deyisle
[1500] Isletim Saatleri | Frekans dondstiriciiniin kag saat . I
) N girilen motor plakasi verilerini, ¢ikis
Elleas Gl frekansini ve frekans donusturi-
[1501] Calisma Motorun kag saat calistigini cudeki yiiku esas alan kapali ¢cevrim
Saatleri goruntdler. motor milinin hizi.
[1502] kWh Sayaci kWh cinsinden elektrik tiketimini [1618] Motor Termal [ ETR islevi ile hesaplanan motor
gorintdler. termal ylku. Ayrica 7-9* Motor
[1580] Fan Calisma Sicakligi parametre grubuna da
. bakin.
Saatleri
[1600] Kontrol Seri iletisim baglanti noktasi [1619] KTY sensor
Sozcligi lizerinden frekans donustiiriciden sicakhg
on altili kodda gonderilen kontrol [1622] Tork [%] Uretilen gercek torku yiizde olarak
sOzcliguini gorintiler. goruntiler.
[1601] * Referans Secilen birimdeki toplam referans [1623] Motor Shaft Motor miline uygulanan mekanik
[Birim] (dijital, analog, 6nceden ayarli, bus, Power [kW] glict gorintaler.
ref.udond'u.r, yakalama ve yavaslama [1624] Calibrated
degerlerinin toplami). Stator
[1602] Referans % Yuzden cinsinden toplam referans Resistance
(dijital, analog, 6nceden ayarli, bus, [1626] Glc Filtreli
ref. dondur, yakalama ve yavaslama [kW]
degerlerinin toplami). [1627] Gug Filtreli
[1603] Durum Mevcut durum sézcligii. thpl
S6zcigi
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0-20 Ekran Satin 1.1 Kiiglik

0-20 Ekran Satin 1.1 Kiicuk

Secenek: fonksiyon: Secenek: fonksiyon:
[1630] DC Baglanti Frekans dénustirtctdeki DC [1658] PID Cikisi [%] | Kapali devre PID denetleyicisi ¢ikis
Voltaji baglantisi voltaji. degerini ylizde olarak verir.
[1631] System Temp. [1659] Adjusted Akis dengelemesi ile degistirildikten
[1632] Fren Enerjisi /s | Bir dis fren rezistoriine aktarilan Setpoint sonraki gercek isletim ayar noktasini
mevcut fren glcd. gosterir. Bkz. 22-8* Akis Dengeleme
Anlik deger gosterir. parametre grubu.
[1633] Fren Enerjisi /2 | Bir dis fren rezistoriine aktarilan [1660] Dijital Girig Dijital girislerin durumunu
dak fren glicli. Son 120 saniye igin gorintiler. Sinyal alt degeri = 0;
ortalama gli¢ surekli olarak Sinyal (st degeri = 1.
hesaplanir. ilgili sira, bkz. parametre 16-60 Dijital
[1634] Sogutucu Frekans donustlriiciiniin mevcut isi Giris. Bit 0 en sagdadr.
sicakhgr. alicr sicakligi. Devreden ¢ikarma [1661] Terminal 53 Giris terminal 53'Un ayari. Akim = 0,
sinirt 95 £5 °C'dir. 70 £5 °C'de Anahtar Ayari | gerilim = 1.
devreden gikarma islemi meydana [1662] Analog Giris Referans veya koruma degeri olarak
gelir. 53 giris 53'teki gercek deger.
[1635] Cevirici Termal | Ceviricilerin yiizde olarak yuikd. [1663] Terminal 54 Giris terminal 54Gn ayan. Akim = 0,
[1636] Cvr. Nom. Frekans donusturtciniin nominal Anahtar Ayari | gerilim = 1.
Akim akimi. [1664] Analog Giris Referans veya koruma degeri olarak
[1637] Cvr. Maks. Frekans donustirtciniin maksimum 54 giris 54'teki gercek deger.
ALt akimi. [1665] Analog Cikis Cikis 42'deki gercek deger (mA).
[1638] SL Denetle- Kontrol tarafindan yritilen olayin 42 [mA] Cikis 42 tarafindan temsil edilecek
yicisi Durumu | durumu. degiskeni segmek icin
tre 6-50 Terminal 42 Cik
[1639] Kntr. Karti Kontrol kartinin sicakhgi. parametre o ermina Cikis
y parametresini kullanin.
Sicakligi
[1642] Service Log [1666] Dijital Cikis Tum dijital cikislarin ikili degeri.
Counter [bin]
[1645] Motor Phase U [1667] Darbe Grs #29 | Terminal 29'da darbe giris olarak
Current [HZ] uygulanan frekansin gercek degeri.
[1646] Motor Phase V [1668] Darbe Grs #33 | Terminal 33'te darbe giris olarak
Current [Hz] uygulanan frekansin gercek degeri.
f1647] Motor Phase [1669] Darbe Cik Terminal 27'de dijital cikt dund
W Current arbe Cikisi ermina e dijital ¢ikti modunda
— — #27 [Hz] uygulanan darbelerin gercek degeri.
[1650] Dis Referans Dis referansin ylizde cinsinden
toplami, baska bir deyisle analog, [1670] Darbe Cikisi Terminal 29'da dijital ¢ikti modunda
darbe ve bus degerlerinin toplami. #29 [Hz] uygulanan darbelerin gercek degeri.
[1652] Geri Besleme | Programlanan dijital girislerden [1671] Réle Cikisi Tim rolelerin ayarini goruntiler.
[Birim] sinyal degeri. [bin]
1672 S A S Y t degerini
[1653] Digi Pot Dijital potansiyometrenin gercek [ ] ayac aiy?g ”nln meveut degerini
X gorintdler.
Referansi referans geri beslemeye katkisini
goruntiler. [1673] Sayac B Sayag B'nin mevcut degerini
ornttiler.
[1654] Geri Besleme | Geri besleme 1 degerini gorintiler. SISTENTEEE
1 [Birim] Ayrica bkz. parametre grubu 20-0* [1675] Analog Grs Giris X30/11'deki sinyalin gercek
Geri bildirim. X30/11 degeri (VLT® Genel Amach G/C MCB
[1655] Geri Besleme | Geri besleme 2 degerini gortntiler. 101, istege bagl olarak).
2 [Birim] Ayrica bkz. parametre grubu 20-0* [1676] Analog Grs Giris X30/12'deki sinyalin gercek
Geri bildirim. X30/12 degeri (VLT® Genel Amach G/C MCB
[1656] Geri Besleme | Geri Besleme 3 degerini goriintiler. 101, istege baglt olarak).
3 [Birim] Ayrica bkz. parametre grubu 20-0* [1677] Analog Cks Giris X30/8'deki sinyalin gercek
Geri bildirim. X30/8 [mA] degeri (VLT® Genel Amach G/C MCB
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0-20 Ekran Satin 1.1 Kiiglik

0-20 Ekran Satin 1.1 Kiicuk

Secenek: fonksiyon: Secenek: fonksiyon:
101, istege bagh olarak). Temsil [1698] Warning Word
edilecek degiskeni se¢mek igin 3
parametre 6-60 Terminal X30/8 Cikis [1830] Analog Girisi | Analog G/C kartinda terminal
parametresini kullanin. X42/1 X42/1'e uygulanan sinyalin degerini
[1678] Analog Cks gosterir.
X45/1 [mA] [1831] Analog Girisi | Analog G/C kartinda terminal
[1679] Analog Cks X42/3 X42/3’e uygulanan sinyalin degerini
X45/3 [mA] gOsterir.
[1680] Fieldbus CTW [ Kontrol sozcigl (CTW) fieldbus'tan [1832] Analog Girisi | Analog G/C kartinda terminal
! Al X42/5 X42/5'e uygulanan sinyalin degerini
[1682] Fieldbus REF 1 | BMS, PLC veya diger ana denetleyici gosterir.
gibi seri iletisim ag aracihgyla [1833] Analog Cks Analog G/C kartinda terminal
kontrol s6zcligi ile génderilen ana X42/7 [V] X42/7'ye uygulanan sinyalin
referans degeri. degerini gosterir.
[1684] iitsm. Secenegi | Genisletilmis fieldbus iletisim [1834] Analog Cks Analog G/C kartinda terminal
S eagee] et geelel: X42/9 [V] X42/9'a uygulanan sinyalin degerini
[1685] FC Baglanti Kontrol sézcigii (CTW) fieldbus'tan gosterir.
Noktast CTW 1 | alinr. [1835] Analog Cks Analog G/C kartinda terminal
[1686] FC Baglanti Fieldbus'a gonderilen durum X42/11 [V] X42/11’e uygulanan sinyalin
Noktasi REF 1 | s6zcligu (STW). degerini gosterir.
[1687] Bus Readout [1836] Analog Girig
Alarm/Warning X48/2 [mA]
[1689] Configurable | parametre 8-17 Configurable Alarm [1837] Sic. Giris X48/4
Alarm/Warning | and Warningword 6gesinde yapilan- [1838] Sic. Giris X48/7
Word dirilan alarm/uyari s6zctigini [1839] Sic. Girig
gorintdler. X48/10
[1690] Alarm On altili bir kodda bir veya daha [1850] Sensorsiz
Sozciigii fazla alarm (seri iletisim icin Okuma [unit]
kullanilir). [1860] Digital Input 2
. : [1870] Mains Voltage
[1691] Alarm On altil bir kodda bir veya daha
PR P [1871] Mains
Sozclgi 2 fazla alarm (seri iletisim icin
kullanilir). Frequency
[1872] Mains
[1692] Uyari Sézcligu | On altili bir kodda bir veya daha Imbalance
fazla uyari (seri iletisim icin [1875] Rectifier DC
kullanilir). Volt.
[1693] Uyari Sézctigu | On altil bir kodda bir veya daha [2117] Dis 1 Referans | Genisletilmis kapall devre denetle-
2 fazla uyar (seri iletisim icin [Birim] yicisi 1 icin referans degeri.
Ll [2118] Dis 1 Geri Genisletilmis kapali ¢evrim denetle-
[1694] Genisletilmis On altil bir kodda bir veya daha Besleme yicisi 1 icin geri besleme sinyalinin
Durum fazla durum kosulu (seri iletisim igin [Birim] degeri.
Sozcugi kullani). [2119] Dis 1 Cikis [%] | Genisletilmis kapali cevrim denetle-
[1695] Dis Durum On altili bir kodda bir veya daha yicisi 1den alinan cikisin degeri
SOzcugui2 fazla durum kosulu (seril iletisimiicin [2137] Dis 2 Referans | Genisletilmis kapali devre denetle-
kullaniir). [Birim] yicisi 2 icin referans degeri.
(1696] Bakim Bitler programlanan Koruyucu [2138] Dis 2 Geri Genisletilmis kapali ¢evrim denetle-
Szclgi Bakim Olaylar icin 23-1* Bakim Besleme yicisi 2 icin geri besleme sinyalinin
parametre grubundaki durumu [Birim] degeri.
yansitir
[2139] Dis 2 Cikis [%] | Genisletilmis kapal ¢evrim denetle-
1527 Alarm Word 3 yicisi 2'den alinan cikisin degeri
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0-20 Ekran Satin 1.1 Kiicuk

Secenek: fonksiyon: Secenek: fonksiyon:
[2157] Dis 3 Referans | Genisletilmis kapali devre denetle- [3403] PCD 3 MCO'ya
[Birim] yicisi 3 icin referans degeri. Yaz
[2158] Dis 3 Geri Genisletilmis kapali ¢cevrim denetle- [3404] PCD 4 MCO'ya
Besleme yicisi 3 icin geri besleme sinyalinin Yaz
[Birim] degeri. [3405] PCD 5 MCO'ya
Yaz
S —— - .
[2159] Dis 3 Cikis [%] | Genisletilmis kapali ¢cevrim denetle (3406] PCD 6 MCO'ya
yicisi 3'den alinan cikisin degeri Yaz
[2230] Akis Yok Gucl | Gergek igletim hizi icin hesaplanan [3407] PCD 7 MCO'ya
akis yok guici. Yaz
[2316] Bakim Metni [3408] PCD 8 MCO'ya
[2580] Kademe Kademeli Denetleyicinin calisma Yaz
Durumu durumu. (3409 PCD 9 MCO'ya
Yaz
[2581] Pmp Durumu | Kademeli IE)enetIeyla tarafindan 3410] PCD 10
kontrol edilen her pompanin MCO'ya Yaz
calisma durumu. 3421] PCD 1
[2791] Cascade Uydu frekans donusturictler ile MCO'dan Oku
Reference kullanim igin referans cikis. [3422] PCD 2
[2792] % Of Total Sistem isletim noktasini toplam MCO'dan Oku
Capacity sistem kapasitesinin kapasite [3423] PCD 3
yiizdesi olarak géstermek icin MCO'dan Oku
okuma parametresi. [3424] PCD 4
MCO'dan Oku
[2793] Cascade Kademeli sistemin durumunu
. N " i [3425] PCD 5
Option Status | gostermek icin okuma parametresi.
MCO'dan Oku
[2794] Kademeli [3426] PCD 6
Sistem MCO'dan Oku
Durumu [3427] PCD 7
[2795] Advanced MCO'dan Oku
Cascade Relay [3428] PCD 8
Output [bin] MCO'dan Oku
[2796] Extended [3429] PCD 9
Cascade Relay MCO'dan Oku
Qi i 161 (3430] PCD 10
[2920] Derag MCO'dan Oku
PowerlkW] [9920] Fan Ctrl deltaT
[2921] Derag [9921] Fan Ctrl
Power[HP] Tmean
[2965] Totalized [9922] Fan Ctrl NTC
Volume G
[2966] fstia) Y i [9923] Fan Ctrl i-term
[2969] Flow [9924] Rectifier
[3110] By-pass Current
DU [9952] PC Debug 0
S6zcugi [9953] PC Debug 1
(3111] Galisma [9954] PC Debug 2
Saatleri By- [9961] FPC Debug 0
— 525;1 —— [9962] FPC Debug 1
34011 v ya [9963] FPC Debug 2
az
[9964] FPC Debug 3
[3402] PCD 2 MCQO'ya
[9965] FPC Debug 4
Yaz
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Parametre Aciklamasi Programlama Kilavuzu

0-21 Ekran Satiri 1.2 Kiigilik . Gergek hiz.

Secenekler parametre 0-20 Ekran Satini 1.1 Kiiclik icin listele- Custom Readout (Value) o
nenlerle aynidir. Satir 1'de, merkez konumda gériintiilemek icin EL}S6t-(9n9’1 Readout é
bir degisken secer Unit P 0-30 3
Max value i
P0-32
0-22 Ekran Satin 1.3 Kuigiik
RN
Secenekler parametre 0-20 Ekran Satiri 1.1 Kii¢iik icin listele- (\5'\\0
o
nenlerle aynidir. Satir 1'de, sag konumda goriintilemek icin bir eeé Y
N
degisken secer X 2
gls G . ‘\5(\\ {\{&\Q\e \‘\Q}\
" W : ©
0-23 Ekran Satin 2 Biyiik Min value R \){-\(xg
T Li 1 S .
Secenekler parametre 0-20 Ekran Satiri 1.1 Kiiclik icin listele- u':i(:::mly e O;o‘(' ceed
nenlerle aynidir. Satir 2'de goriintiilemek icin bir degisken secin. P0-31 Motor Spee
0 Motor Speed
" High limit
0-24 Ekran Satin 3 Biiyiik P 4-13 (RPM)
P 4-14 (Hz)

Secenekler parametre 0-20 Ekran Satiri 1.1 Kii¢lik igin listele-
nenlerle aynidir. Satir 2'de goriintlilemek icin bir degisken secin.

Dizi [50]

Aralik: fonksiyon:

Size [0-9999 ] LCP'de [Quick Menu] tusuyle erisile-
related* bilien Q1 Kisisel Mentim'de

gorintilenecek 20'ye kadar
parametreyi tanimlayin. Parame-
treler, Q1 Kisisel Meniim'de bu dizi
parametresinde programlandiklari
sira ile goriintlenir. Degeri 0000
olarak ayarlayarak parametreleri
silin.

Ornegin bu, diizenli olarak degisti-
rilmesi gereken 1'den 50'ye kadar
parametreye hizli ve basit erisim
saglamak adina kullanilabilir.

3.2.4 0-3* LCP Ozel Okuma

Ekran unsurlari gesitli amaglara yonelik olarak 6zellestiri-
lebilir.
. Ozel okuma Hiza oranl deger
(parametre 0-30 Ozel Okuma Birimi seceneginde
belirlenen birime bagl olarak dogrusal, kare veya
kip).
. Ekran metni. Bir parametrede depolanan metin
dizgisi.
Ozel okuma
Goruntulenecek hesaplanan deger suradaki ayarlara

baghdir:
. Parametre 0-30 Ozel Okuma Birimi.

. Parametre 0-31 Ozel Okuma Min. Degeri (yalnizca
dogrusal).

. Parametre 0-32 Ozel Okuma Maks. Dederi.
. Parametre 4-13 Motor Hizi Ust Siniri [RPM].

. Parametre 4-14 Motor Hizi Ust Sinir1 [Hz].

Gizim 3.3 Ozel Okuma

iliski, parametre 0-30 Ozel Okuma Birimi seceneginde
belirlenen birimin tipine baghdir:

Birim tiirii

Hiz iliskisi

Boyutsuz

Hizi

Akis, hacim

Akis, kitle

Linear

Hiz

Uzunluk

Sicakhk

Basing

Karesel

Gug

Kiibik

Tablo 3.3 Farkli Birim Tipleri icin Hiz iliskileri

0-30 Ozel Okuma Birimi

Secenek:

fonksiyon:

LCP ekraninda gortintilenecek bir
deger programlayin. Degerin hiz ile
dogrusal, karesel veya kubik bir
iliskisi vardir. iliski, belirlenen birime
baglhdir (bkz. Tablo 3.3). Gercek
hesaplanan deger

parametre 16-09 Ozel Okuma
6gesinde okunabilir ve/veya
parametre 0-20 Ekran Satiri 1.1 Kigiik
ila parametre 0-24 Ekran Satiri 3
Biiyiik 6gelerindeki [1609] Ozel
Okuma secilerek ekranda gortintile-
nebilir.

[0]

(17

[5]

PPM

[10]

1/dak

[11]

RPM

MG200B42
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0-30 Ozel Okuma Birimi 0-31 Ozel Okuma Min. Degeri

Secenek: fonksiyon: Aralk: fonksiyon:
[12] DARBE/sn Size [-999999.99 - | Bu parametre 6zel tanimh
[20] I/sn related* 100.00 okumanin minimum degerinin
21 I/dak CustomRea- secimine izin verir (sifir hizda
[22] I/sa doutUnit] gerceklesir). Yalnizca
23] m/sn parametre 0-30 Ozel Okuma Birimi
[24] m?/dak ogesinde dogrusal bir birim
125] o secerken 0'dan farkl bir dege
30] kg/sn secilebilir. Karesel ve kubik birimler
B31] L icin minimum deger 0'dir.
[33] t/dak
34] s Aralik: fonksiyon:
[40] T 100 [par. 0-31 - [ Bu parametre, motorun hizi
[41] m/dak Custom- 999999.99 (parametre 4-13 Motor Hizi Ust Siniri
5] - ReadoutUni | CustomRea- [RPM{ veya parametre 4-14 Motor
60] c @ doutUnit] Hizi Ust Siniri [Hz] icin ayar degerine
ulastiginda gosterilecek maksimu
[70] mbar degeri ayarlar (parametre 0-02 Motor
711 bar Hiz Birimi 6gesindeki ayara bagl
[72] fid olarak).
[73] kPa
[75] mm Hg Aralik: fonksiyon:
L] KW 0* [0-25] Bu parametrede, LCP icerisindeki
(1201 GPM ekrana bagimsiz bir metin dizesi
(121 ga:/zsjnk yazmak veya seri iletisim ile okumak
(122] gal/da mumkanddr.
[123] gal/sa L o
[124] CFM Metni surekli olarak goriintilemek
1251 PP icin asagidaki parametrelerin 1'inde
S [37] Metni Goriintiile 1' segin.
Eii :t//dak . Parametre 0-20 Ekran Satini
t/sa L
30 TV 1.1 Kiiglik.
[131] Ib/dak . Parametre 0-21 Ekran Satiri
[132] Ib/sa 1.2 Kigk.
[140] ft/sn . Parametre 0-22 Ekran Satini
[141] ft/dak L2 g
[145] Ft . Parametre 0-23 Ekran Satiri
[160] °F 2 Biyiik.
[170] psi e Parametre 0-24 Ekran Satiri
[171] Ib/in? 3 Biiyiik.
E ;3 |fn \;’vvz . Parametre 0-37 Ekran Metni
t
[174] inc Hg g
[180] ap parametre 12-08 Ana Bilgisayar Adi
ogesi degistirildiginde
parametre 0-37 Ekran Metni 1 degisir
- ancak bunun tersi mimkin
degildir.
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0-38 Ekran Metni 2

Aralik:

fonksiyon:

0*

[0-25]

Bu parametrede, LCP igerisindeki
ekrana bagimsiz bir metin dizesi
yazmak veya seri iletisim ile okumak
mumkanddr.

Metni strekli olarak goriintilemek
icin asagidakilerde [38] Metni
Gériintiile 2'yi segin:
. Parametre 0-20 Ekran Satin
1.1 Kiigiik.

. Parametre 0-21 Ekran Satiri
1.2 Kiigtik.

. Parametre 0-22 Ekran Satiri
1.3 Kiigtik.

. Parametre 0-23 Ekran Satiri
2 Biiyiik.

. Parametre 0-24 Ekran Satiri
3 Biiyiik.

Bir karakteri degistirmek icin [A]
veya [¥] tusuna basin. imleci
hareket ettirmek icin [€] ve [»]
tusuna basin. imleg bir karakterin
Uzerindeyken, bu karakter degistiri-
lebilir. Imlec 2 karakterin arasina
yerlestirilip [A] veya [Y] diigmesine

basilarak bir karakter girilebilir.

Aralik:

0-39 Ekran Metni 3

fonksiyon:

0*

[0-25]

Bu parametrede, LCP icerisindeki
ekrana bagimsiz bir metin dizesi
yazmak veya seri iletisim ile okumak
mimkiindir. Metni strekli olarak
gorintilemek icin surada metni
gorintile 3'U segin:

parametre 0-20 Ekran Satiri 1.1
Kiglik, parametre 0-21 Ekran Satiri
1.2 Kiiglik, parametre 0-22 Ekran
Satiri 1.3 Kiiglik,

parametre 0-23 Ekran Satiri 2 Blytik
veya parametre 0-24 Ekran Satiri 3
Bliytik. Bir karakteri degistirmek icin
[A] veya [Y] tusuna basin. imleci
hareket ettirmek icin [4] ve [»]
tusuna basin. imleg bir karakterin
Uzerindeyken, bu karakter degistiri-
lebilir. Imlec 2 karakterin arasina
yerlestirilip [A] veya [Y] diigmesine

basilarak bir karakter girilebilir.

3.2.5 0-4* LCP Tus Takimi

LCP'deki etkinlestir, devreden ¢ikar ve parola koruma

tuslar.
0-40 LCP'de [Hand on] Anahtan
Secenek: fonksiyon:
[0] Devre Disi Tusu devreden ¢ikarmak icin segin.
[17 * Devrede [Hand On] tusu etkin.
[2] Parola El ile modunda yetkisiz kullanimdan
kaginin. Kisisel Mentim'e
parametre 0-40 LCP'de [Hand on]
Anahtar ayar dahil ise
parametre 0-65 Personel Men(i
Parolasi 6gesinde parolayi
tanimlayin. Aksi takdirde parolays,
parametre 0-60 Ana Mendi Parolasi
ogesinde tanimlayin.
[3] KAPALI
olmadan etkin
[4] KAPALI olmdn
parola
[5] KAPALI olarak
etkin
[6] KAPALI olarak
parola
[9] Enabled, ref =
0
0-41 LCP'de [Off] Anahtari
Secenek: fonksiyon:
[0] Devre Disi Tusu devreden ¢ikarmak icin secin.
[11* Devrede [Off] tusu etkin.
[2] Parola Yetkisiz durdurmadan kaginin. Kisisel
Meniim'e parametre 0-41 LCP'de [Off]
Anahtari ayan dahil ise
parametre 0-65 Personel Menti
Parolasi 6gesinde parolayi
tanimlayin. Aksi takdirde parolays,
parametre 0-60 Ana Mendi Parolasi
6gesinde tanimlayin.

0-42 LCP'de [Auto on] Anahtan

Secenek: fonksiyon:

[0] Devre Disi Tusu devreden cikarmak icin segin.
[17 * Devrede [Auto On] tusu etkin.

[2] Parola Oto. modunda yetkisiz kullanimdan

kacinin. Kisisel Mentim'e
parametre 0-42 LCP'de [Auto on]
Anahtari ayari dahil ise
parametre 0-65 Personel Mendii
Parolasi 6gesinde parolayi
tanimlayin. Aksi takdirde parolayi,

MG200B42
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0-42 LCP'de [Auto on] Anahtan

Secenek:

fonksiyon:

parametre 0-60 Ana Mendi Parolasi
o6gesinde tanimlayin.

0-43 LCP'de [Reset] Anahtari

Secenek: fonksiyon:

[0] Devre Disl Tusu devreden c¢ikarmak icin segin.

[1] * Devrede [Reset] tusu etkin.

[2] Parola Yetkisiz sifirlamadan kaginin.
parametre 0-25 Kisisel Meniim'e
parametre 0-43 LCP'de [Reset]
Anahtari ayan dahil ise
parametre 0-65 Personel Menti
Parolasi 6gesinde parolayi
tanimlayin. Aksi takdirde parolayi,
parametre 0-60 Ana Mendi Parolasi
6gesinde tanimlayin.

[3] KAPALI

olmadan etkin

[4] KAPALI olmdn

parola

[5]

KAPALI olarak
etkin

Tusa basildiginda frekans
donusturica sifirlanir, ancak
yeniden baglatiimaz.

[6]

KAPALI olarak
parola

Yetkisiz sifirlamayi onler. Yetkili
sifirlamadan sonra frekans
donusturict baslatiimaz. Parolanin
nasil ayarlanacagina dair bilgi icin
bkz. [2] Parola secenegi.

3.2.6 0-5* Kpyalama/Kydetme

LCP'den ve LCP'ye parametreleri kopyalar. Bu parametreleri
1 frekans donusturiclden digerine kurulumlarn kopyalamak

ve kaydetmek icin kullanin.

0-50 LCP Kopyasi

Secenek: fonksiyon:
DUYURU!
Motor calisirken bu parametre
diizeltilemez.
[0] * Kopyalama
yok
[1] Tumu LCP'ye | Tim kurulumlardaki tim parame-

treleri frekans donustirict
belleginden LCP bellegine kopyalar.
Servis amaciyla isletime alimdan
sonra tim parametreleri LCP'ye
kopyalayin.

TamU LCP'den

Tum kurulumlardaki tim parame-
treleri LCP belleginden frekans
donusturicl bellegine kopyalar.

[3] Byt LCP'den Yalnizca motor boyutundan
bgmsz bagimsiz olan parametreleri
kopyalar. Degisik frekans donusturi-
ciileri motor verisini bozmadan ayni
islevle programlamak icin son
secimi kullanin.
[10] Delete LCP
copy data

0-44 LCP'de [Off/Reset] Anah.

0-51 Kurulum Kopyasi

[Off/Reset] tusunu etkinlestir veya devreden cikar. Secenek: fonksiyon:
Secenek: fonksiyon: [0] * Kopyalama islev yok.
[0] Devre Disi yok
E Devrede [1] Kurulum 1'e Onceden génderilen programlama
2] Parola kopyala kurulumundaki tim parametreleri
(parametre 0-11 Programlama
[Off] tusuna basin ve frekans donusturiiciiniin istenmeyen kopyalar.
durdurmalardan kaginmasi icin [0] Devre Disi 6gesini segin. [Off] 121 Kurulum 2'e Onceden génderilen programlama
tusuna basin ve frekans donusturiictiniin yetkisiz by-pass'tan kopyala kurulumundaki tiim parametreleri
kacinmasi icin [2] Parola 6gesini secin. Hizli Menii'ye (parametre 0-11 Programlama
parametre 0-45 LCP'de [Drive Bypass] Anahtari ayari dahil ise Ayaride tanimlanan) kurulum 2'ye
parametre 0-65 Personel Menti Parolasi 6gesinde parolayi kopyalar.
tanimlayin. .
[3] Kurulum 3'e Onceden gonderilen programlama
Secenek: fonksiyon: kopyala kurulumundaki tim parametreleri
[0] Devre Disl Tusu devreden cikarmak igin segin. (parametre 0-11 Programlama
11 * Devrede Ayari'de tanimlanan) kurulum 3'e
[2] Parola kopyalar.
[4] Kurulum 4'e Onceden génderilen programlama
kopyala kurulumundaki tim parametreleri
(parametre 0-11 Programlama
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0-51 Kurulum Kopyasi

0-65 Personel Menii Parolasi

kopyala parametreleri kurulum 1 ila 4'Un her

birine kopyalar.

3.2.7 0-6* Parola

0-60 Ana Menii Parolasi

Secenek: fonksiyon: Aralk: fonksiyon:
Ayari'de tanimlanan) kurulum 4'e 200* [-9999 - [Quick Menu] tusu ile Kisisel
kopyalar. 9999 | Meniim'e erismek icin parolayi
[9] Timune Onceden génderilen kurulumdaki lilieyin, e G45e ke

Mentiye Parolasiz Erisim secenegi [0]
Tam erisim olarak ayarlanirsa bu
parametre goz ardi edilir.

0-66 Kisisel Menliye Parolasiz Erisim

parametre 0-61 Ana Menliye Parolasiz Erisim secenegi [0] Tam

erisim olarak ayarlanirsa bu parametre goz ardi edilir.

Aralik: fonksiyon: Secenek: fonksiyon:
100* [-9999 - [Main Menu] tusu ile Ana Meniiye [o] * Tam erisim parametre 0-65 Personel Menti
9999 ] erismek icin parolayi belirleyin. Parolasi'de tanimlanan parolayi
parametre 0-61 Ana Meniiye devreden cikarir.
P(Il‘r(?IaSIZ gt SR L [1] LCP: Salt Kisisel Meniim parametrelerinin
@bl Glkielk g s B okunur yetkisiz diizenlenmesini onler.
parametre g6z ardi edilir.
[3] Bus: Salt
0-61 Ana Meniiye Parolasiz Erisim okunur
Segenek: fonksiyon: 2 Alt: Salt
okunur

[o] * Tam erisim parametre 0-60 Ana Meni Parolasi'de
tanimlanan parolayi devreden 0-67 Bus Parola Erisimi
cikarir. Bu segenek isaretliyse Aralik: fonksiyon:
parametre 0-60 Ana Menii Parolasi,

. 0* [0 -9999 ] Bu parametreye yazmak frekans
parametre 0-65 Personel Menti T k
. donusturictnin kilidinin veri
Parolasi, ve parametre 0-66 Kisisel
. . yolundan/MCT 10 Kurulum Yazilimi
Mentiye Parolasiz Erisim g6z ardi .
. acilmasini saglar.
edilir.
[1] LCP: Salt Ana Menii parametrelerinin yetkisiz %
okunur diizenlenmesini onler. 3.2.8 0-7* Saat Ayarlan
2 LCP: Erisi Ana Menii lerini kisi - . - i . -
[2] CP: Erisim na e“nu pararnfetfe erinin yetkisiz Dahili saatin saatini ve tarihini ayarlar. Ornegin, dahili saat
yok goriintiilenmesini 6nler. - s
sunlar icin kullanilabilir:
[31 Bus: Salt Fieldbus araciligiyla parametrelere . Zamanl eylemler.
okunur salt okunur erisim saglar. P,
. Enerji ginligu

[4] Bus: Erisim yok | Fieldbus araciligiyla parametrelere . Trend analizleri.
salt okunur erisimi devreden cikarir.

. Alarmlardaki tarih/saat damgalari.

[5] Alt: Salt Ana Menii parametrelerinin yetkisiz

okunur diizenlenmesini onler ve fieldbus o Kaydedilen veriler.
aracihgiyla salt okunur erisim saglar. . Koruyucu bakim.

(6] Alt: Erisim yok | Ana Menii parametrelerinin yetkisiz 20 istisna (tatil vb.) dahil kis saati/yaz saati, calisma giinleri/
diizenlenmesini &nler ve fieldbus tatil guinleri i¢in saat programlanabilir. Saat ayarlan LCP
araciligiyla salt okunur erisimi aracihgiyla yapilabilmesine karsin zamanlamali eylemler ve
devreden gikarir. MCT 10 Kurulum Yazilimi araci kullanilarak koruyucu bakim

islevleri ile de yapilabilir.
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DUYURU!

Frekans doniistiiriiciide saat islevinin yedeklemesi yoktur
ve yedeklemeli bir gercek zamanl saat modiilii kurulu
degilse tarih/saat, kapatmadan sonra varsayilana
(01.01.2007 00:00 Pzt) doner. Yedeklemeli bir modiil
kurulmadiysa frekans donistiiriicii, kontrol ekipmani
saatlerinin sistem bakim senkronizasyonuyla, seri iletisimi
kullanarak harici bir sisteme entegre oldugunda yalnizca
saat islevini kullanin. Ornegin, kapatmanin ardindan
saatin dogru sekilde ayarlanmamasi durumunda
parametre 0-79 Saat Arizasi icinde bir uyan programla-
nabilir.

DUYURU!

VLT® Analog G/C Secenedi MCB 109 veya VLT® Gercek
Zamanh Saat MCB 117 takilirken tarih ve saat icin
kullanilan yedek pil de eklenir.

0-70 Tarih ve Saat

Aralik: fonksiyon:
Size [0-0] Dahili saatin tarihini ve saatini
related* ayarlar. Kullanilacak bicim

parametre 0-71 Tarih Bigimi ve
parametre 0-72 Saat Bicimi'de
ayarlanir.

VLT® Gercek Zamanli Saat MCB 117
kullanilirken her giin saat 15.00'da
saat senkronize edilir.

0-71 Tarih Bigimi

Secenek: fonksiyon:

[0] YYYY-AA-GG LCP'de kullanilacak tarih bicimini
ayarlar.

[1 GG-AA-YYYY LCP'de kullanilacak tarih bicimini
ayarlar.

[2] AA/GG/YYYY LCP'de kullanilacak tarih bicimini
ayarlar.

0-72 Saat Bicimi

Secenek: fonksiyon:
LCP'de kullanilacak saat bigimini
ayarlar.

[0] 24 saat

[1] 12 saat

0-73 Saat Dilimi Denklestirme

Aralik: fonksiyon:
0 min* [-780 - 780 UTC ile iligkili saat dilimi denkles-
min] tirmeyi girin. Bu parametre

otomatik kis saati ayari icin
gereklidir.

0-74 Yaz Saati/Yaz

Secenek:

fonksiyon:

Kis saatinin/yaz saatinin nasil ele
alinacagini secin. Manuel kis
saati/yaz saati icin

parametre 0-76 Yaz Saati/Yaz
Baslangici ve parametre 0-77 Yaz
Saati/Yaz Bitisi parametrelerine
baslangic ve bitis tarihini girin.

[o] * Kapali
[2] Manuel

0-76 Yaz Saati/Yaz Baslangici

Aralik: fonksiyon:
Size [0-0] Kis saati/yaz saati basladiginda tarih
related* ve saati ayarlar. Tarih

parametre 0-71 Tarih Bigimi iginde
secilen bicimde programlanir.

0-77 Yaz Saati/Yaz Bitisi

Aralik: fonksiyon:
Size [0-0] Kis saati/yaz saati sonlandiginda
related* tarih ve saati ayarlar. Tarih

parametre 0-71 Tarih Bigimi icinde
secilen bicimde programlanir.

0-79 Saat Arizasi

Secenek: fonksiyon:

Saat ayarlanmadiginda veya
kapatma nedeniyle sifirlandiginda
ve yedekleme kurulmadiginda saat
uyarisini etkinlestirir veya devreden
cikarir. VLT® Analog G/C Secenegi
MCB 109 kuruluysa [1] Etkin
secenegi varsayilandir.

[0] Devre Disi
[1] Etkin

0-81 Calisma Giinleri
Dizi [7]
Ekranda parametre numarasinin altinda gosterilen 7 6geli [0]-[6]

dizi. [OK] tusuna basin ve [A] ve [V] ile 6geler arasinda gecis

yapin.

Secenek: fonksiyon:
Haftanin glnlerinin her birini
calisma veya tatil ginli olarak
ayarlayin. Dizinin ilk 6gesi
Pazartesidir. Calisma ginleri
zamanlamali eylemler icin kullanilir.

[0] Hayir

[1] Evet
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0-82 Ek Calisma Gunleri

Array (Dizi) [5]
Ekranda parametre numarasinin altinda gdsterilen 5 6geli [0]-[4]

dizi. [OK] tusuna basin ve [A] ve [¥] ile 6geler arasinda gegis

yapin.

Aralik: fonksiyon:
Size [0-0] parametre 0-81 Calisma Glinleri
related* Ogesine gore normalde tatil glini

olacak ilave calisma gunlerinin
tarihlerini tanimlar.

0-83 Ek Calisilmayan Giinler

Dizi [15]

Ekranda parametre numarasinin altinda gésterilen 15 6geli [0]-
[14] dizi. [OK] tusuna basin ve [A] ve [¥] ile 6geler arasinda gecis

yapin.

Aralik: fonksiyon:
Size [0-0] parametre 0-81 Calisma Glinleri
related* ogesine gore normalde tatil glini

olacak ilave calisma gtinlerinin
tarihlerini tanimlar.

0-84 Time for Fieldbus

Aralik: fonksiyon:

0% [0 - Fieldbus saatini gdsterir.
4294967295 |

0-85 Summer Time Start for Fieldbus
Aralik: fonksiyon:

0* [0 - Fieldbus icin yaz saati baslangicini
4294967295 ] | gosterir.

0-86 Summer Time End for Fieldbus
Aralik: fonksiyon:

0* [0 - Fieldbus icin yaz saati sonunu
4294967295 ] | gosterir.

0-89 Tarih ve Saat Okumasi

Aralik: fonksiyon:

0* [0-25] Gecerli tarihi ve saati goriuntiiler.
Tarih ve saat sirekli olarak
gtincelleNiR.

parametre 0-70 Tarih ve Saat
o6gesinde yapilmis varsayilan
ayardan farkli bir ayar yapilana
kadar saat saymaya baslamaz.
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3.3 Parametre 1-** Yk ve Motor

1-01 Motor Kontrol prensibi

Secenek: fonksiyon:
3.3.1 1-0* Genel Ayarlar ¢ y _ _
[1] * VVC+ Voltaj vektor denetimi ilkesi cogu
[ . . uygulama igin uygundur. VVC*
Frekans donusturiciinin agik cevrimde mi yoksa kapali .yg. o e 5 .
. . N isletiminin temel faydasi saglam bir
cevrimde mi calistinlacagini tanimlayin. .
motor modelini kullanmasidir.
1-00 Konfigiirasyon Modu
Secenek: fonksiyon: 1-03 Tork Karakteristikleri
DUYURU Segenek: fonksiyon:
Motor calisirken bu parametre [0] Kompresor Su gibi sabit tork uygulamalarinin
diizeltilemez torku hiz denetimi icin:
. Eksenel pompalar.
DUYURU . Pozitif yer degistirmeli
ompalar.
[3] Kapali Cevrim olarak pomp
ayarlandiginda, ters cevirme ve o Ufleyiciler.
ters baglatma komutlan Tiim hiz araligindaki motorun sabit
motorun y6niini tersine tork yuiku karakteristikleri igin
cevirmez. optimize edilen bir voltaj saglar.
[1] Degisken tork | Santrifij pompalar ve fanlarin hiz
[0] Acik Cevrim Motor hizi, hiz referansi uygulanarak kontrolii icindir. Ayrica ayni frekans
veya el ile modunda hiza donusturiciden 1'den ¢ok motor
ayarlanarak belirlenir. ) ) denetlenirken kullanilir (6rnegin,
Actk Cevrim, frekans doniistlriici birden ¢ok yogunlastirici fani veya
Sikis olarak hiz referansi saglayan sogutma kulesi fani). Motorun kare
bir dig PID denetleyiciye bagh tork yiku karakteristikleri icin
olarak kapali cevrim kontrol optimize edilmis bir voltaj saglar.
sisteminin bir parcasi oldugunda da
kullanihir. [2] Otomatik Vidal ve serit kompresorlerin en iyi
Enerji Optim. | enerji verimli hiz kontroli icindir.
[3] Kapali Cevrim | Motor hizi, kapali ¢evrim kontrol cT Toplam aralikta 15 Hz'e kadar
stirecinde (orn.t-:-g.m, sabit basin¢ ve diisen, motorun sabit tork yikii
alus) olduguigibi motor hizini karakteristikleri icin optimize edilen
deg|§t|r<-en dahili PID de.netk.eyladen bir voltaj saglar. Ustelik, AEO
gelen bir referansla belirlenir. PID szelligi, tiketimi ve motordan gelen
denetimini,j20-=Geyi b’ld"’m. duyulabilen giiriltiyd azaltarak
parametre grubunda veya _[(?U'Ck_ voltaji mevcut yik durumuna tam
Menu] tusuna basilarak erisilen /slev olarak adapte edecektir, En iyi
Kurulumlari aracih@iyla yapilandirin. performansi elde etmek icin motor
- gli¢ faktori cos phi dogru bir
1-01 Motor Kontrol prensibi sekilde ayarlayin. Bu deger,
Segenek: fonksiyon: parametre 14-43 Motor Cosphi'te
DUYURU! ayarlanir. Parametre, motor verileri
Motor calisirken bu parametre programlandiginda otomatik olarak
diizeltilemez ayarlanan varsayilan bir degere
sahiptir. Bu ayarlar genellikle en iyi
motor voltajini saglar ancak motor
Hangi motor kontrol ilkesinin . - G
gli¢ faktorl cos phi'nin ayarlanmasi
kullanilacagini segin. .
gerekiyorsa
[0] u/f Ozel motor uygulamalarindaki parametre 1-29 Otomatik Motor
paralel bagh motorlar icin 6zel Adaptasyonu (AMA) kullanilarak bir
motor modu. U/f secildiginde, AMA islevi gergeklestirilebilir.
parametre 1-55 V/f Karakteristikleri - [3] * Otomatik Santriflij pompalar ve fanlarin en iyi
V ve parametre 1-56 V/f Karakteristigi " . A L
Enerji Optim. | verimli hiz kontroll icindir. Motorun
- fde kontrol ilkesinin 6zelliklerini e o
VT kare tork yiiku karakteristikleri icin
diizenleyin. - S R
optimize edilmis bir voltaj saglar.
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1-03 Tork Karakteristikleri

Secenek: fonksiyon:

1-06 Saat Yoniinde

Secenek: fonksiyon:

Ustelik, AEO &zelligi, tiiketimi ve
motordan gelen duyulabilen
glrlltuyl azaltarak voltaji mevcut
yuk durumuna tam olarak adapte
edecektir. En iyi performansi elde
etmek icin motor gli¢ faktorini
dogru bir sekilde ayarlayin. Bu
deger, parametre 14-43 Motor
Cosphi'te ayarlanir. Parametre, motor
verileri programlandiginda otomatik
olarak ayarlanan varsayilan bir
degere sahiptir. Bu ayarlar genellikle
en iyi motor voltajini saglar ancak

diginda motor mili saat yonunin
tersinde doner.

3.3.2 1-1* Motor Se¢imi

DUYURU!

Motor calisirken bu parametre grubu diizeltilemez.

parametre 1-10 Motor Yapisi icindeki ayara bagl olarak
asagidaki parametreler etkindir.

[11 PM, |[2] PM,
motor giic faktdrii cos phi'nin Parametre 1-10 Motor [0] . - [3]
| ‘ Ye Asenk ylzeye |belirli SYnRM
i apisi senkron n
ayarlanmasi gerekiyorsa p mon. SP | IPM y
parametre 1-29 Otomatik Motor —
. Parametre 1-00 Konfigli
Adaptasyonu (AMA) kullanilarak bir X X X X
o o rasyon Modu
AMA islevi gerceklestirilebilir.
. . - Parametre 1-03 Tork
Nadiren motor gli¢ faktorii parame- o X - - -
. Karakteristikleri
tresini manuel olarak ayarlamak
. Parametre 1-06 Saat
gerekir. X X X X
Yéniinde
DUYURU Parametre 1-14 Soniml
- Kazanci h X X X
enme
parametre 1-10 Motor Yapisi = [1] PM, yiizeye mon. SP B =715 Dinik
. iy R arametre 1- s
oldugunda Parametre 1-03 Tork Karakteristikleri etkisizdir. ; - X X X
Hiz Filtre Siiresi Sabiti
Parametre 1-16 Yiiksek
3 " - X X X
1-04 Agiri Yilk Modu Hiz Filtre Stiresi Sabiti
Asirt yiik modunda tork diizeyini secin. Parametre 1-17 Voltaj
- X X X
Secenek: fonksiyon: filtre siiresi sabiti
[0] Yiiksek tork Normalden kiiciik motorlarda Parametre 1-20 Motor M _ _ _
%160'a kadar asiri torka izin verir. Gucd [kw]
] N | tork %1107 kad ” Parametre 1-21 Motor
* ' 171 1 A X - - -
[1] ormal tor ©110'a kadar asiri torka izin verir. Giicii [HP]
I Parametre 1-22 Motor
1-06 Saat Yoniinde ) X - - -
Voltaji
Segenek: fonksiyon: Parametre 1-23 Motor
X _ _ _
DUYU R U H Frekansi
Motor calisirken bu parametre Parametre 1-24 Motor . . . .
diizeltilemez. Akimi
Parametre 1-25 Motor
. X X X X
Bu parametre LCP y6n okuna Nominal Hizi
uyumlu olarak saat yoniinde Parametre 1-26 Nomin _ « « <
terimini tanimlar. Mil dénme al Motor Torku
yoniinin motor telleri degisti- Parametre 1-28 Motor « . . .
rilmeden kolay degisimi icin Déniis Kontrolii
kullanilir. Parametre 1-29 Otomat
PErr— ik Motor Adaptasyonu X X X X
[o] * Normal Frekans donustirici motora U=U, AVIA
V=V, and W=W seklinde baglan- (AMA)
N . - Parametre 1-30 Stator
diginda motor mili saat yoniinde X X X X
.. Direnci (Rs)
doner.
Parametre 1-31 Rotor
[1 Ters Frekans dondstiriici motora =U, Direnci (Rr) X - - -
V=V, and W=W seklinde baglan-
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[11 PM, [[2] PM, [11 PM, |[2] PM,
Parametre 1-10 Motor [0] N o [3] Parametre 1-10 Motor [0] N . [3]
Yapisi Asenkron yuzeye | belirli SynRM Yapisi Asenkron yuzeye | belirl SynRM
mon. SP (IPM mon. SP (IPM

Parametre 1-35 Ana Parametre 1-70 Baslat
Reaktans (Xh) X N N N ma Modu N X X X
Parametre 1-37 d-eksen Parametre 1-71 Bslt.
Endiiktansi (Ld) - X X X gecikm. X X X X
Parametre 1-39 Motor Parametre 1-72 Baslat
Kutuplari X X X X ma lslevi X X X X
Parametre 1-40 1000 Parametre 1-73 Dénen
RPM'de geri EMF - X X h Mot. Yakalama X X X X
Parametre 1-44 d-axis Parametre 1-80 Durdur
Inductance Sat. (LdSat) - h h X mada lslev X X X X
Parametre 1-45 qg-axis Parametre 1-81 Durdur
Inductance Sat. (LgSat) - h X h mada lslev icin Min Hiz X X X X
Parametre 1-46 Konum [RPM]
Algilama Kazanci - X X X Parametre 1-82 Durdur
Parametre 1-47 Torque mada islev icin Min Hiz X X X X
Calibration - X X X [Hz]
Parametre 1-48 Inducta _ ~ ~ y Parametre 1-86 Alarm « « < <
nce Sat. Point Hizi Alt Sinir [RPM]
Parametre 1-49 g-axis _ ~ « ~ Parametre 1-87 Alarm « « « <
Inductance Sat. Point Hizi Alt Sinirt [Hz]
Parametre 1-50 Sifir Parametre 1-90 Motor
Hizda Motor Miknatis- X - - - Termal Korumasi X X X X
lamasi Parametre 1-91 Motor
Parametre 1-51 Min Dis Fani X X X X
Hizda Normal X - - - Parametre 1-93 Termist
Miknatislama [RPM] Or Kaynagi X X X X
Parametre 1-52 Min Parametre 2-00 DC
Hizda Normal X - - - Tutc/Onc Isitm Akimi X h X X
Miknatislama [Hz] Parametre 2-01 DC
Parametre 1-58 Hizli Fren Akimi X X X X
Baslatma Test Darbeleri X X X - Parametre 2-02 DC
Akimi Frenleme Siiresi X - X X
Parametre 1-59 Hizli Parametre 2-03 DC
Baslatma Test Darbeleri X X X - Fren Dvr. Girme Hizi X - X X
Frekansi [RPM]
Parametre 1-60 Disiik Parametre 2-04 DC
Hiz Yiik Dengeleme X h - h Fren Dvr. Girme Hizi X - X X
Parametre 1-61 Yiiksek [Hz]
Hiz Yiik Dengeleme X - - h Parametre 2-06 Park
Parametre 1-62 Kayma Akimi h X X X
Dengeleme X - - - Parametre 2-07 Park
Parametre 1-63 Kayma Stiresi h X X X
Dengeleme Zaman X - - - Parametre 2-10 Fren
Sabiti Islevi X X X X
Parametre 1-64 Rezona Parametre 2-11 Fren
ns Séniimlenmesi X h h h Direnci (ohm) X X X X
Parametre 1-65 Rezona Parametre 2-12 Fren
ns Séniimlenmesi X - - - Glict Sinint (kW) X X X X
Zaman Sabiti Parametre 2-13 Fren
Parametre 1-66 Dlisiik Giicti [zleme X X X X
Hizda Min. Akim ) X X X Parametre 2-15 Fren

kontrolii X X X X
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[11 PM, |[2] PM,
Parametre 1-10 Motor [0] N o [3]
ylzeye |belirli

SynRM

mon. SP (IPM

Yapisi Asenkron

Parametre 2-16 AC fren
Maks. Akim

Parametre 2-17 Asini

Voltaj Denetimi

Parametre 4-10 Motor
Hizi Yonu

Parametre 4-11 Motor
Hizi Alt Sinini [RPM]
Parametre 4-12 Motor
Hizi Alt Sinin [Hz]
Parametre 4-13 Motor
Hizi Ust Siniri [RPM]
Parametre 4-14 Motor
Hizi Ust Sinint [Hz]
Parametre 4-16 motor

modda moment limiti

Parametre 4-17 jenerat
6r modda moment X X X X
limiti

Parametre 4-18 Akim
Sinirt

Parametre 4-19 Maks.
Cikis Frekansi
Parametre 4-58 Eksik
Motor Fazi islevi
Parametre 14-40 VT
Diizeyi

Parametre 14-41 AEO
Minimum Miknatislama

Parametre 14-42 Minim
um AEO Frekansi
Parametre 14-43 Motor

Cosphi

1-10 Motor Yapisi

Motor yapi tipini segin.

3.3.3 Asenkron Motor Kurulumu

Asagidaki motor verilerini girin. Bilgileri motor plakasinda
bulabilirsiniz.

—_

Parametre 1-20 Motor Glicii [kW] veya
parametre 1-21 Motor Glicii [HP].

2 Parametre 1-22 Motor Voltaji.

3. Parametre 1-23 Motor Frekansi.

4 Parametre 1-24 Motor Akimi.

5. Parametre 1-25 Motor Nominal Hizi.

VVC* modunda optimum performans icin asagidaki
parametreleri ayarlamak amaciyla ek motor verileri
gereklidir. Verilere motor verisi sayfasindan erisin (bu veri
normalde motor plakasinda bulunmamaktadir).

parametre 1-29 Otomatik Motor Adaptasyonu (AMA) [1] Tam
AMAYy1 etknlstir'yr kullanarak tam otomatik motor adaptas-
yonunu (AMA) calistirin veya parametreleri manuel olarak
girin. Parametre 1-36 Demir Kaybi Direnci (Rfe), her zaman
manuel olarak girilir.

1. Parametre 1-30 Stator Direnci (Rs).
Parametre 1-31 Rotor Direnci (Rr).
Parametre 1-33 Stator Kagak Reaktansi (X1).

2
3
4, Parametre 1-34 Rotor Kagcak Reaktansi (X2).
5 Parametre 1-35 Ana Reaktans (Xh).

6

Parametre 1-36 Demir Kaybi Direnci (Rfe).

VVC* calisirken uygulamaya 6zel ayarlama

VVC* en dayanikl denetim modudur. Bircok durumda daha
fazla ayarlama yapmadan optimum performans saglar. En
iyi performans icin tam AMA calistinin.

3.3.4 PM Motor Ayari

Bu bolim nasil PM motoru kurulacagini agiklar.

Secenek: fonksiyon: .
— llk programlama adimlan
[o] * Asenkron Asenkron motorlar igin. ) R .
PM motor kullanimini etkinlestirmek icin
[11 PM, yizeye Kalici miknatis (PM) motorlar igin. parametre 1-10 Motor Yapisi icinde [1] PM, yiizeye mon. SP
mon. SP PM motorlar ylizeye monte veya veya [2] PM, belirli IPM i secin.
dahili miknatislar olmak Ulzere 2 —_—
Programlama motor verileri
grubu ayrl. PM motorunu sectikten sonra, 7-2* Motor Verileri, 1-3* Gelis.
[2] PM, belirli IPM Motor Ver. ve 1-4* Motor Data Il (Gelis. Motor Ver. Il)
[5] SynRM parametre gruplarindaki SynRM motoru ilintili parametreler
etkinlesir.
Gerekli veriler, motor plakasinda ve motor verisi sayfasinda
bulunmaktadir.
Asagidaki parametreleri listelenen sirada programlayin:
1. Parametre 1-24 Motor Akimi.
2. Parametre 1-25 Motor Nominal Hizi.
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3. Parametre 1-26 Nominal Motor Torku.
4. Parametre 1-39 Motor Kutuplari.

parametre 1-29 Otomatik Motor Adaptasyonu (AMA) [1]
Enable Complete AMA'y1 kullanarak tam bir AMA islemi
ydirditdin.

DUYURU!

AMA'y1 kullanirken parametre 1-40 1000 RPM'de geri EMF
degerinin nominal hiz ile hesaplandigindan emin olun.

Tam bir AMA yiiritilemiyorsa asagidaki parametreleri
manuel olarak konfiglre edin:
1. Parametre 1-30 Stator Direnci (Rs)
Ortak stator sarim direncine (Rs) satiri girin.
Sadece hat-hat verisi mevcut iken, hatti ortak
degere ulastirmak icin hat-hat degerini 2'ye
bolin.

2. Parametre 1-37 d-eksen Endiiktansi (Ld)
Hatti PM motorunun direkt eksen endiiktansina
girin.
Sadece hat-hat verisi mevcut iken, hatti ortak
degere ulastirmak icin hat-hat degerini 2'ye
bolin.

3. Parametre 1-40 1000 RPM'de geri EMF.
Hatti, 1000 RPM (RMS degeri) degerli PM Motorun
geri hat EMF'sine girin. Geri EMF, frekans
donustiriict bagh degilken ve saft distan
dondurildigu sirada PM motoru tarafindan
Uretilen voltajdir. Bu, normalde nominal motor
hizi veya 2 hat arasinda 6l¢tilen 1000 RPM ile
iliskili olarak verilir. 1000 RPM motor hizi icin
deger mevcut degilse dogru degeri asagidaki gibi
hesaplayin:
Arka EMF 6rnegin 1800 RPM'de 320 V ise 1000
RPM'de asagidaki sekilde hesaplanabilir:
Geri EMF= (Voltaj/RPM)x1000 = (320/1800)x1000
= 178.

4, IPM motorlar icin: Asagidaki parametrelerdeki
endiiktans degerlerini yapilandirin:

. Parametre 1-38 g-axis Inductance (Lq).

. Parametre 1-44 d-axis Inductance Sat.
(LdSat).

. Parametre 1-45 g-axis Inductance Sat.
(LgSat).

. Parametre 1-49 g-axis Inductance Sat.

Point.
DUYURU!

IPM motorlarinin plakalarda veya veri sayfalarinda bazi
endiiktans degerleri eksik olabilir. Gecerli degerleri
edinmek icin AMA gerceklestirin.

Test motoru kullanimi
1. Motoru disiik hizda (100-200 RPM arasi) baslatin.
Motor donmezse kurulumu, genel programlamayi
ve motor verisini kontrol edin.

2. parametre 1-70 Baslatma Modu'daki baslatma
islevinin uygulama gerekliliklerini karsiladigini
kontrol edin.

Rotor algilama

Bu islev, pompalar veya konveydrler gibi motorun sabit
calismaya basladigi uygulamalar icin 6nerilen secimdir. Bazi
motorlarda frekans donustiirticli rotor algilama gergeklesti-
rirken bir ses duyulur. Bu, motora zarar vermez.

Park Etme

Bu uygulama, fan uygulamalarinda riizgar enerjisi tiretmek
gibi motorun disiik hizda calistigi uygulamalar icin
onerilen secimdir. Parametre 2-06 Park Akimi ve

parametre 2-07 Park Siiresi ayarlanabilir. Bu parametrelerin
fabrika ayarlarini yiksek eylemsizlik uygulamalari igin
artirin.

VVC* calisirken uygulamaya 6zel ayarlama

VVC* en dayanikli denetim modudur. Bircok durumda daha
fazla ayarlama yapmadan optimum performans saglar. En
iyi performans icin tam AMA calistirin.

Motoru nominal hizda bagslatin. Uygulamanin diizgiin
calismamasi durumunda VVC* PM ayarlarini kontrol edin.
Tablo 3.4, cesitli uygulamalara yonelik oneriler igerir.

Uygulama Ayarlar

Dusik eylemsizlik uygula- | parametre 1-17 Voltaj filtre stiresi
malari sabiti'i 5'ten 10 faktoriine artirin.
Ivak/IMotor<5 parametre 1-14 Séniimlenme Kazanci
azaltin.

parametre 1-66 Diistik Hizda Min.

Akim azaltin (<%100).

Dusik eylemsizlik uygula- |Varsayilan degerleri koruyun.
malari
50>lviik/IMotor>5

Yiiksek eylemsizlik uygula- | parametre 1-14 Séniimlenme Kazanci,
malari parametre 1-15 Distik Hiz Filtre Stiresi
Ivak/IMotor>50 Sabiti ve parametre 1-16 Yiiksek Hiz

Filtre Stiresi Sabiti'G artirin

Dusuk hizda fazla yiik Artir parametre 1-17 Voltaj filtre siiresi
<%30 (nominal hiz) sabiti

Baslatma torkunu ayarlamak icin
parametre 1-66 Disiik Hizda Min.
Akim'u artirin. %100 baglatma
torkunda nominal tork saglar. Uzun
stire %100'den yiksek akim

diizeyinde ¢alismak motorda asiri

1Isinmaya yol agabilir.

Tablo 3.4 Cesitli Uygulamalara Yonelik Oneriler

Motor belirli bir hizda sarsilarak calisirsa

parametre 1-14 Séniimlenme Kazanci'i artinn. Degeri azar
azar artirin. Motora baglh olarak, bu parametre varsayilan
degerden %10-100'den fazla olabilir.
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3.3.5 SynRM Motor Ayari

Bu bolim senkronlu bir reliiktans motorunun kurulumunu
anlatir.

ilk programlama adimlari

SynRM motor isletimini etkinlestirmek icin

parametre 1-10 Motor Yapisi 6§esinde [5] SynRM &zelligini
secin.

Programlama motor verileri

[5] SynRM secenegini belirledikten sonra, 7-2* Motor Verileri,
1-3* Gelis. Motor Ver. ve 1-4* Adv. Motor Data Il (Gelis. Motor
Ver. Il) parametre gruplarindaki SynRM motoru ilintili
parametreler etkinlesir.

Gerekli veriler, motor plakasinda ve motor verisi sayfasinda
bulunmaktadir.

Asagidaki parametreleri listelenen sirada programlayin:
1. Parametre 1-24 Motor Akimi.

2. Parametre 1-25 Motor Nominal Hizi.
3. Parametre 1-26 Nominal Motor Torku.
4, Parametre 1-39 Motor Kutuplari.

parametre 1-29 Otomatik Motor Adaptasyonu (AMA) [1] Tam
AMA'y1 etknlstir'yi kullanarak tam bir AMA islemi ydirtitiin.

Tam bir AMA yirittlemiyorsa asagidaki parametreleri
manuel olarak konfigtlire edin:
1. Parametre 1-30 Stator Direnci (Rs)
Ortak stator sarim direncine (Rs) satiri girin.
Sadece hat-hat verisi mevcut iken, hatti ortak
degere ulastirmak icin hat-hat degerini 2'ye
bolin.

2. Parametre 1-37 d-eksen Endliktansi (Ld)
Hatti, motorunun direkt eksen endiiktansina girin.
Sadece hat-hat verisi mevcut iken, hatti ortak
degere ulastirmak icin hat-hat degerini 2'ye
bolun.

3. Parametre 1-38 g-axis Inductance (Lq).
Hatti, motorunun dortli eksen endiiktansina girin.
Sadece hat-hat verisi mevcut iken, hatti ortak
degere ulastirmak icin hat-hat degerini 2'ye
bolin.

4. Parametre 1-44 d-axis Inductance Sat. (LdSat).
D ekseni endiiktansinin hattan ortaga doygun
dederini girin. Bu, endiiktansin tamamen doydugu
yerdeki nominal akimdan daha yuksekteki
degerdir.

5. Parametre 1-48 Inductance Sat. Point.
D-ekseni endiiktansi yari doygun oldugu yerdeki
nominal akimin yiizdesini girin, bu deger doygun
olmayan ve doygun degerlerin ortalama degeridir.

DUYURU!

Motorlarin plakalarda veya veri sayfalarinda bazi
endiiktans degerleri eksik olabilir. Gecerli degerleri
edinmek icin AMA gerceklestirin.

Test motoru kullanimi
1. Motoru disiik hizda (100-200 RPM arasi) baslatin.
Motor donmezse kurulumu, genel programlamayi
ve motor verisini kontrol edin.

2. parametre 1-70 Baslatma Modu'daki baslatma
islevinin uygulama gerekliliklerini karsiladigini
kontrol edin.

Rotor algilama

Bu islev, pompalar veya konveydrler gibi motorun sabit
calismaya basladigi uygulamalar icin 6nerilen secimdir. Bazi
motorlarda frekans donustiirticl rotor algilama gergeklesti-
rirken bir ses duyulur. Bu, motora zarar vermez.

Park Etme

Bu uygulama, fan uygulamalarinda riizgar enerjisi Giretmek
gibi motorun disiik hizda calistigi uygulamalar icin
onerilen secimdir. Parametre 2-06 Park Akimi ve

parametre 2-07 Park Siiresi ayarlanabilir. Bu parametrelerin
fabrika ayarlarini yiksek eylemsizlik uygulamalari igin
artirin.

VVC* calisirken uygulamaya 6zel ayarlama

VVC* en dayanikli denetim modudur. Bircok durumda daha
fazla ayarlama yapmadan optimum performans saglar. En
iyi performans icin tam AMA calistirin.

Motoru nominal hizda baslatin. Uygulamanin diizgiin
calismamasi durumunda VVC* SynRM ayarlarini kontrol
edin. Tablo 3.5, cesitli uygulamalara yonelik oneriler igerir.

Uygulama Ayarlar

Dusik eylemsizlik uygula- | parametre 1-17 Voltaj filtre stiresi
malari sabiti'i 5'ten 10 faktoriine artirin.
Ivak/IMotor<5 parametre 1-14 Séniimlenme Kazanci
azaltin.

parametre 1-66 Diistik Hizda Min.
Akim azaltin (<%100).

Dusik eylemsizlik uygula- |Varsayilan degerleri koruyun.

malari
50> lviik/Imotor>5

Yuksek eylemsizlik uygula- | parametre 1-14 Séniimlenme Kazanci,
malari parametre 1-15 Diistik Hiz Filtre Stresi

Ivik/Imotor>50 Sabiti ve parametre 1-16 Yiiksek Hiz

Filtre Stiresi Sabiti'G artirin
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Uygulama Ayarlar

Dusuk hizda fazla yuk Artir parametre 1-17 Voltaj filtre siiresi
<%30 (nominal hiz) sabiti

Baslatma torkunu ayarlamak igin
parametre 1-66 Dlisiik Hizda Min.
Akim't artinn. %100 baglatma
torkunda nominal tork saglar. Uzun
stire %100'den yuksek akim
diizeyinde calismak motorda asiri

1Isinmaya yol acabilir.

Tablo 3.5 Cesitli Uygulamalara Yonelik Oneriler

Motor belirli bir hizda sarsilarak calisirsa

parametre 1-14 Séniimlenme Kazanci'i artinin. Degeri azar
azar artinn. Motora bagli olarak, bu parametre varsayilan
degerden %10-100'den fazla olabilir.

3.3.6 1-1% VWC* PM/SynRM

VVC* PMSM denetim merkezi icin varsayilan denetim
parametreleri uygulamalar ve 50>JI/Jm>5 araligindaki
eylemsizlik yiki icin optimize edilir. JI uygulmadan gelen
yuk eylemsizligidir, Jm ise makine eylemsizligidir.

Dustik eylemsizlikli uygulamalar (JI/Jm<5) i¢gin, 5-10 faktoru
ile parametre 1-17 Voltaj filtre siiresi sabiti ve bazen de
parametre 1-14 Séniimlenme Kazanci 6gesini performans ve
durgunludu iyilestirmek adina artirin.

Yiiksek eylemsizlikli uygulamalar (JI/Jm>50) igin,

parametre 1-15 Diisiik Hiz Filtre Siiresi Sabiti,

parametre 1-16 Yiiksek Hiz Filtre Siiresi Sabiti ve

parametre 1-14 Séniimlenme Kazanci 6gesini performans ve
durgunludu iyilestirmek adina artirin.

Dusuj hizda ceviricide dogrusallik olmayacagindan dusiik
hizdaki (nominal hizin %30'undan kiiglik) yiiksek yik icin
parametre 1-17 Voltaj filtre siiresi sabiti degerini artirin.

1-11 Motor Modeli

Secenek: fonksiyon:

Secili motor icin fabrika ayarlarini otomatik
olarak ayarlar. Std. Asynchron varsayilan
degeri kullanilirsa parametre 1-10 Motor
Yapisi secimine uygun olarak ayarlar el ile

belirleyin.

[1] | Std. Asenkron | parametre 1-10 Motor Yapisi 6gesinde [0]
(Std. Asenkron secildiginde varsayilan motor
Asynchron) modeli.

[2] | Std. PM, non parametre 1-10 Motor Yapisi 6gesinde [1]
salient (Std. PM, ylizeye mon. SP secildiginde secilebilir.
PM, yuizeye
monte)

[10] | Danfoss OGD parametre 1-10 Motor Yapisi 6gesinde [1]
LA10 PM, yiizeye mon. SP secildiginde secilebilir.

Yalnizca T4, T5 ve 1,5-3 kW icin mevcuttur.
Bu 6zel motor icin ayarlar otomatik olarak

yuklenir.

1-11 Motor Modeli

Secenek: fonksiyon:
[11] | Danfoss OGD | parametre 1-10 Motor Yapisi 6gesinde [1]
V210 PM, ytizeye mon. SP secildiginde secilebilir.

Yalnizca T4, T5 ve 0,75-3 kW i¢in
mevcuttur. Bu 6zel motor icin ayarlar

otomatik olarak yuklenir.

1-14 Soniimlenme Kazanci

Aralik: fonksiyon:
Size [0 - 250 %] Parametre, diizglin ve istikrarl bir
related* sekilde calismasi icin PM motorunu

dengede tutar. Sonimleme kazanci
degeri PM motorunun dinamik
performansini denetler. Distik
sontimleme kazanci yiiksek dinamik
performansla, yliksek deger ise
dusiik dinamik performansla
sonuglanir. Soniimleme kazanci ¢ok
yuksek veya duslikse denetim
kararsizlasir. Olusan dinamik
performans makine verileri ve yik
tipiyle iliskilidir.

1-15 Dusiik Hiz Filtre Siiresi Sabiti

Aralik: fonksiyon:
Size [0.01 - 20 s] | Yuksek gegcisli filtre sonlimleme
related* zaman sabitiyi yik adimlarina yanit

suresini belirler. Kisa soniimleme
zaman sabiti ile hizll denetim
edinin. Ancak, bu deger ¢cok dusuik
ise kontrol kararsizlagir. Bu zaman
sabiti %10 nominal hizin altinda
kullanilir.

1-16 Yiksek Hiz Filtre Siiresi Sabiti

Aralik: fonksiyon:
Size [0.01 - 20 s] | Yuksek gegcisli filtre sonimleme
related* zaman sabitiyi yiik adimlarina yanit

suresini belirler. Kisa soniimleme
zaman sabiti ile hizli denetim
edinin. Ancak, bu deger cok dusuk
ise kontrol kararsizlasir. Bu zaman
sabiti %10 nominal hizin Gstlinde
kullanilir.

1-17 Voltaj filtre siiresi sabiti

Aralik: fonksiyon:
Size [0.001 - 2 s] | Besleme voltaji filtre zamani sabiti
related* yuksek frekansl ripellerin etkisini ve

makine besleme voltaji hesapla-
masinda sistem rezonanslarini
azaltmak icin kullanilir. Bu filtre
olmadan akimlardaki ripeller
hesaplanan voltaji degistirir ve
sistemin kararlihgini etkiler.
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3.3.7 1-2* Motor Verileri 1-21 Motor Giicii [HP]

Bu parametre grubu, bagh motorun plakasindan gelen giris
verilerini igerir.

DUYURU!

Bu parametrelerin degerinin degistiriimesi diger parame- Aralk: fonksiyon:
trelerin ayarlarini etkiler. Size S BRIDUYURU
related* V]

DUYURU!

parametre 1-10 Motor Yapisi [1] PM, yiizeye mon. SP, [2]
PM, belirli IPM, [5] SynRM olarak ayarlandiginda asagidaki
parametreler etkisizdir :

. Parametre 1-20 Motor Glicii [kW].
. Parametre 1-21 Motor Giicii [HP].

. Parametre 1-22 Motor Voltaiji.

o Parametre 1-23 Motor Frekansi. Aralik: fonksiyon:
Size [20-1000 |/DJUNEV]2{V]
related* Hz]

1-20 Motor Giicii [kW]

Motor calisirken bu parametre
diizeltilemez.

Nominal motor guictinii, motor
plakasi verilerine uygun olarak kW
cinsinden girin. Varsayilan deger,
cihazin nominal ¢ikis degerine
karsilik gelir.

parametre 0-03 Bolgesel Ayarlar
parametresinde yapilan secimlere

goriinmez olur.

1-21 Motor Giicii [HP]

Aralik: fonksiyon:

Size [0.09 - DUYURU!

500.00 hip] Motor calisirken bu parametre
diizeltilemez.

related*

Nominal motor giictinii, motor
plakasi verilerine uygun olarak hp
cinsinden girin. Varsayilan deger,
cihazin nominal ¢ikis degerine
karsilik gelir.

parametre 0-03 Bolgesel Ayarlar
parametresinde yapilan secimlere
baglh olarak, parametre 1-20 Motor
Glicli [kW] veya

Aralik:

fonksiyon:

parametre 1-21 Motor Glicti [HP]
goriinmez olur.

1-22 Motor Voltaj

Motor calisirken bu parametre
diizeltilemez.

Nominal motor voltajini, motor
plakasi verilerine uygun olarak girin.
Varsayilan degder, cihazin nominal
cikis degerine karsilik gelir.

1-23 Motor Frekansi

Aralik: fonksiyon:
. DU Y URU!

= [ DUYURU' Motor frekansi degerini motor
related* 2000.00 kW]

Motor calisirken bu parametre
diizeltilemez.

plakasi verilerinden segin. 230/400 V
motorlarda 87 Hz'de calistirma icin,
plaka verilerini 230 V/50 Hz olarak
ayarlayin. parametre 4-13 Motor Hizi
Ust Sinirt [RPM] ve

parametre 3-03 Maksimum Referans
degerlerini 87 Hz uygulamaya
uyarlayin.

1-24 Motor Akimi

bagh olarak, parametre 1-20 Motor Arahik: fonksiyon:
Giici [kW] veya Size [010- DUYURU!
parametre 1-21 Motor Glicli [HP] related* 10000.00 A]

Motor calisirken bu parametre
diizeltilemez.

Nominal motor akim degerini motor
plakasi verilerinden girin. Bu veriler
motor torku, motor termal
korumasi, vb. hesaplamalarinda
kullanilir.
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1-25 Motor Nominal Hizi

1-28 Motor Donus Kontrolii

Aralik: fonksiyon: Secenek: fonksiyon:
Size [100 - 60000 | [DJUALUJ{V] DUYURU!
icleiize ) bRl Motor calisirken bu parametre Motor ddniis kontrolii etkinles-
diizeltilemez. tirildiginde ekranda sunlar
goruntilenir: Not! Motor yanlis
Nominal motor hizi degerini motor yénde calisiyor olabilir.
plakasi verilerinden girin. Bu veri, [OKI, [Back] veya [Cancel]
otomatik motor dengelemesi tusuna bastiginizda, mesaj yok
hesaplamasinda kullanilir. olur ve yeni bir mesaj
goriintilenir: Motoru
Aralik: fonksiyon: basin. Iptal etmek icin [Cancel]
tusuna basin. [Hand On]
Size [1 - 10000.0 [ Motor plakasi verilerinden gelen diic ine bastidinizda. motor
gmesine g b
related* Nm] degeri girin. Varsayilan deger, i ]
nominal cikis degerine karsilik gelir. SHzde ileri dogrl:l g?llflr \.’.e q
ekranda su mesaj goriintilenir:
ORIV L Motor calisiyor. Motor doniis
parametre 1-10 Motor Yapisi [1] PM, P <
5 yoniiniin dogru olup
yuvzeye mon. SP olarak ayarlan- olmadigini kontrol edin.
dlglrida, yani parametre yalnizca PM Motoru durdurmak icin [Off]
ve ylizeye mvonte SPM motorlari igin diigmesine basin. [Off]
gegcerli oldugunda kullanilabilir. diigmesine bastiginizda motor
"_, » durur ve parametre 1-28 Motor
[rzSpticiogient-entoll Déniis Kontrolii sifirlanir. Motor
Secenek: fonksiyon: doniis yonii yanlissa 2 motor
AUYARI faz kablosunu birbiriyle
— degisin.
YUKSEK VOLTAJ
Frekans dondstiriiciiler, AC Motorun kurulumundan ve baglan-
sebeke giris gicti, DC masindan sonra, bu islev dogru
beslemesi veya yiik motor doniisti yoniiniin dogrulan-
paylasimina baglandiklarinda masina olanak verir. Bu islev
yliksek voltaj icerirler. etkinlestirilince, Dis Kilit ve Safe
° Motor faz kablolarinin Torque Off (STO) (varsa) disinda tim
baglantisini bus komutlarini veya dijital girisleri
kesmeden 6nce gecersiz kilar.
sebeke giictinii kesin. [0] * Kapali Motor devri kontroll etkin degildir.
[1] Etkin Motor devri kontrolu etkindir.
Secenek: fonksiyon:
AMA islevi, motor sabit
durumdayken gelismis motor
parametrelerini
(parametre 1-30 Stator Direnci (Rs) ila
parametre 1-35 Ana Reaktans (Xh))
otomatik olarak optimize ederek,
dinamik motor performansini
optimize eder.
[0] * Kapali islev yok.
[1] Tam AMA'y1 Stator direnci Rs, rotor direnci Ry,
etknlstir stator kacgak reaktansi Xs, rotor
50 Danfoss A/S © 05/2018 Tum haklari saklidir. MG200B42



Dt

Parametre Aciklamasi
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1-29 Otomatik Motor Adaptasyonu (AMA)

Secenek: fonksiyon:

kacak reaktansi X2 ve ana reaktansin
Xnh AMA testini gerceklestirir.

[2] Azltims AMA'y1 | Yalnizca sistemdeki stator direncinin
etk. (Rs) indirgenmis AMA testini gercek-
lestirir. Frekans dontstiricu ile
motor arasinda LC filtresi kullani-
liyorsa, bu secenegi tercih edin.

[3] Enable
Complete
AMA Il

Stator direnci Rs, rotor direnci Ry,
stator kagak reaktansi X, rotor
kacak reaktansi X2 ve ana reaktansin
Xn AMA |l testini gerceklestirir.
Gelismis sonuclar icin

parametre 14-43 Motor Cosphi
6gesini giincelleyin.

[4] Enable
Reduced AMA
Il gerceklestirir. Frekans donustiriicu

Yalnizca sistemdeki stator direncinin
Rs indirgenmis AMA I testini

ile motor arasinda LC filtresi kullani-
liyorsa, bu secenegi tercih edin.

DUYURU!

parametre 1-10 Motor Yapisi = [1] PM, yiizeye mon. SP
oldugunda Parametre 1-29 Otomatik Motor Adaptasyonu
(AMA) etkisizdir.

AMA islevini [1] Tam AMA'yi etkinlestir veya [2] Azltims
AMA'y1 etk. 6gesini sectikten sonra [Hand On] tusuna
basarak baslatin. Ayrica dizayn kilavuzundaki Otomatik
Motor Adaptasyonu boélimiine de bakin. Normal bir diziden
sonra, ekranda asagidaki yazi goriintir: AMA'y1 bitirmek icin
[OK] tusuna basin. [OK] tusuna bastiktan sonra frekans
donustiriict artik calismaya hazirdir.

DUYURU!

. Frekans doniistiiriiciiniin en iyi adaptasyonu
icin AMA'y1 soguk bir motorda calistirin.

. Motor calisirken AMA gerceklestirilemez.

DUYURU!

AMA sirasinda harici olarak tork olusmasini 6nleyin.

DUYURU!

1-2* Motor Verileri parametre grubundaki ayarlardan 1'i
degistirilirse parametre 1-30 Stator Direnci (Rs) ila
parametre 1-39 Motor Kutuplari varsayilan ayar ayara
doner.

Motor calisirken bu parametre diizeltilemez.

DUYURU!

Yalnizca indirgenmis AMA'nin filtreli calistiriimasi
gerektiginde tam AMA filtresiz calistiriimalidir.

VLT® AQUA Drive FC 202 Dizayn Kilavuzu'ndaki Otomatik
Motor Adaptasyonu béliimiine bakin.

3.3.8 1-3* Gelis. Motor Ver.

Gelismis motor verileri icin parametreler.

parametre 1-30 Stator Direnci (Rs) ila parametre 1-39 Motor
Kutuplari arasindaki parametreler en iyi sekilde calismasi
icin ilgili motor ile eslemelidir. Varsayilan ayarlar normal
standart motorlardan alinan ortak motor parametresi
degerlerine bagh sayilardir. Motor parametreleri dogru bir
sekilde ayarlanmadiysa frekans donustiiriicide bir ariza
gerceklesebilir. Gelismis motor verileri bilinmiyor ise
AMA'nin calistinlmasi énerilir. VLT® AQUA Drive FC 202
Dizayn Kilavuzu'ndaki Otomatik Motor Adaptasyonu
béliimiine bakin. AMA sekansi rotorun eylemsizlik momenti
ve demir kaybi direnci hari¢ tim motor parametrelerini
ayarlar (parametre 1-36 Demir Kaybi Direnci (Rfe)).

P 1-30
h R X4 X2

o—

}7

Uy
Ris Xh R1

P1-35

130BA375.11

*

\

\

\

\

\

\

O .
Cizim 3.4 Asenkron Motor i¢in Motor Esdegeri Semasi
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Parametre Aciklamasi VLT® AQUA Drive FC 202
| Par. 1-30 Par.1-37 WLl = 1-31 Rotor Direnci (Rr)
— % R L, b .
+( > - S Aralk: fonksiyon:
A @ dengelemeler %100'e
| sifirlanir.
U . Rr degerini el ile girin.

d

°
°
d-axis equivalent circuit

Par. 1-30

Iq
—
A
Par. 1-40
Uq ws)\ PM

.
g-axis equivalent circuit

Cizim 3.5 PM Yiizeye Monte Motor icin Motora Esdeger Devre
Semasi

1-30 Stator Direnci (Rs)

Aralik: fonksiyon:

Size [0.0140 - DUYURU!

related* IR DL Motor calisirken bu parametre
Ohm]

diizeltilemez.

PM motorlar icin surada yer alan
aciklamaya bakin: parametre 1-37 d-
eksen Endtiktansi (Ld).

Stator direng degerini ayarlayin.
Motor veri sayfasindan alinan degeri
girin veya soguk bir motorda bir
AMA calistirin.

1-31 Rotor Direnci (Rr)

Degeri motor tedarikgi-
sinden alin.

. Rr varsayilan ayarini
kullanin. Frekans
donustirict, motor
plakasi verilerine bagh
olarak ayari kurar.

1-33 Stator Kacak Reaktansi (X1)

Aralik: fonksiyon:

Size [0.0400 - DUYURU!

ielelizs ) ARTLELD Bu parametre yalnizca
Ohm]

asenkron motorlarla iliskilidir.

Su yontemlerden 1'ini kullanarak
stator kacak reaktansini ayarlayin:

. Soguk bir motorda AMA'y
cahstinin. Frekans
donusturici motordan
gelen degeri olcer.

. X1 degerini el ile girin.
Degeri motor tedarikgi-
sinden alin.

. X1 varsayilan ayarini
kullanin. Frekans
donisturict, motor
plakasi verilerine bagl
olarak ayari kurar.

Bkz. Cizim 3.4.

DUYURU!

parametre 1-47 Torque
Calibration ayarinda [3] 1st

Aralik: fonksiyon: start with store veya [4] Every
Size [0.0100 - DUYURU! start with store secenegi
related* 100.0000 Parametre 1-31 Rotor Direnci bellrle;urse her tork yapilandir-
Ohm] (Rr) ayan, :\afln. aT sorl\lra !)arametre
parametre 1-10 Motor Yapisi [1] egert gunceflenr.
PM, yiizeye mon. SP, [5] SynRM
olat.'a.k ‘?" R 1-34 Rotor Kacak Reaktansi (X2)
etkisizdir. .
Aralik: fonksiyon:
Su yéntemlerden 1'ini kullanarak S1ze [0.0400 - DUYURU!
mil performansini gelistirmek icin ielhlied GURLLLY Bu parametre yalnizca
rotor direnci degeri R'yi ayarlayin: Ohml asenkron motorlarla iliskilidir.
. Soguk bir motorda AMA'yi
calistinin. Frekans Su yontemlerden 1'ini kullanarak
donustirict motordan rotor kagak reaktansini ayarlayin:
gelen degeri olcer. Tum
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1-34 Rotor Kacak Reaktansi (X2) 1-36 Demir Kaybi Direnci (Rfe)

Aralik: fonksiyon: Aralk: fonksiyon:
o Soguk bir motorda AMA'y! Size [0 - DUYURU!
calistirin. Frekans related* 10000.000

Motor calisirken bu parametre

donusturiici motordan Ohm] diizeltilemez

gelen degeri olcer.

* Xz degerini el ile girin. Motordaki demir kayiplarini
Degeri motor tedarikgi- dengelemek icin esdeger demir
sinden alin. kaybi direnci degerini (Rre) girin.

. X2 varsayilan ayarini Rre degeri AMA yapilarak
kullanin. Frekans bulunamaz.
donusturict, motor Rre degeri ozellikle tork denetimi
plakasi verilerine bagh uygulamalarinda 6nemlidir. Rre
olarak ayari kurar. bilinmiyor ise parametre 1-36 Demir

Bz, Cizim 3.4. Kaybi Direnci (Rfe) degerini

DUYURU!
parametre 1-47 Torque 1-37 d-eksen Endiiktansi (Ld)

varsaylilan ayarda birakin.

Calibration ayarinda [3] 1st Aralik: fonksiyon:
start with store veya [4] Every S [0.000 - DUYURU
start with store secenegi related* 1000.000 mH] -

Bu parametre yalnizca
parametre 1-10 Motor Yapisi [1]
PM, yiizeye mon. SP oldugunda
etkindir.

1-35 Ana Reaktans (Xh) D ekseni indiiktans voltaj degerini

belirlenirse her tork yapilandir-
masindan sonra parametre
degeri glincellenir.

Aralik: fonksiyon: girin. Degeri PM motoru veri
= [7.0000 DUYURU! sayfasindan alin.
related” 10000.0000 parametre 1-10 Motor Yapisi = Asenkron motoru icin, stator direnci ve d-eksen endiiktansi
Sl [1]1 PM, yiizeye mon. SP degerleri normalde hat ile ortak alan (nétr nokta) arasinda
oldugunda Parametre 1-35 Ana teknik 6zelliklerde agiklanir. PM motorlari igin, hat ila hat
Reaktans (Xh) etkisizdir. arasinda oldugu gibi teknik ozelliklerde aciklanirlar. PM

motorlan tipik olarak yildiz baglanti icin yapilmistir.

DUYURU!

Motor calisirken bu parametre Parametre 1-30 Stator Bu parametre asenkron motor stator
diizeltilemez Direnci (Rs) reaktansina benzeyen stator sarim
(hat-ortak). direnci (Rs) verir. Stator reaktansi hat-

. -~ ortak 6l¢lim icin tanimlanir. Hat
Su yontemlerden 1'ini kullanarak ¢ ¢

verileri icin, stator reaktansi 2 hat
motorun ana reaktansini ayarlayin:
. Soguk bir motorda AMA'yi

calistirin. Frekans

arasinda olculdugiinde 2'ye bollun.

Parametre 1-37 d-eksen Bu parametre PM motorunun direkt
e Endtiktansi (Ld) eksen endiktansini verir. D-eksen
donusturiici motordan

gelen degeri dlcer (hat-ortak). enduktansi faz-ortak l¢iim icin

tanimlanir. Hat verileri icin, stator

*  Xn degerini el ile girin. reaktansi 2 hat arasinda élciildigiinde

Degeri motor tedarikgi-

2'ye bollun.
sinden alin. Parametre 1-40 1000 Bu parametre, 6zel olarak 1000 RPM
. Xh varsayilan ayarini RPM'de geri EMF mekanik hizinda PM Motorunda stator
kullanin. Frekans RMS (hat-hat degeri) terminali tizerinde geri EMF'yi verir.
donusturict, motor Hat-hat arasinda tanimlanir ve RMS
plakasi verilerinden gelen dederi olarak ifade edilir.
ayar kurar.

Tablo 3.6 PM Motorlarina Bagh Parametreler
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VLT® AQUA Drive FC 202

DUYURU!

Motor Ureticileri hat ile ortak (yildiz noktasi) veya hat ile
hat arsinda olacak sekilde teknik 6zelliklerde stator
reaktansi (parametre 1-30 Stator Direnci (Rs)) ve d-eksen
endiiktansi (parametre 1-37 d-eksen Endiiktansi (Ld)) icin
degerler saglar. Genel bir standart yoktur. Stator bobin
reaktansi ve endiiksiyonunun farkl kurulumlan Cizim 3.6
boéliimiinde gosterilir. Danfoss frekans doniistiiriiciiler
her zaman hat-ortak deger gerektirir. PM motorunun geri
EMF'si serbest calisan motorun stator bobininin 2 fazinin
herhangi birinde gelisen indiiklenmis EMF olarak
tanimlanir. Danfoss frekans donustiiriiciiler her zaman
1000 RPM'de, devrin mekanik hizinda 6l¢iilen hat-hat
RMS degerine ihtiya¢ duyar. Bu, Cizim 3.7 bolimiinde
gosterilir.

Line to common (starpoint) Line-to-line values

L .

e30bc008.12

Rs and Ld
Rsand Ld

Cizim 3.6 Stator Bobini Kurulumlan

Permanent magnet motors

Line-to-line back
EMF in RMS value
at 1000 RPM
speed (mech)

€30bc009.11

Cizim 3.7 PM Motorlarinin Geri EMF'sinin Makine Parametresi
Tanimlan

1-38 g-axis Inductance (Lq)

Aralik: fonksiyon:

Size [0.000 - 1000 |[DJUNEII{V]

izl iyl Motor calisirken bu parametre
diizeltilemez.

Q-eksen induktansinin degerini
ayarlayin. Motor veri sayfasina
bakin.

1-39 Motor Kutuplari

Aralk: fonksiyon:
Size [2-132] DUYURU!
related*

Motor calisirken bu parametre
diizeltilemez.

Motor kutuplarinin sayisini girin.

Kutu | ~npn@ 50 Hz |~nn@ 60 Hz
plar
2 |2700-2880 |3250-3460
4 11350-1450 |1625-1730
6 |700-960 840-1153

Tablo 3.7 Kutup Sayilan ve ilgili
Frekanslar

Tablo 3.7, cesitli motor tiplerinin
normal hiz araliklari icin kutup
numaralarini gosterir. Diger
frekanslar igin tasarlanan motorlari
ayri olarak tanimlayin. Motor kutbu
degeri, kutup ciftlerine degil toplam
kutup sayisina tekabil etmesi
sebebiyle daima bir cift sayidir.
Frekans donusturicu

parametre 1-23 Motor Frekansi ve
parametre 1-25 Motor Nominal Hizi
degerlerine bagh olarak

parametre 1-39 Motor Kutuplari
birincil ayarini olusturur.

1-40 1000 RPM'de geri EMF

Aralik: fonksiyon:
Size [10 - 9000 1000 RPM'de calistiginda motorun
related* V] nominal geri EMF'sini ayarlayin. Bu

parametre yalnizca
parametre 1-10 Motor Yapisi [1] PM,
ytizeye mon. SP oldugunda etkindir.

1-44 d-axis Inductance Sat. (LdSat)

Aralik: fonksiyon:
Size [0 - 1000 La’nin indlktans yogunluk noktasini
related* mH] girin. ideal olarak bu parametre

parametre 1-37 d-eksen Endliktansi
(Ld)'deki ile ayni degere sahiptir.
Motor tedarikgisi bir indiiksiyon
egrisi sagliyorsa nominal degerin
%200'indeki indiiksiyon degerini
girin.
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Programlama Kilavuzu

1-45 g-axis Inductance Sat. (LgSat)

1-47 Torque Calibration

parametre 1-38 g-axis Inductance
(Lg)'deki ile ayni degere sahiptir.
Motor tedarikgisi bir indiiksiyon
egrisi sagliyorsa nominal degerin
%200'tindeki indiksiyon degerini
girin.

Secenek:

1-47 Torque Calibration

fonksiyon:

Bu parametreyi tam hiz araligindaki
tork tahminini iyilestirmek icin
kullanin. Mil giiciine bagh tahmini
tork, Pshaft = Pm - Rs X I2. Rs
degerinin dogru oldugundan emin
olun. Bu formuldeki Rs degeri
motordaki, kablodaki ve frekans
donusturicudeki gl kaybina esittir.
Bu parametre etkinken frekans
donustlriici agma esnasinda Rs
degerini hesaplayarak en iyi tork
tahminini ve en iyi performansi
saglar. Kablo uzunlugunu, frekans
donusturict kayiplarini ve
motordaki sicaklik sapmasini
dengelemek adina her frekans
donusturicude

parametre 1-30 Stator Direnci (Rs)
degerini ayarlamanin miimkiin
olmadigi durumlarda bu 6zelligi
kullanin.

with store

Aralik: fonksiyon: Secenek: fonksiyon:
Size [0 - 1000 Bu parametre, Lq'nin indiiktans . Parametre 1-37 d-eksen
related* mH] yogunluguna karsilik gelir. ideal Endiiktansi (Ld).

elevl 50 PRIETES [4] Every start Frekans donusturuci torku her

baslatmada kalibre ederek son
baslatmadan itibaren motor sicakli-
gindaki olasi degisikligi dengeler. Bu
secenek motor parametrelerini
glincellemek icin kullanihr:
. Parametre 1-30 Stator
Direnci (Rs).

. Parametre 1-33 Stator
Kagak Reaktansi (X1).

. Parametre 1-34 Rotor Kagak
Reaktansi (X2).

. Parametre 1-37 d-eksen
Endiiktansi (Ld).

1-48 Inductance Sat. Po!

int

Aralik: fonksiyon:
Size [1 - 500 %] indiiktans doygunluk noktasini girin.
related*

Aralik:

1-49 g-axis Inductance Sat. Point

fonksiyon:

[0] *

Off

[1]

1st start after
pwr-up

Ac¢madan sonraki ilk baslatmada
kalibre eder ve gii¢ dongistiniin
sifirlamasina kadar bu degeri saklar.

[2

Every start

Her baglatmada kalibre ederek son
baslatmadan itibaren motor sicakl-
gindaki olasi degisikligi dengeler.
Glg¢ dongusiinden sonra deger
sifirlanir.

B3]

1st start with
store

Frekans donustiriicti agmadan
sonraki ilk baslatmada torku kalibre
eder. Bu secenek motor parametre-
lerini glincellemek icin kullanilir:
. Parametre 1-30 Stator
Direnci (Rs).

. Parametre 1-33 Stator
Kagak Reaktansi (X1).

. Parametre 1-34 Rotor Kacak
Reaktansi (X2).

Size [0 - 200 %]

related*

DUYURU!

Bu parametrenin degerini
ayarlamak icin AMA'yi
calistinin. Yalnizca uygulama
AMA'nin belirlediginden baska
bir degere ihtiya¢ duydugunda
degeri el ile diizenleyin.

g-Ekseni enduiktans doygunluk
noktasini girin. Frekans donustiriict
bu degeri IPM motorlarinin perfor-
mansini en iyi hale getirmek icin
kullanr.

Enduktansin nominal akimin
yuizdesi olarak parametre 1-38 g-axis
Inductance (Lg) ve parametre 1-45 g-
axis Inductance Sat. (LgSat)
Ogelerinin ortalama degerine esit
oldugu durumlarda nokta ile
eslesen degeri secin.

MG200B42
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Parametre Aciklamasi VLT® AQUA Drive FC 202

339 1-5* Yuk Bagimsiz Ayar

Aralk: fonksiyon:
1-50 Sifir Hizda Motor Miknatislamasi Size [03-100 DUYURU!
Aralik: fonksiyon: related* Hz] parametre 1-10 Motor Yapisi =
100 %* 0-300% |IDJUNLUINV] [1] PM, yiizeye mon. SP
parametre 1-10 Motor Yapisi = oldugunda Parametre 1-52 Min
[1] PM, yiizeye mon. SP Hizda Normal Miknatislama
oldugunda Parametre 1-50 Sifir [Hz] etkisizdir.
Hizda Motor Miknatislamasi
etkisizdir. Normal miknatislama akimi igin
gereken frekansi ayarlayin. Frekans,
Dusiik hizda calisirken motorda motor kayma hizindan distik ise
farkli bir termal yiik edinmek icin parametre 1-50 Sifir Hizda Motor
parametre 1-51 Min Hizda Normal Miknatislamasi ve
Miknatislama [RPM] ile birlikte bu parametre 1-51 Min Hizda Normal
parametreyi kullanin. Miknatislama [RPM] devre disidir.
Nominal miknatislama akiminin Bu parametreyi parametre 1-50 Sifir
ylizdesi olan degeri girin. Ayar ¢ok Hizda Motor Miknatislamasi ile
diisitkse motor milindeki tork birlikte kullanin. Bkz. Tablo 3.7.
indirgenebilir.
1-55 V/f Karakteristikleri - V
Magn. current =
g;’ Dizi [6]
100% - — b= .
Par 1-5(;) | 2 Arahk: fonksiyon:
* oM
| - Size [0 - 1000 V] [ Motor ile manuel olarak eslesen bir
Par.1-51 Hz related* U/f Karakteristigi olusturmak icin
Par.1-52 RPM

her frekans noktasindaki voltaji

Cizim 3.8 Miknatislama Akimi girin.

Frekans noktalari parametre 1-56 V/f

Karakteristigi - f bolimuinde

lanir.
1-51 Min Hizda Normal Miknatislama [RPM] tanimiantr .
Bu parametre, [0-5] dizi parame-

Aralik: fonksiyon: tresidir ve yalnizca

Size [10 - 300 DUYURU! parametre 1-01 Motor Kontrol

related* RPM] parametre 1-10 Motor Yapisi = prensibi [0] U/f olarak ayarlandiginda
[1] PM, yiizeye mon. SP erisilebilir.

oldugunda Parametre 1-51 Min

Hizda Normal Miknatislama 1-56 V/f Karakteristigi - f

[RPM] etkisizdir. Dizi [6]

Aralik: fonksiyon:
Normal miknatislama akimi icin Size [0-1000.0 [Motor ile manuel olarak eslesen bir
gereken hizi ayarlayin. Hiz motor related* Hz] U/f Karakteristigi olusturmak icin

kayma hizindan dusiik ise frekans noktalarini girin.

parametre 1-50 Sifir Hizda Motor Her noktadaki voltaj surada

Miknatislamasi ve tanimlanir: parametre 1-55 V/f

parametre 1-51 Min Hizda Normal Karakteristikleri - V.

Miknatislama [RPM] énemsizdir. Bu parametre, [0-5] dizi parame-

Bu parametreyi parametre 1-50 Sifir tresidir ve yalnizca

Hizda Motor Miknatislamasi ile
birlikte kullanin. Bkz. Tablo 3.7.

parametre 1-01 Motor Kontrol

prensibi [0] U/f olarak ayarlandiginda

erisilebilir.
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Motor Voltage = 1-59 Hizli Baglatma Test Darbeleri Frekansi
Par 1-55 [x] 8 .
A < Aralk: fonksiyon:
sssl - — — — — - — 5 Deger araligi ve islevi
parametre 1-10 Motor Yapisi
15504] - — — — — — — — — — — | o o
ozelligine baghdir:
L | ! ! [0] Asenkron: [0-500%)]
\ ! : Motor yonlni tespit etmek icin
1-552) — — — — — ‘ ! | kullanilan darbeler icin frekansin
st [ ‘ ! | yuizdesini denetleyin. Bu deger
1-55[0] \ | : | artirilmasi Uretilen torku disdrir. Bu
‘ : ‘ | modda %100, kayma frekansinin 2
1-56 1-56 1-56 1-56 1-56 1-56 )
[0] ] 2] 3] 14] [5] kati anlamina gelir.
(1 . — 0/
Output Frequency [1] PM, ytzeye mon. SP: [0-10%]
Par 1-56 [x] Bu parametre, altinda park islevinin
Cizim 3.9 U/f Karakteristigi (bkz. parametre 2-06 Park Akimi ve
parametre 2-07 Park Siiresi) etkinles-
tirildigi motor hizini tanimlar. Bu
1-58 Hizli Baglatma Test Darbeleri Ak parametre yalnizca
- 1zh m r ri Akimi
Aralik: fonksiyon: Park Etme olarak ayarlandiginda ve
Size [0 -200 %] | Motor yoniinu tespit etmek icin yalnizca motor baslatmasindan
related* kullanilan darbeler icin sonra etkindir.

miknatislama akiminin biyukliginiu
ayarlayin. Deger araligi ve islevi

3.3.10 1-6* Yuk Bagimh Ayari

parametre 1-10 Motor Yapisi
ozelligine baghdir:

[0] Asenkron: [0-200%] 1-60 Dusiik Hiz Yiik Dengeleme

Bu degerin dustrilmesi Uretilen Aralik: fonksiyon:

torku dustirlr. %100 tam nominal 100 %* [0 - 300 %] DUYURU

parametre 1-10 Motor Yapisi =
[1] PM, yiizeye mon. SP
oldugunda

Parametre 1-60 Diisiik Hiz Yiik
Dengeleme etkisizdir.

motor akimi anlamina gelir. Bu
durumda varsayilan deger %30'dur.
[1] PM, ytizeye mon. SP: [0-40%]
PM motorlar icin %20 genel ayari
onerilir. Daha yiiksek degerler
artinlmis performans verebilir.
Ancak, geri EMF'si nominal hizda ve

bobin endiiktansinda (10 mH'den Motor duistik hizda calisirken ytik
daha fazla) 300 VLL (rms)'den agisindan voltaji dengelemek icin %
yliksek motorlarda yanlis hiz degerini girin ve en iyi U/f karakte-
tahmininin éniine gecmek adina ristigini edinin. Motor boyutu, bu
disik bir deger énerilir. parametrenin etkin oldugu frekans
parametre 1-73 Dénen Mot. araligini belirler.

Yakalama etkinlestirildiginde

parametre etkindir. Moto[ll'(‘l;)vc]:yutu Degistirme [Hz]
Aralik: fonksiyon: ;;::zo :§_4
Size [0 - 500 %]
related* PM Dénen Motoru Yakalama Tablo 3.8 Degistirme Frekansi

parametreleri arasindaki
iliskinin genel goriiniimii icin
parametre 1-70 Baslatma Modu
aciklamasina bakin.
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Um 5 1-62 Kayma Dengeleme
100% Par1:60 Par1-61 % Aralik: fonksiyon:
E motor hizina bagh sekilde otomatik
olarak hesaplanir.

60% 1 ! 1-63 Kayma Dengeleme Zaman Sabiti
\
| Aralik: fonksiyon:
| Size 005-5s1 |IDJUNLYIHV]
‘ (RS parametre 1-10 Motor Yapisi =
| [1] PM, yiizeye mon. SP
! oldugunda

0% ‘ fout Parametre 1-63 Kayma

Changeover

Cizim 3.10 Diisiik Hiz Yiik Dengeleme

1-61 Yiiksek Hiz Yitkk Dengeleme

Aralik:

fonksiyon:

100 %*

[0 - 300 %]

DUYURU!

parametre 1-10 Motor Yapisi =
[1] PM, yiizeye mon. SP
oldugunda

Parametre 1-61 Yiiksek Hiz Yiik
Dengeleme etkisizdir.

Motor ylksek hizda calisirken yuk
acisindan voltaji dengelemek icin %
degerini girin ve en iyi U/f karakte-
ristigini edinin. Motor boyutu, bu
parametrenin etkin oldugu frekans
araligini belirler.

Motor boyutu | Degistirme [Hz]
[kw]

0.25-7.5 >10

11-45 <5

55-550 <3-4

Tablo 3.9 Degistirme Frekansi

Aralik:

1-62 Kayma Dengeleme

fonksiyon:

0 %*

[-500 -
500 %]

Dengeleme Zaman Sabiti
etkisizdir.

Kayma dengeleme tepki hizini girin.
Yuksek deger yavas tepkiyle, dustik
degder ise hizl tepkiyle sonuglanir.
Dusuk frekansh rezonans sorunlari
ortaya cikarsa daha uzun sureli
ayarlar kullanin.

Aralik:

1-64 Rezonans Sonumlenmesi

fonksiyon:

Size
related*

[0 - 500 %)]

DUYURU!

parametre 1-10 Motor Yapisi =
[1] PM, yiizeye mon. SP
oldugunda

Parametre 1-64 Rezonans
Séniimlenmesi etkisizdir.

Rezonans sénlimlemesi degerini
girin. Yuksek frekansl rezonans
sorunlarinin giderilmesine yardim
etmek icin parametre 1-64 Rezonans
Séniimlenmesi ve

parametre 1-65 Rezonans
Séniimlenmesi Zaman Sabiti ayarini
yapin. Rezonans osilasyonunu
azaltmak icin

parametre 1-64 Rezonans
Séntimlenmesi degerini artirin.

DUYURU!

parametre 1-10 Motor Yapisi =
[1] PM, yiizeye mon. SP
oldugunda

Parametre 1-62 Kayma
Dengeleme etkisizdir.

nuN degerindeki toleranslari
dengelemek icin kayma dengeleme
dengelemenin % degerini girin.
Kayma dengeleme, nun nominal
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1-65 Rezonans Soniimlenmesi Zaman Sabiti

1-71 Bslt. gecikm.

parametre 1-10 Motor Yapisi =
[1] PM, yiizeye mon. SP
oldugunda

Parametre 1-65 Rezonans
Soniimlenmesi Zaman Sabiti
etkisizdir.

Yiiksek frekansl rezonans
sorunlarinin giderilmesine yardim
etmek igin parametre 1-64 Rezonans
Sénimlenmesi ve

parametre 1-65 Rezonans
Sénimlenmesi Zaman Sabiti ayarini
yapin. En iyi sonimlemeyi saglayan
zaman sabitini girin.

Aralik:

1-66 Dusiik Hizda Min. Akim

fonksiyon:

Size
related*

[1-200 %]

DUYURU!

parametre 1-10 Motor Yapisi =
[0] Asenkron ise

Parametre 1-66 Diisiik Hizda
Min. Akim etkisizdir.

Dusuk hizda minimum motor akimi
girin.

Akimin artinlmasi dusuk hizda
gelismis motor torkunu iyilestirir.
Burada dustik hiz VVC* PM
Control'deki nominal motor hizinin
(parametre 1-25 Motor Nominal Hizi)
%6'sinin altindaki hizlar olarak
tanimlanir.

3.3.11 1-7* Baslatma Ayarlam.

Aralik: fonksiyon: Aralk: fonksiyon:
5 ms* [5-50 ms] | IDJUNEUIHV 00 s* [0-300s] |Baslat komutu ile frekans dénistii-

rictinin motora gti¢ verdigi zaman
arasindaki zaman gecikmesini girin.
Bu parametre

parametre 1-72 Baslatma islevi
ayarinda secili baslatma islevine
iliskindir.

Secenek:

1-72 Baslatma islevi

fonksiyon:

Baslatma gecikmesi esnasinda
baslatma islevini segin. Bu
parametre parametre 1-71 Bslt.
gecikm. 6gesine baghdir.

[0] DC Dur./ Baslatma gecikme zamaninda
gckme sir. motoru DC tutucu bir akim
(parametre 2-00 DC Tutc/Onc Isitm
Akimi) ile cahstirr.
[2] Yanasma/ Baslatma gecikme zamaninda motor
gckme sdir. yanastirilir (cevirici kapali).

parametre 1-10 Motor Yapisi 6gesine
bagh secimler mevcuttur: [0]
Asenkron:

. [2] Yanasma.

. [0] DC Dur.

[1] PM, yiizeye mon. SP:
. [2] Yanasma.

Secenek:

1-73 Donen Mot. Yakalama

fonksiyon:

Bu islev, sebekedeki diistislerden
dolayi serbestce dénen motoru
yakalamayr miumkun kilar.

parametre 1-73 Dénen Mot.
Yakalama etkinlestirildiginde,
parametre 1-71 Bslt. gecikm.nin

e bt i arama yons
Hizli baslatma icin arama yonu
Secenek: fonksiyon: parametre 4-10 Motor Hizi Yoni
[0] Rotor Algilama | Motorun baslatmada hareketsiz icerisindeki ayara baglanir.
olarak bilindigi tim uygulamalar [0] Saat yéniinde: Hizli baglatma saat
icin (6rnegin, konveydrler, pompalar yoniinde dénen motor arar. Basarili
ve sargisiz saft fanlari) uygundur. degilse, bir DC freni uygulanir.
[1] Park Etme Motor , 6rnegdin riizgarin pervaneyi [2] Her iki yon. Hizli baslatma islevi
dondiirmesi sebebiyle dusuk bir Sncelikle son referans (yon)
hizda (nominal hizin %2-5'inden tarafindan belirlenen yénde arama
daha diisiik) dénerse[1] Park Etme yapar. Hiz bulunmazsa diger yonde
ogesini secin ve parametre 2-06 Park arama yapacaktir. Basarili degilse
Akimi ve parametre 2-07 Park Siiresi parametre 2-02 DC Frenleme Stresi
Sgelerini uygun sekilde ayarlayin. icinde belirlenen siirede bir DC fren
etkinlestirilecektir. Baglatma bunun
(2] Rotor Det. w/ ardindan 0 Hz'den baslayacaktir.
Parking
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1-73 Donen Mot. Yakalama

Secenek: fonksiyon:

[0] Devre Disi Bu islev gerekmiyorsa [0] Devre Disi
6gesini segin.

[1 Etkin Donen bir motoru yakalamak tizere

frekans donustirtictyl etkinles-
tirmek icin [1] Etkinlestir secenegini
belirleyin.

parametre 1-10 Motor Yapisi = [1]
PM ylizeye mon. SP oldugunda
parametre her zaman [1] Etkinlestir
olarak ayarhdir.

Onemli ilgili parametreler:
. Parametre 1-58 Hizli
Baslatma Test Darbeleri
Akimi.

. Parametre 1-59 Hizli
Baslatma Test Darbeleri
Frekansi.

. Parametre 1-70 Baslatma
Modu.

. Parametre 2-03 DC Fren
Dvr. Girme Hizi [RPM].

. Parametre 2-04 DC Fren
Dvr. Girme Hizi [HZ].

. Parametre 2-06 Park Akimi.

. Parametre 2-07 Park Siiresi.

parametre 1-73 Dénen Mot. Yakalama etkinlestirildiginde,
parametre 1-71 Bslt. gecikm.nin islevi yoktur.

Ddénen motoru yakalama islevi birincil hiz tahminine
baglidir ve PM motorlar icin kullanilir. Hiz daima etkin
baslatma sinyali verildikten hemen sonra hesaplanir.
parametre 1-70 Baslatma Modu ayarina bagl olarak sunlar
gerceklesir:

Parametre 1-70 Baslatma Modu = [0] Rotor Algilama:

Hiz tahmini 0 Hz'den yiiksek olarak gelirse frekans
donistiriici motoru bu hizda yakalar ve normal isletime
devem eder. Aksi takdirde, frekans dondstirici rotor
konumunu tahmin eder ve normal isletimi buradan baslatir.

Parametre 1-70 Baslatma Modu=[1] Park Etme:

Hiz tahmini parametre 1-59 Hizli Baslatma Test Darbeleri
Frekansi 6gesindeki ayardan dusuk olarak gelirse park etme
islevi devreye girer (bkz. parametre 2-06 Park Akimi ve
parametre 2-07 Park Siiresi). Aksi takdirde, frekans
donistiriici motoru bu hizda yakalar ve normal isletime
devem eder. Onerilen ayarlar icin bkz.

parametre 1-70 Baslatma Modu.

Doénen motoru yakalama ilkesinin akim sinirlamalari PM
motorlari icin kullanilir:
. Hiz araligi nominal hizin %100'line veya alan
zayiflamasi hizina (en distik olana) kadardir.

. Yiiksek geri EMF'li (>300 VLL(rms)) PMSM ve
yuksek sargi endiiktansi (>10 mH), kisa devre
akimini 0'a indirmek icin daha fazla zamana
ihtiyac duyar ve tahminde hataya daha yatkindir.

. Akim test etme 300 Hz'lik hiz araligiyla sinirhdir.
Belirli birimler icin sinir 250 Hz'dir; 2.2 kW
(3 hp)'ye kadar olan tiim 200-240 V birimler ve
4 kW (5.4 hp)'ye kadar olan tiim 380-480 V
birimler.

. Akim test etme 22 kW (30 hp)'ye kadar makine
glict olgusuyle sinirhdir.

. Dahili kutup makinesi (IPMSM) icin hazirlanmistir
ancak heniz bu tip makinelerde dogrulanma-
mistir.

. Yiiksek eylemsizlikli uygulamalarda (yik eylemsiz-
liginin motor eylemsizliginden 30 kat daha buylk
oldugu durumlarda), dénen motoru yakalamanin
yuksek hizli devreye girmesi esnasinda asiri voltaj
alarmindan kag¢inmak adina bir fren rezistoru
onerilir.

1-79 Komprsor Basltmdn Alarm Mks. Siire

Aralik: fonksiyon:

0 s* [0 - 3600.0 Motor, parametre 1-86 Alarm Hizi Alt
s] Sinini [RPM] icinde belirtilen hiza bu
parametrede belirtilen siire icinde

ulasamazsa frekans donustiriict
alarm verir. Bu parametredeki stire
parametre 1-71 Bslt. gecikm.
o6gesinde belirtilen sureyi de icerir.
Ornegin, parametre 1-71 Bslt.
gecikm. icindeki deger

parametre 1-79 Komprsoér Basltmdn
Alarm Mks. Siire icindeki degere esit
veya bu degerden daha buyik ise
frekans donusturtict asla

baslatilamaz.

3.3.12 1-8* Durdurma Ayarla.

1-80 Durdurmada islev

Secenek: fonksiyon:

Durdurma komutundan sonra veya
hiz parametre 1-81 Durdurmada islev
icin Min Hiz [RPM] icerisindeki
ayarlarina dustiikten sonra frekans
donusturicu islevini secin.

parametre 1-10 Motor Yapisi 6gesine
bagh secimler mevcuttur:
[0] Asenkron:
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1-80 Durdurmada islev

1-81 Durdurmada islev icin Min Hiz [RPM]

Aralik: fonksiyon:
Size [0 - 600
related* RPM]

1-82 Durdurmada islev icin Min Hiz [Hz]

parametre 1-80 Durdurmada Islev
etkinlesecegi hizi ayarlayin.

Aralik: fonksiyon:
Size [0 - 20.0 HZ] | parametre 1-80 Durdurmada Islev
related* etkinlesecegi cikis frekansini

ayarlayin.

3.3.13 Dalgi¢ Pompalari icin Gelismis
Minimum Hiz Goériintiileme

Bazi pompalar dusuk hizda isletime duyarlidir. Yetersiz
sogutma veya disuk hizda yaglama tipik nedenlerdir.

Asin yuk kosullan altinda, frekans dénustarict hizi
disirmeyi iceren integral koruma 6zelliklerini kullanarak
kendini korur. Ornegin, akim siniri denetleyicisi hizi
dusurebilir. Bazen hiz, parametre 4-11 Motor Hizi Alt Siniri
[RPM] ve parametre 4-12 Motor Hizi Alt Siniri [Hz] 6§esinde
belirtilen hizdan daha dusik olabilir.

Hiz belirli bir degerin altina diiserse gelismis minimum hiz
gorintileme o6zelligi frekans donusturiciye alarm verdirir.
Pompa motoru, parametre 1-86 Alarm Hizi Alt Siniri [RPM]
parametresinde belirtilen hiza parametre 1-79 Komprsér
Basltmdn Alarm Mks. Siire parametresinde belirtilen sire
icinde ulasamazsa (rampalama ¢ok uzun sirerse) frekans
donlstlrtcl alarm verir. parametre 1-71 Bslt. gecikm. ve
parametre 1-79 Komprsér Basltmdn Alarm Mks. Siire
zamanlayicilar baglatma komutu verildiginde baslatilir.
Ornegin, parametre 1-71 Bslt. gecikm. icindeki deger
parametre 1-79 Komprsér Basltmdn Alarm Mks. Siire icindeki
degere esit veya bu dederden daha blytk ise frekans
donistlricl asla baslatilamaz.

Secenek: fonksiyon:
. [0] Yanasma.
. [1] DC Dur.
[1] PM, yiizeye mon. SP: 0 TinTin T
. [0] Yanasma.
[0] * Yanasma Motoru serbest modda birakir. Tin Parametre 1-71 Bslt. gecikm.
Ti79 Parametre 1-79 Komprsdr Basltmdn Alarm Mks. Siire. Bu
[1] I?C Dur./Mtr Motoru DC tutma akimiyla siire Tr71'deki siireyi de icerir.
o i gal|§tg|r(bkz. IR 200D Ni-s6 Parametre 1-86 Alarm Hizi Alt Siniri [RPM]. Normal
WO (i /A il isletim esnasinda hiz bu degerin altina digserse frekans
[2] Motor denet. donustirict alarm verir.
[6] Motor dntmi, 1 Normal igletim.
alarm

Cizim 3.11 Gelismis Minimum Hiz Gérintiileme

1-86 Alarm Hizi Alt Sinin [RPM]

Aralik: fonksiyon:

Size [0 - par. 4-13 | [DIUNAV]{V]

e REG Bu parametre yalnizca
parametre 0-02 Motor Hiz Birimi
[11] RPM olarak ayarlandiginda
goruliir.

Frekans donusturicinin alarm
verdigi motor hizi icin alt siniri girin.
Deger 0 ise islev etkin degildir.
Baslatmadan sonra (veya durdurma
sirasinda) hiz, parametredeki
degerden asagi duserse frekans
donusturict alarm 49, Hiz Siniri ile
alarm verir.

1-87 Alarm Hizi Alt Sinin [Hz]

Aralik: fonksiyon:

Size [0 - par. 4-14 | [DIUNAV]{V]

L hie Bu parametre yalnizca
parametre 0-02 Motor Hiz Birimi
[1] Hz olarak ayarlandiginda
gorulir.

Frekans donusturicinin alarm
verdigi motor hizi icin alt siniri girin.
Deger 0 ise islev etkin degildir.
Baslatmadan sonra (veya durdurma
sirasinda) hiz, parametredeki
degerden asagi duserse frekans
dondsturict alarm 49, Hiz Siniri ile
alarm verir.
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3.3.14 1-9* Motor Sicakhgi

1-90 Motor Termal Korumasi

Secenek: fonksiyon:

Motor termal korumasi bir dizi teknik
kullanilarak saglanabilir:

. Analog veya dijital girislerden 1'ine
baglanan motor sargilarindaki bir PTC
sensoru aracihigiyla
(parametre 1-93 Termistor Kaynagi).
Bkz. béliim 3.3.15 PTC Termistér
Baglantisi.

. Gergek ylike ve siireye bagl olan
termal ylkiin hesaplanmasi ile (ETR =
Elektronik Termal Role) . Hesaplanan
termal ylik nominal motor akimi Imn
ve nominal motor frekansi fun ile
karsilastirihr. Ayrica bkz.
béliim 3.3.16 ETR ve bolim 3.3.17 ATEX
ETR.

. Bir mekanik termal anahtar (Klixon
tipi) yoluyla; Bkz. béliim 3.3.18 Klixon.

Kuzey Amerika pazari icin: ETR islevleri, NEC'ye
uygun olarak sinif 20 motor asir ylik korumasi

saglar.
[0] [Koruma Frekans donustirtciiniin uyari veya agma
yok vermesi istenmiyorsa surekli olarak asir yuklu
motor.

[1] | Termistor Motorun asiri iIsinmasi durumunda, motora

uyarisi bagli termistor veya KTY sensori harekete

gectiginde uyari verir.

[2] | Termistor Motorun asiri iIsinmasi durumunda, motora

alarmi bagli termistor veya KTY sensor harekete
gectiginde frekans donusturtictiyd durdurur
(acar).

Termistori devreden cikarma degeri 3 kQ
degerinden fazla olmalidir.

Sarim korumasi icin motora bir termistor (PTC

sensorll) entegre edin.

[3] [ ETR uyarnsi
1 asin yuklendiginde ekranda bir uyariy

Kurulum 1 etkinken yiikii hesaplar ve motor

etkinlestirir. Dijital ¢ikislarin 1'i aracihgiyla bir
uyari sinyali programlayin.

[4] | ETR alarmi
1 asin yiklendiginde frekans donustiriciyu

Kurulum 1 etkinken yiikii hesaplar ve motor

durdurur (alarm verir). Dijital ¢ikislarin 1'i
aracihdiyla bir uyar sinyali programlayin. Uyari
sirasinda ve frekans donusturtct alarm
verdiginde (termal uyari) sinyal gortindr.

[5] [ ETR uyarisi

2

[6] | ETR alarmi
2

[7] | ETR uyarnsi
3

1-90 Motor Termal Korumasi

Secenek: fonksiyon:
[8] | ETR alarmi
3
[9] | ETR uyarisi
4
[10] | ETR alarmi
4

[20] | ATEX ETR | ATEX icin Ex-e motorlarinin termal izleme
islevini etkinlestirir. parametre 1-94 ATEX ETR
cur.lim. speed reduction, parametre 1-98 ATEX
ETR interpol. points freq., ve parametre 1-99 ATEX

ETR interpol points current'yi etkinlestirir.

DUYURU!

[20] ATEX ETR secilirse dizayn kilavuzunun ilgili
bolumiindeki yonergeleri ve motor iireticisi tarafindan
saglanan yonergeleri takip edin.

DUYURU!

[20] ATEX ETR secildiginde, parametre 4-18 Akim Siniri
o6gesini %150 olarak ayarlayin.

3.3.15 PTC Termistor Baglantisi

R |
[a]

4000

3000

1330

550

250

B [C]
¥ nominaal-5°C|¥nominaal+5°C
¥ nominaal

-20°C

175HA183.10
Cizim 3.12 PTC Profili

Besleme olarak dijital bir giris ve 10 V kullanarak:
Ornek: Motor sicakhgi cok yiikseldiginde, frekans
donlstlrtcl alarm verir.
Parametre kurulumu:
. parametre 1-90 Motor Termal Korumasi parame-
tresini [2] Termist6r Alarmi olarak ayarlayin.

. parametre 1-93 Termistér Kaynagi parametresini [6]
Dijital giris olarak ayarlayin

62 Danfoss A/S © 05/2018 Tum haklari sakhdir.

MG200B42



Dt

Parametre Aciklamasi

Programlama Kilavuzu

3 e

: 3

39/42|50|53|54|55 é

O|0|0|0]0|O R

QOPO90 "

R— OFF

12113(18(19(27{29|32|33|20|37
O|O|0|0]0|0|O|0|0]0
\OHOHOHOHOHOHOH HOHO\

% ON -

PTC / Thermistor <800 Q >27ka R

Cizim 3.13 PTC Termistor Baglantisi - Dijital Giris

Besleme olarak analog bir giris ve 10 V kullanarak:
Ornek: Motor sicakhgi cok yiikseldiginde, frekans
donistlrtcl alarm verir.
Parametre kurulumu:
. parametre 1-90 Motor Termal Korumasi parame-
tresini [2] Termist6r Alarmi olarak ayarlayin.

. parametre 1-93 Termistér Kaynagi parametresini [2]
Analog giris 54 olarak ayarlayin.

= -
4 =
- A
39[42[50]53]54 55 <
[ e e e e e e OFF L‘g
O]0|0|0|0|O @
QORISPIO
ON -
PTC/Thermistor <3.0kQ R

3.0kQ
Cizim 3.14 PTC Termistor Baglantisi - Analog Giris

Dijital/analog | Besleme voltaji |Esik

giris devreden ¢ikma degerleri

Dijital 0V <800 0=2.7 kQ

Analog 0V <3.0 kQ=3.0 kQ

Tablo 3.10 Esik Devreden Cikma Degerleri

DUYURU!

Secilen besleme voltajinin, kullanilan termistor
elemaninin ozellikleri ile ortisiip ortiismedigini kontrol
edin.

3.3.16 ETR

Hesaplamalar diisiik hizda motorla iliskili fanin az sogutma
yapmasindan kaynaklanan daha diisiik glic gereksinimini
tahmin eder.

tls]
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300 S
200 N
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== —four=2xfyn
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28 [ four=02x%f yy
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four=1xf un

10 -
10 12 14 16 18 20 T

Cizim 3.15 ETR Profili

3.3.17 ATEX ETR

VLT T® PTC Termistér Karti MCB 112, ATEX onayli motor
sicakligi izleme 6zelligi saglar. Alternatif olarak, harici bir
ATEX onayli PTC koruma aygiti kullanilabilir.

DUYURU!

Bu islev icin yalnizca ATEX Ex-e onayli motorlar kullanin.
Motor plakasina, onay sertifikasina, veri formuna bakin
veya motor tedarikgisiyle irtibata gegin.

Artirilan guivenlik 6zelligi bulunan bir Ex-e motorunu
kontrol ederken, belirli sinirlamalar getirmek énemlidir.
Parametreler Tablo 3.11 icinde listelenen diizene goére
programlanmalidir.

islev Ayar.

Parametre 1-90 Motor Termal [20] ATEX ETR

Korumasi

Parametre 1-94 ATEX ETR cur.lim. 20%
speed reduction

Parametre 1-98 ATEX ETR interpol.
points freq.

- Motor plakasi.
Parametre 1-99 ATEX ETR interpol

points current

Parametre 1-23 Motor Frekansi parametre 4-19 Maks. Cikis
Frekansi de@eriyle ayni degeri

girin.

MG200B42
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islev Ayar. z a =
~ p=4 —
Parametre 4-19 Maks. Cikis Frekansi | Motor plakasi, muhtemelen + <2V OFF 2
tor kablolart icin 12[13[18]19]27[29]32[33[20[37 g
uzun mo C 1| 1| ifls 1| 1| 1| 1| 1| 1| ]|
A “n - 0|0|0|0|0|0|0|0[0|0 a
kisaltilmis, sine-dalga filtresi O|0|0|0|O[O|D|O]O
veya indirgenmis besleme
voltaji. 7
ON
Parametre 4-18 Akim Siniri 1-90 [20] tarafindan %150'ye ;
0 Yy PTC / Thermistor 66K0 >108K0 R

zorlanmis

Parametre 5-15 Terminal 33 Dijital
Giris

[80] PTC Karti 1

Parametre 5-19 Ter. 37 Glivenli
Durd.

[4] PTC 1 Alarmi

Parametre 14-01 Anahtarlama
Frekansi

Varsayilan degerin motor
plakasinin gerektirdigi degeri
karsiladigini kontrol edin.
Karsilamiyorsa bir sine-dalga
filtresi kullanin.

Parametre 14-26 Cevirici Arizasinda
Alarm Gecikmesi

0

Tablo 3.11 Parametreler

DUYURU!

Motor iireticisi tarafindan belirtilen minimum
anahtarlama frekansinin parametre 14-01 Anahtarlama
Frekansi'daki frekans donustiirliciniin minimum
anahtarlama frekansiyla karsilastirin. Frekans
doniistiirliicti bu gerekliligi karsilamiyorsa, bir sine dalga

filtresi kullanin.

ATEX ETR termal goriintiileme hakkinda daha fazla bilgi FC
300 ATEX ETR Termal Gériintiileme islemi icin Uygulama

Notunda bulunabilir.

3.3.18 Klixon

Klixon tipi termal devre kesicilerde KLIXON® metal canak
kullanilir. Onceden belirlenmis olan bir asiri yiikte, akimin
disk icerisinde neden oldugu 1s1 alarma neden olur.

Besleme olarak dijital bir giris ve 24 V kullanarak:
Ornek: Motor sicakhgi cok yiikseldiginde, frekans

donlstlrtcl alarm verir.

Parametre kurulumu:

. parametre 1-90 Motor Termal Korumasi parame-
tresini [2] Termistor Alarmi olarak ayarlayin.

. parametre 1-93 Termistér Kaynagi parametresini [6]
Dijital giris olarak ayarlayin

Cizim 3.16 Termistor Baglantisi

1-91 Motor Dis Fani

Secenek: fonksiyon:

[0] * Hayir Harici fana gerek yoktur, motor
dustk hizda azaltilir.

[1] Evet Harici motor fani (harici

havalandirma) uygular, boylelikle
dusiik hizda motorun azaltiimasi
gerekmez. Motor akimi nominal
motor akimindan dusik ise

Cizim 3.15 (four = 1 x fmN)
Ogesindeki Ust egrisi takip edilir
(bkz. parametre 1-24 Motor Akimi)
Motor akimi nominal akimi asarsa
isletim stresi fan kurulmamis gibi
azalir.

1-93 Termistor Kaynagi

Secenek: fonksiyon:

DUYURU!

Motor calisirken bu parametre
diizeltilemez.

DUYURU!

Dijital girisi

parametre 5-00 Dijital G/C
Modu'de [0] PNP - 24 V'de Etkin
olarak ayarlayin.

Termistoérin (PTC sensorii)
baglanmasi gereken girisi segcin.
Analog girisi secenegi [1] Analog
girisi 53 veya [2] Analog girisi 54,
analog girisi referans kaynagi olarak
kullaniliyorsa secilemez.

(parametre 3-15 Referans 1 Kaynadi,
parametre 3-16 Referans 2 Kaynagi
veya parametre 3-17 Referans 3
Kaynagi parametrelerinde secili).
VLT® PTC Termistér Karti MCB 112
kullanilirken her zaman [0] Higbiri
o6gdesini segin.

[o] * Higbiri
[1] Analog giris
53

64
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1-93 Termistor Kaynagi

Secenek: fonksiyon:
[2] Analog giris

54
[3] Dijital giris 18
[4] Dijital giris 19
[5] Dijital giris 32
[6] Dijital giris 33
1-95 KTY Sensor Tiirli
Secenek: fonksiyon:

Termistor senséruinlin tipini segin.

[o1 * KTY Sensori 1 |1 kQ at 100 °C (212 °F).
[1] KTY Sensorii 2 |1 kQ at 25 °C (77 °F).
[2] KTY Sensorii 3 | 2 kQ at 25 °C (77 °F).
[3] Pt1000
1-96 KTY Termistor Kaynagi
Secenek: fonksiyon:

Analog giris terminali 54'U termistor
sensor girisi olarak secin. Referans
olarak kullaniliyorsa Terminal 54,
termistor kaynagi olarak secilemez
(bkz. parametre 3-15 Referans 1
Kaynagi ila parametre 3-17 Referans
3 Kaynagi).

DUYURU!

Termistor sensoriniin terminal
54 ile 55 (GND) arasindaki
baglantisi. Bkz.

béliim 3.3.15 PTC Termistor

Baglantisi.
[0] * Hicbiri
[2] Analog giris
54
1-97 KTY Esik diizeyi
Aralik: fonksiyon:
80 °C* [-40 - Motor termal korumasi icin
220 °C] termistor sensorii esik diizeyini
segin.
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3.4 2-** Frenler Parametreleri

3.4.1 2-0* DC Fren

DC freni ve DC tutma islevlerinin yapilandiriimasi igin
parametre grubu.

2-00 DC Tutc/Onc Isitm Akimi

Aralik: fonksiyon:
50 %* [o-160 % |[DJUNLVIV]

Parametre 2-00 DC Tutc/Onc
Isitm Akimi ayari,

parametre 1-10 Motor Yapisi [1]
PM, yiizeye mon. SP olarak
ayarlandiginda etkisizdir.

DUYURU!

Maksimum deger nominal
motor akimina baghdir.
Motoru uzun siire %100 akimla
calistirmaktan kaginin. Bu,
motora zarar verebilir.

Akimi, parametre 1-24 Motor Akimi
icerisinden ayarlanan nominal
motor akiminin Iwn yiizdesi olarak
tutmak icin bir deger girin. %100
DC tutma akimi, Imn'ye karsilik gelir.
Bu parametre, motoru tutar (tutma
torku) ya da motora 6n isitma
yapar.

parametre 1-80 Durdurmada islev
icerisinde [1] DC Dur./Mtr On. Isit.
secenegi belirlenirse bu parametre
etkinlestirilir.

2-01 DC Fren Akimi

Aralik: fonksiyon:
50 %* [0- 1000 %] |[DJUNLV[2{V]

Maksimum deger nominal
motor akimina baghdir.
Motoru uzun siire %100 akimla
calistirmaktan kaginin. Bu,
motora zarar verebilir.

Akimi, parametre 1-24 Motor Akimi
icerisinden ayarlanan nominal
motor akiminin Iwn yiizdesi olarak
gormek icin bir deger girin. %100
DC freni akimi, Iwn'ye karsilik gelir.
DC Freni, hiz surada ayarlanan

sinirdan daha dustik oldugunda bir
durdurma komutu ile uygulanir:

2-01 DC Fren Akimi

Aralk: fonksiyon:
. Parametre 2-03 DC Fren
Dvr. Girme Hizi [RPM].

. Ters DC freni islevi
etkinken veya seri iletisim
baglanti noktasi araciligiyla
Parametre 2-04 DC Fren
Dvr. Girme Hizi [Hz].

Fren akimi parametre 2-02 DC
Frenleme Siiresi icerisinde ayarlanan
zaman periyodunda etkindir.

2-02 DC Frenleme Siiresi

Aralik: fonksiyon:
10 s* [0 - 60 s]

Etkinlestirildiginde,
parametre 2-01 DC Fren Akimi
icerisinde ayarlanan DC freni

siiresini ayarlayin.

2-03 DC Fren Dvr. Girme Hizi [RPM]

Aralik: fonksiyon:
Size RO D UYURU!
related*

Parametre 2-03 DC Fren Dvr.
Girme Hizi [RPM] ayar,
parametre 1-10 Motor Yapisi [1]
PM, yiizeye mon. SP olarak
ayarlandiginda etkisizdir.

Durdurma komutundan sonra
parametre 2-01 DC Fren Akimi
icerisinde ayarli DC freni akimini
etkinlestirmek icin DC freni devreye
giris hizini ayarlayin.

parametre 1-10 Motor Yapisi
parametresi [1] PM, yiizeye mon. SP
olarak ayarlandiginda, deger 0 RPM
(OFF) ile sinirhdir.

2-04 DC Fren Dvr. Girme Hizi [Hz]

Aralik: fonksiyon:
Size [0-00Hzl |[DJUNLYIHV]
related*

Parametre 2-04 DC Fren Dvr.
Girme Hizi [Hz] ayari,
parametre 1-10 Motor Yapisi [1]
PM, yiizeye mon. SP olarak
ayarlandiginda etkisizdir.

Durdurma komutundan sonra
parametre 2-01 DC Fren Akimi
icerisinde ayarli DC freni akimininin
etkinlestirilmesi icin DC freni
devreye giris hizini ayarlayin.
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2-06 Park Akimi

2-10 Fren Islevi

ylizdesi olarak ayarlayin,

parametre 1-24 Motor Akimi.
parametre 1-73 Dénen Mot.
Yakalama ile etkin. Park etme akimi
parametre 2-07 Park Siiresi igerisinde
ayarlanan zaman periyodunda
etkindir.

2-07 Park Siresi

Aralik: fonksiyon:
3 s* [0.1 - 60 s]

parametre 2-06 Park Akimi icerisinde
ayarlanan park etme akiminin
sliresini ayarlayin.

parametre 1-73 Dénen Mot.
Yakalama ile etkin.

DUYURU!

Parametre 2-07 Park Siiresi,
yalnizca parametre 1-10 Motor
Yapisi icerisinde [1] PM, yiizeye
mon. SP seciliyse etkindir.

3.4.2 2-1* Fren Eneriji islevi

Dinamik fren parametrelerinin se¢imi icin parametre grubu.
Yalnizca fren kesicili frekans dontsturdciler icin gegerlidir.

2-10 Fren Islevi

Aralik: fonksiyon: Secenek: fonksiyon:

50 %* [0 - 1000 %] |IDJUNEUIHV sirasinda daha yiiksek DC baglantisi
Parametre 2-06 Park Akimi ve voltajinin elde edilmesini saglar.
parametre 2-07 Park Siiresi: Fren rezistord islevi yalnizca entegre
Yalnizca parametre 1-10 Motor dinamik frenli frekans doénisttriici-
Yapisi icerisinde [1] PM, yiizeye Sl GLdlells
mon. SP seciliyse etkindir. [2] AC fren AC Freni, parametre 1-03 Tork

Karakteristikleri'de yalnizca
Akimi nominal motor akiminin Kompresér Torku modunda calisir.

2-11 Fren Direnci (ohm)

Aralik: fonksiyon:
Size [5-65535 Fren direng degerini Q cinsinden
related* Ohm] ayarlayin. Bu deger,

parametre 2-13 Fren Giicii [zleme
dahilinde fren rezistoriine gelen
glict izlemek icin kullanilir. Bu
parametre yalnizca entegre dinamik
frenli frekans donusturtcilerinde
etkindir.

Ondaliksiz degerler icin bu
parametreyi kullanin. 2 ondalikli bir
secim icin parametre 30-81 Fren
Rezistorti (ohm) kullanin.

Aralik: fonksiyon:
Size [0.001 - DUYURU!
related* 2000.000 kW]

Bu parametre yalnizca entegre
dinamik frenli frekans
dondstiiriiclilerinde etkindir.

Dirence aktarilan fren guictiniin
izleme sinirini ayarlayin.

izleme siniri, ilgili gérev
donglisinde maksimum gorev
dongist (120 sn.) ile maksimum

Secenek: fonksiyon: fren direnci gtlictiniin carpimidir.
parametre 1-10 Motor Yapisi 6gesine bRl A ilEe el
bagl secimler mevcuttur: 200-240 V birimleri igin:

[0] Asenkron: [ 390% x gorevsiiresi
reng R x 120
. [0] Kapall.
. . 380-480 V birimleri igin:
. [1] Direng freni.
P _ 778% x gorevstiresi
. [2] AC fren. dizn R x 120
[1] PM, yiizeye mon. SP: 525-600 V birimleri igin:
2 e
e [0] Kapal. Py = 23— g0revsirest
. [1] Direng freni.

[0] Kapali Fren rezistorl takih degil.

[1] Direng freni Fazla fren enerjisinin isi olarak
atilmasini saglamak icin, sistemde
fren rezistort bulunur. Fren
rezistoriiniin bagli olmasi, frenleme

MG200B42 Danfoss A/S © 05/2018 Tum haklari sakhdir. 67




Dt

Parametre Aciklamasi

VLT® AQUA Drive FC 202

2-13 Fren Giicii izleme

2-15 Fren kontrolii

Secenek: fonksiyon: Secenek: fonksiyon:
DUYURU! DUYURU!
Bu parametre yalnizca entegre [0] Kapali veya [1] Uyari
dinamik frenli frekans uyarisini sebeke beslemesi
donustiiriiclilerinde etkindir. cevrimi yaparak kaldirin.
Oncelikle arizay: diizeltin. [0]
Bu parametre, fren rezistori Kapali veya [1] Uyari icin
guiciniin izlenmesine olanak tanir. frekans déniistiiriic, bir ariza
Gug; direng (parametre 2-11 Fren bulunsa bile calismasini
Direnci (ohm)), DC-baglanti voltaji ve stirdirdr.
rezistor gorev siresi baz alinarak
hesaplanir. Fren rezistoriine olan baglantiyi
[0] * Kapali Fren giicii izleme gerekmez. AN R )
olmadigini kontrol etmek igin test
G izleme [0] Kapali veya [1] Uyari ve izleme islevinin tlrinl segin ve
olarak ayarlandiysa izleme siniri ardindan bir ariza olursa bir uyari
asllsa bile fren islevi etkin kalir. Bu, veya alarm gériintdleyin. Fren
rezistorin termal agin ylkiine yol rezistord baglanti kesme islevi, acilis
acabilir. Role/dijital cikislarla da bir areanch s i Bk
uyari Uretilebilir. Glg izlemenin beraber, frenleme olmadiginda fren
Olclim dogrulugu rezistoriin direng IGBT testi yapilir. Bir uyar veya
dogruluguna baghdir (£ %20'den alarm, fren islevinin baglantisini
daha iyi). s,
[1] Uyari 120 sn Uizerinde aktarilan giig Test sirasi su sekildedir:
izleme sinirnin (parametre 2-12 Fren 1. DC baglantisi dalga
Gticd Stnirt (kW)) %100'Und genligi, frenleme olmadan
gectiginde bir uyar etkinlestirir. 300 ms icin 8lciin.
Aktarilan gug, izleme sinirinin y
%80'inin altina distliglinde uyari 2 DC '?f’?'a”t's' dalga
ez genligi, fren agikken 300
ms icin olclin.
[2] Alarm Verme Hesap.l.an"an guvg, izleme sinirnin 3, Frenleme varken DC
%100'nu astiginda frekans . o
LT . baglantisi dalga genligi, +
donusturictyd uyanr ve bir alarm .. .
gbrintiiler %1 frenlemeden 6nceki
DC baglantisi dalga
[3] Uyari ve alrm | Uyar ve alarm dahil olmak Uzere genliginden daha diisiikse
verme yukaridakilerin ikisini de etkinlestirir. fren denetimi basarisiz
4] Warning 30s olur. Fren denetimi
5] Trip 30s basarisiz olursa bi uyari
6l Warning & trip veya alarm geri doner.
30s 4. Frenleme varken DC
[7] Warning 60s baglantisi dalga genligi, +
8l Trip 60s %1 frenlemeden onceki
9] Warning & trip DC baglantisi dalga
60s genliginden daha yiiksekse
0] Warning 300s fren denetimi basarilidir.
[11] Trip 300s [0] * Kapali isletim sirasinda bir kisa devre icin
[12] Warning & trip fren rezistorini ve fren IGBT'sini
300s izler. Kisa devre durumunda, bir
[13] Warning 600s uyari gorindr.
4] Trip 600s [1] Uyari Bir kisa devre icin fren rezistoriini
[15] Warning & trip ve fren IGBT'sini izler ve acili
600s sirasinda fren rezistorii baglanti
kesilmesi icin bir test calistirir.
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2-15 Fren kontrolii

Secenek: fonksiyon:

[2] Alarm Verme Kisa devreyi veya fren rezistori
baglantisinin kesilmesini ya da fren
IGBT'si kisa devresini izler. Bir ariza
durumunda, frekans donustirict
bir alarm (goruntilerken devreden

cikarir (alarm kilidi).

[3] Durd. ve al. Kisa devreyi veya fren rezistorii

ver. baglantisinin kesilmesini ya da fren
IGBT'si kisa devresini izler. Bir ariza
durumunda, frekans donusturict
yanasmaya yavaslar ve ardindan
alarm verir. Kilit alarmi gorintilenir.

[4] AC fren Kisa devreyi veya fren rezistori
baglantisinin kesilmesini ya da fren
IGBT'si kisa devresini izler. Bir ariza
durumunda, frekans doénustirict
kontrolli yavaslama yapar.

2-16 AC fren Maks. Akim

Aralik: fonksiyon:
100 %" [0- DUYURU!
1000.0 %] Parametre 2-16 AC fren Maks.
Akim ayar,

parametre 1-10 Motor Yapisi [1]
PM, yiizeye mon. SP olarak
ayarlandiginda etkisizdir.

Motor sarimlarinin asiri 1ssnmasini
onlemek icin AC frenleme kullani-
lirken izin verilen maksimum akim
degderini girin.

2-17 Asin Voltaj Denetimi

Secenek: fonksiyon:

[0] Devre disi OVC gerekli degildir.

[2] * Etkin OVClyi etkinlestirir.

Aralik: fonksiyon:

100 %* | [10 - 200 %] | Asin voltaj kazancini segin. ‘
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3.5 3-**Rferans /Rampalar Parametreleri

3.5.1 3-0* Referans Sinirlar

3-02 Minimum Referans

Aralik: fonksiyon:

Size [-999999.999 | Uzak referans icin minimum degeri

related* - par. 3-03 girin. Minimum referans degeri ve
Reference- birim, parametre 1-00 Konfigtirasyon
FeedbackUnit] | Modu ve parametre 20-12 Referans/

Geri Besleme Birimi parametrelerinde
yapilan yapilandirma secimiyle
eslesir.

3-03 Maksimum Referans

Aralik: fonksiyon:

Size [par. 3-02 - | Uzak referans icin bir maksimum

related* 999999.999 kabul edilebilir degeri girin.
Reference- Maksimum referans degeri ve birim,
FeedbackUnit] | parametre 1-00 Konfigiirasyon Modu

ve parametre 20-12 Referans/Geri
Besleme Birimi parametrelerinde
yapilan yapilandirma se¢imine
karsilik gelir.

3-04 Referans islev

Secenek: fonksiyon:

[o] * Toplam Hem harici hem de 6nceden
ayarlanmis referans kaynaklarini
toplar.

[1 Dig/On Ayar | Onceden ayarlanmis veya harici

referans kaynagini kullanin.

Harici ve 6nceden ayarlanmis
arasinda komut veya dijital giris ile
gecis yapin.

3.5.2 3-1* Referanslar

Onceden ayarlanmis referanslari secin. 5.1* Dijital Girisler

parametre grubundaki ilgili dijital girisler icin Onc. ayarli ref.
bit 0/1/2 [16], [17] veya [18]i segin.

3-10 Onceden Ayarli Referans

Dizi [8]

Aralik: fonksiyon:

0 %* [-100 - Bu parametrede dizi programlama
100 %] kullanarak birbirinden farkli

onceden ayarlanmis en fazla 8
referans (0-7) girin. Onceden
ayarlanmis Refwax referans degerinin
ylizdesi olarak belirtilir

(parametre 3-03 Maksimum
Referans). Onceden ayarli
referanslan kullanirken, 5-1* Dijital
Girisler parametre grubundaki ilgili

3-10 Onceden Ayarli Referans

Dizi [8]
Aralik: fonksiyon:
dijital girisler icin Onc. ayar ref. bit
0/1/2 [16], [17] veya [18]'i segin.
=
P3-03— g
2
o
o
«m
P3-02
P3-10
0
Gizim 3.17 Onceden Ayarli Referans
=
12 (+24V) g
S
Preset 76543210 =
«m
+———— —10101010 29 [P 5-13=Preset ref. bit 0]
+———— —11001100 32 [P 5-14=Preset ref. bit 1]
L————11110000 33 [P 5-15=Preset ref. bit 2]

Gizim 3.18 Onceden Ayarlanmis Referans Semasi

3-11 Arlk. Clst. Hizi [Hz]

Aralik: fonksiyon:
Size [0 - par. 4-14 | Yavas calistirma hizi, yavas
related* Hz] calistirma islevi etkinlestirildiginde

frekans donusturtctinin calistigi
sabit cikis hizidir.

Ayrica bkz. parametre 3-19 Arlk. Clst.
Hizi [RPM] ve parametre 3-80 Aralikli
Calistirma Rampa Siiresi.
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3-13 Referans Sitesi 7 2
~
. H . o
Secenek: fonksiyon: \’\*\“\QQ | 2
Hangi referans sitesinin etkinlestiri- 3 ‘ o
lecegini secin.
I x !
[o] * Ele Bagl / El ile modundayken yerel referansi | \
Otomatik veya oto. modundayken uzaktan [ \
referans kullanin. | \
Y
[1] Uzaktan Hem el ile modunda hem de oto. ‘ |
-100 0 A 100 %
modunda uzaktan referans kullanin.

[2] Yerel Hem el ile modunda hem de oto. Cizim 3.20 Gercek Referans
modunda yerel referans kullanin.

DUYURU!
[2] Yerel 6gesine ayarlan- 3-15 Referans 1 Kaynag
diginda, frekans doniistiiriicii Secenek: fonksiyon:

kapatmadan sonra yeniden bu DUYURU

ayar ile baslatilir.

Motor calisirken bu parametre
diizeltilemez.

[3] Linked to H/A | FFACC faktorini etkinlestirmek icin

MCO b gi isaretleyin. FFACC'ni
U secenegdl lsaretieyin nin 1. referans sinyali icin kullanilacak
etkinlestirilmesi segirmeyi azaltir ve L
hareket denetleyiciden frekans referans girsini secin:
are Y . Parametre 3-15 Referans 1
donustiriciniin kontrol kartina

Kaynagi.
giden iletimi hizlandirir. Bu, dinamik
uygulamalar ve konum kontrolii icin »  Parametre 3-16 Referans 2
tepki siirelerini hizlandirir. FFACC Kaynagt.
hakkinda daha fazla bilgi icin bkz. . Parametre 3-17 Referans 3
VLT® Hareket Denetleme MCO 305 Kaynagjt.

Kullanma Kilavuzu.

3 farkli referans sinyaline kadar

” See tanimlayin. Bu referans sinyallerinin
3-14 Onceden Ayarli Goreli Referans
toplami gergek referansi tanimlar.

Aralik: fonksiyon: .
[0] Islev yok
0 %* [-100 - X gercek referansi e Analog giris
100 %] parametre 3-14 Onceden Ayarli Géreli 53
Referans parametresinde ayarlanan —
. . [2] Analog giris
Y yiizdesi ile artinhr veya azaltilir. sa
Bu, Z gercek referansi ile sonuglanir. 171 Darbe grs 29
Gergek referans (X) surada segili 18] Darbe grs 33
girislerin toplamidir: 120] Dijital
. Parametre 3-15 Referans 1 pot.metre
Kaynagt. [21] Analog giris
. Parametre 3-16 Referans 2 X30/11
Kaynag. [22] Analog giris
. Parametre 3-17 Referans 3 X30/12
Kaynagi. [23] Analog Girisi
X42/1
. Parametre 8-02 Kontrol
K . [24] Analog Girisi
ynage X42/3
v ~ [25] Analog Girisi
" | Relative z Resulting & X42/5
X ZXXY/100 reference é [29] Analog Giris
- X48/2
Cizim 3.19 Onceden Ayarh Goreli Referans [30] Dis Kapali
Cevrim 1
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3-15 Referans 1 Kaynagdi 3-16 Referans 2 Kaynagdi

Secenek: fonksiyon: Secenek: fonksiyon:
[31] Dis Kapali [30] Dis Kapali
Cevrim 2 Cevrim 1
[32] Dis Kapali [31] Dis Kapali
Cevrim 3 Cevrim 2
[35] Digital input Dijital girislerin 1'i olarak frekans [32] Dis Kapali
select donusturict, [42] Ref kanyagi bit Cevrim 3
Oseceneginde tanimli giris sinyaline [35] Digital input Dijital girislerin 1'i olarak frekans
bagl olarak AI53 veya Al54'l select donusturiicu, [42] Ref kanyagi bit
referans kaynagd olarak secer. Daha Oseceneginde tanimli giris sinyaline
fazla bilgi icin bkz. 5-1* Dijital bagl olarak Al53 veya Al54'i
Girisler parametre grubu, [42] Ref. referans kaynagdi olarak secer. Daha
kaynagi bit 0 secenegi. fazla bilgi icin bkz. 5-1* Dijital
Girisler parametre grubu, [42] Ref.
Secenek: fonksiyon:
DUYURU!

Motor calisirken bu parametre Secenek: fonksiyon:

duzeltilemez. DUYURU!

Motor calisirken bu parametre
2. referans sinyali icin kullanilacak diizeltilemez.

referans girisini secin:

. Parametre 3-15 Referans 1 3. referans sinyali icin kullanilacak
Kaynad. referans girisini secin:

. Parametre 3-16 Referans 2 . Parametre 3-15 Referans 1
Kaynad. ETED.

. Parametre 3-17 Referans 3 . Parametre 3-16 Referans 2
Kaynagi. M

3 farkl referans sinyaline kadar ° Parametre 3-17 Referans 3

tanimlayin. Bu referans sinyallerinin Kaynagt.
toplami gergek referansi tanimlar. 3 farkh referans sinyaline kadar
[o] * islev yok tanimlayin. Bu referans sinyallerinin
1] Analog giris toplami gercek referansi tanimlar.
53 [o1 * islev yok
[2] Analog giris [1] Analog giris
54 53
[7] Darbe grs 29 [2] Analog giris
[8] Darbe grs 33 54
[20] Dijital [7] Darbe grs 29
pot.metre [8] Darbe grs 33
[21] Analog giris [20] Dijital
X30/11 pot.metre
[22] Analog giris [21] Analog giris
X30/12 X30/11
[23] Analog Girisi [22] Analog giris
X42/1 X30/12
[24] Analog Girisi [23] Analog Girisi
X42/3 X42/1
[25] Analog Girisi [24] Analog Girisi
X42/5 X42/3
[29] Analog Girig [25] Analog Girisi
X48/2 X42/5
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3-17 Referans 3 Kaynagi

3-41 Rampa 1 Hizlanma Siiresi

3-19 Arlk. Clst. Hizi [RPM]

Arahk: fonksiyon:

Size [0 - par. 4-13 | Sabit bir cikis hizi olan njog aralikli
related* RPM]

calistirma hizi icin bir deger girin.
Aralikli calistirma islevi etkinlestiril-
diginde frekans donustirtict bu
hizda calisir. Maksimum sinir
parametre 4-13 Motor Hizi Ust Sinir
[RPM]'de tanimlanur.

Ayrica bkz. parametre 3-11 Arlk. Clst.
Hizi [Hz] ve parametre 3-80 Aralikli
Calistirma Rampa Siiresi.

3.5.3 3-4* Rampa 1

Her 2 rampa icin rampa surelerini yapilandirin (parametre
grubu 3-4* Rampa 1 ve parametre grubu 3-5* Rampa 2)

Secenek: fonksiyon: Aralk: fonksiyon:
[29] Analog Girig Size [0.10 - 3600 | Hizlanma ivme suresini, yani,
X48/2 related* s] ivmelenme siresini 0 RPM ila
[30] Dis Kapali parametre 1-25 Motor Nominal Hizi
Cevrim 1 arasl icin girin. Cikis akiminin
[31] Dis Kapali hizlanma sirasindaki
Cevrim 2 parametre 4-18 Akim Sinini icindeki
[32] Dis Kapali akim sinirini asmayacak sekilde bir
Cevrim 3 hizlanma stresi secin.
[35] Digital input | Dijital girislerin 1'i olarak frekans parametre 3-42 Rampa 1 Yavaslama
select doniisturiicu, [42] Ref kanyagi bit Stresi parametresindeki yavaslama
Oseceneginde tanimh giris sinyaline stresine bakin.
bagh olarak AI53 veya Al54'l par. 3 - 41 = thzinm x nnom [par.1-25] fsn]
referans kaynagd olarak secer. Daha e
Girisler parametre grubu, [42] Ref. Aralik: fonksiyon:
kaynagi bit 0 secenegi.
Size [0.10 - 3600 | Rampa yavaslama siiresini, yani,
related* s] yavaslama siiresini 0 RPM ila

parametre 1-25 Motor Nominal Hizi
arasl icin girin. Motorun pozitif
geribeslemeli isletimi nedeniyle
ceviriciden kaynaklanan asiri voltaj
onleyecek bir rampa yavaslama
siiresi secin. Rampa yavaslama
stiresi ayrica, olusan akimin
parametre 4-18 Akim Sinin parame-
tresinde ayarlanan akim sinirini
asmasini engelleyecek kadar uzun
olmalidir. parametre 3-41 Rampa 1
Hizlanma Siiresi parametresindeki
hizlanma siiresine bakin.

tazlma x nnom [par.1-25] -

par.3-42 = vef [RPM] [

sn]

3.5.4 3-5*% Rampa 2

Rampa parametrelerini se¢mek icin bkz. 3-4* Rampa 1

RPM =
2 parametre grubu.
P4-13 =
High-limit S T
Reference { — & — | _ 3 3-51 Rampa 2 Hizlanma Siiresi
m}fﬁ : — Aralik: fonksiyon:
speed | |
P4-11 | [ Size [0.10 - 3600 [ Hizlanma ivme siiresini, yani,
Low limit \ | L related* s] ivmelenme siiresini 0 RPM ila
\ | L parametre 1-25 Motor Nominal Hizi
| [ | ‘ L
b ‘ | P | Time arasl icin girin. C|k|§. akiminin
‘ Ramp (X)Up | | | RDamp(X) | hizlanma sirasindaki
N own
[ Time (Aco) | | | ! Time (Dec) | parametre 4-18 Akim Siniri igindeki
I — oo . .
e ‘ tdec akim sinirini asmayacak sekilde bir
Gizim 3.21 Rampa 1 hizlanma suresi segin.

) P parametre 3-52 Rampa 2 Yavaslama
Stiresi parametresindeki yavaslama
suresine bakin.
par. 3-51= thzlnm x riz;r[;rg:'z]r. 1-25] [sn]

MG200B42 Danfoss A/S © 05/2018 Tum haklari sakhdir. 73




Dt

Parametre Aciklamasi

VLT® AQUA Drive FC 202

3-52 Rampa 2 Yavaslama Siiresi

3-84 Initial Ramp Time

Aralik: fonksiyon: Aralk: fonksiyon:
Size [0.10 - 3600 | Rampa yavaslama suresini, yani, 0 s* [0 - 60 s] ilk hizlanma stiresini sifirdan Motor
related* sl yavaslama stiresini 0 RPM ila Hizi Alt Siniri, parametre 4-11 Motor
parametre 1-25 Motor Nominal Hizi Hizi Alt Siniri [RPM] veya
arasl icin girin. Motorun pozitif geri parametre 4-12 Motor Hizi Alt Siniri
beslemeli, isletimi nedeniyle [Hz] parametresine kadar girin.
ceviricide asiri voltaj olmayacak ve Minimum hizin altinda calismasi
olusan akimin parametre 4-18 Akim dalgic pompaya zarar verebilir.
Siniri parametresinde belirtilen akim Minimum pompa hizinin altinda
limitini asmayacagi bir yavaslama hizli rampa suresi onerilir. Bu
suresi secin. parametre 3-51 Rampa parametre sifirdan motor hiz alt
2 Hizlanma Siiresi parametresindeki sinirina kadar olan hizli rampa orani
hizlanma stresine bakin. olarak uygulanabilir. Bkz. Cizim 3.23.
_ tazlma x nnom [par. 1 -25]
par.3-52= 7 p— [sn] Speed o
o
g
3.5.5 3-8* Diger Rampalar Motorspeed | - g
igh «o
Normal
W v Ramps
3-80 Aralikli Calistirma Rampa Siresi
. Motor Speed | — / . . .
Arahk: fonksiyon: Low 0o
Size [0.1 - 3600 s] | Aralikli calistirma rampa siiresini, :{‘;::‘F'J Final
related* yani 0 RPM ile nominal motor hizi Ramp
arasindaki hizlanma/yavaslama Time
stiresini (nmn) (parametre 1-25 Motor Gizim 3.23 ilk ve Son Rampa Siiresi
Nominal Hizi parametresinde
ayarlanan) girin. Verilen aralikh
calistirma suresi icin gereken ¢ikis 3-85 Check Valve Ramp Time
akiminin parametre 4-18 Akim Siniri "
. ‘ . Aralik: fonksiyon:
parametresindeki akim sinirini
asmadigindan emin olun. Aralikl 0 s* [0 - 650 s] Valf rampasi kontrol topuzunu
calistirma rampa siiresi kontrol korumak icin kontrol valfi rampasi
panei, secili bir dijital giris veya seri parametre 4-11 Motor Hizi Alt Siniri
iletisim baglanti noktasi araciligiyla RPN e et S e
aralikh calistirma sinyali etkinlestiril- Hizt Alt Sinir [Hz] parametrelerinden
dikten sonra baslatili. kontrol valfi parametre 3-86 Check
Valve Ramp End Speed [RPM] veya
Bre 8BS parametre 3-87 Check Valve Ramp
taralikli galistirma x nnom [par. 1 - 25] .
aralikli ¢ahstirma hizi [par . 3 - 19] [sn] End Speed [HZ] parametrelerlnde
ayarlanan rampa sonu hizina yavas
RPM = _ -
S rampa degeri olarak kullanilabilir.
% parametre 3-85 Check Valve Ramp
(=3
il Time degeri 0 sn'den farkli
P 4-13RPM )
highlimit T — — — — — — — — — — — ~ oldugunda, kontrol valf rampasi
P1-25 stiresi etkilenir ve motor hizi alt
Motor speed | ‘ sinirindan parametre 3-86 Check
P319 | | | Valve Ramp End Speed [RPM] veya
Jog speed / | | x parametre 3-87 Check Valve Ramp
P4I;)]vj/ ﬁrF;\'Ytl T = i i e e - - End Speed [HZ] parametrelerindeki
|t jog \ \ tjog | Time kontrol valfi son hizini yavaslatmak
IP3-80 \ P 3-80 \ icin kullanilir. Bkz. Cizim 3.24.
Ramp up | ‘Ramp down
| |
1 I

‘ (acc)

Cizim 3.22 Jog Rampa Siiresi
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Speed =
o
(<)}
Motor Speed b
High | - R
Normal
Ramp
Motor Speed
Low| /
Check valve
End Speed
Time

Cizim 3.24 Valf Rampasini Kontrol Et

3-86 Check Valve Ramp End Speed [RPM]

Aralik: fonksiyon:
Size [0 - par. 4-11
related* RPM]

Kontrol valfinin kapatiimasinin
beklendigi motor hizi alt sinirinin
altindaki hizi [RPM] cinsinden
ayarlayin. Valfin artik etkin
olmadigini kontrol edin. Bkz.
Cizim 3.24.

3-87 Check Valve Ramp End Speed [HZ]

Arahk: fonksiyon:
Size [0 - par. 4-12 [ Denetim Valfi Rampasi etkin
related* Hz] olmadigi zaman Motor Hizi Alt

Siiri'nin altinda [Hz] cinsinden hiz
ayarlanabilir. Bkz. Cizim 3.24.

3-88 Final Ramp Time

3.5.6 3-9* Dijital Pot.metresi

islev artirma, azaltma veya temizleme kullanarak dijital
girislerin kurulumunu ayarlayarak gercek referansi artirmak
veya azaltmak icin dijital potansiyometre islevini kullanin.
islevi etkinlestirmek icin en az 1 dijital giris artir veya azalt
olarak ayarlanmalidir.

3-90 Adim Boyutu

Aralik: fonksiyon:
0.10 %* [0.01 - Senkron motor hizi ns'nin yiizdesi
200 %] olarak arirma/azalrma icin gereken

artis Olclsunl girin. Artirma/azaltma
etkinlestirilirse sonug referansi, bu
parametrede ayarlanan deger ile
artinilir veya azaltilir.

3-91 Rampa Siiresi
Aralik:
1s [0 - 3600 s]

fonksiyon:

Rampa siiresini, yani belirtilen dijital
potansiyometre islevinin (artirma,
azaltma veya temizleme) %0-100
referansinin ayari icin mevcut stireyi
girin.

Artirma/azaltma,

parametre 3-95 Rampa Gecikmesi
parametresinde belirtilen rampa
gecikme periyodundan daha uzun
bir sire icin etkinlestirilirse gercek
referans bu rampa suresine gore
hizlanir/yavaslar. Rampa suresi,

Aralik: fonksiyon: referansin parametre 3-90 Adim
0 s* [0-60s] parametre 4-11 Motor Hizi Alt Siniri Boyutu parametresinde belirtilen
[RPM] veya parametre 4-12 Motor adim 6l¢isi tarafindan ayarlanmasi
Hizi Alt Siniri [Hz] degerinden sifir icin harcanan siire olarak tanimlanir.
hiza yavaslarken kullanilacak son
rampa suresini girin. 3-92 Giig Geri Yiikleme
Minimum hizin altinda calismasi Secenek: fonksiyon:
dalgic pompaya zarar verebilir.
,9§ AR [0] * Kapali A¢madan sonra dijital potansi-
Minimum pompa hizinin altinda
S P yometre referansini %0'a sifirlar.
hizli rampa stiresi 6nerilir. Bu
parametre parametre 4-11 Motor Hizi [ Acik A¢mada, en son dijital potansi-
Alt Sinin [RPM] veya yometre referansini geri yukler.
parametre 4-12 Motor Hizi Alt Siniri
[Ha] degerinden siia getimnek | 393 MaksimumSir |
lizere hizli rampa orani olarak Aralik: fonksiyon:
kullanilabilir. Bkz. Cizim 3.23. 100 %* [-200 - Sonuc referansi icin bir maksimum
200 %] kabul edilebilir degeri girin. Dijital
potansiyometre sonug referansinin
ince ayar icin kullanildiginda bu
onerilir.
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Aralik: fonksiyon:
0 %* [-200 - Sonug referansi i¢in bir minimum
200 %] kabul edilebilir degeri girin. Dijital

potansiyometre sonug referansinin
ince ayari icin kullanildiginda bu
onerilir.

3-95 Rampa Gecikmesi

Aralik: fonksiyon:

Size [0-0] Frekans donusturicu referansi
related* rampalamaya baslayana kadar dijital
potansiyometrenin etkinlestirilmesi
icin gereken gecikmeyi girin.
Artirma/azaltma etkinlestirildginde 0
ms'lik gecikme ile referans
rampalamaya baslar. Ayrica bkz.
parametre 3-91 Rampa Siiresi.

Speed =
]
<
o)

/ a
‘ \ | @
] L
‘ P 3-95 | |
| | I Time (s)
T
Inc g\ | |
Cizim 3.25 Rampa Gecikme Durumu 1
Speed =
(o)}
n
<
o
R

Time (s)
Dec

Inc 4'_L|‘ \—

Cizim 3.26 Rampa Gecikme Durumu 2

e
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3.6 4-** Sinirlar / Uyarilar Parametreleri

3.6.1 4-1* Motor Sinirlari

Motor icin torku, akimi ve hiz sinirlarini ve sinirlar
asildiginda frekans dénustiriiciniin verecedi tepkiyi
belirleyin

Bir sinir ekranda mesaj olusturabilir. Bir uyari ekranda veya
fieldbus'ta daima bir mesaj olusturur. Goriintiileme islevi,
sonrasinda frekans doénustlriiciiniin duracadi ve bir alarm
mesaji olusturacadi bir uyari veya alarm verebilir.

4-10 Motor Hizi Yonii

Secenek: fonksiyon:
Gerekli motor hiz yonini secer.
parametre 1-00 Konfigiirasyon Modu
[3] Kapali Cevrim olarak ayarlan-
diginda, parametre varsayilani [0]
Saat yoniinde olarak ayarlanir. Her
iki yon de secilirse LCP'den saat
yonuniln tersinde secilemez.

[0] * Saat yoniinde

[2] Her iki yon

4-11 Motor Hizi Alt Sinin [RPM]

Aralik: fonksiyon:

Size [0 - par. 4-13 | Motor hizi icin RPM cinsinden

related* RPM] minimum sinir girin. Motor hizi alt
sinir Ureticinin onerdigi minimum
motor hizina gore ayarlanabilir.
Motor hizi alt siniri

parametre 4-13 Motor Hizi Ust Siniri
[RPM] degerindeki ayari

asmamalidir.

4-12 Motor Hizi Alt Siniri [Hz]

4-13 Motor Hizi Ust Sinin [RPM]

Aralk: fonksiyon:
Size [0-60000 |/DIUNLYI2{V]

related* Y parametre 4-13 Motor Hizi Ust

Siniri [RPM] parametresinde
yapilan degisiklikler,
parametre 4-53 Uyari1 Hiz
Yiiksek parametresindeki
degeri parametre 4-13 Motor
Hizi Ust Siniri [RPM] parame-
tresinde ayarlanan degere
sifirlar.

DUYURU!

Maksimum cikis frekansi
cevirici anahtarlama
frekansinin () %10’unu asamaz
(parametre 14-01 Anahtarlama
Frekansi).

Motor hizi icin RPM cinsinden
maksimum siniri girin. Motor hizi
st sinirt Ureticinin dnerdigi
maksimum nominal motor hizina
gore ayarlanabilir. Motor hizi Gst
siniri parametre 4-11 Motor Hizi Alt
Siniri [RPM] degerindeki ayari
asmamalidir.

Parametre adi sunlara bagl olarak
parametre 4-11 Motor Hizi Alt Siniri
[RPM] veya parametre 4-12 Motor
Hizi Alt Sinin [Hz] olarak goérundir:
. Diger parametrelerin Ana
Mendi'deki ayarlari.

. Cografi konuma dayali

varsayilan ayarlar.

Aralik: fonksiyon:
Size [0 - par. 4-14 | Motor hizi icin Hz cinsinden 4-14 Motor Hizi Ust Siniri [Hz]
related* Hz] minimum sinirt girin. Motor hiz: alt Aralik: fonksiyon:
sinirt Ureticinin 6nerdigi, motor : - :
L . Size [.1- par. Motor hizi icin maksimum siniri Hz
milinin minimum c¢ikis frekansina . o
. o related* 4-19 Hz] cinsinden girin.
go6re ayarlanabilir. Hizi Alt Siniri .
. Parametre 4-14 Motor Hizi Ust Siniri
parametre 4-14 Motor Hizi Ust Siniri L .
L. . [Hz] Ureticinin 6nerdigi maksimum
[Hz] degerindeki ayari asmamalidir. . -
motor hizina gore ayarlanabilir.
Motor hizi st sinirinin
parametre 4-12 Motor Hizi Alt Siniri
[Hz] degerini asmasi gerekir. Cikis
frekansi anahtarlama frekansinin
%10'unu asamaz
(parametre 14-01 Anahtarlama
Frekansi).
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4-16 motor modda moment limiti 4-19 Maks. Cikis Frekansi

Aralik: fonksiyon: Aralk: fonksiyon:
Size [O- Motor igletimi i¢cin maksimum tork Size [1-590 Hz] DUYURU.
related* 1000.0 %] sinirini girin. Tork siniri, related*

parametre 1-25 Motor Nominal Hizi
parametresinde ayarli nominal
motor hizina kadar olan hiz
araliginda etkindir. Motorun
tekleme torkuna ulagmasinin 6niine
ge¢mek adina varsayilan ayar, 1,1 x
nominal motor torkudur
(hesaplanan deger). Diger ayrintilar
icin bkz. parametre 14-25 Moment
Sinirinda Alarm Gecikmesi.
parametre 1-00 Konfigiirasyon Modu
ila parametre 1-28 Motor Donlis
Kontrolii arasinda bir ayar degisti-
rilirse parametre 4-16 motor modda
moment limiti otomatik olarak
varsayilan ayara sifirlanmaz.

4-17 jenerator modda moment limiti

Arahk: fonksiyon: uygulanir ve
100 %* [o- Jeneratdr modu isletimi icin parametre "'00 Konflgurf:syon Modu
1000.0 %] maksimum tork sinirini girin. Tork modundaki ayardan bagimsizdr.

siniri, nominal motor hizina kadar
olan hiz araliginda etkindir
(parametre 1-25 Motor Nominal Hizi).
Diger ayrintilar icin bkz.

parametre 14-25 Moment Sinirinda
Alarm Gecikmesi.

parametre 1-00 Konfigiirasyon Modu
ila parametre 1-28 Motor Dénlis
Kontrolii arasinda bir ayar degisti-
rilirse parametre 4-17 jenerator
modda moment limiti otomatik
olarak varsayilan ayara sifirlanmaz.

Motor calisirken bu parametre
diizeltilemez.

DUYURU!

parametre 1-10 Motor Yapisi
parametresi [1] PM, yiizeye
mon. SP olarak ayarlandiginda,
maksimum deger 300 Hz ile
sinirhdir.

Maksimum cikis frekansi degerini
girin. Parametre 4-19 Maks. Cikis
Frekansi, kasitsiz asir hizlanmadan
kacinilmasinin gerktigi uygula-
malarda gelismis gtivenlik icin
frekans donusturticu gikis frekan-
sindaki mutlak siniri belirler. Bu
mutlak sinir tim yapilandirmalara

3.6.2 4-5* Bitisik Uyarilar

Akim, hiz ve geri besleme icin ayarlanabilir uyari sinirlarini
tanimlayin.

DUYURU!

Ekranda goriinmez, yalnizca MCT 10 Kurulum Yazilimi
yaziliminda gorindr.

4-50 Uyari Akim Dusuk

Aralik: fonksiyon:
0 A* [0 - par. 4-51 | Uyarilar ekranda, programlanan
Aralik: fonksiyon: Al cikista veya fieldbus'ta gosterilir.
Size [1.0 - Motor ve jenerator isletimi icin akim _
related* 1000.0 %] sinirini girin. Motorun tekleme - ‘ ‘ %
torkuna ulasmasinin éniine gegmek e = === -r=r :
adina varsayilan ayar, 1,1 x nominal e === *]* r- F=l
motor torkudur (hesaplanan deger). I : S
parametre 1-00 Konfigiirasyon Modu ol L J . 7]7 L N L 5 L
ila parametre 1-26 Nominal Motor - . : . S
Torku arasinda bir ayar degistirilirse e L‘E‘i‘_g;jww s
parametre 4-18 Akim Siniri otomatik Cizim 3.27 Diisiik Akim Siniri
olarak varsayilan ayara sifirlanmaz.
l.ow degerini girin. Motor akimi bu
sinirin (low) altina diserse ekranda
Akim dlisiik okunur. Terminal 27
veya 29'da ve role cikisi 01 veya
02'de bir durum sinyali tretmek
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4-50 Uyari Akim Dusiik

4-53 Uyari Hiz Yuksek

Aralik:

fonksiyon:

Aralik:

fonksiyon:

Uzere sinyal ¢ikisi programlanabilir.
Bkz. Cizim 3.27.

araliginin icinde programlayin. Bkz.
Cizim 3.27.

4-51 Uyar Akim Yiiksek

4-54 Uyar Referans Diisiik

yliksek okunur. Terminal 27 veya
29'da ve role cikisi 01 veya 02'de bir
durum sinyali Uretmek lizere sinyal
cikisi programlanabilir. Bkz.

Cizim 3.27.

Aralik: fonksiyon: Aralik: fonksiyon:
Size [par. 4-50 - | lnicn degerini girin. Motor akimi bu -999999.99 | [-999999.999 | Alt referans sinirini girin. Gergek
related* par. 16-37 A] | siniri lnigh asarsa ekranda Akim 9% - par. 4-55 ] referans bu sinirin altina

disttigunde, ekranda RefiLow.
gosterilir. Terminal 27 veya 29'da ve
role cikisi 01 veya 02'de bir durum
sinyali Gretmek Uzere sinyal cikisi
programlanabilir.

Aralik:

4-52 Uyar Hiz Dusuk

fonksiyon:

Aralik:

4-55 Uyari Referans Yiiksek

fonksiyon:

0 RPM*

[0 - par. 4-53
RPM]

niow degerini girin. Motor hizi bu
sinirin (low) altina duserse ekranda
Hiz diisiik okunur. Terminal 27 veya
29'da ve role cikisi 01 veya 02'de bir
durum sinyali Uretmek Uizere sinyal
cikisi programlanabilir. Motor hizinin
alt sinyal sinirnni niow, frekans
donusturictniin normal isletim

999999.999

*

[ par. 4-54 -
999999.999 ]

Ust referans sininini girin. Gergek
referans bu sinir asarsa ekranda
Refigh okunur. Terminal 27 veya
29'da ve role cikisi 01 veya 02'de bir
durum sinyali Gretmek lizere sinyal
cikisi programlanabilir.

4-56 Uyar Geri Besleme Diisiik

araliginin icinde programlayin. Bkz. Aralik: fonksiyon:
CenbZ -999999.99 | [-999999.999 | Alt geri besleme sinirini girin. Geri
= 9 Referen- | - par. 4-57 besleme bu sinirin altina diiserse
ceFeedback | Reference- ekranda Feedbiow. okunur. Terminal
Aralik: fonksiyon: Unit* FeedbackUnit] | 27 veya 29'da ve réle cikisi 01 veya
Size [par. 4-52 - | IDJUNEUIHV 02'de bir durum sinyali Gretmek
related* par. 4-13 RPM] parametre 4-13 Motor Hizi Ust Uizere sinyal ¢ikisi programlanabilir.
Siniri [RPM] parametresinde
yapilan degisiklikler,
parametre 4-53 Uyari Hiz Aralik: fonksiyon:
Yiiksek parametresindeki 999999.999 | [par. 4-56 - [ Ust geri besleme sinirini girin. Geri
degeri parametre 4-13 Motor Reference- [999999.999 besleme bu sinir asarsa ekranda
Hizi Ust Siniri [RPM] parame- FeedbackU | Reference- Feedbrigh. okunur. Terminal 27 veya
tresinde ayarlanan degerin nit* FeedbackUnit] | 29'da ve réle cikisi 01 veya 02'de bir
aynisina sifirlar. durum sinyali Gretmek Uizere sinyal
parametre 4-53 Uyari Hiz cikisi programlanabilir.
Yiiksek bolumiinde farkh bir
parametre 4-13 Motor Hizi Ust Secenek: fonksiyon:
Sinir1 [RPM] programlandiktan
sonra ayarlanmasi gerekir. DUYURU!
Motor calisirken bu parametre
nHicH degerini girin. Geri besleme clEEAEnE
bu sinin (nricr) asarsa ekranda
Yiiksek hiz okunur. Terminal 27 veya Motor fazi eksikse bir alarm gosterir.
29'da ve réle cikisi 01 veya 02'de bir [0] Devre Disi Eksik motor fazi gerceklesirse alarm
durum sinyali Uretmek lizere sinyal gosterilmez.
cikisi programlanabilir. Motor hizinin - - -
s iy SO, e, Cles [1] Alarm 100 ms | Eksik motor fazi gerceklesirse bir
S, L alarm gosterilir.
donusturictiniin normal isletim
[2] * Alarm 100 ms
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4-58 Eksik Motor Fazi islevi
Secenek:
[5] | Motor Check |

fonksiyon:

3.6.3 4-6* Hiz By-pass

Sistemdeki rezonans sorunlarindan dolayi bazi sistemlerin
belirli ¢ikis frekanslarindan veya hizlardan kaginmasi
gerekir. Maksimum 4 frekanstan veya hiz araligindan kacini-
labilir.

4-60 [RPMI]'den By-pass Hizi

Dizi [4]
Aralik: fonksiyon:
Size [0 - par. 4-13 | Sistemdeki rezonans sorunlarindan

related* RPM] dolayi bazi sistemlerin belirli ¢ikis
frekanslarindan veya hizlardan
kacinmasi gerekir. Kacinilacak hiz alt

sinirlarini girin.

4-61 Bypass Hizi ilk [Hz]

Dizi [4]

Aralik: fonksiyon:

Size [0 - par. 4-14 | Sistemdeki rezonans sorunlarindan
related* Hz] dolayi bazi sistemlerin belirli cikis

frekanslarindan veya hizlardan
kacinmasi gerekir. Kaginilacak hiz alt
sinirlarini girin.

4-62 [RPM]'ye By-pass Hizi

Dizi [4]
Aralik: fonksiyon:
Size [0 - par. 4-13 | Sistemdeki rezonans sorunlarindan

related* RPM] dolayi bazi sistemlerin belirli cikis
frekanslarindan veya hizlardan
kaginmasi gerekir. Kaginilacak hiz

st sinirlarini girin.

4-63 Bypass Hizi Son [Hz]

Dizi [4]

Aralik: fonksiyon:

Size [0 - par. 4-14 | Sistemdeki rezonans sorunlarindan
related* Hz] dolayi bazi sistemlerin belirli ¢ikis

frekanslarindan veya hizlardan
kaginmasi gerekir. Kaginilacak hiz
st sinirlarini girin.

3.6.4 Yarn Oto. Bypass Hiz Ayari

Sistemdeki rezonanslar nedeniyle yar oto. bypass hizi
ayarini frekanslarin programlanmasinin atlanmasini
kolaylastirmak icin kullanin.

Asagidaki islemleri gerceklestirin:
1. Motoru durdurun.

2. parametre 4-64 Yari Oto Bypass Kurulumu
béltiminde [1] Etkin 6gesini segin.

3. Rezonanslara sebep olan frekans bantlarini arama
icin LCP'de [Hand On] tusuna basin. Motor, rampa
ayarina gore hizlanr.

4, Bir rezonans bandindan gectiginiz sirada banttan
¢ikarken LCP'de [OK] tusuna basin. Gergek frekans
parametre 4-62 [RPM]'ye By-pass Hizi veya
parametre 4-63 Bypass Hizi Son [Hz] parame-
tresinde ilk eleman olarak depolanir (dizi). Bu
adimi hizlanmada belirtilen her rezonans bandi
icin tekrarlayin (maksimum 4 adet ayarlanabilir).

5. Maksimum hiza ulasildiginda, motor otomatik
olarak yavaslamya baslar. Yavaslama esnasinda hiz
rezonans bantlarini biraktiginda yukaridaki ilkeyi
tekrarlayin. [OK] tusuna basarken kayit edilen
gercek frekanslar parametre 4-60 [RPM]'den By-pass
Hizi veya parametre 4-61 Bypass Hizi ilk [Hz]
0gesinde depolanr.

6. Motor durmak icin yavasladiginda [OK] tusuna
basin. Parametre 4-64 Yari Oto Bypass Kurulumu
otomatik olarak Kapaliya sifirlanir. LCP'de [Off]
veya [Auto On] tusuna basilana kadar frekans
donistiriict el ile modunda kalr.

Belirli bir rezonans bandinin frekanslari dogru sira ile kayit
edilmez ise tim kayitlar iptal edilir ve asagidaki mesaj
gosterilir: Toplanan hiz alanlan birbiri lizerine kaydedilmis
veya tam olarak belirlenmemis. [ptal etmek icin [Cancel]
tusuna basin. parametre 4-62 [RPM]'ye By-pass Hizi 6gesinde
depolanan frekans degerleri parametre 4-60 [RPM]'den By-
pass Hizi 6gesindeki degerlerden daha yiiksek oldugunda
veya bunlarin Suradan Bypass veya Suraya Bypass igin
yapilan kayitlari ayni sayida degilse kayit yanhs siradadir.

4-64 Yari Oto Bypass Kurulumu

Secenek: fonksiyon:
[0] * Kapali islev yok.
[1] Etkin Yari Otomatik ByPass kurulumunu

baslatir ve béliim 3.6.4 Yan Oto.
Bypass Hiz Ayani 6gesinde aciklanan
prosediirle devam eder.
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3.7 5-** Dijital Giris/Cikis Parametreleri

Dijital girislerin ve cikislarin konfiglirasyonunu yapan
parametre grubu.

3.7.1 5-0* Dijital G/C Modu

NPN ve PNP kullanarak giris ve cikisi yapilandirma parame-
treleri.

5-00 Dijital G/C Modu

3.7.2 5-1* Dijital Girigler

Giris terminallerinin temel giris islevlerini ayarlama parame-
treleri.

Dijital girisler, frekans donustiirticiide cesitli islevleri segmek
icin kullanihr. Tim dijital girisler asagidaki islevlere ayarla-
nabilir:

[120]-[138] secenekleri kademeli denetleyici islevselligi ile
ilgidir. Daha fazla bilgi icin bkz. 25-** Kademeli Dntlyc
parametre grubu.

Secenek: fonksiyon:
DUYURU- Dijital giris islevi Secenek |Terminal
Motor calisirken bu parametre isletim yok [0 19, 29, 32, 33
duzeltilemez. Sifirla 1 Tami
Ters serbest durus [2] 27
Dijital girisler ve programlanan Ters yanasma ve sif. [3] Tamu
dijital cikislar, PNP veya NPN sistem- Ters DC fren [5] Tumu
lerindeki isletim icin dnceden Ters durdurma 6] Tima
programlanabilirdir. Dis kilit 7] Tama
[o] * PNP - 24V'de | Pozitif yonelimli darbelerde islem Baslatma [8] Tamu
Etkin (0). PNP sistemler GND'ye cekilir. Mandalli baslatma [9] Tumu
[1] NPN - 0V'de Negatif yonelimli darbelerde islem Ters cevirme (o] Tumd
Etkin (1). NPN sistemler frekans dondistii- Ters baslatma 0] Timd
riiciide dahili olarak +24 V'a cekilir. Jog (4] Timd
On ayar. ref. konumu [15] Tumi
Secenek: fonksiyon: Oncdn ayar. ref bit 1 [17] Tami
DUYURU. Oncdn ayar. ref bit 2 [18] Tumu
Referansi dondur [19] Tumu
Motor calisirken bu parametre Cikist dondur 0] TG
diizeltilemez. —
Hiz artirma [21] TumG
Hiz azaltma [22] Tamu
[o] * Girig Terminal 27'yi dijital giris olarak Kurulum segme bit 0 23] Torn
tanimlar. Kurulum se¢cme bit 1 [24] Tumi
[1 Cikis Terminal 27'yi dijital cikis olarak Darbe girisi [32] 29, 33
tanimlar. Rampa bit 0 [34] Timi
Sebeke ksintisi evrik [36] Tamu
Ref source bit A2 [rome
Secenek: fonksiyon: Hand/auto start [51] Tamii
Calis. izin veren [52] Tumu
Motor calisirken bu parametre Elle Baglat 53] Tuma
diizeltilemez. Oto. baslat [54] Tami
DigiPot artirma [55] TumU
[o] * Giris Terminal 29'u dijital giris olarak DigiPot azaltma [56] Tumd
tarmmlar. DigiPot silme [57] Tamda
Sayag A (yukar) [60] 29, 33
[1] Cikis Terminal 29'u dijital cikis olarak —
tammlar. Sayac A (asag) [61] 29, 33
A Sayacini Sifirla [62] Tamu
Sayac¢ B (yukar) [63] 29, 33
Sayag B (asad) [64] 29, 33
B Sayacini Sifirla [65] Tamu
Uyku modu [66] TUamu
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Dijital giris islevi Secenek | Terminal DUYURU!

Onleyici Bakim (78] Tuma Frekans doniistiiriicii moment
S6zciiguni Sifirla sinirindaysa ve durdurma komutu

PTC Karti 1 (80] Timd aldiysa kendiliginden durmayabilir.
Latched pump derag [85] Tama Frekans doéniistiiriiciiniin durdugundan
Bir. Pompa Basl. [120] Tumi emin olmak icin dijital ¢ikisi [27] Tork
Brnc Pompa Gecisi [121] Tamu siniri ve durdurma parametresine

Pompa 1 Kilidi [130] Tumi ayarlayin ve yanasma olarak yapilan-
Pompa 2 Kilidi [131] Tumii dirllan dijital girise baglayin.

Pompa 3 Kilidi [132] Tama [7] | Dis kilit Ters durdurmaya yanasma ile ayni islev, ancak

o ters yanasma icin programlanan terminalde
Tablo 3.12 Dijital Girisleri icin lslevler mantik 0 oldugunda harici kilit harici ariza

alarm mesajini verir. Dis Kilit icin program-
Tiimi, 18, 19, 27, 29, 32, X30/2, X30/3 ve X30/4 terminal-

lerini temsil eder.
X30/X, VLT® Genel Amach G/C MCB 101 {zerindeki
terminallerdir.

lanirsa alarm mesaji dijital cikislar ile role
cikislart araciligiyla da etkin olur. Dis Kilit
durumunun nedeni ortadan kalkarsa dijital
girisler veya [Reset] tusu kullanilarak alarm
sifirlanabilir. Gecikme, parametre 22-00 Harici

Yalnizca 1 dijital girise atanan islevler ilgili parametrede Kilit Gecikmesi parametresinde programla-
belirtilir. nabilir. Girise sinyal uyguladiktan sonra
yukarida aciklanan tepki
Tum dijital girisler su islevlere ayarlanabilir: parametre 22-00 Harici Kilit Gecikmesi
icerisinde ayarlanan sure kadar gecikir.
[0] |isletim yok | Terminale aktarilan sinyallere tepki yok. (8] |Baslatma Baslatma/durdurma komutu icin baslatma
[11 | Sifirla Agma/alarmdan sonra frekans donistiriiciiyi degerini secin. 1=baslat, 0=durdur.
sifirlar. Biitiin alarmlar sifirlanamaz. (Varsayilan dijital giris 18).
[2] | Ters serbest | Motoru serbest modda birakir. Mantik 0 = (91 | Mandalli Darbe en az 2 ms boyunca uygulanirsa motor
baslatma baslatilir. Ters durdurma etkinlestirildiginde

durus durdurmaya yanasma.

(Varsayilan dijital giris 27) Durdurmaya motor durdurulur.

yanasma, cevrilmis giris (NC). [10] | Ters cevirme | Motor milinin donme yonl degisir. Tersine
[3] |Ters Sifirlama ve durdurmaya yanasma gevrilmis cevirmek {izere Mantik 1'i secin. Ters cevirme
yanasma ve | giris (NC). sinyali yalnizca donls yoniini degistirir.
sif. Motoru serbest modda birakir ve frekans Baslatma islevini etkinlestirmez.

dénustariicyi sifirlar. Mantik 0 = parametre 4-10 Motor Hizi Yonii'te her iki yonu
durdurmaya yanasma ve sifirlama. secin.

(Varsayilan dijital giris 19).

[5] | Ters DC fren | DC freni icin gevrilmis giris (NC).

Belirli bir siire DC akimi vererek motoru [11] | Ters Baslatma/durdurma ile ayni telde ters cevirme
durdurur. Bkz. parametre 2-01 DC Fren Akimi - baslatma icin kullanilir. Baslatmadaki sinyallere ayni
parametre 2-03 DC Fren Dvr. Girme Hizi [RPM]. anda izin verilmez.
islev yalnizca parametre 2-02 DC Frenleme [14] ] Jog Aralikli calistirma hizini etkinlestirmek igin
Stiresi'deki deger 0'dan farkliysa etkin olur. kullanilir. Bkz. parametre 3-11 Arlk. Clst. Hizi
Mantik 0=DC freni. [Hz].
parametre 1-10 Motor Yapisi [1] PM, yiizeye (Varsayilan dijital giris 29).
mon. SP olarak ayarlandiginda bu secim [15] | On ayar. ref. | Dis kilit ile n ayarli referans arasinda gegis
mumkin degildir. konumu yapmak icin kullanilir. [7] Dis/On Ayar

[6] |Ters Cevrilmis islevi durdurma. Secilen terminal 1 degerinin parametre 3-04 Referans Islev'te

durdurma mantik diizeyinden 0'a gecerken durdurma secildigi varsayilir. Mantik 0 = dis referans

islevi olusturur. Durdurma, secilen rampa etkin; mantik 1 = 8 6n ayarli referanstan 1'i
suresine (parametre 3-42 Rampa 1 Yavaslama etkin.
Siiresi ve parametre 3-52 Rampa 2 Yavaslama [16] | Oncdn ayar. | Tablo 3.13 ile uyumlu olarak 8 dnceden
Siiresi) gore gerceklestirilir. ref bit 0 ayarlanmis referansin 1'inin segilmesine

olanak sadlar.

[17] | Oncdn ayar. | Tablo 3.13 ile uyumlu olarak 8 énceden
ref bit 1 ayarlanmis referansin 1'inin secilmesine
olanak sadlar.
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[18] | Oncdn ayar. | Tablo 3.13 ile uyumlu olarak 8 énceden siire icin etkinlestirilirse sonug referansi
ref bit 2 ayarlanmis referansin 1'inin secilmesine parametre 3-41 Rampa 1 Hizlanma Siresi
olanak saglar. parametresindeki Rampa 1'e gore artar.
_ [22] | Hiz azaltma | [21] Hiz Artirma ile aynidir.
O'ncdn ayar. ref 2 ! 0 [23] | Kurulum 4 kurulumdan 1'ini seger. parametre 0-10 Etkin
I?It secme bit 0 [ Kurulum'i Coklu Kurulum olarak ayarlayin.
Onceden ayarl 0 0 0 [24] | Kurulum [23] Kurulum se¢cme bit 0 ile aynidir.
r‘eferans 0 secme bit 1 | (Varsayilan dijital giris 32).
Onceden ayarl 0 0 ! [32] | Darbe girisi [ Referans veya geri besleme olarak darbe dizisi
rfeferans ! kullanirken [32] Darbe girisi 6gesini segin.
Onceden ayarl 0 ! 0 Olcekleme 5-5* Darbe Girisi parametre
rfeferans 2 grubunda yapilr.
Onceden ayarl 0 ! ! [34] | Rampa bit 0 [ Kullanilacak rampayi se¢in. Mantik 0 rampa 1'i
rfeferans 3 secerken mantik 1 rampa 2'yi secer.
Onceden ayarl ! 0 0 [36] | Sebeke parametre 14-10 Sebeke Kesintisi'i etkinlestirir.
rfeferans 4 ksintisi evrik | Sebeke kesintisi evrik mantik 0 durumunda
Onceden ayarh 1 0 1 aldn
rfeferans > [42] | Ref source Bit 0'daki etkin bir giris referans kaynadi
Onceden ayarl 1 L 0 bit 0 olarak Al54'U secer (bkz. 3-1* Referanslar
rfeferans 6 parametre grubu, [35] Dijital giris se¢cimi
Onceden ayarl 1 L 1 secenegi). Etkin olmayan giris Al53'U secer.
referans 7 [51] | Elle/Oto. Elle veya oto. baslatmayi secer. Yiiksek sinyal
Tablo 3.13 Oncdn Ayar. Ref Bit Baslatma ﬁa!nllzca oto'yu secer, DUsuk sinyal yalnizca el
ile'yi secer.
[19] | Referansi Gergek referansi dondurur. Donmus referans [52] | Galis. izin Ba§|atrna komutu kabul edilmeden 6nce [52]
dondur kullanilacak Hiz artisi veya Duslistiniin veren Gals. lzin Veren'in programlandig giris
etkinlestirme/durum noktasidir. Hiz artirma/ terminali mantik Tolmalidir. Galistirmaya izin
azaltma kullanilirsa hiz degisimi her zaman 0- veren [§] Baslatma, [14] Jog veya [20] Cikisi
parametre 3-03 Maksimum Referans araliginda Dondur icin programlanan terminale iliskin
rampa 2'yi (parametre 3-51 Rampa 2 Hizlanma mantik AND islevi vardir. Motoru calistirmaya
Stiresi ve parametre 3-52 Rampa 2 Yavaslama basl.artnak icin her 'kl kogul da' gerceklestiril-
Siiresi) izler. me|l(.ill’. [52.] Calis. izin Veren birden gok. .
[20] | Cikisi Gercek motor frekansini (Hz) dondurur. .termlnall sin p.rogramlanlrls.a gergekle%nnlecek
dondur Dondurulan motor frekansi kullanilacak hiz isleve ait terminallerden Tinde mantigin 1
. . olmasi gerekir. 5-3* Dijital Cikislar veya 5-4*
artirma ve hiz azaltma etkinlestirme/durum Réleler parametre grubunda programlanan
noktasidir. Hiz artirma/azaltma kullanilirsa hiz o
degisimi her zaman 0-parametre 1-23 Motor calistirma istegi ((8] Baslatma, [14] Jog veya
Frekansi arahiginda rampa 2'yi [20] C{kgl dondur) icin dijital cikis sinyali [52]
(parametre 3-51 Rampa 2 Hizlanma Siiresi ve Cals. lzin Veren'den etkilenmez.
parametre 3-52 Rampa 2 Yavaslama Siiresi) [53] | Elle Baslat Uygulanan sinyal tzerindeki [Hand On]
izler. digmesine basiimis gibi frekans dontisti-
DUYURU rlictiyl el ile moduna gegirir ve normal
. durdurma komutu gegersiz olur. Sinyal
[20] Cikisi dondur etkin oldugunda kesilirse motor durur. Diger baslatma
frekans donustirtct dustk [13] komutlarini gegerli kilmak icin diger dijital
Baslatma sinyali ile durdurulamaz. [2] girisi [54] Oto. baslat digmesine atamaniz ve
Ters yanasma veya [3] Yanasma ve buna bir sinyal uygulamaniz gerekir. [Hand
sifirlama, ters cevirme icin On] ve [Auto On] etkisizdir. [Off] yerel
programlanan terminal ile frekans baslatma ve oto. baslatmayi gecersiz kilar.
donusttrtciyd durdurun. Yerel baslatma ve otomatik baslatma
[21] | Hiz artirma | Hiz artisinin/diststnin dijital denetimi igin islevlerini yeniden etkinlestirmek icin [Hand
(motor potansiyometresi). [19] Referansi On] veya [Auto On] diigmesine basin. [53] Elle
dondur veya [20] Cikisi dondur seceneklerini baslat veya [54] Oto. baslat lizerinde sinyal
belirleyerek bu islevi etkinlestirin. [21] Hiz yoksa motor uygulanan normal baslatma
artirma 400 ms.!den daha kisa bir sire igin komutunun uygulanmasina bakilmaksizin
etkinlestirilirse sonug referansi %0,1 oraninda durur. Bir sinyal hem [53] Elle Baslat hem de
artar. [21] Hiz artirma 400 ms!den daha uzun [54] Oto. Baslat islevine uygulanirsa islev,
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otomatik baglat olur. [Off] tusuna basilirsa
motor, [53] Elle baslatma ve [54] Oto. baslat-
madaki sinyallere bakilmaksizin durur.
[54] | Oto. baslat [ Uygulanan bir sinyal frekans dénustirictyi
sanki diigmesi olan [Auto On] tusuna basilimis
gibi otomatik moda gegirir. Ayrica bkz. [53]
Elle Baslat.
[55] | DigiPot 3-9* Dijital Pot.metresi parametre grubunda
Artirma aciklanan dijital potansiyometre islevine
gonderilen artis sinyali olarak girisi kullanr.
[56] | DigiPot 3-9* Dijital Pot. metresi parametre grubunda
Azaltma aciklanan dijital potansiyometre islevine
gonderilen azalma sinyali olarak girisi kullanir.
[57] | DigiPot 3-9* Dijital Pot. metresi parametre grubunda
Silme aciklanan dijital potansiyometre referansini
temizlemek icin girisi kullanir.
[60] | Sayac A (Yalnizca Terminal 29 veya 33) SLC sayacinda
(yukari) artan sayim icgin giris.
[61] | Sayag A (Yalnizca Terminal 29 veya 33) SLC sayacinda
(asagr) azalan sayim icin giris.
[62] | A Sayacini A sayacinin sifirlanmasi igin giris.
Sifirla
[63] | Sayac B (Yalnizca Terminal 29 ve 33) SLC sayacinda
(yukari) artan sayim icin giris.
[64] | Sayac B (Yalnizca Terminal 29 ve 33) SLC sayacinda
(asadn) azalan sayim icin giris
[65] [ B Sayacini B sayacinin sifirlanmasi icin giris.
Sifirla
[66] | Uyku Modu | Frekans donistiirliciiniin uyku moduna
gecmesini saglar (bkz. 22-4* Uyku Modu
parametre grubu). Uygulanan sinyalin artan
kenarinda tepki verir.
[78] | Onleyici parametre 16-96 Bakim Sézcligi'deki tim
Bakim veriyi 0'a sifirlar.
Sézcuginu
Sifirla
[80] [ PTC Karti 1 Tuam dijital girisler [80] PTC Kart 1 olarak
ayarlanabilir. Bununla beraber, yalnizca 1
dijital giris bu secenege ayarlanmalidir.
[85] | Latched Suriiklemeyi baslatir.
Pump Derag

[120]-[138] secenekleri kademeli denetleyici islevselligi ile
ilgidir. Daha fazla bilgi icin bkz. 25-** Kademeli Dntlyc
parametre grubu.

[130

138]

Pompa 1
Kilidi -
Pompa 9
Kilidi

islev, parametre 25-06 Pompa Sayisi'daki ayara
baghdir. [0] No (Hayir) olarak ayarlanirsa Pompa
1 role1 gibi bir role ile kontrol edilen pompayi
ifade eder. [1] Yes (Evet) olarak ayarlanirsa
Pompa1 yalnizca frekans donusturtc ile
kontrol edilen pompayi (dahili réleler

olmadan ), Pompaz2 ise role1 ile kontrol edilen
pompayi ifade eder Temel K-kademeli denetle-
yicide degisken hiz pompasi (birinci)
kilitlenemez.

Bkz. Tablo 3.14.

5-1* Dijital Sundaki ayar:

Girigler parametre 25-06 Pompa
parametre Sayisi
grubundaki

ayar
[0] No (Hayir) | [1] Yes (Evet)
[130] Pompal Rolel ile Frekans
Kilidi kontrol edilir | donustlriicu
(birinci ile kontrol
pompa edilir
degilse) (kilitlenemez)
[131] Pompa2 Role2 ile Rolel ile
Kilidi kontrol edilir | kontrol edilir
[132] Pompa3 Role3 ile Role2 ile
Kilidi kontrol edilir | kontrol edilir
[133] Pompa4 Role4 ile Role3 ile
Kilidi kontrol edilir | kontrol edilir
[134] Pompa5 Roles5 ile Role4 ile
Kilidi kontrol edilir | kontrol edilir
[135] Pompa6 Role6 ile Roles ile
Kilidi kontrol edilir | kontrol edilir
[136] Pompa7 Role7 ile Role6 ile
Kilidi kontrol edilir | kontrol edilir
[137] Pompa8 Role8 ile Role7 ile
Kilidi kontrol edilir | kontrol edilir
[138] Pompa9 Role9 ile Role8 ile
Kilidi kontrol edilir | kontrol edilir

5-10 Terminal 18 Dijital Giris

Parametre, [32] Darbe girisi secenegi hari¢ 5-1* Dijital Girisler

parametre grubunda listelenen tim seceneklere ve isleviere

sahiptir.

-11 Terminal 19 Dijital Giri
[120] |Bir. Birinci pompayi baslatir/durdurur (frekans 2 < al 19 Dijital Giris
Pompa doniistiiriicii ile denetlenir). Baslatma sistem Parametre, [32] Darbe girisi secenegi hari¢ 5-1* Dijital Girisler
Basl. baslatma sinyalinin uygulanmasina, Grnegin, parametre grubunda listelenen tim seceneklere ve isleviere
dijital giriglerin 1'inin [8] Baslatma icin ayarlan- sahiptir.
masina ihtiyag duyar. A or
Ve ey 5-12 Terminal 27 Dijital Giris
[121] | Brnc Kademeli denetleyicide birinci pompanin
Pompa gecisini zorlar. parametre 25-50 Brnc Pompa Parametre, [32] Darbe girisi secenegi hari¢ 5-1* Dijital Girisler
Gegisi Gegisi parametresini [2] Komut iizrn veya [3] parametre grubunda listelenen tim seceneklere ve isleviere
Asamalandirma veya komutta olarak ayarlayin. sahiptir.
Parametre 25-51 Gegis Olayi 4 secenegin
herhangi birine ayarlanabilir.
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5-13 Terminal 29 Dijital Giris

5-19 Ter. 37 Giivenli Durd.

Parametre, 5-1* Dijital Girigler parametre grubunda listelenen tim Safe Torque Off islevselligini yapilandirmak icin bu parametreyi
seceneklere ve islevlere sahiptir. kullanin. Bir uyari mesaji frekans dénusturiictinin motora
yanasmasini saglar ve otomatik yeniden baslatmayi etkinlestirir.
5-14 Terminal 32 Dijital Giris Bir alarm mesaji frekans donustlriciinin motora yanasmasini
Parametre, [32] Darbe girisi secenegi hari¢ 5-1* Dijital Girisler saglar ve manuel bir yeniden baslatma gerektirir (fieldbus, Dijital
parametre grubunda listelenen tiim seceneklere ve islevlere G/C veya LCP'deki [RESET] tusuna basilarak). VLT® PTC Termistor
sahiptir. Karti MCB 112 takildiginda, alarm isleminden tam fayda saglamak
. - icin PTC seceneklerini yapilandirin.
5-15 Terminal 33 Dijital Giris .
- - . Secenek: fonksiyon:
Parametre, 5-1* Dijital Girisler parametre grubunda listelenen tim
. s frekans donustlrict manuel
seceneklere ve islevlere sahiptir.
sifirlama olmaksizin devam eder.
5-16 Terminal X30/2 Dijital Giris [4] PTC 1 Alarmi | Safe Torque Off etkinlestirildiginde
Secenek: fonksiyon: frekans doénustiriiciyl yanastirir.
[0] * | isletim yok | VLT® Genel Amagch G/C MCB 101 frekans LCP'den, dijital giristen veya
déniistiriiciye kuruldugunda bu parametre fieldbus'tan manuel sifirlama.
etkindir. Parametre, [32] Darbe girisi secenegi [5] PTC 1 Uyansi | Safe Torque Off etkinlestirildiginde
hari¢ 5-1* Dijital Girisler parametre grubunda frekans déniistiriiciyl yanastirir
listelenen tiim seceneklere ve islevlere sahiptir. (terminal 37 kapali). Safe Torque Off
5 > d i iden kuruldugunda,
5-17 Terminal X30/3 Dijital Giris evrest yeniden kuruidugunaa
. frekans donusttrict [80] PTC Karti 1
Secenek: fonksiyon: ogesine ayarh bir dijital giris hala
[0] * | Isletim yok | VLT® Genel Amacli G/C MCB 101 frekans etkin degilse manuel sifirlama
donusturuciye kuruldugunda bu parametre olmaksizin devam eder.
etkindir. Parametre, [32] Darbe girisi secenegi —
. ) ,[ / Jiis! seceneg [6] PTC 1 ve Role | VLT® PTC Termistér Karti MCB 112
hari¢ 5-1* Dijital Girisler parametre grubunda . . X
. . . L A kapilar giivenlik rolesiyle terminal
listelenen tim seceneklere ve islevlere sahiptir. . .
37'ye giden durdurma anahtari ile
5-18 Terminal X30/4 Dijital Giris oldugunda bu secenek kullanilir.
Secenek: fonksiyon: Safe Torque Off etkinlestirildiginde
— frekans donustiriictiyd yanastirir.
[0] * | Isletim yok | VLT® Genel Amach G/C MCB 101 frekans ] ] it
dénistiricive kuruldugunda b LCP'den, dijital giristen veya
ondsturtictye kuruldugunda bu parametre fieldbus'tan manuel sifirlama.
etkindir. Parametre, [32] Darbe girisi secenegi
hari¢ 5-1* Dijital Girisler parametre grubunda 7] PTC 1 ve Réle | VLT® PTC Termistdr Karti MCB 112
listelenen tiim seceneklere ve islevlere sahiptir. W kapilar guvenlik rélesiyle terminal
37'ye giden durdurma anahtari ile
5-19 Ter. 37 Giivenli Durd. oldugunda bu secenek kullanilir.
Safe Torque Off islevselligini yapilandirmak icin bu parametreyi Safe Torque Off etkinlestirildiginde
kullanin. Bir uyari mesaji frekans dénustiirictiniin motora frekans donusturtctyd yanastinr
yanasmasini saglar ve otomatik yeniden baslatmayi etkinlestirir. (terminal 37 kapal). Safe Torque Off
Bir alarm mesaji frekans doénistiriiciniin motora yanagsmasini devresi yeniden kuruldugunda,
saglar ve manuel bir yeniden bagslatma gerektirir (fieldbus, Dijital frekans donusturiicu [80] PTC Karti 1
G/C veya LCP'deki [RESET] tusuna basilarak). VLT® PTC Termistor ogesine ayarh bir dijital giris hala
Karti MCB 112 takildiginda, alarm isleminden tam fayda saglamak etkin degilse manuel sifirlama
icin PTC seceneklerini yapilandirin. olmaksizin devam eder.
Secenek: fonksiyon: [8] PTC 1 ve Role | Bu segenek alarm ve uyari
[1] = Guiv. Durd. Safe Torque Off etkinlestirildiginde A/W kombinasyonunun kullaniimasini
Alarmi frekans donustiriclyi yanastirir. mamkin kilar.
LCP'den, dijital giristen veya [9] PTC 1 ve Role |Bu segenek alarm ve uyar
fieldbus’tan manuel sifirlama. W/A kombinasyonunun kullaniimasini
[3] Guiv. Durd. Safe Torque Off etkinlestirildiginde mimkiin kilar.
Uyarisi frekans donusturtctyl yanastirir
(terminal 37 kapal). Safe Torque Off
devresi yeniden kuruldugunda,
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DUYURU!

[4] PTC 1 Alarmu ile [9] PTC 1 ve Réle W/A yalnizca MCB
112 baglandiginda mevcuttur.

DUYURU!

Oto. Yeniden Baslatma/Uyari 6gesinin secilmesi frekans

doniistiriiciiniin otomatik yeniden baslatilmasini saglar.

islev Num | PTC Réle
ara
isletim yok [or |- -

Givenli Durdurma | [1]*

Safe Torque Off

Off [W71]

Alarmi [A68]
Safe Torque Off [31 |- Safe Torque Off
Uyarisi [W68]
PTC 1 Alarmi [4] PTC 1 Safe Torque |-
Off [A71]
PTC 1 Uyarisi [5] PTC 1 Safe Torque |-

PTC 1 ve Role A [6]

PTC 1 Safe Torque
Off [A71]

Safe Torque Off
[A68]

PTC 1 ve Role W [7]

PTC 1 Safe Torque
Off [W71]

Safe Torque Off
[W68]

PTC 1 ve Role A/W [[8]

PTC 1 Safe Torque
Off [A71]

Safe Torque Off
[W68]

PTC 1 ve Role W/A |[9]

PTC 1 Safe Torque
Off [W71]

Safe Torque Off
[A68]

Tablo 3.14 islevlere, Alarmlara ve Uyarilara Genel Bakis

W uyari, A alarm anlamina gelir. Daha fazla bilgi icin bkz.

béliim 5 Sorun giderme Alarmlar ve Uyarilar.

Safe Torque Off islevine iliskin tehlikeli bir ariza alarm 72,
Tehlikeli ariza alarmini verir.

Bkz. Tablo 5.1.

5-20 Terminal X46/1 Dijital Giris

Bu parametre VLT® Genisletilmis Réle Karti MCB 113 ekipma-

nindaki dijital giris ile ilgilidir. Parametre, [32] Darbe girisi secenegi

hari¢ 5-1* Dijital Girisler parametre grubunda listelenen tim

seceneklere ve islevlere sahiptir.

5-21 Terminal X46/3 Dijital Giris

Bu parametre VLT® Genisletilmis Réle Karti MCB 113 ekipma-

nindaki dijital giris ile ilgilidir. Parametre, [32] Darbe girisi se¢enegi

hari¢ 5-1* Dijital Girisler parametre grubunda listelenen tim

seceneklere ve islevlere sahiptir.

5-22 Terminal X46/5 Dijital Giris

Bu parametre VLT® Genisletilmis Réle Karti MCB 113 ekipma-

nindaki dijital giris ile ilgilidir. Parametre, [32] Darbe girisi se¢enegi

hari¢ 5-1* Dijital Girisler parametre grubunda listelenen tim

seceneklere ve islevlere sahiptir.

5-23 Terminal X46/7 Dijital Giris

Bu parametre VLT® Genisletilmis Role Karti MCB 113 ekipma-
nindaki dijital giris ile ilgilidir. Parametre, [32] Darbe girisi secenegi
hari¢ 5-1* Dijital Girisler parametre grubunda listelenen tim
seceneklere ve islevlere sahiptir.

5-24 Terminal X46/9 Dijital Giris

Bu parametre VLT® Genisletilmis Réle Karti MCB 113 ekipma-
nindaki dijital giris ile ilgilidir. Parametre, [32] Darbe girisi secenegi
hari¢ 5-1* Dijital Girisler parametre grubunda listelenen tim
seceneklere ve islevlere sahiptir.

5-25 Terminal X46/11 Dijital Giris

Bu parametre VLT® Genisletilmis Réle Karti MCB 113 ekipma-
nindaki dijital giris ile ilgilidir. Parametre, [32] Darbe girisi secenegi
hari¢ 5-1* Dijital Girisler parametre grubunda listelenen tim
seceneklere ve islevlere sahiptir.

5-26 Terminal X46/13 Dijital Giris

Bu parametre VLT® Genisletilmis Réle Karti MCB 113 ekipma-
nindaki dijital giris ile ilgilidir. Parametre, [32] Darbe girisi secenegi
hari¢ 5-1* Dijital Girisler parametre grubunda listelenen tim
seceneklere ve islevlere sahiptir.

3.7.3 5-3* Dijital Cikislar

Cikis terminallerinin cikis islevlerini yapilandirma parame-
treleri. 2 adet sabit durumdaki dijital cikislar, 27 ve 29
terminalleri icin ortaktir. parametre 5-01 Terminal 27 Modu
ogesindeki terminal 27 icin ve parametre 5-02 Terminal 29
Modu 6gesindei terminal 29 icin G/C islevini ayarlayin.

DUYURU!

Motor calisirken bu parametreler diizeltilemez.

Dijital girisler su islevlere ayarlanabilir:

[0] isletim yok Tum dijital cikislar ve role cikislari icin

varsayilan.

[1] Kontrol hazir Kontrol panosu, besleme voltaji alir.

[2] Surtict hazir Frekans dénistirtci isletim icin hazirdir
ve kontrol kartina bir besleme sinyali

uygular.

[3] Suricl hzr/ Frekans donusturiici isletim icin hazirdir

uzk. knt. ve otomatik agik modundadir.
[4] Beklemede / Frekans donUstirtct calismaya hazirdir.
uyari yok Baglatma veya durdurma komutu

verilmedi (baglatma/iptal etme). Uyar yok.

[5] Calistirma
[6] Clistirma /

Motor calisiyor.

Gikis hizi, parametre 1-81 Durdurmada Islev

uyari yok icin Min Hiz [RPM] parametresinde
ayarlanan hizdan yiiksek. Motor calisiyor
ve uyari yok.
[8] Refrn. Cls./ Motor, referans hizinda calisir.
uyari yok
[9] Alarm Alarm, cikisi etkinlestirir. Uyar yok.
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[10] [Alarm veya Alarm veya uyari, cikisi etkinlestirir. [42] [Ref Gstd,
uyari yuksek
[11] | Moment parametre 4-16 motor modda moment [45] | Bus Ktrl.
sinirinda limiti icerisinde ayarlanan tork siniri asildi. [46] | Bs Ktrl, zmn
[12] [Akim araligi Motor akimi, parametre 4-18 Akim Siniri'de asmnd 1
disinda belirlenen aralik disinda. [47] | Bs Ktrl, zmn
[13] [ Akimin altinda, | Motor akimi parametre 4-50 Uyari Akim asmnd 0
distk Diisiik parametresindeki ayardan dustik. [55] [ Darbe cikisi
[14] | Akimin Motor akimi parametre 4-51 Uyari Akim [60] | Karsilastirici O | Bkz. 13-1* Karsilastiricilar parametre grubu.
Ustlinde, yuk. | Yiiksek parametresindeki ayardan yiiksek. Karsilastirici 0, true (dogru) olarak
[15] | Hiz araligi Cikis hizi parametre 4-52 Uyan Hiz Diistik degerlendirilmisse cikis yuksek olur. Aksi
disinda ve parametre 4-53 Uyari Hiz Yiiksek taktirde, dustik olur.
icerisinde ayarlanan araliklarin disinda. [61] [Karsilastina 1 | Bkz. 13-1* Karsilastiricilar parametre grubu.
[16] |Hizin altinda, | Cikis hizi, parametre 4-52 Uyan Hiz Karsilastiric1 1, true (dogru) olarak
disuk Diisiik'deki ayardan disuk. degerlendirilmigse cikis yuksek olur. Aksi
[17] [Hiz Gstlinde, Cikis hizi, parametre 4-53 Uyari Hiz taktirde, disuk olur.
yuksek Yiiksek'da ayarlanan degerden yiiksek. [62] [Karsilastinc 2 | Bkz. 13-1* Karsilastiricilar parametre grubu.
[18] [ Geri bsl aralg | Geri besleme parametre 4-56 Uyar Geri Karsilastirici 2, true (dogru) olarak
disnda Besleme Diisiik ve parametre 4-57 Uyari degerlendirilmisse cikis yuksek olur. Aksi
Geri Besleme Yiiksek icerisinde ayarlanan taktirde, dusik olur.
araliklarin disinda. [63] |Karsilastina 3 | Bkz. 13-1* Karsilastiricilar parametre grubu.
[19] | Geri bsl altnda, | Geri besleme, parametre 4-52 Uyari Hiz Karsilastirici 3, true (dogru) olarak
disk Diisiik'de ayarlanan sinirin altinda. degerlendirilmisse cikis yuksek olur. Aksi
[20] | Geri bsl tistnd, | Geri besleme parametre 4-56 Uyari Geri taktirde, dusiik olur.
yuksk Besleme Diistik icerisinde ayarlanan sinirin [64] | Karsilastina 4 | Bkz. 13-1* Karsilastiricilar parametre grubu.
Uzerinde. Karsilastirici 4, true (dogru) olarak
[21] | Termal uyarisi | Termal uyar, sicaklik motordaki, frekans degerlendirilmisse ¢ikis yliksek olur. Aksi
dénistiriiciideki, fren direncindeki veya taktirde, dustik olur.
termistordeki sinirt astiginda acilir. [65] | Karsilastirici 6 | Bkz. 13-1* Karsilastiricilar parametre grubu.
[25] |Ters Ters cevirme. Mantik 1 = motorun saat Kargilagtinc 5, true (dogru) olarak
yoniinde dénisiinde réle etkin, 24 V DC. degerlendirilmisse c¢ikis yiiksek olur. Aksi
Mantik 0 = motorun saat yéninin taktirde, distk olur.
tersinde donistinde réle etkin degil, sinyal [70] | Mantik kurali O | Bkz. 13-4* Mantik Kurallari parametre
yok. grubu. Mantik kurali 0, true (dogru) olarak
[26] |Bus Tamam Seri iletisim baglanti noktasi ile etkin degerlendirilmisse cikis yiiksek olur. Aksi
iletisim (zaman agimi yok). taktirde, dusik olur.
[27]1 [Mom. sin. ve | Durdurmaya yanasma yaparken ve tork [71] | Mantik kurali 1 | Bkz. 13-4* Mantik Kurallari parametre
drdurma sinin durumunda kullanilir. Frekans grubu. Mantik kurali 1, true (dogru) olarak
dénistiiriict bir durdurma sinyali almis ve degerlendirilmigse cikis yiiksek olur. Aksi
tork sinirinda ise sinyal mantik 0'dir. taktirde, distk olur.
[28] | Fren, fren Fren etkin ve uyari yok. [72] | Mantik kurali 2 | Bkz. 13-4* Mantik Kurallari parametre
uyari. yok grubu. Mantik kural 2, true (dogru) olarak
[29] |Fren hazr, Fren isletime hazir ve ariza yok. degerlendirilmisse cikis yiiksek olur. Aksi
ariza yok taktirde, dusuk olur.
[30] |Fren anizasi Fren IGBT kisa devre iken cikis, mantik [73] [ Mantik kurah 3 | Bkz. 13-4* Mantik Kurallari parametre
(IGBT) 1'dir. Fren modiillerinde bir ariza varsa grubu. Mantik kurali 3, true (dogru) olarak
frekans donustirtciyt korumak icin bu degerlendirilmisse cikis yiiksek olur. Aksi
islevi kullanin. Frekans déniistiiriictiden taktirde, distk olur.
sebeke voltajini kesmek icin cikisi/réleyi [74] | Mantik kurali 4 | Bkz. 13-4* Mantik Kurallari parametre
kullanin. grubu. Mantik kural 4, true (dogru) olarak
[35] |Dis kilit Dis kilitleme islevi dijital girislerin 1'iyle degerlendirilmisse cikis yuksek olur. Aksi
etkinlestirilmistir. taktirde, dustk olur.
[40] | Ref araligi [75]1 | Mantik kurah 5 | Bkz. 13-4* Mantik Kurallari parametre
disinda grubu. Mantik kural 5, true (dogru) olarak
[41] |Ref alti diistik degerlendirilmisse ¢ikis yliksek olur. Aksi
taktirde, distik olur.
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[80] | SL dijital cikis | Bkz. parametre 13-52 SL Denetleyici Eylemi. DUYURU!

A Smart Logic Islemi [38] Dij. ¢ks Ay Tiim ters durdurma/yanasma
ayar:ytk. gergekle§tlrlllrken cikis yiksek komutlar devre disi olmalidir.
olur. Smart Logic Islemi [32] Dij. ¢cks A'yi — -
ayards|gerceklestrilirken e K stdisak ollr [168] | El modu Frekans donustiritcu el ile modunda iken

: : kis yliksektir ([Hand on] lzerindeki
[81] |SL dijital ¢ikis | Bkz. parametre 13-52 SL Denetleyici Eylemi. ;lu|§ A ‘I .([ . .] uz I . I

B Smart Logic Islemi [39] Dij. cks BYi gosterge 15191 ile gosterildigi gibi).
ayaryiik. gerceklestirilirken ¢ikis yiksek [169] [ Oto. modu Frekans donusturtict oto. actk modunda
olur. Smart Logic Islemi [33] Dij. cks BYi iken cikis yiiksektir ([Auto On] Uzerindeki
ayar:dts gerceklestirilirken cikis distk olur. goste.rge .I§|9.I ile goster||d|g|. gibi).

5210 SO Al B2 paramet e 352 Shbehe ey e Eyler [180] [ Saat Arizasi Saat islevi gl¢ arizasi sebebiyle varsayilana

C Smart Logic islemi [40] Dij. ¢cks Clyi _ (2000-01-01) 5|f|r|anm|§t[r.
ayaryiik. gerceklestirilirken cikis yiiksek [181] [ Onck. Bakim parametre 23-10 Bakim Ogesi 6gesinde
olur. Smart Logic islemi [34] Dij. cks Ci programlanan koruyucu bakim olaylarinin
ayar:dts gerceklestirilirken ¢ikis diisiik olur. bir veya daha fazlasi L

[83] [SL dijital ¢ikis | Bkz. parametre 13-52 SL Denetleyici Eylemi. par.mﬁetre 2311 .B.akmj Eyl.eml oggsrnde

D Smart Logic Islemi [41] Dij. cks DYyi belirtilen eylem icin siireyi ge¢mistir.
ayar:ylik. gerceklestirilirken cikis yiiksek [U572] | IPEEE i) <ULk S
olur. Smart Logic islemi [35] Dij. cks D'i [188] | AHF Bkz. parametre 5-80 AHF Tutucu Yeniden
ayar:dts gerceklestirilirken cikis disik olur. Kondansator Baglant: Gecikmesi.

[84] [SL dijital cikis | Bkz. parametre 13-52 SL Denetleyici Eylemi. Bag

E Smart Logic islemi [42] Dij. cks E'i [189] | Harici Fan Harici fan kontrolu etkin.
ayar:ylik. gerceklestirilirken cikis yuksek Kontroli
olur. Smart Logic Islemi [36] Dij. cks EYi [190] | Akis Yok Akis yok durumu veya minimum hiz
ayar:diis. gerceklestirilirken cikis diisiik durumu Parametre 22-21 Diistik Glg
Sl Algilama icerisinde etkinken tespit

[85] [SL dijital ¢ikis | Bkz. parametre 13-52 SL Denetleyici Eylemi. edilmistir.

F Smart Logic islemi [43] Dij. cks F'yi [191] | Kuru Pompa Kuru pompa durumu tespit edildi. Bu
ayar:yiik. gerceklestirilirken ¢ikis yiiksek islevi parametre 22-26 Kuru Pompa Islevi
olur. Smart Logic Islemi [37] Dij. cks F'yi icerisinde etkinlestirin.
ayar:diis. gerceklestirilirken cikis diisiik [192] | Egri Sonu Egri sonu durumu varsa etkindir.
olur. [193] [ Uyku Modu Frekans donistirtict/sistem uyku moduna

[90] | kWh sayag Frekans donustirictiniin 1 kWh kullandigi girdi. Bkz. 22-4* Uyku Modu parametre
darbesi her seferde dijital cikista bir darbe grubu.
olusturur. [194] [ Kopmus Kayis | Kopmus kayis durumu tespit edildi. Bu
[120] | System On Ref islevi parametre 22-60 Kopmus Bant islevi
[155] | Verifying Flow icerisinde etkinlestirin.
[160] | Alarm yok Alarm yokken cikis yuksektir. [195] | Bypass Valf Bypass valf kontrolii (frekans dontstiri-
[161] | Ters calistirma | Frekans donustiriict, saatin tersi yonde Kontroli ity elffi)iele @ 2oy | fess velil
calisirken cikis yiiksektir (durum bitlerinin kullanarak baslatma esnasinda kompresor
lojik sonucu calistyor VE ters) yikiinui bosaltan kompresor sistemleri icin
[165] | Yerel ref. etkin | parametre 3-13 Referans Sitesi=[2] Yerel kullarhr. Ba§latm.a komutu Y?ri.!dilfté_n )
oldugunda veya LCP el ile modunda iken sonra bypass valfi, frekans donustirtici
ayni zamanda parametre 3-13 Referans parametre 4-11 Motor Hizi Alt Siniri [RPM]
Sitesi=[0] Ele Bagh / Otomatik olarak degerine ulasincaya kadar agiktir. Sinira
ayarlandiginda cilas yiiksektir, ulasildiginda, bypass valfi kapatilarak
[166] | Uzaktan ref. parametre 3-13 Referans Sitesi [1] Uzaktan ko:r;presorur'mlknormall bgek;ldel GlEEs

etkin veya LCP oto agik modundayken [0] Ele LilTila UL S BT "ai at.r.nf\ 5
Bagli / Otomatik olarak ayarlandiginda PRIEILEE D v i s A e
s e baglatma sinyali aliminda 0 olmadan 6nce

. iden etkinlestirilmez.
[167] | Baslatma kom. | Oto. acik gibi etkin bir baglatma komutu )I;enl ente 1|r711e§3 |Ir; mez.k tor baslat
etkin oldugunda cikis yiiksektir ve baslatma arametre o ¢ ..g'ea M- Mo o.r- =Bk
komutu dijital giris veya bus veya [Hand masini geciktirmek icin kullanilabilir.
On] ile etkindir.
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Speed ° [244] | RS Flipflop 4 | Bkz. parametre 13-15 RS-FF Operand S,
E‘ parametre 13-16 RS-FF Operand R.
o
. REZ I~ ~C ~ é [245] | RS Flipflop 5 | Bkz. parametre 13-15 RS-FF Operand S,
ag = = = = ==
r,’v"n : %/ : s parametre 13-16 RS-FF Operand R.
on bt : Time [246] | RS Flipflop 6 | Bkz. parametre 13-15 RS-FF Operand S,
OFF ‘ | | parametre 13-16 RS-FF Operand R.
=
ON ‘ - : : ime [247]1 [ RS Flipflop 7 | Bkz. parametre 13-15 RS-FF Operand S,
OFF ’_‘ ‘ ! parametre 13-16 RS-FF Operand R.
Start Stop Time
Gizim 3.28 Bypass Valf Kontrolii ilkesi 5-3* Dijital Cikiglar | Sundaki ayar: parametre 25-05 Sabit Brnc
parametre Pmpa
grubundaki ayar.

[199] | Pipe Filling Boru doldurma islevi isletimdeyken [0] Hayir [1] Evet
etkindir. Bkz. 29-** Water Application [201] Pompa 1 Role1 Frekans donustirtcu
Functions (Su Uygulamasi islevleri) calisiyor ile kontrol edilir ile kontrol edilir
parametre grubu. [202] Pompa 2 Role 2 Réle1

alistyor ile kontrol edilir ile kontrol edilir

Asagidaki ayar seceneklerinin hepsi L : - : -
. L [203] Pompa 3 - Role 2

kademeli denetleyici ile ilgidir. | e k | edil

Daha fazla ayrinti icin bkz. 25-** Kademeli sansiyor Ve kontrof edilir

Dntlyc parametre grubu. Tablo 3.15 Kademeli Denetleyicinin Denetledigi Pompalar

[200] [ Tam Kapasite | Tim pompalar tam hizda calisiyor.

[201] [ Pompa 1 Kademeli denetim tarafindan denetlenen 5-30 Terminal 27 Dijital Cikis

calisiyor pompalarin bir veya daha fazlasi calisiyor. o o
) . Bu parametrenin bélim 3.7.3 5-3* Dijital Cikislar icerisinde
Islev ayni zamanda parametre 25-05 Sabit .
. . . aciklanan segenekleri vardir.
Brnc Pmpa icerisindeki ayara da baghdir.

[0] Hayir olarak ayarlanirsa Pompa 1 role 1 Segenek: fonksiyon:

tarafindan denetlenen pompayi ifade eder | [0] * | isletim yok |

ve siralama bu sekilde deva eder. [1] Evet "
5-31 Terminal 29 Dijital Cikis

Bu parametrenin bélim 3.7.3 5-3* Dijital Cikislar icerisinde

olarak ayarlanirsa Pompa1 yalnizca frekans

donusturicu ile kontrol edilen pompayi

(dahili réleler olmadan ), Pompa 2 ise réle1 agiklanan secenekleri vardir.

ile kontrol edilen pompay: ifade eder. Bkz. Secenek: fonksiyon:
Tablo 3.15. | [0] * | isletim yok | |
[202] | Pompa 2 Bkz. [201].
calisiyor 5-32 Term X30/6 Diji Cikis (MCB 101)
[203] | Pompa 3 Bkz. [201]. Bu parametrenin bélim 3.7.3 5-3* Dijital Cikislar icerisinde
calistyor aciklanan segenekleri vardir.
[204] [ Pompa 4 Secenek: fonksiyon:
salistyor [0] * [ Isletim yok [ VLT® Genel Amach G/C MCB 101 frekans
[205] | Pompa 5 dénustiriictye takildiginda bu parametre
cahsiyor etkindir.
[206] | Pompa 6
calistyor 5-33 Term X30/7 Diji. Cikis (MCB 101)
[207] | Pompa 7 Secenek: fonksiyon:
calisiyor [0] * | Isletim yok [ VLT® Genel Amacli G/C MCB 101 frekans
[208] | Pompa 8 donustiriciye takildiginda bu parametre
calisiyor etkindir. 5-3* Dijital Girisler parametre
[209] | Pompa 9 grubundaki ile ayni secenekler ve islevler.
calisiyor

[240] [ RS Flipflop 0 | Bkz. parametre 13-15 RS-FF Operand S,
parametre 13-16 RS-FF Operand R.
[241]1 [ RS Flipflop 1 Bkz. parametre 13-15 RS-FF Operand S,
parametre 13-16 RS-FF Operand R.
[242] | RS Flipflop 2 | Bkz. parametre 13-15 RS-FF Operand S,
parametre 13-16 RS-FF Operand R.
[243] | RS Flipflop 3 | Bkz. parametre 13-15 RS-FF Operand S,
parametre 13-16 RS-FF Operand R.

MG200B42 Danfoss A/S © 05/2018 Tim haklari saklidir. 89



Dt

Parametre Aciklamasi

VLT® AQUA Drive FC 202

3.7.4 5-4* Roleler

5-40 Islev Rolesi

Dizi [20]
B?Ielerln zamanlama ve giris islevlerinin yapilandiriimasi Secenek: fonksiyon:
icin parametreler.
[29] Fren hazr,
5-40 Islev Rolesi ariza yok
Dizi [20] [30] Fren arizasi
Secenek: fonksiyon: (IGBT)
= ——— — [33] Glvenli durd.
Rélelerin islevini tanimlamak igin .
secenekleri belirleyin. et |n“
Her bir mekanik rélenin segilmesi, (35] Dis kilit S—
bir dizi parametresi ile gercekles- [36] K.ntrol ST
tirilr. o7 1
_ [37] Kntrol s6zcugi
[0] Isletim yok bit 12
[1] Kontrol hazir [40] Ref aralig:
[2] Surtict hazir disinda
131 Surict hzr/ [41] Ref alti, diisiik
uzk. knt. [42] Ref Gstd,
[4] Beklemede / yuksek
uyari yok [45] Bus ktrl.
(5] Cahstirma [46] Bs ktrl, zmn
[6] Chistirma / asmnd 1
uyar yok [47] Bs ktrl, zmn
[8] Refrn. Cls./ asmnd 0
IR oS 51] MCO kontrolli
9] Alarm [59] Remote,enable
[10] Alarm veya no TW
gyall [60] Karsilastirici 0
11 Moment [61] Karsilastirici 1
sinirinda _ [62] Karsilastirici 2
(12] gklmdarallgl [63] Karsilastirici 3
Alk§m 2 [64] Karsilastirici 4
13
[3l fmin [65] Karsilastirici 5
altinda, diistik
[70] Mantik kurali 0
[14] Akimin
P . [71] Mantik kural 1
Ustlinde, yuk.
- [72] Mantik kural 2
[15] Hiz araligi
disinda [73] Mantik kurali 3
G Hizin altinda, [74] Mantik kural 4
dilsiik [75] Mantik kurali 5
1171 Hiz Ustande, [80] SL dijital cikis
" A
yuksek
[18] Geri bsl aralg 81] SL dijital cikis
B
disnda
[19] Geri bsl [82] SL dijital cikis
altnda, disk C
[20] Geri bsl Gstnd, (83] SL dijital cikis
. D
yliksk
[21] Termal uyarisi [84] SL dijital cikis
E
[25] Ters
261 Bus Tamam [85] iL dijital cikis
[27] Mom. sin. ve
drdurma [120] System On Ref
28] Fren, fren [151] AlTEX ETR cur.
uyari. yok alarm
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5-40 Islev Rolesi

5-40 Islev Rolesi

Dizi [20] Dizi [20]
Secenek: fonksiyon: Secenek: fonksiyon:
[152] ATEX ETR freq. [216] Kademeli
alarm Pompa 6
[153] ATEX ETR cur. [217] Kademeli
warning Pompa 7
[154] ATEX ETR freq. [218] Kademeli
warning Pompa 8
[155] Verifying Flow [219] Kademeli
[160] Alarm yok Pompa 9
[161] Ters calistirma [230] Ext. Cascade
[164] Local ref Ctrl
active, not [236] Ext. CL 1 on
OFF Ref
[165] Yerel ref. etkin [237] Ext. CL 2 on
[166] Uzaktan ref. Ref
etkin [238] Ext. CL 3 on
[167] Baglatma kom. Ref
etkin [240] RS Flipflop 0 Bkz. parametre 13-15 RS-FF Operand
[168] El modu S, parametre 13-16 RS-FF Operand R.
(1691 Oto. modu [241] RS Flipflop 1 | Bkz. parametre 13-15 RS-FF Operand
[180] Saat Arizasi S, parametre 13-16 RS-FF Operand R.
[1811 Onck. Bakim -
[242] RS Flipflop 2 Bkz. parametre 13-15 RS-FF Operand
[13] Pre/Post Lube S, parametre 13-16 RS-FF Operand R.
[188] AHF
Kondansatér [243] RS Flipflop 3 Bkz. parametre 13-15 RS-FF Operand
Bagl S, parametre 13-16 RS-FF Operand R.
[189] Harici Fan [244] RS Flipflop 4 | Bkz. parametre 13-15 RS-FF Operand
Kontrolu S, parametre 13-16 RS-FF Operand R.
[190] Akis Yok [245] RS Flipflop 5 Bkz. parametre 13-15 RS-FF Operand
121 0D iR S, parametre 13-16 RS-FF Operand R.
[192] Egri Sonu
[193] Uyku Modu [246] RS Flipflop 6 Bkz. parametre 13-15 RS-FF Operand
[194] Kopmus Kay's S, parametre 13-16 RS-FF Operand R.
[195] Bypass Valf [247] RS Flipflop 7 Bkz. parametre 13-15 RS-FF Operand
Kontroli S, parametre 13-16 RS-FF Operand R.
[196] Yangin Modu
Etin
[197] Yangin Modu Dizi [20]
Etkindi Aralik: fonksiyon:
(198] Drive Bypass 0.01 s* [0.01 - 600 s] | Role devreye girme siresinin
(Stiriici gecikmesini girin. Dizi islevinde 2
Bypass) dahili mekanik réleden 1'ini secin.
[199] Pipe Filling Ayrintilar icin bkz.
[211] Kademeli parametre 5-40 islev Rolesi.
Pompa 1
[212] Kademeli
Pompa 2
[213] Kademeli
Pompa 3
[214] Kademeli
Pompa 4
[215] Kademeli
Pompa 5
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=
Selected <
Event <
| | 3
pal
| |
Relay |
output
D [~
On Delay Off Delay
P5-41 P5-42
Selected I
Event I
| |
Relay | |
output | |
On Delay
P5-41

Cizim 3.29 Acik Gecikme, Role

5-42 Kapali Gecikme, Role

kullanilirsa parametre 5-02 Terminal 29 Modu 6gesini [0]
Giris olarak ayarlayin.

e ]

130BA076.10

Low freq.
P 5-50/

P5-55
Cizim 3.31 Darbe Girisi

5-50 Terminal 29 Dusiik Frekans

Dizi[20] Aralik: fonksiyon:
Aralik: fonksiyon: 100 Hz* [0 - 110000 | parametre 5-52 Terminal 29 Diisiik
0.01 s* [0.01 - 600 s] | Role devreden ¢ikma siiresinin Hz] Ref./Gerib. Degeri icerisine duistik
gecikmesini girin. Dizi islevinde 2 motor mili hizina (duistik referans
dahili mekanik réleden 1'ini segin. degeri) karsilik gelen alt frekans
Ayrintilar icin bkz. sinirini girin. Bu bélimde suna
parametre 5-40 Islev Rélesi. Secili bakin: Cizim 3.31.
olay kosulu gecikme zamanlayicisi
etkilenmez. Aralik: fonksiyon:
° 100 Hz* [0 - 110000 | parametre 5-53 Terminal 29 Yiiksek
: E Hz] Ref./Gerib. Degeri icerisine yiiksek
u | g motor mili hizina (yuksek referans
Selected | | o .. .
Event | | | ) degeri) karsilik gelen st frekans
: : : sinirint girin.
[ [
zz'tlyut 4%7 | | 5-52 Terminal 29 Diisiik Ref./Gerib. Degeri
| : ! ! Aralk: fonksiyon:
‘On Delay ‘ bff Delay ‘ 0 Referen- [-999999.999 | Motor mili hizi [RPM] icin alt
P5-41 P5-42 ceFeedback [ - 999999.999 | referans degeri sinirini girin. Bu ayni
Cizim 3.30 Kapali Gecikme, Réle Unit* Reference- zamanda en disiik geri besleme
FeedbackUnit] | degeridir, ayrica bkz.

Secili olay kosulu gecikmede veya gecikmede degil
zamanlayicisi dolmadan degisirse role cikisi etkilenmez.

3.7.5 5-5* Darbe Girisi

Darbe girisi parametreleri, darbe girisleri icin dlcekleme ve
filtre ayarlarini yapilandirarak darbe referans alani icin
uygun bir pencere tanimlamak amaciyla kullanilir. Girig
terminali 29 veya 33 frekans referans girisi olarak isler.
Terminal 29 (parametre 5-13 Terminal 29 Dijital Giris) veya
terminal 33'U (parametre 5-15 Terminal 33 Dijital Giris) [32]
Darbe girisi olarak ayarlayin. Terminal 29 bir giris olarak

parametre 5-57 Terminal 33 Diisiik
Ref./Gerib. Degeri.

5-53 Terminal 29 Yiiksek Ref./Gerib. Degeri

Aralk: fonksiyon:

100 [-999999.999 | Motor mil hizinin yliksek referans
Reference- |-999999.999 | degerini [RPM] ile ylksek geri
FeedbackU | Reference- besleme degerini girin, ayrica bkz.
nit* FeedbackUnit] | parametre 5-58 Terminal 33 Yiiksek

Ref./Gerib. Degeri.
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5-54 Darbe Filtresi Zaman Sabiti #29

Aralik:

fonksiyon:

100 ms*

[5 - 1000 ms]

5-59 Darbe Filtresi Zaman Sabiti #33

Aralk: fonksiyon:

DUYURU!

Motor calisirken bu parametre
diizeltilemez.

Darbe filtresi zaman sabitini girin.
Darbe filtresi, sistemde c¢ok fazla
glrdlta varsa bir avantaj olacak
sekilde geri besleme sinyalinin
salimimlarini indirger. Yuksek bir
zaman sabiti degeri daha iyi bir
sontimleme saglar, ancak ayni
zamanda filtredeki zaman
gecikmesini de artirir.

5-55 Terminal 33 Diisiik Frekans

Aralik: fonksiyon:
100 Hz* [0 - 110000 | parametre 5-57 Terminal 33 Diistik
Hz] Ref./Gerib. Degeri icerisine dusuk

motor mili hizina (dusuik referans
degeri) karsilik gelen alt frekansi
girin.

5-56 Terminal 33 Yiiksek Frekans

Aralik: fonksiyon:
100 Hz* [0 - 110000 | parametre 5-58 Terminal 33 Yiiksek
Hz] Ref./Gerib. Degeri icerisine yiksek

motor mili hizina (yiiksek referans
degeri) karsilik gelen st frekansi
girin.

5-57 Terminal 33 Diisiik Ref./Gerib. Degeri

Darbe filtresi zaman sabitini girin.
Dusuk gecis filtresi etkiyi azaltir ve
kontrolden gelen geri besleme
sinyalindeki salinimlari indirger.
Sistemde cok fazla gurulti varsa bu
bir avantajdir.

3.7.6 5-6* Darbe Cikisl

Darbe cikislarinin lcekleme ve cikis islevlerinin yapilandi-
rilmasi i¢in parametreler. Darbe cikislar terminal 27 veya 29
olarak belirlenir. parametre 5-01 Terminal 27 Modu icerisinde
terminal 27 cikisini ve parametre 5-02 Terminal 29 Modu
icerisinde terminal 29 cikisini segin.

Output value

A

130BA089.11

High output
value

P 5-60(term27)
P 5-63(term29)

High freq. Output
P 5-62(term27) (Hz)
P 5-65(term29)

Cizim 3.32 Darbe Cikisi

Aralik: fonksiyon:
y 5-60 Terminal 27 Darbe Cikis Degiskeni
0 Referen- [-999999.999 | Motor mili hizi icin alt referans Aralik fonksi
ceFeedback | - 999999.999 | degerini [RPM] girin. Bu ayni rafic onxstyon:
Unit* Reference- zamanda dusuk geri besleme DUYURU-
FeedbackUnit] | degeridir, ayrica bkz. Motor calisirken bu parametre
parametre 5-52 Terminal 29 Diisiik diizeltilemez.
Ref./Gerib. Degeri.
- - . — [o] * isletim yok Terminal 27 okumalar icin atanan
5-58 Terminal 33 Yiiksek Ref./Gerib. Degeri isletim degjiskenini secin.
Aralik: fonksiyon:
rat onxstyon § [45] Bus kirl.
100 [-999999.999 | Motor mil hizinin ylksek referans 48] Bus ktrl, zmn
Reference- |-999999.999 | degerini [RPM] ile ylksek geri asimi
FeedbackU [ Reference- besleme degerini girin. Ayrica bkz. 1] MCO Kontrolld
nit* FeedbackUnit] | parametre 5-53 Terminal 29 Yiiksek
. L [100] Cikis frekansi
Ref./Gerib. Degeri.
0-100
5-59 Darbe Filtresi Zaman Sabiti #33 (o1l Maks.-Min.
: Referans
Aralik: fonksiyon: 102l Geri beslere
100 ms* | [5-1000 ms] | [DJUNQUJ{V]. +- 9200
Motor calisirken bu parametre [103] Motor akimi 0-
diizeltilemez. Imax
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5-60 Terminal 27 Darbe Cikis Degiskeni

5-63 Terminal 29 Darbe Cikis Degiskeni

Aralik: fonksiyon: Secenek: fonksiyon:
[104] Tork O-Tlim [105] Tork 0-Tnom
[105] Tork 0-Tnom [106] Gl¢ 0-Pnom
[106] Gl¢ 0-Pnom [107] Hiz 0-HighLim
[107] Hiz 0-HighLim [108] Tork %+-160
[108] Tork %-+-160 [109] Cikis frk O-
[109] Cikis frk 0- Ee
Frmax [113] Dis Kapali
[113] Dis Kapali Cevrim 1
Cevrim 1 [114] Dis Kapali
[114] Dis Kapali Cevrim 2
Cevrim 2 [115] Dis Kapali
[115] Dis Kapali Cevrim 3
Cevrim 3 [116] Cascade
[116] Cascade Reference
Reference
Aralik: fonksiyon: 5000 Hz* [0 - 32000 | parametre 5-63 Terminal 29 Darbe
DUYURU! Hz] Cikis Degiskeni icerisinde ayarlanan
Motor calisirken bu parametre cikis degiskenine karsilik gelen
diizeltilemez. terminal 29 icin maksimum frekansi
ayarlayin.
5000 Hz* [0 - 32000 parametre 5-60 Terminal 27 Darbe
Hz] Cikis Degiskeni icerisinde secilen
alkis degiskenine Karsilik gelen Terminal X30/6'daki okuma icin degiskeni segin.
terminal 27 icin maksimum frekansi VLT® Genel Amach G/C MCB 101 frekans déniistiriiciiye
ayarlayin, kuruldugunda bu parametre etkindir.
5-6* Darbe Cikisi parametre grubundaki ile ayni secenekler ve
Secenek: fonksiyon: Secenek: fonksiyon:
DUYURU. [0] * Isletim yok
[45] Bus ktrl.
M?tor.gallslrken bu parametre 48] Bus kul. zmn
diizeltilemez.
asimi
[51] MCO kontrollu
Terminal 29'da goéruntilemek icin [100] s e
degiskeni secin. 5-6* Darbe Cikisi 0-100
parametre grul?undaki ile ayni 01] Maks.-Min.
secenekler ve islevler.
Referans
[0y * isletim yok [102] Geri besleme
[45] Bus ktrl. +- %200
[48] Bus ktrl,, zmn [103] Motor akimi 0-
asimi Imax
[51] MCO kontrolli [104] Tork O-Tlim
[100] Cikis frekansi [105] Tork 0-Tnom
0-100 [106] Gug 0-Pnom
[101] Maks.-Min. [107] Hiz 0-HighLim
Referans [108] Tork 9%-+-160
[102] Geri besleme [109] Cikis frk O-
+ %200 Frmax
[103] Motor akimi 0- [113] Dis Kapali
Imax Cevrim 1
[104] Tork O-Tlim
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5-66 Terminal X30/6 Darbe Cikis Degiskeni

Terminal X30/6'daki okuma icin degiskeni segin.

VLT® Genel Amach G/C MCB 101 frekans dénistiriiciiye
kuruldugunda bu parametre etkindir.

5-6* Darbe Cikisi parametre grubundaki ile ayni secenekler ve

islevler.
Secenek: fonksiyon:
[114] Dis Kapali
Cevrim 2
[115] Dis Kapali
Cevrim 3
[116] Cascade
Reference
Arahk: fonksiyon:
5000 Hz* [0-32000 |IDJUNEIHV]
Hz]

Motor calisirken bu parametre
diizeltilemez.

parametre 5-66 Terminal X30/6 Darbe
Cikis Degiskeni icerisindeki cikis
degiskenine istinaden terminal
X30/6'daki maksimum frekansi
secin.

VLT® Genel Amagh G/G MCB 101
frekans donusturictye
kuruldugunda bu parametre
etkindir.

5-80 AHF Tutucu Yeniden Baglanti Gecikmesi

Aralik: fonksiyon:

25 s* [1-1205s] Birbirini takip eden 2 AHF
kondansator baglantisi arasindaki

gecikme suresi. AHF kondansatori
baglantisi kesildiginde zamanlayici
baslar ve gecikme sonlandiginda ve
frekans donustiricilerin giict
nominal glictin %20 (lizerinde ve
%30 altinda oldugunda tekrar
baglanir.

Dijital ve role cikislari icin AHF kondansatéri baglanti
cikis islevi.
islevsel aciklama:

. %20 nominal glicte kondansatorleri baglayin.

. Nominal gliciin %20'sinin £%50 histerezi
(=minimum %10 ve maksimum %30 nominal
glic).

. Kapali gecikme zamanlayicisi = 10 sn. Kondansa-
torlerin baglantisinin kesilmesi icin 10 sn boyunca
nominal gli¢ %10'un altinda olmalidir. 10 sn'lik
gecikme esnasinda nominal gli¢ %10'u asarsa
zamanlayici (10 sn) yeniden baglatilir.

. Kondansator yeniden baglama gecikmesi
(varsayillan=1-120 sn araligiyla 25 sn, bkz.
parametre 5-80 AHF Tutucu Yeniden Baglant
Gecikmesi) AHF kondansatori cikis islevinin
minimum kapali zamani icin kullanilir.

. Glg¢ kaybi varsa frekans donusturict, glic
yeniden geldiginde minimum kapali zamanin
telafi edilecegdini garanti eder.

100%
90%

130BC368.10

N
2 3
2

60%

Nominal Power of Drive

[©]
=1

o
E

Relay Output

et b—— t, —

10 20 30 40 50 60 70 80 90 100 110 120 130
Time (s)

Gizim 3.33 Cikis islevi Ornegi

t1 kapal gecikme zamanlayicisini (10 sn) gosterir. .
t2 kondansator yeniden baglanma gecikmesini gosterir
(parametre 5-80 AHF Tutucu Yeniden Baglanti Gecikmesi).

Frekans donusturlctinin nominal glici %20'yi astiginda,
cikis islevi baslatilir. Glic %10'un altina distiginde, cikis
diismeden 6nce kapali bir gecikme zamanlayicisi
dolmalidir. Bu t1 ile gosterilir. Cikis diistiikten sonra
kondansator yeniden baglanma gecikme zamanlayicisi
cikisin yeniden agilmasina izin verilmeden 6nce dolmaldir,
bu t2 ile gosterilir. t2 doldugunda, nominal gli¢ %30'un
Uzerindedir ve role baglatilmaz.

MG200B42
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3.7.7 5-9* Denetlenen Bus

Bu parametre grubu fieldbus aracihdiyla dijital ve role
cikislarini secer.

5-90 Dijital ve Role Bus Denetimi

Aralik: fonksiyon:

0* [0 - Bu parametre bus tarafindan
2147483647 ] | kontrol edilen dijital ¢ikislarin ve
rolelerin durumunu korur.
Mantiksal 1, cikisin yiiksek veya
etkin oldugunu gosterir.
Mantiksal 0, cikisin disiik veya
devre disi oldugunu gésterir.

Bit 0 |CC dijital cikisi, terminal 27

Bit 1 | CC dijital gikisi, terminal 29

Bit 2 |GPIO dijital ¢ikisi, terminal
X 30/6

Bit 3 |GPIO dijital gikisi, terminal
X 30/7

Bit 4 |CC role 1 cikis terminali

Bit 5 [CC role 2 cikis terminali

Bit 6 |Secenek B role 1 cikis
terminali

Bit 7 |Secenek B role 2 cikis
terminali

Bit 8 |Secenek B role 3 cikis
terminali

5-93 Darbe Cikis #27 Bus Denetimi
Aralk: fonksiyon:
0 %* [0 - 100 %]

Bus kontrollu olarak yapilandiril-
diginda dijital cikis terminali 27'ye

uygulanacak frekansi icerir.

5-94 Darbe Cikis #27 Zmn Asm. On Ayari
Aralik: fonksiyon:
0 %* [0 - 100 %]

Bus kontrolli zaman asimi olarak
yapilandinldiginda dijital cikis
terminali 27'ye uygulanacak frekansi
icerir ve zaman asimi tespit edilir.

5-95 Darbe Cikis #29 Bus Denetimi
Aralik: fonksiyon:
0 %* [0 - 100 %]

Bus kontrollu olarak yapilandiril-
diginda dijital ¢ikis terminali 29'a
uygulanacak frekansi icerir.

5-96 Darbe Cikis #29 Zmn Asm. On Ayarn
Aralik: fonksiyon:
0 %* [0 - 100 %]

Bus kontrollti zaman asimi olarak
yapilandinldiginda dijital cikis
terminali 29'a uygulanacak frekansi
icerir ve zaman asimi tespit edilir.

5-97 Darbe Cikis #X30/6 Bus Denetimi

Bit 9- | ilerideki terminaller icin Aralik: fonksiyon:

15 saklidir 0 %* [0 - 100 %] Bus kontrollui olarak yapilandiril-
Bit 16 | Secenek C rdle 1 cikis diginda dijital cikis terminali 6'ya
o uygulanacak frekansi icerir.

Bit 17 | Secenek C réle 2 cikis -
terminali 5-98 Darbe Cikis #X30/6 Zmn Asm. On Ayari
Bit 18 | Secenek C rdle 3 cikis Aralik: fonksiyon:
terminali 0 %* [0 - 100 %] Bus kontrollii zaman asimi olarak
Bit 19 | Secenek C role 4 cikis yapilandinildiginda dijital cikig
terminali terminali 6'ya uygulanacak frekansi
Bit 20 |Secenek C réle 5 cikis icerir ve zaman asimi tespit edilir.
terminali
Bit 21 | Segenek C role 6 cikis
terminali
Bit 22 | Segenek C role 7 cikis
terminali
Bit 23 | Secenek C role 8 cikis
terminali
Bit ilerideki terminaller icin
24-31 | saklidir

Tablo 3.16 Dijital Cikis Bit'leri
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3.8 6-** Analog Giris/Cikis Parametreleri

6-01 Yiiklii Sifir Zaman Asimi islevi

Secenek: fonksiyon:
3.8.1 6-0* Analog G/C Modu i Y :
. Parametre 6-10 Terminal 53
o Diistik Voltaj.
Analog G/C yapilandirilmasi ayari icin parametre grubu.
Frekans donustiriict 2 analog girisle donatilmigtir: *  Parametre 6-12 Terminal 53
o Terminaller 53. Dastik Akim.
. Terminaller 54 . Parametre 6-20 Terminal 54
Diistik Voltaj.
Analog girisleri voltaj (0-10 V) veya akim girisine (0/4-20
mA) serbetce atanabilir . Parametre 6-22 Terminal 54
Diistik Akim.
D UYURU Ayrica islev, parametre 6-00 Yiiklii
Sifir Zaman Asimi Siiresi icerisinde
Termistorler analog veya dijital girise baglanabilir. ; ) ¢ -
tanimlanan zaman periyodu icin de
etkinlestirilebilir. Ayni anda birden
6-00 Yiiklu Sifir Zaman Asimi Suresi fazla zaman asimi gerceklesirse,
Aralik: fonksiyon: frekans donustirict zaman asimi
10 s* [1-995s] Yiiklii sifir zaman asimini sn islevini asagidaki gibi 6ncelik
cinsinden girin. Yikli sifir zaman sirasina dizer:
agimi siiresi analog girisler icin 1. Parametre 6-01 Yiiklii Sifir
etkindir, bagka bir deyisle terminal Zaman Asimi Islevi.
53 veya terminal 54, referans veya 2. Parametre 8-04 Kontrol
geri besleme kaynaklari olarak Zmn Asm islevi.
kullanilir.
[0] * Kapali
Secili akim girisine iliskin referans [1] Cikist dondur | Mevcut degerde donmus. Yiikli sifir
sinyali degeri, surada ayarl degerin zaman agimi stiresi dondurulmus
%50'sinin altina diserse: cikisa uygulanmaz.
. Parametre 6-10 Terminal 53
Diisiik Voltaj [2] Durdurma Durus i¢in iptal edilmis.
. Parametre 6-12 Terminal 53 [3] Aralikli Aralikl calistirma hizi igin iptal
Diisiik Akim calistirma edilmis.
. Faramneie G-20 e 5 [4] Maks. hiz Maksimum hiz icin iptal edilmis.
Disiik Voltaj [5] Durd. ve al. Daha sonraki alarm ile durus icin
e Parametre 6-22 Terminal 54 ver. iptal edilmis.
Diistik Akim
Ref./Feedback Q
parametre 6-00 Yiikli Sifir Zaman - 3
o
Asimi Sliresi icerisinde ayarlanan (RPMI é
zamandan daha uzun bir zaman Par 6-xx <
periyodu icin, parametre 6-01 Yiiklii High Ref./ 1500 7 | |
Sifir Zaman Asimi Islevi icerisinde Feedb. Value 1200 — | |
secili islev etkinlestirilir. | |
900 —f
: \ \
6-01 Yiklu Sifir Zaman Asimi Islevi 600 — | |
Secenek: fonksiyon: Par 6-xx 300 | | |
Zaman asimi islevini secin. Low Ref./ 150 — ‘ ‘
) S Feedb. Value' I T
param.etre 6-01 YUkl Sifir Zaman v sV 10V V]
Asimi Islevi icerisinde ayarlanan islev, Par 6-xx \ Analog input
terminal 53 veya 54'teki giris sinyali 'Low Voltage'or \
suradaki degerin %50'sinin altina ‘Low Current’ \
duserse etkinlestirilir: ) Par 6-xx i
High Voltage'or
'High Current'
Cizim 3.34 Yiikla Sifir Kosullan
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6-12 Terminal 53 Dusiik Akim

6-02 Yangin Modu Yiiklii Sifir Zmn As. isl.

Secenek: fonksiyon: Aralk: fonksiyon:
Acil durum modu etkinken zaman Ref./Gerib. Degeri parametresinde
asimi islevini secin. Analog girisle- ayarlanan disuk referans geri
rindeki giris sinyali besleme degeri ile iliskili olmalidir.
parametre 6-00 Yiikli Sifir Zaman parametre 6-01 Yiiklii Sifir Zaman
Asimi Siiresi icerisinde tanimlanan Asimi Islevi ierisindeki yukli sifir
zaman periyodu icin diistk degerin zaman asimi islevini etkinlestirmek
%50'sinden daha dustik ise bu icin degeri 2 mA'dan daha yiiksek
parametrede ayarlanan islev ayarlayin.
etkinlestirilir.
[o] * Kapali
[ Gikist dondur | Mevcut degerde donmus. Aralik: fonksiyon:
— — 20 mA* [par. 6-12 - | parametre 6-15 Terminal 53 Yiiksek
[2] Durdurma Durus igin iptal edilmis. ) -
20 mA] Ref./Gerib. Degeri'de ayarlanan
[3] Aralikli Aralikli calistirma hizi icin iptal yiiksek referans/geri besleme degeri
calistirma edilmis. ile iliskili ylksek akim degerini girin.
[4] Maks. hiz Maksimum hiz icin iptal edilmis.
6-14 Terminal 53 Diisiik Ref./Gerib. Degeri

382 6.1 Analog Giri§ 1 Aralik: fonksiyon:
o 0 Referen- | [-999999.999 | parametre 6-10 Terminal 53 Diistik
ceFeedback | - 999999.999 | Voltaj ve parametre 6-12 Terminal 53
Analog girisi 1'in dlceklemesi ve sinirlarinin yapilandiriimasi Unit* Reference- i A e
icin parametreler (terminal 53). FeedbackUnit] | ayarlanan, diisiik voltaj/dustik akim

6-10 Terminal 53 Dusiik Voltaj

Dustik voltaj degerini girin. Bu

analog giris olceklendirme degeri
parametre 6-14 Terminal 53 Diisiik
Ref./Gerib. Dederi parametresinde

ile ilgili analog giris 6lgeklendirme
dederini girin.

Aralik: fonksiyon:
007 v TETEEIDUYURU! 6-15 Terminal 53 Yiiksek Ref./Gerib. Degeri
Vi Sifir yiiklii alarmlarin calismasi Aralik: fonksiyon:
icin parametre 6-10 Terminal 53 Size [-999999.999 | parametre 6-11 Terminal 53 Yiiksek
Diisiik Voltaj degeri 1 V veya related* - 999999.999 | Voltaj ve parametre 6-13 Terminal 53
daha yiiksek olmalidir. Reference- Yiiksek Akim parametrelerinde
FeedbackUnit] [ ayarlanan, yiiksek voltaj/yiiksek

akim ile ilgili analog giris
Olceklendirme degerini girin

6-16 Terminal 53 Filtre Zaman Sabiti

ayarlanan diisiik referans geri Aralik: fonksiyon:
besleme degeri ile iliskili olmalidir. 0.005 s* [0.005 - 10 s] | [DJUNLU]{V]

6-11 Terminal 53 Yiiksek Voltaj

parametre 6-15 Terminal 53 Yiiksek
Ref./Gerib. Dederi parametresinde
ayarlanan yikek referans geri
besleme degeri ile iligkili olmalidir.

6-12 Terminal 53 Diisiik Akim

Motor calisirken bu parametre
diizeltilemez.

Aralik: fonksiyon:
10 Vv* [par. 6-10 - | Yiiksek voltaj degerini girin. Bu Filtre stire sabitini girin. Bu sabit,
10 V] analog giris olceklendirme degeri terminal 53'teki elektriksel paraziti

baskilayan birinci dereceden bir low
pass (dusuk gegiren) filtre
zamanidir. Yiiksek bir deger
sonlmlemeyi artirir ancak ayni
zamanda filtredeki gecikmeyi de
artirir.

Aralik: fonksiyon:
4 mA* [0 - par. 6-13 | Diistik akim degerini girin. Bu
mA] referans sinyali
parametre 6-14 Terminal 53 Diisiik
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6-17 Terminal 53 Yiikla Sifir

6-23 Terminal 54 Yiiksek Akim

3.8.3 6-2* Analog Giris 2

Analog girisi 2'nin dlceklemesi ve sinirlarinin yapilandi-
rilmasi icin parametreler (terminal 54).

6-20 Terminal 54 Dusiik Voltaj

Aralik:

fonksiyon:

0.07 V*

[0 - par. 6-21
V]

Disuk voltaj degerini girin. Bu
analog giris dlceklendirme degeri
parametre 6-24 Terminal 54 Diisiik
Ref./Gerib. Degeri parametresinde
ayarlanan dusuk referans geri
besleme degeri ile iliskili olmalidir.

6-21 Terminal 54 Yiiksek Voltaj

Aralik: fonksiyon:
10 Vv* [ par. 6-20 - | Yuksek voltaj degerini girin. Bu
10 V] analog giris dlceklendirme degeri

parametre 6-25 Terminal 54 Yiiksek
Ref./Gerib. Degeri parametresinde
ayarlanan yukek referans geri
besleme degeri ile iliskili olmalidir.

Aralik:

6-22 Terminal 54 Dusuk Akim

fonksiyon:

4 mA*

[0 - par. 6-23
mA]

Disuk akim degerini girin. Bu
referans sinyali

parametre 6-24 Terminal 54 Diisiik
Ref./Gerib. Degeri parametresinde
ayarlanan dusuk referans geri
besleme degeri ile iliskili olmalidr.
parametre 6-01 Yikli Sifir Zaman
Asimi [slevi icerisindeki ytklu sifir
zaman asimi islevini etkinlestirmek
icin degeri 2 mA'dan daha yuksek
ayarlayin.

Secenek: fonksiyon: Aralk: fonksiyon:
Bu parametre yuklu sifir gorinti- 20 mA* [ par. 6-22 - | parametre 6-25 Terminal 54 Yiiksek
lemenin devreden cikariimasini 20 mA] Ref./Gerib. Degeri icerisinde
mimkin kilar. Ornegin, analog ayarlanan yuksek referans/geri
cikislari merkezde olmayan G/C besleme degeri ile iliskili ytiksek
sisteminin bir parcasi olarak akim degerini girin.
kullanilirsa bu kullanilir (6rnegin,
frekans donisturtciye iliskin 6-24 Terminal 54 Dusuik Ref./Gerib. Degeri
kontrol islevlerinin bir parcasi Arahk: fonksiyon:
ellae sl el vaills v b 0 Referen- [-999999.999 | parametre 6-20 Terminal 54 Diistik
Leouie] il [BeslstEei ceFeedback |- 999999.999 | Voltaj ve parametre 6-22 Terminal 54
[0] Devre Disi Unit* Reference- Distik Akim icinde ayarlanan, diistik
[ * Etkin FeedbackUnit] | voltaj/diisiik akim ile ilgili analog

giris Olceklendirme degerini girin.

6-25 Terminal 54 Yiiksek Ref./Gerib. Degeri

Aralik: fonksiyon:

100 [-999999.999 | parametre 6-21 Terminal 54 Yiiksek
Reference- |- 999999.999 | Voltaj ve parametre 6-23 Terminal 54
FeedbackU [ Reference- Yiiksek Akim parametrelerinde

nit* FeedbackUnit] | ayarlanan, yiiksek voltaj/yiiksek

akim ile ilgili analog giris
Olceklendirme degerini girin

Aralik:

6-26 Terminal 54 Filtre Zaman Sabiti

fonksiyon:

0.005 s*

[0.005 - 10 s]

DUYURU!

Motor calisirken bu parametre
diizeltilemez.

Filtre stre sabitini girin. Bu, terminal
54'teki elektriksel paraziti baskilayan
birinci dereceden bir low pass
(dusuk gegiren) filtre zaman
sabitidir. Degerin artirilmasi
sonimlemeyi artirir ancak ayni
zamanda filtredeki gecikmeyi de
artirir.

Secenek:

6-27 Terminal 54 Yiikli Sifir

fonksiyon:

Devre Disi

[

Etkin

Bu parametre yuklu sifir goriinti-
lemenin devreden cikariimasini
mimkin kilar. Ornegin, analog
cikiglari merkezde olmayan G/C
sisteminin bir parcasi olarak
kullanilirsa bu kullanilir (6rnegin,
frekans donustiricuye iliskin
kontrol islevlerinin bir parcasi
olmadiginda, ancak veriyle harici bir
kontrol sistemini beslediginde).

MG200B42
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3.8.4 6-3* Analog Giris X30/11

Analog giris 3'ln (X30/11) 6lceklemesi ve sinirlarinin
yapilandiriimasi icin parametre grubu, VLT® Genel Amacl
G/C MCB 101 Uzerine yerlestirilmistir.

6-30 Terminal X30/11 Diisiik Voltaj

Aralik: fonksiyon:
0.07 V* [0 - par. 6-31 | Analog giris 6lceklendirme degerini
V] ayarlanan dusuk referans geri

besleme degerine

(parametre 6-34 Term. X30/11 Diisiik
Ref./Gerib. Degeri icerisinde
ayarlanan) karsilik gelecek sekilde
ayarlar.

6-31 Terminal X30/11 Yiiksek Voltaj

Aralik: fonksiyon:
10 V* [par. 6-30 - | Analog giris 6lceklendirme degerini
10 V] yiiksek referans geri besleme

degerine (parametre 6-35 Term.
X30/11 Yiiksek Ref./Gerib. Degeri
icerisinde ayarlanan) karsilik gelecek
sekile ayarlar.

6-34 Term. X30/11 Diisiik Ref./Gerib. Degeri

Aralik: fonksiyon:

0 Referen- [-999999.999 | Analog giris 6lceklendirme degerini

ceFeedback |- 999999.999 | distk voltaj degerine

Unit* Reference- (parametre 6-30 Terminal X30/11
FeedbackUnit] | Diisiik Voltaj icerisinde ayarlanan)

karsilik gelecek sekilde ayarlar.

6-35 Term. X30/11 Yiiksek Ref./Gerib. Degeri

Aralik: fonksiyon:

100 [-999999.999 | Analog giris 6lceklendirme degerini
Reference- |- 999999.999 | yiksek voltaj degerine

FeedbackU | Reference- (parametre 6-31 Terminal X30/11
nit* FeedbackUnit] | Yiiksek Voltaj icerisinde ayarlanan)

karsilik gelecek sekilde ayarlar.

Aralik:

6-36 Term. X30/11 Filtresi Zaman Sabiti

fonksiyon:

0.005 s*

[0.005 - 10 s]

DUYURU!

Motor calisirken bu parametre
diizeltilemez.

Filtre stire sabitini girin. Bu sabit,
terminal X30/11'deki elektriksel
paraziti baskilayan birinci dereceden
bir low pass (distk geciren) filtre
zamanidir. Yuksek bir deger
sontimlemeyi artirir ancak ayni
zamanda filtredeki gecikmeyi de
artirir.

6-37 Term. X30/11 Yiiklu Sifir

Secenek:

fonksiyon:

Bu parametre yuklu sifir gorinti-
lemenin devreden cikarilmasini
miimkiin kilar. Ornegin, analog
cikislari merkezde olmayan G/C
sisteminin bir parcasi olarak
kullanilirsa bu kullanilir (6rnegin,
frekans donusturicuye iliskin
kontrol islevlerinin bir parcasi
olmadiginda, ancak veriyle harici bir
kontrol sistemini beslediginde).

[0]

Devre Disl

1=

Etkin

3.8.5 6-4* Analog Giris X30/12

Analog giris 4'Un (X30/12) olceklemesi ve sinirlarinin
yapilandiriimasi icin parametre grubu, VLT® Genel Amacli
G/C MCB 101 uUzerine yerlestirilmistir.

6-40 Terminal X30/12 Duisiik Voltaj

Aralik:

fonksiyon:

0.07 v*

[0 - par. 6-41
V]

Analog giris 6lceklendirme degerini
parametre 6-44 Term. X30/12 Diisiik
Ref./Gerib. Degeri icerisinde
ayarlanan dusuk referans geri
besleme degerine karsilik gelecek
sekilde ayarlar.

6-41 Terminal X30/12 Yiiksek Voltaj

Aralik: fonksiyon:
10 Vv* [ par. 6-40 - | Analog giris 6lceklendirme degerini
10 V] parametre 6-45 Term. X30/12 Yiiksek

Ref./Gerib. Degeri icerisinde
ayarlanan ytksek referans geri
besleme degerine karsilik gelecek
sekile ayarlar.

6-44 Term. X30/12 Diisiik Ref./Gerib. Degeri

Aralik: fonksiyon:

0 Referen- [-999999.999 | Analog cikisi 6lceklendirme degerini

ceFeedback [ - 999999.999 | parametre 6-40 Terminal X30/12

Unit* Reference- Diistik Voltaj icerisinde ayarlanan
FeedbackUnit] | duslik voltaj degerine karsilik

gelecek sekilde ayarlar.

6-45 Term. X30/12 Yiiksek Ref./Gerib. Degeri

Aralik: fonksiyon:

100 [-999999.999 | Analog giris 6lceklendirme degerini
Reference- |- 999999.999 | parametre 6-41 Terminal X30/12
FeedbackU | Reference- Yiiksek Voltaj icerisinde ayarlanan
nit* FeedbackUnit] | yliksek voltaj degerine karsilik

gelecek sekilde ayarlar.
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6-46 Term. X30/12 Filtresi Zaman Sabiti

6-50 Terminal 42 Cikis

Aralik: fonksiyon: Secenek: fonksiyon:
0.005 s* [0.005- 10 s1 | [DJUNAVI24V] [52] MCO 0-20mA/
Motor calisirken bu parametre el
diizeltilemez. 531 MCO 4-20mA
[100] * Cikis frekansi [ 0-100 Hz (0-20 mA).
Filtre stre sabitini girin. Bu sabit, e : — :
terminal X30/12'deki elektriksel [101] Maks.-Min. Minimum referans - maksimum
paraziti baskilayan birinci dereceden Referans referans (0-20 mA).
bir low pass (dustk geciren) filtre [102] Geri besleme [ -200% to +200% of
zamanidir. Yiiksek bir deger +- %200 parametre 3-03 Maksimum Referans
sontimlemeyi artirir ancak ayni (0-20 mA).
za:nanda e gl an) ¢ [103] Motor akimi 0- | 0-Cevirici maksimum akimi
artinr. Imax (parametre 16-37 Cvr. Maks. Akim),
. (0-20 mA)
6-47 Term. X30/12 Yiiklii Sifir
Secenek: fonksiyon: [104] Tork O-Tlim 0-Tork sinin (parametre 4-16 motor
—— — modda moment limiti), (0-20 mA).
Bu parametre yuklu sifir gorinti-
lemenin devreden g|kar||mas|n| [105] Tork 0-Thom 0-Nominal motor torku (0—20 mA)
mimkin kilar. Ornegin, analog [106] Giic 0-Pnom | 0-Nominal motor gicii (0-20 mA).
cikislari merkezde olmayan G/C
. L [107] Hiz 0-HighLim | 0-Hiz Gst siniri
sisteminin bir parcasi olarak )
k N (parametre 4-13 Motor Hizi Ust Siniri
ullanilirsa bu kullanilir (6rnegin,
frekans doniistariiciiye iliskin [f?PM] ve parametre 4-14 Motor Hizi
kontrol islevlerinin bir parcasi Ust Sinin [Hz]), (0-20 mA)
olmadiginda, ancak veriyle harici bir [108] Tork %+-160 (0-20 mA).
kontrol sistemini beslediginde). [109] Cilas frk 0-
[0] Devre Disi Fmax
[ = Etkin [113] Dis Kapali %0-100 (0-20 mA).
Cevrim 1
3.8.6 6-5*% Ana|og (;|k|§ 1 [114] Dis Kapali %0-100 (0-20 mA).
Cevrim 2
Analog girisi 1'in dlgeklemesi ve sinirlarinin yapilandiriimasi (115] Dis Kapali %0-100 (0-20 mA).
icin parametreler, bir baska deyisle terminal 42. Analog Cevrim 3
cikislari akim cikislaridir: 0/4-20 mA. Ortak terminal (el Cascade
(terminal 39) ayni terminaldir ve analog ortak ile dijital Reference
ortak baglanti icin ayni elektriksel potansiyele sahiptir. [117] Shaft Power
Analog cikista ¢oztnUrlik 12 bit'tir. [118] Shaft Power
- 4-20mA
6-50 Terminal 42 Cikis
[130] Cikis frekansi 0-100 Hz.
Secenek: fonksiyon: 0-100 4-20mA
DUYURU. [131] Referans Minimum referans - maksimum
Minimum referansi ayarlamak 4-20mA referans.
icin degerler [132] Geri bildirim | -parametre 3-03 Maksimum Referans
parametre 3-02 Minimum 4-20mA degerinin ~%200 ila +9%200'C.
Referans icinde, maksimum
.. o [133] Motor akimi 0-Cevirici maksimum akimi
referans icin degerler A Maks. Ak
parametre 3-03 Maksimum 4-20m (parametre 16-37 Cvr. Maks. Akim).
Referans igcinde bulunur. [134] Tork 0-sinir 0-Tork siniri (parametre 4-16 motor
4-20 mA modda moment limiti).
Terminal 42'nin islevini analog akim [135] Tork.0-nom 0 - Nominal motor torku.
cikisi olarak secin. 20 mA'lik bir 4-20 mA
motor akimi, lmaa karsilik gelir. [136] Giig 4-20mA | 0-Nominal motor giicii.
[0] isletim yok
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6-50 Terminal 42 Cikis

6-50 Terminal 42 Cikis

Secenek: fonksiyon: Secenek: fonksiyon:
[137] Hiz 4-20mA 0-Hiz st siniri Frekans Diisik |Asin
(parametre 4-13 Motor Hizi Ust Siniri donustiriicii | voltaj voltaj
[RPM] ve parametre 4-14 Motor Hizi boyutu sinirt [V]]sinin
Ust Sinirt [Hz]). I\
[138] Moment T2/S2 185 410
4-20mA T4/S4 373 855
[139] Bus ktrl. %0-100 (0-20 mA) Lz — ED
[140] Bus ktrl. 4-20 | 0-100%. Tablo 3.18 Farkli Frekans
mA Donusturiicti Boyutlar icin Diisiik
[141] Bus ktrl. t.o. %0-100 (0-20 mA). Voltaj ve Asin Voltaj Sinirlan
[142] Bus ktrl 0-100%. -
4-20mA z.a. | E
[143] Dis CL 1 0-100%. i 1 8
4-20mA L/ @
[144] Dis CL 2 0-100%. 10/ 2 4 3
4-20mA ’ N F /
[145] Dis CL 3 0-100%. 0 i ‘ ‘
0 400 800 1200 Voc
4-20mA
[146] Cascade Ref.
4-20mA 1| Analog cikis
[147] Main act val 2 Dustik voltaj sinir
0-20mA 3 Asini voltaj siniri
[148] Main act val .
4-20mA Cizim 3.35 Ornek: [254] DC
[150] Cikas frk 0- Baglantisi 0-20 mA Secenegi
Frnax 4-20mA Seciliyken T4 Frekans Donlistiiri-
[156] Flow Rate clideki Terminal 42'nin Analog
Cikisi
[157] Flow Rate
4-20mA
[254] DC Link Bu parametre seciliyken terminal =
0-20mA clkusi Blceklenmis DC baglantisi [255] DC Link Islev, [254] DC Baglantisi 0-20 mA ile
voltajini gosterir. Tablo 3.17, DC 4-20mA aynidir.
baglantisi voltaji ile terminal ¢ikisi " T
arasindaki iliskiyi gosterir.
Aralik: fonksiyon:
DC baglantisi Terminal gikis: 0 %* [0 - 200 %] Terminal 42'de analog sinyalin
voltaji (V) minimum cikisini (0 mA veya 4mA)
V =dustk voltaj 0% dlceklendirin.
S Degeri parametre 6-50 Terminal 42
V 2asin voltaj 100% Cikis parametresinde secilen
S degiskenin tam araligin yizdesi
Araliktaki voltaj: Dogrusal olacak bicimde ayarlayin.
Dustik voltaj <V |sekilde ara
<asir voltaj deger olarak
eklenmistir
Tablo 3.17 DC Baglantisi Voltaji
ile Terminal Cikisi Arasindaki
iliski
Tablo 3.18 farkll frekans
donusturict boyutlar icin distik
voltaj ve asiri voltaj sinirlarini
gosterir.
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6-52 Terminal 42 Cikis Maks. Olcegi

Aralik: fonksiyon:
100 %* [0 - 200 %] Secilen analog sinyalin maksimum
cikisini (20 mA) terminal 42'de
Olgeklendirin.
Degeri parametre 6-50 Terminal 42
Cikis parametresinde secilen
degiskenin tam araligin yiizdesi
olacak bicimde ayarlayin.
(i
o A To0% Varabe for
£
Cizim 3.36 Cikis Akimi ile
Referans Degiskeni
Formiilleri asagidaki gibi kullanarak
%100'den bulyuk degerler program-
layarak tam 6lcekte 20 mA'den az
deger elde edilebilir:
20 mA /istenen maksimum akim x 100 %
i.e. 10mA: ig:: x100% =200%
Ornek 1

Degisken degeri= output frequency (cikis frekansi), aralik=
0-100 Hz.

Cikis icin gerekli aralik = 0-50 Hz.

0 Hz'de (araligin %0') 0 mA veya 4 mA cikis sinyali
gereklidir. parametre 6-51 Terminal 42 Cikis Min. Olcegi

%0'da (araligin %50'si), 0 mA veya 4 mA cikis sinyali
gereklidir. parametre 6-51 Terminal 42 Cikis Min. Olcegi
Ogesini %50'ye ayarlayin.

%100'de (araligin %75') 20 mA cikis sinyali gereklidir.
parametre 6-52 Terminal 42 Cikis Maks. Olcedi 6gesini %75'e
ayarlayin.

A o
v
20 mA §
o
o
)
0/4 mA -
0% 50% 75% 100%
| i i |
-200% 0% +100% +200%

Gizim 3.38 Ornek 2

Ornek 3:

Degisken degeri = reference (referans), aralik = minimum
referans - maksimum referans

Gikis icin gerekli aralik = minimum referans (%0)-
maksimum referans (%100), 0-10 mA.

0 mA veya 4 mA cikis sinyali minimum referansta gereklidir.
parametre 6-51 Terminal 42 Cikis Min. Olcedi gesini %0'a
ayarlayin.

10 mA cikis sinyali maksimum referansta (araligin %100')
gereklidir. parametre 6-52 Terminal 42 Cikis Maks. Olcegi
0gesini %200'e ayarlayin.

(20 mA/10 mA x %100=%200).

i

o
0gesini %0'a ayarlayin. 20 mA =
50 Hz'de (araligin %50'si) 20 mA cikis sinyali gereklidir. g
parametre 6-52 Terminal 42 Cikis Maks. Olcegi 6gesini A
%50'ye ayarlayin.

A ° 10 mA
o
20 mA ®
=
R
- 0/4 mA -
0% 100% 200%
| ]
0/4 mA -
0% 50% 100% 4
4 A Min ref Max ref Max ref X 20/10
Cizim 3.39 Ornek 3
OPT-lz 50Hz 100Hz
Gizim 3.37 Ornek 1
6-53 Terminal 42 Cikis Bus Denetimi
Aralk: fonksiyon:
Ornek 2: 0 %* [0 - 100 %] Bus ile kontrol edilirse cikis 42'nin
Degisken = feedback (geri besleme), aralik = -%200 - + diizeyini tutar.
%200.
Cikis icin gerekli aralik = %0-100.
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6-54 Term. 42 Cks Zaman Asimi On Ayari

6-61 Terminal X30/8 Min. Olcegi

3.8.7 6-6* Analog Cikis X30/8

Analog cikislari akim cikislaridir: 0/4-20 mA. Ortak terminal
(terminal X30/8), analog ortak baglanti icin ayni terminal ve
ayni elektriksel potansiyeldir. Analog cikista ¢éziintrlik 12
bit'tir.

6-60 Terminal X30/8 Cikis

parametre 6-50 Terminal 42 Cikis icerisindeki ayni secenekler ve
islevler.

6-61 Terminal X30/8 Min. Olcegi

Aralik: fonksiyon: Aralk: fonksiyon:
0 %* [0 - 100 %] Cikis 42'nin 6nceden ayarh diizeyini Olcegi icerisindeki karsilik gelen
tutar. ayarl asamaz.
parametre 6-50 Terminal 42 Cikis VLT® Genel Amagli G/GC MCB 101
icerisinde bir zaman asimi islevi frekans donusturicuye takildiginda
secilirse fieldbus zaman asimi bu parametre etkindir.
gerceklestirginde cikis, bu diizeye
. ; Aralik: fonksiyon:
100 %* [0 - 200 %)] Terminal X30/8'de secili analog
Secenek: fonksiyon: sinyalinin maksimum ¢ikisini
parametre 6-50 Terminal 42 Cikis Olceklendirir. Degeri, akim sinyali
ogesindeki secimden alinan cikisinin gereken maksimum
asagidaki okuma parametrelerinin degerine 6lceklendirin. Tam Glgekte
parametre 6-55 Analog Cikis Filtresi 20 mA'den daha kicik ya da
acikken secilen bir filtresi vardir: maksimum sinyal degerinin
%100'inden dustk cikista 20 mA
— L2y || Ay akim vermek icin cikis
e i Olceklendirin. Tam 6lcek cikisinin
Motor akimi (0- [ [103] | [133] %0 - 100'U arasinda bir degerde
Imax) gerekli cikis akimi 20 mA ise,
Tork sinirt (0-Tiim) [ [104] | [134] parametre icerisindeki ylizde
Nominal tork (0- | [105] | [135] degerini programlayin, %50 = 20
Trom) mA. Maksimum cikista (%100) 4-20
Gli¢ (0-Pnom) [106] | [136] mA arasinda bir akim isteniyorsa
Hiz (0-Speedmax) [ [107] | [137] ylzde degerini asagidaki gibi
hesaplayin:
Tablo 3.19 Okuma Parametreleri
20 mA /istenen maksimum akim x 100 %
[0] * Kapal Filtre kapalr. lGo WO fm = S =AW

Aralik:
0 %* [0 - 100 %]

fonksiyon:

Bus kontrollii olarak yapilandiril-
diginda cikis terminaline
uygulanacak degeri icerir.

6-64 Term. x30/8 Cks Zaman Asimi On Ayan

Aralik: fonksiyon:
0 %* [0 - 100 %]

Bus kontrollii zaman asimi olarak
yapilandirildiginda cikis terminaline
uygulanacak degeri icerir ve zaman
asimi tespit edilir.

6-70 Terminal X45/1 Cikisi

Arahk: fonksiyon:

0 %" [0 - 200 %] Terminal X30/8de secili analog VLT® Genisletilmis Réle Karti MCB 113 ekipmaninin terminal
sinyalinin minimum cikisini X45/1 cikiint secin.
lceklendirir. Minimum degeri Secenek: fonksiyon:
maksimum sinyal degerinin ylizdesi [0] * isletim yok
olarak 6lceklendirin. Ornegin, cikisin [52] MCO 0-20mA/
maksimum cikis degerinin %25'inde 0-10V
0 mA olmasi gerekiyorsa %25 [53] MCO 4-20mA
degerini girin. Deger %100'ln [100] Cikis frekansi
altinda ise deger asla 0-100
parametre 6-62 Terminal X30/8 Maks.
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6-70 Terminal X45/1 Cikisi

6-70 Terminal X45/1 Cikisi

VLT® Genisletilmis Role Karti MCB 113 ekipmaninin terminal VLT® Genisletilmis Réle Karti MCB 113 ekipmaninin terminal
X45/1 cikisini segin. X45/1 cikisini segin.
Secenek: fonksiyon: Secenek: fonksiyon:
[101] Maks.-Min. [145] Dis CL 3
Referans 4-20mA
[102] Geri besleme [146] Cascade Ref.
+- %200 4-20mA
[103] Motor akimi 0- [147] Main act val
Imax 0-20mA
[104] Tork O-Tlim [148] Main act val
[105] Tork 0-Tnom 4-20mA
[106] Gu¢ 0-Pnom [150] Cikis frk O-
[107] Hiz 0-HighLim Fmax 4-20mA
[108] Tork %+-160 [156] Flow Rate
[109] Gikis frk 0- [157] Flow Rate
Fmax 4-20mA
[113] Dis Kapali [254] DC Link
Cevrim 1 0-20mA
[114] Dis Kapali [255] DC Link
Gevrim 2 4-20mA
Cevrim 3
[116] T Terminal X45/1'deki analog sinyalinin ¢ikisinin minimum
Reference Olcekleme degerini girin.
[117] Shaft Power Aralik: fonksiyon:
[118] Shaft Power 0 %* | 0-200% |
4-20mA : Alradi
30 |Gl fekan
0-100 4-20mA Terminal X45/1'deki analog sinyalinin ¢ikisinin maksimum
131] R Olcekleme degerini girin.
4-20mA Aralik: fonksiyon:
[132] Geri bildirim 100%* | [0-200%] |
4-20mA
4-20mA Fieldbus, terminali kontrol ederken terminal X45/1 icin cikis
[134] Tork O-sinir degerini girin.
4-20 mA Aralik: fonksiyon:
[135] Tork.0-nom 0 %* | [0 - 100 %] |
4-20 mA -
[137] Hiz 4-20mA Terminal icin bus denetimi zaman asimi tespit edildiginde,
[138] Moment terminal X45/1 icin ¢ikis degerini girin.
4-20mA Aralik: fonksiyon:
[139] Bus ktrl. 0 %* | [0 - 100 %] |
[140] Bus ktrl. 4-20
-
[141] Bus ktrl. t.o. VLT® Genisletilmis Réle Karti MCB 113 ekipmaninin terminal
[142] Bus ktrl X45/3 cikigini segin.
4-20mA za. Segenek: fonksiyon:
[143] Dis CL 1 [0] * isletim yok
420mA [52] MCO 0-20mA/
[144] Dis CL 2 0-10V
4-20mA [53] MCO 4-20mA
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6-80 Terminal X45/3 Cikisi

6-80 Terminal X45/3 Cikisi

VLT® Genisletilmis Role Karti MCB 113 ekipmaninin terminal VLT® Genisletilmis Réle Karti MCB 113 ekipmaninin terminal
X45/3 cikisini segin. X45/3 cikisini segin.
Secenek: fonksiyon: Secenek: fonksiyon:
[100] Cikis frekansi [144] Dis CL 2
0-100 4-20mA
[101] Maks.-Min. [145] Dis CL 3
Referans 4-20mA
[102] Geri besleme [146] Cascade Ref.
+- %200 4-20mA
[103] Motor akimi 0- [147] Main act val
Imax 0-20mA
[104] Tork O-Tlim [148] Main act val
[105] Tork 0-Tnom 4-20mA
[106] Gui¢ 0-Pnom [150] Cikis frk O-
[107] Hiz 0-HighLim Fmax 4-20mA
[108] Tork %+-160 [156] Flow Rate
[109] Gikis frk 0- [157] Flow Rate
Fmax 4-20mA
[113] Dis Kapali [254] DC Link
Cevrim 1 0-20mA
[114] Dis Kapali [255] DC Link
Cevrim 2 4-20mA
AR Py
Cevrim 3
n16] Cascade Terminal X45/3'teki analog sinyalinin ¢ikisinin minimum
Refarea Olcekleme degerini girin.
[117] Shaft Power Aralik: fonksiyon:
[118] Shaft Power 0 % | 0-200% |
4-20mA . TR
30 |Gl fekan
0-100 4-20mA Terminal X45/3'teki analog sinyalinin cikisinin maksimum
n31] Referans Olcekleme degerini girin.
4-20mA Aralik: fonksiyon:
[132] Geri bildirim 100% | [0-200%] |
4-20mA
4-20mA Fieldbus, terminali kontrol ederken terminal X45/3 icin cikis
[134] Tork O-sinir degerini girin.
4-20 mA Aralik: fonksiyon:
[135] Tork.0-nom 0 %* | [0 - 100 %] |
4-20 mA ~
[137] Hiz 4-20mA Terminal i¢in bus denetimi zaman asimi tespit edildiginde,
[138] Moment terminal X45/3 icin ¢ikis degerini girin.
4-20mA Aralik: fonksiyon:
[139] Bus ktrl. 0 %* [0 - 100 %]
[140] Bus ktrl. 4-20
mA
[141] Bus ktrl. t.o.
[142] Bus ktrl
4-20mA z.a.
[143] Dis CL 1
4-20mA
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3.9 8-**iletisim ve S¢nkler Parametreleri

8-03 Kontrol Zmn Asm Srs

3.9.1 8-0* Genel Ayarlar Aralik: fonlfS'yon’" ___ _
maksimum stireyi girin. Bu sure
asilirsa seri iletisimin durdurdugu

pelri. Acindan,

Bu parametredeki ayar, parametre 8-50 Serbest Se¢im ila parametre 8-04 Kontrol Zmn Asm
parametre 8-56 Onceden Ayarli Referans Secimi icerisindeki ayarlari Islevi icerisinde secili islev gercekles-
gecersiz kilar. tirilir. Gegerli bir kontrol sozcligii
Secenek: fonksiyon: zaman asimi sayacini tetikler.
[o] * Dijital ve kont. | Hem dijital girisi hem de kontrol Ayarlanabllen minimum deger
sézc. sézcigund kullanin kullanilan gercek frekans donustu-
rlictiye bagl olarak ayarlanabilir.
[1] Yalnizca dijital | Yalnizca dijital girisleri kullanin.
Nesne listesinde kontrol zaman
[2] Yalnizca kntrl | Yalnizca kontrol s6zcugini kullanin. asimini tetikleten nesneler hakkinda
szclgl bilgiler vardir:
" . Analog cikislar
.
Secenek: fonksiyon: ¢ Ikili cikaslar
DUYURU! © A
Motor calisirken bu parametre e A
diizeltilemez. e A2
. AV4
Kontrol sézctigiiniin kaynagini
secin. 2 seri arayliziin veya 4 kurulu ° BV
secenegin 1'i. ilk acmada frekans . BV2
donistiriict, A yuvasinda kurulu o BV3
gecerli bir fieldbus secenegi tespit
ederse bu parametreyi otomatik ° Bv4
olarak [3] Secenek A olarak ayarlar. o BV5
Secenek kaldirlirsa frekans e Coklu durumlu cikislar
donusturict yapilandirmada bir
parametre 802 Kontrol Kaynagr Zaman asimi islevini segin. parametre 8-03 Kontrol Zmn Asm Srs
parametresini [1] FC Port olarak icerisinde belirtilen zaman periyodunda giincellenecek kontrol
a)./.ar.l.ar'\./e" a.ltdmdan frel‘<ar.15 sOzcligu basarisiz oldugunda zaman asimi islevi etkinlestirilir. [20]
CLIITHRIEN LR LS N2 Gg¢rsz KIm Srbst yalnizca N2 Metasys N2 protokolu ayarindan
agmadan sonra bir secenek sonra goriintilenir.
kurulursa parametre 8-02 Kontrol
Kaynag ayan degismez ancak Bir zaman agimindan sonra kurulumu degistirmek icin su
frekans donusttirtict alarm verir ve sekilde yapilandirin:
alarm 67, Secenek Dedistirildi 1. parametre 0-10 Etkin Kurulum parametresini [9] Coklu
alarmini gbriintiiler. kurulum olarak ayarlayin.
[l Hicbiri 2. parametre 0-12 Bu Kurulum Suna Bagli 6gesinde ilgili
1 FC Port baglantiyr segin.
(21 USB Port Secenek: fonksiyon:
3] Secenek A [0] * Kapali En son kullanilan kontrol s6zciginu
(4] Segenek B kullanarak fieldbus (fieldbus veya
[5] Secenek CO standart) aracihgiyla kontroli
[6] Secenek C1 devam ettirir.
[301 Dis Muhafaza [1] Gikisi dondur | iletisim devam ettiriline kadar ¢ikis
Aralik: fonksiyon: [2] Durdurma iletisim devam ettirildiginde oto.
Size [1- 18000 s] [ Birbirini takip eden 2 telgraf alimi yeniden baslatma ile durur.
related* arasindaki gecis icin beklenilen
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8-04 Kontrol Zmn Asm islevi

Zaman asimi islevini secin. parametre 8-03 Kontrol Zmn Asm Srs
icerisinde belirtilen zaman periyodunda giincellenecek kontrol
s6zcugl basarisiz oldugunda zaman asimi islevi etkinlestirilir. [20]
N2 Ggrsz KIm Srbst yalnizca N2 Metasys N2 protokoli ayarindan
sonra gorintulenir.

Bir zaman asimindan sonra kurulumu degistirmek igin su
sekilde yapilandirin:
1. parametre 0-10 Etkin Kurulum parametresini [9] Coklu
kurulum olarak ayarlayin.

2. parametre 0-12 Bu Kurulum Suna Bagl 6gesinde ilgili
baglantiyi segin.

Secenek: fonksiyon:
[3] Aralikli iletisim devam ettirilene kadar
calistirma motoru aralikli calistirir.
[4] Maks. hiz iletisim devam ettirilene kadar
motoru mai hizda calistirir.
[5] Durd. ve al. Motoru durdurur, ardindan frekans
ver. donusturictyd sununla sifirlar:
. Fieldbus.
. [Reset].
. Dijital giris.
[7] Kurulum Kontrol s6zciigli zaman asimindan
secimi 1 sonra kurulumu degistirir. Bir zaman
asimindan sonrailetisim devam
ederse parametre 8-05 Zaman Asimi
islevi sonu, zaman agimindan énce
kullanilan kurulumu devam ettirir
veya zaman asimi tarafindan uygun
bulunan kurulumu stirdirdr.
[8] Kurulum Bkz. [7] Kurulum 1 seg.
secimi 2
[9] Kurulum Bkz. [7] Kurulum 1'i seg.
secimi 3
[10] Kurulum Bkz. [7] Kurulum 1 seg.
secimi 4
[20] N2 Ggrsz Kim
Srbst
[27] Forced stop
and trip

8-05 Zaman Asimi islevi sonu

Bir zaman asimini takip eden gecerli bir kontrol s6zcigin
aldiktan sonra eylemi segin.

Bu parametre yalnizca parametre 8-04 Kontrol Zmn Asm islevi su
sekilde ayarlanirsa etkindir:
. [7] Kurulum 1.

. [8] Kurulum 2.
. [9] Kurulum 3.

. [10] Kurulum 4.

Secenek: fonksiyon:

[0] Kurulumu parametre 8-04 Kontrol Zmn Asm

tutma islevi 6gesinde secili kurulumu
surdurlrve parametre 8-06 Kntrl
Zmn Asmn Sfrl degisene kadar bir
uyari goruntulenir. Ardindan frekans
donusturica orijinal kurulumuna

devam eder.

[1] * Kurulumu Zaman asimindan 6nce etkin

kurulumu sardarar.

8-06 Kntrl Zmn Asmn Sfrl

parametre 8-05 Zaman Agimi islevi sonu 6gesinde [0] Kurulumu tut

surdirme

secenegi belirlendiginde, bu parametre etkindir.

Secenek: fonksiyon:

[0] * Sifirlama parametre 8-04 Kontrol Zmn Asm

Islevi 6gesinde belirtilen kurulumu
devam ettirir:
. [7] Kurulum 1.

. [8] Kurulum 2.
. [9] Kurulum 3.

. [10] Kurulum 4.

[1] Sifirla Kontrol sozcligli zaman asimindan
sonra frekans donusturiictyu
orijinal kuruluma dondirdr. Frekans
donusturicu sifirlama islevini
gerceklestirir ve hemen [0] Sifirlama

ayarina doner.

8-07 Tani Tetikleyicisi

Tum fieldbus'lar tani islevlerini desteklemez.

8-05 Zaman Asimi islevi sonu Secenek: fonksiyon:
Bir zaman asimini takip eden gegerli bir kontrol s6zcigiin [o] * Devre Disl Genisletilmis tani verilerini (EDD)
aldiktan sonra eylemi secin. Birak gonderme.
Bu parametre yalnizca parametre 8-04 Kontrol Zmn Asm islevi su [1] Alarmlardaki [ EDD'leri alarmlardan sonra génder.
sekilde ayarlanirsa etkindir: tetikle.
. [7] Kurulum 1. [2] Ttkleyici Alarmlardan veya uyarilardan sonra
o [8] Kurulum 2. alarm/uyari EDD génder.
. [9] Kurulum 3.
. [10] Kurulum 4.
Secenek: fonksiyon:
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8-08 Okuma Filtrelemesi

8-13 Konf. Yapilabilen Durum Sézc. STW

Fieldbus'taki hiz geri besleme degeri okumalari dalgalaniyorsa bu Bu parametre durum sozctuglindeki 12-15 bitlerin konfigtiras-
islev kullanilir. Islev gerekirse filtrelenmisi secin. Degisikliklerin yonunu etkinlestirir.
etkin olmasi icin bir glic dongusi gereklidir. Dizi [16]
Secenek: fonksiyon: Secenek: fonksiyon:
[0] Motor Veri. Normal fieldbus okumalari. [3] Alrm 68 Alarm 68, Safe Torque Off alarmi
Std Filt. dsndki alrm uygulamak icin ayarlanmadiginda
[1] Motor Veril. LP | Asagidaki parametrelerin filtrelenmis bir alarm verilirse ayarlayin.
Filt. fieldbus okumalar: ) [10] T18 DI Bit, terminal 18'in durumunu belirtir.
* Parametre 16-10 Gug [kW]. durumu 0, terminalin disiik oldugunu
. Parametre 16-11 Gli¢ [hp]. belirtir.
. Parametre 16-12 Motor 1, terminalin ylksek oldugunu
voltaj. belirtir.
R Parametre 16-14 Motor [11] T19 DI Bit, terminal 19'un durumunu
Akimi. durumu belirtir.
0, terminalin dustik oldugunu
. Parametre 16-16 Tork [Nm]. L
belirtir.
. Parametre 16-17 Hiz [RPM]. 1, terminalin yiiksek oldugunu
. Parametre 16-22 Tork [%]. belirtir.
[12] T27 DI Bit, terminal 27'nin durumunu
durumu belirtir.
3.9.2 8-1* Kontrol Ayarlari o .
0, terminalin dusiik oldugunu
belirtir.
8-10 Kontrol Profili 1, terminalin yiiksek oldugunu
Kurulu fieldbus kuruluma karsilik gelen kontrol ve durum sézciik- belirtir.
lerinin yorumunu secin. Yalnizca A yuvasinda kurulu fieldbus icin 3] T20 DI Bit, terminal 29'un durumunu
gecerli secimler LCP ekranin goriinir. [0] FC profili ve [1] durumu belirtir
PROFldrive profili secimindeki talimatlar icin ilgili Grinin dizayn ol terminalintdiisak oldugun
kilavuzuna bakin. [1] PROFIdrive profili, [5] ODVA ve [7] CANopen belirtir
DSP 402 secimindeki talimatlar icin kurulu fieldbusun kurulum Lo .
1, terminalin ylksek oldugunu
kilavuzuna bakin. i
belirtir.
Secenek: fonksiyon:
[14] T32 DI Bit, terminal 32'nin durumunu
" T
[0l 75 pmﬁ!' durumu belirtir.
(n PRO-F.Idnve 0, terminalin dusiik oldugunu
profili belirtir.
[5] ODVA Yalnizca VLT® DeviceNet MCA 104 1, terminalin yiiksek oldugunu
ve VLT® EtherNet/IP MCA 121 ile belirtir.
kullanilabilir. - - —
[15] T33 DI Bit, terminal 33'Un durumunu
[7] CANopen DSP durumu belirtir.
402 0, terminalin diisiik oldugunu
o ” belirtir.
8-13 Konf. Yapilabilen Durum So6zc. STW T )
1, terminalin ylksek oldugunu
Bu parametre durum sozcuglindeki 12-15 bitlerin konfigtras- belirtir.
yonunu etkinlestirir. - - .
Dizi [16] [16] T37 DI Bit, terminal 37'nin durumunu
S K fonksi durumu belirtir.
ecenek: onkstyon: 0, T37'nin dustik oldugunu belirtir
[0] Islev yok (Safe Torque Off).
[[7l]] = Varsayilan islev, parametre 8-10 Kontrol Profili 1, T37'nin yiiksek (normal)
Profil icerisinde secili varsayilan profile oldugunu belirtir.
karsilik gelir. :
[20] CTW Timeout
[2] Yalnizca Alarm | Yalnizca alarm 68, Safe Torque Off Toggle Inverse
68 gerceklesirse ayarlayin. [21] Termal uyarisi | Termal uyari, sicaklik motordaki,
frekans donusturictudeki, fren
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8-13 Konf. Yapilabilen Durum Sézc. STW

Bu parametre durum sozcugindeki 12-15 bitlerin konfigiiras-

yonunu etkinlestirir.

8-13 Konf. Yapilabilen Durum S6zc. STW

Bu parametre durum sozctuglindeki 12-15 bitlerin konfigtiras-

yonunu etkinlestirir.

Dizi [16] Dizi [16]
Secenek: fonksiyon: Secenek: fonksiyon:
direncindeki veya termistordeki olarak degerlendirilmisse cikis
sinir astiginda acilr. yuksek olur. Aksi taktirde, dusuik
[30] Fren arizasi Fren IGBT kisa devre iken cikis, olur.

(IGBT) mantik 1'dir. Fren modiillerinde bir [72] Mantik Kurali | Bkz. 13-4* Mantik Kurallari parametre
ariza varsa frekans donusttriiclyt 2 grubu. Mantik kurah 2, true (dogru)
korumak icin bu islevi kullanin. olarak degerlendirilmisse cikis
Frekans donusturtctiden sebeke yiiksek olur. Aksi taktirde, dustik
voltajini kesmek icin cikisi/roleyi olur.

T [73] Mantik Kurali | Bkz. 13-4* Mantik Kurallari parametre
[40] Ref araligi 3 grubu. Mantik kural 3, true (dogru)
disinda olarak degerlendirilmisse cikis
[60] Karsilastirici 0 | Bkz. 13-1* Karsilastiricilar parametre yliksek olur. Aksi taktirde, distik
grubu. Karsilastirici 0, true (dogru) olur.
allals il gl [74] Mantik Kurali | Bkz. 13-4* Mantik Kurallari parametre
Pl el Aol i, ol 4 grubu. Mantik kural 4, true (dogru)
el olarak degerlendirilmisse cikis
[61] Karsilastinici 1 | Bkz. 13-1* Karsilastiricilar parametre yliksek olur. Aksi taktirde, dusiik
grubu. Karsilastiricl 1, true (dogru) olur.
olarak degerlendirilmisse cikis [75] Mantik Kurali | Bkz. 13-4* Mantik Kurallari parametre
yiiksek olur. Aksi taktirde, distik 5 grubu. Mantik kural 5, true (dogru)
olur. olarak degerlendirilmisse cikis
[62] Karsilastirici 2 | Bkz. 13-1* Karsilastiricilar parametre yiiksek olur. Aksi taktirde, distik
grubu. Karsilastirici 2, true (dogru) olur.
alials sl glos [80] SL dijital ¢ikis | Bkz. parametre 13-52 SL Denetleyici
yliksek olur. Aksi taktirde, distik A Eylemi. Smart Logic Islemi [38] Dij.
ellui cks Ay ayar:yiik. gerceklestirilirken
[63] Karsilastirici 3 | Bkz. 13-1* Karsilastiricilar parametre cikis yiiksek olur. Smart Logic islemi
grubu. Karsilastiricl 3, true (dogru) [32] Dij. ¢cks A'yi ayar:diis gerceklesti-
olarak degerlendirilmisse cikis rilirken ¢ikis diistk olur.
ylksek olur. Aksi taktirde, distik [81] SL dijital cikis | Bkz. parametre 13-52 SL Denetleyici
olur. B Eylemi. Smart Logic islemi [39] Dij.
[64] Karsilastinici 4 | Bkz. 13-1* Karsilastiricilar parametre cks Byi ayar:yiik. gerceklestirilirken
grubu. Karsilastirici 4, true (dogru) cikis yiiksek olur. Smart Logic Islemi
olarak degerlendirilmisse cikis [33] Dij. ¢cks B'yi ayar:diis gerceklesti-
yiiksek olur. Aksi taktirde, dustik rilirken ¢ikis diisuk olur.
el [82] SL dijital ¢ikis | Bkz. parametre 13-52 SL Denetleyici
[65] Karsilastirict 5 | Bkz. 13-1* Karsilastiricilar parametre C Eylemi. Smart Logic islemi [40] Dij.
grubu. Karsilastiric1 5, true (dogru) cks Clyi ayar:yiik. gerceklestirilirken
olarak degerlendirilmisse cikis cikis yiiksek olur. Smart Logic Islemi
yuksek olur. Aksi taktirde, dusuik [34] Dij. ¢cks Clyi ayar:diis gerceklesti-
olur. rilirken cikis diistk olur.
[70] Mantik Kurali | Bkz. 13-4* Mantik Kurallari parametre [83] SL dijital cikis | Bkz. parametre 13-52 SL Denetleyici

0 grubu. Mantik kural O, true (dogru) D Eylemi. Smart Logic islemi [41] Dij.
olarak degerlendirilmisse cikis cks D'yi ayar:yiik. gerceklestirilirken
yuksek olur. Aksi taktirde, dustik cikis yiiksek olur. Smart Logic Islemi
olur. [35] Dij. ¢cks D'yi ayar:diis gerceklesti-

[71] Mantik Kurali | Bkz. 13-4* Mantik Kurallari parametre rilirken cikis disiik olur.

1 grubu. Mantik kurali 1, true (dogru)
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8-13 Konf. Yapilabilen Durum S6zc. STW

8-14 Konfigire Edilebilir Kontrol S6zciigii CTW

Bu parametre durum sozcugindeki 12-15 bitlerin konfigiiras- Dizi [15]
yonunu etkinlestirir. Secenek: fonksiyon:
Dizi [16] [3] Safe Option
Secenek: fonksiyon: Reset
[84] SL dijital ¢ikis | Bkz. parametre 13-52 SL Denetleyici [4] PID error Etkin oldugunda stre¢ PID denetle-
E Eylemi. Smart Logic islemi [42] Dij. inverse yicisinden elde edilen hatayi ters
cks E'yi ayar:yiik. gerceklestirilirken dondirdr. Yalnizca
cikis yiiksek olur. Smart Logic Islemi parametre 1-00 Konfigiirasyon Modu,
[36] Dij. cks E'yi ayar:dis. gergeklesti- [6] Surface Winder, [7] Extended PID
rilirken cikis dusuk olur. Speed OL veya [8] Extended PID
[85] SL dijital ¢ikis | Bkz. parametre 13-52 SL Denetleyici Speed CL olarak ayarlanirsa kullani-
F Eylemi. Smart Logic Islemi [43] Dij. labilir.
¢cks F'yi ayar:yiik. gerceklestirilirken [5] PID reset | Etkin oldugunda siire¢ PID Denetle-
gikis yiiksek olur. Smart Logic islemi part yicisinin | bélimiind sifirlar.
[37] Dij. ¢ks F'yi ayar:diis. gerceklesti- Esdegeri: parametre 7-40 Process PID
rilirken cikis disuk olur. I-part Reset. Yalnizca
136] ATEX ETR cur. parametre 1-00 Konfigtirasyon Modu,
sl (6] Surface Winder, [7] Extended PID
187] ATEX ETR freq. Speed OL veya [8] Extended PID
alarm Speed CL olarak ayarlanirsa kullani-
[88] ATEX ETR cur. labilir
warning [6] PID enable Etkin oldugunda uzatiimis stire¢ PID
[89] ATEX ETR freq. denetleyicisini etkinlestirir. Esdegeri:
warning parametre 7-50 Process PID Extended
[181] Prev. PID. Yalnizca
Maintenance parametre 1-00 Konfigiirasyon Modu,
[182] Deragging [6] Surface Winder, [7] Extended PID
[183] Post/Pre Lube Speed OL veya [8] Extended PID
1190] No-Flow Speed CL olarak ayarlanirsa kullani-
[191] Dry Pump LLS
[192] End Of Curve [71 External
[193] Sleep Mode Interlock
[194] Broken Belt [10] Bit 10 =10 >
[196] Emergency CTW Timeout
Mode [20] Control Word
[197] Emerg. Mode Toggle
was Act. Command
[199] Pipe Filling [66] Sleep Mode
[200] User Defined (78] Reset
Alerts Preventive
Maintenance
8-14 Konfigiire Edilebilir Kontrol Sozcigii CTW Word
Dizi [15] [85] Latched Pump
Segenek: fonksiyon: —
[0] Hichiri Frekans donistirica bu bitteki (861 flow confir-
bilgileri dikkate almaz. mation
[190] Emergency
[1] * Varsayilan Bitin islevselligi Mode Ref Bit
Profil parametre 8-10 Kontrol Profili 0
secimine baglidir. [191] Emergency
[2] CTW gecerli, 1 olarak ayarlanirsa frekans Mode Ref Bit
etkin distk dondstirict kontrol sézctglnin 1
kalan bitlerini dikkate almaz.
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8-14 Konfigiire Edilebilir Kontrol Sézcugii CTW

8-17 Configurable Alarm and Warningword

Dizi [15] Dizi [16]
Secenek: fonksiyon: Konfigtire edilebilir alarm ve uyari s6zctigiindeki belirli bir bitin
192] Emergency anlamini segin. Kelimenin 16 biti (0-15) vardir.
Mode Ref Bit Secenek:
2 [23] Internal fans
" warning
Dizi [16] warning
Konfigiire edilebilir alarm ve uyar sézctiglindeki belirli bir bitin [25] Brake resistor
anlamini segin. Kelimenin 16 biti (0-15) vardir. short circuit
Secenek: fonksiyon: warning
[0] * Off [26] Brake
[1 10 Volts low powerlimit
warning warning
[2] Live zero [27] Brake chopper
warning short circuit
[3] No motor warning
warning [28] Brake check
[4] Mains phase warning
loss warning [29] Heatsink
[5] DC link temperature
voltage high warning
warning [30] Motor phase
[6] DC link U warning
voltage low [31] Motor phase V
warning warning
[7]1 DC [32] Motor phase
overvoltage W warning
warning [34] Fieldbus
[8] DC communi-
undervoltage cation
warning warning
[9] Inverter [36] Mains failure
overloaded warning
warning [40] T27 overload
[10] Motor ETR warning
overtemp [41] T29 overload
warning warning
1] Motor [45] Earth fault 2
thermistor warning
overtemp [47] 24V supply
warning low warning
[12] Torque limit [58] AMA internal
warning fault warning
[13] Over current [59] Current limit
warning warning
[14] Earth fault [60] External
warning interlock
[17] Controlword warning
timeout [61] Feedback error
warning warning
[19] Discharge [62] Frequency
temp high max warning
warning [64] Voltage limit
warning
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8-17 Configurable Alarm and Warningword

8-17 Configurable Alarm and Warningword

Dizi [16] Dizi [16]

Konfigtire edilebilir alarm ve uyari s6zctigiindeki belirli bir bitin Konfigtire edilebilir alarm ve uyari s6zctigiindeki belirli bir bitin

anlamini secin. Kelimenin 16 biti (0-15) vardir. anlamini segin. Kelimenin 16 biti (0-15) vardir.

Secenek: Secenek:

[65] Controlboard [10027] Brakechopper
overtemp shortcircuit
warning alarm

[66] Heatsink temp [10028] Brake check
low warning alarm

[68] Safe stop [10029] Heatsink temp
warning alarm

[73] Safe stop [10030] Phase U
autorestart missing alarm
warning [10031] Phase V

[76] Power unit missing alarm
setup warning [10032] Phase W

[771 Reduced missing alarm
powermode [10033] Inrush fault
warning alarm

[163] ATEX ETR cur [10034] Fieldbus com
limit warning faul alarm

[165] ATEX ETR freq [10036] Mains failure
limit warning alarm

[10002] Live zero error [10037] Phase
alarm imbalance

[10004] Mains phase alarm
loss alarm [10038] Internal fault

[10007] DC [10039] Heatsink
overvoltage sensor alarm
alarm [10045] Earth fault 2

[10008] DC alarm
undervoltage [10046] Powercard
alarm supply alarm

[10009] Inverter [10047] 24V supply
overload alarm low alarm

[10010] ETR overtem- [10048] 1.8V supply
perature alarm low alarm

[10011] Thermistor [10049] Speed limit
overtemp alarm
alarm [10060] Ext interlock

[10012] Torque limit alarm
alarm [10061] Feedback error

[10013] Overcurrent alarm
alarm [10063] Mech brake

[10014] Earth fault low alarm
alarm [10065] Controlboard

[10016] Short circuit overtemp
alarm alarm

[10017] CTW timeout [10067] Option config
alarm changed alarm

[10026] Brake [10068] Safe stop
powerlimit alarm
alarm [10069] Powercard

temp alarm
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8-17 Configurable Alarm and Warningword

8-31 Adres

Dizi [16] Aralik: fonksiyon:
Konfigtire edilebilir alarm ve uyari s6zctigiindeki belirli bir bitin Size [1-255] Frekans dénistiiriicii (standart)
anlamini secin. Kelimenin 16 biti (0-15) vardir. related* baglanti noktasi icin adresi girin.
Secenek: fonksiyon: Gegerli aralik: Segili protokole
[10073] Safestop auto baglidir.
restart alarm
(100741 [PTC thermistor
alarm 9600, 19200, 38400 ve 76800 Baud hizlari yalnizca BACnet icin
[10079] lllegal PS gecerlidir. Varsayilan deger FC protokoliine baghdir.
config alarm Secenek: fonksiyon:
[10081] CSIV corrupt [0] 2400 Baud
alarm 0 4800 Baud
[10082] CSIV param 2] 9600 Baud
FED El B3] 19200 Baud
[10090] Feedback 4] 38400 Baud
monitor alarm 5] 57600 Baud
[10091] Al54 settings 6] 76800 Baud
alarm 7] 115200 Baud
[10164] ATEX ETR
alarm FC baglanti noktasi kullanilarak parametre 8-30 Protokol protokolii
[10166] ATEX ETR freq igin parite ve durdurma bitleri. Protokollerin bazilari igin tiim
limit alarm secenekler gortinlr degildir. Varsayilan, secili protokole baghdir.
. Secenek: fonksiyon:
3.9.3 8-3* FC Bgl. Nok. Ayar. o Cift Denkii, T
Dur Biti
0| Tek Dendik
Secenek: fonksiyon: Dur Biti
Kontrol kartina entegre FC (2] Denklik Yok, 1
(standart) baglanti noktasi (RS485) Dur Biti
icin protokol secimi. 31 Denklik Yok, 2
Dur Biti
[0] FC RS485 Kurulum ve Ayarlama
bolimiinde ilgili dizayn kilavuzunda
aciklandigi sekilde FC protokoliyle Aralik: fonksiyon:
uyumlu iletisim. —
10 ms* [5 - 10000 Talep alimi ve yanit iletimi
[1] FC MC [0] FC ile aynidir, ancak frekans ms] arasindaki minimum gecikme
donustirictye yazilim indirilirken siiresini belirleyin. Bu, modern
veya bir dll dosyas! (frekans déniis gecikmelerinin istesinden
donistirictiide mevcut parame- gelmek icin kullanilir.
treler ve birbirine baghliklarina dair —
o Boyutla [5-10000 Talep alimi ve yanit iletimi
bilgiler iceren) MCT 10 Kurulum o o .
. . ilgili* ms] arasindaki minimum gecikme
Yazilimi yazimina yuklenirken L o
kullaniir. SL'J.rEfInI be'llrleyln.' B.u, 'r'nod?rn
donus gecikmelerinin Gstesinden
[2] Modbus RTU [ Modbus RTU protokoliyle uyumlu gelmek icin kullanilir.
iletisim.
[ FC Scng Aralik: fonksiyon:
[22] Modbus Kademeli 2.0 ana yetenegini Size [11-10001 | Talep iletimi ile yanit alimi
CASCADE etkinlestirir. parametre 8-32 Baud related* ms] arasindaki maksimum gecikme
Master Hizi parametresini 19200 secimine stiresini belirleyin. Bu gecikmenin
ayarlar. Daha fazla bilgi icin, bkz. asilmasi kontrol sézcligiinde zaman
béliim 3.24.1 Giris. asimina sebep olur.
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8-37 Maksimum Inter-Char Gecikmesi

8-42 PCD yazma konfigiirasyonu

Aralik: fonksiyon: Dizi [64]
Size [0.00 - 35.01 |2 baytin alimi arasinda izin verilen Secenek: fonksiyon:
related* ms] maksimum zaman araligini [380] Araliklr
belirleyin. iletim kesilirse bu Calistirma
parametre zaman agimini Rampa Siiresi
etkinlestirir. [381] Hizlh
Durdurma
3.9.4 8-4* Telegram Secimi e S0l
[411] Motor Hizi Alt
— Sinirt [RPM]
8-40 Telegram segimi
[412] Motor Hizi Alt
FC baglanti noktasi icin serbest yapilandirilabilir telegramlarin Sinin [Hz]
veya standart telegramlarin kullanimini saglar. [413] Motor Hizi Ust
Secenek: fonksiyon: Sinirt [RPM]
[1] * Standart [414] Motor Hizi Ust
telegram 1 Sinin [Hz]
[100] None [416] motor modda
[101] PPO1 moment limiti
[102] PPO 2 [417] jenerator
[103] PPO 3 modda
[104] PPO 4 moment limiti
[105] PPO 5 [553] Terminal 29
[106] PPO 6 Yiksek Ref./
1071 PPO 7 Gerib. Degeri
1108] PPO 8 [558] Terminal 33
[200] Ozel telegram Vel R
1 Gerib. Degeri
[202] Custom [590] Dijital ve Role
telegram 3 Bus Denetimi
[593] Darbe Cikig
8-42 PCD yazma konfigiirasyonu #27 Bus
Dizi [64] Denetimi
Secenek: fonksiyon: [595] Darbe Gikis
— #29 Bus
[0] Higbiri PCD telegramlarina atanan parame- L
L. . Denetimi
treleri secin. Mevcut PCD'lerin sayisi = e e G
telegram tipine baglidir. Ardindan, (5971 #;;0562 .
PCD'lerdeki degerler secili parame- us
.. . Denetimi
trelere veri degerleri olarak yazilir.
[615] Terminal 53
(302] Minimum Yiiksek Ref./
Referans Gerib. Degeri
(303] Maksimum [625] Terminal 54
Referans Yiiksek Ref./
[341] Rampa 1 Gerib. Degeri
Hizlanma [653] Terminal 42
Sresi Cikis Bus
[342] Rampa 1 Denetimi
Yavaslama [663] Terminal x30/8
Suresi Cikis Bus
[351] Rampa 2 Denetimi
Hizlanma [673] Terminal
Suresi X45/1 Bus
[352] Rampa 2 Denetimi
Yavaslama [683] Terminal x45/3
Suresi Bus Denetimi
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8-42 PCD yazma konfigiirasyonu 8-43 PCD okuma konfiglirasyonu

Dizi [64] Dizi [64]
Secenek: fonksiyon: Secenek: fonksiyon:
[894] Bus Gerib. 1 [15] Readout:
[895] Bus Gerib. 2 actual setup
[896] Bus Gerib. 3 [894] Bus Gerib. 1
[1680] Fieldbus CTW [895] Bus Gerib. 2
1 [896] Bus Gerib. 3
[1682] Fieldbus REF 1 [1397] Alert Alarm
[1685] FC Baglanti Word
Noktasi CTW 1 [1398] Alert Warning
[1686] FC Baglanti Word
Noktasi REF 1 [1399] Alert Status
[2021] Ayr Nkts 1 Word
[2022] Ayr Nkts 2 [1500] isletim Saatleri
[2023] Ayr Nkts 3 [1501] Calisma
[2643] Terminal Saatleri
X42/7 Bus [1502] kWh Sayaci
Denetimi [1600] Kontrol
[2653] Terminal Sézcigu
X42/9 Bus [1601] Referans
Denetimi [Birim]
[2663] Terminal [1602] Referans %
X42/11 Bus [1603] Durum
Denetimi Sozcligu
[3401] PCD 1 MCQO'ya [1605] Ana Gergek
Yaz Deger [%]
[3402] PCD 2 MCQO'ya [1609] Ozel Okuma
Yaz [1610] Glig [kW]
[3403] PCD 3 MCQ'ya [ne611] Giic [hp]
Yaz [1612] Motor voltaji
[3404] PCD 4 MCO'ya [1613] Frekans
Yaz [1614] Motor Akimi
[3405] PCD 5 MCQ'ya [1615] Frekans [%]
ez [1616] Tork [Nm]
[3406] PCD 6 MCO'ya 16171 Hiz [RPM]
Yaz [1618] Motor Termal
[3407] PCD 7 MCO'ya [1619] KTY sensor
67 sicakligi
[3408] PCD 8 MCO'ya [1622] Tork [%]
vaz [1623] Motor Shaft Motor miline uygulanan mekanik
(3409 PCD 9 MCO'ya Power [kW] glict gorintuler.
Yaz
[3410] PCD 10 [1624] Calibrated
MCO'ya Yaz Stator
Resistance
Dizi [64] (kW]
Secenek: fonksiyon: [1627] Giig Filtreli
[0] Higbiri Telegramlarin PCD'lerine atanan [hp]
parametreleri secin. Kullanilabilir (16301 Pelaclan
PCD'lerin sayisi telegram tipine BE]]
baglidir. PCD'ler secili parame- [1632] Fren Enerjisi /s
trelerin gercek veri degerlerini icerir. [1633] Zrekn Enerjisi /2
a
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8-43 PCD okuma konfigiirasyonu

8-43 PCD okuma konfiglirasyonu

Dizi [64] Dizi [64]
Secenek: fonksiyon: Secenek: fonksiyon:
[1634] Sogutucu [1675] Analog Grs
sicakligi. X30/11
[1635] Cevirici Termal [1676] Analog Grs
[1638] SL Denetle- X30/12
yicisi Durumu [1677] Analog Cks
[1639] Kntr. Karti X30/8 [mA]
Sicakligi [1678] Analog Cks
[1642] Service Log X45/1 [mA]
Counter [1679] Analog Cks
[1645] Motor Phase U X45/3 [mA]
Current [1684] iltsm. Secenegi
[1646] Motor Phase V STW
Current [1687] Bus Readout
[1647] Motor Phase Alarm/Warning
W Current [1689] Configurable | parametre 8-17 Configurable Alarm
[1650] Dis Referans Alarm/Warning | and Warningword 6gesinde yapilan-
[1652] Geri Besleme Word dirilan alarm/uyari s6zctiginu
[Birim] gorintdler.
[1653] Digi Pot [1690] Alarm
Referansi Sozciigi
[1654] Geri Besleme [1691] Alarm
1 [Birim] Sézctgi 2
[1655] Geri Besleme [1692] Uyarl SGZCUQU
2 [Birim] [1693] Uyan S6zcigi
[1656] Geri Besleme 2
3 [Birim] [1694] Genisletilmis
[1660] Dijital Giris Durum
[1661] Terminal 53 Sézcigii
Anahtar Ayari [1695] Dis Durum
[1662] Analog Giris Sézciigii 2
53 [1696] Bakim
[1663] Terminal 54 Sézcigi
Anahtar Ayari [1697] Alarm Word 3
[1664] Analog Girig [1698] Warning Word
54 3
[1665] Analog Cikis [1830] Analog Girisi
42 [mA] X42/1
[1666] Dijital Gikis [1831] Analog Girisi
[bin] X42/3
[1667] Darbe Grs #29 [1832] Analog Girigi
[Hz] X42/5
[1668] Darbe Grs #33 [1833] Analog Cks
[Hz] X42/7 [V]
[1669] Darbe (;Ikl§| [1834] Analog Ck§
b [l X42/9 [V]
[1670] Darbe Cikis [1835] Analog Cks
#29 [HZ] X42/11 [V]
[1671] Role Cikisi [1836] Analog Giris
[bin] X48/2 [mA]
[1672] Sayag A [1837] Sic. Giris X48/4
673 Sayag B [1838] Sic. Giris X48/7
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8-43 PCD okuma konfigiirasyonu

8-50 Serbest Secim

3.9.5 8-5* Dijital/Bus

Kontrol s6zctiglinu konfigiire etmek icin kullanilan parame-
trelerdir.

DUYURU!

Bu parametreler yalnizca parametre 8-01 Kontrol Sitesi, [0]
Dijital ve kontrol s6zciigii secenegine ayarliysa etkindir.

8-50 Serbest Secim

Yanasma islevi icin tetigi segin.

Secenek: fonksiyon:
[0] Dijital giris Dijital giris, yanasma islevini tetikler.
[1] Bus Seri iletisim baglanti noktasi veya

fieldbus, yanasma islevini tetikler.

Dizi [64] Yanasma islevi icin tetigi secin.
Secenek: fonksiyon: Secenek: fonksiyon:
[1839] Sic. Giris [2] Mantik AND Fieldbus/seri iletisim baglanti
X48/10 noktasi ve dijital giris yanasma
[1850] Sensorsiiz islevini tetikler.
Okuma [unit] [3] * Mantik OR Fieldbus/seri iletisim baglanti
[1860] Digital Input 2 noktasi veya dijital giris yanasma
[2792] % Of Total islevini tetikler.
Capacity
[2795] Advanced 8-52 DC Fren Secimi
Cascade Relay Secenek: fonksiyon:
Output [bin]
Terminaller (dijital giris) ve/veya
[2796] Extended . L
fieldbus araciligiyla DC freninin
Cascade Relay Lo
. kontrollni segin.
Output [bin]
[2969] Flow DUYURU!
[3421] PCD 1 parametre 1-10 Motor Yapisi [1]
MCO'dan Oku PM, yiizeye mon. SP olarak
[3422] PCD 2 ayarlandiginda yalnizca [0]
MCO'dan Oku Dijital giris secenegi mevcuttur.
[3423] PCD 3
MCO'dan Oku [0l Dijital giris Dijital giris ile baslatma komutunu
[3424] PCD 4 etkinlestirir.
MCO'dan Ok
an ku [1] Bus Seri iletisim baglanti noktasi veya
[3425] PCD 5 L.
fieldbus secenegi ile baslatma
MCO'dan Oku . -
komutunu etkinlestirir.
[3426] PCD 6
MCO'dan Oku [2] Mantik AND Fieldbus/seri iletisim baglanti
[3427] PCD 7 noktastyla VE dijital girislerin 1'iyle
MCO'dan Oku baslatma komutunu etkinlestirir.
[3428] PCD 8 [3] Mantik OR Fieldbus/seri iletisim baglanti
MCO'dan Oku noktasiyla VEYA dijital girislerin
[3429] PCD 9 1'iyle baslatma komutunu
MCO'dan Oku etkinlestirir.
[3430] PCD 10
MCO'dan Oku 8-53 Bagslatma Secimi

Baslatma islevi icin tetigi secin.

Secenek: fonksiyon:

[0] Dijital giris Dijital giris, baslatma islevini tetikler.

[1] Bus Seri iletisim baglanti noktasi veya
fieldbus, baslatma islevini tetikler.

[2] Mantik AND Fieldbus/seri iletisim baglanti
noktasi ve dijital giris baglatma
islevini tetikler.

[3] * Mantik OR Fieldbus/seri iletisim baglanti
noktasi veya dijital giris baslatma
islevini tetikler.
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8-54 Ters Cevirme Secimi

Terminaller (dijital giris) ve/veya fieldbus araciligiyla frekans
dondsturici ters islevinin kontrolini segin.

Secenek: fonksiyon:

DUYURU!

Bu parametre yalnizca
parametre 8-01 Kontrol Sitesi,
[0] Dijital ve kontrol sézciigii
secenegine ayarliysa etkindir.

[o] * Dijital giris Dijital giris ile ters komutunu

etkinlestirir.

[1] Bus Seri iletisim baglanti noktasi veya
fieldbus segenedi ile ters komutunu

etkinlestirir.

[2] Mantik AND Fieldbus/seri iletisim baglanti
noktastyla VE dijital girislerin 1'iyle

ters komutunu etkinlestirir.

[3] Mantik OR Fieldbus/seri iletisim baglanti
noktasiyla veya dijital girislerin 1'iyle

ters komutunu etkinlestirir.

8-55 Kurulum Sec¢imi

Kurulum secimi icin tetigi secin.

Secenek: fonksiyon:

[0] Dijital giris Dijital giris kurulum secimini tetikler.

[1] Bus Seri iletisim baglanti noktasi veya
fieldbus kurulum secimini tetikler.

[2] Mantik AND Fieldbus/seri iletisim baglanti
noktasi ve dijital giris kurulum
secimini tetikler.

[3] * Mantik OR Fieldbus/seri iletisim baglanti
noktasi veya dijital giris kurulum
secimini tetikler.

8-56 Onceden Ayarli Referans Secimi

3.9.6 8-8* FC Bgl. Nok. Tani.

Bu parametreler frekans donistiriici baglanti noktasi ile
bus iletisimini goriintiileme icin kullanihr.

8-80 Bus Mesaj Sayimi
Aralik:

0* [0 -
4294967295 ]

fonksiyon:

Bu parametre bus'ta tespit edilmis
gecerli telegramlarin sayisini
goriintdler.

8-81 Bus Hata Sayimi

Dizi [6]
Aralik: fonksiyon:
0* [0 - Bu parametre bus'ta tespit edilmis

4294967295 ] | anzah (6rnegin, CRC arizasi)

telegramlarin sayisini gorintiler.

8-82 Alinan Uydu Mesaiji
Aralik:

0> [0 -
4294967295 ]

fonksiyon:

Bu parametre, frekans donustu-
rictiden gonderilen uyduya iletilen
gecerli telegramlarin sayisini
gorintdler.

8-83 Uydu Hata Sayimi
Aralik:

0¥ [0 -
4294967295 ]

fonksiyon:

Bu parametre, frekans donustu-
rictiniin gerceklestirmedigi hata
telegramlarinin sayisini goruntuler.

3.9.7 8-9* Bus Aralikh Calist.

8-94 Bus Gerib. 1
Aralik:
0* [-200 - 200 ]

fonksiyon:

Seri iletisim baglanti noktasi veya
fieldbus secenedi ile bu
parametreye geri besleme yazin.

Secenek: fonksiyon: parametre 20-00 Gerib. 1 Kaynak,
Onceden ayarlanmis referans secimi parametre 20-03 Gerib. 2 Kaynak
icin tetigi secin. veya parametre 20-06 Gerib. 3
[0] Dijital giris Dijital giris 6nceden ayarlanmis Kay'nak igerisinde bl’j parametre){i
referans secimini tetikler. geri besleme kaynagi olarak secin.
[1] Bus Seri iletisim baglanti noktasi veya 8-95 Bus Gerib. 2
fieldbus 6nced |
1e1abus onc.e .eh ay.ar e Aralik: fonksiyon:
referans segimini tetikler.
0% [-200 - 200 ] | Daha fazla ayrinti icin bkz.
[2] Mantik AND Fieldbus/seri iletisim baglanti parametre 8-94 Bus Gerib. 1.
noktasi ve dijital giris dnceden
ayarlanmis referans secimini tetikler. 8-96 Bus Gerib. 3
[381* Mantik OR Fieldbus/seri iletisim baglant Aralik: fonksiyon:
noktasi veya dijital giris onceden 0* [-200 - 200 ] | Daha fazla ayrinti icin bkz.
ayarlanmis referans secimini tetikler. parametre 8-94 Bus Gerib. 1.
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8-97 Response Error Codes

Aralik: fonksiyon:
0* [ 0-01 | |
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3.10 9-** PROFIBUS parametreleri

PROFIBUS parametre aciklamalari icin bkz. VLT® PROFIBUS
DP MCA 101 Programlama Kilavuzu.

3.11 10-** CAN Fieldbus parametreleri
3.11.1 10-0* Ortak Ayarlar

10-00 CAN Protokoli

10-07 Okuma Bus Kapali Sayaci

Aralk: fonksiyon:
0* [0-255]

Son calismadan bu yana olusan
fieldbus kapali olayi sayisini

goriuntuler.

3.11.2 10-1* Aygit Ag

10-10 Siirec Verisi Turii Secimi

Secenek: fonksiyon:
0 DeviceNet DUYURU! Secenek: fonksiyon:
Parametre secenekleri kurulu Ver! fletimi Igm,,omeg' EESerE
N N secin. Mevcut ornekler
ST LTI parametre 8-10 Kontrol Profili ayarina
baghdir.
Etkin CAN protokoltind parametre 8-10 Kontrol Profili [0] FC
gorintileyin. profili secenegine ayarlandiginda,
parametre 10-10 Siire¢ Verisi Tiirii
Secimi secenekleri (0] ORNEK
Secenek: fonksiyon: 100/150 ve [1] ORNEK 101/151
Fieldbus iletim hizini secin. Secim, kullanilabilir.
ana 6genin ve diger fieldbus parametre 8-10 Kontrol Profili [5]
nodlarinin iletim hiziyla értiismelidir. ODVA secenegine ayarlandiginda,
[16] 10 Kbps parametre 10-10 Siire¢ Yerisi Tiirti
Secimi secenekleri [2] ORNEK 20/70
[17] 20 Kbps . »
ve [3] ORNEK 21/71 kullanilabilir.
(18] 50 Kbps 100/150 ve 101/151 &mekleri
(191 LED s Danfoss sirketine 6zgudur 20/70 ve
(20] 125 Kb/sn 21/71 ODVAYa 62gii AC motoru
[21] 250 Kb/sn profilleridir.
[22] 500 Kb/sn Telegram segimindeki talimatlar igin
(23] 800 Kbps bkz. VLT® DeviceNet MCA 104
[24] 1000 Kbps Kurulum Kilavuzu.
DUYURU!
Aralik: fonksiyon: Bu parametrede yapilacak
Size [0-63] istasyon adresi secimi. Ayni degisim hemen uygulanir.
related* DeviceNet agina bagli her
istasyonun acik bir adresi olmaldir. [0] ORNEK
100/150
Aralik: fonksiyon: 101/151
0* [0-255] Son calismadan bu yana olusan 2] ORNEK 20/70
CAN kontroli iletim hatasi sayisini El ORNEK 21/71
gorintiiler. [6] ORNEK
102/152
Aralik: fonksiyon: Secenek: fonksiyon:
0* [0 -255] Son calismadan bu yana olusan — - —
CAN kontroli alma hatasi sayisini G/C_ mon.taj o'rn'eklerl 101/1?1_ I.gn
gbrintiler. veri yaz islemini sec_fln. .B'u d|.2|.n|.n 2
ve 3 elemanlari secilebilir. Dizinin 0
ve 1 elemanlar sabittir.
[0] Hicbiri
[302] Minimum
Referans
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VLT® AQUA Drive FC 202

10-11 Sireg Verisi Konfig Yazma

10-11 Sireg Verisi Konfig Yazma

Secenek: fonksiyon: Secenek: fonksiyon:
[303] Maksimum [625] Terminal 54
Referans Yiiksek Ref./
[341] Rampa 1 Gerib. Degeri
Hizlanma [653] Terminal 42
Suresi Cikis Bus
[342] Rampa 1 Denetimi
Yavaslama [663] Terminal x30/8
Siresi Cikis Bus
[351] Rampa 2 Denetimi
Hizlanma [673] Terminal
Stresi X45/1 Bus
[352] Rampa 2 Denetimi
Yavaslama [683] Terminal x45/3
Siresi Bus Denetimi
[380] Aralikli [894] Bus Gerib. 1
Calistirma [895] Bus Gerib. 2
Rampa Siresi [896] Bus Gerib. 3
[381] Hizl [1680] Fieldbus CTW
Durdurma 1
Rampa Siresi [1682] Fieldbus REF 1
[411] Motor Hizi Alt [1685] FC Baglanti
Sinint [RPM] Noktasi CTW 1
[412] Motor Hizi Alt [1686] FC Baglanti
Sinir [Hz] Noktasi REF 1
[413] Motor Hizi Ust
Sinin [RPM] 10-12 Siireg Verisi Konfig. Okuma
[414] Motor Hizi Ust Segenek: fonksiyon:
Sinint [Hz] G/C montaj 6rnekleri 101/151 igin veri oku iglemini
[416] motor modda secin. Bu dizinin 2 ve 3 elemanlar secilebilir. Dizinin 0
moment limiti ve 1 elemanlar sabittir.
[417] jenerator
modda
moment limiti Aralik: fonksiyon:
[553] Terminal 29 0* [0 - 65535 ] DeviceNet'e 6zgli bir uyar sézctugu
Yiiksek Ref./ gorintiler. Her uyariya bir bit
Gerib. Degeri atanir. Daha fazla bilgi icin bkz. VLT®
[558] Terminal 33 MCA 104 DeviceNet Kurulum
Yuksek Ref./ Kilavuzu.
Gerib. Degeri
[590] Dijital ve Role Bit Aciklama
Bus Denetimi 0 Bus etkin degil.
[593] Darbe Cikis 1 Acik baglanti zaman asimi.
#27 Bus 2 G/C baglantisi.
Denetimi 3 Yeniden deneme sinirina ulasildi.
[595] Darbe Cikis 4 Gercek giincellenmedi.
#29 Bus 5 CAN bus kapali.
e 6 G/C génderme hatasi.
[597] Darbe Cilis 7 Baslatma hatasi.
#X30/6 Bus 8 Bus beslemesi yok.
Denetimi
9 Bus kapall.
[615] Terminal 53 -
S 10 Hata pasif.
Gals, Bt 1 Hata uyarisi.
12 MAC ID hatasini kopyala.
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Bit Aciklama

13 RX sirasi asir calismasi.
14 TX sirasi asiri ¢alismasi.
15 CAN asiri calismasi.

Tablo 3.20 Uyar Bitleri

10-14 Net Referans

LCP'den salt okunur.

Secenek: fonksiyon:
21/71 ve 20/70 érneklerindeki
referans kaynagini secin.

[o] * Kapali Analog/dijital girisler ile referansi
etkinlestirir.

[1] Acik Fieldbus ile referansi etkinlestirir.

10-15

Net Kontrol

LCP'den salt okunur.

Secenek: fonksiyon:
21/71 ve 20/70 6rneklerindeki
kontrol kaynagini segin.

[o] * Kapali Analog/dijital girisler ile kontroll
etkinlestirir.

[1] Acik Fieldbus ile kontrolu etkinlestirin.

3.11.3 10-2* COS Filtreleri

10-20

COS Filtresi 1

Aralik:

fonksiyon:

0*

[0 - 65535 ]

Durum sézcugu icin filtre maskesini
ayarlamak tizere COS filtresi 1
degderini girin. COS'ta (durum
degisikligi) isletirken bu islev durum
sozcuginde degistirildiklerinde
gonderilmemesi gereken bitleri
filtreler.

10-21
Aralik:

COS Filtresi 2

fonksiyon:

0*

[0 - 65535 ]

Ana Gercek Deger igin filtre
maskesini ayarlamak tzere COS
filtresi 2 degerini girin. COS'ta
(durum degisikligi) isletirken bu
islev ana gercek degerde degistiril-
diklerinde gonderilmemesi gereken
bitleri filtreler.

10-22 COS Filtresi 3

Aralik:

fonksiyon:

0*

[0 - 65535 ]

PCD 3 igin filtre maskesini
ayarlamak tizere COS filtresi 3
degerini girin. COS'ta (durum
degisikligi) isletirken bu islev PCD
3'te degistirildiklerinde gonderil-
memesi gereken bitleri filtreler.

Aralik:

10-23 COS Filtresi 4

fonksiyon:

0*

[0 - 65535 ]

PCD 4 igin filtre maskesini
ayarlamak tizere COS filtresi 4
degerini girin. COS'ta (durum
degisikligi) isletirken bu islev PCD
4'te degistirildiklerinde goénderil-
memesi gereken bitleri filtreler.

3.11.4 10-3* Parametre Erisimi

Parametre grubu dizinli parametreler erisim saglr ve
programlama kurulumunu tanimlar.

10-30 Dizi Dizini

Aralik:

fonksiyon:

o*

[0-255]

Dizi parametrelerini gorinttleyin.
Bu parametre yalnizca VLT®
DeviceNet MCA 104 kuruluyken
gecerlidir.

Secenek:

10-31 Veri Degerlerini Depola

fonksiyon:

DeviceNet araciligiyla degistirilen
parametre degerleri gecici olmayan
bellekte otomatik olarak
depolanmaz. Parametre degerlerini
EEPROM gecici olmayan bellekte
depolayan islevi etkinlestirmek icin
bu parametreyi kullanin, boylelikle
degisen parametre degerleri
kapatmada saklanir.

Kapali

Gecici olmaya bellek islevini
devreden cikarir.

Tam
krulumlari
dep.

Etkin kurulumdan gelen tim
parametre degerlerini gecici
olmayan bellekte depolar. Tim
degerler depolandiginda secim [0]
Kapali degerine doner.

[2]

Tim
krulumlari
dep.

Parametrelerin timu icin tim
parametre degerlerini gegici
olmayan bellekte depolar. Tim
parametre degerleri depolandiginda
secim [0] Kapali degerine doner.

MG200B42
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10-32 Devicenet Revizyonu

Aralik: fonksiyon:
Size [0 - 65535 ] | DeviceNet revizyon numarasini
related* goriuntileyin. Bu parametre EDS

dosyasi olusturmada kullanilr.

10-33 Her Zaman Depola

Secenek: fonksiyon:

[0] * Kapal Verilerin gecici olmayan bellekte
depolanmasini devreden cikarir.

[1] Acik VLT® DeviceNet MCA 104 araciligiyla
alinan verileri varsayilan olarak
EEPROM gecici olmayan bellekte
depolar.

10-34 DeviceNet Uriin Kodu
Aralik: fonksiyon:

Size [0 - 65535 ]
related*

10-39 Devicenet F Parametreleri

Dizi [1000].
LCP erisimi yok.

Aralik: fonksiyon:

0* [0-01] Bu parametre, VLT® DeviceNet MCA
104 araciligiyla frekans donusti-

ricliyu konfiglire etmek ve EDS
dosyasini olusturmak icin kullanilir.
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3.12 Parametreler 13-** Smart Logic

Akillr mantik denetleyici (SLC), iliskilendirilmis kullanici
tanimli olaylar (bkz. parametre 13-51 SL Denetleyici Olayr)
SLC tarafindan dogru olarak degerlendirildiginde gercekles-
tirilen kullanici tanimli eylemler (bkz. parametre 13-52 SL
Denetleyici Eylemi) dizisidir. Olaylar ve eylemlerin her biri
numaralandiriimistir ve ciftler halinde birbiriyle baglantildir.
Bu, 1. olay yerine getirildiginde (TRUE degerine eristiginde),
1. eylemin gerceklestirildigi anlamina gelir. Bundan sonra,
2. olay degerlendirilir ve dogru olarak degerlendirilirse 2.
eylem gerceklestirilir ve bu sirayla devam eder. Her
defasinda yalnizca 1 olay degerlendirilir. Bir olay false
olarak degerlendirilirse akim tarama araligi boyunca hicbir
sey olmaz (SLC'de) ve baska bir olay degerlendirilmez. Bu,
SLC'nin baslatildiginda her tarama araliginda 1. olayi (ve
yalnizca 1. olayi) degerlendirdigi anlamina gelir. Yalnizca 1.
olay dogru olarak degerlendirildiginde SLC 1. eylemi
gerceklestirir ve 2. olayl degerlendirmeye baslar. 1 ila 20
arasinda olay ve eylem programlanabilir.

Son olay/eylem gerceklestirildiginde, sira yeniden 1.
olaydan/1. eylemden baslar. Cizim 3.40 icerisinde 3 olayli/
eylemli bir 6rnek gosterilmistir.

Start
event P13-01

130BA062.14

Stop
event P13-02
-~

Stop
\event P13-02
\

/

—~ Stop
- event P13-02

Cizim 3.40 Smart Logic Olay Eylemler

SLC'yi baslatma ve durdurma

SLC, parametre 13-00 SL Denetleyici Modu igerisinde [1] Acik
veya [0] Kapali secenekleri belirlenerek baslatilabilir ve
durdurulabilir. SLC daima 0 durumunda (ilk olayr degerlen-
dirdigi noktada) baslatilir. Baslatma olayi

(parametre 13-01 Baslatma Olayi icerisinde taniml) dogru
olarak degerlendirildiginde (parametre 13-00 SL Denetleyici
Modu 6gesinde [1] Acik seciliyse) SLC baslatilir. Durdurma
olayl (parametre 13-02 Durdurma Olayi) dogru oldugunda
SLC durdurulur. Parametre 13-03 SLCYi sifirla tim SLC
parametrelerini sifirlar ve en bastan programlamaya baslar.

3.12.1 13-0%* SLC Ayarlari

Smart logic control sirasini etkinlestirmek, devre disi
birakmak ve sifirlamak icin SLC ayarlarini kullanin. Mantik
islevleri ve karsilastinicilar, dijital girisler ve ¢ikislarin ayri
kontroli icin acilan arka planda daima calisir.

13-00 SL Denetleyici Modu

Secenek: fonksiyon:
[0] Kapali Smart logic denetleyiciyi devreden
cikarir.
[1] Acik Smart logic denetleyiciyi
etkinlestirir.
13-01 Bagslatma Olayi
Secenek: fonksiyon:
Smart logic denetleyiciyi etkinles-
tirmek icin boolean (dogru veya
yanlis) girisini secin.
[0] Yanhs Mantik kuralinda yanhsin sabit
degerini girer.
[1] Dogru Mantik kuralinda dogrunun sabit
degerini girer.
[2] Calistirma Daha fazla aciklama icin bkz.5-3*
Dijital Cikislar.
[3] Aralikta Daha fazla agiklama igin bkz.5-3*
Dijital Cikislar.
[4] Referansta Daha fazla aciklama icin bkz.5-3*
Dijital Cikislar.
[5] Moment sinin | Daha fazla agiklama igin bkz.5-3*
Dijital Cikislar.
[6] Akim sinir Daha fazla agiklama igin bkz.5-3*
Dijital Cikislar.
[7] Akim araligi Daha fazla aciklama icin bkz.5-3*
disinda Dijital Cikislar.
[8] Altinda | Daha fazla agiklama igin bkz.5-3*
distk Dijital Cikislar.
[9] Ustiinde | Daha fazla aciklama icin bkz.5-3*
yliksek Dijital Cikislar.
[10] Hiz araligi
disinda
[11] Disik hizin Daha fazla agiklama igin bkz.5-3*
altinda Dijital Cikislar.
[12] Yiksek hiz Daha fazla agiklama igin bkz.5-3*
Ustlinde Dijital Cikiglar.
[13] Geri bsl aralgi
disnd
[14] Geri bsl altnd,
dusk
[15] Geri bsl tstnd,
yuksk
[16] Termal uyarisi | Daha fazla aciklama icin bkz.5-3*
Dijital Cikislar.
[17] Sebeke aralik | Daha fazla agiklama igin bkz.5-3*
disinda Dijital Cikislar.
[18] Ters cevirme Daha fazla aciklama icin bkz.5-3*

Dijital Cikislar.

MG200B42
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13-01 Baslatma Olayi

13-01 Baslatma Olayi

Secenek: fonksiyon: Secenek: fonksiyon:
[19] Uyari Daha fazla aciklama icin bkz.5-3* otomatik sifirlama verildiyse bu olay
Dijital Cikislar. dogrudur.
[20] Alarm (alarm) | Daha fazla aciklama icin bkz.5-3* [43] OK Tusu [OK] tusuna basilirsa bu olay
Dijital Cikslar. dogrudur.
[21] Alarm (alarm | Daha fazla agiklama icin bkz.5-3* [44] Reset tusu [Reset] tusuna basilirsa bu olay
kilidli) Dijital Cikislar. dogrudur.
[22] Karsilastirici 0 | Mantik kuralinda karsilastiricinin [45] Sol Tus [«] tusuna basilirsa bu olay
sonucu 0'1 kullanin. dogrudur.
[23] Karsilastirici 1 | Mantik kuralinda karsilastiricinin [46] Sag Tus [>] tusuna basilirsa bu olay
sonucu 1'i kullanin. dogrudur.
[24] Karsilastirici 2 | Mantik kuralinda karsilastiricinin [47] Yukari Tusu [A] tusuna basilirsa bu olay
sonucu 2'yi kullanin. dogrudur.
[25] Karsilastirici 3 | Mantik kuralinda karsilastiricinin [48] Asagi Tusu [¥] tusuna basilirsa bu olay
sonucu 3'U kullanin. dogrudur
(26] Manuk kurah 0 | Mantik kuralinda mantik kuralinin [50] Karsilastirici 4 | Mantik kuralinda karsilastiricinin
sonucu 0'1 kullanin. sonucu 4' kullanin
[27] Mantik kurah 1 [ Mantik kuralinda mantik kuralinin 51] Karsilastric 5| Mantik kuralinda karsilastiricinin
sonucu 1'i kullanin. sermua 57 Fullkmm
28] Mantik kurah 2 | Mantik kur‘allnda mantik kuralinin [60] Mantik kurali 4 | Mantik kuralinda mantik kuralinin
sonucu 2'yi kullanin. sonucu 4 kullanin.
(29] Mantik kurali 3 | Mantik kuralinda mantik kuralinin [61] Mantik kurali 5 [ Mantik kuralinda mantik kuralinin
sonucu 3'U kullanin. sonucul5!itkullanin,
[33] Dijital giris Mantik kuralinda D118 degerini 176] Dijital Giris
DI18 kullanin (Yuksek = dogru). %30 2
[34] Dijital giris Mantik kuralinda DI19 degerini [77] Dijital Girig
DI19 kullanin (Yuksek = dogru). x30 3
[35] Dijital girig Mantik kuralinda DI27 degerini 78] Dijital Giris
DI27 kullanin (Yiksek = dogru). x30 4
[90] ECB Surtict
[36] Dijital giris Mantik kuralinda DI29 degerini Modu
DI29 kullanin (Yuksek = dogru). 91] ECB By-pass
[37] Dijital giris Mantik kuralinda DI32 degerini Modu
DI32 kullanin (Yiksek = dogru). [92] ECB Test
[38] Dijital giris Mantik kuralinda DI33 degerini Modu
DI33 kullanin (Yuksek = dogru). [94] RS Flipflop 0
™ — P [95] RS Flipflop 1
39 t F onulsturici
[39] aslatma rekans donusturici baslatildiysa 1961 RS Flipflop 2
komutu (dijital giris, fieldbus veya baska bir :
L [971 RS Flipflop 3
yolla) bu olay dogrudur.
[98] RS Flipflop 4
[40] Surticti durdu [ Frekans dénustiirticti durdurulduysa [99] RS Flipflop 5
(dijital giris, fieldbus veya baska bir [100] RS Flipflop 6 Bkz. parametre 13-15 RS-FF Operand
yolla) bu olay dogrudur. S, parametre 13-16 RS-FF Operand R.
[41] Alarmi Sifirla Frekans donustirtct alarm verdiyse [101] RS Flipflop 7
(ancak alarm kilitli degilse) ve 1102] Verifying Flow
[Reset] tusuna basildiysa bu olay [125] et fjsite
dogrudur. 46/1
[42] Alarmi Oto. Frekans donlsturiicti alarm verdiyse [126] Digital input
Sifirla (ancak alarm kilitli degilse) ve x46/3
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Parametre Aciklamasi

Programlama Kilavuzu

13-01 Baslatma Olayi

13-02 Durdurma Olayi

Secenek: fonksiyon: Secenek: fonksiyon:
[127] Digital input [16] Termal uyarisi | Daha fazla agiklama icin bkz.5-3*
x46/5 Dijital Cikiglar.
(28] Digital input [17] Sebeke aralik | Daha fazla aciklama icin bkz.5-3*
x46/7 disinda Dijital Cikislar.
[129] Digital input
X46/9 [18] Ters gevirme D?ha fazla agiklama igin bkz.5-3*
[130] Digital input Dijital Cikislar.
x46/11 [19] Uyari Daha fazla agiklama icin bkz.5-3*
[131] Digital input Dijital Cikislar.
x46/13 [20] Alarm (alarm) [ Daha fazla aciklama icin bkz.5-3*
13-02 Durdurma Olayi Dijital Cikislar.
Secenek: fonksiyon: [21] Alarm (alarm | Daha fazla aciklama icin bkz.5-3*
Smart logic denetleyiciyi devreden ielie) S
cikarmak icin boolean (dogru veya [22] Karsilastirici 0 | Mantik kuralinda karsilastiricinin
yanlis) girisini secin. sonucu 01 kullanin.
[0] Yanhs Mantik kuralinda yanlisin sabit [23] Karsilastirict 1 | Mantik kuralinda karsilastiricinin
degerini girer. sonucu 1'i kullanin.
[1] Dogru Mantik kuralinda dogrunun sabit [24] Karsilastirici 2 | Mantik kuralinda karsilastiricinin
degerini girer. sonucu 2'yi kullanin.
[2] Calistirma Daha fazla agiklama igin bkz.5-3* [25] Karsilastirici 3 | Mantik kuralinda karsilastiricinin
Dijital Cikiglar. sonucu 3'U kullanin.
3] Aralikta Daha fazla agiklama igin bkz.5-3* [26] Mantik kurali 0 | Mantik kuralinda mantik kuralinin
Dijital Cikislar. sonucu 01 kullanin.
[4] Referansta Daha fazla aciklama icin bkz.5-3* [27] Mantik kurali 1 [ Mantik kuralinda mantik kuralinin
Dijital Cikislar. sonucu 1'i kullanin.
[5] Moment sinin | Daha fazla agiklama igin bkz.5-3* [28] Mantik kurali 2 | Mantik kuralinda mantik kuralinin
Dijital Cikislar. sonucu 2'yi kullanin.
[6] Akim siniri Daha fazla agiklama icin bkz.5-3* [29] Mantik kurali 3 | Mantik kuralinda mantik kuralinin
Dijital Cikislar. sonucu 3'0 kullanin.
[7] Akim araligi Daha fazla agiklama igin bkz.5-3* [30] SL Zaman Mantik kuralinda zamanlayicinin
disinda Dijital Cikislar. asimi 0 sonucu 01 kullanin.
(8] Altinda | Daha fazla agiklama igin bkz.5-3* [31] SL Zaman Mantik kuralinda zamanlayicinin
distk Dijital Cikislar. asimi 1 sonucu 1'i kullanin.
[9] Ustiinde | Daha fazla aciklama icin bkz.5-3* [32] SL Zaman Mantik kuralinda zamanlayicinin
ylksek Dijital Cikislar. asimi 2 sonucu 2'yi kullanin.
[10] Hiz araligi [33] Dijital giris Mantik kuralinda DI18 degerini
disinda DI18 kullanin (Yiksek = dogru).
— — Sevs
A DIU§Uk hizin Dzjha/fazlialaglklama jibkeor [34] Dijital giris Mantik kuralinda DI19 degerini
ek Dzl G DI19 kullanin (Yiksek = dogru).
(12] \“(uk“sek hiz D?.P\a fazla aciklama icin bkz.>-3 [35] Dijital giris Mantik kuralinda DI27 degerini
Ustlinde Dijital Cikislar. DI27 kullanin (Yiiksek = dogru).
(13] Cal22h el D?ha (2ElR EldEE i (e [36] Dijital giris Mantik kuralinda DI29 degerini
CIFe el Grels DI29 kullanin (Yuksek = dogru).
(141 G?” bsl altnd, D?ha fazla aciklama icin bkz.5-3 [37] Dijital giris Mantik kuralinda DI32 degerini
disk Dijital Cikislar. DI32 kullanin (Yuksek = dogru).
(15] G?” el ezl D.a.ha fazla aciklama icin bkz.5-3 [38] Dijital giris Mantik kuralinda DI33 degerini
LS 2RI DI33 kullanin (Yiksek = dogru).
MG200B42 Danfoss A/S © 05/2018 Tim haklar sakhdir. 127




Dt

Parametre Aciklamasi
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13-02 Durdurma Olayi

13-02 Durdurma Olayi

Secenek: fonksiyon: Secenek: fonksiyon:
[39] Baslatma Frekans donusturiict baslatildiysa [76] Dijital Giris
komutu (dijital giris, fieldbus veya baska bir x30 2
yolla) bu olay dogrudur. [77] Dijital Giris
[40] Surtict durdu | Frekans doéntsturtict durdurulduysa x30 3
(dijital giris, fieldbus veya baska bir (78] Dijital Giris
yolla) bu olay dogrudur. x30 4
[80] Akis Yok
[41] Alarmi Sifirla Frekans donustirtict alarm verdiyse
. [81] Kuru Pompa
(ancak alarm kilitli degilse) ve —
[82] Egri Sonu
[Reset] tusuna basildiysa bu olay o 7 7
dogrudur. (831 opmus fayts
[90] ECB Surici
[42] Alarmi Oto. Frekans donustirtct alarm verdiyse Modu
Sifirla (ancak alarm kilitli degilse) ve [91] ECB By-pass
otomatik sifirlama verildiyse bu olay Modu
dogrudur. [92] ECB Test
[43] OK Tusu [OK] tusuna basilirsa bu olay Modu
dogrudur. [93] Yangin Modu
[44] Reset tusu [Reset] tusuna basilirsa bu olay [94] RS Flipflop 0
dogrudur. [95] RS Flipflop 1
[96] RS Flipflop 2
[45] Sol Tus [<]“tU§una basilirsa bu olay 7] RS Flipflop 3
dogrudur. -
[98] RS Flipflop 4
[46] Sag Tus [>] tusuna basilirsa bu olay [99] RS Flipflop 5
dogrudur. [100] RS Flipflop 6 | Bkz. parametre 13-15 RS-FF Operand
[47] Yukari Tusu [A] tusuna basilirsa bu olay S, parametre 13-16 RS-FF Operand R.
dogrudur. [101] RS Flipflop 7
[48] Asagi Tusu [¥] tusuna basilirsa bu olay [102] Verifying Flow
dogrudur. [103] ey 1
[104] Relay 2
[50] Karsilastirici 4 | Mantik kuIallnda karsilastiricinin [105] Relay 3
sonucu 4'G kullanin. [106] Relay 4
[51] Karsilastirict 5 | Mantik kuralinda karsilastiricinin [107] Relay 5
sonucu 5'i kullanin. [108] Relay 6
[60] Mantik kurali 4 [ Mantik kuralinda mantik kuralinin [109] Relay 7
sonucu 4'U kullanin. [110] Relay 8
111 Relay 9
[61] Mantik kurali 5 | Mantik kuralinda mantik kuralinin (] A
" [112] System On Ref
sonucu 5'i kullanin.
[125] Digital input
[70] SL Zaman Mantik kuralinda zamanlayicinin x46/1
asimi 3 sonucu 3'U kullanin. [126] Digital input
71 SL Zaman Mantik kuralinda zamanlayicinin x46/3
asimi 4 sonucu 4'U kullanin. [127] Digital input
[72] SL Zaman Mantik kuralinda zamanlayicinin X"‘G./S .
asimi 5 sonucu 5'i kullanin. [128] Digital input
x46/7
[73] SL Zaman Mantik kuralinda zamanlayicinin [129] Digital input
asimi 6 sonucu 6'y1 kullanin. %46/9
[74] SL Zaman Mantik kuralinda zamanlayicinin [130] Digital input
asimi 7 sonucu 7'yi kullanin. x46/11
[75] Vrlen komutu [131] Digital input
baslat x46/13
[140] ATEX ETR cur.
warning
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Programlama Kilavuzu

13-02 Durdurma Olayi

13-10 Karsilastirici isletimi

Secenek: fonksiyon: Dizi [6]
[141] ATEX ETR cur. Secenek: fonksiyon:
alarm [12] Analog giris
[142] ATEX ETR freq. Al53
warning [13] Analog giris
[143] ATEX ETR freq. Al54
alarm [14] Analog giris
AIFB10
3.12.2 13-1* Karsilastiricilar [15] Analog giris
AlS24V
Sabit dnceden ayarlanmis degerler icin devaml 71 Analog giris
degdiskenleri (yani cikis frekansi, cikis akimi, analog girisi ve AICCT
benzeri) karsilastirmak amaciyla karsilastiricilari kullanin. [18] Darbe girisi
F129
Par. 13-11 o [19] Darbe girisi
Comparator Operator Q FI33
Par.13-10 2
Comparator Operand < § [20] Alarm
= - numarasi
Par.13-12 TRUE longer than. E— [21] Uyari numarasi
Comparator Value 1221 Analog giris
X30-11
Cizim 3.41 Karsilastiricilar (23] Analog giris
X30-12
[24] Sensorstiz Akis
Sabit zaman degerler ile kiyaslayan dijital degerler vardir. [25] Sensorstiz
parametre 13-10 Karsilastirici [sletimi icerisindeki aciklamaya Basin
bakin. Karsilastiricilar her tarama araliginda bir kez [26] iz TaizlEze
degerlendirilir. Sonucu (dogru veya yanlis) dogrudan Volume
kullanin. Bu parametre grubundaki tim parametreler 0-5 [27] Flow Actual
diziniyle dizi parametreleridir. Karsilastirici 0't programalmak Volume
icin dizin 0', karsilastirici 1'i programlamak icin dizin 1'i ve (28] Flow
ayni sekilde devam ederek secin. [29] Number Of
T Pump Running
13-10 Karsilastirici Isletimi 30] Sayac A
Dizi [6] [31] Sayac B
Secenek: fonksiyon: [34] Analog Input
Karsilastiricinin gériintileyecegi x48/2
degiskeni secin. [35] Temp Input
[0] DEVRE DISI xas/4
[1] Referans 36l Temp Input
- x48/7
[2] geribesleme
[37] Temp Input
[3] Motor hizi
x48/10
[4]1 Motor akimi
[38] Derag Counter
[5] Motor —
. [40] Analog giris
momenti
x42/1
[6] Motor gucu —
> M = [41] Analog giris
[71 otl())r vlo taji a2/3
D -
(8] CI .ag ant [42] Analog giris
;\':taj' | x42/5
- otor terrlna [46] AI53 scaled
10 VLT t
[10] erma [47] Al54 scaled
11 J
il sogutucu (48] AI53 unit
sicakl. -
[49] Al54 unit
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13-10 Karsilagtirici Isletimi 13-10 Karsilagtirici Isletimi

Dizi [6] Dizi [6]

Secenek: fonksiyon: Secenek: fonksiyon:

[50] FALSE [111] Mantik kural 1

[51] TRUE [112] Mantik kural 2

[52] Kontrol hazir [113] Mantik kurah 3

[53] Sarica hazir [114] Mantik kurah 4

[54] Calistirma [115] Mantik kurali 5

[55] Ters cevirme [120] SL Zaman

[56] Aralikta asimi 0

[60] Referansta [121] SL Zaman

[61] Ref alti, duistik asimi 1

[62] Ref Ustd., [122] SL Zaman
yliksek asimi 2

[65] Tork siniri [123] SL Zaman

[66] Akim siniri asimi 3

[67] Akim araligi [124] SL Zaman
disinda asimi 4

[68] Altinda | [125] SL Zaman
distk asimi 5

[69] Ustiinde | [126] SL Zaman
yliksek asimi 6

[70] Hiz araligi [127] SL Zaman
disinda asimi 7

[71] Dusuk hiz. [130] Dijital giris
altinda DI18

[72] Yiksek hiz [131] Dijital giris
Ustlinde DI19

[75] Geri bsl aralgi [132] Dijital giris
dignd DI27

[76] Geri bsl altnd, [133] Dijital girig
diisk DI29

[771 Geri bsl ustnd, [134] Dijital girig
yliksk DI32

[80] Termal uyarisi [135] Dijital giris

[82] Sebeke aralik DI33
disinda [150] SL dijital cikis

[85] Uyari A

[86] Alarm [151] SL dijital cikis

[87] Alarm (alarm B
kilidi) [152] SL dijital cikis

[90] Bus Tamam C

[91] Tork sniri ve [153] SL dijital cikis
durdur. D

[92] Fren arizasi [154] SL dijital cikis
(IGBT) E

[94] Guvenli durd. [155] SL dijital cikis
etkin F

[100] Karsilastirici 0 [160] Role 1

[101] Karsilagtirici 1 [161] Role 2

[102] Karsilastirici 2 [162] Réle 3

[103] Karsilagtirici 3 [163] Role 4

[104] Karsilastirici 4 [164] Role 5

[105] Karsilastirici 5 [165] Role 6

[110] Mantik kurali 0 [166] Role 7
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Programlama Kilavuzu

13-10 Karsilastiric isletimi

13-10 Karsilastirici isletimi

Dizi [6] Dizi [6]
Secenek: fonksiyon: Secenek: fonksiyon:
[167] Role 8 [242] Totalized Vol
[168] Roéle 9 in billions
[180] Yerel ref. etkin [243] Totalized Vol
[181] Uzaktan ref. in trillions
etkin [245] Actual Vol in
[182] Baglatma thousands
komutu [246] Actual Vol in
[183] Surtict durdu millions
[185] El ile [247] Actual Vol in
modunda billions
strlict [248] Actual Vol in
[186] Oto. modda trillions
strtict [249] Therm. Sensor
[187] Vrlen komutu Temp.
baslat —
= 13-11 Karsilastirici Operatorii
[190] Dijital Giris
X30 2 Dizi [6]
[191] Dijital Giris Secenek: fonksiyon:
X303 [0] < parametre 13-10 Karsilastirici Isletimi
[192] Dijital Giris icerisinde secili degisken
X30 4 parametre 13-12 Karsilastirici Degeri
[193] Digital input icerisindeki sabit degerden kugiik
x46/1 ise degerlendirme sonucunun
[194] Digital input dogru olmasi icin [0] < 6gesini
x46/3 secin. parametre 13-10 Karsilastirici
[195] Digital input Isletimi icerisinde secili degisken
x46/5 parametre 13-12 Karsilastirici Degeri
[196] Digital input icerisinde sabit degerden buiyiikse
X46/7 sonug yanlistir.
[1971 Digital input [11 = (esittir) parametre 13-10 Karsilastirici Isletimi
X46/9 icerisinde secili degisken
[198] Digital input parametre 13-12 Karsilastirici Degeri
x46/11 icerisindeki sabit deger ile es ise
[199] Digital input degerlendirme sonucunun dogru
x46/13 olmasi icin [1] < 6gesini segin.
[204] System On Ref [2] > [0] < seceneginin ters mantidi igin
[205] No Flow [2] < 6gesini segin.
[206] Dry Pump
[5] TRUE daha
[207] End of Curve
uzun..
[208] Broken Belt
[6] FALSE daha
[209] ECB Drive
uzun..
Mode
2101 ECB B [7] TRUE daha
UPEE kisa..
Mode
[8] FALSE daha
[211] ECB Test Mode
kisa..
[212] Emergency
Mode
[240] Totalized Vol
in thousands
[241] Totalized Vol
in millions
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13-12 Karsilastirici Degeri Parametre Ayar. Notlar
Dizi [6] Parametre 13-40 Mantik Kurali |[37] Dijital
Aralik: fonksiyon: Boolean 1 [1] Giris DI32
Size [-100000 - Bu karsilastirici tarafindan Parametre 13-42 Mantik Kurali |[2]
related* 100000 ] gorintilenen degiskken icin tetik Boolean 2 [1] Calistirma
duzeyini girin. Bu, 0-5 karsilastirici Parametre 13-41 Mantik Kurali (] VE
degerlerini iceren dizi parame- Operator 1 [1] B
tresidir.
parametre 13-41 Ma
Parametre 13-15 RS-FF Operand | [26] Mantik | ntik Kurali Operator
H 1
3.123 RS Fllp Flop lar S [0] kurali 0 1 [0] 6gesinden
cikis.
Sifirlama/ayarlama flip flop'lan ayarlama/sifirlamaya kadar parametre 13-41 Ma
sinyali tutar. Parametre 13-16 RS-FF Operand | [27] Mantik | ntik Kurali Operatér
R [0] kurali 1 1 [1] 6gesinden
o cikis.
o
Par.13-15 a
RS-FF Operand S Q parametre 13-15 RS-
_— (=3
Par. 1316 = Parametre 13-51 SL Denetleyici |94 Rs | OP€and S ve
— arametre 13- enetleyici
_RS-FF OperandR_ | / . parametre 13-16 RS-
Olayi [0] Flipflop 0
FF Operand R
Gizim 3.42 Flip Flop'lan Sifirlama/Ayarlama 6gesinden cikis.
Parametre 13-52 SL Denetleyici
. [22] Cahstir |-
Eylemi [0]
2 parametre kullanilir ve mantik kurallarinda ve olaylar —
L. Parametre 13-51 SL Denetleyici |[27] Mantik
olarak cikis kullanilabilir. -
Olayi [1] kurali 1
Parametre 13-52 SL Denetleyici |[24]
o
= Eylemi [1 Durdurma
| g ylemi [1]
o
R | S Tablo 3.21 Operatérler
[ [
Flip Flop Output 13-15 RS-FF Operand S
Cizim 3.43 Flip Flop Cikislan Dizi [8]
Ayar girisini segin.
) . L ) Secenek: fonksiyon:
Uzun listeden 2 operator secilebilir. Ozel bir durum olarak, ol e
ayni dijital gitis hem ayarlama hem de sifirlama icin kullani- anv|§
labilir, boylelikle ayni dijital giris baslatma/durdurma olarak (1] Dogru
kullanilabilir. Asagidaki ayarlar ayni dijital girisi (Grnegin, (2] I e
DI32) baslatma/durdurma olarak ayarlamak icin kullani- 3] Aralikta
labilir. [4] Referansta
[5] Moment siniri
Parametre Ayar. Notlar (6] Akim siniri
Parametre 13-00 SL Denetleyici (7] Akim araligi
Modu Acik - disinda
Parametre 13-01 Baslatma Do (8] Altinda |
Olay: ogru - diisiik
Parametre 13-02 Durdurma Van 19 Ustiinde |
Olay anlis - yiiksek
[10] Hiz araligi
Parametre 13-40 Mantik Kurali |[37] Dijital ~ disinda
Boolean 1 [0] Giris DI32 [11] Dusiik hizin
Parametre 13-42 Mantik Kurali  |[2] ~ altinda
Boolean 2 [0] Calistirma [12] Yiiksek hiz
Parametre 13-41 Mantik Kurali |[3] VE SU ~ tistiinde
Operatér 1 [0] DEGIL:

132 Danfoss A/S © 05/2018 Tum haklari sakhdir. MG200B42



Parametre Aciklamasi Programlama Kilavuzu

13-15 RS-FF Operand S 13-15 RS-FF Operand S

Dizi [8] Dizi [8]
Ayar girisini segin. Ayar girisini segin.
Secenek: fonksiyon: Secenek: fonksiyon:
[13] Geri bsl aralg [48] Asagi Tusu
disnd [50] Karsilastirici 4
[14] Geri bsl altnd, [51] Karsilastirici 5
diisk [60] Mantik kurali 4
[15] Geri bsl tstnd, [61] Mantik kurali 5
yuksk [70] SL Zaman
[16] Termal uyarisi asimi 3
[17] Sebeke aralik [71] SL Zaman
disinda asimi 4
[18] Ters cevirme [72] SL Zaman
[19] Uyari asimi 5
[20] Alarm (alarm) [73] SL Zaman
[21] Alarm (alarm asimi 6
kilidi) [74] SL Zaman
[22] Karsilastirici 0 asimi 7
[23] Karsilastirici 1 [75] Vrlen komutu
[24] Karsilastirici 2 baslat
[25] Karsilastirici 3 [76] Dijital Giris
[26] Mantik kurali 0 x30 2
1271 Mantik kurali 1 [77] Dijital Giris
[28] Mantik kurali 2 x30 3
[29] Mantik kural 3 [78] Dijital Girig
[30] SL Zaman x30 4
asimi 0 [80] Akis Yok
[31] SL Zaman [81] Kuru Pompa
asimi 1 [82] Egri Sonu
[32] SL Zaman [83] Kopmus Kayis
asimi 2 [90] ECB Sdiriicu
[33] Dijital giris Modu
DI18 [91] ECB By-pass
[34] Dijital girig Modu
DI19 [92] ECB Test
[35] Dijital giris Modu
DI27 [93] Yangin Modu
[36] Dijital giris [94] RS Flipflop 0
DI29 [95] RS Flipflop 1
[37] Dijital giris [96] RS Flipflop 2
DI32 [97] RS Flipflop 3
[38] Dijital giris [98] RS Flipflop 4
DI33 [99] RS Flipflop 5
[39] Baslatma [100] RS Flipflop 6
komutu [101] RS Flipflop 7
[40] Surlici durdu [102] Verifying Flow
[41] Alarmi Sifirla [103] Relay 1
[42] Alarmi Oto. [104] Relay 2
2l [105] Relay 3
[43] OK Tusu [106] Relay 4
[44] Reset tusu [107] Relay 5
(45] Sol Tus [108] Relay 6
[46] 5ag Tus [109] Relay 7
[47] Yukari Tusu [110] Relay 8
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Parametre Aciklamasi

VLT® AQUA Drive FC 202

13-15 RS-FF Operand S

13-16 RS-FF Operand R

Dizi [8] Dizi [8]

Ayar girisini secin. Sifirlama girisini secin. Sifirlama girisi ayar girisi Gzerinde 6ncelige

Secenek: fonksiyon: sahiptir.

(111 Relay 9 Secenek: fonksiyon:

[112] System On Ref [14] Geri bsl altnd,

[125] Digital input dusk
x46/1 [15] Geri bsl Gistnd,

[126] Digital input ytiksk
x46/3 [16] Termal uyarisi

[127] Digital input 171 Sebeke aralik
x46/5 diginda

[128] Digital input [18] Ters gcevirme
x46/7 [19] Uyari

[129] Digital input [20] Alarm (alarm)
x46/9 [21] Alarm (alarm

[130] Digital input kilidi)
x46/11 [22] Karsilastirici O

[131] Digital input [23] Karsilastirici 1
x46/13 [24] Karsilastirici 2

[140] ATEX ETR cur. [25] Karsilastirici 3
warning [26] Mantik kurali 0

[141] ATEX ETR cur. [27] Mantik kurali 1
alarm [28] Mantik kurali 2

n42] ATEX ETR freq. [29] Mantik kural 3
warning [30] SL Zaman

[143] ATEX ETR freq. asimi 0
alarm [31] SL Zaman

. [32] SL Zaman

Dizi [8]

Sifirlama girisini secin. Sifirlama girisi ayar girisi Uzerinde 6ncelige asimi 2

sahiptir. [33] Dijital giris

D118

Secenek: fonksiyon: 34] Dijital giris

[0] Yanlis DI19

[1] Dogru [35] Dijital giris

[2] Calistirma DI27

[3] Aralikta [36] Dijital giris

[4] Referansta DI29

[5] Moment siniri [37] Dijital giris

[6] Akim sinin DI32

[71 Akim aralig [38] Dijital giris
disinda DI33

[8] Altinda | [39] Baslatma
dusuk komutu

[9] Ustiinde | [40] Stirticti durdu
yuksek [41] Alarmi Sifirla

[10] Hiz araligi [42] Alarmi Oto.
disinda Sifirla

[11] Dusuk hizin [43] OK Tusu
altinda [44] Reset tusu

[12] Yuksek hiz [45] Sol Tus
Ustiinde [46] Sag Tus

[13] Geri bsl aralgi [47] Yukar Tusu
disnd [48] Asagi Tusu
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Parametre Aciklamasi

Programlama Kilavuzu

13-16 RS-FF Operand R

13-16 RS-FF Operand R

Dizi [8] Dizi [8]
Sifirlama girisini secin. Sifirlama girisi ayar girisi Gizerinde 6ncelige Sifirlama girisini secin. Sifirlama girisi ayar girisi Gzerinde 6ncelige
sahiptir. sahiptir.
Secenek: fonksiyon: Secenek: fonksiyon:
[50] Karsilastiric1 4 [111] Relay 9
[51] Karsilastirici 5 [112] System On Ref
[601] Mantik kurah 4 [125] Digital input
[61] Mantik kurah 5 x46/1
[70] SL Zaman [126] Digital input
asimi 3 x46/3
[71] SL Zaman [127] Digital input
asimi 4 x46/5
[72] SL Zaman [128] Digital input
asimi 5 x46/7
[73] SL Zaman [129] Digital input
asimi 6 x46/9
[74] SL Zaman [130] Digital input
asimi 7 x46/11
[75] Vrlen komutu [131] Digital input
baslat x46/13
[76] Dijital Giris [140] ATEX ETR cur.
x30 2 warning
[77] Dijital Giris [141] ATEX ETR cur.
x30 3 alarm
[78] Dijital Girig [142] ATEX ETR freq.
x30 4 warning
[80] Akis Yok [143] ATEX ETR freq.
[81] Kuru Pompa alarm
[82] Egri Sonu
[83] Kopmus Kayis 3.124 13-2* Zamanlay|C|Iar
[90] ECB Siiriict
Modu Zamanlayicilardan gelen sonucu (dogru veya yanlis),
[91] ECB By-pass dogrudan bir olayr tanimlamak icin (bkz.
Modu parametre 13-51 SL Denetleyici Olayr) veya mantik kuralinda
[92] ECB Test boolean girisi olarak kullanin. (bkz. parametre 13-40 Mantik
Modu Kurali Boolean 1, parametre 13-42 Mantik Kurali Boolean 2
[93] Yangin Modu veya parametre 13-44 Mantik Kurali Boolean 3). Zamanlayici
[94] RS Flipflop 0 yalnizca bu parametrede girilen zamanlayici degeri dolana
[95] RS Flipflop 1 kadar, bir eylem (6rnegin, [29] Zamanlayici baslat 1)
[96] RS Flipflop 2 tarafindan baslatildiginda yanlistir. Ardindan tekrar dogru
[97] RS Flipflop 3 olur.
[98] RS Flipflop 4 Bu parametre grubundaki tim parametreler 0-2 diziniyle
[99] RS Flipflop 5 d?zi parametreleridir. Zallmanlaym 0 programlamak icin
[100] RS Flipflop 6 d|Z|.n 0'l, zamanlayicr 1'i programlamak icin dizin 1'i ve ayni
- sekilde devam ederek segin.
[101] RS Flipflop 7
[102] Verifying Flow
[103] Relay 1
[104] Relay 2
[105] Relay 3
[106] Relay 4
[107] Relay 5
[108] Relay 6
[109] Relay 7
[110] Relay 8
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Parametre Aciklamasi

VLT® AQUA Drive FC 202

13-20 SL Denetleyici Suresi

13-40 Mantik Kurali Boolean 1

Dizi [8] Dizi [6]
Aralik: fonksiyon: Secenek: fonksiyon:
Size [0-0] Programlanmis zamanlayicidan [2] Calistirma Daha fazla aciklama icin bkz.5-3*
related* gelen yanlis cikisin stiresini Dijital Cikislar.
ELIEYELS B degerl. girin. [3] Aralikta Daha fazla aciklama icin bkz.5-3*
Zamanlayici yalnizca bir eylem Dijital Cikislar.
(6rnegin, [29] Zamanlayici baslat 1)
tarafindan baslatildiysa ve [4] Referansta Daha fazla agiklama igin bkz.5-3*
zamanlayici degeri dolana kadar Dijital Cikislar.
yanlistir. [5] Moment sinirt | Daha fazla agiklama i¢in bkz.5-3*
Dijital Cikislar.
3.12.5 13-4* Mantik Kurallar [6] Akim sinin Daha fazla agiklama igin bkz.5-3*
Dijital Cikislar.
VE, VEYA ve DEGIL zamanlayicilar, karsilastiricilar, dijital 7] Akim aralign Daha fazla aciklama icin bkz.5-3*
girisler, durum bitleri ve olaylardan 3'e kadar boolean disinda Dijital Cikislar.
girisini birlestirin. parametre 13-40 Mantik Kurali Boolean 1,
parametre 13-42 Mantik Kurali Boolean 2 ve (8l A!pr}da ! Dﬁha 22 LTI (gl ehezers)
parametre 13-44 Mantik Kurali Boolean 3 ¢gesindeki T Ul
hesaplama icin boolean girislerini segin. Secili girisleri [9] Ustiinde | Daha fazla agiklama icin bkz.5-3*
parametre 13-41 Mantik Kurali Operatdr 1 ve yiksek Dijital Cikislar.
p.arameitre 13.’-43 /\./Iant/k.K.uraIl Operatér 2 |ger.|.5|nd.e mantikh 0] AIE A
bir sekilde birlestirmek icin kullanilan operatorleri Andh
| .
tanimiayin [11] Dusuk hizin Daha fazla aciklama igin bkz.5-3*
altinda Dijital Cikislar.
Par. 13-41 Par. 13-43 =4
Par 13-40 Logic Rule Operator 1 Logic Rule Operator2 & [12] Yuksek hiz Daha fazla agiklama igin bkz.5-3*
ar. — O
Logic Rule Boolean 1 ® § ustiinde Dijital Cikislar.
Par. 13-42 D D 2 - - — —
Logic Rule Boolean 2 [ [13] Geri bsl aralgi | Daha fazla agiklama igin bkz.5-3
disnd Dijital Cikislar.
[14] Geri bsl altnd, | Daha fazla aciklama icin bkz.5-3*
Par. 13-44 P
Logic Rule Boolean 3 ElTS Rricli e
Cizim 3.44 Mantik Kurallari [15] Geri bsl Gistnd, | Daha fazla agiklama igin bkz.5-3*
yuksk Dijital Cikislar.
[16] Termal uyarisi | Daha fazla agiklama icin bkz.5-3*
Hesaplama onceligi Dijital Cikislar.
Oncelikle parametre 13-40 Mantik Kurali Boolean 1, 7] Sebek ik | Daha fazl W icin bkz.5-3*
. ebeke arali aha fazla agiklama igin bkz.5-
parametre 13-41 Mantik Kurali Operatér 1 ve disind Dijital Ciks! ¢ ¢
1SInda yital Cikiglar.
parametre 13-42 Mantik Kurali Boolean 2 sonuglari ; / i
hesaplanir. Bu hesaplamanin sonucu (dogru/yanlis) [18] Ters cevirme | Daha fazla agiklama icin bkz.5-3*
parametre 13-43 Mantik Kurali Operatér 2 ve Dijital Cikislar.
parametre 13-44 Mantik Kurali Boolean 3 ayarlanyla birles- 9] Uyarn Daha fazla aciklama icin bkz.5-3*
tirilir, mantik sonucunun nihai sonucu (dogru/yanlis) ortaya Dijital Cikislar.
cikar.
[20] Alarm (alarm) | Daha fazla agiklama igin bkz.5-3*
13-40 Mantik Kurali Boolean 1 Dijital Cikislar.
Dizi [6] [21] Alarm (alarm | Daha fazla aciklama icin bkz.5-3*
Secenek: fonksiyon: kilidi) Dijital Cikiglar.
(0] Yanlig Mavntll.< Ifoallnda yanhsin sabit [22] Karsilastirici 0 | Mantik kuralinda karsilastiricinin
degerini girer. sonucu 01 kullanin.
(n Dogru Ma“nt|I.< I.<urAaI|nda dogrunun sabit [23] Karsilastirict 1 | Mantik kuralinda karsilastiricinin
degerini girer. sonucu 1'i kullanin.
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Parametre Aciklamasi

Programlama Kilavuzu

13-40 Mantik Kurali Boolean 1

13-40 Mantik Kurali Boolean 1

Dizi [6] Dizi [6]
Secenek: fonksiyon: Secenek: fonksiyon:
[24] Karsilastirici 2 | Mantik kuralinda karsilastiricinin otomatik sifirlama verildiyse bu
sonucu 2'yi kullanin. mantik kurali dogrudur.
[25] Karsilastirict 3 | Mantik kuralinda karsilastiricinin [43] OK Tusu [OK] tusuna basildiysa bu mantik
sonucu 3'U kullanin. kurali dogrudur.
[26] Mantik kurali 0 [ Mantik kuralinda mantik kuralinin [44] Reset tusu [Reset] tusuna basildiysa bu mantik
sonucu 0'1 kullanin. kurali dogrudur.
[27] Mantik kurali 1 | Mantik kuralinda mantik kuralinin [45] Sol Tus [«] tusuna basildiysa bu mantik
sonucu 1'i kullanin. kurali dogrudur.
[28] Mantik kurali 2 [ Mantik kuralinda mantik kuralinin [46] Sag Tus [>] tusuna basildiysa bu mantik
sonucu 2'yi kullanin. kurali dogrudur.
[29] Mantik kurali 3 | Mantik kuralinda mantik kuralinin [47] Yukar Tusu [A] tusuna basildiysa bu mantik
sonucu 3'0 kullanin. kurali dogrudur.
[30] SL Zaman Mantik kuralinda zamanlayicinin [48] Asagi Tusu [¥] tusuna basildiysa bu mantik
asimi 0 sonucu 01 kullanin. kurali dogrudur.
(31 SL Zaman Mantik kuralinda zamanlayicinin [50] Karsilastirici 4 | Mantik kuralinda karsilastiricinin
asimi 1 sonucu 1'i kullanin. sonucu 4G kullanin.
[32] sLizaman Mantik kuralinda zamanlayicinin [51] Karsilastirici 5 | Mantik kuralinda karsilastiricinin
asimi 2 sonucu 2'yi kullanin. e 50 lallEmm
(331 Dijital giris Mantik kurflmda DI18vdegerini [60] Mantik kurali 4 | Mantik kuralinda mantik kuralinin
DI18 kullanin (Yiksek = dogru). sonucu 4 kullanin.
(341 Dijital girig Mantik kur?llnda D19 degerini [61] Mantik kural 5 [ Mantik kuralinda mantik kuralinin
DI19 kullanin (Yuksek = dogru). semvan 57 FullEmm,
35] Dijital giris Mantik kurf\lmda DI27vdegerini [70] SL Zaman Mantik kuralinda zamanlayicinin
D127 kullanin (Yiksek = dogru). asimi 3 sonucu 3'i kullanin.
[36] Dijital giris Mantik kur?llnda D|29vdegerini 711 3L ZamEn Mantik kuralinda zamanlayicinin
DI29 kullanin (Yiksek = dogru). asimi 4 sermuan A lallERT,
(371 Dijital giris Mantik kur.e.lllnda DI32 degerini [72] SL Zaman Mantik kuralinda zamanlayicinin
DI32 kullanin (Yuksek = dogru). asimi 5 sonucu 5' kullanin.
38] Ll g e kur?llnda DI33vde§]erini [73] SL Zaman Mantik kuralinda zamanlayicinin
DI33 kullanin (Yuksek = dogru). asimi 6 sonucu 6'yr kullanin.
(39] Baslatma Frekans donistiiric fjijital giris, [74] SL Zaman Mantik kuralinda zamanlayicinin
komutu fieldbus veya bagka bir yolla asimi 7 sonucu 7'yi kullanin.
baslatildiysa bu mantik kurah
dogrudur. [75] Vrlen komutu
e AT paslel
[40] Suriict durdu | Frekans donusturiict dijital giris, 76] Dijital Giris
fieldbus veya baska bir yolla ¥30 2
|
durdurulduysa veya durmaya 77] Sl e
yanastirildiysa bu mantik kurali %30 3
dogrudur. —
[78] Dijital Giris
[41] Alarmi Sifirla Frekans donusturtct alarm verdiyse x30 4
(ancak alarm kilitli degilse) ve [80] Akis Yok
[Reset] tusuna basildiysa bu mantik [81] Kuru Pompa
kurali dogrudur. [82] Egri Sonu
[42] Alarmi Oto. Frekans donusturicu alarm verdiyse [83] Kopmus Kayis
Sifirla (ancak alarm kilitli degilse) ve [90] ECB Surlcu
Modu
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Parametre Aciklamasi
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13-40 Mantik Kurali Boolean 1

13-41 Mantik Kurali Operatér 1

Dizi [6] Dizi [6]
Secenek: fonksiyon: Secenek: fonksiyon:
[91] ECB By-pass parametre 13-40 Mantik Kurali
Modu Boolean 1 ve
[92] ECB Test parametre 13-42 Mantik Kurali
Modu Boolean 2 6gesinden boolean
[93] Yangin Modu girislerinde kullanmak icin 1.
[94] RS Flipflop 0 mantiksal operatora segin.
[95] RS Flipflop 1 Koseli parantez icindeki parametre
[96] RS FllpﬂOp 2 numaralari 13-** Smart LOgiC
[97] RS Flipflop 3 Denetleyicisi parametre grubundaki
98] RS Flipflop 4 parametrelerin boolean girisleridir.
[99] RS Flipflop 5 [0] DEVRE DISI Sunlari g6z ardi eder:
[100] RS Flipflop 6 Bkz. parametre 13-15 RS-FF Operand . Parametre 13-42 Mantik
S, parametre 13-16 RS-FF Operand R. Kurali Boolean 2.
[101] RS Flipflop 7 . Parametre 13-43 Mantik
[102] Verifying Flow Kurali Operatér 2.
[103] Relay 1 . Parametre 13-44 Mantik
[104] Relay 2 Kurali Boolean 3.
(105] Relay 3 @ AND [13-40] VE [13-42] ifadesini
[106] Relay 4 degerlendirir.
[107] Relay 5
[2] OR [13-40] VEYA [13-42] ifadesini
[108] Relay 6 N -
degerlendirir.
[109] Relay 7
10] Relay 8 [3] AND NOT [13-40] VE SU DEGIL: [13-42]
[111] Relay 9 ifadesini degerlendirir.
[112] System On Ref [4] OR NOT [13-40] VEYA SU DEGIL [13-42]
[125] Digital input ifadesini degerlendirir.
x46/1 [5] NOT AND [13-40] DEGIL VE [13-42] ifadesini
[126] DUl Ty degerlendirir.
x46/3 _
1271 Digital input [6] NOT OR [13-40] DEGIL VEYA [13-42] ifadesini
X46/5 degerlendirir.
[128] Digital input [7] NOT AND NOT [ [13-40] DEGIL VE [13-42] DEGIL
x46/7 ifadesini degerlendirir.
(129] Digital input i8] NOT OR NOT | [13-40] DEGIL VEYA [13-42] DEGIL
x46/9 ifadesini degerlendirir.
[130] Digital input
x46/11 13-42 Mantik Kurali Boolean 2
[131] Digital input Dizi [6]
x46/13 .
[140] ATEX ETR cur. Secenek: fonksiyon:
warning Secili mantik kurali icin 2. boolean
[141] ATEX ETR cur. (dogru veya yanlis) girisini segin.
alarm Secenekler ve islevlerine iliskin daha
[142] ATEX ETR freq. fazla agiklama igin bkz.
warning parametre 13-40 Mantik Kurali
[143] ATEX ETR freq. Boolean 1.
alarm [0] Yanlis
[1] Dogru
[2] Galistirma
[3] Aralkta
[4] Referansta
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Parametre Aciklamasi

Programlama Kilavuzu

13-42 Mantik Kural Boolean 2

13-42 Mantik Kurali Boolean 2

Dizi [6] Dizi [6]
Secenek: fonksiyon: Secenek: fonksiyon:
[5] Moment siniri [38] Dijital giris
[6] Akim sinir DI33
[7] Akim araligi [39] Baslatma
disinda komutu
[8] Altinda | [40] Surict durdu
dusuk [41] Alarmi Sifirla
[9] Ustiinde | [42] Alarmi Oto.
yuksek Sifirla
[10] Hiz araligi [43] OK Tusu
disinda [44] Reset tusu
[11] Dusuk hizin [45] Sol Tus
altinda [46] Sag Tus
[12] Yiksek hiz [47] Yukar Tusu
Ustlinde [48] Asadi Tusu
[13] Geri bsl aralgi [50] Karsilastirici 4
disnd [51] Karsilastirici 5
04l Geri bsl altnd, [60] Mantik kural 4
dusk [61] Mantik kurali 5
[15] Geri bsl Ustnd, [70] SL Zamen
yuksk asimi 3
[16] Termal uyarisi 711 SL Zaman
[17] Sebeke aralik asimi 4
disinda [72] SL Zaman
[18] Ters ¢evirme asimi 5
9] Uyari [73] SL Zaman
[20] Alarm (alarm) asimi 6
[21] Alarm (alarm [74] SL Zaman
kilidi) asimi 7
[22] Karsilagtinci 0 [75] Vrlen komutu
[23] Karsilastirici 1 baslat
[24] Karsilastirici 2 [76] Dijital Giris
[25] Karsilastirici 3 x30 2
[26] Mantik kurali 0 [771 Dijital Giris
[27] Mantik kural 1 x30 3
[28] Mantik kural 2 [78] Dijital Giris
[29] Mantik kurah 3 x30 4
[30] SL Zaman [80] Akis Yok
asimi 0 [81] Kuru Pompa
[31] SL Zaman [82] Egri Sonu
asimi 1 [83] Kopmus Kayis
[32] SL Zaman [90] ECB Surliclt
asimi 2 Modu
[33] Dijital giris [91] ECB By-pass
DI18 Modu
[34] Dijital giris [92] ECB Test
DI19 Modu
[35] Dijital giris [93] Yangin Modu
Di27 [94] RS Flipflop 0 | Bkz. parametre 13-15 RS-FF Operand
[36] Dijital giris S, parametre 13-16 RS-FF Operand R.
D129 [95] RS Flipflop 1 | Bkz. parametre 13-15 RS-FF Operand
(371 Ll e S, parametre 13-16 RS-FF Operand R.
DI32
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13-42 Mantik Kural Boolean 2

13-43 Mantik Kurali Operatér 2

Dizi [6] Dizi [6]
Secenek: fonksiyon: Secenek: fonksiyon:
[96] RS Flipflop 2 | Bkz. parametre 13-15 RS-FF Operand Surada hesaplanan boolean
S, parametre 13-16 RS-FF Operand R. girisinde kullanilacak 2. mantiksal
[97] RS Flipflop 3 Bkz. parametre 13-15 RS-FF Operand operatoru secin:
S, parametre 13-16 RS-FF Operand R. y RIS ) (et
Kurali Boolean 1.
[98] RS Flipflop 4 Bkz. parametre 13-15 RS-FF Operand " e
S, parametre 13-16 RS-FF Operand R. ° arametre 13- antt
Kurali Operator 1.
[99] RS Flipflop 5 Bkz. parametre 13-15 RS-FF Operand
. Parametre 13-42 Mantik
S, parametre 13-16 RS-FF Operand R. Kuralh Bool 5
urali Boolean 2.
[100] RS Flipflop 6 Bkz. parametre 13-15 RS-FF Operand (13-44] parametre 13-44 Mantik
S, parametre 13-16 RS-FF Operand R. Kurali Boolean 3 boolean girisini
[101] RS Flipflop 7 Bkz. parametre 13-15 RS-FF Operand ifade eder.
S, parametre 13-16 RS-FF Operand R. [13-40/13-42], surada hesaplanan
1102] Verifying Flow boolean girisini ifade eder:
[103] Relay 1 . Parametre 13-40 Mantik
Kurali Boolean 1.
[104] Relay 2
[105] Relay 3 o Parametre 13-41 Mantik
[106] Relay 4 Kurali Operator 1.
[107] Relay 5 . Parametre 13-42 Mantik
[108] Relay 6 Kurali Boolean 2.
[109] Relay 7 [0] DEVRE DISI parametre 13-44 Mantik Kurali
(110] Relay 8 Boolean 3 kuralini g6z ardi etmek
Nl Relay 9 icin bu secenegi belirleyin.
[112] System On Ref 0] D
[125] Digital input
x46/1 2] OR
3 AND NOT
[126] Digital input Ll
X46/3 [4] OR NOT
[127] Digital input 2 NOT AND
X46/5 [6] NOT OR
[128] Digital input 7] NOT AND NOT
x46/7 [8] NOT OR NOT
[129] Digital input 13-44 Mantik Kurali Boolean 3
x46/9
Dizi [6]
[130] Digital input
X46/11 Secenek: fonksiyon:
[131] Digital input Secili mantik kurali igin 3. boolean
X46/13 (dogru veya yanlis) girisini secin.
[140] ATEX ETR cur. Secenekler ve islevlerine iliskin daha
warning fazla aciklama icin bkz.
[141] ATEX ETR cur. parametre 13-40 Mantik Kurali
alarm Boolean 1.
[142] ATEX ETR freq. 0] Yanlis
warning 1] Dogru
[143] AITEX ETR freq. 2] Calistrma
alarm [3] Aralikta
[4] Referansta
[5] Moment siniri
[6] Akim siniri
[7] Akim araligi
disinda

140
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13-44 Mantik Kurali Boolean 3

13-44 Mantik Kurali Boolean 3

Dizi [6] Dizi [6]
Secenek: fonksiyon: Secenek: fonksiyon:

[8] Altinda | [40] Siartct durdu
dusuk [41] Alarmi Sifirla

[9] Ustiinde | [42] Alarmi Oto.
yuksek Sifirla

[10] Hiz araligi [43] OK Tusu
disinda [44] Reset tusu

[11] Dusuk hizin [45] Sol Tus
altinda [46] Sag Tus

[12] Yuksek hiz [47] Yukari Tusu
ustinde [48] Asagi Tusu

[13] Geri bsl aralgi [50] Karsilastirici 4
disnd [51] Karsilastirici 5

04 Geri bsl altnd, [60] Mantik kurali 4
dusk [61] Mantik kurali 5

[15] Geri bsl Ustnd, [70] SL Zaman
yliksk asimi 3

[16] Termal uyarisi [71] SL Zaman

[17] Sebeke aralik asimi 4
disinda [72] SL Zaman

[18] Ters cevirme asimi 5

9l Uyari (73] SL Zaman

[20] Alarm (alarm) asimi 6

21 Alarm (alarm [74] SL Zaman
kilidi) asimi 7

[22] Kargilastinci 0 [75] Vrlen komutu

[23] Karsilastirici 1 baslat

[24] Karsilastirici 2 [76] Dijital Giris

[25] Karsilastirici 3 x30 2

[26] Mantik kural 0 [771 Dijital Giris

[27] Mantik kurali 1 x30 3

[28] Mantik kural 2 [78] Dijital Giris

[29] Mantik kural 3 x30 4

[30] SL Zaman [801] Akis Yok
asimi 0 [81] Kuru Pompa

[31] SL Zaman [82] Egri Sonu
asimi 1 [83] Kopmus Kayis

[32] SL Zaman [90] ECB Siirlicl
asimi 2 Modu

[33] Dijital giris [91] ECB By-pass
DI18 Modu

[34] Dijital giris [92] ECB Test
DI19 Modu

[35] Dijital giris [93] Yangin Modu
DI27 [94] RS Flipflop 0

[36] Dijital giris [95] RS Flipflop 1
DI29 [96] RS Flipflop 2

[37] Dijital girig [97] RS Flipflop 3
— 98] RS Flipflop 4

38] Dijital girig [99] RS Flipflop 5
DI33 [100] RS Flipflop 6 | Bkz. parametre 13-15 RS-FF Operand

[39] Baslatma S, parametre 13-16 RS-FF Operand R.
komutu
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13-44 Mantik Kurali Boolean 3

13-51 SL Denetleyici Olayi

Dizi [6] Dizi [20]
Secenek: fonksiyon: Secenek: fonksiyon:
[101] RS Flipflop 7 [4] Referansta
[102] Verifying Flow [5] Moment siniri
[103] Relay 1 [6] Akim sinir
[104] Relay 2 [71 Akim araligi
[105] Relay 3 disinda
[106] Relay 4 [8] Altinda |
[107] Relay 5 disuk
[108] Relay 6 [9] Ustiinde |
[109] Relay 7 yuksek
[110] Relay 8 [10] Hiz arahgi
[111] Relay 9 disinda
112 System On Ref 01l Diisik hizin
[125] Digital input altinda
x46/1 [12] Yiiksek hiz
[126] Digital input tstlinde
x46/3 [13] Geri bsl aralgi
[127] Digital input disnd
x46/5 [14] Geri bsl altnd,
[128] Digital input dusk
x46/7 [15] Geri bsl Gistnd,
[129] Digital input yliksk
x46/9 [16] Termal uyarisi
[130] Digital input [17] Sebeke aralik
x46/11 disinda
[131] Digital input [18] Ters cevirme
x46/13 [19] Uyari
[140] ATEX ETR cur. [20] Alarm (alarm)
warning [21] Alarm (alarm
[141] ATEX ETR cur. kilidli)
alarm [22] Karsilastirici 0
[142] ATEX ETR freq. [23] Karsilastirici 1
warning [24] Karsilastirici 2
[143] ATEX ETR freq. [25] Karsilastirici 3
alarm [26] Mantik kurali 0
[27] Mantik kurali 1
3.12.6 13-5* Durumlar (28] Mantik kurali 2
[29] Mantik kurah 3
13-51 SL Denetleyici Olay 30] SL Zaman
. asimi 0
Dizi [20]
. [31] SL Zaman
Secenek: fonksiyon: e §
Smart logic denetleyici olayini [32] SL Zaman
tanimlamak icin boolean girisini asimi 2
(dogru veya yanlis) secin. 133] Dijital giris
Secenekler ve islevlerine iliskin daha D118
fazla aciklama icin bkz. [34] Dijital giris
parametre 13-02 Durdurma Olayi. DI19
[0] Yanlis [35] Dijital giris
0 Dogru D27
21 Calistrma [36] Dijital giris
DI29
[3] Aralikta
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13-51 SL Denetleyici Olayi

13-51 SL Denetleyici Olayi

Dizi [20] Dizi [20]
Secenek: fonksiyon: Secenek: fonksiyon:
[37] Dijital giris [95] RS Flipflop 1 Bkz. parametre 13-15 RS-FF Operand
DI32 S, parametre 13-16 RS-FF Operand R.
(38] Dijital giris [96] RS Flipflop 2 | Bkz. parametre 13-15 RS-FF Operand
DI33 S, parametre 13-16 RS-FF Operand R.
[39] Baglatma
Komutu [97] RS Flipflop 3 Bkz. parametre 13-15 RS-FF Operand
[40] Srica durdu S, parametre 13-16 RS-FF Operand R.
[41] Alarmi Sifirla [98] RS Flipflop 4 Bkz. parametre 13-15 RS-FF Operand
[42] Alarmi Oto. S, parametre 13-16 RS-FF Operand R.
Sifirla [99] RS Flipflop 5 | Bkz. parametre 13-15 RS-FF Operand
[43] OK Tusu S, parametre 13-16 RS-FF Operand R.
[44] Reset tusu
75 S [100] RS Flipflop 6 Bkz. parametre 13-15 RS-FF Operand
ol Tu
: S, parametre 13-16 RS-FF Operand R.
[46] Sag Tus
1471 Yukan Tusu [101] RS Flipflop 7 Bkz. parametre 13-15 RS-FF Operand
48] Asad) Tusu S, parametre 13-16 RS-FF Operand R.
[50] Karsilastirici 4 [102] Verifying Flow
[51] Karsilastirici 5 [103] Relay 1
[60] Mantik kurah 4 [104] Relay 2
[61] Mantik kurali 5 [105] Relay 3
[70] SL Zaman [106] Relay 4
asimi 3 [107] Relay 5
[71] SL Zaman [108] Relay 6
asimi 4 [109] Relay 7
[72] SL Zaman [110] Relay 8
asimi 5 [111] Relay 9
[73] SL Zaman [112] System On Ref
asimi 6 [125] Digital input
[74] SL Zaman x46/1
asimi 7 [126] Digital input
[75] Vrlen komutu x46/3
baslat [127] Digital input
[76] Dijital Giris X46/5
x30 2 [128] Digital input
[77] Dijital Giris x46/7
x30 3 [129] Digital input
[78] Dijital Giris x46/9
x30 4 [130] Digital input
(80] Akis Yok x46/11
[81] Kuru Pompa [131] Digital input
[82] Egri Sonu x46/13
[83] Kopmus Kayis [140] ATEX ETR cur.
[90] ECB Sirtict warning
Modu [141] ATEX ETR cur.
[91] ECB By-pass alarm
Modu [142] ATEX ETR freq.
[92] ECB Test warning
Modu [143] ATEX ETR freq.
[93] Yangin Modu alarm
[94] RS Flipflop 0 Bkz. parametre 13-15 RS-FF Operand
S, parametre 13-16 RS-FF Operand R.
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13-52 SL Denetleyici Eylemi

13-52 SL Denetleyici Eylemi

Dizi [20] Dizi [20]
Secenek: fonksiyon: Secenek: fonksiyon:
SLC olayina karsilik gelen eylemi [23] Ters calistir Frekans donustiricuye bir ters
secin. Karsilik gelen olay baslatma komutu verir.
lparetiieis 1ER0) SL DTG QAT [24] Durdurma Frekans donusturiclye bir
icerisinde taniml) dogru olarak .
durdurma komutu verir.
degerlendirildiginde eylemler
gerceklestirilir. Secim icin asagidaki [26] Dc durdurma | Frekans donustirtictiye bir DC
eylemler kullanilabilir: durdurma komutu verir.
(0] DEVRE DI [27] serbest durus | Frekans donisttrtici hemen
0 Eylem yok yanasir. Yanagma komutu dahil tim
2] Kurulum sec 1 | Etkin kurulumu durdurma komutlari SLC'yi durdurur.
(parametre 0-10 Etkin Kurulum) 1'e [28] Cikist dondur [ Frekans donustirtictintn gikis
ayarlar. frekansini dondurur.
[31 Kurulum se¢ 2 | Etkin kurulumu [29] Zamanlayiclyr | Zamanlayic 0't baglatir, daha fazla
(parametre 0-10 Etkin Kurulum) 2'ye bas. 0 aciklama icin bkz.
ayarlar. parametre 13-20 SL Denetleyici
[4] Kurulum se¢ 3 | Etkin kurulumu Sresi.
(parametre 0-10 Etkin Kurulum) 3'e [30] Zamanlayiclyl | Zamanlayici 1'i baslatir, daha fazla
ayarlar. bas. 1 aciklama icin bkz.
[5] Kurulum se¢ 4 | Etkin kurulumu P fran.*petre HERAD S Dt
(parametre 0-10 Etkin Kurulum) 4'e Sresi.
ayarlar. Kurulum degistirilirse dijital [31] Zamanlayiclyr | Zamanlayic 2'yi baglatir, daha fazla
girislerden veya bir fieldbus bas. 2 aciklama icin bkz.
araciligiyla gelen diger kurulum parametre 13-20 SL Denetleyici
komutlariyla birlesir. Stiresi.
[10] Oncdn ayar. Onceden ayarl referans 0'l secer. [32] Dij. ¢ks A'yi Dijital cikis 1 ile secili her ¢ikis
ref. se¢. 0 ayar:dus dusuktar (kapah).
[11] Oncdn ayar. Onceden ayarl referans 1'i seger. 33] Dij. cks Blyi Dijital ciks 2 ile secili her cikis
rfaf. sec. 1 _ ayar:diis dustktir (kapah).
[12] Oncdn ayar. Onceden ayarh referans 2'yi secer.
ref. sec. 2 [34] Dij. ¢ks C'yi Dijital cikis 3 ile secili her cikis
[13] Oncdn ayar. Onceden ayarl referans 3'ii secer. ayar:diis diisiiktar (kapaly).
ref. se¢. 3 [35] Dij. ¢cks D'yi Dijital cikis 4 ile secili her cikis
[14] Oncdn ayar. Onceden ayarli referans 4'U secer. ayar:dus dusuktar (kapah).
'tfef' sec. 4 _ _ [36] Dij. ¢cks E'yi Dijital cikis 5 ile secili her cikis
[15] Oncdn ayar. Onceden ayarl referans 5'i seger. ayar:dis. dusiktir (kapal).
ref. se¢. 5
[16] Oncdn ayar. Onceden ayarli referans 6'y1 secer. (371 Dij. ks Fyi Dijital cikis 6 ile secili her cilag
ref. sec. 6 ayar:dus. dasuktir (kapal).
[17] Oncdn ayar. Onceden ayarl referans 7'yi secer. [38] Dij. cks A'yi Dijital ¢ikis 1 ile secili her ¢ikis
ref. se¢. 7 Etkin 6nceden ayarlanmis referans ayar:yuk. yuksektir (kapali).
d.eg|§t|r|I|rse d|J|taIvg|r|§Ierden v.eiya [39] Dij. ¢ks B'yi Dijital cikis 2 ile secili her cikis
bir fieldbus araciligiyla gelen diger ayaryik. yiiksektir (kapal).
onceden ayarlanmis referans
komutlariyla birlesir. [40] Dij. ¢ks C'yi Dijital cikis 3 ile secili her cikis
ayar:yuk. yuksektir (kapali).
[18] Rampa secimi | Rampa 1'i secer.
1 [41] Dij. ¢ks D'yi Dijital ¢ikis 4 ile secili her cikis
[19] Rampa secimi | Rampa 2'yi secer. ayarytik. ylksektir (kapall).
2 [42] Dij. ¢ks E'yi Dijital gikis 5 ile secili her ¢ikis
[22] Calhistir Frekans donusturiicliye bir baslatma ayar:yuk. yuksektir (kapal).
komutu verir.
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13-52 SL Denetleyici Eylemi

13-52 SL Denetleyici Eylemi

Dizi [20] Dizi [20]
Secenek: fonksiyon: Secenek: fonksiyon:
[43] Dij. ¢ks F'yi Dijital ¢ikis 6 ile secili her ¢ikis [102] Reset Flow
ayar:yuk. yuksektir (kapali). Actual Volume
[60] A Sayacini A sayacini 0 degerine getirir. Sl
Sifirla
611 B Sayacini B sayacini 0 degerine getiri. 3.12.7 13-9* Kullanici Tanimli Alarmlar ve
Sifirla Okumalar
[62] Counter A (up)
[63] Counter A Bu gruptaki parametreler uygulamaya 6zgi mesajlarini
(down) uyarilarin ve alarmlarin konfiglirasyonuna olanak saglar.
[64] Counter B (up) Ozel bir olay gerceklestiginde frekans dénustiriiclyi bir
165] Counter B mesaj gosterecek veya bir eylem gerceklestirecek sekilde
(down) konfiglire etmek icin asagidaki parametreleri kullanin:
701 ZmnlaBs 3] | Zamaniayicl 310 baslat daha fazla . Parametre 13-90 Alert Trigger — kullanici taniml
s b e eylemi ve mesaju tetikleyen olay.
parametre 13-20 SL Denetleyici . Parametre 13-91 Alert Action —
Siiresi. parametre 13-90 Alert Trigger 6gesinde tanimli
[71] Zmnlyc Bslt 4 | Zamanlayici 4'U baslatir, daha fazla olay gerceklesirken frekans dondistlrdcinin
aciklama icin bkz. gerceklestirdigi eylem.
parametre 13-20 SL Denetleyici . Parametre 13-92 Alert Text — parametre 13-90 Alert
Siiresi. Trigger 6gesinde tanimli olay gerceklesirken
[72] Zmnlyc Bslt 5 | Zamanlayicl 5'i baslatir, daha fazla frekans déntstiriiciinin gosterdigi mesaj.
aciklama igin bkz. Ornegin asagidaki kullanma durumunu ele alalim:
parametre 13-20 SL Denetleyici Dijital giris 32'de etkin bir sinyal varsa frekans donustirica
Stiresi. Valf 5 acik mesajini gosterir ve durdurmak icin yavaslar.
[73] Zmnlyc Bslt 6 | Zamanlayic 6'y1 baslatir, daha fazla Bu konfigiirasyonu saglamak icin su ayarlan yapin:
aciklama icin bkz, . Parametre 13-90 Alert Trigger = [37] Digital giris
parametre 13-20 SL Denetleyici Di32.
Siiresi. . Parametre 13-91 Alert Action = [5] Durdurma ve
[74] Zmnlyc Bslt 7 | Zamanlayici 7'yi baslatir, daha fazla uyart.
aciklama icin bkz. . Parametre 13-92 Alert Text = Valf 5 acik.
e
Stiresi.
Dizi [10]
80] Uyku Modu Uyku modunu baslatir. Kullanici tanimli eylemi ve mesaji tetikleyen olayi segin.
[81] Derag Suriklemeyi baslatir (daha fazla Secenek: fonksiyon:
bilgi icin bkz. 29-0* Boru Doldurma 0] * Yanlis
parametre grubu). 1] Dodru
[82] Reset Derag [18] Ters cevirme
Counter [22] Karsilastirici 0
[90] ECB Bypass [23] Karsilastirici 1
Mod Ayar [24] Karsilastirici 2
[91] ECB Sircu [25] Karsilastirici 3
Mod Ayar [26] Mantik kurah 0
[100] Alarmlari [27] Mantik kurali 1
Sifirlama [28] Mantik kural 2
no1l Reset Flow [29] Mantik kurali 3
Totalized 130] SL Zaman
Volume asimi 0
Counter B1] SL Zaman
asimi 1
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13-90 Alert Trigger

13-91 Alert Action

Dizi [10] Dizi [10]
Kullanicr tanimli eylemi ve mesaji tetikleyen olayi secin. parametre 13-90 Alert Trigger 6gesinde tanimli olay gerceklesirken
Secenek: fonksiyon: frekans donusturtctiniin gergeklestirecegi eylemi segin.
[32] SL Zaman Secenek: fonksiyon:
asimi 2 [9] Max speed &
[33] Dijital girig warn
DI18 [10] Stop and trip
[34] Dijital giris [11] Stop and trip
DI19 w manual
[35] Dijital giris reset
DI27 [12] Trip
[36] Dijital giris [13] Trip w manual
DI29 reset
[37] Dijital giris [14] Trip Lock
DI32
DI33 Aralik: fonksiyon:
[50] Karsilastirici 4 Size [0-20] Dizi [10]
[51] Karsilastirici 5 related* parametre 13-90 Alert Trigger
[60] Mantik kurali 4 6gesinde tanimli olay gerceklesirken
[61] Mantik kurali 5 frekans donustiriiciinin gosterdigi
[70] S Zaman mesajl girin.
asimi 3
asimi 4 Aralik: fonksiyon:
[72] SL Zaman 0* [0 - Kullanici tanimli alarmin alarm
asimi 5 4294967295 1 | s6zcuglinu onaltili kodda gosterir.
[73] SL Zaman
[74] SL Zaman Aralik: fonksiyon:
asimi 7 0* [0 - Kullanici tanimli alarmin uyari
[90] ECB Stirticd 4294967295 1 | sézciigunii onaltih kodda gbsterir.
Modu
Modu Aralik: fonksiyon:

0* [0 - Kullanici tanimli alarmin durum
Dizi [10] 4294967295 1 | s6zcuglinu onaltili kodda gosterir.
parametre 13-90 Alert Trigger 6gesinde tanimli olay gerceklesirken
frekans donustirtcinin gergeklestirecegi eylemi segin.

Secenek: fonksiyon:

[0] * Info

[11 Warning

[2] Freeze output

[3] Freeze output
& warn

[4] Stop

[5] Stop &
warning

[6] Jogging

[7] Jogging &
warning

[8] Max speed
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3.13 14-** Ozel islevler parametreleri

14-03 Asiri modiilasyon

3.13.1 14-0* Cevirici Anahtrima Segenek: fo"kS'y?n'
[0] Kapal Motor milinde tork dalgalanmasi
olusmamasi icin ¢ikis voltajinda asiri
modilasyonu kapan secer,

Secenek: fonksiyon: [1] * Acik Asirt modiilasyon islevi, Umax Gikis

Anahtarlama modelini segin: 60° voltajinin %8&'ine kadar asiri
AVM veya SFAVM. modiilasyonsuz bir ilave voltaj

[0] 60 AVYM Uretir. Bu ilave voltaj asirn senkron

11 SFAVM araliginin (nominal hizda %0'dan
nominal hizin iki katinda yaklasik

%12ye kadar ikan orasinda

Secenek: fonksiyon: %10-12'lik bir ilave tork olusturur.

Cevirici anahtarlama frekansini

secin. Anahtarlama frekansinin

degistirilmesi, motordan gelen Secenek: fonksiyon:

akustik gurdltiyl azaltmaya [o] * Kapali Akustik motor anahtar giriiltistini

yardimci olur. degistirmez.

DUYURU. [1] Acik Motordan gelen akustik girdltiyt

Frekans donustiiriicuniin cikis azaltmak igin segin.

frekansi degeri hicbir zaman

anahtarlama frekansinin %

1/10'undan daha biiyiik 3.13.2 14-1* Sebeke Acik/Kapal

olmamalidir. Motor calisirken,

olabildigince sessiz olana Sebeke kesintisi gorlintlileme ve ele almayi yapilandirma

kadar icin parametreler

Frekansi icerisinden Secenek: fonksiyon:

anahtarlama frekansini

ayarlayin. Ayrica bkz. parametre 14-11 Sebeke Arizasinda

parametre 14-00 Anahtarlama Sebeke Voltaji 6gesinde ayarli esige

deseni. Azaltma hakkinda daha ulasildiginda veya dijital girislerin

fazla bilgi icin ilgili dizayn (5.-1* Dijital Giri;le.r p.a.rametre grubu)

Kilavuzuna bakin. 1'iyle Sebeke Kesintisi Ters komutu
etkinlestirildiginde frekans donustu-
riciiniin yapmasi gereken hareketin

(0] 1.0 kHz islevini secin.

Bi ;Z E:i parametre 1-10 Motor Yapisi [1] PM,

5 25 kHz ylizeye mon. SP olara.k ayarlan-
diginda yalnizca [0] Islev yok, [3]

[4] 30 kHz Yanasma veya [6] Alarm sustur. kont.

Bl £ :HZ secenekleri kullanilabilir.

S} :g k:i [o] * islev yok Kondansator bankasinda kalan

8] 6.0 kHz enerji motoru ¢alistirmak icin

] 70 kHz kullanilir, ancak desarj olur.

[10] 8,0 kHz [1] Kntrl. Frekans donustiriict kontrolll

1] 10,0 kHz yavaslama yavaslama gerceklestirir.

2] 12,0 kHz Parametre 2-10 Fren Islevi [0] Kapall

[13] 14,0 kHz olarak ayarlanmalidir.

[14] 16,0 kHz [3] Yanasma Frekans donustirict kapanir ve
kondansator bankasi kontrol kartina
destek olur, boylelikle sebeke
yeniden baglandiginda daha hizli
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14-10 Sebeke Kesintisi

14-10 Sebeke Kesintisi

donusturtcinin sistemde enerji
oldugu sirece calismasini saglar. Bu,
mekanik enerji DC baglantisina
donusturulerek ve frekans
dondsturici ve motorun kontroli
surdirilerek gerceklestirilir.
Sistemdeki eylemsizlige bagli olarak
bu, kontrolli isletimi uzatabilir.
Fanlar icin genellikle birka¢ saniye;
pompalar icin 2 sn'ye kadar ve
kompresorler icin bir saniyeden
daha az surer. Cogu endistri
uygulamasi, kontrolll isletimi
genelde sebekenin dénmesine
yetecek olan birka¢ saniye boyunca
uzatir.

Uoc VIt — = —
U
14-11*1.35
n [RPM]
Ref

-
£ 130BC918.10

t[S]

Normal isletimi

Sebeke kesintisi

Kinetik yedekleme

Sebeke donusu

mio[N]|x| >

Normal isletim: rampalama

Cizim 3.45 Kinetik Yedekleme

[4] Kinetik yedekleme esnasinda DC
diizeyi parametre 14-11 Sebeke
Arizasinda Sebeke Voltaji x 1,35
degerine egittir.

Sebeke donmez ise Upc, hiz 0
RPM'ye dogru azaltilarak mimkin
olan en uzun sirede tutulur.
Sonunda frekans donustiriict
yanasir.

Kinetik yedekleme modunda sebeke
doénerse Upc,

parametre 14-11 Sebeke Arizasinda
Sebeke Voltaji x 1,35 degerinin
Uzerine cikar. Bu asagidaki
yontemlerin 1'i ile tespit edilir:

o Upc >
parametre 14-11 Sebeke

Secenek: fonksiyon: Secenek: fonksiyon:
bir yeniden baslatma saglanir (kisa Arizasinda Sebeke Voltaji x
gli¢ koselerinde). 1,35 x 1,05 ise.
[4] Kinetik Kinetik yedekleme, motor ve yiikten . Hiz referansin Uzerinde ise.
yedekleme gelen eylemsizlik nedeniyle frekans Sebeke oncekinden daha

disuk bir diizeyde
ornegin,

parametre 14-11 Sebeke
Arizasinda Sebeke Voltaji x
1,35 x 1,02 diizeyinde geri
gelirse bu yerindedir. Bu 1
noktasindaki kriteri gercek-
lestirmez ve frekans
donisturict hizi artirarak
Ubc'yi

parametre 14-11 Sebeke
Arizasinda Sebeke Voltaji x
1,35 degerine indirmeye
calisir. Sebeke dusuriileme-
yeceginden bu yapilamaz.

. Mekanik olara calisiyorsa.
Nokta 2'deki
mekanizmanin aynisi
gecerlidir, ancak
eylemsizlik hizin referans
hizini asmasini 6nler. Bu,
hiz refereans hizini asana
kadar ve nokta 2'deki
durum gerceklesene kadar
motorun mekanik olarak
calismasina neden olur. Bu
kriter icin beklemektense
nokta 3 baslatilir.

[5]

Kinetik yedek.,
alarm

Alarmli ve alarmsiz kinetik
yedekleme arasindaki fark,
ikincisinin sebekenin donme
durumuna bakmadan daima 0
RPM'ye yavaslamasidir.

islev, sebekenin déniip dénmedigini
tespit edemez. Yavaslama esnasinda
DC baglantisinin nispeten yilksek
diizeyde olmasinin sebebi budur.
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14-10 Sebeke Kesintisi

Secenek:

fonksiyon:

14-10 Sebeke Kesintisi

Secenek:

fonksiyon:

>
®
n
S}

Upc V] I} |

130BC920.10

790V

Unc
141141,
n [RPM]

9

Ref

tIs]

Normal igletimi

Sebeke kesintisi

Kinetik yedekleme

olNn|x| >

Alarm

Cizim 3.46 Kinetik Yedekleme
Alarmi

[6]

Alarm sustur.

kont.

[7] Kin. back-up, [ Bu secenek yalnizca VVC* igin
trip w gecerlidir. Geri kazanamli kinetik
recovery yedekleme kinetik yedekleme ile

alarml kinetik yedeklemenin 6zellik-
lerini birlestirir. Bu 6zellik,
parametre 14-15 Kin. Back-up Trip
Recovery Level ayarinda yapilandiri-
labilen geri kazanim hizina bagli
olarak kinetik yedekleme ile alarmli
kinetik yedekleme arasinda secim
yapma olanagi saglar. Sebeke
donmezse frekans dontstirict 0
RPM'ye yavaslar ve alarm verir.
Kinetik yedekleme

parametre 14-15 Kin. Back-up Trip
Recovery Level degerinin Uzerin-
deyken sebeke donerse normal
isletim strdUralur. Bu, [4] Kinetik
Yedekleme islevine estir. [7] Kinetik
yedekleme esnasinda DC dizeyi
parametre 14-11 Sebeke Arizasinda
Sebeke Voltaji x 1,35'tir.

ABCDA E ©

Up VI ——— N

(o))

O

Upg 2

14-11%1.35 i
n [RPM]
Ref
14-15

t[S]

Normal isletim.

Sebeke kesintisi.

Kinetik yedekleme.

Sebeke dénusu.

mo|lA]|®)| >

Normal isletim: rampalama.

Cizim 3.47 Sebeke Donlisii
Parametre 14-15 Kin. Back-up Trip
Recovery Level degerinin lizerin-
deyken, Kinetik Yedekleme Geri
Kazanimla Alarm Verir

Sebeke, kinetik yedekleme
parametre 14-15 Kin. Back-up Trip
Recovery Level degerinin altinda bir
hizdayken donerse frekans
donusturict rampayi kullanarak 0
RPM'ye yavaslar ve ardindan alarm
verir. Rampa kendiliginden
yavaslayan sistemden daha yavassa
rampalama mekanik olarak yapilir
ve Upc normal diizeydedir (Upc, m X
1,35).

o

Uy VI =

X

Une 2

14-11*1.35 R

n [RPM] t51=
Ref]|
0

t[5]

Normal isletim.

Sebeke kesintisi.

Sebeke donusu.

A
B
| Kinetik yedekleme.
D
E

Kinetik yedekleme, alarma
rampalama.

F[ Alarm.

Cizim 3.48 Sebeke Donlisii
Parametre 14-15 Kin. Back-up Trip
Recovery Level degerinin
altindayken, Kinetik Yedekleme
Geri Kazanimla Alarm Verir,
burada Yavas Rampa Kullanilir

MG200B42
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14-10 Sebeke Kesintisi — — DC VoItage o
—
Secenek: fonksiyon: OUtpUt Speed rpm 8
Rampa, uygulamanin yavaslama |:
hizindan daha hizliysa rampalama Over VoItage Control Level m
akim Uretir. Bunun sonucunda fren | ~ = A ch>1
kesici/rezistor freni kullanimini Par 14-1 17_ 1: \ I —
sinirlayan yuiksek Upc olusur. | N\
A B C D E F O \ I
T | TS Mai Time
DC o~
Q ains —| —
U (=3
Ly 2 Cizim 3.51 Kontrollii Yavaglama, Daha Uzun Sebeke Kesintisi.
]

n[RPM]

Ref

Gizim 3.51 sistemdeki enerji izin verdigi siirece gerceklesen
yavaslamayi gosterir ve ardindan motor yanasir.

Normal isletim.
Sebeke kesintisi. . DC Voltage

Kinetik yedekleme.

Sebeke donis. - OUtpUt Speed rpm

Kinetik yedekleme alarma -LOVGI‘ Voltage Control Level

rampalanir. Par ’|4_'| 'I__ \ - - — - —
F [Alarm. |

m|o|Nn|®| >

130BT100.10

=
3
)

Cizim 3.49 Sebeke Doniisii
Parametre 14-15 Kin. Back-up Trip

Recovery Level degerinin Cizim 3.52 Kinetik Yedekleme, Kisa Sebeke Kesintisi
altindayken, Kinetik Yedekleme

Mains L

Geri Kazanimla Alarm Verir,

Hizh R Kullanil .. . . el
burada Hizi Rampa Kullanilir Gizim 3.52 sistemdeki enerji izin verdigi stirece gerceklesen

hizlanmayi gosterir.

o
DUYURU’ — — — — DCvoltage é
Kontrollii yavaslama ve kinetik yedeklemenin en iyi Output speed RPM =
sekilde gerceklestirilmesi adina parametre 1-03 Tork Overvoltage control level @

Degisken tork olarak ayarlayin (otomatik enerji optimi-

Karakteristikleri parametresini [0] Kompresor veya [1] Par14-11 N — —
[
zasyonu etkin olmamalidir). |
\

Mains 4‘ ’7Time

Cizim 3.53 Kinetik Yedekleme, Daha Uzun Sebeke Kesintisi

— —DCVoltage
— Output Speed rpm

_Over Voltage Control Level

130BT101.10

Par 14-11

Gizim 3.53 sistemdeki enerji cok diisiikken motor
yanasmasini gosterir.

Mains Time

Cizim 3.50 Kontrollii Yavaslama, Kisa Sebeke Kesintisi.

Cizim 3.50 referansa hizlanmadan 6nce gelen durmaya
yavaslamayi gosterir.
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14-11 Sebeke Arizasinda Sebeke Voltaji

Aralik: fonksiyon:
Size [180 - 600 V] | Bu parametre,
related* parametre 14-10 Sebeke Kesintisi

ogesinde etkinlestirilmesi gereken
secili islevin bulundugu esik

3.13.3 14-2* Alarm Sifirlama

Oto. sifirlama kullanimi, 6zel alarm kullanimi ve kontrol
karti oto kontrolli veya baslatmasi icin parametreler.

14-20 Sifirlama Modu

e ¢ lar. Tesoit diizevi Secenek: fonksiyon:
voltajini tanimlar. Tespit duzeyi
parametre 14-11 Sebeke Arizasinda DUYUR U'
Sebeke Voltaji 6gesindeki degerin Motor uyar olmadan baslati-
ek labilir. Otomatik sifirlamalarin
belirtilen sayisina 10 dakikada
Secenek: fonksiyon: [0] Manuel sifilama moduna
— — girer. Manuel sifirlama gergek-
Ciddi §ebeke.derTge5|zI|g| lestirildikten sonra
kosullarinda isletim motorun parametre 14-20 Sifirlama
omrini kisaltir. Motor stirekli olarak .

) -~ o Modu ayari orijinal secimine
nominal XUké yakn '$Ief'|'yorsa, - doner. Otomatik sifirlamalarin
kosullar ciddi olarak degerlendirilir. sayisina 10 dakikada
Ciddi sebeke dengesizligi tespit
edildiginde kullanilabilir islevlerden ulasilmazsa veya m??u.e.l.

. sifirlama gerceklestirildiginde,
Vini segin. dahili otomatik sifirlama sayaci
[0] Alarm Verme | Frekans dondstiirtici alarmini verir. 0'a doner.
[1] Uyari Uyari verir.
[0] Manuel
[2] Devre disi Eylem yok.
sifirlama
[3] * Azalt Frekans donustiriciyt azaltir. 1] Otoma.
sifirlama x 1
@ [owma
Aralik: fonksiyon: sifirlama x 2
100 %* [0 - 500 %] | Kinetik yedekleme kazanci degerini [3] Otoma.
ylizde cinsinden girin. sifilama x 3
[4] Otoma.
sifirlama x 4
[5] Otoma.
sifirlama x 5
[6] Otoma.
sifirlama x 6
[7] Otoma.
sifirlama x 7
[8] Otoma.
sifirlama x 8
[9] Otoma.
sifirlama x 9
[10] * Otom.
sifirlama x 10
[11] Otom.
sifirlama x 15
[12] Otom.
sifirlama x 20
[13] Sonsuz oto. Alarmdan sonra sifirlama islevini
sfirlama scein. Sifirlandiginda, frekans
donusturiict yeniden baslatilabilir.
[Reset] tusu veya dijital girisler
araciigiyla bir sifilama gercekles-
MG200B42 Danfoss A/S © 05/2018 Tum haklar saklidir. 151




Dt

Parametre Aciklamasi

VLT® AQUA Drive FC 202

14-20 Sifirlama Modu

Secenek:

fonksiyon:

14-22 isletim Modu

Secenek:

fonksiyon:

tirmek icin [0] Manuel sifilama
ogesini secin.

Alarmdan sonra 1 ila 20 arasi
otomatik sifirlama gerceklestirmek
icin [1]-[12] Otomatik sifirlama x 1...
Xx20 6gesini segin.

Alarmdan sonra devam eden
yeniden ayarlama icin [13] Sonsuz
Otomatik Sifirlama 6gesini secin.

14-21 Oto. Ynd. Baslatma Zamani

3. S201 (A53) ve S202 (A54)
anahtarlarini=ON/| olarak
ayarlayin.

4, Test fisini takin (bkz.
Cizim 3.54).

5. Sebeke beslemesine
baglayin.

6. Degisik testler yapin.

7. Sonuglar ekranda
goruntulenir ve frekans

Aralik: fonksiyon: donustirict sonsuz bir
10 s* [0 - 600 s] Otomatik sifirlama islevini dongtiye girer.
baslatmak icin alarmdan zaman 3. Parametre 14-22 Isletim
araligin girin. Modu otomatik olarak [0]
parametre 14-20 Sifilama Modu [1]- Normal isletim secenegine
[13] Otormatik sifirlama olarak ayarlanir. Kontrol karti
ayarlandiginda bu parametre s semE memmE]
etkindir. isletimde baslatmak igin
. bir gtlic cevrimi yapin.
. Test Tamam ise
Secenek: fonksiyon: LCP okumasi: Kontrol karti Tamam.
Bu parametreyi normal isletimi Sebeke beslemesinin baglantisini
belirlemek, testler yapmak veya kesin ve test fisini cikarin. Kontrol
sunlar hari¢ tim parametreleri kartindaki yesil LED yanar.
baslatmak icin kullanin:
. R AR08 A Test basarisiz olursa
G LCP okumasi: Kontrol karti G/C
arizasl.
e Parametre 15-04 Asin Frekans déniistiriicliyli veya kontrol
Sicakliklar. kartini degistirin. Kontrol kartindaki
. Parametre 15-05 Asiri kirmizi gosterge 15191 yanar. Fisleri
Voltajlar. test etmek icin su terminalleri
o el velinps afte el Cizim 3.54 6gesinde gosterilen
dénistiriiciye cevrim (glic sekilde baglayin/gruplayin:
kapali/gti¢ agik) yapildiginda o (18, 27 ve 32)
etkindir. . (19, 29 ve 33)
[0] * Normal isletim | Frekans donustiricinin secili 5 (42, 53 ve 54)
uygulamadaki motorla normal
isletimi. E
[1] Kontrol karti Analog ve dijital girisleri ve cikislari \12” 13” 8\\ 19\\ ;7” ;9\\ 32” '3” 20H 37%
testi ve + 10 V kontrol voltajini test eder. lollelle O O ) 8 8 5
Test, dahili baglantilara sahip bir e E e e eI
test konektorl gerektirir.
Kontrol karti testi icin asagidaki
prosedurd kullanin: S BRI ED
1. Kontrol kart testi [1] ‘O“ “O“ “O‘ ‘O‘
secenedini belirleyin. ‘O‘ ‘OHQH I HQ‘
2. Sebeke besleme baglan- L
tisini kesin ve ekrandaki Gizim 3.54 Kontrol Karti Testi
15tk sonlinceye kadar Kablolari
bekleyin.
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14-22 isletim Modu

14-26 Cevirici Anizasinda Alarm Gecikmesi

cinsinden girin. Cikis akimi akim
sinirna (parametre 4-18 Akim Siniri)
ulastiginda, bir uyari verilir. Akim
sinir uyatisi bu parametrede
belirtilen periyot icin strekli olarak
mevcutsa frekans donustirticu
alarm verir. Akim sinirinda alarm
vermeden surekl olarak calismak
icin parametreyi 60 sn'ye ayarlayin.
Frekans donustiriciniin termal
gorintulenmesi etkin kalir.

14-25 Moment Sinirinda Alarm Gecikmesi

Secenek: fonksiyon: Aralk: fonksiyon:

[2] Baslatma Sunlar hari¢ tim parametre Size [0-355] Frekans donustiriict ayarlanan
degerlerini varsayilan ayarlarina related* stirede asirl voltaj tespit ettiginde
sifirlar: alarm, ayarlanan sureden sonra

. Parametre 15-03 Acma verilir.
Sayisi.
o Parametre 15-04 Agiri 3.13.4 14-3* Akim Sinir Kontroli
Sicakliklar.
. Parametre 15-05 Asiri Frekans donusturlcl, motor akimi ve bu sekilde de tork
Voltajlar. parametre 4-16 motor modda moment limiti ve
parametre 4-17 jeneratér modda moment limiti 6gelerinde
Frekans donisturtcu bir sonraki .. N
ayarlanan tork sinirlarindan daha yiksek oldugunda
acilis sirasinda sifirlanir. . - . I,
) etkinlestirilen integral akim siniri denetleyicisi 6zelliklerine
Parametre 14-22 Isletim Modu de sahiptir
aynica varsayilan ayar olan [0] Motor isletimi veya pozitif geribeslemeli isletimi esnasinda
Normal isletim secenegine doner. N L
akim sininna ulasildiginda, frekans donustiriici motorun

[3] Baslatma kontroliinii kaybetmeden olabildigince hizl bir sekilde

modu torku, 6nceden ayarlanmis tork sinirlarinin altina

[5] Clear service distrmeye calisir.

logs Akim kontroll etkinken frekans donustiirlici yalnizca dijital
- - giris [2] Ters yanasma veya [3] Yanasma ve ters sifirlama
14-24 Akim Sinininda Alarm Gecikmesi olarak ayarlanirsa durdurulabilir. Frekans doniistiriict akim
Aralik: fonksiyon: sinirindan uzaklasincaya kadar terminal 18 ila 33 arasindaki
60 s* [0 - 60 s] Akim sinir alarm gecikmesini sn terminaller etkin degildir.

Dijital girisin [2] Ters yanasma veya [3] Yanasma ve ters
sifilama olarak ayarlanmasi kullanildiginda frekans
donustiriict yanastirildigindan motor yavaslama siresini
kullanmaz.

14-30 Akim Siniri kontr., Oransal Kazang

Aralik: fonksiyon:
100 %*

[5 - 500 %] Akimi sinir denetleyicisi icin oransal
kazan¢ degerini girin. Yiiksek bir
dederin se¢imi denetleyicinin daha
hizli tepki gostermesini saglar. Cok
yuksek bir ayar denetleyicide

dengesizlige yol acabilir.

Aralik: fonksiyon: T
14-31 Akim Siniri Den., Entegrasyon Siiresi
60 s* [0 - 60 s] Tork sinirt alarm gecikmesini sn ;
cinsinden girin. Cikis torku tork Aralik: fonksiyon:
sinirlarina (parametre 4-16 motor Size [0.002 - 2 s] | Akim sinirn kontrol entegrasyon
modda moment limiti ve related* siiresini kontrol eder. Daha duistik
parametre 4-17 jeneratér modda bir degere ayarlamak daha hizli
moment limiti) ulastiginda, alarm tepki vermesini saglar. Cok dustk
verilir. Tork sinin uyarisi bu bir ayar denetleyicide dengesizlige
parametrede belirtilen periyot icin yol acabilir.
stirekli olarak mevcutsa frekans
doniistiirict alarm verir. 60 sn 14-32 Akim Siniri Den., Filtre Suresi
parametresini KAPALI olarak Aralik: fonksiyon:
ayarlayarak alarm gecikmesini Size [1-100 ms] [Akim sinin denetleyicisi diisiik gegis
devreden cikarin. Termal frekans related* filtresi icin bir zaman sabiti ayarlar.
donustiriict goruntilenmesi etkin
kalr.
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3.13.5 14-4* Enerji Optimizasyonu

Hem degisken torkta (VT) hem de otomatik enerji optimi-
zasyonu (AEO) modunda enerji optimizasyon diizeyini
ayarlamak icin parametreler.

Yalnizca parametre 1-03 Tork Karakteristikleri [2] Oto. Enerji
Optim. CT veya [3] Oto. Enerji Optim. VT olarak ayarlandiysa
otomatik enerji optimizasyonu etkindir.

14-40 VT Duzeyi

Aralik: fonksiyon:
66 %* [40-90 % |IDJUNLVIV]

Motor calisirken bu parametre
diizeltilemez.

DUYURU!

Bu parametre

parametre 1-10 Motor Yapisi [1]
PM, yiizeye mon. SP oldugunda
etkindir.

Dusuk hizda motor miknatislamasi
duzeyini girin. Disuk degerin secimi
motordaki enerji kaybini azaltir,
ancak yuk kabiliyetini de dustrtr.

14-43 Motor Cosphi

Aralk: fonksiyon:
Size [0.40-0951 | [DJUNLVI V]
related*

Bu parametre

parametre 1-10 Motor Yapisi [1]
PM, yiizeye mon. SP oldugunda
etkindir.

Cos(phi) ayar noktasi AMA boyunca
otomatik olarak en iyi AEO perfor-
masina ayarlanir. Normal sartlarda
bu parametreyi DEGISMEYIN. Ancak,
bazi durumlarda ince ayar icin yeni
bir degere gerekebilir.

3.13.6 14-5* Ortam

DUYURU!

14-5* Environment parametre grubundaki parametrelerin
herhangi biri degistirildikten sonra bir glic dongusii
gerceklestirin

Bu parametreler frekans dontstlrtciinin 6zel ortam
sartlarinda islemesine yardimci olur.

14-50 RFI Filtresi

Aralik: fonksiyon: [0] Kapali Yalnizca frekans donustiriict
- yalitiml bir sebeke kaynagindan,
E;T:ted* B D UYURU‘ yani IT sebekesinden besleniyorsa
Bu parametre [0] Kapali 63esini se¢in. Bu modda,
parametre 1-10 Motor Yapisi [1] sasi ile sebeke RFI filtre devresi
PM, yiizeye mon. SP oldugunda arasindaki dahili RFI kapasitleri
etkindir. (filtre kondansatérleri) DC baglan-
tisini zarar vermemek ve toprak
AEO icin izin verilebilen minimum kapasite akimlarini azaltmak adina
miknatislamayi girin. Disiik degerin kesilir (IEC 61800-3 ile uyumlu bir
secimi motordaki enerji kaybini sekilde).
azaltir, ancak ani yak degisimlerine [ * Acik Frekans dondstiracinin EMC
LT TN €6 T standartlari ile uyumlu oldugundan
emin olmak icin Agik [1] secenegini
g
belirleyin.
Aralik: fonksiyon:
TN R DU URU!
related* Bu parametre Secenek: fonksiyon:
parametre 1-10 Motor Yapisi [1] Frekans donustiricinin DC
PM, yiizeye mon. SP oldugunda baglantisindaki iyilestirilmis AC-DC
etkindir. voltaji volraj dalgalanyla iligkilidir.
Bu dalgalar artan yiikle biytiyebilir.
Otomatik enerji optimizasyonunun Bu dalgalar akim ve tork dalgalar
(AEO) etkin olacagi minimum olusturduklarindan istenmez. DC
frekansi girin. baglantisinda bu voltaj dalgalarini
azaltmak icin bir dengeleme
yontemi kullanilir. Genellikle, cogu
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14-51 DC Baglanti Telafisi

14-55 Cikis Filtresi

14-52 Fan Denetimi

Secenek: fonksiyon:
Ana fanin minimum hizini segin.

[0] * Otomatik Fani yalnizca frekans donustu-
rictiniin dahili sicakhgr 35 °C
(95 °F) ila yaklasik 55 °C (131 °F)
arasindayken calistirmak icin [0]
Auto secenegini belirleyin. Fan,
35 °C (95 °F) degerinde dusiik
hizda ve 55 °C (131 °F). degerinde
tam hizda calisir.

[1] %50

[2] %75

[3] %100

[4] Oto (Dusuk

sic. ort.)

14-53 Fan Monitorii

Secenek: fonksiyon: Secenek: fonksiyon:
uygulama icin DC baglantisi (parametre 14-01 Anahtarlama
dengelemesi 6nerilmektedir, ancak Frekansi icerisinde ayarlanir)
alan zayiflamasinda isletirken motor lizerinde sabitlenmesini saglar. Bu,
milinde hiz salinimlan Uretebilece- filtrenin glrdltisund, asiri 1Isinmasini
ginden dikkatli olun. Alan ve hasar gormesini engeller.
zayiflamasinda DC baglantisi
dengelemesini kapatin. DUYURU
Sicakhga bagh olarak,
[0] Kapal DC baglantisi dengelemesini anahtarlama frekansi yine de
devreden cikarr. otomatik olarak TAS ézelligiyle
[ Acik DC baglantisi dengelemesini kontrol edilir, ancak Danfoss
etkinlestirir. filtresi icin daimi kritik diizeyin
tizerine sinirhdir.

14-56 Kapasitans Cikis Filtresi

Cikis filtresinin kapasitansini girin. Filtre etiketindeki degeri bulun.
Yildiz baglantida LC filresinin dengeleme islevi icin filtrenin faz
basi esdeger kapasitansini girin (delta baglantisinda 2 faz
arasindaki kapasitansin 3 katidir).

Aralik: fonksiyon:
Size [0.1 - 6500 Cikis filtresinin kapasitansini girin.
related* uF]

14-57 Endiiktans Cikis Filtresi

Aralik: fonksiyon:
Size [0.001 - 65 Cikis filtresinin endiiktansini
related* mH] ayarlayin. Deger, filtre etiketinde

bulunabilir.

14-58 Voltage Gain Filter

Aralik: fonksiyon:
Secenek: fonksiyon: - - -
- — 100 %* [0 - 200 %] Bir LC filtresi kullanirken voltaja
Fan arizasi tespit edildiginde frekans uygulanan kazanci secin.
donustiriciniin eylemini segin.
[0] Devre Digl 14-59 Cevirici Birimlerinin Gercek Sayisi
N1~ Uyari Bu parametre yalnizca yiiksek gliclii frekans dondstirticiler
[2] Alarm icindir.
14-55 Cikis Filtresi Aralik: fonksiyon:
Secenek: fonksiyon: Size [1-11] Isletimdeki cevirici birimlerinin
related* gercek sayisini ayarlar.
DUYURU!
Motor calisirken bu parametre
diizeltilemez.
Bagh ciks filtresi tipini segin.
[0] * Filtresiz
[1] Siniis-Dalga
Filtresi
[2] Sabit Sinis- Bir Danfoss sine-dalga filtresi cikisa
Dalga Filtresi | baglysa bu segenek, 6zel gli¢
Olcuistinde anahtarlama frekansinin
filtrenin dizayn frekansinin
MG200B42 Danfoss A/S © 05/2018 Tiim haklari saklidir. 155
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3.13.7 14-6* Oto. Azalt

Bu grup, yiksek sicaklik oldugunda frekans donusttrtclyi
azlatacak parametreleri icerir.

14-60 Asin Sicaklik islevi

Hem 1s1 alict hem de kontrol karti sicakhigi programlanan sicaklik
sinirini asarsa bir uyari etkinlestirilir. Sicaklik daha da artarsa
frekans donustirticiniin alarm (alarm kilidi) vermesini ya da ¢ikis

akimini azaltmasini segin.

Secenek: fonksiyon:

[0] Alarm Frekans donustirtct alarm verir
(alarm kilidi) ve bir alarm olusturur.
Alarmi sifirlamak icin yeniden gii¢
verin, ancak 1si alici sicakh@i alarm
sinirinin altina diisene kadar

yeniden baslatima izin verilmez.

[1] * Azalt Kritik sicaklik asildiysa izin verilebilir
sicakliga ulasincaya kadar cikis

akimi azaltilr.

3.13.8 Cevirici Asirt Yakinde Alarm Yok

Bazi pompa sistemlerinde, frekans donistiriici isletimsel
akis basi 6zelliginin tim nokralarinda ihtiya¢ duyulan akimi
saglayacak uygun olclide olmamistir. Bu noktalarda,
pompanin frekans dondstiricinin nominal akimindan
daha ytksek bir akimi olmasi gerekir. Frekans dondsturiici
60 sn boyunca nominal akimin %110'unu saglayabilir. Hala
asir yukla ise frekans donustlriici normal olarak atar
(pompanin yanasma ile durmasini saglar) ve bir alarm verir.

Current
% of rated

130BA260.10

110
105
100

95

i
~60s i
Inverter - | Desiréd current»100% | Time
load ' | ' |
counter \ | \ [l
100
98
90.7
I I )
L\Naming ! Warning Time

Cizim 3.55 Asiri Yiik Kosulunda Cikis Akimi

Pompa istenilen kapasitede sirekli olarak calisamaz ise bir
streligine indirgenmis hizda calistirin.

Cikis akimi nominal akimin %100'Gnun altina disene kadar
pompa hizini otomatik olarak azaltmak icin

parametre 14-61 Cevirici Asini Yiik [slevi 6gesini secin
(parametre 14-62 Cev. Asir Yiik Azaltma Akimi 6gesinde
ayarlanir).

Parametre 14-61 Cevirici Asini Yiik lslevi frekans déniisti-
riiciinlin alarm vermesine izin veren bir alternatiftir.

Frekans donustirici, %98'de bir uyariya ve %90'da bir
uyarinin sifirlanmasina neden olan gevirici yik sayaciyla
gli¢ boélimiindeki yiki tahmin eder. %100 degerinde,
frekans donuUstlriicl atar ve bir alarm verir.

Sayacin durumu parametre 16-35 Cevirici Termal 6gesinde
okunabilir.

parametre 14-61 Cevirici Asini Yiik Islevi [3] Azaltma olarak
ayarlanirsa pompa hizi sayac %98'i astiginda azltilir ve
sayac %90,7'nin altina diisene kadar azaltiimis olarak kalr.
parametre 14-62 Cev. Asiri Yiik Azaltma Akimi drneg@in %95'e
ayarlanirsa sabit bir asiri yiik, pompa hizinin frekans
donustirici icin nominal ¢ikis akiminin %110'u ile %95'ine
karsilik gelen degerlerde dalgalanmasina sebep olur.

14-61 Cevirici Asin Yiik Islevi

Termal sinirlarin 6tesinde sabit asirt yiik varsa kullanilir (60 sn
boyunca %110).

Secenek: fonksiyon:

[0] Alarm Frekans donustrict atar ve bir
alarm verir.

[1] * Azalt Glc¢ bolumindeki yuki azaltmak

icin pompa hizini azaltir, sogumaya
izin verir.

14-62 Cev. Asin Yiik Azaltma Akimi

Aralik: fonksiyon:
95 %* [50 - 100 %]

Frekans donustuructudeki yik izin
verilebilir sinir astiginda azaltiimis
pompa hiziyla ¢alisirken akim
duzeyini (frekans dontstiricu icin
nominal ¢ikis akiminin %'si
cinsinden) girin (60 sn icin %110).

3.13.9 14-8* Secenekler

14-80 Harici 24VDC ile Saglanan Secenek

Secenek: fonksiyon:

DUYURU!

Bu parametre yalnizca bir gii¢
dongiisu gerceklestirerek islevi
degistirmektedir.

[0] * Hayir Frekans donustiriclniin 24 V DC
beslemesini kullanmak icin [0] Hayir

secenegdini belirleyin.

156 Danfoss A/S © 05/2018 Tim haklar sakhdir.

MG200B42



Dt

Parametre Aciklamasi Programlama Kilavuzu

14-80 Harici 24VDC ile Saglanan Secenek 14-90 Ariza Duzeyi

Secenek: fonksiyon: Dizi [21]
[ Evet Secenege glic vermek icin 24 V DC Secenek: fonksiyon:
bir harici besleme kullaniliyorsa [1] Th Uyari
Evet secenegini belirleyin. Girisler/ 2] Alarm
cikislar harici bir besleme ile isletil- 3] Alarm Kilidi
d|k|er|r?d§ frekans donusturiciden @l Geciken
galvanik izolasyonla yaltilir. Sifirlm. Alarmi

3.13.10 14-9 Hata Ayarlan

14-90 Ariza Diizeyi

Dizi [21]

Secenek: fonksiyon:
[0] Kapali Ariza dulzeylerini 6zellestirmek icin

bu parametreyi kullanin. Secili

kaynak icin tim uyarilari ve

alarmlar g6z ardi ettiginden [0]

Kapali secenegini dikkatlice kullanin.
Ariza Parametre Alarm Kapali Uyari Alarm Alarm kilidi Gecikmeli sifirlama ile alarm
10 V diisiik 1490.0 1 X D - - -
24 V distk 1490.1 47 X - - D -
1,8 V besleme dusiik | 1490.2 48 X - - D -
Voltaj siniri 1490.3 64 X D - -
Toprak hatasi 1490.4" 14 - - D X _
Toprak hatasi 2 1490.5" 45 - - D X _
Tork siniri 1490.6 12 X D - - -
Asin akim 1490.7 13 - - - D X
Kisa devre 1490.8 16 - - X D -
Sogutucu sicakl. 1490.9 29 - - X D -
Isi alici senséri 1490.10 39 - - X D -
Kontrol karti sicakhgi | 1490.11 65 - - X D -
Gg karti sicakhid 1490.12 69 - - X D -
Sogutucu sicakl. 1490.13% 244 - - X D -
Isi alici sensoru 1490.143 245 - - X D -
Glic karti sicakhigi 1490.15% 247 - - X D -
Surtkleme siniri 1490.16" 2 100 - - D X _
arizasl

Tablo 3.22 Secili Alarm Goriindigiindeki Olasi Eylemler

D = Varsayilan ayar. X = Olasi se¢im.

1) Yalnizca bu arizalar FC 202 triiniinde konfiglire edilebilir. Dizi parametreleri ile yazilim siniri nedeniyle digerlerinin timt MCT 10 Kurulum
Yazilimi yazilminda gosterilir. Diger parametre dizinler icin, akim degerinden (yani, varsayilan degerden) farkli bir deger yazmak deger aralik
disinda hatasini verecektir. Bu yiizden, konfigtire edilemeyenler icin ariza diizeyini degistirme izni verilmez.

2) 1.86'ya kadar tiim bellenim stiriimlerinde bu parametre 1490.6 olmustur.

3) Alarm 244, Isi alici sicakhdt., alarm 245, Isi alici sensérii ve alarm 247, Gii¢ karti sicakhigi ¢oklu gli¢ kartlari igin kullanilir.
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3.14 15-** S{rlcu Bilgisi parametreleri

isletim verileri, donanim konfigiirasyonu ve yazilim
stirimleri gibi frekans dénusturici bilgilerini iceren
parametre grubu.

3.14.1 15-0* isletim Verileri

15-00 isletim Saatleri

Aralik:

fonksiyon:

0 h*

[0 -
2147483647 h]

Frekans donusturtctiniin kag saat
cahstigini gorintileyin. Frekans
donusturict kapatildiginda deger
kaydedilir.

Aralik:

15-01 Calisma Saatleri

fonksiyon:

0 h*

[0 -
2147483647 h]

Motorun kag saat calistigini
gorlntileyin. Sayaci surda sifirlayin:
parametre 15-07 Calisma Saatleri
Sayacini Sifirla. Frekans donusturici
kapatildiginda deger kaydedilir.

15-02 kWh Sayaci

Aralik: fonksiyon:

0 kWh* [0 - Motorun gli¢ tiiketimini 1 saatin
2147483647 Ustlinde ortalama bir deger olarak
kWh] kaydedin. Sayaci surda sifirlayin:

parametre 15-06 kWh Sayacini Sifirla.

15-03 Ag¢ma Sayisi

Aralik: fonksiyon:
0* [0 - Frekans donustiriciniin agilma
2147483647 ] | sayisini goruntuleyin.
15-04 Asin Sicakliklar
Aralik: fonksiyon:
0* [0 - 65535 ] Frekans donusturtctnin sicakhk

arizasi sayisini gortintileyin.

Aralik:

15-05 Asin Voltajlar

fonksiyon:

0*

[0 - 65535 ]

Frekans donustirticiniin asiri voltaj
sayisini goruntileyin.

15-06 kWh Sayacini Sifirla

Secenek: fonksiyon:

[0] * Sifirlama kWh sayacinin sifirlanmasi
gerekmez.

[1] Sayaci sifirla kWh sayacini 0'a gerimek icin [OK]

tusuna basin (bkz.
parametre 15-02 kWh Sayaci).

15-07 Calisma Saatleri Sayacini Sifirla

Secenek: fonksiyon:

[0] * Sifirlama Calisma saatleri sayacinin
sifirlanmasi gerekmez.

[1] Sayaci sifirla Calisma saatleri sayacini

(parametre 15-01 Calisma Saatleri)
sifirlamak ve

parametre 15-08 Baslangi¢ Sayisi
degerini 0'a getirmek icin [1] Sayaci
sifirla secenegini belirleyin ve [OK]
tusuna basin (ayrica bkz.
parametre 15-01 Calisma Saatleri).

15-08 Baslangi¢ Sayisi

Aralik: fonksiyon:
0 [0- DUYURU!

2147483647 1 | harametre 15-07 Calisma

Saatleri Sayacini Sifirla yeniden
ayarlanirken bu parametre
sifirlanir.

Bu yalnizca bir okuma parame-
tresidir. Saya¢ normal baslatma/
durdurma komutunun sebep
oldugu ve/veya uyku moduna
girerken/uyku modundan cikarken
gerceklesen baslatma ve durdur-
malarin sayisini gosterir.

3.14.2 15-1* Veri Gunlik Ayarl.

Veri guinligl 4'e kadar veri kaynaginin

(parametre 15-10 Glinliik Kaynadi) ayri oranlarda
(parametre 15-11 Glinliik Araligi) surekli olarak gunlige
kaydedilmesini saglar. Bir tetik olayi

(parametre 15-12 Tetikleme Olayr) ve pencere

(parametre 15-14 Tetikleme Oncesi Ornekler) giinlige
kaydetmenin sartli olarak baglatiimasi ve durdurulmasi igin
kullanilir.

15-10 Giinluk Kaynag:

Dizi [4]

Secenek: fonksiyon:

[0] * Higbiri

[15] Readout:
actual setup

[1397] Alert Alarm
Word

[1398] Alert Warning
Word

[1399] Alert Status
Word

[1600] Kontrol
S6zcugu

Danfoss A/S © 05/2018 Tum haklari sakhdir.
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15-10 Giinluk Kaynagi

15-10 Giinluk Kaynag:

Dizi [4] Dizi [4]
Secenek: fonksiyon: Secenek:
[1601] Referans [1665] Analog Cikis
[Birim] 42 [mA]
[1602] Referans % [1666] Dijital Cikis
[1603] Durum [bin]
S6zclgi [1675] Analog Grs
[1610] Gug [kW] X30/11
[1611] Glg [hp] [1676] Analog Grs
[1612] Motor voltaji X30/12
[1613] Frekans [1677] Analog Cks
[1614] Motor Akimi X30/8 [mA]
[1616] Tork [Nm] [1687] Bus Readout
[1617] Hiz [RPM] AIarm/Warning
[1618] Motor Termal [1689] Configurable | parametre 8-17 Configurable Alarm
[1622] Tork [%] Alarm/Warning | and Warningword 6gesinde
1624] Calibrated Word konfigtire edilen alarm/uyari
Stator s6zclglnu gunlige kaydeder.
Resistance [1690] Alarm
[1626] Gug Filtreli S6zcugu
[kW] [1691] Alarm
[1627] Guig Filtreli Sozclgu 2
[hp] [1692] Uyari Sézcigu
[1630] DC Baglanti [1693] Uyari Sozctgi
Voltaji 2
[1632] Fren Enerjisi /s [1694] Genisletilmis
[1633] Fren Enerjisi /2 Durum
dak S6zcugu
[1634] Sogutucu [1695] Dis Durum
sicakhgr. Sozclgi 2
[1635] Cevirici Termal [1697] Alarm Word 3
[1645] Motor Phase U [1698] Warning Word
Current 3
[1646] Motor Phase V [1830] Analog Girisi
Current X42/1
[1647] Motor Phase [1831] Analog Girisi
W Current X42/3
[1650] Dis Referans [1832] Analog Girisi
[1652] Geri Besleme X42/5
[Birim] [1833] Analog Cks
[1654] Geri Besleme X42/7 [V]
1 [Birim] [1834] Analog Cks
[1655] Geri Besleme X42/9 [V]
2 [Birim] [1835] Analog Cks
[1656] Geri Besleme X42/11 [V]
3 [Birim] [1850] Sensorsiiz
[1659] Adjusted Okuma [unit]
Setpoint [1860] Digital Input 2
[1660] Dijital Giris [2791] Cascade
[1662] Analog Giris Reference
53 [3110] By-pass
[1664] Analog Girig Durum
54 S6zcugu
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15-11 Giinluk Arahig

15-12 Tetikleme Olay:

Dizi [4] Secenek: fonksiyon:
Aralik: fonksiyon: [26] Mantik kurali 0
Size [0-0] Gunlige kaydedilecek degiskenlerin [27] Mantik kural 1
related* her drneklemesi arasindaki araligi [28] Mantik kural 2
ms cinsinden girin. [29] Mantik kurah 3
[33] Dijital giris
Secenek: fonksiyon: [34] Dijital girig
Tetikleme olayini seger. Tetikleme DU
olay! gerceklestiginde, gnligi 35] Dijital giris
durdurmak icin bir pencere Di27
uygulanir. Tetikleme olayr gercek- (36 Dijital giris
lesmeden 6nce giinliik, Grneklerin DI29
belirtilen bir ytizdesini saklar [37] Dijital giris
(parametre 15-14 Tetikleme Oncesi DI32
Ornekler). [38] Dijital giris
DI33
[o] * Yanhs
= [50] Karsilastirici 4
[1] Dogru
[51] Karsilastirici 5
[2] Calistirma
[60] Mantik kurali 4
[3] Aralikta
[61] Mantik kurah 5
[4] Referansta
(6] Akim sinin Secenek: fonksiyon:
71 G L] 0 SureKli gunluk | Surekli guniuge Kaydetme igin 0]
CIFIICE Her zaman giinliige kaydet 6gesini
[8] Altinda | secin.
dusuk
o] Ostande | [1] Tetikl. tek gun. | parametre 15-12 Tetikleme Olayi ve
yiiksek kyd. parametre 15-14 Tetikleme Oncesi
[10] Hiz aralig Ornekler kullanarak giinlige
disinda kaydetmeyi sartli olarak baslatmak
1] Diistk hizin ve durdurmak icin [1} Tetiklemede
altinda bir kez kaydet 6gesini secin.
T e
Ustlinde
3] G o8] aalley Aralik: fonksiyon:
disnd 50* [0-100] Bir tetikleme olayi gerceklesmeden
[14] Geri bsl altnd, once gunliikte sakalancak tim
diisk orneklerin yuzdesini girin. Ayrica
[15] Geri bsl Gstnd, bkz. parametre 15-12 Tetikleme Olayi
ylksk ve parametre 15-13 Giinliik Modu.
[16] Termal uyarisi
[17] Sebeke aralik
disinda
[18] Ters cevirme
[19] Uyari
[20] Alarm (alarm)
[21] Alarm (alarm
kilidi)
[22] Karsilastirici 0
[23] Karsilastiric 1
[24] Karsilastirici 2
[25] Karsilastirici 3
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3.14.3 Servis Gunlugu

Belirli bir alarmin verildigi durumlarda, servis guinligi islevi
5 saniyelik araligin ayrintili glinliik bilgilerini kaydeder.
Servis teknisyenleri sorun gidermek ve frekans donustu-
ricliyli en iyiye getirmek amaciyla bu bilgileri analiz
edebilir.

Frekans donlsturlict 24'e kadar servis guinligiini flash
bellekte kaydedebilir.

Servis glinligu kaydi tetikleyen alarmlarin listesi surada yer
alir: béliim 3.14.6 Servis Guinliigii Kaydini Tetikleyen Alarmlar.
Uygulamaya baglh alarmlar, 6rnegin, Safe Torque Off, bir
servis glinltigl kaydin tetikleme.

Ornekleme orani
Farkl 6rnekleme degerleri olan 2 periyot vardir:

. Yavas Ornekler: 250 ms oraninda 20 6rnek
alarmdan 6nce 5 sn'lik ge¢mis olusturur.

. Hizli 6rnekler: 5 ms oraninda 50 6rnek alarmdan
once 250 ms'lik ge¢mis olusturur.

DUYURU!

Ger¢ek zamanli saat (RTC) damgasini etkinlestirmek icin
gercek zamanli saat modiiliinii kullanin. Ger¢cek zamanli
saat kullanilamiyorsa parametre 15-32 Alarm Gnlg: Zaman
o6gesindeki isletim zamani kaydedilir.

Servis glinligl Tablo 3.23 icerisinde gosterilen unsurlari
icerir.

# | Alarm giinliigii verileri |Parametre numarasi

1 |Alarm zamani (degerlerin [ Parametre 0-89 Tarih ve Saat
1'): Okumasi veya
e Oncelik gercek parametre 15-32 Alarm Gnlg:

zamanl saat (varsa). |Zaman

e Oncelik isletim
zamani (RTkullani-

lamiyor ise).

2 [Alarm kodu Parametre 15-30 Alarm Gnlg: Hata
Kodu

3 |[Frekans Parametre 16-13 Frekans

4 |Hiz (RPM) Parametre 16-17 Hiz [RPM]

5 |Referans (%) Parametre 16-02 Referans %

7 |DC baglanti voltaji Parametre 16-30 DC Baglanti Voltaji

9 |Motor fazi U akimi Parametre 16-45 Motor Phase U
Current

10| Motor faz1 V akimi Parametre 16-46 Motor Phase V
Current

11 | Motor fazi W akimi Parametre 16-47 Motor Phase W
Current

12 [Motor fazi voltaji Parametre 16-12 Motor voltaji

15 [ Kontrol s6zclg Parametre 16-00 Kontrol S6zcligii

# [Alarm gunliigu verileri |Parametre numarasi

16 | Durum sézcligi Parametre 16-03 Durum Sézcligii

Tablo 3.23 Servis Gunliigu Verileri

3.14.4 Servis Gunlugunin Temizlenmesi

Flash bellek 24'e kadar kayit tutar Daha fazla giinliik
kaydetmek icin servis giinligi bellegini temizleyin.

Servis gunliigini temizlemek igin:

1. parametre 14-22 [sletim Modu bélimiinde, [5]
Servis Glinligiinii Temizle secenedini belirleyin.

2. Frekans donustirlictye glc verin. Servis
glinliglnin temizlenmesi agma zamaninin
yaklasik 1 sn uzatir.

Servis glinligini temizlemeden 6nce MCT 10 Kurulum
Yazilimi kullanarak servis glinltigi kayitlarini kaydedin.

Test etme esnasinda gerceklesmis alarmlari silmek icin
isletime alimdan sonra serbis giinligiini temizleyin.

Servis glinligl gostergesi
Parametre 16-42 Service Log Counter bellekte depolanan
servis glinliklerinin sayisini gosterir.

Frekans donisturlict asagidaki yontemlerden 1'inde servis
glinligu belleginin dolu oldugunu gosterir:

. LCP su mesaji gosterir:
Gunlukleri temizle Servis glinltigu dolu: 28 [M26]

. parametre 16-96 Bakim S6zcligii 6gesinde bit 25
yuksek ayarlanir (0x2000000).

Frekans donusturlcinin baslatilmasi servis gunlugi
bellegini temizlemez.

3.14.5 Servis Gunlugu Bilgilerinin Okunmasi

Servis giinltgu bilgilerini okumak icin MCT 10 Kurulum
Yazilimi yazilmini kullanin.

Servis bilgilerini okumak igin:

1. MCT 10 Kurulum Yazilimi yazilimini agin.
2. Bir frekans donistlrlicl secin.

3. Servis GUnlugu eklentisini segin.

4. Slirticliden oku 6gesini segin.

MG200B42
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Options_Help

on [ 613 QO

, service log test.ssp - MCT 10 Set-up Software _— ! )

File Edit View Insert Communication Tools Options Help

hed| @ EEe ¥ e
i- § UsB1 -
£ & Project NB! "Read from drive™ causes Service Log folder cont

= 58 1 FC-102 11.00kW (PL1K) 380V-480V ——
- Quick Menus Read from drive

All Parameters

i Ay Alarms

+} Smart Logic

F9 Clock Functions

Timed Actions

9 Preventive Maintenance
B2 Cascade Controller

B Drive File System

{
H o
E E Software Customizer )
; v o sona .
=] Service Log| 8 a Log 0, Cod a 21 @ 58
7 WotrSpeedin ot e Logkog0, Cade 14, Ve Vot SecdRPM 31io0s 2 %1
H B Log0, Code 14, Value 13 =} a2 w2
B Log 1, Code T, Value 0 2 G4 [ oLk vataoe e Lgkag, G 1 Ve DGkt ok s @ e °
2] v Service " tor Phase V Current
i il 1092, Code 45, Value 15 & MotorPhase V Curent ervce Logkogo, Code Ve e Vot 6201 2 %3 o
il P t \ervice Log\Log 0, Code. 13\Motor Phase 6.2201 2 235
enie LogLogO, Code 14, Ve Wt Frase Ubotage 6200 2 1721 3
171 tLirticil \Service Log\Log 0, Code 13\Motor Phase V Voltage: 62.2010 42 721
Cizim 3.56 MCT 10, Siiriiciiden Oku hodviseriegpond oo @m0 2 i e
\Service Loglog 8, Code 14, Vake 13\ControlWord 0w #5Chex 00000100001111006i 5
e Logkog0, Cade 1, Ve 13t Viord 20096 2 ESmex000011I0I000011n o]

Cizim 3.58 Servis Giinliigii Ayrintili Goriinimi, 250 ms
Gizim 3.57 MCT 10 Kurulum Yazilimi icerisinde servis
glinligu gorintlsini gosterir. Belirli bir zamandaki ayrintih
okumalari gériintiilemek icin imleci kullanin. 3.14.6 Servis Gunlagu Kaydini Tetikleyen
Alarmlar

Dptions_ Help

# Alarm bashgi

4 Sebeke fazi kaybi
5 DC voltaj yksk
6

7

8

DC voltaj disuk
DC asin voltaj

DC dusuk voltaj.
9 Cvrci asirt yklu
10 Motor ETR asir

12 Tork siniri
i rers—re———
Y -Zi‘;;ﬁf&;’w v froper i S 13 Asiri Akim
merm— - o frreal
bivetn st i firnt e - 2 14 Toprak (topraklama) Arizasi
oo con . v ryens 24 =
vt Pttt o o s S 16 |Kisa Devre
- oo g
et — — R 18 | Baslatma Basarisiz

Cizim 3.57 Servis Ginligii Gorniimi, 5 sn 25 |Fren rezistord

26 Fren asin yuki

27 Fren IGBT

28 Fren denetimi

30 |U fazi kaybi

31 V fazi kaybi

32 | W fazi kaybi

36 Sebeke kesintisi

37 Besleme voltaji dengesizligi
44 Toprak (topraklama) Arizasi AL44
45 Toprak (topraklama) Arizasi 2
59 Akim sinin

Arizadan onceki son 250 ms'ye odaklanmak icin
yakinlastirma islevini kullanin. Bkz. Cizim 3.58.

Tablo 3.24 Servis Gunliigi Kaydini Tetikleyen Alarmlar

DUYURU!

Bir alarm 2 durumlu (uyari/alarm) ise alarm durumuna
gecerken yalnizca servis giinligi kaydini tetikler.

162 Danfoss A/S © 05/2018 Tum haklari sakhdir. MG200B42



Dt

Parametre Aciklamasi
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3.14.7 15-2* Tarihsel GlUnluk

15-21 Tarihsel Giinliik: Deger

Dizi [50]
Pz.;\.rar.r'\ve.t.re grubu'ndfa\kl dI.ZI ?a.r.anietrejﬂ ile 50'ye kadar Aralik: fonksiyon:
glinligu kaydedilmis veri gorintileyin. Olayin gerceklestigi
. Ly s . Uyari Ondalik deger.
her seferde veriler giinlige kaydedilir (SLC olaylari ile L oy it [
karistinlmamalidir). Asagidaki alanlarin 1'inde olaylar bu sozcugu il il 91
N . - parametre 16-92 Uyari
baglamda bir degisim olarak tanimlanir:
L. Sozciigi.
. Dijital girisler.
Alarm Ondalik deger.
° Dijital gikiglar sozcligl Aciklama icin bkz.
. Uyari s6zcugu. parametre 16-90 Alar
m Sézcigu.
. Alarm s6zctgu. J -
Durum Ondalik deger. Ikili
b Durum sozcigu. sO6zclgu degere donustir-
e Kontrol sézciigu. dukten sonra
Genisletilmis d o aciklama icin bkz.

. enisletilmis durum sézctgu. parametre 16-03 Duru
Olaylar ms cinsinden zaman damgasi ve deger ile glinlige m Sézcigu.
kaydedilir. 2 olay arasindaki zaman araligi olaylarin Kontrol Ondalik deger.
gerceklesme sikligina baghdir (her tarama zamaninda sozcugi Aciklama icin bkz.
maksimum). Verilerin glinlige kaydedilmesi surekli olarak parametre 16-00 Kont
gerceklesen bir islemdir, ancak bir alarm verildiginde rol Sézciigi.
glinliik kaydedilir ve degerler ekranda gorintilenebilir. Bu Genisle- Ondalik deger.
ozellik, 6rnegin alarmi takip eden bir servis gerceklesti- tilmis Aciklama icin bkz.
rirken kullanishdir. Seri iletisim baglanti noktasi veya ekran durum parametre 16-94 Geni
araciligiyla bu parametrede bulunan gulnlik ge¢misini sézcigi sletilmis Durum
gorintileyin. Sézciigi.

15-20 Tarihsel kayit: Ola
Dizi [50] Olaylar
Aralik: fonksiyon:
0% [0-255] Gunluge kayitl olaylarin olay 15-22 Tarihsel Giinliik: Zaman
tlriint gorintileyin.
Dizi [50]
15-21 Tarihsel Giinliik: Deger Aralk: fonksiyon:
Dizi [50] 0 ms* [0 - Gunluge kayitl olayin gerceklestigi
Aralik: fonksiyon: 2147483647 saati gorintileyin. Frekans
ms] donusturich baslatildigindan zaman
0* [0 - Gunluge kayitli olayin degerini _— Sp— .
5147483647 T | ms cinsinden 6lcultr. Maksimum
] glorurlltuleyw;. va IO o e U);um " deger yaklasik olarak 24 giine
olarak olay degerierini yorumiayin: karsilik gelir, bu zaman periyo-
Dijital giris |Ondalik deger. ikili tundan sonra sayac 0'da yeniden
degere dondistiir- baslatilir.
dikten sonra
aciklama icin bkz. 15-23 Tarihsel Gunliik: Tarih ve Saat
parametre 16-60 Dijita Dizi [50]
[ Giris. Aralik: fonksiyon:
Dijital cikig Onfiallk c{egfr.jhh Size [0-0] Dizi parametresi; Tarih ve Saat 0-49:
(chu“yaflllm d?gere donistar- related* Bu parametre giinliige kayith olayin
strimiinde |dikten sonra ne zaman gerceklestigini gosterir.
gorintu- aciklama icin bkz.
lenmez) parametre 16-66 Dijita
| Cikis [bin].
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3.14.8 15-3* Alarm GUnligu

Bu gruptaki parametreler 10'a kadar hata kaydinin gorinti-
lenebilecegi dizi parametreleridir. Giinlige en son
kaydedilmis veri O, en eski veri ise 9'dur. Hata kodlari,
degerleri ve zaman damgasi tim kayith veriler icin
gorintilenebilir.

15-30 Alarm Gnlg: Hata Kodu

Dizi [10]
Aralik: fonksiyon:
0% [0 - 65535] [Hata kodunu gorintileyin ve

béliim 5 Sorun giderme 6gelerinde
anlamina bakin.

15-31 Alarm Gnlg: Deger

Dizi [10]
Aralik: fonksiyon:
0* [-32767 - Hatanin ilave agiklamasini

32767 1 gorlntileyin. Bu parametre
cogunlukla alarm 38, dabhili ariza ile

kullanlir.

15-32 Alarm Gnlg: Zaman

Dizi [10]
Aralik: fonksiyon:
0 s* [0 - Gunlige kayith olayin gerceklestigi

2147483647 s] | tarihi goruntuleyin. Frekans

donusturiciniin baslatiimasindan

itibaren zaman sn cinsinden o&lcular.

15-33 Alarm Gnlg: Tarih ve Saat

Dizi [10]

Aralik: fonksiyon:

Size [0-0] Dizi parametresi; Tarih ve Saat 0-9:
related* Bu parametre giinliige kayith olayin

ne zaman gerceklestigini gosterir.

15-34 Alarm Log: Setpoint

Dizi [10]
Arahk: fonksiyon:
0 [-999999.999 | Dizi parametresi; durum degeri 0-9.
ProcessCtrl [-999999.999 |Bu parametre alarmin durumunu
Unit* ProcessCtrlUnit | gOsterir:
1 0: Alarm etkin degil.
1: Alarm etkin.

15-35 Alarm Log: Feedback

Dizi [10]
Aralik: fonksiyon:
0 [-999999.999
ProcessCtrl | - 999999.999
Unit* ProcessCtrlUnit
]

15-36 Alarm Log: Current Demand

Dizi [10]

Aralik: fonksiyon:
0 %* [ 0-100% ]
Dizi [10]

Secenek: fonksiyon:
[0] *

[1] %

[5] PPM
[10] 1/dak
[11] RPM
[12] DARBE/sn
[20] I/sn
[21] I/dak
[22] I/sa
[23] m?/sn
[24] m?/dak
[25] m*/sa
[30] kg/sn
[31] kg/dak
[32] kg/sa
[33] t/dak
[34] t/sa
[40] m/sn
[41] m/dak
[45] m

[60] °C

[70] mbar
[71] bar
[72] Pa

[73] kPa
[74] m WG
[75] mm Hg
[80] kw
[120] GPM
[121] gal/sn
[122] gal/dak
[123] gal/sa
[124] CFM
[125] ft*/sn
[126] ft*/dak
[127] ft/sa
[130] Ib/sn
[131] Ib/dak
[132] Ib/sa
[140] ft/sn
[141] ft/dak
[145] Ft
[160] °F
[170] psi
[171] Ib/in?
[172] in wg
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15-37 Alarm Log: Process Ctrl Unit

15-46 Frek. Donlistiurici Siralama Numarasi

3.14.9 15-4%* Siricu Kimligi

Frekans donustiriciiniin donanim ve yazihm konfigu-

rasyonu hakkinda salt okunur bilgiler iceren parametreler.
15-40 FC Tiirii
Aralik:

0* [0-6]

fonksiyon:

FC tipini goruntileyin. Okuma, tip
kodu taniminin gi¢ alaniyla aynidir,
karakterler 1-6.

15-41 Gii¢ Bolimi
Aralik:
0% [0-20]

fonksiyon:

FC tipini goruntileyin. Okuma, tip
kodu taniminin gii¢ alaniyla aynidir,
karakterler 7-10.

15-42 Voltaj
Aralik: fonksiyon:
0% [0-20] FC tipini goruntileyin. Okuma, tip

kodu taniminin gii¢ alaniyla aynidir,
karakterler 11-12.

15-43 Yazihm Surimii
Aralik:
0% [0-5]

fonksiyon:

Gu¢ yazilimi ve kontrol yazilimindan
olusan birlesik yazilim strimuni

(veya paket strimu) gorintuleyin.

15-44 Sirah Tiir Kodu Dizesi
Aralik:
0% [0-40]

fonksiyon:

Frekans donusturiictyd orijinal
konfigiirasyonunda yeniden siparis
etmek icin tip kodu dizesini
goruntileyin.

15-45 Gercek Tir Kodu Dizesi
Aralik:
0* [0-40]

fonksiyon:

Gercek tip kodu dizesini

goruntuileyin.

Dizi [10] Aralik: fonksiyon:

Secenek: fonksiyon: karti degisiminden sonra siparis
[173] ft WG numarasini geri almak icin bkz.
[174] inc Hg parametre 14-29 Servis Kodu.
[180] HP

15-47 Giig¢ Karti Siralama No
Aralik:
0* [0-8]

fonksiyon:

Glg¢ karti siparis numarasini
gorintileyin.

15-48 LCP Kimlik Numarasi

Aralik: fonksiyon:
0 | [0-20]

15-49 Yazilim Kimligi Kontrol Karti

Aralik: fonksiyon:
0* [0-20]

| LCP ID numarasini gorintileyin.

Kontrol karti yazilim stirim
numarasini gorintuleyin.

15-50 Yazilim Kimligi Gii¢ Karti

Aralik:
0* [0-20]

fonksiyon:

Glg karti yazilm strim numarasini
gorintileyin.

15-51 Frekans Donusturiicli Seri Numarasi

Aralik:
0* [0-10]

fonksiyon:

Frekans donusturtcu seri
numarasini gorintuleyin.

15-53 Gii¢ Karti Seri Numarasi

Aralik: fonksiyon:
0* [0-19]

Glg karti seri numarasini

gorintileyin.

15-54 Config File Name

Array (Dizi) [5]

Aralk: fonksiyon:
Size [0-16] Ozel konfigiirasyon dosyasi adlarini
related* gosterir.

15-58 SmartStart Dosya Adi

Aralk: fonksiyon:
Size [0-20] SmartStart dosya adini gosterir.
related*

15-59 CSIV Dosya Adi

15-46 Frek. Doniistirici Siralama Numarasi Arahk: fonksiyon:
N Size [0-16] Mevcut durumda kullanilan CSIV
Arahk: fonksiyon: L .
. related* (musretiye 6zgu birincil degerleri)
0¥ [0-8] Frekans donusturdictyd orijinal dosya adini gésterir.
konfigiirasyonunda yeniden siparis
etmek icin kullanilan 8 basamakli
siparis numarasini gorintileyin. Glg
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3.14.10 15-6* Secenek Kimligi.

Salt okunur parametre grubunda A, B, CO ve C1
yuvalarinda kurulu seceneklerin donanim ve yazihm
konfiglirasyonu hakkinda bilgiler vardir.

15-60 Montaj Secenegi

Dizi [8]
Aralik: fonksiyon:
0% | [0-30] | Kurulu segenegin tipini gosterir. ‘

15-61 Secenek Yzl. Versiyonu

Dizi [8]
Aralik: fonksiyon:
0* [0-20] Kurulu secenegin yazilim strimind

gorintileyin.

15-62 Secenek Sira No

Dizi [8]
Aralik: fonksiyon:
0* [0-8] Kurulu segeneklerin siparis

numarasini gosterir.

15-63 Secenek Seri No

Dizi [8]
Aralik: fonksiyon:
0* [0-18] Kurulu segenegin seri numarasini

goriuntileyin.

15-70 A Yuvasinda Secenek
Aralik:
0* [0-30]

fonksiyon:

A yuvasina kurulu secenegi tip kodu
dizesini ve tip kodu dizesinin ne
anlama geldigini goruntleyin.
Ornegin, AX tip kodu dizesi secenek
yok anlamina gelir.

15-71 A Yuvasi Secenegi Yazilim Suriimi
Aralik:
0* [0-20]

fonksiyon:

A yuvasina kurulu secenek icin

yazilim srimini gérintileyin.

15-72 B Yuvasinda Secenek
Aralik:
0* [0-30]

fonksiyon:

B yuvasina kurulu secenegi tip kodu
dizesini ve tip kodu dizesinin ne
anlama geldigini gorintileyin.
Ornegin, BX tip kodu dizesi Secenek
yok anlamina gelir.

15-73 B Yuvasi Secenegi Yazilim Strimii
Aralik:
0* [0-20]

fonksiyon:

B yuvasina kurulu secenek icin
yazilim srimiind gorintileyin.

15-74 CO Yuvasindaki Secenek

Aralk: fonksiyon:
0% [0-30]

C yuvasina kurulu secenegi tip kodu
dizesini ve tip kodu dizesinin ne
anlama geldigini goruntileyin.
Ornegin, CXXXX tip kodu dizesi
secenek yok anlamina gelir.

15-75 CO Yuvasi Secenegi Yazilim Suriimii
Aralik:
0% [0-20]

fonksiyon:

C yuvasina kurulu secenek icin
yazilim strimind gorintileyin.

15-76 C1 Yuvasindaki Secenek
Aralik:
0% [0-30]

fonksiyon:

Secenekler icin tip kodu dizesini
gosterir (secenek yoksa CXXXX).

15-77 C1 Yuvasi Secenegi Yazilim Suriimii

Aralik:
0* [0-20]

fonksiyon:

C yuvasi seceneginde kurulu
secenek icin yazilim strimd.

15-80 Fan Calisma Saatleri
Aralik:
0 h* [0 - Bu parametre harici fanin kag saat
2147483647 h] | calistigini gosterir. Frekans

donusturict kapatildiginda deger
kaydedilir.

fonksiyon:

3.14.11 15-9* Parametre Bilgisi

15-92 Tanimhli Parametreler
Aralik:
0* [0 - 9999 ]

fonksiyon:

Frekans donustiricide taniml tim
parametrelerin listesini
gorintileyin. Liste 0 ile sonlanir.

15-93 Degistirilen Parametreler
Aralik:
0* [0-9999 ]

fonksiyon:

Varsayilan ayarlari degistirilen
parametrelerin listesini
gorintileyin. Liste 0 ile sonlanir.
Uygulamadan sonraki 30 sn
icerisinde degisiklikler gériinme-
yebilir.

15-98 Siiriicii Tanimi
Aralik:
0 | 0-40] |

fonksiyon:
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15-99 Parametre Metaveri

Dizi [30]
Aralik: fonksiyon:
0* [0-9999 ] Bu parametre MCT 10 Kurulum
Yazilimi aracinin kullandigr verileri
icerir.
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3.15 16-** Veri Okumalari Parametreleri

3.15.1 16-0* Genel Durum

16-00 Kontrol Sozciigii

fonksiyon:

[0 - 65535 ]

Seri iletisim baglanti noktasi
Uzerinden frekans donustirticiden
on altili kodda gonderilen kontrol
s6zcuglnu goruntiler.

3.15.2 16-1* Motor Durumu

16-10 Giic [kKW]

Aralk: fonksiyon:
0 kW [0 - 10000 Motor glicini kW cinsinden
kw1 gosterir. Gosterilen deger gercek

motor voltajina ve motor akimina
bagl olarak hesaplanir. Deger filtre-
lendiginden bir giris degeri ve veri
okuma degerleri degistirildiginde
yaklasik 1,3 sn'lik bir gegis olabilir.
Okuma degerinin fieldbus'taki

16-01 Referans [Birim]

Aralik: fonksiyon:

0 Referen- [-999999 - parametre 1-00 Konfiglirasyon Modu

ceFeedback | 999999 modunda segili konfiglirasyondan

Unit* Reference- kaynaklanan birimde, darbe Uzerine
FeedbackUnit] | veya analog temelinde ugulanan

onceden ayarlanmis referans
degerini goruntileyin (Hz, Nm veya
RPM).

16-02 Referans %

Aralik: fonksiyon:
0 %* [-200 - Toplam referansi goruntuleyin.
200 %] Toplam referans dijital, analog,

onceden ayarl, bus ve referanslari
dondurmaya ilaveten yakalama ve
yavaslama referanslarinin toplamidir.

16-03
Aralik:

Durum Soézciigi

fonksiyon:

0*

[0 - 65535 ]

Seri iletisim baglanti noktasi
Uzerinden frekans donusturtictiden
on altili kodda gonderilen durum
s6zcUgunu goruntileyin.

16-05 Ana Gercek Deger [%]

Aralik: fonksiyon:
0 %* [-100 - Fieldbus master'a Durum s6zctigu
100 %] ile gonderilen Ana Gergek Degeri

bildiren 2 baytlik s6zcigu
goruntileyin. Daha fazla ayrinti igin
bkz. VLT® PROFIBUS DP MCA 101
Programlama Kilavuzu.

¢ozUnurligu 10 W adimdadir.

16-11 Giig [hp]

Aralk: fonksiyon:
0 hp* [0 - 10000 Motor glclnl hp cinsinden
hpl goruntileyin. Gosterilen deger

gercek motor voltajina ve motor
akimina bagh olarak hesaplanir.
Deger filtrelendiginden bir giris
degeri ve veri okuma degerleri
degistirildiginde yaklasik 1,3 ms'lik
bir gecis olabilir.

16-12 Motor voltaji
Aralik:
0 Vv

fonksiyon:

[0 - 6000 V] | Motorun kontroli icin kullanilan,
hesaplanan motor voltaji degerini

goruntileyin.

Aralik:
0 Hz*

fonksiyon:

[0 - 6500 Hz] | Rezonans soniimlemesiz motor

frekansini goriinttleyin.

16-14 Motor Akimi
Aralik:
0 A*

fonksiyon:

[0 - 10000 A] | Irms,ortalama bir deger olarak
oOlciilen motor akimini goriinttleyin.
Deger filtrelendiginden bir giris
degeri ve veri okuma degerleri
degistirildiginde yaklasik 1,3 sn'lik
bir gecis olabilir.

16-15 Frekans [%]

Aralik: fonksiyon: 0 %* [-100 - Gercek motor frekansini (rezonans
0 Custom- | [-999999.99 - | parametre 0-30 Ozel Okuma Birimi, 100 %] sonimlemesiz) parametre 4-19 Maks.
ReadoutUni | 999999.99 parametre 0-31 Ozel Okuma Min. Cikis Frekansi'nin bir ytzdesi (6lcek
t* CustomRea- Degeri ve parametre 0-32 Ozel 0000-40000 onaltili) olarak
doutUnit] Okuma Maks. Degeri icerisinde raporlayan bir 2 bayth s6zctik secin.
belirlenen kullanici tanimli Dizin 1'i MAV yerine durum s6zcigi
okumalari gériintiileyin. ile gdndermek icin
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16-15 Frekans [%]

16-22 Tork [%]

16-16 Tork [Nm]

Aralik: fonksiyon:
0 Nm* [-30000 - Motor miline uygulanan tork
30000 Nm] degderini isaretle goruntileyin.

Nominal tork agisindan %110 motor
akimi il tork arasinda tam bir
dogrusallik yoktur. Bazi motorlar
%160'tan daha fazla tork saglar. Bu
ylizden, minimum ve maksimum
degerler maksimum motor akimina
ve kullanilan motora goére degisir.
Deger filtrelendiginden bir giris
degeri ve veri okuma degerleri
degistirildiginde yaklasik 1,3 sn'lik
bir gecis olabilir.

16-17 Hiz [RPM]

Aralik: fonksiyon: Aralk: fonksiyon:
parametre 9-16 PCD Okuma Konfigii- 0 %* [-200 - Bu yalnizca bir okuma parame-
rasyonu ayarini yapin. 200 %] tresidir.

Suradaki motor boyutu ve nominal
hiz ayarina bagli olarak nominal
torkun yiizdesinde saglanan gercek
torku gosterir: parametre 1-20 Motor
Glicii [kW] veya

parametre 1-21 Motor Giicti [HP] ve
parametre 1-25 Motor Nominal Hizi.
Bu, 22-6* Kopmus Kayis Tespiti
parametre grubunda ayarlanan
kopmus kayis islevince
goruntilenen degerdir.

16-23

Motor Shaft Power [kW]

Aralk: fonksiyon:
0 kW [0 - 10000 Motor miline uygulanan gicu
kw1 gosterir. Gosterilen deger motor mili

torku ve motor hizana bagli olarak
yapilan bir tahmindir.

gorintileyin. Devreden cikarma
sinirt %100'dir.

parametre 1-90 Motor Termal
Korumasi icerisinde secili ETR islevi
hesaplamanin temelidir.

Aralik:

16-19 KTY sensor sicakhigi

fonksiyon:

0 °C*

[0-0°C]

Motora entegre KTY sensorindeki
gercek sicakliga doner.

Bkz. 1-9* Motor Sicakligi parametre
grubu.

16-20
Aralik:

Motor Acisi

fonksiyon:

0*

[0-65535]

Dizin konumu ile ilgili akim
kodlayici/¢coziimleyici agi ofsetini
gorintileyin. 0-65535 deger aralig
0-2xpi'ye (radyan) karsilik gelir.

Aralik:

Aralik: fonksiyon:
0 RPM* [:30000 - | Gercek motor RPM'sini gorintiileyin. o2 el Sy ks
30000 RPM] Aralik: fonksiyon:
0.0000 [0.0000 - Kalibreli stator direncini gosterir.
16-18 Motor Termal Ohm# 100.0000
Arahk: fonksiyon: Ohm]
0 %* [0-100 %] | Motorda hesaplanan termal yiki

16-26 Giic Filtreli [kW]

fonksiyon:

0 kw=

[0 - 10000
kW]

Aralik:

16-27 Giig Filtreli [hp]

fonksiyon:

0 hp*

[0 - 10000
hp]

3.15.3 16-3* Surtici Durumu

16-30 DC Baglanti Voltaji

Aralik:

fonksiyon:

0 V=

[0 - 10000 V]

Olciilen degeri gériintiileyin. Deger,
30 ms'lik zaman sabiti ile filtrelenir.

16-32 Fren Enerjisi /s

Aralik: fonksiyon:
0 kw=* [0 - 10000 Ani deger olarak belirtilen harici bir
kw1 fren rezistoriine iletilen fren gliciini

gorintileyin.
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16-33 Fren Enerjisi /2 dak

16-40 Giinliik Tamponu Dolu

Aralik: fonksiyon: Secenek: fonksiyon:
0 kW [0 - 10000 Harici bir fren rezistoriine iletilen Gunlik tamponunun dolu olup
kW] fren gliclinii goriintileyin. Ortalama olmadigini gorintileyin (bkz.
gli¢ parametre 2-13 Fren Giicli boliim 3.14.2 15-1* Veri Glinliik
izleme'de secili zaman periyoduna Ayarl.). parametre 15-13 Giinliik
baglu olarak ortalama diizeyde Modu [0] Daima giinliige kaydet
hesaplanir. olarak ayarlandiginda gtinliik
tamponu asla dolmaz.
Aralik: fonksiyon: ] Bt
0 °Cx [0 - 255 °C] | Frekans donusturici 1si alici

sicakhgini goriintileyin. Devreden
ctkarma sinin 90 =5 °C'dir (194
+9 °F) ve motor 60 =5 °C'de
devreye girer (140 9 °F).

Aralik:

16-35 Cevirici Termal

fonksiyon:

0 %*

[0 - 100 %]

Ceviricideki termal yiku
gorintileyin. Devreden cikarma
sinirt %100'dr.

16-36 Cvr.

Nom. Akim

Aralik: fonksiyon:
Size [0.01 - 10000 | Bagli motordaki plaka verileriyle
related* Al eslesmesi gereken cevirici nominal

akimini goriintiileyin. Bu veriler
tork, motor asir yiik korumasi vb.
hesaplamalarinda kullanilr.

16-37 Cvr. Maks. Akim

Aralik: fonksiyon:
Size [0.01 - 10000 | Bagh motordaki plaka verileriyle
related* Al eslesmesi gereken cevirici

maksimum akimini goriintileyin. Bu
veriler tork, motor asir yiik
korumasi vb. hesaplamalarinda
kullantlir.

Aralik:

16-38 SL Denetleyicisi Durumu

fonksiyon:

0*

[0-100]1]

SL denetleyici tarafindan gercekles-
tirilen olayin durumunu
gorintileyin.

Aralik:

16-39 Kntr. Karti Sicakligi

fonksiyon:

0 °C*

[0 - 100 °C]

Kontrol kartinin °C cinsinden
belirtilen sicakligini gértintileyin.

16-42 Service Log Counter

Aralk: fonksiyon:
0* [0-24]

ServiceLog dosyasinda depolanan
servis glinliklerinin sayisini gosterir.
ServiceLog dosyasi doluysa
parametre 14-22 isletim Modu'nda [5]
Servis glinliiklerini temizle secenegini
belirleyerek giinlige kayith verileri
temizleyin. Gunliige kayith veriler
bir sonraki agmada silinir.

16-49 Akim Arizasi Kaynagi
Aralik:
0* [0-8]

fonksiyon:

Deger, sunlar da dahil olmak tzere
akim arizasinin kaynadini gosterir:
. Kisa devre.

. Asirt akim.

. Besleme voltaji
dengesizligi (soldan): 1-4 —
gevirici, 5-8 - redresor, 0 —
kayitli ariza yok.

Kisa devre alarmi (Imax2), asiri akim alarmi (Imax1) veya
besleme voltaji dengesizliginden sonra bu, alarm ile iligkili
gl¢ karti numarasini icerir. Yalnizca en ylksek dncelikli giic
karti (dnce ana) numarasini gésteren 1 numarayi tutar.
Deger baslatmada devam eder, ancak yeni bir alarm
verilirse yeni gii¢ karti numarasi bunun tzerine yazilr
(daha diistk bir 6ncelik numarasi olsa dahi). Deger, yalnizca
alarm gunliigu temizlendiginde temizlenir (3 tuslu sifilrma
okumayi 0'a getirecektir).
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3.15.4 16-5* Ref. ve Geribes.

16-50 Dis Referans
Aralik:
0* [-200 - 200 ]

fonksiyon:

Toplam referansi dijital, analog,
onceden ayarli, bus ve referanslari
dondurmaya ilaveten yakalama ve
yavaslama referanslarinin toplamini
goruntuileyin.

16-52 Geri Besleme [Birim]

Aralik: fonksiyon:

0 [-999999.999 | Geri besleme 1-3'lin islemesinden
ProcessCtrl |- 999999.999 | sonra ortaya cikan geri besleme
Unit* ProcessCtrlUnit [ degerini goriintileyin, bkz:

] . Parametre 16-54 Geri

Besleme 1 [Birim].

. Parametre 16-55 Geri
Besleme 2 [Birim].

. Parametre 16-56 Geri
Besleme 3 [Birim].

geri besleme yoneticisi.

Bkz. parametre grubu 20-0* Geri
besleme.

Bu deger parametre 3-02 Minimum
Referans ve

parametre 3-03 Maksimum
Referans'taki ayarlarla sinirlandirilir.
Birimler parametre 20-12 Referans/
Geri Besleme Birimi ayarindaki
gibidir.

16-53 Digi Pot Referansi
Aralik:
0* [-200 - 200 ]

fonksiyon:

Dijital potansiyometrenin gercek
referansa katkisini goruntuleyin.

16-54 Geri Besleme 1 [Birim]

Aralik: fonksiyon:

0 [-999999.999 | Geri besleme 1 degerini
ProcessCtrl |- 999999.999 | goriintileyin, bkz. parametre grubu
Unit* ProcessCtrlUnit | 20-0* Geri besleme.

16-55 Geri Besleme 2 [Birim]

16-56 Geri Besleme 3 [Birim]

Aralk: fonksiyon:

0 [-999999.999 [ Geri besleme 3 degerini
ProcessCtrl |- 999999.999 | goruntuileyin, bkz. parametre grubu
Unit* ProcessCtrlUnit | 20-0* Geri besleme.

1

Aralik:

16-58 PID Cikisi [%]

fonksiyon:

0 %*

[0 - 100 %]

Bu parametre yiizde cinsinden
frekans donusturicu kapali ¢evrim
PID denetleyicisi cikis degerine
doner.

16-59 Adjusted Setpoint

Aralik: fonksiyon:

0 [-999999.999 | Ayarlanan ayar noktasinin degerini
ProcessCtrl |- 999999.999 | gdsterir.

Unit* ProcessCtrlUnit

]

3.15.5 16-6* Girisler ve Cikislar

16-60 Dijital Giris

Aralik:

fonksiyon:

0*

[0 - 65535 ]

Etkin dijital girislerden gelen sinyal
durumlarini gériintiileyin. Ornegin,
giris 18 bit 5'e karsilik gelir. 0 =
Sinyal yok, 1 = bagh sinyal.

Bit O Dijital giris terminalii 33.

Bit 1 Dijital giris terminalii 32.

Bit 2 Dijital giris terminalii 29.

Bit 3 Dijital giris terminalii 27.

Bit 4 Dijital giris terminalii 19.

Bit 5 Dijital giris terminalii 18.

Bit 6 Dijital giris terminalii 37.

Bit 7 Dijital giris GP G/C
terminali X30/4.

Bit 8 Dijital giris GP G/C
terminali X30/3.

Bit 9 Dijital giris GP G/C
terminali X30/2.

Bit 10~ |ilerideki terminaller icin

63 sakhdir.

Tablo 3.26 Dijital Giris Bitleri

Aralik: fonksiyon:
0 [-999999.999 | Geri besleme 2 degerini
ProcessCtrl |- 999999.999 | gériintiileyin, bkz. parametre grubu 16-61 Terminal 53 Anahtar Ayari
Unit* ProcessCtrlUnit | 20-0* Geri besleme. Secenek: fonksiyon:
] Birim, parametre 20-12 Referans/Geri Giris terminali 53'Un ayarini
Besleme Birimi 6gesinde ayarlanir. goruntileyin.
[o] * Akim
[1 Voltaj

MG200B42
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16-62 Analog Giris 53
Aralik:

fonksiyon:

16-71 Role Cikisi [bin]

Aralik:

fonksiyon:

0¥ [-20 - 201 Giris 53'teki gercek degeri

goriuntileyin.

16-63 Terminal 54 Anahtar Ayari

130BA195.10

Girig terminali 54'Un ayarini goriintileyin.

Secenek: fonksiyon:
[o] * Akim
[1] Voltaj

16-64 Analog Giris 54
Aralik:
0* [-20-201

fonksiyon:

Giris 54'teki gercek degeri
goruntileyin.

0*

[0 - 65535 ]

Tum rolelerin ayarini goriintileyin.

Readout choice (Par. 16-71):
Relay output (bin):

000 00bin

F

OptionB card relay 09
OptionB card relay 08
OptionB card relay 07
Power card relay 02
Power card relay 01

Cizim 3.59 Role Ayrlari

16-65 Analog Cikis 42 [mA]

Aralik: fonksiyon:

Aralik:

16-72 Saya¢ A

fonksiyon:

0* [0-30] Cikis 42'deki gercek degeri mA
cinsinden gorintileyin. Gosterilen
deger parametre 6-50 Terminal 42

Cikis 6gesindeki secimi yansitir.

16-66 Dijital Cikis [bin]
Aralik:
0* [0-15]

fonksiyon:

Tum dijital cikislarin ikili degerini
goriuntileyin.

16-67 Darbe Grs #29 [Hz]
Arahk:
0* [0 - 130000 ]

fonksiyon:

Terminal 29'daki gercek frekans
oranini goriintileyin.

16-68 Darbe Grs #33 [Hz]
Arahk:
0* [0 - 130000 ]

fonksiyon:

Terminal 33'teki gercek frekans

oranini goriintileyin.

16-69 Darbe Cikisi #27 [Hz]
Aralik:
0* [0 - 40000 ]

fonksiyon:

Terminal 27'deki gercek degeri

dijital cikis modunda goriinttileyin.

16-70 Darbe Cikisi #29 [Hz]
Aralik:
0* [0 - 40000 ]

fonksiyon:

Terminal 29'daki darbelerin gercek
degeri dijital ¢ikis modunda
goriuntileyin.

0*

[-2147483648

2147483647 ]

Saya¢ A'nin 6ceden gonderilmis
degerini goruntileyin. Sayaclar
karsilastirici islemleri olarak
kullanighdir, bkz.

parametre 13-10 Karsilastirici Isletimi.
Dijital girisler (5-1* Dijital Girisler
parametre grubu) veya SLC eylemini
kullanarak degeri sifirlayin veya
degistirin (parametre 13-52 SL
Denetleyici Eylemi).

Aralik:

16-73 Sayac B

fonksiyon:

0*

[-2147483648

2147483647 ]

Saya¢ B'nin dnceden gonderilmis
degerini goruntileyin. Sayaclar
karsilastirici islemleri olarak
kullanighdir, bkz.

parametre 13-10 Karsilastirici Isletimi.
Dijital girisler (5-1* Dijital Girisler
parametre grubu) veya SLC eylemini
kullanarak degeri sifirlayin veya
degistirin (parametre 13-52 SL
Denetleyici Eylemi).

Aralik:

16-75 Analog Grs X30/11

fonksiyon:

0*

[-20-20]

VLT® Genel Amach G/GC MCB 101'in
giris X30/11'deki gercek degerini
goruntileyin.

Aralik:

16-76 Analog Grs X30/12

fonksiyon:

0*

[-20- 20 ]

VLT® Genel Amagh G/GC MCB 101'in
giris X30/12'deki gercek degerini
goriuntileyin.
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16-77 Analog Cks X30/8 [mA]

Aralik: fonksiyon:

16-85 FC Baglanti Noktasi CTW 1

Aralik:

fonksiyon:

0* [0-30] Giris X30/8'deki gercek degeri mA

cinsinden gérintileyin.

16-78 Analog Cks X45/1 [mA]
Aralik:
0* [0-30]

fonksiyon:

Terminal X45/1'deki gercek cikis
degerini gosterir. Gosterilen deger
parametre 6-70 Terminal X45/1 Cikisi
ogesindeki secimi yansitir.

16-79 Analog Cks X45/3 [mA]
Aralik:
0* [0-30]

fonksiyon:

Terminal X45/3'deki gercek cikis
degerini gosterir. Gosterilen deger
parametre 6-80 Terminal X45/3 Cikisi
ogesindeki secimi yansitir.

3.15.6 16-8* Fieldbus ve FC Bg. Nk.

Bus referanslarini ve kontrol sézctiklerini raporlamak icin
parametreler.
16-80 Fieldbus CTW 1
Aralik:
0* [0 - 65535 ]

fonksiyon:

Fieldbus master'dan alinan 2 baytlik
kontrol s6zcuginu (CTW)
goruntileyin. Kontrol sézciginin
yorumu kurulu fieldbus secenegine
ve parametre 8-10 Kontrol Profili
ogesinde secili kontrol s6zctigiine
baghdir.

Daha fazla bilgi icin ilgili fieldbus
kilavuzuna bakin.

16-82 Fieldbus REF 1
Aralik:
0* [-200 - 200 ]

fonksiyon:

Referans degerini ayarlamak icin
fieldbus master'dan kontrol sézcigu
ile gonderilen 2 baytlk s6zctigu
goruntuleyin.

Daha fazla bilgi icin ilgili fieldbus
kilavuzuna bakin.

16-84 lltsm. Secenegi STW

0*

[0 - 65535 ]

Fieldbus master'dan alinan 2 baytlik
kontrol s6zctiginu (CTW)
goriuntileyin. Kontrol sézciginin
yorumu kurulu fieldbus secenegine
ve parametre 8-10 Kontrol Profili
ogesinde secili kontrol s6zctigiine
baghdir.

Aralik:

16-86 FC Baglanti Noktasi REF 1

fonksiyon:

0*

[-200 - 200 ]

Fieldbus master'a gonderilen 2
baytlik durum sézcigini (STW)
goruntileyin. Durum sézcugunin
yorumu kurulu fieldbus secenegine
ve parametre 8-10 Kontrol Profili
ogesinde secili kontrol s6zctigiine
baghdir.

Aralik:

16-89 Configurable Alar

m/Warning Word

fonksiyon:

0*

[0 - 65535 ]

parametre 8-17 Configurable Alarm
and Warningword 6gesinde yapilan-
dinlan alarm/uyari sézctgunt
gorintuler.

3.15.7 16-9* Tani Okumalari

DUYURU!

MCT 10 Kurulum Yazilimi kullanirken, okuma parame-
treleri yalnizca cevrimici olarak okunabilir, bu gercek
durumdaki gibidir. Bu, durumun MCT 10 Kurulum
Yazilimi dosyasinda depolanmadigi anlamina gelir.

16-90 Alarm Sozciigii

Aralik:

fonksiyon:

o*

[0 -
4294967295 ]

Seri iletisim baglanti noktasiyla
onaltih kodda gonderilen alarm
s6zcuginu gosterir.

Aralik:

16-91 Alarm Sozciigii 2

fonksiyon:

o*

[0-
4294967295 ]

Seri iletisim baglanti noktasiyla
onaltil kodda gonderilen alarm

Aralik: fonksiyon: s6zcligu 2'yi gorintileyin.

0¥ [0 - 655351 [ Genisletilmis fieldbus iletisim
seceneginin durum sézctgunu 16-92 Uyarn S6zctgi
gosterir. Aralik: fonksiyon:
Daha fazla bilgi icin ilgili fieldbus 0* [0 - Seri iletisim baglanti noktasiyla
kilavuzuna bakin. 4294967295 ] | onaltih kodda génderilen uyari

s6zcuginu gosterir.
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16-93 Uyar Sozciigii 2

Aralik: fonksiyon:

16-96 Bakim Sézcugu

Aralik:

fonksiyon:

0% [0 - Seri iletisim baglanti noktasiyla
4294967295 ] | onaltih kodda génderilen uyari
sOzcugl 2'yi gosterir.

16-94 Genisletilmis Durum Sozcugu

Aralik: fonksiyon:

0% [0 - Seri iletisim baglanti noktasi
4294967295 ] | tizerinden onaltil kodda gonserilen
genisletilmis durum sézctgini geri

dondrdr.

16-95 Dis Durum Sozciigii 2

Aralik: fonksiyon:

0% [0 - Seri iletisim baglanti noktasi
4294967295 ] | tizerinden onaltilh kodda gonserilen
genisletilmis uyari sozctigii 2'yi geri

donddirdr.
16-96 Bakim Sézcugu
Aralik: fonksiyon:

0 [0 -
4294967295 ] | okumasi. Bitler programlanan
koruyucu bakim olaylar icin 23-7*

Koruyucu bakim sézctiginin

Bakim parametre grubundaki

durumu yansitir. 13 bit, olasi tim

ogelerin kombinasyonunu gosterir:
. Bit 0: Motor yataklari.

. Bit 1: Pompa yataklari.
. Bit 2: Fan yataklari.

3 Bit 3: Valf.

. Bit 4: Basing iletici.

. Bit 5: Akis iletici.

. Bit 6: Sicaklik iletici.

. Bit 7: Pompa muhdirleri.
. Bit 8: Fan kayisi.

. Bit 9: Filtre.

. Bit 10: Frekans
donusturict sogutma fani.

. Bit 11: Frekans
donisturicu sistemi
saghgr kontroli.

. Bit 12: Garanti.

. Bit 13: Bakim metni 0.
. Bit 14: Bakim Metni 1.
. Bit 15: Bakim Metni 2.
. Bit 16: Bakim Metni 3.

. Bit 17: Bakim Metni 4.

. Bit 25: Servis gunlugu

dolu.
Konu | Valf | Fan | Pom | Moto
m 4= ya- pa | rya-
takla [ ya- | takla
n [takla| n
ri
Konu | Pom |Sicak | Akis | Ba-
m 3> [ pa - ile- | sing
mih | hk tici | ile-
trleri | ile- tici
tici
Konu [Siirlic| Suri | Filtre | Fan
m 2> 1} cli kayisi
siste [ sogu
m | tma
sag. | fani
kont.

Konu Ga-
m 1> - - - ranti
Onhex - - - -
Thex - - - +
2hex = = 4 =
3hex - iz Ak
4hex = + = =
Shex - 4 = +
6hex = + + =
7hex + + “F
8hex + = =
Shex 4 = = +
Anex aF = + =
Bhex aF + aF
Chex 4 + - -
Dhex 4 + - +
Ehex + + -
Fhex + + +

Tablo 3.27 Bakim Sozcugii

Ornek:
Koruyucu bakim sézctgunin
040Ahex gosterir.

Konum 1 2 3 4

Onaltili 0 4 0 A
deger

Tablo 3.28 Ornek

1. basamagin 0 olmasi 4. siradaki
bir 6genin bakima ihtiyaci
olmadigini gdsterir.

2. basamagin 4 olmasi 3. siranin
frekans donusturiicti sogutma
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16-96 Bakim Sézcugu

Aralik: fonksiyon:

faninin bakima ihtiyaci oldugunu
gOsterir.

3. basamagin 0 olmasi 2. siradaki
bir 6genin bakima ihtiyaci
olmadigini gosterir.

4. basamagdin A olmasi Ust siraya
valf ve pompa yataklarinin bakima

ihtiyaci oldugunu gosterir.
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3.16 18-** Bilgi ve Okmlr Parametreleri
3.16.1 18-0* Bakim Gunlugu

Bu grup son 10 koruyucu bakim olayini icerir. Bakim
glinligu 0 en yeni, bakim giinligl 9 ise en eski olandir.
Gunlaklerin 1'ini secerek ve [OK] tusuna basildiginda bakim
0gesi, eylem ve gerceklesme zamani surada gosterilir:
parametre 18-00 Bakim Giinliigii: Oge -

parametre 18-03 Bakim Giinltigu: Tarih ve Saat.

Alarm ginligu tusu hem alarm giinligline hem de bakim
glinligine erisime izin verir.

18-00 Bakim Giinliigii: Oge

Dizi [10]
Hata kodunu gosterir. Hata kodu hakkinda bilgi almak icin dizayn
kilavuzuna bakin.
Aralik:

0% [0-255]

fonksiyon:

parametre 23-10 Bakim Odesi
icerisinde bakim 6gesinin ne
anlattigini bulun.

18-01 Bakim Giinliigii: Eylem

Dizi [10]
Hata kodunu gosterir. Hata kodu hakkinda bilgi almak icin dizayn

kilavuzuna bakin.
Aralik:
0* [0-255]

fonksiyon:

parametre 23-11 Bakim Eylemi
icerisinde bakim 6gesinin ne
anlattigini bulun.

18-02 Bakim Gunliigii: Zaman

Dizi [10]
Aralik: fonksiyon:
0 s* [0 - Gunliige kayith olayin ne zaman

2147483647 s] | gerceklestigini gosterir. Bu, son
a¢madan itibaren sn cinsinden

olculir.

18-03 Bakim Giinliigii: Tarih ve Saat

Dizi [10]

Aralik: fonksiyon:

Size [0-0] Glnluge kayitli olayin ne zaman
related* gerceklestigini gosterir.

DUYURU!

Bu, tarih ve saatin
parametre 0-70 Tarih ve Saat
6gesinde progmlanmasini
gerektirir.

Tarih formati parametre 0-71 Tarih
Bigimi icerisindeki ayara bagliyken,

18-03 Bakim Giinliigii: Tarih ve Saat

Dizi [10]

Aralik: fonksiyon:

saat formati parametre 0-72 Saat
Bicimi icerisindeki ayara baglidir.

DUYURU!

Frekans donustiriiciiniin saat
islevi yedeklemesi yoktur.
Yedeklemeli bir gercek zamanlh
saat modiili kurulu degilse
kapatmadan sonra tarih/saat
ayari varsayilana (2000-01-01
00:00) sifirlanir. Ornegin,
kapatmanin ardindan saatin
dogru sekilde ayarlanmamasi
durumunda

parametre 0-79 Saat Arizasi
icinde bir uyari programla-
nabilir. Yanls saat ayarn bakim
olaylarinin zaman damgalarini
etkiler.

DUYURU!

VLT® Analog G/GC MCB 109 secenek karti takilirken tarih
ve saat icin kullanilan yedek pil de eklenir.

3.16.2 18-1* Acil Durum Modu Ginligu

Glinluk, acil durum modu islevince bastiriimis son 10
arizayi icermektedir. Bkz. 24-0* Acil Durum Modu parametre
grubu. Bu glnliik asagidaki parametrelerle veya LCP'de
[Alarm Log] tusuna basilarak ve Acil durum modu giinltigi
secilerek gortntilenebilir. Acil durum ginligu sifirlanamaz.

18-10 Yngn Modu Gnlg: Olay

Aralik: fonksiyon:
0* [0-255]

Bu parametre 10 6geli bir dizi icerir.
Numara okuma 6zel bir alarma
karsilik gelen bir ariza kodunu
temsil eder. Bu, dizayn kilavuzunda
Sorun giderme bolimiinde
bulunabilir.

18-11 Yngn Modu Gnlg: Zaman

Aralik: fonksiyon:
0 s* [0 -
2147483647 s]

Bu parametre 10 6geli bir dizi icerir.
Parametre, glinlige kayitli olayin ne
zaman gerceklestigini gosterir.
Motorun ilk kez baslatiimasindan
itibaren zaman saniye cinsinden
olgulir.
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18-12 Yngn Modu Gnlg: Tarih ve Saat

18-34 Analog Cks X42/9 [V]

gerceklestigi tarih ve saati gosterir.
islev, parametre 0-70 Tarih ve Saat
6gesinde ayarl gercek tarih ve saat
gercekligine dayanir. Not: Saatte
dahili pil yedeklemesi yoktur. VLT®
Analog G/C MCB 109 Analog I/0
secenegi kartindaki gibi bir harici
bir yedekleme kullanin. Bkz. 0-7*
Saat Ayarlar parametre grubu.

3.16.3 18-3* Analog Okumalar

18-30 Analog Girisi X42/1
Aralik:
0* [-20 - 20 ]

fonksiyon:

VLT® analog G/C karti MCB 109'da
terminal X42/1'e uygulanan sinyal

degerinin okumasi.

LCP'de gosterilen degerin birimleri
parametre 26-00 Terminal X42/1
Modu 6gesinde secili mod ile
ortasar.

18-31 Analog Girisi X42/3

Aralik: fonksiyon:

0* [-20 - 20 ] VLT® analog G/C karti MCB 109'da
terminal X42/3'e uygulanan sinyal

degerinin okumasi.

LCP'de gosterilen degerin birimleri
parametre 26-01 Terminal X42/3
Modu 6gesinde secili mod ile
ortusar.

18-32 Analog Girisi X42/5

Aralik: fonksiyon:

0* [-20 - 20 ] VLT® analog G/ karti MCB 109'da
terminal X42/5'e uygulanan sinyal

degerinin okumasi.

LCP'de gosterilen degerin birimleri
parametre 26-02 Terminal X42/5
Modu 6gesinde secili mod ile
ortusir.

18-33 Analog Cks X42/7 [V]

Aralik: fonksiyon: Aralk: fonksiyon:
Size [0-0] Bu parametre 10 6geli bir dizi igerir. 0% [0-30] VLT® analog G/C karti MCB 109'da
related* Parametre gunliige kayith olayin terminal X42/9'a uygulanan sinyal

degerinin okumasi.

Gosterilen deger

parametre 26-50 Terminal X42/9
Cikisi 6gesindeki secimi yansitir.

18-35 Analog Cks X42/11 [V]
Aralik:
0* [0-30]

fonksiyon:

VLT® analog G/ karti MCB 109'da
terminal X42/11%e uygulanan sinyal

degerinin okumasi.

Gosterilen deger

parametre 26-60 Terminal X42/11
Cikisi 6gesindeki secimi yansitir.

18-36 Analog Giris X48/2 [mA]
Aralik:
0* [-20 - 20 ]

fonksiyon:

Giris X48/2'de olglilen gercek akimi
goériintiileyin ((VLT® Sensor Girisi
Kartt MCB 114).

18-37 Sic. Giris X48/4
Aralik:
0* [-500 - 500 ]

fonksiyon:

Giris X48/4'te dlgllen gercek
sicakhigi gériintiileyin (VLT® Sensor
Girisi Karti MCB 114). Sicaklik birimi
parametre 35-00 Term. X48/4 Sic.
Birim 6gesindeki secime baghdir.

18-38 Sic. Giris X48/7
Aralik:
0* [-500 - 500 ]

fonksiyon:

Giris X48/7'de olglilen gercek
sicakhig gériintiileyin (VLT® Sensor
Girisi Karti MCB 114). Sicaklik birimi
parametre 35-02 Term. X48/7 Sic.
Birim 6gesindeki secime baglidir.

18-39 Sic. Giris X48/10
Aralik:
0* [-500 - 500 ]

fonksiyon:

Giris X48/10'da olcilen gercek
sicakhig gériintiileyin (VLT® Sensor
Girisi Karti MCB 114). Sicaklik birimi
parametre 35-04 Term. X48/10 Sic.
Birim 6gesindeki secime baghdir.

Aralik: fonksiyon:

0* [0-301] VLT® analog G/C karti MCB 109'da UErelt) Sereesies (010t [T
terminal X42/7'ye uygulanan sinyal Aralik: fonksiyon:
degerinin okumasi. 0 Sensor- [-999999.999
Gosterilen deger lessUnit* - 999999.999
parametre 26-40 Terminal X42/7 Sensor-
Cikisi 6gesindeki secimi yansitir. lessUnit]
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3.16.4 18-6* Girisler ve Cikislar 2

18-60 Digital Input 2

Aralik: fonksiyon:

0* [0-65535] |[VLT® Gelismis Kademeli Denetleyici
MCO 102'deki etkin dijital
girislerden gelen sinyal durumlarini

gorintileyin: Sagdan sola dogru
sayildiginda ikilideki konumlar
soyledir: DI7..DI1 = kon. 2 ..kon. 8.
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3.17 20-** Sur. Kpl Cevrimi Parametreleri

Kapali cevrim PID

Bu parametre grubu, frekans dondstiricinin ¢ikis
frekansini kontrol eden kapali cevrim PID Denetleyicinin
konfiglirasyonunu yapmak icin kullanihr.

Kapali cevrim DRC

DRC (Bozulma Redderme Konrolii), hem yiik bozulmalarina
hem de ayar noktasindaki (6rnegin, istenen su basinci)
degisikliklere daha hizli yanit vererek istenen islem kontrolii
ayar noktasina olan uyumu artirir. DRC, sistemin istenen
basin¢landirmaya hizlica dénmesini saglamak icin hizla
tepki verir. Gelisen bu diizenleme, islemin tutarliligini saglar
ve mekanik yapiyr olumsuz yonde etkileyebilen salinimlari
azaltir. DRC, DRC Identify'in Urettigi temel fiziksel modele
bagh beklenilen davranistan sapan olarak gézlemlenen tim
davranislari dengeleyen 6zel bir kontrol algoritmasina
baghdir. Bu yiizden DRC Kontroll, SPC'ye ayarlandiginda
parametre 20-79 PID Otomatik Ayari tarafindan olcilen
sistem Ozelliklerine kendiliginden baghdir. Ardindan, DRC
denetleyici otomatik ayar islemi esnasinda edinilen &lgulen
sistem bilgilerine bagl olarak faaliyette bulunur. DRC yanit
verme yetenegi baslangi¢ta, parametre 20-71 PID

Performansi 6gesinde diizenlenebilen, ilgili sistemin
"normal" (varsayilan) veya "hizli" olarak tanimlanmasina
bagh olan bir degere ayarlidir. Hizli bir sistem, istenen su
basincinda veya acilan valflerdeki degisikliklere hizlica yanit
verilmesini geretiren iyi tanimlanmis kisa rampali bir
sulama sistemi olabilir.

DUYURU!

DRC, Kademeli Denetleyici islevselligini sunan
sistemlerde kullanim icin heniiz 6nerilmemektedir
(6rnegin, sebeke suyu dagitim sistemleri).

3.17.1 20-0* Geri Besleme

Bu parametre grubu kapali cevrim PID denetleyicisinin geri
besleme sinyalini konfiglire etmek icin kullanilir. Frekans
donistiriiciniin kapali cevrim modda veya acik ¢cevrim
modda olduguna bakilmaksizin geri besleme sinyalleri LCP
ekraninda gorintilenebilir. Bu, ayni zamanda bir frekans
donistiriict analog cikisini kontrol etmek icin kullanilabilir
ve cesitli seri iletisim protokolleri izerinden tasinabilir.

[ . i
‘ Setpoint to E'
| | Reference pul
| | Handling 2
Setpoint 1 ‘ - k)
P 20-21 ‘ \
\
Setpoint 2 . | |
P 20-22 i |
Setpoint 3 . Mult! setpo!nt min. ‘
| Multi setpoint max.
P 20-23 \
| |
| |
| |
| ] Feedback
Feedback 1 Source | Feedback conv. Feedback 1 | Feedback 1 only ‘
P 20-01 Feedback 2 only
P 20-00 \
Feedback 3 only \
\ Sum (142+3) |
Feedback 2 Source | Feedback conv. Feedback 2 ; Difference (1-2)
P 20-03 P20-04 | Average (1+2+3) |
Minimum (1]2]3) \
Feedback 3 Source o | Feedback conv. Feedback 3 ! Maximum (1{2[3) |
P 20-06 P 20-07 | —(——— — — — —— _ _\|_ _ _ 3
Feedback Function
P 20-20
Cizim 3.60 Kapali Cevrim PID Denetleyicisindeki Giris Sinyalleri
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20-00 Gerib. 1 Kaynak

20-00 Gerib. 1 Kaynak

Secenek: fonksiyon: Secenek: fonksiyon:
DUYURU. [105] Sensorsiiz Sensorsiiz eklentili MCT 10 Kurulum
Geri besleme kullaniima- Basing Yazilimi yazihmiyla kurulmasi
diginda, kaynaginin [0] Islev gerekir.
Yok olarak ayarlayin. [200] Ext. Closed
Parametre 20-20 Geri Besleme Loop 1
Islevi olasi 3 geri beslemeyi [201] Ext. Closed
PID denetleyicisinin nasil Loop 2
kullandigini belirler. 1202] Ext. Closed
Loop 3
Frekans donusturtctniin PID
deneteyicisi icin ger besleme
sinyali saglamak iizere 3 farkl geri Bu parametre donustlirme islevinin geri besleme 1'e uygulan-
besleme sinyali kullanilabilir. masina izin verir.
Bu parametre, ilk geri besleme [0] Dogrusal segeneginin geri besleme lizerinde bir etkisi yoktur.
sinyalinin kaynagi olarak kullanilan [1] Karekdk secenegi akis geri beslemesi saglamak adina basing
girisi tanimlar. sensori kullanildiginda kullanilir.(akis o /basing)).
Analog giris X30/11 ve analog giris Secenek: fonksiyon:
X30/12, VLT® Genel Amach G/C [0] * Dogrusal
MCB 101 Uzerindeki girisleri &l Karekok
gosterir.
0 Analog giris Secenek: fonksiyon:
53 DUYURU!
[2] = Analog giris Bu parametre yalnizca sicakhk
54 geri besleme déniistiirmesine
3] Darbe grs 29 basing kullanirken kullani-
[4] Darbe grs 33 labilir.
[7] Analog giris parametre 20-01 Geri Besleme 1
X30/11 Cevrim 6gesinde [0] Dogrusal
[8] Analog giris secenegi belirlenirse
X30/12 parametre 20-02 GeriBe. 1
[9] Analog Girisi Kaynak Birim 6gesindeki
X42/1 herhangi bir secenegi ayari
[10] Analog Girisi doniistiirme 1'e 1 olacagindan
X42/3 onemsizdir.
[11] Analog Girisi
X42/5 Bu parametre, parametre 20-01 Geri
[15] Analog Girig Besleme 1 Cevrim parametresinin
X48/2 geri besleme donistiirmesini
[99] Normal uygulamadan 6nce bu Geri Besleme
Feedback Kaynagd icin kullanilacak olan birimi
[100] Bus geri belirler. Bu birim PID denetleyicisi
besleme 1 tarafindan kullanilmaz.
[101] Bus geri [0]
besleme 2 1] %
[102] Bus geri [5] PPM
besleme 3 [10] 1/dak
[104] Sensorstiz Akis [ Sensorsiz eklentili MCT 10 Kurulum 1] RPM
Yazilimi yaziimiyla kurulmasi 12 DARBE/sn
gerekir. 120] /sn
[21] I/dak
[22] I/sa
[23] m>/sn
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20-02 GeriBe. 1 Kaynak Birim

20-03 Gerib. 2 Kaynak

Secenek: fonksiyon: Secenek: fonksiyon:
[24] m?/dak [7] Analog giris
[25] m*/sa X30/11
[30] kg/sn [8] Analog giris
[31] kg/dak X30/12
[32] kg/sa [9] Analog Girisi
[33] t/dak X42/1
[34] t/sa [10] Analog Girisi
[40] m/sn X42/3
[41] m/dak [11] Analog Girisi
[60] oC [15] Analog Giris
[70] mbar X48/2
71] bar [99] Normal
72] Pa Feedback
73] kPa [100] Bus geri
besleme 1
[74] m WG
[101] Bus geri
[75] mm Hg
besleme 2
[80] kw :
[102] Bus geri
[120] GPM
2 T besleme 3
= 2;] gal/;n m [104] Sensorsuz Akis
1
[122] gal 2 [105] Sensorsiiz
[123] gal/sa Basinc
[124] CEM [200] Ext. Closed
[125] fts/sn Loop 1
(1261 ft/dak [201] Ext. Closed
[127] ft/sa Loop 2
[(130] Ib/sn [202] Ext. Closed
[131] Ib/dak Loop 3
[132] Ib/sa
[140] ft/sn 20-04 Geri Besleme 2 Cevrim
[141] ft/dak Secenek: fonksiyon:
[145] Ft Ayrintilar icin bkz.
[160] °F parametre 20-01 Geri Besleme 1
[170] psi Cevrim.
[171] Ib/in? [o] * Dogrusal
(172] [0 U 0 Karekok
[173] ft WG
[174] inc Hg 20-05 Feedback 2 Kaynak Birim
[180] HP Ayrintilar igin bkz. parametre 20-02 GeriBe. 1 Kaynak Birim.
. nek: fonksiyon:
20-03 Gerib. 2 Kaynak Secene onksiyo
0] * Linear
Secenek: fonksiyon: | ol | | |
Ayrintilar icin bkz. 20-06 Gerib. 3 Kaynak
parametre 20-00 Gerib. 1 Kaynak. Secenek: fonksiyon:
[o] * islev yok Ayrintilar i¢in bkz.
[1] Analog giris parametre 20-00 Gerib. 1 Kaynak.
=g [0] * islev yok
(2] Analog giri [1] Analog giris
54 53
[3] Darbe grs 29 [2] Analog giris
[4] Darbe grs 33 54
[3] Darbe grs 29
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20-06 Gerib. 3 Kaynak 20-08 GeriBe. 3 Kaynak Birim

Secenek: fonksiyon: Ayrintilar icin bkz. parametre 20-02 GeriBe. 1 Kaynak Birim.
(4 Darbe grs 33 Secenek: fonksiyon:
[7] Analog giris [25] m¥/sa
X301 B30] kg/sn
[8] Analog giris B31] kg/dak
X30/12
[32] kg/sa
[9] Analog Girisi B33] Udak
X42/1
[34] t/sa
[10] /;:;Zg Girisi 0] -
[41] m/dak
[11] szzg Girisi 5] -
[60] °C
15 Analog Giri
o] XZ:/ZQ " [70] mbar
71 bar
[99] Normal {721 5
Feedback = kli
[100] Bus geri 73] a
besleme 1 [74] m WG
[101] Bus geri [75] LD g
besleme 2 (80] kw
[102] Bus geri [120] GPM
besleme 3 [121] gal/sn
[104] Sensorsiiz Akis [122] gal/dak
[105] Sensorsiz [123] gal/sa
Basing [124] CFM
[200] Ext. Closed [125] ft/sn
Loop 1 [126] ft/dak
[201] Ext. Closed [127] ft/sa
Loop 2 [130] Ib/sn
[202] Ext. Closed [131] Ib/dak
Loop 3 [132] Ib/sa
20-07 Geri Besl 3 » [140] ft/sn
[k
Secenek: fonksiyon: [145] Ft
Ayrintilar icin bkz. [160] °F
parametre 20-01 Geri Besleme 1 [170] psi
e 71 lb/in®
[o] * Dogrusal [172] in wg
[1] Karekok [173] ft WG
n - [174] in¢ Hg
20-08 GeriBe. 3 Kaynak Birim [180] T

Ayrintilar icin bkz. parametre 20-02 GeriBe. 1 Kaynak Birim.

. 20-12 Referans/Geri Besleme Birimi
Secenek: fonksiyon:

0] Bu parametre, PID Denetleyicisi'nin frekans donistirticistiniin
[ % cikis frekansini denetlemek icin kullandigi ayar noktasi referansi
5] PPM ve geri besleme icin kullanilan birimi belirler.

(o] 1/dak Secenek: fonksiyon:

[11] RPM [0]

[12] DARBE/sn [1] %

[20] I/sn [5] PPM

[21] I/dak [10] 1/dak

[22] I/sa [11] RPM

[23] m®/sn [12] DARBE/sn

[24] m>/dak [20] I/sn
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20-12 Referans/Geri Besleme Birimi

Bu parametre, PID Denetleyicisi'nin frekans donusturiictisinin
cikis frekansini denetlemek icin kullandigi ayar noktasi referansi
ve geri besleme i¢in kullanilan birimi belirler.
Secenek: fonksiyon:
[21] I/dak
[22] I/sa
[23] m>/sn
[24] m?>/dak
[25] m>/sa
[30] kg/sn
[31] kg/dak
[32] kg/sa
[33] t/dak
[34] t/sa
[40] m/sn
[41] m/dak
[45] m

[60] °C

[70] mbar
[71] bar
[72] Pa

[73] kPa
[74] m WG
[75] mm Hg
[80] kw
[120] GPM
[121] gal/sn
[122] gal/dak
[123] gal/sa
[124] CFM
[125] ft’/sn
[126] ft*/dak
[127] ft/sa
[130] Ib/sn
[131] Ib/dak
[132] Ib/sa
[140] ft/sn
[141] ft/dak
[145] Ft
[160] “F
[170] psi
[171 Ib/in?
[172] in wg
[173] ft WG
[174] in¢ Hg
[180] HP

3.17.2 20-2* Gerib./Ayar Noktasi

Bu parametre, PID denetleyicisinin ¢ikis frekansini kontrol
etmek icin olasi 3 geri besleme sinyalini nasil kullanila-
cagini belirlemek icin kullanilir. Ayrica bu grup, 3 dahili ayar
noktasi referansini depolamak icin de kullanilir.

Parametre 20-20 Geri Besleme Islevi

Bu parametre, frekans donistiriciinin ¢ikis frekansini
kontrol etmek icin olasi 3 geri beslemenin nasil kullanil-
digini belirler.

DUYURU!

Kullanilmayan tiim geri beslemeler, su Geri Besleme
Kaynagi parametrelerinden [0] slev Yok olarak ayarlan-
malidir: parametre 20-00 Gerib. 1 Kaynak,

parametre 20-03 Gerib. 2 Kaynak veya

parametre 20-06 Gerib. 3 Kaynak.

parametre 20-20 Geri Besleme islevi icerisinden secilen
fonksiyon sonucunda olusan geri besleme, frekans
donistlrtcinidn cikis frekansini kontrol etmek icin PID
Denetleyicisi tarafindan kullanilir. Bu geri besleme ayni
zamanda frekans dénustirlici ekraninda da goriintiile-
nebilir, bir analog cikisini kontrol etmek icin kullanilabilir ve
cesitli seri iletisim protokolleri Gizerinden tasinabilir.

Frekans donusturicinin, ¢coklu bdlge uygulamalarini
kullanmak Uzere konfigirasyonu yapilabilir. 2 farkl ¢oklu
bdlge uygulamasi desteklenir:

. Coklu bolge, tekli ayar noktasi.

. Coklu bolge, coklu ayar noktasi.

2'si arasindaki fark asagidaki orneklerle gosterilmektedir:

Ornek 1 - coklu bolge, tekli ayar noktasi

Bir ofis binasi icerisinde, bir VAV (degisken hava hacimli) su
sistemi, secilen VAV kutularinda minimum basincta
olmalidir. Her bir kanaldaki degisen basin¢ kaybindan
dolayi, her VAV kutusundaki basing ayni kabul edilemez.
Ayni olan tim VAV kutulan icin gereken minimum basing
aynidir. Bu kontrol yéntemini ayarlamak icin

parametre 20-20 Geri Besleme islevi parametresinde [3]
Minimum secenedini belirleyin. parametre 20-21 Ayr Nkts 1
parametresindeki basinci girin. PID denetleyicisi, geri
beslemelerden biri ayar noktasinin altinda oldugunda fan
hizini artar ve geri beslemelerden herhangi biri ayar
noktasinin Gstiinde oldugunda fan hizini azalir.
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Cizim 3.61 Coklu bolge Uygulama Semasi

Ornek 2 - coklu bolge, ¢coklu ayar noktasi

Onceki 6rnek, coklu bélge, coklu ayar noktasinin
kullanimini gosterir. Bolgeler, her bir VAV kutusu icin farkh
basinglar gerektiriyorsa, ayar noktalari parametre 20-21 Ayr
Nkts 1, parametre 20-22 Ayr Nkts 2 ve parametre 20-23 Ayr
Nkts 3 icerisinden belirlenebilir. parametre 20-20 Geri
Besleme islevi parametesinde [5] Coklu ayar noktasi
minimum secenedi belirlenerek PID denetleyicisinin ayar
noktasi altinda bir geri besleme degeri varsa PID denetle-
yicisi fan hizini artirir. Tim geri beslemeler kendi ayar
noktalarinin lzerindeyse PID denetleyicisi fan hizini
dusurar.

20-20 Geri Besleme islevi

Secenek: fonksiyon:

[0] Toplam PID denetleyicisini, geri besleme 1,
geri besleme 2 ve geri besleme
3’tn toplamini kullanmak Uzere

ayarlar.

Ayar noktasi 1 ve kullanilabilen
diger referanslarin (bkz. 3-7*
Referanslar parametre grubu)
toplami, PID denetleyicisinin ayar
noktasi referansi olarak kullanila-
caktir.

[1] Fark PID Denetleyicisini, geri besleme
olarak Geri besleme 1, Geri besleme
2 arasindaki farki kullanmak tzere
ayarlar. Bu secimde Geri besleme 3
kullanilmaz. Yalnizca ayar noktasi 1
kullanilir.. Ayar noktasi 1 ve kullani-
labilen diger referanslarin (bkz. 3-7*
Referanslar parametre grubu)
toplami, PID denetleyicisinin ayar

20-20 Geri Besleme islevi

Secenek: fonksiyon:

noktasi referansi olarak kullanila-
caktir.

[2] Ortalama PID denetleyicisini, geri besleme 1,
geri besleme 2 ve geri besleme
3'n ortalamasini kullanmak tizere

ayarlar.

[3] Minimum PID Denetleyicisini, geri besleme
olarak, geri besleme 1, geri besleme
2 ve geri besleme 3'U karsilastirir ve
aralarindan en kuictik degere sahip
olani geri besleme olarak kullanir.
Yalnizca ayar noktasi 1 kullanilir..
Ayar noktasi 1 ve kullanilabilen
diger referanslarin (bkz. 3-7*
Referanslar parametre grubu)
toplami, PID denetleyicisinin ayar
noktasi referansi olarak kullanila-
caktir.

[4] * Maksimum PID Denetleyicisini, geri besleme
olarak, geri besleme 1, geri besleme
2 ve geri besleme 3'U karsilastirir ve
aralarindan en buyuk degere sahip

olani geri besleme olarak kullanir.

Yalnizca ayar noktasi 1 kullanilir..
Ayar noktasi 1 ve kullanilabilen
diger referanslarin (bkz. 3-7*
Referanslar parametre grubu)
toplami, PID denetleyicisinin ayar
noktasi referansi olarak kullanila-
caktir.
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20-20 Geri Besleme Islevi

20-20 Geri Besleme islevi

Secenek: fonksiyon: Secenek: fonksiyon:
[5] Cok Ayr Nok. | PID Denetleyicisini, geri besleme 1 DUYURU!

Min. ve ayar noktasi 1, geri besleme 2 ve Yalnizca 2 besleme sinyali
ayar noktasi 2 ve geri besleme 3 ve kullaniliyorsa kullanilmayan
ayar noktasi 3 arasindaki farki geri besleme, sunlarda [0] I'§Iev
hesaplamak iizere ayarlar. Yok olarak ayarlanmalidir:
Denetleyici, geri beslemenin ilgili parametre 20-00 Gerib. 1
ayar noktasinin en fazla altinda Kaynak, parametre 20-03 Gerib.
oldugu geri besleme/ayar noktasi 2 Kaynak veya
ciftini kullanir. Tim geri besleme parametre 20-06 Gerib. 3
sinyalleri ilgili ayar noktalarinin Kaynak. Her bir ayar noktasi
lUzerinde ise, PID Denetleyicisi geri referansi ilgili parametre
besleme ile ayar noktasi arasindaki degerlerinin ve kullanilabilen
farkin en kiiclik oldugu geri diger referanslarin
besleme/ayar noktasi ciftini kullanir. (parametre 20-21 Ayr Nkts 1,
DUYURU! parametre 20-22 Ayr Nkts 2 ve
Yalnizca 2 besleme sinyali parametre 20-23 Ayr Nkts 3)
kullanihyorsa kullanilmayan toplamidir (bkz. 3-7*
geri besleme, sunlarda [0] islev Referanslar parametre grubu)
Yok olarak ayarlanmalidir:

Koy, porametrs 20,05 Geri
Kaynak, parametre 20-03 Gerib.
2 Kaynak veya Aralik: fonksiyon:
parametre 20-06 Gerib. 3 0 [[999999.999 | Ayar noktasi 1, frekans donustu-
Kaynak. Her bir ayar noktasi ProcessCtrl |- 999999.999 | riiciniin PID Denetleyicisi
referansi ilgili parametre Unit* ProcessCtrlUnit | tarafindan kullanilan ayar noktasi
degerlerinin ve kullanilabilen ] referansina girmek icin kapal
diger referanslarin (bkz. cevrim modunda kullanihir
parametre grubu 3-1* parametre 20-20 Geri Besleme islevi
Referanslar) toplamidir. ile ilgili aciklamaya bakin.
DUYURU!

[6] Cok Ayr Nok. | PID Denetleyicisini, geri besleme 1 Buraya girilen ayar noktasi

Maks. ve ayar noktasi 1, geri besleme 2 ve referansi kullanilabilen diger
ayar noktasi 2 ve geri besleme 3 ve referanslara eklenir (bkz.
ayar noktasi 3 arasindaki farki parametre grubu 3-1*
hesaplamak Uzere ayarlar. Referanslar)

Denetleyici, geri beslemenin ilgili

ayar noktasinin en fazla Usttinde

ciftini kullanir. Tim geri besleme Aralik: fonksiyon:

sinyalleri ilgili ayar noktalarinin —

L . . . 0 [[999999.999 | Ayar noktasi 2, PID denetleyicisi icin

Uzerinde ise PID Denetleyicisi geri .

. ProcessCtrl |-999999.999 | ayar noktasi referansina girmek
besleme ile ayar noktasi referansi . . )
. L . Unit* ProcessCtrlUnit [ amaciyla kapali cevrim modunda

arasindaki farkin en kii¢tik oldugu .

geri besleme/ayar noktasi ] kuIIan|I|r.parz-Jr.net‘re ‘2-0—20 Geri
Besleme Islevi ile ilgili aciklamaya

referansini kullanacaktir.
bakin.
DUYURU!
Buraya girilen ayar noktasi
referansi kullanilabilen diger
referanslara eklenir (bkz.
parametre grubu 3-1*
Referanslar)
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20-23 Ayr Nkts 3

Aralik: fonksiyon:

0 [-999999.999 | Ayar noktasi 3, PID denetleyicisi icin

ProcessCtrl |- 999999.999 | ayar noktasi referansina girmek

Unit* ProcessCtrlUnit | amaciyla kapali cevrim modunda

] kullanilir parametre 20-20 Geri

Besleme islevi ile ilgili aciklamaya
bakin.
DUYURU!
Minimum ve maksimum
referanslar degistirilirse yeni
bir PID otomatik ayari
gerekebilir.
DUYURU!
Buraya girilen ayar noktasi
referansi kullanilabilen diger
referanslara eklenir (bkz.
parametre grubu 3-1*
Referanslar)

Secenek: fonksiyon:

[20] I/sn

[23] m®/sn

[24] m>/dak

[25] m*/sa

[71] bar

[73] kPa

[74] m WG

[75] mm Hg

[120] GPM

[121] gal/sn

[122] gal/dak

[123] gal/sa

[124] CFM

[125] ft’/sn

[126] ft*/dak

[170] psi

[171] Ib/in?

[172] in wg

[173] ft WG

[174] in¢ Hg

20-69 Sensorsiiz Bilgiler

Dizi [8]

Aralik: fonksiyon:

0* [0-25]

3.17.3 20-7* Oto. ayarlama

PID Oto. Ayar.

Frekans donustirict kapali cevrim denetleyicisi (20-** Sdir.
Kpl Cevrimi parametre grubu) oto. ayarlanabilir, boylelikle
dogru kontrol ayarlamasi saglarken isletime alma esnasinda
kolaylastirici olur ve zamandan tasarruf saglar. Oto.
ayarlamayi kullanmak icin frekans donustiriictyt
parametre 1-00 Konfiglirasyon Modu 6gesindeki kapali
cevrim icin konfiglre edin.

Oto. ayarlama sirasi esnasinda mesajlara yanit vermek icin
grafik yerel denetim panosunu (GLCP) kullanin.

parametre 20-79 PID Otomatik Ayari 6gesinde PID veya
SPC'nin secilmesi frekans donustlrlciyl oto. ayarlama
moduna sokar. Ardindan LCP ekran talimatlarini gosterir.

Fani/pompayi baslatmak icin [Auto On] tusuna basin ve bir
baslatma sinyali uygulayin. Varsayilan denetim ayarlari
sonunda ayar noktasina ulasiimasini saglar. PID oto.
ayarlama icin [4] veya [¥] tusuna basarak hizi, manuel
olarak geri beslemenin sistem ayar noktasinin yakinlarinda
oldugu bir diizeye ayarlamak mimkinddr.

ADIKKAT

Geri besleme, oto. ayarlama esnasinda tanimlanan
belirli sinirlari (2073 ve 2074) asarsa oto. ayarlama iptal
edilir. Sinirlar oto. ayarlama gerceklestirilirken uygulama
korumasi olarak da hizmet verir.

DUYURU!

Oto. ayarlama esnasinda motor hizinin artiriimasi
gerektiginden, motor hizini manuel olarak ayarlarken
motoru maksimum veya minimum hizda calistinlamaz.

Oto. ayarlama, degismezlik durumunda isletilirken adim
degisiklikleri uygular ve ardindan geri beslemeyi
goruntiler. PID denetimi icin, oto. ayarlama geri besleme
yaniti hesaplanan parametre 20-93 PID Orantili Kazang ve
parametre 20-94 PID Enteg. Siiresi degerleri icin gereken
degerleri tanmimlar. Parametre 20-95 PID Fark Siiresi O (sifir)
degerine ayarlanir. Parametre 20-81 PID Normal/Ters
Denetim oto. ayarlama siirecinde belirlenir.

Hesaplanan bu degerler LCP'de sunulur ve kabul veya
reddedilebilirler. Kabul edildiklerinde, degerler ilgili
parametrelere yazilir ve oto. ayarlama modu

parametre 20-79 PID Otomatik Ayari 6gesinde devreden
cikarilir. Sisteme bagli olarak oto. ayarlamanin gerceklesti-
rilmesi icin gereken zaman birkag¢ dakikayi bulabilir.

Oto. ayarlamayi gerceklestirmeden &nce asagidaki parame-
treleri yuk eylemsizliklerine gore ayarlayin:
. Parametre 3-41 Rampa 1 Hizlanma Siiresi.

. Parametre 3-42 Rampa 1 Yavaslama Siiresi.

Veya
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Parametre 3-51 Rampa 2 Hizlanma Siiresi.

Parametre 3-52 Rampa 2 Yavaslama Siiresi.

PID oto. ayarlama yavas rampa slreleriyle gerceklestirilirse
oto. ayarli parametreler tipik olarak yavas denetimle
sonuglanir. PID oto. ayarlamayi etkinlestirmeden 6nce, giris
filtresini (parametre gruplan 6-** Analog Girisi/Gikisi, 5-5*
Darbe Girisi ve 26-** Analog G/C Secenedgi MCB 109,
parametre 6-16 Terminal 53 Filtre Zaman Sabiti,

parametre 6-26 Terminal 54 Filtre Zaman Sabiti,

parametre 5-54 Darbe Filtresi Zaman Sabiti #29,

parametre 5-59 Darbe Filtresi Zaman Sabiti #33) kullanarak
asirt geri besleme sensoéri gurdltisini kaldirin. En dogru
denetleyici parametrelerini edinmek icin uygulama tipik
isletimde tipik yiikle calisirken PID oto. ayarlamayi gercek-

lestirin.

SPC Oto. Ayarlama
SPC, DRC'nin ayarlamasini baslatir. Sistemden gelen geri
besleme sistemin 2. siraa olacagini belirlerse oto. ayarlama
PID parametrelerini ayarlayarak otomatik olarak devam
eder. SPC, DRCyi iptal ederse islem ¢cubugunda 4. adima
gecildigi gorintdlenir.

DRC, frekans donistiiriciiniin hedef uygulamalarinin genel
olarak 1. sira arti 6li zaman sistemleri olarak modellen-
dirilir. DRC oto. ayrlama hesaplama i¢in geri besleme saglar.

T = islem sisteminin zaman sabiti Kp islem sistemi

kazanci.

0 = giris ile ¢ikis arasindaki zaman gecikmesi DRC
yalnizca SPC kullanilarak kurulabilir.

20-70 Kapali Cevrim Tiirui

Secenek:

fonksiyon:

Biliniyorsa uygulama yanit hizini
secin. Varsayilan ayar, cogu
uygulama icin yeterlidir. Daha kesin
bir zaman PID uyarlamasini gercek-
lestirmek icin gereken sireyi azaltir.
Ayarin parametrelerin degerleri
Uizerinde bir etkisi yoktur ve
yalnizca oto. ayarlama hizini etkiler.

(o

Otomatik

Tamamlanmasi 30-120 sn siirer.

(1

Hizli Basing

Tamamlanmasi 10-60 sn sirer.

[2

Yavas Basing

Tamamlanmasi 30-120 sn sdrer.

[3]

Hizl Sicaklik

Tamamlanmasi 10-20 dakika surer.

[4]

Yavas Sicaklik

Tamamlanmasi 30-60 dakika sdrer.

20-71 PID Performansi

Secenek:

fonksiyon:

[o] *

Normal

Bu parametrenin normal ayari, fan
sistemlerindeki basing kontroli icin
uygundur.

20-71 PID Performansi

Secenek:

fonksiyon:

(1

Hizli

Hizli ayar, daha hizli bir yanitin
istendigi pompa sistemlerinde
kullanilir.

Aralik:

20-72 PID Cikis Degisikligi

fonksiyon:

0.10*

[0.01 - 0.50 ]

Bu parametre oto. ayarlama
sirasindaki adimin buytkligina
belirler. Deger, tam hizin bir
ytizdesidir. parametre 4-13 Motor
Hizi Ust Siniri [RPM]/

parametre 4-14 Motor Hizi Ust Siniri
[Hz] parametresindeki maksimum
cikis frekansi 50 Hz olarak ayarlnirsa
0,10 degeri 50 Hz'nin %10'u dur, bu
da 5 Hz'ye tekabdil eder. Bu
parametrenin, en iyi ayar dogrulugu
icin %10-%20 geri besleme degisim-
lerini netice veren bir degere
ayarlar.

20-73 Minimum Geri Besleme Diizeyi

Aralik: fonksiyon:

-999999 [-999999.999 | izin verilen minimum geri besleme
ProcessCtrl |- par. 20-74 dlzeyinin parametre 20-12 Referans/
Unit* ProcessCtrlUnit | Geri Besleme Birimi paremetresinde

1

tanimlandigi sekilde kullanici
birimleri olarak girin. Diizey
parametre 20-73 Minimum Geri
Besleme Diizeyi degerinin altina
dustuglinde, oto. ayarlamadan cikilir
ve LCP'de bir hata mesaji gorundir.

20-74 Maksimum Geri Besleme Diizeyi

Aralik: fonksiyon:

999999 [ par. 20-73 - | izin verilen maksimum geri besleme
ProcessCtrl | 999999.999 diizeyinin parametre 20-12 Referans/
Unit* ProcessCtrlUnit | Geri Besleme Birimi paremetresinde

1

tanimlandigr sekilde kullanici
birimleri olarak girin. Diizey
parametre 20-74 Maksimum Geri
Besleme Diizeyi degerinin Ustline
ciktiginda, oto. ayarlamadan cikilir
ve LCP'de bir hata mesaji gorundir.

Secenek:

20-79 PID Otomatik Ayari

fonksiyon:

Bu parametre oto. ayarlama dizisini
baslatir. Oto. ayarlama basariyla
tamamlandiktan ve ayarlar [OK]
veya [Cancel] tuslarina basilarak

kabul veya reddedildikten sonra bu
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20-79 PID Otomatik Ayari

20-82 PID Baslatma Hizi [RPM]

3.17.4 20-8* PID Temel Ayarlar

Bu parametre grubu PID denetleyicisinin sunlar dahil olmak
Uzere temel isletimini konfigiire etmek icin kullanilir:
. Ayar noktasi tizerinde ve altinda geri beslemeye
yanit.

. ik olarak isleve basladigi hiz.

. Sistemin ayar noktasina ulastigini belirttigi zaman.

20-81 PID Normal/Ters Denetim

Secenek: fonksiyon: Aralk: fonksiyon:
parametre [0] Devre disi olarak baslatmada minimum hiza ulasmak
sifirlanir. icin cabuk hizlanmasi gereken
e Disabled uygulamalarda kullanishdir.
[1] PID PID oto. ayarlamayi etkinlestirir.
yarlamay : 20-83 PID Baslatma Hizi [Hz]
[2] Smart Process Akk|II|I|§Iem kontrolu otok. aTarIimayl Aralik: fonksiyon:
etkinlestirir. Bu otomatik olarak en
uygun denetleyici ilkesini (PID veya € . [0 - par DUYURU'
DRC) secer. related Hz] Bu parametre yalnizca
& e 3 G I i parametre 0-02 Motor Hiz Birimi
. .Segehe. ) ° 0.' el ds [1] Hz olarak ayarlandiginda
etkinlestirilir. Genellikle manuel e eepen
goriilur.
secenek olarak kullaniimaz.

Frekans donusturicu ilk kez baslatil-
diginda, etkin hizlanma siiresine
uygun olarak agik ¢cevrim modunda
bu cikis frekansina ulasir.
Programlanan cikis frekansina ulasil-
diginda, frekans donustirtct
otomatik olarak kapali cevrim
moduna gecer ve PID Denetleyicisi
calismaya baslar. Bu, baslatmada
minimum hiza ulasmak icin cabuk
hizlanmasi gereken uygulamalarda

. kullanighdir.
Secenek: fonksiyon:
[0] * Normal Geri beslemenin ayar noktasi 20-84 Referans Bant Genisligi
referansindan buytk oIdugju" Aralik: fonksiyon:
durumlarda, frekans donustu-
. 5 9%* [0 - 200 %] Geri besleme ile ayar noktasi
ricunun cikis frekansi azahr. Bu
. referansi arasindaki fark bu parame-
davranis basing kontrollti besleme
- trenin degerinden az ise frekans
fani ve pompa uygulamalari igin
donusturiciniin ekrani Run on
ortaktir.
Reference (Referansta Calistir) mesaj
[1] Ters Geri beslemenin ayar noktasi gérintilenir. [8] Referansta Calis/
referansindan biyik oldugu Uyan Yok icin dijital cikisin islevi
durumlarda, frekans donustu- programlanarak bu durumla
riictiniin cikis frekansi artar. disaridan iletisim kurulabilir. Ayrica,
seri iletisimler icin frekans donustu-
20-82 PID Ba§|atma Hizi [RPM] riictinin durum séchQUnUn
Aralik: fonksiyon: Referansta durum biti yiiksek olur
Size [0 - par. 413 | IDJUNEU V] (deger = 1).
B Referans Bant Genisligi ayar noktasi
related AL Bu parametre yalnizca ; i S g
L. referansinin ylzdesi cinsinden
parametre 0-02 Motor Hiz Birimi b | Y
N esaplanir.
[0] RPM olarak ayarlandiginda 4
gorilebilir.
Frekans donusturiici ilk kez baslatil-
diginda, etkin hizlanma zamanindan
sonra acik ¢evrim modunda bu cikis
hizina ulasir. Programlanan ¢ikis
hizina ulasildiginda, frekans
donstiriict otomatik olarak kapali
¢evrim moduna geger ve PID
Denetleyicisi calismaya baslar. Bu,
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3.17.5 20-9* PID Denetleyici

PID denetleyicisini manuel olarak ayarlamak icin bu
parametreleri kullanin. PID denetleyicisi parametrelerini
ayarlayarak denetim performansi artirilabilir. PID denetle-
yicisi parametrelerinin ayarlanmasi hakkindaki talimatler
icin bkz. VLT® AQUA Drive FC 202 Dizayn Kilavuzu.

20-91 PID Doyg. Karsiti

20-94 PID Enteg. Siiresi

Aralk: fonksiyon:

8 s* [0.01 - 10000
| besleme sinyalleri arasinda bir

Referans/ayar noktasi ve geri

sapma oldugu muiddetge
entegrator, PID denetleyicisinden
cikisa bir katki biriktirir. Katki,
sapmanin boyutu ile oranlidir. By,
sapmanin (hata) sifira yaklasmasini

Secenek: fonksiyon: )
saglar.
DUYURU! Entegrasyon stiresi diistik bir degere
Su seceneklerden 1'i 27-** Ext. ayarlandiginda herhangi bir
parametre grubundaki parame- sapmada hizli yanit elde edilir.
trelerde secilirse [1] A¢ik Bununla beraber, bunu ¢ok dustik
secenegi otomatik olarak olarak ayarlamak, kontroliin kararsiz
etkinlestirilir. Kapali Cevrim: [0] olmasina neden olur.
Normal, [X] Etkin Ext CLX PID. Ayarlanan deger integratériin belirli
bir sapma icin oransal olarak ayni
[0] Kapali Cikis, son derecelerin 1'ine katkiy eklemek icin gerekli olan
ulastiktan sonra da integrator deger stredir.
degistirmeye devam eder. Bu Deger 10000 olarak ayarlanirsa
sonradan denetleyicinin cikiginin parametre 20-93 PID Orantili Kazang
degisiminde gecimeye neden parametresinde ayarlanan degere
olabilir. gore bir P bandina sahip bir saf
oransal denetleyici olarak davranir.
[1] * Acik Dahili PID denetleyicisinin cikisi son Herhangi bir sapma olmadiginda,
derecelerinin (minimum veya oransal denetleyicideki cikis 0'dir.
maksimum degder) 1'ine ulastiysa
integrator kilitlenir ve bu yiizden
denetlenen islem parametresinin
degerine daha fazla degisiklik Aralik: fonksiyon:
ekleyemez. Bu, denetleyicinin 0 s* [0-105] Ayirici, geri beslemenin degisim
sistemi tekrar denetleyebileceginde oranini gorintdler. Geri besleme
daha hizli yanit vermesini saglar. gabuk degisiyorsa geri beslemenin
degisim oranini azaltmak icin PID
denetleyicisinin cikisini ayarliyordur.
Aralik: fonksiyon: Hizli PID denetleyicisi yaniti, bu
deger buyik oldugunda elde edilir.
2% [0-10] Oransal kazang, ayar noktasi ile Bununla birlikte, <ok bayik bi
uygulanacak geri besleme sinyalinin e FaTenTyes, Fetas
arasindaki hata sayisini gosterir. déntistiriicantn cikis frekansi
(Hata x Kazancg) parametre 3-03 Maksimum Referans kararsiz olabilir
parametresinde ayarli degere esit bir deger ile atlarsa PID Fark stiresi, son derece hizl frekans
denetleyicisi cikis hizini parametre 4-13 Motor Hizi Ust Siniri doénstlricl yaniti ve hassas hiz
[RPM]/parametre 4-14 Motor Hizi Ust Sinint [Hz] parame- denetiminin gerektigi durumlarda
tresinde ayarli hiza getirmeye calisir. Ancak bu, pratikte bu kullanighdir. Uygun sistem denetimi
ayar ile sinirhdr. icin bunu ayarlamak zor olabilir.
Oransal bant (cikisin %0-100 araliginda degismesine neden Fark suresi su/atik su uygulama-
olan hata), su formille hesaplanabilir: larinda yaygin olarak kullanilmaz. Bu
ylizden, bu parametreyi 0 veya
1 ] KAPALI olarak birakmak en iyisidir.
(m] x (Maksimum Referans)
DUYURU!
parametre 3-03 Maksimum Referans degerini parametre
grubu 20-9*' PID denetleyicisindeki PID denetleyicisi
degerlerini ayarlamadan 6nce yapin.
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20-96 PID Fark Kazanci Siniri

Aralik: fonksiyon:

5% [1-50] PID denetleyicisinin ayirici islevi geri
beslemenin degisim oranina yanit
verir. Sonug olarak, geri
beslemedeki ani bir degisim ayirici
islevinin PID denetleyicisi cikisinda

buyuk bir degisiklik yapmasina
sebep olabilir. Bu parametre, PID
denetleyicisi ayiric islevinin Uretebi-
lecegimi maksimum etkiyi
sinirlandinir. Daha kuiguik bir deger
PID denetleyicisi ayirici islevinin
maksimum etkisini azaltir.

Bu parametre, yalnizca
parametre 20-95 PID Fark Siiresi
KAPALI (0 sn) olarak ayarlanma-
diginda etkindir.
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3.18 21-** Dis Kapah Cevrim parametreleri

FC 202 PID denetleyicisine ek olarak 3 adet genisletilmis
kapall cevrim PID denetleyicisi sunar. Bu denetleyiciler,
harici tahrik edicileri (valfler, soniimleyiciler vb.)
denetlemek veya ayar noktasi degisimlerine veya yiik
bozulmalarina verilen dinamik yanitlari gelistirmek amaciyla
dahili PID denetleyicisiyle birlikte kullaniimak tzere ayri
olarak konfigiire edilebilir.

Genisletilmis kapali cevrim PID denetleyicileri cift cevrimli
bir konfiglirasyon olusturmak amaciyla birbirleriyle veya
PID kapali cevrim denetleyicisiyle baglanabilir.

Bir modiilasyon cihazini (6rnegin, bir valf motoru)
denetlemek icin bu cihaz, 0-10 V (VLT® Analog G/C
Secenedi MCB 109'dan gelen sinyal) veya 0/4-20 mA'lik
denetim sinyalini kabul eden dahili elektronik parcalarn olan
bir konumlandirma servomotoru olmalidir.

Cikis islevi su parametrelerde programlanabilir:
. Kontrol karti, terminal 42: Parametre 6-50 Terminal
42 Cikig ([113]...[115] veya [149]...[151] secenekleri,
Ext. Kapali Cevrim 1/2/3.

®  VLT® Genel amach G/C karti MCB 101, terminal
X30/8: Parametre 6-60 Terminal X30/8 Cikis, ([113]...
[115] or [149]..[151] ayari, Ext. Kapali Cevrim
1/2/3.

*  VLT® Analog G/C Secenegi MCB 109, terminal
X42/7..11: Parametre 26-40 Terminal X42/7 Cikisi,
parametre 26-50 Terminal X42/9 Cikisi,
parametre 26-60 Terminal X42/11 Cikisi ([113]...[115]
secenekleri, Harici Kapal Cevrim1/2/3).

VLT® Genel amach G/C karti MCB 109 ve VLT® analog G/C
secenegi MCB 109 istege baglhdir.

3.18.1 21-0* Harici CL Oto. Ayarlama

Genisletilmis kapali cevrim denetleyicisi oto. ayarlanabilir,
bdylelikle dogru PID denetimi ayarlamasi saglarken isletime
alma esnasinda kolaylastirici olur ve zamandan tasarruf
saglar.

PID oto. ayarlamayi kullanmak adina uygulama icin ilgili
genisletilmis PID denetleyicisini konfiglre edin.

Oto. ayarlama sirasi esnasinda mesajlara yanit vermek icin
grafik LCP'yi kullanin.

parametre 21-09 PID Otomatik Ayari oto. ayarlama imkani
sunarak ilgili PID denetleyicisini PID oto. ayarlama moduna
gecirir. Ardindan LCP ekran talimatlarini saglar.

PID oto. ayarlama, adim degisiklikleri uygular ve ardindan
geri beslemeyi gorintler. Geri besleme yanitina bagli
olarak gerekli olan su degerler hesaplanir:

. PID orantili kazanci.

- Harici CL 1 icin Parametre 21-21 Dis 1
Orantili Kazang.

- Harici CL 2 i¢in Parametre 21-41 Dis 2
Orantili Kazang.

- Harici CL 3 icin Parametre 21-61 Dis 3
Orantili Kazang.

. Entegrasyon suresi.

- Harici CL 1 icin Parametre 21-22 Dis 1
Enteg. Stiresi.

- Harici CL 2 i¢in Parametre 21-42 Dis 2
Enteg. Stiresi.

- Harici CL 3 icin Parametre 21-62 Dis 3
Enteg. Stiresi.

PID fark stiresi su parametrelerde 0 olarak ayarlidir:
. Harici CL 1 icin Parametre 21-23 Dis 1 Fark Siiresi.

. Harici CL 2 icin Parametre 21-43 Dis 2 Fark Siiresi.

o HARICI CL 3 icin Parametre 21-63 Dis 3 Fark Siiresi
0 (sifir) degerine ayarhdir.

. Harici CL 1 i¢in Parametre 21-20 Dis 1 Normal/Ters
Denetim.

. Harici CL 2 icin Parametre 21-40 Dis 2 Normal/Ters
Denetim.

. Harici CL 3 icin Parametre 21-60 Dis 3 Normal/Ters
Denetim.

Hesaplanan bu degerler LCP tizerinde sunulur ve kabul
veya reddedilebilirler. Kabul edildiklerinde, degerler ilgili
parametrelere yazilir ve PID oto. ayarlama modu
parametre 21-09 PID Otomatik Ayari 6gesinde devreden
cikarilir. Denetlenen sisteme bagli olarak PID oto.
ayarlamanin gerceklestirilmesi icin gereken zaman birkac
dakikayi bulabilir.

PID oto. ayarlamay! etkinlestirmeden 6nce, giris filtresini
(parametre gruplari 5-5-** Darbe Girisi, 6- ** Analog Girisi/
Cikisi ve 26-** Analog G/¢ Se¢n. MCB 109, terminal 53/54
filtresi zaman sabiti ve darbe filtresi zaman sabiti #29/33)
kullanarak asir geri besleme sensoru gurdltisind kaldirin.
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21-00 Kapal Cevrim Tiirii

21-03 Minimum Geri Besleme Diizeyi

21-01 PID Performansi

Secenek: fonksiyon:

[o] * Normal Bu parametrenin normal ayari, fan
sistemlerindeki basing kontroli icin
uygundur.

[1] Hizh Hizli ayar, genelde daha hizl bir
yanitin istendigi pompa sistem-
lerinde kullanilir.

Aralik:

21-02 PID Cikis Degisikligi

fonksiyon:

0.10*

[0.01 - 0.50 ]

Bu parametre oto. ayarlama
sirasindaki adimin blyukluguni
belirler. Deger, tam isletim araliginin
bir ylzdesidir. S6yle ki maksimum
analog cikisi 10 V olarak ayarliysa
0,10 degeri 10 V'nin %10'u, yani 1
V'dir. En iyi ayarlama dogrulugu icin
bu parametreyi %10-20'lik geri
besleme degisikliklerine yol acacak
bir degere ayarlayin.

Aralik:

21-03 Minimum Geri Besleme Diizeyi

fonksiyon:

-999999+*

[-999999.999
- par. 21-04 ]

izin verilen minimum geri besleme
diizeyin surada tanimlandigi sekilde
kullanici birimleri olarak girin:
. Harici CL 1 icin
Parametre 21-10 Dis 1 Ref./
Gerib. Birimi.
. Harici CL 2 icin
Parametre 21-30 Dis 2 Ref./
Gerib. Birimi.
. Harici CL 3 icin
Parametre 20-05 Feedback
2 Kaynak Birim.

Secenek: fonksiyon: Aralk: fonksiyon:
Bu parametre uygulama yanitini Dlzey parametre 21-03 Minimum
tanimlar. Varsayilan mod, cogu Geri Besleme Diizeyi degerinin altina
uygulama icin yeterlidir. ilgili distugilinde, PID oto. ayarlamadan
uygulama hizi biliniyorsa burada cikilir ve ekranda bir hata mesaji
secilebilir. Bu, PID oto. ayarlamasini gorindr.
yapmak icin gereken stireyi azaltir.
Uzerinde herhangi bir etkisi olmayip Aralik: fonksiyon:
el PID @i, &7 e S G0 999999+ [ par. 21-03 - | izin verilen maksimum geri besleme
LllEriie 999999.999 ] | duizeyini surada tanimlandig sekilde
[o] * Otomatik kullanici birimleri olarak girin:
[1] Hizli Basing . Harici CL 1 igin
[2] Yavas Basinc Parametre 21-10 Dis 1 Ref./
[3] Hizl Sicaklik Gerib. Birimi.
[4] Yavas Sicaklik . Harici CL 2 icin

Parametre 21-30 Dis 2 Ref./
Gerib. Birimi.

. Harici CL 3 icin
Parametre 20-05 Feedback
2 Kaynak Birim.

Duzey parametre 21-04 Maksimum
Geri Besleme Diizeyi degerinin
Ustline ciktiginda, PID oto.
ayarlamadan cikilir ve ekranda bir
hata mesaji goriindr.

21-09 PID Otomatik Ayari

Secenek: fonksiyon:
Bu parametre oto. ayarlanma icin
genisletilmis PID denetleyicisinin
secimine olanak saglar ve bu
denetleyici icin PID oto. ayarlamayi
baslatir. Oto. ayarlama basariyla
tamamlandiktan ve ayarlar [OK]
veya [Cancel] tuslarina basilarak
kabul veya reddedildikten sonra bu
parametre [0] Devre disi olarak
sifirlanir.
[0] * Devre Digl
[11 Etkin Dig CL1
PID
[2] Etkin Dis CL 2
PID
[3] Etkin Dis CL 3
PID
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3.18.2 211" Kapal Cevtm 1 Ref/Ger

Besleme Secenek: fonksiyon:
[120] GPM
FC a [121] gal/sn
% [122] gal/dak
External il [123] gal/sa
Reference [124] CFM
3
P 21-13 o Ext. Output [125] ft'/sn
point Closed Signal [126] ft3/dak
Loop \ P 6.50 [127] ft/sa
controller
P 2115 ! ! [130] Ib/sn
\
Feedback ‘ [131] Ib/dak
P 21-14 ‘ [132] Ib/sa
| [140] ft/sn
‘ [141] ft/dak
MCB101 Output
| Signal [145] o
—)= - = - - [160] °F
P 660 [170] psi
[171] Ib/in’
Cizim 3.62 Kapali Cevrim 1 Ref/Geri Besleme 1721 in wg
[173] ft WG
[174] ing Hg
21-10 Dis 1 Ref./Gerib. Birimi [180] Hp
Secenek: fonksiyon:
- —— 21-11 Dis 1 Min. Referans
Referans ve geri besleme icin birimi
secin. Aralik: fonksiyon:
e 0 [-999999.999 | Kapali cevrim 1 denetleyicisi icin
; = ExtPID1Uni |- par. 21-12 minimum referansi segin.
il > t* ExtPID1Unit]
[5] PPM
[10] 1/dak 21-12 Dis 1 Maks. Referans
N1 RPM Aralik: fonksiyon:
[12] LA 100 [par. 2111 - | [DYUNAVLLV]
[20] I/sn P
o T E:<tPID1Un| §99:|9Dg1'39? parametre 21-12 Dis 1 Maks.
I t Xt NIt | Referans degerini parametre
[22] /2 grubu 20-9* PID denetleyici-
(23] m3/ >N sindeki PID denetleyicisi
(24] m/dak degerlerini ayarlamadan énce
[25] m’/sa yapin.
[30] kg/sn
(31 kg/dak Kapali cevrim 1 denetleyicisi icin
[32] kg/sa maksimum referansi secin.
33 t/dak
[34] y 2 PID denetleyicisi dinamikleri, bu
[34] vsa parametrede belirlenen degere
[40] L) baghdir. Ayrica bkz.
(41] m/dak parametre 21-21 Dis 1 Orantili
[45] il Kazanc.
[60] °C
[70] mbar
[71] bar
[72] Pa
[73] kPa
[74] m WG
[75] mm Hg
[80] kw
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21-13 Dis 1 Referans Kaynagi

21-14 Dis 1 Geri Bes. Kay.

Secenek: fonksiyon: Secenek: fonksiyon:
Bu parametre kapali ¢evrim 1 [3] Darbe grs 29
denetleyicisi icin frekans donustu- [4] Darbe grs 33
riictiniin hangi girisinin referans [71 Analog giris
sinyalinin kaynagi olarak kullanila- X30/11
cagini tanimlar. Analog giris X30/11 18l Analog giris
ve analog giris X30/12, VLT® Genel X30/12
Amacli G/C Karti MCB 101 [9] Analog Girisi
Uzerindeki girisleri gosterir. X42/1
[0] * islev yok [10] Analog Girigi
[1] Analog giris X42/3
53 [11] Analog Girisi
[2] Analog giris X42/5
54 [15] Analog Giris
[7] Darbe grs 29 X48/2
[8] Darbe grs 33 [99] Normal
20] Dijital Feedback
pot.metre [100] Bus geri
[21] Analog giris besleme 1
X30/11 [101] Bus geri
[22] Analog giris besleme 2
X30/12 [102] Bus geri
[23] Analog Girisi besleme 3
X42/1 [104] Sensorsiiz Akis
[24] Analog Girisi (105] Sensorsiz
X42/3 Basing
[25] Analog Girisi [200] Ext. Closed
X42/5 Loop 1
[29] Analog Giris [201] Ext. Closed
X48/2 Loop 2
[30] Dis Kapali [202] Ext. Closed
Cevrim 1 Loop 3
(31 Dis Kapal 21-15 Dis 1 Ayr Nok.
Cevrim 2 Aralik fonksi
[32] Dis Kapali ralik: onksiyon:
Cevrim 3 0 [-999999.999 | Genisletilmis 1 kapali cevrimde ayar
135] Digital input ExtPID1Uni |- 999999.999 | noktasi referansi kullanilir. Harici 1
sl i ExtPID1Unit] Ayar Noktasi, parametre 21-13 Dis 1
Referans Kaynagi parametresinde
21-14 Dis 1 Geri Bes. Kay. secili Harici 1 Referans Kaynagindan
Secenek: fonksiyon: degere eklenir.
Bu parametre kapali ¢evrim 1 21-17 Dis 1 Ref Biri
deneteyicisi gin fekans doniist
riiciiniin hangi girisinin geri Aralk: fonksiyon:
besleme sinyalinin kaynagi olarak 0 [[999999.999 | Kapali ¢evrim 1 denetleyicisi icin
kullanilacagini tanimlar. Analog giris ExtPID1Uni |- 999999.999 | referans degerinin okumasi.
X30/11 ve analog giris X30/12, VLT® t ExtPID1Unit]
Genel Amach G/C Kartt MCB 101 . -
o S 21-18 Dis 1 Geri Besleme [Birim]
Uzerindeki girisleri gosterir.
_ Aralik: fonksiyon:
[0] * Islev yok
= 0 [[999999.999 | Kapali cevrim 1 denetleyicisi icin
[1] Analog giris . . L
=3 ExtPID1Uni |- 999999.999 | geri besleme degerinin okumasi.
t* ExtPID1Unit]
[2] Analog giris
54
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21-19 Dis 1 Cikis [%]

Aralik: fonksiyon:

21-22 Dis 1 Enteg. Siiresi
Aralik:

fonksiyon:

0 %* [0 - 100 %] Kapali cevrim 1 denetleyicisi icin

cikis degerinin okumasi.

3.18.3 21-2* Kapal Cevrim 1 PID

21-20 Dis 1 Normal/Ters Denetim

Secenek: fonksiyon:

[o] * Normal Geri besleme referanstan daha
yuksek oldugunda cikisi azaltir.

[1] Ters Geri besleme referanstan daha
yuiksek oldugunda cikisi artirir.

21-21 Dis 1 Orantili Kazang

Aralik: fonksiyon:
0.50* [0-10]

Oransal kazang, ayar noktasi ile
uygulanacak geri besleme sinyalinin
arasindaki hata sayisini gosteren
faktord icerir.

Uriin hata sayilar kazanci parametre 3-03 Maksimum
Referans parametresinde ayarli degere esit bir deger ile
atlarsa PID denetleyicisi ¢ikis hizini parametre 4-13 Motor
Hizi Ust Sinint [RPM]/parametre 4-14 Motor Hizi Ust Siniri [Hz]
parametresinde ayarl hiza getirmeye calisir. Ancak bu,
pratikte bu ayar ile sinirlidir.

Oransal bant (¢ikisin %0-100 araliginda degismesine neden
olan hata), su formiille hesaplanabilir:

1 .
[m) x (Maksimum Referans)

DUYURU!

parametre 3-03 Maksimum Referans degerini parametre
grubu 20-9*' PID denetleyicisindeki PID denetleyicisi
degerlerini ayarlamadan 6nce yapin.

21-22 Dis 1 Enteg. Siiresi

Ayarlanan deger integratorin belirli
bir sapma icin oransal olarak ayni
katkiyr eklemek icin gerekli olan
stiredir.

Deger 10000 olarak ayarlanirsa
parametre 20-93 PID Orantili Kazang
parametresinde ayarlanan degere
gore bir P bandina sahip bir saf
oransal denetleyici olarak davranir.
Herhangi bir sapma olmadiginda,
oransal denetleyicideki cikis 0'dir.

21-23 Dis 1 Fark Siiresi
Aralik:
0 s* [0-105]

fonksiyon:

Ayirici sabit bir hataya tepki vermez
Yalnizca geri besleme degisirken bir
kazanc saglar. Geri besleme ne
kadar hizli degisirse ayiricidan
gelecek kazang o kadar glclu olur.

21-24 Dis 1 Fark Kazanci Siniri
Aralik:
5% [1-50]

fonksiyon:

Ayiricl kazanci (DG) igin bir sinir
belirleyin. Hizlh degisiklikler varsa
DG artar. Degisiklikler yavas
oldugunda saf ayirici kazanci ve
hizli degisiklikler oldugunda sabit
ayiricl kazanci edinmek icin DG'yi
sinirlandirin.

21-26 Ext. 1 On Reference Bandwidth
Aralik:
5 %* [0 - 200 %]

fonksiyon:

Referanstaki bant genisligini girin.
PID denetim hatasi (referans ve geri
besleme arasindaki fark) bu
parametrenin degerinden daha az
oldugunda, referansta durum biti

yuksektir.
Arahk: fonksiyon:
20 s* [0.01 - 10000 | Zamanla, referans/ayar noktasi ve % X .
s] geri besleme sinyalleri arasinda bir 3.184 21-3 Kapal' Cevrlm 2 Ref/Geri
sapma oldugu muddetce Besleme
entegrator, PID denetleyicisinden
s i Kaik Bk Katk
sapmanin boyutu ile oranlidir. Bu, Secenek: fonksiyon:
sapmanin (hata) 0'a ulasmasini )
L TR parametre 21-10 Dis 1 Ref./Gerib.
Entegrasyon siiresi diisiik bir degere Birimi.
ayarlandiginda herhangi bir
sapmada hizli yanit elde edilir. [0y
Bununla beraber, bunu cok diisiik [1] %
olarak ayarlamak, kontroliin kararsiz [5] PPM
olmasina neden olur. [10] 1/dak
[11] RPM
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21-30 Dis 2 Ref./Gerib. Birimi 21-32 Dis 2 Maks. Referans

Secenek: fonksiyon: Aralk: fonksiyon:
[12] DARBE/sn 100 [par. 21-31 - | Aynintilar icin bkz.
[20] I/sn ExtPID2Uni | 999999.999 parametre 21-12 Dis 1 Maks.
211 |/dak & ExtPID2Unit] Referans.
[22] I/sa
[24] m®/dak Secenek: fonksiyon:
[25] m>/sa Ayrintilar icin bkz.
[30] kg/sn parametre 21-13 Dis 1 Referans
[31] kg/dak Kaynad.
132] kg/sa [0] * islev yok
(33] t/dak [1] Analog giris
[34] t/sa 53
[40] m/sn [2] Analog giris
[41] m/dak 54
[45] m [71 Darbe grs 29
[60] °C [8] Darbe grs 33
[70] mbar [20] Dijital
[71] bar pot.metre
[72] Pa [21] Analog giris
[73] kPa X30/11
[74] m WG [22] Analog giris
[75] mm Hg X30/12
[801] kw [23] Analog Girisi
[120] GPM X42/1
[121] gal/sn [24] Analog Girisi
[122] gal/dak X42/3
[123] gal/sa [25] Analog Girisi
[124] CFM X42/5
[125] ©/sn [29] Analog Giris
[126] ft*/dak X48/2
[127] ft/sa [30] Dis Kapali
[130] Ib/sn Gevrim 1
[131] Ib/dak 31] DI, B
[132] Ib/sa Gevrim 2
[140] ft/sn [32] Dis Kapali
[141] ft/dak Gevrim 3
[145] e [35] Digital input
select
[160] °F
(171l lb/in” Secenek: fonksiyon:
(1721 in wg Ayrintilar icin bkz.
(1731 ft WG parametre 21-14 Dis 1 Geri Bes. Kay.
[174] in¢ Hg _
[180] Hp [o] * Islev yok
[1] Analog giris
5
Aralik: fonksiyon: (2] Analog giris
0 [-999999.999 | Ayrintilar icin bkz. >4
ExtPID2Uni |- par. 21-32 parametre 21-11 Dis 1 Min. Referans. (3] Darbe grs 29
t* ExtPID2Unit] 4] Darbe grs 33
[7] Analog giris
X30/11
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21-34 Dis 2 Geri Bes. Kay.

3.18.5 21-4* Kapah Cevrim 2 PID

Secenek: fonksiyon:
X30/12 Secenek: fonksiyon:
91 Analog Girisi Ayrintilar icin bkz.
X42/1 parametre 21-20 Dis 1 Normal/Ters
[10] Analog Girisi Denetim.
X42/3 [o] * Normal
[11] Analog Girisi I Ters
X42/5
X48/2 Aralik: fonksiyon:
[99] etz 050" 0-101 Ayrintilar igin bkz,
el oeek parametre 21-21 Dis 1 Orantili
[100] Bus geri Kazang.
besleme 1
besleme 2 Aralk: fonksiyon:
[102] Bus geri
besleme 3 20 s* [0.01 - 10000 | Ayrintilar icin bkz.
(104l T s] parametre 21-22 Dis 1 Enteg. Siiresi.
B P
Basing
2001 Ext. Closed Aralk: fonksiyon:
Loop 1 0 s* [0-105] Ayrintilar icin bkz.
[201] Ext. Closed parametre 21-23 Dis 1 Fark Stiresi.
Loop 2
Loop 3 Aralik: fonksiyon:
5% [1-50] Ayrintilar icin bkz.
VR LIy 2 AT sl parametre 21-24 Dis 1 Fark Kazanci
Aralik: fonksiyon: Sinir.
0 [-999999.999 | Ayrintilar icin bkz.
ExtPID2Uni |- 999999.999 | parametre 21-15 Dis 1 Ayr Nok.
v SlAloz Jul] Aralik: fonksiyon:
21-37 Dis 2 Referans [Birim] 5 %* [0 - 200 %] [ Referanstaki bant genisligini girin.
. PID denetim hatasi (referans ve geri
Aralik: fonksiyon: besleme arasindaki fark) bu
v [:999999.999 | Aynntilar icin blz, parametrenin degerinden daha az
ExtPID2Uni |- 999999.999 | parametre 21-17 Dis 1 Referans oldugunda, referansta durum biti
® ExtPID2Unit] [Birim] Harici 1 Referans [Birimi]. yiiksektir.
21-38 Dis 2 Geri Besleme [Birim]
Aralik: fonksiyon: 3.18.6 21-5* Kapali Cevrim 3 Ref/Geri
0 [-999999.999 | Ayrintilar icin bkz. Besleme
ExtPID2Uni |- 999999.999 | parametre 21-18 Dis 1 Geri Besleme
Ayrintilar icin bkz. parametre 20-02 GeriBe. 1 Kaynak Birim.
Segenel: fonksiyon:
Aralik: fonksiyon: | [0] * | Linar | |
0 %* [0-100 %] | Ayrintilar icin bkz.
parametre 21-19 Dis 1 Cikis [%)].
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21-51 Dis 3 Min. Referans

21-54 Dis 3 Geri Bes. Kay.

Aralik: fonksiyon: Secenek: fonksiyon:

0 [-999999.999 | Ayrintilar icin bkz. [2] Analog giris

ExtPID3Uni |- par. 21-52 parametre 21-11 Dis 1 Min. Referans. 54

& ExtPID3Unit] [3] Darbe grs 29

[4] Darbe grs 33

21-52 Dis 3 Maks. Referans 2 §

; [7] Analog giris

Aralik: fonksiyon: X30/11

100 [par. 21-51 - | Ayrintilar icin bkz. [8] Analog giris

ExtPID3Uni | 999999.999 parametre 21-12 Dis 1 Maks. X30/12

t* ExtPID3Unit] Referans. 9] Analog Girisi

X42/1

21-53 Dis 3 Referans Kaynagi [10] Analog Girisi

Secenek: fonksiyon: X42/3
Ayrintilar icin bkz. [11] Analog Girisi
parametre 21-13 Dis 1 Referans X42/5
Kaynadi. [15] Analog Giris

[0] * islev yok X48/2

[1] Analog giris [99] Normal

53 Feedback

2] Analog giris [100] Bus geri

54 besleme 1

171 Darbe grs 29 [101] Bus geri

[8] Darbe grs 33 besleme.z z

120] Dijital [102] Bus geri

pot.metre besleme 3
21] Analog giris [104] Sensorsuiz Akis
X30/11 [105] Sensorsiiz
[22] Analog giris Basing
X30/12 [200] Ext. Closed
23] Analog Girisi Coopl
X42/1 [201] Ext. Closed
[24] Analog Girisi Loop 2
X42/3 [202] Ext. Closed
25] Analog Girisi LG o
xa2/5 21-55 Dis 3 Ayr Nok.
P Q:;Zg Girls Aralik: fonksiyon:
330] Drs Kapah 0 [-999999.999 | Ayrintilar icin bkz.
C:vrimp 1 ExtPID3Uni |- 999999.999 | parametre 21-15 Dis 1 Ayr Nok.
5 ExtPID3Unit]
[31] Dis Kapali
Cevrim 2 21-57 Dis 3 Referans [Birim]
32] Dis Kapah Aralik: fonksiyon:
Gevrim 3 0 [-999999.999 | Ayrintilar icin bkz.
el F Yy

351 Digital input ExtPID3Uni |- 999999.999 | parametre 21-17 Dis 1 Referans

select tr ExtPID3Unit] | [Birim].

21-54 Dis 3 Geri Bes. Kay.

Secenek: fonksiyon: 21-58 Dis 3 Geri Besleme [Birim]
IR [ Aralik: fonksiyon:
parametre 21-14 Dis 1 Geri Bes. Kay. 0 [-999999.999 | Ayrintilar icin bkz.

_ ExtPID3Uni |- 999999.999 | parametre 21-18 Dis 1 Geri Besleme

[o] * Islev yok t* ExtPID3Unit] | [Birim].

[1] Analog giris

53
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21-59 Dis 3 Cikis [%]
Aralik: fonksiyon:

0 %* [0-100 %] | Ayrintilar icin bkz.
parametre 21-19 Dis 1 Cikis [%)].

3.18.7 21-6* Kapal Cevrim 3 PID

21-60 Dis 3 Normal/Ters Denetim

Secenek: fonksiyon:

Ayrintilar icin bkz.
parametre 21-20 Dis 1 Normal/Ters
Denetim.

[0] * Normal
[1] Ters

21-61 Dis 3 Orantili Kazang
Aralik: fonksiyon:

0.50* [0-10] Ayrintilar icin bkz.
parametre 21-21 Dis 1 Orantili

Kazang.

21-62 Dis 3 Enteg. Stiresi

Aralik: fonksiyon:
20 s* [0.01 - 10000 | Ayrintilar icin bkz.
s] parametre 21-22 Dis 1 Enteg. Siiresi.

21-63 Dis 3 Fark Siiresi
Aralik: fonksiyon:

0 s* [0-105] Ayrintilar icin bkz.
parametre 21-23 Dis 1 Fark Siiresi.

21-64 Dis 3 Fark Kazanci Siniri
Aralik: fonksiyon:

5% [1-50] Ayrintilar icin bkz.
parametre 21-24 Dis 1 Fark Kazanci

Siniri.

21-66 Ext. 3 On Reference Bandwidth

Aralik: fonksiyon:

5 %* [0 - 200 %] Referanstaki bant genisligini girin.
PID denetim hatasi (referans ve geri
besleme arasindaki fark) bu
parametrenin degerinden daha az
oldugunda, referansta durum biti
yuksektir.
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3.19 22-** Uygulama islevleri Parametreleri 22-00 Harici Kilit Gecikmesi

3.19.1 22-0* Cesitli Aralik: fonksiyon:

programlanmissa iliskilidir. Tepki
verilmeden 6nce, sinyalin dis kilit

Bu grupta su/atik su uygulamalarini izlemek tizere
kullanilan parametreler bulunur.

icin programlanmis olan dijital
giristen kaldiriimasindan sonra dig

22-00 Harici Kilit Gecikmesi kilit zamanlayicisi bir gecikme verir.
Aralik: fonksiyon: YT
S ti¢ Filtre Siiresi
o5 -GS |l ST
parametre grubundaki dijital Aralik: fonksiyon:
girislerin 1'i [7] Dis Kilit icin 0.50 s* | [0.02 - 10 5] |
3.19.2 22-2* Akis Yok Algilama
Sleep mode 2
777777777777 o~
I I ]
External | \ §
sleep mode | al
No flow/low command |
) —
speed detection | Sleep :
7777777777777777777777777 | Min run mode
\ P22-21 ‘ | -1 L ;\/i{‘nerl N |
| Low Power _ =1 off Nin sleep
| detected \ ! timer !
L — Detection ‘ : |
\ timer
L J - — - —— Warning | ‘ 52240 \
ow spee _ -
| detected — Alarm | ! P 22-41 ‘
Lo |
| P22-22 P 22-24 P22-23 \ ‘ :
| \
| | ! Cascade !
| | controller |
[ | » (destaging |
‘ ‘ command)
S Pas26 |
Cizim 3.63 Sinyal Akis Cizelgesi
VLT® AQUA Drive FC 202 sistemdeki yiik kosullarinin Sunun i¢in konfiglirasyon modu:
motorun durdurulmasina izin verip vermedigini algilayan

. Entegre Pl denetleyicisi: Kapali cevrim.
islevler icerir:

. Diisiik giic algilama. . Harici Pl denetleyicisi: Acik ¢evrim.

. Dusuk hiz algilama.

Bu 2 sinyalden 1'i secili eylem gerceklesmeden 6nce ayar
zamani (parametre 22-24 Akis Yok Gec.) icin etkin olmahdir.
Secilebilecek olasi eylemler (parametre 22-23 Akis Yok Islevi)
sunlardir:

. Eylem yok.

. Uyari.
. Alarm.
. Uyku modu.

Akis yok algilama

Bu islev, tim valflerin kapatilaibildigi pompa sistemle-
rindeki akis yok durumunun tespiti icin kullanilir. Hem
frekans donustiriclide entegre Pl denetleyicisi tarafindan
hem de harici Pl denetleyicisi tarafindan denetlendiginde
kullanilabilir. Gercek konfigiirasyonu surada programlayin:
parametre 1-00 Konfiglirasyon Modu.
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DUYURU!

PI denetleyicisi parametrelerini ayarlamadan 6nce akis
yok ayarlamasini gerceklestirin.

130BA253.10

O00oo
O
{050

0000

T

Cizim 3.64 Akis Yok Algilama Semasi

Head

130BA254.10

)

Flow

Cizim 3.65 Akis Yok Algilama Grafigi

Akis yok algilamasi hiz ve gliciin dl¢timiine dayahdir. Belirli
bir hiz icin frekans donustlriict akis yok durumundaki
glict hesaplar.

Bu bagdasiklik hizin 2 ayarinin ayarlamasina ve akis yok
durumundaki ilgili gtice dayalidir. Glicti goriintiileme
suretiyle, dalgali emis basinci olan sistemlerdeki akis yok
kosullari ve pompanin disik hiza karsi diiz bir karakte-
ristigi olup olmadidi algilanabilir.

Glg¢ olcimiindeki verilerin 2 ayarini yaklasik olarak
maksimum hizin %50'si ve &85'inde valf kapaliyken

temellendirin. Veriler, 22-3* Akis Yok Gticii Ayarlamasi
parametre grubunda programlanir. Ayrica, bir

parametre 22-20 Diisiik Gli¢ Oto. Ayari calistinlarak otomatik
olarak isletime alma islemine ve de 6l¢ilen verileri
otomatik olarak depolamaya gecilebilir. Oto. kurulumu
gerceklestirirken frekans donustiirticiyt

parametre 1-00 Konfigiirasyon Modu parametresindeacik
cevrim icin ayarlayin (bkz. 22-3* Akis Yok Giicii Ayarlamasi
parametre grubu).

DUYURU!

Entegre Pl denetleyicisini kullanirken Pl denetleyicisi
parametrelerini ayarlamadan 6nce akis yok ayarlamasini
gerceklestirin.

Diisiik hiz algilama

Motor, parametre 4-11 Motor Hizi Alt Sinirt [RPM] veya
parametre 4-12 Motor Hizi Alt Siniri [Hz] parametresinde
ayarh minimum hiz ile isletiliyorsa diisiik hiz algilama bir
sinyal verir. Akis yok algilama ile eylemler ortaktir (ayr
secimler mimkiin degildir).

Dusuk hiz algilamanin kullanimi akis yok durumundaki
sistemlerle sinirli degildir. Yk minimum hizdan daha
yuksek bir hiz isteyene kadar minimum hizdaki isletimin
motorun durmasina izin verdigi sistemlerin timiinde
kullanilabilir. Fanl ve kompresorli sistemler buna bir 6rnek
teskil eder.

DUYURU!

Pompa sistemlerinde, pompa valfler kapal oldugunda
dahi daha yiiksek bir hizla calisabileceginden

parametre 4-11 Motor Hizi Alt Siniri [RPM] veya

parametre 4-12 Motor Hizi Alt Sinir1 [Hz] parametresindeki
minimum hizin yeterince yiiksek olarak ayarlandigindan
emin olun.

Kuru pompa algilamasi

Akis tok algilamasi pompanin kuruyup kurumadiginin
algilanmasi icin de kullanilabilir (distk gig tiketimi ve
yuksek hiz). Hem entegre Pl denetleyicisi hem de harici PI
denetleyicisi tarafindan kullanilabilir.

Kuru pompa sinyali icin kosullar sunlardir:

. Glg tiketimi akis yok diizeyinin altindadir.

. Pompa maksimum hizda veya maksimum referans
acik cevrimin en disiik olaninda calisiyor.

Sinyal, secili eylem gerceklesmeden 6nce ayar zamani
(parametre 22-27 Kuru Pompa Gec.) icin etkin olmalidir.
Secilebilecek olasi eylemler (parametre 22-26 Kuru Pompa
Islevi) sunlardr:

. Uyari.
. Alarm.

parametre 22-21 Diislik Gli¢ Algilama parametresindeki
disuk glg algilamasini etkinlestirin. 22-3* Akis Yok Gli¢
Ayarlamasi parametre grubunu kullanarak ayarlamayi yapin.

MG200B42
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Kuru pompa algilamasi kurulumunda parametre 22-23 Akis
Yok Islevi 6gesinde [0] Kapali secenegini belirleyin. Aksi
takdirde, bu parametredeki seceneklerin kuru pompa
algilamasini engellemediginden emin olun.

22-20

siik Gui¢ Oto. Ayari

Akis yok gli¢ ayarlamasi icin giic verisi otomatik kurulum

22-20 Diisiik Gii¢ Oto. Ayari

baslatimi.

Secenek:

Akis yok gli¢ ayarlamasi icin gui¢ verisi otomatik kurulum

fonksiyon:

(parametre 1-00 Konfigu-
rasyon Modu).

baslatimi. parametre 1-03 Tork
Secenek: fonksiyon: Karakteristikleri parame-
K eyl Eresmll.z%/arlamak da
- onemlidir.
[ Etkin DUYURU!
Oto. ayarlamay! sistem normal 22-21 Diisiik Giic Algilama
isletim sicakligina ulastiginda Secenek: fonksiyon:
yapin!
[0] * Devre Disi
DUYURU [1] Etkin 22-3* Akis Yok Gli¢ Ayarlamasi
parametre grubundaki parametreleri
parametre 4-13 Motor Hizi Ust uygun isletim icin ayarlamak tzere
Sinirt [RPM] veya dusuk gug algilamasini isletime alin.
parametre 4-14 Motor Hizi Ust
Sinirt [Hz] parametresinin 22-22 Diisiik Hiz Algilama
motorun maksmun: |§Iet|.m‘ Secenek: fonksiyon:
hizina ayarlanmasi 6nemlidir. -
i [0] * Disabled
parametre 1-00 Konfigiirasyon
. [1] Enabled Motor parametre 4-11 Motor Hizi Alt
Modu parametresinde kapali
. Siniri [RPM] veya
ayarindan acik ¢evrim ayarina
ol gixe - parametre 4-12 Motor Hizi Alt Siniri
gecildiginde dahili Pl denetle-
. - . [Hz] parametresinde ayarlandigi
yicisi konfigiire edilmeden
. hizla isletildiginde algilar.
once oto. ayarlamanin
yapilmasi 6nemlidir. [2] Enabled with | parametre 1-00 Konfigiirasyon Modu
boost parametresinde [3] Kapali Cevrim
DUYURU. secildiginde secenek kullanilabilir.
Ayarlamadan sonra isletim ile Su karakteristiklerin en az 1'i ile
ilgili olarak uygulamalar icin disik hiz algila-
parametre 1-03 Tork Karakteris- masini gelistirmek i¢in bu secenegi
tikleri parametresinde ayni etkinlestirin:
ayarlan kullanarak ayar yapin. *  Degisken giris basinci.
. Cikista, donuisstiz valfin
Otomatik olarak nominal motor kapatilmasindan
hizinin %50 ve 85'i olarak kaynaklanan basing
ayarlanarak oto. ayarlama dizisi disusi.
etkin‘l.e§tirilir (parametre 4-13 Motor Bu tiir uygulamalarda, frekans
Hizi Ust Sinirt [RPM], ) dontstariict normal disik hiz
parametre 4-14 Motor Hizi Ust Siniri algilamasi icin gereken sekilde
[Hz]). Bu 2 hizda, glig tiketimi potansiyel olarak hizi minimuma
otomatik olarak olculerek kaydedilir. il
Oto. ayarlama etkinlestirilmeden Bu secenek belirlendiginde frekans
once: donusturici, geri besleme
1. Akis yok kosulunun olustu- parametre 22-40 Min. Calisma Siiresi
rulmasi igin valfleri parametresinde tanimli veya daha
kapatin. uzun bir zaman periyodu igin
5 Frekans dénistiriiciyii parametre 20-84 Referans Bant
- Genisligi parametresinde tanimli
acik gevrim olarak
araliktayken bir basing darbesi
ayarlayin
olusturur.
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22-22 Diisiik Hiz Algilama

22-22 Diisiik Hiz Algilama

Secenek: fonksiyon: Secenek: fonksiyon:
Parametre 22-45 Ayar Noktas! itme DUYURU!
darbelerin uzunlugunu‘ayarlar. Sistemin yiikseltilmis basinca
Parametre 22-46 Maks. Itme Stiresi dayanabileceginden emin olun.
darbenin maksimum uzunlugunu
tanimlar.
DUYURU! 22-23 Akis Yok islevi
Sistemin yiikseltilmis basinca Dusiik gii algilamasi ve diisiik hiz algilamast ile ilgili ortak
dayanabileceginden emin olun. eylemler (tek tek secim yapilamaz).
Secenek: fonksiyon:
[3] Enabled for Coklu frekans dénistiriicileri olan [0] * Kapal DUYURU!
multiple drives | uygulamalar icin. Su 6zelliklerle parametre 22-23 Akis Yok i;levi,
distk hiz algilamasini etkinlestirin: [3] Alarm olarak ayarliyken
*  Minimum calisma stresi. parametre 14-20 Sifirlama
o Minimum uyku siiresi. Modu'u [13] Sonsuz otomatik
e Yikseltme. sifirlamaya ayarlamayin. Aksi
halde, akis yok kosulu algilan-
[4] Enabled Coklu frekans donusturicleri olan diginda frekans doniistiiriicii
multidrive uygulamalar igin. devamli olarak calistirma ve
boost parametre 1-00 Konfigiirasyon Modu durdurma arasinda déngiiye
parametresinde [3] Kapali Cevrim girer.
secildiginde secenek kullanilabilir.
Su karakteristiklerin en az 1'i ile DUYURU!
uygulamalar icin dstik hiz algila- Frekans donustiirtici, surekli
masini gelistirmek icin bu secenegi alarm kosuluna girdiginde by-
etkinlestirin: pass islemini otomatik olarak
sDedizkenigirisibasinet baslatan otomatik by-pass
e  Cikista, doniissiiz valfin islevine sahip bir sabit hiz by-
kapatiimasindan pass ile donatilmissa akis yok
kaynaklanan basing islevi olarak [3] Alarm
dussi. secildiginde by-pass'in
B i el e, e s otomatik by-pass islevini devre
donstirici normal disik hiz elE el
algilamasi icin gereken sekilde
potansiyel olarak hizi minimuma [1] Uyku Modu Frekans donustiricl, uyku moduna
indirmez. girer ve Akis Yok kosulu belirlen-
Bu secenek belirlendiginde frekans diginde durur. Uyku moduyla ilgili
déndistiirtict, geri besleme programlama secenekleri icin 22-4*
parametre 22-40 Min. Calisma Siiresi Uyku Modu parametre grubuna
parametresinde tanimli veya daha bakin.
uzun bir zaman periyodu icin [2] Uyari Frekans donustiricl calismaya
parametre 20-84 Referans Bant devam eder ama bir Akis Yok
Genisligi parametresinde tanimli Uyanisi etkinlestirir (uyan 92, Akis
araliktayken bir basing darbesi Yok). Bir dijital cikis veya seri iletisim
olusturur. . veriyolu diger ekipmanlara bir uyari
Parametre 22-45 Ayar Noktasi Itme gonderebilir.
darbelerin uzunlugunu ayarlar.
Parametre 22-46 Maks. itme Siiresi (3] Trip Frekans donlstiiriici cahismay
darbenin maksimum uzunlugunu durdurur ve bir akis yok alarmini
ERTER etkinlestirir (uyari 92, Akis Yok).
Kademeli denetleyici hakkinda daha Frekans donlstiiriica dijital cikis
fazla bilgi icin bkz. Kademeli veya seri iletisim veriyolu diger
Deneleyici Secenekleri MCO 101/102 ekipmanlara bir alarm goénderebilir.
Kullanma Kilavuzu. [4] Stop and Trip
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22-24 Akis Yok Gec.

Aralik: fonksiyon:
10 s* [1 - 600 s]

Eylemler icin sinyali etkinlestirmek
Uzere dusuk guic/dusik hiz
degerlerinin algilanmaya devam
etmesi gereken slreyi ayarlayin.
Stire dolmadan 6nce algilama
kaybolursa zamanlayici siniflanir.

22-26 Kuru Pompa islevi

Kuru pompa isletimi icin eylemi secin.

Secenek: fonksiyon:
[0] * Kapali
(1] Uyan DUYURU!

Kuru pompa algilamasini
kullanmak igin:

1. parametre 22-21 Diisiik
Gii¢ Algilama 6gesinde
diisuk giic algila-
masini etkinlestirin.

2, 22-3* Akis Yok Gii¢
Ayarlamasi parametre
grubunu veya
parametre 22-20 Diisiik
Gli¢ Oto. Ayar1 6gesini
kullanarak diisiik gli¢
algilamasini isletime
alin.

DUYURU!

parametre 14-20 Sifirlama
Modu, [2] Alarm olarak
ayarhyken

parametre 22-26 Kuru Pompa
Islevi [13] Sonsuz otomatik
sifirlamaya ayarlamayin. Aksi
halde, kuru pompa kosulu
algilandiginda frekans
dondstiirticii devamli olarak
calistirma ve durdurma
arasinda dongliye girer.

DUYURU!

Sabit hizli by-pass'li frekans
donustiiriici icin.

Otomatik by-pass islevi kalici
alarm kosullarinda by-pass'i
baslatirsa [2] Alarm veya [3]
Man oldugunda otomatik by-
pass islevini devreden ¢ikarin
Alarmi Sifirla islevini kuru
pompa islevi olarak secin.

22-26 Kuru Pompa islevi

Kuru pompa isletimi icin eylemi secin.

Secenek: fonksiyon:

Frekans donustiricl calismaya
devam eder ama bir kuru pompa
uyarisi etkinlestirir (uyarr 93, Kuru
pompa). Frekans donustiurica dijital
cikisi veya seri iletisim veriyolu
diger ekipmanlara bir uyari
gonderebilir.

[2] Trip Frekans donustiriict calismayi
durdurur ve bir kuru pompa alarmi
etkinlestirir (uyari 93, Kuru pompa).
Frekans donusturict dijital gikisi
veya seri iletisim veriyolu diger
ekipmanlara bir alarm gonderebilir.

[3] Man. Alarmi
Sifirla

Frekans donustiriict calismayi
durdurur ve bir kuru pompa alarmi
etkinlestirir (uyari 93, Kuru pompa).
Frekans donusturica dijital cikisi
veya seri iletisim veriyolu diger
ekipmanlara bir alarm gonderebilir.

[4] Stop and Trip

22-27 Kuru Pompa Gec.
Arahk:
10 s* [0 - 600 s]

fonksiyon:

Uyari veya alarmi etkinlestirmeden
once kuru pompa kosulunun etkin
kalacagi surreyi tanimlar.

Kuru pompa gecikmesinin
baslamasi icin frekans donustiricd,
akis yok gecikme suresinin
(parametre 22-24 Akis Yok Gec.)
zamanlayicidan 6nce dolmasini
bekler.

22-28 Akis Yok Diisiik Hiz [RPM]

Aralik: fonksiyon:

Size [0 - par. 4-13 | Hiz veya akis yok hizi algilamasi icin
related* RPM]

kullanilir.

Motor minimum hizindan daha
farkli bir hizda dustik hiz algilamasi
gerektiginde bu parametre kullani-
labilir.

22-29 Akis Yok Diisiik Hiz [Hz]

Aralik: fonksiyon:
Size [0 - par. 4-14 | Hiz veya akis yok hizi algilamasi icin
related* Hz] kullanilir.

Motor minimum hizindan daha
farkli bir hizda dustik hiz algilamasi
gerektiginde bu parametre kullani-
labilir.
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3.19.3 22-3* Akis Yok Gug¢ Ayari

parametre 22-20 Dlislik Gli¢ Oto. Ayarn parametresinde oto.
kurulum devreden cikarilirsa ayarlama dizisi s6yledir:

DUYURU!

Ayarlamayi yapmadan 6nce parametre 1-03 Tork Karakte-
ristikleri ayarini yapin.

1. AKisi durdurmak icin ana valfi kapatin.

2. Sistem normal isletim sicakligina ulasana kadar
motor ile ¢alistirin.

3. [Hand On] tusuna basin ve hizi, nominal hizin
yaklasik %85'i icin ayarlayin. Tam hizi not alin.

4, LCP'deki veri satirindaki gercek giice bakarak veya
asagidaki parametrelerin 1'ini gortintileyerek gii¢
tlketimini okuyun:

4a Parametre 16-10 Gli¢ [kW].
Veya

4b  Ana Menlde Parametre 16-11 Gii¢ [hp].
Gli¢c okumasini not alin.

5. Hizi nominal hizin yaklasik %50'sine getirin. Tam
hizi not alin.

6. LCP'deki veri satirindaki gercek guice bakarak veya
asagidaki parametrelerin 1'ini goriintileyerek gli¢
tdketimini okuyun:

6a  Parametre 16-10 Gli¢ [kW].
Veya

6b  Ana Menude Parametre 16-11 Gii¢ [hp].
Gli¢ okumasini not alin.

7. Suralarda kullanilan hizlar programlayin:
7a  Parametre 22-32 Disiik Hiz [RPM].
7b  Parametre 22-33 Diisiik Hiz [Hz].
7c  Parametre 22-36 Yiiksek Hiz [RPM].
7d Parametre 22-37 Yiiksek Hiz [Hz].

8. Suralardaki iliskili glic degerlerini programlayin:
8a Parametre 22-34 Diistik Hiz Glicii [kW].
8b  Parametre 22-35 Diisiik Hiz Giicli [HP].
8c  Parametre 22-38 Yiiksek Hiz Giicii [kW].
8d  Parametre 22-39 Yiiksek Hiz Glicii [HP].

9. [Auto On] veya [Off] ile geriye doniin.

22-30 Akis Yok Giici

Aralk: fonksiyon:
0 kW [0 - 0 kW]

Gercek hizda hesaplanan akis yok
glctnin okumasi. Gui¢ ekrandaki
degere inerse frekans donusturiicu
akis yok durumu olarak algilar.

22-31 Gii¢ Diizeltme Faktori

Aralik:
100 %* [1 - 400 %]

fonksiyon:

Hesaplanan giicle ilgili diizeltmeleri
parametre 22-30 Akis Yok Glicli
parametresinde yapin.
Algilanmamasi gerektiginde, akis
yok algilandiginda ayari dustran.
Ancak algilanmasi gerektiginde akis
yok algilanmazsa ayari %100'tin
Uzerine gikarin.

22-32 Diisiik Hiz [RPM]

Aralik: fonksiyon:
Size [0 - par. parametre 0-02 Motor Hiz Birimi [0]
related* 22-36 RPM] RPM olarak ayarlanmissa kullanil-

malidir ([1] Hz seciliyse parametre
goriinmez).

Kullanilan hizi %50 diizeyine
ayarlayin.

Akis yok algilama parametresini
ayarlamak icin gerekli olan degerleri
depolamak icin bu islev kullanilir.

Aralik: fonksiyon:
Size [0 - par. parametre 0-02 Motor Hiz Birimi [1]
related* 22-37 Hz] Hz olarak ayarlanmissa kullanil-

malidir ([0] RPM seciliyse parametre
goriinmez).

Kullanilan hizi %50 diizeyine
ayarlayin.

islev, akis yok algilama parame-
tresini ayarlamak icin gerekli olan
degerleri depolamak igin kullanihr.

22-34 Diisuk Hiz Giicli [kW]
Aralik:

Size [0 - 5.50 kW] | parametre 0-03 Bolgesel Ayarlar [0]
related*

fonksiyon:

Uluslararasi olarak ayarlanmissa
kullanilmalidir ([1] Kuzey Amerika
seciliyse parametre goériinmez).

Glig tiiketimini %50 hiz diizeyinde
ayarlayin.

Akis yok algilama parametresini
ayarlamak icin gerekli olan degerleri
depolamak icin bu islev kullanilir.
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22-35 Diisiik Hiz Giicii [HP]

22-39 Yiiksek Hiz Giicii [HP]

Aralik: fonksiyon: Aralk: fonksiyon:
Size [0 - 7.50 hp] | parametre 0-03 Bolgesel Ayarlar [1] Akis yok algilama parametresini
related* Kuzey Amerika olarak ayarlanmissa ayarlamak icin gerekli olan degerleri

kullanilmahdir ([0] Uluslararasi
seciliyse parametre gorinmez).

Guig tuketimini %50 hiz dizeyinde
ayarlayin.

Akis yok algilama parametresini
ayarlamak icin gerekli olan degerleri
depolamak icin bu islev kullanilir.

22-36 Yiiksek Hiz [RPM]
Aralik:

Size [0 - par. 4-13 | parametre 0-02 Motor Hiz Birimi [0]
related* RPM]

fonksiyon:

RPM olarak ayarlanmissa kullanil-
malidir ([1] Hz seciliyse parametre
goriinmez).

Kullanilan hizi %85 diizeyine
ayarlayin.

islev, akis yok algilama parame-
tresini ayarlamak icin gerekli olan
degerleri depolamak igin kullanilr.

22-37 Yiiksek Hiz [Hz]

Aralik: fonksiyon:

Size [0 - par. 4-14 | parametre 0-02 Motor Hiz Birimi [1]

related* Hz] Hz olarak ayarlanmissa kullanil-
malidir ([0] RPM seciliyse parametre
goriinmez).
Kullanilan hizi %85 diizeyine
ayarlayin.

islev, akis yok algilama parame-
tresini ayarlamak icin gerekli olan
degerleri depolamak igin kullanilr.

22-38 Yiiksek Hiz Guicii [kW]

Aralik: fonksiyon:

Size [0 - 5.50 kW] | parametre 0-03 Bolgesel Ayarlar [0]
related* Uluslararasi olarak ayarlanmissa
kullanilmalidir ([1] Kuzey Amerika
seciliyse parametre goriinmez).
Guig tiiketimini %85 hiz diizeyinde
ayarlayin.

Akis yok algilama parametresini
ayarlamak icin gerekli olan degerleri
depolamak icin bu islev kullanilir.

22-39 Yiiksek Hiz Giicii [HP]

depolamak icin bu islev kullanilir.

3.19.4 22-4* Uyku Modu

Sistemdeki ylik motorun durmasina verir ve yik goriinta-
lenirse motor, uyku modu islevi etkinlestirilerek
durdurulabilir. Bu normal bir durdurma komutu degildir,
ancak motoru 0 RPM'ye yavagslatir ve motorun enerjilendi-
rilmesini durdurur. Uyku modundayken, yikin sisteme
tekrar uygulandigi zamani goriintilemek icin belirli kosullar
gorintilenir.

Akis yok algilamasi/minimum hiz algilamasindan veya
dijital girislerin (dijital girislerin konfiglirasyonu icin
parametreler ile programlanir, 5-1* Dijital Girisler parametre
grubu) 1'ine uygulanan dis sinyal aracihgiyla uyku modu
etkinlestirilebilir.

Ornegin, elektromekanik bir akis anahtarinin akis yok
kosulunun algilanmasi kullanimini kolaylastirmak ve uyku
modunu etkinlestirmek icin eylem, uygulanan dis sinyalin
yikselen kenarinda gerceklestirilir. Aksi halde, sinyal sabit
bir sekilde baglanacagindan frekans dondistiirticti yeniden
uyku modundan ¢ikamaz.

parametre 25-26 Aks Yok Geri Asmindr [1] Etkin olarak
ayarhysa uyku modunun etkinlestirilmesi birinci pompa
durdurulmadan 6nce (degisken hiz) ¢cekis pompalarinin
kademendirmesini geriye almayi baslatmak lzere kademeli
denetleyiciye bir komut uygular.

Uyku moduna girilirken ekrandaki alt durum satiri uyku
modunu gosterir.

Ayrica sinyal akis ¢izelgesine de bakin, Cizim 3.63.
Uyku modu islevinin kullanmanin 3 farkh yolu vardir:

. Basing geri beslemesi ile sistemi ylikseltme.
. Basing geri beslemeli sistem.

. Basin¢ geri beslemesi olmadan sistemi yiikseltme.

Aralik: fonksiyon:
Size [0 - 7.50 hp] | parametre 0-03 Bolgesel Ayarlar [1]
related* Kuzey Amerika olarak ayarlanmigsa
kullanilmaldir ([0] Uluslararasi
seciliyse parametre goriinmez).
Glig tiiketimini %85 hiz diizeyinde
ayarlayin.
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Akis yok algilanirsa sistemde biraz asin basing saglamak

E adina frekans donustiriici ayar noktasini artirir (ykseltme
FC é parametre 22-45 Ayar Noktasi [tme icerisinde ayarlanir).
m
1 - Basin¢ donustirliciisinden gelen geri besleme
goriintilenir. Bu basing bir ayar yiizdesiyle normal basing
5555 ayar noktasinin altina diistigiinde (Pset), motor yeniden
OS50 hizlanir. Ardindan basing, set degerine ulasmasi icin
&O%OD denetlenir (Pser).
0000
= PsL
-
- =
N
P
FC o
R D Q i
L

o oooo %
QS0
{0500

External PID
0000
e controller
fRef Pset

FC Frekans déntstiriici
fo Frekans disarida Psystem
Ps P sistemi fout
PsL P ayar noktasi

Gizim 3.66 Uyku Modu Islevi >

Cizim 3.68 Basin¢ Geri Beslemeli Sistem

Basin¢ geri besleme sinyalinin frekans donisturiciliye bir

basing dondistirtclslinden uygulandig yiikseltme

sistemleri gibi entegre PI denetleyicisinin basinci veya Basing veya sicakligin harici bir Pl denetleyicisiyle

sicakligl denetlemek icin kullanildigi sistemlerde: denetlendigi sistemlerde, ayar noktasi bilinmediginden,
uyanma kosullari basing/sicaklik dénisturiiclisiinden gelen

geri beslemeye bagl olamaz. Yiikseltme sistemli 6rnekte,

Pset basinci bilinmiyor. [1] Acik ¢evrim igin

2. Referans ve geri besleme sinyalleri icin Pl denetle- parametre 1-00 Konfigiirasyon Modu parametresini ayarlayin.
yicisini konfigte edin. Ornek: Yiikseltme sistemi.

1. [3] Kapali ¢evrim icin parametre 1-00 Konfigiirasyon
Modu parametresini ayarlayin.

Gizim 3.67 bir ylkseltme sistemi gosterir.

P (Pressure) 9
v
p (Pressure) 2 2
,\' [aa)
E Psyst R
ystem -
o P, o e A
PBoost | ‘ Psystem =3 set ‘ I
P22-45 - \ |
P22-44{ ¢ |
PWake*****W**** |
Il
| | | ; Time
Ti \
f f out (Frequency) X | " fe [fou (Frequency) \ |
Refy Tou ¥ \ ‘
| fRef /fout \
H fWake,77777T77777
Il |  frer o — T
L] \ | \
ol | N |
I LtLJ - \
| -
f - Out Time
No/Low Flow b Sleep mode Time No/Low Flow Sleep mode [
detected 11 activated ! detected activated
BotQStt J PsSystem = Pwake P Ref = Pwake
activate:

izim 3.69 Basing Geri Beslemesiz Yiikseltme Sistemi
Cizim 3.67 Sistemi Basing Geri Beslemesi ile Yiikseltme ¢ ¢
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Dusuk gl veya dusik hiz algilandiginda, motor durdurulur
ancak dis denetleyiciden gelen referans sinyali (fref)
goriintilenmeye devam eder ve olugsan distk basing
sebebiyle denetleyici basing kazanmak icin referans
sinyalini artirir. Referans sinyali fwake ayar degerine
ulastiginda motor yeniden baslatilir.

Hiz, dis referans sinyaliyle manuel olarak ayarlanir (uzaktan
referans). Akis yok islevini varsayilana ayarlamak icin
ayarlari (22-3* Akis Yok Gii¢ Ayarlamasi parametre grubu)

yapin.

Dahili Pl denetleyicisi Harici Pl denetleyicisi veya manuel denetim
(parametre 1-00 Konfigiirasyon Modu) (parametre 1-00 Konfigiirasyon Modu)
Uyku modu Uyanma Uyku modu Uyanma

Akis yok algilamasi (yalnizca Evet - Evet (hizin manuel ayari |-

pompalar) haric)

Dusuk hiz algilama Evet - Evet -

Harici sinyal Evet - Evet -

Basing/sicaklik (iletici bagli) - Evet - Hayir

Cikis frekansi - Hayir - Evet

Tablo 3.29 Konfigiirasyon Olasiliklarina Genel Bakis

DUYURU!

Yerel referans etkinken uyku modu etkin degildir
(LCP'deki gezinme tuslarnyla hizi manuel olarak
ayarlayin). Bkz. parametre 3-13 Referans Sitesi.

El ile modunda calismaz. Girisi/cikisi kapali cevrimde
ayarlamadan 6nce acik cevrimde oto. kurulumu gercek-
lestirin.

22-40 Min. Calisma Suresi

Aralik: fonksiyon:
60 s*

[0 - 600 s] Baslat (dijital giris veya fieldbus)
komutundan sonra uyku moduna
girmeden 6nce motorun minimum

calisma suresini ayarlayin.

22-41 Minimum Uyku Siiresi

Aralik: fonksiyon:

30 s* [0 - 600 s] Uyku modunda kalmak icin
minimum sureyi ayarlayin. Bu ayar
tim uyanma kosullarini gegersiz
kilar.

22-42 Uyanma Hizi [RPM]

Aralik: fonksiyon:

Size [0 - par. 4-13 | parametre 0-02 Motor Hiz Birimi [0]

related* RPM] RPM olarak ayarlanmissa kullanil-

malidir ([1] Hz segiliyse parametre
goriinmez). Yalnizca

parametre 1-00 Konfiglirasyon Modu
[0] Acik cevrim olarak ayarlanir ve
dis denetleyici hiz referansini
uygularsa kullanilir.

Referans hizini uyku modunun iptal
edilmesi gereken hiza ayarlayin.

22-43 Uyanma Hizi [Hz]

Aralik: fonksiyon:
Size [0 - par. 4-14 | parametre 0-02 Motor Hiz Birimi [1]
related* Hz] Hz olarak ayarlanmigsa kullanil-

malidir ([0] RPM seciliyse parametre
goriinmez). Yalnizca

parametre 1-00 Konfiglirasyon Modu
[0] Acik Cevrim olarak ayarlanir ve
hiz referansi basinci denetleyen bir
dis denetleyici tarafindan
uygulanirsa kullanilir.

Referans hizini uyku modunun iptal
edilmesi gereken hiza ayarlayin.

22-44 Uyan. Ref./FB Farki

Aralik: fonksiyon:
10 %*

[0 - 100 %] Yalnizca parametre 1-00 Konfigti-
rasyon Modu [3] Kapali Cevrim
olarak ayarlanirsa ve dahili PI
denetleyicisi basinci kontrol etmek
icin kullanilirsa kullaniimahdir.

Uyku modunu iptal etmeden 6nce
basinca ait ayar noktasinin (Pset) izin

verilen diisme oranini ayarlayin.

DUYURU!

parametre 20-71 PID
Performansi parametresinde
dahili Pl denetleyicisinin ters
denetim icin ayarlandigi
uygulamalarda kullanilirsa
parametre 22-44 Uyan. Ref./FB
Farki parametesinde ayarlanan
deger otomatik olarak eklenir.
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22-45 Ayar Noktasi itme

Aralik: fonksiyon:
0 %* [-100 - Yalnizca parametre 1-00 Konfigti-
100 %] rasyon Modu [3] Kapali Cevrim

olarak ayarlanirsa ve dahili PI
denetleyicisi kullanilirsa kullanil-
malidir. Ornegin, sabit basing
kontrolli bulunan sistemlerde motor
durdurulmadan &énce sistem
basincinin artirilmasi yararl olur.
Boylece motorun durduruldugu
stire uzatilir ve sik sik durdurulup/
baslatilmasinin engellenmesine
yardimci olur.

Uyku moduna ge¢meden 6nce
basing (Pset)/sicaklik ayar noktasinin
ylizdesi cinsinden, asiri basing/asiri
sicaklik degerini ayarlayin.

%5 olarak ayarlanirsa yiikseltme
basinci Psetx1,05. olur. Negatif
degerler, 6rnegin, negatif
degisikligin gerektigi sogutma kulesi
denetimi icin kullanilabilir.

Aralik:

22-46 Maks. itme Siiresi

fonksiyon:

60 s*

[0 - 600 s]

Yalnizca parametre 1-00 Konfigui-
rasyon Modu [3] Kapali Cevrim
olarak ayarlanirsa ve dahili PI
denetleyicisi basinci kontrol etmek
icin kullanilirsa kullanilmahdir.
Yiikseltme modunun izin verildigi
maksimum stireyi ayarlayin.
Ayarlanan siire asildiginda ayarlanan
itme basincina ulasiimasini
beklemeden uyku moduna gecilir.

3.19.5 22-5* EQri Sonu

Egri sonu kosullari, bir pompa ayar basincini saglamak icin
cok blyuk hacimlerde aktiginda gerceklesir. Dagitim
borusu sisteminde bir sizinti varsa bu gerceklesebilir.

Frekans donistirict su kosullarda parametre 22-50 Egri
Sonu Islevi parametresinde secili islevi baslatir:

Frekans donisturicl maksimum hizda calisiyor
(parametre 4-13 Motor Hizi Ust Siniri [RPM] veya
parametre 4-14 Motor Hizi Ust Siniri [Hz]).

Geri besleme sinyali, parametre 3-03 Maksimum
Referans parametresindeki degerin %2,5'una esit
veya bu ylizdeyi asan deger kadar basing ayar
noktasinin altindadir.

parametre 22-51 Egri Sonu Gecikmesi parame-
tesinde ayarlanan siire icin kosullar etkindir.

5-3* Dijital Cikislar ve/veya 5-4* Réleler parametre grubundaki
[192] Egri Sonu secilerek dijital ¢ikislarin 1'indeki sinyali
edinmek miumkiindir. Egri sonu kosulu gerceklestiginde ve
parametre 22-50 Egri Sonu Islevi parametresindeki secim [0]
Kapali olmadiginda sinyal 6nceden goénderilir. Egti sonu
islevi yalnizca dahili PID denetleyicisiyle yapilan isletimde
kullanilabilir (parametre 1-00 Konfigtirasyon Modu 6gesinde
[3] Kapali ¢evrim).

22-50 Egri Sonu islevi

Secenek:

fonksiyon:

DUYURU!

Otomatik yeniden baslatma,
alarmu sifirlar ve sistemi
yeniden baglatir.

DUYURU!

parametre 22-50 Egri Sonu islevi
[2] Alarm olarak ayarlandiginda
parametre 14-20 Sifirlama
Modu'u [13] Sonsuz otomatik
sifirlama olarak ayarlamayin.
Aksi halde, egri sonu kosulu
algilandiginda frekans
doniistiiriici devamli olarak
calistirma ve durdurma
arasinda dongiiye girer.

DUYURU!

Frekans donusturiicii, stirekli
alarm kosuluna girdiginde by-
pass islemini baslatan
otomatik by-pass islevine sahip
bir sabit hiz by-pass ile
donatilmigsa,egri sonu islevi
olarak [2] Alarm veya [3] Man.
Reset Alarm secilir.

[0y *

Kapali

Egri sonu izleme etkin degil.

[1

Uyari

Frekans donustiricl calismaya
devam eder ama bir egri sonu
uyarisi etkinlestirir (uyari 94, Egri
sonu). Frekans donusturtci dijital
cikisi veya seri iletisim veriyolu
diger ekipmanlara bir uyari
gonderebilir.

Trip

Frekans dondsturicl calistirmayi
durdurur ve bir egri sonu alarmi
etkinlestirir (alarm 94, Egri sonu).
Frekans dondsturici dijital ¢ikisi
veya seri iletisim veriyolu diger
ekipmanlara bir alarm gonderebilir.

Man. Alarmi
Sifirla

Frekans donustirict calistirmayi
durdurur ve bir egri sonu alarmi
etkinlestirir (alarm 94, Egri sonu).
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22-50 Egri Sonu islevi

Secenek: fonksiyon:
Frekans donusturtcu dijital cikisi
veya fieldbus diger ekipmanlara bir
alarm gonderebilir.

[4] Stop and Trip

22-51 Egri Sonu Gecikmesi

Aralik: fonksiyon:
10 s* [0 - 600 s]

Egri sonu durumu algilandiginda
zamanlayici etkinlestirilir. Bu
parametrede ayarlanan siire
doldugunda egri sonu durumu tam
periyotta sabitleserek

parametre 22-50 Egri Sonu Islevi
parametresinde ayarlanan islev
etkinlestirilir. Zamanlayici dolmadan
once kosul kaybolursa zamanlayici
siniflanir.

3.19.6 22-6* Kopmus Kayis Algilamasi

Kopmus kayis algilamasi hem kapali cevrim sistemlerde
hem de acik cevrim sistemlerde pompalar ve fanlar icin
kullanilabilir. Tahmini motor torku kopmus kayis degerinin
(parametre 22-61 Kopmus Bant Torku) altindaysa ve frekans
donustiricu cikis frekansi 15 Hz'ye esit veya daha biytkse
kopmus kayis islevi (parametre 22-60 Kopmus Bant Islevi)
uygulanir.

22-60 Kopmus Bant islevi

Kopmus kayis durumu algilanirsa gerceklestirilecek eylemi secer.

Secenek: fonksiyon:

DUYURU!

parametre 22-60 Kopmus Bant
Islevi [2] Alarm olarak
ayarliyken

parametre 14-20 Sifirlama
Modu'i [13] Sonsuz oto.
sifirlama ayarlamayin. Aksi
halde, kopmus kayis kosulu
algilandiginda frekans
doniistiiriici devamli olarak
calistirma ve durdurma
arasinda dongiiye girer.

22-60 Kopmus Bant islevi

Kopmus kayis durumu algilanirsa gerceklestirilecek eylemi secer.

Secenek: fonksiyon:

DUYURU!

Sabit hizli by-pass'li frekans
doniistiiriici icin.

Otomatik by-pass islevi kalici
alarm kosullarinda by-pass'i
baslatirsa [2] Alarm veya [3]
Man. Alarmi Sifirla kopmus
kayis islevi olarak secildiginde
otomatik by-pass islevini
devreden cikarin.

[o] * Kapal
[1 Uyari

Frekans donustiricl calismaya
devam eder, ancak bir kopmus
kayis uyarisi etkinlestirir (uyari 95,
Kopmus kayis). Frekans donusttrtict
dijital cikisi veya seri iletisim
veriyolu diger ekipmanlara bir uyari
gonderebilir.

[2] Alarm Frekans donustiriict calismayi
durdurur ve bir kopmus kayis
alarmini etkinlestirir (alarm 95,
Kopmus kayis). Frekans donusttiriicl
dijital cikisi veya seri iletisim
veriyolu diger ekipmanlara bir alarm
gonderebilir.

[3] Stop and Trip

22-61 Kopmus Bant Torku

Aralik: fonksiyon:
10 %*

[0 - 100 %] Kopmus kayis torkunu nominal

motor torku ylizdesi olarak ayarlar.

22-62 Kopmus Bant Gckm.

Aralik: fonksiyon:
10 s [0 - 600 s]

parametre 22-60 Kopmus Bant islevi
parametresinde secilen eylemi
gerceklestirmeden 6nce Kopmus
Kayis icin etkin olmasi gereken
kosullar icin stireyi ayarlar.
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3.19.7 22-7* Kisa D6ngl Korumasi

Bazi uygulamalarda, siklikla baglatma sayilarinin sinirlandi-
rilmasi ihtiyaci olur. Minimum calisma zamani (baslatma ile
durdurma arasindaki siire) ve baslatmalar arasinda
minimum bir zaman araligi saglamak bunun yollarindan
biridir.

Bunun anlami normal bir durdurma komutunun
parametre 22-77 Min. Calisma Siiresi ile gegersiz kilinabi-
lecedi ve normal bir baglatma komutunun (baslatma/aralikli
calistirma/dondurma) parametre 22-76 Baslangi¢. Aras. Siire
ile gecersiz kilinabilecegi anlamina gelir.

El ile modu veya kapali modu LCP ile etkinlestirilmis ise 2
islev de etkin degildir. [Hand On] veya [Off] tuslarina
basilirsa 2 zamanlayici da 0'a getirilir ve [Auto On] tusuna
basilana kadar saymaya baslamaz ve etkin baslatma
komutu uygulanir.

22-75 Kisa Dongui Korumasi

Secenek: fonksiyon:
[o] * Devre Digi

parametre 22-76 Baslangi¢. Aras.
Siire'de ayarlanan zamanlayici iptal
edilir.

[1] Etkin parametre 22-76 Baslangig. Aras.
Stire'da ayarlanan zamanlayici

etkinlestirilir.

22-76 Baslangig. Aras. Siire

Aralik: fonksiyon:
Size [ par. 22-77 - | 2 baslangi¢ arasindaki minimum
related* 3600 s] sureyi ayarlar. Zamanlayicinin suresi

dolana kadar, tim normal baslatma
komutlari (baglatma/aralikli
calistirma/dondurma) iptal edilir.

22-77 Min. Calisma Siresi

Aralik: fonksiyon:

0t LRECIRIDUYURU!

2276 5] Kademeli modda calismaz.

istenen siire, normal bir baslatma
komutundan (baslatma/aralikh
calistirma/dondurma) sonra
minimum calisma suresini ayarlar.
Ayarlanan siire dolana kadar, tim
normal durdurma komutlari iptal
edilir. Zamanlayici, normal baslatma
komutunun (baslatma/aralikh
calistirma/dondurma) ardindan

saymaya baslar.

22-77 Min. Calisma Siiresi

Aralk: fonksiyon:

Yanasma (ters) veya dis kilit komutu
zamanlayiclyi gegersiz kilar.

22-78 Min. Calisma Siiresi iptali

Secenek: fonksiyon:
[0] * Devre Disl
[1] Etkin

22-79 Min. Calisma Siiresi iptal Degeri

Aralik: fonksiyon:
0 [-999999.999
ProcessCtrl |- 999999.999
Unit* ProcessCtrlUnit
1

3.19.8 22-8* Akis Dengeleme

Belirli uygulamalarda, basing donistiricisi sistemde uzak
bir noktaya yerlestirilemez ve yalnizca fan/pompa cikisina
yakin bir yere konumlandirilir. Akis dengeleme, akis ile
neredeyse orantili olan ¢ikis frekansina fére ayar noktasini
ayarlayarak isler. Bu ylizden, ylksek akis oranlarinda ylksek
kayiplar dengeler.

Hoesian (gerekli basing), frekans donistiriiciiniin kapal
cevrim (Pl) isletimi icin ayar noktasidir ve akis dengelemesiz
kapall cevrim isletimi gibi ayarlanr.

130BA383.11

Cizim 3.70 Akis Dengeleme Kurulumu

Sistem dizayni calisma noktasinin bilinilirligine bagh olarak
kullanilabilecek 2 yontem vardir.

MG200B42
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Dizayn noktasindaki hiz Dizayn noktasindaki hiz

Kullanilan parametreler L .
biliniyor bilinmiyor

Parametre 22-80 Akis Dengeleme + +
Parametre 22-81 Kare-Dogrusal Egri Yaklasik Degeri + +
Parametre 22-82 Calisma Noktasi Hesap. + +
Parametre 22-83 Akis Olmadiginda Hiz [RPM]/parametre 22-84 Akis N N
Olmadiginda Hiz [Hz]
Parametre 22-85 Tasarim Noktasinda Hiz [RPM]/parametre 22-86 Tasarim . B
Noktasinda Hiz [Hz]
Parametre 22-87 Akis Yok Hizinda Basing + +
Parametre 22-88 Oranli Hizda Basing - +
Parametre 22-89 Tasarim Noktas. Akis - +
Parametre 22-90 Oranli Hizda Akig - +

Tablo 3.30 Dizayn Noktasindaki Hiz Biliniyor/Bilinmiyor

22-80 Akis Dengeleme

22-82 Calisma Noktasi Hesap.

Secenek: fonksiyon: Secenek: fonksiyon:
[0] * Devre Disl Ayar noktasi dengelemesi etkin Ornek 1
degil.
b Hihead) =
[1 Etkin Ayar noktasi dengelemesi etkin. Bu §
<<
parametrenin etkinlestirilmesi, akisi §
dengelenen ayar Noktasi isletimine HDESIGN | _ -
. Set Point|
olanak verir.
F‘MIN N
ar.: >
5 —_ . 22-83/ | Control C AR
22-81 Kare-Dogrusal Egri Yaklasik Degeri iy ontrercune ‘)‘%%
Aralik: fonksiyon: Qfflow)
100 %* [0-100% |[DJUNLVINV]
. . izim 3.72 Sistem Tasarim
Kademeli olarak calistiginda ¢ .
o Calisma Noktasindaki Hiz
goriinmez. .
Biliniyor
Ornek 1
B treni |
# LELEEan RS, Belirli donanimin farkl hizlardaki
kontrol egrisinin seklinin ayarlan- A Ve ] s .
al ozelliklerini gosteren veri
masini saglar.
) J sayfasindan yalnizca Hpesicn noktasi
0=Dogrusal .
; . . ile Qpesign noktasi arasini okumak
%100 = Ideal sekil (teorik). .
Sistem Tasarim Calisma Noktasi olan
A noktasinin bulunmasini saglar. Bu
H (head)

130BA388.11

Control Curve

Q (flow)
Cizim 3.71 Karesel-Dogrusal Egri Yaklasik Degeri

noktada pompa ozellikleri tanimlan-
malidir ve ilgili hiz
programlanmalidir. Hvin elde
edilinceye kadar valfleri kapatmak
ve hizi ayarlamak akis yok
noktasinda hizin tanimlanmasini
saglar.

parametre 22-81 Kare-Dogrusal Egri
Yaklasik Degeri parametresinin
ayarlanmasi kontrol egrisinin
seklinin sinirsiz olarak ayarlanmasini
saglar.

Ornek 2

Sistem tasarim calisma noktasindaki
hiz bilinmiyor: Sistem Tasarim
Calisma Noktasindaki Hiz

212
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22-82 Calisma Noktasi Hesap.

22-82 Calisma Noktasi Hesap.

Secenek: fonksiyon: Secenek: fonksiyon:
bilinmedigi zaman kontrol egrisinde . Parametre 22-90 Oranli
baska bir referans noktasinin veri Hizda Akis.
sayfasina bagli olarak belirlenmesi
gerekir. Nominal hizin egrisine 22-83 Akis Olmadiginda Hiz [RPM]
bakarak ve tasarim basinci (Hpesign, Aralik: fonksiyon:
€ el il Oy Size [0 - par. Cozanarlik 1 RPM.
basincindaki akis belirlenebilir. Ayni — 22-85 RPM] Akigin 0 ve Hw minimum
el et 46y i basincinin elde edildigi motor hizini
(Ol [ [Nehams)) (90 ezl buraya RPM olarak girin. Alternatif
Hoesien basinci belirlenebilir. ol e [ @ rinetan
Mgt el g gl o parametre 22-84 Akis Olmadiginda
egrisindeki 2 nokta ile Hwn Hiz [Hz] parametresine girin.
degerinin bilinmesi frekans parametre 0-02 Motor Hiz Birimi,
donusturiciniin B referans RPM olarak ayarliysa
0L g2 L el R parametre 22-85 Tasarim Noktasinda
dolayisiyla sistem tasanm calisma Hiz [RPM] da kullaniimahdir. Hwin
0 gzl A el el et [etrtgel minimum basinci elde edilene kadar
)ikl e el s valfleri kapatmak ve hizi diistirmek
degderi belirler.
H (head) =
N =3 . H .
A tgé%gi @ I.-\rallk. ff)riks“lyf)n.
Fgw Size ) [0 - par Coziinurlik 0.033 Hz.
%g;gg& Control Curve X izl 22 ik Akisin etkin bir sekilde
8;55'““ g:"“”(ﬂo%v) durduruldugu ve Hwin minimum
2289 2290 basincinin elde edildigi motor hizini
Hz cinsinden girin. Alternatif olarak,
Cizim 3.73 Sistem Tasarim hizi RPM cinsinden
Calisma Noktasindaki Hiz parametre 22-83 Akis Olmadiginda
Bilinmiyor Hiz [RPM] parametresine girin.
parametre 0-02 Motor Hiz Birimi, Hz
olarak ayarliysa
[0] * Devre Disi Calisma noktasi hesaplamasi etkin parametre 22-86 Tasarim Noktasinda
degil. Tasarim noktasindaki hiz Hiz [Hz] da kullaniimaldir. Hvin
bilindiginde kullanilmalidir. minimum basinci elde edilene kadar
[1 Etkin Calisma noktasi hesaplamasi etkin. valfleri kapatmak ve hizi distirmek
Bu parametrenin etkinlestirilmesi su ey sl
parametrelerde ayarlanan giris
verilerinden 50/60 Hz hizda
bilinmeyen sistem tasarim calisma Aralik: fonksiyon:
noktasinin hesaplanmasini saglar: Size [0 - 60000 Coziinurlik 1 RPM.
. Parametre 22-83 Akis related* RPM] Yalnizca parametre 22-82 Calisma
Olipueeigingta bz L Noktasi Hesap. parametresi [0] Devre
. Parametre 22-84 Akis Disi olarak ayarlandiginda
Olmadiginda Hiz [Hz]. gorlebilir. Sistem tasarim calisma
. Parametre 22-87 Akis Yok noktasinin elde edildigi motor hizini
Hizinda Basing. RPM olarak girin. Alternatif olarak,
hizi Hz cinsinden
¢ IS 2 Qe parametre 22-86 Tasarim Noktasinda
Hizda Basing. Hiz [Hz] parametresine girin.
. Parametre 22-89 Tasarim parametre 0-02 Motor Hiz Birimi,
Noktas. Akis. RPM olarak ayarliysa
MG200B42 Danfoss A/S © 05/2018 Tum haklar saklidir. 213




Parametre Aciklamasi VLT® AQUA Drive FC 202

22-85 Tasarim Noktasinda Hiz [RPM]
Aralik: fonksiyon:

parametre 22-83 Akis Olmadiginda
Hiz [RPM] da kullanilmalidir.

22-86 Tasarim Noktasinda Hiz [Hz]
Aralik: fonksiyon:

Size [0.0 - par. Coziinurlik 0.033 Hz.
related* 4-19 Hz]

Yalnizca parametre 22-82 Calisma
Noktasi Hesap. parametresi [0] Devre
Disi olarak ayarlandiginda
gorulebilir. Sistem tasarim calisma
noktasinin elde edildigi motor hizini
Hz olarak girin. Alternatif olarak, hizi
RPM cinsinden

parametre 22-85 Tasarim Noktasinda
Hiz [RPM] parametresine girin.
parametre 0-02 Motor Hiz Birimi, Hz
olarak ayarliysa parametre 22-83 Akis
Olmadiginda Hiz [RPM] da kullanil-
malidir.

22-87 Akis Yok Hizinda Basing

Aralik: fonksiyon:
0% [0 - par. Referans/geri besleme birimlerinde
22-88 ] akis yoktaki hiza karsilik gelen Hmin

basincini girin.

22-88 Oranli Hizda Basing
Ayrica bkz. parametre 22-82 Calisma Noktasi Hesap.

Aralik: fonksiyon:
999999.999 | [par. 22-87 - | Referans/geri besleme birimlerinde
@ 999999.999 1 [ nominal hizdaki basinca karsilik

gelen degeri girin. Pompa veri
sayfasini kullanilarak bu deger
tanimlanabilir.

22-89 Tasarim Noktas. Akis
Ayrica bkz. parametre 22-88 Oranli Hizda Basin¢ madde A.

Aralik: fonksiyon:

0* [0 - Tasarim noktasndaki akis (birimler
999999.999 ] | yok).

22-90 Oranh Hizda Akis
Ayrica bkz. parametre 22-82 Calisma Noktasi Hesap.

Aralik: fonksiyon:

Size [O- Nominal hizdaki akisa karsilik gelen
related* 999999999 ] degeri girin. Pompa veri sayfasini
kullanilarak bu deger tanimlanabilir.
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3.20 23-**Siire Esasli islevler Parametreleri

3.20.1 23-0* Zamanh Eylm.

Galisma saatlerinde/calisma saatleri disinda farkl referanslar
gibi glinliik veya haftalik olarak gerceklestirilen eylemler
icin zamanlh eylemleri kullanin. Frekans dénustiriiciide en
fazla 10 zamanli eylem programlanabilir. LCP'den 23-** Siire
Esash Islevler parametre grubunu girerken listeden zamanli
eylem numarasini sec¢in. Parametre 23-00 ON Saati ve
parametre 23-04 Tekrar Sayisi ardindan secilen zamanli
eylem numarasina bakin. Her zamanl eylem 2 farkli
eylemin gerceklestirilebildigi ACIK ve KAPALI zamanina
ayrilir.

LCP'deki 2. ve 3. ekran satirlari zamanl eylemler modunun

durumunu gosterir (parametre 0-23 Ekran Satin 2 Bliyiik ve

parametre 0-24 Ekran Satiri 3 Bliytik, [1643] Zamanli Eylemler
Durumu ayar).

DUYURU!

Komutlar, sabit KAPALI ve sabit ACIK icin dijital girislere
es zamanh olarak uygulanirsa zamanli eylemler modu
zamanl eylemler oto.ya gecer ve 2 komut dikkate
alinmaz.

parametre 0-70 Tarih ve Saat el ile moduna veya KAPALI
moda ayarlanmazsa veya frekans doéniistiirlicii bu
modlara ayarlanirsa (6rnegin, LCP ile) zamanli eylemler
modu [0] Devre Disi olarak degistirilir.

Zamanl eylemler, dijital girisler veya akilli mantik
denetleyicileri araciligiyla etkinlestirilen ayni
eylemlerdan/komutlardan daha yiiksek 6ncelige sahiptir.

Zamanli Eylemlerde programlanan eylemler, 8-5* Dijital/Bus
parametre grubunda ayarlanan birlestirme kurallarina gore
dijital girisler, bus ile kontrol s6zcligu ve Smart Logic
Denetleyici ilgili eylemlerle birlestirilir.

DUYURU!

Saati (0-7* Saat Ayarlari parametre grubu) zamanli
eylemlerin dogru calismasi i¢in dogru programlayin.

DUYURU!

VLT® Analog G/C Secenedi MCB 109'u takarken tarih ve
saat icin kullanilan yedek pil de eklenir.

DUYURU!

PC tabanl konfigiirasyon aract MCT 10 Kurulum Yazilimi
zamanli eylemlerin kolay programlanmasi icin 6zel bir
kilavuz icerir.

23-00 ON Saati

Dizi [10]
Aralik: fonksiyon:
Size [0-0] Zamanli eylem i¢in ON saatini
related* ayarlar.
DUYURU!
Frekans donustiriiciiniin saat
islevi yedeklemesi yoktur.
Yedeklemeli bir gercek zamanl
saat modiili kurulu degilse
kapatmadan sonra tarih/saat
ayari varsayilana (2000-01-01
00:00) sifirlanir. Ornegin,
kapatmanin ardindan saatin
dogru sekilde ayarlanmamasi
durumunda
parametre 0-79 Saat Arizasi
icinde bir uyan programla-
nabilir.
Dizi [10]
Segenek: fonksiyon:
DUYURU!
[32] Dijital ¢cikis A'yi diistiik
olarak ayarla-[43] Dijital ¢ikis
F'yi yiiksek olarak ayarla
secenekleri icin ayrica bkz. 5-3*
Dijital Cikiglar parametre grubu
5-4* Réleler parametre grubu.
ON saati sirasinda eylem segin.
Seceneklerin aciklamasi icin bkz.
parametre 13-52 SL Denetleyici
Eylemi.
[o] * DEVRE DISI
[1] Eylem yok
[2] Kurulum seg 1
[3] Kurulum seg 2
[4] Kurulum seg¢ 3
[5] Kurulum se¢ 4
[10] Oncdn ayar.
ref. se¢. 0
[11] Oncdn ayar.
ref. sec. 1
[12] Oncdn ayar.
ref. sec. 2
[13] Oncdn ayar.
ref. se¢. 3
[14] Oncdn ayar.
ref. sec. 4
[15] Oncdn ayar.
ref. se¢. 5

MG200B42
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23-01 ON Eylemi

23-01 ON Eylemi

Dizi [10] Dizi [10]
Secenek: fonksiyon: Secenek: fonksiyon:
[16] Oncdn ayar. [65] Counter B
ref. se¢. 6 (down)
[17] Oncdn ayar. [70] Zmnlyc Bslt 3
ref. sec. 7 [71] Zmnlyc Bslt 4
18] Rampa segimi [72] Zmnlyc Bslt 5
1 [73] Zmnlyc Bslt 6
[19] Rampa segimi [74] Zmnlyc Bslt 7
2 [80] Uyku Modu
[22] Calistir [81] Derag
[23] Ters cahistir [82] Reset Derag
[24] Durdurma Counter
[26] Dc durdurma [90] ECB Bypass
[27] serbest durus Mod Ayar
[28] Cikisi dondur [91] ECB Sircu
[29] Zamanlayiciyi Mod Ayar
bas. 0 [100] Alarmlari
[30] Zamanlayiciyi Sifirlama
bas. 1 [101] Reset Flow
[31] Zamanlayiciyi Totalized
bas. 2 Volume
[32] Dij. cks A'yi Counter
ayar:dus [102] Reset Flow
[33] Dij. ¢ks B'yi Actual Volume
ayar;d(j§ Counter
ayar:dus
35] Dij. cks D'yi Dizi [10]
ayar:dus Aralik: fonksiyon:
[36] Dij. ¢ks E'yi Size [0-0] Zamanli eylem icin OFF zamani
ayar:dus. related* ayarlar.
B71 il cks Fyl DUYURU!
ayar:dus. Ty Py Ty
38l Dij. cks Ay1 Frek?ns donu§turf1cunun saat
S islevi yedeklemesi yoktur.
ayar:yuk. q ned
39] Dij. cks Byl Yedeklemf_-li bir gercek iamanll
ayaryilk. saat modiilii kurulu d?gllse
o Dij. ks O kapatmadan sonra tarih/saat
N ayari varsayilana (2000-01-01
a)./.ar:yuk. - 00:00) sifirlanir. Ornegin,
ad Dij. cks Dyi kapatmanin ardindan saatin
ayar:ytk. dogru sekilde ayarlanmamasi
42] BT, s Ep durumunda
ayariyik, parametre 0-79 Saat Arizasi
[43] Dij. cks Fyi icinde bir uyari programla-
ayarytk. nabilir.
[60] A Sayacini
Sifirla
Sifirla Dizi [10]
[62] Counter A (up) Mevcut eylemler icin bkz. parametre 23-01 ON Eylemi.
(631 Counter A Secenek: fonksiyon:
(down)
[0] * Devre Disl
[64] Counter B (up)
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23-04 Tekrar Sayisi 23-04 Tekrar Sayisi

Dizi [10] Dizi [10]

Secenek: fonksiyon: Secenek: fonksiyon:
Zamanl eylemin uygulanacadi [25] Day 16 of
gunleri secin. Cahsilan/calisiimayan month
glnleri surada belirtin: [26] Day 17 of

. Parametre 0-81 Calisma month
Glinleri. 271 Day 18 of

e Parametre 0-82 Ek Calisma month
Glinleri. (28] Day 19 of

. Parametre 0-83 Ek month
Calisiimayan Giinler. (291 ey b @

month

[o] * Tum gunler [30] Day 21 of

(] Calisma month

<aat 31] Day 22 of

[2] Caligiimayan month

gunler 132] Day 23 of

[3] Pazartesi month

[4] Sali [33] Day 24 of

[5] Garsamba month

[6] Persembe [34] Day 25 of

[71 Cuma month

[8] Cumartesi [35] Day 26 of

[9] Pazar month

[10] Day 1 of [36] Day 27 of

month month

[11] Day 2 of [37] Day 28 of

month month

[12] Day 3 of [38] Day 29 of

month month

[13] Day 4 of [39] Day 30 of

month month

[14] Day 5 of [40] Day 31 of

month month

[15] Day 6 of

month

[16] Day 7 of

month

[17] Day 8 of

month

[18] Day 9 of

month

[19] Day 10 of

month

[20] Day 11 of

month

[21] Day 12 of

month

[22] Day 13 of

month

[23] Day 14 of

month

[24] Day 15 of

month
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3.20.2 23-1* Bakim

Motor yataklari, geri besleme sensérleri, contalar ve filtreler gibi uygulamada yer alan elemanlarin periyodik denetim ve
servisi icin yipranma ve asinma cadrilari, Koruyucu 6nlem ile, servis zamani araliklar frekans donisturiiciide programlanabilir.
Bakim gerektiginde frekans dondstiirticii bir mesaj verir. Frekans dénistiriciide 20 koruyucu bakim olayi programlanabilir.

Her olay icin sunlari belirtin:
. Bakim 6gesi (6rnegin, motor yataklari).

. Bakim eylemi (6rnegin, degisim).
. Bakim zamani temeli (6rnegin, calisma saatleri veya belirli bir tarih ve saat).

. Bakim zaman araligi veya bir sonraki bakimin tarih ve saati.

DUYURU!

Koruyucu bakim olayini devreden ¢ikarmak icin ilgili parametre 23-12 Bakim Saat Esasi parametresini [0] Devre Disi olarak
ayarlayin.

Koruyucu bakim LCP'den programlanabilir, ancak PC tabanli MCT 10 Kurulum Yazilimi kullanimi énerilir.

o
File  Edit View Insert Communication Tools  OptionsHelp s
o
EEE EEEN EEE EEH. g OO0 1O 2
E‘%ggtrk ID Name Setup 1 Setup 2 Setup 3 Setup 4
VLT AQUA DRIVE 2310.0 Maintenance Item Motor bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
B All Pa%meters 23101 Maintenance Item Motor bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
2310.2 Maintenance Item Motor bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
Operation/Displa - - - -
: L P /Mot i 23103 Maintenance Item Motor bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
oad/Motor
F— m Brakes 23104 Mafntenance Item Motor bear.ings Motor bear?ngs Motor bearings Motor bear?ngs
W Reference / Ramps 2310.5 Ma!ntenance Item Motor bear!ngs Motor bear!ngs Motor bearfngs Motor bear!ngs
[ M Limits /Warnings 2310.6 Maintenance ltem Motor bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
M Digital In/Out 2310.7 Maintenance Item Motor bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
[ m Analog In/Out 23108 Maintenance Item Motor bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
E— m Comm. andOptions 23109 Maintenance ltem Motor bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
FE—m Smart logic 2310.10  |Maintenance ltem Motor bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
[F— M Special Functions 2310.11 Maintenance Item Motor bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
[£— M Drive Information 2310.12  |Maintenance ltem Motor bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
[ m Data Readouts 2310.13  |Maintenance ltem Motor bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
9 9 9 9
F—m Info & Readouts 2310.14  |Maintenance Item Motor bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
[—m Drive Closed Loop 2310.15  |Maintenance Item Motor bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
B Ext. C}os»ed Loop . 2310.16  |Maintenance ltem Motor bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
H—u ./:ppllcbatlor; I;unctlons 2310.17  |Maintenance ltem Motor bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
o i
B fime .ase d un-c fons 2310.18  |Maintenance Item Motor bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
= -'\rAmTe Actions 2310.19  |Maintenance ltem Motor bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
aintenance
: Maint Reset 2311.0 Maintenance Action Lubricate Lubricate Lubricates Lubricate
aintenance Rese
B Energy Log 2311.2 Maintenance Action Lubricate Lubricate Lubricates Lubricate
W Trending 2311.3 Maintenance Action Lubricate Lubricate Lubricates Lubricate
W Payback Counter 23114 Maintenance Action Lubricate Lubricate Lubricates Lubricate
F—m Cascade Controller 23115 Maintenance Action Lubricate Lubricate Lubricates Lubricate
F—u Water Application Functions 2311.6 Maintenance Action Lubricate Lubricate Lubricates Lubricate
[f— M Cascade Controller

Cizim 3.74 MCT 10 Kurulum Yazilimi

LCP, (anahtar simgesi ve M harfi ile) koruyucu bakim zamaninin geldigini gosterir ve 5-3* Dijital Cikis parametre grubunda
dijital ¢ikista gosterilmek uzere programlanabilir. Koruyucu bakim durumu surada goésterilir: parametre 16-96 Bakim Sézciigii.
Bir koruyucu bakim gdstergesi dijital giristen, Sirlicii bus'undan veya parametre 23-15 Bakim Sézctigiinii Sifirla araciigiyla
LCP'den manuel olarak sifirlanabilir.

En yeni 10 gunlik kaydinin yer aldigi bakim giinligt, 718-0* Bakim Giinliigii parametre grubundan ve bakim guinligu
secildikten sonra LCP'de [Alarm Log] araciligiyla okunabilir.
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DUYURU!

Koruyucu bakim olaylari 20 6geli bir dizide tanimlanir. Bu yiizden, her bir koruyucu bakim olayi parametre 23-10 Bakim
Ogesi ila parametre 23-14 Bakim Tarih ve Saati arasindaki dizinde ayni dizi 6gesini kullanmalidir.

23-10 Bakim Ogesi

23-11 Bakim Eylemi

Dizi [20] Dizi [20]
Secenek: fonksiyon: Secenek: fonksiyon:
Ekranda parametre numarasinin [4] Denetle/
altinda gosterilen 20 6geli dizi. [OK] Kontrol Et
tusuna basin ve[<], [*], [A] ve [V] [5] Bakimini Yap
ile 6geler arasinda gegis yapin. [6] Yenile
Koruyucu bakim olayi ile iliskilendi- 1 Kontrol
rilecek 6geyi secin. [20] Bakim Metni 0
m [21] Bakim Metni 1
1] * t
m otor 22] Bakim Metni 2
yataklari -
[23] Bakim Metni 3
[2] Fan yataklari -
[24] Bakim Metni 4
[3] Pompa N
[25] Bakim Metni 5
yataklari = e |
4 Valf [28] ear logs
(5] Basing iletici 23-12 Bakim Saat Esasi
[6] Akis iletici Dizi [20]
7 Sicaklik iletimi .
[7] Carik Tetmi Secenek: fonksiyon:
8l remzs Ki bak lay ile iliskilendi
mihirleri oruyucu bakim olayi ile iliskilendi-
rilecek zamani segin.
[9] Fan kayisi
[10] Filtre [0] * Devre Disl Koruyucu bakim olayini devreden
(111 Siirticu cikarir.
sogutma fan 1] Calisma Motorun calistigi saat. Calisma
[12] Sistem Saatleri saatleri agmada sifirlanmaz.
durumu parametre 23-13 Bakim Zaman
kontrol Araligi parametresindeki bakim
[13] Garanti zamani araligini belirtin.
[20] Kullanici T - PO ——
[2] Isletim Saatleri | Frekans donistiriciiniin kag saat
tanimli 1 L .
calistigl. Isletim saatleri agmada
(21] Kullamici sifirlanmaz. parametre 23-13 Bakim
tanimh 2 . . .
Zaman Araligi parametresindeki
(22] Kullanici bakim zamani araligini belirtin.
tanimh 3
23] Kallama [3] Tarih ve Saat | Dahili saati kullanin.
parametre 23-14 Bakim Tarih ve Saati
tanimh 4
4] Kullama pararr::tresinf:l'e bi.rhsonraki .bak|m|n
—— gerceklesecegi tarih ve saati
belirleyin.
[25] kull. tanimh 6
[261 service log full 23-13 Bakim Zaman Araligi
23-11 Bakim Eylemi Dizi [20]
Dizi [20] Aralik: fonksiyon:
Secenek: fonksiyon: 1 h* [1- Akim koruyucu bakim olayiyla iliski-
Koruyucu bakim olayi ile iliskilendi- 2147483647 h] | lendirilecek zaman araligini
rilecek eylemi secin. ayarlayin. Bu parametre yalnizca
parametre 23-12 Bakim Saat Esasi
[11* Yagla . .
parametresinde [1] Calisma Saatleri
2] Temizle veya [2] Isletim Saatleri secildiginde
E) Degistir kullanilir. Zamanlayici
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23-13 Bakim Zaman Arahgi

23-15 Bakim So6zciiguni Sifirla

lesecegi tarih ve saati ayarlayin.
Tarih formati parametre 0-71 Tarih
Bicimi icerisindeki ayara bagliyken,
saat formati parametre 0-72 Saat
Bicimi icerisindeki ayara baglidir.

DUYURU!

Frekans donlistiiriicliniin saat
islevi yedeklemesi yoktur.
Tarih/saat ayari kapatmadan
sonra varsayilana (2000-01-01
00:00) sifirlanir. Ornegin,
kapatmanin ardindan saatin
dogru sekilde ayarlanmamasi
durumunda

parametre 0-79 Saat Arizasi
icinde bir uyar programla-
nabilir.

Saati gercek saatten en az 1
saat geg olarak ayarlayin.

DUYURU!

VLT® Analog G/C secenedi MCB
109 secenek karti takilirken
tarih ve saat icin kullanilan
yedek pil de eklenir.

Dizi [20] Secenek: fonksiyon:

Aralik: fonksiyon: DUYURU!
parametre 23-15 Bakim Sézctgind Mesajlar sifirlandiginda, bakim
Sifirla parametresinden sifirlanir. 6gesi, eylemi ve bakim tarihi/
Ornek saati iptal edilmez.
Koruyucu vakim olayi Pazartesi Parametre 23-12 Bakim Saat
glinii saat 8.00'a ayarlanr. Esasi [0] Devre Disi olarak
Parametre 23-12 Bakim Saat Esasi [2] ayarlanir.
Isletim saatleri secenegidir ve
parametre 23-13 Bakim Zaman parametre 16-96 Bakim S6zciigii
Araligi 7 x 24 saat=168 saattir. Bir icerisindeki bakim sozcigini
sonraki bakim olayi takip eden sifirlamak icin bu parametreyi [1]
Pazartesi glinii saat 8.00'de Sifirla olarak ayarlayin ve LCP'de
gosterilir. Bu bakim olay Sal giinti gosterilen mesaji sifirlayin. [OK]
saat 9.00'a kadar sifirlanmaz ise bir tusuna bastiginizda bu parametre
sonraki bakim takip eden Sali giinu [0] Sifirlama secenegine geri doner.
saat 9.00'da gergeklestirilir. 0] * Sfirlama

: 3 [1] Sifirla

Aralik: fonksiyon: Dizi [6]

Size [0-0] Koruyucu bakim olayr tarihe/saate Aralik: fonksiyon:

related* bagliysa bir sonraki bakimin gercek- 0* [0-20] 6 ayri metin (Bakim Metni 0...Bakim

Metni 5) parametre 23-10 Bakim
Odesi veya parametre 23-11 Bakim
Eylemi icerisinde kullanilmak tizere
yazilabilir.

Metin parametre 0-37 Ekran Metni 1
icerisindeki talimatlara gore yazilir.

3.20.3 23-5* Enerji Gunlugi

Frekans donustiriciniin olusturdugu gercek glice bagli
olarak frekans donustiirtici devamli olarak kontrol edilen
motorun tiketimini toplar.

Bu veriler, zamana iliskin enerji tiiketimi hakkinda bilgilerin
karsilastirilmasina ve yapilandiriimasina izin veren enerji
glinligu islevi icin kullanilabilir.

2 islev vardir:
. Baslatma icin ayar tarihi ve saatiyle tanimlanan
onceden programlanmis periyoda iliskin veriler.

. Gecgmiste dnceden tanimlanmis periyoda iliskin,
ornegin 6nceden programlanmis periyottaki son 7
glne iliskin veriler.

Yukaridaki 2 islevin her biri icin veriler, bircok sayacta
depolanarak zaman cercevesinin secilmesine ve saat, giin
veya haftalarin bolinmesine izin verir.

Periyot/bdlme (¢oziinirliik) parametre 23-50 Enerji Giinliik
Goziindirliik icerisinde ayarlanabilir.
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Veriler, frekans donustiriclide kWh sayacinin kaydettigi
degere baglidir. Bu saya¢ dederi, sayacin en son agilma-
sindan veya en son sifirlanmasindan (parametre 15-06 kWh
Sayacini Sifirla) itibaren toplanan degeri iceren

parametre 15-02 kWh Sayaci'nda okunabilir.

Enerji glinltigu icin tim veriler parametre 23-53 Enerji
Gnlg'ndan okunabilen sayaclarda depolanir.

> kWh
(P 15-02, kWh Counter)

Counter 6

130BA282.10

Counter 5
Counter 4
Counter 3

Counter 2

Counter 1
Counter 0

Cizim 3.75 Enerji Glinliga Grafigi

Sayac¢ 00 daima en eski verileri icerir. Sayag, saatler ise XX:
00 ila XX:59 arasindaki periyodu, giinler ise 00:00 ila 23:59
arasindaki periyodu icerir.

Son saatleri veya son giinleri glinliige kaydederken sayac,
her saat XX:00'da veya her glin 00:00'da icerikleri kaydirir.
En yiiksek dizinli saya¢ daima giincellemeye tabidir (gercek
saat icin XX:00'dan veya gercek giin icin 00:00'dan itibaren
veriler icerir).

Sayaclarin icerikleri LCP'de ¢ubuklar seklinde gériintile-
nebilir. Sunlar secin: Hizli Mendi, Giinliik Kayitlari, Enerji
Glinligt: Devam Eden Yénelim Kutusu/Zamanli Yonelim
Kutusu/Yénelim Karsilastirma.

23-50 Enerji Glinluk Cozunurliik

Secenek: fonksiyon:

DUYURU!

Frekans doniistiiriiciiniin saat
islevi yedeklemesi yoktur.
Yedeklemeli bir gercek zamanli
saat modiilii kurulu degilse
kapatmadan sonra tarih/saat
ayari varsayilana (2000-01-01
00:00) sifirlanir. Bu yiizden
giinliige kaydetme, tarih/saat
parametre 0-70 Tarih ve Saat
parametresinde yeniden
ayarlanana kadar durdurulur.
Ornegin, kapatmanin ardindan
saatin dogru sekilde ayarlan-
mamasi durumunda
parametre 0-79 Saat Arizasi
icinde bir uyan programla-
nabilir.

Gunlige kaydetme tiketimi icin
periyot turiinl secin: [0] Giiniin
Saait, [1] Haftanin Guinii veyar [2]
Ayin Giini. Programlanmis tarih/
saatten baslatma igin giinlige
kaydetme verilerini alan sayaclar
(parametre 23-51 Dénem Baslangici)
ve (parametre 23-50 Enerji Glnliik
Goztindrlik) igin programlanmig
olarak saatlerin/giinlerin sayisi.
Gunlige kaydetme

parametre 23-51 Dénem Baslangici
icerisinde programlanmis tarihte
baslar ve 1/giin/hafta/ay gecene
kadar devam eder. Sayaclar
ge¢misten gercek zamana 1 gunlik,
1 haftalik veya 5 haftalik veriler
icerir.

Gunlige kaydetme

parametre 23-51 Dénem Baslangici
icerisinde programlanmis tarihte
baslar. Tim durumlarda, periyot
bolmesi isletim saatlerini (frekans
donusturictniin agik oldugu
zamani) temsil eder.

—
o

GUnUn Saati

Haftanin Glinu

—
—

Ayin Ginu

—_
w

e Son 24 Saat

—
Sa(RI= =2

—
o))

Son 7 Gin

[71 Son 5 Hafta

MG200B42
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23-5 onem Baslangici

Aralik: fonksiyon:
Size TECTRERIDUYURU!
related*

VLT® Analog G/C secenegi MCB
109'u takarken tarih ve saat
icin kullanilan yedek pil de
eklenir.

Enerji gtinliginin sayaclari glincel-
lemeye basladigi tarih ve saati
ayarlayin. Oncelikle veriler [00]
sayacinda depolanir ve bu
parametrede programlanmis tarihte/
saatte baglar.

Tarih formati parametre 0-71 Tarih
Bigcimi icerisindeki ayara bagliyken,
saat formati parametre 0-72 Saat
Bigcimi icerisindeki ayara baglidir.

Dizi [31]

Aralik: fonksiyon:

1308A280.11

Cizim 3.76 Enerji Gunliigu

Son periyottan alinan verileri en
yiksek dizinli sayacta depolanir.
Kapatmada, tim sayac degerleri
depolanir ve bir sonraki agmada
strdurdlir.

Dizi [31]
Arahk: fonksiyon:
o* [0- DUYURU!

4294967295 ] | parametre 23-50 Enerji Giinliik

Coziiniirliik parametresindeki
ayar degistirilirken tiim
sayaclar otomatik olarak
sifirlanir. Asiri akista sayaclarin
glincellemesi maksimum
degerde durur.

DUYURU!

VLT® Analog G/G secenegi MCB
109 secenek karti takilirken
tarih ve saat icin kullanilan
yedek pil de eklenir.

Birka¢ elemanli diziler sayaclarin
sayisina esittir ([00]-[xx] ekranda
parametre numarasinin altinda).
[OK] tusuna basin ve [A] ve [Y] ile

Ogeler arasinda gegis yapin.

Dizi elemanlar::

23-54 Enerji Glinlagiini Sifirla

Secenek: fonksiyon:

parametre 23-53 Enerji Gnlg parame-
tresinde gosterilen enerji
glnligindeki tum degerleri
sifirlamak icin [1] Sifirla secenegini
belirleyin. OK tusuna bastiktan
sonra, parametre degeri ayar
otomatik olarak [0] Sifilama
olacaktir.

[0] * Sifirlama
[1 Sifirla

3.20.4 23-6* Egilim

Yonelim zaman icinde degisken bir islemi goériintllemek ve
10 adet kullanici taniml veri araliklarinin her birine verinin
ne siklikla dustiiglint kaydetmek icin kullanilir. Bu, isletim
gelistirmede nereye odaklanilacagini gésteren hizli bir
genel bakis edinilmesini saglayan uygun bir aractir.

Ayni degisken icin belirli bir referans periyodunun
verileriyle secili isletim degiskeni icin mevcut degerleri
karsilastirabilmek tizere yonelim icin 2 veri ayari olusturu-
labilir. Bu referans periyodu dnceden programlanabilir
(parametre 23-63 Siireli Donem Baslangici ve

parametre 23-64 Siireli Dénem Bitisi). Bu 2 veri ayari
parametre 23-61 Slirekli Bin Verileri (akim) ve

parametre 23-62 Zamanli Bin Verileri (referans) parametrele-
rinden okunabilir.

222 Danfoss A/S © 05/2018 Tim haklari sakhidir.

MG200B42



Dt

Parametre Aciklamasi

Programlama Kilavuzu

Asagidaki isletim degiskenleri icin yonelim olusturulabilir:
. Glg.

. Akim.
. Cikis frekansi.
. Motor hizi.

isletim degiskeninin 10 adet dnceden tanimlanmis zaman
araliklarinin her birinde ne siklikla oldugunu yansitan
kayitlarin sayilarini iceren her bir veri ayari icin yonelim
islevi 10 sayac (kutuyu olusturan) icerir. Bu siralama
degiskenin ilgili degerine bagldir.

isletim degiskeni icin ilgili deger su sekilde belirtilir:
. Gergek/nominal x %100 - gl¢ ve akim igin.

. Gercek/maks. x %100 - cikis frekansi ve motor hizi
icin.
Her bir zaman araliginin boyutu ayri olarak ayarlanabilir,
ancak her biri icin varsayilan olarak %10'dur. Gl¢ ve akim
nominal degeri asabilir, ancak bu kayitlar %90-100 (MAKS.)
sayaca eklidir.

Relative value =
operating variable ;
* 2
00 — — — — — — — — — — — — . g
— Counter 9: +0 )
0 — — T " G~ _ - Counter8:+6
80 —. Counter 7: +2
ég _ TN ~ — Counter6: +1
- i o] —. Counter 5:+11
2 | H | ‘T‘ 1 — Counter 4: +0
b I I‘D ﬁ\l‘ |1 171171 71 Counter3: +1
38 _ \ H Ll || D EL || L| || Counter2:+0
0l — I 1L — Counter 1: +1
R ERE L7717 171 71— Counter0: 45

Prorerrrrereertrrrnn G

Gizim 3.77 Zamn ve llgili Degerler

Secilen isletim degiskeninin degeri saniyede bir kaydedilir.
Bir degere %13'e es olarak kaydedilirse saya¢ 10 ila <%20,
deger 1 ile glincellenir. Deger 10 sn boyunca %13'te kalirsa
10, saya¢ degerine eklenir.

Sayaclarin icerikleri LCP'de ¢ubuklar seklinde gériintdile-
nebilir. Sunlar segin: Hizli Menii= Devam Eden Yénelim
Kutusu/Zamanli Yénelim Kutusu/Yénelim Karsilastirma.

DUYURU!

Frekans donustiriicii her acildiginda sayaglar saymaya
baslar. Sifirlamdan kisa bir siire sonra gii¢ cevrimi
sayaclari sifirlar. EEPROM verileri saatte bir giincellenir.

23-60 Yon Degiskeni

23-60 Yon Degiskeni

Secenek: fonksiyon:

[kW] veya parametre 1-21 Motor
Glicli [HP] icerisinde programlanmis
nominal motor gucudir.

parametre 16-10 Gli¢ [kW] veya
parametre 16-11 Gli¢ [hp] devre
distysa gercek deger okunabilir.

[1] Akim [A] Motora giden cikis akimu. ilgili
deger icin referans

parametre 1-24 Motor Akimi
icerisinde programlanmis nominal
motor guclidir. Gercek deger
parametre 16-14 Motor Akimi

parametresinde okunabilir.

[2] * Frekans [Hz] Motora giden cikis frekansi. ilgili
deger icin referans

parametre 4-14 Motor Hizi Ust Sinini
[Hz] icerisinde programlanmis
maksimum cikis frekansidir. Gergek
deger parametre 16-13 Frekans

parametresinde okunabilir.

[3] Motor Hizi
[RPM]

ilgili deger icin referans

parametre 4-13 Motor Hizi Ust Siniri
[RPM)] icerisinde programlanmis
maksimum motor hizidir.

23-61 Siirekli Bin Verileri
Aralik:

0* [0 -
4294967295 ]

fonksiyon:
10 elemanh dizi ([0]-[9] ekrandaki
parametre numarasinin altinda).

[OK] tusuna basin ve [A] ve [V] ile

ogeler arasinda gegis yapin.

isletim degiskeninin gercekles-
mesinin frekansiyla 10 sayac
gorintilenir, asagidaki zaman
araliklarina gore siralanir:

. Sayag [0]: 0-<10%.

. Sayac [1]: 10-<20%.
. Sayac [2]. 20 ila <%30.
. Sayag [3]: 30-<40%.
. Sayac [4]: 40-<50%.
. Sayag [5]: 50-<60%.
. Sayac [6]. 60 ila <%70.
. Sayag [7]: 70-<80%.
. Sayag [8]. 80 ila <%90.

. . Sayag [9]: 90 ila <%100
Secenek: fonksiyon: yag 1] ; 0
veya maksimum.
Yonelim icin goriintiilemek tzere
gereken isletim degiskenini secin. Zaman araliklarinin yukaridaki
: minimum sinirlar varsayilan

[0] Gug [kW] Motora giden gu. llgili deger icin s Bk

referans parametre 1-20 Motor Giicii
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23-61 Siirekli Bin Verileri

Aralik: fonksiyon:
parametre 23-65 Minimum Bin Degeri
parametresinde degistirilebilir.
Frekans donusturici ilk olarak
acildiginda saymaya bagslar.
parametre 23-66 Slirekli Bin Verilerini
Sifirla parametresinde tim sayaclar
0'a getirilebilir.

23-62 Zamanh Bin Verileri

Dizi [10]

Aralik: fonksiyon:

0¥ [0 - 10 elemanli dizi ([0]-[9] ekrandaki

4294967295 ] | parametre numarasinin altinda).
[OK] tusuna basin ve [A] ve [Y] ile

Ogeler arasinda gegis yapin.

Goruntilenen isletim verilerinin
gerceklesmesinin frekansiyla 10
sayag, parametre 23-61 Siirekli Bin
Verileri icin oldugu gibi zaman
araliklarina gore siralanir

parametre 23-63 Slireli D6nem
Baslangici icerisinde programlanmis
tarihte/saatte saymaya baslar ve
parametre 23-64 Stireli D6nem Bitisi
icerisinde programlanmis tarihte/
saatte durur.

parametre 23-67 Zamanli Bin
Verilerini Sifirla parametresinde tim
sayaclar 0'a getirilebilir.

23-63 Siireli Donem Baslangici

Dizi [10]

Aralik: fonksiyon:
Size [0-0] DUYURU!
related*

Frekans donlistiiriicliniin saat
islevi yedeklemesi yoktur.
Yedeklemeli bir gercek zamanl
saat modiili kurulu degilse
kapatmadan sonra tarih/saat
ayari varsayilana (2000-01-01
00:00) sifirlanir. Bu yiizden
glinliige kaydetme, tarih/saat
parametre 0-70 Tarih ve Saat
parametresinde yeniden
ayarlanana kadar durdurulur.
Ornegin, kapatmanin ardindan
saatin dogru sekilde ayarlan-
mamasi durumunda
parametre 0-79 Saat Arizasi
icinde bir uyar programla-
nabilir.

23-63 Siireli Donem Baslangici

Dizi [10]

Aralik: fonksiyon:

DUYURU!

VLT® Analog G/G secenedi MCB
109'u takarken tarih ve saat
icin kullanilan yedek pil de
eklenir.

Yonelimin zamanl kutu sayaglarinin
glincellemesine basladigi tarih ve
saati ayarlayin.

Tarih formati parametre 0-71 Tarih
Bicimi icerisindeki ayara bagliyken,
saat formati parametre 0-72 Saat
Bigimi icerisindeki ayara baglidir.

23-64 Siireli Donem Bitisi

Aralik: fonksiyon:
Size CETIENIDUYURU!
related*

VLT® Analog G/C Secenegi
MCB 109'u takarken tarih ve
saat icin kullanilan yedek pil
de eklenir.

Yonelim analizlerinin zamanlh kutu
sayaclarinin glincellemesini
durdurmasi gereken tarih ve saati
ayarlayin.

Tarih formati parametre 0-71 Tarih
Bicimi icerisindeki ayara bagliyken,
saat formati parametre 0-72 Saat
Bicimi icerisindeki ayara baglidir.

23-65 Minimum Bin Degeri

Aralik: fonksiyon:
Size [0-100 %] 10 elemanh dizi ([0]-[9] ekrandaki
related* parametre numarasinin altinda).

[OK] tusuna basin ve [A] ve [V] ile

Ogeler arasinda gegis yapin.

parametre 23-61 Sirekli Bin Verileri
ve parametre 23-62 Zamanli Bin
Verileri parametresindeki her zaman
araligi icin minimum siniri ayarlayin.
Ornek: [1] sayag secildiginde ve ayar
%10'dan %12'ye degistirildiginde [0]
sayag, 0 ila <%12 zaman araligina
ve [1] saya¢ 12 ila <%20 zaman
araligina baghdir.
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Parametrede okunan deger negatiften pozitife
doéndiginde sifir kar (geri verme) durumu gerceklesir.

23-66 Siirekli Bin Verilerini Sifirla

Secenek: fonksiyon:

23-67 Zamanl Bin Verilerini Sifirla

parametre 23-62 Zamanli Bin Verileri
parametresindeki tim sayaclari
sifirlamak icin [1] Sifirla secenegini
belirleyin.

[OK] tusuna bastiktan sonra,
parametre dederi ayar otomatik
olarak [0] Sifilama olacaktir.

% cinsinden Gli¢ Referansi
Faktori

Secenek: fonksiyon:

[0] * Sifirlama parametre 23-61 Stirekli Bin Verileri . . o
icerisindeki tim degerleri sifirlamak Enerji tasarrufu sayaci sifirlanamaz, ancak istenildiginde
icin [1] Sifirla segenegini belirleyin parametre 23-80 Gli¢ Referans Faktérii 0'a ayarlanarak sayag
[OK] tusuna bastiktan sonra, durdurulabilir.
parametre dederi ayar otomatik
olarak [0] Sifirlama olacaktir. Ayarlar icin parametre

o7 il Nominal motor guict Parametre 1-20 Motor Giicti [kW]

ifirla

Parametre 23-80 Gli¢ Referans
Faktori

kWh basina enerji maliyeti

Parametre 23-81 Enerji Maliyeti

Yatirrm

Parametre 23-82 Yatirim

Okuma icin parametreler

Enerji tasarruflan

Parametre 23-83 Enerji
Tasarruflar

Gergek glic

Parametre 16-10 Gii¢ [kW]/
parametre 16-11 Gli¢ [hp]

Maliyet tasarruflar

(o]

Sifirlama

(1]

Sifirla

Parametre 23-84 Maliyet
Tasarruflan

3.20.5 23-8* Geri Od. Sayaci

Sabitten degisken hiz kontroliine gecerek enerji tasarrufu
saglamak Uzere frekans donustlrlict kurulmussa Geri
Verme Sayaci 6zelligi geri vermenin kaba hesabini sunabilir.
Tasarruflar icin referans, degisken hiz kontroliyle glincel-
lemeden 6nce verilen ortalama glicii gdsteren bir ayar
degeridir.

130842591

Cizim 3.78 Referans Giicii ile Gercek Giictin Karsilagtiriimasi

Sabit hizdaki referans gtict ile hiz kontroli ile verilen
gercek gug arasindaki fark gercek tasarrufu gosterir.

Sabit hi durumu icin bir deger olara nominal motor 6l¢isu
(kW), sabit hizda verilen glicii gosteren bir carpan (%'de
ayarlanan) ile carpilir. Bu referans glici ile gercek gii¢
arasindaki fark toplanir ve depolanir. parametre 23-83 Enerji
Tasarruflari'nda eneriji farkini okuyun.

Gl tuketimindeki farkin toplam degeri yerel para birimi
cinsinden enerji maliyetiyle carpilir ve yatirim ¢ikarilir.
Maliyet tasarrufu icin bu hesaplamayi

parametre 23-84 Maliyet Tasarruflari'nda okuyun.

Maliyet kayitlan=(3. (referans glicii - gercek gii¢)) x enerji
maliyeti — ilave maliyet.

Tablo 3.31 Parametrelere Genel Bakis

23-80 Gii¢ Referans Faktorii

Aralik:

fonksiyon:

100 %* [0 - 100 %]

Sabit hizla ¢alisan zamanda berilen
ortalama glicli gosteren nominal
motor 6lclist yiizdesini

parametre 1-20 Motor Glicii [kW]
veya parametre 1-21 Motor Glicli
[HP] icerisinde ayarlanir) ayarlayin
(degisken hiz kontroll ile glincel-
lemeden d6nce).

Saymaya baslamak icin 0'dan farkh
bir deger girin.

Aralik:

23-81 Enerji Maliyeti

fonksiyon:

1* [O -
999999.99 ]

kWh icin gercek maliyeti yerel para
birimi cinsinden ayarlayin. enerji
maliyeti sonradan degistirilirse bu,
tim periyot boyunca hesaplamayi
etkiler.

23-82 Yatirim
Aralik:

fonksiyon:

0* [O -
999999999 ]

Hiz kontrolli tesisi glincellenirken
harcanan yatinm degerini
parametre 23-81 Enerji Maliyeti
parametresinde kullanilan ayni para
biriminde ayarlayin.

MG200B42
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23-83 Enerji Tasarruflarn

Aralik: fonksiyon:

0 kWh* [0 - 0 kWh] Bu parametre, referans giici ile
gercek cikis giicti arasindaki toplam
farkin okunmasina olanak saglar.
Motor 6lguist hp

(parametre 1-21 Motor Glicli [HP])
cinsinden ayarlandiysa enerji

tasarrufu icin esdeger kW degeri
kullanilr.

23-84 Maliyet Tasarruflari

Aralik: fonksiyon:

0¥ [0 - Bu parametre yukaridaki denkleme
2147483647 1 |bagh olarak hesaplamanin
okunmasina olanak saglar (yerel
para biriminde).

23-85 CO2 Conversion Factor

Aralik: fonksiyon:

500 g* [0 - 1000 g] | Uretilen 1 kWh'lik elektrik enerjisi
basina diisen CO2 emisyonunu

gram cinsinden girin. Farkli gli¢
kaynaklari icin dmir boyu tipik sera

gazlari emisyonu degerleri sunlardir:
. Yenilenebilir: 25 g.
. Nikleer: 70 g.
. Dogal gaz: 350 g.
. Petrol: 800 g.
. Kémiur: 1000 g.

Bolgenizdeki daha belirli emisyon
degerleri icin bolgesel ¢evre
dairenizle iletisime gegin.

23-86 CO2 Reduction

Aralik: fonksiyon:

0 kg* [0 - 0 kgl CO2 donustiirme faktoriine
(parametre 23-85 CO2 Conversion
Factor) ve tasarruf edilen enerjiye
(parametre 23-83 Enerji Tasarruflari)
bagh olarak kg cinsinden CO2
bosaltimini gosterin.
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3.21 24-** Uygulama islevleri 2 Parametreleri

3.21.1 24-0* Acil Durum Modu

ADIKKAT

Frekans doniistiriiciiniin, sistemin yalnizca 1 bileseni oldugunu g6z 6niinde bulundurun. Acil durum modunun dogru
sekilde calismasi, sistem bilesenlerinin dogru sekilde tasarlanmasina ve secilmesine baghdir Yasamsal giivenlik uygula-
malarinda calisan havalandirma sistemlerinin yerel acil durum kurumlarinca onaylanmasi gerekir. Acil durum modunda
calismasi nedeniyle frekans donustiiriiciide kesinti olmamasi yiiksek basinca ve séniimleyiciler ve hava kanallan dahil
olmak lizere sistemin bilesenlerinin arizalanmasina neden olabilir. Frekans doniistiiriicii hasar gorebilirve tehlike kaynagi
olusturabilir. Danfoss, frekans doniistiriicli acil durum moduna programlandiginda frekans dondstiiriiciiniin kendisinde
veya icindeki bilesenlerde, pompa sistemlerinde ve icindeki bilesenlerde ya da diger mallarda ortaya ¢ikan hatalardan,
islev bozukluklarindan, arizalardan ve bunlardan kaynaklanan kisisel yaralanmalardan hicbir sekilde sorumlu degildir.
Danfoss, acil durum moduna programlanmis ve bu modda calistirilan frekans donustiiriiciiden kaynaklanan dogrudan
veya dolayli, 6zel veya sonug olarak ortaya ¢ikan arizalardan veya kayiplardan dolayi son kullaniciya ya da diger tarafa
karsi hicbir kosulda sorumlu tutulamaz.

Arka Plan

Acil durum modu, frekans donustiriciniin normal koruyucu islevlerine bakilmakizin motorun calismaya devam etmesinin
mecburi oldugu kritik durumlarda kullaniimak icindir. Acil durum islevinin bazi secileri alarmlarin ve alarm kosullarinin g6z
ardi edilerek motorun kesintisiz sekilde calismasini saglar.

Aktivasyon
Acil durum modu yalnizca dijital giris terminalleriyle etkinlestirilir. Bkz. 5-1* Dijital Girisler parametre grubu.

Ekrandaki mesajlar

Acil durum modu etkinlestirildiginde ekranda Acil Durum Modu durum mesaji ve Acil Durum Modu uyarisi goérintilenir.
Acil durum modu yeniden devre disi birakildiginda durum mesajlar goriiniir ve uyarinin yerini Acil Durum M Etkindi uyarisi
alir. Bu mesaj yalnizca frekans donisturiicli beslemesi glic dontstiimdi ile sifirlanabilir. Frekans donustiricu acil durum
modunda etkinken garantiyi etkileyecek bir alarm (bkz. parametre 24-09 Yangin Modu Alarm lsleme) verilirse ekranda Acil
Durum M Sinirlani Asildi uyansi gorintilenir.

Dijital ve réle cikislar Acil Durum Modu Etkin durum mesajlari ve Acil Durum M Etkindi uyarnisi icin konfigire edilebilir. Bkz.
5-3* Dijital Cikislar parametre grubu ve 5-4* Réleler parametre grubu.

Acil Durum M Etkindi mesajlarina uyar sézctigiinde seri iletisim araciligiyla da ulasilabilir. (ilgili belgelere bakin).
Genisletilmis durum sézcigu ile Acil Durum Modu durum mesajlarina erisin.

j i . . . Genigletilmis
Mesaj Tip LCP Ekrandaki mesajlar | Uyar sézcigi 2 e
durum so6zciigu 2
Acil Durum Modu Durum + + - + (bit 25)
Acil Durum Modu Uyar + - - _
Acil Durum M Etkindi Uyari + + (bit 3) -
Acil Durum M Sinirlan Asildi Uyarn + - -

Tablo 3.32 Ekrandaki Mesajlar

Kayit

Acil durum moduna iliskin olaylarin genel gériinimind gérmek icin acil durum modu ginligiini gorintileyin, 18-1* Acil
durum modu giinliigii parametre grubu veya LCP'de [Alarm Log] tusuna basin.

Gunlikte 10'a kadar en yeni olay yer alir. Garantiyi etkileyen alarmlarin diger 2 olay tiriinden daha yiiksek éncelikleri vardir.
Gunlik sifilanamaz.

Su olaylar glinlige kaydedilir:

. Garantiyi etkileyen alarmlar (bkz. parametre 24-09 Yangin Modu Alarm Isleme).
. Acil durum modu etkinlestirildi.
. Acil durum modu devreden c¢ikarildi.

Acil durum modu etkinlestirildiginde gerceklesen diger tim alarmlar her zamanki gibi gtinlige kaydedilir.
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DUYURU!

Acil durum modu isletimi esnasinda, yanasma/ters yanasma ve dis kilit dahil frekans doniistiiriiciiye giden tiim
durdurma komutlari g6z ardi edilir. Ancak, Safe Torque Off modu frekans doniistiiriiclide mevcut ise bu islev hala
etkindir.

DUYURU!

Acil durum modunda yuklii sifir islevi kullaniliyorsa acil durum modu ayar noktasi/geri beslemesi icin kullanilan harig
diger analog girislerinde de etkindir. Bu diger analog girislerine giden geri besleme kaybolur, 6rnegin, bir kablo yanarsa
yuklii sifir islevi isletilir. Bu istenmiyorsa yuklu sifir islevini bu diger girisler icin devreden cikarin.

parametre 6-02 Yangin Modu Yiiklii Sifir Zmn As. Isl. parametresinde acil durum modu etkinken kayip bir sinyal varsa
istenilen yiiklii sifir islevini ayarlayin.

Yukli sifir icin yapilan uyari Acil Durum Modu uyarisindan daha yiiksek bir 6ncelige sahiptir.

DUYURU!

parametre 5-10 Terminal 18 Dijital Giris icindeki bir dijital giriste [17] Ters Cevirmeye Basla komutu ayarlanirsa frekans
doniistiiriicii bunu ters cevirme komutu olarak yorumlar.

24-00 Yangin Modu islevi 24-01 Yangin Modu Konfigiirasyonu

Secenek: fonksiyon: Secenek: fonksiyon:
DUYURU! DUYURU!
Yukarida, PID denetleyicisini
parametre 24-09 Yangin Modu ayarlamadan 6nce
Alarm Isleme parametresindeki parametre 24-09 Yangin Modu
secime gore alarmlar iiretilir Alarm Isleme parametresini [2]
veya goz ardi edilir. Alarm, Tiim Alarmlar/Test olarak
ayarlayin.
[o] * Devre Disi Acil durum modu islevi etkin
degildir. DUYURU!
[ Etkin Bu modda, motor saat yéniinde parametre 24-00 Yangin Modu
isletiimeye devam eder. Yalnizca Islevi parametresinde [2]
acik cevrimde calisir. Etkinlestir-Ters Calistir seciliyse
parametre 24-01 Yangin Modu parametre 24-01 Yangin Modu
Konfigiirasyonu parametresini [0] Konfigiirasyonu parametresinde
Agtk Cevrim olarak ayarlayin. [3] Kapali Cevrim secilemez.
[2] Etkin - Ters Bu modda, motor saat yoniniin
tersinde isletilmeye devam eder. [o] * Acik Cevrim Acil durum modu etkiken motor,
Yalnizca acik cevrimde calisir. referans setine bagh sabit bir hizla
parametre 24-01 Yangin Modu calisir. Birim, parametre 0-02 Motor
Konfigiirasyonu parametresini [0] Hiz Birimi parametresinde segilenle
Acik Cevrim olarak ayarlayin. aynidr.
B3] Bl - Bu modda, cikis devreden cikarilir [3] Kapali Cevrim | Acil durum modu etkinken, dahili
Yanagsma ve motorun durmaya yanasmasi PID denetleyicisi
saglanr. parametre 24-07 Yangin Modu Geri
_ Besleme Kaynagi parametresinde
(4] Etkn - lleri/ secili ayar noktasi ve geri besleme
Geri Clstr sinyaline bagli hizi denetler.

parametre 24-02 Yangin Modu Birimi
parametresinde birimi secin. Diger
PID denetleyicisi ayarlari icin normal
isletim olarak 20-** Siir. Kpl Cevrimi
parametre grubunu kullanin. Motor
normal isletimdeyken dahili PID
denetleyicisiyle de denetleniyorsa
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24-01 Yangin Modu Konfigiirasyonu 24-02 Yangin Modu Birimi

Secenek: fonksiyon: Secenek: fonksiyon:
ayni iletici ayni kaynak secilerek her [145] Ft
iki durum icin de kullanihr. [160] °F
[170] psi
Secenek: fonksiyon: [172] in wg
Acil durum modu etkinken ve [173] ft WG
kapali cevrimde calisirken birimi [174] in¢c Hg
secin. [180] HP
il % Aralk: fonksiyon:
[2] rpm
B iy Size [-999999.999 | Referans/ayar noktasi icin minimum
4] Nm related* - par. 24-04 deger (f)arametre 24-05 Yangin
FireModeUnit] | Modu Onc Ayar. Ref. parametre-
[5] PPM . 0 Y
sindeki degerin toplamini
(101 1/dak sinirlandiran ve
(1 RPM parametre 24-06 Yangin Modu Ref
N2l DARBE/sh Kaynadi parametresinde secili
[20] I/sn giristeki sinyal degeri).
[21] I/dak Acil durum modu etkinken acik
[22] I/sa cevrimde calistyorsa birim,
[23] m®/sn parametre 0-02 Motor Hiz Birimi
[24] m>/dak ayariyla secilir. Kapali cevrim icin
[25] m3/sa birimi parametre 24-02 Yangin Modu
[30] kg/sn Birimi icinde segin.
[31] kg/dak
[33] t/dak Aralik: fonksiyon:
[34] t/sa Size [ par. 24-03 - | Referans/ayar noktasi icin
[40] m/sn related* 999999.999 maksimum deger
[41] m/dak FireModeUnit] | (parametre 24-05 Yangin Modu Onc
[45] m Ayar. Ref. parametresindeki degerin
160] oC toplamini sinirlandiran ve
[70] mbar parametre 24-06 Yangin Modu Ref
711 bar Kaynagi parametresinde secili
72] Pa giristeki sinyal degeri).
73] P2 Acil 'durum modu etk|'n?<en acik
cevrimde calisiyorsa birim,
[74] m WG L
parametre 0-02 Motor Hiz Birimi
73] mm Hg ayariyla secilir. Kapali cevrim icin
[80] kw birimi parametre 24-02 Yangin Modu
[120] GPM Birimi icinde segin.
[121] gal/sn
[122] gal/dak
[123] gal/sa
[124] CFM
[125] ft*/sn
[126] ft*/dak
[127] ft/sa
[130] Ib/sn
[131] Ib/dak
[132] Ib/sa
[140] ft/sn
[141] ft/dak
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24-05 Yangin Modu Onc Ayar. Ref. 24-07 Yangin Modu Geri Besleme Kaynagi

Aralik: fonksiyon: Secenek: fonksiyon:
0 %* [-100 - Gereken, 6nceden ayarlanmis [2] Analog giris
100 %] referans/ayar noktasi degerini 54
parametre 24-04 Emergency Mode [3] Darbe grs 29
Max Reference parametresindeki [4] Darbe grs 33
degerin yiizdesi olarak girin. Ayar 71 Analog giris
degeri parametre 24-06 Yangin Modu X30/11
Ref Kaynagi parametresinde secili 18] Analog giris
analog girisindeki sinyal ile temsil X30/12
edilen degere eklenir. 9] Analog Girigi
X42/1
Secenek: fonksiyon: X42/3
Acil durum modu icin kullanilacak [11] Analog Girisi
harici referans girisini segin. Bu X42/5
sinyal parametre 24-06 Yangin Modu [99] Normal
Ref Kaynagi parametresinde ayarli Feedback
degere eklenir. [100] Bus geri
[o] * islev yok besleme 1
[1] Analog giris [101] Bus geri
53 besleme 2
[2] Analog giris [102] Bus geri
54 besleme 3
(8] D.a"rbe grs 33 Secenek: fonksiyon:
[20] Dijital
e [0] Kritik Bu mod seciliyse frekans
1] Analog giris Alarmlarda donustiricd, boyle yapilmasi
X30/11 Devreye Gir ve | frekans donusturiicliye zarar verse
— Sifirla dahi ¢ogu alarmi g6z ardi ederek
[22] Analog giris .
X30/12 calismaya devam eder. Kritik
— alarmlar bastirnlamayan ayarlardir,
23] Analog Girisi ancak yeniden baslatma denenebilir
X42/1 .
(sonsuz otomatik sifirlama).
[24] Analog Girisi _
X42/3 [1] * Onemli Kritik bir alarm varsa frekans
[25] Analog Girisi Alarmlari Ver | donUstlrlict alarm verir ve oto.
X42/5 yeniden bagslatma yapmaz (manuel
[29] Analog Giris sifirlama).
X48/2 [2] Tum Acil durum modunun igletimi test
= S Alarmlarda edilebilir, ancak tim alarm
Devrede - Test | durumlari normal olarak etkinles-
Secenek: fonksiyon: tirilir (manuel sifirlama).
Acil durum modu etkinken acil
durum modu geri besleme sinyali DUYURU.
icin kullanilacak geri besleme Belirli alarmlar frekans déniistiiriiciniin kullanim émriinii
girisini secin. etkileyebilen, garanti etkileyen alarmlardir. Acil durum
Motor normal isletimdeyken dahili modundayken g6z ardi edilen bu alarmlardan 1'i gercek-
PID denetleyicisiyle denetleniyorsa lesirse olayin giinliigii acil durum modu giinligiinde
ayni iletici ayni kaynak secilerek her depolanacaktir.
iki durum icin de kullanilir. Burada en son verilen 10 garanti etkileyen alarm, acil
[o] * islev yok durum modu aktivasyonu ve acil durum modu deakti-
0 Analog giris vasyonu depolanr.
53
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DUYURU! 24-10 Siiriicii Bypass Islevi

parametre 14-20 Sifirlama Modu icerisindeki ayar, acil Secenek: fonksiyon:
durum modu etkinken g6z ardi edilir (bkz. 24-0* Acil 3 By-pass gecikme zamanla-
Durum Modu parametre grubu). yicisi
(parametre 24-11 Siiriicii
. Garantiyi Bypass Gecikme Stiresi)
Num- Kritik . .
Aciklama etkileyen sifirlama denemeleri
ara alarmlar .
alarmlar tamamlanmadan 6nce
4 Seb. fazi Kaybi X doldugunda.
7 DC asin voltaj X 2] Etkin (YInz
8 DC dusuk voltaj. X Yangin Modu)
9 Cevirici asiri yuklenmis X
13 Asiri akim X
14 Toprak (topraklama) arizas X Aralik: fonksiyon:
16 Kisa devre X 0 s* [0 - 600 s] 1 sn'lik artiglarla programlanabilir.
29 Glg karti sicakhgi X By-pass islevi
33 Ani desarj arizasi X parametre 24-10 Sliriicli Bypass i;levi
38 ic arnza X parametresindeki ayara gére
65 Kntrl. kart sicakligi M etkinlestirildiginde, by-pass gecikme
68 Givenli Durdurma X zamanlayicisi islemeye basglar.
Frekans donusturtct bircok
Tablo 3.33 Acil Durum Modu Alarm isleme sifirlama denemesi icin ayarlanmissa
zamanlayici, frekans donustiriict
3.21.2 24-1% Sirlcl By-pass yeniden baslatmayi denerken

calismaya devam eder. Motor, by-

. N N AT ik |
Bir alarm oldugunda, motorun dogrudan cevrimigi isletimi pass geclkme zamaniayicisinin

icin frekans donusturiclyi by-pass etmek adina harici
kontaktorlerin aktivasyonu.

24-10 Siiriicii B islevi Motor, by-pass gecikme suresi
~10 Surdct Bypass Islevi sonunda yeniden baglatilamazsa
Secenek: fonksiyon: parametre 5-40 [slev Rélesi parame-

DUYURU. tresindeki by-pass icin

Frekans déniistiiriicii by-pass programlanan frekans dontstiricu

islevi etkinlestirildikten sonra,
Safe Torque Off islevi

(eklendigi suriimlerde)
standart EN 954-1, Cat. 3 de programlanmis ise [Relay] veya
parametre 5-42 Kapali Gecikme, Role,

zaman periyodu icinde sifilanmissa
zamanlayici sifirlanir.

by-pass rolesi etkinlestirilir.
parametre 5-41 Ac¢ik Gecikme, Réle
parametresinde bir role gecikmesi

kurulumlariyla uyumlu degildir.
[Relay], bu sefer role eylemi gergek-

o lestirilmeden once dolmalidir.
Bu parametre frekans donusturtict

by-pass islevini etkinlestiren Yeniden baglatma denemeleri
durumlari belirler. programlanmadiginda, zamanlayici
bu parametrede ayarlanan gecikme
[0] * Devre Disi ‘
periyodunca calisir ve
[1] Etkin Normal isletimdeyken, otomatik

parametre 5-40 Islev Rélesi parame-

frekans donusttrtict by-pass islevi tresinde by-pass icin programlanan

su kosullarda etkinlestirilir:
. Alarm kilidi veya alarm

frekans donusturiicu by-pass rolesi
etkinlestirilir. parametresinde bir

oldugunda. role gecikmesi de programlanmis

. parametre 14-20 Sifirlama ise parametre 5-41 Acik Gecikme,
Modu parametresinde Réle veya parametre 5-42 Kapali
programli sifirlama Gecikme, Réle, [Relay], bu sefer role
denemelerinin programh eylemi gerceklestiriimeden 6nce
sayisindan sonra. dolmalidir.
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3.22 25-** Kademeli Dntlyc Parametreleri

Birden fazla pompanin sirasini kontrol etmek {izere temel kademeli denetleyiciyi yapilandiran parametreler. Uygulamaya
yonelik daha fazla aciklama ve kablo érnekleri icin bkz. dizayn kilavuzunda Uygulama Ornekleri, Kademeli Denetleyici.
Kademeli denetleyici seceneklerinin gelismis 6zelliklerinin kullanimi hakkinda bilgi icin bkz. béliim 3.24 27-** Kademeli Kontrol
Secenedi Parametreleri.

Kademeli denetleyiciyi gercek sisteme ve gerenek denetim stratejisine konfigiire etmek icin 25-0 Sistem Ayarlari parametre
grubunu ve bir sonraki 25-5* Alternasyon Ayarlari parametre grubu ile baslayarak sirayi takip edin. Normalde bu parametreler
onceden ayarlanabilir.

25-2* Bant Genisligi Ayarlan ve 25-4* Asamalandirma Ayarlari parametre gruplarindaki parametreler siklikla sistem dinamigine
ve tesisin kullanima alinmasinda yapilacak nihai ayarlamaya baglidir.

DUYURU!

Kademeli denetleyicinin dahili Pl denetleyicisinin denetledigi kapali cevrimde isletilmesi beklenir

(parametre 1-00 Konfigiirasyon Modu parametresinde secili [3] kapali cevrim). parametre 1-00 Konfigiirasyon Modu
icerisinde [0] acik cevrim secilirse sabit hiz pompalarinin tiimii geri asamalandirilir, ancak degisken hiz pompasi artik acik
cevrim konfigiirasyonu olarak frekans doniistiiriicii tarafindan denetlenmeye devam eder.

Config. of cascade controller

Configuration mode (P 1-00): Open Loop Closed Loop
I 1
Cascade controller (P 25-00): Disabled Enabled
I
[ 1
Motor start (P 25-02): Direct on line Soft Starter
| ]
I 1
Pump cycling (P 25-04): Disabled Enabled
| J
I l 1
Fixed lead pump (P 25-05): No Yes
Number of pumps (P 25-06): 2| 2 3
[ [ I | )
Lead pump alternation (P 25-50): Off At At At staging
staging command or
command
[ I I 1
. Alt. timer Slee Predefined
Alternation Event (P 25-51): External interval modz timer
P 25-52 P 25-54
| | | J
I ! 1
Alt. if capacity<50% (P 25-55): Disabled Enabled
| J
I l 1
Staging mode at alternation (P 25-58): Slow Quick
| ]
[ 130BA279.11

Cizim 3.79 Kademeli Denetleyici Ornek Kurulum
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3.22.1 25-0* Sistem Ayarlari

25-04 Pompa Dongiisti

Secenek: fonksiyon:
Sistemin kontrol ilkelerine ve konfiglirasyonuna iligkin Sabit hiz pompalan ile esit igletim
parametreler. saatleri saglamak icin kullanilan

Secenek: fonksiyon: degisimi secimi once iceri - sonra

disari veya her pompa icin esit
Coklu cihazlarin (pompa/fan) )

¢alisma saatleri olur.
isletimi icin hiz denetimli gercek
yiike uyarlanan kapasitede [0] Devre Disl Sabit hiz pompalari 1-2 sirasiyla
cihazlarin acik/kapali kontroli ile baglanir ve 2-1 sirasiyla baglantilar
birlestirilir. Basit olmasl icin yalnizca kesilir (6nce iceri-sonra disari).
pompa sistemleri aciklanmistir. [1] Etkin Sabit hiz pompalari, her pompanin
Kademeli denetleyici islevselligini esit calisma saati olacak sekilde
etkinlestirmek icin baglanir/cikarilir.
parametre 1-00 Konfigiirasyon Modu
SIS I Secenek: fonksiyon:

[0] Disabled Kademeli denetleyici etkin degildir. Sabit birinci pompa, degisken hiz
Kademeli islevde pompa pompasi dogrudan frekans
motorlarina atanmis tiim dabhili déniistiiriiciiye baglandigindaki
rolelin enerjisi alinmistir. Degisken konfigiirasyondur. Frekans
bir hiz pompasi frekans dondstd- doénistiiriicli ile pompa arasina bir
rictiye dogrudan bagliysa (dahili bir kontaktér uygulanirsa bu kontaktér
réle ile kontrol edilmiyorsa) bu frekans donistiiriicii tarafindan
pompa/fan tekli pompa sistemi kontrol edilmez.
olarak kontrol edilir. parametre 25-50 Brnc Pompa Gegisi

[1] Basic Cascade | Kademeli denetleyici etkindir ve ile isletiliyorsa [0] Kapali harig bir

Ctrl sistemdeki yiike gére pompayi secenege ayarlayin, bu parametreyi
asamalandirir/geri asamalandirir. [0] Hayir olarak ayarlayin.

121 Motor [0] Hayir Birinci pompa islevi, 2 dahili rélenin

Alternation kontrol ettigi pompalar arasinda
Only degisebilir. 1 pompay! daili réle 1'e
ve diger pompayi role 2'ye

Secenek: fonksiyon: pompal ve kademeli pompa2)

Bir kontaktor veya kontrollii otomatik olarak rélele atanir (bu
baslatici ile motorlar dogrudan durumda maksimum 2 pompa
sebekeye baglanr. frekans dénistliriici ile kontrol
parametre 25-02 Mtr Bsltm degeri [0] edilir).
Dogrudan Hat Uzerinden segene- ] Evet Birinci pompa sabittir (alternasyon
ginden baska bir secenege ayarliysa yoktur) ve dogrudan frekans
parametre 25-50 Brnc Pompa Gegisi doniistiriiciiye bagldr.
otomatik olarak [0] Dogrudan Hat Parametre 25-50 Brnc Pompa Gegisi
Uzerinden varsayilanina ayarlanir. otomatik olarak [0] Kapalr olarak
[0] * Dogrudan Her sabit hiz pompasi kontaktér ile ayarlanir. Dahili réleler olan réle 1
Hatta dogrudan sebekeye baglidir. ve réle 2 sabit hiz pomaplarini
ayirmak icin atanabilir. Frekans

[1] Kntrll Bsltc Her sabit hiz pompasi kontrolli dénistiriici toplamda 3 pompayl
baslatici ile sebekeye baghdir. kontrol edebilir.

[2] Yildiz-Uggen Yildiz-delya baglaticilar ile bagh
sabit pompalar, pompalarin
kontrollii baslaticilar ile baglandigi
sekilde asamalandirilir. Pompalarin
dogrudan sebekeye baglandig
sekilde geri asamalandirilir.
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25-06 Pompa Sayisi

Aralik: fonksiyon:

25-20 Asmindrm Bant Gnslg

Aralk: fonksiyon:

2 [2-9] Degisken hiz pompasi dahil
kademeli denetleyiciye bagh
pompalarin sayisi. Degisken hiz
pompasi dogrudan frekans
donusturiciye baglysa ve diger
sabit hiz pompalar (gecikme
pompalari) 2 dahili role ile kontrol
edliyorsa 3 pompa kontrol edilebilir.
Hem degisken hiz hem de sabit hiz
pompalari dahili rolelerle kontrol
edilebilir, yalnizca 2 pompa
baglanabilir.

parametre 25-05 Sabit Brnc Pmpa [0]
Hayir olarak ayarliysa: 1 degisken
hiz pompasi ve 1 sabit hiz pompasi,
her ikisi de dahili réle ile kontrol
edilir. parametre 25-05 Sabit Brnc
Pmpa [1] Evet olarak ayarliysa: 1
degisken hiz pompasi ve 1 sabit hiz
pompasi dahili rélelerle kontrol
edilir.

1 birinci pompa, bkz.

parametre 25-05 Sabit Brnc Pmpa.
Dahili rolelerle kontrol edilen 2
sabit hiz pompasi.

3.22.2 25-2* Bant Gnslg Ayrlr.

Sabit hiz pompalarinin asamalandiriimasindan/geri
asamalandinimasindan 6nce icinde basinca izin verilen
bant genisliginin ayari icin parametreler. Ayrica, kontrol
sabitlemek icin cesitli zamanlayicilari da icerir.

25-20 Asmindrm Bant Gnslg

Aralik: fonksiyon:
Size [1- par. Asamalandirma bant genisligi (SBW)
related* 25-21 %] yuizdesini normal sistem basing

dalagalanmasini diizenlemek igin
ayarlayin. Kademeli kontrol sistem-
lerinde, sabit hiz pompalarinin
siklikla anahtarlanmasinin 6ne
gec¢mek icin sistem basinci,
genellikle sabit diizey yerine bant
genisliginde tutulur.

SBW, parametre 3-03 Maksimum
Referans yuzdesi olarak
programlanir. Ornegin, maksimum
referans 6 bar ise ayar noktasi 5
bardir ve SBW %10 olarak ayarhdir,
4,5 bar ile 5,5 bar arasindaki sistem
basinci tolere edilebilir. Bu bant
genisliginde asamalandirma veya
geri asamalandirma gerceklesmez.

175ZA670.10

Setpoint

SBW

Cizim 3.80 Asmindrm Bant Gnslg

Boyutla [1- par
ilgili* 25-21 %]

Asamalandirma bant genisligi (SBW)
yuizdesini normal sistem basing
dalagalanmasini diizenlemek icin
ayarlayin. Kademeli kontrol sistem-
lerinde, sabit hiz pompalarinin
siklikla anahtarlanmasinin 6ne
ge¢mek icin sistem basinc,
genellikle sabit diizey yerine bant
genigliginde tutulur.

SBW, parametre 3-03 Maksimum
Referans ve parametre 3-04 Referans
Islev ylizdesi olarak programlanir.
Ornegin, ayar noktasi 5 bar ve SBW
%10 olarak ayarliysa 4,5 bar ile 5,5
bar arasindaki sistem basinci tolere
edilebilir. Bu bant genisliginde
asamalandirma veya geri
asamalandirma gerceklesmez.

| 175ZA670.10

wn
2
o
o
o
T
o
=)
=S

S| BlW

Cizim 3.81 Asmindrm Bant Gnslg

25-21 Ggrsz Kim Bnt Gnslg

Aralik: fonksiyon:
100 %* [ par. 25-20 - | Sistemdeki biyik ve hizli degisim
100 %] istegi (ani su istegi gibi) gercek-

lesirse sistem basinci hizla degisir
ve hemen ardindan sabit hiz
pompasinin asamalandiriimasi veya
geri asamalandiriimasi gereksinimi
karsilamak adina zorunlu bir hal alr.
Gegersiz kilma bant genisligi (OBW)
asamalandirma/geri asamalandirma
zamanlayicisini

(parametre 25-23 SBW Asmindrm
Gckms ve parametre 25-24 SBW Gr
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25-21 Ggrsz Kim Bnt Gnslg

Aralik:

fonksiyon:

25-22 Sabit Hzl Bant Gnslgi

Aralik:

fonksiyon:

AsmIndrm Gckmes) acil yanit olarak
gecersiz kilmak lizere programlanir.
OBW'yi daima

parametre 25-20 Asmindrm Bant
Gnslg parametesinde ayarlanan
degerden daha yiiksek bir degere
programlayin. OBW,

parametre 3-02 Minimum Referans ve
parametre 3-03 Maksimum Referans
yuizdesidir.

175ZA673.10

Override Bandwidth

SBW

Setpoint
\ lsBw

Cizim 3.83

OBW'nin SBW'ye ¢ok yakin
ayarlanmasi anlk basin¢ degisiklik-
lerinde sik asamalandirma ile amaci
yok edebilir. OBW'nin ¢ok yiiksek
ayarlanmasi, SBW zamanlayicilari
calisirken sistemde kabul
edilemeyecek yukseklikte veya
dustklikte basinca yol acabilir.
Deger, artiriimis asinalik ile sistemle
optimize edilebilir. Bkz.

parametre 25-25 OBW Siiresi.

Kullanima alma adiminda ve
denetleyicinin ince ayarinda
istenmeyen asamalandirmadan
kacinmak icin baslangicta OBW'yi
%100 olan fabrika ayarinda (Kapal)
birakin. ince ayar tamamlandiginda
OBW'yi gerekli degere ayarlayin.
%10'luk baslangi¢ degeri onerilir.

Aralik:

25-22 Sabit Hzl Bant Gnslgi

fonksiyon:

Size
related*

[ par. 25-20 -
par. 25-21 %)]

Kademeli denetim sistemi normal
bir sekilde calistiginda ve frekans
donusturict bir alarm verdiginde,
bas sistemi strdirmek 6nemlidir.
Kademeli denetleyici sabit hiz
pompasini acik ve kapali asamalan-
dirmaya/geri asamalandirmaya
devam ederek bunu yapar. Yalnizca
sabit hiz pompasi calisirken basi

ayar noktasinda tutmak sik
asamalandirma ve geri
asamalandirma gerektireceginden,
SBW'nin yerine daha genis bir sabit
hiz bant genisligi (FBSW) kullanilir.
Alrm durumlarinda veya dijital
giristeki baglatma sinyali
disttgunde, [Off] veya [Hand On]
tusuna basilarak sabit hiz pompalari
durdurulabilir.

Verilern alarm, alarm kilidi alarmiysa
kademeli denetleyici, hemen tiim
sabit hiz pompalarini kapatarak
sistemi durdurur. Temelde bu,
kademeli denetleyicinin acil durum
durdurmasi (yanasma/ter yanasma
komutu) ile aynidir.

Aralik:

25-23 SBW Asmindrm Gckms

fonksiyon:

15 s*

[0 - 3000 s]

Sistemdeki ani bir basing distsi
bant genisligi (SBW) asamalandiril-
masini astiginda, sabit hiz
pompasinin ani asamalandirmasi
istenmez. Programlanan siire
uzunluguyla asamalandirma
geciktirilir. Basing stre dolmadan
once SBW icinde artarsa zamanlayici
sifirlanir.

175ZA672.11

n
]
=

I Setpoint

SBW

SBW staging delay

Cizim 3.84 SBW Asmindrm
Gckms

MG200B42
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TOUBAS /U TV

25-24 SBW Gr AsmiIndrm Gckms ‘

Aralik: fonksiyon: | |
15 s* [0 - 3000 s] | Sistemdeki ani bir basing artisi bant ! ! OoBW
genisligi (SBW) geri asamalandiril- | |
masini astiginda, sabit hiz
pompasinin ani asamalandirmasi | |
onerilmez. Programlanan stire | \1‘/\ SBW Actual head
uzunluguyla geri asamalandirma N . / . Setpoint
geciktirilir. Basing sure dolmadan \ | / |
once SBW icinde azalirsa ! ! SBW
zamanlayic sifirlanir. ! !
i | |
2 |
(27-24) SBW destage delay N oBw
= | OBW timer !

SBW Cizim 3.86 OBW Siiresi

% (27-20)
Setpoint
SBW 25-26 Aks Yok Geri Asmindr
(27-20)

Secenek: fonksiyon:

Akis yok durumu gerceklestiginde,

Cizim 3.85 SBW Gr Asmindrm bu parametre akis yok sinyali yok

Gekms olana kadar sabit hiz pompalarinin

1'er 1'er geri asamalandirilmasini
saglar. Bunun icin akis yok algila-

masinin etkin olmasi gerekir. Bkz.

25-25 OBW Siiresi 22-2* Akis Yok Algilamasi parametre

Aralik: fonksiyon: grubu.

0} Devre Disi seciliyse kademeli
10 s* [0 - 300 s] Sabit bir hiz pompasinin asamalan- i . d . 5 y
. . denetleyici, sistemin normal
dirmasi sistemde gecersiz kilma o
. . davranigini degistirmez.
bant genisligini (OBW) asabilecek

ani bir basing yiikselisi olugturur. [o] * Devre Digi

Asamalandirma basing yukselisine [1] Etkin

yanit olarak pompanin geri . =

asamalandirmasi 6nerilmez. OBW
sliresi, sistem basinci dengelenene Secenek: fonksiyon:

ve normal kontrol saglanana kadar Asamalandirma islevi [0] Devre Disi
asamalandirmay 6nlemek adina olarak ayarlanirsa

programlanabilir. Zamanlayiciyi parametre 25-28 Asama lslev Siiresi
sistemi asamalandirmadan sonra etkinlestirilmez.

dengelemeye izin veren bir degere 0] Devre Dist

ayarlayin. 10 sn fabrika ayari cogu o Etkin

uygulamada uygundur. Yiiksek

derecede dinamik sistemlerde daha
kisa bir stre istenebilir.
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25-28 Asama islev Siiresi

Aralik: fonksiyon:
15 s* [0 - 300 s]

Asamalandirma islevi suresi, sabit
hiz pompalarinin sik asamalandir-
masini 6nlemek tizere programlanir.
Asamalandirma islevi siresi
parametre 25-27 Asama lslevi ile [1]
Etkinlestirildiginde ve en az 1 sabit
hiz pompasi durma konumun-
dayken degisken hiz pompasi
motor hizi Gst limitinde,

parametre 4-13 Motor Hizi Ust Siniri
[RPM] veya parametre 4-14 Motor
Hizi Ust Sinin [Hz], calistiginda
baglar. Zamanlayicinin programli
degeri dolarsa bir sabit hiz pompasi
asamalandirilir.

25-29 Geri Asmindrm islevi

Secenek: fonksiyon:

Geri asamalandirma islevi,
pompalarin en diistk sayilarinin
enerji tasarrufu yapmasini ve
degisken hiz pompasinda soguk bas
su sirkiilasyonundan kacinilmasini
saglar. Geri asamalandirma islevi [0]
Devre Disi olarak ayarlanirsa
parametre 25-30 Geri Asmindrm islev
Stiresi etkinlestirilmez.

[0] Devre Disi
[1] Etkin

25-30 Geri Asmindrm islev Siiresi

o~
=)
<
O
©
N
wn
N~
F VLT pump b o
ump
switch-off
Fmin T~ — — -
4-12)

Destage
timer period
(27-27)

Cizim 3.87 Geri AsmIndrm Fonksiyonu Siiresi

3.22.3 25-4* Asmindrm Ayar.

Asamalandirma/geri asamalandirma pompalarinin
kosullarini belirleyen parametreler.

25-40 Yavaslama Gecikmesi

Aralik: fonksiyon:
10 s* [0-120 5]

Kontrolli baslatici veya yildiz-delta
baslatici ile kontrol edilen bir sabit
hiz pompasi eklerken, sabit hiz
pompasinin baslatiimasindan sonra
onceden ayarlanmis siireye kadar
birinci pompanin yavaslamasi
geciktirilebilir. Bu gecikme
sistemdeki basing dalgalanmalarini
veya su cekiciyi onler.

Aralik: fonksiyon: Bu secenedi yalnizca
15 s* [0 - 300 s] Geri asamalandirma islevi stiresi, parametre 25-02 Mtr Bsltm parame-

sabit hiz pompalarinin sik asamalan- tesinde [1] Kontrollii Baslatici veya
dirmasini 6nlemek lizere [2] Yildiz Delta segiliyse kullanin.
programlanabilir. Geri
asamalandirma islevi siiresi, ayarla-
nabilir hiz pompasi 1 veya daha Aralik: fonksiyon:
fazla sabit hiz pompasi isletim- 2 s* [0-125] Kontrollii baslatici ile kontrol edilen
deykenlvelsistemigereksiniimleri bir sabit hiz pompasini kaldirirken,
saglandiginda parametre 4-11 Motor sabit hiz pompasinin durdurul-
Hizi Alt Sinirt [RPM] veya masinda sonra 6nceden ayarlanmis
parametre 4-12 Motor Hizi Alt Siniri siireye kadar birinci pompanin
Iifziidegerindelcalistiginda baslar hizlanmasi geciktirilebilir. Bu
Bu durumda ayarlanabilir hiz gecikme sistemdeki basing
pompasi sisteme biraz yardimei dalgalanmalarini veya su cekiciyi
olur. Zamanlayicinin programli Bl
degeri dolarsa bir asamalandirma
kaldirlarak ayarlanabilir hiz Yalnizca parametre 25-02 Mtr Bsltm
pompasinda soguk bas su sirklas- parametresinde [1] Kontrolli
yonundan kacinlr. Baslatici seciliyse kullanilir.

MG200B42 Danfoss A/S © 05/2018 Tum haklar saklidir. 237




Dt

Parametre Aciklamasi VLT® AQUA Drive FC 202

DUYURU!

Yildiz-delya baglaticilar ile bagh sabit pompalar,
pompalarin kontrollii baslaticilar ile baglandigi sekilde
Speed asamalandirilir. Pompalarin dogrudan sebekeye
baglandigi sekilde geri asamalandirilir.

25-42 Asmindrm Esigi

Staging

130BC371.10

Fixed speed pump
(controlled by soft starter)

Aralk: fonksiyon:
Size [0-100 %] |Asin yiksek basing degerinden
related* kaginmak icin sabit hiz pompasi

eklerken, degisken hiz pompasi

Lead pump
(controlled by freq. conv.)

daha dusuk bir hiza yavaslar.
Degisken hiz pompasi
asamalandirma hizina ulagir, sabit
hiz pompasi asamalandirilir.

Asamalandirma esigi, sabit hiz

t Time pompasinin devreye giris noktasi

P 25-40 gerceklestiginde degisken hiz
pompasinin hizini hesaplamak igin

Lead pump starts .
‘ T pumb kullanilir. Asamalandirma esiginin

to ramp down
Cascade Controller hesaplamasi parametre 4-11 Motor

calls for another Hizi Alt Siniri [RPM] veya

pump parametre 4-12 Motor Hizi Alt Siniri

[Hz] parametresinin

parametre 4-13 Motor Hizi Ust Siniri
Gizim 3.88 Kademelendirme [RPM] veya parametre 4-14 Motor
Hizi Ust Sinin [Hz] parametresine
ylizde cinsinden oranidir.

Asamalandirma esigi araligi suradan

Destagin st
9ing baslamalidir: 5,y = 7rmssc * 100%

130BC372.10

nLow motor hizi alt siniri ve nHiGH

Speed

motor hizi Ust sinin oldugunda

Lead pump %100'e.
(controlled by freq. conv.)

Fixed speed
Motor speed pump
high limit

Staging speed )
Fixed speed pump Variable speed
(controlled by soft starter) pump

\

\

| sy , _

\ I 0I 4I 5I Seconst

| 130BA366.10
t ‘ Time Cizim 3.90 AsmIndrm Esigi

. P2541

1 T iargrsgrzg starts DUYURU

Cascade Controller Degisken hiz pompasi minimum hizina ulasmadan 6nce

prepares for asamalandirmadan sonra ayar noktasina ulasildiginda,

removing pump geri besleme basinci ayar noktasini gecerken sistem
kapali cevrim durumuna girer.

Cizim 3.89 Kademelendirmeyi geri alma
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25-43 Geri Asmindrm Esigi 25-44 Asmindrm Hizi [RPM]

Aralik: fonksiyon: Aralk: fonksiyon:
Size [0-100 %] [Asin dusiik basing degerinden Asamalandirma hizi su formiil ile
related* kacinmak icin sabit hiz pompasini hesaplanir:

kaldirirken, degisken hiz pompasi Nasama

. X .. Nasama = Nyiksek™ 100
daha yiiksek bir hiza gikar. Degisken -
. NHiGH Motor hizi Ust sinir ve nstace
hiz pompasi geri asamalandirma A I

%100asamalandirma esiginin degeri

hizina ulasir, sabit hiz pompasi geri N
oldugunda.

asamalandirilir. Geri asamalandirma

igi, sabit h .
esigi, sabit hiz pompasinin .gfn 25-45 Asmindrm Hizi [Hz]
asamalandirmasi gerceklestiginde

degisken hiz pompasinin hizini Aralik: fonksiyon:

hesaplamak icin kullanilir. Geri 0 Hz* [0 - 6500 Hz] | Asamalandirma hizi icin hesaplanan
asamalandirma esiginin hesaplamasi dederin okumasi. Asir yliksek
parametre 4-11 Motor Hizi Alt Siniri basing degerinden kaginmak icin
[RPM] veya parametre 4-12 Motor sabit hiz pompas! eklerken,

Hizi Alt Sinin [Hz] parametresinin degisken hiz pompasi daha diisiik
parametre 4-13 Motor Hizi Ust Siniri bir hiza yavaslar. Degisken hiz
[RPM] veya parametre 4-14 Motor pompasi asamalandirma hizina

Hizi Ust Siniri [Hz] parametresine ulagir, sabit hiz pompasi asamalan-
ylzde cinsinden oranidr. dirilir. Asamalandirma hizi

X . hesaplamasi sunlara baglidir:
Geri asamalandirma esigi araligi
parametre 25-42 Asmindrm Esigi ve
suradan baslamalidir: .

o parametre 4-14 Motor Hizi Ust Siniri
Prti x 100% NLow motor

YUKSEK [HZ]
hizi alt sinir ve nxich motor hizi st

ASAMA% =

sinin oldugunda %100'. Asamalandirma hizi su formdl ile

hesaplanir:

ASAMA = YUKSEKS00% nhigH motor

Motor speed - ) hizi Gst sinir ve nstace
high limit Variable speed
pump %100asamalandirma esiginin degeri
oldugunda.
Destaging
speed
Fixed speed 25-46 Geri Asmindrm Hizi [RPM]
Motor speed pump .
low limit . o Aralik: fonksiyon:
1 1 1 L
0o 1 3 5 Seconds 0 RPM* [000 - 30000 | Geri asamalandirma hizi icin
130BA367.10 RPM] hesaplanan degerin okumasi. Asiri
Cizim 3.91 Geri Asmindrma Esigi dusiik basing degerinden kaginmak
icin sabit hiz pompasini kaldirirken,
degisken hiz pompasi daha yuksek
25-44 Asmindrm Hizi [RPM] bir hiza cikar. Degisken hiz pompasi
. geri asamalandirma hizina ulasir,
Aralik: fonksiyon: . .
sabit hiz pompasi geri asamalan-
0 RPM* [000 - 30000 | Asamalandirma hizi icin hesaplanan dinlir. Geri asamalandirma hizi
RPM] degerin okumasi. Asiri yiiksek sunlara bagli olarak hesaplanir:
basing degerinden kacinmak icin parametre 25-43 Geri Asmindrm Esigi
sabit hiz pompasi eklerken, ve parametre 4-13 Motor Hizi Ust
degisken hiz pompasi daha dusuk Sinirt [RPM].
bir hiza yavaslar. Degisken hiz
Geri agamalandirma hizi su formil
pompasi asamalandirma hizina
. ile hesaplanir:
ulasir, sabit hiz pompasi asamalan- ) S AN
dinhr. Asamalandirma hizi GERi ASAMALANDIR = YUKSEK 100
hesaplamasi sunlara baghdir: nuicH motor hizi Gst sinin ve
parametre 25-42 Asmindrm Esigi ve NpEsTAGE%100agamalandirma esiginin
parametre 4-13 Motor Hizi Ust Siniri degeri oldugunda.
[RPM].
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25-47 Geri Asmindrm Hizi [Hz]

Aralik: fonksiyon:

0 Hz* [0 - 6500 Hz] | Geri asamalandirma hizi icin
hesaplanan degerin okumasi. Asiri
disuik basing degerinden kaginmak
icin sabit hiz pompasini kaldirirken,
degisken hiz pompasi daha yiiksek
bir hiza cikar. Degisken hiz pompasi
geri asamalandirma hizina ulasir,
sabit hiz pompasi geri agamalan-
dirihr. Geri asamalandirma hizi
sunlara bagli olarak hesaplanir:
parametre 25-43 Geri Asmindrm Esigi
ve parametre 4-14 Motor Hizi Ust
Siniri [Hz].

Geri asamalandirma hizi su formil
ile hesaplanir:

GERi ASAMALANDIR = YUKSEK
nHicH motor hizi Gst sinir ve

NpEsTAGE%100asamalandirma esiginin
degeri oldugunda.

GERi ASAMALANDIR %

Motor speed

high limit | Variable speed
um

Destaging I_ pume

speed — — - - - - - ==

Motor speed
low limit

\

\r\coﬁtr‘olled stop
| command activated

Motor speed
high limit

Fixed speed
pump

Destaging
speed

Motor speed
low limit

\

Motor speed

) =P Fixed speed
high limit

pump
Destaging
speed

Motor speed
low limit

»
-

130BA368.10
Cizim 3.92 Geri Asamalandirma Hizi

25-49 Staging Principle

Sabit hiz pompalarinin agamalandirmasi i¢in asamalandirma
ilkesini secin (dogrudan cevrimici mod). Frekans donusturiciyd,
pompa asamalandirildiktan veya geri asamalandirildiktan sonra
hemen kapali ¢evrim igletimine donecek sekilde konfiglire etmek
icin [1] Hizli Asamalandirma secenegini belirleyin. Hizh istek
degisiklikleri olan sistemlerde [1] Hizli Asamalandirma segenegini

kullanin.

Secenek: fonksiyon:
[o] * Normal
[1] Rapid Staging

3.22.4 25-5% Alternasyon Ayarlari

Degisken hiz pompasinin (birinci) alternasyonu igin
kosullarini belirleyen parametreler, kontrol stratejisi olarak
secildiyse.

25-50 Brnc Pompa Gegisi

Secenek: fonksiyon:

DUYURU!

parametre 25-05 Sabit Brnc
Pmpa [1] Evet olarak
ayarlandiysa yalnizca [0] Kapali
secilebilir.

Birinci pompa alternasyonu, hiz
kontrolli pompayi periyodik olarak
degistirerek pompalarin kullanimini
esitler. Bu, pompalarin zaman
icerisinde esit olarak kullanimini
saglar. Alternasyon, her zaman en
disik calisma saati olan pompayi
siradaki asamada calisacak pompa
olarak secerek pompa kullanimini
esitler.

[0] Kapali Birinc pompa islevinde alternasyon
olmaz. parametre 25-02 Mtr Bsltm [0]
Dogrudan Hat Uzerinden baska bir
secenege ayarlandiysa bu
parametre, [0] Kapali seceneginden

baska secenege ayarlanamaz.

[1] Asmindrm Baska bir pompa asamalandirilirken
Uzrn birinci pompa islevinin alternasyonu

gerceklestirilir.

[2] Komut {izrn Birinci pompa islevinin alternasyonu
dis komut sinyali veya dnceden
programlanmis olayda gercekles-
tirilir. Mevcut secenekler igin bkz.

parametre 25-51 Gegis Olayi.

[3] Asamalandirm | Degisken hiz (birinci) pompasinin
a veya

komutta

alternasyonu asamalandirmada veya
[2] Komutta secenegine gore
gerceklestirilir.
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25-51 Gegis Olayi

25-54 Gegis On. Belirlenen Siiresi

parametre 25-54 Gegis On. Belirlenen
Stiresi ayarlandiysa alternasyon her
glin belirli bir saatte gerceklestirilir.
Varsayilan saat gece yarisidir (saat
bicimine bagh olarak 00:00 veya
12:00).

Aralik:

25-52 Gegis Siire Aralig

fonksiyon:

24 h*

[1-999 h]

parametre 25-51 Gegis Olay! parame-
tresinde [1] Alternasyon Zaman
Araligi seciliyse degisken hiz
pompasinin alternasyonu,
alternasyon zaman aralig her
doldugunda gerceklestirilir
(parametre 25-53 Gegis Zamanlayici
Dgr parametresinde kontrol
edilebilir). Frekans donusturict
calismaiyorken zamanlayici
duraklatilir.

25-53 Gegis Zamanlayici Dgr

Secenek: fonksiyon: Aralk: fonksiyon:
Bu parametre, yalnizca Size [0-01] parametre 25-51 Gegis Olayr parame-
parametre 25-50 Brnc Pompa Gegisi related* tresinde [3] Onceden Belirlenmis
parametresinde [2] Komutta veya [3] Zaman segciliyse degisken hiz
Asamalandirmada veya Komutta pompasi alternasyonu her giin
secenekleri belirlendiyse etkindir. Bir alternasyon onceden belirlenmis
alternasyon olayi seciliyse olay her zamaninda ayarlanan belirli bir
gerceklestiginde birinci pompanin saatte gerceklestirilir. Varsayilan saat
alternasyonu gerceklestirilir. gece yarisidir (saat bicimine bagh
[o] * Dis Sinyal, terminal seridindeki dijital Elevzls GO e D20,
girislerin 1'ine uygulandiginda ve = » S
bu giris 5-1* Dijital Girisler parametre
grubundaki [121] Birinci Pompa Secenek: fonksiyon:
Alternasyonu secenegine atandiysa DUYURU!
alternasyon gerceklestirilir. Yalnizca parametre 25-50 Brnc
[1] Gegis Siire parametre 25-52 Gegis Stire Araligi Pompa Gegisi [0] Kapali secene-
Araligi her doldugunda alternasyon gercek- ginden farkhysa gecerlidir.
lestirilir.
[2] Uyku Modu Birinci pompa uyku moduna her [1] Etkin secilirse pompa
gectiginde alternasyon gercekles- alternasyonu yalnizca kapasite %50
tirilir. parametre 20-23 Ayr Nkts 3 veya altinda bir deger oldugunda
Sgesini [1] Uyku Modu secenegine gerceklestirilebilir. Kapasite
ayarlayin veya bu islev icin harici bir hesaplamas|, calisan pompalarin
sinyal uygulayin. (degisken hiz pompasi dahil)
_ mevcut pompalarin toplam sayisina
[3] On. Blrlnn Alternasyon giinuin belirli bir (degisken hiz pompasi dahil, ancak
Sure saatinde gerceklestirilir.

kilitli olanlar harig) oranidr.

NRUNNING

Kapasite = N x 100 %

TOTAL
Temel kademeli denetleyici icin,
tim pompalar esit dlclidedir.

[0] Devre Disl Birinci pompa alternasyonu her
pompa kapasitesinde gergeklestirilir.
[1] * Etkin Birinci pompa islevi, yalnizca ¢alisan

pompalarin sayisi toplam pompa
kapasitesinin %50'sinden daha az
ise saglanr.

Secenek:

25-56 Gegiste Asamalandirma Modu

fonksiyon:

[0

Yavas

Bu parametre yalnizca

parametre 25-50 Brnc Pompa Gegisi
parametresinde secili secenek [0]
Kapali seceneginden farkliysa
etkindir.

2 tip asamalandirma ve geri
asamalandirma pompasi vardir.
Yavas aktarim asamalandirma ve

Arahk: fonksiyon: geri asamalandirmay kolaylastirir.
0% 0-71 parametre 25-52 Gecis Siire Araligi Hizli transfer asamalandirma ve geri
parametresinde ayarli alternasyon asamalandirmayi olabildigince hizli
zaman araligi degeri icin okuma yapar; degisken hiz pompasi kesildi
parametresi. (yanastiriidi)
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25-56 Gegiste Asamalandirma Modu 25-59 Sbkd Clstrm Gckms

Secenek: fonksiyon: Aralk: fonksiyon:
Alternasyonda, degisken hiz 0.5 s* [ par. 25-58 - | Bu parametre yalnizca
pompasi maksimum hiza cikarilir ve 5] parametre 25-50 Brnc Pompa Gegisi
ardindan durmaya yavaslatilir. parametresinde secili secenek [0]
[1] Hizl Alternasyonda, degisken hiz el SECETEEIEED e 7

pompasi maksimum hiza ¢ikarilir ve etkindir.

ardindan durmaya yanastirilr. Bu parametre eski degisken hizi
pompasinin durdurulmasi ile bu

Cizim 3.93 ve Cizim 3.94

alternasyonu hem hizli hem de pompanin;yeni sabit iz pompasi

yavas konfigrasyonlarda gériintler. olarak baslatilmasi arasindaki stireyi

ayarlar. Asamalandirma ve

Alternation command/PID stops alternasyon acgiklamalari icin bkz.

=
o .
A fe £ b 3 Cizim 3.93.
estagingfreq. | . .
N — — — ‘ Mains operation §
‘ | Time < %
| PID contr. 3.22.5 25-8* Durum
\ \
fmax 4 | i —
Stagingfreq. - — — —| — fﬁ ) . .
e Okuma parametreleri kontrol edilen kademeli denetle-
Mains operation —1| | ~5s Time

yicinin ve pompalarin isletim durumu hakkinda bilgi verir.

Cizim 3.93 Yavas Konfiglirasyon
25-80 Kademe Durumu

Aralik: fonksiyon:
} E 0% [0-25] Kademeli denetleyicinin durumunun
Coast 5 okumasi.
. ]’ é
. ‘_7200m5725 (default 500ns)5 s Time Aralik: fonksiyon:
0* [0-25] Pompa durumu
77777 v parametre 25-06 Pompa Sayisi
T \ parametresinde secili pompalarin
\ Time sayisi icin durumu géruntiler.
—>| |=— 100ms Pompalarin her biri icin pompanin
Cizim 3.94 Hizli Konfiglirasyon numarasini ve pompanin durumunu
iceren diziyi gosteren durumun bir
okumasidir.
Ornek: Okumalarin kisaltmalari "1:D
. 2:0" gibidir. Bu, pompa 1'in calistigi
Aralik: fonksiyon: ve frekans donustirici ile hiz
0.1 s* [0.1-55] Bu parametre yalnizca kontroliiniin yapildigi ve pompa
parametre 25-50 Brnc Pompa Gegisi 2'nin durdugu anlamina gelir.

parametresinde secili secenek [0]

Kapali seceneginden farkliysa 25-82 Brnc Pmp

etkindir.

Aralik: fonksiyon:
Bu parametre eski degisken hizi - - —
sersamn Ausles e e 0 [0 - par. Sistemdeki gercek degisken hiz
25-06 ] pompasi icin okuma parametresi.

bir pompanin yeni degisken hiz
Birinci pompa parametresi,

alternasyon gerceklestirildiginde
sistemde mevcut degisken hiz

pompasi olarak baslatiimasi
arasindaki stireyi ayarlar.
Asamalandirma ve alternasyon
aciKlamalariicin bkz! pompasini yansitmak amaciyla
glincellenir. Birinci pompa secili
degilse (kademeli denetleyici

devreden cikarilmis veya tim

parametre 25-56 Gegiste
Asamalandirma Modu.

pompalar kilitliyse) ekranda N1

goriuntulenir.
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25-83 Role Durumu

Dizi [9]
Aralik: fonksiyon:
0* [0-4] Pompalarin kontrolii icin atanan

rolelerin her birinin durum okumasi.
Dizideki her eleman bir role
gorintdler. Bir role etkilestiril-
diginde karsilik gelen eleman Acik
olarak ayarlanir. Bir role devre disi
birakildiginda karsilik gelen eleman
Kapali olarak ayarlanir.

25-84 Pmp ACIK Srs

Dizi [10]
Aralik: fonksiyon:
0 h* [0 - Pompa ACIK zamani icin degerin

2147483647 h] | okumasi. Kademeli denetleyicinin
pompalari kontrol eden pompalar
ve roleler icin ayri sayaglari vardir.
Pompa ACIK zamani her pompanin
isletim saatlerini goriintiler. Her
pompa ACIK siresi sayacinin degeri
parametreye yazilirak, 6rnegin
pompa serviste degistirildiginde
sifira getirilebilir.

25-85 Role ACIK Srs

3.22.6 25-9* Servis

Kontrol edilen 1 veya daha fazla pompada bir servis
oldugunda kullanilan parametreler.

25-90 Pompa Kilidi

Dizi [10]

Secenek: fonksiyon:

Bu parametrede, sabir birinci
pompalarin 1 veya daha fazlasi
devreden cikarilabilir. Ornegin,
isletim sirasindaki bir sonraki
pompa ise bu pompa
asamalandirma icin secilmez.
Pompa kilidi komutu ile birinci
pompa devreden cikarilamaz.
Dijital giris kilietleri 5-1* Dijital Giris/
Cikis parametre grubundaki [130]
Pompa 1 Kilidi - [132] Pompa 1 Kilidi
olarak secilir.

[0] * Kapali Pompa, asamalandirma/geri

asamalandirma icin etkindir.

[1] Acik Pompa kilit komutu verilir. Bir
pompa calistirilirsa hemen geri
asamalandirilir. Pompa calimaz ise

asamalandiriimasina izin verilmez.

25-91 Manuel Gegis

Dizi [9]
Aralik: fonksiyon:
Aralik: fonksiyon: Y
= - _ 0* [0 - par. Sistemdeki gercek degisken hiz
0 h* [0 - Réle ACIK zamani icin degerin . .
. . 25-06 ] pompas! icin okuma parametresi.
2147483647 h] | okumasi. Kademeli denetleyicinin L i
Birinci pompa parametresi,
pompalari kontrol eden pompalar s
.. - alternasyon gerceklestirildiginde
ve roleler icin ayri sayaclari vardir. . ..
L . sistemde mevcut degisken hiz
Pompa dongusi her zaman role
) . pompasini yansitmak amaciyla
sayaclarina bagli olarak yapilir, aksi . NP -
hald dedistitilditing glincellenir. Birinci pompa secili
alde pompa degistirildiginde ve
pompa ¢egss J degilse (kademeli denetleyici
parametre 25-84 Pmp ACIK Srs .
. . N devreden cikarilmis veya tim
icerisindeki degeri sifirlandiginda .
. pompalar kilitliyse) ekranda N1
her zaman yeni pompayi kullana- .
gorintulenir.
caktir. parametre 25-04 Pompa
Déngtist kullanmak icin kademeli
denetleyici role ACIK zamanini
gorintdler.
25-86 Role Syclrn Sifirla
Secenek: fonksiyon:
parametre 25-85 Réle ACIK Srs
sayaclarindaki tim elemanlari
sifirlar.
[0] * Sifirlama
[1] Sifirla
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3.23 26-** Analog G/C Secenegi MCB 109
Parametreleri

VLT® Analog G/C Secenedi MCB 109 ilave, programlanabilir
analog girisleri ve cikislarn ekleyerek VLT® AQUA Drive FC
202 Serisi frekans donustirtictlerin islevselligini genisletir.
Bu, frekans donustirictiniin merkezi olmayan G/C olarak
kullanildigi kurulumlarda dis istasyon ihtiyacini gereksiz
kilar ve boylelikle maliyeti azaltir. Ayrica proje planlamada
esneklik de saglar.

DUYURU!

Analog cikislari 0-10 V icin maksimum akim 1 mA'dir.

DUYURU!

Yukli sifir goriintilemenin kullanildigi yerde, frekans
denetleyici icin kullanilmayan analog girisleri dGnemlidir,
ornegin ingaat yonetimi sistemi merkezi olmayan G/C'nin
bir parcasi olarak kullanildiginda, yiikli sifir islevleri
devreden cikarilir.

Terminal Parametreler

Analog girisler

X42/1 Parametre 26-00 Terminal X42/1
Modu, parametre 26-10 Terminal
X42/1 Distik Voltaj.

X42/3 Parametre 26-01 Terminal X42/3
Modu, parametre 26-20 Terminal
X42/3 Distik Voltaj.

X42/5 Parametre 26-02 Terminal X42/5
Modu, parametre 26-30 Terminal
X42/5 Distik Voltaj.

Analog girislerini okumak, analog cikiglarina yazmak ve
fieldbus araciligiyla iletisimi kullanarak réleleri kontrol
etmek de mimkindiir.

Terminal Parametreler
Analog girisleri (oku)
X42/1 Parametre 18-30 Analog Girisi
X42/1.
X42/3 Parametre 18-31 Analog Girisi
X42/3.
X42/5 Parametre 18-32 Analog Girisi
X42/5.
Analog cikislari (yaz)
X42/7 Parametre 18-33 Analog Cks
X42/7 [V].
X42/9 Parametre 18-34 Analog Cks
X42/9 [V].
X42/11 Parametre 18-35 Analog Cks
X42/11 [V].
Analog girisleri (oku)
53 Parametre 16-62 Analog Giris 53.
54 Parametre 16-64 Analog Giris 54.
Analog cikis
42 Parametre 6-63 Terminal x30/8
Cikis Bus Denetimi.
Roleler
Role 1, terminal 1,2, 3 Parametre 16-71 Réle Cikisi [bin].
Role 2, terminal 4, 5, 6. Parametre 16-71 Réle Cikisi [bin].

DUYURU!

Kontrol s6zctuigi bit 11 (role 1) ve bit 12 (réle 2) ile role
cikislarini etkinlestirin.

Analog cikislar

X42/7 Parametre 26-40 Terminal X42/7
Cikisi.
X42/9 Parametre 26-50 Terminal X42/9
Cikisi.
X42/11 Parametre 26-60 Terminal X42/11
Cikisi.
Analog girisler
53 Parametre grubu 6-1* Analog
Giris 1.
54 Parametre grubu 6-2* Analog
Giris 2.
Analog cikis
42 Parametre grubu 6-5* Analog
Giris 1
Roleler

Réle 1, terminal 1,2, 3 Parametre grubu 5-4* Réleler.

Réle 2, terminal 4, 5, 6. Parametre grubu 5-4* Réleler.

Tablo 3.34 Analog Girisler

Tablo 3.35 Fieldbus araciligiyla Analog Girisleri

Panoda gercek zamanli saat ayari

VLT® Analog G/C Secenedi MCB 109 yedek pilli gercek
zamanh saat icermektedir. Bu secenek frekans dénustu-
riicliye ekli olan standart saat islevinin yedeklemesi olarak
da kullanilabilir. Bkz. 0-7* Saat Ayarlari parametre grubu.

Tahrik ediciler ve valfler gibi cihazlarin kontroll icin
genisletilmis kapal ¢cevrim imkanini kullanarak MCB 109
surlcusuni kullanin, boylelikle mevcut kontrol sisteminden
cikarin. Bkz. 27-** Dis Kapali Cevrim parametre grubu. 3
bagimsiz kapali ¢cevrim PID denetleyicisi vardir.
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26-00 Terminal X42/1 Modu 26-01 Terminal X42/3 Modu

Secenek: fonksiyon: Secenek: fonksiyon:
Terminal X42/1, Pt1000 (0 °C (32 °F) . Parametre 20-12 Referans/
derecede 10000 Q) veya Ni 1000 Geri Besleme Birimi.
(0 °C (32 °F) derecede 1000 Q) 3 Parametre 21-10 Dis 1 Ref./
sicaklik sensorlerinden bir voltaj Gerib. Birimi.
veya giris kabul eden analog girisi
olarak programlanabilir. Modu segin. ¢ Farametrel21=30.Dis 2iRef/
Santigratta isletildiginde [2] Pt 1000 Gerib. Birimi,
[C] ve [4] Ni 1000 [ °C] veya Fahren- . Parametre 20-05 Feedback
haytta isletildiginde [3] Pt 1000 [ F] 2 Kaynak Birim.
ve [5] Ni 1000 [ F]. ] Voltaj
DUYURU! 2] Pt 1000 [°C]
Giris kullanimda degilse bunu (3] Pt 1000 [°F]
voltaj icin ayarlayin. [4] Ni 1000 [*C]
[5] Ni 1000 [°F]
edlome stk Kulaires b
besleme olarak kullanilirsa birimi .
Santigrat veya Fahrenhayt icin Secenek: fonksiyon:
ayarlayin. Terminal X42/5, Pt 1000 (0 °C'de
e Parametre 20-12 Referans/ 1000 Q') veya Ni 1000 (0 *'de 1000
Geri Besleme Birimi. Q) sicaklik sensorlerinden bir voltaj
. Parametre 21-10 Dis 1 Ref/ veya giris kabul eder? .analog g|r|§|.
o olarak programlanabilir. Modu segin.
Gerb. Birim. Santigratta isletildiginde [2] Pt 1000
. Parametre 21-30 Dis 2 Ref./ [°C] ve [4] Ni 1000 [C] veya Fahren-
Gerib. Birimi. haytta isletildiginde [3] Pt 1000 [ F]
e Parametre 20-05 Feedback ve [5] Ni 1000 [ F].
2 Kaynak Birim. D UYURU.
(1= Voltaj Girig kullanimda degilse bunu
[2] Pt 1000 [°C] voltaj icin ayarlayin.
[3] Pt 1000 [°F]
[4] Ni 1000 [°C] Sicaklik icin ayarlanir ve geri
[5] Ni 1000 [°F] besleme olarak kullanilirsa birimi
Santigrat veya Fahrenhayt icin
ST
Secenek: fonksiyon: . Parametre 20-12 Referans/
Terminal X42/3, Pt1000 veya Ni Geri Besleme Birimi.
1000 sicaklik sensorlerinden bir o Parametre 21-10 Dis 1 Ref/
voltaj veya giris kabul eden analog Gerib. Birimi.
girisi olarak programlanabilir. Modu
secin. . Parametre 21-30 Dis 2 Ref./
Santigratta isletildiginde [2] Pt 1000 et i,
[C] ve [4] Ni 1000 [ °C] veya Fahren- . Parametre 20-05 Feedback
haytta isletildiginde [3] Pt 1000 [ F] 2 Kaynak Birim.
ve [5] Ni 1000 [ F]. N Voltaj
DUYURU! 2] Pt 1000 [°C]
Giris kullanimda degilse bunu 3] Pt 1000 [°F]
voltaj icin ayarlayin. [4] Ni 1000 [°C]
[5] Ni 1000 [°F]
Sicaklik icin ayarlanir ve geri
besleme olarak kullanilirsa birimi
Santigrat veya Fahrenhayt icin
ayarlayin.
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26-10 Terminal X42/1 Diisiik Voltaj

26-17 Term. X42/1 Yiiklu Sifir

ayarlanan dusuk referans/geri
besleme degeri ile iliskili olmalidir.

26-11 Terminal X42/1 Yiiksek Voltaj

Aralik: fonksiyon:
10 Vv* [par. 6-30 - | Yiiksek voltaj degerini girin. Bu
10 V] analog giris olcekleme degeri

parametre 26-15 Term. X42/1 Yiiksek
Ref./Gerib. Dederi parametresinde
ayarlanan yuksek referans/geri
besleme degeri ile iliskili olmalidir.

26-14 Ter

m. X42/1 Duisiik Ref./Gerib. Degeri

Aralik: fonksiyon:

0 Referen- [-999999.999 | parametre 26-10 Terminal X42/1

ceFeedback |- 999999.999 | Diisiik Voltaj icinde ayarlanan, diisuik

Unit* Reference- voltaj degeri ile ilgili analog giris
FeedbackUnit] | 6lceklendirme degerini girin.

26-15 Term. X42/1 Yiiksek Ref./Gerib. Degeri

Aralik: fonksiyon:

100 [-999999.999 | parametre 26-11 Terminal X42/1
Reference- |- 999999.999 | Yiiksek Voltaj parametresinde
FeedbackU | Reference- ayarlanan, yiiksek voltaj degeri ile
nit* FeedbackUnit] | ilgili analog giris 6lceklendirme

degerini girin.

Aralik:

26-16 Term. X42/1 Filtre Zaman Sabiti

fonksiyon:

0.005 s*

[0.005 - 10 s]

DUYURU!

Motor calisirken bu parametre
diizeltilemez.

Bu, terminal X42/1'deki paraziti
baskilayan birinci dereceden bir
dijital low pass (dustik gegiren) filtre
zaman sabitidir. Yiiksek bir zaman
sabiti degeri soniimlemeyi artirir,
ancak ayni zamanda filtredeki
zaman gecikmesini de artirir.

Secenek:

26-17 Term. X42/1 Yukla Sifir

fonksiyon:

Bu parametre 6rnegin, analog girisi
frekans donustirtict kontrolu
oldugunda, insaat yonetimi sistemi
gibi merkezi olmayan bir G/C
sistemi olarak kullaniimasindan

Aralik: fonksiyon: Secenek: fonksiyon:
0.07 V* [0 - par. 6-31 | Dusuk voltaj degerini girin. Bu ziyade yukli sifir goruintilemeyi
V] analog giris olceklendirme degeri etkinlestirme olanagdi saglar.
parameljre 26-v14.Term. X42/1 'Du;uk 0] Devre Dist
Ref./Gerib. Degeri parametresinde T Etkin

26-20 Terminal X42/3 Duisiik Voltaj

Aralik: fonksiyon:
0.07 V* [0 - par. 6-31 | Dusiik voltaj degerini girin. Bu
V] analog giris 6lceklendirme degeri

parametre 26-24 Term. X42/3 Diisiik
Ref./Gerib. Degeri parametresinde
ayarlanan dusuk referans/geri
besleme degeri ile iliskili olmaldir.

26-21 Terminal X42/3 Yiiksek Voltaj

Aralik: fonksiyon:
10 Vv* [ par. 6-30 - | Yuksek voltaj degerini girin. Bu
10 V] analog giris dlcekleme degeri

parametre 26-25 Term. X42/3 Yiiksek
Ref./Gerib. Degeri parametresinde
ayarlanan yuksek referans/geri
besleme degeri ile iliskili olmaldir.

26-24 Term. X42/3 Diisiik Ref./Gerib. Degeri

Aralik: fonksiyon:

0 Referen- [-999999.999 | parametre 26-20 Terminal X42/3

ceFeedback | - 999999.999 | Disiik Voltaj icinde ayarlanan, diisiik

Unit* Reference- voltaj degeri ile ilgili analog giris
FeedbackUnit] | 6lceklendirme degerini girin.

26-25 Term. X42/3 Yiiksek Ref./Gerib. Degeri

Aralik: fonksiyon:

100 [-999999.999 | parametre 26-21 Terminal X42/3
Reference- |- 999999.999 | Yiiksek Voltaj parametresinde
FeedbackU | Reference- ayarlanan, yuksek voltaj degeri ile
nit* FeedbackUnit] | ilgili analog giris 6lceklendirme

dederini girin.

Aralik:

26-26 Term. X42/3 Filtre Zaman Sabiti

fonksiyon:

0.005 s*

[0.005 - 10 s]

DUYURU!

Motor calisirken bu parametre
diizeltilemez.

Zaman sabitini girin. Bu, terminal
X42/3'teki paraziti baskilayan birinci
dereceden bir dijital low pass
(dustk geciren) filtre zaman
sabitidir. Yiksek bir zaman sabiti
dederi sonimlemeyi artirir, ancak
ayni zamanda filtredeki zaman
gecikmesini de artirir.
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26-27 Term. X42/3 Yikli Sifir

26-36 Term. X42/5 Filtre Zaman Sabiti

Secenek: fonksiyon: Aralk: fonksiyon:
Bu parametre 6rnedin, analog girisi zaman sabitidir. Yiiksek bir zaman
frekans donustiriict kontroli sabiti degeri sontiimlemeyi artirir,
oldugunda, insaat yonetimi sistemi ancak ayni zamanda filtredeki
gibi merkezi olmayan bir G/C zaman gecikmesini de artirir.
sistemi olarak kullaniimasindan
ziyade yuklu sifir goriintilemeyi 26-37 Term. X42/5 Yiikla Sifir
etkinlestirme olanagdi saglar. Secenek: fonksiyon:

[0] Devre Disl Yuklu sifir gortinttlemeyi

[1] * Etkin etkinlestirin veya devreden cikarin.

26-30 Terminal X42/5 Diisiik Voltaj (ol Devre Disi
11 * Etkin
Aralik: fonksiyon: il
0.07 V* [0 - par. 6-31 | Dustik voltaj degerini girin. Bu 26-40 Terminal X42/7 Cikisi
i analog giris 6lceklendirme degeri Secenek: fonksiyon:
e Terminal 42/7'nin islevini analog
Ref./Gerib. Degeri parametresinde
akim cikisi olarak ayarlayin.
ayarlanan dusuk referans/geri :
besleme degeri ile iliskili olmalidr. oy * Isletim yok
[52] MCO 0-20mA/
26-31 Terminal X42/5 Yiiksek Voltaj 0-10v
Aralik: fonksiyon: [100] Cikis frekansi [ 0-100 Hz, (0-10 V).
0-100
10 Vv* [ par. 6-30 - | Yuksek voltaj degerini girin. Bu -
L _ [101] Maks.-Min. Minimum referans-maksimum
10 V] analog giris 6lcekleme degeri Ref ‘ W
parametre 26-35 Term. X42/5 Yiiksek clerans feferans (0 )
Ref./Gerib. Degeri parametresinde [102] Geri besleme | parametre 3-03 Maksimum Referans
ayarlanan yuksek referans/geri +- %200 parametresinin-%200'u ila +%200'u
besleme degeri ile iligkili olmalidir. arasinda , (0-10 V).
— " — [103] Motor akimi 0- | 0-Cevirici maksimum akimi
26-34 Term. X42/5 Dusiik Ref./Gerib. Degeri Imax (parametre 16-37 Gur. Maks. Akim);
Aralik: fonksiyon: (0-10 V).
0 Referen- [999999.999 | p ({T.rcimetre 26—30 Terminal X42/5 . [104] Tork O-Tlim 0-tork siniri (parametre 4-16 motor
ceFeedback | - 999999.999 | Diisiik Voltaj icinde ayarlanan, diistik modda moment limiti), (0-10 V).
Unit* Reference- voltaj degeri ile ilgili analog giris
FeedbackUnit] | 6lceklendirme degerini girin. [105] Tork 0-Tnom | 0-motor nominal tork, (0-10 V).
[106] Gui¢ 0-Pnom 0-motor nominal gilicti (0-10 V).
26-35 Term. X42/5 Yiiksek Ref./Gerib. Degeri -
. [107] Hiz 0-HighLim | 0-hiz yiksek siniri
Aralik: fonksiyon: (parametre 4-13 Motor Hizi Ust Sinir
100 [-999999.999 parametre 26-21 Terminal X42/3 [RPM] ve parametre 4-14 Motor Hizi
Reference- |-999999.999 | Yiiksek Voltaj parametresinde Ust Siniri [Hz]), (0-10 V).
FeedbackU [ Reference- ayarlanan, yuksek voltaj degeri ile
. o s s . [108] Tork %+-160
nit* FeedbackUnit] | ilgili analog giris 6lceklendirme
o [109] Cikis frk 0-
degerini girin.
Fmax
26-36 Term. X42/5 Filtre Zaman Sabiti (3] Dis Kapalr %0-100, (0-10 V).
. Cevrim 1
Arahk: fonksiyon:
[114] Dis Kapali %0-100, (0-10 V).
0.005 s [0.005 - 10 s] | IDJUNEUIHV Cavillin 2
Motor calisirken bu parametre [115] Dis Kapal %0-100, (0-10 V).
diizeltilemez. Gevrim 3
[139] Bus ktrl. %0-100, (0-10 V).
Bu, terminal X42/5'teki paraziti 141] Bus ktrl. t.o. 9%0-100, (0-10 V).
baskilayan birinci dereceden bir
dijital low pass (diisiik geciren) filtre [156] Flow Rate
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26-41 Terminal X42/7 Min. Olcegi

26-50 Terminal X42/9 Cikisi

Aralik: fonksiyon: Secenek: fonksiyon:
0 %* [0 - 200 %] Secilen analog sinyalin minimum Terminal X42/9'un islevini ayarlayin.
g'|k|§|r|1|d1:erm'|n.al 4%/Z|de' rr:aksll(mum o] * Isletim yok
sinya uzeyml? yuzdesi olara 52 NCO 020mA/
6lceklendirin. Ornegin, maksimum 0-10V
cikis degerinin %25'inde gerekli 0 V
. [100] Cikis frekansi 0-100 Hz, (0-10 V).
(veya 0 Hz) %25'i programlayin. 0-100
%100’ kadar olan olceklendirme
. . [101] Maks.-Min. Minimum referans-maksimum
degerleri hicbir zaman i ; v
parametre 26-42 Terminal X42/7 eterans referans (0-10 V).
Maks. Olcedi icerisindeki ilgili [102] Geri besleme | parametre 3-03 Maksimum Referans
ayardan biyiik olamaz. +- %200 parametresinin-%200' ila +%200'U
Bkz. parametre 6-51 Terminal 42 Cikis arasinda , (0-10 V).
Min. Olcegi icin ilke grafigi. [103] Motor akimi O- [ O-gevirici maksimum akimi
. T Imax (parametre 16-37 Cvr. Maks. Akim),
26-42 Terminal X42/7 Maks. Olcegi
(0-10 V).
Aralik: fonksiyon: -
[104] Tork O-Tlim 0-tork siniri (parametre 4-16 motor
o . S - — -
100 % [0 - 200 %] Secilen analog sinyalin maksimum modda moment limiti), (0-10 V).
cikisini terminal 42/7'de
dlceklendirin. Degeri voltaj sinyali [105] Tork 0-Tnom 0-motor nominal tork, (0-10 V).
gikisinin maksimum degerine [106] Giig¢ 0-Pnom 0-motor nominal giici (0-10 V).
ayarlayin. Tam 6lcekte 10 V'den — —
. X [107] Hiz 0-HighLim | 0-hiz yiksek siniri
daha dustik bir voltaj vermek veya .
X X L. (parametre 4-13 Motor Hizi Ust Siniri
maksimum sinyal degerinin [ROM] e 21116 P
%100'Unln altinda bir cikista 10 V'a . VEIpaTamete == ofor iz
. " X " Ust Sinirt [Hz]), (0-10 V).
verilen cikisi 6lgekleyin. Tam 6lcek
cikisinin %0 - 100°U arasinda bir [108] Tork %+-160
degerde gerekli ¢ikis akimi 10 V ise [109] Cikis frk 0-
parametre icerisindeki ylizde Fmax
degerini programlayin, %50 = 10 V. [113] Dis Kapali %0-100, (0-10 V).
Maksimum cikista 0-10 V'lik bir Gevrim 1
voltaj gerekirse ytizdeyi su sekilde [114] Dis Kapali %0-100, (0-10 V).
hesaplayin: Cevrim 2
10V [115] Dis Kapali 9%0-100, (0-10 V).
[istenen maksimum voltaj] 2% (;evrim 3
[139] Bus ktrl. 9%0-100, (0-10 V).
Jlov _
SVigy x 100% = 200% [141] Bus ktrl. to. | %0-100, (0-10 V).
Bkz. Cizim 3.36.
[156] Flow Rate
26-43 Terminal X42/7 Bus Denetimi 26-51 Terminal X42/9 Min. Olcegi
Aralk: fonksiyon: Daha fazla bilgi almak igin bkz. parametre 6-51 Terminal 42 Cikis
0 %* [0 - 100 %] Bus ile kontrol edilirse 42/7 Min. Olgegi.
terminalinin diizeyini tutar. Aralik: fonksiyon:
26-44 T inal X42/7 Z A Bn A 0 %* [0 - 200 %] Secilen analog sinyalin minimum
clcsi Terminal 429'de maksimu
Aralik: fonksiyon: sinyal diizeyinin yuzdesi olarak
0 %* [0 - 100 %] Terminal X42/7'nin 6nceden lgeklendirin. Ornegin, maksimum
ayarlama diizeyini tutar. cikis degerinin %25'inde 0 V
parametre 26-50 Terminal X42/9 gerekliyse %25'i programlayin.
Cikisi icerisinde fieldbus ve zaman %100%e kadar olan 6lceklendirme
asimi islevi seciliyse cikis bu duzeye degerleri hicbir zaman
onceden ayarlanir. parametre 26-52 Terminal X42/9
Maks. Olgedi icerisindeki ilgili
ayardan buytik olamaz.
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26-52 Terminal X42/9 Maks. Olcegi

Aralik:

Bkz. Cizim 3.36.

fonksiyon:

100 %*

[0 - 200 %]

Secilen analog sinyalin maksimum
cikisini terminal 42/9'de
Olceklendirin. Degeri voltaj sinyali
cikisinin maksimum degerine
ayarlayin. Tam 6lcekte 10 V'den
daha dustik bir voltaj vermek veya
maksimum sinyal degerinin
%100'inun altinda bir ¢ikista 10 V'a
verilen cikisi 6lcekleyin. Tam 6lcek
cikisinin %0 - 100'U arasinda bir
degerde gerekli ¢ikis akimi 10 V ise
parametre icerisindeki yiizde
degerini programlayin, %50=10 V.
Maksimum cikista 0-10 V'lik bir
voltaj gerekirse yiizdeyi su sekilde
hesaplayin:

1oV
5V: Sy

x 100% = 200 %

Aralik:

26-53 Terminal X42/9 Bus Denetimi

fonksiyon:

0 %*

[0 - 100 %]

Bus ile kontrol edilirse 42/9
terminalinin dlzeyini tutar.

Aralik:

26-54 Terminal X42/9 Zaman Asimi On Ayari

fonksiyon:

0 %*

[0 - 100 %]

Terminal X42/9'nin 6nceden
ayarlama diizeyini tutar.

parametre 26-60 Terminal X42/11
Cikisi icerisinde fieldbus ve zaman
asimi islevi seciliyse cikis bu dlzeye
onceden ayarlanir.

26-60 Terminal X42/11 Cikisi

26-60 Terminal X42/11 Cikis

Secenek: fonksiyon:
[105] Tork 0-Tnom 0-motor nominal tork, (0-0 V).
[106] Gli¢ 0-Pnom 0-motor nominal glicii (0-10 V).
[107] Hiz 0-HighLim | 0-hiz yiiksek siniri
(parametre 4-13 Motor Hizi Ust Siniri
[RPM] ve parametre 4-14 Motor Hizi
Ust Sinint [Hz]), (0-10 V).
[108] Tork %+-160
[109] Cikis frk 0-
Fmax
[113] Dis Kapali %0-100, (0-10 V).
Cevrim 1
[114] Dis Kapali %0-100, (0-10 V).
Cevrim 2
[115] Dis Kapali %0-100, (0-10 V).
Cevrim 3
[139] Bus ktrl. %0-100, (0-10 V).
[141] Bus ktrl. t.o. %0-100, (0-10 V).
[156] Flow Rate

26-61 Terminal X42/11 Min. Olcegi

Daha fazla bilgi almak icin bkz. parametre 6-51 Terminal 42 Cikis

Min. Olgegi.
Aralk: fonksiyon:
0 %* [0 - 200 %] Secilen analog sinyalin minimum

cikisini Terminal 42/11'de
maksimum sinyal diizeyinin yizdesi
olarak &lceklendirin. Ornegin,
maksimum cikis degerinin %25'inde
0 V gerekliyse %25'i programlayin.
%100%e kadar olan 6lceklendirme
degerleri hicbir zaman

parametre 26-62 Terminal X42/11
Maks. Olgedi icerisindeki ilgili

Secenek: fonksiyon: ayardan buyiik olamaz.
Terminal X42/11'in islevini ayarlayin. -
i 26-62 Terminal X42/11 Maks. Olcegi
[0] * Isletim yok
Bkz. Cizim 3.36.
[52] MCO 0-20mA/
0-10V Aralik: fonksiyon:
[100] Cikis frekansi | 0-100 Hz, (0-10 V). 100 %* [0 - 200 %] Secilen analog sinyalin maksimum
0-100 cikisini terminal 42/9'de
[1011 Maks.-Min. Minimum referans-maksimum Olgeklendirin. Degeri voltaj sinyali
Referans referans (0-10 V). cikisinin maksimum degerine
ayarlayin. Tam 6lgekte 10 V'den
[102] Geri besleme | parametre 3-03 Maksimum Referans e L. X
daha dusuk bir voltaj vermek veya
+- %200 parametresinin-%200'U ila +%200'u . . L
4 maksimum sinyal degerinin
arasinda, (0-10 V). %100'Gniin altinda bir cikista 10 V'a
[103] Motor akimi 0- [ O—gevirici maksimum akimi verilen cikisi dlcekleyin. Onegin, tam
Imax (parametre 16-37 Cvr. Maks. Akim), Olcek cikisinin %0 - 100'U arasinda
(0-10 V). bir degerde gerekli cikis akimi 10 V
[104] Tork O-Tlim 0-tork siniri (parametre 4-16 motor e miennsiive (e e ekl yizs
L orEn_
modda moment limiti), (0-10 V). degerini programlayin, %50=10 V.
Maksimum ¢ikista 0-10 V'lik bir
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26-62 Terminal X42/11 Maks. Olcegi

Bkz. Cizim 3.36.

Aralik: fonksiyon:
voltaj gerekirse ylizdeyi su sekilde
hesaplayin:

10V

[istenen maksimum voItaj]XlOO %
sv:%xloo% =200%

26-63 Terminal X42/11 Bus Denetimi

Aralik: fonksiyon:

0 %* [0 - 100 %] Bus ile kontrol edilirse 42/11
terminalinin dlzeyini tutar.

26-64 Terminal X42/11 Zaman Agimi On Ayari

Aralik: fonksiyon:

0 %* [0 - 100 %] Terminal X42/11'in 6nceden
ayarlama diizeyini tutar.

Fieldbus ve zaman asimi islevi
seciliyse cikis bu diizeye 6nceden
ayarlanir.
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3.24 27-** Kademeli Kontrol Secenegi
Parametreleri

Su sartlardan 1'i saglandiginda 27-** Kademeli Kontrol
Secenedi parametre grubu kullanilabilir:

. VLT® Genisletilmis Kademeli Denetleyici MCO 101
kurulur.

. VLT® Genisletilmis Kademeli Denetleyici MCO 102
kurulur.

. Frekans donusturlict LXX1 tir kodu ile siparis
edilir.

MCO 101 veya MCO 102 kullanarak role kablolama
konfigiirasyonu

Kansik pompa ve ana/uydu uygulamalarinin (réle isletimi
kullanan) detayh kullanima alma aciklamasi icin bkz. VLT®
Kademeli Denetleyici Segenekleri MCO 101/102 Kullanma
Kilavuzu.

Seri iletisim kablo konfigiirasyonu

Seri iletisim kablo konfiglirasyonu toplamda 8 taneye kadar
pomay! kontrol eden ana/uydu kademeli denetleyici
kurulumunu destekler.

Kurulumdaki frekans dondstirtcdlerin en az 1'inin 27-**
Kademeli Denetleyici Secenegi parametre grubu etkinlestiril-
melidir. Bu, parametre 8-30 Protokol parametresinde Modbus
KADEMELI Ana Cihaz secenegini etkinlestirir.

En dislk adresli frekans donustiriici ve kademeli
denetleyici birinci ana cihaz olarak ayarlanir. Kalan frekans
donustiriictler benzersiz bir adres veya ileri calisma
numarasi ile gésterilmelidir.

Uydu frekans donusturiciler icin parametre 8-30 Protokol
icerisindeki Modbus RTU ayarlanmalidir. iletisim kaybinda
tepki, parametre 8-03 Kontrol Zmn Asm Srs ve

parametre 8-04 Kontrol Zmn Asm Islevi icerisinde ayarla-
nabilir. Bu ayari sistemdeki tiim frekans donistiriicilere

uygulayin.
Bu konfigiirasyon yalnizca ana/uydu modunu destekler.

DUYURU!

RS485 bus'u her iki ucundan direncle sonlandirin. Bu
amacla, kontrol karti iizerindeki S801 anahtarini ON
(Acik) olarak ayarlayin.

30bg296.10

Qe &

N [ [ ]

68| |69 68| |69 68| |69 68 | |69

Birincil ana cihaz 1

Uydu 1

Uydu 2

HlwlN] =

Uydu X (7 uyduya kadar)

Cizim 3.95 Seri iletisim Kablosu

3.24.1 Ana/Uydu Konfiglrasyonu

Ana/uydu kademeli denetim modu en iyi performansi, en
duyarl kontrolii ve maksimum enerji tasarrufunu sunar. Bu
mod, birden fazla esit lclideki pompayi paralel olarak
kontrol eder, tim pompalari ayni hizda calistirir ve sistem
gereksinimlerine gore pompalari acik ve kapal
asamalandirir.

Kapali cevrim kapali denetim ile kiyaslandiginda,
asamalandirma ve geri asamalandirma kararlari geri
beslemenin yerine frekans donistiiriict ile hesaplanan hiza
bagli olarak verilir.

En yiiksek enerji tasarrufunu saglamak icin sistem gereksi-
nimlerine gore asamalandirma acik ve asamalandirma
kapali hizini ayarlayin.

Ana/uydu konfiglirasyonunda, ana frekans donustirici
kapali cevrimde, uydu frekans donstiriiciler agik
cevrimde cahsir. Uydu frekans donusturicilerin tim
sebekeye, motorlar da ayni sekilde ana frekans dénusti-
riiciiye baghdir. Bu konfigiirasyonda, her pompa bir frekans
donistiriicu tarafindan kontrol edilir. Pompalarin ve
frekans dondstirdcilerin timd ayni boyutta olmaldir.

3.24.2 Karma Pompa Konfigiirasyonu

Bu konfigiirasyon, ana/uydu konfigiirasyonunun bazi
yararlariyla birlikte sabit Hiz konfiglirasyonunun baslangig
maliyet tasarruflarindan bazilarini birlestirir. Sabit pompanin
fazladan kapasitesine nadiren gerek duyulan durumlarda,
bu konfiglrasyonu kullanin.

Karma pompa konfigilirasyonu, frekans donustirtictlere
bagli degisken hiz pompalari ile ek sabit hiz pompalarinin
birlesimini destekler. Degisken hiz pompalari frekans
donustiriict hizina gore ilk dnce asamalandirilir ve geri
asamalndinhr. Sabit hiz pompalari geri besleme basincina
gore sonda asamalandirilir ve sonda geri asamalandirilir.

MG200B42
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DUYURU!

Tum frekans donusturiiciiler ayni gli¢ araliginda
olmalidir. Tiim degisken hiz pompalari ayni boyutta
olmalidir. Sabit hiz pompalari farkli boyutlarda olabilir.
Bkz. Cizim 3.96.

Relay 1
Relay 2
e30ba593.12

Relay 10

100% 100% 200% 200%

Cizim 3.96 Karma Pompa Konfiglirasyonu

3.24.3 Duizensiz Pompa Boyutu
Konfiglrasyonu

Duzensiz pompa boyutu konfiglirasyonu, farkli boyutlarda
sabit hiz pompalarinin sinirli bir birlesimini destekler. Bu
konfiglirasyon en az sayida pompayla en biyik sistem cikis
araligini saglar.

3.24.4 Sabit Hiz Pompalari icin Kontrolli
Baslaticilarin Kullanimi

Karma pompa konfiglirasyonunda, kontaktorler kontrolll
baslaticilar ile degistirilebilir.

DUYURU!

Kontrollii Baslaticilarla kontaktorlerin birlestirilmesi
sonucunda, asamalandirma ve geri agsamalandirma
gecisleri sirasinda ¢ikis basinci denetimi yapilamaz. Sabit
hiz pompasinin rampa siiresi nedeniyle kontrollii baslati-
clarin kullanimi asamalandirmay geciktirir.

27-01 Pump Status

Sistemki her pompanin durumunu gdsterir.

Secenek: fonksiyon:

[0] * Ready Pompa, Kademeli denetleyici
tarafindan kullanilabilir.

[1] On Drive Pompa:

27-01 Pump Status

Sistemki her pompanin durumunu gdsterir.
Secenek: fonksiyon:
. Calisiyor.
. Frekans donistiriictiye
bagli.
. Kademeli Denetleyici ile
kontrol edilir.
[2] On Mains Pompa:
. Calisiyor.
. Sebekeye bagh
. Kademeli Denetleyici ile
kontrol edilir.
[3] Offline - Off Pompa kapali ve Kademeli
denetleyici tarafindan kullanilamaz.
[4] Offline - On Pompa:
Mains . Calistyor.
. Sebekeye bagli
. Kademeli Denetleyici
tarafindan kullanilamaz.
[5] Offline - On Pompa:
Drive . Calistyor.
. Frekans donustiriictye
bagh.
. Kademeli Denetleyici
tarafindan kullanilamaz.
[6] Offline - Fault | Pompa:
. Calistyor.
. Sebekeye bagli
. Kademeli Denetleyici
tarafindan kullanilamaz.
[71 Offline - Hand | Pompa:
. Calisiyor.
. Sebekeye bagl
. Kademeli Denetleyici
tarafindan kullanilamaz.
[8] Offline - Pompa kapalai ve disaridan kilitli.
External
Interlock
[9] Spinning Kademeli Denetleyici, pompa icin
dondiirme c¢evrimi ylritiyordur.
[10] No Relay Pompa, dogrudan frekans donustu-
Connection rlictiye bagli degildir ve pompaya
réle atanmamistir.
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27-02 Manual Pump Control

secenegine doner.

Bu parametre bagimsiz pompa durumlarinin manuel kontroliine
olanak veren bir komut parametresidir. Bunlardan biri
secildiginde, secenekteki komutu yiiriitiir ve sonra [0] isletim Yok

27-10 Cascade Controller

Kademeli Denetleyicinin isletim modunu secin. Kademeli

Denetleyici islevselligini etkinlestirmek igin
parametre 1-00 Konfigiirasyon Modu parametresini [3] Kapali
Cevrim secenegine ayarlayin.

27-03 Current Runtime Hours

Aralik: fonksiyon:
0 h* [0-
2147483647 h]

Son sifirlamadan itibaren her
pompanin toplam calisma saatini
goruntiler. Bu deger, pompalarin
calisma surelerini dengelemek icin
kullanilir. Degeri sifirlamak igin
parametre 27-91 Cascade Reference
ogesini kullanin.

27-04 Pump Total Lifetime Hours

Aralik: fonksiyon:
0 h* [0-
2147483647 h]

DUYURU!

Bu parametre, bakim amaciyla herhangi bir degere
ayarlanabilir.

Bagli pompalarin her biri icin

toplam saati gorunttiler.

3.24.5 27-1* Konfiglirasyon

Kademeli dDenetleyici secenegini konfigiire etmek icin
parametreler.

27-10 Cascade Controller

Kademeli Denetleyicinin isletim modunu secin. Kademeli
Denetleyici islevselligini etkinlestirmek igin

parametre 1-00 Konfiglirasyon Modu parametresini [3] Kapali
Cevrim segenegine ayarlayin.

Secenek: fonksiyon: Secenek: fonksiyon:
[0] * No Operation | Frekans donustirticti komut kullanmak icin bu secenegi
vermiyor. belirleyin. Bu secenegin belirlenmesi
[1 Online Pompanin Kademeli Denetleyici parametre 8-30 Protokol parame-
; tresini [22] Kademeli Ana Modbus
tarafindan kullanilmasini saglar.
olarak ayarlar.
[2] Alternate On | Secili pompayi birinci pompa
[2] Mixed Pumps | Hem degisken hem de sabit hiz
olmaya zorlar.
pompalarini kullanmak icin bu
[3] Offline - Off Pompay: kapatir ve kademe- secenedi belirleyin.
lendirme icin kullanilamaz duruma
getirir [3] Basic Cascade | Kademeli secenegini kapatir ve
) Ctrl temel kademeli isletime doner
[4] Offline - On Pompay acar ve kademelendirme (daha fazla bilgi icin bkz. 25-**
icin kullanilamaz duruma getirir. Kademeli Dntlyc parametre grubu).
[5] Offline - Spin | Pompa déndiirmeyi baslatir. Bu secenegin belirlenmesi temel
Kademeli DEnetleyicinin kontrol

edebilecegi pompa sayisini artirir.
Secenekte bulunan ek roleler, 3
roleli temel Kademeli Denetleyici
isletimi genisletmek icin kullani-
labilir.

27-11 Number Of Drives

Aralik: fonksiyon:
Size [1-8] Kademeli Denetleyicinin kontrol
related* ettigi frekans donustirici sayisini

goruntiler. Kurulan secenege bagl
olarak, Kademeli Denetleyici su
sayida frekans donusturtclyt
kontrol edebilir:
*  VLT® Genisletilmis
Kademeli Denetleyici MCO
101: 1-6.

®  VLT® Gelismis Kademeli
Denetleyici MCO 102: 1-8.

. Kademeli Denetleyici
Lisans yazilimi (tur kodu
LXX1): 1-8.

27-12 Number Of Pumps

Aralik: fonksiyon:
Size [2-8] Kademeli Denetleyicinin kontrol
related* ettigi pompa sayisini goruntiler.

Konfiglirasyona bagl olarak,
Kademeli Denetleyici su sayida

Secenek: fonksiyon: pompayi kontrol edebilir:
[0] Disabled Kademeli DDenetleyici secenegini
kapatir.
[1] Master/ Yalnizca frekans donustirictlere
Follower bagl degisken hiz pompalari
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27-12 Number Of Pumps

27-18 Spin Time for Unused Pumps

101: 0-6.

®  VLT® Gelismis Kademeli
Denetleyici MCO 102: 0-8.

. Kademeli Denetleyici
Lisans yazilimi (tur kodu
LXX1): 1-8.

27-14 Pump Capacity

Aralik: fonksiyon:
Size [10 - 800 %] | Sistemdeki her pompanin kapasi-
related* tesini birinci pompaya goére girin.

Bu, pompa basina tek girisi olan bir
dizinli parametredir. Birinci
pompanin kapasitesi her zaman
%100'dur.

27-16 Runtime Balancing

Calisma saatlerini dengelemek icin her pompanin dnceligini
ayarlayin. Ayni 6ncelige sahip pompalar calisma saatlerine gore
asamalandirilir/geri asamalandirilir.

Secenek: fonksiyon:
[0] * Balanced ilk nce acilir, en son kapatilir.
Priority 1
[1] Balanced Oncelik 1 pompasi yoksa agilir.
Priority 2 Oncelik 1 pompalar kapatiimadan
kapatilir.
[2] Spare Pump En son acilir, ilk 6nce kapatilir.

27-17 Motor Starters

Secenek: fonksiyon:

Sabit hiz pompalari icin sebeke
baglaticilarin tiiriini segin. Tim
sabit hiz pompalarinin baslatici tiirt
ayni olmalidir.

[0] * Direct Online
[1] Soft Starter

Bu secenk pompalari asamalandirir
ve geri asamalandirirken bir
gecikme ekler. Gecikme

parametre 27-41 Ramp Down Delay
ve parametre 27-42 Ramp Up Delay
parametresinde tanimlanir.

[2] Star/Delta Bu secenek pompalari asamalandi-
rirken bir gecikme ekler. Gecikme
parametre 27-42 Ramp Up Delay

parametresinde tanimlanir.

Aralik: fonksiyon: Aralk: fonksiyon:
. VLT® Genisletilmis Size [0-995] Dénen kullanilmayan pompalara
Kademeli Denetleyici MCO related* stireyi girin. Bir sabit hiz pompasi

son 72 saat icinde calismadiysa bu
stire boyunca acilir. Bu islev,
pompayi ¢ok uzun sire kapali
birakmanin neden olacagi zarari
onler. islevi devreden cikarmak icin
bu parametrenin degerini 0'a
ayarlayin.

ADIKKAT

Bu parametredeki degerin sistemde asiri basinca neden
olmadigindan emin olun.

27-19 Reset Current Runtime Hours

Mevcut tim calisma slresi saatlerini sifirlamak icin [1] Sifirla
secenegini belirleyin. Bu calisma saatleri, calisma suresi dengele-
mesinde kullanilir.

Secenek: fonksiyon:
[0] * Sifirlama
[1] Sifirla

3.24.6 27-2* Bant Gnslg Ayrlr.

Kontrol yanitini konfiglire etmek icin parametreler.

27-20 Normal Operating Range

Aralik: fonksiyon:
Size [1-100 %] |Pompanin eklenmeden veya
related* cikarlmadan 6nce ayar noktasindan

maksimum ayardir. Deger
parametre 21-12 Ext. 1 Maximum
Reference ytizdesidir. Kademeli
isletim gerceklesmeden 6nce
parametre 27-23 Staging Delay veya
parametre 27-24 Destaging Delay
icerisinde belirtilen zaman icin
sistem normal isletim araliginin
disinda olmalidir. Normal isletim
mevcut olan en az bir degisken hiz
pompasiyla isletimdir.
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_ TIUBAS/U.TL
' |
N | I
> f i oBW
=
SBW | |
I Setpoint | |
SBW
SBW | / \*/\ Actual head
\ i | Setpoint
e \ ] / | SBW
SBW staging delay | |
Cizim 3.97 SBW Asmindrm Gckms | |
| oBw
|
1

| OBW timer

Cizim 3.99 OBW Siiresi
(27-24) SBW destage delay

SBW 27-22 Fixed Speed Only Operating Range
27-20)

175ZA671.11

/ Setpoint Aralik: fonksiyon:
Size [0 - par isetimsel bir degisken hiz pompasi
(275_82\6\/) related* 27-21 %] olmadiginda, sabit hiz pompasinin

eklendigi veya cikarildigi ayar

noktasindan gelen izin verilen ofseti

Cizim 3.98 SBW Gr Asmindrm Gckms girin. Deger parametre 21-12 Ext. 1
Maximum Reference yuzdesidir.

Kademeli isletim gerceklesmeden

= — once parametre 27-23 Staging Delay
veya parametre 27-24 Destaging
Aralik: fonksiyon: Delay igerisinde belirtilen zaman
100 %* [0-100 %] [|Pompanin eklenmeden veya icin bu sinirnn disinda olmaldir.

¢ikarilmadan 6nce ayar noktasindan
gelen maksimum ofseti girin
(6rnegin, ani su talebi oldugunda).
Deger parametre 21-12 Ext. 1

175ZA672.11

Maximum Reference yuzdesidir. Bu
SBW

parametre geickme olmadan talep I

edilen ani degisikliklere yanit Setpoint

verilmesine olanak saglar. Bu
SBW

parametreyi %100'e ayarlayarak,
gecersiz kilma islevselligini devre

disi birakabilirsiniz.

SBW staging delay

DUYURU!

Ana/uydu uygulamalarda, gecersiz kilma siniri uyanma
kosulu olarak kullanilir. Daha fazla bilgi icin bkz.
Kademeli Denetleyici Secenegi MCO 101 belgeleri.

Cizim 3.100 SBW AsmIndrm Gckms
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= 27-25 Override Hold Time
N
O . 1 .
(27-24) SBW destage delay ﬁ Aralik: fonksiyon:
= gereksiz olmasina karsin baska bir

pompa eklemesine veya

SBW ¢ikarmasina neden olabilir.
A (27-20)
Setpoint n
27-27 Min Speed Destage Delay
(275_%\/) Aralik: fonksiyon:
Size [0 - 300 s] Pompa enerji tasarrufu icin
related* kapatilmadan 6nce geri besleme
Gizim 3.101 SBW Gr Asmindrm Gckms hala normal isletim bandi

icindeyken birinci pompanin
calismasi gereken minimum hizi

27-23 Staging Delay girin. Degisken hiz pompalari

minimum hizda calisiyorsa ancak

Aralik: fonksiyon: geri besleme hala belirtilen bant
15 s* [0 - 3000 s] | Sistem geri beslemesinin sabit hiz icindeyse pompa kapatilarak enerji
pompasi agilmadan 6nce isletim tasarrufu saglanabilir. Bu kosullar
araliginin altinda kalmasi gereken altinda, pompa kapatilsa bile sistem
streyi girin. Sistem en az 1 kontrolii koruyabilir. Acik kalan
degisken hiz pompasiyla isletiliyorsa pompalar daha verimli calisir.
parametre 27-20 Normal Operating
Range kullanilir. Degisken hiz o~
pompas yoksa %
parametre 27-22 Fixed Speed Only g
Operating Range kullanilir. F VLT pump Pump o
switch-off
Aralik: fonksiyon:
15 s* [0 - 3000 s] | Sistem geri beslemesinin pompa . |
acilmadan 6nce isletim araliginin (4_m1';)
Ustiinde kalmasi gereken stireyi
girin. Sistem en az 1 degisken hiz
pompasiyla isletiliyorsa
parametre 27-20 Normal Operating Destage
Range kullanilir. Degisken hiz timer period
(27-27)

pompasi yoksa
parametre 27-22 Fixed Speed Only
Operating Range kullanilir.

32472737 Asmindrm Fiiz

Arahk: fonksiyon:

Cizim 3.102 Geri Asmindrm Fonksiyonu Suresi

Ana/uydu kontrol yanitini konfigiire etmek icin parame-
treler.

10 s* [0 - 300 s] Sistem parametre 27-21 Override
Limit icindeki parametreyi altiginda

gerceklesebilecek baska bir 27-30 Otomatik Ayarlanan Asamalandirma Hizlari

asamalandirma veya geri asamalan- Secenek: fonksiyon:
dirmadan nedeniyle, 6nceden 0]

Devre Disi

asamalandirma veya geri asamalan- [17 * Etkin Bu secenek belirlendiginde, frekans

donusturiact 27-31 ila 27-34
parametrelerini hesaplar ve

dirmadan sonra ge¢mesi gereken
minimum sireyi girin. Bu deger,

pompa acldiktan veya kapatildiktan glinceller. parametre 27-31 Stage On

Speed [RPM], parametre 27-32 Stage
On Speed [HZ],

parametre 27-33 Stage Off Speed
[RPM] ve parametre 27-34 Stage Off

sonra sistemin dengelenmesine
olanak verir. Bu gecikme yeterince
uzun degilse, pompanin acilma-
sindan veya kapatiimasindan

kaynaklanan gecisler sistemin,
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27-30 Otomatik Ayarlanan Asamalandirma Hizlari

27-32 Stage On Speed [Hz]

Secenek: fonksiyon: Aralk: fonksiyon:
Speed [Hz] parametreleri fieldbus Size [0 - par. 4-14 | Birinci pompa belirtilen stre
veya LCP ile diizenlendiginde yeni related* Hz] boyunca parametre 27-23 Staging

degerler kullanilir, ancak surekli
olarak otomatik bir sekilde ayarla-
nirlar.

Asamalandirma gerceklesirken
frekans donustirtict, parametreleri
yeniden hesaplar ve giinceller ve
yiiksek performans ile diistk enerji
tiketimi saglamak adina ayarlari
optimize eder.

27-31 Stage On Speed [RPM]

Aralik: fonksiyon:
Size [0 - par. 4-13 | RPM secildiyse kullanilacaktir.
related* RPM] Birinci pompa belirtilen stire

boyunca parametre 27-23 Staging
Delay parametresinde belirtilen
Asamalandirma A¢ma Hizinin
Uzerinde calisirsa ve degisken hiz
pompasi kullanilabiliyorsa bu hiz
pompasi agilir.

175ZA672.11

V2l
2
=

Setpoint

SBW

f——

SBW staging delay

Cizim 3.103 SBW Asmindrm Gckms

(27-24) SBW destage delay

175ZA671.11

‘

SBW

d

(27-20)
Setpoint

SBW

(27-20)

Cizim 3.104 SBW Gr Asmindrm Gckms

Delay parametresinde belirtilen
degeri asarsa ve degisken hiz
pompasi kullanilabiliyorsa degisken

pompa agilir.

27-33 Stage Off Speed [RPM]

Aralik: fonksiyon:
Size [0 - 1500 Birinci pompa belirtilen stire
related* RPM] boyunca parametre 27-24 Destaging

Delay parametresinde belirtilen
degerin altindaysa ve 1'den fazla
degisken hiz pompasi agiksa
degisken hiz pompasi kapatilir.

27-34 Stage Off Speed [Hz]

Aralk: fonksiyon:
Size [0.0 - 50 Hz] | Birinci pompa belirtilen sure
related* boyunca parametre 27-24 Destaging

Delay parametresinde belirtilen
degerin altindaysa ve 1'den fazla
degisken hiz pompasi agiksa
degisken hiz pompasi kapatilr.

3.24.8 27-4* Asmindrm Ayar.

Asamalandirma gecislerini konfiglire etmek icin kullanilan
parametrelerdir.

27-40 Otomatik Asamalandirma Ayarlari

Bu parametre etkinlestirildiginde asamalandirma ve geri
asamalandirma esigi isletim sirasinda otomatik olarak ayarlanir.
Asamalandirma ve geri asamalandirma sirasinda asiri ylksek veya
disik basincr 6nlemek icin ayarlar optimize edilir.

Secenek: fonksiyon:
[0] * Devre Digi
[1] Etkin

27-41 Ramp Down Dela
Aralik:
10 s*

fonksiyon:

[0 - 120 s] Kontrolli baslatici ile kontrol edilen
pompanin agilmasi ile frekans
donusturicu ile kontrol edilen bir
pompanin yavaslatilmasi arasindaki
gecikmeyi girin. Bu parametre,
yalnizca kontrolli baslatici ve yildiz/
delta tarafindan denetlenen

pompalarda kullanilir.

MG200B42
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(27-41) = 27-43 Staging Threshold
Speed Ramp Ramping Start 8

A 'Down | RampingStans 2 Aralik: fonksiyon:
Delay | 8 larak ayarl
| \ Soft Starter - clarak ayarilysa
[ Controlled Pump parametre 27-43 Staging Threshold
: ve parametre 27-44 Destaging
‘ Threshold yeni hesaplanan degerler
[
| glincellenir. parametre 27-43 Staging
: Lead Pump Threshold ve
! Variable Speed parametre 27-44 Destaging Threshold
‘, 'ITme parametreleri fieldbus veya LCP ile
\ Staging Starts diizenlendiginde yeni degerler

. . . kullanilir, ancak surekli olarak
Gizim 3.105 Yavaslama Gecikmesi otomatik bir sekilde ayarlanirlar.

~
27-42 Ramp Up Delay g
©
. ] Q
Aralik: fonksiyon: Motor speed Fixed speed pump 2
= - - high .
2 s* [0-125] Kontrolli baglatici ile kontrol edilen '9 Monitor feedback and

change to closed loop if
setpoint is reached

pompanin kapatilmasi ile frekans

donusturicu ile kontrol edilen bir 5“%’}9453’3*" Variable speed pump
pompanin hizlanmasi arasindaki Motor speed

gecikmeyi girin. Bu parametre, low >
yalnizca kontrollii baslatici Closed loop Time
tarafindan kontrol edilen Cizim 3.107 Asmindrm Esigi

pompalarda kullanilir.

DUYURU!
Yildiz/delta tarafindan 27-44 Destaging Threshold

denetlenen pompalarda Aralik: fonksiyon:
kullanilmaz. Size [0-100 %] |[Sabit hiz pompasinin kapatiimasi
related* gereken asamalandirma

rampasindaki hizi girin. Deger

(27-42)
Speed |Ramp
A 1Up
|Delay
|

maksimum pompa hizinin bir
/ Ramping Starts

|

I

I ylizdesidir.

I

! Lead Pump parametre 27-40 Otomatik
I

I

|

130BA599.11

Variable Speed Asamalandirma Ayarlan [1] Etkin
olarak ayarlysa
| parametre 27-43 Staging Threshold

| ve parametre 27-44 Destaging

ggﬁfgﬁgg;ump Threshold yeni hesaplanan degerler

|

| - glincellenir. parametre 27-43 Staging
|

|

L

Time Threshold ve
\ Staging Starts parametre 27-44 Destaging Threshold
Cizim 3.106 Hizlanma Gecikmesi parametreleri fieldbus veya LCP ile
diizenlendiginde yeni degerler

kullanilir, ancak surekli olarak

. otomatik bir sekilde ayarlanirlar.
27-43 Staging Threshold

Aralik: fonksiyon:
Size [0-100 %] | Sabit hiz pompasinin agilmasi
related* gereken asamalandirma

rampasindaki hizi girin. Deger
maksimum pompa hizinin bir
ytizdesidir.

parametre 27-40 Otomatik
Asamalandirma Ayarlan [1] Etkin
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Closed loop

e€30bd076.12

Motor speed T ———— Variable speed
high pump
Destaging
(Szp;ig) Monitor feedback and
change to closed loop if
Motor speed Fixed speed pump setpoint is reached
low

>
Time

Cizim 3.108 Geri AsmIndrma Esigi

27-45 Staging Speed [RPM]
Arahk:
0 RPM*

fonksiyon:

[0 - 0 RPM] | Asamalandirma esiigine bagl olarak

gercek asamalandirma hizini

27-52 Alternation Time Interval
Aralik:

fonksiyon:

Value bir sonraki alternasyon
gercekle kadar kalan siireyi gosterir.

27-53 Alternation Timer Value

Aralik: fonksiyon:
0 min* [0 - 10080 Zaman araligi temelli alternasyon
min] gerceklesmeden 6nce kalan sureyi

gosterir. Parametre 27-52 Alternation
Time Interval, zaman araligini
tanimlar.

27-54 Alternation At Time of Day

GUnln belirli bir saatinde alternasyon pompalarini etkinlestirin.
Zaman parametre 27-55 Alternation Predefined Time icerisinde

gercek asamalandirma hizini
gOsterir.

27-47 Destaging Speed [RPM]
Aralik:
0 RPM*

fonksiyon:

[0 - 0 RPM] Geri asamalandirma esigine bagh
olarak gercek geri asamalandirma

hizini gosterir.

27-48 Destaging Speed [Hz]
Aralik:
0 Hz*

fonksiyon:

[0 - 0 HZ] Geri agamalandirma esigine bagh
olarak gercek geri asamalandirma

hizini gosterir.

3.24.9 27-5* Alternasyon Ayarlari

Alternasyon ayalarini konfiglire etmek icin kullanilan
parametrelerdir.

27-51 Alternation Event

gosterir. ayarlanir. Bu prametre gercek zamanl saate ihtiya¢ duyar.
Secenek: fonksiyon:
Arahk: fonksiyon: EH Etkin
0 Hz* [0 - 0 Hz] Asamalandirma esiigine bagh olarak

27-55 Alternation Predefined Time

Aralik: fonksiyon:
Size [0-0] Pompa alternasyonu icin giin
related* icindeki saati girin. Bu parametre

yalnizca parametre 27-54 Alternation
At Time of Day [1] Etkin olarak
ayarlandiginda gorulir.

27-56 Alternate Capacity is <
Aralk:
0 %* [0 - 100 %)]

fonksiyon:

Bu parametre, zaman temelli
alternasyon gerceklesmeden 6nce
belirli bir degerden daha disuk. Bu,
alternasyonun yalnizca isletimdeki
kesilmenin islemin kalitesini etkile-
medigi zamanlarda gerceklesmesini
ve alternasyonlardan kaynaklanan
sistem bozulmasinin en aza indiril-
mesini saglar. Deger pompa 1'in
kapasitesinin bir ytizdesidir. Parame-
trenin %0'a ayarlanmasi bunu
devreden cikarir.

Geri asamalandirmada alternasyonu etkinlestirmek icin [1] Geri
asamalandirmada secenegini belirleyin.
Secenek: fonksiyon: Aralik: fonksiyon:
[0] Off 0.1 s* [0.1-5 53] Birinci pompalari degistirirken
[1] At Destage gecerli birinci pompanin
n n durdurulmasi ile bir sonraki birinci
27-52 Alternation Time Interval .
pompanin baslatiimasi arasindaki
Aralik: fonksiyon: gecikmeyi girin. Bu parametre, her
0 min* [0 - 10080 Alternasyonlar arasindaki zamani iki pompa da durdugu zaman
min] girin. 0 degerini girerek kontaktorlerin gecis yapmasi icin
alternasyonu devreden cikarin. zaman saglar.
Parametre 27-53 Alternation Timer
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Speed 27-60 Terminal X66/1 Dijital Giris

A g Bu dijital giris icin islevi segin.
Current Lead Pump New Lead Pump £
S Secenek: fonksiyon:
- [36] sebeke ksintisi
evrik
[37] Yangin Modu
_ [42] Ref source bit
: : " Time 0
Run Next Pump‘DeIay 1] Hand/Auto
(27-58) Start
Cizim 3.109 Snrk Pmp Clstrm Gckms [52] Cals. izin
veren
[53] Elle Baslat
3.24.10 27-6* Dijital Girisler [54] Oto. baslat
[55] DigiPot
Dijital girislerin konfiglirasyonunu yapan parametreleridir. artirma
Bu gruptaki parametreler yalnizca VLT® Gelismis Kademeli [56] DigiPot
Denetleyici MCO 102 kuruluysa kullanilabilir. azaltma
T o e
e [62] A Sayacini
Bu dijital giris icin islevi secin.
Sifirla
Secenek: fonksiyon: [65] B Sayacim
[0] * isletim yok Sifirla
(] Sifirla [66] Uyku Modu
[2] Ters serbest [75] MCO Ogzel
durus [78] Onleyici Bakim
[3] Ters yanasma S6zcuguni
ve sif. Sifirla
[5] Ters DC fren [80] PTC Karti 1
[6] Ters durdurma [85] Latched Pump
[7] Dis kilit Derag
[8] Baslatma [86] Flow Confir-
[9] Mandalli mation
baslatma [87] Reset Flow
[10] Ters cevirme Totalized
[11] Ters baslatma Volume
[14] jog Counter
[15] On ayar. ref. [88] Reset Flow
konumu Actual Volume
[16] Oncdn ayar. Counter
ref bit 0 [89] Reset Derag
[17] Oncdn ayar. Counter
ref bit 1 [120] Bir. Pompa
[18] Oncdn ayar. Basl.
ref bit 2 [121] Brnc Pompa
[19] Referansi Gegisi
dondur [130] Pompa 1 Kilidi
[20] Cikisi dondur [131] Pompa 2 Kilidi
[21] Hiz artirma [132] Pompa 3 Kilidi
[22] Hiz azaltma [133] Pompa 4 Kilidi
[23] Kurulum [134] Pompa 5 Kilidi
se¢cme bit 0 [135] Pompa 6 Kilidi
[24] Kurulum [136] Pompa 7 Kilidi
se¢cme bit 1 [137] Pompa 8 Kilidi
[34] Rampa bit 0 [138] Pompa 9 Kilidi
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27-61 Terminal X66/3 Dijital Giris

27-70 Relay

Bu parametre, parametre 27-60 Terminal X66/1 Dijital Giris Bu parametre yalnizca role kablo konfigtirasyonu ile iliskilidir.
icerisinde listelenen tiim seceneklere ve islevlere sahiptir. Secenek rélelerinin islevini ayarlamak icin bu dizi parametresini
kullanin. Bu parametre bir dizidir. Seceneklerin gorinurluga
27-62 Terminal X66/5 Dijital Giris frekans donustirictye kurulu MCO secenegine dayalidir.
Bu parametre, parametre 27-60 Terminal X66/1 Dijital Giri
. . P.r . P . ! . /1 Diji . ".5 . VLT® Genisletilmis Kademeli Denetleyici MCO 101: Réle
icerisinde listelenen tiim seceneklere ve islevlere sahiptir.
10-12 mevcuttur.
27-63 Terminal X66/7 Dijital Giris . VLT® Gelismis Kademeli Denetleyici MCO 102: Réle
Bu parametre, parametre 27-60 Terminal X66/1 Dijital Giris 13-20 mevcuttur.
icerisinde listelenen tim seceneklere ve islevlere sahiptir. Her durumda, standart réleler (Réle 1 ve Réle 2) ve VLT® Réle
27-64 Terminal X66/9 Dijital Giris Secenegi MCB 105 icerisindeki roleler mevcuttur.
Belirli bir rolenin islevini ayarlamak icin roleyi segin ve ardindan
Bu parametre, parametre 27-60 Terminal X66/1 Dijital Giris S . e ..
o . B A . islevini belirleyin. [0] Standart Réle segenedi belirlenirse tole genel
icerisinde listelenen tiim seceneklere ve isleviere sahiptir amacli role olarak kullanilabilir ve islev 5-4* Réleler parametre
27-65 Terminal X66/11 Dijital Girig grubunda ayarlanabilir.
Bu parametre, parametre 27-60 Terminal X66/1 Dijital Giris Secenek: fonksiyon:
icerisinde listelenen tiim seceneklere ve islevlere sahiptir. [8] Pump 1 to
Drive 1
27-66 Terminal X66/13 Dijital Giris 0] Pump 1 to
Bu parametre, parametre 27-60 Terminal X66/1 Dijital Giris Drive 2
icerisinde listelenen tim seceneklere ve islevlere sahiptir. [10] Pump 1 to
Drive 3
3.24.11 27-7* Baglantilar ( FCITAI
Drive 4
Réle baglantilarini konfigiire etmek icin kullanilan parame- (2] Pump 1 to
trelerdir. Drive 5
[13] Pump 1 to
27-70 Relay Biive G
Bu parametre yalnizca réle kablo konfigirasyonu ile iligkilidir. [14] Pump 1 to
Secenek rolelerinin islevini ayarlamak icin bu dizi parametresini Drive 7
kullanin. Bu parametre bir dizidir. Seceneklerin gériiniirlugu [15] Pump 1 to
frekans donustirtictye kurulu MCO segenegine dayalidir. Drive 8
. VLT® Genisletilmis Kademeli Denetleyici MCO 101: Réle (el Pump 2 to
10-12 mevcuttur. Drive 1
[17] Pump 2 to
*  VLT® Gelismis Kademeli Denetleyici MCO 102: Réle Drive 2
13-20 mevcuttur.
[18] Pump 2 to
Her durumda, standart roleler (Réle 1 ve Réle 2) ve VLT® Role Drive 3
Secenegi MCB 105 icerisindeki réleler mevcuttur. [19] Pump 2 to
Belirli bir rolenin islevini ayarlamak igin roleyi secin ve ardindan Drive 4
islevini belirleyin. [0] Standart Réle secenedi belirlenirse téle genel [20] Pump 2 to
amach role olarak kullanilabilir ve islev 5-4* Réleler parametre Drive 5
grubunda ayarlanabilir. 21] Pump 2 to
Secenek: fonksiyon: Drive 6
[ * Standard Relay | Uydu frekans déniistiirticti X'i [22] Pump 2 to
etkinlestirin. Drive 7
23 Pump 2 to
[1 Drive 2 Enable [23] X P
Drive 8
[2] Drive 3 Enable
[24] Pump 3 to
[3] Drive 4 Enable X
- o Drive 1
[4] Dr{ve 5 Enable 25] Pump 3 1o
[5] Drive 6 Enable Drive 2
[6] Drive 7 Enable 126] Pump 3 to
[7] Drive 8 Enable Drive 3
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Bu parametre yalnizca role kablo konfigtirasyonu ile iliskilidir. Bu parametre yalnizca role kablo konfigtirasyonu ile iliskilidir.
Secenek rolelerinin islevini ayarlamak icin bu dizi parametresini Secenek rélelerinin islevini ayarlamak icin bu dizi parametresini
kullanin. Bu parametre bir dizidir. Se¢eneklerin gorintrligi kullanin. Bu parametre bir dizidir. Se¢eneklerin gorinurligi
frekans donustuructye kurulu MCO secenegine dayalidir. frekans donustirictye kurulu MCO secenegine dayalidir.
. VLT® Genisletilmis Kademeli Denetleyici MCO 101: Réle . VLT® Genisletilmis Kademeli Denetleyici MCO 101: Réle
10-12 mevcuttur. 10-12 mevcuttur.
e VLT® Gelismis Kademeli Denetleyici MCO 102: Réle ®  VLT® Gelismis Kademeli Denetleyici MCO 102: Réle
13-20 mevcuttur. 13-20 mevcuttur.
Her durumda, standart roleler (Role 1 ve Role 2) ve VLT® Role Her durumda, standart roleler (Role 1 ve Role 2) ve VLT® Role
Secenegi MCB 105 icerisindeki roleler mevcuttur. Secenegi MCB 105 icerisindeki roleler mevcuttur.
Belirli bir rélenin islevini ayarlamak igin roleyi secin ve ardindan Belirli bir rélenin islevini ayarlamak icin roleyi secin ve ardindan
islevini belirleyin. [0] Standart Réle secenegdi belirlenirse tole genel islevini belirleyin. [0] Standart Réle segenedi belirlenirse tole genel
amacli role olarak kullanilabilir ve islev 5-4* Réleler parametre amacli role olarak kullanilabilir ve islev 5-4* Réleler parametre
grubunda ayarlanabilir. grubunda ayarlanabilir.
Secenek: fonksiyon: Secenek: fonksiyon:
[27] Pump 3 to [46] Pump 5 to
Drive 4 Drive 7
[28] Pump 3 to [47] Pump 5 to
Drive 5 Drive 8
[29] Pump 3 to [48] Pump 6 to
Drive 6 Drive 1
[30] Pump 3 to [49] Pump 6 to
Drive 7 Drive 2
[31] Pump 3 to [50] Pump 6 to
Drive 8 Drive 3
[32] Pump 4 to [51] Pump 6 to
Drive 1 Drive 4
[33] Pump 4 to [52] Pump 6 to
Drive 2 Drive 5
[34] Pump 4 to [53] Pump 6 to
Drive 3 Drive 6
[35] Pump 4 to [54] Pump 6 to
Drive 4 Drive 7
[36] Pump 4 to [55] Pump 6 to
Drive 5 Drive 8
[37] Pump 4 to [56] Pump 7 to
Drive 6 Drive 1
[38] Pump 4 to [57] Pump 7 to
Drive 7 Drive 2
[39] Pump 4 to [58] Pump 7 to
Drive 8 Drive 3
[40] Pump 5 to [59] Pump 7 to
Drive 1 Drive 4
[41] Pump 5 to [60] Pump 7 to
Drive 2 Drive 5
[42] Pump 5 to [61] Pump 7 to
Drive 3 Drive 6
[43] Pump 5 to [62] Pump 7 to
Drive 4 Drive 7
[44] Pump 5 to [63] Pump 7 to
Drive 5 Drive 8
[45] Pump 5 to [64] Pump 8 to
Drive 6 Drive 1
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27-70 Relay

3.24.12 27-9* Okumalar

Bu parametre yalnizca role kablo konfigtirasyonu ile iliskilidir.
Secenek rélelerinin islevini ayarlamak icin bu dizi parametresini Bu parametre grubu, kademeli denetleyici okuma parame-
kullanin. Bu parametre bir dizidir. Seceneklerin gérindrligu trelerini icerir.
frekans donustuructye kurulu MCO secenegine dayalidir. 27-91 Cascade Reference
*  VLT® Genisletilmis Kademeli Denetleyici MCO 101: Role Uydu frekans dénistiriictiler icin referans cikisini gosterir. Bu
10-12 mevcuttur. referans, ana frekans donstiiriicii durduruldugunda kullanilabilir.
. VLT® Gelismis Kademeli Denetleyici MCO 102: Role Bu, frekans donustirticti isletimdeyken veya acik oldugunda
13-20 meveuttur. isletilecegi hizdir. Deger parametre 4-13 Motor Hizi Ust Siniri [RPM]
veya parametre 4-14 Motor Hizi Ust Sinir [Hz] yiizdesidir.
Her durumda, standart roleler (Role 1 ve Role 2) ve VLT® Role Aralik fonksi
Secenedi MCB 105 icerisindeki réleler mevcuttur. rafik: onkstyon:
Belirli bir rélenin islevini ayarlamak igin roleyi secin ve ardindan 0 %* [-200 -
islevini belirleyin. [0] Standart Réle secenegi belirlenirse tole genel 200 %I
amacli role olarak kullanilabilir ve islev 5-4* Réleler parametre 27-92 % Of Total Capacity
grubunda ayarlanabilir.
. Sistem isletim noktasini toplam sistem kapasitesinin ylizdesi
Segenek: fonksiyon: olarak gosterir. %100 tim pompalarin tam hizda oldugu
[65] Pump 8 to anlamina gelir.
Drive 2 Aralik: fonksiyon:
[66] Pump 8 to e T
Drive 3 2 | [0- 0 %] |
[67] Pump 8 to 27-93 Cascade Option Status
DiiSE < Kademeli sistemin durumunu gosterir.
[68] Pump 8 to .
Drive 5 Secenek: fonksiyon:
169] Pump 8 to [0] * Disabled Kademeli secenek kullaniimaz.
Drive 6 [1] Off Kademeli islev kapaldir.
[70] Pump 8 to [2] Running Kademeli islev normal bir sekilde
Drive 7
calisiyordur.
[71] Pump 8 to
Drive 8 [3] Running at Kademeli islev sabit hiz modunda
72] Pump 1 to FSBW cahisiyordur. Degisken hiz pompasi
Mains yoktur.
[73] Pump 2 to [4] Jogging Sistem parametre 3-11 Arlk. Clst. Hizi
Mains [Hz] icerisinde ayarli aralikh
[74] Pump 3 to calistirma hizinda calisiyordur.
Mains [5] In Open Loop [ Kontrol ilkesi acik cevrim olarak
[75] Pump 4 to ayarhidir.
Mains
761 Pump 5 to [6] Freezed Sistem gecerli durumunda
Mains dondurulmustur. Hicbir degisiklik
771 DB G gerceklesmez.
Mains [7] Coast Sistem yanasma nedeniyle
[78] Pump 7 to durdurulur.
Mains [8] Alarm Sistem alarm ile isletiliyordur.
[79] Pump 8 to
Mains [9] Staging Asamalandirma isletimi devam
ediyordur.
[10] Destaging Geri asamalandirma isletimi devam
ediyordur.
[11] Gegis Gegis isletimi devam ediyordur.
[12] All Offline
[13] Cascade CTL
Sleep
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27-94 Kademeli Sistem Durumu

Bu parametre her pompanin durumunu gdsterir. Deger, kablo
konfigtirasyonuna baghdir.

. Réle kablo konfiglirasyonu:
Parametre, sistemde konfigiire edilen tiim rolelerin
durumunu gosterir. Deger su formattadir:
PUMP_NUMBER:PUMP_STATUS. PUMP_STATUS su
degerlerden 1'ine sahiptir: 0, R, D, X.

Ornegin:

1:D 2:R 3:0 4:X

D: Degisken hiz pompasi. R: Sabit hiz pompasi. 0:
Calismiyor. X: Kilit.

. Seri iletisim kablosu konfiguirasyonu:
Parametre sistem durumunu gdsterir. Deger su
formattadir: MASTER/FOLLOWER:PUMP_STATUS.
PUMP_STATUS su degerlerden 1'ine sahiptir: 0, D, X.
Ornegin:
M:D F:0 F:X
D: Degisken hiz pompasi. 0: Calismiyor. X: Kilit veya
KAPALI mod. x: Alarm verildi veya iletisim yok.

Aralik: fonksiyon:
o [0-257 ] |

27-95 Advanced Cascade Relay Output [bin]

Aralik: fonksiyon:

0¥ [0-255] Her bir rélenin durumunu gosterir.
Soldan saga dogru, bitler su rolelere
karsilik gelir: 13, 14, 15, 16, 17, 18,
19, 20.

27-96 Extended Cascade Relay Output [bin]

Aralik: fonksiyon:

0¥ [0-7] Role cikislarinin durumunu gosterir.
Soldan saga dogru, bitler su role
cikislarina karsilik gelir: 12, 11 ve 10.
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3.25 29-** Su Uygulama islevleri
Parametreleri

Grup icinde su/atik su uygulamalarini izlemek lzere
parametreler bulunur.

3.25.1 29-0* Boru Doldurma islevi

Su besleme sistemlerinde, borular ¢cok hizli doldurulurken
su cekici gerceklesebilir. Bu ylizden doldurma oraninin
sinirlandiriimasi istenir. Boru doldurma modu, borularin
disik oranla dolmasini saglayarak havanin boru
sisteminden hizh cikisiyla iliskili su ¢ekicinin gercekles-
mesini engeller.

Bu islev yatay, dikey ve karma boru sistemlerinde kullanilir.
Yatay boru sistemlerinde sistem doldururken basing tirman-
mayacagindan yatay boru sistemlerinin doldurulmasi,
kullanici tanimli zamani doldurmak igin ve/veya kullanici
tanimli basing ayar noktasina ulasilana kadar kullanici
tanimli hiza ihtiya¢ duyar.

Dikey pompa sistemini doldurmanin en iyi yolu, motor hizi
alt sinin ile kullanici tanimli basing arasindaki kullanici
tanimh oranda basinci rampalamak icin PID islevini kullan-
maktir.

Boru doldurma islevi yukaridakinin bir birlesimini
kullanarak sistemlerin glivenli dolumunu saglar.

Hangi sistem olduguna bakilmaksizin boru doldurma modu
parametre 29-03 Pipe Fill Time icerisindeki boru doldurma
stresi dolana kadar parametre 29-01 Pipe Fill Speed [RPM]
icerisinde ayarl sabit hizi kullanmaya baslar. Ardindan,
parametre 29-05 Filled Setpoint icerisinde belirlenen
doldurma ayar noktasina ulasilana kadar doldurma,
parametre 29-04 Pipe Fill Rate icerisinde ayarli doldurma
rampasiyla devam eder.

Speed 2
)
<
=4}
Max.speed f—————————————————— —— =1
Fillspeed  |————— Closed loop
|
Min. speed —-— |
P | \ Normalramp |
| |
| |
|
\ |
I Initial ramp }
I
| |

Fill time or filled setpoint

Cizim 3.110 Yatay Boru Sistemi

Speed 2
o~
o
<
o
Max.speed | — — — — — 8
\ Closed loop
Min. speed |—
P | \V\ Fill rate unit/sec.
\
L
| | Initial ramp
|
Filled setpoint Time

Cizim 3.111 Dikey Boru Sistemi

29-00 Pipe Fill Enable

Secenek: fonksiyon:
[0] * Devre Disl

Kullanici tanimli bir oranda borulari
doldurmak icin [1] Etkin secenegini
belirleyin.

[1] Etkin Kullanici tanimli bir oranda borular
doldurmak icin [1] Etkin secenegini

belirleyin.

29-01 Pipe Fill Speed [RPM]

Aralik: fonksiyon:
Size [par. 4-11 - | Yatay boru sistemlerinin
related* par. 4-13 RPM] | doldurulmasi icin doldurma hizini

ayarlayin. parametre 4-11 Motor Hizi
Alt Sininn [RPM]/parametre 4-13 Motor
Hizi Ust Siniri [RPM] veya

parametre 4-12 Motor Hizi Alt Siniri
[Hz]/parametre 4-14 Motor Hizi Ust
Siniri [Hz] icerisinde yapilan secime
baglh olarak hiz Hz veya RPM
cinsinden secilebilir.

29-02 Pipe Fill Speed [Hz]

Aralik: fonksiyon:
Size [par. 4-12 - | Yatay boru sistemlerinin
related* par. 4-14 Hz] | doldurulmasi icin doldurma hizini

ayarlayin. parametre 4-11 Motor Hizi
Alt Sininn [RPM]/parametre 4-13 Motor
Hizi Ust Siniri [RPM] veya

parametre 4-12 Motor Hizi Alt Siniri
[Hz]/parametre 4-14 Motor Hizi Ust
Siniri [Hz] icerisinde yapilan
secimlere bagli olarak hiz Hz veya
RPM cinsinden secilebilir.

29-03 Pipe Fill Time
Aralik:
0 s* [0 - 3600 s]

fonksiyon:

Yatay boru sistemlerinde boru
doldurmak uzere belirtilen zamani
ayarlar.
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29-04 Pipe Fill Rate

Aralik: fonksiyon:
0.001 [0.001 - Pl denetleyicisi ile birim olarak
ProcessCtrl | 999999.999 doldurma hizini belirtir. Doldurma
Unit* ProcessCtrlUnit [ hizi birimleri geri besleme

] birimleridir. Bu islev dikey pompa

sistemlerini doldurmak icin kullanilir,
ancak doldurma stiresi doldugunda
parametre 29-05 Filled Setpoint
icerisindeki boru doldurma ayar
noktasina ulasilana kadar etkindir.

29-05 Filled Setpoint

Aralik: fonksiyon:
0 [[999999.999 | Boru Doldurma islevi'nin devre disi
ProcessCtrl |-999999.999 | birakildigi ve PID denetleyicinin
Unit* ProcessCtrlUnit | denetimi aldugu doldurulan ayar
] noktasini belirtir. Bu islev hem yatay
hem de dikey boru sistemlerinde
kullanilabilir.

29-06 No-Flow Disable Timer
Aralik:
0 s* | 0-36005) |

fonksiyon:

29-07 Filled setpoint delay
Arahk:
0 s* [0-105]

fonksiyon:

Frekans dondstirtcd, birim
cinsinden saniye basina doldurma
orani kullanildiginda ulasilacak
doldurulmus ayar noktasini dikkate
almadan gecikmeyi secin.

3.25.2 29-1 Surukleme Fonksiyonu

Surukleme 6zelliginin amaci pompa bicagini atik su uygula-
malarinin birikintilerinden kurtararak pompanin normal bir
bicimde isletilmesini saglamaktir.

Surukleme olayi, strikleme bittiginde frekans donusti-
ricliniin ne zaman suriklemeye baslayacagi olarak
tanimlanir. Striikleme baslatildiginda, frekans donusturiici
oncelikle durmak icin rampalanir ve ardindan ilk déngii
baslamadan 6nce kapatma gecikmesi siiresi dolar.

-
‘ Deragging run-time : Par . 29-12

‘ 1 Cycle
Number of cycles : Par.29-10

Speed 3
Derag E
function 2
activated @
| _
\
+/- Derag
speed:
Par:29-13
Par.:29-14
Derag off delay:
Par.29-15
0Hz/RPM  1— 1 1
\ \
\ \
\ \
\ \
\ \
\ \
- — 4= \
\
\
|

Cizim 3.112 Siiriikleme islevi

Strtikleme, frekans donustirici durdurulmus durumdan
tetikleniyorsa ilk kapali gecikme gecilir. Siriikleme olayi
birka¢ dongiliden olusabilir: ters yonde 1 darbeden sonra
ileri yonde 1 darbeden olusan bir déngu. Belirli dongi
sayisi tamamlandiginda striiklemenin sonlandigi kabul
edilir. Daha belirgin olarak, son dongliniin son darbesinde
(her zaman ileridir), stirlikleme calisma stresi dolduktan
sonra suriikleme sonlanmis olarak kabul edilir (frekans
donuistirtcu surikleme hizinda cahsiyor). Darbeler
arasinda, birikintileri pompa yerlesimini birakmak icin
belirlenen kapali gecikme suresinde frekans donusturici
cikisi yanasir.

DUYURU!

Pompa ters yonde isletilemiyorsa siiriiklemeyi etkinles-
tirmeyin.

Devam eden siriikleme olayi icin 3 farkli bildirim vardir:
. LCP'deki durum: Oto. Uzaktan Stiriikleme.

. Genisletilmis durum sézctuglindeki bit (bit 23, 80
0000 onaltil).

. Dijital ¢ikis, etkin surtkleme durumunu yansitmak
icin konfigire edilebilir.

Uygulama ve uygulamanin kullanim amacina bagl olarak
bu 6zellik, dnleyici veya tepki gosteren bir 6zellik olarak
kullanilabilir ve su yollarla tetiklenebilir/baslatilabilir:
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. Her baslatma komutunda (parametre 29-11 Derag
at Start/Stop).

. Her durdurma komutunda (parametre 29-11 Derag
at Start/Stop).

. Her baslatma/durdurma komutunda
(parametre 29-11 Derag at Start/Stop).

. Dijital giriste (5-1* Dijital Girisler parametre grubu).

. Smart logic control'li frekans dontstirici
eyleminde (parametre 13-52 SL Denetleyici Eylemi).

. Zamanl eylem olarak (23-** Siire Esasl lslevler
parametre grubu).

. Yuksek glicte (29-2* Siiriikleme Glicti Ayarlamasi
parametre grubu)

29-10 Derag Cycles

Aralik: fonksiyon:
Size [0-10] Frekans donusturtctnin sirikledigi
related* dongi sayisl.

29-11 Derag at Start/Stop

Secenek: fonksiyon:
Frekans donustirici baslatilirken
ve durdurulurken sirikleme islevi.
[0] * off
[1] Start
[2] Stop
[3] Start and stop

29-12 Deragging Run Time
Aralik:
0 s* [0 - 3600 s]

fonksiyon:

Frekans donistirtcinin surikleme
hizinda bekledigi zaman.

29-13 Derag Speed [RPM]
Aralik:

Size [0 - par. 4-13 | Frekans donusturiciiniin RPM
related* RPM] cinsinden surikledigi hiz.

fonksiyon:

29-14 Derag Speed [Hz]

Aralik: fonksiyon:
Size [0.0 - par. Frekans donusturiciniin Hz
related* 4-14 Hz] cinsinden surtkledigi hiz.

29-15 Derag Off Delay

29-16 Derag Counter

Aralk: fonksiyon:
0* [0 -
2147483647 ]

Strtikleme olaylarinin sayisini
gOsterir.

29-17 Reset Derag Counter

Secenek: fonksiyon:
[0] * Sifirlama
[1] Sayaai sifirla Suriikleme sayacini sifirlamak icin

[1] Sayaci sifirla secenegini
belirleyin.

3.25.3 29-2* Sirikleme Glg Ayarini

Surukleme 6zelligi frekans dontstirict glicini akis
yoktaki ile ayni sekilde goruntuler. Kullanici tanimli 2
noktaya ve bir ofset degerine bagl olarak monitor
strlikleme glict egrisini hesaplar. Yiksek gli¢ ve disiik
olmayan gli¢ olan farkla akis yoktaki ile tam olarak ayni
hesaplamalari kullanir.

Akis yok oto. kurulumu araciligiyla akis yok kullanici
noktalarinin kullanima alinmasi siriikleme egrisinin
noktalarini ayni degere ayarlar.

Power [kW/HP]

130BC370.10

The calculated power

\ + the power factor (readout)
Par. 29-20, Par. 29-21
High Speed
power 4 — — — — — — —
Par. 29-30,
Par. 29-31 |
|
|
Activate Derag |
Derag power factor
Par. 29-22
|
I
|
Low Speed |
power -+ — |
Par. 29-26, |
Par.29-27 | |
|
| |
| i
|

High Speed Speed [Hz/RPM]
Par. 29-28, Par. 29-29

Low Speed
Par. 29-24, Par. 29-25

Aralik: fonksiyon:
10 s* [1 - 600 s] Bagka bir stiriikleme darbesini Cizim 3.113 Suriikleme Giig Ayarini
baslatmadan 6nce frekans donusti-
riictiniin kapal oldugu zaman.
Pompa iceriklerinin yerlesmesine 29-20 Derag Power[kW]
2N vent Aralhk: fonksiyon:
0 kw=* [0 - 0 kW] Gergek hizda hesaplanan surikleme
gliciniin okumasi.
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29-21 Derag Power[HP]

29-30 High Speed Power [kW]

Aralik: fonksiyon: Aralk: fonksiyon:
0 hp* [0 -0 hp] Gergek hizda hesaplanan surikleme Size [0 - 5.50 kW] | Surriikleme guictiinii kW cinsinden
glctnin okumasi. related* yiksek hizda ayarlayin.

29-22 Derag Power Factor

29-31 High Speed Power [HP]

Aralik: fonksiyon: Aralik: fonksiyon:
200 %* [1 - 400 %] Surikleme algilamasi ¢ok diistik glg Size [0 - 7.50 hp] [ Suriikleme giictinii hp cinsinden
degerine tepki verirse bir dizeltme related* yiksek hizda ayarlayin.

ayarlayin.

Aralik:

29-23 Derag Power

Delay

fonksiyon:

601 s*

[1-601 s]

Surtiklemenin gerceklesmesi icin
frekans donusturiicti zamani
referansta ve yuksek guicli kosulda
kalr.

29-24 Low Speed [RPM]

Aralik: fonksiyon:
Size [0 - par. Surtileme giiciniin dusitik hizda
related* 29-28 RPM] RPM cinsinden kaydi icin kullanilan

cikis hizini ayarlayin.

29-25 Low Speed [Hz]

Aralik: fonksiyon:
Size [0 - par. Suritileme giicinlin dustik hizda Hz
related* 29-29 Hz] cinsinden kaydi icin kullanilan ¢ikis

hizini ayarlayin.

29-26 Low Speed Power [kW]

Aralik: fonksiyon:
Size [0 - 5.50 kW] | Suriikleme guictinii kW cinsinden
related* dusiik hizda ayarlayin.

29-27 Low Speed Power [HP]

Aralik: fonksiyon:
Size [0 - 7.50 hp] | Suriikleme guicinii hp cinsinden
related* dusik hizda ayarlayin.

29-28 High Speed [RPM]

Aralik: fonksiyon:
Size [0.0 - par. Strileme glicliniin yiiksek hizda
related* 4-13 RPM] RPM cinsinden kaydi icin kullanilan

cikis hizini ayarlayin.

29-29 High Speed [Hz]

29-32 Derag On Ref Bandwidth
Aralik:
5 %*

fonksiyon:

[1-100 %] Sistem basinci dalagalanmasini
diizenlemek icin motor hizi Ust

sinirinin bant genisligi yuzdesini

ayarlayin.

29-33 Power Derag Limit
Aralik:
3% [0-10]

fonksiyon:

Bir ariza bildirilmeden 6nce guig
monitérinin ardisik strtiklemeleri
tetikleyebildigi zamanlarin sayisidir.

29-34 Ardisik Siiriikleme Araligi
Aralik:
Boyutla ilgili*

fonksiyon:

[Boyutla ilgili] | Strliklemeler bu parametrede
belirtilen zaman araliginda gercek-
lesirse slrtklemeler ardisik olarak
dikkate alinir.

3.25.4 29-4 Once/Sonra Yaglama
Fonksiyonu

Su uygulamalarda 6nce/sonra yaglama islevini kullanin:

. Tehlike ve aginmayi dnlemek adina, calismadan
once ve calisirken motorun mekanik parcalarinin
yaglanmasi gerekir. Ozellikle motor uzun siiredir
calismiyorsa bu ¢cok dnemlidir.

. Bir uygulamada dis fanlarin calismasini gerekir.

islev, frekans dénistiriici sinyalini kullanici tanimh periyot
icin harici bir cihaz yapar. parametre 1-71 Bslt. gecikm. ile bir
baslatma gecikmesi konfigiire edilebilir. Once yaglama

islevi motor durduruldugunda bu gecikme ile calisir.

Once/sonra yaglama islevleri hakkinda daha fazla bilgi icin
su parametrelere bakin:
. Parametre 29-40 Pre/Post Lube Function.

Aralik: fonksiyon: . Parametre 29-41 Pre Lube Time.
Size [0.0 - par. Suriileme giicinlin yuksek hizda Hz P tre 29-42 Post Lube Ti
related* 4-14 HzZ] cinsinden kaydi icin kullanilan ¢ikis * arametre - ost Lube fime.
hizini ayarlayin. Su kullanma durumunu ele alalim:
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. Frekans donistiriciinin baslatma komutunu 29-41 Pre Lube Time

aldigi zamanda yaglama cihazi yaglamaya baslar. Aralik: fonksiyon:
. Frekans donustiriici motoru baslatir. Yaglama 10 s* [0 - 600 s] Once yaglama islevinin etkin
cihazi hala caligiyordur. olacag sureyi girin. Yalnizca
e Belirli bir stireden sonra, frekans dénustiiriici BT 22D P e
yaglama cihazini durdurur. Function 6gesinde [1] Yalnizca Once
Yaglama secenegi belirlendiginde
Bkz. Cizim 3.114.
kullanin.
T s
1 \ é Aralik: fonksiyon:
2 10 s* [0 - 600 s] Motor durdukran sonra, sonra
N yaglama islevinin siresini girin.
Yalnizca parametre 29-40 Pre/Post
L © Lube Function &gesinde [3] Once ve
2 — Calistirma ve Sonra segenedi
\ belirlendiginde kullanin.
L 0
3 \—1 3.25.5 29-5 Akis Teyidi
L O Akis teyit 6zelligi, harici bir olay beklenirken motorun/
pompanin ¢alismasinin gerektigi uygulamalar icin tasarlan-
_ mistir. Akig teyit monitord, kapi valfi, akis anahtari veya
! Hiz egrisi benzeri harici cihazda bulunan sensérden dijital giris almayi
2 Baslatma komutu (dregin terminal 18) bekleyerek, cihazin acik konumda oldugunu ve akisin
3 Once yaglama cikis sinyali miimkiin oldugunu gésterir. parametre 29-50 Validation
t Baslatma komutu verildi (6rnegin terminal 18 etkindir). Time icerisinde, VLT® AQUA Drive FC 202 irininin akisi
Baslatma gecikmesi zamanlayicisi (parametre 1-71 Bslt. teyit icin dis cihazdan gelen dijital giris sinyalini bekleme
gecikm.) ve once yaglama zamanlayicisi stiresini tanimlayin. Akis teyit edildikten sonra frekans
(parametre 29-41 Pre Lube Time). dénustiriict, akis teyit zamanindan sonra yeniden sinyali
t2 Baslatma gecikmesi zamanlayicisinin siiresi dolar. Frekans kontrol eder ve ardindan normal bir sekilde calisir. Akis
doniistiriict hizlanmaya baslar. monitéri etkinken LCP durumu Akis dogrulaniyor metnini
t3 Once yaglama zamanlayicisinin (parametre 29-41 Pre Lube okur.
Time) siresi doldu. Beklenen dijital giris sinyali, akis teyit zamani veya akis
teyit zamani dolmadan 6nce devreden cikarilirsa frekans
Gizim 3.114 Once/Sonra Yaglama islevi Ornegi donusturicu, Akis Teyit Edilmedi alarmini verir.

29-40 Pre/Post Lube Function

Once/sonra yaglamasi iglevi etkinken secin. Frekans dénustiirticii
hizlanmaya baslamadan 6nce gecikmeyi ayarlamak icin
parametre 1-71 Bslt. gecikm. 6zelligini kullanin.
Secenek: fonksiyon:
[0] * Disabled
[1] Pre Lube Only
[2] Pre & Running
[3] Pre & Running
& Post
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130BD766.10

1 Hiz egrisi.

2 Baslatma komutu (6rnegin, terminal 18).

3 Akisin miimkiin oldugunu teyit eden harici cihazdan
gelen dijital sinyal.

4 Akis teyidi.

to Baslatma komutu verildi (6rnegin, terminal 18 etkindir).

t Harici cihazdan gelen dijital sinyal
parametre 29-50 Validation Time dolmadan once etkinles-
tirilir.

t parametre 29-51 Verification Time gectiginde, frekans

dondistirict harici cihazdan gelen sinyali yeniden
kontrol eder ve ardindan normal bir sekilde calisir.

Cizim 3.115 Akis Teyidi

29-50 Validation Time

Aralik: fonksiyon:
Size [0-999s] |IDJUNLVIV]
related*

Dijital giris, yalnizca [86] Akis
Teyidi (bkz. 5-1* Dijital Girisler
parametre grubu) olarak
ayarlandiysa

Parametre 29-50 Validation
Time LCP'de goriilebilir.

Teyit suresince harici cihazdan gelen
dijital giris etkin olmalidir.

29-51 Verification Time

29-51 Verification Time
Aralik:

fonksiyon:

Parametredeki zaman gectiginde,
frekans donusturtict harici cihazdan
gelen sinyali kontrol eder. Sinyal
etkinse frekans donustirticii normal
bir sekilde calisir.

29-52 Signal Lost Verification Time

Sonrasinda sinyalin kaybolmus olarak kabul edildigi gecikmenin

uzunlugunu girin. parametre 29-53 Flow Confirmation Mode [0]
Yalnizca Dogrulama olarak ayarlandiginda bu parametre goz ardi
edilir.

Aralik:

15 | [001-2554] |

29-53 Flow Confirmation Mode

Akis monitor islevinin isletim modunu segin.

fonksiyon:

Secenek: fonksiyon:
[0] * Confirmation | Akis teyidi islevi yalnizca pompanin
Only baslatiimasinda etkindir.
[1] Monitor and Akis teyidi islevi yalnizca pompa
Stop baslatmasinda ve sonrasinda
etkindir. Giris sinyali kaybolursa
frekans donusttirtict durmak igin
yavasglar.
[2] Monitor and Akis teyidi islevi yalnizca pompa
Coast baslatmasinda ve sonrasinda
etkindir. Giris sinyali kaybolursa
frekans donusturiici yanasma
islevini gerceklestirir.

3.25.6 29-6 Akis Olcer

VLT® AQUA Drive FC 202 sistemdeki akisi dlcebilir. Sulama
uygulamalari bu parametre grubundeki parametreler icin
en yaygin kullanim alanidir. islev su olanaklari saglar:

. Sistemdeki akisi olcer.

. Bir zaman periyodunda pompalanan su hacmine
hesaplar.

. Akis kosullarina tepki verir (6rnegin, dusuk akis
orani).

. Frekans donusturiciinin hesapladigi pompalanan
su hacmini kullanarak sistemi kontrol edin

Aralik: fonksiyon: (6rnegin, belirli bir miktarda su pompalandiginda
15 s* 10.10-255 | IDJUNLVIV] pompalamayi durdur, su hacimlerinin déngiisel
s] Dijital giris, yalnizca [86] Akigs hacimleri).
Teyidi (bkz. 5-1* Dijital Girisler e Frekans doéniistiriictiniin girisine bagl harici akis
parametre grubu) olarak Olcerin c¢ikis sinyalini kullanin.
ayarlandiysa . ) .
Parametre 29-51 Verification G|r|§|"er ve“des'f(vel.(lenen sinyal tiirleri ) .
Time LCP'de gorillebilir, Akis ollger OZ?”.IgI yaygin olz.a.rak kullapllan. akis (?Igerlerln
cikis sinyallerini kullanir ve Slcekler. Ozellik su sinyal
turlerini destekler.
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. Akim: 0/4-20 mA.
e  Voltaj 0-10 V.

. Darbe sinyali (6rnegin: pedal tekerlek akis
Olcerler).

Giris konfigiirasyonu icin kullanilan parametreler araciligiyla
hiris olarak alinin akis dlcer sinyalinin 6lgeklemesini
konfiglire edin (6-** Analog Girisi/Cikisi veya 5-5* Darbe
Girisi parametre grubundaki parametreler. Akis dlcer ozelligi
donanim secgeneklerinin girislerini de destekler.

Hacim sayaclari
Akis 6lcer 6zelligi pompalanan suyun hesaplanan hacmini
depolamak icin 2 farkh sayag kullanir:

. Parametre 29-66 Actual Volume: Son sayag sifirla-
masindan itibaten pompalanan suyun hacmine
bakin.

. Parametre 29-65 Totalized Volume: Son sayag
sifirlamasindan itibaten pompalanan suyun
hacmine bakin. Pompalanan suyun toplam hacmi
icin bu parametreyi kullanin.

2 sayacin farkl birimleri olabilir. Kisa zaman periyotlari icin
parametre 29-66 Actual Volume 6gesini kullanin.

Her parametre su yollarin 1'iyle sifirlanabilir:

. parametre 29-67 Reset Totalized Volume veya
parametre 29-68 Reset Actual Volume kullanimi.

. Dijital giris kullanimi.
. Smart logic controller'in eyleminin kullanimi.

Verilerin okunmasi
Olciilen verileri okuma parametreleri araciligiyla kullani-
labilir:

. Parametre 29-65 Totalized Volume.
. Parametre 29-66 Actual Volume.
. Parametre 29-69 Flow.

Okuma parametrelerini LCP'de goriintlilemek icin ekran
satirlarini konfiglre edin. Karsilastiricr islenenleri SLC icin
kosullar ve eylemler icin tetikleyiciler olarak okuma
parametrelerinden gelen verileri kullanir. Olciilen akis, geri
besleme icin giris olarak da kullanilabilir.

DUYURU!

Yazilim 6zelligi kalibre edilen 6l¢iim sisteminin bir parcasi
olarak tasarlanmamistir. Genel dogruluk, akis kosullari ve
kullanilan akis 6lger gibi harici faktorlere baglidir.
Frekans donistiriiciiniin analog ve dijital girisleri
hakkindaki ayrintilar icin dizayn kilavuzuna bakin.

Ornekler

. Belirli bir miktarda su pompalandiktan sonra bir
SLC dizisi tetiklenir (veya durdurulur).

. Frekans donustirlci 1 veya daha fazla eylem
gergeklestirir ve SLC dizisi icinde hacim sayaclarini
sifirlar.

. Belirli bir miktarda su pompalandiktan sonra bir
alarm goruntdlenir.

29-60 Flow Meter Monitor

Akis 6lgcer monitorini etkinlestirin.

Secenek: fonksiyon:

[0] * Disabled

[1 Enabled

[2] Enabled While | Bagl pompa calisirken yalnizca
Running monitord etkinlestir.

29-61 Flow Meter Source

Akis olger sinyali icin kaynadr secin. Kullanilabilir secenekler
donanim konfiglirasyonuna baglidir.

Secenek: fonksiyon:

[0] * Analog Input
53

[1 Analog Input
54

[2] Analog Input
X30/11

[3] Analog Input
X30/12

[4] Analog Input
X42/1

[5] Analog Input
X42/3

[6] Analog Input
X42/5

[7] Analog Input
X48/2

[8] Pulse Input 29

[9] Pulse Input 33

[10] Bus Feedback
1

[11] Bus Feedback
2

[12] Bus Feedback

3
29-62 Flow Meter Unit

Akis Olcer cikisi icin birimi segin.

Secenek: fonksiyon:
[0] * I/s

[1 I/min

[2] I/h

[3] mA3/s

[4] mA3/min
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29-62 Flow Meter Unit

29-67 Reset Totalized Volume

29-63 Totalized Volume Unit

parametre 29-65 Totalized Volume icin birimi segin.

Secenek: fonksiyon:
[0] * Disabled

[1] |

[2] mA3

[3] gal

[4] inA3

[5] ftA3

[6] acre-in

[71 acre-ft

29-64 Actual Volume Unit

parametre 29-66 Actual Volume icin birimi secin.

Secenek: fonksiyon:
[0] * Disabled

[1] |

[2] mA3

[3] gal

[4] inA3

[5] ftA3

[6] acre-in

[71 acre-ft

29-65 Totalized Volume

Pompalanan suyun toplam hacmi goriintdlenir.

Aralik: fonksiyon:
0 Totalized- | [0 -
VolumeUni | 2147483647
e TotalizedVolu-
meUnit]

29-66 Actual Volume

Bir zaman periyodunda pompalanan suyun hacmini gosterir.

Aralik: fonksiyon:
0.00 [0.00 -
ActualVolu- | 21474836.47
meUnit* ActualVolu-
meUnit]

Akis olcer cikisi icin birimi segin. parametre 29-65 Totalized Volume'i 0'a ayarlayin.
Secenek: fonksiyon: Secenek: fonksiyon:
[5] mA3/h [0] * Sifirlama
[6] gal/s [1] Sifirla
[7] gal/min

29-68 Reset Actual Volume
[8] gal/h
9] inA3/s parametre 29-66 Actual Volume'i 0'a ayarlayin.
[10] inA3/min Secenek: fonksiyon:
[11] inA3/h [0] * Sifirlama
[12] ftA3/s [1] Sifirla
[13] ftA3/min

29-69 Flow
[14] ftA3/h

Gergek akis degerini gosterir.

Aralik: fonksiyon:
0 FlowMe- [0 -
terUnit* 2147483647
FlowMe-
terUnit]
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3.26 30-** Ozel islevler Parametreleri

3.26.1 30-2* Gelismis Baslatma Ayari

30-22 Locked Rotor Detection

Secenek:

Kilitli rotor algilamasini agin veya kapatin. Yalnizca VVC* icerisinde
PM motorlari icin kullanilabilir.

fonksiyon:

[0]

Kapali

[l

Acik

Motoru kilitli rotor kosulundan
korur. Kontrol algoritmasi motordaki
olasi kilitli rotor kosulunu algilar ve
motoru korumak icin frekans
donusturiclye alarm verdirir.

30-23 Locked Rotor Detection Time [s]

30-91 Channel

Aralk: fonksiyon:
5% [1-11]

Kablosuz kanal numarasini girin.
Varsayilan kanal numarasi 5'tir.
Diger kablosuz aglardan bir parazit
varsa kanal numarasini degistirin.
Onerilen kanallar:

ABD bdlgesi: 1, 6, 11.

Avrupa: 1, 7, 13.

30-92 Password

Aralik: fonksiyon:
Size [8-48] Kablosuz ag parolasini girin. Parola
related* uzunlugu: 8-48 karakter.

30-97 Wifi Timeout Action

Aralik: fonksiyon: Yerel referans (el ile modu) veya uzaktan referans (oto. modu)
Size [0.05 -1 5] Kilitli rotor kosulu algilamast icin kablosuz baglanti ile ayarlandiysa ve baglanti kesildiyse gercek-
related* zaman periyodunu girin. Diisiik lestirilecek eylemi secin.
parametre degeri daha hizl Secenek: fonksiyon:
algilama saglar. [0] * Do Nothing Frekans dénstiiriicti ilave bir
eylemde bulunmaz.
3.26.2 30-8 * Uyumluluk [1] Stop Motor Frekans donustiriici motoru
y
durdurur (motor, kablosuz baglanti
30-81 Fren Rezistérii (ohm) ile baslatildiysa).
Aralik: fonksiyon:
Size [5- Fren rezistoriini Q cinsinden
related* 65535.00 virgiilden sonra 2 basamakli olarak
Ohm] ayarlayin. Bu deger,
parametre 2-13 Fren Giicii izleme
dahilinde fren direncine gelen gticu
izlemek icin kullanilir.
3.26.3 30-9* Wifi LCP
Kablosuz LCP 103' konfiglire etmek icin parametreler.
30-90 SSID
Aralik: fonksiyon:
Size [1-32] Kablosuz ag adini girin (SSID).
related* Varsayilan deger: Danfoss_<Serial
number of the frequency
converter>. Seri numarasi
parametre 15-51 Frekans
Déndisttirticii Seri Numarasi iginde
yer alir.
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3.27 31-** Bypass Sec. Parametreleri 31-19 Uzaktan Etkn. By-pass

Secenek: fonksiyon:
Elektronik olarak kontrol edilen by-pass secenedi panosu ¢ y
VLT® By-pass Secenedi MCO 104'iin konfigiirasyonu icin ol Devre Disi

[1] Etkin
parametre grubu.

31-00 Bypass Modu
Secenek: fonksiyon:

[0] * Surticu By-pass isletim modunu segin:
Frekans donustiriici motoru isletir.

[1] Bypass Motor by-pass modunda tam hizda
calisabilir.

31-01 Bypass Basl. Siiresi Gckm

Aralik: fonksiyon:

30 s* [0 - 60 s] By-pass calistir komutu aldiginda ve
motoru tam hizda baslattiginda
zamandaki zaman gecikmesini
ayarlayin. Kalan zamani gosteren
geri sayim zamanlayicisi.

31-02 Bypass Al. Suresi Gckm

Aralik: fonksiyon:

0 s* [0 - 300 s] Frekans donusturtctyd durduran
bir alarmin verildigi zaman icinde
ve motorun otomatik olarak by-pass
kontrolline gectigi zamanda zaman
gecikmesini ayarlayin. Zaman
gecikmesi 0 olarak ayarlandiysa
frekans donusturtict alarmi motoru
otomai olarak by-pass kontroliine
gegirmez.

31-03 Test Modu Etknlstrm

Secenek: fonksiyon:
[0] * Devre Disl Test modu devreden cikarildi.
[1 Etkin Frekans donustiurtct acik devrede

test edilirken, motor by-pass'ta
cahsir. Bu modda, LCP by-pass'in
baslatiimasini/durdurulmasini
kontrol etmez.

31-10 By-pass Durum Sozciigii

Aralik: fonksiyon:
0* [0 - 65535 ] | By-pass durumunu onaltili olarak
gorintdler.

31-11 Calisma Saatleri By-pass
Aralik: fonksiyon:

0 h* [0 - Motorun by-pass modunda calistigi
2147483647 h] | saati gorintiiler. Sayag

parametre 15-07 Calisma Saatleri
Sayacini Sifirla igerisinde sifirla-
nabilir. Frekans donusturict
kapatildiginda, deger kaydedilir.
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3.28 35-** Sensor Giris Se¢enegi
Parametreler

3.28.1 35-0* Sicak. Giris Modu (MCB 114)

35-00 Term. X48/4 Sic. Birim

Sicaklik girisi X48/4 ayarlari ve okumalariyla kullanilacak birimi
segin:

Secenek: fonksiyon:

[60] * °C

[160] °F

35-01 Term. X48/4 Girig Tipi

Giris X48/4'te algilanan sicaklik sensori tipini goriintileyin:

Secenek: fonksiyon:
[0] * Bagl degil

[1] PT100 2 telli

[3] PT1000 2 telli

[5] PT100 3 telli

[7] PT1000 3 telli

35-02 Term. X48/7 Sic. Birim

Sicaklik girisi X48/7 ayarlari ve okumalariyla kullanilacak birimi

secin:

Secenek: fonksiyon:
[60] * °C

[160] °F

35-03 Term. X48/7 Giris Tipi

Giris X48/7'de algilanan sicaklik sensorii tipini gorintileyin:

Secenek: fonksiyon:
[0] * Bagl degil

[1] PT100 2 telli

[3] PT1000 2 telli

[5] PT100 3 telli

[7] PT1000 3 telli

35-04 Term. X48/10 Sic. Birim

Sicaklik girisi X48/10 ayarlari ve okumalariyla kullanilacak birimi

segin:

Secenek: fonksiyon:
[60] * °C

[160] °F

35-05 Term. X48/10 Giris Tipi

Giris X48/10'da algilanan sicaklik sensorii tipini goriintileyin:

35-06 Sicaklik Sensorii Alarm islevi

Alarm islevini segin:

Secenek: fonksiyon:
[0] * Bagl degil

[1] PT100 2 telli

[3] PT1000 2 telli

[5] PT100 3 telli

[7] PT1000 3 telli

and trip

Secenek: fonksiyon:
[0] Kapali
[2] Durdurma
[5] * Durd. ve al.
ver.
[27] Forced stop

3.28.2 35-1* Sic. Giris X48/4 (MCB 114)

35-14 Term. X48/4 Filtre Zaman Sabiti

Aralik:

fonksiyon:

0.005 s*

[0.005 - 10 s]

Filtre stre sabitini girin. Bu, terminal
X48/4'teki elektriksel paraziti
baskilayan birinci dereceden bir low
pass (dusuk geciren) filtre zaman
sabitidir. Yiiksek bir zaman sabiti
dederi sonimlemeyi artirir, ancak
ayni zamanda filtredeki zaman
gecikmesini de artirir.

35-15 Term. X48/4 Sic. Monitor

Bu parametre, terminal X48/4 icin sicaklik monitoriini
etkinlestirme veya devreden ¢ikarma imkani sunar. Sicakhk
sinirlart parametre 35-16 Term. X48/4 Diisiik Sic. Sinir ve
parametre 35-17 Term. X48/4 Yiiksek Sic. Sinir 6gelerinde ayarla-

nabilir.

Secenek: fonksiyon:
[0] * Devre Digi

[1] Etkin

35-16 Term. X48/4 Diisiik Sic. Sinir

Terminal X48/4'te sicaklik sensoriiniin normal isletimi icin

beklenen minimum sicaklik okumayi girin.

Aralik: fonksiyon:
Size [-50 - par.
related* 35-17 ]

35-17 Term. X48/4 Yiiksek Sic. Sinir

Terminal X48/4'te sicaklik sensoriiniin normal isletimi icin
beklenen maksimum sicaklik okumayi girin.

Aralik: fonksiyon:
Size [ par. 35-16 -
related* 204 ]
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3.28.3 35-2* Sic. Girig X48/7 (MCB 114)

Aralik:

35-24 Term. X48/7 Filtre Zaman Sabiti

fonksiyon:

0.005 s*

[0.005 - 10 s]

Filtre stire sabitini girin. Bu, terminal
X48/7'deki elektriksel paraziti
baskilayan birinci dereceden bir low
pass (disuk geciren) filtre zaman
sabitidir. Yuksek bir zaman sabiti
degeri sonuimlemeyi artirir, ancak
ayni zamanda filtredeki zaman
gecikmesini de artirir.

35-25 Term. X48/7 Sic. Monitor

Bu parametre, terminal X48/7 icin sicaklik monitérini
etkinlestirme veya devreden ¢ikarma imkani sunar. Sicakhk
sinirlari parametre 35-26 Term. X48/7 Diistik Sic. Sinir ve
parametre 35-27 Term. X48/7 Yiiksek Sic. Sinir 6gelerinde ayarla-

35-35 Term. X48/10 Sic. Monitor

Bu parametre, terminal X48/10 icin sicaklik monitorini
etkinlestirme veya devreden ¢ikarma imkani sunar. Sicakhk
sinirlari parametre 35-36 Term. X48/10 Diistik Sic. Sinir/
parametre 35-37 Term. X48/10 Yiiksek Sic. Sinir 6gelerinde ayarla-

nabilir.

Secenek: fonksiyon:
[0] * Devre Digi
[1] Etkin

35-36 Term. X48/10 Diisiik Sic. Sinir

Terminal X48/10'da sicaklik sensoriiniin normal isletimi icin
beklenen minimum sicaklik okumayi girin.

Aralk: fonksiyon:
Size [-50 - par.
related* 35-37]

35-37 Term. X48/10 Yiiksek Sic. Sinir

35-26 Term. X48/7 Diisiik Sic. Sinir

Aralik: fonksiyon:
Size [-50 - par. Terminal X48/7'de sicaklik
related* 35-27 1 sensorinin normal isletimi igin

beklenen minimum sicaklik okumayi
girin.

35-27 Term. X48/7 Yiiksek Sic. Sinir

Aralik: fonksiyon:
Size [ par. 35-26 - | Terminal X48/7'de sicakhk
related* 204 ] sensorinin normal isletimi igin

beklenen maksimum sicaklik
okumayi girin.

3.28.4 35-3* Sic. Girig X48/10 (MCB 114)

35-34 Term. X48/10 Filtre Zaman Sabiti

Aralik:

fonksiyon:

0.005 s*

[0.005 - 10 s]

Filtre stre sabitini girin. Bu, terminal
X48/10'daki elektriksel paraziti
baskilayan birinci dereceden bir low
pass (dusuk gegiren) filtre zaman
sabitidir. Yuksek bir zaman sabiti
degeri sonimlemeyi artirir, ancak
ayni zamanda filtredeki zaman
gecikmesini de artirir.

nabilir. Terminal X48/10'da sicaklik sensoriiniin normal isletimi icin
Secenek: fonksiyon: beklenen maksimum sicaklik okumay! girin.
[o] * Devre Digi Aralik: fonksiyon:
[1 Etkin Size [ par. 35-36 -
related* 204 ]

3.28.5 35-4* Analog Girisi X48/2 (MCB 114)

35-42 Term. X48/2 Diisuk Akim

Aralik: fonksiyon:
4 mA* [0 - par. parametre 35-44 Term. X48/2 Diistik
35-43 mA] Ref./Gerib. Degeri icinde ayarlanan

dustik referans degerine karsilik
gelen akimi (mA) girin.

parametre 6-01 Yiiklii Sifir Zaman
Asimi Islevi icerisindeki yukli sifir
zaman asimi islevini etkinlestirmek
icin degeri 2 mA'dan daha yuksek
ayarlayin.

35-43 Term. X48/2 Yiiksek Akim

Aralik: fonksiyon:
20 mA* [ par. 35-42 - | Yiiksek referans degerine karsilik
20 mA] gelen akimi (mA) girin

(parametre 35-45 Term. X48/2 Yiiksek
Ref./Gerib. Degeri icinde ayarlanan).

35-44 Term. X48/2 Diisiik Ref./Gerib. Degeri

Aralik: fonksiyon:

0 Referen- [-999999.999 | parametre 35-42 Term. X48/2 Diisiik

ceFeedback | - 999999.999 | Akim icerisinde ayarlanan voltaj

Unit* Reference- veya akima karsilik gelen referans
FeedbackUnit] | veya geri besleme degerini (RPM,

Hz, bar vb. cinsinden) girin.

276

Danfoss A/S © 05/2018 Tum haklari sakhdir.

MG200B42




Parametre Aciklamasi

Programlama Kilavuzu

35-45 Term. X48/2 Yiiksek Ref./Gerib. Degeri

Aralik: fonksiyon:

100 [-999999.999 | parametre 35-43 Term. X48/2 Yiiksek

Reference- |-999999.999 | Akim icerisinde ayarlanan voltaj

FeedbackU | Reference- veya akima karsilik gelen referans

nit* FeedbackUnit] | veya geri besleme degerini (RPM,
Hz, bar vb. cinsinden) girin.

Aralik:

35-46 Term. X48/2 Filtre Zaman Sabiti

fonksiyon:

0.005 s*

[0.005 - 10 s] | Filtre sure sabitini girin. Bu, terminal
X48/2'deki elektriksel paraziti
baskilayan birinci dereceden bir low
pass (disuk geciren) filtre zaman
sabitidir. Yiiksek bir zaman sabiti
degeri sonimlemeyi artirir, ancak
ayni zamanda filtredeki zaman
gecikmesini de artirir.

Secenek:

35-47 Term. X48/2 Yiklu Sifir

Bu parametre yuklu sifir gorintiilemenin etkinlestiriimesini

mimkin kilar.

fonksiyon:

[0]

Devre Disl

(-

Etkin
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4 Parametre Listeleri

4.1

Parametre Secenekleri

4.1.1 Varsayilan Ayarlar

isletim sirasindaki degisiklikler

TRUE (DOGRU), parametrenin frekans déndistiiriicii calisirken degistirilebilecegi anlamina gelir. FALSE (YANLIS), degisiklik
yapilabilmesi icin frekans dénustiriiciniin durdurulmasi gerektigi anlamina gelir.

4-set-up (4'lii kurulum)
Tum kurulumlar: Bu parametre, 4 kurulumun her birinde ayri ayri ayarlanabilir, dolayisiyla 1 tek parametrenin 4 farkh veri

degeri olabilir.

1'li kurulum: Veri degeri tim kurulumlarda ayni olur.

Yok

Varsayilan deger bulunmamaktadir.

Doniistiirme dizini

Bu, frekans donustiricilyle yazilirken veya okunurken kullanilan bir donistiirme sayisini belirtir.

Donst. [ 100 75

74 | 70 | 67

6 5 4 3 2 1 0 |-1]-2 -3 -4 -5 -6

dizini

Donst.| 1 [ 3600000 | 3600 60 [ 1/60 [ 1000000 | 100000 | 10000 | 1000 [ 100 | 10 [ 1 | 0.1 {0.01 | 0.001 [ 0.0001 | 0.00001 [ 0.000001
faktor

i

Tablo 4.1 Doniistiirme Dizini

Veri tiirt Aciklama Tip

2 Tam say! 8 Int8

3 Tam say1 16 Int16

4 Tam sayi 32 Int32

5 imzasiz 8 Uint8
6 imzasiz 16 Uint16

7 imzasiz 32 Uint32
9 GOrunur Dize VisStr
33 Normallestirilmis deger 2 bayt N2
35 16 boolean degiskeninin bit sirasi V2
54 Tarihsiz saat farki TimD

Tablo 4.2 Doniistirme Dizini Agiklamasi
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4.1.2 0-** isletim/Ekran
Par. Parametre agiklamasi Varsayilan deger 4-set-up (4'li |Iisletim sirasinda | Déniistiirme Tip
No. # kurulum) degisim dizini
0-0* Temel Ayarlar
0-01 |Dil [0] ingilizce 1 set-up TRUE - Uint8
0-02 Motor Hiz Birimi [0] RPM 2 set-ups FALSE - Uint8
0-03 |Bolgesel Ayarlar ExpressionLimit 2 set-ups FALSE - Uint8
0-04 |Ac¢mada isletim Durumu [0] Strdirme All set-ups TRUE - Uint8
[0] As Motor Hiz
0-05 | Yerel Mod Birimi Birimi 2 set-ups FALSE - Uint8
0-1* Kurulum isletimleri
0-10 | Etkin Kurulum [1] Kurlm 1 1 set-up TRUE - Uint8
0-11 Programlama Ayari [9] Etkin kurulum All set-ups TRUE - Uint8
0-12 | Bu Kurulum Suna Bagli [0] Bagh degil All set-ups FALSE - Uint8
0-13 | Okuma: Baglantili Kurulumlar 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
0-14 | Okuma: Prog. Kurulumlari /Kanal 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
0-15 |Readout: actual setup 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint8
0-2* LCP Ekrani
0-20 |Ekran Satin 1.1 Kuguk 1601 All set-ups TRUE - Uint16
0-21 Ekran Satirt 1.2 Kugiik 1662 All set-ups TRUE - Uint16
0-22 | Ekran Satin 1.3 Kuguk 1614 All set-ups TRUE - Uint16
0-23 | Ekran Satin 2 Buyuk 1613 All set-ups TRUE - Uint16
0-24 | Ekran Satin 3 Buyuk 1652 All set-ups TRUE - Uint16
0-25 Kisisel Menim ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 Uint16
0-3* LCP Ozel Okuma
0-30 Ozel Okuma Birimi [11 % All set-ups TRUE - Uint8
0-31 Ozel Okuma Min. Degeri ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Int32
100 CustomRea-
0-32 | Ozel Okuma Maks. Degeri doutUnit All set-ups TRUE -2 Int32
0-37 Ekran Metni 1 0 N/A 1 set-up TRUE VisStr[25]
0-38 Ekran Metni 2 0 N/A 1 set-up TRUE VisStr[25]
0-39 Ekran Metni 3 0 N/A 1 set-up TRUE VisStr[25]
0-4* LCP Tus Takimi
0-40 |LCP'de [Hand on] Anahtari [1] Devrede All set-ups TRUE - Uint8
0-41 LCP'de [Off] Anahtari [1] Devrede All set-ups TRUE - Uint8
0-42 |LCP'de [Auto on] Anahtar [1] Devrede All set-ups TRUE - Uint8
0-43 |LCP'de [Reset] Anahtari [1] Devrede All set-ups TRUE - Uint8
0-44 | LCP'de [Off/Reset] Anah. [1] Devrede All set-ups TRUE - Uint8
0-45 |LCP'de [Drive Bypass] Anahtari [1] Devrede All set-ups TRUE - Uint8
0-5* Kpyalama/Kydetme
0-50 |LCP Kopyasi [0] Kopyalama yok All set-ups FALSE - Uint8
0-51 Kurulum Kopyasi [0] Kopyalama yok All set-ups FALSE - Uint8
0-6* Parola
0-60 |Ana Meni Parolasi 100 N/A 1 set-up TRUE 0 Int16
0-61 Ana Menlye Parolasiz Erigsim [0] Tam erisim 1 set-up TRUE - Uint8
0-65 | Personel Menii Parolasi 200 N/A 1 set-up TRUE 0 Int16
0-66 |Kisisel Menlye Parolasiz Erisim [0] Tam erisim 1 set-up TRUE - Uint8
0-67 |Bus Parola Erisimi 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
0-7* Saat Ayarlar
0-70 |Tarih ve Saat ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 TimeOfDay
0-71 Tarih Bigimi ExpressionLimit 1 set-up TRUE - Uint8
0-72 Saat Bigimi ExpressionLimit 1 set-up TRUE - Uint8
0-73 | Saat Dilimi Denklestirme 0 min 2 set-ups FALSE 70 Int16
MG200B42 Danfoss A/S © 05/2018 Tim haklar sakhdir. 279




Dt

Parametre Listeleri VLT® AQUA Drive FC 202

0-74 Yaz Saati/Yaz [0] Kapal 1 set-up TRUE - Uint8
0-76 | Yaz Saati/Yaz Baglangici ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 TimeOfDay
0-77 | Yaz Saati/Yaz Bitisi ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 TimeOfDay
0-79 |Saat Arizasi ExpressionLimit 1 set-up TRUE - Uint8
0-81 Cahisma Gunleri ExpressionLimit 1 set-up TRUE - Uint8
0-82 | Ek Calisma Ginleri ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 TimeOfDay
0-83 | Ek Cahsilmayan Guinler ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 TimeOfDay
0-84 | Time for Fieldbus 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
0-85 |Summer Time Start for Fieldbus 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
0-86 |Summer Time End for Fieldbus 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
0-89 |Tarih ve Saat Okumasi 0 N/A All set-ups TRUE 0 VisStr[25]
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4.1.3 1-** Yik ve Motor

Par. Parametre agiklamasi Varsayilan deger 4-set-up (4'li |Iisletim sirasinda | Doniistiirme Tip
No. # kurulum) degisim dizini
1-0* Genel Ayarlar
1-00 | Konfiglirasyon Modu ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
1-01 Motor Kontrol prensibi [1] WC+ All set-ups FALSE - Uint8
[3] Otomatik Enerji
1-03 | Tork Karakteristikleri Optim. VT All set-ups TRUE - Uint8
1-04 | Asin Yik Modu [1] Normal tork All set-ups FALSE - Uint8
1-06 |Saat Yoninde [0] Normal All set-ups FALSE - Uint8
1-1* Motor Seg¢imi
1-10 | Motor Yapisi [0] Asenkron All set-ups FALSE - Uint8
1-1* VVC+ PM/SYN RM
1-14 | S6nlimlenme Kazanci ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Int16
1-15 Dustik Hiz Filtre Siresi Sabiti ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint16
1-16 | Yiiksek Hiz Filtre Suresi Sabiti ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint16
1-17 | Voltaj filtre siresi sabiti ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Uint16
1-2* Motor Verileri
1-20 Motor Gici [kW] ExpressionLimit All set-ups FALSE 1 Uint32
1-21 Motor Giici [HP] ExpressionLimit All set-ups FALSE -2 Uint32
1-22 | Motor Voltaji ExpressionLimit All set-ups FALSE Uint16
1-23 | Motor Frekansi ExpressionLimit All set-ups FALSE Uint16
1-24 | Motor Akimi ExpressionLimit All set-ups FALSE -2 Uint32
1-25 | Motor Nominal Hizi ExpressionLimit All set-ups FALSE 67 Uint16
1-26 | Nominal Motor Torku ExpressionLimit All set-ups FALSE -1 Uint32
1-28 | Motor Donis Kontroli [0] Kapal All set-ups FALSE - Uint8
1-29 | Otomatik Motor Adaptasyonu (AMA) [0] Kapal All set-ups FALSE - Uint8
1-3* Gelis. Motor Ver.
1-30 Stator Direnci (Rs) ExpressionLimit All set-ups FALSE -4 Uint32
1-31 Rotor Direnci (Rr) ExpressionLimit All set-ups FALSE -4 Uint32
1-33 | Stator Kagak Reaktansi (X1) ExpressionLimit All set-ups FALSE -4 Uint32
1-34 | Rotor Kacak Reaktansi (X2) ExpressionLimit All set-ups FALSE -4 Uint32
1-35 Ana Reaktans (Xh) ExpressionLimit All set-ups FALSE -4 Uint32
1-36 Demir Kaybi Direnci (Rfe) ExpressionLimit All set-ups FALSE -3 Uint32
1-37 | d-eksen Endiiktansi (Ld) ExpressionLimit All set-ups FALSE -6 Int32
1-38 | g-axis Inductance (Lq) ExpressionLimit All set-ups FALSE -6 Int32
1-39 | Motor Kutuplar ExpressionLimit All set-ups FALSE Uint8
1-40 | 1000 RPM'de geri EMF ExpressionLimit All set-ups FALSE Uint16
1-44 | d-axis Inductance Sat. (LdSat) ExpressionLimit All set-ups FALSE -6 Int32
1-45 | g-axis Inductance Sat. (LgSat) ExpressionLimit All set-ups FALSE -6 Int32
1-46  |Konum Algilama Kazanci 120 % All set-ups TRUE 0 Uint16
1-47 Torque Calibration [0] Off All set-ups TRUE - Uint8
1-48 |Inductance Sat. Point ExpressionLimit All set-ups FALSE Int16
1-49 | g-axis Inductance Sat. Point ExpressionLimit All set-ups FALSE Uint16
1-5% Yiik Bagimsiz Ayari
1-50 | Sifir Hizda Motor Miknatislamasi 100 % All set-ups TRUE 0 Uint16
1-51 Min Hizda Normal Miknatislama [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
1-52 | Min Hizda Normal Miknatislama [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
1-55 | V/f Karakteristikleri - V ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
1-56 | V/f Karakteristigi - f ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
1-58 |Hizli Baslatma Test Darbeleri Akimi ExpressionLimit All set-ups FALSE Uint16
1-59  |Hizli Baslatma Test Darbeleri Frekansi ExpressionLimit All set-ups FALSE Uint16
1-6* Yiik Bagimli Ayari
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1-60 |Duslk Hiz Yik Dengeleme 100 % All set-ups TRUE Int16
1-61 Yuksek Hiz Yuk Dengeleme 100 % All set-ups TRUE Int16
1-62 |Kayma Dengeleme 0 % All set-ups TRUE Int16
1-63 |Kayma Dengeleme Zaman Sabiti ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint16
1-64 |Rezonans Sonimlenmesi ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint16
1-65 Rezonans Sénimlenmesi Zaman Sabiti 5ms All set-ups TRUE -3 Uint8
1-66 | Dusuk Hizda Min. Akim ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint8
1-7* Baglatma Ayarlam.

1-70 |Baslatma Modu ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
1-71 Bslt. gecikm. 00 s All set-ups TRUE -1 Uint16
1-72 | Baglatma islevi ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
1-73  |Donen Mot. Yakalama ExpressionLimit All set-ups FALSE - Uint8
1-77  |Kompresor Baslatma Maks. Hizi [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
1-78 |Kompresor Baslatma Maks. Hizi [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
1-79 | Komprsor Bagltmdn Alarm Mks. Sure 0s All set-ups TRUE -1 Uint16
1-8* Durdurma Ayarla.

1-80 |Durdurmada islev [0] Yanasma All set-ups TRUE - Uint8
1-81 Durdurmada islev icin Min Hiz [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
1-82 | Durdurmada islev icin Min Hiz [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
1-86 Alarm Hizi Alt Sinirt [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
1-87 Alarm Hizi Alt Sinin [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
1-9* Motor Sicakhgi

1-90 | Motor Termal Korumasi ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
1-91 Motor Dis Fani [0] Hayir All set-ups TRUE - Uint8
1-93 | Termistor Kaynadi [0] Hicbiri All set-ups TRUE - Uint8
1-94 | ATEX ETR curlim. speed reduction 0 % 2 set-ups TRUE -1 Uint16
1-95 KTY Sensor Turd [0] KTY Sensori 1 All set-ups TRUE - Uint8
1-96 |KTY Termistdr Kaynadi [0] Higbiri All set-ups TRUE - Uint8
1-97  |KTY Esik diizeyi 80 °C 1 set-up TRUE 100 Int16
1-98 ATEX ETR interpol. points freq. ExpressionLimit 1 set-up TRUE -1 Uint16
1-99 | ATEX ETR interpol points current ExpressionLimit 2 set-ups TRUE 0 Uint16
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4.1.4 2-** Frenler

Par. Parametre agiklamasi Varsayilan deger 4-set-up (4'li |Iisletim sirasinda | Déniistiirme Tip
No. # kurulum) degisim dizini

2-0* DC Fren

2-00 |DC Tutc/Onc Isitm Akimi 50 % All set-ups TRUE Uint8
2-01 DC Fren Akimi 50 % All set-ups TRUE Uint16
2-02 [DC Frenleme Sdresi 10s All set-ups TRUE -1 Uint16
2-03 DC Fren Dvr. Girme Hizi [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
2-04 DC Fren Dvr. Girme Hizi [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
2-06 |Park Akimi 50 % All set-ups TRUE 0 Uint16
2-07  |Park Suresi 3s All set-ups TRUE -1 Uint16
2-1* Fren Enerji islevi

2-10 |Fren islevi ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
2-11 Fren Direnci (ohm) ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint16
2-12 | Fren Guci Sinin (kW) ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint32
2-13  |Fren Giicii izZleme [0] Kapali All set-ups TRUE - Uint8
2-15 | Fren kontroli [0] Kapali All set-ups TRUE - Uint8
2-16 | AC fren Maks. Akim 100 % All set-ups TRUE -1 Uint32
2-17 | Asin Voltaj Denetimi [2] Etkin All set-ups TRUE - Uint8
2-19 | Over-voltage Gain 100 % All set-ups TRUE 0 Uint16
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4.1.5 3-** Referans / Rampalar

Par. Parametre agiklamasi Varsayilan deger 4-set-up (4'li |Iisletim sirasinda | Déniistiirme Tip
No. # kurulum) degisim dizini
3-0* Referans Sinirlari
3-02 | Minimum Referans ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Int32
3-03 |Maksimum Referans ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Int32
3-04 |Referans islev [0] Toplam All set-ups TRUE - Uint8
3-1* Referanslar
3-10 |Onceden Ayarli Referans 0 % All set-ups TRUE -2 Int16
3-11 Arlk. Clst. Hizi [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
[0] Ele Bagh /
3-13 | Referans Sitesi Otomatik All set-ups TRUE - Uint8
3-14 |Onceden Ayarli Goreli Referans 0 % All set-ups TRUE -2 Int32
3-15 Referans 1 Kaynagi [1] Analog giris 53 All set-ups TRUE - Uint8
3-16 Referans 2 Kaynagi [0] islev yok All set-ups TRUE - Uint8
3-17 | Referans 3 Kaynagi [0] islev yok All set-ups TRUE - Uint8
3-19 | Arlk. Clst. Hizi [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
3-4* Rampa 1
3-41 Rampa 1 Hizlanma Siresi ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-42  |Rampa 1 Yavaslama Siresi ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-5* Rampa 2
3-51 Rampa 2 Hizlanma Siresi ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-52  |Rampa 2 Yavaslama Siresi ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-8* Diger Rampalar
3-80 | Aralikli Calistirma Rampa Suresi ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-81 Hizli Durdurma Rampa Sduresi ExpressionLimit 2 set-ups TRUE -2 Uint32
3-84 [Initial Ramp Time 0s All set-ups TRUE -2 Uint16
3-85 [Check Valve Ramp Time 0s All set-ups TRUE -2 Uint16
3-86 [Check Valve Ramp End Speed [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
3-87 | Check Valve Ramp End Speed [HZ] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
3-88 |Final Ramp Time 0s All set-ups TRUE -2 Uint16
3-9% Dijital Pot.metresi
3-90 |Adim Boyutu 0.10 % All set-ups TRUE -2 Uint16
3-91 Rampa Siresi 1s All set-ups TRUE -2 Uint32
3-92 [Gug Geri Yukleme [0] Kapah All set-ups TRUE - Uint8
3-93 | Maksimum Sinir 100 % All set-ups TRUE Int16
3-94 | Minimum Sinir 0 % All set-ups TRUE Int16
3-95 Rampa Gecikmesi ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 TimD
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4.1.6 4-** Sinirlar / Uyarilar

Par. Parametre agiklamasi Varsayilan deger 4-set-up (4'li |Iisletim sirasinda | Déniistiirme Tip
No. # kurulum) degisim dizini
4-1* Motor Sinirlan
4-10 | Motor Hizi Yoni [0] Saat yoniinde All set-ups FALSE - Uint8
4-11 Motor Hizi Alt Sinin [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
4-12 | Motor Hizi Alt Sinir [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
4-13 Motor Hizi Ust Sinirt [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
4-14  |Motor Hizi Ust Sinin [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
4-16 | motor modda moment limiti ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
4-17  |jeneratdér modda moment limiti 100 % All set-ups TRUE -1 Uint16
4-18 | Akim Sinin ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint32
4-19 | Maks. Cikis Frekansi ExpressionLimit All set-ups FALSE -1 Uint16
4-5* Bitisik Uyarilar
4-50 |Uyan Akim Dustk 0A All set-ups TRUE -2 Uint32
4-51 Uyan Akim Yiiksek ImaxVLT (P1637) All set-ups TRUE -2 Uint32
4-52 | Uyari Hiz Dustik 0 RPM All set-ups TRUE 67 Uint16
outputSpeed-
4-53 | Uyan Hiz Yuksek HighLimit (P413) All set-ups TRUE 67 Uint16
4-54 | Uyari Referans Disuik -999999.999 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
4-55 | Uyan Referans Yiiksek 999999.999 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
-999999.999
ReferenceFeed-
4-56 | Uyan Geri Besleme Duslik backUnit All set-ups TRUE -3 Int32
999999.999 Referen-
4-57 | Uyan Geri Besleme Yiksek ceFeedbackUnit All set-ups TRUE -3 Int32
4-58 Eksik Motor Fazi Islevi [2] Alarm 100 ms All set-ups TRUE - Uint8
4-6* Hiz By-pass
4-60 |[RPM]'den By-pass Hizi ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
4-61 Bypass Hizi ilk [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
4-62 | [RPM]'ye By-pass Hizi ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
4-63 Bypass Hizi Son [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
4-64 | Yari Oto Bypass Kurulumu [0] Kapal All set-ups FALSE - Uint8
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4.1.7 5-** Dijital Giris/Cikis

Par. Parametre agiklamasi Varsayilan deger 4-set-up (4'li |Iisletim sirasinda | Déniistiirme Tip
No. # kurulum) degisim dizini
5-0* Dijital G/C modu

[0] PNP - 24V'de

5-00 |Dijital G/C Modu Etkin All set-ups FALSE - Uint8
5-01 Terminal 27 Modu [0] Giris All set-ups TRUE - Uint8
5-02 [Terminal 29 Modu [0] Giris All set-ups TRUE - Uint8
5-1* Dijital Girigler
5-10 [Terminal 18 Dijital Giris ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-11 Terminal 19 Dijital Giris ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-12 | Terminal 27 Dijital Giris ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-13 | Terminal 29 Dijital Giris ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-14 | Terminal 32 Dijital Giris ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-15 | Terminal 33 Dijital Giris ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-16 | Terminal X30/2 Dijital Giris ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-17 | Terminal X30/3 Dijital Giris ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-18 |Terminal X30/4 Dijital Giris ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
[1] Gav. Durd.
5-19 |Ter. 37 Guvenli Durd. Alarmi 1 set-up TRUE - Uint8
5-20 |Terminal X46/1 Dijital Giris ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-21 |Terminal X46/3 Dijital Giris ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-22  |Terminal X46/5 Dijital Giris ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-23 |Terminal X46/7 Dijital Giris ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-24 | Terminal X46/9 Dijital Giris ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-25 | Terminal X46/11 Dijital Giris ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-26 | Terminal X46/13 Dijital Giris ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-3* Dijital Cikislar
5-30 |Terminal 27 Dijital Cikis [0] isletim yok All set-ups TRUE - Uint8
5-31 Terminal 29 dijital Cikis [0] isletim yok All set-ups TRUE - Uint8
5-32 | Term. X30/6 Diji. Cikis (MCB 101) [0] isletim yok All set-ups TRUE - Uint8
5-33 | Term. X30/7 Diji. Cikis (MCB 101) [0] isletim yok All set-ups TRUE - Uint8
5-4* Roleler
5-40 |islev Rolesi ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-41 Acik Gecikme, Role 0.01 s All set-ups TRUE -2 Uint16
5-42 | Kapal Gecikme, Role 0.01 s All set-ups TRUE -2 Uint16
5-5* Darbe Girisi
5-50 |Terminal 29 Dusiik Frekans 100 Hz All set-ups TRUE 0 Uint32
5-51 |Terminal 29 Yiiksek Frekans 100 Hz All set-ups TRUE 0 Uint32
0 ReferenceFeed-
5-52 | Terminal 29 Disiik Ref./Gerib. Degeri backUnit All set-ups TRUE -3 Int32
100 ReferenceFeed-
5-53 |Terminal 29 Yiiksek Ref./Gerib. Degeri backUnit All set-ups TRUE -3 Int32
5-54 | Darbe Filtresi Zaman Sabiti #29 100 ms All set-ups FALSE -3 Uint16
5-55 | Terminal 33 Duslik Frekans 100 Hz All set-ups TRUE 0 Uint32
5-56 | Terminal 33 Yiksek Frekans 100 Hz All set-ups TRUE 0 Uint32
0 ReferenceFeed-
5-57 |Terminal 33 Diisiik Ref./Gerib. Degeri backUnit All set-ups TRUE -3 Int32
100 ReferenceFeed-
5-58 |Terminal 33 Yiiksek Ref./Gerib. Degeri backUnit All set-ups TRUE -3 Int32
5-59 [Darbe Filtresi Zaman Sabiti #33 100 ms All set-ups FALSE -3 Uint16
5-6* Darbe Cikisi
5-60 |Termina| 27 Darbe Cikis Degiskeni [0] isletim yok All set-ups TRUE - Uint8
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5-62 | Darbe Cikis Maks. Frek #27 5000 Hz All set-ups TRUE 0 Uint32
5-63 | Terminal 29 Darbe Cikis Degiskeni [0] isletim yok All set-ups TRUE - Uint8
5-65 Darbe Cikis Maks. Frek #29 5000 Hz All set-ups TRUE 0 Uint32
5-66 | Terminal X30/6 Darbe Cikis Degiskeni [0] isletim yok All set-ups TRUE - Uint8
5-68 |Darbe Cikis Maks. Frek # X30/6 5000 Hz All set-ups TRUE 0 Uint32

5-8* Girig/Cikis Segenekleri
AHF Tutucu Yeniden Baglanti

5-80 |Gecikmesi 25s 2 set-ups TRUE 0 Uint16
5-9* Denetlenen Bus

5-90 |Dijital ve Role Bus Denetimi 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
5-93 [Darbe Cikis #27 Bus Denetimi 0 % All set-ups TRUE -2 N2
5-94 Darbe Cikis #27 Zmn Asm. On Ayari 0 % 1 set-up TRUE -2 Uint16
5-95 | Darbe Cikis #29 Bus Denetimi 0 % All set-ups TRUE -2 N2
5-96 |Darbe Cikis #29 Zmn Asm. On Ayari 0 % 1 set-up TRUE -2 Uint16
5-97 |Darbe Cikis #X30/6 Bus Denetimi 0 % All set-ups TRUE -2 N2

Darbe Cikis #X30/6 Zmn Asm. On
5-98 [Ayar 0 % 1 set-up TRUE -2 Uint16
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4.1.8 6-** Analog Giris/Cikis

Par. Parametre agiklamasi Varsayilan deger 4-set-up (4'li |Iisletim sirasinda | Déniistiirme Tip

No. # kurulum) degisim dizini

6-0* Analog G/C Modu

6-00 | YUkIG Sifir Zaman Asimi Siresi 10s All set-ups TRUE 0 Uint8

6-01 Yiikli Sifir Zaman Asimi islevi [0] Kapal All set-ups TRUE - Uint8

6-02 | Yangin Modu Yikli Sifir Zmn As. isl. [0] Kapal All set-ups TRUE - Uint8

6-1* Analog Giris 53

6-10 | Terminal 53 Duslk Voltaj 0.07 V All set-ups TRUE -2 Int16

6-11 Terminal 53 Yiksek Voltaj 10V All set-ups TRUE -2 Int16

6-12 | Terminal 53 Dusiik Akim 4 mA All set-ups TRUE -5 Int16

6-13 | Terminal 53 Yiiksek Akim 20 mA All set-ups TRUE -5 Int16
0 ReferenceFeed-

6-14 | Terminal 53 Dustk Ref./Gerib. Degeri backUnit All set-ups TRUE -3 Int32

6-15 | Terminal 53 Yiiksek Ref./Gerib. Degeri ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Int32

6-16 |Terminal 53 Filtre Zaman Sabiti 0.005 s All set-ups TRUE -3 Uint16

6-17 | Terminal 53 Yukla Sifir [1] Etkin All set-ups TRUE - Uint8

6-2* Analog Giris 54

6-20 |Terminal 54 Dusiik Voltaj 0.07 V All set-ups TRUE -2 Int16

6-21 |Terminal 54 Yuksek Voltaj 10V All set-ups TRUE -2 Int16

6-22 | Terminal 54 Dugsik Akim 4 mA All set-ups TRUE -5 Int16

6-23 | Terminal 54 Yiksek Akim 20 mA All set-ups TRUE -5 Int16
0 ReferenceFeed-

6-24 | Terminal 54 Dusuik Ref./Gerib. Degeri backUnit All set-ups TRUE -3 Int32
100 ReferenceFeed-

6-25 |Terminal 54 Yiiksek Ref./Gerib. Degeri backUnit All set-ups TRUE -3 Int32

6-26 | Terminal 54 Filtre Zaman Sabiti 0.005 s All set-ups TRUE -3 Uint16

6-27 Terminal 54 Yuklu Sifir [1] Etkin All set-ups TRUE - Uint8

6-3* Analog Giris X30/11

6-30 | Terminal X30/11 Duslik Voltaj 0.07 V All set-ups TRUE -2 Int16

6-31 | Terminal X30/11 Yiksek Voltaj 10V All set-ups TRUE -2 Int16
0 ReferenceFeed-

6-34 | Term. X30/11 Dusuk Ref./Gerib. Degeri backUnit All set-ups TRUE -3 Int32

Term. X30/11 Yuksek Ref./Gerib. 100 ReferenceFeed-

6-35 Degeri backUnit All set-ups TRUE -3 Int32

6-36 | Term. X30/11 Filtresi Zaman Sabiti 0.005 s All set-ups TRUE -3 Uint16

6-37 Term. X30/11 YuklG Sifir [1] Etkin All set-ups TRUE - Uint8

6-4* Analog Giris X30/12

6-40 | Terminal X30/12 Dusuk Voltaj 0.07 V All set-ups TRUE -2 Int16

6-41 | Terminal X30/12 Yiksek Voltaj 10V All set-ups TRUE -2 Int16
0 ReferenceFeed-

6-44 | Term. X30/12 Dustik Ref./Gerib. Degeri backUnit All set-ups TRUE -3 Int32

Term. X30/12 Yiksek Ref./Gerib. 100 ReferenceFeed-

6-45 |Degeri backUnit All set-ups TRUE -3 Int32

6-46 | Term. X30/12 Filtresi Zaman Sabiti 0.005 s All set-ups TRUE -3 Uint16

6-47 Term. X30/12 Yuklu Sifir [1] Etkin All set-ups TRUE - Uint8

6-5* Analog Cikis 42
[100] Gikis frekansi

6-50 |Terminal 42 Cikis 0-100 All set-ups TRUE - Uint8

6-51 | Terminal 42 Cikis Min. Olcegi 0 % All set-ups TRUE -2 Int16

6-52 | Terminal 42 Cikis Maks. Olcegi 100 % All set-ups TRUE -2 Int16

6-53 | Terminal 42 Cikis Bus Denetimi 0 % All set-ups TRUE -2 N2

6-54 |Term. 42 Cks Zaman Asimi On Ayari 0 % 1 set-up TRUE -2 Uint16
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6-55 |Ana|og Cikis Filtresi [0] Kapal 1 set-up TRUE - Uint8
6-6* Analog Cikis X30/8
6-60 | Terminal X30/8 Cikis [0] isletim yok All set-ups TRUE - Uint8
6-61 Terminal X30/8 Min. Olcegi 0 % All set-ups TRUE -2 Int16
6-62 | Terminal X30/8 Maks. Olcegi 100 % All set-ups TRUE -2 Int16
6-63 | Terminal x30/8 Cikis Bus Denetimi 0 % All set-ups TRUE -2 N2
Term. x30/8 Cks Zaman Asimi On
6-64 | Ayar 0 % 1 set-up TRUE -2 Uint16
6-7* Analog Cikis 3
6-70 | Terminal X45/1 Cikisi [0] isletim yok All set-ups TRUE - Uint8
6-71 | Terminal X45/1 Min. Olcegi 0 % All set-ups TRUE -2 Int16
6-72 |Terminal X45/1 Maks. Olcegi 100 % All set-ups TRUE -2 Int16
6-73 | Terminal X45/1 Bus Denetimi 0% All set-ups TRUE -2 N2
6-74 | Trmnl X45/1 Gikis Zaman Agimi On 0 % 1 set-up TRUE -2 Uint16
6-8* Analog Cikis 4
6-80 |Terminal X45/3 Cikisi [0] isletim yok All set-ups TRUE - Uint8
6-81 |Terminal X45/3 Min. Olcegi 0 % All set-ups TRUE -2 Int16
6-82 | Terminal X45/3 Maks. Olcegi 100 % All set-ups TRUE -2 Int16
6-83 | Terminal x45/3 Bus Denetimi 0 % All set-ups TRUE -2 N2
Term. X45/3 Cks Zaman Agimi On
6-84 | Ayar 0 % 1 set-up TRUE -2 Uint16
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4.1.9 8-** |letisim ve Secenekler

Par. Parametre agiklamasi Varsayilan deger 4-set-up (4'li |Iisletim sirasinda | Déniistiirme Tip
No. # kurulum) degisim dizini
8-0* Genel Ayarlar
[0] Dijital ve kont.
8-01 Kontrol Sitesi sozc. All set-ups TRUE - Uint8
8-02 |Kontrol Kaynagi ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
8-03 Kontrol Zmn Asm Srs ExpressionLimit 1 set-up TRUE -1 Uint32
8-04 |Kontrol Zmn Asm islevi [0] Kapal 1 set-up TRUE - Uint8
[1] Kurulumu
8-05 [Zaman Asimi islevi sonu strdirme 1 set-up TRUE - Uint8
8-06 |Kntrl Zmn Asmn Sfrl [0] Sifirlama All set-ups TRUE - Uint8
8-07 | Tani Tetikleyicisi [0] Devre Disi Birak 2 set-ups TRUE - Uint8
8-08 |Okuma Filtrelemesi ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
8-1* Kontrol Ayarlari
8-10 Kontrol Profili [0] FC profili All set-ups TRUE - Uint8
8-13 | Konf. Yapilabilen Durum Sézc. STW [1] Varsayilan Profil All set-ups TRUE - Uint8
Konfigtire Edilebilir Kontrol Sézctigii
8-14 |CTW [1] Varsayilan Profil 2 set-ups TRUE - Uint8
8-17 | Configurable Alarm and Warningword [0] Off All set-ups TRUE - Uint16
8-3* FC Bagl. Nok. Ayar.
8-30 |Protokol ExpressionLimit 1 set-up TRUE - Uint8
8-31 Adres ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 Uint8
8-32 |Baud Hizi ExpressionLimit 1 set-up TRUE - Uint8
8-33 | Denklik / Dur Bitleri ExpressionLimit 1 set-up TRUE - Uint8
8-35 Minimum Yanit Gecikmesi 10 ms 1 set-up TRUE -3 Uint16
8-36 | Maks. Yanit Gecikmesi ExpressionLimit 1 set-up TRUE -3 Uint16
8-37 |Maksimum Inter-Char Gecikmesi ExpressionLimit 1 set-up TRUE -5 Uint16
8-4* FC MC protokol seti
[1] Standart
8-40 |Telegram secimi telegram 1 2 set-ups TRUE - Uint8
8-42 | PCD yazma konfiglirasyonu ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint16
8-43 | PCD okuma konfigiirasyonu ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint16
8-5* Dijital/Bus
8-50 |Serbest Se¢im [3] Mantik OR All set-ups TRUE - Uint8
8-51 Hizli Durdurma Segimi [4] Disabled All set-ups TRUE - Uint8
8-52 DC Fren Segimi ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
8-53  |Baslatma Seg¢imi [3] Mantik OR All set-ups TRUE - Uint8
8-54 | Ters Cevirme Segimi [0] Dijital giris All set-ups TRUE - Uint8
8-55 | Kurulum Secimi [3] Mantik OR All set-ups TRUE - Uint8
8-56 |Onceden Ayarl Referans Secimi [3] Mantik OR All set-ups TRUE - Uint8
8-8* FC Bgl. Nok. Tani.
8-80 |Bus Mesaj Sayimi 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
8-81 Bus Hata Sayimi 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
8-82 |Alinan Uydu Mesaji 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
8-83 |Uydu Hata Sayimi 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
8-9* Bus Aralikli Calist.
8-94 | Bus Gerib. 1 0 N/A 1 set-up TRUE 0 N2
8-95 Bus Gerib. 2 0 N/A 1 set-up TRUE 0 N2
8-96 |Bus Gerib. 3 0 N/A 1 set-up TRUE 0 N2
8-97 |Response Error Codes 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
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4.1.10 9-** PROFIdrive

Par. Parametre agiklamasi Varsayilan deger 4-set-up (4'li |Iisletim sirasinda | Doniistiirme Tip
No. # kurulum) degisim dizini
9-00 | Ayar noktasl 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
9-07 | Gergek Deger 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-15 PCD Yazma Konfiglirasyonu ExpressionLimit 1 set-up TRUE - Uint16
9-16 |PCD Okuma Konfiglirasyonu ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint16
9-18 |Digim Adresi 126 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint8
9-22 [Telegram Segimi [100] None 1 set-up TRUE - Uint8
9-23  |Sinyaller icin Parametreler 0 All set-ups TRUE - Uint16
9-27 Parametre Diizenleme [1] Etkin 2 set-ups FALSE - Uint16
[1] Déngusel mas.
9-28 |Stire¢ Kontroll etkin. 2 set-ups FALSE - Uint8
9-31 Glvenli Adres 0 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint16
9-44 | Ariza Mesaji Sayaci 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
9-45 | Ariza Kodu 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
9-47 | Ariza Numarasi 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
9-52 | Ariza Durumu Sayaci 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
9-53 | Profibus Uyar Soézctugu 0 N/A All set-ups TRUE 0 V2
[255] Baud hizi
9-63 | Gercek Baud Hizi bulunamadi All set-ups TRUE - Uint8
9-64 |Strici Kimligi 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
9-65 Profil Numarasi 0 N/A All set-ups TRUE 0 OctStr[2]
9-67 | Kontrol Sozciigii 1 0 N/A All set-ups FALSE 0 V2
9-68 | Durum Soézcligu 1 0 N/A All set-ups TRUE 0 V2
9-70 Programming Set-up [9] Etkin kurulum All set-ups TRUE - Uint8
9-71 Profibus Veri Deger. Kaydet [0] Kapal All set-ups TRUE - Uint8
9-72  |Surlcu Sifirla [0] Eylem yok 1 set-up FALSE - Uint8
9-75 DO Tanimi 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
9-80 |Tanimlanmis Parametreler (1) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-81 Tanimlanmis Parametreler (2) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-82 Tanimlanmis Parametreler (3) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-83 Tanimlanmis Parametreler (4) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-84 [Tanimlanmis Parametreler (5) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-85 |Defined Parameters (6) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-90 |[Degistirilen Parametreler (1) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-91 Degistirilen Parametreler (2) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-92 | Degistirilen Parametreler (3) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-93 | Degistirilen parametreler (4) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-94 | Degistirilen parametreler (5) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-99 | Profibus Revizyon Sayaci 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
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4.1.11 10-** CAN Fieldbus

Par. Parametre agiklamasi Varsayilan deger 4-set-up (4'li |Iisletim sirasinda | Doniistiirme Tip
No. # kurulum) degisim dizini

10-0* Ortak Ayarlar

10-00 |CAN Protokoli [1] DeviceNet 2 set-ups FALSE - Uint8
10-01 |Baud Hizi Segimi ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
10-02 | MAC Kimligi ExpressionLimit 2 set-ups TRUE 0 Uint8
10-05 |Okuma iletim Hatasi Sayaci 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint8
10-06 |Okuma Alma Hatasi Sayaci 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint8
10-07 |Okuma Bus Kapall Sayaci 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint8
10-1* Aygit Agi

10-10 |Sureg Verisi Turd Secimi ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
10-11 |[Sureg Verisi Konfig Yazma ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint16
10-12 |Sureg Verisi Konfig Okuma ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint16
10-13 |Uyari Parametresi 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
10-14 |Net Referans [0] Kapali 2 set-ups TRUE - Uint8
10-15 |Net Kontrol [0] Kapal 2 set-ups TRUE - Uint8
10-2* COS Filtreleri

10-20 |[COS Filtresi 1 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
10-21 | COS Filtresi 2 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
10-22 | COS Filtresi 3 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
10-23 | COS Filtresi 4 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
10-3* Parametre Erigimi

10-30 |Dizi Dizini 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint8
10-31 | Veri Degerlerini Depola [0] Kapal All set-ups TRUE - Uint8
10-32 |Devicenet Revizyonu ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint16
10-33 |Her Zaman Depola [0] Kapal 1 set-up TRUE - Uint8
10-34 |DeviceNet Uriin Kodu ExpressionLimit 1 set-up TRUE Uint16
10-39 |Devicenet F Parametreleri 0 N/A All set-ups TRUE Uint32
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4.1.12 13-** Smart Logic

Par. Parametre agiklamasi Varsayilan deger 4-set-up (4'li |Iisletim sirasinda | Déniistiirme Tip
No. # kurulum) degisim dizini

13-0* SLC Ayarlari

13-00 |SL Denetleyici Modu ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
13-01 |Baslatma Olayi ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
13-02 |Durdurma Olayi ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
13-03 [SLClyi sifirla [0] SLC'yi sifirlama All set-ups TRUE - Uint8
13-1* Karsilastincilar

13-10 |Karsilastirici Isletimi ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
13-11 | Karsilastirict Operatori ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
13-12 | Karsilastirict Degeri ExpressionLimit 2 set-ups TRUE -3 Int32
13-1* RS Flip Flops

13-15 |RS-FF Operand S ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
13-16 |RS-FF Operand R ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
13-2* Zamanlayicilar

13-20 |[SL Denetleyici Suresi ExpressionLimit 1 set-up TRUE -3 TimD
13-4* Mantik Kurallari

13-40 | Mantik Kurali Boolean 1 ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
13-41 | Mantik Kurali Operator 1 ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
13-42 | Mantik Kurali Boolean 2 ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
13-43 | Mantik Kurali Operator 2 ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
13-44 | Mantik Kurali Boolean 3 ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
13-5* Durumlar

13-51 | SL Denetleyici Olayi ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
13-52 | SL Denetleyici Eylemi ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
13-9* User Defined Alerts

13-90 | Alert Trigger [0] Yanhs 2 set-ups TRUE - Uint8
13-91 |Alert Action [0] Info 2 set-ups TRUE - Uint8
13-92 | Alert Text ExpressionLimit 2 set-ups TRUE 0 VisStr[20]
13-9* User Defined Readouts

13-97 | Alert Alarm Word 0 N/A All set-ups FALSE Uint32
13-98 | Alert Warning Word 0 N/A All set-ups FALSE Uint32
13-99 |Alert Status Word 0 N/A All set-ups FALSE Uint32
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4.1.13 14-** Ozel islevler
Par. Parametre agiklamasi Varsayilan deger 4-set-up (4'li |Iisletim sirasinda | Déniistiirme Tip
No. # kurulum) degisim dizini
14-0* Cevirici Anahtrima
14-00 |Anahtarlama deseni ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
14-01 |Anahtarlama Frekansi ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
14-03 | Asirt modulasyon [1] Agik All set-ups FALSE - Uint8
14-04 |PWM Rasgele [0] Kapal All set-ups TRUE - Uint8
14-1* Mains Failure
14-10 |Sebeke Kesintisi [0] islev yok All set-ups FALSE - Uint8
14-11 | Sebeke Arizasinda Sebeke Voltaji ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint16
14-12 | Sebeke Dengesizliginde islev [3] Azalt All set-ups TRUE - Uint8
14-14 | Kin. Back-up Time-out 60 s All set-ups TRUE 0 Uint8
14-15 | Kin. Back-up Trip Recovery Level ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Uint32
14-16 |Kin. Back-up Gain 100 % All set-ups TRUE 0 Uint32
14-2* islevleri Sifirla

[10] Otom. sifirlama
14-20 (Sifirlama Modu x 10 All set-ups TRUE - Uint8
14-21 | Oto. Ynd. Baslatma Zamani 10 s All set-ups TRUE 0 Uint16
14-22 |isletim Modu [0] Normal isletim All set-ups TRUE - Uint8
14-23 | Tir Kodu Ayar ExpressionLimit 2 set-ups FALSE - Uint16
14-24 | Akim Sinirinda Alarm Gecikmesi 60 s All set-ups TRUE 0 Uint8
14-25 | Moment Sinirinda Alarm Gecikmesi 60 s All set-ups TRUE 0 Uint8
14-26 |Cevirici Arizasinda Alarm Gecikmesi ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint8
14-28 | Uretim Ayarlar [0] Eylem yok All set-ups TRUE - Uint8
14-29 |Servis Kodu 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
14-3* Akim Sinin Kntroli
14-30 | Akim Siniri kontr., Oransal Kazang 100 % All set-ups FALSE 0 Uint16
14-31 | Akim Siniri Den., Entegrasyon Siresi ExpressionLimit All set-ups FALSE -3 Uint16
14-32 | Akim Sinirn Den., Filtre Suresi ExpressionLimit All set-ups FALSE -4 Uint16
14-4* Enerji Optimizasyn
14-40 |VT Dizeyi 66 % All set-ups FALSE Uint8
14-41 | AEO Minimum Miknatislama ExpressionLimit All set-ups TRUE Uint8
14-42 | Minimum AEO Frekansi ExpressionLimit All set-ups TRUE Uint8
14-43 | Motor Cosphi ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint16
14-5* Ortam
14-50 |RFI Filtresi [1] Acik 1 set-up FALSE - Uint8
14-51 |DC Baglant Telafisi ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
14-52 | Fan Denetimi [0] Otomatik All set-ups TRUE - Uint8
14-53 |Fan Monitori [1] Uyarn All set-ups TRUE - Uint8
14-55 | Cikis Filtresi [0] Filtresiz 1 set-up FALSE - Uint8
14-56 |Kapasitans Gikis Filtresi ExpressionLimit All set-ups FALSE -7 Uint16
14-57 |Enduiktans Cikis Filtresi ExpressionLimit All set-ups FALSE -6 Uint16
14-58 |Voltage Gain Filter 100 % All set-ups TRUE Uint16
14-59 | Cevirici Birimlerinin Gercek Sayisi ExpressionLimit 1 set-up FALSE Uint8
14-6* Oto. Azalt.
14-60 |Asin Sicaklik islevi [1] Azalt All set-ups TRUE - Uint8
14-61 | Cevirici Asin Yik Islevi [1] Azalt All set-ups TRUE - Uint8
14-62 | Cev. Asiri Yuk Azaltma Akimi 95 % All set-ups TRUE 0 Uint16
14-8* Secenekler
14-80 |Harici 24VDC ile Saglanan Secenek | [0] Hayir 2 set-ups FALSE - Uint8
14-9* Hata Ayarlan
14-90 |Ar|za Duzeyi | ExpressionLimit 1 set-up TRUE - Uint8
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4.1.14 15-** Saruca Bilgisi

Par. Parametre agiklamasi Varsayilan deger 4-set-up (4'li |Iisletim sirasinda | Doniistiirme Tip
No. # kurulum) degisim dizini

15-0* isletim Verileri

15-00 |isletim Saatleri 0h All set-ups FALSE 74 Uint32
15-01 |Calisma Saatleri 0h All set-ups FALSE 74 Uint32
15-02 |kWh Sayaci 0 kWh All set-ups FALSE 75 Uint32
15-03 | Acma Sayisi 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
15-04 | Asiri Sicakliklar 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
15-05 | Asint Voltajlar 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
15-06 [kWh Sayacini Sifirla [0] Sifirlama All set-ups TRUE - Uint8
15-07 |[Calisma Saatleri Sayacini Sifirla [0] Sifirlama All set-ups TRUE - Uint8
15-08 |Baslangi¢ Sayisi 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
15-1* Veri Giinliik Ayarl.

15-10 |Gunlik Kaynagi 0 2 set-ups TRUE - Uint16
15-11 | Gunlik Araligi ExpressionLimit 2 set-ups TRUE -3 TimD
15-12 [Tetikleme Olay! [0] Yanls 1 set-up TRUE - Uint8
15-13 | Gunlik Modu [0] Surekli gunliik 2 set-ups TRUE - Uint8
15-14 | Tetikleme Oncesi Ornekler 50 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint8
15-15 |Service Log Sampling [0] Devre Disi 1 set-up TRUE - Uint8
15-2* Tarihsel Giinliik

15-20 [Tarihsel kayit: Olay 0 N/A All set-ups FALSE Uint8
15-21 |Tarihsel Giinlik: Deger 0 N/A All set-ups FALSE Uint32
15-22 |Tarihsel Glinliik: Zaman 0ms All set-ups FALSE -3 Uint32
15-23 |Tarihsel Gunlik: Tarih ve Saat ExpressionLimit All set-ups FALSE 0 TimeOfDay
15-3* Alarm Gnlg

15-30 [Alarm Gnlg: Hata Kodu 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
15-31 [Alarm Gnlg: Deger 0 N/A All set-ups FALSE 0 Int16
15-32 | Alarm Gnlg: Zaman O0s All set-ups FALSE 0 Uint32
15-33 | Alarm Gnlg: Tarih ve Saat ExpressionLimit All set-ups FALSE 0 TimeOfDay
15-34 | Alarm Log: Setpoint 0 ProcessCtrlUnit All set-ups FALSE -3 Int32
15-35 |Alarm Log: Feedback 0 ProcessCtrlUnit All set-ups FALSE -3 Int32
15-36 |Alarm Log: Current Demand 0 % All set-ups FALSE 0 Uint8
15-37 | Alarm Log: Process Ctrl Unit [0] All set-ups FALSE - Uint8
15-4* Siriicti Kimligi

15-40 |FC Tard 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[6]
15-41 |Glg Bolumi 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-42 |Voltaj 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-43 | Yazillim SGriamu 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr([5]
15-44 | Sirali Tur Kodu Dizesi 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[40]
15-45 | Gergek Tir Kodu Dizesi 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[40]
15-46 | Frek. Donustirtct Siralama Numarasi 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[8]
15-47 | Glg Karti Siralama No 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[8]
15-48 |LCP Kimlik Numarasi 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-49 | Yazilim Kimligi Kontrol Karti 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-50 | Yazilim Kimligi Gug¢ Karti 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-51 | Frekans Donustlriict Seri Numarasi 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[10]
15-53 | Glg Karti Seri Numarasi 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[19]
15-54 | Config File Name ExpressionLimit All set-ups FALSE 0 VisStr[16]
15-58 |SmartStart Dosya Adi ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 VisStr[16]
15-59 | CSIV Dosya Adi ExpressionLimit All set-ups FALSE 0 VisStr[16]
15-6* Secenek Kimligi

15-60 |Montaj Secenedi 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[30]
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15-61 |Segenek Yzl. Versiyonu 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-62 |Secenek Sira No 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr(8]
15-63 | Segenek Seri No 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[18]
15-70 |A Yuvasinda Secenek 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[30]
15-71 | A Yuvasi Secenedi Yazilim Strimi 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-72 | B Yuvasinda Secenek 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[30]
15-73 | B Yuvasi Segenegi Yazilm Sirimi 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-74 | CO Yuvasindaki Secenek 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[30]
15-75 | CO Yuvasi Secenedi Yazilim Strimu 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-76 |C1 Yuvasindaki Secenek 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[30]
15-77 | C1 Yuvasi Secenedi Yazilim Strimu 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-8* isletim Verileri Il

15-80 |Fan Calisma Saatleri 0h All set-ups TRUE 74 Uint32

15-81 |On Ayarli Calisma Saatleri 0h All set-ups TRUE 74 Uint32

15-9* Parametre Bilgisi

15-92 |Tanimli Parametreler 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16

15-93 |Degistirilen Parametreler 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16

15-98 |Slrlcl Tanimi 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[40]
15-99 |Parametre Metaveri 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
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4.1.15 16-** Veri Okumalari

Par. Parametre agiklamasi Varsayilan deger 4-set-up (4'li |Iisletim sirasinda | Déniistiirme Tip
No. # kurulum) degisim dizini
16-0* Genel Durum
16-00 |[Kontrol S6zctgi 0 N/A All set-ups TRUE 0 V2
0 ReferenceFeed-
16-01 |Referans [Birim] backUnit All set-ups TRUE -3 Int32
16-02 |Referans % 0 % All set-ups TRUE -1 Int16
16-03 | Durum Sézcugu 0 N/A All set-ups TRUE 0 V2
16-05 |Ana Gergek Deger [%] 0 % All set-ups TRUE -2 N2
0 CustomRea-
16-09 |Ozel Okuma doutUnit All set-ups TRUE -2 Int32
16-1* Motor Durumu
16-10 | Gug [kW] 0 kW All set-ups TRUE 1 Int32
16-11 | Glg [hp] 0 hp All set-ups TRUE -2 Int32
16-12 | Motor voltaji ov All set-ups TRUE -1 Uint16
16-13 |Frekans 0 Hz All set-ups TRUE -1 Uint16
16-14 | Motor Akimi 0A All set-ups TRUE -2 Int32
16-15 |Frekans [%] 0% All set-ups TRUE -2 N2
16-16 |Tork [Nm] 0 Nm All set-ups TRUE -1 Int32
16-17 |Hiz [RPM] 0 RPM All set-ups TRUE 67 Int32
16-18 | Motor Termal 0 % All set-ups TRUE Uint8
16-19 |KTY sensor sicakligi 0°C All set-ups TRUE 100 Int16
16-20 | Motor Agisi 0 N/A All set-ups TRUE Uint16
16-22 | Tork [%] 0 % All set-ups TRUE Int16
16-23 | Motor Shaft Power [kW] 0 kW All set-ups TRUE 1 Int32
16-24 |Calibrated Stator Resistance 0.0000 Ohm All set-ups TRUE -4 Uint32
16-26 |Gug Filtreli [kW] 0 kw All set-ups FALSE 0 Int32
16-27 |Gug Filtreli [hp] 0 hp All set-ups FALSE -3 Int32
16-3* Siirlicii Durumu
16-30 |DC Baglanti Voltaji oV All set-ups TRUE 0 Uint16
16-31 |System Temp. 0°C All set-ups TRUE 100 Int8
16-32 | Fren Enerjisi /s 0 kW All set-ups TRUE 0 Uint32
16-33 | Fren Enerijisi /2 dak 0 kW All set-ups TRUE 0 Uint32
16-34 |Sogutucu sicakhgi. 0°C All set-ups TRUE 100 Uint8
16-35 | Cevirici Termal 0 % All set-ups TRUE 0 Uint8
16-36 | Cvr. Nom. Akim ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
16-37 [Cvr. Maks. Akim ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
16-38 |SL Denetleyicisi Durumu 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint8
16-39 [Kntr. Karti Sicakhigi 0°C All set-ups TRUE 100 Uint8
16-40 | Glinlik Tamponu Dolu [0] Hayir All set-ups TRUE - Uint8
16-41 |LCP Alt Durum Satiri 0 N/A All set-ups TRUE VisStr[50]
16-42 |Service Log Counter 0 N/A All set-ups TRUE Uint8
16-45 | Motor Phase U Current 0A All set-ups TRUE -2 Int32
16-46 | Motor Phase V Current 0A All set-ups TRUE -2 Int32
16-47 | Motor Phase W Current 0A All set-ups TRUE -2 Int32
16-49 [Akim Arizasi Kaynagi 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint8
16-5* Ref. ve Gerib.
16-50 |Dis Referans 0 N/A All set-ups TRUE -1 Int16
16-52 | Geri Besleme [Birim] 0 ProcessCtrlUnit All set-ups TRUE -3 Int32
16-53 |Digi Pot Referansi 0 N/A All set-ups TRUE -2 Int16
16-54 | Geri Besleme 1 [Birim] 0 ProcessCtrlUnit All set-ups TRUE -3 Int32
16-55 | Geri Besleme 2 [Birim] 0 ProcessCtrlUnit All set-ups TRUE -3 Int32
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16-56 |Geri Besleme 3 [Birim] 0 ProcessCtrlUnit All set-ups TRUE -3 Int32
16-58 |PID Cikisi [%] 0 % All set-ups TRUE -1 Int16
16-59 | Adjusted Setpoint 0 ProcessCtrlUnit All set-ups TRUE -3 Int32
16-6* Grisler ve Cikiglar

16-60 | Dijital Giris 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
16-61 |Terminal 53 Anahtar Ayari [0] Akim All set-ups TRUE - Uint8
16-62 |Analog Giris 53 0 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
16-63 |Terminal 54 Anahtar Ayari [0] Akim All set-ups TRUE - Uint8
16-64 |Analog Giris 54 0 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
16-65 |Analog Cikis 42 [mA] 0 N/A All set-ups TRUE -3 Int16
16-66 | Dijital Cikis [bin] 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int16
16-67 |Darbe Grs #29 [Hz] 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
16-68 |Darbe Grs #33 [Hz] 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
16-69 |Darbe Cikisi #27 [Hz] 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
16-70 |Darbe Cikisi #29 [Hz] 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
16-71 |Role Cikisi [bin] 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
16-72 |Sayag¢ A 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
16-73 |Sayag B 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
16-75 |[Analog Grs X30/11 0 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
16-76 |Analog Grs X30/12 0 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
16-77 |Analog Cks X30/8 [mA] 0 N/A All set-ups TRUE -3 Int16
16-78 |Analog Cks X45/1 [mA] 0 N/A All set-ups FALSE -3 Int16
16-79 |Analog Cks X45/3 [mA] 0 N/A All set-ups FALSE -3 Int16
16-8* Fiel. ve FC Bg. Nk.

16-80 |Fieldbus CTW 1 0 N/A All set-ups TRUE 0 V2
16-82 |Fieldbus REF 1 0 N/A All set-ups TRUE 0 N2
16-84 |iltsm. Secenegi STW 0 N/A All set-ups TRUE 0 V2
16-85 |FC Baglanti Noktasi CTW 1 0 N/A All set-ups FALSE 0 V2
16-86 |FC Baglanti Noktasi REF 1 0 N/A All set-ups FALSE 0 N2
16-87 |Bus Readout Alarm/Warning 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
16-89 | Configurable Alarm/Warning Word 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
16-9* Tani Okumalari

16-90 |[Alarm Sozclgi 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
16-91 [Alarm Soézcugi 2 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
16-92 | Uyan S6zcugu 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
16-93 | Uyan S6zcugi 2 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
16-94 | Genisletilmis Durum Soézcigi 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
16-95 | Dis Durum Sézcugi 2 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
16-96 |[Bakim Sozclgi 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
16-97 |Alarm Word 3 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
16-98 |Warning Word 3 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
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4.1.16 18-** Bilgi ve Okmlr

Par. Parametre agiklamasi Varsayilan deger 4-set-up (4'li |Iisletim sirasinda | Déniistiirme Tip
No. # kurulum) degisim dizini

18-0* Bakim Giinligu

18-00 [Bakim Gunlugii: Oge 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint8
18-01 |Bakim Giinlugu: Eylem 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint8
18-02 |Bakim Gunlugi: Zaman O0s All set-ups FALSE 0 Uint32
18-03 |Bakim Gunlugu: Tarih ve Saat ExpressionLimit All set-ups FALSE 0 TimeOfDay
18-1* Yngn Modu Gnlg

18-10 |Yngn Modu Gnlg: Olay 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint8
18-11 |Yngn Modu Gnlg: Zaman 0s All set-ups FALSE 0 Uint32
18-12 | Yngn Modu Gnlg: Tarih ve Saat ExpressionLimit All set-ups FALSE 0 TimeOfDay
18-3* Grslr ve Ckslr

18-30 |Analog Girisi X42/1 0 N/A All set-ups FALSE -3 Int32
18-31 |Analog Girisi X42/3 0 N/A All set-ups FALSE -3 Int32
18-32 |Analog Girisi X42/5 0 N/A All set-ups FALSE -3 Int32
18-33 |Analog Cks X42/7 [V] 0 N/A All set-ups FALSE -3 Int16
18-34 |Analog Cks X42/9 [V] 0 N/A All set-ups FALSE -3 Int16
18-35 |Analog Cks X42/11 [V] 0 N/A All set-ups FALSE -3 Int16
18-36 |Analog Girig X48/2 [mA] 0 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
18-37 |Sic. Giris X48/4 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int16
18-38 |Sic. Girig X48/7 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int16
18-39 |Sic. Giris X48/10 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int16
18-5* Ref. ve Gerib.

18-50 |Sensérsijz Okuma [unit] | 0 SensorlessUnit All set-ups FALSE -3 Int32
18-6* Inputs & Outputs 2

18-60 |Digital Input 2 | 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
18-7* Rectifier Status

18-70 |Mains Voltage oV All set-ups TRUE 0 Uint16
18-71 | Mains Frequency 0 Hz All set-ups TRUE -1 Int16
18-72 | Mains Imbalance 0 % All set-ups TRUE -1 Uint16
18-75 |Rectifier DC Volt. oV All set-ups TRUE 0 Uint16
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4.1.17 20-** Surici Kapali Cevrimi

Par. Parametre agiklamasi Varsayilan deger 4-set-up (4'li |Iisletim sirasinda | Déniistiirme Tip
No. # kurulum) degisim dizini
20-0* Geri bildirim
20-00 |Gerib. 1 Kaynak [2] Analog giris 54 All set-ups TRUE - Uint8
20-01 |Geri Besleme 1 Cevrim [0] Dogrusal All set-ups FALSE - Uint8
20-02 |GeriBe. 1 Kaynak Birim ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
20-03 |Gerib. 2 Kaynak [0] Islev yok All set-ups TRUE - Uint8
20-04 |Geri Besleme 2 Cevrim [0] Dogrusal All set-ups FALSE - Uint8
20-05 |GeriBe. 2 Kaynak Birim ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
20-06 |Gerib. 3 Kaynak [0] islev yok All set-ups TRUE - Uint8
20-07 |Geri Besleme 3 Cevrim [0] Dogrusal All set-ups FALSE - Uint8
20-08 |GeriBe. 3 Kaynak Birim ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
20-12 |Referans/Geri Besleme Birimi ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
20-2* Geri besleme/Ayar noktasi
20-20 |Geri Besleme islevi [4] Maksimum All set-ups TRUE - Uint8
20-21 |Ayr Nkts 1 0 ProcessCtrlUnit All set-ups TRUE -3 Int32
20-22 |Ayr Nkts 2 0 ProcessCtrlUnit All set-ups TRUE -3 Int32
20-23 |Ayr Nkts 3 0 ProcessCtrlUnit All set-ups TRUE -3 Int32
20-5* DRC
20-50 |[Controller Selection [0] PID All set-ups TRUE - Uint8
20-52 |Gain Estimate 1.00 N/A All set-ups TRUE -2 Uint16
20-53 [Time Constant Estimate 1.000 s All set-ups TRUE -3 Uint32
20-54 [Deadtime Estimate 10.000 s All set-ups TRUE -3 Uint32
20-55 [Controller Gain ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint8
20-6* Sensorsiiz
20-60 |Sensorsiiz Birim ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
20-69 |Sensorsiiz Bilgiler 0 N/A All set-ups TRUE 0 VisStr[25]
20-7* PID Otomatik Ayari
20-70 [Kapali Cevrim Tari [0] Otomatik 2 set-ups TRUE - Uint8
20-71 |PID Performansi [0] Normal 2 set-ups TRUE - Uint8
20-72 |PID Cikis Degisikligi 0.10 N/A 2 set-ups TRUE -2 Uint16
-999999
20-73 | Minimum Geri Besleme Diizeyi ProcessCtrlUnit 2 set-ups TRUE -3 Int32
999999
20-74 |Maksimum Geri Besleme Diizeyi ProcessCtrlUnit 2 set-ups TRUE -3 Int32
20-79 |PID Otomatik Ayari [0] Disabled All set-ups TRUE - Uint8
20-8* PID Temel Ayarlari
20-81 |PID Normal/Ters Denetim [0] Normal All set-ups TRUE - Uint8
20-82 |PID Baslatma Hizi [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
20-83 |PID Baslatma Hizi [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
20-84 |Referans Bant Genisligi 5% All set-ups TRUE 0 Uint8
20-9* PID Denetleyici
20-91 |PID Doyg. Karsiti [1] Acik All set-ups TRUE - Uint8
20-93 |PID Orantili Kazang 2 N/A All set-ups TRUE -2 Uint16
20-94 |PID Enteg. Suresi 8s All set-ups TRUE -2 Uint32
20-95 |PID Fark Suresi 0s All set-ups TRUE -2 Uint16
20-96 |PID Fark Kazanci Siniri 5 N/A All set-ups TRUE -1 Uint16
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4.1.18 21-** Dis Kapali Cevrim

Par. Parametre agiklamasi Varsayilan deger 4-set-up (4'li |Iisletim sirasinda | Déniistiirme Tip
No. # kurulum) degisim dizini

21-0* Dis CL Otomatik Ayari

21-00 |Kapal Cevrim Turl [0] Otomatik 2 set-ups TRUE - Uint8
21-01 |PID Performansi [0] Normal 2 set-ups TRUE - Uint8
21-02 |PID Cikis Degisikligi 0.10 N/A 2 set-ups TRUE -2 Uint16
21-03 |Minimum Geri Besleme Diizeyi -999999 N/A 2 set-ups TRUE -3 Int32
21-04 |Maksimum Geri Besleme Diizeyi 999999 N/A 2 set-ups TRUE -3 Int32
21-09 |PID Otomatik Ayari [0] Devre Disi All set-ups TRUE - Uint8
21-1* Dig CL 1 Ref./Gerib.

21-10 |Dis 1 Ref./Gerib. Birimi [0] All set-ups TRUE - Uint8
21-11 |Dis 1 Min. Referans 0 ExtPID1Unit All set-ups TRUE -3 Int32
21-12 |Dis 1 Maks. Referans 100 ExtPID1Unit All set-ups TRUE -3 Int32
21-13 |Dis 1 Referans Kaynagi [0] islev yok All set-ups TRUE - Uint8
21-14 |Dis 1 Geri Bes. Kay. [0] islev yok All set-ups TRUE - Uint8
21-15 |Dis 1 Ayr Nok. 0 ExtPID1Unit All set-ups TRUE -3 Int32
21-17 |Dis 1 Referans [Birim] 0 ExtPID1Unit All set-ups TRUE -3 Int32
21-18 |Dis 1 Geri Besleme [Birim] 0 ExtPID1Unit All set-ups TRUE -3 Int32
21-19 |Dis 1 Cikis [%] 0 % All set-ups TRUE 0 Int32
21-2* Dis CL 1 PID

21-20 |Dis 1 Normal/Ters Denetim [0] Normal All set-ups TRUE - Uint8
21-21 |Dis 1 Orantili Kazang 0.50 N/A All set-ups TRUE -2 Uint16
21-22 |Dis 1 Enteg. Suresi 20s All set-ups TRUE -2 Uint32
21-23 [Dis 1 Fark Siresi 0s All set-ups TRUE -2 Uint16
21-24 |Dis 1 Fark Kazanci Sinini 5 N/A All set-ups TRUE -1 Uint16
21-26 |[Ext. 1 On Reference Bandwidth 5% All set-ups TRUE 0 Uint8
21-3* Dis CL 2 Ref./Gerib.

21-30 |Dis 2 Ref./Gerib. Birimi [0] All set-ups TRUE - Uint8
21-31 |Dis 2 Min. Referans 0 ExtPID2Unit All set-ups TRUE -3 Int32
21-32 |Dis 2 Maks. Referans 100 ExtPID2Unit All set-ups TRUE -3 Int32
21-33 |Dis 2 Referans Kaynagi [0] islev yok All set-ups TRUE - Uint8
21-34 |Dis 2 Geri Bes. Kay. [0] islev yok All set-ups TRUE - Uint8
21-35 |Dis 2 Ayr Nok. 0 ExtPID2Unit All set-ups TRUE -3 Int32
21-37 |Dis 2 Referans [Birim] 0 ExtPID2Unit All set-ups TRUE -3 Int32
21-38 |Dis 2 Geri Besleme [Birim] 0 ExtPID2Unit All set-ups TRUE -3 Int32
21-39 |Dis 2 Gikis [%] 0% All set-ups TRUE 0 Int32
21-4* Dis CL 2 PID

21-40 |Dis 2 Normal/Ters Denetim [0] Normal All set-ups TRUE - Uint8
21-41 |Dis 2 Orantili Kazang 0.50 N/A All set-ups TRUE -2 Uint16
21-42 |Dis 2 Enteg. Suresi 20 s All set-ups TRUE -2 Uint32
21-43 |Dis 2 Fark Suresi 0s All set-ups TRUE -2 Uint16
21-44 |Dis 2 Fark Kazanci Siniri 5 N/A All set-ups TRUE -1 Uint16
21-46 |Ext. 2 On Reference Bandwidth 5% All set-ups TRUE 0 Uint8
21-5*% Dis CL 3 Ref./Gerib.

21-50 |[Dis 3 Ref./Gerib. Birimi [0] All set-ups TRUE - Uint8
21-51 [Dis 3 Min. Referans 0 ExtPID3Unit All set-ups TRUE -3 Int32
21-52 [Dis 3 Maks. Referans 100 ExtPID3Unit All set-ups TRUE -3 Int32
21-53 |Dis 3 Referans Kaynagdi [0] Islev yok All set-ups TRUE - Uint8
21-54 |Dis 3 Geri Bes. Kay. [0] islev yok All set-ups TRUE - Uint8
21-55 |Dis 3 Ayr Nok. 0 ExtPID3Unit All set-ups TRUE -3 Int32
21-57 |Dis 3 Referans [Birim] 0 ExtPID3Unit All set-ups TRUE -3 Int32
21-58 |Dis 3 Geri Besleme [Birim] 0 ExtPID3Unit All set-ups TRUE -3 Int32
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21-59 | Dis 3 Cikis [%] | 0% All set-ups TRUE 0 Int32
21-6* Dis CL 3 PID

21-60 |Dis 3 Normal/Ters Denetim [0] Normal All set-ups TRUE - Uint8
21-61 |Dis 3 Orantili Kazang 0.50 N/A All set-ups TRUE -2 Uint16
21-62 |Dis 3 Enteg. Suresi 20 s All set-ups TRUE -2 Uint32
21-63 [Dis 3 Fark Siresi 0s All set-ups TRUE -2 Uint16
21-64 |Dis 3 Fark Kazanci Sinini 5 N/A All set-ups TRUE -1 Uint16
21-66 |Ext. 3 On Reference Bandwidth 5% All set-ups TRUE 0 Uint8
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4.1.19 22-** Uygl. Fonksiyonlar

Par. Parametre agiklamasi Varsayilan deger 4-set-up (4'li |Iisletim sirasinda | Doniistiirme Tip
No. # kurulum) degisim dizini
22-0* Cesitli
22-00 [Harici Kilit Gecikmesi 0s All set-ups TRUE 0 Uint16
22-01 |Glg Filtre Sdresi 0.50 s 2 set-ups TRUE -2 Uint16
22-2* Akis Yok Algilama
22-20 |Dusuk Gli¢ Oto. Ayari [0] Kapal All set-ups FALSE - Uint8
22-21 |Dustk Gug Algilama [0] Devre Disi All set-ups TRUE - Uint8
22-22 |[Duslk Hiz Algilama [0] Disabled All set-ups TRUE - Uint8
22-23 |Akis Yok islevi [0] Kapal All set-ups TRUE - Uint8
22-24 | Akis Yok Gec. 10s All set-ups TRUE 0 Uint16
22-26 |Kuru Pompa islevi [0] Kapali All set-ups TRUE - Uint8
22-27 |Kuru Pompa Gec. 10s All set-ups TRUE 0 Uint16
22-28 | Akis Yok Dustik Hiz [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
22-29 | Akis Yok Dustik Hiz [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
22-3* Akis Yok Gii¢ Ayari
22-30 |Akis Yok Guicu 0 kw All set-ups TRUE Uint32
22-31 |Gug Diizeltme Faktoru 100 % All set-ups TRUE 0 Uint16
22-32 |Dusuk Hiz [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
22-33 |Dusuk Hiz [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
22-34 |Dusuk Hiz Glict [kW] ExpressionLimit All set-ups TRUE 1 Uint32
22-35 |[Dustik Hiz Gict [HP] ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
22-36 |Yuksek Hiz [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
22-37 |Yuksek Hiz [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
22-38 |Yiksek Hiz Glict [kW] ExpressionLimit All set-ups TRUE 1 Uint32
22-39 |Yuksek Hiz Gucl [HP] ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
22-4* Uyku Modu
22-40 [Min. Calisma Suresi 60 s All set-ups TRUE Uint16
22-41 | Minimum Uyku Sdresi 30s All set-ups TRUE Uint16
22-42 |Uyanma Hizi [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
22-43 |Uyanma Hizi [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
22-44 |Uyan. Ref./FB Farki 10 % All set-ups TRUE Int8
22-45 | Ayar Noktasl itme 0% All set-ups TRUE Int8
22-46 |Maks. itme Siiresi 60 s All set-ups TRUE Uint16
22-5* Egri Sonu
22-50 |Egri Sonu islevi [0] Kapali All set-ups TRUE - Uint8
22-51 |Egri Sonu Gecikmesi 10s All set-ups TRUE 0 Uint16
22-6* Kopmus Kayis Algilama
22-60 |Kopmus Bant islevi [0] Kapal All set-ups TRUE - Uint8
22-61 |Kopmus Bant Torku 10 % All set-ups TRUE Uint8
22-62 |Kopmus Bant Gckm. 10 s All set-ups TRUE Uint16
22-7* Kisa Dongili Korumasi
22-75 |Kisa Déngi Korumasi [0] Devre Disi All set-ups TRUE - Uint8
start_to_start_min_
22-76 |Baslangig. Aras. Sire on_time (P2277) All set-ups TRUE Uint16
22-77 |Min. Calisma Suresi 0s All set-ups TRUE Uint16
22-78 |Min. Calisma Siiresi iptali [0] Devre Disl All set-ups FALSE - Uint8
22-79 |Min. Calisma Siiresi Iptal Degeri 0 ProcessCtrlUnit All set-ups TRUE -3 Int32
22-8* Akis Dengeleme
22-80 |Akis Dengeleme [0] Devre Disi All set-ups TRUE - Uint8
22-81 |Kare-Dogrusal Egri Yaklasik Degeri 100 % All set-ups TRUE 0 Uint8
22-82 [Calisma Noktasi Hesap. [0] Devre Disi All set-ups TRUE - Uint8
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22-83 | Akis Olmadiginda Hiz [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
22-84 | Akis Olmadiginda Hiz [HzZ] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
22-85 |[Tasarim Noktasinda Hiz [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
22-86 |Tasarim Noktasinda Hiz [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
22-87 | Akis Yok Hizinda Basing 0 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
22-88 |Oranli Hizda Basing 999999.999 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
22-89 |Tasarim Noktas. Akis 0 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
22-90 |Oranli Hizda Akis ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Int32
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4.1.20 23-** Siire Esasli islevler

Par. Parametre agiklamasi Varsayilan deger 4-set-up (4'li |Iisletim sirasinda | Doniistiirme Tip
No. # kurulum) degisim dizini
23-0* Zamanh Eylm.

TimeOfDay-
23-00 [ON Saati ExpressionLimit 2 set-ups TRUE 0 WoDate
23-01 |ON Eylemi [0] DEVRE DISI 2 set-ups TRUE - Uint8

TimeOfDay-
23-02 |OFF Saati ExpressionLimit 2 set-ups TRUE 0 WoDate
23-03 |OFF Eylemi [0] DEVRE DISI 2 set-ups TRUE - Uint8
23-04 |Tekrar Sayisi [0] Tum ginler 2 set-ups TRUE - Uint8
23-1* Bakim
23-10 |Bakim Ogesi [1] Motor yataklar 1 set-up TRUE - Uint8
23-11 |Bakim Eylemi [1] Yagla 1 set-up TRUE - Uint8
23-12 [Bakim Saat Esasi [0] Devre Disi 1 set-up TRUE - Uint8
23-13 |Bakim Zaman Araligi 1h 1 set-up TRUE 74 Uint32
23-14 |Bakim Tarih ve Saati ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 TimeOfDay
23-1* Bakim Sifirlama
23-15 |Bakim Sozcugini Sifirla [0] Sifirlama All set-ups TRUE - Uint8
23-16 |Bakim Metni 0 N/A 1 set-up TRUE 0 VisStr[20]
23-5* Enerji Gunligu
23-50 |Enerji Gunlik Cozunurluk [5] Son 24 Saat 2 set-ups TRUE - Uint8
23-51 |Do6nem Baslangici ExpressionLimit 2 set-ups TRUE 0 TimeOfDay
23-53 |Enerji Gnlg 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
23-54 | Enerji Gunliguna Sifirla [0] Sifirlama All set-ups TRUE - Uint8
23-6* Yoneltme
23-60 |Yon Degiskeni [2] Frekans [Hz] 2 set-ups TRUE - Uint8
23-61 |Surekli Bin Verileri 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
23-62 |Zamanh Bin Verileri 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
23-63 |Sureli Donem Baslangici ExpressionLimit 2 set-ups TRUE 0 TimeOfDay
23-64 |[Sureli Donem Bitisi ExpressionLimit 2 set-ups TRUE 0 TimeOfDay
23-65 [Minimum Bin Degeri ExpressionLimit 2 set-ups TRUE 0 Uint8
23-66 |Surekli Bin Verilerini Sifirla [0] Sifirlama All set-ups TRUE - Uint8
23-67 |Zamanl Bin Verilerini Sifirla [0] Sifirlama All set-ups TRUE - Uint8
23-8* Geri Od. Sayaci
23-80 |Gug Referans Faktori 100 % 2 set-ups TRUE 0 Uint8
23-81 |Enerji Maliyeti 1 N/A 2 set-ups TRUE -2 Uint32
23-82 |Yatinm 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
23-83 |Enerji Tasarruflar 0 kWh All set-ups TRUE 75 Int32
23-84 |Maliyet Tasarruflan 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
23-85 |CO2 Conversion Factor 500 g 2 set-ups TRUE -3 Uint16
23-86 |CO2 Reduction 0 kg All set-ups TRUE 0 Int32
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4.1.21 24-** Uygl. Fonksiyonlar 2

Par. Parametre agiklamasi Varsayilan deger 4-set-up (4'li |Iisletim sirasinda | Doniistiirme Tip
No. # kurulum) degisim dizini
24-0* Yangin Modu
24-00 |Yangin Modu islevi [0] Devre Disi 2 set-ups TRUE - Uint8
24-01 |Yangin Modu Konfigiirasyonu [0] Acik Cevrim All set-ups TRUE - Uint8
24-02 |Yangin Modu Birimi ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
24-03 |Emergency Mode Min Reference ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Int32
24-04 |Emergency Mode Max Reference ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Int32
24-05 |Yangin Modu Onc Ayar. Ref. 0 % All set-ups TRUE -2 Int16
24-06 |Yangin Modu Ref Kaynagi [0] islev yok All set-ups TRUE - Uint8
24-07 |Yangin Modu Geri Besleme Kaynagi [0] islev yok All set-ups TRUE - Uint8
[1]1 Onemli Alarmlari
24-09 |Yangin Modu Alarm isleme Ver 2 set-ups FALSE - Uint8
24-1* Siirlicii Bypass
24-10 |Siriici Bypass islevi [0] Devre Disi 2 set-ups TRUE - Uint8
24-11 |Surlcl Bypass Gecikme Siresi 0s 2 set-ups TRUE 0 Uint16
4.1.22 25-** Kademeli Dntlyc
Par. Parametre agiklamasi Varsayilan deger 4-set-up (4'lii |isletim sirasinda | Déniistiirme Tip
No. # kurulum) degisim dizini
25-0* Sistem Ayarlari
25-00 |Kademeli Dntlyc ExpressionLimit 2 set-ups FALSE - Uint8
25-02 Mtr Bsltm [0] Dogrudan Hatta 2 set-ups FALSE - Uint8
25-04 [Pompa Donglsl ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
25-05 |Sabit Brnc Pmpa ExpressionLimit 2 set-ups FALSE - Uint8
25-06 |Pompa Sayisi 2 N/A 2 set-ups FALSE 0 Uint8
25-2* Bant Gnslg Ayrlr.
25-20 |AsmiIndrm Bant Gnslg ExpressionLimit All set-ups TRUE Uint8
25-21 | Ggrsz KIm Bnt Gnslg 100 % All set-ups TRUE 0 Uint8
casco_staging_band
25-22 |Sabit Hzl Bant Gnslgi width (P2520) All set-ups TRUE 0 Uint8
25-23 |SBW Asmindrm Gckms 15s All set-ups TRUE 0 Uint16
25-24 |SBW Gr AsmIndrm Gckms 15 s All set-ups TRUE 0 Uint16
25-25 |OBW Sdresi 10 s All set-ups TRUE 0 Uint16
25-26 |Aks Yok Geri Asmindr [0] Devre Disi All set-ups TRUE - Uint8
25-27 |Asama islevi ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
25-28 |Asama Islev Suresi 15s All set-ups TRUE 0 Uint16
25-29 |Geri Asmindrm islevi ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
25-30 |Geri Asmindrm islev Siiresi 15s All set-ups TRUE 0 Uint16
25-4* AsmIndrm Ayar.
25-40 |Yavaslama Gecikmesi 10s All set-ups TRUE -1 Uint16
25-41 |Hizlanma Gecikmesi 2s All set-ups TRUE -1 Uint16
25-42 | AsmIndrm Esigi ExpressionLimit All set-ups TRUE Uint8
25-43 | Geri AsmIndrm Esigi ExpressionLimit All set-ups TRUE Uint8
25-44 | Asmindrm Hizi [RPM] 0 RPM All set-ups TRUE 67 Uint16
25-45 [Asmindrm Hizi [Hz] 0 Hz All set-ups TRUE -1 Uint16
25-46 | Geri Asmindrm Hizi [RPM] 0 RPM All set-ups TRUE 67 Uint16
25-47 | Geri Asmindrm Hizi [Hz] 0 Hz All set-ups TRUE -1 Uint16
25-49 |Staging Principle [0] Normal All set-ups FALSE - Uint8
25-5* Gegis Ayarlari
25-50 |Brnc Pompa Gegisi ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
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25-51 | Gegis Olayi [0] Dis All set-ups TRUE - Uint8

25-52 | Gegis Sure Aralig 24 h All set-ups TRUE 74 Uint16

25-53 | Gegis Zamanlayici Dgr 0 N/A All set-ups TRUE 0 VisStr[7]

TimeOfDay-

25-54 |Gecis On. Belirlenen Siresi ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 WoDate

25-55 |Yik < %50 ise Degistir [1] Etkin All set-ups TRUE - Uint8

25-56 |Gegiste Asamalandirma Modu [0] Yavas All set-ups TRUE - Uint8

25-58 |Snrk Pmp Clstrm Gckms 0.1s All set-ups TRUE -1 Uint16

25-59 [Sbkd Clstrm Gckms 05s All set-ups TRUE -1 Uint16

25-8* Durum

25-80 |Kademe Durumu 0 N/A All set-ups TRUE 0 VisStr[25]

25-81 |Pmp Durumu 0 N/A All set-ups TRUE 0 VisStr[25]

25-82 |Brnc Pmp 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint8

25-83 [Role Durumu 0 N/A All set-ups TRUE 0 VisStr[4]

25-84 |Pmp ACIK Srs 0h All set-ups TRUE 74 Uint32

25-85 |Role ACIK Srs 0h All set-ups TRUE 74 Uint32

25-86 |Role Syclrn Sifirla [0] Sifirlama All set-ups TRUE - Uint8

25-9*% Servis

25-90 |Pompa Kilidi [0] Kapal All set-ups TRUE - Uint8

25-91 |Manuel Gegis 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint8

4.1.23 26-** Analog G/C Secn.

Par. Parametre aciklamasi Varsayilan deger 4-set-up (4'lii |Iisletim sirasinda | Déniistiirme Tip

No. # kurulum) degisim dizini

26-0* Analog G/C Modu

26-00 |Terminal X42/1 Modu [1] Voltaj All set-ups TRUE - Uint8

26-01 |Terminal X42/3 Modu [1] Voltaj All set-ups TRUE - Uint8

26-02 |Terminal X42/5 Modu [1] Voltaj All set-ups TRUE - Uint8

26-1* Analog Girisi X42/1

26-10 |Terminal X42/1 Disuk Voltaj 0.07 V All set-ups TRUE -2 Int16

26-11 |Terminal X42/1 Yiiksek Voltaj 10V All set-ups TRUE -2 Int16
0 ReferenceFeed-

26-14 |Term. X42/1 Dusuk Ref./Gerib. Degeri backUnit All set-ups TRUE -3 Int32
100 ReferenceFeed-

26-15 |Term. X42/1 Yiiksek Ref./Gerib. Degeri backUnit All set-ups TRUE -3 Int32

26-16 |Term. X42/1 Filtre Zaman Sabiti 0.005 s All set-ups TRUE -3 Uint16

26-17 |Term. X42/1 YUuklu Sifir [1] Etkin All set-ups TRUE - Uint8

26-2* Analog Girisi X42/3

26-20 |Terminal X42/3 Dusuk Voltaj 0.07 V All set-ups TRUE -2 Int16

26-21 |Terminal X42/3 Yiiksek Voltaj 10V All set-ups TRUE -2 Int16
0 ReferenceFeed-

26-24 |Term. X42/3 Dusuk Ref./Gerib. Degeri backUnit All set-ups TRUE -3 Int32
100 ReferenceFeed-

26-25 |Term. X42/3 Yiiksek Ref./Gerib. Degeri backUnit All set-ups TRUE -3 Int32

26-26 |Term. X42/3 Filtre Zaman Sabiti 0.005 s All set-ups TRUE -3 Uint16

26-27 |Term. X42/3 Yuklu Sifir [1] Etkin All set-ups TRUE - Uint8

26-3* Analog Girisi X42/5

26-30 |Terminal X42/5 Duslk Voltaj 0.07 V All set-ups TRUE -2 Int16

26-31 |Terminal X42/5 Yiiksek Voltaj 10V All set-ups TRUE -2 Int16
0 ReferenceFeed-

26-34 |Term. X42/5 Dusuk Ref./Gerib. Degeri backUnit All set-ups TRUE -3 Int32
100 ReferenceFeed-

26-35 |Term. X42/5 Yiiksek Ref./Gerib. Degeri backUnit All set-ups TRUE -3 Int32
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26-36 |Term. X42/5 Filtre Zaman Sabiti 0.005 s All set-ups TRUE -3 Uint16
26-37 |Term. X42/5 Yukla Sifir [1] Etkin All set-ups TRUE - Uint8
26-4* Analog Cikis X42/7
26-40 |Terminal X42/7 Cikisi [0] isletim yok All set-ups TRUE - Uint8
26-41 |Terminal X42/7 Min. Olcegi 0 % All set-ups TRUE -2 Int16
26-42 |Terminal X42/7 Maks. Olcegi 100 % All set-ups TRUE -2 Int16
26-43 | Terminal X42/7 Bus Denetimi 0 % All set-ups TRUE -2 N2
26-44 |Terminal X42/7 Zaman Asimi On Ayari 0 % 1 set-up TRUE -2 Uint16
26-5* Analog Cikis X42/9
26-50 |Terminal X42/9 Cikisi [0] isletim yok All set-ups TRUE - Uint8
26-51 |Terminal X42/9 Min. Olcegi 0 % All set-ups TRUE -2 Int16
26-52 |Terminal X42/9 Maks. Olcegi 100 % All set-ups TRUE -2 Int16
26-53 |Terminal X42/9 Bus Denetimi 0% All set-ups TRUE -2 N2
26-54 |Terminal X42/9 Zaman Asimi On Ayari 0 % 1 set-up TRUE -2 Uint16
26-6* Analog Cikis X42/11
26-60 |Terminal X42/11 Cikisi [0] isletim yok All set-ups TRUE - Uint8
26-61 |Terminal X42/11 Min. Olcegi 0 % All set-ups TRUE -2 Int16
26-62 |Terminal X42/11 Maks. Olcegi 100 % All set-ups TRUE -2 Int16
26-63 |Terminal X42/11 Bus Denetimi 0 % All set-ups TRUE -2 N2
Terminal X42/11 Zaman Asimi On
26-64 |Ayari 0% 1 set-up TRUE -2 Uint16
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4.1.24 29-** Water Application Functions

Par. Parametre agiklamasi Varsayilan deger 4-set-up (4'li |Iisletim sirasinda | Déniistiirme Tip
No. # kurulum) degisim dizini
29-0* Pipe Fill
29-00 |Pipe Fill Enable [0] Devre Disi 2 set-ups FALSE - Uint8
29-01 |Pipe Fill Speed [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
29-02 | Pipe Fill Speed [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
29-03 | Pipe Fill Time 0s All set-ups TRUE -2 Uint32
0.001
29-04 |Pipe Fill Rate ProcessCtrlUnit All set-ups TRUE -3 Int32
29-05 |Filled Setpoint 0 ProcessCtrlUnit All set-ups TRUE -3 Int32
29-06 |No-Flow Disable Timer 0s All set-ups TRUE -2 Uint32
29-07 |Filled setpoint delay 0s All set-ups TRUE -1 Uint16
29-1* Deragging Function
29-10 |Derag Cycles ExpressionLimit 2 set-ups FALSE 0 Uint32
29-11 |[Derag at Start/Stop [0] Off 1 set-up TRUE - Uint8
29-12 |Deragging Run Time 0s All set-ups TRUE 0 Uint16
29-13 |Derag Speed [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
29-14 |Derag Speed [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
29-15 |Derag Off Delay 10 s All set-ups TRUE Uint16
29-16 |Derag Counter 0 N/A All set-ups TRUE Uint32
29-17 |Reset Derag Counter [0] Sifirlama All set-ups TRUE - Uint8
29-2* Derag Power Tuning
29-20 |Derag Power[kW] 0 kW All set-ups TRUE 1 Uint32
29-21 |Derag Power[HP] 0 hp All set-ups TRUE -2 Uint32
29-22 |Derag Power Factor 200 % All set-ups TRUE Uint16
29-23 |Derag Power Delay 601 s All set-ups TRUE Uint16
29-24 |Low Speed [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
29-25 |Low Speed [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
29-26 [Low Speed Power [kW] ExpressionLimit All set-ups TRUE 1 Uint32
29-27 |Low Speed Power [HP] ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
29-28 |[High Speed [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
29-29 |High Speed [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
29-30 |[High Speed Power [kW] ExpressionLimit All set-ups TRUE 1 Uint32
29-31 |High Speed Power [HP] ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
29-32 |Derag On Ref Bandwidth 5% All set-ups TRUE 0 Uint8
29-33 | Power Derag Limit 3 N/A 2 set-ups FALSE 0 Uint8
29-34 |Consecutive Derag Interval ExpressionLimit All set-ups FALSE 0 Uint16
29-35 |Derag at Locked Rotor [0] Devre Disi All set-ups TRUE - Uint8
29-4* Pre/Post Lube
29-40 |Pre/Post Lube Function [0] Disabled All set-ups TRUE - Uint8
29-41 |Pre Lube Time 10 s All set-ups TRUE Uint16
29-42 |Post Lube Time 10 s All set-ups TRUE Uint16
29-5* Flow Confirmation
29-50 |Validation Time ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
29-51 | Verification Time 15s All set-ups TRUE -2 Uint32
29-52 |Signal Lost Verification Time 1s All set-ups TRUE -2 Uint32
[0] Confirmation
29-53 |Flow Confirmation Mode Only All set-ups FALSE - Uint8
29-6* Flow Meter
29-60 |Flow Meter Monitor [0] Disabled All set-ups TRUE - Uint8
29-61 |Flow Meter Source [0] Analog Input 53 All set-ups TRUE - Uint8
29-62 |Flow Meter Unit [01I/s All set-ups TRUE - Uint8
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29-63 |Totalized Volume Unit [0] Disabled All set-ups TRUE - Uint8

29-64 |Actual Volume Unit [0] Disabled All set-ups TRUE - Uint8
0 TotalizedVolu-

29-65 |Totalized Volume meUnit All set-ups FALSE 0 Uint32
0.00 ActualVolu-

29-66 |Actual Volume meUnit All set-ups FALSE -2 Uint32

29-67 |[Reset Totalized Volume [0] Sifirlama All set-ups TRUE - Uint8

29-68 |[Reset Actual Volume [0] Sifirlama All set-ups TRUE - Uint8

29-69 |[Flow 0 FlowMeterUnit All set-ups FALSE 0 Uint32
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4.1.25 30-** Ozel islevler

Par. Parametre agiklamasi Varsayilan deger 4-set-up (4'li |Iisletim sirasinda | Déniistiirme Tip
No. # kurulum) degisim dizini

30-2* Gelis. Basingg. Ayr.

30-22 |Locked Rotor Detection ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
30-23 [Locked Rotor Detection Time [s] ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint8
30-5* Unit Configuration

30-50 [Heat Sink Fan Mode ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - uint8
30-8* Uyumluluk (1)

30-81 |Fren Rezistorli (ohm) ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
30-85 [Motor Frequency ExpressionLimit All set-ups FALSE -1 Uint32
30-9* Wifi LCP

30-90 |SSID ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 VisStr[32]
30-91 |Channel 5 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint8
30-92 |Password ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 VisStr[48]
30-93 |Security type [2] WPA_WPA2 1 set-up TRUE - Uint8
30-94 |IP address ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 OctStr[4]
30-95 |Submask ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 OctStr[4]
30-96 |Port 5001 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint16
30-97 |Wifi Timeout Action [0] Do Nothing 1 set-up TRUE - Uint8
4.1.26 31-** Bypass Sec.

Par. Parametre aciklamasi Varsayilan deger 4-set-up (4'lii |isletim sirasinda | Déniistiirme Tip
No. # kurulum) degisim dizini

31-00 |Bypass Modu [0] Surlicu All set-ups TRUE - Uint8
31-01 |Bypass Bagl. Stiresi Gckm 30s All set-ups TRUE 0 Uint16
31-02 |Bypass Al. Siiresi Gckm 0s All set-ups TRUE 0 Uint16
31-03 [Test Modu Etknlstrm [0] Devre Disi All set-ups TRUE - Uint8
31-10 |By-pass Durum So6zcugu 0 N/A All set-ups FALSE 0 V2
31-11 | Galisma Saatleri By-pass 0h All set-ups FALSE 74 Uint32
31-19 |Uzaktan Etkn. By-pass [0] Devre Disi 2 set-ups TRUE - Uint8
4.1.27 35-** Sensor Giris Secenedi

Par. Parametre agiklamasi Varsayilan deger 4-set-up (4'lii |isletim sirasinda | Déniistiirme Tip
No. # kurulum) degisim dizini

35-0* Sicak. Giris Modu

35-00 [Term. X48/4 Sic. Birim [60] °C All set-ups TRUE - Uint8
35-01 |Term. X48/4 Giris Tipi [0] Bagh degil All set-ups TRUE - Uint8
35-02 [Term. X48/7 Sic. Birim [60] °C All set-ups TRUE - Uint8
35-03 |Term. X48/7 Giris Tipi [0] Bagh degil All set-ups TRUE - Uint8
35-04 [Term. X48/10 Sic. Birim [60] °C All set-ups TRUE - Uint8
35-05 |Term. X48/10 Giris Tipi [0] Bagh degil All set-ups TRUE - Uint8
35-06 |Sicaklik Sensoérii Alarm islevi [5] Durd. ve al. ver. All set-ups TRUE - Uint8
35-1* Sicak. Giris X48/4

35-14 |Term. X48/4 Filtre Zaman Sabiti 0.005 s All set-ups TRUE -3 Uint16
35-15 |[Term. X48/4 Sic. Monitor [0] Devre Disi All set-ups TRUE - Uint8
35-16 |Term. X48/4 Disuk Sic. Sinir ExpressionLimit All set-ups TRUE Int16
35-17 |Term. X48/4 Yiiksek Sic. Sinir ExpressionLimit All set-ups TRUE Int16
35-2* Sicak. Giris X48/7

35-24 |Term. X48/7 Filtre Zaman Sabiti 0.005 s All set-ups TRUE -3 Uint16
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35-25 |[Term. X48/7 Sic. Monitor [0] Devre Disi All set-ups TRUE - Uint8

35-26 |Term. X48/7 Dusuk Sic. Sinir ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Int16

35-27 |Term. X48/7 Yuksek Sic. Sinir ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Int16

35-3* Sicak. Giris X48/10

35-34 |Term. X48/10 Filtre Zaman Sabiti 0.005 s All set-ups TRUE -3 Uint16

35-35 [Term. X48/10 Sic. Monitor [0] Devre Disi All set-ups TRUE - Uint8

35-36 |Term. X48/10 Dusuk Sic. Sinir ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Int16

35-37 |Term. X48/10 Yiiksek Sic. Sinir ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Int16

35-4* Analog Giris X48/2

35-42 |Term. X48/2 Dusuk Akim 4 mA All set-ups TRUE -5 Int16

35-43 | Term. X48/2 Yiiksek Akim 20 mA All set-ups TRUE -5 Int16
0 ReferenceFeed-

35-44 | Term. X48/2 Dusuk Ref./Gerib. Degeri backUnit All set-ups TRUE -3 Int32
100 ReferenceFeed-

35-45 |Term. X48/2 Yiiksek Ref./Gerib. Degeri backUnit All set-ups TRUE -3 Int32

35-46 |Term. X48/2 Filtre Zaman Sabiti 0.005 s All set-ups TRUE -3 Uint16

35-47 |Term. X48/2 Yuklu Sifir [1] Etkin All set-ups TRUE - Uint8
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5 Sorun giderme

5.1 Durum Mesajlari

5.1.1 Uyarilar/Alarm Mesajlari

Frekans donisturicinin 6n kismindaki ilgili 1sik araciigiyla
bir uyar veya alarm sinyali verilir ve bu ekranda bir kodla
belirtilir.

Uyari, nedeni ortadan kalkincaya kadar gecerli kalir. Bazi
durumlarda, motorun isletimi hala devam edebilir. Uyar
mesaji kritik olmasina ragmen durumun kendisi kritik
olmayabilir.

Alarm frekans dénustiriciyl harekete gecirir. Nedenleri
diizeltildikten sonra yeniden calismaya basglamak icin
alarmlan sifirlayin.

Bu 3 sekilde yapilabilir
. [RESET] tusuna basarak.

. Sifirlama islevli dijital giris araciligiyla.

. Seri iletisim/istege bagl fieldbus protokoli ile.

DUYURU!

[Reset] tusuna basarak yapilan manuel sifirlamadan
sonra, motoru yeniden baslatmak icin [Auto On] tusuna
basin.

Alarm sifirlanamiyorsa alarma sebep olan durum
dlzeltilmemis olabilir veya alarm kilidi vardir (ayrica bkz.
Tablo 5.1).

Alarm kilitli alarmlar ilave koruma saglar. Diger bir deyisle,
alarmin sifirlanabilmesi icin 6nce sebeke beslemenin
kapatilmasi gerekir. Tekrar acildiktan sonra frekans
donistlricl artik bloke olmaz ve hatanin nedeni dizeltil-
dikten sonra yukarida agiklanan sekilde sifirlanabilir.

Kilitli olmayan alarmlar ayrica parametre 14-20 Sifirlama
Modu icerisinde bulunan otomatik sifirlama islevi
kullanilarak da sifirlanabilir. 5

DUYURU!

Otomatik uyanma islemi yapilamaz!

Bir uyari veya alarm Tablo 5.1 icerisindeki koda karsi isaret-
lendiyse bu, alarmdan énce uyarinin verildigi veya séz
konusu ariza icin uyari ya da alarmdan hangisinin goériinti-
lenecegini belirlemenin mimkin oldugu anlamina gelir.

Bu, 6rnegin parametre 1-90 Motor Termal Korumasi'da
mimkiindir. Alarmdan veya agmadan sonra motor
yanasmaya devam eder ve alarm ve uyari 151g1 yanip soner.
Sorun giderildikten sonra, frekans donustiriict sifirlanana
kadar yalnizca alarm yanip sénmeye devam eder.

DUYURU!

parametre 1-10 Motor Yapisi [1] PM yiizeye monte SPM
olarak ayarlandiginda, eksik motor fazi algilamasi yok
(numara 30-32) ve tutunma algilamasi yok etkindir.

Num |Agiklama Uyar Alarm/Alarm Alarm/Alarm Kilidi Parametre

- referansi

ara

1 10 volt dusuk X - -

2 YUkla sifir hatasi (X) (X) - Parametre 6-01 Yiiklii Sifir Zaman
Asimi [slevi

Motor yok (X) - - Parametre 1-80 Durdurmada islev
4 Sebeke fazi kaybi (X) (X) (X) Parametre 14-12 Sebeke
Dengesizliginde islev

5 DC baglantisi voltaji ylksek X - - -

6 DC baglantisi voltaji dusuk X - - -

7 DC asin voltaj X X - -

8 DC dusuk voltaj X X - -

9 Cevirici asin yuklenmis X X - -

10 Motor ETR asin sicakhg (X) (X) - Parametre 1-90 Motor Termal
Korumasi

11 Motor termistora asin sicakhgi (X) (X) - Parametre 1-90 Motor Termal
Korumasi

12 |Tork siniri X X - -

13 |Asin akim X X X -

MG200B42 Danfoss A/S © 05/2018 Tim haklar sakhdir. 313




Dt

Sorun giderme VLT® AQUA Drive FC 202
Num |Agiklama Uyari Alarm/Alarm Alarm/Alarm Kilidi Parametre
- referansi
ara
14 |Toprak hatasi X X X -
15 |Donanim uyusmazligi - X X -
16  |Kisa devre - X -
17 Kontrol s6zcigli zaman asimi (X) (X) - Parametre 8-04 Kontrol Zmn Asm
Islevi
18 |Baslatma basarisiz X - Parametre 1-77 Kompresér
Baslatma Maks. Hizi [RPM] ve
parametre 1-79 Komprsér
Basltmdn Alarm Mks. Siire
20 [Sicakhk giris hatasi - - - -
21 Paramtr hatasi - - - -
22 |Ving mekanik freni (X) (X) 2-2* Akis Yok Algilamasi
parametre grubu
23 |i¢ fanlar X - - -
24 |Dis fanlar X - - -
25  |Fren direncinde kisa devre X - - -
26 Frenleme direnci gli¢ sinir (X) (X) - Parametre 2-13 Fren Giicii izleme
27  |Fren kesicide kisa devre X X -
28 Fren denetimi (X) (X) - Parametre 2-15 Fren kontrolii
29 |lsi ahar sicakl. X X X
30 Motor fazi U eksik (X) (X) (X) Parametre 4-58 Eksik Motor Fazi
islevi
31 Motor fazi V eksik (X) (X) (X) Parametre 4-58 Eksik Motor Fazi
islevi
32 Motor fazi W eksik (X) (X) (X) Parametre 4-58 Eksik Motor Fazi
Islevi
33 |Ani desarj arizasi - X X -
34 [Fieldbus protokolii iletisim hatasi X X - -
35 |Segenek arizasi - - -
36 [Sebeke kesintisi X X - -
37 |Besleme voltaji dengesizligi - X - -
38 |ic arza - X X -
39 |lsi alici sensori - X X -
40 |Dijital cikis terminali 27 asirn yiklemesi (X) - - Parametre 5-00 Dijital G/C Modu,
parametre 5-01 Terminal 27
Modu
4 Dijital ¢ikis terminali 29 asiri yuklemesi (X) - - Parametre 5-00 Dijital G/C Modu,
parametre 5-02 Terminal 29
Modu
42 As.YUk X30/6-7 (X) - - -
43 |Harici besleme (secenek) - -
45 |Toprak hatasi 2 X X X -
46 |Gug karti beslemesi X X -
47 |24V besleme diisuk X X X -
48 1,8 V besleme dustik - X X -
49  |Hiz sinin - X - Parametre 1-86 Alarm Hizi Alt
Siniri [RPM]
50 |AMA kalibrasyonu basarisiz - X - -
51 AMA kontrolli Unom ve Inom - X - -
52 |AMA duslk Inom - X - -
53  |AMA motoru cok buylk - X - -
54  |AMA motoru cok kiiclk - X - -
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Num |Agiklama Uyari Alarm/Alarm Alarm/Alarm Kilidi Parametre

- referansi

ara

55 [AMA parametresi aralik disinda - X - -

56 |AMA kullanic tarafindan kesildi - X - -

57 |AMA zaman as. - X - -

58 |AMA ig anzasi X X - -

59  |Akim sinin X - -

60 |Dis kilit X X - -

61 |Geri besleme hatasi X) (X) - -

62 [Cikis frekansi maksimum sinirda X - - -

63  |Mekanik fren diisiik - (X) - -

64  |Voltaj siniri X - - -

65  |Kontrol Karti asirn sicakhigi X X X -

66 |lsi alici sicakhigi duistik X - - -

67 [Secenek konfiglirasyonu degisti - X - -

68 [Safe Torque Off (X) xm - Parametre 5-19 Ter. 37 Glivenli
Durd.

69 |G karti sicakhgr - X X -

70 |Hatali FC konfiglirasyonu - - X -

71 PTC 1 Safe Torque Off - - - -

72 |Tehlikeli ariza - - - -

73 Safe Torque Off oto. yeniden baslatma (X) (X) - Parametre 5-19 Ter. 37 Glivenli
Durd.

74  [PTC termistor - - X -

75 |Hatal profil secimi X - -

76  |Gug cihazi kurulumu X - - -

77 |Azaltilmis glic modu X - - Parametre 14-59 Cevirici

Birimlerinin Gergek Sayisi

78 |izleme hatasi (X) (X) - -

79 |Hatal PS konfig - X X -

80 |Frekans donustiriict varsayilan degere - X - -

sifirlandi

81 CSIV bozuk - - -

82 |CSIV prmtr hatasi - X - -

83 |Hatal secenek kombinasyonu - X -

84 |Guvenlik secenegi yok - X -

88 |Secenek algilama - - X -

89 |Mekanik fren kaymasi X - - -

90 |Geri besleme monitori (X) (X) - -

91 Analog giris 54 hatal ayarlar - - X S202

92  |Akis Yok (X) (X) - Parametre 22-23 Akis Yok islevi

93 Kuru pompa (X) (X) (X) Parametre 22-26 Kuru Pompa
islevi

94 Egri sonu (X) (X) (X) Parametre 22-50 Egri Sonu i;levi

95 Kopmus kayis (X) (X) (X) Parametre 22-60 Kopmus Bant
islevi

98 Saat arizasi (X) (X) (X) Parametre 0-79 Saat Arizasi

163 |ATEX ETR akim.lim.uyarisi X - - -

164 |ATEX ETR akim lim.alarmi X - -

165 |ATEX ETR frek.lim.uyarisi X - - -

166 |ATEX ETR frek.lim.alarmi - X - -

200 |Acil durum modu - - - Parametre 24-00 Yangin Modu
Islevi
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Num |Agiklama Uyari Alarm/Alarm Alarm/Alarm Kilidi Parametre

- referansi

ara

201 |Acil durum modu etkindi - - Parametre 24-00 Yangin Modu
islevi

250 |Yeni yedek parcalar - - -

251 |Yeni tiir kodu - X -

Tablo 5.1 Alarm/Uyari Kodu Listesi

(X) Parametreye bagimii.

1) parametre 14-20 Sifirlama Modu ile oto. sifirlanamaz.

Alarm, bir alarm olustugunda gerceklesen eylemdir. Alarm Uyari sari

motoru durdurur ve [Reset] diigmesine basilarak veya Alarm yanip sénen kirmizi

dijital giris ile sifirlama yapilarak sifirlanabilir (5-1* Dijital Alarm kilidi sari ve kirmizi

Girisler [1] parametre grubu). Alarma neden olan olay

frekans donUstiricide hasara neden olmaz ve tehlikeli

Tablo 5.2 LED Gosterimi

durumlara yol agmaz. Alarm kilidi, frekans dénistirictde
veya bagh parcalara hasar verebilecek bir alarm
olustugunda gerceklestirilen eylemdir. Alarm kilidi durumu

yalnizca bir gii¢ ¢evrimi ile sifirlanabilir.

Bit |Onaltil Onlu [Alarm sézciigii |Alarm s6zciigl |Uyar sézcligii Uyari Genigsletilmis Genigsletilmis
2 sozcligli | durum sézciigii() |durum sézciigii 2
2
Alarm sozcigu genisletilmis durum sézciigu
0 0000000 1 Fren denetimi Servis Acma, Fren denetimi Ayrilmis | Rampalama. Kapali
1 (A28) Okuma/Yazma |(W28)
1 0000000 2 Sogutucu sicakl. [Servis A¢ma, Sogutucu sicakl. Ayrilmis | AMA Calisiyor. Elle/oto.
2 (A29) (ayrilmis) (W29)
2 0000000 4 Toprak hatasi Servis A¢ma, Toprak hatasi Saat CW/CCW'yi baslat |Kullanilmaz
4 (A14) Tir Kodu/Yedek [ (W14) Arizasi DI secimleri [12]
Parca VEYA [13] etkin
oldugunda ve
istenen yon
referans isareti ile
eslestiginde,
start_possible
etkindir.
3 0000000 8 Kntrl Karti Sic. Servis Acma, Kntrl Karti Sic. Ayrilmis | Yavaglama komutu | Kullanilmaz
8 (A65) (ayrilmis) (W65) etkin, 6rnegin
CTW bit 11 veya
DI aracihigyla.
4 0000001 16 Kntrl. S6z. TO Servis Acma, Kntrl. S6z. TO Yakalama komutu | Kullaniimaz
0 (A17) (ayrilmis) (W17) etkin, 6rnegin
CTW bit 12 veya
DI aracihigyla.
5 0000002 32 Asirt Akim (A13) | Ayrilmig Asirt Akim (W13) Ayrilmis | Yuksek geri Réle 123 etkin
0 besleme.
Geri besleme
>parametre 4-57 U
yari Geri Besleme
Yiiksek.
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Bit |Onaltili Onlu [Alarm s6zciigii |Alarm s6zciigl |Uyar sézcligii Uyari Genisletilmis Genigsletilmis
2 sozcligli | durum sézciigii() |durum sézciigii 2
2
Alarm s6zcigi genisletilmis durum sézciigu
6 0000004 64 Tork Sinirt (A12) | Ayrilmis Tork sinirt (W12) Ayrilmig Dusuk geri Baslatma engellendi
0 besleme.
Geri besleme
<parametre 4-56 U
yari Geri Besleme
Diistik.
7 0000008 128 Mot. Ter. asin Ayrilmig Mot. Ter. asir Egri Sonu | Cikis akimi yiiksek. | Kontrol hazir
0 (A11) (W11) Akim
>parametre 4-51 U
yart Akim Yiiksek.
8 0000010 256 Motor ETR Asirt [ Ayrilmis Motor ETR asiri Kopmus | Cikis akimi dastk. |[Strtch hazir
0 (A10) (W10) Kayis Akim
<parametre 4-50 U
yart Akim Duisiik.
9 0000020 512 | Qvirici As. Yik Ayrilmig Cevirici Agirt Yuk. Ayrilmis | Cikis frekansi Hizli durdurma
0 (A9) (W9) yuksek.
Hiz
>parametre 4-53 U
yari Hiz Yiiksek.
10 |[0000040 [ 1024 |DC disik Volt Ayrilmig DC disuk Volt Cikis frekansi DC Fren
0 (A8) (W8) disik
Hiz
<parametre 4-52 U
yari Hiz Duisik.
11 |0000080 | 2048 |DC asirn Voltaj Ayrilmig DC asin Voltaj (W7) Fren denetimi OK. |Durdurma
0 (A7) Fren testi
BASARISIZ.
12 10000100 [ 4096 |Kisa Devre (A16) |Ayrimis DC Voltaji Dusuik Ayrilmis | Maksimum Bekleme
0 (We) frenleme,
fren glicli >fren
guca sinir
(parametre 2-12 Fr
en Giicl Siniri
(kW)).
13 10000200 [ 8192 |Ani desarj arizasi | Ayrilmig DC Voltaj Yiiksek Frenleme. Dondurulmus cikis istegi
0 (A33) (W5)
14 |0000400 | 16384 |Seb. fazi Kaybi | Ayrilmis Seb. fazi Kaybi Hiz araligi disinda. |Freeze output
0 (A4) (W4)
15 |0000800 | 32768 |AMA OK Degil Ayrilmig Motor Yok (W3) OVC etkin. Aralikli calistirma istegi
0
16 0001000 | 65536 |Canli Sifir Hatasi | Ayrilmis Canli Sifir Hatasi AC freni. Aralikli Calistirma
0 (A2) (W2)
17 0002000 | 131072 |i¢c Aniza (A38) KTY hatasi 10V Dusuk (W1) KTY Parola zaman kilidi | Baglatma istegi
0 Uyarisi izin verilen parola
deneme sayisi
asildiginda zaman
kiliti etkinlestirilir.
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Bit |Onaltili Onlu [Alarm s6zciigii |Alarm s6zciigl |Uyar sézcligii Uyari Genisletilmis Genigsletilmis
2 sozcligli | durum sézciigii() |durum sézciigii 2
2
Alarm s6zcigi genisletilmis durum sézciigu
18 |0004000 | 262144 |Fren Asiri Yuk Fan hatasi Fren Asin Yuk Fan Parola korumasi. Baslatma
0 (A26) (W26) Uyarisi Parametre 0-61 An
a Mendliye Parolasiz
Erisim = [3] Bus:
Salt okunur veya
[4] Bus: Erisim yok
veya [6] Tiimdi:
Erisim yok.
5 19 0008000 | 524288 |U faz kaybi ECB hatasi Fren Direnci (W25) [ECB Referans yliksek. |Baslatma uygulandi
0 (A30) Uyarisi Referans
>parametre 4-55 U
yari Referans
Yiiksek.
20 |0010000 | 1048576 |V faz kaybi (A31) [ Ayriimis Fren IGBT (W27) Ayrilmig Referans dusuk. Baslatma gecikmesi
0 Referans
<parametre 4-54 U
yari Referans
Diistik.
21 0020000 | 2097152 |W faz kaybi Ayrilmig Hiz Sinin (W49) Ayrilmis | Yerel referans. Uyku
0 (A32) Parametre 3-13 Ref
erans Sitesi = [1]
Uzaktan.
[Auto On] tusuna
basilir ve oto.
etkinlestirilir.
22 (0040000 | 4194304 [Fieldbus Arizasi | Ayrilmis Fieldbus Arizasi Ayrilmis | Koruma modu. Uyku itme
0 (A34) (W34)
23 (0080000 | 8388608 |24 V Besleme Ayrilmig 24V Besleme Ayrilmis | Kullaniimiyor. Calistirma
0 Dusuk (A47) Dusuk (W47)
24 (0100000 | 1677721 |Sebeke Kesintisi | Ayrilmis Sebeke Kesintisi Ayrilmis | Kullanilmiyor. Bypass
0 6 (A36) (W36)
25 (0200000 | 3355443 (1,8 V Besleme Ayrilmig Akim Sinint (W59) | Aynilmis [ Kullanilmiyor. Acil durum modu
0 2 Dusuk (A48)
26 | 0400000 | 6710886 |Fren Direnci Ayrilmig Dusuk Sicaklik Ayrilmis | Kullanilmiyor. Ayrilmig
0 4 (A25) (W66)
27 10800000 | 1342177 |Fren IGBT (A27) |Ayriimig Voltaj Sinirt (W64) | Ayrilmis | Kullaniimiyor. Ayrilmis
0 28
28 | 1000000 | 2684354 | Secenek Ayrilmis Kodlayici kaybi Ayrilmis | Kullanilmiyor. Ayrilmig
0 56  |Degisikligi (A67) (W90)
29 (2000000 | 5368709 |Striict Geri Besleme Geri Besleme Kullanilmiyor. Ayrilmis
0 12 Baslatildi(A80) Arizasi (A61, Arizasi (W61, W90)
A90)
30 (4000000 | 1073741 |Safe Torque Off |PTC 1 Guvenli |Safe Torque Off PTC1 Kullanilmiyor. Ayrilmig
0 824 (A68) Durdurma (W68) Safe
(A71) Torque
Off (W71)
31 (8000000 | 2147483 [ Mekanik fren Tehlikeli Ariza | Genisletilmis Kullanilmiyor. Ayrilmig
0 648 disik (A63) (A72) Durum Sézcugi

Tablo 5.3 Alarm S6zcugii, Uyari S6zciigu ve Genisletilmis Durum Sé6zciigii icin Agiklama

Alarm sozcikleri, uyari sézclkleri ve genisletilmis durum sézclkleri tanilama icin fieldbus veya istege bagh fieldbus ile
okunabilir. Ayrica bkz. parametre 16-94 Genisletilmis Durum So6zctigii.
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Dizin Programlama Kilavuzu
Dizin Dil paketi 27
Dizinli parametre 23
A Déniis siiresi 254
Acil durum modu 227 Durdur. ayarla 60
Akim siniri kontroli 153 Durum 14
Akis dengeleme 211 Durum mesaji 13
Alarm Durum sézcug 266
Alarm 61,269 n
! Dusuk lgil 202
sifirlama 151 vt glic algliamasi
Ustik hiz algil 202
Alarm 313 Duistik hiz algilama 0
Alarm gunlagu 164 E
Ana menu 15,18, 21,26
Egri sonu 209
Ana reaktans 51
Ek kaynaklar 4
Analog ¢ikis X30/8 104
Ekran modu 17
Analog G/C secenegi 244,307 s
Ekran satiri biytik 35
Aralikli Calistirma 4 L
Ekran satin kiiglik 35
Asinylk Lo
Asirt yiik 61 Enerji ginlugi 220
Cevirici asirn yukd, alarm yok 156 ETR 169
Ayait Ag 121
Ayrilma torku 5 F
Fieldbus aralikli calistirma 119
B Freeze output 4
Baglanti noktasi tanilamalari 119 Frekans donustirici durumu 169
Bakim gUnlugu 176 Frekans donUstirici tanimlamasi 165
Baslatma 25 Fren
Baslatma ayarla 59 DC freni : 66
enerji islevleri 67
Baslatma gecikmesi 59 giici 5
Baslatma islevi 59 Frenler 283
Baslatma/durdurma 11
Blendajh 1 G
Boru doldurma islevi 265 Gegersiz kilma siniri 255
Boru doldurma modu 265 Gelismis minimum hiz gorintileme 61
Bypass sec 311 Gelismis motor verileri 51
Genel ayarlar 42,107
C Genel durum 168
CAN Fieldbus 202 Genisletilmis CL oto. ayarlama 191
Geri besleme 179,183
C Girisler
Cevirici anahtarlama 147 Analog G/C modu 97
Analog giris 5,99, 100
Analog giris X30/11 100
C Analog giris/cikis 288
Analog girisi 0lcekleme degeri 246
t
Coas 4,16, 266 Dijital G/C modu 81
Dijital giris/cikis 286
D Sensor giris secenegi 311
Darbe baglatma/durdurma 12 GOstergeisigi 14
Desarj suresi 8 Grafik ekrani 13
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Dizin VLT® AQUA Drive FC 202
H 0]
Hiz artirma/azaltma 12 Oto. ayarlama 186
Hiz by-pass 80 Oto. azalt 156
Hizli mend 14,15, 18, 26 Otomatik enerji optimizasyonu 154
i 0
iletisim 290  Ozelislevler 294
isletim modu 28  Ozel nitelikler 311
isletim verileri 158
istenmeyen baslatma g P
Parametre bilgisi 166
K Parametre erigimi 123
Kademeli dntlyc 232,306 Parametre kurulumu 18,26
Kapali ¢cevrim (Closed loop) 179, 300, 301 Parametre secenegi 278
Karsilastirici 129 Parola 39
Kayit 163 PID denetleyici 189
Kisa dongi korumasi 211 PID Oto. Ayar. 186
Kisaltma 7 PID temel ayarlari 188
Konfigiirasyon 109 Potansiyometre referansi 12
Kontrol kablosu 1 PROFIBUS 291
Koruma modu 9
Kullanim/ekran 279 R
Kuru pompa islevi 204 Rampa 73,74
RCD 6
L Referans 171
LCP 4,6,13,17,23,269 Referans siniri 70
LCP ekrani 30 Referans/rampalar 284
LCP kopyala/kaydet 38 Reset 16
LCP 6zel okuma 35 Réle cikisi 86
LCP tusu 24 Rs flip flop'lar. 132
LED 13,14
S
M Saat ayari 39
Mantik kurali 136 Sayisal yerel denetim panosu 23
MCB 114 275
Motor S
durumu 168 Sebeke
hizi, nominal 5 besleme 7
hizi, senkronize 5
korumas 62 Sebeke acik/kapali 147
sicakhg 62 Sebeke RFI filtre devresi 154
siniri 77
verileri 45,49 S
PM motoru 45,47
Yiik/motor 281 Sembol 7
. Seri iletisim 5
0 Sinir/uyari 285
Once Yaglama 268 smart logic 203
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Dizin Programlama Kilavuzu
Smart logic control 267
Sogutma 63
Stator kagak reaktansi 51
Su uygulamasi islevleri 265,309
Surdcd Bilgisi 158,295
T
Tanilama 173
Tanimlama, frekans dondsturici 165
Termal yiik 56,169
Terminaller
Terminal X30/11 100
Terminal X30/12 100
Termistor
Termistor 6
Termistor 62
U
U/f Karakteristigi 56
Uyarl 313
Uygulama
Akis teyidi 269
Dalgi¢ pompasi 61
Deragging 266
islevleri 303
Uyku modu 206
\Y
Varsayilan ayarlar 278
Veri glinliik ayarl 158
Veri okumasi 168, 297
Veri okumasi 2 299
VVC+ 7
Y
Yerel referans 28,73
Yuk bagimli ayarlar 57
Yiik paylagimi
Yiiksek voltaj 8
Z
Zamanlayicisi 135
Zamanli Eylm 215,305
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