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Bevezetés

VLT® AutomationDrive FC 301/302

1 Bevezetés

1.1 Szoftververzid

Programozasi utmutaté
Szoftververziok: 7.4X, 48.0X

Jelen programozasi Utmutatdé valamennyi 7.4X és 48.0X szoftver-
verziéju, VLT® AutomationDrive FC 301/FC 302 tipusu
frekvenciavalté esetében hasznalhato.

A szoftver verziészama a 15-43 paraméter Szoftververzié értékébdl

allapithaté meg.

Tablazat 1.1 Szoftververzio

1.2 Teljesitett el6irdsok

CE® &

1.3 Definicidk

1.3.1 Frekvenciavalté

lvir,max
Maximalis kimeneti aram.

IvirN
A frekvenciavalto altal szolgéltatott névleges kimeneti
aram.

Uvir,max
Maximalis kimeneti feszlltség.

1.3.2 Bemenet

Vezérléparancs

Az LCP és a digitalis bemenetek segitségével elindithatja,
illetve ledllithatja a csatlakoztatott motort.

A funkcidk 2 csoportba sorolhaték.

Az 1. csoport funkcidinak nagyobb a prioritdsa a 2. csoport
prioritasainal.

1. csoport Hibatorlés, szabadonfutasu stop, hibatorlés és
szabadonfutas, vészledllas, DC-fékezés, ledllitas,
[OFF] (Ki) gomb

2. csoport Start, impulzusstart, iranyvaltas, start iranyvaltassal,
kuszas, kimenetbefagyasztas

Tablazat 1.2 Funkciécsoportok

1.3.3 Motor

Motor forgasa
A kimenétengelyen létrehozott nyomaték, fordulatszam 0
1/min értékrél a motor maximalis fordulatszamaig.

fioc
Motorfrekvencia, ha aktivalta a kiszas funkciot (digitalis
bemeneteken).

fm
Motorfrekvencia.

fmax
Maximalis motorfrekvencia.

fmin
Minimalis motorfrekvencia.

fmN
Névleges motorfrekvencia (az adattablan szerepl6 érték).

Im
Motoraram (pillanatnyi).

ImN
Névleges motordram (az adattablan szerepl6 érték).

nmN
Névleges motorfordulatszam (adattablan szereplé érték).

Ns
Szinkron motorfordulatszam.

n _2xpar..1-23x60s
s par.. 1-39

Nszlip
Motorszlip.

Pm,N
Névleges motorteljesitmény (az adattdblan szereplé kW-
vagy LE-érték).

TmN
Névleges nyomaték (motor).

Um
Pillanatnyi motorfesziiltség.

UmnN
Névleges motorfesziiltség (az adattablan szerepld érték).

4 Danfoss A/S © 08/2016 Minden jog fenntartva.
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Kimozditonyomaték
Koppel

175ZA078.10

Kip Koppel

tpm

Abra 1.1 Kimozditényomaték

nvir
A frekvenciavalté hatdsfokat a kimeneti teljesitmény és a
bemeneti teljesitmény ardnya hatarozza meg.

Startletilté parancs
A vezérléparancsok 1. csoportjdba tartozé stop parancs —
ldsd Tdbldzat 1.2.

Stop parancs
A vezérléparancsok 1. csoportjaba tartozé stop parancs —
lasd Tdbldzat 1.2.

1.3.4 Referencidk

Analdg referencia
Az 53-as vagy 54-es analdg bemenetre adott jel (fesziiltség
vagy dram).

Binaris referencia
A soros kommunikaciés portra kapcsolt jel.

Belsé referencia

A referenciatartomany -100%-a és +100%-a kozott
megadott belsé referencia. A 8 belsé referencia kozil a
digitalis csatlakozdkra adott jelek segitségével lehet
vélasztani.

Impulzusreferencia

A 29-es vagy 33-as digitalis bemenetre kapcsolt impulzusf-
rekvencia-jel.

Refmax

(jellemzéen 10 V, 20 mA) és az eredé referencia kozotti
Osszefliggést hatarozza meg. A maximalis referenciaérték a
3-03 paraméter Maximdlis referencia segitségével van
megadva.

Refmin

A 0% érték melletti referenciabemenet (jellemzéen 0V, 0
mA, 4 mA) és az eredd referencia kdzotti 6sszefliggést
hatarozza meg. A minimalis referenciaérték a

3-02 paraméter Min. referencia segitségével van megadva.

1.3.5 Egyebek

Analég bemenetek

Az analég bemenetek a frekvenciavaltd kiilonféle
funkcidinak vezérlésére szolgalnak.

Kétféle analog bemenet van:

Arambemenet: 0-20 mA és 4-20 mA
Fesziiltségbemenet: -10 — +10 VDC

Analég kimenetek
Az analdg kimenetek 0-20 mA-es vagy 4-20 mA-es jelet
adhatnak.

Automatikus motorillesztés, AMA
Az AMA algoritmus 4llé helyzetben tudja meghatarozni a
csatlakoztatott motor villamos paramétereit.

Fékellenallas

A fékellenallas olyan modul, amely képes a generatoros
fékezés soran el6allo fékteljesitmény elnyelésére. A
generatoros fékteljesitmény megndveli a DC-kor
feszliltségét, és a fékchopper gondoskodik arrdl, hogy ez a
teljesitmény a fékellenallasra jusson.

CT-karakterisztika

Altalanos alkalmazasban, példaul szallitészalagok,
dugattyus szivattyuk és daruk esetén haszndlt allandé-
nyomaték-karakterisztika.

Digitalis bemenetek
A digitélis bemenetek a frekvenciavalté kiilonféle
funkcidinak vezérlésére hasznalhatdk.

Digitalis kimenetek
A frekvenciavalté 2 digitdlis kimenettel rendelkezik,
amelyek 24 VDC (maximum 40 mA) jelet tudnak adni.

DSP
Digitélis jelprocesszor.

ETR

Az elektronikus hékioldd relé héterhelési szamitast jelent
az aktualis terhelés és az id6 alapjan. A cél a becsiilt
motorhdmérséklet megallapitasa.

Hiperface®

A Hiperface® a Stegmann bejegyzett védjegye.
Inicializalas

Inicializalas végrehajtasakor (714-22 paraméter Miikddés
lizemmdadja) a frekvenciavalto visszatér az alapértelmezett
bedllitasokra.

Szakaszos mikodési ciklus

A szakaszos m(ikodés értéke a miikddési ciklusok
sorozatara vonatkozik. Minden ciklus egy munkaperio-
dusbdl és egy terhelésmentes periédusbdl all. Az Gizemelés
periodikus m(ikodés vagy nemperiodikus miikodés lehet.

LCP

A kijelz6- és kezel6egység (LCP) teljes interfészt nydjt a
frekvenciavaltd vezérléséhez és programozasahoz. A kezel6-
egység levehetd, és az opciondlis telepitékészlet
segitségével a frekvenciavaltotdl akar 3 méterre felsze-
relheté egy homloklapra.

MG33MM47
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Bevezetés VLT® AutomationDrive FC 301/302
NLCP STW
A numerikus kijelz6- és kezel6egység (NLCP) interfészt Allapotszé.

nyujt a frekvenciavalté vezérléséhez és programozasahoz. A
numerikus kijelz6ji egység csupan folyamatértékek
kijelzésére szolgal, tarolasi és masolasi funkcidja nincs.

Isb
Legkisebb helyi értékd bit (least significant bit).

msb
Legnagyobb helyi értékil bit (most significant bit).

MCM
A kédbelkeresztmetszet amerikai mértékegységének (Mille
Circular Mil) réviditése. 1 MCM = 0,5067 mm?.

Online/offline paraméterek

Az online paraméterek az adat értékének megvaltozasa
utan azonnal érvénybe lépnek. Az offline paraméterek
maddositasainak érvénybe léptetéséhez nyomja meg az [OK]
gombot.

Folyamat PID

A PID-szabdlyozé tartja a kivant fordulatszamot, nyomast,
hémérsékletet stb. ugy, hogy a kimeneti frekvenciat a
véltozé terheléshez igazitja.

PCD
Folyamatvezérlé adat.

Ki-be kapcsolasi ciklus
A halézati tdp kikapcsoldsa a kijelzd (LCP) elsotétiiléséig,
majd a tap Ujboli bekapcsoldsa.

Impulzusbemenet/inkrementalis enkéder

Kiilsé, digitalis impulzusjeladd, amely visszacsatolassal
szolgal a motor fordulatszamardl. Az enkddert olyan
alkalmazasokban hasznaljak, ahol igen nagy pontossagu
fordulatszam-szabalyozas szlikséges.

RCD

Eletvédelmi relé.

Beallitas

A paraméter-beallitdsok 4 konfiguraciéba, un. setupokba
mentheték. A négy setup kozott valthat, tovabba lehet6ség
van az egyik setup moédositdsara, mikdzben egy mésik van
érvényben.

SFAVM
Allérészfluxus-orientalt aszinkron vektormodulécié nev
kapcsolasi minta (714-00 paraméter Kapcsoldsi minta).

Szlipkompenzacioé

A frekvenciavalté a motorszlip kompenzaciéjat a frekvencia
moddositasaval oldja meg a mért motorterhelés fliggvé-
nyében, kdzel dllandé motorfordulatszdmot biztositva.

SLC

Az SLC (Smart Logic Control) a felhaszndlé altal megadott
muveletek sora, amelyek végrehajtasara akkor kerdl sor, ha
az SLC IGAZ-nak értékeli a nekik megfeleld, ugyancsak a
felhaszndlo altal megadott eseményt. (Lasd

3.13. fejezet Paraméterek: 13-** Smart Logic Vez.).

Standard FC-busz
RS485-0s busz FC vagy MC protokollal. Lasd
parameéter 8-30 Protokoll.

THD
Teljes harmonikustorzitds: a jelen 1évé felharmonikusok
Osszesitve.

Termisztor
A frekvenciavélton vagy a motoron elhelyezett hdmérsék-
letfliggd ellenallas.

Leoldas

Olyan hibahelyzetekben bekdvetkezé éllapot, ha példaul a
frekvenciavalté tulmelegszik, vagy amikor a motort, a
folyamatot vagy a mechanizmust védi. A frekvenciavaltd
mindaddig nem teszi lehetévé az Ujrainditast, amig a hiba
meg nem sz(nik. A leoldasi allapot torléséhez uUjra kell
inditani a frekvenciavaltot. A leoldasi dllapot nem
hasznalhat6 személyes biztonsagi funkcidként.

Leoldas blokkolassal

A frekvenciavalté 6nmaga védelmére 1ép ebbe az allapotba
hiba esetén. A frekvenciavalté fizikai beavatkozast igényel,
példaul a kimeneten fellépd rovidzarlat esetén. Blokkolt
leoldas csak a halozatrél valé lekapcsoldssal, a hiba okdanak
megsziintetésével, majd a frekvenciavalté ujboli csatlakoz-
tatasaval torélhetd. Ujrainditas mindaddig nem lehetséges,
amig a kezel6 meg nem sziinteti a leoldasi allapotot a
hibatorlés aktivalasaval (illetve bizonyos esetekben
automatikus hibatorlés is beprogramozhatdé). A blokkolt
leoldasi allapot nem hasznalhaté személyes biztonsagi
funkcidként.

VT-karakterisztika
A szivattyuk és ventildtorok esetében haszndlt valtozo-
nyomaték-karakterisztika.

vvct

A szokasos fesziltség/frekvencia ardny szabalyozasaval
Osszehasonlitva a fesziltségvektoros vezérlés (VVC*) révén
dinamikusabb és stabilabb szabalyozas érhet6 el, a
fordulatszam-alapjel megvaltozasa esetén és a terhel6nyo-
matékkal kapcsolatban is.

60° AVM
60°-0s aszinkron vektormodulacié
(14-00 paraméter Kapcsoldsi minta).

Teljesitménytényez6
A teljesitménytényezé az |1 és az lrms kdzotti 6sszeflig-
géssel fejezhetd ki.
V3x Ux1, cosd
V3xU xIpys
Teljesitménytényez6 a 3 fazisu vezérléshez:

Teljesitmény tényezd =

I
Teljesitmény tényezd = Nxcospl _ L
Irus Trus

A teljesitménytényez6 azt mutatja meg, hogy a frekvenci-
avalté milyen mértékben terheli a haldzati tapot.

mivel cosp1l = 1

6 Danfoss A/S © 08/2016 Minden jog fenntartva.

MG33MM47



Dt

Bevezetés

Programozasi utmutaté

Minél kisebb a teljesitménytényezd, annal nagyobb az
effektiv aram (Irvs) azonos teljesitményen.

s =B+ B4+ .+ 12

A nagy teljesitménytényezd azt jelenti, hogy a kilonb6z6
harmonikus dramok szintje alacsony.

A frekvenciavaltok beépitett egyendramu tekercsei nagy
teljesitménytényezét biztositanak, minimalizélva a halézati
tapra adott terhelést.

Célpozicié

A végsé célpozicidt a pozicionaloparancsok hatdrozzak
meg. A profilgenerator ennek a poziciénak az alapjan
szamitja ki a fordulatszamprofilt.

Utasitott pozicié

A profilgenerator altal kiszamitott aktudlis poziciéreferencia.
A frekvenciavalté a pozicio-Pl alapjeleként haszndlja az
utasitott poziciét.

Aktualis pozicioé

Az enkdderrél szarmazé aktudlis pozicié vagy a motorve-
zérlés altal nyilt hurokban szamitott érték. A
frekvenciavalté a pozicio-Pl visszacsatolojeleként hasznalja
az aktualis poziciét.

Poziciohiba

A pozicidhiba az aktudlis pozici6é és az utasitott pozicié
kozotti eltérés. A pozicidhiba a pozicio-Pl-szabalyozé
bemenete.

Pozici6 egysége
A pozicioértékek fizikai mértékegysége.

1.4 Biztonsag

AFIGYELEM!

NAGYFESZULTSEG

A valtakozé fesziiltségi halozati tapra, DC-tapegységre
vagy terhelésmegosztasra kapcsolt frekvenciavaltéban
nagyfesziiltség van jelen. Ha a telepitést, fesziiltség ala
helyezést vagy karbantartast nem képzett szakember
végzi, az halalt vagy sulyos sériilést okozhat.

. Telepitést, fesziiltség ald helyezést és karban-
tartast csak képzett szakember végezhet.

Biztonsagi eldirasok

. Javitdsi munka el6tt a frekvenciavéltét le kell
vélasztani az elektromos halézatrdl. Ellenérizze,
hogy valéban megtortént-e a halézatrél torténd
lekapcsolds, és hogy letelt-e az a kotelezd
vérakozasi id6, amelyet a motor és a halozati
tapcsatlakozok kihuzasa elétt be kell iktatni. A
kisulési id6t illetéen lasd Tdbldzat 1.3.

. Az [OFF] (KI) gomb nem kapcsolja le a késziléket
a megtaplalé halézatrdl, igy nem hasznalandé
biztonsagi kapcsoléként.

. A vonatkoz6 nemzeti és helyi eléirdsoknak
megfeleléen gondoskodjon a berendezés

megfelel6 foldelésérdl, a felhasznald védelmérdl a
haldzati fesziiltség érintése ellen, valamint a
motor tulterhelés elleni védelmérol.

. A kuszéaram meghaladja a 3,5 mA-t. A
berendezést képesitett villanyszerel6nek kell
megfelel6en foldelnie.

. Amig a frekvenciavalté csatlakoztatva van az
elektromos hélézathoz, ne huzza ki a motor
csatlakozoit és a haldzati csatlakozokat.
Ellendrizze, hogy valéban megtdrtént-e a
halézatrodl torténd lekapcsolas, és hogy letelt-e az
a kotelezé vérakozasi id6, amelyet a motor és a
halézati csatlakozdék kihuzésa elétt be kell iktatni.

. Terhelésmegosztas (egyendaramu kézbensékor
csatolasa) és a kilsé 24 V-os egyenfesziiltségu tap
telepitése esetén nem csupan a frekvenciavalté
L1, L2, L3 csatlakozoi szamitanak fesziiltségfor-
rasnak. A javitdsi munkalatok megkezdése elétt
ellendrizze, hogy minden fesziiltségforras le van-e
kapcsolva, és hogy a lekapcsolast kdvetéen letelt-
e az el6irt varakozasi id6. A kisulési id6t illetéen
lasd Tdabldzat 1.3.

AFIGYELEM!

VELETLEN INDITAS

Ha a frekvenciavalté valtakozé fesziiltségi halézatra, DC-
tapegységre vagy terhelésmegosztasra van kapcsolva, a
motor barmikor elindulhat. A véletlen inditas a
programozas, szervizelés vagy javitasi munka alatt halalt,
sulyos sériilést és anyagi kart okozhat. A motor
elindithaté kiils6 kapcsoldval, terepibusz-paranccsal,
bemeneti referenciajellel az LCP-ré, illetve hibaallapot
megsziintetésével.

Véletlen motorinditas megakadalyozasa:
. Kapcsolja le a frekvenciavaltét a halézatrél.

. Paraméterek programozasa el6tt nyomja meg az
LCP [Off/Reset] (Ki/Hibatorlés) gombjat.

. Miel6tt a frekvenciavaltot valtakozo fesziiltségii
halézatra, DC-tapegységre vagy terhelésme-
gosztasra kapcsolna, végezze el a
frekvenciavaltd, a motor és valamennyi hajtott
berendezés teljes vezetékezését.

MG33MM47
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AFIGYELEM!

KISULESI IDO

A frekvenciavalté DC-kori kondenzatorainak a frekvenci-
avalté halozati fesziiltségének lekapcsolasa utan is
megmaradhat a toltése. Akkor is jelen lehet nagyfe-
sziiltség, ha egy figyelmeztet6é lampa sem vilagit. Ha a
halézati fesziiltség lekapcsolasa utan a megadott id6
kivarasa nélkiil kezd szerviz- vagy javitasi munkaba, az
halalt vagy sulyos sériilést okozhat.

1. Allitsa le a motort.

2. Kapcsolja le a valtakozé fesziltségti halozatot,
az allandé magneses motorokat és a tavoli DC-
kori tapokat, beleértve a tartalék
akkumulatorokat, a sziinetmentes tapegy-
ségeket és egyéb frekvenciavaltok DC-kori
csatlakoztatasat.

3. A szerviz- vagy javitasi munka megkezdése el6tt
varja meg, amig a kondenzatorok teljesen
kistilnek. A sziikséges varakozasi id6t a
Tdbldzat 1.3 ismerteti.

Fesziiltség Minimalis varakozasi id6 (perc)
[vl
4 7 15

200-240 0,25-3,7 kW - 5,5-37 kW
(0,34-5 LE) (7,5-50 LE)
380-500 0,25-7,5 kW - 11-75 kW
(0,34-10 LE) (15-100 LE)
525-600 0,75-7,5 kW - 11-75 kW
(1-10 LE) (15-100 LE)
525-690 - 1,5-7,5 kW 11-75 kW
(2-10 LE) (15-100 LE)

Tablazat 1.3 Kisiilési id6

ERTESITE.

A Safe Torque Off hasznalata soran mindig tartsa szem
elétt a VLT® frekvenciavdltok Safe Torque Off kezelési
utmutatéjaban foglaltakat.

ERTESITE.

A frekvenciavaltébdl szarmazé vagy azon beliili
vezérlbjelek aktivalasa ritka esetben téves lehet, késhet
vagy teljesen elmaradhat. Ha a berendezést olyan
alkalmazasban hasznaljak, ahol a biztonsag kritikus
jelentéség, példaul egy felvondalkalmazas elektro-
magneses fékfunkcidjanak vezérlésére, akkor nem szabad
pusztan ezekre a vezérl6jelekre hagyatkozni.

ERTESITES

A veszélyes helyzeteket a gép gyartojanak/integra-
toranak kell felismernie, aki a megfelel6 megel6z6
intézkedések meghozatalaért felel. Tovabbi monitorozé-
és védelmi berendezések lehetnek sziikségesek, mindig
az adott orszagban hatalyos biztonsagi el6irasoknak,
példaul a mechanikus eszkdzokrél sz6l6 toérvénynek vagy
a baleset-megel6zési eléirasoknak megfelel6en.

Daru, emel6berendezések és felvondk

A kilsé fékek vezérlése mindig kell, hogy rendelkezzen
redundans rendszerrel. A frekvenciavalté semmilyen
korilmények koézott nem tekinthetd primer biztonsagi
kornek. A vonatkozé szabvanyoknak eleget kell tenni, pl.
Felvonok és daruk: IEC 60204-32

EmelSberendezések: EN 81

Védelmi méd

Ha a motordram vagy a DC-kor fesziiltsége tullépi a
berendezés hatarértékeit, a frekvenciavalté védelmi modba
Iép. A védelmi mdd az impulzusszélesség-modulacids
stratégia megvaltoztatasat és kis kapcsolasi frekvencia
hasznalatat jelenti a veszteségek minimalizalasa érdekében.
Ez az utolsé hibat kdveté 10 masodpercig tart, névelve a
frekvenciavélté megbizhatdsagat és hibattrését a teljes
motorvezérlés helyredllitdsa soran.
Felvonoalkalmazasokban a védelmi izemmaod nem
hasznalhatd, mivel a frekvenciavalté nem tud kilépni ebbdl
az lizemmodbdl, és igy nemkivanatos médon meghosz-
szabbodik a fékek aktivalasa el6tti idé.

A védelmi méd letilthaté a 74-26 paraméter Leolddskésl.
inverterhibdndl értékének nullara allitdsaval, ami azt jelenti,
hogy a frekvenciavalté a berendezés barmely hatarér-
tékének tullépése esetén azonnal leold.

ERTESITE.

Felvonéalkalmazasban tanacsos letiltani a védelmi
lizemmodot (74-26 paraméter Leolddskésl. inverterhibdndl
=0).

8 Danfoss A/S © 08/2016 Minden jog fenntartva.
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1.5 Elektromos vezetékezés

o
A 44 T &
W% &7 [ . S
e Wor g | ="
PO T 11 E ] =
inpu L 4 4 @(PE)99 ==
I e S
5C bus Switch Mode
Power Supply 4 —/
£ (R+) 82 Brake
A resistor
50 (+10V OUT B
+10Vdc Q ( ) R)81
5201
0/-10vdc- — — =
T 1ovde [ Q53 (AIN) [ ¢ I
ﬁ* il ON=0/4-20mA relayl
0/4-20 mA 5202 OFF=0/-10Vdc -
0/-10Vdc - ’;,‘L Q54 (A IN) :H % +10Vdc 240Vac, 2A
+10Vdc ———
0/4-20 mA s
o 55 (COM A IN)
~ a
/ / 12 (+24V OUT)
I ! 240Vac, 2A
13 (+24V OUT
| \ | \ ( ) P 5-00 400Vac, 2A

| aaven)
180N :'\X} OV (PNP)

| 24v(NPN)
190N D‘X} OV (PNP)
20 (COMDIN) }

\
27 (D IN/OUT) %24\/('\‘”\])
S801
v | 0V (PNP) o ON=Terminated

NH Z OFF=Open

Analog Output

|
"1l 0/4-20 mA

= ]

(AOUT) 42

5V

\
\
* \
\

—— 24V (NPN)
29 (DIN/OUT) DM 0V (PNP)
24V

\ o | RS-485 (N RS-485) 69 RS-485
} | | | ___ 24V (NPN) Interface /7;;
\ oy I 132 N D\:ﬁ 0V (PNP) (P RS-485) 68
! I —_ 24V (NPN) e
| ’ { ' 33(DIN (COM RS-485) 61
\ | \ | ( ) :'X} OV(PNP) /7J77 : Chassis
L :Earth

/71;/ - /;[/7/ T;J(DIN)

Abra 1.2 Alapvetd bekétési rajz

A = analdég, D = digitalis

A 37-es csatlakozo a Safe Torque Off funkcidhoz hasznalatos. A Safe Torque Off telepitésének leirasat lasd a VLT® frekvencia-
vdltok Safe Torque Off kezelési utmutatdjdban.

* FC 301 késziiléken nincs 37-es csatlakozoé (kivéve ha az A1 tipusu hazmérettel rendelkezik). A 2-es relének és a 29-es
csatlakozénak nincs funkcidja az FC 301 késziiléken.

** Ne csatlakoztassa a kabeldrnyékolast.

Nagyon hosszu vezérl6kabelek és analog jelek esetén bizonyos ritka esetekben a telepitéstdl fliggéen 50/60 Hz-es foldzarlati
hibahurkok alakulhatnak ki a megtéplalé héalézat kébeleibdl szarmazo zaj miatt. 50/60 Hz-es foldzarlati hibahurok kialakuldsa
esetén sziikséges lehet az drnyékolas megszakitasa vagy egy 100 nF-os kondenzator beiktatdsa az arnyékolas és a
késziilékhaz kozé. A digitélis és az analog be- és kimeneteket kiilon kell csatlakoztatni a frekvenciavalté k6zos bemeneteire
(20-as, 55-0s és 39-es csatlakozd), hogy egyik csoport foldaramai se hassanak a toébbi csoportra. Egy kapcsolas a digitalis
bemeneten példaul zavarhatja az analég bemeneti jelet.

MG33MM47 Danfoss A/S © 08/2016 Minden jog fenntartva.
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Vezérl6kapcsok bemeneti polaritasa m =
9 PNP (forras) g §
o S . ] =] =)
> Digitalis bemenet huzalozésa a = 2
N > B @
+ o Py
12 |13 |18 |19 |27 |29 |32 |33 |2 |37 S
[ ] [ ] [ ] [ ] [ ] [ ] [ ] [ ] [ ] [ ]
. ° ' . . . . ' ° .
i
\
| A
\
\
-
_
Abra 1.3 PNP (forras)
U -
a Y ~
Z NPN (fogadas) S S
3, S . £ ) )
+ Digitalis bemenet huzalozésa e § Abra 1.5 Arnyékolt/pancélozott vezérl6kabelek foldelése
12 |13 |18 |19 | 27 |29 |32 | 33 0 |37 |
1.5.1 Start/sto
®© 060 0 0 0 0 0 0 0 P
? ®© & 6 06 06 06 0 o , 18-as csatlakozé = paraméter 5-10 18-as digitdlis bemenet
| \ [8] Start.
| \ 27-es csatlakoz6 = paraméter 5-12 27-es digitdlis bemenet
| \ [0] Nincs funkcidja (alapértelmezés: [2] Szabadonfut., inverz).
| [ 37-es csatlakozd = Safe Torque Off (ha rendelkezésre all).
\
\ - o
| / Y L5
‘ ‘ o ~ 130BA155.12
| } I b b
_ - 4+ = e e e e = | = ] = 4+ — J wn 0
+ o o
T T--— 12[13[18]19]27]29[32]33[20[37
Abra 1.4 NPN (fogadas) O|O|0|0|0|0|0|0|0]|O
L >! IOH >! IOI IC>1 IOI IOI IOI IOI ICIDI

A I |

- Start/Stop Biztons&gi stop
Arnyékolt/pancélozott vezérlékabeleket hasznaljon.

A vezérl6kabelek helyes lezarasahoz lasd az Arnyékolt Fordulatsz3
vezérl6kdbelek foldelése cimU részt a tervezéi segédletben.

=3

Start/Stop
(18)

Abra 1.6 Start/stop
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1.5.2 Impulzus start/stop -
12 +24V §
18-as csatlakozd = paraméter 5-10 18-as digitdlis bemenet, =
[9] Impulzusstart. -
27-es csatlakoz6 = paraméter 5-12 27-es digitdlis bemenet, J 18 Par.5-10
[6] Stop, inverz.
37-es csatlakozé = Safe Torque Off (ha rendelkezésre all).
27 Par.5-12
> o [T ]
; ; 130BA156.12 o -
T 5 b mR
+ o o
32 Par. 5-14
12|113|18(19|27|29|32(33|20|37
e e e e e e | |
O|0]|0]0|0]0|0|0|0|0O
O|DI0|P|IO|IOIOIO 37
] e | e

Abra 1.8 Fordulatszam-novelés/csokkentés

Biztonsdagi stop

1.5.4 Potenciométeres referencia

Potenciométeren keresztiili fesziiltségreferencia
1. referenciaforrds = [1] 53-as analég bem. (alapér-
telmezés)

Fordulatszam

53-as csatlakozd, also fesziiltség = 0 V.

53-as csatlakozo, fels6 fesziltség = 10 V.

53-as csatlakozo, also referencia/visszacsatolasi
érték = 0 1/perc.

]

Start (18)

53-as csatlakozo, alsé referencia/visszacsatolasi
érték = 1500 1/perc.

$201-es kapcs. = Kl (U)

Stop (27)

Abra 1.7 Impulzus start/stop

1.5.3 Fordulatszam novelése/csokkentése

130BA154.11

Fordulatszam, 1/min
29-es/32-es csatlakozé = fordulatszam-novelés/ AP615

csokkentés

42

\JO g +10V/30 mA

OO

18-as csatlakoz6 = Paraméter 5-10 18-as digitdlis
bemenet [9] Impulzusstart (alapértelmezés).

27-es csatlakozé = Paraméter 5-12 27-es digitdlis
bemenet [19] Referencia befagy.

29-es csatlakozd = Paraméter 5-13 29-es digitdlis
bemenet [21] Gyorsitds.

32-es csatlakozé = Paraméter 5-14 32-es digitdlis
bemenet [22] Lassitds.

ERTESITE.

FC x02 esetében csak 29-es csatlakozé (x=sorozattipus).

Vs Ref. feszUItséVg
/ P6-1110V

F-—-—

4 1kQ

Abra 1.9 Potenciométeres referencia

MG33MM47
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Bevezetés VLT® AutomationDrive FC 301/302

1.6 Integralt mozgdsszabalyozo

Az integralt mozgasszabalyozé (IMC) pozicidvezérlést tesz
lehetévé. Az IMC-t illetéen tovabbi tudnivaldkért 1asd
4. fejezet Integrdlt mozgdsszabdlyozé.

12 Danfoss A/S © 08/2016 Minden jog fenntartva. MG33MM47



Programozas Programozasi utmutaté

2 Programozas

2.1 Grafikus és numerikus kijelz6- és
kezel6egység

130BA018.13

A frekvenciavalté a grafikus LCP (LCP 102) segitségével
egyszerlien programozhaté. A numerikus kijelzé- és kezel6- Status
egység (LCP 101) hasznélatdhoz lapozza fel a 1234rpm 10,4A 43,5Hz
frekvenciavalto tervezéi segédletét.

D)

Az LCP-t 4 funkcionalis csoport alkotja: 1 b
1. Grafikus kijelzé allapotsorokkal 43,5Hz

2. Menligombok és jelz6lampak — a paraméterek
véltoztatasara és a kijelz6funkcidk kozotti
atkapcsolasra

Run OK c

3. Navigéaciés gombok és jelzélampak

4. Vezérl6gombok és jelz6lampak

5 Status Quick Main Alarm
Menu Menu Log

Az LCP Allapot képernyéjén 5 miikddési adat jelenithetd

meg.
A kijelz6 sorai:

a. Allapotsor: llapotiizenetek megjelenitésére
szolgal, ikonok és 4brak utjan.

b. 1-2. sor: a kezel6 két adatsora, melyben a 3
megadott vagy kivélasztott adatok jelennek meg.
A [Status] (Allapot) gomb megnyoméséval egy
tovabbi sorral bévitheté.

Warn.

Alarm

C Allapotsor: széveges allapotiizenetek megjeleni-

tésére szolgal.
ERTESITE )

Az inditas késleltetése esetén az INITIALIZING (INICIA-
LIZALAS) iizenet jelenik meg az LCP-n, amig a késziilék Abra 2.1 LCP
lizemkész nem lesz. Opcié hozzaadasa vagy eltavolitasa

az inditas késleltetését okozhatja.

MG33MM47 Danfoss A/S © 08/2016 Minden jog fenntartva. 13
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VLT® AutomationDrive FC 301/302

2.1.1 LCD-kijelzé

A hattér-vilagitasos kijelzé 6 alfanumerikus sort tartalmaz.
Ezek a sorok jelzik a forgasiranyt (nyillal), valamint a
kivalasztott és az éppen programozott setupot. A
kijelz6nek 3 része van.

Fels6 rész

Normal mukodési allapotban a felsé rész 2 mért értéket
jelezhet.

K6zépso rész

A felsé sor 5 mért értéket jelezhet mértékegységgel egydtt,
az allapottdl fuggetleniil (hacsak nincs éppen vészjelzés
vagy figyelmeztetés).

Also6 rész
Az alsé rész dllapot izemmddban mindig a frekvenciavalté

allapotat jelzi.

Felsé rész <

43 1/min 544 A 25,3 kW
K6zépsé rész <
Alsé rész <

Abra 2.2 Kijelz6é

130BP074.10

1,4 Hz

2,9%

I Telj.kartya hdm. (W29)

Aut. tavoli futas

A kijelzén lathaté az aktiv setup (a 0-10 paraméter Aktiv
setup értéke alapjan). Az aktiv setuptol eltéré setup progra-
mozésakor jobboldalt ennek a szdma is megjelenik.

A kijelzé kontrasztjanak beallitasa

A sotétitéshez nyomja meg a [Status] (Allapot) + [4]
gombokat.

A vilagositashoz nyomja meg a [Status] (Allapot) + [¥]
gombokat.

A legtdbb paraméter-beallitas kdzvetleniil médosithat6 az
LCP-rél, hacsak nem hoztak létre jelszot a

0-60 paraméter F6mendi jelszava vagy a

0-65 paraméter Gyorsmenli jelszava segitségével.

Jelz6lampak

Bizonyos kiiszobértékek tullépésekor a vészjelz6 és/vagy a
figyelmeztet6 ldampa kigyullad, és allapot- vagy vészjelzé
Uzenet jelenik meg az LCP-n.

A bekapcsolasjelzé lampa (ON) akkor vilagit, amikor
mikodik a frekvenciavaltod taplaldsa a halézatrdl,
egyenaramu buszcsatlakozérdl vagy 24 V-os kilsé taprol.
llyenkor a hattérvilagitas is aktiv.

. Z6ld LED/On: a vezérlérész miikodését jelzi.
. Sarga LED/Warn.: figyelmeztetést jelez.

. Villog6 piros LED/Alarm: vészjelzést jelez.

130BP044.10

On
Warn.

Alarm

Abra 2.3 Jelzélampak

Az LCP gombjai

A kezelégombok funkcidk szerint csoportosithatdk. A
kijelz6 és a jelz6lampdk alatt taldlhaté gombok a
paraméterek beadllitasara szolgalnak, beleértve a normal
mUkddés esetén a kijelzén megjelend adatok kivélasztasat
is.

o
Quick Mai Al g
| n rm
Status uic a a I
Menu Menu Log =
[=]
(52}

Abra 2.4 Az LCP gombjai

[Status] (Allapot)

A frekvenciavalté és/vagy a motor allapotat jelzi. A [Status]
(Allapot) gomb megnyomasaval 3 kiilénbdz6 kijelzés
valaszthatd ki: 5 soros kijelzés, 4 soros kijelzés vagy Smart
Logic Control.

A [Status] (Allapot) gomb segitségével kivélaszthatja a
kivant kijelzési mddot, illetve gyorsmen, fémenl vagy
vészjelzés moédbdl visszatérhet kijelzési modba. Az
egyszerl és a kettds kijelzési mod kozott is valthat a
[Status] (Allapot) gombbal.

[Quick Menu] (Gyorsmenii)

Gyors hozzaférést biztosit a kiilonb6z6 gyorsmeniikhoz:
. Sajat mend

. Gyors belizemelés
. Médositasok
. Naplézasok

A [Quick Menu] (Gyorsmeni) gombbal a gyorsmenii
paraméterei programozhaték. A gyorsmeni méd és a
fémenii mod kozott kozvetlenil lehet véltani.

[Main Menu] (Fémenii)

Valamennyi paraméter programozhat6 a segitségével.

A fémeni mod és a gyorsmenii méd kozott kozvetlendil
lehet véltani.

Paraméter-gyorseléréshez tartsa nyomva 3 mésodpercig a
[Main Menu] (Fémeni) gombot. A gyorselérés kdzvetlen
hozzaférést biztosit barmely paraméterhez.

14 Danfoss A/S © 08/2016 Minden jog fenntartva.
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[Alarm Log] (Vészjelzési napld)

A legutébbi 5 vészjelzés listajanak megjelenitése (A1-A5
szdmozassal). Ha tovabbi részletekre kivancsi valamelyik
vészjelzésrél, valassza ki annak szamdat a navigacios
gombokkal, és nyomja meg az [OK] gombot. Igy
informéacio jelenik meg arrél, hogy milyen volt a frekvenci-
avalto allapota, mielétt vészjelzési mdédba kapcsolt volna.

[Back] (Vissza)

Visszatérés az el6z6 1épéshez vagy a navigacios rendszer
el6z6 szintjére.

[Cancel] (Mégse)

A legutébbi véltoztatds vagy parancs visszavondsa, ha
azéta még nem véltozott a kijelz6.

[Info]

Informécié megtekintése egy parancsrdl, paraméterrél vagy
funkciordl az adott kijelz6ablakbdl. Az [Info] részletes
tajékoztatassal szolgdl, ha segitségre van sziiksége.

Az infé médbdl az [Info], a [Back] (Vissza) vagy a [Cancel]
(Mégse) gombbal Iéphet ki.

Abra 2.5 Back (Vissza)

Abra 2.6 Cancel (Mégse)

Abra 2.7 Info

Navigaciés gombok

A 4 navigaciés gombbal Iéptethet a gyorsmeni, a fémeni
és a vészjelzési napld elemei kozott. A kurzor is ezekkel a
gombokkal mozgathaté.

[OK]
A kurzorral megjelolt paraméter kivalasztasara, valamint
paraméter-modositas lehetévé tételére szolgal.

Helyi kezelégombok
A helyi kezel6gombok az LCP alsé részén taldlhatok.

L1 L1 L1

Abra 2.8 Helyi kezel6gombok

130BP046.10

[Hand On] (Kézi be)

Az LCP segitségével torténd frekvenciavaltd-vezérlés
bekapcsoldsara szolgal. A [Hand On] (Kézi be) gomb a
motort is elinditja, és megadhaték a motorfordulatszam-
adatok a navigaciés gombok segitségével. A gomb a
paraméter 0-40 LCP [Hand on] gombja segitségével [1]
Engedélyezve vagy [0] Tiltva éllapotba kapcsolhaté.

A vezérljelek vagy terepi busz segitségével aktivalt kiilsé
stop jel elnyomja az LCP-n keresztiil kapott start parancsot.

A [Hand On] (Kézi be) gomb megnyomaséval a kdvetkezé
vezérl6jelek aktivak maradnak:
. [Hand On] (Kézi be) - [Off] (Ki) - [Auto On]
(Automatikus be)

. Hibatorlés

. Szabadonfutéasu stop inverz.

. Irdnyvaltas

. Setupvalasztas, 0. bit - setupvalasztas, 1. bit
. Soros kommunikacién kapott stop parancs
. Vészledllas

. DC-fék

[Off] (Ki)

A csatlakoztatott motor leallitdsa. A gomb a

0-41 paraméter LCP [Off] gombja segitségével [1] Engedé-
lyezve vagy [0] Tiltva allapotba kapcsolhaté. Ha nincs
kivalasztva kilsé stop parancs, és az [Off] (Ki) gomb inaktiv,
akkor a motor csak a fesziiltség lekapcsoldséaval allithaté le.

[Auto On] (Automatikus be)

Akkor hasznalatos, ha a frekvenciavaltot a vezérl6kap-
csokkal és/vagy soros kommunikéciéval kell vezérelni. Az
aktiv start jel a vezérl6kapcsokon és/vagy a buszon
elinditja a frekvenciavaltét. A gomb a 0-42 paraméter LCP
[Auto on] gombja segitségével [1] Engedélyezve vagy [0]
Tiltva allapotba kapcsolhaté.

ERTESITES

A digitalis bemenetrél érkezé KEZI-KI-AUTO jel nagyobb
prioritasu, mint a [Hand On] (Kézi be) — [Auto On]
(Automatikus be) kezel6gombok.

[Reset] (Hibatorlés)

A frekvenciavalté hibajanak torlésére szolgal vészjelzés
(leoldds) utan. A gomb a 0-43 paraméter LCP [Reset] gombja
segitségével [1] Engedélyezve vagy [0] Tiltva allapotba
kapcsolhatd.

Paraméter-gyorselérés a [Main Menu] (Fémeni) gombot 3
masodpercig lenyomva tartva lehetséges. A gyorselérés
kozvetlen hozzaférést biztosit barmely paraméterhez.

MG33MM47
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2.1.2 Paraméter-beallitasok gyors atvitele
frekvenciavaltok kozott

A frekvenciavalto bedllitdsanak befejezése utan javasolt az
adatokat az LCP-re vagy szamitégépre menteni az MCT 10
paraméterezd szoftver segitségével.

- 2
M N
S
=
Quick Main Alarm 2
Status Menu Menu Log -
Warn.
Alarm
Abra 2.9 LCP
Adatmentés az LCP-re
A miivelet végrehajtasa el6tt allitsa le a motort.
Adatok mentése az LCP-re:
1. Valassza ki a paraméter 0-50 LCP-mdsolds pontot.

2. Nyomja meg az [OK] gombot.
3. Valassza az [1] Mindent az LCP-re lehetdséget.

4. Nyomja meg az [OK] gombot.

3. Valassza a [2] Mindent az LCP-rél lehet6séget.
4. Nyomja meg az [OK] gombot.

Az LCP ekkor valamennyi tarolt paraméter-bedllitdsat atviszi
a frekvenciavéltéra, amint az a folyamatjelzén is lathaté. A
100% elérése utan nyomja meg az [OK] gombot.

2.1.3 Kijelzési moéd

Normal mukodés kézben a kijelzé kdzépsd részén
legfeljebb 5 mlkodési valtozé jelenitheté meg
folyamatosan: az 1.1-es, 1.2-es és 1.3-as, valamint a 2-es és
a 3-as.

2.1.4 Kijelzési mod - a kijelzett adatok
kivalasztasa

A [Status] (Allapot) gomb megnyomasaval 3 féle allapotké-
pernyé kozott lehet valtani.

Az ebben a szakaszban alabb leirt valamennyi allapotné-
zetben kilonféle formatumu mukodési valtozok lathatok.

A Tdbldzat 2.1 az egyes miikddési valtozokhoz hozzéren-
delhet6 mértékegységeket ismerteti. Opcidk felszerelése
esetén tovabbi mértékegységek vélhatnak elérhet6vé.

A hozzérendelés az alabbi paraméterekkel torténik:
. 0-20 Paraméter 1.1-es kijelzésor, kicsi.

. Paraméter 0-21 1.2-es kijelzésor, kicsi.
. Paraméter 0-22 1.3-as kijelz6sor, kicsi.
. Paraméter 0-23 2-es kijelz6sor, nagy.

. Paraméter 0-24 3-as kijelz6sor, nagy.

A 0-20 paraméter 1.1-es kijelzésor, kicsi — paraméter 0-24 3-
as kijelzésor, nagy értékeként kivélasztott minden egyes
kijelzési paraméter esetében meg van hatdrozva a skala és
az esetleges tizedesjel utani szdmjegyek szama. Nagyobb
értékd paraméter esetén kevesebb tizedesjegy jelenik meg.
Példa: aktudlis kijelzés - 5,25 A, 15,2 A, 105 A.

Ezzel minden paraméter-beallitast az LCP-re ment, amint az Miikddési valtozo Egység
a folyamatjelzén is lathaté. A 100% elérése utdn nyomja 16-00 Paraméter Vezérlész6 hex
meg az [OK] gombot. 16-01 Paraméter Referencia [egység] [egyséq]
16-02 Paraméter Referencia % %
Csatlakoztassa az LCP egységet egy masik frekvencia- 16-03 Paraméter Allapotszé hex
véltéhoz, és masolja 4t a paraméter-bedllitdsokat a masik 16-05 Paraméter Ered aktudl. érték [%] %
késztilékre. 16-10 Paraméter Teljesitmény [kW] [kW]
16-11 Paraméter Teljesitmény [LE] [LE]
Adatok atvitele az LCP-rél a frekvenciavaltéra 16-12 Paraméter Motorfesziiltség V]
E R TE SI TE 16-13 Paraméter Frekvencia [Hz]
A miivelet végrehajtasa el6tt allitsa le a motort. 16-14 Paraméter Motordram [A]
Adatok atvitele az LCP-rél a frekvenciavaltora: 16-16 Paraméter Nyomaték [Nm] Nm
1. Valassza ki a paraméter 0-50 LCP-mdsolds pontot. 16-17 Paraméter Fordulatszdm [1/min] [1/min]
2. Nyomja meg az [OK] gombot. 16-18 Paraméter Motor héterhelése %
16 Danfoss A/S © 08/2016 Minden jog fenntartva. MG33MM47
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Mukodési valtozo Egység
16-20 Paraméter Motorsz6g

16-30 Paraméter DC-koéri fesziiltég \Y
16-32 Paraméter Fékezési energia / s kw
16-33 Paraméter Fékenergia / 2 perc kw
16-34 Paraméter Hiit6borda-h6mérs. °C
16-35 Paraméter Inverter héterhelése %
16-36 Paraméter Inv. névl. dram A
16-37 Paraméter Inv. max. dram A
16-38 Paraméter SL-vezérlé dllapota

16-39 Paraméter Vezérl6kdrtya hém. °C
16-40 Paraméter Napldpuffer megtelt

16-50 Paraméter Kiilsé referencia

16-51 Paraméter Impulzusreferencia

16-52 Paraméter Visszacsat. [egység] [egység]
16-53 Paraméter DigiPot-referencia

16-60 Paraméter Digitdlis bemenet bin
16-61 Paraméter 53-as csatl. bedllitdsa Vv
16-62 Paraméter 53-as analdg be

16-63 Paraméter 54-as csatl. bedllitdsa Vv
16-64 Paraméter 54-es analdg be

16-65 Paraméter 42-es analdg kim. [mA] [mA]
16-66 Paraméter Dig. kimenet [bin] [bin]
16-67 Paraméter 29-es impulzusbem.[Hz] [HZ]
16-68 Paraméter 33-as frekv.bemenet [Hz] [Hz]
16-69 Paraméter 27-es imp.kimenet [Hz] [HZ]
16-70 Paraméter 29-es imp.kimenet [Hz] [Hz]
16-71 Paraméter Relékimenet [bin]

16-72 Paraméter "A" szamldlo

16-73 Paraméter "B" szdmldld

Paraméter 16-80 Fieldbus vez.sz6 1 hex
Paraméter 16-82 Fieldbus ref. 1 hex
Paraméter 16-84 Komm. opcié dllapotszé hex
Paraméter 16-85 FC-port vez.sz6 1 hex
Paraméter 16-86 FC-port ref. 1 hex

Paraméter 16-90 Vészjelzési sz6

Paraméter 16-92 Figyelmeztet6sz6

16-94 Paraméter Bdvitett dllapotszo

Tablazat 2.1 Egység

I. dllapotnézet

Ez a szokdsos kijelzési allapot bekapcsolds vagy gyari

értékekre torténd visszaallitas utan.

Az [Info] gombbal informacié jelenitheté meg a kijelzett
muikodési valtozokhoz (1.1, 1.2, 1.3, 2 és 3) rendelt

mértékegységekrol.
Lasd a Abra 2.10 m(ikddési valtozait.

Allapot

799 1/min

=
1(1)
7,83A 36,4 kW

130BP041.10

0,000

53,2%

Aut. tavoli ra’m/pés

ofc

Abra 2.10 I. allapotnézet

Il. dllapotnézet

Lasd a Abra 2.11 mUkédési valtozéit (1.1, 1.2, 1.3 és 2).

A példaban a fordulatszam, a motoraram, a motortelje-
sitmény és a frekvencia jelenik meg az elsé és a masodik
sorban.

Allapot ] 'a)
° 207 1/min 525A 24,4 kW
6,9 Hz

Aut. tavoli futas

@ @1308%62.1 0

o)

Abra 2.11 II. allapotnézet

lll. allapotnézet

Ebben a nézetben a Smart Logic Controllal kapcsolatos
események és muveletek jelennek meg. Tovabbi
tudnivaldk: 3.13. fejezet Paraméterek: 13-** Smart Logic Vez..

2

1(1)
778 1/min 0,86 A 4,0 kW

130BP063.10

Allapot: 0 ki 0 (ki)
Mikor: -
Teendo: -

Aut. tavoli futas

Abra 2.12 IIl. allapotnézet

2.1.5 Paraméterek bedllitasa

A frekvenciavélté gyakorlatilag barmilyen feladatra felhasz-
nalhatd. A készilék 2 programozasi médot kinal:
. Fémenl méd

. Gyorsmeni méd

A fémeniben valamennyi paraméter elérhetd. A
gyorsmeni ezzel szemben csupan néhany paramétert
tartalmaz, amelyek azonban elegendék a frekvenciavalté
Gzemeltetésének megkezdéséhez.

MG33MM47
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Gyorsmendi és fémenii modban egyarant médosithatdk a
paraméterek.

2.1.6 A Quick Menu (Gyorsmenu) gomb
funkcioi

A [Quick Menu] (Gyorsmeni) gomb megnyomasara
megnyilik a gyorsmenti, melyben kiilonb6z6 funkciote-
ruletek szerepelnek.

A QT Sajdt menii kivélasztasaval megjelenitheti az elé6zbleg
kivalasztott sajat paramétereket. A paraméterek kivalasztdsa
itt torténik: 0-25 paraméter Sajdt menii. A meni legfeljebb
50 kiilonb6z6é paramétert tartalmazhat.

ORPM 0.00A
|

(@1 My Personal Menu_
Q2 Quick Setup
Q4 Smart Setup

Q5 Changes Made

Abra 2.13 Gyorsmeniik

A Q2 Gyors belizemelés kivalasztasaval azokat a paramé-
tereket érheti el, amelyekkel kozel optimalissa tehet6 a
motor mikddése. Az egyéb paraméterek alapértelmezett
beéllitasa a kivant vezérlési funkcidkra, valamint a
jelbemenet és -kimenet konfiguracidjara (vezérlékapcsok)
vonatkozik.

A paraméterek a navigaciés gombokkal valaszthatok ki. Az
elérhetd paramétereket a Tdbldzat 2.2 tartalmazza.

2.1.7 Elsé Gzembe helyezés

latszdm

Paraméter Beadllitas
0-01 Paraméter Nyelv0-01 Paraméter Nyelv

1-20 Paraméter Motorteljesitmény [kW] [kw]
1-22 Paraméter Motorfesziiltség [Vl

1-23 Paraméter Motorfrekvencia [HZ]

1-24 Paraméter Motordram [A]

1-25 Paraméter Névleges motorfordu- [1/min]

Paraméter 5-12 27-es digitdlis bemenet

[0] Nincs funkcidja"

1-29 Paraméter Automatikus motorillesztés
(AMA)

[1] Teljes AMA

130BC916.10

3-02 Paraméter Min. referencia [1/min]
3-03 Paraméter Maximadilis referencia [1/min]
3-41 Paraméter 1. felfutdsi rampaidé [s]
3-42 Paraméter 1. fékezési rampaid6 [s]

Paraméter 3-13 Referencia helye

Tablazat 2.2 A rendelkezésre all6 paraméterek

1) Ha 27-es csatlakozé bedllitdsa [0] Nincs funkcidja, nincs sziikség
+24 V-os csatlakozdsra a 27-es bemeneten.

A Modositdsok pont kivalasztasaval a kovetkezd informacidk
jelennek meg:
. A legutébbi 10 moédositas. A 10 legutdbb
madositott paraméter kozil a [4] [Y] navigécids
gombokkal valaszthat.

. Az alapértelmezettdl eltéré beallitasok.

A Naplézdsok pont kivalasztasaval a kijelz6 egyes soraiban
szerepld adatokrdél tekinthet meg informéaciokat. Ezek
grafikon formajaban jelennek meg.

Csak a 0-20 paraméter 1.1-es kijelz6sor, kicsi és a

paraméter 0-24 3-as kijelzésor, nagy segitségével kivéalasztott
kijelzési paraméterek tekintheték meg. Késébbi referen-
ciaként akér 120 minta is tarolhaté a memoridban.

Az elsd Gzembe helyezés legegyszer(ibb maédja a [Quick Menu] (Gyorsmenii) gomb megnyomasa, majd a gyors bedllitasi
eljaras végrehajtdsa az LCP 102 segitségével (a Tdbldzat 2.3 balrdl jobbra olvasandd). A példa a nyilt hurkud alkalmazasokra

vonatkozik.

Gombnyomas

Q2 Gyors belizemelés.

0-01 Paraméter Nyelv0-01 Paraméter N
yelv

Allitsa be a nyelvet.

1-20 Paraméter Motorteljesitmény [kW]

Allitsa be a motor adattablajan
szerepl teljesitményt.

Paraméter 1-22 Motorfeszliltség

Allitsa be az adattablan
szerepl6 feszliltséget.

18 Danfoss A/S © 08/2016 Minden jog fenntartva.
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Gombnyomas

Allitsa be az adattablan

1-23 Paraméter Motorfrekvencia . y
szerepl6 frekvenciat.

Allitsa be az adattablan

Paraméter 1-24 Motordram P
szereplé dramot.

Allitsa be az adattablan
szereplé fordulatszamot.

Paraméter 1-25 Névleges motorfordu-

latszdm

Ha a bemenet alapértelmezése
[2] Szabadonfut., inverz, akkor
ez [0] Nincs funkcidja bedllitasra
véltoztathaté. Az AMA
futtatdsdhoz nincs sziikség

Paraméter 5-12 27-es digitdlis bemenet

csatlakozésra a 27-es
bemenettel.

Allitsa be a kivant AMA-
funkciét. A javasolt bedllitds a
Teljes AMA.

1-29 Paraméter Automatikus motoril-
lesztés (AMA)

) . . Allitsa be a motortengely
3-02 Paraméter Min. referencia L ..
minimalis fordulatszamat.

i o . Allitsa be a motortengely
3-03 Paraméter Maximdlis referencia o ey
maximalis fordulatszamat.

Allitsa be a felfutasi rampaidét
3-41 Paraméter 1. felfutdsi rampaidé az ns szinkrén motorfordu-

latszam figyelembevételével.

Allitsa be a fékezési rampaidét
3-42 Paraméter 1. fékezési rampaid6 az ns szinkrén motorfordu-

latszam figyelembevételével.

i . Allitsa be, honnan kell
Paraméter 3-13 Referencia helye

HHSHHH

mikodnie a referencianak.

Tablazat 2.3 Gyors bedllitasi eljaras

MG33MM47 Danfoss A/S © 08/2016 Minden jog fenntartva. 19
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A frekvenciavalté lizembe helyezésének tovabbi tovabbi
mddja az intelligens alkalmazasbeallitds (SAS) hasznalata,
amely a [Quick Menu] (Gyorsmenil) gomb megnyomasaval
érhet6 el. A felsorolt alkalmazasok beallitdsahoz az egymast
kovetd képernyékon megjelend Utmutatas szerint jarjon el.

Az SAS soran az [Info] gomb megnyitasaval tudnivaldk
jelenithet6k meg az egyes lehetéségekrdl, beallitasokrdl és
Uzenetekrél. A funkcié a kovetkezd 3 alkalmazast
tartalmazza:

. Mechanikus fék

. Szallitému
. Szivattyu/ventilator

A kovetkezb 4 terepi busz kozll valaszthat:

. PROFIBUS
. PROFINET
. DeviceNet

. EtherNet/IP

ERTESITE.

Amikor az SAS aktiv, a frekvenciavalté nem veszi
figyelembe az inditasi feltételeket.

ERTESITE.

A frekvenciavalto elsé bekapcsolasakor, illetve a gyari
értékekre torténd visszadllitdsa utan automatikusan
elindul az intelligens beallitas. Ha a felhasznald
semmilyen miveletet nem végez, az SAS képernydje 10
perc elteltével automatikusan eltiinik.

2.1.8 FéGmenu mod

A [Main Menu] (Fémeni) gomb megnyomasaval Iéphet a
fémenii médba. A kijelzén a Abra 2.14 képe jelenik meg.
A kijelz6 kozépsd és alsé részén a [4] és [Y] gombokkal
kivélaszthaté paramétercsoportok listaja jelenik meg.

N
1107 1/min 3,84A 1(1)

Fémeni

130BP066.10

1-** Terhelés és motor

A fémeniben valamennyi paraméter modosithaté.
Bizonyos paraméterek azonban a kivalasztott konfigura-
Ci6tél (paraméter 1-00 Konfigurdcié mddja) figgden rejtve
lehetnek. Nyilt hurok esetén példaul nem jelennek meg a
PID-paraméterek, opciok engedélyezésével viszont tovabbi
paramétercsoportok lesznek lathatok.

2.1.9 Paraméter kivalasztasa

Fémenli médban a paraméterek csoportokat alkotnak.
Valasszon ki egy paramétercsoportot a navigaciés gombok
segitségével.

A paramétercsoport kivalasztasa utan vélasszon egy
paramétert a navigaciés gombok segitségével.

A kijelz6 kozépsé részén megjelenik a paraméter szama és
neve, valamint a kivalasztott értéke.

“~ o

740 1/min 1064A 1111 <

O

Alapvetd beall. 0-0* =

3

0-01 Nyelv it
[0] English

Abra 2.15 Paraméter kivalasztasa

2.1.10 Adatok modositasa

Az adatok moédositasanak folyamata a gyorsment és a
fémeni modban azonos. A kivalasztott paraméter modosi-
tadsahoz nyomja meg az [OK] gombot.

Az adatmoédositasi eljaras ezutan attél fligg, hogy a kijelolt
paraméterhez szamadat vagy szoveges érték tartozik-e.

2.1.11 Szbveges érték modositasa

Ha a kivalasztott paraméternek szoveges értéke van, azt a
[A] [Y] gombokkal médosithatja.

Vigye a kurzort a menteni kivant értékre, és nyomja meg
az [OK] gombot.

_ %% Fé = o
2" Fekek 740 1/min 1064 A 0
3 -** Referencia, rampak Alapvetd beall. 0-0% §
3
" 0-01 Nyelv )
Abra 2.14 Fémenii méd
[0] English
Az egyes paraméterek neve és szdma programozasi médtdl
flggetlenil mindig azonos marad. Fémenii médban a Abra 2.16 Széveges érték médositasa
paraméterek csoportokat alkotnak. A paraméter szamanak
elsé szdmjegye (balrdl) a paramétercsoport szamat adja
meg.
20 Danfoss A/S © 08/2016 Minden jog fenntartva. MG33MM47
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2.1.12 Adatérték modositasa

Ha a kivalasztott paraméternek szamértéke van, azt a [<] és
[*], valamint a [4] és [¥] navigacids gombokkal
moddosithatja. A [<] és [»] gombokkal a kurzor vizszintesen
mozgathatd.

113 1/min 1,78 A 1(1)

Terh.fligg6 beall. 1- 6%

1-60 Terh.kompenz. kis

130BP069.10

fordulatszamon

180%
L 4

Abra 2.17 Adatérték moédositasa

A [A] [v] gombokkal lehet megvéltoztatni az adat értékét.
A [A] gombbal novelhetd, a [Y] gombbal csékkentheté az
érték. Vigye a kurzort a menteni kivant értékre, és nyomja
meg az [OK] gombot.

'
729 1/min 6,21 A 1(1)

Terh.fliggd beall. 1-6*

130BP070.10

1-60 Terh.kompenz. kis
fordulatszamon

T&0%
L v

Abra 2.18 Adatérték mentése

2.1.13 Szamadatok modositasa tetszéleges
értékre

Ha a kivalasztott paraméterhez szamadat tartozik, jel6ljon
ki egy szdmjegyet a [<] [>] gombok segitségével.

1-71 Start Oelay

130BP073.10

oo [E]s=
e

Abra 2.19 Szamjegy kijelolése

A kijelolt szdmjegy a [4] [Y] gombokkal tetszés szerint
médosithato.

A kijelolt szamjegyet kurzor jelzi. Vigye a kurzort a menteni
kivant szdmjegyre, és nyomja meg az [OK] gombot.

957RPM 11.58A 1(1)

Start Adjustments 1-7%

130BP072.10

1-71 High starting torque time

0.8s
| A 4

Abra 2.20 Mentés

2.1.14 Erték, lépésenként

Bizonyos paraméterek Iépésenként médosithaték. Ez a
kovetkezbékre vonatkozik:
. Paraméter 1-20 Motorteljesitmény [kW].

. Paraméter 1-22 Motorfesziiltség.
. Paraméter 1-23 Motorfrekvencia.

Ezek a paraméterek adott értékek halmazabdl vélasztva
vagy tetszéleges érték bedllitdsdval mddosithatok.

2.1.15 Indexelt paraméterek kijelzése és
programozasa

Az indexelt paraméterek egy folyamatosan gorgethetd
listat alkotnak.

A 15-30 Paraméter Hibanaplo: hibakdd -

15-32 paraméter Vészj. naplo: id6 kiirathatd hibanaplét
tartalmaz. Vélasszon egy paramétert, nyomja meg az [OK]
gombot, majd a [A] [Y] gombok segitségével gorgesse az
értékek naplojat.

A 3-10 paraméter Belsé referencia példaul a kévetkez6-
képpen modosithato:

1. Jelolje ki a paramétert, nyomja meg az [OK]
gombot, és a [A] [Y] gombok segitségével
gorgesse az indexelt értékek listajat.

2. A paraméter értékének megvaltoztatdsahoz

vélasszon ki egy indexelt értéket, és nyomja meg
az [OK] gombot.

3. Médositsa az értéket a [4] [Y] gombokkal.

4. Az Uj bedllitds elfogadasdhoz nyomja meg az [OK]
gombot.

5. [Cancel] (Mégse): megszakitds. A [Back] (Vissza)
gombbal kiléphet a paraméterbdl.

2.1.16 Programozas a numerikus kijelzé- és
kezel6egység segitségével

Az aldbbi utmutatds a numerikus LCP-re (LCP 101)
vonatkozik.
A kezel6egységet 4 funkcionalis csoport alkotja:

MG33MM47
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1. Numerikus kijelzé Allapot iizemméd
2 Meniigombok és jelz6lampak — a paraméterek Allapot tizemmddban a frekvenciavélté vagy a motor

allapota jelenik meg.
Vészjelzés esetén az NLCP automatikusan éllapot
tizemmodba kapcsol.

véltoztatasara és a kijelz6funkcidk kozotti
atkapcsolasra

3. Navigaciés gombok és jelz6lampdk Tobb vészjelzés is megjelenhet.
4. Vezérlégombok és jelzélampdak ERTESITES
Kijelz6sor Az LCP 101 numerikus kijelz6- és kezel6egység
Allapotiizenetek megjelenitésére szolgal, ikonok és paraméter-masolast nem tesz lehetévé.
szamértékek utjan.
Jelz6lampak =
. Z6ld LED/On: a vezérlérész miikodését jelzi. E
. Sarga LED/Wrn: figyelmeztetést jelez. ° rom |@
Setup 1
. Villog6 piros LED/Alarm: vészjelzést jelez. '/\ e
Az LCP gombjai Abra 2.22 Allapot lizemméd
[Menu] (Menii)
A kovetkezé lizemmodok koziil vélaszthat: o
. Allapot s
lé
. Gyors belizemelés S
. Fémend /—\ Setup 1 -
= <
E Abra 2.23 Vészjelzés
5
a
Fémenii/Gyors belizemelés
Lehet6vé teszik az 6sszes paraméter, illetve csak a
‘ ‘ ‘ H gyorsmeni paramétereinek programozasat (lasd még az
‘7 7‘ - ‘7 7‘ LCP 102 leirasat itt: 2.1. fejezet Grafikus és numerikus kijelz6-
1 ~A Setup / és kezelGegység).
Ha az érték villog, a [4] vagy [Y] gombbal médosithatja a
paramétert.
1. A [Main Menu] (Fémeni) gomb megnyomasdval
p— p— p— Iéphet a fémenl modba.
Status Quick Main 2. Valassza ki a paramétercsoportot [xx-__], majd
2 Menu Setup Menu .
nyomja meg az [OK] gombot.
3. Valassza ki a paramétert [__-xx], majd nyomja
meg az [OK] gombot.
4, Tombparaméter esetén vélassza ki a tomb szamat,
@ és nyomja meg az [OK] gombot.
5. Valassza ki a kivant adatértéket, és nyomja meg
az [OK] gombot.
3 On
A funkciondlis lehetéségeket kindlé paraméterek esetében
Warn. [1], [2]... értékek jelennek meg. Az egyes lehetdségek
leirdsat lasd a paraméterek ismertetésében:
Alarm 3. fejezet Paraméter-leirdsok.
[Back] (Vissza)
4 Léptetés visszafelé.
A [4] [v] gombokkal mozoghat a parancsok és a

) paraméterek kozott.
Abra 2.21 Az LCP gombjai
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o
- E
g
— 2
P 2 03 Setup 1
|
Status Quick Main
Menu Setup Menu
Abra 2.24 Fémenii/Gyors beiizemelés
2.1.17 Az LCP gombjai
A helyi vezérlésre szolgdlé gombok az LCP alsé részén
talalhatok.
(I (I (I e
£
&
R

Abra 2.25 Az LCP gombjai

[Hand On] (Kézi be)

Az LCP segitségével torténé frekvenciavalto-vezérlés
bekapcsoldséra szolgal. A [Hand On] (Kézi be) gomb a
motort is elinditja, és megadhaték a motorfordulatszam-
adatok a navigaciés gombok segitségével. A gomb a
paraméter 0-40 LCP [Hand on] gombja segitségével [1]
Engedélyezve vagy [0] Tiltva éllapotba kapcsolhatd.

A vezérldjelek vagy terepi busz segitségével aktivalt kiilsé
stop jel elnyomja az LCP-n keresztiil kapott start parancsot.

A [Hand On] (Kézi be) gomb megnyomasaval a kévetkezd
vezérl6jelek aktivak maradnak:
. [Hand On] (Kézi be) - [Off] (Ki) - [Auto On]
(Automatikus be)

. Hibatorlés

. Szabadonfutdsu stop inverz

. Iranyvaltas

. Setup kivalasztasa, Isb - Setup kivalasztasa, msb
. Soros kommunikacién kapott stop parancs

. Vészledllas

° DC-fék

[Off] (Ki)

A csatlakoztatott motor ledllitdsa. A gomb a

0-41 paraméter LCP [Off] gombja segitségével [1] Engedé-
lyezve vagy [0] Tiltva allapotba kapcsolhato.

Ha nincs kivalasztva kiilsé stop parancs, és az [Off] (Ki)
gomb inaktiv, akkor a motor a fesziltség lekapcsolaséval
allithatd le.

[Auto On] (Automatikus be)

Engedélyezhetd a segitségével a frekvenciavalto vezérl6-
kapcsokkal és/vagy soros kommunikaciéval torténé
vezérlése. Az aktiv start jel a vezérl6kapcsokon és/vagy a
buszon elinditja a frekvenciavaltot. A gomb a

0-42 paraméter LCP [Auto on] gombja segitségével [1]
Engedélyezve vagy [0] Tiltva éllapotba kapcsolhaté.

ERTESITES

A digitalis bemenetrél érkezé KEZI-KI-AUTO jel nagyobb
prioritasu, mint a [Hand On] (Kézi be) és az [Auto On]
(Automatikus be) kezel6gomb.

[Reset] (Hibatorlés)

A frekvenciavalté hibajanak torlésére szolgal vészjelzés
(leoldds) utan. A gomb a 0-43 paraméter LCP [Reset] gombja
segitségével [1] Engedélyezve vagy [0] Tiltva allapotba
kapcsolhaté.

2.1.18 Gyari értékekre torténd visszaallitas
alapértelmezett beallitasokkal

A frekvenciavalton kétféleképpen allithatok vissza az
alapértelmezett beallitasok.

Javasolt inicializalasi eljaras (a 14-22 paraméter Miik6dés
lizemmadja segitségével)
1. Vélassza a paraméter 14-22 Miik6dés lizemmddja
pontot.

Nyomja meg az [OK] gombot.
Jeldlje ki a [2] Inicializdlds pontot.

Nyomja meg az [OK] gombot.

vuor wWwN

Kapcsolja le a megtaplalé halozatot, és varja meg,
amig a kijelzé elsotétiil.

6. Kapcsolja vissza a megtaplalé halézatot. Ezzel
visszadllitotta a frekvenciavaltot.

A Paraméter 14-22 Miikédés lizemmddja mindent
alaphelyzetbe allit a kdvetkez6k kivételével:
. Paraméter 14-50 RFI-sz(iré.

. Paraméter 8-30 Protokoll.

. 8-31 Paraméter Cim.

. 8-32 Paraméter FC-port baud sebessége.

. 8-35 Paraméter Min. vdlaszkésleltetés.

. 8-36 Paraméter Max. vdlaszkésleltetés.

. 8-37 Paraméter Max. karakterkézi késleltetés.

o 15-00 Paraméter Uzemdrdk széma -
15-05 paraméter Tulfesziiltségek

. 15-20 Paraméter El6zmények: esemény —
15-22 paraméter El6zmények: id6

. 15-30 Paraméter Hibanaplé: hibakéd —
15-32 paraméter Vészj. naplé: idé

MG33MM47
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Kézi inicializalas
1. Kapcsolja le a hélézatrdl a késziiléket, és vérja
meg, amig a kijelz6 elsotétal.

2. 2a A grafikus kijelz6ji LCP 102 bekapcso-
lasakor tartsa nyomva a [Status] (Allapot)
- [Main Menu] (Fémeni) - [OK]
gombokat.

2b A numerikus kijelzéji LCP 101
bekapcsoldsakor tartsa nyomva a [Menu]
(MenU) - [OK] gombokat.

3. 5 masodperc elteltével engedje el a gombokat.

4. A frekvenciavalté programozasa ezutan megfelel
az alapértelmezett bedllitdsoknak.

Ez az eljaras a kovetkezok kivételével mindent
alaphelyzetbe allit:

. 15-00 Paraméter Uzemdrdk szdma.
. 15-03 Paraméter Bekapcsoldsok.

° 15-04 Paraméter Tulmelegedések.
. 15-05 Paraméter Tulfeszliltségek.

ERTESITE.

Kézi inicializalaskor a soros kommunikacio, az RFI-sz(ird
(paraméter 14-50 RFI-sziir6) és a hibanapld beallitasai is
visszaallnak.
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3 Paraméter-leirasok

3.1 Paraméterek: 0-** M(ikddés, kijelzb 0-01 Nyelv
Opcié: Funkcio:
A frekvenciavalté alapvetd funkcidihoz, az LCP gombjainak P .
funkcidihoz és az LCP kijelz6jének beallitdsahoz kapcsolédd (49] | Russian Szerepel a 3-as nyelvcsomagban.
paraméterek. [50] | Thai Szerepel a 2-es nyelvcsomagban.
4 ; [51] | Bahasa Szerepel a 2-es nyelvcsomagban.
3.1.1 0-0* Alapvetd beall. , P Y 9
Indonesia
[52] [ Hrvatski Szerepel a 3-as nyelvcsomagban.
0-01 Nyelv
Opci6: Funkcio: 0-02 Motorford.sz. egység
A kijelz6 nyelvét hatérozza meg. A Opcié: Funkcio:
frekvenciavaltét 4 féle nyelvcsomaggal W
széllitjuk. Az angol és a német nyelvet L . )
. A motor miikodése kozben ez a paraméter
valamennyi csomag tartalmazza. Az angol L, )
o P nem modosithaté.
nem térolheté és nem modosithato.
[0 * | English Szerepel az 1-4-es nyelvcsomagban. A megjelené adatok a 0-02 paraméter Motorford.sz.
[1]1 | Deutsch Szerepel az 1-4-es nyelvcsomagban. egység és a paraméter 0-03 Teriileti bedllitdsok bealli-
2] |Francais Szerepel az 1-es nyelvcsomagban. tasatdl fuggenek. A 0-02 paraméter Motorford.sz.
egység és a paraméter 0-03 Terlileti bedllitdsok
(3] | Dansk Szerepel az 1-es nyelvcsomagban. paraméter alapértelmezett beallitasa attél fiigg, hogy
- a frekvenciavaltot a vildag mely térségébe széllitottak.
[4] | Spanish Szerepel az 1-es nyelvcsomagban.
Itali | az 1- | . p o 7 7
(51 | ttaliano S A R L T TS A motorfordulatszam egységének maédosi-
(6] | Svenska Szerepel az 1-es nyelvesomagban. tasaval visszaall bizonyos paraméterek
kezd6értéke. Ezért miel6tt egyéb paramé-
[7]1 | Nederlands Szerepel az 1-es nyelvcsomagban. tereket modositana, valassza ki a
motorfordulatszam egységét.
[10] | Chinese Szerepel a 2-es nyelvcsomagban.
[20] [ Suomi Szerepel az 1-es nyelvesomagban. [0] |1/mi | A motorfordulatszam valtozéi és paraméterei a
n motorfordulatszdm mértékegységével (1/min)
[22] [ English US Szerepel a 4-es nyelvcsomagban. .
jelennek meg.
[27] | Greek Szerepel a 4-es nyelvcsomagban. [1] |Hz A motorfordulatszdm valtozoi és paraméterei a
* kimeneti frekvencia mértékegységével (Hz) jelennek
[28] | Bras.port Szerepel a 4-es nyelvcsomagban. meg
[36] | Slovenian Szerepel a 3-as nyelvcsomagban. ST S
0-03 Teriileti beallitasok
[39] | Korean Szerepel a 2-es nyelvcsomagban. Opci6: Funkcio:
[40] | Japanese Szerepel a 2-es nyelvcsomagban. Hﬂ'ﬂ"ﬂ
[41] | Turkish Szerepel a 4-es nyelvcsomagban. A motor miikodése kozben ez a
[42] | Trad.Chinese Szerepel a 2-es nyelvcsomagban. paraméter nem modosithato.
[43] | Bulgarian Szerepel a 3-as nyelvcsomagban.
[0] * | Nemzetkozi [ Az 1-20 paraméter Motorteljesitmény [kW]
[44] | Srpski Szerepel a 3-as nyelvcsomagban. aktivalasa a motorteljesitmény kW-ban térténd
[45] | Romanian Szerepel a 3-as nyelvcsomagban. bedllitdsdhoz és az 1-23 paraméter Motorfrek-
vencia alapértelmezett értékének beallitasa 50
[46] | Magyar Szerepel a 3-as nyelvcsomagban. Hz-re.
[47] | Czech Szerepel a 3-as nyelvcsomagban. [11 [USA Az 1-20 paraméter Motorteljesitmény [kW]
aktivalasa a motorteljesitmény LE-ben torténé
[48] [ Polski Szerepel a 4-es nyelvcsomagban. beéllitasahoz és az 1-23 paraméter Motorfrek-
MG33MM47 Danfoss A/S © 08/2016 Minden jog fenntartva. 25
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0-03 Teriileti beallitasok

Opcio: Funkcié:

vencia alapértelmezett értékének bedllitdsa 60
Hz-re.

0-04 Uzemallapot bekapcsolaskor (kézi)

Opcio: Funkcié:

Valasszon tzemmoddot a kikapcsolt frekven-
ciavalté héldzatra valé csatlakoztatdsa utani
Ujrainditasahoz kézi izemmddban.

avaltd az aktiv setupban mikodik, melynek nem kell
egyeznie a modositott setuppal. A 0-51 paraméter Setup
mdsoldsa segitségével paraméter-bedllitdisok masolhatok a
setupok kozott. Ezzel meggyorsithaté az lizembe helyezés,
ha kiilonb6z6 setupokban azonos paraméterértékekre van
szlikség.

0-10 Aktiv setup

Opcio: Funkcié:

A setup kivélasztasa a frekvenciavaltd
funkcidinak vezérléséhez.

[0] | Folytatas A frekvenciavalté Ujrainditasa a készllék
kikapcsolasa el6ttivel azonos start/stop-
beallitasokkal (a [Hand on] (Kézi be)/[Off]

(Ki) gombbal érvényesitve).

[0] | Gyari setup | Nem moédosithatd. A Danfoss altal bedllitott
adatokat tartalmazza, és adatforrasként
hasznalhaté akkor, ha a tobbi setupot
szeretnénk egy ismert allapotba visszaallitani.

[1] * | Megallitas, ref
= régi

A frekvenciavalté Ujrainditasa egy mentett
helyi referencidval a halézati fesziiltség
Ujboli megjelenése és a [Hand On] (Kézi
be) gomb megnyomasa utan.

[2] | Megdllitas, ref
=0 frekvenciavélté ujrainditasakor.

0-09 Performance Monitor

Tartomany: Funkci6:

A helyi referencia 0 értékre dllitdsa a

0 %" | [0 - 100 %] |

3.1.2 0-1* Setupok kezelése

Az egyes setupok megaddsa és ellendrzése.

A frekvenciavalté paraméterei 4, egymastol fliggetlen
konfiguracidban (setup) programozhatok. Az ennek kdszon-
hetéen rendkiviil rugalmas késziilék képes megoldani a
vezérlési funkciokkal kapcsolatos specidlis problémakat,
ezzel gyakran lehetévé téve egy kiilsé vezérl6berendezés
koltségének megtakaritdsat. A paramétersetupokkal a
frekvenciavaltd beprogramozhaté példaul ugy, hogy az
egyik setupban az egyik vezérlési séma szerint (pl. 1. motor
vizszintes mozgasa), egy masik setupban pedig egy masik
szerint (pl. 2. motor fliggbleges mozgasa) muikodjon.
Felhaszndlhatjak azonban a paramétersetupokat a
gépgyartok is: az egy terméksorba tartozé kilonb6zd
géptipusaikhoz azonos médon, tehat azonos paraméte-
rekkel programozzék be a gydrilag felszerelt
frekvenciavaltokat, majd a gyartaskor, illetve (izembe
helyezéskor egyszer(ien kivalasztjdk a megfelel$ setupot a
frekvenciavalté modellje alapjan.

Az aktiv setup (vagyis az a setup, amelyben a frekvenci-
avalté éppen lizemel) a 0-10 paraméter Aktiv setup
segitségével valaszthatd ki, és megjelenik az LCP kijelz6jén.
A multisetup funkcié haszndlataval digitalis bemeneten
keresztiil vagy soros kommunikacids parancsokkal setupot
lehet véltani a mikodésben 1évé vagy leallitott frekvencia-
valton. A miikodés kozbeni setupvaltashoz sziikség lehet a
0-12 paraméter Setup kapcsoléddsa megfelel6 bedllitasara. A
0-11 paraméter Setup mddositdsa segitségével barmely
setup paraméterei modosithatok, mikézben a frekvenci-

[1] * | 1. setup [1] 1. setup - [4] 4. setup: négy kilonallé

paramétersetup, amelyek paraméterei progra-

mozhatdk.
[2] |2. setup
[3] |3.setup
[4] | 4. setup

[9] | Multisetup | Tavoli setupkivalasztas digitalis bemenetek
vagy a soros kommunikacids port segitségével.
Ez a setup a 0-12 paraméter Setup kapcsoléddsa
beallitdsat hasznalja. A nyilt és zart hurku
funkciok médositasa el6tt allitsa le a frekvenci-

avaltét.

A 0-51 paraméter Setup mdsoldsa segitségével egy setup
beallitasait 4&tmdasolhatja egy masik vagy az dsszes tobbi
setupba. Miel6tt olyan setupra valtana, ahol a mdkddés
kézben nem médosithaté paraméterek értéke eltér,
kapcsolja ki a frekvenciavaltot. Annak elkeriilésére, hogy
egyazon paraméternek ne legyen két kiildnb6z6 setupban
egymassal itkdz6 bedllitdsa, kapcsolja 6ssze a setupokat a
0-12 paraméter Setup kapcsoléddsa seqgitségével. A miikédés
kézben nem mddosithaté paraméterek a 5. fejezet Paramé-
terlistdk listdiban FALSE megjel6léssel szerepelnek.

0-11 Setup médositasa

Opcio: Funkcié:
A mukodés kozben modositani (azaz
programozni) kivant setup kivalasztasa; ez az
aktiv setup, illetve az inaktiv setupok egyike is
lehet.
[0] | Gyari Nem médosithatd, de hasznos adatforras lehet
setup mas setupok visszadllitdsahoz egy ismert

allapotba.

[1] * ] 1. setup [1] 1. setup — [4] 4. setup mUkodés kdzben

szabadon mddosithatd, az aktiv setuptdl

fuggetlenul.
[2] |2. setup
[3] |3. setup
[4] |4. setup
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0-11 Setup moédositasa

0-12 Setup kapcsolodasa

Opcio: Funkcié: Opcio: Funkcié:
[9] [ Aktiv M(ikodés kozben is modosithatd. A kivalasztott bedllitasa esetén hasznalhaté. A Multisetup
setup setup médositasahoz a kovetkezé forrasok beallitassal m(ikodés kozben (tehat amikor a
hasznalhatok: LCP, FC RS485, FC USB, illetve motor miikodik) kapcsolhat at egyik setuprél a
akar 5 terepibusz-helyszin. masikra.
Példa:
Set-up 2 A multisetup segitségével a motor miikddése
(o)
1 g kozben atkapcsolhat az 1. setuprdl a 2.-ra. El6bb
—
|:| § programozza be az 1. setup paramétereit, majd
2 PO-11 Oooo gondoskodjon az 1. és a 2. setup szinkroniza-
3 O%bﬁ lasérol (0sszekapcsolasarol). A szinkronizélasnak
& o P T
0oo0o0 2 féle médja van:
4 1. Adja meg a mddositandd setupot a
0-11 paraméter Setup mddositdsa [2] 2. setup
set-up beallitasanak kivalasztasaval, és valassza a
1 0-12 paraméter Setup kapcsoldddsa [1] 1. setup
5 beallitasat. Megkezddédik az 6sszekapcsolasi
PO-11 500 (szinkronizalasi) folyamat.
3 C s s ]| S
Set-up -
1
5 o
PO 4@ Abra 3.2 1. setup
3
4 VAGY
2. Az 1. setupban maradva, mésolja at az 1.
PLC Fieldbus setup beallitasait a 2.-ba. Ezutan valassza ki a
Set-up 0-12 paraméter Setup kapcsoloddsa [2] 2. setup
1 beallitasat. Megkezdédik az 6sszekapcsolasi
folyamat.
2 o
PO-11 -
:
4
Abra 3.1 Setup médositasa
Abra 3.3 2. setup
0-12 Setup kapcsol6dasa
Opcié: Funkcié:

P Ezutan a 0-13 paraméter Kiolvasds: kapcsolodo
Ha 6sszekapcsolja a miikadés kozben nem setupok értéke {1,2} lesz, azt jelezve, hogy az 1.
madosithat6 paramétereket tartalmazo és a 2. setup mikdodés kézben nem médosithatd
setupokat, UtkGzésmentesen valthat egyik paramétereinek most azonos az értékiik. Ha a 2.
setuprél a masikra. Az Gsszekapcsolds a setupban megvaltozik egy miikédés kbzben nem
mikodés kdzbeni setupvaltaskor biztositja a madosithaté paraméter, példaul az
mUikédés kbzben nem mddosithaté paraméterek 1-30 paraméter Allérész ellendlidsa (Rs), akkor
értékének szinkronizélasat. A mdkodés kézben ugyanez az véltozas automatikusan megtorténik
nem médosithaté paraméterek a az 1. setupban is. [gy m(ikédés kdzben is lehet
5. fejezet Paraméterlistdk listaiban FALSE megjel6- véltani az 1. és a 2. setup kozott.
léssel szerepelnek.

[0] * | Nincs
A 0-12 Paraméter Setup kapcsoléddsa a kapcs
0-10 paraméter Aktiv setup [9] Multisetup 1 |1, setup
MG33MM47 Danfoss A/S © 08/2016 Minden jog fenntartva. 27
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0-12 Setup kapcsolédasa

0-15 Readout: actual setup

0* [0 - 255 ]| A paraméter 0-12 Setup kapcsoléddsa
segitségével osszekapcsolt setupok megjele-
nitése. A paraméterben minden setuphoz egy
index tartozik. Az egyes indexek értéke
megmutatja, hogy mely setupok vannak
0sszekapcsolva az adott paramétersetuppal.

Index LCP-n megjelend érték
0 {0}
{1,2}
2 {1,2}
3 {3}
4 {4}

Tablazat 3.1 Setupok 6sszekapcsolasa
(példa)

0-14 Kiolvasas: setupok/csatorna médos.

Tartomany: Funkcié:

0*| [-2147483648 - | A 0-11 paraméter Setup mddositdsa bealli-
2147483647 ] tasanak megtekintése a 4 kilénb6z6
kommunikacioés csatorna esetében. Ha a
szam kijelzése hexadecimalis alakban
torténik, mint az LCP-n, akkor minden szam
egy csatornat jelol.

Az 1-4 szamjegyek egy setup szamat fejezik
ki. Az F gyari bedllitast, az A pedig az aktiv
setupot jelenti. A csatorndk, jobbrol balra:
LCP, FC-busz, USB, HPFB1.5.

Példa: Az AAAAAA21h szam jelentése a
kovetkezo:

. A frekvenciavalté a 2. setup
beallitasat kapta egy terepibusz-
csatornan. Ezt a
0-11 paraméter Setup médositdsa
értéke tikrozi.

. Egy felhaszndlé kivalasztotta az 1.
setupot az LCP-n.

. Minden egyéb csatorna az aktiv
setupot hasznalja.

Opcié: Funkcié: Tartomany: Funkcio:
[2] | 2. setup 0% [0 - 255 ]| Lehet6vé teszi az aktiv setup kijelzését, akkor
[3]1 |[3.setup is, ha a 0-10 paraméter Aktiv setup [9] Multisetup
[4] |4. setup beallitasa van kivalasztva.
0-13 Kiolvasas: kapcsol6dé setupok
o ..
Tomb [5] 3.1.3 0-2* LCP kijelzéje
Tartomany: Funkcié:

Az LCP-n megjelend valtozok meghatdrozasa.

ERTESITES

A Kkijelzett szévegek irasaval kapcsolatban lasd:
. Paraméter 0-37 1. kijelz. szov..
. Paraméter 0-38 2. kijelz. sz6v..

. Paraméter 0-39 3. kijelz. szov..

0-20 1.1-es kijelzésor, kicsi

Opcié: Funkcio:
A kijelz6 1. soranak bal oldaldn
megjelenitendé valtozé
kivélasztasa.

[0] Nincs Nincs kivalasztott kijelzési érték.

[9] Performance Monitor

Readout: actual setup

1

[37] 1. kijelz. szOv.

[38] 2. kijelz. szov.

[39] 3. kijelz. szov.

[748] | PCD Feed Forward

[953] | Profibus figyelmez-
tet6sz6

[1005] | Kiolvasaskuldési
hibaszamlalé

[1006] | Kiolvasasfogadasi
hibaszamlalo

[1007] | Kiolvasasszamlalo
buszrol

[1013] | Figyelmeztetés
paramétere

[1230] | Figyelmeztetés
paraméter

[1472] | VLT vészjelzési sz
[1473] | VLT figyelm.sz6
[1474] | VLT b6v. allapotszd
[1501] | Motoriizemoérak
[1502] | kWh szamlalé
[1580] | Ventilator-lizemérak
[1600] | Vezérl6sz6

Az aktualis vezérl6szo.

[1601] | Referencia [egyséqg] A referenciak (digitélis, analég,
belsé és buszreferencia, atmeneti
gyorsitas és atmeneti lassitas)

osszege a kivalasztott egységben.
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Paraméter-leirasok

Programozasi utmutaté

0-20 1.1-es kijelzésor, kicsi

0-20 1.1-es kijelzésor, kicsi

Opcio: Funkcié: Opcio: Funkcié:

[1602] | Referencia % A referenciak (digitalis, analdg, Mindig a pillanatnyi értéket adja
belsé és buszreferencia, &tmeneti meg.
EREIEES 6 A (i) [1633] | Fékenergia / 2 perc A kiils6 fékellendllasra leadott

Osszege szazalékban.

[1603] | Allapotszé

Az aktudlis allapotszo.

[1605] | Eredd aktual. érték

[%]

Az aktudlis érték mint szazalék.

fékteljesitmény. Az atlagtelje-
sitmény szamitasa folyamatosan
torténik az utolsé 120

[1606] | Actual Position

[1609] | Egyéni kijelzés

[1610] [ Teljesitmény [kW]

A motor pillanatnyi teljesitmény-
felvétele kW-ban.

[1611] | Teljesitmény [LE]

A motor pillanatnyi teljesitmény-
felvétele l6erében.

[1612] | Motorfesziiltség

A motort taplald fesziiltség.

[1613] | Frekvencia

A motorfrekvencia, azaz a frekven-
ciavalté kimeneti frekvencidja Hz-
ben.

[1614] | Motoraram

A motor fazisaramanak effektiv
értéke.

[1615] | Frekvencia [%]

A motorfrekvencia, azaz a frekven-
ciavalté kimeneti frekvenciaja
szazalékban.

[1616] | Nyomaték [Nm]

Az aktuélis motornyomaték Nm-
ben.

[1617] | Fordulatszam [1/min]

A fordulatszdm 1/min-ben
(percenkénti fordulatok szama),
azaz a motortengely fordulatszama
zart hurokban.

[1618] | Motor héterhelése

A motor héterhelése, az ETR
funkcié altal kiszamitva.

[1619] [ KTY-érzékel6
hémérsékl.

[1620] [ Motorszbg

[1621] | Torque [%] High Res.

[1622] | Nyomaték [%]

A motor aktualis terhelése a
névleges motornyomaték szazalé-
kaként.

[1623] | Motor Shaft Power

[kw]

[1624] | Calibrated Stator

Resistance

[1625] | Nyomaték [Nm]

magas

[1630] | DC-kori feszlltég

A frekvenciavalté DC-kori
fesziiltsége.

[1631] [ System Temp.

[1632] | Fékezési energia / s

A kulsé fékellenallasra leadott
fékteljesitmény aktudlis értéke.

masodpercre.
[1634] | Hité6borda-hémérs. A frekvenciavaltd hitébordajanak
aktuadlis hémérséklete. Lekapcsolasi
hémérséklet: 95 £5 °C; visszakap-
csolasi hémérséklet: 70 £5 °C.
[1635] | Inverter héterhelése | Az inverterek terhelése
szazalékban.
[1636] | Inv. névl. aram A frekvenciavalté névleges drama.
[1637] [ Inv. max. dram A frekvenciavalté maximalis arama.
[1638] | SL-vezérl6 allapota A vezérl6 altal végrehajtott
esemény allapota.
[1639] | Vezérl6kartya hém. A vezérl6kartya hdmérséklete.
[1645] | Motor Phase U
Current

[1646] | Motor Phase V
Current

[1647] [ Motor Phase W
Current

[1648] | Speed Ref. After
Ramp [RPM]

[1650] | Kiilsé referencia A kilsé referenciak (analog,
impulzus- és buszreferencia)
Osszege szazalékban.

[1651] | Impulzusreferencia A digitalis bemenetekre (18-as, 19-
es vagy 32-es, 33-as) kapcsolt
frekvencia Hz-ben.

[1652] | Visszacsat. [egység] Referenciaérték a programozott
digitdlis bemenetrél.

[1653] | DigiPot-referencia

[1657] | Feedback [RPM]

[1660] | Digitalis bemenet A 6 digitélis bemenet (18-as, 19-es,
27-es, 29-es, 32-es és 33-as)
jeleinek allapota. Osszesen 16 bit
van, de ezek kozul csak 6
hasznalatos. A hasznalt bitek koziil
a bal oldali legszélsé tartozik a 18-
as bemenethez. HAMIS értékd jel
= 0; IGAZ értékd jel = 1.

[1661] [ 53-as csatl. bedllitdsa | Az 53-as bemeneti csatlakozd

beallitasa. Aram = 0; fesziiltség =
1.
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Paraméter-leirasok

VLT® AutomationDrive FC 301/302

0-20 1.1-es kijelzésor, kicsi

0-20 1.1-es kijelzésor, kicsi

Opcio: Funkcié: Opcio: Funkcié:
[1662] | 53-as analog be Az 53-as bemenet aktudlis értéke [1680] | Fieldbus vez.sz6 1 A busz-mastertél kapott vezérl6sz6
referenciaként vagy védelmi (CTW).
értékként. [1682] | Fieldbus ref. 1 A busz-masterrél a vezérlszoval
[1663] | 54-as csatl. beallitasa | Az 54-es bemeneti csatlakozé egyutt kildott fé referenciaérték.
bedllitasa. Aram = 0; feszliltség = [1684] [ Komm. opcid Terepi busz kommunikaciés opcié
1. allapotszo bovitett allapotszava.
lileteel| % skl Jles ST OIS [1685] | FC-port vez.szd 1 A busz-mastertél kapott vezérl6szd
referenciaként vagy védelmi (CTW)
értékkeént. '
[1686] | FC-port ref. 1 A busz-masterre kiildott allapotszd
[1665] | 42-es analdg kim. A 42-es kimenet aktualis értéke (STW)
[mA] mA-ben. A megjelenitendd érték a
paraméter 6-50 42-es kimenet [1687] | Bus Readout Alarm/
segitségével vélaszthato ki. Warning
— - — — — [1689] | Configurable Alarm/
[1666] | Dig. kimenet [bin] Az 6sszes digitalis kimenet binaris .
— Warning Word
értéke.
[1690] | Vészjelzési szo 1 vagy tobb vészjelzés hexade-
[1667] | 29-es frekv.bemenet | A 29-es csatlakozéra mint cimalis kodban.
[Hz] impulzusbemenetre adott ——— — ——
. L [1691] | 2. vészj. szb 1 vagy tobb vészjelzés hexade-
frekvencia aktualis értéke. imalis kédb
cimdlis kédban.
[1668] | 33-as frekv.oemenet | A 33-as csatlakozéra mint - — — -
. [1692] | Figyelmeztetdsz6 1 vagy tobb figyelmeztetés
[Hz] impulzusbemenetre adott hexadecimalis kodb
exadecimalis kodban.
frekvencia aktudlis értéke.
1693] | 2. figyelm. szé 1 vagy tobb figyelmeztetés
[1669] | 27-es imp.kimenet A digitalis kimeneti médban a 27- . ] =V e s gy,
. ) hexadecimalis kédban.
[Hz] es csatlakozéra adott impulzusok
aktualis értéke. [1694] | Bévitett éllapotszd 1 vagy tobb allapotfeltétel
; : T — hexadecimalis kédban.
[1670] | 29-es imp.kimenet A digitalis kimeneti médban a 29-
[Hz] es csatlakozéra adott impulzusok [1836] | X48/2-es anal. bem.
aktualis értéke. [mA]
[1671] | Relékimenet [bin] [1837] | X48/4-es :om' be.
1 X48/7- 6m. be.
[1672] | "A" szamlalé Alkalmazasfiggd (példaul SLC- s RS A lhonoe
1z [1839] | X48/10-es hém. be.
vezérld).
[1843] | X49/7-es analdg ki
[1673] [ "B" szamlalo Alkallrlnuazasfuggo (példaul SLC- [1844] | X49/9-es analdg ki
vezerlo). [1845] | X49/11-es analog ki
[1674] | Preciz stop-szaml. A szamlalé aktualis értéke. [1860] | Digital Input 2
[1675] | X30/11-es analég be | Az X30/11-es bemenet aktualis [1870] | Mains Voltage
értéke referenciaként vagy védelmi [1871] | Mains Frequency
értékként. [1872] | Mains Imbalance
1875] | Rectifier DC Volt.
[1676] | X30/12-es analdg be | Az X30/12-es bemenet aktualis [ ] :
s Aiha . . [1890] | Folyamat PID hiba
értéke referenciaként vagy védelmi
értekként. [1891] | Folyamat PID
kimenet
[1677] | X30/8-as analdg ki Az X30/8-as kimenet aktualis [1892] | Folyamat PID
[mA] értéke mA-ben. A megjelenitendé harliterasi i
érték a paraméter 6-60 X30/8-as [1893] | Folyamat PID ersit
kimenet segitségével valaszthato skalazott kim
Ki. '
! [3019] | Szaltér. delta frekv.
[1678] | X45/1-es analog ki skalazott
[mA] [3110] | Megker. allapotszé
[1679] | X45/3-as analdg ki [3111] [ Megker.
[mA] motoriizemérak
[3401] | PCD 1 irds MCO-ra
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Paraméter-leirasok

Programozasi Utmutato

0-20 1.1-es kijelzésor, kicsi

0-20 1.1-es kijelzésor, kicsi

Opcio: Funkcié: Opcio: Funkcié:
[3402] [ PCD 2 iras MCO-ra [4286] | Safe Option Info
[3403] [ PCD 3 irds MCO-ra [9913] | Uresjérati id6
[3404] | PCD 4 irds MCO-ra [9914] | Param.-adatb.kérések
[3405] | PCD 5 irds MCO-ra sorban
[3406] | PCD 6 irds MCO-ra [9917] | tCon1 time
[3407] | PCD 7 irds MCO-ra [9918] | tCon2 time
[3408] | PCD 8 iras MCO-ra [9919] [ Time Optimize
[3409] | PCD 9 irds MCO-ra Measure
[3410] [ PCD 10 irds MCO-ra [9920] | Fan Ctrl deltaT
[3421] | PCD 1 olvasas MCO- [9921] | Fan Ctrl Tmean
rol [9922] | Fan Ctrl NTC Cmd
[3422] | PCD 2 olvasas MCO- [9923] | Fan Ctrl i-term
rél [9924] | Rectifier Current
[3423] | PCD 3 olvasas MCO- [9952] | PC Debug 0
rél [9953] | PC Debug 1
[3424] | PCD 4 olvasas MCO- [9954] | PC Debug 2
rol [9961] | FPC Debug 0
[3425] [ PCD 5 olvasas MCO- [9962] | FPC Debug 1
rél [9963] | FPC Debug 2
[3426] | PCD 6 olvasas MCO- [9964] | FPC Debug 3
rél [9965] | FPC Debug 4
[3427] | PCD 7 olvasds MCO-
16l 0-21 1.2-es kijelzésor, kicsi
[3428] [ PCD 8 olvasas MCO- A kijelzd 1. sordnak kézepén megjelenitendé valtozo kivalasztasa.
rol Az opcidk ugyanolyanok, mint a 0-20 paraméter 1.1-es kijelz6sor,
[3429] [ PCD 9 olvasds MCO- kicsi esetében.
rél .. ” . .
rél A kijelzé 1. soranak jobb oldaldn megjelenitendé valtozé
[3440] | Digitalis bemenetek kivélasztasa. Az opciok ugyanolyanok, mint a 0-20 paraméter 1.1-
[3441] | Digitalis kimenetek es kijelzésor, kicsi esetében.
[3450] | Aktualis pozicio 0-23 2-es kijelzdsor, nagy
[3451] [ Utasitott pozicid o i . ; o o i
A kijelz6 2. sordban megjelenitendé véltozé kivalasztasa. Az
[3452] | Akt. master pozicid .. . ; I .
opciok ugyanolyanok, mint a 0-20 paraméter 1.1-es kijelzésor, kicsi
[3453] | Slave indexpozicid esetében.
[3454] | Master indexpozicié
[3456] | Kovetési hiba A kijelzé 3. sordban megjelenitendé valtozo kivalasztésa.
[3457] | Szinkronizalasi hiba
(34581 | Avcuals sebessé
[3459] | Akt. master sebesség Tartomany: Funkcio:
[3460] | Szinkronizalasi allapot Size [0 - Megadhat legfeljebb 50 paramétert, melyek
[3461] | Tengelyallap. related* 19999 ] |az LCP [Quick Menu] (Gyorsmeni) gombjaval
[3462] | Programallapot megnyithaté Q7 Sajdt meni listajan
[3464] | MCO 302 &llapot szerepelnek majd. A paraméterek abban a
[3465] | MCO 302 vezérlés sorrendben jelennek majd meg a Q7 Sajdt
[3466] | SPI Error Counter mendi listajan, ahogyan ebbe a témbpara-
[3470] | 1. MCO vészj. sz0 méterbe beprogramozza 6ket. ,0000” érték
[3471] | 2. MCO vészj. 526 rnegadéséval a paraméterek torélhetdk.
[4235] | S-CRC Value qu pé{ldéul gyors és eg),/szer(] hozzéférést,
122821 | Safe Control Word biztosithat egy vagy akar 50 olyan param.e-
terhez, melyeket rendszeresen médositani kell
[4283] | Safe Status Word . 5 .
(pl. @ gépcsoport karbantartasa miatt), de
[4285] | Active Safe Func.
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0-25 Sajat meni

Tartomany:

Funkcio:

példaul egy gépgyarté is megkonnyitheti a
berendezése lizembe helyezését ennek a
paraméternek a segitségével.

3.1.4 0-3* LCP, egyéni kijelz.

A kijelzett elemek kiilonb6z6 célokbdl testreszabhatok:

Egyéni kijelzés: a fordulatszammal ardnyos érték
(a paraméter 0-30 Egyéni kijelzés egys. beallitasanak
megfeleléen egyenesen, négyzetesen vagy
kobosen aranyos).

Kijelzett sz6veg: paraméterben térolt szoveges

Berendezés tipusa Osszefiiggés a fordulat-
szammal

Dimenzi6 nélkuli

Fordulatszam

Aramlas, térfogat

Aramlas, témeg Linearis

Sebesség

Hosszusag

Hémérséklet

Nyomas Négyzetes

Teljesitmény Kobos

Tablazat 3.2 Fordulatszam-6sszefiiggések kulonféle

egységtipusok esetén

karakterlanc.
Egyéni kijelzés
A megjelenitend6 szamitott érték alapjiul az

szolgdlnak:
. Paraméter 0-30 Egyéni kijelzés egys..

alabbiak

. Paraméter 0-31 Egyéni kijelz. min. értéke (csak

linearis)

. 0-32 Paraméter Egyéni kijelz. max. értéke.

. Paraméter 4-13 Motor f.szdm felsé korldt [1/min].

. 4-14 Paraméter Motor f.szdm felsé korldt [Hz].

. Az aktualis fordulatszam

Intelligens kijelzés (érték) =
P 16-09 3
Egyéni kijelzés 5
egysége P 0-30 5
Max érték N
P0-32 N\
&5
S S~ P
S @0
S5 o &
&
a&'\"‘eq* ’7?9\\ -e&@
Minarek | S5 & Sl
lin érté & »
Linearis g 5 ™
egységek O
P%)i?) 19 N Motor f.szam
0 Motor f.szam
felsé korlatja
P 4-13 (RPM)
P 4-14 (Hz)

Abra 3.4 Egyéni kijelzés

Az 6sszefliggés a paraméter 0-30 Egyéni kijelzés egys.
segitségével kivalasztott egység tipusatél fugg:

0-30 Intelligens kijelzés egysége

Opcio: Funkcié:
Beprogramozhaté az LCP kijelz6jén megjelené
érték, amely linearis, négyzetes vagy kobos
Osszeflggésben lehet a fordulatszammal. Az
Osszefliggés a kivalasztott egységtdl fligg (lasd
Tdabldzat 3.2). Az aktualis szamitott értéket
megmutatja a 16-09 paraméter Egyéni kijelzés,
illetve megjelenitheté a kijelzén a
0-20 paraméter 1.1-es kijelz6sor, kicsi —
paraméter 0-24 3-as kijelz6sor, nagy [16-09] Egyéni
kijelzés értékének kivélasztasaval.

[0] * [ Nincs

[ 1%

[5] PPM

[10] [ 1/min

[11] [ 1/min

[12] | IMP/s

[20] |I/s

[21] | I/min

[22] |I/h

[23]1 | m%s

[24] | m*/min

[25] | m¥h

[30] [ka/s

[31] [kg/min

[32] | kg/h

[33] | t/min

[34] [t/h

[40] [m/s

[41] [ m/min

[45] [m

[60] [°C

[70] | mbar

[71] |bar

[72] |Pa

[73] [kPa

[74] | m WG

[80] [kw
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Paraméter-leirasok

Programozasi Utmutato

0-30 Intelligens kijelzés egysége

0-33 Source for User-defined Readout

Opcio: Funkcié: Opcio: Funkcioé:

[120] | GPM Az intelligens kijelzés forrasanak
[121]1 | gal/s megadasa.

[122] | gal/min [105] | Nyomaték <> névl.

(123] | gal/h [240] * [ Default Source

[124] | CFM

[125] | 1ab3/s 0-37 1. kijelz. szov.

[126] | lab3/min Tartomany: Funkcié:

[127] | 14b3/h 0 [0 - 25 1 | Megadhatja, hogy milyen sz6veg jelenjen meg
[130] | font/s a grafikus kijelzén, ha a [37] 1. kijelz. szév.
[131] [ font/min lehetéséget valasztja az aldbbiak valame-
[132] | font/h lyikében:

[140] | 1ab/s . 0-20 Paraméter 1.1-es kijelzésor, kicsi,
[141] | 1ab/min . Paraméter 0-21 1.2-es kijelzésor, kicsi,
(1451 | lab . Paraméter 0-22 1.3-as kijelz6sor, kicsi,
[160] | °F

11701 | psi . Paraméter 0-23 2-es kijelz6sor, nagy
[171] | font/hii2 xagy

1721 [ in wg . Paraméter 0-24 3-as kijelz6sor, nagy.
[173] | Iab WG

[176] | kpsi 0-38 2. kijelz. szov.

[177] | MPa Tartomany: Funkcio:

[178] | kBar 0* [0 - 25 ] | Megadhatja, hogy milyen sz6veg jelenjen meg
[180] [ LE a grafikus kijelzén, ha a [38] 2. kijelz. szév.

Tartomany:

Intelligens kijelzés minimalis értéke

Funkcio:

0 CustomRea-
doutUnit*

[-999999.99 -
par. 0-32
CustomRea-
doutUnit]

Ez a paraméter az egyéni kijelzés
min. (0 fordulatszamnak
megfeleld) értékét hatarozza
meg. Ha a

0-30 paraméter Intelligens kijelzés
egysége segitségével linearis
egység van kivélasztva, akkor
csak O-tol eltérd érték adhatod
meg. Négyzetes és kobos
egységek esetén a minimalis
érték 0 lesz.

0-32 Egyéni kijelz. max. értéke

lehetéséget valasztja az aldbbiak valame-
lyikében:
. 0-20 Paraméter 1.1-es kijelzésor, kicsi,

. Parameéter 0-21 1.2-es kijelzésor, kicsi,
. Paraméter 0-22 1.3-as kijelz6sor, kicsi,

. Paraméter 0-23 2-es kijelzésor, nagy
vagy

. Parameéter 0-24 3-as kijelz6sor, nagy.

0-39 3. kijelz. szov.

Tartomany: Funkcié:
0% [0-25]

Megadhatja, hogy milyen szveg jelenjen meg
a grafikus kijelzén, ha a [39] 3. kijelz. sz6v.
lehetéséget valasztja az aldbbiak valame-

" - lyikében:
Tartomany: Funkcié: . 0-20 Paraméter 1.1-es kijelzésor, kicsi,
100 Custom- [par. 0-31 - [ Ez a paraméter hatdrozza meg a o o 0 s e [
. araméter 0-21 1.2-es kijelz6sor, kicsi,
ReadoutUnit* | 999999.99 maximalis kijelzett értéket, amikor yez =
CustomRea- | a motor fordulatszama eléri a ®  Paraméter 0-22 1.3-as kijelzsor, kicsi,
doutUnit] paraméter 4-13 Motor f.szdm felsé o Paraméter 0-23 2-es kijelzésor, nagy
korldt [1/min] vagy vagy
4-14 paraméter Motor f.szdm felsé X o
p e - . Paraméter 0-24 3-as kijelz6sor, nagy.
korldat [Hz] segitségével bedllitott
értéket (a
0-02 paraméter Motorford.sz.
egység beallitasatol figgéen).
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3.1.5 0-4* LCP billenty(izete

Az LCP gombjainak engedélyezése, letiltasa és jelszéval
torténé védelme.

0-40 LCP [Hand on] gombja

Opcio: Funkcioé:

[0] | Tiltva A [Hand on] (Kézi be) megnyomasanak nincs
hatasa. A [0] Tiltva beallitas kivélasztasaval
megakadalyozhatja a frekvenciavalto véletlen
elinditasat kézi tzemmodban.

[1] | Engedé- A [Hand on] (Kézi be) megnyomaséra az LCP

lyezve kozvetlendl kézi tizemmaddba 1ép.

[2] | Jelszo A [Hand On] (Kézi be) gomb megnyomasa utan

meg kell adni a jelszét. Ha a 0-40 paraméter LCP
[Hand on] gombja szerepel a Sajdt meniiben,
allitsa be a jelszot a 0-65 paraméter Gyorsmenti
jelszava segitségével. Ellenkez6 esetben a
paraméter 0-60 Fémendi jelszava segitségével adja
meg a jelszot.

[3] | Kézi ki/be | A [Hand On] (Kézi be) gomb egyszeri megnyo-
masdra az LCP ki tzemmodba lép. A gomb

Ujabb megnyomasara az LCP kézi Gzemmodba
1ép.

[4] | Kézi ki/be | Ugyanugy mukodik, mint a [3]-as beallitds, de

jelszéval jelszot is kér (lasd [2] Jelszo).
[9] | Enabled,
ref =0
0-41 LCP [Off] gombja
Opcio: Funkcié:
[0] | Tiltva A frekvenciavalté véletlen ledllitasanak megaka-
dalyozésa.
[1] | Engedé-
lyezve
[2] | Jelszd A jogosulatlan ledllitds megakadalyozésa. Ha a

0-41 paraméter LCP [Off] gombja szerepel a
gyorsmentiben, akkor adja meg a jelszét a

0-65 paraméter Gyorsmenii jelszava segitségével.

0-42 LCP [Auto on] gombja

Opcio: Funkcié:
[0] | Tiltva A frekvenciavélté véletlen inditdsdnak megaka-
dalyozésa kézi Uizemmaoddban.
[1]1 ]| Engedé-
lyezve
[2] | Jelszb A jogosulatlan inditds megakadalyozasa

automatikus izemmédban. Ha a

0-42 paraméter LCP [Auto on] gombja szerepel a
gyorsmentiben, akkor adja meg a jelszot a

0-65 paraméter Gyorsmendi jelszava segitségével.

0-43 LCP [Reset] gombja

Opcio: Funkcié:

[0] | Tiltva A [Reset] (Hibatorlés) gomb megnyomasanak
nincs hatasa. gy elkeriilhet6k a véletlen
hibatorlések.

[1] | Engedé-

lyezve
[2] [ Jelszo A jogosulatlan hibatorlés megakadalyozasa. Ha

a 0-43 paraméter LCP [Reset] gombja szerepel a
gyorsmentiben, akkor adja meg a jelszét a
0-65 paraméter Gyorsmenlii jelszava segitségével.

[7]1 | Enged.-ve
OFF nélkul

A frekvenciavélto hibatorlése anélkil, hogy ki
lizemmédba élina.

[8] | Jelsz6 OFF
nélkil

A frekvenciavélté hibatorlése anélkiil, hogy ki
tizemmadba éllna. A [Reset] (Hibatorlés) gomb
megnyomasa utan meg kell adni a jelszét (lasd
[2] Jelszo).

0-44 LCP [Off/Reset] gombja

Az [Off/Reset] (Ki/Hibatorlés) gomb engedélyezése vagy letiltasa.

Opcié: Funkcio:
[0] Tiltva

[1 Engedélyezve

[2] Jelszé

0-45 LCP [Drive Bypass] gombja

A frekvenciavaltd véletlen leallitdisanak megakadalyozasara
nyomja meg az [Off] (Ki) gombot, és valassza a [0] Tiltva
lehetéséget. A frekvenciavaltd jogosulatlan megkerilésének
megakadalyozaséra nyomja meg az [Off] (Ki) gombot, és valassza
a [2] Jelszo lehetdséget. Ha a paraméter 0-45 LCP [Drive Bypass]
gombja szerepel a gyorsmeniiben, akkor adja meg a jelszot a
paraméter 0-65 Sajdt menli jelszava segitségével.

Opcié: Funkcié:

[0] Tiltva A gomb letiltasa.
[1] Engedélyezve

[2] Jelszo

3.1.6 0-5* Masolas/mentés

Paraméterek masolasa az LCP-re és az LCP-rél. Ezekkel a
paraméterekkel setupokat menthet és mésolhat egyik
berendezésrél a masikra.

0-50 LCP-masolas
Opcio: Funkcio6:
ERTESITES
A motor miikodése kdzben ez
a paraméter nem mddosithato.

[0] * | Nem masol
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0-50 LCP-masolas

Opcio:

Funkcié:

(1

Mindent az LCP-re

Az 6sszes setup minden paramé-
terének masolasa a frekvenciavaltd

[2]

Mindent az LCP-rél

Az 6sszes setup minden paramé-
terének masoldsa az LCP
memoridjabdl a frekvenciavalto
memoridjaba.

[3]

Méretfiiggetl.LCP-rél [ Csak a motor teljesitményétol

fuggetlen paraméterek masolasa.
Ennek a lehetéségnek a
segitségével azonos funkcidk
programozhaték tébb frekvencia-
véltoba, anélkiil hogy ez hatassal
lenne a motoradatokra.

[4] | Fajl MCO-rol LCP-re
[5] | Fajl LCP-r6l MCO-ra
[6] | Data from DYN to LCP
[71 | Data from LCP to DYN
[9] | Safety Par. from LCP

[10]

Delete LCP copy data | A masolat torlése az atvitel utan.

3.1.7 0-6* Jelszo

0-60 Fémenii jelszava

Tartomany: Funkcié:
100% | [-9999 - | Jelszd beadllitasa a fémenu megnyitasahoz a
9999 ] [Main Menu] (Fémeni) gombbal. Ha a

paraméter 0-61 Jelszo nélkiili hozzdf. a

fémeniihéz bedllitasa [0] Teljes hozzdférés,
akkor ezt a paramétert a rendszer nem veszi
figyelembe.

0-61 Jelszé nélkili hozzaf. a fémeniih6z

Opcio: Funkcié:
[0] * | Teljes A 0-60 paraméter Fémenti jelszava
hozzaférés segitségével bedllitott jelszd letiltasa.

[1] | LCP: irdsvédett | A fémenii paraméterei jogosulatlan
médositasanak megakadalyozasa.

[2] | LCP: nincs A fémenii paraméterei jogosulatlan
hozzaf. megtekintésének és modositasanak
megakadalyozasa.

[3] |Busz irasvédett | irasvédett paraméter-hozzaférés a terepi
buszon és/vagy a standard FC-buszon.

[4] | Busz: nincs Nincs paraméter-hozzaférés a terepi
. . hozz4f. buszon és/vagy a standard FC-buszon.
Opcio: Funkcié:
[0] * | Nem masol Nincs funkcio. [5] | Mind: Irasvédett paraméter-hozzaférés az LCP
frasvédett egységen, a terepi buszon és a standard
[11 | Masolas 1. Az aktudlis programozott setup (a FC-buszon.
setupba paraméter 0-11 Setup programozdsa
segitségével meghatérozva) Bsszes [6] [Mind: nincs Nincs paraméter-hozzéférés az LCP
paraméterének masoldsa az 1. setupba. hozzaf. egységen, a terepi buszon és a standard
FC-buszon.
[2] | Masolas 2. Az aktudlis programozott setup (a
setupba paraméter 0-11 Setup programozdsa A [0] Teljes hozzdférés kivalasztasa esetén a rendszer nem
segitségével meghatdrozva) 6sszes veszi figyelembe a 0-60 paraméter Fémenii jelszava, a
paraméterének masolasa a 2. setupba. paraméter 0-65 Sajdt menii jelszava és a
3] |Masolas 3. Az aktualis programozott setup (a paraméter 0-66 Jelszo nélk. hozzdf. a Sajdt meniih6z
setupba paraméter 0-11 Setup programozdsa beallitasat.
segitségével meghatarozva) Gsszes ERTE S ITES
paraméterének masoldsa a 3. setupba. A berendezésgyarték igénye alapjan komplexebb
[4] |[Ma&solas 4. Az aktualis programozott setup (a jelszavas védelem is lehetséges.
setupba paraméter 0-11 Setup programozdsa
segitségével meghatdrozva) 0sszes
paraméterének masolasa a 4. setupba.
Tartomany: Funkcio:
[9] | Masolas Az aktuilis setup paramétereinek 200* | [-9999 - Jelszé bedllitdsa a gyorsmenli megnyitasahoz
mindegyikbe masolasa az 1-4. setup mindegyikébe. 9999 ] a [Quick Menu] (Gyorsmenti) gombbal. Ha a
0-66 paraméter Jelszo nélk. hozzdf. a
gyorsmentihoz beallitasa [0] Teljes hozzdférés,
akkor ezt a paramétert a rendszer nem veszi
figyelembe.
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0-66 Jelszo nélk. hozzaf. a gyorsmeniihoz

Ha a paraméter 0-61 Jelszé nélkiili hozzdf. a fémentih6z beallitasa
[0] Teljes hozzdférés, akkor ezt a paramétert a rendszer nem veszi
figyelembe.

Opcio: Funkcio:

[0] * [ Teljes hozzéaférés | A 0-65 paraméter Gyorsmenti jelszava
segitségével beallitott jelszo letiltasa.

[1] | LCP: irdsvédett [ A gyorsmenii paraméterei jogosulatlan
madositasdnak megakadalyozésa.

[3]1 |[Busz irdsvédett |Irasvédett hozzaférés a gyorsmenti
paramétereihez a terepi buszon és/vagy a
standard FC-buszon.

[5] | Mind: irdsvédett | [rasvédett hozzaférés a gyorsmenti
paramétereihez az LCP egységen, a terepi
buszon és a frekvenciavalté standard
buszan.

0-67 Busz jelszavas hozzaférése

Tartomany: Funkcio:

0* [0 - 9999 ] [ Ezzel a paraméterrel oldhat fel a frekvenci-
avaltd terepi buszon keresztiil vagy az MCT 10
paraméterezd szoftver segitségével.

0-68 Safety Parameters Password

Tartomany: Funkcio:
300 [ 10-99991] |

0-69 Password Protection of Safety Parameters

Opcio: Funkcié:
[o] * Tiltva
[1] Engedélyezve
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3.2 Paraméterek: 1-** Terhelés és motor

3.2.1 1-0* Altalanos beall. 1-00 Konfiguracié médja

Opcio: Funkcié:

Beadllithatja, hogy a frekvenciavalté fordulatszdm- vagy
nyomatékmaédban mikddjon, illetve hogy aktiv legyen-e a

bels§ PID-szabalyozo. 30-00 paraméter Szdltérits i.méd —

1-00 Konfiguracié6 médja 30-19 paraméter Szdltér. delta frekv. skdldzott.

[5] | Szaltéritdé A szaltérité funkcié engedélyezése a
kovetkez6 paraméterekben:

Opcio: Funkcié: [6] | Fellileti A fellileti csévéls vezérlésével kapcsolatos
Kivalaszthatja, hogy aktiv tavreferencia csévéld paraméterek engedélyezése a 7-2* Foly.vez.
(analég bemenet vagy terepi busz) esetén visszacs és a 7-3* Folyamat PID vez. paraméter-
milyen alkalmazasmukodési elv legyen csoportban.
hasznalatban. Csak akkor hasznalhato aktiv [7] | B6V.PID f.sz. | Specifikus paraméterek a 7-2* Foly.vez.
tavreferencia, ha a paraméter 3-13 Referencia nyilt h. visszacs. — 7-5* Adv. Process PID Il (BGv.
helye beéllitdsa [0] Kézi/auto szerint vagy [1] folyamat PID Il) paramétercsoportban.
Tavoli.
[8] | BOV.PID f.sz. [ Specifikus paraméterek a 7-2* Foly.vez.
[0] | Sebesség Fordulatszam-szabalyozas engedélyezése (a Zart h. visszacs. — 7-5* Adv. Process PID Il (BGv.
nyilt hurok | motor visszacsatoldjele nélkil) automatikus folyamat PID Il) paramétercsoportban.

szlipkompenzacidval a megkozelitéleg allandd

fordulatszam biztositasa érdekében véltozé [9] | Positioning [ A pozicionadlé tzemmod aktivalasa.

terhelés mellett. [10] | Synchroni- A szinkronizalasi tzemmad aktivalasa.
A kompenzacidk aktivak, de az 1-** Terhelés és zation
motor paramétercsoportban letilthatok. A
fordulatszam-szabalyozas paraméterei a 7-0*
Sebesség PID paramétercsoportban allithatok Opcié: Funkcié:
e ERTESITES
[1] | Sebesség Zart hurku fordulatszam-szabalyozéas engedé- A motor miikodése kozben ez a paraméter
zart hurok | lyezése visszacsatolassal. 0 1/perc mellett nem modosithaté.
teljes tartonyomatékot biztosit.
A fordulatszam nagyobb pontossaga Az alkalmazni kivant motorvezérlési elv
érdekében gondoskodjon visszacsatoldjelrél, kivalasztasa.

és allitsa be a fordulatszam PID-szabdlyozasat.

A el s llents seremEe) a 76 [0] | U/t Parhuzamosan kapcsolt motorok specialis

. e . motorlizemmodja specialis motoralkalmazasokban.
Sebesség PID paramétercsoportban allithatdk )2 sp

U/f bedllitas esetén az 1-55 paraméter U/f karakte-

be.
risztika - U és az 1-56 paraméter U/f karakterisztika
[2] |Nyomaték | Zart hurkd nyomatékszabalyozas engedé- - f segitségével szerkesztheté a miikodési elv
lyezése visszacsatolassal. Csak az karakterisztikja.

1-01 paraméter Motorvezérlési elv Flux, vissza-

csatol. beallitasa esetén lehetséges. [1] | vVC+ A legtobb alkalmazasnak megfelel6 feszultség-

vektoros vezérlési elv. A VVCrmUikodés

ERTESITE legnagyobb elénye a hibatliré6 motormodell

Csak az FC 302 esetén érvényes. hasznalata.
[2] | Flux enc. | Enkdder-visszacsatolds nélkili fluxusvektoros
[3] | Folyamat A folyamatvezérlés hasznalatanak engedé- nélkl vezérlés az egyszer( telepités és a hirtelen
lyezése a frekvenciavaltoban. A valtozasokkal szemben ellenallé képesség
folyamatvezérlés paraméterei a 7-2* Foly.vez. érdekében.

visszacs és a 7-3* Folyamat PID vez. paraméter- E RTES ITE

csoportban adhaték meg.

Csak az FC 302 esetén érvényes.
[4] | Nyomaték, Nyilt hurkd nyomatékszabalyozas haszna-

nyilt h. laténak engedélyezése VVC* modban — — - -
3 i [3] | Flux, Na pontossagu fordulatszam- és nyomatékszaba-
(1-01 paraméter Motorvezérlési elv). A . lvozs. A leatibb oémvbevétel
vissza- ozés. A legtobb nagy igénybevételli
nyomaték PID paraméterek a 7-1* Nyomaték v ) E ey lRiEr
csatol. alkalmazashoz megfelel.

Pl vez. paramétercsoportban éllithatok be.

MG33MM47 Danfoss A/S © 08/2016 Minden jog fenntartva. 37



Dt

Paraméter-leirasok VLT® AutomationDrive FC 301/302

1-01 Motorvezérlési elv 1-03 Nyomatékkarakterisztika

Opcio: Funkcié: Opcio: Funkcié:

W A VT (véltozé nyomaték) és az AEO

Csak az FC 302 esetén érvényes (automatikus energiaoptimalizalds) egyarant

energiatakarékos lizemelést jelent.

[0] | Alland6 A motortengely allithaté fordulatszam-
A legjobb tengelyteljesitmény rendszerint a két fluxus- * | nyomaték szabalyozas mellett allandé nyomatékot ad
vektores vezérlési tzemmod ([2] Flux enc. nélkdl és [3] Flux, le.
visszacsatol.) valamelyikével biztosithato.

[1] | Valtozo A motortengely allithat6 fordulatszam-
E R TESI TE nyomaték szabalyozas mellett véltozd nyomatékot ad
Az 5.1.3. fejezet Aktiv és inaktiv paraméterek a kiilonféle le. Allitsa be a véltozé nyomaték szintjét a
szabdlyozdsi lizemmddokban attekintést nyujt az 14-40 paraméter VT szint segitségével.
paraméter 1-00 Konfigurdci6 médja és az [2] | Auto. Automatikusan optimalizalja az energiafo-

1-01 paraméter Motorvezérlési elv lehetséges beallita-

ir6l energiaoptim. | gyasztast a magnesezés és a frekvencia
sairol.

minimalizalasaval a 14-41 paraméter AEO min.
mdgnesezés és a 14-42 paraméter Min. AEO

1-02 Flux motorvisszacs. forras frekvencia segitségével.

Opcic: Funkeio: [5] | Constant Ez a funkci6 allandé teljesitményt nyuijt a
W Power mezdgyengitési teriileten.
A motor miikodése kdzben ez a Generatoros tizemmaddban a motor
paraméter nem maddosithaté. izemmadd nyomatékalakja szolgal korlatként.

Ez a generatoros Gizemmod teljesitményének
A motor-visszacsatoldjel interfészének o0 ST Sraeligel), ey Sy &

. generatoros Gizemmod nagy DC-kori

fesziiltsége miatt joval meghaladna a motor
[11*]24V A és B csatornds enkdder, amely csak a 32- lizemmad teljesitményét.

encoder es/33-as digitélis bemenethez

Prengely W] = @precn[rad/s] x T[Nm]

Az Osszefliggést az allando teljesitménnyel a

csatlakoztathato. A 32-es/33-as csatlakozé

esetében a Nincs funkcidja beéllitast kell h
Abra 3.5 szemlélteti:

kivélasztani.
o
[2] | MCB 102 A kovetkez6 paramétercsoportban konfigu- TINml  PIW] b
el
ralhaté enkédermodul-opcié: 17-1* Inkr.enc. Thom|— = §
interfész. e = P @

ERTESITE. o .

Csak az FC 302 esetén érvényes. Gnom 2Wnom o [rad/s]

Abra 3.5 Allandé teljesitmény

[31 | MCB 103 A 17-5% Resolver interfész paramétercso-
portban konfiguralhaté enkédermodul-opcié.

[4 |[1.MCO Az opcionalis VLT® Motion Control (MCO 305) > >
) j L . 1-04 Tulterh. méd
enkoder egység 1. enkoderinterfésze.

Opcio: Funkcié:
[51 |2.MCO Az opcionalis VLT® Motion Control (MCO 305) =
enkoder egység 2. enkéderinterfésze. W

A motor miikodése kozben ez a

1-03 Nyomatékkarakterisztika paraméter nem moédosithato.

Opcio: Funkcié:
N Ezzel a paraméterrel konfiguralhato a frekven-
W ciavalté nagy vagy normal tulterhelésre. A
A motor mikddése kozben ez a frekvenciavélté méretének kivélasztasakor
paraméter nem modosithato. mindig vegye figyelembe a kezelési utmutaté
vagy a tervezéi segédlet mUszaki adataibél az
A kivant nyomatékkarakterisztika kivalasztasa. elérheté kimeneti aramot.
[0] * | Nagy Max. 160%-os tulnyomatékot tesz lehet6vé.

nyomaték
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1-04 Tulterh. méd

1-07 Motor Angle Offset Adjust

Tartomany:

1-07 Motor Angle Offset Adjust

Funkcio:

ERTESITES

Ez a paraméter csak az FC 302
késziiléknél, allandé magneses motor
visszacsatolassal torténé hasznalata esetén
érvényes.

Opcié: Funkcié: Tartomany:  Funkcié:
[11 [Normal Talméretezett motor esetén — max. 110%-0s Inkrementalis visszacsatold készulék kivalasztasa
nyomaték tulnyomatékot tesz lehetévé. esetén a frekvenciavalté a bekapcsolds utani elsé
inditaskor, illetve a motoradatok valtozasa utan
automatikusan bedllitja a motorszdgeltolast.
Opcié: Funkcié: [1] | Auto A frekvenciavalto a bekapcsolas uténi elsé
Az aktiv helyi (LCP) referencia mellett inditaskor, illetve a motoradatok valtozasa utan
hasznalandé alkalmazaskonfiguralasi mod automatikusan beallitja a motorszogeltolast,
(paraméter 1-00 Konfigurdcio médja), azaz fuggetlentl a kivalasztott visszacsatolo
alkalmazasmiikodési elv kivalasztasa. A helyi késziiléktdl. Inkrementalis enkéder esetén tehat a
referencia csak akkor lehet aktiv, ha a Kézi és az Automatikus bedllitas kozt nincs
paraméter 3-13 Referencia helye beallitasa [0] kulonbség.
Kézi/auto szerint vagy [2] Helyi. Alapér- [2] | Auto A frekvenciavaltd minden inditaskor, illetve a
ellieezes eczenfid &) el et e e Every motoradatok valtozasa utan automatikusan
CrRs e 2 £l Start beallitjia a motorszgeltolast.
[0] | Sebesség [3] | Off Ezzel a bedllitdssal kikapcsolhaté az eltolas
nyilt hurok automatikus bedllitasa.
[1] | Sebesség
it el [4] | Once with | 0 szogérték esetén automatikusan frissil az
12] * | Konf. mod. P. Store 1-41 paraméter Motorszdg eltol. értéke. Ez a
1-00 beallitds csak az abszolut visszacsatol6 késziilékek
esetében érvényes. A funkcié forgorész-észlelést,
majd DC-tartast alkalmaz az eltolas pontosabb
Opcié: Funkcié: beallitdsa érdekében.
ERTESITES
A motor miikodése kozben ez a paraméter 3.2.2 1-1* Motor valasztasa
nem modosithaté.
ERTESITES]
Ezzel a paraméterrel definialhat6 az dramutato Az ebbe a csoportba tartozé paraméterek a motor
jarasaval egyezd kifejezés az LCP iranyjelzé nyilanak miikodése kézben nem médosithatok.
megfeleléen. A tengely forgéasiranyanak egyszerd
megvaltoztatasara szolgal, a motorvezetékek felcse- 3.2.3 Aszinkronmotor beallitisa
rélése nélkal.
[0] * [ Normadl | A motortengely az éramutaté jérasaval egyezd Adja meg az alabbi motoradatokat. Az értékek
irdnyba forog, ha a motor bekétése a frekvencia- megtalalhatok a motor adattablajan.
valtdn a kovetkezd: U=U, V=V, WoW.
[11 |Inverz |A motortengely az éramutaté jarasaval ellentétet 1. Paraméter 1-20 Motorteljesitmény [kW] vagy
irdnyba forog, ha a motor bekotése a frekvencia- paraméter 1-21 Motorteljesitmény [LE].
valton a kdvetkezé: U=U, V=V, W=W. Paraméter 1-22 Motorfesziiltség.

2

3. Paraméter 1-23 Motorfrekvencia.

4 Paraméter 1-24 Motordram.

5. Paraméter 1-25 Névleges motorfordulatszdm.

A Flux m(ikodési elvhez, illetve a VVCt méd optimalis
mUkddéséhez tovabbi motoradatok sziikségesek a
kovetkezd paraméterek bedllitdsdhoz. Ezek az adatok
megtaldlhaték a motor adatlapjan (az adattablan
rendszerint nem szerepelnek). Futtasson teljes automatikus

0* | [Manual] | A beallitdss miikodése a visszacsatold késziilék motorillesztést (AMA) az 1-29 paraméter Automatikus
tipusatdl fiigg. Az 1-41 paraméter Motorszég eltol. motorillesztés (AMA) paraméter [1] Teljes AMA beallitasdnak
segitségével megadott motorszdgeltolas haszna- kivélasztaséval, vagy adja meg a paramétereket kézzel. Az
latara allitja be a frekvenciavaltot abszolut
visszacsatold készilék hasznalata esetén.
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1-36 Paraméter Vasveszteségi ellendllds (Rfe) értékét mindig
kézzel kell megadni.

1. 1-30 Paraméter All6rész ellendlldsa (Rs).
1-31 Paraméter Forgdrész ellendlldsa (Rr).

1-33 Paraméter All6rész szért reaktancidja (X1).

2
3
4. 1-34 Paraméter Forgdrész szort reaktancidja (X2).
5 1-35 Paraméter F6 reaktancia (Xh).

6

1-36 Paraméter Vasveszteségi ellendllds (Rfe).

Alkalmazasspecifikus beallitds a VVC* futasakor

A VVC* a legrobusztusabb vezérlési méd. A legtébb
esetben optimalis teljesitményt biztosit, minden tovabbi
beallitast sziikségtelenné téve. A legjobb teljesitmény
érdekében futtasson teljes AMA-t.

Alkalmazasspecifikus beallitas a Flux futasakor

A Flux a preferalt m(ikédési elv az optimalis tengelytelje-
sitmény biztositdsdhoz a dinamikus alkalmazéasokban.
Hajtson végre AMA-t, mivel ez a vezérlési méd pontos
motoradatokat igényel. Az alkalmazastdl fliggben tovabbi
bedllitdsokra lehet sziikség.

Az alkalmazasokhoz kapcsolédd ajanlasokat lasd itt:
Tdbldzat 3.3.

Alkalmazas Beallitasok

Kis inerciaju alkalmazasok |Megfelelnek a szamitott értékek.

Nagy inercigju 1-66 Paraméter Min. dram kis

alkalmazasok ford.szdamnadl.

Novelje az dramot az alapértel-
mezett és a maximalis érték kozé, az
alkalmazastdl fliggden.

Allitsa be a rdmpaidéket, hogy
megfeleljenek az alkalmazasnak. A
tul gyors felfutas tularamot vagy
tulnyomatékot okozhat. A tul gyors
fékezés tulfesziltség miatti
leoldashoz vezethet.

Nagy terhelés kis fordulat- | 7-66 Paraméter Min. dram kis
szamnal ford.szdamnadl.

Noévelje az dramot az alapértel-
mezett és a maximalis érték kozé, az
alkalmazastdl fliggden.

Terhelés nélkiili alkalmazas | Allitsa be az 1-18 paraméter Min.
Current at No Load paramétert a
nyomatékliiktetés és a rezgés
csokkentése érdekében, hogy
egyenletesebb legyen a motor
muikodése.

Beallitasok

Allitsa be az 1-53 paraméter Modell

Alkalmazas

Csak érzékeld nélkili
fluxus muikodési elv eltoldfrekv. értékét.

1. példa: Ha a motor 5 Hz-en
oszcilldl, és 15 Hz-en van szlikség
dinamikus hajtasi tulajdonsagra,
akkor az 1-53 paraméter Modell
eltoldfrekv. értéke 10 Hz legyen.

2. példa: Ha a kis fordulatszamon
mukodé alkalmazas dinamikus
terhelése ingadozik, akkor
csokkentse az 1-53 paraméter Modell
eltoldfrekv. értékét. Figyelje a motor
viselkedését, nehogy tulzott
mértékben csokkentse a modell
frekvenciaeltolasat. Ha a modell
frekvenciaeltoldsa nem megfeleld,
akkor oszcilldlhat a motor, illetve
leoldédhat a frekvenciavalto.

Tablazat 3.3 Flux alkalmazasokra vonatkozé ajanlasok

3.2.4 Allandé mégneses motor beallitasa

ERTESITES]

Csak az FC 302 esetében érvényes.

Ez a fejezet az dllandé méagneses motor beallitasat
ismerteti.

A programozas elsé lépései

Aktivélja az 4llandd magneses motor miikddését az
paraméter 1-10 Motor felépitése [1] PM, nem kidllé SPM
bedllitdsanak kivalasztasaval.

Motoradatok programozasa

Az allandé magneses motor kivalasztdsa utan aktivak
lesznek a kapcsolodd paraméterek az 1-2* Motoradatok,
1-3* Spec. motoradatok és az 1-4* Adv. Motor Data Il (Spec.
motoradatok Il.) paramétercsoportban.

A sziikséges adatok megtalalhaték a motor adattablajan és
adatlapjan.

Programozza be az aldbbi paramétereket a megadott
sorrendben:

1. Paraméter 1-24 Motordram.

2. Paraméter 1-25 Névleges motorfordulatszdm.
3. Paraméter 1-26 Motorvez. névl. nyomaték.

4, Paraméter 1-39 Motorpdlusok.

Futtasson teljes AMA-t az 1-29 paraméter Automatikus
motorillesztés (AMA) paraméter [1] Teljes AMA beéllitasanak
kivalasztasédval. Ha nem hajt végre teljes AMA-t, a
kovetkezd paramétereket kézzel kell bedllitani:

1. Paraméter 1-30 All6rész ellendlldsa (Rs)
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Adja meg az allérész tekercselésének kdzos-vonal
ellendllasat (Rs). Ha csak a vonal-vonal érték all
rendelkezésre, a vonal és a kdzos pont kdzotti
érték meghatarozasahoz ossza el azt 2-vel.

2. Paraméter 1-37 Induktivitds,d tengely(Ld)
Adja meg az allandé magneses motor hosszirdnyu
induktivitdsanak vonal-k6z0s értékét.
Ha csak a vonal-vonal érték all rendelkezésre, a
vonal és a kdzds pont kozotti érték meghataro-
zasahoz ossza el azt 2-vel.

3. Paraméter 1-40 Ellenelektr. er6, 1000 1/min.
Adja meg az allandé magneses motor vonal-vonal
ellenelektromos er6jét 1000 1/perc fordulatszamra
vonatkozéan (RMS érték). Az ellenelektromos eré
az adllandé magneses motor altal generalt
fesziiltség abban az esetben, ha az nem
kapcsolodik frekvenciavaltohoz, és kivilrél
megforgatjdk a tengelyét. Rendszerint két vonal
kozott mért értékként van meghatarozva, a motor
névleges fordulatszdmara vagy az 1000 1/perc
fordulatszdmra vonatkoztatva. Ha nem &ll rendel-
kezésre a motor 1000 1/perc fordulatszdmara
vonatkozé adat, az aldbbi médon szamithatja ki a
szlikséges értéket:
Ha példaul 1800 1/min mellett 320 V az
ellenelektromos eré értéke, akkor az 1000 1/min
fordulatszdmra vonatkozé érték meghatérozasa:
ellenelektromos eré = (fesziiltség/fordulatszam) x
1000 = (320/1800) x 1000 = 178.

A motor miikodésének tesztelése

1. Inditsa el a motort kis fordulatszdmmal (100-200
1/perc). Ha a motor nem indul el, ellenérizze a
telepitést, az altalanos programozast és a
motoradatokat.

2. Ellendrizze, hogy az 1-70 paraméter PM inditdsi
mdd start funkcidja megfelel-e az alkalmazas
kovetelményeinek.

Forgorész észlelése

Ez a funkcié nem javasolt azokndl az alkalmazéasoknal, ahol
a motor all6 helyzetbdl indul (példaul szivattyuk vagy
szallitdmvek). Bizonyos motorok esetében hallhatd, amint
a frekvenciavélté végrehajtja a forgorész észlelését. Ez nem
art a motornak.

Parkolas

Ez a funkcié nem javasolt azoknal az alkalmazasoknal, ahol
a motor kis fordulatszammal muikodik (példaul allandé
magneses motor a ventildtoros alkalmazasokban). A

2-07 paraméter Parkoldsi / megdllitdsi idé moédosithaté. Nagy
inercidju alkalmazasok esetében novelje meg ezeknek a
paramétereknek a gyari bedllitasat.

Alkalmazasspecifikus beallitas a VVC* futasakor

A VVC* a legrobusztusabb vezérlési méd. A legtobb
esetben optimdlis teljesitményt biztosit, minden tovabbi
bedllitast szlikségtelenné téve. A legjobb teljesitmény
érdekében futtasson teljes AMA-t.

Inditsa el a motort névleges fordulatszamon. Ha az
alkalmazas m(kodése nem problémamentes, ellendrizze a
VVC* PM-bedllitasait. Az Tdbldzat 3.4 kilonféle alkalma-
zasokra vonatkozé ajanlasokat tartalmaz.

Alkalmazas Beallitasok

Kis inerciaju alkalmazasok |Novelje meg az
lterh/Imotor<5 paraméter 1-17 Fesziiltségsz(iré
idédllanddja értékét 5-10-es
tényezbvel.

Csokkentse az paraméter 1-14 Csilla-
pitdsi erdsités értékét.

Csokkentse az paraméter 1-66 Min.
dram kis ford.szamndl értékét
(<100%).

Kis inerciaju alkalmazasok |Megfelelnek az alapértelmezett
50>lterh/Imotor>5

értékek.

Nagy inerciaju Novelje meg az
alkalmazasok

lterh/Imotor>50

paraméter 1-14 Csillapitdsi erésités, az
1-15 paraméter Kisfordulatszam-sziir6
idédllanddja és az

1-16 paraméter Nagyfordulatszdm-
szUrd idédllanddja értékét.

Nagy terhelés kis fordulat- | Novelje meg az
szamnal paraméter 1-17 Fesziiltségsziiré
<30% (névleges idédllanddja értékét.
fordulatszam) Allitsa be az inditdnyomatékot az
paraméter 1-66 Min. dram kis
ford.szdamndl értékének novelésével.
100% beadllitasnal a névleges
nyomaték lesz az inditényomaték. Ez
a paraméter nem fiigg a

30-20 paraméter High Starting Torque
Time [s] és a 30-21 paraméter High
Starting Torque Current [%] bealli-
tasatdl. Ha a berendezés hosszabb
ideig 100%-o0s aramszint felett
mukaodik, akkor tulmelegedhet a

motor.

Tablazat 3.4 A kiilonféle alkalmazasokra vonatkozo ajanlasok

Ha a motor egy bizonyos fordulatszamndl oszcilldlni kezd,
akkor ndvelje meg az paraméter 1-14 Csillapitdsi erésités
értékét. Kis [épésenként novelje az értéket. A paraméter a
motortdl fliggéen 10-100%-kal nagyobbra allithaté az
alapértelmezett értéknél.

Alkalmazasspecifikus beallitas a Flux futasakor

A Flux a preferalt mikodési elv az optimalis tengelytelje-
sitmény biztositdsdhoz a dinamikus alkalmazésokban.
Hajtson végre AMA-t, mivel ez a vezérlési méd pontos
motoradatokat igényel. Az alkalmazastdl fligg6en tovabbi
bedllitdsokra lehet sziikség.
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Az alkalmazasspecifikus ajanlasokat lasd itt:
3.2.3. fejezet Aszinkronmotor bedllitdsa.

3.2.5 SynRM motor bedllitasa VVC*
hasznélataval

Ez a fejezet a SynRM motor VVC* segitségével torténé
beallitasat ismerteti.

ERTESITE.

A SmartStart varazsléval elvégezheté a SynRM motorok
alapveté beallitasa.

A programozas elsé lépései

A SynRM motor miikddésének aktivalasdhoz valassza ki a
[5] Sync. Reluctance (Szinkronreluktancia) beallitast az
1-10 paraméter Motor felépitése paraméterben.

Motoradatok programozasa

A programozas kezdeti |épéseinek végrehajtasa utan
aktivva véalnak az SynRM motorhoz kapcsolédéd
paraméterek az 7-2* Motoradatok, az 1-3* Spec.
motoradatok és az 1-4* Adv. Motor Data Il (Spec.
motoradatok Il.) paramétercsoportban. Programozza be az
alabbi paramétereket a megadott sorrendben a motor
adattabldja és adatlapja alapjan:

1. 1-23 Paraméter Motorfrekvencia.

2. 1-24 Paraméter Motordram.

3. 1-25 Paraméter Névleges motorfordulatszam.
4. 1-26 Paraméter Motorvez. névl. nyomaték.

Hajtson végre teljes AMA-t az 1-29 paraméter Automatikus
motorillesztés (AMA) paraméter [1] Teljes AMA beallitasanak
kivalasztasaval, vagy adja meg kézzel a kovetkezd
paraméterek értékét:

1. 1-30 Paraméter Allérész ellendlldsa (Rs).

2 1-37 Paraméter Induktivitds,d tengely(Ld).

3 1-44 Paraméter d-axis Inductance Sat. (LdSat).
4. 1-45 Paraméter q-axis Inductance Sat. (LgSat).
5 1-48 Paraméter Inductance Sat. Point.

Alkalmazasspecifikus beallitasok

Inditsa el a motort névleges fordulatszamon. Ha az
alkalmazas nem m(ikddik megfelel6en, ellenérizze a VVC*
SynRM-bedllitasait. Az Tdbldzat 3.5 az alkalmazésspecifikus
ajanlasokat mutatja be:

Alkalmazas Beallitasok

Kis inerciaju alkalmazasok [Novelje meg az
lterh/Imotor<5 paraméter 1-17 Fesziiltségsz(iré
idédllanddja értékét 5-10-es
tényezbvel.

Csokkentse az paraméter 1-14 Csilla-
pitdsi erdsités értékét.

Csokkentse az paraméter 1-66 Min.
dram kis ford.szamndl értékét

(<100%).
Kis inerciaju alkalmazasok |Medfelelnek az alapértelmezett
50>lterh/lmotor>5 értékek.

Nagy inerciaju Novelje meg az
alkalmazasok

lterh/Imotor>50

paraméter 1-14 Csillapitdsi erdsités, az
1-15 paraméter Kisfordulatszdm-sz(iré
idédllandcdja és az

1-16 paraméter Nagyfordulatszdm-
sz(ré idédllanddja értékét.

Nagy terhelés kis fordulat- | Novelje meg az

szamnal parameéter 1-17 Fesziiltségsz(iré
<30% (névleges idédllanddja értékét.
fordulatszam) Allitsa be az inditényomatékot az
paraméter 1-66 Min. dram kis
ford.szamndl értékének novelésével.
100% bedllitdsndl a névleges
nyomaték lesz az inditonyomaték. Ez
a paraméter nem fiigg a

30-20 paraméter High Starting Torque
Time [s] és a 30-21 paraméter High
Starting Torque Current [%] bedlli-
tasatol. Ha a berendezés hosszabb
ideig 100%-o0s dramszint felett
mukodik, akkor tulmelegedhet a
motor.

Dinamikus alkalmazasok Nagy dinamikdju alkalmazasok
esetében ndvelje meg a

paraméter 14-41 AEO min.
mdgnesezés értékét. A

paraméter 14-41 AEO min.
mdgnesezés beallitasaval megfeleld
egyensuly biztosithaté az energiaha-
tékonysag és a dinamika kozott. A
paraméter 14-42 Min. AEO frekvencia
bedllitdsdval adja meg a minimalis
frekvenciat, amelynél a frekvencia-
valtonak minimalis
magnesezdaramot kell hasznalnia.

18 kW alatti teljesitményli |Kerilje a rovid fékezési rampaidéket.

motorok

Tablazat 3.5 A kiilonféle alkalmazasokra vonatkozé ajanlasok

Ha a motor egy bizonyos fordulatszamndl oszcilldlni kezd,
akkor novelje meg az 1-14 paraméter Csillapitdsi erésités
értékét. Kis lépésenként novelje a csillapitas értékét. A
paraméter a motortél fliggéen 10-100%-kal nagyobbra
allithat6 az alapértelmezett értéknél.
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1-10 Motor felépitése

1-11 Motor modellje

[0] * | Aszinkron Aszinkronmotorok esetén alkalmazza.

[11 | PM, nem
kiallo SPM

Kiall6 vagy hengeres pélusu allandé
magneses motorok esetén alkalmazza.
Az allandé mégneses motoroknak 2
csoportjuk van: fellletre szerelt (SPM —
hengeres) vagy belsé (IPM - kiall6)
magnes( motorok.

ERTESITE.

Ez a beallitas csak az FC 302 esetében
érvényes.

[5] |Sync. Szinkron-reluktanciamotorok esetén

Reluctance alkalmazza.

ERTESITE.

Ez a bedllitas csak az FC 302 esetében
érvényes.

A beidllitas csak a 7.31-es firmware-
verziotol kezdve teljesen
miikod6képes. Korabbi verziéju
firmware-rel rendelkezé frekvenci-
avalté esetén a bedllitas hasznalata
elé6tt forduljon a Danfoss céghez.

1-11 Motor modellje

Opcio: Funkcié:
ERTESITES
Ez a paraméter csak az FC 302 esetén
érvényes.

Automatikusan bedllitja a kivalasztott
motornak megfelelé gyari értékeket. Az
alapértelmezett bedllitds, tehat a Std.
Asynchron (Szabv. aszinkron) hasznalata
esetén a beallitdsokat manudlisan
hatdrozhatja meg, az 1-10 paraméter Motor
felépitése értéke alapjan.

[11 | Std.
Asynchron
(Szabv.
aszinkron)

[2] [ Std. PM, non
salient (Szabv.

Az alapértelmezett motormodell az
1-10 paraméter Motor felépitése [0] Aszinkron
beallitasa esetén.

Akkor vélaszthat6 ki, ha az
1-10 paraméter Motor felépitése beallitasa [1]

Opcié: Funkcié: Opcio6: Funkcio:
A motor tipusanak kivalasztasa. [11] | Danfoss OGD | Akkor valaszthato ki, ha az
V210 1-10 paraméter Motor felépitése beallitasa [1]

PM, nem kidllé SPM. Csak a T4, T5 esetében,
a 0,75-3 kW tartomanyban all rendelkezésre.
A készulék automatikusan betdlti az adott
motor beallitasait.

1-14 CGsillapitasi erésités

Tartomany: Funkcio:
140 %* | [0 - A csillapitési er6sités stabilizélja a PM-gépet,
250 %] | hogy az egyenletesen és stabilan mukodjon. A

csillapitasi erésités értéke szabalyozza a PM-
gép dinamikus hajtasi tulajdonsagat. A nagy
csillapitasi er6sités nagy, a kis csillapitasi
er6sités kis dinamikus hajtasi tulajdonsagot
biztosit. A dinamikus hajtési tulajdonsag fiigg
a gép adataitdl és a terhelés tipusatél. Ha a
csillapitasi erdsités értéke tulsagosan kicsi
vagy nagy, a vezérlés instabilla valik.

1-15 Kisfordulatszam-sz(ir6 id6éallanddja

Tartomany: Funkcio:
Size [0.01 - 20 [Ez az idéallando a névleges
related* s] fordulatszam 10%-a alatt hasznalatos. A

kis csillapitasi idéallandé gyors
vezérlést eredményez. Ha azonban ez
az idé6 tul rovid, a vezérlés instabilla
valik.

1-16 Nagyfordulatszam-sziir6 id6éallanddja

Tartomany: Funkcio:
Size [0.01 - 20 | Ez az id6allandd a névleges
related* s] fordulatszam 10%-a felett hasznalatos.

A kis csillapitasi idéallandé gyors
vezérlést eredményez. Ha azonban ez
az idé6 tul rovid, a vezérlés instabilla
valik.

1-17 Fesziiltségsziiré idéallandéja

Tartomany: Funkcio:
Size [0.001 - 1 [A nagy frekvencialiiktetés és a
related* s] rendszerrezonancia hatasanak

csokkentése a tapfesziiltség
szamitasaban. A sz(iré nélkil az aram
liktetése torzithatja a szamitott

PM, nem PM, nem kidllé SPM. fesziiltséget, és igy kedvezétlen hatéssal
kialld) lehet a rendszer stabilitasara.
[10] [ Danfoss OGD | Akkor vélaszthaté ki, ha az
LA10 1-10 paraméter Motor felépitése beallitasa [1] 1-18 Min. Current at No Load
PM, nem kidll6 SPM. Csak a T4, T5 esetében, Tartomany: Funkcio:
az 1,5-3 kW tartomanyban éll rendelkezésre. 0 %* | [0-50 %] |Ennek a paraméternek a beallitaséval
A készulék automatikusan betolti az adott egyenletesebb motormikadés érheté el.
motor beallitasait.
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3.2.6 1-2* Motoradatok

Ez a paramétercsoport a csatlakoztatott motor adattab-
ldjanak értékeit tartalmazza.

ERTESITE.

A paraméterek értékének médositasa egyéb paraméterek
bedllitasat is érinti.

ERTESITE.

Ezeknek a paramétereknek nincs hatasuk, ha az
paraméter 1-10 Motor felépitése beallitasa [1] PM, nem
kidllé SPM, [2] PM, kidllo IPM vagy [5] Sync. Reluctance
(Szinkronreluktancia):

. Paraméter 1-20 Motorteljesitmény [kW].
. Paraméter 1-21 Motorteljesitmény [LE].
. Paraméter 1-22 Motorfesziiltség.

. Paraméter 1-23 Motorfrekvencia.

1-20 Motorteljesitmény [kW]

Tartomany: Funkcio:
related* 1300000 | A motor miikodése kozben ez a
kw]

paraméter nem maddosithato.

Adja meg a motor névleges teljesitményét
kW-ban, a motor adattablajan szerepl6
értékek alapjan. Az alapértelmezett érték
megfelel a frekvenciavaltd névleges
kimenetének.

Ez a paraméter csak akkor jelenik meg az
LCP-n, ha a 0-03 paraméter Terileti
bedllitdsok beallitasa [0] Nemzetkozi.

1-21 Motorteljesitmény [LE]

Tartomany: Funkcié:

Size [0.09 - Adja meg a motor névleges teljesit-

related* | 3000.00 ményét I6er6ben, a motor adattablajan
hpl szerepl6 értékek alapjan. Az alapértel-

mezett érték megfelel a berendezés
névleges kimenetének. Ez a paraméter
csak akkor jelenik meg az LCP-n, ha a
0-03 paraméter Tertileti bedllitdsok
bedllitasa [1] USA.

1-22 Motorfesziiltség

Tartomany: Funkcié:
Size [10 - 1000 | Adja meg a motor névleges
related* V] fesziiltségét a motor adattablajan

szereplé értékek alapjan. Az alapértel-
mezett érték megfelel a berendezés
névleges kimenetének.

1-23 Motorfrekvencia

Tartomany: Funkcié:
related* 11000 | o frekvenciavalté kimeneti frekvenci-
Hz]

ajanak korlatja a 6.72 szoftververziotol
590 Hz.

A motorfrekvencia kivalasztasa a motor
adattablajan szerepl6 értékek alapjan. Ha a
valasztott érték nem 50 Hz vagy 60 Hz, akkor
megfeleléen korrigalni kell a terhelésfliggetlen
beallitasokat itt: 7-50 paraméter Motormdg-
nesezés nulla ford.szamon —

1-53 paraméter Modell eltoléfrekv.. 230/400 V-os
motorok 87 Hz-es lizemeltetéséhez adja meg a
230 V-0s/50 Hz-es adattablaértékeket, és allitsa
be a 4-13 paraméter Motor f.szam felsé korldt
[1/min] és 3-03 paraméter Maximdilis referencia
értékét a 87 Hz-es miikodéshez.

1-24 Motoraram

Tartomany: Funkcié:
Size [0.10 - Adja meg a névleges motoraramot a
related* 10000.00 A] motor adattablajan szereplé értékek

alapjan. Az adat nyomatékszami-
tashoz, a motor tulterhelés-
védelméhez stb. hasznalatos.

1-25 Névleges motorfordulatszam

Tartomany: Funkcio:

Size [10 - 60000 | Adja meg a névleges motorfordulat-
related* RPM] szamot a motor adattablajan szerepl6
értékek alapjan. Ez az adat a
motorkompenzaciok kiszamitasara

szolgal. nmn = Ns - Nszlip.

1-26 Motorvez. névl. nyomaték

Tartomany: Funkci6:

Size [0.1 - Adja meg az értéket a motor adattablajan

related* | 10000 szerepl6 értékek alapjan. Az alapértel-
Nm] mezett érték megfelel a névleges

teljesitménynek. Ez a paraméter csak akkor
all rendelkezésre, ha a

1-10 paraméter Motor felépitése beéllitasa
[1] PM, nem kidllo SPM, tehat csak PM és
nem kiall6 SPM motorok esetében
érvényes.
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1-29 Automatikus motorillesztés (AMA)

Opcio:

Funkcio:

ERTESITES
A motor miikédése kozben ez a
paraméter nem mddosithato.

Az AMA funkcié az all6 motoron automa-
tikusan beallitja a specialis
motorparamétereket (7-30 paraméter Allérész
ellendlldsa (Rs) — 1-35 paraméter F6 reaktancia
(Xh)), ezzel optimalizalva a dinamikus
motorhajtasi tulajdonsagokat.

Az AMA az [1] Teljes AMA vagy [2] Korldtozott
AMA beallitas kivalasztasa utan a [Hand on]
(Kézi be) gombbal indithatd. Lapozza fel a
Automatikus motorillesztés cim( szakaszt a
tervezdi segédletben. Ha a motorillesztés
rendben lezajlott, a kijelz6n Az AMA befejezése:
[OK] Uzenet jelenik meg. Az [OK] gomb
megnyomasa utan a frekvenciavalté készen all
a hasznélatra.

[0] | Kikapcsolva

[1] | Teljes AMA

A kovetkezoket éllitja be:
. All6rész-ellenallas (Rs)

. Forgérész-ellendllas (Rr)

. All6rész szért reaktancigja (X1)

. Forgorész szért reaktancidja (X2)
. F6 reaktancia (Xn)

Ne valassza ezt a lehetéséget, ha a frekvenci-
avalté és a motor kozott LC-szlrét hasznal.
FC 301: FC 301 esetében a teljes AMA nem
terjed ki az Xn mérésére. Az Xn értékét a motor
adatbazisa alapjan hatdrozza meg a készulék.
A legjobb bedllitasi médszer az Rs (lasd 7-3*
Spec. motoradatok).

Az optimadlis teljesitmény érdekében javasolt
kikérni a specialis motoradatokat a motor
gyartéjatol, és megadni azokat az

1-31 paraméter Forgorész ellendlldsa (Rr) -
1-36 paraméter Vasveszteségi ellendllds (Rfe)
értékeként.

Allandé magnes(i motoroknal AMA nem
lehetséges.

[2] | Korlatozott

A korlatozott AMA csupén az Rs allorész-

ERTESITES

. A frekvenciavalté lehet6 legjobb illesztése
érdekében hideg motoron javasolt futtatni az
AMA funkciot.

. A motor mikodése kozben nem végezhetd
AMA.

. Csatlakoztatott szinuszsziir6 mellett az AMA
nem futtathato.

ERTESITES|

Rendkiviil fontos az 1-2* Motoradatok paramétercsoport
adatainak helyes megadasa, mert ezeket az adatokat az
AMA-algoritmus felhasznalja. Az optimalis dinamikus
motorhajtasi tulajdonsagok biztositasa érdekében
végezzen AMA-t. A folyamat legfeljebb 10 percig tart, a
motor névleges teljesitményétdl fliggben.

ERTESITES

Gondoskodjon réla, hogy AMA végzése kdzben ne
hasson kiils6 forrasbél szarmazé nyomaték.

ERTESITES

Ha az 7-2* Motoradatok paramétercsoport valamelyik
beallitdsa megvaltozik, a specialis motorparaméterek
(1-30 paraméter Allérész ellendlldsa (Rs) -

1-39 paraméter Motorpdlusok) visszaallnak alapértel-
mezett beallitasukra.

ERTESITES

Az AMA 1-gyel kisebb motorméretnél problémamentesen
mikodik, 2-vel kisebbnél rendszerint m{ikodik, 3-mal
kisebbnél rendszerint nem miikodik, és 4-gyel kisebbnél
sohasem muikodik. Ne feledje, hogy a frekvenciavalté
névleges méreténél kisebb motor esetén kisebb a mért
motoradatok pontossaga.

3.2.7 1-3* Spec. motoradatok

A speciélis motoradatok paramétereinek beallitasa. Fontos,
hogy az 1-30 paraméter Allérész ellendlldsa (Rs) -

1-39 paraméter Motorpdlusok bedllitasai megfeleljenek a
motornak. Az alapértelmezett beallitdsok a standard
motorok értékein alapulnak. Ha a motorparaméterek
nincsenek helyesen bedllitva, a frekvenciavalté rendszere
hibdsan mikdédhet. Ha a motor adatai nem ismertek,

AMA ellenallas illesztésére terjed ki a rendszerben. ajanlott az AMA (automatikus motorillesztés) futtatasa. Lasd
Ez a beallitas a standard aszinkronmotorok és 1-29 paraméter Automatikus motorillesztés (AMA).
a nem kiall$ allandé magneses motorok Az 1-3* Spec. motoradatok és 1-4* Adv. Motor Data Il (Spec.
esetében all rendelkezésre. motoradatok Il) paramétercsoport paraméterei a motor
mUkddése kozben nem moddosithatok.
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ERTESITE

Az X1 + Xh 6sszeg egyszerti ellenérzéseként ossza el a Tartomany: Funkcio:
motor vonalfesziiltségét v/3-mal, majd a kapott értéket a S [0.0100 W
motor liresjarasi aramaval. [VL-L/v/3)/In. = X1 + Xh, lasd related* |- 100.0000

Az 1-31 Paraméter Forgorész
ellendlldsa (Rr) beallitasanak nem lesz
hatdasa, ha az paraméter 1-10 Motor
felépitése beallitasa [1] PM, nem kidllo
SPM, [5] Sync. Reluctance (Szinkronre-
luktancia).

Abra 3.6. Ezek az értékek fontosak a motor megfelelé ohm]
magnesezéséhez. Magas p6lusi motorok esetében
hatarozottan ajanlott ennek az ellenérzésnek a
végrehajtasa.

P1-30 P1-33 P1-34
h Rs X1 X'z

A tengelyteljesitmény javitasa érdekében

130BA065.12

allitsa be a forgorész-ellendllas Ry értékét az

alabbi modszerek egyikével:

Uy P1-36 P 135 P 131 . Futtasson AMA-t hideg motoron.
Rre Xh Ry A frekvenciavalté megméri az

értéket a motoron. Valamennyi

kompenzalas értéke 100%-ra all

Iy

\

\

\

\

\

\ .

o . vissza.
Abra 3.6 Aszinkronmotor ekvivalens diagramja . Adja meg kézzel az R, értékét. Az

értéket a motor gyartojatol

kaphatja meg.

1-30 Allérész ellenallasa (Rs) o Az R alapértelmezett bealli-

Tartomany: Funkcio: tasanak hasznélata. A
frekvenciavalté a motor

Size [0.0140 - | A kozos pont és vonal kozotti allérész-

related* | 140.0000 ellendllas értékének megadasa. Adja meg BEEIEBEEY S0 S

alapjan hatérozza meg a
beallitast.

Ohm] a motor adatlapjan szerepld értéket, vagy

futtasson AMA-t hideg motoron.

ERTESITES

Kiallé allandé magneses motor Tartomany: Funkcio:
esetén:

Az AMA nem all rendelkezésre.

Ha csak a vonal-vonal érték all
rendelkezésre, a vonal és a k6z6s
pont (csillagpont) kozotti érték
meghatarozasahoz ossza el azt 2-
vel. A masik lehet6ség az érték
megmérése ohmmérével. Ez a kabel
ellendllasat is figyelembe veszi.
Ossza el az eredményt 2-vel, és
vigye be az értéket. o Hasznalja az X; alapértelmezett
értékét. A frekvenciavalté a
ERTESITES motor adattablajan szerepl6
értékek alapjan hatarozza meg a
beallitast.

Size [0.0400 - | Allitsa be a motor &ll6részének szort

related* | 400.0000 | reaktancidjat az alabbi moédszerek

Ohm] egyikével:

. Futtasson AMA-t hideg motoron.
A frekvenciavélté megméri az
értéket a motoron.

. Adja meg kézzel az X; értékét.
Az értéket a motor gyartéjatdl
kaphatja meg.

Ha az 1-47 paraméter Torque
Calibration beallitasa [3] 1st start
with store (1. inditds mentéssel) vagy Lasd Abra 3.6.

[4] Every start with store (Minden ERTESITE.

inditds mentéssel) akkor a paraméter ;
Ha az 1-47 paraméter Torque

fer':ts":tle minden kalibracio utan Calibration beallitasa [3] Tst start

with store (1. inditds mentéssel) vagy
[4] Every start with store (Minden
inditds mentéssel) akkor a paraméter
értéke minden kalibracié utan
frissul.
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1-33 All6rész szort reaktanciaja (X1)

Tartomany: Funkci6:

1-35 F6 reaktancia (Xh)

Tartomany: Funkcié:

ERTESITES)
Ez a paraméter csak az aszinkron-
motorokra vonatkozik.

1-34 Forgorész szort reaktancidja (X2)

Tartomany: Funkcio6:

Size [0.0400 - | Allitsa be a motor forgérészének szért

related* | 400.0000 reaktanciajat az aldbbi mddszerek
Ohm] egyikével:

. Futtasson AMA-t hideg motoron.
A frekvenciavélté megméri az
értéket a motoron.

. Adja meg kézzel az Xz értékét.
Az értéket a motor gyartéjatol
kaphatja meg.

. Hasznalja az X alapértelmezett
értékét. A frekvenciavalté a
motor adattablajan szerepl6
értékek alapjan hatdrozza meg a
beallitast.

Lasd Abra 3.6.

ERTESITE.

Ha az 1-47 paraméter Torque
Calibration bedllitasa [3] 1st start
with store (1. inditds mentéssel) vagy
[4] Every start with store (Minden
inditds mentéssel) akkor a paraméter
értéke minden kalibracié utan
frissiil.

ERTESITE.

Ez a paraméter csak az aszinkron-
motorokra vonatkozik.

1-35 F6 reaktancia (Xh)

adattablajan szerepld értékek
alapjan hatarozza meg a
beallitast.

1-36 Vasveszteségi ellenallas (Rfe)

Tartomany: Funkcié:
Size [O- Adja meg az ekvivalens vasveszteségi
related* | 10000.000 ellenallas (Rre) értékét a motorban
Ohm] bekovetkezd vasveszteség kompenza-
lasara.
Az Rre érték nem allithaté be AMA
futtatasaval.

Az Rre érték kilonosen fontos a
nyomatékszabalyozé alkalmazasoknal.
Ha az Rre Nnem ismert, tartsa meg az
1-36 paraméter Vasveszteségi ellendllds
(Rfe) alapértelmezett bedllitasat.

1-37 Induktivitas,d tengely(Ld)

Tartomany: Funkcio:

Size [0.0 - Adja meg az allandé magneses motor

related* [ 1000.0 hossziranyu induktivitasanak vonal és kozos
mH] pont kozotti értékét. Az érték az allando

magneses motor adatlapjan van feltlintetve.
Ha csak a vonal-vonal érték all rendel-
kezésre, a vonal és a kdzos pont
(csillagpont) kozotti érték meghatéro-
zasahoz ossza el azt 2-vel. A masik
lehet6ség az érték megmérése induktancia-
figyelembe veszi. Ossza el az eredményt 2-
vel, és vigye be az értéket.

Ez a paraméter csak akkor aktiv, ha a

1-10 paraméter Motor felépitése beallitasa [1]
PM, nem kidll6 SPM (4llandé mégnesu
motor) vagy [5] Sync. Reluctance (Szinkron-
reluktancia).

Az 1 tizedesjegyl értékekhez ezt a
paramétert haszndlja. A 3 tizedesjegyu

Tartomany: Funkcioé: értékekhez a 30-80 paraméter d tengely
Size [ 1.0000 - Allitsa be a motor f6 reaktanciajat az induktivitds (Ld) hasznalata sziikséges.
related* | 10000.0000 alabbi modszerek egyikével: Csak FC 302.
Ohm] 1. Futtasson AMA-t hideg ERTESITE
2:;?;2: :Zfzz(eerlc;avalto Ha az 1-47 paraméter Torque
Calibration beallitasa [3] 1st start with
motoron. . a
store (1. inditds mentéssel) vagy [4]
2. Adja meg kézzel az Xy értékét. Every start with store (Minden inditds
Az értéket a motor gyartéjatol mentéssel) akkor a paraméter értéke
kaphatja meg. minden kalibracié utan frissiil.
3. Hasznalja az Xn alapértel-
mezett értékét. A
frekvenciavalté a motor
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1-38 g-axis Inductance (Lq)

1-40 Ellenelektr. er6, 1000 1/min

Tartomany: Funkcié:

Tartomany: Funkcié:
Size related* | [0.000 - 1000 A keresztiranyU induktivitas
mH] értékének megadasa. Lasd a

motor adatlapjat.

1-39 Motorpdlusok

Tartomany: Funkcié:

Size related*

[2-128] | A motor pélusszamanak megadasa.

ERTESITES
Alland6 magneses motorok hasznalata

esetén javasolt fékellenallasokat
hasznalni.

1-41 Motorszdg eltol.

Tartomany:  Funkcio:

Pélusok [ ~nn@ 50 Hz ~nn@ 60 Hz
2 2700-2880 3250-3460
4 1350-1450 1625-1730
6 700-960 840-1153

Tablazat 3.6 Pélusok széma normal fordulatszam-tartomanyban

A Tdbldzat 3.6 a kilonféle tipusi motorok polusszamat jelzi
normal fordulatszam-tartomanyban. A mas frekvencidkhoz
tervezett motorokat kilon kell megadni. A motor
pélusszdma mindig paros, ugyanis a pdlusok teljes szamat
jelenti, nem a pdlusparok szamat. A frekvenciavaltd az

1-23 paraméter Motorfrekvencia és az

1-25 paraméter Névleges motorfordulatszdm értéke alapjan
hatdrozza meg az 1-39 paraméter Motorpdlusok kezdeti
beallitasat.

1-40 Ellenelektr. er6, 1000 1/min

Tartomany: Funkcié:

Size [0 - A motor 1000 1/perc fordulatszam melletti

related* [ 9000 névleges ellenelektromos erdjének beallitasa.
V] Az ellenelektromos er6 az dllandé magneses

motor altal generalt fesziltség abban az
esetben, ha az nem kapcsolédik frekvencia-
valtéhoz, és kivilrél megforgatjak a
tengelyét. Az ellenelektromos eré rendszerint
két vonal kdzott mért értékként van
meghatarozva, a motor névleges fordulat-
szamara vagy az 1000 1/perc fordulatszamra
vonatkoztatva. Ha nem all rendelkezésre a
motor 1000 1/perc fordulatszamara
vonatkozé adat, az aldbbi médon szamithatja
ki a sziikséges értéket. Ha példaul 1800 1/
perc mellett 320 V az ellenelektromos eré
értéke, akkor az 1000 1/perc fordulatszamra
vonatkozé érték meghatarozasa:

Példa

Ellenelektromos eré 320 V és 1800 1/perc
mellett: ellenelektromos eré = (feszultség/
fordulatszam)*1000 = (320/1800)*1000 = 178.

A paraméter csak akkor aktiv, ha az

1-10 paraméter Motor felépitése bedllitasa
lehetévé teszi a PM (allandé magneses)
motorok hasznalatat.

0% | [-32768 - | Adja meg a helyes szogeltolast az allando
32767 ] magneses motor és a csatlakoztatott enkdder
vagy resolver indexpoziciéja (egy fordulat) kozott.
A 0-32768 értéktartomany a 0-2 * m (radian)
tartomanynak felel meg. A szogeltolas értékének
meghatdrozasa: A frekvenciavalté elinditasa utan
alkalmazzon DC-tartast, és adja meg a

16-20 paraméter Motorsz6g értékét ebben a
paraméterben.

Ez a paraméter csak akkor aktiv, ha a

1-10 paraméter Motor felépitése bedllitasa [1] PM,
nem kidllé SPM (dllandé magnesi motor).

1-44 d-axis Inductance Sat. (LdSat)

Tartomany: Funkcio:

Size [0 - Ez a paraméter megfelel a hossziranyu

related* 1000 induktivitas telitettségének. Ertéke idealis
mH] esetben azonos az

1-37 paraméter Induktivitds,d tengely(Ld)
paraméter értékével. Ha a motor gyartdja
rendelkezésre bocsatja az indukcids gorbét,
akkor a 200% melletti indukcios értéket kell
megadni névleges értékként.

1-45 g-axis Inductance Sat. (LgSat)

Tartomany: Funkcioé:
Size [0 - Ez a paraméter megfelel a keresztiranyu
related* 1000 mH] | induktivitas telitettségének. Ertéke ideélis

esetben azonos az 1-38 paraméter g-axis
Inductance (Lq) paraméter értékével. Ha a
motor gyartéja rendelkezésre bocsatja az
indukciés gorbét, akkor a 200% melletti

indukcids értéket kell megadni névleges
értékként.

1-46 Pozicioészlelés erdsitése

Tartomany: Funkcio:

100 %*

[20 - 200 %] [ A tesztimpulzus amplitiddjanak bedllitasa
az inditaskor végzett poziciéészlelés
soran. A paraméter beallitasaval javithaté
a poziciomérés.
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1-47 Torque Calibration

Opcio: Funkcié:

Ezzel a paraméterrel teljes fordulatszam-
tartomanyban optimalizdlhaté a nyomaték becslése.
A becslés alapjat a tengelyteljesitmény adja: Prengely =
Pm - Rs x I2. Fontos, hogy az R értéke helyes legyen.
Az Rs a képletben a motorban, a kdbelben és a
frekvenciavéltoban bekovetkezé teljesitményveszte-
séggel egyenld. Ha ez a paraméter aktiv, a
frekvenciavalté bekapcsolaskor kiszamitja az Rs
értéket, optimalis nyomatékbecslést és teljesitményt
biztositva. Abban az esetben haszndlja ezt a funkciot,
ha nem lehet mindegyik frekvenciavalton beallitani a
1-30 paraméter Allérész ellendlidsa (Rs) értékét a
kabelhosszusag, a frekvenciavalté veszteségei és a
motor hémérséklet-eltérései kompenzalasara.

[0] | Off
[1] | 1st
start | érték a kovetkez6 be-ki kapcsolasi ciklusig véltozatlan

A bekapcsolast kovetd elsé inditaskor kalibral. Az

after | marad.
pwr-
up
[2] | Every

Minden inditaskor kalibrél, kompenzalva ezzel a
start motorhémérséklet esetleges valtozasat a legutébbi
inditas ota. Be-ki kapcsolasi ciklussal az érték
torlédik.

[31] 1st
start | inditaskor kalibrélja a nyomatékot. Ezzel az opciéval

A frekvenciavalté a bekapcsolast koveté elsé

with frissithet6k a motorparaméterek:

store . 1-30 Paraméter Allérész ellendlidsa (Rs).
. 1-33 Paraméter Allérész szért reaktancidja
(X1).
. 1-34 Paraméter Forgdrész szort reaktancidja
(X2).

. 1-37 Paraméter Induktivitds,d tengely(Ld).

[4] | Every | A frekvenciavalté minden inditaskor kalibral,
start kompenzalva ezzel a motorhémérséklet esetleges

with véltozasat a legutdbbi inditas 6ta. Ezzel az opcidval

store | frissithet6k a motorparaméterek:
. 1-30 Paraméter All6rész ellendlldsa (Rs).
. 1-33 Paraméter All6rész szért reaktancidja
(X1).
. 1-34 Paraméter Forgdrész szort reaktancidja
(X2).

. 1-37 Paraméter Induktivitds,d tengely(Ld).

1-48 Inductance Sat. Point

Tartomany: Funkcio:

Size related*

[1 - 500 %] | Az induktivitas telitettségi pontja.

3.2.8 1-5* Terh.fliggetl. beall.

1-50 Motormagnesezés nulla ford.szamon

Ez a paraméter az LCP segitségével nem jelenitheté meg.

Tartomany: Funkcio:
RS IR FRTESITES
300 %]

Az 1-50 Paraméter Motormdgnesezés
nulla ford.szdmon beallitasanak nem
lesz hatasa, ha az paraméter 1-10 Motor
felépitése = [1] PM, nem kidllé SPM.

E paraméter és az 1-51 paraméter Min.
ford.szdm, normdl mdgn. [1/min] segitségével
kis fordulatszamnal eltéré6 motorhéterhelés
érhet6 el.

Adja meg az értéket a névleges magnese-
z6aram szazalékaként. Tul kis érték esetén
csokkenhet a motortengely nyomatéka.

M&gnesezdaram

Par.1-51

Hz
1308A045.11 Par.1-52 RPM

Abra 3.7 Motormagnesezés

1-51 Min. ford.szam, normal magn. [1/min]

Ez a paraméter az LCP segitségével nem jelenitheté meg.

Tartomany: Funkcio:
related* 300 RPM]

Az 1-51 Paraméter Min. ford.szdm,
normdl mdgn. [1/min] beallitdsanak
nem lesz hatasa, ha az

paraméter 1-10 Motor felépitése= [1]
PM, nem kidllo SPM.

Allitsa be a normal magnesezéaramhoz
szikséges fordulatszamot. A motor
szlipfordulatszamanal kisebb érték
beallitdsa esetén az

1-50 paraméter Motormdgnesezés nulla
ford.szdmon és az 1-51 paraméter Min.
ford.szdm, normdl mdgn. [1/min] bealli-
tasanak nem lesz jelentésége.

A paraméter hasznadlata az

1-50 paraméter Motormdgnesezés nulla
ford.szdmon hasznalatat is feltételezi.
Lasd Tdbldzat 3.6.

1-52 Min. ford.szam, normal magn. [Hz]

Tartomany: Funkcié:
Size [O- Allitsa be a normal magnesezéaramhoz
related* 250.0 Hz] | sziikséges frekvenciat. Ha a motor
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1-52 Min. ford.szam, normal magn. [Hz]

1-53 Modell eltoléfrekv.

related* | 180 | A motor miikédése kozben ez a
= paraméter nem mddosithato.

Flux modell eltolasa

Adja meg a frekvencia értékét a 2 modell
kozotti eltoldshoz a motorfordulatszam
meghatdrozasa érdekében. Az értéket az
paraméter 1-00 Konfigurdcié médja és az
1-01 paraméter Motorvezérlési elv beallitasa
alapjan valassza ki.

2 lehet6éség van:
. eltolas az 1. flux modell és a 2. flux
modell kozott; vagy

. eltolds a valtozd aram méd és a 2. flux
modell kozétt.

ERTESITE.

Csak az FC 302 esetén érvényes.

1. flux modell - 2. flux modell

Ez a modell akkor hasznélatos, ha a

paraméter 1-00 Konfigurdcié maédja bedllitasa [1]
Sebesség zdrt hurok vagy [2] Nyomaték, és a

1-01 paraméter Motorvezérlési elv beallitasa [3]
Flux, visszacsatol. Ezzel a paraméterrel beallithatd
az eltolasi pont, ahol a frekvenciavalté atvalt az
1. és a 2. flux modell kézott. Ez hasznos
lehetéség egyes érzékeny fordulatszam- és
nyomatékszabalyozé alkalmazasok esetében.

fN,M x 0.1 fN,M X 0.125
|

Flux model 1

_J
P 1-53 fout

130BA146.11

Abra 3.10 Paraméter 1-00 Konfigurdcié médja
= [1] Sebesség zdrt hurok vagy [2] Nyomaték
és 1-01 paraméter Motorvezérlési elv = [3]
Flux, visszacsatol.

Valtoz6 aram - flux modell - érzékel6 nélkiili

Tartomany: Funkci6: Tartomany: Funkcié:
szlipfrekvencidjanal kisebb értéket allit be, Ez a modell akkor hasznalatos, ha a
akkor a 1-50 paraméter Motormdgnesezés paraméter 1-00 Konfigurdcié mddja beéllitasa [0]
nulla ford.szdmon inaktiv. Sebesség nyilt hurok és a
A paraméter hasznalata az 1-01 paraméter Motorvezérlési elv beallitasa [2]
1-50 paraméter Motormdgnesezés nulla Flux enc. nélkiil.
ford.szdmon hasznalatat is feltételezi. Lasd Flux médban nyilt hurkd fordulatszam-
Abra 3.7. szabdlyozas esetén a fordulatszam
meghatdrozasa az aram mérésével torténik.
frorm X 0,1 alatt a frekvenciavalto valtozé aram
Tartomany: Funkcié: modell szerint mkodik. frorm X 0,125 felett a

frekvenciavalté flux modell szerint mikodik.

fumx0.1  fumx0.125 2
C ~
1 ‘ O3 E
Variable &=
current Flux model 2 =
model —
—J — dd
P — PR
P1-53 fout

Abra 3.11 Paraméter 1-00 Konfigurdcié médja
= [0] Sebesség nyilt hurok,

1-01 paraméter Motorvezérlési elv = [2] Flux
enc. nélkiil

1-54 Voltage reduction in fieldweakening

Tartomany: Funkcio:

0 V* | [0-100 V]|Ennek a paraméternek az értékével csokken a
motorfluxushoz rendelkezésre allé maximalis
fesziiltség a mezégyengitésben, igy nagyobb
fesziiltség jut a nyomatékra. Az érték
novelése esetén nagy fordulatszamnal fennall
az elakadas veszélye.

1-55 U/f karakterisztika - U

Tomb [6]

Tartomany: Funkcio:

Size [0 - Az egyes frekvenciapontok fesziltségének
related* 1000 V] | megaddsa a motornak megfelelé U/f-

karakterisztika kialakitdsahoz.

A frekvenciapontokat a 7-56 paraméter U/f
karakterisztika - f hatdrozza meg.

Ehhez a tombparaméterhez [0-5] csak az
1-01 paraméter Motorvezérlési elv [0] U/f
beallitdsa biztosit hozzaférést.

1-56 U/f karakterisztika - f

Tomb [6]

Tartomany: Funkcié:

Size [O- A frekvenciapontok megadasa a
related* 1000.0 Hz] | motornak megfelelé U/f-karakterisztika

manudlis kialakitasahoz.
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1-56 U/f karakterisztika - f

Tomb [6]

Tartomany: Funkcié:

A feszultséget minden pontban az

1-55 paraméter U/f karakterisztika - U
hatarozza meg.

Ehhez a tombparaméterhez [0-5] csak az
1-01 paraméter Motorvezérlési elv [0] U/f
beallitasa biztosit hozzaférést.

Motorfesziiltség 130BA166.10
Par 1-55 [x]

A
1-555F————— — — — — — — — — —
1-554 - ——————— —— — |
1-553)— — — — — — — — | |

| I I
1-55[2] — — — — I I I
I I
1-55[1]— — | | |
1-55[0] I I I | |
I |-
1-56 1-56 1-56 1-56 1-56 1-56
[0] [1] [2] [31] [4] [5]
Kimeneti frekvencia
Par 1-56 [x]

Abra 3.12 U/f-karakterisztika

1-57 Torque Estimation Time Constant

1-58 Rep.start tesztimpulzus aram

Tartomany: Funkcié:

ne legyen tul nagy, mert az gyengitené a
pontossagot (az aramnak a kévetkezd
impulzus el6tt vissza kell esnie 0-ra). A
generalt nyomaték csokkentéséhez csokkentse
az értéket.

Az alapértelmezett érték aszinkronmotorok
esetében 30%, allandé magneses motoroknal
azonban valtozhat. Allandé méagneses motor
esetében az érték beallitdsa a motor
ellenelektromos erdje és keresztirdnyl indukti-
vitasa alapjan torténik.

1-59 Rep.start tesztimpulzus frekv.

Tartomany: Funkci6:
Size [0 - [Aszinkronmotor: A motor forgasiranyanak
related* 500 %] | észleléséhez hasznalatos replldstart-tesztim-

pulzusok frekvenciajanak beallitasa.
Aszinkronmotorok esetében a 100% érték
kétszeres szlipet jelent. A generdlt nyomaték
csokkentéséhez novelje az értéket.
Szinkronmotorok esetében ez az érték a
szabadon jar6 motor nmn értékének
szazaléka. Ezen érték felett a készllék mindig
repllSstartot végez. Az érték alatt az inditdsi
médot az 1-70 paraméter PM inditdsi méd
hatarozza meg.

Tartomany: Funkcié: .,
3.2.9 1-6* Terh.fugg6 beall.
150 ms* [ [50-1000 ([ g FRYFIR 99
ms] z
Ez raméter csak 48.XX : z
apara e‘t?_ csa’ 8 ) 1-60 Terh.kompenz. kis fordulatszamon
szoftververzio esetén ervenyes.
Tartomany: Funkcio:
Az id64llandé megadésa a nyomaték- 100 %* | [0 - Szézalékérték m(igadésa a terheléssel
becsléshez a modellvaltasi pont alatt 300 %] kapcsolatos feszultse?kompenzaC|ohoz kis
&rzékeld nélkili fluxus mikédési elv fordulatszamon m(ikodé motornal, valamint
esatén. az optimalis U/f karakterisztika eléréséhez. A
motor teljesitménye hatdrozza meg azt a
1-58 Rep.start tesztimpulzus dram frekvenciatartomanyt, amelyben ez a
L .. paraméter aktiv.
Tartomany: Funkcio:
g _ »
Size [0 W Motorteljesitmény Atkapcsolas
related* | 200 %] 2 " z
Ez a paraméter csak VVC* esetén 0,25-7,5 kW <10 Hz
érvényes.
Ez a paraméter csak az allando
magneses motorokra van hatassal.
A motor forgasiranyanak észleléséhez
hasznélatos repuléstart-tesztimpulzusok
aramszintjét adja meg (100% = Im,n). Ugy
dllitsa be az értéket, hogy az elég nagy
legyen a zaj hatasanak kikiiszoboléséhez, de
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100%-Par.1-60 Par.1-61 %
60%-
0% > fout

Atvaltas
Abra 3.13 Atkapcsolas

1-61 Terh.kompenz. nagy fordulatszamon

Tartomany: Funkcié:
100 %*| [O - Szazalékérték megadasa a terheléssel
300 %] kapcsolatos fesziiltségkompenzacidhoz nagy

fordulatszamon mikodé motornal, valamint
az optimalis U/f karakterisztika eléréséhez. A
motor teljesitménye hatarozza meg azt a
frekvenciatartomanyt, amelyben ez a
paraméter aktiv.

Atkapcsolas
>10 Hz

Motorteljesitmény
0,25-7,5 kW

Tablazat 3.7 Atkapcsolasi frekvencia

1-62 Szlipkompenzacié

Tartomany: Funkcié:
Size [-500 [ A szézalékérték megadasa a szlipkompenza-
related* |- ciohoz, az nuN érték eltéréseinek

500 %] | kiegyenlitésére. A szlipkompenzacié szamitdsa

automatikus, a névleges motorfordulatszamon
(nmN) alapul.

Ez a funkcié nem aktiv, ha az

paraméter 1-00 Konfigurdcio médja beéllitasa
[1] Sebesség zdrt hurok vagy [2] Nyomaték
fordulatszam-visszacsatoldsos nyomatékszaba-
lyozés, vagy ha az

1-01 paraméter Motorvezérlési elv beallitasa [0]
U/f specialis motoriizemmod.

1-63 Szlipkompenzacié id6éallandéja

Funkcié:

Az 1-63 Paraméter Szlipkompenzdcié
idédllanddja beallitdisanak nem lesz
hatdsa, ha az paraméter 1-10 Motor
felépitése = [1] PM, nem kidllé SPM.

Tartomany:

Size [0.05 -
related* |5 s]

1-63 Szlipkompenzacié idéallandéja

Tartomany: Funkcié:

A szlipkompenzacié reagélasi gyorsasaganak
megadasa. A nagyobb érték lassubb, a
kisebb érték gyorsabb reakciot jelent.
Kisfrekvencias rezonancia fellépése esetén
hosszabb idét allitson be.

1-64 Rezonanciacsillapitas

Tartomany: Funkcio:
R RN |ERTESITES
500 %)]

Az 1-64 Paraméter Rezonanciacsillapitds
beallitasanak nem lesz hatasa, ha az
paraméter 1-10 Motor felépitése = [1]
PM, nem kidllo SPM.

A rezonanciacsillapitas értékének megadasa.
Az 1-64 paraméter Rezonanciacsillapitds és az
1-65 paraméter Rezonanciacsillapitdsi
id6dllanddsegithet kiklszobolni a nagyfrek-
vencias rezonancia okozta problémakat. A
rezonancia csokkentéséhez novelje az

1-64 paraméter Rezonanciacsillapitds értékét.

1-65 Rezonanciacsillapitasi idéallando

Funkcié:

ERTESITES

Az 1-65 Paraméter Rezonanciacsillapitdsi
idédllando beallitasanak nem lesz

hatasa, ha az paraméter 1-10 Motor
felépitése = [1] PM, nem kidllo SPM.

Tartomany:
[5-50
ms]

5 ms*

Az 1-64 paraméter Rezonanciacsillapitds és az
1-65 paraméter Rezonanciacsillapitdsi
id6dllanddsegithet kikliszobolni a nagyfrek-
vencias rezonancia okozta problémdékat. Adja
meg a legjobb csillapitast biztositd
idéallandot.

1-66 Min. aram kis ford.szamnal

Tartomany: Funkcio:
Size [1-
related* | 200

%] Ennek az aramnak a novelésével kis fordulat-

A minimalis motordram megadasa kis fordulat-
szamon, lasd 1-53 paraméter Modell eltolofrekv..

szamon javithaté a motornyomaték.

Az 1-66 Paraméter Min. dram kis ford.szamndl
csak abban az esetben engedélyezett, ha az
paraméter 1-00 Konfigurdcié médja beéllitasa [0]
Sebesség nyilt hurok. 10 Hz alatti fordulat-
szamnal a frekvenciavélté allandé arammal
mukodteti a motort.

10 Hz feletti fordulatszam esetén a motort a
frekvenciavalté motorfluxus modellje vezérli. A
4-16 Paraméter Motor lizemmdd nyomaték-
korldtja és/vagy a 4-17 paraméter Generdtor
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1-66 Min. aram kis ford.szamnal

Tartomany: Funkcio:

1-69 Maximalis inercia

Tartomany: Funkcio:

tizemmdd nyomatékkorldtia automatikusan
bedllitja a 7-66 paraméter Min. dram kis
ford.szdmndl értékét. A nagyobb értéku
paraméter hatarozza meg az

1-66 paraméter Min. dram kis ford.szdmndl
beallitasat. Az 1-66 paraméter Min. dram kis
ford.szdmndl értéke a nyomatékgenerdld és a
magnesezéarambol tevédik Gssze.

Példa: Allitsa a 4-16 paraméter Motor (izemméd
nyomatékkorldtja értékét 100%-ra és a

4-17 paraméter Generdtor lizemmdd nyomaték-
korldtja értékét 60%-ra. Az 1-66 Paraméter Min.
dram kis ford.szdmndl automatikusan 127%
koruli értéket vesz fel, a motor méretétél
fliggden.

1-67 Terhelés tipusa

Ez a paraméter csak az FC 302 esetén érvényes.

Opcio: Funkcié:

[0] * | Passziv
terhelés

Szallitdmuvekhez, ventilatoros és szivattyus
alkalmazasokhoz.

[11 | Aktiv terhelés | Felvondalkalmazasok esetében hasznalatos.
Ez a bedllitas 0 1/perc fordulatszamon
lehet6vé teszi a frekvenciavalté szémara a
réampa szerinti fordulatszam-novelést. Az [1]
Aktiv terhelés kivalasztasa esetén éllitsa be a
1-66 paraméter Min. dram kis ford.szamndl
segitségével a maximalis nyomatéknak

megfelel$ szintet.

1-68 Minimalis inercia

Tartomany: Funkcio:

0 kgm?* [ [0.0000 - A motor tehetetlenségének
10000.0000 megadasa a jobb nyomatékkijelzés és
kgm?] ily médon a tengely mechanikai

nyomatékanak pontosabb becslése
érdekében. Csak fluxus muikodési
elvben all rendelkezésre.

1-69 Maximalis inercia

nyomatékkorlat-szabalyozéban
hasznalatos.

3.2.10 1-7* Start beallitasai

1-70 PM inditasi méd

Az inditasi méd kivalasztasa. Ez a VVC* vezérlési mag inicializa-
laséra szolgal az el6z6leg szabadon jaré motor esetében. Mindkét
beallitasnal a becsiilt fordulatszam és sz6g meghatarozasarél van
sz6. Csak PM és SynRM motorok esetén aktiv, VVC*-ban.

Opcio: Funkcié:

[0] * | All6 forgbrész A forgérész becsiilt elektromos szogének

észlelése meghatarozasa, és ennek a szognek a
hasznalata kiindulasi pontként. VLT®
AutomationDrive alkalmazasok esetén ez

a standard beallitas.

[1] | Parkolas /
megallitas

A parkolas funkcié egyendramot ad az
allorész tekercselésére, és az elektromos
0 pozicidba forgatja a forgorészt
(jellemzéen HVAC alkalmazasok esetében
hasznalt bedllitas). A parkolasi aramot és
id6t a 2-06 paraméter Parkoldsi /

2-07 paraméter Parkoldsi / megdllitdsi idé
hatarozza meg.

1-71 Startkéslelt.

Tartomany:

Funkcio:

0 s* [0 - 25.5 s] | Ez a paraméter az 1-72 paraméter Startfunkcio
segitségével kivélasztott startfunkciora
vonatkozik.

Adja meg, milyen késleltetés sziikséges a
gyorsitds megkezdése el6tt.

1-72 Startfunkcio

Opcio: Funkcié:

A startfunkcié kivalasztasa az inditdskés-
leltetés idejére. A paraméter kapcsolédik a
kovetkez6hoz: 1-71 paraméter Startkéslelt..

Tartomany: Funkcié:
- [0] | DC-tart./késl. | Az inditaskésleltetési id6 alatt DC-tartéaramot
Size [0000 - ERTESITES] o , .
lated* 10000.0000 ideje (2-00 paraméter DC-tartédram) ad a motorra.
relate : Csak az FC 302 esetében — S— — —
kgm?] . [1] | DC-fék/késl. | Az inditaskésleltetési idé alatt DC-fékaramot
érvényes. o ’ o
. ideje (2-01 paraméter DC-fékdram) ad a motorra.
Ez a paraméter a motor
mikodése kozben nem [2] | Szfutds/késl. | Az inditaskésleltetés ideje alatt a motor
modosithato. * |ideje szabadon fut (inverter kikapcsolva).
[3] [ Start Csak VVC* esetén lehetséges.
Csak nyilt hurkd fluxus esetén aktiv. orajarszerint | Osszekapcsolja az 1-74 paraméter Start f.szdm
A gyorsitonyomatek szamitasahoz [1/min] és az 1-76 paraméter Inditédram
F S N el E 2T & funkcisjat az inditaskésleltetési iddben.
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1-72 Startfunkcio

1-73 Repiil6start

Opcio: Funkcié: Opcio: Funkcid:
A referenciajel ltal érvényesitett értéktél w
fuggetlendl a kimeneti fordulatszam az A motor mikodése kézben ez a
1-74 paraméter Start f.szdm [1/min] vagy paraméter nem madosithato.
1-75 paraméter Start f.szdm [Hz] segitségével
bedllitott inditasi fordulatszdmot veszi » L, 5
T ——— A funkcid segitségével a szabadon forgé motor

; . L, rantas nélkdl, lagyan Ujraindithaté (példaul rovid

1-76 paraméter Inditédram segitségével o
beallitott inditasi aramnak felel meg. A hélozatkiesés utén).
funkcio jellemzdéen ellensuly nélkiili felvonés [0] | Tiltva Nincs funkcié
bzl llfnesat [l leie= [1] | Engedé- A frekvenciavélté Ujraindithatja és vezérelheti a
motoros alkalmazasokndl hasznalhatd, ahol az lyezve forgashan 1évé motort.
G822 IR sl e e e Az 1-73 paraméter Repliléstart engedélyezése
iranyban torténik, majd a motor a referen- esetén az 1-71 paraméter Startkéslelt. és az
cianak megfeleld iranyban forog. 1-72 paraméter Startfunkcio nem mukodik. Az

[4] | Horizontalis Csak VVC* esetén lehetséges. 1-73 paraméter Repliléstart engedélyezése

mukddés Az 1-74 paraméter Start f.szdm [1/min] és az esetén az 1-58 paraméter Rep.start tesztimpulzus

1-76 paraméter Inditédram funkciéjanak dram és az 1-59 paraméter Rep.start tesztim-
biztositasara szolgal az inditaskésleltetési id6 pulzus frekv. a repul6start feltételeinek
alatt. A motor a referencianak megfelel meghatarozasara szolgal.
irdnyban forog. Ha a referenciajel értéke zérus 121 | Mindig
(0), a készulék a 1-74 paraméter Start f.szdm engedé-
[1/min] értékét nem veszi figyelembe, és a lyezve
kimeneti fordulatszam zérus (0) lesz. A 131 | Enabled
kimeneti aram megfelel az inditasi aram Ref. Dir.
beallitadsanak (1-76 paraméter Inditédram). [4] | Enab.

[5] | VVC+/Flux Csak az 1-74 paraméter Start f.szdm [1/min] Always Ref.

Orajar.sz. segitségével leirt funkciora vonatkozik. Az Dir.

inditasi dram kiszamitasa automatikus. Ez a
funkcié csak az inditaskésleltetési idében
hasznélja az inditasi fordulatszamot. A
kimeneti fordulatszam a referenciajel altal
beallitott értéktdl fuggetlenil megegyezik az
1-74 paraméter Start f.szam [1/min]
segitségével beallitott inditasi fordulat-
szammal. A [3] Start drajdr.szerint és az [5] VVC
*/Flux drajdr.sz. jellemzéen felvonoalkal-
mazasok esetében hasznalatos. A [4]
Horizontdlis miikodés foként az ellensulyos és
a vizszintes mozgasu alkalmazasoknal
hasznalatos.

[6] | Felv. mech.
fékrelé

A mechanikus fék funkcidinak

(2-24 paraméter Stop késleltetése —

2-28 paraméter Erésitésfok. tényezd) kihaszna-
laséra szolgal. Ez a paraméter csak flux
mukodési elv esetén aktiv, motor-visszacsa-
tolasos vagy érzékelé nélkili modban.

[7]1 | VVC+/Flux
counter-cw

ERTESITES

Felvondalkalmazas esetén ez a funkcié nem javasolt.
55 kW feletti teljesitményszint esetén flux mod sziikséges
az optimalis teljesitmény eléréséhez.

ERTESITES

A repiil6start optimalis miikodése érdekében helyesen
kell megadni a specialis motorbeallitasokat

(1-30 paraméter Allérész ellendlldsa (Rs) -

1-35 paraméter F6 reaktancia (Xh)).

1-74 Start f.szam [1/min]

Tartomany: Funkcié:
Size [0 -
related* | 600 startjel utan a kimeneti fordulatszam a
RPM] beallitott értékre all. A startfunkcio bealli-
tasahoz valassza az

1-72 paraméter Startfunkcié [3] Start
Orajdr.szerint, [4] Horizontdlis m(ik6dés vagy
[5] WC*/Flux drajdr.sz. beallitasat, és allitsa
be a inditaskésleltetési id6t

(1-71 paraméter Startkéslelt.).

Allitsa be a motor inditasi fordulatszamat. A
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1-75 Start f.szam [Hz]

1-80 Funkcio stopnal

startjel utan a kimeneti fordulatszéam a
beallitott értékre all. A startfunkcio bealli-
tasahoz valassza az

1-72 paraméter Startfunkcié [3] Start
Orajdr.szerint, [4] Horizontdlis miikodés vagy
[5] WC*/Flux drajdr.sz. beallitasat, és allitsa be
a inditaskésleltetési id6t

(1-71 paraméter Startkéslelt.).

1-76 Inditéaram

Tartomany:  Funkcio:

0A*| [O- Egyes motorok, példaul a kénuszmotor nagyobb
par. 1-24 | fesziiltséget/startfrekvenciat igényel a forgérész
Al inditasahoz. A sziikséges aram az

1-76 paraméter Inditédram segitségével allithatd
be. Adja meg az 1-74 paraméter Start f.szdm [1/
min] értékét. Valassza az

1-72 paraméter Startfunkcio [3] Start Srajdr.szerint
vagy [4] Horizontdlis miik6dés beallitasat, és
allitsa be az inditaskésleltetési id6t

(1-71 paraméter Startkéslelt.).

A paraméter felvondalkalmazasokban (kénuszos
forgdrész esetén) hasznalhato.

3.2.11 1-8* Stop beallitasai

1-80 Funkcio stopnal

Opcio6: Funkcio:

Vélassza ki, milyen funkciét hajtson végre a
frekvenciavalto stop parancs utan vagy a
fordulatszdmnak az 7-81 paraméter Min.
ford.szdm stopfunkciéhoz [min-1] segitségével
megadott értékre torténd, rampa szerinti
lefékezése utan.

[0] | Szabad-
* onfutds

A frekvenciavalté hagyja a motort szabadon
futni. A motor le van vélasztva a frekvencia-
valtérol.

[1] | DC-tartas A motor DC-tartéaramot kap (lasd

2-00 paraméter DC-tartédram).

[2] | Motorelle- Annak ellenérzése, hogy van-e csatlakoztatva

Tartomany: Funkcié: Opcié: Funkcié:

Size [O- A paraméter felvondalkalmazasokban Az els6 start parancshoz torténé elémagne-

related* | 500.0 (kénuszos forgorész esetén) hasznalhato. sezésre két lehetdség is rendelkezésre all:
Hz] Allitsa be a motor inditési fordulatszamat. A 1. A frekvenciavéltét 0 1/perc referen-

cidval inditsa el, és 2-4 forgorész-
id6allandonyi varakozas utan
novelje meg a fordulatszam-
referenciat.

2. Az 1-71 paraméter Startkéslelt. bealli-
tasaként adja meg a kivant
elémégnesezési idot (2-4 forgorész-
id6allandé. Az id6éallanddk leirdsa
ugyanebben a szakaszban, alabb
olvashaté.)

3.  Vélassza a
1-72 paraméter Startfunkcié [0] DC-
tart./késl. ideje vagy [1] DC-fék/késl.
ideje beallitasat.

4. Allitsa be a DC-tartast vagy a DC-
fékaramot (2-00 paraméter DC-
tartédram vagy 2-01 paraméter DC-
fékdram) Ugy, hogy az értéke
I_elémég = Unévl/(1,73 x Xh)
legyen.

Forgérész-idéallandok (példak) =
(Xh+X2)/(6,3*Névl_frekv*Rr)
1kW=0.2s

10kW=05s

100 kW =1,7 s

1000 kW = 2,5 s

[4] | UO DC-fesz.

Ha a motor leall, az 1-55 paraméter U/f
karakterisztika - U [0] hatarozza meg a
feszlltséget 0 Hz-nél.

[5] | Coast at low
reference

paraméter 1-81 Min. ford.szam stopfunkciéhoz
[min-1] alatti referencia esetén a motor le
lesz valasztva a frekvenciavaltorol.

[6] | Motorellen.,
vészj.

1-81 Min. ford.szam stopfunkciéhoz [min-1]

Tartomany:

Funkcio:

Size related*

[0 - 600 RPM] | Az paraméter 1-80 Funkcid stopndl

aktivalé fordulatszamanak

beallitasa.

nérzés motor. 1-82 Min. ford.szdm stopfunkci6hoz [Hz]
[3] | EI6mag- Maégneses mezd |étrehozasa az allé Tartomany: Funkcid:
nesezés motorban. Ennek kdszénhetSen start parancs Size related* [ [0 - 20.0 Hz] | Az paraméter 1-80 Funkcié stopndl
esetén a motor gyorsan tud nyomateékot aktivalé kimeneti frekvencidjanak
kifejteni (csak aszinkronmotorok esetében). beallitasa.
Ez az el6magnesezési funkcid a legelsé start
parancsnal még nem mukaodik.
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1-83 Preciz stop funkcid

1-83 Preciz stop funkcio

* Uzemi fordulatszam - példaul egy szalli-
tészalag Uzemi fordulatszama - allando.
Nyilt hurkd vezérlésrél van szé. A funkcio
nagy ismétlési pontossagot biztosit a
stop pontnal.

[1

Szaml.stop Szamolja az impulzusokat — amelyeket

resettel jellemzéen egy enkdder kild -, és stop
jelet ad, miutén az 1-84 paraméter Preciz
stop szdmldlé értéke segitségével elére
beallitott szdmu impulzus érkezik a 29-es
vagy a 33-as csatlakozora.

Ez kbzvetlen visszacsatolas egyirdnyu zart
hurku vezérléssel.

A szamlalo6 funkcidt a start impulzus éle
(amikor stoprdl startra valt) aktivalja
(indul az idémérés). Minden preciz stopot
kovetéen a 0 1/percre torténd leallas
ideje alatt szamlalt impulzusok szama
nullazédik.

[2] | Szdml.st reset

Az [1] Szaml.stop resettel funkcioval

nélk azonos, azzal a kiildnbséggel, hogy a 0 1/
percre torténd szabalyozott fékezés soran
szdmlalt impulzusok szamét levonja az
1-84 paraméter Preciz stop szdmldlé értéke
segitségével megadott szamlaldértékbol.
Ezzel a reset funkciéval kompenzalhaté a
rampa szerinti ledllitds sordn megtett
tobblettavolsdg, és csokkenthetd a
mechanikus alkatrészek fokozatos
kopdasanak hatasa.

[3

Sebességkomp. Pontosan ugyanannal a pontnal all le,
stop fuiggetleniil az aktudlis fordulatszamtol. A
beérkezett stop jelet a frekvenciavalté
késlelteti, ha az aktualis fordulatszédm
kisebb a maximalis fordulatszamnal

(4-19 paraméter Max. kimeneti frekvencia).
A késleltetés szamitasa a frekvenciavalté
referencia-fordulatszama, nem pedig az
aktualis fordulatszam alapjan torténik. A
fordulatszam-kompenzalt stop aktivalasa
elétt bizonyosodjon meg arrél, hogy a
frekvenciavalto szabalyozottan felgyorsult.

[4] | Komp.szaml.stop, [A Sebességkomp. stop funkcidval azonos,
rst azzal a kilonbséggel, hogy minden preciz
stopot kovetéen nulldzédik a 0 1/percre
torténd szabalyozott fékezés ideje alatt

szamlalt impulzusok szama.

Opcio: Funkcié: Opcio: Funkci6:
W [5] | Komp.sz.stnincs | A Sebességkomp. stop funkciéval azonos,
A\ S e e [arsE &2 rst afzall a" kullonbsegge'l, holgy a’O 1/plercre
paraméter nem médosithato. tottenlo, Tampa szerinti ’feklezes sor'an
Csak az FC 302 esetében érvényes. szamlalt impulzusok szamat levonja az
1-84 paraméter Preciz stop szamldlo értéke
— —— segitségével megadott szamlaloértékbol.
[0] | Preciz rdmpa stop | Csak abban az esetben optimdlis, ha az

Ezzel a reset funkciéval kompenzalhaté a
rampa szerinti leallitds soran megtett
tobblettavolsag, és csokkenthetd a
mechanikus alkatrészek fokozatos
kopasanak hatasa.

A preciz stop funkciok hasznosak a nagy pontossagot
igénylé alkalmazésokban.

Standard stop parancs hasznélata esetén a pontossagot a
belsé feladatidé hatarozza meg. A preciz stop funkcid
hasznalatakor azonban nem ez a helyzet. Ez a funkcio
kikiiszoboli a feladat id6fligg6ségét, és jelentés mértékben
javitja a pontossagot.

A frekvenciavalto tlrését normal esetben annak felada-
tideje hatarozza meg. A specialis preciz stop funkcid
hasznalata esetén azonban a t(irés fliggetlen a felada-
tid6tdl, mert stop jel azonnal megszakitja a frekvenciavaltd
programjanak végrehajtasat. A preciz stop funkcié
nagymértékben reprodukalhaté késleltetést biztosit a stop
parancs kiadasa és a rampa szerinti fékezés megkezdése
kozott. Ez a késleltetés teszttel hatdrozhaté meg, mivel az
érzékel6bdl, a PLC-bdl, a frekvenciavaltobdl és mechanikus
alkatrészekbdl tevédik 6ssze.

Az optimalis pontossag biztositasa érdekében legaldbb 10
ciklusra van sziikség a rdmpa szerinti fékezés sorén, lasd:
. 3-42 Paraméter 1. fékezési rampaidé.

. 3-52 Paraméter 2. fékezési rampaidé.
. 3-62 Paraméter 3. fékezési rampaidé.
. 3-72 Paraméter 4. fékezési rampaidd.

A preciz stop funkcid itt allithaté be, és digitalis
bemenetrdl aktivalhaté a 29-es vagy a 33-as csatlakozén.

1-84 Preciz stop szamlal6 értéke

Tartomany: Funkcié:
100000* | [O -
999999999 ]

Az integralt preciz stop funkciénal
(1-83 paraméter Preciz stop funkcio)
hasznalt szamlalo értékének megadasa.
A 29-es vagy 33-as bemenet esetén a
maximalis megengedett frekvencia 110
kHz.

ERTESITE.

A 1-83 paraméter Preciz stop
funkcié [0] Preciz rampa stop és [3]
Sebességkomp. stop beallitasa
esetén nem hasznalatos.
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1-85 Preciz stop seb.komp.késleltetés

1-90 Motor hovédelme

Tartomany: Funkcié: Opcié: Funkcio:
10 ms* | [0 - 100 [ Az érzékel6k, PLC-k stb. késleltetési idejének [1] | Termiszt. Amikor a csatlakoztatott termisztor vagy KTY-
ms] megadasa az 1-83 paraméter Preciz stop figyelm. érzékel6 a motor tulmelegedését jelzi,
funkcié szamara. Fordulatszam-kompenzalt figyelmeztetés aktivalodik.
sliefe Dzameelon o Ll il B @ [2] | Termiszt. A csatlakoztatott termisztor vagy KTY-érzékeld
L OREES el 0 hegy marEisn leoldas altal jelzett motor-tulmelegedés esetén a
befolyasolja a stop funkciét. frekvenciavalto ledll (leoldas).
ERTESITE A termisztor kikapcsolasi értéke nagyobb,
A 1-83 paraméter Preciz stop funkcié [0] mint 3 kQ.
I,>reciz rdr,np a stop, [1] ’Szdml.’st’o;,) resettel Integraljon egy termisztort (PTC-érzékel6t) a
€s [2] Szdml.st reset nélk beillitasa motorba a tekercsvédelem érdekében.
esetén nem hasznalatos.
[3] [1. ETR- A terhelés kiszamitasa, amikor az 1. setup
figyelm. aktiv; motortulterhelés esetén figyelmeztetés
Y., jelenik meg a kijelzén. Programozzon be
3.2.12 1-9* Motorh6meérséklet figyelmeztetd jelet az egyik digitélis
kimeneten.
[4] |1.ETR- A terhelés kiszamitasa, amikor az 1. setup
Opci6: Funkcio: leoldas aktiv; motortlterhelés esetén a frekvenci-
A motor hévédelme kilonb6zé mbdszerekkel avalto leall (leold). Programozzon be
valésithaté meg: figyelmezteté jelet az egyik digitalis
. Az egyik analég vagy digitélis kimeneten. A jel figyelmeztetés és a frekven-
bemenethez csatlakoztatott PTC- ciavalté leoldésa (tulmelegedés) esetén lesz
érzékeld segitségével a motor aktiv.
tekercselésén 5] |2 ER
(1-93 paraméter Termiszt. forrdsa). eyl
Lasd 3.2.13. fejezet PTC termisztor CREGE
csatlakoztatdsa. leoldés
. Egy analég bemenethez csatlakoz- 71 |3. ETR-
tatott KTY-érzékel6 segitségével figyelm.
(7-96 paraméter KTY-termisztor 18] |3. ETR-
eréforrds). Lasd 3.2.14. fejezet KTY- leoldas
érzékel6 csatlakoztatdsa. 9] |4 ETR-
. A héterhelés kiszamitasaval (ETR = figyelm.
elektronikus hékioldd relé) az [10] | 4. ETR-
aktualis terhelés és az id6 alapjan. A leoldas
késztilék a szamitott héterhelést [20] | ATEX ETR Aktivélja a ttlmelegedés-figyel6 funkciot az
osszehasonlitja az Imn névleges Ex-e motorokhoz az ATEX-megfelel3ség
motordrammal és az fwn névleges érdekében. Engedélyezi a kovetkezéket:
motorfrekvenciaval. Lasd 1-94 paraméter ATEX ETR cur.lim. speed
3.2.15. fejezet ETR és reduction, 1-98 paraméter ATEX ETR interpol.
3.2.16. fejezet ATEX ETR. points freq., 1-99 paraméter ATEX ETR interpol
e Mechanikus (Klixon tipust) hékioldo points current.
kapcsoléval. Lasd 1211 | Advanced
3.2.17. fejezet Klixon. ETR

Az észak-amerikai piacok esetében: az ETR-
funkciok biztositjak a motor tulterhelés elleni
védelmét (20-as osztaly), a NEC el&irasokkal
osszhangban.

[0] | Kikapcsolva

Ha a motor folyamatosan tul van terhelve, és
szeretné elkerulni a frekvenciavalté e miatti
figyelmeztetéseit és leoldasait.

ERTESITES

A [20] ATEX ETR kivélasztasa esetén tartsa be a tervezéi
segédlet vonatkozé fejezetében foglalt utmutatast,
valamint a motor gyartéjanak utasitasait.
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ERTESITE. e Valassza ki az 1-90 paraméter Motor hévédelme [2]
Ha a [20] ATEX ETR van kivalasztva, allitsa a Termiszt. leoldds értékét.

4-18 paraméter Aramkorldt paramétert 150%-ra. . Valassza ki az 1-93 paraméter Termiszt. forrdsa [2]

54-es analég bem. értékét.
3.2.13 PTC termisztor csatlakoztatasa

3 =
T %
RA 391425053 [54]55 OFF g
[ajl O|0]0|0|O @
ieiieluiies
4000 ON >
3000 PTC / Termisztor <3.0kQ 30KQ R
Abra 3.16 PTC termisztor csatlakoztatasa — analég bemenet
1330
550 Digitalis/analog | Tapfesziiltség Kikapcsolasi
bemenet kuszobértékek
250 Digitalis mnov < 800 0=2,7 kQ
Analég Vv < 3,0 kQ=3,0 kQ
\ ‘/
Tablazat 3.8 Kikapcsolasi kiiszobértékek
v [*C]
—20°C —5¢| 9 cc - ERTESITES|
+5° s .. . L
175HA183.10 Ellenérizze, megfelel-e a kivalasztott tapfesziiltség a
Abra 3.14 PTC-profil termisztorelem specifikdciéinak.

3.2.14 KTY-érzékeld csatlakoztatasa
Digitélis bemenet és 10 V-os tap hasznalata:

Példa: ha tulsagosan megemelkedik a motor hémérséklete, ERTESITES
a frekvenciavalté leold. Csak FC 302.
Paraméterek bedllitasa:

. Valassza ki az 7-90 paraméter Motor hévédelme [2]

) o, KTY-érzékel6k elsésorban allandé magneses szervomoto-
Termiszt. leoldds értékét.

rokban (dllandé magneses motorok) hasznalatosak a

e \Valassza ki az 1-93 paraméter Termiszt. forrdsa [6] motorparaméterek dinamikus beéllitéséhoz - ilyen példaul
33-as dig. bemenet értékeét. az allorész-ellenéllas (1-30 paraméter Allérész ellendlldsa (Rs))
z o a PM motorok esetében, valamint a forgoérész-ellendllas
¥ o (1-31 paraméter Forgorész ellendlldsa (Rr)) az aszinkron
39,42,50,33,54,55 é motorok esetében - a tekercselés hdmérsékletétdl
088000 < figgden. A szamitas a kovetkezo:
— OFF
P ERSEFFEERIESPIEY Rs=Rsypoc x(1 + a,xAT)[0] , @hol a,, = 0.00393
9999999 P OO A KTY-érzékel6k motorvédelemre hasznélhatok
(1-97 paraméter KTY-kiisz6b szintje).
% ON > Az FC 302 haromféle tipusd KTY-érzékel6t tud kezelni,
PTC/Thermistor <8000 >27ka R melyeket az 1-95 paraméter KTY-érzékels tipusa hataroz
Abra 3.15 PTC termisztor csatlakoztatasa - digitalis bemenet meg. Az érzékeld aktudlis h6mérséklete a
16-19 paraméter KTY-érzékel6 hé6mérsékl. paraméterbdl
olvashato le.

Analég bemenet és 10 V-os tap hasznélata:

Példa: ha tulsdgosan megemelkedik a motor hémérséklete,
a frekvenciavalté leold.

Paraméterek bedllitasa:

58 Danfoss A/S © 08/2016 Minden jog fenntartva. MG33MM47



i

Paraméter-leirasok

Programozasi utmutato

4500

4000

130BB917.10

3500
3000
2500

2000 =

Resistance [Ohm]

1500

1000

500

-25 0 25 50 75 100 125 150

Abra 3.17 KTY-tipus kivalasztasa

Temperature [°C]

KTY type 1 —=—=-KlYtype2  ------- KTY type 3

1. KTY-érzékeld: 1 kQ 100 °C-nal (példaul Philips KTY 84-1)
2. KTY-érzékeld: 1 kQ 25 °C-ndl (példaul Philips KTY 83-1)
3. KTY-érzékeld: 2 kQ 25 °C-nal (példaul Infineon KTY-10)

ERTESITE.

Ha a motor hémérsékletét termisztor vagy KTY-érzékel6
hasznositja, akkor a motortekercselés és az érzékel6
kozotti zarlat esetén nem teljesiil a PELV. A PELV el6ira-
sainak teljesitéséhez az érzékel6t kiilon szigeteléssel kell
ellatni.

3.2.15 ETR

A szamitds meghatdrozza, hogy kisebb fordulatszdmon a
motorba épitett ventildtor gyengébb hiitése miatt
hozzévetdleg mennyivel kell csékkenteni a terhelést.

t[s]
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1000

175ZA052.11

600

500 \

400 \ \

300

200

~N
100 T

fKI=1xfMN

~ = fKI=2xfMN

60
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40

fKI=0,2xfMN

30

20

10

IM

0 12 14 16
Abra 3.18 ETR-profil

3.2.16 ATEX ETR

IMN

A VLT® PTC Thermistor Card (MCB 112 ) a motorhémér-
séklet ATEX-jévéhagyott ellen6rzését kindlja. Masik
megoldasként kiilsé ATEX-jévéhagyott PTC véddkészilék is

hasznalhaté erre a célra.

ERTESITE.

Ehhez a funkciéhoz kizarélag ATEX Ex-e jovahagyasu
motort hasznéljon. Nézze meg a motor adattablajat, a
jovahagyasi bizonyitvanyt, illetve az adatlapot, vagy
forduljon a motor szallitéjahoz.

Fokozott biztonsagu Ex-e motor ellenérzésekor fontos
gondoskodni bizonyos korlatozasokrél. A Tdbldzat 3.9
bemutatja azokat a paramétereket, amelyeket be kell

programozni.

Funkcio Beallitas

1-90 Paraméter Motor hévédelme |[[20] ATEX ETR
1-94 Paraméter ATEX ETR cur.lim. |20%

speed reduction

1-98 Paraméter ATEX ETR interpol.
points freq.

1-99 Paraméter ATEX ETR interpol
points current

Motor adattabldja

1-23 Paraméter Motorfrekvencia

A 4-19 paraméter Max.
kimeneti frekvencia bealli-
tasaval azonos értéket adjon
meg.

4-19 Paraméter Max. kimeneti
frekvencia

Motor adattablaja, esetleges
csokkentés hosszi motorkabe-
lekhez, szinuszsz(iré vagy
csokkentett tapfesziiltség.

4-18 Paraméter Aramkorldt

Az 1-90-es [20] bedllitasa
150%-ot kovetel meg

MG33MM47
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Funkcio

Beallitas

Paraméter 5-15 33-as digitdlis
bemenet

[80] 1. PTC-kartya

5-19 Paraméter 37-es, bizt. stop
csatl.

[4] PTC 1 vészj.

14-01 Paraméter Kapcsoldsi
frekvencia

Ellendrizze, hogy az alapértel-
mezett érték megfelel-e a

1-91 Motor kiils6 ventilator

motor adattdblajan megadott
kovetelménynek. Ha nem,
akkor haszndljon szinuszsz(irét.

14-26 Paraméter Leolddskésl. 0
inverterhibdndl

Tablazat 3.9 Paraméterek

ERTESITE.

Hasonlitsa 6ssze a motor gyartéja altal meghatarozott
minimalis megkovetelt kapcsolasi frekvenciat a frekvenci-
avalté minimalis kapcsolasi frekvenciajaval, a

14-01 paraméter Kapcsoldsi frekvencia alapértelmezett
értékével. Ha a frekvenciavalté nem felel meg ennek a
kovetelménynek, hasznéljon szinuszsztirét.

Az ATEX ETR tulmelegedés-figyelésrél az FC 300 ATEX ETR
tulmelegedés-figyelés funkcié alkalmazdsi jegyzet szolgal
tovabbi tajékoztatdssal.

3.2.17 Klixon

A Klixon tipust termikus megszakité KLIXON® fémtarcsat
alkalmaz. A megadott tulterhelésnél az dram altal okozott
hé a tarcsa segitségével leoldashoz vezet.

Digitdlis bemenet és 24 V-os tdp hasznalata:
Példa: ha tulsdgosan megemelkedik a motor hémérséklete,
a frekvenciavalté leold.

Paraméterek beallitasa:
. Valassza ki az 1-90 paraméter Motor hévédelme [2]
Termiszt. leoldds értékét.

. Valassza ki az 1-93 paraméter Termiszt. forrdsa [6]
33-as dig. bemenet értékét.

z o =
~ P4 —
+ <® v OFF 0
12(13|18|19|27|29/32|33/20|37 g
e e e e [ =
O]0|0]|0[0]0O]0|0[0|O o
HOHOHOHOHOHOH HOHO\
; ON
PTC/Thermistor <66k0 >108kQ R

Abra 3.19 Termisztor csatlakoztatasa

Opcio: Funkcié:

[0] * [ Nem | Nincs sziikség kiilsé ventilatorra (vagyis kis fordulat-
szamnal motorleértékelés torténik).

[1] |lgen | Kulsé motorventilator (kilsé szelléztetés) alkalmazasa;
igy kis fordulatszdmnal sincs sziikség a motor leérté-
kelésére. Ha a motoraram kisebb a névleges
motoraramnal (lasd paraméter 1-24 Motordram), az
értékek a fenti grafikon felsé gérbéje Abra 3.18 (fui =
1 x fwn) alapjan véltoznak. Ha a motoraram
meghaladja a névleges motoraramot, az tzemidé
ugyanugy csokken, mintha nem lenne telepitve
ventilator.

Opcio: Funkcié:

ERTESITES

A motor mikodése kozben ez a
paraméter nem maddosithaté.
ERTESITE.

A digitdlis bemenetet [0] PNP - aktiv
24 V-ndl értékre kell allitani az
paraméter 5-00 Digitdlis 1/0-lizemmod
paraméterben.

Annak a bemenetnek a kivalasztasa,
amelyhez a termisztort (PTC-érzékel6t)
csatlakoztatni kell. Ha az analég bemenet
mar hasznalatban van referenciaforrasként
(@ paraméter 3-15 1. referenciaforrds,
paraméter 3-16 2. referenciaforrds vagy
paraméter 3-17 3. referenciaforrds értékeként
kivalasztva), akkor az [1] 53-as analég bem.
vagy [2] 54-es analég bem. analég bemeneti
opcié nem valaszthato.

VLT® PTC Thermistor Card (MCB 112)
hasznalata esetén mindig a [0] Nincs
beallitast vélassza.

[0] * [ Nincs

[11 [53-as analég

bem.

[2] | 54-es analog

bem.

[3] | 18-as dig.

bemenet

[4] | 19-es dig.

bemenet

[5] |32-es dig.

bemenet

[6] [ 33-as dig.

bemenet
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ERTESITE.

Csak az FC 302 esetében érvényes.

1-94 ATEX ETR cur.lim. speed reduction

Tartomany: Funkcio:

ERTESITES

Csak az FC 302 esetében érvényes.

1-97 KTY-kiiszob szintje

Tartomany:

Funkcio:

0 %* | [0- 100 %] | Csak akkor jelenik meg, ha az
1-90 paraméter Motor hévédelme beallitasa
[20].

Allitsa be az Ex-e aramkorlaton valé miikédésre valé
reakciot.

0%: A frekvenciavalté semmit sem mddosit, csupan
megjeleniti a 163. figyelmeztetést: ATEX ETR cur.lim.warning
(ATEX ETR aramkorlat-figyelmeztetés).

>0%: A frekvenciavalté aktivalja a 163. figyelmeztetést: ATEX
ETR cur.lim.warning (ATEX ETR aramkorlat-figyelmeztetés),
és a 2. rampanak (3-5* 2. rdmpa paramétercsoport)
megfeleléen csokkenti a motor fordulatszamat.

Példa:

Aktualis referencia = 50 1/perc

1-94 Paraméter ATEX ETR cur.lim. speed reduction = 20%
Eredé referencia = 40 1/perc

1-95 KTY-érzékel6 tipusa

80 °C* | [-40 - 140 °C] | Vélassza ki KTY-érzékel6 kiiszObszintjét a
motor hévédelméhez.

1-98 ATEX ETR interpol. points freq.

Tartomany: Funkcié:

R ERTESITES
Csak az FC 302 esetében
érvényes.

Size related*

A termikus korlatozasi gorbe
meghatarozasa.

Adja meg a tdmbben a 4 frekvenciapontot [Hz] a motor
adattablajardl. A Tdbldzat 3.10 a frekvencia/dram pontok
példait mutatja be.

ERTESITES

Be kell allitani a frekvencia/aram korlat pontjait a motor
adattablajardl vagy a motor adatlapjarol.

Opcio: Funkcié:
Valassza ki a KTY-érzékel6é hasznalt tipusat. °
Csak FC 302. =
100% I
[0] * [ 1. KTY-érzékels | 1 kQ 100 °C-nal. 2
(22]
[11 | 2. KTY-érzékeld | 1 kQ 25 °C-nal. 80%
[2] | 3. KTY-érzékeld | 2 kQ 25 °C-nal.
40%
1-96 KTY-termisztor eréforras
Opcio: Funkcioé:
ERTESITES)
Csak az FC 302 esetében érvényes. ‘ ‘ ‘ ‘
5Hz 15Hz 25 Hz 50 Hz
Abra 3.20 Az ATEX ETR termikus korlatozasi gorbe példaja.
Az 54-es analdg bemenet kivalasztasa KTY-
x tengely: fm [Hz]
érzékel6bemenetként. Az 54-es csatlakozé nem
y tengely: Im/lmn x 100 [%]
valaszthaté ki KTY-forrasként, ha mas modon
hasznalatban van referenciaként (lasd
3-15 paraméter 1. referenciaforrds —
, X . 1-98 Paraméter ATEX ETR 1-99 Paraméter ATEX ETR
3-17 paraméter 3. referenciaforrds).
interpol. points freq. interpol points current
ERTESITES [01=5 Hz [01=40%
A KTY-érzékeld csatlakoztatdsa az 54-es [1]=15 Hz [1]1=80%
és az 55-6s (fold) csatlakozé kozott. Lasd [2]=25 Hz [2]1=100%
Abra 3.17. [3]=50 Hz [31=100%
[0] * | Nincs Tablazat 3.10 Interpolaciés pontok
[2] | 54-es " . .
analé A gorbe alatti valamennyi munkapont folyamatosan
bem g engedélyezve van. A gorbe feletti pontok engedélyezése
azonban csak korlatozott ideig tart, a tulterhelés figgvé-
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nyében. Amennyiben a gép drama meghaladja a névleges
aram 1,5-sz6r6sét, ez azonnali ledllashoz vezet.

1-99 ATEX ETR interpol points current

Csak akkor jelenik meg, ha a 7-90 paraméter Motor hévédelme
bedllitasa [20] vagy [21].

Tartomany: Funkcio:

Size related* | [0 - 100 %] W
Csak az FC 302 esetében
érvényes.

A termikus korlatozasi gorbe
meghatdrozasa. Példaul lasd
1-98 paraméter ATEX ETR interpol.
points freq.

A motor adattablajan szereplé 4 drampontot [A] hasznalja.
Szamitsa ki az értékeket a névleges motordram szazalé-
kaként, Im/Imn x 100 [%)], és adja meg azokat ebben a
témbben.

Ezek, valamint a 1-98 paraméter ATEX ETR interpol. points
freq. egy tablazatot alkotnak (f [Hz],I [%]).

ERTESITE.

Be kell allitani a frekvencia/aram korlat pontjait a motor
adattablajarol vagy a motor adatlapjarol.

3.2.18 PM-beaillitasok

Ha a 7-10 paraméter Motor felépitése bedllitasa [2] Std. PM,

non-salient (Szabv. PM, nem kiall6) akkor adja meg a

motorparaméterek manualisan a kévetkez6 sorrendben.
1. 1-24 Paraméter Motordram.

1-26 Paraméter Motorvez. névl. nyomaték.

1-25 Paraméter Névleges motorfordulatszam.

2

3

4, 1-39 Paraméter Motorpdlusok.

5 1-30 Paraméter Allérész ellendlldsa (Rs).

6 1-37 Paraméter Induktivitds,d tengely(Ld).

7 1-40 Paraméter Ellenelektr. er6, 1000 1/min.

Az éllandé magneses motorokra ezenfellil az aldbbi
paraméterek vonatkoznak:
1. 1-41 Paraméter Motorszdg eltol.

Paraméter 1-07 Motor Angle Offset Adjust.
1-14 Paraméter Csillapitdsi erdsités.

1-47 Paraméter Torque Calibration.

1-59 Paraméter Rep.start tesztimpulzus frekv..

2
3
4
5. 1-58 Paraméter Rep.start tesztimpulzus dram.
6
7 1-70 Paraméter PM inditdsi méd.

8

30-20 Paraméter High Starting Torque Time [s].

9. 30-21 Paraméter High Starting Torque Current [%].

ERTESITES

A standard paraméterek (példaul 4-19 paraméter Max.
kimeneti frekvencia) ebben az esetben is sziikségesek a
konfiguralashoz.

Alkalmazas Beallitasok

Kis inercidju alkalmazasok |Novelje meg az
lterh/Imotor <5 parameéter 1-17 Fesziiltségsz(iré
idédllanddja értékét 5-10-es
tényezbvel.

Csokkentse az paraméter 1-14 Csilla-
pitdsi erésités értékét.

Csokkentse az paraméter 1-66 Min.
dram kis ford.szamndl értékét
(<100%).

Kis inerciaju alkalmazasok |Megfelelnek a szamitott értékek.
50> lterh/Imotor >5

Nagy inercidju Novelje meg az

alkalmazasok paraméter 1-14 Csillapitdsi erésités, az
lterh/Imotor >50 1-15 paraméter Kisfordulatszam-sz(ir6
idédllanddja és az

1-16 paraméter Nagyfordulatszdm-
szUrd idédllanddja értékét.

Nagy terhelés kis fordulat- | Novelje meg az

szamnal paraméter 1-17 Fesziiltségsziiré
<30% (névleges idédllanddja értékét.
fordulatszam) Noévelje meg az paraméter 1-66 Min.
dram kis ford.szamndl értékét
(>100% mellett hosszabb id6é utan a

motor tulmelegedhet).

Tablazat 3.11 VVC* alkalmazasokra vonatkoz6 ajanlasok

Ha a motor egy bizonyos fordulatszamnal oszcillalni kezd,
akkor ndvelje meg az paraméter 1-14 Csillapitdsi erésités
értékét. Kis Iépésenként novelje az értéket. A paraméter
megfelel6 bedllitdsa a motortdl fliggéen 10 vagy 100%-kal
lehet nagyobb az alapértelmezett értéknél.

Allitsa be az inditonyomatékot (paraméter 1-66 Min. dram
kis ford.szamndl). 100% beallitasnal a névleges nyomaték
lesz az inditényomaték.
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Alkalmazas Beallitasok

Kis inerciaju alkalmazasok |Megfelelnek a szamitott értékek.

Nagy inerciaju 1-66 Paraméter Min. dram kis
alkalmazasok ford.szdmnadl.

Novelje a fordulatszdmot az alapér-
telmezett és a maximalis érték kozé,
az alkalmazastol figgden.

Allitsa be a rampaidéket, hogy
megfeleljenek az alkalmazasnak. A
tul gyors felfutas tularamot vagy
tulnyomatékot okoz. A tul gyors
fékezés tulfesziltség miatti
leoldashoz vezet.

Nagy terhelés kis fordulat- | 7-66 Paraméter Min. dram kis
szamnal ford.szdmnadl.

Novelje a fordulatszdmot az alapér-
telmezett és a maximalis érték kozé,
az alkalmazastol figgden.

Tablazat 3.12 Flux alkalmazéasokra vonatkoz6 ajanlasok

Allitsa be az inditényomatékot (1-66 paraméter Min. dram
kis ford.szdmndl). 100% bedllitdsndl a névleges nyomaték
lesz az inditonyomaték.
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3.3 Paraméterek: 2-** Fékek

3.3.1 2-0* DC-fék

Paramétercsoport a DC-fék és a DC-tartas funkciok bealli-
tasara.

2-00 DC-tartéaram

Tartomany:  Funkcié:
R ORI FRTESITES
160 %]

A maximadlis érték a névleges
motoraramtdl fiigg.

Keriilje a 100%-o0s aram tul hosszan
torténo alkalmazasat. Ellenkez6 esetben
karosodhat a motor.

Kis értékli DC-tartas esetén a nagyobb
teljesitményméretli motorok hasznalata a
vartnal nagyobb aramot eredményez. A
hiba mértéke a motorteljesitménnyel
egyiitt novekszik.

Adja meg a tartédram értékét az Imn névleges
motoraram (7-24 paraméter Motordram) szazalé-
kaként. A 100% DC-tartéaram az Imn értéknek
felel meg.

Ez a paraméter a motor mukodésének tartasaért
(tartényomaték) vagy a motor elémelegitéséért
felel6s.

A paraméter a DC-tartds kivalasztasa esetén aktiv
az 1-72 paraméter Startfunkcié [0] vagy az

1-80 paraméter Funkcié stopndl [1] beallitasaban.

2-01 DC-fékaram

Tartomany:  Funkci6:
CEA R FRTESITES
* 1000 %]

A maximadlis érték a névleges
motoraramtdl fiigg.

Keriilje a 100%-o0s aram tul hosszan
torténé alkalmazasat. Ellenkez6 esetben
karosodhat a motor.

Adja meg az dram értékét az Iun névleges
motoraram szazalékaként, lasd

1-24 paraméter Motordram. A 100%-os DC-
fékaram az Iun értéknek felel meg.

A DC-fékaramot akkor alkalmazza a rendszer, ha
stop parancsnal a fordulatszam kisebb, mint a
2-03 paraméter DC-fék bekapcs. ford.sz. [1/min]
segitségével bedllitott korlat; ha aktiv a DC-fék,
inverz funkcio, illetve a soros kommunikacios
porton keresztil. A fékaram a

2-02 paraméter DC-fékezési id6 segitségével
megadott ideig marad aktiv.

2-02 DC-fékezési id6
Tartomany:

10 s* [0 - 60 s] | A DC-fékaram (paraméter 2-01 DC-fékdram)
aktivalas utani idétartamanak beallitasa.

2-03 DC-fék bekapcs. ford.sz. [1/min]

Funkcio:

Tartomany: Funkcié:
Size related* | [0 - par. A DC-fék bekapcsolasi fordulat-
4-13 RPM] szamanak bedllitasa a DC-fékaram

(2-01 paraméter DC-fékdram) stop
parancs utani aktivalasahoz.

2-04 DC-fék bekapcs. ford.sz. [Hz]

Tartomany: Funkcio:
related* 4-14 HZ]

A 2-04 Paraméter DC-fék bekapcs.
ford.sz. [Hz] beallitasanak nem lesz
hatasa, ha az

paraméter 1-10 Motor felépitése =
[1] PM, nem kidllé SPM.

A DC-fék bekapcsolasi fordulatszamanak
beallitasa a DC-fékaram

(2-01 paraméter DC-fékdram) stop
parancs utani aktivalasahoz.

2-05 Maximalis referencia

Tartomany: Funkcié:

Size [ par. 3-02 - Régebbi termékek esetén ez a

related* | 999999.999 3-03 paraméter Maximdlis referencia
ReferenceFeed- hozzaférési paramétere. A maximalis
backUnit] referencia az dsszes referencia

0sszegeként kaphaté legnagyobb
érték. A maximalis referencia
mértékegysége megfelel az
paraméter 1-00 Konfigurdcié médja
segitségével kivalasztott lehetd-
ségnek és a 3-01 paraméter Ref./
visszacs. egység segitségével
kivalasztott egységnek.

Tartomany: Funkcio:
50 %*| [O- Az dram beallitdsa a névleges motordram
1000 %] (7-24 paraméter Motordram) szézalékaként.

Akkor hasznalatos, ha az 1-70 paraméter PM
inditdsi méd bedllitasa engedélyezi.

64 Danfoss A/S © 08/2016 Minden jog fenntartva.

MG33MM47



Dt

Paraméter-leirasok

Programozasi Utmutato

2-07 Parkolasi / megallitasi ido6

2-12 Fékteljes. korlatja (kW)

3.3.2 2-1* Fékenergia funkcidi

A dinamikus fékezés paramétereinek kivalasztasara szolgald
paramétercsoport. Csak a fékchopperrel rendelkez6é
frekvenciavéltok esetében hasznalhato.

2-10 Fékfunkcio

Opcio: Funkcié:

[0] | Kikapcsolva | Nincs telepitve fékellenallas.

[11| Ellenallasos | A rendszer tartalmaz fékellenallast a folos

fék fékezési energia héként torténd disszipa-
lasdhoz. A fékellenallas csatlakoztatasa nagyobb
DC-kori fesziiltséget enged meg (generatoros
tizem). Az ellenallasos fék funkcié csak
beépitett dinamikus fékkel rendelkezé frekven-

ciavalték esetében hasznélhato.

[2] | AC-fék Ezzel a bedllitassal lehet javitani a fékezést
anélkul, hogy fékellenallast csatlakoztatna. Ez a
paraméter ellendrzi a motor tulmagnesezését
generatoros terheléssel valé futdskor. A funkcid
képes az OVC m(ikodésének javitdsara. A
motoron belili elektromos veszteségek
megnovekedése révén az OVC funkcié a
tulfeszultségi hatar tullépése nélkil tudja

névelni a fékezényomatékot.

ERTESITE.

Az AC-fék nem olyan hatékony, mint az
ellenallassal torténé dinamikus fékezés.
Az AC-fék VVC* modban hasznalhato,
nyilt és zart hurokban egyarant.

2-11 Fékellenallas (ohm)

Tartomany: Funkci6: Tartomany: Funkcié:

3s* | [0.1-60s]|A parkolasi aram (2-06 paraméter Parkoldsi / Size [0.001 - [ A 2-12 Paraméter Fékteljes. korldtja (kW) a
megdllitdsi dram) aktivalas utani idétar- related* [2000.000 | fékellenalldsban 120 masodperc alatt
tamanak bedllitasa. kw] disszipalodo teljesitmény varhato atlagos

értéke. A paraméter 16-33 Fékenergia / 2
perc paraméter felligyeleti korlatjaként
hasznélatos, és igy azt hatarozza meg,
hogy a berendezés mikor ad figyelmez-
tetést vagy vészjelzést.

A 2-12 paraméter Fékteljes. korldtja (kW)
kiszamitasa az alabbi képlet alapjan
torténik.

UbalV] x £ ls]

R [Q] x Teg [s]

A Prexan a fékellendllason disszipalt

Preg au[ W] =

teljesitmény atlagos értéke, az Rrek a
fékellenallas ellenallasértéke, a tor az aktiv
fékezési id6 120 masodperc (Tr) alatt.
Az Ursk az a DC-fesziiltség, amelynél a
fékellenallas aktiv. Ez az adott berende-
zéstél fligg az alabbiak alapjan:

T2 berendezések: 390 V

T4 berendezések: 810 V

T5 berendezések: 810 V

T6 berendezések: 943 V / 1099 V D-F haz
esetén

T7 berendezések: 1099 V

ERTESITE.

Ha az Rtk nem ismert, vagy a Trek
nem 120 s, akkor gyakorlati
megkozelitésként a fékalkalmazas
futtatasa kozben le kell olvasni a
paraméter 16-33 Fékenergia / 2 perc
értékét, majd ezt

20%-kal megndvelve meg kell adni a
paraméter 2-12 Fékteljes. korldtja
(kW) értékeként.

2-13 Fékteljesitmény-feliigyelet

Tartomany: Funkcié: Opcié: Funkcié:
Size [5.00 - A fékellendllas értékének megadasa Q-ban. Ez a paraméter csak a fékkel ellatott
related* [65535.00 | Az adatot a paraméter 2-13 Fékteljesitmény- frekvenciavaltoknal aktiv.
Ohm] feliigyelet a fékellenallas teljesitményének 5 5
- - . Ebben a paraméterben kapcsolhaté be a
figyeléséhez hasznalja. Ez a paraméter ) o L
- . X , ) fékellendllasnak leadott teljesitmény
csak beépitett dinamikus fékkel ellatott L L o
o, ; ellenérzése. A teljesitmény szamitasa az
frekvenciavaltoknal aktiv.
, X X S ellendllas (2-11 paraméter Fékellendllds
Ez a paraméter tizedesjegyek nélkiili (ohm), a DC-kéri feszilltség &

'ohm)), a DC-kori feszlltség és az
értékekhez hasznalhaté. A 2 tizedesjegyi llenallas izemidele al g —
értékekhez a 30-81 paraméter Fékellendllds eflenalias Lizemideje alapjan tortenik.
(ohm) hasznélata sziikséges. [0] * [ Kikapcsolva Nincs sziikség a fékteljesitmény ellenér-

zésére.

[1] | Figyelmeztetés | Ha a fékellendllasra atvitt teljesitmény az
lizemiddé soran meghaladja a féktelje-
sitmény-korlat (2-12 paraméter Fékteljes.
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2-13 Fékteljesitmény-feliigyelet

2-15 Fékellend6rzés

fékteljesitmény-korlat 100%-at, a frekven-
ciavalto leold, és vészjelzés jelenik meg a
kijelzén.

[31 |Figyelm. és
leoldas

A két utobbi lehetéség, vagyis a figyel-
meztetés, leoldas és vészjelzés egyideji
aktivaldsa.

[4] | Warning 30s

[5]1 | Trip 30s

[6] [Warning & trip
30s

[71 | Warning 60s

[8] [ Trip 60s

[9] | Warning & trip
60s

[10] | Warning 300s
[11] | Trip 300s

[12] [ Warning & trip
300s

[13] [ Warning 600s
[14] | Trip 600s

[15] | Warning & trip
600s

Opcio: Funkcié: Opcio: Funkcié:
korldtja (kW)) 100%-4t, figyelmeztetés W
SRl ey O NSRAD o A fékellenallas megfelel6 csatlako-
b igpellivasics eldon wiiil ol i e zasanak tesztelésére bekapcsolaskor
atvitt teljesitmény a korlat 80%-a ala keriil sor. A fék IGBT tesztje ezzel
e, szemben akkor torténik, amikor nincs
[2] |Leoldas Ha a szamitott teljesitmény meghaladja a fékezés. Figyelmeztetés vagy leoldas

esetén a fékfunkcié kikapcsol.

A tesztelés folyamata a kovetkez6:
1. A DC-kor luktetési amplitiddjanak
mérése 300 ms-on keresztil fékezés
nélkal.

2. A DC-kor luktetési amplitiddjanak
mérése 300 ms-on keresztil
bekapcsolt fékkel.

3. Ha a DC-kor liktetési amplitudéja
fékezéskor kisebb, mint a fékezés
el6tti érték +1%, akkor a fékellenérzés
sikertelen, és figyelmeztetés vagy
vészjelzés jelenik meg.

4. Ha a DC-kor liktetési amplituddja
fékezéskor nagyobb, mint a fékezés
elotti érték +1%, akkor a fékellenérzés
rendben lezajlott.

Ha a fékteljesitmény-felligyelet [0] Ki vagy [1] Figyelmeztetés
beallitasat valasztja, a fékezés a fékteljesitmény-korlat
tullépése esetén is folytatodik. Ez az ellenallas termikus
tulterheléséhez vezethet. A figyelmeztetés relé- vagy
digitalis kimeneten is kiadhato. A fékteljesitmény-ellen6rzés
mérési pontossaga a fékellendlldas ohmos értékének pontos-
sagatdl figg (£20%-ndl jobb).

2-15 Fékellendrzés

Opcio: Funkcié:

A 2-15 Paraméter Fékellenbrzés csak a beépitett
dinamikus fékkel ellatott frekvenciavaltoknal
aktiv.

Vélassza ki a fékellenallas csatlakoztatasanak,
illetve jelenlétének ellendrzésére, és hiba
esetén figyelmeztetés vagy vészjelzés adasara
szolgalo tesztel6- és felugyeleti funkciot.

[0] | Kikapcsolva

A fékellendllas és a fék IGBT figyelése muikodés
kozben rovidzarlat szempontjabdl. Révidzarlat
esetén megjelenik a 25. figyelmeztetés:
Fékellendllds.

[1] | Figyel-
meztetés

A fékellendllas és a fék IGBT figyelése, hogy
nem rovidzarlatosak-e, és bekapcsolaskor
fékellenallas-csatlakozasi teszt futtatasa.

[2] | Leoldas

A fékellendllas figyelése rovidzarlat és
csatlakozds szempontjabdl, valamint a fék IGBT
figyelése rovidzarlat szempontjabdl. Hiba
esetén a frekvenciavaltd vészjelzés kiséretében
lekapcsol (leoldas blokkolassal).

[3] | Stop és
leoldas

A fékellendllas figyelése rovidzarlat és
csatlakozas szempontjabol, valamint a fék IGBT
figyelése rovidzarlat szempontjabol. Hiba
esetén a frekvenciavalto a beallitott rampa
szerint szabalyozottan szabadonfutasra valt,
majd leold. Blokkolasos leoldassal jard
vészjelzés (példaul a 25., 27. vagy 28. figyel-
meztetés) jelenik meg.

[4] | AC-fék

A fékellendllas figyelése rovidzarlat és
csatlakozas szempontjabdl, valamint a fék IGBT
figyelése rovidzarlat szempontjabdl. Hiba
esetén a frekvenciavalté a beillitott rdmpa
szerint szabdlyozott leallitast hajt végre. Ez az
opcid csak az FC 302 berendezésen érheté el.
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2-15 Fékellen6rzés

2-19 Over-voltage Gain

ERTESITE.

A [0] Ki vagy [1] Figyelmeztetés bedllitashoz kapcsolodé
figyelmeztetések a haldzati tap ki-be kapcsolasaval
torolhetdk. El6zéleg el kell haritani a hibat. [0] Ki vagy [1]
Figyelmeztetés esetén a frekvenciavalté hiba észlelése
utan is mikodésben marad.

2-16 AC-fék max. arama

Tartomany: Funkcioé:

100 %*

[0 - 1000.0 %] | A maximédlis megengedett aram AC-
fékezés hasznalatakor a
motortekercselés tulmelegedésének
elkertiléséhez.

ERTESITE.

Az 2-16 Paraméter AC-fék max. drama beallitasanak nem
lesz hatasa, ha az paraméter 1-10 Motor felépitése = [1]
PM, nem kidllé SPM.

2-17 Tulfesz.-vezérlés

Opcio: Funkcié:
A tulfeszlltség-kezelés (OVC) csokkenti a
veszélyét annak, hogy a frekvenciavalto a
terhelésbdl szarmazé generatoros mikodés
okozta DC-kori tulfesziltség miatt oldjon le.
[0] * | Tiltva Nincs sziikség tulfesziiltség-vezérlésre.
[1] | Eng.ve Az OVC aktivélasa, kivéve stop jel hasznalata
(stopnal esetén a frekvenciavalté leallitasara.
nem)
[2] | Engedé- A tulfeszlltség-vezérlés aktivalasa.
lyezve

ERTESITE.

Felvonéalkalmazasban ne engedélyezze az OVC-t.

2-18 Fékellendrzési allapot

Tartomany: Funkcio:

[0] * | Bekapcsolaskor Bekapcsolaskor kerdl sor a fékelle-

nérzésre.

[1] | Szab.fut. uténi allap. | Szabadonfutds utan kerdl sor a fékelle-
nérzésre.

Opcié: Funkcié: Tartomany: Funkcio:
[5] | Leoldas 100 %* | [10 - 200 %] | A tulfesziiltség-erdsités kivalasztasa.
blokkolassal

3.3.3 2-2* Mechanikus fék

Rendszerint felvonoalkalmazasoknal hasznalt elektro-
magneses (mechanikus) fék miikodésének vezérlésére
szolgdalé paraméterek.

A mechanikus fékezés vezérléséhez egy relékimenet (01-es
vagy 02-es relé) vagy egy programozott digitalis kimenet
(27-es vagy 29-es csatlakozo) sziikséges. Ennek a
kimenetnek &ltaldban zarva kell lennie mindaddig, amig a
frekvenciavalté nem képes megtartani a motort, példaul a
tul nagy terhelés miatt. Elektromagneses fékkel rendelkezé
alkalmazasok esetében valassza a [32] Mech. fék vezérlése
bedllitast a kdvetkezé paraméterek valamelyikében:
paraméter 5-40 Reléfunkcio, paraméter 5-30 27-es csatl. dig.
kimenet vagy paraméter 5-31 29-es csatl. dig. kimenet. A [32]
Mech. fék vezérlése kivéalasztasa esetén a mechanikus fék az
inditds soran mindaddig zarva marad, amig a kimenet
meghaladja a 2-20 paraméter Fékkiolddsi dram segitségével
beallitott értéket. Ledllds sordn a mechanikus fék
aktivalédik, ha a fordulatszam a 2-21 paraméter Fékaktiv.
ford.szdm [1/min] segitségével megadott érték ala esik. Ha
a frekvenciavaltd vészjelzési, illetve tularam vagy
tulfesziiltség allapotba keril, a mechanikus fék azonnal
bekapcsol. Safe Torque Off soran ugyanez a helyzet.

ERTESITES

A védelmi méd és a leoldaskésleltetés funkcio

(74-25 paraméter Leolddskésleltetés nyomatékkorldtndl és

14-26 paraméter Leolddskésl. inverterhibdndl) késleltetheti
vészjelzési allapotban a mechanikus fékezés aktivalasat.

Felvonéalkalmazasban ezeket a funkciokat le kell tiltani.

MG33MM47

Danfoss A/S © 08/2016 Minden jog fenntartva. 67




i

Paraméter-leirasok

VLT® AutomationDrive FC 301/302

Start
term.18

1=on
0=off

Par 1-71
Start delay time

Shaft speed

Output current

Pre-magnetizing
current or
DC hold current

Par 2-23
Brake delay time

on
Relay 01

off

Mechanical brake
locked
Mechanical brake
free

130BA074.12

Par 2-21

Activate brake
speed

e

\ Par 1-74

Start speed

N ]

—

4N

\

ad

Par 1-76 Start current/
Par 2-00 DC hold current

Par 2-20

Release brake current

Reaction time EMK brake

\i

Abra 3.21 Mechanikus fékezés

2-20 Fékkioldasi aram

Time

2-22 Fékaktiv. ford.szam [Hz]

érték az a maximalis dram, amelyet az
inverter tud szolgaltatni az adott teljesit-
ménynél. A felsé hatart a

16-37 paraméter Inv. max. dram hatérozza
meg.

ERTESITE.

Ha ki van valasztva a mechanikus fék
vezérlése kimenet, de nincs csatla-
koztatva mechanikus fék, akkor a
funkcié az alapértelmezett beallitas
szerint kis motoraram miatt nem fog
mikodni.

2-21 Fékaktiv. ford.szam [1/min]

Tartomany: Funkcio: Tartomany: Funkcio:

Size [O- A mechanikus fékezés kioldasahoz aktiv Size related*| [0 - 5000.0 Hz] | A motorfrekvencia bedllitasa a

related* | par. inditasi feltétel esetén sziikséges mechanikus fékezés aktivalasahoz
16-37 A] | motoraram beallitdsa. Az alapértelmezett stop feltétel esetén.

2-23 Fékaktiv. késleltetése

Tartomany:  Funkcié:
0 s* [0 -5 |Adja meg a szabadonfutds fékkésleltetési idejét a
s] fékezési rampaidé utan. A funkcié a tengelyt

teljes tartonyomatékkal nulla fordulatszamon
tartja. Biztositsa, hogy a mechanikus fékezés
zarolja a terhelést, miel6tt a motor szabad-
onfutds izemmaddba Iépne. Lasd a tervezdi
segédlet A mechanikus fék vezérlése cim( részét.

A terhelés mechanikus fékezésre torténd
atvitelének bedllitdasahoz adja meg a

2-23 paraméter Fékaktiv. késleltetése és a
2-24 paraméter Stop késleltetése bedllitasat.

A fékkésleltetési paraméterek beallitdsa nem

Tartomany: Funkcié: befolyasolja a nyomatékot. A frekvenciavaltd
Size [0 - par. |A mechanikus fékezést stop feltétel nem regisztralja, hogy a mechanikus fék tartja a
related* 4-53 RPM] | esetén aktivalé motorfordulatszam terhelést.
bedllitasa. A fordulatszam felsé korlatjat ) o ) L
) . A 2-23 paraméter Fékaktiv. késleltetése beallitasa
a 4-53 paraméter Figyelm.: magas ) L, "
) utan a nyomaték néhany perc alatt 0-ra csokken.
ford.sz. hatarozza meg. . L . L
A hirtelen nyomatékvaltozds mozgassal és zajjal
jar.
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2-24 Stop késleltetése

Tartomany: Funkci6:

0 s* [0 - 5 s] | A motor ledllitdasanak pillanatatdl a fék zarasaig
eltel6 idSintervallum hosszénak beallitasa.

A terhelés mechanikus fékezésre torténd
atvitelének bedllitasahoz adja meg a

2-23 paraméter Fékaktiv. késleltetése és a

2-24 paraméter Stop késleltetése beallitasat.

Ez a paraméter a ledllitasi funkcié részét képezi.

2-25 Fékkioldasi id6

Tartomany: Funkcio:

0.20 s* [ [0 -5 s] | Az érték azt hatdrozza meg, mennyi id6re van
sziikség a mechanikus fék nyitdsahoz. Ha
aktivalva van a fékvisszacsatolas, ennek a
paraméternek idétullépésként kell mikodnie.

3.3.4 Felvond mechanikus féke

A felvond mechanikus féke a kévetkezé funkciokat
tamogatja:
. 2 csatorna a mechanikus fékezés visszacsatoldjele
szamdra, a kotélszakadasbél fakadd nem kivant
viselkedés elleni tovabbi védelem biztositasara.

. A mechanikus fékezés visszacsatoldjelének
figyelése a teljes ciklus alatt. Ez segiti a

Motor-
fordulatszam 1 i |- . i
Elémagn.  Nyomatékrampa-  Fék- 1. felfutasi rampaidé
idé | kioldasi | 3-41p.
| 2-27 p. | id6 |
2-25p
Nyomatékref. 2-26 p. —— -4t - - - - - — —

Nyomaték-ref.

mechanikus fék védelmét, kiilondsen ha tébb
frekvenciavaltd kapcsolédik egyazon tengelyhez.

Mindaddig nincs rdmpa szerinti gyorsitds, amig a
visszacsatoldjel meg nem erésiti, hogy a
mechanikus fék nyitva van.

Tokéletesitett terheléskezelés ledllitdsnal. Ha a
2-23 parameéter Fékaktiv. késleltetése értéke tul
kicsi, akkor aktivalédik a 22. figyelmeztetés: Felv.
mech. fék, és a nyomaték lerampdzasa nincs
engedélyezve.

Konfiguralhat6 az 4tmenet, amikor a motor
atveszi a terhelést a fékt6l. A mozgas minimali-
zalasa érdekében megnovelhetd a

2-28 Paraméter Erésitésfok. tényez6 értéke. A
zokkendmentes dtmenet érdekében valtoztassa a
bedllitast fordulatszdm-szabalyozasrél pozicidve-
zérlésre az atkapcsolas idején.

- Allitsa a 2-28 paraméter Erdsitésfok.
tényezd értékét O-ra a pozicidvezérlés
engedélyezéséhez a paraméter 2-02 DC-
fékezési idé soran. Ezzel engedélyezi a
pozicidvezérlés PID-paramétereit
(2-30 paraméter Position P Start Propor-
tional Gain - 2-33 paraméter Speed PID
Start Lowpass Filter Time).

ja
N}
<
2
~
~ 3
N s
N
N\ N
\ AN
1. fékezési rampaidé IS.top I Fékaktiv.
3-42p. | késleltetésel
| 2-24p. késleltetése

Relé }

Erésitésfok. tényezé
2-28p.

Erésités-fokozas

| f
| |
I |
1 | |

2

f
|

Mech fék |
I 3
|

Abra 3.22 Fékkioldasi sorozat a felvoné mechanikus fékének vezérléséhez
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A 2-26 Paraméter Nyomatékref. — 2-33 paraméter Speed PID
Start Lowpass Filter Time csak a felvoné mechanikus
fékvezérléséhez all rendelkezésre (flux motor-visszacsato-
lassal).

2-26 Nyomatékref.

Tartomany:  Funkcié:
0 %* | [-300 - | Az érték a zart mechanikus fékre leadott
300 %] | nyomatékot hatarozza meg kioldas el6tt.

Daru esetén a nyomaték/terhelés pozitiv, 10—
160% értékd. A legjobb inditasi pont megtala-
lasahoz allitsa a 2-26 paraméter Nyomatékref.
értékét korilbelil 70%-ra.

Felvoné esetén a nyomaték/terhelés pozitiv és
negativ is lehet, -160% és +160% kozotti
értékkel. A legjobb inditasi pont megtalalasahoz
allitsa a 2-26 paraméter Nyomatékref. értékét 0%-
ra.

Minél nagyobb a nyomatékhiba (a

2-26 paraméter Nyomatékref. és a tényleges
nyomaték kozotti eltérés), annal tobb a mozgas a
terhelés atvételekor.

2-27 Nyomatékrampa-idé

Tartomany: Funkcio:

0.2 s*

[0 - 5 s] | Az érték a nyomatékrampa id6tartamat
hatarozza meg az éramutatd jarasaval egyez6
iranyban. A 0 érték nagyon gyors magnesezést
tesz lehet6évé flux miikodési elv esetén.

2-28 Erositésfok. tényezo

Tartomany:  Funkcié:

1* [0 - 4 ] | Hatésa csak zart hurokban érvényesiil. A funkcio
sima atmenetet biztosit nyomatékszabalyozas
tizemmaddbdl fordulatszam-szabalyozas
tzemmaodba, amikor a motor atveszi a terhelést
a féktol.

A mozgéas minimalizaladsédhoz novelje meg az
értéket. Aktivalja a specialis mechanikus fékezést
(2-3* Adv. Mech Brake (Spec. mech. fék) paramé-
tercsoport) a 2-28 paraméter Erésitésfok. tényezd
értékének 0-ra allitasaval.

2-29 Torque Ramp Down Time

Tartomany: Funkcio:
0s* | [0-5s5]

| A nyomaték fékezési rampaideje.

3.3.5 2-3* Adv. Mech Brake (Spec. mech.
fék)

A 2-30 Paraméter Position P Start Proportional Gain -

2-33 paraméter Speed PID Start Lowpass Filter Time bealli-
tasaval rendkivil zokkenémentes valtas biztosithatd
fordulatszam-szabalyozasrdl poziciévezérlésre a

2-25 paraméter Fékkiolddsi id6 (a terhelésnek a mechanikus
fékrol a frekvenciavaltéra torténé atvitelének ideje) soran. A
2-30 Paraméter Position P Start Proportional Gain -

2-33 paraméter Speed PID Start Lowpass Filter Time aktiva-
lasara a 2-28 paraméter Erésitésfok. tényez6 értékének 0-ra
allitasakor keril sor. Tovabbi tudnivalokért lasd Abra 3.22.

2-30 Position P Start Proportional Gain
Funkcié:
[ 10.0000 - 1.0000 ] |

Tartomany:
0.0000*

2-31 Speed PID Start Proportional Gain
Funkcié:
[ 10.0000 - 1.0000 ] |

Tartomany:
0.0150*

2-32 Speed PID Start Integral Time
Tartomany:
200.0 ms*

Funkcio:
| [1.0 - 20000.0 ms] |

2-33 Speed PID Start Lowpass Filter Time
Tartomany:
10.0 ms*

Funkcio:

[ 10.1-100.0 ms] |

2-34 Zero Speed Position P Proportional Gain

Tartomany: Funkci6:
0.0000% [ [0.0000 - Eﬂm
1.0000 ]

Ez a paraméter csak 48.XX
szoftververzio esetén all rendel-
kezésre.

A pozicidvezérlés aranyossagi
tényezéjének megadasa allé
allapotban, fordulatszam modban.
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3.4 Paraméterek: 3-** Referencia, rampdk

A referencidk kezelésére, a korlatozasok megadaséra és a

3-01 Ref./visszacs. egység

frekvenciavaltonak a valtozasokra adott reakcidjara Opcié: Funkcio:
vonatkozé paraméterek.
[60] |°C
3.4.1 3-0* Referenciakorlatok g(ﬂ ::ar
[72] | Pa
Opcié: Funkcio: [74] |m WG
A referenciajel és a visszacsatolojel tartomdanyanak [80] [kw
kivalasztasa. A jelértékek vagy csak pozitivak, vagy [120] | GPM
pozitivak és negativak is. Az alsé korlat negativ érték [1211] gal/s
is lehet, kivéve, ha a paraméter 1-00 Konfigurdcioé [122] | gal/min
mddja beéllitasa [1] Sebesség zdrt hurok control vagy 11231 ] gal/h
[3] Folyamat is selected. [124] | cFm
[0] | min - [ A referenciajel és a visszacsatolojel tartomanyanak [125] [ 1ab3/s
max kivélasztasa. A jelértékek vagy csak pozitivak, vagy [126] [ Iab3/min
pozitivak és negativak is. Az alsé korlat negativ érték [127] | ldb3/h
is lehet, kivéve, ha a paraméter 1-00 Konfigurdcioé [130] | font/s
mddja bedllitdsa [1] Sebesség zdrt hurok control vagy [131] | font/min
[3] Folyamat. [132] | font/h
[1]| -max - | Pozitiv és negativ értékekhez egyarant (mindkét [140] | lab/s
+max | irany, a 4-10 paraméter Motorfordulatszdm irdnya [141] [ Idb/min
értékéhez viszonyitva). [145] | 1ab
[150] | font lab
Opcio: Funkcio: [170] | psi
A folyamat PID-szabalyozés referencidi és vissza- [171] | font/hu2
csatoldjelei egységének kivalasztasa. A [172] | in wg
Paraméter 1-00 Konfigurdcié mddja beallitasa csak [173] [ lab WG
[3] Folyamat vagy [8] B6v.PID f.sz. zdrt h. lehet. [180] | LE
[ |% ‘ . .
Tartomany: Funkcio:
[2] 1/min
B ™ Size [-999999.999 - | Adja meg a minimalis referenciat. A
4] Nm related* | par. 3-03 minimalis referencia az 6sszes
ReferenceFeed- [ referencia 6sszegeként kaphatd
B[ backUnit] legkisebb érték.
(10] | 1/min A minimalis referencia csak akkor
[12] |IMP/s aktiv, ha a 3-00 paraméter Referencia-
[20] |l/s tartomdny beallitdsa [0] min - max.
[21] | I/min
A minimalis referencia egysége
[22] [I/h
megfelel:
[23]1 [m?/s e az
[24] | m*/min paraméter 1-00 Konfigurdcié
[25] | m’h médja konfiguracidjanak: [1]
[30] |ka/s Sebesség zdrt hurok esetén 1/
[31] | kg/min perc; [2] Nyomaték esetén
[32] |[kg/h Nm.
[33] | t/min e a 3-01 paraméter Ref/visszacs.
(341 |t/h egység segitségével
[40] [m/s kivalasztott egységnek.
[41] | m/min
[45] [m
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3-02 Min. referencia

3-05 On Reference Window

Tartomany: Funkcio: Tartomany: Funkcié:
Ha az paraméter 1-00 Konfigurdcié A ,referencian” vagy ,célon” allapot
mddja bedllitasa [10] Szinkronizdlds, tlirési ablakanak megadasa. A
akkor ez a paraméter a paraméter az
3-26 paraméter Master Offset altal paraméter 1-00 Konfigurdcié médja
meghatdrozott pozicideltolas beallitasatol fliggéen a kovetkezdket
végrehajtasa kozbeni maximalis hatarozza meg:
fordulatszam-eltérést hatdrozza meg. . Fordulatszammadd: a
Jreferencian” allapot
Tartomany: Funkcio: 5 Nyomatékméd: a
Size [ par. 3-02 - Adja meg a maximalis referenciat. A Jreferencian” allapot
related* | 999999.999 maximalis referencia az 6sszes nyomatékablaka.
ReferenceFeed- | referencia 6sszegeként kaphatd . Poziciéméd: a ,célon”
backUnit] legnagyobb érték. allapot fordulatszamablaka.
A maximalis referencia egysége Lasd még:
megfelel: 3-08 paraméter On Target
. az Window.
paraméter 1-00 Konfigurdcio
kivalasztott konfiguraciénak: Tartomany: Funkcio:
[1] Sebesség zdrt hurok 100000 [-2000000000 w
Zzz:z: :\l/r:.erc, [2] Nyomaték ZuStomFej— - 2000000000 |, o paraméter csak 48.XX
BT AesiEemlieE szoftververzi6 esetén all
. a 3-00 paraméter Referencia- doutUnit2] el e,
tartomdny segitségével
kivalasztott egységnek. L L .
A minimalis pozici6 megadasa.
Ha az paraméter 1-00 Konfigurdcio A paraméter a poziciotar-
mddja beéllitésa [9] Positioning (Pozici- tomanyt hatérozza meg linearis
ondlds), akkor ez a paraméter a tengely médban
pozicionalas alapértelmezett fordulat- (17-76 paraméter Position Axis
szamat hatarozza meg. Mode) és a pozicidkorlat
funkcioban
(473 parameter posiion Limi
Opcio: Funkcié: Function).
[0] | Osszeg A kulsé és belsé referenciaforrasok 6sszeadasa.
[1] | Kiilsé/ Vagy a belsé, vagy a kiilsé referenciaforrasok -
belsé hasznalata. Tartomany: Funkcio:
A kiilsé és a belsé kozott egy digitélis 100000 W
bemenetre adott paranccsal lehet véltani. CustomRea- | [-2000000000 | g, - paraméter csak 48.XX
doutUnit2* |- 2000000000 | i7oftververzié esetén all
Tartomany: Funkcié: doutUnit2]
Size [0 - 999999.999 W A maximalis pozicié megadasa. A
related* | ReferenceFeed- |, o paraméter csak 48.XX parz?méter a poz.icic’tte.:rttl)ményt
backUnit] szoftververzié esetén all ha:[arozza meg Imeansles ‘6”9?'y'
rendelkezésre. moédban (17-76 paraméter Position
Axis Mode).
A poziciétartomany korlatai:
. Linearis:
3-06 Paraméter Minimum
Position —
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3-07 Maximum Position

3-10 Belsé referencia

3.4.2 3-1* Referenciak

Valassza ki a belsé referencia(ka)t. Az 5-1* Digitdlis
bemenetek paramétercsoportban vélassza a Belsé ref,, 0/1/2.
bit ([16], [17] vagy [18]) bedllitast a megfelel6 digitalis
bemenetekhez.

Tartomany: Funkcio: Tomb [8]
3-07 paraméter Maximum Tartomany: 0-7
Position. Tartomany:  Funkcié:
. Forgé: 0- 0 %*| [-100 - | Ebben a paraméterben 8 kiilénbdzé belsé
3-07 paraméter Maximum 100 %] referencia (0-7) adhaté meg témbprogramo-
Position. zassal. A belsé referencia a Refmax
A poziciokorlat funkei (3—’03 ;{aranl":eter Maximdlis feferenc:a) érték
Vi) e Basiton L szazalékaként van meghatéarozva. Ha a Refuin
. . (3-02 paraméter Min. referencia) nem 0 értékre
Function) ezt a paramétert
" van programozva, a belsé referencia szémitasa a
hasznalja.
teljes referenciatartomany szazalékaként (tehat a
3-08 On Target Window Refmax és a Refmin killonbségét alapul véve)
I " Funkcid torténik, az eredményt végil hozzaadva a Refwin
artomany: unkcio: értékhez. Belsé referencidk hasznélata esetén a
5 CustomRea- | [0 - ERTESITES] Bels6 ref, 0/1/2. bit ([16], [17] vagy [18])
doutUnit2x 2000000000 Ez a paraméter csak 48.XX lehetéséget valassza a megfelelé digitalis
CustomRea- szoftververzio esetén all bemenetek szdmara az 5-1* Digitdlis bemenetek
doutUnit2] rendelkezésre. paramétercsoportban.
o
A frekvenciavélté befeje- p
. A 13 12 (+24V) S
zettnek tekinti a pozicionalast, =
s of2 3 .. Preset 76543210 o
és célon jelent kuld, ha az @
aktudlis pozici6 a +—— —10101010 29 [P 5-13=Preset ref. bit 0]
RO PaIeiiEr O IR +—— —11001100 32 [P 5-14=Preset ref. bit 1]
értékének megfeleld ideig a
3-08 paraméter On Target L———— 11110000 33 [P 5-15=Preset ref. bit 2]
Window tartomanyan beldl
van, és az aktudlis
fordulatszam kisebb mint
3-05 paraméter On Reference Abra 3.23 Belsé referencia
Window.
3-09 On Target Time Belsé ref. bitje 2 1 0
Tartomany: Funkcié: 0. belsé ref. 0 0 0
1 ms*| [0 - 60000 ms] w 1. belsd ref. 0 0 1
Ez a paraméter csak 48.XX szoftver- 2 bels? ref. 0 ! 0
verzié esetén all rendelkezésre. 3. belsd ref. 0 ! !
4. belsd ref. 1 0 0
Az id6 megadasa a célablakbeli pozicié 5. belsG ref. ! 0 !
értékeléséhez, lasd még 6. belsd ref. 1 1 0
3-08 paraméter On Target Window. 7. bels ref. ! ! 1

Tablazat 3.13 Belsé referencia bitjei

3-11 JOG ford.sz.[Hz]

Tartomany: Funkci6:
Size [0 - par. [ A kuszas (jog) funkcid aktivalasa esetén a
related* 4-14 Hz] | frekvenciavalté az itt megadott allando

kimeneti jogfordulatszamon mukodik.
Lasd még: 3-80 paraméter Jogrdmpaidé.

MG33MM47

Danfoss A/S © 08/2016 Minden jog fenntartva. 73




Dt

Paraméter-leirasok VLT® AutomationDrive FC 301/302

3-12 Gyorsitasi/lassitasi érték 3-14 Belsé relativ referencia

Tartomany:  Funkci6: Tartomany: Funkcié:

0%*| [O- Azon (relativ) szézalékérték megadasa, amellyel a . Paraméter 3-15 1. referenciaforrds.

100 %] | pillanatnyi referencia értéke megnovelheté vagy o P 516 2. idfranddians

csokkentheté az atmeneti gyorsitashoz, illetve ’ : .
lassitashoz. Ha valamelyik digitalis bemeneten * Parameten 3:17.3. referenciafortds.
(paraméter 5-10 18-as digitdlis bemenet — . Paraméter 8-02 Vez.sz6 forrdsa.

paraméter 5-15 33-as digitdlis bemenet)

kivalasztjak a Gyorsabb funkciot, akkor a rendszer Y,

2R a a Al B q Relativ Z Eredd
hozzaadja a (relativ) szazalékértéket a teljes x| z=x+x*v/100 [P aktualis

referencidhoz. Ha valamelyik digitalis bemeneten > referencia
(paraméter 5-10 18-as digitdlis bemenet — 130BA059.12
paraméter 5-15 33-as digitdlis bemenet) Abra 3.24 Belsé relativ referencia

kivalasztjak a Lassabb funkciot, akkor a rendszer

levonja a (relativ) szazalékértéket a teljes referen-
ciabol. A DigiPot hasznalataval a funkcio 7
bévitheté. Lasd a 3-9* Digitdlis pot.méter paramé-
tercsoportot.

3-13 Referencia helye

Opcio: Funkcié:

130BA278.10

Az aktivalni kivant referenciahely kivalasztasa.

[0] |Kézi/ Kézi izemmodban a helyi, automatikus Y

* auto tizemmodban a tévoli referencia hasznalata. -100 %
szerint

[1] | Tavoli A tavoli referencia hasznalata kézi és automatikus Abra 3.25 Aktualis referencia

tzemmodban egyarant.

[2] | Helyi A helyi referencia hasznalata kézi és automatikus

izemmoédban egyarént. 3-15 1. referenciaforras
ERTESITE. Opcio: Funkcio:

[2] Helyi bedllitas esetén a frekvenciavalté Vel I ) e s e o

a kikapcsolast kovetéen ismét ezzel a
bedllitassal indul.

elsé referenciajelhez. A

3-15 Paraméter 1. referenciaforrds, a
3-16 paraméter 2. referenciaforrds és a
3-17 paraméter 3. referenciaforrds

[3]1 |[Linked Ezzel a beallitassal engedélyezhet6 a

to H/A | paraméter 32-66 Gyorsulds el6recsatolds FFACC
MCO tényezdje. Az FFACC engedélyezésével
csokkenthet6 a vibracid, és felgyorsithaté a

segitségével 3 kulonbozo referenciajel
definidlhato. E referenciajelek 6sszege
adja meg az aktualis referenciat.

mozgésszabalyozérdl a vezérlékartyara irdnyuld [0] | Nincs funkci6

adatatvitel a frekvenciavalton. Ez az gyorsabb [1] [53-as analog bem.
valaszidSket eredményez a dinamikus alkalmaza- [2] | 54-es analég bem.
sokban és a pozicidszabalyozasban. Az FFACC-vel [7] | 29-es frekv.bemenet
kapcsolatban a VLT® Motion Control MCO 305 [8] | 33-as frekv.bemenet
kezelési utmutaté szolgal tovabbi tudnivaldkkal. [11] | Helyi buszref.

[20] | Digitalis pot.méter

3-14 Belso6 relativ referencia [21]| X30-11 analég be | VLT® General Purpose /0 (MCB 101)

Tartomany: Funkcié: [22] [ X30-12 anal6g be VLT® General Purpose 1/0 (MCB 101)

0 %*| [-100 - | Az X aktudlis referencia a 3-14 paraméter Bels6

[29] | X48/2-es anal. be.

100 %] relativ referencia segitségével beallitott Y

szazalékkal novekszik vagy csokken. 3-16 2. referenciaforras

fgy jon létre a Z aktualis referencia. Az X Opcié: Funkcio:

aktualis referencia a kovetkezok segitségével z - -
gitseg Valassza ki a referenciabemenetet a

kivalasztott bemenetek &sszege. masodik referenciajelhez. A
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3-16 2. referenciaforras

3-18 Relativ skalazas referenciaforrasa

Opcio: Funkcio: Opcio: Funkcié:
3-15 Paraméter 1. referenciaforrds, +X*Y/100) adja az eredd aktudlis
3-16 paraméter 2. referenciaforrds és referenciat.
3-17 paraméter 3. referenciaforrds
segitségével 3 kilonbozé referenciajel Lo - 7 Ereds
definidlhato. E referenciajelek 6sszege X, | ETXHFXIN/100 fé(ft:raelrl‘Scia
adja meg az aktudlis referenciat.
130BA059.12
[0] [ Nincs funkcié Abra 3.26 Eredé aktualis referencia
[1] | 53-as analég bem.
[2] [ 54-es analog bem.
[71 | 29-es frekv.bemenet [0] * | Nincs funkcio

[8]

33-as frekv.bemenet

[11]

Helyi buszref.

[20]

Digitalis pot.méter

[21]

X30-11 analég be

[22]

X30-12 analég be

[29]

X48/2-es anal. be.

3-17 3. referenciaforras

[1] | 53-as analég
bem.

[2] | 54-es analog

bem.
[7] |29-es
frekv.bemenet
[8] [33-as

frekv.bemenet

(1

53-as analég bem.

[2]

54-es analég bem.

[7]

29-es frekv.oemenet

(8]

33-as frekv.bemenet

[11]

Helyi buszref.

[20]

Digitélis pot.méter

[21]

X30-11 analég be

[22]

X30-12 analég be

[29]

X48/2-es anal. be.

3-18 Relativ skalazas referenciaforrasa

Opcio: Funkcié: [11] [ Helyi buszref.
Valassza ki a referenciabemenetet a [20] | Digitalis
harmadik referenciajelhez. A pot.méter
3-15 Paraméter 1. referenciaforrds, [21] [ X30-11 analog
3-16 paraméter 2. referenciaforrds és be
3-17 paraméter 3. referenciaforrds [22] | X30-12 analdg
segitségével 3 kilonbozé referenciajel be
definialhato. E referenciajelek 6sszege [29] | X48/2-es anal.
adja meg az aktualis referenciat. be.

[0] | Nincs funkcié

3-19 JOG ford.sz.[1/min]

Tartomany: Funkcié:

Size [0- Az njog allandé kimeneti jogfordulatszam

related* | par. 4-13 | értékének megadasa. A frekvenciavaltd
RPM] akkor m(ikodik ezen a fordulatszamon,

amikor aktiv a kuszas funkcio. A maximalis
hatart a 4-13 paraméter Motor f.szam felsé
korldt [1/min] hatérozza meg.

Lasd még: 3-80 paraméter Jogrdmpaidé.

3.4.3 3-2* References Il (Referenciak IlI)

Opcio: Funkcié:
ERTESITES] 3-20 Preset Target
A motor miikdése kozben ez a Tartomany: Funkcio:
paraméter nem maédosithato. 0 CustomRea- [-2000000000 - W
doutUnit2* 2000000000 Ez a paraméter csak
Az alland6 értékhez CustomRea- 48.XX szoftververzié
(3-14 paraméter Belsé relativ referencia) doutUnit2] esetén all rendelkezésre
hozzaadando valtozo értékének
kivalasztasa. Az allando és a valtozo "
il < Tomb [8]
érték osszege (Abra 3.26, Y) meg lesz . L lex
. . 8 célpozicié bedllitasa. A 8
szorozva az aktualis referenciaval . . o
) ) elére bedllitott pozicid kozil
(Abra 3.26, X). Ennek a szorzatnak és az o
o » . a digitalis bemenetek vagy a
aktualis referencianak az 6sszege (X
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3-20 Preset Target

Tartomany: Funkcio:

3-25 Master Bus Resolution

Tartomany: Funkci6:

terepi busz vezérlészé
segitségével valaszthat.

3-21 Touch Target

Tartomany: Funkcio:

0 CustomRea-

doutUnit2* 2000000000 Ez a paraméter csak
Cleimia 48 XX szoftververzié
doutUnit2]

esetén all rendelkezésre.

A célpozici6 megadasa

65536* | [128 - 65536 | Hﬂm

Ez a paraméter csak 48.XX
szoftververzié esetén all rendel-
kezésre.

A terepi busz master jel (1. terepibusz-
referencia) felbontasanak megadasa
szinkronizalasi modban.

3-26 Master Offset

Tartomany: Funkcié:

O] Ez a paraméter csak 48.XX

szoftververzié esetén all
rendelkezésre.

Lasd 3-22 paraméter Master Scale
Numerator.

3-24 Master Lowpass Filter Time

Tartomany: Funkcié:

IRl RTESITES

Ez a paraméter csak 48.XX szoftver-
verzid esetén all rendelkezésre.

20 ms*

Az id6ééllandé megadasa a master
fordulatszam-szamitasahoz szinkronizalasi
modban.

érintészondas pozicionalas 0 CustomRea- | [-2000000000 W
modban. A paraméter pozici- doutUnit2* - 2000000000 Ez a paraméter csak 48.XX
6egységekben hatarozza meg CustomRea- szoftververziolesetantall
az érintészonda eseményész- doutUnit2] rendelkezésre!
lelése és a végsé célpoziciod
kozotti tavolsagot.
A pozicideltolas megadasa a
eomlés mdban A
szinkronizalasi médban. Az
Tartomany: Funkcié: érték mindig hozzaadédik a
1*{ [-2000000000 W follower pozicidjahoz, ha
- 20000000001 | £7 5 paraméter csak 48.XX szoftver- aktivalnak egy digitalis
verzi6 esetén all rendelkezésre. bemenetet a [113] Enable
Reference (Referencia eng.)
A 3-22 Paraméter Master Scale Numerator és a Vehz fgaryel vany @ el b
3-23 paraméter Master Scale Denominator a vezérl6sz6 5. bitjével. A
master és a follower kozotti attételi viszonyt 3-02 Paraméter Min. referencia
hatdrozza meg szinkronizalasi médban. hatérozza meg a maximalis
. pan. 3222 eltérést az aktuélis master
Master fordulatszam = par.. 3-23 fordulatszamtél az eltolas
x Follower fordulatszam végrehajtasakor.
Tartomany: Funkcio: Tartomany: Funkcio:
1*| [-2000000000 - ERTESITES] 50.0 [0.0 - W

Hze 15900 HZ] | g5 5 paraméter csak 48.XX szoftver-

verzié esetén all rendelkezésre.

A virtualis master maximalis referenciajanak
megadasa. Az aktualis referencia beallitasa
ehhez az értékhez képest torténik a

3-15 paraméter 1. referenciaforrds segitségével
kivalasztott forras vagy az 1. terepibusz-
referencia hasznalataval. A forgasiranyt egy
digitalis bemenet vagy a terepi busz el6re/
iranyvaltas jele vezérli. A gyorsitas és a
lassitas a 3-6* 3. rdmpa paramétercsoporttal
allithato be.
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344 Rémpék.
3-4* 1. rampa Opcié: Funkcio:

ERTESITES

Ha [1] S-ram.dll.gyors.valt.

beallitds mellett rampazas kozben

modosul a referencia, akkor a

rantasmentes mozgas érdekében
meghosszabbodhat a rampaidd,

. Az S-rdmpék rantdskompenziciéjanak szintje ami hosszabb indulasi vagy

leéllasi id6t eredményezhet.

Az S-rdmpa aranyok vagy a

kapcsolasi iniciatorok tovabbi

beallitasara lehet sziikség.

Mind a 4 rampahoz (3-4* 1. rdmpa, 3-5% 2. rdmpa, 3-6* 3.
rdmpa és 3-7* 4. rdmpa paramétercsoport) adja meg a
rampaparamétereket:

. Rampa tipusa

. Rampaiddk (a gyorsitas és lassitas idétartama)

Kezdje a lineéris rampaidék beallitisaval a Abra 3.27 és a
Abra 3.28 szerint.

o
RPM =
3
Pa13 é Valassza ki a kivant rampatipust a
High-limit pa gyorsitassal és lassitassal kapcsolatos
Reference |~ — — JL A kovetelményektd| fiiggden.
\
P41 | ! j A linedris rampa allandé gyorsitast
Low limit T T q . Amvn Al
/ | \ | jelent. Az S-réampa nemlinearis
|| gyorsulast biztosit, kompenzalva a
I p3x R | Time ). .
Ramp (X0Up | | Ramp (X) Down I6késeket az alkalmazasban.
| Time (Acc) | Time (Dec) | —
\ Toce DT e [0] * [ Linearis
Abra 3.27 Linedris rampaiddk [1] | S-ram.ll.gyors.valt. | Gyorsitas a lehet6 legkisebb rantassal.
[2] | S-réampa allando A 3-41 paraméter 1. felfutdsi rampaidé
id6 és a 3-42 paraméter 1. fékezési
Ha az S-rampak ki vannak valasztva, akkor allitsa be a rdmpaidé értékén alapul6 S-rampa.

szlikséges nemlinedris rantadskompenzéciét. A rantaskom-

penzacié beallitiséhoz adja meg a fel- és lerampazasi idok 3-41 1. felfutasi rampaidé

aranyat ugy, hogy a gyorsitas és a lassitds valtozo (tehat Tartomany: Funkcié:
novekszik vagy csdkken). Az S-rampa gyorsitasi és lassitasi Size [0.01 |Adja meg a felfutdsi rAmpaidét, azaz a motor
bedllitasait a tényleges rdmpaidd szézalékaranyaként kell related* |- 3600 | felgyorsulasanak idejét 0 1/perc értékrél ns
megadni. s] szinkrén motorfordulatszamra. Olyan felfutési
rampaidét valasszon, hogy rdmpézés kozben
) = a kimeneti aram ne haladja meg a
Fordulatszam 3 Gomrs [ . P
z 4-18 paraméter Aramkorldt segitségével
§ meghatarozott aramkorlatot. A 0,00 érték
(X) rémpa és S-tampa (X) rémpa és S-rampa "~ 0,01 s-nak felel meg fordulatszam
arénya gyorshéskor . el iizemmodban. Lasd a fékezési rampaidét
| \ ) 3 . Ao 3 1o -
(rémpa Lineiris ‘ | (X rampa (3-42 paraméter 1. fékezési rampaidG).
és S-rampa o) . és Srémpa ,
arénya GyorsuIasvalﬁozas—kopFnzauo \ aranya par.. 3-41 = ‘w0 [s] x ng [1/min]
gyorsitaskor ‘ | lassitaskor - ref [1/min]
i | | : i } 1

: \
‘ (X) felfutasi (X) fékezési
rampaiddé e rampaiddé

Abra 3.28 Linearis rampaidék
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3-42 1. fékezési rampaid6

|

Tartomany: Funkcié:
Size [0.01 | Adja meg a fékezési rampaidét, azaz a motor
related* |- 3600 | lassitasi idejét ns motorfordulatszamrél 0 1/

perc értékre. Olyan fékezési rampaidét
vélasszon, hogy az inverterben ne keletkezzen
tulfeszlltség a motor generatoros mikodése
miatt, és hogy a generélt aram ne haladja
meg a 4-18 paraméter Aramkorldt segitségével
beallitott aramkorlatot. A 0,00 érték 0,01 s-
nak felel meg fordulatszam tizemmaodban.
Lasd a felfutasi rampaidét (3-41 paraméter 1.
felfutdsi rampaidd).

tlass, [8] X ng [1/min]
par..3-42 = W

3-45 1.szin.rampa.arany gyors.kezdet

Tartomany: Funkci6:
50 %*| [1- Adja meg, hogy a gyorsitonyomaték a teljes
99 %] felfutasi rampaidé (3-41 paraméter 1. felfutdsi

rdmpaidd) milyen hanyadaban novekszik.
Minél nagyobb a szézalékérték, annal
nagyobb a gyorsulasvaltozas-kompenzacio,
tehat annal kisebbek a nyomatéklokések az
alkalmazasban.

3-46 1.szin.rampa.arany gyors.vég

Tartomany: Funkci6:
50 %*| [1- Adja meg, hogy a gyorsitdnyomaték a teljes
99 %] felfutasi rampaidé (3-41 paraméter 1. felfutdsi

3.4.5 3-5*% 2. rampa

A rdmpaparaméterek kivalasztasahoz lasd a 3-4* 1. rdmpa
paramétercsoportot.

3-50 2. rampa tipusa

Opcio: Funkcioé:

Valassza ki a kivant rampatipust a
gyorsitassal és lassitassal kapcsolatos
kovetelményektél fliggden. A linearis
rampa allandé gyorsitast jelent. Az S-
rampa nemlineédris gyorsulast biztosit,
kompenzalva a l6késeket az alkalma-
zasban.

[0] * | Linearis

[1] | S-ram.ll.gyors.valt. | Gyorsitas a lehetd legkisebb rantassal.

[2] | S-rémpa allando id6 | A 3-51 paraméter 2. felfutdsi rampaid6
és a 3-52 paraméter 2. fékezési
radmpaidé értékén alapuld S-rampa.

ERTESITES|

Ha [1] S-rdm.dll.gyors.vdlt. beéllitdas mellett rdmpéazas
kézben médosul a referencia, akkor a rantasmentes
mozgas érdekében meghosszabbodhat a rampaid6, ami
hosszabb indulasi vagy leéllasi id6t eredményezhet.

Az S-rampa aranyok vagy a kapcsolasi inicidtorok tovabbi
bedllitasara lehet sziikség.

3-51 2. felfutasi rampaid6

rdmpaid6) milyen hanyadéban csokken. Minél Tartomany: Funkcio:
nagyobb a szazalékérték, annal nagyobb a Size [0.01 | Adja meg a felfutasi rdmpaid6t, azaz a motor
gyorsulasvaltozas-kompenzacid, tehat annal related* |- 3600 | felgyorsulaséanak idejét O 1/perc értékrél ns
kisebbek a nyomatéklokések az alkalma- s] névleges motorfordulatszdmra. Olyan felfutasi
zasban. rampaidot valasszon, hogy rdampézas kozben
a kimeneti aram ne haladja meg a
3-47 1.szin.rampa.arany lass.kezdet 4-18 paraméter Aramkorldt segitségével
Tartomany: Funkcio: meghatdrozott aramkorlatot. A 0,00 érték
50 %*| [1- Adja meg, hogy a fékezési nyomaték a teljes 0,01 s-nak felel meg fordulatszam
99 %] fékezési rampaidé (3-42 paraméter 1. fékezési e =
rdmpaidd) milyen hanyadaban novekszik. LR e i 2L 2 e el
Minél nagyobb a szazalékérték, annal par.. 3-51 = ‘oo SIELR
i Alex i ref [1/min]
nagyobb a gyorsulasvaltozas-kompenzacio,
tehat annal kisebbek a nyomatéklokések az
ellllmerzilsen, Tartomany: Funkcié:
3-48 1.szin.rémpa.arény lass.vég Size [0.01 Adjei\ lm.e.g a' lfékezésli rampaidot, azaz a motor
related* |- 3600 [ lassitasi idejét ns névleges motorfordulat-
Tartomany: Funkcié: sl szamrol 0 1/perc értékre. Olyan fékezési
50 %*| [1- Adja meg, hogy a fékezési nyomaték a teljes rampaidét valasszon, hogy a frekvencia-
99 %] fékezési rampaidd (3-42 paraméter 1. fékezési véltoban ne keletkezzen tulfesziiltség a motor
rdmpaidd) milyen hanyadaban csokken. Minél generétoros miikédése miatt, és hogy a
nagyobb a szazalékérték, annal nagyobb a generalt aram ne haladja meg a
gyorsuldsvaltozas-kompenzacid, tehat annal 4-18 paraméter Aramkorldt segitségével
kisebbek a nyomatéklokések az alkalma- beallitott dramkorlatot. A 0,00 érték 0,01 s-
zasban. nak felel meg fordulatszam tGzemmaodban.
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3-52 2. fékezési rampaid6

Tartomany: Funkcié:

Lasd a felfutasi rampaidét (3-51 paraméter 2.
felfutdsi rampaidd).

fuas [S1 X1, [1/min]

par..3-52 = vef [1/min]

3-55 2.szin.rdmpa.arany gyors.kezdet

Tartomany: Funkcio:
50 %*| [1- Adja meg, hogy a gyorsitényomaték a teljes
99 %] felfutasi rampaidé (3-51 paraméter 2. felfutdsi

rdmpaidd) milyen hanyadaban novekszik.
Minél nagyobb a szézalékérték, annal
nagyobb a gyorsuldsvéltozés-kompenzécio,
tehat anndl kisebbek a nyomatéklokések az
alkalmazasban.

3-56 2.szin.rampa.arany gyors.vég

Tartomany: Funkcio:
50 %*| [1- Adja meg, hogy a gyorsitényomaték a teljes
99 %] felfutasi rampaidé (3-51 paraméter 2. felfutdsi

rampaidd) milyen hanyadaban csokken. Minél
nagyobb a szazalékérték, anndl nagyobb a
gyorsulasvaltozas-kompenzacio, tehat annal
kisebbek a nyomatéklokések az alkalma-
zasban.

3-57 2.szin.rdmpa.arany lass.kezdet

Tartomany: Funkcio:
50 %*| [1- Adja meg, hogy a fékezési nyomaték a teljes
99 %] fékezési rampaid6 (3-52 paraméter 2. fékezési

rampaidd) milyen hanyadaban novekszik.
Minél nagyobb a szizalékérték, annal
nagyobb a gyorsulasvaltozas-kompenzacio,
tehat annal kisebbek a nyomatéklokések az
alkalmazasban.

3-58 2.szin.rdmpa.arany lass.vég

3.4.6 3-6* 3. rampa

A rdmpaparaméterek konfiguralasa, lasd 3-4* 1. rdmpa.

3-60 3. rampa tipusa

Opcio: Funkcioé:

Valassza ki a kivant rampatipust a
gyorsitassal/lassitassal kapcsolatos
kovetelményektél fliggden. A linearis
rampa allandé gyorsitast jelent. Az S-
rampa nemlineédris gyorsulast biztosit,
kompenzalva a I6késeket az alkalma-
zasban.

[0] * | Linearis

[1] | S-ram.ll.gyors.valt. | Gyorsitas a lehetd legkisebb rantassal.

[2] | S-rédmpa allando id6 | A 3-61 paraméter 3. felfutdsi rampaid6
és a 3-62 paraméter 3. fékezési
radmpaidé értékén alapuld S-rampa.

ERTESITES

Ha [1] S-rdm.dll.gyors.vdlt. bedllités mellett rdmpéazas
kézben médosul a referencia, akkor a rantasmentes
mozgas érdekében meghosszabbodhat a rampaid6, ami
hosszabb indulasi vagy leéllasi id6t eredményezhet.

Az S-rampa aranyok vagy a kapcsolasi inicidtorok tovabbi
bedllitasara lehet sziikség.

3-61 3. felfutasi rampaid6

Tartomany: Funkcié:
Size [0.01 [Adja meg a felfutasi rampaid6t, azaz a motor
related* |- 3600 | felgyorsulasanak idejét 0 1/perc értékrél ns

s] névleges motorfordulatszamra. Olyan felfutési

rampaidét valasszon, hogy rampazas kozben
a kimeneti dram ne haladja meg a

4-18 paraméter Aramkorldt segitségével
meghatarozott aramkorlatot. A 0,00 érték
0,01 s-nak felel meg fordulatszam
Uzemmodban. Lasd a fékezési rampaid6t

Tartomany: Funkcié: (3-62 paraméter 3. fékezési rampaidd).
50 %*| [1- Adja meg, hogy a fékezési nyomaték a teljes
99 %] fékezési rampaidd (3-52 paraméter 2. fékezési
rampaidd) mlllyen Iha,ny,adaban, csokken. Minél Tartomany: Funkcié:
nagyobb a szazalékérték, anndl nagyobb a
gyorsulasvéltozés-kompenzacié, tehat anndl Size [0.01 | Adja meg a fékezési rampaidét, azaz a motor
kisebbek a nyomatéklokések az alkalma- related* |- 3600 (| lassitasi idejét ns névleges motorfordulat-
-~ sl szamrol 0 1/perc értékre. Olyan fékezési
rampaidét valasszon, hogy az inverterben ne
keletkezzen tulfesziiltség a motor generatoros
mukodése miatt, és hogy a generalt aram ne
haladja meg a 4-18 paraméter Aramkorldt
segitségével beallitott aramkorlatot. A 0,00
érték 0,01 s-nak felel meg fordulatszam
tizemmaodban. Lasd a felfutasi rampaidét
(3-61 paraméter 3. felfutdsi rampaidd).
par..3-62 = —[—]—t""" EZ}X In/s,[nlémin]
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3-65 3.szin.rampa.arany gyors.kezdet

3-70 4. rampa tipusa

rdmpaidd) milyen hanyadaban novekszik.
Minél nagyobb a szézalékérték, annal
nagyobb a gyorsulasvaltozas-kompenzacio,
tehat anndl kisebbek a nyomatéklokések az
alkalmazasban.

3-66 3.szin.rampa.arany gyors.vég

Tartomany: Funkci6:
50 %*| [1- Adja meg, hogy a gyorsitdnyomaték a teljes
99 %] felfutasi rampaidé (3-61 paraméter 3. felfutdsi

rdmpaidd) milyen hanyadaban csokken. Minél
nagyobb a szazalékérték, annal nagyobb a
gyorsulasvaltozas-kompenzacid, tehat annal

Tartomany: Funkci6: Opcié: Funkci6:
50 %*| [1- Adja meg, hogy a gyorsitdnyomaték a teljes [11 [S-ram.dll.gyors.vélt. | Gyorsitas a lehetd legkisebb rantassal.
99 %] felfutasi rampaidé (3-61 paraméter 3. felfutdsi

[2] | S-rémpa alland6 id6 | A 3-71 paraméter 4. felfutdsi rampaidé
és a 3-72 paraméter 4. fékezési
rdmpaidé értékén alapuld S-rampa.

ERTESITES

Ha [1] S-rdm.dll.gyors.vdlt. beéllitas mellett rampazas
kézben médosul a referencia, akkor a rdntasmentes
mozgas érdekében meghosszabbodhat a rampaidd, ami
hosszabb indulasi vagy leéllasi id6t eredményezhet.

Az S-rampa aranyok vagy a kapcsolasi iniciatorok tovabbi
bedllitasara lehet sziikség.

3-71 4. felfutasi rampaid6

kisebbek a nyomatéklokések az alkalma- Tartomany: Funkcio:
z&sban. Size [0.01 | Adja meg a felfutdsi rdmpaid6t, azaz a motor
related* |- 3600 | felgyorsuldsédnak idejét O 1/perc értékrdl ns
3.szin.rampa.arany lass.kezdet sl névleges motorfordulatszdmra. Olyan felfutasi
Tartomany: Funkcié: rdmpaidét valasszon, hogy rdmpazas kdzben
: R 5 : a kimeneti aram ne haladja meg a
50 %*| [1- Adja meg, hogy a fékezési nyomaték a teljes o ) o
L . " ) o 4-18 paraméter Aramkorldt segitségével
99 %] fékezési rampaid6 (3-62 paraméter 3. fékezési X ; i L
. o . ) . . meghatdrozott dramkorlatot. A 0,00 érték
rdmpaiddé) milyen hanyadaban noévekszik. ’
L L ) 0,01 s-nak felel meg fordulatszam
Minél nagyobb a szézalékérték, annal . ) i L L
.. ) L tizemmadban. Lasd a fékezési rampaidét
nagyobb a gyorsulasvéltozas-kompenzacio, (372 S d6)
-72 paraméter 4. fékezési rampaido).
tehat anndl kisebbek a nyomatéklokések az . &
. ke
alkalmazasban. par.. 371 = W
3-68 3.szin.rampa.arany lass.vég 3-72 4. fékezési rampaid6
Tartomany: Funkcié: Tartomany: Funkcié:
50 9%*| [1- Adja meg, hogy a fékezési nyomaték a teljes Size [0.01 [Adja meg a fékezési rampaidét, azaz a motor
99 %] fékezési rampaidé (3-62 paraméter 3. fékezési related* |-3600 (| lassitasi idejét ns névleges motorfordulat-
rdmpaid6) milyen hanyadaban csokken. Minél s] szamrdl 0 1/perc értékre. Olyan fékezési
nagyobb a szézalékérték, annél nagyobb a rampaidét valasszon, hogy az inverterben ne
gyorsulasvéltozas-kompenzacio, tehat annal keletkezzen tulfesziiltség a motor generatoros
kisebbek a nyomatéklokések az alkalma- mUkodése miatt, és hogy a generdlt daram ne
zasban. haladja meg a 4-18 paraméter Aramkorldt
segitségével bedllitott dramkorlatot. A 0,00
. érték 0,01 s-nak felel meg fordulatszam
7% !
34.7 3-7% 4. rampa lizemmodban. Lasd a felfutasi rampaidét
(3-71 paraméter 4. felfutdsi rampaidd).
A rdmpaparaméterek konfiguralasahoz lasd a 3-4* 1. rdmpa
< Elass. [5] X ng [1/min]
paramétercsoportot. par.3-72 = == T ]
3-70 4. rampa tipusa 3-75 4.szin.rampa.arany gyors.kezdet
Opcid: Funkcié: Tartomany: Funkcié:
Valassza ki a kivant rampatipust a 50 %+*| [1- Adja meg, hogy a gyorsitonyomaték a teljes
gyorsitassal/lassitassal kapcsolatos 99 %] felfutasi rampaidé (3-71 paraméter 4. felfutdsi
kbvetelményektél figgden. A linedris rdmpaidd) milyen hanyadaban névekszik.
rampa allandé gyorsitast jelent. Az S- Minél nagyobb a szazalékérték, annal
rampa nemlinearis gyorsulast biztosit, nagyobb a gyorsulasvaltozas-kompenzacio,
kompenzélva a Iokéseket az alkalma- tehat annal kisebbek a nyomatéklokések az
zasban. alkalmazasban.

[0] * | Linearis
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3-76 4.szin.rampa.arany gyors.vég

Tartomany: Funkci6:
50 %*| [1- Adja meg, hogy a gyorsitdnyomaték a teljes
99 %] felfutasi rampaidé (3-71 paraméter 4. felfutdsi

rdmpaidd) milyen hanyadaban csokken. Minél
nagyobb a szazalékérték, annal nagyobb a
gyorsulasvaltozas-kompenzacid, tehat annal
kisebbek a nyomatéklokések az alkalma-
zasban.

3-77 4.szin.rampa.arany lass.kezdet

Tartomany: Funkcié:
50 %*| [1- Adja meg, hogy a fékezési nyomaték a teljes
99 %] fékezési rampaidd (3-72 paraméter 4. fékezési

rdmpaidd) milyen hanyadaban novekszik.
Minél nagyobb a szézalékérték, annal
nagyobb a gyorsulasvéltozas-kompenzacio,
tehat annal kisebbek a nyomatéklokések az
alkalmazasban.

3-78 4.szin.rampa.arany lass.vég

Tartomany: Funkcio:

50 %*| [1- Adja meg, hogy a fékezési nyomaték a teljes
99 %] fékezési rampaidd (3-72 paraméter 4. fékezési
rdmpaidd) milyen hanyadaban csokken. Minél
nagyobb a szézalékérték, annél nagyobb a
gyorsulasvaltozas-kompenzacid, tehat annal
kisebbek a nyomatéklokések az alkalma-
zasban.

3.4.8 3-8* Egyéb rampak

3-80 Jogrampaidé

Tartomany: Funkcio:

Size [0.01 | A jogrampaidd, azaz a 0 1/perc és az ns
related* |- 3600 | névleges motorfrekvencia kozotti gyorsitas/

s] lassitds idejének megadasa. A bedllitott jogram-
paid6hoz sziikséges eredé kimeneti aram nem
haladhatja meg az dramkorlatot

(4-18 paraméter Aramkorldt). A jogrampaidé a
jogjelnek a kezel6egységrdl, a kivalasztott
digitalis bemenetrél vagy a soros kommuni-
kacios porton keresztil torténd aktivalasaval
indul. A kuszas allapot letiltdsa esetén a normal
rampaiddék érvényesek.

RPM ‘9
o
~
o
<
o
[=3
pal
P4-13RPM |
high limit
P 1-25
Motor speed | |
P319 | \ | o
Jog speed | |
P4MRPM = — - — — — — — =\ — -
low limit
|t jog | | tjog | Time
Ip3-80 | IP3-80 |
‘Ramp up | ‘Ramp down |
(acc) ‘ (dec) ‘
1 1

Abra 3.29 Jogrampaidé

t.. [s]1 x n,[1/min]
_g0 = Jog s
par..3-80 = A jog ford. (par.. 3 - 19) [1/min]

3-81 Vészleallasi rampaidé

Tartomany: Funkcio:

Size [0.01 | Adja meg a vészledllasi fékezési rampaidét,
related* |- 3600 | azaz a motor lassitasi idejét a szinkron

s] motorfordulatszamrél 0 1/percre. Biztositsa,
hogy az inverterben ne keletkezzen
tulfeszultség az adott fékezési rampaidd
eléréséhez sziikséges motor generatoros
mukodése miatt. Arrél is gondoskodjon, hogy
az adott fékezési rampaidd eléréséhez
sziikséges generalt aram ne haladja meg az
aramkorlatot (4-18 paraméter Aramkorldt). A
vészledllas a kivalasztott digitalis bemenetre
vagy a soros kommunikacids portra adott jellel
aktivalhato.

RPM

130BA069.10

P 4-13 RPM
high limit

Reference —: - = — —
P1-25 !

Motor speed

P 4-11 RPM
low limit

Time
P3-81 |

Qramp

Qstop ‘

Abra 3.30 Vészleallasi rampaidé
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3-82 Vészleallasi rampatipus

Opcio: Funkcié:

Valassza ki a kivant rampatipust a
gyorsitassal/lassitassal kapcsolatos
kovetelményektdl fliggden. A linearis
rampa éllandé gyorsitast jelent. Az S-
rampa nemlineéris gyorsulast biztosit,
kompenzalva a lokéseket az alkalma-
zasban.

[0] * | Linearis

[1] [S-ram.éll.gyors.valt.

[2] | S-rémpa éllandé id6

3-83 Vészledllasi S-rampa arany lass. kezdet

Tartomany: Funkci6:

50 %*

[1-99 %] | Adja meg, hogy a fékezési nyomaték a teljes
fékezési rampaid6 (3-42 paraméter 1. fékezési
rdmpaidd) milyen hanyadaban névekszik.
Minél nagyobb a szézalékérték, annal
nagyobb a gyorsulasvaltozés-kompenzacio,
tehdt annal kisebbek a nyomatéklokések az
alkalmazasban.

3-84 Vészledllasi S-rampa arany lass. vég

Tartomany: Funkci6:

50 %*

[1-99 %] | Adja meg, hogy a fékezési nyomaték a teljes
fékezési rampaid6 (paraméter 3-42 1. fékezési
rdmpaidd) milyen hanyadaban csokken.
Minél nagyobb a szazalékérték, annal
nagyobb a gyorsulasvaltozés-kompenzacio,
tehdt anndl kisebbek a nyomatéklokések az
alkalmazasban.

3-89 Ramp Lowpass Filter Time

Ezzel a paraméterrel éllithatd be a fordulatszam valtozasanak

egyenletessége.

Tartomany: Funkcio:

1 ms*

| [1 - 200 ms] |

3.4.9 3-9* Digitalis pot.méter

A digitalis potenciométer segitségével a digitalis
bemenetek bedllitdsdt moédositva névelheti vagy
csokkentheti az aktudlis referenciat a noévelés, csokkentés
vagy torlés funkciokkal. A funkcié aktivalasahoz legalabb 1
digitdlis bemeneten névelést vagy csokkentést kell
bedllitani.

Speed =
o]
wn
<
[aa)

/ R
\ \ | -
I L
‘ P 3-95 | |
| | | Time (s)
T
Inc Q\ | I
Abra 3.31 Aktudlis referencia névelése
Speed =
(o))
n
<C
[aa)
o
| AN 2

! P 3-95
4‘ \
i {
| Time (s)
Dec !

Inc 4'_L|‘ \—

Abra 3.32 Aktualis referencia novelése/csokkentése

3-90 Lépéskoz

Tartomany: Funkcio:
0.10 %* | [0.01 - A novelés/csokkentés novekményének
200 %] megadasa az ns szinkron motorfordu-

latszam szazalékaként. Novelés/csokkentés
aktivalasa esetén az eredd referencia az itt
megadott |épésekben névekszik, illetve
csokken.

Tartomany:  Funkcié:

1s%| [O- A rdmpaidd, vagyis a digitélis potenciométer

3600 s] adott funkcidja (novelés, csokkentés vagy torlés)

0 és 100% kozotti referenciamédositasa idejének
megadasa.

Ha a novelés/csokkentés a 3-95 paraméter Rdmpa
késl. segitségével megadott rampakésleltetési
idénél hosszabban aktiv, az aktualis referencia
novelése/csokkentése a rdmpaidé alapjan
torténik. A rdmpaidé a 3-90 paraméter Lépéskz
segitségével megadott Iépésekben torténd
referenciamédositashoz hasznalt id6.

3-92 Teljesitmény-visszaallitas

Opcié:  Funkcio:

[0] * [Ki | Bekapcsolaskor a digitalis potenciométer-referencia
0%-ra all.

[11 |Be [ Bekapcsolaskor a digitalis potenciométer-referencia
felveszi legutdbbi értékét.
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3-93 Maximalis korlat

Tartomany: Funkcié:
100 %* | [-200 - Az ered6 referencia maximalis
200 %] megengedett értékének bedllitasa.

Akkor ajanlott, ha az ered6 referencia
finom beszabalyozasahoz digitalis
potenciométert hasznalnak.

3-94 Minimalis korlat

Tartomany: Funkci6:
-100 %* | [-200 - Az ered6 referencia minimalis
200 %] megengedett értékének bedllitasa.

Akkor ajanlott, ha az ered6 referencia
finom beszabalyozésahoz digitalis
potenciométert hasznalnak.

3-95 Rampa késl.

Tartomany: Funkcio:
Size [0- | A digitalis potenciométer funkcié aktivalasa
related* 0] utan szikséges késleltetés megadasa, mig a

frekvenciavalté elinditja a referencia
rampazasat. 0 ms késleltetés esetén a
novelés/csokkentés aktivalasakor
megkezdédik a rdmpazas. Lasd még:
3-91 paraméter Rdmpaidé.
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3.5 Paraméterek: 4-** Korlatok/figyelm.
3.5.1 4-1* Motorhatarértékek

Bedllithaté a motor nyomaték-, dram- és fordulatszam-
korlatja és a frekvenciavalté reakcidja ezek tullépése
esetén.

A korlat miatt tizenet jelenhet meg a kijelzén. Figyel-
meztetés esetén mindig megjelenik lizenet a kijelz6n vagy
a terepi buszon. A figyel6funkcidk figyelmeztetést vagy
leoldast kezdeményezhetnek, mely utébbi utédn a frekvenci-
avalté ledll, és vészjelzd lizenetet ad.

4-10 Motorfordulatszam iranya
Opcio: Funkcié:
ERTESITES]
A motor mikodése kdzben ez a
paraméter nem maddosithato.

A motortengely kivant forgasiranyanak
megaddsa. Ez a paraméter megakaddlyozza a
nemkivanatos forgasiranyvaltast. Ha a
paraméter 1-00 Konfigurdcié médja beéllitasa [3]
Folyamat, akkor a 4-10 paraméter Motorfordu-
latszam irdnya felveszi az alapértelmezett [0]
Oramutatd szerint értéket. A

4-10 paraméter Motorfordulatszdm irdnya
beallitasa nem korlatozza a

4-13 paraméter Motor f.szam felsé korldt [1/min]
beallitasi lehetdségeit.

[0] [ Oramutatd | A referencia beallitdsa az Gramutato szerinti

szerint forgasiranyra. Az iranyvéltas bemenetnek
(alapértelmezés: 19-es csatlakozd) nyitva kell

lennie.

[11| Oramut.val | A referencia beéllitdsa az 6ramutatéval

szemben ellentétes forgasiranyra. Az iranyvaltas
bemenetnek (alapértelmezés: 19-es csatlakozo)
zarva kell lennie. Ha nyitott irdnyvdltds bemenet
mellett meg kell valtoztatni a motor forgasi-
ranyat, ez a 1-06 paraméter Orajdrds irdnya
segitségével lehetséges.
[2] | Mindkét A motor mindkét iranyba foroghat.
iranyban
4-11 Motor f.szam alsoé korlat [1/min]
Tartomany: Funkcio:
Size [0 - par. | A motor fordulatszamanak alsé korlatja.
related* 4-13 RPM] [ A motorfordulatszam alsé korlatja

beallithaté ugy, hogy megfeleljen a
gyarté altal javasolt minimalis motorfor-
dulatszdmnak. A motorfordulatszam alsé
korlatja nem lehet nagyobb a

4-13 paraméter Motor f.szdm felsé korldt
[1/min] értékénél.

4-12 Motor f.szam alsé korlat [Hz]

Tartomany: Funkcio:
Size [0 - par. | A motor fordulatszdmanak alsé korlatja.
related* 4-14 Hz] | A motorfordulatszadm alsé korlatja

beallithaté ugy, hogy megfeleljen a
motortengely minimalis kimeneti
frekvencijanak. A motorfordulatszam
also6 korldtja nem lehet nagyobb a
4-14 paraméter Motor f.szdm felsé korldt
[Hz] értékénél.

4-13 Motor f.szam felsé korlat [1/min]

Tartomany: Funkcié:
Size [ par. 4-11 | A motor fordulatszamanak felsé korlatja.
related* - 60000 A motorfordulatszam felsé korlatja

RPM] beallithaté ugy, hogy megfeleljen a

gyarté altal megadott maximalis
névleges motorfordulatszamnak. A
motorfordulatszam felsé korlatjanak
nagyobbnak kell lennie a

4-11 paraméter Motor f.szdm alsé korldt
[1/min] értékénél.

4-14 Motor f.szam felsé korlat [Hz]

Tartomany: Funkcio:
Size [ par. A motorfordulatszam felsé korlatjanak
related* | 4-12 - megadasa Hz-ben. A 4-14 Paraméter Motor
par. f.szdm felsé korldt [Hz] beéllithaté ugy, hogy
4-19 Hz] [ megfeleljen a gyarté altal javasolt maximalis
motorfordulatszamnak. A motorfordulatszam
felsé korlatjanak nagyobbnak kell lennie a
parameéter 4-12 Motor f.szam alsé korldt [Hz]
értékénél. A kimeneti frekvencia nem lehet
nagyobb a kapcsolasi frekvencia
(paraméter 14-01 Kapcsoldsi frekvencia) 10%-
anal.
Tartomany: Funkcio:

Size related* | [0 - 1000.0 %] | Ezzel a funkciéval a mechanikus
rendszer védelme érdekében

korldtozhaté a tengely nyomatéka.

ERTESITES

Ha az paraméter 1-00 Konfigurdcié mddja [0] Sebesség
nyilt hurok beallitasa mellett médositja a

4-16 paraméter Motor lizemmod nyomatékkorldtja
beallitasat, akkor az 1-66 paraméter Min. dram kis
ford.szamndl értéke automatikusan médosul.
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ERTESITE.

A nyomatékkorlat az aktualis, sz(irés nélkiili nyomatékra
reagal, a nyomatéktiiskéket is beleértbe. Ez nem azonos
az LCP-n vagy a terepi buszon lathaté nyomatékkal, az
ugyanis sz(rt érték.

4-17 Generator izemmadd nyomatékkorlatja

Tartomany: Funkcié:
100 %*

[0 - 1000.0 %] | Ezzel a funkciéval a mechanikus
rendszer védelme érdekében
korlatozhat6 a tengely nyomatéka.

4-18 Aramkorlat

Tartomany: Funkcié:
related* 110000 | ya 57 7-90 paraméter Motor hévédelme
g beallitasa [20] ATEX ETR, akkor allitson

be 150%-0s aramkorlatot
(4-18 paraméter Aramkorldt).

Ez a valddi dramkorlatozé funkcié a szinkréon
fordulatszam feletti tartomanyban folytatodik.
A mez6gyengités miatt azonban az dramkor-
latnal ennek megfeleléen esik a
motornyomaték, ha a feszlltség névekedése
a szinkronizalt motorfordulatszam felett all

4-19 Max. kimeneti frekvencia

‘ 3
D
©

4-20 Nyom.korlat-tényezé forras

Opcio: Funkcié:

100%-o0s (vagy inverz) skaldzasahoz. A 0 és
a 100%-nak megfeleld jelszintek az analég
bemenet skalazasaban adhatok meg,
példaul a 6-1* 1-es analég bem. paraméter-
csoportban. Ez a paraméter csak akkor
aktiv, ha az paraméter 1-00 Konfigurdcid
madja bedllitdsa Sebesség nyilt hurok vagy
Sebesség zdrt hurok.

[0] * [ Nincs funkcid
[2] |53-as analég
be

[4] |53-as anal. be,
inv.

[6] |54-es analog

be

[8] | 54-es anal. be,
inv.

[10] | X30-11 analdg
be

[12] | X30-11 anal.
be, inv.

[14] | X30-12 analdg
be

[16] | X30-12 anal.
be, inv.

4-21 Seb.korlat-tényezé forras

Opcio: Funkcié:
Tartomany: Funkcio: Analég bemenet kivélasztasa a
Size 0= W 4-19 paraméter Max. kimeneti frekvencia
related* 590 A otor miikédése kézben ez a beéllitdsainak 0-100%-os (vagy forditott)
Hz] paraméter nem médosithato. skalazasahoz. A 0 és a 100%-nak
megfeleld jelszintek az analég bemenet
ERTESITE skalazasaban adhatok meg, példaul a 6-7*
A o R . 1-es analég bem. paramétercsoportban. Ez
maximalis Kimeneti frekvencia nem 4 i’
a paraméter csak akkor aktiv, ha az
lehet nagyobb az inverter kapcsolasi paraméter 1-00 Konfigurdcié médja
:re,':"enc'a)la (()1/4'07 I:“’ i e bedllitasa 4] Nyomaték, nyilt h.
rekvencia) 10%-anal.
[0] * | Nincs funkcid
A kimeneti frekvencia végsé korlatja az 2] | 53-as analog be
alkalmazasok biztonsaganak javitasa o ?3—as anal. be,
érdekében, ha meg kell elézni a tulgyorsulast. nv.
Ez a korlat minden konfiguraciéban végsének [6] |54-es analdg be
szamat (fiiggetlenil az (8] [ 54-es anal. be,
paraméter 1-00 Konfigurdcié médja beélli- nv.
tasatol). [10] | X30-11 analég
be
4-20 Nyom.korlat-tényezé forras [12] [ X30-11 anal. be,
Opci6: Funkcié: nv.
14] [ X30-12 analé
Analég bemenet kivélasztasa a = . i
4-16 paraméter Motor lizemméd nyomaték- €
korldtja és a 4-17 paraméter Generdtor [16] ?(30_12 anal. be,
tizemméd nyomatékkorldtja beallitdsanak 0— nv.
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4-23 Brake Check Limit Factor Source 3.5.2 4-3* Motorford.sz.-mon.

Valassza ki a funkcié bemeneti forrasat a 2-15 paraméter Fékelle-

nérzés segitségével. Ha egyidejlleg tébb frekvenciavalté végez Ez a paramétercsoport a motor-visszacsatol6 készilékek,
fékellenérzést, az haldzati ellenallas fesziiltségeséshez vezet a ugymint enkoéderek, resolverek stb. felligyeletével és
halézaton vagy a DC-kérdn, és a fékellenérzés eredménye hamis kezelésével kapcsolatos paramétereket tartalmazza.
lehet. Minden egyes fékellenéllason kiilsé daramérzékelét kell 230 Motorvisszacs, Kimar. funkcio
hasznalni. Ha az alkalmazas 100%-os érvényességu fékellenérzést - .,

Opcio: Funkcio:

igényel, akkor csatlakoztassa az érzékel6t egy analdg

bemenethez. Ez a funkcid a visszacsatoldjel kovetkezetes-

Opcié: Funkcié: ségér:ek,’ a’zaz rendc::-lkezésre allaséanak

ellenérzésére szolgal.

[0] * DC-link voltage A frekvenciavalté a DC-kori Vélassza ki, hogy visszacsatolsi hiba
feszlltsegffigyelesevelivegzi észlelése esetén milyen miveletet hajtson
alfekellendrzést. A frekvenci- végre a frekvenciavalto. A kivélasztott
avalt dramot injektl a muvelet végrehajtasara akkor keril sor, ha
fékellendllasba, amely igy a visszacsatolGjel a
csokkentila DCkori 4-32 paraméter Motorvisszacs. kimar. idétull.
feszilltséget. értékének megfeleld ideig a

[ Analog Input 53 Kiils6 dramérzékeld fékfigye- 4-31 paraméter Motorvisszacs. ford.sz. hiba
léshez torténé hasznalatahoz altal meghatarozott értékben eltér a
valassza. kimeneti fordulatszamtol.

[2] Analog Input 54 Kiils6 aramérzékeld fékfigye- [0] [Tiltva
léshez torténd hasznalatahoz [1] | Figyelmeztetés
vélassza. [2] |Leoldas

[3] |Jog
(41| Kim. befogy
Tartomany: Funkci6: [5] | Max. ford.sz.
98 %*| [0 - A 2-15 paraméter Fékellendrzés altal a fékelle- [6] | Valtas nyilt
100 %] | nérzés végrehajtasakor hasznalt korlattényezé hurokra

megadasa. A frekvenciavalté a [7] | 1. setup val.
4-23 paraméter Brake Check Limit Factor Source [8] | 2. setup val.
beallitdisanak megfeleléen haszndlja a korlatté- [9] | 3. setup val.
nyez6t. [10] | 4. setup val.
[0] DC-kéri fesziiltség — a frekvenciavalt6 az [111 ] Stop és leoldas
EEPROM-adatokra vonatkoztatja a korlatot a
DC-KGr6N. A 4-31 paraméter Motorvisszacs. ford.sz. hiba értékének

tullépésekor azonnal aktivalédik a 90. figyelmeztetés:

a fékellenérzés sikertelen, ha a bemeneti aram Visszacs.-figy., fuggetlenil a 4-32 paraméter Motorvisszacs.
az analég bemeneten kisebb a maximalis kimar. idétull. beallitasatél. A 61. figyelmeztetés/vészjelzés:
Kévetési hiba a motorvisszacsatolas-kimaradasi funkcidohoz
kapcsolodik.

[1] 53-as analdg be vagy [2] 54-es analog be —

bemeneti dram és a korlattényez6 szorzatanal.

Példaul a kévetkezé konfiguracidban a fékelle-

nérzés sikertelen, ha a bemeneti dram kisebb 4-31 Motorvisszacs. ford.sz. hiba

mint 16 mA: Tartomany: Funkcio:
e Az 53-as anal6g bemenethez 4-20 mA 300 RPM* | [1 - 600 RPM]

Valassza ki a fordulatszdm maximalis
tartomanyu dramtavado csatlakozik. megengedett hib&jéat (kimeneti
. A 4-24 Paraméter Brake Check Limit fordulatszam kontra visszacsatoldjel).

Factor beallitasa 80%.
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Speed
[rpm]

A

Nactual

130BA221.10

|
|
|
|
|
:
‘«—— p4-32 ————»!

Time
[sec]

Abra 3.33 Motorvisszacs. ford.sz. hiba

4-32 Motorvisszacs. kimar. idétull.

Tartomany: Funkcié:
Size [0 - Beallithatja, hogy mennyi ideig léphetd tul a
related* 60 s] 4-31 paraméter Motorvisszacs. ford.sz. hiba

segitségével megadott fordulatszamhiba-
érték a 4-30 paraméter Motorvisszacs. kimar.
funkcié segitségével kivalasztott funkciod
végrehajtasa nélkl.

4-34 Funkcio kovetési hibanal

A 78. figyelmeztetés/vészjelzés: Kbvetési hiba a kdvetési hiba
funkcidhoz kapcsolddik.

4-35 Kovetési hiba

Tartomany: Funkcié:
10 RPM* | [1 - 600 A motorfordulatszdm és a rampakimenet
RPM] kozott a rdampazas idején kival

megengedett maximalis fordulatszamhiba
megadasa. Nyilt hurokban a motorfordu-
latszdm becsiilt érték, zart hurokban az
enkdderrel/resolverrdl érkezé vissza-
csatolas.

Tartomany: Funkcié:

1 s* [0 - 60 s] | A 4-35 paraméter Kovetési hiba értékénél
nagyobb hiba maximalis megengedett id6tar-
tamanak megadasa.

4-37 Kovetési hiba rampazas

Tartomany: Funkcio:
100 RPM* | [1 - 600 A motorfordulatszédm és a
RPM] rampakimenet kozott rAmpazaskor

megengedett maximalis fordulat-
szamhiba megadasa. Nyilt hurokban a
motorfordulatszam becsult érték, mig
zart hurokban az enkéder méri azt.

4-38 Kov. hiba rampazas idétullépése

Tartomany: Funkcio:

1 s* [0 - 60 s] | A 4-37 paraméter Kovetési hiba rampdzds
értékénél nagyobb hiba rampazaskor

Opcid: Funkci6: megengedett maximalis id6tartamanak
Ezzel a funkciéval felugyelhetd, hogy az megadasa.
alkalmazas az elvart fordulatszamprofilt koveti-e.
Zart hurokban 6sszehasonlitja a PID 4-39 Kovetési hiba rampa-idétillépés utan
fordulatszam-referenciajat a (sz(rt) enkdder- . ..
) Tartomany: Funkcié:
visszacsatoldssal. Nyilt hurokban a PID
szlipkompenzalt fordulatszsm-referencidjat 5 s* [0 - 60 s] | A rdmpazas utani id6tullépés megadasa aktiv
Osszehasonlitja a motorra kiildott frekvenciaval S el Tl e e el €
(paraméter 16-13 Frekvencia). 4-38 paraméter Kov. hiba rampdzds idétullépése
A reakcié akkor aktivalodik, ha a mért eltérés a mellett.
4-36 paraméter Kov. hiba idétullépése segitségével
megadott idén at meghaladja a
4-35 paraméter Kovetési hiba értékét.
Zart hurokban a kovetési hiba nem jelez
feltétlentl visszacsatolojellel kapcsolatos
problémat. A kovetési hiba a nyomatékkorlat
kovetkezménye is lehet tul nagy terhelésnél.
[0] | Tiltva
[1] [ Figyel-
meztetés
[2] | Leoldas
[3]] Leédll. utdn
leold.
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3.5.3 4-4* Fordulatszam-felligyelet 4-43 Motor Speed Monitor Function

Opcio: Funkcié:
Opcié: Funkci6: befagy.
ERTESITES B | Max.
A paraméter csak flux mikodési elv ford.sz.
esetén all rendelkezésre. [o] | valtés nyilt
hurokra
Kivélaszthatja, hogyan reagaljon a frekvenci- v 1., setup
avaltd, ha a motorfordulatszam-felligyelet val
funkcio tulgyorsulast vagy rossz forgasiranyt (8] 2', setup
észlel. val.
Aktiv motorfordulatszam-felligyelet mellett a ] 3’, setup
frekvenciavalté hibat észlel, ha a val,
4-45 paraméter Motor Speed Monitor Timeout [10] | 4. setup
segitségével beallitott ideig teljestilnek az val.
alabbi feltételek: [11] |i5top €s
. A tényeleges fordulatszam eltér a leoldas
referencia-fordulatszamtol [12] | Trip/ A frekvenciavélto futési lzemmaodban 7017.
(16-48 paraméter Speed Ref. After Ramp Warning vészjelzést: Fordulatszam-feligyelet stop vagy
[RPM]). szabadonfutas izemmaddban 101. figyelmez-

’ . . tetést: Fordulatszdm-feliigyelet ad. Ez a beallitas
. A fordulatszamok eltérése meghaladja . - . .
5 ) csak zart hurka izemelés esetén all rendel-

a 4-44 paraméter Motor Speed Monitor ,
o kezésre.

Max értékét.

) 5 X 5 5 5 [13] | Trip/Catch | Akkor vélassza, ha mozgd terhelést kell Gjrain-
Zart hurku fordulatszam-szabdlyozas esetén a L . L
i ) X o . ditani, példaul a mechanikus fékezés hibaja
tényleges fordulatszam az enkdderrél érkezd i L ) o
. i ) ) esetén. Ez a bedllitds csak zart hurok esetén all
visszacsatolds a 7-06 paraméter Sebesség PID 5
. o, o rendelkezésre.
aluldtereszté sziiré éltal megadott id6 alatt. . 5
i i i A frekvenciavalté futasi tzemmaédban 1707.
Nyilt hurokban a tényeleges fordulatszam a L . i
. ) vészjelzés: Speed monitor (Fordulatszam-
becsult motorfordulatszam. . L
felugyelet) kiséretében leold. Stop

ni:fm ﬁﬁﬁﬁﬁ N ; Uzemmddban a frekvenciavalté djrainditja a
P / N g mozgasban 1évé terhelést, és 101. figyelmez-

e Uy tetést: Fordulatszdm-feliigyelet ad.

ket N a . Mozgas kézbeni Gjrainditds izemmodban a

frekvenciavalté tartonyomatékkal tartja

ellenérzés alatt a zérus fordulatszamot esetle
Folyamatos 16-48 Paraméter Speed Ref. Urrakods fak tn (zart hurok). A 9
rosszul muikodo fék esetén (zart hurok). Az
vonal After Ramp [RPM] o o 5
= Uzemmodbdl valé kilépéshez Uj start jelet kell
Pontozott 4-44 Paraméter Motor Speed . . L i
. kuldeni a frekvenciavaltéra. Szabadonfutas vagy
vonal Monitor Max

Safe Torque Off esetén ugyancsak leall a
funkcié.

Abra 3.34 Fordulatszam-referencia és

maximalis megengedett fordulatszam- 4-44 Motor Speed Monitor Max
kiilonbség

Tartomany: Funkcié:

100 RPM* | [10 - 500 w

[0] * [ Tiltva LA Csak flux mikodési elv esetén all
[1] |Figyel- Korlaton kiviili fordulatszam esetén a frekvenci- rendelkezésre.
meztetés | avaltd aktivalja a 101. figyelmeztetést:
Fordulatszdm-feliigyelet. A tengely tényleges fordulatszama és a

[2] | Leoldas A frekvenciavaltd a 101. vészjelzés, 16-48 paraméter Speed Ref. After Ramp

Fordulatszdm-felligyelet kiséretében leold. R sl NI T TIE

megengedett kiilonbség megadasa.

[3] [Jog
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4-45 Motor Speed Monitor Timeout

Tartomany: Funkcié:

4-51 Figyelm.: magas aram

Tartomany:

Funkcio:

0.1s*| [0-60s] Hﬂm

Csak flux mikodési elv esetén all
rendelkezésre.

A 4-44 paraméter Motor Speed Monitor Max
értékeként bedllitott eltérés maximalis
megengedett idétartamanak megadasa. Amint
az eltérés nem haladja meg a

4-44 paraméter Motor Speed Monitor Max
értékét, a paraméter szamlaldja visszaall.

3.5.4 4-5* Allithat6 figyelm.

Ezekkel a paraméterekkel megadhaték az aram, a
fordulatszdm, a referencia és a visszacsatolojel allithatd
figyelmeztetési korlatai.

A figyelmeztetések az LCP-n jelennek meg, és beprogra-
mozhatok a kimenetekre, vagy terepi buszon keresztil,
bévitett allapotszd formajaban leolvashatdk.

o
Imotor <
O
o
<
[aa}
| | S
ILim | | ONREF | | il
et T T T T T TR T T
|HIGH___|__|____I__|__|_
(P 4-51) | | | | |
I b |
| =—f—=INRANGE | 14—
(I O |
ow | _ L I _ b
(P 4-50) | | | | |
I oy |
| Nmotor [RPM]
f f . f f
NMIN - NLow REF NHIGH  NMAX
(P4-11) (P4-52) (P4-53) (P4-13)

Abra 3.35 Allithaté figyelmeztetések

4-50 Alacs. aram

Tartomany: Funkcio:
0 A*| [0-par. |Adja meg az low értékét. Ha a motoraram
4-51 A] kisebb ennél a korlatnal, a kijelzén Alacs. dram

Uzenet jelenik meg. A jelkimenetek tgy
programozhatdk, hogy allapotjel jelenjen meg
a 27-es vagy 29-es csatlakozon (csak FC 302
esetén) és a 01-es vagy 02-es relékimeneten
(csak FC 302 esetén). Lasd Abra 3.35.

4-51 Figyelm.: magas aram

kijelz6n Magas dram Uzenet jelenik meg.
A jelkimenetek Ugy programozhatdk,
hogy éllapotjel jelenjen meg a 27-es vagy
29-es csatlakozén (csak FC 302 esetén) és
a 01-es vagy 02-es relékimeneten (csak
FC 302 esetén). Lasd Abra 3.35.

4-52 Figyelm.: alacsony ford.sz.

Tartomany: Funkcié:
0 RPM* [ [O - par. | Adja meg az niow értékét. Ha a motorfordu-
4-53 RPM] | latszdm nagyobb ennél a korlatnal, a

kijelz6n Al. ford.szam uzenet jelenik meg. A
jelkimenetek Ugy programozhaték, hogy
allapotjel jelenjen meg a 27-es vagy 29-es
csatlakozon (csak FC 302 esetén) és a 01-es
vagy 02-es relékimeneten (csak FC 302
esetén).

4-53 Figyelm.: magas ford.sz.

Tartomany: Funkci6:

Size [ par. 4-52 | Adja meg az nuicH értékét. Ha a

related* - 60000 motorfordulatszam nagyobb ennél az
RPM] értéknél, a kijelzén Mag. ford.szm Gzenet

jelenik meg. A jelkimenetek ugy progra-
mozhatdk, hogy allapotjel jelenjen meg
a 27-es vagy 29-es csatlakozon és a 01-
es vagy 02-es relékimeneten. Lasd

Abra 3.35.

Tartomany:

4-54 Figyelm.: alacsony ref.

Funkcio:

-999999.999*

[-999999.999 -
par. 4-55 ]

Az also referenciakorlat
megadasa. Ha az aktudlis
referencia kisebb ennél a
korlatnal, a kijelz6n megjelenik a
Ref. alacs. A jelkimenetek ugy
programozhatoék, hogy éllapotjel
jelenjen meg a 27-es vagy 29-es
csatlakozon (csak FC 302 esetén)
és a 01-es vagy 02-es reléki-
meneten (csak FC 302 esetén).

Tartomany:

4-55 Figyelm.: magas ref.

Funkcio:

999999.999*

[ par. 4-54 -
999999.999 |

A felsé referenciakorlat megadasa.
Ha az aktualis referencia nagyobb a
korlatnal, a kijelzén Ref. magas
Uizenet jelenik meg. A jelkimenetek
ugy programozhatoék, hogy
allapotjel jelenjen meg a 27-es

Tartomany: Funkcié: vagy 29-es csatlakozoén (csak FC
Size [ par. Adja meg az luicH értékét. Ha a 302 esetén) és a 01-es vagy 02-es
related* | 4-50 - par. [ motoraram nagyobb ennél a korlatnal, a
16-37 A]
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4-55 Figyelm.: magas ref. 4-58 Funkcié motorfazis kieséskor

Tartomany: Funkcié: Opcié: Funkci6:
relékimeneten (csak FC 302 3ph Ez a beallitas az [1] Leoldds 100 ms csokkentett
esetén). detec. valtozata.

1 fazis kiesését az [1] Leoldds 100 ms beallitas
4-56 Figyelm.: alacs. visszacs. kezeli. A 3 fazisra vonatkozo észlelés az [1] Leoldds

Tartomany: Funkcio: 100 ms beallitdshoz képest csokkentett.

A 3 fazisra vonatkozo észlelés csak inditaskor és

Size [-999999.999 - A visszacsatolojel alsé korlatjanak i 5 o
related* | par. 4-57 megadasa. Ha a visszacsatolojel alacsony fordulatszam-tartomanyban mikodik,
ReferenceFeed- kisebb ennél a korlatnal. a ahol nagy az aram, kikiiszobolve a kis motordram
backUnit] kijelzén Al. visszacs. Uzenet melletti indokolatlan leoldasokat.
jelenik meg. A jelkimenetek ugy ERTESITES
programozhatok, hogy allapotjel Csak FC 302 esetén, zart hurkd fluxnal all

jelenjen meg a 27-es vagy 29-es rendelkezésre.

csatlakozon (csak FC 302 esetén)

és a 01-es vagy 02-es reléki- —— - - -
) [5] | Motor A frekvenciavalté automatikusan észleli a motor
meneten (csak FC 302 esetén). | L o | )
Check levélasztasat, és annak ujbdli csatlakoztatdsa utdn

automatikusan folytatja az tzemelést.

4-57 Figyelm:magas.visszacs.

Tartomany: Funkcio: ERTESITES)

Size [ par. 4-56 - A visszacsatolojel felsé korlatjanak Csak az FC 302 esetében érvényes.
related* [ 999999.999 megadasa. Ha a visszacs. nagyobb
ReferenceFeed- a korlatnal, M. visszacs. lizenet
backUnit] jelenik meg. A jelkimenetek ugy
programozhatok, hogy éllapotjel Opcié: Funkcio:

jelenjen meg a 27-es vagy 29-es W
csatlakozon (csak FC 302 esetén) I\ rner R Eee [ G &

25 & Wil wagy 02es FEnd paraméter nem maédosithato.

meneten (csak FC 302 esetén).

4-58 Funkcié motorfazis kieséskor ERTESITE.

Csak az FC 302 esetében érvényes.

Opcio: Funkcié:

ERTESITES]

A motor miikodése kozben ez a paraméter
nem modosithaté.

Ez a paraméter a hianyzé motorfazis
észlelésére szolgadl all6 motor mellett. Ha
allaskor a fordulatszam hidnyzé motorfazist
észlel, akkor megjelenik a 30. vészjelzés: U fdzis

A hianyz6 motorfazis funkcio6 észleli, hogy a kiesett, 31. vészjelzés: V fdzis kiesett vagy 32.
motor forgasa kdzben nem hianyzik-e egy vészjelzés: W fazis kiesett. Ezt a funkciot a
motorfazis. Hianyzé motorfazis esetén megjelenik mechanikus fék lekapcsolasa elétt hasznalja. A
a 30, 31. vagy 32. vészjelzés. A motor sériilésének motor sériilésének megel6zése érdekében
megelézése érdekében engedélyezze ezt a engedélyezze ezt a funkciot.

funkciét. Lasd még: 3.5.5. fejezet A 4-58-as és a 4-59-es
Lasd még: 3.5.5. fejezet A 4-58-as és a 4-59-es paraméter egyiittes haszndlata.

paraméter egylittes haszndlata.

[0] |Kik I 1
[0] | Tiltva A frekvenciavélté nem jelzi a hianyzé6 motorfazist. * HapeoTs AVIGYAZAT!

Nem javasolt, mert fennall a motor sériilésének MOTORKAROSODAS VESZELYE
veszélye. A bedllitas hasznéalata a motor karoso-
dasahoz vezethet.

[1] | Leoldas Rovid észlelési id6 és gyors vészjelzés hidnyzd

100 ms motorfazis esetén.
A frekvenciavalté nem jelzi a hidnyzo

(2] | Leoldas motorfazist.
1000 ms

31 [ Trip Specialis beallitas darus alkalmazasok esetén kis [1] | Bekapcsolva | A frekvenciavalté minden inditas el6tt ellenérzi
100ms teher leeresztéséhez, a hidanyzé motorfazisra 2 2 TIDE I ElEnSint o EllEng 255 SO

vonatkozd hamis észlelések elkeriilése érdekében. az ASM motorok all6 allapotban maradnak. PM
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4-59 Motor Check At Start

Opcio: Funkci6:

és SynRM motorok esetében az ellenérzés a
pozicidészlelés része.

Ha a 4-59 paraméter Motor Check At Start beéllitasa [1]
Bekapcsolva, akkor a 4-58 paraméter Funkcié motorfdzis
kieséskor esetében ne valassza ki a kdvetkezd bedllitasokat:

. [0] Tiltva
. [5] Motor Check (Motorellen).

3.5.5 4-6* Kerulo frekv.

Egyes rendszereknél el kell keriilni bizonyos kimeneti
frekvenciakat vagy fordulatszamokat, melyeken rezonancia
Iép fel. Legfeljebb 4 elkerlilendé frekvencia- vagy
fordulatszam-tartomany adhaté meg.

4-60 Kerul6 ford.szam ki [1/min]

Tomb [4]

Tartomany: Funkcié:

Size related* | [0 - par. 4-13 | Egyes rendszereknél el kell kerdlni

RPM] bizonyos kimeneti fordulat-

szamokat, melyeken rezonancia
1ép fel. Adja meg a kertilendd
motorfordulatszamok alsé
hatarértékét.

4-61 Min. keriil. ford.sz. [Hz]

Tomb [4]

Tartomany: Funkcié:

Size related*| [0 - par. Egyes rendszereknél el kell keriilni

4-14 HzZ] bizonyos kimeneti frekvenciakat
vagy fordulatszdmokat, melyeken
rezonancia lép fel. Adja meg a
kerlilendé motorfordulatszamok

als6 hatarértékét.

4-62 Kerul6 ford.szam be [1/min]

Tomb [4]

Tartomany: Funkcio:

Size related* | [0 - par. 4-13 [ Egyes rendszereknél el kell kertlni
RPM] bizonyos kimeneti fordulat-

szamokat, melyeken rezonancia
lép fel. Adja meg a kertilendd
fordulatszamok felsé hatarértékét.

4-63 Max. keriil. ford.sz. [Hz]

Tomb [4]

Tartomany:

Funkcio:

Size related*

[0 - par. 4-14
Hz]

Egyes rendszereknél el kell kerdlni
bizonyos kimeneti fordulat-
szamokat, melyeken rezonancia Iép
fel. Adja meg a keriilend6 fordulat-
szamok fels6 hatarértékét.

3.5.6 4-7* Position Monitor (Poziciofigyeld)

4-70 Position Error Function (Funkcié pozicidhibanal)

Opcio:

Funkcio:

ERTESITES
Ez a paraméter csak 48.XX szoftver-
verzié esetén all rendelkezésre.

Ez a funkcié akkor aktivalodik, ha a
pozicidhiba meghaladja a maximalis
megengedett értéket. A pozicidhiba az
aktualis pozicié és az utasitott pozicié kdzotti
eltérés. A pozicidhiba a pozicié-Pl-szabalyozd
bemenete.

[0] * | Tiltva

A frekvenciavélté nem figyeli a pozicidhibat.

[11 | Figyel-
meztetés

A maximalis megengedett pozicié tullépése
esetén a frekvenciavaltd figyelmeztetést ad. A
frekvenciavalté tovabb lzemel.

[2] | Leoldas

A maximalis megengedett pozicié tullépése
esetén a frekvenciavalté leold.

4-71 Maximum Position Error

Tartomany: Funkcio:

1000 Custom- [-2000000000 w

ReadoutUnit2* |- 2000000000 | g, o paraméter csak 48.XX
Clistombecas szoftververzié esetén all
doutUnit2]

rendelkezésre.

Adja meg a maximalis
megengedett poziciokovetési
hibat a 17-7* Position Scaling
(Pozicidskalazas) paramétercso-
portban megadott
poziciéegységekben. Az érték
4-72 paraméter Position Error
Timeout bedllitdsanak
megfelelé ideig torténd
tullépése esetén aktivalodik a
paraméter 4-70 Position Error
Function pozicidhiba funkcidja.

MG33MM47
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4-72 Position Error Timeout 4-73 Position Limit Function

Tartomany: Funkcié: Opcié: Funkcio:
0.100 s*| [0.000 - W [7] |Speed Ha a beallitott cél a pozicidkorlatokon kiviil van,
60.000 s] Stop a frekvenciavalté a rampa szerint lefékez, és a

Ez a paraméter csak 48.XX szoftver-

verzidlesetantallirendalkezésre pozicidkorlatnal ledll. Ez a beallités valamennyi

tzemmaoédban mukaodik. Leallaskor a frekvenci-
avalté figyelmeztetést ad.

Ha a 4-71 paraméter Maximum Position Error

segitségével meghatarozott hiba az itt [8] | Speed Ha a bedllitott cél a pozicidkorlatokon kivil van,
beallitott idétartamnal hosszabban van Stop & a frekvenciavalté a rampa szerint lefékez, és a
jelen, akkor a frekvenciavalté aktivélja a Trip poziciokorlatnal ledll. Ez a beallitds valamennyi
paraméter 4-70 Position Error Function uzemmodban mukodik. Leallaskor a frekvenci-
segitségével kivélasztott funkciot. avalto leold.

4-73 Position Limit Function

Opcio: Funkcid:

ERTESITES
Ez a paraméter csak 48.XX szoftververzio
esetén all rendelkezésre.

Ez a funkcié akkor aktivalédik, ha a pozicié kivil
esik a 3-06 paraméter Minimum Position és a
3-07 paraméter Maximum Position altal meghata-
rozott korlatokon.

[0] | Disabled A frekvenciavalté nem figyeli a pozicidkor-
latokat.

[1] | Warning Ha a pozicié a korlatokon kivil kertil, a frekven-
ciavalto figyelmeztetést ad.

[2] |Warning & [ Ha a bedllitott cél a poziciokorlatokon kivil
Trip kerl, a frekvenciavalto figyelmeztetést ad. A
frekvenciavalté megkezdi a pozicionalast, és a
pozicidkorlat elérésekor leold.

[3] | Abs. Pos. A frekvenciavalté csak abszolut pozicionalasi
8 Mode Stop | médban figyeli a pozicidkorlatokat. Ha a
beallitott cél a pozicidkorlatokon kivil kerdl, a
frekvenciavalté figyelmeztetést ad, és ledll.

[4] | Abs. Pos. | A frekvenciavalté csak abszolut pozicionalasi
Md. Stop madban figyeli a pozicidkorlatokat. Ha a

& Trip bedllitott cél a pozicidkorlatokon kiviil keril, a
frekvenciavalté a pozicidkorlatnal ledll és leold.

[5] | Position Ha a bedllitott cél a pozicidkorlatokon kivul van,
Stop a frekvenciavalté a pozicidkorlatot hasznalja
célként. Ez a beallitds valamennyi lizemmédban
mukodik, a fordulatszam- és a nyomatékszaba-
lyozast is beleértve. Pozicidkorlatnal a
frekvenciavalté figyelmeztetést ad.

[6] | Position Ha a bedllitott cél a pozicidkorlatokon kivil van,
Stop & a frekvenciavalté a pozicidkorlatot haszndlja
Trip célként. Ez a bedllitas valamennyi izemmddban

mukodik, a fordulatszam- és a nyomatékszaba-
lyozast is beleértve. Pozicidkorlatnal a
frekvenciavalto leold.
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3.6 Paraméterek: 5-** Digitalis be/ki
3.6.1 5-0* Digitalis 1/0-G.mod

Paraméterek a bemenet és kimenet bedllitasara az NPN,
illetve a PNP segitségével.

5-00 Digitalis 1/0-lizemmaéd

1. csoport Hibatorlés, szabadonfutasu stop, hibatorlés és
szabadonfutds, vészledllas, DC-fék, leéllitas, [Off]
(Ki) gomb

2. csoport Start, impulzusstart, irdnyvaltas, start irdnyvaltassal,
kuszas és kimenetbefagyasztas

Opcié: Funkcié: Tablazat 3.14 Funkciécsoportok
»
W Digitalis bemenet Bedllitas | Csatlakozo
Modositas esetén ki-be kapcsolassal kell funkciéja
aktivalni a paramétert. Nincs funkcidja [0] osszes, 32-es, 33-as
csatlakozé
A digitalis bemenetek és a programozott digitalis Hibatorlés 0 Gsszes
kimenetek el6re beprogramozhaték PNP vagy NPN Szabadonfut, inverz 2] bsszes, 27-65
rendszerekben valé mdkodésre. csatlakozé
[0] * [ PNP | Pozitiv logikahoz valassza (¢). A PNP rendszerek Szab.fut.inv.+hibatorl. [3] Osszes
logikai nulla szintje 0 V. Vészleadllas, inverz [4] Osszes
[11 | NPN | Negativ logikdhoz vélassza (¢). Az NPN rendszerek DC-fék, inverz 5] Osszes
nulla szintje +24 V (a frekvenciavalton beliil érvényes). Stop, inverz (6] Gsszes
Start [8] Osszes, 18-as
Opci6: Funkcié: Impulzusstart [9] Osszes
N Irdnyvaltas [10] Osszes, 19-es
w csatlakozé
A motor miikodése kozben ez a paraméter Start iranyvaltassal 1] Sss20s
nem médosithatd. Start el6ére enged. [12] Osszes
Start hatra enged. [13] Osszes
[0] * | Bemenet | A 27-es csatlakozé digitalis bemenetként vald Jog 4] dsszes, 29-es
definialasa. csatlakozd
[1] |Kimenet | A 27-es csatlakozé digitélis kimenetként valé Belsé referencia be [15] Osszes
definialasa. Belsé ref., 0. bit [16] osszes
Belsé ref., 1. bit [17] 0Osszes
Opcio: Funkcio: Referencia befagy [19] Bsszes
w Kimenet befagy. [20] 0Osszes
Ez a paraméter csak az FC 302 késziiléken Gyorsitas [21] osszes
érhetd el. Lassitas [22] 0Osszes
Setup val., 0. bit [23] 0Osszes
[0] * | Bemenet | A 29-es csatlakozé digitélis bemenetként valé setup vl 1. bit Cal Osszes
definialésa. Pontos stop, inverz [26] 18, 19
Pontos start, stop [27] 18, 19
[11 | Kimenet | A 29-es csatlakozé digitdlis kimenetként vald Gyorsabb 128] Gsszes
chinielita Lassabb [29] Osszes
Counter input (Szamlalo- [30] 29, 33
3.6.2 5-1* Digitalis bemenetek bemenet)
Impulzusbemenet, [31] 29, 33
A digitalis bemenetek a frekvenciavélté kilonbdzé élvezérelt
funkcidinak kivalasztasara szolgalnak. Valamennyi digitalis Impulzusbemenet (32] 29,33
bemenet az itt ismertetett funkcidkra allithaté be: Rampa, 0. bit [34] Gsszes
Tabldzat 1.2. Réampa, 1. bit [35] Bsszes
Pontos impulzusstart [40] 18, 19
Az 1. csoport funkcidinak nagyobb a prioritdsa a 2. csoport Preciz imp.stop, inv. [41] 18,19
prioritasainal. Kiilsé retesz [51] -
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Digitalis bemenet Bedllitas | Csatlakozé Digitalis bemenet Bedllitas | Csatlakozé
funkcidja funkcidja
DigiPot novelése [55] 0Osszes Touch sensor inverse [118] 18, 32, 33
DigiPot csokkentése [56] Osszes (Erintésérzékeld, inverz)
DigiPot térlése [571 Bsszes Speed mode [119] -
DigiPot novelése [58] dsszes (Fordulatszam méd)
A szamlalo (fe) feor 29,33 Tablazat 3.15 Digitalis bemenet funkcidja
JA" szamlalé (le) [61] 29, 33
LA" szamlalo torlése [62] Osszes X X
S e2amiEe el 5 3533 A VLT® AujcomatlonDrlve FC 301/FC 302 standard
5 szamials (9 6] 59,33 csatlakozoi a kdvetkezék: 18, 19, 27, 29, 32 és 33. A VLT®

General Purpose I/0 (MCB 101) csatlakoz6i: X30/2, X30/3 és
,B” s2amlalé torlése [65] Osszes

X30/4.
Mech. fék visszacs. [7ol Osszes A 29-es csatlakoz6 csak az FC 302 berendezésen szolgal
Mech. fék visszacs. inv. [71] Osszes kimenetként.
PID-hiba, inverz [72] Osszes
PID-reset, | tag (73] osszes Azokat a funkciokat, amelyek csak egy digitalis
PID enged. [74] Osszes bemenethez rendelhetsk, a megfelelé paraméternél
MCO-specifikus [75] - ismertetjiik.
1. PTC-kartya [801] oOsszes
PROFidrive OFF2 o1 - Az egyes digitalis bemenetek a kévetkez6 funkciokra
(PROFldrive KI2) programozhatok be:
PROFIdrive OFF3 [92] -
(PROFidrive KI3) [0] [ Nincs A készulék nem veszi figyelembe a csatla-
Light load detection [94] Osszes et e el el
(Kisterhelés-észlelés) [1] | Hibatorlés A frekvenciavalté hibajanak torlése leoldas/
N.lairrs Loss (Halozat- [96] 32,33 vészjelzés utdn. Nem minden vészjelzés
kiesés) t5rolhets,
Mains loss inverse 97] 32,33 [2] | Szabadonfut.,, [(27-es digitalis bemenet, alapértelmezés):
(Halézatkiesés, inverz) inverz szabadonfutasu stop; inverz bemenet
S’tart edge triggered [98] N (nyito). A frekvenciavalté szabad modban
(Elvezérelt inditas) hagyja a motort. Logikai 0 = szabadon-
Safety option reset (Bizt. [100] - futésa stop.
opci6 hibatorl) [3] | Szab.fut.inv. Hibatorlés és szabadonfutasu stop; inverz
Enable master offset [108] - +hibatorl. bemenet (nyitd). A frekvenciavalté hagyja a
(Master eltolas eng.) motort szabadon futni, és hibatorlést végez.
Start virtual master [109] - Logikai 0 = szabadonfutasu stop és
(Virtudlis master inditasa) hibatérlés.
Start homing (110l Osszes [4] | Vészledllas, Inverz bemenet (nyit6). Stopot general a
(Alaphelyzet inditasa) inverz 3-81 paraméter Vészledlldsi rdmpaidé
Activate touch (Erintés 1l Osszes segitségével beallitott vészleallasi
aktivalasa) rampaidének megfeleléen. A motor
Relative position (Relativ (112] oOsszes lellasakor a tengely szabad lizemmédban
pozicio) van. Logikai 0 = vészledllas.
Enable reference [113] Gsszes [5] |DC-fék, inverz |Inverz bemenet a DC-fékhez (nyitd). A
(Referencia eng.) frekvenciavalté leéllitjia a motort, bizonyos
Sync. to Pos. Mode [114] Osszes id6re egyenaram ala helyezve azt. Lasd
(Szink. pozicié6 médba) 2-01 paraméter DC-fékdram -
Home sensor [115] 18, 32, 33 2-03 paraméter DC-fék bekapcs. ford.sz. [1/
(Alaphelyzet-érzékeld) min]. Ez a funkcié csak akkor miikodik, ha a
Home sensor inverse [116] 18, 32, 33 2-02 paraméter DC-fékezési id6 értéke nem O.
(Alaphelyzet-érzékeld, Logikai 0 = DC-fék.
inverz) [6] | Stop, inverz Inverz stop funkcié. Ha a kivalasztott
Touch sensor (Erintésér- [117] 18, 32, 33 csatlakozo logikai szintje 1-rél 0-ra valtozik,
zékeld) a berendezés stop funkciot general.
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A ledllitas végrehajtasa a kivalasztott
rampaidének megfeleléen torténik:
. 3-42 Paraméter 1. fékezési
rdmpaidé,
. 3-52 Paraméter 2. fékezési
radmpaidé,
. 3-62 Paraméter 3. fékezési rampaidé
és
. 3-72 Paraméter 4. fékezési
rdmpaidé.

ERTESITES

Ha a frekvenciavalté a nyomaték-
korlaton mikoédik, stop parancs
érkezésekor lehet, hogy nem all le
magatol. A frekvenciavalté leallasanak
biztositasara allitson egy digitalis
kimenetet [27] Nyom.korldt és stop
értékre. Csatlakoztassa ezt a
kimenetet egy szabadonfutasra
konfiguralt digitalis bemenethez.

[16]

Belsé ref,, 0.
bit

A Belsé ref,, 0, 1. és 2. bit a 8 belsé
referencia egyikének kivalasztaséra szolgal, a
Tdbldzat 3.16 szerint.

[17]

Belsé ref., 1.
bit

Lasd a [16] Belsé ref.,, 0. bit leirasat.

[18]

Belsé ref., 2.
bit

Lasd a [16] Belsé ref,, 0. bit leirasat.

Belsé ref. bitje

. belsd ref.

. belsd ref.

. belsd ref.

belsé ref.

. belso ref.

. belso ref.

belsd ref.

N|o|luls]lw|[n]=]o

. belsd ref.

== =]=]|O|OC|C|Oo|N

a|l=lo|lol=|=lco|lo| =
—=|o|=|Oo|=|O|—=|O|©o

Tablazat 3.16 Belsé referencia bitjei

Start

(18-as digitalis bemenet, alapértelmezés): A
start kivélasztasa a start/stop parancshoz.
Logikai 1 = start, logikai 0 = stop.

[9]

Impulzusstart

2 ms hosszisagu impulzus esetén a motor
elindul. A stop, inverz aktivalasa vagy
(digitélis bemenetre adott) hibatorlés
parancs esetén a motor leall.

[19]

Referencia
befagy.

Rogziti a referencia pillanatnyi értékét. Ez az
érték ezutan a [21] Gyorsitds és a [22] Lassitds
funkcié bekapcsolasanak kiindulépontja. Gyorsi-
tasnal és lassitasnal a fordulatszam-valtozas
mindig a 2-es rampa (3-51 paraméter 2. felfutdsi
rdmpaidé és 3-52 paraméter 2. fékezési rampaidd)
szerint torténik a 0 — 3-03 paraméter Maximdlis
referencia tartomanyban.

[10]

Irdnyvaltas

(A 19-es digitalis bemenet alapértelmezése.)
a motortengely forgasiranyanak megvaltoz-
tatdsa. Az irdnyvaltashoz logikai 1-et kell
kivalasztani. Az iranyvalté jel csak a
forgasiranyt valtja, a start funkciét nem
aktivalja. Vélassza a 4-10 paraméter Motorfor-
dulatszdm irdnya Mindkét iranyban
beallitasat. Zart hurkd folyamatvezérlésben
a funkcié nem aktiv.

[11]

Start iranyval-

Egyazon vezetéken adhaté a segitségével

tassal start/stop és iranyvaltasi parancs. Ezzel
egyidejlileg mas start parancs nem adhaté
ki.
[12] | Start el6re Lekapcsolja az éramutaté jarasaval
enged. ellentétes irdnyd mozgast, és lehet6vé teszi

az ellenkezé iranyut.

[20]

Kimenet
befagy.

Rogziti a motorfrekvencia pillanatnyi értékét
(Hz). Ez az érték ezutan a [21] Gyorsitds és a [22]
Lassitds funkcié bekapcsolasanak kiindulépontja.
Gyorsitasnal és lassitasnal a fordulatszam-
véltozds mindig a 2-es rdmpa (3-57 paraméter 2.
felfutdsi rampaidé és 3-52 paraméter 2. fékezési
rdmpaidd) szerint torténik a 0 —

1-23 paraméter Motorfrekvencia tartomanyban.

ERTESITE.

Ha a kimenetbefagyasztas funkcié aktiv,
a frekvenciavalté nem allithato le logikai
0 értékii [8] Start jellel. A frekvenciavaltot
egy [2] Szabadonfut., inverz vagy [3]
Szab.fut.inv.+hibatérl. beallitasa
csatlakozon keresztiil kell leallitani.

[13] [ Start hatra Lekapcsolja az 6ramutaté jarasaval egyezé
enged. iranyd mozgast, és lehetévé teszi az
ellenkezé iranyut.
[14] | Jog (29-es digitdlis bemenet, alapértelmezés): A
jogfordulatszamot aktivalja. Lasd
3-11 paraméter JOG ford.sz.[Hz].
[15] | Bels6 Valtas a kiilsé és a belsé referencia kozott,

referencia be

feltéve, hogy a 3-04 paraméter Referencia-
funkcié beallitasa [1] Kiilsé/belsé. Logikai 0 =
a kulso referencia aktiv; logikai 1 = a 8
belsé referencia egyike aktiv.

[21

Gyorsitas

A [21] Gyorsitds és a [22] Lassitds kivalasztasaval
digitalisan szabalyozhato a fordulatszam (motor-
potenciométer). Ezt a funkciét vagy a [19]
Referencia befagy. vagy a [20] Kimenet befagy.
kivalasztasaval lehet aktivalni. Ha a
fordulatszam-novelést vagy -csokkentést 400
ms-ndl révidebb idére aktivaljak, az ered6
referencia 0,1%-kal né vagy csokken. A
fordulatszam-novelés vagy -csokkentés 400 ms-
nal hosszabb aktivalasa esetén az eredd
referencia a 3-x1-es/3-x2-es felfutasi/fékezési
paraméter beallitdasanak megfeleléen valtozik.
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Atmeneti Gyorsabb [31] | Elvezérelt A felfuté élek szamat méri a mintaidd alatt.
lassitas impulzus Nagyobb frekvencianal nagy felbontassal
Véltozatlan fordulatszém 0 0 mikodik, kisebb frekvencia esetén azonban
%-0s csokkentés 1 0 kevésbé pontos. Ezt az impulzuselvet kis
%-0s novelés 0 1 felbontasu (példaul 30 ppr) enkoderek
%-0s csdkkentés 1 1 esetében hasznalja.
Pulse _Noruyuyyyugr e
Tablazat 3.17 Atmeneti lassitas/gyorsitas Sampletime | | | | g
2
[22] | Lassitas Lasd a [21] Gyorsitds leirasat. ) -
[23] | Setup Vval., | A [23] Setup vdl, 0. bit vagy [24] Setup vdl., 1. Abra 3.36 Felfuté élek a mintaido alatt
0. bit bit segitségével kivalaszthatd a 4 setup egyike.
Valassza a 0-10 paraméter Aktiv setup
Multisetup beéllitasat. [32] | Pulse time- | A felfuto élek kozott eltel6 idét méri. Kisebb
[24] | Setup val, [ (32-es digitalis bemenet, alapértelmezés): Lasd based frekvencianal nagy felbontassal mikédik,
1. bit a [23] Setup vl,, 0. bit leirasat. (Impulzus- [ nagyobb frekvencia esetén azonban kevésbé
[26] | Pontos stop, | Ha a preciz stop funkcié aktivalva van itt: bemenet) pontos. Ez az elv olyan hatarfrekvenciaval
inverz 1-83 paraméter Preciz stop funkcié, akkor inverz rendelkezik, hogy a kis felbontast (példaul 30
stopjelet kiild. ppr) enkdderek esetében kis fordulatszamnal
A preciz stop, inverz funkcié a 18-as és 19-es nem alkalmas a hasznalatra.
csatlakozén hasznalhaté.
Speed [rpm] Speed [rpm] =
[27] | Pontos start, | Akkor haszndlja, ha az 1-83 paraméter Preciz o
stop stop funkcié bedllitasa [0] Preciz rampa stop. ‘A m Eé
A Pontos start, stop beéllitds a 18-as és 19-es a Time[sec] b Timelse] @
csatlakozoknal hasznalhato. a: Kis enkoderfel- b: Standard enkoder-
A pontos starttal biztosithato, hogy a bontas felbontas
forgdrész minden inditasnal azonos szogben
fordul nyugalmi helyzetbdl a referencidnak " °
megfelelé helyzetbe (azonos rampaidé és %F"“"} %
alapjel mellett). Ennek megfelel a pontos stop, Timestart - ReadTimer ;;T,il‘,ﬂ;;%
ahol a forgérész minden leéllitasnal azonos 8
szégben fordul a referencianak megfelel6 Abra 3.37 Felfuté élek kozott elteld idé
helyzetbdl nyugalmi helyzetbe.
Az 1-83 paraméter Preciz stop funkcié [1]
Szdml.stop resettelvagy [2] Szdml.st reset nélk [34] | RAmpa, 0. [ A 4 lehetséges rampa egyikének kivélasztésara
bellitdsa esetén: bit szolgél a Tdbldzat 3.18 szerint.
A frekvenciavalténak pontos stop jelre van 135] | Rampa, 1. Lasd a [34] Rdmpa, 0. bit leirasat.
sziiksége az 1-84 paraméter Preciz stop bit
szdmldlo értéke értékének elérése el6tt. Ennek
a jelnek a hidnyaban a frekvenciavalté nem all Beallitott rampa bitje 1 0
le az 1-84 paraméter Preciz stop szdmldlo értéke 1. rAmpa 0 0
értékének elérésekor. 2. rAmpa 0 1
Preciz start aktivaldsa, ledllitas digitalis 3. rampa 1 0
bemeneten keresztiil. A funkcié a 18-as és a 4. rampa 1 ]
19-es csatlakozd esetében hasznélhato.
[28] | Gyorsabb A 3-12 paraméter Gyorsitdsi/lassitdsi érték Tablazat 3.18 Beallitott rampa bitjei
segitségével beallitott szazalékkal (aranyban)
noveli a referenciaértéket. [40] [ Pontos A pontos impulzusstarthoz csak egy 3 ms-
[29] | Lassabb A 3-12 paraméter Gyorsitdsi/lassitdsi érték impulzusstart os impulzusra van sziikség a 18-as vagy
segitségével beallitott szazalékkal (ardnyban) 19-es csatlakozon.
csokkenti a referenciaértéket. Az 1-83 paraméter Preciz stop funkcié [1]
[30] | Counter Az 1-83 paraméter Preciz stop funkcié preciz Szdml.stop resettel vagy [2] Szdml.st reset
input stop funkcidja szadmlaléstopként vagy nélk bedllitasa esetén:
(Szamlalé- | fordulatszam-kompenzalt szamlaléstopként A referencia elérése esetén a frekvenci-
bemenet) mikédik, hibatérléssel vagy a nélkiil. A avalté belséleg engedélyezi a preciz stop
szamlalo értékét be kell &llitani az jelet. Ez azt jelenti, hogy az
1-84 paraméter Preciz stop szdmldlé értéke
segitségével.
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1-84 paraméter Preciz stop szamldlé értéke beallitasa [6] Fellileti csévéls, [7] B6v.PID
szamlaloértékének elérésekor a frekvenci- f.sz. nyilt h. vagy [8] B6v.PID f.sz. zdrt h.
avalté preciz stopot hajt végre. [74] |PID enged. Engedélyezi a bévitett folyamat PID-
[41] | Preciz imp.stop, | Preciz impulzusstop jelet kiild, ha szabalyozét. Ekvivalens a kovetkezével:
inv. aktivalva van a preciz stop funkcié itt: 7-50 paraméter Folyamat PID bévitett PID.
1-83 paraméter Preciz stop funkcié. A Csak akkor &ll rendelkezésre, ha a
preciz impulzusstop, inverz funkcié a 18- paraméter 1-00 Konfigurdcié médja
as és 19-es csatlakozokon hasznalhato. beallitasa [7] B6v.PID f.sz. nyilt h. vagy [8]
[51] | Kiilsé retesz Ezzel a funkciéval kiilsé hibajelentés B6V.PID f.sz. zdrt h.
kildhet6 a frekvenciavaltora. A hiba [80] [1.PTC-kartya Barmely digitalis bemenet bedllithat6 [80]
kezelése megegyezik a belséleg generalt 1. PTC-kdrtya értékre, de csak egyet
vészjelzésekével. szabad erre az értékre éllitani.
[55] | DigiPot A 3-9* Digitdlis pot.méter paramétercso- [91] | PROFIdrive A funkcié6 megegyezik a PROFIBUS/
novelése portban leirt digitdlis potenciométer OFF2 PROFINET opcié megfelel6 vezérlészo-
funkcié novelés jele. (PROFIdrive bitjével.
[56] | DigiPot A 3-9* Digitdlis pot.méter paramétercso- KI2)
csokkentése portban leirt digitélis potenciométer [92] | PROFIdrive A funkcié6 megegyezik a PROFIBUS/
funkcié csokkentés jele. OFF3 PROFINET opcié megfelel6 vezérlészéd-
[57] | DigiPot torlése | A 3-9* Digitdlis pot.méter paramétercso- (PROFIdrive bitjével.
portban leirt digitdlis potenciométer- Ki3)
referencia torlése. [94] [ Light Load Felvondk és mozgolépcsék evakualdsi
[60] |,A” szamlalé (Csak a 29-es vagy 33-as csatlakozénal.) Detection lizemmddja. A funkcié a mechanikus fék
Az SLC-szamlalé novelésére szolgald (Kisterhelés- kinyitasa el6tt magnesezi a motort. A
bemenet. észlelés) mozgas a VLT® Lift Controller (MCO 361)
[61] |,A” szamlalé (Csak a 29-es vagy 33-as csatlakozonal.) altal megadott iranyban (fel- vagy lefelé)
Az SLC-szamlal6 csokkentésére szolgéld a 30-27 paraméter Light Load Speed [%]
bemenet. szerinti fordulatszammal indul. Ez a
621 |,A” szamlalo Az ,A” szamlal6 torlésére szolgald mozgas a 30-25 paraméter Light Load
torlése bemenet. Delay [s] segitségével meghatarozott ideig
[63] |,B" szamlalo (Csak a 29-es vagy 33-as csatlakozonal.) tart. Kézben a frekvenciavalté méri az
Az SLC-szamlalé novelésére szolgald aramot. A referenciaaramot
bemenet. (30-26 paraméter Light Load Current [%)])
[64] |,B” szamlalo (Csak a 29-es vagy 33-as csatlakozonal.) tdllép6 motoraram azt jelzi, hogy a
Az SLC-szamlalé csdkkentésére szolgald felvon6 akadalyba itkozott. llyen esetben
bemenet. a 30-25 paraméter Light Load Delay [s]
[65] |,B"szamlals | A B’ szamlalo torlésére szolgald beallitasa szerinti késleltetési idS utan
torlése bemenet. irdnyvaltasra kerdl sor. A funkcié
[70] | Mech. fék Fékvisszacsatolas felvonoalkalmazéasoknal: LGB G2 e FERE Vi) ST [
visszacs. az 1-01 paraméter Motorvezérlési elv tassal parancs szlkséges, és ki kell
paramétert allitsa [3] Flux, visszacsatol. VellaszE T E2t 2 el seranzist
értékre, valassza ki az ERTESITE
1-72 paraméter Startfunkcié [6] Felv. mech. A repuléstart felulirja a kis terhelés
fékrelé beallitasat. észlelését.
[71]1 | Mech. fék vissz. | Inverz fékvisszacsatolas felvondalkalmaza- [96] | Mains Loss A kinetikus visszataplalas javitasara
inv. soknal. (Halozatkiesés) | szolgél.
[72] | PID-hiba, inverz | Engedélyezése esetén invertalja a Ha a halézati fesziiltség visszatér az
folyamat PID-szabalyoz6 eredd hibajat. észlelési szint kozelébe (de még nem éri
Csak akkor all rendelkezésre, ha a el azt), a kimeneti fordulatszam
paraméter 1-00 Konfigurdcié médja megnovekszik, és a kinetikus vissza-
beallitasa [6] Feliileti csévélo, [7] Bév.PID taplalas aktiv marad. Ennek megel6zése
fsz. nyilt h. vagy [8] B6v.PID fsz. zdrt h. érdekében a allapotjelet kell kiildeni a
[73] | PID-reset, | tag | Engedélyezése esetén torli a folyamat frekvenciavéltéra. Ha a digitalis
PID-szabdlyozé | tagjat. Ekvivalens a bemeneten a jel logikai 0, a frekvenci-
kovetkezével: 7-40 paraméter Folyamat PID avalto kikapcsolasra kényszeriti a kinetikus
| tag reset. Csak akkor all rendelkezésre, visszataplalast.
ha a paraméter 1-00 Konfigurdcié médja
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ERTESITE.

Csak a 32-es/33-as csatlakozo
impulzusbemenetei esetén all
rendelkezésre.

felé. A mozgas a 17-90 paraméter Absolute
Position Mode és a

17-91 paraméter Relative Position Mode
beallitasatol fliggéen vagy azonnal, vagy
az aktiv pozicionalas befejezése utén

[97]1 | Mains Loss Ha a digitalis bemeneten a jel logikai 1, a indul
Inverse frekvenciavalto kikapcsolasra kényszeriti a Szinkronizaldsi Gzemméd: A logikai 1 jel
(Halozatkiesés, | kinetikus visszataplalast. A részletekért - . .
) ) ) o az aktualis masterpoziciohoz kéti az
i) Ia?c! a, [96] Mains loss (Halézatkiesés) aktualis followerpoziciét. A follower a
leirdsat. masterrel egyutt indul. Logikai O jel
ERTESITE hatdséra a szinkronizalas leéll, és a
Csak a 32-es/33-as csatlakozo follower szabalyozott leéllast hajt végre.
impulzusbemenetei esetén all [114] | Sync. to Pos. Ez a beéllitas csak 48.XX szoftververzid
rendelkezésre. Mode (Szink. esetén érvényes.
[98] | Start edge Elvezérelt start parancs. Aktivan tartja a pozicié médba) | A pozicionalas kivalasztasa szinkronizalasi
triggered start parancsot. Start nyomégombhoz modban.
(Elvezérelt hasznalhato. [115] | Home Sensor Ez a bedllitas csak 48.XX szoftververzid
inditas) (Alaphelyzet- esetén érvényes.
[100] | Bizt. opcié Visszaallitja a biztonsagi opciét. Csak érzékeld) Az alaphelyzet poziciét meghatarozoé
hibatorl. akkor all rendelkezésre, ha telepitve van a zar6érintkez6. A funkciot a
biztonsagi opcié. 17-80 paraméter Homing Function
[108] | Enable Master | Ez a beallitas csak 48.XX szoftververzio hatdrozza meg. Csak a 18-as, 32-es és 33-
Offset (Master | esetén érvényes. as digitalis bemeneten &ll rendelkezésre.
eltolas eng.) Aktivalja a master offsetet [116] | Home Sensor Ez a beallitds csak 48.XX szoftververzid
(3-26 paraméter Master Offset), Inv. esetén érvényes.
amennyiben a 17-93 paraméter Master (Alaphelyzet- Az alaphelyzet poziciét meghatarozé
Offset Selection beéllitasa az [1] Absolute érzékel, nyitoérintkezd. A funkciot a
(Abszollt) és az [5] Relative Touch Sensor inverz) 17-80 paraméter Homing Function
(Relativ érintésérzékeld) kozott van. hatarozza meg. Csak a 18-as, 32-es és 33-
[109] | Start Virtual Ez a beallitas csak 48.XX szoftververzié as digitalis bemeneten all rendelkezésre.
Master esetén érvényes. [117] | Touch Sensor Ez a bedllitds csak 48.XX szoftververzid
(Virtuélis Elinditja a 3-27 paraméter Virtual Master (Erintésér- esetén érvényes.
master Max Ref segitségével konfiguralt virtualis zékeld) Zardérintkezd. Referenciaként szolgdl az
inditasa) mastert. érint6szondas pozicionalashoz. Csak a 18-
[110] | Start Homing | Ez a bedllitas csak 48.XX szoftververzié as, 32-es és 33-as digitalis bemeneten all
(Alaphelyzet esetén érvényes. rendelkezésre.
inditasa) Elinditja a 17-80 paraméter Homing [118] | Touch Sensor Ez a beallitdas csak 48.XX szoftververzid
Function segitségével kivalasztott (Erintésér- esetén érvényes.
alaphelyzet funkciét. Az alaphelyzetbe zékeld) Nyitéérintkez6. Referenciaként szolgél az
allitas befejezéséig logikai 1 értékének kell érintészondas pozicionalashoz. Csak a 18-
lennie, ellenkezd esetben a mivelet as, 32-es és 33-as digitalis bemeneten all
megszakad. rendelkezésre.
[111] | Activate Touch |[Ez a beallitds csak 48.XX szoftververzié [119] [ Speed mode [ Ez a beallitas csak 48.XX szoftververzi6
(Erintés esetén érvényes. (Fordulatszam | esetén érvényes.
aktivalasa) Aktivalja az érintésérzékelé bemenet maod) A fordulatszammaod kivalasztasa a
feltigyeletét. paraméter 1-00 Konfigurdcié maddja [9]
[112] | Relative Ez a beallitas csak 48.XX szoftververzié Positioning (Pozicionalas) vagy [10]
Position esetén érvényes. Synchronization (Szinkronizalas) bedllitasa
(Relativ Lehet6vé teszi a valasztast az abszolit és esetén. A fordulatszam-referenciat az 1.
pozicié) a relativ pozicionalas koziil. A beallitas a referenciaforras vagy a REF1 terepi busz
kdvetkezd pozicionaloparancsig marad allitia be a 3-03 paraméter Maximalis
érvényben. referencia értékéhez képest.
[113] | Enable Ez a beéllitas csak 48.XX szoftververzio 5-10 18-as digitalis bemenet
Reference esetén érvényes. Obcid Funkci
(Referencia Pozicional6 tzemmad: A frekvenciavaltd pcio: unkao:
eng.) aktivalja a kivalasztott pozicionalasi tipust [8] * [ Start | A funkcidk leirasa megtalalhat6 az 5-1* Digitdlis
és célt, és elinditja a mozgast az uj cél bemenetek paramétercsoportndl.
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5-11 19-es digitélis bemenet

5-17 X30/3-as digitalis bemenet

Opcio: Funkcié: Opcio: Funkcié:
[10] * | Irdnyvaltas [ A funkcidk leirdsa megtaldlhaté az 5-7* [0] * | Nincs A paraméter akkor aktiv, ha a frekvencia-
Digitdlis bemenetek paramétercsoportndl. funkcidja véltoba telepitve van a VLT® General

Purpose I/0 (MCB 101) opciémodul. A

212 2ea GIgiElls e g funkciok leirdsa megtalalhaté az 5-7*

Opcio: Funkcio: Digitdlis bemenetek paramétercsoportndl.
[2] * | Szabadonfut., inverz | A funkciok leirdsa megtalalhat6 az
5-1* Digitdlis bemenetek paramétercso-
portndl. Opcio: Funkcié:
. L [0] * | Nincs A paraméter akkor aktiv, ha a frekvencia-
funkcidja véltéba telepitve van a VLT® General
Opcié:  Funkcié: Purpose 1/O (MCB 101) opciémodul. A
W funkciok leirdsa megtalalhaté az 5-71*
Ez a paraméter csak az FC 302 késziiléken Digitdlis bemenetek paramétercsoportndl.

érheto el.

5-19 37-es, bizt. stop csatl.

Valasztas a digitalis bemenet lehetséges funkcioi és a
tovabbi opciodk ([60] ,A” szdmldlé (fel), [61] ,A”
szdmldlé (le), [63] ,B” szdmldlé6 (fel) és [64] ,B” szamldl6

(le)) kozil. A Smart Logic Control-funkcidk esetében

Ez a paraméter a Safe Torque Off miikodésének konfiguralasara
szolgal. Figyelmeztet$ lUzenet esetén a frekvenciavaltd hagyja
szabadon futni a motort; lehetséges az automatikus Ujrainditas.

Vészjelz6 Uzenet esetén a frekvenciavaltd hagyja szabadon futni a
szamlalok hasznalatosak.

motort, és kézi Ujrainditas sziikséges (terepi buszon, digitélis I/0-

(141 * | Jog | A funkciok leirdsa megtalalhaté az 5-1* Digitdlis val vagy az LCP [RESET] (Hibatorlés) gombjanak megnyomdsaval).

VLT® PTC Thermistor Card (MCB 112) beszerelése esetén

bemenetek paramétercsoportndl.

5-14 32-es digitalis bemenet konfiguralja a PTC-t az optimalis vészjelzéskezelés érdekében.
Opcio: Funkcio: Opci6: Funkcié:
Valasztas a digitalis bemenet lehetséges [1] Bizt. stop vészj. | A frekvenciavalté a Safe Torque Off

funkcioi kozil. aktivalasa esetén szabadonfutasra valt.
Kézi hibatorlés szikséges az LCP-rdl,

Nincs funkciodja | A funkciok leirasa megtalalhaté az 5-1* Digitdlis
digitélis bemeneten vagy a terepi

bemenetek paramétercsoportndl.

buszon keresztiil.

5-15 33-as digitalis bemenet

[3] Bizt stop A Safe Torque Off aktivalasa esetén
Opcio: Funkcio: figyelm. (37-es csatlakozé kikapcsolva) a
Valasztas a digitalis bemenet lehetséges frekvenciavélté szabadonfutasra valt. A
funkcioi és a tovabbi opciok ([60] ,A” szdmldlo Safe Torque Off aramkérének helyreal-
(fel), [61] ,A” szamldlé (le), [63] ,B” szdmldlo litdsa utan a frekvenciavaltd kézi
(fel) és [64] ,B” szamldld (le)) koziil. A Smart hibatorlés nélkul folytatja a miikodést.
Logi trol-funkcidk eseté amlalok
ogic Control-funkciok esetében szamldlo [4] PTC 1 vészj. A frekvenciavélté a Safe Torque Off
hasznalatosak. R . A 2
T A TokcoK o TN v G2 aktivaldsa esetén szabadonfutasra valt.
(0] Incs unkclok lelrasa megtalaihato az >- Kézi hibatorlés sziikséges az LCP-rdl,
funkcioja Digitdlis bemenetek paramétercsoportndl. Py .
digitélis bemeneten vagy a terepi
5-16 X30/2-es digitalis bemenet Llaglese
Opcioé: Funkcio: [5] PTC 1 figyelm. | A Safe Torque Off aktivalasa esetén
[0] * | Nincs A paraméter akkor aktiv, ha a frekvencia- (37-es csatlakozo kikapcsolva) a
funkcioja valtéba telepitve van a VLT® General frekvenciavélté szabadonfutdsra valt. A
Purpose /0 (MCB 101) opciémodul. A Safe Torque Off dramkorének helyreal-

funkciok leirdsa megtalalhaté az 5-7* litésa utan a berendezes keézi

hibatorlés nélkul folytatja az

Digitdlis bemenetek paramétercsoportndl.

lzemelést, hacsak nincs tovabbra is
engedélyezve egy [80] 1. PTC-kdrtya
beallitdsu digitélis bemenet.

[6] PTC 1 és relé | Akkor hasznalatos, ha a VLT® PTC
Vészj. Thermistor Card (MCB 112) egy stop
gombbal egydtt van aktivalva egy
biztonsagi relén keresztiil a 37-es
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5-19 37-es, bizt. stop csatl.

Ez a paraméter a Safe Torque Off miikodésének konfiguraldsara

Opcio:

szolgal. Figyelmeztetd lUzenet esetén a frekvenciavaltd hagyja
szabadon futni a motort; lehetséges az automatikus Ujrainditas.
Vészjelzd Uzenet esetén a frekvenciavaltd hagyja szabadon futni a
motort, és kézi Ujrainditds sziikséges (terepi buszon, digitdlis I/0-
val vagy az LCP [RESET] (Hibatorlés) gombjanak megnyomdsaval).
VLT® PTC Thermistor Card (MCB 112) beszerelése esetén
konfigurdlja a PTC-t az optimalis vészjelzéskezelés érdekében.

Funkcio:

csatlakozon. A frekvenciavalté a Safe
Torque Off aktivaldsa esetén szabad-
onfutasra valt. Kézi hibatorlés
szlikséges az LCP-rdl, digitalis
bemeneten vagy a terepi buszon
keresztiil.

71

PTC 1&relé
figyelm.

Akkor hasznélatos, ha a VLT® PTC
Thermistor Card (MCB 112) egy stop
gombbal egyiitt van aktivalva egy
biztonsagi relén keresztil a 37-es
csatlakozén. A Safe Torque Off
aktivalasa esetén (37-es csatlakozé
kikapcsolva) a frekvenciavalté szabad-
onfutdsra valt. A Safe Torque Off
aramkorének helyredllitasa utan a
berendezés kézi hibatorlés nélkil
folytatja az Uzemelést, hacsak nincs
tovébbra is engedélyezve egy [80] 1.
PTC-kdrtya beallitasu digitalis
bemenet.

[8]

PTC 1&relé
vészj/figy

Ez a bedllitas lehet6vé teszi a
vészjelzés és a figyelmeztetés egylittes
hasznalatat.

[9]

PTC 1&relé
figy/vészj

Ez a bedllitas lehet6vé teszi a
vészjelzés és a figyelmeztetés egylttes
hasznalatat.

ERTESITE.

A [4] PTC 1 vészj.— [9] PTC 1&relé figy/vészj lehetéségek
csak a MCB 112 csatlakoztatasa esetén allnak rendel-

kezésre.

ERTESITE.

Az Auto Reset/Warning (Aut. hibatorlés/figyelmeztetés)
kivalasztasaval lehetévé teszi a frekvenciavalto
automatikus ujrainditasat.

Funkcio Sza |[PTC Relé
m

Nincs funkcidja [0] - -

Bizt. stop vészj. ne |- Safe Torque Off
[A68]

Bizt stop figyelm. [3] - Safe Torque Off
[W68]

PTC 1 vészj. [4] PTC 1 Safe Torque |-

Off [A71]

PTC 1 figyel- [5] PTC 1 Safe Torque |-

meztetés Off [W71]

PTC 1 és relé [6] PTC 1 Safe Torque |Safe Torque Off

vészjelz. Off [A71] [A68]

PTC 1 és relé [71 PTC 1 Safe Torque |Safe Torque Off

figyelm. Off [W71] [W68]

PTC 1&relé vészj/
figy

PTC 1 Safe Torque
Off [A71]

Safe Torque Off
[W68]

PTC 1&relé figy/
vészj

PTC 1 Safe Torque
Off [W71]

Safe Torque Off
[A68]

Tablazat 3.19 Funkciok, vészjelzések és figyelmeztetések

attekintése

A W figyelmeztetést (warning), az A vészjelzést (alarm) jel6l. Tovdbbi

tudnivaldkért lapozza fel a tervezéi segédlet vagy a kezelési utmutatd

Hibaelhdritds fejezetének Vészjelzések és figyelmeztetések cimii részét.

A Safe Torque Off funkcidval kapcsolatos veszélyes hiba
esetén a 72. vészjelzés: Veszélyes hiba lesz aktiv.

Lasd Tdbldzat 6.1.

5-20 X46/1-es digitalis bemenet

Opcio: Funkcié:
[0] * | Nincs A paraméter akkor aktiv, ha a frekvencia-
funkcioja véltéba telepitve van a VLT® Extended Relay

Card (MCB 113) opciémodul. A funkcidk
leirdsa megtalalhaté az 5-1* Digitdlis

bemenetek paramétercsoportndl..

5-21 X46/3-as digitalis bemenet

Opcio: Funkcié:
[0] * | Nincs A paraméter akkor aktiv, ha a frekvencia-
funkcidja véltéba telepitve van a VLT® Extended Relay

Card (MCB 113) opciémodul. A funkcidk
leirdsa megtalalhaté az 5-1* Digitdlis

bemenetek paramétercsoportndl..

5-22 X46/5-6s digitalis bemenet

Opcio: Funkcié:
[0] * | Nincs A paraméter akkor aktiv, ha a frekvencia-
funkcioja véltoba telepitve van a VLT® Extended Relay

Card (MCB 113) opciomodul. A funkciok
leirdsa megtalalhaté az 5-1* Digitdlis

bemenetek paramétercsoportndl.
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Nincs funkcié Az 6sszes digitalis kimenet és

5-23 X46/7-es digitalis bemenet [0]

relékimenet alapértelmezett bedllitasa.

Opcio: Funkcié:
1 Vezérlés ké A ariGkartya U kész, példaul:
[0] * | Nincs A paraméter akkor aktiv, ha a frekvencia- f] ezeries tzemiesz vezeno af ya tzemiesz pe ”au
L 3 visszacsatolds egy 24 V-os kiilsé
funkcidja véltéba telepitve van a VLT® Extended Relay

tappal (VLT® 24 V DC Supply, MCB

Card (MCB 113) opciémodul. A funkcidk
107) vezérelt frekvenciavaltorol, ahol

leirdsa megtalalhaté az 5-1* Digitdlis | . L
nem észlelhet6 a halézati tap.

bemenetek paramétercsoportndl.

5-24 X46/9-es digitalis bemenet

[2] VLT® tizemkész A frekvenciavalté Gzemkész

allapotban van, és tapjelet ad a

Opcio: Funkcio: vezérl6kartyara.
[0] * | Nincs A parameéter akkor aktiv, ha a frekvencia- [3] Frvaltkész/tdvvez. [ A frekvenciavaltd lizemkész, és
tomatikus U 6db .
funkcioja véltéba telepitve van a VLT® Extended Relay automatikus uzemmodban van

[4] Enged./nincs Uzemkész. Nincs start vagy stop

Card (MCB 113) opciémodul. A funkcidk

leirdsa megtalalhaté az 5-1* Digitdlis gL

parancs (start/tiltas). Nincs aktiv figyel-
meztetés.

bemenetek paramétercsoportndl.

[5] Uzemelés A motor forog, és van tengely-

5-25 X46/11-es digitalis bemenet nyomaték.

Opcio: Funkcio: [6] Futds/nincs figy. A kimeneti fordulatszam az
[0] * | Nincs A paraméter akkor aktiv, ha a frekvencia- 1-81 paraméter Min. ford.szdm
funkcioja véltéba telepitve van a VLT® Extended Relay stopfunkciohoz [min-1] segitségével

Card (MCB 113) opciémodul. A funkciok bedllitott érték folott van. A motor

leirdsa megtalalhaté az 5-1* Digitdlis 6, e R e

[71 Fut.tart.-ban,n.figy | A motor a 4-50 paraméter Alacs. dram

bemenetek paramétercsoportndl.

5-26 X46/13-as digitalis bemenet

- 4-53 paraméter Figyelm.: magas
ford.sz. segitségével beprogramozott

Opcio: Funkcio: aram- és fordulatszam-tartomanyban
[0] * | Nincs A paraméter akkor aktiv, ha a frekvencia- mkodik. Nincs figyelmeztetés.
funkcisja valtéba telepitve van a VLT® Extended Relay [8] Fut.ref.-n,nincs figy | A motor referencia-fordulatszamon

Card (MCB 113) opciémodul. A funkciok uzemel, Nings figyelmeztetes.

leirdsa megtalalhat6 az 5-1* Digitdlis

[9] Vészjelzés Vészjelzés aktivalja a kimenetet. Nincs

figyelmeztetés.

bemenetek paramétercsoportndl.

[10] [ Vészj. vagy figyelm. | Vészjelzés vagy figyelmeztetés

aktivalja a kimenetet.

3.6.3 5-3* Digitalis kimenetek

[11] [ Nyomatékkorlatndl | A 4-16 paraméter Motor lizemmadd

A 2 félvezetOs digitalis kimenet kdzds a 27-es és a 29-es
csatlakozé szamara. Allitsa be a 27-es csatlakoz6 1/0
funkcidjat az 5-07 paraméter 27-es csatl. i.mddja
segitségével és a 29-es csatlakozé I/0 funkcidjat az

5-02 paraméter 29-es csatl. l.mddja segitségével.

ERTESITE.

Ezek a paraméterek a motor miikodése kézben nem

madosithatok.

nyomatékkorldtja vagy

4-17 paraméter Generdtor lizemmod
nyomatékkorldtja segitségével
beallitott nyomatékkorlat tullépése.

[12]

Aramtart.-on kiviil

A motoraram a

4-18 paraméter Aramkorldt
segitségével beallitott tartomanyon
kival van.

[13]

Alsé aram alatt

A motoraram a 4-50 paraméter Alacs.
dram segitségével bedllitott érték alatt
van.

[14]

Felsé aram folott

A motoraram a
4-51 paraméter Figyelm.: magas dram
segitségével bedllitott érték folott van.

[15]

Sebess.tart.-on
kival

A kimeneti frekvencia kiviil esik a
4-52 paraméter Figyelm.: alacsony

ford.sz. és 4-53 paraméter Figyelm.:
magas ford.sz. dltal meghatarozott
tartomanyon.

[16]

Alsé f.szam alatt

A kimeneti fordulatszam a

4-52 paraméter Figyelm.: alacsony
ford.sz. segitségével beallitott érték
alatt van.
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[17]

Felsé f.szam folott

A kimeneti fordulatszdm a
4-53 paraméter Figyelm.: magas ford.sz.

Control word (Vezérl6szd) van
kivalasztva.

segitségével bedllitott érték folott van. [32] | Mech. fék vezérlése | Engedélyezi a kiilsé mechanikus fék
[18] [ V.csat.tart-on kivil [ A visszacsatoldjel a vezérlését. A mechanikus fék
4-56 paraméter Figyelm.: alacs. visszacs. vezérlésével kapcsolatos tovabbi
és tudnivalok megtalalhatok a frekvenci-
4-57 paraméter Figyelm:magas.visszacs. avalto tervezdi segédletében.
altal meghatarozott tartomanyon kivil [33] [ Biztons. stop aktiv | A Safe Torque Off aktivalt allapotat
van. (csak FC 302) jelzi a 37-es csatlakozén.
[19] | Alsé visszacs.alatt A visszacsatoldjel a [35] [ Biztonsagi retesz
4-56 paraméter Figyelm.: alacs. visszacs. [40] | Reftart.-on kiviil Akkor aktiv, ha a pillanatnyi
segitségével bedllitott korlat alatt van. fordulatszam kivil esik a
[20] [ Felsé visszacs. A visszacsatoldjel a 4-52 paraméter Figyelm.: alacsony
folott 4-57 paraméter Figyelm:magas.visszacs. ford.sz. — 4-55 paraméter Figyelm.:
segitségével bedllitott korlat folott magas ref. altal meghatérozott
van. tartomanyon.
[21] [ Tdlmelegedés A tulmelegedés miatti figyelmeztetés [41] [Alsé ref. alatt Akkor aktiv, ha a pillanatnyi
akkor aktivalédik, ha a hémérséklet a fordulatszam kisebb, mint a bedllitott
motorban, a frekvenciavaltéban, a fordulatszam-referencia.
fékellendlldsban vagy a termisztorban [42] |Felsé ref. folott Akkor aktiv, ha a pillanatnyi
tullépi a hatarértéket. fordulatszam nagyobb, mint a
[22] | Késznincs A frekvenciavalto Gzemkész, tulmele- beallitott fordulatszam-referencia.
talm.figy. gedési figyelmeztetés nincs. [43] [ Bévitett PID hatér
[23] [ Tav.készn.talm.figy | A frekvenciavéltd lizemkész, és [45] |Buszvez. Kimenet vezérlése buszon keresztiil. A
automatikus lizemmaédban van. Nincs kimenet allapota az
tulmelegedési figyelmeztetés. 5-90 paraméter Digitdlis & relés
[24] | Kész, fesziiltség OK [ A frekvenciavaltd tizemkész, és a buszvez. segitségével van beallitva.
halozati fesziiltség a megadott fesziilt- Buszidétullépés esetén a kimenet
ségtartomanyon belll van (lasd a allapota meg6rzédik.
frekvenciavalto tervezdi segédletének [46] |Buszvez, 1 ha i.tdll. | Kimenet vezérlése buszon keresztiil. A
Altaldnos specifikdciok cim( szakaszat). kimenet allapota az
[25] [ Iranyvaltas A motor logikai 0 esetén az 5-90 paraméter Digitdlis & relés
6ramutat6 jarasaval egyezé, logikai 1 buszvez. segitségével van beallitva.
esetén az 6ramutatd jarasaval Buszidétullépés esetén a kimenet
ellentétes iranyban forog (vagy all allapota logikai 1 (BE) lesz.
készen a forgésra). Irdnyvaltas jel [47] | Buszvez., 0 ha i.tull. | Kimenet vezérlése buszon keresztiil. A
hatasara a kimenet médosul. kimenet allapota az
[26] | Busz rendben Aktiv kommunikacié (nincs 5-90 paraméter Digitdlis & relés
id6tullépés) a soros kommunikacios buszvez. segitségével van beallitva.
porton. Buszidétullépés esetén a kimenet
[27] | Nyom.korlat és Szabadonfutdsu stopnal és nyomaték- allapota logikai 0 (KI) lesz.
stop korlatnal hasznalatos. Ha a [51] | MCO vezérelt Akkor aktiv, ha VLT® Advanced
nyomatékkorlaton tizemelé frekvenci- Cascade Controller (MCO 102) vagy
avalt6 stop parancsot kap, a VLT® Motion Control (MCO 305) van
kimeneten a jel logikai 0 lesz. csatlakoztatva. A kimenet vezérlése az
[28] | Fék, nincs figyelm. [ A fék aktiv, figyelmeztetés nincs. opciérél torténik.
[29] | Fék kész, nincs A fék tizemkész, nincs hiba. [55] | Impulzuskimenet
hiba [60] | 0. komparator Lasd a 13-1* Kompardtorok paraméter-
[30] | Fékhiba (IGBT) A fék IGBT rovidzarlata esetén logikai csoportot. Ha a 0. komparator
1 jel keriil a kimenetre. Ez a funkcié a kiértékelésének az eredménye IGAZ,
frekvenciavalté védelmére szolgal akkor a kimenet logikai 1 értékd lesz.
abban az esetben, ha hiba Iép fel a Ellenkezé esetben a kimenet logikai 0
fékmodulokban. A haloézati feszultség értékii lesz.
a kimenet/relé segitségével [61]1 | 1. komparator Lasd a 13-1* Kompardtorok paraméter-
kapcsolhaté le a frekvenciavaltorol. csoportot. Ha az 1. komparator
[31] [Relé 123 A relé aktivalodik, ha a 8-** Komm. és kiértékelésének az eredménye IGAZ,
opcick paramétercsoportban a [0] akkor a kimenet logikai 1 értéki lesz.
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Ellenkez6 esetben a kimenet logikai 0
értékd lesz.

[62]

. komparator

Lasd a 13-1* Kompardtorok paraméter-
csoportot. Ha a 2. komparator
kiértékelésének az eredménye IGAZ,
akkor a kimenet logikai 1 értékd lesz.
Ellenkez6 esetben a kimenet logikai 0
értékd lesz.

[75]

5. logikai szabaly

Lasd a 13-4* Logikai szabdlyok paramé-
tercsoportot. Ha az 5. logikai szabaly
kiértékelésének az eredménye IGAZ,
akkor a kimenet logikai 1 értéku lesz.
Ellenkez6 esetben a kimenet logikai 0
értéki lesz.

[63]

. komparator

Lasd a 13-1* Kompardtorok paraméter-
csoportot. Ha a 3. komparator
kiértékelésének az eredménye IGAZ,
akkor a kimenet logikai 1 értéku lesz.
Ellenkez6 esetben a kimenet logikai 0
értéka lesz.

[64]

. komparator

Lasd a 13-1* Kompardtorok paraméter-
csoportot. Ha a 4. komparator
kiértékelésének az eredménye IGAZ,
akkor a kimenet logikai 1 értéku lesz.
Ellenkez6 esetben a kimenet logikai 0
értékd lesz.

[80]

SL dig. kimenet, A

Lasd 13-52 paraméter SL-vezérlé
mivelete. A kimenet mindig logikai 1
értéku lesz, ha sor kerll a kovetkezd
Smart Logic-m(velet végrehajtasara:
[38] A dig. kim. aktivdldsa. A kimenet
mindig logikai 0 értékd lesz, ha sor
keril a kévetkezé Smart Logic-
muvelet végrehajtasara: [32] A dig.
kim. dezaktiv.

[65]

. komparator

Lasd a 13-1* Kompardtorok paraméter-
csoportot. Ha az 5. komparator
kiértékelésének az eredménye IGAZ,
akkor a kimenet logikai 1 értéku lesz.
Ellenkez6 esetben a kimenet logikai 0
értékd lesz.

[81]

SL dig. kimenet, B

Lasd 13-52 paraméter SL-vezérlé
mdivelete. A kimenet mindig logikai 1
értéku lesz, ha sor kerll a kovetkezd
Smart Logic-mUvelet végrehajtasara:
[39] B dig. kim. aktivdldsa. A kimenet
mindig logikai 0 értéku lesz, ha sor
keril a kovetkez6 Smart Logic-
mdlvelet végrehajtasara: [33] B dig.
kim. dezaktiv.

[70]

. logikai szabaly

Lasd a 13-4* Logikai szabdlyok paramé-
tercsoportot. Ha a 0. logikai szabaly
kiértékelésének az eredménye IGAZ,
akkor a kimenet logikai 1 értéku lesz.
Ellenkez6 esetben a kimenet logikai 0
értékd lesz.

[71]

. logikai szabaly

Lasd a 13-4* Logikai szabdlyok paramé-
tercsoportot. Ha az 1. logikai szabaly
kiértékelésének az eredménye IGAZ,
akkor a kimenet logikai 1 értéku lesz.
Ellenkez6 esetben a kimenet logikai 0
értékd lesz.

[82]

SL dig. kimenet, C

Lasd 13-52 paraméter SL-vezérlé
mivelete. A kimenet mindig logikai 1
értéku lesz, ha sor kerll a kovetkezd
Smart Logic-m(velet végrehajtasara:
[40] C dig. kim. aktivdldsa. A kimenet
mindig logikai 0 értékd lesz, ha sor
keriil a kévetkezé Smart Logic-
muvelet végrehajtasara: [34] C dig.
kim. dezaktiv.

[72]

. logikai szabaly

Lasd a 13-4* Logikai szabdlyok paramé-
tercsoportot. Ha a 2. logikai szabaly
kiértékelésének az eredménye IGAZ,
akkor a kimenet logikai 1 értéku lesz.
Ellenkez6 esetben a kimenet logikai 0
értékd lesz.

[83]

SL dig. kimenet, D

Lasd 13-52 paraméter SL-vezérlé
mivelete. A kimenet mindig logikai 1
értéki lesz, ha sor keril a kévetkezd
Smart Logic-mUvelet végrehajtasara:
[41] D dig. kim. aktivdldsa. A kimenet
mindig logikai 0 értékd lesz, ha sor
keril a kovetkez6 Smart Logic-
mdlvelet végrehajtaséra: [35] D dig.
kim. dezaktiv.

[73]

. logikai szabaly

Lasd a 13-4* Logikai szabdlyok paramé-
tercsoportot. Ha a 3. logikai szabdly
kiértékelésének az eredménye IGAZ,
akkor a kimenet logikai 1 értéku lesz.
Ellenkez6 esetben a kimenet logikai 0
értékd lesz.

[74]

. logikai szabaly

Lasd a 13-4* Logikai szabdlyok paramé-
tercsoportot. Ha a 4. logikai szabaly
kiértékelésének az eredménye IGAZ,
akkor a kimenet logikai 1 értéku lesz.
Ellenkez6 esetben a kimenet logikai 0
értékd lesz.

[84]

SL dig. kimenet, E

Lasd 13-52 paraméter SL-vezérl6
mdivelete. A kimenet mindig logikai 1
értéku lesz, ha sor keril a kovetkezd
Smart Logic-m(ivelet végrehajtasara:
[42] E dig. kim. aktivdldsa. A kimenet
mindig logikai 0 értéki lesz, ha sor
keril a kovetkezé Smart Logic-
muivelet végrehajtasara: [36] E dig.
kim. dezaktiv.

[85]

SL dig. kimenet, F

Lasd 13-52 paraméter SL-vezérlé

mivelete. A kimenet mindig logikai 1
értéki lesz, ha sor keril a kévetkezd
Smart Logic-mUvelet végrehajtasara:
[43] F dig. kim. aktivdldsa. A kimenet
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mindig logikai 0 értéki lesz, ha sor [122] [ Nincs vészjelzés A kimenet akkor logikai 1 értékd, ha
keril a kovetkezé Smart Logic- nincs vészjelzés.

mivelet végrehajtasara: [37] F dig. [123] | Start parancs aktiv | A kimenet akkor logikai 1 értékd, ha a
kim. dezaktiv. frekvenciavalto start parancsot kapott

[90] | Fogyasztdsmérd A fogyasztasmérd (pl. digitalis bemenet, buszcsatlakozas
imp. (paraméter 15-02 kWh szdmldld) vagy a [Hand on] (Kézi be), ill. [Auto

vaéltozasakor mindig impulzust kiild on] (Automatikus be) gomb
(200 ms impulzusszélességgel) a segitségével), és nincs aktiv stop vagy
kimeneti csatlakozora. start parancs.

[96] | Reverse After Ez a beallitas csak 48.XX szoftver- [124] [ Futés irdnyvalt. A kimenet logikai 1 értékd, ha a
Ramp (Rampa utan | verzié esetén all rendelkezésre. frekvenciavalté az éramutaté jarasaval
iranyvaltas) Azt jelzi, hogy sziikség van-e forgasi- ellentétes irdnyban tzemel (az

ranyvaltasra. Ez attdl fligg, hogy ,Uzemelés” és az ,irdnyvaltas”

pozitiv vagy negativ-e a fordulatszam- allapotbitek logikai szorzata (ES)).
referencia a 16-48 paraméter Speed [125] [ VLT® Kkézi tizemben | A kimenet akkor IGAZ értékd, ha a
Ref. After Ramp [RPM] segitségével frekvenciavalté kézi izemmodban van
megadott rampa utan. (ezt a [Hand on] (Kézi be) gomb folott

[98] | Virtual Master Dir. |Ez a beallitas csak 48.XX szoftver- vilagité LED jelzi).

(Virtualis master verzié esetén all rendelkezésre. [126] | VLT® auto A kimenet akkor logikai 1 értékd, ha a
irany) A followerek forgasiranyat vezérlé tizemben frekvenciavalté automatikus
virtudlis master jele. izemmodban van (ezt az [Auto on]
[120] [ Helyi ref. aktiv A kimenet akkor logikai 1 értékd, ha (Automatikus be) gomb folott vilagitd
paraméter 3-13 Referencia helye = [2] LED jelzi).
Helyi. [151] | ATEX ETR cur. Csak akkor vélaszthaté ki, ha az
alarm (ATEX ETR 1-90 paraméter Motor hévédelme
Referencia Helyi | Tévrefe- aramvészj.) beallitasa [20] ATEX ETR vagy [21]
helye a ref. rencia Advanced ETR (Specialis ETR). Aktiv
paraméter 3-13 | - aktiv aktiv 164. vészjelzés: ATEX ETR cur.lim.alarm
Referencia (120] [121] (ATEX ETR aramkorlat-vészjelzés)
heI;{e . esetén a kimenet értéke 1 lesz.
seg{lt?egevel [152] | ATEX ETR freq. Csak akkor valaszthaté ki, ha az
beallitva alarm (ATEX ETR 1-90 paraméter Motor hévédelme
Referencia ! 0 frekv.vészj.) beallitasa [20] ATEX ETR vagy [21]
helye: Helyi Advanced ETR (Speciélis ETR). Aktiv
paraméter 3-13 166. vészjelzés: ATEX ETR cur.lim.alarm
Referencia helye (ATEX ETR dramkorlt-vészjelzés)
[2] Helyi esetén a kimenet értéke 1 lesz.
Referencia 0 ! [1531 | ATEX ETR cur, Csak akkor valaszthatd ki, ha az
helye: Tavoli warning (ATEX ETR | 1-90 paraméter Motor hévédelme
paraméter 3-13 sramfigyelm.) beallitasa [20] ATEX ETR vagy [21]
Referencia helye Advanced ETR (Specialis ETR). Aktiv
[1] Tavoli 163. vészjelzés: ATEX ETR
Referencia cur.lim.warning (ATEX ETR @ramkorlat-
helye: Kézi/auto figyelmeztetés) esetén a kimenet
szerint értéke 1 lesz.
Kézi ! 0 [154] | ATEX ETR freq. Csak akkor valaszthato ki, ha az
Kezi=ki 1 0 warning (ATEX ETR | 1-90 paraméter Motor hévédelme
Auto=ki 0 0 frekv.figyelm.) beallitasa [20] ATEX ETR vagy [21]
Automatikus 0 1 Advanced ETR (Specialis ETR). Aktiv
165. figyelmeztetés: ATEX ETR
Tablazat 3.20 Helyi ref. aktiv freq.lim.warning (ATEX ETR frekvencia-
korlat-figyelmeztetés) esetén a
[121] | Tavreferencia aktiv [ A kimenet akkor logikai 1 értékd, ha kimenet értéke 1 lesz.
L [188] [ AHF-kondenz. csatl. | A kondenzatorok 20%-nal kapcsolnak
Tdvoli vagy [0] Kézi/auto szerint, mig be (az 50% hiszterézise 10-30%-0s
az LCP automatikus izemmaodban van. intervallumot adl meg). 10% alatt a
S NE e kondenzatorok szétkapcsolnak. A
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kikapcsolasi késleltetés 10 s, melynek fordulatszam kisebb mint
mérése Ujraindul, ha a késleltetés 3-05 paraméter On Reference Window.
soran 10% folé emelkedik a névleges [224] | Pozicidhiba Ez a bedllitas csak 48.XX szoftver-
teljesitmény. A kondenzétorok verzi6 esetén all rendelkezésre.
minimalis kikapcsolasi idejét az A pozicidhiba a
5-80 Paraméter AHF-kondenzdtor 4-72 paraméter Position Error Timeout
visszakapcs. késlelt. biztositja. értékének megfelel6 ideig meghaladja
[189] | Kiilsé vent. szab. A belsé ventilatorszabalyozas belsé a 4-71 paraméter Maximum Position
logikaja lesz tovabbitva a kimenetre, Error értékét.
lehetévé téve egy kulsé ventilator [225] | Pozicidkorlat Ez a beallitas csak 48.XX szoftver-
szabalyozasat (ennek HP csoves verzi6 esetén all rendelkezésre.
hitésnél van jelentésége). A pozicié a 3-06 paraméter Minimum
[190] | Safe Function Position és 3-07 paraméter Maximum
active (Bizt. funkcié Position altal meghatarozott
aktiv) tartomanyon kivil van.
[191] [ Safe Opt. Reset [226] | Touch on Target Ez a beallitas csak 48.XX szoftver-
req. (Bizt. opc. (Erintés célon) verzio esetén all rendelkezésre.
h.torl. kér.) Célpozicié elérve érintészondas pozici-
[192] [ RS Flipflop 0 (0. Lasd a 13-1* Kompardtorok paraméter- onélas médban.
RS-bill.kor) csoportot. [227] | Touch Activated Ez a beallitas csak 48.XX szoftver-
[193] | RS Flipflop 1 (1. Lasd a 13-1* Kompardtorok paraméter- (Erintés aktivalva) verzid esetén all rendelkezésre.
RS-bill.kor) csoportot. Aktiv az érintészondas poziciondlas. A
[194] | RS Flipflop 2 (2. Lasd a 13-1* Kompardtorok paraméter- frekvenciavalto figyeli az érinté-
RS-bill.kdr) csoportot. szonda-bemenetet.
[195] | RS FI.|pﬂ.c.)p 3 (3. Lasd a 13-1* Kompardtorok paraméter-
RS-bill.kor) csoportot. - -
[196] [ RS Flipflop 4 (4. Lasd a 13-1* Kompardtorok paraméter- Opcié: Funkcio:
RS-bill.kar) csoportot. [0] * | Nincs funkcid | A funkcidk leirdsa megtaladlhaté az 5-3*
[1971 | RS Flipflop 5 (5. Lasd a 13-1* Kompardtorok paraméter- Digitdlis kimenetek paramétercsoportnal.
e e
[198] | RS Flipflop 6 (6. Lasd a 13-1* Kompardtorok paraméter- L .
S Opcio: Funkcioé:
RS-bill.kor) csoportot.
[199] | RS Flipflop 7 (7. Lasd a 13-1* Kompardtorok paraméter- W
RS-bill.kor) csoportot. Ez a paraméter csak az FC 302
[221] | IGBT-cooling (IGBT- | Ez a beallitas a tdldram miatti késziilékre vonatkozik.
hités) leoldasok kezelésére szolgal. Ha a [0] * | Nincs funkcié | A funkciok leirasa megtalalhat6 az 5-3*
frekvenciavalté talaram allapotot Digitdlis kimenetek paramétercsoportnal.
észlel, a 13. vészjelzés: Tuldram
kiséretében hibatorlést végez. Ha a
tdlaram allapot haromszor egymas Opci6: Funkcio:
utan megismetlodik, a frekvenciavalto [0] Nincs funkcio A paraméter akkor aktiv, ha a
aktivalja a 13. vészjelzést: Tuldram, és a selEmdavEidsE be ven saeie
kovetkezé hibatorlésre 3 perces a VLT® General Purpose I/0 (MCB
késleltetés utan kerdl sor. 101) opciémodul. A funkciok
[222] | Homing Ok Ez a beallitas csak 48.XX szoftver- leirdsa megtalalhaté az 5-3*
(Alaphelyzet OK) verzié esetén all rendelkezésre. Digitdlis kimenetek paramétercso-
Az alaphelyzet mivelet befejez6dott a portnal.
kivalasztott alaphelyzet funkcidval
(17-80 paraméter Homing Function). (1 Vezérlés lzemkeész
[223] | On Target (Célon) | Ez a beallitds csak 48.XX szoftver- (2] | VLT® Gzemkész

verzié esetén all rendelkezésre.

A pozicionalas befejez6dott, és a
frekvenciavalté célon jelet kiild, ha az
aktualis pozicié a 3-09 paraméter On
Target Time értékének megfeleld ideig
a 3-05 paraméter On Reference Window
tartomanyan bellil van, és az aktualis

[3] Frvalt.kész/tavvez.

[4] [Enged./nincs figyelm.

Uzemelés

Futas/nincs figy.

Fut.ref.-n,nincs figy

Vészjelzés

1
1
[7] Fut.tart.-ban,n.figy
1
1
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5-32 X30/6 dig. kimenet (MCB 101) 5-32 X30/6 dig. kimenet (MCB 101)

Opcio: Funkcié: Opcio: Funkcio:

[10] | Vészj. vagy figyelm. [85] |SL dig. kimenet, F

[11] | Nyomatékkorlatnal [90] |kWh counter pulse A fogyasztdsméré

[12] |Aramtart.-on kivil (paraméter 15-02 kWh szdmldld)
[13] | Alsé aram alatt véltozasakor mindig impulzust
[14] | Fels6 aram folott kild (200 ms impulzusszéles-
[15] | Sebess.tart.-on kivil séggel) a kimeneti csatlakozora.
[16] | Als6 f.szam alatt [96] |Reverse After Ramp Ez a bedllitas csak 48.XX szoftver-
[17] |Felsé f.szam folott verzié esetén all rendelkezésre.
I e [98] | Virtual Master Dir. Ez a beallitas csak 48.XX szoftver-
[19] | Als6 visszacsalatt verzié esetén all rendelkezésre.
[20] | Felsé visszacs.folott

[21] | Talmelegedés [120] | Helyi ref. aktiv

[22] |Késznincs talm.figy. [121] | Tavreferencia aktiv

[23] |Tav.készn.tulm.figy [122] | Nincs vészjelzés

[24] | Kész, fesziiltség OK [123] [ Start parancs aktiv

[25] |Iranyvaltas [124] [ Futés irdnyvalt.

[26] | Busz rendben [125] | VLT® kézi lizemben

[271 | Nyom.korlat és stop [126] | VLT® auto iizemben

[28] | Fék, nincs figyelm. [151] | ATEX ETR cur. alarm

1291 | Fék kész, nincs hiba [152] [ ATEX ETR freq. alarm

[30] |Fékhiba (IGBT) [153] | ATEX ETR cur. warning

[31] |Relé 123 [154] | ATEX ETR freq. warning

321 |Mech. fék vezérlése [188] [ AHF Capacitor Connect

[33] | Biztons. stop aktiv [189] | Kuils6 vent. szab.

[38] | Motor-visszacs. hiba [190] | Safe Function active

[139] | Kévetési hiba [191] | Safe Opt. Reset req.

[40] |Reftart-on kivil [192] | RS Flipflop 0

[41] [Als6 ref. alatt [193] | RS Flipflop 1

[42] |Felsé ref. folott [194] | RS Flipflop 2

[43] |Bévitett PID hatar [195] | RS Flipflop 3

[45] | Buszvez. [196] | RS Flipflop 4

[46] |Buszvez, 1 ha itdll. (1971 | RS Flipflop 5

[47] | Buszvez., 0 ha i.tull. [198] | RS Flipflop 6

[50] |On Reference [199] | RS Flipflop 7

[55] | Impulzuskimenet [222] [ Homing Ok Ez a beallitas csak 48.XX szoftver-
[60] | 0. komparator verzi6 esetén all rendelkezésre.
[61] | 1. komparator [223] [ On Target Ez a beallitas csak 48.XX szoftver-
[62] | 2. komparator verzié esetén all rendelkezésre.
[ (B Eehatiol [224] | Position Error Ez a bedllitds csak 48.XX szoftver-
(641 | 4. kompartor verzié esetén all rendelkezésre.
[65] | 5. komparator T,

[70] | 0. logikai szabaly [225] | Position Limit Ez a.l’oeallltzlas c’sak 48.XX szloftver-
[711 | 1. logikai szabdly verzié esetén all rendelkezésre.
[72] | 2. logikai szabaly [226] | Touch on Target Ez a beallitas csak 48.XX szoftver-
[73]1 | 3. logikai szabaly verzi6 esetén all rendelkezésre.
[74] | 4. logikai szabaly [227] | Touch Activated Ez a bedllitds csak 48.XX szoftver-
[75] | 5. logikai szabaly verzié esetén all rendelkezésre.
[80] [SL dig. kimenet, A

[81] [SL dig. kimenet, B

[82] [SL dig. kimenet, C

[83] [SL dig. kimenet, D

[84] [SL dig. kimenet, E
106 Danfoss A/S © 08/2016 Minden jog fenntartva. MG33MM47




Dt

Paraméter-leirasok Programozasi utmutaté

5-33 X30/7 dig. kimenet (MCB 101) 5-33 X30/7 dig. kimenet (MCB 101)

Opcio: Funkcié: Opcio: Funkcio:
[0] Nincs funkcié A paraméter akkor aktiv, ha a [63] [ 3. komparator
frekvenciavaltéba be van szerelve [64] | 4. komparator
a VLT® General Purpose 1/0 (MCB [65] |5. komparator
101) opciémodul. A funkcidk [70] | 0. logikai szabaly
leirdsa megtalalhat6 az 5-3* [711 [ 1. logikai szabaly
Digitdlis kimenetek paramétercso- [72]1 | 2. logikai szabaly
portnal. [73] | 3. logikai szabaly
[1] Vezérlés lizemkész [74] | 4. logikai szabaly
[2] VLT Uzemkész [75] | 5. logikai szabaly
[3] Frvélt.kész/tavvez. [80] [SL dig. kimenet, A
[4] Enged./nincs figyelm. [81] |SL dig. kimenet, B
[5] Uzemelés [82] |SL dig. kimenet, C
[6] Futas/nincs figy. [83] |SL dig. kimenet, D
[7] Fut.tart.-ban,n.figy [84] |SL dig. kimenet, E
[8] Fut.ref.-n,nincs figy [85] |SL dig. kimenet, F
[9] Vészjelzés [120] | Helyi ref. aktiv
[10] | Vészj. vagy figyelm. [121] | Tavreferencia aktiv
[11] [ Nyomatékkorlatnal [122] | Nincs vészjelzés
[12] | Aramtart.-on kiviil [123] [ Start parancs aktiv
[13] | Als6 dram alatt [124] | Futés iranyvalt.
[14] | Fels6 aram folott [125] | VLT kézi tizemben
[15] [ Sebess.tart.-on kivil [126] | VLT auto izemben
[16] [Alsé f.szam alatt [151] [ ATEX ETR cur. alarm
[17] |Felsé f.szam folott [152] | ATEX ETR freq. alarm
[18] [ V.csat.tart.-on kivil [153] [ ATEX ETR cur. warning
[19] [Alsé visszacs.alatt [154] | ATEX ETR freq. warning
[20] | Felsé visszacs.folott [189] | Kiils6 vent. szab.
[21] [ Tdlmelegedés [190] | Safe Function active
[22] [ Késznincs tulm.figy. [191] | Safe Opt. Reset req.
[23] | Tav.kész,n.talm.figy [192] | RS Flipflop 0
[24] | Kész, fesziiltség OK [1931 | RS Flipflop 1
[25] | Iranyvaltas [194] | RS Flipflop 2
[26] [ Busz rendben [195] | RS Flipflop 3
[27] | Nyom.korlat és stop [196] | RS Flipflop 4
[28] | Fék, nincs figyelm. [1971 | RS Flipflop 5
[29] | Fék kész, nincs hiba [198] | RS Flipflop 6
[30] [ Fékhiba (IGBT) [199] | RS Flipflop 7
[31] |Relé 123
[32] |Mech. fék vezérlése 3.6.4 5-4* Relék
[33] [ Biztons. stop aktiv
[39] | Kovetési hiba Paraméterek a relék idézitésének és kimeneti funkcidinak
[40] | Reftart.-on kiviil bedllitasara.
R LT
[42] | Felsd ref. folott
[43] | Bovitett PID hatar Opcié: Funkcid:
[45] | Buszvez. 1. relé [0], 2. relé [1].
[46] | Buszvez, 1 ha idll. VLT® Extended Relay Card (MCB 113):
[47] | Buszvez, 0 ha i.tull, 3. relé [2], 4. relé [3], 5. relé [4], 6. relé
(511 | MCO vezérelt Bl
[60] | 0. komparator VLT® Relay Card (MCB 105): 7. relé [6],
[611 | 1. komparator 8. relé [7], 9. relé [8].
[62] | 2. komparator
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5-40 Reléfunkcio 5-40 Reléfunkcio

Opcio: Funkcié: Opcio: Funkcioé:

[0] Nincs funkcio Valamennyi digitélis és relékimenet [15] [ Sebess.tart.-on A kimeneti fordulatszam/frekvencia
alapértelmezett bedllitasa a Nincs kival kivll esik a 4-52 paraméter Figyelm.:
funkcio. alacsony ford.sz. és

11 | Vezérlés Uzemkész | A vezérlokartya tizemkész, példaul: S g gy IR (ol

. . oAyt altal meghatarozott tartomanyon.
visszacsatolas a frekvenciavaltordl,
amelyen a vezérlés taplalasat egy 24 [16] [ Alsé f.szam alatt A kimeneti fordulatszam a
V-os kiilsé tap (VLT® 24 V DC Supply, 4-52 paraméter Figyelm.: alacsony
MCB 107) biztositja, és nem észlelhet6 ford.sz. segitségével bedllitott érték
a hélozati tdp a berendezésen. alatt van.

[2] VLT® (izemkész A frekvenciavalto Gizemkész. A halézat [17] | Fels6 f.szam folott | A kimeneti fordulatszam a
és a vezérlés tapja rendben. 4-53 paraméter Figyelm.: magas ford.sz.

segitségével beallitott érték folott van.

B] | Frvaltkész/tavvez. | A frekvenciavaltd Gzemkesz, & S
automatikus tzemmoédban van. [18] | V.csat.tart.-on kivil [ A visszacsatoléjel a
— 4-56 paraméter Figyelm.: alacs. visszacs.

[4] Enged./nincs Uzemkész. Nincs start vagy stop i P 24

és
figyelm. parancs (start/tiltas). Nincs aktiv figyel- ) . .
. 4-57 paraméter Figyelm:magas.visszacs.
meztetés. i ) ) o
altal meghatarozott tartomanyon kivil

[5] Uzemelés A motor mukodik, tengelynyomatékot van.

biztosit. — - =
[19] [ Alsé visszacs.alatt A visszacsatolojel a

[6] Futds/nincs figy. A kimeneti fordulatszdm a 4-56 paraméter Figyelm.: alacs. visszacs.
paraméter 1-81 Min. ford.szdm segitségével beallitott korlat alatt van.
stopfunkciéhoz [min-1] segitségével — — - —

. R [20] | Felsé visszacs.folott | A visszacsatoldjel a
beallitott érték folott van. A motor ) ) )
. 4-57 paraméter Figyelm:magas.visszacs.
forog, figyelmeztetés nincs. o o L
segitségével beallitott korlat folott

[7] Fut.tart.-ban,n.figy | A motor a 4-50 paraméter Alacs. dram van.

és a 4-53 paraméter Figyelm.: magas — — — — — —
L, [21] [ Tdlmelegedés A tulmelegedésre valé figyelmeztetés
ford.sz. segitségével beprogramozott L o
5 ; 5 5 akkor aktivalodik, ha a hémérséklet a
aram- és fordulatszam-tartoményban L
O . motorban, a frekvenciavaltéban, a
muikodik. Nincs figyelmeztetés. ) o ]
fékellenallasban vagy a termisztorban

[8] Fut.ref.-n,nincs figy | A motor referencia-fordulatszamon tullépi a hatarértéket.
tzemel. Nincs figyelmeztetés. —— — —

[22] | Kész,nincs A frekvenciavaltd tzemkész, és nincs

[9] Vészjelzés Vészjelzés aktivalja a kimenetet. Nincs tulm figy. tulmelegedési figyelmeztetés.
figyelmeztetés. — — — ——

[23] | Tav.kész,n.tdlm.figy [ A frekvenciavaltd lizemkész, és

[10] | Vészj. vagy figyelm. | Vészjelzés vagy figyelmeztetés automatikus izemmaédban van. Nincs
aktivalja a kimenetet. tllmelegedési figyelmeztetés.

[11] | Nyomatékkorlatnal | A 4-16 paraméter Motor lizemmdd [24] | Kész, fesziiltség OK | A frekvenciavalto izemkész, és a
nyomatékkorldtia vagy halézati fesziiltség a megadott fesziilt-
4-17 paraméter Generdtor lizemmod ségtartomanyon beliil van (lasd a
nyomatékkorldtja segitségével tervez6i segédlet Altaldnos specifikdciok
beallitott nyomatékkorlat tullépése. cim( szakaszat).

[12] |Aramtart.-on kiviil | A motoraram a [25] | Irdnyvaltas A motor logikai 0 esetén az
4-18 paraméter Aramkorldt éramutaté jarasaval egyezé, logikai 1
segitségével bedllitott tartomanyon esetén az 6ramutatd jarasaval
kival van. ellentétes iranyban forog (vagy all

[13] | Als6 aram alatt A motoréram a 4-50 paraméter Alacs. készen a forgasra). Iranyvaltas jel
dram segitségével bedllitott érték alatt hatasara a kimenet médosul.
van. [26] [ Busz rendben Aktiv kommunikacié (nincs

[14] |Felss aram folott A motoriram a id6tullépés) a soros kommunikacios
4-51 paraméter Figyelm.: magas dram porton.
segitségével bedllitott érték folott van.
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5-40 Reléfunkcio 5-40 Reléfunkcio

Opcio: Funkcié: Opcio: Funkcié:
[27] | Nyom korlat és Szabadonfutasu stopnal és a frekven- [38] | Motor-visszacs. Hiba a zart hurokban m(ik6dé
stop ciavalté nyomatékkorlat dllapotaban hiba motorrél érkezé fordulatszam-vissza-
hasznalatos. Ha a nyomatékkorlaton csatolasi hurokban. A kimenet
lizemel6 frekvenciavalté stop hasznélhat¢ arra is, hogy vészhelyzet
parancsot kap, a kimeneten a jel esetén el6készitse a frekvenciavaltd
logikai O lesz. nyilt hurokba kapcsoldsat.

[28] [ Fék, nincs figyelm. | A fék aktiv, figyelmeztetés nincs. [39] | Kovetési hiba Ha a szamitott fordulatszam és a

[29] [ Fék kész, nincs A fék Uzemkész, nincs hiba. smpiisgies ekl ki [Eialassers

hiba nagyobb a 4-35 paraméter Kovetési

[30] | Fékhiba (IGBT) A fék IGBT rovidzarlata esetén logikai hiba értékéné], a digitalis kimenet/relé
1 jel kerll a kimenetre. Ez a funkcid a il
frekvenciavalté védelmére szolgal [40] | Reftart.-on kivl Akkor aktiv, ha a pillanatnyi
abban az esetben, ha hiba lép fel a fordulatszam kivil esik a
fékmodulban. A digitélis kimenet/relé 4-52 paraméter Figyelm.: alacsony
segitségével lekapcsolhatd a hélozati ford.sz. — 4-55 paraméter Figyelm.:
feszlltség a frekvenciavaltordl. magas ref. altal meghatarozott

31] |Relé 123 A digitalis kimenet/relé aktivalédik, ha tartomanyon.

a 8-** Komm. és opcick paramétercso- [41] | Alsé ref. alatt Akkor aktiv, ha a pillanatnyi
portban a [0] Vezérl6szé van fordulatszam kisebb, mint a beallitott
kivalasztva. fordulatszam-referencia.

[32] [Mech. fék vezérlése | Mechanikus fék vezérlésének [42] | Felsé ref. folott Akkor aktiv, ha a pillanatnyi
kivalasztasa. Ha a kivalasztott fordulatszdm nagyobb, mint a
paraméterek a 2-2* Mechanikus fék beallitott fordulatszdm-referencia.
paramétercsoportban aktivak. A [43] | Bovitett PID hatar
kimenetet meg kell erésiteni, hogy a [45] | Buszvez. Digitélis kimenet/relé vezérlése
fektekercsbe szdllitsa az dramot. A buszon keresztiil. A kimenet allapota
megoldast rendszerint kilsé relé az 5-90 paraméter Digitdlis & relés
csatlakoztatdsa jelenti a kivalasztott buszvez. segitségével van beallitva,
digitalis kimenetre. Buszidétullépés esetén a kimenet

[33] | Biztons. stop aktiv w allapota megérzédik.

Ez a beadllitas csak az FC 302 [46] | Buszvez., 1 ha itull. | Kimenet vezérlése buszon keresztiil. A
készulékre vonatkozik. kimenet allapota az

5-90 paraméter Digitdlis & relés
A Safe Torque Off aktivalt allapotat buszvez. segitségével van beallitva.
jelzi a 37-es csatlakozdn. Buszidétullépés esetén a kimenet

[36] | Vezérl6szo, 11. bit | Az 1. relé aktivalasa a terepi buszrél éllapota logikai 1 (BE) lesz.
érkez6 vezérl6széval. Nincs egyéb [47] | Buszvez, 0 ha i.tull. | Kimenet vezérlése buszon keresztiil. A
funkcionalis hatasa a frekvencia- kimenet allapota az
valtora. Tipikus alkalmazas: 5-90 paraméter Digitdlis & relés
segédberendezés vezérlése terepi buszvez. segitségével van beallitva.
buszrél. A funkcié akkor érvényes, ha Buszidétullépés esetén a kimenet
a paraméter 8-10 Vezérl6sz6 profil allapota logikai 0 (KI) lesz.
beallitasa [0] FC profil. [50] | On Reference

[37] | Vezérl6szo, 12. bit | A 2. relé aktivalasa (csak FC 302) a [60] | 0. komparator Lasd a 13-1* Kompardtorok paraméter-
terepi buszrél érkezé vezérlészéval. csoportot. Ha a 0. komparator az SLC-
Nincs egyéb funkcionalis hatasa a ben IGAZ, akkor a kimenet logikai 1
frekvenciavaltéra. Tipikus alkalmazas: értéku lesz. Ellenkezd esetben a
segédberendezés vezérlése terepi kimenet logikai O értékq lesz.

B il diter drenes, e [61] [ 1. komparator Lasd a 13-1* Kompardtorok paraméter-

2 (PR S eI 2 csoportot. Ha az 1. komparétor az SLC-

Bzl (0 7 et ben IGAZ, akkor a kimenet logikai 1
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5-40 Reléfunkcio 5-40 Reléfunkcio

Opcio: Funkcié: Opcio: Funkcioé:
értéku lesz. Ellenkez6 esetben a logikai 1 értéku lesz. Ellenkez6
kimenet logikai 0 értéku lesz. esetben a kimenet logikai 0 értékd
[62] | 2. komparator Lasd a 13-1* Kompardtorok paraméter- Izt
csoportot. Ha a 2. komparator az SLC- [80] |SL dig. kimenet, A | Lasd 13-52 paraméter SL-vezérl6
ben IGAZ, akkor a kimenet logikai 1 mdivelete. Ha a Smart Logic-mUvelet
értékl lesz. Ellenkezd esetben a beallitasa [32], az A kimenet értéke
kimenet logikai 0 érték( lesz. logikai 0. Ha a Smart Logic-mUvelet
[63] | 3. komparator Lasd a 13-1* Kompardtorok paraméter- bea‘lht.asa [38], az A kimenet értéke
csoportot. Ha a 3. komparator az SLC- logikai 1.
ben IGAZ, akkor a kimenet logikai 1 [81] [SL dig. kimenet, B [ Lasd 13-52 paraméter SL-vezérl6
értékq lesz. Ellenkez6 esetben a miivelete. Ha a Smart Logic-mdivelet
kimenet logikai 0 értékd lesz. bedllitdsa [33], a B kimenet értéke
[64] | 4. komparator Lasd a 13-1* Kompardtorok paraméter- |Ogllklal’0. ek Smar.t Loglc—rjwuyelet
csoportot. Ha a 4. komparator az SLC- beallitasa [39], a B kimenet értéke
ben IGAZ, akkor a kimenet logikai 1 logikai 1.
értéku lesz. Ellenkezé esetben a [82] [SL dig. kimenet, C [ Lasd 13-52 paraméter SL-vezérlé
kimenet logikai 0 értéku lesz. mivelete. Ha a Smart Logic-mdvelet
[65] | 5. komparator Lasd a 13-1* Kompardtorok paraméter- bea.|||t.asa [34],a € k|men§t erteke
csoportot. Ha az 5. komparator az SLC- Iog’|k'a|10. Ha a Smar.t Log|c—rT1uye|et
) [, e o [ et Lt beallitdsa [40], a C kimenet értéke
értéky lesz. Ellenkez6 esetben a logikai 1.
kimenet logikai 0 értéku lesz. [83] [SL dig. kimenet, D [ Lasd 13-52 paraméter SL-vezérl6
[70] [O. logikai szabaly Lasd a 13-4* Logikai szabdlyok paramé- mulvellelte‘ e Smarf Log|c-rT1U\l/eIet
tercsoportot. Ha a 0. logikai szabaly az bea‘lllt'asa [35],aD klmenf-:t erfeke
SLC-ben IGAZ, akkor a kimenet logikai IogllklaIIO. Ha a Smart Loglc-rT\U\l/eIet
1 értéku lesz. Ellenkez6 esetben a il [l B e Gie s
kimenet logikai 0 értéku lesz. IEglet s
[71]1 | 1. logikai szabaly | Lasd a 73-4* Logikai szabdlyok paramé- (84] | SL dig. kimenet, E Lafd 13-52 paraméter SL—v.ezerl?
tercsoportot. Ha az 1. logikai szabaly mivelete. Ha a Smart Logic-miivelet
az SLC-ben IGAZ. akkor a kimenet beallitdsa [36], az E kimenet értéke
logikail 1l &rtékallesz, Ellenkezs logikai 0. Ha a Smart Logic-m(ivelet
csetben alKimenetllogikail Srteka beallitdsa [42], az E kimenet értéke
lesz logikai 1.
[72] | 2. logikai szabaly Lasd a 13-4* Logikai szabdlyok paramé- feg] | oL et lmenst, Laid e SL-v.ezerI?
tercsoportot. Ha a 2. logikai szabaly az mu’vellelte. Haa Smart. Loglc-rrTuv’eIet
SLC-ben IGAZ, akkor a kimenet logikai ealler o e [rmenet 2ot
1 értéki lesz. Ellenkezd esetben a L IO T e Rt ST s
kimenet logikai 0 értékii lesz beallitasa [43], az F kimenet értéke
logikai 1.
[73] | 3. logikai szabély Lasd a 73-4* Logikai szabdlyok paramé-
oo . [96] [ Reverse After Ez a beallitas csak 48.XX szoftver-
tercsoportot. Ha a 3. logikai szabaly az » o )
Sl (€072 e o (i et Ramp verzié esetén all rendelkezésre.
1 értéku lesz. Ellenkezd esetben a LéSd a363. ,f?je,zet 5-3* Digitdlis
kimenet logikai 0 értéku lesz. kimenetek leirésat.
[74] | 4. logikai szabaly Lasd a 13-4* Logikai szabdlyok parame- [98] | Virtual Master Dir. |Ez a beallitas csak 48.XX szoftver-
oo . verzi6 esetén all rendelkezésre.
tercsoportot. Ha a 4. logikai szabdly az ) ) o
SLC-ben IGAZ, akkor a kimenet logikai L?Sd a 3.6.3.,ft?je,zet S Lt
1 értéku lesz. Ellenkezd esetben a R
kimenet logikai 0 érték( lesz. [120] | Helyi ref. aktiv A kimenet akkor logikai 1 értékd, ha a
[75] | 5. logikai szabaly Lasd a 13-4* Logikai szabdlyok paramé- 3-13.p araméter Referencia helye = [2]
tercsoportot. Ha az 5. logikai szabaly Helyi, vagy lea a )
az SLC-ben IGAZ. akkor a kimenet 3-13 paraméter Referencia helye = [0]
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5-40 Reléfunkcio

5-40 Reléfunkcio

Opcio: Funkcié: Opcio: Funkcié:
Kézi/auto szerint, és az LCP kézi lizemmodban van (ezt az [Auto on]
Uzemmodban van. (Automatikus be) gomb folotti LED
jelzi).
Referencia Helyi | Tavrefe-
helye a ref. rencia [151] | ATEX ETR cur. Csak akkor valaszthato ki, ha az
3-13 paraméter | aktiv aktiv alarm 1-90 paraméter Motor hévédelme
Referencia helye| [120] 211 beallitdsa [20] ATEX ETR vagy [21]
segitségével Advanced ETR (Specidlis ETR). Aktiv
beallitva 164. vészjelzés: ATEX ETR cur.lim.alarm
Referencia 1 0 (ATEX ETR dramkorlat-vészjelzés)
helye: Helyi esetén a kimenet értéke 1 lesz.
3-13 paraméter [152] | ATEX ETR freq. Csak akkor valaszthato ki, ha az
Referencia helye alarm 1-90 paraméter Motor hévédelme
[2] Helyi beallitasa [20] ATEX ETR vagy [21]
Referencia 0 1 Advanced ETR (Specialis ETR). Aktiv
helye: Tavoli 166. vészjelzés: ATEX ETR cur.lim.alarm
3-13 paraméter (ATEX ETR aramkorlat-vészjelzés)
Referencia helye esetén a kimenet értéke 1 lesz.
[1] Tavoli [153] | ATEX ETR cur. Csak akkor vélaszthato ki, ha az
Referencia . . P
warning 1-90 paraméter Motor hévédelme
helye: Kézi/auto beallitasa [20] ATEX ETR vagy [21]
szerint Advanced ETR (Specilis ETR). Aktiv
Kezi ! 0 163. vészjelzés: ATEX ETR
Kézi=ki 1 0 cur.lim.warning (ATEX ETR dramkorlat-
Auto=ki 0 0 figyelmeztetés) esetén a kimenet
Automatikus 0 1 értéke 1 lesz.
Tablazat 3.21 Helyi ref. aktiv [154] | ATEX ETR freq. Csak akkor valaszthaté ki, ha az
warning 1-90 paraméter Motor hévédelme
[121] | Tavreferencia aktiv | A kimenet akkor logikai 1 értékd, ha bedllitasa [20] ATEX ETR vagy [21]
3-13 paraméter Referencia helye = [1] Advanced ETR (Speciélis ETR). Aktiv
Tavoli vagy [0] Kézi/auto szerint, mig 165. figyelmeztetés: ATEX ETR
o \CP auiiainais trammeelsam Ve, freg.lim.warning (ATEX ETR frekvencia-
Lasd Tdbldzat 3.21. korlat-figyelmeztetés) esetén a
kimenet értéke 1 lesz.
[122] [ Nincs vészjelzés A kimenet akkor logikai 1 értékd, ha
nincs vészjelzés. [188] | AHF Capacitor
Connect
[123] | Start parancs aktiv | A kllmenet akkor I°g|ka'| 1 fe'rteku, ha [189] | Kulsé vent. szab. A belsé ventilatorszabalyozas belsé
aktiv a start parancs (digitalis logikaja lesz tovabbitva a kimenetre,
bemenet, buszcsatlakozas vagy a i S js
o . lehetévé téve egy kulsé ventilator
[Hand on? (Kézi be), ill [Autcl> oln]l szabdlyozasat (ennek HP csoves
(Automatikus be) gomb segitségével), héitésnél van jelentésége).
és az utolsé parancs a stop volt.
[190] [ Safe Function
[124] [ Futas iranyvalt. A kimenet akkor logikai 1 értékd, ha a active
frekvenciavaltoé az 6ramutatd jarasaval [1911 | Safe Opt. Reset
ellentétes irdnyban tUzemel (az req
lizemelés és az irdnyvdltds allapotbitek - - — —
o , [192] | RS Flipflop 0 Lasd a 13-1* Kompardtorok paraméter-
logikai szorzata (ES)).
csoportot.
125 470 U A kimenet akkor logikai 1 értékd, ha a
[125] | VLT® kezi izemben o g ) [193] [ RS Flipflop 1 Lasd a 13-1* Kompardtorok paraméter-
frekvenciavalto kézi izemmaddban van
- L csoportot.
(ezt a [Hand on] (Kézi be) gomb folott
vilagité LED jelzi). [194] | RS Flipflop 2 Lasd a 713-1* Kompardtorok paraméter-
- — csoportot.
[126] [ VLT® auto A kimenet akkor logikai 1 értékd, ha a
lizemben frekvenciavaltd automatikus
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5-40 Reléfunkcio 5-41 Relébekapcs. késlelt.

Opcié: Funkcié: Tomb [20]
[195]1 | RS Flipflop 3 Lasd a 13-1* Kompardtorok paraméter- Tartomany: Funkcio:
¢soportot. 0.01 s*| [0.01 - 600 | A relé meghuzasi késleltetésének megadasa.
[196] | RS Flipflop 4 Lasd a 13-1* Kompardtorok paraméter- s] Valassza ki a 2 belsé mechanikus relé
csoportot. egyikét egy funkciétombben. A részleteket
- - - - lasd: paraméter 5-40 Reléfunkcié.
[1971 | RS Flipflop 5 Lasd a 13-1* Kompardtorok paraméter-
csoportot. o
[198] | RS Flipflop 6 Lasd a 13-1* Kompardtorok paraméter- ésleenctted —] L E
csoportot. | | §
| | -
[199] | RS Flipflop 7 Lasd a 13-1* Kompardtorok paraméter- Relay |
csoportot. output —
On Del Off Del
[222] [ Homing Ok Ez a bedllitds csak 48.XX szoftver- Q ij Y p 5_22ay
verzié esetén all rendelkezésre.
Az alaphelyzet mivelet befejez6détt a Selected
kivalasztott alaphelyzet funkcidval Event

(17-80 paraméter Homing Function).

— Rel |
[223] [ On Target Ez a beallitas csak 48.XX szoftver- oité:)yut I
verzié esetén all rendelkezésre.
A pozicionalas befejezédott, és a On Delay

frekvenciavalto célon jelet kiild, ha az P5-41

aktudlis pozici6é a 3-05 paraméter On Abra 3.38 Relébekapcs. késlelt.
Reference Window értékének
megfelel6 ideig a 3-09 paraméter On

Target Time tartomanyan beldl van, és 5-42 Relékikapcs. késlelt.

az aktualis fordulatszam kisebb mint TSmb[20]
3-05 paraméter On Reference Window. ) .,
Tartomany: Funkcié:
[224] ) Position Error 22 el i Gl A0 el 0.01 s*[ [0.01 - |A relé elengedési késleltetésének megadasa.
verzié esetén all rendelkezésre. 600 s] Valassza ki a 2 belsé mechanikus relé egyikét

A pozicidhiba a egy funkciétombben. A részleteket lasd:

4-71 parameter Maximum Position Error paraméter 5-40 Reléfunkcio. Ha a kivélasztott

értékének megfelel6 ideig meghaladja esemény allapota a késleltetés lejarta eldtt

a 4-72 paraméter Position Error Timeout médosul, a relékimenet nem valtozik.

értékét.

[225] | Position Limit Ez a beallitds csak 48.XX szoftver- [ E
verzié esetén &ll rendelkezésre. u : E
A pozicié a 3-06 paraméter Minimum :\e"'eenctted [ %
Position és 3-07 paraméter Maximum : : :
Position altal meghatarozott [ ‘ ‘
tartomanyon kivil van. Relay ‘ : :

output | | | |

[226] | Touch on Target Ez a beallitads csak 48.XX szoftver- | | | |
verzi6 esetén all rendelkezésre. ‘On Delay ‘ ‘Off Delay !
Célpozici6 elérve érintészondds pozici- P5-41 P 5-42
onalas médban. Abra 3.39 Relékikapcs. késlelt.

[227] [ Touch Activated Ez a bedllitds csak 48.XX szoftver-
verzié esetén all rendelkezésre.
Aktiv az érintészondds pozicionalds. A Ha a kivalasztott esemény dllapota a be- vagy kikapcsolasi
frekvenciavalté figyeli az érinté- késleltetés lejarta el6tt médosul, a relékimenet nem
szonda-bemenetet. valtozik.
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3.6.5 5-5* Impulzusbemenet

Az impulzusbemenet paraméterei az impulzusreferencia-
tartomany egy megfelel6 ablakanak meghatarozasara
tasainak konfiguralasaval. A 29-es vagy 33-as csatlakozo
impulzusbemenetként szolgal. Allitsa a 29-es

(paraméter 5-13 29-es digitdlis bemenet) vagy a 33-as
csatlakozot (paraméter 5-15 33-as digitdlis bemenet) [32]
Impulzusbemenet értékre. Ha a 29-es csatlakozot
bemenetként haszndlja, akkor az 5-01 paraméter 27-es csatl.
t.mddja bedllitdsa [0] Bemenet legyen.

Ref.
(RPM)

High

130BA076.10

value
P 5-53/
p 5-58

Low

ref.

value

P 5-52/ I
p 5-57

Low freq. High freq. Input
P 5-50/ P5-51/ (Hz)
P5-55 P5-56

Abra 3.40 Impulzusbemenet

5-50 29-es csatl. alsé frekvencia

Tartomany: Funkcio:
100 Hz* [ [0 - 110000 A kis motortengely-fordulatszamnak
Hz] (5-52 paraméter 29-es csatl. alsé ref./

visszacs. érték) megfelel6 alsé frekven-
ciakorlat (also referenciaérték)
megadasa. Lasd Abra 3.40.

5-51 29-es csatl. felsé frekvencia

Tartomany: Funkcié:
Size related* [ [0 - 110000 | A nagy motortengely-fordulat-
Hz] szamnak (5-53 paraméter 29-es

csatl. felsé ref./visszacs. értek)
megfelel6 felsé frekvenciakorlat
(felsé referenciaérték) megadasa.

5-52 29-es csatl. also ref./visszacs. érték

5-52 29-es csatl. also ref./visszacs. érték

Tartomany:

Funkcio:

bemenetként

(5-02 paraméter 29-es csatl.
t.mddja = [0] Bemenet
(alapértelmezés) és
paraméter 5-13 29-es
digitdlis bemenet = a
megfelel6 érték).

5-53 29-es csatl. fels6 ref./visszacs. érték

Tartomany:

Funkcié:

Size
related*

[-999999.999 -

A motortengely-fordulatszam

999999.999 felsé referenciaértékének [1/min]
ReferenceFeed- és a felsé visszacsatoldjel-
backUnit] értéknek a megadasa; lasd még

5-58 paraméter 33-as csatl. felsé
ref./visszacs. érték. A 29-es
csatlakozét allitsa be digitalis
bemenetként (5-02 paraméter 29-
es csatl. t.médja = [0] Bemenet
(alapértelmezés) és

paraméter 5-13 29-es digitdlis
bemenet = a megdfelelé érték).

Ez a paraméter csak az FC 302
késziiléken érheté el.

5-54 Impulzussziiré idéallandéja (29-es)

Tartomany: Funkcié:
100 ms*| [1 - 1000 Az impulzussztré idéallanddjanak
ms] megadasa. Az impulzusszUré csillapitja a

visszacsatoldjel oszcillacidjat, ami nagy
rendszerzajnél el6nyos. Nagyobb
id6allando-érték esetén javul a csillapitas,
de novekszik a sz(rd késleltetési ideje.

5-55 33-as csatl. also6 frekvencia

Tartomany: Funkcié:
100 Hz* | [0 - 110000 A kis motortengely-fordulatszamnak
Hz] (5-57 paraméter 33-as csatl. also ref./

visszacs. érték) megfelel6 alsé frekven-
ciakorlat (alsé referenciaérték)
megadasa.

5-56 33-as csatl. fels6 frekvencia

Tartomany: Funkcio6: Tartomany: Funkcio:
0 ReferenceFeed- | [-999999.999 - | A motorfordulatszém alsé 100 Hz*| [0 - 110000 A nagy motortengely-fordulatszamnak
backUnit* 999999.999 referenciaérték-korlatjanak Hz] (paraméter 5-58 33-as csatl. fels6 ref./
ReferenceFeed- megadasa [1/min]. Ez visszacs. érték) megfelel6 fels6 frekven-
backUnit] egyuttal a legkisebb ciakorlat (felsé referenciaérték)
visszacsatolojel-érték is, megadasa.
lasd: 5-57 paraméter 33-as
csatl. alsé ref./visszacs.
érték. A 29-es csatlakozot
allitsa be digitalis
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5-57 33-as csatl. also ref./visszacs. érték

Tartomany: Funkcié:

0*| [-999999.999 -
999999.999 ]

A motorfordulatszam alsé referenciaér-
tékének megadasa [1/min]. Ez egyuttal
az alsé visszacsatoldjel értéke is, lasd:
parameéter 5-52 29-es csatl. alsé ref./
visszacs. érték.

5-58 33-as csatl. felsé ref./visszacs. érték

Tartomany: Funkcio:
Size [-999999.999 - A motorfordulatszam felsé
related* 999999.999 referenciaértékének
ReferenceFeed- megadasa [1/min]. Lasd
backUnit] még: 5-53 paraméter 29-es
csatl. fels6 ref./visszacs. értek.

5-59 Impulzussziiré idéallandéja (33-as)

High output

value

P 5-60(term27)
P 5-63(term29)

Output value

A

130BA089.11

High freq. Output
P 5-62(term27) (Hz)
P 5-65(term29)

Abra 3.41 Az impulzuskimenetek konfiguralasa

A kimeneti valtozok kijelzésének lehetéségei:

A motor miikodése kdzben ez a
paraméter nem modosithato.

Az impulzussztiré idéallandéjanak
megadasa. Az alulateresztd sz(iré
csokkenti a vezérl6egység visszacsatolo-
jelének befolyasolhatésagat és csillapitja
az oszcillaciojat.

Ez példaul akkor el6nyods, ha a rendszer
nagyon zajos.

Tartomany: Funkcio:
100 ms* | [1 - 1000 w Az impulzuskimenet skalazasanak és
ms] kimeneti funkciéjanak beallitasara

szolgdlé paraméterek. Az impulzuski-
menetek a 27-es vagy 29-es
csatlakozékhoz rendelheték hozza. A
27-es csatlakozé kimeneti mikodését
az 5-01 paraméter 27-es csatl. i.mddja,
a 29-esét az 5-02 paraméter 29-es csatl.
U.mddja segitségével adhatja meg.

3.6.6 5-6* Impulzuskimenet

ERTESITE.

Ezek a paraméterek a motor miikodése kézben nem
moédosithaték.

Az impulzuskimenetek skalazdsanak és funkcidinak bealli-
tasdra szolgald paraméterek. A 27-es és a 29-es csatlakozé
a 5-01 paraméter 27-es csatl. i.mddja, illetve

5-02 paraméter 29-es csatl. ti.mddja segitségével rendelhetd
hozza az impulzuskimenethez.

[0] Nincs funkcio
[45] | Buszvez.
[48] | Buszvez., idétull.
[51] [ MCO vezérelt
[97] | Reference After Ez a bedllitas csak 48.XX szoftververzid
Ramp (Rampa esetén all rendelkezésre.
utan referencia) A rdmpa utani aktudlis fordulatszam-
referencia. Ez a kimenet masterjelként
hasznalhato a follower frekvenciavaltok
fordulatszamanak szinkronizalasahoz. A
referencia a 16-48 paraméter Speed Ref.
After Ramp [RPM] segitségével allithatd
be.
[99] | Virtual Master Ez a bedllitds csak 48.XX szoftververzio
Speed (Virtualis esetén all rendelkezésre.
master ford.szam) | A followerek fordulatszamat vagy
pozicidjat vezérl6 virtualis master jele.
[100] | Kimeneti
frekvencia
[101] | Referencia
[102] [ Visszacsatoldjel
[103] | Motoraram
[104] [ Nyomaték <->
korlat
[105] [ Nyomaték <->
névl.
[106] | teljesitmény
[107] | Fordulatszam
[108] [ Nyomaték
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| [109] | Max.kim.fekv. | |
5-60 27-es csatl., valtoz6 impulzuskimenet
Opcio: Funkcié:

[0] Nincs funkcio

A 27-es csatlakoz6 kijelz6n megjelend
kimenetének kivalasztasa.

[45] | Buszvez.

[48] | Buszvez., idétull.
[97] | Reference After
Ramp

Ez a beéllitas csak 48.XX szoftver-
verzi6 esetén all rendelkezésre.

A rampa utani aktualis fordulatszam-
referencia. Ez a kimenet masterjelként
hasznalhato a follower frekvencia-
valtok fordulatszamanak
szinkronizalasahoz. A referencia a
16-48 paraméter Speed Ref. After Ramp
[RPM] segitségével allithatd be.

[99] | Virtual Master Ez a bedllitas csak 48.XX szoftver-

Speed verzi6 esetén all rendelkezésre.

A followerek fordulatszamat vagy

[100] | Kimeneti frekvencia

[101] | Referencia

[102] [ Visszacsatoldjel
[103] | Motordram
[104] [ Nyomaték <->
korlat

[105] [ Nyomaték <-> névl.

[106] | teljesitmény

[107] | Fordulatszam

[108] [ Nyomaték

[109] | Max.kim.fekv.

[119] [ Nyomat. % hatar

5-62 27-es imp.kim. max. frekv.

Tartomany: Funkcio:

Size related* [ [0 - 32000 A 27-es csatlakozoé maximalis

Hz] frekvenciajanak beallitasa az

paraméter 5-60 27-es csatl.,, vdltozo
impulzuskimenet segitségével
kivalasztott kimeneti valtozénak
megfeleléen.

5-63 29-es csatl., valtozé impulzuskimenet

Opcio: Funkcié:

Ez a paraméter csak az FC 302
készuléken érhetd el.

[0] Nincs funkcio A 29-es csatlakozo kijelzén megjelend

kimenetének kivalasztasa.

[45] | Buszvez.
[48] | Buszvez., idétull.

5-63 29-es csatl.,, valtozé impulzuskimenet

Opcio: Funkcioé:
[97] [ Reference After Ez a beallitas csak 48.XX szoftver-
Ramp verzié esetén all rendelkezésre.

A rdmpa utani aktudlis fordulatszam-
referencia. Ez a kimenet masterjelként
hasznalhato a follower frekvencia-
valtok fordulatszamanak
szinkronizalasahoz. A referencia a
16-48 paraméter Speed Ref. After Ramp
[RPM] segitségével allithatd be.

Ez a beallitas csak 48.XX szoftver-
verzié esetén all rendelkezésre.

[99] | Virtual Master
Speed

A followerek fordulatszamat vagy
pozicidjat vezérl6 virtudlis master jele.

[100] [ Kimeneti frekvencia

[101] | Referencia

[102] [ Visszacsatoldjel
[103] [ Motoraram
[104] | Nyomaték <->

korlat

[105] [ Nyomaték <-> névl.

[106] | teljesitmény

[107] | Fordulatszam

[108] | Nyomaték

[109] [ Max.kim.fekv.

[119] [ Nyomat. % hatar

Tartomany: Funkcié:

Size related* | [0 - 110000 [A 29-es csatlakozé maximalis
Hz] frekvencigjanak beallitasa az

paraméter 5-63 29-es csatl,, vdltozo
impulzuskimenet segitségével
kivalasztott kimeneti valtozénak
megfeleléen.

5-66 X30/6-os csatl., valtoz6 imp.kimenet

Az X30/6-o0s csatlakozén kiadott valtozé kivalasztasa.

A paraméter akkor aktiv, ha a frekvenciavaltoba telepitve van a
VLT® General Purpose 1/0 (MCB 101).

Ugyanolyan beallitasokat és funkcidkat kinal, mint az 5-6*
Impulzuskimenet paramétercsoport.

Opcié: Funkcio:

[0] Nincs funkcio

[45] | Buszvez.
[48] | Buszvez., idétull.
[97] | Reference After Ramp | Ez a beallitas csak 48.XX szoftver-

verzié esetén all rendelkezésre.

A rdmpa utani aktualis
fordulatszam-referencia. Ez a
kimenet masterjelként hasznélhaté
a follower frekvenciavalték fordulat-
szamanak szinkronizalasahoz. A
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5-66 X30/6-0s csatl., valtozé imp.kimenet Enkéder csatlakozasa a frekvenciavaltohoz

Az X30/6-0s csatlakozon kiadott véltozé kivalasztasa. 24 V-os inkrementalis enkéder. Maximalis kabelhosszisag 5

A paraméter akkor aktiv, ha a frekvenciavaltéba telepitve van a m.

VLT® General Purpose 1/0 (MCB 101).
Ugyanolyan beallitésokat és funkcidkat kinal, mint az 5-6*

+24V DC
GND

Impulzuskimenet paramétercsoport.

130BA090.12

T

Opcié: Funkcié: 6

referencia a 16-48 paraméter Speed

©©©©©©©©éj

[T

Ref. After Ramp [RPM] segitségével 12 5 33 20 37

13 18 19 27 29 3
allithat6 be. e
[99] [ Virtual Master Speed | Ez a beallitds csak 48.XX szoftver- %%%g% E; Eg Eg
k‘ . \ . \

verzié esetén all rendelkezésre.
A followerek fordulatszaméat vagy ‘

jele.

[100] | Kimeneti frekvencia

[101] | Referencia

o o

[102] [ Visszacsatolojel

[103] [ Motoraram

[104] [ Nyomaték <-> korlat
[105] [ Nyomaték <-> névl.
[106] | teljesitmény {7W
[107] | Fordulatszam
[108] | Nyomaték
[109] [ Max.kim.fekv.

[119] [ Nyomat. % hatar
5-68 X30/6-os imp.ki max. frekv.

Tartomany: Funkcié: 24V or 10-30V encoder

Size [0 - E’m Abra 3.42 Enkéder csatlakoztatasa
related” |32000 Hz] | A motor miikodése kozben ez a
paraméter nem maddosithato.

cw
Az X30/6-0s csatlakozé maximalis AM [ ] []

frekvencidjanak kivalasztasa az

130BA646.10

paraméter 5-66 X30/6-os csatl.,, vdltozo B
imp.kimenet kimeneti véltozéjanak

megfeleléen.

A paraméter akkor aktiv, ha a frekvencia-
véltdba telepitve van a VLT® General
Purpose 1/0 (MCB 101).

_7* ccw
3.6.7 5-7* 24V encoder bem. A - a

A 24 V-os enkddert a 12-es (24 V-os egyenfesziiltségu tap), :@\
32-es (A csatorna), 33-as (B csatorna) és 20-as (fold)

bemenethez csatlakoztassa. A 32-es/33-as digitdlis bemenet 8
a 1-02 paraméter Flux motorvisszacs. forrds és

7-00 paraméter Sebesség PID visszacs. forrds [1] 24 V encoder
beallitdsdnak kivalasztasaval aktivalhaté enkéderbeme-
netként. Az enkdéder kétcsatornds (A és B), 24 V-os tipusu.
Maximalis bemeneti frekvencia: 110 kHz.

Abra 3.43 Enkéder forgasiranya
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5-70 32/33-as csatl., impulzus/ford.

Tartomany: Funkcio:
1024*

[1 - 4096 ]| Az enkdder motortengelyre vonatkozd
impulzus/fordulat értékének beallitasa.
Olvassa le a megfelel6 értéket az
enkoderbdl.

5-71 32/33-as csatl., encoder iranya
Opcio: Funkcié:
ERTESITES
A motor miikédése kézben ez a
paraméter nem maddosithato.

Az enkdder észlelt forgasiranyanak megval-
toztatasa a vezetékezése modositasa nélkul.

[0] * | Oramutaté Az A csatorna beallitasa 90°-kal (elektromos

szerint fok) a B csatorna mogé az enkddertengely
éramutato jarasaval egyezé irdnyba torténd

forgasa utén.

[11 [ Oramut.val Az A csatorna beallitasa 90°-kal (elektromos

szemben fok) a B csatorna elé az enkddertengely
éramutato jarasaval egyezd irdnyba torténd

forgasa utan.

5-72 Term 32/33 Encoder Type
Opcio: Funkcié:
ERTESITES
Ez a paraméter csak 48.XX szoftver-
verzid esetén all rendelkezésre.

A 32-es, 33-as bemenethez csatlakozo
enkoder jeltipusanak kivalasztasa.

[0] * [ Quadrature A/B
Format

Enkéder 2 csatornaval: A és B, amelyek
kozott 90° van a forgasirany észleléséhez.

[11 [Single Channel |1 csatornds enkdder csatlakozik a 33-as

33 bemenethez.

[2] | Signle Channel |1 csatornas enkoéder csatlakozik a 33-as

w/Dir. bemenethez. Az irdny bedllitasa egy jellel
torténik a 32-as csatlakozén: 0 V = elére/
6ramutato szerint, 24 V = hatra/

dramutatoval szemben.

3.6.8 5-8* I/O-opcidk

5-80 AHF-kondenzator visszakapcs. késlelt.

Tartomany: Funkcio:
25 s*

[1 - 120 s] | A kondenzéatorok minimalis kikapcsolasi idejét
az biztositja. Az id6zité az AHF kondenzator
lekapcsolasaval indul, és csak a lejarta utén
engedélyezhet6 Ujbol a kimenet. Csak akkor
kapcsol be ujra, ha a frekvenciavalto
teljesitménye 20-30%-os.

3.6.9 5-9* Buszvezérelt

Ebben a paramétercsoportban terepibusz-beallitasok
segitségével lehet digitalis és relékimeneteket vélasztani.

5-90 Digitalis & relés buszvez.

Tartomany: Funkcio:

0% | [0-2147483647 ]| Ez a paraméter a buszvezérelt digitalis
kimenetek és relék allapotat tarolja.

A logikai 1 azt jelzi, hogy a kimenet IGAZ
értékd vagy aktiv.

A logikai 0 azt jelzi, hogy a kimenet
HAMIS értékd vagy inaktiv.

0. bit Digitélis kimenet, 27-es csatlakozé

1. bit Digitalis kimenet, 29-es csatlakozé

2. bit Digitalis kimenet, X 30/6-os csatlakozd
3. bit Digitalis kimenet, X 30/7-es csatlakozd
4. bit 1-es relé, kimeneti csatlakozd

5. bit 2-es relé, kimeneti csatlakozo

6. bit B opcid, 1-es relé, kimeneti csatlakozd

7. bit B opcid, 2-es relé, kimeneti csatlakozd

8. bit B opcid, 3-as relé, kimeneti csatlakozd
9-15. bit Jovébeni csatlakozok szamara fenntartva
16. bit C opcid, 1-es relé, kimeneti csatlakozo
17. bit C opcid, 2-es relé, kimeneti csatlakozo
18. bit C opcio, 3-as relé, kimeneti csatlakozo
19. bit C opcio, 4-es relé, kimeneti csatlakozé
20. bit C opcio, 5-0s relé, kimeneti csatlakozo
21. bit C opcio, 6-0s relé, kimeneti csatlakozd
22. bit C opcio, 7-es relé, kimeneti csatlakozé
23. bit C opcio, 8-as relé, kimeneti csatlakozo
24-31. bit | JovObeni csatlakozdk szdmara fenntartva

Tablazat 3.22 Buszvezérelt digitalis kimenetek és relék

5-93 27-es imp.ki, buszvezérlés

Tartomany: Funkcio:

0 %* | [0- 100 %] | Az paraméter 5-60 27-es csatl, vdltozo
impulzuskimenet [45] Buszvez. beéllitasa
esetén a 27-es kimeneti csatlakozéra keriilé
kimeneti frekvencia értékének beallitasa.

5-94 27-es imp.ki, idétullépés-beall.

Tartomany: Funkcio:

0 %* | [0 - 100 %] | Az paraméter 5-60 27-es csatl.,, vdltozo
impulzuskimenet [48] Buszvez., idétull.
beallitasa esetén a 27-es kimeneti csatla-
kozoéra keriilé kimeneti frekvencia értékének
beallitasa.
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5-95 29-es imp.ki, buszvezérlés

Tartomany: Funkcié:
0 %* | [0- 100 %] | Az paraméter 5-63 29-es csatl,, vdltozé
impulzuskimenet [45] Buszvez. beallitasa

esetén a 29-es kimeneti csatlakozéra kertilé
kimeneti frekvencia értékének beallitasa.

5-96 29-es imp.ki, idétullépés-beall.

Tartomany: Funkcio:
0 %* | [0- 100 %] | Az paraméter 5-63 29-es csatl.,, vdltozé
impulzuskimenet [48] Buszvez., idétull.

beallitasa esetén a 29-es kimeneti csatla-
kozoéra keriilé kimeneti frekvencia értékének
beallitasa.

5-97 X30/6-os imp.ki, buszvezérlés

Tartomany: Funkcio:

0 %* | [0- 100 %] | Az paraméter 5-66 X30/6-os csatl., vdltozo
imp.kimenet [45] Buszvez. bedllitasa esetén az
X30/6-0s kimeneti csatlakozora keriilé
kimeneti frekvencia értékének bedllitasa.

5-98 X30/6-os imp.ki, idétullépés-beall.

Tartomany: Funkcio:

0 %* | [0- 100 %] | Az paraméter 5-66 X30/6-os csatl., vdltozo
imp.kimenet [48] Buszvez., idétull. beallitasa
esetén az X30/6-os kimeneti csatlakozéra
kertil6 kimeneti frekvencia értékének
beallitasa.
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3.7 Paraméterek: 6-** Analog be/ki 6-01 Vezérlsjelszakadas-funkcié

3.7.1 6-0* Analég I/0-ii.méd Opcic: Funkcié:

Ha egyszerre tobb idétullépés is van, a

. . . . L frekvenciavalté az alabbi elsébbségi
Ezekhez tetszés szerint hozzarendelheté egy fesziiltség- (FC

301: 0-10 V, FC 302: 0 - £10 V) vagy arambemenet (FC
301/FC 302: 0/4-20 mA).

sorrendet alkalmazza az idétullépési
funkciok kozott:
1. 6-01 Paraméter VezérlGjelszakadds-

funkcio.

ERTESITE 2. Paraméter 8-04 Vezérl6szo-idotul-
Termisztorok analdg és digitalis bemenetekhez egyarant
csatlakoztathatok.

lépési funkcio.

[0] * [ Kikapcsolva
S I [11 [Kim. befagy. Befagyasztas a pillanatnyi értéken.
6-00 Vezérl6jel-szakadasi id6
p .. 2 Sto Felilbiralds és leallitas.
Tartomany:  Funkcié: (2] P
10| [1- Adja meg a vezérléjel-szakadasi id6tallépést (s). A 31 |Jog Felllbiralas és jogfordulatszam.
99s] | vezérl§jel-szakadasi idétullépés a referencia- vagy 41 | Max. Feliilbiralds és maximalis fordulatszam.

visszacsatoldjel-forrasként hasznalt analog fordulatszam

bemenetek, példaul az 53-as vagy 54-es [5] [Stop és Felulbiralas és leallitds, majd leoldas.

csatlakozé esetén aktiv. leoldas

Ha a kivalasztott arambemenethez tarsitott [20] | Szabadonfutas

referenciajel értéke az alabbiak segitségével [21] | Szab.futés és

beallitott érték 50%-a ala esik: leoldas

. Paraméter 6-10 53-as csatl., alsé

fesatiltseg. 3.7.2 6-1* 1-es analdég bem.
. Paraméter 6-12 53-as csatl., alsé dram.
Paraméterek az 1-es analdég bemenet (53-as csatlakozo)
skaldzasanak és korlatainak beallitaséra.

. Paraméter 6-20 54-es csatl., alsé
fesziiltség.

. Paraméter 6-22 54-es csatl.,, alsé dram.

Ref./visszacsatolojel =)
Amennyiben az idétartam meghaladja a [RPM] o
6-00 paraméter Vezérlbjel-szakaddsi id6 értékét, Par 6-xx 1500 5
AT . . a “FelsG ref./ 2
aktivalodik a paraméter 6-01 VezérlGjelszakadds- visszacz érték”  —1 e
funkcié segitségével kivalasztott funkcio. 1200 7
900
6-01 Vezérl6jelszakadas-funkcio 600
Opcio: Funkcié: .
ST ST p Par 6-xx 300 4
Az idétullépési funkcid kivalasztasa. Ha a “Alsé ref./ 150 -
bemeneti jel az 53-as vagy 54-es visszacz érték”
Ex.
bemeneten a kovetkezdk értékének 50%-a -
Par 6-xx Par 6-xx Analég bement
ala csokken: “Alsé fesziiltég”  “Also fesziiltég”

vagy “alsé d&ram”  vagy “fels6é aram”

. 6-10 paraméter 53-as csatl., alsé Abra 3.44 1-es analég bemenet

fesziiltség.

. 6-12 paraméter 53-as csatl., alsé

dram. 6-10 53-as csatl., alsé fesziiltség

3 6-20 paraméter 54-es csatl., alsé Tartomany: Funkcio:
feszilftség. Size [-10.00 - Adja meg az alsé fesziiltség értékét.
. 6-22 paraméter 54-es csatl., also related* par. 6-11 V] | Ez az analég bemenetskalazasi érték
dram. meg kell, hogy feleljen a minimalis

a 6-00 paraméter VezérlGjel-szakaddsi idé referencia értékenek

értékénél hosszabb idére, akkor aktivalodik (6-14 paraméter 53-as csatl. also ref/

visszacs. érték).

a 6-01 paraméter VezérlGjelszakadds-funkcié

segitségével megadott funkcio.
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6-11 53-as csatl., fels6 fesziiltség

6-16 53-as csatl., szlir6 id6éallandéja

kell felelnie a beallitott felsé referencia/
visszacsatolasi értéknek

(paraméter 6-15 53-as csatl, felsé ref./
visszacs. értek).

Tartomany: Funkcio: Tartomany: Funkcié:
10 V*| [par. 6-10 - [Adja meg a felsé fesziiltség értékét. Ennek 0.001 s*| [0.001 - W
10 V] az analdg bemenetskalazasi értéknek meg 10 s] A\ e R Eee [ & &

6-12 53-as csatl., als6 aram

Tartomany: Funkcié:

0.14 [0 - par.
mA¥* 6-13 mA]

Adja meg az alsé aram értékét. Ez a
referenciajel meg kell, hogy feleljen a
minimalis referencia értékének

(3-02 paraméter Min. referencia). A vezérls-
jelszakadas-funkcio

(6-01 paraméter Vezérl6jelszakadds-funkcio)
aktivalasahoz ennek az értéknek 2 mA
folott kell lennie.

6-13 53-as csatl., fels6 aram

Tartomany: Funkcio:
20 mA* [ [par. 6-12 - A paraméter 6-15 53-as csatl., felsé ref./
20 mA] visszacs. érték segitségével beallitott

felsé referencia/visszacsatolojel
értéknek megfelel felsé aramérték
megadasa.

6-14 53-as csatl. also ref./visszacs. érték

Tartomany: Funkcio:

0* [ [1999999.999 -
999999.999 ]

Adja meg a bedllitott alsé feszult-
ségnek/aramnak (paraméter 6-10 53-as
csatl,, also feszliltség és

parameéter 6-12 53-as csatl,, alsé dram)
megfelelé analég bemenetskalazasi
értéket.

6-15 53-as csatl,, felsé ref./visszacs. érték

Tartomany: Funkcio:

Size [-999999.999 - Adja meg a 6-11 paraméter 53-

related* 999999.999 as csatl,, felsé fesziiltség és a
ReferenceFeed- 6-13 paraméter 53-as csatl.,
backUnit] felsé dram segitségével

beallitott maximalis referencia/
visszacsatolasi értéknek
megfelelé analég bemenetska-
lazasi értéket.

paraméter nem madosithato.

A sz(ir6 idéallanddjanak megadasa. Ez az
elsérendi digitélis alulatereszt6 sztiré
id6éllandoja az elektromos zaj kisz(irésére
az 53-as csatlakozon. Nagyobb érték
esetén javul a csillapitas, de hosszabb lesz
a szUr6 késleltetési ideje.

3.7.3 6-2* 2-es analdg bem.

Paraméterek a 2-es analég bemenet (54-es csatlakozd)
skaldzasanak és korlatainak bedllitasara.

6-20 54-es csatl., also fesziiltség

Tartomany: Funkcié:
Size [-10.00 - | Adja meg az alsé feszliltség értékét. Ez
related* par. 6-21 V] | az analég bemenetskalazasi érték meg

kell, hogy feleljen a minimalis
referencia értékének

(3-02 paraméter Min. referencia). Lasd
még: 3.4. fejezet Paraméterek: 3-**
Referencia, rampdk.

6-21 54-es csatl,, fels6 fesziiltség

Tartomany: Funkcio:
10 V*| [par. 6-20 - | Adja meg a felsé fesziltség értékét. Ennek
10 V] az analég bemenetskaldzasi értéknek meg

kell felelnie a bedllitott fels6 referencia/
visszacsatolasi értéknek

(paraméter 6-25 54-es csatl. felsé ref./
visszacs. Erték).

6-22 54-es csatl., alsé aram

Tartomany: Funkcié:
Size [O- Adja meg az alsé dram értékét. Ez a
related* par. 6-23 | referenciajel meg kell, hogy feleljen a

mA] minimalis referencia értékének

(3-02 paraméter Min. referencia). A vezérl6-
jelszakadas-funkcio

(6-01 paraméter VezérlGjelszakadds-funkcid)
aktivalasahoz ennek az értéknek 2 mA
folott kell lennie.

6-23 54-es csatl,, fels6 aram

Tartomany: Funkcio:
20 mA* | [par. 6-22 - A paraméter 6-25 54-es csatl. felsé ref./
20 mA] visszacs. Erték segitségével beéllitott

felsé referencia/visszacsatolasi értéknek
megfelel6 felsé dramérték megadasa.
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6-24 54-es csatl. also ref./visszacs. érték

6-31 X30/11-es csatl., felsé fesz.

értéket.

6-26 54-es csatl., sz(ir6 idéallandéja

Tartomany: Funkci6:
0.001 s*| [0.001 - W
10 s]

A motor miikodése kozben ez a
paraméter nem madosithato.

A sziir$ idééllandéjanak megadasa. Ez az
elsérendi digitélis aluldtereszt6 sz(iré
idéallanddja az elektromos zaj kisztirésére
az 54-es csatlakozon. Nagyobb érték
esetén javul a csillapitas, de hosszabb lesz
a sz(r6 késleltetési ideje.

3.7.4 6-3* 3-as analég bem. MCB 101

A VLT® General Purpose I/0 (MCB 101) 3-as analég
bemenete (X30/11-es csatlakozo) skaldzasanak és
korlatainak konfigurdlaséra szolgalé paramétercsoport.

6-30 X30/11-es csatl., also fesz.

Tartomany: Funkcié: Tartomany: Funkcié:
0 ReferenceFeed- [-999999.999 - Adja meg a 10 V*| [par. 6-30 - | Ugy éllitja be az analég bemenetskalazasi
backUnit* 999999.999 3-02 paraméter Min. 10 V] értéket, hogy az megfeleljen a
ReferenceFeed- referencia segitségével 6-35 paraméter X30/11-es csatl.fels.ref./
backUnit] beallitott maximalis visszacs.ért. segitségével beallitott fels6
referenciaértéknek referencia/visszacsatolasi értéknek.
megfelelé analog
értéket. Tartomany: Funkcié:
- ; - 0*| [-999999.999 - Ugy éllitia be az analég bemenetska-
999999.999 1 1azasi értéket, hogy az megfeleljen a
Tartomany: Funkcio: 6-30 paraméter X30/11-es csatl, alsé fesz.
Size [-999999.999 - Adja meg a segitségével beallitott also fesziltsé-
related* 999999.999 3-03 paraméter Maximdlis gértéknek.
ReferenceFeed- referencia segitségével beallitott
backUnit] maximalis referencia/visszacsa-
tolasi értéknek megfeleld Tartomany: Funkcio:
eI, [ Sl 100% | [-999999.999 - Ugy allitja be az analég bemenetska-

999999.999 1 lazasi értéket, hogy az megfeleljen a
6-31 paraméter X30/11-es csatl., felsé
fesz. segitségével beallitott fels6 feszult-

ségértéknek.

6-36 X30/11-es csatl., szlir6-idéallandé

Tartomany: Funkcio:
e IR IF RTESITES!
10 5]

A motor miikodése kozben ez a
paraméter nem maddosithato.

A szUr6 idéallanddjanak megadasa. Ez az
elsérendi digitalis alulatereszté sz(ird
id6allandoja az elektromos zaj kisz(irésére
az X30/11-es csatlakozon. Nagyobb érték
esetén javul a csillapitas, de hosszabb lesz
a sz(ir6 késleltetési ideje.

3.7.5 6-4* 4-es analog bem.

A VLT® General Purpose I/0 (MCB 101) 4-as analég

Tartomany: Funkcié: bemenete (X30/12-es csatlakozd) skalazasanak és
e ; —— korlatainak konfiguralasara szolgélé paramétercsoport.
0.07 V*| [0 - par. Ugy éllitja be az analég bemenetskalazasi
6-34 paraméter X30/11-es csatl.alsé ref./ Tartomany: Funkcié:
ket eyl el o 0.07 V*| [0 - par. Ugy éllitja be az analég bemenetskalazasi
referencia/visszacsatolasi értéknek. 6-41 V] értéket, hogy az megfeleljen a
6-44 paraméter X30/12-es csatl.alsé ref./
visszacs.ért. segitségével bedllitott alsé
referencia/visszacsatolasi értéknek.
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6-41 X30/12-es csatl., fels6 fesz.

6-50 42-es kimenet

Tartomany: Funkcié: Opcié: Funkcio:
10 V*| [par. 6-40 - | Ugy dllitja be az analég bemenetskalazasi [52] [ MCO 0-20 mA
10 V] értéket, hogy az megfeleljen a [53] [ MCO 4-20 mA
6-45 paraméter X30/12-es csatl.fels.ref./ [58] | Aktualis pozicié |Ez a beallitas csak 48.XX szoftververzio
visszacs.ért. segitségével bedllitott felsé esetén all rendelkezésre.
referencia/visszacsatolasi értéknek. Az aktuélis pozicié. A 0-20 mA
tartomany a 3-06 paraméter Minimum
Tartomany: Funkcio: Position tartomanynak felel meg.
0*| [-999999.999 - Ugy allitja be az analég kimenetskalazasi [59] [Actual Position |Ez a bedllitds csak 48.XX szoftververzié
999999.999 ] értéket, hogy az megfeleljen a 4-20mA esetén all rendelkezésre.
6-40 paraméter X30/12-es csatl., als fesz. (Aktualis pozicié | Az aktualis pozicié. A 4-20 mA
segitségével bedllitott alsé fesziiltsé- 4-20 mA) tartomany a 3-06 paraméter Minimum
gértéknek. Position — 3-07 paraméter Maximum
Position tartomanynak felel meg.
[100] | Kimeneti 0 Hz = 0 mA; 100 Hz = 20 mA.
Tartomany: Funkci6: frekvencia
———— = = [101] | Referencia 3-00 Paraméter Referenciatartomdny [Min
100* | [-999999.999 - Ugy éllitja be az anal6g bemenetska- - Max] 0% = 0 mA; 100% = 20 mA
999999.999 ] lazési értéket, hogy az megfeleljen a ) ' : )
6-41 paraméter X30/12-es csatl, felsé 3-00 Paraméter Referenciatartomdny [-Max
ey A o . - Max] -100% = 0 mA; 0% = 10 mA;
fesz. segitségével beallitott felsé feszult-
ségértéknek. *100% = 20 mA.
[102] | Visszacsatoldjel
6-46 X30/12-es csatl., sziiré-idéallandé [103] | Motoraram Az érték forrasa a 16-37 paraméter Inv.
. L max. dram. Az inverter maximalis drama
Tartomany: Funkcié: (160%-0s 4ram) 20 mA.
0.001 s* | [0.001 - W Példa: Az inverter normal arama (11 kW)
(O] A motor miikodése kozben ez a 24 A. 160%=38,4 A. A motor normal
paraméter nem maddosithato. arama 22 A, a kijelzett érték pedig 11,46
mA.
A sziir6 idééllandéjanak megadasa. Ez az % =11.46 mA
elsérendi digitélis alulateresztd sz(iré Amennyiben a normél motoraram 20
idéallandéja az elektromos zaj kisziirésére mA, a 6-52 paraméter 42-es csatlakozo,
az X30/12-es csatlakozén. Nagyobb érték max. skdla kimenetbeallitasa:
esetén javul a csillapitas, de hosszabb lesz I, ¥100 38 45100 _ 5o
a sz(ir6 késleltetési ideje. Ivotory, zz
[104] [ Nyomaték <-> A nyomaték bedllitasa a
. . korlat 4-16 paraméter Motor lizemméd
3.7.6 6-5% 1-es analog kimen. nyomatékkorldtja beallitdsahoz
kapcsolodik.
Paraméterek az 1-es analég kimenet (42-es csatlakozd) [105] | Nyomatek <> | A nyomaték a motornyomaték bedlli-
skalazasanak és korlatainak konfigurélasara. Az analdg névl. téséhoz kapcsolddik.
kimenetek dramkimenetek: 0/4-20 mA. A kozds csatlakozd [106] | teljesitmeny Forrasa a 1-20 paraméter Motortele-
(39-es) egyazon csatlakoz6, mely azonos villamos sitmény [KW].
potenaaII’aI rendelke2|klaz a.nalog kozos és d{gltalls k9zos 11071 | Fordulatszam Forrasa a 3-03 parameter Maximdlis
csatlakozashoz. Az analdg kimenetek felbontasa 12 bit. ) Y
referencia. A 20 mA egyenlé a
3-03 paraméter Maximadlis referencia
Opcié: Funkcio: Sleckores
Valassza Ki @ 42-es csatlakozo mint [108] [ Nyomaték A 160%-0s nyomatéknak megfelelé
analég dramkimenet funkciojat. A nyomatékreferencia.
kimenet a beallitéstél figgden vagy 0-20 [109] | Max.kim.fekv. 0 Hz = 0 mA, 4-19 paraméter Max.
mA, vagy 4-20 mA. Az aktudlis érték a kimeneti frekvencia = 20 mA.
16-65 paraméter 42-es analég kim. [mA] [113] | PID korl.
megjelenitésével olvashaté le az LCP-n. kimenet

[0] Nincs funkcié Nincs jel az analég kimeneten.
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6-50 42-es kimenet 6-50 42-es kimenet

Opcio: Funkcié: Opcio: Funkcié:
[119] [ Nyomat. % [147] | Main act val 0-
hatar 20mA (F6 mQv.
[130] | Kim. frekv. 4-20 [0 Hz = 4 mA, 100 Hz = 20 mA. érték 0-20 mA)
mA [148] [ Main act val 4-
[131] | Referencia 4-20 | 3-00 Paraméter Referenciatartomdny [Min- 20mA (F6 miv.
mA Max] 0% = 4 mA; 100% = 20 mA érték 4-20 mA)
3-00 Paraméter Referenciatartomdny [- [149] [ Nyom.%hatar4- | 0 nyomatéknal az analég kimenet 12
Max-Max] -100% = 4 mA; 0% = 12 mA; 20 mA mA. A motoros nyomaték a maximalis
+100% = 20 mA. nyomatékkorlatnak megfelelé 20 mA-ra
[132] | Visszacsat. 4-20 noveli a kimeneti aramot (a
mA 4-16 paraméter Motor lizemméd
[133] [ Motoraram 4-20 | Az érték forrasa a 16-37 paraméter Inv. nyomatékkorldtja segitségével van
mA max. dram. Az inverter maximalis arama beallitva).
(160%-0s dram) 20 mA. A generdtoros nyomaték a generator
Példa: Az inverter normal &rama (11 kW) tizemmaddban érvényes nyomatékkorlatra
24 A. 160%=38,4 A. A motor normal csokkenti a kimenetet (a
arama 22 A, a kijelzett érték pedig 11,46 4-17 paraméter Generdtor lizemmod
mA. nyomatékkorldtja segitségével bedllitva).
16 mAx22 A Példa: 4-16 Paraméter Motor lizemméd

38 44 +4mA=13.17 mA

. 5 5 nyomatékkorldtia = 200% és

Amennyiben a normal motoraram 20 ) L )
4-17 paraméter Generdtor lizemmod

nyomatékkorldtja = 200%. 20 mA = 200%

(motoros) és 4 mA = 200% (generatoros).

mA, a 6-52 paraméter 42-es csatlakozd,
max. skdla kimenetbeallitasa:

lyr,, X100 38 4x100

T 22 =175% 0mA 4mA 12mA 20mA ©

Moty — ; —

A T Par 4-17 0% Torque Par4-16 I~

[134] [ Nyom% korl 4- | A nyomaték beallitasa a (200%) 00% @
[}

20 mA 4-16 paraméter Motor lizemmod R

nyomatékkorldtja beallitdsdhoz Abra 3.45 Nyomatékkorlat

kapcsolédik.

[135] [ Nyom% névl 4- | A nyomaték a motornyomaték bealli-

20 mA tasahoz kapcsolédik.

[150] | Max.kim.fr4-20 [0 Hz = 0 mA, 4-19 paraméter Max.
[136] | Teljesitm. 4-20 | Forrasa a 1-20 paraméter Motortelje-

mA kimeneti frekvencia = 20 mA.
mA sitmény [kW].
[137] | Ford.szam 4-20 | Forrasa a 3-03 paraméter Maximdlis 6-51 42-es csatlakozd, min. skala
mA referencia. 20 mA = a Tartomany: Funkcio:

3-03 paraméter Maximdlis referencia 0% | [0 - 200 %] [ A 42-es kimenet analog jele minimalis

SES kimenetének (0 vagy 4 mA) skalazasa.

[138] [ Nyomaték 4-20 | A 160%-0s nyomatéknak megfelelé
mA nyomatékreferencia.

Az értéket a kivalasztott véltozd
(paraméter 6-50 42-es kimenet) teljes tartoma-
nyanak szazalékaként kell beallitani.

[139] [ Buszvez. 0-20 A terepi busz feldolgozasi adatai alapjan

mA bedllitott kimeneti érték. A kimenet a
frekvenciavalté belsé funkcibitél 6-52 42-es csatlakozo, max. skala
fuggetlentl mikodik. ..
99 Tartomany: Funkcié:
[140] | Buszvez. 4-20 A terepi busz feldolgozasi adatai alapjan
100 %* | [0 - A 42-es csatlakozohoz kivalasztott analdg jel

mA bedllitott kimeneti érték. A kimenet a
200 %] | maximalis kimeneti értékének kivalasztasa. A

paraméterben adja meg az aramkimenet

frekvenciavalté belsé funkciéitol
fuggetlentl makodik.

jelének maximélis értékét. Ugy skélazza a
[141] | B.vez. 0-20 mA | A 4-54 Paraméter Figyelm.: alacsony ref. az ! ) .gy »
. L, ) ., , kimenetet, hogy annak maximumpontjat 20
i.tall. analdg kimenet viselkedését hatarozza

T Iy mA-nél kisebb aram jelezze, kiilonben a 20

- - mA-es aramjel a jelmaximum 100%-anal kisebb
[142] [ B.vez. 4-20 mA | A 4-54 Paraméter Figyelm.: alacsony ref. az . ) L .

értéknél is fennallhat. Ha egy, a teljes kimeneti
tartomany 0-100%-a kozé esé értéknél 20 mA-

es a kivant kimeneti aram, akkor a

i.tall. analdég kimenet viselkedését hatarozza

meg a terepi busz idétullépése esetén.

paraméterben dllitsa be a megfelel6 szézalékos
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6-52 42-es csatlakozo, max. skala

Tartomany: Funkcié:

értéket, példaul: 50% = 20 mA. Ha viszont a
maximalis kimenet (100%) esetén 4-20 mA
adramérték sziikséges, a kovetkezéképpen
szamitsa ki a szézalékos értéket:

20 mA/kivdnt maximdlis dram x 100 %

3.7.7 6-6* 2-es analog kim.

Az analdg kimenetek dramkimenetek: 0/4-20 mA. A kdz6s
csatlakozo6 (X30/8-as) egyazon csatlakoz6 és villamos
potencial az analdg kdzds csatlakozashoz. Az analég
kimenetek felbontasa 12 bit.

6-60 X30/8-as kimenet

20 Opcio: Funkcié:
ie. 10mA: 75 x100 = 200% - - —
_ Valassza ki az X30/8-as csatlakozdé mint
M g analég dramkimenet funkcidjat. A
T : kimenet a bedllitastol figgéen vagy 0-20
mA, vagy 4-20 mA. Az aktudlis érték a
16-65 paraméter 42-es analdg kim. [mA]
fly — . megjelenitésével olvashaté le az LCP-n.
" fkj:m f{!:” o ﬁi‘mﬁmym [0] | Nincs funkci6 [ Nincs jel az analég kimeneten.
Abra 3.46 A kimenet maximalis skalaja [52] [ MCO 0-20 mA
[100] | Kimeneti 0 Hz = 0 mA; 100 Hz = 20 mA.
frekvencia
[101] [ Referencia 3-00 Paraméter Referenciatartomdny [Min.
" - - Max.] 0% = 0 mA; 100% = 20 mA.
Tartomany: Funkcio: 3-00 Paraméter Referenciatartomdny [-Max.
0 %* [ [0-100 %] | A 42-es kimenet szintjét tarolja, amennyiben - Max] -100% = 0 mA; 0% = 10 mA;
az buszvezérelt. +100% = 20 mA
[102] [ Visszacsatoldjel
6-54 42-es kim. csatl., idétullépés.-beall. [103] [ Motoraram Az érték forrasa a 16-37 paraméter Inv.
Tartomany: Funkcio: max. dram. Az inverter maximalis drama
0 %* [ [0-100 %] | A 42-es kimenet beallitott szintjét tarolja. (160%-o0s aram) 20 mA.
Ha a paraméter 6-50 42-es kimenet Példa: Az inverter normal arama (11 kW)
segitségével ki van vélasztva egy id6tullépési 24 A. 160%=38,4 A. A motor normdl
funkcio, terepibusz-id6tullépés esetén a arama 22 A, a kijelzett érték pedig 11,46
kimenet erre a szintre all. mA.
6-55 42-es csatl., kimeneti sz(ir6 Amennyiben a normal motoraram 20 mA,
Opcié: Funkcié: a 6-62 paraméter X30/8-as csatl,, max.
A paraméter 6-50 42-es kimenet kdvetkez6 skdla kimenetbeallitasa:
kijelzési paraméterei esetében van kivalasztva Iwr,, 100 38.4x100 _ 1759
sz(ir6 az 6-55 paraméter 42-es csatl,, kimeneti Iotor,, 2z
sz(ir6 bekapcsolasa esetén. [104] | Nyomaték <-> | A nyomaték beallitdsa a
korlat 4-16 paraméter Motor lizemméd
Beallitas 0-20 mA [4-20 mA nyomatékkorldtja beallitasahoz
Motoraram (0-Imax) [103] [133] kapcsolodik.
Nyomatékkorlat (0-Tiim) [104] [134] [105] [ Nyomaték <-> | A nyomaték a motornyomaték bealli-
Névleges nyomaték (0- [105] [135] névl. tasahoz kapcsolddik.
Tnev) [106] | teljesitmény Forrdsa a 1-20 paraméter Motortelje-
Teljesitmény (0—Pnevi) [106] [136] sitmény [kW].
Fordulatszam (0- [107] [137] [107] | Fordulatszam Forrasa a 3-03 paraméter Maximdlis
Speedmax) referencia. 20 mA = a
3-03 paraméter Maximdlis referencia
Tablazat 3.23 Kijelzési paraméterek értéke.
[108] [ Nyomaték A 160%-0s nyomatéknak megfeleld
[0] * | Kikapcsolva | Sz(iré kikapcsolva. nyomatékreferencia.
[1]1 | Bekapcsolva | Sz(iré bekapcsolva. [109] [ Max.kim.fekv. A 4-19 paraméter Max. kimeneti frekvencia
beallitasaval figg ossze.
[113] | PID korl.
kimenet
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6-60 X30/8-as kimenet

6-60 X30/8-as kimenet

Opcio: Funkcié: Opcio: Funkcié:
[119] [ Nyomat. % [149] [ Nyom.%hatar4- | Nyomatékreferencia.
hatar 20 mA 3-00 Paraméter Referenciatartomdny [Min.-
[130] | Kim. frekv. 4-20 | 0 Hz = 4 mA, 100 Hz = 20 mA. Max.] 0% = 4 mA; 100% = 20 mA.
mA 3-00 Paraméter Referenciatartomdny [-Max.
[131] | Referencia 4-20 | 3-00 Paraméter Referenciatartomdny [Min.- - Max.] -100% = 4 mA; 0% = 12 mA;
mA Max.] 0% = 4 mA; 100% = 20 mA. +100% = 20 mA.
3-00 Paraméter Referenciatartomdny [- [150] [ Max.kim.fr.4-20 | A 4-19 paraméter Max. kimeneti frekvencia
Max-Max.] -100% = 4 mA; 0% = 12 mA; mA beallitasaval fuigg ossze.

+100% = 20 mA.

[132]

Visszacsat. 4-20
mA

[133]

Motordram 4-
20 mA

Az érték forrasa a 16-37 paraméter Inv.
max. dram. Az inverter maximalis darama
(160%-0s aram) 20 mA.

Példa: Az inverter normal arama (11 kW)
24 A. 160%=38,4 A. A motor normal
arama 22 A, a kijelzett érték pedig 11,46

mA.

16 mAx22A
38.44

=9.17mA
Amennyiben a normdl motoraram 20 mA,
a 6-62 paraméter X30/8-as csatl, max.
skdla kimenetbedllitasa:

- 22

U Motory,,,

=175%

[134]

Nyom?% korl 4-
20 mA

A nyomaték bedllitasa a

4-16 paraméter Motor lizemmdd
nyomatékkorldtja beallitasahoz
kapcsolodik.

[135]

Nyom% névl 4-
20 mA

A nyomaték a motornyomaték bealli-
tasahoz kapcsolédik.

[136]

Teljesitm. 4-20
mA

Forrdsa a 1-20 paraméter Motortelje-
sitmény [kW].

[137]

Ford.szam 4-20
mA

Forrasa a 3-03 paraméter Maximdlis
referencia. 20 mA = a

3-03 paraméter Maximdlis referencia
értéke.

[138]

Nyomaték 4-20
mA

A 160%-0s nyomatéknak megfeleld
nyomatékreferencia.

[139]

Buszvez. 0-20
mA

A terepi busz feldolgozasi adatai alapjan
beallitott kimeneti érték. A kimenet a
frekvenciavélto belsé funkcioitol
fuggetlentl muikodik.

[140]

Buszvez. 4-20
mA

A terepi busz feldolgozasi adatai alapjan
beallitott kimeneti érték. A kimenet a
frekvenciavélté belsé funkcioitol
fuggetlentl muikodik.

6-61 X30/8-as csatl., min. skala

Tartomany: Funkcio:
0%*| [O0- Az X30/8-as csatlakozéhoz kivélasztott analdg
200 %] jel minimalis kimeneti értékének kivalasztasa. A

minimalis értéket a maximalis jelérték szazalé-
kaként skélazza. Példaul ha a 0 mA-es
kimenetre a maximalis kimendjel 25%-anal van
sziikség, akkor a 25% értéket adja meg. 100%
alatt az érték nem lehet nagyobb, mint a
paraméter 6-62 X30/8-as csatl, max. skdla
megfelelé bedllitasa.

A paraméter akkor aktiv, ha a frekvenciavaltoba
be van szerelve a VLT® General Purpose I/0
(MCB 101).

6-62 X30/8-as csatl., max. skala

Tartomany: Funkcié:
100 %* | [0 - Az X30/8-as csatlakozéhoz kivélasztott analdg
200 %] | jel maximalis kimeneti értékének kivalasztasa.

Allitsa be a paraméterben az d&ramkimenet
jelének kivant maximalis értékét. Ugy skalazza
a kimenetet, hogy annak maximumpontjat 20
mA-nél kisebb dram jelezze; vagy a 20 mA-es
aramjel a jelmaximum 100%-anal kisebb
értéknél is fennallhat. Ha egy, a teljes kimeneti
tartomany 0-100%-a kozé es6 értéknél 20 mA-
es a kivant kimeneti aram, akkor a
paraméterben allitsa be a megfelel6 szazalékos
értéket, példaul: 50% = 20 mA. Ha viszont a
maximalis kimenet (100%) esetén 4-20 mA
aramérték sziikséges, a kovetkezéképpen
szamitsa ki a szézalékos értéket:

20 mA / kivdnt maximdlis dram x 100 %

20-4

i.e. 10 mA: 10

x100 = 160 %

6-63 X30/8-as csatl., buszvezérlés

Tartomany: Funkcio:
141] [ B.vez. 0-20 mA | A 4-54 Paraméter Figyelm.: alacsony ref. a
(1411 | Bvez o7 rigyelm.: alacsony ref. az 0% | [0- 100 %] | Az X30/8-as kimenet szintjét térolja,
i.tall. analdég kimenet viselkedését hatarozza i )
o 3 amennyiben az buszvezérelt.
meg a busz idétullépése esetén.
[142] | B.vez. 4-20 mA | A 4-54 Paraméter Figyelm.: alacsony ref. az
i.tall. analdég kimenet viselkedését hatarozza
meg a busz idétullépése esetén.
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6-64 X30/8-as csatl. kim.idétull.beall.

6-70 X45/1-es csatl., kimenet

3.7.8 6-7* 3-as analég kim.

Paraméterek a 3-as analég kimenet (X45/1-es és X45/2-es
csatlakozo) skaldzasanak és korlatainak konfigurdlasara. Az
analég kimenetek aramkimenetek: 0/4-20 mA. Az analég

mA

Tartomany: Funkcié: Opcié: Funkcié:
0%* | [O- Az X30/8-as kimenet bedllitott szintjét tarolja. [108] | Nyomaték A 160%-0s nyomatéknak megfeleld
100 %] Ha a paraméter 6-60 X30/8-as kimenet nyomatékreferencia.
segitségével ki van valasztva egy id6tullépési [109] [ Max.kim.fekv. A 4-19 paraméter Max. kimeneti frekvencia
funkcio, terepibusz-idétullépés esetén a beallitasaval fugg ossze.
kimenet erre a szintre all. [130] [ Kim. frekv. 4-20 |0 Hz = 4 mA, 100 Hz = 20 mA.

[131]

Referencia 4-20
mA

3-00 Paraméter Referenciatartomdny [Min.-
Max.] 0% = 4 mA; 100% = 20 mA.

3-00 Paraméter Referenciatartomdny [-
Max-Max.] -100% = 4 mA; 0% = 12 mA;
+100% = 20 mA.

. ) . [132] | Visszacsat. 4-20
kimenetek felbontasa 11 bit.
mA
6-70 X45/1-es csatl., kimenet [133] [ Motoraram 4- | Az érték forrasa a 16-37 paraméter Inv.
Opcié: Funkcié: 20 mA max. dram. Az inverter maximalis drama
o A
Valassza ki az X45/1-es csatlakoz6 mint (1160A) 05 'aram) 2D o
analég aramkimenet funkciéjat. Példa: Az inverter normal arama (11 kW)
%= 3
[0] Nincs funkcié Nincs jel az analég kimeneten. 2 b 126;)f: 38';4 T & motT(r no(lj'mal 6
arama , a kijelzett érték pedig 11,4
[52] | MCO 0-20 mA . s el
mA.
[53] | MCO 4-20 mA
16mAx224 g 100
[100] | Kim. frekv. 0 Hz = 0 mA; 100 Hz = 20 mA. 38.44 ’
0-100 Amennyiben a normal motordram 20 mA,
[101] | Referencia min- | 3-00 Paraméter Referenciatartomdny [Min. a 6-52 paraméter 42-es csatlakoz6, max.
max - Max.] 0% = 0 mA; 100% = 20 mA. skdla kimenetbeallitasa:
3-00 Paraméter Referenciatartomdny [- M - w -175%
Max. - Max.] -100% = 0 mA; 0% = 10 mA; L —
+100% = 20 MA. [134] [ Nyom.0-korl. A nyomaték beallitasa a
- — 4-20 mA 4-16 paraméter Motor lizemmod
[102] [ Visszacsatoldjel
— — - - nyomatékkorldtja beallitdsdhoz
[103] | Motordram 0- Az érték forrasa a 16-37 paraméter Inv. L
| . o kapcsolédik.
Imax max. dram. Az inverter maximalis drama TEGI p— n P - [l
om.0-névl. nyomaték a motornyomaték bealli-
(160%-0s aram) 20 mA. 4};0 A v . i K lodik Y :
-20m asahoz kapcsolodik.
Példa: Az inverter normal arama (11 kW) — - z kap : - -
24 A. 160%=384 A. A motor normal [136] | Teljesitm. 4-20 Ff)rra’sa a 1-20 paraméter Motortelje-
drama 22 A, a kijelzett érték pedig 11,46 mA sitmény [kW].
- [137] [ Ford.szdm 4-20 | Forrasa a 3-03 paraméter Maximadlis
20 mA x22 A mA referencia. 20 mA = a
o cc s~ 11.46 mA - ;
38.44 3-03 paraméter Maximdlis referencia
Amennyiben a normdl motoraram 20 mA, Gide
a 652 paraméter 42-es csatlakozo, max. [138] | Nyomaték 4-20 | A 160%-0s nyomatéknak megfelelé
skdla kimenetbeallitdsa: mA nyomatékreferencia.
I 100
"3”7)( = w =175% [139] [ Buszvez. 0-20 A terepi busz feldolgozasi adatai alapjan
Motory,,,
- - — mA beallitott kimeneti érték. A kimenet a
[104] | Nyomat. O-Tlim | A nyomaték beallitdsa a o . L
; . ; frekvenciavalté belsé funkcidéitél
4-16 paraméter Motor lizemméd . o
. L L fuggetlentl mikodik.
nyomatékkorldtja beallitdsahoz
1 [140] | Buszvez. 4-20 A terepi busz feldolgozasi adatai alapjan
kapcsolédik.
> - - — mA beallitott kimeneti érték. A kimenet a
[105] | Nyomaték 0- A nyomaték a motornyomaték bealli- L B o
o 1 frekvenciavalté belsé funkciditol
Tnom tasdhoz kapcsolodik. . o
— — — - fuggetlentl makodik.
[106] | Teljesitm. O- Forrasa a 1-20 paraméter Motortelje- -
L, [141] | B.vez. 0-20 mA, | A 4-54 Paraméter Figyelm.: alacsony ref. az
Pnom sitmény [kW]. " o . o .
— — — —— i.tall. analég kimenet viselkedését hatdrozza
[107] | Ford.sz. O-fels6 | Forrasa a 3-03 paraméter Maximdlis X e, )
. meg a terepi busz id6tullépése esetén.
korl. referencia. 20 mA = a -
) L . [142] [ B.vez. 4-20 mA | A 4-54 Paraméter Figyelm.: alacsony ref. az
3-03 paraméter Maximdlis referencia . L . L i
értéke i.tall. analdég kimenet viselkedését hatarozza
_ meg a terepi busz id6tullépése esetén.
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6-70 X45/1-es csatl., kimenet

Opcio:

Funkcio:

6-73 X45/1-es csatl. kim.buszvez.

Tartomany:

Funkcio:

[150]

Max.kim.fr.4-20

mA

A 4-19 paraméter Max. kimeneti frekvencia

beallitasaval fiigg ossze.

0,00%*

[0,00-100,00%)]

A buszvezérelt 3-as analég kimenet

(X45/1-es csatlakozo) szintjét tarolja.

6-71 X45/1-es csatl.,min. skala

6-74 X45/1-es csatl. kim.idétull.beall.

Tartomany: Funkcié: Tartomany: Funkci6:
0,00%* | [0,00- Az X45/1-es csatlakozéhoz kivélasztott 0,00%* | [0,00- A 3-as analég kimenet (X45/1-es csatlakozd)
200,00%] analdg jel minimalis kimeneti értékének 100,00%)] beallitott szintjét tarolja.

Ha példaul a 0 mA-es (vagy 0 Hz-es) jelre a
maximalis kimendjel 25%-anal van sziikség,
25%-ot kell beéllitani. A skalazasi érték
100%-ig sohasem lehet nagyobb a
parameéter 6-72 X45/1-es csatl,max. skdla
megfelelé bedllitasanal.

beallitdsa a maximalis jelérték szazalékaként.

6-72 X45/1-es csatl.,max. skala

Tarto

many:

Funkcio:

100%*

[0,00-
200,00%]

Az X45/1-es csatlakozéhoz kivalasztott analdg
jel maximalis kimeneti értékének kivalasztésa.
A paraméterben adja meg az dramkimenet
jelének maximalis értékét. Ugy skalézza a
kimenetet, hogy annak maximumpontjat 20
mA-nél kisebb dram jelezze; vagy a 20 mA-es
aramjel a jelmaximum 100%-anal kisebb
értéknél is fenndllhat. Ha egy, a teljes
kimeneti tartomany 0-100%-a kozé esé
értéknél 20 mA-es a kivant kimeneti dram,
akkor a paraméterben allitsa be a megfelelé
szazalékos értéket, példaul: 50% = 20 mA. Ha
viszont a maximalis kimenet (100%) esetén 4-
20 mA aramérték sziikséges, a kovetkez6-
képpen szamitsa ki a szazalékos értéket
(példénkban a maximalis kimenet kivant
értéke 10 mA):

I ivy [MA
7 TARTOMANY [ ]] X100 %

kivint max. [

=%x100% = 160%

Current
[mA]

20

0/4

130BA877.10

\ \
\ \
t [
\ \
\ \
\ \

I
0% Analogue
output Min

Scale
par. 6-71

Analogue 100% Variable for
Output Max output

Scale example:Speed
par. 6-72 [RPM]

Abra 3.47 A maximalis kimenet skalaja

Ha a paraméter 6-70 X45/1-es csatl., kimenet
segitségével ki van valasztva egy idétul-
|épési funkcid, terepibusz-idétullépés esetén

a kimenet erre a szintre all.

3.7.9 6-8*4-es analdg kim.

Paraméterek a 4-es analég kimenet (X45/3-as és X45/4-es
csatlakozo) skaldzdsdnak és korlatainak konfigurédldsara. Az
analég kimenetek dramkimenetek: 0/4-20 mA. Az analég

kimenetek felbontdsa 11 bit.

6-80 X45/3-as csatl., kimenet

Opcio: Funkcié:
Valassza ki az X45/3-as csatlakozdé mint
analég aramkimenet funkciojat.
[0] * [ Nincs A beéllitasok azonosak a
funkcio paraméter 6-70 X45/1-es csatl., kimenet bealli-
tasaival.

6-81 X45/3-as csatl.,min. skala

Opcié: Funkcié:
[0,00%] * | 0,00- Az X45/3-as csatlakozdhoz kivalasztott
200,00% | analdg jel minimalis kimeneti értékének

kivalasztasa. A minimalis értéket a jel
maximalis értékének meghatérozott szazalé-
kaként kell skaldzni; ha példaul a 0 mA-es
(vagy 0 Hz-es) jelre a maximalis kimendjel
25%-anal van sziikség, akkor 25%-ot kell
beallitani. 100% alatt az érték nem lehet
nagyobb, mint a paraméter 6-82 X45/3-as
csatl,max. skdla megfelelé bedllitasa.

A paraméter akkor aktiv, ha a frekvencia-
véltéba be van szerelve a VLT® Extended
Relay Card (MCB 113).
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6-82 X45/3-as csatl.,max. skala

Opcio: Funkcié:
[0,00%] | 0,00- Az X45/3-as csatlakozéhoz kivalasztott analdg
* 200,00% | jel maximalis kimeneti értékének kivélasztasa.

Allitsa be a paraméterben az d&ramkimenet
jelének kivant maximalis értékét. Ugy
skdlazza a kimenetet, hogy annak maximum-

pontjat 20 mA-nél kisebb dram jelezze; vagy
a 20 mA-es aramjel a jelmaximum 100%-anal
kisebb értéknél is fennallhat. Ha egy, a teljes
kimeneti tartomany 0-100%-a kozé esé
értéknél 20 mA-es a kivant kimeneti aram,
akkor a paraméterben dllitsa be a megfelel
szazalékos értéket, példaul: 50% = 20 mA. Ha
viszont a maximalis kimenet (100%) esetén
4-20 mA aramérték szikséges, a kovetkez6-
képpen szamitsa ki a szazalékos értéket
(példankban a maximalis kimenet kivant
értéke 10 mA):

Lnapromany [MA]

0y
IKIVANTMAX. [MA] x100%
=20 Amd 100% = 160%
6-83 X45/3-as csatl., buszvezérlés
Opcié: Funkcio:

[0,00%] * | 0,00-100,00% | A 4-es kimenet (X45/3) szintjét tarolja,
amennyiben az buszvezérelt.

6-84 X45/3-as kim. csatl., idotull.beall.

Opcio: Funkcié:

[0,00%] * | 0,00- A 4-es kimenet (X45/3) bedllitott szintjét
100,00% tarolja. Ha a paraméter 6-80 X45/3-as
csatl,, kimenet segitségével ki van

valasztva egy idétullépési funkcid,
terepibusz-idétullépés esetén a kimenet
erre a szintre all.
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3.8 Paraméterek: 7-** Vezérlok

3.8.1 7-0* Sebesség PID

ERTESITE.

Kiilonallé enkéderek hasznélata esetén (csak az FC 302
késziiléknél) a rampaval kapcsolatos paramétereket a 2
enkéder kozotti attételi viszonynak megfeleléen kell

beallitani.

7-00 Sebesség PID visszacs. forras

Opcio:

Funkcio:

7-00 Sebesség PID visszacs. forras

Opcio: Funkcié:
[1]1 |24 V encoder

[2] | MCB 102

[3] | MCB 103

[4] | 1. MCO enkdder

[5] |2. MCO enkdder

[6] |53-as analég bem.
[7] | 54-es analog bem.
[8] | 29-es frekv.bemenet
[9] | 33-as frekv.bemenet
[11] | MCB 15X

ERTESITES)
A motor miikédése kozben ez a
paraméter nem maddosithato.

Enkdder kivalasztasa a zart hurkd
visszacsatolashoz.

A visszacsatolojel szarmazhat mas
(jellemzéen magara az alkalmazasra
szerelt) enkdderrél, mint a motorra
szerelt, 1-02 paraméter Flux
motorvisszacs. forrds segitségével

kivéalasztott enkoder visszacsatoldjele.

[0] | Mot.visszacs. P1-02

3.8.2 Fordulatszam-PID-csokkentés

Ez a funkcié pontos nyomatékmegosztast valdsit meg tobb
motor kozott, kozds mechanikus tengelyen.

A fordulatszam-PID-csokkentés hasznos a redundanciat és
nagyobb dinamikat igénylé hajozési és banyaszati alkalma-
zasokban. A fordulatszam-PID-cs6kkentés egy nagy helyett
tobb kis motor hasznalatdval lehetévé teszi a tehetetlenség
csOkkentését.

A funkcié koncepcidjat a Abra 3.48 szemlélteti:
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Set-point

130BE197.10

Calculation

Set-point

|
|
Speed Torque |
- PID PID ] M

External Set-point X
P Calculation

Set-point

|
|
Speed Torque |
. PID PID \ -

Calculation

Abra 3.48 Fordulatszam-PID-csokkentés

A 7-01 paraméter Speed PID Droop értékével biztosithato a
terhelés egyenletes elosztdsa a motorok kozott. Ha a motor
nyomatéka a névleges motornyomaték 100%-a, a frekvenci-
avaltd a 7-01 paraméter Speed PID Droop értékének 100%-
aval csokkenti az adott motorra adott kimenetét. Ha a
nyomaték a névleges motornyomaték 50%-a, akkor a
frekvenciavaltd a 7-01 paraméter Speed PID Droop értékének
50%-4val csokkenti az adott motorra adott kimenetét. lly
maddon a funkcid biztositja a terhelés egyenletes elosztasat
a motorok kozott.

A fordulatszdm-PID-csdkkentés hasznalatanak mellékhata-
saként a tengely tényleges fordulatszdma nem felel meg
pontosan a referencianak. Kis fordulatszamu alkalmaza-
soknal a fordulatszdm-PID-cs6kkentés nem hatékony, mert
elégtelen lehet a bedllitasi tartomany.

Ha az alkalmazés az aldbbiakat igényli, akkor haszndlja a
fordulatszdm-kiegyenlitést:
. Pontos fordulatszdm (a tengely tényleges
fordulatszdma egyezik a reference-fordulat-
szammal)

. Precizen szabdlyozott fordulatszdm-csokkentés 0
1/percig

|
|
Speed Torque |
_ PID PID | M3

PID-cs6kkentés engedélyezése
A fordulatszam-PID-csdkkentés engedélyezése:
. Mkodtesse a frekvenciavaltét az alabbi
izemmodok egyikében:

. Zart hurku fluxus
(1-01 paraméter Motorvezérlési elv, [3]
Flux, visszacsatol.).

. Erzékeld nélkili fluxus
(1-01 paraméter Motorvezérlési elv, [2]
Flux enc. nélkdil).

. Mukodtesse a frekvenciavaltét fordulatszam
tizemmodban (paraméter 1-00 Konfigurdcié maédja,
[0] Sebesség nyilt hurok vagy [1] Sebesség zdrt
hurok).

. Gondoskodjon rdéla, hogy a
1-62 paraméter Szlipkompenzdcié beallitdsa az
alapértelmezett érték (0%) legyen.

. Biztositsa, hogy a nyomatékmegosztasi rendszer
valamennyi frekvenciavéltdja azonos
fordulatszam-referenciat, valamint start Is stop
jelet hasznaljon.
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. Biztositsa, hogy a nyomatékmegosztasi rendszer
valamennyi frekvenciavéltéjanak azonosak
legyenek a paraméter-bedllitasai.

. Allitsa be a 7-01 paraméter Speed PID Droop
értékét.

ERTESITE.

A PID-csokkentés funkcié hasznalata esetén ne
hasznéljon tulfesziiltség-kezelést (a

2-17 paraméter Tulfesz.-vezérlés beallitasa [0] Tiltva
legyen).

ERTESITE.

Ha a fordulatszam-referencia kisebb a

7-01 paraméter Speed PID Droop értékénél, a frekvenci-
avalté a fordulatszam-referenciaval egyezé PID-
csokkentési tényez6t hasznal.

Alland6 magneses motor - példa

Konfiguracio:
. Referencia-fordulatszam = 1500 1/perc

. 7-01 Paraméter Speed PID Droop = 50 1/perc

A frekvenciavalté kimenete:

Motorterhelés Kimenet

0% 1500 1/perc
100% 1450 1/perc
100%-0s generatoros terhelés 1550 1/perc

Tablazat 3.24 Kimenet fordulatszam-PID-cs6kkentéssel

A csokkentésre ezért olykor negativ szlipkompenzacioként
hivatkoznak (a frekvenciavalté a novelés helyett csokkenti a
kimenetet).

3.8.3 Fordulatszam-kiegyenlités

A fordulatszam-kiegyenlités a PID-cs6kkentés bévitménye,
amely 0 1/percig precizen szabalyozott fordulatszam-
csokkentéssel biztositja a nyomatékelosztast. A funkcio
analog jelek bekotését igényli.

Fordulatszam-kiegyenlitéskor a master frekvenciavalto
normal, csokkentés nélkiili fordulatszam-PID-et alkalmaz. A
follower frekvenciavaltok fordulatszam-PID-csokkentést
hasznalnak, de ezt nem alkalmazzak kozvetlenil a sajat
terhelésiikre, hanem 6sszehasonlitjdk a terhelésiiket a
rendszer tobbi frekvenciavaltdjanak terhelésével, és ezeket
az adatokat hasznaljak a fordulatszam-PID-csokkentés
funkcié bemeneteként.

Egyforrasos konfiguraciéban, ahol a master frekvenciavalto
valamennyi followernek informaciét kiild a nyomatékrdl, a
master frekvenciavalté rendelkezésre all6 analég kimene-
teinek szdma jelent korlatot. Kaszkadszabalyozéssal ez a
korlatozas megkeriilhetd, igy azonban lassubb és pontat-
lanabb a szabdlyozés.

A master frekvenciavalté fordulatszam tzemmddban
mukodik. A follower frekvenciavaltok fordulatszam
tUzemmodban, fordulatszam-kiegyenlitéssel miikodnek. A
kiegyenlités funkcid a rendszer valamennyi frekvenciaval-
téjanak nyomatékadatait felhasznalja.
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Abra 3.49 Fordulatszam-kiegyenlités

A Abra 3.49 egy egyforrasos konfiguraciét mutat be, 7-02 Sebesség PID aranyossagi tényezéje

amelyben a master valamennyi followernek nyomatékjelet Tartomany: Funkcio:
kild. Ebben a konfiguréciéban korlatozast jelent a master
rendelkezésre all6 analég kimeneteinek szdma. Ez a
korlatozas kaszkaddszabalyozds alkalmazésaval
megkerilhetd, igy azonban lassubb és pontatlanabb lesz a
szabdlyozds, mint az analég kimeneteket haszndlé konfigu-
racidban.

Size [0 - | A fordulatszdm-szabdlyozé aranyossagi
related* 1] tényezéjének megadasa. Az aranyossagi
tényezé erdsiti a hibajelet (vagyis a visszacsa-
tolojel és az alapjel kozotti eltérést). A
paraméter az paraméter 1-00 Konfigurdcio
mddja [0] Sebesség nyilt hurok és [1] Sebesség

7-01 Speed PID Droop zdrt hurok beallitasa mellett hasznalhaté.

Ez a funkcié lehet6vé teszi, hogy a frekvenciavalté a terheléssel Nagymértéki erbsitéssel gyors vezérlés érhetd
aranyban csokkentse a motorfordulatszamot. A csokkentés el, Az er6sités novelésével azonban csokken a
mértéke egyenesen aranyos a terheléssel. Akkor hasznélja ezt a folyamat stabilitasa.
funkciot, ha tobb mechanikusan 6sszekapcsolt motor terhelése Ez a paraméter a 3 tizedesjegy( értékekhez
kilonbodzhet. haszndlatos. A 4 tizedesjegyu értékekhez a
A 1-62 paraméter Szlipkompenzdcié értékeként az alapértelmezett 3-83 paraméter Vészledlldsi S-rdmpa ardny lass.
beallitast kell kivalasztani. kezdet hasznalhato.
Tartomany: Funkci6:
0 RPM* [0 - 200 RPM] Adja meg a csokkentés

értékét 100% terhelésnél.
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7-03 Sebesség PID integralasi ideje

7-06 Sebesség PID alulatereszt6 sziir6

szabalyozd szamara a hibajel korrigélasa.
Minél nagyobb a hibajel, annal gyorsabban
né az erGsités. Az integralasi id6 késlelteti a
jelet és ily modon a csillapitasi hatast;
kikliszobolhet6 a segitségével a nyugalmi
allapotbeli fordulatszamhiba. Rovid
integralasi idé esetén gyors lesz a
szabalyozas, de ha az integralasi id6 tul
révid, a folyamat instabilla vélhat. Ha az
integralasi id6 tul hosszu, a kivant referen-
ciatol vald eltérés jelentésen megnéhet,
mert a hibak szabalyozasa tulsagosan
lelassul. A paraméter az

parameéter 1-00 Konfigurdcié mddja [0]
Sebesség nyilt hurok és [1] Sebesség zdrt
hurok beallitasa mellett hasznalhato.

7-04 Sebesség PID differencialasi ideje

Tartomany: Funkcié:

Size [0 - | A fordulatszam-szabalyozé differencialasi

related* | 200 idejének megadasa. A differencialétag allandé
ms] hibara nem reagdl, a fordulatszam-vissza-

csatolas valtozasanak gyakorisagaval aranyos
erbsitést biztosit. Minél gyorsabban valtozik a
hiba, annal nagyobb erésitést biztosit a
differencialotag. Az erésités aranyos a hiba
valtozasi sebességével. A paramétert zérd
értékre allitva a differencialdtag letilthaté. A
paraméter a paraméter 1-00 Konfigurdcié médja
[1] Sebesség zdrt hurok beallitasa mellett
hasznalhato.

Tartomany:

7-05 Sebes. PID diff.-erdsitési korlatja

Funkcio:

5x

[1-20]

A differencialotag altal biztositott erésités
korlatjanak beallitadsa. Nagyobb frekvencianal
mérlegelje az erdsités korlatozasat. Példaul lassu
hibavaltozasnal az er6sités a hibajel differencia-
Ihanyadosaval egyenesen aranyos, mig gyors
valtozasnal allandé nagysagu lehet. A
paraméter a paraméter 1-00 Konfigurdcié médja
[1] Sebesség zdrt hurok beallitdsa mellett
hasznalhato.

Tartomany: Funkcié: Tartomany:  Funkcié:

Size [1.0 - | A fordulatszam-szabalyozé integralasi Size [0.1 W

related* [ 20000 idejének megadasa, amely azt hatarozza related* |- 100 A szigort sziirés kedvezétlen hatassal
ms] meg, hogy mennyi ideig tart a PID- ms]

lehet a dinamikus hajtasi tulajdonsagra.
A paraméter az

paraméter 1-00 Konfigurdcié médja [1]
Sebesség nyilt hurok és [2] Sebesség zdrt
hurok beallitasa mellett hasznalhato.
Erzékeld nélkiili fluxus hasznalata esetén
3-5 ms-ra allitsa a sz(ir6 id6éallandéjat.

A fordulatszam-szabalyozé alulatereszt6 sztirGje
id6éallandojanak megadasa. Az alulatereszté
szUr6 javitja a nyugalmi allapotbeli teljesitményt,
és csillapitja a visszacsatoléjel oszcillacidjat. Ez
példaul akkor elényds, ha a rendszer nagyon
zajos, lasd Abra 3.50. Példaul ha az id6allandé (1)
beallitdasa 100 ms, az alulateresztd sz(ird
kikapcsolasi korfrekvenciaja1/0,1=10 RAD/s, azaz
(10/2 x m)=1,6 Hz. Ez azt jelenti, hogy a PID-
szabalyozé csak az 1,6 Hz-nél kisebb
frekvenciaval valtozo visszacsatolodjelet
szabalyozza. Ha a visszacsatoldjel 1,6 Hz-nél
nagyobb frekvenciaval valtozik, a PID-szabalyozd
nem reagal.

A 7-06 paraméter Sebesség PID aluldtereszté sziiré
beallitasa a gyakorlatban az enkdder kilonb6z6
impulzus/fordulat értékei esetén:

Enkdoder PPR 7-06 Paraméter Sebesség PID

alulateresztd szliré

512 10 ms
1024 5 ms
2048 2 ms
4096 1 ms

Tablazat 3.26 Sebesség PID alulatereszté
sz(ir6
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7-07 Sebesség PID visszacs. attételi viszony

Tartomany: Funkcié:
1* | [0.0001 - 32.0000 ] [ A frekvenciavélté ezzel az értékkel
szorozza meg a fordulatszam-vissza-

visszacsatoldjel

Zavart visszacsatoldjel

175ZA293.11

csatolas értékét.

— 2
~
]
- — — — — — — — — — = = = <
o
[
Oo0oo | 2
O ]
OOOD nl n2
(@Y r | |
O 00O
Motor I | |
AN
} Par 7-07=1.00 Par 7-07=n1/n2
0.6 t (Sec.)

Abra 3.51 Sebesség PID visszacs. attételi viszony

Alulatereszté sziiré

f,= 10 Hz 7-08 Ford.sz. PID elérecsat.tényezé

Tartomany: Funkcio:

0 %* | [0 - 500 %] | A referenciajel a megadott értékkel
visszacsatoléjel megkerlli a fordulatszdm-szabalyozét. Ez a
funkcié javitja a fordulatszam-szabalyozasi
hurok dinamikus hajtasi tulajdonsagat.

7-09 Speed PID Error Correction w/ Ramp

Tartomany: Funkcio:

Sziirt visszacsatolojel

Size related* | [10 - 100000 | A paraméter értékéig a rdmpa és a
RPM] tényleges fordulatszam kozotti
fordulatszdmhiba véltoztatas nélkdl
megmarad. Ha a fordulatszdmhiba
nagyobb a paraméter értékénél, ezt
a frekvenciavalté szabalyozott
rampazassal korrigalja.

0.6 t (Sec)

Abra 3.50 Visszacsatoléjel
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Motor 2
Speed g
o
O
[a}
o
m
< Torque—» .
Limit Time
Motor
Speed
709
«Torque“;/
Limit Time

—Ramp - Motor Speed

Abra 3.52 Fordulatszamhiba a rampa és a tényleges
fordulatszam kozott

3.8.4 7-1* Nyomaték PI vez.

A nyomaték Pl-vezérlés konfiguraldsahoz sziikséges
paraméterek.

7-10 Torque Pl Feedback Source

A nyomatékszabélyozé visszacsatoldjel-forrasanak kivélasztasa.
Opcié: Funkcio:

[0] * | Controller Off

Nyilt hurokban torténé miikodéshez
valassza.

[1]1 | Analog Input 53 [ Az analég bemenetrél kapott nyomaték-
visszacsatoldjel haszndlatdhoz valassza.

[2] [Analog Input 54 | Az analég bemenetrdl kapott nyomaték-
visszacsatolojel hasznalatahoz vélassza.

[3] |[Estimed Torque | A frekvenciavaltd becslése szerinti
nyomaték-visszacsatolds hasznélatdhoz

valassza.

7-12 Nyomaték Pl, aranyossagi tényez6

Tartomany: Funkcié:
100 %*

[0 - 500 %] | A nyomatékszabdlyoz6 ardnyossdgi
tényezbéjének megaddsa. Nagy érték esetén
a szabalyozd gyorsabban fog reagalni. A
tul nagy beadllitas instabilitashoz vezet.

7-13 Nyomaték PI, integralasi id6

Tartomany: Funkcio:
0.020 s*

[0.002 - 2 s] [ A nyomatékszabdlyozé integraldsi
idejének megadasa. Kis érték esetén a
szabalyozé gyorsabban fog reagalni. A tul
kis bedllitas instabilitdshoz vezet.

7-16 Torque Pl Lowpass Filter Time

A nyomatékszabalyozas alulatereszté szliréje idéallanddjanak
megadasa.

Tartomany: Funkcio:

5 ms* | [0.1-100 ms] |

7-18 Torque Pl Feed Forward Factor

A nyomaték elérecsatolasi tényezéjének megadasa. A referenciajel

ezzel az értékkel megkerili a nyomatékszabalyozast.
Tartomany: Funkcio:

0 %* [ 10-100 %) |

7-19 Current Controller Rise Time

Tartomany: Funkcié:

Size related* | [15 - 100 %] | Az dramszabalyoz6 névekedési
idejének megaddsa a szabdlyozasi

id6 szazalékaban.

3.8.5 7-2* Foly.vez. visszacs.

A folyamat PID-szabdlyozés visszacsatoldjel-forrasainak és a
visszacsatoldsok kezelési médjanak kivéalasztasa.

7-20 Folyamat CL visszacs.1.forras

Opcio: Funkcié:

A hatékony visszacsatoldjelet 2
kilonb6z6 bemeneti jel dsszege
alkotja.

Itt kivéalaszthatja, hogy a frekvenci-
avalté melyik bemenete legyen az
elsé ilyen jel forrasa. A masodik
bemeneti jelet a

7-22 paraméter Folyamat CL visszacs.
2.forrds adja meg.

[0] * | Nincs funkcid

[11 [53-as analég bem.

[2] | 54-es analog bem.

[3]1 [29-es frekv.bemenet
[4] | 33-as frekv.bemenet
[71 | X30/11-es analég be
[8] | X30/12-es analég be
[15] | X48/2-es analég bem.

7-22 Folyamat CL visszacs.2.forras

Opcio: Funkcié:

A hatékony visszacsatoldjelet 2
kilonb6z6 bemeneti jel 6sszege
alkotja. Itt kivalaszthatja, hogy a
frekvenciavalté melyik bemenete
legyen a masodik ilyen jel forrasa.
Az elsé bemeneti jelet a

7-20 paraméter Folyamat CL visszacs.
1.forrds adja meg.

[0] * | Nincs funkcid

[1] | 53-as analég bem.
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7-22 Folyamat CL visszacs.2.forras

7-34 Folyamat PID integralasi ideje

Opcié: Funkcié: Tartomany: Funkcié:

[2] [54-es analog bem. 10000 s* | [0.01 - A PID integralasi id6 megadasa. Az

[3]1 | 29-es frekv.bemenet 10000 s] integralotag akkor noveli az erdsitést, ha
[4] |33-as frekv.bemenet az alapjel és a visszacsatoldjel kozotti

[71 [x30/11-es analég be hibajel allandé. Az integrélasi id6 az az
18] |X30/12-es analég be idétartam, amely alatt az integralétag az
[15] | X48/2-es analég bem aranyossagi tényez6vel azonos erésitést ér

el.
Q%
3.86 7-3 FOlyamat PID vez. 7-35 Folyamat PID differencialasi ideje
Tartomany: Funkcié:

7-30 Folyamat PID normal/inverz szab.

Opcio: Funkcio:

Normadl és inverz vezérlések megvaldsitasa a
referenciajel és a visszacsatolojel kozotti eltérés
bevezetésével.

[0] * [ Normal | A folyamatvezérlés megnoveli a kimeneti
frekvenciat.

[11 |Inverz | A folyamatvezérlés csokkenti a kimeneti

frekvenciat.

7-31 Folyamat PID gerjedésgatlo

Opcio: Funkcio:

[0] [Kikapcsolva | Hiba folyamatos szabélyozasanak folytatasa
abban az esetben is, ha a kimeneti frekvencia

nem novelheté vagy csokkenthetd.

[1] * | Bekapcsolva | Hiba folyamatos szabalyozasanak ledllitasa, ha

0 s* [0 - 10 s] | A PID differencialasi id6 megadasa. A differen-
cialétag allandé hibara nem reagal, csak a hiba
véltozasa esetén biztosit erdsitést. Minél
rovidebb a PID differencialasi id6, annal
nagyobb erGsitést biztosit a differencidlotag.

Folyamat PID diff.-erésitési korlatja

Tartomany: Funkcio:

55 [1 - 50 ]| A differencialdtag er6sitése korlatjanak
megadasa. Gyors valtozasok esetén a differenci-
alétag er6sitése megnd, amennyiben nincs
korlatja. Korlatozza az er6sitést, hogy lassu
véltozasnal maga a differencialétag erGsitése,
mig gyors valtozasnal egy allandé érték legyen
hasznalatban.

7-38 Folyamat PID poz.el6recsat.tény.

szOrozésének szdma az alapjel és a
visszacsatoldjel kozott.

a kimeneti frekvencia mar nem mddosithaté. Tartomany: Funkcié:
0%* | [O- A PID el6recsatolasi tényez6 megadasa. Az
200 %] | el6recsatoldsi tényez6 hatéasara a referenciajel
Tartomany: Funkcié: egy allandé hanyada megkertili a PID-
0 RPM* | [0 - 6000 | A PID-szabélyozas megkezdésének indito- szabélyozot, vagyis a PID-szabélyozé csak a
RPM] jeléul szolgalé motorfordulatszam vezérl6jel megmaradé részét befolyasolja. A
megadasa. Bekapcsolaskor a frekvenci- paraméter barmilyen médositasa hatassal van a
avalté megkezdi a rampazast, utana pedig motorfordulatszamra. Az el6recsatolasi tényezd
nyilt hurkd fordulatszam-vezérléssel aktivalasa esetén ritkdbb a tullovés, és az alapjel
muikodik. A folyamat PID inditasi fordulat- modositdsakor nagyobb a dinamika. A
szamanak elérése utan a frekvenciavalté 7-38 Paraméter Folyamat PID poz.elérecsat.tény.
folyamat PID-szabalyozasra tér at. abban az esetben aktiv, ha a
parameéter 1-00 Konfigurdcié maddja beallitasa [3]
Tartomany: Funkcio: —
Size related*| [0 - 10 ]| A PID ardnyossagi tényez6 megadasa. Az
ardnyossagi tényezé a hibajel megtébb- Tartomany: Funkcio:

5 %* | [0-200 %] | A referencia-savszélesség megadasa. Ha a
PID-szabalyoz6 hibajele (a referencia és a
visszacsatoldjel kozotti kiilonbség) kisebb a
paraméter értékénél, akkor a referencian
llapotbit értéke 1.
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387 7-4* Spec.folyamat PID

Opcio: Funkcié:

Ez a paramétercsoport csak akkor hasznélatos, ha az
paraméter 1-00 Konfigurdcié mddja beallitasa [7] B6v.PID f.sz.
nyilt h. vagy [8] B6v.PID f.sz. zdrt h.

[0] * [ Nincs funkcio A frekvenciavalto el6recsatolasi
tényez6ként hasznélt bemenetének
kivalasztasa. A rendszer hozzaadja a

7-40 Folyamat PID | tag reset tényezét a PID-szabalyoz6
kimenetéhez. Ezzel javul a dinamikus

Opcio: Funkcioé:

hajtasi tulajdonsag.

[0] * | Nem
[11 [lgen | A folyamat PID-szabélyozas | tagjanak torléséhez [1] |53-as analég bem.
vélassza az [1] Igen lehetéséget. Automatikusan [2] | 54-es analog bem.
visszaall a [0] Nem bedllités. Az | tag torlése lehet6vé [7] | 29-es frekv.bemenet
teszi, hogy a folyamatban végrehajtott valtoztatas, [8] [ 33-as frekv.bemenet
példaul a textiltekercs cseréje utan egy pontosan [11] | Helyi buszref.
meghatérozott pontbdl torténjen az inditas. [20] | Digitélis pot.méter
[21] | X30-11 analog be
(221 [ 3012 analog be
Tartomany: Funkcié: [29] | X48/2-es anal. be.
-100 %* | [-100 - par. 7-42 %] | A folyamat PID-szabélyozd [32] | Bus PCD A 8-02 paraméter Vezérl6szo forrdsa
kimenete negativ korlatjanak segitségével konfiguralt terepibusz-
megadasa. referencia kivalasztasa. Médositsa a

8-42 paraméter PCD-irdsi konfigurdci
7-42 Folyamat PID kim. poz. kapocs értékét a hasznalt busznak
megfeleléen, hogy az el6recsatolas

Tartomany: Funkcio:
100 %* [ [par. 7-41 - 100 %] | A folyamat PID-szabalyoz6
kimenete pozitiv korlatjanak

elérheté legyen a 7-48 paraméter PCD
Feed Forward értékeként. Az 1. indexet
elérecsatolasként [748] hasznalja (a 2.

megaddsa. i
indexet pedig referenciaként [1682]).
7-43 Folyamat PID erésit. skala, min. ref. [36] | MCO
Tartomany: Funkci6: 7-46 Foly.PID el6recsat.norm./inv. szab.
100 %* | [O - A folyamat PID kimenetén minimalis . s ..
o B Opcié: Funkcié:
100 %] referencidn t6rténé miikédéskor alkalmazott

skalazés szizalékaranyanak megadésa, A [0] * | Normal | [0] Normdl beallitds esetén az el6recsatolasi

skalazés szazalékaranyanak médositésa tényezd pozitiv értékként kezeli az FF-forrast.

linedrisan torténik a maximalis [11 |Inverz |[1] Inverz bedllitas esetén az elérecsatolasi tényezd
(7-43 paraméter Folyamat PID erésit. skdla, kezelése negativ értékként torténik.

min. ref.) és a maximalis referenciara

vonatkozé skéla (7-44 paraméter Folyamat PID 7-48 PCD Feed Forward

erésit. skdla, max. ref.) kozott. Tartomany: Funkcio:

0* [0 - 65535 ] [ Ez a paraméter tartalmazza a

7-44 Folyamat PID ergsit. skala, max, ref. 7-45 paraméter Folyamat PID el6recsat. forrds

Tartomany: Funkcié: [32] Bus PCD értékét.
100 %* | [O - A folyamat PID kimenetén maximalis
100 %] referencidn torténé muikodéskor alkalmazott
skélazas szazalékaranyanak megadasa. A Opcié: Funkcié:

L ElLE B S S ULl 2 [0] * | Normal | [0] Normdil beéllités esetén meglévé allapotaban

linearisan torténik a maximali . . . . <
earisan tortenik a maximalis hasznalhatja a folyamat PID-szabalyoz6 ered6

(7-43 paraméter Folyamat PID er6sit. skdla,

kimenetét.
min. ref) és a maximalis referencidra
vonatkozé skéla (7-44 paraméter Folyamat PID [11 |[Inverz |[1] Inverz beéllitds esetén invertalja a folyamat PID-
erésit. skdla, max. ref) kozott. szabalyozé eredd kimenetét. Ennek a muveletnek a

végrehajtasara az elérecsatolasi tényezd
alkalmazasa utan kerdl sor.
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3.8.8 7-5* Adv. Process PID Il (Spec
folyamat PID 1)

Ez a paramétercsoport csak akkor hasznélatos, ha az
paraméter 1-00 Konfigurdcié mddja beallitasa [7] B6v.PID f.sz.
nyilt h. vagy [8] B6v.PID f.sz. zdrt h.

7-50 Folyamat PID bévitett PID

Opcio: Funkcié:

[0] |Tiltva

A folyamat PID-szabalyozé bévitett részeinek
letiltasa.

[1] * | Engedélyezve | A PID-szabalyozé bévitett részeinek engedé-
lyezése.

7-51 Folyamat PID elérecsat. erdsit.

Tartomany: Funkcio:
1* [0 - Az el6recsatolds a sziikséges szint biztositasara
100 ] szolgal egy elérhetd, ismert jel alapjan. A PID-

szabalyozé igy csak a vezérlés kisebb, ismeretlen
karakterek miatt szukséges részével foglalkozik.
Mig a standard el6recsatoldsi tényez6

(7-38 paraméter Folyamat PID poz.el6recsat.tény.)
mindig a referenciahoz kapcsolddik, a

7-51 paraméter Folyamat PID el6recsat. er6sit.
esetében tobb lehetdség is van. Csévélbalkalma-
zasokban az el6recsatolasi tényez6 jellemzéen a
rendszer atviteli sebessége.

7-52 Folyamat PID el6recsat. felramp.

Tartomany: Funkcio:

0.01 s*

[0.01 - 10 s] | Az el6recsatoldjel dinamikdjanak
szabalyozasa felrampazaskor.

7-53 Folyamat PID el6recsat. lerdamp.

Tartomany: Funkcio:

0.01 s*

[0.01 - 10 s] | Az el6recsatoldjel dinamikajanak
szabalyozasa lerampdézaskor.

7-56 Folyamat PID ref. sziir6 id6

Tartomany: Funkcio:
0.001 s*| [0.001 -1 Idéallandé bedllitasa a referencia
s] elsérendu aluldteresztd szlir6jéhez. Az

alulatereszté sz(ird javitja a nyugalmi
allapotbeli teljesitményt, és csillapitja a
referenciajel/visszacsatoléjel oszcillaciojat.
A szigoru szlirés azonban kedvezétlen
hatéssal lehet a dinamikus hajtasi
tulajdonséagra.

7-57 Foly. PID visszacs. sztir6 id6é

Tartomany: Funkcio:
0.001 s*| [0.001 -1 Idéallandé beadllitdsa a visszacsatolas
s] elsérendu aluldteresztd sztir6jéhez. Az

alulatereszté sz(ird javitja a nyugalmi

7-57 Foly. PID visszacs. sz(ir6 id6

Tartomany: Funkci6:

referenciajel/visszacsatolojel oszcillaciojat.
A szigoru szlirés azonban kedvezétlen
hatassal lehet a dinamikus hajtasi
tulajdonséagra.

3.8.9 7-9* Position PI Ctrl. (Pozicio PI-
szabalyozdja)

A pozicidvezérlé konfigurdlasara szolgald paraméterek.

7-90 Position Pl Feedback Source (Pozicio Pl visszacs.
forras)

Opcio: Funkcié:
ERTESITES
Ez a paraméter csak 48.XX

szoftververzié esetén all rendel-
kezésre.

A pozicid Pl-szabalyozé visszacsatoldjel-
forrasanak kivalasztasa.

[0] * | Motor feedb. A 1-02 paraméter Flux motorvisszacs.

P1-02 forrds segitségével motor-visszacsato-
(Mot.visszacs. lasként kivalasztott visszacsatolojel-forras
P1-02) hasznélata. Erzékel6 nélkiili fluxus

muikodési elv esetén a motorvezérlé
becsllt pozicidértékét hasznalja.

24 V-os enkoder csatlakozik a 32-es, 33-
as bemenethez.

ERTESITE.

Az paraméter 5-14 32-es digitdlis
bemenet és az paraméter 5-15 33-
as digitdlis bemenet bedllitasa [0]
Nincs funkciéja legyen.

[11 |24V encoder

[2] | MCB 102 Enkdder csatlakozik egy enkdderop-
ciéhoz (B opcidnyilas). Konfiguralja az
enkodert a 17-1* Inkr.enc. interfész
paramétercsoportban.

[31 | MCB 103 Resolver csatlakozik egy resolverop-
ciéhoz (B opcidnyilds). Konfigurélja a
resolver a 17-5% Resolver Interface
paramétercsoportban.

Tartomany: Funkcié:

0.0150* | [0.0000 - W

1.0000 ]

Ez a paraméter csak 48.XX
szoftververzié esetén all rendel-
kezésre.

A Pl-szabdlyozé aranyossagi
tényez6jének megadasa. Az erdsités
novelésével a szabalyozés dinami-

allapotbeli teljesitményt, és csillapitja a
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7-92 Position Pl Proportional Gain 7-98 Position Pl Feed Forward Factor

Tartomany: Funkci6: Tartomany: Funkcié:

kusabb, de kevésbé stabil lesz. 98 %* | [0-110 %] W

U=l el Ez a paraméter csak 48.XX szoftver-

™ : verzio esetén all rendelkezésre.
7-93 Position Pl Integral Time

Tartomany: Funkcié: Megadhaté, hogy a profilegenerator altal
20000.0 [1.0- w szamitott fordulatszédm-referencia milyen
ms* 200000 ms] | g7 5 paraméter csak 48.XX mennyiséggel keriilheti meg a pozicié PI-
szoftververzi6 esetén all rendel- szabalyozot.
kezésre.
A Pl-szabélyoz6 integralasi idejének Tartomany: Funkcio:
megaddsa. Az érték csokkentésével a 0.01 s*| [0.000 - W
szabdlyozas dinamikusabb, de 3600 s] Ez a paraméter csak 48.XX szoftver-
Sihaacllled verzié esetén all rendelkezésre.
20000=kikapcsolas.

7-94 Position Pl Feedback Scale Numerator Megadh?to (sl PI'Sza,baIyozo
. - kimenetének legrévidebb rampaideje. Ezzel
Tartomany: Funkcié: a paraméterrel korlatozhat6 a gyorsitas a

[-2000000000 W nagy pozicideltérések korrigalasakor,

- 20000000001 | g, o paraméter csak 48.XX szoftver- példaul mikodésben 1évé masterrel torténd

verzié esetén all rendelkezésre. szinkronizalas inditasa esetén vagy pozici-
onalas koézbeni tulterheléses allapotbol

*

1

torténd helyreallitas utan.

Ez a paraméter a szamlalé a motor és a

visszacsatold készllék kozotti attételi viszonyt
meghatdrozd egyenletben, ha a visszacsatold
késziilék nem a motortengelyre van szerelve.

par.. 7 - 94

Enkdder fordulatszdma = path =95

x Motor fordulatszadma

7-95 Position Pl Feebback Scale Denominator

Tartomany: Funkcié:

Apugenne Ez a paraméter csak 48.XX
szoftververzié esetén all rendel-

kezésre.

Lasd 7-94 paraméter Position Pl
Feedback Scale Numerator.

7-97 Position Pl Maximum Speed Above Master

Tartomany: Funkcio:

) Ez a paraméter csak 48.XX
szoftververzio esetén all rendel-
kezésre.

Megadhato, hogy a follower
fordulatszam mennyivel 1épheti tul az
aktualis master fordulatszamot. Csak

szinkronizaldsi médban érvényes.
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3.9 Parameters: 8-** Communications and Options

3.9.1 8-0* Alt. beallitasok 8-03 Vezérlészo idétullépési ideje
Tartomany: Funkcio:
8-01 Vezérlési hely 20 s*| [0,1- Két egymast kdvetd adattavirat fogadasa
Opcio: Funkcié: 18000,0 s] | kozotti maximalis megengedett idStartam
Ennek a paraméternek a bedllitasa felilirja a megadasa. Ennek tullépése azt jelenti, hogy a
8-50 paraméter Szabadonfutds vdlasztdsa és a soros kommunikacié leallt. Ekkor kertl sor a
8-56 paraméter Bels6 referencia vdlasztdsa paraméter 8-04 VezérlGszé-idétullépési funkcio
értékét. segitségével kivélasztott funkcié végrehaj-
taséara. Az idétallépés-mérét egy érvényes
[0] | Dig. és A vezérlésben digitdlis bemenet és vezérlészd AP
vezérlészd inditja.
vezérlészd egyarant hasznélatban lesz.
[1] | Csak digitdlis [ A vezérlésben csak digitalis bemenetek 8-04 Vez.sz6-idétul. funkcio
lesznek hasznalatban. Az id6tullépési funkcio kivalasztasa. Ez a funkcié akkor
— — - aktivalodik, ha a vezérl6sz6 a paraméter 8-03 Vezérlészo idé6tul-
[2] | Csak A vezérlésben csak vezérldszé lesz haszna- o o o B Lo
o, lépési ideje beallitasa szerinti idén belll nem frissul.
vezérlészo latban.
Opcio: Funkcié:
8-02 Vezérl6sz6 forrasa ERTESITES]
Opcié: Funkcié: Idétullépés utan az alabbi eljarassal
Eﬂlﬂﬂﬂ modosithatja a setupot:
A motor miikodése kdzben ez a 1. Viélassza a
paraméter nem médosithato. 0-10 paraméter Aktiv setup
[9] Multisetup beallitasat.
A vezérlészé forrasanak kivalasztasa: 2 soros 2. Valassza ki a megfelel6
interfész és 4 telepitett opcid kozil. A frekvenci- csatolast a
avalté automatikusan a [3] A opcié lehetéséget 0-12 paraméter Setup
allitja be, ha elsé bekapcsolasakor érvényes kapcsoléddsa segitségével.

telepitett terepibusz-csatolé opcidt észlel az A
nyildsban. Az opci6 eltavolitdsa esetén a

frekvenciavalté a konfiguracié valtozasat észlelve [0 | Ki A vezérlés folytatasa terepi buszon (terepi

visszadllitja a 8-02 paraméter Vezérl6sz6 forrdsa busz vagy standard) keresztil a legutobbi

alapértelmezett [1] FC RS485, beallitdsat, majd vezérlészoval.
leold. Ha az els6 bekapcsolas utan keriil sor egy [1] |Kim. befagy. A kimeneti frekvencia befagyasztasa a
opcio telepitésére, a 8-02 paraméter Vezérldszo kommunikacié megujulasaig.

forrdsa beallitasa nem valtozik, a frekvenciavalto — - — -
i . L. . [2] | Stop Ledllitds automatikus ujraindulassal a
azonban leold, és a kovetkezd jelenik meg a L oo
o L, o kommunikéacié megujuldsakor.
kijelzén: 67. vészjelzés: Opcidvdltozds.

Ha beépit egy buszopciot egy frekvenciavaltdba, [3] [Jog A motor jogfrekvencidn valé miikodtetése a
amely eddig nem rendelkezett telepitett buszop- kommunikacié megujulaséig.
ciéval, akkor véltson buszalapu vezérlésre. Ennek 4] | Max A motor maximalis frekvencian valo

biztonsagi okai vannak, a véletlen modositas fordulatszam mukodtetése a kommunikacié meguju-

megakadalyozasara szolgal. lasaig

[0] | Nincs [5]
[1] [ FC RS485

Stop és leoldds | A motor ledllitdsa, majd hibatorlés a

frekvenciavalton az djrainditas érdekében:

[2] [FCUSB . Terepi buszon keresztil

A =
{31 5 R . A [Reset] (Hibatorlés) gombbal
4 opcié
5] | Co opci6 . Digitélis bemeneten keresztil
[6] | C1 opcid [6] | Qstop and trip | Ez a bedllitas csak 48.XX szoftververzié
[30] | Kiilsé (Vészleallas és | esetén all rendelkezésre.

CAN leoldds) A motor ledllitasa vészledlldsos rdmpdéval

(paraméter 3-81 Quick Stop Ramp Time). A
frekvenciavalté djrainditasahoz végezzen
hibatorlést.
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8-04 Vez.sz6-idotul. funkcio 8-07 Hibakeresés-indito

Az idétuallépési funkcid kivalasztasa. Ez a funkcio akkor This parameter has no function for DeviceNet.
aktivalodik, ha a vezérlész6 a paraméter 8-03 Vezérlészo idétul- Opcié: Funkcié:
lépési ideje bedllitasa szerinti idén belll nem frissil. o] - Tiitva

Opcio: Funkcié: [1] Vészjelzéskor

[71 | 1. setup Setupvaltas a vezérl6szé id6tullépése utan. 2] Vészj./figyelm.-kor

vélasztasa Ha egy idétullépés utdan megujul a
kommunikacio, a 8-05 paraméter Idétuillépés 8-08 Kijelzés sz(irése
utdni funkcié adja meg, hogy tovabbra is az Ez a funkcio akkor hasznélatos, ha a terepi buszon ingadozik a
idétullépés elétti setup legyen-e érvényes, fordulatszam-visszacsatolas értéke. Ha sziikség van a funkciora,
vagy felvéltsa az idétullépési funkcio altal akkor vélassza a szlirést. A modositas életbe |éptetéséhez be-ki
tdmogatott setup. kapcsolasi ciklus sziikséges.

[8] |2.setup Lasd [7] 1. setup vdlasztdsa. Opcié: Funkcié:
vélasztasa [0] [ Mot.adat,szabv.sz(ir6 | Normal terepibusz-kijelzések.

Bl |2 ssie =HEL DI UL Saip v, [1] | Mot.adat,alulat.szlré | A kdvetkezd paraméterek esetében

valasztasa . . -
sz(ri a terepibusz-kijelzéseket:

[10] [ 4. setup Lasd [7] 1. setup vdlasztdsa.
. . . Paraméter 16-10 Teljesitmény
valasztasa W
[26] | Leoldas flow.
. Paraméter 16-11 Teljesitmény
8-05 Idétullépés utani funkcié [LE].
Opcié: Funkcio: . Paraméter 16-12 Motorfe-
Vaélassza ki, milyen muveletet hajtson végre a sziiltség.

berendezés, ha idétullépés utan érvényes ) .
&Ry 2 . . . Paraméter 16-14 Motordram.
vezérl6szd érkezik. A paraméter csak akkor

aktiv, ha a paraméter 8-04 Vez.sz6-idétul. . 16-16 Paraméter Nyomaték
funkcié beallitasa: [Nm].
. [7] 1. setup vdlasztdsa . 16-17 Paraméter Fordulatszam
[1/min].

. [8] 2. setup vdlasztdsa

p , . 16-22 Paraméter Nyomaték
. [9] 3. setup vdlasztdsa
[%].
. [10] 4. setup vdlasztdsa ) .
. 16-25 Paraméter Nyomaték

[0] [Setup A paraméter 8-04 Vez.szo-idétul. funkcio [Nm] magas.

tartasa segitségével kivalasztott setup megtartasa és
figyelmeztetés megjelenitése, amig a % , e
3.9.2 8-1* Vezérl. beallitasai

paraméter 8-06 Vez.sz6-id6tul. torl. at nem
kapcsol. Ezutan visszaall a késziilék eredeti

[1] * | Setup Visszatérés az idétullépés elétti aktiv setuphoz. A telepitett terepi busznak megfelelé vezérl6szo- és éllapotszé-
folytatasa értelmezési mdd kivalasztasa. Az LCP kijelzéjén csak az A nyilasba
telepitett terepi busznal érvényes lehetéségek jelennek meg.

8-06 Vez.sz6-id6tul. visszaallitasa A [0] FC profil és az [1] PROFIdrive profil beéllitassal kapcsolatos
This parameter is active only when [0] Hold set-up has been tudnivalokért lasd a tervezéi segédletet.
selected in 8-05 paraméter Idétullépés utdni funkcio. Az [1] PROFldrive profil beéllitassal kapcsolatos tudnivalokért lasd
Opcié: Funkcié: a telepitett terepi busz kezelési utmutatdjt.
[0] * | Nincs nulldzas | Retains the set-up specified in Opcié: Funkcié:

paraméter 8-04 VezérlGszé-idétullépési funkcio, [0] | FC profil

following a control word timeout. [1] | PROFIdrive profil
1 | Nullazas Restores the frequency converter to the [3] | FC Motion Profile | Ez a bedllitas csak 48.XX szoftververzié

original set-up following a control word esetén dll rendelkezésre.

timeout. The frequency converter performs Mozgassal kapcsolatos funkciok hozzdren-
delése a vezérl6- és allapotszo egyes
bitjeihez. Ez a lehetéség akkor all rendel-

kezésre, ha a paraméter 1-00 Konfigurdcié

the reset and then immediately reverts to
the [0] Do not reset setting.
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8-10 Vezérl6szo profil

8-13 Konfiguralhato allapotszo

A telepitett terepi busznak megfelelé vezérl6szo- és allapotszo- Az allapotszd 16 bitbdl (0-15) all. A 5. és a 12-15. bit konfigu-
értelmezési mdd kivéalasztasa. Az LCP kijelz&jén csak az A nyilasba ralhaté. Mindegyik esetében a kdvetkezd lehetéségek koziil
telepitett terepi busznal érvényes lehetéségek jelennek meg. vélaszthat:
A [0] FC profil és az [1] PROFIdrive profil beallitassal kapcsolatos Opcié: Funkcié:
tudnivaldkért lasd a tervezdi segédletet. [16] | T37 DI allapot A kimenet logikai 1 értékd, ha a 37-
Az [1] PROFIdrive profil beallitassal kapcsolatos tudnivalokért lasd e asaithlied [l 0, & il @
a telepitett terepi busz kezelési Gtmutatdjdt. értékdi. ha a 37-es csz;tlakozé jele 24
Opcio: Funkcié: V.
mddja bedllitdsa [9] Positioning (Pozici- 211 | Tlmeleg. figyelm.
onalas) vagy [10] Synchronization 1301 | Fekhiba (GBT)
(Szinkronizalas). —
[40] | Ref.tart.-on kivdl
[5] | ODVA [41] | Load throttle active
[7] CANopen DSP 402 [60] 0. komparétor
8-13 Konfiguralhat6 allapotszé [6117) 1= kompardtay
. 5 o 5 5 . [62] | 2. komparator
Az dllapotszé 16 bitbdl (0-15) all. A 5. és a 12-15. bit konfigu- —
. < nn ) . N P . - [63] | 3. komparator
ralhaté. Mindegyik esetében a kdvetkezd lehetéségek koziil -
valaszthat: [64] | 4. komparétor
Opcié Funkcié [65] | 5. komparator
pcio: unkcio: [70] | 0. logikai szabaly
[0] | Nincs funkcié A bemenet mindig HAMIS értéku [71] | 1. logikai szabaly
lesz. [72] | 2. logikai szabaly
[1] * | Profil alapért. A paraméter 8-10 Vezérlészé profil [73] | 3. logikai szabaly
segitségével beallitott profiltdl flgg. [74] | 4. logikai szabaly
[2] |Csak 68-as vészj. A kimenet logikai 1 értékd, ha aktiv [75] | 5. logikai szabaly
a 68. vészjelzés: Biztons. stop, és [80] [SL dig. kim. A
logikai 0 érték(, ha nem aktiv a 68. [81] | SL dig. kim. B
vészjelzés: Biztons. stop. [82] | SL dig. kim. C
[3] |Leold, kivéve 68.vj. 1| S e Lo [
[4] | Position Error Ez a beéllitds csak 48.XX szoftver- [84] | SL dig. kim. E
verzié esetén all rendelkezésre. [85] | SL dig. kim. F
A pozicishiba a [86] | ATEX ETR cur. alarm
4-72 paraméter Position Error Timeout [87] | ATEX ETR freg. alarm
értékének megfelels ideig [88] | ATEX ETR cur.
meghaladja a warning
4-71 paraméter Maximum Position [89] [ ATEX ETR freq.
Error értékét. warning
[5] | Position Limit Ez a beadllitas csak 48.XX szoftver- [90] | Safe Function active
verzié esetén all rendelkezésre. [91] | Safe Opt. Reset req.
Poziciékorlat elérve. 8-14 Konfiguralhaté vezérlészé
[6] | Touch on Target Ez a bedllitas csak 48.XX szoftver- Témb [15]
veer|o fsssten’all r?erelIlkere's!'e. > Opcio: Funkcié:
Celpozicio elérve érintGpozicionalas Ez a paraméter a 4.93 elétti szoftverver-
maodban. ’
zi6kban nem érvényes.
[71 [ Touch Activated Ez a bedllitds csak 48.XX szoftver- - — -
L, L ) [0] | Nincs A frekvenciavalté nem veszi figyelembe a
verzi6 esetén all rendelkezésre. bit inf o
Az érintépozicionalds mod aktiv. It informaciojat.
11 * | Profil alapért. A bit mikodé
[10] | 18-as dig.bem. allap. ( ront alaper It MUKOCEse a
- — paraméter 8-10 Vezérl6szé profil bealli-
[11] | 19-es dig.bem. dllap. tasatol fiigg
[12] | 27-es dig.bem. allap. ]
[13] | 29-es dig.bem. allap. [21 |CTW érv., Ha 1 az értéke, akkor a frekvenciavalté
[14] | 32-es dig.bem. allap. akt.alacs. nem veszi figyelembe a vezérl6szd tovabbi
[15] | 33-as dig.bem. allap. bijeit.
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8-14 Konfiguralhato vezérl6szo

8-14 Konfiguralhat6 vezérl6szo

Témb [15] Tomb [15]
Opcio: Funkcié: Opcio: Funkcié:
[3] |Bizt. opcid Ez a funkcié csak a vezérl6sz6 12-15. 1-es vezérldrelé.
2 ds e e eIt el @ [16] | 2. relé Ez a beallités csak 48.XX szoftververzié
frekvenciavalté rendelkezik biztonsagi esetén ll rendelkezésre
opcioval. A hibatorlés 0=1 valtoztatassal 2-es vezérlérelé
jar; a biztonsagi opcié hibatorlése a
paraméter 42-24 Restart Behaviour [17] | Speed Mode Ez a beallitas csak 48.XX szoftververzid
beAliden s rdni (Fordulatszam esetén all rendelkezésre.
— = ; ; - mad) A fordulatszamméd kivéalasztasa a
[4] | PID-hiba, inverz | Invertalja a folyamat PID-szabalyozé ered6 paraméter 1-00 Konfigurdcié médja [9]
hibajat. Csak akkor all rendelkezésre, ha a Positioning (Pozicional4s) vagy [10]
paraméter 1-00 Konfigurdcié médja Synchronization (Szinkronizalas) beallitasa
beallitasa [6] Feliileti csévéls, [7] BOV.PID f.sz. esetén. A fordulatszam-referenciat az 1.
nylit h. vagy [8] BOv.PID fsz. zdrt h. referenciaforras vagy a REF1 terepi busz
[5] |PID-reset, | tag | Torli a folyamat PID-szabalyozé | tagjat. allitja be a 3-03 paraméter Maximdlis
Ekvivalens a kovetkezével: referencia értékéhez képest.
s arame’ter by amat’PID e [18] [ Virtual Master | Ez a beallitads csak 48.XX szoftververzid
Csak al’<kor all rendelkez’es.r’e, h? é (Virtualis esetén all rendelkezésre.
i O O e master) Elinditja a 3-27 paraméter Virtual Master
bedllitasa [6] Fellileti csévéls, [7] B6v.PID f.sz. Max Ref segitségével konfigurélt virtualis
nyilt h. vagy [8] B6v.PID f.sz. zdrt h. mastert
[6] | PID enged. Enge’delye'n a b?v'tett fOIV?mat PIE)_ [19] [ Enable Master | Ez a beallitas csak 48.XX szoftververzid
szabalyozét. Ekvivalens a kovetkezével: Offset (Master | esetén all rendelkezésre.
7-50 paraméter Folyamat PID bévitett PID. eltolds eng) Aktivélja a master offsetet
Csak alfkor all rendelkezies.rfe, h? é (3-26 paraméter Master Offset), amennyiben
paraméter 1-00 Konfigurdcié médja a 17-93 paraméter Master Offset Selection
beéllitasa [6] Feliileti csévéld, [7] B6v.PID f.sz. besllitasa az [1] Absolute (Abszolut) &s az
nyilt h. vagy [8] B6v.PID fsz. zdrt h. [5] Relative Touch Sensor (Relativ érintésér-
[11] [ Start Homing Ez a bedllitas csak 48.XX szoftververzio zékeld) kozott van.
(Alaphelyzet esetén all rendelkezésre.
inditasa) Elinditja a 17-80 paraméter Homing 8-17 Configurable Alarm and Warningword
Function segitségével kivalasztott A konfiguralhaté vészjelzési és figyelmezteté sz6 16 bitbdl (0-15)
alaphelyzet funkciot. Az alaphelyzetbe all. Mindegyik bit esetében a kévetkezd lehetéségek kozill
allitas befejezéséig logikai 1 értékének kell valaszthat:
lennie, ellenkezd esetben a mvelet .. .,
Opcio: Funkcié:
megszakad.
[0] * off
[12] | Activate Touch | Ez a beallitas csak 48.XX szoftververzid 0] 10 Volts low warning
(Erintés esetén all rendelkezésre. 2] Live zero warning
aktivalasa) Az érintészondas poziciondlas méd 3] No motor warning
kivalasztasa. Ez a bedllitas aktivalja az - -
[4] Mains phase loss warning
érintészonda-bemenet felligyeletét. - - -
[5] DC link voltage high warning
[13] [ Sync. to Pos. Ez a beéllitas csak 48.XX szoftververzio [6] DC link voltage low warning
Mode (Szink. esetén all rendelkezésre. 7] DC overvoltage warning
pozicié médba) | A pozicionalas kivalasztasa szinkronizalasi 18] DC undervoltage warning
médban. [9] Inverter overloaded warning
[14] | 2. rdmpa Ez a bedllitds csak 48.XX szoftververzid [10] Motor ETR overtemp warning
esetén all rendelkezésre. [11] Motor thermistor overtemp warning
Valaszthat az 1. rdmpa (3-4* 1. rdmpa [12] Torque limit warning
paramétercsoport) és a 2. rampa (3-5* 2. [13] Over current warning
rdmpa paramétercsoport) kozott. [14] Earth fault warning
[15] | 1. relé Ez a beéllitas csak 48.XX szoftververzié 7] Controlword timeout warning
esetén all rendelkezésre. [19] Discharge temp high warning
[22] Hoist mech brake warning
MG33MM47 Danfoss A/S © 08/2016 Minden jog fenntartva. 143




Dt

Paraméter-leirasok VLT® AutomationDrive FC 301/302

8-17 Configurable Alarm and Warningword 8-17 Configurable Alarm and Warningword

A konfiguralhaté vészjelzési és figyelmeztetd szé 16 bitbdl (0-15) A konfiguralhato vészjelzési és figyelmeztetd szé 16 bitbdl (0-15)
all. Mindegyik bit esetében a kovetkezé lehetéségek koziil all. Mindegyik bit esetében a kovetkezd lehetéségek koziil
vélaszthat: vélaszthat:

Opcio: Funkcié: Opcio: Funkcié:
[23] Internal fans warning [10030] Phase U missing alarm

[24] External fans warning [10031] Phase V missing alarm

[25] Brake resistor short circuit warning [10032] Phase W missing alarm

[26] Brake powerlimit warning [10033] Inrush fault alarm

[27] Brake chopper short circuit warning [10034] Fieldbus com faul alarm

[28] Brake check warning [10036] Mains failure alarm

[29] Heatsink temperature warning [10037] Phase imbalance alarm

[30] Motor phase U warning [10038] Internal fault

[31] Motor phase V warning [10039] Heatsink sensor alarm

[32] Motor phase W warning [10045] Earth fault 2 alarm

[34] Fieldbus communication warning [10046] Powercard supply alarm

[36] Mains failure warning [10047] 24V supply low alarm

[40] T27 overload warning [10048] 1.8V supply low alarm

[41] T29 overload warning [10049] Speed limit alarm

[45] Earth fault 2 warning [10060] Ext interlock alarm

[47] 24V supply low warning [10061] Feedback error alarm

[58] AMA internal fault warning [10063] Mech brake low alarm

[59] Current limit warning [10065] Controlboard overtemp alarm

[60] External interlock warning [10067] Option config changed alarm

[61] Feedback error warning [10068] Safe stop alarm

[62] Frequency max warning [10069] Powercard temp alarm

[64] Voltage limit warning [10073] Safestop auto restart alarm

[65] Controlboard overtemp warning [10074] PTC thermistor alarm

[66] Heatsink temp low warning [10075] lllegal profile alarm

[68] Safe stop warning [10078] Tracking error alarm

[73] Safe stop autorestart warning [10079] Illegal PS config alarm

[76] Power unit setup warning [10081] CSIV corrupt alarm

[77] Reduced powermode warning [10082] CSIV param error alarm

[78] Tracking error warning [10084] No safety option alarm

[89] Mech brake sliding warning [10090] Feedback monitor alarm

[163] ATEX ETR cur limit warning [10091] Al54 settings alarm

[165] ATEX ETR freq limit warning [10164] ATEX ETR current lim alarm

[10002] Live zero error alarm [10166] ATEX ETR freq limit alarm

[10004] Mains phase loss alarm

[10007] DC overvoltage alarm
[10008] DC undervoltage alarm Tartomany: Funkcio:

[10009] Inverter overload alarm Size [0 - Vélassza a 0 értéket a

[10010] ETR overtemperature alarm related* 2147483647 ] ténylegesen telepitett terepibusz-
[10011] Thermistor overtemp alarm csatold opcidnak megfeleld
[10012] Torque limit alarm termékkod kijelzéséhez. Valassza
[10013] Overcurrent alarm az 1 értéket az aktudlis szallitoa-
[10014] Earth fault alarm zonositd kijelzéséhez.

[10016] Short circuit alarm

[10017] CTW timeout alarm

[10022] Hoist brake alarm

[10026] Brake powerlimit alarm

[10027] Brakechopper shortcircuit alarm

[10028] Brake check alarm

[10029] Heatsink temp alarm
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3.9.3 8-3* FC-port beallitasai

8-36 Max. valaszkésleltetés

Tartomany: Funkcié:
Size [11- A kéréskiildés és a valaszfogadas
Opcié: Funkcio: related* 10001 ms] | kozotti maximalis megengedett késlel-
A hasznalandé protokoll kivélasztasa. A tetési id6 beallitasa. Ha a
protokollvaltas a frekvenciavalté ki-be kapcso- frekvenciavalté valasza tullépi a
lasaval Iép érvénybe. beallitott id6t, akkor a rendszer elveti.
[0] * | FC
[2] [Modbus RTU Tartomany: Funkcié:
- Size [0.00 - [ A két bajt fogadasa kozotti maximalis
831 Cim related* 35.00 ms] [ megengedett id6intervallum megadasa.
Tartomany: Funkcio: Az atvitel megszakadasa esetén a

Size related*

[1-255]

Megadhatja a frekvenciavélto
(standard) portjanak cimét.
Ervényes tartomany: 1-126.

Opcio:

8-32 FC-port baud sebessége

Funkcio:

[0] | 2400 baud Adatsebesség kivalasztasa a (standard) FC-
porthoz.

paraméter id6tullépést aktival.

A paraméter csak akkor aktiv, ha a
parameéter 8-30 Protokoll beallitasa [1] FC
MC protokoll.

3.9.4 8-4* FC MC prot.készlet

8-40 Tavirat valasztasa

[1]] 4800 baud Opci6: Funkcio:
RilEctoleaud [1] * | Szabvény tavirat 1 | Szabadon konfiguralhaté vagy
[31] 19200 baud szabvanyos adattaviratok haszna-
[4] | 38400 baud latanak bedllitésa az FC-porton.
[5] |57 600 baud
[61| 76 800 baud [100] | None
[71] 115200 baud [1011]PPO 1
[102] | PPO 2
Opcio: Funkcio: [104] | PPO 4
[0] * Péros par.,1 stopbit [105] | PPO 5
[1] Pératl.par.,1 stopbit [106] | PPO 6
[2] Nincs par.,1 stopbit [1071|PPO 7
[3] Nincs par.,2 stopbit [108] | PPO 8
[200] [ Egyedi tavirat 1 Szabadon konfigurédlhaté vagy
szabvanyos adattaviratok haszna-
Tartomany: Funkcio: latanak bedllitésa az FC-porton.
0 ms*| [O- Zajos kornyezetben a hibas keretekkel valé [202] [ Custom telegram 3
1000000 ms] | tulterhelés blokkolhatja az interfészt. A
paraméter a két egymast kovet6 keret
kozotti id6t hatdrozza meg a halézatban. Opcio: Funkcio:
Ha az interfész ez alatt az id6 alatt nem [01* |Nincs A paraméter a
észlel érvényes keretet, akkor kiuriti a 8-42 paraméter PCD-
fogadopuffert. irdsi konfigurdcié és
8-43 paraméter PCD-
8-35 Min. valaszkésleltetés olvasdsi konfigurdcié
Tartomany: Funkcié: segitségével
10 ms* [ [1-10000 [A kérésfogadas és a valaszkiildés kozotti kivalaszthatd jeleket
ms] minimalis késleltetési id6é beallitasa. Erre tartalmazza.
azért van szlkség, hogy a modemnek [15] Readout: actual setup
legyen ideje kommunikaciés iranyt [302] | Min. referencia
el [303] | Maximalis referencia
[312] | Gyorsitasi/lassitasi érték
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8-41 Parameters for Signals 8-41 Parameters for Signals

Opcio: Funkcié: Opcio: Funkcié:

[341] | 1. felfutasi rdmpaidd [1621] | Torque [%] High Res.

[342] | 1. fékezési rdmpaidd [1622] [ Nyomaték [%]

[351] | 2. felfutasi rdmpaidd [1623] | Motor Shaft Power [kW]

[352] | 2. fékezési rdmpaidd [1624] | Calibrated Stator Resistance

[380] |Jogrampaidé [1625] | Nyomaték [Nm] magas

[381] | Vészleallasi rampaidd [1630] | DC-kori feszliltég

[411] | Motor f.szam alsé korlat [1/min] [1632] | Fékezési energia / s

[412] | Motor f.szdm alsé korlat [Hz] [1633] | Fékenergia / 2 perc

[413] | Motor f.szam felsé korlat [1/min] [1634] | HGt6borda-hémérs.

[414] | Motor f.szam felsé korlat [Hz] [1635] | Inverter héterhelése

[416] | Motor tzemmodd nyomatékkorlatja [1638] | SL-vezérl6 allapota

[417] | Generator tzemmod nyomaték- [1639] | Vezérl6kartya hém.
korlatja [1645] | Motor Phase U Current

[553] | 29-es csatl. felsé ref./visszacs. érték [1646] | Motor Phase V Current

[558] [ 33-as csatl. fels6 ref./visszacs. érték [1647] | Motor Phase W Current

[590] [ Digitélis & relés buszvez. [1648] | Speed Ref. After Ramp [RPM]

[593] [27-es imp.ki, buszvezérlés [1650] | Kulsé referencia

[595] [29-es imp.ki, buszvezérlés [1651] | Impulzusreferencia

[597] | X30/6-o0s imp.ki, buszvezérlés [1652] | Visszacsat. [egyséqg]

[615] [ 53-as csatl., felsé ref./visszacs. érték [1653] | DigiPot-referencia

[625] | 54-es csatl. felsd ref./visszacs. Erték [1657] | Feedback [RPM]

[653] |42-es kim. csatl., buszvezérlés [1660] [ Digitélis bemenet

[663] [X30/8-as csatl., buszvezérlés [1661] | 53-as csatl. beallitasa

[673] | X45/1-es csatl, kim.buszvez. [1662] | 53-as analog be

[683] [X45/3-as csatl., buszvezérlés [1663] | 54-as csatl. beallitasa

[748] | PCD Feed Forward [1664] | 54-es analdég be

[890] [ 1-es buszjog-ford.szam [1665] | 42-es analég kim. [mA]

[891] [ 2-es buszjog-ford.szam [1666] | Dig. kimenet [bin]

[1472] | VLT vészjelzési sz [1667] | 29-es frekv.bemenet [HZ]

[1473] | VLT figyelm.szd [1668] | 33-as frekv.oemenet [Hz]

[1474] | VLT bov. allapotszd [1669] | 27-es imp.kimenet [Hz]

[1500] | Uzemérak szama [1670] | 29-es imp.kimenet [Hz]

[1501] | Motorizemorak [1671] | Relékimenet [bin]

[1502] | kWh szamlalo [1672] | "A" szamlalo

[1600] | Vezérlészo [1673] | "B" szamlalo

[1601] | Referencia [egyséqg] [1674] | Preciz stop-szaml.

[1602] | Referencia % [1675] [ X30/11-es analég be

[1603] | Allapotszé [1676] | X30/12-es analog be

[1605] | Ered6 aktual. érték [%] [1677] | X30/8-as anal6g ki [mA]

[1606] | Actual Position [1678] | X45/1-es analdg ki [mA]

[1609] | Egyéni kijelzés [1679] | X45/3-as analog ki [mA]

[1610] [ Teljesitmény [kW] [1680] [ Fieldbus vez.sz6 1

[1611] | Teljesitmény [LE] [1682] | Fieldbus ref. 1

[1612] | Motorfesziiltség [1684] [ Komm. opci6 allapotsz6

[1613] | Frekvencia [1685] | FC-port vez.sz6 1

[1614] | Motoraram [1686] | FC-port ref. 1

[1615] | Frekvencia [%] [1687] | Bus Readout Alarm/Warning

[1616] | Nyomaték [Nm] [1689] | Configurable Alarm/Warning Word

[1617] | Fordulatszam [1/min] [1690] | Vészjelzési sz

[1618] | Motor héterhelése [1691] | 2. vészj. szd

[1619] | KTY-érzékel6 hémérsékl. [1692] | Figyelmeztet6szo

[1620] | Motorszég [1693] | 2. figyelm. sz6
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8-41 Parameters for Signals

8-41 Parameters for Signals

Opcio: Funkcié: Opcio: Funkcié:
[1694] | Bévitett allapotszd [3644] | X49/7-es csatl., buszvezérlés
[1836] | X48/2-es anal. bem. [mA] [3654] | X49/9-es csatl., buszvezérlés
[1837] | X48/4-es hém. be. [3664] | X49/11-es csatl., buszvezérlés
[1838] | X48/7-es hém. be. [4280] | Safe Option Status
[1839] | X48/10-es hém. be. [4282] | Safe Control Word
[1843] | X49/7-es analdg ki [4283] | Safe Status Word
[1844] | X49/9-es analdg ki [4285] | Active Safe Func.
[1845] [ X49/11-es analdg ki [4287] | Time Until Manual Test
[1860] | Digital Input 2 842 PCD-irasi konfi S
- -irasi konfiguracio
(33101 | Seinkronizals! tenyez5 master
(M:S) Tartomany: Funkcié:
[3311] | Szinkronizélasi tényezd slave (M:S) Size [0 - Valassza ki azokat a paramétereket,
[3401] | PCD 1 irds MCO-ra related* 9999 ] amelyeket az adattaviratok 3-10. PCD-
[3402] | PCD 2 iras MCO-ra jéhez hozzarendel. Az elérheté PCD-k
[3403] | PCD 3 irds MCO-ra szama az adattavirat tipusatol fiigg. A
[3404] | PCD 4 irs MCO-ra PCD értékei a kivalasztott paramé-
[3405] | PCD 5 irds MCOra terekbe irédnak adatként.
3406] | PCD 6 irds MCO-ra ooy Y
Eod — 8-43 PCD-olvasasi konfiguracié
[3407] | PCD 7 irds MCO-ra . -
[3408] | PCD 8 irds MCOTa Tartomany: Funkcié:
[3409] | PCD 9 irds MCO-ra Size [0 - Valassza ki azokat a paramétereket,
[3410] | PCD 10 irds MCO-ra related* 9999 ] amelyeket az adattaviratok PCD-ihez
[34211 | PCD 1 olvasas MCO-r6l hozzarendel. Az elérheté PCD-k szama
[3422] | PCD 2 olvasas MCO-rél az adattavirat tipusatdl fiigg. A PCD-k a
(32231 | PCD 3 olvasas MCO-rol kivalasztott paraméterek aktualis adatait
olvasas -rd
tartalmazzak.
[3424] [ PCD 4 olvasas MCO-rdl
[3425] | PCD 5 olvasas MCO-rd| 8-45 BTM Transaction Command
[3426] [ PCD 6 olvasas MCO-rdl Obcio: Funkcio:
[3427] | PCD 7 olvasas MCO-rdl peto: - )
[3428] [ PCD 8 olvasas MCO-rél W
[3429] | PCD 9 olvasas MCO-rol A motor miikodése kézben ez a
[3430] | PCD 10 olvasas MCO-rdl paraméter nem madosithato.
[3440] | Digitalis bemenetek
[3441] | Digitalis kimenetek [0] * | Off
[3450] | Aktualis pozicid [1] | Start Transaction
[3451] | Utasitott pozicid [2] | Commit transaction
[3452] | Akt. master pozicio [31 |Clear error
3453] | Slave indexpozicié .
L ] e 8-46 BTM Transaction Status
[3454] [ Master indexpozicid - -
[3455] | Goérbepozicid Opcio: Funkcio:
[3456] | Kovetési hiba o+ [off
[3457] | Szinkronizalasi hiba (1] Transaction Started
[3458] | Aktudlis sebesség [2] Transaction Comitting
[3459] | Akt. master sebesség (3] Transaction Timeout
[3460] | Szinkronizalasi allapot 4] Err. Non-existing Par.
[3461] | Tengelyallap. [5] Err. Par. Out of Range
[3462] | Programallapot [6] Transaction Failed
[3464] | MCO 302 éllapot 8-47 BTM Timeout
[3465] | MCO 302 vezérlés . ..
Tartomany: Funkci6:
[3466] [ SPI Error Counter
(32701 | 1. MCO vész), 526 60 s*| [1-360 s] | A BTM idétullépés kivalasztasa egy BTM
. vészj. sz
547112 MCo v J : tranzakcié inditasa utan.
. vészj. sz6
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8-48 BTM Maximum Errors

8-52 DC-fék vezérlése

Tartomany: Funkcio: Opcié: Funkcié:
21* [0 -21][A tomeges atvitel méd hibdinak maximalis A DC-fék csatlakozdkon (digitalis bemenet) és/
megengedett szama, amelynek tullépése utan vagy a terepi buszon keresztiili szabalyo-
a mivelet megszakad. A maximalis érték zasanak kivalasztasa.
k|’vlalasztasa elglieln ey sl S0 i - [0] | Digitalis A start parancs egy digitalis bemeneten
L bemenet keresztiil aktivalhato.
8-49 BTM Error Log [1] | Busz A start parancs a soros kommunikdciés porton
Tartomany: Funkcic: vagy ’a terlepi busz csatoldé opcién keresztil
aktivalhato.
0.255% | [0.000 - A témeges atviteli méd soran
9999.255 | sikertelen paraméterek listaja. A [2] [ Logikai ES [ A start parancs a terepi buszon/soros
tizedes sziinet utani érték a hibakdd (a kommunikaciés porton ES egyidejiileg a
255 jelentése: nincs hiba). digitalis bemenetek egyikén keresztiil
aktivalhato.
395 8-5*% Digité'iS/bUSZ [3] | Logikai A start parancs a terepi buszon/soros
VAGY kommunikéciés porton VAGY a digitélis

Az vezérlészok egyesitésének konfiguralasara szolgald
paraméterek.

ERTESITE.

Ezek a paraméterek csak akkor aktivak, ha a
8-01 paraméter Vezérlési hely beallitasa [0] Dig. és
vezérl6szo.

8-50 Szabadonfutas valasztasa

Opcio: Funkcié:
A szabadonfutés csatlakozékon (digitalis
bemenet) és/vagy a buszon keresztiili
szabalyozasanak kivalasztasa.
[0] [ Digitalis A start parancs digitalis bemeneten keresztil
bemenet aktivalhato.
[1] |Busz A start parancs a soros kommunikaciés

porton vagy a terepibusz-csatol6 opcién
keresztil aktivalhato.

[2] |Logikai ES A start parancs a terepibusz-csatolé opcion/
soros kommunikaciés porton és egy tovabbi

digitalis bemeneten keresztil aktivalhato.

[3] * | Logikai
VAGY

A start parancs a terepi buszon/soros
kommunikéciés porton vagy a digitalis
bemenetek egyikén keresztiil aktivélhato.

8-51 Vészleallas val.

Select the trigger for the quick stop function.

Opcio: Funkcié:
[0] Digitélis bemenet

[1] Busz

[2] Logikai ES

[3] * Logikai VAGY

bemenetek egyikén keresztul aktivalhato.

8-53 Start valasztasa

Opcio: Funkcié:
A start funkci6 aktivalasi médjanak
kivélasztdsa.
[0] [ Digitélis A start funkcié digitalis bemeneten keresztl
bemenet aktivélhato.
[1] |Busz A start funkcié soros kommunikaciés porton

vagy a terepibusz-csatol6 opcién keresztiil
aktivalhato.

[2] |Logikai ES A start funkcié a terepi buszon/soros
kommunikaciés porton és egy digitalis

bemeneten keresztil aktivalhato.

[3] * | Logikai VAGY | A start funkci6 a terepi buszon/soros
kommunikéciés porton vagy egy digitalis
bemeneten keresztil aktivalhato.

8-54 Iranyvaltas valasztasa

Opcio: Funkcié:
Az irdnyvaltas funkcié aktivalasi médjanak
kivalasztasa.
[0] | Digitalis Az irdnyvaltas funkcio digitalis bemeneten
bemenet keresztuil aktivalhato.
[1] | Busz Az iranyvaltas funkcié soros kommunikacios

porton vagy a terepi buszon keresztul
aktivalhato.

[2] | Logikai ES Az irdnyvaltas funkcié a terepi buszon/soros
kommunikacids porton és egy digitalis

bemeneten keresztil aktivalhato.

[3] | Logikai VAGY | Az irdnyvaltas funkcié a terepi buszon/soros
kommunikéciés porton vagy egy digitalis
bemeneten keresztil aktivélhato.
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8-55 Setup valasztasa

Opcio: Funkcid:
A setupvalasztas aktivalasi modjanak
kivalasztasa.
[0] | Digitalis A setupvalasztas digitdlis bemeneten
bemenet keresztiil aktivalhato.
[1]1 |Busz A setupvalasztas soros kommunikacids

porton vagy a terepi buszon keresztul
aktivalhato.

[2] |Logikai ES A setupvalasztas a terepi buszon/soros
kommunikacids porton és egy digitalis

bemeneten keresztil aktivalhato.

[3] * [ Logikai VAGY [ A setupvélasztas a terepi buszon/soros
kommunikécidés porton vagy egy digitalis

bemeneten keresztil aktivalhato.

8-56 Belso referencia valasztasa

Opcié: Funkcié:
A belséreferencia-valasztas aktivalasi
modjanak kivalasztasa.
[0] [ Digitalis A belséreferencia-valasztas digitalis
bemenet bemeneten keresztil aktivélhato.
[1] |Busz A belséreferencia-valasztas soros kommuni-

kaciés porton vagy a terepi buszon keresztiil
aktivalhato.

[2] |Logikai ES A belséreferencia-valasztas a terepi buszon/
soros kommunikaciés porton és egy digitélis

bemeneten keresztil aktivélhato.

[3] * [ Logikai VAGY | A belséreferencia-valasztas a terepi buszon/
soros kommunikaciés porton vagy egy

digitalis bemeneten keresztul aktivalhato.

8-58 Profidrive OFF3 Select

A KI 3-kivalasztas csatlakozokon (digitélis bemenet) és/vagy a
terepi buszon keresztili vezérlésének kivalasztdsa. Ez a paraméter
csak akkor aktiv, ha a 8-01 paraméter Vezérlési hely bedllitasa [0]
Dig. és vezérlészo, és a paraméter 8-10 Vezérl6szo profil beéllitasa
[1] PROFIdrive profil.

Opcio: Funkcio:
[2] Logikai ES
131 * Logikai VAGY

3.9.6 8-8* FC-portdiagnosztika

A frekvenciavaltéporton folyé buszkommunikécié monito-
rozésdra szolgalé paraméterek.

8-80 Busziizenet-szamlalé

Tartomany:  Funkci6:

o*

[0-0] | A buszon észlelt érvényes taviratok szama.

8-81 Buszhibaszamlalé

Témb [6]
Tartomany: Funkcié:
0* [0-01|A buszon észlelt hibas (példaul CRC-hibas)

adattaviratok szama.

8-82 Fogadott slave-lizenetek

Tartomany: Funkcié:

0* [0-0]

A buszon észlelt olyan, érvényes adattaviratok
szama, melyeket a frekvenciavaltoé kiildott a
slave-re.

8-83 Slave-hiba szamlalo

Tartomany: Funkcioé:

8-57 Profidrive OFF2 Select

A Kl 2-kivalasztas csatlakozokon (digitalis bemenet) és/vagy a
terepi buszon keresztlli vezérlésének kivalasztasa. Ez a paraméter
csak akkor aktiv, ha a 8-01 paraméter Vezérlési hely beallitasa [0]
Dig. és vezérlGszo, és a paraméter 8-10 Vezérlészo profil bedllitasa
[1] PROFlIdrive profil.

0* [0-01]|A buszon észlelt olyan, hibas taviratok szama,
melyeket a frekvenciavalté nem tudott

végrehajtani.

3.9.7 8-9* Busz-Jog

8-58 Profidrive OFF3 Select

A Kl 3-kivalasztas csatlakozokon (digitalis bemenet) és/vagy a

terepi buszon keresztiili vezérlésének kivélasztasa. Ez a paraméter
csak akkor aktiv, ha a 8-01 paraméter Vezérlési hely bedllitasa [0]
Dig. és vezérlészo, és a paraméter 8-10 VezérlGszo profil bedllitasa
[1] PROFlIdrive profil.

Opcio6: Funkcié: 8-90 1-es buszjog-ford.szam

[0] Digitalis bemenet Tartomany: Funkcié:

[1] Busz 100 RPM* [ [O - par. 4-13 A jogfordulatszam megadasa. Ez az
[2] Logikai ES RPM] allandé jogfordulatszam a soros

[3] * Logikai VAGY porton vagy terepibusz-csatol6

opcion keresztil aktivalhato.

8-91 2-es buszjog-ford.szam

Tartomany: Funkcio:
200 RPM#*| [0 - par. 4-13 A jogfordulatszam megadasa. Ez az
RPM] allando jogfordulatszam a soros

porton vagy terepibusz-csatold

Opcio: Funkcid: opcién keresztiil aktivalhato.
[0] Digitalis bemenet
[11 Busz
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3.10 Paraméterek: 9-** PROFIdrive

A PROFIBUS-paraméterek leirdsa megtalalhaté a VLT®
PROFIBUS DP MCA 101 programozdsi Gtmutatéban.

3.11 Paraméterek: 10-** CAN terepi busz

A DeviceNet-paraméterek leirasat illetéen lasd a DeviceNet
kezelési utmutatot.

3.12 Paraméterek: 12-** Ethernet

Az Ethernet-paraméterek leirdsa megtalalhaté a VLT®
EtherNet/IP (MCA 121) kezelési utmutatdban.
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3.13 Paraméterek: 13-** Smart Logic Vez.

A Smart Logic Control (SLC) a felhasznalé altal megadott
mUveletek sora (lasd 713-52 paraméter SL-vezérl6 mlivelete),
melyeket az SLC akkor hajt végre, ha IGAZ-nak értékeli a
nekik megfelels, ugyancsak a felhasznal6 altal megadott
eseményt (lasd 13-51 paraméter SL-vezérlé eseménye).

Egy esemény feltétele lehet egy adott allapot beallasa vagy
egy logikai szabdly, illetve komparatoroperandus IGAZ
értéke. Ez a tarsitott muvelet végrehajtasat eredményezi,
amint az abrén lathato:

Par. 13-51 Par. 13-52 a
SL Controller Event SL Controller Action ~
&
o
[=3
(5]
Running Coast
Warning Start timer
Torque limit Set Do X low

Digital input X 30/2 Select set-up 2

Par.13-43
Logic Rule Operator 2

D
D

Par. 13-11
Comparator Operator

<

TRUE longer than..

Abra 3.53 Smart Logic Control (SLC)

Az egyes események és miveletek meg vannak szdmozva,
és Osszetartozd parokat (allapotokat) alkotnak. Ez azt
jelenti, hogy ha az elsé szamu esemény teljesil (IGAZ
értékd lesz), akkor az elsé szdmu mlivelet lesz végrehajtva.
Ezek utdn a masodik szdmu esemény feltételeinek kiérté-
kelése kovetkezik, és ha az eredmény IGAZ, akkor sor kerdl
a masodik szdmu m(velet végrehajtaséra — és igy tovabb.
Egyszerre mindig csak egy esemény kiértékelése
lehetséges. Ha egy esemény kiértékelésének eredménye
HAMIS, akkor az adott mintavételi id6szakban nem térténik
semmi (az SLC-ben), mas események sem lesznek
kiértékelve. Inditasakor tehat az SLC minden mintavételi
id6kozben kiértékeli az elsé szamu eseményt (és csak az
elsé szdmu eseményt). Az SLC csak akkor hajtja végre az
elsé szdmu muveletet, ha az elsé szdmu esemény kiértéke-
Iésének eredménye IGAZ, és csak ezutan kezdi meg a
masodik szdmu esemény kiértékelését. Az események és
muveletek 1-t6l 20-ig beprogramozhatok.

Az utolsé esemény-muvelet végrehajtasa utan a sor
jraindul az elsé szamu eseménnyel-miivelettel. A Abra 3.54
3 eseményt és muiveletet mutat be példaként:

Indité esemény 130BA062.13
P13-01

1. fazis

1. esemény/
1. mivelet

2. fazis

2. esemény/
2. miivelet

Leallité esemény
13-02

~
\\ Ledllité esemény
\P13-02
\

|

4. fazis

4. esemény/
4. miivelet

3. fazis

3. esemény/
3. mivelet

/
7/

A, .
~Ledllitdo esemény
-« P13-02

Abra 3.54 Események és miiveletek

Az SLC inditasa és leéllitasa

Az SLC inditasa, illetve ledllitdsa a 13-00 paraméter SL-
vezérlé lizemmddja [1] Be, illetve [0] Ki bedllitasanak
kivalasztasaval torténik. Az SLC mindig a 0 szdamu
allapotban indul (ahol a [0] szdmu eseményt értékeli ki). Az
SLC akkor indul el, ha a start esemény (a

13-01 paraméter Start esemény segitségével megadva)
kiértékelésének eredménye IGAZ (feltéve, hogy a

13-00 paraméter SL-vezérlé lizemmddja bedllitasa [1] Be). Az
SLC akkor all le, ha a stop esemény (13-02 paraméter Stop
esemény) IGAZ. A 13-03 Paraméter SLC nulldzds segitségével
minden SLC-paraméter alapértelmezett értékére allithato,
majd elolrél kezdhet6 a programozas.

ERTESITES

Az SLC csak automatikus lizemmoddban aktiv, kézi
tizemmaédban nem.

3.13.1 13-0* SLC-beéllitasok

Az SLC-bedllitasokkal aktivalhatd, deaktivalhato és visszaal-
lithaté a Smart Logic Control miveletsora. A logikai
funkcidk és komparatorok mindig a hattérben futnak,
amely a digitélis be- és kimenetek kilon vezérlésére nyilik
meg.

13-00 SL-vezérl6 lizemmodja

Opcio: Funkcié:
[0] |Ki A Smart Logic Controller letiltasa.
[11 |Be | A Smart Logic Controller engedélyezése.

MG33MM47
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13-01 Start esemény

13-01 Start esemény

Logikai bemenet (IGAZ vagy HAMIS) kivalasztasa a Smart Logic Logikai bemenet (IGAZ vagy HAMIS) kivalasztdsa a Smart Logic
Control aktivaldsdhoz. Control aktivaldsdhoz.
Opcio: Funkcié: Opcio: Funkcié:
[0] HAMIS Logikai bemenet (IGAZ vagy HAMIS) [15] [Fels6 A visszacsatolojel a
kivalasztasa a Smart Logic Control aktiva- visszacs.folott | 4-57 paraméter Figyelm:magas.visszacs.
laséhoz. segitségével beallitott korlat folott van.
Allando HAMIS érték bevitele. [16] [Tualmelegedés | A tulmelegedés miatti figyelmeztetés
[1 IGAZ Allandé IGAZ érték bevitele. akkor aktivalédik, ha a hémérséklet a
2] Uzemelés A motor makodik. motorban, a frekvenciavaltéban, a fékelle-
nallasban vagy a termisztorban tullépi a
[3] Tartoméanyban [ A motor a 4-50 paraméter Alacs. dram - hatarértéket.
4-53 paraméter Figyelm.: magas ford.sz.

e . . [17] | Hal. tart.-on A hélézati fesziiltség kiviil esik a
segitségével beprogramozott aram- és o o -
fordulatszim-tartomanyban mikadik. kivil megadott fesziiltségtartomanyon.

@] Referencian A motor a referencidnak megfelelGen [18] [ Irdnyvaltas A kimenet logikai 1 értékd, ha a frekvenci-
T avalté az éramutatd jarasaval ellentétes
mukodik.
iranyban izemel (az ,lizemelés” és az
[5] | Nyomaték- A 4-16 paraméter Motor izemméd LJiranyvaltas” allapotbitek logikai szorzata
korlat nyomatékkorldtja vagy (ES)).
4-17 paraméter Generdtor lizemméd - - - -
nyomatékkorldtja segitségével bedllitott [19] | Figyelmeztetés | Aktiv egy figyelmeztetés.
nyomatékkorlat tullépése. [20] | HIBA (leoldas) | Aktiv egy (leoldassal jard) vészjelzés.
[6] Aramkorlat A 4-18 paraméter Aramkorldt segitségével [21] | HIBA (leold, Aktiv egy (blokkolasos leoldassal jard)
beallitott motoraramkorlat tullépése. blokk) vészjelzés.
[7] Aramtart.-on A motoraram a 4-18 paraméter Aramkorldt [22] | 0. komparator | A 0. komparator eredményének felhasz-
kival segitségével beallitott tartomanyon kivil naldsa.
van. [23] [ 1. komparator | Az 1. komparator eredményének felhasz-
[8] Als6 dram alatt | A motoraram a 4-50 paraméter Alacs. dram nalasa.
seissg el [Eealllien Gt skt vl [24] | 2. komparator | A 2. komparator eredményének felhasz-
[9] Fels6 dram A motordram a 4-51 paraméter Figyelm.: nalasa.
folott magas dram segitségével beallitott értek [25] | 3. komparator | A 3. komparator eredményének felhasz-
folott van. (12
nalasa.
[10] | Frekv.tart.-on A fordulatszam kivul esik a 26] | 0. logikai A 0. logikai szabaly eredmeényének
kival 4-52 paraméter Figyelm.: alacsony ford.sz. . Ay
szabaly felhasznaldsa.
és 4-53 paraméter Figyelm.: magas ford.sz.
4ltal meghatérozott tartomanyon. [27] | 1. logikai Az 1. logikai szabaly eredményének
szabaly felhasznalasa.
[11] | Alsé ford.sz. A kimeneti fordulatszam a
alatt 4-52 paraméter Figyelm.: alacsony ford.sz. [28] | 2. logikai A 2. logikai szabaly eredményének
segitségével beallitott érték alatt van. szabaly felhasznalasa.
[12] |Felsé ford.sz. | A kimeneti fordulatszam a [29] | 3. logikai A 3. logikai szabaly eredményének
folott 4-53 paraméter Figyelm.: magas ford.sz. szabaly felhasznalasa.
segitségével beallitott érték fol6tt van. [33] |DI18 dig. A 18-as digitalis bemenet eredményének
[13] |V.csattart-on |A visszacsatolsjel a bemenet felhasznalasa.
kivl 4-56 paraméter Figyelm.: alacs. visszacs. és [34] |DI19 dig. A 19-es digitélis bemenet eredményének
4-57 paraméter Figyelm:magas.visszacs. bemenet felhasznalasa.
altal meghatarozott tartomanyon kiviil - —— —
van [35] [DI27 dig. A 27-es digitélis bemenet eredményének
) bemenet felhasznalasa.
[14] |Als6 A visszacsatolojel a
. ’ . . [36] | DI29 dig. A 29-es digitalis bemenet eredményének
visszacs.alatt 4-56 paraméter Figyelm.: alacs. visszacs.

s ATr . bemenet felhasznalasa.
segitségével beallitott korlat alatt van.

[37] | DI32 dig. A 32-es digitélis bemenet eredményének
bemenet felhasznaldsa.
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13-01 Start esemény

Logikai bemenet (IGAZ vagy HAMIS) kivalasztasa a Smart Logic

Control aktivalasdhoz.

Control aktivélasahoz.

13-01 Start esemény

Logikai bemenet (IGAZ vagy HAMIS) kivalasztdsa a Smart Logic

[39] | Start parancs

Start parancs kiadva.

Opcio: Funkcié: Opcio: Funkcié:
[38] |DI33 dig. A 33-as digitalis bemenet eredményének [83] [ Digital input Az x46/9 (VLT® Extended Relay Card, MCB
bemenet felhasznalasa. x46/9 113) értékének felhasznalasa.

[40] | FC leédllitva

Stop parancs (kuszés, stop, vészledllas,
szabadonfutas) kiadva — és nem magardl
az SLC-rél szarmazik.

[84] [ Digital input
x46/11

Az x46/11 (VLT® Extended Relay Card,
MCB 113) értékének felhasznalasa.

[41] | Hibatorlés,
leoldas

Hibatorlés kiadva.

[85] [ Digital input
x46/13

Az x46/13 (VLT® Extended Relay Card,
MCB 113) értékének felhasznalasa.

[94] |RS Flipflop 0

Lasd 3.13.2. fejezet 13-1* Kompardtorok.

[42] | Aut.hibartorl,,
leoldas

Automatikus hibatorlés végrehajtva.

[95] [RS Flipflop 1

Lasd 3.13.2. fejezet 13-1* Kompardtorok.

[43] [OK gomb

[OK] gomb megnyomasa. Csak grafikus
LCP esetén all rendelkezésre.

[96] |RS Flipflop 2

Lasd 3.73.2. fejezet 13-1* Kompardtorok.

[971 RS Flipflop 3

Lasd 3.13.2. fejezet 13-1* Kompardtorok.

[44] | Reset gomb

[Reset] (Hibatorlés) gomb megnyomdsa.

Csak grafikus LCP esetén all rendelkezésre.

[98] | RS Flipflop 4

Lasd 3.13.2. fejezet 13-1* Kompardtorok.

[99] |RS Flipflop 5

Lasd 3.13.2. fejezet 13-1* Kompardtorok.

[45] [Balra gomb

[<] gomb megnyomasa. Csak grafikus LCP
esetén all rendelkezésre.

[100] | RS Flipflop 6

Lasd 3.73.2. fejezet 13-1* Kompardtorok.

[101] | RS Flipflop 7

Lasd 3.13.2. fejezet 13-1* Kompardtorok.

[46] [Jobbra gomb

[»] gomb megnyomasa. Csak grafikus LCP
esetén all rendelkezésre.

[47] |Fel gomb

[4] gomb megnyomasa. Csak grafikus LCP

esetén all rendelkezésre.

[48] |Le gomb

[Y] gomb megnyomasa. Csak grafikus LCP

esetén all rendelkezésre.

13-02 Stop esemény

Logikai bemenet (IGAZ vagy HAMIS) kivalasztasa a Smart Logic

Control deaktivalasahoz.

[50] [ 4. komparator

A 4. komparator eredményének felhasz-
nalasa.

Opcio: Funkcié:

[0] [HAMIS A [0] HAMIS - [61] 5. logikai szabdly
leirasat lasd itt:
13-01 paraméter Start esemény.

[1 IGAZ

[51] | 5. komparator

Az 5. komparator eredményének felhasz-

Uzemelés

Tartoményban

Referencian

nélasa.
[60] | 4. logikai A 4. logikai szabaly eredményének
szabaly felhasznalasa.
[61] |5. logikai Az 5. logikai szabaly eredményének
szabdly felhasznaldsa.

Aramkorlat

Aramtart.-on kiviil

Alsé aram alatt

[76] | Digit. bem. x30
2

Az x30/2 (VLT® General Purpose I/0, MCB
101) értékének felhasznalasa.

1
1
1
]
] Nyomatékkorlat
1
1
]
]

Felsé aram folott

[10] [ Frekv.tart.-on kivil

[77] | Digit. bem. x30
3

Az x30/3 (VLT® General Purpose 1/0, MCB
101) értékének felhasznalasa.

[11] | Alsé ford.sz. alatt

[12] | Felsé ford.sz. folott

[78] [ Digit. bem. x30
4

Az x30/4 (VLT® General Purpose I/0, MCB
101) értékének felhasznélasa.

[13] | V.csat.tart.-on kivil

[14] | Als6 visszacs.alatt

[79] | Digital input
x46/1

Az x46/1 (VLT® Extended Relay Card, MCB
113) értékének felhasznalasa.

[15] | Felsé visszacs.folott

[16] [ Tudlmelegedés

[17] | HAl. tart.-on kival

[80] [ Digital input
x46/3

Az x46/3 (VLT® Extended Relay Card, MCB
113) értékének felhasznalasa.

[18] [ Iranyvaltas

Figyelmeztetés

[81] | Digital input
x46/5

Az x46/5 (VLT® Extended Relay Card, MCB
113) értékének felhasznalasa.

HIBA (leoldas)

[82] [ Digital input
x46/7

Az x46/7 (VLT® Extended Relay Card, MCB
113) értékének felhasznalasa.

0. komparator

1. komparator

1
1
[21] | HIBA (leold, blokk)
1
1
]

2. komparator

MG33MM47
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13-02 Stop esemény 13-02 Stop esemény

Logikai bemenet (IGAZ vagy HAMIS) kivalasztasa a Smart Logic Logikai bemenet (IGAZ vagy HAMIS) kivalasztdsa a Smart Logic
Control deaktivaldsdhoz. Control deaktivaldsdhoz.
Opcié Funkcié: Opcio: Funkcio:
[25] [ 3. komparator [73] | 6. SL-id6tullépés A Smart Logic Control 6.
[26] [ O. logikai szabaly id6zit6jének lejart az ideje.
[27] | 1. logikai szabaly [74] | 7. SLidétullépes A Smart Logic Control 7.
[28] | 2. logikai szabaly idézitsjének lejart az ideje.
[29] | 3. logikai szabaly -
— [75] | Start par. érkezett
[30] [O. SL-id6tullépés
———— [76] | Digit. bem. x30 2
[311 | 1. SL-id6tullépés
— [77] | Digit. bem. x30 3
[32] [ 2. SL-id6tullépés
- [78] | Digit. bem. x30 4
[33] [DI18 dig. bemenet
: [79] | Digital input x46/1
[34] [DI19 dig. bemenet
- [80] | Digital input x46/3
[35] | DI27 dig. bemenet ——
: [81] [ Digital input x46/5
[36] [DI29 dig. bemenet
. [82] | Digital input x46/7
[37] [ DI32 dig. bemenet
- [83] | Digital input x46/9
[38] [DI33 dig. bemenet
[84] [ Digital input x46/11
[39] | Start parancs
— [85] | Digital input x46/13
[40] [ FC ledllitva
—— - [90] [ ATEX ETR cur. warning | Akkor all rendelkezésre, ha a
[41] | Hibatorlés, leoldas , s
T T 1-90 paraméter Motor hévédelme
[42] | Authibartorl, leoldds i beallitasa [20] ATEX ETR vagy [21]
[43] | OK gomb [OK] gomb megnyomasa. Csak Advanced ETR (Speciélis ETR). Aktiv
grafikus LCP esetén all rendel- 164. vészjelzés: ATEX ETR
kezésre. . . .
cur.lim.alarm (ATEX ETR aramkorlat-
[44] | Reset gomb [Reset] (Hibatorlés) gomb vészjelzés) esetén a kimenet értéke
megnyomasa. Csak grafikus LCP 1.
esetén 4l rendelkezésre. [91] | ATEX ETR cur. alarm Akkor all rendelkezésre, ha a
[45] | Balra gomb [<] gomb megnyomasa. Csak 1-90 paraméter Motor hévédelme
grafikus LCP esetén all rendel- bedllitasa [20] ATEX ETR vagy [21]
kezésre. Advanced ETR (Specialis ETR). Aktiv
[46] [Jobbra gomb [>] gomb megnyomasa. Csak 166. vészjelzés: ATEX ETR
.. cur.lim.alarm (ATEX ETR aramkorlat-
grafikus LCP esetén all rendel-
, vészjelzés) esetén a kimenet értéke
kezésre.
1 lesz.
[47]1 | Fel gomb A] gomb megnyomasa. Csak
9 %19 9 y' ) [92] | ATEX ETR freg. Akkor all rendelkezésre, ha a
graf,lkus LCP esetén all rendel- warning 1-90 paraméter Motor hévédelme
kezésre. beallitasa [20] ATEX ETR vagy [21]
[48] |Le gomb [Y] gomb megnyomasa. Csak Advanced ETR (Specialis ETR). Aktiv
grafikus LCP esetén all rendel- 163. vészjelzés: ATEX ETR
kezésre. curlim.warning (ATEX ETR
aramkorlat-figyelmeztetés) esetén
[50] | 4. komparator . -y
a kimenet értéke 1 lesz.
[51] [5. komparator
[60] | 4. logikai szabaly [93] [ ATEX ETR freq. alarm Akkor all rendelkezésre, ha a
1611 | 5. logikai szabaly 1-90 paraméter Motor hévédelme
[70] | 3. SL-id6tullépés A Smart Logic Control 3. bedllitasa [20] ATEX ETR vagy [21]
i xreix . - Advanced ETR (Specialis ETR). Aktiv
id6zitéjének lejart az ideje.
165. figyelmeztetés: ATEX ETR
[71] | 4. SL-id6tullépés A Smart Logic Control 4. freq.lim.warning (ATEX ETR frekven-
idézitGjenek lejart az ideje. ciakorlat-figyelmeztetés) esetén a
[721 |5. SL-idétullépés A Smart Logic Control 5. kimenet értéke 1 lesz.
idézitéjének lejart az ideje. [94] [RS Flipflop 0 Lasd 3.13.2. fejezet 13-1*
Kompardtorok.
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3,132 131" Komparitorok

Logikai bemenet (IGAZ vagy HAMIS) kivalasztasa a Smart Logic
Control deaktivalasahoz. A komparatorok a folytonos valtozok (példaul kimeneti

frekvencia, kimeneti dram, analég bemenet stb.) és elére

Opcié6: Funkcio: i L . o i
magadott allandé értékek 6sszehasonlitasara szolgalnak.
[95] [RS Flipflop 1 Lasd 3.13.2. fejezet 13-1*
Kompardtorok.
Par.13-11 =
[96] | RS Flipflop 2 Lasd 3.13.2. fejezet 13-1* Comparator Operator IN
K torok Par.13-10 2
0mparatorox. Comparator Operand < §
[97] |RS Flipflop 3 Lasd 3.13.2. fejezet 13-1* = -
Kompardtorok. Par.13-12 TRUE longer than.
Comparator Value
[98] | RS Flipflop 4 Lasd 3.13.2. fejezet 13-1*
Kompardtorok.
Abra 3.55 Komparatorok
[99] |RS Flipflop 5 Lasd 3.13.2. fejezet 13-1* P
Kompardtorok.
(100] | RS Flipflop 6 Lasd 3.13.2. fejezet 13-1* Bizonyos digitalis értékek is 6sszehasonlithatdk fix id6érté-
Kompardtorok. kekkel. Magyarazat itt olvashaté:
[101] | RS Flipflop 7 Lasd 3.13.2. fejezet 13-1% paraméter 13-10 Kompardtor operandusa. A komparatorok
Kompardtorok. kiértékelése minden mintavételi id6kdzben egyszer torténik

meg. Az eredmény (IGAZ vagy HAMIS) kozvetlenil felhasz-
nalhaté. A paramétercsoport valamennyi eleme
tdmbparaméter 0-t6l 5-ig terjedd indexszel. A 0 index

[102] | Relay 1
[103] [ Relay 2

(1041 | Relay 3 X47/VLT® Extended Relay Card kivalasztasaval a 0. komparator programozhaté, az 1-essel
(MCB 113) az 1. komparator, és igy tovabb.
[105] | Relay 4 X47/VLT® Extended Relay Card 13-10 Komparator operandusa
(MCB 113) .. . o
Opcio: Funkcié:
[106] | Relay 5 X47/VLT® Extended Relay Card [1] Referencia — [31] ,B” szdmldlc:
(MCB 113) véltozdk; az 6sszehasonlitas alapjat az
[107] | Relay 6 X47/VLT® Extended Relay Card értékik képezi. [50] HAMIS — [186]
(MCB 113) Frekv.vdlté auto tim.: digitalis értékek

(IGAZ/HAMIS); az 6sszehasonlitas alapjat
az az id6tartam képezi, melynek soran

[109] | Relay 8 X34/VLT® Relay Card (MCB 105) ezek IGAZ vagy HAMIS értéket kapnak.
Lasd 13-11 paraméter Kompardtor

[108] | Relay 7 X34/VLT® Relay Card (MCB 105)

110] | Relay 9
[110] | Relay X34/VLT® Relay Card (MCB 105) L
o A komparatorral figyelni kivant valtozo
13-03 SLC nullazas - ,
kivéalasztasa.
Opcid: Funkcio: - -
[0] |TILTVA A komparator le van tiltva.
[0] * | Nincs SLC A beprogramozott beallitdisok megdrzése a
nullézas 13-** Smart Logic Vez. paramétercsoportban. [1] Referencia Az eredd tévreferencia szazalékban.
[11 |[SLC nullazas Valamennyi paraméter alapértelmezett [2] | Visszacsatoldjel [ [1/perc] vagy [Hz] a

beallitasanak visszaallitasa a 13-** Smart paraméter 0-02 Motorford.sz. egység

Logic Vez. paramétercsoportban. bedllitasa alapjan.

[3] Motorfordu- [1/perc] vagy [Hz] a
latszam paraméter 0-02 Motorford.sz. egység
bedllitasa alapjan.

[4] Motordram

[5] Motornyomaték
[6] Motortelje-
sitmény

[7] Motorfesziiltség
[8] | DC-kori
feszlltség
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13-10 Komparator operandusa

13-10 Komparator operandusa

Opcio: Funkcié: Opcio: Funkcié:
[9] Motor Széazalékos érték. [55] | Iranyvaltas A kimenet aktiv, ha a frekvenciavalté az
héterhelése 6ramutato jarasaval ellentétes irdnyban
[10] |vLT® Szazalékos érték. tzemel (az ,Uzemelés” és az ,iranyvaltas”
héterhelése allapotbitek logikai szorzata (ES)).
[11] [Hatéborda- Szazalékos érték. [56] | Tartomanyban | A motor a 4-50 paraméter Alacs. dram -
hémérs. 4-53 paraméter Figyelm.: magas ford.sz.
[12] [AI53 analég Szazalékos érték. segitségével beprogramozott aram- és
bemenet fordulatszam-tartomanyban m(ikodik.
[13] [AI54 analdg Széazalékos érték. — — =
bement [60] | Referencian A motor a referencianak megfeleléen
mikodik.
[14] [AIFB10 analdg Az AIFB10 bels6é 10 V-os tap.
bem. [61] | Alsé ref. alatt A motor a 4-54 paraméter Figyelm.:
[15] |AIS24V analég | Az AIS24V egy 24 V-os kapcsoléiizemdi alacsony ref. értékénél kisebb referencidn
bem. tapegység. tizemel.
[17] | AICCT analog Az érték egysége [°]. Az AICCT a vezerls- [62] [Felso ref. folott | A motor a 4-55 paraméter Figyelm.:
bem. kartya hdmérséklete. magas ref. értékénél nagyobb referencian
tzemel.
[18] |FI29 Szézalékos érték.
impulzusbem. [65] [ Nyomatékkorldt | A nyomaték meghaladja a
nol | F133 Szazalékos ertek. 4-16 paraméter Motor lizemmdd
impulzusbem nyomatékkorldtja vagy a
[20] | Vészj. szdma A napldzott vészjelzések szama. 4-17 paraméter Generdtor lizemméd
nyomatékkorldtja értékét.
[21] [ Figyelm. szdma
2] | X30/11-e5 anal [66] | Aramkorlat A motoraram meghaladja a
- ’ 4-18 paraméter Aramkorldt értékét.
[23] | X30/12-es anal. [67] | Aramtart.-on A motoradram a
be. kival 4-18 paraméter Aramkorldt segitségével
[26] | Actual Position | Ez a beéllitas csak 48.XX szoftververzié bedllitott tartomanyon kiviil van.
esetén all rendelkezésre. [68] |Als6 &ram alatt | A motoraram kisebb a
Az aktudlis pozici6 a 17-7* Position 4-50 paraméter Alacs. dram értékénél.
Scaling (Poziciéskalézas) paramétercso-
. , [69] | Fels6é aram A motoraram nagyobb a
portban megadott poziciéegységben.
folott 4-51 paraméter Figyelm.: magas dram
[30] ["A" szamlalo értékéndl.
[31] |"B" szamlalé ——
ebess.tart.-on ordulatszam kivil esik a
34] | Analog Input [70] [ Seb: A fordul kivul esik
u
48/29 P kivil 4-52 paraméter Figyelm.: alacsony ford.sz.
X
és 4-53 paraméter Figyelm.: magas ford.sz.
TCRE T &s 4-53 Ster Figyel gas ford.
emp In
48/2 pu altal meghatérozott tartomanyon.
X
[36] |Temp Input [71] | Also ford.sz. A kimeneti fordulatszam kisebb a
x48/7 alatt 4-52 paraméter Figyelm.: alacsony ford.sz.
371 |Temp Input értékénél.
x48/10 [72] | Felsé ford.sz. A kimeneti fordulatszdm nagyobb a
[50] | HAMIS Allandé HAMIS érték bevitele a folott 4-53 paraméter Figyelm.: magas ford.sz.
komparatorba. értékénél.
[51] |IGAZ Allandé IGAZ érték bevitele a [75] | V.csat.tart.-on A visszacsatoldjel a
komparatorba. kivl 4-56 paraméter Figyelm.: alacs. visszacs. és
[52] |Vezérlés A vezérl6pult kap tapfesziltséget. 4-57 paraméter Figyelm:magas.visszacs.
iizemkész altal meghatérozott tartomanyon kivil
[53] | Frvaltd A frekvenciavalté lizemkész allapotban van.
lizemkész van, és jelet ad a vezérl6kartyara. [76] | Alsé A visszacsatoldjel a
(54] | Uzemeles A motor makadik visszacs.alatt 4-56 paraméter Figyelm.: alacs. visszacs.
: segitségével beallitott korlat alatt van.
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13-10 Komparator operandusa

Opcio: Funkcié: Opcio: Funkcié:
[77] |Felsé A visszacsatolojel a [123] | 3. SL-idé6tullépés | Az SLC 3. idézitéjének eredménye.
visszacs.folott 4-57 paraméter Figyelm:magas.visszacs. [124] | 4 SLid6tallépes | Az SLC 4. id6zit6jének eredmenye.
segitségével beallitott korlat folott van.
[125] | 5. SL-idétullépés [ Az SLC 5. idézitéjének eredménye.
[80] [ Tulmelegedés Ez az operandus akkor IGAZ, ha a
figy. frekvenciavalté valamilyen tilmelegedés [126] | 6. SL-id6tullépés | Az SLC 6. id6zitéjének eredménye.
miatti figyelmeztetést észlel, példaul ha [127] | 7. SL-idétullépés | Az SLC 7. id6zitéjének eredménye.
a hémérséklet a motorban, a frekvencia- o TR T
i, & Tl andlidhen veay 4 [130] [ DI18 dig. 18-as digitdlis bemenet (logikai 1 =
. P s bemenet IGAZ).
termisztorban tullépi a hatarértéket.
[82] | Tapfitart.-on A héldzati feszlltség kivil esik a (13111 b9 dig. 18-as digitalis bemenet (logikai 1 =
. e ) bemenet IGAZ).
kival megadott feszlltségtartomanyon.
[85] | Figyelmeztetés Figyelmeztetés aktivalasa esetén az L) | Diper elis) e elefidls e (leelier 1 =
X . . bemenet IGAZ).
operandus megkapja annak szamat.
[86] |Vész. (leoldas) | Aktiv egy leoldassal jar vészjelzés. (133] | D129 dig. 29-es digitdlis bemenet (logikai 1 =
bemenet IGAZ).
[87] [ Vészj.(leold, Aktiv egy blokkolasos leoldassal jaré
L, [134] | DI32 dig. 32-es digitédlis bemenet (logikai 1 =
blokk) Vészjelzés.
bemenet IGAZ).
[90] | Busz rendben Aktiv kommunikacié (nincs idétullépés) a
e s [135] | DI33 dig. 33-as digitalis bemenet (logikai 1 =
soros kommunikaciés porton.
bemenet IGAZ).
[91] [ Nyom.korlat és Ha a nyomatékkorlaton tizemel6 frekven- - -
s . [150] | SL dig. kimenet, | Az SLC A kimenete eredményének
stop ciavalté stop parancsot kap, a kimeneten
. o A felhasznalasa.
a jel logikai O lesz.
[92] | Fékhiba (GBT) A foK IGBT rovidzarlatos. [151] [ SL dig. kimenet, | Az SLC B kimenete eredményének
B felhasznalasa.
[93] | Mech. fék Aktiv a mechanikus fék.
L, [152] | SL dig. kimenet, [ Az SLC C kimenete eredményének
vezérlése
- C felhasznalasa.
[94] | Biztons. stop
aktiv [153] [ SL dig. kimenet, | Az SLC D kimenete eredményének
[100] | 0. komparator A 0. komparator eredménye. D felhasznalasa.
[101] | 1. komparator Az 1. komparator eredménye. [154] | SL dig. kimenet, [ Az SLC E kimenete eredményének
E felhasznalasa.
[102] | 2. komparator A 2. komparator eredménye.
- - - [155] [ SL dig. kimenet, | Az SLC F kimenete eredményének
[103] | 3. komparator A 3. komparator eredménye. L,
F felhasznalasa.
104] | 4. ki a A 4. k a énye.
[104] omparator omparator eredménye. (1601 | 1. relé ARtV 22 1-05 ol
105] | 5. ki at Az 5. ki at dmé X
105} omparator z omparator eredmenye [161] | 2. relé Aktiv a 2-es relé.
[110]|O. Iogllikai A 0. logikai szabaly eredménye. [1621 | Relay 3
szabdly
. ” [163] | Relay 4
[111] | 1. logikai Az 1. logikai szabaly eredménye.
. [164] | Relay 5
szabdly
— — z 7 [165] | Relay 6
[112] | 2. logikai A 2. logikai szabaly eredménye.
. [166] | Relay 7
szabdly I
[113] | 3. logikai A 3. logikai szabaly eredménye. (1671 | Relay 8
i [168] | Relay 9
szabaly
[114] | 4. logikai A 4. logikai szabaly eredménye. (1801 | Helyi ref. aktiv Akkor aktiv, ha a
. 3-13 paraméter Referencia helye = [2]
szabaly . X
[115] | 5. logikai Az 5. logikai szabdly eredménye. Helyi, vagy ha a
) 3-13 paraméter Referencia helye = [0]
szabdly
T — " Kézi/auto szerint, és az LCP kézi
[120] [ 0. SL-id6tullépés | Az SLC 0. idézitéjének eredménye. . )
tizemmodban van.
[121] [ 1. SL-id6tullépés | Az SLC 1. id6zitéjének eredménye. — - -
[181] | Tavreferencia Akkor aktiv, ha a
[122] | 2. SL-id6tullépés | Az SLC 2. |d02|’téjének eredménye. aktiv 3-13 paraméter Referencia he[ye =[1]
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13-10 Komparator operandusa

13-11 Komparator operatora

Opcio: Funkcié: Opcio: Funkcié:
Tdvoli vagy [0] Kézi/auto szerint, mig az segitségével kivélasztott valtozé értéke és a
LCP automatikus izemmaddban van. paraméter 13-12 Kompardtor értéke
[182] [ Start parancs Akkor aktiv, ha van aktiv start parancs, SEElE g URels ellleld TISE) s
PO litéleg egyenlé.
és nincs stop parancs.
[183] [ Frekv.vélto Stop parancs (kuszaés, stop, vészleallas, (21> A [0] < operator logikai inverze.
ledllitva szabadonfutas) kiadva — és nem magardl [5] [ IGAZ
az SLC-r6l szérmazik. hosszabb,
[185] | Frekv.valto kézi | Akkor aktiv, ha a frekvenciavalté kézi Al
am. Uzemmodban van. 6] | HAMIS
hossz.,mint..
[186] | Frekv.valté auto | Akkor aktiv, ha a frekvenciavaltd 171 | IGAZ rovidebb,
um. automatikus tzemmaodban van. mint
[187] | Start par. [8] | HAMIS rbv.,
érkezett mint..
[190] | Digit. bem. x30 ” —
. 13-12 Komparator értéke
11911 | Digit. bem. x30 Tomb [6]
3 Tartomany: Funkcié:
[192] | Digit. bem. x30 Size related* | [-100000 - Az adott komparatorral figyelt
4 100000 ] véltozé aktivalasi szintjének
[193] | Digital input megadasa. Ez a tombparaméter
x46/1 hat komparatorértéket tartalmaz
[194] | Digital input (0-5).
x46/3
[195] | Digital input . P
graring 3.13.3 RS-billenékorok
x46/5
[196] | Digital input o 1 S .
46/7 A visszaallitott/bedllitott billen6korok a beallitasig/
hibatorlésig megérzik a jelet.
[197] | Digital input batorlésig megdrzik a jelet
x46/9
[198] [ Digital input E
x46/11 Par. 13-15 §
RS-FF Operand S @
[199] | Digital input TR EE— @
x46/13 RS-FF Operand R
13-11 Komparator operatora .
- L, Abra 3.56 Bistabil billen6korok
Opcio: Funkcié:
Operator kivalasztasa az 6sszehasonlitashoz.
Ez a tdmbparaméter hat komparatorope- , , B , .
) g 3 ® A berendezés 2 paramétert hasznal erre a célra. A kimenet
ratort tartalmaz (0-5). oo . . . P .
logikai szabalyokban és eseményként is szolgalhat.
[01f< A kiértékelés eredménye akkor igaz, ha a
paraméter 13-10 Kompardtor operandusa o
segitségével kivalasztott valtozé értéke S i l_\_g
(e}
kisebb a paraméter 13-12 Kompardtor értéke @
o , o R 1l a
segitségével megadott allandd értéknél. Az ,_—
eredmény hamis, amennyiben a Fiip Flop Output
paraméter 13-10 Kompardtor operandusa Abra 3.57 Billendkér-kimenetek
segitségével kivalasztott valtozé értéke
nagyobb a paraméter 13-12 Kompardtor
értéke segitségével megadott allandonal. 3 o o
A 2 operator egy hosszu listarél véalaszthaté ki. Kiilonleges
[11| = (egyenld) A kiértékelés eredménye akkor igaz, ha a esetben azonos digitalis bemenet hasznalhaté a bealli-
paraméter 13-10 Kompardtor operandusa tashoz és a hibatdrléshez, ily médon hasznélhaté ugyanaz
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a digitalis bemenet, mint a start/stop esetében. A

13-15 RS-FF Operand S

Ifoyetkelzo beaI’IIta’sokkaI ugya.nolyan digitalis benjenet Opcié: Funkcié:
allithatd be (példaul DI32), mint a start/stop esetében. —
[4] Referencian
5 - Bedllita Vieai ook [5] [ Nyomatékkorlat
araméter eallitas egjegyzése n
99y [6] Aramkorlat
13-00 Paraméter SL-vezérl6é — —
. o Be - [7] Aramtart.-on kiviil
lizemmdédja —
[8] Alsé aram alatt
13-01 Paraméter Start esemény |IGAZ - —
[9] Felsé aram folott
13-02 Paraméter Stop esemény |HAMIS - —
[10] | Frekv.tart.-on kivil
] } b [37] DI32 [11] | Alsé ford.sz. alatt
13-40 Paraméter 1. log. szab. | . i} [12] | Fels6 ford.sz. folott
értéke [0] —
bemenet [13] | V.csat.tart.-on kivil
13-42 Paraméter 2. log. szab. [2] [14] | Alsé visszacs.alatt
értéke [0] Uzemelés [15] | Felsd visszacs.folott
13-41 Paraméter 1.log.szab. , y 8
’ g.5Z 3] ES-NEM |- [16] [ Tudlmelegedés
operdtora [0] [17] | HAl. tart.-on kivul
[18] [ Iranyvaltas
] [37] DI32 . .
13-40 Paraméter 1. log. szab. di [19] [ Figyelmeztetés
- 19. -
értéke [1] [20] [ HIBA (leoldas)
bemenet
13-42 Paraméter 2. log. szab. [2] (21] | HIBA (Ieok?, blokk)
értéke [1] Uzemelés 2] | L SempEEE
13-41 Paraméter 1.log.szab. (] Es (23] | 1. komparétor
operdtora [1] [24] | 2. komparator
[25] | 3. komparator
1261 0 A [26] | 0. logikai szabaly
13-15 Paraméter RS-FF Operand logikai paraméter 13-41 1.lo 271 | 1. logikai szabaly
S [0] szabaly gzszab- operdtora [0] [28] | 2. logikai szabaly
kimenete. [29] | 3. logikai szabaly
et |2 [30] | 0. SL-idotallépés
13-16 Paraméter RS-FF Operand logikai paraméter 13-41 1.lo 31] | 1. SLidétallépes
R [0] szabély g.szab. operdtora [1] (32] | 2. SLid6tullépés
kimenete. -
[33] [DI18 dig. bemenet
A [34] [DI19 dig. bemenet
[94] RS 13-15 paraméter RS- [35] | DI27 dig. bemenet
13-51 Paraméter SL-vezérls Flipflop 0  |FF Operand S és a [36] | DI29 dig. bemenet
eseménye [0] (0. RS- 13-16 paraméter RS- [37] | DI32 dig. bemenet
bill.k6r) FF Operand R [38] | DI33 dig. bemenet
kimenete. [39] | Start parancs
13-52 Paraméter SL-vezérlé Al
) [22] Futis |- [40] | FC leallitva
mivelete [0] [41] | Hibatorlés, leoldas
o711 [42] | Aut.hibartorl., leoldas
13-51 Paraméter SL-vezérl6é Iogika'i B [43] [ OK gomb [OK] gomb megnyomasa. Csak
eseménye [1] . grafikus LCP esetén éll rendel-
szabdly
, v kezésre.
13-52 Paraméter SL-vezérl6é
. [24] Stop - =
mdivelete [1] [44] [ Reset gomb [Reset] (Hibatorlés) gomb
megnyomasa. Csak grafikus LCP
Tablazat 3.27 Operatorok esetén all rendelkezésre.
[45] |[Balra gomb [<] gomb megnyomasa. Csak
U718 SR HF Gl grafikus LCP esetén all rendel-
Opcid: Funkcio: kezésre.
(o1 ol [46] [Jobbra gomb [>] gomb megnyomasa. Csak
(1] I“GAZ grafikus LCP esetén all rendel-
[2] Uzemelés kezésre.
[3] Tartoményban
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13-15 RS-FF Operand S

13-15 RS-FF Operand S

Opcio: Funkcié: Opcio: Funkcio:
[47] | Fel gomb [4] gomb megnyomésa. Csak [109] | Relay 8 X34/VLT® Relay Card (MCB 105)
grafikus LCP esetén all rendel- [110] | Relay 9 X34/VLT® Relay Card (MCB 105)
kezésre.
grafikus LCP esetén &ll rendel- Opcié: Funkcié:
kezésre. [0] HAMIS
[50] |4. komparator [1] IGAZ
[51] |5. komparator 21 |Uzemelés
[60] | 4. logikai szabaly [3]1 | Tartoményban
[61] [5. logikai szabaly [4] [Referencién
[70] [ 3. SL-idétullépés [5] | Nyomatékkorlat
[71] | 4. SL-id6tullépés [6] | Aramkorlat
[721 |5. SL-idétallépés [71 | Aramtart.-on kivil
[73] | 6. SL-id6tullépés [8] Alsé aram alatt
[74] |7. SL-idétullépés [9] |Fels6 aram folott
[75] | Start par. érkezett [10] | Frekv.tart.-on kivdil
[76] | Digit. bem. x30 2 [11] | Alsé ford.sz. alatt
[77]1 | Digit. bem. x30 3 [12] | Felsé ford.sz. folott
[78] | Digit. bem. x30 4 [13] | V.csattart.-on kivdil
[79] | Digital input x46/1 [14] [ Alsé visszacs.alatt
[80] | Digital input x46/3 [15] | Felsé visszacs.folott
[81] [ Digital input x46/5 [16] | Talmelegedés
[82] [ Digital input x46/7 [17] | Hal. tart.-on kiviil
[83] [ Digital input x46/9 [18] |Iranyvaltas
[84] | Digital input x46/11 [19] [ Figyelmeztetés
[85] [ Digital input x46/13 [20] | HIBA (leoldas)
[90] | ATEX ETR cur. warning [21] | HIBA (leold, blokk)
[91] [ATEX ETR cur. alarm [22] [ 0. komparator
[92] | ATEX ETR freq. warning [23] | 1. komparator
[93] [ATEX ETR freq. alarm [24] [2. komparator
[94] |RS Flipflop 0 [25] | 3. komparator
[95] |RS Flipflop 1 [26] | 0. logikai szabaly
[96] | RS Flipflop 2 [27] [ 1. logikai szabaly
[97]1 |RS Flipflop 3 [28] | 2. logikai szabaly
[98] |RS Flipflop 4 [29] | 3. logikai szabaly
[99] |RS Flipflop 5 [30] |O. SL-idétullépés
[100] [ RS Flipflop 6 311 | 1. SL-idétullépés
[101] | RS Flipflop 7 [32] | 2. SL-idétullépés
[102] | Relay 1 [33] | DI18 dig. bemenet
[103] | Relay 2 [34] [DI19 dig. bemenet
[104] | Relay 3 X47/VLT® Extended Relay Card [35] [DI27 dig. bemenet
(MCB 113) [36] [DI29 dig. bemenet
[105] | Relay 4 X47/VLT® Extended Relay Card (371 | D32 dig' bemenet
(MCB 113) [38] [DI33 dig. bemenet
[39] | Start parancs
[106] | Relay 5 X47/VLT® Extended Relay Card [40] |FC leallitva
(MCB 113) [41] | Hibatorlés, leoldas
[107] | Relay 6 X47/VLT® Extended Relay Card [42] | Aut.hibartorl., leoldés
(MCB 113) [43] [ OK gomb [OK] gomb megnyomasa. Csak
grafikus LCP esetén éll rendel-
[108] | Relay 7 X34/VLT® Relay Card (MCB 105) i
kezésre.
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13-16 RS-FF Operand R

13-16 RS-FF Operand R

esetén all rendelkezésre.

[45] [Balra gomb [<] gomb megnyomasa. Csak
grafikus LCP esetén all rendel-

kezésre.

[46] |Jobbra gomb [>] gomb megnyomasa. Csak
grafikus LCP esetén all rendel-

kezésre.

[47] | Fel gomb [A] gomb megnyomasa. Csak
grafikus LCP esetén all rendel-

kezésre.

[48] |Le gomb [Y] gomb megnyomasa. Csak

grafikus LCP esetén all rendel-

kezésre.

[50] | 4. komparator

[51] | 5. komparator

[60] [ 4. logikai szabaly
[61] [5. logikai szabaly
[70] | 3. SL-idétullépés
[71] | 4. SL-idétullépés
[72] | 5. SL-idétallépés
[73] | 6. SL-idétullépés
[74] | 7. SL-id6tallépés

[75] | Start par. érkezett
[76] | Digit. bem. x30 2
[77] | Digit. bem. x30 3

Opcio: Funkcié: Opcio: Funkcio:
[44] | Reset gomb [Reset] (Hibatorlés) gomb [105] | Relay 4 X47/VLT® Extended Relay Card
megnyomasa. Csak grafikus LCP (MCB 113)

[106] | Relay 5 X47/VLT® Extended Relay Card

(MCB 113)

[107] | Relay 6 X47/VLT® Extended Relay Card

(MCB 113)

[108] | Relay 7 X34/VLT® Relay Card (MCB 105)

[109] | Relay 8 X34/VLT® Relay Card (MCB 105)

[110] | Relay 9 X34/VLT® Relay Card (MCB 105)

3.13.4 13-2* Id6zit6k

Az id6éziték eredménye (IGAZ vagy HAMIS) kozvetlendl
felhasznédlhat6 egy esemény definidlasara (lasd

paraméter 13-51 SL-vezérl6 eseménye) vagy egy logikai
szabaly logikai bemeneteként (lasd paraméter 13-40 1. log.
szab. értéke, paraméter 13-42 2. log. szab. értéke vagy
paraméter 13-44 3. log. szab. értéke). Az id6zitd csak akkor
HAMIS, ha elinditotta egy mdvelet (példaul [29] 1. Id6zité
start), és még nem telt le az ebben a paraméterben
megadott ideje. Ezutadn ismét IGAZ lesz.

A paramétercsoport valamennyi eleme témbparaméter 0-
tol 2-ig terjedd indexszel. A 0 index kivalasztasaval a 0.
id6zit6 programozhatd, az 1-essel az 1. id6zit6, és igy
tovabb.

13-20 SL-vezérl6 idozitbje

[81] [ Digital input x46/5

[82] [ Digital input x46/7

[83] [ Digital input x46/9

[84] [ Digital input x46/11
[85] | Digital input x46/13
[90] | ATEX ETR cur. warning
[91] | ATEX ETR cur. alarm
[92] [ ATEX ETR freq. warning
[93] [ATEX ETR freq. alarm
[94] | RS Flipflop 0

[95] |RS Flipflop 1

[96] [ RS Flipflop 2

[97]1 |RS Flipflop 3

[98] | RS Flipflop 4

[99]1 |RS Flipflop 5

[100] | RS Flipflop 6

[101] | RS Flipflop 7

[102] [ Relay 1

[103
[104

Relay 2

Relay 3 X47/VLT® Extended Relay Card

(MCB 113)

[78] | Digit. bem. x30 4 Tartomany: Funkcio:
[79] | Digital input x46/1 Size [0-01][Azid6zité6 hamis értékd kimenetének
[80] | Digital input x46/3 related* id6tartamat meghataroz6 idé megadasa.

Az id6zité csak akkor HAMIS, ha elinditott
egy miuvelet (példaul [29] 1. Id6zitd start),
és még nem telt le a megadott id6.

3.13.5 13-4* Logikai szabalyok

Id6zit6kbdl, komparatorokbdl, digitalis bemenetekbdl,
allapotbitekbél és eseményekbdl szarmazé maximum 3
logikai (IGAZ/HAMIS) bemenet kombinalasa ES, VAGY, NEM
operatorok segitségével. Vélassza ki a logikai bemeneteket
a szamitashoz a paraméter 13-40 1. log. szab. értéke,
paraméter 13-42 2. log. szab. értéke és paraméter 13-44 3.
log. szab. értéke segitségével. Adja meg a kivalasztott
bemenetek logikai kombinalasara szolgald operatorokat a
13-41 paraméter 1.log.szab. operdtora és

13-43 paraméter 2.log.szab. operdtora segitségével.
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Par. 13-41 Par. 13-43 °

Logic Rule Operator 1 Logic Rule Operator2 &
Par. 13-40 9 P 9 P E
Logic Rule Boolean 1 ® Q
Par. 13-42 >D D =
Logic Rule Boolean 2 ... %)4)

’7
Par. 13-44

Logic Rule Boolean 3

Abra 3.58 Logikai szabalyok

A szamitas rendje

El&szOr a paraméter 13-40 1. log. szab. értéke, a

13-41 paraméter 1.log.szab. operdtora és a

paraméter 13-42 2. log. szab. értéke értékének kiszamitasa
torténik meg. Ennek a szamitasnak az eredményét (IGAZ/
HAMIS) kombinadlja a rendszer a 13-43 paraméter 2.log.szab.
operdtora és a paraméter 13-44 3. log. szab. értéke bedlli-
tasdval, igy jutva el a logikai szabaly végeredményéhez
(IGAZ/HAMIS).

13-40 1. log. szab. értéke

Opcio: Funkcié:
[0] HAMIS

Az 1. logikai bemenet (IGAZ vagy
HAMIS) kivalasztasa az adott
logikai szabaly bemeneteként.
Tovabbi tudnivalokért lasd

13-01 paraméter Start esemény és
13-02 paraméter Stop esemény.

[1] IGAZ
[2] Uzemelés

[3] Tartoményban

[4] Referencian

[5] Nyomatékkorlat
[6] | Aramkorlat
[71 | Aramtart.-on kiviil

[8] Alsé aram alatt

[9] Felsé aram folott
[10] | Frekv.tart.-on kivil
[11] [Alsé ford.sz. alatt
[12] | Felsé ford.sz. folott
[13] | V.csat.tart.-on kivil

[14] | Alsé visszacs.alatt

[15] | Fels6 visszacs.folott

[16] [ Tdlmelegedés
[17] | HAl. tart.-on kivul
[18] [ Iranyvaltas

[19] [Figyelmeztetés
[20] [HIBA (leoldas)
[21] [ HIBA (leold, blokk)

13-40 1. log. szab. értéke

Opcio: Funkcio:
[28] | 2. logikai szabaly
[29] | 3. logikai szabaly
[30] |O. SL-idétullépés
[31 1. SL-id6tullépés

1

1

1

] | 2. SL-id6tullépés

] [ DI18 dig. bemenet
[34] [DI19 dig. bemenet

1

1

1

]

]

DI27 dig. bemenet
DI29 dig. bemenet
DI32 dig. bemenet
DI33 dig. bemenet
Start parancs

[40] | FC ledllitva

[41] | Hibatorlés, leoldas
[42] | Aut.hibartorl., leoldas
[43] | OK gomb

[OK] gomb megnyomasa. Csak
grafikus LCP esetén all rendel-
kezésre.

[44] [ Reset gomb [Reset] (Hibatorlés) gomb
megnyomasa. Csak grafikus LCP

esetén all rendelkezésre.

[45] |[Balra gomb [<] gomb megnyomasa. Csak
grafikus LCP esetén all rendel-

kezésre.

[46] [Jobbra gomb [>] gomb megnyomasa. Csak
grafikus LCP esetén é&ll rendel-

kezésre.

[47] | Fel gomb [A] gomb megnyomasa. Csak
grafikus LCP esetén all rendel-

kezésre.

[48] [Le gomb [Y] gomb megnyomésa. Csak

grafikus LCP esetén all rendel-

kezésre.

[50] | 4. komparator

[51] | 5. komparator

[60] [ 4. logikai szabaly
[61] [5. logikai szabaly
[70] | 3. SL-idétullépés
[71] | 4. SL-id6tallépés
[72] | 5. SL-idétallépés
[73] | 6. SL-idétullépés
[74] | 7. SL-id6tullépés
[75] [ Start par. érkezett
[76] | Digit. bem. x30 2
[77] | Digit. bem. x30 3
[78] | Digit. bem. x30 4
[79] | Digital input x46/1
[80] [ Digital input x46/3
[81] [ Digital input x46/5
[82] [ Digital input x46/7

[22] [0O. komparator
[23] | 1. komparator
[24] [ 2. komparator
[25] | 3. komparator
[26] [ O. logikai szabaly
[27] [ 1. logikai szabaly
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13-40 1. log. szab. értéke

13-40 1. log. szab. értéke

Opcio: Funkcié: Opcio: Funkcio:
[83] | Digital input x46/9 [101] | RS Flipflop 7 Lasd 3.13.2. fejezet 13-1*
[84] | Digital input x46/11 Kompardtorok.
[85] | Digital input x46/13 [102] | Relay 1
[90] [ ATEX ETR cur. warning | Akkor all rendelkezésre, ha a [103] | Relay 2
1-90 paraméter Motor hévédelme [104] | Relay 3 X47/VLT® Extended Relay Card
beallitasa [20] ATEX ETR vagy [21] (MCB 113)
Advanced ETR (Specialis ETR). Aktiv
164. vészjelzés: ATEX ETR [105] | Relay 4 X47/VLT® Extended Relay Card
curlim.alarm (ATEX ETR (MCB 113)
aramkorlat-vészjelzés) esetén a [106] | Relay 5 X47/VLT® Extended Relay Card
kimenet értéke 1 lesz. (MCB 113)
[91] | ATEX ETR cur. alarm Akkor all rendelkezésre, ha a [107] | Relay 6 X47/LT® Extended Relay Card
1-90 paraméter Motor hévédelme (MCB 113)
beallitdsa [20] ATEX ETR vagy [21]
Advanced ETR (Specialis ETR). Aktiv [108] | Relay 7 X34/VLT® Relay Card (MCB 105)
153, vk ATSC T [109] | Relay 8 X34/VLT® Relay Card (MCB 105)
cur.lim.alarm (ATEX ETR
aramkorlat-vészjelzés) esetén a [110] [ Relay 9 X34/VLT® Relay Card (MCB 105)
kimenet értéke 1 lesz.
13-41 1.log.szab. operatora
[92] | ATEX ETR freq. warning | Akkor all rendelkezésre, ha a »
1-90 paraméter Motor hévédelme Tomb [6]
bedllitasa [20] ATEX ETR vagy [21] Opci6: Funkcié:
Advanced ETR (Specialis ETR). Aktiv A paraméter 13-40 1. log. szab. értéke és
163. vészjelzés: ATEX ETR parameéter 13-42 2. log. szab. értéke logikai
cur.lim.warning (ATEX ETR bemeneteire alkalmazandé 1. logikai operator
aramkorlat-figyelmeztetés) esetén kivalasztasa.
a kimenet értéke 1 lesz. A paraméterszamok a szogletes zarojelekben a
[93] | ATEX ETR freq. alarm Akkor all rendelkezésre, ha a LI Weertel P aiiiiel 13_*_* Skl .Log.ic ez
1-90 paraméter Motor hévédelme Paran?etercsoport paramétereinek logikai bemenetét
beallitasa [20] ATEX ETR vagy [21] jelentik.
Advanced ETR (Specidlis ETR). Aktiv [0] [ TILTVA | Nem veszi figyelembe a kovetkezoket:
165. figyelmeztetés: ATEX ETR . Paraméter 13-42 2. log. szab. értéke.
e RS BLS . 13-43 Paraméter 2.log.szab. operdtora.
frekvenciakorlat-figyelmeztetés)
EsEidEn & Mimana @de 1 ez, . Parameéter 13-44 3. log. szab. értéke.
[94] RS Fllpﬂop 0 Lasd 3.713.2. fejezet 13-7% [1] ES A [13'40] ES [1 3'42] klfeJeZéS kiértékelése.
Kompardtorok. [21 | VAGY  [A [13-40] VAGY [13-42] kifejezés kiértékelése.
[95] [RS Flipflop 1 Lasd 3.13.2. fejezet 13-1* [3] | ES-NEM | A [13-40] ES NEM [13-42] kifejezés kiértékelése.
Kompardtorok. o~
[4] | VAGY- A [13-40] VAGY NEM [13-42] kifejezés kiértékelése.
[96] | RS Flipflop 2 Lasd 3.13.2. fejezet 13-1* NEM
Kompardtorok. [5] | NEM-ES [ A NEM [13-40] ES [13-42] kifejezés kiértékelése.
[97] RS Flipflop 3 Lasd 3.13.2. fejezet 13-1* [6] | NEM- | A NEM [13-40] VAGY [13-42] kifejezés kiértékelése.
Kompardtorok. VAGY
[98] RS Fllpﬂop 4 Lasd 3.13.2. fejezet 13-1% [7] NEM-ES- A NEM [1 3-40] ES NEM [1 3-42] kifGJEZéS kiérté-
Kompardtorok. NEM kelese.
[99] RS F|ipﬂ0p 5 Lasd 3.13.2. fejezet 13-1% [8] NEM- A NEM [1 3-40] VAGY NEM [1 3-42] kifejezés kiérté-
Kompardtorok. VAGY- | kelése.
NEM
[100] | RS Flipflop 6 Lasd 3.13.2. fejezet 13-1*
Kompardtorok.
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13-42 2. log. szab. értéke 13-42 2. log. szab. értéke

Opcio: Funkcié: Opcio: Funkcio:

[0] HAMIS A 2. logikai bemenet (igaz vagy [44] | Reset gomb [Reset] (Hibatorlés) gomb
hamis) kivélasztasa az adott megnyomasa. Csak grafikus LCP
logikai szabaly bemeneteként. esetén &ll rendelkezésre.
el Gae il Sheis e [45] [Balra gomb [<] gomb megnyomasa. Csak
13-01 paraméter Start esemény és grafikus LCP esetén 4l rendel-
13-02 paraméter Stop esemény. kezésre.

( I“GAZ [46] [Jobbra gomb [>] gomb megnyomasa. Csak

[2] | Uzemelés grafikus LCP esetén all rendel-

[3] Tartoményban Kezasre!

[4] Referencian

5] Nyomatekkorfat [47] | Fel gomb [A] gomb megnyomésa. Csak

6] AramKorlat grafikus LCP esetén all rendel-

[71 | Aramtart.-on kiviil kezésre.

[8] | Als6 dram alatt [48] [Le gomb [Y] gomb megnyomdsa. Csak

[9] Felsé aram folott grafikus LCP esetén é&ll rendel-

[10] [ Frekv.tart.-on kiviil kezésre.

[11] | Alsé ford.sz. alatt [50] |4 komparator

[12] | Fels6 ford.sz. folott [51] |5. komparator

[13] [V.csat.tart.-on kivil [60] |4 logikai szabaly

[14] | Alsé visszacs.alatt [61] |5. logikai szabaly

[15] | Fels6 visszacs.folott [70] |3. SLid6tullépés

[16] | Talmelegedés 711 | 4. SL-idétallépes

[17] [ HAl tart.-on kival [72] |5. SLid6tullépés

[l | lEmyelEe (73] | 6. SL-idotallépés

[19] | Figyelmeztetés (741 |7. SL-idétullépes

[20] | HIBA (leoldas) [75] [ Start par. érkezett

[21] | HIBA (leold, blokk) [76] | Digit. bem. x30 2

[22] | 0. komparator [77] | Digit. bem. x30 3

(23] | 1. komparétor (78] | Digit. bem. x30 4

[24] | 2. komparétor [79] | Digital input x46/1

[25] | 3. komparator [80] | Digital input x46/3

[26] | 0. logikai szabaly [81] | Digital input x46/5

[27] | 1. logikai szabaly [82] | Digital input x46/7

(28] | 2. logikai szabaly [83] | Digital input x46/9

[29] | 3. logikai szabaly [84] | Digital input x46/11

[30] | 0. SL-idétdillépés [85] | Digital input x46/13

(311 | 1. SLridétallépes [90] [ ATEX ETR cur. warning | Akkor all rendelkezésre, ha a

[32] | 2. SL-idétdllépés 1-90 paraméter Motor hévédelme

[33] | DI18 dig. bemenet beallitdsa [20] ATEX ETR vagy [21]

[34] | DI19 dig. bemenet Advanced ETR (Specialis ETR). Aktiv

[35] |[DI27 dig. bemenet 164. vészjelzés: ATEX ETR

[36] [DI29 dig. bemenet cur.lim.alarm (ATEX ETR

[37] [ DI32 dig. bemenet aramkorlat-vészjelzés) esetén a

[38] | DI33 dig. bemenet kimenet értéke 1 lesz.

[39] | Start parancs [91] | ATEX ETR cur. alarm Akkor all rendelkezésre, ha a

[40] | FC ledllitva 1-90 paraméter Motor hévédelme

[41] |Hibatorlés, leoldas beallitasa [20] ATEX ETR vagy [21]

[42] | Aut.hibartorl., leoldas Advanced ETR (Specialis ETR). Aktiv

[43] [OK gomb [OK] gomb megnyomasa. Csak 166. vészjelzés: ATEX ETR
grafikus LCP esetén all rendel- curlim.alarm (ATEX ETR
kezésre. aramkorlat-vészjelzés) esetén a

kimenet értéke 1 lesz.
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Paraméter-leirasok Programozasi utmutato

13-42 2. log. szab. értéke 13-43 2.log.szab. operatora

Opcié: Funkcié: Tomb [6]
[92] | ATEX ETR freq. warning | Akkor all rendelkezésre, ha a Opcio: Funkcio:
1-90 paraméter Motor hévédelme A kovetkezé paraméterekben szamitott logikai
beallitasa [20] ATEX ETR vagy [21] bemenetre alkalmazandé 2. logikai operator
Advanced ETR (Speciélis ETR). Aktiv kivalasztasa:
163. vészjelzés: ATEX ETR . Paraméter 13-40 1. log. szab. értéke.
curlim.warning (ATEX ETR
X 3 , , . 13-41 Paraméter 1.log.szab. operdtora.
aramkorlat-figyelmeztetés) esetén
a kimenet értéke 1 lesz. . Parameéter 13-42 2. log. szab. értéke.
[93] | ATEX ETR freq. alarm [ Akkor all rendelkezésre, ha a A [13-44] a paraméter 13-44 3. log. szab. értéke
1-90 paraméter Motor hévédelme logikai bemenetét jeldli.
bellitasa [20] ATEX ETR vagy [21] A [13-40/13-42] a kovetkezé paraméterekben
Advanced ETR (Specialis ETR). Aktiv szamitott logikai bemenetet jeloli:
165. figyelmeztetés: ATEX ETR . Paraméter 13-40 1. log. szab. értéke.
freq.lim.warning (ATEX ETR . 13-41 Paraméter 1.log.szab. operdtora.
frekvenciakorlat-figyelmeztetés) 5 _
) . T, . Parameéter 13-42 2. log. szab. értéke.
esetén a kimenet értéke 1 lesz.
- - - [0] | TILTVA Kivalasztasa esetén nem veszi figyelembe a
[94] |RS Flipflop 0 Lasd 3.13.2. fejezet 13-1* | e
) parameéter 13-44 3. log. szab. értéke értékét.
Kompardtorok.
R 7 - [11[ES
[95] [RS Flipflop 1 Lasd 3.13.2. fejezet 13-1*
. [2] | VAGY
Kompardtorok. .
[3] [ ES-NEM
[96] | RS Flipflop 2 Lasd 3.13.2. fejezet 13-1* 4] | vAGY-
Kompardtorok. NEM
[97] |RS Flipflop 3 Lasd 3.713.2. fejezet 13-1* [5] | NEM-ES
Kompardtorok. [6] | NEM-
[98] | RS Flipflop 4 Lasd 3.13.2. fejezet 13-1* VAGY’
Kompardtorok. [71 | NEM-ES-
NEM
[99] |RS Flipflop 5 Lasd 3.13.2. fejezet 13-1* 18] | NEM-
Kompardtorok. VAGY-
[100] | RS Flipflop 6 Lasd 3.13.2. fejezet 13-1* NEM
Kompardtorok. P
13-44 3. log. szab. értéke
[101] | RS Flipflop 7 Lasd 3.13.2. fejezet 13-1 Tomb [6]
Kompardtorok.
Opcio: Funkcié:
102] | Relay 1
[102] | Relay [0] HAMIS A 3. logikai bemenet (igaz vagy
LB ] ey 2 hamis) kivalasztasa az adott
(104] | Relay 3 X47/VLT® Extended Relay Card logikai szabaly bemeneteként.
(MCB 113) Tovabbi tudnivalékért lasd
[105] [ Relay 4 X47/VLT® Extended Relay Card 13-01 paraméter Start esemény ([0]
(MCB 113) HAMIS — [61] 5. logikai szabdly) és
I 13-02 paraméter Stop esemény ([70]
[106] | Relay 5 X47/VLT® Extended Relay Card 3. Sl-id6taliép. — [75] Start par.
(MCB 113) érkezett).
[107] [ Relay 6 X47/VLT® Extended Relay Card 11 |1GAZ
(MCB 113) 21 [Uzemelés
[108] | Relay 7 X34/VLT® Relay Card (MCB 105) [31 |Tartoményban
4 Referencian
[109] | Relay 8 X34/VLT® Relay Card (MCB 105) &l
[5] Nyomatékkorlat
[110] | Relay 9 X34/VLT® Relay Card (MCB 105) (61 | Aramkorlat
[71 Aramtart.-on kivil
[8] Alsé aram alatt
[9] Fels6 dram folott
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Paraméter-leirasok VLT® AutomationDrive FC 301/302

13-44 3. log. szab. értéke 13-44 3. log. szab. értéke

Tomb [6] Tomb [6]
Opcio: Funkcié: Opcio: Funkcioé:
[10] | Frekv.tart.-on kivul [48] |Le gomb [Y] gomb megnyomésa. Csak
[11] | Als¢ ford.sz. alatt grafikus LCP esetén &ll rendel-
[12] | Felsé ford.sz. folott kezésre.
[13] [ V.csat.tart.-on kival [50] | 4 komparétor
[14] | Alsé visszacs.alatt 1511 | 5. komparator
[15] | Felsd visszacs.folott [60] | 4 logikai szabaly
[16] | Tulmelegedes [61] [5. logikai szabaly
[17] | HAl. tart.-on kivul [70] |3. SLidéllépes
k) | e s [71] | 4. SLid6tallépes
(19] | Figyelmeztetés [72] | 5. SLidétallépes
(201 WIERNCCIdoe) [73] | 6. SLid6tallépes
[21] | HIBA (leold, blokk) [74] |7. SLidétallépés
2] | s [75] | Start par. érkezett
231 |1. kompartor [76] | Digit. bem. x30 2
2] | 2 empa [77] | Digit. bem. x30 3
(25] | 3. komparétor [78] | Digit. bem. x30 4
2] |10 el el el [79] | Digital input x46/1
[27] | 1. logikai szabaly [80] | Digital input x46/3
PR |12n g 2l [81] | Digital input x46/5
[29] | 3. logikai szabaly [82] | Digital input x46/7
[30] |O. SL-idétullépés [83] | Digital input x46/9
[31] | 1. Sl-idétullépés [84] | Digital input x46/11
[32] | 2. SL-idétullépés [85] | Digital input x46/13
[33] | DI18 dig. bemenet [90] [ ATEX ETR cur. warning | Akkor all rendelkezésre, ha a
[34] | DI9 dig. bemenet 1-90 paraméter Motor hévédelme
[35] | DI27 dig. bemenet beallitésa [20] ATEX ETR vagy [21]
[36] |DI29 dig. bemenet Advanced ETR (Speciélis ETR). Aktiv
[37] | DI32 dig. bemenet 164. vészjelzés: ATEX ETR
[38] [DI33 dig. bemenet cur.lim.alarm (ATEX ETR
[39] | Start parancs aramkorlat-vészjelzés) esetén a
[40] | FC leéllitva kimenet értéke 1 lesz.
[41] | Hibatdrlés, leoldas [91] | ATEX ETR cur. alarm Akkor all rendelkezésre, ha a
[42] | Authibartérl, leoldas 1-90 paraméter Motor hévédelme
[43] | OK gomb [OK] gomb megnyomésa. Csak bedllitdsa [20] ATEX ETR vagy [21]
grafikus LCP esetén all rendel- Advanced ETR (Speciélis ETR). Aktiv
kezésre. 166. vészjelzés: ATEX ETR
[44] |Reset gomb [Reset] (Hibatorlés) gomb curlim.alarm (ATEX ETR
megnyomasa. Csak grafikus LCP aramkorlat-vészjelzés) esetén a
esetén &ll rendelkezésre. kimenet érteke 1 lesz.
[45] |Balra gomb [] gomb megnyomasa. Csak [92] | ATEX ETR freq. Akkor all rendelkezésre, ha a
grafikus LCP esetén 4l rendel- warning 1-90 paraméter Motor hévédelme
kezésre. beallitdsa [20] ATEX ETR vagy [21]
Advanced ETR (Specidlis ETR). Aktiv
[46] |Jobbra gomb [>] gomb megnyomasa. Csak 163, vészjelzés: ATEX ETR
grafikus LCP esetén all rendel- curlim.warning (ATEX ETR
kezésre, aramkorlat-figyelmeztetés) esetén
[47] | Fel gomb [A] gomb megnyomésa. Csak a kimenet értéke 1 lesz.
grafikus LCP esetén all rendel- [93] | ATEX ETR freq. alarm | Akkor &ll rendelkezésre, ha a
kezésre. 1-90 paraméter Motor hévédelme
beallitasa [20] ATEX ETR vagy [21]
Advanced ETR. Aktiv 165. figyel-
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Paraméter-leirasok

Programozasi utmutato

13-44 3. log. szab. értéke

13-51 SL-vezérl6 eseménye

Tomb [6] Opcié: Funkcié:
Opci6: Funkcié: 3. SL-idétallép. - [74] 7. SL-
meztetés: ATEX ETR freq.lim.warning idétdllép.).
(ATEX ETR frekvenciakorlat-figyel- 11 licaz
meztetés) esetén a kimenet értéke 121 Uzemelés
1 lesz. [3] Tartoményban
[94]1 |RS Flipflop 0 Lasd 3.13.2. fejezet 13-1% [4] [Referencian
Kompardtorok. [5] Nyomatékkorlat
[95] |RS Flipflop 1 Lasd 3.13.2. fejezet 13-1* [6] | Aramkorlat
Kompardtorok. [7] Aramtart.-on kivil
- ~ = — [8] Alsé aram alatt
[96] | RS Flipflop 2 Lasd 3.13.2. fejezet 13-1 9] Felsd aram folott
Kompardtorok. —
[10] | Frekv.tart.-on kivil
[971 |RS Flipflop 3 Lasd 3.13.2. fejezet 13-1* [11] | Alsé ford.sz. alatt
Kompardtorok. [12] | Felsd ford.sz. folétt
[98] | RS Flipflop 4 Lasd 3.13.2. fejezet 13-1* [13] | V.csat.tart.-on kivdil
Kompardtorok. [14] [ Alsé visszacs.alatt
[99] | RS Flipflop 5 Lasd 3.13.2. fejezet 13-1* [15] | Fels6 visszacs folott
Kompardtorok. [16] [ Tudlmelegedés
[17] | HAl tart.-on kivil
[100] | RS Flipflop 6 Lasd 3.13.2. fejezet 13-1 1181 [[ranyvaltas
Kompardtorok. - -
[19] [ Figyelmeztetés
[101] | RS Flipflop 7 Lasd 3.13.2. fejezet 13-1* [20] |HIBA (leoldas)
Kompardtorok. [21] | HIBA (leold, blokk)
[102] | Relay 1 [22] | 0. komparator
[103] | Relay 2 [23] | 1. komparator
[104] | Relay 3 X47/VLT® Extended Relay Card [24] | 2. komparator
(MCB 113) [25] [ 3. komparator
[26] | 0. logikai szabal
[105] | Relay 4 X47/VLT® Extended Relay Card g. - - 4
[27] [ 1. logikai szabaly
(MCB 113)
[28] | 2. logikai szabaly
[106] | Relay 5 X47/VLT® Extended Relay Card [29] | 3. logikai szabaly
(MCB 113) [30] | 0. SL-idatullépés
[107] [ Relay 6 X47/VLT® Extended Relay Card [31] | 1. SL-id6tallépés
(MCB 113) [32] | 2. SL-idétullépés
[33] [DI18 dig. bemenet
[108] | Relay 7 X34/VLT® Relay Card (MCB 105) '
[34] [DI19 dig. bemenet
[109] | Relay 8 X34/VLT® Relay Card (MCB 105) [35] | DI27 dig. bemenet
[110] | Relay 9 X34/VLT® Relay Card (MCB 105) [36] | DI29 dig. bemenet
[37] [DI32 dig. bemenet
% i [38] [DI33 dig. bemenet
3.13.6 13-5* Allapotok (391 | Start parancs
[40] | FC leallitva
13-51 SL-vezérl6 eseménye [41] | Hibatorlés, leoldas
Opcio: Funkcio: [42] | Aut.hibartorl., leoldas
[0] [HAMIS Logikai bemenet (IGAZ vagy [43] | OK gomb [OK] gomb megnyomasa. Csak
HAMIS) kivélasztasa a Smart Logic grafikus LCP esetén all rendel-
Controller-esemény megadésahoz. kezésre.
Tovabbi tudnivalokért lasd [44] |Reset gomb [Reset] (Hibatorlés) gomb
13-01 paraméter Start esemény ([0] megnyomasa. Csak grafikus LCP
HAMIS - [61] 5. logikai szabdly) és esetén &ll rendelkezésre.
13-02 paraméter Stop esemény ([70]
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Paraméter-leirasok

VLT® AutomationDrive FC 301/302

13-51 SL-vezérl6 eseménye

Opcio:

Funkcié:

13-51 SL-vezérl6 eseménye

Opcio:

Funkcio:

[45] | Balra gomb

[<] gomb megnyomasa. Csak
grafikus LCP esetén all rendel-
kezésre.

[46] [Jobbra gomb

[>] gomb megnyomasa. Csak
grafikus LCP esetén éll rendel-
kezésre.

[47] |Fel gomb

[A] gomb megnyomasa. Csak
grafikus LCP esetén all rendel-
kezésre.

[48] |Le gomb

[Y] gomb megnyomdsa. Csak
grafikus LCP esetén éll rendel-

163. vészjelzés: ATEX ETR
curlim.warning (ATEX ETR
aramkorlat-figyelmeztetés) esetén
a kimenet értéke 1 lesz.

[93] [ ATEX ETR freq. alarm

Akkor all rendelkezésre, ha a

1-90 paraméter Motor hévédelme
beallitasa [20] ATEX ETR vagy [21]
Advanced ETR (Specialis ETR). Aktiv
165. figyelmeztetés: ATEX ETR
freg.lim.warning (ATEX ETR frekven-
ciakorlat-figyelmeztetés) esetén a
kimenet értéke 1 lesz.

[75] | Start par. érkezett

[76] | Digit. bem. x30 2

kezésre. [94] |Rs Flipflop 0 Lasd 3.13.2. fejezet 13-1*
[50] | 4. komparator Kompardtorok.
[51] | 5. komparator [95] |RS Flipflop 1 Lasd 3.13.2. fejezet 13-1*
[60] [ 4. logikai szabaly Kompardtorok.
[611 | 5. logikai szabaly [96] |RS Flipflop 2 Lasd 3.13.2. fejezet 13-1*
[70] | 3. SL-id6tullépés .
Kompardtorok.
[71] | 4. SL-id6tullépés
- - - o
721 | 5. SL-idétullépés [97] | RS Flipflop 3 Lasd 3.13.2. fejezet 13-1
73] |6. SLidotallépés Kompardtorok.
[74] | 7. SL-idétullépés [98] | RS Flipflop 4 Lasd 3.13.2. fejezet 13-1*

Kompardtorok.

[77] | Digit. bem. x30 3

[78] | Digit. bem. x30 4

[99]1 |RS Flipflop 5

Lasd 3.13.2. fejezet 13-1*
Kompardtorok.

ATEX ETR cur.lim.alarm (ATEX ETR
aramkorlat-vészjelzés) esetén a
kimenet értéke 1 lesz.

[100] | RS Flipflop 6 Lasd 3.13.2. fejezet 13-1*

[79] | Digital input x46/1 Kompardtorok.

[80] | Digital input x46/3

[81] | Digital input x46/5 [101] | RS Flipflop 7 Lasd 3.13.2. fejezet 13-1*

[82] | Digital input x46/7 Kompardtorok.

[83] | Digital input x46/9 [102] [ Relay 1

[84] [ Digital input x46/11 [103] | Relay 2

[85] | Digital input x46/13 [104] | Relay 3 X47/VLT® Extended Relay Card

[90] [ ATEX ETR cur. warning | Akkor all rendelkezésre, ha a (MCB 113)
1-90 paraméter Motor hévédelme [105] | Relay 4 X47/NIT® Extended Relay Card
beallitasa [20] ATEX ETR vagy [21] (MCB 113)
Advanced ETR (Specialis ETR). Aktiv
164. vészjelzés: ATEX ETR [106] | Relay 5 X47/VLT® Extended Relay Card
curlim.alarm (ATEX ETR (MCB 113)
aramkorlat-vészjelzés) esetén a [107] | Relay 6 X47/NLT® Extended Relay Card
kimenet értéke 1 lesz. (MCB 113)

[91] | ATEX ETR cur. alarm Akkor all rendelkezésre, ha a [108] | Relay 7 X34/VLT® Relay Card (MCB 105)
1-90 paraméter Motor hévédelme
beallitasa [20] ATEX ETR vagy [21] [109] [ Relay 8 X34/VLT® Relay Card (MCB 105)
Advanced ETR. Aktiv 166. vészjelzés: [110] | Relay 9 X34/VLT® Relay Card (MCB 105)

[92] | ATEX ETR freq.
warning

Akkor all rendelkezésre, ha a

1-90 paraméter Motor hévédelme
beallitasa [20] ATEX ETR vagy [21]
Advanced ETR (Specidlis ETR). Aktiv

168
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Paraméter-leirasok

Programozasi utmutaté

13-52 SL-vezérl6 miivelete

13-52 SL-vezérl6 miivelete

Opcio: Funkcio: Opcio: Funkcio:
Miiveletek kivalasztasa az SLC Az aktiv belsé referencia megvaltoz-
eseményeihez. Ha a tatdsa esetén keveredik a digitalis
13-51 paraméter SL-vezérl6 eseménye bemenetekrél vagy a terepi buszrél
segitségével megadott valamely érkez6 egyéb belséreferencia-
esemény igaz, akkor végrehajtédik a parancsokkal.
PG G0 T [14] | 4. belsé ref. val. A 4. belsé referencia kivalasztasa.
[0] [TILTVA Az aktiv belsé referencia megvaltoz-
[11 | Nincs mivelet tatdsa esetén keveredik a digitalis
[21 |1. setup valasztasa | Az aktiv setup (0-10 paraméter Aktiv bemenetekrdl vagy a terepi buszrél
setup) megvaltoztatasa az 1. setupra. érkez6 egyéb bels6referencia-
A setup megvaltoztatésa esetén parancsokkal.
keveredik a digitalis bemenetekrdl [15] | 5. belsé ref. val. Az 5. belsé referencia kivalasztasa.
vagy a terepi buszrol érkezo egyéb Az aktiv belsé referencia megvaltoz-
setupparancsokkal. tatasa esetén keveredik a digitalis
[3] |2. setup valasztasa | Az aktiv setup (0-10 paraméter Aktiv bemenetekrdl vagy a terepi buszrél
setup) megvaltoztatésa a 2. setupra. érkez6 egyéb bels6referencia-
A setup megvaltoztatasa esetén parancsokkal.
keveredik a digitalis bemenetekrd| [16] | 6. belsé ref. val. A 6. belsé referencia kivélasztasa.
vagy a terepi buszrdl érkezd egyéb Az aktiv bels6 referencia megvaltoz-
setupparancsokkal. tatasa esetén keveredik a digitalis
[4] |3.setup vélasztasa | Az aktiv setup (0-10 paraméter Aktiv bemenetekrdl vagy a terepi buszrol
setup) megvaltoztatasa a 3. setupra. érkez6 egyéb bels6referencia-
A setup megvaltoztatasa esetén parancsokkal.
keveredik a digitalis bemenetekrd| [171] 7. belsé ref. val. A 7. belsé referencia kivélasztasa.
vagy a terepi buszrol érkez6 egyéb Az aktiv belsé referencia megvaltoz-
setupparancsokkal. tatasa esetén keveredik a digitalis
[5] [ 4. setup vélasztdsa | Az aktiv setup (0-10 paraméter Aktiv bemenetekrdl vagy a terepi buszrél
setup) megvaltoztatasa a 4. setupra. érkez6 egyéb belséreferencia-
A setup megvaltoztatasa esetén parancsokkal.
keveredik a digitalis bemenetekrd| [18] | 1. rAmpa vélasztasa | Az 1. rdmpa kivalasztasa.
vagy a terepi buszrdl érkezé egyéb
[19] | 2. rdmpa valasztasa | A 2. rampa kivalasztasa.
setupparancsokkal.
[10] ] 0. belsé ref. val. A 0. belsé referencia kivalasztasa. [20] | 3. rémpa vélasztésa | A 3. rémpa kivalasztésa.
Az aktiv belsé referencia megvaltoz- [21] | 4. rdmpa vélasztdsa | A 4. rampa kivalasztasa.
. i k ik a diqitali
tatasa eseter: everedik a d_lglta IS, [22] | Futés Start parancs kiadasa a frekvencia-
bemenetekrdl vagy a terepi buszrél .
véltonak.
érkezd egyéb belséreferencia-
parancsokkal. [23] | Irdnyvaltas Start iranyvaltassal parancs kiadasa a
frekvenciavaltonak.
[111] 1. belsé ref. val. Az 1. belsé referencia kivéalasztasa.
Az aktiv bels referencia megvaltoz- [24] | Stop Stop parancs kiaddsa a frekvencia-
tatasa esetén keveredik a digitalis valténak.
bemenetekrdl vagy a terepi buszrdl [25] | Vészleallas Vészleéllas parancs kiadésa a frekvenci-
érkez6 egyéb belséreferencia- avalténak.
parancsokkal.
[26] | DC-stop DC-stop parancs kiadasa a frekvencia-
[12] | 2. belsé ref. val. A 2. belsé referencia kivalasztasa. valténak.
Az aktiv belsé referencia megvaltoz-
. . . L [27] | Szabadonfutas A frekvenciavalté azonnali szabadon-
tatasa esetén keveredik a digitélis
P . . futdsra kapcsolasa. Az SLC-t minden
bemenetekrdl vagy a terepi buszrél
. ,, . ,, . stop parancs leéllitja, a szabadonfutas
érkez6 egyéb belséreferencia-
parancsot is beleértve.
parancsokkal.
[131] 3. bels ref, val. A 3. belsd referencia kivalasztasa. [28] | Kimenet befagyaszt. | A frekvenciavélté kimeneti frekvenci-
4janak befagyasztasa.
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13-52 SL-vezérl6 miivelete

Opcio: Funkcio:

13-52 SL-vezérl6 miivelete

Opcio: Funkcio:

[29]

0. 1d6zit6 start

A 0. id6zit6 inditasa; bévebb leiras a itt
talalhaté: 13-20 paraméter SL-vezérl6
idézitje.

[70] | 3. id6zité ind.

A 3. id6zit6 inditasa; tovabbi leirds itt
taldlhatd: 13-20 paraméter SL-vezérl6
idézitéje.

[30]

1. Id6zit6 start

Az 1. id6zit6 inditasa; tovabbi leiras a
itt taldlhato: 13-20 paraméter SL-vezérlé
idézitéje.

[71] | 4. id6zit6 ind.

A 4. id6zitd inditasa; tovabbi leiras itt
taldlhaté: 13-20 paraméter SL-vezérlé
idézitéje.

[31]

2. 1d6zitd start

A 2. id6zitd inditasa; tovabbi leiras a itt
talalhaté: 13-20 paraméter SL-vezérlé
idézitéje.

[72] | 5. id6zit6 ind.

Az 5. id6zitd inditasa; tovabbi leiras itt
taldlhaté: 13-20 paraméter SL-vezérl6
idézitsje.

[32]

A dig.kim.dezaktiv.

A Smart Logic A kimenetéhez
kapcsolédd valamennyi kimenet értéke
logikai 0 lesz.

[73] | 6. id6zit6 ind.

A 6. id6zit6 inditasa; tovabbi leiras itt
taldlhaté: 13-20 paraméter SL-vezérlé
idézitéje.

[33]

B dig.kim.dezaktiv.

A Smart Logic B kimenetéhez
kapcsolédo valamennyi kimenet értéke
logikai O lesz.

[74] | 7. id6zit6 ind.

A 7. id6zitd inditasa; tovabbi leiras itt
taladlhaté: 13-20 paraméter SL-vezérl6
idézitje.

[34]

C dig.kim.dezaktiv.

A Smart Logic C kimenetéhez
kapcsolédé valamennyi kimenet értéke
logikai O lesz.

[35]

D dig.kim.dezaktiv.

A Smart Logic D kimenetéhez
kapcsolédd valamennyi kimenet értéke
logikai 0 lesz.

[36]

E dig.kim.dezaktiv.

A Smart Logic E kimenetéhez
kapcsoldédo valamennyi kimenet értéke
logikai O lesz.

[37]

F dig.kim.dezaktiv.

A Smart Logic F kimenetéhez
kapcsoloédd valamennyi kimenet értéke
logikai 0 lesz.

[38]

A dig.kim.aktivalasa

A Smart Logic A kimenetéhez
kapcsolédo valamennyi kimenet értéke
logikai 1 lesz.

[39]

B dig.kim.aktivélasa

A Smart Logic B kimenetéhez
kapcsolédo valamennyi kimenet értéke
logikai 1 lesz.

[40]

C dig.kim.aktivalasa

A Smart Logic C kimenetéhez
kapcsoloédd valamennyi kimenet értéke
logikai 1 lesz.

[41]

D dig.kim.aktivélasa

A Smart Logic D kimenetéhez
kapcsolédo valamennyi kimenet értéke
logikai 1 lesz.

[42]

E dig.kim.aktivalasa

A Smart Logic E kimenetéhez
kapcsolédé valamennyi kimenet értéke
logikai 1 lesz.

[43]

F dig.kim.aktivalasa

A Smart Logic F kimenetéhez
kapcsolédé valamennyi kimenet értéke
logikai 1 lesz.

[60]

"A" szamlalo torlése

Az ,A" szamlal6 nullazasa.

[61]

"B" szamlalo torlése

A ,B” szamlalé nullazésa.
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Programozasi utmutato

3.14 Paraméterek: 14-** Kiilonleges funkcidk

3.14.1 14-0* Inverter kapcsolasa

14-00 Kapcsolasi minta

14-01 Kapcsolasi frekvencia

A frekvenciavalté kapcsolasi frekvenciajanak kivalasztasa. A
kapcsolasi frekvencia médositasaval csokkentheté a motor

Opcio: Funkcié: akusztikus zaja. Az alapértelmezett értékek a teljesitménymérettd|
A kapcsolasi minta kivalasztasa: 60° AVM vagy figgenek.
SFAVM. Opcio: Funkcio:
ERTESITE (8] |60 kHz
s . i [9] |7,0 kHz
A frekvenciavalté a leoldas elkeriilésére
. a a - 2 [10] | 8,0 kHz
automatikusan médosithatja a kapcsolasi
sl [111{ 10,0 kHz
mintat.
[12] ] 12,0 kHz
[13]] 14,0 kHz
[0] |60 AVYM
[14]] 16,0 kHz
[1] * | SFAVM
” : 14-03 Talmodulécié
14-01 Kapcsolasi frekvencia
e -~ - . Opcié: Funkcio:
A frekvenciavalté kapcsolasi frekvencidjanak kivalasztasa. A : . . - —
kapcsolasi frekvencia médositasaval csokkentheté a motor 11| e [q] 5 E kllmelnetl fesz.L‘JItseg” e _ ’
akusztikus zaja. Az alapértelmezett értékek a teljesitménymérettd| Wlimelultt, 7 clefllise & ipemeriileacs
. a motortengelyen. Ez a funkcié hasznos lehet
figgenek.
» » példaul a koszorigépeknél.
Opcié: Funkcio:
w [1] | Bekapcsolva | Az [1] Be kivélasztasaval engedélyezheti a
kimeneti fesziiltség tulmodulaciéjat. Ez a
A frekvenciavalt kimeneti frekvenciajanak megfelel6 beéllitas, ha a kimeneti fesziiltségnek
értéke sohasem haladhatja me"g d meg kell haladnia a bemeneti fesziiltség 95%-at
kapcsolasi frekvencia 10%-at. Uzemel (jellemzéen hiperszinkron mikodéskor). A
motornal médositsa a kapcsolasi kimeneti fesziiltség a tulmodulacié fokanak
frekvenciat a 14-01 paraméter Kapcsoldsi megfeleléen nd.
frekvencia segitségével ugy, hogy a motor
minimalis zajjal mikodjon. ERTESITE
A tulmodulacié nagyobb nyomatékliikte-
ERTESITE téshez vezet, mert er6s6dnek a
L ) . felharmonikusok.
A frekvenciavalté a leoldas elkeriilésére
automatikusan médosithatja a kapcsolasi
e A flux mUikodési elv szerinti vezérlés a bemeneti
frekvenciat.
aram akar 98%-at kitevé kimeneti aramot
biztosit, fliggetlendl a
[0] |1,0 kHz . .
14-03 paraméter Tulmoduldcié bedllitasatol.
[1]1 | 1,5 kHz [ Alapértelmezett kapcsolasi frekvencia 355-1200
[2] |2,0 kHz | Alapértelmezett kapcsolasi frekvencia 250-800 kW Opcié:  Funkcio:
[350-1075 LE], 400 V és 37-315 kW [50-450 LE], [0] * | Ki [ Az akusztikus motorkapcsolasi zaj valtozatlan marad.
690 V esetén.
[11 | Be | A motor akusztikus zajdnak csdkkentésére szolgal.
[31 |25 kHz
[4] |3,0 kHz [ Alapértelmezett kapcsolasi frekvencia 18,5-37 kW 14-06 Dead Time Compensation
[25-50 LE], 200 V és 37-200 kW [50-300 LE], 400 ., .,
) Opcié: Funkcié:
V esetén.
[0] Kikapcsolva Nincs kompenzacid.
BI |35 iz kapcsol holtidé-k ici6 aktivala
[6] |4,0 kHz [ Alapértelmezett kapcsolasi frekvencia 5,5-15 kW m Bekapcsolva A holtidé-kompenzacio aktivalasa.
[7,5-20 LE], 200 V és 11-30 kW [15-40], 400 V
esetén.
[71 | 5,0 kHz | Alapértelmezett kapcsolasi frekvencia 0,25-3,7 kW
[0,34-5 LE], 200 V és 0,37-7,5 kW [0,5-10 LE], 400
V esetén.
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3.14.2 14-1* Héalbzat be/ki

14-10 Tapfesziltség hiba

Ha az paraméter 1-00 Konfigurdcié maddja beallitasa [2] Nyomaték,
Paraméterek a halozati hibak figyelésének és kezelésének akkor az [1] Szabdly. lefuttatds, [2] Szab. lefuttatds,leold., [5]
beallitasara. Halozati hiba esetén a frekvenciavalto Kinet.visszatdp,leold. és [7] Kinet.visszatdp,leold. helyred beallitas
megprébdlja szabalyozottan folytatni a miikodést nem aktiv.
mindaddig, amig el nem fogy a DC-kor energiaja. Opcié: Funkcié:
14-10 Tapfesziiltség hiba 2-10 paraméter Fékfunkcié beéllitasa [0]
Ha az paraméter 1-00 Konfigurdcié médja beéllitasa [2] Nyomaték, Ki vagy [2] AC-fék, a rampa a
akkor az [1] Szabdly. lefuttatds, [2] Szab. lefuttatds,leold., [5] talfeszlltségi rampazast koveti. Ha a
Kinet.visszatdp,leold. és [7] Kinet.visszatdp,leold. helyred beéllitas 2-10 paraméter Fékfunkcid beallitasa [1]
nem aktiv. Ellendlldsos fék, akkor a rdampa a
Opcié: Funkcio: 3-81 paraméter Vészledlldsi rampaid6
n beallitasat koveti. Ez a lehetéség
W hasznos a szivattyus alkalmazasoknal,
A 14-10 Paraméter Tdpfesziiltség ahol kicsi a tehetetlenség és nagy a
hiba a motor miikodése kdzben surlodas. A halézat helyreallasa utan a
nem madosithato. kimeneti frekvencia a rampa szerint a
referencia-fordulatszamra gyorsitja a
A 14-10 Paraméter Tdpfesziiltség hiba motort (hosszabb halézatkimaradas
jellemzdéen akkor hasznélatos, ha a esetén szabdlyozott ledllasra kertilhet
hélézatban nagyon révid megsza- sor a kimeneti frekvencia 0 1/perc
kitasok (fesziiltségesések) torténnek. értékre csokkentésével, majd a halézat
100%-0s terhelésnél egy rovid fesziilt- helyredllitasat kovetéen az alkalmazas a
ségkiesés alatt gyorsan esik a f6 normal rdmpa szerint 0 1/percrél djra
kondenzatorok DC-fesziiltsége. felgyorsul az el6z6 referencia-fordulat-
Nagyobb frekvenciavaltok esetében szamra). Ha a DC-kérben elfogy az
néhany ezredmasodperc is elegend6 energia, mielétt a motor a rdmpa
ahhoz, hogy az egyenfesziiltség szintje szerint O-ra lassult volna, akkor a motor
kb. 373 V DC értékre csokkenjen, az szabadonfutassal folytatja.
IGBT-k kikapcsoljanak, és megszakadjon Korlatozas:
a motor vezérlése. Amikor a hal6zat Lasd a 14-10 paraméter Tdpfesziiltség
helyreallasa utan Gjraindulnak az IGBT- hiba bevezetd szbvegét.
(o 8 LIS S W EER) (5 e 2] | Szab. Ez a bedllitas hasonld az [1] Szabdly.
dertliEsyE e mam feld) e 2 lefuttatés,leold. lefuttatds beallitashoz, de ebben az
motor fordulatszdamanak/frekvenci- esetben hibatorlés sziikséges a
djanak, ami altaldban tulfesziiltséget bekapcsolas utani inditashoz.
vagy tularamot eredményez - ez pedig
rendszerint blokkolsos leoldast okoz. [3] | Szabadonfutas A centrifugdk 1 6ran &t tudnak
A 14-10 Paraméter Tdpfesziiltség hiba mikodni tap nelkdl. llyen esetben
beallitasaval ez a helyzet megelézhets. hélézatkimaradas esetére kivalaszthato
a szabadonfutds funkcié replléstarttal
Vil 4, Moy M Gis. egyltt, amire a haldézat helyreéllasa
hajtson végre a frekvenciavalté a utan keriil sor.
14-11 paraméter Tdpfesz. tdpfesz.hiba
esetén kiiszob elérésekor. [4] | Kinet. visszataplalas | A kinetikus visszataplalas biztositja,
hogy a frekvenciavalté a motorbdl és a
[0] | Nincs funkcio A frekvenciavalté nem kompenzilja a terhelésbd| szérmazé tehetetlenségnek
) halézatkimaradast. A DC-kor koszonhetéen mindaddig makddésben
fesziiltsége gyorsan esik, és néhany maradjon, amig van energia a
ezredmasodperc vagy masodperc utdn rendszerben. Az &talakitott mechanikai
megszakad a motor vezérlése. Ez energia a DC-korbe kerdl, fenntartva a
blokkolasos leoldashoz vezet. frekvenciavalté és a motor vezérlését.
[1] | Szabaly. lefuttatés A frekvenciavalté folytatja a motor igy a rendszer tehetetlenségétél fiiggdé
vezérlését, és a bedllitott rampa szerint ideig meghosszabbithaté a
szabdlyozottan ledllitja azt a szabalyozott miikodés. Ventilatorok
14-11 paraméter Tdpfesz. tdpfesz.hiba esetében ez jellemz&en néhany
esetén szintrél. Ha a masodperc, szivattyuknal legfeljebb 2
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14-10 Tapfesziiltség hiba

14-10 Tapfesziltség hiba

Ha az paraméter 1-00 Konfigurdcié mddja beéllitasa [2] Nyomaték, Ha az paraméter 1-00 Konfigurdcié mddja beallitasa [2] Nyomaték,
akkor az [1] Szabdly. lefuttatds, [2] Szab. lefuttatds,leold., [5] akkor az [1] Szabdly. lefuttatds, [2] Szab. lefuttatds,leold., [5]
Kinet.visszatdp,leold. és [7] Kinet.visszatdp,leold. helyred beallitas Kinet.visszatdp,leold. és [7] Kinet.visszatdp,leold. helyred beallitas
nem aktiv. nem aktiv.
Opcio: Funkcié: Opcio: Funkcié:
masodperc, kompresszoroknal pedig tdpfesz.hiba esetén x 1,35 x
csupdn a masodperc tortrésze. A 1,02.) &ll helyre. igy nem
szabdlyozott m(ikodés szamos ipari teljestl az 1. pontban
alkalmazasban tobb masodperccel is ismertetett feltétel, és a
meghosszabbithaté, ami gyakran frekvenciavélté megprébalja a
elegendé a hélézat helyredllasahoz. fordulatszam novelésével
° 14-11 paraméter Tdpfesz.
Upelviy A B C DE A g tdpfesz.hiba esetén x 1,35
Uy é értékre csokkenteni az Upc
14-11%1.35 < feszlltséget. Ez azonban nem
n [RiMf] s lehetséges, mert a hélozati
¢ feszlltség nem csokkenthetd.
tis] . Ha mechanikus a mUikddés. A
mechanizmus azonos a 2.
A|Normal mikbdés pontban ismertetettel, de a
B [Halozati hiba tehetetlenség megakada-
C|Kinetikus visszataplalas lyozza, hogy a fordulatszém a
D| Halozat helyreallasa referencia-fordulatszam folé
E | Normal mukodés: rampazas ndvekedjen. Ez a motor
mechanikus muikodéséhez
Abra 3.59 Kinetikus visszataplalas vezet, amig a fordulatszam a
referencia-fordulatszam folé
nem emelkedik, és be nem
[4] Kinet. visszatdpldlds soran az kovetkezik a 2. pontban
egyenaram szintje foglalt helyzet. Ezt a
14-11 paraméter Tdpfesz. tdpfesz.hiba kritériumot azonban a 3.
esetén * 1,35. pontnak készonhetéen nem
Ha a halézat nem all helyre, a késziilék kell megvarni.
a fordulatszamot a rampa szerint 0 1/ [5] | Kinet.visszatap,leold. | A leoldasos és leoldas nélkili kinetikus
percre csokkentve mindeddig visszataplalds kozott az a kulonbség,
fenntartja az Upc fesziiltséget, amig ez hogy az utébbi esetben mindig sor
lehetséges. A frekvenciavalté végiil kerll a rdmpa szerinti lelassitasra 0 1/
szabadonfutasra kapcsol. perc fordulatszamra és a leoldasra,
Ha a kinetikus visszataplalds kdzben fiiggetlenil attol, hogy helyreéll-e a
helyredll a halézat, az Upc a halozat.
14-11 paraméter Tdpfesz. tdpfesz.hiba A funkcié nem észleli a halézat helyre-
esetén x 1,35 érték folé emelkedik. Ez allasat. Ez az oka a DC-kor viszonylag
az aldbbi médszerek egyikével magas szintjének a rdmpa szerinti
észlelhetd. lassitas soran.
. Ha Upc >
14-11 paraméter Tdpfesz.
tdpfesz.hiba esetén x 1,35 x
1,05.
. Ha a fordulatszdm nagyobb a
referencidnal. Ez abban az
esetben relevans, ha a halézat
a korabbinadl alacsonyabb
szinten (pl.
14-11 paraméter Tdpfesz.
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14-10 Tapfesziiltség hiba 14-10 Tapfesziltség hiba

Ha az paraméter 1-00 Konfigurdcié mddja beéllitasa [2] Nyomaték,
akkor az [1] Szabdly. lefuttatds, [2] Szab. lefuttatds,leold., [5]
Kinet.visszatdp,leold. és [7] Kinet.visszatdp,leold. helyred beallitas

Ha az paraméter 1-00 Konfigurdcié mddja beallitasa [2] Nyomaték,
akkor az [1] Szabdly. lefuttatds, [2] Szab. lefuttatds,leold., [5]
Kinet.visszatdp,leold. és [7] Kinet.visszatdp,leold. helyred beallitas

leold. Ha a halézat helyredlldsakor a
kinetikus visszataplalas fordulatszama
nagyobb a 14-15 paraméter Kin. Back-
up Trip Recovery Level értékénél, akkor
folytatédik a normal mukodés. Ez
megfelel a [4] Kinet. visszatdpldlds
beallitdsnak. Az egyendram szintje a [7]
Kinet. visszatdpldlds soran

14-11 paraméter Tdpfesz. tdpfesz.hiba
esetén x 1,35.

nem aktiv. nem aktiv.
Opcio: Funkcié: Opcio: Funkcié:
A B c b 9 A B C DA E <)
UpcVl { } } S UpVI—————+——
790V N N
[e)} o
& U, @
o o
Upc ] 14-11*1.35 o) sl
M: :RPM] tls] n [RPM]
Ref
et 14-15
t[S]
0
t[s]
A[ Normal mukodés.
A[ Normal mukodés B| Halozati hiba.
B| Halozati hiba C| Kinetikus visszataplalas.
C| Kinetikus visszataplalas D| Halozat helyreallasa.
D| Leoldas E| Normal mUikédés: rampazas.
Abra 3.60 Kinet.visszatap,leold. Abra 3.61 Leoldasos kinetikus
visszataplalas helyreallitassal, ha a
halézat a 14-15 Paraméter Kin. Back-
[6] | Vészjelzés up Trip Recovery Level értéke felett
[7] | Kin. back-up, trip w | A helyredllitasos kinetikus visszataplalas all helyre
recovery egyesiti a normal és a leoldasos
kinetikus visszataplalas funkciéit. Ez a
funkcié lehetévé teszi a valasztast a Ha a héldézat helyredllasakor a kinetikus
normal és a leoldasos kinetikus vissza- visszataplalas fordulatszama kisebb a
taplalas kozott a helyredllitasi 14-15 paraméter Kin. Back-up Trip
fordulatszam alapjan - a Recovery Level értékénél, a frekvenci-
14-15 paraméter Kin. Back-up Trip avalté a rampa szerint 0 1/percre fékez,
Recovery Level segitségével bedllitva. Ha majd leoldas. Ha a rdmpa lasstbb a
a halézat nem all helyre, a frekvenci- rendszer sajat lassulasanal, akkor a
avalté a bedllitott rdmpa szerint rampazas mechanikusan torténik, és az
szabalyozottan 0 1/percre fékez, majd Upc normal szinten lesz (Upc, m x 1,35).
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14-10 Tapfesziiltség hiba

14-10 Tapfesziltség hiba

Ha az paraméter 1-00 Konfigurdcié mddja beéllitasa [2] Nyomaték, Ha az paraméter 1-00 Konfigurdcié mddja beallitasa [2] Nyomaték,
akkor az [1] Szabdly. lefuttatds, [2] Szab. lefuttatds,leold., [5] akkor az [1] Szabdly. lefuttatds, [2] Szab. lefuttatds,leold., [5]
Kinet.visszatdp,leold. és [7] Kinet.visszatdp,leold. helyred beallitas Kinet.visszatdp,leold. és [7] Kinet.visszatdp,leold. helyred beallitas
nem aktiv. nem aktiv.
Opcio: Funkcié: Opcio: Funkcié:
THY) el B . F:; et ———f— ﬁE1F1§
UDC § g
R gk =
Ref| n (RPM] o
0 Ref
t[S]
0
A Normal miikodés. .
B| Halozati hiba. A[Normal mikadés.
C| Kinetikus visszataplalas. B | Halézati hiba.
D| Halozat helyreallasa. C [ Kinetikus visszataplalds.
E [ Kinetikus visszataplalas, rampazas a D[ Halozat helyredllasa.
leoldashoz. E [Kinetikus visszataplalds, rampazas a
F| Leoldas. leoldashoz.
) F [Leoldas.
Abra 3.62 Leoldasos kinetikus
visszataplalas helyredllitassal, lassu Abra 3.63 Leoldasos kinetikus
rampas leoldassal, ha a halézat a visszataplalas helyreallitassal, ha a
14-15 Paraméter Kin. Back-up Trip hélézat a 14-15 Paraméter Kin. Back-
Recovery Level értéke alatt all helyre; up Trip Recovery Level értéke alatt
az abran lassu rampa lathato all helyre; az abran gyors rimpa
lathato
Ha a rampa gyorsabb, mint az
alkalmazas rampa szerinti fékezése,
Ennélfogva nagyobb lesz az Upc értéke, Tartomany: Funkcié:
amit' a fékchopper/ellenllasos fék Size [180 [Ez a paraméter hatarozza meg azt a kiiszobfe-
fellaeg related* |- 600 | sziltséget, melynél a paraméter 14-10 Hdlézati
V] hiba segitségével kivélasztott funkcié
aktivalédik. Valassza ki az észlelés szintjét a tap
min6ségének megfeleléen. 380 V-os tap
esetén 342 V legyen a 14-11 paraméter Tdpfesz.
tdpfesz.hiba esetén bedllitasa. lly médon 462 V
(14-11 paraméter Tdpfesz. tdpfesz.hiba esetén x
1,35) lesz az egyendram-észlelési szint.
ERTESITES|
Attérés VLT® 5000-esrél FC 300-asra:
Bar a VLT® 5000 és az FC 300 késziilék
esetében azonos a halézati fesziiltség
beéllitasa halézati hibanal, az észlelési
szint eltéré. Az alabbi képlettel
ugyanolyan észlelési szintet biztosithat,
mint a VLT® 5000 esetében:
14-11 Paraméter Tdpfesz. tdpfesz.hiba
esetén (VLT® 5000-es szintje) = VLT®
5000-esnél hasznalt érték * 1,35/v2
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14-12 Funkci6 fazisaszimmetria esetén 14-20 Hibatorlési lizemmod

A sulyos halozati kiegyensulyozatlansag melletti miikodés Opcio: Funkcié:

csOkkenti a motor élettartamat. Az allapot akkor tekinthetd w

sulyosnak, ha a motor folyamatosan a névleges terhelés , S
Y Y K A motor figyelmeztetés nélkiil

elindulhat. Ha a megadott szamu
automatikus hibatorlés 10 percen

kozelében tizemel (példaul csaknem teljes fordulatszamon
muikédé szivattyu vagy ventilator).

Opcio: Funkcio: beliil megtorténik, a frekvenci-
[0] * Leoldas A frekvenciavalté avalto [0] Kézi hibatorlés modba
leoldasa. lép. A kézi hibatorlés elvégzése
[1] Figyelmeztetés Figyelmeztetést ad. utan visszaall a
paraméter 14-20 Hibatorlési
[2] Tiltva Nincs muvelet

lizemmod eredeti bedllitasa. Ha 10
percen beliil nem kovetkezik be a
megadott szamu automatikus

14-14 Kin. Back-up Time-out

Tartomany: Funkcio: hibatorlés, illetve ha kézi
60 s* | [0-60 [Eza paraméter hatdrozza meg a kinetikus hibatorlést hajtanak végre, az
s] visszataplalas idStullépését flux modban, automatikus hibatdrlések belsé
kisfesziiltségli halézaton torténé miikodéskor. szamlaléja nullazédik.

Ha a tapfesziiltség a megadott id6 alatt nem

haladja meg a paraméter 14-11 Tdpfesz. E RTE SITE

, . [ O e .
tdpfesz.hiba esetén +5% értéket, a frekvenci Az automatikus hibatérlés a 4.3x &s

korabbi verzidju firmware-ek
esetében a Safe Torque Off funkcio
hibatorlésekor is érvényes.

avalté automatikusan leéll a szabalyozott
ledllasi profilnak megfelelGen.

14-15 Kin. Back-up Trip Recovery Level

Tartomany: Funkcio: [0] * | Kézi hibatorlés | Valassza a [0] Kezi hibatdriés beallitast a

Size [0 - 60000.000 Ez a paraméter hatdrozza meg a [Reset] (Hibatérlés) gombbal vagy a

related* | ReferenceFeed- kinetikus visszataplalas leoldas- digitalis bemeneteken térténd hibator-
backUnit] helyreallitasi szintjét. Az egységet léshez.

a 0-02 paraméter Motorford.sz.
[1] |1 aut. hibatorlés [ Valassza az [1]-[12] 1-20 aut. hibatérlés

bedllitdst 1-20 automatikus hibatorlés

egység hatarozza meg.

14-16 Kin. Back-up Gain végrehajtasdhoz leoldas utan.
Tartomany: Funkcié: [2] |2 aut. hibatorlés
100 %* | [0 - 500 %] | A kinetikus visszatapldlas erésitési [3] |3 aut. hibatérlés
értékének megadasa szazalékként. [4] |4 aut. hibatorlés
[5

6 aut. hibatorlés

3.14.3 14-2* Hibatorlés

7 aut. hibatorlés

1
1
]
1 |5 aut. hibatorlés
]
1
]

8 aut. hibatorlés
[9]1 |9 aut. hibatorlés
[10] | 10 aut. hibatorlés
[11] | 15 aut. hibatorlés

Paraméterek az automatikus hibatorlés kezelése, a specidlis
leoldaskezelés, valamint a vezérlékartya-Onteszt vagy -
inicializalas konfiguralasara.

14-20 Hibatorlési izemmod [12] [ 20 aut. hibatérlés

Opcié: Funkcié: [13] | Végtelen aut. Leoldas utani folyamatos hibatorléshez
A leoldas utani hibatorlési funkcio deiies VB
kivalasztasa. Hibatorlés utan a frekvenci- [14] | Hibatorl.
avalté ujraindithato. bekapcs.kor

176 Danfoss A/S © 08/2016 Minden jog fenntartva. MG33MM47



Dt

Paraméter-leirasok

Programozasi utmutaté

14-21 Autom. Gjraindulasi id6

14-22 Mikodés iizemmodja

Tartomany: Funkcié: Opcié: Funkcié:
10 s*[ [0-600 |A leoldas és a start kozotti id6 megadasa az Ha a teszt sikerteleniil zarul
s] automatikus hibatorlés funkcidhoz. Ez a LCP-kijelzés: Vezérl6kartya 1/0 hibdja.
paraméter akkor aktiv, ha a Cserélje ki a frekvenciavaltét vagy a vezérl6-
paraméter 14-20 Hibatorlési izemméd kartyat. Bekapcsol a vezérl6kértya piros
beallitasa [1]-[13] aut. hibatorlés. jelzélampaja. Tesztcsatlakozo (a kdvetkezd
csatlakozdkat kapcsolja 0ssze egymassal): 18 -
Opcio: Funkcié: T o
Ezzel a paraméterrel kivalaszthaté a normal 1 T NP 2T - 30 §
miikddés; tesztek hajthatok végre; vagy 8 felle} 2 o 8 O 8 8 é
valamennyi paraméter inicializalhaté a 7\;4 -
15-03 paraméter Bekapcsoldsok,
15-04 paraméter Tulmelegedések és ] ]
15-05 paraméter Tulfesziiltségek kivételével. Ez a A W & e O e T
funkcioé csak a frekvenciavalté ki-be kapcsolasa 88 [0) 8 o) 8
esetén aktiv. L]
[0] Normdl miikédés: a frekvenciavélté normal
mukaodtetése a kivalasztott alkalmazéshoz ]
tartozé6 motorral. (3; > (5; 5 (5; (5; EE gg;&
[1] Vezérlbkdrtyateszt: analog és digitélis be- és OlOI0IDIDIO
kimenetek, valamint a +10 V-os vezérl6fe- -
szliltség ellendrzése. A miivelethez egy belsé Abra 3.64 Tesztcsatlakozok
Osszekotésekkel ellatott tesztcsatlakozdra van
sziikség. A vezérlékartya ellenérzésének
menete: [2] Inicializdlds: az 6sszes paraméter alapértel-
) . r . mezett értékének visszaallitasa a kdvetkez6k
1. Valassza ki a [1] Vezérl6kdrtyateszt L i .
beallitast. kivételével: 15-03 Paraméter Bekapcsoldsok,
15-04 paraméter Tulmelegedések és
2. Kapcsolja le a halozati tapot, és varja 15-05 paraméter Tiilfesziiltségek. A frekvenci-
meg, amig a kijelz6 jelzéfénye avalté a legkozelebbi bekapcsolaskor &llitja
kikapcsol. vissza az értékeket.
3. Allitsa az S201 (A53) és az 5202 (A54) A 14-22 Paraméter M(ikédés lizemmddja ekkor is
kapcsolét ON/I allasba. az alapértelmezett [0] Normdl miikddés értékre
4. Csatlakoztassa a tesztcsatlakozot (lasd valt.
Abra 3.64). [0] | Normal
5. Kapcsolja vissza a megtaplalo - miikodés
halézatot. [1] | Vezérlkar- [ Vezérlkartyateszthez ne felejtse el az S201
tyateszt (A53) és az S202 (A54) kapcsoldt a paraméter-
6. Hajtsa végre a kiilonbozd teszteket. leirds szerint bedllitani. Ellenkez6 esetben a
7. Az eredmények megjelennek az LCP- teszt sikertelendil zarul.
n, és a frekvenciavalté végtelen 12 |Inicializalas
ciklusba lép. B3] | Boot
8. A 14-22 Paraméter Miikédés tizemmad
lizemmddja automatikusan Normal
mikodés értékre valt. A vezérl6kartya
ellenérzése utan a normal Tartomény:  Funkcio:
miikédésben torténd inditashoz 60 s* | [0 - 60 | Az aramkorlat elérése okozta leoldas késlelte-
kapcsolja ki és be a berendezést. s] tésének megadasa méasodpercben. Ha a kimeneti
Ha a teszt sikerrel zarul aram eléri az dramkorlatot
LCP-kijelzés: Vezérl8kartya rendben. (4-18 paraméter Aramkorldt), a késziilék figyel-
Kapcsolja le a halézatrél a késziiléket, és hizza meztetést ad. Amennyiben az aramkorlat-
ki a tesztcsatlakozét. Bekapcsol a vezérlékartya figyelmeztetés az ebben a paraméterben
z6ld jelz8ldmpéja. megadott ideig folyamatosan aktiv, a frekvenci-
avalté leold. A miikodés leoldas nélkdli
MG33MM47 Danfoss A/S © 08/2016 Minden jog fenntartva. 177




Dt

Paraméter-leirasok

VLT® AutomationDrive FC 301/302

14-24 Leoldaskésleltetés aramkorlatnal

Tartomany:  Funkcié:

folytatasahoz az aramkorlat elérésekor a 60 s
beallitast valassza. A frekvenciavaltd
tilmelegedés-figyelése aktiv marad.

14-25 Leoldaskésleltetés nyomatékkorlatnal
Tartomany:  Funkci6:

60 s*

[0 - 60 | A nyomatékkorlat elérése okozta leoldas késlel-
s] tetésének megadasa masodpercben. Ha a
kimeneti nyomaték eléri a nyomatékkorlatokat
(4-16 paraméter Motor lizemmdd nyomaték-
korldtja és 4-17 paraméter Generdtor lizemmod
nyomatékkorldtja), a készilék figyelmeztetést ad.
Amennyiben a nyomatékkorlat-figyelmeztetés az
ebben a paraméterben megadott ideig
folyamatosan aktiv, a frekvenciavalté leold. A
leoldaskésleltetés kikapcsolasahoz allitsa a
paramétert 60 s értékre. A frekvenciavaltd
tulmelegedés-figyelése aktiv marad.

14-26 Leoldaskésl. inverterhibanal

Tartomany: Funkcio:
Size [0 - 35 |Ha a frekvenciavalto a beallitott
related* s] idGtartamon at tulfesziltséget észlel, a

készulék leold.
0 értékkel a védelmi moéd letilthato.

ERTESITES

Felvondalkalmazasban tiltsa le a
védelmi maédot.

14-28 Gyartasi beall.

Tartomany: Funkcié:
0* [Nincs mUvelet]
1 [Szervizhibatorlés]

[2] Gyartasi mod beall.

14-29 Szervizkod
Tartomany:

Funkcio:

0* [ [-2147483647 - 2147483647 ] | Csak bels6é hasznalatra szolgal.

3.14.4 14-3*Aramkorlat-szab.

A frekvenciavalto belsé aramkorlat-szabalyozéja akkor Iép
mukodésbe, ha a motordram (és igy a nyomaték)
meghaladja a 4-16 paraméter Motor lizemméd nyomaték-
korldtja és a 4-17 paraméter Generdtor lizemmdd
nyomatékkorldtja segitségével bedllitott nyomatékkorlatot.
Ha a késziilék motoros vagy generatoros lizemeléskor eléri
az dramkorlétot, a lehet6 leggyorsabban megproébal
visszatérni a bedllitott nyomatékkorlatok ala, a motor feletti
ellen6rzés elveszitése nélkul.

Amikor az dramszabalyozas aktiv, a frekvenciavalté csak
ugy allithato le, ha egy digitalis bemenetet [2]
Szabadonfut, inverz vagy [3] Szab.fut.inv.+hibatérl. értéket
kap. A 18-as — 33-as bemenetekre érkezd jeleket a frekven-
ciavalté mindaddig nem veszi figyelembe, amig el nem
tdvolodik az aramkorlattol.

Eqgy [2] Szabadonfut., inverz vagy [3] Szab.fut.inv.+hibatérl.
bedllitasu digitalis bemenet segitségével elérhets, hogy a
motor ne hasznélja a fékezési rampaidét, mivel a frekvenci-
avalté szabadonfutdsra kapcsol. Ha vészledllas sziikséges, a
mechanikus fékvezérlés funkcidt hasznalja az alkalma-
zashoz csatlakoztatott kiilsé elektromechanikus fékkel
egydutt.

14-30 Aramkorlat-szabalyozé, arany. tényezé

Tartomany: Funkcié:
100 %*

[0 - 500 %] | Az dramkorlat-szabalyozd ardnyossagi
tényezéjének megadasa. Nagy érték esetén
a szabalyozd gyorsabban fog reagalni. A
tul nagy beallitas instabilitdshoz vezet.

14-31 Aramkorlat-szabalyozo, integr. idé

Tartomany: Funkcio6:

Size related* | [0.002 - 2 s] [ Az aramkorlat-szabalyozé integralasi
idejének megadasa. Kis érték esetén
a szabélyozo gyorsabban fog

reagalni. A tul kis bedllitas instabili-

tashoz vezet.

14-32 Aramkorlat-szabalyozo, sziiréidé

Tartomany: Funkcio:
Size - Az aramkorlat-szabalyozé alulatereszté
related* 100 ms] | szlréjének vezérlése.

Lehet6vé teszi a reagalast a csucs- vagy az
atlagos értékekre. Atlagos értékek
kivalasztasa esetén olykor lehetséges a
nagyobb kimeneti arammal térténd
muikodés és a hardver aramkorlatjanal
torténd leoldas. A vezérlé azonban
lassabban reagél, mert nem reagal az
azonnali értékekre.

14-35 Elakad.védelem

Opcié: Funkci6:
A 14-35 Paraméter Elakad.védelem csak flux
modban aktiv.

[0] |Tiltva Letiltja az elakaddsvédelmet a mezégyengitd

flux mdédban. A motor elvesztését okozhatja.

[1] * | Engedé-
lyezve

Engedélyezi az elakaddsvédelmet a
mezégyengité flux médban.
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14-36 Field-weakening Function

14-41 AEO min. magnesezés

A mezdégyengités modjanak kivélasztasa flux modban. Tartomany: Funkcié:
Tartomany: Funkcio: Size [40 - W
0* | [Auto] |Ebben a médban a frekvenciavaltd kiszamitja az related< 200 %] |, o paraméter nem aktiv, ha az
optimélis kimeneti nyomatékot. paraméter 1-10 Motor felépitése
A mért DC-kori fesziiltség hatdrozza meg a motor beallitasa [1] PM, nem kidllé SPM.
vonalfesziiltségét. A magnesezési referencia a
pillanatnyi feszlltségen alapul, és a motor Az AEO minimalis megengedett magnese-
modelljével kapcsolatos adatokat hasznalja fel. 26araménak megadasa. Kis érték csokkenti
1 [1/x] A frekvenciavaltd csokkenti a kimeneti nyomatékot. a motor veszteségét, de romolhat a
A frekvenciavalté a fordulatszammal forditottan hirtelen terhelésvaltozasra torténd
aranyos magnesezési referenciat allit be egy reagalas.
statikus gorbe segitségével, amely a DC-kori
feszlltség és a fordulatszam kozotti kapcsolatot
mutatja. Tartomany: Funkcio:
i i Size [5 - 40 W
elted (M) |3 a paraméter nem aktiv, ha az
Tartomany: Funkcié: paraméter 1-10 Motor felépitése
Size URCRIFRTESITES! beallitasa [1] PM, nem kidll6 SPM.
el A Ez a paraméter csak az FC 302
esetén érvényes. Annak a minimalis frekvencianak a
megadasa, melynél az automatikus
Inditasi fordulatszam megadasa a energiaoptimalizalas (AEO) aktiv lesz.
14-36 paraméter Field-weakening
Function [1] [1/x] beallitasahoz.
Tartomany: Funkcié:
3.14.5 14-4* Energ.optimalizélés Size [0.40 - Az eltolédasi teljesitménytényezé alapjele
related* 0.951] automatikusan az optimalis AEO-teljesit-

Paraméterek az energiaoptimalizalasi szint beallitasdhoz
véltozé nyomaték (VT) és automatikus energiaoptimalizalds
(AEO) médban (7-03 paraméter Nyomatékkarakterisztika)
egyarant.

14-40 VT szint

ményhez van beadllitva. Ezt a paramétert
csak kivételes esetben moédositsuk.
El6fordulhat azonban, hogy a finom
beszabalyozashoz uj értéket kell
megadni.

Tartomany: Funkcio: 3.14.6 14-5% Kérnyezet
SRR ERTESITES
2 A motor miikédése kdzben ez a ERTESITES
paraméter nem médosithato. Ha a 74-5* K6rnyezet paramétercsoport barmely
paraméterét médositja, utdna kapcsolja ki, majd be a

ERTESITE késziiléket.

Ez a paraméter nem aktiv, ha az

paraméter 1-10 Motor felépitése Ezek a paraméterek a frekvenciavalté kilonleges kdrnyezeti

bedllitasa [1] PM, nem kidllo SPM. koralmények kozotti Gzemeltetésében segitenek.

A motormagnesezési szint megadésa kis - -

fordulatszamnal. Kis érték csékkenti a motor Opcio: Funkcié:

energiaveszteségét, de a terhelhet6séget is. Az egyeniranyitott AC-DC feszliltséghez a
frekvenciavalté DC-korében feszultséghulla-
mossdg tarsul. A terhelés novelésével a
hulldmossédg intenzitasa is névekedhet. A
feszultséghullamossag nemkivanatos jelenség,
mivel az aram és a nyomaték hulldmossagat
okozhatja. Egy kompenzaciés médszer szolgél a
feszultséghullamossag csokkentésére a DC-
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14-51 DC-kori kompenzacio

14-53 Ventilator felligyelete

Opcio: Funkcio: Opcio: Funkcié:
koron. A DC-kori kompenzacié hasznalata az [2] | Leoldas |
alkalmazasok tulnyomo részében javasolt,
mezdgyengitésben torténé miikodés esetén
azonban kériltekintéen kell hasznalni, mivel Opcié: Funkcio:
fordulatszam-oszcillaciét okozhat a motorten- E‘m
gelyen. Mezégyengitésben kapcsolja ki a DC- A motor miikédése kézben ez a
R paraméter nem maédosithato.
[0] [ Kikapcsolva | A DC-kéri kompenzacié letiltasa.
[1] | Bekapcsolva | A DC-kori kompenzacié engedélyezése. ER TESI TE
A [2] Szinuszszlird, fix kapcsf kivalasztasa
utan végezzen hibatorlést a frekvencia-
A f6 ventilator minimalis fordulatszamanak kivalasztasa. valton.
Opcié: Funkcio:
[0] * [ Automatikus [T(]kAUtoTz.t.Z(ff :seté: akventfle’lt?lrt ’cs;kl ) AVIGYAZ AT!
akkor mukaodik, ha a frekvenciavalto belsé z = Ao
hémérséklete 35 ° és kb. 55 °C kozott van. TULMELEGEDO FREKVENCIAVALTO
A ventilator 35 °C-nal kis fordulatszamon, Szinuszsz(iré hasznalata esetén a
fs, 55 el ellies PadhleE e 14-55 paraméter Kimeneti szliré beallitasa
mikédik. mindig [2] Szinuszsz(ird, fix kapcsf legyen.
Ellenkez6 esetben a frekvenciavalto
[11 |[Be 50% A ventilator mindig legalabb 50%-o0s tilmelegedhet, ami személyi sériiléshez
fordulatszamon makadik. 35 “C-nal 50%-os és a berendezés karosodasahoz vezethet.
fordulatszamon, kb. 55 °C-ndl pedig teljes
fordulatszamon. Valassza ki a csatlakoztatott kimeneti sz(iré
[2] |Be 75% A ventilator mindig legaldbb 75%-0s tipusat.
fordulatszdmon mdkodik. 35 “C-nél 75%-0s [0] | Nincs Ez az alapértelmezett beallitas, amely dU/dt-
el e, (4o, B8 "CAe pael) G e * sz(ir6é szUir6k és nagyfrekvencias k6z6s modusu (HF-
il CM) sziir6k esetében hasznalatos.
(3] | Be 100% A ventilator mindig 100%-os fordulat- 1 | Szinusz Ez a beallitas csak a visszamendleges kompati-
szdmon mukadik. sz(rd bilitds céljara szolgdl. Lehet6vé teszi a flux
[4] | Auto (alacs. Megegyezik a [0] Automatikus beallitassal, mUkodési elv hasznélatat, ha a
korny. hém.) 0 °C kézelében és alatt azonban 14-56 paraméter Kimeneti sz(ir6 kapacitdsa és a
kilénleges szempontok érvényesek. [0] 14-57 paraméter Kimeneti sz(ré induktivitdsa
Automatikus beallitas esetén fenndll annak értékeként a kimeneti sz(ir6 kapacitasa és
a veszélye, hogy a ventilator 0 °C koril lép induktivitdsa van megadva. Nem korlatozza a
mikodésbe, mivel az érzékelShibat észleld frekvenciavalté tartomanyat.
bl ot o el el [2] | Szin.sz(rd, | Ezzel a paraméterrel éllithaté be a kapcsoldsi
& vt lldnan Gal i el régzitett frekvencia minimalis megengedett korlatja,
Alussiony e, wel. (3 (R Ao [, iy biztositva, hogy a sz(ré a kapcsolasi frekvenciak
g e e (i @i biztonsdgos tartomanyaban mikddjon. Minden
hasznalhat6 a felesleges hités kedvezétlen miikédési elv esetében hasznalhaté. Flux
hatasainak elkeriilése és a 66. figyel- miikédési elvnél meg kell adni a
VRS A e, (el s 14-56 paraméter Kimeneti sz(ir6 kapacitdsa és a
St 14-57 paraméter Kimeneti sz(ir6 induktivitdsa
beallitasat (VVC* és U/f esetén ezeknek a
paramétereknek nincs hatasuk). A modulacios
Opcio: Funkcié: minta beallitdsa SFAVM, aminek kdszénhet6en
A frekvenciavélté ventilatorhiba észlelése minimalis a sz(iré akusztikus zaja.
esetén végrehajtott m(iveletének
kivalasztasa.
[0] |Tiltva
[1] * | Figyelmeztetés
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14-56 Kimeneti szlir6 kapacitasa

Az LC-sz(iré kompenzaciés funkcidjahoz meg kell adni a sztiré
fazisonként egyenértékii csillagkapcsolasu kapacitasat (a delta-
kapcsolas 2 fazisa kozotti kapacitas 3-szorosa).

Tartomany: Funkcio:

Size related* [0.1 - 6500 uF]

14-57 Kimeneti szlr6 induktivitasa

Tartomany: Funkcié:
Size [0.001 - | A kimeneti sz(iré induktivitdsanak
related* 65 mH] beallitasa. Az érték a sz(ir6 cimkéjén

talalhato.

ERTESITE.

A megfelelé6 kompenzaciohoz
sziikséges flux miikodési elv
esetén (7-01 paraméter Motorve-
Zzérlési elv).

14-59 Inverteregységek aktualis szama

Tartomany: Funkcié:

Size related* | [1-1 1] A teljesitménymodulok aktudlis szamanak

beallitasa.

3.14.7 14-7* Kompatibilitas

A VLT® 3000 és a VLT® 5000 késziilék FC 300 késziilékkel
valé kompatibilitdsdnak biztositasara szolgalé paraméterek.

14-72 VLT® vészjelzési sz6

Opcio: Funkcioé:
[0] | 0 - 4294967295 | A vészjelzési sz6 VLT® 5000-esnek megfelelé
kijelzése.

14-73 VLT® figyelm.sz6
Opcio:
[0] | 0 - 4294967295 | A figyelmeztetd sz6 VLT® 5000-esnek
megfelel6 kijelzése.

Funkcié:

14-80 Opc.kiils.24VDC fesz.gel taplalva

Opcio: Funkcié:

[0] | Nem [ [0] Nem beallitds esetén a frekvenciavalté 24 V-os
egyenfesziiltségl tapjat hasznalja.

[1]1 * [ Igen [ [1] Igen beallitas esetén az opcid 24 V-os kiilsé
egyenfesziiltségu taprol mikodik. Kilsé taprol
torténé mlkodésnél a be- és kimenetek galvanikusan
le vannak valasztva a frekvenciavaltorol.

14-88 Option Data Storage

Tartomany: Funkcio:

0* [0 - 65535 ] [ Ez a paraméter az opcidkkal kapcsolatos
informaciokat tarolja a be-ki kapcsolasi
ciklusban.

14-89 Option Detection

A frekvenciavalté viselkedésének kivalasztasa az opcidkonfi-
guracio valtozadsanak észlelése esetén.

Opcio: Funkcié:

[0] * | Protect Option
Config.

Az aktudlis beallitasok befagyasztasa és
a nemkivanatos moédositasok megakada-
lyozésa hidnyzé vagy meghibdsodott
opcio észlelése esetén.

[1] [ Enable Option
Change

A frekvenciavélté beéllitasainak megval-
toztatasa; a rendszerkonfiguracio
modositdsakor hasznalatos. Opcidcsere
utan visszaall a [0] Opcidkonfig. védelme
beallitas.

14-90 Hibaszint

Ezzel a paraméterrel testreszabhatdk a hibaszintek.

Opcio: Funkcié:

[0

Kikapcsolva A [0] Ki bedllitast koriltekintéssel hasznalja,
mivel ez a kivalasztott forrds valamennyi
figyelmeztetésének és vészjelzésének

figyelmen kivil hagyasat jelenti.

—
—_

Figyelmeztetés

[2] | Leoldas A hibaszint médositasa az alapértelmezett
14-74 VLT bév. allapotszo [3] Leoldds blokkoldssal beéllitasrdl [2] Leoldds
Tartomany: Funkcié: bedllitasra. Automatikusan torli a vészjelzést.
07| [0 - 4294967295 1| A kiils6 allapotsz6 VLT® 5000-esnek TuI,arz,1m miatti v,eSZJeIzes esetert a frfkve”nq-
megfelels Kijelzése. a\’/allto hardve'rvedelnrwe 2 egymast kove’tc? '
tularamprobléma utadn 3 perces helyredllitast
indit. Ez a hardvervédelem nem keriilhetd
3.14.8 14-8* Opcidk meg.
[3] | Leoldas
14-80 Opc.kiils.24VDC fesz.gel taplalva blokkolassal
Opcié: Funkcié: [4] | Leoldas, késl. | Ez a beallitas késleltetést iktat be az
w hibatérlés automatikus hibatorlések kozé, ettdl
eltekintve azonban azonos a mlkddése a [2]
A paraméter moédositasa csak a késziilék ki-be Leoldds beallitiséval. A késleltetéssel
kapcsolasaval léptethetd érvénybe. elkertilhet6 az ismételt hibatorlési kisérlet
tuldram esetén. A frekvenciavalté hardver-
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14-90 Hibaszint

Ezzel a paraméterrel testreszabhatdk a hibaszintek.

Opcio: Funkcio:

védelme 2 egymast kovet6 (gyors

egymasutanban) tuldramprobléma utan

kotelezéen 3 perces helyredllitasi idét indit.
Hiba Vészjelzés Ki Figyelmeztetés Leoldas Leoldas

blokkolassal

10 V elégtelen 1 X D - -
24 V elégtelen 47 X - - D
1,8 V-os tap elégtelen 48 X - - D
Fesziiltségkorlat 64 X D - -
Foldelési hiba rdmpazaskor 14 - - D X
2-es foldelési hiba folyamatos 45 - - D X
muikddéskor
Nyomatékkorlat 12 X D - -
Taldram 13 - - X D
Rovidzarlat 16 - - X D
Hitéborda hémérséklete 29 - - X D
Hitéborda-érzékel6 39 - - X D
Vezérlékartya hdmérséklete 65 - - X D
Teljesitménykdrtya hémérséklete 69 - 2) X D
Hutéborda hémérséklete” 244 - - X D
HUtéborda-érzékels" 245 - - X D
Teljesitménykértya hémérséklete" 247 - - - -
Hianyzé motorfazis 30-32 - - X D
Blokkolt forgdrész 99 - - D

Tablazat 3.28 A miivelet kivalasztasa az adott vészjelzéshez

A D az alapértelmezett bedllitdst jelzi.

Az X lehetséges bedllitdst jelez.

1) Csak nagyteljesitményti frekvenciavdltok esetén.

2) Kis vagy kézepes frekvenciavdltok esetén a 69. vészjelzés: Telj.kdrtya hém. csupdn figyelmeztetés.
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3.15 Paraméterek: 15-** FC informaciok

3.15.1 15-0* Uzemi adatok

15-00 Uzemoérak szama

Tartomany: Funkcio:

0 h*| [0 - 2147483647 h] | A frekvenciavalté eddigi miikodési
ideje 6raban. Az érték a frekvenci-

avalté kikapcsolasakor mentédik.

15-01 Motoriizemorak

Tartomany: Funkcié:
0 [0 -

h* | 2147483647 h]

A motor eddigi mikodési ideje éraban. A

szamlal6é a paraméter 15-07 Motoriizemdra-
szdmldlé nulldzdsa segitségével nullazhato.
Az érték a frekvenciavalto kikapcsolasakor
mentdédik.

15-02 kWh szamlalé

Tartomany: Funkcio:
0 kWh*| [0 - A motor energiafogyasztdsa 1 6ran &t
2147483647 vett mért atlagértékének regisztralasa.

kWh] A szamlalé a
15-06 paraméter Fogy.méré nulldzdsa
segitségével nullazhato.

15-03 Bekapcsolasok

15-07 Motoriizemora-szamlalé nullazasa

Opcio: Funkcié:

15-01 paraméter Motoriizemordk). Ez a paraméter
az RS485-0s soros porton keresztiil nem
vélaszthaté ki.

Ha nem kivanja nulldzni a motoriizemora-
szamlalot, a [0] Nincs nulldzds lehet6séget
vélassza.

3.15.2 15-1* Adatnaplé beall.

Az adatnaplo lehetévé teszi legfeljebb 4 adatforras
(paraméter 15-10 Napldzdsi forrds) kiilonbozd stirtiséggel
(15-11 paraméter Napldzdsi interv.) tOrténé napldzasat. A
naplozas feltételesen is indithatd és leallithaté inditde-
semény (paraméter 15-12 Inditdesemény) és ablak
(paraméter 15-14 Indité elétti mintdk) segitségével.

15-10 Napl6zasi forras

Opcio: Funkcio:
A napldzni kivant
véltozok kivalasztasa.
[0] * [ Nincs

[15] Readout: actual setup
[1472] | VLT vészjelzési szd

15-04 Tulmelegedések
Tartomany:
0*

Funkcio:

[0 - 65535 ] | A frekvenciavaltd hémérsékleti hibdinak szama.

15-05 Tulfesziiltségek
Tartomany:
0*

Funkcio:

[0 - 65535 ] | A frekvenciavalto tulfesziltségeinek szama.

15-06 Fogy.méré nullazasa

Opcio: Funkcié:
[0] * | Nincs Nem nullazza a fogyasztasmérét.
nullazas

[11 | Nullazas Nyomja meg az [OK] gombot a fogyasz-
tasmérd 0 értékre allitasahoz (lasd

15-02 paraméter kWh szamldld).

15-07 Motoriizemora-szamlalé nullazasa

Opcio: Funkcié:
[0] * | Nincs
nullazas

[11 [ Nulldazds | A motoriizemdra-szamlalé bulldzasahoz valassza
az [1] Nulldzds lehetéséget, és nyomja meg az

[OK] gombot (lasd

Tartomany: Funkcié: [1473] | VLT figyelm.sz6
0*| [0 - 2147483647 ]| A frekvenciavalto bekapcsolasainak [1474] | VLT bdv. allapotszd
szama. [1600] | Vezérl6szo

[1601] | Referencia [egyséqg]
[1602] | Referencia %

[1603] | Allapotszd

[1606] | Actual Position

[1610] | Teljesitmény [kW]
[1611] | Teljesitmény [LE]
[1612] | Motorfesziiltség

[1613] | Frekvencia

[1614] [ Motoraram

[1616] | Nyomaték [Nm]

[1617] | Fordulatszam [1/min]
[1618] | Motor héterhelése
[1620] [ Motorszdg

[1621] | Torque [%] High Res.
[1622] | Nyomaték [%]

[1624] | Calibrated Stator Resistance
[1625] [ Nyomaték [Nm] magas
[1630] | DC-kori fesziiltég
[1632] | Fékezési energia / s

[1633] | Fékenergia / 2 perc

[1634] | Hit6borda-hémérs.

[1635] | Inverter héterhelése

[1648] | Speed Ref. After Ramp [RPM]
[1650] | Kuilsé referencia

MG33MM47
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15-10 Napldzasi forras

15-12 Inditéesemény

Az inditéesemény kivalasztasa. llyen eseménynél a napléértékek
regisztralasa egy ablak segitségével torténik. A naplé az inditée-
semény bekdvetkezése el6tti mintdk megadott szézalékat 6rzi
meg (15-14 paraméter Indité el6tti mintdk).

Opcié: Funkcioé: Az inditdesemény kivalasztasa. llyen eseménynél a napléértékek
[1651] | Impulzusreferencia regisztralasa egy ablak segitségével torténik. A naplé az inditde-
[1652] | Visszacsat. [egység] semény bekdvetkezése el6tti mintdk megadott szzalékat 6rzi
[1657] | Feedback [RPM] meg (15-14 paraméter Indito el6tti mintdk).
[1660] | Digitalis bemenet Opcio: Funkcio:
[1662] | 53-as analog be [15] Felsé visszacs.folott
[1664] | 54-es analég be [16] Tudlmelegedés
[1665] | 42-es analég kim. [mA] [17] Hal. tart.-on kivl
[1666] | Dig. kimenet [bin] [18] Irdnyvaltas
[1675] [ X30/11-es analdg be [19] Figyelmeztetés
[1676] | X30/12-es analég be [20] HIBA (leoldas)
[1677] | X30/8-as analdg ki [mA] [21] HIBA (leold, blokk)
[1689] | Configurable Alarm/Warning Word [22] 0. komparétor
[1690] | Vészjelzési szd [23] 1. komparator
[1692] | Figyelmeztet6szo [24] 2. komparator
[1694] [ Bévitett allapotszo [25] 3. komparator
[1843] | X49/7-es analdg ki [26] 0. logikai szabaly
[1844] | X49/9-es analog ki [27] 1. logikai szabaly
[1845] | X49/11-es analog ki [28] 2. logikai szabaly
[1860] | Digital Input 2 [29] 3. logikai szabaly
[3110] | Megker. allapotszd [33] DI18 dig. bemenet
[3466] [ SPI Error Counter [34] DI19 dig. bemenet
[3470] | 1. MCO vészj. sz [35] DI27 dig. bemenet
[3471] | 2. MCO vészj. sz6 [36] DI29 dig. bemenet
PR [37] DI32 dig. bemenet
oe D133 dig. berenet
Témb [4] [50] 4. komparator
Tartomany: Funkcio6: [51] 5. komparator
Size related* [ [0.000 - 0.000 ] | A naplézandé véltozék mintavé- [60] 4. logikai szabaly
telezései kozotti intervallum [61] 5. logikai szabaly
megadasa milliszekundumban.

[0] * | Naplozas Valassza a [0] Naplézds mindig lehetéséget

mindig a folyamatos naplézashoz.

[1] | Egyszer Valassza az [1] Egyszer inditonként

inditénként lehet6séget a napldzas feltételes

Opcio: Funkcio: inditasdhoz és ledllitasdhoz a

[o] * HAMIS paraméter 15-12 Inditéesemény és
[1] IGAZ paraméter 15-14 Indité elétti mintdk
[2] Uzemelés segitségével.

[3] Tartoményban

@ Referencin
[5] Nyomatékkorlat Tartomany: Funkcio:

[6] Aramkorlat 50* [0 - 100 ] | Inditéesemény esetén a napl6 altal

[71 Aramtart.-on kivl megérizendé esemény el6tti mintak
[8] Alsé dram alatt szazalékanak megadésa. Lasd még:
[9] FelsG &ram folott 15-12 paraméter Inditéesemény és

[10] Frekv.tart-on kiviil 15-13 paraméter Naplézdsi méd.

[11] Alsé ford.sz. alatt

[12] Felsé ford.sz. folott

[13] V.csat.tart.-on kivdl

[14] Alsé visszacs.alatt
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3,153 15:2* Elzmények

Téomb [50]
En.nek a Parameter,csoportnaklaz ggyes tf)mbf)ararI\ete— Tartomany: Funkcié:
reivel akar 50 napldzott adattétel is megjelenithetd. _ I S —
- s . . . Vészjelzési sz6 |Decimalis érték. Lasd a
Adatnaplézasra mindig akkor kerdl sor, amikor valamilyen
. g . - paraméter 16-90 Vészjelzési
esemény torténik (nem tévesztendd dssze az SLC- T
eseményekkel). Az események esetlinkben a kovetkezd X - 529 'e",a?a,' - —
terlletek egyikén bekovetkezd véltozast jelentik: [Epez IS SN
N Digitalis bemenetek értékre valé konvertélas
uténi leirast lasd itt:
i Digitalis kimenetek 16-03 paraméter Allapotszo.
. Figyelmeztetd sz6 Vezérl6szd Decimalis érték. Lasd a
PSS 16-00 paraméter Vezérlészo
. Vészjelzési sz6 )
, leirasat.
*  Allapotszé Bévitett Decimalis érték. Lasd a
. Vezérlszd allapotszo 16-94 paraméter Béyvitett
. . . dllapotszo leirasat.
. Bévitett allapotszd
Az események naplozéasa egy érték és egy id6bélyegzé Tablazat 3.29 Napl6zott események
(ms-ban) segitségével torténik. A két esemény kozotti

idGintervallum hossza attdl fligg, hogy milyen gyakran
torténik esemény (mintavételenként legfeljebb egyszer). Az

15-22 El6zmények: id6

adatnaplozas folyamatos, vészjelzés esetén azonban a Tomb [50]
rendszer menti a naplét, és annak értékei megjelenitheték Tartomany: Funkcié:
a kijelzén. Ez a funkcid példaul leoldas utani szervizeléskor 0 ms* | [0 - 2147483647 | A naplézott esemény idépontja. A
lehet hasznos. Az el6zmények napldja, melyet ezt a ms] mérés a frekvenciavaltd inditasatol
paraméter tartalmaz, a soros kommunikaciés porton masodpercben torténik. A maximalis
keresztll vagy a kijelzén tekintheté meg. érték kb. 24 napnak felel meg, vagyis
TN —— ennek az idészaknak a végén a
szamlalas ujraindul nullardl.
Témb [50]
Tartomany: Funkcio: % \Vészi 16
@* [0-255] | A naplézott események tipusa. 3.154 153 €52J. naplo

15-21 Elézmények: érték E csoport paraméterei tombparaméterek, melyek legfeljebb

10 naploézott hibat tudnak megjeleniteni. A 0-s a

Tomb [50] . X . ,
legfrissebb, a 9-es a legrégebbi naplézott adatokat
Tartomany: Funkcio: tartalmazza. Minden naplézott adatnal lathatok a
0*| [0- A napldzott esemény értéke. Az hibakédok, az értékek és az idépont.
2147483647 ] | eseményértékek a Tdbldzat 3.29 szerint x S ”
) L. 15-30 Hibanaplé: hibakéd
értelmezhetok:
Tartomany: Funkcio:
Digitalis Decimalis értek. A binaris 0* [0 - 255 ] | Nézze meg a hibakddot, és keresse meg
bemenet e vl e e jelentését itt: 6. fejezet Hibaelhdritds.
utani lefrast lasd itt:

16-60 paraméter Digitdlis 15-31 Vészj. naplé: érték

bemenet. .
— Témb [10]
Digitalis Decimadlis érték. A binaris
kimenet értékre valo konvertalas Tartomany: Funkcio:
(ebben a utani leirast lasd itt: 0 [-32767 - 32767 ]| A hiba részletesebb leirasa. Ez a
szoftverver- 16-66 paraméter Dig. paraméter rendszerint a 38. vészjelzés:
zidban nincs kimenet [bin]. Belsé hiba esetén hasznalatos.

monitorozva)

Figyelmezteté |Decimalis érték. Lasd a
sz6 paraméter 16-92 Figyelmez-
tetGszo leirasat.
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15-32 Vészj. naplé: id6
Témb [10]

Tartomany: Funkcié:

0 s*| [0 - 2147483647 s] [ A naplézott esemény idépontja. Az id6
mérése a frekvenciavalté inditasatol

masodpercben torténik.

3.15.5 15-4* FC azonositasa

A frekvenciavalto hardver- és szoftverkonfiguraciojanak
irasvédett informacioit tartalmazé paraméterek.

15-40 FC-tipus
Tartomany: Funkci6:

0* [0-61]

A frekvenciavalto tipusa. A kijelzett adat
megegyezik a FC 300 tipuskodjanak 1-6.
karakterével (teljesitmény).

15-41 Teljesitmény

Tartomany: Funkci6:

0¥ [0 - 20 ]| A frekvenciavalto tipusa. A kijelzett adat
megegyezik a FC 300 tipuskddjanak 7-10.
karakterével (teljesitmény).

15-42 Fesziiltség

Tartomany: Funkci6:

0¥ [0 - 20 ]| A frekvenciavalto tipusa. A kijelzett adat
megegyezik a FC 300 tipuskddjanak 11-12.
karakterével (teljesitmény).

15-43 Szoftververzio

Tartomany: Funkci6:

0* [0-5]

A mukodési és vezérlészoftverbdl allé kombinalt
szoftver (csomag) verzioja.

15-44 Rendelt tipuskdd-karakterlanc

Tartomany: Funkci6:

0% [0 - 40 ] | A frekvenciavaltd eredeti konfiguracidjaban
torténd Ujrarendeléséhez sziikséges tipuskod-
karakterlanc.

15-45 Tényleges tipuskdd-karakterlanc

Tartomany: Funkcio:

0* [0-40]

| Az aktudlis tipuskod-karakterlanc.

15-46 Frekvenciavalté rendelési szama

Tartomany:  Funkcio:

0% [0 - 8] | A frekvenciavélté eredeti konfiguracidjaban
torténd ujrarendeléséhez sziikséges 8 jegyl
rendelési szdm. A rendelési szdm visszaalli-

tasdhoz teljesitménykartya cseréje utan lasd
paraméter 14-29 Szervizkdd.

15-47 Teljesitménykartya rendelési szama

Tartomany: Funkcio:

0*

[0-8] | A teljesitménykartya rendelési szama.

15-48 LCP azonositészama

Tartomany: Funkcié:

0 | [0-201]

| Az LCP azonositészdma.

15-49 Vez.kartya SW-azon.
Tartomany:
0*

Funkcié:

[0-20] | A vezérlékartya szoftververzidjanak szama.

15-50 Telj.kartya SW-azon.
Tartomany:
0*

Funkcié:

[0-20] | A teljesitménykartya szoftververzidjanak szama.

15-51 Frekvenciavalté sorozatszama

Tartomany: Funkcio:

0* | [0-101]

| A frekvenciavalté sorozatszama.

15-53 Teljesitménykdrtya sorozatszama
Tartomany: Funkcié:

0*

[0-19] | A teljesitménykartya sorozatszama.

15-54 Config File Name
Tomb [5]

Tartomany: Funkcio:

Size related*

[0-16] | A specidlis konfiguraciés fajlok neve.

15-59 CSIV-fajinév
Tartomany:

Funkcio:

Size related* [ [0 - 16 ]| Az aktudlisan hasznalt CSIV-fajl neve
(CSIV=costumer-specific initial values,

megrendeléfliggd kezdeti értékek).

3.15.6 15-6* Opci6 azonositasa

Ez a paramétercsoport csak olvashaté informaciokat
tartalmaz az A, B, CO és C1 opcids nyilasba telepitett
opciok hardver- és szoftverkonfiguraciéjarol.

15-60 Telepitett opciok

Tomb [8]
Tartomany: Funkcio:
0* | [0-30] | A telepitett opcié tipusa.

15-61 Opciod szoftververz.

Tomb [8]
Tartomany: Funkcié:
0% [0-20] | A telepitett opci6 szoftververzioja.
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15-62 Opcid rendelési sz.

Tomb [8]
Tartomany: Funkcio:
0* | [0-8] | A telepitett opcidk rendelési szama.

15-63 Opcid sorozatsz.

Tomb [8]
Tartomany: Funkcié:
0* [0-18] | A telepitett opcié sorozatszama.

15-70 Opcid az A nyilasban

Tartomany: Funkcio:

0% [0 - 30 ]| Az A nyilasba telepitett opci6 tipuskdd-
karakterldnca és ennek jelentése. Példaul az AX
tipuskod-karakterlanc jelentése: nincs opcio.

15-71 A nyilas, szoftververzié
Tartomany: Funkcio:
0*

[0-20] | Az A nyilasba telepitett opcié szoftverének verzioja.

15-72 Opcid a B nyilasban

Tartomany: Funkci6:

0* [0 - 30 ]| A B nyilasba telepitett opcié tipuskéd-
karakterlanca és ennek jelentése. Példaul, a BX
tipuskdd-karakterlanc jelentése: nincs opcié.

15-73 B nyilas, szoftververzio
Tartomany: Funkcio:
0*

[0-20] | A B nyilasba telepitett opcid szoftverének verzidja.

15-74 Opcioé a CO nyilasban

Tartomany:

Funkcio:

0* [0 - 30 ]| A C nyilasba telepitett opcié tipuskod-
karakterlanca és ennek jelentése. Példaul, az
CXXXX tipuskdd-karakterlanc jelentése: nincs
opcié.

15-75 CO nyilas, szoftververzio
Tartomany: Funkcio:
0*

[0-20] | A C nyilasba telepitett opcié szoftverének verzidja.

15-76 Opcioé a C1 nyilasban

Tartomany:

Funkcio:

0* [0-30]]A C1 nyilasba telepitett opci6 tipuskod-
karakterldanca és ennek jelentése. Példaul a
CXXXX tipuskdd-karakterlanc jelentése: nincs
opcid.

15-77 C1 nyilas, szoftververzio
Tartomany: Funkcio:
0*

[0-20] | A C nyilasba telepitett opcid szoftverének verzidja.

15-80 Ventilator-iizemorak

Tartomany: Funkci6:
0 h*| [0 - 2147483647 h] | A hiitéborda-ventilator eddigi
Uzemorainak szama (egyoras

lépésekben novekszik). Az érték a
frekvenciavalto kikapcsolasakor
mentédik.

15-81 El6re beallitott ventilator-izemorak

Tartomany: Funkcio:
0 h*[ [0-99999 | A ventilator izemoéra-szamlaléja el6zetes
h] beallitasanak megadasa, lasd

15-80 paraméter Ventildtor-lizemdrdk.
Ez a paraméter az RS485-6s soros porton
keresztiil nem valaszthato ki.

15-89 Configuration Change Counter
Tartomany: Funkcio:

R FRTESITES

A motor miikodése kozben ez a
paraméter nem maédosithato.

3.15.7 15-9* Paraméteradatok

15-92 Definialt paraméterek

Tartomany: Funkcié:

0% [0-9999 ] [ A frekvenciavalté Osszes definialt paramé-
terének listaja. A lista utolsé eleme 0.

15-93 Modositott paraméterek

Tartomany: Funkcio:

0* [0 - 9999 ] | Az alapértelmezett beallitasoktdl eltérd
paraméterek listaja. A lista utolsé eleme 0.
Lehet, hogy a médositasok csak 30
masodperccel az érvényesitésiik utan lesznek
lathatdk.

15-98 Fr.valté azonositasa

Tartomany: Funkcié:

0* [0 - 40 ] | A paraméter az MCT 10 paraméterezé szoftver
altal hasznalt adatokat tartalmaz.

15-99 Param.-metaadatok

Tartomany: Funkcio:

0* [0-9999 ] [ A paraméter az MCT 10 paraméterez6 szoftver
altal haszndlt adatokat tartalmaz.
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3.16 Paraméterek: 16-** Adatmegjelenités

3.16.1 16-0* Altalanos allapot

16-00 Vezérl6szo

Tartomany: Funkcio:

0* [0 - 65535 ]

A frekvenciavaltérél a soros kommunikacios
porton keresztul kildott vezérl6szd hexade-
cimalis kédban.

16-01 Referencia [egység]

Tartomany: Funkcio:

0 Reference- [-999999 - Az impulzusos vagy analég

FeedbackUnit* 999999 alapon hasznalt aktualis
ReferenceFeed- | referenciaérték. Egységét (Hz,
backUnit] Nm vagy 1/min) az

paraméter 1-00 Konfigurdcio
mddja segitségével
kivélasztott konfiguracié
hatdrozza meg.

16-02 Referencia %
Tartomany:
0 %*| [-200 - 200 %]

Funkcio:

A teljes referencia, azaz a referenciak
(digitalis, analdg és belsé és buszrefe-
rencia; referenciabefagyasztas és gyorsité/
lassité érték) osszege.

16-03 Allapotszé
Tartomany:
0* [0 - 65535 ]

Funkcio:

A frekvenciavaltordl a soros kommunikacios
porton keresztil kildott allapotszéd hexade-
cimdlis kédban.

16-05 Ered6 aktual. érték [%]
Tartomany:
0 %*| [-100 - 100 %]

Funkcio:

Az allapotszéval a terepibusz-masterre
kildott, az eredd aktudlis értéket jelz6 2
bajtos sz6.

16-06 Actual Position

Tartomany:

Funkcio:

0 CustomRea- [-2000000000 - | Az aktualis pozicié a 17-7*

doutUnit2* 2000000000 Position Scaling (Pozicio-
CustomRea- skélazas) paramétercsoportban
doutUnit2] megadott pozicidegységben.

Az érték zéart hurok esetén az
enkoder-visszacsatolason, nyilt
hurok esetén a motorvezérlés
altal szamitott sz6gon alapul.
Tudnivaldk a kijelzések
konfiguralasarol:

3.17.5. fejezet 17-7% Position
Scaling (Poziciéskdldzds).

16-07 Target Position

Tartomany:

Funkcio:

0 CustomRea-
doutUnit2*

[-2000000000 -
2000000000

ERTESITES

Ez a paraméter csak

CustomRea-
doutUnit2]

48.XX szoftververzio
esetén érvényes.

Az aktiv pozicionaléparancs
aktudlis végsé célpozicidja
poziciéegységben. A pozicio-
egységek a 17-7* Position
Scaling (Poziciéskalazas)
parameétercsoportban vannak
megadva.

16-08 Position Error

Tartomany: Funkcio:
ERTESITES
Ez a paraméter csak 48.XX

szoftververzio esetén
érvényes.

0 CustomRea-
doutUnit2*

[-2000000000 -
2000000000
CustomRea-
doutUnit2]

Az aktudlis pozicié a 17-7*
Position Scaling (Pozicio-
skalazas) paramétercsoportban
megadott poziciéegységben.
A pozicidhiba az aktualis
pozicié és az utasitott pozicid
kozotti eltérés. A pozicidhiba a
pozicié-Pl-szabalyozd
bemenete.

16-09 Egyéni kijelzés

Tartomany: Funkcio:

0 CustomRea-
doutUnit*

[0 - 999999.99
CustomRea-
doutUnit]

Az egyéni kijelzés értéke
(0-30 paraméter Intelligens
kijelzés egysége —

0-32 paraméter Egyéni kijelz.
max. értéke).

3.16.2 16-1* Motor allapota

16-10 Teljesitmény [kW]

Tartomany: Funkcié:
0 kW[ [0 - A motor teljesitménye kW-ban. Az aktudlis
10000 kW] [ motorfesziiltség és motoraram alapjan

szamitott érték jelenik meg. A megjelenitett
érték sztirése miatt kb. 1,3 ms eltelhet, amig
a bemeneti érték véltozasa a kijelzén is
megjelenik. Az érték kijelzése a terepi buszon
10 W-os lépésekben torténik.
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16-11 Teljesitmény [LE]

16-17 Fordulatszam [1/min]

szamitott érték jelenik meg. A megjelenitett
érték sztirése miatt kb. 1,3 ms eltelhet, amig
a bemeneti érték valtozasa a kijelzén is
megjelenik.

Tartomany: Funkcié: Tartomany: Funkci6:
0 hp*| [0- 10000 |A motorteljesitmény LE-ben. Az aktualis 0 RPM* [ [-30000 - A motor aktudlis fordulatszama. Nyilt
hpl motorfesziiltség és motoraram alapjan 30000 RPM] vagy zart hurku folyamatvezérlés esetén

a motor fordulatszama becsuilt érték.
Zart hurku fordulatszém-szabalyozasi
mod esetén mért motorfordulatszam-
értékrol van szo.

16-12 Motorfesziiltség

Tartomany: Funkcié:

16-18 Motor héterhelése

Tartomany: Funkcio:

0 V*| [0 - 6000 V] [ Motorfesziltség. A motor vezérléséhez
hasznélt szamitott érték.

16-13 Frekvencia

Tartomany: Funkci6:

0 Hz*

[0 - 6500 Hz] | A rezonanciacsillapitas nélkili motorfrek-
vencia értéke.

16-14 Motoraram

Tartomany: Funkci6:

0 A*| [0 - 10000 A] [ A mért motoraram atlagértéke, Irms. Az
érték szlrése miatt kb. 1,3 ms eltelhet,
miel6tt a bemeneti érték valtozésa a
kijelzén is megjelenik.

16-15 Frekvencia [%]

Tartomany: Funkcio:
0 %*| [-100 - Az aktudlis motorfrekvenciat (rezonanciacsil-
100 %] lapitas nélkul) jelzé 2 bajtos sz a

4-19 paraméter Max. kimeneti frekvencia
szézalékaban (skala: 0000-4000 hex). A
paraméter 9-16 PCD-olvasdsi konfigurdcio 1-es
értékre allitasaval az érték az eredd aktudlis
érték (MAV) helyett az dllapotszéban keriil
tovabbitdsra.

16-16 Nyomaték [Nm]

0 %* [ [0-100 %] [ A motor szamitott héterhelése. A
lekapcsolasi hatarérték 100%. A szamitas
alapja az paraméter 1-90 Motor hévédelme
segitségével kivalasztott ETR-funkcio.

16-19 KTY-érzékel6 hémérsékl.
Tartomany:
0 °C*

Funkcié:

[0 - 0 °C] | A motorba épitett KTY-érzékeld aktualis
hémérséklete.

Lasd a 3.2.12. fejezet 1-9* Motorhémérséklet
paramétercsoportot.

16-20 Motorszog

Tartomany: Funkcio:

0* [0 - 65535 1| Az enkdder/resolver aktualis szogeltolasa az

indexpoziciohoz képest. A 0-65535 értéktar-
tomany a 0-2 xpi (radian) tartomanynak felel
meg.

16-21 Torque [%] High Res.

Tartomany: Funkcio:

0 %*| [-200 - 200 %] [ A motortengelyen fellépé eldjeles
nyomatékérték a névleges nyomaték
szazalékaban, 0,1%-os felbontdssal.

16-22 Nyomaték [%]

Tartomany: Funkcié:

Tartomany: Funkcio: 0 %*| [-200 - 200 %] | A motortengelyen fellépé el6jeles
0 [-3000 - | A motortengelyen fellépé eléjeles nyomatékérték a névleges nyomaték
Nm* | 3000 nyomatékérték. A 160%-os motoraram és szézalékaban.
Nm] nyomaték, valamint a névleges nyomaték
kozotti 6sszefliggés nem pontosan lineéris. 16-23 Motor Shaft Power [kW]
Egyes motorok 160%-nal is nagyobb Tartomany: Funkcio:
nyomatékot tudnak leadni. A minimum- és a 0 kW=*| [0 - 10000 kW] | A motortengelyre haté mechanikus
maximumérték igy nemcsak a maximalis o oo (L
teljesitmény kijelzése.
motoraramtdl, hanem a hasznélt motortdl is
flgg. Az érték szlrése miatt kb. 30 ms eltelhet, 16-24 Calibrated Stator Resistance
miel6tt a bemeneti érték valtozasa a kijelzén is " -
. PR . Tartomany: Funkcio:
megjelenik. Flux m(ikodési elv esetén ezt az
adatot a nagyobb pontossag érdekében a 0.0000 Ohm* | [0.0000 - 100.0000 A kalibralt allorész-
1-68 paraméter Minimdlis inercia kompenzalja. Ohm] ellenallas erteke.
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16-25 Nyomaték [Nm] magas

16-34 Hiitéborda-hémeérs.

minimum- és a maximumérték igy
nemcsak a maximalis motoraramtol,
hanem a hasznalt motortdl is fligg. Ez a
specialis kijelzés ugy van kialakitva, hogy
nagyobb értékeket tudjon megjeleniteni,
mint a standard kijelzés

(16-16 paraméter Nyomaték [Nm]).

3.16.3 16-3* FC allapota

16-30 DC-kori fesziiltég

Tartomany: Funkcio:
0 Vx| [0 - 10000 V]| Mért érték. Az érték sz(irése 30 ms-os
idéallandodval torténik.

16-31 System Temp.

Tartomany: Funkcié:
127 °C]

Csak az FC 302 esetében érvényes.

A legmagasabb belsé rendszerhémérséklet.
Kisebb hazméretek (A-C) esetén a rendszerh6-
mérséklet megfelel a vezérl6kartya mért
hémérsékletének (paraméter 16-39 Vezérlbkdrtya
hém.). Nagyobb hazméretek (D-F) esetén a
rendszerhémérséklet a hardverkomponensek
(példaul a teljesitménykartya vagy -kartydak)
hémérséklet-érzékelSkkel mért hémérsékle-
tértékei kozll a legmagasabb.

16-32 Fékezési energia / s

Tartomany: Funkcio:
0 kW [ [0 - 10000 kW] | A kulsé fékellenallasra leadott féktelje-

sitmény pillanatnyi értéke.

16-33 Fékenergia / 2 perc

Tartomany: Funkci6:
0 kw*| [0 - 10000 Kilsé fékellenallasra leadott féktelje-
kw] sitmény. Az atlagteljesitmény szamitasa a

2-13 paraméter Fékteljesitmény-feliigyelet
segitségével kivalasztott id6tartam
atlagos szintje alapjan torténik.

Tartomany: Funkcié: Tartomany: Funkcio:

0 [-200000000 | A motortengelyen fellépé eléjeles 0 °C* | [0 - 255 °C] | A frekvenciavaltd hitébordajanak

Nm* |- 200000000 | nyomatékérték. Egyes motorok 160%-nal hémérséklete. A lekapcsolasi hatarérték 90
Nm] is nagyobb nyomatékot tudnak leadni. A 15 °C, a visszakapcsolas 60 +5 °C-on

torténik.

16-35 Inverter héterhelése

Tartomany: Funkcio:

0 %*

[0 - 100 %] | Az inverter terhelése szazalékban.

16-36 Inv. névl. aram

Tartomany: Funkcio:
Size [0.01 - Az inverter névleges dramanak
related* 10000 A] megjelenitése; egyeznie kell a csatla-

koztatott motor adattablajan
szereplé értékkel. Az adat nyomaték-
szamitashoz, a motor tulterhelés-
védelméhez stb. hasznélatos.

16-37 Inv. max. aram

Tartomany: Funkcié:
Size [0.01 - Az inverter maximalis aramanak
related* 10000 A] megjelenitése. Ennek 6sszhangban

kell lennie a csatlakoztatott motor
adattablajan szerepl6 értékkel. Az
adat nyomatékszamitashoz, a motor
tulterhelés-védelméhez stb.
hasznalatos.

16-38 SL-vezérl6 allapota
Tartomany:  Funkcio:

o*

[0-100] | Az SL-vezérl6 altal végrehajtott esemény éllapota.

16-39 Vezérlokartya hém.
Tartomany: Funkcio:

0 °C*

[0 - 100 °C] | A vezérlékartya hdmérséklete °C-ban.

16-40 Naplopuffer megtelt

Opcié: Funkcio:

Annak megtekintése, hogy megtelt-e a naplépuffer
(lasd 3.15.2. fejezet 15-1* Adatnaplé bedll.). Ha a

15-13 paraméter Napldzdsi méd bedllitasa [0] Naplozds
mindig, a naplépuffer sosem telik meg.

[0] * [ Nem
[11 |lgen

16-41 Naplopuffer megtelt

Tartomany: Funkcio:

0* | [0-50] |
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16-44 Speed Error [RPM]

Funkcié:

ERTESITES

Ez a paraméter csak 48.XX
szoftververzidé esetén érvényes.

Tartomany:

0 RPM* | [-30000 - 30000
RPM]

A fordulatszam-referencia és a
tényleges fordulatszam kozotti
kulonbség.

16-45 Motor Phase U Current

Tartomany: Funkci6:

0 A*| [0 - 10000 A] | Az Urms motorfazisaram. A motoraram
kiegyensulyozatlansagainak figyelését, a
gyenge motorkabelek vagy a motorteker-
cselés kiegyensulyozatlansaganak észlelését
segiti.

16-46 Motor Phase V Current

Tartomany: Funkci6:

0 A*| [0- 10000 A] | A Vrms motorfazisaram. A motordram
kiegyensulyozatlansagainak figyelését, a
gyenge motorkabelek vagy a motorteker-
cselés kiegyensulyozatlansaganak észlelését
segiti.

16-47 Motor Phase W Current

Tartomany: Funkci6:

0 A*| [0- 10000 A] | A Wrms motorfazisaram. A motoraram
kiegyensulyozatlansagainak figyelését, a
gyenge motorkabelek vagy a motorteker-
cselés kiegyensulyozatlansaganak észlelését

segiti.

16-48 Speed Ref. After Ramp [RPM]
Tartomany: Funkcié:

0 RPM* | [-30000 - 30000 Ez a paraméter a fordulatszam-
RPM] rampazas utan a frekvenciavaltéra

adott referenciat adja meg.

16-49 Aramhiba forrasa

Tartomany: Funkcio:

0* [0-8]

Az érték az aramhiba forrasat jelzi, ami lehet
rovidzarlat, tdldaram és a halézati fesziltség
kiegyensulyozatlansaga (balrdl):

1-4 inverter

5-8 egyeniranyitd

0 nincs regisztralt hiba

3.16.4 16-5* Ref. és visszacs.

16-50 Kiilsé referencia

Tartomany: Funkcié:

0* [-200 - 200 ] | A referenciak (digitélis, analog és belsé és
buszreferencia; referenciabefagyasztas és
gyorsito/lassitd érték) dsszege.

16-51 Impulzusreferencia

Tartomany: Funkcié:

0¥ [-200 - 200 ] | Referenciaérték a programozott digitalis
bemenetekrdl. A kijelzés az inkrementalis
enkoder impulzusait is tukrozheti.

16-52 Visszacsat. [egység]

Tartomany: Funkci6:

0 ReferenceFeed- | [-999999.999 - | A kivalasztott egységbdl és

backUnit* 999999.999 a skalazasbdl
ReferenceFeed- (3-00 paraméter Referencia-
backUnit] tartomdny,

3-01 paraméter Ref./visszacs.
egység, 3-02 paraméter Min.
referencia,

3-03 paraméter Maximdlis
referencia) eredd visszacsa-
tolasi egység.

16-53 DigiPot-referencia

Tartomany: Funkcié:

0% [-200 - 200 1 | A digitalis potenciométer hozzajarulasa az
aktudlis referenciahoz.

16-57 Feedback [RPM]

Tartomany: Funkcié:
0 RPM* [ [-30000 - | Kijelzési paraméter, amelyben zart és nyilt
30000 RPM] [ hurokban egyarant leolvashaté a visszacsa-

tolojel forrasabol az aktualis
motorfordulatszam. A visszacsatolojel
forrasa a 7-00 paraméter Sebesség PID
visszacs. forrds segitségével valaszthato ki.
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3.16.5 16-6* Be- és kimenetek

16-63 54-as csatl. beadllitasa

Opcio: Funkcio:
16-60 Digitalis bemenet Az 54-es bemeneti csatlakozé beallitasanak
Tartomany: Funkcio: megtekintése.
0* [0- Az aktiv digitalis bemenetek allapota. Példa: a 0] * | Aram
65535 ] 18-as bemenet az 5-0s bitnek felel meg, 0 = 1] | Fesziltség
nincs jel, 1 = kapcsolt jel. A 6-os bit forditva
mikodik, be = 0, ki = 1 (Safe Torque Off- 16-64 54-es analég be
bemenet). Tartomany: Funkcio:
0. bit 33-as digitalis bemenet 0% [-20- 201 | Az 54-es bemenet aktualis értéke.
1. bit 32-es digitalis bemenet. 16-65 42 169 kim. [mA]
- -es analég kim. [m
2. bit 29-es digitalis bemenet. 9
3. bit 27-es digitalis bemenet. Tartomany: Funkcié:
4. bit 19-es digitalis bemenet. 0* [0 - 30 ]| A 42-es kimenet aktualis értéke mA-ben. Az
5 bit 18-as digitalis bemenet. érték a paraméter 6-50 42-es kimenet
6. bit 37-es digitalis bemenet segitségével beallitott valtozéra vonatkozik.
7. bit VLT® General Purpose 1/0 (MCB
16-66 Dig. kimenet [bin
101, X30/4-s digials bemenet
8. bit VLT® General Purpose 1/0 (MCB Tartomdny: _ Funkcio:
101), X30/3-as digitalis bemenet 0| [0-15] | Az 6sszes digitalis kimenet binaris értéke.
9. bit VLT® General Purpose 1/0 (MCB . T
101), X30/2-es digitalis bemenet 16-67 29-es impulzusbem.[Hzl
10-63. bit |J6vébeni csatlakozék szamara Tartomany: Funkcio:
fenntartva. 0% [ [0- 130000 ]| A 29-es csatlakozéra adott aktualis frekven-
ciaérték.
Tablazat 3.30 Aktiv digitalis bemenetek
16-68 33-as frekv.bemenet [Hz]
PP GG YLELEREt 2 Tartomany: Funkcié:
&DIT-Q 5
PAEES 0* [ [0-130000]|A 33-as csatlakozéra mint impulzusbemenetre
B:I’z 2 adott frekvencia aktualis értéke.
DIT-18
DIT-37 16-69 27-es imp.ki t [Hz]
SlvE imp.kimenet [Hz
e Tartomany: Funkcio:
o ﬁgﬂ? 0* | [0-40000]|A digitalis kimeneti médban a 27-es csatla-
—D: izgﬁ kozora adott impulzusok aktualis értéke.
DI X46/5
DI X46/3 > :
DI X46/1 16-70 29-es imp.kimenet [Hz]
Abra 3.65 Relébeallitasok Tartomany: Funkcio:
Gl |ERTESITES
Ez a paraméter csak az FC 302
16-61 53-as csatl. beallitasa késziiléken érhet6 el.
Opcio: Funkcié:
Az 53-as bemeneti csatlakozo beallitasanak ) CIEENTS [l eelorly & 2ehes Gk
megtekintése kozéra adott impulzusok aktudlis értéke.
[0] * [ Aram
[1] | Feszultség
16-62 53-as analog be
Tartomany: Funkcio:
0% [-20-201 | Az 53-as bemenet aktudlis értéke.
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16-71 Relékimenet [bin]

16-77 X30/8-as analdg ki [mA]

Power card relay 02
Power card relay 01

Abra 3.66 Relébeallitasok

16-72 "A" szamlalo
Tartomany:

0*| [-2147483648 - | Az ,A” szamlal6 aktuadlis értéke. A szamlalok
2147483647 ]

Funkcié:

hasznos komparatoroperandusok lehetnek
(lasd paraméter 13-10 Kompardtor
operandusa).

Az érték digitalis bemeneteken (5-71%
Digitdlis bemenetek paramétercsoport) vagy
egy SLC-muvelettel (73-52 paraméter SL-
vezérlé miivelete) nullazhat6 vagy
modosithato.

16-73 "B" szamlalé
Tartomany: Funkcié:
0*| [-2147483648 - | A ,B” szamlalé aktualis értéke. A szamlalok

2147483647 ]

hasznos komparatoroperandusok lehetnek
(paraméter 13-10 Kompardtor operandusa).
Az érték digitalis bemeneteken (5-7*
Digitdlis bemenetek paramétercsoport) vagy
egy SLC-mvelettel (13-52 paraméter SL-
vezérlé miivelete) nullazhaté vagy
madosithato.

16-74 Preciz stop-szaml.

Tartomany: Funkcié:
0*| [0 - 2147483647 1| A preciz stop szamlalojanak

(1-84 paraméter Preciz stop szdmldlo

értéke) aktualis értéke.

16-75 X30/11-es analég be
Tartomany:

0% [-20 - 20 1| A jel aktudlis értéke a VLT® General Purpose
1/0 (MCB 101) X30/11-es bemenetén.

Funkcio:

16-76 X30/12-es analog be
Tartomany:

0* [-20 - 20 1| A jel aktudlis értéke a VLT® General Purpose
1/0 (MCB 101) X30/12-es bemenetén.

Funkcio:

Tartomany: Funkci6: Tartomany:  Funkcié:
0* [0-511] Az egyes relék beéllitasai. 0*| [0-301] | Az X30/8-as bemenet aktualis értéke mA-ben.
o P .
Readout choice (Par. 16-71): g 16-78 X45/1-es analog ki [mA]
Relay output (bin): < Tartomany: Funkcio:
500 00bin R 0° | [0-30][Az X45/1-es csatlakozo aktualis kimeneti értéke.
L Az érték a paraméter 6-70 X45/1-es csatl.,
OptionB card relay 09 kimenet segitségével beéllitott valtozora
OptionB card relay 08 vonatkozik.
OptionB card relay 07

16-79 X45/3-as analdg ki [mA]

Tartomany:

Funkcio:

0% [0 - 30 ]| Az X45/3-as csatlakozo aktualis kimeneti értéke.
Az érték a paraméter 6-80 X45/3-as csatl.,
kimenet segitségével beallitott valtozéra
vonatkozik.

3.16.6 16-8* Fieldbus és FC-port

A buszreferencia- és vezérlészo-jelentések paraméterei.

16-80 Fieldbus vez.sz6 1

Tartomany: Funkcio:
0% [0 - A terepibusz-masterrdl kapott 2 bajtos
65535 ] vezérlészé (CTW). Ertelmezése a telepitett

terepibusz-csatol6 opciétdl, valamint a
paraméter 8-10 Vezérlészo profil segitségével
kivalasztott vezérl6szoprofiltdl fugg.

Részletek a megfelel6 terepibusz-Utmutatoban
talalhatok.

16-82 Fieldbus ref. 1

Tartomany:

Funkcio:

0% [-200 - 200 ] | A terepibusz-masterrdl a referenciaérték
beallitasahoz a vezérlszdval kildott 2 bajtos
sz6.

Részletek a megfelel terepibusz-
utmutatoban talalhatok.

16-83 Fieldbus REF 2

Tartomany: Funkcié:

0 CustomRea- [-2147483647 W

doutUnit2* - 2147483647 | £ 3 paraméter csak 48.XX
CustomRea- szoftververzié esetén
doutUnit2]

érvényes.

A PCD 2-ben és PCD 3-ban
kuldott 32 bites poziciorefe-
rencia. A PCD 2-re és PCD 3-re
vonatkoz6 paraméterekben
valassza ki az [1683] Fieldbus
REF 2 beallitast a frekvenci-
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16-83 Fieldbus REF 2

Tartomany:

Funkcié:

avalté altal hasznalt terepi
busznak megfelel6en. Az érték
a 17-7* Position Scaling (Pozici-
Oskalazas) paramétercsoportban
megadott pozicidegységben
van.

16-84 Komm. opci6 allapotszo

Tartomany: Funkcio:

0* [0 - 65535 ]| A terepi busz kommunikaciés opcié bovitett
allapotszava.

Részletek a megfelel6 terepibusz-Gtmutatoban
talalhatok.

16-85 FC-port vez.sz6 1
Tartomany: Funkcié:

0* [0 - 65535 ] | A terepibusz-masterrél kapott 2 bajtos
vezérlBszé (CTW). Ertelmezése a telepitett

terepibusz-csatol6 opciétdl, valamint a
paraméter 8-10 Vezérldszo profil segitségével
kivalasztott vezérl6szoéprofiltdl fugg.

16-86 FC-port ref. 1

Tartomany: Funkcié:
0* [-200 - A terepibusz-masterre kiildott 2 bajtos
200 ] allapotszé (STW). Ertelmezése a telepitett

terepibusz-csatol6 opciétdl, valamint a
paraméter 8-10 Vezérlészo profil segitségével
kivalasztott vezérl6széprofiltdl fugg.

16-87 Bus Readout Alarm/Warning

Funkcio:

Tartomany:

0* [0 - 65535 ]| A vészjelzések és figyelmeztetések szamai
hexadecimalis alakban, ahogyan a vészjelzési
napldéban szerepelnek. A fels6é bajt a
vészjelzést, az alsé a figyelmeztetést
tartalmazza. A vészjelzés szama a legutdébbi
hibatorlés utani elsé vészjelzésre vonatkozik.

16-89 Configurable Alarm/Warning Word

Tartomany: Funkcio:

0% [0 - 65535 ]| A 8-17 paraméter Configurable Alarm and
Warningword segitségével az aktualis kovetel-
ményeknek megfeleléen beallitott vészjelzési/
figyelmeztetd szo.

3.16.7 16-9* Diagnozis adatok

ERTESITES

MCT 10 paraméterezd szoftver hasznélata esetén a
kijelzett paraméterek csak olvashatok, vagyis csupan az
aktualis allapotot lehet megtekinteni. Ez azt jelenti, hogy
az MCT 10 paraméterez6 szoftver fajl nem tarolja az
allapotot.

16-90 Vészjelzési sz6
Tartomany: Funkci6:

0% | [0 - 4294967295 ] | A soros kommunikaciés porton keresztul
kuldott vészjelzési sz6 hexadecimalis
koédban.

*

16-91 2. vészj. sz6

Tartomany: Funkci6:
0% | [0 - 4294967295 ] | A soros kommunikacids porton keresztul
kuldott vészjelzési sz6 hexadecimalis

kédban.

16-92 Figyelmeztet6szo

Tartomany: Funkcié:
0% | [0 - 4294967295 ] | A soros kommunikacids porton keresztul
kuldott figyelmeztet6szé hexadecimalis

kédban.

16-93 2. figyelm. sz
Tartomany:
0

‘

Funkcié:

*

[0 - 4294967295 ] | A soros kommunikaciés porton keresztiil
kuldott figyelmeztet6szé hexadecimalis
kédban.

16-94 Bovitett allapotszé

Tartomany: Funkci6:
0% | [0 - 4294967295 ] | A soros kommunikacids porton keresztul
kuldott bévitett allapotszé hexadecimalis

kédban.
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3.17 Paraméterek: 17-** Visszacs. opcid

Tovébbi paraméterek az enkdderrdl (VLT® Encoder Input,
MCB 102), resolverrdl (VLT® Resolver Input, MCB 103) vagy
magardl a frekvenciavéltordl érkezd visszacsatoldjelek
konfiguraldsara.

3.17.1 17-1% Inkr.enc. interfész

Az ebbe a csoportba tartozé paraméterek a VLT® Encoder
Input (MCB 102) inkrementalis interfészének konfigura-
lasara szolgalnak. Az inkrementalis és az abszolut interfész
egyidejlileg aktiv.

ERTESITE.

Allandé magneses motorhoz ne hasznaljon inkrementalis
enkédert. Zart hurku vezérlés esetén mérlegelje az
abszolut enkéderek vagy resolverek hasznalatat.

ERTESITE.

Ezek a paraméterek a motor miikodése kozben nem
médosithatok.

17-10 Jeltipus

A hasznalt enkéder inkrementalis tipusanak (A/B csatorna)
kivalasztasa. Az adatok megtaldlhaték az enkéder adatlapjan.
Ha csak abszolut enkddert hasznal visszacsatolo érzékel6ként,
akkor a [0] Nincs beallitast véalassza.

Opcio: Funkcié:

[0] Nincs

1= RS422 (5 V TTL)

[2] Szinuszos, 1 Vpp

Tartomany: Funkcié:

1024* | [10 - 10000 ] [ Adja meg az inkrementalis csatorna

felbontasat, vagyis az impulzusok vagy
id6szakok fordulatonkénti szamat.

3.17.2 17-2* Absz. enc. interfész

Az ebbe a csoportba tartozé paraméterek a VLT® Encoder
Input (MCB 102) abszolut interfészének konfiguraldsara
szolgalnak. Az inkrementalis és az abszolut interfész
egyidejlileg aktiv.

17-20 Protokoll valasztasa

Opcio: Funkcié:

[0] * | Nincs

Ha csak inkrementalis enkodert hasznal vissza-
csatolo érzékel6ként, akkor a [0] Nincs beallitast
valassza.

[1]1 | HIPERFACE | Ha csak abszolut enkodert hasznal, akkor a [1]
HIPERFACE bedllitast valassza.

[2] EnDat
[4] [SSI

17-21 Felbontas (impulzus/ford.)

Tartomany: Funkcio:
Size [4- Adja meg az abszolut enkdder
related* 1073741824 ] felbontasat, vagyis a szamolasok

fordulatonkénti szamat.
Az érték a 17-20 paraméter Protokoll
vdlasztdsa beallitasatol fugg.

17-22 Multiturn Revolutions

Tartomany: Funkcio:

1*| [1-16777216 1| A fordulatok szamanak kivalasztasa. Egyfor-
dulatt enkdéder hasznélata esetén az 1
értéket valassza.

17-24 SSl-adathossz

Tartomany: Funkcio:

135 [1 - 32 ] [ Az SSl-adattavirat bitszamanak beallitasa.
Egyfordulatt enkdéder esetén 13, tobbfordulatu
esetén a 25 bitet allitson be.

17-25 Orajel-frekv.

Tartomany: Funkcié:
260 kHz* | [100 - 260 Az SSI érajel-frekvencidjanak beallitasa.
kHz] Hosszu enkéderkabelek hasznalata

esetén csokkenteni kell az érajel-
frekvenciat.

17-26 SSl-adatform.
Opcio:

[0] * | Gray-kod
[11 Binaris kod

Funkcio:

Az SSl-adatok adatformatumanak bedllitasa.

17-34 HIPERFACE bitseb.

Opcié: Funkcié:

17-20 Protokoll valasztasa w

Opcio: Funkcio: A motor miikodése kdzben ez a paraméter
ERTESITES] nem médosithaté.
A motor miikodése kozben ez a
paraméter nem maddosithato. A csatlakoztatott enkéder adatsebességének

kivalasztasa.
MG33MM47 Danfoss A/S © 08/2016 Minden jog fenntartva. 195




Dt

Paraméter-leirasok

VLT® AutomationDrive FC 301/302

17-34 HIPERFACE bitseb.

Opcio: Funkcié:
A paraméter csak akkor &ll rendelkezésre, ha a
17-20 paraméter Protokoll vdlasztdsa beéllitasa [1]
HIPERFACE.

[0] |600

[11 (1200

[2] | 2400

[31 [4800

[4] * [ 9600

[51 |[19200

[6] |[38400

3.17.3 17-5* Resolver interfész

Ez a paramétercsoport a VLT® Resolver Input (MCB 103)
paramétereinek bedllitasara szolgal.

A resolver-visszacsatolas rendszerint allandé magnesu
motorok motor-visszacsatolodjeleként hasznalatos, az
1-01 paraméter Motorvezérlési elv [3] Flux, visszacsatol.
bedllitadsa mellett.

A resolver-paraméterek a motor miikodése kdzben nem
maodosithatok.

17-50 Pélusok

Tartomany: Funkcio:
2% [2-8]

A resolver pélusszamanak megadasa.
Az érték megtalalhato a resolverek adatlapjan.

17-51 Bemeneti fesz.

Tartomany: Funkcio:

7 V* [2 - 8 V] | A resolver bemeneti fesziiltségének megadasa.
A fesziiltséget RMS-értékként kell megadni.
Az érték megtalalhato a resolverek adatlapjan.

17-52 Bemeneti frekv.

17-56 Encoder Sim. Resolution

A felbontas beallitasa és az enkoderemulacios funkcid aktivalasa
(enkdderjelek generaldsa egy resolverrél a mérési ponton). Ezzel a
funkcioval atviheti egyik frekvenciavaltérél a masikra a
fordulatszam- vagy poziciéadatokat. A funkcié a [0] Tiltva bealli-
tassal letilthato.

Opcio: Funkcio:
[0] * Disabled

[1] 512

[2] 1024

[3] 2048

[4] 4096

17-59 Resolver interfész

A resolver-paraméterek kivalasztasa esetén aktivalja a VLT®
Resolver Input (MCB 103) egységet.

A resolverek sériilésének megel6zése érdekében ennek a paramé-
ternek az engedélyezése el6tt allitsa be a 17-50 paraméter Polusok
és a 17-53 paraméter Attétel ardny értékét.

Opcio: Funkcié:
[0] * Tiltva
[1 Engedélyezve

3.17.4 17-6* Felligyelet és alk.

Ez a paramétercsoport az extra funkcidk kivalasztasara
szolgal, ha fordulatszam-visszacsatolasként VLT® Encoder
Input (MCB 102) vagy VLT® Resolver Input (MCB 103) van a
B opciodnyilasban.

A figyel6- és az alkalmazas-paraméterek a motor miikddése
kézben nem médosithatok.

17-60 Visszacsat. irdnya

Opcié: Funkci6:
ERTESITES

A motor miikodése kozben ez a

0.5% [ [0.1-1.11 [ A resolver attételének megadasa.

Az attétel képlete:

—
ardny ~ Vbe

Az érték megtalalhaté a resolverek adatlapjan.

Tartomany: Funkcio: paraméter nem médosithato.

10 kHz* | [2 - 15 kHz] | A resolver bemeneti frekvenciajanak
megadasa. Az enkdder észlelt forgasiranyanak
Az érték megtalalhaté a resolverek megvéltoztatasa a vezetékezése
adatlapjan. modositasa nélkil.

— . [0] * [ Gramutaté szerint
17-53 Attétel arany
[11 [ Oramut.val
Tartomany: Funkcié: TR

17-61 Visszacsatoldjel figyelése

Valassza ki, hogyan reagaljon a frekvenciavalté hibas enkoderjel
észlelése esetén.

Az enkdder 17-61 paraméter Visszacsatoléjel figyelése funkcidja az
enkoéderrendszer hardveraramkorének elektromos ellendrzése.

Opcio: Funkcié:
[0] Tiltva
[1] * Figyelmeztetés
[2] Leoldas
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17-61 Visszacsatoldjel figyelése

Vélassza ki, hogyan reagéljon a frekvenciavalté hibas enkdderijel
észlelése esetén.

Az enkdder 17-61 paraméter Visszacsatoldjel figyelése funkcidja az
enkéderrendszer hardveraramkorének elektromos ellendérzése.
Opcio: Funkcié:

[3] Jog

[4] Kim. befagy.

[5] Max. ford.sz.

[6] Valtas nyilt hurokra

[71 1. setup val.

[8] 2. setup val.

[9] 3. setup val.

[10] 4. setup val.

[11] Stop és leoldas

[12] Trip/Warning

[13] Trip/Catch

3.17.5 17-7% Position Scaling
(Pozicioskalazas)

Ennek a csoportnak a paraméterei azt hatdrozzdk meg,
hogyan skalazza és kezeli a frekvenciavalté a pozicidér-
tékeket.

17-70 Position Unit

A fizikai mértékegység kivalasztasa a pozicidértékek megjeleni-
téséhez az LCP-n.

17-71 Position Unit Scale

Tomb [2]

A pozicidértékek skalazasi tényez6jének megadasa. A skalazas
funkcié 10*-nel szorozza a pozicidértéket, ahol az x ennek a
paraméternek az értéke. Ha példaul x = 2, akkor az 5 érték
helyett 500 jelenik meg.

A tomb elemei:

. A 0-s index a paraméterek vagy terepi busz mért vagy
beallitott pozicidértékének skalazasi tényezéje. Az 1-es
index a kivételeket tartamazza.

. Az 1-es index a pozicidhibara (16-08 paraméter Position
Error) és a 3-08 paraméter On Target Window értékére

vonatkozé skalazési tényezé.

Tartomany: Funkcié:

0* | [3-3] |

17-72 Position Unit Numerator

Ez a paraméter a szamlalé az 1 motorfordulat és a gép fizikai

mozgasa kozotti osszefliggést meghatarozd egyenletben.

par.. 17 -72

par. 17-73 x Motor fordulatszama

Pozici6 egysége =

Példa:
Egy forgdasztalos alkalmazasban a motor 10 fordulatot tesz meg,
amig az asztal egyet fordul. A pozicié fokokban van megadva.
Ehhez a konfiguracidhoz a kévetkez értékeket kell megadni:

. 17-72 Paraméter Position Unit Numerator = 360

. 17-73 Paraméter Position Unit Denominator = 10

Adja meg a pozicidértékek fizikai mértékegységét a

Opcié:  Funkcio:
— - 17-70 paraméter Position Unit beallitasaként.
[0] * | pu [ Pozicidegység.
Tartomany: Funkcié:
[11 |m | Méter.
1024* [-2000000000 -
[21 [ mm | Milliméter. 2000000000 ]
3 inc | Novekmény. s n .
Bl | v Y 17-73 Position Unit Denominator
(4 1° Fok. Lasd 17-72 paraméter Position Unit Numerator.
[5] |rad |Radian. Tartomany: Funkcié:
6] |% |Szazalék. 1+ | [-2000000000 - 2000000000 ] |
[71 [qc | Az enkéderimpulzus s része kvadratikus enkdderjel 17-74 Position Offset
hasznalata esetén. Az abszolut enkéder pozicideltoldsi értékének megadésa. Ezzel a
paraméterrel az enkdéder mozgatasa nélkil allithatja be annak
zér6 pozicidjat.
Adja meg a pozicidértékek fizikai mértékegységét a
17-70 paraméter Position Unit beallitadsaként.
Tartomany: Funkcio:
0* [-2000000000 -
2000000000 ]
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17-75 Position Recovery at Power-up

17-80 Homing Function

Opcio: Funkci6: Opcio: Funkcié:
W [01 [No Nincs alaphelyzet funkcié. Bekapcsolas utan 0 az
Ez a paraméter csak 48.XX szoftver- * Homing | aktualis pozicid, fliggetlenll a gép fizikai pozici-
verzid esetén all rendelkezésre. ojatol.
[1] | Home Az 17-82 paraméter Home Position (0-s index)
A bekapcsolas utani aktuélis pozicio Position | felveszi az aktudlis pozici6 értékét.
kivalasztasa nyilt hurok vagy inkrementalis [2] | Home Az alaphelyzeti pozicié a 17-81 paraméter Home
enkdder hasznalata esetén. Sync Sync Function beéllitdsdnak megfeleléen szinkro-
[0] * | Kikapcsolva | 0 a bekapcsolas utani aktualis pozicio. Function | nizalodik az alaphelyzet-érzékelSvel.
[1] |Bekapcsolva | Kikapcsolaskor a frekvenciavalté menti az [3] | Analog Az 53-as analég bemenet értékének hasznélata
aktudlis poziciot, és bekapcsolaskor a mentett Input 53 | aktualis poziciéként. Az érték skalazasa a
értéket hasznalja aktualis pozicioként. 3-06 paraméter Minimum Position és a
3-07 paraméter Maximum Position szerint
Opcio: Funkcio: [4] | Analog A [3] 53-as analdg be beéllitassal azonos, de az
W Input 54 | 54-es anal6g bemenetre vonatkozik.
Ez a paraméter csak 48.XX szoftververzio [9] | Direction |Egy digitalis bemenet vagy a terepi busz el6re/
esetén all rendelkezésre. with hatra jele altal meghatarozott iranyban keresi az
Sensor alaphelyzet-érzékel6t a 17-83 paraméter Homing
A tengely tipusanak kivélasztsa a pozicié Speed és a 17-84 paraméter Homing Torque Limit
szamolasihoz. bedllitasa alapjan. Amikor a frekvenciavalté az
alaphelyzet-érzékel6 bemenetét észleli (ez az
[0] * | Linear A mozgés a 3-06 paraméter Minimum Position és 5-1* Digitdlis bemenetek paramétercsoportban
Axis a 3-07 paraméter Maximum Position altal T R, 2 (768 paAr He
meghatarozott linedris tengelyen zajik. Position (0-s index) felveszi az aktualis pozicid
[1] | Rotary Folyamatos mozgas, melynek soran 0 és a értékét. A frekvenciavaltoé ezutan pozicionald
Axis 3-07 paraméter Maximum Position értéke kozott tizemmodba kapcsol a 17-82 paraméter Home
véltozik a pozicié. A maximalis pozicid Position (0-s index + 1-es index) altal meghata-
tullépésekor 0-rél indul a széamolas. rozott céllal. Ha a célpozicié eléréséhez
iranyvaltas szikséges, akkor a
.. . ;e 4-10 paraméter Motorfordulatszdm irdnya [2]
3.17.6 17-8% Position Hommg (Pozici6 Mindkét irdnyban beallitasat kell kivalasztani.
alaphelyzet)
[10] | Forward Elére haladva keresi az alaphelyzet-érzékel6t a
Az alaphelyzet funkcié beéllitasara szolgalé paraméterek. with 17-83 paraméter Homing Speed és a
Az alaphelyzet funkcié pozicidreferenciat hoz létre a fizikai sensor 17-84 paraméter Homing Torque Limit bedllitasa
gépben. alapjan. Amikor a frekvenciavalté az alaphelyzet-
érzékelé bemenetét észleli (ez az 5-1* Digitdlis
bemenetek paramétercsoportban van
Opcio6: Funkcio: meghatdrozva), a 17-82 paraméter Home Position
w (0-s index) felveszi az aktudlis pozicid értékét. A
N L, frekvenciavalté ezutédn pozicionalé lizemmodba
Ez a ,par,ameter csak,48.XX szoftververzié kapcsol a 17-82 paraméter Home Position (0-s
esetén all rendelkezésre. index + 1-es index) altal meghatarozott céllal.
Ha a célpozicié eléréséhez irdnyvaltas sziikséges,
Az alaphelyzet funkci6 kivalasztasa. Az akkor a 4-10 paraméter Motorfordulatszdm irdnya
alaphelyzet funkcié pozicioreferenciat hoz létre a [2] Mindkét irdnyban beallitasét kell kivalasztani.
fizikai gépben. A kivalasztott alaphelyzet funkcié
digitalis bemeneten keresztiil vagy egy [11] | Reverse Azonos a [10] Forward with sensor (Elére
terepibusz-bittel aktivalhaté. Abszoldt enkéder with érzékeldvel) beallitassal, de hatrafelé haladva
hasznalata esetén nincs sziikség az alaphelyzet sensor kere’s. A 4-10 paraméter Motorfordulatszdm irdnya
funkciéra. A [2] Home Sync Function (Alaph. e vl S R 2 e
szink. funkcié) kivételével valamennyi irdnyban bedllitasat kell kivalasztani.
alaphelyzet funkcié alaphelyzet inditasa jelet
igényel.
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17-80 Homing Function

17-81 Home Sync Function

Opcio:

17-81 Home Sync Function

Funkcio:

ERTESITES)
Ez a paraméter csak 48.XX szoftver-
verzid esetén all rendelkezésre.

Az alaphelyzet-szinkronizalasi funkcié
aktivalasi médjanak kivalasztasa. Csak akkor
aktiv, ha a 17-80 paraméter Homing Function
beallitdsa [2] Home Sync Function (Alaph.
szink. funkcid). Az alaphelyzet-szinkronizalasi
funkcié végrehajtasakor a
17-82 paraméter Home Position felveszi az
aktudlis pozicid értékét.

. 0-s index: ha az alaphelyzet-érzékel6

megkozelitése elére haladva tortént.

. 1-es index: ha az alaphelyzet-
érzékel6 megkozelitése hatrafelé
haladva tortént.

[0] | 1sttime
* after power

Bekapcsolas utan az alaphelyzet-érzékeld elsé
észlelésekor aktivalodik a funkcid.

Opcio: Funkcié: Opcio: Funkci6:

[12] | Forward | E bedllitas kivalasztasa esetén a frekvenciavaltd [2] |[1stt. Bekapcsolds utan az alaphelyzet-érzékel6
Torque az aldbbi moédon viselkedik: aft.pow. hatrafelé haladva torténé elsé észlelésekor
Limit 1. Elére irdanyban mukodik a bedllitott reverse aktivalodik a funkcio.

alaphelyzeti fordulatszammal [3]1 | 1st time Inditds utan az alaphelyzet-érzékeld elsé
(17-83 paraméter Homing Speed). after start észlelésekor aktivalodik a funkcio.

2 Ha a nyomatfék eléri é o [4] |1stt. aftstr. |Inditds utan az alaphelyzet-érzékel6 el6re
17-84 paraméter Homing Torque Limit forward haladva torténd elsé észlelésekor aktivalddik a
segitségével beallitott korlatot, és a ¥

funkcio.
fordulatszam kisebb a
3-05 paraméter On Reference Window [5] |1stt. aftstr. [Inditas utan az alaphelyzet-érzékel6 hatrafelé
értékénél, akkor a reverse haladva torténé elsé észlelésekor aktivalodik a
17-82 paraméter Home Position (0-s funkcio.
index) felveszi az aktualis pozicio [6] |Every time | Az alaphelyzet-érzékelé minden egyes
értéket. észlelésekor aktivalédik a funkcid.

3. A frekvenciavaltd a [7] | Every time | Az alaphelyzet-érzékel6 minden egyes, elére
17-82 paraméter Home Position (0-s forward haladva t6rténé észlelésekor aktivalodik a
index + 1-es index) altal meghatarozott funkeio,
célra all.

[8] | Every time | Az alaphelyzet-érzékel6 minden egyes,
Csak zart hurkd fluxnal all rendelkezésre. reverse hatrafelé haladva torténd észlelésekor
Lasd még: 17-85 paraméter Homing Timout. aktivalodik a funkcio.
[13] | Reverse Azonos a [12] Forward Torque Limit (Nyomaték-
Torque korlat hatra) bedllitassal, de forditott irdnyban. A
Limit 4-10 paraméter Motorfordulatszdm irdnya [1] Tartomany: Funkcié:
Oramut.val szemben vagy [2] Mindkét irdnyban o w
beallitasat kell kivalasztani. Csak zéart hurku
fAuxnal all rendelkezésre. [ ;ggggggggg} Ez a'paraméter csak 48.XX szoftver-
verzié esetén all rendelkezésre.

Tomb [2]

Az alaphelyzeti pozici6 megadasa a 17-7*

Position Scaling (Poziciéskalazas) paraméter-

csoportban megadott pozicidegységben. A

paramétert egy 2 elem( tomb alkotja.

A paraméter indexeinek a helyzettél figgéen

eltéré a jelentésuk:

. Ha a 17-80 paraméter Homing

Function beallitasa [10]-[13], akkor a
0-s index az aktualis alaphelyzeti
poziciot, az 1-es index pedig az
alaphelyzet eltolasat jelenti, amely
azt hatdrozza meg, hogy hol kell
megalini.

. Ha a 17-80 Paraméter Homing
Function beéllitasa [2] Home Sync
Function (Alaph. szink. funkcid), a
17-81 Paraméter Home Sync Function
beallitasa pedig [0] 1st time after
power (1.-szor bekapcs. utan), [3] 1st
time after start (1.-szor inditas utan)
vagy [6] Every time (Minden

[1] |1stt. Bekapcsolas utan az alaphelyzet-érzékel6 .
B o i alkalommal), akkor az indexek
aft.pow. elére haladva torténé elsé észlelésekor . ) . .
L ., jelentése a kovetkezé:
forward aktivalédik a funkcio.
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Tartomany:

17-82 Home Position

Funkcio:

- A 0-s index az alaphelyzeti
poziciét jelenti, ha az
alaphelyzet-érzékeld
megkozelitése elére
haladva tortént.

- Az 1-es index az
alaphelyzeti poziciét
jelenti, ha az alaphelyzet-
érzékel6 megkozelitése
hatrafelé haladva tortént.

17-83 Homing Speed

Tartomany: Funkcio:
RPM* RPM]

Ez a paraméter csak 48.XX
szoftververzié esetén all rendel-
kezésre.

Az alaphelyzet funkciok
(17-80 paraméter Homing Function [10]-
[13]) fordulatszamanak megadasa.

17-84 Homing Torque Limit

Tartomany:

Funkcio:

160 %*

[0 - 500 %]

ERTESITES
Ez a paraméter csak 48.XX szoftver-
verzié esetén all rendelkezésre.

Az alaphelyzet funkciok
(17-80 paraméter Homing Function [10]-
[13]) nyomatékkorlatjdnak megadasa.

17-85 Homing Timout

3.17.7 17-9* Position Configuration (Pozici6
konfigurélasa)

17-90 Absolute Position Mode
Opcio: Funkcié:
ERTESITES
Ez a paraméter csak 48.XX szoftververzio
esetén all rendelkezésre.

A viselkedés kivalasztasa egymast kovetd
abszolut pozicionaldsi parancsok végrehajtasa
esetén.

Standard | Ha a frekvenciavalté Uj abszolut pozicionalasi
parancsot kap, mikdzben az el6z6 végrehajtasa
még folyamatban van, akkor a folyamatban lévé
parancs befejezése nélkil, azonnal megkezdi az

Uj parancs végrehajtasat.

[11 [Buffered |Ha a frekvenciavalté uj abszolut pozicionalasi
parancsot kap, mikézben az el6z6 végrehajtasa
még folyamatban van, akkor elébb befejezi a
folyamatban |évé parancs végrehajtasat, és
ezutan folyatja az Uj paranccsal. Egyszerre csak 1

pozicionalasi parancs pufferelheté.

17-91 Relative Position Mode
Opcio: Funkcié:
ERTESITES]
Ez a paraméter csak 48.XX szoftver-
verzio esetén all rendelkezésre.

A relativ pozicionalasi parancsokhoz
hasznalandé referencia kivalasztasa.

[0] | Target
* Position

A frekvenciavalté a legutdbbi célpoziciot
hasznalja referenciaként az Uj pozicionalasi
parancshoz. A frekvenciavalté azonnal

Tartomany: Funkcié: . o L
végrehajtja az Uj pozicionalasi parancsot,
60 s*| [0.1 - w anélkil hogy az el6zé pozicionalast
6000.0's] |z 5 paraméter csak 48.XX szoftver- befejezné.
verzié esetén all rendelkezésre. Az Uj cél kiszamitasa a kovetkezé képlettel
torténik: Uj cél = eléz6 cél + poziciorefe-
Az alaphelyzet funkciék rencia.
(17-80 paraméter Homing Function [10]-[13]) [1] | Buffered A frekvenciavalté a legutébbi célpoziciét
id6tudllépésének megadasa. Ha a frekvenci- Target Pos. hasznalja referenciaként az Uj pozicionalasi
avalté az id6korlaton beliil nem észleli az parancshoz. A frekvenciavalté az dj pozicio-
alaphelyzet-érzékel6t, vagy nem éri el a nalasi parancsot az el6z6 parancs befejezése
nyomatékkorlatot, akkor megszakitja az utan hajtja végre. Egyszerre csak 1 pozicio-
alaphelyzet folyamatot, és leold. nalasi parancs pufferelhetd.
[2] | Commanded | A frekvenciavalté az utasitott poziciot
Position hasznalja referenciaként az Uj pozicionalasi
parancshoz. A frekvenciavalté azonnal
végrehajtja az Uj poziciondlasi parancsot,
anélkil hogy az el6zé pozicionalast
befejezné.
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17-91 Relative Position Mode 17-93 Master Offset Selection

Opcio: Funkcié: Opcio: Funkcié:
Az Uj cél kiszdmitasa a kovetkezd képlettel szinkronizalas inditdsakor végrehajtja az eltolas
torténik: Uj cél = utasitott pozicid + pozicid- parancsot.
referencia. [11 [Absolute [A frekvenciavalté a szinkronizalas inditasakor
[3]1 | Actual A frekvenciavalté az aktualis pozicidt hozzdadja a poziciéhoz a master eltolast
Position hasznalja referenciaként az Uj pozicionalasi (3-26 paraméter Master Offset). Minden master
parancshoz. A frekvenciavalté azonnal eltolds engedélyezése jelnél végrehajtja az
végrehajtja az Uj pozicionaldsi parancsot, eltolds parancsot.

anélkiil hogy az el6z6 pozicionalast [2] | Relative A frekvenciavaltdé minden master eltolas

D E engedélyezése jelnél hozzaadja a master

Az Uj cél kiszdmitasa a kovetkezd képlettel eltolast (3-26 paraméter Master Offset) az
torténik: Uj cél = aktualis pozicié + pozicio- i s . Cs

aktualis szinkronizélasi pozicidhoz.
referencia.

[3]1 | Selection A master eltolas (3-26 paraméter Master Offset)

17-92 Position Control Selection egy digitalis bemenet relativ pozicié jelétol

Opcié: Funkcié: vagy a megfelel6 terepibusz-bittél fliggéen

ERTESITES)

relativ vagy abszolut.

i [4] | Relative A master eltolas (3-26 paraméter Master Offset)
Ez a paraméter csak 48.XX szoftver- . o ls ,
. ., ) Home relativ az alaphelyzet-érzékel6 jelhez képest. A
verzid esetén all rendelkezésre. R B
Sensor frekvenciavalté a kovetkezé alaphelyzet-

érzékeld jelnél hajtja végre az eltolds parancsot,

= 1 pEmmEiEy (312 Eve e £ prEEeie ha aktiv a master eltolds engedélyezése jel.

zérlési méd digitalis bemeneti jel vagy

terepibusz-bit hasznalata nélkili kivalasztasat. [5]1 | Relative A master eltolas (3-26 paraméter Master Offset)
Touch relativ az érintésérzékel6 jelhez képest. A
[0 [No A referencia engedélyezése mod és a relativ Sensor frekvenciavalté a kovetkezé érintésérzékeld
* operation | pozicid méd aktivaldsa digitélis bemeneti jel

jelnél hajtja végre az eltolas parancsot, ha aktiv

vagy terepibusz-bit segitségével torténik. a master eltolas engedélyezése jel.

[1] | Relativ Ezzel a beallitassal tartésan kivalaszthaté a
Position relativ pozicié méd. A frekvenciavalté 17-94 Rotary Absolute Direction
valamennyi pozicionaldsi parancsot relativnak Opcié: Funkcio:

tekint. A [113] Enable Reference (Referencia W
eng.) bedllitas dtkapcsoldsa egy digitélis ) L
Ez a paraméter csak 48.XX szoftververzio

bemeneten vagy a terepi busz referenciaenge- o )
esetén all rendelkezésre.

délyezési bitje a relativ poziciondlast aktivalja.

[2] | Enable Ezzel a beadllitassal tartésan kivalaszthaté a 5 = PP . A
‘ . ; ) ) ) ; . Az abszolut pozicié forgasiranyanak kivalasztasa,
Reference | referencia engedélyezése mod. Minden Uj ha a 17-76 paraméter Position Axis Mode beallitasa

pozicidreferencia abszollt pozicionalasi [1] Rotary Axis (Forgé tengely). A paraméter csak

parancsot aktival, amelyben a kivalasztott a 4-10 paraméter Motorfordulatszdm irdnya [2]

referencia lesz a célpozicié. Ez a beallitds nem T s p 7 a
P Mindkét irdnyban beallitasa esetén hasznélhato.

hasznélhatd relativ pozicionaldssal.

[0] * [ Shortest | A frekvenciavaltd azt a forgasiranyt vélasztja,

17-93 Master Offset Selection amellyel révidebb dton érheti el a célpoziciot.

Opcio: Funkcio: [11 [Forward |A frekvenciavaltd elére haladva kozeliti meg a
w célpoziciét.
Ez a paraméter csak 48.XX szoftververzio [2] |Reverse |A frekvenciavalté hatrafelé haladva kozeliti meg a
esetén all rendelkezésre. célpozicidt.

[3]1 [ Direction | A forgasiranyt a terepi busz vagy egy digitalis
A master eltolas viselkedésének kivalasztasa bemenet el6re/hétra jele hatdrozza meg.

szinkronizalasi modban.

[0] | Absolute A frekvenciavaltd a szinkronizalas inditasakor
* Enabled hozzaadja a pozicidhoz a master eltolast
(3-26 paraméter Master Offset). Minden Uj
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3.18 Paraméterek: 18-** Adatkiolvasasok 2

18-36 X48/2-es anal. bem. [mA]
Tartomany:
0*

Funkcio:

[-20 - 20 ] | Az X48/2-es bemeneten mért aktualis aram.

18-37 X48/4-es hém. be.

Funkcié:

Tartomany:

0% [-500 - 500 ] | Az X48/4-es bemeneten mért aktualis
hémérséklet. A hémérséklet egységét a

3.18.2 18-5* Active Alarms/Warnings (Aktiv
vészj./figyelm.)

Ennek a csoportnak a paraméterei a pillanatnyilag aktiv
vészjelzések és figyelmeztetések szamat mutatjak.
18-55 Active Alarm Numbers

A paramétert egy 20 elem( tomb alkotja, melyben az éppen
aktiv vészjelzések szerepelnek. A 0 érték azt jelenti, hogy nincs

18-38 X48/7-es hém. be.

Funkcio:

Tartomany:

0* [-500 - 500 ] | Az X48/7-es bemeneten mért aktualis
hémérséklet. A hémérséklet egységét a

35-02 paraméter Term. X48/7 Temperature Unit
hatarozza meg.

18-39 X48/10-es hém. be.

Funkcio:

Tartomany:

0* [-500 - 500 ] | Az X48/10-es bemeneten mért aktualis
hémérséklet. A hémérséklet egységét a

35-04 paraméter Term. X48/10 Temperature
Unit hatarozza meg.

3.18.1 18-4* PGIO-adatmegijelen.

A VLT® Programmable 1/0 (MCB 115) kijelzésének konfigu-
ralasara szolgaloé paraméterek.

18-43 X49/7-es analog ki

Az X49/7-es kimenet aktudlis értéke V-ban vagy mA-ben. Az érték
a 36-40 paraméter X49/7-es csatl,, analég kimenet beallitasahoz

kapcsolddik.
Tartomany: Funkcio:

0 [ 10-301] |

18-44 X49/9-es analdg ki

Az X49/9-es kimenet aktudlis értéke V-ban vagy mA-ben. Az érték
a 36-50 paraméter X49/9-es csatl,, analég kimenet bedllitdsahoz

kapcsolédik.
Tartomany: Funkcio:

0 [ 10-30] |

18-45 X49/11-es analég ki

Az X49/11-es kimenet aktualis értéke V-ban vagy mA-ben. Az
érték a 36-60 paraméter X49/11-es csatl., analdg kimenet bedlli-
tasdhoz kapcsolddik.

Tartomany: Funkcio:

35-00 paraméter Term. X48/4 Temperature Unit vészjelzés.
hatarozza meg. Tartomany: Funkcié:
0* | [0-65535] |

0* [0-30]

18-56 Active Warning Numbers

A paramétert egy 20 elem( tomb alkotja, melyben az éppen
aktiv figyelmeztetések szerepelnek. A 0 érték azt jelenti, hogy
nincs figyelmeztetés.
Tartomany: Funkci6:

0 | [0 - 65535 ] |

18-60 Digital Input 2

Tartomany: Funkcio:

0* [0 - 65535 ] [ Az aktiv digitalis bemenetek jeldllapota.
. 0 = nincs jel.

. 1 = kapcsolt jel.

18-70 Mains Voltage
Tartomany:
0V | [0 - 1000 V]

Funkcio:

| A héldzat vonalfeszultsége.

18-71 Mains Frequency

Tartomany: Funkcié:

0 Hz* | [-100 - 100 Hz]

| A halozati frekvencia.

18-72 Mains Imbalance

Tartomany: Funkcio:

0 %* [ [0-100 %] [ A legnagyobb kiegyensulyozatlansag a
héalézat harom vonali mérése kozil.

18-75 Rectifier DC Volt.

Tartomany:

0 Vx| [0- 10000 V] | Az egyeniranyitd modulon mért DC-
fesziltség.

Funkcio:

18-90 Folyamat PID hiba
Tartomany:

0 %*| [-200 - 200 %] | A folyamat PID-szabalyozo altal hasznalt
aktualis hibaérték.

Funkcié:
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18-91 Folyamat PID kimenet

Tartomany: Funkcié:
0 %* | [-200 - 200 %] | A folyamat PID-szabalyozétdl kapott
aktualis nyers kimeneti érték.

18-92 Folyamat PID korlatozott kim.

Tartomany: Funkcio:

0 %* | [-200 - 200 %] | A folyamat PID-szabalyozétdl kapott
aktudlis nyers kimeneti érték a korlatok
észlelése utan.

18-93 Folyamat PID erdsit. skalazott kim.

Tartomany: Funkcio:

0 %* | [-200 - 200 %] | A folyamat PID-szabalyozétdl kapott
aktudlis nyers kimeneti érték a korlatok
észlelése és az ered6 érték erdsitd

skalazasa utan.

3.19 Paraméterek: 19-** Application
Parameters (Alkalmazas-paraméterek)

Az ebbe a csoportba tartozé paraméterek akkor allnak
rendelkezésre, ha telepitve van a frekvenciavaltoba a VLT®
Motion Control Option (MCO 305). Az opcidval kapcso-
latban a VLT® Motion Control Option (MCO 305) kezelési
utmutato szolgal tovabbi tudnivalokkal.
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3.20 Paraméterek: 30-** Kiilonleges funkciok

3.20.1 30-0* Szaltéritd

A széltérit6 funkcid elsésorban szintetikusfonal-tekercseld
alkalmazasokban hasznalatos. A szaltérité opcidt a
fonalvezetd frekvenciavaltot vezérl6 frekvenciavaltéba kell
beépiteni. A fonal rombuszmintdban mozog elére-hdtra a
fonalcsomag fellletén. A mintédnak véltoznia kell, hogy a
fonal ne halmozddjon fel egy pontban. A szaltérité opcid
ezt meg tudja valésitani, egy programozhaté ciklusban
folyamatosan valtoztatva a fonalvezeté sebességét. A
szaltérit6 funkcié egy delta-frekvencia kozépfrekvencidra
torténd szuperpondlasaval jon létre. A rendszer tehetetlen-
ségének kompenzaldsara beiktathaté egy gyors
frekvenciaugras. A rugalmas fonalakhoz hasznalhaté opcié
véletlenszerl széltéritéarany alkalmazésat is lehetévé teszi.

Frequency
[Hz]

Par. 30-07: WOBB TIME

o\ __|_Par3006:JUMPTIME
- 1" Par. 30-04 [Hz]: JUMP FREQ

Par. 30-01 [Hz]: DELTA FREQ. 4 Par-30-09 [%] : JUMP FREQ

Par. 30-02 [%]: DELTA FREQ. R

(Par. 30-03) ‘

175ZB001.10

Par. 30-01 [Hz]

Par. 30-02 [%]

(Par. 30-03)

Par. 30-*1: RAMP UP

Par. 30-09: RANDOM FUNC'

Par 30-11: RANDOM MAX
Par 30-12: RANDOM MIN

CENTER FREQ

~—Toown Top —
Par. 30-10: [RATIO Typ/ Toown ]
Par. 30-08: [INDEPENDENT UP and DOWN]
Time [s]

Abra 3.67 Szaltérité funkcié

30-00 Szaltérité Gi.mod

Opcié: Funkcio:
ERTESITES
A motor mikodése kozben ez a
paraméter nem maddosithato.
Az paraméter 1-00 Konfigurdcié médja standard
nyilt hurkd fordulatszém-szabalyozasi
lizemmadja szaltérit6é funkcidval bévul. Ebben
a paraméterben kivalaszthaté, hogy melyik
modszer vonatkozzon a szaltéritére. A paramé-
terekben abszolut értékek (kozvetlen
frekvenciak) vagy relativ értékek (mas
paraméterek szézaléka) is megadhatdk. A
szaltéritd ciklusideje abszolut értékként, illetve
flggetlen be- és kikapcsolasi idé formajaban is
megadhatd. Abszolut ciklusidé hasznélata
esetén a szaltéritéarany konfiguralja a be- és
kikapcsolasi id6t.
[0] |Absz. fr.,
* absz. id6
[11 | Absz.
fr,fel/le-
ram.idé
[2] |Rel. fr,
absz. id6

30-00 Szaltérité t.méd

Opcio: Funkcié:
[3]1 [Rel.
fr.fel/le-
ram.idé
Tartomany:  Funkcié:
5 Hz* [ [0-25 |A delta frekvencia hatdrozza meg a szaltérité
Hz] frekvencia amplitidoéjat. A delta-frekvencia a

kozépfrekvenciara van szuperponalva. A

30-01 Paraméter Szdltérité delta frekvencia [Hz] a
pozitiv és a negativ delta-frekvenciat egyarant
tartalmazza. Ennélfogva a

30-01 paraméter Szdltérité delta frekvencia [Hz]
bedllitdésa nem lehet nagyobb a kézépfrekvencia
beallitasanal. A szaltérité miveletsoranak allé
helyzetbdl torténd elinditdsahoz sziikséges
kezdeti rdmpaidé itt van meghatarozva:

3.4.2. fejezet 3-1* Referencidk.

30-02 Szaltérité delta frekvencia [%]

Tartomany: Funkcié:
25 %*| [0 - A delta-frekvencia a kozépfrekvencia szazalé-
100 %] kaként is kifejezhetd, igy a maximalis értéke

100%. A mukodése ugyanolyan, mint a
30-01 paraméter Szdltérité delta frekvencia
[Hz] esetében.

30-03 Szaltér. delta frekv. skalazas forrasa

Opcié: Funkcio:

A delta-frekvencia beallitasanak
skalazasahoz hasznélandé frekvenci-
avalté-bemenet kivalasztasa.

[0] * | Nincs funkcid

[1] | 53-as analég bem.

[2] | 54-es analég bem.

[3] |29-es frekv.boemenet | Csak FC 302.

[4] | 33-as frekv.bemenet
[71 | X30/11-es analég be
[8] | X30/12-es analég be
[15] | X48/2-es analég bem.

30-04 Szaltérit6é ugrasi frekvencia [Hz]

Tartomany: Funkci6:
0 Hz*| [0 -20.0 |A frekvenciaugras a fonalvezeté rendszer
Hz] tehetetlenségének kompenzalasara szolgal. Ha

a kimeneti frekvencidba a szaltérité miivelet-
soranak hatarain ugrast kell beiktatni, ez
ebben a paraméterben éllithato be. A
fonalvezet6 rendszer nagyon nagy tehetet-
lensége esetén a nagy frekvenciaugras
figyelmeztetéshez vagy leoldashoz vezethet a
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30-04 Szaltérit6 ugrasi frekvencia [Hz]

Tartomany: Funkci6:

30-19 Szaltér. delta frekv. skalazott

Tartomany: Funkcié:

nyomatékkorlat tullépése vagy tulfeszultség
miatt. Ez a paraméter csak stop lizemmaodban
modosithatd.

30-05 Szaltérité ugrasi frekvencia [%]

Tartomany: Funkcio:

0 %*

[0 - 100 %] | Az ugrasi frekvencia a kozépfrekvencia
szazalékaként is kifejezheté. A miikodése
ugyanolyan, mint a 30-04 paraméter Szdltérité
ugrdsi frekvencia [Hz] esetében.

30-06 Szaltérité ugrasi id6

Funkcio:
| [0.005 - 5.000 s] |

30-07 Szaltérit6é sorozat ido

Tartomany: Funkcio:
10 s* [ [1-1000 s]

Tartomany:

Size related*

Ez a paraméter hatarozza meg a szaltérité
mdveletsoranak id6tartamat. Ez a paraméter
csak stop Gizemmodban médosithato.
SZaltérit6idd = trel + tie

30-08 Szaltérit6 fel/le-ramp. id6

Funkcio:

Tartomany:

5s*| [0.1-1000 s] | Az egyes szaltérit6 ciklusok ,fel” és ,le”
idejének meghatarozasa.

30-09 Szaltérito véletl. funkcio

Opcié: Funkcio:
[0] * Kikapcsolva
[1 Bekapcsolva

3.20.2 Kozépfrekvencia

A kozépfrekvencia a 3-1* Referencidk paramétercsoportban
allithaté be.

30-10 Szaltérité arany
Tartomany: Funkcio:

1* | [01-10]

0,1 arény: a tie 10-szerese a tup id6nek.
10 arany: a tfel 10-szerese a tie idének.

30-11 Szaltéritd véletl. arany max.

Tartomany: Funkcié:

10* [par. 17-53 - 10 ] | A maximalis megengedett szaltéri-
téarany megadasa.

30-12 Szaltéritd véletl. arany min.

Tartomany: Funkcié:

0.1* [ [0.1 - par. 30-11 ] | A minimalis megengedett szaltéri-
téarany megadasa.

0 Hz*| [0 - 1000 Hz] | [rasvédett paraméter. A szaltérité aktudlis

deltafrekvencigja skalazas utan.

3.20.3 30-2* Spec. inditasbeall.

30-20 High Starting Torque Time [s]

Funkcio:

CRERNIFRTESITES

Ez a paraméter csak az FC 302
késziiléken érhet6 el.

Tartomany:

Size related*

Alland6é mégneses motor nagy indit6-
nyomaték-ideje flux mikodési elv
esetén, visszacsatolas nélkul.

30-21 High Starting Torque Current [%)]
Funkcié:

CRETRIFRTESITES

Ez a paraméter csak az FC 302
késziiléken érhet6 el.

Tartomany:

Size related*

Allandé magneses motor nagy
inditonyomaték-arama VVC*
tizemmaodban, visszacsatolas nélkil.

30-22 Locked Rotor Protection

Funkcio:

ERTESITES

Ez a paraméter csak az FC 302
késziiléken érheto el.

Opcio:

Csak allandé magneses motoroknal all rendel-
kezésre, érzékel6 nélkili fluxus modban és nyilt
hurkd VVC* médban.

[0

[1] [ Bekapcsolva | Megvédi a motort a blokkolt forgorész

Kikapcsolva

allapottdl. A vezérlbalgoritmus észleli a motor
lehetséges blokkolt forgorész allapotait, és a
motor védelme érdekében leoldja a frekvencia-
valtét.

30-23 Locked Rotor Detection Time [s]

Tartomany:

Funkcio:

Size related*

CERE|FRTESITES

Ez a paraméter csak az FC 302
készuléken érhetd el.

Csak allandé magneses motoroknal all
rendelkezésre, érzékeld nélkuli fluxus
maédban és nyilt hurkd VVC* médban.
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30-24 Locked Rotor Detection Speed Error [%]

Tartomany: Funkcié:

30-50 Heat Sink Fan Mode
Opcio:

Funkcio:

R R | ERTESITES
Ez a paraméter csak az FC 302
késziiléken érhet6 el.

30-25 Light Load Delay [s]

Ezt a paramétert aktiv kisterhelés-észlelés mellett haszndlja. Adja

meg, hogy a frekvenciavéltd milyen késleltetés utan aktivélja a
kisterhelés-észlelést, ha a motor eléri a 30-27 paraméter Light
Load Speed [%] segitségével bedllitott referenciat.

Funkcio:
[ 10.000-10.000s] |

30-26 Light Load Current [%]

Ezt a paramétert aktiv kisterhelés-észlelés mellett haszndlja. Adja

Tartomany:
0.000 s*

meg az annak megallapitasahoz hasznalt referenciadramot, hogy
akadalyozza-e valami a felvoné mozgasat, és sziikséges-e az
iranyvaltoztatas. Az értéket a névleges motoraram

(1-24 paraméter Motordram) szazalékaban kell megadni.
Tartomany: Funkcio:

0 %* | [0 - 100 %] |

30-27 Light Load Speed [%]

Ezt a paramétert aktiv kisterhelés-észlelés mellett haszndlja. Adja

meg a referencia-fordulatszamot a kisterhelés-észleléshez. Az
értéket a névleges motorfordulatszam (7-25 paraméter Névleges
motorfordulatszdm) szazalékaban kell megadni. Szabvanyos
aszinkronmotorok esetén a szlip miatt a szinkronfordulatszam

hasznalatos a 1-25 paraméter Névleges motorfordulatszdm helyett.
Tartomany: Funkcio:

0 %* | [0 - 100 %] |

3.20.4 30-5* Unit Configuration (Egység
konfig.)

Ennek a csoportnak a paramétereivel konfiguralhat6 a
frekvenciavaltoval kommunikald belsé egységek miikodése.
A bedllitasok a frekvenciavaltd belsejében talalhato
hardverkomponensek viselkedését befolyasoljak.

30-50 Heat Sink Fan Mode

Opcio: Funkcié:
CIETTTIERTESITES
Profile

Ez a paraméter csak az FC 302 esetén all
rendelkezésre.

A hitéborda-ventilator Gzemi korilményekre
adott reakcidjanak kivalasztasa. A minimalis
ventilator-fordulatszam a

14-52 paraméter Ventildtor szabdlyozdsa
segitségével szabalyozhatd.

Az egyszer( profil a frekvenciavalté aktudlis
hémérséklet-allapotan alapuld passziv ventilator-

szabdlyozas. Ez a bedllitas megfelel a ventilatorok
hagyomanyos viselkedésének.

3.20.5 30-8* Kompatibilitas (1)

30-80 d tengely induktivitas (Ld)

Tartomany: Funkcié:

[0.000 -
1000.000 mH]

Size related* A hossziranyu induktivitas
értékének megadasa. Az érték az
allandé magneses motor
adatlapjan van feltlintetve. A
hossziranyt induktivitds nem

allithaté be AMA futtatasaval.

30-81 Fékellenallas (ohm)
Tartomany:

Size [0.01 -
related* 65535.00
Ohm]

Funkcio:
ERTESITES
Ez a paraméter csak beépitett

dinamikus fékkel ellatott
frekvenciavaltoknal aktiv.

A fékellenallas értékének megadasa
Q-ban. Az adatot a

2-13 paraméter Fékteljesitmény-
feltigyelet a fékellenallas
teljesitményének figyeléséhez
haszndlja.

30-83 Sebesség PID aranyossagi tényezéje

Tartomany: Funkcio:

Size related* | [0 - 1 ]| A fordulatszam-szabalyozé ardnyossagi
tényezdéjének megaddasa. Nagymértékd
erbsitéssel gyors vezérlés érhetd el, de tul
nagy érték esetén a folyamat elvesztheti

stabilitasat.

30-84 Folyamat PID ardnyossagi tény.

Tartomany: Funkcio:

Size related* [ [0 - 10 ]| A folyamatvezérl6 aranyossagi
tényezéjének megadasa. Nagymértéku
erbsitéssel gyors vezérlés érhetd el, de
tdl nagy érték esetén a folyamat

elvesztheti stabilitasat.
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3.21 Paraméterek: 32-** MCO alapvetd 35-03 X48/7-es bem. tipusa
beall. Az X48/7-es bemeneten észlelt hémérséklet-érzékeld tipusa:

Opciod: Funkcio:

Az ebbe a csoportba tartozé paraméterek akkor allnak pd _ unxd

rendelkezésre, ha telepitve van a frekvenciavaltoba a VLT® (0] M EEERT)

Motion Control Option (MCO 305). Az opcidval kapcso- ( PT100, 2 vezet.

latban a VLT® Motion Control Option (MCO 305) kezelési 31 PT1000, 2 vezet.

utmutaté szolgal tovabbi tudnivalokkal. bl PT100, 3 vezet.
[7] PT1000, 3 vezet.

3.22 Paraméterek: 33-** MCO spec. beall.

35-04 Term. X48/10 Temperature Unit
Az ebbe a csoportba tartoz6 paraméterek akkor alinak Az X48/10-es hémérséklet-bemenet beéllitasaiban és kijelzéseiben
rendelkezésre, ha telepitve van a frekvenciavéltoba a VLT® hasznalni kivant egység kivalasztasa:

Motion Control Option (MCO 305). Az opciéval kapcso-

Opcié: Funkcié:
latban a VLT® Motion Control Option (MCO 305) kezelési . =
utmutatd szolgal tovabbi tudnivaldkkal. L]

[160] °F

3.23 Paraméterek: 34-** MCO-
adatmegjelen.

35-05 X48/10-es bem. tipusa

Az X48/10-es bemeneten észlelt hdmérséklet-érzékeld tipusa:

Az ebbe a csoportba tartozd paraméterek akkor allnak Opcié: Funkcié:
rendelkezésre, ha telepitve van a frekvenciavaltoba a VLT® o] * Nincs csatl-va
Motion Control Option (MCO 305). Az opcidval kapcso- I PT100, 2 vezet.
latban a VLT® Motion Control Option (MCO 305) kezelési Bl PT1000, 2 vezet.
utmutatd szolgal tovabbi tudnivalékkal. 5] PT100, 3 vezet,
3.24 Paraméterek: 35-** Erz.bemeneti opcié 7] PT1000, 3 vezet.
Az VLT® Sensor Input (MCB 114) mUikodésének beallitdsara 35-06 Hém.-érzékel6 vészjelzés funkcioja
szolgalé paraméterek. A vészjelzési funkcio kivalasztasa:
Opcié: Funkcio:
3.24.1 35-0* H6m. bem. méd [0] Kikapcsolva
[2] Stop
Az X48/4-es hémérséklet-bemenet beallitdsaiban és kijelzéseiben [27] Forced stop and trip
hasznalni kivant egység kivalasztasa:
Opcié: Funkcié: 3.24.2 35-1* X48/4-es hém. be.
[60] * °C
Tartomany: Funkcio:

35-01 X48/4-es bem. tipusa

0.001 s*| [0.001 - 10 | A sz(r6 idéallandéjanak megadasa. Ez az

Az X48/4-es bemeneten észlelt hdmérséklet-érzékeld tipusa: L P . P
s] elsérendu digitdlis alulatereszté sz(iré

Opciod: Funkcio: idéallanddja az elektromos zaj
[0] * Nincs csatl.-va kisz(irésére az X48/4-es csatlakozon.
[1] PT100, 2 vezet. Nagyobb idéélland6-érték esetén javul a
[3] PT1000, 2 vezet. csillapitas, de novekszik a szlré késlel-
[5] PT100, 3 vezet. tetési ideje.
[7] PT1000, 3 vezet.

35-15 Term. X48/4 Temp. Monitor
35-02 Term. X48/7 Temperature Unit Ezzel a paraméterrel engedélyezheté vagy letilthaté a

Az X48/7-es hémérséklet-bemenet beallitasaiban és kijelzéseiben hémérséklet-feliigyelet az X48/4-es csatlakozén. A hémérséklet-
hasznalni kivant egység kivalasztasa: korlatok a 35-16 paraméter Term. X48/4 Low Temp. Limit és a
Opcio: Funkcio: 35-17 paraméter Term. X48/4 High Temp. Limit segitségével
[60] * oC allithatok be.
[160] °F Opcio: Funkcio:

[0] * Tiltva

[1] Engedélyezve
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35-16 Term. X48/4 Low Temp. Limit

3.24.4 35-3* X48/10-es hém. be.

Tartomany: Funkcio:
Size related* | [-50 - par. A hémérséklet-érzékel6 normal
35-17 ] mukodésekor az X48/4-es

35-34 Term. X48/10 Filter Time Constant

csatlakozon varhaté minimalis
hémérsékletérték megadasa.

35-17 Term. X48/4 High Temp. Limit

Tartomany: Funkcio:
Size related* | [par. 35-16 - A hémérséklet-érzékel6 normal
204 ] mukodésekor az X48/4-es

csatlakozén varhaté maximalis
hémérsékletérték megadasa.

3.24.3 35-2* X48/7-es hém. be.

35-24 Term. X48/7 Filter Time Constant

Tartomany: Funkcié:
0.001 s*| [0.001 - 10 | A sziir6 id6éllanddjanak megadasa. Ez az
s] elsérendi digitélis alulatereszt6 sztiré

id6allandoja az elektromos zaj
kiszlrésére az X48/10-es csatlakozon.
Nagyobb idééllando-érték esetén javul a
csillapitas, de novekszik a sziré késlel-
tetési ideje.

35-35 Term. X48/10 Temp. Monitor

Ezzel a paraméterrel engedélyezheté vagy letilthaté a
hémérséklet-felligyelet az X48/10-es csatlakozon. A hémérséklet-
korlatok a 35-36 paraméter Term. X48/10 Low Temp. Limit /

35-37 paraméter Term. X48/10 High Temp. Limit segitségével
allithatok be.

Tartomany: Funkcio:

0.001 s*
sl

[0.001 - 10

A szlr6 idééllanddjanak megadasa. Ez az
elsérendu digitalis alulatereszté sz(iré
id6allanddja az elektromos zaj
kisztirésére az X48/7-es csatlakozon.
Nagyobb id6alland6-érték esetén javul a
csillapitas, de novekszik a sz(ré késlel-
tetési ideje.

Opcio:

Funkcio:

[o] *

Tiltva

(1

Engedélyezve

35-36 Term. X48/10 Low Temp. Limit

Tartomany: Funkci6:
Size related* | [-50 - par. A hémérséklet-érzékel6 normal
35-37 ] muikodésekor az X48/10-es

35-25 Term. X48/7 Temp. Monitor

Ezzel a paraméterrel engedélyezheté vagy letilthaté a
hémérséklet-felligyelet az X48/7-es csatlakozon. A hémérséklet-
korlatok a 35-26 paraméter Term. X48/7 Low Temp. Limit és a
35-27 paraméter Term. X48/7 High Temp. Limit segitségével
allithatok be.

Opcio: Funkcié:

[0] * Tiltva

[1] Engedélyezve

Tartomany: Funkcio:

Size related* | [-50 - par. A hémérséklet-érzékelé6 normal
35-27] mikodésekor az X48/7-es

csatlakozén varhatd minimalis
hémérsékletérték megadasa.

35-27 Term. X48/7 High Temp. Limit

Tartomany: Funkcio:
Size related* | [par. 35-26 - A hémérséklet-érzékelé normal
204 ] muikodésekor az X48/7-es

csatlakozén varhaté maximalis
hémérsékletérték megadasa.

csatlakozon véarhaté minimalis
hémérsékletérték megadasa.

35-37 Term. X48/10 High Temp. Limit

Tartomany: Funkci6:
Size related* | [par. 35-36 - A hémérséklet-érzékel6 normal
204 ] muikodésekor az X48/10-es

csatlakozon varhaté maximalis
hémérsékletérték megadasa.

3.24.5 35-4* X48/2-es anal. be.

35-42 Term. X48/2 Low Current

Tartomany: Funkcié:
4 mA*| [0 - par. Az alsé referencia értékének
35-43 mA] (35-44 paraméter Term. X48/2 Low Ref./Feedb.

Value) megfelelé aram (mA) megadasa. A
vezérlGjel-szakadasi funkcio

(6-01 paraméter Vezérléjelszakadds-funkcid)
aktivalasahoz ennek az értéknek 2 mA folott
kell lennie.

35-43 Term. X48/2 High Current

Tartomany: Funkcio:
20 mA* [ [par. 35-42 - [ A fels6 referencia értékének
20 mA] (35-45 paraméter Term. X48/2 High Ref./

Feedb. Value) megfelel6 aram (mA)
megadasa.
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35-44 Term. X48/2 Low Ref./Feedb. Value

Tartomany: Funkci6:
0* [ [-999999.999 - A 35-42 paraméter Term. X48/2 Low
999999.999 ] Current segitségével bedllitott fesziilt-

ségnek vagy daramnak megfelelé
referencia- vagy visszacsatolds-érték
megadasa (1/min, Hz, bar stb.

egységben).
35-45 Term. X48/2 High Ref./Feedb. Value
Tartomany: Funkcié:
100* | [[999999.999 - A 35-43 paraméter Term. X48/2 High
999999.999 1 Current segitségével bedllitott fesziilt-

ségnek vagy aramnak megfelelé
referencia- vagy visszacsatolas-érték
megadasa (1/min, Hz, bar stb.
egységben).

35-46 Term. X48/2 Filter Time Constant

Tartomany: Funkcio:

0.001 s*| [0.001 - 10 | A sz(ir6 id6allandojanak megadasa. Ez az
s] elsérendu digitalis alulatereszté sz(iré
id6éllandoja az elektromos zaj
kisztirésére az X48/2-es csatlakozon.
Nagyobb idééllandoé-érték esetén javul a
csillapitas, de novekszik a sziiré késlel-
tetési ideje.
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3.25 Paraméterek: 36-** Prg.-hat6 1/0-opcio

Az MCB 115 VLT® Programmable 1/0 beallitasara szolgéld
paraméterek.

A csoport paraméterei csak akkor aktivak, ha telepitve van
az MCB 115 VLT® Programmable I/0.

3.25.1 36-0* I/O-G.mdd

A VLT® Programmable /0 (MCB 115) 3 analég bemenettel
és 3 konfiguralhaté analog kimenettel rendelkezik. E
csoport paraméterei az analdég kimenetek lizemmaodjanak
konfiguraldsara szolgalnak.

Az egyes csatlakozdk bedllitasa lehet fesziiltség, aram vagy
digitdlis kimenet.

36-03 X49/7-es csatl. i.mddja

Az X49/7-es analég csatlakozé kimeneti lizemmoddjanak
kivalasztésa.

Opcio: Funkcié:
[o] * Fesz. 0-10 V

[1] Fesz. 2-10 V

[2] Aram 0-20 mA

[3] Aram 4-20 mA

36-04 X49/9-es csatl. ii.mddja

Az X49/9-es analég csatlakozé kimeneti lizemmoddjanak
kivalasztasa.

Opcio: Funkcié:
[0] * Fesz. 0-10 V

[1] Fesz. 2-10 V

[2] Aram 0-20 mA

[3] Aram 4-20 mA

36-05 X49/11-es csatl. ii.mddja

Az X49/11-es analég csatlakozé kimeneti izemmoddjanak
kivalasztasa.

Az X49/7-es csatlakozo funkcidjanak kivalasztasa.

36-40 X49/7-es csatl., analég kimenet

Opcio: Funkcié:
[0] * Nincs funkcié

[100] Kimeneti frekvencia
[101] Referencia

[102] Visszacsatolojel

[103] Motoraram

[104] Nyomaték <-> korlat
[105] Nyomaték <-> névl.
[106] teljesitmény

[107] Fordulatszam

[108] Nyomaték

[109] Max.kim.fekv.

[139] Buszvez. 0-20 mA
[141] B.vez. 0-20 mA i.tull.

36-42 X49/7-es csatl.,min. skala

Erték hozzarendelése az X49/7-es csatlakozé minimalis
kimenetéhez. A kivant érték a 36-40 paraméter X49/7-es csatl.,
analdg kimenet értékének szézalékaban adhaté meg. A paraméter
mUkodését a 6-52 paraméter 42-es csatlakozo, max. skdla pontban
ismertetjiik részletesen.

Az alabbi példaval azt mutatjuk be, hogyan hasznalja ezt a
paramétert a frekvenciavalto.

Példa

36-03 Paraméter X49/7-es csatl. ii.mddja=[0] Fesz. 0-10 V

36-40 Paraméter X49/7-es csatl.,, analdg kimenet=[100] Kimeneti
frekvencia

4-19 Paraméter Max. kimeneti frekvencia=200 Hz

Alkalmazassal kapcsolatos kovetelmények: Ha a kimeneti
frekvencia kisebb mint 20 Hz, akkor 0 V-os kimenet sziikséges az
X49/7-es csatlakozdn. A példdban szerepl6 kovetelmény a

36-42 paraméter X49/7-es csatl,min. skdla 10%-os beallitasaval

Opcié: Funkcié: teljesithetd.
[0] * Fesz. 0-10 V Tartomany: Funkcié:
1 Fesz. 2-10 V 0 %" | 10-200 %] |
[2] Aram 0-20 mA -
— 36-43 X49/7-es csatl,max. skala
[3] Aram 4-20 mA
Tartomany: Funkcio:
3.25.2 36-4* X49/7-es kim 100 %* | [0 - Az X49/7-es csatlakozé maximalis kimenetének
200 %] | skalazasa. Példaul a kovetkezd célokbdl lehet

A VLT® Programmable /0 (MCB 115) 3 analég bemenettel
és 3 konfigurdlhaté analog kimenettel rendelkezik. E
csoport paraméterei az analég kimenetek lizemmaodjanak
konfiguraldséara szolgalnak.

szlikség skalazasra:
. A maximalis lehetséges értéknél
kisebb kimeneti érték biztositasahoz.

. Teljes jeltartomany biztositasahoz
adott korlatnal kisebb kimeneti
értékekkel.

A paraméter miikodését a 6-52 paraméter 42-es
csatlakozo, max. skdla pontban ismertetjik
részletesen.
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36-43 X49/7-es csatl,max. skala

Tartomany: Funkcié:

Példa

36-03 Paraméter X49/7-es csatl. i.mddja=[0] Fesz.
0-10V

36-40 Paraméter X49/7-es csatl., analég

kimenet=[100] Kimeneti frekvencia

4-19 Paraméter Max. kimeneti frekvencia=200 Hz
1. példa: 200 Hz-es kimeneti frekvencianal 5 V-
os maximalis kimenet sziikséges.

36-43 Paraméter X49/7-es csatl.,max. skdla = (10
V/5 V)x100% = 200%.

2. példa: 150 Hz-es kimeneti frekvencianal (a
maximalis kimeneti frekvencia 75%-a) 10 V-os
maximalis kimenet szlkséges.

36-43 Paraméter X49/7-es csatl.,max. skdla =
75%.

36-44 X49/7-es csatl., buszvezérlés

Ez a paraméter az X49/7-es csatlakoz6 kimeneti szintjét
tartalmazza, ha a csatlakozét terepi busz vezérli.

Tartomany: Funkcié:

0 %* | [0 - 100 %] |

36-45 X49/7-es csatl., idétullépés beall.

A frekvenciavalté a kimeneti csatlakozéra kildi ennek a paramé-

ternek az értékét, ha a csatlakozot terepi busz vezérli, és nem
észlelhet6 id6tullépés.

Tartomany: Funkcié:

0 %* | [0 - 100 %] |

3.25.3 36-5* X49/9-es kim.

A VLT® Programmable /0 (MCB 115) 3 analég bemenettel
és 3 konfiguralhaté analég kimenettel rendelkezik. E
csoport paraméterei az analdég kimenetek lizemmaodjanak
konfiguraldséara szolgalnak.

36-50 X49/9-es csatl., analég kimenet

Az X49/9-es csatlakozé funkcidjanak kivalasztésa.
Opcio: Funkcié:
[0] * Nincs funkcio

[100] Kimeneti frekvencia

[101] Referencia

[102] Visszacsatolojel

[103] Motoraram

[104] Nyomaték <-> korlat

[105] Nyomaték <-> névl.

[106] teljesitmény

[107] Fordulatszam

[108] Nyomaték

[109] Max.kim.fekv.

[139] Buszvez. 0-20 mA

[141] B.vez. 0-20 mA i.tull.

36-52 X49/9-es csatl.,min. skala

Erték hozzarendelése az X49/9-es csatlakozd minimalis

kimenetéhez. Tovabbi tudnivaldk: 36-42 paraméter X49/7-es
csatl,min. skdla.

Tartomany: Funkcio:
0 %" [ 10- 200 %] |

36-53 X49/9-es csatl.,max. skala

Az X49/9-es csatlakozé maximdlis kimenetének skalazasa. Tovabbi

tudnivalok: 36-43 paraméter X49/7-es csatl,max. skdla.
Tartomany: Funkcio:
100 %+ | 10-200 %] |

36-54 X49/9-es csatl., buszvezérlés

Ez a paraméter az X49/9-es csatlakozé kimeneti szintjét
tartalmazza, ha a csatlakozot terepi busz vezérli.

Tartomany: Funkcié:
0 %" [ 10-100 %] |

36-55 X49/9-es csatl., id6tullépés beall.

A frekvenciavalté a kimeneti csatlakozéra kildi ennek a paramé-

ternek az értékét, ha a csatlakozét terepi busz vezérli, és nem
észlelhetd idétullépés.

Tartomany: Funkcio:

0 %* [ 10-100 %] |

3.25.4 36-6* X49/11-es kim.

A VLT® Programmable /0 (MCB 115) 3 analég bemenettel
és 3 konfiguralhaté analog kimenettel rendelkezik. E
csoport paraméterei az analég kimenetek lizemmaédjanak
konfiguralaséra szolgalnak.

36-60 X49/11-es csatl., analog kimenet

Az X49/11-es csatlakozo funkcidjanak kivalasztasa.
Opcio: Funkcié:
[0] * Nincs funkcio

[100] Kimeneti frekvencia

[101] Referencia

[102] Visszacsatolojel

[103] Motoraram

[104] Nyomaték <-> korlat

[105] Nyomaték <-> névl.

[106] teljesitmény

[107] Fordulatszam

[108] Nyomaték

[109] Max.kim.fekv.

[139] Buszvez. 0-20 mA

[141] B.vez. 0-20 mA i.tull.
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36-62 X49/11-es csatl.,min. skala

Erték hozzarendelése az X49/11-es csatlakozé minimalis
kimenetéhez. Tovabbi tudnivaldk: 36-42 paraméter X49/7-es
csatl.,min. skdla.

Tartomany: Funkcié:

0 %* [ 10-200 %I |

36-63 X49/11-es csatl.,max. skala

Az X49/11-es csatlakozéd maximalis kimenetének skélazasa.
Tovabbi tudnivaldk: 36-43 paraméter X49/7-es csatl,max. skdla.
Tartomany: Funkcié:

100 9%* | 10-200 %] |

36-64 X49/11-es csatl., buszvezérlés

Ez a paraméter az X49/11-es csatlakozé kimeneti szintjét
tartalmazza, ha a csatlakozot terepi busz vezérli.
Tartomany: Funkcié:

0 %" [ 10-100 %] |

36-65 X49/11-es csatl., id6tullépés beall.

A frekvenciavaltd a kimeneti csatlakozéra kildi ennek a paramé-
ternek az értékét, ha a csatlakozot terepi busz vezérli, és nem
észlelhet6 id6tullépés.

Tartomany: Funkcioé:

0 %* [0 - 100 %]
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3.26 Paraméterek: 42-** Biztonsagi funkciok

A 42-es csoportba tartozé paraméterek akkor allnak rendel-

kezésre, ha biztonsagi opcié van telepitve a
frekvenciavaltoba. A biztonsagi paraméterekkel kapcso-
latban a biztonsagi opcidk kezelési utmutatdi szolgalnak
tajékoztatassal:

. MCB 150/151 biztonsdgi opcid kezelési utmutatéja

. MCB 152 biztonsdgi opcio kezelési utmutatdja

3.27 Paraméterek: 43-** Unit Readouts
(Egység kijelzései)

Ennek a csoportnak a paraméterei kijelzésekkel szolgalnak
a D-F hazméret( frekvenciavaltok mikodésének feliigye-
letéhez.

3.27.1 43-0* Component Status
(Komponens allapota)

Ez a paramétercsoport csak olvashaté informaciokat
tartalmaz a teljesitményegység hardverkomponenseirél. A
csoport valamennyi paramétere tdmb:

. [0]: 1. teljesitménykértya (parhuzamos frekvenci-
avalté master teljesitménykartydja, illetve egy
inverteregységgel rendelkezé frekvenciavalté
egyetlen teljesitménykartydja).

. [1]: 2. teljesitménykartya (parhuzamos frekvenci-
avalté invertercsatlakoztatasa)

. [2]: 3. teljesitménykartya (parhuzamos frekvenci-
avalto invertercsatlakoztatasa)

. [3]: 4. teljesitménykértya (parhuzamos frekvenci-
avalto invertercsatlakoztatasa)

. [4]: 5. teljesitménykértya (parhuzamos frekvenci-
avélté egyenirdnyité-csatlakoztatasa)

. [5]: 6. teljesitménykartya (parhuzamos frekvenci-
avélté egyenirdnyité-csatlakoztatasa)

. [6]: 7. teljesitménykartya (parhuzamos frekvenci-
avalté egyeniranyité-csatlakoztatdsa)

. [7]: 8. teljesitménykértya (parhuzamos frekvenci-
avalté egyeniranyité-csatlakoztatdsa)

. [8]: Bekapcsolasi kartya (opcionalis)
. [9]: 1. ventilator-teljesitménykértya (opciondlis)
. [10]: 2. ventilator-teljesitménykartya (opciondlis)

43-00 Component Temp.

43-00 Component Temp.

Tartomany: Funkcio:

Egy rendszerkomponens hémérséklete. A
tdmb elemei a helyi NYAK hémérséklet-
érzékel6jének méréseihez kapcsolddnak. A
16-31 Paraméter System Temp. a tomb Gsszes
elemét felhasznalja a rendszer hémérsék-
letének szamitdsdhoz.

43-01 Auxiliary Temp.

Tartomany: Funkci6:
127 °C]

Ez a paraméter csak az FC 302 esetén
érvényes.

Egy kiegészité6 komponens hémérséklete. A
tomb elemei a frekvenciavalté hardverkompo-
nenseihez csatlakoztatott NTC-
hémérsékletérzékel6k méréseihez
kapcsolédnak. A hémérséklet-érzékeld
elhelyezésével kapcsolatos specifikdciokért
lapozza fel a kezelési utmutatot.

3.27.2 43-1* Power Card Status
(Teljesitménykartya allap.)

Ez a paramétercsoport irasvédett informacidkat tartalmaz a
teljesitménykartya allapotardl. A csoport valamennyi
paramétere tomb:

. [0]: 1. teljesitménykdértya (parhuzamos frekvenci-
avalté master teljesitménykartydja, illetve egy
inverteregységgel rendelkezé frekvenciavalté
egyetlen teljesitménykartydja).

. [1]: 2. teljesitménykartya (parhuzamos frekvenci-
avalté invertercsatlakoztatasa)

. [2]: 3. teljesitménykartya (parhuzamos frekvenci-
avalté invertercsatlakoztatasa)

. [3]: 4. teljesitménykdrtya (parhuzamos frekvenci-
avalté invertercsatlakoztatasa)

. [4]: 5. teljesitménykdértya (parhuzamos frekvenci-
avalté egyeniranyité-csatlakoztatdsa)

. [5]: 6. teljesitménykartya (parhuzamos frekvenci-
avalté egyeniranyité-csatlakoztatdsa)

. [6]: 7. teljesitménykartya (parhuzamos frekvenci-

Tartomany: Funkcio:
avaltd egyeniranyitd-csatlakoztatésa)
o . , . 7]: 8. teljesitménykartya (parhuzamos frekvenci-
[ Ez a paraméter csak az FC 302 esetén [ ], i ) L y i ya (p ,
. avalté egyeniranyité-csatlakoztatdsa)
érvényes.
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43-10 HS Temp. ph.U

43-13 PC Fan A Speed

Tartomany: Funkcié: Tartomany: Funkci6:
0°C*| [-128 - W 5 A ventilator tényleges fordulatszama,
127 °C] amennyiben a frekvenciavalté

Ez a paraméter csak az FC 302 esetén
érvényes.

A hitéborda hémérséklete az U fazisu IGBT-

teljesitménymodulnal. Ez a mérés nem

egyenaramu ventildtorarél van szo.

. A ventilator relativ fordulatszama,
amennyiben a frekvenciavaltd
valtakoz6 dramu ventildtorarél van

minden hazméretnél all rendelkezésre. A 520.
Paraméter 16-34 Hiitéborda-hémeérs. ennek a
paraméternek az értékét hasznélja. 43-14 PC Fan B Speed
Tartomany: Funkcié:
Tartomany: Funkcié: 65535 | £z a paraméter csak az FC 302 esetén
0°C*| [128- W ) érvényes.
127 °C]

Ez a paraméter csak az FC 302 esetén
érvényes.

A hitéborda hémérséklete a V fazisu IGBT-
teljesitménymodulndl. Ez a mérés nem
minden hazméretnél all rendelkezésre. A
Paraméter 16-34 Hiitéborda-hémeérs. ennek a
paraméternek az értékét hasznalja.

43-12 HS Temp. ph.W

Tartomany: Funkcié:
127 °C]

Ez a paraméter csak az FC 302 esetén
érvényes.

A hiitéborda hémérséklete a W fazisu IGBT-

A teljesitménykartya B ventilatordnak mért
fordulatszama. Mindegyik teljesitménykar-
tyanak 3 ventildtorcsatlakozdja van. A
ventildtort a kezelési utmutaté alapjan kell
elhelyezni a frekvenciavéltoban. A B ventilator
jellemzden a haz ajtajara kerdl (belsé
ventilator).

A paraméter értéke:

. A ventilator tényleges fordulatszama,
amennyiben a frekvenciavalté
egyenaramu ventildtorardl van szo.

. A ventilator relativ fordulatszama,
amennyiben a frekvenciavalté
valtakoz6 aramu ventilatorarél van

teljesitménymodulndl. Ez a mérés nem
minden hazméretnél all rendelkezésre. A

43-15 PC Fan C Speed

SZO.

Paraméter 16-34 Hiit6borda-hémérs. ennek a Tartomany: Funkcié:
paraméternek az értékét hasznélja. 0 RPM* | [0 - W
e85 Ez a paraméter csak az FC 302 esetén
43-13 PC Fan A Speed RPM] érvényes.
Tartomany: Funkcio:
0 RPM*| [0 - w A teljesitménykartya C ventilatoranak mért
65535 Ez a paraméter csak az FC 302 esetén fordulatszama. Mindegyik teljesitménykar-
RPM] érvényes. tyanak 3 ventilatorcsatlakozoja van. A
ventildtort a kezelési Gtmutaté alapjan kell
Ay e i A v A e elhelyezni a frekvenciavéltéban. A C ventilator
el M e e e jellemzdéen a haz belsejébe kerul (keveréven-
tyanak 3 ventilatorcsatlakozdja van. A Zlator). P
ventilatort a kezelési tmutato alapjan kell parameter erteke:
elhelyezni a frekvenciavaltoban. Az A . A ventilator tényleges fordulatszama,
ventilator jellemzéen a hatsé csatornaba kertl amennyiben a frekvenciavalté
(ktls6 ventilator). egyenaramu ventilatorarél van szoé.
A paraméter értéke: e A ventilator relativ fordulatszama,
amennyiben a frekvenciavalté
valtakozé dramu ventilatorardl van
sz0.
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43-20 FPC Fan A Speed
Tartomany: Funkcio:

0 RPM* | [0 - 65535 RPM] | A teljesitménykartya A ventilatoranak
J ykarty
fordulatszama.

43-21 FPC Fan B Speed
Tartomany: Funkcio:

0 RPM* | [0 - 65535 RPM] | A teljesitménykartya B ventilatoranak
fordulatszama.

43-22 FPC Fan C Speed
Tartomany: Funkcio:

0 RPM* | [0 - 65535 RPM] | A teljesitménykartya C ventildtoranak
fordulatszama.

43-23 FPC Fan D Speed
Tartomany: Funkcio:

0 RPM* | [0 - 65535 RPM] | A teljesitménykartya D ventilatoranak
fordulatszama.

43-24 FPC Fan E Speed
Tartomany: Funkcio:

0 RPM* | [0 - 65535 RPM] | A teljesitménykartya E ventildtoranak
fordulatszama.

43-25 FPC Fan F Speed
Tartomany: Funkcié:

0 RPM* | [0 - 65535 RPM] | A teljesitménykartya F ventildtoranak
fordulatszama.
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Integralt mozgdasszabalyozé VLT® AutomationDrive FC 301/302

4 Integralt mozgasszabalyoz6

4.1 Bevezetés

ERTESITE.

Az integralt mozgasszabalyozé csak 48.XX verziéju specialis IMC-szoftver esetén all rendelkezésre. IMC-szoftverrel
ellatott frekvenciavalté rendeléséhez S067 szoftverkiadasi verziét tartalmazoé tipuskédot hasznaljon. IMC-szoftver
hasznélata esetén a frekvenciavalté kovetkezé funkciéi nem allnak rendelkezésre:

. PM és SynRM motor tamogatasa VVC*-ban
. Szaltérit6 funkcio

. Feliileti csévél6 funkcié

. Bovitett folyamat PID

. A VLT® Motion Control Option (MCO 305) tdmogatasa

Az integralt mozgasszabalyozé (IMC) pozicidvezérlést tesz lehetévé. Pozicidvezérlés abban az esetben &ll rendelkezésre, ha az
1-01 paraméter Motorvezérlési elv bedllitasa [0] U/f, [2] Flux enc. nélkil vagy [3] Flux, visszacsatol.

Az IMC aktivalasahoz valassza a paraméter 1-00 Konfigurdcié maodja [9] Positioning (Pozicionalds) vagy [10] Synchronization
(Szinkronizalas) beallitasat. Az IMC a kovetkezdé funkcidkat teszi lehetévé:
. Pozicionalas: abszolut, relativ és érintészondas

. Alaphelyzet

. Poziciészinkronizalas

A pozicidvezérlés pozicionald és szinkronizalasi izemmaddban egyarant lehet érzékeld nélkiili vagy visszacsatolasos. Erzékels
nélkili mikodési elv esetén a motorvezérld altal szamitott motorszdg szolgadl visszacsatoldjelként. Zart hurkd mikodési elv
esetén a VLT® AutomationDrive FC 302 alapkivitelben a 24 V-os enkédereket tdmogatja. Extra opcidkkal felszerelve a
frekvenciavalté a legtdbb szabvényos inkrementalis enkddert, abszolut enkddert és resolvert tdmogatja.

A pozicidvezérl6 linedris és rotacids rendszerekkel is hasznalhatd. A vezérlé barmilyen megfeleld fizikai mértékenységgel,
példaul mm vagy fok haszndlataval is képes a pozicid skalazasara.

4.2 Pozicionalas, alaphelyzet, szinkronizalas

4.2.1 Pozicionalas

A frekvenciavalto a relativ és az abszolut pozicionalast is tdmogatja. A poziciondléparancshoz 3 bemeneti adat sziikséges:
. Célpozicié
. Fordulatszam-referencia

. Rampaiddk

Ez a 3 adat kllonféle forrasokbdl szarmazhat:
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Par. 3-20 Preset target
positions

130BE774.10

L Target position Profile generator
Fieldbus reference 1 or 2 | T'-J Commanded
position

Par. 3-16 Reference
resource 2

Par. 3-17 Reference
resource 3

Speed

| Par. 3-03 Default speed

Fieldbus reference 1 }—'
— e

Speed ref.

Par. 3-15 Reference .
resource 1 Acceleration

Ramp settings:
Parameter groups
3-4*-3-7%

Acceleration/Deceleration

Abra 4.1 Pozicionalasi referenciak

A profilgenerator minden vezérlési ciklusban (1 ms) kiszamitja a kivant mozgashoz sziikséges poziciét, fordulatszdmot és
gyorsitast. A profilgenerator kimenete szolgal a pozicio- és fordulatszam-szabalyozé bemeneteként, lasd 4.3.1. fejezet Vezérls-
hurkok.

4.2.2 Alaphelyzet

zart hurkd mikodési elv, illetve érzékelé nélkili mdkodési elv esetén. Az alaphelyzet funkcié a 17-80 paraméter Homing
Function segitségével valaszthato ki. Az alaphelyzet funkcié kivalasztdsa utdn ennek végrehajtasat be kell fejezni, miel6tt
abszolut pozicionaldst végezne.

4.2.3 Szinkronizalas

Szinkronizalasi tizemmaddban a frekvenciavaltd egy master jel pozicidjat kbveti. A master jel, valamint a master és a follower
kozotti eltolas kezelését a Abra 4.2 mutatja be.
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Profile generator

130BE775.10

Commanded

Fieldbus reference 1 »—0 position

\_ Master position Synchronization:

- Par. 3-22 - 3-25,
Par. 3-16 Reference 7-97, 7-99.
resource 2
Speed
— ” Position ref.
| Par. 3-26 Position offset ”
” Speed ref. Acceleration

Par. 3-02 Offset speed | Offset handling

Ramp settings:
Parameter groups
3-4*-3-7%

Acceleration/Deceleration

Abra 4.2 Szinkronizalasi referenciak

A profilgenerator minden vezérlési ciklusban (1 ms) kiszamitja a kivant mozgashoz sziikséges poziciét, fordulatszamot és
gyorsitast. A profilgenerator kimenete szolgél a pozicié- és fordulatszam-szabalyozé bemeneteként, lasd 4.3.1. fejezet Vezérls-
hurkok.

4.3 Vezérlés

4.3.1 Vezérléhurkok

Poziciondlo és szinkronizaldsi izemmaddban a motor vezérlésében a motorvezérlé mellett 2 tovabbi vezérl6hurok vesz részt,
amelyek flux mikodési elv szerint, érzékel6 nélkil vagy motor-visszacsatolassal mikodnek. A pozici6-Pl-szabalyozé mint
kllsé hurok alapjelet ad a fordulatszam-PID szdmara, amely referenciat biztosit a motorvezérlének. Zart hurok esetén a 3
vezérl6 szamdra kulon-kuldn kivalaszthato a visszacsatoldjel forrasa.

Erzékeld nélkiili makoddési elv esetén valassza a [0] Mot.visszacs. P1-02 beéllitast az alabbi paraméterekben:
. Fordulatszam-PID: 7-00 Paraméter Sebesség PID visszacs. forrds.

. Pozici6é-Pl: Paraméter 7-90 Position Pl Feedback Source.

Ebben a konfiguraciéban mindkét vezérlé a motorvezérls altal szamitott motorszdggel dolgozik. A Abra 4.3 a motor
viselkedését befolydsold vezérlési szerkezetet és paramétereket mutatja be:
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Par. 7-90 Position PI
Feedback Source

Par. 7-00 Speed PID

Abra 4.3 Pozicionalé és szinkronizalasi izemméd

4.3.2 Vezérl6- és allapotjelek

. Feedback Source
Profile Commanded
generator | yosition 7-9% Par. 7-99  4-1%
Position PI
Ctrl. Accel. limit Speed limit
Ramps Par. 7-98 - N s .
Speed Position PI Min 7-0
i Feed Speed PID
F,S;\gtaol;d Par. 7-08
Speed PID
Acceleration Par. 1-69 Torque Accel. Feed
System Inertia Forward
Factor

130BE776.10

Flux motor

control

Az IMC vezérl6- és allapotjelei digitalis 1/0-bitek és terepibusz-bitek formajdban allnak rendelkezésre. A Tdbldzat 4.1 az 6sszes
lehetéséget bemutatja:

Név Funkcié Digitalis Vezérl6szé Digitalis Allapotszé
bemenet" kimenet
Vezérl6jelek
| Aktivalja a master eltolast, ha a
Master eltolas ) . Lo
i i 17-93 paraméter Master Offset Selection bedllitasa [0]- X X - -
engedélyezése
[5].
Alaphelyzet inditasa | Elinditja a kivalasztott alaphelyzet funkciot. X X - -
Virtudlis master o o
o Elinditja a virtualis mastert. X X - -
inditasa
Erintés aktivalasa Kivélasztja az érintészondas pozicionalds médot. X X - -
Relativ pozicié Valaszt az abszolut és a relativ poziciondlas koziil. X X - -
Referencia engedé- o o i
i Elinditja a kivalasztott mozgast. X X - -
lyezése
Szinkr. pozicié modba | Kivalasztja a pozicionalast szinkronizalasi médban. X X - -
Alaphelyzet-érzékelé |Kivélasztja az alaphelyzet-érzékelé bemenetét. X - - -
Alaphelyzet-érzékels, | = | . o | -
. Kivalasztja az alaphelyzet-érzékelé bemenetét. X - -
inverz
Erintésérzékel6 Kivalasztja az érintészonda bemenetét. X - - -
Erintésérzékels, inverz | Kivalasztja az érintészonda bemenetét. X - - -
Kivalasztja a fordulatszdm Gzemmodot, ha a
i i paraméter 1-00 Konfigurdcié maddja beéllitasa [9]
Fordulatszam méd L L o X X - -
Positioning (Pozicionalas) vagy [10] Synchronization
(Szinkronizalas).
Allapotjelek
Rampa utén A fordulatszam-referencia el6jelét mutatja meg
_ - X -
iranyvaltas rampa utan.
Virtualis master irany | A followerek forgasiranyat vezérli. - - X -
Az alaphelyzetbe allitds mivelet befejez6dott a
Alaphelyzet OK L . - - X X
kivalasztott alaphelyzet funkciéval.
Pozicionalas: Célpozicié elérve.
Célon Szinkronizalas: Follower pozicié a master pozicidhoz - - X X
igazitva.
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Név Funkcio Digitalis Vezérl6szo Digitalis Allapotszé
bemenet" kimenet
Poziciohiba Maximdlis pozicidhiba tullépve. - - X X
L i Pozicidkorlat elérve (3-06 paraméter Minimum Position

Pozicidkorlat , ) . - - X -
vagy 3-07 paraméter Maximum Position).

L, Célpozicio elérve érintészondas pozicionalas

Erintés célon i - - X X
modban.

Erintés aktivélva Aktiv az érintészondas pozicionalas. - - X X

Tablazat 4.1 Vezérl6- és allapotjelek

1) A lehet6 legnagyobb pontossdg érdekében az alaphelyzet-érzékel6héz és az érintészonddhoz a 18-as, 32-es és 33-as gyors digitdlis bemenetet

haszndlja.
Ha a paraméter 8-10 Vezérl6sz6 profil beallitasa [3] FC Bit 0 1
Motion Profile (FC Motion profil) akkor a vezérlészé és az 0 Vezérlés nem lizemkész Vezérlés lizemkész
dllapotszd bitjeinek jelentése a kovetkez6: Frekvenciavalté nem
1 tizemkész Frekvenciavalto tizemkész
Bit (0 1 2 Szabadonfutas Engedélyezve
0 Belsé referencia LSB - 3 Nincs hiba Leoldas
1 Belsé referencia MSB - 4" Nincs alaphelyzetben Alaphelyzetben
2" [Belsé referencia EXB - Fenntartva Fenntartva
3 Szabadonfutasu stop Nincs szabadonfutasu stop Nincs hiba Leoldés blokkolassal
4 Vészledllas Nincs vészleallas Nincs figyelmeztetés Figyelmeztetés
5" |Nincs referencia Referencia engedélyezése 8" Nincs célpozicidban Célpozicio elérve
Vezérelt stop Start 9 Helyi makodés Buszvezérlés
Nincs nullazas Hibatorlés 10 Frekvenciakorlaton kivil Frekvenciakorlat OK
Nincs kuszas Kuszas 11 Nincs funkcidja Mukodésben
9" | Abszolut Relativ 1 Frekvenciavalts OK F_eélll’tva, automatikus
10 | Ervénytelen adat Ervényes adat inditas
11" [Nincs alaphelyzet Alaphelyzet inditasa 13 Fesziiltség OK Fesziiltség tullépve
12D |Nincs érintés Erintés aktivalasa 4 Nyomatek OK Nyomatek tullépve
13 |Setup kivalasztasa LSB _ 15 Idézité OK 1d6zit6 tullépve
14 [Setup kivalasztasa MSB - Tablazat 4.3 Allapotszé
15 | Nincs irdnyvaltas Irdnyvaltas

Tablazat 4.2 Vezérl6szo

1) Nem [0] FC profil.

A paraméter 8-14 Konfigurdlhato vezérlGszé 12-15. bitre vonatkozé

bedllitdsai:

[13] Sync. to Pos. Mode (Szink. pozicié médba)

[14] 2. rdmpa
[15] 1. relé

[16] 2. relé

[17] Speed Mode (Fordulatszdm mdd)

[18] Start Virtual Master (Virtudlis master inditdsa)

[19] Activate Master Offset (Master eltolds aktivdldsa)

1) Nem [0] FC profil.
A paraméter 8-13 Konfigurdlhato dllapotszé 12-15. bitre vonatkozé

bedllitdsai:

[4] Poziciéhiba

[5] Poziciékorldt

[6] Touch on Target (Erintés célon)

[7] Touch Activated (Erintés aktivdlva)
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5 Paraméterlistak

5.1 Paraméterlistak és beallitasok

5.1.1 Bevezetés

Frekvenciavalté-sorozat

Mind = az FC 301 és az FC 302 sorozatra egyarant
érvényes

01 = csak az FC 301-esre érvényes

02 = csak az FC 302-esre érvényes

Mikodés kézbeni médositasok

A TRUE (igen) azt jelenti, hogy a paraméter a frekvenci-
avalté mikoddése kozben is megvéltoztathatd. A FALSE

(nem) azt jelenti, hogy a valtoztatashoz le kell dllitani a
frekvenciavaltot.

4 set-up

All set-ups (kiilonb6z6): a paramétert a 4 setup
mindegyikében kiilon-kilon be lehet programozni, igy egy
paraméternek 4 kiilénb6z6 értéke lehet.

1 set-up (azonos): a paraméter értéke minden setupban
azonos lesz.

Konverzids index Konverziés tényezé
100 1

75 3600000
74 3600

70 60

67 1/60

6 1000000
5 100000
4 10000

3 1000

2 100

1 10

0 1

-1 0,1

-2 0,01

-3 0,001

-4 0,0001

-5 0,00001
-6 0,000001

Adattipu | Leiras Tipus

s

2 8 bites egész Int8

3 16 bites egész Int16

4 32 bites egész Int32

5 8 bites, eléjel nélkiili egész Uint8

6 16 bites, el6jel nélkiili egész Uint16
7 32 bites, el6jel nélkili egész Uint32
9 Lathatd karakterlanc VisStr

33 Normalizélt értékd 2 bajt N2

35 16 logikai valtozobdl allé bitsorozat V2

54 Id6kulonbség datum nélkil TimD

Tablazat 5.1 Adattipus

5.1.2 Konverzié

Az egyes paraméterek kilonféle attributumait a Gyari
bedllitds pont ismerteti. Mivel a paraméterek értéke csak
egész szamként tovabbithato, a tizedesek atviteléhez
megfelelé konverzids tényez6re van sziikség.

A 0,1-es konverzids tényez6 az atvitt érték 0,1-gyel torténd
szorzasat jelenti. A 100 érték jelentése éppen ezért 10,0.

Példak:

0 s = konverziés index: 0

0,00 s = konverzids index: -2
0 ms = konverziés index: -3
0,00 ms = konverziés index: -5

Tablazat 5.2 Konverziés tablazat

MG33MM47
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5.1.3 Aktiv és inaktiv paraméterek a kiilonféle szabalyozasi izemmddokban

+ = aktiv
- = nem aktiv

1-10 Paraméter Motor felépitése

Valtakozé aramu motor

PM, nem kiall6 motor

3 L Flux motor- u/f Flux motor-
1-01 Paraméter Motorvezérlési u/f Flux enc. X L 3 Flux enc. .
. X vvct e visszacsatolas | izemmé | vVvC* e visszacsatol
elv tizemmoéd nélkiil nélkiil j
sal d assal
0-** M(ikodés, kijelz6é (0sszes
) + + + + - - - -
paraméter)
Paraméter 1-00 Konfigurdcié mddja
[0] Sebesség nyilt hurok + + + - - - - -
[1] Sebesség zéart hurok - - + - - - -
[2] Nyomaték - - + - - - -
[3] Folyamat + + + - - - - -
[4] Nyomaték, nyilt h. + - - - - - -
[5] Szaltéritdé + + + - - - -
[6] Fellleti csévél6 + + - - - - -
[7] B6V.PID f.sz. nyilt h. + + - - - - -
[8] BSV.PID f.sz. zart h. + - + - - - -
1-02 Paraméter Flux .
motorvisszacs. forrds
1-03 Paraméter Nyomatékkarakte- + + +
risztika ) lasd" 2 3 lasd 3 4 lasd" 3 4 B B B B
1-04 Paraméter Tulterh. méd + + + + + - + +
1-05 Paraméter Helyi médu
L + + + + + - + +
konfigurdcid
1-06 Paraméter Orajdrds irdnya + + + + + - + +
1-20 Paraméter Motorteljesitmény
[kW] + + + + - - - -
(023-as par. = Nemzetkozi)
1-21 Paraméter Motorteljesitmény
[LE] + + + + - - - -
(023-as par. = USA)
1-22 Paraméter Motorfesziiltség - - - -
1-23 Paraméter Motorfrekvencia - - - -
1-24 Paraméter Motordram + + - - - -
1-25 Paraméter Névleges
+ + + + - - - -
motorfordulatszdm
1-26 Paraméter Motorvez. névl.
- - - - + - + +
nyomaték
1-29 Paraméter Automatikus
. i + + + + - - - -
motorillesztés (AMA)
1-30 Paraméter All6rész
+ + + + + - - -
ellendlldsa (Rs)
1-31 Paraméter Forgdrész +
ellendlldsa (Rr) lasd>
1-33 Paraméter All6rész szért
+ + + + + - - -
reaktancidja (X1)
1-34 Paraméter Forgorész szort +
—_ + + —_ —_ —_ —_
reaktancidja (X2) lasd>
1-35 Paraméter F6 reaktancia (Xh) + + + + + - - -
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1-10 Paraméter Motor felépitése

Valtakozé aramu motor

PM, nem kiall6 motor

1-01 Paraméter Motorvezérlési
elv

u/f
tizemmad

vvct

Flux enc.
nélkiil

Flux motor-
visszacsatolas
sal

u/f
izemmo
d

vvct

Flux enc.
nélkiil

Flux motor-
visszacsatol
assal

1-36 Paraméter Vasveszteségi
ellendllds (Rfe)

+

1-37 Paraméter Induktivitds,d
tengely(Ld)

1-39 Paraméter Motorpdlusok

1-40 Paraméter Ellenelektr. erd,
1000 1/min

1-41 Paraméter Motorszdg eltol.

Paraméter 1-50 Motormdgnesezés
nulla ford.szamon

Paraméter 1-51 Min. ford.szdm,
normdl mdgn. [1/min] (002-es
par. = 1/min)

1-52 Paraméter Min. ford.szdm,
normdl mdgn. [Hz] (002-es par. =
Hz)

1-53 Paraméter Modell eltolofrekv.

1-54 Paraméter Voltage reduction
in fieldweakening

lasd®

1-55 Paraméter U/f karakterisztika
-U

1-56 Paraméter U/f karakterisztika
-f

1-58 Paraméter Rep.start tesztim-
pulzus dram

1-59 Paraméter Rep.start tesztim-
pulzus frekv.

1-60 Paraméter Terh.kompenz. kis
fordulatszdmon

1-61 Paraméter Terh.kompenz.
nagy fordulatszamon

1-62 Paraméter Szlipkompenzdcié

Paraméter 1-63 Szlipkompenzdcid
idédllandcja

Paraméter 1-64 Rezonanciacsil-
lapitds

Paraméter 1-65 Rezonanciacsilla-
pitdsi id6dllando

1-66 Paraméter Min. dram kis
ford.szdmndl

1-67 Paraméter Terhelés tipusa

1-68 Paraméter Minimdlis inercia

1-69 Paraméter Maximdlis inercia

1-71 Paraméter Startkéslelt.

+

1-72 Paraméter Startfunkcioé

+|+

+

1-73 Paraméter Repliléstart

+

+ |+ [+]+]+

1-74 Paraméter Start f.szdm [1/
min] (002-es par. = 1/min)

+

1-75 Paraméter Start f.szdm [Hz]
(002-es par. = Hz)

MG33MM47
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1-10 Paraméter Motor felépitése Valtakoz6 aramu motor PM, nem kiall6 motor
3 L Flux motor- u/f Flux motor-
1-01 Paraméter Motorvezérlési u/f Flux enc. X L] 3 Flux enc. .
" i vvct e visszacsatolas | izemmé | vVVvC* e visszacsatol
elv tizemmad nélkul nélkal j
sal d assal
1-76 Paraméter Inditédram - + - - - - - -
1-80 Paraméter Funkcié stopndl + + + + + - + +
Paraméter 1-81 Min. ford.szdm
stopfunkciéhoz [min-1] + + + + + - + +
(002-es par. = 1/min)
Paraméter 1-82 Min. ford.szdm
stopfunkciéhoz [Hz] + + + + + - + +
(002-es par. = Hz)
1-83 Paraméter Preciz stop
o + + + + + - + +
funkcié
1-84 Paraméter Preciz stop
o + + + + + - + +
szdmldlo értéke
1-85 Paraméter Preciz stop
) i + + + + + - + +
seb.komp.késleltetés
1-90 Paraméter Motor hévédelme + + + + - - - -
Paraméter 1-91 Motor kiilsé
o + + + + - - - -
ventildtor
Paraméter 1-93 Termiszt. er6forrds + + + + - - - -
1-95 Paraméter KTY-érzékel6
. + + + + - - - -
tipusa
1-96 Paraméter KTY-termisztor
o + + + + - - - -
eréforrds
1-97 Paraméter KTY-kiiszéb szintje + + + + - - - -
1-98 Paraméter ATEX ETR interpol.
+ + + + - - - -
points freq.
1-99 Paraméter ATEX ETR interpol
. + + + + - - - -
points current
2-00 Paraméter DC-tartédram + + + + - - - -
2-01 Paraméter DC-fékdram + + + + - - - -
Paraméter 2-02 DC-fékezési id6 + + + + - - - -
2-03 Paraméter DC-fék bekapcs.
. + + + + - - - -
ford.sz. [1/min]
2-04 Paraméter DC-fék bekapcs.
+ + + + - - - -
ford.sz. [Hz]
2-05 Paraméter Maximdlis
. + + + + - - - -
referencia
2-10 Paraméter Fékfunkcio +
+ + + - - - -
lasd?
Paraméter 2-11 Fékellendllds
+ + + + - - - -
(ohm)
Paraméter 2-12 Fékteljes. korldtja
+ + + + - - - -
(kW)
2-13 Paraméter Fékteljesitmény-
+ + + + - - - -
feliigyelet
2-15 Paraméter Fékellenérzés +
+ + + - - - -
lasd?
2-16 Paraméter AC-fék max.
i - + + + - - - -
drama
2-17 Paraméter Tulfesz.-vezérlés + + + + - - - -
2-18 Paraméter Fékellenérzési
| + + + + - - - -
dllapot
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1-10 Paraméter Motor felépitése

Valtakozé aramu motor

PM, nem kiall6 motor

3 L Flux motor- u/f Flux motor-
1-01 Paraméter Motorvezérlési u/f Flux enc. X L] 3 Flux enc. .
. X vvct e visszacsatolas | izemmé | vVVvC* e visszacsatol
elv tizemmad nélkul nélkal j
sal d assal
2-19 Paraméter Over-voltage Gain + + - - - - -
2-20 Paraméter Fékkiolddsi dram + + + - - - -
2-21 Paraméter Fékaktiv.
i . + + + + - - - -
ford.szdm [1/min]
2-22 Paraméter Fékaktiv.
i + + + + - - - -
ford.szdm [Hz]
2-23 Paraméter Fékaktiv. késlel-
i + + + + - - - -
tetése
2-24 Paraméter Stop késleltetése - - - - - - -
2-25 Paraméter Fékkiolddsi id6 - - - - - - -
2-26 Paraméter Nyomatékref. - - - - - - +
2-27 Paraméter Nyomatékrdmpa- +
idé
2-28 Paraméter ErGsitésfok. . .
tényezé
2-29 Paraméter Torque Ramp + +
Down Time
2-30 Paraméter Position P Start . .
Proportional Gain
2-31 Paraméter Speed PID Start . .
Proportional Gain
2-32 Paraméter Speed PID Start . .
Integral Time
2-33 Paraméter Speed PID Start . .
Lowpass Filter Time
3-** Referencia, rampdk (0sszes
+ + + + - - - -
paraméter)
4-10 Paraméter Motorfordu-
o + + + + - - - -
latszdm irdnya
4-11 Paraméter Motor f.szam alsé
) + + + + - - - -
korldt [1/min]
4-12 Paraméter Motor f.szam alsé
+ + + + - - - -
korldt [Hz]
4-13 Paraméter Motor f.szdm felsé
) + + + + - - - -
korldt [1/min]
4-14 Paraméter Motor f.szdm felsé
+ + + + - - - -
korldt [Hz]
4-16 Paraméter Motor lizemmédd
. + + + + - - - -
nyomatékkorldtja
4-17 Paraméter Generdtor
.. s 7 Lat + + + + - - - -
lizemmdd nyomatékkorldtja
4-18 Paraméter Aramkorldt + + + + - - - -
4-19 Paraméter Max. kimeneti
) + + + + - - - -
frekvencia
4-20 Paraméter Nyom.korldt-
, P . + + + + - - - -
tényezé forrds
4-21 Paraméter Seb.korldt-tényezé
, - + lasd'® - + lasd'™ - - - -
forrds
4-30 Paraméter Motorvisszacs.
) ., - + lasd' - + lasd' - - - -
kimar. funkcio
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1-10 Paraméter Motor felépitése Valtakoz6 aramu motor PM, nem kiall6 motor
3 L Flux motor- u/f Flux motor-
1-01 Paraméter Motorvezérlési u/f Flux enc. X L] 3 Flux enc. .
. X vvct e visszacsatolas | izemmé | vVVvC* e visszacsatol
elv tizemmad nélkul nélkal j
sal d assal
4-31 Paraméter Motorvisszacs.
) - + lasd'? - + lasd' - - - -
ford.sz. hiba
4-32 Paraméter Motorvisszacs.
) o - + lasd'? - + lasd' - - - -
kimar. idétall.
4-34 Paraméter Funkcid kévetési
L + + + + - - - -
hibdndl
4-35 Paraméter Kovetési hiba + + + + - - - -
4-36 Paraméter Kov. hiba idétul-
o + + + + - - - -
lépése
4-37 Paraméter Kovetési hiba
L + + + + - - - -
rdmpdzds
4-38 Paraméter Kov. hiba
. . . . P z . + + + + - - - -
rdmpdzds idétullépése
4-39 Paraméter Kovetési hiba
s Py z s s + + + + - - - -
rampa-idétullépés utdn
4-50 Paraméter Alacs. dram + + + + - - _ _
4-51 Paraméter Figyelm.: magas
| 9 9 + + + + - - - -
dram
4-52 Paraméter Figyelm.: alacson
4 4 + + + + - - - -
ford.sz.
4-53 Paraméter Figyelm.: magas
4 9 + + + + - - - -
ford.sz.
4-54 Paraméter Figyelm.: alacson
4 4 + + + + - - - -
ref.
4-55 Paraméter Figyelm.: magas
4 9 + + + + - - - -
ref.
4-56 Paraméter Figyelm.: alacs.
. + + + + - - - -
visszacs.
4-57 Paraméter Figyelm:magas.vis
+ + + + - - - -
szacs.
4-58 Paraméter Funkcié motorfdzis kieséskor
[0] Tiltva - - - - - - - -
[1] Leoldds 100 ms 1 fazisu™ | 1 fazisu™? 1 és 3 fazisu | 1 és 3 fazisu - - - -
[2] Leoldas 1000 ms 1 fazisa' | 1 fazisa'? 1 és 3 fazisu - - - - -
[3] Trip 100 ms 3-phase lim. i L
- - - 1 és 3 fazisu - - - -
(Leol. 100 ms 3 f. korl.)
[5] Motor check (service switch) i i i i
L . A motor levalasztasa esetén szabadonfutas. A motor
(Motorellendrzés (szerviz- i i . o - - - -
i csatlakoztatasa esetén automatikus inditas.
kapcsold))
4-59 Paraméter Motor Check At Start
[0] Ki - - - - - - - -
[1] Be'® A start parancs végrehajtdsa el6tt bizonyosodjon meg a
motor jelenlétérdl. Engedélyezze a 3 fazisu észlelést a - - - -
4-58 paraméter Funkcié motorfdzis kieséskor szamara.
4-60 Paraméter Keriil6 ford.szdm
. ) + + + + - - - -
ki [1/min]
4-61 Paraméter Min. kerdil. ford.sz.
+ + + + - - - -
[Hz]
4-62 Paraméter Keriil6 ford.szdm
. + + + + - - - -
be [1/min]
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Paraméterlistak

Programozasi utmutaté

1-10 Paraméter Motor felépitése

Valtakozé aramu motor

PM, nem kiall6 motor

3 L Flux motor- u/f Flux motor-
1-01 Paraméter Motorvezérlési U/f Flux enc. . " i Flux enc. | |
. X vvct e visszacsatolas | izemmé | vVVvC* e visszacsatol
elv tizemmad nélkul nélkal j
sal d assal
4-63 Paraméter Max. kerdil. ford.sz.
+ + + + - - - -
[Hz]
5-** Digitalis be/ki (6sszes
paraméter, az 5-70-es és 71-es + + + + - - - -
kivételével)
5-70 Paraméter 32/33-as csatl.,
. - + lasd' - + - - - -
impulzus/ford.
5-71 Paraméter 32/33-as csatl.,
iy - + lasd' - + - - - -
encoder irdnya
6-** Analdg be/ki (6sszes
) + + + + - - - -
paraméter)
7-00 Paraméter Sebesség PID
) , - + lasd'? - + - - - -
visszacs. forrds
7-02 Paraméter Sebesség PID
L - + lasd"? + + - - - -
ardnyossdgi tényezdje
7-03 Paraméter Sebesség PID
. e - + 14sd'? + + - - - -
integrdldsi ideje
7-04 Paraméter Sebesség PID
. o - + 14sd™? + + - - - -
differencidldsi ideje
7-05 Paraméter Sebes. PID diff.-
PP - + lasd'™ + + - - - -
erdsitési korldtja
7-06 Paraméter Sebesség PID
S - + lasd"? + + - - - -
aluldtereszté sztiré
7-07 Paraméter Sebesség PID
) o - + lasd™ - + - - - -
visszacs. dttételi viszony
7-08 Paraméter Ford.sz. PID
o - + lasd"? - - - - - -
el6recsat.tényezé
7-12 Paraméter Nyomaték P,
e - + lasd'® - - - - - -
ardnyossdgi tényezé
7-13 Paraméter Nyomaték P,
D - + lasd'® - - - - - -
integrdldsi idé
7-20 Paraméter Folyamat CL
. ) + + + + - - - -
visszacs.1.forrds
7-22 Paraméter Folyamat CL
. | + + + + - - - -
visszacs.2.forrds
7-30 Paraméter Folyamat PID
. + + + + - - - -
normdl/inverz szab.
7-31 Paraméter Folyamat PID
. z < z + + + + - - - -
gerjedésgdtld
7-32 Paraméter Folyamat PID
+ + + + - - - -
start f.szdm
7-33 Paraméter Folyamat PID
i o + + + + - - - -
ardnyossdgi tény.
7-34 Paraméter Folyamat PID
. o + + + + - - - -
integrdldsi ideje
7-35 Paraméter Folyamat PID
. o + + + + - - - -
differencidldsi ideje
7-36 Paraméter Folyamat PID
. Py e + + + + - - - -
diff.-erésitési korldtja
7-38 Paraméter Folyamat PID
B i + + + + - - - -
poz.el6recsat.tény.
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VLT® AutomationDrive FC 301/302

1-10 Paraméter Motor felépitése

Valtakozé aramu motor

PM, nem kiall6 motor

3 L Flux motor- u/f Flux motor-
1-01 Paraméter Motorvezérlési u/f Flux enc. X L] 3 Flux enc. .
" i vvct e visszacsatolas | izemmé | vVVvC* e visszacsatol
elv tizemmad nélkul nélkal j
sal d assal
7-39 Paraméter Referencia
+ + + + - - - -
sdvszél.-ben
7-40 Paraméter Folyamat PID |
+ + + + - - - -
tag reset
7-41 Paraméter Folyamat PID kim.
+ + + + - - - -
neg. kapocs
7-42 Paraméter Folyamat PID kim.
+ + + + - - - -
poz. kapocs
7-43 Paraméter Folyamat PID
L ) ) + + + + - - - -
er6sit. skdla, min. ref.
7-44 Paraméter Folyamat PID
P . + + + + - - - -
erésit. skdla, max. ref.
7-45 Paraméter Folyamat PID
. ) + + + + - - - -
elérecsat. forrds
7-46 Paraméter Foly.PID
. ) + + + + - - - -
elérecsat.norm./inv. szab.
7-48 Paraméter PCD Feed Forward + + + + - - - -
7-49 Paraméter Folyamat PID
+ + + + - - - -
kimenet normdl/inv. szab.
7-50 Paraméter Folyamat PID
o + + + + - - - -
bévitett PID
7-51 Paraméter Folyamat PID
+ + + + - - - -
elérecsat. erésit.
7-52 Paraméter Folyamat PID
elérecsat. felrdmp. + + + + - - - -
7-53 Paraméter Folyamat PID
+ + + + - - - -
elérecsat. leramp.
7-56 Paraméter Folyamat PID ref.
e g + + + + - - - -
sz(ir6 id6
7-57 Paraméter Foly. PID visszacs.
e g + + + + - - - -
sz(ir6 id6
8-** Komm. és opciok (6sszes
+ + + + - - - -
paraméter)
13-** Smart Logic Vez. (6sszes
+ + + + - - - -
paraméter)
14-00 Paraméter Kapcsoldsi minta + + + + - - - -
14-01 Paraméter Kapcsoldsi
. + + + + - - - -
frekvencia
14-03 Paraméter Tulmoduldcié + + + + - - - -
14-04 Paraméter Véletlenszer(i
+ + + + - - - -
PWM
14-06 Paraméter Dead Time
) + + + + - - - -
Compensation
14-10 Paraméter Tdpfesziiltség hiba
[0] Nincs funkcidja + + + + - - - -
[1] Szabaly. lefuttatas - + + + - - - -
[2] Szab. lefuttatas,leold. - + + + - - - -
[3] Szabadonfutas + + + + - - - -
[4] Kinet. visszataplalas - + + + - - - -
[5] Kinet.visszatap,leold. - + + + - - - -
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Paraméterlistak Programozasi utmutaté
1-10 Paraméter Motor felépitése Valtakoz6 aramu motor PM, nem kiall6 motor
3 L Flux motor- u/f Flux motor-
1-01 Paraméter Motorvezérlési u/f Flux enc. X L] 3 Flux enc. .
. X vvct e visszacsatolas | izemmé | vVVvC* e visszacsatol
elv tizemmad nélkul nélkal j
sal d assal
[6] Vészjelzés + + + + - - - -
14-11 Paraméter Tdpfesz.
. i + + + + - - - -
tdpfesz.hiba esetén
14-12 Paraméter Funkcio fdzisa-
. . | + + + + - - - -
szimmetria esetén
14-14 Paraméter Kin. Back-up
Time-out
14-15 Paraméter Kin. Back-up Trip
+ + + + - - - - 5
Recovery Level
14-20 Paraméter Hibatérlési
. | + + + + - - - -
tizemmod
14-21 Paraméter Autom. ujrain-
o + + + + - - - -
duldsi id6
14-22 Paraméter M(ikédés
tizemmddja
14-24 Paraméter Leolddskés-
s . . z + + + + - - - -
leltetés dramkorldtndl
14-25 Paraméter Leolddskés-
z z 1 / + + + + - - - -
leltetés nyomatékkorldtndl
14-26 Paraméter Leolddskésl.
+ + + + - - - -
inverterhibdndl
14-29 Paraméter Szervizkéd + + + + - - - -
14-30 Paraméter Aramkorldt-
+ + + + - - - -
szabdlyozd, ardny. tényezé
14-31 Paraméter Aramkorldt-
+ + + + - - - -
szabdlyozé, integr. id6
14-32 Paraméter Aramkorldt-
o + + + + - - - -
szabdlyozé, sz(ir6id6é
14-35 Paraméter Elakad.védelem - - + + - - - -
14-36 Paraméter Field-weakening
. - - + + - - + +
Function
14-40 Paraméter VT szint - + + + - - - -
14-41 Paraméter AEO min.
i ) - + + + - - - -
mdgnesezés
14-42 Paraméter Min. AEO
. - + + + - - - -
frekvencia
14-43 Paraméter Motor telj.tény. - + + + - - - -
Paraméter 14-50 RFl-sz(ir6 + + + + - - - -
14-51 Paraméter DC-kori
L + + + + - - - -
kompenzdcio
14-52 Paraméter Ventildtor
+ + + + - - - -
szabdlyozdsa
14-53 Paraméter Ventildtor
. + + + + - - - -
feliigyelete
14-55 Paraméter Kimeneti sz(iré + + + + - - - -
14-56 Paraméter Kimeneti sz(iré
kapacitdsa
14-57 Paraméter Kimeneti sz(iré
induktivitdsa
14-74 Paraméter VLT bév.
. ) + + + + - - - -
dllapotszo
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Paraméterlistak VLT® AutomationDrive FC 301/302
1-10 Paraméter Motor felépitése Valtakoz6 aramu motor PM, nem kiall6 motor
3 L Flux motor- u/f Flux motor-
1-01 Paraméter Motorvezérlési u/f Flux enc. X L] 3 Flux enc. X
. , vvct e visszacsatolas | izemmé | vVVvC* e visszacsatol
elv tizemmad nélkul nélkal j
sal d assal

14-80 Paraméter Opc.kiils.24VDC

+ + + + - - - -
fesz.gel tdpldlva
14-89 Paraméter Option Detection + + + + - - - -
14-90 Paraméter Hibaszint + + + + - - _ _

Tablazat 5.3 Aktiv és inaktiv paraméterek a kiilonféle szabalyozasi izemmédokban

1) Allandé nyomaték

2) Vdltozé nyomaték

3) AEO

4) Allandé teljesitmény

5) Repliléstartndl haszndlatos.

6) Allandé teljesitményii 1-03 paraméter Nyomatékkarakterisztika esetén haszndlatos.

7) Nem haszndlatos, ha 1-03 paraméter Nyomatékkarakterisztika = VT.

8) A rezonanciacsillapitds része.

9) Nem AC-fék

10) Nyilt hurkd nyomatékszabdlyozds

11) Nyomaték

12) Zdrt hurkd fordulatszdm-szabdlyozds

13) A 4-59 paraméter Motor Check At Start [1] Be bedllitdsdval engedélyezhet6 a 3 fdzisu észlelés a 4-58 paraméter Funkcié motorfdzis kieséskor
szdmdra VWC* és U/f esetén.

14) Ha a frekvenciavdlté inditdskor nem észleli a motort, akkor a 4-58 paraméter Funkcié motorfdzis kieséskor dltal meghatdrozott miveletet
hajtja végre.
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5.1.4 0-** Mikadés, kijelzd

Par. sz. |Paraméter-leiras Alapértelmezett érték | 4-set-up | Csak FC 302 | Médositas | Konverzi Tipus
miikodés | 6s index
kézben
0-0* Alapveté beall.
0-01 Nyelv [0] English 1 set-up TRUE - Uint8
0-02 Motorford.sz. egység ExpressionLimit 2 set-ups FALSE - Uint8
0-03 Terlleti bedllitdsok [0] Nemzetkozi 2 set-ups FALSE - Uint8
[1] Megdllitas, ref =
0-04 Uzemallapot bekapcsolaskor (kézi) régi All set-ups TRUE - Uint8
0-09 Performance Monitor 0 % All set-ups TRUE -1 Uint16 5
0-1* Setupok kezelése
0-10 Aktiv setup [1] 1. setup 1 set-up TRUE - Uint8
0-11 Setup médositasa [1] 1. setup All set-ups TRUE - Uint8
0-12 Setup kapcsolédasa [0] Nincs kapcs. All set-ups FALSE - Uint8
0-13 Kiolvasas: kapcsol6do setupok 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
0-14 Kiolvasas: setupok/csatorna médos. 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
0-15 Readout: actual setup 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint8
0-2* LCP kijelzéje
0-20 1.1-es kijelzésor, kicsi ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint16
0-21 1.2-es kijelzésor, kicsi 1614 All set-ups TRUE - Uint16
0-22 1.3-as kijelz6sor, kicsi 1610 All set-ups TRUE - Uint16
0-23 2-es kijelzésor, nagy 1613 All set-ups TRUE - Uint16
0-24 3-as kijelzésor, nagy 1602 All set-ups TRUE - Uint16
0-25 Sajat meni ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 Uint16
0-3* LCP, egyéni kijelz.
0-30 Intelligens kijelzés egysége [0] Nincs All set-ups TRUE - Uint8
0-31 Intelligens kijelzés minimalis értéke 0 CustomReadoutUnit | All set-ups TRUE -2 Int32
100 CustomRea-
0-32 Intelligens kijelzés maximalis értéke doutUnit All set-ups TRUE -2 Int32
0-33 Source for User-defined Readout [240] Default Source All set-ups TRUE - Uint8
0-37 1. kijelz. szov. 0 N/A 1 set-up TRUE 0 VisStr[25]
0-38 2. kijelz. szov. 0 N/A 1 set-up TRUE 0 VisStr[25]
0-39 3. kijelz. szov. 0 N/A 1 set-up TRUE 0 VisStr[25]
0-4* LCP billenty(izete
0-40 LCP [Hand on] gombja ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
0-41 LCP [Off] gombja ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
0-42 LCP [Auto on] gombja ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
0-43 LCP [Reset] gombja ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
0-44 LCP [Off/Reset] gombja ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
0-45 LCP [Drive Bypass] gombja ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
0-5* Masolas/mentés
0-50 LCP-masolas [0] Nem masol All set-ups FALSE - Uint8
0-51 Setup masolasa [0] Nem masol All set-ups FALSE - Uint8
0-6* Jelszo
0-60 Fément jelszava 100 N/A 1 set-up TRUE 0 Int16
0-61 Jelszé nélkili hozzaf. a fémeniih6z [0] Teljes hozzéaférés 1 set-up TRUE - Uint8
0-65 Gyorsmend jelszava 200 N/A 1 set-up TRUE 0 Int16
0-66 Jelszé nélk. hozzaf. a gyorsmeniihoz [0] Teljes hozzéaférés 1 set-up TRUE - Uint8
0-67 Busz jelszavas hozzaférése 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
0-68 Safety Parameters Password 300 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint16
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Par. sz. |Paraméter-leiras Alapértelmezett érték | 4-set-up | Csak FC 302 | Modositas | Konverzi Tipus
miikodés | és index
kézben
Password Protection of Safety
0-69 Parameters [0] Tiltva 1 set-up TRUE - Uint8
5.1.5 1-** Terhelés és motor
Par. sz. |Paraméter-leiras Alapértelmezett érték | 4-set-up Csak FC | Mddosita | Konverzi Tipus
302 s 6s index
mikodés
kézben
1-0* Altalanos beall.
1-00 Konfiguracié médja ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
1-01 Motorvezérlési elv ExpressionLimit All set-ups FALSE - Uint8
1-02 Flux motorvisszacs. forras [1] 24 V encoder All set-ups X FALSE - Uint8
1-03 Nyomatékkarakterisztika [0] Allandé nyomaték | All set-ups TRUE - Uint8
1-04 Tulterh. moéd [0] Nagy nyomaték All set-ups FALSE - Uint8
1-05 Helyi médu konfiguracié [2] Konf. méd. P. 1-00 | All set-ups TRUE - Uint8
1-06 Orajaras iranya [0] Normal All set-ups FALSE - Uint8
1-07 Motor Angle Offset Adjust [0] Manual All set-ups X FALSE - Uint8
1-1* Motor valasztasa
1-10 Motor felépitése [0] Aszinkron All set-ups FALSE - Uint8
1-11 Motor Model ExpressionLimit All set-ups X FALSE - Uint8
1-14 Gsillapitasi erdsités 140 % All set-ups TRUE 0 Int16
1-15 Kisfordulatszam-sziiré idééllandéja ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint16
1-16 Nagyfordulatszam-sztir6 idéallandoja ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint16
1-17 Fesziiltségsz(ir6é id6éallanddja ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Uint16
1-18 Min. Current at No Load 0 % All set-ups TRUE 0 Uint16
1-2* Motoradatok
1-20 Motorteljesitmény [kW] ExpressionLimit All set-ups FALSE 1 Uint32
1-21 Motorteljesitmény [LE] ExpressionLimit All set-ups FALSE -2 Uint32
1-22 Motorfesziiltség ExpressionLimit All set-ups FALSE Uint16
1-23 Motorfrekvencia ExpressionLimit All set-ups FALSE Uint16
1-24 Motoraram ExpressionLimit All set-ups FALSE -2 Uint32
1-25 Névleges motorfordulatszam ExpressionLimit All set-ups FALSE 67 Uint16
1-26 Motorvez. névl. nyomaték ExpressionLimit All set-ups FALSE -1 Uint32
1-29 Automatikus motorillesztés (AMA) [0] Kikapcsolva All set-ups FALSE - Uint8
1-3* Spec. motoradatok
1-30 All6rész ellenalldsa (Rs) ExpressionLimit All set-ups FALSE -4 Uint32
1-31 Forgdrész ellenallasa (Rr) ExpressionLimit All set-ups FALSE -4 Uint32
1-33 All6rész szért reaktancigja (X1) ExpressionLimit All set-ups FALSE -4 Uint32
1-34 Forgdrész szért reaktancidja (X2) ExpressionLimit All set-ups FALSE -4 Uint32
1-35 F6 reaktancia (Xh) ExpressionLimit All set-ups FALSE -4 Uint32
1-36 Vasveszteségi ellendllas (Rfe) ExpressionLimit All set-ups FALSE -3 Uint32
1-37 Induktivitas,d tengely(Ld) ExpressionLimit All set-ups X FALSE -4 Int32
1-38 g-axis Inductance (Lq) ExpressionLimit All set-ups X FALSE -6 Int32
1-39 Motorpolusok ExpressionLimit All set-ups FALSE Uint8
1-40 Ellenelektr. er6, 1000 1/min ExpressionLimit All set-ups X FALSE Uint16
1-41 Motorszdg eltol. 0 N/A All set-ups FALSE Int16
1-44 d-axis Inductance Sat. (LdSat) ExpressionLimit All set-ups X FALSE -6 Int32
1-45 g-axis Inductance Sat. (LgSat) ExpressionLimit All set-ups X FALSE -6 Int32
1-46 Pozicidészlelés erdsitése 100 % All set-ups TRUE 0 Uint16
1-47 Torque Calibration ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
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Par. sz. |Paraméter-leiras Alapértelmezett érték | 4-set-up Csak FC | Mddosita | Konverzi Tipus
302 s 6s index
mikodés
koézben
1-48 Inductance Sat. Point ExpressionLimit All set-ups X TRUE 0 Int16
1-5* Terh.fuggetl. beall.
1-50 Motormagnesezés nulla ford.szamon 100 % All set-ups TRUE 0 Uint16
1-51 Min. ford.szam, normal magn. [1/min] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
1-52 Min. ford.szam, normal magn. [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
1-53 Modell eltolofrekv. ExpressionLimit All set-ups X FALSE -1 Uint16
1-54 Voltage reduction in fieldweakening oV All set-ups FALSE 0 Uint8
1-55 U/f karakterisztika - U ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
1-56 U/f karakterisztika - f ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
1-58 Rep.start tesztimpulzus dram ExpressionLimit All set-ups FALSE Uint16
1-59 Rep.start tesztimpulzus frekv. ExpressionLimit All set-ups FALSE Uint16
1-6* Terh.fliggé beall.
1-60 Terh.kompenz. kis fordulatszamon 100 % All set-ups TRUE Int16
1-61 Terh.kompenz. nagy fordulatszdmon 100 % All set-ups TRUE Int16
1-62 Szlipkompenzacié ExpressionLimit All set-ups TRUE Int16
1-63 Szlipkompenzacié idéallanddja ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint16
1-64 Rezonanciacsillapitas ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint16
1-65 Rezonanciacsillapitési idéallando 5ms All set-ups TRUE -3 Uint8
1-66 Min. aram kis ford.szamnal ExpressionLimit All set-ups X TRUE 0 Uint32
1-67 Terhelés tipusa [0] Passziv terhelés All set-ups X TRUE - Uint8
1-68 Minimadlis inercia 0 kgm? All set-ups X FALSE -4 Uint32
1-69 Maximalis inercia ExpressionLimit All set-ups X FALSE -4 Uint32
1-7* Start bedllitasai
[0] All6 forgorész
1-70 PM inditasi mod észlelése All set-ups TRUE - Uint8
1-71 Startkéslelt. 0s All set-ups TRUE -1 Uint8
1-72 Startfunkcio [2] Szfutas/késl. ideje | All set-ups TRUE - Uint8
1-73 Repiil6start ExpressionLimit All set-ups FALSE - Uint8
1-74 Start f.szam [1/min] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
1-75 Start f.szam [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
1-76 Inditéaram 0A All set-ups TRUE -2 Uint32
1-8* Stop beallitasai
1-80 Funkcié stopnal [0] Szabadonfutas All set-ups TRUE - Uint8
Min. ford.szam stopfunkciéhoz
1-81 [min-1] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
1-82 Min. ford.szdm stopfunkciéhoz [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
1-83 Preciz stop funkcio [0] Preciz rampa stop | All set-ups FALSE - Uint8
1-84 Preciz stop szamlalé értéke 100000 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
1-85 Preciz stop seb.komp.késleltetés 10 ms All set-ups TRUE -3 Uint8
1-9* Motorhémérséklet
1-90 Motor hévédelme ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
1-91 Motor kilsé ventilator ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
1-93 Termiszt. er6forras [0] Nincs All set-ups TRUE - Uint8
1-94 ATEX ETR curlim. speed reduction 0 % 2 set-ups X TRUE -1 Uint16
1-95 KTY-érzékel6 tipusa [0] 1. KTY-érzékel6 All set-ups X TRUE - Uint8
1-96 KTY-termisztor eréforras [0] Nincs All set-ups X TRUE - Uint8
1-97 KTY-kiiszob szintje 80 °C 1 set-up X TRUE 100 Int16
1-98 ATEX ETR interpol. points freq. ExpressionLimit 1 set-up X TRUE -1 Uint16
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302 s 6s index
mikodés
koézben
1-99 ATEX ETR interpol points current ExpressionLimit 2 set-ups X TRUE 0 Uint16
1) Ez a paraméter csak 48.XX szoftververzié esetén dll rendelkezésre.
5.1.6 2-** Fékek
Par. sz. | Paraméter-leiras Alapértelmezett érték 4-set-up |Csak FC 302 [ Médositas | Konverzi Tipus
mikodés | 6s index
kozben
2-0* DC-fék
2-00 DC-tartéaram 50 % All set-ups TRUE Uint8
2-01 DC-fékaram 50 % All set-ups TRUE Uint16
2-02 DC-fékezési id6 10s All set-ups TRUE -1 Uint16
2-03 DC-fék bekapcs. ford.sz. [1/min] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
2-04 DC-fék bekapcs. ford.sz. [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
2-05 Maximalis referencia MaxReference (P303) All set-ups TRUE -3 Int32
2-06 Parkolasi / megallitasi aram 50 % All set-ups TRUE 0 Uint16
2-07 Parkolasi / megallitasi id6é 3s All set-ups TRUE -1 Uint16
2-1* Fékenergia funkcioi
2-10 Fékfunkcid ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
2-11 Fékellenallas (ohm) ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 vint16
2-12 Fékteljes. korlatja (kW) ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint32
2-13 Fékteljesitmény-feliigyelet [0] Kikapcsolva All set-ups TRUE - Uint8
2-15 Fékellenérzés [0] Kikapcsolva All set-ups TRUE - Uint8
2-16 AC-fék max. drama 100 % All set-ups TRUE -1 Uint32
2-17 Tulfesz.-vezérlés [0] Tiltva All set-ups TRUE - Uint8
2-18 Fékellenérzési allapot [0] Bekapcsolaskor All set-ups TRUE - Uint8
2-19 Over-voltage Gain 100 % All set-ups TRUE 0 Uint16
2-2* Mechanikus fék
2-20 Fékkioldasi aram ImaxVLT (P1637) All set-ups TRUE -2 Uint32
2-21 Fékaktiv. ford.szam [1/min] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
2-22 Fékaktiv. ford.szam [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
2-23 Fékaktiv. késleltetése 0s All set-ups TRUE -1 Uint8
2-24 Stop késleltetése 0s All set-ups TRUE -1 Uint8
2-25 Fékkioldasi idé 0.20 s All set-ups TRUE -2 Uint16
2-26 Nyomatékref. 0 % All set-ups TRUE -2 Int16
2-27 Nyomatékrampa-idé 02s All set-ups TRUE -1 Uint8
2-28 Erésitésfok. tényezé 1 N/A All set-ups TRUE -2 Uint16
2-29 Torque Ramp Down Time 0s All set-ups TRUE -1 Uint8
2-3* Adv. Mech Brake
2-30 Position P Start Proportional Gain 0.0000 N/A All set-ups TRUE -4 Uint32
2-31 Speed PID Start Proportional Gain 0.0150 N/A All set-ups TRUE -4 Uint32
2-32 Speed PID Start Integral Time 200.0 ms All set-ups TRUE -4 Uint32
2-33 Speed PID Start Lowpass Filter Time 10.0 ms All set-ups TRUE -4 Uint16
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5.1.7 3-** Referencia, rampak

Par. sz. |Paraméter-leiras Alapértelmezett érték 4-set-up |Csak FC 302 [ Mdédositas | Konverzi Tipus

mikodés | 6s index

kézben
3-0* Referenciakorlatok
3-00 Referenciatartomany ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
3-01 Ref./visszacs. egység ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
3-02 Min. referencia ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Int32
3-03 Maximalis referencia ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Int32
3-04 Referenciafunkcio [0] Osszeg All set-ups TRUE - Uint8
3-1* Referenciak
3-10 Belsé referencia 0 % All set-ups TRUE -2 Int16
3-11 JOG ford.sz.[Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
3-12 Gyorsitasi/lassitasi érték 0 % All set-ups TRUE -2 Int16
3-13 Referencia helye [0] Kézi/auto szerint All set-ups TRUE - Uint8
3-14 Bels6 relativ referencia 0 % All set-ups TRUE -2 Int32
3-15 1. referenciaforras ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
3-16 2. referenciaforras ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
3-17 3. referenciaforras ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
3-18 Relativ skalazas referenciaforrasa [0] Nincs funkcid All set-ups TRUE - Uint8
3-19 JOG ford.sz.[1/min] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 vint16
3-4* 1. rdmpa
3-40 1. rdmpa tipusa [0] Lineéris All set-ups TRUE - Uint8
3-41 1. felfutasi rdmpaidé ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-42 1. fékezési rdmpaidd ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-45 1.szin.rampa.arany gyors.kezdet 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-46 1.szin.rampa.arany gyors.vég 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-47 1.szin.rampa.arany lass.kezdet 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-48 1.szin.rampa.arany lass.vég 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-5% 2. rampa
3-50 2. rampa tipusa [0] Lineéris All set-ups TRUE - Uint8
3-51 2. felfutasi rampaid6 ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-52 2. fékezési rampaid6 ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-55 2.szin.rdmpa.arany gyors.kezdet 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-56 2.szin.rdmpa.arany gyors.vég 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-57 2.szin.rdmpa.arany lass.kezdet 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-58 2.szin.rdmpa.arany lass.vég 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-6* 3. rampa
3-60 3. rdmpa tipusa [0] Linedris All set-ups TRUE - Uint8
3-61 3. felfutasi rampaid6 ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-62 3. fékezési rampaid6 ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-65 3.szin.rdmpa.arany gyors.kezdet 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-66 3.szin.rdmpa.arany gyors.vég 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-67 3.szin.rdmpa.arany lass.kezdet 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-68 3.szin.rdmpa.arany lass.vég 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-7* 4. rampa
3-70 4, rampa tipusa [0] Lineéris All set-ups TRUE - Uint8
3-71 4, felfutasi rdmpaidé ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-72 4, fékezési rdmpaidd ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-75 4.szin.rampa.arany gyors.kezdet 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-76 4.szin.rampa.arany gyors.vég 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-77 4.szin.rampa.arany lass.kezdet 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-78 4.szin.rampa.arany lass.vég 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
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Par. sz. |Paraméter-leiras Alapértelmezett érték 4-set-up |Csak FC 302 [ Mddositas | Konverzi Tipus

mikodés | 6s index

kézben
3-8* Egyéb rampak
3-80 Jogrampaidé ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-81 Vészleallasi rampaidd ExpressionLimit 2 set-ups TRUE -2 Uint32
3-82 Vészleallasi rampatipus [0] Lineéris All set-ups TRUE - Uint8
3-83 Vészledllasi S-réampa arény lass. kezdet 50 % All set-ups TRUE Uint8
3-84 Vészledllasi S-rampa arény lass. vég 50 % All set-ups TRUE Uint8
3-89 Ramp Lowpass Filter Time 1 ms All set-ups TRUE -4 Uint16
3-9* Digitalis pot.méter
3-90 Lépéskodz 0.10 % All set-ups TRUE -2 Uint16
3-91 Rampaid6 1s All set-ups TRUE -2 Uint32
3-92 Teljesitmény-visszaallitas [0] Kikapcsolva All set-ups TRUE - Uint8
3-93 Maximalis korlat 100 % All set-ups TRUE Int16
3-94 Minimalis korlat -100 % All set-ups TRUE Int16
3-95 Rampa késl. ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 TimD
1) Ez a paraméter csak 48.XX szoftververzié esetén dll rendelkezésre.
5.1.8 4-** Korlatok/figyelm.
Par. sz. [ Paraméter-leiras Alapértelmezett érték 4-set-up |[Csak FC 302 | Médositas | Konverzi Tipus

mikodés | 6s index

kozben
4-1* Motorhatarértékek
4-10 Motorfordulatszam iranya ExpressionLimit All set-ups FALSE - Uint8
4-11 Motor f.szam alsé korlat [1/min] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
4-12 Motor f.szam alsé korlat [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 vint16
4-13 Motor f.szam felsé korlat [1/min] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
4-14 Motor f.szam felsé korlat [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
4-16 Motor Gzemmod nyomatékkorlatja ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
4-17 Generdtor izemmod nyomatékkorlatja 100 % All set-ups TRUE -1 Uint16
4-18 Aramkorlat ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint32
4-19 Max. kimeneti frekvencia ExpressionLimit All set-ups FALSE -1 Uint16
4-2* Korlattényezoék
4-20 Nyom.korlat-tényezé forras [0] Nincs funkcio All set-ups TRUE - Uint8
4-21 Seb.korlat-tényezé forras [0] Nincs funkcio All set-ups TRUE - Uint8
4-23 Brake Check Limit Factor Source [0] DC-link voltage All set-ups TRUE - Uint8
4-24 Brake Check Limit Factor 98 % All set-ups TRUE 0 Uint8
4-3* Motorford.sz.-mon.
4-30 Motorvisszacs. kimar. funkcid ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
4-31 Motorvisszacs. ford.sz. hiba 300 RPM All set-ups TRUE 67 Uint16
4-32 Motorvisszacs. kimar. idétull. ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint16
4-34 Funkcié kovetési hibanal ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
4-35 Kovetési hiba 10 RPM All set-ups TRUE 67 Uint16
4-36 Kov. hiba idétullépése 1s All set-ups TRUE -2 Uint16
4-37 Kovetési hiba rampazas 100 RPM All set-ups TRUE 67 Uint16
4-38 Kov. hiba rampazas idotullépése 1s All set-ups TRUE -2 Uint16
4-39 Kovetési hiba rampa-idétallépés utan 5s All set-ups TRUE -2 Uint16
4-4* Speed Monitor
4-43 Motor Speed Monitor Function [0] Tiltva All set-ups TRUE - Uint8
4-44 Motor Speed Monitor Max 100 RPM All set-ups TRUE 67 Uint16
4-45 Motor Speed Monitor Timeout 0.1s All set-ups TRUE -2 Uint16
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Par. sz. [ Paraméter-leiras Alapértelmezett érték 4-set-up | Csak FC 302 | Modositas | Konverzi Tipus

mukodés | 6s index

kozben
4-5* Allithaté figyelm.
4-50 Alacs. aram 0A All set-ups TRUE -2 Uint32
4-51 Figyelm.: magas aram ImaxVLT (P1637) All set-ups TRUE -2 Uint32
4-52 Figyelm.: alacsony ford.sz. 0 RPM All set-ups TRUE 67 Uint16
4-53 Figyelm.: magas ford.sz. ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
4-54 Figyelm.: alacsony ref. -999999.999 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
4-55 Figyelm.: magas ref. 999999.999 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
4-56 Figyelm.: alacs. visszacs. ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Int32
4-57 Figyelm:magas.visszacs. ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Int32
4-58 Funkcié motorfazis kieséskor ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
4-59 Motor Check At Start [0] Kikapcsolva All set-ups TRUE - Uint8
4-6* Kerul6 frekv.
4-60 Keriil6 ford.szam ki [1/min] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
4-61 Min. kerul. ford.sz. [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
4-62 Keril6 ford.szam be [1/min] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
4-63 Max. kerul. ford.sz. [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
1) Ez a paraméter csak 48.XX szoftververzié esetén dll rendelkezésre.
5.1.9 5-** Digitalis be/ki
Par. sz. | Paraméter-leiras Alapértelmezett érték 4-set-up |[Csak FC 302 | Médositas | Konverzi Tipus

mikodés | 6s index

kézben
5-0* Digitalis 1/0-ii.méd
5-00 Digitalis 1/0-izemméd [0] PNP All set-ups FALSE - Uint8
5-01 27-es csatl. U.modja [0] Bemenet All set-ups TRUE - Uint8
5-02 29-es csatl. U.modja [0] Bemenet All set-ups X TRUE - Uint8
5-1* Digitalis bemenetek
5-10 18-as digitélis bemenet ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-11 19-es digitalis bemenet ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-12 27-es digitélis bemenet ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-13 29-es digitalis bemenet ExpressionLimit All set-ups X TRUE - Uint8
5-14 32-es digitélis bemenet ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-15 33-as digitélis bemenet ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-16 X30/2-es digitalis bemenet ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-17 X30/3-as digitalis bemenet ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-18 X30/4-es digitélis bemenet ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-19 37-es, bizt. stop csatl. ExpressionLimit 1 set-up TRUE - Uint8
5-20 X46/1-es digitélis bemenet [0] Nincs funkcidja All set-ups TRUE - Uint8
5-21 X46/3-as digitalis bemenet [0] Nincs funkcidja All set-ups TRUE - Uint8
5-22 X46/5-6s digitalis bemenet [0] Nincs funkcidja All set-ups TRUE - Uint8
5-23 X46/7-es digitélis bemenet [0] Nincs funkcidja All set-ups TRUE - Uint8
5-24 X46/9-es digitélis bemenet [0] Nincs funkcidja All set-ups TRUE - Uint8
5-25 X46/11-es digitalis bemenet [0] Nincs funkcidja All set-ups TRUE - Uint8
5-26 X46/13-as digitélis bemenet [0] Nincs funkcidja All set-ups TRUE - Uint8
5-3* Digitalis kimenetek
5-30 27-es csatl. dig. kimenet ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-31 29-es csatl. dig. kimenet ExpressionLimit All set-ups X TRUE - Uint8
5-32 X30/6 dig. kimenet (MCB 101) ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-33 X30/7 dig. kimenet (MCB 101) ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
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Par. sz. [ Paraméter-leiras Alapértelmezett érték 4-set-up |Csak FC 302 | Moédositas | Konverzi Tipus
mikodés | 6s index
kézben
5-4* Relék
5-40 Reléfunkcié ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-41 Relébekapcs. késlelt. 0.01 s All set-ups TRUE -2 Uint16
5-42 Relékikapcs. késlelt. 0.01 s All set-ups TRUE -2 Uint16
5-5* Impulzusbemenet
5-50 29-es csatl. alsé frekvencia 100 Hz All set-ups X TRUE Uint32
5-51 29-es csatl. felsé frekvencia ExpressionLimit All set-ups X TRUE Uint32
0 ReferenceFeed-
5-52 29-es csatl. alsé ref./visszacs. érték backUnit All set-ups X TRUE -3 Int32
5-53 29-es csatl. felsé ref./visszacs. érték ExpressionLimit All set-ups X TRUE -3 Int32
5-54 Impulzussz(iré idéallandéja (29-es) 100 ms All set-ups X FALSE -3 Uint16
5-55 33-as csatl. also frekvencia 100 Hz All set-ups TRUE Uint32
5-56 33-as csatl. felsé frekvencia ExpressionLimit All set-ups TRUE Uint32
0 ReferenceFeed-
5-57 33-as csatl. also ref./visszacs. érték backUnit All set-ups TRUE -3 Int32
5-58 33-as csatl. felsé ref./visszacs. érték ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Int32
5-59 Impulzussziré idééllandéja (33-as) 100 ms All set-ups FALSE -3 Uint16
5-6* Impulzuskimenet
5-60 27-es csatl., valtozé impulzuskimenet ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-62 27-es imp.kim. max. frekv. ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint32
5-63 29-es csatl., valtozé impulzuskimenet ExpressionLimit All set-ups X TRUE - Uint8
5-65 29-es imp.kim. max. frekv. ExpressionLimit All set-ups X TRUE 0 Uint32
5-66 X30/6-0s csatl., valtozé imp.kimenet ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-68 X30/6-o0s imp.ki max. frekv. ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint32
5-7* 24V encoder bem.
5-70 32/33-as csatl., impulzus/ford. 1024 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
5-71 32/33-as csatl., encoder iranya [0] Oramutaté szerint All set-ups FALSE - Uint8
5-8% 1/0-opcidk
5-80 AHF-kondenzator visszakapcs. késlelt. 25 s 2 set-ups X TRUE 0 Uint16
5-9* Buszvezérelt
5-90 Digitalis & relés buszvez. 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
5-93 27-es imp.ki, buszvezérlés 0% All set-ups TRUE -2 N2
5-94 27-es imp.ki, id6tullépés-bedll. 0 % 1 set-up TRUE -2 Uint16
5-95 29-es imp.ki, buszvezérlés 0% All set-ups X TRUE -2 N2
5-96 29-es imp.ki, idétallépés-beall. 0% 1 set-up X TRUE -2 Uint16
5-97 X30/6-0s imp.ki, buszvezérlés 0% All set-ups TRUE -2 N2
5-98 X30/6-0s imp.ki, idétullépés-beall. 0 % 1 set-up TRUE -2 Uint16
5.1.10 6-** Analdg be/ki
Par. sz. | Paraméter-leiras Alapértelmezett érték 4-set-up Csak FC | Mddositas | Konverzi Tipus
302 mikodés | 6s index
kézben
6-0* Analog 1/0-U.mod
6-00 Vezérl6jel-szakadasi id6 10s All set-ups TRUE 0 Uint8
6-01 Vezérl6jelszakadas-funkcid [0] Kikapcsolva All set-ups TRUE - Uint8
6-1* 1-es analég bem.
6-10 53-as csatl,, alsé fesziiltség ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Int16
6-11 53-as csatl,, felsé feszlltség 0V All set-ups TRUE -2 Int16
6-12 53-as csatl., alsé aram 0.14 mA All set-ups TRUE -5 Int16
6-13 53-as csatl., felsé aram 20 mA All set-ups TRUE -5 Int16
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Par. sz. | Paraméter-leiras Alapértelmezett érték 4-set-up Csak FC | Mddositas | Konverzi Tipus
302 mikodés | 6s index
kézben
0 ReferenceFeed-
6-14 53-as csatl. also ref./visszacs. érték backUnit All set-ups TRUE -3 Int32
6-15 53-as csatl., felsé ref./visszacs. érték ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Int32
6-16 53-as csatl., sz(iré idéallanddja 0.001 s All set-ups TRUE -3 Uint16
6-2* 2-es analég bem.
6-20 54-es csatl., also fesziltség ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Int16
6-21 54-es csatl., fels6 fesziltség 10V All set-ups TRUE -2 Int16
6-22 54-es csatl., als6 dram ExpressionLimit All set-ups TRUE -5 Int16
6-23 54-es csatl., felsé aram 20 mA All set-ups TRUE -5 Int16
0 ReferenceFeed-
6-24 54-es csatl. also ref./visszacs. érték backUnit All set-ups TRUE -3 Int32
6-25 54-es csatl. felsé ref./visszacs. Erték ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Int32
6-26 54-es csatl., sztir6 id6éallanddja 0.001 s All set-ups TRUE -3 Uint16
6-3* 3-as analég bem.
6-30 X30/11-es csatl., also fesz. 0.07 V All set-ups TRUE -2 Int16
6-31 X30/11-es csatl., felsé fesz. 10V All set-ups TRUE -2 Int16
0 ReferenceFeed-
6-34 X30/11-es csatl.alsé ref./visszacs.ért. backUnit All set-ups TRUE -3 Int32
6-35 X30/11-es csatl.fels.ref./visszacs.ért. ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Int32
6-36 X30/11-es csatl., szlré-id6éallandd 0.001 s All set-ups TRUE -3 Uint16
6-4* 4-es analég bem.
6-40 X30/12-es csatl., also fesz. 0.07 V All set-ups TRUE -2 Int16
6-41 X30/12-es csatl., felsé fesz. 10V All set-ups TRUE -2 Int16
0 ReferenceFeed-
6-44 X30/12-es csatl.alsé ref./visszacs.ért. backUnit All set-ups TRUE -3 Int32
6-45 X30/12-es csatl.fels.ref./visszacs.ért. ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Int32
6-46 X30/12-es csatl., szlir6-id6éallandd 0.001 s All set-ups TRUE -3 Uint16
6-5* 1-es analég kimen.
6-50 42-es kimenet ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
6-51 42-es csatlakozo, min. skala 0 % All set-ups TRUE -2 Int16
6-52 42-es csatlakozo, max. skala 100 % All set-ups TRUE -2 Int16
6-53 42-es kim. csatl., buszvezérlés 0 % All set-ups TRUE -2 N2
6-54 42-es kim. csatl., id6tullépés.-bedll. 0 % 1 set-up TRUE -2 Uint16
6-55 42-es csatl., kimeneti sz(ré [0] Kikapcsolva 1 set-up TRUE - Uint8
6-6* 2-es analég kim.
6-60 X30/8-as kimenet ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
6-61 X30/8-as csatl., min. skala 0 % All set-ups TRUE -2 Int16
6-62 X30/8-as csatl., max. skala 100 % All set-ups TRUE -2 Int16
6-63 X30/8-as csatl., buszvezérlés 0% All set-ups TRUE -2 N2
6-64 X30/8-as csatl.kim.idétull.beall. 0% 1 set-up TRUE -2 Uint16
6-7* 3-as anal6g kim.
6-70 X45/1-es csatl,, kimenet ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
6-71 X45/1-es csatl.,min. skala 0% All set-ups TRUE -2 Int16
6-72 X45/1-es csatl.,max. skala 100 % All set-ups TRUE -2 Int16
6-73 X45/1-es csatl. kim.buszvez. 0% All set-ups TRUE -2 N2
6-74 X45/1-es csatl. kim.id6tull.beall. 0% 1 set-up TRUE -2 Uint16
6-8* 4-es analdg kim.
6-80 X45/3-as csatl., kimenet ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
6-81 X45/3-as csatl.,min. skala 0% All set-ups TRUE -2 Int16
6-82 X45/3-as csatl.,max. skala 100 % All set-ups TRUE -2 Int16
6-83 X45/3-as csatl., buszvezérlés 0% All set-ups TRUE -2 N2
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Par. sz. | Paraméter-leiras Alapértelmezett érték 4-set-up Csak FC | Mddositas | Konverzi Tipus
302 miikédés | 6s index
kézben
6-84 X45/3-as kim. csatl., id6tall.beall. 0% 1 set-up TRUE -2 Uint16
5.1.11 7-** Vezérlék
Par. sz. | Paraméter-leiras Alapértelmezett érték | 4-set-up Csak FC [ Mddosita | Konverzi Tipus
302 s ds index
miikodés
kézben
7-0* Sebesség PID
7-00 Sebesség PID visszacs. forras ExpressionLimit All set-ups FALSE - Uint8
7-01 Speed PID Droop 0 RPM All set-ups TRUE 67 Uint16
7-02 Sebesség PID aranyossagi tényezéje ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Uint16
7-03 Sebesség PID integralasi ideje ExpressionLimit All set-ups TRUE -4 Uint32
7-04 Sebesség PID differenciélasi ideje ExpressionLimit All set-ups TRUE -4 Uint16
7-05 Sebes. PID diff.-erésitési korlatja 5 N/A All set-ups TRUE -1 Uint16
7-06 Sebesség PID aluldteresztd sziré ExpressionLimit All set-ups TRUE -4 Uint16
7-07 Sebesség PID visszacs. attételi viszony 1 N/A All set-ups FALSE -4 Uint32
7-08 Ford.sz. PID elérecsat.tényez6 0% All set-ups FALSE 0 Uint16
7-09 Speed PID Error Correction w/ Ramp ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint32
7-1* Nyomaték Pl vez.
7-10 Torque PI Feedback Source [0] Controller Off All set-ups TRUE - Uint8
7-12 Nyomaték PI, ardnyossagi tényezd 100 % All set-ups TRUE 0 Uint16
7-13 Nyomaték PI, integrdlasi idé 0.020 s All set-ups TRUE -3 Uint16
7-16 Torque PI Lowpass Filter Time 5ms All set-ups TRUE -4 Uint16
7-18  |Torque Pl Feed Forward Factor 0% All set-ups TRUE Uint16
7-19 Current Controller Rise Time ExpressionLimit All set-ups TRUE Uint16
7-2* Foly.vez. visszacs
7-20  [Folyamat CL visszacs.1.forras [0] Nincs funkcio All set-ups TRUE - Uint8
7-22 Folyamat CL visszacs.2.forras [0] Nincs funkcio All set-ups TRUE - Uint8
7-3* Folyamat PID vez.
7-30 Folyamat PID normal/inverz szab. [0] Normal All set-ups TRUE - Uint8
7-31 Folyamat PID gerjedésgétlo [1] Bekapcsolva All set-ups TRUE - Uint8
7-32 Folyamat PID start f.szam 0 RPM All set-ups TRUE 67 Uint16
7-33 Folyamat PID aranyossagi tény. ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint16
7-34 Folyamat PID integralasi ideje 10000 s All set-ups TRUE -2 Uint32
7-35 Folyamat PID differenciélasi ideje O0s All set-ups TRUE -2 Uint16
7-36 Folyamat PID diff.-erésitési korlatja 5 N/A All set-ups TRUE -1 Uint16
7-38 Folyamat PID poz.el6recsat.tény. 0% All set-ups TRUE Uint16
7-39 Referencia savszél.-ben 5% All set-ups TRUE Uint8
7-4* Adv. Process PID |
7-40 Folyamat PID | tag reset [0] Nem All set-ups TRUE - Uint8
7-41 Folyamat PID kim. neg. kapocs -100 % All set-ups TRUE 0 Int16
7-42 Folyamat PID kim. poz. kapocs 100 % All set-ups TRUE 0 Int16
7-43 Folyamat PID er6sit. skala, min. ref. 100 % All set-ups TRUE 0 Int16
7-44  [Folyamat PID erdsit. skala, max. ref. 100 % All set-ups TRUE 0 Int16
7-45 Folyamat PID eldrecsat. forras [0] Nincs funkcio All set-ups TRUE - Uint8
7-46 Foly.PID elérecsat.norm./inv. szab. [0] Normal All set-ups TRUE - Uint8
7-48 PCD Feed Forward 0 N/A All set-ups X TRUE 0 Uint16
Folyamat PID kimenet normal/inv.
7-49 szab. [0] Normal All set-ups TRUE - Uint8
7-5% Adv. Process PID I
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Par. sz. | Paraméter-leiras Alapértelmezett érték | 4-set-up Csak FC | Médosita | Konverzi Tipus
302 s 6s index
miikodés
kézben
7-50 Folyamat PID bévitett PID [1] Engedélyezve All set-ups TRUE - Uint8
7-51 Folyamat PID el&recsat. erdsit. 1 N/A All set-ups TRUE -2 Uint16
7-52 Folyamat PID el6recsat. felramp. 0.01 s All set-ups TRUE -2 Uint32
7-53 Folyamat PID el6recsat. lerdmp. 0.01 s All set-ups TRUE -2 Uint32
7-56 Folyamat PID ref. sz(ir6 id6 0.001 s All set-ups TRUE -3 Uint16
7-57 Foly. PID visszacs. sz(ir6 id6 0.001 s All set-ups TRUE -3 Uint16
1) Ez a paraméter csak 48.XX szoftververzio esetén dll rendelkezésre.
5.1.12 8-** Komm. és opcidk
Par. sz. | Paraméter-leiras Alapértelmezett érték | 4-set-up Csak FC | Médosita | Konverzi Tipus
302 s 6s index

miikodés

kézben
8-0* Alt. beallitasok
8-01 Vezérlési hely [0] Dig. és vezérlészo | All set-ups TRUE - Uint8
8-02  [Vezérl6szd forrasa ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
8-03  |Vezérlészd idétullépési ideje 1s 1 set-up TRUE -1 Uint32
8-04 [Vezérl6szé-id6tullépési funkcid ExpressionLimit 1 set-up TRUE - Uint8
8-05 Id6tullépés utani funkcio [1] Setup folytatasa 1 set-up TRUE - Uint8
8-06 Vez.sz6-idétul. visszaallitasa [0] Nincs nullazas All set-ups TRUE - Uint8
8-07 Hibakeresés-inditd [0] Tiltva 2 set-ups TRUE - Uint8
8-08 Kijelzés szlrése ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
8-1* Vez.sz6 beallitasai
8-10 Vezérl6szd profil [0] FC profil All set-ups TRUE - Uint8
8-13 Konfiguralhaté éllapotszé ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
8-14 Konfiguralhaté vezérl6szd [1] Profil alapért. 2 set-ups TRUE - Uint8

Configurable Alarm and

8-17 Warningword [0] Off All set-ups TRUE - Uint16
8-19 Product Code ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 Uint32
8-3* FC-port beallitasai
8-30 Protokoll [0] FC 1 set-up TRUE - Uint8
8-31 Cim 1 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint8
8-32 FC-port baud sebessége ExpressionLimit 1 set-up TRUE - Uint8
8-33 Paritas/stopbitek [0] Paros par.,1 stopbit 1 set-up TRUE - Uint8
8-34 Becsiilt ciklusidd 0 ms 2 set-ups TRUE -3 Uint32
8-35 Min. valaszkésleltetés 10 ms 1 set-up TRUE -3 Uint16
8-36 Max. vélaszkésleltetés ExpressionLimit 1 set-up TRUE -3 Uint16
8-37  [Max. karakterkozi késleltetés ExpressionLimit 1 set-up TRUE -5 Uint16
8-4* FC MC prot.készlet
8-40 Tavirat valasztasa [1] Szabvény tévirat 1 2 set-ups TRUE - Uint8
8-41 Parameters for Signals 0 All set-ups FALSE - Uint16
8-42 PCD-irasi konfiguracié ExpressionLimit 2 set-ups TRUE 0 Uint16
8-43 PCD-olvasasi konfiguracio ExpressionLimit 2 set-ups TRUE 0 Uint16
8-45 BTM Transaction Command [0] Off All set-ups FALSE - Uint8
8-46 BTM Transaction Status [0] Off All set-ups TRUE - Uint8
8-47 BTM Timeout 60 s 1 set-up FALSE 0 Uint16
8-48 BTM Maximum Errors 21 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint8
8-49 BTM Error Log 0.255 N/A All set-ups TRUE -3 Uint32
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Par. sz. | Paraméter-leiras Alapértelmezett érték | 4-set-up Csak FC | Modosita | Konverzi Tipus
302 s 6s index

mukodés

kozben
8-5*% Digitalis/busz
8-50 |Szabadonfutds vélasztasa [3] Logikai VAGY All set-ups TRUE - Uint8
8-51 Vészleéllas val. [3] Logikai VAGY All set-ups TRUE - Uint8
8-52 DC-fék vezérlése ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
8-53 Start valasztasa [3] Logikai VAGY All set-ups TRUE - Uint8
8-54 Iranyvaltas vélasztasa ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
8-55 Setup valasztasa [3] Logikai VAGY All set-ups TRUE - Uint8
8-56 Bels6 referencia valasztasa [3] Logikai VAGY All set-ups TRUE - Uint8
8-57 Profidrive OFF2 Select [3] Logikai VAGY All set-ups TRUE - Uint8
8-58 Profidrive OFF3 Select [3] Logikai VAGY All set-ups TRUE - Uint8
8-8* FC-portdiagnosztika
8-80 [Busziizenet-szamlalé 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
8-81 Buszhibaszamlalé 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
8-82 Fogadott slave-lizenetek 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
8-83 Slave-hiba szamlalé 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
8-9* Busz-Jog
8-90 1-es buszjog-ford.szam ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
8-91 2-es buszjog-ford.szdm ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
5.1.13 9-** PROFIdrive
Par. sz. | Paraméter-leiras Alapértelmezett érték | 4-set-up Csak FC | Médosita | Konverzi Tipus

302 s 6s index

miikodés

koézben
9-00 Alapjel 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
9-07 Aktudlis érték 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-15 PCD-irasi konfiguracié ExpressionLimit 1 set-up TRUE - Uint16
9-16 PCD-olvasasi konfiguracio ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint16
9-18 Csomépontcim 126 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint8
9-19 Drive Unit System Number 1034 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
9-22 Tavirat valasztasa [100] None 1 set-up TRUE - Uint8
9-23  |Jelparaméterek 0 All set-ups TRUE - Uint16
9-27 Paramétermddositas [1] Engedélyezve 2 set-ups FALSE - Uint16
9-28 Folyamatvezérlés [1] Cikl. vezérl6egység | 2 set-ups FALSE - Uint8
9-44 Hibalizenet-szamlalo 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
9-45 Hibakod 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
9-47 Hibaszdm 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
9-52 Hibahelyzet-szamlalé 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
9-53 Profibus figyelmeztetészé 0 N/A All set-ups TRUE 0 V2
9-63 Aktualis baud seb. [255] Nincs észlelt bits. | All set-ups TRUE - Uint8
9-64 Késziilék azonositasa 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
9-65 Profilszam 0 N/A All set-ups TRUE 0 OctStr(2]
9-67 1-es vezérl6szd 0 N/A All set-ups TRUE 0 V2
9-68 | Allapotszé 1 0 N/A All set-ups TRUE 0 V2
9-70 Edit Set-up [1] 1. setup All set-ups TRUE - Uint8
9-71 Profibus adatértékek ment. [0] Kikapcsolva All set-ups TRUE - Uint8
9-72 Profibus frekv.v.hibatorl. [0] Nincs muvelet 1 set-up FALSE - Uint8
9-75 DO-azonositas 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
9-80 [Definiélt paraméterek (1) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
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Par. sz. | Paraméter-leiras Alapértelmezett érték | 4-set-up Csak FC | Mdédosita | Konverzi Tipus
302 s 6s index

mikodés

kézben
9-81 Definidlt paraméterek (2) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-82 Definidlt paraméterek (3) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-83 Definidlt paraméterek (4) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-84 Definialt paraméterek (5) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-85 Defined Parameters (6) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-90 Médositott paraméterek (1) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-91 Médositott paraméterek (2) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-92 Médositott paraméterek (3) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-93 Médositott paraméterek (4) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-94 Médositott paraméterek (5) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-99  [Profibus-verzidkijelzés 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
5.1.14 10-** CAN terepi busz
Par. sz. | Paraméter-leiras Alapértelmezett érték | 4-set-up Csak FC | Mddosita | Konverzi Tipus

302 s 6s index
mukodés
kozben

10-0* K6z6s bedllitasok
10-00 [CAN protokoll ExpressionLimit 2 set-ups FALSE - Uint8
10-01 |[Baud sebesség ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
10-02 [MAC-azonosito ExpressionLimit 2 set-ups TRUE 0 Uint8
10-05 |Kiolvasaskildési hibaszamlalé 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint8
10-06 |Kiolvasasfogadasi hibaszamlalé 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint8
10-07 [Kiolvasasszamlald buszrél 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint8
10-1* DeviceNet
10-10 [Folyamat adattipus-vélasztasa ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
10-11 | Folyamat adatkonfig. irasa ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint16
10-12 |Folyamat adatkonfig. olvasasa ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint16
10-13 | Figyelmeztetés paramétere 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
10-14 [Netreferencia [0] Kikapcsolva 2 set-ups TRUE - Uint8
10-15 [Netvezérlés [0] Kikapcsolva 2 set-ups TRUE - Uint8
10-2* COS-szlir6k
10-20 | 1. COS-szir6é 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
10-21 |2. COS-szir6é 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
10-22 | 3. COS-szir6 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
10-23 [4. COS-szird 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
10-3* Paraméter-hozzaf.
10-30 [Tombindex 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint8
10-31 [Adatértékek taroldsa [0] Kikapcsolva All set-ups TRUE - Uint8
10-32 |DeviceNet ellenérzése ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint16
10-33 | Mindig térolas [0] Kikapcsolva 1 set-up TRUE - Uint8
10-34 |DeviceNet termékkod ExpressionLimit 1 set-up TRUE Uint16
10-39 |[DeviceNet F paraméterei 0 N/A All set-ups TRUE Uint32
10-5* CANopen
10-50 |Folyamat adatkonfig. irdsa ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint16
10-51 |Folyamat adatkonfig. olvasasa ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint16
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5.1.15 12-** Ethernet

Par. Paraméter-leiras Alapértelmezett érték | 4-set-up Csak FC | Mddosita | Konverzi Tipus
sz. 302 s 6s index

mikodés

kézben
12-0* IP-bedllitasok
12-00 |IP-cim hozzarendelés ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
12-01 |IP-cim 0 N/A 1 set-up TRUE 0 OctStr[4]
12-02 | Alhdléz. maszk 0 N/A 1 set-up TRUE 0 OctStr[4]
12-03 | Alapért. atjard 0 N/A 1 set-up TRUE 0 OctStr[4]
12-04 | DHCP-szerver 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 OctStr[4]
12-05 |Bérlet lejarta ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 TimD
12-06 |Névszerverek 0 N/A 1 set-up TRUE 0 OctStr[4]
12-07 |Tartomanynév 0 N/A 1 set-up TRUE 0 VisStr[48]
12-08 |Allomasnév 0 N/A 1 set-up TRUE 0 VisStr[48]
12-09 |Fizikai cim 0 N/A 1 set-up TRUE 0 VisStr[17]
12-1* Ethernet-kapcs.par.
12-10 |Kapcs. éllap. [0] Nincs kapcs. All set-ups TRUE - Uint8
12-11 | Kapcs. id6tart. ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 TimD
12-12 | Aut. egyeztetés ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
12-13 | Kapcs. seb. ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
12-14 |Kapcs. duplex ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
12-18 |Supervisor MAC 0 N/A 2 set-ups TRUE OctStr[6]
12-19 |Supervisor IP Addr. 0 N/A 2 set-ups TRUE OctStr[4]
12-2* Folyamatadatok
12-20 |Vezérlési példa ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 Uint8
12-21 |Folyamat adatkonfig. irasa ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint16
12-22 |Folyamat adatkonfig. olvasasa ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint16
12-23 |Process Data Config Write Size 16 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
12-24 |Process Data Config Read Size 16 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
12-27 |Elsédleges master 0 N/A 2 set-ups FALSE 0 OctStr([4]
12-28 |Adatértékek tarolasa [0] Kikapcsolva All set-ups TRUE - Uint8
12-29 |Mindig térol [0] Kikapcsolva 1 set-up TRUE - Uint8
12-3* EtherNet/IP
12-30 |Figyelmeztetés paraméter 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
12-31 |Haldzati alapjel [0] Kikapcsolva 2 set-ups TRUE - Uint8
12-32 | Halozatvezérlés [0] Kikapcsolva 2 set-ups TRUE - Uint8
12-33 | CIP ellenérzés ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint16
12-34 | CIP termékkdd ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 Uint16
12-35 |EDS paraméter 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
12-37 | COS-tilt. id6zitd 0 N/A All set-ups TRUE 0 uUint16
12-38 | COS-sz(ird 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
12-4* Modbus TCP
12-40 |Allapot-paraméter 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
12-41 |Slave-lizenetek szdma 0 N/A All set-ups TRUE Uint32
12-42 |Slave-kivétellizenetek szama 0 N/A All set-ups TRUE Uint32
12-5* EtherCAT
12-50 |Configured Station Alias 0 N/A 1 set-up FALSE Uint16
12-51 |Configured Station Address 0 N/A All set-ups TRUE Uint16
12-59 |EtherCAT Status 0 N/A All set-ups TRUE Uint32
12-6* Ethernet PowerLink
12-60 |Node ID 1 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint8
12-62 |SDO Timeout 30000 ms All set-ups TRUE -3 Uint32
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Par. Paraméter-leiras Alapértelmezett érték | 4-set-up Csak FC | Mddosita | Konverzi Tipus
sz. 302 s 6s index

mikodés

kézben
12-63 |Basic Ethernet Timeout 5000.000 ms All set-ups TRUE -6 Uint32
12-66 |Threshold 15 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
12-67 |Threshold Counters 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
12-68 |Cumulative Counters 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
12-69 |Ethernet PowerLink Status 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
12-8* Egyéb Eth.-szolg.
12-80 |FTP-szerver [0] Tiltva 2 set-ups TRUE - Uint8
12-81 |HTTP-szerver [0] Tiltva 2 set-ups TRUE - Uint8
12-82 | SMTP-szolgalt. [0] Tiltva 2 set-ups TRUE - Uint8
12-83 |SNMP Agent [1] Engedélyezve 2 set-ups TRUE - Uint8
12-84 |Address Conflict Detection [1] Engedélyezve 2 set-ups TRUE - Uint8
12-85 |ACD Last Conflict 0 N/A 2 set-ups TRUE OctStr[35]
12-89 |Transzparens csatorna ExpressionLimit 2 set-ups TRUE Uint16
12-9* B6v.Ethernet-szolg.
12-90 |Kabeldiagnosztika [0] Tiltva 2 set-ups TRUE - Uint8
12-91 |Auto Cross Over [1] Engedélyezve 2 set-ups TRUE - Uint8
12-92 |IGMP snooping [1] Engedélyezve 2 set-ups TRUE - Uint8
12-93 |Kabelhosszusagi hiba 0 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint16
12-94 | Adasvédelem -1 % 2 set-ups TRUE 0 Int8
12-95 | Adéssz(ird 120 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint16
12-96 |Port konfiguracioja ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
12-97 | QoS Priority ExpressionLimit 2 set-ups TRUE 0 Int8
12-98 |Interfészszamlalok 4000 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
12-99 | Médiaszamlalok 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
5.1.16 13-** Smart Logic Vez.
Par. sz. | Paraméter-leiras Alapértelmezett érték | 4-set-up Csak FC | Médosita | Konverzi Tipus

302 s 6s index
mikodés
kézben

13-0* SLC-beallitasok
13-00 |SL-vezérl6 Gzemmodja ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
13-01 |Start esemény ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
13-02 |Stop esemény ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
13-03 |SLC nullazas [0] Nincs SLC nullazés | All set-ups TRUE - Uint8
13-1* Komparatorok
13-10 |Komparator operandusa ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
13-11 | Komparator operatora ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
13-12 | Kompardator értéke ExpressionLimit 2 set-ups TRUE -3 Int32
13-1* RS Flip Flops
13-15 |RS-FF Operand S ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
13-16 |RS-FF Operand R ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
13-2* |déziték
13-20 |SL-vezérl6 idézitSje ExpressionLimit 1 set-up TRUE -3 TimD
13-4* Logikai szabalyok
13-40 |1. log. szab. értéke ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
13-41 |1.log.szab. operatora ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
13-42 | 2. log. szab. értéke ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
13-43 | 2.log.szab. operatora ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
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Paraméterlistak
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Par. sz.| Paraméter-leiras Alapértelmezett érték 4-set-up Csak FC | Mddosita | Konverzi Tipus
302 s 6s index

mikodés

kézben
13-44 |3. log. szab. értéke ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
13-5* Allapotok
13-51 |SL-vezérl6 eseménye ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
13-52 | SL-vezérl6 muvelete ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
5.1.17 14-** Kllonleges funkcidk
Par. Paraméter-leiras Alapértelmezett érték | 4-set-up Csak FC |Modositas | Konverzi Tipus
sz. 302 miikodés | 6s index

kézben
14-0* Inverter kapcsolasa
14-00 [Kapcsolasi minta [1] SFAVM All set-ups TRUE - Uint8
14-01 |[Kapcsolasi frekvencia ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
14-03 [Talmodulacio ExpressionLimit All set-ups FALSE - Uint8
14-04 | Véletlenszeri PWM [0] Kikapcsolva All set-ups TRUE - Uint8
14-06 |Dead Time Compensation [1] Bekapcsolva All set-ups TRUE - Uint8
14-1* Mains Failure
14-10 [Téapfesziltség hiba [0] Nincs funkcié All set-ups TRUE - Uint8
14-11 |Tapfesz. tapfesz.hiba esetén ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint16
14-12 [Funkcié fazisaszimmetria esetén [0] Leoldas All set-ups TRUE - Uint8
14-14 |Kin. Back-up Time-out 60 s All set-ups TRUE 0 Uint8
14-15 |[Kin. Back-up Trip Recovery Level ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Uint32
14-16 |[Kin. Back-up Gain 100 % All set-ups X TRUE 0 Uint32
14-2* Leoldas, hibatorlés
14-20 [Hibatorlési izemmod [0] Kézi hibatorlés All set-ups TRUE - Uint8
14-21 [ Autom. Gjrainduldsi id6 ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint16
14-22 [ M(ikodés lizemmodja [0] Normal mukodés All set-ups TRUE - Uint8
14-23 | Tipuskod-beallitas ExpressionLimit 2 set-ups FALSE - Uint16
14-24 [ Leoldaskésleltetés aramkorlatnal 60 s All set-ups TRUE 0 Uint8
14-25 [Leoldaskésleltetés nyomatékkorlatnal 60 s All set-ups TRUE 0 Uint8
14-26 |[Leoldaskésl. inverterhibanal ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint8
14-28 |Gyartasi beall. [0] Nincs muvelet All set-ups TRUE - Uint8
14-29 |Szervizkéd 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
14-3* Aramkorlat-szab.
14-30 |Aramkorlat-szabalyozo, arany. tényezé 100 % All set-ups FALSE 0 Uint16
14-31 | Aramkorlat-szabalyozo, integr. idé ExpressionLimit All set-ups FALSE -3 Uint16
14-32 | Aramkorlat-szabalyozo, sz(ir6idé ExpressionLimit All set-ups TRUE -4 Uint16
14-35 [Elakad.védelem [1] Engedélyezve All set-ups FALSE - Uint8
14-36 [Field-weakening Function [0] Auto All set-ups X TRUE - Uint8
14-37 |Fieldweakening Speed ExpressionLimit All set-ups X TRUE 67 Uint16
14-4* Energ.optimalizélas
14-40 (VT szint 66 % All set-ups FALSE Uint8
14-41 [AEO min. magnesezés ExpressionLimit All set-ups TRUE Uint8
14-42 [ Min. AEO frekvencia ExpressionLimit All set-ups TRUE Uint8
14-43 [ Motor telj.tény. ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint16
14-5* Kornyezet
14-50 [RFl-sziré [1] Bekapcsolva 1 set-up FALSE - Uint8
14-51 | DC-kori kompenzacié ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
14-52 |Ventilator szabalyozasa [0] Automatikus All set-ups TRUE - Uint8
14-53 |Ventilator felligyelete [1] Figyelmeztetés All set-ups TRUE - Uint8
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Par. Paraméter-leiras Alapértelmezett érték 4-set-up Csak FC | Mddositas | Konverzi Tipus
sz. 302 miikodés | 6s index
kézben
14-55 [Kimeneti sz(ré [0] Nincs szUiré All set-ups FALSE - Uint8
14-56 |[Kimeneti sz(rd kapacitasa ExpressionLimit All set-ups FALSE -7 Uint16
14-57 |[Kimeneti szlrd induktivitasa ExpressionLimit All set-ups FALSE -6 Uint16
14-59 [Inverteregységek aktudlis szama ExpressionLimit 1 set-up X FALSE 0 Uint8
14-7* Kompatibilitas
14-72 VLT vészjelzési sz 0 N/A All set-ups FALSE Uint32
14-73 | VLT figyelm.sz6 0 N/A All set-ups FALSE Uint32
14-74 [ VLT bév. allapotszd 0 N/A All set-ups FALSE Uint32
14-8* Opcidk
14-80 |Opc.kiils.24VDC fesz.gel taplalva [1] Igen 2 set-ups FALSE - Uint8
14-88 |[Option Data Storage 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint16
[0] Protect Option
14-89 |[Option Detection Config. 1 set-up TRUE - Uint8
14-9* Hibabeallitasok
14-90 |Hibaszint ExpressionLimit 1 set-up TRUE - Uint8
5.1.18 15-** FC informacidk
Par. sz. | Paraméter-leiras Alapértelmezett érték 4-set-up Csak FC [Modositas | Konverzi Tipus
302 mikodés | 6s index
koézben
15-0* Uzemi adatok
15-00 |Uzemérak szama 0h All set-ups FALSE 74 Uint32
15-01 [Motoriizemodrak Oh All set-ups FALSE 74 Uint32
15-02 |kWh szamlalé 0 kWh All set-ups FALSE 75 Uint32
15-03 [Bekapcsoldsok 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
15-04 [Tulmelegedések 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
15-05 [Tulfesziiltségek 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
15-06 [Fogy.méré nullazasa [0] Nincs nullazas All set-ups TRUE - Uint8
15-07 | Motorizemoéra-szamlalo nullazasa [0] Nincs nullazas All set-ups TRUE - Uint8
15-1* Adatnaplé beall.
15-10 [Napldzasi forras 0 2 set-ups TRUE - Uint16
15-11 [Naplézasi interv. ExpressionLimit 2 set-ups TRUE -3 TimD
15-12 [Inditéesemény [0] HAMIS 1 set-up TRUE - Uint8
15-13 [ Napldzasi mod [0] Naplézas mindig 2 set-ups TRUE - Uint8
15-14 [Indité el6tti mintak 50 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint8
15-2* El6zmények
15-20 [El6zmények: esemény 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint8
15-21 [El6zmények: érték 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
15-22 [El6zmények: id6 0 ms All set-ups FALSE -3 Uint32
15-3* Hibanaplé
15-30 [Hibanaplé: hibakéd 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
15-31 [Hibanaplé: érték 0 N/A All set-ups FALSE 0 Int16
15-32 [Hibanaplé: idé 0s All set-ups FALSE 0 Uint32
15-4* FC azonositasa
15-40 |FC-tipus 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[6]
15-41 [Teljesitmény 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-42 |Fesziiltség 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-43 | Szoftververzio 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[5]
15-44 [Rendelt tipuskod-karakterlanc 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[40]
15-45 [Tényleges tipuskod-karakterlanc 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[40]
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Par. sz. | Paraméter-leiras Alapértelmezett érték 4-set-up Csak FC [Modositas | Konverzi Tipus
302 mikodés | 6s index
kézben
15-46 |[Frekvenciavélté rendelési szama 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[8]
15-47 |[Teljesitménykartya rendelési szama 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr([8]
15-48 [LCP azonositészama 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-49 [Vez.kdrtya SW-azon. 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-50 [Telj.kdrtya SW-azon. 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-51 |[Frekvenciavélté sorozatszama 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[10]
15-53 |[Teljesitménykartya sorozatszama 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[19]
15-54 [Config File Name ExpressionLimit All set-ups FALSE 0 VisStr[16]
15-59 [ CSIV-fajinév ExpressionLimit 1 set-up FALSE 0 VisStr[16]
15-6* Opcidé azonositasa
15-60 [Telepitett opcidk 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[30]
15-61 [Opci6 szoftververz. 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-62 [Opcid rendelési sz. 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[8]
15-63 | Opci6 sorozatsz. 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[18]
15-70 [Opcié az A nyilasban 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[30]
15-71 [A nyilas, szoftververzié 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-72 [Opci6 a B nyilasban 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[30]
15-73 [B nyilas, szoftververzid 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-74 [Opcié a CO nyilasban 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[30]
15-75 [CO nyilds, szoftververzié 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-76 [Opcié a C1 nyilasban 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[30]
15-77 |C1 nyilas, szoftververzié 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-8* Miikodési adatok II.
15-80 [ Ventilator-lizemorak 0h All set-ups TRUE 74 Uint32
15-81 |El6re bedllitott ventilator-izemérak 0h All set-ups TRUE 74 Uint32
15-89 [Configuration Change Counter 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
15-9* Paraméteradatok
15-92 [Definialt paraméterek 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
15-93 [Modositott paraméterek 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
15-98 |Fr.valtd azonositasa 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[40]
15-99 [Param.-metaadatok 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
5.1.19 16-** Adatmegjelenités
Par. sz. | Paraméter-leiras Alapértelmezett érték 4-set-up Csak FC [ Modositas | Konverzi Tipus
302 mikodés | 6s index
kézben
16-0* Altalanos allapot
16-00 |Vezérlészd 0 N/A All set-ups FALSE 0 V2
0 ReferenceFeed-
16-01 |Referencia [egység] backUnit All set-ups FALSE -3 Int32
16-02 |Referencia % 0% All set-ups FALSE -1 Int16
16-03 | Allapotszo 0 N/A All set-ups FALSE 0 V2
16-05 |[Eredd aktual. érték [%] 0 % All set-ups FALSE -2 N2
16-06 |Actual Position 0 CustomReadoutUnit2 | All set-ups FALSE 0 Int32
16-09 |Egyéni kijelzés 0 CustomReadoutUnit | All set-ups FALSE -2 Int32
16-1* Motor allapota
16-10 | Teljesitmény [kW] 0 kW All set-ups FALSE 1 Int32
16-11  [Teljesitmény [LE] 0 hp All set-ups FALSE -2 Int32
16-12 [Motorfesziiltség oV All set-ups FALSE -1 Uint16
16-13 |Frekvencia 0 Hz All set-ups FALSE -1 Uint16
248 Danfoss A/S © 08/2016 Minden jog fenntartva. MG33MM47



Dt

Paraméterlistak
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Par. sz. | Paraméter-leiras Alapértelmezett érték 4-set-up Csak FC [ Modositas | Konverzi Tipus
302 mikodés | 6s index
kézben
16-14 | Motoraram 0A All set-ups FALSE -2 Int32
16-15 |Frekvencia [%] 0 % All set-ups FALSE -2 N2
16-16 | Nyomaték [Nm] 0 Nm All set-ups FALSE -1 Int16
16-17 |Fordulatszam [1/min] 0 RPM All set-ups FALSE 67 Int32
16-18 | Motor héterhelése 0% All set-ups FALSE 0 Uint8
16-19 | KTY-érzékeld6 hodmérsékl. 0°C All set-ups FALSE 100 Int16
16-20 | Motorszog 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
16-21 | Torque [%] High Res. 0% All set-ups FALSE -1 Int16
16-22 | Nyomaték [%)] 0 % All set-ups FALSE 0 Int16
16-23 | Motor Shaft Power [kW] 0 kW All set-ups TRUE 1 Int32
16-24 |Calibrated Stator Resistance 0.0000 Ohm All set-ups X TRUE -4 Uint32
16-25 [Nyomaték [Nm] magas 0 Nm All set-ups FALSE -1 Int32
16-3* FC allapota
16-30 |DC-kori feszlltég oV All set-ups FALSE 0 Uint16
16-31 | System Temp. 0°C All set-ups X TRUE 100 Int8
16-32 [Fékezési energia / s 0 kw All set-ups FALSE 0 Uint32
16-33 [Fékenergia / 2 perc 0 kw All set-ups FALSE 0 Uint32
16-34 |Hutéborda-hémérs. 0°C All set-ups FALSE 100 Uint8
16-35 |Inverter héterhelése 0 % All set-ups FALSE 0 Uint8
16-36 |Inv. névl. aram ExpressionLimit All set-ups FALSE -2 Uint32
16-37 |Inv. max. aram ExpressionLimit All set-ups FALSE -2 Uint32
16-38 | SL-vezérl6 allapota 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint8
16-39 | Vezérl6kartya hém. 0°C All set-ups FALSE 100 Uint8
16-40 |Naplépuffer megtelt [0] Nem All set-ups TRUE - Uint8
16-41 | LCP alsé éllapotsora 0 N/A All set-ups TRUE 0 VisStr[50]
16-45 | Motor Phase U Current 0A All set-ups TRUE -2 Int32
16-46 | Motor Phase V Current 0A All set-ups TRUE -2 Int32
16-47 | Motor Phase W Current 0A All set-ups TRUE -2 Int32
16-48 |Speed Ref. After Ramp [RPM] 0 RPM All set-ups FALSE 67 Int32
16-49 | Aramhiba forrasa 0 N/A All set-ups X TRUE 0 Uint8
16-5* Ref. és visszacs.
16-50 |Kiils6 referencia 0 N/A All set-ups FALSE -1 Int16
16-51 [Impulzusreferencia 0 N/A All set-ups FALSE -1 Int16
0 ReferenceFeed-
16-52 | Visszacsat. [egység] backUnit All set-ups FALSE -3 Int32
16-53 |[DigiPot-referencia 0 N/A All set-ups FALSE -2 Int16
16-57 |Feedback [RPM] 0 RPM All set-ups FALSE 67 Int32
16-6* Be- és kimenetek
16-60 [Digitalis bemenet 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
16-61 |53-as csatl. beallitasa [0] Aram All set-ups FALSE - Uint8
16-62 [53-as analog be 0 N/A All set-ups FALSE -3 Int32
16-63 |54-as csatl. beallitasa [0] Aram All set-ups FALSE - Uint8
16-64 [54-es analég be 0 N/A All set-ups FALSE -3 Int32
16-65 [42-es analég kim. [mA] 0 N/A All set-ups FALSE -3 Int16
16-66 |[Dig. kimenet [bin] 0 N/A All set-ups FALSE 0 Int16
16-67 |29-es frekv.bemenet [Hz] 0 N/A All set-ups X FALSE 0 Int32
16-68 [33-as frekv.bemenet [Hz] 0 N/A All set-ups FALSE 0 Int32
16-69 |27-es imp.kimenet [Hz] 0 N/A All set-ups FALSE 0 Int32
16-70 |29-es imp.kimenet [Hz] 0 N/A All set-ups X FALSE 0 Int32
16-71 |Relékimenet [bin] 0 N/A All set-ups FALSE 0 Int16
16-72 ["A" szamlald 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
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Par. sz. | Paraméter-leiras Alapértelmezett érték 4-set-up Csak FC [ Modositas | Konverzi Tipus

302 mikodés | 6s index

kézben

16-73 |"B" szamlalé 0 N/A All set-ups TRUE Int32
16-74 | Preciz stop-szaml. 0 N/A All set-ups TRUE Uint32
16-75 [X30/11-es analég be 0 N/A All set-ups FALSE -3 Int32
16-76 [X30/12-es analég be 0 N/A All set-ups FALSE -3 Int32
16-77 | X30/8-as analdég ki [mA] 0 N/A All set-ups FALSE -3 Int16
16-78 | X45/1-es analég ki [mA] 0 N/A All set-ups FALSE -3 Int16
16-79 | X45/3-as analdég ki [mA] 0 N/A All set-ups FALSE -3 Int16
16-8* Fieldbus és FC-port
16-80 |Fieldbus vez.sz6 1 0 N/A All set-ups FALSE 0 V2
16-82 [Fieldbus ref. 1 0 N/A All set-ups FALSE 0 N2
16-84 |Komm. opci6 allapotszo 0 N/A All set-ups FALSE 0 V2
16-85 |[FC-port vez.sz6 1 0 N/A All set-ups FALSE 0 V2
16-86 |FC-port ref. 1 0 N/A All set-ups FALSE 0 N2
16-87 [Bus Readout Alarm/Warning 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
16-89 |[Configurable Alarm/Warning Word 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
16-9* Diagnozis adatok
16-90 [Vészjelzési sz6 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
16-91 |2. vészj. sz6 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
16-92 [Figyelmeztet6sz6 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
16-93 [2. figyelm. sz6 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
16-94 | Bovitett allapotszd 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
1) Ez a paraméter csak 48.XX szoftververzié esetén dll rendelkezésre.
5.1.20 17-** Visszacs. opcio
Par. sz. | Paraméter-leiras Alapértelmezett érték 4-set-up Csak FC [ Mddositas [ Konverzi Tipus

302 mikodés | 6s index

kézben

17-1%* Inkr.enc.interfész
17-10 |Jeltipus [1] RS422 (5 V TTL) All set-ups FALSE - Uint8
17-11 | Felbontas (imp/ford) 1024 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
17-2* Absz. enc. interfész
17-20 | Protokoll valasztasa [0] Nincs All set-ups FALSE - Uint8
17-21 [Felbontas (impulzus/ford.) ExpressionLimit All set-ups FALSE 0 Uint32
17-22 | Multiturn Revolutions 1 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
17-24 | SSl-adathossz 13 N/A All set-ups FALSE 0 Uint8
17-25 | Orajel-frekv. 260 kHz All set-ups FALSE 3 Uint16
17-26 | SSl-adatform. [0] Gray-kod All set-ups FALSE - Uint8
17-34 |HIPERFACE bitseb. [4] 9600 All set-ups FALSE - Uint8
17-5* Resolver interfész
17-50 [Pdlusok 2 N/A 1 set-up FALSE 0 Uint8
17-51 |Bemeneti fesz. 7V 1 set-up FALSE -1 Uint8
17-52 | Bemeneti frekv. 10 kHz 1 set-up FALSE 2 Uint8
17-53 | Attétel arény 0.5 N/A 1 set-up FALSE -1 Uint8
17-56 |Encoder Sim. Resolution [0] Disabled 1 set-up FALSE - Uint8
17-59 |Resolver interfész [0] Tiltva 2 set-ups FALSE - Uint8
17-6* Felligyelet és alk.
17-60 |Visszacsat. irdnya [0] Oramutaté szerint | All set-ups FALSE - Uint8
17-61 | Visszacsatoldjel figyelése [1] Figyelmeztetés All set-ups TRUE - Uint8
17-7% Position Scaling
250 Danfoss A/S © 08/2016 Minden jog fenntartva. MG33MM47



Dt

Paraméterlistak Programozasi utmutaté
Par. sz. | Paraméter-leiras Alapértelmezett érték 4-set-up Csak FC [ Mddositas [ Konverzi Tipus
302 mikodés | 6s index
kézben
17-70 | Position Unit [0] pu All set-ups TRUE - Uint8
17-71 | Position Unit Scale 0 N/A All set-ups FALSE 0 Int8
17-72 | Position Unit Numerator 1024 N/A All set-ups FALSE 0 Int32
17-73 | Position Unit Denominator 1 N/A All set-ups FALSE 0 Int32
17-74 | Position Offset 0 N/A All set-ups FALSE 0 Int32
1) Ez a paraméter csak 48.XX szoftververzié esetén dll rendelkezésre.
5.1.21 18-** Adatkiolvasasok 2 5
Par. sz. | Paraméter-leiras Alapértelmezett érték 4-set-up Csak FC [ Mddositas | Konverzi Tipus
302 mikodés | 6s index
kozben
18-3* Analog Readouts
18-36 [ X48/2-es anal. bem. [mA] 0 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
18-37 | X48/4-es hém. be. 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int16
18-38 [X48/7-es hém. be. 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int16
18-39 [X48/10-es hém. be. 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int16
18-4* PGlO-adatmegjelen.
18-43 | X49/7-es analdg ki 0 N/A All set-ups FALSE -3 Int16
18-44 | X49/9-es analdg ki 0 N/A All set-ups FALSE -3 Int16
18-45 |X49/11-es analdg ki 0 N/A All set-ups FALSE -3 Int16
18-5* Active Alarms/Warnings
18-55 |Active Alarm Numbers 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
18-56 |Active Warning Numbers 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
18-6* Inputs & Outputs 2
18-60 |Digital Input 2 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
18-7* Rectifier Status
18-70 [Mains Voltage oV All set-ups X TRUE 0 Uint16
18-71 [Mains Frequency 0 Hz All set-ups X TRUE -1 Int16
18-72 [Mains Imbalance 0% All set-ups X TRUE -1 Uint16
18-75 |[Rectifier DC Volt. oV All set-ups X TRUE 0 Uint16
18-9* PID-kiolvasasok
18-90 |Folyamat PID hiba 0 % All set-ups FALSE -1 Int16
18-91 |Folyamat PID kimenet 0 % All set-ups FALSE -1 Int16
18-92 [Folyamat PID korldtozott kim. 0 % All set-ups FALSE -1 Int16
18-93 [Folyamat PID er6sit. skalazott kim. 0 % All set-ups FALSE -1 Int16
5.1.22 30-** Kulonleges funkciok
Par. sz. | Paraméter-leiras Alapértelmezett érték 4-set-up Csak FC [ Modositas | Konverzi Tipus
302 miikodés | 6s index
koézben
30-0* Szaltéritoé
30-00 |Szaltérité 4.mod [0] Absz. fr., absz. id6 All set-ups FALSE - Uint8
30-01 |Szaltérité delta frekvencia [Hz] 5Hz All set-ups TRUE -1 Uint8
30-02 |Szaltérité delta frekvencia [%] 25 % All set-ups TRUE 0 Uint8
30-03 |Szaltér. delta frekv. skalazas forrasa [0] Nincs funkcid All set-ups TRUE - Uint8
30-04 |Szaltérité ugrasi frekvencia [Hz] 0 Hz All set-ups TRUE -1 Uint8
30-05 |Szaltérité ugrasi frekvencia [%] 0 % All set-ups TRUE 0 Uint8
30-06 |Szaltérité ugrasi idé ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Uint16
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302 miikodés | 6s index
kézben
30-07 |Szaltérité sorozat idd 10s All set-ups TRUE -1 Uint16
30-08 |Szaltérité fel/le-ramp. id6 5s All set-ups TRUE -1 Uint16
30-09 |Szaltérité véletl. funkcid [0] Kikapcsolva All set-ups TRUE - Uint8
30-10 | Szaltérité arany 1 N/A All set-ups TRUE -1 Uint8
30-11 | Szaltéritd véletl. arany max. 10 N/A All set-ups TRUE -1 Uint8
30-12 | Szaltérité véletl. ardny min. 0.1 N/A All set-ups TRUE -1 Uint8
30-19 |Szaltér. delta frekv. skalazott 0 Hz All set-ups FALSE -1 Uint16
30-2* Spec. inditasbeall.
30-20 |High Starting Torque Time [s] ExpressionLimit All set-ups X TRUE -2 Uint16
30-21 |High Starting Torque Current [%] ExpressionLimit All set-ups X TRUE -1 Uint32
30-22 |Locked Rotor Protection ExpressionLimit All set-ups X TRUE - Uint8
30-23 |Locked Rotor Detection Time [s] ExpressionLimit All set-ups X TRUE -2 Uint8
Locked Rotor Detection Speed Error
30-24 |[%] 25 % All set-ups X TRUE -1 Uint32
30-25 |Light Load Delay [s] 0.000 s All set-ups X TRUE -3 Uint32
30-26 |Light Load Current [%] 0 % All set-ups X TRUE Uint16
30-27 |Light Load Speed [%] 0 % All set-ups X TRUE Uint16
30-5* Unit Configuration
30-50 |Heat Sink Fan Mode ExpressionLimit 2 set-ups X TRUE - uint8
30-8* Kompatibilitas (1)
30-80 |d tengely induktivitas (Ld) ExpressionLimit All set-ups X FALSE -6 Int32
30-81 Fékellenallas (ohm) ExpressionLimit 1 set-up TRUE -2 Uint32
30-83 |Sebesség PID ardnyossdgi tényezdje ExpressionLimit All set-ups TRUE -4 Uint32
30-84 |Folyamat PID ardnyossdgi tény. ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Uint16
5.1.23 32-** MCO alapvet6 beall.
Par. sz. | Paraméter-leiras Alapértelmezett érték 4-set-up Csak FC | Mddositas | Konverzi Tipus
302 miikodés | 6s index
kézben
32-0* 2. enkdder
32-00 |Inkrementdlis jeltipus [1]1 RS422 (5 V TTL) 2 set-ups TRUE - Uint8
32-01 |Inkrementdlis felbontas 1024 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-02 | Abszolut protokoll [0] Nincs 2 set-ups TRUE - Uint8
32-03 | Abszolut felbontés 8192 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-04 |Absolute Encoder Baudrate X55 [4] 9600 All set-ups FALSE - Uint8
32-05 |Abszolut enkéder-adathossz. 25 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint8
32-06 |Abszolut enkéder-6rajelfrekvencia 262 kHz 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-07 |Abszolut enkéder-6rajelgeneralas [1] Bekapcsolva 2 set-ups TRUE - Uint8
32-08 | Abszolut enkéder-kabelhossz. 0m 2 set-ups TRUE 0 Uint16
32-09 |Enkoéder figyelése [0] Kikapcsolva 2 set-ups TRUE - Uint8
32-10 |Forgésirany [1] Nincs mUvelet 2 set-ups TRUE - Uint8
32-11 |Felh. egység nevezd 1 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-12 |Felh. egység szamlalé 1 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-13 |Enc.2 Control [0] No soft changing 2 set-ups TRUE - Uint8
32-14 |Enc.2 node ID 127 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint8
32-15 |Enc.2 CAN guard [0] Kikapcsolva 2 set-ups TRUE - Uint8
32-3* 1. enkoder
32-30 |Inkrementdilis jeltipus [11 RS422 (5 V TTL) 2 set-ups TRUE - Uint8
32-31 |Inkrementalis felbontas 1024 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-32 | Abszolut protokoll [0] Nincs 2 set-ups TRUE - Uint8
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32-33 | Abszolut felbontés 8192 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-35 |Abszolut enkéder-adathossz. 25 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint8
32-36 | Abszolut enkéder-6rajelfrekvencia 262 kHz 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-37 | Abszolut enkéder-6rajelgenerdlas [1] Bekapcsolva 2 set-ups TRUE - Uint8
32-38 | Abszolut enkéder-kdbelhossz. 0om 2 set-ups TRUE 0 Uint16
32-39 |Enkdder figyelése [0] Kikapcsolva 2 set-ups TRUE - Uint8
32-40 |Enkdder lezarasa [1] Bekapcsolva 2 set-ups TRUE - Uint8
32-43 |Enc.1 Control [0] No soft changing 2 set-ups TRUE - Uint8
32-44 |Enc.1 node ID 127 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint8
32-45 |Enc.1 CAN guard [0] Kikapcsolva 2 set-ups TRUE - Uint8
32-5* Visszacs.-forras
32-50 |Forras slave [2] 2. enkdder 2 set-ups TRUE - Uint8
32-51 MCO 302 végakarat [1] Leoldas 2 set-ups TRUE - Uint8
32-52 | Source Master [1] Encoder 1 X56 2 set-ups TRUE - Uint8
32-6* PID szabalyoz6
32-60 |Aranyossagi tényezd 30 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-61 |Differ.tényezé 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-62 |Integralétényezé 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-63 |Integr. 6sszeg korlatértéke 1000 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint16
32-64 |PID-savszélesség 1000 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint16
32-65 |Sebesség el6recsatolds 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-66 | Gyorsulas el6recsatolds 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-67 |Max. eltlrt pozicidhiba 20000 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-68 |Slave iranyvaltasi viselk. [0] Irdnyv. engedélyezve | 2 set-ups TRUE - Uint8
32-69 |PID-szabdly. mintavételi ideje 1 ms 2 set-ups TRUE -3 Uint16
32-70 |Profilgenerétor letapog. ideje 1 ms 2 set-ups TRUE -3 Uint8
32-71 | Vezérlbablak mérete (aktivalas) 0 N/A 2 set-ups TRUE Uint32
32-72 | Vezérléablak mérete (deaktivalds) 0 N/A 2 set-ups TRUE Uint32
32-73 |Integral limit filter time 0 ms 2 set-ups TRUE -3 Int16
32-74 |Position error filter time 0 ms 2 set-ups TRUE -3 Int16
32-8* Seb. és gyorsulas
32-80 |Maximalis sebesség (enkdder) 1500 RPM 2 set-ups TRUE 67 Uint32
32-81 |Legrdv. rampa 1s 2 set-ups TRUE -3 Uint32
32-82 |Rampatipus [0] Linedris 2 set-ups TRUE - Uint8
32-83 | Sebességfelbontas 100 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-84 | Alapért. sebesség 50 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-85 |Alapért. gyorsulds 50 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-86 | Acc. up for limited jerk 100 ms 2 set-ups TRUE -3 Uint32
32-87 | Acc. down for limited jerk 0 ms 2 set-ups TRUE -3 Uint32
32-88 |Dec. up for limited jerk 0ms 2 set-ups TRUE -3 Uint32
32-89 |Dec. down for limited jerk 0 ms 2 set-ups TRUE -3 Uint32
32-9* Fejlesztés
32-90 |Forras hibaker. [0] Vezérl6kartya 2 set-ups TRUE - Uint8
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5.1.24 33-** MCO spec. beall.

Par. sz. | Paraméter-leiras Alapértelmezett érték 4-set-up Csak FC [ Mddositas [ Konverzi Tipus

302 mikodés | s index

kézben

33-0* Alaphelyzetbe
33-00 |Kénysz. ALAPH. [0] Alaph.nem kénysz. 2 set-ups TRUE - Uint8
33-01 |Zéruspont eltolasa alaphelyzettdl 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Int32
33-02 |Alaph.-be allas rdmpaja 10 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
33-03 |Alaph.-be allas sebessége 10 N/A 2 set-ups TRUE 0 Int32
33-04 |Viselkedés alaph.-be alldskor [0] Hatra, index 2 set-ups TRUE - Uint8
33-1* Szinkronizalas
33-10 |Szinkronizalasi tényezé master (M:S) 1 N/A 2 set-ups TRUE 0 Int32
33-11 | Szinkronizalasi tényezd slave (M:S) 1 N/A 2 set-ups TRUE 0 Int32
33-12 |Pozicideltolds szinkr.-hoz 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Int32
33-13 |Poziciészink. pontossagi ablaka 1000 N/A 2 set-ups TRUE 0 Int32
33-14 |Relativ slave sebességkorlat 0 % 2 set-ups TRUE 0 Uint8
33-15 |Master marker szama 1 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint16
33-16 |Slave marker szdma 1 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint16
33-17 |Master marker tavolsaga 4096 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
33-18 |Slave marker tavolsaga 4096 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
33-19 |Master marker tipusa [0] Enkoder Z pozitiv 2 set-ups TRUE - Uint8
33-20 |Slave marker tipusa [0] Enkoéder Z pozitiv 2 set-ups TRUE - Uint8
33-21 |Master marker t(rési ablaka 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
33-22 |Slave marker t(irési ablaka 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
33-23 | Markerszink. inditasi viselkedése [0] 1. startfunkcio 2 set-ups TRUE - Uint16
33-24 |Hiba marker szdma 10 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint16
33-25 [Uzemkész marker szdma 1 N/A 2 set-ups TRUE Uint16
33-26 |Sebességsz(ird 0 us 2 set-ups TRUE -6 Int32
33-27 | Eltolas sz(r. id6 0ms 2 set-ups TRUE -3 Uint32
33-28 | Markersztir6-konfiguracioé [0] 1. markersz(ird 2 set-ups TRUE - Uint8
33-29 | MarkerszUir6 sz(rési ideje 0ms 2 set-ups TRUE -3 Int32
33-30 |Maximalis markerkorrekcié 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
33-31 | Szinkronizélas tipusa [0] Standard 2 set-ups TRUE - Uint8
33-32 |Feed Forward Velocity Adaptation 0 N/A 2 set-ups TRUE Uint32
33-33 | Velocity Filter Window 0 N/A 2 set-ups TRUE Uint32
33-34 |Slave Marker filter time 0 ms 2 set-ups TRUE -3 Uint32
33-4* Korlatkezelés
33-40 |Viselk. végallaskapcs.-nal [0] Hibakezel6 hivasa 2 set-ups TRUE - Uint8
33-41 |Negativ szoftver-végkorlat -500000 N/A 2 set-ups TRUE 0 Int32
33-42 | Pozitiv szoftver-végkorlat 500000 N/A 2 set-ups TRUE 0 Int32
33-43 | Negativ szoftver-végkorlat aktiv [0] Inaktiv 2 set-ups TRUE - Uint8
33-44 |Pozitiv szoftver-végkorlat aktiv [0] Inaktiv 2 set-ups TRUE - Uint8
33-45 |1dé6 a célablakban 0 ms 2 set-ups TRUE -3 Uint8
33-46 |Célablak korlatértéke 1 N/A 2 set-ups TRUE Uint16
33-47 | Célablak mérete 0 N/A 2 set-ups TRUE Uint16
33-5*% 1/0-konfiguracié
33-50 |X57/1 digitélis bemenet [0] Nincs funkcio 2 set-ups TRUE - Uint8
33-51 | X57/2 digitdlis bemenet [0] Nincs funkcié 2 set-ups TRUE - Uint8
33-52 | X57/3 digitdlis bemenet [0] Nincs funkcié 2 set-ups TRUE - Uint8
33-53 | X57/4 digitélis bemenet [0] Nincs funkcié 2 set-ups TRUE - Uint8
33-54 | X57/5 digitélis bemenet [0] Nincs funkcio 2 set-ups TRUE - Uint8
33-55 | X57/6 digitdlis bemenet [0] Nincs funkcio 2 set-ups TRUE - Uint8
33-56 |X57/7 digitélis bemenet [0] Nincs funkcio 2 set-ups TRUE - Uint8
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33-57 |X57/8 digitdlis bemenet [0] Nincs funkcié 2 set-ups TRUE - Uint8
33-58 | X57/9 digitdlis bemenet [0] Nincs funkcié 2 set-ups TRUE - Uint8
33-59 |X57/10 digitélis bemenet [0] Nincs funkcio 2 set-ups TRUE - Uint8
33-60 |X59/1 és X59/2 csatlakozé modja [1] Kimenet 2 set-ups FALSE - Uint8
33-61 |X59/1 digitélis bemenet [0] Nincs funkcio 2 set-ups TRUE - Uint8
33-62 |X59/2 digitélis bemenet [0] Nincs funkcio 2 set-ups TRUE - Uint8
33-63 | X59/1 digitélis kimenet [0] Nincs funkcio 2 set-ups TRUE - Uint8
33-64 |X59/2 digitalis kimenet [0] Nincs funkcid 2 set-ups TRUE - Uint8
33-65 |X59/3 digitélis kimenet [0] Nincs funkcio 2 set-ups TRUE - Uint8
33-66 |X59/4 digitalis kimenet [0] Nincs funkcid 2 set-ups TRUE - Uint8
33-67 |X59/5 digitalis kimenet [0] Nincs funkcio 2 set-ups TRUE - Uint8
33-68 | X59/6 digitdlis kimenet [0] Nincs funkcio 2 set-ups TRUE - Uint8
33-69 |X59/7 digitélis kimenet [0] Nincs funkcio 2 set-ups TRUE - Uint8
33-70 |X59/8 digitélis kimenet [0] Nincs funkcio 2 set-ups TRUE - Uint8
33-8* Globalis param.
33-80 | Aktivalt program szama -1 N/A 2 set-ups TRUE 0 Int8
33-81 |Bekapcs. allapot [1] Motor be 2 set-ups TRUE - Uint8
33-82 |Frekv.valté allapotfigyelése [1] Bekapcsolva 2 set-ups TRUE - Uint8
33-83 |Hiba utani viselkedés [0] Szabadonfutas 2 set-ups TRUE - Uint8
33-84 |Megszak.utani viselk. [0] Szabdalyozott leallas 2 set-ups TRUE - Uint8
33-85 |Kuls6é 24 V DC taplalasu MCO [0] Nem 2 set-ups TRUE - Uint8
33-86 |Csatl. vészj.-nél [0] 1. relé 2 set-ups TRUE - Uint8
33-87 |Csatl. dllapota vészj.-nél [0] Nincs teend6 2 set-ups TRUE - Uint8
33-88 |Allapotszé vészj.-nél 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint16
33-9* MCO-port beall.
33-90 |X62 MCO CAN node ID 127 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint8
33-91 |X62 MCO CAN baud rate [20] 125 kb/s 2 set-ups TRUE - Uint8
33-94 |X60 MCO RS485 serial termination [0] Kikapcsolva 2 set-ups TRUE - Uint8
33-95 |X60 MCO RS485 serial baud rate [2] 9600 baud 2 set-ups TRUE - Uint8
5.1.25 34-** MCO-adatmegjelen.
Par. sz. | Paraméter-leiras Alapértelmezett érték 4-set-up Csak FC | Modositas | Konverzi Tipus

302 miikodés | 6s index

kézben

34-0* PCD-irasi par.
34-01 [PCD 1 irds MCO-ra 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-02 [PCD 2 irds MCO-ra 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-03 [PCD 3 irds MCO-ra 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-04 [PCD 4 irds MCO-ra 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-05 ([PCD 5 irds MCO-ra 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-06 |[PCD 6 irds MCO-ra 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-07 |[PCD 7 irds MCO-ra 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-08 [PCD 8 iras MCO-ra 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-09 [PCD 9 iras MCO-ra 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-10 [PCD 10 irds MCO-ra 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-2* PCD-olvasasi par.
34-21 [PCD 1 olvasas MCO-rél 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-22 [PCD 2 olvasas MCO-rél 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-23 [PCD 3 olvasas MCO-rdl 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-24 [PCD 4 olvasas MCO-rdl 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
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34-25 [PCD 5 olvasas MCO-rél 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-26 [PCD 6 olvasas MCO-rél 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-27 [PCD 7 olvasas MCO-rél 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-28 [PCD 8 olvasas MCO-rél 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-29 [PCD 9 olvaséds MCO-rél 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-30 [PCD 10 olvasds MCO-rél 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-4* Be- és kimenetek
34-40 [Digitalis bemenetek 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-41 [Digitdlis kimenetek 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-5* Folyamatadatok
34-50 |Aktudlis pozicid 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
34-51 [Utasitott pozicid 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
34-52 [ Akt. master pozicié 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
34-53 [Slave indexpozicié 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
34-54 [Master indexpozicid 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
34-55 | Gorbepozicié 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
34-56 |Kovetési hiba 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
34-57 [Szinkronizélasi hiba 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
34-58 |Aktudlis sebesség 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
34-59 [Akt. master sebesség 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
34-60 [Szinkronizalasi allapot 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
34-61 |Tengelyallap. 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
34-62 [Programallapot 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
34-64 [MCO 302 éllapot 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-65 [MCO 302 vezérlés 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-66 [SPI Error Counter 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
34-7* Hibaker. kijelzése
34-70 [1. MCO vészj. sz6 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
34-71 [2. MCO vészj. sz6 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
5.1.26 35-** Erz.bemeneti opcié
Par. sz. |Paraméter-leiras Alapértelmezett érték 4-set-up Csak FC | Modositas | Konverzi Tipus

302 mikodés | 6s index

kézben

35-0* Hom. bem. méd
35-00 |Term. X48/4 Temperature Unit [60] °C All set-ups TRUE - Uint8
35-01 X48/4-es bem. tipusa [0] Nincs csatl.-va All set-ups TRUE - Uint8
35-02 | Term. X48/7 Temperature Unit [60] °C All set-ups TRUE - Uint8
35-03 | X48/7-es bem. tipusa [0] Nincs csatl.-va All set-ups TRUE - Uint8
35-04 | Term. X48/10 Temperature Unit [60] °C All set-ups TRUE - Uint8
35-05 | X48/10-es bem. tipusa [0] Nincs csatl.-va All set-ups TRUE - Uint8
35-06 |HOm.-érzékeld vészjelzés funkcidja [5] Stop és leoldas All set-ups TRUE - Uint8
35-1* X48/4-es hém. be.
35-14 | Term. X48/4 Filter Time Constant 0.001 s All set-ups TRUE -3 Uint16
35-15 | Term. X48/4 Temp. Monitor [0] Tiltva All set-ups TRUE - Uint8
35-16 | Term. X48/4 Low Temp. Limit ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Int16
35-17 | Term. X48/4 High Temp. Limit ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Int16
35-2* X48/7-es hém. be.
35-24 | Term. X48/7 Filter Time Constant 0.001 s All set-ups TRUE -3 Uint16
35-25 Term. X48/7 Temp. Monitor [0] Tiltva All set-ups TRUE - Uint8
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35-26 | Term. X48/7 Low Temp. Limit ExpressionLimit All set-ups TRUE Int16
35-27 | Term. X48/7 High Temp. Limit ExpressionLimit All set-ups TRUE Int16
35-3* X48/10-es hém. be.
35-34 | Term. X48/10 Filter Time Constant 0.001 s All set-ups TRUE -3 Uint16
35-35 | Term. X48/10 Temp. Monitor [0] Tiltva All set-ups TRUE - Uint8
35-36 | Term. X48/10 Low Temp. Limit ExpressionLimit All set-ups TRUE Int16
35-37 | Term. X48/10 High Temp. Limit ExpressionLimit All set-ups TRUE Int16
35-4* X48/2-es anal. be.
35-42 | Term. X48/2 Low Current 4 mA All set-ups TRUE -5 Int16
35-43 | Term. X48/2 High Current 20 mA All set-ups TRUE -5 Int16
35-44 | Term. X48/2 Low Ref./Feedb. Value 0 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
35-45 | Term. X48/2 High Ref./Feedb. Value 100 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
35-46 | Term. X48/2 Filter Time Constant 0.001 s All set-ups TRUE -3 Uint16
5.1.27 36-** Prg.-hatd 1/0-opcid
Par. sz. |Paraméter-leiras Alapértelmezett érték 4-set-up Csak FC [ Modositas | Konverzi Tipus

302 mikodés | 6s index

kézben

36-0* 1/0-ii.méd
36-03 [ X49/7-es csatl. i.médja [0] Fesz. 0-10 V All set-ups TRUE - Uint8
36-04 [ X49/9-es csatl. i.mddja [0] Fesz. 0-10 V All set-ups TRUE - Uint8
36-05 X49/11-es csatl. G.mddja [0] Fesz. 0-10 V All set-ups TRUE - Uint8
36-4* X49/7-es kim.
36-40 [ X49/7-es csatl.,, analdég kimenet [0] Nincs funkcié All set-ups TRUE - Uint8
36-42 [ X49/7-es csatl,min. skala 0 % All set-ups TRUE -2 Int16
36-43 [ X49/7-es csatl,max. skala 100 % All set-ups TRUE -2 Int16
36-44 | X49/7-es csatl., buszvezérlés 0 % All set-ups TRUE -2 N2
36-45 [ X49/7-es csatl., id6tullépés beall. 0 % 1 set-up TRUE -2 Uint16
36-5* X49/9-es kim.
36-50 X49/9-es csatl., analég kimenet [0] Nincs funkcio All set-ups TRUE - Uint8
36-52 X49/9-es csatl.,min. skala 0% All set-ups TRUE -2 Int16
36-53 X49/9-es csatl.,max. skala 100 % All set-ups TRUE -2 Int16
36-54 X49/9-es csatl., buszvezérlés 0% All set-ups TRUE -2 N2
36-55 [ X49/9-es csatl, id6tullépés beall. 0 % 1 set-up TRUE -2 Uint16
36-6* X49/11-es kim.
36-60 X49/11-es csatl., analég kimenet [0] Nincs funkcio All set-ups TRUE - Uint8
36-62 X49/11-es csatl.,min. skala 0% All set-ups TRUE -2 Int16
36-63 X49/11-es csatl.,max. skala 100 % All set-ups TRUE -2 Int16
36-64 X49/11-es csatl., buszvezérlés 0% All set-ups TRUE -2 N2
36-65 X49/11-es csatl., idétullépés beall. 0 % 1 set-up TRUE -2 Uint16
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5.1.28 43-** Unit Readouts (Egység kijelzései)

Par. sz. |Paraméter-leiras Alapértelmezett érték 4-set-up Csak FC [ Modositas [ Konverzi Tipus

302 miikodés | 6s index

koézben

43-0* Component Status
43-00 Component Temp. 0°C All set-ups X TRUE 100 Int8
43-01 Auxiliary Temp. 0°C All set-ups X TRUE 100 Int8
43-1* Power Card Status
43-10 HS Temp. ph.U 0°C All set-ups X TRUE 100 Int8
43-11 HS Temp. ph.V 0°C All set-ups X TRUE 100 Int8
43-12 HS Temp. ph.W 0°C All set-ups X TRUE 100 Int8
43-13 PC Fan A Speed 0 RPM All set-ups X TRUE 67 Uint16
43-14 PC Fan B Speed 0 RPM All set-ups X TRUE 67 Uint16
43-15 PC Fan C Speed 0 RPM All set-ups X TRUE 67 Uint16
43-2* Fan Pow.Card Status
43-20 FPC Fan A Speed 0 RPM All set-ups X TRUE 67 Uint16
43-21 FPC Fan B Speed 0 RPM All set-ups X TRUE 67 Uint16
43-22 FPC Fan C Speed 0 RPM All set-ups X TRUE 67 Uint16
43-23 FPC Fan D Speed 0 RPM All set-ups X TRUE 67 Uint16
43-24 FPC Fan E Speed 0 RPM All set-ups X TRUE 67 Uint16
43-25 FPC Fan F Speed 0 RPM All set-ups X TRUE 67 Uint16
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6 Hibaelharitas

6.1 Allapotiizenetek

A figyelmeztetéseket és vészjelzéseket a megfeleld
jelzélampa jelzi a frekvenciavalté eliilsé részén, és a
kijelz6n egy kéd jelenik meg.

A figyelmeztetés addig marad aktiv, amig a kivalté oka
meg nem szlnik. Bizonyos korilmények kdzott a motor
tovabb mukodhet. A figyelmezteté lizenetek lehetnek
kritikusak, de nem feltétlenul azok.

A vészjelzés a frekvenciavaltd leoldasaval jar. Az ok
megsziintetése utan a mikodés feldjitdsahoz t6rolni kell a
vészjelzést.

A hibatorlés 3 médja:
. Nyomja meg a [Reset] (Hibatorlés) gombot.

. Digitalis bemeneten keresztiil, a hibatorlés
funkcidval

. Soros kommunikacié/opcionalis terepi busz
segitségével

ERTESITE.

A [Reset] (Hibatorlés) gombbal végzett kézi hibatorlés
utan a motor Ujrainditdsahoz meg kell nyomni az [Auto
On] (Automatikus be) gombot.

Ha a vészjelzés nem tordlhetd, akkor nem sziint meg a
kivalté oka, vagy blokkoldsos leoldast el6idéz6 vészjelzésrdl
van sz6 (lasd Tdbldzat 6.1).

A blokkolasos leoldassal jard vészjelzések fokozott
védelmet nyujtanak, hibatorlés ugyanis csak a haldzati tap
kikapcsoldsa utan lehetséges. A tap visszakapcsoldsaval a
frekvenciavalté blokkolasa megszlnik, és a vészjelzés
kivalté okanak elharitdsa utdn elvégezhetd a hibatorlés.

Azok a vészjelzések, amelyek nem véltanak ki blokkolasos
leolddst, a paraméter 14-20 Hibatorlési lizemmdd
automatikus hibatorlés funkcidjaval is torélhetok.
(Figyelem! Automatikus ébresztés lehetséges!)

Ha a Tdbldzat 6.1 egy kddnal a figyelmeztetés és a
vészjelzés oszlopaban is tartalmaz jelzést, akkor a vészjelzés
el6tt a készllék figyelmeztetést ad, vagy pedig beallithatd,
hogy az adott hiba figyelmeztetést vagy vészjelzést
véltson-e ki.

Ez példaul az 7-90 paraméter Motor hévédelme esetében
lehetséges. Vészjelzés vagy leoldas utdn a motor szabadon
fut, és figyelmeztetés és vészjelzés villog. A probléma
elharitdsa utan csak a vészjelzés villog tovabb, amig
hibatorlést nem végeznek a frekvenciavalton.

ERTESITE.

Ha a paraméter 1-10 Motor felépitése beallitasa [1] PM,
nem kidllo SPM, akkor nem aktiv a hianyz6 motorfazis
észlelése (30-32.), sem az elakadasmentesség észlelése.

Szam Leiras Figyel- |Vészjelzé | Vészjelzé Paraméter-
meztetés s/ s/ referencia
leoldas | leoldas
blokko-
lassal
1 10 V-os tap elégtelen X - -
2 Vezérl6jel-szakadas (X) (X) - 6-01 Paraméter VezérlGjelszakadds-funkcio
3 Nincs motor (X) - - 1-80 Paraméter Funkcié stopndl
4 Halbzati faziskiesés (X) (X) (X) 14-12 Paraméter Funkci6 fdzisaszimmetria
esetén
5 Magas DC-kori fesziltség X - - -
6 Alacsony DC-kori fesziltség X - - -
7 DC-tulfeszultség X X - -
8 Alacsony DC-fesziltség X X - -
9 Inverter tulterhelve X X - -
10 Motor ETR tulmelegedése (X) (X) - 1-90 Paraméter Motor hévédelme
11 Motortermisztor tulmelegedése (X) (X) - 1-90 Paraméter Motor hévédelme
12 Nyomatékkorlat X X - -
13 Talaram X X X -
14 Foldelési hiba X X - -
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Szém Leiras Figyel- |Vészjelzé | Vészjelzé Paraméter-
meztetés s/ s/ referencia
leoldas | leoldas
blokko-
lassal
15 Nem kompatibilis hardver - X -
16 Rovidzarlat - X X -
17 Vezérl6szé idotullépése (X) (X) - Paraméter 8-04 Vezérl6szo-idétullépési funkcio
20 Hémérséklet-bemeneti hiba - X - -
21 Paraméterhiba - X -
22 Felvon6é mechanikus féke (X) (X) - 2-2* Mechanikus fék paramétercsoport
23 Belsé ventilatorok X - - -
24 Kilsé ventilatorok - - _
25 Rovidzarlat a fékellenallason X - - -
26 Fékellendllas teljesitménykorlatja (X) (X) - 2-13 Paraméter Fékteljesitmény-feliigyelet
27 Rovidzarlat a fékchopperen X X -
28 Fékellen6rzés (X) (X) - 2-15 Paraméter Fékellenérzés
29 Hitéborda-hémérs. X X X
30 Hianyzé U motorfazis (X) (X) (X) Paraméter 4-58 Funkcié motorfdzis kieséskor
31 Hianyzé V motorfazis (X) (X) (X) Paraméter 4-58 Funkcié motorfdzis kieséskor
32 Hianyzé W motorfazis (X) (X) (X) Paraméter 4-58 Funkcié motorfdzis kieséskor
33 Bekapcsolasi hiba X X -
34 Terepibusz-kommunikécids hiba X X - -
35 Opcié hibdja - - X -
36 Halozati hiba X X - -
37 Halozati fesziiltség kiegyensulyozatlansdga X - -
38 Belsé hiba X X -
39 Hutéborda-érzékel6 X X -
40 27-es digitélis kimenet tulterhelése (X) - - 5-00 Paraméter Digitdlis I/0-lizemmad,
5-01 paraméter 27-es csatl. li.mddja
41 29-es digitélis kimenet tulterhelése (X) - - 5-00 Paraméter Digitdlis I/0-lizemmad,
5-02 paraméter 29-es csatl. (i.mddja
42 X30/6-7 tulterhelése (X) - - -
43 Kilsé tap (opcid) X - - -
45 Foldelési hiba 2 X X - -
46 Teljesitménykartya tapja - X X -
47 24 V-os tap elégtelen X X X -
48 1,8 V-0s tap elégtelen - X X -
50 AMA: kalibralsi hiba - X - -
51 AMA: Unevl és Inevl ellenérzése - X - -
52 AMA: kis Inevi - X - -
53 AMA: tul nagy motor - X - -
54 AMA: tul kis motor - X - -
55 AMA: tartomanyon kivili paraméter - X - -
56 AMA a felhasznalé altal megszakitva - X - -
57 AMA: id6tullépés - X - -
58 AMA belsé hibaja X X - -
59 Aramkorlat X - -
60 Kulsé retesz X X - -
61 Visszacsatolasi hiba (X) (X) - 4-30 Paraméter Motorvisszacs. kimar. funkcié
62 Kimeneti frekvencia maximalis korlatnal X - -
63 Mechanikus fék elégtelen (X) - 2-20 Parameéter Fékkiolddsi dram
64 Fesziiltségkorlat X - - -
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Szém Leiras Figyel- |Vészjelzé | Vészjelzé Paraméter-
meztetés s/ s/ referencia
leoldas | leoldas
blokko-
lassal
65 Vezérl6kartya tulmelegedése X X -
66 Alacsony h(téborda-hémérséklet X - -
67 Megvaltozott opcidkonfiguracio - X - -
68 Biztonsagi stop (X) (X - 5-19 Paraméter 37-es, bizt. stop csatl.
69 Teljesitménykartya hémérséklete - X X -
70 Ervénytelen frekvenciavalté-konfiguracié - - X -
71 PTC 1 biztonsagi stop - X - -
72 Veszélyes hiba - X -
73 Biztonsagi stop, aut. Ujraindulas (X) (X) - 5-19 Paraméter 37-es, bizt. stop csatl.
74 PTC-termisztor - - X -
75 Ervénytelen profilvalasztas X - -
76 Teljesitménymodul beédllitasa X - - -
77 Csokkentett teljesitményl mod - - 14-59 Paraméter Inverteregységek aktudlis
szdma
78 Kovetési hiba (X) (X) - 4-34 Paraméter Funkcio kovetési hibdndl
79 Ervénytelen teljesitménykonfiguracié - X X
80 Frekvenciavalté alapértelmezett értékre inicia- - X - -
lizalva
81 Hibas CSIV - - -
82 CSIV-paraméterhiba - X - -
83 Ervénytelen opciékombinacié - - X -
84 Nincs biztonsagi opcid - X - -
88 Opcidészlelés - - X -
89 Csuisz6 mechanikus fék X - - -
20 Visszacsatolas figyelése (X) (X) - 17-61 Paraméter Visszacsatoldjel figyelése
91 Rosszul beallitott 54-es analdg bemenet - - X S202
99 Blokkolt forgdrész - X X -
101 Fordulatszam-felligyelet X X -
104 Keveréventilatorok X X - -
122 Nem vart motorforgas - X - -
123 Motormodell médosult - X - -
163 ATEX ETR dramkorlat-figyelmeztetés X - -
164 ATEX ETR aramkorlat-vészjelzés - X - -
165 ATEX ETR frekvenciakorlat-figyelmeztetés X - -
166 ATEX ETR frekvenciakorlat-vészjelzés - X - -
210 Poziciékovetés X X - Parameéter 4-70 Position Error Function,
4-71 paraméter Maximum Position Error,
4-72 paraméter Position Error Timeout
211 Poziciékorlat X X - 3-06 Paraméter Minimum Position,
3-07 paraméter Maximum Position,
4-73 paraméter Position Limit Function
212 Befejezetlen alaphelyzet - X - 17-80 Paraméter Homing Function
213 Visszaallitds alaphelyzetbe idétullépése - X - 17-85 Paraméter Homing Timout
214 Nincs érzékel6bemenet - X - -
220 Nem tdmogatott konfiguraciosfajl-verzié X - - -
246 Teljesitménykartya tapja - - X -
250 Uj potalkatrész - - X -
251 Uj tipuskod - X X -
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Szém Leiras Figyel- |Vészjelzé | Vészjelzé Paraméter-
meztetés s/ referencia
leoldas | leoldas
blokko-
lassal
430 PWM tiltva - - -

Tablazat 6.1 Vészjelzési/figyelmeztetd kodok listdja

(X) paraméterfiiggé.

1) Nincs méd automatikus hibatérlésre a paraméter 14-20 Hibatérlési lizemméd segitségével.

Leoldas vészjelzés esetén kovetkezik be. Ezutdn a motor szabadon fut. Hibatérlés a [Reset] (Hibatorlés) gomb megnyo-
masaval vagy egy digitalis bemeneten keresztil (5-7* Digitdlis bemenetek paramétercsoport) végezhetd. A vészjelzést kivaltd
esemény nem tehet kart a frekvenciavaltoban, és nem okozhat veszélyes helyzetet. Blokkolasos leoldasra akkor kerdl sor, ha
a felmeriilé vészjelzés olyan hibét jelez, amely kart tehet a frekvenciavaltéban vagy a csatlakoztatott elemekben. Blokkoldsos

leoldas csak ki-be kapcsolassal torélhetd.

Figyelmeztetés

Sarga

Vészjelzés

Piros villogas

Leoldds blokkolassal

Sérga és piros

Tablazat 6.2 Jelz6lampa

Bit | Hex Dec Vészjelzési sz6 |2. vészjelzési |Figyelmeztetd |2. figyel- Bévitett
sz6 sz6 meztetd sz6 |allapotszo
Vészjelzési sz6, bovitett allapotszo
0 [00000001 1 Fékellen6rzés Szervizleoldas, | Fékellenérzés [ Inditaskés- Rampdazas
(A28) olvasas/iras (W28) leltetés
1 00000002 2 Telj.kdrtya hém. |[Szervizleoldas |Telj.kartya Stop AMA folyam.
(A69) (fenntartva) hém. (A69) késleltetve
2 | 00000004 4 Foldzarlat (A14) [Szervizleoldas, | Foldzarlat Fenntartva Start elére/hatra
tipuskod/ (W14) start_lehetséges aktiv, ha a [12] VAGY [13]
potalkatrész digitalisbemenet-beallitas aktiv, és a kért
irany megfelel a referenciajelnek
3 100000008 8 Telj.kdrtya hém. |[Szervizleoldas |Telj.kartya Fenntartva Lassitas
(A65) (fenntartva) hém. (W65) lassitas parancs aktiv, példaul a CTW 11-es
bitje vagy digitdlis bemenet segitségével
4 100000010 16 Vez.sz6 idétul. Szervizleoldas |Vez. sz6 idétul. Gyorsitas
(A17) (fenntartva) (W17) gyorsitas parancs aktiv, példaul a CTW 12-es
bitje vagy digitalis bemenet segitségével
5 (00000020 32 Talédram (A13) Fenntartva Taldram (W13) |Fenntartva M. visszacs.
visszacsatoldjel
>4-57 paraméter Figyelm:magas.visszacs.
6 |00000040 64 Nyomatékkorlat |Fenntartva Nyomaték- Fenntartva Al visszacs.
(A12) korlat (W12) visszacsatoldjel < 4-56 paraméter Figyelm.:
alacs. visszacs.
7 00000080 128 Termiszt. tulm. [Fenntartva Termiszt. tulm. |Fenntartva Magas dram
(A11) (W11) aram > 4-51 paraméter Figyelm.: magas
dram
8 00000100 256 ETR-motortul. Fenntartva ETR-motortul. |Fenntartva Alacs. aram
(A10) (W10) aram < 4-50 paraméter Alacs. dram
9 100000200 512 Inverter- Kilépési hém. |Inverter-tult. Kilépési hém. [ Mag. ford.szm
tulterhelés (A9) |magas (W9) magas fordulatszam > 4-53 paraméter Figyelm.:
magas ford.sz.
262 Danfoss A/S © 08/2016 Minden jog fenntartva. MG33MM47



Hibaelharitas

Programozasi utmutaté

Bit | Hex Dec Vészjelzési sz6 |2. vészjelzési |Figyelmezteté |2. figyel- Bévitett
sz6 sz6 meztetd sz6 |allapotszo
10 00000400 1024 Al. DC-fesz. (A8) [Sikertelen Al. DC-fesz. Tobbmotoros |Al. ford.szam
start (W8) alaterhelés fordulatszam < 4-52 paraméter Figyelm.:
alacsony ford.sz.
11 00000800 2048 DC-tulfesz. (A7) |Fordulatszam- | DC-tulfesz. Tobbmotoros |Fékellenérzés OK
korlat (W7) tulterhelés fékteszt NINCS rendben
12 00001000 4096 Rovidzarlat (A16) |Kulsé retesz | Al. DC-fesz. Kompresszor | Max. fékezés
(We) reteszelve Fékteljesitmény > fékteljesitmény korldtja
(2-12)
13 (00002000 8192 Bekapcsolasi Ervénytelen |Magas DC-fesz. | Csuszd Fékezés
hiba (A33) opciékom- (W5) mechanikus
binacio fék
14 100004000 16384 Hal. faziskiesés [ Nincs Hal. faziskiesés |Biztonsagi Sebess.tart.-on kivdil
(A4) biztonsagi (W4) opcio figyelm.
opcié
15 | 00008000 32768 AMA nem OK Fenntartva Nincs motor Automatikus | Tulfeszultség aktiv
(W3) DC-fékezés
16 (00010000 65536 Vezjel-szak. (A2) |Fenntartva Vez jel-szak. AC-fék
(W2)
17 {00020000| 131072 |Belsé hiba (A38) |KTY-hiba 10 V alacsony |KTY-figyelm. |Jelszo idézéra
(W1) jelszdmegadasi prébdk megengedett szdma
tullépve — aktiv az idézar
18 |00040000| 262144 |Féktulterhelés Ventildtorhiba | Féktulterhelés | Ventildtor- jelszavas védelem
(A26) (W26) figyelm. 0-61-es par. = MIND_NINCS_HOZZAFERES
VAGY BUSZ_NINCS_HOZZAFERES VAGY
BUSZ_IRASVEDETT
19 |00080000| 524288 |U fazis kiesett ECB-hiba Fékellenallas ECB-figyelm. [Ref. magas
(A30) (W25) referencia > 4-55 paraméter Figyelm.: magas
ref.
20 (00100000 1048576 |V fazis kiesett Felvoné Fék IGBT (W27) | Felvono Ref. alacs.
(A31) mechanikus mechanikus |[referencia < 4-54 paraméter Figyelm.:
féke (A22) féke (W22) alacsony ref.
21 (00200000 2097152 |W fazis kiesett |Fenntartva Ford.szam korl. | Fenntartva Helyi referencia
(A32) (W49) referencia helye = TAVOLI -> auto on gomb
megnyomva és aktiv
22 |100400000| 4194304 |Fieldbus-hiba Fenntartva Fieldbus-hiba |Fenntartva Védelmi méd értesitése
(A34) (W34)
23100800000 8388608 |24 V taphiba Fenntartva 24 V taphiba Fenntartva Nincs hasznalatban
(A47) (W47)
24101000000 16777216 |Halozati hiba Fenntartva Halozati hiba | Fenntartva Nincs hasznalatban
(A36) (W36)
25 /02000000 | 33554432 (1,8 V taphiba Aramkorlat [ Aramkorlat Fenntartva Nincs hasznélatban
(A48) (A59) (W59)
26 104000000 67108864 |Fékellenallas Nem vart Alacsony hém. [Fenntartva Nincs hasznalatban
(A25) motorforgas | (W66)
(A122)
27 | 08000000 | 134217728 |Fék IGBT (A27) Fenntartva Fesziiltségkorl. |Fenntartva Nincs hasznalatban
(W64)
28 110000000 | 268435456 |Opciovaltozas Fenntartva Enkddervesztés | Fenntartva Nincs hasznalatban
(A67) (W90)
29 (20000000 | 536870912 |VLT® inicializalt |Enkoder- Kim. fr.korlat Tul nagy Nincs hasznalatban
(A80) vesztés (A90) |(W62) ellenelektrom
os erd
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Bit | Hex Dec Vészjelzési sz6

sz6 sz6

2. vészjelzési |Figyelmezteté |2. figyel-

Bévitett
meztetd sz6 |allapotszo

30 | 40000000 | 1073741824 | Biztons. stop PTC

Biztons. stop

PTC termisz- |Nincs hasznalatban

(A68) termisztor (W68) tor (W74)
(A74)
31 180000000 | 2147483648 | Mech. fék elégt. |Veszélyes Bévitett Védelmi méd
(A63) hiba (A72) allapotszo

Tablazat 6.3 Vészjelzési szavak, figyelmeztet6 szavak és bovitett allapotszavak

A vészjelzési szavak, figyelmeztet6 szavak és bévitett
allapotszavak diagnosztikai célokbdl soros buszon vagy
opciondlis terepi buszon keresztil olvashatok le. Lasd még:
16-94 paraméter Bévitett dllapotszo.

FIGYELMEZTETES 1, 10 V-os tap elégtelen

A vezérl6kartya fesziiltsége az 50-es csatlakozén 10 V alatt
van.

Csokkentse az 50-es csatlakozo terhelését, mert a 10 V-os
tdp tulterhelt. Maximum 15 mA vagy minimum 590 Q.

Ennek az allapotnak az oka a csatlakoztatott potenciomé-
terben 1évé rovidzarlat vagy a potenciométer helytelen
vezetékezése lehet.

Hibaelharitas
. Vélassza le a vezetéket az 50-es csatlakozérol. Ha
a figyelmeztetés eltlinik, a problémat a
vezetékezés okozza. Ha a figyelmeztetés nem
tlnik el, cserélje ki a vezérlékartyat.

FIGYELMEZTETES/VESZJELZES 2, Vezérléjel-szakadas

Ez a figyelmeztetés vagy vészjelzés csak akkor jelenik meg,
ha be van programozva a paraméter 6-01 VezérlGjel-
szakadds-funkcio segitségével. A jel az analog bemenetek
egyikén nem éri el az adott bemenethez beprogramozott
minimalis érték 50%-at. Ennek az oka vezetékszakadas vagy
a jelt kildé készulék meghibasodasa lehet.

Hibaelharitas
. Ellendrizze a csatlakozasokat minden analdg
halozati csatlakozén.

- Vezérl6kartya: 53-as és 54-es csatlakozé
- jelek, 55-0s csatlakozé - kozos.

- VLT® General Purpose 1/0 (MCB 101): 11-
es és 12-es csatlakozé - jelek, 10-es
csatlakozo - kozos.

- VLT® Analog I/O Option (MCB 109): 1-es,
3-as és 5-0s csatlakozo - jelek, 2-es, 4-es
és 6-0s csatlakozd - kozos.

. Ellendrizze, hogy a frekvenciavalté programozésa
és a kapcsoldk bedllitdisa megfelel-e az analdg
jeltipusnak.

. Végezze el a bemeneti csatlakozd jeltesztjét.

FIGYELMEZTETES/VESZJELZES 3, Nincs motor
Nem csatlakozik motor a frekvenciavalté kimenetéhez.

FIGYELMEZTETES/VESZJELZES 4, Halozati faziskiesés

A héldzati csatlakozas feldli oldalon hidnyzik egy fazis, vagy
tul nagy a haldzati fesziiltség kiegyensulyozatlansaga.
Akkor is ez az lizenet jelenik meg, ha a bemeneti egyeni-
ranyitéban keletkezik hiba. Az opcidk programozasa a
paraméter 14-12 Funkci6 fdzisaszimmetria esetén
segitségével torténik.

Hibaelharitas
. Ellendrizze a frekvenciavalté tapfesziiltségét és -
aramat.

FIGYELMEZTETES 5, Magas DC-kéri fesziiltség

A DC-kori fesziiltség nagyobb, mint a nagyfesziiltségre
vonatkozé figyelmeztetés hatdrérték. A korldt a frekvenci-
avaltd névleges fesziiltségétdl fligg. A berendezés aktiv
marad.

FIGYELMEZTETES 6, Alacsony DC-kéri fesziiltség

A DC-kori fesziltség kisebb, mint a kisfeszlltségre
vonatkozé figyelmeztetési hatarérték. A korlat a frekvenci-
avalté névleges fesziiltségétdl fligg. A berendezés aktiv
marad.

FIGYELMEZTETES/VESZJELZES 7, DC-tulfesziiltség
Ha a DC-kor fesziiltsége meghaladja a korlatot, a frekvenci-
avalté bizonyos idé utan leold.

Hibaelharitas
. Iktasson be fékellenallast.

. Novelje meg a rampaidét.
. Médositsa a rdmpa tipusat.

. Aktivalja a funkcidkat a paraméter 2-10 Fékfunkcio
segitségével.

. Novelje meg a paraméter 14-26 Leolddskésl.
inverterhibdndl értékét.

. Amennyiben a vészjelzés vagy figyelmeztetés
teljesitménysiillyedéskor jelentkezik, hasznalja a
kinetikus visszataplalast
(14-10 paraméter Tdpfesziiltség hiba).

FIGYELMEZTETES/VESZJELZES 8, Alacsony DC-fesziiltség
Ha a DC-kori fesziiltség az alacsony fesziiltségi hatarérték
ald esik, a frekvenciavaltd ellenérzi, hogy van-e 24 V-os
egyenfesziltségl tartalék tap. Ha nincs 24 V-os egyenfe-
sziiltségU tartalék tap, akkor egy a frekvenciavalté fix
id6tartamu késleltetés utan leold. A késleltetés a
berendezés teljesitményétdl fligg.
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Hibaelhdrités
. Ellenérizze, hogy a haldzati fesziltség
megegyezik-e a frekvenciavalto fesziiltségével.

. Tesztelje a bemeneti fesziiltséget.
. Hajtsa végre a lagytoltékor tesztjét.

FIGYELMEZTETES/VESZJELZES 9, Inverter overload
(Inverter-tulterhelés)

A frekvenciavalto tul hosszu ideig volt tdbb mint 100%-kal
tulterhelve. Az inverter elektronikus hévédelmének
méréegysége 98%-nal figyelmeztetést ad, 100%-nal pedig
leoldas és vészjelzés kdvetkezik. A frekvenciavaltd hibdja
nem torélhetd, amig a méréegység értéke 90% ald nem
csokken.

Hibaelharitas
. Hasonlitsa 6ssze az LCP egységen kijelzett
kimeneti dramot a frekvenciavalté névleges
aramaval.

. Hasonlitsa 6ssze az LCP egységen kijelzett
kimeneti aramot a mért motorarammal.

. Jelenitse meg a frekvenciavalté héterhelését az
LCP kijelz&jén, és figyelje az értéket. Ha
meghaladja a frekvenciavalté névleges allandé
aramat, akkor a szamlalé névekszik. Ha elmarad a
frekvenciavélté névleges allandé dramatdl, akkor a
szamlalé csokken.

FIGYELMEZTETES/VESZJELZES 10, Motor tulterhelési
hémérséklete

Az elektronikus hévédelem (ETR) szerint a motor tul meleg.
Vélassza ki, hogy a frekvenciavalto figyelmeztetést vagy
vészjelzést adjon-e, amikor a méréegység tullépi a 90%-ot
az paraméter 1-90 Motor hévédelme figyelmeztetési
beallitasa mellett, illetve hogy leoldjon-e a frekvenciavalto,
amikor a méréegység eléri a 100%-ot az

paraméter 1-90 Motor hévédelme leoldasi beallitasa mellett.
A hiba oka, hogy a motor terhelése tulsdgosan hosszu
ideig 100% folott volt.

Hibaelhdrités
. Ellenérizze, hogy nem melegedett-e tul a motor.

. Ellenérizze, nincs-e a motor mechanikusan
tulterhelve.

. Ellendrizze, helyes-e az 1-24 paraméter Motordram
értékeként bedllitott motoraram.

. Gy6z48djon meg réla, hogy a motoradatok az
1-20-as - 1-25-ds paraméterekben helyesen vannak
beallitva.

. Kilsé ventildtor hasznélata esetén ellendrizze, ki
van-e az valasztva az 1-91 paraméter Motor kiilsé
ventildtor segitségével.

. AMA futtatasaval (az paraméter 1-29 Automatikus
motorillesztés (AMA) segitségével) pontosabban a
motorhoz hangolhaté a frekvenciavalté, és
csokkentheté a héterhelés.

FIGYELMEZTETES/VESZJELZES 11, Motortermisztor
tulmelegedése

Ellenérizze, nincs-e lekapcsolva a termisztor. Valassza ki az
paraméter 1-90 Motor hévédelme paraméterrel, hogy a
frekvenciavalto figyelmeztetést vagy vészjelzést adjon-e.

Hibaelharitas
. Ellendrizze, hogy nem melegedett-e tul a motor.

. Ellenérizze, nincs-e a motor mechanikusan
tulterhelve.

. Az 53-as vagy 54-es csatlakoz6 hasznélata esetén
ellenérizze, megfeleléen van-e bekotve a
termisztor az 53-as vagy 54-es (analdg fesziltség-
bemenet) és az 50-es (+10 V-os tap) csatlakozd
kozé. Ellendrizze, hogy feszilltségre van-e bedllitva
az 53-as vagy 54-es csatlakozé kapcsoldja.
Ellendrizze, hogy az 53-as vagy 54-es csatlakozé
van-e kivalasztva az paraméter 1-93 Thermistor
Source paraméterben.

. A 18-as, 19-es, 31-es, 32-es vagy 33-as csatlakozo
(digitélis bemenetek) hasznalata esetén
ellendrizze, megfeleléen van-e bekotve a
termisztor a hasznalatban lévé digitélis bemeneti
csatlakozo (digitalis bemenet, csak PNP) és az 50-
es csatlakozd kozé. A hasznalni kivant csatlakozot
az paraméter 1-93 Thermistor Source segitségével
vélaszthatja ki.

FIGYELMEZTETES/VESZJELZES 12, Nyomatékkorlat

A nyomaték nagyobb, mint a paraméter 4-16 Motor
tizemméd nyomatékkorldtja vagy a

parameéter 4-17 Generdtor lizemmdd nyomatékkorldtja
értéke. A Paraméter 14-25 Leolddskésleltetés nyomatékkor-
ldtndl segitségével ez médosithaté csak figyelmeztetés
allapotrdl vészjelzéssel kovetett figyelmeztetés allapotra.

Hibaelharitas
. Ha a beallitott rampa szerinti szabalyozott
fordulatszdm-névelés a motor nyomatékkor-
latjdnak tullépését okozza, akkor ndvelje meg a
felfutasi rampaidét.

. Ha a beallitott rampa szerinti szabdlyozott leallitas
a generator nyomatékkorlatjanak tullépését
okozza, akkor ndvelje meg a fékezési rampaidét.

. Ha a rendszer futas kdzben eléri a nyomaték-
korlatot, akkor novelje meg a nyomatékkorlat
értékét. Bizonyosodjon meg réla, hogy a rendszer
biztonsagosan muikodik nagyobb nyomaték
mellett.

. Ellenérizze, nem okoz-e az alkalmazas tulzott
aramfelvételt a motoron.

FIGYELMEZTETES/VESZJELZES 13, Tularam

Az inverter arama tullépte az el6irt korlatot (ez koérilbelll a
névleges dram 200%-a). A figyelmeztetés kb. 1,5
masodpercig tart, majd leoldas és vészjelzés kovetkezik.
Ennek a hibanak razkédasi terhelés vagy nagy tehetet-
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lenségl teher nagyfoku gyorsitasa lehet az oka. Kinetikus
visszataplalas utan is jelentkezhet, ha a felrdmpazés soran
gyors Utemd a gyorsitas.
Ha bévitett mechanikus fékvezérlés van kivalasztva, a
leoldas kiviilrél megsziintetheté.
Hibaelharitas

. Kapcsolja le a halézati feszlltséget, és ellendrizze,

elforgathaté-e a motortengely.

. Ellenérizze, hogy a motor teljesitménye megfelel-
e a frekvenciavéltonak.

. Ellendrizze, hogy az 1-20-as - 1-25-ds paraméte-
rekben helyesen vannak-e bedllitva a
motoradatok.

VESZJELZES 14, Féldelési hiba
A kimeneti fazis és a fold kozott aram van, mely vagy a
frekvenciavalto és a motor kozotti kabelbdl, vagy magabdl
a motorbdl ered. Az dramtadvadok a frekvenciavaltobol
kifoly6 és a motor felél a frekvencaivaltéba befolyd dram
mérésével észlelik a foldelési hibat. A foldelési hibara
figyelmeztetd vészjelzés akkor jelentkezik, ha a két
aramérték kozott tul nagy az eltérés (a frekvenciavaltobdl
kifolyé dramnak egyeznie kell a frekvenciavaltdba befolyd
arammal).
Hibaelharitas

. Kapcsolja le a frekvenciavalté tdpellatasat, és

szlintesse meg a foldelési hibat.

. Ellenérizze a motort foldelési hiba szempontjabdl:

mérje meg a motorkdbelek és a motor foldelési
ellendlldsdt megohmmérével.

. Korrigalja a frekvenciavalté 3 aramtavaddjanak
esetleges eltéréseit. Hajtson végre kézi iniciali-
zalast vagy teljes AMA-t. Erre az eljarasra
rendszerint a teljesitménykartya cseréje utan van
sziikség.

VESZJELZES 15, Nem kompatibilis hardver
Egy csatlakoztatott opcid a jelenlegi vezérlékartyaval
(hardverrel vagy szoftverrel) nem mukodoképes.

Jegyezze fel a kdvetkezé paraméterek értékét, és forduljon
a Danfoss céghez:
. 15-40 Paraméter FC-tipus.

. 15-41 Paraméter Teljesitmény.

. 15-42 Paraméter Fesziiltség.

. Paraméter 15-43 Szoftververzio.

. Paraméter 15-45 Tényleges tipuskdd-karakterldnc.
. Paraméter 15-49 Vez.kdrtya SW-azon..

. Paraméter 15-50 Telj.kdrtya SW-azon..

. Paraméter 15-60 Telepitett opcidk.

. Paraméter 15-61 Opcid szoftververz. (minden
opcionyilashoz)

VESZJELZES 16, Révidzarlat
Rovidzarlat van a motorban vagy a motorvezetékeken.
Hibaelharitas
. Kapcsolja le a frekvenciavalto fesziltségellatasat,
és szilintesse meg a rovidzarlatot.

AFIGYELEM!

NAGYFESZULTSEG

A valtakozo fesziiltségli halozati tapra, DC-tapegységre
vagy terhelésmegosztasra kapcsolt frekvenciavaltéban
nagyfesziiltség van jelen. Ha a telepitést, fesziiltség ala
helyezést vagy karbantartast nem képzett szakember
végzi, az halalt vagy sulyos sériilést okozhat.

. Miel6tt folytatna, kapcsolja le az aramot.

FIGYELMEZTETES/VESZJELZES 17, Vezérl6sz6 idétullépése
Nincs soros kommunikacié a frekvenciavaltéval.

A figyelmeztetés csak abban az esetben aktiv, ha a
paraméter 8-04 VezérlGszoé-idétullépési funkcio beallitasa
NEM [0] Kikapcsolva.

Ha a paraméter 8-04 VezérlGszé-id6tullépési funkcid [5] Stop
és leoldds értékre van éllitva, akkor a frekvenciavalté a
rampa szerint ledllitjia a motort, és vészjelzést ad.

Hibaelharitas

. Ellendrizze a soros kommunikéciés kabel csatlako-
zasait.

. Novelje meg a paraméter 8-03 Vezérlészo idé6tul-
lépési ideje értékét.

. Ellendrizze a kommunikéciés berendezés
mikodését.

. Ellendrizze, hogy megfelel-e a telepités az EMC-
kovetelményeknek.

FIGYELMEZTETES/VESZJELZES 20, Hémérséklet-bemeneti
hiba
Nincs csatlakoztatva a hémérséklet-érzékelé.

FIGYELMEZTETES/VESZJELZES 21, Paraméterhiba
A paraméter kivil esik a tartomanyon. A paraméter szdma
a kijelzén lathaté.
Hibaelharitas
. Allitsa érvényes értékre a kérdéses paramétert.

FIGYELMEZTETES/VESZJELZES 22, Felvoné mechanikus
féke

A figyelmeztetés/vészjelzés tipusat annak értéke jelzi.

0 = a berendezés nem érte el a nyomatékreferenciat az
id6tullépésig (2-27 paraméter Nyomatékrdmpa-ido).

1 = nem érkezett meg a vart fék-visszacsatolojel az idétul-
|épésig (2-23 paraméter Fékaktiv. késleltetése,

2-25 paraméter Fékkiolddsi idG).

FIGYELMEZTETES 23, Belsé ventilator hibaja

A védelmet nyujté ventildtorfigyelmeztetd funkcié azt
ellenérzi, hogy Gzemel-g, illetve be van-e szerelve a
ventilator. A ventilatorfigyelmeztetés a
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paraméter 14-53 Ventildtor feliigyelete segitségével
kikapcsolhaté ([0] Tiltva értékre allitva).

Egyenaramu ventildtorral rendelkezé frekvenciavaltok
esetében visszacsatold érzékeld van a ventilatorra szerelve.
Ez a vészjelzés akkor jelenik meg, ha a ventildtor futasi
parancsot kap, de nem érkezik visszacsatoldjel az
érzékel6t6l. Ha a frekvenciavaltéd valtakozd dramu ventila-
torral rendelkezik, a rendszer figyeli a ventilator
fesziiltségét.

Hibaelharitas
. Ellenérizze, megfeleléen muikddik-e a ventilator.

. Kapcsolja ki, majd be a frekvenciavaltét, és
kevéssel a fesziiltség ald helyezés utan ellendrizze,
hogy mukddik-e a ventilator.

. Ellendrizze az érzékelSket a vezérlGkartyan.

FIGYELMEZTETES 24, Kiilsé ventilator hibaja

A védelmet nyujté ventilatorfigyelmeztetd funkcié azt
ellenérzi, hogy lGzemel-g, illetve be van-e szerelve a
ventilator. A ventilatorfigyelmeztetés a

paraméter 14-53 Ventildtor feliigyelete segitségével
kikapcsolhato ([0] Tiltva értékre allitva).

Egyendramu ventildtorral rendelkezé frekvenciavaltok
esetében visszacsatold érzékeld van a ventilatorra szerelve.
Ez a vészjelzés akkor jelenik meg, ha a ventildtor futasi
parancsot kap, de nem érkezik visszacsatoldjel az
érzékel6t6l. Ha a frekvenciavélté véltakozd dramu ventila-
torral rendelkezik, a rendszer figyeli a ventilator
fesziiltségét.

Hibaelharitas
. Ellenérizze, megfeleléen mikddik-e a ventilator.

. Kapcsolja ki, majd be a frekvenciavaltot, és
kevéssel a fesziiltség ald helyezés utan ellendrizze,
hogy mukodik-e a ventilator.

. Ellenérizze az érzékel6ket a hiitébordan.

FIGYELMEZTETES 25, Révidzarlat a fékellenallason

A rendszer figyeli mikodés kdzben a fékellenallast.
Rovidzarlat esetén a fékfunkcié le lesz tiltva, és megjelenik
a figyelmeztetés. A frekvenciavalté ekkor tovabbra is
mukddbéképes, de a fékfunkcid nélkdl.

Hibaelharitas
. Kapcsolja le a frekvenciavalto fesziltségellatasat,
és cserélje ki a fékellendllast (lasd
2-15 paraméter Fékellenérzés).

FIGYELMEZTETES/VESZJELZES 26, Fékellenallas teljesit-
ménykorlatja

A fékellendllasra atvitt teljesitmény szamitasa a futasidé
legutébbi 120 masodperce alatti atlagértékként torténik. A
szamitas a DC-kori fesziltségen és a paraméter 2-16 AC-fék
max. drama segitségével bedllitott fékellenallas-értéken
alapul. A figyelmeztetés akkor aktiv, ha a disszipalt féktelje-
sitmény nagyobb, mint a fékellenallas teljesitményének
90%-a. Ha a 2-13 paraméter Fékteljesitmény-feliigyelet

bedllitésa [2] Leoldds, a frekvenciavaltd leold, amennyiben a
disszipalt fékteljesitmény eléri a 100%-ot.

FIGYELMEZTETES/VESZJELZES 27, Fékchopperhiba

A rendszer miikodés kozben figyeli a féktranzisztort;
rovidzarlat esetén a fékfunkcid le lesz tiltva, és figyel-
meztetés jelenik meg. A frekvenciavalté ekkor tovabbra is
mUkoddéképes, de mivel a féktranzisztor révidzarlatos,
jelentés mennyiség( teljesitmény keril a fékellenallasra,
még abban az esetben is, ha az nem aktiv.

Hibaelharitas
. Kapcsolja le a frekvenciavalto fesziltségellatasat,
és tavolitsa el a fékellenallast.

FIGYELMEZTETES/VESZJELZES 28, Hiba a fékellenérzéskor
Nincs csatlakoztatva vagy nem m(ikodik a fékellenallas.
Hibaelhdritas
. Ellenérizze a 2-15 paraméter Fékellenérzés
bedllitasat.

VESZJELZES 29, Hiitéborda-hémérséklet
A hiitéborda hémérséklete tullépte a maximalis értéket. A
hémérsékleti hibat addig nem lehet t6rdlni, amig a
hdtéborda hémérséklete nem csokken egy megadott érték
ala. A leoldasi és a hibatorlési pont a frekvenciavaltd
teljesitményétél fligg.
Hibaelharitas
Ellenérizze, nem allnak-e fenn az aldbbi allapotok:

. Tul magas kornyezeti hémérséklet

. Tul hosszi motorkabelek

. Nem megfelelé szabad tévolség a frekvenciavalto
alatt vagy felett

. Gatolt levegbaramlas a frekvenciavalté kordl
. Sériilt hiitéborda-ventilator
. Piszkos hitéborda

VESZJELZES 30, Hianyz6 U motorfazis
Hianyzik az U motorfézis a frekvenciavélté és a motor
kozott.

AFIGYELEM!

NAGYFESZULTSEG

A véltakoz6 fesziiltségli halézati tapra, DC-tapegységre
vagy terhelésmegosztasra kapcsolt frekvenciavaltoban
nagyfesziiltség van jelen. Ha a telepitést, fesziiltség ala
helyezést vagy karbantartast nem képzett szakember
végzi, az halalt vagy sulyos sériilést okozhat.

. Miel6tt folytatna, kapcsolja le az aramot.

Hibaelharitas
. Kapcsolja le a frekvenciavalto tapellatasat, és
ellendrizze az U motorfazist.

VESZJELZES 31, Hianyz6 V motorfazis
Hidnyzik a V motorfazis a frekvenciavalté és a motor
kozott.
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AFIGYELEM!

NAGYFESZULTSEG

A valtakozé fesziiltségi halozati tapra, DC-tapegységre
vagy terhelésmegosztasra kapcsolt frekvenciavaltéban
nagyfesziiltség van jelen. Ha a telepitést, fesziiltség ala
helyezést vagy karbantartast nem képzett szakember
végzi, az halalt vagy sulyos sériilést okozhat.

. Mielé6tt folytatna, kapcsolja le az aramot.

Hibaelharitas
. Kapcsolja le a frekvenciavalto tapellatasat, és
ellenérizze a V motorfazist.

VESZJELZES 32, Hianyz6 W motorfazis
Hianyzik a W motorfazis a frekvenciavaltd és a motor
kozott.

AFIGYELEM!

NAGYFESZULTSEG

A valtakozé fesziiltségi halozati tapra, DC-tapegységre
vagy terhelésmegosztasra kapcsolt frekvenciavaltéban
nagyfesziiltség van jelen. Ha a telepitést, fesziiltség ala
helyezést vagy karbantartast nem képzett szakember
végzi, az haldlt vagy sulyos sériilést okozhat.

. Miel6tt folytatna, kapcsolja le az aramot.

Hibaelharitas
. Kapcsolja le a frekvenciavalto tapellatasat, és
ellendrizze a W motorfazist.

VESZJELZES 33, Bekapcsolasi hiba
Rovid idén belil tdl sok bekapcsolds tortént.

Hibaelharitas
. Varjon, amig a berendezés lehdil, és eléri tizemi
hémérsékletét.

FIGYELMEZTETES/VESZJELZES 34, Terepibusz-kommuni-
kaciés hiba

A terepi busz nem m(ikddik a kommunikaciés opcids
kartyan.

FIGYELMEZTETES/VESZJELZES 35, Opcié hibaja
Opcidval kapcsolatos vészjelzés érkezett. A vészjelzés
részletei opcidspecifikusak. A legvaldszintibb ok
bekapcsolési vagy kommunikaciés hiba.

FIGYELMEZTETES/VESZJELZES 36, Hal6zati hiba
Ez a figyelmeztetés/vészjelzés csak abban az esetben aktiv,
ha a frekvenciavalté nem kap tapfesziltséget, és ha a
paraméter 14-10 Hdldzati hiba bedllitdsa nem [0] Nincs
funkcioja.
Hibaelharitas

. Ellendrizze a frekvenciavaltd elétti biztositdkat és

a berendezés megtaplaléd haldzatat.

VESZJELZES 37, Halozati fesziiltség kiegyensulyozat-
lansaga
Aramkiegyensulyozatlansag a teljesitménymodulok kézott.

VESZJELZES 38, Belsé hiba
Belsé hiba esetén megjelenik egy koédszam a Tdbldzat 6.4
alapjan.
Hibaelharitas
. Kapcsolja ki, majd be a berendezést.
. Ellendrizze, hogy megfelel6en van-e telepitve az
opcio.
. Ellenérizze, hogy minden vezeték a helyén van-e,

és nincs-e valahol érintkezési hiba.

Lehet, hogy fel kell venni a kapcsolatot a Danfoss-
széllitoval vagy a szervizrészleggel. A tovabbi hibaelharitasi
utasitasokhoz jegyezze fel a kddszamot.

Szam Széveg

0 A soros port nem inicializalhaté. Forduljon a
Danfoss-széllitéhoz vagy a Danfoss szervizrész-
legéhez.

256-258 A teljesitménymodul EEPROM-adatai hibasak vagy
tul régiek. Cserélje ki a teljesitménykartyat.

512-519 Bels6 hiba. Forduljon a Danfoss-széllitohoz vagy a
Danfoss szervizrészlegéhez.

783 Minimum/maximum korlatokon tuli paraméte-
rértékek.

1024-1284 |Belsé hiba. Forduljon a Danfoss-szallitéhoz vagy a
Danfoss szervizrészlegéhez.

1299 Az opcidszoftver az A nyilasban tul régi.

1300 Az opcidszoftver a B nyilasban tul régi.

1302 Az opcidszoftver a C1 nyilasban tul régi.

1315 Az opcioészoftver az A nyiladsban nincs tdmogatva/

engedélyezve.

1316 Az opcidszoftver a B nyildsban nincs tdmogatva/
engedélyezve.

1318 Az opciészoftver a C1 nyildsban nincs tdmogatva/
engedélyezve.

1379-2819 |Belsé hiba. Forduljon a Danfoss-szallitéhoz vagy a
Danfoss szervizrészlegéhez.

1792 Digitélis jelprocesszor hardverének hibatorlése.

1793 A motorrol szarmazé paraméterek nincsenek
helyesen &tadva a digitélis jelprocesszornak.

1794 A teljesitményadatok bekapcsolaskor nincsenek
helyesen &tadva a digitélis jelprocesszornak.

1795 A digitélis jelprocesszor tul sok ismeretlen SPI-
adattaviratot kapott. A frekvenciavalto akkor is ezt
a hibakddot hasznalja, ha az MCO nem kapcsol be
helyesen. Ennek az elégtelen EMC-védelem vagy a
nem megfelel6 foldelés lehet az oka.

1796 RAM-masolasi hiba.

2561 Cserélje ki a vezérl6kartyat.
2820 LCP-verem tulcsordulasa
2821 Soros port tulcsorduldsa
2822 USB-port tulcsordulasa

3072-5122 | A paraméter értéke kivil esik a hatarokon.

5123 Opci6 az A nyilasban: a hardver nem kompatibilis a
vezérl6kartya hardverével.
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Szam Szoveg

5124 Opcié a B nyilasban: a hardver nem kompatibilis a
vezérlékartya hardverével.

5125 Opcié a CO nyilasban: a hardver nem kompatibilis
a vezérl6kartya hardverével.

5126 Opcié a C1 nyilasban: a hardver nem kompatibilis
a vezérl6kartya hardverével.

5376-6231 |Bels6 hiba. Forduljon a Danfoss-széllitéhoz vagy a

Danfoss szervizrészlegéhez.

Tablazat 6.4 Bels6 hibakédok

VESZJELZES 39, Hiitéborda-érzékeld

Nem érkezik visszacsatolodjel a hitéborda hémérséklet-
érzékel6jérol.

Az IGBT-h6érzékeld jele nem érhet6 el a teljesitmény-
kartyan. A probléma helye lehet a teljesitménykartya, a
kapudramkdr-kértya vagy a ketté kozotti szalagkdbel.

FIGYELMEZTETES 40, 27-es digitalis kimenet tulterhelése
Ellendrizze a 27-es kimenetre kapcsolt terhelést, vagy
tavolitsa el a rovidzarlatos csatlakozast. Ellendrizze az
paraméter 5-00 Digitdlis I/0-lizemmdd és az

parameéter 5-01 27-es csatl. (.mddja beallitasat.

FIGYELMEZTETES 41, 29-es digitalis kimenet tualterhelése
Ellenérizze a 29-es kimenetre kapcsolt terhelést, vagy
tavolitsa el a rovidzarlatos csatlakozast. Az

paraméter 5-00 Digitdlis I/0O-lizemmdd és az

paraméter 5-02 29-es csatl. i.mddja bedllitdsat is ellendrizze.

FIGYELMEZTETES 42, X30/6-0s vagy X30/7-es digitalis
kimenet tulterhelése

Az X30/6-0s csatlakozo esetében ellendrizze az X30/6-0s
kimenetre kapcsolt terhelést, vagy tavolitsa el a
rovidzarlatos csatlakozést. Az paraméter 5-32 X30/6 dig.
kimenet (MCB 101) ellenérzése is sziikséges (VLT® General
Purpose 1/0 (MCB 101)).

Az X30/7-es csatlakozd esetében ellenérizze az X30/7-es
kimenetre kapcsolt terhelést, vagy tavolitsa el a
rovidzarlatos csatlakozast. Az 5-33 paraméter X30/7 dig.
kimenet (MCB 101) ellenérzése is sziikséges (VLT® General
Purpose 1/0 (MCB 101)).

VESZJELZES 43, Kiilsé tap

Az MCB 113 VLT® Extended Relay Option kiils6 24 V-os
egyenfesziltségli tap nélkil van beszerelve. Csatlakoz-
tasson 24 V-os egyenfesziltségl kilsé tapot, vagy allitsa
be a 14-80 paraméter Opc.kiils.24VDC fesz.gel tdpldlva [0]
Nem értéke segitségével, hogy nincs hasznélatban kuilsé
tap. A 14-80 paraméter Opc.kiils.24VDC fesz.gel tdpldlva
médositasa be-ki kapcsolasi ciklussal 1éptethet6 érvénybe.

VESZJELZES 45, Féldelési hiba 2

Hibaelharitas
. Ellenérizze, megfelel6-e a foldelés, és nincs-e
valahol érintkezési hiba.
. Ellendrizze, megfelel6-e a vezeték-keresztmetszet.
. Ellendérizze a motorkabeleket rovidzarlat és
kuszdéaramok szempontjabol.
VESZJELZES 46, Teljesitménykartya tapja
A teljesitménykdrtya tdpja tartomanyon kivdl esik.

A kapcsololizem( tapegység (SMPS) haromféle
tapfesziiltséget generdl a teljesitménykartyan:

. 24V
. 5V
. +18 V

VLT® 24 V DC Supply (MCB 107) segitségével térténd
taplalas esetén a figyelés csak a 24 V-os és az 5 V-os tdpra
terjed ki. 3 fazisu halozati fesziltséggel torténé taplalas
esetén a figyelés mind a 3 tapra kiterjed.
Hibaelharitas
. Ellendrizze, nem hibas-e valamelyik teljesitmény-
kartya.
. Ellendrizze, nem hibas-e valamelyik vezérl6kartya.
. Ellenérizze, nem hibas-e valamelyik opciéskartya.

. 24 V-os egyenfesziiltségl tap hasznélata esetén
ellenérizze, hogy megfelelé-e a tap.

FIGYELMEZTETES 47, 24 V-os tap elégtelen
A teljesitménykartya tdpja tartomdanyon kivdl esik.

A kapcsololzemU tapegység (SMPS) haromféle
tapfeszlltséget general a teljesitménykartyan:

. 24V
. 5V
. +18 V
Hibaelharitas
. Ellenérizze, nem hibés-e valamelyik teljesitmény-
kartya.

FIGYELMEZTETES 48, 1,8 V-os tap elégtelen
A vezérl6kartyan haszndlt 1,8 V-os DC-tapegység kivil van
a megengedett hatarértékeken. A tap mérése a vezérl6-
kartyan torténik.
Hibaelharitas
. Ellenérizze, nem hibas-e valamelyik vezérl6kartya.
. Ha a berendezés rendelkezik opcids kartyaval,
ellenérizze, nincs-e tulfesziiltség.

FIGYELMEZTETES 49, Fordulatszamkorlat
Ez a figyelmeztetés akkor jelenik meg, ha a fordulatszam

Féldelési hiba. nincs a paraméter 4-11 Motor f.szdm alsé korldt [1/min] és a
paraméter 4-13 Motor f.szdm felsé korldt [1/min] segitségével
meghatdrozott tartomanyban.

VESZJELZES 50, AMA: kalibralasi hiba
Forduljon a Danfoss-széllitéhoz vagy a Danfoss szervizrész-
legéhez.
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VESZJELZES 51, AMA: Unevi és lnevi ellenérzése
A motorfesziiltség, a motordram és a motorteljesitmény
beallitasa feltehetdleg helytelen.

Hibaelharitas
. Ellenérizze az 1-20-as - 1-25-8s paraméterek
beallitasat.
VESZJELZES 52, AMA: Kis Inevi
Tulsdgosan kicsi a motordram.

Hibaelharitas
. Ellenérizze a 1-24 paraméter Motordram bealli-
tasait.

VESZJELZES 53, AMA: tdl nagy motor
A motor tul nagy az AMA végrehajtasahoz.

VESZJELZES 54, AMA: tul kis motor
A motor tul kicsi az AMA végrehajtdsahoz.

VESZJELZES 55, AMA: tartomanyon kiviili paraméter
Az AMA nem futtathatd, mivel a motor paraméterértékei az
elfogadhaté tartomanyon kivil esnek.

VESZJELZES 56, AMA a felhasznalé altal megszakitva
Manualisan megszakitottdk az AMA-t.

VESZJELZES 57, AMA belsé hibaja
Prébalkozzon az AMA Ujrainditasaval. Ismételt Ujrainditdsok
esetén a motor tulmelegedhet.

VESZJELZES 58, AMA belsé hibaja
Forduljon a Danfoss-széllitéhoz.

FIGYELMEZTETES 59, Aramkorlat

A kimeneti dram a bedllitott érték

(paraméter 4-18 Aramkorldt) folétt van. Gy6z6djén meg
réla, hogy a motoradatok az 7-20-as — 1-25-6s paraméte-
rekben helyesen vannak beallitva. Sziikség esetén novelje
meg az aramkorlatot. Bizonyosodjon meg réla, hogy a
rendszer biztonsdagosan mukodik nagyobb korlat mellett.

FIGYELMEZTETES 60, Kiils6 retesz

Egy digitalis bemeneti jel a frekvenciavaltdn kivili hibaal-
lapotot jelez. Egy kiilsé retesz leolddsra utasitotta a
frekvenciavaltot. Sziintesse meg a kiilsé hibaallapotot. A
normal mikodés folytatasahoz kapcsoljon 24 V-os egyenfe-
sziiltséget a kiilsé reteszhez programozott csatlakozora,
tordlje a frekvenciavaltd hibajat.

FIGYELMEZTETES/VESZJELZES 61, Visszacsatolasi hiba
Eltérés van a fordulatszam szamitott és a visszacsatold
késziilék altal mért értéke kozott.
Hibaelharitas
. Ellenérizze a 4-30 paraméter Motorvisszacs. kimar.
funkcio figyelmeztetési/vészjelzési/letiltasi
beallitasat.
. Allitsa be a toleralhato hibat a

4-31 paraméter Motorvisszacs. ford.sz. hiba
segitségével.

. Allitsa be a visszacsatoléjel toleralhaté kimaradasi
idejét a 4-32 paraméter Motorvisszacs. kimar.
idétall. segitségével.

FIGYELMEZTETES 62, Kimeneti frekvencia maximalis
korlatnal

A kimeneti frekvencia elérte a paraméter 4-19 Max. kimeneti
frekvencia beallitott értékét. Ellenérizze a lehetséges okokat
az alkalmazasban. Esetleg megnévelheti a kimeneti
frekvencia korlatjat. Bizonyosodjon meg réla, hogy a
rendszer biztonsagosan mukodik nagyobb kimeneti
frekvencia mellett. Ha a kimenet a maximalis korlat ala
csokken, a figyelmeztetés elttinik.

VESZJELZES 63, Mechanikus fék elégtelen
A tényleges motordram nem haladta meg a fékkioldasi
aram értékét az inditaskésleltetési idé ablakaban.

64. FIGYELMEZTETES: Fesziiltségkorlat

A terhelés és a fordulatszdm kombindcidja nagyobb
motorfesziiltséget igényel, mint ami biztosithaté; ennek
oka a DC-kori fesziiltség pillanatnyi értéke.

FIGYELMEZTETES/VESZJELZES 65, Vezérlékartya tulmele-
gedése
A vezérlékartya hibajelzést okozé hémérséklete 85 °C.

Hibaelharitas
. Ellendrizze, hogy a kdrnyezeti hdmérséklet az
Gzemelési korlatokon belil van-e.

. Ellenérizze, nincsenek-e eltémdédve a szlrék.
. Ellenérizze a ventilator muikodését.
. Ellendrizze a vezérlékartyat.

FIGYELMEZTETES 66, Alacsony hiitéborda-hémérséklet

A frekvenciavalté tulsagosan hideg a miikodéshez. Ez a
figyelmeztetés az IGBT-modulban [évé hémérséklet-
érzékel6n alapul. Novelje meg a berendezés kdrnyezeti
hémérsékletét. Egy kevés aram is adhato a frekvencia-
véltéra a paraméter 2-00 DC-tartdé/el6meleg. dram 5%
bedllitdsa és az paraméter 1-80 Funkcié stopndl segitségével
torténd motorledllitds esetén.

VESZJELZES 67, Megvaltozott opciémodul-konfiguracié
A legutdbbi kikapcsolds 6ta opcidt telepitettek a
késziilékbe vagy tavolitottak el belle. Ellendrizze,
szandékos konfiguracio-moédositasrél van-e szo, és
végezzen hibatorlést a berendezésen.

VESZJELZES 68, Biztonsagi stop aktivalva

Aktivalodott a Safe Torque Off (STO) funkcié. A normal
mikodés folytatdsahoz kapcsoljon 24 V-os egyenfe-
sziiltséget a 37-es csatlakozora, majd kiildjon hibatorlés
jelet (busz vagy digitalis 1/0 utjan, vagy a [Reset]
(Hibatorlés) gomb megnyomasaval).

VESZJELZES 69, Teljesitménykartya hémérséklete
Tul meleg vagy tul hideg a teljesitménykartya hémérséklet-
érzékeldje.
Hibaelharitas
. Ellendrizze, hogy a kdrnyezeti hémérséklet az
lzemelési korlatokon bellil van-e.
. Ellendrizze, nincsenek-e eltémdédve a szlir6k.

. Ellenérizze a ventilator muikodését.
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. Ellendrizze a teljesitménykartyat.

VESZJELZES 70, Ervénytelen frekvenciavalté-konfiguracié

A vezérl6kartya és a teljesitménykartya nem kompatibilisek.

A kompatibilitas ellen6rzéséhez forduljon a Danfoss-
szallitdhoz a berendezés adattabldjan szerepld tipuskdddal,
valamint a kértydk cikkszamaval.

VESZJELZES 71, PTC 1 biztonsagi stop

Az MCB 112 VLT® PTC Thermistor Card aktivalta az STO
funkciot (motor-tulmelegedés). A normal miikddés akkor
folytathato, ha az MCB 112 Ujra 24 V-os egyenfesziiltséget
ad a 37-es csatlakozéra (miutan a motor hémérséklete
elfogadhatd szintre ért), és deaktivaljak a digitdlis
bemenetet az MCB 112-esr6l. llyen esetben hibatorlési jelet
kell killdeni (busz, digitalis I/O vagy a [Reset] (Hibatorlés)
gomb segitségével).

VESZJELZES 72, Veszélyes hiba
STO blokkoldsos leoldassal. STO parancsok nem vart
kombindcidja:

e Az MCB 112 VLT® PTC Thermistor Card

engedélyezi az X44/10-es csatlakozét, de az STO
nincs engedélyezve.

. Az MCB 112 az egyetlen olyan késziilék, amely
hasznalja az STO-t (az 5-19 paraméter 37-es, bizt.
stop csatl. [4] PTC 1 vészj. vagy [5] PTC 1 figyel-
meztetés beallitasdval megadva), STO aktivalva az
X44/10 aktivélasa nélkiil.

FIGYELMEZTETES 73, Biztonsagi stop, aut. Gjraindulas
Aktivélédott az STO. Ha engedélyezve van az automatikus
Ujrainditas, a motor a hiba torlésekor elindulhat.

VESZJELZES 74, PTC-termisztor
Az MCB 112 VLT® PTC Thermistor Carddal kapcsolatos
vészjelzés. A PTC nem mukodik.

VESZJELZES 75, Ervénytelen profilvalasztas

A motor mikddése kdzben ne mddositson paraméterér-
tékeket. Allitsa le a motort, miel6tt az MCO profilt allitja be
a paraméter 8-10 Vezérl6szo profil értékeként.

FIGYELMEZTETES 76, Teljesitménymodul beallitasa
Az igényelt teljesitménymodulok szdma nem egyezik az
érzékelt aktiv teljesitménymodulok szamaval.

A figyelmeztetés aktivalédhat az F hazméretli modul
cseréjekor, ha a modul teljesitménykartyajanak teljesit-
ményre vonatkozd adatai nem felelnek meg a
frekvenciavaltd tobbi részének.

Hibaelharitas
. Gy6z6djon meg réla, hogy a poétalkatrész és
annak teljesitménykartyaja megfelel6 cikkszammal
rendelkeznek.

FIGYELMEZTETES 77, Csokkentett teljesitményl méd

A frekvenciavalto csokkentett teljesitményl modban
mikodik (a megengedett szamu inverterszakasznal
kevesebbel). A figyelmeztetés a be-ki kapcsolasi ciklusban
jelenik meg, amikor a frekvenciavalté kevesebb inverterrel
torténé mikodésre all be, és bekapcsolva marad.

VESZJELZES 78, Kévetési hiba
Az alapjel és a tényleges érték kozotti kiilonbség
meghaladta a 4-35 paraméter Kévetési hiba értékét.

Hibaelharitas
. Tiltsa le a funkciot, vagy a 4-34 paraméter Funkcié
kévetési hibdndl beallitdsaban valassza ki a
vészjelzést/figyelmeztetést.

. Vizsgalja meg a terhelés és a motor mechanikajat,
ellenérizze a motorenkdder visszacsatolasi csatla-
kozasait a frekvenciavaltora.

. Valasszon motor-visszacsatolasi funkciot a
4-30 paraméter Motorvisszacs. kimar. funkcié
segitségével.

o Allitsa be a kdvetési hiba savjat a
4-35 paraméter Kévetési hiba és a
4-37 paraméter Kévetési hiba rdmpdzds
segitségével.

VESZJELZES 79, Ervénytelen teljesitménykonfiguracio
Nincs telepitve skalazékartya, vagy helytelen a cikkszama.
Nem sikerilt telepiteni MK102 csatlakozésort a teljesit-
ménykdartyara.

VESZJELZES 80, VLT inicializalt

A paraméterek a kézi hibatorlés utan visszaallnak alapértel-

mezett értékiikre. A vészjelzés torléséhez végezzen
hibatorlést a berendezésen.

VESZJELZES 81, Hibas CSIV
Szintaktikai hiba a CSIV-fajlban.

VESZJELZES 82, CSIV-paraméterhiba

CSIV paraméter-inicializalasi hibdja.

VESZJELZES 83, Ervénytelen opciékombinacié

A beszerelt opciék nem kompatibilisek.

VESZJELZES 84, Nincs biztonsagi opcié

Eltavolitottdk a biztonsagi opciodt, és nem tortént altaldnos
hibatorlés. Csatlakoztassa a biztonsagi opciét.
VESZJELZES 88, Opcidészlelés

A rendszer az opcidelrendezés mddosuldsat észlelte. A
14-89 Paraméter Option Detection bedllitasa [0] Protect
Option Config. (Opcickonfig. védelme) lett, és megvaltozott
az opciok elrendezése.

. A modositas életbe Iéptetéséhez engedélyezze az
opcidelrendezés modositasat a
14-89 paraméter Option Detection segitségével.

. Masik megoldasként visszadllithatja a helyes
opcidkonfiguraciot.
FIGYELMEZTETES 89, Cstisz6 mechanikus fék

A felvonéfék-figyelé 10 1/perc feletti motorfordulatszamot
észlelt.

VESZJELZES 90, Visszacsatolas figyelése

Ellenérizze az enkéder/resolver opcié csatlakoztatasat, és
sziikség esetén cserélje ki az MCB 102 VLT® Encoder Input
vagy az MCB 103 VLT® Resolver Input komponenst.
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VESZJELZES 91, Rosszul beallitott 54-es analég bemenet
Ha a KTY-érzékel6 az 54-es analég bemenetre van
kapcsolva, az S202-es kapcsolot kikapcsolt helyzetbe
(fesziiltségbemenet) kell allitani.

VESZJELZES 99, Blokkolt forgérész
Forgérész blokkolva.

FIGYELMEZTETES/VESZJELZES 101, Fordulatszam-
felugyelet

A motor fordulatszdm-figyeléjének értéke kivil esik a
tartomanyon. Lasd 4-43 paraméter Motor Speed Monitor
Function.

FIGYELMEZTETES/VESZJELZES 104, Keveréventilator
hibaja

A ventilator nem mukaodik. A ventilator felligyelete a
berendezés, illetve a keveréventildtor bekapcsoldsakor
ellendrzi, hogy forog-e a ventilator. A keveréventilator
hibaja a 74-53 paraméter Ventildtor feliigyelete segitségével
figyelmeztetésként vagy leoldassal jard vészjelzésként is
beallithato.

Hibaelharitas
. Kapcsolja ki, majd be a frekvenciavaltét, és
figyelje meg, hogy Ujra jelentkezik-e figyel-
meztetés, illetve vészjelzés.

FIGYELMEZTETES/VESZJELZES 122, Nem vart motorforgas
A frekvenciavalté olyan funkciot hajt végre, amelyhez allé
motor szlikséges, példaul DC-tartast allandé méagneses
motorok esetében.

FIGYELMEZTETES 123, Motormodell médosult
Helytelen motor van kivalasztva a paraméter 1-11 Motor
Model értékeként. Ellendrizze a motor modelljét.

FIGYELMEZTETES 163, ATEX ETR aramkorlat-figyel-
meztetés

A frekvenciavalto tébb mint 50 masodpercig a karakte-
risztika felett Gzemel. A figyelmeztetés a megengedett
termikus tulterhelés 83%-anal bekapcsol, 65%-anal
kikapcsol.

VESZJELZES 164, ATEX ETR aramkorlat-vészjelzés
Ha a frekvenciavaltd

egy 600 masodperces idészakban tébb mint 60
masodpercig a karakterisztika felett Gizemel, akkor
aktivélodik a vészjelzés, és a frekvenciavélto leold.

FIGYELMEZTETES 165, ATEX ETR frekvenciakorlat-figyel-
meztetés

A frekvenciavalté tébb mint 50 masodpercet a
megengedett minimalis frekvencia (7-98 paraméter ATEX
ETR interpol. points freq.) alatt mikodott.

VESZJELZES 166, ATEX ETR frekvenciakorlat-vészjelzés
A frekvenciavalté tobb mint 60 masodpercet a
megengedett minimdlis frekvencia (7-98 paraméter ATEX
ETR interpol. points freq.) alatt mikodoétt (egy 600
masodperces idészakban).

FIGYELMEZTETES/VESZJELZES 210, Poziciékdvetés

Az aktualis pozicidhiba meghaladja a

4-71 paraméter Maximum Position Error értékét. A
Paraméter 4-70 Position Error Function hatarozza meg, hogy
figyelmeztetés vagy vészjelzés aktivalddik-e.

FIGYELMEZTETES/VESZJELZES 211, Pozicidkorlat

A pozicié kivil esik a 3-06 paraméter Minimum Position és a
3-07 paraméter Maximum Position altal meghatdrozott
korlatokon. A 4-73 Paraméter Position Limit Function
hatdrozza meg, hogy figyelmeztetés vagy vészjelzés
aktivalédik-e.

FIGYELMEZTETES/VESZJELZES 212, Befejezetlen
alaphelyzet

A 17-80 paraméter Homing Function segitségével
kivélasztott alaphelyzet funkcié befejez6dése el6tt abszolut
pozicionalast hajtottak végre.

VESZJELZES 213, Visszaallitas alaphelyzetbe idétullépése
Az elinditott alaphelyzet funkcié nem fejez6dott be a
17-85 paraméter Homing Timout segitségével megadott
id6korlaton beldl.

VESZJELZES 214, Nincs érzékel6bemenet

Erzékel6t igénylé alaphelyzet funkciét vagy érintészondas
poziciondlast inditottak, de nincs megadva az érzékel6
bemenete.

FIGYELMEZTETES 220, Nem tamogatott konfiguracioésfajl-
verzié

A frekvenciavalté nem tdmogatja a jelenlegi konfiguraciés
fajl verzidjat. A testreszabas megszakad.

VESZJELZES 246, Teljesitménykartya tapja
Ez a vészjelzés csak F hazméretl frekvenciavalté esetén
jelenhet meg. Ugyanugy muikodik, mint a 46. vészjelzés:
Telj.kdrtya tdp.
A vészjelzési napldban szerepld jelentési érték adja meg,
melyik tdpegység valtotta ki a vészjelzést:

1 = bal szélsé invertermodul

2 = kozépsé invertermodul F2 vagy F4 frekvencia-
valton
2 = jobb invertermodul F1 vagy F3 frekvencia-
véltén
3 = jobb invertermodul F2 vagy F4 frekvencia-
véltén
5 = egyeniranyité6 modul
FIGYELMEZTETES 249, Egyeniranyité alacsony
hémérséklete
Az egyenirdnyité hltéborda-hémérséklete alacsonyabb a
vartnal.
Hibaelharitas
. Ellendrizze a hémérséklet-érzékel6t.
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Hibaelharitas Programozasi utmutaté

FIGYELMEZTETES 250, Uj pétalkatrész

Az elektromos részt vagy a kapcsolélizem( tapegységet
kicserélték. Allitsa vissza a frekvenciavalté tipuskédjat az
EEPROM-ban. Valassza ki a megfelel6 tipuskodot a
paraméter 14-23 Tipuskéd-bedllitds segitségével a frekvenci-
avalté cimkéje alapjan. Végil valassza a ,Mentés EEPROM-
ba” lehetdséget.

FIGYELMEZTETES 251, Uj tipuskéd

Kicserélték a teljesitménykartyat vagy egyéb elemeket, és
modositottak a tipuskédot.

FIGYELMEZTETES 253, X49/9-es digitalis kimenet tulter-
helése

Az X49/9-es digitalis kimenet tul van terhelve.
FIGYELMEZTETES 254, X49/11-es digitalis kimenet talter-

helése
Az X49/11-es digitalis kimenet tul van terhelve.

FIGYELMEZTETES 255, X49/7-es digitalis kimenet tulter-
helése
Az X49/7-es digitalis kimenet tul van terhelve.

VESZJELZES 430, PWM tiltva
A teljesitménykartyan le van tiltva a PWM.
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Fliggelék VLT® AutomationDrive FC 301/302

7 Fuggelék

7.1 Jelzések, roviditések, szedés

°C Celsius-fok

°F Fahrenheit-fok

AC Valtakozé aram

AEO Automatikus energiaoptimalizalas

ASzM Aszinkronmotor vagy standard indukciés motor
AWG American wire gauge (amerikai vezetékkeresztmetszet-szabvany)
AMA Automatikus motorillesztés

DC Egyendram

EMC Elektromagneses Osszeférhetdség

ETR Elektronikus hékioldo relé

fmN Névleges motorfrekvencia

FC Frekvenciavélté

Iinv Inverter névleges kimeneti drama

ILm Aramkorlat

IMN Névleges motordram

Ivitmax Maximalis kimeneti dram

(VRAY] A frekvenciavalté altal szolgaltatott névleges kimeneti dram
IP Behatolas elleni védelem

IPM Allandé magneses motor belsé magnesekkel
LCP Kijelz6- és kezel6egység

MCT Mozgasszabalyozé eszkoz

ns Szinkron motorfordulatszam

PmN Névleges motorteljesitmény

PELV Védo6 torpefesziiltség

NYAK Nyomtatott aramkor

PM motor Allandé magneses motor

PWM Impulzusszélesség-modulécié

1/min Percenkénti fordulatszam

Regen Generatoros csatlakozdk

SPM Alland6é magneses motor feliiletre szerelt magnesekkel
SynRM Szinkron-reluktanciamotor

Tum Nyomatékkorlat

UmN Névleges motorfesziiltség

Tablazat 7.1 Jelzések és roviditések

Szedés
A szamozott listdk az eljarasok menetét irjak le.
A listajeles listdk egyéb informaciét tartalmaznak.

A délt szedés jelentése:
. Kereszthivatkozas

° Webes hivatkozas

. Paraméternév

. Paramétercsoport neve
. Paraméteropcid

. Labjegyzet

A méretek minden rajzon mm-ben (hiivelykben) vannak megadva.
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Mutaté Programozasi utmutato
Mutaté Csatlakozok
X30/11-es csatlakozé 121
X30/12-es csatlakozé 121
A X30/8-as csatlakozé 124
Adatmegjelenités 188, 202 X45/1-es csatlakozo 127
L X45/3-as csatlakozé 127
Adatnaplé bedllitasai 183 X48/10-es csatlakozd 208
Alapértelmezett beallitasok 221 X48/2-es csatlakozd 208
X48/4-es csatlakozd 207
A
] . D
Allapotiizenet 13
Allithat6 figyelmeztetés gg ~ DCkor 264
Allérész szért reaktanciaja 45 DeviceNet CAN terepi busz 150
. - .
Altaldnos allapot 188 Digitalis bemene 3
Altalanos beallitasok 37,140 E
A Enkdder 86,116
AMA E
Figyelmeztetés 270
Analég bemenet 119,208  Erz.bemenetiopci6 207
Analég I/0 lizemméd 119 £
Analdg jel 264
Analog kimenet 122,124,126  Ethernet 150
ETR 189
A
. F
Aram
Kimeneti dram 265 Faziskiesés 264
Névleges aram 265 FC MC protokoll 145
Arnyékolt/pancélozott 10 Fek
DC-fék 64
A Fékellenallas 264
. oL Fékezési energidval kapcsolatos funkciok..........cowwereesnnees 65
Azonositas, frekvenciavalto 186 Fékkorlat 267
Fékteljesitmény 5
B Fékvezérlés 266
Mechanikus fék 67
Bemenet .
Analég 264 Felugyelet 196
Bemeneti opcid 256 Feszultségkiegyensulyozatlansag 264
Bemenetek Figyelmeztetés 259
Analég bemenet 5,120,121
Digitélis bemenet 265 Flux 37,50
Digitalis 1/0-tizemmod 93 F6 reaktancia 45
Biztonsagi 6vintézkedések 7 Fémenu 14,18, 20
Biztosito 268 Fordulatszam novelése/csdkkentése 1
Frekvenciavalté allapota 190
C Frekvenciavalté azonositasa 186
Csatlakozé
Bemenet 264 G
Grafikus kijelz6é 13
Gyorsmenu 14,18
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Mutaté VLT® AutomationDrive FC 301/302
LCP kijelz6je 28
H LCP mésolds/mentés 34
Halozat be/ki 172 LED 13
Helyi referencia 26 |eoldas hibatorlése 176
Hibakeresés 194 Logikai szabaly 161
Hibatorlés 265, 266, 270
Héterhelés 49,189 M
Hdtés 59 MCB 113 100, 126
Hdtéborda 269 MCB 114 207
Megtaplalé halézat 7
l Motor
1/0-opcié 117 Allandé méagneses motor 40
Lo dllapota 188
|d6zitd 161 Motoradatok 39,44, 265, 270
Impulzus start/stop. 1 Motoraram 270
Imoulzusbemenet 113 Motorfordulatszam, névleges 4
P Motorfordulatszam, szinkron 4
Impulzuskimenet 114 Motorhatarérték 84
Indexelt paraméter 21 Motorhémérséklet 57
Motorteljesitmény. 270
Inicializalas 23 Motorvédelem 57
Intelligens alkalmazéasbeallitas 20 Motor-visszacsatolds figyelése 86
, Specialis motoradatok 45
Inverter kapcsolasa 171
Motor valasztasa 39
J
] N
Jelszo 35
Nagyfesziiltsé 7
Jelzélampa 14 agyteszultseg
Napld 185
K Numerikus kijelz- és kezel6egység 21
Keril6 frekv 91 Nyelvcsomag 25
Kijelzési mod 16 Nyomaték 44
Kimenetbefagyasztas 4,93 Nyomaltek
Korlat 265
Kimeneti fordulatszam 54
Kimozditonyomaték 5 9]
Kisdilési ido 8 Oramutato szerint 54
Kommunikaciés opcid 268
Komparator 155 P
Kompatibilitas 181,206 paraméteradatok 187
Kondenzator 105 paraméterek beallitasa 18
Konfiguracié 140 port beallitasa 145
Kdzbens aramkor 264 Pportdiagnosztika 149
lasd még DC-kor o
Potenciométer
Kulénleges funkciok 204 Digitélis pot.méter 82
KUszas 4 Potenciométeren keresztiili fesziiltségreferencia................ 1
Potenciométeres referencia 11
L PROFIBUS 150
LCP 4,5,13,16, 21
LCP egyéni kijelzése 32 R
LCP gombja 23 Rampa 77,78,79,81
RCD 6
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Mutaté Programozasi itmutaté

Referencia 71,191 Vez’érlés

Referenciakorlat 71 Aramkorlét-szabély,ozé< - 178
Folyamat PID-szabdlyozas 136

Relé 107 Folyamatvezérlési visszacsatolas 135

Relékimenet 101 Fordulatszam PID-szabalyozasa 129
Mukodési elv 37

Reset (Hibatérlés) 15 Nyomaték Pl-szabélyozésa 135

Resolver interfész 196 Smart Logic Control 151

Révidités 274 lSJp/)fercT:el]ﬁlll(séZ)g?gjt PID-szabalyozas 13;

Rovidzarlat Vezérl8sz6 id6tullépése 266

Rovidzarlat 266 Vezérl6kabelek 10

RS-billen6korok 158 VezérlSkartya
Vezérl6kartya 264

5 Visszacsatolas 269

SLC 151 VVC+ 6

Smart Logic Control 151

Soros kommunikacio 5

Start bedllitasai 53

Start/stop 10

Startfunkcié 53

Startkésleltetés 53

Stop bedllitasai 55

Szabadonfutas 4,15,93

Szaltérit6 funkcio 204

Szedés 274

Szimbolum 274

T

Tapfesziiltség 268

Terepi busz, jog 149

Terhelésfligg6 bedllitasok 51

Terhelésmegosztas 7

Termisztor. 6,57

Taldram miatti leoldas 105

Tdlmelegedés 265

U

U/f-karakterisztika 50

0

Uzemi adatok 183

Uzemmod 26

\Y

Védelmi mod 8

Véletlen inditas 7

Vészjelzés 259

Vészjelzési naplo 185
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