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Naiden kayttoohjeiden lukem... VLT Automation Low Harmonic -taajuusmuuttajan kayttéopas

1 Naiden kayttoohjeiden lukeminen

1.1.1 Tekijanoikeus, vastuun rajoitus ja
muokkausoikeudet

Taman julkaisun tiedot ovat Danfoss-yhtion omaisuutta.
Hyvaksymalld tdaman kdyttoohjeen ja kdyttamalla sita
kdyttdja suostuu siihen, etta ohjeen sisaltamia tietoja
kdytetdan ainoastaan Danfoss:n valmistamien laitteiden
kayttoon tai muiden valmistajien laitteiden kayttdéon silloin,
kun laitteet on tarkoitettu yhdistettaviksi Danfoss:n
laitteisiin sarjaliikenneyhteyden avulla. Tdma julkaisu on
suojattu Tanskan ja useimpien muiden maiden tekijanoi-
keuslakien nojalla.

Danfoss ei takaa, ettd taman kayttoohjeen neuvojen
mukaisesti tuotettu ohjelmisto toimii asianmukaisesti
kaikissa fyysisissd, laite- tai ohjelmistoympaéristoissa.

Vaikka Danfoss on testannut ja tarkastanut tahan kayttéoh-
jeeseen sisdltyvdan dokumentaation, Danfoss ei takaa tai
vaitd suoraan eika valillisesti taman dokumentaation laatua,
toimivuutta tai sopivuutta tiettyyn kayttotarkoitukseen.

Missaan tilanteessa Danfoss ei vastaa kaytosta tai kykene-
mattdmyydestd kayttdohjeen sisdltamien tietojen kadyttéon
johtuvista suorista, valillisistd, satunnaisista tai tuottamuk-
sellisista vahingoista, vaikka sille olisi kerrottu tallaisten
vahinkojen mahdollisuudesta. Erityisesti Danfoss ei vastaa
mistaan kuluista, mukaan lukien menetetysta tuotosta tai
voitosta, laitteiden menettdmisesta tai vaurioitumisesta,
tietokoneohjelmien menettdamisestd, tietojen haviamisesta
tai niiden korvaamisesta aiheutuvat kulut tai kolmansien
osapuolten esittdmat vaatimukset mutta niihin rajoit-
tumatta.

Danfoss varaa oikeuden uudistaa tata julkaisua milloin
tahansa ja muuttaa sen sisaltoa etukateen ilmoittamatta ja
sitoutumatta ilmoittamaan asiasta ndiden muokkausten tai
muutosten entisille tai nykyisille kayttdjille.

1.1.2 Saatavilla olevaa kirjallisuutta VLT
AutomationDrive -taajuusmuuttajasta

- VLT AutomationDrive -taajuusmuuttajan kéyttéopas
- High Power, MG33UXYY sisaltda tarvittavat tiedot
taajuusmuuttajan saattamiseksi kdyttokuntoon.

- VLT AutomationDrive -taajuusmuuttajan suunnitte-
luopas MG33BXYY sisaltaa kaikki taajuusmuuttajan
tekniset tiedot sekd asiakassuunnittelua ja
sovelluksia.

- VLT AutomationDrive -taajuusmuuttajan ohjelmoin-
tiopas MG33MXYY sisdltaa tietoa ohjelmoinnista ja
tdydelliset parametrien kuvaukset.

- VLT AutomationDrive -taajuusmuuttajan Profibus-
vdyldn kdyttoopas MG33CXYY sisdltda tiedot, joita
tarvitaan taajuusmuuttajan valvontaan,
tarkkailuun ja ohjelmointiin Profibus-kenttavaylan
kautta.

- VLT AutomationDrive -taajuusmuuttajan
DeviceNetin kdyttéoppaassa MG33DXYY on tietoja,
joita tarvitaan taajuusmuuttajan valvonnassa,
tarkkailussa ja ohjelmoinnissa DeviceNetin kentta-
vaylan avulla.

X = uuden laitoksen numero
YY = kielikoodi

Danfoss -yhtion tekninen kirjallisuus on saatavana myds
verkosta osoitteesta www.danfoss.com/drives.

VLT AutomationDrive
Kayttéopas
Ohjelmaversio: 6.5x

Tama kayttoopas koskee kaikkia VLT Automation Low Harmonic
Drive -taajuusmuuttajia, joiden ohjelmaversio on 6.5x
Ohjelmaversion numeron voi tarkistaa kohdasta 75-43 Ohjelmisto-

versio.

HUOMAUTUS!

Low Harmonic -taajuusmuuttajassa on kaksi paikallisohjaus-
paneelia, yksi taajuusmuuttajalle (oikealla) ja toinen
aktiiviselle suodattimelle (vasemmalla). Kukin LCP ohjaa
ainoastaan sitd laitetta, johon se on kytketty, ja molempien
laitteiden vililla on vain kdynnistys-/pysdytyssignaali.

1.1.3 Hyvaksynnat

€@ &
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Naiden kayttoohjeiden lukem... VLT Automation Low Harmonic -taajuusmuuttajan kdyttéopas

Symbolit
Tassd kayttoohjeessa kdytetddn seuraavia symboleja.

AVAROITUS]

limoittaa mahdollisesti vaarallisesta tilanteesta, joka
saattaisi johtaa kuolemaan tai vakavaan loukkaantumiseen,
ellei sitd valteta.

AHUOMIO

limoittaa mahdollisesti vaarallisesta tilanteesta, joka voi
johtaa lievaan tai kohtuulliseen loukkaantumiseen, ellei sita
véltetd. Sitd voidaan kayttdd myds varoituksena kaytan-
ndistd, jotka eivat ole turvallisia.

HUOMIO

limoittaa tilanteesta, joka voi johtaa onnettomuuksiin,
joista aiheutuisi vaurioita vain laitteistolle tai omaisuudelle.

HUOMAUTUS!

limoittaa térkeitd tietoja, jotka tulee huomioida virheiden
vélttamiseksi tai laitteiden kdyton vélttdmiseksi optimaalista
heikommalla suorituskyvylla.

Hyvéksynnéat

€@ @
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2 Turvallisuus

2.1.1 Turvallisuuteen liittyva huomautus

AVAROITUS]

Taajuusmuuttajassa esiintyy vaarallisia jannitteitd, kun se
on kytkettyna verkkovirtaan. Moottorin, taajuusmuuttajan
tai kenttavdylan virheellinen asennus saattaa johtaa laite- ja
henkilévahinkoihin, jopa kuolemaan. Noudata sen vuoksi
taman Kayttdoppaan ohjeita sekd kansallisia ja paikallisia
turvallisuusmaarayksia.

Turvallisuusmaardykset
1. Virransy6ton taajuusmuuttajaan tulee olla
katkaistuna, kun suoritetaan korjaustoita.
Varmista, ettd verkkojannite on katkaistu ja
riittdva aika on kulunut ennen moottorin ja
verkkovirran pistokkeiden irrotusta.

2. [Off/Reset]-painike taajuusmuuttajan paikallisoh-
jauspaneelissa ei katkaise virransyottoa laitteelle,
eika sitd siksi saa kayttaa turvakytkimena.

3. Laitteelle tulee varmistaa oikea suojamaadoitus.
Kayttdja pitaa suojata verkkojannitteelta ja
moottori pitdad suojata ylikuormitukselta voimas-
saolevien kansallisten ja paikallisten maardysten
mukaan.

4. Maavuotovirta ylittaa 3,5 mA.

5. Moottorin ylikuormitussuojaus asetetaan
parametrissa 7-90 Moottorin Idmpésuojaus. Jos
tdma toiminto halutaan, aseta parametrin
1-90 Moottorin Idmpdsuojaus data-arvoksi [ETR-
laukaisu] (oletusarvo) tai data-arvo [ETR-varoitus].

HUOMAUTUS!

Toiminto alustetaan 1,16 -kertaisella moottorin virralla ja
moottorin nimellistaajuudella. Pohjois-Amerikan
markkinoita varten: ETR-toiminto antaa NEC:n mukaisen
luokan 20 moottorin ylikuormitussuojan.

6. Huomaa, ettad taajuusmuuttajassa on L1:n, L2:n ja
L3:n lisdksi muitakin jannitetuloja, kun kuormituk-
senjako on kaytdssa (DC-valipiirit on kytketty
yhteen) ja ulkoinen 24 V DC on asennettu.
Varmista, ettd kaikki jannitetulot on kytketty irti ja
riittava aika kulunut ennen korjaustdiden
aloittamista.

Asennus korkeille paikoille

AVAROITUS

Kun korkeus on yli 3 km, ota yhteyttd Danfoss-yhtié6n
keskustellaksesi PELV-jannitteesta.

Varoitus tahattomasta kdynnistyksesta

1. Moottori voidaan saada seis-tilaan digitaalikaskyilla,
vaylakaskyilla, ohjearvoilla tai paikallispysaytykselld, vaikka
taajuusmuuttaja on koko ajan liitettyna syottdverkkoon. Jos
henkiloturvallisuus vaatii tahattoman kdynnistyksen
estamisen, ndma pysdytystoiminnot eivat ole riittavia.

2. Moottori saattaa kdynnistyd parametrien kasittelyn
yhteydessa. Aktivoi siksi aina pysdytyspainike [Reset]. Sen
jalkeen voidaan tehdd datamuutoksia.

3. Pysahtynyt moottori saattaa kdynnistyd, jos taajuus-
muuttajan elektroniikka vioittuu tai jos tilapdinen
ylikuormitustilanne, syottoverkossa oleva vika tai moottori-
liitdnndssa oleva vika poistuu.

AVAROITUS]

Séhkoisten osien koskettaminen voi olla hengenvaarallista
myos laitteen virransy6ton katkaisun jélkeen.

Varmista myds, ettd muut jannitelahteet, esimerkiksi
ulkoinen 24 V:n tasavirta, kuormanjako (valipiirin tasajan-
nitteen linkitys), on kytketty irti kuten myds moottorin
kytkenta kineettiseen varmistukseen.

2.1.2 Yleinen varoitus

AVAROITUS]

Sahkoisten osien koskettaminen voi olla hengenvaarallista
myos laitteen virransy6ton katkaisun jalkeen.

Varmista myos, ettd muut janniteldhteet (vélipiirin tasajan-
nitteen linkitys) on kytketty irti, kuten myds moottorin
kytkentd kineettiseen varmistukseen.

Ennen kuin kosketat taajuusmuuttajan mahdollisesti jannit-
teisid osia, odota vdhintddn seuraavasti:

380 - 480 V, 132 - 200 kW, odota vdhintadn 20 minuuttia.
380 - 480 V, 250 - 630 kW, odota vdhintadn 40 minuuttia.
Lyhyempi odotusaika on sallittu vain, jos siitd mainitaan
kyseisen laitteen tyyppikilvessa. Huomaa, ettd DC-valipii-
reissa voi olla suuri jannite silloinkin, kun ohjauskortin LED-
merkkivalot eivat pala. Punainen LED-valo on asennettu
piirikorttiin sekd taajuusmuuttajan etta aktiivisen
suodattimen sisélle merkiksi DC-vdylan jannitteista.
Punainen LED palaa, kunnes DC-vélipiirin jannite on
enintdadn 50 V DC.
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AVAROITUS]

Vuotovirta

Maavuotovirta taajuusmuuttajasta on yli 3,5 mA.
Standardin IEC 61800-5-1 mukaan vahvistettu suojamaadoi-
tusliitintd on varmistettava seuraavasti: vih. 10mm? Cu tai
16mm? Al PE-johtimella tai ylimaérsiselli PE-johtimella -
jonka kaapelin poikkileikkaus on sama kuin verkkovirran
johdoissa - on kytkettava erikseen.

Vikavirtarele

Tama tuote voi aiheuttaa tasavirtaa suojajohtimeen. Silloin
kun lisdsuojaukseen kaytetaan vikavirtareletta (RCD),
tuotteen syo6ttopuolella tulee kayttda tyypin B (aikaviiveelld
varustettua ) vikavirtarelettd. Katso my6s vikavirtareleen
sovellushuomautus MN90GX02.

Taajuusmuuttajan suojamaadoituksen ja vikavirtareleiden
kdyton tulee aina tapahtua kansallisten ja paikallisten
mdardysten mukaisesti.

2.1.3 Ennen kuin aloitat korjaustyon

1. Irrota taajuusmuuttaja verkkovirrasta.
2. Irrota DC-vaylaliittimet 88 ja 89.

3. Odota vdhintdan jaksossa 2.1.2 Yleinen varoitus
mainittu aika.

2.1.4 Erityisolosuhteet

Sahkoiset nimellisarvot:

Taajuusmuuttajan tyyppikilven nimellisteho perustuu
tyypilliseen 3-vaiheeseen verkkovirtasyottoon maaritetylla
jannite-, virta- ja lampétila-alueella, jota odotetaan
kaytettdvan useimmissa sovelluksissa.

Taajuusmuuttajat tukevat myds muita erikoissovelluksia,
jotka vaikuttavat taajuusmuuttajan sahkéisiin nimelliste-
hoihin. Sahkéisiin nimellistehoihin vaikuttavia
erityisolosuhteita voivat olla seuraavat:

. Yksivaiheiset sovellukset

. Korkeassa lampétilassa suoritettavat sovellukset,
jotka edellyttavat sdhkoisten nimellistehojen
uudelleenmaaritysta

. Merenkulkusovellukset ankarammissa ymparisto-
olosuhteissa.

Katso ohjeiden ja VLT AutomationDrive -taajuusmuuttajan
suunnitteluoppaan MG33BXYY tata koskevista kohdista
tietoja sahkoarvoista.

Asennusvaatimukset:
Taajuusmuuttajan yleinen sahkoturvallisuus edellyttaa
erityisten seikkojen huomioonottamista asennuksessa.
Naité ovat:
o Sulakkeet ja katkaisimet ylivirta- ja oikosulkusuo-
jaukseen

o Syottokaapelien valinta (verkkovirta, moottori,
jarrut, kuormituksenjako ja rele)

o Verkon konfiguraatio (IT,TN, maadoitettu tyvi jne.)
. Pienjénniteporttien turvallisuus (PELV-olosuhteet).

Katso ndiden ohjeiden asiaa koskevista kohdista ja VLT
AutomationDrive -taajuusmuuttajan suunnitteluoppaasta,
MG33BXYY tietoja asennusvaatimuksista.

2.1.5 Valta tahatonta kdynnistysta

AVAROITUS]

Kun taajuusmuuttaja on kytketty verkkovirtaan, moottori
voidaan kdynnistdd/pysdyttda digitaalisilla komennoilla,
vaylakomennoilla, ohjearvoilla tai LCP:n avulla.

. Irrota taajuusmuuttaja verkkovirrasta aina, kun
henkilokohtainen turvallisuus edellyttda
tahattoman kdynnistyksen valttamista.

. Aktivoi tahattoman kaynnistyksen valttaaksesi
aina [Off]-nappdin ennen parametrien
muuttamista.

. Ellei liitinta 37 kytketd pois pdaltd, sahkovika,
viliaikainen ylikuormitus, vika séhkdnsy6tdssa tai
moottorin kytkennan vika voi saada pysdytetyn
moottorin kdynnistymaan.

2.1.6 Turvallisen pysaytyksen asentaminen

Noudata seuraavia ohjeita asentaaksesi luokan 0 pysdytys-
toiminnon (EN60204) turvallisuusluokan 3 (EN954-1)
mukaisesti:

1. Liittimen 37 ja 24 V:n tasavirran valinen silta
(hyppyjohdin) on poistettava. Hyppyjohtimen
leikkaaminen tai katkaiseminen ei riitd. Poista se
kokonaan oikosulkujen vélttamiseksi. Katso
hyppyjohdin kohdasta Kuva 2.1.

2. Kytke liitin 37 24 V:n tasavirtaan oikosulkusuo-
jatulla kaapelilla. 24 V:n tasavirtajannitteensy6tdn
on oltava keskeytettdvissa standardin EN954-1
luokan 3 mukaisella piirinkatkaisulaitteella. Jos
katkaisulaite ja taajuusmuuttaja on sijoitettu
samaan asennuspaneeliin, suojatun kaapelin
sijasta voi kayttda suojaamatonta kaapelia.

MG340220 - VLT® on rekisterdity Danfoss-tavaramerkki 7
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Kuva 2.2 esittda pysaytysluokkaa 0 (EN 60204-1) turvalli-
suusluokan 3 (EN 954-1) mukaisena. Piirin katkaisun
aiheuttaa avautuva ovikosketin. Kuvasta ndkyy myds, miten
kytketddn muuhun kuin turvallisuuteen liittyva laitteen

130BT314.10

rullaus.
Kuva 2.1 Hyppyjohdin liittimen 37 ja 24 V:n tasavirran vililla
Ovikosketin Verkkovirta
Rullaus | | |
)
Turvalaite, Ik 3 [][][]
. (piirin katkalsmlalte
|-mahdollisesti
-irtikytkentéatulolla) .
1> FC 300
37
Ohjaus-
Turvallinen T kortti
Oikosulkusuojattu kaapeli kanava
(ellei asennuskotelon siséalla)
5Vdc i ;
4_,,Valhtosuuntaaja

17
130BA073.13 @

Kuva 2.2 Kuvaus asennuksen olennaisista ominaisuuksista pysaytysluokan 0 (EN 60204-1) saavuttamiseksi turvallisuusluokan 3 (EN 954-1)
mukaisesti.
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2.1.7 Taajuusmuuttajan turvallinen pysaytys

Versioissa, joissa on turvapysaytysliittimen 37 tuloliitants, pysaytyksen integrointia ja kdyttdd kokoonpanossa kokoon- 2
taajuusmuuttaja voi suorittaa turvatoiminnon Turvallinen panolle on tehtdva perusteellinen riskianalyysi sen
momentin katkaisu (joka on madritelty standardin IEC varmistamiseksi, ettd turvapysaytystoiminto ja turvallisuus-
61800-5-2 luonnoksessa) tai kategorian 0 mukaisen luokka ovat asianmukaiset ja riittavat.
pysdytyksen (joka on madritelty standardissa EN 60204-1). Turvapysdytystoiminnon asentamiseksi ja kdyttamiseksi
standardin EN 954-1 turvallisuusluokan 3 vaatimusten
Se on suunniteltu ja hyviksytty sopivaksi standardin EN mukaan on noudatettava Suunnitteluoppaan asiaan liittyvia
954-1 turvallisuusluokan 3 vaatimuksiin. T4t4 toimintoa tietoja ja ohjeita! Kayttdoppaan tiedot ja ohjeet eivat riita
kutsutaan turvalliseksi pysdytykseksi. Ennen turvallisen turvapysaytystoiminnon oikeaan ja turvalliseen kayttoon.
Prif- und Zertifizierungsstelle ‘ BBergsgleﬁ\ssenschaﬂliches
im BG-PRUFZERT Institut fir Arbeitsschutz

Hauptverband der gewerblichen
Berufsgenossenschaften

Translation o[
e ¢ Gorman Type Test Certificate 05 06004
original shall prevail.

No. of certificate

Name and address of the  Danfoss Drives A/S, Ulnaes 1
holder of the certificate:  DK.6300 Graasten, Danemark

(customer)

Name and address ofthe  Danfoss Drives A/S, Ulnaes 1

manufacturer: DK-6300 Graasten, Dénemark

Ref. of customer: Ref. of Test and Certification Body: Date of Issue:
Apf/Ksh VE-Nr. 2003 23220 13.04.2005

Product designation: Frequency converter with integrated safety functions

Type: VLT® Automation Drive FC 302

Intended purpose: Implementation of safety function ,Safe Stop”

Testing based on: EN 954-1, 1997-03,

DKE AK 226.03, 1998-06,
EN ISO 13849-2; 2003-12,
EN 61800-3, 2001-02,

EN 61800-5-1, 2003-09,

Test certificate: No.: 2003 23220 from 13.04.2005

Remarks: The presented types of the frequency converter FC 302 meet the requirements laid
down in the test bases.
With correct wiring a category 3 according to DIN EN 954-1 is reached for the safety
function.

The type tested complies with the provisions laid down in the directive 98/37/EC (Machinery).

Further conditions are laid down in the Rules of Procedure for Testing and Certification of April 2004.

130BA373.11

Certification officer

R T =

(Dipl.-Ing. R. Apfeld)

Head of certifigation body

Postal adress: Office: Phone: 0 22 41/2 31-02
PZB10E Alte HeerstraBe 111 Fax: 022 41/2 31-22 34
01.05 53754 Sankt Augustin 53757 Sankt Augustin

MG340220 - VLT® on rekisterdity Danfoss-tavaramerkki 9
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2.1.8 Tietoliikenneverkko

AVAROITUS]

Tietoliikenneverkko

Al3 kytke RFl-suodattimilla varustettuja taajuusmuuttajia
verkkovirtaan siten, ettd vaiheen ja maan vilinen jannite
on yli 440 V 400 V:n-taajuusmuuttajissa ja 760 V 690 V:n
taajuusmuuttajissa.

400 V:n tietolilkenneverkossa ja deltamaadoituksessa
(maadoitettu kateetti) verkkojannite vaiheen ja maan valilla
voi olla yli 440 volttia.

14-50 RFI Filter sopii sisdisten RFl-kondensaattorien erotta-
miseen RFl-suodattimesta maahan. 74-50 RFI Filter on
katkaistava seka taajuusmuuttajasta ettd suodattimesta.

2.1.9 Havittamisohje

Sahkdosia sisdltavia laitteita ei saa havittaa
kotitalousjatteen mukana.

Ne on kerdttava erikseen sahko- ja elektroniikka-
jatteind paikallisten ja voimassa olevien lakien

mukaan.

10 MG340220 - VLT® on rekisterdity Danfoss-tavaramerkki
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3 Low Harmonic Drive -taajuusmuuttajan esittely

3.1.1 Tybskentelyperiaate harmonisen sdrdn tasoa ja syottaa kompensoivaa
harmonista virtaa linjaan yliaaltojen poistamiseksi.

VLT pienen yliaallon taajuusmuuttaja on VLT High Power -

taajuusmuuttaja, jossa on integroituna aktiivinen suodatin.

Aktiivinen suodatin on laite, joka tarkkailee aktiivisesti

Relay 12 2
Control & AUX 8
Feedback %
I Soft-Charge 2
N A A & -
INC
Relay| £ £
HI Reactor AC g&z‘ﬁ{:: Power Stage

L Contactor Lc Iy
L Lo
ac — ! * 4 L

Mains Optional Optional Optional y_IQTJ\)\/' L ! ‘ Y ;
380 to Manual C _t,
L~~~
500 VAC RFI Disconnect Fuses 'La( I S— J J J
Lo | 3 3
o
[TIAAN Relay 12
‘—.g;m Control & AUX

Feedback

Capacitor
L | Current Sensors

AF Current
Sensors

Frequency converter

Main’s CTs
Kuva 3.1 Low Harmonic -taajuusmuuttajan perusrakenne
3.1.2 Standardin IEEE519 vaatimusten 10 2
mukaisuus ’ :
s ]
Pienen yliaallon taajuusmuuttajat on suunniteltu :
ihanteellisen sinimuotoisen virta-aaltomuodon tuomiseen 1ol
syottoverkosta tehokertoimella 1. Perinteinen ei-lineaarinen 4
kuorma kuljettaa pulssimuotoisia virtoja, kun taas pienen 3
yliaallon taajuusmuuttaja kompensoi tata rinnakkaisella 2
suodatinpolulla, joka pienentda syottdverkkoon 1 I ﬂJﬂTi mﬁjﬂm
kohdistuvaa rasitusta. Pienen yliaallon taajuusmuuttaja 003 e Ba0 12 Tree 222 2 b ST e S i
tayttda tiukimmat harmonista virtaa koskevat vaatimukset, (n]
ja sen THiD on alle 5 % tdydelld kuormituksella < 3 % Kuva 3.2 Tyypillinen harmoninen taajuusspektri ja THD-arvo
esivaaristymalld tasapainottamattomassa kolmivaihe- taajuusmuuttajan verkkovirtaliittimissa
verkossa. Laite on suunniteltu tayttamaan standardin n = yliaallon jarjestysluku
IEEE519 suositus Isc/ll > 20 sekd epatasaisilla etta tasaisilla $.....standardin IEEE519 (Isc/IL>20) rajat yksittaisille yliaal-
yksilollisilla yliaaltotasoilla. Pienten yliaaltojen taajuusmuut- loille

tajien suodatinosalla on progressiivinen kytkentataajuus,
minka johdosta syntyy laajoja taajuusvaihteluita, jotka
aiheuttavat alempia yksittdisia yliaaltotasoja 50. jalkeen.

MG340220 - VLT® on rekisterdity Danfoss-tavaramerkki 1
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3.1.3 Tilauslomakkeen tyyppikoodi

VLT Low Harmonic -taajuusmuuttaja voidaan suunnitella sovelluksen vaatimusten mukaan tilausnumerojarjestelman avulla.

112 |3 7 (8 10 |11 (12 |13 [14 |15 [16 |17 [18 [19 |20 |21 |22 |23 |24 (25 |26 |27 |28 (29 |- |- |30
F - X P o |T |5 [E (2 |1 N |2 |X |G [C |X [X |X |[S X |IX |IX |X |X X

Tuoteryhmit [13 [E |

Taajuusmuuttajasarja |4—6 H |

Tehoalue | 8-10 | B |

Vaiheet [11 [E |

Verkkojénnite [12 [E |

Kotelointi [13-15 IE |

Kotelointityyppi [ E |

Kotelointiluokka [ [® |

Ohjauskéyttsjannite | E |

Laitteen konfigurointi | E |

RFI-suodatin [1617 [E |
Jarrut | 18 H |
Naytto (LCP) [i9 E |
Pinnoite PCB [20 [E |
Verkkovirtaoptio [21 [E |
Sovitus A |22 H |
Sovitus B |23 H |
Ohjelmistoversio [24-27 [E |
Ohjelmiston kieli [28 [E |
A-optiot [2930 [0 |
B-optiot [3132 E |
CO-vaihtoehdot, MCO [33-34 [E |
C1-optiot [35 [E |

C-optio, ohjelmisto  [36-37 [E |

D-optiot [38-39 [E |

Voit tilata VLT Low Harmonic -taajuusmuuttajan kirjoit-
tamalla "N"-kirjaimen tyyppikoodin merkkijonon paikkaan
16. Jokaiselle taajuusmuuttajaversiolle ei ole saatavana
kaikkia vaihtoehtoja/optioita. Voit tarkistaa oikean version
saatavuuden Internetissa olevan taajuusmuuttajan konfigu-
rointityokalun avulla. Lisdtietoja saatavana olevista optioista
on Suunnitteluoppaassa.

12 MG340220 - VLT® on rekisterdity Danfoss-tavaramerkki
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4 Asentaminen

4.1 Alkuun paaseminen

Tama luku kasittelee mekaanisia ja sahkdasennuksia
sahkoliittimiin ja -liittimista ja ohjauskorttiliittimiin ja -
liittimista.

Optioiden sdhkdasennus kuvataan asianmukaisissa kaytto-
oppaassa ja Suunnitteluoppaissa.

Taajuusmuuttaja on suunniteltu nopeaa ja EMC-direktiivin
mukaista asennusta varten, joka suoritetaan noudattamalla
seuraavia ohjeita.

AVAROITUS

Lue turvaohjeet ennen yksikdn asentamista.
Suositusten noudattamatta jattdminen voi aiheuttaa
kuoleman tai vakavan loukkaantumisen.

Mekaaninen asennus
. Mekaaninen asennus

Sahkdasennus
. Verkkovirtaan kytkeminen ja suojamaadoitus

. Moottorin kytkenta ja kaapelit
. Sulakkeet ja katkaisimet
. Ohjausliittimet - kaapelit

Pika-asetukset
. Taajuusmuuttajan paikallisohjauspaneeli (LCP)

. Suodattimen paikallisohjauspaneeli

. Automaattinen moottorin sovitus (Automatic
Motor Adaptation, AMA)

. Ohjelmointi

Kehyskoko riippuu kotelointityypistd, tehoalueesta ja
verkkojannitteesta.

130BA015.13

Al

[ ]|
) o 1
91 92 93 95 88 89

& DG DG+ p70d
L1 L2 L3 PE

AN
I
L
1
1 !
Py
T
50 0— 0 0
530 1 1
U VvV W PE 5501
@ R- R+
96 97 98 99 81 82
Q Q7 Q O.I o %

Kuva 4.1 Kaavio, joka esittda peruskokoonpanoa, mukaan lukien
verkkovirta, moottori, kdynnistys/pysaytys-nappadin ja
potentiometri nopeussaatda varten.

4.2 Esiasennus

4.2.1 Asennuspaikan suunnittelu

HUOMIO

Ennen asennusta on tdrkedd suunnitella taajuusmuuttajan
asennus. Jos suunnittelu laiminlyédaan, siita voi aiheutua
lisétoita asennuksen aikana ja jalkeen.

Valitse paras mahdollinen kdyttépaikka ottaen huomioon
seuraavat seikat (katso tarkempia tietoja seuraavilta
sivuilta ja asianmukaisista VLT AutomationDrive -taajuus-
muuttajien suunnitteluoppaista):

o Ympariston kdyttolampotila

. Asennustapa

. Laitteen jaahdyttaminen
. Taajuusmuuttajan paikka
o Kaapelin vetdaminen

o Varmista, etta virtaldhde antaa oikean jannitteen
ja tarvittavan virran

. Varmista, ettd moottorin nimellisvirta on taajuus-
muuttajalta tulevan maksimivirran puitteissa

o Jos taajuusmuuttajassa ei ole sisddnrakennettuja
sulakkeita, varmista, etta ulkoisten sulakkeiden
nimellisarvot ovat oikeat.

MG340220 - VLT® on rekisterdity Danfoss-tavaramerkki 13
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4.2.2 Taajuusmuuttajan vastaanottaminen

Varmista taajuusmuuttajaa vastaanottaessasi, ettd pakkaus
on ehja, ja varmista, ettei laite ole vahingoittunut
kuljetuksen aikana. Jos vaurioita on syntynyt, ota
vélittdmasti yhteytta kuljetusyhtiodn vahingonkorvauksen
hakemiseksi.

4.2.3 Kuljetus ja pakkauksen purkaminen

Ennen pakkauksen purkamista suositellaan taajuus-
muuttajan sijoittamista mahdollisimman ldhelle lopullista
asennuspaikkaa.

Poista laatikko ja kasittele taajuusmuuttajaa mahdolli-
simman pitkdan kuormalavan paalla.

4.2.4 Nostaminen

Kdyta taajuusmuuttajan nostamiseen aina siihen tarkoi-
tettuja nostokorvakkeita. Kayta kaikissa D- ja E-kehyksissa
tankoa valttadksesi taajuusmuuttajan nostoaukkojen
vaantymisen.

Lifting Holes

° 2

- g

= o}

[+a]

"\n 8
Kuva 4.2 Suositeltava nostotapa, kehyskoot D13

LIFTING POINTS

S

g

O

[+a]

R

Kuva 4.3 Suositeltava nostotapa, kehyskoot E9

AVAROITUS]

Nostotangon on kestettdva taajuusmuuttajan paino. Katso
eri kehyskokojen paino kohdasta 4.2.5 Fyysiset mitat .
Tangon maksimihalkaisija on 2,5 cm (1 tuuma). Taajuus-
muuttajan yldosan ja nostokaapelin vélisen kulman on
oltava vahintaéan 60°.

130BX440.10

\DD\ | 5 ?

Kuva 4.4 Suositeltava nostotapa, kehyskoko F18 - suodatinosa.

130BB428.10

1
[
[

Ny

Kuva 4.5 Suositeltava nostotapa, kehyskoko F18 - taajuusmuut-
tajaosa.

HUOMAUTUS!

Jalusta toimitetaan samassa pakkauksessa kuin laite, mutta
sitd ei kiinnitetd kehyskokoon F kuljetuksen ajaksi. Jalusta
on tarpeen, jotta ilma padsisi virtaamaan taajuusmuut-
tajaan asianmukaisen jadhdytyksen takaamiseksi. F-
kehykset tulee asettaa jalustan paalle lopullisella
asennuspaikalla. Taajuusmuuttajan yldosan ja nostokaapelin
vélisen kulman on oltava véhintdan 60°.

Edelld olevan piirroksen lisaksi F-kehyksen nostamiseen voi
kdyttdd my6s asennusterasta.

14 MG340220 - VLT® on rekisterdity Danfoss-tavaramerkki
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HUOMAUTUS!

F-kehys toimitetaan 2 osassa. Ohjeet kappaleiden
kokoamiseen on luvussa 4.3 Mekaaninen asennus.

4.2.5 Fyysiset mitat

o
8400 g
4200 33 3
D 2
580  _ 1.3040.. |-3040—~ |- 304,0- ®
) (12) (12) 2
_ 4 i
160,0
& ) ‘ ‘
=
1581,7 977,0 1484,5
62) 18536 38 (8)
1651,7 17336 73)
(65) (68)
160,0 ‘ ‘
(6)
‘ 160,0
5247 ©6)
3 QY |11
2722
| i i | ] ar
|
_|sas|.
—377,8 — ™) 1845,
s 12100 Daxoo |
® (7 gag0
(33)

Kuva 4.6 Kehyskoko D13

MG340220 - VLT® on rekisterdity Danfoss-tavaramerkki 15
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130BC171.10
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2000.7
[78.8] .
160.0)
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[6.3]

5 725.0 b

) [28.5]
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Kuva 4.7 Kehyskoko E9
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Kuva 4.8 Kehyskoko F18, nékyma edestd ja sivulta

2792.0
nio] 605.8

[241
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Kuva 4.9 Kehyskoko F18,

2107.6

130BC175.10

[23] [83]
3155 —=
n2
2596 =
@ 110] [] [ [ ®
[
1834
[yl
1576.7
[62]
Ly
169.6
m ; L L L
$ o0 - T T R
m
f=— 2860 ——
i
f=— 4689 21703
18] [85]

nakymd takaa

Fyysiset mitat ja nimellisteho

Kehyskoko

D13

E9

IP

21/54

21/54*

Koteloinnin suojaus

NEMA

Tyyppi 1/tyyppi 12

Tyyppi 1/tyyppi 12

160 % ylikuormitusmome

Suuri ylikuormituksen nimellisteho -

ntti

132 - 200 kW 400 V:n jannitteelld
(380 - 480 V)

(380 - 480 V)

250 - 400 kW 400 V:n jannitteelld

Taajuusmuuttajan mitat |Korkeus 1780,5 mm/70,1” 2000,7 mm/78,77"
Leveys 1021,9 mm/40,23" 1200 mm/47,24"
Syvyys 377,8 mm/14,87" 493,5 mm/19,43"
Maksimipain
390 kg/860 Ibs. 676 kg/1490 lbs.
o
Toimituspai
435 kg/959 lbs. 721 kg/1590 lbs.
no
Runkokoko F18
o . P 21/54
Koteloinnin suojaus -
NEMA Tyyppi 1

Suuri ylikuormituksen

ylikuormitusmomentti

nimellisteho - 160 %

450 - 630 kW 400 V:n jannitteelld

(380 - 480 V)

Taajuusmuuttajan mitat Korkeus 2278,4 mm/89,70"
Leveys 2792 mm/109,92"
Syvyys 605,8 mm/23,85"

Maksimipaino

1900 kg/4189 lbs.

Toimituspaino

2262 kg/4987 Ibs.

MG340220 - VLT® on rekisterdity Danfoss-tavaramerkki
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4.3 Mekaaninen asennus

Taajuusmuuttajan mekaanisen asennuksen valmistelu on 5774 5774 2
| [22.7] | [22.7]

tehtava huolellisesti kunnollisen tuloksen varmistamiseksi
ja lisatyon valttamiseksi asennuksen aikana. Aloita
katsomalla tarkkaan tdman ohjeen lopussa olevia
mekaanisia piirustuksia padstdksesi selville tilantarpeesta.

4.3.1 Tarvittavat tyokalut

Mekaaniseen asennukseen tarvittavat ty6kalut:
. Poraa 10 tai 12 mm:n poralla

. Teipin pituus

I 20669 6215 e
. Ruuvimeisseli 14860 1811 1128 [24] R
. Kiintoavain tarvittavilla metrijarjestelman hylsyilla §
(7-17 mm) i
. Kiintoavaimen jatkot
. Levymetallinen reikdrauta putkille tai kaapelildpi-
vienneille
. Nostokisko laitteen nostamiseen (tanko tai putki,

maks. @ 25 mm (1 tuuma), jolla voi nostaa
vahintaan 1000 kg.

. Nosturi tai muu nostolaite laitteen asettamiseen
paikalleen

Kuva 4.12 Tila IP21/IP54-kotelointityypin edessd, F18-kehyskoko.

. Torx T50 -tyokalu

) ) Tila johtimille
4.3.2 Yleiset seikat Varmista, ettd kaapeleille on tarvittava tila seka tilaa
mutkille.

Tila HUOMAUTUS!

Varaa riittavasti tilaa taajuusmuuttajan yla- ja alapuolelle Kaikki k lik K Kenad liti
ilmavirtausta ja kaapeliliitantoja varten. Lisaksi laitteen ?' “' aapelikorva eet/—. ?ngat on asennettava liitin-
vdylan tangon leveyden sisélle.

edessa oleva tila on otettava huomioon, jotta paneelin ovi
voitaisiin avata.

574.2

[2?.6]

Kuva 4.10 Tila IP21/IP54-kotelointityypin edessd, D13-kehyskoko.

18 MG340220 - VLT® on rekisterdity Danfoss-tavaramerkki
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4.3.3 Liitinten paikat - D13-kehyskoko

Huomioi seuraavat liitinten paikat suunnitellessasi
kaapelien vientitilaa.

e 2
by
&
[+2)
R
3X 276,87
[10.9]
[eXe}
0
[0? 124 I} ° 9
| e
= N =
Kuvassa nakyva osa
. . . . l
Kuva 4.13 Liitinten paikat - verkkovirtakaapelit
2
e
<
N
o
[+2)
R
3239
[12,8]
0
[0] Do .0
- N N Kuvassa nakyva osa
1
Kuva 4.14 Liitinten paikat - E9-taajuusmuuttaja

Huomaa, ettd syottdkaapelit ovat painavia ja hankalia
taivuttaa. Ota huomioon taajuusmuuttajan optimaalinen
sijainti kaapelien helpon asentamisen varmistamiseksi.

HUOMAUTUS!

Kaikki D-kehykset ovat saatavana normaaleilla tuloliittimilla
tai erotuskytkimelld

MG340220 - VLT® on rekisterdity Danfoss-tavaramerkki 19
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4.3.4 Liitinten paikat - E9-kehyskoko

Huomioi seuraavat liitinten paikat suunnitellessasi
kaapelien vientitilaa.

,_’\ o
ﬁ M =
o
oll|o 0 4@ @2
o
m
L1 [} e|[]
(o)
et (WH ik [
[3.1] e
8 o |
0 K T
10l [1T» Py @ [ | 0Oo
- o@mo~. 9oF ng = o
28 843 S ae 52 e2 Kuvassa nikyva osa

1

Kuva 4.15 Liitinten paikat verkkovirtakaapelit
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1
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o L9
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3 FaI=F= Rco L Ro a2 X = 29 a2
Kuva 4.16 Liitinten paikat moottorikaapelit
Huomaa, ettd syottokaapelit ovat painavia ja vaikeita Jokaiseen liittimeen voidaan liittdd enintdan 4 kaapelia
taivuttaa. Ota huomioon taajuusmuuttajan optimaalinen kaapelikenkineen tai kdyttden vakiorasian korvaketta.

sijainti kaapelien helpon asentamisen varmistamiseksi.

20 MG340220 - VLT® on rekisterdity Danfoss-tavaramerkki



Dt

Asentaminen VLT Automation Low Harmonic -taajuusmuuttajan kdyttéopas

Maadoituskytkentd tehddan taajuusmuuttajan asiano-
maiseen liitdntapisteeseen.

176FA271.10

B B
104[4.1] '*@'7 @
;

350141 ifF— -~ @ ‘
B! B
A
100041 |-
000 @@

78[3.1]
40[1.6]
0[0.0]
26[1.0] —
0[0.0]
26(1.0]

Kuva 4.17 Liitin yksityiskohtaisesti

HUOMAUTUS!

Virtakytkennat voidaan tehda paikkaan A tai B.
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4.3.5 Liitinten paikat - F18-kehyskoko

Liitinten paikat - Suodatin

e
o
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= = <<
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m
P a4
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° — > [P 1031.4(40.61] SL °
e o, 939.0(36.97] i
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e oo bkodoeot | b 4,0
%
L1 coo
A
134.6[5.30] ; ® o+ |of | E
H[~ 0.0[0.00] ’ ‘ [ 0.0[1.75)
1 L L 244.4[1.75] 1
mEE ©
[} © —‘
244.4[9.62]

S ONY in @Y mx
S o9 v ©nmA
S mma o Sooo w "
S he®d © §Sga Kuvassa ndkyva osa
I\MMC\N? =
- — <o m
~ MM

1

Kuva 4.18 Liitinten paikat - Suodatin
(ndkyméd vasemmalta, edestd ja oikealta). Lapivientilevy on 42 mm .0-tason alapuolella.
1) Maadoituspylvas

22 MG340220 - VLT® on rekisterdity Danfoss-tavaramerkki



Dt

Asentaminen VLT Automation Low Harmonic -taajuusmuuttajan kayttéopas

Liitinten paikat - Tasasuuntaaja

NE b g
=
8
=
] 4355[17.15]
E ] 343.1[13.51]
] :}E ‘ 193.9(7.64] —3
TE' 70.4[2.77]
JZ.
0.0[0.00]
° o
° o
<@ 5 § E §§ g § § E’SE EE' §‘§§ '§ OAD SHARE LOCATION
Num =S S S SuRs- s o DIM F1/F2 F3/F4
9 9= —q S y®ex oo ToT T A | 380.5[14.98] 29411.16]
R TEEB 24 den g B | 432.5[17.03] | 81.4[3.20]
- - T TN 8RER
Kuva 4.19 Liitinten paikat - Tasasuuntaaja
(ndkymd vasemmalta, edestd ja oikealta). Lapivientilevy on 42 mm .0-tason alapuolella.
1) Kuormituksenjakoliitin (-)
2) Maadoituspylvds Kuvassa nikyvé osa
3) Kuormituksenjakoliitin (+) !
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Liitinten paikat - Vaihtosuuntaaja
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Kuva 4.20 Liitinten paikat - Vaihtosuuntaajakaappi

(ndkymd edestd, vasemmalta ja oikealta). Lapivientilevy on 42 mm .O-tason alapuolella.
1) Maadoituspylvds

2) Moottorin liittimet

3) Jarruliittimet
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4.3.6 Jadhdytys ja ilmavirtaus

Jadhdytys

Jaahdytys voidaan jdrjestda eri tavoilla, kdyttaen jaahdytys-
putkia laitteen ala- ja yldosassa, ottamalla ilmaa sisdan ja
ulos laitteen takaosassa tai yhdistelemallad jadhdytysmah-
dollisuuksia.

Takaosan jaahdytys

Takakanavan ilma voidaan myds ohjata sisdadn ja ulos Rittal
TS8 -kotelon takaosassa. Tama tarjoaa ratkaisun, jossa
takakanavan ilma voitaisiin ottaa jarjestelman ulkopuolelta
ja palauttaa lampohaviot jarjestelman ulkopuolelle, mika
pienentda ilmastointitarpeita.

HUOMAUTUS!

Koteloon tarvitaan ovipuhallin/-puhaltimet sen
hukkaldammon poistamiseksi, joka ei jad taajuusmuuttajan
takakanavaan, sekd muista kotelon sisddn asennetuista
komponenteista syntyvdan hukkaldmmén poistamiseksi.
Tarvittava kokonaisilmavirtaus on laskettava, jotta osataan
valita sopivat puhaltimet. Joidenkin kotelovalmistajien
valikoimiin kuuluu ohjelmistoja laskelmien tekemiseen

(esim. Rittalin Therm-ohjelmisto).

limavirtaus

Tarvittava ilmavirtaus jadhdytyselementin kautta on varmis-
tettava. Virtausnopeus nakyy kuvassa Taulukko 4.1.

Koteloinnin suojaus Ovipuhaltimen/-puhallinten / Jaahdytysrivan puhallin/
Kehyskoko ylép‘uhaltimen ?Imavirtaus N puh‘altimet - y
Useiden puhallinten kokonaisil- [ Useiden puhallinten kokonaisil-
mavirta mavirta
IP21 / NEMA 1 D13 510 m3/h (300 cfm) 2295 m3/h (1350 cfm)
IP54 / NEMA 12 E9 P250 680 m3/h (400 cfm) 2635 m3/h (1550 cfm)
E9 P315-P400 680 m3/h (400 cfm) 2975 m3/h (1750 cfm)
IP21 / NEMA 1 F18 4900 m3/h (2884 cfm) 6895 m3/h (4060 cfm)

Taulukko 4.1 Jadhdytysrivan ilmavirtaus

HUOMAUTUS!

Taajuusmuuttajaosassa puhallin pyo6rii seuraavista syista:
1. AMA

Tasavirtapito

Pre-Mag

DC-jarru

60 % nimellisvirrasta on ylittynyt

o v h W N

Médritetty jadhdytysrivan lampétila ylittynyt
(riippuu tehosta)

7. Madritetty tehokortin ympariston lampétila
ylittynyt (riippuu tehosta).

8. Madritetty ohjauskortin ympadristén lampdtila

ylittynyt

Kun puhallin kdynnistyy, se pyérii vdhintdadn 10 minuuttia.

HUOMAUTUS!

Aktiivisessa suodattimessa puhallin py&rii seuraavista syista:
1.  Aktiivinen suodatin kdynnissa

2.  Aktiivinen suodatin ei ole kdynnissa, mutta
verkkovirta ylittda rajan (riippuu tehosta)

3. Maaritetty jadhdytysrivan lampétila ylittynyt
(riippuu tehosta)

4. Madritetty tehokortin ympariston lampétila
ylittynyt (riippuu tehosta).

5. Madritetty ohjauskortin ympéristén lampétila
ylittynyt

Kun puhallin kdynnistyy, se py6rii vahintddan 10 minuuttia.

Ulkoiset putket

Jos Rittal-kaapin ulkopuolelle on lisatty ylimaaraista
putkistoa, putkiston paineenlasku on laskettava. Redusoi
alla olevien taulukoiden avulla taajuusmuuttaja paineen-
laskun mukaan.
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Kuva 4.21 D-kehyksen redusointi vrt. paineenmuutos Kuva 4.24 F-kehyksen redusointi vrt. paineenmuutos
- s 3
Taajuusmuuttajan ilmavirtaus: 450 cfm (765 m3/h) Taajuusmuuttajan ilmavirtaus: 580 cfm (985 m3/h)
o = 4.3.7 Lapivienti/putken vienti - IP21 (NEMA
5 2 1) ja IP54 (NEMA12)
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10 Lapivientilevy on asennettava taajuusmuuttajaan
o R madritetyn suojaustason ja laitteen asianmukaisen jaahdy-
0 0 01 36 98 21,5 434 76 1471 2375 2789 tyksen varmistamiseksi. Jos lapivientilevya ei asenneta,

Paineenmuutos (Pa) . . . . .
taajuusmuuttaja voi laueta hélytyksen 69 yhteydesss,

Kuva 4.22 E-kehyksen redusointi vrt. Paineenmuutos (pieni Tehokortin limpétila

puhallin), P315
Taajuusmuuttajan ilmavirtaus: 650 cfm (1105 m3/h)
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Kuva 4.23 E-kehyksen redusointi vrt. Paineenmuutos (suuri
puhallin) P355-P450
Taajuusmuuttajan ilmavirtaus: 850 cfm (1445 m3/h)
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Kuva 4.27 Kehyskoko E9
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Kuva 4.28 Pohjalevyn asentaminen, kehyskoko E9

E-kehyksen pohjalevyn voi asentaa kotelon sisa- tai voidaan asentaa ennen taajuusmuuttajan asettamista
ulkopuolelta, mikd tuo asennusprosessiin joustavuutta. Jos jalustalle.
siis asennus tehddan alhaalta pdin, lapiviennit ja kaapelit
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Kaapelin viennit taajuusmuuttajan pohjasta katsottuna
1) Verkkovirtakaapelin kytkenta
2) Moottorikaapelin kytkenta
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4.3.8 IP21 Tippasuojan asennus (kehyskoko

D - .
) 4.4 Optioiden kenttaasennus
IP21-nimellistehon saavuttamiseksi on asennettava 4.4.1 Syéttélevyoptioiden asennus
tippasuoja seuraavien ohjeiden mukaan:
¢ Irrota edessé olevat kaksi ruuvia Tama jakso koskee taajuusmuuttajiin kaikissa D- ja E-
. Aseta tippasuojus paikalleen ja aseta ruuvit kehyksissa saatavana olevien sarjojen kenttdaasennusta.
takaisin paikoilleen Al3 yrité irrottaa RFl-suodattimia sy6ttdlevyistd. RFI-

o Kirista ruuvit 5,6 Nmiin (50 in-lbs) suodattimet voivat vioittua, Jos ne irrotetaan syottolevysta.

HUOMAUTUS! HUOMAUTUS!

Tippasuojus tarvitaan seka suodatin- etta taajuusmuutta- Missa RFl-suodattimia on saatavana, suodatintyyppeja on

Jaosaan. kaksi erilaista riippuen syottolevy-yhdistelmasta ja RFI-
suodattimet ovat vaihdettavissa keskenaan. Tietyissa
tilanteissa kentélla asennettavat sarjat ovat samat kaikilla

p 2 jannitteilla.
g
< 1 ;
L
Kuva 4.29 Tippasuojan asennus.
380-480 V Sulakkeet Erotussulakkeet RFI RFI-sulakkeet RFl-erotussu-
380-500 V lakkeet
D13 176F8443 176F8441 176F8445 176F8449 176F8447
E9 FC 102/ 202: 315 kW 176F0253 176F0255 176F0257 176F0258 176F0260
FC 302: 250 kW
FC 102/ 202: 355-450 | 176F0254 176F0256 176F0257 176F0259 176F0262
kw
FC 302: 315-400 kW

HUOMAUTUS!

Katso lisatietoja ohjesivulta 175R5795.
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4.4.2 Verkkovirtasuojan asentaminen
taajuusmuuttajiin

Verkkovirtasuoja on tarkoitettu asennukseen D- ja E-
kehysten kanssa ja BG-4-vaatimusten tayttamiseen.

Tilausnumerot:
D-kehykset: 176F0799
E-kehykset: 176F1851

HUOMAUTUS!

Katso lisétietoja ohjesivulta 175R5923.

4.5 F-kehyskoon paneelin optiot

Tilalammittimet ja termostaatti

F-taajuusmuuttajien kaapin sisdosaan asennetut, automaat-
titermostaatilla ohjatut tilalammittimet auttavat kosteuden
saatelemisessa kotelon sisalla pidentden taajuusmuuttajan
komponenttien kayttdikaa kosteissa ymparistdissa. Termos-
taatin oletusasetuksilla lammittimet kdynnistyvat 10° C:n
(50° F) lampdtilassa ja sammuvat 15,6° C:n (60° F)
lampéotilassa.

Kaapin valo pistorasialla
F-taajuusmuuttajien kaapin sisdlle asennettu valo parantaa
nakyvyytta huollon ja kunnossapidon aikana. Valon
kotelossa on pistorasia, josta saadaan tilapaisesti virtaa
tyokaluihin tai muihin laitteisiin. Valittavana on kaksi eri
jannitetta:

. 230V, 50 Hz, 2,5 A, CE/ENEC

. 120 V, 60 Hz, 5 A, UL/cUL

Muuntimen vélioton asetukset

Jos kaapin valo ja pistorasia ja/tai tilaldmmittimet ja
termostaatti on asennettu, muuntajan T1 véliottoihin on
asetettava asianmukainen syéttéjannite. 380-480/500 V:n
taajuusmuuttajalle asennetaan aluksi 525 V:n viliotto ja
525-690 V:n taajuusmuuttajalle 690 V:n véliotto sen varmis-
tamiseksi, ettei toissijaisissa laitteissa ilmene ylijannitetts,
jos viliottoa ei muuteta ennen tehon kytkemistd. Katso
kohdasta Taulukko 4.2 apua oikean valioton maarittamiseksi
liittimessa T1, joka sijaitsee tasasuuntauskaapissa. Taajuus-
muuttajan sijainti kaapissa, katso Kuva 4.19.

Syottéjannitealue Valittava valiotto

380 - 440 V 400 V

441 - 490 V 460 V

Taulukko 4.2 Vilioton asetukset

NAMUR Liittimet

NAMUR on kansainvalinen automaatioteknologian
kayttajien jarjestd Saksan prosessiteollisuudessa, kemian ja
ladketeollisuudessa. Valitsemalla tdméan vaihtoehdon saa
kayttdon liittimid, jotka on jdrjestetty ja nimetty taajuus-
muuttajien tulo- ja lahtoliittimia koskevan NAMUR-

standardin vaatimusten mukaisesti. Tahan tarvitaan MCB
112 PTC -termistorikortti ja MCB 113 laajennettu relekortti.

RCD (vikavirtarele)

Kayttaa ytimen tasapainotusmenetelmaa maavikavirtojen
tarkkailemiseen maadoitetuissa ja suurivastuksissa maadoi-
tetuissa jarjestelmissa (IEC-termeja kdytettdaessa TN- ja TT-
jarjestelmissd). Kdytossa on ennakkovaroitus (50 %
halytyksen paadasetuspisteestd) ja hdlytyksen paaase-
tuspiste. Jokaiseen asetuspisteeseen on yhdistetty SPDT-
halytysrele ulkoiseen kayttéon. Vaatii ulkoisen
"ikkunatyyppisen" virtamuuntimen (asiakkaan hankittava ja
asennettava).

. Integroitu taajuusmuuttajan turvapysaytyspiiriin

. Standardin 60755 B-tyypin mukainen laite
tarkkailee vaihtovirran, pulssitasavirran ja puhtaan
tasavirran maavikavirtoja.

o LED-pylvaskaavio, josta nakyy maavikavirran taso
10-100 % asetuspisteesta

o Vikamuisti
. TEST/RESET-ndppain

Eristysresistanssimonitori (IRM, Insulation Resistance
Monitor)

Tarkkailee eristysvastusta maadoittamattomissa jarjes-
telmissd (IEC-termeja kdyttden IT-jdrjestelmissd) jarjestelman
vaihejohdinten ja maadoituksen vdlilld. Kdytdssa on
ohmiarvona madritetty ennakkovaroitus ja halytyksen
asetuspiste eristystasolle. Jokaiseen asetuspisteeseen on
yhdistetty SPDT-halytysrele ulkoiseen kdyttoon.

HUOMAUTUS!

Vain yksi eristysresistanssimonitori voidaan kytkea
kuhunkin maadoittamattomaan (IT-) jérjestelmaan.

o Integroitu taajuusmuuttajan turvapysaytyspiiriin
o Eristysresistanssin ohmiarvon LCD-ndytto

. Vikamuisti

. [Info]-, [Test]- ja [Reset]-painikkeet

IEC-h&tapysaytys Pilz-turvareleelld

Sisaltda korvautuvan 4-johtimisen hatapysaytyspainikkeen,
joka on asennettu kotelon eteen, sek sita tarkkailevan Pilz-
releen yhdistettynd taajuusmuuttajan turvapysaytyspiiriin ja
verkkojdnnitteen kontaktoriin, joka on sijoitettu
optiokaappiin.

Manuaaliset moottorin kdynnistimet

Tuovat 3-vaihevirtaa sahkdoisiin puhaltimiin, joita usein
tarvitaan suurempiin moottoreihin. Virta kaynnistimiin
saadaan mahdollisen kontaktorin, katkaisimen tai erotus-
kytkimen kuormituspuolelta. Virta kulkee sulakkeen kautta
ennen kutakin moottorin kdynnistintd, ja se on poikki, kun
taajuusmuuttajan tuleva virta on poikki. Kdynnistimia voi
olla enintaan kaksi (yksi, jos on tilattu 30 A:n sulakkeella
suojattu piiri). Integroitu taajuusmuuttajan turvapysaytys-
piiriin.
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Laitteen ominaisuuksia ovat:
. Kayttokatkaisin (paalle/pois)
. Oikosulku- ja ylikuormitussuojaus testitoiminnolla
. Manuaalinen nollaustoiminto

30-ampeeriset, sulakkeilla suojatut liittimet

. 3-vaihevirta, joka vastaa tulevaa verkkojannitetta,
asiakkaiden apulaitteiden vaatiman virran
tuomiseen

. Ei kdytettdvissd, jos valittuna on kaksi manuaalista
moottorin kdynnistinta

. Liittimet ovat pois kdytostd, kun taajuusmuut-
tajaan tuleva virta on poikki

. Virta sulakkeilla suojattuihin liittimiin tulee
mahdollisen kontaktorin, katkaisimen tai erotus-
kytkimen kuormituspuolelta.

24 V:n tasavirtaldhde
° 5A 120 W, 24 V DC

. Suojattu 1dhdon ylivirran, ylikuormituksen,
oikosulkujen ja ylikuumenemisen varalta

. Virran syo6ttamiseen asiakkaan hankkimiin apulait-
teisiin, kuten antureihin, PLC:n I/O-liitdntdihin,
kontaktoreihin, lampdtila-antureihin, merkkiva-
loihin ja/tai muihin elektroniikkalaitteisiin

. Diagnostiikkaan kuuluu kuiva DC-ok -kosketin,
vihred DC-ok -merkkivalo ja punainen ylikuormi-
tuksen merkkivalo

Ulkoinen lampétilan tarkkailu

Suunniteltu ulkoisten jarjestelmdan komponenttien, kuten
moottorin kddmien ja/tai laakerien lampdtilojen tarkkaile-
miseen. Sisdltdd kahdeksan yleistulomoduulia sekd kaksi
erillistd termistoritulomoduulia. Kaikki kymmenen moduulia
on yhdistetty taajuusmuuttajan turvapysaytyspiiriin, ja niita
voi tarkkailla kenttavaylaverkon avulla (edellyttaa erillisen
moduulin/vaylakytkimen hankintaa).

Yleistulot (8)
Signaalityypit:
. RTD-tulot (sisaltda Pt100-anturin), 3- tai 4-
johtimiset

. Lampopari
. Analoginen virta tai analoginen jannite

Lisdominaisuudet:
o Yksi yleislahto, joka voidaan konfiguroida
analogiselle jannitteelle tai analogiselle virralle

. Kaksi ldhtorelettd (norm. auki)
. Kaksirivinen LC-ndyttd ja LED-diagnostiikka

. Anturin padjohtimen katkeamisen, oikosulun ja
virheellisen navoituksen tunnistus

o Kayttoliittyman asetusohjelmisto

Erilliset termistoritulot (2)
Ominaisuudet:

o Kukin moduuli pystyy tarkkailemaan enintdan
kuutta sarjaan kytkettya termistoria

o Vikadiagnostiikka anturien johdinten katkeamisten
tai oikosulkujen varalta

. ATEX/UL/CSA-hyvdksynta

o PTC-termistorioptiokortin MCB 112 avulla saadaan
tarvittaessa kdyttéon kolmas termistoritulo.

4.6 Sahkoasennus

4.6.1 Teholiitannat

Kaapelointi ja sulakkeet
HUOMAUTUS!

Yleistd kaapeleista

Kaikkien kaapelointien on oltava kaapelin poikkipinta-alaa
koskevien kansallisten ja paikallisten maardysten mukaisia.
UL-vaatimukset edellyttévét 75 °C kuparijohtimia. 75 ja 90
°C:n kuparijohtimet ovat termisesti hyvaksyttavia kdytet-
taviksi taajuusmuuttajassa ei-UL-sovelluksissa.

Syottokaapelien liitanndt ovat alla olevan kuvan mukaisissa
paikoissa. Kaapelin poikkileikkaus on mitoitettava nimellis-
virtojen ja paikallisen lainsdddannon mukaisesti. Lisatiedot,
katso 8.1.1 Ohjauskaapelien pituudet ja poikkileikkaukset:.

Taajuusmuuttajan suojaamiseksi on kaytettava suositeltuja
sulakkeita tai laitteessa on oltava sisdé@nrakennetut
sulakkeet. Suositeltavat sulakkeet ndkyvat taulukoissa
sulakkeita kasittelevassa jaksossa. Varmista aina, etta
asianmukaiset sulakeasennukset tehdaan paikallisen
lainsdadannén mukaan.

Verkkoliitdntad kuuluu verkkovirtakatkaisimeen, jos se
sisaltyy toimitukseen.

130BA026.10

91 (L1)

S3—vaihe—
virran 92 (L2)
syotto 93 (L3)
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2
@
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HUOMAUTUS!

EMC-emissiovaatimusten tdyttamiseksi suositellaan
suojattuja kaapeleita. Jos kdytdssa on suojaamaton kaapeli,
katso 4.6.13 Teho- ja ohjauskaapelit suojaamattomille
kaapeleille.

Katso kaapelin poikkipinnan ja pituuden oikea mitoitus
jaksosta 8 Yleiset spesifikaatiot.

Kaapelien suojaus:

Valta kierrettyja suojauksen paitd (siansaparot). Ne
tuhoavat suojausvaikutuksen suuremmilla taajuuksilla. Jos
suojaus joudutaan katkaisemaan moottorin eristimen tai
releen asennusta varten, suojaus pitaa jatkaa niin, etta
suurtaajuusimpedanssi on mahdollisimman pieni.

Kytke moottorikaapelin suojaus taajuusmuuttajan erotus-
levyyn ja moottorin metallikoteloon.

Tee suojauksen liitdnnat niin, ettd niiden pinta-ala on
mahdollisimman suuri (kaapelin vedonpoistin). Tama
onnistuu kayttamalld taajuusmuuttajan sisalld toimitettuja
asennuslaitteita.

Kaapelin pituus ja poikkileikkaus:

Taajuusmuuttaja on EMC-testattu ilmoitetulla kaapelin
pituudella. Pidéd moottorikaapeli mahdollisimman lyhyena
pienentdaksesi melutasoa ja vuotovirtoja.

Kytkentdtaajuus:

Kun taajuusmuuttajia kdytetaan yhdessa siniaaltosuodat-
timien kanssa moottorin akustisen melun vahentamiseksi,
kytkentdtaajuus on madritettava ohjeiden mukaisesti
parametrissa 14-01 Kytkentdtaajuus.

Liitin nro 96 97 98 99
U Vv W PE" Moottorin jannite 0 - 100 % verkkojannitteesta.
3 johdinta moottorista
U1 Vi1 W1 PED Deltakytkenta
W2 U2 V2 6 johdinta moottorista
U1 Vi W1 PE" Tahtikytkenta U2, V2, W2
U2, V2 ja W2 kytketddn keskenaan erikseen.

"Suojattu madliitéintd

HUOMAUTUS!

Moottoreissa, joissa ei ole vaihe-eristyspaperia tai muuta
eristyksen vahvistusta, joka sopisi kdyttoon jannitesy6ton
(kuten taajuusmuuttajan) kanssa, kannattaa asentaa siniaal-
tosuodatin taajuusmuuttajan 1ahtoon.

u Vv W
Oo———=0O O O O
U Vv W
96 97 98 926 97 98

175ZA114.10
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Kuva 4.30 Kehyskoko D13
1) |RFI 4) Moottori
2) |Linja U v W
R S T 96 97 98
L1 L2 L3 T T2 T3
3) |Jarruoptio 5) Kuormituksenjako-optio
-R +R -DC +DC
81 82 88 89
6)  AUX-puhallin
100 101 102 103
L1 L2 L1 L2

MG340220 - VLT® on rekisterdity Danfoss-tavaramerkki

33




Asentaminen

VLT Automation Low Harmonic -taajuusmuuttajan kdyttéopas

Kuva 4.31 Maadoitusliitinten sijainti
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130BC210.11
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Kuva 4.32 Kehyskoko E9
1) |RFI 4) Moottori
2) |Linja U v W
R S T 96 97 98
L1 L2 L3 T1 T2 T3
3) |Jarruoptio 5) Kuormituksenjako-optio
-R +R -DC +DC
81 82 88 89
6)  AUX-puhallin
100 101 102 103
L1 L2 L1 L2
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Kuva 4.33 Maadoitusliitinten sijainti

‘ 1 | Maadoitus H

130BC211.10
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Kuva 4.34 Aktiivinen suodatin, kehyskoko F18

Osat kuvassa

1) Linja

R S T

L1 L2 L3
2) Kokoomakiskot taajuusmuuttajan tasasuuntaajaosaan
3) Sulakelohko
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Kuva 4.35 Tasasuuntaajakaappi, kehyskoko F18
Kuvassa néakyva osa
1

1) 24V DC 5A 5) Kuormituksen jako
T1-lahtotapit -DC  +DC
Lampotilakytkin 88 89
106 104 105 6) Ohjausmuuntimen sulakkeet (2 tai 4 kpl). Osien numerot, katso 4.6.14 Sulakkeet
2) Manuaaliset moottorin kdynnistimet 7) SMPS-sulake. Osanumerot, katso 4.6.14 Sulakkeet
3) 30 A:n sulakkeella suojatut sahkoliittimet  8) Manuaaliset moottorin ohjaussulakkeet (3 tai 6 kpl). Osanumerot, katso 4.6.74
Sulakkeet
4) Kytkentdpiste suodattimeen 9) Linjasulakkeet, F1- ja F2-kehys (3 kpl). Osanumerot, katso 4.6.74 Sulakkeet
R S T 10) [30 A:n sulakkeella suojatut tehosulakkeet

L1 L2 L3

38 MG340220 - VLT® on rekisterdity Danfoss-tavaramerkki



Danfiss

Asentaminen

VLT Automation Low Harmonic -taajuusmuuttajan kayttéopas

b
130BA861.11

=
] \
i F\ | \
1 [ TOAm ]
4‘7 — _—
— (]| u— |
GOSN I |

~7

g..{
{

Kuva 4.36 Vaihtosuuntauskaappi, kehyskoko F18

Kuvass.

a nakyva osa
1

1) |Ulkoinen lampétilan tarkkailu 6) Moottori
2) |AUX-rele U Y w
01 02 03 96 97 98
04 05 06 T1 T2 T3
3) |NAMUR 7) NAMUR-sulake. Osanumerot, katso 4.6.14 Sulakkeet
4) | AUX-puhallin 8) Puhaltimen sulakkeet. Osanumerot, katso 4.6.14 Sulakkeet
100 101 102 103 9) SMPS-sulakkeet. Osanumerot, katso 4.6.14 Sulakkeet
L1 L2 L1 L2
5) |Jarrut
-R 4R
81 82
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4.6.2 Maadoitus m, on suositeltavaa valita parametrin 14-50 RFl-suod.
asetukseksi [PAALLA].

Seuraavat perusasiat pitda ottaa huomioon asennettaessa ! Ei saatavana 525-600/690 V:n taajuusmuuttajiin, joiden

taajuusmuuttajaa, jotta laitteesta saadaan sahkdmagneet- kehyskoko on D, E tai F.

tisesti yhteensopiva (EMC). OFF-asennossa kotelon ja vélipiirin véliset sisdiset RFI-

. Suojamaadoitus: Taajuusmuuttajassa esiintyy kapasitanssit (suodatinkondensaattorit) irrotetaan toisistaan
suuria vuotovirtoja, ja turvallisuuden vuoksi se on vélipiirin vahingoittumisen estdmiseksi ja maakapasitanssin
maadoitettava maardysten mukaisesti. Noudata vdhentamiseksi (standardi IEC 61800-3).
paikallisia turvamaarayksia. Katso myds sovellushuomautus VLT tietoliikenneverkossa,

MN.90.CX.02. On térkeda kdyttad erotusmonitoreita, joita voi

Suurtaaj doitus: Pida johdint
¢ uurtaajuusmaadortus: Fida maajondinten kayttda yhdessa tehoelektroniikan kanssa (IEC 61557-8).

liitdnndt mahdollisimman lyhyina.

Liitd eri maajarjestelmat mahdollisimman alhaiseen 4.6.5 Momentti
johtimen impedanssiin. Tama saavutetaan pitamalla
johtimet mahdollisimman lyhyina ja kdyttamallda mahdolli-
simman suurta johtimen poikkipinta-alaa.

Eri laitteiden metallikotelot asennetaan yhteisen kaapin
takalevyyn siten, ettd niiden suurtaajuusimpedanssi on
mahdollisimman pieni. Ndin voidaan valttaa eri laitteilla
olevat erilaiset suurtaajuusjannitteet ja myos eri laitteiden

vélilla mahdollisesti olevissa kytkentdkaapeleissa esiintyvien
radiohairididen riski. Radiohairiét vahenevat.

Kdyta mahdollisimman pienen suurtaajuusimpedanssin
saavuttamiseksi laitteiden kiinnityspultteja takalevyn
suurtaajuusliittimind. Kiinnityskohdista on poistettava
eristysmaali tai muu vastaava eriste.

Kun kaikki sahkoliitannat kiristetddn, on hyvin tarkeaa
kayttaa oikeaa kiristysmomenttia. Liian pieni tai suuri
momentti heikentda sdhkokytkentdd. Varmista oikea
kiristysmomentti kdyttamalla momenttiavainta

176FA247.12

4.6.3 Lisasuojaus (RCD)

I __—
= 1]
nC 9

Lisdasuojauksena voidaan kayttaa vikavirtareleitd (ELCB),
&

nollausta tai maadoitusta edellyttden, etta paikallisia turval-
lisuusmadrayksia noudatetaan.

Maavika voi aiheuttaa tasavirtaa purkausvirtaan.

Mahdollisten vikavirtareleiden (ELCB) kdyton tulee tayttaa
paikalliset maaraykset. Releiden pitda olla sopivia 3-
vaiheisien tasasuuntaussillalla varustettujen laitteiden
suojaukseen ja lyhyisiin purkauksiin kdynnistyksessa.

Nm/in-lbs

Kuva 4.37 Kéyta pulttien kiristdmiseen aina momenttiavainta.

Katso myos jakso Erikoisolosuhteet VLT® AutomationDrive -
taajuusmuuttajan suunnitteluoppaasta, MG33BXYY.

464 RFl-kytkin

Verkkojannite erotettu maasta:

Jos taajuusmuuttajan syottovirta tulee erotetusta verkkovir-
taldhteesta ( ATK-verkosta, kelluvasta kolmiokytkennastd ja
maadoitetusta kolmiokytkenndstd) tai TT/TN-S-verkosta,
jossa on maadoitettu haara, on suositeltavaa poistaa RFI-
kytkin kdytdsta (OFF-asento) ! parametrin 14-50 RFl-suod.
avulla taajuusmuuttajasta ja parametrin 714-50 RFl-suod.
avulla suodattimesta. Lisatietoja, katso IEC 364-3. Jos
tarvitaan ihanteellista EMC-suorituskykyad, kdytetaan rinnak-
kaisia moottoreita tai jos moottorikaapelin pituus on yli 25
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Taulukko 4.3 Momentti liitinten kiristdémiseen

4.6.6 Suojatut kaapelit

HUOMAUTUS!

Danfoss suosittelee suojattujen kaapelien kaytt6a LCL-
suodattimen ja AFE-laitteen valilld. Suojaamattomat
kaapelit voivat olla muuntajan ja LCL-suodattimen

tulopuolen valissa.

On tarkead, ettd suojatut kaapelit kytketadn oikein suuren
EMC-siedon ja pienten padstdjen varmistamiseksi.

Liitantad voidaan tehdd joko kaapelildpivienneilld tai

vedonpoistimilla:

. EMC-standardin mukaiset kaapelildpiviennit:
Yleisesti saatavilla olevilla kaapelilapivienneilla
voidaan varmistaa optimaalinen EMC-kytkenta.

. EMC-standardin mukainen kaapelilapivienti:
Helpon liitdnndn mahdollistavat vedonpoistajat
toimitetaan taajuusmuuttajan mukana.

4.6.7 Moottorikaapeli

Moottori on kytkettdva liittimiin U/T1/96, V/T2/97, W/T3/98,

jotka ovat laitteessa ddrioikealla. Maadoitus kytketadn
littimeen 99. Taajuusmuuttajan kanssa voidaan kayttaa

kaikentyyppisia kolmivaiheisia vakiomoottoreita. Tehdasase-

tuksilla py6rimissuunta on myotapdivaan, kun
taajuusmuuttaja kytketddn moottoriin seuraavasti:

Kehyskoko Liitin Momentti Pulttikoko Liittimen numero Toiminta
Verkkovirta 19-40 Nm 96, 97, 98, 99 Verkkovirta U/T1, V/T2, W/T3
Moottori (168-354 in- M10 Maa
Ibs)
D -
KUO.rm'tUk' 8,5-20.5 Nm . Liitin U/T1/96 kytketdan U-vaiheeseen
senjako ) M8 L .
Jarrut (75-181 in-lbs) . Liitin V/T2/97 kytketaan V-vaiheeseen
Verkkovirta . Liitin W/T3/98 kytketdaan W-vaiheeseen
) 19-40 Nm
Moottori . O—o—0O o
. (168-354 in- M10 5
Kuormituk- 2
E . Ibs) I
senjako U v w -
Jarrut 8,5-20,5 Nm
M8
(75-181 in-lbs)
Verkkovirta 19-40 Nm
Moottori (168-354 in- M10
Ibs)
Kuormituk- 19-40 Nm
96 97 98
F senjako (168-354 in-
Jarrut Ibs) M10
Regen 8,5-20,5 Nm M8
(75-181 in-lbs) | M8
8,5-20,5 Nm
(75-181 in-lbs)

&
HUOMAUTUS!

Pyorimissuunta voidaan vaihtaa vaihtamalla keskenaan
moottorin kaksi vaihejohdinta tai vaihtamalla par.
4-10 Moott.pydr.nop suunta asetusta.

Moottorin py6rimisen voi tarkistaa kdyttamalla parametria
1-28 Motor Rotation Check ja noudattamalla naytolla
nakyvia ohjeita.

F-kehystd koskevat vaatimukset

Moottorin vaiheiden kaapelien maaran tulisi olla 2, 4, 6 tai
8 (1 kaapeli ei ole sallittu), jotta molempiin vaihtosuuntaa-
jamoduulin liittimiin tulisi yhtd monta johdinta.
Vaihtosuuntaajamoduulin liitinten ja vaiheen ensimmadisen
yhteisen pisteen valisten kaapelien tulee olla 10 %:n
tarkkuudella yhta pitkia. Suositeltavan yhteisen pisteen
muodostavat moottorin liittimet.

Lahtojakorasiaa koskevat vaatimukset: Kaapelien pituuden,
vahintdaan 2,5 m, ja kaapelien m&aran on oltava yhta suuri
kustakin vaihtosuuntaajamoduulista jakorasian yhteiseen
liittimeen.
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HUOMAUTUS!

Jos myShemmin asennettavat sovellukset vaativat eri
madarid johtimia vaihetta kohden, kysy tehtaalta ohjeita ja
dokumentaatiota tai kdytd ylemman/alemman sy&tto-
puolen kaappioptiota, ohje 177R0097.

4.6.8 Jarrukaapeli Taajuusmuuttajat, joissa
on tehtaalla asennettu
jarruhakkurioptio

(Kuuluu vakiovarustukseen vain, jos tyyppikoodin kohdassa
18 on kirjain B).

Jarruvastukseen vievan liitdntdkaapelin on oltava suojattu,
ja sen enimmadispituus taajuusmuuttajalta tasavirtakiskolle
on enintdadn 25 metria (82 jalkaa).

Liittimen numero Toiminta

81, 82 Jarruvastuksen liittimet

Jarruvastuksen liitantdkaapelin on oltava suojattu. Suojaus
on kytkettdava kaapelin vedonpoistimilla taajuusmuuttajan
johtavaan taustalevyyn ja jarruvastuksen metallikoteloon.
Jarrukaapelin poikkipinnan on vastattava jarrutusmo-
menttia. Turvallista asennusta koskevia lisdtietoja on myds
oppaissa Jarruohjeet, MI9OFXYY ja MI50SXYY.

AVAROITUS]

Huomaa, etti liittimissa saattaa esiintya jopa 790 V:n DC-
jannite sy6ttéjannitteen mukaan.

F-kehystd koskevat vaatimukset
Jarruvastus/-vastukset on kytkettava jarruliittimiin
jokaisessa vaihtosuuntaajamoduulissa.

4.6.9 Jarruvastuksen lampdatilakytkin

Kehyskoko D-E-F
Vaantomomentti: 0,5-0,6 Nm (5 in-Ibs)
Ruuvin koko: M3

Tata tuloa voidaan kayttaa ulkoisesti kytketyn jarruvas-
tuksen lampétilan tarkkailemiseen. Jos 104 ja 106 vilinen
kytkentd irrotetaan, taajuusmuuttaja laukeaa varoituksella/
halytyksellda 27 "Jarrun IGBT".

On asennettava KLIXON-katkaisin, joka on “normaalisti
kiinni', sarjaan nykyisen kytkenndn kanssa liittimeen 106 tai
104. Tahan liittimeen tehtdva kytkentd on eristettava
kaksinkertaisesti korkeajdnnitteesta PELV-tason sdilytta-
miseksi.

Normaalisti kiinni: 104-106 (tehtaalla asennettu
hyppyjohdin).

Liittimen numero | Toiminta

106, 104, 105 Jarruvastuksen lampétilakytkin.

AHUOMIO|

Jos jarruvastuksen lampétila kohoaa liikaa ja lampétila-
kytkin kytkeytyy pois, taajuusmuuttaja lakkaa jarruttamasta.
Moottori siirtyy vapaaseen rullaukseen.

106 | 104
NC | C

105
NO

175ZA877.10

4.6.10 Kuormituksenjako

Liittimen Toiminta
numero
88, 89 Kuormituksen jako

Liitdntakaapelin on oltava suojattu, ja sen enimmadispituus
taajuusmuuttajalta tasavirtakiskolle on 25 metria (82 jalkaa).
Kuorman jaon avulla voidaan yhdistaa useiden taajuus-
muuttajien DC-valipiirit.

AVAROITUS]

Huomaa, etta liittimissa saattaa esiintyd jopa 1099 V DC
jannitetta.

Kuorman jakaminen edellyttaa lisalaitteita ja turvallisuusna-
kokohtien huomioimista. Lisatietoja, katso
kuormituksenjako-ohjeet MI5S0NXYY.

AVAROITUS]

Huomaa, ettd verkkovirran erotin ei saa eristda taajuus-
muuttajaa DC-vaylaliitdnnan vuoksi

4.6.11 Verkkoliitanta

Verkkovirta on kytkettdva liittimiin 91, 92 ja 93, jotka
sijaitsevat laitteessa ddrimmaisind vasemmalla. Maadoitus-
kytkenta tehdaan liittimen 93 oikealla puolella olevaan
liittimeen.

Liittimen Toiminta

numero

91, 92, 93 Verkkovirta R/L1, S/L2, T/L3.
94 Maa
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HUOMAUTUS!

Tarkista tyyppikilvestd, ettd taajuusmuuttajan verkkojannite
vastaa laitoksen tehonsyottoa.

Varmista, ettd tehonsyottd saa tuotua tarvittavan virran
taajuusmuuttajalle.

Jos yksikdssa ei ole sisddnrakennettuja sulakkeita, varmista,
ettd sulakkeilla on oikea nimellisvirta.

4.6.12 Ulkoisen puhaltimen syotto

Kehyskoot D, E ja F

Jos taajuusmuuttaja saa virtansa tasavirtaldhteestd tai
puhaltimen on toimittava virtalahteesta riippumatta,

voidaan kayttda ulkoista virtaldhdetta. Tama kytkenta
tehddan tehokorttiin.

Liittimen Toiminta

numero

100, 101 Apuvirtaldhde S, T

102, 103 Sisdinen virtaldhde S, T

Tehokortissa sijaitseva liitin luo linjajannitteen liitdnndn
jaahdytyspuhaltimille. Tehtaalta toimitettavat puhaltimet
tulee kytked niin, ettda ne muodostavat normaalin vaihtovir-
talinjan (hyppyjohtimet valeillda 100-102 ja 101-103). Jos
ulkoista virtalahdetta tarvitaan, hyppyjohtimet irrotetaan ja
virtaldhde kytketaan liittimiin 100 ja 101. 5 ampeerin
sulaketta tulee kdyttda suojaukseen. UL-sovelluksissa sen
tulee olla LittleFuse KLK-5 tai vastaava.

4.6.13 Teho- ja ohjauskaapelit
suojaamattomille kaapeleille

AVAROITUS]

Indusoitunut jannite!

Kuljeta moottorikaapelit useista taajuusmuuttajista
erikseen. Yhdessa kuljetetuista moottorin ldhtokaapeleista
indusoitunut jannite voi ladata laitteiston kondensaat-
toreita silloinkin, kun laitteistosta on katkaistu virta ja se on
lukittu. Jos laht6kaapeleita ei kuljeteta erikseen,
seurauksena voi olla kuolema tai vakava loukkaantuminen.

AHUOMIO]

Kuljeta taajuusmuuttaja syottoteho, moottorin kytkennat ja
ohjauskytkennéat kolmessa erillisessa metallisessa kaapeli-
johdossa tai kaapelikanavissa suurtaajuuskohinan
eristamiseksi. Jos tehoa, moottoria ja ohjauskytkentdja ei
eroteta toisistaan, tuloksena voi olla optimaalista heikompi
ohjaimen ja siihen liitettyjen laitteiden toiminta.

Koska virtajohdoissa kulkee suuritaajuisia séhkdimpulsseja,
on tarkeda kuljettaa syottdteho ja moottorin teho erillisissa
kaapelijohdoissa. Jos tulovirran johtimet kuljetetaan
samassa kaapelijohdossa kuin moottorin johtimet, ndma
impulssit saattavat kytked sdhkdisen kohinan takaisin
rakennuksen sahkoverkkoon. Ohjauskaapelit tulee aina
erottaa suurjannitteisistad tehokaapeleista.

Jos kaytossa ei ole suojattu kaapeli, paneelioptioon on
kytkettdva ainakin kolme erillista kaapelijohtoa (katso alla
olevaa kuvaa).

. Virtakytkennat koteloon
o Virtakytkennat kotelosta moottoriin

o Ohjauskaapelit

4.6.14 Sulakkeet

On suositeltavaa kayttda syottopuolella suojana sulakkeita
ja/tai katkaisimia silta varalta, ettd jokin osa taajuus-
muuttajan sisalla rikkoutuu (ensimmainen vika).

HUOMAUTUS!
Tama on pakollista standardin IEC 60364 (CE) tai NEC 2009
(UL) vaatimusten tdyttamiseksi.

AVAROITUS]

Henkilokunta ja omaisuus on suojattava taajuusmuuttajan
sisdisten osien rikkoutumisen seurauksilta.

Haarajohdon piirin suojaus

Kokoonpanon suojaamiseksi sahkovirrasta ja tulesta
aiheutuvilta vaaroilta kaikki kokoonpanon jarrupiirit, asetin-
laitteet, koneet jne. on suojattava oikosuluilta ja ylivirralta
kansallisten/kansainvalisten maardysten mukaisesti.

HUOMAUTUS!

Annetut suositukset eivdt kata jarrupiirin suojausta UL-
madrdysten mukaan.

Oikosulkusuojaus:

Danfoss suosittelee alla mainittujen sulakkeiden/katkai-
sinten kdyttéa huoltohenkildkunnan ja omaisuuden
suojelemiseksi taajuusmuuttajan komponenttien rikkou-
tumisen varalta.

Ei UL-vaatimusten mukaisuutta

Jos ehto UL/cUL ei ole pakollinen, suosittelemme edella
lueteltuja sulakkeita, jotka varmistavat standardin EN50178
vaatimusten tayttymisen:

P132 - P200
P250 - P400

380-480 V
380-480 V

tyyppi gG
tyyppi gR
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UL-vaatimusten mukaisuus

380-480 V, kehyskoot D, E ja F

Alla mainitut sulakkeet soveltuvat kaytettaviksi piirissd, joka
pystyy tuottamaan 100 000 Arms (symmetristd), 240 V tai
480 V tai 500 V tai 600 V taajuusmuuttajan nimellisjannit-

teesta riippuen. Oikeilla sulakkeilla taajuusmuuttajan
nimellisoikosulkuvirta (SCCR) on 100 000 Arms.

Ferraz-
Bussmann | Bussmann SIBA LittelFuse Bussmann Bussmann Sisdinen
Koko/ Shawmut .
. E1958 E4273 E180276 E71611 E4274 E125085 optio
tyyppi E60314
JFHR2** T/JDDZ** JFHR2 JFHR2** JFHR2® H/JDDZ** JFHR2* Bussmann
P132 FWH- s 2061032.40 L505-400 A50-P400 NOS- 170M4012 170M4016
400 400 400
P160 FWH- JJS- 2061032.50 L50S-500 A50-P500 NOS- 170M4014 170M4016
500 500 500
P200 FWH- JJS- 2062032.63 L50S-600 A50-P600 NOS- 170M4016 170M4016
600 600 600
Taulukko 4.4 Kehyskoko D, linjasulakkeet, 380-480 V
Koko/tyyppi Bussmann PN¥* Nimellisteho Ferraz Siba
P250 170M4017 700 A, 700 V 6.9URD31D08A0700 20 610 32.700
P315 170M6013 900 A, 700 V 6.9URD33D08A0900 20 630 32.900
P355 170M6013 900 A, 700 V 6.9URD33D08A0900 20 630 32.900
P400 170M6013 900 A, 700 V 6.9URD33D08A0900 20 630 32.900
Taulukko 4.5 Kehyskoko E, linjasulakkeet, 380-480 V
Koko/tyyppi Bussmann PN* Nimellisteho Siba Sisdinen Bussmann-optio
P450 170M7081 1600 A, 700 V 20 695 32.1600 170M7082
P500 170M7081 1600 A, 700 V 20 695 32.1600 170M7082
P560 170M7082 2000 A, 700 V 20 695 32.2000 170M7082
P630 170M7082 2000 A, 700 V 20 695 32.2000 170M7082
Taulukko 4.6 Kehyskoko F, linjasulakkeet, 380-480 V
Koko/tyyppi Bussmann PN* Nimellisteho Siba
P450 170M8611 1100 A, 1000 V 20 781 32.1000
P500 170M8611 1100 A, 1000 V 20 781 32.1000
P560 170M6467 1400 A, 700 V 20 681 32.1400
P630 170M6467 1400 A, 700 V 20 681 32.1400

Taulukko 4.7 Kehyskoko F, vaihtosuuntaajamoduulin DC-piirisulakkeet, 380-480 V

*170M -sulakkeissa (katso kuva) kdytetddn -/80 visuaalista ilmaisinta,
samankokoiset ja yhtd suuren ampeeriluvun -TN/80 tyyppi T, -/110

tai TN/110 tyyppi T -ilmaisinsulakkeet voidaan vaihtaa ulkoiseen

Lisdasulakkeet

**Mitd tahansa vdhintdcdn 500 V UL-sulakkeita, joilla on vastaava
nimellisvirta, voidaan kdyttdd UL-vaatimusten tdyttdmiseksi.

kéiyttéén

Kehyskoko Bussmann PN* Nimellisteho

D, EjaF KTK-4 4 A, 600V

Taulukko 4.8 SMPS-sulake

Koko/tyyppi Bussmann PN* LittelFuse Nimellisteho
P132-P250, 380-480 V KTK-4 4 A, 600 V
P315-P630, 380-480 V KLK-15 15 A, 600 V

Taulukko 4.9 Puhaltimen sulakkeet
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Koko/tyyppi Bussmann PN* Nimellisteho Vaihtoehtoiset sulakkeet
P450-P630, 380-480 V 2,540 A LPJ-6 SP tai SPI 6 A, 600V Mika tahansa listattu
luokan J kaksoiselementti,
aikaviive, 6 A
P450-P630, 380-480 V 4,0-6,3 A LPJ-10 SP tai SPI 10 A, 600 V Mika tahansa listattu
luokan J kaksoiselementti,
aikaviive, 10 A
P450-P630, 380-480 V 63-10A LPJ-15 SP tai SPI 15 A, 600 V Mika tahansa listattu
luokan J kaksoiselementti,
aikaviive, 15 A
P450-P630, 380-480 V 10-16 A LPJ-25 SP tai SPI 25 A, 600 V Mikd tahansa listattu
luokan J kaksoiselementti,
aikaviive, 25 A

Taulukko 4.10 Manuaaliset moottorin ohjaussulakkeet

Kehyskoko Bussmann PN* Nimellisteho Vaihtoehtoiset sulakkeet
F LPJ-30 SP tai SPI 30 A, 600 V Mika tahansa listattu luokan J kaksoiselementti, aikaviive, 30 A

Taulukko 4.11 30 A:n sulakkeella suojattu liitinsulake

Kehyskoko Bussmann PN* Nimellisteho Vaihtoehtoiset sulakkeet

D LP-CC-8/10 0,8 A, 600 V Mika tahansa listattu luokasta CC, 0,8 A

E LP-CC-1 1/2 1,5 A, 600 V Mika tahansa listattu luokasta CC, 1,5 A

F LPJ-6 SP tai SPI 6 A, 600 V Mika tahansa listattu luokan J kaksoiselementti,
aikaviive, 6 A

Taulukko 4.12 Ohjausmuuntimen sulake

Kehyskoko Bussmann PN* Nimellisteho
F GMC-800MA 800 mA, 250 V

Taulukko 4.13 NAMUR-sulake

Kehyskoko Bussmann PN* Nimellisteho Vaihtoehtoiset sulakkeet
F LP-CC-6 6 A, 600V Mika tahansa listattu luokasta CC,
6 A

Taulukko 4.14 Turvarelekdamin sulake PILS-releella

4.6.15 Verkkovirtakatkaisimet - Kehyskoot D, E ja F

Runkokoko Teho ja jannite Tyyppi
D P132-P200 380-480 V 0OT400U12-91
E P250 380-480 V ABB OETL-NF600A
E P315-P400 380-480 V ABB OETL-NF800A
F P450 380-480 V Merlin Gerin NPJF36000S12AAYP
F P500-P630 380-480 V Merlin Gerin NRK36000S20AAYP

4.6.16 F-kehyksen katkaisimet

Runkokoko Teho ja jannite Tyyppi
F P450 380-480 V Merlin Gerin NPJF36120U31AABSCYP
F P500-P630 380-480 V Merlin Gerin NRJF36200U31AABSCYP
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4.6.17 F-kehyksen verkkovirtakontaktorit

Kehyskoko Teho ja jénnite Tyyppi
F P450-P500 380-480 V Eaton XTCE650N22A
F P560-P630 380-480 V Eaton XTCEC14P22B

4.6.18 Moottorin eristys

Kaytettdessa moottorikaapeleita, joiden pituus on< jaksossa
8 Yleiset spesifikaatiot mainittu kaapelien maksimipituus,
suositellaan seuraavia moottorin eristyksen nimellisarvoja,
koska huippujdnnite voi olla jopa kaksinkertainen DC-
vélipiirin jannitteeseen verrattuna ja 2,8-kertainen
verkkojdnnitteeseen verrattuna moottorin kaapelin siirtolin-
javaikutusten vuoksi. Jos moottorin eristyksen nimellisarvo
on pienempi, suositellaan dU/dt- tai siniaaltosuodatinta.

Nimellinen verkkojénnite Moottorin eristys

Un 420V Vakio-UiL = 1300 V

420 V < Un £ 500 V Vahvistettu UL = 1600 V

4.6.19 Moottorin laakerien virrat

Suosituksen mukaan nimellisteholtaan vahintaan 110 kW:n
moottoreihin, joita kdytetddn taajuusmuuttajien avulla,
tulee asentaa NDE-laakerit (Non-Drive End) moottorin
fyysisestd koosta johtuvan virtojen kiertamisen valtta-
miseksi. DE-laakerin (Drive End, taajuusmuuttajan pad) ja
akselin virtojen minimoimiseksi taajuusmuuttaja, moottori,
kdytettdva kone ja moottori on maadoitettava asianmu-
kaisesti kaytettdvadn koneeseen. Vaikka laakerien virroista
johtuvat viat ovat vdhaisid ja riippuvaisia monista eri
tekijoistd, kdyttovarmuuden takaamiseksi voidaan
hyddyntaa seuraavia lievennystapoja.

Yleiset lievennystavat:
1. Kéayta eristettyd laakeria

2. Kédyta tarkkoja asennustapoja

Varmista, ettd moottori ja kuormitusmoottori ovat
samansuuntaiset

Noudata tarkkaan EMC-asennusohjetta

Vahvista PE niin, ettd suurtaajuusimpedanssi on
pienempi PE:ssa kuin syottétehojohtimissa

Muodosta hyva suurtaajuusmuuttajayhteys
moottorin ja taajuusmuuttajan valille esimerkiksi
suojatulla kaapelilla, jossa on 360° liitanta
moottorissa ja taajuusmuuttajassa.

Varmista, ettd impedanssi taajuusmuuttajasta
rakennuksen maadoitukseen on pienempi kuin
koneen maadoitusimpedanssi. Tdméa voi olla
vaikeaa pumppujen osalta - Tee suora maaliitanta
moottorin ja kuormitusmoottorin vilille.

3. Kéayta sahkoa johtavaa voiteluainetta

4, Yritd varmistaa, etta linjan jannite on tasapainossa
maadoitukseen nahden. Tdma voi olla vaikeaa IT-,
TT-, TN-CS- tai maadoitetun tyven jarjestelmissa

5. Kayta moottorin valmistajan suosittelemaa
eristettya laakeria (huomaa: tunnettujen valmis-
tajien moottoreissa nama on tyypillisesti
asennettu vakiovarusteina tamankokoisiin
moottoreihin)

Jos sitd pidetdan tarpeellisena ja Danfoss-yhtion kanssa on
neuvoteltu asiasta:
6. Pienenna IGBT:n kytkentéataajuutta.

7. Muokkaa vaihtosuuntaajan aallonmuotoa, 60°
AVM / SFAVM
8. Asenna akselin maadoitusjdrjestelma tai kayta

eristavaa tiivistetta moottorin ja kuorman valilla

9. Kéytda mahdollisuuksien mukaan miniminopeusa-
setuksia

10.  Kayta dU/dt- tai sinisuodatinta

4.6.20 Ohjauskaapelin kuljetus

Sido kaikki ohjausjohtimet merkittyyn ohjauskaapelireittiin
kuten kuvassa. Muista kytked suojukset asianmukaisesti
optimaalisen sdhkonsiedon varmistamiseksi.

Kenttavaylaliitanta

Kytkennat tehddan asianmukaisiin optioihin ohjauskortissa.
Katso yksityiskohdat asianmukaisesta kenttdvayldn ohjeesta.
Kaapeli on sijoitettava sille varatulle reitille taajuus-
muuttajan sisélle ja sidottava yhteen muiden
ohjausjohdinten kanssa (katso Kuva 4.38 ja Kuva 4.39).

46 MG340220 - VLT® on rekisterdity Danfoss-tavaramerkki




Dt

Asentaminen VLT Automation Low Harmonic -taajuusmuuttajan kdyttéopas

4.6.21 Ohjausliitinten kaytto

130BB434.10

Kaikki ohjauskaapeleihin johtavat liittimet sijaitsevat LCP:n
alla (sekd suodattimen ettd taajuusmuuttajan LCP:ssd). Ne
saa nakyviin avaamalla laitteen oven.

4.6.22 Sahkoasennus, Ohjausliittimet
Kaapelin kytkeminen liittimeen:
1. Nauhaeristys noin 9-10 mm
|
9-10mm |
: 037in) ‘
2. Aseta ruuviavain® nelikulmaiseen reikdan.
3. Vie kaapeli viereiseen pyoreaan reikaan.

130BB429.10

4, Irrota ruuviavain. Kaapeli on nyt kiinnitetty
liittimeen.

Irrota kaapeli liittimesta:
1. Aseta ruuviavain" nelikulmaiseen reikaan.

2. Veda kaapeli ulos.

130BT311.10

/ D Maks. 0,4 x 2,5 mm
Kuva 4.39 Ohjauskortin johdotusreitti mallille E9
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: = =
g o N 130BA156.12
= > | |

< [Te} [Te}

N

+ o o

12(13|18]|19(27|29|32|33|20(37

O|0O|0|0|0|0|0|0|0|O

QIOIPIOPIOIOI0IOID

K&ynnistys Pyséyt‘/:, T :urvallinen pysaytys

4.7 Kytkentdesimerkkeja moottorin eanteinen
ohjaukseen ulkoisen signaalilahteen
avulla Nopeus —
HUOMAUTUS!
Seuraavat esimerkit viittaavat ainoastaan taajuusmuuttajan
ohjauskorttiin (oikea LCP), eivit suodattimeen. (ng)nmi —I |——|
4.7.1 Kaynnistys/pysaytys Pysaytys,

Liitin 18 = 5-10 Liitin 18, digitaalitulo [8] Kdynnistys

Liitin 27 = 5-12 Liitin 27, digitaalitulo [0] Ei toimintoa (oletus
vapaa rullaus, kédnteinen)

Liitin 37 = Turvallinen pysadytys

4.7.3 Nopeus ylos/alas

Liittimet 29/32 = nopeus ylos/alas
Liitin 18 = 5-10 Liitin 18, digitaalitulo Kaynnistys
[9] (oletus)

, 2 ¢ Liitin 27 = 5-12 Liitin 27, digitaalitulo Ohjearvon
T . . lukitus [19]
12[13]18[19]27]29[32[33[20[37 L . .
BSloolooloalolon Liitin 29 = 5-13 Liitin 29, digitaalitulo Nopeus ylds
QRQIOPOO 000 [21]
\
H‘\ j Liitin 32 = 5-14 Liitin 32, digitaalitulo Nopeus alas
Kaynnistys/pyséytys  Turvallinen pyséytys [22]
Nopess 12 +24V g
TN ’7 ’— ] Par. 5-10
4.7.2 Pulssikdynnistys/-pysaytys 7 perez
[ ]]
Liitin 18 = 5-10 Liitin 18, digitaalitulo [9] Pulssikdynnistys 29 Par. 513
Liitin 27= 5-12 Liitin 27, digitaalitulo [6] Pysdytys, kédnt. [T
Liitin 37 = Turvallinen pysaytys
32 Par.5-14
37
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4.7.4 Potentiometriohjearvo

Jannitteen ohjearvo potentiometrin vilityksella
Ohjearvojen lahde 1 = [1] Analoginen tulo 53
(oletus)

Liitin 53, pieni jannite =0 V
Liitin 53, suuri jannite =10 V

Liitin 53, pieni ohje-/takaisink.arvo = 0 RPM

Liitin 53, suuri ohje-/takaisink.arvo = 1 500 RPM
Katkaisin S201 = OFF (U)

< =
8 ]
N <
E g
Nopeus RPM + —
AP6-15 39(42|50(53(54|55
O]0|0|0|0
IOI IOI C DI C DI IOI IC)I
// Jann. Ohjear;o ) B R
Y Pe6-1110V O S
Ve
/
7/
7 1kQ
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4.8 Sahkoasennus - muuta

4.8.1 Sahkodasennus, Ohjauskaapelit

— T 2
£ L L o =3
et oo
P ()96 | g
! il (V)97 = -
1 W wes | [[E
Peaaas S — @(PE) 99 I—=L
{ A m Moottori
A Kytkentatila
Tasavirtavayla [ _ Virtalihde .
24vVdc €L (R+) 82 Jarru-
130/200 mA vastus
10V OUT _
+10Vde Q2 (+10VOu) (R)81
-10Vdc - Os3 AN 2201 S
+1ovde > 5 ON/I=0-20mA
0/4-20mA $202 | OFF/U=0-10V
-10vdc - L Q54 (AIN) o S 240Vac, 2A
+10Vdc —
0/4-20 mA
55 (COMAIN)
/ / 12 (+24V OUT)
| \ ) \ 240Vac, 2A
T T
13 (+24V OUT) ¥
[ ‘P 500 400Vac, 2A
' \ : | — 24V (NPN)
| | 180N :\X}OV(PNP)
| |
: ‘ | 24v(NPN) e
| | 19 (D IN) :‘X} PPN Ana|g/gﬂa;)htoA
| \ | m
‘ 20 (COMDIN) J |
| | 27 (DIN/OUT) | ——— v ien
\ | :'X} 5801
\ OV (PNP) = g ON=kytketty
o 24 OFF = auki

*

[
|
“\L\'
o N
N
< <

! —— 24V (NPN)
—
24V

29 (DIN/OUT)
| | B |
\ b ! 4 |
o ov]

| |

| | | — 24V(NPN)
R EEE 0V eNR)
| ’ | ’ 24V (NPN)
Lo , o 73B0eN 0V (PNP)

\
4;:[;

%37 (DIN)

/;lf

RS-485

T (N RS-485) 69
Liitanta

(P RS-485) 68

(COM RS-485) 61

Kuva 4.40 Kaavio, jossa nakyvat kaikki sahkdliittimet ilman optioita.

1: Kytkentd suodattimeen

RS-485

(PNP) = ldhde
(NPN) = nielu

Liitin 37 on turvallisessa pysdytyksessd kdytettdva tuloliitantd. Katso ohjeita turvallisen pysdytyksen asentamisesta taajuusmuuttajan
suunnitteluoppaan jaksosta Turvallisen pysdytyksen asentaminen. Katso my6s jaksoja Turvallinen pysdytys ja Turvallisen pysdytyksen

asentaminen.

Hyvin pitkissa ohjausjohtimissa analogiset signaalit voivat

harvoissa tapauksissa ja kokoonpanosta

riippuen paatya

50/60 Hz:n maattokdysiin verkkosyottdkaapelien kohinan

vuoksi.

Jos ndin kdy, voit joutua murtamaan suojauksen tai
lisddmdan 100 nF:n kondensaattorin suojauksen ja alustan

véliin.

Digitaaliset ja analogiset tulot ja 1ahd6t on kytkettéva
erikseen laitteen ohjauskortteihin (sekd suodattimeen etta
taajuusmuuttajaan, liittimet 20, 55, 39), jotta molemmista
ryhmistd tulevat maavirrat eivat vaikuttaisi muihin ryhmiin.
Esimerkiksi digitaalisen tulon kytkeminen paalle voi hairita

analogista tulosignaalia.

50
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Ohjausliittimien tulon polaarisuus

PNP (lahde)

Digitaalitulon kytkenta

+24V DC

0V DC
130BT106.10
130BT340.10

. ° ) ) . . ° . ° L]
\
\
]
(
\

) -
[a)] @] :
3 NNk S 2
N Digitaalitulon kytkenta o E
12 |13 |18 |19 |27 |20 |32 |33 | 20 |37 |
o 6 &6 6 6 6 06 & o o
? ® 6 6 6 6 6 6 0 O
\ ‘ Kytke johtimet taajuusmuuttajaan kadyttoohjeissa kuvatulla
| ! tavalla. Muista kytked suojukset asianmukaisesti
\ ! optimaalisen sdhkonsiedon varmistamiseksi.
\
\
\ . .
! v 4.8.2 Kytkimet 5201, 5202 ja S801
‘ /
: ‘ Katkaisimia S201(A53) ja S202 (A54) kdytetaan analogisten
e e e ? tuloliitinten 53 ja 54 virran (0-20 mA) tai jannitteen (-10 -
oo o o o 10 V) konfiguraation valitsemiseen tdssd jarjestyksessa.
Katkaisinta S801 (BUS TER.) voidaan kdyttaa liittamisen
HUOMAUTUS! Y

kayttdonottoon RS-485-portissa (liittimet 68 ja 69).
EMC-emissiovaatimusten tdyttamiseksi suositellaan

suojattuja kaapeleita. Jos kdytdssa on suojaamaton kaapeli,
katso 4.6.13 Teho- ja ohjauskaapelit suojaamattomille
kaapeleille. Jos kdyt6ssa ovat suojaamattomat ohjaus-
kaapelit, EMC-suorituskyvyn parantamiseksi suositellaan Oletusasetus:

ferriittisyddnten kayttoa. 5201 (A53) = OFF (jannitetulo)

S202 (A54) = OFF (jannitetulo)

Katso Kuva 4.40

S801 (vaylan paattaminen) = OFF
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HUOMAUTUS!

$201:n, S202:n tai S801:n toimintoa muutettaessa on
varottava kdyttdmadstd vaihtoon voimaa. Suosittelemme
LCP:n kiinnityksen (telineen) irrottamista kytkimia kaytet-
tdessd. Kytkimia ei saa kdyttdd, kun taajuusmuuttajan virta
on paalla.

g

4.9 Lopullinen asetusten maaritys ja testaus

Testaa asetukset ja varmista, ettd taajuusmuuttaja on
kdynnissd, seuraavasti.

Vaihe 1. Etsimoottorin tyyppikilpi

HUOMAUTUS!

Moottorissa on joko tdhti- (Y) tai deltakytkentd (A). Nama
tiedot 16ytyvdt moottorin tyyppikilven tiedoista.

130BA767.10

THREE PHASE INDUCTION MOTOR

MODMCV 315E | Nr. 135189 12 04 IL/IN 6.5

kW 400 PRIMARY SF 115

HP 536 V690 [A410.6 [CONNY | COSf0.85 40
mm_ 1481 v A CONN AMB 40 °C
Hz 50 Vv A CONN ALT 1000 m
DESIGNN SECONDARY RISE 80 °C
DUTY St v [A | CONN ENCLOSURE P23

INSUL I [EFFICIENCY %] 95.8%] 100%] 95.8%] 75%| WEIGHT _1.83 ton

/\ CAUTION

Vaihe 2. Merkitse moottorin tyyppikilven tiedot tdhan
parametriluetteloon.

Siirry listaan painamalla ensin [QUICK MENU] -ndppdintd ja
valitse sitten "Q2 Quick Setup”“Quick" (Q2 pika-asennus

Nopea).
1. 1-20 Moottorin teho [kW]
1-21 Moott. teho [hv]
2. 1-22 Moottorin jénnite
3. 1-23 Moottorin taajuus
4. 1-24 Moottorin virta
5. 1-25 Moottorin nimellisnopeus

Vaihe 3. Kdynnista Automaattinen moottorin sovitus (AMA)

AMA:n suorittaminen varmistaa ihanteellisen
suorituskyvyn. AMA mittaa arvot moottorimallia
vastaavasta kaaviosta.
1. Kytke liitin 37 liittimeen 12 (jos liitin 37 on kaytet-
tavissa).

2. Kytke liitin 27 liittimeen 12 tai maarita par.
5-12 Liitin 27, digitaalitulo asetukseksi 'Ei
toimintoa' (5-12 Liitin 27, digitaalitulo [0])

3. Kaynnista AMA 1-29 Automaattinen moottorin
sovitus (AMA).

4. Valitse tdydellinen tai osittainen AMA. Jos siniaal-
tosuodatin on asennettuna, suorita vain osittainen
AMA tai irrota siniaaltosuodatin AMA:n ajaksi.

5. Paina [OK]-painiketta. Naytolle tulee teksti
"Kaynnista painamalla [Hand on]".

6. Paina [Hand On] -nappainta. Tilapalkki ilmaisee,
onko AMA kdynnissa.

Pysadyta AMA kayton ajaksi
1. Paina [OFF]-ndppadinta - taajuusmuuttaja siirtyy
halytystilaan, ja ndytto ilmaisee, etta kdyttaja
lopetti AMA:n.

Onnistunut AMA
1. Naytolle tulee teksti: “Lopeta AMA painamalla
[OK]".

2. Paina [OK]-ndppainta poistuaksesi AMA-tilasta.

Epdonnistunut AMA
1. Taajuusmuuttaja siirtyy halytystilaan. Halytyksen
kuvaus on Varoitukset ja hdlytykset -jaksossa.

2. [Alarm Log] -hdlytyslokin "Raportin arvo" ilmoittaa
AMA:n viimeksi suorittaman mittauksen, ennen
kuin taajuusmuuttaja siirtyi halytystilaan. Tama
numero ja hadlytyksen kuvaus ovat hyodyksi
vianmaarityksessa. Jos otat yhteytta Danfoss -
yhtiddn huoltoa varten, muista mainita numero ja
halytyksen kuvaus.
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HUOMAUTUS! HUOMAUTUS!

Epdonnistunut AMA johtuu usein vaarin rekisteréidyista Kun moottorit on kytketty rinnan, 7-29 Automaattinen
moottorin tyyppikilven tiedoista tai lilan suuresta erosta moottorin sovitus (AMA) ei ole kaytettdvissa.
moottorin tehon ja taajuusmuuttajan tehon vililla.

HUOMAUTUS!

Vaihe 4. Aseta nopeusraja ja ramppiaika Taajuusmuuttajan elektronista limpéreletts (ETR) ei voi
3-02 Minimiohjearvo kayttda moottorin suojauksena yksittaisissa moottoreissa
3-03 Maksimiohjearvo jarjestelmissd, joissa moottoreita on kytketty rinnan.

Varmista moottoreihin lisdsuojaus, esim. termistorit
jokaiseen moottoriin tai erilliset lamporeleet (katkaisimet
eivdt kdy suojaukseksi).

Aseta haluamasi rajat nopeudelle ja ramppiajalle
4-11 Moott. nopeuden alaraja [RPM] tai 4-12 Moott.
nopeuden alaraja [Hz]

4-13 Moott. nopeuden yldraja [RPM] tai 4-14 Moott. —

nopeuden yldraja [Hz] ‘ ‘ é
3-41 Ramppi 1:n nousuaika %E%@DQ
3-42 Ramppi 1 rampin seisonta-aika 000
e
e eeyeey e . [
4.10 Lisaliitannat ===
L

4.10.1 Mekaanisen jarrun ohjaus

Nosto-/laskusovelluksissa séhkdmekaanista jarrua on
voitava ohjata:
. Ohjaa jarrua releldhdon tai digitaalisen 1ahddn
avulla (liittimet 27 ja 29).

. Pida 18hto suljettuna (jannitteettomana) silloin,
kun taajuusmuuttaja ei pysty "pitamaan”
moottoria esim. ylikuormituksen takia.

. Valitse Mekaanisen jarrun ohjaus [32] parametri-

ryhmaéssa 5-4* sovelluksissa, joihin kuuluu
sahkdmekaaninen jarru. oooo
o0
. Jarru vapautuu, jos moottorin virta ylittaa §%%>§
parametrissa 2-20 Jarrun vapautusvirta asetetun
arvon.
. Jarru kytkeytyy, kun ldht6taajuus on pienempi
kuin parametrissa 2-21 Aktivoi jarrutusnopeus ]

[RPM] tai 2-22 Aktivoi jarrutusnopeus [Hz] asetettu
taajuus, ja vain, jos taajuusmuuttaja on toteut-

B Kuva 4.41 Asennukset, joissa kaapelit on kytketty yhteen
tamassa pysdytyskomentoa.

Jos taajuusmuuttaja on hélytystilassa tai ylijannitetilan-

teessa, mekaaninen jarru kytkeytyy valittomasti. Ongelmia voi esiintya kdynnistyksen yhteydessé ja alhaisilla
RPM-arvoilla, jos moottorien koot ovat hyvin erilaisia, koska

4.10.2 Moottorien rinnankytkenta pienten moottorien suhteellisen suuri puhdas resistanssi
staattorissa vaatii suuremman jannitteen kdynnistyksen

Taajuusmuuttajalla voidaan ohjata useita rinnankytkettyja yhteydessa ja alhaisilla rpm-arvoilla.

moottoreita. Moottorien yhteenlaskettu virrankulutus ei saa

ylittda taajuusmuuttajan nimellislahtovirtaa Im . 4.10.3 Moottorin Ia'mpbsuojaus

HUOMAUTUSI Taajuusmuuttajan elektroninen limpérele on saanut UL-

hyvaksynnan yksittdisen moottorin suojaukseen, kun
parametrin 7-90 Moottorin Idmpésuojaus asetuksena on
ETR-laukaisu ja parametrin 1-24 Moottorin virta asetuksena
on moottorin nimellisvirta (katso moottorin tyyppikilpea).

Asennusta, jossa kaapelit on kytketty yhteen kuten kuvassa
Kuva 4.41, suositellaan vain kdytettdessa lyhyitd kaapeleita.
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Moottorin ldmpdsuojaukseen voidaan kayttdd myos MCB
112 PTC:n termistorikorttioptiota. Tama kortti sisaltaa ATEX-
sertifikaatin moottorien suojaamiseen rdjahdysalttiilla
alueilla, vyohykkeilla 1/21 ja 2/22. Kun parametrin

1-90 Moottorin Idimpdsuojaus asetuksena on [20] ATEX ETR
yhdistettynd MCB 112:n kdyttoon, Ex-e-moottoria pystytddn
ohjaamaan rajahdysalttiilla alueilla. Katso ohjelmointiop-
paasta lisdtietoja taajuusmuuttajan asetusten
madarittamiseksi siten, ettd kdyttd Ex-e-moottorien kanssa
on turvallista.
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5 Low Harmonic Drive -taajuusmuuttajan kaytto

5.1.1 Kayttotavat

Low Harmonic -taajuusmuuttajaa voi kayttaa 2 eri tavalla:
1. Graafinen paikallisohjauspaneeli (GLCP)

2. RS-485-sarjaliikenne tai USB, molemmat tietoko-
neeseen liittamistd varten

5.1.2 Graafisen paikallisohjauspaneelin
(GLCP) kaytto

Low Harmonic -taajuusmuuttajassa on kaksi paikallisohjaus-
paneelia, toinen taajuusmuuttajapuolella (oikealla) ja
toinen aktiivisessa suodatinosassa (vasemmalla).
Suodattimen LCP:ta kdytetdan samalla tavalla kuin taajuus-
muuttajan LCP:ta. Jokainen LCP ohjaa ainoastaan laitetta,
johon se on kytketty, eikd paikallisohjauspaneelien valilld
tapahdu tiedonsiirtoa.

HUOMAUTUS!

Aktiivisen suodattimen on oltava automaattitilassa, eli
suodattimen LCP:std on painettava [Auto On] -ndppainta.

Seuraavat ohjeet koskevat graafista paikallisohjauspaneelia
(LCP 102).

Graafinen ohjauspaneeli jakautuu neljddn toiminnalliseen
osaan:
1. Graafinen naytto tilariveineen.

2. Valikkondppdimet ja merkkivalot (LEDit) - tilan
valinta, parametrien muuttaminen ja ndyton
toimintojen vaihteleminen.

3. Navigointindppdimet ja merkkivalot (LED).

4, Toimintandppdimet ja merkkivalot (LED).

Graafinen naytto:

LCD-ndytdssa on taustavalaistus ja yhteensa 6 alfanu-
meerista rivid. Kaikki tiedot, jotka ndytetaan
paikallisohjauspaneelissa, voivat sisaltda enintaan viisi eri
kdyttdmuuttujaa [Status]-tilassa. Kuvassa Kuva 5.1 nakyy
esimerkki taajuusmuuttajan paikallisohjauspaneelista.
Suodattimen LCP on samanndkdinen, mutta siind nakyvat
suodattimen toimintaan liittyvat tiedot.

Néytoén rivit:

a. Tilarivi: Tilaviestit, joissa ndkyy kuvakkeita ja kuvia.

b. Rivi 1-2: kdyttdjan tietorivit joilla nakyy kayttajan
maarittdmia tai valitsemia tietoja ja muuttujia.
[Status]-ndppdinta painamalla voit lisatd enintdan
yhden ylimaaraisen rivin.

c. Tilarivi: Tilasanomat, joissa nakyy tekstia.

Nayttd on jaettu kolmeen osaan:

Ylemmassa osassa (a)

nakyy tila, kun tila-kdyttotapa on aktiivinen tai enintdan 2
muuttujaa silloin, kun tila-kdyttotapa ei ole aktiivinen, tai
halytys-/varoitustilanteessa.

[aa}
o0
)
: BB
o)
o
o
LN a
Status 1(0)
1234rpm 10,4A 43,5Hz
1 b
43,5Hz
Run OK c
Quick Main Alarm
2 Status
Menu Menu Log
3
Warn.
Alarm
Kuva 5.1 LCP

Aktiivisen asetuksen numero (joka on valittu aktiiviseksi
asetukseksi parametrissa 0-10 Aktiiv. asetukset) tulee
ndytolle. Ohjelmoitaessa muussa kuin aktiivisten asetusten
tilassa ohjelmoitavan asetuksen numero ndkyy oikealla
suluissa.

Keskiosa (b)

ndyttda korkeintaan viisi muuttujaa yksikkdineen tilasta
riippumatta. Halytyksen/varoituksen ollessa aktiivinen
muuttujien sijaan nakyy varoitus.
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Kolmen tilalukemanayton valilla voi vaihtaa [Status]- Nayttatila IlI:
ndppdintd painamalla. Tassa tilassa nakyvat Smart Logic Control -ohjauksen
Muotoilultaan erilaiset kdyttdmuuttujat ndkyvat kussakin tapahtumat ja toiminta. Saat lisétietoja jaksosta SL-ohjaus.
tilandytossa - ks. alla. — °
1M o
778 RPM 0,86 A 4,0 kW é
Jokaiseen kdyttdmuuttujaan voidaan yhdistdaa useita arvoja 2
tai mittauksia. Naytettavat arvot/mittaukset voi maarittaa L
parametreissa 0-20, 0-21, 0-22, 0-23 ja 0-24. Tee: -
Autom. etakayttd
Kullakin parametreissa 0-20 - 0-24 valitulla arvon/ o . .
. . . . Kuva 5.4 Néyttatila Ill - Kayttomuuttujat
mittauksen lukemaparametrilla on oma asteikkonsa ja
numeromddransa mahdollisen desimaalipilkun jéalkeen.
Suurissa numeroarvoissa ndytetddan vdhemman numeroita
desimaalipilkun jalkeen. HUOMAUTUS!
Esim. Nykyinen lukema Tilandyttd Il ei ole kdytettdvissa suodattimen LCP:ssa.
5,25 A; 152 A 105 A.
Alimmassa osassa
Tilandytto | nakyy aina taajuusmuuttajan tila Tila-kdyttotavalla.
Tama lukutil kiotila kdynnistyk ial k °
a a lukutila on vakiotila kaynnistyksen tai alustuksen y < ol 2
jalkeen. a0 5
" . " . . . . 43/min 544 A 253 kW ]
[INFOl-ndppédimellad saat esiin tietoja arvon/mittauksen a
yhteyksista ndytettaviin kayttomuuttujiin (1.1, 1.2, 1.3, 2 ja Keskiosa < i
3). 2,9%
Katso naytolla nakyvit kayttémuuttujat kohdasta Kuva 5.2. <
1.1, 1.2 ja 1.3 ndkyvét pienikokoisina. 2 ja 3 nakyvat Alaos2 Autom. etakayttd
keskikokoisina.
| 2 N&ytdn kontrastin saitd
799 RPM 7,83A 36,4 kw 2 ) . . e e
g Paina [status] ja [4] halutessasi tummemman ndytdn
e Paina [status] ja [Y] halutessasi kirkkaamman ndyton
53,2 % .
= m}p{u . / Merkkivalot (LED):
Jos tietyt raja-arvot ylitetdan, halytyksen ja/tai varoituksen
G>/ @ LED syttyy. Tila- ja hélytysteksti tulee ohjauspaneeliin.
Kuva 5.2 Tilanéytts | - Kayttémuuttujat Paalldolon LED syttyy, kun taajuusmuuttajaan kytketaan

verkkojdnnite tai se saa jannitettd DC-vdylan liittimen tai
ulkoisen 24 V:n virtalahteen kautta. Samaan aikaan

Tilandytto I taustavalo palaa.

Katso naytolla nakyvat kayttomuuttujat (1.1, 1.2, 1.3 ja 2) . Vihred LED / paalla: Ohjaussektori on toiminnassa.
kohdasta Kuva 5.3.

Esimerkissa on valittu ensimmadisen ja toisen rivin
muuttujiksi nopeus, moottorin virta, moottorin teho ja

. Keltainen LED / varoitus: llmaisee varoituksen.

. Vilkkuva punainen LED / hélytys: limaisee

taajuus. halytyksen.
1.1, 1.2 ja 1.3 ndkyvat pienikokoisina. 2 nakyy suuriko- g
koisena. On é
1)
207 RPM 525A 24,4 kW Warn.
Alarm

6,9 Hz

@ @13ospoez.m

Autom. etakaytto

o]

Kuva 5.3 Tilanaytto Il - Kayttomuuttujat
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GLCP-ndppédimet

Valikkondppaimet

Valikkopainikkeet on jaettu toimintoihin. Nayton ja merkki-
valojen alapuolella olevia painikkeita kdytetdan
parametrien asetuksiin ja ndyttétilan valintaan normaali-
kaytossa.

Menu

130BP045.10

Status Quick Main Alarm

[Tila]

limaisee taajuusmuuttajan (ja/tai moottorin) tai
suodattimen tilan. Taajuusmuuttajan LCP:sta voi valita 3 eri
lukemaa painamalla [Status]-ndppainta:

5 rivilukemaa, 4 rivilukemaa tai Smart Logic Control.

Smart Logic Controlia ei ole saatavana suodattimelle.
[Status]-painikkeella valitaan nayton tila tai siirrytadn
takaisin Nayttotilaan joko Pika-asetustilasta, Paavalikko-
tilasta tai Halytystilasta. [Status]-nappdimelld voit myos
valita yhden tai kahden lukeman tilan.

[Quick Menu] -painikkeen

avulla voidaan maarittdd nopeasti taajuusmuuttajan tai
suodattimen asetukset. Tavallisimmat toiminnot voidaan
ohjelmoida tasta.

[Quick menu] koostuu seuraavista osista:
- Q1: Oma valikko

- Q2: Pika-asetukset
- Q5: Tehdyt muutokset
- Q6: Kirjautumiset

Koska aktiivinen suodatin on Low Harmonic -taajuus-
muuttajan osa, tarvitaan hyvin vdhan ohjelmointia.
Suodattimen LCP:td kdytetdaan padasiassa suodattimen
toimintaa koskevien tietojen nayttdmiseen, joita ovat
jannitteen tai virran THD, korjattu virta, syottovirta tai Cos
¢ seka todellinen tehokerroin.

Pika-asetusvalikon parametreja voidaan muuttaa
valittdmasti, ellei parametrilla 0-60, 0-61, 0-65 tai 0-66 ole
luotu salasanaa.

Voit vaihtaa suoraan pika-asetusvalikkotilan ja paavalik-
kotilan valilla.

[Main Menu] -painiketta

kdytetaan kaikkien parametrien ohjelmoimiseen.
Padvalikon parametreja voi muuttaa valittomasti, ellei
parametrilla 0-60, 0-61, 0-65 tai 0-66 ole luotu salasanaa.
Voit vaihtaa suoraan pdavalikkotilan ja pika-asetusvalik-
kotilan valilla.

Parametrin pikakuvake voidaan luoda pitamalla [Main
Menu] -ndppdintd pohjassa 3 sekunnin ajan. Parametrin
pikakuvakkeen avulla padstaan suoraan kayttamaan mita
tahansa parametria.

[Alarm Log]

ndyttdad luettelon, jossa nakyvat viisi tuoreinta halytysta
(numeroituina A1-A5). Jos haluat lisétietoja jostakin
halytyksestd, siirry nuolindppdimelld halytyksen numeron
kohdalle ja valitse [OK]. Saat tietoa taajuusmuuttajan tai
suodattimen tilasta ennen halytystilaan siirtymista.

[Back]
palauttaa sinut edelliseen vaiheeseen tai navigointira-
kenteen kerrokseen.

[Cancel]
mitatoi viimeksi tekemasi muutoksen tai antamasi
komennon, kunhan nayttoa ei ole vaihdettu.

[Info]

antaa tietoa komennosta, parametrista tai toiminnosta
missd tahansa ndyton ikkunassa. [Info] antaa tarkkaa tietoa
aina tarvittaessa.

Voit poistua Info-tilasta valitsemalla joko [Info], [Back] tai
[Cancel].

Navigointindppdimet

Neljan navigointindppdimen avulla voit liikkkua painikkeilla
[Quick Menu], [Main Menu] ja [Alarm Log] esiin saatavien
vaihtoehtojen valilla. Nappadimilla voit liikuttaa osoitinta.

[OK]
-painikkeella valitaan osoittimella merkitty parametri ja
vahvistetaan parametrin muuttaminen.

130BT117.10

Warm

Alarm
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Ohjausnappéimet
paikallisohjaukseen ovat ohjauspaneelin alareunassa.

[ [ [
[Hand on]
mahdollistaa taajuusmuuttajan ohjaamisen graafisella
paikallisohjauspaneelilla. [Hand on] kdynnistda myos
moottorin, ja nyt moottorin nopeuden ohjearvo voidaan
syottda nuolindppdimilld. Nappdimen asetukseksi voidaan

valita Kdytdssd [1] tai Pois kdytostd [0] parametrilla 0-40 LCP
[Hand on] -ndppdin.

130BP046.10

Seuraavat ohjaussignaalit ovat yha aktiivisia, kun [Hand
on] -painiketta painetaan:
. [Hand on] - [Off] - [Auto on]

. Kuittaus

. Rullaus pysahdyksiin, kddnteinen (moottorin
rullaus pysahdyksiin)

Suunnanvaihto

. Asetusten valinta, Isb - Asetusten valinta, msb
. Sarjaliikenteestd saatava pysaytyskomento

. Pikapysaytys

. Tasavirtajarru

HUOMAUTUS!

Ohjaussignaalien tai sarjaliilkennevdylan avulla aktivoidut
ulkoiset pysdytyssignaalit ohittavat paikallisohjauspaneelilla
annetun "kdynnistd"-komennon.

[Off]

pysayttda kytketyn moottorin (jos ndppdintd painetaan
taajuusmuuttajan LCP:ssd) tai suodattimen (jos ndppainta
painetaan suodattimen LCP:ssd). Nappaimen asetukseksi
voidaan valita Kdytéssd [1] tai Pois kéytdstd [0] parametrilla
0-41 LCP [Off]-néippdin. Jos mitaan ulkoista pysdytystoi-
mintoa ei ole valittu ja [Off]-painike on poistettu kdytosta,
moottorin voi pysdyttdd katkaisemalla verkkovirran.

[Auto on]

-ndppdintad kdytetddn taajuusmuuttajan ohjaamiseen
ohjausliittimien ja/tai sarjaliikenteen kautta. Kun ohjausliit-
timille ja/tai vdyldan annetaan kdynnistyssignaali,
taajuusmuuttaja kdynnistyy. Nappdimen asetukseksi
voidaan valita Kdytéssd [1] tai Pois kéytdstd [0] parametrilla
0-42 LCP [Auto on] -ndppdin.

HUOMAUTUS!

[Auto on] -ndppdintd on painettava suodattimen LCP:ssa.

HUOMAUTUS!

Digitaalitulojen kautta saapuvan aktiivisen HAND-OFF-
AUTO-signaalin prioriteetti on suurempi kuin
ohjauspainikkeiden [Hand on]-[Auto on] kautta tulevan
signaalin.

[Reset]

nollaa taajuusmuuttajan tai suodattimen halytyksen
(laukaisun) jalkeen. Nappdimen asetukseksi voidaan valita
Kdytdssd [1] tai Pois kdytdstd [0] parametrilla 0-43 LCP
[Reset]-ndippdiin.

Parametrin pikakuvake

voidaan luoda pitdmalla [Main Menu] -ndppdinta pohjassa
3 sekunnin ajan. Parametrin pikakuvakkeen avulla paastaan
suoraan kayttdmaan mita tahansa parametria.

5.1.3 Datan muuttaminen

1. Paina [Quick Menul- tai [Main Menu] -nappainta.

2. Etsi [4]- ja [Y]-ndppaimilld muokattava paramet-
riryhma.

3. Paina [OK]-nappainta.

4. [A]- ja [Y]-ndppainten avulla voit etsia
muokattavan parametrin.

5. Paina [OK]-ndppdinta.

6. [A]- ja [Y]-ndppainten avulla voit valita
parametrin oikean asetuksen. Voit siirtyd saman
luvun sisélla oleviin numeroihin myods ndppdinten
[«] ja [*] avulla. Osoitin tarkoittaa muutettavaksi
valittua numeroa. [A]-ndppdimelld arvo kasvaa,
[v]-ndppdimelld pienenee.

7. Voit ohittaa muutoksen painamalla [Cancel] tai
hyvaksya muutoksen ja syottda uuden asetuksen
painamalla [OK].

5.1.4 Tekstiarvon muuttaminen

Jos valitun parametrin arvo on tekstimuotoinen, sitd
muutetaan navigointindppaimilld ylés/alas.

Nuolella yléspdin arvo suurentuu, ja nuolella alaspéin se
pienenee. Aseta kohdistin tallennettavan arvon péélle ja
paina [OK].

~ o

740/min 10,64 A mny %

O

Perusasetukset 0-0% 14

3

0-01 Kieli 2
[0] Englanti

Kuva 5.5 Nayttdesimerkki.
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5.1.5 Numeerisen data-arvoryhman [Cancel]l-ndppaimella. Poistu parametrista [Back]-
muuttaminen nappaimell3.

Jos valitun parametrin data-arvo on numeerinen, sit3 5.1.8 Parametrin asetusten nopea siirto

muutetaan navigointinappaimilld [<] ja [*] sekd navigointi- kaytettdessa graafista

nappaimilla ylds/alas [A] [v]. Voit liikuttaa osoitinta paikallisohjauspaneelia

vaakasuunnassa navigointindppaimilla [<] ja [>].
Kun taajuusmuuttajan asetukset ovat valmiit, suosit-

=] © telemme parametriasetusten tallentamista
113/min 1,78 A M & L. . . . . .. .
— S (varmuuskopiointia) graafiseen paikallisohjauspaneeliin tai
Kuormit. riippuva asetus 1-6* a . . ..
a PC:lle MCT 10 Set-up -ohjelmistotydkalun avulla.
[aa}

1- 60 Pienen nopeuden kuormituksen

AVAROITUS]

180 %
| v Pysdyta moottori ennen minkdan ndiden toimintojen
suorittamista.

Kuva 5.6 Nayttéesimerkki.
Tietojen tallentaminen paikallisohjauspaneeliin (LCP):
1. Siirry 0-50 LCP Copy

Muuta data-arvoa navigointindppaimilla ylos/alas. Nuoli
yl6s suurentaa data-arvoa, ja nuoli alas taas pienentaa sita.
Aseta kohdistin tallennettavan arvon péille ja paina [OK].

2 Paina [OK]-nappainta.
3. Valitse “All to LCP” (Kaikki LCP:hen)
4

_ Paina [OK]-ndppdinta
729/min 6,21 A 1(1)

7 — " o Nyt kaikki parametrien asetukset tallentuvat toiminnan
uormit. riippuva asetus =

edistymista kuvaavan palkin ilmoittamaan graafiseen
paikallisohjauspaneeliin. Kun on saavutettu lukema 100 %,
valitse [OK].

130BP070.10

1 - 60 Pienen nopeuden kuormituksen
kompensaatio

&0 %
| \ 4

Nyt voit kytked graafisen paikallisohjauspaneelin toiseen
Kuva 5.7 Nayttéesimerkki. taajuusmuuttajaan ja kopioida parametrien asetukset
téhankin taajuusmuuttajaan.

5.1.6 Data-arvon muuttaminen, Portaittain Tiedonsiirto paikallisohjauspaneelista taajuusmuuttajaan:
1. Siirry 0-50 LCP Copy
Joitakin parametreja voi muuttaa portaittain tai portaat- 2. Paina [OK]-nappainta.

tomasti. Tama koskee parametreja 1-20 Motor Power [kW],
1-22 Motor Voltage ja 1-23 Motor Frequency.

Parametreja muutetaan sekd numeeristen data-arvojen 4. Paina [OK]-ndppéinta
ryhmdna ettd portaattomasti sdddettavind numeerisina
data-arvoina.

3. Valitse “All from LCP” (Kaikki LCP:sta)

Graafiseen paikallisohjauspaneeliin tallennetut parametrien
asetukset siirretddn nyt toiminnon edistymistd kuvaavan
palkin ilmoittamaan taajuusmuuttajaan. Kun on saavutettu
5.1.7 Indeksoitujen parametrien lukeminen lukema 100 %, valitse [OK].

ja ohjelmointi

5.1.9 Alustaminen asetukseen

Parametrit indeksoidaan, kun ne asetetaan juoksevaan Oletusasetukset
pinoon. Parametreissa
15-30 Alarm Log: Error Code - 15-32 Alarm Log: Time on
vikaloki, jonka voi lukea. Valitse parametri, paina [OK]-
ndppdintd ja selaa arvolokia navigointindppdimilla.

Voit alustaa taajuusmuuttajan oletusasetuksiin kahdella eri
tavalla: suositeltava alustus ja manuaalinen alustus
Huomaa, ettd niiden vaikutukset poikkeavat toisistaan alla

olevan selostuksen mukaan.
Parametri 3-10 Preset Reference sopii toiseksi esimerkiksi:

Valitse parametri, paina [OK]-nappaintd ja selaa Suositeltava alustus (keinona 14-22 Operation Mode)
indeksoituja arvoja navigointindppaimilld ylos/alas. Voit 1. Valitse 14-22 Operation Mode

muuttaa parametrin arvon valitsemalla indeksoidun arvon
ja painamalla [OK]-ndppdintd. Voit muuttaa arvoa ylds/alas-
nappadimilld. Hyvaksy uusi asetus [OK]-ndppdimelld. Peruuta

2. Paina [OK]-nappainta.
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3. Valitse Alustus (jos kdytossa on NLCP, valitse "2")

4, Paina [OK]-nappainta.

5. Katkaise laitteesta virta ja odota, kunnes ndyttd
sammuu.

6. Kytke virta uudelleen, ja taajuusmuuttaja on
nollattu.

HUOMAUTUS!

Ensimmadinen kdynnistys kestdd muutaman sekunnin
pidempaan.
7. Paina [Reset]-painiketta.

14-22 Operation Mode alustaa kaiken lukuun ottamatta
seuraavia:

14-50 RFI Filter

8-30 Protokolla

8-31 Osoite

8-32 Baud Rate

8-35 Minimum Response Delay

8-36 Vasteen maksimiviive

8-37 Maximum Inter-Char Delay

15-00 Operating Hours - 15-05 Over Volt's

15-20 Historic Log: Event - 15-22 Historic Log: Time
15-30 Alarm Log: Error Code - 15-32 Alarm Log: Time

HUOMAUTUS!

0-25 My Personal Menu-valikossa valitut parametrit sdilyvat
tehtaan oletusasetusten ohella.

Manuaalinen alustus

HUOMAUTUS!

Kun suoritetaan manuaalinen alustus, sarjaliikenne, RFI-
suodattimen asetukset ja vikalokin asetukset nollataan.
Poistaa 0-25 My Personal Menu-valikossa valitut parametrit.

1. Irrota laite verkkovirrasta ja odota, kunnes
nayttd sammuu.

2a. Paina ndppdimia [Status] - [Main Menu] - [OK]
samaan aikaan kun graafisen paikallisohjauspa-
neelin (GLCP) nadyttd kaynnistyy

2b. Paina [Menu]-ndppaintd, kun LCP 101:n
numerondyttd kdynnistyy

3. Vapauta nappdimet 5 sekunnin kuluttua.

4. Nyt taajuusmuuttaja on ohjelmoitu oletusase-
tusten mukaan.

Tama parametri alustaa kaiken lukuun ottamatta seuraavia:

15-00 Operating Hours
15-03 Power Up's
15-04 Over Temp's
15-05 Over Volt's

5.1.10 RS-485-vaylayhteys

Seka suodatinosa ettd taajuusmuuttaja voidaan kytkea
ohjaimeen (tai isdntdan) yhdessa muiden kuormien kanssa
RS-485-vakioliitdnnan avulla. Liitin 68 kytketdan P-signaaliin
(TX+, RX+) ja liitin 69 N-signaaliin (TX-, RX-).

Kdyta Low Harmonic -taajuusmuuttajalle aina rinnakkaislii-
téntoja varmistaaksesi, ettd sekd suodatin- ettd
taajuusmuuttajaosa on kytketty.

130BA060.11

RS 232
Ol || uss

68| |69 68 |69

Rs485 |

Kuva 5.8 Kytkentdesimerkki.

Mahdollisten tasausvirtojen valttdmiseksi suojauksessa
kaapelin suojaus voidaan maadoittaa liittimeen 61, joka on
kytketty runkoon RC-lenkilla.

Vdylan padttaminen

RS-485-vdyla pitaa paattaa vastusverkolla molemmista
paista. Jos taajuusmuuttaja on RS-485-piirin ensimmainen
tai viimeinen laite, aseta ohjauskortin katkaisin S801 ON-
asentoon.

Katso lisdtietoja jaksosta Katkaisimet S201, S202 ja S801.

5.1.11 Tietokoneen kytkeminen
taajuusmuuttajaan

Jos haluat ohjata tai ohjelmoida taajuusmuuttajaa (ja
suodatinosaa) PC:n avulla, asenna PC-pohjainen konfiguraa-
tiotydkalu MCT 10

PC kytketdan tavallisella (isantd/laite) USB-kaapelilla
molempiin laitteisiin tai RS-485-liitdnnan avulla kuten VLT
HVAC FC102 Suunnitteluoppaan luvussa Asennus > Eri
liitdntdjen asennus.
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HUOMAUTUS!

USB-liitdnta on eristetty galvaanisesti syottdjannitteestd
(PELV) ja muista korkeajdnniteliittimista. USB-liitanta on
kytketty taajuusmuuttajan suojamaadoitukseen. Kayta
ainoastaan eristettyd kannettavaa tietokonetta PC-
yhteytend taajuusmuuttajan USB-liitdntaan.

Kuva 5.9 Katso ohjauskaapelin liitdnnat jaksosta 4.8.1
Sdhkdéasennus, Ohjauskaapelit .

5.1.12 PC-ohjelmistotydkalut

PC-pohjainen konfiguraatiotydkalu MCT 10

Low Harmonic Drive -taajuusmuuttajassa on kaksi
sarjaporttia. Danfoss tarjoaa PC-tyokalun viestintdan
tietokoneen ja taajuusmuuttajan valilla, PC-pohjaisen
kokoonpanotydkalun MCT 10. 1.1.2 Saatavilla olevaa kirjalli-
suutta VLT AutomationDrive -taajuusmuuttajasta sisaltaa
tarkkaa tietoa tasta tyokalusta.

MCT 10 -asetusohjelmisto

MCT 10 on suunniteltu helppokayttdiseksi, vuorovaikut-
teiseksi tyokaluksi taajuusmuuttajiemme parametrien
maarittamistd varten. Ohjelmiston voi ladata Danfoss
Internet-osoitteesta http://www.Danfoss.com/BusinessAreas/
DrivesSolutions/Softwaredownload/DDPC+Software
+Program.htm.

MCT 10 -asetusohjelmisto on hyddyllinen esimerkiksi
seuraavissa toiminnoissa:

. Tiedonsiirtoverkon suunnitteleminen ilman
verkkoyhteytta. MCT 10 sisaltaa kattavan taajuus-
muuttajatietokannan

. Taajuusmuuttajien ottaminen kayttédn online-
tilassa

. Kaikkien taajuusmuuttajien asetusten tallen-
taminen

. Taajuusmuuttajan korvaaminen verkossa

. Yksinkertaiset ja tarkat dokumentit taajuus-
muuttajan asetuksista kayttoonoton jalkeen-

. Valmiin verkon laajentaminen

. Ohjelmisto tukee mydhemmin kehitettavia
taajuusmuuttajia.

MCT 10 -asetusohjelmisto tukee Profibus DP-V1 -vaylaa
isdntdluokan 2 yhteyden kautta. Sen avulla on mahdollista
kirjoittaa ja lukea taajuusmuuttajan parametreja online-

tilassa Profibus-verkon kautta. Tdma poistaa ylimaardisen
tietoliikenneverkon tarpeen.

Tallenna taajuusmuuttajan asetukset:

1. Kytke PC laitteeseen USB-portin valityksella.

HUOMAUTUS!

Kayta sahkoverkosta eristettya tietokonetta USB-porttiin
liitettynd. Ellet tee ndin, laite voi vioittua.
2. Avaa MCT 10 -asennusohjelmisto

3. Valitse Read from drive (Lue taajuusmuuttajasta)
4, Valitse Save as (Tallenna nimelld)

Kaikki parametrit on nyt tallennettu tietokoneelle.

Lataa taajuusmuuttajan asetukset:

1. Kytke PC taajuusmuuttajaan USB-portin
valityksella.

2 Avaa MCT 10 -asennusohjelmisto

3. Valitse Avaa - tallennetut tiedostot nakyvat

4 Avaa haluamasi tiedosto

5. Valitse Write to drive (Kirjoita taajuusmuuttajaan)

Kaikki parametrien asetukset siirretdan nyt taajuusmuut-
tajaan.

Saatavana on myos erillinen ohjekirja MCT 10 -asennusoh-
jelmistolle: MG.10.Rx.yy.

MCT 10 -asetusohjelmiston moduulit
Seuraavat moduulit sisdltyvdt ohjelmistopakkaukseen:

MCT 10 -asetusohjelmisto
Parametrien maarittdminen
FIciT Kopioiminen taajuusmuuttajilta ja taajuusmuut-
tajille
Parametrien asetusten, myods kaavioiden,
dokumentointi ja tulostaminen

Ulk. kayttoliittyma

Ehkéisevien huoltojen aikataulu
Kellon asetukset

Ajastusten ohjelmointi

Alykkaan logiikan ohjaimen asetukset

Tilausnumero:
Tilaa MCT 10 -asetusohjelmiston sisaltdvéa CD koodinu-
merolla 130B1000.

MCT 10 -ohjelman voi ladata myds Danfoss-yhtion verkko-
sivuilta: WWW.DANFOSS.COM, Business Area (liiketoiminta-
alue): Motion Controls (Liikeohjaimet).
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6 Low Harmonic -taajuusmuuttajan ohjelmointi

6.1 Taajuusmuuttajan ohjelmointi
6.1.1 Quick Setup -parametrit

0-01 Language

Optio: Toiminto:

Maarittaa naytolla kaytettavan kielen.
Taajuusmuuttajan mukana voidaan
toimittaa 4 erilaista kielipakettia. Englanti
ja saksa sisaltyvat kaikkiin paketteihin.
Englannin kielta ei voi poistaa eika
muokata.

[0] * | English Osa kielipaketeista 1 - 4

[1] | Deutsch Osa kielipaketeista 1 - 4

[2] | Francais Osa Kielipakettia 1

[31 | Dansk

—_

Osa Kielipakettia

[4] | Spanish

—

Osa Kielipakettia

_

[5] [ Italiano Osa Kielipakettia

_

Svenska Osa Kielipakettia

[71 | Nederlands

—_

Osa Kielipakettia

[10] | Chinese

N

Osa Kielipakettia

—_

Suomi Osa Kielipakettia

[22] | English US Osa kielipakettia 4

Greek Osa Kielipakettia 4
Bras.port Osa Kielipakettia 4
Slovenian Osa kielipakettia 3
Korean Osa Kielipakettia 2
Japanese Osa Kielipakettia 2
Turkish Osa Kielipakettia 4

Trad.Chinese Osa Kielipakettia 2

Bulgarian Osa Kielipakettia 3
Srpski Osa Kielipakettia 3
Romanian Osa Kielipakettia 3
Magyar Osa Kielipakettia 3
Czech Osa Kielipakettia 3
Polski Osa Kielipakettia 4
Russian Osa Kielipakettia 3

0-01 Language

Optio: Toiminto:

Thai Osa Kielipakettia 2

Bahasa Indonesia | Osa Kielipakettia 2

[52] | Hrvatski

1-20 Moottorin teho [kW]

Alue: Toiminto:

Application dependent* | [Application dependant] |

1-22 Motor Voltage

Alue: Toiminto:

Size related* [ [ 10. - 1000. | lImoita moottorin nimellisjannite
V] moottorin tyyppikilven tietojen
mukaan. Oletusarvo vastaa laitteen
nimellislahtoa.

Tata parametria ei voi muokata

moottorin kaydessa.

1-23 Moottorin taajuus

Alue: Toiminto:
Application [20 - [ Pienin - suurin moottorin taajuus: 20 -
dependent* | 1000 1000 Hz.

Hz] Valitse moottorin taajuusarvo moottorin

tyyppikilven tiedoista. Jos valittu arvo on
muu kuin 50 Hz tai 60 Hz, kuormituksesta
riippumattomia asetuksia on korjattava
kohdissa 7-50 Motor Magnetisation at Zero
Speed - 1-53 Mallin vaihtotaajuus. Kaytet-
tdessa 230/400 V moottoreita 87 Hz
taajuudella, aseta tyyppikilpitiedot 230

V / 50 Hz mukaan. Mukauta 4-13 Moott.
nopeuden yldraja [RPM] ja

3-03 Maksimiohjearvo 87 Hz:n
sovellukseen.

1-24 Motor Current

Alue: Toiminto:

Size related* | [ 0.10 - | llmoita moottorin nimellinen
10000.00 A] virta-arvo moottorin tyyppikilven
tietojen mukaan. Tietoja
kdytetdaan moottorin vaantémo-
mentin, lampdsuojauksen jne.

laskentaan.

HUOMAUTUS!

Tata parametria ei voi muuttaa moottorin kdydessa.
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1-25 Motor Nominal Speed 1-29 Automaattinen moottorin sovitus (AMA)

Alue: Toiminto: Optio: Toiminto:
Size related* [ [100 - 60000 | llmoita moottorin nimellisno- AMA-toiminto optimoi dynaamisen
RPM] peusarvo moottorin tyyppikilven moottorin tehon optimoimalla automaat-
tietojen mukaan. Naita tietoja tisesti moottorin lisdparametrit (parametrit
kaytetaan moottorin automaat- 1-30 - 1-35) moottorin seistessa.
tisten kompensointien laskentaan. Aktivoi AMA-toiminto painamalla [Hand on]

-nappadinta valittuasi [1] tai [2]. Katso myos
HUOMAUTUS! jaksoa Automaattinen moottorin sovitus.
Téata parametria ei voi muuttaa moottorin kdydessa. Nayttdon tulee tavallisen jakson jdlkeen
teksti: "Lopeta AMA painamalla [OK]". Kun
5-12 Liitin 27, digitaalitulo olet painanut [OK]-ndppdintd, taajuus-
. . muuttaja on valmiina kayttoon.
Optio: Toiminto: Tata parametria ei voi muokata moottorin

Valitse toiminto kdytettdvissa olevasta digitaalitulovali- kdydess3.
koimasta. [0] * | OFF
Ei toimintoa (o] [1] | Taydellinen suorittaa AMA:n staattorin resistanssille Rs,

- AMA roottorin resistanssille Ry, staattorin vuotore-

Kuittaus (1] e

kayttoon aktanssille X;, roottorin vuotoreaktanssille X2
Rullaus, kaant. [2]

- — ja paareaktanssille Xn .
Rullaus ja nollaus, kdanteinen [3] . . -
- FC 301: Taydellinen AMA ei sisalla Xn-
Pikapysaytys, kaant. (4] . . "
mittausta mallissa FC 301. Sen sijaan Xh-arvo

Tasavirtajarru, kaant. [5] iy s .

- — maaritetddn moottorin tietokannasta. Par.
Pysdytys, kaanteinen [61 1-35 voidaan muokata optimaalisen kdynnis-
Kaynnistys (8] tyksen aikaansaamiseksi.

Pulssikéynnistys 9] [2] |Ota pienempi [Suorittaa jarjestelméssa ainoastaan
Suunnanvaihto (o] AMA staattorin resistanssin Rs rajoitetun AMA:n.
Kéynn. ja suun.vaihto 01l kdyttoon Valitse timé vaihtoehto, jos taajuus-
Kéynn. eteen kdyttoon [12] muuttajan ja moottorin valilla kaytetaan LC-
Kéynn. kaant. kaytt. [13] suodatinta.
Ryominta [14]

- — Huom:
Esival. ohj. bitti 0 [16] . . . L
FE——— 7] o Jotta taajuusmuuttajan sovitus onnistuisi

sva’. on). o parhaalla mahdollisella tavalla, suorita AMA
Esival. ohj. bitti 2 [18] . .

kylmalle moottorille.
Ohjearvon lukitus [19] o . oo .
Lahdon lukitas 120] . AMA:ta ei voi suorittaa moottorin kdydessa.
Nopeus ylos [21] o AMA:a ei voi suorittaa pysyvasti magneettisille
Nopeus alas [22] moottoreille.
Aset. valinta, bitti 0 [23]
Aset. valinta, bitti 1 [24] HUOMAUTUS!
Kiinniajo [28] Moottorin parametrien 1-2* maéarittiminen oikein on
Hidastus [29] tarkeda, sillda néma ovat osa AMA-algoritmia. AMA on
Pulssitulo [32] suoritettava optimaalisen dynaamisen moottorin tehon
Ramppibitti 0 [34] aikaansaamiseksi. Se voi kestda enintdan 10 min riippuen
Ramppibitti 1 [35] moottorin nimellistehosta.
Verkkovika kaant. [36]
Suurenna digit.potent.metri [55] HUOMAUTUSI
Vahenna digit. potent.metri [56] Vilta ulkoisen vadnnén tuottamista AMA:n aikana.
Tyhjennd digit. potent.metri [57]
Nollaa laskuri A [62] HUOMAUTUSI
Nollaa laskuri B 1651 Jos jotakin parametryryhman 1-2* asetuksista muutetaan,
parametrit 1-30 - 1-39, moottorin lisdparametrit, palaavat

oletusasetuksiin.
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3-02 Minimiohjearvo

Alue: Toiminto:

0-50 LCP-kopiointi

Optio: Toiminto:

Application dependent* | [Application dependant] |

3-03 Maksimiohjearvo

Alue: Toiminto:

Application dependent* | [Application dependant] |

3-41 Ramppi 1:n nousuaika

Alue: Toiminto:

Application dependent* | [Application dependant] |

3-42 Ramppi 1 rampin seisonta-aika

Alue: Toiminto:

Application dependent* | [Application dependant] |

6.1.2 Perusasetusparametrit

0-02 Motor Speed Unit

Optio: Toiminto:

Esilla oleva naytto riippuu kohtien 0-02 Motor Speed
Unit ja 0-03 Regional Settings asetuksista. Kohtien
0-02 Motor Speed Unit ja 0-03 Regional Settings oletus-
asetus riippuu siita, mille maailman alueelle
taajuusmuuttaja toimitetaan, mutta se voidaan
ohjelmoida tarvittaessa uudelleen.

HUOMAUTUS!

Moottorin nopeuden yksikén muuttaminen
palauttaa tietyt parametrit alkuarvoonsa. On
suositeltavaa valita moottorin nopeuden yksikko
ensin, ennen muiden parametrien
muokkaamista.

[0] | RPM [ Valitsee moottorin nopeusmuuttujien ja parametrien
(esim. ohjearvojen, takaisinkytkentdjen ja rajojen)
ndytdn moottorin nopeutena (r/min).

[1] *| Hz [ Valitsee moottorin nopeusmuuttujien ja parametrien
(esim. ohjearvojen, takaisinkytkentdjen ja rajojen)

ndyton moottorille tulevana lahtdtaajuutena (Hz).

HUOMAUTUS!

Tata parametria ei voi muokata moottorin kdydessa.

0-50 LCP-kopiointi
Optio:
[0] * | Ei kopiota

Toiminto:

[11 | Kaikki LCP:hen Kopioi kaikki parametrit kaikilla
asetuksilla taajuusmuuttajan

muistista LCP:n muistiin.

[2] | Kaikki LCP:sta Kopioi kaikki parametrit kaikilla
asetuksilla LCP:n muistista taajuus-

muuttajan muistiin.

[3] [ Teh. riippum. LCP Kopioi ainoastaan parametrit, jotka
ovat riippumattomia moottorin
koosta. Viimeksi mainittua valintaa
voidaan kayttaa useiden taajuus-
muuttajien ohjelmoimiseen samalla
toiminnolla vaikuttamatta moottorin

dataan.

[4] [Tied. MCO - LCP
[5] [Tied. LCP - MCO
[6] [Data from DYN to LCP
[71 | Data from LCP to DYN

HUOMAUTUS!

Tata parametria ei voi muokata moottorin kdydessa.

1-03 Momentin ominaiskayra

Optio: Toiminto:

Valitse haluttu momentin ominaiskayra.
VT ja AEO ovat molemmat energiaa
saastdvia toimintoja.

[0] | Vakiomomentti | Moottorin akseliteho antaa jatkuvan
* momentin nopeudenohjauksen

vaihdellessa.

[1] | Muuttuva Moottorin akseliteho antaa muuttuvan

momentti momentin nopeudenohjauksen
vaihdellessa. Mdarita muuttuva moment-

titaso kohdassa 74-40 VT Level.

[2] | Autom.energia | Optimoi automaattisesti energiankulutuksen
minimoimalla magnetisoinnin ja taajuuden
kohtien 14-41 AEO Minimum Magnetisation

ja 14-42 Minimum AEO Frequency avulla.

optim.

[5] | Constant
Power

Toiminto tuo jatkuvan tehon alueella, jolla
kenttd heikkenee.

Moottoritilan momentin muotoa kdytetaan
rajana generaattoritilassa. Tama tehdaan
generaattoritilassa tehon rajoittamiseksi,
joka muuten kasvaa huomattavaksi
suuremmaksi kuin moottoritilassa generaat-
toritilassa kaytettavissa olevan suuren DC-
valipiirin jannitteen vuoksi.

Pakselt W] = Wmey [54t-/ s1x TINm]

Tama suhde vakiotehoon nakyy seuraavasta

kaaviosta:
TINm]  P[W] =
2
Thom|[— 7 g
Prom- — P §

|
|
L U

Wnom 2Wnom w [rad/S]
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HUOMAUTUS!

Tata parametria ei voi muokata moottorin kdydessa.

1-04 Ylikuormitustila

Optio:

Toiminto:

[0] * [ Suuri momentti

Sallii jopa 160 % ylimomentin.

[11 | Normaali momentti

Ylisuurelle moottorille - sallii jopa 110
% ylimomentin.

HUOMAUTUS!

Tata parametria ei voi muokata moottorin kdydessa.

1-90 Moottorin lampd&suojaus

Optio: Toiminto:

Moottorin lamposuojaus voidaan toteuttaa
erilaisilla tekniikoilla:

. Moottorin kaamitysten PTC-
anturilla, joka on kytketty yhteen
analogisista tai digitaalisista
tuloista (7-93 Thermistor Source).
Katso 6.1.3.1 PTC-termistoriyhteys.

. Analogiseen tuloon kytketyn
moottorin kaamityksen KTY-anturin
valityksella (7-96 KTY-termistorin
resurssi). Katso 6.1.3.2 KTY-sensorin
kytkentd.

. Laskemalla lampokuormitus (ETR =
elektroninen lamporele) todellisen
kuormituksen ja ajan pohjalta.
Laskettua lampokuormitusta
verrataan moottorin nimellisvirtaan
ImN ja moottorin nimellistaajuuteen
fmn. Katso 6.1.3.3 ETR ja .

. Mekaanisen lampokytkimen
(Klixon-tyyppisen) kautta, katso
6.1.3.4 ATEX ETR.

Pohjois-Amerikan markkinoita varten: ETR-
toiminto antaa NEC:n mukaisen luokan 20
moottorin ylikuormitussuojan.

[0] * | Ei suojausta Jatkuvasti ylikuormitettu moottori, kun
varoitusta tai taajuusmuuttajan laukaisua ei
tarvita.

[1]1 | Termistorin Aktivoi varoituksen, kun kytketty termistori

varoitus tai KTY-anturi moottorissa reagoi moottorin
ylikuumentuessa.

[2] | Termistorin Pysdyttaa (laukaisee) taajuusmuuttajan, kun

laukaisu kytketty termistori tai KTY-anturi moottorissa
reagoi moottorin ylikuumentuessa.
Termistorin poiskytkeytymisarvon on oltava
> 3 kQ.
Integroi moottorin termistori (PTC-anturi)
kaamityksen suojausta varten.

1-90 Moottorin lampdsuojaus

Optio: Toiminto:

[3]1 | ETR-varoitus 1 | Laskee kuormituksen, kun asetukset 1 ovat
aktiivisina, ja aktivoi varoituksen naytolle,
kun moottori on ylikuormittunut. Ohjelmoi
varoitussignaali jonkin digitaalilahdon
kautta.

[4] | ETR-laukaisu Laskee kuormituksen, kun asetukset 1 ovat

1 aktiivisina, ja pysayttaa (laukaisee) taajuus-
muuttajan, kun moottori on ylikuormittunut.
Ohjelmoi varoitussignaali jonkin digitaali-
lahdon kautta. Signaali tulee nakyviin
varoitustilanteessa ja taajuusmuuttajan
lauetessa (terminen varoitus).

[5] ETR-varoitus 2

[6] | ETR-laukaisu

2
[7] ETR-varoitus 3
[8] | ETR-laukaisu
3
[9] ETR-varoitus 4
[10] | ETR-laukaisu
4

[20] | ATEX ETR Aktivoi lampdvalvontatoiminnon Ex-e-
moottoreihin ATEX-olosuhteisiin.
Mahdollistaa toiminnot 7-94 ATEX ETR
cur.lim. speed reduction, 1-98 ATEX ETR
interpol. points freq. ja 1-99 ATEX ETR interpol
points current.

[21] | Advanced

ETR

HUOMAUTUS!

Jos [20] on valittuna, noudata tiukasti VLT AutomationDrive
-taajuusmuuttajan suunnitteluopasta ja moottorin
valmistajan antamia ohjeita.

HUOMAUTUS!

Jos [20] on valittuna, parametrin 4-18 Virtaraja asetuksen
on oltava 150 %.
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6.1.3.1 PTC-termistoriyhteys
R
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Kuva 6.1 PTC-profiili

Kéyttden digitaalituloa ja 10 V:n virtaldhdetta:

Esimerkki: Taajuusmuuttaja laukaisee, kun moottorin
ldmpétila on liian korkea.

Parametriasetukset:

Aseta kohdan 7-90 Moottorin Idmpdsuojaus asetukseksi
Termistorin laukaisu [2]

Aseta kohdan 1-93 Thermistor Source asetukseksi Digitaa-
litulo [6]
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PTC / Thermistor >2.7 kQ

<8000

Kayttden analogista tuloa ja 10 V:n virtaldhdetta:
Esimerkki: Taajuusmuuttaja laukaisee, kun moottorin
lampétila on lilan korkea.

Parametriasetukset:

Aseta kohdan 7-90 Moottorin ldmpésuojaus asetukseksi
Termistorin laukaisu [2]

Aseta kohdan 7-93 Thermistor Source asetukseksi
Analoginen tulo 54 [2]

pols.

PTC / termistori

R

Tulo Sy6ttdjénnite Kynnys
Digitaalinen/ Poiskytkeytymisarvot
analoginen

Digitaalinen 10V <800 Q->27kQ
Analoginen 10V <3,0kQ->3,0kQ

HUOMAUTUS!

Tarkista, etta valittu sy6ttéjannite vastaa kdytetyn termisto-
rielementin méaarittelya.

6.1.3.2 KTY-sensorin kytkenta

(vain FC 302)

KTY-antureita kdytetdan erityisesti pysyvissa magneettiser-
vomoottoreissa (PM-moottoreissa) moottorin parametrien
dynaamiseksi saatamiseksi, kuten staattorin resistanssin
(7-30 Staattorin resistanssi (Rs)) PM-moottoreissa ja myos
roottorin resistanssin (7-31 Roottorin resistanssi (Rr))
asynkronisissa moottoreissa, moottorin kdamityksen
lampétilasta riippuen. Kaava on:

Rs = Rsyqe ~ X (1 + &, xAT)[Q] Missd &, = 0.00393

C

KTY-antureita voi kdyttdd moottorin suojaukseen (7-97 KTY-
kynnystaso).

FC 302 -taajuusmuuttajaan sopii kolme eri KTY-anturi-
tyyppid, jotka on madritetty kohdassa 7-95 KTY-anturityyppi.
Kulloisenkin anturin ldmpétilan voi lukea parametrista
16-19 KTY-anturin Idmpétila.

4500

=4
~
4000 g
[oa}
R
3500 -
3000
T
S 2500
‘% 2000
1500
1000
500
0
-25 0 25 50 75 100 125 150
Temperature [°C]
‘ KTY type 1 —==-KIYtype2 = ~------ KTY type 3
Kuva 6.2 KTY-tyypin valinta
KTY-anturi 1: KTY 84-1 1 kQ:n vastuksella 100 °C:n
lampéotilassa
KTY-anturi 2: KTY 81-1, KTY 82-1 1 kQ:n vastuksella 25 °C:n
ldmpdtilassa

KTY-anturi 3: KTY 81-2, KTY 82-2 2 kQ:n vastuksella 25 °C:n
lampéotilassa
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HUOMAUTUS!

Jos moottorin lampétilaa kdytetaan termistorin tai KTY-
anturin kautta, PELV-vaatimukset eivdt toteudu, jos
moottorin kdamitysten ja anturin vélilla on oikosulkuja.
Jotta PELV-vaatimukset toteutuisivat, anturissa on
kaytettdva lisderistysta.

6.1.3.3 ETR

Laskelmissa arvioidaan pienemman kuormituksen tarve
pienemmilld nopeuksilla moottoriin sisdltyvan puhaltimen
vahdisemman jaahdytyksen vuoksi.

t[s]
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175ZA052.11
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Kuva 6.3 ETR-profiili

10

6.1.3.4 ATEX ETR

B-optio MCB 112 PTC:n termistorioptio tarjoaa ATEXilla
paremman mahdollisuuden moottorin lampétilan
tarkkailuun. Vaihtoehtoisesti voidaan kdyttaa ulkoista ATEX-
havaksyttya PTC-suojalaitetta.

HUOMAUTUS!

Téhan toimintoon voi kdyttaa vain ATEX Ex-e -hyvdksyttyja
moottoreita. Katso moottorin tyyppikilpi, hyvdksyntato-
distus ja datalehti tai ota yhteytta moottorin toimittajaan.

Ohjattaessa Ex-e-moottoria "lisaturvallisuusehdoin" on
tarkeda taata tietyt rajoitukset. Ohjelmoitavat parametrit
esitelladn seuraavassa sovellusesimerkissa.

Parametrit
Toiminta Asetus
1-90 Moottorin [20] ATEX ETR
lamposuojaus
1-94 ATEX ETR cur.lim. 20%

speed reduction

1-98 ATEX ETR interpol.
points freq.

Moottorin t ikilpi
1-99 ATEX ETR interpol yyppiiip

points current

1-23 Moottorin taajuus Syota sama arvo kuin parametrissa

4-19 Enimmidisldhtétaajuus

4-19 Enimmaislahtotaajuus | Moottorin tyyppikilpi, mahdollisesti
redusoituna pitkien moottorikaape-
leiden, sinisuodattimen tai
pienemman verkkojannitteen

vuoksi

Pakotettu arvoon 150 %
parametrilla 1-90 [20]
5-15 Liitin 33, digitaalitulo [80] PTC-kortti 1

5-19 Liitin 37 Turvapysaytys |[4] PTC 1 Halytys

14-01 Kytkentataajuus

4-18 Virtaraja

Tarkista, ettd oletusarvo tayttaa
moottorin tyyppikilven
vaatimuksen. Ellei, kdytd siniaalto-
suodatinta.

14-26 Lauk.viive vaihtos. 0

vian esiintyessa

AHUOMIO]

Moottorin valmistajan asettamaa minikytkentataajuusvaa-
timusta on verrattava taajuusmuuttajan
minimikytkentdtaajuuden oletusarvoon parametrissa
14-01 Kytkentdtaajuus. Ellei taajuusmuuttaja tdytd tata
vaatimusta, on kdytettdva siniaaltosuodatinta.

Lisdtietoja ATEX ETR:n ldampdvalvonnasta on sovellushuo-
mautuksessa MN33GXYY.

6.1.3.5 Klixon

Klixon-tyyppisessi lampdokatkaisimessa kaytetdan KLIXON®-
metallilautasta. Ennalta maaratylla ylikuormituksella
lautasen lapi kulkevan virran aiheuttava lampd aiheuttaa
laukaisun.

Kéyttden digitaalituloa ja 24 V:n virtaldhdetta:

Esimerkki: Taajuusmuuttaja laukaisee, kun moottorin
lampétila on liian korkea

Parametriasetukset:

Aseta kohdan 7-90 Moottorin ldmpésuojaus asetukseksi
Termistorin laukaisu [2]

Aseta kohdan 1-93 Thermistor Source asetukseksi Digitaa-
litulo [6]
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+24V
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1-93 Thermistor Source

Optio: Toiminto:

Valitse tuloliitantd, johon termistori (PTC-
anturi) tulee kytked. Analogista tulo-
optiota [1] tai [2] ei voi valita, jos
analoginen tulo on jo kaytossa
ohjearvojen lahteend (valittu parametrissa
3-15 Reference 1 Source, 3-16 Reference 2
Source tai 3-17 Reference 3 Source ).

Kun kdytéssa on MCB 112, vaihtoehdon
[0] Ei mitdéin on oltava aina valittuna.

[0] * [ None

[1]1 | Analog input 53
[2] | Analog input 54
[3]1 | Digital input 18
[4] | Digital input 19
[5] | Digital input 32
[6] | Digital input 33

HUOMAUTUS!

Téta parametria ei voi muokata moottorin kdydessa.

HUOMAUTUS!

Digitaalisen tulon asetukseksi tulee valita [0] PNP -
Aktiivinen 24 V:n jdnnitteelld par. 5-00 Digital I/0 Mode.

2-10 Jarrun toiminto

Optio: Toiminto:

[0] * | Ei kdytOssa | Jarruvastusta ei ole asennettu.

[1] | Vastusjarru | Jarjestelmdan kuuluu jarruvastus ylimaaraisen
jarruenergian muuttamiseksi lammaoksi. Kun
kytkettynd on jarruvastus, saadaan suurempi
DC-valipiirin jannite jarrutuksen aikana
(generoiva kdytto). Vastusjarrutoiminto on
kaytossa vain taajuusmuuttajissa, joissa on
integroitu dynaaminen jarru.

[21 | ACjarru Valitaan, jos halutaan tehostaa jarrutusta
kayttamatta jarruvastusta. Tama parametri
ohjaa moottorin ylimagnetisoitumista, kun sita
kaytetadan generatiivisella kuormituksella. Tama
toiminto voi parantaa OVC-toimintoa.
Moottorin sahkoisten havikkien liséaminen
mahdollistaa sen, ettd OVC-toiminto lisaa

jarrutusmomenttia ylittamatta jannitteen

2-10 Jarrun toiminto

Optio: Toiminto:
yldrajaa. Huomaa, ettei vaihtovirtajarru ole yhta
tehokas kuin dynaaminen jarrutus vastuksella.
Vaihtovirtajarru on VVCP's- ja flux-tilaan seka
avoimessa ettd suljetussa piirissa.

2-11 Brake Resistor (ohm)

Alue: Toiminto:
Size [ 5.00 - | Aseta jarruvastusarvo ohmeina. Arvoa
related* 65535.00 kaytetdaan jarruvastuksen tehon

Ohm] valvontaan parametrissa 2-13 Brake

Power Monitoring. Tama parametri on
kaytossa vain taajuusmuuttajissa, joissa
on integroitu dynaaminen jarru.

Kayta tata parametria arvoille, joissa ei
ole desimaaleja. Jos valinnassa on
kaksi desimaalia, kayta

30-81 Jarruvastus (ohm).

2-12 Brake Power Limit (kW)

Alue: Toiminto:

Size [ 0.001 - | 2-12 Brake Power Limit (kW) on odotettu

related* | 2000.000 | keskiteho, joka jarruvastuksessa johdetaan
kw] pois 120 sekunnin kuluessa. Sita kdytetaan

tarkkailurajana parametrille 16-33 Jarrue-
nergia /2 min, joten se ratkaisee, milloin
annetaan varoitus/halytys.
Parametrin 2-12 Brake Power Limit (kW)
laskentaan voi kayttaa seuraavaa kaavaa.
2
Pbr,avg[W] = %
r br
Pbravg on keskimadrdinen teho, joka
johdetaan pois jarruvastuksessa, Rbr on
jarruvastuksen resistanssi. tor on aktiivinen
jarrutusaika 120 sekunnin aikana, Tbr.
Ubr on tasajannite silloin, kun jarruvastus
on aktiivinen. Tama riippuu laitteesta
seuraavasti:
T2-laitteet: 390 V
T4-laitteet: 778 V
T5-laitteet: 810 V
Té-laitteet: 943V/1099V kehyksilla D - F
T7-laitteet: 1099 V

HUOMAUTUS!

Jos Ror on tuntematon tai jos Tor i ole
120 s, kdytanndllinen ratkaisu on
suorittaa jarrusovellus, lukea

16-33 Jarruenergia /2 min ja maarittaa
par. 2-12 Jarrutehon raja (kW)
asetukseksi tama + 20 %.
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2-13 Jarrutustehon valvonta

Optio: Toiminto:

Tama parametri on kaytdssa vain taajuusmuut-
tajissa, joissa on integroitu dynaaminen jarru.
Tassa parametrissa voidaan valvoa jarrutusvas-
tukselle syotettavaa tehoa. Teho lasketaan
resistanssin (2-11 Brake Resistor (ohm)), DC-
valipiirin jannitteen ja vastuksen kayttdajan
pohjalta.

[0] * | Ei kdytossa | Jarrutustehon valvonta ei ole tarpeen.

[1]1 | Varoitus Aktivoi naytolle tuleva varoitus, jos 120
sekunnin aikana siirretty teho ylittaa 100 %
valvontarajasta (2-12 Brake Power Limit (kW) ).
Varoitus haviaa, kun siirretty teho laskee alle

80 prosenttiin valvontarajasta.

[2] | Laukaisu Laukaisee taajuusmuuttajan ja tuo ndytolle
varoituksen, kun laskettu teho ylittda 100 %

valvontarajasta.

[3] | Varoitus/
laukaisu

Ota kayttoon molemmat edelld mainitut,
mukaan lukien varoitus, laukaisu ja halytys.

Jos tehon valvonnan asetuksena on [0] Ei kdytdssd tai [1]
Varoitus, jarrutoiminto pysyy aktiivisena, vaikka valvontaraja
ylittyisi. Tdma voi aiheuttaa vastuksen ylikuumenemisen.
Varoitus voidaan saada aikaan myds releen/digitaali-
lahtojen kautta. Tehon valvonnan mittaustarkkuus riippuu
vastuksen resistanssin tarkkuudesta (parempi kuin + 20 %).

2-15 Jarrun tarkistus

Optio: Toiminto:

Valitse testaus- ja tarkkailutoiminnon tyyppi
tarkistaaksesi jarruvastuksen kytkennan tai sen,
onko jarruvastusta, ja ndyta varoitus tai halytys
vikatilanteessa.

HUOMAUTUS!

Jarruvastuksen irtikytkentatoiminto
testataan kdynnistyksen aikana. Jarrun
IGBT-testi suoritetaan kuitenkin silloin, kun
jarrua ei kdytetd. Varoitus tai laukaisu
katkaisee jarrutoiminnon.

Testisekvenssi on seuraavanlainen:

1. DC-valipiirin vaihtelun amplitudi
mitataan 300 ms:n aikana ilman
jarrutusta.

2. DC-valipiirin vaihtelun amplitudi
mitataan 300 ms:n aikana jarru
kytkettyna.

3. Jos DC-vdlipiirin heilahteluvali jarrutet-
taessa on pienempi kuin DC-vélipiirin
heilahteluvali ennen jarrutusta +1 %:
Jarrun tarkistus epdonnistui ja antoi
varoituksen tai hdlytyksen.

2-15 Jarrun tarkistus

Optio: Toiminto:

4. Jos DC-vilipiirin heilahteluvali jarrutet-
taessa on suurempi kuin DC-valipiirin
heilahteluvali ennen jarrutusta + 1 %:
Jarrun tarkistus on OK.

[0] | Ei kdytossa [ Tarkkailee jarruvastusta ja jarrun IGBT:ta
* kaytonaikaisen oikosulun varalta. Oikosulun
sattuessa annetaan varoitus 25.

[1] | Varoitus Tarkkailee jarruvastusta ja jarrun IGBT:ta
oikosulun varalta ja suorittaa testin jarruvas-

tuksen irtikytkemiseksi kdaynnistyksen aikana.

[2] | Laukaisu Tarkkailee jarruvastuksen oikosulun tai irtikyt-
kenndn varalta tai jarrun IGBT:n oikosulun

varalta. Vian sattuessa taajuusmuuttaja

katkaisee toiminnan ja antaa naytolla
halytyksen (laukaisu lukittu).

[3] | Pysayt./
lauk. kenndn varalta tai jarrun IGBT:n oikosulun

Tarkkailee jarruvastuksen oikosulun tai irtikyt-

varalta. Vian sattuessa taajuusmuuttaja hidastaa
vauhtiaan rullaukseen ja laukeaa sitten. Naytolle
tulee laukaisun lukituksesta johtuva halytys
(esim. varoitus 25, 27 tai 28).

[4] | ACjarru Tarkkailee jarruvastuksen oikosulun tai irtikyt-
kenndn varalta tai jarrun IGBT:n oikosulun
varalta. Vian sattuessa taajuusmuuttaja hidastaa
vauhtiaan ohjatusti. Tdma optio on saatavana

vain FC 302 -malliin.

[5] | Laukaisun
lukitus

HUOMAUTUS!

Voit poistaa [0] Ei kdytossd- tai [1] Varoitus -asetuksen
yhteydessa ilmaantuvan varoituksen kierrattamalla verkko-
jannitetta. Vika on ensin korjattava. Jos asetuksena on [0] Ei
kdytossd tai [1] Varoitus, taajuusmuuttaja kdy edelleen,
vaikka vika olisi havaittu.

Tama parametri on kdytdssa vain taajuusmuuttajissa, joissa
on integroitu dynaaminen jarru.

6.1.4 2-2* Mekaaninen jarru

Parametrit sshkdmagneettisen (mekaanisen) jarrun
toiminnan ohjaamiseen, jollaista tyypillisesti tarvitaan
nostosovelluksissa.

Mekaanisen jarrun ohjaamiseen tarvitaan releldhto (rele 01
tai rele 02) tai ohjelmoitu digitaalilahto (liitin 27 tai 29).
Normaalisti tama Iahto on pidettava suljettuna silloin, kun
taajuusmuuttaja ei pysty "pitdmaan" moottoria esimerkiksi
lilan suuren kuorman vuoksi. Valitse [32] Mekaanisen jarrun
ohjaus sovelluksissa, joissa asetuksena on sahkdémag-
neettinen jarru kohdassa 5-40 Toimintorele, 5-30 Liitin 27,
digitaalinen ldhté tai 5-31 Liitin 29, digitaalinen Idhtd. Kun
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asetukseksi valitaan [32] Mekaanisen jarrun ohjaus,
mekaaninen jarru on suljettu kdynnistyksesta siihen asti,
kunnes ldhtovirta ylittda tason, joka on valittu kohdassa
2-20 Jarrun vapautusvirta. Pysdytyksen aikana mekaaninen
jarru aktivoituu, kun nopeus laskee alle tason, joka on
madritetty kohdassa 2-21 Aktivoi jarrutusnopeus [RPM]. Jos
taajuusmuuttaja joutuu halytystilaan tai ylivirta- tai ylijanni-
tetilaan, mekaaninen jarru kytkeytyy valittémasti paalle.
Sama koskee turvallista pysdytysta.

Start 1=on

HUOMAUTUS!

Suojaustila ja laukaisun viivetoiminnot (14-25 Laukaisun
viive momenttirajalla ja 14-26 Lauk.viive vaihtos. vian
esiintyessd) voivat lykdtd mekaanisen jarrun kytkeytymista
hélytystilassa. Ndma toiminnot on poistettava kdytosta
nostosovelluksissa.

130BA074.12

term.18 0=off

Par 1-71

Start delay time

Par 2-21
Activate brake

/ speed

\ Par 1-74

Start speed

Output current A —\

|
Shaft speed T
|
|
|

S

4N

Pre-magnetizing

current or
Par 1-76 Start current/

DC hold current
Par 2-23 Par 2-00 DC hold current

/
Par 2-20

Release brake current

Brake delay time

Reaction time EMK brake

on \

Relay 01

off
Mechanical brake
locked

Mechanical brake
free

2-20 Jarrun vapautusvirta

Alue: Toiminto:

Application dependent* | [Application dependant] |

2-21 Aktivoi jarrutusnopeus [RPM]

Alue: Toiminto:
Application [0 - 30000 Aseta moottorin nopeus
dependent* RPM] mekaanisen jarrun aktivointia

varten, kun pysdytys on
kaynnissa. Nopeuden ylaraja
madritetadan kohdassa

4-53 Varoitus suuresta
nopeudesta.

2-22 Aktivoi jarrutusnopeus [Hz]

Alue: Toiminto:

Application dependent* | [Application dependant] |

2-23 Aktivoi jarrutusviive

Alue: Toiminto:
0.0 s*| [0.0 - Syota rullauksen jarrutuksen viiveaika
5.0 5] hidastusajan kuluttua. Akselin nopeus pidetaan

Time

2-23 Aktivoi jarrutusviive

Alue: Toiminto:

nollassa taydella pitomomentilla. Varmista, etta
mekaaninen jarru on lukinnut kuorman ennen
moottorin siirtymista rullaustilaan. Katso FC 300
-taajuusmuuttajan Suunnitteluoppaan MG33BXYY

jakso Mekaanisen jarrun ohjaus.

2-24 Pysadytysviive

Alue: Toiminto:
0.0 s*

[0.0 - 5.0 s] | Maarita aika moottorin pysaytyshetkesta
jarrun sulkeutumiseen. Tama parametri on
osa pysaytystoimintoa.

2-25 Jarrun vapautusaika

Alue: Toiminto:
0.20 s*

[0.00 - 5.00 s] | Tama arvo maarittdd mekaanisen jarrun
avautumisajan. Taman parametrin on
toimittava aikakatkaisuna, kun jarrun
takaisinkytkentda on aktiivinen.
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2-26 Mom. ohjearvo

2-28 Vahv. lisdjannitekerroin

Alue: Toiminto: Alue: Toiminto:
0.00 %* [ [Application Arvo madrittaa momentin, jota 1.00% [ [1.00 - 4.00 ] | Aktiivinen vain suljetussa flux-piirissa.
dependant] kaytetdan suljettua mekaanista Toiminto varmistaa sujuvan siirtymisen
jarrua vastaan ennen sen vapaut- momentinvalvontatilasta nopeudensaato-
tamista tilaan, kun moottori ottaa kuorman jarruilta.
2-27 Momentin ramppiaika
Alue: Toiminto:
0.2 s*| [0.0 - 5.0 s] | Arvo madrittdd momentin rampin keston
mydtapaivaan.
_ — - - - - — (:
1 - -~ T T - - g
~ ~ 2
~N N '-‘Oﬂ
| ~ ~ s
N AN
AN AN
\ AN
MoottoriNopeus | | I
Esimag momentin ramppi Jarrut Rampin 1 nousu Rampin 1 lasku Pysaytys Aktivoi
Aika | vapautus | p.-3-41 p.3-42 | viive Jarrut
| p-2:27 | Aika | | P-2-24 Viive
p.2-25 p.2-23
Mom. ohjearvo 2-26 —— _— Tt - - - - = = = = = = = = — —

Momenttiohjearvo

-t -4

Rele }
Vahv. lisdjannitekerroin
p.2-28 |
vahvistusLisdjannite ¥ |
| f
|
| | |
Mek.Jarrut | | L
|
1 2 | 3 |

|
Kuva 6.4 Jarrun vapautusprosessi nostimen mekaanisen jarrun ohjausta varten
I) Aktivoi jarrutusviive. Taajuusmuuttaja kdynnistyy uudelleen kohdasta, jossa mekaaninen jarru on kytkettynd.
I) Pysdytysviive: Kun perékkdisten kdynnistysten vali on lyhyempi kuin asetus kohdassa 2-24 Pysdytysviive, taajuusmuuttaja kdynnistyy
kdyttaméatta mekaanista jarrua (esim. suunnanvaihto).

3-10 Esiasetettu ohjearvo 3-10 Esiasetettu ohjearvo

Refwax (3-03 Maksimiohjearvo). Jos
ohjelmoidaan Refuin joka ei ole 0

(3-02 Minimiohjearvo), esivalittu ohjearvo
lasketaan prosentteina koko ohjearvoa-
lueesta, esim. arvojen Refmax ja Refwin
erotuksen pohjalta. Myohemmin arvo
lisatadn arvoon Refwin. Kun kéytdssa ovat

Ryhma [8] Ryhma [8]

Alue: 0-7 Alue: 0-7

Alue: Toiminto: Alue: Toiminto:

0.00 [-100.00 - | Maarita tahan parametriin enintaan ennalta asetetut ohjearvot, valitse ennalta

%* 100.00 %] | kahdeksan erilaista esivalittua ohjearvoa asetettu ohjearvobitti 0/1/2 [16], [17] tai
(0-7) ryhméohjelmoinnin keinoin. Esivalittu [18] vastaaville digitaalituloille parametri-
ohjearvo ilmoitetaan prosentteina arvosta ryhmadssa 5-1*.
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[7] | Taajuustulo 29

[8] | Taajuustulo 33

[11] | Paik. vaylan ohjearvo
[20] | Digit. pot.metri

[21] | Analog. tulo X30-11

(Yleiskdyttoon tarkoitettu 1/0-
optiomoduuli)

[22] | Analog. tulo X30-12 | (Yleiskdyttoon tarkoitettu 1/0O-

optiomoduuli)

[29] | Analog Input X48/2

3-16 Ohjearvoresurssi 2

Optio: Toiminto:

Valitse ohjearvotulo, jota kaytetaan
toiseen ohjearvosignaaliin.

3-15 Ohjearvoresurssi 1, 3-16 Ohjear-
voresurssi 2 ja 3-17 Ohjearvoresurssi 3

2 3-16 Ohjearvoresurssi 2
12 (+24V) s . ..
< Optio: Toiminto:
Preset 76543210 =] re e s leq
a maadrittavat enintaan kolme erilaista
+——————10101010 29 [P 5-13=Preset ref. bit 0] . . . X
ohjearvosignaalia. Ndiden ohjearvo-
| — 11001100 32 [P 5-14=Preset ref. bit 1] viestien summa ratkaisee todellisen
ohjearvon.
L 11110000 33 [P 5-15=Preset ref. bit 2] —
[0] Ei toimintoa
[1 Analoginen tulo 53
[2] Analoginen tulo 54
[71 Taajuustulo 29
[8] Taajuustulo 33
Esival. ohj. bitti 2 1 0 T -
[11] | Paik. vdylan ohjearvo
Esival ohjearvo 0 0 0 0 . -
[20] * | Digit. pot.metri
Esival ohjearvo 1 0 0 1
[21] | Analog. tulo X30-11
Esival ohjearvo 2 0 1 0
[22] | Analog. tulo X30-12
Esival ohjearvo 3 0 1 1
[29] [ Analog Input X48/2
Esival ohjearvo 4 1 0 0
Esival ohjearvo 5 1 0 1 3-17 Ohijearvoresurssi 3
Esival ohjearvo 6 1 1 0 Optio: Toiminto:
Esival ohjearvo 7 ! ! ! Valitse ohjearvotulo, jota kaytetaan
kolmanteen ohjearvosignaaliin.
3-11 Rydmintdanopeus [Hz 3-15 Ohjearvoresurssi 1, 3-16 Ohjear-
Yy p
Alue: Toiminto: voresurssi 2 ja 3-17 Ohjearvoresurssi 3
— — madrittavat enintaan kolme erilaista
Application dependent* | [Application dependant] | . . L .
ohjearvosignaalia. Ndiden ohjearvo-
3-15 Ohjearvoresurssi 1 viestien summa ratkaisee todellisen
Optio: Toiminto: CUlEEIRIE:
Valitse ohjearvotulo, jota kaytetaan [0] [Ei toimintoa
ensimmadiseen ohjearvosignaaliin. [1] Analoginen tulo 53
3-15 Ohjearvoresurssi 1, 3-16 Ohjearvo- [2] Analoginen tulo 54
resurssi 2 ja 3-17 Ohjearvoresurssi 3 [7] Taajuustulo 29
maarittavat enintadn kolme erilaista [8] Taajuustulo 33
ohjearvosignaalia. Ndiden ohjearvo- [11] * | Paik. véylan ohjearvo
viestien summa ratkaisee todellisen [20] | Digit. pot.metri
ohjearvon. 211 [ Analog. tulo X30-11
[0] | Ei toimintoa [22] | Analog. tulo X30-12
[1] * | Analoginen tulo 53 [29] [ Analog Input X48/2
[2] | Analoginen tulo 54 o .
5-00 Digit. I/O-tila

Optio: Toiminto:

Digitaaliset tulot ja ohjelmoidut digitaalilahdot
voidaan ohjelmoida ennalta kaytettaviksi joko PNP- tai
NPN-jarjestelmissa.

[0] * [ PNP | Toiminnot positiivisiin suuntapulsseihin (¢). PNP-
jarjestelmat vedetdan alas asetukseen GND.

[11 [ NPN | Toiminnot negatiivisiin suuntapulsseihin ($). NPN-
jarjestelméat vedetdan ylos arvoon +24 V
taajuusmuuttajan sisalla.

HUOMAUTUS!

Kun tdma parametri on muutettu, se on kdynnistettava
tehojakson avulla.
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Digitaalitulon toiminto [ Valitse |Liitin
Optio: Toiminto: Pulssitulo, reunalii- [31] 29, 33
[0]* |Input | Méarittaa liittimen 27 digitaalituloksi. paistava
Pulssitulo, aikaperus- [32] 29, 33
[1] Output | Madrittaa liittimen 27 digitaalilahdoksi. teinen
HUOMAUTUS' Ramppibitti 0 [34] Kaikki
* Ramppibitti 1 [35] Kaikki
Tata parametria ei voi muuttaa moottorin kdydessa. Tarkka pulssikaynn. [40] 18,19
Tarkka pulssipysaytys, [41] 18, 19
Optio: Toiminto: Ulkoinen lukitus [51]
[0] * | Tulo Maarittaa liittimen 29 digitaalituloksi. Suurenna (551 Kaikki
digit.potent.metri
1 Ulostulo Madrittaa liittimen 29 digitaalilahdoksi. Vahenna digit. 561 Kaikki
Tama parametri on saatavana vain FC 302-malliin. potent.metri
Tyhjenna digit. [57] Kaikki
.. . potent.metri
6.1.5 DlgltaalltUIOt DigiPot-nosto [58] Kaikki
Laskuri A (ylos) [60] 29, 33
Di.git.zaalit.uloillfa 'voidaTanlw va!ita t.aajuus.muuttaj?? .er‘im Laskuri A (alas) 611 29, 33
toimintoja. Kaikille digitaalituloille voidaan méarittaa - —
seuraavat toiminnot: Nollaa laskuri A [62] Kaikki
Laskuri B (ylos) [63] 29, 33
Digitaalitulon toiminto Liitin Laskuri B (alas) [64] 29,33
Ei toimintoa Kaikki *liit. 32, 33 Nollaa laskuri B [65] Kaikki
Kuittaus Kaikki Mek. jarrun tak.k. [70] Kaikki
Rullaus, kant. Kaikki *liit. 27 Mek. jarrun tak.k. vaihtos. [71] Kaikki
Rullaus ja nollaus, Kaikki PID-virhe kaant. [72] Kaikki
kaanteinen PID-nollaus I-osa [73] Kaikki
Pikapysaytys, kaant. Kaikki PID kdytéssd [74] Kaikki
Tasavirtajarru, kaant. Kaikki PTC-kortti 1 [80] Kaikki
Pyséytys, kddnteinen Kaikki Profidrive OFF2 [91]
K&ynnistys Kaikki *liit. 18 Profidrive OFF3 [92]
Pulssikdynnistys Kaikki Kdynnistys reunaliip. [98]
Suunnanvaihto Kaikki *liit. 19 Turvallinen option [100]
Kaynn. ja suun.vaihto Kaikki kuittaus
Kaynn. eteen kdyttoon Kaikki
Kaynn. kaant. kaytt. Kaikki FC 300:n vakioliittimet ovat 18, 19, 27, 29, 32 ja 33. MCB
Ryominta Kaikki *liit. 29 101 -liittimet ovat X30/2, X30/3 ja X30/4.
Esiv. ohjearvo kayt. Kaikki Liitin 29 toimii ldhtona ainoastaan mallissa FC 302.
Esival. ohj. bitti 0 Kaikki Vain yhdelle digitaalitulolle omistetut toiminnot ilmoitetaan
Esival. ohj. bitti 1 Kaikki kyseisessa parametrissa.
Esival. ohj. bitti 2 Kaikki
Ohjearvon lukitus Kaikki Kaikki digitaalitulot voidaan ohjelmoida néille toiminnoille:
Lahdon lukitus Kaikki
Nopeus ylos Kaikki [0] |Eitoimintoa | Ei reaktiota liittimeen tuleviin signaaleihin.
Nopeus alas Kaikki 01 | Kuittaus Nollaa taajuusmuuttajan LAUKAISUN/
Aset. valinta, bitti 0 Kaikki HALYTYKSEN jalkeen. Kaikkia hélytyksia ei
Aset. valinta, bitti 1 Kaikki voi kuitata.
Tarkka pys., kaant. 18, 19 [2] |Rullaus, (oletusdigitaalitulo 27): Rullaus pysahdyksiin,
Tarkka kdynn., pys. 18, 19 kdant. kdanteinen tulo (norm. kiinni). Taajuus-
Kiinniajo Kaikki muuttaja jattdd moottorin vapaaseen tilaan.
Hidastus Kaikki Looginen '0' => rullaus pysahdyksiin.
Laskurin tulo 29, 33 [3]1 [Rullaus ja Nollaus ja rullaus pysahdyksiin, kddnteinen

nollaus,
kaanteinen

tulo (norm. kiinni). Jattaa moottorin
vapaaseen tilaan ja kuittaa taajuusmuuttajan.
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Looginen '0' => rullaus pysahdyksiin ja
kuittaus.

[4]

Pikapysaytys,
kaant.

Vaihtosuuntaajan tulo (norm. kiinni). Johtaa
pysdytykseen pikapysaytyksen ramppiajan
mukaisesti, joka on maaritetty kohdassa

3-81 Pikapysdytyksen ramppiaika. Kun
moottori pysahtyy, akseli on vapaassa tilassa.
Looginen ‘0’ => pikapysaytys

Tasavirtajarru,
kaant.

Kaanteinen tulo tasavirtajarrutukseen (norm.
kiinni). Pysdyttaa moottorin tuomalla siihen
tasavirtaa tietyn ajan. Katso 2-071 DC-jarrun
virta - 2-03 DC-jarrun kytkeytymisnop. [1/min].
Toiminto on aktiivinen vain, jos kohdan

2-02 DC Braking Time arvo ei ole 0. Looginen
'0"' => tasavirtajarrutus.

[6]

Pysaytys,
kaanteinen

Pysdyta kaanteinen toiminto. Luo pysaytys-
toiminnon, kun valittu liitin siirtyy loogiselta
tasolta '1' tasolle '0'. Pysdytys suoritetaan
valitun ramppiajan mukaisesti (3-42 Ramppi 1
rampin seisonta-aika, 3-52 Ramppi 2 rampin
seisonta-aika, 3-62 Ramppi 3 rampin seisonta-
aika, 3-72 Ramppi 4 rampin seisonta-aika).

HUOMAUTUS!

Kun taajuusmuuttaja on momenttirajalla
ja vastaanottanut pysdytyskomennon,
se voi pysahtya itsestaan. Jotta taajuus-
muuttaja varmasti pysahtyisi, maarita
digitaalildhdon asetukseksi [27] Moment-
tiraja ja pysdytys ja kytke tama
digitaalildht6 digitaalituloon, jonka
asetuksena on rullaus.

[14] | Ryominta (Oletusdigitaalitulo 29): Kayta rydmintano-
peuden aktivoimiseen. Katso
3-11 Rydmintdnopeus [Hz].
[15] | Esiv. ohjearvo | Vaihtaa ulkoisesta ohjearvosta esivalittuun
kayt. ohjearvoon ja painvastoin. Talloin oletetaan,
etta kohdassa 3-04 Reference Function on
valittu [1] Ulkoinen/esivalittu. Looginen '0' =
ulkoinen ohjearvo aktiivinen; looginen '1' =
yksi kahdeksasta esivalitusta ohjearvosta on
aktiivinen.
[16] | Esival. ohj. "Esival. ohj. bitin 0, 1 ja 2" avulla voit valita
bitti 0 yhden kahdeksasta esivalitusta ohjearvosta
kohdan Taulukko 6.1 mukaisesti.
[17] | Esival. ohj. Sama kuin esival. ohj. bitti 0 [16].
bitti 1
[18] | Esival. ohj. Sama kuin esival. ohj. bitti 0 [16].
bitti 2
Esival. ohj. bitti 2 1 0
Esival ohjearvo 0 0 0 0
Esival ohjearvo 1 0 0 1
Esival ohjearvo 2 0 1 0
Esival ohjearvo 3 0 1 1
Esival ohjearvo 4 1 0 0
Esival ohjearvo 5 1 0 1
Esival ohjearvo 6 1 1 0
Esival ohjearvo 7 1 1 1

Taulukko 6.1 Esivalittu ohj. bitti

Kaynnistys

(Oletusdigitaalitulo 18): Valitse kdynnistys-/
pysaytyskomennon kaynnistys. Looginen '1'
= kdynnistys, looginen '0' = pysaytys.

9

Pulssikayn-
nistys

Moottori kdynnistyy, jos liittimeen syotetaan
vdhintddn 2 ms kestava pulssi. Moottori
pysahtyy, jos "Pysaytys, kaanteinen"
aktivoidaan tai annetaan nollauskomento
(digitaalitulon kautta).

[19] | Ohjearvon

lukitus

Lukitsee kulloisenkin ohjearvon, joka on nyt
lahtokohta/ehto toimintojen Nopeus ylos ja
Nopeus alas kaytolle. Jos nopeus ylos/alas on
kaytossa, nopeuden muutos seuraa aina
ramppia 2 (3-51 Ramppi 2:n nousuaika ja

3-52 Ramppi 2 rampin seisonta-aika) alueella 0 -
3-03 Maksimiohjearvo.

[10]

Suunnan-
vaihto

(oletusdigitaalitulo 19). Vaihda moottorin
akselin pyorimissuunta. Vaihda suunta
valitsemalla looginen '1". Suunnanvaihtoviesti
vaihtaa ainoastaan pyorimissuunnan. Se ei
aktivoi kdynnistystoimintoa. Valitse
molemmat suunnat kohdassa

4-10 Moott.pyér.nop suunta. Toiminto ei ole
aktiivinen prosessin suljetussa piirissa.

[11]

Kaynn. ja
suun.vaihto

Kaytetaan kdynnistykseen/pysaytykseen ja
suunnanvaihtoon samalla johtimella.
Kaynnistyssignaaleja ei ole sallittu samaan
aikaan.

[12]

Kaynn. eteen
kayttoon

Poistaa vastapdivaan kulkevan liikkeen
kaytosta ja mahdollistaa liikkeen
myd&tapaivaan.

[20] | Lahdon

lukitus

Lukitsee kulloisenkin moottorin taajuuden (Hz),
joka on nyt kaytettavien Nopeus ylos- ja
Nopeus alas -toimintojen kayttoonottokohta tai
ehto. Jos nopeus ylos/alas on kaytossa,
nopeuden muutos seuraa aina ramppia 2

(3-51 Ramppi 2:n nousuaika ja 3-52 Ramppi 2
rampin seisonta-aika) alueella 0 - 7-23 Moottorin
taajuus.

HUOMAUTUS!

Jos Lahdon lukitus on aktiivinen, taajuus-
muuttajaa ei voi pysdyttda pienella
'kdynnistys [8]' -signaalilla. Pysdytd taajuus-
muuttaja liittimelld, jonka asetukseksi on
ohjelmoitu Rullaus, kdant. [2] tai Rull. ja
noll,, kdant.

[13]

Kaynn. kaant.
kaytt.

Poistaa kaytosta lilkkkeen myotapaivaan ja
mahdollistaa liikkeen vastapaivaan.

[21] | Nopeus

ylos

Valitse Nopeus ylos ja Nopeus alas, jos halutaan
ohjata nopeuden muutoksia digitaalisesti
(moottorin potentiometri). Ota tama toiminto
kayttoon valitsemalla joko Ohjearvon lukitus tai
Lahdon lukitus. Jos Nopeus yl6s/alas on
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aktiivinen alle 400 millisekunnin ajan, kokonai- kompensoituna laskuripysdytyksena
sohjearvoa suurennetaan/pienennetaan 0,1 %. nollauksella tai ilman. Laskurin arvo on
Jos Nopeus ylos/alas on aktiivinen yli 400 madritettdvd kohdassa 1-84 Tdsm. pysdytys-
millisekunnin ajan, kokonaisohjearvo noudattaa laskurin arvo.
rampin nousu/lasku -parametrin asetusta 3- [31] | Pulssi Reunaliipaistava pulssitulo laskee pulssi-
x1/3-x2. reunaliipaist. | sivujen maardn ndytteenottoajan kuluessa.

N&in saadaan suurempi tarkkuus suurilla

Sulje Kiinniajo tarkkuuksilla, mutta tulos ei ole yhta tarkka

Ei nopeuden muutosta 0 0 pienemmilla tarkkuuksilla. Tata pulssiperi-
Lisatty %-arvolla

1 0 aatetta kannattaa kiyttda pulssiantureihin,
Védhennetty %-arvolla 0 1 joiden tarkkuus on alhainen (esim. 30 ppr).
1 1

Lisatty %-arvolla pulse S
Sample time | | | | %
[22] | Nopeus alas | Sama kuin Nopeus ylos [21]. é
[23] [ Aset. valinta, | Valitse jokin neljastd asetuksesta valitsemalla
bitti 0 Aset. valinta, bitti O tai Aset. valinta, bitti 1.
Aseta kohdan 0-10 Aktiiv. asetukset [32] | Pulssi Aikaperusteinen pulssitulo mittaa sivujen
asetukseksi Moniasetukset. aikaperus- vélista aikaa. Ndin saadaan suurempi tarkkuus
[24] | Aset. valinta, | (Oletusdigitaalitulo 32): Sama kuin Aset. teinen pienemmilla taajuuksilla, mutta tulos ei ole
bitti 1 valinta, bitti 0 [23]. yhté tarkka suuremmilla tarkkuuksilla. Talla
[26] [ Tarkka Lahettdad kadnteisen pysaytyssignaalin, kun periaatteella on katkaisutaajuus, joka tekee
.. .l B - Lo siitd sopimattoman pulssiantureihin, joiden
pysaytys, tasmallinen pysdytystoiminto on aktivoitu . B
kaant. kohdassa 1-83 Tdsmidillinen pysdytystoiminto. resoluutiot ovat hyvin pienia (esim. 30 ppr)
s . et o pienilla nopeuksilla.
Tasmallisen pysdytyksen kdanteinen toiminto
on kaytettavissa liittimille 18 tai 19. Speed [rpm] Speed [rpm] °
[27] | Tasm. kdynn., | Kdyta tatd, kun tasmallinen ramppipysaytys ’/_\ m §
pys. [0] on valittuna par. 1-83 Tdasmadillinen §
. . a Time[sec] b Time[sec] &
pysdytystoiminto. -
Tasmallinen kaynnistys, pysaytys on kaytet-
tavissa liittimilla 18 ja 19.
Tasmallinen kadynnistys varmistaa, etta kulma,
jonka roottori kaantyy pysahdyksista
ohjearvoon, on sama joka kdynnistyksella a: hyvin pieni b: normaali
(samalla ramppiajalla, samalla asetuspisteell). pulssianturin pulssianturin
Tama vastaa tasmallistd pysdytystd, jossa resoluutio resoluutio
kulma, jonka roottori kaantyy ohjearvosta
pysdhdyksiin, on sama joka pysaytyksella. e 2
Kaytettaessa parametria 1-83 Tdsmadllinen ?fmme"lil'n”‘%n;w‘[ ‘ M;d‘m‘m ‘ “T %
pysdytystoiminto [1] tai [2]: Foumertides z°"”'”"“§
Taajuusmuuttaja tarvitsee tasmallisen -
pysdytyksen viestin, ennen kuin parametrin
1-84 Tdsm. pysdytyslaskurin arvo arvo on [34] | Ramppibitti | Mahdollistaa yhden neljasta kaytettavissa
saavutettu. Jos sitd ei saavuteta, taajuus- 0 olevasta rampista valitsemisen seuraavan
muuttaja ei pysahdy, kun kohdan 7-84 Tdsm. taulukon mukaisesti.
pysdytyslaskurin arvo arvo on saavutettu. [35] | Ramppibitti | Sama kuin ramppibitti 0.
Tasmallinen kaynnistys, pysaytys on 1
laukaistava digitaalitulolla, ja se on kaytet-
tavissa liittimissa 18 ja 19. Esival. ramppibitti 1 0
[28] | Kiinniajo Suurentaa ohjearvoa tietylld prosenttimaarlla Ramppi 1 0 0
(suhteessa), joka on maéritetty kohdassa Ramppi 2 0 1
3-12 Kiinniajo yl6s/alas arvo. Ramppi 3 1 0
[29] | Hidastus Pienentaa ohjearvoa tietylla prosenttimaaralla Ramppi 4 1 1
(suhteessa), joka on maaritetty kohdassa
3-12 Kiinniajo yl6s/alas arvo. [40] |Tarkka pulssikdynn. | Tarkka pulssikdynnistys vaatii
[30] | Laskurin tulo | Tasmallinen pysdytystoiminto kohdassa ainoastaan 3 ms:n pulssin kohtaan
1-83 Tdsmidillinen pysdytystoiminto toimii T18 tai T19.
laskuripysaytyksenad tai nopeuden mukaan Kaytettdesss par. 1-83 [1] tai [2]:
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Kun ohjearvo on saavutettu, taajuus-
muuttaja ottaa sisdisesti kdyttoon
tarkan pysaytyksen signaalin. Tama

raatiotilan" asetuksena on

"Pintakelain", "Laaj. PID nopeus OL"

tai "Laaj. PID nopeus CL".

tarkoittaa, etta taajuusmuuttaja [74] [PID kaytossa Kun tdmad on kdytdssa, se mahdol-
suorittaa tarkan pysaytyksen, kun listaa laajennetun prosessin PID-
parametrin 7-84 Tdsm. pysdytys- saatimen kdyton. Vastaa parametria
laskurin arvo laskuriarvo on 7-50 Prosessin PID Laajennettu PID.
saavutettu. Kaytettavissa vain, jos "Konfiguraa-
[41] [ Lukittu tarkka Lahettda lukituspysaytyssignaalin, tiotilan" asetuksena on "Laaj. PID
pysdytys, kaanteinen | kun tdsmadllinen pysdytystoiminto on nopeus OL" tai "Laaj. PID nopeus CL".
aktivoitu kohdassa 17-83 Tdsmadillinen [80] | PTC-kortti 1 Kaikille digitaalituloille voidaan
pysdytystoiminto. Tadsmallinen madrittdd PTC-kortti 1 [80]. Tama
kaanteinen lukituspysdytystoiminto vaihtoehto tulee kuitenkin maarittaa
on saatavana liittimiin 18 tai 19. vain yhdelle digitaalitulolle.
[51] | Ulkoinen lukitus Toiminnon avulla voidaan antaa [91] | Profidrive OFF2 Toiminto on sama kuin Profibus/
taajuusmuuttajaan ulkoinen vika. Profinet-option vastaava ohjaussa-
Tata vikaa kasitelladn samoin kuin nabitti.
sisdisesti luotua halytysta. [92] | Profidrive OFF3 Toiminto on sama kuin Profibus/
[55] [Suurenna SUURENNA-signaali digitaaliselle Profinet-option vastaava ohjaussa-
digit.potent.metri potentiometritoiminnolle, joka nabitti.
kuvataan parametriryhmassa 3-9* [98] | Kaynnistys reunaliip. | Reunaliipaisimella tehty kdynnistys-
[56] [Vahenna digit. VAHENNA-signaali digitaaliselle komento. Pitaa kaynnistyskomennon
potent.metri potentiometritoiminnolle, joka aktiivisena silloinkin, kun tulo palaa
kuvataan parametriryhméssa 3-9* pienemmaéksi - voidaan kayttaa
[57] | Tyhjenna digit. Tyhjentaa digitaalisen potentiometrin kaynnistyspainikkeeseen.
potent.metri ohjearvon, joka kuvataan parametri- [100] [ Turvallinen option
ryhmassa 3-9% kuittaus
[60] | Laskuri A (vain liitin 29 tai 33) SLC-laskurissa
tapahtuvan yhteenlaskennan tulo. 6.1.6 5-3*% Dlglt lahdét
[61] | Laskuri A (vain liitin 29 tai 33) SLC-laskurissa
askelittain tapahtuvan véhennyslas- 2 vakaan tilan digitaalilihtoa ovat yhteiset liittimille 27 ja
kennan tulo. 29. Mésrits I/0-toiminto liittimelle 27 kohdassa
[c2m|[iollalla-kou RAR ICo-tonintioflay-uo: 5-01 Terminal 27 Mode, ja mérits 1/O-toiminto liittimelle 29
[63] | Laskuri B (vain liitin 29 tai 33) SLC-laskurissa kohdassa 5-02 Liittimen 29 tila.
tapahtuvan yhteenlaskennan tulo.
[64] | Laskuri B (vain liitin 29 tai 33) SLC-laskurissa
askelittain tapahtuvan vahennyslas- HUOMAUTUS' i o .
kennan tulo. Naitad parametreja ei voi muokata moottorin kaydessa.
[65] | Nollaa laskuri B Laskurin B nollaustulo.
[70] [ Mek. jarrun takaisin- | Jarrun takaisinkytkenta nostosovel- (0] Ei toimintoa Oletusarvo kaikille digitaalilihdaille ja
kytkenta luksiin: Aseta par. 7-01 Moottorin 2 e
ohjausperiaate arvoksi [3] flux [1] Ohjaus valmis Ohjauskortti on valmis. Esim.:
moottorin tak.kytkenndlld: aseta Takaisinkytkentd taajuusmuuttajalta,
1-72 Kéynnistystoiminto arvoksi [6] jossa ohjauksen virransyotto tulee
Nost. mek. jarrun ohjearvo. ulkoisesta 24 V:n virtaldhteesta (MCB
[71] [ Mek. jarrun takaisin- | Kddnteinen jarrun takaisinkytkenta 107) eika laitteeseen tulevaa paavirtaa
kytkentd, kaant. nostosovelluksiin havaita.
[721 | PID-virhe kaant. Kun tama on kiytossa, se kaantaa [2] Taaj.muut. valmis Taajuusmuuttaja on valmis kayttoon
prosessin PID-sadtimestd saatavan Ji s el spiesta el @k
virheen. Kaytettavissa vain, jos il
"Konfiguraatiotilan” asetuksena on [3] Taajuusmuuttaja Taajuusmuuttaja on valmis kayttoon
"Pintakelain”, "Laaj. PID nopeus OL" valmis / kauko- ja [Auto On] -tilassa.
tai "Laaj. PID nopeus CL". ohjaus
1731 | PID-nollaus l-osa Kun timé on kaytosss, se nollaa [4] Kaytossa / ei var. Kayttovalmis. Kaynnistys- tai pysaytys-
prosessin PID-saatimen l-osan. Vastaa komentoa ei ole annettu (kdynnista /
parametria 7-40 Prosessin PID | osan poista kaytosta). Aktiivisia varoituksia
noll.. Kaytettavissa vain, jos "Konfigu- ei ole.
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[5] VLT kdynnissa Moottori kdy, ja akselin momentti on [23] [ Etdohjaus valmis, ei | Taajuusmuuttaja on valmis kdyttoon
kaytossa. ldmpdvaroitusta ja [Auto On] -tilassa. Ylilampova-

[6] Kay / ei varoitusta | Lahtnopeus on suurempi kuin roitusta ei ole.
nopeus, joka on maaritetty kohdassa [24] | Valmis, ei yli-/alijan- | Taajuusmuuttaja on kayttovalmis, ja
1-81 Min Speed for Function at Stop nitetta verkkojannite on maaritetylla jannite-
[RPM]. Moottori kay eika varoituksia alueella (katso Suunnitteluoppaan
ole. jaksoa Yleiset spesifikaatiot).

[7] Kay alueella / ei Moottori kdy ohjelmoidulla virralla ja [25] | Suunnanvaihto Suunnanvaihto. Looginen ‘1" kun

varoituksia nopeusalueilla, jotka on maaritetty moottori pyorii myotapaivaan.
kohdissa 4-50 Varoitus alhaisesta Looginen '0' kun moottori pyorii
virrasta - 4-53 Varoitus suuresta vastapdivadn. Jos moottori ei pyori,
nopeudesta. Varoituksia ei ole. ldhté noudattaa ohjearvoa.

[8] Kay ohjearvolla / ei | Moottori kdy ohjenopeudella. Ei [26] | Vayla OK Aktiivinen tiedonsiirto (ei aikaval-

varoitusta varoituksia. vontaa) sarjaportin kautta.

[9] Halytys Halytys aktivoi lahdon. Varoituksia ei [27] [ Momenttiraja ja Kayta suorittaessasi pysaytysta
ole. pysahdys rullaamalla ja momenttirajalla. Jos

[10] [Halytys tai varoitus | Halytys tai varoitus aktivoi lahdon. taajuusmuuttaja on vastaanottanut

[11] | Momenttirajalla Kohdassa 4-16 Moottoritilan moment- pysdytysviestin ja on momenttirajalla,
tiraja tai 4-17 Generatiivinen signaali on looginen '0".
momenttiraja asetettu momenttiraja [28] |Jarru, ei jarruva- Jarru on aktiivinen, eika varoituksia
on ylittynyt. roitusta ole.

[12] [ Poissa virta-alueelta | Moottorin virta on kohdassa [29] [Jarru valm., ei vikaa | Jarru on kayttovalmis, eika vikoja ole.
4-18 Virtaraja asetetun alueen [30] [Jarruvika (IGBT) Lahtoviesti on looginen '1', kun jarrun
ulkopuolella. IGBT on oikosulussa. Kayta tata

[13] [ Virta alle, alhainen | Moottorin virta on pienempi kuin toimintoa taajuusmuuttajan suojana,
kohdan 4-50 Varoitus alhaisesta jos jarrumoduulit ovat viallisia.
virrasta asetus. Katkaise virta taajuusmuuttajan

[14] | Virta yli, korkea Moottorin virta on suurempi kuin paadkatkaisimesta lahdén/releen
kohdassa 4-51 Varoitus suuresta avulla.
virrasta asetettu arvo. [31] [Rele 123 Rele aktivoituu, kun ohjaussana [0] on

[15] [Ei alueella Léhtotaajuus on kohdissa valittuna parametriryhmdssa 8-**,
4-52 Varoitus alhaisesta nopeudesta - [32] [ Mekaanisen jarrun | Mahdollistaa ulkoisen mekaanisen
4-53 Varoitus suuresta nopeudesta ohjaus jarrun ohjaamisen, katso kuvaus
asetetun taajuusalueen ulkopuolella. kohdasta Mekaanisen jarrun ohjaus ja

[16] [Nopeus alle, Lahtonopeus on pienempi kuin parametriryhmasta 2-2*.

alhainen kohdassa 4-52 Varoitus alhaisesta [33] [ Turvallinen limoittaa, ettd turvallinen pysdytys
nopeudesta asetettu arvo. pysdytys aktivoitu liittimessa 37 on aktivoitu.

[17]1 [Nopeus yli, korkea | Lihténopeus on suurempi kuin (vain FC 302)
kohdassa 4-53 Varoitus suuresta [40] [ Ei ohjearvoalueella | Aktiivinen, kun todellinen nopeus on
nopeudesta asetettu arvo. parametreissa 4-52 Varoitus alhaisesta

[18] | Poissa takaisinkyt- | Takaisinkytkentd on kohdissa nopeudesta - 4-55 Varoitus suuri

kentaalueelta 4-56 Varoitus pieni tak.kytk. ja ohjearvo madritetyn alueen
4-57 Varoitus korkea tak.kytk. asetetun ulkopuolella.
alueen ulkopuolella. [41] [ Alle ohjearvon, Aktiivinen, kun todellinen nopeus on

[19] | Alle takkytk. alar. | Takaisinkytkentd on kohdassa mat. pienempi kuin nopeuden ohjear-
4-56 Varoitus pieni tak.kytk. asetetun voasetus.
rajan alapuolella. [42] [ Yli ohjearvon, kork. | Aktiivinen, kun todellinen nopeus on

[20] | Yli takkytk. ylar. Takaisinkytkentd on kohdassa suurempi kuin nopeuden ohjear-
4-57 Varoitus korkea tak.kytk. asetetun voasetus
rajan ylapuolella. [43] | Laaj. PID raja

[21] |L&mpdvaroitus Lampdvaroitus kytkeytyy paalle, kun [45] | Vaylan valv. Ohjaa l&htod véylan kautta. Lahdon
lampoatila ylittaa rajan moottorissa, tila asetetaan kohdassa
taajuusmuuttajassa, jarruvastuksessa 5-90 Digitaalisen & Relevdyldn
tai termistorissa. valvonta. Lahdon tila sdilyy vaylan

[22] | Valmis, ei [ampdva- | Taajuusmuuttaja on kayttévalmiina, aikakatkaisutilanteessa.

roitusta eika ylilampovaroitusta ole. [46] [ Vaylan valv. Ohjaa lahtod vaylan kautta. Lahdon

kdytossa aikakatk.

tila asetetaan kohdassa
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5-90 Digitaalisen & Relevdyldn [75] [ Logiikkasaanto 5 Katso parametriryhmaa 13-4*. Jos
valvonta. Vaylan aikakatkaisutilan- logiikkasaannén 5 katsotaan olevan
teessa lahdon tila asetetaan korkealle TOSI, 1ahdon arvosta tulee suuri.
(paalla). Muuten se on pieni.
[47] [Vaylan valv. pois Ohjaa lahtoa vaylan kautta. Lahdon [80] [SL digit. lahto A Katso 13-52 SL-ohjaimen toiminto.
aikakatk. tila asetetaan kohdassa Lahdon arvo kasvaa aina, kun
5-90 Digitaalisen & Relevdyldn suoritetaan SL-toiminto [38] As. A:lle
valvonta. Vaylan aikakatkaisutilan- korkea arvo. Lahdon arvo pienenee
teessa lahdon tila asetetaan matalalle aina, kun suoritetaan SL-toiminto [32]
(ei paalla). As. A:lle matala arvo.
[51] [ MCO-ohjattu Aktiivinen, kun MCO 302 tai MCO 305 [81] [SL digit. Iahto B Katso 13-52 SL-ohjaimen toiminto.
on kytkettynd. Lahtdd ohjaa optio. Tulon arvo kasvaa aina, kun
[55] [ Pulssilahto suoritetaan SL-toiminto [39] As. A:lle
[60] [ Vertain O Katso parametriryhmaé 13-1%. Jos korkea arvo. Tulon arvo pienenee
komparaattorin 0 katsotaan olevan aina, kun suoritetaan SL-toiminto [33]
TOSI, 1dhdon arvosta tulee suuri. As. A:lle matala arvo.
Muuten se on pieni. [82] |SL digit. I&hto C Katso 13-52 SL-ohjaimen toiminto.
[61] | Vertain 1 Katso parametriryhméda 13-1*. Jos Tulon arvo kasvaa aina, kun
komparaattorin 1 katsotaan olevan suoritetaan SL-toiminto [40] As. A:lle
TOSI, 1adhdén arvosta tulee suuri. korkea arvo. Tulon arvo pienenee
Muuten se on pieni. aina, kun suoritetaan SL-toiminto [34]
[62] | Vertain 2 Katso parametriryhmaa 13-1*. Jos As. A:lle matala arvo.
komparaattorin 2 katsotaan olevan [83] |SL digit. lahto D Katso 13-52 SL-ohjaimen toiminto.
TOSI, 1dhdon arvosta tulee suuri. Tulon arvo kasvaa aina, kun
Muuten se on pieni. suoritetaan SL-toiminto [41] As. A:lle
[63] |Vertain 3 Katso parametriryhmaa 13-1%. Jos korkea arvo. Tulon arvo pienenee
komparaattorin 3 katsotaan olevan aina, kun suoritetaan SL-toiminto [35]
TOSI, lahdon arvosta tulee suuri. As. A:lle matala arvo.
Muuten se on pieni. [84] |SL digit. Iahto E Katso 13-52 SL-ohjaimen toiminto.
[64] | Vertain 4 Katso parametriryhmdd 13-1*. Jos Tulon arvo kasvaa aina, kun
komparaattorin 4 katsotaan olevan suoritetaan SL-toiminto [42] As. A:lle
TOSI, 13hddn arvosta tulee suuri. korkea arvo. Tulon arvo pienenee
Muuten se on pieni. aina, kun suoritetaan SL-toiminto [36]
[65] | Vertain 5 Katso parametriryhmaa 13-1%. Jos As. Allle matala arvo.
komparaattorin 5 katsotaan olevan [85] [SL digit. lahto F Katso 13-52 SL-ohjaimen toiminto.
TOSI, ldhdén arvosta tulee suuri. Tulon arvo kasvaa aina, kun
Muuten se on pieni. suoritetaan SL-toiminto [43] As. A:lle
[70] | Logiikkasdantd O Katso parametriryhmaa 13-4*. Jos korkea arvo. Tulon arvo pienenee
logiikkasaannadn 0 katsotaan olevan aina, kun suoritetaan SL-toiminto [37]
TOSI, 1ahdon arvosta tulee suuri. As. A:lle matala arvo.
Muuten se on pieni. [120] | Paikallinen Lahdon arvo on korkea, kun
[71] | Logiikkasdants 1 Katso parametriryhmaa 13-4*. Jos ohjearvo aktiivinen | 3-13 Reference Site = [2] Paikallinen tai
logiikkasaannon 1 katsotaan olevan kun 3-13 Reference Site = [0] Yht. kdsi/
TOSI, lahdon arvosta tulee suuri. autom.kdyttéén samaan aikaan, kun
Muuten se on pieni. paikallisohjauspaneeli on [Hand on] -
[72] | Logiikkas&anto 2 Katso parametriryhmaa 13-4*. Jos tilassa.
logiikkasaannon 2 katsotaan olevan
TOSI, 1ahdon arvosta tulee suuri.
Muuten se on pieni.
[73] [ Logiikkasaanto 3 Katso parametriryhmaa 13-4*. Jos
logiikkasaannon 3 katsotaan olevan
TOSI, 1ahdon arvosta tulee suuri.
Muuten se on pieni.
[74] | Logiikkasdanto 4 Katso parametriryhmda 13-4*. Jos
logiikkasaannon 4 katsotaan olevan
TOSI, 1ahdon arvosta tulee suuri.
Muuten se on pieni.
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Paikal-
lisohjea vo

Ohjetydmaa Etdohjear
maaritetty par.
aktiivinen

[121]

3-13 Reference
Site

rvo
aktiivin
en
[120]
Ohjetydmaa: 1 0

Paikallinen
3-13 Reference
Site [2]
Ohjetydmaa: Eta 0 1

3-13 Reference
Site [1]
Ohjetydmaa:
Yhteys kasi-/
autom.kdyttoon

Kasi

Kasi -> Seis

el K=A k=2 k=]

1
1
Autom. -> Seis 0
0

Autom

hélytys 166 ATEX ETR:n taajuusraja-
hélytys on aktiivinen, Iaht6 on 1.

[153]

ATEX ETR:n
virtahalytys

Valittavissa, jos parametrin

1-90 Moottorin ldmpésuojaus
asetuksena on [20] tai [21] ]. Jos
halytys 163 ATEX ETR:n virtarajava-
roitus on aktiivinen, 1ahto on 1.

[154]

ATEX ETR:n taajuus-
varoitus

Valittavissa, jos parametrin

1-90 Moottorin Idmpdsuojaus
asetuksena on [20] tai [21]. Jos
varoitus 165 ATEX ETR:n taajuusraja-
varoitus on aktiivinen, 1a8ht6 on 1.

[188]

AHF-konden-
saattorin kytkenta

Kondensaattorit kdaynnistyvat 20 %
kohdalla (50 % hystereesi antaa
valiksi 10 - 30 %). Kondensaattorit
kytkeytyvat pois paalta alle 10
prosentissa. Katkaisuviive on 10 s, ja
uudelleenkdynnistys seuraa, jos
nimellisteho ylittdad 10 % viiveen
aikana. 5-80 AHF Cap Reconnect Delay
takaa kondensaattorien mahdolli-
simman pienen toimimattomuusajan.

halytys

1-90 Moottorin Idmpésuojaus
asetuksena on [20] tai [21]. Jos

[121] | Etaohjearvo Lahdon arvo on suuri, kun — - -
L . L. [189] [ Jadhdytyspu- Sisdisen puhaltimen ohjauksen
aktiivinen 3-13 Reference Site = [1] Etd tai [0] Yht. ) . o . il
. o L haltimen ohjaus sisdinen logiikka siirretadn tahan
kdsi/autom.kdyttoon, kun paikallisoh- o . .
. . . 1ahtoon, jotta ulkoisen puhaltimen
jauspaneeli on [Auto on] -tilassa. . . . o
. ohjaus olisi mahdollista (merkittavaa
Katso edella. .
HP-putkiston jadhdytyksen kannalta).
[122] | Ei hélytysta Lahdon arvo on korkea, kun aktiivista
halytysta ei ole. 5-40 Toimintorele
[123] [ Kaynnistyskomento | Ladhdon arvo on suuri, kun laitteessa Ryhm [9]
aktiivinen on aktiivinen kaynnistyskasky (ts. (Rele 1 [0], Rele 2 [1], Rele 3 [2] (MCB 113), Rele 4 [3] (MCB 113),
clenzelieem ansyeion ke Rele 5 [4] (MCB 113), Rele 6 [5] (MCB 113), Rele 7 [6] (MCB 105),
on]- tai [Auto on] -toiminnon kautta), Rele 8 [7] (MCB 105), Rele 9 [8] (MCB 105))
eika aktiivista pysaytys- tai kaynnistys- i L.
. A U 4 Optio: Toiminto:
késkyé ole. —— T T
[124] [ Kéynti, kddnteinen | Ldhdon arvo on korkea, kun taajuus- [0l Ei toimintoa Ml G LE RIS S E
. . oletusarvona on "Ei toimintoa".
muuttaja pyorii vastapaivaan
(tilabittien 'kdy' JA 'suunnanvaihto' [1] Ohjaus valmis Ohjauskortti on valmis. Esim.:
looginen tulos). Takaisinkytkentd taajuusmuuttajasta,
[125] | Taaj.muut. kasitil. L&hdon arvo on suuri, kun taajuus- jossa ohjauksen virransy6tto tulee
muuttaja on [Hand on] -tilassa (minka ulkoisesta 24 V:n virtaldhteesta (MCB
nakee siita, ettd [Hand on] - 107) eikd taajuusmuuttajaan tulevaa
nappdimen ylapuolella palaa LED- paavirtaa havaita.
valo). [2] Taaj.muut. valm. Taajuusmuuttaja on kdyttovalmis.
[126] | Taaj.muut. Lahdon arvo on suuri, kun taajuus- Verkkovirta ja ohjauksen virtalihteet
autom.tila muuttaja on [Hand on]-tilassa (minka ovat OK.
nakee siita, etta [Auto on] - - — - - —
nappiimen ylipuolella palaa LED- [3] Taaj.m valm/etdohj .Taajuusmuutt.aja on valmis kayttoon
valo). ja Auto On -tilassa
[151] | ATEX ETR:n Valittavissa, jos parametrin [4] Kaytossa / ei var. Kayttovalmis. Kaynnistys- tai pysaytys-
virtahalytys 1-90 Moottorin ldmpésuojaus komentoa ei ole kaytetty (kdynnista /
asetuksena on [20] tai [21]. Jos poista kaytosta). Aktiivisia varoituksia
halytys 164 ATEX ETR:n virtaraja- ei ole.
el e eldlvilsi, (R e [5] Kay Moottori kdy, ja akselin momentti on
[152] [ ATEX ETR:n taajuus- | Valittavissa, jos parametrin

kaytossa.
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5-40 Toimintorele

5-40 Toimintorele

Ryhma [9] Ryhma [9]

ele , Rele , Rele , Rele § ele , Rele , Rele , Rele §
(Rele 1 [0], Rele 2 [1], Rele 3 [2] (MCB 113), Rele 4 [3] (MCB 113) (Rele 1 [0], Rele 2 [1], Rele 3 [2] (MCB 113), Rele 4 [3] (MCB 113)
ele , Rele , Rele , ele , Rele , Rele ,

Rele 5 [4] (MCB 113), Rele 6 [5] (MCB 113), Rele 7 [6] (MCB 105) Rele 5 [4] (MCB 113), Rele 6 [5] (MCB 113), Rele 7 [6] (MCB 105)

Rele 8 [7] (MCB 105), Rele 9 [8] (MCB 105)) Rele 8 [7] (MCB 105), Rele 9 [8] (MCB 105))

Optio: Toiminto: Optio: Toiminto:

dy / ei varoitusta dhténopeus on suurempi kuin i tak kytk. ylar. akaisinkytkenta on kohdassa

[6] Kay / ei i Lahto i kui [20] | Yli tak.kytk. yla Takaisinkytkenta on kohd
parametrissa 71-81 Min.nopeus 4-57 Varoitus korkea tak.kytk. asetetun
toiminnolle pysdyt. [rom] Min.nopeus rajan ylapuolella.

e (7 6 [l e Bty [21] [ Lampdvaroitus Lampaovaroitus kytkeytyy paalle, kun

nopeus Moottori kdy eika varoituksia s R -
lampotila ylittdd rajan moottorissa,

ie taajuusmuuttajassa, jarruvastuksessa

[7] Kay ohjeal. / ei var. | Moottori kdy ohjelmoidulla virralla ja tai kytketyssa termistorissa.
nope.usalue|lla, JOtk.a on ma\.arltetty [22] [ Valmis, ei lampovar. | Taajuusmuuttaja on kadyttovalmiina,
kohdissa 4-50 Varoitus alhaisesta 08 T R Y e
virrasta ja 4-53 Varoitus suuresta

i tuksi taohj. valm. ei var | Taajuusmuuttaja on valmis kayttoon
nopeudesta. Ei varoituksia. [23] | Etéohj. val i Taaj j Imis kéytt6o
ja Auto On -tilassa. Ylilampdvaroitusta

[8] Kay ohjearv./ei var. | Moottori kdy ohjenopeudella. Ei ci ole

varoituksia. i
— — ——— — [24] | Valmis, jannite OK | Taajuusmuuttaja on kayttovalmis, ja

[9] Halytys Halytys aktivoi lahdon. Ei varoituksia verkkojinnite on maaritetyll3 jannite-

[10] [Halytys tai varoitus | Halytys tai varoitus aktivoi lahdon. alueella (katso Suunnitteluoppaan

[11] [ Momenttirajalla Kohdassa 4-16 Moottoritilan moment- e WEke! eshilerifod
tiraja tai 4-17 Generatiivinen [25] [ Suunnanvaihto Looginen ‘1" kun moottori pyorii
momenttiraja asetettu momenttiraja myétdpdivaan. Looginen '0' kun
on ylittynyt. moottori pyorii vastapaivaan. Jos

[12] | Poissa virta-alueelta | Moottorin virta on kohdassa m(?ottorl ei pydri, lahtd noudattaa
4-18 Virtaraja asetetun alueen ohjearvoa.
ulkopuolella. [26] |Vayla OK Aktiivinen tiedonsiirto (ei aikaval-

[13] [ Virta alle, alhainen | Moottorin virta on pienempi kuin vontaa) sarjaportin kautta.
kohdan 4-50 Varoitus alhaisesta [27] | Mom.raja & STOP Kayta suorittaessasi pysaytysta
virrasta asetus. rullaamalla ja taajuusmuuttajan

[14] [ Virta yli, korkea Moottorin virta on suurempi kuin ollessa .momenttlrajalla. Jos tagjuus-
kohdassa 4-51 Varoitus suuresta muuttaja on vastaanottanut
e e e pysdytysviestin ja on momenttirajalla,

i signaali on looginen '0".

[15] | Ei nopeusalueella Lahténopeus/-taajuus on kohdissa - — o : ;
452 Varoitus alhaisesta nopeudesta ja [28] [ Jarru, ei jarruvar. Jarru on aktiivinen, eikd varoituksia
4-53 Varoitus suuresta nopeudesta e
asetetun taajuusalueen ulkopuolella. [29] |Jarru valmis, OK Jarru on kayttovalmis, eikd vikoja ole.

[16] [Nopeus alle, Lahtonopeus on pienempi kuin [30] [Jarruvika (IGBT) Lahtoviesti on looginen '1', kun jarrun

alhainen kohdassa 4-52 Varoitus alhaisesta IGBT on oikosulussa. Kayta tata
nopeudesta asetettu arvo toimintoa taajuusmuuttajan suojana,

[17] [ Nopeus yli, korkea | Ldhtdnopeus on suurempi kuin J?S JarruTnoduull on. V|aII|f1“en. Ka.tkalse
kohdassa 4-53 Varoitus suuresta virta taajuusmuuttajan paakatkai-
nopeudesta asetettu arvo simesta digitaalisen lahdon/releen

i avulla.

[18] | Ei tak.kytk.alueella | Takaisinkytkentd on kohdissa
456 Varoitus pieni takikytk. ja [31] |Rele 123 Digitaalinen laht6/rele aktivoituu, kun
4-57 Varoitus korkea tak.kytk. asetetun ohjaussana [0] on valittuna parametri-
alueen ulkopuolella. ryhméssa 8-**.

[19] | Alle tak.kytk. alar. Takaisinkytkenta on kohdassa B | DS TR GRS | B ERlTBe Jérrun ?hjéukse*n va.Imta.
4-56 Varoitus pieni tak.kytk. asetetun R0 [ EIEI G SERE) 2257 Rl
rajan alapuolella parametrit ovat aktiivisia. Lahté on

) vahvistettava, jotta kaamille
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5-40 Toimintorele

Ryhm [9]
(Rele 1 [0], Rele 2 [1], Rele 3 [2] (MCB 113), Rele 4 [3] (MCB 113),
Rele 5 [4] (MCB 113), Rele 6 [5] (MCB 113), Rele 7 [6] (MCB 105),
Rele 8 [7] (MCB 105), Rele 9 [8] (MCB 105))

Optio:

Toiminto:

tarkoitettu virta kulkisi jarrussa. Tama
ratkaistaan yleensa kytkemalla
ulkoinen rele valittuun digitaali-
lahtoon.

5-40 Toimintorele

[33]

Turvapys. aktiiv.

(vain FC 302) limoittaa, etta
turvallinen pysaytys liittimessa 37 on
aktivoitu.

[36]

Ohjaussana, bitti 11

Aktivoi rele 1 kenttavaylan ohjaus-
sanalla. Ei muita toiminnallisia
vaikutuksia taajuusmuuttajassa.
Tyypillinen sovellus: apulaitteen
ohjaaminen kenttavaylasta. Toiminto
on voimassa, kun [0] FC-profiili on
valittuna par. 8-10 Ohjaussanaprofiili.

Ryhma [9]

(Rele 1 [0], Rele 2 [1], Rele 3 [2] (MCB 113), Rele 4 [3] (MCB 113),

Rele 5 [4] (MCB 113), Rele 6 [5] (MCB 113), Rele 7 [6] (MCB 105),

Rele 8 [7] (MCB 105), Rele 9 [8] (MCB 105))

Optio: Toiminto:
kohdassa 5-90 Digitaalisen &
Relevdyldn valvonta. Lahdon tila sailyy
vaylan aikakatkaisutilanteessa.

[46] [ Vaylvalv. 1 aikak. Ohjaa ldhtoa vaylan kautta. Léhdon

tila asetetaan kohdassa

5-90 Digitaalisen & Relevdyldn
valvonta. Vaylan aikakatkaisutilan-
teessa lahdon tila asetetaan korkealle
(paalla).

[37]

Ohjaussana, bitti 12

Aktivoi rele 2 (vain FC 302) ohjaus-
sanalla kenttavaylasta. Ei muita
toiminnallisia vaikutuksia taajuus-
muuttajassa. Tyypillinen sovellus:
apulaitteen ohjaaminen kentta-
vaylasta. Toiminto on voimassa, kun
[0] FC-profiili on valittuna par.

8-10 Ohjaussanaprofili.

[47]

Vayl.valv. 0 aikak.

Ohjaa lahtoa vaylan kautta. Lahdon
tila asetetaan kohdassa

5-90 Digitaalisen & Relevdyldn
valvonta. Vaylan aikakatkaisutilan-
teessa lahdon tila asetetaan matalalle
(ei paalla).

[51]

MCO-ohjattu

Aktiivinen, kun MCO 302 tai MCO 305
on kytkettyna. Lahtoa ohjaa optio.

[38]

Moott.
tak.kytk.virhe

Vika nopeuden takaisinkytkenta-
piirissd moottorista, joka kay
suljetussa piirissa Lahtda voi kenties
kayttaa valmistauduttaessa taajuus-
muuttajan kytkentddn avoimessa
piirissa hatatilanteessa.

[60]

Vertain 0

Katso parametriryhmd 13-1* (Smart
Logic Control). Jos SLC:n
komparaattori 0 on TOSI, 1ahdon
arvosta tulee suuri. Muuten se on
pieni.

[61]

Vertain 1

Katso parametriryhma 13-1* (Smart
Logic Control). Jos SLC:n
komparaattori 1 on TOSI, ldhdon
arvosta tulee suuri. Muuten se on
pieni.

[39]

Seurantavirhe

Kun lasketun nopeuden ja todellisen
nopeuden vélinen ero parametrissa
4-35 Seurantavirhe on suurempi kuin
valittu, digitaalinen lahto/rele on
aktiivinen.

[62]

Vertain 2

Katso parametriryhmd 13-1* (Smart
Logic Control). Jos SLC:n
komparaattori 2 on TOSI, lahdon
arvosta tulee suuri. Muuten se on
pieni.

[40]

Ei ohjearvoalueella

Aktiivinen, kun todellinen nopeus on
parametreissa 4-52 Varoitus alhaisesta
nopeudesta - 4-55 Varoitus suuri
ohjearvo madritetyn alueen
ulkopuolella.

[63]

Vertain 3

Katso parametriryhmd 13-1* (Smart
Logic Control). Jos SLC:n
komparaattori 3 on TOSI, 1dhdon
arvosta tulee suuri. Muuten se on

pieni.

[41]

Alle ohjearvon,
mat.

Aktiivinen, kun todellinen nopeus on
pienempi kuin nopeuden ohjear-
voasetus.

[42]

Yli ohjearvon,
korkea

Aktiivinen, kun todellinen nopeus on
suurempi kuin nopeuden ohjear-
voasetus.

[64]

Vertain 4

Katso parametriryhma 13-1* (Smart
Logic Control). Jos SLC:n
komparaattori 4 on TOSI, ldhdon
arvosta tulee suuri. Muuten se on
pieni.

[43]

Laaj. PID raja

[45]

Vaylan valv.

Ohjaa digitaalista lahtoa/reletta
vaylan kautta. Lahdon tila asetetaan

[65]

Vertain 5

Katso parametriryhmd 13-1* (Smart
Logic Control). Jos SLC:n
komparaattori 5 on TOSI, 1dhdon
arvosta tulee suuri. Muuten se on
pieni.
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5-40 Toimintorele 5-40 Toimintorele

Ryhma [9] Ryhma [9]

(Rele 1 [0], Rele 2 [1], Rele 3 [2] (MCB 113), Rele 4 [3] (MCB 113), (Rele 1 [0], Rele 2 [1], Rele 3 [2] (MCB 113), Rele 4 [3] (MCB 113),

Rele 5 [4] (MCB 113), Rele 6 [5] (MCB 113), Rele 7 [6] (MCB 105), Rele 5 [4] (MCB 113), Rele 6 [5] (MCB 113), Rele 7 [6] (MCB 105),

Rele 8 [7] (MCB 105), Rele 9 [8] (MCB 105)) Rele 8 [7] (MCB 105), Rele 9 [8] (MCB 105))

Optio: Toiminto: Optio: Toiminto:

[70] [ Logiikkasdaanto O Katso parametriryhmd 13-4* (Smart toiminnossa [37]. Léhdon F arvo on
Logic Control). Jos SLC:n logiikka- suuri SL-toiminnossa [43].
séantd 0 on TOSl, lahddn arvosta [120] [ Paik. ohjearvo kayt. | Ldhdon arvo on korkea, kun
tulee suuri. Muuten se on pieni. 3-13 Ohjearvon paikka = [2]

[71] | Logiikkasaanto 1 Katso parametriryhma 13-4* (Smart Paikallinen tai kun 3-73 Ohjearvon
Logic Control). Jos SLC:n logiikka- paikka = [0] Yht. kdsi/autom.kdyttoon
saantd 1 on TOSI, lahdon arvosta samaan aikaan, kun paikallisohjaus-
tulee suuri. Muuten se on pieni. paneeli on [Hand on] -tilassa.

[72] | Logiikkasaanto 2 Katso parametriryhmd 13-4* (Smart Ohjetydmaa Paikal- | Etéohjear
Logic Control). Jos SLC:n logiikka- médritetty par. | lisohjea e
sdanto 2 on TOSI, lahdon arvosta 3-13 Ohjearvon o ||leldfvinem
tulee suuri. Muuten se on pieni. paikka aliiiviin [21]

[73] [Logiikkasdanto 3 Katso parametriryhmd 13-4* (Smart en
Logic Control). Jos SLC:n logiikka- [120]
sdantd 3 on TOSI, 1ahdon arvosta Ohjetyomaa: 1 0
tulee suuri. Muuten se on pieni. Paikallinen

" P - = 3-13 Ohjearvon
[74] | Logiikkasaanto 4 Katso parametriryhma 13-4* (Smart .
Logic Control). Jos SLC:n logiikka- paikka 2]
saantod 4 on TOSI, 1ahdon arvosta Ohjetydmaa: Etd ¢ L
tulee suuri. Muuten se on pieni. SHilE Bl
paikka [1]
[75] | Logiikkasddnto 5 Katso parametriryhmd 13-4* (Smart Ohjetydmaa:
Logic Control). Jos SLC:n logiikka- Yhteys Kasi-/
saantd 5 on TOSI, 1ahdon arvosta autom.kayttoon
tulee suuri. Muuten se on pieni. Kasi 1 0

[80] |SL digit. lahto A Katso 13-52 SL-ohjaimen toiminto. Kasi -> Seis 1 0
Lahdon A arvo on pieni SL- Autom. -> Seis 0 0
toiminnossa [32]. Léhd6n A arvo on Autom 0 1
suuri SL-toiminnossa [38].

[81] [SL digit. 1ahto B Katso 13-52 SL-ohjaimen toiminto. [121] [ Etdohjearvo kayt. Lahdon arvo on suuri, kun
Ldhdon B arvo on pieni SL- 3-13 Ohjearvon paikka = Eta [1] tai
toiminnossa [33]. Ladhdon B arvo on Yht. kdsi/autom.kdyttéon [0], kun
suuri SL-toiminnossa [39]. paikallisohjauspaneeli on [Auto on] -

(821 |SL digit. 1ahto C | Katso 13-52 SL-ohjaimen toiminto. tilassa. Katso edell.

Lahdén C arvo on pieni SL- [122] [ Ei halytysta Léhdén arvo on korkea, kun aktiivista
toiminnossa [34]. Léhdén C arvo on halytysta ei ole.
suuri SL-toiminnossa [40]. [123] | Kdynn.kom. Lahdon arvo on suuri, kun korkea

[83] |SL digit. lahto D Katso 13-52 SL-ohjaimen toiminto. aktiivinen kaynnistyskomento (siis digitaalitulon,
Lahdon D arvo on pieni SL- vdyldayhteyden tai [Hand on]- tai
toiminnossa [35]. Léhdon D arvo on [Auto on] -toiminnon kautta) on
suuri SL-toiminnossa [41]. kaytdssa ja viimeisin komento on

[84] |SL digit. 13ht5 E | Katso 13-52 SL-ohjaimen toiminto. ollut pysaytyskomento (Seis).
Lahdon E arvo on pieni SL- [124] [ Kay, kdanteinen Lahdon arvo on korkea, kun taajuus-
toiminnossa [36]. Lahdon E arvo on muuttaja pyOrii vastapdivaan
suuri SL-toiminnossa [42]. (tilabittien 'kay' JA 'suunnanvaihto'

[85] |SL digit. 1ahto F | Katso 13-52 SL-ohjaimen toiminto. looginen tulos).

Lahdon F arvo on pieni SL-
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5-40 Toimintorele

Ryhma [9]

(Rele 1 [0], Rele 2 [1], Rele 3 [2] (MCB 113), Rele 4 [3] (MCB 113),

Rele 5 [4] (MCB 113), Rele 6 [5] (MCB 113), Rele 7 [6] (MCB 105),

Rele 8 [7] (MCB 105), Rele 9 [8] (MCB 105))

Optio: Toiminto:

[125] [ Taaj.muut. kdsiohj. | Ldhddn arvo on suuri, kun taajuus-
muuttaja on [Hand on] -tilassa (minka
ndkee siitd, ettd [Hand on] -
ndppdimen yldpuolella palaa LED-
valo).

[126] | Taaj.muut. Lahdon arvo on suuri, kun taajuus-

autom.tila muuttaja on Automaatti-tilassa (mista
ilmoittaa [Auto On] -painikkeen
ylapuolella oleva LED-valo).

[151] | ATEX ETR cur. Valittavissa, jos parametrin

alarm 1-90 Moottorin ldmpésuojaus
asetuksena on [20] tai [21]. Jos
halytys 164 ATEX ETR:n virtaraja-
halytys on aktiivinen, Idht6 on 1.
[152] [ ATEX ETR freq. Valittavissa, jos parametrin
alarm 1-90 Moottorin ldmpdsuojaus
asetuksena on [20] tai [21]. Jos
halytys 166 ATEX ETR:n taajuusraja-
halytys on aktiivinen, Iaht6 on 1.
[153] [ ATEX ETR cur. Valittavissa, jos parametrin
warning 1-90 Moottorin ldmpésuojaus
asetuksena on [20] tai [21] ]. Jos
halytys 163 ATEX ETR:n virtarajava-
roitus on aktiivinen, 1ahto on 1.
[154] [ ATEX ETR freq. Valittavissa, jos parametrin
warning 1-90 Moottorin ldmpédsuojaus
asetuksena on [20] tai [21]. Jos
varoitus 165 ATEX ETR:n taajuusraja-
varoitus on aktiivinen, 1dhté on 1.
[188] [ AHF Capacitor
Connect
[189] | External Fan Sisdisen puhaltimen ohjauksen
Control sisdinen logiikka siirretaan tahan
1ahtoon, jotta ulkoisen puhaltimen
ohjaus olisi mahdollista (merkittavaa
HP-putkiston jaahdytyksen kannalta).

[192] | RS Flipflop 0

[193] [ RS Flipflop 1

[194] | RS Flipflop 2

[195] | RS Flipflop 3

[196] | RS Flipflop 4

[1971 | RS Flipflop 5

[198] | RS Flipflop 6

[199] | RS Flipflop 7

HUOMAUTUS!

Muista asettaa katkaisimet 5201 (A53) ja S202 (A54) alla
olevien madritysten mukaan suorittaessasi ohjauskortin
testausta par. 74-22 Toimintatila. Muuten testi epaonnistuul

14-22 Toimintatila

Optio:

Toiminto:

Talla parametrilla voit maarittdd normaalin
toiminnan, suorittaa testejd tai alustaa kaikki
parametrit paitsi par. 15-03 Power Up's,
15-04 Over Temp's ja 15-05 Over Volt's. Tama
toiminto on aktiivinen vain, kun taajuus-
muuttajaan kierrdtetaan tehoa.

Valitse [0] Normal operation (Normaali
toiminta), jos haluat kayttaa taajuus-
muuttajaa normaalisti moottorin kanssa
valitussa sovelluksessa.

Valitse [1] Control card test (Ohjauskort-
titesti ) testataksesi analogiset ja digitaaliset
tulot ja 1ahdot ja +10 V:n ohjausjannitteen.
Tahan testiin tarvitaan testausliitin seka
sisdisia kytkentojd. Testaa ohjauskortti
seuraavasti:

1. Valitse [1] Control card test
(Ohjauskorttitesti).

2. Katkaise verkkojannite ja odota,
etta ndyton valo sammuu.

3. Kytke katkaisimet S201 (A53) ja
$202 (A54) = ‘ON' / 1.

4, Kytke testauspistoke (katso alta).
5. Kytke verkkojannite.
6. Suorita testit.

7. Tulokset nakyvat paikallisohjauspa-
neelissa, ja taajuusmuuttaja siirtyy
jatkuvaan piiriin.

8. 14-22 Toimintatila asettuu
automaattisesti Normaaliin
toimintaan. Suorita tehojakso
kaynnistaaksesi normaalin
toiminnan ohjauskorttitestin
jalkeen.

Jos testi onnistuu,

paikallisohjauspaneelissa lukee: Ohjauskortti
OK.

Katkaise verkkojannite ja irrota testaus-
pistoke. Ohjauskortin vihrea LED-valo syttyy.

Jos testi epdonnistuu,
paikallisohjauspaneelissa lukee: ohjauskortin
1/0-vika.

Vaihda taajuusmuuttaja tai ohjauskortti.
Ohjauskortin punainen LED-valo syttyy.
Testauspistokkeet (kytke seuraavat liittimet
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14-22 Toimintatila

Optio: Toiminto:
toisiinsa): 18 - 27 - 32; 19 - 29 - 33; 42 - 53
- 54
] S
12(13118 (19|27 (29]32|33|20(37 FC302 §
[oJ[0][e) O|D|0|0 <
0|00 Qlojolo S
[ =
12(13]18(19]27 32133|20
= S 5| [FC301
O[O|DIDID O|O0
]
39142(50|53| 54|55 FC301&
O|O|O|D|O[O| FC 302
OlOIO|D|D|O!
L]

Valitse Alustus [2], jos haluat palauttaa
kaikki parametriarvot oletusasetuksiin,
lukuun ottamatta par. 15-03 Power Up's,
15-04 Over Temp's ja 15-05 Over Volt's.
Taajuusmuuttaja suorittaa uudelleenkaynnis-
tyksen seuraavan kdynnistyksen yhteydessa.
14-22 Toimintatila palaa my0s oletusase-
tukseen Normaali kdaytto [0].

[0] | Normaali

* toiminta

[1] | Ohjauskort-
titesti

[2] | Alustus

[3] | Uud.kayn.tila

14-50 RFI Filter

Tama parametri on saatavana vain FC 302 -taajuusmuuttajalle.
Silla ei ole merkitysta FC 301:lle erilaisen mallin ja lyhyempien

moottorikaapelien vuoksi.

Optio: Toiminto:

[0] Off Valitse [0] Ei kdyt. vain, jos taajuusmuuttaja saa
virtansa eristetysta verkkovirtaldhteesta (tietolii-
kenneverkosta).

Jos kdytossa on suodatin, valitse latauksen aikana
Ei kayt. [0] estadksesi suuren vuotovirran, joka

laukaisisi vikavirtakytkimen.

Yleiskuva suodatinosan parametriryhmista

14-50 RFI Filter

Tama parametri on saatavana vain FC 302 -taajuusmuuttajalle.
Silla ei ole merkitysta FC 301:lle erilaisen mallin ja lyhyempien

moottorikaapelien vuoksi.

Optio: Toiminto:
Tassa tilassa alustan ja verkkovirran RFI-suodatin-
piirin valiset RFl-suodatinkondensaattorit

irrotetaan maakapasitanssin vahentamiseksi.

Valitse [1] Kdytdssd varmistaaksesi, ettad taajuus-

muuttaja on EMC-standardien mukainen.

b

l
5
’7
-

5
N

ml

15-43 Software Version

Alue: Toiminto:
0*| [0-01

Nayta yhdistetty ohjelmistoversio (tai 'paketti-
versio'), joka koostuu teho-ohjelmistosta ja

ohjausohjelmistosta.

6.2 Aktiivisen suodattimen ohjelmointi

Low Harmonic -taajuusmuuttajan suodatinosan tehdasase-
tukset valitaan pyrkimyksena optimaalinen toiminta
mahdollisimman vahalla lisdohjelmoinnilla. Kaikki CT-arvot
seka taajuus- ja jannitetasot sekd muut suoraan taajuus-
muuttajan konfiguraatioon liittyvat arvot on maaritetty
ennalta.

Emme suosittele minkdan muiden suodattimen toimintaan
vaikuttavien parametrien muuttamista. Lukemat ja muiden
LCP:n tilariveilld ndkyvat tiedot voi kuitenkin valita itse.

Suodattimen madrittdmiseen tarvitaan kaksi tyovaihetta:
. Muuta nimellisjannite par. 300-10 Aktiivisen
suodattimen nimellisjé@nnite

. Varmista, ettd suodatin on automaattitilassa
(paina [Auto On] -painiketta)
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Ryhma Otsikko Toiminta
0-** Toiminto / ndytto Suodattimen perustoimintoihin liittyvdt parametrit, LCP-painikkeiden toiminta ja
LCP-ndyton asetukset.
B Digit. tulo/Iahto Digitaalitulojen ja -lahtojen asetusten parametriryhma.
8-** Tiedonsiirto ja optiot Tiedonsiirron ja optioiden asetusten parametriryhma.
14-** Erikoistoiminnot Parametriryhma erityistoimintojen asettamiseen.
15-%* Laitteen tiedot Parametriryhma, joka siséltaa aktiivisen suodattimen tiedot, kuten kayttotiedot,

laiteasetukset ja ohjelmaversiot.

16-** Datalukemat Datalukemien, esim. nykyisten ohjearvojen, jannitteiden, ohjauksen, halytys-,
varoitus- ja tilasanojen parametriryhma.

300-** AF-asetukset Parametriryhma Active Filterin maarittdmiseen. Par. 300-10 Aktiivisen suodattimen
nimellisjénnite lukuun ottamatta ei ole suositeltavaa muuttaa tdman parametri-
ryhman asetuksia

301-** AF-lukemat Suodatinlukemien parametriryhma.

Taulukko 6.2 Parametriryhmat

Luettelo kaikisa suodattimen LCP:n kautta kaytettavista
parametreista on luvussa Parametrioptiot - Suodatin.
Tarkempi kuvaus aktiivisen suodattimen parametreista on
VLT aktiivisen suodattimen AAF00x kdyttéoppaassa
MGIoVXYY

6.2.1 Low Harmonic -taajuusmuuttajan
kayttd NPN-tilassa

Parametrin 5-00 Digit. I/O-tila oletusasetus on PNP-tila. Jos
halutaan kayttda NPN-tilaa, Low Harmonic -taajuus-
muuttajan suodatinosan kytkentdja on muutettava. Ennen
par. 5-00 Digit. I/O-tila asetuksen muuttamista NPN-tilaan,
24 V:n jannitteeseen kytketty johdin (ohjausliitin 12 tai 13)
on siirrettava liittimeen 20 (maa).
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6.3 Parametriluettelot - taajuusmuuttaja

Muutokset kdytdn aikana

"TRUE" (oikein) tarkoittaa, ettd parametria voi muuttaa
taajuusmuuttajan ollessa kaytossa, ja "FALSE" (vaarin)
tarkoittaa, ettd se on pysdytettdvd, ennen kuin muutos
voidaan tehda.

4-Set-up

'All set-up' (kaikki kokoonpanot): parametrit voidaan
maarittaa erikseen kuhunkin neljasta kokoonpanosta, eli
yksittdiselld parametrilla voi olla nelja eri data-arvoa.

"1 set-up’ (1 asetus): data-arvo on sama kaikissa asetuksissa.

Muuntokerroin

Talla numerolla tarkoitetaan muuntolukemaa, jota
kdytetdan kirjoitettaessa taajuusmuuttajaan tai luettaessa
taajuusmuuttajasta.

Katso lisdtietoja datatyypeistd 33, 35 ja 54 taajuus-
muuttajan suunnitteluoppaasta.

Taajuusmuuttajan parametrit on ryhmitelty erilaisiin
parametriryhmiin, joiden avulla on helppo valita oikeat
parametrit taajuusmuuttajan optimaaliseen kdyttoon.

0-** Kaytto- ja nayttdparametrit taajuusmuuttajan
perusasetuksiin

1-** Kuormituksen ja moottorin parametrit sisaltavat kaikki
kuormitukseen ja moottoriin liittyvat parametrit

2-** Jarrujen parametrit

3-** Ohjearvot ja ramppauksen parametrit, sisaltavat
DigiPot-toiminnon

4-** Rajat ja varoitukset, rajoitusten ja varoitusparametrien
maarittaminen

5-** Digitaalitulot ja -lahdot, sisaltavat releiden saatimet

6-** Analogiset tulot ja lahdot

Muunn.indeks| 100 | 67 6 5 4 3 2 1 0 -1 -2 -3 -4 -5 -6
i
Muunn.kerroi 1 1/60 | 1000000 | 100000 | 10000 [ 1000 100 10 1 0,1 0,01 ]0,001|0,0001 [0,00001 | 0,000001
n
Datatyyp |Kuvaus Tyyppi 7-** Ohjaimet, nopeuden ja prosessinohjauksen
pi parametrien madrittaminen
2 Kokonaisluku 8 Int8
3 Kokonaisluku 16 Int16 8-** Viestinta- ja optioparametrit taajuusmuuttajan R5485:n
4 Kokonaisluku 32 Int32 ja taajuusmuuttajan USB-portin parametrien maaritta-
5 Etumerkitén 8 Uint8 miseen.
6 Etumerkiton 16 Uint16
7 Etumerkitén 32 Uint32 9-** Profibus-parametrit
9 Nakyva teksti VisStr
33 Normaloitu arvo 2 bittia N2 10-** DeviceNetin ja CAN-kenttavdylan parametrit
35 Bittisarja, johon kuuluu 16 Boolen V2
muuttujaa 12-** Ethernet-parametrit
54 Aikaero ilman pdivamaaraa TimD

13-** Alykkaan logiikanohjauksen parametrit
14-** Erikoistoimintojen parametrit

15-** Taajuusmuuttajan tietojen parametrit
16-** Lukemien parametrit

17-** Enkooderin optioiden parametrit
18-** Datalukemat 2

30-** Erityisominaisuudet

32-** MCO 305:n perusparametrit

33-** MCO 305:n lisdparametrit

34-** MCO:n datalukemien parametrit

35-** Anturin sy6ttoopt.
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6.3.1 0-** Toiminto / naytto
Par. |Parametrin kuvaus Oletusarvo 4-set-up Vain Muutos | Muun- | Tyyppi
nro # FC 302 kdyton | noskerroi
aikana n
0-0* Perusasetukset
0-01 Kieli [0] Englanti 1 set-up TRUE - Uint8
0-02 |Moottorin nopeusyks. [0] 1/min 2 set-ups FALSE - Uint8
0-03 | Paikalliset asetukset [0] Kansainvélinen 2 set-ups FALSE - Uint8
0-04 [Kayttotila kdaynnistettdessa (kasi) [1] Pakkopys., ohj=vanha [ All set-ups TRUE - Uint8
0-09 |Performance Monitor 0.0 % All set-ups TRUE -1 Uint16
0-1* Asetustoiminnot
0-10 | Aktiiv. asetukset [1] Asetukset 1 1 set-up TRUE - Uint8
0-11 Muokkaa aset. [1] Asetukset 1 All set-ups TRUE - Uint8
0-12 [Nama asetukset yhteydessa [0] Ei linkitetty All set-ups FALSE - Uint8
0-13  [Lukema: linkitetyt asetukset 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
0-14  [Lukema: Muokkaa asetuksia/kanavaa 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
0-2* LCP-nadyttd
0-20 [ N&yton rivi 1.1 pieni 1617 All set-ups TRUE - Uint16
0-21 Nayton rivi 1.2 pieni 1614 All set-ups TRUE - Uint16
0-22  [N&yton rivi 1.3 pieni 1610 All set-ups TRUE - Uint16
0-23 [ Nayton rivi 2 suuri 1613 All set-ups TRUE - Uint16
0-24  [Nayton rivi 3 suuri 1602 All set-ups TRUE - Uint16
0-25 |Oma valikko ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 Uint16
0-3* LCP:n oma lukema
Kayttdjan maarittdman lukeman
0-30 |yksikkd [0] Ei mitaan All set-ups TRUE - Uint8
0-31 Kaytt. madrittdman lukeman minimio | 0.00 CustomReadoutUnit | All set-ups TRUE -2 Int32
100.00 CustomRea-
0-32 [Kayttdjan madritt. lukeman maksimi doutUnit All set-ups TRUE -2 Int32
0-37 |Display Text 1 0 N/A 1 set-up TRUE 0 VisStr[25]
0-38 |[Display Text 2 0 N/A 1 set-up TRUE 0 VisStr[25]
0-39 [Display Text 3 0 N/A 1 set-up TRUE 0 VisStr[25]
0-4* LCP-ndppdimistd
0-40 [LCP [Hand on] -nappain null All set-ups TRUE - Uint8
0-41 LCP [Off]-ndppéin null All set-ups TRUE - Uint8
0-42 [LCP [Auto on] -ndppain null All set-ups TRUE - Uint8
0-43 [LCP [Reset]-ndppain null All set-ups TRUE - Uint8
0-44 [Off/Reset] Key on LCP null All set-ups TRUE - Uint8
0-45 [Drive Bypass] Key on LCP null All set-ups TRUE - Uint8
0-5* Kopioi/tallenna
0-50 [LCP-kopiointi [0] Ei kopiota All set-ups FALSE - Uint8
0-51 Asetusten kopio [0] Ei kopiota All set-ups FALSE - Uint8
0-6* Salasana
0-60 [P&dvalikon salasana 100 N/A 1 set-up TRUE 0 Int16
0-61 Paavalikon kayttd ilman salasanaa [0] Taysi kayttooikeus 1 set-up TRUE - Uint8
0-65 [Pika-asetusvalik. s-sana 200 N/A 1 set-up TRUE 0 Int16
0-66 [Pika-asetusvalik. kdytto ilman s-sanaa [0] Taysi kayttooikeus 1 set-up TRUE - Uint8
0-67 [Paasy vaylaan salasanalla 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
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6.3.2 1-** Kuorma ja moottori
Par. [Parametrin kuvaus Oletusarvo 4-set-up Vain Muutos | Muun- | Tyyppi
nro # FC 302 kdyton | noskerro

aikana in
1-0* Yleiset asetukset
1-00 |Konfiguraatiotila null All set-ups TRUE - Uint8
1-01 | Moottorin ohjausperiaate null All set-ups FALSE - Uint8
1-02 | Flux moott. tak.kytk.ldhde [1] 24V enkooderi All set-ups X FALSE - Uint8
1-03 |Momentin ominaiskayra [0] Vakiomomentti All set-ups TRUE - Uint8
1-04 | Ylikuormitustila [0] Suuri momentti All set-ups FALSE - Uint8
1-05 | Paikall. tilan konfig. [2] Kuten tila par 1-00 All set-ups TRUE - Uint8
1-06 |Clockwise Direction [0] Normal All set-ups FALSE - Uint8
1-1* Moottorin valinta
1-10 | Moott. rakenne [0] Asynkron. All set-ups FALSE - Uint8
1-2* Moottoridata
1-20 | Moottorin teho [kW] ExpressionLimit All set-ups FALSE 1 Uint32
1-21 | Moott. teho [hv] ExpressionLimit All set-ups FALSE -2 Uint32
1-22 [ Moottorin jdnnite ExpressionLimit All set-ups FALSE 0 Uint16
1-23 | Moottorin taajuus ExpressionLimit All set-ups FALSE 0 Uint16
1-24 [ Moottorin virta ExpressionLimit All set-ups FALSE -2 Uint32
1-25 [Moottorin nimellisnopeus ExpressionLimit All set-ups FALSE 67 Uint16
1-26 |Moott. jatk. nimell.momentti ExpressionLimit All set-ups FALSE -1 Uint32
1-29 | Automaattinen moottorin sovitus (AMA) [0] Ei kdytossa All set-ups FALSE - Uint8
1-3* Laaj.moottoritied.
1-30 |[Staattorin resistanssi (Rs) ExpressionLimit All set-ups FALSE -4 Uint32
1-31 |Roottorin resistanssi (Rr) ExpressionLimit All set-ups FALSE -4 Uint32
1-33 | Staattorin vuodon resistanssi (X1) ExpressionLimit All set-ups FALSE -4 Uint32
1-34 |Roottorin vuodon reaktanssi (X2) ExpressionLimit All set-ups FALSE -4 Uint32
1-35 | Paareaktanssi (Xh) ExpressionLimit All set-ups FALSE -4 Uint32
1-36 | Rautah&vion resistanssi (Rfe) ExpressionLimit All set-ups FALSE -3 Uint32
1-37 | d-akselin induktanssi (Ld) ExpressionLimit All set-ups X FALSE -4 Int32
1-39 | Moottorin napaluku ExpressionLimit All set-ups FALSE 0 Uint8
1-40 | Paluu EMF nop. 1000 1/min ExpressionLimit All set-ups X FALSE 0 Uint16
1-41 | Moottorinkulman Offset 0 N/A All set-ups FALSE 0 Int16
1-5* Kuorm.riippum. as.
1-50 | Moott. magnetisointi, kun nopeus 0 100 % All set-ups TRUE 0 Uint16
1-51  [Min.nopeus norm. magnetointi [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
1-52  [Min.nopeus norm. magnetointi [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
1-53 [Mallin vaihtotaajuus ExpressionLimit All set-ups X FALSE -1 Uint16
1-54 |Voltage reduction in fieldweakening ov All set-ups FALSE 0 Uint8
1-55 | U/f-ominaiskayra - U ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
1-56 | U/f-ominaiskdyra - F ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
1-58 | Flystart Test Pulses Current 30 % All set-ups FALSE 0 Uint16
1-59 |[Flystart Test Pulses Frequency 200 % All set-ups FALSE 0 Uint16
1-6* Kuorm. riippuv. as.
1-60 | Kuormit. kompens. pienelld nopeudella 100 % All set-ups TRUE 0 Int16
1-61 [Kuorm. kompens. suurella nopeudella 100 % All set-ups TRUE 0 Int16
1-62 [Jattdmakompensointi ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Int16
1-63 [Jattdmdkompensoinnin aikavakio ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint16
1-64 |Resonanssivaimennus 100 % All set-ups TRUE 0 Uint16
1-65 | Resonanssivaimennuksen aikavakio 5ms All set-ups TRUE -3 Uint8
1-66 | Min.virta pienelld nopeudella 100 % All set-ups X TRUE 0 Uint8
1-67 | Kuormitustyyppi [0] Passiiv. kuorm. All set-ups X TRUE - Uint8
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Par. |Parametrin kuvaus Oletusarvo 4-set-up Vain Muutos | Muun- | Tyyppi
nro # FC 302 kdyton | noskerro
aikana in

1-68 | Minimi inertia ExpressionLimit All set-ups X FALSE -4 Uint32
1-69 | Maksimi inertia ExpressionLimit All set-ups X FALSE -4 Uint32
1-7* Kaynnistyssaadot
1-71 | Kaynnistysviive 00s All set-ups TRUE -1 Uint8
1-72 | Kdynnistystoiminto [2] Rullaus-/viiveaika All set-ups TRUE - Uint8
1-73 | Kytk. py6r. moott. null All set-ups FALSE - Uint8
1-74 | Kaynnistysnopeus [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
1-75 | Kdynnistysnopeus [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
1-76 | Kaynnistysvirta 0.00 A All set-ups TRUE -2 Uint32
1-8* Pysaytyssaadot
1-80 |Toiminto pysaytet. [0] Rullaus All set-ups TRUE - Uint8
1-81 | Min.nopeus toiminnolle pysayt. [rpm] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
1-82 | Min.nopeus toiminnolle pysayt. [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
1-83 |Tasmallinen pysdytystoiminto [0] Tarkka ramppipys. All set-ups FALSE - Uint8
1-84 | Tasm. pysaytyslaskurin arvo 100000 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
1-85 |Tasm. p.nop. komp.viive 10 ms All set-ups TRUE -3 Uint8
1-90 [Moottorin ldmposuojaus [0] Ei suojausta All set-ups TRUE - Uint8
1-91 |Moott. ulk. puhallin [0] Ei All set-ups TRUE - Uint16
1-93 | Termistorin resurssi [0] Ei mitaan All set-ups TRUE - Uint8
1-95 [KTY-anturityyppi [0] KTY-anturi 1 All set-ups X TRUE - Uint8
1-96 |KTY-termistorin resurssi [0] Ei mitaan All set-ups X TRUE - Uint8
1-97 | KTY-kynnystaso 80 °C 1 set-up X TRUE 100 Int16
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6.3.3 2-** Jarrut

Par. |Parametrin kuvaus Oletusarvo 4-set-up Vain Muutos Muun- | Tyyppi
nro # FC 302 kdytén noskerroi

aikana n
2-0* DC+jarru
2-00 |DC-pitovirta 50 % All set-ups TRUE Uint8
2-01 |DC-jarrun virta 50 % All set-ups TRUE Uint16
2-02 |DC-jarrutusaika 100 s All set-ups TRUE -1 Uint16
2-03 | DC-jarrun kytkeytymisnop. [1/min] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
2-04 |DGCjarrun kytkeytymisnop. [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
2-05 | Maksimiohjearvo MaxReference (P303) All set-ups TRUE -3 Int32
2-1* Jarruen.toiminnot
2-10 |Jarrun toiminto null All set-ups TRUE - Uint8
2-11 [Jarruvastus (ohm) ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 vint16
2-12 |Jarrutehon raja (kW) ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint32
2-13 |Jarrutustehon valvonta [0] Ei kdytOssa All set-ups TRUE - Uint8
2-15 [Jarrun tarkistus [0] Ei kdytOssa All set-ups TRUE - Uint8
2-16 |AC brake Max. Current 100.0 % All set-ups TRUE -1 Uint32
2-17 |Ylijannitevalvonta [0] Pois kaytosta All set-ups TRUE - Uint8
2-18 |Jarrutarkistustila [0] Kéynnistettdessa All set-ups TRUE - Uint8
2-19 | Over-voltage Gain 100 % All set-ups TRUE 0 Uint16
2-2* Mekaaninen jarru
2-20 [Jarrun vapautusvirta ImaxVLT (P1637) All set-ups TRUE -2 Uint32
2-21 [ Aktivoi jarrutusnopeus [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
2-22 | Aktivoi jarrutusnopeus [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
2-23 | Aktivoi jarrutusviive 00s All set-ups TRUE -1 Uint8
2-24 | Pysdytysviive 00s All set-ups TRUE -1 Uint8
2-25 |Jarrun vapautusaika 020 s All set-ups TRUE -2 Uint16
2-26 | Mom. ohjearvo 0.00 % All set-ups TRUE -2 Int16
2-27 | Momentin ramppiaika 02s All set-ups TRUE -1 Uint8
2-28 | Vahv. lisdjannitekerroin 1.00 N/A All set-ups TRUE -2 Uint16
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6.3.4 3-** Ohjearvo/rampit

Par. |Parametrin kuvaus Oletusarvo 4-set-up Vain Muutos | Muun- | Tyyppi
nro # FC 302 kdyton | noskerro

aikana in
3-0* Ohjearvon rajat
3-00 |Ohjearvon alue null All set-ups TRUE - Uint8
3-01 | Ohjearvo/tak.kytk.yks. null All set-ups TRUE - Uint8
3-02 | Minimiohjearvo ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Int32
3-03 | Maksimiohjearvo ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Int32
3-04 | Ohjearvotoiminto [0] Summa All set-ups TRUE - Uint8
3-1* Ohjearvot
3-10 |Esiasetettu ohjearvo 0.00 % All set-ups TRUE -2 Int16
3-11  |Ry6mintdnopeus [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
3-12 | Kiinniajo ylés/alas arvo 0.00 % All set-ups TRUE -2 Int16
3-13 | Ohjearvon paikka [0] Yht. kasi/aut.kaytt. All set-ups TRUE - Uint8
3-14 | Esiaset. suhteellinen ohjearvo 0.00 % All set-ups TRUE -2 Int32
3-15 | Ohjearvoresurssi 1 null All set-ups TRUE - Uint8
3-16 | Ohjearvoresurssi 2 null All set-ups TRUE - Uint8
3-17 |Ohjearvoresurssi 3 null All set-ups TRUE - Uint8
3-18 |Suhteellisen skaal. ohjearvoresurssi [0] Ei toimintoa All set-ups TRUE - Uint8
3-19  |Rydmintdnopeus [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
3-4* Ramppi 1
3-40 |Ramppi 1 tyyppi [0] Lineaarinen All set-ups TRUE - Uint8
3-41 Ramppi 1:n nousuaika ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-42 |Ramppi 1 rampin seisonta-aika ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-45 [Ramppi 1 S-ramppisuhde kiihd. alussa 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-46  |Ramppi 1 S-ramppisuhde kiihd. lopussa 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-47 |Ramppi 1 S-ramppisuhde hidast. alussa 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-48 |Ramppi 1 S-ramppisuhde hidast. lopussa 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-5* Ramppi 2
3-50 |Ramppi 2 tyyppi [0] Lineaarinen All set-ups TRUE - Uint8
3-51  |Ramppi 2:n nousuaika ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-52  |Ramppi 2 rampin seisonta-aika ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-55 |Ramppi 2 S-ramppisuhde kiihd. alussa 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-56 |Ramppi 2 S-ramppisuhde kiihd. lopussa 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-57 |Ramppi 2 S-ramppisuhde hidast. alussa 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-58 |Ramppi 2 S-ramppisuhde hidast. lopussa 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-6* Ramppi 3
3-60 |Ramppi 3 tyyppi [0] Lineaarinen All set-ups TRUE - Uint8
3-61 Ramppi 3:n nousuaika ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-62 |Ramppi 3 rampin seisonta-aika ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-65 [Ramppi 3 S-ramppisuhde kiihd. alussa 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-66 |Ramppi 3 S-ramppisuhde kiihd. lopussa 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-67 |Ramppi 3 S-ramppisuhde hidast. alussa 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-68 |Ramppi 3 S-ramppisuhde hidast. lopussa 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-7* Ramppi 4
3-70 [Ramppi 4 tyyppi [0] Lineaarinen All set-ups TRUE - Uint8
3-71 Ramppi 4:n nousuaika ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-72  |Ramppi 4 rampin seisonta-aika ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-75 |Ramppi 4 S-ramppisuhde kiihd. alussa 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-76  |Ramppi 4 S-ramppisuhde kiihd. lopussa 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-77 |Ramppi 4 S-ramppisuhde hidast. alussa 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-78 |Ramppi 4 S-ramppisuhde hidast. lopussa 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
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Par. [Parametrin kuvaus Oletusarvo 4-set-up Vain Muutos | Muun- | Tyyppi
nro # FC 302 kdyton | noskerro

aikana in
3-8* Muut rampit
3-80 |Rydm. ramppiaika ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-81 | Pikapysdytyksen ramppiaika ExpressionLimit 2 set-ups TRUE -2 Uint32
3-82 | Pikapysédytyksen ramppityyppi [0] Lineaarinen All set-ups TRUE - Uint8
3-83 | Pikapys. S-ramppisuht. hid. kdynn. 50 % All set-ups TRUE Uint8
3-84 | Pikapys. S-ramppisuht. hid. loppu 50 % All set-ups TRUE Uint8
3-9* Digit. pot.metri
3-90 |Askelkoko 0.10 % All set-ups TRUE -2 Uint16
3-91 Ramppiaika 1.00 s All set-ups TRUE -2 Uint32
3-92 [Tehon palautus [0] Ei kdytossa All set-ups TRUE - Uint8
3-93 | Maksimiraja 100 % All set-ups TRUE Int16
3-94 | Minimiraja -100 % All set-ups TRUE Int16
3-95 |Ramppiviive ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 TimD
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6.3.5 4-** Rajat/varoitukset

Par. |Parametrin kuvaus Oletusarvo 4-set-up Vain Muutos | Muun- |Tyypp
nro FC 302 kdytdon | noskerro | i
# aikana in
4-1* Moottorin rajat
4-10 [Moott.pydr.nop suunta null All set-ups FALSE - Uint8
4-11 [Moott. nopeuden alaraja [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
4-12 | Moott. nopeuden alaraja [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
4-13 | Moott. nopeuden ylaraja [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
4-14 | Moott. nopeuden yléraja [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
4-16 |Moottoritilan momenttiraja ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
4-17 [Generatiivinen momenttiraja 100.0 % All set-ups TRUE -1 Uint16
4-18 |Virtaraja ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint32
4-19 [Enimmaislahtotaajuus 132.0 Hz All set-ups FALSE -1 Uint16
4-2* Rajoita tekijat
4-20 [Momenttirajatekijan lahde [0] Ei toimintoa All set-ups TRUE - Uint8
4-21 [Nopeusrajatekijan ldhde [0] Ei toimintoa All set-ups TRUE - Uint8
4-3* Moott. nop. tarkk.
4-30 [Moottorin tak.kytk. menetystoiminto [2] Laukaisu All set-ups TRUE - Uint8
4-31 [Moottorin tak.kytk. nopeusvirhe 300 RPM All set-ups TRUE 67 Uint16
4-32 [Moott. tak.kytk. menet. aikak. 0.05 s All set-ups TRUE -2 Uint16
4-34 | Seurantavirhetoiminto null All set-ups TRUE - Uint8
4-35 |Seurantavirhe 10 RPM All set-ups TRUE 67 Uint16
4-36 |Seurantavirhe aikakat. 1.00 s All set-ups TRUE -2 Uint16
4-37 |Seurantavirhe ramppaus 100 RPM All set-ups TRUE 67 Uint16
4-38 |Seurantavirhe rampp. aikakatk. 1.00 s All set-ups TRUE -2 Uint16
4-39 |Seur.virhe rampp. aikak. jalk. 5.00 s All set-ups TRUE -2 Uint16
4-5* Saad. Varoitukset
4-50 [Varoitus alhaisesta virrasta 0.00 A All set-ups TRUE -2 Uint32
4-51 [Varoitus suuresta virrasta ImaxVLT (P1637) All set-ups TRUE -2 Uint32
4-52 |Varoitus alhaisesta nopeudesta 0 RPM All set-ups TRUE 67 Uint16
outputSpeedHighLimit
4-53 |Varoitus suuresta nopeudesta (P413) All set-ups TRUE 67 Uint16
4-54 |Varoitus pieni ohjearvo -999999.999 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
4-55 |Varoitus suuri ohjearvo 999999.999 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
-999999.999 Reference-
4-56 |Varoitus pieni tak.kytk. FeedbackUnit All set-ups TRUE -3 Int32
999999.999 Reference-
4-57 |[Varoitus korkea tak.kytk. FeedbackUnit All set-ups TRUE -3 Int32
4-58 [Moottorin vaihetoiminto puuttuu null All set-ups TRUE - Uint8
4-6* Ohitusnopeus
4-60 |Ohitusnopeus nopeudesta [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
4-61 [Ohitusnopeus taajuudesta [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
4-62 | Ohitusnopeus nopeuteen [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
4-63 [Ohitusnopeus taajuuteen [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
MG340220 - VLT® on rekistersity Danfoss-tavaramerkki 93




Dt

Low Harmonic -taajuusmuutta...

VLT Automation Low Harmonic -taajuusmuuttajan kayttéopas

6.3.6 5-** Digit. tulo/Iahto

Par. |Parametrin kuvaus Oletusarvo 4-set-up Vain Muutos | Muun- | Tyyppi
nro FC 302 kdyton | noskerro
# aikana in
5-0* Digit. I/O-tila
5-00 [Digit. I/0-tila [0] PNP All set-ups FALSE - Uint8
5-01 [Liittimen 27 tila [0] Tulo All set-ups TRUE - Uint8
5-02 |Liittimen 29 tila [0] Tulo All set-ups X TRUE - Uint8
5-1* Digit. tulot
5-10 |Liitin 18, digitaalitulo null All set-ups TRUE - Uint8
5-11 |Liitin 19, digitaalitulo null All set-ups TRUE - Uint8
5-12 |Liitin 27, digitaalitulo null All set-ups TRUE - Uint8
5-13 |Liitin 29, digitaalitulo null All set-ups X TRUE - Uint8
5-14 |Liitin 32, digitaalitulo null All set-ups TRUE - Uint8
5-15 |Liitin 33, digitaalitulo null All set-ups TRUE - Uint8
5-16 | Liitin X30/2 digitaalitulo null All set-ups TRUE - Uint8
5-17 |Liitin X30/3 digitaalitulo null All set-ups TRUE - Uint8
5-18 | Liitin X30/4 digitaalitulo null All set-ups TRUE - Uint8
5-19 |Liitin 37 Turvapysaytys [1] Turv.pys. hélytys 1 set-up TRUE - Uint8
5-20 |Liitin X46/1 digitaalitulo [0] Ei toimintoa All set-ups TRUE - Uint8
5-21 |Liitin X46/3 digitaalitulo [0] Ei toimintoa All set-ups TRUE - Uint8
5-22 | Liitin X46/5 digitaalitulo [0] Ei toimintoa All set-ups TRUE - Uint8
5-23 |Liitin X46/7 digitaalitulo [0] Ei toimintoa All set-ups TRUE - Uint8
5-24 |Liitin X46/9 digitaalitulo [0] Ei toimintoa All set-ups TRUE - Uint8
5-25 |Liitin X46/11 digitaalitulo [0] Ei toimintoa All set-ups TRUE - Uint8
5-26 |Liitin X46/13 digitaalitulo [0] Ei toimintoa All set-ups TRUE - Uint8
5-3* Digit. lahdot
5-30 |Liitin 27, digitaalinen |ahtd null All set-ups TRUE - Uint8
5-31 |Liitin 29, digitaalinen laht6 null All set-ups X TRUE - Uint8
5-32 | Liitin X30/6 digit. lahté (MCB 101) null All set-ups TRUE - Uint8
5-33 | Liitin X30/7 digit. lahté (MCB 101) null All set-ups TRUE - Uint8
5-4* Releet
5-40 |Toimintorele null All set-ups TRUE - Uint8
5-41 |Rele, vetoviive 0.01s All set-ups TRUE -2 Uint16
5-42 |Rele, paastoviive 0.01s All set-ups TRUE -2 Uint16
5-5* Pulssitulo
5-50 |Liitin 29, alhainen taajuus 100 Hz All set-ups X TRUE Uint32
5-51 |Liitin 29, suuri taajuus 100 Hz All set-ups X TRUE Uint32
0.000 ReferenceFeed-
5-52 | Liitin 29, pieni ohje-/takaisink. Arvo backUnit All set-ups X TRUE -3 Int32
5-53 | Liitin 29, suuri ohje-/takaisink. Arvo ExpressionLimit All set-ups X TRUE -3 Int32
5-54 [ Pulssisuodattimen aikavakio #29 100 ms All set-ups X FALSE -3 Uint16
5-55 | Liitin 33, alhainen taajuus 100 Hz All set-ups TRUE Uint32
5-56 | Liitin 33, suuri taajuus 100 Hz All set-ups TRUE Uint32
0.000 ReferenceFeed-
5-57 |Liitin 33, pieni ohje-/takaisink. Arvo backUnit All set-ups TRUE -3 Int32
5-58 |Liitin 33, suuri ohje-/takaisink. Arvo ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Int32
5-59 |Pulssisuodattimen aikavakio #33 100 ms All set-ups FALSE -3 Uint16
5-6* Pulssilahto
5-60 [Liitin 27, pulssildahtomuuttuja null All set-ups TRUE - Uint8
5-62 |[Pulssildhdon maks.taaj. #27 ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint32
5-63 | Liitin 29, pulssilahtomuuttuja null All set-ups X TRUE - Uint8
5-65 |Pulssilahdon maks.taaj. #29 ExpressionLimit All set-ups X TRUE 0 Uint32
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Par. |Parametrin kuvaus Oletusarvo 4-set-up Vain Muutos | Muun- | Tyyppi

nro FC 302 kdyton | noskerro

# aikana in

5-66 | Liitin X30/6 pulssilahtomuuttuja null All set-ups TRUE - Uint8

5-68 |Pulssildhdon maks.taaj. #X30/6 ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint32

5-7* 24V pulssiant.tulo

5-70 |Liitin 32/33 pulssia per kierros 1024 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16

5-71 |Liitin 32/33, pulssianturin suunta [0] My6tapaivaan All set-ups FALSE - Uint8

5-9* Vayla valvottu

5-90 |Digitaalisen & Relevaylan valvonta 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32

5-93 |Pulssilahto #27 vaylan valvonta 0.00 % All set-ups TRUE -2 N2

5-94 |Pulssildahto #27 aikakatkaisun esiasetus 0.00 % 1 set-up TRUE -2 Uint16

5-95 |Pulssilahto #29 vdylan valvonta 0.00 % All set-ups X TRUE -2 N2

5-96 |Pulssilahto #29 aikakatkaisun esiasetus 0.00 % 1 set-up X TRUE -2 Uint16

5-97 |Pulssilahtd #X30/6 vaylan valvonta 0.00 % All set-ups TRUE -2 N2

5-98 |Pulssilahtd #X30/6 aikak. esias. 0.00 % 1 set-up TRUE -2 Uint16
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6.3.7 6-** Anal. tulo/lahto

Par. |Parametrin kuvaus Oletusarvo 4-set-up Vain Muutos | Muun- | Tyyppi
nro FC 302 kdyton | noskerro

# aikana in

6-0* Analog. I/0-tila

6-00 |"Eldva nolla" aikakatk.aika 10s All set-ups TRUE 0 Uint8
6-01 |"Eldva nolla" aikakatk.toiminto [0] Ei kdytossa All set-ups TRUE - Uint8
6-1* Analoginen tulo 1

6-10 [Liitin 53 alijannite 0.07 V All set-ups TRUE -2 Int16
6-11 [Liitin 53 ylijannite 10.00 V All set-ups TRUE -2 Int16
6-12 | Liitin 53 alivirta 0.14 mA All set-ups TRUE -5 Int16
6-13 | Liitin 53 ylivirta 20.00 mA All set-ups TRUE -5 Int16
6-14 [Liitin 53 pieni ohjearvo/takaisink. Arvo 0 ReferenceFeedbackUnit | All set-ups TRUE -3 Int32
6-15 |Liitin 53 suuri ohjearvo/tak.k. Arvo ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Int32
6-16 | Liitin 53 suodatinaikavakio 0.001 s All set-ups TRUE -3 Uint16
6-2* Analoginen tulo 2

6-20 | Liitin 54 alijannite 0.07 V All set-ups TRUE -2 Int16
6-21 | Liitin 54 ylijannite 10.00 V All set-ups TRUE -2 Int16
6-22 | Liitin 54 alivirta 0.14 mA All set-ups TRUE -5 Int16
6-23 | Liitin 54 ylivirta 20.00 mA All set-ups TRUE -5 Int16
6-24 | Liitin 54 pieni ohjearvo/takaisink. Arvo 0 ReferenceFeedbackUnit | All set-ups TRUE -3 Int32
6-25 | Liitin 54 suuri ohjearvo/tak.k. Arvo ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Int32
6-26 | Liitin 54 suodatinaikavakio 0.001 s All set-ups TRUE -3 Uint16
6-3* Analoginen tulo 3

6-30 | Liitin X30/11 alijdnnite 0.07 V All set-ups TRUE -2 Int16
6-31 | Liitin X30/11 ylijannite 10.00 V All set-ups TRUE -2 Int16
6-34 | Liitin X30/11 pieni ohje-/takaisink. arvo 0 ReferenceFeedbackUnit | All set-ups TRUE -3 Int32
6-35 | Liit. X30/11 suuri ohje-/tak.k.arvo ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Int32
6-36 |Liitin X30/11 suodattimen aikavakio 0.001 s All set-ups TRUE -3 Uint16
6-4* Analoginen tulo 4

6-40 | Liitin X30/12 alijannite 0.07 V All set-ups TRUE -2 Int16
6-41 | Liitin X30/12 ylijannite 10.00 V All set-ups TRUE -2 Int16
6-44 |Liitin X30/12 pieni ohje-/takaisink. arvo 0 ReferenceFeedbackUnit | All set-ups TRUE -3 Int32
6-45 [Liit. X30/12 suuri ohje-/tak.k.arvo ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Int32
6-46 | Liitin X30/12 suodattimen aikavakio 0.001 s All set-ups TRUE -3 Uint16
6-5* Analoginen laht6 1

6-50 |Liitin 42, lahto null All set-ups TRUE - Uint8
6-51 | Liitin 42 1ahdén min. skaalaus 0.00 % All set-ups TRUE -2 Int16
6-52 | Liitin 42 1ahdon maks. skaalaus 100.00 % All set-ups TRUE -2 Int16
6-53 | Liitin 42, 13hto, vaylan valvonta 0.00 % All set-ups TRUE -2 N2
6-54 | Liitin 42 1ahdon aikakatkaisun esiasetus 0.00 % 1 set-up TRUE -2 Uint16
6-55 | Liitin 42, lahtosuodatin [0] Ei kayt. 1 set-up TRUE - Uint8
6-6* Analoginen léhto 2

6-60 | Liitin X30/8 l&hto null All set-ups TRUE - Uint8
6-61 | Liitin X30/8 min.skaalaus 0.00 % All set-ups TRUE -2 Int16
6-62 | Liitin X30/8 maks.skaalaus 100.00 % All set-ups TRUE -2 Int16
6-63 | Liitin X30/8, vaylan valvonta 0.00 % All set-ups TRUE -2 N2
6-64 | Liitin X30/8 lahddn aikak. esias. 0.00 % 1 set-up TRUE -2 Uint16
6-7* Analog. I&hto 3

6-70 [Liitin X45/1 l&hto null All set-ups TRUE - Uint8
6-71 | Liitin X45/1 min. skaalaus 0.00 % All set-ups TRUE -2 Int16
6-72 | Liitin X45/1 maks. skaalaus 100.00 % All set-ups TRUE -2 Int16
6-73 |Liitin X45/1, vdylan valvonta 0.00 % All set-ups TRUE -2 N2
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Par. |Parametrin kuvaus Oletusarvo 4-set-up Vain Muutos | Muun- | Tyyppi
nro FC 302 kdyton | noskerro

# aikana in

6-74 [Liitin X45/1 ldhdon aikak. esias. 0.00 % 1 set-up TRUE -2 Uint16
6-8* Analog. 1aht6 4

6-80 [Liitin X45/3 I&hto null All set-ups TRUE - Uint8
6-81 [Liitin X45/3 min. skaalaus 0.00 % All set-ups TRUE -2 Int16
6-82 [Liitin X45/3 maks. skaalaus 100.00 % All set-ups TRUE -2 Int16
6-83 | Liitin X45/3, vaylan valvonta 0.00 % All set-ups TRUE -2 N2
6-84 | Liitin X45/3 lahdon aikak. esias. 0.00 % 1 set-up TRUE -2 Uint16
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6.3.8 7-** Saatimet

Par. |Parametrin kuvaus Oletusarvo 4-set-up Vain Muutos | Muun- | Tyyppi
nro FC 302 kdyton | noskerro

# aikana in

7-0* Nopeus PID-sdato

7-00 |Nopeus PID tak.kytk.ldhde null All set-ups FALSE - Uint8
7-02 |PID - nopeuden suhteellinen vahvistus ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Uint16
7-03 | PID - integrointiaika ExpressionLimit All set-ups TRUE -4 Uint32
7-04 | PID - nopeuden derivointiaika ExpressionLimit All set-ups TRUE -4 Uint16
7-05 |Nopea PID deriv. Vahvist. raja-arvo 5.0 N/A All set-ups TRUE -1 Uint16
7-06 |PID - alipaastosuodatusaika ExpressionLimit All set-ups TRUE -4 Uint16
7-07 |Nopeus PID tak.kytk. vélityssuhde 1.0000 N/A All set-ups FALSE -4 Uint32
7-08 |Nopea PID, eteensyottotekija 0% All set-ups FALSE 0 Uint16
7-1* Momentti Pl ohjaus

7-12 | Momentti PI suhteellinen vahvistus 100 % All set-ups TRUE 0 Uint16
7-13 | Momentti Pl integrointiaika 0.020 s All set-ups TRUE -3 Uint16
7-2* Pros. ohj. tak.kytk.

7-20 |Prosessi SP tak.kytk. 1 resurssi [0] Ei toimintoa All set-ups TRUE - Uint8
7-22 |Prosessi SP tak.kytk. 2 resurssi [0] Ei toimintoa All set-ups TRUE - Uint8
7-3* Prosessi PID-sdato

7-30 |Prosessi PID normaali/kdanteinen [0] Normaali All set-ups TRUE - Uint8
7-31 [Prosessin PID antiwindup [1] Kaytossa All set-ups TRUE - Uint8
7-32 | Pros. PID kdynn.nopeus 0 RPM All set-ups TRUE 67 Uint16
7-33 | Prosessi PID:n suhteellinen vahvistus 0.01 N/A All set-ups TRUE -2 Uint16
7-34 | Prosessi PID:n integrointiaika 10000.00 s All set-ups TRUE -2 Uint32
7-35 |Prosessin PID derivointiaika 0.00 s All set-ups TRUE -2 Uint16
7-36 |Pros. PID deriv. Vahv.raja 5.0 N/A All set-ups TRUE -1 Uint16
7-38 |[Prosessin PID eteensyottotekija 0 % All set-ups TRUE Uint16
7-39 | Ohjearvon kaistanleveydella 5 % All set-ups TRUE Uint8
7-4* Adv. Process PID |

7-40 | Prosessin PID | osan noll. [0] Ei All set-ups TRUE - Uint8
7-41 | Prosessin PID 1aht6é neg. puristin -100 % All set-ups TRUE 0 Int16
7-42 | Prosessin PID ldht0as. puristin 100 % All set-ups TRUE 0 Int16
7-43 | Prosessin PID vahv.skaalaus min. ohj. 100 % All set-ups TRUE 0 Int16
7-44 | Prosessin PID vahv.skaalaus maks. ohj. 100 % All set-ups TRUE 0 Int16
7-45 [Prosessin PID eteensyottoresurssi [0] Ei toimintoa All set-ups TRUE - Uint8
7-46 | Prosessin PID eteens. norm/kaant. ohj. [0] Normaali All set-ups TRUE - Uint8
7-48 |PCD Feed Forward 0 N/A All set-ups X TRUE 0 Uint16
7-49 |Prosessin PID ldhtd norm./kdant. ohjaus [0] Normaali All set-ups TRUE - Uint8
7-5* Adv. Process PID I

7-50 |Prosessin PID Laajennettu PID [1] Kaytossa All set-ups TRUE - Uint8
7-51 |Prosessin PID eteens. vahvistus 1.00 N/A All set-ups TRUE -2 Uint16
7-52 [Prosessin PID eteens. rampin nousu 0.01s All set-ups TRUE -2 Uint32
7-53 [Prosessin PID eteens. rampin lasku 0.01 s All set-ups TRUE -2 Uint32
7-56 [Prosessin PID ohj. suodatusaika 0.001 s All set-ups TRUE -3 Uint16
7-57 |Pros. PID tak.kytk. suodatusaika 0.001 s All set-ups TRUE -3 Uint16
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6.3.9 8-** Tiedons. ja aset.
Par. |Parametrin kuvaus Oletusarvo 4-set-up Vain Muutos | Muun- | Tyyppi
nro FC 302 kdyton |noskerro
# aikana in
8-0* Yleiset asetukset
8-01 |Ohjauspaikka [0] Digit. ja ohjaussana All set-ups TRUE - Uint8
8-02 |Ohjaussanan lahde null All set-ups TRUE - Uint8
8-03 |Ohjaussanan aikakatk. aika 10s 1 set-up TRUE -1 Uint32
8-04 |[Ohjaussanan aikakatkaisutoiminto null 1 set-up TRUE - Uint8
8-05 |Aikakatkaisun lopetustoiminto [1] Palauta asetus 1 set-up TRUE - Uint8
8-06 |Nollaa ohjaussanan aikakatkaisu [0] Al4 nollaa All set-ups TRUE - Uint8
8-07 |Diagnoosilaukaisin [0] Ei kdytossa 2 set-ups TRUE - Uint8
8-08 |Readout Filtering null All set-ups TRUE - Uint8
8-1* Ohjaussanan aset.
8-10 |Ohjaussanaprofiili [0] FC-profiili All set-ups TRUE - Uint8
8-13 | Konfiguroitava tilasana STW null All set-ups TRUE - Uint8
8-14 | Konfiguroitava ohjaussana CTW [1] Profiilin oletus All set-ups TRUE - Uint8
8-3* FC-portin aset.
8-30 |[Protokolla [0] FC 1 set-up TRUE - Uint8
8-31 | Osoite 1 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint8
8-32 |FC-portin baudinopeus null 1 set-up TRUE - Uint8
8-33 [Pariteetti / pysdytysbitit [0] Par. par., 1 pys.b. 1 set-up TRUE - Uint8
8-34 |Estimated cycle time 0 ms 2 set-ups TRUE -3 Uint32
8-35 |Vasteen minimiviive 10 ms All set-ups TRUE -3 Uint16
8-36 |Vasteen maksimiviive ExpressionLimit 1 set-up TRUE -3 Uint16
8-37 | Ominaisuuksien vélinen maks.viive ExpressionLimit 1 set-up TRUE -5 Uint16
8-4* FC MC protok.aset.
8-40 |Sahkeen valinta [1] Standardisdhke 1 2 set-ups TRUE - Uint8
8-41 [Parameters for signals 0 All set-ups FALSE - Uint16
8-42 | PCD write configuration ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint16
8-43 | PCD read configuration ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint16
8-5* Digit./vayld
8-50 |[Rullauksen valinta [3] Logiikka TAI All set-ups TRUE - Uint8
8-51 | Pikapysdytyksen valinta [3] Logiikka TAI All set-ups TRUE - Uint8
8-52 | DC-jarrun valinta [3] Logiikka TAI All set-ups TRUE - Uint8
8-53 | Aloita valinta [3] Logiikka TAI All set-ups TRUE - Uint8
8-54 |[Kaanteinen valinta [3] Logiikka TAI All set-ups TRUE - Uint8
8-55 |[Asetusten valinta [3] Logiikka TAI All set-ups TRUE - Uint8
8-56 |Esiaset. ohjearvon valinta [3] Logiikka TAI All set-ups TRUE - Uint8
8-57 |Profidrive OFF2 Select [3] Logiikka TAI All set-ups TRUE - Uint8
8-58 |Profidrive OFF3 Select [3] Logiikka TAI All set-ups TRUE - Uint8
8-8* FC-portin diagn.
8-80 [Vaylan viestimaara 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
8-81 [Vaylén virhemaara 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
8-82 | Orjan saap. viestit 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
8-83 | Orjan virhemaara 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
8-9* Vayl.ryom.
8-90 |Vayl. rydm. 1 nopeus 100 RPM All set-ups TRUE 67 Uint16
8-91 |Vayl. rydm. 2 nopeus ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
MG340220 - VLT® on rekistersity Danfoss-tavaramerkki 99




Dt

Low Harmonic -taajuusmuutta... VLT Automation Low Harmonic -taajuusmuuttajan kayttéopas

6.3.10 9-** PROFIldrive

Par. |Parametrin kuvaus Oletusarvo 4-set-up Vain Muutos | Muun- |Tyypp
nro FC 302 kdytdon | noskerro | i
# aikana in
9-00 |Asetuspiste 0 N/A All set-ups TRUE Uint16
9-07 |Hetkellisarvo 0 N/A All set-ups FALSE Uint16
9-15 | PCD-kirjoituskonfiguraatio ExpressionLimit 1 set-up TRUE - Uint16
9-16 | PCD-lukukonfiguraatio ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint16
9-18 |Solmun osoite 126 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint8
9-22 |Sahkeen valinta [100] None 1 set-up TRUE - Uint8
9-23 |Parametrit signaaleille 0 All set-ups TRUE - Uint16
9-27 |Parametrin muokkaus [1] KéytOssa 2 set-ups FALSE - Uint16
9-28 | Prosessiohjaus [1] Jaks. master kaytt. 2 set-ups FALSE - Uint8
9-44 |Vikaviestilaskuri 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
9-45 [Vikakoodi 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
9-47 |Vikanumero 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
9-52 | Vikatilannelaskuri 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
9-53 | Profibus-varoitussana 0 N/A All set-ups TRUE 0 V2
9-63 |Todell. baudinopeus [255] Ei baudinopeutta All set-ups TRUE - Uint8
9-64 |Laitteen tunnistus 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
OctStr[
9-65 | Profiilin numero 0 N/A All set-ups TRUE 0 2]
9-67 |[Ohjaussana 1 0 N/A All set-ups TRUE 0 V2
9-68 |Tilasana 1 0 N/A All set-ups TRUE 0 V2
9-71 |Profibus Tallenna data-arvot [0] Ei kdytOssa All set-ups TRUE - Uint8
9-72 | Profibus-aseman nollaus [0] Ei toimint. 1 set-up FALSE - Uint8
9-75 |DO Identification 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
9-80 |Maaritellyt parametrit (1) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-81 | Maaritellyt parametrit (2) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-82 |Madritellyt parametrit (3) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-83 |Maaritellyt parametrit (4) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-84 | Madritetyt parametrit (5) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-90 |Muutetut parametrit (1) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-91 | Muutetut parametrit (2) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-92 | Muutetut parametrit (3) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-93 | Muutetut parametrit (4) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-94 | Muutetut parametrit (5) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-99 | Profibus-muokkauslaskuri 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
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6.3.11 10-** CAN-kenttavayla

Par. |Parametrin kuvaus Oletusarvo 4-set-up Vain Muutos Muun- | Tyyppi
nro # FC 302 kdyton | noskerroi
aikana n

10-0* Yhteiset asetukset
10-00 [ CAN-protokolla null 2 set-ups FALSE - Uint8
10-01 [ Siirtonop. valinta null 2 set-ups TRUE - Uint8
10-02 {MAC ID ExpressionLimit 2 set-ups TRUE 0 Uint8
10-05 | Lahetys virhelaskurin lukema 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint8
10-06 | Vastaanotto virhelaskurin lukema 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint8
10-07 | Lukemavaylan kaytostapoistolaskuri 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint8
10-1* DeviceNet
10-10 | Prosessidatatyypin valinta null All set-ups TRUE - Uint8
10-11 | Prosessidatan konfig. kirjoitus ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint16
10-12 | Prosessidatan konfig. luku ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint16
10-13 | Varoitusparametri 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
10-14 [ Verkon ohjearvo [0] Ei kdytossa 2 set-ups TRUE - Uint8
10-15 [ Verkon ohjaus [0] Ei kdytossa 2 set-ups TRUE - Uint8
10-2* COS-suodattimet
10-20 [ COS-suodatin 1 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
10-21 [ COS-suodatin 2 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
10-22 [COS-suodatin 3 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
10-23 [ COS-suodatin 4 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
10-3* Param. kayttooik.
10-30 | Ryhmaindeksi 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint8
10-31 | Tallenna data-arvot [0] Ei kdytOssa All set-ups TRUE - Uint8
10-32 [ Devicenetin tarkistus ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint16
10-33 [ Tallenna aina [0] Ei kdytOssa 1 set-up TRUE - Uint8
10-34 | DeviceNetin tuotekoodi ExpressionLimit 1 set-up TRUE Uint16
10-39 [ Devicenet F:n parametrit 0 N/A All set-ups TRUE Uint32
10-5* CANopen
10-50 | Prosessidatan konfig. kirjoitus ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint16
10-51 | Prosessidatan konfig. luku ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint16
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6.3.12 12-** Ethernet

Par. |Parametrin kuvaus Oletusarvo 4-set-up Vain Muutos | Muun- | Tyyppi
nro # FC 302 kdyton [noskerro

aikana in
12-0% IP-aset.
12-00 |IP-osoitteen antaminen null 2 set-ups TRUE - Uint8
12-01 |IP-osoite 0 N/A 1 set-up TRUE 0 OctStr[4]
12-02 | Aliverkon peite 0 N/A 1 set-up TRUE 0 OctStr[4]
12-03 | Oletusyhdyskaytava 0 N/A 1 set-up TRUE 0 OctStr[4]
12-04 | DHCP-palvelin 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 OctStr[4]
12-05 |Vuokra paattyy ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 TimD
12-06 | Nimipalvelimet 0 N/A 1 set-up TRUE 0 OctStr[4]
12-07 |Verkkoalueen nimi 0 N/A 1 set-up TRUE 0 VisStr[48]
12-08 |[lsdannan nimi 0 N/A 1 set-up TRUE 0 VisStr[48]
12-09 | Fyysinen osoite 0 N/A 1 set-up TRUE 0 VisStr[17]
12-1* Ethernet-param.
12-10 | Valip. tila [0] Ei vélip. 1 set-up TRUE - Uint8
12-11 | Vélip. kesto ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 TimD
12-12 | Autom. neuvottelu [1] Kaytossa 2 set-ups TRUE - Uint8
12-13 | Valip. nop. [0] Ei mitdan 2 set-ups TRUE - Uint8
12-14 | Valip. kaksisuunt. [1] Kaksisuunt. 2 set-ups TRUE - Uint8
12-2* Prosessidata
12-20 | Ohjausmalli ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 Uint8
12-21 | Prosessidatan konfig. kirjoitus ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint16
12-22 |Prosessidatan konfig. luku ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint16
12-28 |Tallenna data-arvot [0] Ei kdytOssa All set-ups TRUE - Uint8
12-29 |Tallenna aina [0] Ei kdytOssa 1 set-up TRUE - Uint8
12-3* EtherNet/IP
12-30 | Varoitusparametri 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
12-31 | Verkon ohjearvo [0] Ei kdytOssa 2 set-ups TRUE - Uint8
12-32 |Verkon ohjaus [0] Ei kdytossa 2 set-ups TRUE - Uint8
12-33 | CIP-tarkistus ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint16
12-34 | CIP-tuotekoodi ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 Uint16
12-35 | EDS-parametri 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
12-37 | COS-estoajastin 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
12-38 [COS-suodatin 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
12-4* Modbus TCP
12-40 |Status Parameter 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
12-41 [Slave Message Count 0 N/A All set-ups TRUE Uint32
12-42 |Slave Exception Message Count 0 N/A All set-ups TRUE Uint32
12-8*% Muut Ethernet-palv
12-80 |FTP-palvelin [0] Pois kayt. 2 set-ups TRUE - Uint8
12-81 |HTTP-palvelin [0] Pois kayt. 2 set-ups TRUE - Uint8
12-82 | SMTP-huolto [0] Pois kayt. 2 set-ups TRUE - Uint8
12-89 |Lapin. pistokekanavan portti ExpressionLimit 2 set-ups TRUE 0 Uint16
12-9% Ethernet-lisdpalv.
12-90 | Kaapelidiagnostiikka [0] Pois kayt. 2 set-ups TRUE - Uint8
12-91 | MDI-X [1] Kaytossa 2 set-ups TRUE - Uint8
12-92 |IGMP Snooping [1] KéytOssa 2 set-ups TRUE - Uint8
12-93 |Kaapelivirhe, pituus 0 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint16
12-94 | Broadcast Storm -suojaus -1 % 2 set-ups TRUE 0 Int8
12-95 |Broadcast Storm -suodatin [0] Vain ldhetys 2 set-ups TRUE - Uint8
12-96 | Port Mirroring null 2 set-ups TRUE - Uint8
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Par. |Parametrin kuvaus Oletusarvo 4-set-up Vain Muutos | Muun- | Tyyppi
nro # FC 302 kdyton [noskerro

aikana in
12-98 |Liitannan laskurit 4000 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
12-99 | Medialaskurit 0 N/A All set-ups TRUE Uint32
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6.3.13 13-** Alykis logiikka

Par. |Parametrin kuvaus Oletusarvo 4-set-up Vain Muutos Muun- | Tyyppi
nro # FC 302 kdyton noskerroi

aikana n
13-0* SLC-asetukset
13-00 | SL-ohjaimen tila null 2 set-ups TRUE - Uint8
13-01 | Aloita tapahtuma null 2 set-ups TRUE - Uint8
13-02 [ Lopeta tapahtuma null 2 set-ups TRUE - Uint8
13-03 | Nollaa SLC [0] Ald nollaa SLC:t4 All set-ups TRUE - Uint8
13-1* Vertaimet
13-10 | Vertaimen kohde null 2 set-ups TRUE - Uint8
13-11 | Vert. funkt.merkki (vert. laskut.) null 2 set-ups TRUE - Uint8
13-12 | Vertaimen arvo ExpressionLimit 2 set-ups TRUE -3 Int32
13-2* Ajastimet
13-20 | SL-ohjaimen ajastin ExpressionLimit 1 set-up TRUE -3 TimD
13-4* Log.sdannot
13-40 | Logiikkasdanto Boolen 1 null 2 set-ups TRUE - Uint8
13-41 | Logiikkasdanto kayttaja 1 null 2 set-ups TRUE - Uint8
13-42 | Logiikkasdanto Boolen 2 null 2 set-ups TRUE - Uint8
13-43 | Logiikkasdanto kayttaja 2 null 2 set-ups TRUE - Uint8
13-44 | Logiikkasdanto Boolen 3 null 2 set-ups TRUE - Uint8
13-5* limaisee
13-51 | SL-ohjaimen tapahtuma null 2 set-ups TRUE - Uint8
13-52 | SL-ohjaimen toiminto null 2 set-ups TRUE - Uint8

104 MG340220 - VLT® on rekisterdity Danfoss-tavaramerkki



Dt

Low Harmonic -taajuusmuutta...

VLT Automation Low Harmonic -taajuusmuuttajan kayttéopas

6.3.14 14-** Erikoistoiminnot

Par. |Parametrin kuvaus Oletusarvo 4-set-up Vain Muutos | Muun- | Tyyppi
nro # FC 302 kdyton | noskerro
aikana in

14-0% Vaihtos. kytk.
14-00 | Kytkentdtapa null All set-ups TRUE - Uint8
14-01 | Kytkentdtaajuus null All set-ups TRUE - Uint8
14-03 | Ylimodulaatio [1] On All set-ups FALSE - Uint8
14-04 |PWM satunnainen [0] Ei kdytOssa All set-ups TRUE - Uint8
14-06 | Dead Time Compensation [1] Kaytossa All set-ups TRUE - Uint8
14-1* Verkkovirta on/ei
14-10 | Verkkovika [0] Ei toimintoa All set-ups FALSE - Uint8
14-11 | Verkkojéannite verkkovian sattuessa ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint16
14-12 | Toiminto kun verkko epdtasap. [0] Lauk. All set-ups TRUE - Uint8
14-13 | Verkkovikavaihetekija 1.0 N/A All set-ups TRUE -1 Uint8
14-14 | Kin. Backup Time Out 60 s All set-ups TRUE 0 Uint8
14-2* Lauk. nollaus
14-20 | Nollaustila [0] Manuaalinen kuittaus | All set-ups TRUE - Uint8
14-21 | Autom. uud.kdynn.aika ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint16
14-22 Toimintatila [0] Normaali toiminta All set-ups TRUE - Uint8
14-23 | Tyyppikoodin asetus null 2 set-ups FALSE - Uint8
14-24 | Laukaisun viive virtarajalla 60 s All set-ups TRUE 0 Uint8
14-25 | Laukaisun viive momenttirajalla 60 s All set-ups TRUE 0 Uint8
14-26 | Lauk.viive vaihtos. vian esiintyessa ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint8
14-28 [ Tuotantoasetukset [0] Ei toimint. All set-ups TRUE - Uint8
14-29 [Huoltokoodi 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
14-3* Virtarajasaadin
14-30 | Virtarajan valv., suhteellinen vahv 100 % All set-ups FALSE 0 Uint16
14-31 |Virtaraj. valv., integr.aika 0.020 s All set-ups FALSE -3 Uint16
14-32 |Virtaraj. valv., suodatusaika 1.0 ms All set-ups TRUE -4 Uint16
14-35 | Sakkaussuojaus [1] Kaytossa All set-ups FALSE - Uint8
14-4* Energian optimointi
14-40 | VT-taso 66 % All set-ups FALSE Uint8
14-41 | AEO:n minimimagnetointi ExpressionLimit All set-ups TRUE Uint8
14-42 | AEO:n minimitaajuus 10 Hz All set-ups TRUE Uint8
14-43 | Moott. cos-fi ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint16
14-5* Ympdristo
14-50 | RFl-suod. [1] Kaytossa 1 set-up X FALSE - Uint8
14-51 [ DC Link Compensation [1] Kaytossa 1 set-up TRUE - Uint8
14-52 | Puhalt. ohj. [0] Autom All set-ups TRUE - Uint8
14-53 | Puhallinndytto [1] Varoitus All set-ups TRUE - Uint8
14-55 [Lahtosuodatin [0] Ei suodatinta All set-ups FALSE - Uint8
14-56 |Kapasitiivinen lahtésuodatin ExpressionLimit All set-ups FALSE -7 Uint16
14-57 [Induktanssildahtosuodatin ExpressionLimit All set-ups FALSE -6 Uint16
14-59 | Todellinen vaihtos.yks. maara ExpressionLimit 1 set-up X FALSE 0 Uint8
14-7* Yhteensopivuus
14-72 |VLT:n hélytyssana 0 N/A All set-ups FALSE Uint32
14-73 [VLT:n varoitussana 0 N/A All set-ups FALSE Uint32
14-74 [VLT:n ulk. tilasana 0 N/A All set-ups FALSE Uint32
14-8* Optiot
14-80 | Optiona ulkoinen 24 V DC [1] Kylla 2 set-ups FALSE - Uint8
14-89 [Option Detection [0] Protect Option Config. 1 set-up TRUE - Uint8
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Par. |Parametrin kuvaus Oletusarvo 4-set-up Vain Muutos | Muun- | Tyyppi
nro # FC 302 kdyton | noskerro
aikana in
14-9* Vika-aset.
14-90 |Vikataso null 1 set-up | TRUE | - Uint8
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6.3.15 15-** Taaj.muut. tiedot

Par. [Parametrin kuvaus Oletusarvo 4-set-up Vain Muutos | Muun- Tyyppi
nro # FC 302 kdyton | noskerro

aikana in
15-0* Kayttétieto
15-00 [Kayttoétunnit 0h All set-ups FALSE 74 Uint32
15-01 | K&yntitunnit 0h All set-ups FALSE 74 Uint32
15-02 | Kilowattituntilaskuri 0 kWh All set-ups FALSE 75 Uint32
15-03 | Kaynnistyksia 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
15-04 | Ylilampotilat 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
15-05 | Ylijannitteet 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
15-06 | Nollaa kilowattituntilaskuri [0] Ald nollaa All set-ups TRUE - Uint8
15-07 [Nollaa kdyntituntilaskuri [0] Ald nollaa All set-ups TRUE - Uint8
15-1* Datalokin asetukset
15-10 [Lokildhde 0 2 set-ups TRUE - Uint16
15-11 [ Lokivali ExpressionLimit 2 set-ups TRUE -3 TimD
15-12 | Laukaisutapaht. [0] Vaarin 1 set-up TRUE - Uint8
15-13 | Lokitila [0] Loki aina 2 set-ups TRUE - Uint8
15-14 [ Otoksia. ennen liipaisua 50 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint8
15-2* Historialoki
15-20 [Historialoki: Tapahtuma 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint8
15-21 [Historialoki: Arvo 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
15-22 | Historialoki: Aika 0 ms All set-ups FALSE -3 Uint32
15-3* Vikaloki
15-30 | Vikaloki: virhekoodi 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint8
15-31 | Vikaloki: arvo 0 N/A All set-ups FALSE 0 Int16
15-32 [Vikaloki: aika 0s All set-ups FALSE 0 Uint32
15-4* Taaj.muut. tunnist.
15-40 |FC-tyyppi 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[6]
15-41 [Teho-osa 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-42 | Jannite 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-43 [ Ohjelmistoversio 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[5]
15-44 | Tilatun tyyppikoodin merkkijono 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[40]
15-45 | Tod. tyyppikoodin merkkijono 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[40]
15-46 | Taajuudenmuuttajan tilausnro 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[8]
15-47 | Tehokortin tilausnro 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[8]
15-48 |LCP Id no 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-49 [Ohjauskortin ohj.tunnus 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-50 [ Tehokortin ohj.tunnus 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-51 | Taajuudenmuuttajan sarjanumero 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[10]
15-53 | Tehokortin sarjanumero 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[19]
15-59 | CSIV Filename ExpressionLimit 1 set-up FALSE 0 VisStr[16]
15-6* Optiotunnist.
15-60 | Optio asennettu 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[30]
15-61 [Option ohj.versio 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-62 [Option tilausnro 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[8]
15-63 [ Option sarjanro 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[18]
15-70 [Optio paikassa A 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[30]
15-71 [Paikan A option ohjelm.versio 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-72 | Optio paikassa B 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[30]
15-73 | Paikan A option ohjelm.versio 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-74 | Optio paikassa CO 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[30]
15-75 | Paikan CO option ohjelm.versio 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
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nro # FC 302 kdytdon | noskerro

aikana in
15-76 | Optio paikassa C1 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[30]
15-77 | Paikan C1 option ohjelm.versio 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-9* Parametritiedot
15-92 | Méaaritellyt parametrit 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
15-93 [ Muutetut parametrit 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
15-98 | Taaj.muut. tunnist. 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[40]
15-99 [Parametri metadata 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16

108 MG340220 - VLT® on rekisterdity Danfoss-tavaramerkki



Dt

Low Harmonic -taajuusmuutta... VLT Automation Low Harmonic -taajuusmuuttajan kayttéopas

6.3.16 16-** Datalukemat

Par. |Parametrin kuvaus Oletusarvo 4-set-up Vain Muutos | Muun- | Tyyppi
nro FC 302 kdyton | noskerro
# aikana in
16-0* Yleinen tila
16-00 | Ohjaussana 0 N/A All set-ups FALSE 0 V2
0.000 ReferenceFeed-
16-01 | Ohjearvo [yks] backUnit All set-ups FALSE -3 Int32
16-02 [ Ohjearvo % 0.0 % All set-ups FALSE -1 Int16
16-03 [ Tilasana 0 N/A All set-ups FALSE 0 V2
16-05 | Paaarvo, todellinen [%)] 0.00 % All set-ups FALSE -2 N2
16-09 | Oma lukema 0.00 CustomReadoutUnit | All set-ups FALSE -2 Int32
16-1* Moottorin tila
16-10 | Teho [kW] 0.00 kW All set-ups FALSE 1 Int32
16-11 [ Teho [hv] 0.00 hp All set-ups FALSE -2 Int32
16-12 | Moottorin jannite 0.0V All set-ups FALSE -1 Uint16
16-13 | Taajuus 0.0 Hz All set-ups FALSE -1 Uint16
16-14 | Moottorin virta 0.00 A All set-ups FALSE -2 Int32
16-15 | Taajuus [%] 0.00 % All set-ups FALSE -2 N2
16-16 | Momentti [Nm] 0.0 Nm All set-ups FALSE -1 Int16
16-17 | Nopeus [RPM] 0 RPM All set-ups FALSE 67 Int32
16-18 | Moottorin terminen 0 % All set-ups FALSE 0 Uint8
16-19 | KTY-anturin lampotila 0°C All set-ups FALSE 100 Int16
16-20 | Moott. kulma 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
16-21 | Torque [%] High Res. 0.0 % All set-ups FALSE -1 Int16
16-22 | Momentti [%] 0 % All set-ups FALSE 0 Int16
16-25 | Momentti [Nm] suuri 0.0 Nm All set-ups FALSE -1 Int32
16-3* Taaj.muut. tila
16-30 | DC-vélipiirin jannite oV All set-ups FALSE 0 Uint16
16-32 |Jarruenergia /s 0.000 kW All set-ups FALSE 0 Uint32
16-33 | Jarruenergia /2 min 0.000 kW All set-ups FALSE 0 Uint32
16-34 [ Jaahdytysrivan lampot. 0°C All set-ups FALSE 100 Uint8
16-35 [ Vaihtosuuntaajan terminen 0 % All set-ups FALSE 0 Uint8
16-36 | Taaj.muut nimell.virta ExpressionLimit All set-ups FALSE -2 Uint32
16-37 | Taaj.muut maks.virta ExpressionLimit All set-ups FALSE -2 Uint32
16-38 [ SL-ohjaimen tila 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint8
16-39 | Ohj.kortin lampot. 0°C All set-ups FALSE 100 Uint8
16-40 | Lokimuisti tdynna [0] Ei All set-ups TRUE - Uint8
VisStr[5
16-41 | LCP:n pohjan tilarivi 0 N/A All set-ups TRUE 0 0]
16-49 | Current Fault Source 0 N/A All set-ups X TRUE 0 Uint8
16-5* Ohj. & takaisink.
16-50 | Ulkoinen ohjearvo 0.0 N/A All set-ups FALSE -1 Int16
16-51 [ Pulssiohjearvo 0.0 N/A All set-ups FALSE -1 Int16
0.000 ReferenceFeed-
16-52 | Tak.kytk. [yks] backUnit All set-ups FALSE -3 Int32
16-53 | Dig. potent.metrin ohjearvo 0.00 N/A All set-ups FALSE -2 Int16
16-57 | Feedback [RPM] 0 RPM All set-ups FALSE 67 Int32
16-6* Tulot & Lahdot
16-60 | Digitaalinen tulo 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
16-61 | Liitin 53 kytkentdasetus [0] Virta All set-ups FALSE - Uint8
16-62 | Analoginen tulo 53 0.000 N/A All set-ups FALSE -3 Int32
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Par. |Parametrin kuvaus Oletusarvo 4-set-up Vain Muutos | Muun- | Tyyppi
nro FC 302 kdytdn | noskerro

# aikana in

16-63 | Liitin 54 kytkentdasetus [0] Virta All set-ups FALSE - Uint8
16-64 [ Analoginen tulo 54 0.000 N/A All set-ups FALSE -3 Int32
16-65 | Analoginen [&ht6 42 [mA] 0.000 N/A All set-ups FALSE -3 Int16
16-66 | Digitaalinen 1aht6 [bin] 0 N/A All set-ups FALSE 0 Int16
16-67 | Taajuus Tulo #29 [Hz] 0 N/A All set-ups X FALSE 0 Int32
16-68 | Taajuus Tulo #33 [Hz] 0 N/A All set-ups FALSE 0 Int32
16-69 | Pulssilahto #27 [Hz] 0 N/A All set-ups FALSE 0 Int32
16-70 | Pulssilahto #29 [Hz] 0 N/A All set-ups X FALSE 0 Int32
16-71 | Relelaht6 [bin] 0 N/A All set-ups FALSE 0 Int16
16-72 | Laskuri A 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
16-73 | Laskuri B 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
16-74 | Tasm. pysaytyslaskuri 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
16-75 | Analog. tulo X30/11 0.000 N/A All set-ups FALSE -3 Int32
16-76 | Analog. tulo X30/12 0.000 N/A All set-ups FALSE -3 Int32
16-77 | Analoginen [dht6 X30/8 [mA] 0.000 N/A All set-ups FALSE -3 Int16
16-78 | Analoginen [dhtd X45/1 [mA] 0.000 N/A All set-ups FALSE -3 Int16
16-79 | Analoginen [dht6 X45/3 [mA] 0.000 N/A All set-ups FALSE -3 Int16
16-8* Kenttdv. & FC-port

16-80 | Kenttavayla CTW 1 0 N/A All set-ups FALSE 0 V2
16-82 | Kenttavayla REF 1 0 N/A All set-ups FALSE 0 N2
16-84 [ Tiedons. Option tilasana 0 N/A All set-ups FALSE 0 V2
16-85 | FC-portti CTW 1 0 N/A All set-ups FALSE 0 V2
16-86 | FC-portti REF 1 0 N/A All set-ups FALSE 0 N2
16-9* Diagnoosilukemat

16-90 [ Halytyssana 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
16-91 [Halytyssana 2 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
16-92 | Varoitussana 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
16-93 | Varoitussana 2 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
16-94 | Ulk. Tilasana 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
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6.3.17 17-** Tak.kytk.optio

Par. |Parametrin kuvaus Oletusarvo 4-set-up Vain Muutos | Muun- |Tyyppi
nro FC 302 kdyton | noskerro
# aikana in
17-1* Ink. Enc-liitdnta
17-10 | Signaalityyppi [1] RS422 (5V TTL) All set-ups FALSE - Uint8
17-11 | Resoluutio (PPR) 1024 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
17-2* abs. Enc.-liiténta
17-20 | Protokollan valinta [0] Ei mitdan All set-ups FALSE - Uint8
17-21 | Resoluutio (paikkannuksia/kierros) ExpressionLimit All set-ups FALSE 0 Uint32
17-24 | SSI datapituus 13 N/A All set-ups FALSE 0 Uint8
17-25 |Kellotaajuus ExpressionLimit All set-ups FALSE 3 Uint16
17-26 | SSI datamuoto [0] Harmaa koodi All set-ups FALSE - Uint8
17-34 [HIPERFACE siirtonopeus [4] 9600 All set-ups FALSE - Uint8
17-5* Resolveriliitanta
17-50 [ Napaluku 2 N/A 1 set-up FALSE 0 Uint8
17-51 | Syottojannite 70V 1 set-up FALSE -1 Uint8
17-52 | Syéttotaajuus 10.0 kHz 1 set-up FALSE 2 Uint8
17-53 [Muuntosuhde 0.5 N/A 1 set-up FALSE -1 Uint8
17-56 | Encoder Sim. Resolution [0] Disabled 1 set-up FALSE - Uint8
17-59 [ Resolveriliitanta [0] Pois kayt. All set-ups FALSE - Uint8
17-6* Valvonta ja sov.
17-60 | Takaisinkytkenndn suunta [0] Myotapdivaan All set-ups FALSE - Uint8
17-61 | Takaisinkytkenndn signaalin valvonta [1] Varoitus All set-ups TRUE - Uint8
6.3.18 18-** Datalukemat 2
Par. |Parametrin kuvaus Oletusarvo 4-set-up Vain Muutos | Muun- |Tyyppi
nro # FC 302 kdyton | noskerro
aikana in

18-3* Analog Readouts
18-36 | Analog Input X48/2 [mA] 0.000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
18-37 | Temp. Input X48/4 0 N/A All set-ups TRUE Int16
18-38 | Temp. Input X48/7 0 N/A All set-ups TRUE Int16
18-39 | Temp. Input X48/10 0 N/A All set-ups TRUE Int16
18-6* Inputs & Outputs 2
18-60 | Digital Input 2 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
18-90 PID-lukemat
18-90 |Prosessin PID virhe 0.0 % All set-ups FALSE -1 Int16
18-91 [Prosessin PID lahto 0.0 % All set-ups FALSE -1 Int16
18-92 | Prosessin PID pingot. 1dhto 0.0 % All set-ups FALSE -1 Int16
18-93 [ Prosessin PID vahv. skaalattu 1ahto 0.0 % All set-ups FALSE -1 Int16
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6.3.19 30-** Erityisominaisuudet

Par. |Parametrin kuvaus Oletusarvo 4-set-up Vain Muutos Muun- | Tyyppi
nro # FC 302 kdyton noskerroi

aikana n
30-0% Nokka
30-00 | Aaltois.tila [0] Abs. taaj. abs. aika All set-ups FALSE - Uint8
30-01 [ Aaltois. taajuusmuutos [Hz] 5.0 Hz All set-ups TRUE -1 Uint8
30-02 | Aaltois. taajuusmuutos [%] 25 % All set-ups TRUE 0 Uint8
30-03 | Aaltoilun taaj.muutos skaalausresurssi [0] Ei toimintoa All set-ups TRUE - Uint8
30-04 | Aaltois. hyppytaajuus [Hz] 0.0 Hz All set-ups TRUE -1 Uint8
30-05 | Aaltois. hyppytaajuus [%] 0% All set-ups TRUE 0 Uint8
30-06 | Aaltois. hyppyaika ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Uint16
30-07 | Aaltois. jaksoaika 100 s All set-ups TRUE -1 Uint16
30-08 | Aaltois. nousu-/laskuaika 50s All set-ups TRUE -1 Uint16
30-09 | Aaltois. satunnaistoiminto [0] Ei kdytossa All set-ups TRUE - Uint8
30-10 | Aaltois.suhde 1.0 N/A All set-ups TRUE -1 Uint8
30-11 | Aaltois. satunnaissuhde maks. 10.0 N/A All set-ups TRUE -1 Uint8
30-12 | Aaltois. satunnaissuhde min. 0.1 N/A All set-ups TRUE -1 Uint8
30-19 | Aaltoilun taaj.muutos skaalattu 0.0 Hz All set-ups FALSE -1 Uint16
30-2* Adv. Start Adjust
30-20 | High Starting Torque Time [s] 0.00 s All set-ups X TRUE -2 Uint8
30-21 | High Starting Torque Current [%)] 100.0 % All set-ups X TRUE -1 Uint32
30-22 | Locked Rotor Protection [0] Ei kdytossa All set-ups X TRUE - Uint8
30-23 | Locked Rotor Detection Time [s] 0.10 s All set-ups X TRUE -2 Uint8
30-8* Vastaavuus (I)
30-80 | d-akselin induktanssi (Ld) ExpressionLimit All set-ups X FALSE -6 Int32
30-81 | Jarruvastus (ohm) ExpressionLimit 1 set-up TRUE -2 Uint32
30-83 [ PID - nopeuden suhteellinen vahvistus ExpressionLimit All set-ups TRUE -4 Uint32
30-84 | Prosessi PID:n suhteellinen vahvistus 0.100 N/A All set-ups TRUE -3 Uint16
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6.3.20 32-** MCO-perusaset.

Par. |Parametrin kuvaus Oletusarvo 4-set-up Vain Muutos | Muun- | Tyyppi
nro FC 302 kdyton | noskerro
# aikana in
32-0* Pulssianturi 2
32-00 | Marginaalinen signaalityyppi [1] RS422 (5V TTL) 2 set-ups TRUE - Uint8
32-01 | Marginaalinen resoluutio 1024 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-02 | Absoluuttinen protokolla [0] Ei mitaan 2 set-ups TRUE - Uint8
32-03 | Absoluuttinen resoluutio 8192 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-05 | Absol. pulssianturin datan pituus 25 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint8
32-06 | Abs. pulssiant. kellotaaj. 262.000 kHz 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-07 | Abs. pulssiant. kellon kehitys [1] Kaytossa 2 set-ups TRUE - Uint8
32-08 | Absol. pulssiant. kaapelin pituus om 2 set-ups TRUE 0 Uint16
32-09 | Pulssianturin valvonta [0] Ei kayt. 2 set-ups TRUE - Uint8
32-10 | Py6rimissuunta [1] Ei toimint. 2 set-ups TRUE - Uint8
32-11 | Kayttdjan laitteen nimittdja 1 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-12 | Kayttdjan laitteen osoittaja 1 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-13 | Enc.2 Control [0] No soft changing 2 set-ups TRUE - Uint8
32-14 |Enc.2 node ID 127 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint8
32-15 |Enc.2 CAN guard null 2 set-ups TRUE - Uint8
32-3* Pulssianturi 1
32-30 | Marginaalinen signaalityyppi [1]1 RS422 (5V TTL) 2 set-ups TRUE - Uint8
32-31 | Marginaalinen resoluutio 1024 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-32 | Absoluuttinen protokolla [0] Ei mitdan 2 set-ups TRUE - Uint8
32-33 | Absoluuttinen resoluutio 8192 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-35 [ Absol. pulssiant. datan pituus 25 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint8
32-36 | Absol. pulssiant. kellotaaj. 262.000 kHz 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-37 [ Abs. pulssiant. kellon kehitys [1] Kéytossa 2 set-ups TRUE - Uint8
32-38 | Absol. pulssiant. kaapelin pituus 0om 2 set-ups TRUE 0 Uint16
32-39 | Pulssianturin monitorointi [0] Ei kayt. 2 set-ups TRUE - Uint8
32-40 | Pulssianturin paéatelaite [1] Kaytossa 2 set-ups TRUE - Uint8
32-43 |Enc.1 Control [0] No soft changing 2 set-ups TRUE - Uint8
32-44 | Enc.1 node ID 127 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint8
32-45 |Enc.1 CAN guard null 2 set-ups TRUE - Uint8
32-5* Takkytk. lahde
32-50 | Léhde orja [2] Pulssianturi 2 2 set-ups TRUE - Uint8
32-51 | MCO 302 Viim. tahto [1] Laukaisu 2 set-ups TRUE - Uint8
32-6* PID-saadin
32-60 | Suhteellinen kerroin 30 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-61 | Johdannaiskerroin 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-62 | Kokonaiskerroin 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-63 | Kokonaissumman raja-arvo 1000 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint16
32-64 | PID-kaistanleveys 1000 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint16
32-65 | Nopeuden syottd eteenpdin 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-66 | Kiihdytyksen sy6ttd eteenpdin 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-67 | Suurin Siedettdva kohdistusvirhe 20000 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-68 | Orjan kddnteinen kayttdytyminen [0] Suunnanvaihto sall. 2 set-ups TRUE - Uint8
32-69 | PID-ohjauksen nayteaika 1 ms 2 set-ups TRUE -3 Uint16
32-70 | Profiilinluojan skannausaika 1 ms 2 set-ups TRUE -3 Uint8
32-71 | Ohjausikkunan koko (aktivointi) 0 N/A 2 set-ups TRUE Uint32
32-72 | Ohj.ikk. koko (pois kayt.) 0 N/A 2 set-ups TRUE Uint32
32-73 | Integral limit filter time 0 ms 2 set-ups TRUE -3 Int16
32-74 | Position error filter time 0 ms 2 set-ups TRUE -3 Int16
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Par. |Parametrin kuvaus Oletusarvo 4-set-up Vain Muutos | Muun- | Tyyppi
nro FC 302 kdyton | noskerro

# aikana in

32-8* Nopeus & kiihdytys

32-80 | Maksiminopeus (pulssianturi) 1500 RPM 2 set-ups TRUE 67 Uint32
32-81 | Lyhyin ramppi 1.000 s 2 set-ups TRUE -3 Uint32
32-82 [ Ramppityyppi [0] Lineaarinen 2 set-ups TRUE - Uint8
32-83 | Nopeuden resoluutio 100 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-84 | Oletusnopeus 50 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-85 | Oletuskiihtyvyys 50 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-86 | Acc. up for limited jerk 100 ms 2 set-ups TRUE -3 Uint32
32-87 | Acc. down for limited jerk 0 ms 2 set-ups TRUE -3 Uint32
32-88 | Dec. up for limited jerk 0 ms 2 set-ups TRUE -3 Uint32
32-89 | Dec. down for limited jerk 0 ms 2 set-ups TRUE -3 Uint32
32-9% Kehitys

32-90 | Virh.poistoldhde [0] Ohjauskortti 2 set-ups TRUE - Uint8
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6.3.21 33-** MCO:n kaant. aset.

Par. [Parametrin kuvaus Oletusarvo 4-set-up Vain Muutos | Muun- | Tyyppi
nro # FC 302 kdyton | noskerroi
aikana n

33-0* Home Motion
33-00 |Force HOME [0] Home not forced 2 set-ups TRUE - Uint8
33-01 |Zero Point Offset from Home Pos. 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Int32
33-02 [Ramp for Home Motion 10 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
33-03 | Velocity of Home Motion 10 N/A 2 set-ups TRUE 0 Int32
33-04 |Behaviour during HomeMotion [0] Revers and index 2 set-ups TRUE - Uint8
33-1* Synchronization
33-10 |Sync Factor Master 1 N/A 2 set-ups TRUE 0 Int32
33-11 [Sync Factor Slave 1 N/A 2 set-ups TRUE 0 Int32
33-12 [Position Offset for Synchronization 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Int32
33-13 [Accuracy Window for Position Sync. 1000 N/A 2 set-ups TRUE 0 Int32
33-14 |Relative Slave Velocity Limit 0 % 2 set-ups TRUE 0 Uint8
33-15 |Marker Number for Master 1 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint16
33-16 |Marker Number for Slave 1 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint16
33-17 |Master Marker Distance 4096 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
33-18 |Slave Marker Distance 4096 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
33-19 [Master Marker Type [0] Encoder Z positive 2 set-ups TRUE - Uint8
33-20 [Slave Marker Type [0] Encoder Z positive 2 set-ups TRUE - Uint8
33-21 |Master Marker Tolerance Window 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
33-22 |Slave Marker Tolerance Window 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
33-23 [Start Behaviour for Marker Sync [0] Start Function 1 2 set-ups TRUE - Uint16
33-24 [Marker Number for Fault 10 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint16
33-25 [Marker Number for Ready 1 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint16
33-26 |Velocity Filter 0 us 2 set-ups TRUE -6 Int32
33-27 [Offset Filter Time 0 ms 2 set-ups TRUE -3 Uint32
33-28 [Marker Filter Configuration [0] Marker filter 1 2 set-ups TRUE - Uint8
33-29 (Filter Time for Marker Filter 0 ms 2 set-ups TRUE -3 Int32
33-30 [Maximum Marker Correction 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
33-31 |Synchronisation Type [0] Standard 2 set-ups TRUE - Uint8
33-32 [Feed Forward Velocity Adaptation 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
33-33 |Velocity Filter Window 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
33-34 |Slave Marker filter time 0 ms 2 set-ups TRUE -3 Uint32
33-4* Limit Handling
33-40 |Behaviour at End Limit Switch [0] Call error handler 2 set-ups TRUE - Uint8
33-41 [Negative Software End Limit -500000 N/A 2 set-ups TRUE 0 Int32
33-42 |Positive Software End Limit 500000 N/A 2 set-ups TRUE 0 Int32
33-43 |Negative Software End Limit Active [0] Inactive 2 set-ups TRUE - Uint8
33-44 | Positive Software End Limit Active [0] Inactive 2 set-ups TRUE - Uint8
33-45 |Time in Target Window 0 ms 2 set-ups TRUE -3 Uint8
33-46 [Target Window LimitValue 1 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint16
33-47 (Size of Target Window 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint16
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6.3.22 34-** MCO-datalukemat

Par. |Parametrin kuvaus Oletusarvo 4-set-up Vain Muutos | Muun- | Tyyppi
nro FC 302 kdyton | noskerro

# aikana in

34-0* PCD-kirjoituspar.

34-01 | PCD 1 Kirjoita MCO:lle 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-02 | PCD 2 Kirjoita MCO:lle 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-03 | PCD 3 Kirjoita MCO:lle 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-04 | PCD 4 Kirjoita MCO:lle 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-05 | PCD 5 Kirjoita MCO:lle 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-06 | PCD 6 Kirjoita MCO:lle 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-07 | PCD 7 Kirjoita MCO:lle 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-08 | PCD 8 Kirjoita MCO:lle 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-09 | PCD 9 Kirjoita MCO:lle 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-10 | PCD 10 Kirjoita MCO:lle 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-2* PCD-lukupar.

34-21 |PCD 1 Lue MCO:lta 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-22 | PCD 2 Lue MCO:lta 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-23 | PCD 3 Lue MCO:lta 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-24 | PCD 4 Lue MCO:lta 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-25 |PCD 5 Lue MCO:lta 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-26 | PCD 6 Lue MCO:lta 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-27 | PCD 7 Lue MCO:lta 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-28 [PCD 8 Lue MCO:lta 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-29 | PCD 9 Lue MCO:lta 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-30 | PCD 10 Lue MCO:lta 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-4* Tulot & lahdot

34-40 | Digit. tulot 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-41 | Digit. lahdot 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-5* Prosessidata

34-50 | Todellinen sijainti 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32

34-51 | Maaratty sijainti 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32

34-52 | Todellinen isénta-sijainti 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32

34-53 | Orjan indeksisijainti 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32

34-54 | Isdnnan indeksisijainti 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32

34-55 | Kayran sijainti 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32

34-56 | Seurantavirhe 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32

34-57 | Synkronointivirhe 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32

34-58 | Todellinen nopeus 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32

34-59 | Todellinen isanta-nopeus 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32

34-60 | Synkronointitila 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32

34-61 | Akselin tila 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32

34-62 | Ohjelman tila 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32

34-64 [ MCO 302 Tila 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-65 [ MCO 302 Ohjaus 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-7* Diagnoosilukemat

34-70 | MCO-hélytyssana 1 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
34-71 | MCO-hdlytyssana 2 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
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6.3.23 35-** Anturin syottoopt.

Par. |Parametrin kuvaus Oletusarvo 4-set-up Vain Muutos Muun- | Tyyppi
nro # FC 302 kdyton | noskerroi
aikana n
35-0*% Lampot. syottotila
35-00 | Liitin X48/4 Lampot. yksikkd [60] °C All set-ups TRUE - Uint8
35-01 | Liitin X48/4 Tulotyyppi [0] Ei kytketty All set-ups TRUE - Uint8
35-02 | Liitin X48/7 Lampot. yksikko [60] °C All set-ups TRUE - Uint8
35-03 | Liitin X48/7 Tulotyyppi [0] Ei kytketty All set-ups TRUE - Uint8
35-04 | Liitin X48/10 Lampot. yksikko [60] °C All set-ups TRUE - Uint8
35-05 | Liitin X48/10 Tulotyyppi [0] Ei kytketty All set-ups TRUE - Uint8
35-06 | Lampétila-anturin halytystoiminto [5] Pysayt. ja lauk. All set-ups TRUE - Uint8
35-1* Liit. tulo X48/4
35-14 | Liitin X48/4 suodattimen aikavakio 0,001 s All set-ups TRUE -3 vint16
35-15 | Liitin S48/4 [ampot. ndyttd [0] Poistettu kaytosta All set-ups TRUE - Uint8
35-16 | Liitin X48/4 Lampot. alaraja Riippuu sovell. All set-ups TRUE Int16
35-17 | Liitin X48/4 lampdot. alaraja Riippuu sovell. All set-ups TRUE Int16
35-2* Liit. tulo X48/7
35-24 | Liitin X48/7 suodattimen aikavakio 0,001 s All set-ups TRUE -3 Uint16
35-25 | Liitin X48/7 lamp&t. ndytto [0] Poistettu kaytosta All set-ups TRUE - Uint8
35-26 | Liitin X48/7 Lampdt. alaraja Riippuu sovell. All set-ups TRUE Int16
35-27 | Liitin X48/7 1ampot. alaraja Riippuu sovell. All set-ups TRUE Int16
35-3* Liit. tulo X48/10
35-34 | Liitin X48/10 suodattimen aikavakio 0,001 s All set-ups TRUE -3 Uint16
35-35 | Liitin X48/10 [damp&t. ndyttd [0] Poistettu kaytosta All set-ups TRUE - Uint8
35-36 | Liitin X48/10 Lampot. alaraja Riippuu sovell. All set-ups TRUE Int16
35-37 [ Liitin X48/10 lampdot. alaraja Riippuu sovell. All set-ups TRUE Int16
35-4* Analog. tulo X48/2
35-42 | Liitin X48/2 alivirta 4,00 mA All set-ups TRUE -5 Int16
35-43 | Liitin X48/2 ylivirta 20,00 mA All set-ups TRUE -5 Int16
Liitin X48/2 pieni ohje-/takaisink.
35-44 | ohjearvo 0,000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
35-45 | Liitin X48/2 suuri ohje-/tak.k. ohjearvo 100 000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
35-46 | Liitin X48/2 suodattimen aikavakio 0,001 s All set-ups TRUE -3 Uint16
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6.4 Parametriluettelot - aktiivinen suodatin

6.4.1 0-** Toiminto / naytto

Par. |Parametrin kuvaus Oletusarvo 4-set-up Vain Muutos | Muun- |Tyypp
nro FC 302 kdyton | noskerro| i

# aikana in

0-0* Perusasetukset

0-01 |Kieli [0] English 1 set-up TRUE - Uint8
0-04 [Kayttotila kaynnistettaessa (kasi) [1] Pakotettu pysdytys All set-ups TRUE - Uint8

0-1* Asetustoiminnot

0-10 | Aktiiviset asetukset [1] Asetukset 1 1 set-up TRUE - Uint8
0-11 |Muokkaa aset. [1] Asetukset 1 All set-ups TRUE - Uint8
0-12 [Nd@ma asetukset yhteydessa [0] Ei linkitetty All set-ups FALSE - Uint8
0-13 |Lukema: Linkitetyt asetukset 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
0-14 [Lukema: Asetusten / kanavan muokkaus 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
0-2* LCP-ndyttd

0-20 |N&yton rivi 1.1 pieni 30112 All set-ups TRUE - Uint16
0-21 | N&yton rivi 1.2 pieni 30110 All set-ups TRUE - Uint16
0-22 | N&yton rivi 1.3 pieni 30120 All set-ups TRUE - Uint16
0-23 | Nayton rivi 2 suuri 30100 All set-ups TRUE - Uint16
0-24 [Nayton rivi 3 suuri 30121 All set-ups TRUE - Uint16
0-25 |Oma valikko ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 Uint16

0-4* LCP-ndppdimistd

0-40 [LCP:n [Hand on] -ndppéin [1] KaytOssa All set-ups TRUE - Uint8
0-41 [LCP:n [Off]-ndppéin [1] KéytOssa All set-ups TRUE - Uint8
0-42 [LCP:n [Auto on] -ndppéin [1] Kaytossa All set-ups TRUE - Uint8
0-43 [LCP:n [Reset]-ndppéin [1] Kaytossa All set-ups TRUE - Uint8
0-5* Kopioi/tallenna

0-50 |[LCP-kopiointi [0] Ei kopiota All set-ups FALSE - Uint8
0-51 |Asetusten kopio [0] Ei kopiota All set-ups FALSE - Uint8
0-6* Salasana

0-60 [P&avalikon salasana 100 N/A 1 set-up TRUE 0 Int16
0-61 [P&dvalikon kdyttd ilman salasanaa [0] Taysi kayttooikeus 1 set-up TRUE - Uint8
0-65 [Pika-asetusvalik. s-sana 200 N/A 1 set-up TRUE 0 Int16
0-66 [Pika-asetusvalik. kdytto ilman s-sanaa [0] Taysi kayttooikeus 1 set-up TRUE - Uint8
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6.4.2 5-** Digit. tulo/Iahto

Par. |Parametrin kuvaus Oletusarvo 4-set-up Vain Muutos | Muun- | Tyyppi
nro FC 302 kdyton | noskerro
# aikana in
5-0* Digit. I/O-tila
5-00 [Digit. I/0-tila [0] PNP All set-ups FALSE - Uint8
5-01 |Liittimen 27 tila null All set-ups TRUE - Uint8
5-02 |Liittimen 29 tila null All set-ups X TRUE - Uint8
5-1* Digit. tulot
5-10 |Liitin 18, digitaalitulo [8] Kaynnistys All set-ups TRUE - Uint8
5-11 |Liitin 19, digitaalitulo null All set-ups TRUE - Uint8
5-12 |Liitin 27, digitaalitulo null All set-ups TRUE - Uint8
5-13 |Liitin 29, digitaalitulo null All set-ups TRUE - Uint8
5-14 |Liitin 32, digitaalitulo [90] AC-kontaktori All set-ups TRUE - Uint8
5-15 |Liitin 33, digitaalitulo [91] DC-kontaktori All set-ups TRUE - Uint8
5-16 |Liitin X30/2 digitaalitulo [0] Ei toimintoa All set-ups TRUE - Uint8
5-17 |Liitin X30/3 digitaalitulo [0] Ei toimintoa All set-ups TRUE - Uint8
5-18 |Liitin X30/4 digitaalitulo [0] Ei toimintoa All set-ups TRUE - Uint8
5-19 |Liitin 37 Turvallinen pysaytys [1] Turv.pys. hélytys 1 set-up TRUE - Uint8
5-20 |Liitin X46/1 digitaalitulo [0] Ei toimintoa All set-ups TRUE - Uint8
5-21 |Liitin X46/3 digitaalitulo [0] Ei toimintoa All set-ups TRUE - Uint8
5-22 | Liitin X46/5 digitaalitulo [0] Ei toimintoa All set-ups TRUE - Uint8
5-23 |Liitin X46/7 digitaalitulo [0] Ei toimintoa All set-ups TRUE - Uint8
5-24 |Liitin X46/9 digitaalitulo [0] Ei toimintoa All set-ups TRUE - Uint8
5-25 |Liitin X46/11 digitaalitulo [0] Ei toimintoa All set-ups TRUE - Uint8
5-26 | Liitin X46/13 digitaalitulo [0] Ei toimintoa All set-ups TRUE - Uint8
5-3* Digit. lahdot
5-30 |Liitin 27, digitaalilahto null All set-ups TRUE - Uint8
5-31 |Liitin 29, dig.léhto null All set-ups X TRUE - Uint8
5-32 | Liitin X30/6 digit. lahto (MCB 101) [0] Ei toimintoa All set-ups TRUE - Uint8
5-33 | Liitin X30/7 digit. 1&ht6 (MCB 101) [0] Ei toimintoa All set-ups TRUE - Uint8
5-4* Releet
5-40 |Toimintorele null All set-ups TRUE - Uint8
5-41 |Rele, vetoviive 0.01s All set-ups TRUE -2 Uint16
5-42 |Rele, paastoviive 0.01s All set-ups TRUE -2 Uint16
5-5* Pulssitulo
5-50 |Liitin 29, alhainen taajuus 100 Hz All set-ups TRUE Uint32
5-51 |Liitin 29, suuri taajuus 20000 Hz All set-ups TRUE Uint32
5-54 [ Pulssisuodattimen aikavakio #29 ExpressionLimit All set-ups FALSE -3 Uint16
5-55 | Liitin 33, alhainen taajuus 100 Hz All set-ups TRUE Uint32
5-56 | Liitin 33, suuri taajuus 100 Hz All set-ups TRUE Uint32
5-59 [Pulssisuodattimen aikavakio #33 100 ms All set-ups FALSE -3 Uint16
5-6* Pulssilahto
5-60 |Liitin 27, pulssilahtdmuuttuja [0] Ei toimintoa All set-ups TRUE - Uint8
5-61 [Pulse Output Min Freq #27 0 Hz All set-ups TRUE 0 Uint32
5-62 |Pulssilahdon maks.taaj. #27 5000 Hz All set-ups TRUE 0 Uint32
5-63 [Liitin 29, pulssilahtomuuttuja null All set-ups TRUE - Uint8
5-64 |[Pulse Output Min Freq #29 0 Hz All set-ups TRUE 0 Uint32
5-65 |Pulssilahdon maks.taaj. #29 20000 Hz All set-ups TRUE Uint32
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6.4.3 8-** Tiedons. ja optiot

Par. |Parametrin kuvaus Oletusarvo 4-set-up Vain Muutos | Muun- | Tyyppi
nro FC 302 kdyton | noskerro

# aikana in

8-0* Yleiset asetukset

8-01 |Ohjauspaikka [0] Digit. ja ohjaussana All set-ups TRUE - Uint8

8-02 |Ohjaussanan lahde null All set-ups TRUE - Uint8

8-03 [Ohjaussanan aikakatk. aika 10s 1 set-up TRUE -1 Uint32
8-04 |Ohjaussanan aikakatkaisutoiminto [0] Ei kayt. 1 set-up TRUE - Uint8

8-05 |Aikakatkaisun lopetustoiminto [1] Palauta asetus 1 set-up TRUE - Uint8

8-06 |Nollaa ohjaussanan aikakatkaisu [0] Ald nollaa All set-ups TRUE - Uint8

8-3* FC-portin aset.

8-30 |Protokolla [1]1 FC MC 1 set-up TRUE - Uint8

8-31 | Osoite 2 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint8

8-32 | FC-portin siirtonopeus [2] 9600 baudia 1 set-up TRUE - Uint8

8-35 |Vasteen minimiviive 10 ms All set-ups TRUE -3 Uint16
8-36 |Vasteen maksimiviive 5000 ms 1 set-up TRUE -3 Uint16
8-37 | Ominaisuuksien valinen maks.viive 25 ms 1 set-up TRUE -3 Uint16
8-5* Digit./vayld

8-53 | Aloita valinta [3] Logiikka TAI All set-ups TRUE - Uint8

8-55 | Asetusten valinta [3] Logiikka TAI All set-ups TRUE - Uint8

6.4.4 14-** Erikoistoiminnot

Par. |Parametrin kuvaus Oletusarvo 4-set-up Vain Muutos | Muun- | Tyyppi
nro FC 302 kdyton | noskerro

# aikana in

14-2* Lauk. nollaus

14-20 | Nollaustila [0] Manuaalinen kuittaus | All set-ups TRUE - Uint8

14-21 [ Autom. uud.kdynn.aika 10s All set-ups TRUE 0 Uint16
14-22 | Toimintatila [0] Normaali kaytto All set-ups TRUE - Uint8

14-23 | Tyyppikoodin asetus null 2 set-ups FALSE - Uint8

14-28 | Tuotantoasetukset [0] Ei toimint. All set-ups TRUE - Uint8

14-29 [ Huoltokoodi 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32

14-5* Ympdristo

14-50 | RFI-suod. [1] Kaytossa 1 set-up FALSE - Uint8

14-53 | Puhallinnaytto [1] Varoitus All set-ups TRUE - Uint8

14-54 | Bus Partner 1 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint16
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6.4.5 15-** Laitteen tiedot

Par. |Parametrin kuvaus Oletusarvo 4-set-up Vain Muutos | Muun- | Tyyppi
nro FC 302 kdyton [noskerroi

# aikana n

15-0* Kayttétieto

15-00 | Kdyttdtunnit Oh All set-ups FALSE 74 Uint32
15-01 | Kdyntitunnit 0h All set-ups FALSE 74 Uint32
15-03 | Kdynnistyksia 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
15-04 | Ylilampatilat 0 N/A All set-ups FALSE 0 uUint16
15-05 | Ylijannitteet 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
15-07 | Nollaa kayntituntilaskuri [0] Al3 nollaa All set-ups TRUE - Uint8
15-1* Datalokin asetukset

15-10 | Lokildhde 0 2 set-ups TRUE - Uint16
15-11 | Lokivali ExpressionLimit 2 set-ups TRUE -3 TimD
15-12 | Laukaisutapaht. [0] Vaarin 1 set-up TRUE - Uint8
15-13 | Lokitila [0] Loki aina 2 set-ups TRUE - Uint8
15-14 | Otoksia ennen liipaisua 50 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint8
15-2* Historialoki

15-20 | Historialoki: Tapahtuma 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint8
15-21 | Historialoki: ohjearvo 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
15-22 [ Historialoki: Aika 0 ms All set-ups FALSE -3 Uint32
15-3* Vikaloki

15-30 | Vikaloki: Virhekoodi 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
15-31 | Vikaloki: arvo 0 N/A All set-ups FALSE 0 Int16
15-32 | Vikaloki: Aika 0s All set-ups FALSE 0 Uint32
15-4% Laitteen tunniste

15-40 | FC-tyyppi 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[6]
15-41 | Teho-osa 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-42 [ Jannite 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-43 | Ohjelmaversio 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[5]
15-44 | Tilatun tyyppikoodin merkkijono 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[40]
15-45 | Tod. tyyppikoodin merkkijono 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[40]
15-46 | Laitteen tilausnro 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[8]
15-47 [ Tehokortin tilausnro 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[8]
15-48 [LCP Id no 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-49 | Ohjauskortin ohj.tunnus 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-50 | Tehokortin ohj.tunnus 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-51 | Laitteen sarjanumero 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[10]
15-53 | Tehokortin sarjanumero 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[19]
15-6* Optiotunnist.

15-60 | Optio asennettu 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[30]
15-61 | Option ohj.versio 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-62 | Option tilausnro 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[8]
15-63 | Option sarjanro 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[18]
15-70 | Optio paikassa A 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[30]
15-71 | Paikan A option ohjelm.versio 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-72 | Optio paikassa B 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[30]
15-73 | Paikan B option ohjelm.versio 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-74 | Optio paikassa CO 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[30]
15-75 | Paikan CO option ohjelm.versio 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-76 | Optio paikassa C1 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[30]
15-77 | Paikan C1 option ohjelm.versio 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
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Par. |Parametrin kuvaus Oletusarvo 4-set-up Vain Muutos Muun- | Tyyppi

nro FC 302 kdyton [noskerroi

# aikana n

15-9* Parametritiedot

15-92 | Maaritetyt parametrit 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16

15-93 | Muutetut parametrit 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16

15-98 | Laitteen tunniste 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[40]
15-99 | Parametri metadata 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
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6.4.6 16-** Datalukemat

Par. |Parametrin kuvaus Oletusarvo 4-set-up Vain Muutos | Muun- | Tyyppi
nro FC 302 kdyton | noskerro

# aikana in

16-0* Yleinen tila

16-00 | Ohjaussana 0 N/A All set-ups FALSE 0 V2
16-03 | tilasana 0 N/A All set-ups FALSE 0 V2
16-3* AF-tila

16-30 | DC-vélipiirin jannite oV All set-ups FALSE 0 Uint16
16-34 [ Jaadhdytysrivan lampot. 0°C All set-ups FALSE 100 Uint8
16-35 [ Vaihtosuuntaajan terminen 0 % All set-ups FALSE 0 Uint8
16-36 | Taaj.muut nimell. virta ExpressionLimit All set-ups FALSE -2 Uint32
16-37 | Taaj.muut suurin virta ExpressionLimit All set-ups FALSE -2 Uint32
16-39 | Ohj.kortin lampot. 0°C All set-ups FALSE 100 Uint8
16-40 | Lokimuisti tdynna [0] Ei All set-ups TRUE - Uint8
16-49 | Virtavian lahde 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint8
16-6* Tulot & lahdot

16-60 | Digitaalitulo 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
16-66 | Digitaalilaht6 [bin] 0 N/A All set-ups FALSE 0 Int16
16-71 | Releldht6 [bin] 0 N/A All set-ups FALSE 0 Int16
16-8* Kenttav.

16-80 [ Kenttavayla CTW 1 0 N/A All set-ups FALSE 0 V2
16-84 | Tiedons. option tilasana 0 N/A All set-ups FALSE 0 V2
16-85 | FC-portti CTW 1 0 N/A All set-ups FALSE 0 V2
16-9*% Diagnoosilukemat

16-90 | Vikakoodi 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
16-91 | Vikakoodi 2 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
16-92 | Varoitussana 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
16-93 | Varoitussana 2 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
16-94 | Ulk. tilasana 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
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6.4.7 300-** AF-asetukset

HUOMAUTUS!

Except for 300-10 Aktiivisen suodattimen nimellisjénnite, it is
not recommended to change the settings in this par.
group for the Low Harmonic Drive

Par. Parametrin kuvaus Oletusarvo 4-set-up Vain Muutos Muun- Tyyppi
nro # FC 302 kdyton noskerroi

aikana n
300-0* Yleiset asetukset
300-00 |Harmonisten peruutustila [0] Yleiset All set-ups TRUE - Uint8
300-01 |Kompensoinnin prioriteetti [0] Harmonia All set-ups TRUE - Uint8
300-1* Verkkoasetukset
300-10 |Aktiivisen suodattimen nimellisjannite ExpressionLimit 2 set-ups FALSE 0 Uint32
300-2* CT-asetukset
300-20 |CT ensisijainen nimellisteho ExpressionLimit 2 set-ups FALSE Uint32
300-22 |CT nimellinen jannite 342V 2 set-ups FALSE Uint32
300-24 | CT bittijarjestys [0] L1, L2, L3 2 set-ups FALSE - Uint8
300-25 |CT polariteetti [0] Normaali 2 set-ups FALSE - Uint8
300-26 |CT:n sijoittaminen [1] Kuormitusvirta 2 set-ups FALSE - Uint8

Kdynnistd automaattinen CT:n

300-29 |tunnistus [0] Ei kayt. All set-ups FALSE - Uint8
300-3* Kompensaatio
300-30 |Kompensointipisteet 00 A All set-ups TRUE -1 Uint32
300-35 | Cosphi-ohjearvo 0.500 N/A All set-ups TRUE -3 Uint16
300-4* Paralleling
300-40 |Master Follower Selection [2] Not Paralleled 2 set-ups FALSE - Uint8
300-41 |Follower ID 1 N/A 2 set-ups FALSE Uint32
300-42 [ Num. of Follower AFs 1 N/A 2 set-ups FALSE Uint32
300-5* Sleep Mode
300-50 |Enable Sleep Mode null 2 set-ups TRUE - Uint8
300-51 |Sleep Mode Trig Source [0] Mains current All set-ups TRUE - Uint8
300-52 |Sleep Mode Wake Up Trigger ExpressionLimit All set-ups TRUE Uint32
300-53 |Sleep Mode Sleep Trigger 80 % All set-ups TRUE Uint32
6.4.8 301-** AF-lukemat
Par. Parametrin kuvaus Oletusarvo 4-set-up Vain Muutos Muun- | Tyyppi
nro # FC 302 kayton noskerroi

aikana n
301-0* Lahtovirrat
301-00 |Lahtovirta [A] 0.00 A All set-ups TRUE -2 Int32
301-01 |Lahtovirta [%] 0.0 % All set-ups TRUE -1 Int32
301-1* Laitteen suor.kyky
301-10 | THD virrasta [%)] 0 % All set-ups TRUE 0 Uint16
301-12 | Tehokerroin 0.00 N/A All set-ups TRUE -2 Uint16
301-13 |Cosphi 0.00 N/A All set-ups TRUE -2 Int16
301-14 |Jadnnosvirrat 00 A All set-ups TRUE -1 Uint32
301-2* Verkkov. tila
301-20 |verkkovirta [A] 0A All set-ups TRUE Int32
301-21 |Verkkovirran taajuus 0 Hz All set-ups TRUE Uint8
301-22 | Perus- verkkovirta [A] 0A All set-ups TRUE Int32
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7 RS-485-asennus ja asetukset

RS-485 on kaksijohtiminen vayldliitanta, joka on yhteen-
sopiva monipisteverkkotopologian kanssa, t.s. solmut
voidaan kytked kuten vayla tai yhteisen runkolinjan
pistekaapeleiden kautta. Yhteen verkon segmenttiin
voidaan kytked yhteensa 32 solmua.

Toistolaitteet jakavat verkon segmentit.

HUOMAUTUS!

Jokainen toistolaite toimii solmuna sen segmentin sisalla,
johon se on asennettu. Jokaisella tietyn verkon sisélle
kytketylld solmulla on oltava oma solmun osoite kaikilla
segmenteilla.

Paata jokainen segmentti molemmista paistd kdyttden joko
taajuusmuuttajien liitantakytkintad (S801) tai esimagnetoitua
litantavastusverkkoa. Kdyta aina punossuojattua kierrettyd
parikaapelia (STP) vaylan kaapeloinnissa, ja noudata aina
hyvéa yleistd asennustapaa.

On tarkeda tehda suojaukselle pieni-impedanssinen
maaliitdntd jokaiseen solmuun, suuret taajuuden mukaan
lukien. Kytke sita varten suuri suojauksen pinta maahan,
esimerkiksi kaapelin vedonpoistajan tai sahkod johtavan
kaapelildpiviennin avulla. Voi olla tarpeen kayttaa
potentiaalia tasaavia kaapeleita saman maadoituspoten-
tiaalin yllapitamiseksi kaikkialla verkossa - erityisesti
kokoonpanoissa, joissa kdytetddn pitkia kaapeleita.
Impedanssiristiriitojen valttamiseksi kannattaa aina kdyttaa
koko verkossa samaa kaapelityyppia. Kdyta aina suojattua
moottorikaapelia kytkiessdsi moottoria taajuusmuuttajiin.

Kaapeli: Punossuojattu kierretty pari (STP)

Impedanssi: 120 Q

Kaapelin pituus: Maks. 1200 m (pistelinjat mukaan lukien)

Maks. 500 m asemasta toiseen

7.1.1 Verkkokytkenta

Yksi tai useampi taajuusmuuttaja voidaan kytkea
ohjaukseen (tai isdntaan) standardoidun RS-485-liitdnnan
avulla. Liitin 68 kytketdan P-signaaliin (TX+, RX+) ja liitin 69
N-signaaliin (TX-, RX-).

Jos useampi taajuusmuuttajia kytketdaan johonkin isantalait-
teeseen, kdytetdan rinnakkaiskytkentgja.

o
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0000 0000 [0000] r?\
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RS 232 4+ 68]]69 68 |69 68| |69
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[ —— RS 485
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Mahdollisten tasausvirtojen valttamiseksi suojauksessa
kaapelin suojaus voidaan maadoittaa liittimeen 61, joka on
kytketty runkoon RC-lenkilla.

130BB021.10

Kuva 7.1 Ohjauskortin liittimet

RS-485-vdyla pitaa paattaa vastusverkolla molemmista
pdistd. Aseta tata varten ohjauskortin kytkin S801 "ON"-
asentoon.

Katso lisdtietoja jaksosta 4.8.2 Kytkimet 5201, S202 ja S801 .

Tiedonsiirtoprotokollan asetukseksi on valittava
8-30 Protokolla.
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7.1.2 EMC-varotoimet

Seuraavia EMC-varotoimia suositellaan RS-485-verkon
hairiottdman toiminnan saavuttamiseksi.

Asianmukaisia kansallisia ja paikallisia maarayksia
esimerkiksi suojamaadoitukseen liittyen tulee noudattaa.
RS-485-tiedonsiirtokaapeli tulee pitda poissa moottorin ja
jarruvastuksen kaapeleiden ldheltd, jotta suuritaajuuksiset
hairiot eivét siirtyisi kaapelista toiseen. Yleensd 200 mm:n
(8 tuuman) etdisyys riittdd, mutta yleensa suositellaan
mahdollisimman suurta etdisyytta kaapelien vilille, etenkin
jos kaapelit kulkevat pitkia matkoja rinnakkain. Jos
kaapelien kulkemista ristikkdin ei voida valttaa, RS-485-
kaapelin on leikattava moottorin ja jarruvastauksen kaapelit
90 asteen kulmassa.

=

Dooo
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g
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Kenttavaylakaapeli

Min. 200 mm =
: |
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90° ristikkaisyys
Jarruvastus

FC-protokolla, josta kdytetdaan myds nimityksia FC-vayla ja
vakiovayld, on Danfossin vakiokenttavayla. Se maarittaa
isdntd-orja-periaatteen mukaisen kdyttotekniikan
sarjavdylan kautta tapahtuvaan tiedonsiirtoon.

Vaylaan voidaan kytked yksi isanta ja enintadan 126 orjaa.
Isdntd valitsee yksittdiset orjat sanoman osoitteessa olevan
merkin avulla. Orja ei voi itse koskaan ldhettdd mitaan
ennen kuin pyynnon saatuaan, ja suora viestien
vélittdminen yksittdisten orjien vdlilla ei ole mahdollista.
Tiedonsiirto tapahtuu vuorosuuntaisessa tilassa.
Isdntdtoimintoa ei voi siirtaa toiseen solmuun (yhden
isdnnan jarjestelma).

Fyysinen kerros on RS-485, joka siten hyodyntaa taajuus-
muuttajaan rakennettua RS-485-porttia. FC-protokolla tukee
erilaisia sanomamuotoja:

. lyhyttd 8-tavuista muotoa prosessitiedoille.

. pitkdd 16-tavuista muotoa, johon sisdltyy myds
parametrikanava.

. teksteissa kaytettdvaa muotoa.
7.2 Verkon konfiguraatio

7.2.1 FC 300 Taajuusmuuttajan asetukset

Aseta seuraavat parametrit ottaaksesi kdyttoon FC-
protokollan taajuusmuuttajalle.

Parametrin numero Asetus
8-30 Protokolla FC
8-31 Osoite 1-126

2400 - 115200
Parillinen pariteetti, 1 pysaytysbitti

8-32 FC-portin baudinopeus

8-33 Pariteetti / pysdytysbitit

(oletus)

7.3 FC-protokollan viestikehysrakenne

7.3.1 Merkin (tavun) sisalto

Kukin ldhetettava merkki alkaa aloitusbitilld. Taman jalkeen
ldhetetddn kahdeksan databittid, jotka vastaavat tavua.
Jokainen merkki varmistetaan pariteettibitilla. Taman bitin
asetukseksi madritetadn "1" sen saavuttaessa pariteetin.
Pariteetti tarkoittaa sitd, ettd 8 databitissa ja pariteetti-
bitissd on yhteensa parillinen maara ykkosid. Stop-bitti
paattda merkin, joten merkin kokonaisbittimaaraksi tulee
11.

195NA036.10

R0 12 3 4 5 6 7 Laimmige

7.3.2 Sanomarakenne
Jokaisen sanoman rakenne on seuraava:

1. Alkumerkki (STX) = 02 heksa
2. Sanoman pituuden ilmoittava tavu (LGE)
3. Taajuusmuuttajan osoitteen ilmoittava tavu (ADR)

Taman jalkeen seuraa joukko datatavuja (maara vaihtelee
sanoman tyypin mukaan).

Sanoma paattyy datanohjaustavuun (BCC).
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STX LGE ADR DATA BCC

7.3.3 Sanoman pituus (LGE)

Sanoman pituus on datatavujen maara + osoitetavu ADR +
ohjaustavu BCC.

Data Pituus

4 datatavua LGE=4+1+1=6tavua

12 datatavua LGE=12+ 1+ 1= 14 tavua

Tekstid sisaltdvat sanomat 10V4n tavua

110 vastaa kiinteitd merkkejd, kun taas "n" on tekstin pituuden
ilmaiseva muuttuja.

7.3.4 Taajuusmuuttajan osoite (ADR)

Kahta erilaista osoiteformaattia kdytetaan.
Taajuusmuuttajan osoitealue on joko 1-31 tai 1-126.

1. Osoitemuoto 1-31:

Bitti 7 = 0 (osoitemuoto 1 - 31 aktiivinen)
Bitti 6 ei ole kdytossa

Bitti 5 = 1: Yleislahetys, osoitebitteja (0 - 4) ei
kdyteta

Bitti 5 = 0: Ei yleislahetysta

Bitti 0-4 = Taajuusmuuttajan osoite 1-31

2. Osoitemuoto 1 - 126:

Bitti 7 = 1 (osoitemuoto 1 - 126 aktiivinen)
Bitit 0-6 = Taajuusmuuttajan osoite 1-126
Bitti 0-6 = 0 Yleislahetys

Orja léahettaa osoitetavun muuttamattomana takaisin
isdnndlle lahetettdvdssa vastaussanomassa.

7.3.5 Datanohjaustavu (BCC)

Tarkistussumma lasketaan XOR-toimintona. Ennen sanoman
ensimmaisen tavun vastaanottamista laskettu tarkis-
tussumma on 0.

7.3.6 Datakentta

Tietolohkojen rakenne maardytyy sanoman tyypin mukaan.
Sanomia on kolmea eri tyyppid, ja tyyppi koskee seka
ohjaussanomaa (isantd=>orja) ettd vastaussanomaa
(orja=>isanta).

3 sanomatyyppia ovat:

Prosessilohko (PCD)
Prosessilohko koostuu nelitavuisesta (kaksi sanaa)
tietolohkosta, ja se sisaltaa:

- ohjaussanan ja ohjearvon (isénnalta orjalle)

- tilasanan ja kdytossa olevan ldhtotaajuuden
(orjalta isdanndlle)

r— - - — — — - — o

| sx | owee | oaom PCD1 PCD2 Bcc | )
o
o
@

Parametrilohko

Parametrilohkoa kdytetdan parametrien siirtdmiseen paa- ja

orjakdyton valilla. Tietolohko koostuu 12 tavusta (kuudesta

sanasta), ja se sisaltdd myos prosessilohkon.

15UBAZ/1.1U

STX ! LGE !ADR PKE| IND

I
L

PWEhigh

PWE..,| PCD1 | PCD2
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Tekstilohko

Tekstilohkoa kdytetddn tekstien kirjoittamiseen tietolohkon

kautta

ffffffff _ - o

" sx | oee Aok PKE IND Ch1 ch2 Chn PCD1 PCD2 BCC | S

e _ R P2y
[2)
]

7.3.7 PKE-lohko Bittien 12-15 avulla siirretddn parametrien komentoja

isdnndlta orjalle ja palautetaan orjan kasiteltyja vastauksia

PKE-kentta sisiltad kaksi alakenttda: parametrin komento ja isdnnalle.
vasta AK sekd parametrin numero PNU:

=
PKE IND PWEhigh | PWEiow %
5
@
AK PNU
1514131211109876543210
gel o
&85
Parametrikomennot isdnta = orja
Bitti nro Parametrikomento
15 14 13 12
0 0 0 0 Ei komentoa
0 0 0 1 Lue parametrin arvo
0 0 1 0 Kirjoita parametrin arvo RAM-muistiin (sana)
0 0 1 1 Kirjoita parametrin arvo RAM-muistiin (kaksoissana)
1 1 0 1 Kirjoita parametrin arvo RAM- ja EEPROM-muistiin (kaksoissana)
1 1 1 0 Kirjoita parametrin arvo RAM- ja EEPROM-muistiin (sana)
1 1 1 1 Lue/kirjoita teksti
Vastaus orja >isanta
Bitti nro Vastaus
15 14 13 12
0 0 0 0 Ei vastausta
0 0 0 1 Parametrin arvo siirretty (sana)
0 0 1 0 Parametrin arvo siirretty (kaksoissana)
0 1 1 1 Komentoa ei voi suorittaa
1 1 1 1 teksti siirretty
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Jos komentoa ei voi suorittaa, orja ldhettdd taman
vastauksen:
0111 Komentoa ei voi suorittaa

- ja se antaa seuraavan vikaraportin parametrin arvossa
(PWE):

PWE low (Hex) Vikaraportti
0 Kaytettyd parametrinumeroa ei ole
1 Madritettyyn parametriin ei voi kirjoittaa
2 Data-arvo ylittda parametrin rajat
3 Kaytettya ali-indeksia ei ole
4 Parametri ei ole matriisityyppi
5 Datatyyppi ei vastaa madritettyd parametria
1 Datamuutos maaritetyssd parametrissa ei ole mahdollinen taajuusmuuttajan téssa tilassa. Joidenkin
parametrien arvoa voi muuttaa ainoastaan moottorin ollessa pysahdyksissa.
82 Madritettyyn parametriin ei ole vayldyhteytta
83 Tietoja ei voi muuttaa, silla tehdasasetukset on valittu kdytt6on

7.3.8 Parametrin numero (PNU)

Biteilla 0 - 11 siirretddn parametrien numeroita. Vastaava
parametrin toiminto on kuvattu parametrin kuvauksessa
VLT® AutomationDrive -taajuusmuuttajan ohjelmointiop-
paassa, MG33MXYY.

7.3.9 Indeksi (IND)

Indeksia kdytetddn yhdessa parametrin numeron kanssa
indeksin sisaltdvien parametrien, esimerkiksi 75-30 Alarm
Log: Error Code, lukemiseen ja kirjoittamiseen. Indeksi
sisdltda 2 tavua, matalan tavun ja korkean tavun.

Ainoastaan matalaa tavua kdytetaan indeksina.

7.3.10 Parametriarvo (PWE)

Parametrin arvolohko muodostuu kahdesta sanasta
(neljasta tavusta), ja arvo madrdytyy madritetyn komennon
(AK) mukaan. Isantd haluaa parametrin arvon, kun PWE-
lohko ei sisdlla mitdén arvoa. Jos haluat muuttaa
parametrin arvoa (kirjoittaa), kirjoita uusi arvo PWE-lohkoon
ja laheta se isannalta orjalle.

Jos orja vastaa parametripyyntoon (lukukasky), nykyinen
PWE-lohkon parametriarvo siirretdadn ja palautetaan
isdnnalle. Jos parametrin arvo ei ole numeerinen arvo vaan
useita tietovaihtoehtoja, esimerkiksi 0-07 Language, jossa
[0] vastaa arvoa "englanti” ja [4] vastaa arvoa "tanska", arvo
valitaan syottamalla se PWE-lohkoon. Katso Esimerkki -
Data-arvon valitseminen. Sarjayhteyden kautta voi
ainoastaan lukea parametreja, jotka sisaltavat datatyypin 9
(tekstimerkkijono).

15-40 FC Type - 15-53 Power Card Serial Number sisaltavat
datatyypin 9.

Lue esimerkiksi laitteen koko ja verkkojannitealue
parametrissa 15-40 FC Type. Kun tekstimerkkijonoa
siirretadn (luetaan), sanoman pituus muuttuu, silla tekstit
ovat eripituisia. Sanoman pituus madritetdan sanoman
toisessa tavussa (LGE). Tekstinsiirtoa kaytettdessa indeksi-
merkilld ilmaistaan, onko kyseessa luku- vai
kirjoituskomento.

Jotta tekstin voisi lukea PWE-lohkon kautta, parametriko-
mennon (AK) arvoksi on maaritetty F. Indeksimerkin
ylemman tavun on oltava "4".

Jotkin parametrit sisaltavat tekstid, joka voidaan kirjoittaa
sarjavaylan kautta. Jotta tekstin voisi kirjoittaa PWE-lohkon
kautta, aseta parametrikomennon (AK) arvoksi 'F' Heksa.
Indeksimerkin ylemman tavun on oltava "5".

PKE _ IND PWEpurtPWEpien
Lue [Fx o4 0o]

Kirjoita [ Fx xx 05 0o

7.3.11 FC 300 -taajuusmuuttajan tukemat
datatyypit

Etumerkiton tarkoittaa, ettd sanomaan ei sisally etumerkkia.

Datatyypit Kuvaus

Kokonaisluku 16

Kokonaisluku 32

Etumerkiton 16

3
4
5 Etumerkiton 8
6
7

Etumerkiton 32

9 Merkkijono

10 Tavumerkkijono
13 Aikaero

33 Varattu

35 Bittijarjestys
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7.3.12 Muunnos

Kunkin parametrin eri maaritteet nakyvat kohdassa
Tehdasasetukset. Parametrien arvot siirretdan ainoastaan
kokonaislukuina. Siksi desimaalien siirtoon kdytetaan
muunnoskertoimia.

4-12 Motor Speed Low Limit [Hz] muunnoskerroin on 0,1.
Jos haluat esiasettaa minimitaajuudeksi 10 Hz, siirrd arvo
100. Muunnoskerroin 0,1 tarkoittaa, etta siirrettava arvo

kerrotaan luvulla 0,1. Siten arvo 100 tarkoittaa 10,0.

Esimerkkeja:

0x --> muunnosindeksi 0

0,00 s --> muunnosindeksi -2
0 ms --> muunnosindeksi -3
0,00 ms --> muunnosindeksi -5

Muuntokerroin Muunnosindeksi
100

75

74

67

6 1000000
5 100000

4 10000

3 1000

2 100

1 10

0 1

-1 0,1

-2 0,01

-3 0,001

-4 0,0001

-5 0,00001

-6 0,000001
-7 0,0000001

Taulukko 7.1 Muuntotaulukko

7.3.13 Prosessisanat (PCD)

Prosessisanojen lohko jaetaan kahteen 16 tavun pituiseen
lohkoon. Tdma tapahtuu aina madritetyssa jarjestyksessa.

PCD 1 PCD 2
Ohjausviesti (isdntd= Orjan ohjaussana) Ohjearvo
Ohjausviesti (orja = isantd) Tilasana Nykyinen
lahtotaajuus

7.4 Esimerkkeja

7.4.1 Parametriarvon kirjoittaminen

Vaihda 4-14 Motor Speed High Limit [Hz] asetukseksi 100 Hz.
Kirjoita tiedot EEPROM-muistiin.

PKE = E19E Heksa - Kirjoita yksittdinen sana kohtaan

4-14 Motor Speed High Limit [Hz]

IND = 0000 Heksa

PWEHIGH = 0000 Heksa

PWELOW = 03E8 Heksa - Data-arvo 1 000, vastaa 100 Hz:n
taajuutta, katso 7.3.72 Muunnos.

Sanoma nadyttda tallaiselta:

o
ET9E H| 0000 H | 0000 H | 03E8 H g
PKE IND PWE high PWE |ow @
HUOMAUTUS!
4-14 Motor Speed High Limit [Hz] on yksittdinen sana, ja
EEPROM-muistiin kirjoitettava parametrikomento on "E".
4-14 Motor Speed High Limit [Hz] on 19E heksadesimaali-
muodossa.
Orjan vastaus isdannalle on:
e
119E H | 0000 H | 0000 H | 03E8 H é
o
PKE IND PWE high PWE |ow 8
7.4.2 Parametriarvon lukeminen
Lue arvo kohdassa 3-47 Ramp 1 Ramp Up Time
PKE = 1155 Heksa - Lue parametriarvo parametrissa
3-41 Ramp 1 Ramp Up Time
IND = 0000 Heksa
PWEHIGH = 0000 Heksa
PWELOW = 0000 Heksa
°
<l"
1155 H | 0000 H | 0000 H | 0000 HI 8
PKE IND PWE high PWE |ow %
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Jos parametrin 3-41 Ramp 1 Ramp Up Time asetus on 10 s, 7.5.6 Parametriarvot
orjan vastaus isannalle on:
Vakiodatatyypit
1308A267.10 Vakiodatatyypit ovat int16, int32, uint8, uint16 ja uint32.
1155 H|0000 H|0000 HI|O3E8 H Ne tallennetaan 4x-rekistereind (40001 - 4FFFF). Parametrit

luetaan toiminnolla 03HEX "Lue rekistereita". Parametrit
kirjoitetaan kdyttden toimintoa 6HEX "Esiasetettu yksittais-
rekisteri" 1 rekisterille (16 bittid) ja toimintoa 10HEX
"Esiaseta useita rekistereita" 2 rekisterille (32 bittia).
Luettavat koot vaihtelevat 1 rekisterista (16 bittia) 10
rekisteriin (20 merkkia).

PKE IND  PWEpigh PWE o,

3E8 Heksa vastaa 1000 desimaalia. Parametrin 3-41 Ramp 1
Ramp Up Time muunnosindeksi on -2, esim. 0,01.
3-41 Ramp 1 Ramp Up Time on tyyppia Etumerkitén 32.

7.5 Parametrien muokkaaminen Muut kuin vakiodatatyypit
Muut kuin vakiodatatyypit ovat tekstijonoja, ja ne on
tallennettu 4x-rekistereina (40001 - 4FFFF). Parametrit
luetaan kdyttden toimintoa 03HEX "Lue rekistereitd" ja
kirjoitetaan kdyttden toimintoa 10HEX "Esiaseta useita
rekistereita". Luettavat koot vaihtelevat 1 rekisterista (2
merkkia) 10 rekisteriin (20 merkkia).

7.5.1 Parametrien kasittely

PNU (parametrinumero) kddannetdan rekisteriosoitteesta,
joka on Modbus-protokollan luku- tai kirjoitusviestissa.
Parametrinumero kdaannetadan Modbus-protokollaan (10 x
parametrinumero) DESIMAALIKSI.

7.5.2 Datan tallennus

Kadamin 65 desimaali ratkaisee, tallennetaanko sanomaan
kirjoitettu data EEPROM- ja RAM-muistiin (kddmi 65 = 1) vai
ainoastaan RAM-muistiin (kdami 65 = 0).

7.5.3 IND

Ryhmaindeksi madritetadn rekisterissa 9, ja sitd kdytetaan
muokattaessa ryhmdaparametreja.

7.5.4 Tekstilohkot

Tekstijonoina tallennettuja parametreja muokataan samoin
kuin muita parametreja. Tekstilohkon maksimikoko on 20
merkkid. Jos parametrin lukupyyntd koskee useampaa
merkkid kuin parametri tallentaa, vastaus keskeytyy. Jos
parametrin lukupyyntd koskee pienempaa merkkimaaraa
kuin parametri tallentaa, vastaukseen lisataan valilyonteja.

7.5.5 Muunnoskerroin

Kunkin parametrin maareet nahdaan jaksosta Tehdasase-
tukset. Koska parametriarvo voidaan siirtda vain
kokonaislukuna, desimaalilukujen siirrossa pitaa kayttaa
muunnoskerrointa.
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8 Yleiset spesifikaatiot

Verkkojannite (L1, L2, L3)
Syéttojannite 380-480V +5 %

Verkkojdnnite pieni/syéttéjdnnitteen katkos:

Verkkojdnnitteen ollessa pieni tai verkkovirtakatkoksen aikana taajuusmuuttaja jatkaa toimintaansa, kunnes vdlipiirin jdnnite
laskee minimipysdytystason alapuolelle. Tdmd on tyypillisesti 15 % taajuusmuuttajan alimman nimellissyéttojdnnitteen
alapuolella. Kdynnistymistd ja tdyttd momenttia ei voida odottaa, jos verkkojdnnite on enemmdn kuin 10 % alle taajuus-
muuttajan alimman nimellissyéttdjdnnitteen.

Syottoverkon taajuus 50/60 Hz =5 %
Syottévaiheiden vilinen tilapdinen maksimiepatasapaino 3,0 % nimellisverkkojannitteesta
Todellinen tehokerroin (A) > 0,98 nimellisestd nimelliskuormituksella
Perusaallon tehokerroin (cose) lahelld yhta (> 0,98)
THID < 5%
Syottéldahteen kytkentd L1, L2, L3 (kdynnistyksid) enintdan kerran/2 min.
Standardin EN60664-1 mukainen ympadristo ylijanniteluokka Ill / likaantumisaste 2

Yksikkd soveltuu kdytettévdksi piirissd, joka ei pysty tuottamaan enempdid kuin 100 000 RMS symmetristd ampeeria, 480/690 V
maksimi.

Moottorilahto (U, V, W)

Lahtojannite 0 - 100 % verkkojannitteesta
Lahtotaajuus 0 - 800* Hz
Lahdon kytkenta Rajoittamaton
Ramppiajat 1-3600s

* Riippuu jannitteesta ja tehosta

Momentin ominaiskayra

Kdynnistysmomentti (jatkuva momentti) enintdan 110 % 1 minuutin ajan’
Kaynnistysmomentti enintddn 135 % enintddn 0,5 sekunnin ajan”
Ylimomentti (jatkuva momentti) enintaan 110 % 1 minuutin ajan’

*Prosenttiluku viittaa taajuusmuuttajan nimellismomenttiin.

Ohjauskaapelien pituudet ja poikkileikkaukset

Moottorikaapelin enimmaispituus, suojattu kaapeli 150 m
Moottorikaapelin enimmaispituus, suojaamaton kaapeli 300 m
Enimmaispoikkileikkaus moottoriin, verkkovirtaan, kuorman jakoon ja jarruun *

Ohjausliitinten suurin poikkileikkaus, jaykka johdin 1,5 mm%/16 AWG (2 x 0,75 mm?)
Ohjausliitinten suurin poikkileikkaus, taipuisa kaapeli 1 mm?/18 AWG
Ohjausliitinten suurin poikkileikkaus, sisavaipalla varustettu kaapeli 0,5 mm?/20 AWG
Ohjausliitinten pienin poikkileikkaus 0,25 mm?

* Katso liscitietoja verkkojdnnitettd koskevista taulukoista!

Digitaalitulot

Ohjelmoitavat digitaalitulot 4 (6)
Liittimet 18, 19,271,297, 32, 33,
Logiikka PNP tai NPN
Jannitetaso 0-24VDC
Jannitetaso, looginen '0' PNP <5V DC
Jannitetaso, looginen '1' PNP > 10V DC
Jannitetaso, looginen "0" NPN > 19V DC
Jannitetaso, looginen '1' NPN <14V DC
Suurin jannite tulossa 28 V DC
Tuloresistanssi, Ri noin 4 kQ

Kaikki digitaalitulot on erotettu galvaanisesti syottdjdnnitteestd (PELV) ja muista korkeajdnniteliittimistd.
1) Liittimet 27 ja 29 voidaan myés ohjelmoida Idhddiksi.
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Analogiset tulot

Analogisia tuloja 2
Liittimet 53, 54
Tiloja Jannite tai virta
Tilan valinta Katkaisin $201 tai katkaisin S202
Jannitetila Katkaisin $201/katkaisin $202 = OFF (U)

Jannitetaso

0 - +10 V (skaalattava)

Tuloresistanssi, Ri

noin 10 kQ

Suurin jannite

20V

Virtatila Katkaisin 5201/katkaisin 5202 = ON (I)
Virta-alue 0/4 - 20 mA (skaalattava)
Tuloresistanssi, Ri noin 200 Q
Maksimivirta 30 mA

Analogisen tulon resoluutio

10 bittid (+ signaali)

Analogisten tulojen tarkkuus

Suurin virhe 0,5 % tdydestd ndyttamasta

Kaistanleveys 200 Hz
Analogiset tulot on erotettu galvaanisesti sy6ttojdnnitteesté (PELV) ja muista korkeajéinniteliittimistd.
130BA117.10 ¢— PELV-eristys
+24V - I
1g | Valventa = Verkkovirta
i R i
1 1
1 1
: Suuri — i
37 | jannite = Moottori
1
Toiminnallinen 1
eristys - ¢ H
RS485 —] > [~ DC-vayla
Pulssitulot
Ohjelmoitavat pulssitulot 2
Liitin numero pulssi 29, 33
Maks. taajuus liittimessa, 29, 33 110 kHz (Push-pull -kdyttdinen)
Maks. taajuus liittimessa, 29, 33 5 kHz (avoin kollektori)
Min. taajuus liittimessa 29, 33 4 Hz
Jannitetaso Katso digitaalituloista kertovaa jaksoa
Suurin jannite tulossa 28 V DC
Tuloresistanssi, Ri noin 4 kQ

Pulssin tulotarkkuus (0,1 - 1 kHz)

Suurin virhe: 0,1 % koko ndyttamésta

Analogialdhto

Ohjelmoitavia analogialdahtoja

1

Liittimet 42
Analogialahdon virta-alue 0/4 - 20 mA
Suurin vastuskuorma runkoon analogialdhddssa 500 Q
Analogialdhdon tarkkuus Suurin virhe: 0,8 % koko nayttamasta
Analogialdhdén resoluutio 8 bittia

Analogialéhté on erotettu galvaanisesti syottéjdnnitteestd (PELV) ja muista korkeajénniteliittimistd.

Ohjauskortti, RS-485-sarjaliikenne

Liittimet 68 (TX+, RX+), 69 (N, TX-, RX-)

Liitin 61 Yhteinen liittimille 68 ja 69

RS 485 -sarjaliikennepiiri on erotettu toiminnallisesti muista keskeisisté piireistd ja eristetty galvaanisesti syéttdjdnnitteestd

(PELV).

Digitaalilahto

Ohjelmoitavat digitaaliset/pulssildhdt 2

Liittimet 27,29

Digitaali-/taajuuslahddn jannitetaso 0-24V
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Suurin ldhtovirta (ripa tai lahde) 40 mA
Maksimikuormitus taajuuslahddssa 1 kQ
Suurin kapasitiivinen kuormitus taajuusldahddssa 10 nF
Pienin lahtotaajuus taajuuslahdossa 0 Hz
Suurin ldht6taajuus taajuuslahdéssa 32 kHz

Taajuuslahdon tarkkuus

Suurin virhe: 0,1 % koko ndyttamésta

Lahtotaajuuksien resoluutio 12 bittia
1) Liittimet 27 ja 29 voidaan myés ohjelmoida tuloksi.

Digitaalildhtd on erotettu galvaanisesti syéttéjdnnitteestd (PELV) ja muista korkeajdnniteliittimistd.

Ohjauskortti, 24 V:n tasavirtalahto

Liittimet 12,13

Suurin kuorma 200 mA

24 V:n tasavirtasy6tté on erotettu galvaanisesti verkkojdnnitteestd (PELV), mutta silld on sama potentiaali kuin analogisilla ja

digitaalisilla tuloilla ja IGhdéillé.
Releldhdot

Ohjelmoitavat releldhdot 2
Rele 01 Liittimen numero 1-3 (auki), 1 - 2 (kiinni)
Suurin liitinkuorma (AC-1)" liittimissa 1-3 (NC), 1-2 (NO) (vastuskuorma) 240 V AC, 2A
Suurin liitinkuorma (AC-15)" (induktiivinen kuorma @ cos¢ 0,4) 240 VAC 02 A
Suurin liitinkuorma (DC-1)" liittimissd 1-2 (NO), 1-3 (NC) (vastuskuorma) 60V DC 1A
Suurin liitinkuorma (DC-13)" (Induktiivinen kuorma) 24V DC 0,1 A
Rele 02 Liittimen numero 4-6 (auki), 4 - 5 (kiinni)
Suurin liitinkuorma (AC-1)" liittimissa 4-5 (NO) (vastuskuorma)?? 400V AC, 2 A
Suurin liitinkuorma (AC-15)" liittimissa 4-5 (NO) (induktiivinen kuorma @ cos¢ 0,4) 240 VAC 02 A
Suurin liitinkuorma (DC-1)" liittimissa 4-5 (NO) (vastuskuorma) 80VDC2A
Suurin liitinkuorma (DC-13)" liittimissd 4-5 (NO) (Induktiivinen kuorma) 24V DC 0,1 A
Suurin liitinkuorma (AC-1)" liittimissa 4-6 (NC) (vastuskuorma) 240 VAC, 2 A
Suurin liitinkuorma (AC-15)" liittimissd 4-6 (NC) (induktiivinen kuorma @ cos® 0,4) 240 VAC 02 A
Suurin liitinkuorma (DC-1)" liittimissd 4-6 (NC) (vastuskuorma) 50VDC2A
Suurin liitinkuorma (DC-13)" liittimissa 4-6 (NC) (induktiivinen kuorma) 24V DC, 0,1 A

Pienin kuorma liittimissa 1-3 (NC), 1-2 (NO), 4-6 (NC), 4-5 (NO)

24V DC 10 mA, 24 V AC 20 mA

Standardin EN 60664-1 mukainen ymparisto

ylijanniteluokka Ill/likaantumisaste 2

1) IEC 60947 osat 4 ja 5

Releliitdnndt on eristetty galvaanisesti muusta piiristd vahvistetulla eristykselld (PELV).
2) Ylijénniteluokka Il

3) UL-sovellukset 300 V AC 2 A

Ohjauskortti, 10 V DC-lahto

Liittimet 50
Lahtojannite 10,5V 0,5V

Suurin kuorma 25 mA
10 V:n tasavirtaldhde on erotettu galvaanisesti syéttéjénnitteestd (PELV) ja muista korkeajénniteliittimistd.

Ohjausominaisuudet

Lahtotaajuuden resoluutio alueella 0 - 1000 Hz +/- 0,003 Hz

Jarjestelman vasteaika (liittimet 18, 19, 27, 29, 32, 33) <2ms

Nopeudenohjausalue (avoin piiri)

1:100 synkroninopeudesta

Nopeuden tarkkuus (avoin piiri)

30 - 4000 rpm: Maksimivirhe 8 rpm

Kaikki ohjausominaisuudet 4-napaisella epdtahtimoottorilla

Kayttoymparistot

Kotelointi, kehyskoko D ja E

IP 21, IP 54 (hybridi)

Kotelointi, kehyskoko F

IP 21, IP 54 (hybridi)

Tarinatesti

07g9

Suhteellinen kosteus

5-95 % (IEC 721-3-3; Luokka 3K3 (kondensoitumaton) kdyton aikana
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Syovyttava ymparistd (IEC 60068-2-43) H2S -testi luokka kD
Standardin IEC 60068-2-43 H2S mukainen testimenetelma (10 paivaa)
Ympariston lampdtila (60 AVM -kytkentatilassa)

- redusoinnilla maks. 55° C"
- tdydella lahtoteholla, tyypilliset EFF2-moottorit maks. 50° CV
- tdydelld jatkuvalla taaj.muut. ldhtovirralla maks. 45° CV

") Katso liscitietoja redusoinnista Suunnitteluoppaan luvusta Erityisolosuhteet.

Pienin ympadriston lampétila, tdysi toiminta 0°C
Pienin ympadriston lampétila, rajoitettu teho -10° C
Lampétila varastoinnin/kuljetuksen aikana -25 - +65/70° C
Enimmaiskorkeus merenpinnan ylapuolella ilman redusointia 1000 m
Enimmaiskorkeus merenpinnan ylapuolella redusoinnin jalkeen 3000 m

Redusointi suuren korkeuden vuoksi, katso erityisolosuhteita kdsittelevd jakso

EMC-standardit, emissio EN 61800-3, EN 61000-6-3/4, EN 55011, IEC 61800-3
EN 61800-3, EN 61000-6-1/2,
Kaytetyt EMC-standardit, sieto EN 61000-4-2, EN 61000-4-3, EN 61000-4-4, EN 61000-4-5, EN 61000-4-6

Katso erityisolosuhteita kdsittelevd jakso!

Ohjauskortin toiminta

Pyyhkaisyvali 5ms
Ohjauskortti, USB sarjaliikenne

USB-standardi 1,1 (tdysi nopeus)
USB-pistoke USB B-tyypin laitepistoke

HUOMIO

Kytkentd PC:hen tehdaan isdnnan ja laitteen valisella USB-standardikaapelilla.

USB-liitdnta on eristetty galvaanisesti syott6jannitteestd (PELV) ja muista korkeajanniteliittimista.

USB-liitantaa ei ole eristetty galvaanisesti suojamaadoituksesta. Kaytd ainoastaan eristettya kannettavaa/poytatietokonetta
yhteytena taajuusmuuttajan USB-liitdntaan tai eristettyyn USB-kaapeliin/-muuntimeen.

Suojaus ja ominaisuudet:
. Elektroninen moottorin lampdsuojaus ylikuormitukselta.

. Jaahdytysrivan lampotilan valvonta varmistaa, ettd taajuusmuuttaja laukeaa, jos ldmpotila nousee ennalta
madritetylle tasolle. Ylikuormituslampétilaa ei voi nollata, ennen kuin jadhdytysrivan lampotila on alle seuraavien
sivujen taulukoissa maaritettyjen arvojen (ohje - ndma lampétilat voivat vaihdella tehon, kehyskokojen, koteloinnin
jne. mukaan).

. Taajuusmuuttaja on suojattu moottorin liittimien U, V, W oikosulkua vastaan.

. Jos sy6ttdvaihe puuttuu, taajuusmuuttaja laukaisee tai antaa varoituksen (riippuen kuormituksesta).

. Vilipiirin jannitteen valvonta varmistaa, etta taajuusmuuttaja laukaisee, jos valipiirin jannite on liian suuri tai liian
pieni.

. Taajuusmuuttaja on suojattu moottorin liittimien U, V, W maavikoja vastaan.
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Verkkojdnnite 3 x 380 - 480 V AC

FC 302 | P132 P160 P200
Suuri/normaali kuormitus* HO NO HO NO HO NO
Tyypillinen akseliteho 400 V:n 132 160 160 200 200 250
jannitteelld (kW)
Tyypillinen akseliteho 460 V:n 200 250 250 300 300 350
jannitteelld (hv)
Tyypillinen akseliteho 480 V:n 160 200 200 250 250 315
jannitteelld (kW)
Kotelo 1P21 D13 D13 D13
Kotelo IP54 D13 D13 D13
Lahtovirta
Jatkuva
(400 Vin jannitteells) [A] 260 315 315 395 395 480
Jaksoittainen (60 s
ylikuormitus) 390 347 473 435 593 528
(400 V:n jannitteelld) [A]
Jatkuva
(460/480 V:n jannitteelld) [A] 240 302 302 361 361 443
Jaksoittainen (60 s
ylikuormitus) 360 332 453 397 542 487
(460/480 V:n jannitteelld) [A]
Jatkuva KVA
(400 V:n jannitteelld) [KVA] 180 218 218 274 274 333
Jatkuva KVA
(460 V:n jannitteelld) [KVA] 191 241 241 288 288 353
Jatkuva KVA
(480 V:n jannitteelld) [KVA] 208 262 262 313 313 384
Suurin sy6ttovirta
Jatkuva
(400 V:n jannitteelld) [A] 251 304 304 381 381 463
— : Jatkuva
Q (460/480 V:n jannitteelld) [A] 231 291 291 348 348 427
s Maks. kaapelikoko,
O%%fg verkkovirta-moottori, jarrut ja 2 x 185 2 x 185 2 x 185
kuormituksenjako [mm? (2 x 300 mcm) (2 x 300 mcm) (2 x 300 mcm)
(AWG)]
. U|I§0|§.|fz paastﬁlakkelta 400 500 630
enintaan [A]
Arvioitu moottorin tehohavio
! 400 V:n jannitteelld [W] ¥ 4029 5130 5621
Arvioitu moottorin tehohavio
460 V:n jannitteelld [W] 3892 4046 >126
Crwmdut suodatinhaviot, 400 4954 5714 6234
Crwmdut suodatinhaviot, 480 5279 5819 6681
Paino,
kotelointi IP21, IP 54 [kq] 380 380 406
Hydtysuhde® 0,96
Lahtotaajuus 0-800 Hz
Jaahdytysrivan ylik.laukaisu 110 °C 110 °C | 110 °C
Tehok.ortm lauk. ympariston 60 °C
vuoksi

* Suuri ylikuormitus = 160 % momentti 60 sekunnin ajan, normaali ylikuormitus = 110 % momentti 60 sekunnin ajan
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Verkkojdnnite 3 x 380 - 480 VAC
FC 302 | P250 P315 P355 P400
Suuri/normaali kuormitus* HO NO HO NO HO NO HO NO
Tyypillinen akseliteho

400 Vin jannitteelld (KW) 250 315 315 355 355 400 400 450
Tyypillinen akseliteho
460 V:n jannitteelld (hv)
Tyypillinen akseliteho
480 V:n jannitteelld (kW)
Kotelo 1P21 E9 E9 E9 E9
Kotelo IP54 E9 E9 E9 E9
Lahtovirta

Jatkuva

(400 V:n jannitteelld) [A]
Jaksoittainen (60 s
ylikuormituksella) 720 660 900 724 987 820 1043 880
(400 V:n jannitteelld) [A]
Jatkuva

(460/480 V:n jannitteelld) 443 540 540 590 590 678 678 730
[A]

Jaksoittainen (60 s
ylikuormitus)

(460/480 V:n jannitteelld)
[A]

Jatkuva KVA

(400 V:n jannitteelld) 333 416 416 456 456 516 482 554
[KVA]
Jatkuva KVA
(460 V:n jannitteelld) 353 430 430 470 470 540 540 582
[KVA]
Jatkuva KVA
(480 V:n jannitteelld) 384 468 468 511 511 587 587 632
[KVA]

350 450 450 500 500 600 550 600

315 355 355 400 400 500 500 530

480 600 600 658 658 745 695 800

665 594 810 649 885 746 1017 803

[ el
\
0

Suurin sy6ttovirta

Jatkuva

(400 V:n jannitteelld) [A]
Jatkuva

(460/480 V:n jannitteelld) 436 531 531 580 580 667 667 718
[A]

— Kaapelin enimmaiskoko,
ﬁ verkkovirta, moottoti ja 4x240 4x240 4%240 4x240
000 kuormituksenjako [mm? (4x500 mcm) (4x500 mcm) (4x500 mcm) (4x500 mcm)
S509) (AWG?)]
Kaapelin enimmaiskoko, 2 x 185 2 x 185 2 x 185 2 x 185
jarrut [mm? (AWG?) (2 x 350 mecm) (2 x 350 mem) (2 x 350 mcm) (2 x 350 mcm)
Ulkoisia paasulakkeita
enintaan [A]’

— Arvioitu moottorin
tehohavio 6704 7528 8671 9469
400 V:n jannitteelld [W] ¥
Arvioitu moottorin
tehohavio 5930 6724 7820 8527
460 V:n jannitteelld [W]
Arvioidut suodatinhdviot,
400 V

Arvioidut suodatinhaviot,
460 V

Paino,

kotelointi IP21, IP 54 [kg]
Hyo6tysuhde? 0,96
Lahtotaajuus 0 - 600 Hz
Jaahdytysrivan
ylik.laukaisu
Tehokortin lauk.
ympdriston vuoksi
* Suuri ylikuormitus = 160 % momentti 60 sekunnin ajan, normaali ylikuormitus = 110 % momentti 60 sekunnin ajan

472 590 590 647 647 733 684 787

700 900 900 900

6607 7049 7725 8234

6670 7023 7697 8099

596 623 646 646

110 °C

68 °C
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Verkkojdnnite 3 x 380 - 480 V AC
FC 302 | P450 P500 P560 P630
Suuri/normaali kuormitus* HO NO HO NO HO NO HO NO
Tyypillinen akseliteho 400
Ven jannitteells (kW) 450 500 500 560 560 630 630 710
Tyypillinen akseliteho 460
V:n jannitteella (hv)
Tyypillinen akseliteho 480
V:n jannitteella (kW)
Kotelointi IP21, 54 F18 F18 F18 F18
Lahtdvirta
Jatkuva
(400 V:n jannitteelld) [A]
Jaksoittainen (60 s
ylikuormitus) 1200 968 1320 1089 1485 1232 1680 1386
: (400 V:n jannitteelld) [A]
Jatkuva
(460/480 V:n jannitteelld) 730 780 780 890 890 1050 1050 1160
[A]
— %ﬂ Jaksoittainen (60 s
ylikuormitus)
(460/ 480 V:n jannitteelld)
[A]
Jatkuva KVA
(400 V:n jannitteelld) 554 610 610 686 686 776 776 873
[KVA]
Jatkuva KVA
(460 V:n jannitteelld) 582 621 621 709 709 837 837 924
[KVA]
Jatkuva KVA
(480 V:n jannitteelld) 632 675 675 771 771 909 909 1005
[KVA]

600 650 650 750 750 900 900 1000

530 560 560 630 630 710 710 800

800 880 880 990 990 1120 1120 1260

1095 858 1170 979 1335 1155 1575 1276

Suurin sy6ttovirta

§ Jatkuva

—1 (400 V:n jannitteell) [A]
Jatkuva (460/480 V:n
LSS jannitteelld) [A]
Kaapelin enimmaiskoko, 8x150
moottori [mm?2 (AWG?)] (8x300 mcm)
Kaapelin enimmaiskoko,
verkkovirta F1/F2 [mm?
(AWG?)]

Kaapelin enimmaiskoko,
verkkovirta F3/F4 [mm?
(AWG?)]

Kaapelin enimmaiskoko,
kuorman jako [mm?

779 857 857 964 964 1090 1090 1227

711 759 759 867 867 1022 1022 1129

8x240
(8x500 mcm)

8x456
(8x900 mcm)

4x120
(4x250 mcm)

(AWG?)]
Kaapelin enimmadiskoko, 4x185
jarrut [mm? (AWG?) (4x350 mcm)

Ulkoisia paasulakkeita
enintdan [A]’
Arvioitu moottorin
tehohavio 10647 12338 13201 15436
400 V:n jannitteelld [W] 4
Arvioitu moottorin
tehohavio 9414 11006 12353 14041
460 V:n jannitteelld [W]
Paneelin optioiden

1600 2000

suurimmat haviot 400
Paino,

kotelointi IP21, IP 54 [kq] 2009
Taajuusmuuttajaosan 1004
paino [kg]

Suodatinosan paino [kg] 1005
Hydtysuhde® 0,96
Lahtotaajuus 0-600 Hz
Jaahdytysrivan o
yIik.IaL)J/kaisu 5
Tehokortin lauk. 68 °C

ympadriston vuoksi
[aauuri ylikuormitus = 160 % momentti 60 sgk

M

enttl 60 sekunnin ajan
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1) Saat lisétietoja sulakkeista kohdasta Sulakkeet. muuttajan tehohavitta ja padinvastoin. Jos
kytkentdtaajuus kasvaa suhteessa oletusase-

2) American Wire Gauge. AR NI
tukseen, tehohaviot voivat kasvaa merkittavasti.

3) Mitattu kdytettaessa 5 metrin suojattuja LCP:n ja tyypillisen ohjauskortin tehonkulutus on
moottorikaapeleita nimelliskuormituksella ja - mukana. Lisdoptiot ja asiakkaan kuormitukset
taajuudella voivat kasvattaa havioitd jopa 30 watilla

4) Tyypillinen tehoh&vié on mitattu nimelliskuor- (vaikkakin tyypillisesti vain 4 W ylimaaraista
mitusoloissa, ja sen odotetaan olevan +/- 15 ylikuormitetulta ohjauskortilta tai paikkaan A tai B
prosentin rajoissa (toleranssi vaihtelee jannitteen liitetylta lisdvarusteelta).

ja kaapelin olosuhteiden mukaan). Arvot Vaikka mittaukset tehdadan teknikan tasoa
perustuvat tyypilliseen moottorin hydtysuh- vastaavilla laitteilla, tulee huomata, etta

teeseen (eff2/eff3-rajalla). Hy6tysuhteeltaan mittauksissa voi esiintyd hieman epatarkkuutta
heikommat moottorit kasvattavat taajuus- (+/- 5 %).

8.1 Suodattimen spesifikaatiot

Kehyskoko D E F

Jannite [V] 380 - 480 380 - 480 380 - 480

Virta, RMS [A] 120 210 330 Nimellisarvo
Huippuvirta [A] 340 595 935 Virran amplitudiarvo
RMS-ylikuorma [%] Ei ylikuormaa 60 s 10 minuutissa
Vasteaika [ms] <05

Asettumisaika - reaktiivisen virran ohjaus < 40

[ms]

Asettumisaika - harmonisen virran ohjaus <20

(suodatus) [ms]

Muuttujan arvon ylitys - reaktiivisen virran <20

ohjaus [%]

Muuttujan arvon ylitys - harmonisen virran <10

ohjaus [%]

Taulukko 8.1 Tehoalueet (LHD ja AF)
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9 Vianmaaritys

9.1 Halytykset ja varoitukset -
taajuusmuuttaja (oikea LCP)

9.1.1 Varoitukset/Halytysviestit

Varoituksesta tai halytyksestd ilmoittaa sita vastaava LED-
merkkivalo taajuusmuuttajan etuosassa sekd naytolle tuleva
koodi.

Varoitus pysyy aktiivisena, kunnes sen syy on poistettu.
Tietyissa olosuhteissa moottorin toiminta voi edelleen
jatkua. Varoitusviestit voivat olla kriittisid, mutta eivat
valttamatta.

Halytystilanteessa taajuusmuuttaja on jo katkaissut laitteen
toiminnan. Halytykset on kuitattava, jotta laitetta voitaisiin
edelleen kayttda, kun halytysten syy on korjattu.

Tama voidaan tehda kolmella eri tavalla:
1. Kayttamalla LCP:n [Reset]-ndppdinta.

2. Digitaalitulon kautta "Reset"-toiminnolla
3. Sarjaliikenteen/optiona saatavan kenttavaylan
kautta.

HUOMAUTUS!

LCP:n [Reset]-ndppdimelld tehdyn manuaalisen nollauksen
jalkeen moottori on kdynnistettava uudelleen [Auto On] -
nappdimella.

Jos halytysta ei voi kuitata, syyna voi olla, ettd sen syyta ei
ole korjattu tai hdlytys on laukaistu ja lukittu (katso myos
Taulukko 9.1).

Laukaistavat ja lukittavat hdlytykset tuovat lisdsuojaa, mika
tarkoittaa, ettd verkkovirta on kytkettava pois paalta, ennen
kuin halytys voidaan kuitata. Kun taajuusmuuttaja on
kytketty jdlleen pddlle, sen toimintaa ei ole enda estetty, ja
se voidaan kuitata edelld kuvatulla tavalla, kun syy on
korjattu.

Halytykset, joita ei ole laukaistu ja lukittu, voidaan kuitata
my0s automaattisella kuittaustoiminnolla parametrissa
14-20 Reset Mode

HUOMAUTUS!

Automaattinen uudelleenkdynnistyminen on mahdollista!

Jos varoitus ja halytys merkitddn seuraavan sivun taulukon
koodin vastaisesti, tama tarkoittaa, etta joko varoitus
annetaan ennen halytysta tai on mahdollista maarittaa,
onko kyseessa varoitus vai halytys, joka tulee ndytodlle
tietyn vian yhteydessa.

Taman voi tehda esimerkiksi parametrissa 7-90 Moottorin
ldmpésuojaus. Halytyksen tai laukaisun jalkeen moottori
rullaa vapaasti ja halytys ja varoitus vilkkuvat. Kun ongelma
on korjattu, vain halytys vilkkuu edelleen, kunnes taajuus-
muuttaja kdynnistetdadn uudelleen.

Nro (Kuvaus Varoitus | Halytys/laukaisu| Halytys / laukaisun Parametrin
lukitus ohjearvo

1 10 volttia pieni X

2 El. nolla -vika (X) (X) 6-01 "Elava nolla"
aikakatk.toiminto

Ei moottoria (X) 1-80 Toiminto pysaytet.

4 Ei syottovaihetta (X) (X) (X) 14-12 Toiminto kun
verkko epatasap.

5 DC-valipiirin jannite suuri X

6 DC-valipiirin jannite pieni X

7 Tasavirtaylijannite X X

8 DC-alijannite X X

9 Vaihtosuuntaaja ylikuormittunut X X

10 Moottori ETR ylilampétila (X) (X) 1-90 Moottorin

lampdsuojaus
11 Moottorin termistorin ylilampotila (X) (X) 1-90 Moottorin
lampdsuojaus

12 Momenttiraja X X

13 Ylivirta X X X

14 Maavika X X X
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Nro |Kuvaus Varoitus | Halytys/laukaisu| Halytys / laukaisun Parametrin
lukitus ohjearvo

15 Laiteristiriita X X

16 Oikosulku X X

17 Ohjaussanan aikakatkaisu (X) (X) 8-04 Ohjaussanan

aikakatkaisutoiminto

20 Lampot. syottovirhe

21 Param.virhe

22 Nostimen mek. jarru (X) (X) Parametriryhma 2-2*

23 Sis. puhaltimet X

24 Ulk. puhaltimet X

25 Jarruvastuksen oikosulku X

26 Jarruvastuksen tehoraja (X) (X) 2-13 Jarrutustehon

valvonta

27 Jarruhakkurin oikosulku X X

28 Jarrutarkistus (X) (X) 2-15 Jarrun tarkistus

29 Jaadhd.rivan Imp X X X

30 Moottorin vaihe U puuttuu (X) (X) (X) 4-58 Missing Motor
Phase Function

31 Moottorin vaihe V puuttuu (X) (X) (X) 4-58 Missing Motor
Phase Function

32 Moottorin vaihe W puuttuu (X) (X) (X) 4-58 Missing Motor
Phase Function

33 Liian suuri jannitepiikki X X

34 Kenttavayldvika X

35 Optiovika

36 Verkkovika X X

37 Vaiheiden epéatasapaino X

38 Sisdinen vika X X

39 Jaahd.rivan ant X X

40 Digitaalilahdon liittimen 27 ylikuormitus (X) 5-00 Digit. 1/O-tila,

5-01 Terminal 27 Mode
41 Digitaalilahdon liittimen 29 ylikuormitus (X) 5-00 Digit. 1/O-tila,
5-02 Liittimen 29 tila

42 Ylik. X30/6-7 (X)

43 Laaj. syottd (opt)

45 Maavika 2 X X X

46 Tehokortin sy6tto X X

47 24 V syottd pieni X X X

48 1,8 V syottd pieni X X

49 Nopeusraja X

50 AMA - kalibrointi epdonnistui X

51 AMA-tarkistus Unom ja Inom X

52 AMA pieni lnom X

53 AMA - moottori lilan suuri X

54 AMA - moottori lilan pieni X

55 AMA - parametri vaihtelualueen ulkopuolella X

56 AMA - kayttajakeskeytys X

57 AMA - aikakatkaisu X

58 AMA - sisdinen vika X X

59 Virtaraja X

60 Ulkoinen lukitus X X

61 Takaisinkytkentavirhe (X) (X) 4-30 Moottorin tak.kytk.
menetystoiminto
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Nro |Kuvaus Varoitus | Halytys/laukaisu| Halytys / laukaisun Parametrin
lukitus ohjearvo
62 Lahtotaajuus ylarajalla X
63 Mekaaninen jarru alhainen (X) 2-20 Jarrun
vapautusvirta
64 Janniteraja X
65 Ohjauskortin ylilampétila X X X
66 Jaahdytysrivan lampétila matala X
67 Optiokokoonpano on muuttunut X
68 Turv. pysaytys (X) x" 5-19 Liitin 37 Turvapy-
saytys
69 Tehokortin lampétila X X
70 Laiton taajuusmuuttajan konfiguraatio X
71 PTC 1 Turvallinen pysaytys
72 Vaarallinen vika
73 Turvp. aut.uud.k (X) (X) 5-19 Liitin 37 Turvapy-
saytys
74 PTC-termistori X
75 Laiton profiilin val. X
76 Teho-osan asennus X
77 Virrans.tila X 14-59 Todellinen
vaihtos.yks. maara
78 Seurantavirhe (X) (X) 4-34 Seurantavirhe-
toiminto
79 PS-konf. ei sop. X X
80 Taajuusmuuttaja kdynnistetty oletusarvolla X
81 CSIV viallinen X
82 CSIV-par.vika X
83 Laiton optioyhdistelma X
84 Ei turvallisuusoptiota X
88 Option tunnistus X
89 Mekaaninen jarru luistaa X
90 Takaisinkytkennan tarkkailu (X) (X) 17-61 Takaisinkyt-
kenndn signaalin
valvonta
91 Analogisessa tulossa 54 vaarat asetukset X S202
163 |ATEX ETR virtar. varoitus X
164 |ATEX ETR virtar. halytys X
165 |ATEX ETR taaj.rajavaroitus X
166 |ATEX ETR taaj.rajahalytys X
243  [Jarrun IGBT X X X
244  |Jadhd.rivan Imp X X X
245 |Jadhd.rivan ant X X
246 [Tehokortin syottd X
247  [Tehok. ylilamp. X X
248 [PS-konf. ei sop. X
249 |[Tasas. alilampd X
250 [Uudet varaosat
251 [Uusi tyyppikoodi X X
Taulukko 9.1 Halytys-/varoituskoodilista
(x) Riippuu parametrista Laukaisu on toiminto, joka suoritetaan halytyksen jalkeen.
1) Automaattikuittausta ei voi tehdé 14-20 Reset Mode Laukaisu asettaa moottorin rullaamaan, ja se voidaan

kuitata painamalla [Reset]-painiketta. Kuittaus voidaan
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suorittaa myos digitaalisen tulon avulla (parametriryhma
5-1% [1]). Halytyksen alunperin aiheuttanut tapahtuma ei
voi vahingoittaa taajuusmuuttajaa tai aiheuttaa vaarati-

lannetta. Laukaisun lukitus on toimi, joka seuraa sellaisen
halytyksen jalkeen, joka voi aiheuttaa vaurioita taajuus-

muuttajaan tai siihen liitettyihin osiin. Laukaisu ja lukitus
voidaan kuitata vain tehojakson avulla.

LED-niyttd

Varoitus

keltainen

Halytys

vilkkuva punainen

Laukaisu lukittu

keltainen ja punainen

bitti |Heksa Kuvaus |Halytyssana Vikakoodi 2 Varoitussana Varoitussa |Laajennettu
na 2 tilasana
Vikakoodi Laajennettu tilasana
0 00000001 1 Jarrun tarkistus ServiceTrip, luku/ [Jarrun tarkistus (W28) varattu Ramppaus
(A28) kirjoitus
1 00000002 2 Jaahdytysrivan ServiceTrip, Jaahdytysrivan [ampét. varattu AMA kdynnissa
lampdt. (A29) (varattu) (W29)
2 00000004 4 Maavika (A14) ServiceTrip, Maavika (W14) varattu Kdynnistys myota-/
tyyppikoodi/ vastapadivaan
varaosa El
kaynnistys_mahdollin
en
kaynnistys_mahdollin
en on kaytossa, kun
digit.tulovalinta [12]
TAI [13] on kaytossa
ja haluttu suunta
vastaa ohjearvokylttia
3 00000008 8 Ohjausk. lampot. ServiceTrip, Ohjausk. lampot. (W65) varattu Hidastaa
(A65) (varattu) hidastuskomento
kaytossa, esim. CTW-
bitin 11 tai digit.tulon
kautta
4 00000010 16 Ohj. sana TO (A17) |ServiceTrip, Ohj. sana TO (W17) Kiinniajo
(varattu) kiinniajokomento
kéytossd, esim. CTW-
bitilla 12 tai
digit.tulolla
5 00000020 32 Ylivirta (A13) varattu Ylivirta (W13) varattu Suuri takaisinkytkenta
takaisinkytkentd >
4-57
6 00000040 64 Momenttiraja (A12) |varattu Momenttiraja (W12) varattu Pieni takaisinkytkenta
takaisinkytkentd <
4-56
7 00000080 128 Moottori term. varattu Moottori term. ylilamp varattu Suuri [ahtovirta
ylilamp (A11) (W11) virta > 4-51
8 00000100 256 Moottorin ETR yli varattu Moottorin ETR yli (W10) varattu Pieni lahtovirta
(A10) virta < 4-50
9 00000200 512 Vaihtosuunt. varattu Vaihtos. ylik. (W9) varattu Suuri ldhtotaajuus
ylikuorm. (A9) nopeus > 4-53
10 00000400 1024 Tasavirta-alijannite |varattu Tasavirta-alijannite (W8) Pieni lahtotaajuus
(A8) nopeus < 4-52
1 00000800 2048 Tasavirtaylijannite | varattu Tasavirtaylijannite (W7) Jarrutesti OK
(A7) jarrutesti El ok
12 00001000 4096 Oikosulku (A16) varattu Tasajdnnite pieni (W6) varattu Jarrutus enintaan
Jarruteho > jarrute-
horaja (2-12)
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bitti |Heksa Kuvaus |Halytyssana Vikakoodi 2 Varoitussana Varoitussa |Laajennettu
na 2 tilasana
13 00002000 8192 Liian suuri jannite- [varattu DC-jannite suuri (W5) Jarrutus
piikki (A33)
14 00004000 16384 Syottévaihe varattu Syottévaihe puuttuu (W4) Ei nopeusalueella
puuttuu (A4)
15 00008000 32768 AMA ei OK varattu Ei moottoria (W3) OVC aktiiv
16 00010000 65536 Elava nolla -vika varattu Elava nolla -vika (W2) AC-jarru
(A2)
17 00020000 131072 Sisainen vika (A38) |KTY-virhe 10 V alhainen (W1) KTY-var. Salasanan aikalukitus

sallittujen salasanako-
keilujen
maksimimaara
ylittynyt - aikalukitus

aktiivinen
18 00040000 262144 Jarrujen ylikuorma [Puhallinvirhe Jarrujen ylikuorma (W26) [Puh.var. Salasanasuojaus
(A26) 0-61 =

ALL_NO_ACCESS OR
BUS_NO_ACCESS OR
BUS_READONLY

19 00080000 524288 U-vaihehavi6 (A30) [ECB-virhe Jarruvastus (W25) ECB-var. Suuri ohjearvo
ohjearvo > 4-55

20 00100000 1048576 V-vaihehavio (A31) |[varattu Jarrun IGBT (W27) varattu Pieni ohjearvo
ohjearvo < 4-54

21 00200000 2097152 W-vaihehavio (A32) |varattu Nopeusraja (W49) varattu Paikallisohjearvo

ohjetyémaa = ETA ->
autom.kdynnistys
painettu ja kaytossa

22 00400000 4194304 | Kenttavdylavika varattu Kenttavaylavika (W34) varattu Suojaustila
(A34)
23 00800000 8388608 |24 V syottd pieni varattu 24 V syottd pieni (W47) varattu Kayttamaton
(A47)
24 01000000 16777216 |Verkkovika (A36) varattu Verkkovika (W36) varattu Kayttamaton
25 02000000 33554432 | 1,8 V syo6ttd pieni varattu Virran raja (W59) varattu Kayttamaton
(A48)
26 04000000 67108864 |Jarruvastus (A25) varattu Alhainen 1d8mpd (W66) varattu Kayttamaton
27 |08000000 | 134217728 |Jarrun IGBT (A27) |varattu Janniteraja (W64) varattu Kayttamaton
28 10000000 | 268435456 |[Option vaihto (A67) |varattu Ei pulssiant. (W90) varattu Kayttamaton
29 20000000 | 536870912 |[Taajuusmuuttaja Takaisinkytken- Takaisinkytkentavika (W61, Kayttamaton
alustettu (A80) tavika (A61, A90) |W90)
30 40000000 | 1073741824 [Turvallinen PTC 1 Turvallinen |Turvallinen pysadytys (W68) [ PTC 1 Kayttamaton
pysaytys (A68) pysaytys (A71) Turvallinen
pysaytys
(W71)
31 80000000 | 2147483648 [Mek. jarru alhainen |Vaarallinen vika Laajennettu tilasana Kayttamaton
(A63) (A72)

Taulukko 9.2 Vikakoodin, varoitussanan ja laajennetun tilasanan kuvaus

Halytyssanat, varoitussanat ja laajennetut tilasanat voidaan lukea sarjaliikennevayldn tai optiona saatavan kenttdvayldn
kautta. Katso myos 16-94 Ulk. Tilasana.
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9.1.2 Varoitukset/Halytysviestit -
Taajuusmuuttajat

VAROITUS 1, 10 volttia pieni

Ohjauskortin jannite on alle 10 V liittimesta 50.

Poista jonkin verran kuormitusta liittimestd 50, kun 10 V:n
syottd on ylikuormittunut. Maks. 15 mA tai min. 590 Q.

Tama tila voi johtua oikosulusta kytketyssa potentio-
metrissd tai potentiometrin virheellisesta kytkenndsta.

Vianmadritys: Irrota kytkenta liittimesta 50. Jos varoitus
hdviad, ongelma on asiakkaan kytkenndssd. Jos varoitus ei
havid, vaihda ohjauskortti.

VAROITUS/HALYTYS 2, Eldva nolla -vika
Tama varoitus tai halytys tulee ndkyviin vain, jos kdyttdja
on ohjelmoinut sen parametrissa 6-01 "Eléivd nolla”
aikakatk.toiminto. Signaali jossakin analogisissa tuloissa on
alle 50 % kyseiselle tulolle ohjelmoidusta minimiarvosta.
Tama tila voi johtua katkenneista johtimista tai viallisesta
laitteesta, joka lahettad signaalia.
Vianmaaritys:
Tarkista kaikkien analogisten tuloliitinten
kytkennat. Ohjauskortin liittimet 53 ja 54 signaa-
leille, liitin 55 yleinen, MCB 101:n liittimet 11 ja 12
signaaleille, liitin 10 yleinen. MCB 109:n liittimet 1,
3, 5 signaaleille, liittimet 2, 4, 6 yleisid).

Tarkista, etta taajuusmuuttajan ohjelmointi ja
kytkentdasetukset vastaavat analogista signaali-
tyyppid

Testaa tuloliittimen signaali.

VAROITUS/HALYTYS 3, Ei moottoria

Moottoria ei ole yhdistetty taajuusmuuttajan 18htéon. Tama
varoitus tai halytys tulee nakyviin vain, jos kayttdja on
ohjelmoinut sen parametrissa 1-80 Toiminto pysdytet..

Vianmaaritys: Tarkista yhteys taajuusmuuttajan ja
moottorin valilla.

VAROITUS/HALYTYS 4, Ei syéttovaihetta

Syottdpuolelta puuttuu vaihe, tai verkkojannitteen
epdtasapaino on liian suuri. Tdma viesti ilmestyy myos, jos
taajuusmuuttajan tulopuolen tasasuuntaaja on viallinen.
Optiot ohjelmoidaan parametrissa 14-12 Toiminto kun
verkko epditasap..

Vianméaritys: Tarkista taajuusmuuttajan syottdjannite ja
syottovirta

VAROITUS 5, DC-valipiiri jannite korkea

Vilipiirin jannite (DC) on suurempi kuin ohjausjarjestelmén
ylijannitteen varoitusraja. Raja riippuu taajuusmuuttajan
nimellisjannitteestd. Taajuusmuuttaja on edelleen kaytdssa.
VAROITUS 6, DC-vdlipiirin jannite pieni

Vilipiirin tasajannite alittaa alijannitevaroitusrajan. Raja

riippuu taajuusmuuttajan nimellisjannitteesta. Taajuus-
muuttaja on edelleen kdytdssa.

VAROITUS/HALYTYS 7, DC-ylijannite
Jos valipiirin jannite ylittaa rajan, taajuusmuuttaja laukeaa
tietyn ajan jalkeen.

Vianmaaritys:
Kytke jarruvastus

Pidenna ramppiaikaa
Vaihda ramppityyppi

Aktivoi toiminnot parametrissa 2-10 Jarrun
toiminto

Suurenna 14-26 Lauk.viive vaihtos. vian esiintyessd

VAROITUS/HALYTYS 8, DC-alijannite

Jos vilipiirin jannite (DC) laskee alhaisesta jannitteesta
kertovan jannitteen rajan alapuolelle, taajuusmuuttaja
tarkistaa, onko 24 V:n jannitteensyottd kytketty. Jos 24 V
syottoa ei ole, taajuusmuuttaja laukeaa maaratyn ajan
jalkeen. Aikaviive riippuu laitteen koosta.

Vianméaaritys:
Tarkista, etta verkkojannite vastaa taajuus-
muuttajan jannitetta.

Testaa tulojdnnite
Testaa pehmead lataus ja tasasuuntaajapiiri

VAROITUS/HALYTYS 9. Vaihtosuuntaajan ylikuormitus
Taajuusmuuttaja katkaisee virran pian ylikuormituksen
johdosta (lilan suuri virta lilan pitkddn). Vaihtosuuntaajan
elektronisen lampdsuojan laskuri antaa varoituksen, kun se
on saavuttanut arvon 98 %, ja se laukaisee ja antaa
halytyksen arvon ollessa 100 %. Taajuusmuuttajaa ei voi
palauttaa, ennen kuin laskurin arvo on alle 90 %.

Vikana on, ettd taajuusmuuttaja on ylikuormitettuna yli 100
% liian pitkaan.

Vianméaaritys:
Vertaa paikallisohjauspaneelissa/nappdimistdssa
nakyvaa lahtovirtaa taajuusmuuttajan nimellis-
virtaan.

Vertaa paikallisohjauspaneelissa/ndppdimistossa
nakyvaa lahtdvirtaa mitattuun moottorin virtaan.

Naytd taajuusmuuttajan lampdkuormitus nappai-
mistdssa ja tarkkaile arvoa. Kun laite kdy
suuremmalla kuin taajuusmuuttajan jatkuvalla
nimellisvirralla, laskurin lukeman pitdisi kasvaa.
Kun laite kdy taajuusmuuttajan jatkuvaa nimellis-
virtaa pienemmalla virralla, laskurin lukeman
pitaisi pienentya.

Huom: Katso lisdtietoja Suunnitteluoppaan redusointia
kasittelevdsta kohdasta, jos suuri kytkentdtaajuus on
tarpeen.

VAROITUS/HALYTYS 10, Moottorin ylikuormituslampétila
Moottorin elektroninen lampd&suojaus (ETR) ilmoittaa, etta
moottori on ylikuumentunut. Valitse, antaako taajuus-
muuttaja varoituksen vai hdlytyksen, kun laskuri on
saavuttanut arvon 100 % kohdassa 7-90 Moottorin
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ldmpdsuojaus. Vika aiheutuu siitd,ettd moottorin
ylikuormitus on ollut yli 100 % liian pitkaan.

Vianmaaritys:
Tarkista, ylikuumeneeko moottori.

Onko moottori mekaanisesti ylikuormittunut.

Etta moottorin 1-24 Moottorin virta on maaritetty
oikein.

Moottorin tiedot parametreissa 7-20 Moottorin
teho [kW] - 1-25 Moottorin nimellisnopeus on
asetettu oikein.

Asetus kohdassa 7-91 Moott. ulk. puhallin.

Aja AMA kohdassa 1-29 Automaattinen moottorin
sovitus (AMA).

VAROITUS/HALYTYS 11, Moottorin termistorin ylilampé
Termistori tai termistorin liitin on irrotettu. Valitse, antaako
taajuusmuuttaja varoituksen vai halytyksen, kun laskuri on
saavuttanut arvon 100 % kohdassa 7-90 Moottorin
Idmpdsuojaus.

Vianmaaritys:
Tarkista, ylikuumeneeko moottori.

Tarkista, onko moottori mekaanisesti ylikuor-
mittunut.

Tarkista, etta termistori on kytketty oikein
liittimien 53 tai 54 (analoginen jannitetulo) ja
liittimen 50 (+10 V:n sy6ttd) vdliin tai liittimen 18
tai 19 (vain PNP:n digitaalitulo) ja liittimen 50
valiin.

Tarkista KTY-anturia kdytettdessa liitinten 54 ja 55
valinen oikea liitanta.

Jos kdytossa on lampokytkin tai termistori,
tarkista, ettd parametrin 7-93 Termistorin resurssi
ohjelmointi vastaa anturin kytkentaa.

Jos kaytdssa on KTY-anturi, tarkista, ettd
parametrien 1-95 KTY-anturityyppi, 1-96 KTY-
termistorin resurssi ja 1-97 KTY-kynnystaso
ohjelmointi vastaa anturin kytkentda.

VAROITUS/HALYTYS 12, Momenttiraja

Momentti on suurempi kuin parametrin 4-16 Moottoritilan
momenttiraja arvo (moottorin kdydessad), tai momentti on
suurempi kuin parametrin 4-17 Generatiivinen momenttiraja
arvo (regeneratiivisen toiminnan aikana). 74-25 Laukaisun
viilve momenttirajalla auttaa tdman muuttamisessa pelkan
varoituksen vaativasta tilanteesta varoitukseksi, jota seuraa
halytys.

VAROITUS/HALYTYS 13, Ylivirta

Vaihtosuuntaajan hetkellisen maksimivirran raja-arvo (noin
200 % nimellisvirrasta) on ylittynyt. Varoituksen kesto on
noin 1,5 sekuntia, jonka jalkeen taajuusmuuttaja laukaisee
ja antaa halytyksen. Jos laajennettu mekaaninen jarrun
ohjaus on valittuna, laukaisu voidaan kuitata ulkoisesti.

Vianmaaritys:
Tama vika voi johtua shokkikuormituksesta ja
suuresta kiihtyvyydestd suurilla hitauskuormilla.

Sammuta taajuusmuuttaja. Tarkista, voiko
moottorin akselia kiertaa.

Tarkista, ettda moottorin koko vastaa taajuus-
muuttajaa.

Virheelliset moottorin tiedot parametreissa
1-20 Moottorin teho [kW] - 1-25 Moottorin nimellis-
nopeus.

HALYTYS 14, Maavika (maadoitus)

Lahtevista vaiheista vuotaa virtaa maahan joko taajuus-

muuttajan ja moottorin valisissa kaapeleissa tai moottorin

sisalla.

Vianmaaritys:
Kytke taajuusmuuttaja irti ja korjaa maavika.
Mittaa moottorin johdinten resistanssi maahan ja
moottori megaohmimittarilla varmistaaksesi, ettei
moottorissa ole maavikoja.

Testaa virta-anturit.

HALYTYS 15, Laiteristiriita
Asennettu optio ei toimi nykyisen ohjauskortin laitteiston
tai ohjelmiston kanssa.

Merkitse muistiin seuraavien parametrien arvot ja ota
yhteyttd Danfoss-jélleenmyyjaan.

15-40 FC-tyyppi

15-41 Teho-osa

15-42 Jdnnite

15-43 Ohjelmistoversio

15-45 Tod. tyyppikoodin merkkijono
15-49 Ohjauskortin ohj.tunnus
15-50 Tehokortin ohj.tunnus

15-60 Optio asennettu

15-61 Option ohj.versio

HALYTYS 16, Oikosulku
Moottorin liittimissa tai moottorin sisdlla on oikosulku.
Sammuta taajuusmuuttaja ja korjaa oikosulku.

VAROITUS/HALYTYS 17, Ohjaussanan aikakatkaisu
Tiedonsiirto taajuusmuuttajaan ei toimi.

Varoitus on aktiivinen vain, kun par. 8-04 Ohjaussanan
aikakatkaisutoiminto asetuksena El ole OFF.

Jos par. 8-04 Ohjaussanan aikakatkaisutoiminto asetuksena
on Pysdytys ja laukaisu, jarjestelma antaa varoituksen ja
taajuusmuuttaja hidastaa vauhtia, kunnes se laukeaa
antaen samalla hélytyksen.

Vianmaaritys:
Tarkista sarjaliikennekaapelin liitdnnat.

Suurenna 8-03 Ohjaussanan aikakatk. aika
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Tarkista tiedonsiirtolaitteiden toiminta.

Varmista asianmukainen asennus EMC-
vaatimusten mukaan.

VAROITUS 22, nostimen mek. jarru
limoitetusta arvosta kay ilmi, millainen se on.

0 = Momentin ohjearvoa ei saavutettu ennen aikakatkaisua.

1 = Jarrun takaisinkytkentda ei tapahtunut ennen aikakat-
kaisua.

VAROITUS 23, Sisdinen puhallinvika
Puhallinvaroitustoiminto on lisdsuojaustoiminto, joka
tarkistaa, onko puhallin kdynnissd/asennettu. Puhallinva-
roitus voidaan poistaa kdytosta kohdassa

14-53 Puhallinndiytté ([0] Pois kdytosta).

D-, E- ja F-kehykselld varustetuissa taajuusmuuttajissa
sdddeltyd jannitetta puhaltimille tarkkaillaan.

Vianmaaritys:
Tarkista puhaltimen resistanssi.

Tarkista pehmean latauksen sulakkeet.

VAROITUS 24, Ulkoinen puhallinvika
Puhallinvaroitustoiminto on lisdsuojaustoiminto, joka
tarkistaa, onko puhallin kdynnissda/asennettu. Puhallinva-
roitus voidaan poistaa kaytosta kohdassa

14-53 Puhallinndiytté ([0] Pois kdytosta).

D-, E- ja F-kehykselld varustetuissa taajuusmuuttajissa
saddeltyd jannitetta puhaltimille tarkkaillaan.

Vianmaaritys:
Tarkista puhaltimen resistanssi.

Tarkista pehmean latauksen sulakkeet.

VAROITUS 25, Jarruvastuksen oikosulku

Jarruvastusta tarkkaillaan kayton aikana. Jos siihen tulee
oikosulku, jarrutoiminto katkeaa ja ilmestyy varoitus.
Taajuusmuuttaja voi toimia edelleen, mutta ilman jarrutoi-
mintoa. Sammuta taajuusmuuttaja ja vaihda jarruvastus
(katso 2-15 Jarrun tarkistus).

HALYTYS/VAROITUS 26, Jarruvastuksen tehoraja
Jarruvastukselle syotettdvaa tehoa lasketaan prosentti-
maarana, viimeisten 120 sekunnin keskiarvona
jarruvastuksen resistanssiarvon ja valipiirin jannitteen
perusteella. Varoitus aktivoituu, kun jaettu jarruteho on yli
90 %. Jos par. 2-13 Jarrutustehon valvonta asetuksena on
Laukaisu [2], taajuusmuuttaja katkaisee toiminnan ja antaa
hélytyksen, kun jarrutusteho on yli 100 %.

AHUOMIO]

On olemassa vaara, ettd jarruvastukselle sy6tetdan
huomattava teho jarrutransistorin ollessa oikosulussa.

VAROITUS/HALYTYS 27, Jarruhakkurivika

Jarrutransistoria tarkkaillaan kdyton aikana, ja jos siina
tapahtuu oikosulku, jarrutoiminto katkaistaan ja varoitus
aktivoituu. Taajuusmuuttaja voi toimia edelleen, mutta
koska jarrutransistori on oikosulussa, jarruvastukselle siirtyy
huomattava teho, vaikka se ei olisikaan kdytdssa.

Sammuta taajuusmuuttaja ja poista jarruvastus.

Tama halytys/varoitus voi ilmaantua my®ds, jos jarruvastus
ylikuumenee. Liittimet 104 - 106 ovat kdytettdvissa myos
jarruvastuksena. Klixon-tulot, katso jaksoa Jarruvastuksen
lampotilakytkin.

VAROITUS/HALYTYS 28, Jarrun tarkistus epdonnistui
Jarruvastusvika: jarruvastus ei ole kytkettyna tai
toiminnassa.

Tarkista 2-15 Jarrun tarkistus.

HALYTYS 29, Jashdytysrivan lampét.

Jaahdytysrivan maksimilampétila on ylittynyt. Ldmpoti-
lavikaa ei kuitata, ennen kuin lampdétila laskee alle
madritetyn jaahdytysrivan lampétilan. Laukaisu- ja nollaus-
pisteet poikkeavat toisistaan taajuusmuuttajan tehon
perusteella.

Vianmaaritys:
Ympariston lampédtila on lilan korkea.

Moottorikaapeli on liian pitka.

Virheellinen vali taajuusmuuttajan yla- ja
alapuolella.

Likainen jaahdytysripa.
llman virtaus estynyt taajuusmuuttajan ymparilla.
Jaahdytysrivan puhallin hajalla.

D-, E- ja F-kehyksilld varustetuissa taajuusmuuttajissa tama
halytys perustuu IGBT-moduulien sisélle asennetun jaahdy-
tysrivan anturin mittaamaan lampdétilaan. F-kehyksella
varustetuissa taajuusmuuttajissa halytys voi johtua myds
tasasuuntaajamoduulin [dmpdanturista.

Vianmaaritys:
Tarkista puhaltimen resistanssi.

Tarkista pehmean latauksen sulakkeet.
IGBT-lampodanturi.

HALYTYS 30, Moottorin vaihe U puuttuu
Taajuusmuuttajan ja moottorin vdlinen moottorin vaihe U
puuttuu.

Sammuta taajuusmuuttaja ja tarkista moottorin vaihe U.

HALYTYS 31, Moottorin vaihe V puuttuu
Taajuusmuuttajan ja moottorin valinen moottorin vaihe V
puuttuu.

Katkaise taajuusmuuttajasta virta ja tarkista moottorin
vaihe V.

HALYTYS 32, Moottorin vaihe W puuttuu
Taajuusmuuttajan ja moottorin vdlinen moottorin vaihe W
puuttuu.

Katkaise taajuusmuuttajasta virta ja tarkista moottorin
vaihe W.

HALYTYS 33, Liian suuri jannitepiikki
Lyhyelld ajalla on tapahtunut lilan monta kadynnistysta.
Anna laitteen jadhtya kayttolampétilaan.

VAROITUS/HALYTYS 34, Kenttévaylin tietoliikennevika
Viestintdoptio-kortin kenttavayla ei toimi.
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VAROITUS/HALYTYS 36, Verkkovika

Tama varoitus/halytys on aktiivinen vain, jos verkkojannite
taajuusmuuttajalle on katkennut ja jos parametrin

14-10 Verkkovika asetuksena El ole OFF. Tarkista taajuus-
muuttajan sulakkeet.

HALYTYS 38, Sisiinen vika
Voi olla tarpeen ottaa yhteyttd Danfoss-jalleenmyyjaan.
Tyypillisia halytysviesteja:

0 Sarjaportin alustaminen ei onnistu. Vakava laitevika
256-258 |Tehokortin EEPROM-data on viallista tai lilan vanhaa
512 Ohjauskortin EEPROM-data on viallista tai liian
vanhaa.
513 Tiedonsiirron aikakatkaisu EEPROM-dataa luettaessa
514 Tiedonsiirron aikakatkaisu EEPROM-dataa luettaessa
515 Sovelluspainotteinen ohjaus ei tunnista EEPROM-
dataa.
516 EEPROM:iin kirjoittaminen ei onnistu, koska kirjoitus-
komentoa kasitellaan.
517 Kirjoituskomennon aikakatkaisu
518 EEPROM-vika
519 Viivakoodin tiedot puuttuvat tai eivat kelpaa
EEPROMissa
783 Parametrin arvo minimi-/maksimirajojen ulkopuolella
1024- [Lahetettdvan CAN-viestin lahettdminen epdonnistui.
1279
1281 Digitaalisen signaaliprosessorin flash-aikakatkaisu
1282 | Tehomikro-ohjelmaversiot eivat sovi yhteen.
1283 |Tehokas EEPROM-dataversio ei sopiva
1284 |Digitaalisen signaaliprosessorin ohjelmaversion
lukeminen ei onnistu
1299 | Optio-ohjelma paikassa A on liian vanha
1300 | Optio-ohjelma paikassa B on liian vanha
1301 Optio-ohjelma paikassa CO on liian vanha
1302 Optio-ohjelma paikassa C1 on lilan vanha
1315 Paikan A optio-ohjelmaa ei tueta (ei sallittu)
1316 Paikan B optio-ohjelmaa ei tueta (ei sallittu)
1317 Paikan CO optio-ohjelmaa ei tueta (ei sallittu)
1318 Paikan C1 optio-ohjelmaa ei tueta (ei sallittu)
1379 Optio A ei vastannut laskettaessa ymparistoversiota.
1380 Optio B ei vastannut laskettaessa ympdristoversiota.
1381 Optio CO ei vastannut laskettaessa ymparistoversiota.
1382 Optio C1 ei vastannut laskettaessa ymparistoversiota.
1536 | Sovelluspainotteisessa ohjauksessa on rekisterdity
poikkeus. Paikallisohjauspaneeliin kirjoitetut
virheidenpoistotiedot
1792 DSP-vahti on aktiivinen. Virheidenpoisto teho-osien
tiedoista Moottoripainotteisen ohjausdatan siirto ei
tapahtunut oikein
2049 [Tehodata kdynnistetty uudelleen
2064- |HO81x: optio paikassa x on kaynnistynyt uudelleen
2072
2080- |HO082x: optio paikassa x on ilmoittanut kdynnistysvii-
2088 veesta

2096- |HO083x: optio paikassa x on ilmoittanut laillisesta
2104  [kdynnistysviiveesta

2304 Datan lukeminen teho-EEPROMista ei onnistunut

2305 |Teholaitteen ohjelmaversio puuttuu

2314 [Teholaitteen teholaitedataa puuttuu

2315 |Teholaitteen ohjelmaversio puuttuu

2316 |Teholaitteen io_statepage puuttuu

2324  |Tehokortin konfiguraatio on madritetty virheelliseksi
kdynnistettdessa

2325 Tehokortti on lakannut kommunikoimasta verkko-
virtaa kaytettdessa

2326 |Tehokortin konfiguraatio on madritetty virheelliseksi
tehokorttien rekisterdintiviiveen jdlkeen

2327 [Liian monta tehokortin sijaintia on rekisterdity
voimassa oleviksi

2330 Tehokorttien tehotiedot eivdt vastaa toisiaan

2561 Ei tiedonsiirtoa DSP:Ita ATACD:lle

2562 Ei tiedonsiirtoa ATACD:Ita DSP:lle (tila kdynnissa)

2816 | Pinon ylitys, ohjauskorttimoduuli

2817 Vuorottimen hitaat tehtdvat

2818 Nopeat tehtdvat

2819 Parametrin merkkijono

2820 |LCP:n pinon ylitys

2821 Sarjaportin ylitys

2822 [ USB-portin ylitys

2836 |cfListMempool liian pieni

3072- | Parametrin arvo on rajojen ulkopuolella.
5122

5123 |Optio paikassa A: Laite ei sovi yhteen ohjauskortin
laitteiston kanssa.

5124 |Optio paikassa B: Laite ei sovi yhteen ohjauskortin
laitteiston kanssa.

5125 |Optio paikassa CO: Laite ei sovi yhteen ohjauskortin
laitteiston kanssa.

5126 |Optio paikassa C1: Laite ei sovi yhteen ohjauskortin
laitteiston kanssa.

5376- | Muisti tdynna
6231

HALYTYS 39, Jashdytysrivan anturi
Ei takaisinkytkentda jadhdytysrivan lampétila-anturilta.

IGBT-lampéoanturilta tulevaa signaalia ei ole kdytettavissa
tehokortilla. Ongelma voi liittya tehokorttiin, yhdyskaytavan
taajuusmuuttajan korttiin tai nauhakaapeliin tehokortin ja
yhdyskdytavan taajuusmuuttajan kortin valilla.

VAROITUS 40, Digitaalilahdon liittimen 27 ylikuormitus
Tarkista liittimeen 27 kytketty kuorma tai poista oikosulku-
litdnta. Tarkista 5-00 Digit. I/O-tila ja 5-01 Liittimen 27 tila.

VAROITUS 41, Digitaalilahdon liittimen 29 ylikuormitus
Tarkista liittimeen 29 kytketty kuorma tai poista oikosulku-
litdnta. Tarkista 5-00 Digit. I/O-tila ja 5-02 Liittimen 29 tila.
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VAROITUS 42, Digitaalilahdon ylikuormitus kohdassa X30/6
tai digitaalilahdon ylikuormitus kohdassa X30/7

Tarkista kohtaan X30/6 kytketty kuorma tai poista oikosul-
kuliitanta. Tarkista 5-32 Liitin X30/6 digit. Idht6 (MCB 101).

Tarkista kohtaan X30/7 kytketty kuorma tai poista oikosul-
kuliitanta. Tarkista 5-33 Liitin X30/7 digit. Idhtd (MCB 101).

HALYTYS 46, Tehokortin sy&ttd
Syottd tehokorttiin on alueen ulkopuolella.

Kytkentatilan teholdhde (SMPS) luo kolme virtalahdetta
tehokortille: 24 V, 5V, +/- 18 V. Kadytettdessa 24 V:n
tasavirtaa MCB 107 -optiolla vain 24 V:n ja 5 V:n syottoja
tarkkaillaan. Kdytettdessa kolmivaiheista verkkojannitetta
tarkkaillaan kaikkia kolmea tehonsyoéttoa.

VAROITUS 47, 24 V sy6tto pieni

24 V:n tasavirta mitataan ohjauskortilta. Ulkoinen 24 V
varatasavirtaldhde voi olla ylikuormittunut. Muussa
tapauksessa ota yhteytta Danfoss-myyjddsi.

VAROITUS 48, 1,8 V sy6ttd pieni

Ohjauskortilla kdytettdva 1,8 voltin tasavirtaldhde on
sallittujen rajojen ulkopuolella. Tehonsy6ttd mitataan
ohjauskortilta.

VAROITUS 49, Nopeusraja

Nopeus ei ole maaritellylla alueella par. 4-11 Moott.
nopeuden alaraja [RPM] ja 4-13 Moott. nopeuden yldraja
[RPM].

HALYTYS 50, AMA:n kalibrointi epdonnistunut
Ota yhteytta Danfoss-jalleenmyyjaasi.

HALYTYS 51, AMA - tarkista Unom ja Inom
Moottorin jédnnitteen, moottorivirran ja moottorin tehon
asetus on luultavasti vaard. Tarkista asetukset.

HALYTYS 52, AMA - alhainen Inom
Moottorin virta on liilan pieni. Tarkista asetukset.

HALYTYS 53, AMA - moottori lilan suuri
Moottori on liian suuri, jotta AMA:n suorittaminen
onnistuisi.

HALYTYS 54, AMA moottori liian pieni
Moottori on liian suuri, jotta AMA:n suorittaminen
onnistuisi.

HALYTYS 55, AMA Parametri vaihtelualueen ulkopuolella
Moottorin parametrien arvot ovat hyvaksyttavan alueen
ulkopuolella.

HALYTYS 56, AMA - kayttdjakeskeytys

Kayttdja keskeytti AMA:N.

HALYTYS 57, AMA - aikakatkaisu

Yritd kdynnistdd AMA uudelleen muutamia kertoja, kunnes
AMA suoritetaan. Huomaa, etta toistuvat AMA:t saattavat

kuumentaa moottoria siind maarin, etta resistanssit Rs ja Rr
kasvavat. Yleensa tama ei kuitenkaan ole kriittinen tekija.

HALYTYS 58, AMA - sisdinen vika
Ota yhteytta Danfoss-jalleenmyyjaasi.

VAROITUS 59, Virran raja
Virta on suurempi kuin arvo par. 4-18 Virtaraja.

VAROITUS 60, Ulkoinen lukitus

Ulkoinen lukitus on aktivoitu. Palaa normaaliin toimintaan
kohdistamalla 24 V tasavirta ulkoiseen lukitukseen
ohjelmoituun liittimeen ja nollaa taajuusmuuttaja (sarjalii-
kenteen tai digitaalisen I/O-liitdnndn avulla tai painamalla
paikallisohjauspaneelin [Reset]-ndppainta).

VAROITUS 61, Seurantavirhe

Virhe on havaittu lasketun moottorin nopeuden ja takaisin-
kytkentalaitteen nopeusmittauksen vililla. Varoitus-/
halytys-/kdytostapoistotoiminto madritetaan par.

4-30 Moottorin tak.kytk. menetystoiminto, virheasetus par.
4-31 Moottorin tak.kytk. nopeusvirhe ja sallittu virheaika par.
4-32 Moott. tak.kytk. menet. aikak.. Kayttddnoton aikana
toiminto voi olla kdytdssa.

VAROITUS 62, Laht6taajuus ylarajalla
Laht6taajuus on suurempi kuin parametrissa asetettu arvo.
4-19 Enimmidiisldhtétaajuus

VAROITUS 64, Jénniteraja
Kuormituksen ja nopeuden yhdistelma vaatii suuremman
moottorin jannitteen kuin nykyinen DC-valipiirin jannite.

VAROITUS/HALYTYS/LAUKAISU 65, Ohjauskortin ylilimpétila
Ohjauskortin ylilampétila: Ohjauskortin katkaisulampétila
on 80 °C.

VAROITUS 66, Jadhdytysrivan lampétila alhainen
Tama varoitus perustuu IGBT-moduulin lampétila-anturiin.

Vianmaadritys:

Jadhdytysrivan lampdtilaksi on mitattu 0 °C. Tdma voi
tarkoittaa, ettd lampdtila-anturi on viallinen ja puhaltimen
nopeus noussut siten maksimiin. Jos IGBT:n ja
yhdyskaytavan taajuusmuuttajan kortin valinen anturin
johdin on irrotettu, seurauksena voi olla tama varoitus.
Tarkista my6s IGBT-lampdanturi.

HALYTYS 67, Optiomoduulin konfiguraatio on muuttunut
Yksi tai useampi optio on joko lisatty tai poistettu edellisen
virran katkaisun jalkeen.

HALYTYS 68, Turvallinen pysiytys aktivoitu

Turvallinen pysaytys on aktivoitu. Palaa normaaliin
toimintaan kohdistamalla 24 V DC liittimeen 37 ja ldheta
sitten kuittaussignaali (vdylan tai digitaalisen 1/O-liitannan
kautta tai painamalla [Reset]-ndppaintd). Katso 5-19 Liitin 37
Turvapysdytys.

HALYTYS 69, Tehokortin lampétila
Tehokortin lampatila-anturi on joko lilan kuuma tai liian
kylma.
Vianméaritys:
Tarkista ovipuhaltimien toiminta.

Tarkista, etteivat ovipuhaltimien suodattimet ole
tukossa.

Tarkista, etta lapivientilevy on asennettu asianmu-
kaisesti IP 21- ja IP 54 -taajuusmuuttajissa (NEMA
1 ja NEMA 12).
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HALYTYS 70, Laiton taajuusmuuttajan kokoonpano
Nykyinen ohjauskortin ja tehokortin yhdistelma on laiton.

VAROITUS/HALYTYS 71, PTC 1 Turvallinen pysaytys
Turvallinen pysaytys on aktivoitu MCB 112 PTC -termistori-
kortilta (moottori lilan kuuma). Normaali toiminta on
jalleen mahdollista, kun MCB 112 tuo liittimeen 37 jalleen
24 V:n tasavirran (kun moottorin lampétila saavuttaa
hyvaksyttavan tason) ja kun MCB 112:n digitaalitulo on
poistettu kaytostd. Jos ndin kdy, ldhetetadn kuittaussignaali
(sarjaliikenteen, digitaalisen I/O-liitdnnédn kautta tai
painamalla LCP:n [Reset]-painiketta). Huomaa, ettd jos
automaattinen uudelleenkdynnistys on kdytdssd, moottori
voi kdynnistyd, kun vika on korjattu.

HALYTYS 72, Vaarallinen vika

Turvallinen pysdytys ja laukaisun lukitus. Odottamattomia
signaalitasoja turvallisen pysdytyksen ja MCB 112 PTC -
termistorikortin digitaalitulon yhteydessa.

VAROITUS/HALYTYS 73, Turvallisen pyséytyksen automaatti-
kaynnistys

Pysaytetty turvallisesti. Huomaa, ettd jos automaattinen
uudelleenkdynnistys on kaytossd, moottori voi kdynnistyd,
kun vika on korjattu.

VAROITUS 76, Teholaitteen asetukset
Vaadittu teholaitemadra ei vastaa tunnistettua aktiivisten
teholaitteiden maaraa.

Vianmaaritys:

F-kehysta vaihdettaessa ndin kdy, jos moduulin tehokortin
tehoa koskevat tiedot eivdt sovi yhteen muun taajuus-
muuttajan kanssa. Varmista, ettd varaosan ja sen tehokortin
osanumerot ovat oikeat.

VAROITUS 77, Virransadstotila:

Tama varoitus tarkoittaa, etta taajuusmuuttaja toimii virran-
saastotilassa (eli vaihtosuuntaajaosia on kaytossa sallittua
vahemman). Tama varoitus annetaan tehojakson aikana,
kun taajuusmuuttaja on asetettu kdymaan vahemmilla
vaihtosuuntaajilla ja pysymaan silti kdynnissa.

HALYTYS 79, Laiton teho-osan konfiguraatio
Skaalauskortin osanumero on vaara tai sitd ei ole
asennettu. Myoskaan tehokortin MK102-liitinta ei voitu
asentaa.

HALYTYS 80, Taajuusmuuttaja kiynnistetty oletusarvolla
Parametrin asetukset palautetaan normaaliasetuksiin
manuaalisen kuittauksen jalkeen.

VAROITUS 81, CSIV viallinen:
CSIV-tiedostossa on syntaksivirheita.

VAROITUS 82, CSIV-parametrivirhe:
CSIV-par.vika.

VAROITUS 85, vaar. vika PB:
Profibus/Profisafe-virhe.

HALYTYS 91, Analogisessa tulossa 54 viérit asetukset
Katkaisin 5202 on kdannettdva OFF-asentoon (jannitteen-
syottd), kun analogiseen tuloliittimeen 54 on kytketty KTY-
anturi.

HALYTYS 243, jarrun IGBT

Tama halytys koskee vain F-kehyksid. Se vastaa halytysta
27. Halytyslokin raportin arvo kertoo, mikd tehomoduuli
hélytyksen antoi:

1 = vasemmanpuoleinen vaihtosuuntaajamoduuli.

2 = keskimmadinen vaihtosuuntaajamoduuli,
kehyskoot F2 ja F4.

2 = oikeanpuoleinen vaihtosuuntaajamoduuli,
kehyskoot F1 ja F3.

3 = oikeanpuoleinen vaihtosuuntaajamoduuli,
kehyskoot F2 ja F4.

5 = tasasuuntaajamoduuli.

HALYTYS 244, Jashdytysrivan lampétila

Tama halytys koskee vain F-kehystd. Se vastaa halytysta 29.
Halytyslokin raportin arvo kertoo, mika tehomoduuli
halytyksen antoi:

1 = vasemmanpuoleinen vaihtosuuntaajamoduuli.

2 = keskimmainen vaihtosuuntaajamoduuli F2- tai
F4-kehyskoossa.

2 = oikeanpuoleinen vaihtosuuntaajamoduuli F1-
tai F3-kehyskoossa.

3 = oikeanpuoleinen vaihtosuuntaajamoduuli F2-
tai F4-kehyskoossa.

5 = tasasuuntaajamoduuli.

HALYTYS 245, Jishdytysrivan anturi

Tama halytys koskee vain F-kehystd. Se vastaa halytysta 39.
Halytyslokin raportin arvo kertoo, mikad tehomoduuli
halytyksen antoi:

1 = vasemmanpuoleinen vaihtosuuntaajamoduuli.

2 = keskimmadinen vaihtosuuntaajamoduuli F2- tai
F4-kehyskoossa.

2 = oikeanpuoleinen vaihtosuuntaajamoduuli F1-
tai F3-kehyskoossa.

3 = oikeanpuoleinen vaihtosuuntaajamoduuli F2-
tai F4-kehyskoossa.

5 = tasasuuntaajamoduuli.

HALYTYS 246, Tehokortin syéttd

Tama halytys koskee vain F-kehystd. Se vastaa halytysta 46.
Halytyslokin raportin arvo kertoo, mikd tehomoduuli
halytyksen antoi:

1 = vasemmanpuoleinen vaihtosuuntaajamoduuli.

2 = keskimmainen vaihtosuuntaajamoduuli F2- tai
F4-kehyskoossa.

2 = oikeanpuoleinen vaihtosuuntaajamoduuli F1-
tai F3-kehyskoossa.

3 = oikeanpuoleinen vaihtosuuntaajamoduuli F2-
tai F4-kehyskoossa.

5 = tasasuuntaajamoduuli.
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HALYTYS 247, Tehokortin Iampétila Varoitus pysyy aktiivisena, kunnes sen syy on poistettu.
Tama halytys koskee vain F-kehystd. Se vastaa halytysta 69. Tietyissa olosuhteissa laitteen toiminta voi edelleen jatkua.
Halytyslokin raportin arvo kertoo, mikd tehomoduuli Varoitusviestit voivat olla kriittisid, mutta eivat valttamatta.
halytyksen antoi:

1 = vasemmanpuoleinen vaihtosuuntaajamoduuli. Halytystilanteessa laite on katkaissut toiminnan. Halytykset

on kuitattava, jotta laitetta voitaisiin edelleen kdyttaa, kun

2 = keskimmainen vaihtosuuntaajamoduuli F2- tai « .
halytysten syy on korjattu.

F4-kehyskoossa.

. . . . . Téama voidaan tehda neljalla eri tavalla:
2 = oikeanpuoleinen vaihtosuuntaajamoduuli F1-

. 1. Kayttamalla LCP:n ohjauspaneelin [Reset]-
tai F3-kehyskoossa. .
nappainta.
3 = oikeanpuoleinen vaihtosuuntaajamoduuli F2- 2. Digitaalitulon kautta "Reset'-toiminnolla
tai F4-kehyskoossa.
. . 3. Sarjaliikenteen/optiona saatavan kenttavaylan
5 = tasasuuntaajamoduuli.
kautta.
HALYTYS 248, Laiton teho-osan konfiguraatio 4. Nollaamalla automaattisesti [Auto Reset] -

Tama halytys koskee vain F-kehystd. Se vastaa halytysta 79.
Halytyslokin raportin arvo kertoo, mikd tehomoduuli
halytyksen antoi:

toiminnon avulla. Katso kohta 74-20 Reset Mode
LT®Active Filter AAF 00x:n kdyttéoppaasta,
MGI0VXYY.

1 = vasemmanpuoleinen vaihtosuuntaajamoduuli.

2 = keskimmainen vaihtosuuntaajamoduuli F2- tai HUOMAUTUS!

F4-kehyskoossa. LCP:n [Reset]-ndppaimelld tehdyn manuaalisen nollauksen
2 = oikeanpuoleinen vaihtosuuntaajamoduuli F1- jdlkeen laite on kdynnistettdva uudelleen [Auto On]- tai
tai F3-kehyskoossa. [Hand On] -ndppéimella.

3 = oikeanpuoleinen vaihtosuuntaajamoduuli F2-
tai F4-kehyskoossa.

Jos hélytysta ei voi kuitata, syyna voi olla, ettd sen syytd ei
ole korjattu tai halytys on laukaistu ja lukittu (katso myds

5 = tasasuuntaajamoduuli. seuraavan sivun taulukkoa).
HALYTYS 250, Uusi varaosa
Tehoa tai kytkentdtilan tehonsyottéd on muutettu. Taajuus- Laukaistavat ja lukittavat halytykset tuovat lisdsuojaa, mika
muuttajan tyyppikoodi on palautettava EEPROMiin. Valitse tarkoittaa, ettd verkkojannite on katkaistava, ennen kuin
oikea tyyppikoodi parametrissa 14-23 Tyyppikoodin asetus hélytys voidaan kuitata. Kun laite on kytketty jalleen paalle,
laitteen tarran mukaan. Muista valita lopuksi "Tallenna sen toimintaa ei ole endd estetty, ja se voidaan kuitata
EEPROM-muistiin". edelld kuvatulla tavalla, kun syy on korjattu.
HALYTYS 251, Uusi tyyppikoodi
Taajuusmuuttajalla on uusi tyyppikoodi. Halytykset, joita ei ole laukaistu ja lukittu, voidaan kuitata

myds automaattisella kuittaustoiminnolla parametrissa

. . . . 14-20 Reset Mode (varoitus: automaattinen uudelleenkayn-
9.2 Halytykset ja varoitukset - suodatin nistyminen on mahdollistal)

(vasen LCP)
HUOMAUTUS!

Jos varoitus ja halytys merkitddn seuraavan sivun taulukon
koodin vastaisesti, tdma tarkoittaa, ettd joko varoitus

Tassa luvussa kdsitelladn LCP:n suodatinosan varoitukset ja annetaan ennen halytysta tai on mahdollista maarittas,
hélytykset. Katso taajuusmuuttajan varoitukset ja hélytykset onko kyseessa varoitus vai halytys, joka tulee naytélle
edellisestd luvusta. tietyn vian yhteydessa.

Varoituksesta tai halytyksestd ilmoittaa sita vastaava LED-
merkkivalo suodattimen etuosassa seka naytolle tuleva

koodi.
Nro |Kuvaus Varoitus |Halytys/laukaisu| Halytys / laukaisun | Parametrin ohjearvo
lukitus
1 10 volttia pieni X
El. nolla -vika (X) (X) 6-01
Ei syottovaihetta X
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Nro |Kuvaus Varoitus |Halytys/laukaisu | Halytys / laukaisun | Parametrin ohjearvo
lukitus

5 DC-valipiirin jannite suuri X

6 DC-valipiirin jannite pieni X

7 DC-ylijannite X X

8 DC-alijannite X X

13 Ylivirta X X X

14 Maavika X X X

15 Laiteristiriita X X

16 Oikosulku X X

17 Ohjaussanan aikakatkaisu (X) (X) 8-04

23 Sisdinen puhallinvika X

24 Ulkoinen puhallinvika X 14-53

29 Jaahd.rivan Imp X X X

33 Liian suuri jannitepiikki X X

34 Kenttavaylavika X X

35 Optiovika X

38 Sisdinen vika

39 Jaahd.rivan ant X X

40 Digitaalilahdon liittimen 27 ylikuormitus (X) 5-00, 5-01

41 Digitaalilahdon liittimen 29 ylikuormitus (X) 5-00, 5-02

42 Digitaalilahdon ylikuormitus liittimessa X30/6 (X) 5-32

42 Digitaalilahdon ylikuormitus liittimessa X30/7 (X) 5-33

46 Tehokortin syotto X X

47 24 V sy6ttd pieni X X X

48 1,8 V syottd pieni X X

65 Ohjauskortin ylilampotila X X X

66 Jaahdytysrivan lampétila matala X

67 Optiokokoonpano on muuttunut X

68 Turvallinen pyséytys aktivoitu XD

69 Tehokortin lampdtila X X

70 Laiton taajuusmuuttajan konfiguraatio

72 Vaarallinen vika X"

73 Turvp. aut.uud.k

76 Teho-osan asennus X

79 PS-konf. ei sop. X X

80 Taajuusmuuttaja kdynnistetty oletusarvolla X

244 | Jaahd.rivan Imp X X X

245 [Jaahd.rivan ant X X

246 [Tehokortin syottd X X

247  [Tehok. ylilamp. X X

248 [ PS-konf. ei sop. X X

250 |Uusi varaosa X

251 Uusi tyyppikoodi X X

300 [Jatk. verkkovika X

301 SC jatk. verkkovika X

302 ([Kap. ylivirta X X

303 [Kap. maavika X X

304 |DC-ylivirta X X

305 [Verk. raja X

306 |Kompens.raja X

308 [Vastuksen lamp X X

309 |Verk. maavika X X
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Nro |Kuvaus Varoitus |Halytys/laukaisu | Halytys / laukaisun | Parametrin ohjearvo
lukitus
311 Katk. taajuus- raja X
312 [CT-alue X
314 [Autom. CT-katk. X
315 | Aut. CT-virhe X
316 [CT-sijaintivirhe X
317 | CT-napais.virhe X
318 [CT-suhdevirhe X
Taulukko 9.3 Halytys-/varoituskoodilista
Laukaisu on toiminto, joka suoritetaan halytyksen jalkeen. muuttajaan tai siihen liitettyihin osiin. Laukaisu ja lukitus
Laukaisu asettaa moottorin rullaamaan, ja se voidaan voidaan kuitata vain tehojakson avulla.
kuitata painamalla [Reset]-painiketta. Kuittaus voidaan
suorittaa myos digitaalisen tulon avulla (par. 5-1* [1]). LED-néyttd
Halytyksen alunperin aiheuttanut tapahtuma ei voi Varoitus keltainen
vahingoittaa taajuusmuuttajaa tai aiheuttaa vaaratilannetta. Halytys vilkkuva punainen
Laukaisu ja lukitus on toimi, joka seuraa sellaisen Laukaisu lukittu keltainen ja punainen

halytyksen jalkeen, joka voi aiheuttaa vaurioita taajuus-
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Vikakoodi ja laajennettu tilasana

bitti Heksa Kuvaus Halytyssana Varoitussana Laajennettu tilasana
0 00000001 1 Jatk. verkkovika Varattu Varattu

1 00000002 Jadhdytysrivan [ampot. |Jadhdytysrivan 1dampét. Autom. CT kdynnissa
2 00000004 4 Maavika Maavika Varattu

3 00000008 Ohjausk. lampét Ohjausk. lampot Varattu

4 00000010 16 Ohjaus sana TO Ohjaus sana TO Varattu

5 00000020 32 Ylivirta Ylivirta Varattu

6 00000040 64 SC jatk. verkkovika Varattu Varattu

7 00000080 128 Kap. ylivirta Kap. ylivirta Varattu

8 00000100 256 Kap. maavika Kap. maavika Varattu

9 00000200 512 Vaihtosuunt. ylikuorm. [Vaihtosuunt. ylikuorm. Varattu

10 00000400 1024 DC-alijannite DC-alijannite Varattu

1 00000800 2048 Tasavirtaylijannite Tasavirtaylijannite Varattu

12 00001000 4096 Oikosulku DC-jdnnite pieni Varattu

13 00002000 8192 Liian suuri jannitepiikki | DC-jannite suuri Varattu

14 00004000 16384 Syottévaihe puuttuu Syottévaihe puuttuu Varattu

15 00008000 32768 Aut. CT-virhe Varattu Varattu

16 00010000 65536 Varattu Varattu Varattu

17 00020000 131072 Sisdinen vika 10 V alhainen Salasanan aikalukitus
18 00040000 262144 DC-ylivirta DC-ylivirta Salasanasuojaus
19 00080000 524288 Vastuksen [amp Vastuksen lamp Varattu

20 00100000 1048576 Verk. maavika Verk. maavika Varattu

21 00200000 2097152 Katk. taajuus- raja Varattu Varattu

22 00400000 4194304 Kenttavayldvika Kenttavaylavika Varattu

23 00800000 8388608 24 V syottd pieni 24 V sy6ttd pieni Varattu

24 01000000 16777216 CT-alue Varattu Varattu

25 02000000 33554432 1,8 V syotto pieni Varattu Varattu

26 04000000 67108864 Varattu Alhainen lamp Varattu

27 08000000 134217728 Autom. CT-katk. Varattu Varattu

28 10000000 268435456 Option vaihto Varattu Varattu

29 20000000 536870912 Laite alustettu Laite alustettu Varattu

30 40000000 1073741824 Turv. pysdytys Turv. pysdytys Varattu

31 80000000 2147483648 Verk. raja Laajennettu tilasana Varattu

Taulukko 9.4 Vikakoodin, varoitussanan ja laajennetun tilasanan kuvaus

Vikakoodit, varoitussanat ja laajennetut tilasanat voidaan
lukea sarjaliikennevdylan tai optiona saatavan kenttdvayldan
kautta. Katso myds 16-90 Alarm Word, 16-92 Warning Word
ja 16-94 Ext. Status Word. "Varattu" tarkoittaa, ettei bitin
taata vastaavan tiettyd arvoa. Varattuja bittejd ei pida
kdyttdd mihinkdan tarkoitukseen.
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9.2.1 Vikaviestit - aktiivinen suodatin

VAROITUS 1, 10 volttia pieni

Ohjauskortin jannite on alle 10 V liittimesta 50.

Poista jonkin verran kuormitusta liittimestd 50, kun 10 V:n
syottd on ylikuormittunut. Maks. 15 mA tai min. 590 Q.

VAROITUS/HALYTYS 2, Eldva nolla -vika
Signaali liittimessa 53 tai 54 on alle 50 % par. 6-10, 6-12,
6-20 tai 6-22 madritetystd arvosta, tassa jarjestyksessa.

VAROITUS/HALYTYS 4, Ei syéttévaihetta
Syoéttdpuolelta puuttuu vaihe, tai verkkojannitteen
epatasapaino on liian suuri.

VAROITUS 5, DC-valipiirin jannite korkea
Vilipiirin jannite (DC) on suurempi kuin ohjausjarjestelmdn
ylijannitteen varoitusraja. Laite on edelleen aktiivinen.

VAROITUS 6, DC-vélipiirin jannite pieni
Vilipiirin jannite (DC) on valvontajdrjestelman alijanni-
terajan alapuolella. Laite on edelleen aktiivinen.

VAROITUS/HALYTYS 7, DC-ylijannite
Jos valipiirin jannite ylittaa rajan, laite laukeaa.

VAROITUS/HALYTYS 8, DC-alijannite

Jos valipiirin jannite (DC) laskee alhaisesta jannitteesta
kertovan jannitteen rajan alapuolelle, suodatin tarkistaa,
onko 24 V:n jannitteensyottod kytketty. Ellei, laite laukeaa.
Varmista, etta verkkojannite vastaa tyyppikilven maaritysta.

VAROITUS/HALYTYS 13, Ylivirta
laitteen virtaraja on ylittynyt.

HALYTYS 14, Maavika (maadoitus)

IGBT-virtamuunninten summavirta ei ole nolla. Tarkista,
onko jonkin vaiheen resistanssi maahan pieni. Muista tehda
tarkistus sekd ennen verkkovirtakontaktoria ettd sen
jalkeen. Varmista myds, ettd IGBT-virtamuuntimet, liitdnta-
kaapelit ja liittimet ovat kunnossa.

HALYTYS 15, Puutteell. laitteisto
Nykyinen ohjelmiston/laitteiston ohjauskortti ei pysty
kasittelemaan asennettua optiota.

HALYTYS 16, Oikosulku
Lahddssa on oikosulku. Sammuta laite ja korjaa virhe.

VAROITUS/HALYTYS 17, Ohjaussanan aikakatkaisu
Tiedonsiirto laitteeseen ei toimi.

Varoitus on aktiivinen vain, kun par. 8-04 Ohjaussanan
aikakatkaisutoiminto asetuksena El ole OFF.
Mahdollinen korjaus: Suurenna arvoa 8-03 Ohjaussanan
aikakatk. aika. Vaihto 8-04 Ohjaussanan aikakatkaisu-
toiminto

VAROITUS 23, Sisdinen puhallinvika
Sisdiset puhaltimet ovat lakanneet toimimasta viallisten
laitteiden vuoksi tai siksi, ettei puhaltimia ole asennettu.

VAROITUS 24, Ulkoinen puhallinvika
Ulkoiset puhaltimet ovat lakanneet toimimasta viallisten
laitteiden vuoksi tai siksi, ettei puhaltimia ole asennettu.

HALYTYS 29, Jashdytysrivan lampét.

Jaahdytysrivan maksimilampétila on ylittynyt. Limpoti-
lavikaa ei kuitata, ennen kuin lampétila laskee alle
madritetyn jadhdytysrivan lampétilan.

HALYTYS 33, Liian suuri jannitepiikki

Tarkista, onko 24 voltin ulkoinen tasajannitelahde kytketty.

VAROITUS/HALYTYS 34, Kenttévaylin tietoliikennevika
Viestintdoptio-kortin kenttavayla ei toimi.

VAROITUS/HALYTYS 35, Optiovika:
Ota yhteytta Danfoss-jalleenmyyjaasi.

HALYTYS 38, Sisdinen vika
Ota yhteyttd Danfoss-jalleenmyyjaasi.

HALYTYS 39, Jashdytysrivan anturi
Ei takaisinkytkentda jaahdytysrivan lampdtila-anturilta.
VAROITUS 40, Digitaalilahdon liittimen 27 ylikuormitus

Tarkista liittimeen 27 kytketty kuorma tai poista oikosulku-
liitanta.

VAROITUS 41, Digitaalilahdon liittimen 29 ylikuormitus
Tarkista liittimeen 29 kytketty kuorma tai poista oikosulku-
liitanta.

VAROITUS 42, Digitaalilahdon ylikuormitus kohdassa X30/6
tai digitaalilahdon ylikuormitus kohdassa X30/7

Tarkista kohtaan X30/6 kytketty kuorma tai poista oikosul-
kuliitanta.

Tarkista kohtaan X30/7 kytketty kuorma tai poista oikosul-
kuliitanta.

VAROITUS 43, Ulk. systto (opt)

Option ulkoinen 24 voltin tasasyottojannite ei kelpaa.

HALYTYS 46, Tehokortin syéttd
Syotto tehokorttiin on alueen ulkopuolella.

VAROITUS 47, 24 V sy6ttd pieni
Ota yhteytta Danfoss-jalleenmyyjaasi.

VAROITUS 48, 1,8 V sy6tt6 pieni
Ota yhteyttd Danfoss-jalleenmyyjaasi.

VAROITUS/HALYTYS/LAUKAISU 65, Ohjauskortin ylilimpétila
Ohjauskortin ylilampatila: Ohjauskortin katkaisuldampétila
on 80 °C.

VAROITUS 66, Jadhdytysrivan lampétila alhainen
Tama varoitus perustuu IGBT-moduulin lampétila-anturiin.

Vianmaaritys:

Jaahdytysrivan lampdtilaksi on mitattu 0 °C. Tama voi
tarkoittaa, ettd lampdtila-anturi on viallinen ja puhaltimen
nopeus noussut siten maksimiin. Jos IGBT:n ja
yhdyskaytavan taajuusmuuttajan kortin valinen anturin
johdin on irrotettu, seurauksena voi olla tama varoitus.
Tarkista my6s IGBT-lampdanturi.

HALYTYS 67, Optiomoduulin konfiguraatio on muuttunut
Yksi tai useampi optio on joko lisatty tai poistettu edellisen
virran katkaisun jalkeen.

MG340220 - VLT® on rekisterdity Danfoss-tavaramerkki 155




Dt

Vianmaaritys

VLT Automation Low Harmonic -taajuusmuuttajan kdyttéopas

HALYTYS 68, Turvallinen pysiytys aktivoitu

Turvallinen pysaytys on aktivoitu. Palaa normaaliin
toimintaan kohdistamalla 24 V DC liittimeen 37 ja ldheta
sitten kuittaussignaali (vdylan tai digitaalisen I/O-liitdnnan
kautta tai painamalla [Reset]-ndppaintd). Katso 5-19 Liitin 37
Turvapysdytys.

HALYTYS 69, Tehokortin Ismpétila
Tehokortin ldmpétila-anturi on joko liian kuuma tai liian
kylma.

HALYTYS 70, Laiton taajuusmuuttajan kokoonpano
Nykyinen ohjauskortin ja tehokortin yhdistelma on laiton.

Varoitus 73, Turvallisen pysaytyksen automaattikdynnistys
Pysdytetty turvallisesti. Huomaa, etta jos automaattinen
uudelleenkdynnistys on kdytdssa, moottori voi kdynnistyd,
kun vika on korjattu.

VAROITUS 77, Virransaastétila:

Tama varoitus tarkoittaa, ettd taajuusmuuttaja toimii virran-
saastotilassa (eli vaihtosuuntaajaosia on kdytossa sallittua
vahemman). Tdma varoitus annetaan tehojakson aikana,
kun taajuusmuuttaja on asetettu kdymaan vahemmilla
vaihtosuuntaajilla ja pysymaan silti kdynnissa.

HALYTYS 79, Laiton teho-osan konfiguraatio
Skaalauskortin osanumero on vaara tai sita ei ole
asennettu. Myodskaan tehokortin MK102-liitintd ei voitu
asentaa.

HALYTYS 80, Laite kdynnistetty oletusarvolla
Parametrin asetukset palautetaan normaaliasetuksiin
manuaalisen kuittauksen jalkeen.

HALYTYS 244, Jashdytysrivan lampétila

lImoituksen arvosta kay ilmi halytyksen lahde (vasemmalta):
1-4 Vaihtosuuntaaja

5-8 Tasasuuntaaja

HALYTYS 245, Jashdytysrivan anturi

Ei takaisinkytkentda jadhdytysrivan anturilta. Imoituksen
arvosta kdy ilmi halytyksen lahde (vasemmalta):

1-4 Vaihtosuuntaaja

5-8 Tasasuuntaaja

HALYTYS 246, Tehokortin sy6ttd

Tehokortin sy6ttd poissa alueelta Raportin arvo ilmaisee
halytyksen ldhteen (vasemmalta):

1-4 Vaihtosuuntaaja

5-8 Tasasuuntaaja

HALYTYS 247, Tehokortin lampétila

Tehokortti ylikuumentunut Raportin arvo ilmaisee
halytyksen lahteen (vasemmalta):

1-4 Vaihtosuuntaaja

5-8 Tasasuuntaaja

HALYTYS 248, Laiton teho-osan konfiguraatio

Tehon kokoonpanovirhe tehokortilla Raportin arvo ilmaisee
halytyksen ldhteen (vasemmalta):

1-4 Vaihtosuuntaaja

5-8 Tasasuuntaaja

HALYTYS 249, Tasas. alilimpd
Tasasuuntaajan jaahdytysrivan lampdtila on lilan matala.
Tama voi tarkoittaa, ettd lampétila-anturi on viallinen.

HALYTYS 250, Uusi varaosa

Tehoa tai kytkentdtilan tehonsy6ttéa on muutettu.
Suodattimen tyyppikoodi on palautettava EEPROMiin.
Valitse oikea tyyppikoodi parametrissa 714-23 Tyyppikoodin
asetus laitteen tarran mukaan. Muista valita lopuksi
"Tallenna EEPROM-muistiin".

HALYTYS 251, Uusi tyyppikoodi
Suodattimella on uusi tyyppikoodi.

HALYTYS 300, Jatk. verkkov.

Takaisinkytkenta verkkovirtakontaktorilta ei vastannut
odotettua arvoa sallitun ajan sisalla. Ota yhteytta Danfoss-
jalleenmyyjaasi.

HALYTYS 301, SC jatk. verkkov.

Takaisinkytkentd pehmealta latauskontaktorilta ei vastannut
odotettua arvoa sallitun ajan sisalld. Ota yhteyttd Danfoss-
jalleenmyyjaasi.

HALYTYS 302, Kond. ylivirta

Vaihtovirtakondensaattorien valitykselld havaittiin liiallinen
virta. Ota yhteyttd Danfoss-jalleenmyyjaasi.

HALYTYS 303, Kond. maavika
Vaihtovirtakondensaattorivirtojen vilityksella havaittiin
maavika. Ota yhteyttda Danfoss-jdlleenmyyjaasi.

HALYTYS 304, DC-ylivirta
Havaittiin lilan suuri virta DC-valipiirin kondensaattoririvin
lapi. Ota yhteyttda Danfoss-jalleenmyyjddsi.

HALYTYS 305, Verkon raja

Verkkovirran taajuus on rajojen ulkopuolella. Tarkista, etta
verkkovirran taajuus on tuotteen teknisten tietojen
puitteissa.

Halytys 306, Kompensaatioraja

Tarvittava kompensaatiovirta ylittaa laitteen kapasiteetin.
Laite kdy taydelld kompensaatiolla.

HALYTYE 308, Vastuksen |ampét.
Havaittiin lilan korkea vastuksen jadhdytysrivan lampétila.

HALYTYS 309, Verkkovirran maavika
Verkkovirroissa havaittiin maavika. Tarkista, ettei verkko-
virrassa esiinny oikosulkuja tai vuotovirtaa.

HALYTYS 310, RTDC-muisti tdynni
Ota yhteytta Danfoss-jalleenmyyjaasi.

HALYTYS 311, Katkaisin. taajuus- raja

Laitteen keskikytkentdtaajuus ylitti rajan. Tarkista, etta
300-10 Aktiivisen suodattimen nimellisjdnnite ja 300-22 CT
nimellinen jdnnite on asetettu oikein. Jos on, ota yhteytta
Danfoss-jalleenmyyjaan.

HALYTYS 312, CT-alue
Havaittiin rajoitus virtamuuntimen mittauksessa. Tarkista,
ettd kdytetyissd virtamuuntimissa on asianmukainen suhde.

HALYTYS 314, Autom. CT-katk.
Kayttdja keskeytti automaattisen CT:n tunnistuksen.
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HALYTYS 315, Aut. CT-virhe
Automaattisen CT-tunnistuksen aikana havaittiin virhe. Ota
yhteyttd Danfoss-jalleenmyyjaasi.

HALYTYS 316, CT-sijaintivirhe
Automaattinen CT-toiminto ei pystynyt maarittamaan
virtamuunninten oikeita sijainteja.

HALYTYS 317, CT-napais.virhe
Automaattinen CT-toiminto ei pystynyt madrittamaan
virtamuunninten oikeaa napaisuutta.

HALYTYS 318, CT-suhdevirhe
Automaattinen CT-toiminto ei pystynyt madrittdmaan
virtamuunninten oikeaa ensisijaista nimellistehoa.
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Hakemisto llmavirtaus 25
Indeksi (IND) 129
A Indeksoitujen Parametrien 59
Alustaminen 59

AMA 52 )
Analogialshté 133  Jadhdytyksen 67
Analogiset Tulot 133 Jdahdytys 25
Asennus Korkeille Paikoille ¢  Jannitetaso 132
Asennuspaikan Suunnittelu 13 Jannitteen Ohjearvo Potentiometrin Vdlityksella..................... 49
ATK-verkosta 40  Jarrukaapeli 42
Automaattinen Moottorin Sovitus (AMA).........ccceeerreeen 52,63  Jarrun Ohjaus 146
Jarruvastuksen Lampétilakytkin 42

D
Data-arvon Muuttaminen 59 K
Datan Muuttaminen 58  Kaapelien Suojaus: 32
DC-vilipiiri 145 Kaapelin Pituus Ja Poikkileikkaus: 32
DC-vilipiirin 155  Kaapelointi 31
DeviceNetin 4  Kdynnistys/pysaytys 48
Digit. Tulot: 132  Kenttdvéylaliitanta 46
Digitaalilahtd 133 Kielipakettia
1 62
2 62
E 3 62
Ei UL-vaatimusten Mukaisuutta 43 4 62
Elektroniikkajatteina 10  Kiinniajo 75
EMC-varotoimet 126 KTY-anturia 146
Eristysresistanssimonitori (IRM, Insulation Resistance Moni-  Kuormituksenjako 42
tor)...... 30 Kytkentataajuus: 32
Kytkimet S201, 5202 Ja S801 51
F

F-kehyskoon Paneelin Optiot 30 L
Fyysiset Mitat 15 Lahtoteho (U, V, W) 132
Lapivienti/putken Vienti - IP21 (NEMA 1) Ja IP54 (NEMA12)......
G 26
Graafinen Naytto 55 LCP 102 55
Graafiseen Paikallisohjauspaneeliin 59 LED 55
Graafisen Paikallisohjauspaneelin (GLCP) Kéytto.................... 55  Liitinten Paikat - D13-kehyskoko 19

H M

Haarajohdon Piirin Suojaus 43 Maadoitus 40
Halytykset Ja Varoitukset 151 Manuaaliset Moottorin Kdynnistimet 30
Halytys-/varoituskoodilista 153  MCB113 79
Halytysviestit 140 MCT 10 61
Havittdmisohje 10 Mekaaninen Asennus 18
Hyvéksynnat 4,5 Mekaanisen Jarrun Ohjaus 53
Merkkivalot (LED): 56
Momentin Ominaiskdyra 132

I
IEC-hatdpysaytys Pilz-turvareleelld
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Momentti
Momentti 40 Q
Liitinten Kiristamiseen 41
Quick Menu 57
Moottorien Rinnankytkenta 53
Moottorikaapeli 41 R
Moottorilshtd 132 ReD (vikavirtarele) 30
Moottorin st 52t
Laakerien Virrat 46 Relelahdoille 76
Lamposuojaus 135, 53, 65 Releldhdot 134
Tyyppikilpi 52 Reset 58
RFI-kytkin 40
N RS-485 125
NAMUR 30 Rs4g5-vaylayhteys 60
Nopeus Ylos/alas 48 Rullaus 58
Nostaminen 14
Numeerisen Data-arvoryhman Muuttaminen.............cccocc.u..... 59 S
Sahkéasennus 47,50
0o Sanoman Pituus (LGE) 127
Ohjauskaapelien Pituudet Ja Poikkileikkaukset...................... 132 Sarjaliikenne 135
. "
Ohjauskaapeli 21,50 Siniaaltosuodatin 32
. i Toimint
Ohjauskortin Toiminta 135 Staattorin Vuotoreaktanssille 63
Ohjauskortti, T
t
10V DC-l4htd 134  Sulakepdyda 43
24V DC-léhto 134 Sulakkeet 31,43
RS-485-sarjaliikenne: 133 Suojattu 43
USB Sarjaliikenne 135
N o Suojatut Kaapelit 41
Ohjausliitinten Kaytto 47
N Suojaus Ja Ominaisuudet 135
Ohjausliittimet 47
Symbolit 5
Ohjausliittimien Tulon Polaarisuus 51
. L Syottélevyoptioiden Asennus 29
Ohjausominaisuudet 134
Oletusasetukset 59, 86 .
Taajuusmuuttajan Vastaanottaminen 14
P“ . . Taajuusmuuttajat, Joissa On Tehtaalla Asennettu Jarruhakku-
Paareaktanssille 63 tioptio...... 42
Paavalikkotilan 57 Takaosan Jishdytys 25
Pakkauksen Purkamista 14 Teholiitinnit 31
Parametriarvot 131 Tekijanoikeus, Vastuun Rajoitus Ja Muokkausoikeudet........... 4
Parametrin Asetusten Nopea Siirto Kéytettdessa Graafista Pai- Tekstiarvon Muuttaminen 58
kallisohjauspaneelia...... 59
L .. Termistori 65
PC-ohjelmistotyokalut 61
Tietokoneen Kytkeminen Taajuusmuuttajaan..............cecceeue.. 60
Pika-asetusvalikkotilan 57 Ti
ila
Portaittain 59 Tila 18.57
Potentiometriohjearvo 49 Johtimille 18
Profibus Tilaldammittimet Ja Termostaatti 30
Profibus 4 Tilaviestit 55
DP-V1 61
Tippasuojan Asennus 29
Protokollan Yleiskuva 126
. . Turvallisen Pysdytyksen Asentaminen 7
Pulssikdynnistys/-pysaytys 48
. Turvallisuusluokan 3 (EN 954-1)
Pulssitulot 133
. Turvallisuuteen Liittyvd Huomautus 6
Pysaytysluokan 0 (EN 60204-1) 8
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Tyyppikilven
Tiedoista 52
Tiedot 52
V)
Ulkoinen Lampadtilan Tarkkailu 31
Ulkoisen Puhaltimen Sy6tto 43
\Y
Varoitukset 140
Varoitus Tahattomasta Kdynnistyksesta 6
Verkkojannite (L1, L2, L3) 132
Verkkokytkentd 125
Verkkoliitdnta 42
Verkkovirtasuojan Asentaminen Taajuusmuuttajiin............... 30
Viestintdoptio 147
Vikaviestit - Aktiivinen Suodatin 155
Vikavirtarele 7
Vikavirtareleita (ELCB) 40
Vuotovirta 7
Y
Yleiset Seikat. 18
Ympéristd 134
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