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Giivenlik
Kullanma Kilavuzu
Guvenlik
Voltaj [V] Gug arahigr [kw] Minimum bekleme

.. . stiresi [dk]

Guvenlik
3x400 90-250 20

AUYARI 3x400 110-315 20

» 3x500 110-315 20
YUKSEK VOLTAJ! 3x500 132-355 20
Frekans donstiirticiiler, AC sebeke giris glictine baglandik- 3%525 75-250 20
larinda yuksek voltaj icerirler. Kurulum, baslatma ve bakim 3x525 90-315 20
islemleri, yalnizca uzman personel tarafindan gerceklestiril- 3%690 90-250 20
melidir. Kurulum, baglatma ve bakimin uzman personel 3%690 110315 20

tarafindan yapilmamasi, 6liime veya ciddi yaralanmaya
neden olabilir.

Yiiksek Voltaj

Frekans dondsturdciler, tehlikeli sebeke voltajlarina
baglanir. Soka karsi koruma saglamak icin son derece
dikkatli olunmaldir. Yalnizca elektronik donanimlari bilen
egitimli personel, bu donanimi kurmali, baslatmali veya
bakimini yapmalidir.

AUYARI

ISTENMEYEN BASLATMA!

Frekans donistiiriicii, AC sebekesine baglandiginda, motor
herhangi bir zamanda baglayabilir. Frekans doniistiiriicd,
motor ve c¢ahistinlan donanimlar isletiimeye hazir durumda
olmalidir. Frekans dénlstiraciinin AC sebekesine
baglandiginda isletiimeye hazir olmamasi, 6lime, ciddi
yaralanmaya, donanim veya mal hasarina neden olabilir.

Istenmeyen Baglatma

Frekans dondsturict AC sebekesine baglandiginda, motor
bir dis anahtarin, bir seri bus komutuyla, bir giris referans
sinyaliyle veya bir hata kosulunun giderilmesi ile baslati-
labilir. istenmeyen baslatmaya karsi korunmak icin uygun
onlemleri alin.

AUYARI

DESARJ SURESI!

Frekans donustiriiciiler, frekans donstiriicl caligti-
rilmadiginda bile yiiklenmis kalmaya devam edebilen DC
baglanti kondansatérleri icerir. Elektrik tehlikelerini
6nlemek icin, AC sebekeleri, her tirli kalici miknatis tipi
motorlar ve her tlrlii uzaktan DC baglantili gli¢ kaynak-
larinin (pil yedekleri, UPS ve diger frekans dondistiiriiciilere
DC baglantilar dahil) baglantisini kesin. Herhangi bir servis
veya onarim isi yapmadan 6nce kondansatérlerin tamamen
desarj olmasini bekleyin. Bekleme siiresinin miktari Degarj
Stiresi tablosunda belirtilmektedir. Gii¢ kesildikten sonra,
servis veya onarim yapmadan 6nce belirtilen siire kadar
beklenmemesi, ciddi yaralanmaya veya 6liime neden
olabilir.

Degsarj Siiresi

Onaylar

(€®

UsS

Tablo 1.2
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1 Giris

1.1 Uriine Genel Bakis

1.1.1 ¢ Kisim Gériinimleri 10
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Gizim 1.1 D1 g Kisim Bilesenleri Cizim 1.2 Kapali Gériiniim: LCP ve Kontrol [slevleri
1 LCP (Yerel Denetim Panosu) 9 [Rdle 2 (04, 05, 06)
2 RS-485 seri bus konektori 10 |Kaldirma halkasi
3 Dijital G/C ve 24 V gli¢ beslemesi 11 | Montaj yuvasi
4 Analog G/C konektorti 12 |Kablo kelepcesi (PE)
5 USB konektori 13 |Toprak (topraklama)
6 Seri bus terminal anahtari 14 [Motor c¢ikis terminalleri 96 (U), 97 (V), 98 (W)
7 Analog anahtarlar (A53), (A54) 15 [Sebeke giris terminalleri 91 (L1), 92 (L2), 93 (L3)
8 Role 1 (01, 02, 03) 16 [TB5 (yalnizca IP21/54). Yogusma Onleyici isitici icin terminal blogu
Tablo 1.1
NOT!

TB6'nin (terminal blogu icin kontaktor) yeri igin, bkz.
2.4.3.2 Terminal Yerleri: D5h-D8h.
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1.1.2 Genisletilmis Secenekler Panolar

=
Do 2
3
Bir frekans donustiriict asagidaki seceneklerden biri ile S
siparis edilirse, birimi daha uzun hale getiren bir secenekler -
. . o o0oooo
. QR
panosu ile teslim edilir 5
[e]e]e]e]
- I
. Fren kesici

. Sebeke baglantisini kesme
. Kontaktor @
. Sebeke baglantisini kontaktor ile kesme
. Devre kesici

Gizim 1.3, secenekler panosu ile bir frekans donustiricu
ornedi sunar. Tablo 1.2, giris secenedi barindiran frekans
donustiriciler icin secenekleri listeler.

1754 -

[69.1] ° °
o o
[-) [-)
[-) (-]

|

Cizim 1.3 D7h Muhafaza
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Giri
3 Kullanma Kilavuzu
Secenekler Genisletme panolari Olasi secenekler
birimi
. 1.3 Ek Kaynaklar
belirleme
D5h Kisa genigletmeli D1h  |Fren, baglanti Kesme Gelismis frekans donistiricu islevlerini ve programlamayi
muhafazasi anlamak icin baska kaynaklar mevcuttur.
D6h Uzun genisletmeli D1h [Kontaktér, Baglanti
muhafazasi Kesmi ‘c’_?genek“ o . VLT® Programlama Kilavuzu, parametrelerle
Kontaktor, Devre Kesici calismaya iliskin daha ¢ok ayrinti ve bircok
D7h Kisa genigletmeli D2h  [Fren, baglanti Kesme uygulama 6rnegdi saglamaktadir
mubhafazasi
Dsh Uzun genisletmeli D2h | Kontaktér, Baglant: o VLT® Dizayn Kilavuzu, motor kontrol sistemlerini
muhafazasi Kesme secenekli tasarlamak ig“in a?/rl.ntl|l yetenekler ve islevsellik
Kontaktor, Devre Kesici saglamaya yoneliktir.
. Ek yayinlar ve kilavuzlar Danfoss'tan edinilebilir.
Tablo 1.2

D7h ve D8h frekans donisturiiciileri (D2h ve secenekler
panosu), yere montaj icin 200 mm'lik bir ayakhk
icermektedir.

Secenekler panosunun 6n kapaginda bir emniyet mandah
bulunmaktadir. Frekans dondistiirtict bir sebeke baglantis
kesme veya devre kesici ile beslenirse, emniyet mandali
pano kapaginin frekans donustirict elektrik alirken
aciimasini engeller. Frekans donistirtictnin kapisini
acmadan once baglanti kesme veya devre kesici acilmal
(frekans donustirliciiniin enerjisini bosaltmak icin) ve
secenekler panosu kapadi cikariimalidir.

Baglanti kesme, kontaktor veya devre kesici ile satin alinan
frekans donustiriculerde, secenek icermedigini
gOstermeye yarayan bir tip kodu bulunan isim plakasi
etiketi bulunur. Frekans dondstiirtictide bir sorun olursa,
seceneklerden ayri olarak degistirilir.

Giris secenekleri ve frekans donistiricliye eklenebilecek
diger bilgiler icin 2.7 Opsiyonel Donanim bdlimiine bakin.

1.2 Kilavuzun Amaci

Bu kilavuz, frekans donustiricinin kurulmasi ve baslatil-
masina iliskin ayrintili bilgi saglamaya yoneliktir. , mekanik
ve elektrik tesisati icin, giris, motor, kontrol ve seri iletisim
kablolari ve kontrol terminali islevleri dahil gereklilikleri
saglamaktadir. 3 Baslatma ve Kullanima Alma , baslatma,
temel calistirma programlamasi ve islev testi icin prosedir
ayrintilarini saglamaktadir. Diger bolimler, ek ayrintilar
saglamaktadir. Bu ayrintilar, kullanici arabirimini, ayrintil
programlamayi, uygulama orneklerini, baslatmayi sorun
gidermeyi ve teknik &zellikleri icermektedir.

Liste icin, http://www.danfoss.com/Products/
Literature/Technical+Documentation.htm adresine
bakin.

. Anlatilan prosediirlerde bazi degisiklikler gerekti-
rebilen opsiyonel donanimlar da mevcuttur.
Spesifik gereksinimler icin ilgili seceneklerle
birlikte verilen yonergelere bakmayi unutmayin.
Karsidan yiklemeler ve ek bilgiler icin Danfoss
tedarikgisiyle gorisiin veya Danfoss web sitesine
gidin.

1.4 Uriine Genel Bakis

Frekans donusturicti AC sebeke girisini degisken bir AC
dalgaformu ¢ikisina doénustiren bir elektronik motor
denetleyicidir. Cikis frekansi ve voltaji, motor hizini veya
torkunu kontrol etmek icin diizenlenir. Frekans
donstlricd, bir tasima bandindaki konum sensorleri gibi
sistem geri beslemesine yanit olarak motorun hizini
degistirebilir. Frekans donusturiicl, dis denetleyicilerden
gelen uzaktan komutlara yanit olarak da motoru diizenle-
yebilir.

Ayrica frekans donistiriict, sistem ve motor durumunu
izler, ariza kosullar icin uyarilar veya alarmlar verir, motoru
baslatir ve durdurur, enerji verimliligini optimize eder ve
¢ok daha fazla kontrol, izleme ve verimlilik islevleri sunar.
Disaridaki bir kontrol sistemine veya seri iletisim agina
durum gostergeleri olarak isletim ve izleme islevleri
mevcuttur.
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Girig Kullanma Kilavuzu

1.5 i¢ Denetleyici islevleri

Cizim 1.4, frekans donUstlriciiniin i¢ bilesenlerinin blok
semasidir. Bunlarin islevleri icin, bkz. Tablo 1.3.

1 2 3 6

o [ ]

| 8 |

2

&

TL9LovzsLL

Cizim 1.4 Frekans Donusttirticti Blok Semasi

Alan Baslik islevier
1 Sebeke girisi o Frekans donusturtciye giden
¢ fazli AC sebeke giic
beslemesi.
2 Redresor o Redresor koprisd, gevirici

glicti beslemek icin AC girisini
DC akimina doénusttrdr

3 DC bus e Ara DC bus devresi, DC
akimini yonetir

4 DC reaktorleri o Ara DC devre voltajini filtreler

e Hat gegici akim korumasi
saglar

e RMS akimini azaltir

o Hatta geri yansitilan gii¢
faktorani yikseltir

e AC girisinde harmonigi azaltir

5 Kondansator e DC giclni depolar

bolimu « Kisa giig kayiplar igin kararlilik

korumasi saglar

6 Cevirici ¢ Motora kontrolli bir degisken
cikis saglamak icin DC'yi
kontrolli bir PWM AC
dalgaformuna donusttirdr.

7 Motora cikis e Motora giden Ug regule fazli
cikis glcl
8 Kontrol devresi o Giris glici, i¢ isleme, cikis ve

motor akimi izlenerek, etkin

isletim ve kontrol saglanir

o Kullanici ara birimi ve dig
komutlar izlenir ve gercekles-
tirilir.

e Durum cikisi ve kontrol
saglanabilir

Tablo 1.3 Frekans Déniistiiriicii i¢ Bilesenleri
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1.6 Cerceve Boyutlari ve Gli¢ Degerleri

kW Yiksek Asiri Yik 75 90 110 132 160 200 250 315 315
kW Normal Asirn Yiik 90 110 132 160 200 250 315 355 400
400 V D3h D3h D3h D4h D4h D4h

500 V D3h D3h D3h D4h D4h D4h

525V D3h D3h D3h D4h D4h D4h D4h

690 V D3h D3h D3h D4h D4h D4h D4h

Tablo 1.4 kW Nominal Frekans Donustiiriiciileri

HP Yiksek Asirn Yik 100 125 150 200 250 300 350 350
HP Normal Asin Yiik 125 150 200 250 300 350 400 450
460 V D3h D3h D3h D4h D4h D4h
575V D3h D3h D3h D4h D4h D4h D4h

Tablo 1.5 HP Nominal Frekans Dénistriicileri

8 MG34U242 - VLT® Danfoss'un tescilli ticari markasidir



Kurulum

VLT® Automation Drive D-Cerceve
Kullanma Kilavuzu

2 Kurulum

2.1 Kurulum Alaninin Planlanmasi

NOT!

Kurulumu gergeklestirmeden énce kurulumun planini
yapmak énemlidir. Aksi takdirde kurulum sirasinda ve
sonrasinda fazladan calismaniz gerekebilir.

Asagidaki sartlar degerlendirerek olasi en iyi isletim
sitesini secin (asagidaki sayfalarda ve ilgili Tasarim
Kilavuzlar'nda yer alan ayrintilara g6z atin):

. Ortam isletim sicakhig

. Kurulum yéntemi

. Unite nasil sogutulur

. Frekans dondstiricinin konumu
. Kablo yonlendirme

. Gl¢ kaynaginin dogru voltaji ve gerekli akimi
sagladigindan emin olun.

. Motor akim oraninin frekans doénistiriiciiden
gelen maksimum akim dederi dahilinde
oldugundan emin olun

. Frekans donustiricinin icinde sigorta
bulunmuyorsa, harici sigortalarin dogru sekilde
derecelendirildiginden emin olun.

Voltaj [V]]| Yiikseklik yasaklari

380-500 (3 km'nin lzerindeki rakimlarda, PELV ile ilgili olarak
Danfoss ile gorusun.

525-690 (2 km'nin lzerindeki rakimlarda, PELV ile ilgili olarak
Danfoss ile gorusun.

Tablo 2.1 Yiiksek Rakimlarda Montaj

2.2 On Kurulum Kontrol Listesi

. Frekans dondstiricinin paketini agmadan once
ambalajin eksiksiz oldugundan emin olun.
Herhangi bir hasar varsa, hasari bildirmek igin
derhal nakliye firmasi ile gorasun.

. Frekans dondsturicinin paketini agmadan 6nce
cihazi kurulumu yapacaginiz alana yerlestirin.

. Plakadaki model numarasini, siparis verilen
numarayla karsilastirarak, donanimin
uygunlugunu dogrulayin

. Asagidakilerin her birinin ayni voltaj derecesinde
bulundugundan emin olun:

. Sebeke (glig)
. Frekans dondsturicu

. Motor

o Tepe motor performansi saglamak icin, stirtict
cikis derecesinin, motor tam yiik akimina esit veya
daha buyilk oldugundan emin olun.

. Uygun asirt ylik korumasi icin motor
blyukligu ve frekans dondstirtict
eslesmelidir

. Frekans donustiriiciiniin glicii motorun
gliclinden disukse, tam motor ¢ikisina
ulasilamaz

2.3 Mekanik Tesisat
2.3.1 Sogutma

o Hava sogutma icin Ustten ve alttan aciklik
saglanmalidir. Genel olarak, 225 mm (9 ing)
gereklidir.

. Uygun olmayan montaj, asiri Isinmaya ve perfor-

mansin diismesine neden olabilir

o 45 °C (113 °F) ile 50 °C (122 °F) arasinda baslayan
sicakliklarda ve deniz seviyesinden 1000 m (3300
ft) ylksekte azaltma dasiintlmelidir. Ayrintil bilgi
icin VLT® Tasarim Kilavuzu'na bakin.

Yiksek gticli bu frekans dondstiriciler, arka kanalindan
1sinin yaklasik olarak %90'ini taslyan, sogutucu sogutma
havasini cikaran arka kanal sogutma 6zelligini kullanir. Arka
kanal havasi, panelden veya asagidaki setler kullanilarak
yonlendirilebilir.

Kanal ile sogutma

Bir IP20/sasi frekans donusturiicti uygun bir yakinlikta
kuruldugunda sogutucu sogutma havasini disari yonlendi-
rebilen bir arka kanal sogutma setine sahiptir. Bu setlerin
kullanilmasi panellerdeki isiyr azaltir ve kapi fanlar
kapanista ayarlanabilmesini saglar.

Arka kismin diginda sogutma (st ve alt kapaklar)

Arka kanal sogutma havasi odanin disindan havalandiri-
labilir, boylece arka kanaldan gelen i1si kontrol odasina
yayllmaz.

Surticliniin arka kanalinda bulunmayan isi kayiplarini ve
muhafazanin icine monte edilen diger bilesenlerden
kaynaklanan ek kayiplari tahliye etmek icin muhafaza
Uzerinde bir kapak fani olmasi gerekir. Uygun fanlarin
secilebilmesi icin gereken toplam hava akisi hesaplan-
mahdir.

MG34U242 - VLT® Danfoss'un tescilli ticari markasidir 9
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Hava akisi
Sogutucu Uzerinde gerekli hava akisi saglanmalidir. Akis
hizi Tablo 2.2'de gosterilmektedir.

130BC525.10

Fan asagidaki nedenlerle calisir:

. AMA
. DC Tutma
. On Mag &
. DC Fren
2]
. Nominal akimin %60'Inin gegilmesi D
. Belirlenen sogutucu sicakhiginin asiimasi (glic SRS
boyutuna baglidir) (oo
0000 =
. Belirlenen Gli¢ Karti ortam sicakliginin asilmasi
(gu¢ boyutuna baglidir)
. Belirlenen Kontrol Karti ortam sicakliginin asilmasi @
Cergeve Kapi fani / Ust fan Sogutucu fan
D1h/D3h |102 m3/sa (60 CFM) 420 m3/sa (250 CFM)
D2h/D4h 204 m3/sa (120 CFM) 840 m3/sa (500 CFM) °
Tablo 2.2 Hava akisi
2.3.2 Kaldirma
Frekans donustiricuyl kaldirmak icin her zaman 6zel =
kaldirma bolmelerini kullanin. Kaldirma deliklerinin e ——
bikilmesini 6nlemek icin bir cubuk kullanin.
|
DIKKAT k]
Frekans donustiriictiniin Gst kismi ile kaldirma kablolari T =T

arasindaki agl en az 60° olmalidir. . . . .
Cizim 2.1 Onerilen Kaldirma Yéntemi

2.3.3 Duvar Montaji - IP21 (NEMA 1) ve
IP54 (NEMA 12) Birimleri

Kurulumu gergeklestireceginiz alana karar vermeden 6nce
asagidaki faktorleri g6z dniinde bulundurun:

. Sogutma icin bos alan gerekir
o Kapagdi agma erisimi

. Alttan kablo girisi

10 MG34U242 - VLT® Danfoss'un tescilli ticari markasidir
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Kurulum
Kullanma Kilavuzu

2.4 Elektrik Tesisati
2.4.1 Genel Gereklilikler

Bu bolim, frekans donustirticti kablolamasi igin ayrintili
yonergeler saglamaktadir. Asagidaki gorevler agiklan-
maktadir:

. Motoru, frekans donustirtict ¢ikis terminallerine
baglamak

. AC sebekesini, frekans donistiirlicti giris terminal-
lerine baglamak

. Kontrol ve seri iletisim kablolarini baglamak

. Glg verildikten sonra, giris ve motor gliclini
kontrol etme; kontrol terminallerini tasarlandiklari
islevlere gére programlama

AUYARI

DONANIM TEHLIKESI!

Doner saftlar ve elektrik donanimi tehlikeli olabilir. Tum
elektrik isleri, ulusal ve yerel elektrik yonetmeliklerine
uygun olmalidir. Kurulum, baslatma ve bakim islemlerinin,
yalnizca egitimli ve uzman personel tarafindan gergeklesti-
rilmesi kuvvetle dnerilir. Bu yénergelere uyulmamasi 6lime
veya ciddi yaralanmalara neden olabilir.

DIKKAT

KABLO TESISATI iZOLASYONU!

Girig glictinii, motor kablo tesisatini ve kontrol kablo
tesisatini yiksek frekansli gardlti yalitimi igin i ayn metal
kanaldan veya ayrilmis kalkanl kablodan gegirin. Giig,
motor veya kontrol tellerinin yalitiimamasi en iyi frekans
déndstiirtci ve iligkili donanim performansindan daha
disiik performansa neden olur.
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29 (D IN/OUT)

—— 24V (NPN)

ﬁov (PNP)

13— — 24V (NPN)
32(DIN) =0V (PNP)
SO | — 24V (NPN)

ﬁov (PNP)

RS-485

(P RS-485) 68
Interface

(N RS-485) 69

(COM RS-485) 61

RS-485

Kurulum
Kullanma Kilavuzu
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Cizim 2.2 Birlestirme Semasi

(PNP) = Source
(NPN) = Sink
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Kullanma Kilavuzu

Giivenliginiz icin asagidaki gerekliliklere uyun

Elektronik kontrol donanimi, tehlikeli sebeke
voltajina baglidir. Birime gii¢ verilirken, elektrik
tehlikelerine karsi koruma saglamak icin son
derece dikkatli olunmalidir.

Birden ¢ok frekans donisturiicliden gelen motor
kablolarini ayri ayri yonlendirin. Birlikte gegirilen
cikis motor kablosu kaynakl indiiklenmis voltaj,
donanim kapali veya kilitli oldugunda bile
donanim kondansatorlerini sarj edebilir.

Alan kablo tesisati terminalleri, kondiktoriin bir
boy blyuk alinmasi icin tasarlanmamistir.

Asin Yiik ve Donanim Korumasi

Frekans donustirlcu icerisindeki, elektronik olarak
etkinlesen bir islev, motora asirn ylik korumasi
saglamaktadir. Asiri yik, alarm islevini (denetleyici
cikisini durdurma) etkinlestirme zamani icin artis
diizeyini hesaplar. Cekilen akim ne kadar
yuksekse, alarm yaniti o kadar hizli olur. Asin yuk,
Sinif 20 motor korumasi saglar. Alarm islevi
hakkindaki ayrintilar icin bkz. 8 Uyarilar ve
Alarmlar.

Motor kablo tesisati yiiksek frekansl akim tasidigi
icin, sebeke, motor gticli ve kontrol icin kablo
tesisatlarinin ayri ayr yapilmasi 6nemlidir. Metalik
kanal veya ayriimis blendajli tel kullanin. Bkz.
Gizim 2.3. Gug, motor veya kontrol tellerinin yahtil-
mamasi en iyi donanim performansindan daha
disuk performansa neden olur.

Tum frekans donusturicilerine, kisa devre ve asin
akim korumasi saglanmalidir. Bu korumayi
saglamak icin giris sigortasi gereklidir, bkz.

Cizim 2.4. Fabrikada saglanmamissa, sigortalar
kurulumun parcasi olarak kurulumu yapan kisi
tarafindan takilmalidir. Maksimum sigorta glicleri
icin, bkz. 10.3.1 Koruma.

Eile)

& Stop

)

Control

/

Cizim 2.3 Kanal Kullanarak Uygun Elektrik Tesisati Ornegi

130BX370.10

O Start ]
Speed Line Power Motor
S ]
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. Tim frekans donustlrtcilerine, kisa devre ve asiri
akim korumasi saglanmalidir. Bu korumayi
saglamak icin giris sigortasi gereklidir, bkz.

Gizim 2.4. Fabrikada saglanmamissa, sigortalar
kurulumun parcasi olarak kurulumu yapan kisi
tarafindan takilmalidir. Maksimum sigorta glicleri
icin, bkz. 710.3.1 Koruma.

)%,

L1 L2 L3

130BB460.10

91 92 93

GND [ (?

Cizim 2.4 Frekans Donustirticti Sigortalari

Tel Tiiri ve Gligleri

. Tam kablo tesisati, kablo kesiti ve ortam sicakhd:
gereklilikleriyle ilgili ulusal ve yerel diizenlemelere
uygun olmalidir.

. Danfoss , tiim glg baglantilarinin minimum 75°C
gliciinde bakir telle yapilmasini énerir.

2.4.2 Topraklama (Zemine oturtma)
Gereklilikleri

AUYARI

TOPRAKLAMA (ZEMINE OTURTMA) TEHLIKESI!
Operatdr glivenligi icin, ulusal ve yerel elektrik y6netme-
likleri ve bu kilavuzdaki ydnergeler dogrultusunda frekans
donustirdcaniin uygun sekilde topraklanmasi (zemine
oturtulmasi) dnemlidir. Frekans dénisturiciye baglanmig
kanali, uygun topraklama yerine kullanmayin. Toprak
(zemin) akimlan 3,5 mA'dan yuksektir. Frekans dénusti-
rictiniin uygun sekilde topraklanmamasi, 6ltim veya ciddi
yaralanmayla sonuglanabilir.

NOT!

Donanimin ulusal ve yerel elektrik yonetmeliklerine ve
standartlarina uygun olarak dogru sekilde topraklanmasini
(zemine oturtulmasini) saglamak, kullanicinin veya sertifikali
elektrik tesisatcisinin sorumlulugundadir.

o Elektrikli donanimlari dogru sekilde topraklamak
(zemine oturtmak) icin ilgili tim yerel ve ulusal
elektrik yonetmeliklerine uyun

o Toprak (zemin) akimlari 3,5 mA'dan yiiksek
donanimlar icin uygun koruyucu topraklama
(zemine oturtma) yapilmaldir; bkz. 2.4.2.1 Kagak
Akim (>3,5 mA)

o Giris glicli, motor glici ve kontrol telleri icin 6zel
bir toprak teli (zemin teli) gerekir.

. Uygun toprak (zemin) baglantilarini yapmak icin
donanimin tizerinde bulunan kelepceleri kullanin.

. Bir frekans donustirliclyd digerine "papatya
zinciri" tarzinda topraklamayin (zemine
oturtmayin)

. Toprak (zemin) teli baglantilarini olabildigince kisa
tutun

o Elektrik girtltiisinu azaltmak icin yliksek
bikimlu tel kullanilmasi onerilir

. Motor Ureticisinin kablo tesisati gerekliliklerini
izleyin

2.4.2.1 Kacak Akim (>3,5 mA)

Kacak akimi >3,5 mA olan koruyucu topraklama donanim-
laniyla ilgili ulusal ve yerel yonetmelikleri izleyin. Frekans
donustiriict teknolojisi, yiiksek guicte ylksek frekans
anahtarlama icerir. Bu, toprak baglantisinda bir kagak akim
olusturur. Frekans dénistiricinin cikis gl terminal-
lerinde bir kacak akim, filtre kondansatorlerini
yukleyebilecek ve bir gecici toprak akimina neden
olabilecek bir DC bileseni icerebilir. Toprak kagak akimi, RFI
filtresi, blendajli motor kablolari ve frekans dénustirici
glict gibi cesitli sistem konfigtirasyonlarina baghdir.

EN/IEC61800-5-1 (Elektrikli Stiriicii Sistemi Uretim
Standardi), kacak akim 3,5 mA'yi gectiginde 6zel dikkat
gosterilmesini gerektirir. Topraklama (zemine oturtma)
asagidaki yollardan biriyle takviye edilmelidir:

o En az 10 mm2 olan toprak (zemin) teli.

. Her ikisi de boyutlandirma kurallarina uyan iki ayr
toprak (zemin) teli

Ayrintili bilgi icin bkz. EN 60364-5-54 § 543.7.

RCD'lerin kullaniimasi

Toprak kacak devre kesicisi (ELCB) olarak da bilinen
kullanildiginda, asagidaki hususlara uyulmalidir: kacak akim
aygitlan (RCD)

o Yalnizca AC ve DC akimlarini saptayabilen B tipi
RCD'ler kullanmak

. Gecici toprak akimlari nedeniyle arizalari 6nlemek
icin, desarj gecikmeli RCD'ler kullanmak

. RCD'leri sistem konfiglirasyonuna ve ortam
kosullarina gore boyutlandirmak

14 MG34U242 - VLT® Danfoss'un tescilli ticari markasidir
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2.4.2.2 Topraklama (Zemine oturtma) IP20

Muhafazalar

Frekans donustiriici, oluklu veya korumal kablo
kullanilarak topraklanabilir (zemine oturtulabilir). Gig
baglantilarinin topraklanmasi (zemine oturtulmasi) icin
Cizim 2.6'de gosterildigi gibi 6zel topraklama (zemine
oturtma) noktalar kullanin.

M T_ - Q

©
©

‘Q
O °©
O °o©
O 0@

Cizim 2.5 IP20 (Sasi) Muhafazalari icin Topraklama (zemine
oturtma) Noktalari

2.4.2.3 Topraklama (Zemine oturtma)
IP21/54 Muhafazalari

Frekans donustiriici, oluklu veya korumal kablo
kullanilarak topraklanabilir (zemine oturtulabilir). Gli¢
baglantilarinin topraklanmasi (zemine oturtulmasi) icin
Cizim 2.6'de gosterildigi gibi 6zel topraklama (zemine
oturtma) noktalar kullanin.

130BC303.10

1308C304.10

f EZ"Z‘L:\

| ! |
| 00 | |

!
I
| “@:ﬁ =" "]

Cizim 2.6 IP21/54 Muhafazalan igin Topraklama (zemine oturtma)

2.4.3 Motor Baglantisi

AUYARI

INDUKLENMIS VOLTAJ!

Birden ¢ok frekans donistiricliiden gelen motor kablolarini
ayri ayr yonlendirin. Birlikte gegirilen ¢ikis motor kablosu
kaynakli indiiklenmis voltaj, donamim kapali veya kilitli
oldugunda bile donanim kondansatérlerini sarj edebilir.
Cikis motor kablolarinin ayr gegirilmemesi 6liim veya ciddi
yaralanmayla sonuglanabilir.

o Maksimum tel boyutlari icin bkz. 70.7 Glice Bagh
Belirtimler

o Kablo boyutlariyla ilgili yerel ve ulusal elektrik
diizenlemelerine uyun

. Rakor plakalari, IP21/54 tabaninda ve daha ytiiksek
(NEMA1/12) birimlerde saglanmistir.

o Frekans donustiriict ile motor arasina gug
faktori diizeltme kondansatorleri kurmayin

o Frekans dondstirict ve motor arasina, bir
baslatma veya kutup degistirme aygitinin telini
baglamayin

. 3 fazli motor kablo tesisatini, 96 (U), 97 (V) ve 98
(W) terminallerine baglayin

. Kabloyu, verilen yonergelere uygun olarak
topraklayin (zemine oturtun).

MG34U242 - VLT® Danfoss'un tescilli ticari markasidir 15
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Kullanma Kilavuzu

. Tork terminalleri bélimiinde verilen bilgiler

Motor Ureticisinin kablo tesisati gerekliliklerini

dogrultusunda sikistirin 10.3.4 Baglanti Sikistirma izleyin
Torklari
2.4.3.1 Terminal Yerleri: D1h-D4h
SECTION A-A
MAINS TERMINALS SECTION B-B
MOTOR TERMINALS
@ [C]
MAINS TERMINAL =
= o MOTOR— @
@ TERMINAL
200
[7.9]
) 0LQI0
© GROUND88 Lo ?‘; 71 ©
[35] z 5 5 5 -
l;j ilj ['::j@ [;;"l] ™\——ax MBx20 STUD
2 2 T WITH NUT i © ©
[0.0] R
- - - © -
p 2
oS oS 8o A== g- 33
R - — ~
ad| g8 | I3
: ®_:0,:;0 3
o o< @ M~ [y =]
oS s e~ g
® © @
Cizim 2.7 Terminal Yerleri D1h
SECTION A-A
MAINS TERMINALS = - SECTION B-B
S tw MOTOR TERMINALS AND
—=A = N— BRAKE BRAKE TERMINALS
BRAKE
TERMINAL
292
© [115]
@ (fle
188
[7.4]
—MAINS
TERMINAL
83 al° MOTOR TERMINAL—/
[33] O
N
0 =
[0.0]

[00]

0
[00]

Cizim 2.8 Terminal Yerleri D3h

22

[09]

62
[24]

@

101
[40]

@

145
[57]

©

184
[7.2]

©

223
[88]

®

130BC305.10

[0.0]

130BC302.10

290

[11.4]
244
[96]

[00]
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1 2 =]
a
wn
O
[2a}
o
m
50 — — 98 75 - 190 -
[2.0] / [3.9] [3.0] [7.5]
ol o |
llo T R
jam}
0000
)
Cizim 2.9 Yuk Paylagimi ve Reaktif Terminaller, D3h
1 Onden gériinim
2 Yandan goériinim
Tablo 2.3
o
SECTION B-B -
SECTION A-A MOTOR TERMINALS AND %
MAINS TERMINALS A BRAKE TERMINALS ™M
B &
oflelle @
o
L MAINS TERMINAL 4 ol o JCD MOTOR TERMINAI =
L) @ @ ] ° ] lo|
331.2 olollo olllolllo o [e
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8 o 4 ie
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b | J (8]
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555 N — — ~— oo
[ < — < o (S
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Cizim 2.10 Terminal Yerleri D2h
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o
b @ SECTION B-B pal
SECTION A-A 85 QT o0
MAINS TERMINALS N . BRAKE MOBTR?EKETFE\QUI/':\SLSND O
TERMINALS 2
m
} BRAKE / REGEN
| ~—MAINS TERMINAL | [313 ol TERMINAL
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Cizim 2.11 Terminal Yerleri D4h
o
’ <
2 ¥
o
o
(53]
95 126
75
[3.7] [4.9] - 190
[3.0] [7.5] -

Gizim 2.12 Yuk paylasimi ve Reaktif terminaller, D4h

1 Onden gériinim

2 Yandan goriiniim

Tablo 2.4
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2.4.3.2 Terminal Yerleri: D5h-D8h

SECTION A-A SECTION B-B =
MAINS TERMINALS MOTOR TERMINALS P
A B= BRAKE/REGEN TERMINALS 3
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g © BRAKE TERMINAL | ]
I i
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Cizim 2.13 Terminal Yerleri, Baglanti Kesme Anahtarli Segenegi ile D5h
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m
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SECTION A-A
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Cizim 2.14 Terminal Yerleri, Fren Segenegi ile D5h

MG34U242 - VLT® Danfoss'un tescilli ticari markasidir 19



L

VLT® Automation Drive D-Cerceve

Kurulum
Kullanma Kilavuzu
SECTION B-B =
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/i i MAINS eE! ﬁ @
TERMINAL 1
J [I- = @ -
i l ?15880] TB6 Terminal block for contactor @1@3 L
| : BRAKE TERMINAL )
° L E ] il °
L b D° =
b q \ T
5 3XM10X20 STUD—_| | — 24, N g
o WITH NUT To8 Rl o
I GROUND 153 b TRRR7.7] T
= [6.0] / 7’@‘ |
GROUND 3X123 1 b % 3
L 7 [4.8] viafualo Phofoli [3.8] MOTOR i H
L. o 1ol Hﬂlql{ TERMINAL EF}DEHHZ |
° S RG] S 0 i ° \ G ® o 8  ©l°
[0.0] sl | B
5 = oS [T || 133 8% °F g
= £ ® 5 E SR es
NS [N
0 o N NN —N ON‘
9= qm S B8 AE 82
Cizim 2.15 Terminal Yerleri, Kontakt6ér Secenedi ile D6h
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TB6 Terminal block
for contactor
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Cizim 2.16 Terminal Yerleri, Kontakt6r ve Baglanti Kesme Secenekleri ile D6h
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SECTION A-A 2
MAINS TERMINALS g
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@
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=
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Cizim 2.17 Terminal Yerleri, Devre Kesici Secenegi ile D6h
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Cizim 2.18 Terminal Yerleri, Baglanti Kesme Anahtarli Segenegi ile D7h
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2.4.4 Motor Kablosu

Motor U/T1/96, V/T2/97 ve W/T3/98 terminallerine
baglanmalidir. Terminal 99'a topraklayin (oturtun). Frekans
donustiriictye, her turde (¢ fazl standart asenkron
motorlar ile kullanilabilir. Fabrika ayari saat yoniinde donis
icindir ve frekans donustiriiciniin cikisi asagidaki gibi
baglanmistir:

Terminal no. Islev

96, 97, 98, 99 Sebeke U/T1, V/T2, W/T3
Toprak (topraklama)

Tablo 2.5

2.4.5 Motor Donis Kontroli

Donis yonil, motor kablosundaki iki asamayi degistirerek
veya 4-10 Motor Hizi Yénii ayarini degistirerek ayarlanabilir.

e Terminal U/T1/96 U-faza O—o—°0 E
bagli v %
e Terminal V/T2/97 V-faza
bagh
e Terminal W/T3/98 W-faza 0 o o
bagh
Oo——o—=O
Tablo 2.6

Bir motor dons kontrolli, 7-28 Motor Dénlis Kontrolii
kullanilarak ve ekranda gosterilen asamalar izlenerek
gerceklestirilebilir.

2.4.6 AC Sebeke Baglantisi

. Tellerin boyutu frekans donustiricinin giris
akimina baghdir

. Kablo boyutlariyla ilgili yerel ve ulusal elektrik
diizenlemelerine uyun

. 3 fazl AC giris glict kablo tesisatini, L1, L2 ve L3
terminallerine baglayin (Bkz. Cizim 2.23).

e
<
&
&
==} = ‘%
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-
o
'I 2
~J L1
o
of
o5 5
[ [
[ [ ~
N AN
Cizim 2.23 AC Sebekesine Baglama
1 [Sebeke baglantisi
2 | Motor baglantisi
Tablo 2.7
o Kabloyu, verilen yonergelere uygun olarak

topraklayin (zemine oturtun).

o Tam frekans donustiriciler, izolasyonlu bir giris
kaynadiyla ve toprak (zemin) referans gli¢
hatlariyla kullanilabilir. izolasyonlu bir sebekeden
(IT sebekesi veya ylizer delta) veya topraklanmis
bacakli TT/TN-S sebekesinden (toprakh delta)
beslendiginde, 14-50 RFI Filtresi'yi OFF (Kapal)
konuma ayarlayin. Kapatildiginda, sasi ile ara
devre arasindaki i¢ RFI filtre kondansatorleri, IEC
61800-3'e gore toprak (zemin) kapasite akimlarini
azaltmak ve ara devrenin hasar gérmesini
onlemek icin izole edilir.
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2.5 Kablo Tesisati Baglantisi Denetimi

. Kontrol tellerini, frekans donustiriicideki yiiksek
gli¢ bilesenlerinden yalitin

. Frekans donustirlcu bir termistdre baglanirsa,
PELV izolasyonu icin, opsiyonel termistor kontrol
telinin takviye edilmesi/cift izolasyon yapilmasi
gerekir. 24 V DC besleme voltaji onerilir.

2.5.1 Erisim

Kontrol kablolarina giden tiim terminaller, frekans donustu-
riclintin 6n tarafindaki LCP altinda bulunur. Erismek icin,
kapadi (IP21/54) acin veya on paneli (IP20) cikarin.

2.5.2 Blendajli Kontrol Kablolarinin
Kullaniimasi

Danfoss, kontrol kablolarinin EMC bagisikligini ve motor
kablolarindan gelen EMC emisyonunu optimize etmek icin
seritli blendajli/zirhl kablo kullaniimasini tavsiye eder.

Bir kablonun gelen ve giden elektrik guriltisi radyas-
yonunu azaltma kapasitesi aktarma empedansina (Zr)
baghdir. Bir kablonun blendaji normalde elektrik gurdltisu
aktarimini azaltmak icin tasarlanmistir. bununla birlikte, bir
blendaj ile daha disuk aktarma empedansi (ZT) degeri
acisindan en fazla bir blendaj ile daha yiksek aktarma
empedansi (ZT) saglanabilir.

Aktarma empedansi (ZT) kapasitesi nadiren Uretici
tarafindan belirlenir, ama kablonun fiziksel tasariminini
degerleyerek aktarma empedansini (ZT) saglamak
mimkindur.

Aktarma empedansi (ZT), asagidaki faktorlere bagh olarak
artinlabilir:
. Blendaj malzemesinin iletkenligi

. Farkli blendaj iletkenleri arasindaki dayaniklilik
temasi

. Blendaj kapsami, 6rn., kablonun fiziksel alani
blendaj ile kaplanir - genellikle yiizde degeri
olarak ifade edilir

. Blendaj tuirdi, 6rn. seritli veya kivrimli desen
a. Bakir tel ile aliminyum kaplama
b. Kivrimh bakir tel veya zirhli gelik tel kablo

C. Farkl blendaj kaplamasi oranlari ile tek katmanh
seritli bakir tel
Bu, tipik Danfoss referans kablodur.

d. Cift katmanh, kiviimli bakir tel

e. Seritli bakir telin manyetik, blendajli/zirhli ara
katman ile 6zdes katmani

f. Bakir boru ve c¢elik boru icinde calisan kablo

g. Kabloyu 1.1 mm duvar kalinlidi ile kullanin

Transfer impedance, Zj
mOhm/m
105

104

103

»
>

RRRRRRIRIIR

1073
0,01 0,1 1 10

175ZA166.13

Cizim 2.24

The lower the Z; the better the cable shielding performance

:

2.5.3 Blendajli Kontrol Kablolarinin
Topraklanmasi (Zemine Oturtulmasi)

Dogru blendajlama

Cogu durumda tercih edilen yontem, kontrol ve seri
iletisim kablolarini, her iki uca konan blendaj kelepceleriyle
sabitleyerek, olasi en iyi yliksek frekans kablo temasini
saglamaktir. Frekans dénustirici ile PLC arasindaki toprak
(zemin) potansiyeli farkliysa, tim sisteme zarar verebilecek
elektriksel parazit meydana gelebilir. Kontrol kablosunun
yanina bir dengeleme kablosu takarak bu sorunu ¢ozebi-
lirsiniz. Minimum kablo kesiti: 16 mm?2,

130BB922.11

Cizim 2.25
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1 Min. 16 mm? 2.5.4 Kontrol Terminali Turleri
2 Esitleme kablosu
Terminal islevleri ve varsayilan ayarlari, 2.5.6 Kontrol
Tablo 2.8

Terminali [slevleri'te 6zetlenmistir.

50/60 Hz toprak (zemin) duglimleri

Gok uzun kontrol kablolarinda, toprak (zemin) diigimleri o
olusabilir. Toprak diiglimlerini 6nlemek icin, blendajin bir %
o
ucunu toprada bir 100 nF kondansatdrle (uglarini kisa o
tutarak) baglayin.
PLC =
(=)
2 ]
&
PE a
Cizim 2.26
Seri iletisimde EMC guriltiisini 6nleyin
Bu terminal topraga (zemine) bir i¢ RC baglantisiyla
baglanir. iletkenler arasindaki paraziti azaltmak icin
biikilms cift kablo kullanin. Onerilen yéntem asagida
gOsterilmektedir:
E
32
2
Cizim 2.29 Kontrol Terminali Yerleri
Cizim 2.27
. Konektor 1, dort programlanabilir dijital giris
1 Min. 16 mm? terminali saglar; bunlarin ikisi ek dijital terminaldir
2 Esitleme kablosu ve ister giris, ister ¢ikis olarak programlanabilir;
biri 24 V DC terminal besleme voltaji icindir ve
Tablo 2.9 biri de miisterinin sagladigi opsiyonel 24 V DC

voltaji icin ortak terminaldir

Alternatif olarak, terminal 61 baglantisi goz ardi edilebilir: . . . .
. Konektor 2 terminalleri (+)68 ve (-)69, RS-485 seri

iletisim baglantisi icindir

o Konektor 3 iki analog giris, bir analog ¢ikis, 10 V
DC besleme voltaji ve giris ve cikislar icin ortak
terminaller saglar

130BB924.11

. Konektor 4, MCT 10 Kurulum Yazihimi ile birlikte
kullanilan bir USB baglanti noktasidir

izim 2.28
¢ o Ayrica frekans donustiriici konfigirasyonuna ve

boyutuna bagli olarak cesitli yerlerde bulunan iki
Form C role cikisi da vardir

1 Min. 16 mm?

2 Esitleme kablosu

. Birimle birlikte siparis edilebilen bazi secenekler,
ek terminaller sunabilir. Donanim secenegiyle
Tablo 2.10 birlikte verilen kilavuza bakin

MG34U242 - VLT® Danfoss'un tescilli ticari markasidir 29
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2.5.5 Kontrol Terminallerine Kablo Tesisati

Terminal fisleri, kolay erisim icin cikarilabilir.

130BT306.10

)

Cizim 2.30 Kontrol Terminallerinin Cikarilmasi

2.5.6 Kontrol Terminali islevleri

Frekans donustlricu islevleri, kontrol giris sinyalleri
alinarak kumanda edilir.

. Her terminalin, destekleyecedi islev icin, o
terminalle iliskili parametrelerde programlanmasi
gerekir. Terminaller ve iliskili parametreler icin
5 Programlama ve 6 Uygulama Ornekleri
bolimlerine bakin.

. Kontrol terminalinin dogru islev icin
programlandigini dogrulamak énemlidir. Parame-
trelere erisme ve programlama ayrintilari igin
5 Programlama boélimiine bakin.

. Varsayilan terminal programlama, frekans
donistlriictyt tipik bir isletim modunda
baslatmaya yoneliktir

2.5.6.1 Terminal 53 ve 54 Anahtarlari

. Analog giris terminalleri 53 ve 54, voltaj (-10 ila
10 V) ya da akim (0/4-20 mA) giris sinyalleri icin
secilebilir

. Anahtar konumlarini degistirmeden 6nce frekans
donustiriiciden gicl kesin

. A53 ve A54 anahtarlarini sinyal turiini segmek
Uzere ayarlayin. U, voltaji, | ise akimi secer.

. Anahtarlara, LCP cikarnldiginda erisilebilir (bkz.
Cizim 2.31).

NOT!

Birimle birlikte bazi secenek kartlari kullanilabilir, bu
anahtarlar icerebilir ve anahtar ayarlarini degistirmek igin
cikarilmalan gerekir. Secenek kartlarini ¢ilkarmadan 6nce,
her zaman birimin glicinii kesin.
. Terminal 53'Un 16-61 Terminal 53 Anahtar Ayari
icindeki varsayilan ayari, acik cevrimde hiz
referansi icindir.

o Terminal 54'in 16-63 Terminal 54 Anahtar Ayar
icindeki varsayilan ayari, kapali ¢cevrimde geri
besleme sinyali icindir.

130BT310.10

Cizim 2.31 Terminal 53 ve 54 Anahtarlan ile Bus Uglandirma
Anahtannin Yeri

2.6 Serilletisim

RS-485 cok noktall ag topolojisine uygun iki telli bir bus
araylzidir; 6rnegdin devreler bir bus olarak veya ortak
dagitim hattindan iletim kablolari araciigiyla baglanabilir.
Bir ag sinifina toplam 32 devre baglanabilir.
Tekrarlayicilar, ag segmentlerini ayirir. Her tekrarlayici,
kurulu oldugu segment icindeki bir devre olarak gorev
yapar. Belli bir ag icinde baglanmis her devrenin tim
segmentler Gizerinde bir devre adresi olmalidir.

Frekans dondstiricinin sonlandirma anahtarini (S801)
veya bir yanli rezistér agi kullanarak her segmenti iki uctan
da sonlandirin. Bus kablolamasi i¢in her zaman blendajli
kablolar kullanin ve genel kablo déseme kurallarina uyun.
Blendajin her devredeki diisiik empedansh toprak
baglantisi dnemlidir ve yiiksek frekanslarda da bu durum
gecerlidir. Bu sekilde, blendajin biiylk ylzeyini bir kablo
kelepcesi ya da iletken kablo rakoru vasitasiyla topraga
baglayin. Tim sebekede ayni toprak potansiyelinin elde
edilmesi icin potansiyel dengeleme kablolarinin
kullanilmasi gerekebilir. Ozellikle uzun kablolu tesisatlarda
bu gereklidir.

Empedans uyumsuzlugunu 6nlemek icin, tim sebekede
mutlaka ayni tirde kablo kullanin. Frekans donistiirticiye

30 MG34U242 - VLT® Danfoss'un tescilli ticari markasidir
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bir motor baglarken mutlaka blendajli motor kablosu
kullanin.

Kablo Blendajli kivrimli ¢ift (STP)

Empedans 120 Q

Maks. kablo uzunlugu 1200 m (¢tkma hatlar dahil)

500 m istasyonlar arasi

Tablo 2.11

2.7 Opsiyonel Donanim

2.7.1 Yuk Paylasimi Terminalleri

Yik paylasimi terminalleri, birkag frekans donustirtctdeki
DC devrelerinin baglantisini etkinlestirir. Yk paylasimi
terminalleri te IP20 frekans donstlrtcilerinde ve frekans
donistirtcllerin dis Ust kisminda bulunmaktadir. Frekans
donustiriict ile temin edilen bir terminal kapadi,
muhafazanin 1P20 degerini korumak icin takilmalidir.

Gizim 2.32, kaplanmis ve kaplanmamis terminalleri gosterir.

1308C547.10

Gizim 2.32 Kapak (L) ve Kapak (R)'siz Yik Paylagimi veya Reaktif
Terminali

2.7.2 Reaktif Terminaller

Reak (reaktif) terminaller, reaktif yiikii olan uygulamalar icin
beslenebilir. Uclincii bir sahis tarafindan temin edilen bir
reaktif birim, reak terminallere baglanti saglayarak
sebekeden yenileme yapar ve enerji tasarrufu saglar. Reak
terminaller IP20 frekans donUstlricilerinde ve frekans
donistlricinin dis Ust kisminda bulunur. Frekans
donustiriict ile temin edilen bir terminal kapadi,
muhafazanin IP20 degerini korumak icin takilmalidir.

Gizim 2.32, kaplanmis ve kaplanmamis terminalleri gosterir.

2.7.3 Yogusma onleyici isitici

Yogusma onleyici bir isitici, birim kapatildiginda muhafaza
icinde yogusma olusmasini énlemek icin frekans dénistu-
riclintin icine monte edilebilir. Isitici, misteri tarafindan
saglanan 230 V AC gli¢ kaynagi ile kontrol edilir. En iyi
sonuglar icin, 1sitictyr sadece birim kapaliyken calistirin ve
birim calisirken 1siticiyr kapatin.

2.7.4 Fren Kesici

Bir fren kesici, reaktif yiike sahip uygulamalar icin kullani-
labilir. Fren kesici, frenleme enerjisini tiiketen ve DC bus'ta
asin voltaj arizasi olusmasini engelleyen bir fren rezistoriine
baglanir. Frenleme kesici, frekans donistirictiniin nominal
voltaj degerine bagh olarak, DC bus voltaji belirli bir
seviyeye ulastiginda otomatik olarak etkin hale gelir.

2.7.5 Sebeke Kalkani

Sebeke kalkani, muhafaza icine monte edilen ve VBG-4
kaza onleme gerekliliklerine uygun olarak koruma saglayan
bir Lexan kapaktir.

2.7.6 Sebeke Anahtari

Anahtar secenegi her iki secenek panosu tipi icin de
kullanilabilir. Anahtarin konumu, secenek panosunun
boyutuna ve seceneklerin var olup olmamasina gore
degisir. Tablo 2.12 hangi anahtarlarin kullanildig
konusunda daha fazla ayrinti saglar.

Voltaj [V] | Frekans Déniistiiriici Modeli | Anahtar Ureticisi ve Tipi
380-500 [N9OKT5-N132T5 ABB OT400U03
N160T5-N250T5 ABB OT600U03
525-690 [N55KT7-N132T7 ABB OT400U03
N200T7-N315T7 ABB OT600U03
Tablo 2.12

2.7.7 Kontaktor

Kontaktor musterinin sagladigi bir 230 V AC 50/60 Hz
sinyaliyle caligir.

Voltaj [V]| Frekans Kontaktor Ureticisi  |IEC Kullanim
Dénigstirtici ve Tipi Kategorisi
Modeli

380-500 [N90OKT5-N132T5 GE CK95BE311N AC-3
N160T5-N200T5 GE CK11CE311N AC-3
N250T5 GE CK11CE311N AC-1

525-690 |N55KT7-N132T7 GE CK95BE311N AC-3
N160T7-N315T7 GE CK11CE311N AC-3

Tablo 2.13

NOT!

UL kaydi gerektiren uygulamalarda, frekans dénistirici
bir kontaktdr ile birlikte saglandiginda, musteri frekans
déndstiirliciiniin UL dederini ve 100.000 A kisa devre akim
dederini siirdiirmek igin bir dig sigortalama yapmalidir.

Sigorta Onerileri icin bkz. 70.3 Sigorta Tablolari.

MG34U242 - VLT® Danfoss'un tescilli ticari markasidir
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2.7.8 Devre Kesici

Tablo 2.14, cesitli birimler ve glic araliklaryla birlikte bir
secenek olarak saglanan devre kesici tipi hakkinda bilgi
vermektedir.

Voltaj [V]| Frekans Dénistlriict Devre Kesici Ureticisi ve Tipi
Modeli

380-500 [ N9OKT5-N110T5 ABB T5L400TW
N132T5 ABB T5LQ400TW
N160T5 ABB T6L600TW
N200T5 ABB T6LQ600TW
N250T5 ABB T6LQ800TW

525-690 | N55KT7-N132T7 ABB T5L400TW
N160T7-N250T7 ABB T6L600TW
N315T7 ABB T6LQ600TW

Tablo 2.14
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3 Baslatma ve Kullanima Alma

3.1 On Baslatma

DIKKAT

Birime gli¢ vermeden 6nce, tim kurulumu asagidaki
Tablo 3.1'de ayrintilandinldigi gibi kontrol edin.
Tamamlanan maddelere onay isareti koyun.

Yapilacak kontroller

Agiklama

Yardimci donanim

o Frekans donustiriicliniin glic girisi tarafinda veya motorun ¢ikis tarafinda bulunabilecek yardimci
donanimlara, anahtarlara, baglanti kesmelerine veya giris sigortalarina/devre kesicilere bakin. Bunlarin
tam hizda isletime hazir oldugundan emin olun.

o Frekans donusturtciye geri besleme icin kullanilan tim sensorlerin islevini ve kurulumunu kontrol
edin.

o Varsa motorlardaki gui¢ faktort diizeltme kapaklarini ¢ikarin

Kablo yonlendirme

o Girig giicti, motor kablo tesisati ve kontrol tellerinin, ylksek frekansh girdltd yalitimi igin g ayri
metal kanaldan veya tepsiden ge¢cmesini saglayin.

Kontrol telleri

o Hasarli veya kopuk tel ve gevsek baglanti kontroli yapin

o GUraltd bagisikhigr icin, kontrol tellerinin glic ve motor tel tesisatindan yalitilmis oldugunu kontrol
edin

o Gerekirse, sinyallerin voltaj kaynagini kontrol edin

o Blendajli kablo veya burgulu cift tel kullaniimasi 6nerilir. Blendajin dogru sekilde sonlandirildigindan
emin olun

Sogutma acikhigi

e Sogutma icin uygun hava akisinin saglanmasi amaciyla altta ve Ustte yeterli acikliklar bulundugunu
olcin

EMC hususlan

o Elektromanyetik uyumluluk bakimindan kurulumun uygunlugunu kontrol edin

Ortam hususlar

o Maksimum ortam isletim sicaklik sinirlar icin donanim etiketine bakin

o Nem diizeyleri, yogusmasiz %5-95 arasinda olmahdir

Sigorta ve devre
kesiciler

o Sigortalarin veya devre kesicilerin uygunlugunu kontrol edin

e Tum sigortalarin siki bir sekilde takildigini, calisir durumda olduklarini ve tim devre kesicilerin agik
konumda olduklarini kontrol edin

Topraklama (Zemine
baglama)

¢ Unite, sasisinden bina topragina giden &zel bir topraklama teli (zemin teli) gerektirir
o Siki ve oksitlenmeyen iyi toprak baglantilari (zemin baglantilari) olmasini saglayin.

o Kanala topraklama (zemine baglama) yapilmasi veya arka pano montajindan metal bir ylizeye
baglanti kurulmasi uygun bir topraklama (zemine baglama) degildir.

Giris ve cikis gui¢ kablo
tesisati

o Gevsek baglanti olup olmadigini kontrol edin

o Motor ve sebekenin ayri kanalda veya ayrilmis blendajli kablolarda bulundugunu kontrol edin

Panonun i¢ kismi

e Birimin i¢ kisminda kir, metal capaklar, nem ve asinma bulunmadigini kontrol edin

Anahtarlar

¢ Tim anahtarlarin ve baglanti kesme ayarlarinin uygun konumda olmalarini saglayin

Titresim

o Birimin, saglam bir sekilde takildigini veya gerekirse sok desteklerinin kullanildigini kontrol edin

o Olagandisi titresim miktari olup olmadigini kontrol edin

Tablo 3.1 Baglatma Kontrol Listesi
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3.2 Gii¢ Verme islemi

AUYARI

YUKSEK VOLTAJ!

Frekans donistiiriiciiler, AC sebekesine baglandiklarinda
yiiksek voltaj icerirler. Kurulum, basglatma ve bakim
islemleri, yalnizca uzman personel tarafindan gerceklestiril-
melidir. Kurulum, baglatma ve bakimin uzman personel
tarafindan yapilmamasi, 6liime veya ciddi yaralanmaya
neden olabilir.

AUYARI

ISTENMEYEN BASLATMA!

Frekans donstiiriicii, AC sebekesine baglandiginda, motor
herhangi bir zamanda baglayabilir. Frekans doniistiiriicd,
motor ve cahistirilan donanimlar isletiimeye hazir durumda
olmalidir. Frekans dénistiriciinin AC sebekesine
baglandiginda isletiimeye hazir olmamasi, 6liime, ciddi
yaralanmaya, donanim veya mal hasarina neden olabilir.

1. Giris voltajinin %3 icerisinde dengelendigini
dogrulayin. Dengeli degilse, devam etmeden 6nce
giris voltaji dengesizligini dlzeltin. Voltaji diizelt-
tikten sonra prosediiri tekrarlayin.

2. Varsa opsiyonel donanim tel tesisatinin kurulum
uygulamasiyla eslesmesini saglayin.

3. TUm operatdr aygitlarinin OFF (KAPALI) konumda
bulunmasini saglayin. Pano kapilari kapali olmali
ve kapak monte edilmelidir.

4, Birime gli¢ verin. Bu sirada frekans donustiriictyu
BASLATMAYIN. Baglanti kesme anahtari bulunan
birimlerde, frekans donusturiicliye giic vermek
icin anahtari ON (ACIK) konuma getirin.

NOT!

LCP altindaki durum satirnda OTOMATIK UZAKTAN
YANASMA okundugunda, birim isletiimeye hazir, fakat
terminal 27'de bir giris sinyali eksik demektir.

3.3 Temel isletim Programlamasi

Frekans donustiriiciler, en iyi performans icin calisti-
rilmadan once temel isletim programlamasina ihtiyac
duyarlar. Temel isletim programlamasi, calistirilan motorun
motor plaka verilerini ve minimum ve maksimum motor
hizlarini girmeyi gerektirir. Onerilen parametre ayarlari,
baslatma ve kontrol amaglarina yoneliktir. Uygulama
ayarlar degiskenlik gosterebilir. Verileri LCP yoluyla
girmeye iliskin ayrintili yonergeler icin 4.7 Yerel Denetim
Paneli bélimiine bakin.

Verileri glic ON konumundayken, fakat frekans
donistlricu isletiimeden 6nce girin. Frekans donustu-
riictyu programlamanin iki yolu vardir: Akilli Uygulama
Kurulumu (SAS) kullanmak veya asagida ayrintili olarak
aciklanan prosediirii uygulamak. SAS, en sik kullanilan
uygulamalarin kurulumu icin hizh bir sihirbazdir. Gug ilk
acildiginda ve sifirlamadan sonra SAS LCP'de gériintilenir.
Belirtilen uygulamalarin kurulumu icin art arda ekranlarda
gOsterilen talimatlari uygulayin. SAS ayni zamanda Quick
Menu altinda da bulunabilir. Akilli Kurulum isleminin
basindan sonuna kadar, cesitli secimler, ayarlar ve
mesajlara ait yardim bilgilerini gérmek icin [Info] kullani-
labilir.

NOT!

Sihirbaz kullanilirken baglatma kosullarinin reddedilecegdini
unutmayin.

NOT!

ik acilistan veya sifilamadan sonra hicbir islem yapilmazsa,
SAS ekrani 10 dakika sonra otomatik olarak kaybolur.

SAS kullanilmadiginda, verileri asagidaki prosediire uygun
sekilde girin.

1. LCP Uzerindeki [Main Menu] tusuna iki kez basin.

2. Parametre grubu 0-** Operation/Display'e gitmek
icin gezinme tuslarini kullanin ve [OK] tusuna
basin.

1452RFH 47908 {4

i0-%#% Operation/Display
1-%% Load/Motor

2-%% Brakes

3-¥% Reference ! Ramps

130BP066.10

Gizim 3.1

3. Parametre grubu 0-0* Basic Settings'e gitmek icin
gezinme tuslarini kullanin ve [OK] tusuna basin.

0.0% 0.00A M| S
Operation / Display 0-%%] 'g
|GOx BasicSetings | 3

m

0-1% Set-up Opperations
0-2% LCP Display
0-3% LCP Custom Readout

Cizim 3.2
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4. 0-03 Bélgesel Ayarlar'a gitmek icin gezinme
tuslarini kullanin ve [OK] tusuna basin.

0.0% 0.00A M
0-0%]

0-03 Regional Settings

[0] International

Cizim 3.3

5. International veya North America'yr se¢mek icin
gezinme tuslarini kullanin ve [OK] tusuna basin.
(Bu, bir dizi temel parametrenin varsayilan
ayarlarini degistirir. Eksiksiz bir liste icin
5.5 Parametre Menii Yapisi bolimiine bakin.)

6. LCP Uzerindeki [Quick Menu] tusuna basin.

7. Parametre grubu Q2 Quick Setup'a gitmek icin
gezinme tuslarini kullanin ve [OK] tusuna basin.

13.7%

Q1 My Personal Menu

13.0A 1(1)

Q5 Changes Made

Q6 Loggings

Cizim 3.4

8. Dili secin ve [OK] tusuna basin. Ardindan
1-20 Motor Giicii [kW] /1-21 Motor Giicii [HP] -
1-25 Motor Nominal Hizi parametrelerine motor
verilerini girin. Bilgiler, motor plakasinda
bulunmaktadir.

1-20 Motor Giicii [kW] veya 1-21 Motor
Giicii [HP]

1-22 Motor Voltaji

1-23 Motor Frekansi
1-24 Motor Akimi

1-25 Motor Nominal Hizi

T
0.0 Hz 0.00kW 1(1)

@

1-21 Motor Power [kW]

4.0 [Q
[ v

Cizim 3.5

130BP088.10

130BB847.10

130BT772.10

9. Kontrol terminalleri 12 ve 27 arasina bir gegici
baglanti teli yerlestirilmelidir. Bu durumda,
5-12 Terminal 27 Dijital Giris'i fabrika varsayilan
ayarinda birakin. Aksi durumda, No Operation"
secin. Opsiyonel Danfoss by-pass bulunan frekans
donustiriciler icin gegici baglanti teli
kullaniimasi gerekmez.

10.  3-02 Minimum Referans

11.  3-03 Maksimum Referans

12.  3-41 Rampa 1 Hizlanma Siiresi
13.  3-42 Rampa 1 Yavaslama Siiresi

14.  3-13 Referans Sitesi. El/Otomatik* Yerel Uzak
baglantildir.

Boylece hizli kurulum prosediirii tamamlanir. isletim
ekranina dénmek icin [Status] tusuna basin.

3.4 Yerel Kontrol Testi

ADIKKAT

MOTOR BASLATMA!

Motorun, sistemin ve bagh aygitlarin ¢alistinimaya hazir
oldugundan emin olun. Her tiir kosulda giivenli isletimi
saglamak kullanicinin sorumlulugundadir. Motor, sistem
veya bagli aygitlar calistinimaya hazir degilse, kisisel
yaralanma veya donanim hasari ortaya gikabilir.

NOT!

LCP tizerindeki [Hand On] tusu, frekans dondstiiriicliye
lokal baglatma komutu sunar. [OFF] tusu, durdurma islevi
saglar.

Lokal modda calisilirken, LCP {izerindeki [4] ve [¥] oklan
frekans donUgstlrtictiniin hizini artinr ve azaltir. [<] ve [*]
ise ekran imlecini niimerik ekranda hareket ettirir.

1. [Hand ON] tusuna basin.

2. [A] tusuna basarak frekans donisturiclyd tam
hiza hizlandirin. imlecin ondalik noktanin soluna
tasinmasi, daha hizli giris degisikligi yapmayi
saglar.

3. Hizlanma sorunlari olup olmadigini gézleyin.
4, [OFF] tusuna basin.
5. Yavaslama sorunlari olup olmadigini gozleyin.

Hizlanma sorunlan varsa:

. Uyarilar veya alarmlar ortaya cikarsa, 8 Uyarilar ve
Alarmlar bdlimiine bakin.

o Motor verilerinin dogru girildigini kontrol edin.

. 3-41 Rampa 1 Hizlanma Sliresiparametresinde
hizlanma artirin.
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. 4-18 Akim Siniri parametresinde akim sinirini
artirin.

. 4-16 motor modda moment limiti parametresinde
tork sinirini artirin.

Yavaslama sorunlari varsa:

. Uyarilar veya alarmlar ortaya ¢ikarsa, 8 Uyarilar ve
Alarmlar bélimiine bakin.

. Motor verilerinin dogru girildigini kontrol edin.

. 3-42 Rampa 1 Yavaslama Siiresi'de rampa artirin.

. 2-17 Asin Voltaj Denetimi parametresinde agiri
voltaji etkinlestirin.

NOT!

OVC algoritmasi PM motorlari kullanilirken ¢alismaz.

4.1.1 Yerel Denetim Panosu bir alarmdan sonra frekans
donustirtcuyd sifirlamak icin kullanilir.

NOT!

Bu béliimdeki 3.2 Giic Verme Islemi ila 3.3 Temel isletim
Programlamasi kisimlari, frekans donUstrlicliye glic verme,
temel programlama, ayar ve islev testi prosediirlerini
tamamlamaktadir.

3.5 SistemiBaslatma

Bu bolimdeki prosediiriin tamamlanmasi, kullanicinin
kablo tesisati ve uygulama programlamasi yapmasini
gerektirir. Uygulama olusturma bilgisi icin bkz. 6 Uygulama
Ornekleri. Asagidaki prosediiriin, kullanici tarafindan
uygulama kurulumu bitirildikten sonra yapilmasi onerilir.

ADIKKAT

MOTOR BASLATMA!

Motorun, sistemin ve bagh aygitlarin calistinimaya hazir
oldugundan emin olun. Her tiir kosulda giivenli igletimi
saglamak kullanicinin sorumlulugundadir. Bu prosediirleri
izlememek, kisisel yaralanmaya veya donanim hasarina
neden olabilir.

1. [Auto On] tusuna basin.

2. Dis kontrol islevlerinin, frekans donustiriiclye
uygun sekilde kablolandigindan ve tiim program-
lamalarin bitirildiginden emin olun.

Bir dis calistirma komutu verin.

Hiz referansini, hiz araligi boyunca ayarlayin.

uokh W

Dis calistirma komutunu kaldirin.
6. Tum sorunlari not edin.

Uyarilar veya alarmlar ortaya cikarsa, 8 Uyarilar ve Alarmlar
bolimiine bakin.
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4 Kullanici Ara birimi

4.1.1 LCP Duzeni

4.1 Yerel Denetim Paneli L .
LCP dort islev grubuna ayrilmistir (bkz. Cizim 4.7).

Yerel denetim panosu (LCP) birimin 6nlindeki ekran ve tus
takimi kombinasyonudur. LCP, frekans donustiriciniin

o
kullanici ara birimidir. 3
3
2
LCP Uzerinde pek c¢ok kullanici islevi bulunur. -
Status 1'??)
1234rpm 1.0A 43,5Hz
. Yerel denetimdeyken baslatma, durdurma ve hiz
kontroliu
S , a 43,5Hz
. Isletim verilerini, durumu, uyar ve dikkat
ibarelerini goriintiileme
. Frekans donusttriict islevlerini programlama Run OK
. Bir ariza sonrasinda otomatik sifirlama devre disi i )
M e e b Status Quick Main Alarm
oldugunda frekans donistiriciyi manuel olarak Menu | | Menu Log
sifirlama
Ayrica opsiyonel bir sayisal LCP (NLCP) mevcuttur. NLCP,
LCP ile benzer sekilde calisir. NLCP'nin kullanim ayrintilar
icin Programlama Kilavuzu'na bakin.
C
d
Cizim 4.1 LCP

a. Ekran alani.

b. Ekranda durum seceneklerini, programlamayi veya
hata mesajlari ge¢misini gostermek icin ekran
menu tuslari.

C. islevleri programlamak, ekran imlecini tasimak ve

yerel isletimde hiz denetimi yapmak icin gezinme
tuslari. Ayrica durum gosterge 1siklar da
mevcuttur.

d. isletim modu tuslan ve sifirlama.

MG34U242 - VLT® Danfoss'un tescilli ticari markasidir 37



Dt

Kullanici Ara birimi

VLT® Automation Drive D-Cerceve
Kullanma Kilavuzu

4.1.2 LCP Ekran Degerleri Ayari

Frekans donustirici sebeke voltajindan, bir DC bus
terminalinden ya da 24 V DC dis beslemeden enerji
aldiginda ekran alani etkinlestirilir.

LCP Uzerinde gorintilenen bilgiler, kullanici uygulamasi

icin ozellestirilebilir.

. Her ekran okumasinin iliskili bir parametresi vardir

. Secenekler, Q3-13 Ekran Ayarlari hizli menisiinden

4.1.3 Ekran

Mend tuslari, parametre kurulumuna erismek, normal
isletim sirasinda durum ekrani modlari arasinda gegis
yapmak ve ariza glinltigu verilerini goériintiilemek icin

kullanilir.

Status

Quick Main Alarm
Menu Menu Log

130BP045.10

Cizim 4.4

Tus

Islev

secilebilir
. Ekran 2'nin alternatif bir biylk ekran secenegi
vardir
. Frekans dondstiricinin ekranin alt satirindaki
durumu otomatik olarak olusturulur ve secilebilir
degildir
Ekran Parametre numarasi | Varsayilan ayar
11 0-20 Motor RPM'leri
1,2 0-21 Motor akimi
1,3 0-22 Motor guict (kW)
2 0-23 Motor frekansi
3 0-24 Ylzde olarak referans
Tablo 4.1

~

1(1)

799 RPM 7.83A 36.4 kw

0.000

53.2%

Auto Remote R}l(ping

ofc

Cizim 4.2
1)
0 207RPM 5.25A 24.4 kw
6.9..
Auto Remote Running
Cizim 4.3

@ @1308%62.10

130BP041.10

Durum

isletim bilgilerini gérintiiler.

e Oto modunda, durum okuma ekranlari
arasinda gecis yapmak icin basin

e Her durum ekrani arasinda dolagsmak icin
arka arkaya basin.

® Ekran parlakhigini ayarlamak icin, [Status] [4]
veya [V¥] tuslarina basin ve basili tutun

e Ekranin sag ust kdsesindeki simge, motor
devir yoniini ve hangi kurulumun etkin

oldugunu belirtir. Bu programlanabilir
degildir.

Hizh Men(

ilk kurulum yénergeleri ve bircok ayrintil

uygulama yonergesi icin programlama parame-

trelerine erisim saglar.

o Temel frekans denetleyici kurulumunu
programlamaya yonelik sirali ydnergeler icin
Q2 Hizh Kurulum'a erismek icin basin

e lslev kurulumu icin, sunulan parametre
dizisini izleyin

Ana Menl

Tim programlama parametrelerine erisim

saglar.

e En Ust diizey dizine erismek icin iki kez
basin.

e Son erisilen konuma donmek icin bir kez
basin.

e O parametreye dogrudan erismek amaciyla
parametrenin numarasini girmek icin basin

Alarm Giinltigu

Glincel uyarilarin listesini, son 10 alarmi ve

bakim ginliguni gorintdler.

e Frekans donusturtciniin alarm moduna
girmeden 6nceki ayrintilan igin, gezinme
tuslarini kullanarak alarm numarasini segin
ve [OK] tusuna basin.

Tablo 4.2
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4.1.4 Gezinme Tuslan

Gezinme tuglari islevleri programlamak ve ekran imlecini
tasimak icin kullanilir. Gezinme tuslari, yerel (el) isletim
modunda hiz denetimi de saglar. Uc frekans déniistiiriici
durum gostergesi 1511 da bu alanda bulunur.

On

Warm

130BT117.10

Alarm
Cizim 4.5

Tug Islev

Geri Meni yapisinda onceki adima veya listeye doner.

Iptal Ekran modu degistirilmedigi siirece son degisikligi

veya komutu iptal eder.

Bilgi Gorintilenen iglevin bir tanimi icin basin.

Gezinme Mentideki 6geler arasinda dolasmak icin dort

Tuglan gezinme tusunu kullanin.

OK Parametre gruplarina erismek veya bir secenegi

etkinlestirmek icin kullanin.

Tablo 4.3

Isik Gésterge Islev

Yesil ACIK Frekans donustiricl sebeke
voltajindan, bir DC bus termina-
linden ya da 24 V dis beslemeden
enerji aldiginda ACIK 151§1 etkinles-
tirilir.

Sari UYARI Uyari kosullan karsilandiginda, sari
WARN (Uyari) 151g1 yanar ve ekran
alaninda sorunu belirten bir metin
gorindr.

Kirmizi ALARM Bir ariza kosulu, kirmizi alarm
1sIgInin yanip sénmesine ve bir
alarm metninin goériintilenmesine
neden olur.

Tablo 4.4

4.1.5 isletim Tuslar

isletim tuslari LCP'nin arkasindadir.

(I (I (I e
5
&
R
Cizim 4.6
Tus Islev
Hand On Frekans donustiriclyi yerel denetimde baglatir.

o Frekans donistiirtict hizini kontrol etmek igin
gezinme tuslarini kullanin.

o Kontrol girisiyle veya seri iletisimle verilen bir
dis durdurma sinyali, yerel hand on islevini
gecersiz kilar

Kapali Motoru durdurur, fakat frekans donustiriclye

giden glicii kesmez.

Otomatik Acik| Sistemi uzaktan isletim moduna sokar.
o Kontrol terminallerinden veya seri iletisimden
gelen bir dis baglatma komutuna yanit verir

o Hiz referansi, bir dis kaynaktan gelir

Sifilama Bir ariza giderildikten sonra frekans donistu-
riciyl manuel olarak sifirlar.

Tablo 4.5

4.2 Parametre Ayarlarini Kopyalama ve
Yedekleme

Programlama verileri, frekans donistiriciinin icinde
depolanir.

o Veriler, bir yedek depolama olarak LCP bellegine
yuklenebilir

o LCP'de depolandiklarinda veriler frekans donustu-
riiciye karsidan geri yuklenebilir

. Veya LCP'yi o birimlere baglayip, depolanan
ayarlari karsidan yukleyerek baska frekans
donistiricilere karsidan yiiklenebilir. (Bu, birden
cok birimi ayni ayarlarla programlamanin hizli bir
yoludur).

o Varsayilan ayarlari geri yuklemek icin frekans
donustiriciniin baslatiimasi, LCP belleginde
depolanan verileri degistirmez
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AUYARI

ISTENMEYEN BASLATMA!

Frekans donustiriicli, AC sebekesine baglandiginda, motor
herhangi bir zamanda baglayabilir. Frekans doniistiiriicd,
motor ve cahistirilan donanimlar isletiimeye hazir durumda
olmalidir. Frekans dénlistiiriictiniin AC sebekesine
baglandiginda isletime hazir olmamasi, 6liime, ciddi
yaralanmaya, donanim veya mal hasarina neden olabilir.

4.2.1 LCP'ye Veri Yukleme

1. Verileri karsiya yiklemeden veya karsidan
yuklemeden 6nce motoru durdurmak icin [Off]
tusuna basin.

0-50 LCP Kopyast'ye gidin.
[OK] tusuna basin.

Timu LCP'ye secenegini segin.

ok W

[OK] tusuna basin. Bir ilerleme ¢ubugu karsiya
yikleme islemini gosterir.

6. Normal isletime dénmek icin [Hand On] veya
[Auto On] tuslarina basin.

4.2.2 LCP'den Veri indirmek

1. Verileri karsiya yuklemeden veya karsidan
yuklemeden 6nce motoru durdurmak icin [Off]
tusuna basin.

2. 0-50 LCP Kopyast'ye gidin.

3. [OK] tusuna basin.

4. Tiimu LCP'den secenegini segin.

5. [OK] tusuna basin. Bir ilerleme cubugu karsidan
yukleme islemini gosterir.

6. Normal isletime dénmek icin [Hand On] veya

[Auto On] tuslarina basin.

4.3 Varsayilan Ayarlari Geri Yikleme

DIKKAT

Baglatma, birimi fabrika varsayilan ayarlarina geri dondrdr.
Programlama, motor verileri, yerellestirme ve izleme
kayrtlan kaybolur. Verilerin LCP'ye yiiklenmesi, baglatma
6ncesinde bir yedekleme saglar.

Frekans donustlrlicii parametre ayarlarini varsayilan
degerlere geri yiikleme islemi, frekans donustarict
baslatilarak yapilir. Baglatma 14-22 isletim Modu yoluyla
veya manuel olarak yapilabilir.

. Baslatma kullanarak 14-22 fsletim Modu; isletim
saatleri, seri iletisim secimleri, kisisel menu
ayarlari, anza giinligd, alarm giinliga gibi frekans

donustiriict verilerini ve diger izleme islevlerini

degistirmez.

o 14-22 isletim Modu kullanilmasi genel olarak
onerilir

o Manuel baslatma, tim motor, programlama,

yerellestirme ve izleme verilerini siler ve fabrika
varsayllan ayarlarini geri yikler

4.3.1 Onerilen Baslatma

—_

Parametrelere erismek icin [Main Menu] tusuna iki
kez basin.

14-22 isletim Modu'e gidin.
[OK] tusuna basin.
Baslatma'ya gidin.

[OK] tusuna basin.

o v > wWwN

Birime giden glicli kesin ve ekranin kapanmasini
bekleyin.

7. Birime glg verin.

Varsayilan parametre ayarlari, baslatma sirasinda geri
yuklenir. Bu islem, normalden biraz uzun siirebilir.

8. Alarm 80 goériintdlenir.
9. isletim moduna geri dénmek icin [Reset] tusuna
basin.

4.3.2 Manuel Baslatma

1. Birime giden glicli kesin ve ekranin kapanmasini
bekleyin.

2. [Status], [Main Menu] ve [OK] tuglarini ayni anda
basili tutun ve birime gli¢ verin.

Fabrika varsayilan parametre ayarlari, baslatma sirasinda
geri yiiklenir. Bu islem, normalden biraz uzun sirebilir.

Manuel baslatma, asagidaki frekans dontstirici bilgilerini
sifirlamaz.

o 15-00 Isletim Saatleri
. 15-03 A¢ma Sayisi

o 15-04 Asiri Sicakhklar
o 15-05 Asiri Voltajlar
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5 Programlama

5.1 Girig

Frekans donustlriict, uygulama islevleri icin parametreler
kullanilarak programlanir. Parametrelere LCP Uzerindeki
[Quick Menu] veya [Main Menu] tuglarina basilarak erisilir.
(LCP islev tuslarini kullanmanin ayrintilari igin, 4.7 Yerel
Denetim Paneli bélumiine bakin.) Parametrelere MCT 10
Kurulum Yazilimi kullanarak bir bilgisayardan da erisilebilir
(bkz. 5.6.1 MCT 10 Kurulum Yazilimi).

Hizl mend, ilk baslatmaya (Q2-** Hizli Kurulum) ve ortak
frekans dondstirici uygulamalari icin ayrintili ydnergelere
(Q3-** jslev Kurulumu) ydneliktir. Adim adim yénergeler
verilmistir. Bu yonergeler, kullanicinin uygulamalari
programlamakta kullanilan parametreleri uygun sirada
ayarlamasini saglar. Bir parametreye girilen veriler, o girisi
izleyen parametrelerde kullanilabilen secenekleri
degistirebilir. Hizli ment, ¢odu sistemi ayarlamak ve
calistirmak icin kolay kilavuzlar sunar.

Ana mend, tim parametrelere erisim ve gelismis frekans
donustiriict uygulamalari olanagi saglar.

5.2 Programlama Ornegi

Acik cevrimde yaygin bir uygulama icin frekans dénisti-
riciniin hizli meni kullanilarak programlanmasinin bir
ornedi asagidadir.

. Bu prosediir, frekans donustarlclyd, giris
terminali 53 (izerinden bir 0-10 V DC analog
kontrol sinyali alacak sekilde programlar

. Frekans donustiricu, giris sinyaliyle (0-10 V DC =
20-50 Hz) orantili olarak motora 20-50 Hz cikisla
yanit verir

Bu, bir genel pompa veya fan uygulamasidir.

[Hizh Mend] tusuna basin ve basliklara gitmek icin gezinme
tuslarini kullanarak asagidaki parametreleri secin ve her
eylemden sonra [OK] tusuna basin.

1. Q3 Islev Kurulumlan

2. Parametre Verileri Ayan

P2
69.3% 5.20A 1(1)

Q1 My Personal Menu

130BT112.10

Q2 Quick Setup

Q5 Changes Made

Cizim 5.1

3. Q3-2 Acik Cevrim Ayarlari

P2
28.4% 2.05A 1(1)

>

Q3-1 General Settings

130BT760.10

Q3-3 Closed Loop Settings

Q3-4 Application Settings

Cizim 5.2

4. Q3-21 Analog Referans

'S
14.7% 0.00A 1(1)

Open Loop Settings Q3-2

Q3-20 Digital Reference

130BT761.10

Cizim 53

5. 3-02 Minimum Referans. Minimum i¢ frekans
donistiriict referansini 0 Hz olarak ayarlayin.
(Boylece, minimum frekans donistiriici hizi, 0 Hz
olarak ayarlanir.)

P
14.7% 0.00A 1(1)

Analog Reference Q3-21

3-02 Minimum Reference

130BT762.10

0.000 Hz

Cizim 5.4
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6. 3-03 Maksimum Referans. Maksimum i¢ frekans py— — ol =
donustiricu referansini 60 Hz olarak ayarlayin. Analog Reference Q2| £
(Boylece maksimum frekans dénustiriict hizi 60 =

M .. 6 - 14 Terminal 53 Low —
Hz olarak ayarlanir. 50/60 Hz degerinin bélgesel Ref /Feedb, Value

bir degisim olduguna dikkat edin).

~] = 000020.000
14.7% 0.00A 10| @
3-03 Maximum Reference = Gizim 5.8
20,000z 10.  6-15 Terminal 53 Yiiksek Ref./Gerib. Degeri.
Terminal 53'te maksimum hiz referansini 50 Hz
Cizim 5.5 olarak ayarlayin. (Boylece frekans dondstiirticlye,
Terminal 53'te (10 V) alinan maksimum voltajin 50
Hz cikisa esit oldugu iletilmis olur).
7. 6-10 Terminal 53 Diisiik Voltaj. Terminal 53'te 147 % 0.00A 1 5
minimum dis voltaji 0 V olarak ayarlayin. (Boylece @2 B
o
minimum giris sinyali 0 V olarak ayarlanir). 6-15 Terminal 53 High @
=~ o Ref./Feedb. Value
14.7% 0.00A M g
6-10 Terminal 53 Low -
Voltage
Cizim 5.9
0.00V
. Frekans donistiriicii terminali 53'e baglanan ve 0-10 V
Cizim 5.6 . N . . Lo
kontrol sinyali saglayan bir dis aygitla, sistem simdi
isletiimeye hazirdir.
8. 6-11 Terminal 53 Yiiksek Voltaj. Terminal 53'te NOT!
maksimum dis voltaj referansini 10 V olarak °
ayarlayin. (Boylece maksimum giris sinyali 10 V Ekranin son ciziminde sagdaki kaydirma ¢ubugunun en alta
olarak ayarlanir). gelerek, prosediriin tamamlandigini gosterir.
]2
14.7% 0.00A M g Cizim 5.10, bu kurulumu etkinlestirmekte kullanilan tel
~
@21 & baglantilarini géstermektedir.
6-11 Terminal 53 High =
Voltage =
®
&
10.00V E
Cizim 5.7 Ul o1+ 53 +>
9. 6-14 Terminal 53 Diisiik Ref./Gerib. Dederi. Terminal AS3 55 7)
53'te minimum hiz referansini 20 Hz olarak J7
ayarlayin. (Boylece frekans donustiriiciye,
Terminal 53'te (0 V) alinan minimum voltajin 20
Hz cikisa esit oldugu iletilmis olur).

Gizim 5.10 0-10 V Kontrol Sinyali Saglayan Dig Aygit Igin Tel
Tesisati Ornegi
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5.3 Kontrol Terminali Programlama 14.7% 0.00A =
e . '7:
Ornekler o] &

Kontrol terminalleri programlanabilir. 5'10Terminal 18 Digital -

npu
. Her terminalin, ylirttebilecegi belirlenmis islevleri A start
vardir.
. Terminalle iliskili parametreler, islevin gercekles- Cizim 5.13
mesini saglar.
. Frekans donustiricinin dizgln calisabilmesi icin
kontrol terminallerinin: 5.4 Uluslararasi/Kuzey Amerika Varsayilan
kablo baglantilarinin uygun olmasi Parametre Ayar|ar|
istenen islev icin programlanmasi .
Ayar 0-03 Bélgesel Ayarlar [0] Uluslararasi veya [1] Kuzey
bir sinyal almasi gerekir Amerika olarak ayarlandiginda, bazi parametrelerin 5

varsayilan ayarlan degisir. Tablo 5.1, etkilenen bu parame-
treleri listeler.

Kontrol terminali parametre numarasi ve varsayilan ayar

icin Tablo 5.1 bolimiine bakin. (Varsayilan ayar,

0-03 Bélgesel Ayarlar icinde yapilan secime gore degisebilir).

Parametre Uluslararasi Kuzey Amerika
Asagidaki ornek, varsayilan ayari gérmek icin Terminal 18'e Varsayilan varsayilan
erismeyi g6stermektedir. Parametre degeri | parametre degeri
0-03 Bolgesel Uluslararasi Kuzey Amerika
1. [Ana Mendi] tusuna iki kez basin, 5-** Dijital Giris/ Ayarlar
Cikis'a gidin ve [OK] tusuna basin. 0-71 Tarih Bicimi | GG-AA-YYYY AA/GG/YYYY
° 0-72 Saat Bigimi 24 sa 12 sa
L) —
14.6% 0.00A 1M % 1-20 Motor Giicii Bkz. Not 1 Bkz. Not 1
S s = 1-21 Motor Giicli | Bkz. Not 2 Bkz. Not 2
3-** Reference / Ramps [HP]
N , 1-22 Motor Voltaji  |230 V/400 V/575 V| 208 V/460 V/575 V
4-** Limits / Warnings
fffffffffff 1 1-23 Motor Frekansi | 50 Hz 60 Hz
lS—** Digital In/Out -
7777777777 = 3-03 Maksimum 50 Hz 60 Hz
Cizim 5.11 Referans
3-04 Referans islev |Toplam Dis/On Ayar
4-13 Motor Hiz1 Ust | 1500 RPM 1800 RPM
2. Parametre grubu 5-1* Dijital Girisler'e gidin ve Sinirt [RPM]
[OK] tusuna basin. Bkz. Not 3
° 4-14 Motor Hizi Ust |50 Hz 60 Hz
L) —
14.7% 0.00A 1(1) 3 Sinirt [Hz]
5-xx % Bkz. Not 4
5-0* Digital 1/O mode = 4-19 Maks. Cikis 100 Hz 120 Hz
lE—PTDigEalmputis ****** 1 Frekansi
********** - 4-53 Uyarn Hiz 1500 RPM 1800 RPM
5-4* Relays
Yiiksek
5-5* Pulse |
L 5-12 Terminal 27 Ters yanasma Dis kilit
Gizim 5.12 Dijital Girig
5-40 islev Rélesi Alarm Alarm yok
6-15 Terminal 53 50 60
3. 5-10 Terminal 18 Dijital Giris'e gidin. islev secenek- Yiiksek Ref./Gerib.
lerine erismek icin [OK] tusuna basin. Varsayilan Degeri
ayar Baslatma gosterilmektedir. 6-50 Terminal 42 Hiz 0-YUkLim Hiz 4-20 mA
Cikis
14-20 Sifirlama Manuel sifirlama Sonsuz oto sifirlama
Modu
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Parametre Uluslararasi Kuzey Amerika
Varsayilan varsayilan
Parametre dederi | parametre degeri
22-85 Tasarim 1500 RPM 1800 RPM
Noktasinda Hiz
[RPM]
Bkz. Not 3
22-86 Tasarim 50 Hz 60 Hz
Noktasinda Hiz [Hz]
24-04 Fire Mode 50 Hz 60 Hz
Max Reference

Tablo 5.1 Uluslararasi/Kuzey Amerika
Varsayilan Parametre Ayarlari

5.5 Parametre Menu Yapisi

Uygulamalar icin dogru programlamayi yapmak ¢ogu
zaman iliskili birka¢ parametrede islevleri ayarlamayi
gerektirir. Bu parametre ayarlari, frekans donisturiciye,
frekans dondstiriciniin diizgiin islemesi icin gereken
sistem detaylarini saglar. Sistem detaylar arasinda giris ve
cikis sinyali tipleri, programlama terminalleri, minimum ve
maksimum sinyal araliklar, 6zel ekranlar, otomatik yeniden
baslatma ve baska 6zellikler bulunabilir.

. Parametre programlama ve ayar seceneklerinin
ayrintilarini goriintilemek icin LCP ekranina bakin

. O islevin ek ayrintilarini goriintilemek icin bir
menl konumunda [Info] tusuna basin

. O parametreye dogrudan erismek amaciyla bir
parametre numarasi girmek icin [Ana Menu]
tusuna basin ve basili tutun.

. Yaygin uygulama kurulumlarinin ayrintilar,
6 Uygulama Ornekleri bdlimiinde verilmistir
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VLT® Automation Drive D-Cerceve

Programlama
9 Kullanma Kilavuzu

5.6 MCT 10 Kurulum Yazilimi ile Uzaktan
Programlama

Danfoss, frekans donustirici programlamalari gelistirmek,
depolamak ve aktarmak icin kullanilabilen bir yazilm
programina sahiptir. MCT 10 Kurulum Yazilimi, kullanicinin
frekans donustiriclye bir bilgisayar baglamasini ve
kullanmak yerine canli programlama yapmasini saglar.
Ayrica tiim frekans donistlrlicii programlamalari,
cevrimdisi olarak yapilabilir ve sonradan frekans dénisti-
riiciiye kolayca karsidan ytiklenebilir. Veya tim frekans
donistiriict profili yedek depolama veya analiz icin bir
bilgisayara yuklenebilir.

USB konektorii veya RS-485 terminali, frekans doniisti-
riiciiye baglanmak icin kullanilabilir.
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VLT® Automation Drive D-Cerceve

Kullanma Kilavuzu

6 Uygulama Ornekleri

6.1 Giris
NOT!

Bir gecici baglanti teli, terminal 12 (veya 13) ve terminal 37
arasinda, frekans doniistiirticiiniin fabrika varsayilan
programlama degerleri kullanilarak isletildiginde gerekli

olabilir.

Bu boliimdeki 6rnekler, yaygin uygulamalara bir hizli

referans amaciyla verilmistir.

. Parametre ayarlari, aksi belirtiimedikce bolgesel
varsayllan ayarlardir (0-03 Bdlgesel Ayarlar'de
secilmistir).

. Terminallerle ve bunlarin ayarlariyla iliskili

parametreler, cizimlerin yaninda gosterilmistir

. Analog terminaller A53 veya A54 icin anahtar
ayarlar gerektiginde, bunlar da gosterilmistir

6.2 Uygulama Ornekleri

DIKKAT

Termistorler, PELV yalitim gerekliliklerini karsilamak icin
takviyeli veya cift yalitimli olmalidir.

Parametreler

130BB930.10

Islev Ayar.
1-29 Otomatik
Motor [1] Tam
Adaptasyonu AMA'yi
(AMA) etknlstir
5-12 Terminal 27 |[0] isletim
Dijital Giris Yok

*=Varsayilan Deger

Notlar/yorumlar: 7-2* Motor
Verisi parametre grubu motora
g6re ayarlanmalidir

Tablo 6.2 T27 baglantisiz AMA

Parametreler

Parametreler

= islev Ayar.

%‘

a

&|1-29 Otomatik

- Motor [1] Tam
Adaptasyonu AMA'y1
(AMA) etknlstir
5-12 Terminal 27 | [2]* Ters
Dijital Giris yanasma

*=Varsayilan Deger

Notlar/yorumlar: 7-2* Motor
Verisi parametre grubu motora
g6re ayarlanmalidir

Islev Ayar.

130BB926.10

-10-+10V

6-10 Terminal 53

Dusuk Voltaj 0,07 v*

6-11 Terminal 53
Yuksek Voltaj

10 v*

6-14 Terminal 53 (0 RPM
Dusuk Ref./
Gerib. Degeri

6-15 Terminal 53
Yiiksek Ref./
Gerib. Degeri

1500 RPM

*=Varsayilan Deger

Notlar/yorumlar:

Tablo 6.1 T27 baglantii AMA

Tablo 6.3 Analog Hiz Referansi (Voltaj)
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Parametreler s -
peed =
o Islev Ayar. S
N 2
2 3
§ 6-12 Terminal 53 [4 mA* -
~ | Dusuk Akim
6-13 Terminal 53 [ 20 mA*
Yiksek Akim Start (18)
6-14 Terminal 53 [0 RPM .
L Cizim 6.1
Dustik Ref./
Gerib. Degeri
6-15 Terminal 53 [ 1500 RPM
Viiksek Ref/ Parametreler
Gerib. Degeri 2 Islev Avar.
m
*=Varsayilan Deger 2
Notlar/yorumlar: 2(5-10 Terminal 18 | [9] Mandall
= Dijital Giris Baslatma
5-12 Terminal 27 | [6] Ters
4-20mA
Dijital Giris Durdurma
*=Varsayilan Deger
Notlar/yorumlar:
5-12 Terminal 27 Dijital Giris, [0]
A53 isletim Yok seklinde
ayarlandiginda, terminal 27'ye
Tablo 6.4 Analog Hiz Referansi (Akim) gegici bir baglanti teli
gerekmez.
Parametreler
C o Islev Ayar.
+24V 12 %
+24V 13 § 5-10 Terminal 18 |[8] Baslat*
DIN 80— —o " | Dijital Giris
DIN 19 5-12 Terminal 27 | [0] isletim
com 20 Dijital Giris Yok
DIN 2 5-19 Ter. 37 [1] Glv. Tablo 6.6 Darbe Baglatma/Durdurma
DIN 2 Guvenli Durd. Durd. Alarmi
DIN 32 . =
*=Varsayilan Deger Speed N
DIN 33 S
DIN 37 Notlar/yorumlar: §
5-12 Terminal 27 Dijital Giris, [0] =]
+10 50 isletim Yok seklinde
AIN 53 ayarlandiginda, terminal 27'ye
AIN 54 gecici bir baglanti teli \
com 55 gerekmez.
AOUT 42
oM 39 Latched Start (18)
/\ Stop Inverse (27)
Cizim 6.2
Tablo 6.5 Gtivenli Durdurma ile Calistirma/Durdurma Komutu
MG34U242 - VLT® Danfoss'un tescilli ticari markasidir 51
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Parametreler

Parametreler

130BB934.10

Islev Ayar.
5-10 Terminal 18 |[8] Baslat*
Dijital Giris
5-11 Terminal 19 |[10] Ters
Dijital Giris Cevirme*
5-12 Terminal 27 |[0] isletim
Dijital Giris Yok
5-14 Terminal 32 |[16] On
Dijital Girig ayarh ref
bit 0
5-15 Terminal 33 |[17] On
Dijital Girig ayarh ref
bit 1
3-10 Onceden
Ayarl Referans
On ayarli ref. 0 25%
On ayarl ref. 1 50%
On ayarl ref. 2 75%
On ayarli ref. 3 100%

*=Varsayilan Deger

Islev Ayar.

130BB683.10

6-10 Terminal 53

Diisiik Voltaj 0,07 V*

6-11 Terminal 53
Yiksek Voltaj

10 v*

6-14 Terminal 53
Distk Ref./
Gerib. Degeri

0 RPM

6-15 Terminal 53
Yiiksek Ref./
Gerib. Degeri

1500 RPM

*=Varsayilan Deger

Notlar/yorumlar:

Notlar/yorumlar:

Tablo 6.9 Hiz Referansi (bir Manuel Potansiyometre kullanarak)

Parametreler

Tablo 6.7 Ters Cevirmeli Baglatma/Durdurma ve 4 On Ayarli Hiz

Parametreler

130BB928.10

islev Ayar.
5-11 Terminal 19 [[1] Sifirlama
Dijital Giris

*=Varsayilan Deger

Notlar/yorumlar:

Tablo 6.8 Dig Alarm Sifilama

e islev Ayar.

3

&|5-10 Terminal 18 |[8] Baslat*

~| Dijital Giris
5-12 Terminal 27 |[19] Referansi
Dijital Giris Dondur
5-13 Terminal 29 | [21] Hiz
Dijital Giris artirma
5-14 Terminal 32 |[22] Hiz
Dijital Girig azaltma

*=Varsayilan Deger

Notlar/yorumlar:

Tablo 6.10 Hiz Artirma/Azaltma
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o Parametreler
g - Islev Ayar.
2 9|
3 2
Speed ) - g: e
: : ; Q 1-90 Motor [2] Termistor
Reference  p———=~ P! /:—?\ “|Termal Korumasi |alarmi
[}
| — R ; > 1-93 Termistor | [1] Analog
| ] [} |
T I S T B ! Kaynagi giris 53
H —t t H t
star (1) __| | | ' H i | L *=Varsayilan Deger
] } I 4 1 ]
Freeze ref (27) : ] i i : :
[ ]
Speed up (29) 'ﬁ : ' ﬁ Notlar/yorumlar:
H H Yalnizca bir uyari isteniyorsa,
d d
Speecdown (32) 1-90 Motor Termal Korumasi, [1]
Cizim 6.3 Termistor uyarisi'na ayarlan-
malidir.
Parametreler
o islev Ayar.
g
=
218-30 Protokol FC*
[32]
~|8-31 Adres 1*
8-32 Baud Hizi | 9600*
*=Varsayilan Deger A53

Notlar/yorumlar:

Protokold, adresi ve baud hizini Tablo 6.12 Motor Termistori

yukarida bahsedilen parame-
trelerde segin.

RS-485

Tablo 6.11 RS-485 Ag Baglantisi
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130BB839.10

Parametreler Parametreler
Islev Ayar.
e Islev Ayar.
4-30 Motor 3
Geribesleme 3| 5-40 islev Rolesi |[32] Mek.
m
Kaybi islevi [1] Uyan - fren kontr.
4-31 Motor 100 RPM 5-10 Terminal 18 |[8] Baslat*
Geribes. Hizi Dijital Girig
Hatasi 5-11 Terminal 19 |[11] Ters
4-32 Motor 55 Dijital Girig cevirmeyi
Geribes. Kaybi baglat
Zmn. Asm. 1-71 Bslt. 0.2
7-00 Hiz PID [2] MCB 102 gecikm.
Geri Bes. 1-72 Baslatma [5] VVCPlus/
Kaynagi islevi FLUX Saat
17-11 CozUndrla | 1024* yoniinde
k (PPR) 1-76 Baslatma Imn
13-00 SL [1] Agik Akimi
Denetleyici 2-20 Fren Uyg. bagimli
Modu Akimini Ayirma
13-01 Baslatma |[19] Uyarn 2-21 Fren Hizini | Motorun
Olay! Etkinlestir [RPM] [nominal
13-02 Durdurma |[44] Sifirlama kaymasinin
Olayi anahtari yarisi
13-10 Karsilas- | [21] Uyari no. *=Varsayilan Deger
tina Isletimi Notlar/yorumlar:
13-11 Karsilas- [1]=*
tincl Operatori
13-12 Karsilas- 90
tinci Degeri Tablo 6.14 Mekanik Fren Kontrolii
13-51 SL [22] Karsilas-
Denetleyici Olayi |tirici 0 E
13-52 SL [32] Dijital P — g
Denetleyici cikist A disiik — Current | ¢ S
: A 1
Eerrr.u olarak ayarla | Spesd .Ll .................... =| : : : ! ‘
5-40 Islev Rolesi [[80] SL dijital _E : :_ _=: ____________________ ==_ Tine
cikis A b 11221171 11221
H [ [ [
*=Varsayilan Deger ! ' ! 1
start (18) [ | | 1 1
Notlar/yorumlar: e i t —
]
Geri besleme monitoriindeki reveriitre\‘g(w) 1 ! ! I_._'
N 1 1 | 1
sinir asilirsa, Uyari 90 g0sterilir. H ! : !
o 1
SLC Uyari 90'i izler ve Uyari 90 Relay output | i i i
TRUE durumuna gelirse Role 1 0
L g Closed — L L
tetiklenir.
Harici donanimda servis
Cizim 6.4

gerektigi gorulebilir. Geri
besleme hatasi 5 sn icinde
yeniden limitin altina inerse
frekans donusttrtici devam
eder ve uyari kaybolur. Ancak
Role 1 LCP Uizerindeki [Reset]'e
kadar devrede kalir.

Tablo 6.13 Role ayari igin SLC
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Durum Mesajlari

VLT® Automation Drive D-Cerceve
Kullanma Kilavuzu

7 Durum Mesajlari

7.1 Durum Ekrani

Frekans dondstiurict durum modunda bulundugunda,
durum mesajlari frekans donistiriciinin icinden otomatik
olarak olusturulur ve ekranin en alt satirinda gorintilenir
(bkz. Cizim 7.1.)

— 2

[sows | ] =
799RPM 7.83A 36.4kW | 2
0.000 S

53.2% -

Auto || Remote Ramping
g?fnd Local Stop

Running
Jogging
Stand by
a b C
Cizim 7.1 Durum Ekrani
a. Durum satirinin ilk kismi, baslatma/durdurma

komutunun nereden geldigini gosterir.

b. Durum satirindaki ikinci kisim, hiz denetiminin
nereden geldigini gosterir.

C Durum satirinin son bolim, mevcut frekans
donustlriict durumunu gosterir. Bunlar, frekans
donistlricinin bulundugdu isletim modunu
gosterir.

NOT!

Oto/uzaktan modunda, frekans donisturicd, iglevleri
yiriitmek icin dis komutlara ihtiyag duyar.

7.2 Durum Mesajlari Tanim Tablosu

Sonraki {i¢ tablo, durum mesaji ekran sézciiklerinin
anlamlarini tanimlar.

isletim modu

Off Frekans donustiricd, [Auto On] veya [Hand
On] tusuna basilana kadar hicbir kontrol
sinyaline yanit vermez.

Auto on Frekans donustirict kontrol terminallerinden
ve/veya seri iletisimden kontrol edilir.

Hand on Frekans donusturucl, LCP Gzerindeki gezinme
tuslariyla kontrol edilebilir. Durdurma
komutlari, sifirlama, ters ¢evirme, DC freni ve
kontrol terminallerine uygulanan diger
sinyaller yerel denetimi gecersiz kilabilir.

Tablo 7.1

Referans sitesi

Uzaktan Hiz referansi, dis sinyallerden, seri iletisimden
veya onceden ayarlanmis i¢ referanslardan
verilir.

Yerel Frekans donustirict, [Hand On] kontroliint
veya LCP'den referans degerlerini kullanir.

Tablo 7.2

isletim Durumu

AC Fren AC Fren, 2-10 Fren islevi'de secildi. AC fren,
kontrolli bir yavaslama saglamak icin motoru
asir miknatisliyor.

AMA btr tmm Otomatik motor adaptasyonu (AMA), basariyla
gerceklestirildi.

AMA hazir AMA bagslatilmaya hazir. Baslatmak icin [Hand
On] tusuna basin.

AMA calisiyor AMA islemi devam ediyor.

Frenleme Fren kesici isletim halinde. Jeneratif enerji, fren
rezistoru tarafindan emiliyor.

Fren maks. Fren kesici isletim halinde. 2-12 Fren Giici
Sinin (kW)'de tanimlanan fren rezistori gug
sinirina ulasildi.

Yanasma o Ters yanasma, bir dijital girisin (parametre

grubu 5-1%) islevi olarak secilmistir. Denk
disen terminal bagh degildir.

e Yanasma, seri iletisimle etkinlestirilmistir.
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Isletim Durumu

isletim Durumu

Ctrl. Yavaglama

Kontrol Yavaslama 14-10 Sebeke Kesintisi'de
secilmistir.

. Sebeke voltaji, sebeke arizasi
sirasinda 74-11 Sebeke Arizasinda
Sebeke Voltaji'de ayarlanan degerin
altindadir

. Frekans donisturicd, bir kontrolli
yavaslama kullanarak motoru
yavaglatir.

Aralikh calistirma

Bir aralikh calistirma komutu verilmistir, fakat

istegi motor, bir calistirmaya izin veren sinyal bir
dijital giristen alinana kadar durdurulacaktir.
Aralikh calst. Motor, 3-19 Arlk. Clst. Hizi [RPM]'de

programlandidi gibi calismaktadir.

o Jog, bir dijital girisin (parametre grubu
5-1%*) islevi olarak secilmistir. Denk diisen
terminal (6rn. Terminal 29) etkindir.

o Aralikh calistirma islevi, seri iletisim
lizerinden etkinlestirilir.

Yiksek Akim Frekans donusturuct cikis akimi, 4-51 Uyari S S
Akim Yiiksek'de ayarlanin sininn tistiindedir. o Aralikh calistirma islevi, bir izleme islevinin

Dugsuk Akim Frekans donusturuct cikis akimi, 4-52 Uyari Hiz (Orr.L S.m%/allyok) re.ak5|)./om,! olérak
Diisiik'de ayarlanan sinirin altindadir. segilmistir. Izleme islevi etkindir.

DC Tutma 1-80 Durdurmada islev'de DC tutma secilmistir Motor denetimi | 1-80 Durdurmada lslev'de, Motor Check

ve bir durdurma komutu etkindir. Motor,
2-00 DC Tutc/Onc Isitm Akimi'de ayarlanan bir
DC akimiyla tutulur.

DC Durdurma

Motor, bir DC akimiyla (2-01 DC Fren Akimi)

belirtilmis bir stire (2-02 DC Frenleme Stiresi)

boyunca tutulur.

e DC Freni 2-03 DC Fren Dvr. Girme Hizi
[RPM]'de etkinlestirilmistir ve bir Durdurma
komutu etkindir.

e DC Freni (ters), bir dijital girisin (parametre
grubu 5-1%) islevi olarak segilmistir. Denk
disen terminal etkin degildir.

e DC Freni, seri iletisim lzerinden etkinlesti-

secilmistir. Bir durdurma komutu etkindir.
Motorun frekans donustirictye bagh
oldugundan emin olmak icin, motora bir kalici
test akimi uygulanir.

OVC kontrolu

Overvoltage kontroll, 2-17 Asiri Voltaj
Denetimi'de etkinlestirilmistir. Bagli motor,
frekans donustiriictyl jeneratif enerjiyle
besliyor. Asir voltaj kontrolii, V/Hz oranini,
motoru kontrolli modda calistirmak ve frekans
donusturiciniin alarma vermesini 6nlemek
icin ayarlar.

Glg Brmi Kpl

(Yalnizca bir dis 24 V gli¢ kaynagi takiimig
frekans donusturtculer icin.) Frekans donustu-
rictye giden sebeke beslemesi ¢ikariimistir,
fakat kontrol kartina dis 24 V besleme
yapilmaktadir.

rilmistir.
Yiksek geri Tum etkin geri beslemelerin toplami,
besleme 4-57 Uyan Geri Besleme Yiiksek'de ayarlanan
geri besleme sinirnin Ustiindedir.
Dusuk geri Tum etkin geri beslemelerin toplami,
besleme 4-56 Uyar Geri Besleme Duisiik'de ayarlanan
geri besleme sininnin altindadir.
Cikisi dondur Uzak referans etkin ve mevcut hizi tutuyor.

e Cikist dondur, bir dijital girisin (Grup 5-1%)
islevi olarak secilmistir. Denk diisen
terminal etkindir. Hiz denetimi yalnizca hiz
azaltma ve hiz artirma terminal islevleriyle
mimkindr.

e Rampa tutma seri iletisim lzerinden
etkinlestirilmistir.

Koruma modu

Koruma modu etkin. Birim, bir kritik durum

(bir asiri akim veya asiri voltaj) saptadi.

o Alarmi 6nlemek icin, anahtarlama frekansi
4 kHz'e indirilir.

e Miimkiinse, koruma modu, yaklasik 10 sn
sonra biter.

e Koruma modu, 14-26 Cevirici Arizasinda
Alarm Gecikmesi'de kisitlanabilir.

Dondurulmus

Bir dondurulmus ¢ikis komutu verilmistir, fakat

cikis istegi motor, bir calistirmaya izin veren sinyal alinana
kadar durdurulmus halde kalacaktir.
Ref. Dondur Freeze Reference, bir dijital girisin (parametre

grubu 5-1%) islevi olarak segilmistir. Denk
dusen terminal etkindir. Frekans donusttiriic,
gercek referansi kaydeder. Referansi
degistirmek, simdi yalnizca hiz artirma ve hiz
azaltma terminal islevleriyle mimkindiir.

Q Durdurma

Motor, 3-81 Hizli Durdurma Rampa Siiresi

kullanilarak yavaslatilir.

o Quick stop inverse, bir dijital girisin
(parametre grubu 5-1%) islevi olarak
secilmistir. Denk diisen terminal etkin
degildir.

o Hizli durdurma islevi, seri iletisim lzerinden
etkinlestirilmistir.

Yavaglama

Motor, etkin Hizlanma/Yavaslama kullanarak
hizlanir/yavaslar. Referansa, bir sinir degerine
veya bir hareketsiz durmaya heniz ulasiimadi.

Ref. ylksek

Tum etkin referanslarin toplami, 4-55 Uyari
Referans Yiiksek'de ayarlanmis referans sinirnin
Usttindedir.
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Isletim Durumu

Ref. dusuik

Tum etkin referanslarin toplami, 4-54 Uyari
Referans Diisiik'de ayarlanmis referans sinirinin
altindadur.

Rfrnsta clstr

Frekans donustiricd, referans araliginda
calismaktadir. Geri besleme degeri, ayar
noktasi degeriyle eslesir.

Calistirma istegi

Bir baslatma komutu verilmistir, fakat motor,
bir calistirmaya izin veren sinyal, dijital giristen
alinana kadar durdurulur.

Calisiyor

Motor, frekans donustirict tarafindan
cahstirilir.

Yiiksek Hiz

Motor hizi, 4-53 Uyari Hiz Yiiksek'de ayarlanan
degerin Uzerindedir.

Dusuk Hiz

Motor hizi, 4-52 Uyari Hiz Disiik'de ayarlanan
degerin altindadir.

Bekleme

Auto On modunda, frekans donusturicd, bir
dijital giristen veya seri iletisimden gelen bir
baslatma sinyaliyle motoru baslatacaktir.

Baslatma
gecikmesi

1-71 Bslt. gecikm.'de, bir baslatma siresini
geciktirme ayarlanmistir. Bir baslatma komutu
etkinlestirilmistir ve motor, baslatma suresini
geciktirme bittikten sonra baslayacaktir.

ileri bas./rev

ileri baslatma ve ters baslatma, iki farkli dijital
girisin (parametre grubu 5-1%) islevleri olarak
secilmistir. Motor, denk diisen terminallerden
hangisinin etkin olduguna baglh olarak ileri
veya ters baglar.

Durdurma

Frekans donustirucl, LCP'den, dijital giristen
veya seri iletisimden bir durdurma komutu
almustir.

Alarm

Bir alarm olustu ve motor durdu. Alarmin
nedeni ortadan kaldirldiginda, frekans
dondsturicl [Reset] tusuna basilarak manuel
olarak sifirlanabilir veya kontrol terminalleri
veya seri iletisim aracihgiyla uzaktan sifirla-
nabilir.

Alarm kilidi

Bir alarm olustu ve motor durdu. Alarmin
nedeni ortadan kaldirildiktan sonra, gii¢
frekans donustiriictye verilmelidir. Ardindan
frekans donustlrtcd, [Reset] tusuna basilarak
manuel olarak veya kontrol terminallerinden
veya seri iletisimden uzaktan sifirlanabilir.

Tablo 7.3
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8 Uyarilar ve Alarmlar

8.1 Sistem izleme

Frekans donustiricu, kendi giris glictinlin, cikisinin ve
motor faktorlerinin, ayrica diger sistem performans goster-
gelerinin durumunu izler. Bir uyari veya alarm, her zaman
frekans donUstlrtcinin kendisindeki bir i¢ sorunu belirt-
meyebilir. Bircok durumda, giris voltajindan, motor
yukiinden veya sicakligindan, dis sinyallerden veya frekans
donustlriict ic mantiginin izledigi diger alanlardan
kaynaklanan ariza kosullarini belirtir. Alarm veya uyarida
belirtildigi gibi, frekans donustiriiciniin disindaki bu
alanlari incelediginizden emin olun.

8.2 Uyari ve Alarm Tdrleri

8.2.1 Uyarilar

Bir uyari, bir alarm kosulu yaklastiginda veya anormal
isletim kosullar bulundugunda ve frekans dénustiricinin
bir alarm vermesine neden olabilecedi zaman verilir. Bur
uyari, anormal kosul ortadan kalktiginda kendiliginden
temizlenir.

8.2.2 Alarm Verilmesi

Alarm, frekans donustiriict alarm verdiginde, yani frekans
donistiriicd, frekans donustiriciniin veya sistemin zarar
goérmesini onlemek icin isletimini askiya aldiginda ortaya
cikar. Motor, bir durdurmaya yanasir. Frekans donustirtci
mantigi, islemeye ve frekans donistiriiciiniin durumunu
izlemeye devam eder. Ariza kosulu giderildikten sonra,
frekans donulstirica sifirlanabilir. Ardindan yine isletime
baslatilmaya hazir olur.

Alarm durumu 4 yoldan biriyle sifirlanabilir:

. LCP'de [Reset] diigmesine basin
. Dijital sifirlama giris komutu
. Seri iletisim sifirlama giris komutu

. Otomatik sifirlama

8.2.3 Alarm Kilidi

Frekans dondstiricinin alarm kilidinin etkinlesmesine
neden olan bir alarm, giris glictinlin yeniden verilmesini
gerektirir. Motor, bir durdurmaya yanasir. Frekans
donustlriici mantigl, islemeye ve frekans donistiriciinin
durumunu izlemeye devam eder. Frekans donUstiriicinin
giris gliclinu kesin, arizay diizeltin ve giicli yeniden verin.
Bu eylem, frekans donustiriictyl yukarida aciklandigi gibi

bir alarm kosuluna sokar ve asagidaki dort yoldan biriyle
sifirlanabilir.

8.3 Uyari ve Alarm Ekranlari

ai)]
0.0Hz 0.000psi 0.00A | 8
0.0Hz &

1:0- Off a

ILive zero error [W2]

Off Remote Stop

Cizim 8.1

Bir alarm veya kilitleme alarmi ekranda alarm numarasiyla
birlikte yanip soner.

Nl
0.0Hz 0.000kW 0.00A | &
0.0Hz %
© 8

Auto Remote Trip

Cizim 8.2

Frekans dondstirict LCP'sindeki metne ve alarm koduna
ek olarak, lic durum gosterge 151§1 mevcuttur.

s
.

Warn.

T

Cizim 83

130BB467.10
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Warning LED'i Alarm LED'i
Uyari On off
Alarm off On (Yanip soner)
Kilitleme On On (Yanip soner)

Tablo 8.1

8.4 Uyari ve Alarm Tanimlari

Tablo 8.2, bir alarmdan 6énce uyari verilip verilmeyecegini
ve alarmin birimde alarma mi, yoksa birimin alarm kilidinin
etkinlesmesine mi ne olacagini tanimlar.

No. [Agiklama Uyarni | Alarm/A¢ma | Alarm/Alarm Kilidi Parametre Referansi

1 10 Volt dusuk X

2 Yakla sifir hatasi (X) (X) 6-01 YUkIU Sifir Zaman Asimi
islevi

4 Sebeke fazi kaybi (X) (X) (X) 14-12 Sebeke Dengesizliginde
islev

5 DC baglanti voltaji yiksek X

6 DC baglanti voltaji diustik X

7 DC asiri voltaj X X

8 DC dusuk voltaj X X

9 Cevirici asirt yuklenmis X X

10 Motor ETR asiri sicakhgi (X) (X) 1-90 Motor Termal Korumasi

1 Motor termistori asir sicakhgi (X) (X) 1-90 Motor Termal Korumasi

12 Tork sinin X X

13 Asirt Akim X X X

14 Toprak (topraklama) hatasi X X X

15 Donanim uyusmazlig X X

16 Kisa Devre X X

17 Kontrol s6zcigli zaman agimi (X) (X) 8-04 Kontrol Zmn Asm lslevi

20 Sic. Giris Hatasi

21 Param. Hatasi

22 Kald Mek. Freni (X) (X) Parametre grubu 2-2*

23 ic Fanlar X

24 Dis Fanlar X 14-53 Fan Monit6ri

25 Fren rezistoriinde kisa devre X

26 Fren rezistérl gug sinir (X) (X) 2-13 Fren Guci izleme

27 Fren kesicide kisa devre X X

28 Fren denetimi (X) (X) 2-15 Fren kontroli

29 Isi alici sic. X X X

30 Motor U fazi eksik (X) (X) (X) 4-58 Eksik Motor Fazi islevi

31 Motor V fazi eksik (X) (X) (X) 4-58 Eksik Motor Fazi Islevi

32 Motor W fazi eksik (X) (X) (X) 4-58 Eksik Motor Fazi Islevi

33 Ani desarj arizasi X X

34 Fieldbus protokolu iletisim hatasi X X

35 Secenek Hatasi X X

36 Sebeke kesintisi X X

37 Faz Dengesizligi X

38 Dahili hata X X

39 Isi alici sensori X X
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No. |Agiklama Uyarni | Alarm/A¢ma | Alarm/Alarm Kilidi Parametre Referansi

40 Dijital Cikis Terminali 27 Asini Yiklemesi (X) 5-00 Dijital G/C Modu,
5-01 Terminal 27 Modu

41 Dijital Cikis Terminali 29 Asir Yiklemesi (X) 5-00 Dijital G/C Modu,
5-02 Terminal 29 Modu

42 As.Yik X30/6-7 (X)

43 Ext. Besleme (s¢cnk)

45 Toprak Arizasi 2 X X X

46 Gl karti beslemesi X X

47 24 V besleme dusik X X X

48 1,8 V besleme dustik X X

49 Hiz siniri X

50 AMA kalibrasyonu basarisiz X

51 AMA kontrolli Unom Ve lhom X

52 AMA duisiik Inom X

53 AMA motoru ¢ok buylk X

54 AMA motoru ¢ok kigiik X

55 AMA Parametresi aralik disinda X

56 AMA kullanicr tarafindan kesildi X

57 AMA zaman asimi X

58 AMA i¢ arizasi X X

59 Akim sinin X 4-18 Akim Siniri

61 Geri Besleme Hatasi (X) (X) 4-30 Motor Geribesleme Kaybi

islevi

62 Maksimum Sinirda Cikis Frekansi X

63 Mekanik Fren Diistik (X) 2-20 Fren Akimini Ayirma

64 Voltaj Siniri X

65 Kontrol panosu asiri sicakhgi X X X

66 Ist alici Sicakligi Dustik X

67 Secenek Konfiglirasyonu Degisti X

68 Givenli Durdurma (X) X" 5-19 Ter. 37 Glvenli Durd.

70 Hatali FC konfiglirasyonu X

71 PTC 1 Giivenli Durdurma

72 Tehlikeli Ariza

73 Glvenli Durdurma Oto Yeniden Baslatma (X) (X) 5-19 Ter. 37 Guivenli Durd.

74 PTC Termistor X

75 Hatali Profil Segimi X

76 Gug Brmi Krim X

77 Azltims Gi¢ Md X 14-59 Cevirici Birimlerinin

Gergek Sayisi

78 Takip Hatasi (X) (X) 4-34 izleme Hatasi Islevi

79 Hatali PS konfg X X

80 Surticu Varsayilan Degere Sifirlandi X

81 CSIV bozuk X

82 CSIV prmtr hatasi X

83 Hatali Secenek Kombinasyonu X

84 Gulvenlik Secenedi Yok X

88 Secenek Algilama X

89 Mekanik Fren Kaymasi X

20 Geri Besleme Monitori (X) (X) 17-61 Geri Besleme Sinyali

izZleme

91 Analog giris 54 hatali ayarlar X $202

104 Karistirma Fan Arizasi X X 14-53

163 ATEX ETR akim.lim.uyarisi X
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No. |Agiklama Uyarni | Alarm/A¢ma | Alarm/Alarm Kilidi Parametre Referansi
164 |ATEX ETR akim lim.alarmi X

165 ATEX ETR frek.lim.uyarisi X

166  [ATEX ETR frek.lim.alarmi X

243 [Fren IGBT X X X

244 Isi alici sic. X X X

245 Isi alici sensoru X X Parametre grubu 0-7*
246 Glg krti besle. X

249 Rek. dsk sickl. X

250 | Yeni yedek parcalar

251 Yeni Tip Kodu X X

Tablo 8.2 Alarm/Uyan Kodu Listesi

(X) Parametreye baglidir
1) 14-20 Sifirlama Modu ile Otomatik olarak sifirlanamaz

8.5 Ariza Mesajlarn

Asagidaki uyari/alarm bilgileri, uyari/alarm kosulunu
tanimlar, kosulun olasi nedenini verir ve bir ¢6ziimin veya
sorun giderme prosediriiniin ayrintilarini verir.

UYARI 1, 10 Volt diisiik

Kontrol karti voltaji, terminal 50'den 10 V asagidadir.

10 V'luk besleme asiri yiiklendiginden, yukiin bir kismini
terminal 50'den kaldirin. Maks. 15 mA veya minimum 590
Q.

Bu duruma, baglh bir potansiyometredeki bir kisa devre
veya yanlis potansiyometre baglantisi neden olmus olabilir.

Sorun giderme

Tesisatl terminal 50'den ¢ikarin. Uyari kaybolursa, sorun
musteri tesisatiyla ilgilidir. Uyari kaybolmazsa, kontrol
kartini degistirin.

UYARI/ALARM 2, Yuiklu sifir hatasi

Bu uyari veya alarm yalnizca 6-01 Yiikli Sifir Zaman Asimi
Islevi'de kullanici tarafindan programlanmissa gériiniir.
Analog girislerdeki sinyal, bu giris icin programlanan
minimum degerin %50'sinden azdir. Bu duruma, kopuk
tesisat veya sinyali génderen aygitlarin arizali olmasi neden
olmus olabilir.

Sorun giderme
Tim analog giris terminallerindeki baglantilari
kontrol edin. Kontrol karti terminalleri 53 ve 54
sinyaller icin, terminal 55 ortak. MCB 101 terminal
11 ve 12 sinyaller i¢in, terminal 10 ortak. MCB 109
terminal 1, 3, 5 sinyaller icin, terminal 2, 4, 6
ortak).

Frekans donlsturicu programlamasiyla anahtar
ayarlarinin analog sinyal tipine uyup uymadigini
kontrol edin.

Giris Terminali Sinyal Testi yapin.

UYARI/ALARM 3, Motor yok
Frekans donustiricinin ¢ikisina bagl motor yok.

UYARI/ALARM 4, Sebeke fazi kaybi

Besleme tarafinda bir faz eksik veya sebeke voltaji
dengesizligi cok yuksek. Bu mesaj, frekans donustlriicideki
giris redresoriinde ariza oldugunda da gortntilenir.
Secenekler parametre 14-12 Sebeke Dengesizliginde islev'de
programlanir.

Sorun giderme
Frekans donustiriiciiye gelen besleme voltajini ve besleme
akimlarini kontrol edin.

UYARI 5, DC baglanti voltaji ytiksek

Ara devre voltaji (DC) kontrol sisteminin yiiksek voltaj uyar
sinirindan yuksek. Sinir, frekans donustirici voltaj glcline
baglidir. Birim hala etkin.

UYARI 6, DC baglanti voltaji diisiik

Ara devre voltaji (DC) dusuk voltaj uyari sinirindan
disuktir. Sinir, frekans donistirici voltaj glictine baglidir.
Birim hala etkin.

UYARI/ALARM 7, DC agin voltaj
Ara devre voltaji sinir asarsa, frekans donustiriicl bir stire
sonra alarm verir.

Sorun giderme
Bir fren rezistoru takin

Rampa slresini uzatin

Rampa tiiriint degistirin

2-10 Fren Islevi parametresinde islevleri
etkinlestirin

14-26 Cevirici Arizasinda Alarm Gecikmesi degerini

artirin

Glg disusu sirasinda bir alarm/uyart durumunun
meydana gelmesi durumunda ¢6zim yolu kinetik
yedekleme kullanmaktir (14-10 Sebeke Kesintisi)

UYARI/ALARM 8, DC dusiik voltaj

Ara devre voltaji (DC), voltaj alt sinirinin altina diserse,
frekans donustiricl, 24 VDC yedek beslemesinin bagli
olup olmadigini kontrol eder. Bagh bir 24 VDC yedek
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beslemesi yoksa, frekans donistirtici belirli bir bekleme
stresinden sonra alarm verir. Zaman gecikmeleri cihaz
boyutuna gore degisiklik gosterir.

Sorun giderme
Besleme voltajinin frekans donistirticliye uygun
olup olmadigini kontrol edin.

Giris voltaji testi uygulayin.
Yumusak sarj devre testi yapin.

UYARI/ALARM 9, inverter agiri yiikii

Frekans donustiriict, asin yuk (cok uzun sire ¢ok yiiksek
akim) nedeniyle devreden cikmak Uzere. Elektronik, termal
cevirici korumasinin sayaci, %98'de uyar verir, %100'de
acilir ve alarm verir. Frekans dénustiriici, saya¢ %90'in
altina disene kadar sifirlanamaz.

Arniza, frekans donistiriciinin ¢ok uzun sire %100'Un
Uzerinde calismasidir.

Sorun giderme
LCP Uzerinde gosterilen ¢ikis akimini frekans
donustlriiciniin anma akimiyla karsilastirin.

LCP Uzerinde gosterilen ¢ikis akimiyla dl¢llen
motor akimini karsilastirin.

LCP'deki Termal Siriict Yukinu gorintileyin ve
degeri izleyin. Frekans donustirict strekli akim
gliciinlin Gzerinde calisirken, sayac yukselir.
Frekans donustirici surekli akim guicliniin
altinda calisirken, sayag duser.

UYARI/ALARM 10, Motor agin yik sicakligi

Elektronik termal korumaya (ETR) gére motor cok sicak.
1-90 Motor Termal Korumasi parametresinde saya¢ %100'e
ulastiginda frekans donisturiciiniin uyari veya alarm
cikarip ¢ikarmayacadini belirleyebilirsiniz. Ariza, motor ¢cok
uzun siire %100'Un Uzerinde calistiginda olusur.

Sorun giderme
Motorun asiri isinip 1sinmadigini kontrol edin.

Motorun mekanik olarak asiri yiiklenmis olup
olmadigini kontrol edin.

1-24 Motor Akimi'da ayarlanmig motor akiminin
dogru oldugunu kontrol edin.

1-20 ile 1-25 arasindaki parametrelerde bulunan
motor verisi dogru ayarli.

Bir dis fan kullaniliyorsa, fanin secilmis oldugunu
1-91 Motor Dis Fani'nda kontrol edin.

AMA'y1 1-29 Otomatik Motor Adaptasyonu (AMA)
modunda calistirmak, frekans dénustiriciinin
motorla daha iyi calismasini sadlar ve termal yiku
azaltir.

UYARI/ALARM 11, Motor termistorii asir sicakligi
Termistoriin baglantisi kesilmis olabilir. Frekans donistu-
ricliniin uyar veya alarm verip vermeyecegini 7-90 Motor
Termal Korumasi'nda segin.

Sorun giderme
Motorun asiri isinip 1sinmadigini kontrol edin.

Motorun mekanik olarak asirn ylklenmis olup
olmadigini kontrol edin.

Terminal 53 veya 54 (analog voltaj girisi) ile
terminal 50 (+10 V besleme) arasinda termistoriin
dogru baglandigini ve terminal anahtar 53 veya
54'Un voltaj icin ayarlandigini kontrol edin.

1-93 Termistér Kaynagi'nin terminal 53 veya 54'u
sectigini kontrol edin.

Dijital girisler 18 veya 19'u kullanirken, terminal
18 veya 19 (yalnizca dijital giris PNP) ile terminal
50 arasinda termistoriin dogru baglanip
baglanmadigini kontrol edin.

KTY sensoru kullaniliyorsa, 54 ile 55 terminalleri
arasindaki baglantinin dogru olup olmadigini
kontrol edin.

Bir termal anahtar veya termistor kullaniliyorsa,
1-93 Termistér Kaynagi ayarinin sensor kablo
tesisatina uyup uymadigini kontrol edin.

KTY sensori kullaniliyorsa, 7-95 KTY Sensér Tiird,
1-96 KTY Termistér Kaynagi ve 1-97 KTY Esik diizeyi
ayarlarinin sensor tesisatina uygunlugunu kontrol
edin.

UYARI/ALARM 12, Tork siniri
Tork 4-16 motor modda moment limiti'daki veya
4-17 jeneratér modda moment limiti'deki degeri gecti.
14-25 Moment Sinirinda Alarm Gecikmesi bunu yalnizca bir
uyari kosulundan, sonrasinda alarm olan bir uyari kosuluna
degistirebilir.
Sorun giderme
Motor tork siniri, hizlanma sirasinda asilirsa,
hizlanma stresini uzatin.

Jenerator tork sinir, yavaslama sirasinda asilirsa,
yavaslama suresini uzatin.

Tork siniri, calisirken olusursa, tork sinirini artirin.
Sistemin daha yiiksek torkta glivenle isletile-
bileceginden emin olun.

Uygulamayi, motora asiri akim ¢ekilmesi
bakimindan kontrol edin.

UYARI/ALARM 13, Agin akim

Cevirici tepe akimi sinirt (nominal akimin yaklasik %200'G)
asildi. Uyari yaklasik 1,5 saniye surrer ve daha sonra frekans
doénstiriict alarm verir. Bu arizanin nedeni, sok yiiklemesi
veya yuksek eylemsizlik yiklerine sahip cabuk hizlanma
olabilir. Ayrica yikselme sirasinda hizlanmanin ¢abuk
oldugu durumlarda kinetik yedeklemeden sonra da
gorilebilir. Genisletilmis mekanik fren kontrolu secilirse,
alarm disaridan sifirlanabilir.
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Sorun giderme

Glicl kesin ve motor milinin déndurdlip
dondurilemedigini kontrol edin.

Motor boyutunun frekans donustirlicliye uygun
olup olmadigini kontrol edin.

1-20 ila 1-25 parametrelerini dogru motor verileri
bakimindan kontrol edin.

ALARM 14, Toprak (topraklama) arizasi
Frekans donustlrici ile motor arasindaki kabloda veya
motorun kendisinde, cikis fazlarindan topraga bir akim var.

Sorun giderme:
Frekans donustiriciye giden glici kapatin ve
toprak arizasini giderin.

Motorda toprak arizasi olup olmadigi kontrol
etmek icin motor uglarinin ve motorun toprak
direncini bir megaommetreyle 6l¢tin.

Akim sensori testi yapin.

ALARM 15, Donanim uyusmazhd
Takilmis secenek mevcut kontrol panosu tarafindan
donanim veya yazilimi ile ¢alistirilamiyor.

Asagidaki parametrelerin degerini kaydedin ve Danfoss
tedarikginizle iletisime gecin.

15-40 FC Tiirt
15-41 Gi¢ Bolimi
15-42 Voltaj
15-43 Yazihm Siirdmi
15-45 Gergek Tiir Kodu Dizesi
15-49 Yazihm Kimligi Kontrol Karti
15-50 Yazihm Kimligi Gli¢ Karti
15-60 Montaj Secenegi
15-61 Secenek Yzl. Versiyonu (her secenek yuvasi
icin)
ALARM 16, Kisa devre
Motorda veya motor kablo tesisatinda kisa devre var.

Frekans dondsturiciye giden guict kesin ve kisa devreyi
tamir edin.

UYARI/ALARM 17, Kontrol s6zctiigl zaman agimi

Frekans donustiriciyle iletisim kurulamiyor.

Uyarn yalnizca 8-04 Kontrol Sézciigii Zaman Asimi islevi [Off]
olarak AYARLANMADIGINDA etkinlesir.

8-04 Kontrol Sézciigii Zaman Asimi Islevi Stop ve Trip olarak
ayarlandiginda bir uyar belirir frekans dénistirici durana
kadar yavaslar ve ardindan bir alarm gérintdler.

Sorun giderme:
Seri iletisim kablosundaki baglantilar kontrol
edin.

Artir 8-03 Kontrol Sézcligli Zaman Asimi Stiresi

iletisim donaniminin isletimini kontrol edin.

Kurulumun EMC kosullarina uygun olarak
yapildigini dogrulayin.

UYARI/ALARM 22, Ving mekanik freni

Rapor degeri ne tir oldugunu gosterir.

0 = Zaman asimindan 6nce tork referansina ulasilamadi.
1 = Zaman asimindan &nce fren geri beslemesi olmadi.

UYARI 23, i¢ fan arizas

Fan uyari islevi fanin calisip calismadigini/monte edilip
edilmedigini kontrol eden ek bir koruma islevidir. Fan
uyarisi, 14-53 Fan Monitérii ([0] Disabled) parametresinden
devre disi birakilabilir.

Sorun giderme
Fan direncini kontrol edin.

Yumusak sarj sigortalarini kontrol edin.

UYARI 24, Dis fan arizasi

Fan uyari islevi fanin calisip calismadigini/monte edilip
edilmedigini kontrol eden ek bir koruma islevidir. Fan
uyarisi, 14-53 Fan Monitérii ([0] Disabled) parametresinden
devre disi birakilabilir.

Sorun giderme
Fan direncini kontrol edin.

Yumusak sarj sigortalarini kontrol edin.

UYARI 25, Fren direncinde kisa devre

isletim sirasinda fren rezistérii izlenir. Bir kisa devre varsa,
fren islevi devre disi kalir ve bir uyari gorinir. Frekans
donistiirtici cahismaya devam eder, ancak fren islevi
kapalidir. Frekans donistiirticiiniin gliciinii kesin ve fren
direncini degistirin (bkz. 2-15 Fren kontroli).

UYARI/ALARM 26, Fren direnci glg sinir

Fren rezistoriine aktarilan gti¢, son 120 sn calisma suresi
Gzerinden ortalama bir deger olarak hesaplanir. Hesap, ara
devre voltajina ve 2-16 AC fren Maks. Akim'nda ayarlanan
fren direng degerlerine dayanir. Dagilan frenleme giici,
fren direng gliciinden %90'dan yiiksek oldugunda uyari
etkin olur. 2-13 Fren Giicii [zleme parametresinde [2] Trip
dederi seciliyse, dagilan fren giicli %100’e ulastiginda
frekans donUstlrtcl alarm verir.

AUYARI

Fren transistoriinde kisa devre varsa, fren direncine biiylik
miktarda giig iletilmesi riski vardir.

UYARI/ALARM 27, Fren kesici arizasi

isletim sirasinda fren transistori izlenir ve kisa devre
yaparsa fren islevi devre digi birakilir ve uyar verilir.
Frekans donistiirlici yine de isletilebilir, ancak, fren transis-
torliinde kisa devre oldugu icin, etkin olmasa bile, fren
direncine 6nemli miktarda gii¢ iletilir.

Frekans donustiriciiye giden glici kesin ve fren direncini
cikarin.

Bu alarm/uyari, fren direnci asir 1sindiginda da olusabilir.
104 ve 106 terminalleri fren rezistorleri Klixon girisleri
olarak kullanilir; Dizayn Kilavuzundaki Fren Rezist6rii Sicaklik
Anahtari bélimine bakin.
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UYARI/ALARM 28, Fren kontrolii bagarisiz oldu
Fren rezistori bagli degil veya calismiyor.
2-15 Fren kontrolii 'yi kontrol edin.

ALARM 29, Sogutucu sic.

Ist alicinin maksimum sicakhigi asildi. Isi alicinin sicakhgi
tanimlanan 1si alici sicakhiginin altina ininceye kadar sicaklik
arizasi sifirlanamaz. Alarm ve sifilama noktalari, frekans
donustiriiciniin glc blyukligine baglidir.

Sorun giderme
Asagidaki kosullari kontrol edin.
Cok yiksek ortam sicakhigi.

Motor kablosu ¢ok uzun.

Frekans dondstiricinin Gzerinde ve altinda
yanlis hava akisi agiklig.

Frekans donustiriciniin etrafinda engellenmis
hava akisl.

Hasar gérmus 1si alici fani.
Ist alici kirlenmis.

D, E ve F Cerceve boyutlar icin, bu alarm IGBT
moddillerinin icine takili is1 alici sensor tarafindan dl¢llen
sicaklik tabanhdir. F Cerceve boyutlari icin, bu alarmin
nedeni Redresér moddliindeki termal sensér de olabilir.

Sorun giderme
Fan direncini kontrol edin.

Yumusak sarj sigortalarini kontrol edin.
IGBT termal sensor.

ALARM 30, Motor U faz1 eksik
Frekans dondstirici ile motor arasinda motor fazi U eksik.

Frekans donustiriciye giden glict kesin ve motor fazi
U'yu kontrol edin.

ALARM 31, Motor V fazi eksik
Frekans donustirlci ile motor arasinda motor fazi V eksik.

Frekans donustirlciye giden glici kesin ve motor fazi V'yi
kontrol edin.

ALARM 32, Motor W fazi eksik

Frekans dondstirici ile motor arasinda motor fazi W eksik.

Frekans donustirictnin glciini kesin ve motor fazi W'yi
kontrol edin.

ALARM 33, Ani desarj arizasi
Kisa bir stre icinde ¢ok fazla acilis gerceklestirildi. Birimin
isletim sicakhigina sogumasina izin verin.

UYARI/ALARM 34, Fieldbus protokolii iletisim hatasi
iletisim secenegi karti Ustlindeki fieldbus calismiyor.

UYARI/ALARM 36, Sebeke kesintisi

Bu uyari/alarm yalnizca frekans donistiriiciye besleme
voltaji gelen kayboldugunda ve 74-10 Sebeke Kesintisi [0]
No Function olarak AYARLANMADIGINDA etkin olur.
Frekans donustiriciye giden sigortalari ve birime giden
sebeke glicii beslemesini kontrol edin.

ALARM 38, i¢ arizasl
Bir i¢ ariza olustugunda, asagidaki tabloda tanimlanmis bir
kod numarasi gériintilenir.

Sorun giderme
Glicl kapatip agin

Secenegdin dogru takildigini kontrol edin
Gevsek veya eksik tel kontroli yapin

Danfoss tedarikginize veya servis bolimiine basvurmak
gerekebilir. Anza giderme yonergeleri icin kod numarasini
not edin.

No. Metin

0 Seri baglanti noktasi baslatilamiyor. Danfoss
tedarikginizi veya Danfoss Servis BolimUnu arayin.

256-258 | Gli¢ EEPROM verileri bozuk veya ¢ok eski

512 Kontrol panosu EEPROM verileri bozuk veya cok
eski

513 EEPROM verileri okunurken iletisim zaman asimi
olustu

514 EEPROM verileri okunurken iletisim zaman asimi
olustu

515 Uygulama yonlendirmeli kontrol EEPROM verilerini
taniyamiyor

516 Bir yazma komutu devam ettiginden EEPROM
verilerine yazilamiyor.

517 Yazma komutu zaman asimi olustu

518 EEPROM arizasi

519 EEPROM'da eksik veya gecersiz barkod verisi

783 Parametre degeri min/maks sinirlari asiyor

1024-1279 |Gonderilmesi gereken bir can-telegram gonderi-

lemedi
1281 Dijital sinyal islemci 1511 zaman asimi
1282 Gl¢ mikro yazilm stirimua uyusmazhgi

1283 Gli¢ EEPROM veri strimi uyusmazhigi

1284 Dijital sinyal islemci yazim strima okunamiyor

1299 A yuvasindaki secenek yazilimi ¢cok eski

1300 B yuvasindaki secenek yazilimi ¢ok eski

1301 CO0 yuvasindaki secenek yzl cok eski

1302 C1 yuvasindaki secenek yazilim ¢ok eski

1315 A yuvasindaki secenek yazilim desteklenmiyor (izin
verilmiyor)

1316 B yuvasindaki secenek yazilimi desteklenmiyor (izin
verilmiyor)

1317 CO0 yuvasindaki secenek yzl desteklenmiyor (izin
verilmiyor)

1318 C1 yuvasindaki secenek yazilimi desteklenmiyor
(izin verilmiyor)

1379 Platform strimu hesaplanirken secenek A yanit
vermedi.

1380 Platform stirimu hesaplanirken secenek B yanit
vermedi.

1381 Platform strimi hesaplanirken secenek CO yanit
vermedi.
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No. Metin

1382 Platform stirimi hesaplanirken secenek C1 yanit
vermedi.

1536 Uygulama yonlendirmeli kontroldeki bir istisna

kaydedildi. LCP'de hata ayiklama bilgileri yazildi

1792 DSP denetcisi etkin. Gu¢ parcasi verileri motor
yonlendirmeli kontrol verilerinin hata ayiklamasi
dogru sekilde aktarilamadi.

2049 Glg verileri yeniden baglatildi

2064-2072 |HO081x: x yuvasindaki secenek yeniden baglatildi

2080-2088 |H082x: x yuvasindaki secenek acilista bekleme
sorunu gosterdi

2096-2104 |H983x: x yuvasindaki secenek yasal bir acilista
bekleme sorunu gosterdi

2304 Gl¢ EEPROM'dan veri okunamadi

2305 Glg¢ biriminde yzI strim eksik

2314 Glg¢ biriminde gi¢ birimi verileri eksik

2315 Glg¢ biriminde yzI strim eksik

2316 Glc¢ biriminde io_statepage eksik

2324 A¢mada gui¢ karti konfiglirasyonu yanlis olarak
belirlendi

2325 Ana gii¢ uygulanirken bir gui¢ karti iletisimi
durdurdu

2326 Glg¢ kartlarinin kaydinda gecikme sonrasi, gii¢ karti
konfiglirasyonu yanls olarak belirlendi.

2327 Cok fazla gli¢ karti yeri mevcut olarak kayitli.

2330 Glg¢ kartlan arasindaki gtli¢c boyutu bilgisi
uyusmuyor.

2561 DSP'den ATACD'ye iletisim yok

2562 ATACD'den DSP'ye iletisim yok (calisan durum)

2816 Yigin tasmasi kontrol panosu modiili

2817 Zamanlayici yavas gorevleri

2818 Hizli gorevler

2819 Parametre esigi

2820 LCP yigin tasmasi

2821 Seri baglanti noktasi tasmasi

2822 USB baglanti noktasi tasmasi

2836 cfListMempool ¢ok kiglik

3072-5122 | Parametre dederi sinirlarinin disinda

5123 A yuvasindaki secenek: Donanim, kontrol panosu
donanimiyla uyumsuz

5124 B yuvasindaki secenek: Donanim Kontrol panosu
donanimiyla uyumsuz.

5125 CO0 yuvasindaki secenek: Donanim, kontrol panosu
donanimiyla uyumsuz.

5126 C1 yuvasindaki secenek: Donanim, kontrol panosu
donanimiyla uyumsuz.

5376-6231 |Bellek yetersiz

Tablo 8.3

ALARM 39, Sogutucu sensorii
Isi alici sensériinden geri besleme yok.

IGBT termal sensériinden gelen sinyal, gli¢ kartinda mevcut
degil. Sorun gii¢ kartinda, gegcit stirlici kartinda veya glg

kablosuyla gecit strlict karti arasindaki serit kabloda
olabilir.

UYARI 40, Dijital cikis terminali 27 agin yiiklemesi

Terminal 27'ye bagh yiki kontrol edin veya kisa devre
baglantisini kesin. 5-00 Dijital G/C Modu ve5-01 Terminal 27
Modu kontrolii

UYARI 41, Dijital ¢ikis terminali 29 asin yiiklemesi

Terminal 29'a bagh ylku kontrol edin veya kisa devre
baglantisini kesin. 5-00 Dijital G/C Modu ve5-02 Terminal 29
Modu kontroli

UYARI 42, X30/6 Uzerinde dijital cikis asin yiklemesi veya
X30/7 uzerinde dijital ¢ikis asin yiiklemesi

X30/6 icin, X30/6'ya bagh yiki kontrol edin veya kisa
devre baglantisini kesin. 5-32 Term. X30/6 Diji. Cikis (MCB
101) 'yi kontrol edin.

X30/7 icin, X30/7'ye bagh yuki kontrol edin veya kisa
devre baglantisini kesin. 5-33 Term. X30/7 Diji. Cikis (MCB
101) 'yi kontrol edin.

ALARM 46, Glig karti besleme
Glg¢ kartindaki besleme araligin disindadir.

Gl¢ kartinda anahtar modu gii¢ beslemesi (SMPS)
tarafindan Uretilen U¢ adet glic beslemesi vardir: 24V, 5V,
+18 V. MCB 107 secenegiyle 24 VDC ile gli¢ verildiginde,
yalnizca 24 V ve 5 V beslemeleri izlenir. Uc fazli sebeke
voltajiyla gli¢ verildiginde, U¢ besleme de izlenir.

UYARI 47, 24 V besleme diisiik

Kontrol kartinda 24 V DC olcilir. Harici 24 V DC yedek gti¢
kaynadi asin yuklu olabilir, ariza bu degilse Danfoss
saticisina bagvurun.

UYARI 48, 1,8 V besleme diisiik

Kontrol kartinda kullanilan 1,8 V DC beslemesi, izin verilen
sinirlar disinda. Gli¢ beslemesi kontrol kartinda ol¢ilr.
Arizali kontrol karti kontroli yapin. Bir secenek karti varsa,
asin voltaj durumu olup olmadigini kontrol edin.

UYARI 49, Hiz sinir

Hiz 4-11 Motor Hizi Alt Siniri [RPM] ve 4-13 Motor Hizi Ust
Sinirt [RPM]'de belirlenen aralikta degilse, frekans
donustirtcl bir uyan verir. Hiz, 1-86 Alarm Hizi Alt Sinin
[RPM]'daki belirlenen sinirin altinda oldugunda (baslatma
veya durdurma ani harig), frekans donustiriict alarm verir.

ALARM 50, AMA kalibrasyonu basarisiz
Danfoss tedarikginizi veya Danfoss Servis Bolumini arayin.

ALARM 51, AMA kontrolii Unom ve Inom
Motor voltaji, motor akimi ve motor glici ayarlan yanhs.
1-20 ila 1-25 parametrelerindeki ayarlar kontrol edin.

ALARM 52, AMA diisiik Inom
Motor akimi cok dusuk. Ayarlari kontrol edin.

ALARM 53, AMA motoru ¢ok biiyiik
isletilecek AMA icin motor cok biyik.

ALARM 54, AMA motoru ¢ok kiiglik
isletilecek AMA icin motor ¢ok kiiciik.
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ALARM 55, AMA Parametre aralik disinda
Motorun parametre degerleri kabul edilebilir arahigin
disinda. AMA calismayacak.

ALARM 56, AMA kullanicl tarafindan kesildi
AMA kullanici tarafindan kesildi.

ALARM 57, AMA i¢ arizasi

AMA yiritilene kadar AMA'y1 birkag kez tekrar baslatmayi
deneyin. Yinelenen calistirmalarin, Rs ve Rr rezistansinin
arttigi bir diizeye kadar motoru isitabilecegini unutmayiniz.
Ancak bu, cogu durumda kritik degildir.

ALARM 58, AMA i¢ arizasi
Danfoss saglayiciniza bagvurun.

UYARI 59, Akim siniri

Akim, 4-18 Akim Siniri parametresindeki degerden yuksek.
1-20 ile 1-25 arasindaki parametrelerde bulunan Motor
verilerinin dogru ayarlandigindan emin olun. Akim sinirini
artirin. Sistemin daha yiiksek sinirla glivenle isletile-
bileceginden emin olun.

UYARI 60, Dis kilit

Dis kilit etkinlestirildi. Normal isletime devam etmek icin,
dis kilit icin programlanan terminale 24 V DC uygulayin ve
frekans donustiriiclyi sifirlayin (seri iletisim, dijital G/C
yoluyla veya tus takiminda [Reset] tusuna basarak).

UYARI/ALARM 61, izZleme hatasi

Hesaplanan motor hizi ile geri besleme aygitindan alinan
hiz 6lcimu arasinda bir hata olustu. Warning/Alarm/Disable
fonksiyonu 4-30 Motor Geribesleme Kaybi Islevi'de ayarlanir.
4-31 Motor Geribes. Hizi Hatasi'de kabul edilen hata ayari ve
4-32 Motor Geribes. Kaybi Zmn. Asm.'de hata olusmasina izin
verilen sire ayari. Kullanima alma proseddri sirasinda islev
etkin olabilir.

UYARI 62, Cikis frekansi maksimum sinirda
Gikis frekansi surada ayarlanan degerden yiiksek:
4-19 Maks. Cikis Frekansi.

ALARM 64, Voltaj Siniri
Yiik ve hiz birlesimi, fiili DC baglanti voltajindan daha
yuksek bir motor voltajini gerektirir.

UYARI/ALARM 65, Kontrol karti agin sicakhigi
Kontrol kartinin devreden ¢ikma sicakhigi 80 °C'dir.

Sorun giderme
. Ortam isletim sicakhiginin sinirlar icinde
bulundugunu kontrol edin

. Tikanmis filtre olup olmadigini kontrol edin
. Fan isletimini kontrol edin
. Kontrol kartini kontrol edin

UYARI 66, Sogutucu sicakhigr dusiik

Frekans dondsturicu isletilemeyecek kadar soguk. Bu uyari,
IGBT modiuiliindeki sicaklik sensoru tabanhdir.

Birimin ortam sicakligini yiikseltin. Ayrica, motor her
durdugunda, 2-00 DC Tutc/Onc Isitm Akimi %5'e ayarlanarak
ve 1-80 Durdurmada islev ayar yapilarak frekans déniistii-
ricliye kicuk bir miktar akim beslenebilir.

Sorun giderme

Ist alici sicakliginin 0° C olarak ol¢tilmesi sicakhk
sensoriiniin bozuk oldugunu ve fan hizinin en yiksek
diizeye cikarildigini gosteriyor olabilir. IGBT ile gegit strlci
karti arasindaki sensor telinin baglantisi kesilirse, bu uyariyi
netice verebilir. Ayrica, IGBT termal sensorii de kontrol
edin.

ALARM 67, Secenek modiilinin konfiglrasyonu degisti
En son kapatmadan bu yana bir veya daha cok secenek
eklendi veya kaldirnldi. Konfiglrasyon degisikliginin bilerek
yapildigini kontrol edin ve birimi sifirlayin.

ALARM 68, Givenli Durdurma aktiflestirildi

Glvenli Durdurma etkinlestirildi. Normal isletime devam
etmek icin, terminal 37’'ye 24 V DC uygulayin ve ardindan
bir sifirlama sinyali génderin (Bus, Dijital G/C yoluyla veya
reset tusuna basarak).

ALARM 70, lllegal Frequency Converter Configuration
(Hatali Frekans Donustiirlicti Konfiglirasyonu)

Kontrol karti ve gli¢ karti uyumsuz. Plakadaki tip koduyla
ve kartlarin parca numaralariyla birlikte tedarikginize
basvurarak uyumlulugu kontrol ettirin.

ALARM 71, PTC 1 glvenli durdurma

Giivenli Durdurma, MCB 112 PTC Termistor Kartindan
(motor ¢ok sicak) etkinlestirilmis. MCB 112 T-37'ye yeniden
24V DC uyguladiginda (motor sicakligi kabul edilebilir bir
diizeye ulastiginda) MCB 112den Dijital Giris devre disi
birakildiginda normal isletime devam edilebilir. Bu
durumda, bir sifirlama sinyali gonderilmelidir (Bus, Dijital
G/C yoluyla veya [Reset] anahtarina basarak). Otomatik
yeniden baslatma etkinlestirildigi takdirde, motorun ariza
giderildiginde baslatilabilecedine dikkat edin.

ALARM 72, Tehlikeli hata

Alarm Kilidi ile Guvenli Durdurma. Glivenli durdurmada ve
MCB 112 PTC termistor kartindan dijital giriste
beklenmeyen sinyal diizeyleri.

UYARI 73, Guvenli durdurma otomatik yeniden baglatma
Guvenli durduruldu. Otomatik yeniden baglatma etkinles-
tirildigi takdirde, motor ariza giderildiginde baslatilabilir.

UYARI 76, Gii¢ cihazi kurulumu
Gerekli gli¢ cihazi sayisi, algilanan etkin gli¢ cihazi sayisiyla
eslesmiyor.

Sorun giderme:

F cerceve moduliint degistirirken, modul glg kartindaki
ozel guic verisi frekans donustirticiiniin geri kalaniyla
uyusmadig takdirde bu durum meydana gelir. Yedek
parcanin ve yedek parca gli¢ kartinin dogru parca
numarasina sahip olup olmadigini kontrol edin.

UYARI 77, Azaltilmig glic modu

Bu uyari, frekans donistirticiinin azaltilmis glic modunda
isletildigini gosterir (izin verilen cevirici kismi sayisindan az).
Bu uyari, frekans donistiirlicii daha az cevirici ile calismak
Uzere ayarlandiginda ve acik kaldiginda gti¢ ¢cevriminde
verilir.
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ALARM 79, Kagak gti¢ béltiimii konfigtirasyonu
Olcekleme karti, yanlis parca numarasi veya takili degil. Giic
kartindaki MK102 konektori takilmamis da olabilir.

ALARM 80, Siirlicl varsayilan degere ayarlandi
Parametre ayarlari, bir manuel sifirlama sonrasinda
varsayllan ayarlara getirildi. Alarmi temizlemek icin birimi
sifirlayin.

ALARM 81, CSIV bozulmasi
CSIV dosyasinda s6zdizimi hatalar var.

ALARM 82, CSIV parametre hatasi
CSIV bir parametreyi baslatamadi.

ALARM 85, Tehlike PB arizasi:
Profibus/Profisafe Hatasi.

UYARI/ALARM 104, Fan arizasi

Fan monitérd fanin acilista veya fan acildiginda doéniip
doénmedigini kontrol eder. Fan calismiyorsa ariza bildirimi
yapilir. Fan arizasi 14-53 Fan Monitérii tarafindan bir uyari
ya da alarm olarak konfigiire edilebilir.

Sorun Giderme Uyarinin/alarmin geri dondiagiini
belirlemek icin frekans donustlriiciiniin glictini kapatip
agin.

UYARI 250, Yeni yedek parca
Frekans dondisturlcudeki bir bilesen degistirildi. Normal
isletim icin frekans donustlrlictyt sifirlayin.

UYARI 251, Yeni tip kodu

Glg karti veya diger bilesenler degistirildi ve tip kodu
degistirildi. Uyaryr kaldirip normal isletime devam etmek
icin sifirlayin.
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9 Temel Sorun Giderme

9.1 Baslatma ve isletim

Belirti

Olasi Neden

Test

Cézim

Ekran karanlik / islev yok

Giris guict yok

Bkz. Tablo 3.1.

Girig guici kaynagini kontrol edin.

Eksik veya acik sigorta veya devre
kesici alarmi

Olasi nedenler icin bu tablodaki
acik sigortalara ve alarm vermis
devre kesiciye bakin.

Verilen onerileri izleyin

LCP'ye gli¢c gitmiyor

LCP kablosunu hasar veya uygun
baglanti bakimindan kontrol edin.

Anizali LCP veya baglanti kablosunu
degistirin.

Kontrol voltajinda (terminal 12
veya 50) veya kontrol terminal-
lerinde kisa devre

Terminal 12/13 ila 20-39 icin 24V
kontrol voltaj beslemesini veya
terminal 50 ila 55 i¢in 10V
beslemesini kontrol edin.

Terminal tellerini uygun sekilde
doseyin.

Hatali LCP (VLT® 2800 ya da
5000/6000/8000/ FCD ya da
FCM'den LCP)

Sadece LCP 101 (P/N 130B1124) ya
da LCP 102 (P/N 130B1107)
kullanin.

Yanlis kontrast ayari

Kontrasti ayarlamak icin [Status] +

[A]/[¥] oklarina basin.

Ekran (LCP) arnizal

Farkli bir LCP kullanarak test yapin.

Anizali LCP veya baglanti kablosunu
degistirin.

Dahili voltaj beslemesi arizali veya
SMPS arizali

Tedarikgiyi arayin.

Aralikli ekran

Uygun olmayan kontrol telleri
veya frekans donustiriict
icerisindeki bir ariza nedeniyle asiri
yiklenen gli¢ beslemesi (SMPS)

Kontrol tellerinde sorun olasiligini
ortadan kaldirmak igin, terminal
bloklarini ¢ikararak tim kontrol
tellerinin baglantisini kesin.

Ekran yanmaya devam ediyorsa,
sorun kontrol tellerindedir. Telleri
kisa devre veya yanlis baglanti
bakimindan kontrol edin. Ekran
kesilmeye devam ediyorsa, karanlik
ekran proseduriini izleyin.
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Belirti

Olasi Neden

Test

Coézim

Motor calismiyor

Servis anahtari agik veya motor
baglantisi eksik

Motorun bagh oldugunu ve
baglantinin kesilmedigini (bir servis
anahtariyla veya bagka sekillerde)
kontrol edin.

Motoru baglayin ve servis
anahtarini kontrol edin.

24V DC secenek kartiyla sebeke
glict yok

Ekran calisiyorsa, ancak cikis yoksa,
frekans donustiriiciye sebeke
glict gittigini kontrol edin.

Birimi calistirmak icin sebeke glict
verin.

LCP Durdurma

[Off] tusuna basilip basilmadigini
kontrol edin.

Motoru calistirmak icin [Auto On]
veya [Hand On] tusuna basin
(isletim moduna bagh olarak).

Eksik baslatma sinyali (Bekleme)

Terminal 18 icin dogru ayar
(varsayilan ayari kullanin) icin

5-10 Terminal 18 Dijital Giris kontrol
edin.

Motoru bagslatmak icin gecerli bir
baslatma sinyali uygulayin.

Motor yanasma sinyali etkin
(Yanasma)

Terminal 27'ye ait dogru ayar
(varsayilan ayari kullanin) icin 5-12
Ters Yanasma'y kontrol edin.

Terminal 27'ye 24V uygulayin veya
bu terminali isletim yok'a
programlayin.

Yanls referans sinyali kaynadi

Referans sinyalini kontrol edin:
Yerel, uzak veya bus referansi?
Onceden ayarlanmis referans etkin?
Terminal baglantisi dogru?
Terminallerin 6l¢eklemesi dogru?
Referans sinyali var?

Dogru ayarlar programlayin.

3-13 Referans Sitesi 'yi kontrol edin.
Onceden ayarlanmis referansi 3-1*
Referanslar parametre grubunda
etkinlestirin Tellerin dogrulugunu
kontrol edin. Terminal dlcekle-
mesini kontrol edin. Referans
sinyalini kontrol edin.

Motor yanlis yonde calisiyor

Motor dénis sinir

4-10 Motor Hizi Y6ni'nin dogru
ayarlandigindan emin olun.

Dogru ayarlar programlayin.

Etkin ters cevirme sinyali

Terminal icin 5-1* Dijital girisler'de
bir ters ¢evirme sinyali
programlanip programlanmadigini
kontrol edin

Ters gevirme sinyalini devre disi
birakin.

Yanls motor fazi baglantisi

Bkz. bu kilavuzda 2.4.5 Motor Déntis
Kontrolii.

Motor maksimum hiza
ulasmiyor

Frekans sinirlari yanlis ayarlanmig

4-13 Motor Hizi Ust Siniri [RPM],
4-14 Motor Hizi Ust Siniri [Hz] ve
4-19 Maks. Cikis Frekansi'deki ¢ikis
limitlerini kontrol edin

Dogru sinirlart programlayin.

Referans giris sinyali dogru
olceklenmemis

6-* Analog 1/0 modu ve 3-1*
Referanslar"daki referans giris
sinyali 6lceklemesini kontrol edin.
3-0* parametre grubundaki referans
limitler.

Dogru ayarlar programlayin.

Motor hizi istikrarsiz

Yanls parametre ayari olasiligi

Tdm motor dengelemesi ayarlari
dabhil, tim motor parametrelerini
kontrol edin. Kapali ¢evrimli isletim
icin, PID ayarlarini kontrol edin.

1-6* Analog G/C modu parametre
grubundaki ayarlari kontrol edin.
Kapali ¢evrimli isletim icin, 20-0*
Geri Besleme parametre

grubundaki ayarlari kontrol edin.

Motor guliikle calistyor

Asirt manyetiklesme olasiligi

Tdm motor parametrelerini yanlis
motor ayarlari bakimindan kontrol
edin.

1-2* Motor verileri, 1-3* Gelismis
motor verileri ve 1-5* Yiikten
bagimsiz ayari parametre grupla-
rindaki motor ayarlarini kontrol
edin.

Motor fren yapmiyor

Fren parametrelerinde yanlis ayar
olasihgi. Fazla kisa yavaslama
sureleri olasihg.

Fren parametrelerini kontrol edin.
Yavaslama siiresi ayarlarini kontrol
edin.

2-0* DC freni ve 3-0* Referans
sinirlar parametre gruplarini kontrol
edin.
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Belirti

Olasi Neden

Test

Coézim

Acik glg sigortalari veya
devre kesici alarmi

Fazdan faza kisa devre

Motor veya panoda fazdan faza bir
kisa devre var. Motor ve pano fazini
kisa devre bakimindan kontrol edin.

Saptanan kisa devreleri giderin.

Motor asiri yiiki

Motor, uygulama icin agirn yiklen-
mistir.

Baslatma testi gerceklestirin ve
motor akiminin belirtimler
dahilinde oldugunu dogrulayin.
Motor akimi plaka tam ylk akimini
aslyorsa, motoru yalnizca azaltiimig
yukte kullanin. Uygulama icin
belirtimleri gézden gecirin.

Gevsek baglantilar

Gevsek baglantilar icin baglatma
oncesi kontrol yapin.

Gevsek baglantilari sikilagtirin.

Sebeke akimi dengesizligi
%3'ten buyik

Sebeke guiclinde sorun (Alarm 4
Sebeke faz kaybi agiklamasina
bakin)

Frekans donusturiclye giren giris
glict uclarini bir konum degistirin:
A-B B-C C-A

Dengesizlik teli izliyorsa, bu bir gli¢
sorunudur. Sebeke gli¢ beslemesini
kontrol edin.

Frekans donusturicl biriminde
sorun.

Frekans donusturiclye giren giris
glict uclarnini bir konum degistirin:
A-B B-C C-A

Dengesiz bacak, ayni giris
terminalinde kaliyorsa, bu
birimdeki bir sorundur. Tedarikgiyi
arayin.

Motor akimi dengesizligi
%3'ten blylk

Motorda veya motor kablo
tesisatinda sorun

Cikis motor uclarini bir konum
degistirin: U -V, V - W, W - U.

Dengesizlik ucu izliyorsa, bu
motorda veya motor kablo tesisa-
tindaki bir sorundur. Motoru ve
motor kablo tesisatini kontrol edin.

Frekans donusturtcllerde sorun.

Cikis motor uclarini bir konum
degistirin: U -V, V - W, W - U.

Dengesizlik ayni ¢ikis termina-
lindeki bacakta kaliyorsa, sorun
birimdedir. Tedarikgiyi arayin.

Akustik glrilta veya
titresim (6r. fan pervanesi
belirli frekanslarda gurtlta
veya titresim yapiyorsa)

Rezonanslar, 6r. motor/fan
sisteminde

4-6* parametre grubundaki
parametreleri kullanarak kritik
frekanslar by-pass edin.

14-03 Asint modiilasyon parametre-
sindeki asirn modulasyonu kapatin.

Anahtarlama deseni ve frekansi
14-0* parametre grubunda
degistirin.

1-64 Rezonans Séniimlenmesi
parametresinde Rezonans
Séntmlenmesini artirin.

Guriltd ve/veya titresimin kabul
edilebilir bir limite dustruldigini
kontrol edin.

Tablo 9.1
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10 Belirtimler

10.1 Guice Bagl Belirtimler

FC 302 N90K N110 N132 N160 N200 N250
Yiiksek/Normal Yik* HO NO HO NO HO NO HO NO HO NO HO NO
400 V'da [kW] Tipik Saft cikisi 90 110 110 132 132 160 160 200 200 250 250 315
460 V'da [Hp] Tipik Saft cikisi 125 150 150 200 200 250 250 300 300 350 350 450
500 V'da Tipik Saft cikisi [kW] 110 132 132 160 160 200 200 250 250 315 315 355
Muhafaza 1P21 D1h D1h D1h D2h D2h D2h
Muhafaza IP54 D1h D1h D1h D2h D2h D2h
Muhafaza IP20 D3h D3h D3h D4h D4h D4h
Cikis akimi

Surekli (400 V'da) [A] 177 212 212 260 260 315 315 395 395 480 480 588
Aralikli (60 s asin yuk) (400 V'da)[A] | 266 233 318 286 390 347 473 435 593 528 720 647
Surekli (460/500 V'da) [A] 160 190 190 240 240 302 302 361 361 443 443 535
Aralikli (60 s asin yuk) (460/500 240 209 285 264 360 332 453 397 542 487 665 588
V'da) [kVA]

Surekli kVA (400 V'da) [kVA] 123 147 147 180 180 218 218 274 274 333 333 407
Surekli kVA (460 V'da) [kVA] 127 151 151 191 191 241 241 288 288 353 353 426
Surekli kVA (500 V'da) [kVA] 139 165 165 208 208 262 262 313 313 384 384 463
Maks. Giris akimi

Surekli (400 V'da) [A] 171 204 204 251 251 304 304 381 381 463 463 567
Surekli (460/500 V'da) [A] 154 183 183 231 231 291 291 348 348 427 427 516
Maks. kablo boyutu: sebeke, motor, 2x95 2x185

fren ve yuk paylasimi mm (AWG) (2x3/0) (2x350 mcm)

Maks. dis sebeke sigortalari [A] 315 350 400 550 630 800
400 V'da [W] tahmini gl¢ kaybi 2031 2559 2289 2954 2923 3770 3093 4116 4039 5137 5005 6674
460 V'da [W] tahmini gl¢ kaybi 1828 2261 2051 2724 2089 3628 2872 3569 3575 4566 4458 5714
Agirlik, muhafaza IP21, IP54 kg (Ib) 62 (135) 125 (275)

Agirlik, muhafaza 1P20 kg (Ib.) 62 (135) 125 (275)

Verimlilik 0,98

Cikis frekansi 0-590 Hz

Ist alici agin sicakhk alarmi 110 °C

Kontrol karti ortam alarmi 75 °C

*Yiksek asin yuk=60 s icin %150, Normal asir yiik=60 s icin %110.

Tablo 10.1 Sebeke Besleme 3x380-500 V AC
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FC 302 N55K N75K N9OK N110 N132 N160
Yiiksek/Normal Yiik* HO NO HO NO HO NO HO NO HO NO HO NO
550 V'da [kW] Tipik Saft cikisi 45 55 55 75 75 90 90 110 110 132 132 | 160
575 V'da [Hp] Tipik Saft cikisi 60 75 75 100 100 125 125 150 150 200 200 250
690 V'da [kW] Tipik Saft cikisi 55 75 75 920 90 110 110 132 132 160 160 200
Muhafaza I1P21 D1h D1h D1h D1h D1h D2h
Muhafaza IP54 D1h D1h D1h D1h D1h D2h
Muhafaza 1P20 D3h D3h D3h D3h D3h D4h
Cikis akimi

Surekli (550 V'da) [A] 76 920 920 113 113 137 137 162 162 201 201 253
Aralikh (60 s agin yuk) (550 V'da) 122 929 135 124 170 151 206 178 243 221 302 278
[A]

Surekli (575/690 V'da) [A] 73 86 86 108 108 131 131 155 155 192 192 242
Aralikh (60 s asin yuk) (575/690 117 95 129 119 162 144 197 171 233 211 288 266
V'da) [kVA]

Surekli kVA (550 V'da) [kVA] 72 86 86 108 108 131 131 154 154 191 191 241
Strekli kVA (575 V'da) [kVA] 73 86 86 108 108 130 130 154 154 191 191 241
Strekli kVA (690 V'da) [kVA] 87 103 103 129 129 157 157 185 185 229 229 289
Maks. Girig akimi

Surekli (550 V'da) [A] 77 89 89 110 110 130 130 158 158 198 198 245
Surekli (575 V'da) [A] 74 85 85 106 106 124 124 151 151 189 189 234
Sirekli (690 V'da) 77 87 87 109 109 128 128 155 155 197 197 240
Maks. kablo boyutu: sebeke, motor, 2x95 (2x3/0) 2x185 (2x350)
fren ve yik paylasimi mm (AWG)

Maks. dis sebeke sigortalari [A] 160 315 315 315 315 550
575 V'da [W] tahmini gli¢ kaybi 1098 1162 1162 1428 1430 1740 1742 2101 2080 2649 2361 3074
690 V'da [W] tahmini gii¢ kaybi 1057 1204 1205 1477 1480 1798 1800 2167 2159 2740 2446 3175
Agirlik, muhafaza IP21, IP54 kg (Ib) 62 (135) 125 (275)
Agirhk, muhafaza 1P20 kg (Ib.) 125 (275)

Verimlilik

Cikis frekansi 0-590 Hz

Ist alict agin sicakhk alarmi 110 °C

Kontrol karti ortam alarmi 75 °C

*Yiksek asin yuk=60 s icin %150, Normal asir yiik=60 s icin %110.

Tablo 10.2 Sebeke Besleme 3x525-690 V AC
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FC 302 Yiiksek/Normal Yuk* N200 N250 N315

HO NO HO NO HO NO
550 V'da [kW] Tipik Saft cikisi 160 200 200 250 250 315
575 V'da [Hp] Tipik Saft cikisi 250 300 300 350 350 400
690 V'da [kW] Tipik Saft cikis 200 250 250 315 315 400
Muhafaza I1P21 D2h D2h D2h
Muhafaza IP54 D2h D2h D2h
Muhafaza IP20 D4h D4h D4h
Cikis akimi
Surekli (550 V'da) [A] 253 303 303 360 360 418
Aralikh (60 s asin yuk) (550 V'da)[A] 380 333 455 396 540 460
Surekli (575/690 V'da) [A] 242 290 290 344 344 400
Aralikh (60 s agin yuk) (575/690 V'da) [kVA] 363 319 435 378 516 440
Surekli kVA (550 V'da) [kVA] 241 289 289 343 343 398
Surekli kVA (575 V'da) [kVA] 241 289 289 343 343 398
Strekli kVA (690 V'da) [kVA] 289 347 347 411 411 478
Maks. Giris akimi
Surekli (550 V'da) [A] 245 299 299 355 355 408
Surekli (575 V'da) [A] 234 286 286 339 339 390
Surekli (690 V'da) 240 296 296 352 352 400
Maks. kablo boyutu: sebeke, motor, fren ve yiik 2x185 (2x350)
paylasimi mm (AWG)
Maks. dis sebeke sigortalari [A] 550
575 V'da [W] tahmini gli¢ kaybi 3012 3723 3642 4465 4146 5028
690 V'da [W] tahmini gii¢ kaybi 3123 3851 3771 4614 4258 5155
Agirlik, muhafaza IP21, IP54 kg (Ib) 125 (275)
Agirhk, muhafaza 1P20 kg (Ib.) 125 (275)
Verimlilik 0,98
Cikis frekansi 0-590 Hz
Ist alict agin sicakhk alarmi 110 °C
Kontrol karti ortam alarmi 75 °C
*Yiksek asin yuk=60 s icin %150, Normal asir yiik=60 s icin %110.

Tablo 10.3 Sebeke Besleme 3x525-690 V AC

Nominal yiik kosullarinda tipik gii¢ kaybinin £ %15 dahilinde olmasi beklenmektedir (tolerans voltajdaki
degisimlerle ve kablolarin durumlari ile ilgilidir).

Kayiplar varsayilan anahtarlama frekansina baghdir. Kayiplar, ylksek anahtarlama frekanslarinda 6nemli dl¢lide artar.

Secenek panosu frekans donistirtictiye agirlik ekler. D5h-D8h cercevelerinin maksimum agirliklar Tablo 10.4'de
gosterilmektedir

Cergeve Boyutu |Agiklama Maksimum Agirlik [kg (Ib.)]
D5h D1h glgleri+anahtar ve/veya fren kesici 166 (255)
D6h D1h glgleri+kontaktor ve/veya fren kesici 129 (285)
D7h D2h glicleri+anahtar ve/veya fren kesici 200 (440)
D8h D2h gligleri+kontaktor ve/veya devre kesici 225 (496)

Tablo 10.4 D5h-D8h Agirliklari
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10.2 Genel Teknik Veriler

Sebeke besleme (L1, L2, L3)

Besleme voltaj

380-500 V +%10, 525-690 V +£%10

Sebeke voltaji disiik / sebekeden ¢ikma:

Diisiik sebeke voltaji veya sebekeden ¢ikma sirasinda frekans dondistiiriiciiler ara devre voltaji minimum durdurma diizeyinin
altina diisene kadar (genelde frekans donlistiiriiciiniin en dlisiik nominal besleme voltajinin %15 altina karsilik gelir) devam eder.
Gli¢ artirma ve tam tork, frekans déndistlriiciiniin en dtisiik nominal besleme voltajinin %10'undan daha diisiik sebeke voltaj-

larinda beklenemez.

Besleme frekansi

50/60 Hz +%5

Sebeke fazlar arasinda gecici maks. dengesizlik

Nominal besleme voltajinin %3,0'i

Gercek Guig Faktord (N)

Nominal yukte = 0,9 nominal

Yer Degistirme Gui¢ Faktorl (cos ¢) bire yakin (>0,98)
Giris beslemede anahtarlama L1, L2, L3 (acilislar) maksimum 1 defa/2 dak
EN60664-1 asiri voltaj kategorisi lll/kirlilik derecesi 2'ye uygun ortam

Unite, 100.000 RMS simetrik amper, 480/600 V'den fazlasini veremeyen bir devrede kullanilimaya uygundur.

Motor Cikisi (U, V, W)

Cikis voltaiji

Besleme voltajinin %0 - 100'U

Gikis frekansi 0-590 Hz*
Cikista anahtarlama Sinirsiz
Rampa sireleri 0,01-3600 sn

* Voltaj ve glice baglidir
Tork Karakteristikleri

Baslatma torku (Sabit tork)

60 s boyunca maks.%160 *

Baslatma torku

0,5 s'ye kadar maksimum 9%7180*

Asin yiuk torku (Sabit tork)

60 s boyunca maksimum %7160*

Yiizde degeri, frekans déniistiiriicliniin nominal torkuyla ilgilidir

Kablo uzunluklari ve kesitleri

Maks. motor kablosu uzunlugu, blendajli/zirhl

150 m

Maks. motor kablosu uzunlugu, blendajsiz/zirhsiz

300 m

Motor, sebeke, yik paylasimi ve fren kablolarinin maks kesitleri *

Kontrol terminalleri, sert tel icin maksimum kesit

1,5 mm2/16 AWG (2x0,75 mm?)

Kontrol terminalleri, esnek kablolar icin maksimum kesit

1 mm?2/18 AWG

Kontrol terminalleri, kapali ¢ekirdekli kablo icin maksimum kesit

0,5 mm?%/20 AWG

Kontrol terminalleri icin minimum kesit 0,25 mm?
Dijital girisler
Programlanabilir dijital girisler 4 (6)

Terminal numarasi

18, 19, 27V, 29", 32, 33

Lojik

PNP veya NPN

Voltaj diizeyi 0-24 V DC
Voltaj dizeyi, lojik '0" PNP <5V DC
Voltaj dlizeyi, lojik '1" PNP >10 V DC
Voltaj diizeyi, lojik '0" NPN >19 V DC
Voltaj diizeyi, lojik '1' NPN <14 V DC
Giristeki maksimum voltaj 28 V DC
Giris direnci, Ri yaklasik 4 kQ
Tim dijital girisler, besleme voltajindan (PELV) ve diger yliksek voltaj terminallerinden galvanik izolasyonla yalitilir.
1) Terminaller 27 ve 29 da ¢ikis olarak programlanabilir.

Analog girisler

Analog giris sayisi 2
Terminal numarasi 53, 54

Modlar Voltaj veya akim
Mod se¢imi A53 ve A54 Anahtarlari
Voltaj modu A53/A54 Anahtari=(U)
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Voltaj diizeyi

-10 Vila +10 V (6lceklenebilir)

Giris direnci, Ri

yaklasik 10 kQ

Maks. voltaj 20V
Akim modu A53/A54 Anahtari=(l)
Akim diizeyi 0/4 ila 20 mA (6lceklenebilir)
Giris direnci, Ri yaklasik 200 Q
Maks. akim 30 mA

Analog girisler icin ¢ézunirlik

10 bit (+ isareti)

Analog girislerin dogrulugu

Maks. hata tam 0Olcegin %0,5'i

Bant genisligi 100 Hz
Analog girisler, besleme voltajindan (PELV) ve dider yliksek voltaj terminallerinden galvanik izolasyonla yalitiimustir.
PELV isolation =
r S
+24V. — = . g
18 Control [— Mains 8
\ \
| |
High —
37 _J voltage [— Motor
Functional !
isolation |
RS485 E — DC-Bus
Cizim 10.1
Darbe girisleri
Programlanabilir darbe girisleri 2
Terminal numarasi darbesi 29,33

29, 33 terminalinde maks. frekans

110 kHz (Cek-birak tahrikli)

29, 33 terminalinde maks. frekans

5 kHz (agik kolektor)

29, 33 terminalinde min. frekans 4 Hz
Voltaj dizeyi bkz. 10.2.1 Dijital Girisler
Giristeki maksimum voltaj 28 V DC
Giris direnci, Ri yaklasik 4 kQ

Darbe girisi dogrulugu (0,1-1kHz)

Maks. hata: Tam o6lcegin %0,1'i

Analog cikis

Programlanabilir analog cikis sayisi

1

Terminal numarasi 42
Analog cikista akim araligi 0/4-20 mA
Analog cikista ortak maks. rezistor yiku 500 Q
Analog cikista dogruluk Maks. hata: Tam 6lcegin %0,8'i
Analog cikista ¢ozunirlik 8 bit

Analog cikis, besleme voltajindan (PELV) ve diger yliksek voltaj terminallerinden galvanik izolasyonla yalitilir.

Kontrol karti, RS-485 seri iletisim

Terminal numarasi

68 (P,TX+, RX+), 69 (N, TX-, RX-)

Terminal numarasi 61

68 ve 69 terminalleri icin ortak

RS-485 seri iletisim devresi, diger merkezi devrelerden islevsel olarak ayrilmis ve besleme voltajindan (PELV) galvanik olarak izole

edilmistir.

Dijital ¢ikis

Programlanabilir dijital/darbeli cikislar 2
Terminal numarasi 27,291
Dijital/frekans cikisindaki voltaj diizeyi 0-24V
Maks. cikis akimi (alici veya kaynak) 40 mA
Frekans cikisinda maks. yuik 1 kQ
Frekans cikisinda maks. kapasitif yiik 10 nF
Frekans cikisinda minimum c¢ikis frekansi 0 Hz
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Frekans cikisinda maksimum cikis frekansi 32 kHz
Frekans cikisi dogrulugu Maks. hata: Tam 6lcedin %0,1'i
Frekans cikislarinin ¢éziintrlugi 12 bit
1) Terminal 27 ve 29 da giris olarak programlanabilir.
Dijital ¢ikis, besleme voltajindan (PELV) ve dider yiiksek voltaj terminallerinden galvanik izolasyonla yalitilir.
Kontrol karti, 24 V DC cikis
Terminal numarasi 12,13
Maks. yiik 200 mA
24V DC besleme, besleme voltajindan (PELV) galvanik izolasyonla yahtilir, ancak analog ve dijital giris ve cikislarla ayni
potansiyele sahiptir.
Role cikislan
Programlanabilir role cikislar 2
Réle 01 Terminal numarasi 1-3 (ag), 1-2 (kapat)
1-2 (NO) (Direncli yiik)?? {izerinde maks. terminal yiikii (AC-1)" 400 VAC, 2 A
1-2 (NO) (indiiktif yiik @ cos@ 0,4) {izerinde maks. terminal yiikii (AC-15)" 240 V AC, 02 A
1-2 (NO) (Direncli yiik) tizerinde maks. terminal yiikii (DC-1)" 80VDC 2A
1-2 (NO) (induiktif yiik) Gizerinde maks. terminal yiiki (DC-13)" 24V DC, 0,1 A
1-3 (NQ) (Direngli yiik) Gizerinde maks. terminal yiikii (AC-1)" 240 VAC 2 A
1-3 (NQ) (indiiktif yiik @ cosg 0,4) lizerinde maks. terminal yiikii (AC-15)" 240V AC, 02 A
1-3 (NCQ) (Direncli yiik) Gizerinde maks. terminal yiikii (DC-1)" 50VDC 2A
1-3 (NQ) (induiktif yiik) Gizerinde maks. terminal yiki (DC-13)" 24V DC 0,1 A
1-3 (NQ), 1-2 (NO) lizerinde min. terminal yiki 24V DC 10 mA, 24V AC2 mA
EN 60664-1 asin voltaj kategorisi lll/kirlilik derecesi 2'ye uygun ortam
Réle 02 Terminal numarasi 4-6 (ag), 4-5 (kapat)
-5 (NO) (Direncli yiik)?? (izerinde maks. terminal ytki (AC-1)V 400V AC 2A
4-5 (NO) (indiiktif yiik @ cos@ 0,4) lizerinde maks. terminal yiki (AC-15)" 240V AC, 02 A
4-5 (NO) (Direncli yiik) {izerinde maks. terminal yiikii (DC-1)" 80VDC 2A
4-5 (NO) (ind(iktif yiik) Gizerinde maks. terminal yiikii (DC-13)" 24V DC 0,1 A
4-6 (NC) (Direncli yiik) lizerinde maks. terminal yiikii (AC-1)" 240 VAC 2 A
4-6 (NC) (indiiktif yiik @ cos@ 0,4) lizerinde maks. terminal yiki (AC-15)" 240 V AC, 02 A
4-6 (NC) (Direncli yiik) iizerinde maks. terminal yiikii (DC-1)" 50VDC 2A
4-6 (NC) (indiiktif yiik) tizerinde maks. terminal yiikii (DC-13)" 24V DC 0,1 A
4-6 (NC), 4-5 (NO) tizerinde min. terminal yiki 24V DC 10 mA, 24V AC2 mA
EN 60664-1 asiri voltaj kategorisi lll/kirlilik derecesi 2'ye uygun ortam
1) IEC 60947 t 4 ve 5

Réle kontaklar gliclendirilmis yalitimla (PELV) devrenin kalanindan galvanik izolasyonla yalitilmistir.

2) Asiri voltaj Kategori Il

3)UL uygulamalari 300 V AC 2A

Kontrol karti, 10 V DC cikisi
Terminal numarasi 50
Cikis voltaji 10,5V 0,5V
Maks. yiik 25 mA
10 V DC besleme, besleme voltajindan (PELV) ve diger yliksek voltaj terminallerinden galvanik izolasyonla yalitilir.

Kontrol karakteristikleri
0 - 1000 Hz'de cikis frekansi ¢ozintrligu 10,003 Hz
Sistem yanit slresi (terminaller 18, 19, 27, 29, 32, 33) <2 ms

Hiz denetim araligi (acik ¢evrim)

Senkron hizinin 1:100'G

Hiz dogrulugu (acik ¢evrim)

30-4000 rpm: Maksimum hata £8 rpm

Tiim kontrol karakteristiklerinde 4 kutuplu asenkron motor temel alinir
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Cevre

Muhafaza tird D1h/D2h IP21/Tip 1, IP54/Tip12
Muhafaza tirt D3h/D4h IP20/Sasi
Titresim testi tim muhafaza tipleri 1049
Nispi nem %5-%95 (IEC 721-3-3; Isletim sirasinda 3K3 sinifi (yogunlasmayan)
Asindirici ortam (IEC 60068-2-43) HaS test Kd sinifi

IEC 60068-2-43 H2S'ye gore test yontemi (10 gilin)
Ortam sicakligi (SFAVM anahtarlama modunda)

- azaltma ile maks. 55° C"
- tipik EFF2 motorlarin tam cikis glictiyle (en ¢ok %90 cikis akimi) maks. 50° C"
- tam sirekli FC ¢ikis akiminda maks. 45° C"
" Azaltma hakkinda daha fazla bilgi icin Dizayn Kilavuzu'nda Ozel Kogsullar ile ilgili béliime bakin.
Tam 6lcekli isletim sirasinda minimum ortam sicakhg: 0°C
indirgenmis performansta minimum ortam sicakhg -10° C
Depolama/tasima sirasinda sicakhk -25 ila +65/70° C
Azaltma olmadan deniz seviyesinden maksimum ytkseklik 1000 m
Azaltma ile deniz seviyesinden maksimum yukseklik 3000 m

" Azaltma hakkinda daha fazla bilgi icin Dizayn Kilavuzu'nda Ozel Kogsullar ile ilgili béliime bakin.

EMC standartlari, Emisyon EN 61800-3, EN 61000-6-3/4, EN 55011, IEC 61800-3
EN 61800-3, EN 61000-6-1/2,
EMC standartlari, Bagisikhk EN 61000-4-2, EN 61000-4-3, EN 61000-4-4, EN 61000-4-5, EN 61000-4-6

Dizayn Kilavuzu'nda Ozel Kogullar ile ilgili béliime bakin.

Kontrol karti performansi
Tarama araligi 5ms

Kontrol karti, USB Seri iletisim:
USB standardi 1.1 (Tam hiz)
USB fisi USB tip B “aygit” fisi

ADIKKAT

Bilgisayar baglantisi standart bir ana bilgisayar/aygit USB kablosuyla yapilir.

USB baglantisi, besleme voltajindan (PELV) ve diger yiiksek voltaj terminallerinden galvanik izolasyonla yalrtilr.

USB baglantisi toprak korumasindan galvanik izolasyonla yalitilmamistir. Frekans dénisturictdeki USB konektoriine baglant
icin yalnizca izolasyonlu bir diziistii bilgisayar/PC veya izolasyonlu USB kablosu/ddnistiirtictisi kullanin.

Koruma ve Ozellikler

. Asirt ylke karsi elektronik termal motor korumasi.

. Isi alici sicakhiginin izlenmesi, sicaklik
95° C £5° C degerine ulasirsa frekans donustirictinin alarm vermesini saglar. Isi alici sicakhdr 70° C £5° C
degerinin altina ininceye kadar asir yik sicakligi sifirlanamaz (Yonerge - bu sicakliklar degisik gli¢ boyutlari,
muhafazalar vb. icin farkli olabilir). Frekans donustiriicd, 1s1 emicisinin 95° C'ye ulagmasini 6nleyen bir otomatik
azaltma islevine sahiptir.

. Frekans donstiriict, U, V, W motor terminallerindeki kisa devrelere karsi korumalidir.
. Bir sebeke fazi eksikse, frekans donustirici (yuke bagh olarak) alarm veya uyari verir.

. Ara devre voltajinin izlenmesi, ara devre voltaji ¢cok diisiik veya cok yiiksek oldugunda frekans donisturiciinin
alarm vermesini saglar.

. Frekans dondsturici; U, V, W motor terminallerindeki topraklama (toprak) arizalarina karsi korumalidir.
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donustirtcide yukar akim agsir yiik korumasi icin
kullanilan dahili bir asirn akim koruyucu bulunur (UL
uygulamalari haric). Bkz. 4-18 Akim Sinini. Ayrica, tesisatta
asir akim korumasi saglamak icin sigortalar veya devre
kesiciler de kullanilabilir. Asiri akim korumasi, her zaman
ulusal yonetmeliklere uygun olarak gerceklestirilmelidir.

10.3 Sigorta Tablolan
10.3.1 Koruma

Yan Devre Korumasi:

Tesisatin yangina ve elektrikle ilgili tehlikelere karsi
korunmasi icin, tesisat, anahtar dislisi, makine vb.
donanimda yer alan tiim yan devreler, ulusal/uluslararasi
yonetmeliklere uygun olarak kisa devreye ve asiri akima
karsi korunmaldir.

10.3.2 Sigorta Secimi

Danfoss asagida belirtilen ve EN50178 uyumlulugu
saglayan sigortalarin kullanilmasini énerir. Onerilerin
uygulanmamasi, ariza durumunda frekans donisturictde

Kisa devre korumasi: gereksiz hasara yol acabilir.

Elektrik veya yangin tehlikesini 6nlemek icin frekans
donustlrictniin kisa devreye karsi korunmasi gerekir.
Danfoss, frekans donustiricide bir dahili ariza olugmasi
durumunda servis personelini ve donanimi korumak icin
asagida belirtilen sigortalarin kullanilmasini dnermektedir.
Frekans dondsturici, motor cikisinda kisa devre olmasi
durumunda tam kisa devre korumasi saglamaktadir.

Asagidaki sigortalar 100.000 Arms (simetrik) veren
devrelerde kullanilmaya uygundur.

N9OK-N250
N55K-N315

380-500 V aR tipi
525-690 V aR tipi

Tablo 10.5 Onerilen Sigortalar

Asin akim korumasi:
Tesisattaki kablolarin asiri 1sinmasindan kaynaklanabilecek
yangin tehlikesine karsi asiri yuk korumasi saglar. Frekans

VLT Bussman |Littel sigorta |Littel Bussmann |[Siba PN |Ferraz-Shawmut |Ferraz-Shawmut PN Ferraz-Shawmut PN

Model PN PN sigorta PN |PN PN (Avrupa) (Kuzey Amerika)

N90K 170M2619 |LA50QS300-4 |L50S-300 |FWH-300A |20 610 A50QS300-4 6,9URD31D08A0315 A070URD31KI0315
31315

N110 170M2620 |LA50QS350-4 |L50S-350 |FWH-350A |20 610 A50QS350-4 6,9URD31D08A0350 A070URD31KI0350
31.350

N132 170M2621 | LA50QS400-4 |L50S-400 [FWH-400A |20 610 A50QS400-4 6,9URD31D08A0400 A070URD31KI0400
31.400

N160 170M4015 [LA50QS500-4 |L50S-500 |FWH-500A |20 610 A50QS500-4 6,9URD31D08A0550 A070URD31KI0550
31.550

N200 170M4016 [LA50QS600-4 |L50S-600 |FWH-600A |20 610 A50Q5600-4 6,9URD31D08A0630 A070URD31KI0630
31.630

N250 170M4017 [LA50QS800-4 |L50S-800 |FWH-800A |20 610 A50QS800-4 6,9URD32D08A0800 A070URD31KI0800
31.800

Tablo 10.6 380-500 V Frekans Donustarticiiler icin Sigorta Segenekleri

VLT® Model Bussmann PN Siba PN Ferraz-Shawmut Avrupa PN Ferraz-Shawmut Kuzey Amerika PN
N55k T7 170M2616 20 610 31.160 6,9URD30D08A0160 A070URD30KI0160
N75k T7 170M2619 20 610 31.315 6,9URD31D08A0315 A070URD31KI0315
N9Ok T7 170M2619 20 610 31.315 6,9URD31D08A0315 A070URD31KI0315
N110 T7 170M2619 20 610 31.315 6,9URD31D08A0315 A070URD31KI0315
N132 T7 170M2619 20 610 31.315 6,9URD31D08A0315 A070URD31KI0315
N160 T7 170M4015 20 620 31.550 6,9URD32D08A0550 A070URD32KI0550
N200 T7 170M4015 20 620 31.550 6,9URD32D08A0550 A070URD32KI0550
N250 T7 170M4015 20 620 31.550 6,9URD32D08A0550 A070URD32KI0550
N315 T7 170M4015 20 620 31.550 6,9URD32D08A0550 A070URD32KI0550

Tablo 10.7 525-690 V Frekans Donusturticiiler icin Sigorta Segenekleri

UL Uyumlulugu icin, yalnizca kontaktor secenegiyle

sunulmayan birimler icin, Bussmann 170M serisi sigortalar
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kullanilmalidir. Frekans dondstirtci ile birlikte yalnizca Cerceve |Terminal Tork [Nm (ing-Ibs)] Civata
kontaktdr seceneginin saglanmasi durumunda, SSCR gli¢ Boyutu boyutu
degerleri ve UL sigorta kriterleri icin bkz. Tablo 10.9. D1h/D3h |Sebeke

Motor 19-40 (168-354) M10
10.3.3 Kisa Devre Akim Orani (SCCR) Yik paylasimi

Regen
Frekans donistiriiciinin bir sebeke anahtari, kontaktor ve Toprak
devre kesici ile birlikte saglanmamasi durumunda, frekans (Topraklama) 8.5-20.5 (75-181) M8
dénustiiriictiniin Kisa Devre Akim Orani (SCCR) tiim voltaj Freni
degerlerinde (380-690 V) 100.000 amperdir. D2h/D4h | Sebeke

Motor
Frekans donustiriciinin bir sebeke anahtari ile birlikte R?ien | 19-40 (168-354) M10
saglanmasi durumunda, frekans dénistirictinin SCCR Yuk paylasimi
degeri tim voltajlarda (380-690 V) 100.000 amperdir. Toprak

(topraklama)

Freni .5-20.5 (75-181 M
Frekans donustirici bir devre kesici ile birlikte e 8:5-205 (75-181) 8

saglanmissa, SCCR voltaja baglidir; bkz. Tablo 10.8: Tablo 10.10 Terminaller icin Tork

415V 480 V 600 V 690 V
D6h cerceve 120.000 A |100.000 A |65.000 A |70.000 A
D8h cerceve 100.000 A |100.000 A |42.000 A |30.000 A

Tablo 10.8 Devre Kesiciyle birlikte Saglanan Frekans Donusturiicii

Frekans donustiriciniin yalnizca kontaktor secenegiyle
birlikte saglanmasi ve Tablo 10.9'ye gore disaridan sigorta-
lanmasi durumunda, frekans donistiriciiniin SSCR degeri

su sekildedir:
415V 480 V 600 V 690 V
IECY uL? uL? IECY
D6h cerceve 100.000 A|100.000 A 100.000 A|100.000 A
D8h cerceve 100.000 A[100.000 A 100.000 A|100.000 A
(N250T5 harig)
D8h cerceve 100.000 A |Fabrikaya Gecgerli degildir
(yalnizca danisin
N250T5)

Tablo 10.9 Kontaktor ile birlikte Saglanan Frekans Dontisttirticii

" Bussmann tip LPJ-SP veya Gould Shawmut tip AJT sigorta ile. D6h
icin 450 A maks sigorta boyutu ve D8h icin 900 A maks sigorta
boyutu.

2 UL-onayi icin Sinif J veya L dalli sigorta kullaniimalidir. D6h igin
450 A maks sigorta boyutu ve D8h icin 600 A maks sigorta boyutu.

10.3.4 Baglanti Sikistirma Torklari

Tam elektrik baglantilar sikistirilirken, dogru tork ile sikisti-
rilmasi cok dnemlidir. Cok duistik veya cok yiksek tork
sonuglar koti elektrik baglantisina neden olur. Dogru
torku saglamak icin bir tork anahtar kullanin. Civatalan
stkmak icin mutlaka bir tork anahtar kullanin.
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Dizin Gerceve Boyutlan Ve Gii¢ Degerleri 8
Cesitli Frekans Donusgtariiciileri 13
A Cevre 77
AC Cikis
Dalga Bicimi 7 Akimi 56,62,75
Dalgaformu 6 Sinyali 44
Girisi 7,27
Sebeke 6,7
Sebeke Baglantisi 27 D
Agik Cevrim 30,41,76 Darbe Girigleri >
DC
Akilli Uygulama Kurulumu (SAS) 34 Akimi 7
Akim Akimiyla 56
Glcu 62 Baglantisi 61
Orani 9 -
Simnny 36 Devre Kesiciler 33
Dijital
A'Z'Slm i 38 Gikis 75
Islevi ; 13 Girig 29,62
3 Girisin 57
Alarm/Uyan Kodu Listesi 61 Girigler 43,74
AMA 62, 65 Giristen 57
Ana Menti 41,38 D
Kilit 44
Anahtarlama Frekansi 56 Komutlar 7
Analog Durdurma Komutu 56
Cikis 29,75
Giris 61  Durum
Girisler 29,74 Mesajlari 35
Sinyal 61 Modu 55
Ariza
Gunliigi 38 F
Mesajlari 61 Elektrik
Asiri Sesi 14
Akim 56 Tesisati 11
Voltaji 36 Emc 29,33,77
Yik Korumasi 9,13
Eritme 33
Auto On 55,57
Esitleme Kablosu 28
Ayar Noktasi 57
Azaltma 77
F
Faz Kaybi 61
B . Frekans Donusgttirticti Blok Semasi 7
Baglanti Kesme Anahtari 34
Frenleme 63,55
Baglatiimasina 6
Baglatma 40,41, 68 G
| Voltaj 64,75 -
Besleme Voltaji Gegici Koruma 7
Birden Fazla Frekans Dénusturictisa 15 Geri
Blendajh Besleme 30, 56, 65
Kontrol Kablolari 28 Bildirim 33
Kontrol Kablolarinin Kullanilmasi 28 Gerilim O Azaltma 9
Kontrol Kablolarinin Topraklanmasi (Zemine Oturtulmasi)... erfiim Lranini Azaltm
28 Gezinme
Tuslan 41,37,39
Tuslarini 34
C Tuslaryla 55
Calistirma Komutu 36
Calistirmaya Izin Veren 56
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Giris Kalkanli
Akimi 27 Kablo 11
Guci 11,14, 33,58,7,68 Kablo Tesisati 13
S!nyah : 41 Kanal lle Sogutma 9
Sinyalleri 30
Terminali 61 Kapali Cevrim 30
Terminalleri 30 Kisa Devre 63
Voltaji 34,58
. Kontrol
Gg Kablo Tesisat 1
Glig 14 Kablolari 28
Baglantilari 14 Kablosu 33
Faktord 7,15,33 Kablosu Tesisati 13
Giiriilti Yalitimi 11 Karakteristikleri 76
Karti 61
Karti Performansi 77
H Karti, 10 V DC Cikisi 76
Hand Karti, RS-485 Seri iletisim: 75
Hand 39 Karti, USB Seri iletisim: 77
On 55,35, 39 Karti,, 24 V DC Cikis 76
. Sinyali 41
Hareketli Delta 27 Sinyaline 55
Harici Sistemi 6
Komutlar. 55 Sistemlerini 6
Kontrol Cihazlari 6 Telleri 14
Voltaj 41 Terminali islevleri 30
Harmonikler 7 Terminali Turleri 29
Terminalleri 39,57,35,43
Hava Akigi 10 Terminallerinden 55
Hiz Referansi 30, 36, 41, 55, 50 Terminallerine Kablo Tesisat 30
Terminallleri 30
Hizlanma 35
Koruma
Hizh Koruma 78
Kurulum 35 Ve Ozellikler 77
MenU 2,41,38
Korumali Kablo 33
Kurulmasi 6
IlE Kurulum
€ 61800-3 7 Kurulum 13,33, 38, 34
lle Uzaktan Programlama 49 Alani 9
lletisim Secenegi 64 Kurulumu 38
I L
Indiiklenen Gerilim 13 LCP'den Veri indirmek 40
Isletim Tuslar 39 LCP'ye Veri Yiikleme 40
Lokal
| Baslatma 35
. Modda 35
Islev Testi 6,36
Izolasyonlu Sebeke 27
M
K Manuel Baslatma 40
Kablo Mekanik Tesisat 9
Hatti 33 Meni
Tesisati Baglantisi Denetimi 28 Tuslan 37,38
Uzunluklari Ve Kesitleri 74 Yapisi 39,44
Kacak Montaj 33
Akim (>3,5 MA) 14
Akim Aygitlari (RCD) 14
Kaldirma 10
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VLT® Automation Drive D-Cerceve

Dizin Kullanma Kilavuzu
Motor RS-485 30
Akimi 7,65,2
Baglantisi 15
Cikisi (U, V, W) 743
Devri 38 Sebeke
Doéniis Kontrolu 27 Sebeke 13
Durumu 6 Besleme (L1, L2, L3) 74
Frekansi 2 Dengesizligi 61
Glci 13,65,2 Voltaji 2,39,56
Hizlarini 34
Kablo Tesisati 1
Kablolari 13,15 S
Kablosu 33,27 Seri
Kablosu Tesisati 13 Bildirim 6
Korumasi 13,77 lletisim 28,29, 39, 56, 58
Verileri 62,66 iletisim 30
Verilerini 35 lletisimden 55,57
Verilerini
eniennin 35 Ses Yalitimi 33
Sicaklik Limitleri 33
O Sifirlama 37,40,58,62,67,77,39
Oluk 13
Sifirlanabilir 57
.. Sigorta
9 Sigorta 68
On Kurulum Kontrol Listesi 9 Yerlestirme 13
Sigortalar 33,64
0] Sistem Geri Bildirimi 6
Opsiyonel Sogutma
ananlmlar 6 Sogutma 9
Ekipman 34 Acikhigi 33
Oto. Modu 38 Sorun
Otomatik Giderme 68
Otomatik 39 Gidermeyi 6
Acik 39
Motor Adaptasyonu 55
Sifirlama 37 T
T27
Overvoltage >6 Baglantih AMA 50
Baglantisiz AMA 50
P Tam Yiik Akimi 9
Parametre Teknik Ozellikleri 6
Ayarlari 39,43 L L
Ayarlarini Kopyalama 39 Tel Tiirii Ve Glgleri 14
PELV 28,50, 76 Temel Isletim Programlamasi 34
Programlama 36,38,44,61,37,39  Terminal
53 41,30, 41
Programlamasi 34 54 30
Programlamayi 6 Programlamasi 30
Yerleri D1h 16
Yerleri D2h 17
R Terminali Programlama Ornekleri 43
Rampa 36 . .
Terminaller Igin Tork 79
Referans iii, 50, 55, 2, 41 L.
Termistor
Referansa 56 Termistor 28
Referansi 56 Kontrol Telleri 28
RFI Filtresi 27 Termistorler 50
RMS Akimi 7 Termistori 62
Réle Cikiglan 29,76
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VLT® Automation Drive D-Cerceve

Dizin Kullanma Kilavuzu
Toprak
Baglantilari 14,33
Duglmleri 28
Kablosu 33
Topraklama
Topraklama 33
(Zemine Baglama) 33
(Zemine Oturtma) IP20 Muhafazalarn 15
(Zemine Oturtma) IP21/54 Muhafazalari......c..ceceerveesvensrenne 15
"Topraklama (zemine Oturtma) Tehlikesi 14
T
Toprakli Delta 27
Tork
Karakteristikleri 74
Sinirini 36
0
Uriine Genel Bakis 4
U
Uygulama Ornekleri 50
Uzak Referans 56
Uzaktan
Komutlar 6
Programlama 49
Y
Varsayilan Ayarlan Geri Yiikleme 40
Voltaj Kaynagi 28,29
Y
Yeniden Baslatma 40
Yerel
Denetim 37,39
Denetim Paneli 37
Denetimi 55
Isletim 37
Kontrol Testi 35
Z
Zemin
Baglantilari 14,33
Kablosu 33
Teli 14
Zemine Oturtma 14,33
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