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1 Sakerhet

1.1 Sakerhet

AVARNING

HOG SPANNING

Frekvensomformare innehéller hég spanning nar de ar
anslutna till vaxelstromsnatet. Endast behorig personal
far utfora installation, driftsattning och underhall. Om
installation, driftsattning och underhall inte utférs av
utbildad personal kan det leda till dodsfall eller allvarliga
personskador.

AVARNING

OAVSIKTLIG START

Nar frekvensomformaren &r ansluten till
vaxelstromsnatet kan motorn starta nar som helst.
Frekvensomformaren, motorn och all annan elektrisk
utrustning maste vara redo for drift. Om dessa delar inte
ar driftklara nar frekvensomformaren ansluts till natspan-
ningens vaxelstrom kan det leda till dodsfall, allvarliga
personskador eller materiella skador pa utrustning och
egendom.

AVARNING|

URLADDNINGSTID

Frekvensomformare har likstromskondensatorer som kan
behalla sin spanning dven nar natspanningen kopplats
fran. Undvik elektriska faror genom att koppla fran
vaxelstromsnatet, eventuella permanentmagnetmotorer
och likstromsforsorjningar, inklusive reservbatterier, UPS
och likstromsanslutningar till andra frekvensomformare.
Vanta tills kondensatorerna ar helt urladdade innan
underhall eller reparationsarbete utfors. Lds mer om
vantetiderna for urladdning i tabellen Urladdningstid. Om
du pabdrjar service- eller reparationsarbete pa enheten
direkt nar du brutit strommen utan att vanta foreskriven
tid, kan det leda till dodsfall eller allvarliga

personskador.
Spéanning [V] Effektomrade [kW] Minsta vantetid (min)
132-250 kwW* 20
380-500
315-630 kW 40

Tabell 1.1 Urladdningstider

*Effektomrddena gdller for drift vid normal dverbelastning.

o v,

Tabell 1.2

MG37A207
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2 Inledning

2.1 Sprangskisser

130BX167.10

1/7*
KR "

1 Styrkort 14 | SCR/diodmodul

2 Styringangsplintar 15 |IGBT-utgangens samlingsskena

3 Lokal manoverpanel (LCP) 16 |Utgangsmotorplintar

4 Styrkort C-tillval 17 | Strémgivare

5 Monteringsfaste 18 |Flaktenhet

6 Monteringsplatta for effektkortet 19 | Flakttransformator

7 Effektkort 20 |Vaxelstromsingangsplintar

8 Kondensatorbanksenhet 21 [Samlingsskena for vaxelstromsingang
9 Mjukladdningssakringar 22 |Ingangsplintens monteringsplatta
10 Mjukladdningskort 23 |Flaktsakring

11 Likstromsspole 24 |Kondensatorbankens tackplat

12 Mjukladdningsmodul 25 |IGBT-véxelriktarkort

13 IGBT-modul

Bild 2.1 Frekvensomformarkapsling D13

Danfoss A/S © Rev. 2014-02-07 Med ensamratt.
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130BD571.11

1 Lokal manodverpanel (LCP) 13 | Néatsakringar

2 Aktivt filter-kort (AFC) 14 | Natfrankopplare

3 Metalloxidvaristor (MOV) 15 |Natplintar

4 Mjukladdningsmotstand 16 | Flakt pa kylplattan

5 Urladdningskort for vaxelstromskondensatorer 17 | Likstromskondensatorbank
6 N&tkontaktor 18 | Stromtransformator

7 LC-spole 19 | RFI differential mode-filter
8 Vaxelstromskondensatorer 20 | RFI-filter, common mode
9 Natsamlingsskena till frekvensomformarens ingang 21 |HI-spole

10 IGBT-sakringar 22 | Effektkort

1 RFI

Bild 2.2 Filterkapsling fér D13-kapsling

MG37A207 Danfoss A/S © Rev. 2014-02-07 Med ensamratt. 7
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1 3
1 Styrkort 14 | SCR och diod
2 Styringangsplintar 15 | Flaktspole (inte pa alla enheter)
3 Lokal mandéverpanel (LCP) 16 | Mjukladdningsmotstandsenhet
4 Styrkort C-tillval 17  |IGBT-utgédngens samlingsskena
5 Monteringsfaste 18 | Flaktenhet
6 Monteringsplatta for effektkortet 19 | Utgangsmotorplintar
7 Effektkort 20 [Stromgivare
8 IGBT-vaxelriktarkort 21 Huvudsakliga véxelstromsingangsplintar
9 Ovre kondensatorbanksenhet 22 |Ingangsplintens monteringsplatta
10 Mjukladdningssakringar 23 | Samlingsskena for vaxelstromsingang
1 Likstromsspole 24 | Mjukladdningskort
12 Flékttransformator 25 | Nedre kondensatorbanksenhet
13 IGBT-modul

Bild 2.3 Frekvensomformarkapsling E9

8
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130BD572.11

1 Lokal manoverpanel (LCP) 12 Vaxelstromskondensatorernas stromomvandlare
2 Aktivt filter-kort (AFC) 13 Fldkt pa kylplattan
3 Natkontaktorer 14 Natplintar

4 Mjukladdningsmotstand 15 Natfrankopplare

5 RFI differential mode-filter 16 Natsakringar

6 RFI-filter, common mode 17 LC-spole

7 Stromtransformator (CT) 18 HI-spole

8 Natsamlingsskena till frekvensomformarens utgang 19 Effektkort

9 Véxelstromskondensatorer 20 Styrkort

10 RFI 21 LCP-docka

1 Nedre likstromskondensatorbank

Bild 2.4 Filterkapsling till kapsling E9

MG37A207 Danfoss A/S © Rev. 2014-02-07 Med ensamratt. 9



Inledning Handbok
3
m
&
R
=
2
1 Kontaktor Maximalbrytare eller frankopplare (om sadan anskaffats)
2 RFI-filter Véxelstroms-/natsakringar (om sadana anskaffats)

Ingangsplintar for natvaxelstrom

Bild 2.5 Tillvalsskap for kapsling F18

*Tillvalsskapet finns inte som tillval for LHD. Extrautrustningen forvaras i apparatskapet.
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130BD573.10

1 Lokal manoverpanel (LCP) 10 Natsamlingsskena till frekvensomformarens ingdng
2 Aktivt filter-kort (AFC) 1 Kylplattans flaktar

3 Mjukladdningsmotstand 12 Natplintar (R/L1, S/L2, T/L3) fran tillvalsskap

4 Metalloxidvaristor (MOV) 13 RFI differential mode-filter

5 Urladdningskort for véaxelstromskondensatorer 14 RFI-filter, common mode

6 LC-spole 15 Natkontaktor

7 HI-spole 16 Effektkort

8 Blandflakt 17 Styrkort

9 IGBT-sakringar 18 LCP-docka

Bild 2.6 Apparatskap for filter for kapsling F18

MG37A207 Danfoss A/S © Rev. 2014-02-07 Med ensamratt.
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1 Likriktarmodul 7 Modullyftéglor (monterade pa ett vertikalt stag)

2 Likstromssamlingsskena 8 Modulens kylplatteflakt

3 SMPS-sékring 9 Flaktlucka

4 Bakre monteringsfaste for vaxelstromssakring (tillval) 10 SMPS-sakring

5 Monteringsfaste for mellanvéxelstromssakring (tillval) 11 Effektkort

6 Framre monteringsfaste for vaxelstrédmssakring (tillval) 12 Panelanslutningar

Bild 2.7 Apparatskap for likriktare fér kapsling F18
12 Danfoss A/S © Rev. 2014-02-07 Med ensamratt. MG37A207
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130BX330.10

11

1 Flakttransformator 9 Flaktlucka

2 DC-bussinduktor 10 Modulens kylplatteflakt

3 Toppkapa 1 Véxelriktarmodul

4 MDCIC-kort 12 Panelanslutningar

5 Styrkort 13 Likstromssakring

6 SMPS-sékring och flaktsakring 14 Monteringsfaste

7 Samlingsskena for motoreffekt 15 (4) Likstromssamlingsskena
8 Bromsutgangens samlingsskena 16 (-) Likstromssamlingsskena

Bild 2.8 Apparatskap for véxelriktare for kapsling F18

MG37A207 Danfoss A/S © Rev. 2014-02-07 Med ensamratt. 13
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2.2 Syfte med handboken

Syftet med den hér handboken &r att tillhandahalla
information fér installation och drift av en VLT® Low
Harmonic Drive. Handboken innehaller relevant sakerhets-
information om installation och drift. kapitel 1 Sdkerhet och
kapitel 2 Inledning beskriver enhetens funktion och korrekta
mekaniska och elektriska installationsprocedurer. Det finns
avsnitt om start och idrifttagning, tilldmpningar samt
grundldaggande felsokning. kapitel 11 Specifikationer ger en
snabb referens for klassificering och matt, samt ytterligare
driftinformation. Handboken ger en grundldaggande
kdnnedom om enheten och beskriver installningar och
grundldaggande drift.

2.3 Godkannanden

q¥oN v

Tabell 2.1 Markningar for 6verensstimmelse: CE-, UL- och C-Tick

Frekvensomformaren uppfyller kraven i UL508C. Mer
information finns .

2.4 Ytterligare dokumentation

Det finns ytterligare resurser som hjélper dig att forsta
avancerade funktioner och programmering.

e Handboken fér VLT® AutomationDrive FC 302
innehaller information om installation och idrift-
tagning av frekvensomformaren.

. Programmeringshandboken fér VLT®
AutomationDrive FC 302 innehaller detaljerad
information om hur du arbetar med
parametrarna, samt en mangd tillampnings-
exempel.

e VLT® AutomationDrive FC 302 Design Guide
innehaller detaljerad information om egenskaper
och funktionalitet vid utformning av motorstyr-
ningssystem.

. Du kan fa tag pa ytterligare dokumentation och
handbocker via Danfoss.
Se www.danfoss.com/BusinessAreas/DrivesSo-
lutions/Documentations/Technical
+Documentation.htm for listor.

. De beskrivna procedurerna kan andras om du
anvander tillvalsutrustning. Specifika krav hittar
du i instruktionerna som levereras tillsammans
med tillvalsutrustningen. Kontakta den lokala
Danfoss-leverantoren eller ga till Danfoss-
webbplatsen: www.danfoss.com/BusinessAreas/
DrivesSolutions/Documentations/Technical
+Documentation.htmom du vill ha ytterligare
information.

. Handboken for VLT® Active Filter AAFOOx ger
ytterligare information om filterdelen i low
harmonic-frekvensomformaren.

2.5 Produktoversikt

En frekvensomformare ar en elektronisk motorregulator
som omvandlar likstrom till variabel utgdende vagformig
vaxelstrom. Motorvarvtal eller moment styrs genom att
utstrommens frekvens och spanning regleras. Frekvensom-
formaren kan dndra motorns varvtal som svar pa
systematerkoppling, till exempel fran ldgesgivare pa ett
transportband. Frekvensomformaren kan ocksa reglera
motorn genom att reagera pa fjarrkommandon fran
externa regulatorer.

Frekvensomformaren
. overvakar system- och motorstatus
. utfardar varningar och larm fér feltillstand
. startar och stoppar motorn
. optimerar energieffektiviteten

Drift- och 6vervakningsfunktionerna kan lamna statusindi-
kationer till ett externt styrsystem eller ett seriellt
kommunikationsnatverk.

En Low Harmonic Drive (LHD) &r en enda enhet som
kombinerar en frekvensomformare med ett avancerat
aktivt filter (AAF) for dvertonsbegransning. Frekvensom-
formaren och filtret ar tva separata delar som har
forpackats och integrerats i ett system, men varje del
fungerar oberoende av den andra. | handboken finns
separata specifikationer for frekvensomformaren och filtret.
Eftersom frekvensomformaren och filtret sitter tillsammans
i samma kapsling, transporteras, installeras, och anvands
de som en enda enhet.

14 Danfoss A/S © Rev. 2014-02-07 Med ensamratt.
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2.6 Funktioner hos de interna komponenterna

2.6.1 Arbetsprincip

VLT Low Harmonic Drive &r en hogeffektsfrekvensomformare med ett integrerat aktivt filter. Ett aktivt filter ar en enhet som
aktivt overvakar distortionsnivaer for dvertoner och injekterar kompensatoriska 6vertonsstrommar i ledningen for att avbryta
Overtoner.

Relay 12 2
Control & AUX S
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Bild 2.9 Grundlaggande layout fér Low Harmonic-frekvensomformare

Low harmonic-frekvensomformare &r formgivna for att skapa en idealisk sinusformad stromkurva fran nétférsérjningen med
en effektfaktor pa 1. Traditionella icke-linjdra belastningar drar pulsformade strommar, men Low Harmonic-frekvensom-
formaren kompenserar genom den parallella filterbanan vilket sanker belastningen pa nétférsorjningen. Low Harmonic-
frekvensomformaren uppfyller de hégsta 6vertonsstandarderna och har ett THiD pa mindre dn 5 % vid full belastning for <
3 % fordistortion pa ett obalanserat trefasnit.

2.6.2 |IEEE519-kompatibilitet

Low Harmonic-frekvensomformaren ar konstruerad for att uppfylla IEEE519-rekommendationen for Isc/Il > 20 fér jamna
individuella 6vertonsnivaer. Filtret har en progressiv switchfrekvens som leder till en bred frekvensspridning, vilket ger lagre
individuella 6vertonsnivaer éver den 50:e.

MG37A207 Danfoss A/S © Rev. 2014-02-07 Med ensamratt. 15
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3 Installation

3.1 Checklista for installationsplatsen

3.1.1 Planera installationsplatsen

Valj basta mojliga driftplats med avseende pa foljande
(se detaljerad information finns pa féljande sidor och i
Design Guide):

. Omgivande drifttemperatur

. Installationsmetod

. Kylning

. Placering av enheten

. Kabeldragning

. Spanning och stromférsorjning fran stromkallan
. Strommarkdata inom omrade

. Sékringsklassificeringar om inte inbyggda
sakringar anvéands

3.2 Checklista fore installation

. Kontrollera att férpackningen &r oskadad innan
du packar upp frekvensomformaren. Om du
upptdcker skador ska du inte ta emot leveransen
utan omedelbart kontakta transportéren och
ldmna en skadeanmalan

. Fore uppackning av frekvensomformaren ska den
placeras sa ndra sin slutliga installationsplats som
mojligt

. Jamfor modellnumret pa markskylten med
numret i bestéliningen for att kontrollera att ratt
utrustning har levererats

. Kontrollera att samma markspanning galler for:
. Natet (strommen)
. Frekvensomformare

. Motor

. Sakerstall att frekvensomformarens utstromsklassi-
ficering ar lika med eller storre &n motorns
maximala belastning vid maximal motorprestanda

. Motorns storlek och frekvensomfor-
marens effekt maste dverensstamma for
korrekt 6verbelastningsskydd.

. Om frekvensomformarens klassificering
ar lagre an motorns kan maximal
motoreffekt inte uppnas.

3.3 Mekanisk installation

3.3.1 Kylning och luftflode

Kylning

Kylning kan erhallas pa olika satt, med kylningskanaler
nere och uppe pa enheten, genom att ta ut och in luft
bakpa enheten eller genom att kombinera dessa
kylningssatt.

Bakre kylning

Luften fran den bakre kanalen kan ocksa ventileras in och
ut pa baksidan av en Rittal TS8-kapsling for kapsling F18
LHD. Detta ger en I6sning déar bakplanet kan ta luft fran
utanfor kontrollrummet och leda ut luften ut ur rummet
och ddrmed minskas behovet av luftkonditionering.

En eller flera luckflaktar maste finnas pa kapslingen f6r
att ventilera bort varmeforluster som inte tas om hand i
frekvensomformarens bakre kanal och ytterligare
forluster som skapas fran andra komponenter instal-
lerade i kapslingen. Det totala luftflodet berdaknas sa att
lampliga flaktar kan vdljas. En del kapslingstillverkare
erbjuder programvara som gor berakningen (till exempel
programvaran Rittal Therm).

16 Danfoss A/S © Rev. 2014-02-07 Med ensamratt.
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Installation Handbok
Luftflode
Nodvéndigt luftflode genom kylplattan maste sakerstéllas. Flodesbehovet visas i Tabell 3.1.
Kapslingsskydd Kapsling LuckfIékt/LL.u.ftfléd.e upptilln Flakt pa kyI.|.oIatta.n )
Totalt luftflode vid flera flaktar Totalt luftflode vid flera flaktar
D13 3 luckflaktar, 510 m3/h (300 cfm) 2 kylplattefldktar, 1530 m3/h (900 cfm)
(LHD120) (2+1, 3 x 170 = 510) (1+1, 2 x 765 = 1530)
IP21/NEMA 1 E9 P315-P400 4 luckfliktar, 680 m3/h (400 cfm) 2 kylplattefliktar, 2675 m3/h (1574 cfm)
IP54/NEMA 12 (LHD210) (2 +2,4x170 = 680) (1 + 1, 1230 + 1445 = 2675)
F18 6 luckflaktar, 3150 m3/h (1854 cfm) 5 kylplattefliktar, 4485 m3/h (2639 cfm)
(LHD330) (6 x 525 = 3150) 2+ 142, ((2x765) + (3 x 985) = 4485)

Tabell 3.1 Luftflode kylplatta

Flaktarna kors av foljande skél i frekvensomformardelen:

1. AMA

2. DC-hall

3. Pre-Mag

4. DC-broms

5. 60 % av markstrommen har 6verskridits

6. Den specifika temperaturen i kylplattan har éverskridits (effektstorleksberoende)

7. Effektkortets specifika omgivningstemperatur har éverskridits (effektstorleksberoende)
8. Styrkortets specifika omgivningstemperatur har éverskridits

Nar flakten har startats kors den i minst 10 minuter.

I det aktiva filtret kors flakten av féljande skal:
1. Det aktiva filtret ar igang
2 Det aktiva filtret kors inte, men natstrommen oOverskrider gransen (effektstorleksoberoende)
3 Den specifika temperaturen i kylplattan har éverskridits (effektstorleksberoende)
4. Effektkortets specifika omgivningstemperatur har 6verskridits (effektstorleksberoende)
5

Styrkortets specifika omgivningstemperatur har 6verskridits
Nér flakten har startats kors den i minst 10 minuter.

Externa kylkanaler
Om ytterligare kanalarbete ldggs till externt till Rittal-apparatskdpet maste tryckfallet i kanalen berdknas. Anvdnd tabellerna
nedan for att stdmpla ned frekvensomformaren i enlighet med tryckfallet.

MG37A207 Danfoss A/S © Rev. 2014-02-07 Med ensamratt. 17
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Bild 3.2 E-kapsling, nedstampling kontra Tryckférandring
(liten flakt), P315

Frekvensomformarens luftfléde: 650 cfm (1105 m3/h) Bild 3.5 Rekommenderad lyftmetod, kapsling D13
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Bild 3.3 E-kapsling, nedstampling kontra Tryckférandring
(stor flakt), P355-P450
Frekvensomformarens luftflode: 850 cfm (1445 m3/h)
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AVARNING

Lyftstdngen maste klara av frekvensomformarens vikt.
Mer information om hur mycket kapslingar vager finns i
kapitel 11.2.1 Dimensioner. Stangens maximala diameter
ar 2,5 cm. Vinkeln mellan frekvensomformarens éversida
och lyftkabeln boér vara 60° eller mer.

130BD574.10

1 | Lyftoglor for filtret

2 |Lyftoglor for frekvensomformaren

Bild 3.7 Rekommenderad lyftmetod, kapsling F18

En lyftbygel kan ocksa anvéandas for att lyfta F-
kapslingen.

F18-sockeln &r férpackad separat och medfdljer
leveransen. Montera frekvensomformaren pa sockeln pa
sin slutliga plats. Sockeln sakerstéller korrekt luftflode
och kylning.

MG37A207 Danfoss A/S © Rev. 2014-02-07 Med ensamratt.
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3.3.3 Plintplaceringar - Kapslingsstorlek D13

BI il
il
130BC603.10

29.0 d | 11
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AN e il 0 5
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i E ° ]
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—— N —
[8.0]
259.7
[10.2]
796.3
' [31.3] =

Bild 3.8 Plintplaceringar for kapsling D13

Ge utrymme for kraftkablarnas bojningsradie.

Alla D-kapslingar finns att tillga med standardingangsplintar, siakring eller strombrytare.
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3.3.4 Plintplaceringar - Kapsling E9

——

90.0
[3.5]

383
[15.1]

Bild 3.9 Plintplaceringar for kapsling E9

Ge utrymme for kraftkablarnas bdjningsradie.
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Alla E-kapslingar finns att tillga med standardingangsplintar, sdkring eller strombrytare.
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3.3.5 Plintplaceringar - Kapsling F18
Ta héansyn till plintplaceringen nar du utformar kabeldragningen.

F-kapslingsenheter har fyra forreglade apparatskap:

1. Ingangstillvalsskap (ej tillgangligt for LHD)

Apparatskap for filter
Apparatskap for likriktare

H wnN

Apparatskap for vaxelriktare

Sprangskisser av varje apparatskadp finns i kapitel 2.1 Spréngskisser. Natingangar ar placerade apparatskapet fér ingangstillval,
som leder strommen till likriktaren via sammankopplade samlingsskenor. Utgadng fran enheten sker fran apparatskapet for
véxelriktare. | apparatskapet for likriktare finns inga anslutningsplintar. Sammankopplande samlingsskena visas inte.

130BA851.12

1031.4[40.61]

939.0[36.97]

134.6[5.30] N ° o [of °
=
n il

Iy 0.0[0.00] 0.0[1.75] i
: - 244.4[1.75] —
L o L
®
| 244.419.62]
S UNWY I 9Y mx™ S=ham
S a9 © 9N Soguon
S NG B —m¥n~ Smuns g
S mmo o oo SIS SN
S mos @ Yoo S S ®BR
Nunu;n Oy < < o] NN — I~
—_— - O < g Il - — -
o~ N ™M <
Hoger sida, genomskarning 3 Vaénster sida, genomskarning

N

Vy framifran 4 Jordskena

Bild 3.10 Apparatskapet for ingangstillval for kapsling F18 - Endast sakringar

Kabelforskruvningen dr 42 mm nedom 0-nivan. Vy fran vanster, framifran och fran hoger.
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130BA852.11
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4 122,2 [4,8] 119 [4,7]
5 174,2 [6,9] 171 [6,7]

Bild 3.11 Apparatskap for ingangstillval med maximalbrytare for kapsling F18

Kabelforskruvningen ar 42 mm nedom 0-nivan. Vy fran vanster, framifran och fran hoger.
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Bild 3.12 Apparatskap for véxelriktare for kapsling F18
Kabelforskruvningen dr 42 mm nedom 0-nivan. Vy fran vanster, framifrdn och fran hoger.
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3.3.6 Moment

Korrekt vridmoment &r av yttersta vikt for alla elektriska
anslutningar. Felaktigt vridmoment kan resultera i dalig
elektrisk anslutning. Anvdand en momentnyckel for att
sakerstalla att ratt moment anvands

S > ]
& gn— oA
o £5,0C 8
= D)
JIND) =)

Nm/in-lbs

Bild 3.13 Anvand en momentnyckel for att dra at bultarna

176FA247.12

Kapsling [ Plint Moment Bultdi-
mension
Nat
19-40 Nm M10
Motor
D
Lastdelning
8,5-20,5 Nm M8
Broms
Na&t
. Motor 19-40 Nm M10
Lastdelning
Broms 8,5-20,5 Nm M8
Nat
19-40 Nm M10
Motor
F Lastdelning 19-40 Nm M10
Broms 8,5-20,5 Nm M8
Regen 8,5-20,5 Nm M8

Tabell 3.2 Moment for plintar

3.4 Elinstallation

3.4.1 Natanslutningar

Kablar - allmdn information

All kabeldragning maste félja nationella och lokala
bestammelser for ledarareor och omgivande temperatur.
UL-tillampningar kraver 75 °C-kopparledare. For icke UL-
tillampningar &@r 75 och 90 °C-kopparledare termiskt
godtagbara.

Anslutningarna for kraftkablar ar placerade som i Bild 3.14.
Dimensioner kabelns ledararea enligt stromklassificering
och lokala regler. Mer information finns i

kapitel 11.3.1 Kabelldngder och ledarareor.

Frekvensomformaren ska skyddas med rekommenderade
sdkringar om den inte har inbyggda sakringar. Sakringsre-
kommendationer finns i kapitel 11.5 Séikringar. Sakerstall att
ratt sékringar anvands i enlighet med lokala regler.

Natanslutningen kopplas till huvudbrytaren om denna
ingar.

130BA026.10

t e e 9T (LT)
—-fas ndt-
spdnning in g% 2::5253

= 95 PE@
|

Bild 3.14 Kraftkabelanslutningar

For att uppfylla bestammelser fér EMC-emission
rekommenderas anvandning av skarmade kablar. Se
kapitel 3.4.11 Kraft- och styrkabeldragning foér oskdrmade
kablar om du anvander oskdarmad kabel.

Se kapitel 11 Specifikationer for korrekt dimensionering av
motorkabelarea och langd.

MG37A207
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Skdarmning av kablar

Undvik tvinnade skdarmandar vid anslutningspunkten. De
forstor skarmningseffekten vid hoga frekvenser. Om det &r
nddvéndigt att bryta skdrmen fér montering av
motorfranskiljare eller motorkontaktor maste skarmen
ateranslutas vid lagsta mojliga hégfrekvensimpedans.

Anslut motorkabelskdarmen till frekvensomformarens
jordningsplat och till motorns metallhus.

Anslut skdarmarna med storsta mojliga kontaktyta (Gverfall).

Anvand installationsenheterna som levereras med frekven-
somformaren.

Kabelldngd och ledararea

Frekvensomformaren har EMC-testats med en viss
kabelldngd. Det &r viktigt att motorkabeln &r s& kort som
mojligt for att halla storningar och lackstrommar pa lag
niva.

Switchfrekvens

Nar frekvensomformare anvands tillsammans med
sinusfilter for att minska ljudnivan fran motorn, maste
switchfrekvensen stéllas in enligt instruktionerna i

14-01 Switchfrekvens.

Plintnr| 96 | 97 [ 98 | 99
Motorspdnning 0-100 % av
U V | W | PEV [néatspanningen.
3 ledningar fran motorn
ut | vi | w1 pED Deltaanslutning
W2 | U2 | v2 6 ledningar fran motorn
Stjarnansluten U2, V2, W2
Ut | V1 [ W1 | PEY [U2, V2 och W2 ska kopplas
ihop separat.

Tabell 3.3 Plintanslutningar

"Skyddad jordanslutning

Motor

3 UZ VZ WZ 3 UZ VZ WZ
P O——o—O PO O O
U1 V1 W1 §U1 VW WW

O O O 3
FC FC
% 97 98 | % 97 9%

Y A

Bild 3.15 Y- och deltaplintkonfigurationer

175ZA114.11

3.4.2 Jordning

Beakta foljande grundldaggande punkter for elektromag-
netisk kompatibilitet (EMC) vid installation:
. Skyddsjordning: Frekvensomformaren har hég
lackstrom och maste jordas pa rétt satt av
sdkerhetsskal. Folj lokala sdkerhetsforeskrifter.

. Hogfrekvensjordning: Hall ledningsanslutningarna
till jord sa korta som mojligt.

Anslut de olika jordningssystemen med minsta méjliga
ledarimpedans. Hall ledaren sa kort som mojligt och
anvand storsta mojliga mantelyta for lagsta mojliga
ledarimpedans.

De olika enheternas apparatskap i metall monteras pa
apparatskapets bakstycke med lagsta mojliga hogfrekven-
simpedans. Pa detta satt undviker du olika
hogfrekvensspanningar i de olika enheterna samt minskar
risken for radiostorningar i anslutningskablarna mellan
enheterna. Radiostorningar begransas.

Lag hogfrekvensimpedans uppnds genom att anvanda
enheternas fastskruvar som hogfrekvensanslutningar till
bakstycket. Avlagsna isoleringsfarg och liknande fran
fastpunkterna.

3.4.3 Extraskydd (RCD)

Jordfelsbrytare, forstarkt jordning eller vanlig jordning ger
extra skydd, om lokala sakerhetsforeskrifter foljs.

Om jordfel uppstar kan detta orsaka en likstromskom-
ponent i felstrdmmen.

Om du anvénder jordfelsbrytare maste du folja lokala
bestammelser. Relder maste vara avsedda for trefasut-
rustning med brygglikriktare och kortvarig urladdning vid
start.

26 Danfoss A/S © Rev. 2014-02-07 Med ensamratt.
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3.4.4 RFl-switch

Natforsorjning isolerad fran jord

Om frekvensomformaren forsorjs av en isolerad natkalla
eller TT/TN-S-ndt med jordad gren, ska du stdnga av RFI-
switchen med 14-50 RFl-filter pa bade frekvensomformaren
och filtret. Om du vill ha mer information, se IEC 364-3.
Om optimal emc-prestanda behovs, parallellkopplade
motorer ansluts eller om motorkabelldngden &verskrider
25 m, ska 14-50 RFl-filter stdllas i laget [ON].

| laget OFF &r de interna RFI-kondensatorerna (filterkon-
densatorerna) mellan chassit och mellankretsen
bortkopplade, for att det inte ska uppsta skador pa mellan-
kretsen och for att minska jordstrommar (enligt IEC
61800-3).

Se tillampningsnoteringen VLT pa IT-ndt. Det ar viktigt att
anvanda isolationsvakter som fungerar med kraftelektronik
(IEC 61557-8).

3.4.5 Skarmade kablar

Det &r viktigt att skdrmade kablar ansluts pa ratt satt for
att garantera hog EMC-immunitet och ldga emissioner.

Anslutningarna kan goras antingen med hjalp av
kabelforskruvningar eller med klammor:
. EMC-kabelforskruvningar: | allménhet gar det att
anvanda tillgangliga kabelférskruvningar for att
skapa en optimal EMC-anslutning.

. EMC-kabelkldmmor: Klammor som underlattar
anslutningen levereras tillsammans med enheten.

3.4.6 Motorkabel

Anslut motorn till plintarna U/T1/96, V/T2/97, W/T3/98 som
sitter langst till hoger pa enheten. Jord ansluts till plint 99.
Det gar att anvdnda alla typer av standardmadssiga,
asynkrona trefasmotorer tillsammans med frekvensom-
formaren. Fabriksinstéllningen géller for medurs
motorrotation med foljande anslutning av frekvensomfor-
marens utgang:

Plint nr Funktion
96, 97, 98, 99 Nat U/T1, V/T2, W/T3
Jord

Tabell 3.4 Plintfunktioner

. Plint U/T1/96 ansluten till U-fas
° Plint V/T2/97 ansluten till V-fas
. Plint W/T3/98 ansluten till W-fas

Du kan andra rotationsriktningen genom att skifta tva faser
i motorkabeln, eller genom att dndra instaliningen for
4-10 Motorvarvtal, riktning.

Kontroll av motorns rotation kan utféras med 7-28 Motorro-
tationskontroll och genom att folja stegen som visas i
displayen.

g
u, v, W, 3
O0—6—0 :
Uv V\ Wv
@) O
C
% 97 98 |
Motor
U, v, w,
| O——o—O
oy "
PO
FC ><
S 97 98 |

Bild 3.16 Kontroll av motorns rotation

Krav for F-kapsling

Antalet motorfaskablar ska vara en multipel av 2, antingen
2, 4, 6 eller 8 for att erhalla samma antal ledningar
kopplade till bada vaxelriktarmodulernas plintar. Kablarna
maste vara lika langa (inom 10 %) mellan vaxelriktarmo-
dulplintar och den férsta gemensamma punkten av en fas.
Den rekommenderade gemensamma punkten ar
motorplintarna.

Krav for utgangskopplingsboxen

Kablarnas ldangd (minst 2,5 meter) och antal maste vara lika
fran varje vaxelriktarmodul till den gemensamma plinten i
kopplingsboxen.

Om en eftermonterad tillampning kraver ojamnt antal
ledningar per fas, kan du radfraga fabriken eller anvénda
topp/botten-ingadngen pa apparatskapet, instruktion
177R0097.

MG37A207
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3.4.7 Bromskabel

Frekvensomformare med fabriksinstallerat bromschopper-
tillval.

(Endast standard om bokstaven B férekommer pa plats 18 i
typkoden).

Anslutningskabeln till bromsmotstandet ska vara skdrmad
och ldngden fran frekvensomformaren till likstromsskenan
far inte Gverstiga 25 meter.

AFORSIKTIGT

Plint nr Funktion

81, 82 Bromsmotstandsplintar

Tabell 3.5 Plintfunktioner

Kabeln fér bromsmotstandet ska vara skarmad. Anslut
skarmen till den ledande bakre platen pa frekvensom-
formaren och till bromsmotstandets apparatskap i metall
med hjalp av kabelklammor.

Bromskabelns ledararea dimensioneras efter bromsmo-
mentet. Mer information om saker installation finns i
Bromsinstruktionerna.

AVARNING

Observera att spanningen pa plintarna kan uppga till
790 V DC, beroende pa natspanningen.

Krav for F-kapsling
Bromsmotstanden maste anslutas till bromsplintarna i varje
vaxelriktarmodul.

3.4.8 Temperaturbrytare for
bromsmotstand

Ingdngen for temperaturbrytare fér bromsmotstand kan
anvandas for att Overvaka temperaturen i ett externt
anslutet bromsmotstand. Om anslutningen mellan 104 och
106 tas bort kommer frekvensomformaren att trippa med
varning/larm 27 "Broms IGBT".

Installera en brytande kontakt av Klixon-typ i serie med
den befintliga anslutningen pé antingen 106 eller 104.
Anslutningen till denna plint maste vara dubbelt isolerad
fran hog spanning for att uppfylla PELV.

Normalt stangd: 104-106 (fabriksinstallerad bygel).

Plint nr Funktion

106, 104, 105 Temperaturbrytare for bromsmotstand.

Tabell 3.6 Plintfunktioner

Om temperaturen i bromsmotstandet blir for hg och
termokontakten l6ser ut, avbryter frekvensomformaren
bromsningen. Motorn utrullar.

106 | 104 | 105
NC | C NO

175ZA877.10

Bild 3.17 Fabriksinstallerad bygel

3.4.9 Natanslutning

Natspanningen maste anslutas till plintarna 91, 92 och 93
langst till vanster pa enheten. Jord ansluts till plinten till
héger om plint 93.

Plint nr Funktion
91, 92, 93 Nat R/L1, S/L2, T/L3
94 Jord

Tabell 3.7 Plintfunktioner

Sékerstall att stromforsorjningen ér tillracklig for frekven-
somformaren.

Om enheten saknar inbyggda sékringar ska du sakerstélla
att de sdkringar som anvands har ratt klassificering.

3.4.10 Extern flaktforsorjning

Om frekvensomformaren forsérjs med likstrom eller om
flakten maste koras oberoende av stromforsérjningen ska
extern stromforsorjning anvdndas. Utfor anslutningen pa
effektkortet.

Plint nr Funktion
100, 101 Extern forsorjning S, T
102, 103 Intern forsorjning S, T

Tabell 3.8 Plintfunktioner

Anslutningen pa effektkortet mojliggor anslutning av
natspanning for kylflaktarna. Flaktarna ansluts pa fabriken
och far strom frdn en gemensam véxelstromsledning
(byglar mellan 100-102 och 101-103). Om extern stromfor-
sorjning behdvs tar du bort byglarna och ansluter
forsorjningen till plint 100 och 101. Skydda med en 5 A. |
UL-tillampningar anvénds en Littelfuse KLK-5 eller
motsvarande.
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3.4.11 Kraft- och styrkabeldragning for oskarmade kablar

AVARNING

Inducerad spanning

Inducerad spanning fran kopplade utgangsmotorkablar kan ladda upp utrustningens kondensatorer, aven om utrust-
ningen ar avstangd och last. Se till att separera motorkablarna om du har flera frekvensomformare. Om
utgangskablarna inte leds separat kan det orsaka dodsfall eller livshotande skador.

AFORSIKTIGT

Otillforlitlig kapacitet
Frekvensomformaren kors mindre effektivt om ledningarna inte ar korrekt isolerade. For att isolera hogfrekvent ljud ska
foljande dras i separata skyddsror av metall:

. stromkablar
. motorkablar

. styrkablar
Om anslutningarna inte isoleras kan det leda till att regulatorns och tillhérande utrustnings prestanda minskar.

Eftersom stromkablarna leder hogfrekventa elektriska pulser ar det viktigt att ingadngseffekten och motoreffekten dras i
separata skyddsror. Om ingdngsstromkablarna dras i samma skyddsrér som motorkablarna kan dessa pulser leda elektriska
storningar tillbaka till elnétet. Isolera styrkablarna fran hdgspanningskablarna.

Om skdrmad kabel inte anvdnds, ar minst tre separata skyddsror anslutna till paneltillvalet (se Bild 3.18).

130BB447.10

5 U

Line

@ Power

ﬁ Motor

Separate Conduit

Control

Bild 3.18 Korrekt elinstallation med skyddsror
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3.4.12 Natbrytare

Kapsling Effekt och spanning Typ
D P132-P200 380-500 V OT400U12-9 eller ABB OETL-NF400A
E P250 380-500 V ABB OETL-NF600A
E P315-P400 380-500 V ABB OETL-NF800A
F P450 380-500 V Merlin Gerin NPJF36000S12AAYP
F P500-P630 380-500 V Merlin Gerin NRK36000S20AAYP

Tabell 3.9 Rekommenderade néatbrytare

3.4.13 Maximalbrytare F-kapsling

Kapsling Effekt och spanning Typ
F P450 380-500 V Merlin Gerin NPJF36120U31AABSCYP
F P500-P630 380-500 V Merlin Gerin NRJF36200U31AABSCYP

Tabell 3.10 Rekommenderade maximalbrytare

3.4.14 F-kapsling natkontaktorer

Kapsling Effekt och spanning Typ
F P450-P500 380-500 V Eaton XTCE650N22A
F P560-P630 380-500 V Eaton XTCEC14P22B

Tabell 3.11 Rekommenderade kontaktorer

3.4.15 Motorisolering

For motorkabelldngder < den maximala kabelldngden rekommenderas de motorisoleringsklassificeringar som finns i

Tabell 3.12. Toppspanningen kan vara dubbelt sa stor som mellankretsspanningen eller 2,8 gadnger nétspanningen, pa grund
av transmissionseffekter i motorkabeln. Om en motor har ldgre isoleringsmarkdata ska du anvanda ett dU-/dt- eller
sinusfilter.

Nominell natspanning Motorisolering
Un <420V Standard UL = 1 300 V
420 V < Un < 500 V Forstarkt UL = 1 600 V

Tabell 3.12 Rekommenderad motorisoleringsklassificering

3.4.16 Lagerstrommar i motorn

For motorer med en klassificering pa 110 kW eller mer i kombination med frekvensomformare ar det bast att anvdanda NDE-
isolerade (Non-Drive End) lager for att eliminera lagerstrdmmar orsakade av motorns storlek. Fér att minimera i DE-lager-
(Drive End) och axelstrommar krévs korrekt jordning for:

. Frekvensomformare
° Motor
. Den motordrivha maskinen

. Motorn till den drivna maskinen
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:Aven om fel p& grund av lagerstrdmmar &r ovanligt ska du
anvanda foljande strategi for att minska risken:

. Anvand isolerade lager
. Tilldmpa ordentliga installationsprocedurer

. Kontrollera att motorn och belastningsmotorn ar
ratt inriktade

. Folj noggrant EMC-installationsraden

. Forstark PE:n sa att den hoga frekvensimpe-
dansen é&r lagre i PE:n dn
ingangsstromledningarna

. Se till att det finns en bra hogfrekvensanslutning
mellan motorn och frekvensomformaren

. Se till att impedansen fran frekvensomformaren
till jord ar lagre an maskinens jordningsimpedans.
Skapa en direkt jordanslutning mellan motorn
och belastningsmotorn

. Anvand ledande smorjmedel

. Forsok att sakerstdlla att natspanningen &r
balanserad till jord

. Anvand ett isolerande lager enligt motortillver-
karens rekommendationer (Obs! Motorer frdn
kdnda tillverkare har vanligen isolerade lager i
motorer av denna storlek)

Om det ar nédvandigt och efter konsultation med
Danfoss:
o Sank IGBT-switchfrekvensen

. Andra véxelriktarens vagform, 60° AVM vs. SFAVM

. Installera ett axeljordningssystem eller anvédnd en
isolerande koppling mellan motor och belastning

. Anvand minsta varvtalsinstéliningar om mogjligt
. Anvand dU/dt- eller sinusfilter

Det elektronisk-termiska reldet i frekvensomformaren har
erhallit UL-godkdnnande for skydd av enstaka motorer, nar
parameter 1-90 Termiskt motorskydd stéllts in for ETR-tripp
och 1-24 Motorstrom stéllts in efter den nominella
motorstrdmmen (se motorns markskylt).

For termiskt motorskydd &r det ocksa mgjligt att anvanda
tillvalet MCB 112 PTC-termistorkort. Detta kort ger ATEX-
certifikat for att skydda motorer i omgivningar med
explosionsrisk, zon 1/21 och 2/22. Nar

parameter 1-90 Termiskt motorskydd anges till [20]
kombineras ATEX ETR med anvandningen av MCB 112,
vilket for det mojligt att styra en Ex-e-motor i omraden
med explosionsrisk. | programmeringshandboken finns mer
information om att stélla in frekvensomformaren for saker
Ex-e-motordrift.

3.4.17 Styrkabelframdragning

Bind alla styrledningar till den utsedda styrkabeldrag-
ningen som visas i Bild 3.19, Bild 3.20 och Bild 3.21. Kom
ihdg att ansluta skdrmarna pa ratt satt for att sakerstalla
optimal elektrisk immunitet.

Faltbussanslutning

Anslutningarna gors till de relevanta tillvalen pa styrkortet.
Mer information finns i relevant faltbussinstruktion. Kabeln
maste placeras i sparet inuti frekvensomformaren och
bindas ned med andra styrledningar (se Bild 3.19 och

Bild 3.20).

130BB434.10

Bild 3.19 Kabeldragning for styrkort for kapsling D13

MG37A207
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130BB187.10

130BB429.10

1

Bild 3.20 Kabeldragning for styrkort for kapsling E9

_

Dragning av styrkortsledningar, inuti frekvensomformarens

kapsling.

Bild 3.21 Kabeldragning for styrkort for kapsling F18
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3.4.18 Atkomst till styrplintarna Gor sa har for att ta bort kabeln fran plinten:
1. Sétt i en skruvmejsel (max. 0,4 x 2,5 mm) i det
Alla plintar fér styrkablarna sitter under LCP:n (bade filtrets fyrkantiga hdlet.
och frekvensomformarens LCP). Du kommer &t dem genom 2. Dra ut kabeln.

att dppna dorren pa enheten.

130BT311.10

3.4.19 Elinstallation, Styrplintar

GOr sa har for att ansluta kabeln till plinten:
1. Avldgsna ca 9-10 mm av isoleringen Elektrisk
installationStyrplintar.

130BA150.10

| 9-10mm ‘

| (0371n) ‘

Bild 3.22 Langd av isolering som ska avlagsnas

2. Sétt i en skruvmejsel (max. 0,4 x 2,5 mm) i det
fyrkantiga halet.

3. For in kabeln i det runda halet bredvid.

130BT312.10

130BT306.10

Bild 3.25 Styrplintsplatser

Bild 3.23 Satta in kabeln i anslutningsplinten

4. Ta bort skruvmejseln. Kabeln dr nu monterad pa
plinten.
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3.4.20 Elinstallation, styrkablar

Relay 12 9
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Soft-Charge E
=)
@ = 2
HI Reactor AC Converter Power Stage
91 (L” Contactor L e ﬁ}
e L E
92 (L2)| |optional | |Optional ;J\—l F—+ T
e g } d i i
93 (L3) —— 3
e A ) Cohentsensos 2 Corent
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() 96 -
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+ 1 T (W) 98 | RS
== @(PE) 99 I—=L
* | e
DC bus [ f Switch Mode
g% Power Supply 4 —
- (R+) 82 Brake
resistor
50 (+10V OUT) -
+10Vvdc (R-) 81
-10vdc - 53 (AIN) 5301 3
+10Vdc — o 2 | ON/I=0-20mA relay1 S
0/4-20 mA 5202 OFF/U=0-10V 03
Aovde- [t Qs4AIN) L 9 N | 240Vac, 2A
+10Vdc [# S 02 '
0/4-20 mA
55 (COM AIN) 01 &=
/7~ / relay2
/ / 12 (+24V OUT) %6
/ \ / | 240Vac, 2A
! ! 13 (+24V OUT) P 5-00

400Vac, 2A

___ 24V (NPN)
18(DIN) DMOV (PNP)
| 2av(NPN) -
19 (DIN) :'m 0V (PNP) L (COM AOUT) 39 Analg(}:;4oztgpuAt
- m

20 (COMDIN) ) (AOUT) 42

27 (DIN/OUT) :'X;‘W(NPN)
S801
av OV (PNP) — g ON=Terminated

[ N Z  OFF=Open

\
j, ov | 5V
} e L o NeN)
I \ 29 (DIN/OUT) :'\X}ov (PNP)
‘ ‘ 24V

RS-485
Interface

(N RS-485) 69

__ 24V (NPN)
| ! | ! 32(DIN) S‘X}OV (PNP)
| ’ | ’ 24V (NPN)
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(P RS-485) 68

(COM RS-485) 61

(PNP) = Source
(NPN) = Sink

Bild 3.26 Plintschema
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Langa styrkablar och analoga signaler kan ge upphov till
jordslingor om 50/60 Hz pa grund av storningar fran

For att uppfylla bestammelser for EMC-emission
natforsorjningskablarna. PPYY

rekommenderas anvandning av skarmade kablar. Se
kapitel 3.4.11 Kraft- och styrkabeldragning for oskdrmade
kablar om du anvander oskdarmad kabel. Om du
anvander oskarmade styrkablar ska du anvanda ferrit-
karnor for att forbattra EMC-prestanda.

Om jordslingor uppstar bryter du skdarmen eller sétter en
100 nF-kondensator mellan skdrm och chassi vid behov.

Anslut de digitala och analoga in- och utgangarna till
enheternas styrkort separat for att undvika att
jordstrémmar. Anslutningarna finns pa plint 20, 55 och 39
for bade filter- och frekvensomformardelarna.

130BT340.10

PNP (Kalla)

Kabeldragning for digital ingang

+24VDC

0VDC
130BT106.10

Bild 3.27 Styrplintarnas ingangspolaritet, PNP

NPN (Sink)
Kabeldragning for digital ingang

Bild 3.29 Ansluta skarmade kablar

+24VDC
0VDC

130BT107.11

N
w
(e

19 27 29 32 33 20 37

Anslut skdarmarna pa ratt satt for att sdkerstalla optimal
elektrisk immunitet.

® &6 6 6 6 6 6 o o o
o &6 6 6 6 6 06 0 0 o
! ‘ 3.4.21 Sakert vridmoment av (STO)
\
\
!
| \
| \
| \
\
\
\

For att kora Sakert vridmoment av, kravs ytterligare
kabeldragning for frekvensomformaren. Mer information
finns i Handbok fér Scikert vridmoment av fér Danfoss VLT®-
7 frekvensomformare.

- - - 4 - - - = = 4 == 4 — 4

Bild 3.28 Styrplintarnas ingangspolaritet, NPN
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3.4.22 Brytare S201, 5202 och S801

Anvand brytare 5201 (A53) och 5202 (A54) for att vélja en
strom- (0-20 mA) eller spanningskonfiguration (-10 till 10
V) for respektive analog ingangsplint, 53 och 54.

Brytare S801 (BUS TER.) kan anvandas for att aktivera
avslutningen pa RS-485-porten (plint 68 och 69).

Se Bild 3.26.

Fabriksinstéllning:
S201 (A53) = OFF (spanningsingang)
S202 (A54) = OFF (spanningsingang)
S801 (Bussavslutning) = OFF

Nér du andrar funktionen fér S201, 5202 eller S801 ska
du inte anvénda vald pa brytarna. Ta bort LCP-dockan
nar switcharna atgardas. Switcharna far inte atgardas nar
frekvensomformaren &r stromsatt.

= ———
== = — —
== > —

1308731011

E

uoOon

o {

[
Slelele

BUS TEy
OFF-ON" A53

Bild 3.30 Ta bort LCP-klykkontakten for att komma
at brytarna

3.4.23 Seriell kommunikation

RS-485 ar ett tvatradigt bussgranssnitt som ar kompatibelt
med en natverkstopologi med multidropp, dar noder alltsa
kan anslutas som bussar eller via droppkablar fran en
gemensam forbindelseledning. Totalt kan 32 noder
anslutas till ett natverkssegment.

Repeaters delar natverket.

Varje forstarkare fungerar som en nod i det segment dar
den éar installerad. Varje nod som ar ansluten inom ett
visst natverk maste ocksa ha en unik nodadress, inom
alla segment.

Avsluta alla segment i bada @ndar, antingen med frekven-
somformarnas termineringsbrytare (5801) eller med ett
obalanserat nat med slutmotstand. Anvand alltid skdarmade
tvinnade parkablar (STP-kablar) vid busskabeldragning, och
folj god installationspraxis.

Det ar viktigt att avskdrmningen har jordanslutning med
ldg impedans vid varje nod, dven vid héga frekvenser.
Anslut darfor en stor yta av avskdarmningen till jord,
exempelvis med en kabelklamma eller en ledande
kabelférskruvning. Det kan vara nédvandigt att anvdanda
potentialutjdmnande kablar for att behdlla samma
jordningspotential i hela nétverket, speciellt i installationer
med langa kablar.

For att felmatchande impedans ska kunna undvikas maste
samma kabeltyp alltid anvandas i hela natverket. Anvéand
alltid en avskdarmad motorkabel for att koppla samman
motor och frekvensomformare.

Kabel Skdarmade tvinnade parkablar (STP)
Impedans 120 Q
max. 1 200 m (inklusive droppledningar)

Kabelldngd

Max.500 m, station till station

Tabell 3.13 Kabelrekommendationer

3.5 Slutgiltiga installningar och testning

Innan du anvander frekvensomformaren ska du utféra ett
slutligt test av installationen:

1. Leta reda pa motorns markskylt och se efter om
motorn &r stjdrn- (Y) eller deltakopplad (A).

2. Ange motorns markskyltdata i parameterlistan. Du
kommer till listan genom att trycka pa knappen
[Quick Menu] och sedan vélja Q2 Quick Setup. Se
Tabell 3.14.

1. Motoreffekt [kW]
eller motoreffekt [hk]
2. [Motorspdnning

1-20 Motoreffekt [kW]
1-21 Motoreffekt [HK]
parameter 1-22 Motors-

panning
1-23 Motorfrekvens

Motorfrekvens

4. [Motorstrom parameter 1-24 Motorstrém

5. | Nominell motorhastighet parameter 1-25 Nominellt

motorvarvtal

Tabell 3.14 Parametrar fér snabbinstallation
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130BT307.10

BAUER D-7 3734 ESLINGEN

Stoppa AMA under drift

Lyckad AMA

. Displayen visar "Tryck [OK] for att slutféra AMA".

. Tryck pa [OK] for att
Misslyckad AMA

avsluta AMA-laget.

. Frekvensomformaren gar in i larmlage. En

beskrivning av larme
och larm.

t finns i kapitel 9 Varningar

. "Rapportvarde" i larmloggen visar den senaste
matsekvensen som utférdes av AMA, innan

frekvensomformaren

gick in i larmlage. Detta

nummer tillsammans med beskrivningen av
larmet hjélper dig vid felsdkningen. Ange
nummer och larmbeskrivning nér du kontaktar

Danfoss serviceperso

nal.

Bild 3.31 Motorns markskylt

Utfor en automatisk motoranpassning (AMA) for
att sdkerstdlla basta mojliga prestanda.

Anslut plint 27 till plint 12 eller stall 5-12 Plint 27,
digital ingdng pa "Ingen funktion" (5-12 Plint 27,
digital ingang [0]).

Aktivera AMA 1-29 Automatisk motoranpassning
(AMA).

Vdlj fullstandig eller reducerad AMA. Om ett LC-
filter har monterats kér du reducerad AMA eller
tar bort LC-filtret under AMA-kdrningen.

Tryck pa [OK]. Displayen visar "Tryck pa [Hand
On] for att starta".

Tryck pa [Hand on]. En forloppsindikator visar om
AMA kors.

Tryck pa [Off] - frekvensomformaren gar in i
larmldge och displayen visar att AMA avslutades
av anvandaren.

Tabell 3.15 Referensparametrar

3~ MOTOR NR. 1827421 2003 En misslyckad AMA orsakas ofta av felaktigt angivna data
fran motorns markskylt eller for stor skillnad mellan

S/E005A9 motoreffektstorleken och frekvensomformarens effekt-

5 KW storlek.

n2315  /MIN. 400 Y v

Mm1400  /MIN. 50 Hz Stall in 6nskade granser for varvtal och ramptid.

cos 0,80 3,6 A
Minimireferens 3-02 Minimireferens

1,71 Maximireferens 3-03 Maximireferens

B IP 65 H1/1A

Motorvarvtal, nedre grans

4-11 Motorvarvtal, nedre grans
[rpm] eller 4-12 Motorvarvtal,
nedre grans [Hz]

Motorvarvtal, 6vre grans

4-13 Motorvarvtal, 6vre gréns
[rpm] eller 4-14 Motorvarvtal,

Ovre grans [Hz]

Tabell 3.16 Varvtalsgranser

Uppramptid 1 [s]

3-41 Ramp 1, uppramptid

Nedramptid 1 [s]

3-42 Ramp 1, nedramptid

Tabell 3.17 Ramptider

MG37A207
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3.6 Ytterligare anslutningar

3.6.1 Styrning av mekanisk broms

I lyft- och sankningstillampningar maste det ga att styra
en elektromekanisk broms:
. Styr bromsen med hjélp av en valfri relautgang
eller digital utgang (plint 27 eller 29).

. Utgangen ska vara stangd (spanningslos) sa lange
frekvensomformaren inte kan "halla” motorn, till
exempel pa grund av for stor belastning.

. Valj [32] Styrning av mekanisk broms i parame-
tergrupp 5-4* Relder for tillampningar med en
elektromekanisk broms.

. Bromsen kopplas ur om motorstrémmen
overstiger det forinstallda vardet i
parameter 2-20 Frikoppla broms, strém.

. Bromsen kopplas in nar utfrekvensen dr mindre
an den frekvens som anges i
parameter 2-22 Aktivera bromsvarvtal [Hz] eller
parameter 2-21 Aktivera bromsvarvtal [v/m] och
bara om frekvensomformaren utfor ett
stoppkommando.

Om frekvensomformaren &r i larmlage eller i en dverspan-
ningssituation kopplas den mekaniska bromsen
omedelbart in.

3.6.2 Parallellkoppling av motorer

Frekvensomformaren kan styra flera parallellkopplade
motorer. Motorernas sammanlagda stromforbrukning far
inte 6verstiga frekvensomformarens nominella utstrom Iu.

Installationer med kablar anslutna i en gemensam
koppling som visas i Bild 3.32 rekommenderas endast for
korta kabellangder.

Nar motorerna ar parallellkopplade kan 1-29 Automatisk
motoranpassning (AMA) inte anvandas.

Frekvensomformarens elektronisk-termiska reld (ETR) kan
inte anvdndas som motorskydd fér de enskilda
motorerna i system med parallellkopplade motorer.
Installera ytterligare motorskydd med termistorer i varje
motor eller separata bimetallrelder. Maximalbrytare ar
inte lampliga som skydd.

Bild 3.32 Installationer med kablar anslutna i en gemensam
koppling

Problem kan uppsta vid start och laga varvtalsvarden om
motorernas storlek skiljer sig mycket at. Det relativt hoga
ohmska statormotstandet i sma motorer kraver hogre
spanning vid start och laga varvtal.

3.6.3 Termiskt motorskydd

Det elektronisk-termiska reldet i frekvensomformaren har
erhdllit UL-godkdnnande for skydd av enstaka motorer, ndr
parameter 1-90 Termiskt motorskydd stéllts in for ETR-tripp
och 1-24 Motorstrém stéllts in efter den nominella
motorstrdmmen (se motorns markskylt).

For termiskt motorskydd ar det ocksd mgjligt att anvanda
tillvalet MCB 112 PTC-termistorkort. Detta kort ger ATEX-
certifiering for att skydda motorer i omgivningar med
explosionsrisk, zon 1/21 och 2/22. Om

parameter 1-90 Termiskt motorskydd ar instélld pa [20] ATEX
ETR och MCB 112 ar kombinerade. Det dr mojligt att styra
en Ex-e-motor i omraden med explosionsrisk. | program-
meringshandboken finns mer information om att stélla in
frekvensomformaren for sdaker Ex-e-motordrift.
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4 Start och funktionstestning

4.1 Fore start

FORSIKTIGT

Innan strommen kopplas pa till enheten maste hela installationen inspekteras som angivet i Tabell 4.1. Bocka av de

olika momenten allteftersom de utfors.

Inspektera

Beskrivning

Extrautrustning

o Inspektera tillvalsutrustning, switchar, strombrytare eller ingdngssakringar/maximalbrytare som kan
finnas pa frekvensomformarens ingangssida eller pa utgangssidan till motorn. Kontrollera att de &r
redo for drift med fullt varvtal

o Kontrollera att alla givare som anvénds for aterkoppling till frekvensomformaren fungerar och att de
ar korrekt installerade

e Ta bort eventuella lock for korrigering av effektfaktorn fran motorerna

Kabeldragning

e Anvand separata skyddsror av metall for var och en av féljande:
. ingdngsstrom
. motorkablar

. styrkablar

Styrkablar

o Kontrollera att inga ledningar ar skadade och att inga anslutningar ar l6sa
e Kontrollera att styrkablarna ar isolerade fran strom- och motorkablarna (for ljudimmunitet)
o Kontrollera signalernas spanningskallor, om ndédvandigt

o Vi rekommenderar att skarmade kablar eller tvinnade parkablar anvands. Kontrollera att skarmningen
avslutas korrekt

Kylningsavstand

o Kontrollera att kylningsavstandet ér tillrackligt stort bade ovanfér och under enheten

EMC-6vervaganden

e Kontrollera att enheten ar korrekt installerad med avseende pa elektromagnetisk kompatibilitet.

Miljoovervaganden

e Pa utrustningens etikett finns information om maximal omgivande drifttemperatur

o Fuktighetsnivan maste vara 5-95 %, icke-kondenserande

Sakringar och
maximalbrytare

o Kontrollera att ratt sakringar och maximalbrytare anvands

o Kontrollera att alla sékringar ar ordentligt isatta och i god kondition samt att alla maximalbrytare &r
oppna

Jordning

e Enheten kraver en jordningsledning fran chassit till byggnadens jord.
o Kontrollera att jordanslutningarna &r atdragna och att de inte har oxiderat

e Att anvanda skyddsror eller att montera bakpanelen mot en metallyta ar inte en lamplig jordning.

Kablar for ingangs- och
utstrom

o Kontrollera att inga anslutningar ar 16sa

o Kontrollera att motor- och natspanningskablarna dras i separata skyddsror eller i separata skarmade
kablar

Apparatskapets inre

o Kontrollera att enhetens inre ar fritt fran smuts och korrosion

Brytare

e Kontrollera att alla brytare och strombrytare ar instéllda pa ratt lage

Vibrationer

o Kontrollera att enheten &r fast monterad eller att stétdampande stod anvands vid behov

e Kontrollera att det inte forekommer onormalt mycket vibrationer

Tabell 4.1 Checklista vid start

MG37A207
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4.2 Koppla strom till utrustningen

AVARNING

HOG SPANNING!

Frekvensomformaren innehaller hég spanning nér den ar
ansluten till vaxelstromsnétet. Installation, driftsattning
och underhall far endast utféras av kvalificerad personal.
Om anvisningarna inte efterfoljs kan det leda till dédsfall
eller allvarliga personskador.

AVARNING

OAVSIKTLIG START!

Nar frekvensomformaren ar ansluten till
vaxelstromsnatet kan motorn starta nar som helst.
Frekvensomformaren, motorn och all annan elektrisk
utrustning maste vara redo for drift. Om anvisningarna
inte efterféljs kan det leda till dodsfall, allvarliga
personskador eller skador pa utrustning och egendom.

1. Kontrollera att ingangsspanningen ar balanserad
inom 3 %. Korrigera annars obalansen i ingangs-
panningen innan du fortsatter.

2. Kontrollera att eventuella kablar till tillvalsutrust-
ningen stammer dverens med
installationstilldampningen.

3. Kontrollera att alla driftenheter &r avstangda.
Dorrar till apparatskdp ska vara sténgda eller
forsedda med skydd.

4, SIa pa strommen till enheten. Starta inte frekven-
somformaren i det har laget. Om enheten har en
strombrytare vrider du den till laget pa nar du vill
sld pa strommen.

Om det star AUTO REMOTE COASTING eller Larm 60
Externt stopp i statusraden ldngst ned pa LCP:n betyder
det att enheten ar klar for drift, men att det saknas en
ingangssignal pa plint 27.

4.3 Grundlaggande driftprogrammering

Frekvensomformare kréver grundldggande programmering
innan de kan tas i drift och fungera optimalt.
Grundldaggande driftprogrammering innebar att
markskyltsdata anges for den motor som ska styras, samt
att varden for minimalt och maximalt tillatet motorvarvtal
anges. De rekommenderade parameterinstallningarna ar
avsedda for driftsattning och kontroll. Tilldmpningsinstall-
ningarna kan variera. | kapitel 5.1 Manévrering finns
detaljerade instruktioner for hur du anger data med LCP:n.

Ange alla data nar strommen &r paslagen, men innan du
tar frekvensomformaren i drift. Det finns tva satt att
programmera frekvensomformaren: antingen via SAS
(Smart Application Set-up) eller genom att anvanda den
procedur som beskrivs langre ned. SAS &r en snabbguide
for att konfigurera de vanligaste applikationerna. Vid den
forsta starten och efter en aterstéllning visas SAS pa LCP:n.
Folj de instruktioner som visas pa de efterféljande
skdarmarna for att konfigurera de uppraknade tillamp-
ningarna. SAS finns dven i Snabbmenyn. [Info] kan du
anvanda var du an befinner dig i SAS for att fa hjalp med
olika val, instdllningar och meddelanden.

Startvillkoren ignoreras i guiden.

Om ingen atgard vidtas efter den forsta starten eller en
aterstallning, forsvinner SAS-skarmen automatiskt efter
10 minuter.

Nar SAS inte anvands matar du in data pa foljande satt.

1. Tryck pa [Main Menu] tva ganger pa LCP:n.

2. Tryck pad navigeringsknapparna for att ga till
parametergrupp 0-** Drift/display.

3. Tryck pa [OK].

L
1107 v/m 3,84A 1(1)

130BP066.10

1-** Last/motor
2 -** Bromsar

3 - ** Referens / Ramper

Bild 4.1 0-** Drift/display
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4. Anvand navigeringsknapparna for att ga till
parametergrupp 0-0* Grundinstdllningar och tryck
pa [OK].

0.0% 0.00A 10

Operation / Display 0-%%]

0-1% Set-up Operations
0-2% LCP Display
0-3#% LCP Custom Readout

130BP087.10

Bild 4.2 0-0* Grundinstéllningar

5. Anvénd navigeringsknapparna for att ga till
0-03 Regionala instdllningar och tryck pa [OK].

0.0% 0.00A 10
0-0%]

0-03 Regional Settings

130BP088.10

[0] International

Bild 4.3 0-03 Regionala installningar

6. Anvand navigeringsknapparna for att valja
Internationellt eller Nordamerika och tryck pa [OK].
(Detta andrar fabriksinstallningen for ett antal
grundlaggande parametrar. | kapitel 6 Program-
mering finns en fullstandig lista.)

7. Tryck pa [Quick Menu] pa LCP:n.

8. Anvénd navigeringsknapparna for att ga till
parametergrupp Q2 Snabbinstallation.

9. Tryck pa [OK].

13.7% 13.0A 1(1)

Q1 My Personal Menu

130BB847.10

Q2 Quick Setup

/= i

Q5 Changes Made

Q6 Loggings

Bild 4.4 Q2 Snabbinstallation

10.  Valj sprék och tryck pa [OK].

7
0.0 Hz 0.00kW 1(1)

2

1-21 Motor Power [kW]

130BT772.10

EXRkW
[ v

Bild 4.5 Vilja sprak

11.  Om det finns en bygelledning mellan styrplint 12
och 27, ska du lamna fabriksinstéllningarna for
5-12 Plint 27, digital ingdng intakta. Valj annars
Ingen funktion. Det behdvs inte nagon
bygelledning for frekvensomformare som ar
utrustade med en forbikoppling (tillval).

12.  parameter 3-02 Minimireferens.

13.  parameter 3-03 Maximireferens.

14.  3-41 Ramp 1, uppramptid.

15.  3-42 Ramp 1, nedramptid.

16.  3-13 Referensplats. Lankad till hand/auto* Lokal
Fjarr.

4.4 Testav lokal styrning

AFORSIKTIGT|

MOTORSTART!

Kontrollera att motorn, systemet och all ansluten
utrustning ar redo for start. Det ar anvandarens ansvar
att sékerstalla att driften alltid &r saker. Om du inte
kontrollerar att motorn, systemet och all ansluten
utrustning ar redo for start kan det leda till
personskador eller skador pa utrustningen.

[Hand On]-knappen ger ett lokalt startkommando till
frekvensomformaren. Med [Off]-knappen stoppar du den.
Nér frekvensomformaren kors i lokalt lage anvander du
[4] och [¥] for att 6ka och minska frekvensomformarens
utgaende varvtal. Med [<] och [*] flyttar du markdren pa
den numeriska displayen.

1. Tryck pa [Hand on].

2. Fa frekvensomformaren att accelerera genom att
trycka pa [4] tills du nar fullt varvtal. Om du
flyttar markoren till vanster om decimalkommat
gar andringarna snabbare.

3. Notera eventuella accelerationsproblem.
4. Tryck pa [Off].

5. Notera eventuella decelerationsproblem.

MG37A207

Danfoss A/S © Rev. 2014-02-07 Med ensamratt. 41




Danfis

Start och funktionstestning Handbok

Om det ar problem med accelerationen

° Om varningar och larm visas, se
kapitel 9 Varningar och larm.

. Kontrollera att alla motordata ar korrekt angivna.

. Oka uppramptiden i 3-41 Ramp 1, uppramptid.
. Oka strémgransen i 4-18 Strémbegrdnsning.

. Oka momentgrénsen i 4-16 Momentgrdns,
motordrift.

Om det ar problem med decelerationen

. Om varningar och larm visas, se
kapitel 9 Varningar och larm.

. Kontrollera att alla motordata ar korrekt angivna.

. Oka nedramptiden i 3-42 Ramp 1, nedramptid.

. Aktivera 6verspdnningsstyrningen i
2-17 Overspdnningsstyrning.

Se kapitel 5.1.2 Sd styr du den grafiska LCP (GLCP) for
aterstéllning av frekvensomformaren efter en tripp.

kapitel 4.1 Fore start till kapitel 4.3 Grundldggande
driftprogrammering avslutar instruktionerna om hur du
kopplar strom till frekvensomformaren samt utfér
grundldaggande programmering, instéllningar och
funktionstestning.

4.5 Systemstart

Innan du utfér proceduren i detta avsnitt ska du som
anvandare slutfora kabeldragning och tillampningspro-
grammering. Information om hur du konfigurerar
tillampningar finns i kapitel 7 Tillimpningsexempel. Vi
rekommenderar foljande procedur nar du ar fardig med
tillampningskonfigurationen.

AFORSIKTIGT

MOTORSTART!

Kontrollera att motorn, systemet och all ansluten
utrustning ar redo for start. Det ar anvandarens ansvar
att sakerstalla att driften alltid ar saker. Om du inte
sdkerstaller att motorn, systemet och eventuell ansluten
utrustning ar redo for start kan det leda till
personskador eller materiella skador.

1. Tryck pa [Auto On].

2. Kontrollera att de externa styrfunktionerna ar
korrekt kopplade till frekvensomformaren och att
all programmering har genomforts.

3. Kor ett externt korkommando.

4. Justera varvtalsreferensen genom hela varvtalsin-

tervallet.
5. Ta bort det externa kérkommandot.
6. Notera eventuella problem.

Om varningar eller larm visas, se kapitel 9 Varningar och
larm.
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5 Anvandargranssnitt

5.1 Mandvrering 1. Display

1a Statusrad: Statusmeddelanden som visar
ikoner och bilder.

5.1.1 Driftlagen

1b  Rad 1-2: Rader som visar operatorsdata
och variabler som anvdandaren har
definierat eller valt. Du kan lagga till
maximalt en extra rad genom att trycka
pa [Status]-knappen. 5

Low Harmonic-frekvensomformare kan drivas pa 2 satt:
. Grafisk lokal mandverpanel (GLCP)

. RS-485 seriell kommunikation eller USB, bada for

datoranslutning

1c Statusrad: Statusmeddelanden som visar
text.

5.1.2 S& styr du den grafiska LCP (GLCP)

Low Harmonic-frekvensomformaren har tvé LCP:er, en pa 2. Menyknappar

frekvensomformardelen (till hoger) och en pa den aktiva 3. Indikatorlampor/navigeringspanel
filterdelen (till vanster). Bada LCP-enheterna fungerar pa

. . . 4, Mandverknappar
samma satt. Varje LCP styr bara den enhet som den ar
ansluten till och de tva LCP:erna kommunicerar inte med g
varandra. S styr du den grafiska LCP (GLCP). 2
~
) . Status 1(0) a
Det aktiva filtret ska vara i laget Auto. Tryck pa [Auto 1234rpm 104A 43,5Hz
On] pa filter-LCP:n.
Foljande instruktioner géller fér GLCP (LCP 102). ! 43,5Hz b
GLCP:n ar uppdelad i fyra funktionsgrupper:
. Grafisk display med statusrader. Run OK c
. Menyknappar och indikeringslampor - lagesval,
andring av parametrar och véxling mellan Quick Main Alarm
I . 2 Status
visningsfunktioner. Menu Menu Log

. Navigeringsknappar och indikeringslampor
(lysdioder).

. Mandverknappar och indikeringslampor
(lysdioder).

Grafisk display:

LCD-displayen har bakgrundsbelysning och innehadller sex 3
alfanumeriska rader. Alla data visas i LCP:n som kan visa

upp till fem driftvariabler i laget [Status]. Bild 5.1 visar ett

exempel med frekvensomformarens LCP. Filtrets LCP ser

identisk ut men visar information relaterad till filterdriften.

4 @

Bild 5.1 LCP
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Displayen &r indelad i tre delar:

Den 6vre delen (a)

Visar status nar LCP:n &r i statuslédge, eller upp till 2
variabler ndr LCP:n inte ar i statusldge liksom vid larm/
varning.

Numret for den aktiva menyn (vald som Aktiv meny i
0-10 Aktiv meny) visas. Om du programmerar i en annan
meny @n den aktiva menyn visas numret for den meny
som du programmerar inom parentes till hoger.

Mittendelen (b)

Visar upp till fem variabler samt tillhdrande enhet,
oberoende av status. | hdndelse av larm/varning visas
varningen i stéllet for variablerna.

Du kan véxla mellan de tre statusavlasningsskarmarna
genom att trycka pa [Status].

Driftvariabler med olika format visas i de olika status-
skarmarna.

Du kan koppla flera varden eller matvarden till var och en

Statusdisplay Il

Se de driftvariabler (1.1, 1.2, 1.3 och 2) som visas pa
displayen i Bild 5.3.

| exemplet har varvtal, motorstrém, motoreffekt och
frekvens valts som variabler pa férsta och andra raden.
1,1, 1,2 och 1,3 visas i liten storlek. 2 visas i stor storlek.

10
24,4 kW

207 v/m 525A

6,9 Hz

Autofjarr kors

o)

Bild 5.3 Statusdisplay Il - Driftvariabler

Statusdisplay Il
Den har skdrmen visar handelse och atgard fran Smart
Logic Control.

@ @1308%62.10

av de driftvariabler som visas. De vdrden/matvarden som ) 2
m
ska visas kan definieras med hjdlp av parametrarna 0-20, —— — 2okl S
0-21, 0-22, 0-23, och 0-24. ' ' g
Lage: 0 av 0 (av) -
Nar: -
Varje avlasningsparameter som valjs i parametrar 0-20 till Utfor: -
0-24 har en egen skala och egna siffror efter ett eventuellt P ——
decimalkomma. Stérre numeriska varden visas med férre ronaren
decimaler. Bild 5.4 Statusdisplay Ill - Driftvariabler
Ex.: Aktuell avldsning:
525 A; 152 A 105 A.
Statusdisplay | . . . o o
p" y. . Statusdisplay lll finns inte pa filtrets LCP.
Denna avldsningsstatus ar standard efter start eller
initiering.
Tryck pa [Info] for att fa information om de vérden/ Nedre d'elen .
matvarden som ar kopplade till de driftvariabler som visas visar alltid frekvensomformarens statuslage.
(1,1, 1,2, 1,3, 2 och 3). T 2
A : <
Se de driftvariabler som visas pa displayen i Bild 5.2. 1.1, Overdel < 5
1.2 och 1.3 visas i liten storlek, medan 2 och 3 visas i 43v/m 2 B3kW 3
medelstor storlek. 14 Hz
Mellandel <
= o
m = 298
799 v/m 7,83 A 364kW| O
: | T
o Nedre delen
0,000 Autofjarr kors
532 o Bild 5.5 Statusldge, nedre del
,2 %
Autofjarramp
Bild 5.2 Statusdisplay | - Driftvariabler
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Justering av displayens kontrast
Tryck pa [status] och [A] for att gora displayen morkare.
Tryck pa [Status] och [V] for att gora displayen ljusare.

Indikeringslampor (dioder):
Om vissa troskelvdrden dverskrids tands larm- och/eller
varningslampan. En status- och larmtext visas pa mandver-
panelen.
Pa-lampan lyser ndr strom matas till frekvensomformaren
via:

. natspanning

. en likstromsbussanslutning

. en extern 24 V-férsorjning

Samtidigt tdnds bakgrundsbelysningen. Indikeringslampor
(lysdioder)

. Gron lysdiod (On): Mandverdelen &r i gang.
. Gul lysdiod (Warn.): Indikerar en varning.

. Blinkande rod lysdiod (Alarm): Indikerar ett larm.

130BP044.10

On

Warn.

Alarm
Bild 5.6 Lysdioder

GLCP-knappar

Menyknappar

Menyknapparna ar uppdelade efter sina funktioner.
Knapparna under displayen och indikeringslamporna
anvands for parameterinstéllning, bland annat for att vélja
visningslage vid normal drift.

Status Quick Main Alarm
Menu

130BP045.10

Bild 5.7 Menyknappar

[Status]

Indikerar status for frekvensomformaren (och/eller motorn)
eller filtret. Pa frekvensomformarens LCP kan 3 olika
avlasningar valjas med [Status]-knappen:

5 radavldsningar, 4 radavlasningar eller Smart Logic
Control.

Smart Logic Control finns inte for filtret.

Anvand [Status] for att vdlja visningslage eller aterga till
visningslaget fran:

. snabbmeny
. huvudmeny
. larmlage

Anvénd knappen [Status] for att vaxla mellan enkelt och
dubbelt avlasningslage. Status

[Quick Menul]

Majliggor snabbinstallation av frekvensomformaren eller
filtret och programmering av de vanligaste funktionerna.
Snabbmeny.

[Quick Menu] bestar av foljande:
. Q1: Personlig meny

. Q2: Snabbinstallation
. Q5: Gjorda andringar
. Q6: Loggning

Eftersom det aktiva filtret &r en integrerad del av Low
Harmonic-frekvensomformare behdvs endast ett minimum 5
av programmering. Filtrets LCP visar information om filter-

driften, till exempel THD for spanning eller strém,

korrigerad strom, injekterad strém eller Cos ¢ och aktiv
effektfaktor.

Det gar att komma &t snabbmenyparametrarna direkt, om
inte ett [6senord har skapats med parametrarna 0-60, 0-61,
0-65 eller 0-66.

Det gar att vaxla direkt mellan snabbmenyldage och
huvudmenyldge.

[Main Menul]

anvands for att programmera alla parametrar.

Det gar att komma &t huvudmenyparametrarna direkt, om
inte ett [6senord har skapats med parametrarna 0-60, 0-61,
0-65 eller 0-66.

Det gar att vaxla direkt mellan huvudmenyldge och
snabbmeny.

Om du haller [Main Menul-knappen nedtryckt i tre
sekunder aktiveras parameterkortkommandot. Da far du
direkt tillgang till alla parametrar.

[Alarm Log]

visar en larmlista 6ver de fem senaste larmen (numrerade
A1-A5). Om du vill f& mer information om ett larm
anvander du pilknapparna for att ga till 6nskat
larmnummer och trycker pa [OK]. Information om frekven-
somformarens eller filtrets tillstdnd fore larmlaget visas.

[Back]
backar till foregaende steg eller niva i navigering-
sstrukturen.

Bild 5.8 Tillbaka-knappen

MG37A207
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[Cancel]
den senaste @ndringen eller kommandot annulleras,
forutsatt att displayen inte har dndrats.

Bild 5.9 Avbryt-knappen

[Info]

[Info] visar information om ett kommando, en parameter
eller en funktion i ett displayfénster, och ger dig utforlig
information vid behov.

Avsluta infoldget genom att trycka pa [Info], [Back] eller

[Cancel].

Bild 5.10 Info-knappen

Navigeringsknappar

De fyra navigeringsknapparna anvands for att navigera
mellan olika val som finns tillgangliga i [Quick Menul],
[Main Menu] och [Alarm log]. Flytta markéren med
navigeringsknapparna.

[OK]
anvands for att vélja en markerad parameter och for att
aktivera andringar av en parameter.

130BT117.10

Warn

Alarm

Bild 5.11 Navigeringsknappar

Manoéverknappar
For lokal styrning. Knapparna sitter langst ned pa mandver-
panelen.

[ [ [

Bild 5.12 Mandoverknappar

130BP046.10

[Hand On]

aktiverar styrningen av frekvensomformaren via GLCP:n.
[Hand On] startar aven motorn, och nu kan du dven mata
in motorvarvtalsdata med hjalp av pilknapparna. Knappen
kan antingen vara [1] Aktiverad eller [0] Inaktiverad, vilket
gors via 0-40 [Hand on]-knapp pd LCP.

Foljande styrsignaler ar aktiva om [Hand on] har
aktiverats:
. [Hand On] - [Off] - [Auto On]

o  Aterstillning

. Utrullningsstopp, inverterat (motorutrullning till
stopp)

. Reversering

. Menyval, Isb - Menyval, msb

. Stoppkommando fran seriell kommunikation
. Snabbstopp

. DC-broms

Externa stoppsignaler som aktiveras via styrsignaler eller
en seriell buss asidosatter ett startkommando via LCP:n.

[Off]

stoppar den anslutna motorn (nar den trycks ned pa
frekvensomformarens LCP) eller filtret (nar den trycks ned
pa filtrets LCP). Knappen kan antingen vara [1] Aktiverad
eller [0] Inaktiverad, vilket gors via 0-41 [Off]-knapp pa LCP.
Om ingen extern stoppfunktion har valts och om knappen
[Off] &r inaktiv kan motorn stoppas genom att natforsorj-
ningen kopplas bort.

[Auto On]

aktiverar styrning av frekvensomformaren via styrplintarna
och/eller via den seriella kommunikationen. Nar en
startsignal aktiveras pa styrplintarna och/eller bussen
startar frekvensomformaren. Knappen kan antingen vara [1]
Aktiverad eller [0] Inaktiverad, vilket gors via 0-42 [Auto
on]-knapp pa LCP.

En aktiv HAND-OFF-AUTO-signal via de digitala
ingangarna har hogre prioritet an manoverknapparna
[Hand On] - [Auto On].

[Reset]

anvands for att aterstalla frekvensomformaren eller filtret
efter ett larm (tripp). Knappen kan vara Aktiverad [1] eller
Inaktiverad [0] via 0-43 [Reset]-knapp pd LCP pa LCP:n.
Aterstillning.

Parametergenviag

Du aktiverar parametergenvagen genom att halla [Main
Menu]-knappen nedtryckt i 3 sekunder. Da far du direkt
tillgang till alla parametrar.
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5.1.3 Andra data 5.1.5 Andra en grupp med numeriska
datavarden
1. Tryck pa [Quick Menu]- eller [Main Menul].
Om den valda parametern innehaller ett numeriskt
datavarde kan du dndra det valda vardet med hjélp av
navigeringsknapparna [<] och [>] samt [4] och [¥]. Tryck
pa [«] och [»] om du vill flytta markéren horisontellt.

2. Anvand [A] och [¥] for att hitta den parame-
tergrupp som ska redigeras Andra data

3. Tryck pa [OK].

4. Anvand [A] och [¥] for att hitta den parameter

som ska redigeras. . 178 A 0 E
O
5. Tryck pa [OK]. Belastningsber. installning 1- 6% §
6.  Anvind [A] och [¥] fér att vilja korrekt paramete- 1-60 Belastning vid lagt varvtal -
rinstalining. Det gar ocksa att flytta till siffror kompensation 5
inom ett tal med hjélp av [<] och [*]. Mark&ren 180 %
visar den siffra som valts for andring. [4]-knappen \ v
Okar vdrdet, [Y]-knappen minskar vardet.
o o s g Bild 5.14 Displayexempel
7. Tryck pa [Cancel] for att avbryta @ndringen eller
pa [OK] for att godkdnna andringen och ange en
ny installning.
Tryck pa [A]/[¥] for att andra datavardet. [A] 6kar vardet
5.1.4 Andra ett textvirde och [¥] minskar vardet. Placera markoren pa det varde
som ska sparas och tryck pa [OK].
Om den valda parametern innehaller ett textvdrde dndrar 729 v/m 621 A 1 g
du textvdrdet genom att trycka pa knapparna [A]/[Y]. Belastningsber. instillning 1- 6% %
[4] 6kar vardet och [Y] minskar vérdet. Placera markoren 1 - 60 Belastning vid lagt varvial 2
pa det vdrde som ska sparas och tryck pa [OK]. kompensation
180 %
S o \ v
740 v/m 10,64 A 101] o
O
— e
Grundinstaliningar % Bild 5.15 Displayexempel
0-01 Sprak ]
[0] Engelska 5.1.6 Andra datavarde, stegvis

| vissa parametrar kan du vdlja att andra datavdrdet
steglost eller stegvis. Den har metoden galler for

1-20 Motoreffekt [kW], parameter 1-22 Motorspdnning och
1-23 Motorfrekvens.

Parametrarna @ndras bade som en grupp av numeriska
datavdrden och stegldst som numeriska datavarden.

Bild 5.13 Displayexempel
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5.1.7 Avlasning och programmering av
indexerade parametrar

Parametrarna indexeras nar de placeras i en rullande stack.
15-30 Larmlogg: Felkod till 15-32 Larmlogg: Tid innehaller en
fellogg som kan avldsas. Valj en parameter, tryck pa [OK]
och anvand upp/ned-navigeringsknapparna for att bladdra
igenom loggvérdena.

Anvénd 3-10 Férinstdlld referens som ett annat exempel:
Vélj en parameter, tryck pa [Ok] och anvdnd [A]/[¥] for att
bladdra igenom de indexerade vardena. Du dndrar
parametervardet genom att vdlja det indexerade vardet
och trycka pd [OK]. Andra vdrdet genom att anvanda [41/
[Y]. Tryck pa [OK] for att godkdnna den nya instéllningen.
Tryck pa [Cancel] for att avbryta. Tryck pa [Back] for att
ldmna parametern.

5.1.8 Snabbdverforing av
parameterinstallningar med GLCP

Nar konfigurationen ar slutférd ska du lagra (sdkerhets-
kopiera) parameterinstéliningarna i GLCP eller pa en dator
med konfigurationsprogrammet MCT 10.

AVARNING

Stoppa motorn innan du utfér ndgon av dessa atgarder.

Datalagring i LCP
1. Ga till 0-50 LCP-kopiering.

2. Tryck pa [OK].
3.Vl [1] Alla till LCP
4. Tryck pa [OK].

Alla parameterinstallningar sparas nu i GLCP:n, som
forloppsindikatorn visar. Nar den nar 100 % trycker du pa
[OK].

GLCP:n kan nu anslutas till en annan frekvensomformare,
och parameterinstdliningarna kan kopieras till den frekven-
somformaren.

Datadverforing fran LCP till frekvensomformare
1. Ga till 0-50 LCP-kopiering.

2. Tryck pa [OK].
3. Vdlj [2] alla fran LCP
4. Tryck pa [OK].

Parameterinstallningarna som lagrats i GLCP:n 6verfors nu
till frekvensomformaren, som forloppsindikatorn visar. Nar
den ndr 100 % trycker du pa [OK].

5.1.9 Initiering av fabriksinstallningar

Det finns tva satt att initiera frekvensomformaren till
standard: Rekommenderad initiering och manuell initiering.
De olika metoderna har olika effekter. Initiering.Fabriksin-
stallningar

5.1.9.1 Rekommenderad initieringsmetod

Initiering via 14-22 Driftlédge)
1. Val 14-22 Driftldge

2 Tryck pa [OK].

3 Vdlj Initiering (for NLCP valj “2").
4. Tryck pa [OK].
5

Bryt natspanningen till enheten och vénta tills
displayen slocknat.

6. Ateranslut strommen, sa aterstills frekvensom-
formaren.

7. Tryck pa [Reset].

14-22 Driftldge initierar allt forutom:
Parameter 14-50 RFl-filter

8-30 Protokoll

8-31 Adress

8-32 Baudhastighet

8-35 Min. svarsférdréjning

8-36 Maximal svarsférdréjning

8-37 Maximal férdr. mellan byte

15-00 Drifttimmar till 15-05 Overspéinningar
15-20 Historiklogg: héndelse till 15-22 Historiklogg: tid
15-30 Larmlogg: Felkod till 15-32 Larmlogg: Tid

Parametrar som viljs i 0-25 Personlig meny forblir som de
ar med fabriksinstéllning.

5.1.9.2 Manuell initieringsmetod

Vid manuell initiering, aterstalls installningar for seriell
kommunikation, RFI-filter och fellogg.

Tar bort de parametrar som har valts i 0-25 Personlig
meny.

48 Danfoss A/S © Rev. 2014-02-07 Med ensamratt.

MG37A207



Anvandargranssnitt Handbok

1. Bryt nétférsorjningen och vénta tills displayen
slocknat.

2a. Tryck pa [Status] - [Main Menu] - [OK]
samtidigt medan du startar den grafiska LCP:n
(GLCP).

2b. Tryck pa [Menu] medan du startar LCP 101,
numerisk display.

3. Slapp knapparna efter 5 sekunder.

4. Frekvensomformaren &r nu programmerad
enligt fabriksinstéllningarna.

Denna parameter initierar allt utom:
15-00 Drifttimmar

15-03 Naittillslag

15-04 Overhettningar

15-05 Overspdnningar

5.1.10 RS-485-bussanslutning

Béde filtret och frekvensomformaren kan anslutas till en
regulator (eller master) tillsammans med andra
belastningar med hjélp av standardgranssnittet RS-485.
Plint 68 &r ansluten till P-signalen (TX+, RX+), medan plint
69 ar ansluten till N-signalen (TX-, RX-).

Anvand alltid parallella anslutningar for Low harmonic-
frekvensomformare for att sakerstalla att bade filtret och
frekvensomformaren ar anslutna.

130BA060.11

RS 232
L uss

, 68

7t T 7
59 5869 68I69

RS 485 |

Bild 5.16 Anslutningsexempel

For att undvika spanningsutjamningsstrommar i skarmen
ska kabelskarmen forbindas till jord via plint 61, som ar
ansluten till kapslingen via en RC-lank.

Bussavslutning

Avsluta RS-485-bussen med ett motstandsnat i de bada
slutpunkterna. Om frekvensomformaren ar den forsta eller
den sista enheten i RS-485-slingan, anges switch S801 pa
styrkortet till ON.

Mer information finns i kapitel 3.4.22 Brytare 5201, 5202 och
S801.

5.1.11 Ansluta en PC till
frekvensomformaren

Om du vill styra eller programmera frekvensomformaren
fran en dator installerar du konfigurationsprogrammet MCT
10 konfigurationsprogramvara.

Datorn ansluts med en vanlig USB-kabel (vdrd/enhet) till
bade frekvensomformaren och filtret, eller med RS-485-
granssnittet. Ansluta en dator till frekvensomformaren

USB-anslutningen &r galvaniskt isolerad fran natspan-
ningen (PELV) och andra plintar med hégspanning. USB-
anslutningen &r ansluten till skyddsjorden pa
frekvensomformaren. Anvand endast en isolerad barbar
dator som datoranslutning till USB-kontakten pa frekven-
somformaren.

Mer information om styrkabelanslutningar finns i
kapitel 3.4.20 Elinstallation, styrkablar.

o
o]
o
22l
=
[}
o
22

Bild 5.17 Styrkabelanslutningar

5.1.12 PC-programverktyg

Datorbaserat konfigurationsverktyg MCT 10
konfigurationsprogramvara

Frekvensomformaren &r utrustad med tva seriella
kommunikationsportar. Danfoss tillhandahaller ett PC-
verktyg for kommunikation mellan dator och
frekvensomformare, MCT 10 konfigurationsprogramvara.
Mer detaljerad information om verktyget finns i

kapitel 2.4 Ytterligare dokumentation.
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MCT 10 konfigurationsprogramvara

MCT 10 &r ett interaktivt verktyg for att stélla in parametrar
i frekvensomformare fran Danfoss. Programvaran kan
hamtas fran webbplatsen fér Danfoss www.danfoss.com/
BusinessAreas/DrivesSolutions/Softwaredownload/DDPC
+Software+Program.htm.

Konfigurationsprogrammet MCT 10 &r anvandbart nar du
vill:

. Planera ett kommunikationsnatverk offline. MCT
10 innehdller en fullstandig frekvensomformar-

databas
. Idrifttagning av frekvensomformare online
. Spara instéllningar for alla frekvensomformare

. Byta ut en frekvensomformare i ett natverk

. Enkel och korrekt dokumentation av install-
ningarna for frekvensomformaren efter
idrifttagning.

. Utoka ett befintligt natverk

. Kommande frekvensomformare stods

Konfigurationsprogrammet MCT 10 stoder Profibus DP-V1
via en masterklass 2-anslutning. Det aktiverar lasning/
skrivning av parametrar online i en frekvensomformare via
Profibus-natverket och undanréjer behovet av ett extra
kommunikationsnatverk.

Spara frekvensomformarinstallningar

1. Anslut en PC till enheten via USB-porten

AFORSIKTIGT

Anvénd en dator som har isolerats fran natet,
tillsammans med USB-porten. Om detta gors pa annat
satt kan utrustningen skadas.

2. Oppna konfigurationsprogrammet MCT 10

3. Vélj "Read from drive"
4. Vélj "Save as"

Alla parametrar har nu lagrats i datorn.

Lasa in frekvensomformarinstallningar

1. Ansluta en PC till frekvensomformaren via USB-
porten

2. Oppna konfigurationsprogrammet MCT 10

3. Vélj "Open" (Oppna) om du vill visa de lagrade
filerna

4. Oppna den 6nskade filen.
5. Vilj "Write to drive"

Alla parameterinstallningar 6verfors nu till frekvensom-
formaren.
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6 Programmering

6.1 Programmering av
frekvensomformaren

6.1.1 Parametrar for snabbinstallation

0-01 Sprak

Option: Funktion:

Anger vilket sprak som ska anvandas pa
displayen. Frekvensomformaren kan
levereras med 4 olika sprakpaket. Engelska
och tyska ingar i alla paket. Engelska kan
inte tas bort eller andras.

[0] | English Ingar i sprakpaket 1-4

[1] | Deutsch Ingar i sprakpaket 1-4

[2] | Francais Ingar i sprakpaket 1

[3] | Dansk Ingar i sprakpaket 1

[4] | Spanish Ingér i sprakpaket 1

[5] | Italiano Ingar i sprakpaket 1

Svenska Ingar i sprakpaket 1

[7]1 | Nederlands Ingar i sprakpaket 1

[10] | Chinese Ingar i sprakpaket 2

Suomi Ingadr i sprakpaket 1

[22] [ English US Ingar i sprakpaket 4

Greek Ingar i sprakpaket 4
Bras.port Ingar i sprakpaket 4
Slovenian Del av sprakpaket 3
Korean Ingar i sprakpaket 2
Japanese Ingar i sprakpaket 2
Turkish Ingar i sprakpaket 4

Trad.Chinese Ingar i sprakpaket 2

‘ L

0-01 Sprak

Option: Funktion:
Bahasa Ingar i sprakpaket 2
Indonesia

[52] | Hrvatski

1-20 Motoreffekt [kW]

Range: Funktion:

Size [0.09 - Ange den nominella motoreffekten i kW

related* | 3000.00 enligt motorns markskyltsdata. Det fabrik-
kw1 sinstédllda vardet motsvarar den nominella

uteffekten for enheten.

Det gar inte att andra den har
parametern nar motorn kors. Denna
parameter ar synlig i LCP om

0-03 Regionala instdllningar &r [0] Interna-
tionell.

Fyra storlekar ned, en storlek upp
fran nominell klassificering

1-22 Motorspanning

Range: Funktion:
Size [10 - Ange den nominella motorspanningen
related* 1000 V] enligt motorns markskyltsdata. Det

fabriksinstallda vardet motsvarar den
nominella uteffekten for enheten.
Det gar inte att andra den har
parametern nar motorn kors.

1-23 Motorfrekvens

Range: Funktion:
Size [20 - [ Min/Max motorfrekvens: 20-1000 Hz.
related* | 1000 [ Valj motorfrekvensvardet fran motorns

Hz] markskyltsdata. Om du valjer ett annat varde
an 50 Hz eller 60 Hz, maste de belastningsobe-
roende installningarna i

1-50 Motormagnetisering vid nollvarvtal till

Bulgarian Ingar i sprakpaket 3 1-53 Frekvens byte styrmodell justeras. Vid drift
; T pa 87 Hz med 230/400 V-motorer ska
e MEEI7 ) Rl EbeE s markskyltsdata anges for 230 V/50 Hz. Anpassa
Romanian Ingar i sprakpaket 3 4-13 Motorvarvtal, 6vre grdns [rpm] och
parameter 3-03 Maximireferens till 87 Hz-
Magyar Ingar i sprakpaket 3 tillimpningen.
Czech Ingar i sprakpaket 3 "
1-24 Motorstrom
Polski Ingar i sprakpaket 4 Range: Funktion:
Russian Ingar i sprakpaket 3 Size related | [0.10 - 10000.00 A] |
Thai Ingar i sprakpaket 2
MG37A207 Danfoss A/S © Rev. 2014-02-07 Med ensamratt. 51




Danfis

Programmering Handbok

1-25 Nominellt motorvarvtal 1-29 Automatisk motoranpassning (AMA)

Range: Funktion: Option: Funktion:
Size [100 - 60000 [ Ange det nominella motorvarvtalet I.l.’m
related* RPM] fran motorns markskyltsdata. Dessa . . . .
. . B Det gar inte att dndra den har
data anvands for att berdkna . L
) . parametern nar motorn kors.
automatiska motorkompensationer.
AMA-funktionen optimerar dynamiska
5-12 Plint 27, digital ingang motorprestanda genom att automatiskt
. X optimera de avancerade motorparametrarna
Option: Funktion: ) . L
— - — (par. 1-30 till 1-35) ndr motorn star stilla.
Vélj funktionen for digital ingang. Aktivera AMA-funktionen genom att trycka pa
Ingen drift (0] [Hand on] efter det att [1] eller [2] valts. Se
- . dven avsnittet Automatisk motoranpassning.
Aterstallning [1]
- Efter normalt forlopp visas foljande text pa
Inverterad utrullning [2] . . .
m P - displayen: "Tryck [OK] for att slutféra AMA".
roma ers- o 1NV Nar [OK] har trycks ned &r frekvensom-
Snabbstopp, inv 41 formaren klar for drift.
DC-broms, inverterad [5] [0] | OFF
Stopp, inverterat [6] %
Start (8] [1] | Aktivera Utfor AMA pa statormotstand Rs,
Pulsstart 19 fullstindig | rotormotstand Ry, statorlackagereaktans X,
Reversering (0] AMA rotorlickagereaktans X2 och huvudreaktans Xh.
Startreversering 0 FC 301: Fullstindig AMA omfattar inte Xn-
Aktivera start med. [12] mitning for FC 301. | stallet faststalls Xn-vérdet
Aktivera start mot. [13] fran motorns databas. 1-35 Huvudreaktans (Xh)
Jogg (14] kan justeras s att optimal startprestanda
Forinstalld ref.-bit 0 [16] uppnas.
Forinstalld ref.-bit 1 [17] [2] | Aktivera Utfor en reducerad AMA av statormotstandet
Forinst ref bit 2 [18] reducerad Rs endast i systemet. Valj detta tillval om ett
Frys referens [19] AMA LC-filter anvdands mellan frekvensomformaren
Frys utfrekvens [20] och motorn.
Oka varvtal [21] Obs!
Minska varvtal [22] . Basta mojliga anpassning av frekvensomformaren
Menyval, bit 0 (23] erhalls om AMA kors pa en kall motor.
Menyval, bit 1 [24] . .. u i o
-~ . AMA kan inte utféras medan motorn &r igang.
Oka [28]
Minska [29] . AMA kan inte utféras pa permanentmagnet-
Pulsingédng [32] motorer.
Ramp bit 0 [34]
Ramp, bit 1 [35]
Nétfel, inverterat 36] Det &r viktigt att stilla in motorparametrarna i parame-
DigiPot, 6ka [55] tergruppen 1-2* Motordata korrekt, eftersom de utgor en
DigiPot, minska [56] del av AMA-algoritmen. En AMA maste utforas fér att
DigiPot, rensa [57] erhalla optimal dynamiska motorprestanda. Detta kan ta
Aterstall raknare A [62] upp till 10 minuter, beroende pa motorns markeffekt.
Aterstall raknare B [65]
Tabell 6.1 -
Undvik att generera externa vridmoment under AMA.
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Om nagon av instéllningarna i parametergruppen 7-2*
Motordata andras, kommer de avancerade motorpara-
metrarna 1-30 till 1-39 att aterstallas till

fabriksinstéllningarna.

3-02 Minimireferens

Range: Funktion:

Size [-999999.999 - | Ange minimireferensen. Minimirefe-

related* | par. 3-03 rensen ar det minsta vardet som
ReferenceFeed- summan av alla referenser kan anta.
backUnit] Minimireferensen ar aktiv endast

om Min - Max [0] har valts for
3-00 Referensomrade.
Minimireferensenheterna stammer
Overens med:

. Den meny som valts i
1-00 Konfigurationsldge
Konfigurationsldge: for
Varvtal med aterk. [1], varv/
minut; for Moment [2], Nm.

. Enheten som valdes i
3-01 Enhet for referens/
dterkoppling.

3-03 Maximireferens

Range: Funktion:

Size [ par. 3-02 - Ange maximireferens Maximirefe-

related* | 999999.999 rensen ar det hogsta varde som
ReferenceFeed- summan av alla referenser kan
backUnit] anta.

Maxreferensenheten motsvarar:
. Konfigurationsval i
1-00 Konfigurationsldge:
for Varvtal med dterk. [1],
varv/minut; for Moment
[2], Nm.

. Enheten som valdes i
3-00 Referensomrade.

Range:

3-41 Ramp 1, uppramptid

Funktion:

Size related*

[ 10.01-3600 5] |

3-42 Ramp 1, nedramptid

6.1.2 Grundinstallationparametrar

0-02 Enhet féor motorvarvtal

Option: Funktion:
(01:AY|

Det gar inte att andra den har parametern néar
motorn kors.

Vad displayen visar beror pa instéllningar som gjorts i
parameter parameter 0-02 Enhet for motorvarvtal och
0-03 Regionala instdllningar. Fabriksinstéllningarna av
parameter 0-02 Enhet for motorvarvtal och

0-03 Regionala instdllningar beror pa i vilken del av
varlden som frekvensomformaren levereras i, men kan
omprogrammeras efter behov.

Om Motorvarvtalsenhet andras, kommer vissa
parametrar att aterstallas till sina initialvarden.
Du rekommenderas att valja motorvarvtals-
enheten forst och darefter dndra andra
parametrar.

[0] | RPM | Anger visning av motorvarvtalsvariabler och parametrar
(dvs. referenser, aterkopplingar, granser) som
motorvarvtal (varv/minut).

[11[Hz | Valj hur parametrarna for motorvarvtal (dvs. referenser,
aterkopplingar, granser) ska visas i termer som

utfrekvens till motorn (Hz).

0-50 LCP-kopiering

Option: Funktion:
OBS]

Det gar inte att andra den har
parametern nar motorn kors.

[0] | Ingen kopiering
[11 ] Alla till LCP

Kopierar alla parametrar i alla install-
ningar fran frekvensomformarens
minne till LCP-minnet.

[2] | Alla fran LCP Kopierar alla parametrar i alla install-
ningar fran LCP-minnet till

frekvensomformarens minne.

[3] | Storleksob. fran LCP Kopierar enbart de parametrar som &ar

oberoende av motorns storlek. Det

Range: Funktion:
sistnamnda alternativet kan anvandas
Size related* | [0.01 - 3600 s] | "
for att programmera flera frekven-
somformare med samma funktion
utan att stora motordata.
[4] | Fil fran MCO till LCP
[5] | Fil fran LCP till MCO
[6] | Data from DYN to LCP
[7]1 | Data from LCP to DYN
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0-50 LCP-kopiering

1-04 Overbelastningsldge

Option: Funktion: Option: Funktion:
[9] | Safety Par. from LCP | !.l:m
1-03 Momentegenskaper Det gér inte att andra den har
Option: Funktion: parametern nar motorn kors.
For overdimensionerad motor - tillater upp till
Det gar inte att andra den har 110 % 6vermoment.
parametern nar motorn kors. — — - —
[0] | Hogt Tillater upp till 160 % Svermoment.
o moment
VAR e SR TS [1] | Normalt For overdimensionerad motor - tillater upp till
T och AEO &r bada energisparande atgarder. .
moment 110 % 6vermoment.
[0] | Konstant Motoraxeleffekten ger konstant moment vid
moment variabel varvtalsreglering. 1-90 Termiskt motorskydd
[1] | Variabelt Motoraxeleffekten ger variabelt moment Option: Funktion:
moment under variabel varvtalsreglering. Ange niva for Termiskt motorskydd kan implementeras med
variabelt moment i 714-40 Var. moment, niva. hjalp av olika tekniker:
[2] | Autom. Optimerar automatiskt energiférbrukningen . Genom en PTC-sensor i motorlind-
energioptim. | genom att minska magnetisering och frekvens ningen som ar ansluten till en av de
via 14-41 Minimal AEO-magnetisering och analoga eller digitala ingangarna (1-
14-42 Minimal AEO-frekvens. 93 Termistorresurs). Se
kapitel 6.1.3.1 PTC-termistoranslutning.
[5] | Constant Funktionen ger en konstant effekt i ett P &
Power faltforsvagningsomrade. e Genom en KTY-givare i motorlind-
Momentformen i motorldget anvénds som en ningen som &r ansluten till en analog
gréans i generatoriskt lage. Detta gérs for att ingang (71-96 KTY-termistorresurs). Se .
begransa effekten i generatoriskt lage som . Genom berikning (ETR = elektronisk-
annars blir avsevart hogre @n in motorldge pa termiskt rels) av den termiska
grund av den héga mellankretsspanningen belastningen, baserad pa den
som uppstar i generatoriskt ldge. aktuella belastningen och tiden. Den
Paxel[ W] = wmek.[rad / 5] x T[Nm] berdknade termiska belastningen
Detta forhallande med konstant effekt visas i jémférs med nominell motorstrém
féljande diagram: Iun och nominell motorfrekvens fun.
Se kapitel 6.1.3.1 .
TINm]  P[W] 2
] a . Genom en mekanisk varmebrytare
Tnom g
Proml- — p 2 (av Klixon-typ). Se kapitel 6.1.3.1 ATEX
o™
| - ETR.
: ! T For den nordamerikanska marknaden galler
Wnom 2Wnom  w [rad/S] féljande: ETR-funktionerna uppfyller 6verbe-
Bild 6.1 lastningsskydd klass 20 for motorn i enlighet
med NEC.

[0] |Inget skydd [ Kontinuerligt 6verbelastad motor nér ingen
varning eller tripp av frekvensomformaren
kravs.

[1] | Termistor- | Aktiverar en varning nar den anslutna

varning termistorn eller KTY-givaren i motorn reagerar
i handelse av motordverhettning.

[2] | Termis- Stoppar (trippa) frekvensomformaren nar den

tortripp anslutna termistorn eller KTY-givaren i motorn
reagerar i handelse av motordverhettning.
Termistorns urkopplingsvdarde maste vara > 3
kQ.
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1-90 Termiskt motorskydd

Option: Funktion:

Integrera en termistor (PTC-sensor) i motorn
for skydd av lindningen.

[3] | ETR-varning [ Berdknar belastningen nar konfiguration 1 ar

1 aktiv och aktiverar en varning pa displayen
om motorn 6verbelastas. Programmera en
varningssignal via en av de digitala
utgangarna.

[4] | ETR-tripp 1 | Berdknar belastningen nar konfiguration 1 ar
aktiv och stoppar (trippar) frekvensom-
formaren om motorn Gverbelastas.
Programmera en varningssignal via en av de
digitala utgangarna. Signalen visas i handelse
av att en varning intraffar och om frekven-
somformaren trippar (termisk varning).

[5] [ETR-varning

2

[6] | ETR-tripp 2

[7] [ ETR-varning

3

[8] [ ETR-tripp 3

[9] [ETR-varning

4

[10] | ETR-tripp 4

[20] | ATEX ETR Aktiverar varmeovervakningsfunktionen for Ex-
e-motorer for ATEX. Aktiverar 1-94 ATEX ETR
cur.lim. speed reduction, 1-98 ATEX ETR interpol.
points freq. och 1-99 ATEX ETR interpol points
current.

[21] | Advanced

ETR

Om du valjer [20] ATEX ETR maste du félja de instruk-
tioner som finns i det aktuella kapitlet i VLT®
AutomationDriveFC 301/FC 302 Design Guide samt de
instruktioner som du fatt av motortillverkaren.

Om [20] ATEX ETR har valts ska 4-18 Strombegrdnsning
anges till 150 %.

PTC-termistoranslutning

R
[al

4000

3000 /

1330

550

250

—~——

9 [C
-20°C 29 nominell-5°C| ¥ nominell +5°C
¥ nominell

175HA183.10

Bild 6.2 PTC-profil

Med en digital ingdng och 10 V som stromforsorjning:
Exempel: Frekvensomformaren trippar ndar motortempe-
raturen blir for hog.

Parameterinstallning:

Stéll in parameter 1-90 Termiskt motorskydd till Termis-
tortripp [2]

Stéll in parameter 1-93 Termistorkdlla till [6] Digital ingdng

53|54

130BA152.1C

IS O[g]+10v
O
OOlUa

AV

12(13|18(19]27|29|32|33|20(37

% ok -
R
PTC / Termistor <8000 >2.7kQ

Bild 6.3 Exempel med Digital ingang och 10 V-stromfor-

O
@)
00
©)
@)

sorjning

Med en analog ingang och 10 V som stréomforsorjning:
Exempel: Frekvensomformaren trippar ndar motortempe-
raturen blir for hog.
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Parameterinstallning:

Stall in parameter 1-90 Termiskt motorskydd till Termis-
tortripp [2].

Stall in parameter 1-93 Termistorkdlla till [2] Analog ingdng
54,

PTC / Termistor
Sa0ke

Bild 6.4 Exempel med Analog ingang och 10 V-stromfor-

sorjning

Ingang Néatspanning Troskelvarden for
Digital/analog |[[V] urkoppling

Digital 10 <800 Q->27kQ
Analog 10 <3,0kQ->3,0kQ

Tabell 6.2 Urkopplingsgransvarden for Bild 6.3 och Bild 6.4

Kontrollera att vald natspanning foljer specifikationen for
termistorelementet.

ETR

Berdkningarna rdknar ut behovet av en lagre belastning vid
ldgre varvtal pa grund av mindre kylning fran flakten i
motorn.

t[s]

2000

175ZA052.11

1000

600 .
500

400 ANEEA
300

200

fouT=1xfMN
~ = fOUT=2xfMN
60 —

50 fOUT=0,2xfMN
40

30
20

100

IM
1,0 12 14 1,6 18 2,0 IMN

Bild 6.5 ETR-profil

10

ATEX ETR

B-tillvalet PTC-termistorkort MCB 112 kan erbjuda ATEX-
godkand 6vervakning av motortemperaturen. Det gar
ocksa att anvanda en extern, ATEX-godkand PTC-
skyddsenhet.

Endast ATEX Ex-e-godkdanda motorer far anvéndas for
den hér funktionen. Se efter pd motorns markskylt,
certifikat eller datablad, eller kontakta motorleve-
rantéren.

Du maste programmera foljande parametrar nar du ska
styra en Ex-e-motor med utdkad sdakerhet: Parametrarna
som maste programmeras visas i féljande tillampnings-
exempel.

Parametrar
Funktion Installning
parameter 1-90 Termiskt [20] ATEX ETR
motorskydd
1-94 ATEX ETR cur.lim. speed 20%
reduction

1-98 ATEX ETR interpol. points freq.
1-99 ATEX ETR interpol points
current

Motorns markskylt

Parameter 1-23 Motorfrekvens Ange samma vérde som for

4-19 Max. utfrekvens

4-19 Max. utfrekvens motorns markskylt,

mojligen reducerat for:
o langa motorkablarna

o ett sinusfilter

e reducerad natspanning

Forcerad till 150 % av 1-90
[20]

[80] PTC-kort 1

[4] PTC 1 Larm

Kontrollera att standard-

4-18 Strombegrénsning

5-15 Plint 33, digital ingang
5-19 Plint 37 Sékerhetsstopp
14-01 Switchfrekvens

vardet uppfyller
specifikationen pa motorns
markskylt. Om inte ska ett
sinusfilter anvéndas.

14-26 Trippfordrojning vid véxelrik- |0

tarfel

Tabell 6.3 ATEX Ex-e-programmeringsexempel

AFORSIKTIGT

Det ar obligatoriskt att jamfora den lagsta switchfrek-
vensen som anges av motortillverkaren med
frekvensomformarens lagsta switchfrekvens i

14-01 Switchfrekvens. Om frekvensomformaren inte
uppfyller detta villkor maste ett sinusfilter anvandas.

Klixon-typ

Den termiska maximalbrytaren av Klixon-typ anvdnder en
metallskiva fran®. Vid en viss férutbestamd dverbelastning
utldser vdrmen som uppstar av strdmmen genom skivan
en tripp.
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Med en digital ingdng och 24 V som strémforsérjning:
Exempel: Frekvensomformaren trippar nar motortempe-
raturen blir for hog.

Parameterinstallning:

Stall in parameter 1-90 Termiskt motorskydd till Termis-
tortripp [2].

Stall in parameter 1-93 Termistorkdilla till [6] Digital ingdng.

130BA151.1C

+24V

AV

29

OO[3|cno

OOlY

S0l
Ol
QO
QOlx|A
©0l&|8

PTC / Termistor

P

<6.6 kQ >10.8 kQ

Bild 6.6 Exempel med Klixon-typ

1-93 Termistorkalla

2-10 Bromsfunktion

Option: Funktion:
[0] | Av Inget bromsmotstand ar anslutet.
[1] | Motstandsbroms | Bromsmotstandet ar inforlivat i systemet,

for avgivning av 6verskott av bromsenergi
som vdrme. Genom anslutning av ett
bromsmotstand tillats en hogre mellan-
kretsspanning under bromsning
(generatordrift). Motstandsbromsfunktionen
ar endast aktiv pa frekvensomformare med
en inbyggd dynamisk broms.

[2] | AC-broms Kan anvandas for att fa battre
bromsférmaga utan att bromsmotstand
behover anvandas. Denna parameter styr
en 6vermagnetisering av motorn nar den
kors med generatorisk belastning. Denna
funktion kan forbattra OVC-funktionen.

Genom att oka de elektriska forlusterna i

N N motorn kan OVC-funktionen 6ka bromsmo-
Option: Funktion: . .
mentet utan att overskrida
»
m overspanningsgransen. Observera att AC-
Det gar inte att dndra den har broms inte &r lika effektiv som dynamisk
parametern nar motorn kors. broms med motstand.
AC-broms anvénds fér VWCPIUs och Flux-lage
med eller utan aterkoppling.
Digital ingang ska stallas in pa [0] PNP 2-11 Bromsmotstand (ohm)
- Active at 24 V i 5-00 Digitalt I/0-ldge. .
g /0-lag Range: Funktion:
T e T termistorn (PTC ) Size [5.00 - Stall in bromsmotstandets varde i Q.
&lj den ingang som termistorn -sensor,
. d .g . . related* | 65535.00 Vérdet anvands for 6vervakning av
ska anslutas till. Ett analogt ingangstillval [1] L . ) .
. » Ohm] effektavsattningen i bromsmotstandet i
eller [2] kan inte valjas om den analoga . .
. N 2-13 Bromseffektévervakning. Parametern
ingangen redan anvands som en . .
. L . ar endast aktiv pa frekvensomformare
referenskalla (valjs i 3-15 Referens 1, kdlla, . )
. med inbyggd dynamisk broms.
3-16 Referens 2, kdlla eller 3-17 Referens 3, . . L
kéilla) Anvand den har parametern fér varden
dlla).
. o utan decimaler. Anvand
Om MCB 112 anvands maste valet [0] Ingen .
o 30-81 Bromsmotstand (ohm) om valet har
alltid valjas. . .
tva decimaler.
[0] | Inget
[1] | Analog ingéng
53
[2] | Analog ingéng
54
[3] | Digital ingang
18
[4] | Digital ingdng
19
[5] | Digital ingang
32
[6] | Digital ingang
33
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2-12 Bromseffektgrans (kW)

2-13 Bromseffektovervakning

Range: Funktion: Option: Funktion:
Size [0.001 - | Parameter 2-12 Bromseffektgrdns (kW) Den [3] [ Varning | Aktiverar bada ovan, inklusive varning, tripp och
related* | 2000.000 | férvantade genomsnittliga effekt som och larm.
kw] upptas i bromsmotstandet pa 120 s. Den tripp
anvands som Overvakningsgrans for
. . ohe . Om effektévervakning ar satt till [0] Av eller [1] Varning
16-33 Bromsenergi/2 min och anger darmed . - L .
. . ) fortsatter bromsfunktionen att vara aktiv dven om dvervak-
nar en varning/ett larm ska utfardas. R R . . . . . .
.y et . . ningsgransen &verskrids. Detta innebar risk for termisk
Anvand foljande formel for att berakna . . . .
. Overbelastning av motstandet. Du kan ocksa generera en
2-12 bromseffektgransen (kW): . . « 2 - . u
varning via en reldutgdng eller en digital utgdng. Matnog-
Uﬁr[l/]xtbr[s] for effektd . -
por,medewérde_[m:m grannheten for effektovervakningen ar beroende av
. e noggrannheten pa motstandets Ohm-varde (bor vara
Pbravg ar den genomsnittliga effekt som . .
i . battre an = 20 %).
avsatts i bromsmotstandet
Rbr &r bromsmotstandets motstand .t &r 2-15 Bromskontroll
den aktiva bromstiden inom 120-sekunders- Option: Funktion:
perl.c‘>de.n, TI’" . ) X Vdlj typ av test och overvakningsfunktion for att
Ejb' arlllkspannlngen kL bromsn?otstandet kontrollera anslutningen till bromsmotstandet, eller om
af .akt'Vt’ beroende pa enhet enligt ett det finns nagot bromsmotstand, och visa sedan en
faljande: varning eller ett larm i hdandelse av fel.
T2-enheter: 390 V
T4-enheter: 778 V
T5-enheter: 810 V Bromsmotstandets frankopplingsfunktion testas
T6-enheter: 943 V/1099 V fér kapslingarna under systemstart. Broms-IGBT-testet utfors da
D-F ingen bromsning sker. Varning eller tripp
T7-enheter: 1 099 V avbryter bromsfunktionen.
. s TR Testsekvensen ser ut sa har:
Om Rer inte &r kdnt eller om Ty
skiljer sig fran 120 s, blir det 1. DC-lankens pulsamplitud méats under 300 ms
praktiska tillvdigagangssattet att kora utan bromsning.
bromstillimpningen, avldsa 2.  DC-énkens pulsamplitud méats under 300 ms
16-33 Bromsenergi/2 min och sedan med bromsen paslagen.
ange + 20 % i 2-12 Bromseffektgrdns
9 ? 9 3. Om likstromskretsens rippelamplitud under
(kW). sl .
bromsning &r lagre an fére bromsning + 1 %:
Bromstestet misslyckas och en varning eller ett
2-13 Bromseffektovervakning (5767 TG,
Option: Funktion: 4. Om likstromskretsens rippelamplitud under
Parametern &r endast aktiv pa frekvensomformare SR TP e D Ui eI A 6B
. . Bromstest OK.
med inbyggd dynamisk broms.
Med denna parameter kan du aktivera 6vervakning [0] | Av | Overvakningen om bromsmotstandet och bromsens
av effekten till bromsmotstandet. Effekten IGBT kortsluts under drift. Om en kortslutning sker visas
beréknas utifrdn motstandet varning 25.
(parameter 2-11 Bromsmotstand (ohm)), DC-
busspanningen och motstandets arbetstid.
[0] | Av Ingen bromseffektévervakning kravs. Ta bort en varning som uppstar i samband med [0] Av
eller [1] Varning genom att kontrollera natférsérjningen.
[11| Varning | Aktiverar en varning pa displayen da effekten [ ]., g}" . N J_ 9
. . . . . Felet maste korrigeras forst. For Av [0] eller Varning [1]
overstiger 100 % av Overvakningsgransen fortsatter frek P tt ko . t fel
ortsatter frekvensomformaren att koras aven om ett fe
(parameter 2-12 Bromseffektgrdns (kW)) under 120 s. tick
Varningen forsvinner da effekten sjunker under 80 uppLacks.
% av Overvakningsgransen.
_ _ - — Parametern ar endast aktiv pa frekvensomformare med
[2] | Tripp Trippar frekvensomformaren och visar ett larm nar inbyggd dynamisk broms.
den berdknade effekten Gverskrider 100 % av
overvakningsgransen.
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6.1.3 2-2* Mekanisk broms

Driftstyrning av en elektromagnetisk (mekanisk) broms, som ofta kravs i lyfttillampningar, kraver séarskilda parametrar.

For att styra en mekanisk broms krévs en reldutgang (rela 01 eller reld 02) eller en programmerad digital utgang (plint 27
eller 29). Normalt maste denna utgang vara stangd under de perioder som frekvensomformaren inte klarar av att "halla"
motorn, pa grund av for stor belastning. Valj Styrning av mekanisk broms [32] for tillampningar med en elektro-magnetisk
broms i parameter 5-40 Funktionsreld, 5-30 Plint 27, digital utgdng eller 5-31 Plint 29, digital utgdng. Vid val av [32] Styrning av
mekanisk broms dr den mekaniska bromsen stangd fran starten till dess att utstrommen ligger 6ver den niva som valts i
parameter 2-20 Frikoppla broms, strém. Vid stopp aktiveras den mekaniska bromsen nér varvtalet &r ldgre dn den niva som
anges i parameter 2-21 Aktivera bromsvarvtal [v/m]. Om frekvensomformaren hamnar i ett larmtillstand eller i en 6verstroms-
eller éverspanningssituation, kopplas den mekaniska bromsen omedelbart in, som i funktionen Sékert viidmoment av.

Skyddslage och trippfordréjningsfunktioner (14-25 Trippférdr. vid mom.grins och 14-26 Trippférdrdéjning vid viéixelriktarfel)
kan fordroja aktiveringen av den mekaniska bromsen i ett larmtillstand. Inaktivera dessa funktioner i lyfttillampningar.

4 130BA074.12
Startplint 1=o0n
18 0=off
Par 1-71
Startfordréjnings- N Par 2-21
tid i Varvtal for broms-
Axelvarvtal 4~ aktivering
| S UPar 1-74
. i Startvarvtal
Utstrom I — ]
Férmagnetiserings-| - '
strom eller AN Y~ P
DC-héllstrém i Par 2-20
Par 1-76 Starts;trorri/ Strom fér bromsinaktivering
Par 2-23 Par 2-00 DC-hallstrém
Bromsfordréjnings-
tid
Reaktionstid, EMK-broms

on |
Relay 01 /

off
Mekanisk broms J
1&st
Mekanisk broms
fri

\

Tid
Bild 6.7 Mekanisk bromsfunktion
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2-20 Frikoppla broms, strom

2-24 Stoppfordrojning

startvillkor foreligger. Standardvardet ar
den maximala strom som vaxelriktaren
kan ge for den specifika effektstorleken.
Den Ovre gransen anges i 16-37 Maximal
strom, viixelriktare.

Néar utgangen Styrning av mekanisk
broms véljs men ingen mekanisk
broms ar ansluten, kommer
funktionen inte att fungera med
fabriksinstallningen pa grund av for
lag motorstrom.

2-21 Aktivera bromsvarvtal [v/m]

Range: Funktion:
Size [0 - 30000 | Stall in motorvarvtalet sa att det
related* RPM] aktiverar den mekaniska bromsen

om ett stoppvillkor foreligger. Den
Ovre varvtalsgransen anges i
4-53 Varning, hégt varvtal.

2-22 Aktivera bromsvarvtal [Hz]

Range: Funktion:

Size related* | 10 -5000.0 Hz] |

2-23 Aktivera bromsfordréjning

Range: Funktion:

0s*| [0-5 s]|Ange bromsfordrojningstiden for utrullningen
efter nedramptiden. Axeln halls vid nollvarvtal
med fullt hallmoment. Se till att den mekaniska
bromsen har Iast lasten innan motorn gar in i
utrullningslage.

Range: Funktion: Range: Funktion:
Size [0 - par. | Stall in motorstrommen sa att den 0 s*| [0-5 s]|Staller in tidsintervallet fran den tidpunkt nar
related* 16-37 Al | frikopplar den mekaniska bromsen om ett motorn stoppas tills bromsen slas till. Denna

parameter ar en del av stoppfunktionen.

2-25 Bromsfrikopplingstid

Range: Funktion:
0.20 s*

[0 - 5 s] | Detta varde definierar tiden det tar fér den
mekaniska bromsen att 6ppna. Denna
parameter maste agera som en timeout nar
bromsaterkopplingen ar aktiverad.

2-26 Momentref

Range: Funktion:

0 %*| [0 -0 %] |Vardet definierar det moment som anvands
mot den bromsade mekaniska bromsen innan
den slapps

2-27 Momentramptid
Range: Funktion:

0.2 s*

[0 - 5 s] [ Vardet definierar varaktigheten pa
momentramp medurs riktning.

2-28 Extra forstarkningsfaktor

Range: Funktion:

1*| [0-4]|Endast aktiv vid drift med aterkoppling. Funktionen
sakerstaller smidig 6vergang fran momentstyr-
ningslage till varvtalsregleringsldage nar motorn tar
over belastningen fran bromsen.
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Férmag. Momentramp Broms Ramp 1 upp Ramp 1 ned Stopp Aktivera
tid | Frikopplings| p. 3-41 p. 3-42 | Férdrojning | Broms
| P-2:27 |tid | | p-2-24 | Fordrdjning
p.2-25 p.2-23
Momentref.2-26 ——fFH— — — 4+ — — — — — — — — — — — — — — - - = == - =
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I | )
T
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Mek.Broms | L
| | |
1 2 | 3

Bild 6.8 Bromsfrikopplingssekvens for styrning av mekanisk broms i lyfttillampningar

I) Aktivera bromsférdréjning: Frekvensomformaren startar om fran positionen mekanisk broms aktiverad.
I) Stoppférdréjning: Nar tiden mellan efterféljande starter &r kortare an installningen i parameter 2-24 Stoppférdréjning startar
frekvensomformaren utan att anvdanda den mekaniska bromsen (reversering).
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3-10 Forinstalld referens

3-15 Referensresurs 1

Matris [8] Option: Funktion:
Omrade: 0-7 Ange vilken referensingang som ska
Range: Funktion: anvandas for den forsta referens-
0 %*| [-100 - | Ange upp till 3tta olika férinstallda referenser signalen. parameter 3-15 Referensresurs
100 %] | (0-7) i denna parameter med hjélp av matrispro- 1, parameter 3-16 Referensresurs 2 och
grammering. Den férinstillda referensen uttrycks parameter 3-17 Referensresurs 3
som ett procenttal av virdet Refuax definierar upp till tre olika referens-
(parameter 3-03 Maximireferens). Om ett Refwin signaler. Summan av dessa
som inte ar O (parameter 3-02 Minimireferens) har referenssignaler anger den faktiska
programmerats, kommer den forinstallda referensen.
referensen att beraknas som ett procentvarde av [0] |Ingen funktion
hela referensomradet utifran skillnaden mellan 11 |Analog ingang 53
Refmax och Refmin. Dérefter adderas detta varde 121 |Analog inging 54
till Refwin. Nar du anvander forinstallda 7] | Frekvensingang 29
referenser, valj Forinst ref bit 0/1/2 [16], [17] eller 18] |Frekvensingéng 33
[18] for motsvarande digitala ingangar i parame- el e as
tergrupp 5-1* Digitala ingdngar. (20 | Digital pot.meter
15UBA14Y9.1U [21] | Analog ing. (Generellt 1/0-kort, tillvalsmodul)
X30-11
[22] | Analog ing. (Generellt 1/0-kort, tillvalsmodul)
12 (+24V) X30-12
Forinstallning 76543210 [29] | Analog Input
+———— —10101010 29 [P 5-13=Fbrinst. ref. bit 0] X48/2
L———11110000 33 [P 5-15=F6rinst. ref. bit 2] Option: Funktion:
Ange vilken referensingdng som ska
anvandas for den andra referens-
signalen. parameter 3-15 Referensresurs
Bild 6.9 Férinstilld referens 1, parameter 3-16 Referensresurs 2 och
parameter 3-17 Referensresurs 3
definierar upp till tre olika referens-
Eorinst ref. bit 2 1 0 signaler. Summan av dessa
Forinstalld ref. 0 0 0 0 referenssignaler anger den faktiska
Forinstalld ref. 1 0 0 1 referensen.
Forinstalld ref. 2 0 1 0 [0] |Ingen funktion
Forinstalld ref. 3 0 1 1 [11 | Analog ingéng 53
Forinstalld ref. 4 1 0 0 [2] | Analog ingéng 54
Forinstalld ref. 5 1 0 1 [7]1 | Frekvensingdng 29
Forinstalld ref. 6 1 1 0 [8] | Frekvensingang 33
Férinstalld ref. 7 1 1 1 [11] | Lokal bussreferens
[20] | Digital pot.meter
Tabell 6.4 Bitar per forinstalld referens 1211 | Analog ing. X30-11
[22] | Analog ing. X30-12
1291 Aneog Input X482
Range: Funktion:
Size [O - par. Joggvarvtalet ar ett fast utvarvtal
related* 4-14 Hz] som frekvensomformaren kors pa da
joggfunktionen har aktiverats.
Se dven 3-80 Jogg, ramptid.
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3-17 Referensresurs 3

6.1.4 Digitala ingdngar

Option: Funktion:
A A e e De digitala ingdngarna anvénds for att vélja olika
AnVandasiorden tiadjererarens: funktioner i frekvensomformaren. Alla digitala ingangar kan
signalen. parameter 3-15 Referensresurs stillas in for foljande funktioner:
1, parameter 3-16 Referensresurs 2 och Digital ingangsfunktion Val Plint
parameter 3-17 Referensresurs 3 - -
definierar upp till tre olika referens- Iongen drift [0 Alla plintar 32, 33
signaler. Summan av dessa Aterstalining il Alla
referenssignaler anger den faktiska Inverterad utrullning [2] Alla "plint 27
o — Utr. och aterst,, inv. [3] Alla
Snabbstopp, inv [4] Alla
[0]_{Ingen funktion DC-broms, inverterad [5] Alla
[ || AoEiee i 52 Stopp, inverterat [6] Alla
[2] | Analog ingdng >4 Start [8] Alla *plint 18
[7]1 | Frekvensingang 29 Pulsstart 9] Alla
[8] | Frekvensingang 33 Reversering [10] Alla *plint 19
e Startreversering [11] Alla
20| Digital pot.meter Aktivera start med. [12] Alla
AN A g, 0T Aktivera start mot. [13] Alla
[22] | Analog ing. X30-12 Jogg (14] Alla *plint 29
22| (uEL ) I e Forinstalld ref. tll (151 |Alla
Férinstalld ref-bit 0 [16l Alla
Option: Funktion: Forinstalld ref.-bit 1 [17] Alla
N Forinst ref bit 2 [18] Alla
m Frys referens [19] Alla
Nar du har andrat den har parametern maste Frys utfrekvens [20] Alla
du aktivera den genom att genomfédra en Oka varvtal 21] Alla
effektcykel. Minska varvtal [22] Alla
Menyval, bit 0 [23] Alla
Digitala ingdngar och programmerade digitala utgangar Menyval, bit 1 [24] Alla
gar att forprogrammera for drift, antingen i PNP- eller i Precisionsstopp, inv. [26] 18, 19
L. Prec.start/-stopp [27] 18,19
[0] | PNP | Atgard vid positiva riktningspulser (). PNP-systemen Oka [28] Alla
dras ned till GND. Minska [29] Alla
[11 [ NPN | Atgard vid negativa riktningspulser (). NPN-system Réknaringéng 301 29, 33
dras upp till + 24V, internt i frekvensomformaren. Pulsingéngsgrans utlost (311 29, 33
Pulsingang, tidsbaserad [32] 29, 33
Option:  Funktion: Ramp, bit 1 (351 Alla
[.m Pulsprecisionsstart [40] 18, 19
Pulsprec.stopp, inv. [41] 18, 19
Det gar inte att andra den har parametern Externt stopp [51]
nér motorn kors. DigiPot, 6ka [55] Alla
DigiPot, minska [56] Alla
[0] [ Ingang | Anger plint 27 som digital ingang. DigiPot, rensa [57] Alla
[1]| Utgéng | Anger plint 27 som digital utgang. DigiPot, lyft (58] Alla
Counter A (up) [60] 29, 33
Option: Funktion: Aterstall riknare A [62] Alla
Denna parameter finns endast for FC 302. Counter B (up) [63] 23, 33
Counter B (down) [64] 29, 33
[0] |Ingang Definierar plint 29 som digital ingang. Aterstall raknare B 651 Alla
[1] | Utgang | Definierar plint 29 som digital utgang. Mek. bromsaterk. [70] Alla
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Digital ingangsfunktion Val Plint
Mek. bromsaterk. [71] Alla
vaxelriktare

PID-fel, inv. [72] Alla
PID-aterstéllning I-del [73] Alla
Aktivera PID [74] Alla
PTC-kort 1 [80] Alla
Profidrive OFF2 [91]
Profidrive OFF3 [92]
Startgrans utlost [98]

Saker aterstéllningstillval [100]

Tabell 6.5 Funktioner for digital ingang

FC 300:s standardplintar ar 18, 19, 27, 29, 32 och 33. MCB
101-plintar &r X30/2, X30/3 och X30/4.
Plint 29 fungerar bara som en utgdng i FC 302.

Funktioner kopplade till endast en digital ingang anges i
motsvarande parameter.

Alla digitala ingangar kan programmeras till dessa

funktioner:

Nar frekvensomformaren befinner sig
vid momentgransen och har mottagit
ett stoppkommando, kan den inte
alltid stoppa sjalv. Konfigurera en
digital utgang till Momentgrcns och
stopp [27] och anslut sedan denna
digitala utgang till en digital ingang
konfigurerad som utrullning for att
sakerstalla att frekvensomformaren
stoppar.

[0] |Ingen drift

Inga reaktioner pa de signaler som overfors
till plinten.

[11 | Aterstallning

Aterstaller frekvensomformaren efter TRIPP/
LARM. Alla larm kan inte aterstallas.

[2] | Inverterad

(Digital standardingang 27): Utrull-

utrullning ningsstopp, inverterad ingang (NC).
Frekvensomformaren lamnar motorn i fritt
lage. Logisk "0" = utrullningsstopp.
[3]1 |Utr. och Aterstalining och utrullningsstopp,
aterst., inv. inverterad ingang (NC). Ldmnar motorn i fritt

lage och aterstéller frekvensomformaren.
Logisk "0" = utrullningsstopp och
aterstallning.

[4] [ Snabbstopp,
inv

Inverterad ingang (NC). Genererar ett stopp
enligt den ramptid for snabbstopp som
anges i 3-81 Snabbstopp, ramptid. Nar
motorn stannar ar axeln i fritt lage. Logisk
"0" = Snabbstopp.

[5]1 | DC-broms,
inverterad

Inverterad ingang for likstromsbroms (NC).
Stoppar motorn genom att mata den med
likstrém under en viss tid. Se 2-01 DC-
bromsstréom till 2-03 DC-bromes,
inkoppl.varvtal. Funktionen ar endast aktiv
ndr vdrdet i 2-02 DC-bromstid inte ar 0.
Logisk "0" = likstromsbroms.

[8] | Start (Digital standardingdng 18): Valj start for ett
start-/stoppkommando. Logisk "1” = start;
logisk "0" = stopp.

[9] | Pulsstart Motorn startar om den far en puls under
minst 2 ms. Motorn stannar om Stopp,
inverterat aktiveras eller om ett aterstall-
ningskommando ges (via DI).

[10] | Reversering (Digital standardingdng 19). Andra motora-
xelrotationens riktning. Vdlj logisk "1" for
reversering. Reverseringssignalen @ndrar
endast rotationsriktningen. Den aktiverar
inte startfunktionen. Valj bada riktningarna i
4-10 Motorvarvtal, riktning. Funktionen ar
inte aktiv vid process med aterkoppling.

[11] | Startrever- Anvands for att utfora start/stopp och

sering reversering genom samma ledning. Signaler
for start tilldts inte samtidigt.

[12] | Aktivera start | Inaktiverar rorelse moturs och majliggor

med. riktning medurs.

[13] | Aktivera start | Inaktiverar medurs riktning och méjliggor

mot. kérning i moturs riktning.

[14] | Jogg (Digital standardingdng 29): Anvénds for att
aktivera joggvarvtal. Se
parameter 3-11 Joggvarvtal [Hz].

[15] | Forinstalld ref. | Vaxlar mellan extern referens och forinstalld

till referens. Det forutsatts att Extern/forinstdlld
[1] har valts i 3-04 Referensfunktion. Logisk
"0" = extern referens aktiv; logisk "1" = en
av de atta forinstallda referenserna ar aktiv.

[16] | Forinstalld Med forinstalld ref. bit 0, 1 och 2 kan man

ref.-bit 0 vélja en av de 3tta forinstdllda referenserna
enligt Tabell 6.6.
[17] | Forinstalld Samma som Forinst ref bit 0 [16].
ref.-bit 1
[18] | Forinst ref bit | Samma som Forinst ref bit 0 [16].

2

[6] |Stopp,
inverterat

Funktion for inverterat stopp. Genererar en
stoppfunktion nar den valda plinten 6vergar
fran logisk niva “1” till “0”. Stoppet utfors
enligt den valda ramptiden

(parameter 3-42 Ramp 1, nedramptid,

3-52 Ramp 2, nedramptid, 3-62 Ramp 3,
nedramptid, 3-72 Ramp 4, nedramptid).
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Forinst ref. bit
Forinstalld ref. 0

o|lo|=

Forinstalld ref. 1

Forinstalld ref.

—
—_

Forinstalld ref.

Forinstalld ref.

Forinstalld ref.

=== |=|O|OC|OC|O|N
—_
o

2
3
Forinstalld ref. 4
5
6
7

- |l=|lo|lo
el =N Il N el

Forinstalld ref.

Tabell 6.6 Forinstalld ref. Bit

[24

Menyval, bit 1

(Digital standardingang 32): Samma som
[23] Menyval, bit 0.

[26

Precisionsstopp,
inv.

Skicka en inverterad stoppsignal nar
funktionen for precisionsstopp aktiveras i
1-83 Funktion for precisionsstopp Funktion
for precisionsstopp.

Funktion for inverterat precisionsstopp
finns tillganglig for plint 18 eller 19.

[19] | Frys Fryser den aktuella referensen som nu ar aktive-
referens ringspunkt/villkor fér anvdndning av Oka varvtal
och Minska varvtal. Om 6ka/minska varvtal
anvands foljer varvtalsandringen alltid ramp 2
(3-51 Ramp 2, uppramptid och 3-52 Ramp 2,
nedramptid) i intervallet O -

parameter 3-03 Maximireferens.

[20] | Frys Fryser motorfrekvensen (Hz) som nu ar aktive-
utfrekvens | ringspunkt/villkor fér anvdndning av Oka varvtal
och Minska varvtal. Om 6ka/minska varvtal
anvands foljer varvtalsandringen alltid ramp 2
(3-51 Ramp 2, uppramptid och 3-52 Ramp 2,
nedramptid) i intervallet O -

parameter 1-23 Motorfrekvens.

Nar Frys utfrekvens ar aktivt kan frekven-
somformaren inte stoppas via en lag [8]
start -signal. Stoppa frekvensomformaren
via en plint programmerad foér [2]
Utrullning, inverterad eller [3] Utrullning
och aterstdllning, inverterad.

[27

Prec.start/-stopp

Anvands nar [0] Precisionsrampstopp valjs i
1-83 Funktion for precisionsstopp.
Precisionsstart, stopp finns tillganglig for
plint 18 eller 19.

Precisionsstart sakerstéller att rotorvinkeln
fran stillastaende till referensvarvtal ar
densamma for varje start (for samma
ramptid, samma borvarde). Detta
motsvarar det precisionsstopp dar vinkeln,
som rotorn roterar fran vid stillastdende
till referensvarvtal, ar densamma for varje
stopp.

Vid anvandning for 1-83 Funktion fér
precisionsstopp [1] eller [2]:
Frekvensomformaren behover en signal
for precisionsstopp innan vérdet av

1-84 Precisionsstopp, rdknarvdrde nas. Om
vardet inte anges kommer frekvensom-
formaren inte att stanna nar vardet i

1-84 Precisionsstopp, rdknarvdrde nas.
Precisionsstart och precisionsstopp utloses
av en digital ingang och finns for plint 18
och 19.

[28

Oka

Okar referensvirdet i procent relativt det
som anges i 3-12 Oka/minska-vdrde.

[21] | Oka Vilj oka varvtal och minska varvtal om digital
varvtal styrning av 6ka/minska varvtal dnskas
(motorpotentiometer). Aktivera denna funktion
genom att valja antingen Frys referens eller Frys
utfrekvens. Om Oka/Minska varvtal ar aktiverat
under kortare tid dn 400 ms kommer den
resulterande referensen att 6ka/minska med 0,1
%. Om Oka/minska varvtal dr aktiverat under
langre tid an 400 ms kommer den resulterande
referensen att folja installningen for upp-/
nedrampningsparametern 3-x1/ 3-x2.

[29]

Minska

Minskar referensvardet i procent relativt
det som anges i 3-12 Oka/minska-vdrde.

[30]

Réknaringang

Funktionen for precisionsstopp i

1-83 Funktion for precisionsstopp som
raknarstopp eller varvtalskompenserat
raknarstopp med eller utan aterstallning.
Réknarvardet maste anges i

1-84 Precisionsstopp, rdknarvdrde.

Sting av Oka
Of6randrat varvtal 0 0
Minskat med procentvarde 1 0
Okat med procentvirde 0 1
Minskat med procentvarde 1 1

[22] | Minska varvtal Samma som [21] Oka varvtal.

[23

Menyval, bit 0 Vélj Menyval, bit 0 eller Menyval, bit 1 for
att valja en av de fyra menyerna. Stall in

0-10 Aktiv meny pa Extra menyval.

[31]

Pulsgransutlost

En grénsutlésande pulsingdng mater
antalet flanker per tidsenehet. Antalet ger
en hogre uppldsning vid hoga frekvenser
men ar inte lika exakt vid lagre frekvenser.
Anvand denna pulsprincip fér pulsgivare
med lag uppldsning (till exempel 30 ppr).
Pulse L L L L

Sample time | | | |

130BB463.10

Bild 6.10 Puls kontra tidsenhet

[32

Pulstidsbaserad

Den tidsbaserade pulsingdngen mater
varaktigheten mellan olika flanker. Det ger
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hogre uppldsning vid laga frekvenser, [55] | DigiPot, oka OKA-signal till den funktion fér digital
men noggrannheten blir mindre vid héga potentiometer som beskrivs i parame-
frekvenser. Principen har en urkopplings- tergrupp 3-9* Digital pot.meter
frekvens som gor att den inte lampar sig [56] [ DigiPot, minska | MINSKA-signal till den funktion for
for pulsgivare med lag upplosning (till digital potentiometer som beskrivs i
exempel 30 ppr) vid laga varvtal. parametergrupp 3-9* Digital pot.meter
Speed [rpm] Speed [rpm] E [57] | DigiPot, rensa Rensar den digitala potentiometerre-
‘/\ m g ferens som beskrivs i parametergrupp
a Time[sec] b Time[sec] % 3-9* Digital pot.meter
[60] | Raknare A (Endast plint 29 eller 33) Ingang for
a|Lag pulsgivarupplasning inkrementell rakning i SLC-réknaren.
b| Standardpulsgivarupplésning [61] | Raknare A (Endast plint 29 eller 33) Ingang for
dekrementell rékning i SLC-réknaren.
Bild 6.11 Jamforelse av pulsgivaru- [62] | Aterstall raknare |Ingéng for aterstélining av raknare A.
pplosning A
[63] | Raknare B (Endast plint 29 eller 33) Ingang for
inkrementell rakning i SLC-raknaren.
oulse — . 5 [64] | Raknare B (Endast plint 29 eller 33) Ingang for
%EP‘"QT SHTHT g dekrementell rakning i SLC-raknaren.
T imertes Zoejme"r:;:sg [65] | Aterstall raknare |Ingéng for aterstéllning av raknare B.
= B
Bild 6.12 Tidsbaserad pulsingéng [70] [ Mek. bromsater- | Bromsaterkoppling fér lyfttillimpningar:
koppling Stall in 7-01 Motorstyrningsprincip [3] flux
m. motordterkoppling; stall in
[34] | Ramp bit 0 Méjliggor val mellan en av de fyra 1-72 Startfunktion till [6] Lyftmek. broms
tillgdngliga ramperna enligt Tabell 6.7. [71]1 | Mek. bromsater- | Inverterad bromsaterkoppling for lyfttill-
[35] [ Ramp, bit 1 Samma som ramp, bit 0. koppling inv. ampningar
[72] | PID-fel, Om aktiverad inverterar den det
Férinstalld ramp bit 1 o inverterad resulterande felet fran process-PID-
Ramp 1 0 0 regulatorn. Endast tillgdnglig om
Ramp 2 0 1 konfigurationslaget ar instillt pa
Ramp 3 1 0 "Ytupprullning", "Utokad PID-vrvtl OL"
Ramp 4 1 1 eller "Utokad PID-vrvtl CL".
[73] [ PID-aterstdllning | Om den &r aktiverad aterstaller den I-
Tabell 6.7 I-del delen av process-PID-regulatorn.
Motsvarar 7-40 Process PID I-part,
[40] [ Pulspreci- En precisionspulsstart kraver bara en aterstéllining. Endast tillgénglig om
sionsstart puls pa 3 ms pa T18 eller T19. konfigurationsliget &r installt p
Vid anvandning for 1-83 [1] eller [2]: "Ytupprullning", "Utékad PID-vrvtl OL"
Nar referensen uppnas kommer frekven- eller "Utékad PID-vrvtl CL™.
SCOETIREED T3 i ENe [74] | Aktivera PID Aktiverar den utdkade process-PID-
el (0F (IO (A regulatorn. Motsvarar 7-50 Process-PID,
somformaren kommer att utfora Utdkad £D) Endast tillganglig om
precisionsstoppet nar raknarvardet i konfigurationslaget &r installt pa
1-84 Precisionsstopp, rdknarvdrde uppnas. "tékad PID-vrvtl OL" eller "Utékad PID-
[41] [ Pulsprec.stopp, Skicka en pulsstoppssignal nar vrvtl CL"
nv. funktionen for precisionsstopp aktiveras [80] [PTC-kort 1 Alla digitala ingangar kan stéllas till /80]
i 1-83 Funktion for precisionsstopp. PTC-kort 1. Endast en digital ingang far
F.unktionen f‘c’)r in\./ertfaratA pu!‘spre.ci— dock stallas in till detta val.
sionsstopp finns tillganglig for plint 18 [91] | Profidrive OFF2 | Funktionen &r densamma som hos
eller 19 - - styrordsbiten i Profibus-/Profinet-tillvalet.
[511 | Externt stopp Den har funktionen gor det mojligt att [92] | Profidrive OFF3 | Funktionen &r densamma som hos
skicka ett externt fel till frekvensom- o . . .
styrordsbiten i Profibus-/Profinet-tillvalet.
formaren. Ett sadant fel behandlas pa = — — — -
[98] [ Startgrans utlost | Gransutlost startkommando. Haller

samma satt som ett interngenererat
larm.

startkommandot aktiverat, dven om
ingangen gar tillbaka till lag. Kan
anvandas som startknapp.
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[100] | Tillval saker [14] | Above current, Motorstrommen &r hogre dan den som
aterstéllning high angetts i 4-51 Varning, stark strém.
[15] | Utanfér omrade Utfrekvensen ligger utanfor frekven-
6.1.5 5-3% Digitala utgéngar somraden som stallts in i 4-52 Varning,
lagt varvtal och 4-53 Varning, hégt
De tva digitala utgéngarna av typen “fast tillstand” ar varvtal.
gemensamma for plint 27 och 29. Ange I/O-funktionen for [16] | Under varvtal, lagt | Utvarvtalet ar lagre an det som
plint 27 i 5-01 Plint 27-ldge, och ange 1/0-funktionen for _ angetts i 4-52 Varning, ldgt varvtal.
plint 29 i parameter 5-02 Plint 29, funktion. [17] [ Over varvtal, hogt | Utvarvtalet ar hogre @n det som
angetts i 4-53 Varning, hégt varvtal.
[18] [Utanfor aterk.omr. | Utanfor aterkopplingsomradet installt i
. 4-56 Varning ldg dterkoppling och
Dessa parametrar kan inte andras medan motorn ar 4-57 Varning hég éterkoppling.
igéng. [19] | Under &terk, 13g | Aterkopplingen understiger griansen
som angetts i 4-56 Varning ldg
[0] Ingen drift Standardinstallning for alla digitala dterkoppling.
utgangar och reldutgangar [20] | Over &terk., hég Aterkopplingen 6verstiger griansen
[1] Control ready Styrkortet &r redo. Till forsorjs som angetts i 4-57 Varning hég
styrningen fran en extern 24 V- dterkoppling.
forsérjning (MCB 107) och [21] | Termisk varning Termisk varning slas pa nar
huvudstrémmen till enheten inte temperaturen Sverskrider gransen i
kanns av.
. motor
[2] Frekvensom- Frekvensomformaren ar klar for drift
formare klar och har signal pa styrkortet. ° frekvensomformare
[3] Enhet klar/ Frekvensomformaren &r klar for drift . bromsmotstand
fjarrstyrning och ar i laget [Auto on]. R termistor
[4] | Aktivera/ingen Redo for drift. Inget start- eller - — —
vaming stoppkommando har givits (starta/ [22] | Klar, ej term.varn. Frek\./ensomforr.narelj a.r. klar for drift
inaktivera). Inga varningar ar aktiva. o"ch Tngen yarningiforioventemperamc
[5] VLT kor Motorn kors och det finns ett NI,
[23] [ Fjarr, Klar, ing. Frekvensomformaren ar klar for drift
axelmoment. R o
[6] | Kér/ingen varning [ Utvarvtalet &r hogre an instéllt varvtal i term. ?Ch ar"| laget [Auto onl. D.et foreligger
1-81 Min. varvtal for funktion v. stopp — ‘ngen overtemperaturilarnmg." -
[v/m] Motorn kérs och det foreligger [24] | Klar, spdnning OK Frekvtaj.nso?wfo.rmarer\. ar kla.r for drift
ingen varning. oth na‘tspann.l.ngc‘an Ilggerumom
[7] Kor i omr./ingen Motor kor inom det programmerade s SPRIARIERE G (3
. . u avsnittet kapitel 11 Specifikationer).
varn. strdom- och varvtalsomrade som stallts - - -
in i 4-50 Varning, svag strém till [25] | Reverse Reversering. Logisk 1 nar CYY—motorn
4-53 Varning, hégt varvtal. Det finns roterar medurs. Logisk "0" nér CCW-
) . motorn roterar moturs. Om motorn
inga varningar. ) i :
[8] Kor pa ref./ej varn. | Motorn kors pa referensvarvtal. Inga inte roterar fdljer utgangen referensen.
. [26] | Buss OK Kommunikationen via den seriella
varningar. o N o
[9] Larm Ett larm aktiverar utgédngen. Inga STV ST I L7 (e
. timeout).
varningar. — — - — -
8 ||k o sy | B v @l & Ve eavED [27] [ Momentgrans och | Anvands for att utfora utrullningsstopp
UeAneEn stopp och vid momentgréans. Om frekven-
" - - somformaren har fatt en stoppsignal
[11] [ P& momentgrdns | Momentgrdnsen som angetts i . . . .
. . och befinner sig pa momentgransen &r
4-16 Momentgrdns, motordrift eller . .
. . signalen logisk "0".
4-17 Momentgrdns, generatordrift har
L - [28] | Broms, ingen Broms ar aktiv och det finns inga
overskridits. . .
varnin varningar.
[12] [ Utanfor Motorstrommen ligger utanfor det £ 2
. o o " . X " [29] [Broms klar, inga Broms ar klar for drift och det finns
stromomrade omrade som ar angivet i 4-18 Strombe-
L fel inga fel.
grdnsning. — R
[13] | Below current, Motorstrommen &r ldgre @n den som ) Clietisisll (<) UL 1AL E U I Bl e
. . . ar kortsluten. Anvand den har
low angetts i 4-50 Varning, svag strom.
funktionen for att skydda frekvensom-
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formaren om det skulle uppsta nagot [64] | Komparator 4 Se parametergrupp 13-1%

fel i bromsmodulerna. Anvand Komparatorer. Om komparator 4 har
utgangen/reldet for att sla fran vardet SANT &r utgangen hog. | annat
natspanningen fran frekvensom- fall &r den lag.

formaren. [65] | Komparator 5 Se parametergrupp 13-7*

[31] [Reld 123 Reldet ar aktivt nar styrord [0] har valts Komparatorer. Om komparator 5 har
i parametergrupp 8-** Kommunikation vardet SANT &r utgangen hog. | annat
och tillval. fall &r den lag.

[32] [Styrning av Aktiverar styrning av en extern [70] [Logisk regel 0 Se parametergruppen 13-4* Logiska

mekanisk broms mekanisk broms, se beskrivning i regler Om logisk regel 0 ger vardet
kapitel 6.1.3 2-2* Mekanisk broms. SANT &r utgangen hog. | annat fall ar

[33] [Séakerhetsstopp Anger att sakerhetsstoppet pa plint 37 den lag.

aktiverat (endast | har aktiverats. [71] |Logisk regel 1 Se parametergruppen 13-4* Logiska
FC 302) regler Om logisk regel 1 ger vardet

[40] | Utanfor ref.omr. Aktiv nar det faktiska varvtalet ligger SANT é&r utgangen hog. | annat fall &r
utanfor instéllningarna i 4-52 Varning, den lag.
lagt varvtal och 4-55 Varning hég [72] |Logisk regel 2 Se parametergruppen 13-4* Logiska
referens. regler Om logisk regel 2 ger vardet

[41] | Under referens, Aktiv nar det faktiska varvtalet ar lagre SANT &r utgangen hog. | annat fall &r

lag an varvtalsreferensinstéllningarna. den lag.

[42] | Over referens, hég | Aktiv nar det faktiska varvtalet [73] | Logisk regel 3 Se parametergruppen 13-4* Logiska
overstiger varvtalsreferensinstallningen regler Om logisk regel 3 ger vardet

[43] [Utokad PID-gréns SANT &r utgangen hog. | annat fall &r

[45] | Busstyrn. Styr utgangen via bussen. Status for den lag.
utgéngen anges i 5-90 Busstyrning, [74] | Logisk regel 4 Se parametergruppen 13-4* Logiska
digital & reld. Utgangsstatus bibehalls i regler Om logisk regel 4 ger vardet
handelse av busstimeout. SANT &r utgangen hog. | annat fall ar

[46] [ Busstyrn. pa vid Styr utgangen via bussen. Status for den lag.

timeout utgdngen anges i 5-90 Busstyrning, [75] [ Logisk regel 5 Se parametergruppen 13-4* Logiska
digital & reld. | handelse av regler Om logisk regel 5 ger vardet
busstimeout ar utgangsstatus stalld till SANT &r utgangen hog. | annat fall ar
hég (On). den lag.

[47] | Busstyrn. av vid Styr utgangen via bussen. Status for [80] [SL Digital utgang | Se 73-52 SL Controller-funktioner.

timeout utgéngen anges i 5-90 Busstyrning, A Ingédngen blir h6g om Smart Logic-
digital & relé. | hindelse av funktionen [38] Ange dig. ut. A hég
busstimeout ar utgangsstatus stalld till utférs. Utgadngen blir ldg om Smart
lag (Off). Logic-funktionen [32] Ange dig. ut. A

[51] [ MCO-styrning Aktiv ndar en MCO 302 eller MCO 305 lag utfors.
ar ansluten. Utgangen styrs fran [81] |SL Digital utgdng [ Se 73-52 SL Controller-funktioner.
tillvalet. B Ingadngen blir h6g om Smart Logic-

[55] |Pulsutgang funktionen [39] Ange dig. ut. A h6g

[60] | Komparator 0 Se parametergrupp 13-7* utfors. Ingangen blir ldg om Smart
Komparatorer. Om komparator 0 har Logic-funktionen [33] Ange dig. ut. A
vardet SANT &r utgangen hdég. | annat lag utférs.
fall &r den l3g. [82] [SL Digital utgang | Se 13-52 SL Controller-funktioner.

[61] |Komparator 1 Se parametergrupp 13-1* C Ingangen blir h6g om Smart Logic-
Komparatorer. Om komparator 1 har funktion [40] Ange dig. ut. A hég utfors.
vardet SANT &r utgangen hdg. | annat Ingéngen blir 1&g om Smart Logic-
fall &r den 13g. funktion [34] Ange dig. ut. A 1ag utfors.

[62] |Komparator 2 Se parametergrupp 13-1* [83] |SL Digital utgdng [ Se 73-52 SL Controller-funktioner.
Komparatorer. Om komparator 2 har D Ingangen blir h6g om Smart Logic-
vardet SANT &r utgangen hdg. | annat funktionen [41] Ange dig. ut. A hég
fall & den 13g. utfors. Ingangen blir ldag om Smart

[63] |Komparator 3 Se parametergrupp 13-7* Logic-funktionen [35] Ange dig. ut. A
Komparatorer. Om komparator 3 har lag utfors.
vardet SANT &r utgangen hdg. | annat [84] | SL Digital utgang | Se 73-52 SL Controller-funktioner.
fall &r den lg. E Ingédngen blir h6g om Smart Logic-
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funktion [42] Ange dig. ut. A hdg utfors. [126] | Enhet i ldget Auto | Utgangen &r hog néar frekvensom-
Ingéngen blir lag om Smart Logic- formaren ar i laget [Hand on] (vilket
funktion [36] Ange dig. ut. A 1&g utfors. anges av att lysdioden ovanfér [Auto
[85] |SL Digital utgang [ Se 13-52 SL Controller-funktioner. on] ar tand).
F Ingangen blir hdg nar Smart Logic- [151] [ ATEX ETR cur. Kan véljas om parameter 1-90 Termiskt
funktion [43] Ange dig. ut. A hdg utfors. larm motorskydd ar instillt p& [20] Over
Ingangen blir Iag om Smart Logic- dterk., hog eller [21] Termisk varning.
funktionen [37] Ange dig. ut. A lag Om larmet 164 ATEX ETR cur.lim.larm
utfors. ar aktiverat blir utgadngen 1.
[120] | Lokal ref. aktiv Utgangen blir hég om [152] [ ATEX ETR freq. Kan véljas om parameter 1-90 Termiskt
3-13 Referensplats = [2] Lokal eller om larm motorskydd &r instéllt p& [20] Over
3-13 Referensplats = [0] Ldnkat till dterk., hog eller [21] Termisk varning.
Hand/Auto samtidigt som LCP ar i Om larmet 166 ATEX ETR freg.lim.larm
laget [Hand on]. ar aktiverat blir utgangen 1.
[153] | ATEX ETR cur. Kan valjas om parameter 1-90 Termiskt
Referensplats Lokal Extern warning motorskydd ar instillt p& [20] Over
installd i referens | referen dterk., hog eller [21] Termisk varning.
3-13 Referensplats aktiv s Om larmet 163 ATEX ETR
[120] aktiv cur.lim.warning ar aktiverat blir
(121] utgangen 1.
Referensplats: ! 0 [154] [ ATEX ETR freq. Kan véljas om parameter 1-90 Termiskt
Lokal warning motorskydd &r instéllt p& [20] Over
3-13 Referensplats dterk., hég eller [21] Termisk varning.
[21 Om varningen 165 ATEX ETR
Referensplats: 0 ! freq.lim.warning &r aktiverad blir
Extern utgangen 1.
3-13 Referensplats [188] | AHF-kondensa- Kondensatorerna kopplas in vid 20 %
[ toransl. (hysteres av 50 % ger ett intervall pa
Referensplats: 10 % till 30 %). Kondensatorerna
Lénkat till Hand/ kopplas fran under 10 %. Frankopp-
Auto lingsfordrojningen ar 10 sekunder och
Hand 1 0 startar om den nominella effekten
Hand = off 1 0 stiger 6ver 10 % vid férdrojningen.
Auto = off 0 0 5-80 AHF Cap Reconnect Delay anvands
Auto 0 1 for att garantera en minimifrankopp-
lingstid for kondensatorerna.
Tabell 6.8 Lokal eller extern referens [189] | Extern Den interna logiken for den interna
flaktstyrning flaktstyrningen overfors till den har
[121] [ Extern referens Utgangen blir h6g om utgangen for att det ska gé att styra
aktiv 3-13 Referensplats = Extern [1] eller Sven en extern flikt (relevant for
Ldnkat till Hand/Auto [0] samtidigt som kylning av hk-rérledningar).
LCP &r i laget [Auto on]. Se Tabell 6.8.
[122] | Inget larm Utgéngen &r hog da inget larm
foreligger. Matris [9]
[123] | Startkmd. aktivt Utgangen ar hog nar det finns ett (Rela 1 [0], Rela 2 [1], Reld 3 [2] (MCB 113), Relad 4 [3] (MCB 113),
aktivt startkommando (via digital Reld 5 [4] (MCB 113), Reld 6 [5] (MCB 113), Reld 7 [6] (MCB 105),
ingangsbussanslutning eller [Hand on] Reld 8 [7] (MCB 105), Rela 9 [8] (MCB 105))
eller [Auto on]) och inget stopp- eller Option: Funktion:
startkommando ar aktivt. . — . —
[0] Ingen funktion Alla digitala utgédngar och reldutgangar
[124] [ Running reverse Utgangen &r hog nar frekvensom- P 7 I
har fabriksinstallningen "Ingen funktion".
formaren kors moturs (det logiska
resultatet av statusbitarna "kér" OCH [1] Styrning klar Styrkortet ar redo. Styrningen forsorjs av
"reversering"). en extern 24 V-férsérjning (MCB 107)
[125] | Enhet i ldge Hand | Utgangen &r hog nar frekvensom- och huvudstrommen till frekvensom-
formaren r i laget [Hand on] (vilket formaren kan inte identifieras.
anges av att lysdioden ovanfér [Hand [2] Enhet klar Frekvensomformaren ar driftklar. Nat-
on] &r tand). och styrforsorjning ar OK.
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Matris [9]

(Reld 1 [0], Reld 2 [1], Reld 3 [2] (MCB 113), Reld 4 [3] (MCB 113),
Reld 5 [4] (MCB 113), Reld 6 [5] (MCB 113), Reld 7 [6] (MCB 105),

5-40 Funktionsrela

Matris [9]
(Reld 1 [0], Rela 2 [1], Rela 3 [2] (MCB 113), Reld 4 [3] (MCB 113),
Reld 5 [4] (MCB 113), Reld 6 [5

(MCB 113), Reld 7 [6] (MCB 105),

ar i laget Auto On.

[4] Aktivera/ingen

Redo for drift. Inga start- eller

Reld 8 [7] (MCB 105), Reld 9 [8] (MCB 105)) Reld 8 [7] (MCB 105), Reld 9 [8] (MCB 105))
Option: Funktion: Option: Funktion:
[3] Enhet klar / fjarr | Frekvensomformaren éar klar for drift och [19] |Under aterk, 1ag | Aterkopplingen understiger gransen

som angetts i 4-56 Varning ldg
dterkoppling.

varn. stoppkommandon har getts (starta/ [20] | Over aterk., hog | Aterkopplingen Gverstiger gransen som
inaktivera). Inga varningar ar aktiva. angetts i 4-57 Varning hog aterkoppling.
[5] Kor Motorn kors och axelmoment finns. [21] [ Termisk varning | Termisk varning slas pa nar
[6] Kor / ingen Utvarvtalet &r hogre an instéllt varvtal i temperaturen &r hogre &n gransen for
. . " . motor, frekvensomformare,
varning 1-81 Min. varvtal for funktion v. stopp b nd ell ’
[v/m] Motorn kors och det foreligger romsmotstand eller termistor.
inga varningar. [22] |Klar, €j Frekvensomformaren éar klar for drift och
[7]1 Kor i omr. / Motor kor inom det programmerade WETSUET IS 'Tgeh varning for vertemperatur
ingen v. strom- och varvtalsomrade som stéllts in il
i 4-50 Varning, svag strém till [23] [ Fjarr, Klar, ing. Frekvensomformaren ar klar for drift och
4-53 Varning, hégt varvtal. Inga varningar term. ar i laget Auto On. Det foreligger ingen
ar aktiva. o6vertemperaturvarning.
[8] Kor pa ref./ej Motorn kors pa referensvarvtal. Inga [24] [Klar, spanning Frekvensomformaren ar klar for drift och
varn. varningar ar aktiva. OK natspanningen ligger inom foreskrivet
[9] Larm Ett larm aktiverar utgangen. Inga faringEeral (e e
. . . kapitel 11 Specifikationer).
varningar ar aktiva.
[10] | Larm eller Ett larm eller en varning aktiverar [25] | Reversering Logisk "1" ndr motorn roterar medurs.
. A Logisk "0" nar CCW-motorn roterar
varning utgangen.
moturs. Om motorn inte roterar kommer
[11] | P& momentgréns [ Momentgrénsen som angetts i utgéngen att félja referensen.
4-16 Momentgrdns, motordrift eller = ™ =
4-17 Momentgréins, generatordrift har [26] | Buss OK Kommunikationen via den seriella
. - kommunikationsporten ar aktiv (ingen
overskridits.
timeout).
[12] | Utanfor Motorstrommen ligger utanfor det — - P o -
strémomr. omrade som r angivet i 4-18 Strémbe- [27] [ Momentgrdns & | Anvdnds for att utféra utrullningsstopp
L stopp och frekvensomformaren vid
grdnsning.
momentgrans. Om frekvensomformaren
[13] [Under strém, lag | Motorstrommen &r lagre @n den som har fatt en stoppsignal och befinner sig
angetts i 4-50 Varning, svag strém. pa momentgransen &r signalen logisk
[14] | Over strém, hég | Motorstrdmmen &r hégre dn den som "0".
angetts i 4-51 Varning, stark strém. [28] | Broms, ingen Broms &r aktiv och det finns inga
[15] | Utanfor Utvarvtalet/utfrekvensen ligger utanfor varning varningar.
varvtalsomr. frekvensomréden som stallts in i [29] |Broms Klar, inga | Broms &r klar for drift och det finns inga
4-52 Varning, lagt varvtal och fel fel.
4-53 Varning, hégt varvtal.
[30] [Bromsfel (IGBT) |Utgang ar logisk "1" nar broms-IGBT:nar
[16] [Under varvtal, Utvarvtalet ar lagre an det som angetts i ir kortsluten. Anvind den hir
lagt 4-52 Varning, lagt varvtal. funktionen for att skydda frekvensom-
[17] | Over varvtal, Utvarvtalet &r hégre an det som angetts formaren om det skulle uppsta nagot fel
hégt i 4-53 Varning, hégt varvtal. i bromsmodulen. Anvénd den digitala
= — - e utgangen/reldet for att sla fran natspan-
[18] | Utanfor Utanfor aterkopplingsomradet installt i . .
) o ] ningen fran frekvensomformaren.
aterk.omr. 4-56 Varning lag dterkoppling och
4-57 Varning hég dterkoppling. [31] |Reld 123 Den digitala utgdngen/reléet ar aktivt

nar Styrord [0] har valts i parame-
tergrupp 8-** Kommunikation och tillval.
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Matris [9]
(Reld 1 [0], Reld 2 [1], Rela 3 [2] (MCB 113), Reld 4 [3] (MCB 113),
Reld 5 [4] (MCB 113), Relad 6 [5] (MCB 113), Rela 7 [6] (MCB 105),

5-40 Funktionsrela

Matris [9]
(Reld 1 [0], Rela 2 [1], Rela 3 [2] (MCB 113), Reld 4 [3] (MCB 113),
Reld 5 [4] (MCB 113), Reld 6 [5

(MCB 113), Reld 7 [6] (MCB 105),

Rela 8 [7] (MCB 105), Reld 9 [8] (MCB 105)) Rela 8 [7] (MCB 105), Reld 9 [8] (MCB 105))
Option: Funktion: Option: Funktion:
[32] |Mek. Val av styrning av mekanisk broms. Nar status bibehalls i handelse av
bromsstyrning de valda parametrarna i parameter- busstimeout.
L51 . .
Stz e A2 Attty Uil [46] [Busstyrn., 1 vid | Styr utgdngen via bussen. Status for
maste forstarkas for att kunna bara . . .

) i ) t.out utgdngen anges i 5-90 Busstyrning,
strommen Al gpelien [ e, D! . digital & reld. | handelse av busstimeout
gOrs genom att ansluta ett externt reld 4r utgangsstatus stalld till hég (On).
till den valda digitala utgangen.

— - [47] | Busstyrn., 0 vid [ Styr utgdngen via bussen. Status for
[33] Sak..stopp (endast FCO 30.2) Anger att s'akerhets— tout utgangen anges i 5-90 Busstyrning,
aktiverat stoppet pa plint 37 har aktiverats. digital & reld. | handelse av busstimeout
[36] | Styrord, bit 11 Aktivera relda 1 med styrord fran faltbuss. ar utgangsstatus stalld till lag (Off).
Vigfetn g vt densl] [pataiien 22 [51] |MCO-styming | Aktiv nir en MCO 302 eller MCO 305 &r
frekvensomformaren. Vanligt anvand- . . .
ansluten. Utgangen styrs fran ett tillval.
ningsomrade: styra hjalpenhet fran
fltbuss. Funktionen &r giltig [0] FC-profil [60] | Komparator O Se parametergruppen 13-1* Smart Logic
i 8-10 Profil for styrord viljs. Control. Om komparator 0 i SLC dr SANT
ar utgangen hog. | annat fall &r den lag.
[37] | Styrord, bit 12 Aktivera reld 2 (endast FC 302) med
hjlp av styrord fran faltbussen. Ingen [61] | Komparator 1 Se parametergruppen 13-1* Smart Logic
annan funktionell paverkan pa frekven- Control. Om komparator 1 i SLC &r SANT
somformaren. Vanligt ar utgangen hog. | annat fall ar den lag.
anvandningsomréade: styra hjélpenhet [62] | Komparator 2 Se parametergruppen 13-1* Smart Logic
fran féaltbussen. Funktionen éar giltig [0] Control. Om komparator 2 i SLC &r SANT
FC-profil i 8-10 Profil fér styrord valjs. ar utgangen hog. | annat fall ar den lag.
[38] | Motora- Fel i varvtalsaterkopplingslingan frén en [63] | Komparator 3 Se parametergruppen 13-1* Smart Logic
terkoppl.fel motor som kors med aterkoppling. Control. Om komparator 3 i SLC & SANT
Utgdngen kan anvandas som en ar utgangen hog. | annat fall &r den lag.
mojlighet att véxla 6ver frekvensom- -
I . . . [64] | Komparator 4 Se parametergruppen 13-1* Smart Logic
formaren till lage utan aterkoppling vid . .
e Control. Om komparator 4 i SLC ar SANT
nodlagen. . . -~ - )
ar utgangen hog. | annat fall &r den lag.
[39] [ Pulsgivarbortf. Nar skillnaden mellan berdknat varvtal 65 |K or 5 S . 137" Smart Loo/
och faktiskt varvtal i 4-35 Pulsgivar- omparator € parametergruppen [3-17 smart fogic
. . - Control. Om komparator 5 i SLC & SANT
bortfall dverstiger det valda vardet <t Utod haa, | ¢ fall &r den |2
aktiveras den digitala utgangen/det ar utgangen hog. { annat fall ar den fag.
digitala reldet. [70] [Logisk regel 0 Se parametergruppen 13-4* Logiska
ler Om logisk | 0i SLC ar SANT
[40] [Utanfor ref.omr. | Aktiv nar det faktiska varvtalet ligger Ceg etr ) m OQFIIS“ relge tl el “ard s
utanfor installningarna i 4-52 Varning, dr ttgangen neg. T annat faf ar cen fag.
lagt varvtal och 4-55 Varning hég [71] [ Logisk regel 1 Se parametergruppen 13-4* Logiska
referens. regler Om logisk regel 1 i SLC &r SANT
a 3 hog. | fall & lag.
[41] [Under referens, | Aktiv nér det faktiska varvtalet ar lagre ar utgdngen hog. | annat fall ar den lag
lag an varvtalsreferensinstaliningarna. [72] | Logisk regel 2 Se parametergruppen 13-4* Logiska
= ler Om logisk | 2§ SLC ar SANT
[42] | Over ref, hog Aktiv nér det faktiska varvtalet Ceg e ) m OQIS“ e "ar )
.. . ATl ar utgangen hog. | annat fall &r den lag.
Overstiger varvtalsreferensinstallningen.
[43] | Utokad PID- [73] | Logisk regel 3 Se parametergruppen 13-4*.(SmarE Logic
griins Control). Om logisk regel 3 i SLC &r
— - — SANT a&r utgangen hog. | annat fall ar
[45] | Busstyrn. Styr den digitala utgangen/reldet via den I3
bussen. Status for utgangen anges i 9
5-90 Busstyrning, digital & reld. Utgangs-
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Matris [9]

(Reld 1 [0], Reld 2 [1], Reld 3 [2] (MCB 113), Reld 4 [3] (MCB 113),
Reld 5 [4] (MCB 113), Reld 6 [5] (MCB 113), Reld 7 [6] (MCB 105),

5-40 Funktionsrela

Matris [9]
(Reld 1 [0], Rela 2 [1], Rela 3 [2] (MCB 113), Reld 4 [3] (MCB 113),
Reld 5 [4] (MCB 113), Reld 6 [5

(MCB 113), Reld 7 [6] (MCB 105),

Ange dig. ut. C h6g anges.

[83] |SL, digital
utgang D

Se 13-52 SL Controller-funktioner. Utgang
D blir lag om Smart Logic-funktionen
[35] Ange dig. ut. D ldg anges. Utgdng D
blir h6g om Smart Logic-funktionen [41]
Ange dig. ut. D hdg anges.

[84] [SL, digital
utgang E

Se 13-52 SL Controller-funktioner. Utgang
E blir Iag om Smart Logic-funktionen
[36] Ange dig. ut. E ldg anges. Utgang E
blir hg om Smart Logic-funktionen [42]
Ange dig. ut. E h6g anges.

[85] | SL, digital
utgang F

Se 13-52 SL Controller-funktioner. Utgang
F blir &g om Smart Logic-funktionen
[37] Ange dig. ut. F lag anges. Utgang F
blir h6g om Smart Logic-funktionen [43]
Ange dig. ut. F h6g anges.

[120] | Lokal ref. aktiv

Utgangen blir hog om 3-13 Referensplats
= [2] Lokal" eller nar 3-13 Referensplats =
[0] Ldnkat till Hand/Auto samtidigt som
LCP ar i laget [Hand on].

Rela 8 [7] (MCB 105), Reld 9 [8] (MCB 105)) Rela 8 [7] (MCB 105), Reld 9 [8] (MCB 105))
Option: Funktion: Option: Funktion:
[74] | Logisk regel 4 Se parametergruppen 13-4* Logiska Referensplats Lokal Extern
regler Om logisk regel 4 i SLC ar SANT installd i referens | referens
ar utgangen hog. | annat fall &r den lag. 3-13 Referensplats | aktiv |aktiv [121]
[75] |Logisk regel 5 Se parametergruppen 13-4* Logiska [120]
regler Om logisk regel 5 i SLC &r SANT Helerensplals ! Y
ar utgangen "hog. | annat fall ar den Lokal
lag. 3-13 Referensplats
[2]
[80] [SL, digital Se 13-52 SL Controller-funktioner. Utgang Referensplats: 0 1
utgang A A blir [dg om Smart Logic-funktionen Extern
[32] Ange dig. ut. A lag anges. Utgang A 3-13 Referensplats
blir h6g om Smart Logic-funktionen [38] 1]
Ange dig. ut. A h6g anges. e
[81] |SL, digital Se 13-52 SL Controller-funktioner. Utgang Lankat till Hand/
utgang B B blir lag om Smart Logic-funktionen Auto
[33] Ange dig. ut. B lag anges. Utgéang B Hand 1 0
blir hg om Smart Logic-funktionen [39] Hand = off 1 0
Ange dig. ut. B h6g anges. Auto = off 0 0
[82] [SL, digital Se 13-52 SL Controller-funktioner. Utgéng Auto 0 1
utgéng C C blir lag om Smart Logic-funktionen
[34] Ange dig. ut. C Idg anges. Utgang C Tabell 6.9 Lokal eller extern referens
blir h6g om Smart Logic-funktionen [40]
[121] | Extern ref. aktiv | Utgangen blir hdg om 3-13 Referensplats

= [1] Extern eller [0] Ldnkat till Hand/Auto
samtidigt som LCP &r i laget [Auto on].
Se Tabell 6.9.

[122] [ Inget larm Utgangen &r hog da inget larm
foreligger.
[123] [ Startkmd. aktivt | Utgangen ar hog nar startkommandot &r

hogt (via digital ingang, bussanslutning
eller [Hand on] eller [Auto on]) och ett
stoppkommando var det sista
kommandot.

[124]

Kor reverserat

Utgangen ar hoég nar frekvensom-
formaren kors moturs (det logiska
resultatet av statusbitarna "kor" OCH
"reversering").

alarm

[125] [ Enhet i ldge Utgangen &r hég nér frekvensom-

Hand formaren ar i ldget [Hand on] (vilket
anges av att lysdioden ovanfor [Hand
on] ar tand).

[126] | Enhet i lage Utgangen ar hog nér frekvensom-

Auto formaren é&r i laget Auto (vilket anges av
att lysdioden ovanfor [Auto On] &r
tand).

[151] | ATEX ETR cur. Kan véljas om parameter 1-90 Termiskt

motorskydd &r installt pa [20] ATEX ETR
eller [21] Advanced ETR. Om larmet 164
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Matris [9]
(Reld 1 [0], Reld 2 [1], Reld 3 [2] (MCB 113), Reld 4 [3] (MCB 113),
Reld 5 [4] (MCB 113), Reld 6 [5] (MCB 113), Reld 7 [6] (MCB 105),
Reld 8 [7] (MCB 105), Reld 9 [8] (MCB 105))

alarm

Option: Funktion:
ATEX ETR cur.lim.larm &r aktiverat blir
utgéngen 1.

[152] | ATEX ETR freq. Kan véljas om parameter 1-90 Termiskt

motorskydd ar installt pa [20] ATEX ETR
eller [21] Advanced ETR. Om larmet 166
ATEX ETR freq.lim.larm ar aktiverat blir
utgangen 1.

[153]

ATEX ETR cur.
warning

Kan viljas om parameter 1-90 Termiskt
motorskydd &r instéllt pa [20] ATEX ETR
eller [21] Advanced ETR. Om larmet 163
ATEX ETR cur.lim.warning dr aktiverat
blir utgdngen 1.

[154]

ATEX ETR freq.
warning

Kan véljas om parameter 1-90 Termiskt
motorskydd ar instéllt pa [20] ATEX ETR
eller [21] Advanced ETR. Om varningen
165 ATEX ETR freq.lim.warning ar
aktiverad blir utgangen 1.

[188]

AHF Capacitor
Connect

[189]

Extern
flaktstyrning

Den interna logiken for den interna
flaktstyrningen o6verfors till den har
utgangen for att det ska ga att styra

dven en extern flakt (relevant for kylning

av hk-rorledningar).

[190] | Safe Function
active
[191] [ Safe Opt. Reset
req.
[192] | RS Flipflop 0
[193] [ RS Flipflop 1
[194] | RS Flipflop 2
[195] | RS Flipflop 3
[196] | RS Flipflop 4
[197]1 | RS Flipflop 5
[198] | RS Flipflop 6
[199] | RS Flipflop 7

Stall in switcharna S201 (A53) och $202 (A54) enligt
anvisningarna i detta avsnitt nar du utfor ett
styrkortstest i parameter 14-22 Driftldge. Annars
misslyckas testet.

14-22 Driftlage

Option:

Funktion:

Anvand denna parameter for att ange normal
drift, utfora tester eller initiera alla parametrar
utom 15-03 Naittillslag, 15-04 Overhettningar och
15-05 Overspdnningar. Denna funktion &r aktiv
endast nar effekten éverfors till frekvensom-
formaren.

Valj Normal drift [0] for normal drift av frekven-
somformaren med motorn i den valda
tillampningen.

Vailj Styrkortstest [1] om du vill testa de analoga
och digitala ingangarna och utgangarna samt
styrspanningen pa + 10 V. En testanslutning
med interna anslutningar kravs for detta test.
Sa har utfor du styrkortstestet:

1. Valj [1] Styrkortstest.

2. Koppla fran natforsérjningen och
vanta tills displayen slocknar.

3. Stall in switch S201 (A53) och 5202
(A54) pa "ON"/l.

4. Anslut testkontakten.

5. Anslut enheten till natforsorjningen
igen.

6. Utfor onskade test.

7. Resultaten visas pa LCP:n och frekven-
somformaren borjar arbeta i en
evighetsslinga.

8. Parameter 14-22 Diriftldge stalls
automatiskt in pa Normal drift.
Genomfor en effektcykel for att starta
enheten med normal drift nar du har
gjort ett styrkortstest.

Om testresultatet ar OK

LCP-avlasning: Styrkort OK.

Koppla fran natférsérjningen och ta bort
testkontakten. Den grona lysdioden pa
styrkortet tands.

Om testet inte godkanner kortet
LCP-avlasning: 1/0-fel for styrkortet.

Byt ut frekvensomformare eller styrkort. Den
roda lysdioden pa styrkortet tands. Testkon-
takter (anslut féljande plintar till varandra): 18 -
27 -32;19-29 -33;42 - 53 - 54
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14-22 Driftlage 14-50 RFl-filter

Option: Funktion: Option: Funktion:
— g OBS!
121318 (19|27 |29]32|33|20(37 FC302 'g
O|0[0 O|0|0|0 I Den hér parametern finns bara tillganglig for FC
2 iole G)ij 2ol 2 302. Det giller inte for FC 301 pa grund av
— skillnader i utformning och kortare motorkablar.
123827 [32]3[20 [0] | Av | Valj Av [0] nar frekvensomformaren matas med
ololololo olo natspanning fran ett isolerat nat (IT-nat).
| Om ett filter anvands valjer du [0] Av under laddning
for att forhindra att en hog lackstrom nar RCD-
— switchen.
A4 e 301 & | detta ldge ar de interna RFl-kapacitanserna (filterkon-
O|D|O[D|O|O] FC 302 . ) .
lelte)leilo]lo)le} densatorerna) mellan chassit och RFI-filterkretsen for
[ natspanningen bortkopplade for att minska
Bild 6.13 Anslutningar for styrkortstest jordstrommarna.
[1] [ P& | Valj Pa [1] for att sakerstalla att frekvensomformaren
uppfyller EMC-standarden.
Valj [2] Initiering for att aterstalla alla parame-

tervarden till fabriksinstallningarna, utom
15-03 Naittillslag, 15-04 Overhettningar och
15-05 Overspénningar. Frekvensomformaren

130BB908.10

aterstalls under nasta starttillfalle.

Parameter 14-22 Driftldge kommer ocksa att
aterga till fabriksinstallningen Normal drift [0].

J——
[0] | Normal drift T
[1] | Styrkortstest
[2] | Initiering
[3] | Startlage

f
I
BT

Bild 6.14 Schema over RFI-filter

15-43 Programversion

Range: Funktion:

0*[ [0-01]]Visa den kombinerade programversionen (eller
"paketversionen") som bestar av effektprogramvara
och styrprogramvara.
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6.2 Programmera det aktiva filtret

Fabriksinstaliningarna for filterdelen av Low Harmonic-frekvensomformaren ar valda for optimal drift med ett minimum av
ytterligare programmering. Alla CT-vdrden, till exempel frekvens, spanningsnivaer och andra varden som direkt ar kopplade
till frekvensomformarens konfiguration ar forinstallda.

Andra inga andra parametrar som paverkar filterdriften. Val av avldsningar och vilken information som ska visas pa LCP:ns
statusrader kan anpassas till individuella preferenser.

Tva steg kravs for att stalla in filtret:
1. Andra den nominella spanningen i 300-10 Aktivt filter, nominell spéinning

2. Kontrollera att filtret ar i ldget Auto (genom att trycka pa [Auto On])

Oversikt dver parametergrupper pa filtret

Grupp Bendamning Funktion

0-** Drift/display Parametrar relaterade till filtrets fundamentala funktioner, funktion fér LCP-knappar
och konfiguration av LCP-display.

5-%* Digital /0 Parametergrupp for konfigurering av digitala ingdngar och utgéngar.

8-*¥ Kommunikation och alternativ Parametergrupp for konfigurering av kommunikationstyper och tillval.

14-** Specialfunktioner Parametergrupp for att konfigurera specialfunktioner.

15-%% Enhetsinformation Parametergrupp som innehaller information om aktivt filter, som t. ex. driftdata,
hérdvarukonfiguration och programversioner.

16-** Dataavldsningar Parametergrupp for dataavlasningar, t.ex. aktuell referens, spanning, styrning, larm,
varningar och statusord.

300-** AF-instéllningar Parametergrupp for installning av det aktiva filtret. Férutom par. 300-10, Aktivt
filter, nominell spdnning, rekommenderas det inte att andra instéllningar i denna
parametergrupp.

301-** AF-avldsningar Parametergrupp for filteravlasningar.

Tabell 6.10 Parametergrupper

En lista Over alla parametrar som ar tillgangliga fran filtrets LCP finns i avsnittet Parametertillval - Filter. En mera utforlig
beskrivning av parametrar for det aktiva filtret finns kapitel 6.4 Parameterlistor - Aktivt filter.

6.2.1 Anvanda Low Harmonic Drive i NPN-lage

Fabriksinstallningen férparameter 5-00 Digitalt I/0-ldge ar PNP-lige. Om NPN inte 6nskas maste ledningsdragningen i
filterdelen av Low Harmonic Drive dndras. Innan instéllningen i parameter 5-00 Digitalt I/O-Idge éndras till NPN-ldge maste
ledningen som &r ansluten till 24 V (styrplint 12 eller 13) andras till plint 20 (jord).

6.3 Parameterlista - Frekvensomformare

Andringar under drift
Sant innebdr att parametern kan @ndras ndr frekvensomformaren ar i drift och falskt innebar att frekvensomformaren maste
stoppas innan nagra andringar kan utforas.

4 menyer

Alla konfigurationer: parametrarna kan stéllas in individuellt i alla fyra konfigurationer, dvs. en enskild parameter kan ha fyra
olika datavarden.

Konfiguration 1: datavardet blir detsamma i alla konfigurationer.
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Konverteringsindex 2-** Bromsparametrar
Den hér siffran refererar till en konverteringssiffra som
anvands nar du skriver till eller laser fran frekvensom- 3-** Referenser och rampparametrar och D|g|Pot_
formaren. funktionen
Omv.index Omv.faktor 4-** Granser och varningar, instillning av grinser och

100 1 varningsparametrar

67 1/60

6 1000000 5-** Digitala ingdngar och ingdngar, inklusive reldstyrning

5 100000

4 10000 6-** Analoga ingangar och utgangar

3 1000

2 100 7-** Regulatorer, instéllning av parametrar for varvtals- och

! 10 processreglering

0 1

1 01 8-** Kommunikations- och tillvalsparametrar for instéllning

2 0,01 av parametrar for FC RS-485 och FC USB-porten

-3 0,001

-4 0,0001 9-** Profibus-parametrar

-5 0,00001

6 0,000001 10-** DeviceNet- och CAN-faltbussparametrar

Tabell 6.11 Konverteringsindex
12-** Ethernet-parametrar

Datatyp |[Beskrivning Typ

2 Heltal, 8 bitar Int8 13-** Smart Logic Control-parametrar
3 Heltal, 16 bitar Int16

4 Heltal, 32 bitar Int32 14-** Parametrar for specialfunktioner
5 Osignerat 8 Uint8

6 Osignerat, 16 bitar Uint16 15-** Parametrar for information om frekvensomformaren
7 Osignerat 32 Uint32

9 Synlig strang VisStr 16-** Dataavlasningsparametrar

33 Normaliserat vdrde, 2 byte N2

35 Bitsekvens med 16 booleska variabler V2 17-** Parametrar for pulsgivartillval
54 Tidsskillnad utan datum TimD

18-** Dataavlasningar 2
Tabell 6.12 Datatyper v N9

| Design Guide for frekvensomformaren finns mer 30-** Specialfunktioner
information om datatyperna 33, 35 och 54.
32-** MCO 305, grundldggande parametrar

6.3.1 Val av parametrar

33-** MCO 305 avancerade parametrar
Parametrarna for frekvensomformaren é&r indelade i olika
parametergrupper for att det ska vara enkelt att vilja ratt 34-** MCO dataavldsningsparametrar
parametrar for optimal drift av frekvensomformaren.

35-** Givaringang Tillval
0-** Drift- och displayparametrar for grundlaggande
frekvensomformarinstallningar

1-** Last- och motorparametrar dar alla last- och motorre-
laterade parametrar ingar
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6.3.2 0-** Drift/display

Para [Parameterbeskrivning Standardvérde 4-meny Andra Omvand- Typ
mete under drift | lingsindex

rnr.

0-0* Grundinstéllningar

0-01 | Sprak [0] Engelska 1 set-up TRUE - Uint8
0-02 |Enhet fér motorvarvtal [0] RPM 2 set-ups FALSE - Uint8
0-03 | Regionala instéllningar [0] Internationellt 2 set-ups FALSE - Uint8
0-04 | Drifttillstand vid start (Hand) [1] Tv. stopp, ref=gam. All set-ups TRUE - Uint8
0-09 | Performance Monitor 0 % All set-ups TRUE -1 Uint16
0-1* Menyhantering

0-10 | Aktiv meny [1] Meny 1 1 set-up TRUE - Uint8
0-11 |Redigera meny [1] Meny 1 All set-ups TRUE - Uint8
0-12 | Menyn ar lankad till [0] Inte lankad All set-ups FALSE - Uint8
0-13 | Avldsning: Ldnkade menyer 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
0-14 | Avlasning: Redig. menyer/kanal 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
0-15 |Readout: actual setup 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint8
0-2* LCP-display

0-20 | Displayrad 1.1, liten 1617 All set-ups TRUE - Uint16
0-21 Displayrad 1.2, liten 1614 All set-ups TRUE - Uint16
0-22 | Displayrad 1.3, liten 1610 All set-ups TRUE - Uint16
0-23 | Displayrad 2, stor 1613 All set-ups TRUE - Uint16
0-24 | Displayrad 3, stor 1602 All set-ups TRUE - Uint16
0-25 | Personlig meny ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 Uint16
0-3* Anp. LCP-avldsn.

0-30 | Enhet for anvandardef. visning [0] Inget All set-ups TRUE - Uint8
0-31 [Min.védrde for anvandardef. visning 0 CustomReadoutUnit All set-ups TRUE -2 Int32
0-32 | Max.vérde for anvandardef. visning 100 CustomReadoutUnit All set-ups TRUE -2 Int32
0-37 | Displaytext 1 0 N/A 1 set-up TRUE 0 VisStr[25]
0-38 | Displaytext 2 0 N/A 1 set-up TRUE 0 VisStr[25]
0-39 | Displaytext 3 0 N/A 1 set-up TRUE 0 VisStr[25]
0-4* LCP-knappsats

0-40 | [Hand on]-knapp pa LCP ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
0-41 | [Off]-knapp pa LCP ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
0-42 | [Auto on]-knapp pa LCP ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
0-43 | [Reset]-knapp pa LCP ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
0-44 | [Off/Reset]-knapp pa LCP ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
0-45 | [Forbikoppla frekvensomformare] LCP-tangent ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
0-5* Kopiera/spara

0-50 | LCP-kopiering [0] Ingen kopiering All set-ups FALSE - Uint8
0-51 | Menykopiering [0] Ingen kopiering All set-ups FALSE - Uint8
0-6* l6senord

0-60 | Huvudmenyldsenord 100 N/A 1 set-up TRUE 0 Int16
0-61 | Atkomst till huvudmeny utan l6senord [0] Full d&tkomst 1 set-up TRUE - Uint8
0-65 | Snabbmenyl6senord 200 N/A 1 set-up TRUE 0 Int16
0-66 | Atkomst till snabbmeny utan l6senord [0] Full d&tkomst 1 set-up TRUE - Uint8
0-67 |Losenordsskyddad atkomst till bussar 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
0-68 | Safety Parameters Password 300 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint16
0-69 |Password Protection of Safety Parameters [0] Inaktiverad 1 set-up TRUE - Uint8
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6.3.3 1-** Last/motor

Para |Parameterbeskrivning Standardvarde 4-meny Endast Andra Omvand- Typ
mete FC 302 |under drift| lingsindex

rnr.

1-0* Allmanna installn.

1-00 [Konfigurationslage ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
1-01 | Motorstyrningsprincip ExpressionLimit All set-ups FALSE - Uint8
1-02 [ Flux motoraterkopplingskalla [1] 24V-pulsgivare All set-ups X FALSE - Uint8
1-03 [Momentegenskaper [0] Konstant moment All set-ups TRUE - Uint8
1-04 [ Overbelastningslige [0] H6gt moment All set-ups FALSE - Uint8
1-05 | Konfiguration i lokalt lage [2] Som konf.lage P.1-00 | All set-ups TRUE - Uint8
1-06 |Medurs [0] Normal All set-ups FALSE - Uint8
1-07 | Motor Angle Offset Adjust [0] Manual All set-ups X FALSE - Uint8
1-1* Motorval

1-10 | Motorkonstruktion [0] Asynkront All set-ups FALSE - Uint8
1-11 | Motor Model ExpressionLimit All set-ups X FALSE - Uint8
1-14 | Damping Gain 140 % All set-ups TRUE 0 Int16
1-15 |Low Speed Filter Time Const. ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint16
1-16 |High Speed Filter Time Const. ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint16
1-17 | Voltage filter time const. ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Uint16
1-18 | Min. Current at No Load 0 % All set-ups TRUE 0 Uint16
1-2* Motordata

1-20 | Motoreffekt [kW] ExpressionLimit All set-ups FALSE 1 Uint32
1-21 | Motoreffekt [HK] ExpressionLimit All set-ups FALSE -2 Uint32
1-22 | Motorspanning ExpressionLimit All set-ups FALSE 0 Uint16
1-23 [ Motorfrekvens ExpressionLimit All set-ups FALSE 0 Uint16
1-24 | Motorstrom ExpressionLimit All set-ups FALSE -2 Uint32
1-25 | Nominellt motorvarvtal ExpressionLimit All set-ups FALSE 67 Uint16
1-26 [ Méarkmoment motor ExpressionLimit All set-ups FALSE -1 Uint32
1-29 [Automatisk motoranpassning (AMA) [0] Av All set-ups FALSE - Uint8
1-3* Av. motordata

1-30 [Statorresistans (Rs) ExpressionLimit All set-ups FALSE -4 Uint32
1-31 |Rotorresistans (Rr) ExpressionLimit All set-ups FALSE -4 Uint32
1-33 [Stator Lack Reaktans (X1) ExpressionLimit All set-ups FALSE -4 Uint32
1-34 | Rotorlackagereaktans (X2) ExpressionLimit All set-ups FALSE -4 Uint32
1-35 [Huvudreaktans (Xh) ExpressionLimit All set-ups FALSE -4 Uint32
1-36 |Jarnforlustmotstand (Rfe) ExpressionLimit All set-ups FALSE -3 Uint32
1-37 |Induktans for d-axel (Ld) ExpressionLimit All set-ups X FALSE -4 Int32
1-38 | qg-axis Inductance (Lq) ExpressionLimit All set-ups X FALSE -6 Int32
1-39 | Motorpoler ExpressionLimit All set-ups FALSE 0 Uint8
1-40 | Mot-EMK vid 1000 RPM ExpressionLimit All set-ups X FALSE 0 Uint16
1-41 [Motorvinkel, férskjutning 0 N/A All set-ups FALSE 0 Int16
1-44 |d-axis Inductance Sat. (LdSat) ExpressionLimit All set-ups X FALSE -4 Int32
1-45 | g-axis Inductance Sat. (LgSat) ExpressionLimit All set-ups X FALSE -4 Int32
1-46 | Position Detection Gain 100 % All set-ups TRUE 0 Uint16
1-47 | Torque Calibration ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
1-48 |Inductance Sat. Point 35 % All set-ups X TRUE 0 Int16
1-5*% Belastn.ober. inst.

1-50 | Motormagnetisering vid nollvarvtal 100 % All set-ups TRUE 0 Uint16
1-51 [Min. varvtal normal magnetiser. [v/m] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
1-52 [Min. varvtal normal magnetiser. [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
1-53 [Frekvens byte styrmodell ExpressionLimit All set-ups X FALSE -1 Uint16
1-54 | Voltage reduction in fieldweakening oV All set-ups FALSE 0 Uint8
1-55 [U/f-forhallande-U ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
1-56 | U/f-forhallande-F ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
1-58 | Testp. f. flyg. start, strém ExpressionLimit All set-ups FALSE 0 Uint16
1-59 |Testp. f. flyg. start, frekv. ExpressionLimit All set-ups FALSE 0 Uint16
1-6* Belastn.ber. inst.

1-60 | Belastningskomp. vid lagt varvtal 100 % All set-ups TRUE 0 Int16
1-61 | Belastningskomp. vid hogt varvtal 100 % All set-ups TRUE 0 Int16
1-62 | Efterslapningskomp. ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Int16
1-63 | Efterslapningskomp., tidskonstant ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint16
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Para |Parameterbeskrivning Standardvarde 4-meny Endast Andra Omvand- Typ
mete FC 302 | under drift [ lingsindex

rnr.

1-64 | Resonansddmpning 100 % All set-ups TRUE 0 Uint16
1-65 | Resonansddmpning, tidskonstant 5 ms All set-ups TRUE -3 Uint8
1-66 [ Min. strom vid lagt varvtal ExpressionLimit All set-ups X TRUE 0 Uint32
1-67 [Belastn.typ [0] Passiv belastning All set-ups X TRUE - Uint8
1-68 [Minimum troghet ExpressionLimit All set-ups X FALSE -4 Uint32
1-69 | Maximum troghet ExpressionLimit All set-ups X FALSE -4 Uint32
1-7* Startjusteringar

1-70 |[PM Start Mode [0] Rotor Detection All set-ups TRUE - Uint8
1-71 | Startfordr. 0s All set-ups TRUE -1 Uint8
1-72 | Startfunktion [2] Utrullning/fordr.tid All set-ups TRUE - Uint8
1-73 | Flygande start ExpressionLimit All set-ups FALSE - Uint8
1-74 | Startvarvtal [rpm] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
1-75 |Startvarvtal [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
1-76 | Startstréom 0A All set-ups TRUE -2 Uint32
1-8* Stoppjusteringar

1-80 | Funktion vid stopp [0] Utrullning All set-ups TRUE - Uint8
1-81 [Min. varvtal for funktion v. stopp [v/m] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
1-82 | Min. varvtal for funktion v. stopp [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
1-83 | Funktion for precisionsstopp [0] Precisionsrampstopp | All set-ups FALSE - Uint8
1-84 | Precisionsstopp, raknarvarde 100000 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
1-85 | Precisionsstopp, varvtalskomp.fordr. 10 ms All set-ups TRUE -3 Uint8
1-9* Motortemperatur

1-90 | Termiskt motorskydd ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
1-91 [Extern motorflakt ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint16
1-93 | Termistorresurs [0] Inget All set-ups TRUE - Uint8
1-94 [ATEX ETR cur.lim. speed reduction 0 % 2 set-ups X TRUE -1 Uint16
1-95 |KTY-sensortyp [0] KTY-sensor 1 All set-ups X TRUE - Uint8
1-96 |KTY-termistorresurs [0] Inget All set-ups X TRUE - Uint8
1-97 | KTY-grénsvardesniva 80 °C 1 set-up X TRUE 100 Int16
1-98 | ATEX ETR interpol. points freq. ExpressionLimit 1 set-up X TRUE -1 Uint16
1-99 | ATEX ETR interpol points current ExpressionLimit 2 set-ups X TRUE 0 Uint16
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6.3.4 2-** Bromsar

Para |Parameterbeskrivning Standardvarde 4-meny Andra under| Omvand- Typ
mete drift lingsindex

rnr.

2-0* DC-broms

2-00 | DC-hallstrém 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
2-01 DC-bromsstréom 50 % All set-ups TRUE 0 Uint16
2-02 | DC-bromstid 10 s All set-ups TRUE -1 Uint16
2-03 | DC-broms, inkoppl.varvtal ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
2-04 | DC-broms, inkoppl.varvtal [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
2-05 Maximireferens MaxReference (P303) All set-ups TRUE -3 Int32
2-06 | Parking Current 50 % All set-ups TRUE 0 Uint16
2-07 |Parking Time 3s All set-ups TRUE -1 Uint16
2-1* Bromsenergifunkt.

2-10 | Bromsfunktion ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
2-11 Bromsmotstand (ohm) ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 vint16
2-12 Bromseffektgrans (kW) ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint32
2-13 Bromseffektdvervakning [0] Av All set-ups TRUE - Uint8
2-15 [ Bromskontroll [0] Av All set-ups TRUE - Uint8
2-16 | AC-broms max. strom 100 % All set-ups TRUE -1 Uint32
2-17 | Overspénningsstyrning [0] Inaktiverat All set-ups TRUE - Uint8
2-18 | Bromskontrollsvillkor [0] Vid start All set-ups TRUE - Uint8
2-19 | Over-voltage Gain 100 % All set-ups TRUE 0 Uint16
2-2* Mekanisk broms

2-20 | Frikoppla broms, strém ImaxVLT (P1637) All set-ups TRUE -2 Uint32
2-21 | Aktivera bromsvarvtal [v/m] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
2-22 | Aktivera bromsvarvtal [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
2-23 | Aktivera bromsférdrojning 0s All set-ups TRUE -1 Uint8
2-24 | Stoppfordrojning 0s All set-ups TRUE -1 Uint8
2-25 | Bromsfrikopplingstid 0.20 s All set-ups TRUE -2 Uint16
2-26 | Momentref 0 % All set-ups TRUE -2 Int16
2-27 | Momentramptid 0.2s All set-ups TRUE -1 Uint8
2-28 | Extra forstarkningsfaktor 1 N/A All set-ups TRUE -2 Uint16
2-29 |Torque Ramp Down Time 0s All set-ups TRUE -1 Uint8
2-3* Adv. Mech Brake

2-30 | Position P Start Proportional Gain 0.0000 N/A All set-ups TRUE -4 Uint32
2-31 Speed PID Start Proportional Gain 0.0150 N/A All set-ups TRUE -4 Uint32
2-32 | Speed PID Start Integral Time 200.0 ms All set-ups TRUE -4 Uint32
2-33 | Speed PID Start Lowpass Filter Time 10.0 ms All set-ups TRUE -4 Uint16
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6.3.5 3-** Referens / Ramper

Para [Parameterbeskrivning Standardvarde 4-meny Andra under| Omvand- Typ

mete drift lingsindex

rnr.

3-0* Referensgranser

3-00 |Referensomrade ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
3-01 |Enhet for referens/aterkoppling ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
3-02 | Minimireferens ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Int32
3-03 | Maximireferens ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Int32
3-04 [Referensfunktion [0] Summa All set-ups TRUE - Uint8
3-1* Referenser

3-10 |Forinstalld referens 0 % All set-ups TRUE -2 Int16
3-11  |Joggvarvtal [HZ] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
3-12 | Oka/minska-virde 0% All set-ups TRUE -2 Int16
3-13 Referensplats [0] Lankat till Hand/Auto All set-ups TRUE - Uint8
3-14 |Forinstalld relativ referens 0 % All set-ups TRUE -2 Int32
3-15 |Referensresurs 1 ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
3-16 | Referensresurs 2 ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
3-17 | Referensresurs 3 ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
3-18 |Relativ skalningsreferensresurs [0] Ingen funktion All set-ups TRUE - Uint8
3-19  |Joggvarvtal [v/m] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
3-4* Ramp 1

3-40 |Ramp 1, typ [0] Linjar All set-ups TRUE - Uint8
3-41 Ramp 1, uppramptid ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-42  |Ramp 1, nedramptid ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-45 |Ramp 1 S-ramp forh. vid acc.start 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-46 |Ramp 1 S-ramp forh. vid acc.slut 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-47 |Ramp 1 S-ramp forh vid retard. start 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-48 |Ramp 1 S-ramp forh vid retard. slut 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-5% Ramp 2

3-50 |Ramp 2, typ [0] Linjar All set-ups TRUE - Uint8
3-51 |Ramp 2, uppramptid ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-52 |Ramp 2, nedramptid ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-55 |Ramp 2 S-ramp forh vid acc. start 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-56 |Ramp 2 S-ramp forh vid acc. slut 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-57 |Ramp 2 S-ramp forh vid retard. start 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-58 |Ramp 2 S-ramp forh vid retard. slut 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-6* Ramp 3

3-60 |Ramp 3, typ [0] Linjar All set-ups TRUE - Uint8
3-61 Ramp 3, uppramptid ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-62 [Ramp 3, nedramptid ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-65 [Ramp 3 S-ramp forh vid acc. start 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-66 |Ramp 3 S-ramp forh vid acc. slut 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-67 |Ramp 3 S-ramp forh vid retard. start 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-68 |Ramp 3 S-ramp forh vid retard. slut 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-7* Ramp 4

3-70 |Ramp 4, typ [0] Linjar All set-ups TRUE - Uint8
3-71 Ramp 4, uppramptid ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-72  |Ramp 4, nedramptid ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-75 |Ramp 4 S-ramp forh vid acc. start 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-76 |Ramp 4 S-ramp forh vid acc. slut 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-77 |Ramp 4 S-ramp forh vid retard. start 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-78 |Ramp 4 S-ramp forh vid retard. slut 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
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Para |Parameterbeskrivning Standardvarde 4-meny Andra under| Omvand- Typ
mete drift lingsindex
rnr.
3-8* Andra ramper
3-80 [Jogg, ramptid ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-81 | Snabbstopp, ramptid ExpressionLimit 2 set-ups TRUE -2 Uint32
3-82 | Snabbstopp, ramptyp [0] Linjar All set-ups TRUE - Uint8
3-83 | Snabbstp S-rampférh v decel. start 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-84 | Snabbstp S-rampférh v decel. slut 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-9* Digital pot.meter
3-90 |Stegstorlek 0.10 % All set-ups TRUE -2 Uint16
3-91 |Ramptid 1s All set-ups TRUE -2 Uint32
3-92 Effektaterstéllning [0] Av All set-ups TRUE - Uint8
3-93 | Maximigrans 100 % All set-ups TRUE 0 Int16
3-94 | Minimigrans -100 % All set-ups TRUE 0 Int16
3-95 |Rampfordrojning ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 TimD
6.3.6 4-** Granser/Varningar
Para |Parameterbeskrivning Standardvarde 4-meny Andra under| Omvand- Typ
mete drift lingsindex
rnr.
4-1* Motorgranser
4-10 | Motorvarvtal, riktning ExpressionLimit All set-ups FALSE - Uint8
4-11 Motorvarvtal, nedre grans [rpm] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
4-12 | Motorvarvtal, nedre gréns [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
4-13 | Motorvarvtal, 6vre grans [rpm] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
4-14 | Motorvarvtal, 6vre grans [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
4-16 | Momentgrdns, motordrift ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
4-17 | Momentgréns, generatordrift 100 % All set-ups TRUE -1 Uint16
4-18 | Strombegransning ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint32
4-19 | Max. utfrekvens ExpressionLimit All set-ups FALSE -1 Uint16
4-2* Gransfaktorer
4-20 | Gransfaktorkalla, moment [0] Ingen funktion All set-ups TRUE - Uint8
4-21 Gransfaktorkalla, varvtal [0] Ingen funktion All set-ups TRUE - Uint8
4-3* Motorvarvtlsoverv
4-30 | Funktion fér motoraterk.bortfall [2] Tripp All set-ups TRUE - Uint8
4-31 Motoraterk.varvtal, fel 300 RPM All set-ups TRUE 67 vint16
4-32 | Timeout for motoraterk.bortfall 0.05 s All set-ups TRUE -2 Uint16
4-34 | Sparningsfelsfunktion ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
4-35 | Pulsgivarbortfall 10 RPM All set-ups TRUE 67 Uint16
4-36 | Sparningsfel, tidsgrans 1s All set-ups TRUE -2 Uint16
4-37 | Sparningsfelsrampning 100 RPM All set-ups TRUE 67 Uint16
4-38 | Sparningsfel, ramptidsgrans 1s All set-ups TRUE -2 Uint16
4-39 | Sparningsfel efter pulsgivarbortfall 5s All set-ups TRUE -2 Uint16
4-5* Reg. varningar
4-50 |Varning, svag strom 0A All set-ups TRUE -2 Uint32
4-51 |Varning, stark strom ImaxVLT (P1637) All set-ups TRUE -2 Uint32
4-52 | Varning, lagt varvtal 0 RPM All set-ups TRUE 67 Uint16
4-53 | Varning, hogt varvtal ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
4-54 | Varning lag referens -999999.999 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
4-55 |Varning hog referens 999999.999 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
-999999.999 ReferenceFeed-
4-56 | Varning lag aterkoppling backUnit All set-ups TRUE -3 Int32
999999.999 ReferenceFeed-
4-57 | Varning hog aterkoppling backUnit All set-ups TRUE -3 Int32
4-58 | Motorfasfunktion saknas ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
4-6* Varvtal, forbik.
4-60 | Forbikoppla varvtal fran [v/m] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
4-61 Forbikoppla varvtal fran [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
4-62 | Forbikoppla varvtal till [v/m] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
4-63 | Forbikoppla varvtal till [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
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6.3.7 5-** Digital 1/0
Para |Parameterbeskrivning Standardvarde 4-meny Endast Andra Omvand- Typ
mete FC 302 under drift | lingsindex
rnr.
5-0* Digitalt 1/0-lage
5-00 [Digitalt I/0-lage [0] PNP All set-ups FALSE - Uint8
5-01 [Plint 27, funktion [0] Ingang All set-ups TRUE - Uint8
5-02 [Plint 29, funktion [0] Ingéang All set-ups X TRUE - Uint8
5-1* Digitala ingangar
5-10 |Plint 18, digital ingadng ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-11 |Plint 19, digital ingang ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-12 |Plint 27, digital ingang ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-13 |Plint 29, digital ingang ExpressionLimit All set-ups X TRUE - Uint8
5-14 |Plint 32, digital ingang ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-15 |Plint 33, digital ingdng ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-16 | Plint X30/2, digital ingdng ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-17 | Plint X30/3, digital ingdng ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-18 | Plint X30/4, digital ingdng ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-19 [Plint 37 Sdkerhetsstopp ExpressionLimit 1 set-up TRUE - Uint8
5-20 | Plint X46/1, digital ingdng [0] Ingen funktion All set-ups TRUE - Uint8
5-21 | Plint X46/3, digital ingdng [0] Ingen funktion All set-ups TRUE - Uint8
5-22 | Plint X46/5, digital ingdng [0] Ingen funktion All set-ups TRUE - Uint8
5-23 | Plint X46/7, digital ingang [0] Ingen funktion All set-ups TRUE - Uint8
5-24 | Plint X46/9, digital ingang [0] Ingen funktion All set-ups TRUE - Uint8
5-25 | Plint X46/11, digital ingang [0] Ingen funktion All set-ups TRUE - Uint8
5-26 | Plint X46/13, digital ingang [0] Ingen funktion All set-ups TRUE - Uint8
5-3* Digitala utgangar
5-30 |Plint 27, digital utgang ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-31 | Plint 29, digital utgang ExpressionLimit All set-ups X TRUE - Uint8
5-32 | Plint X30/6, digital utgang ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-33 | Plint X30/7, digital utgang ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-4* Relder
5-40 |Funktionsrela ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-41 |Till-fordr., rela 0.01s All set-ups TRUE -2 vint16
5-42 | Fran-fordr., rela 0.01s All set-ups TRUE -2 vint16
5-5* Pulsingang
5-50 |Plint 29, lag frekvens 100 Hz All set-ups X TRUE 0 Uint32
5-51 |Plint 29, hog frekvens 100 Hz All set-ups X TRUE 0 Uint32
0 ReferenceFeed-
5-52 |Plint 29, lagt ref./aterkopplingsvarde backUnit All set-ups X TRUE -3 Int32
5-53 |Plint 29, hogt ref./aterkopplingsvéarde ExpressionLimit All set-ups X TRUE -3 Int32
5-54 | Pulsfilter, tidskonstant nr 29 100 ms All set-ups X FALSE -3 Uint16
5-55 |Plint 33, 1ag frekvens 100 Hz All set-ups TRUE 0 Uint32
5-56 |Plint 33, hog frekvens 100 Hz All set-ups TRUE 0 Uint32
0 ReferenceFeed-
5-57 | Plint 33, lagt ref./aterkopplingsvérde backUnit All set-ups TRUE -3 Int32
5-58 | Plint 33, hogt ref./aterkopplingsvarde ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Int32
5-59 | Pulsfilter, tidskonstant nr 33 100 ms All set-ups FALSE -3 Uint16
5-6* Pulsutgang
5-60 |Plint 27, pulsutgangsvariabel ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-62 |Pulsutgang, maxfrekv. nr 27 ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint32
5-63 | Plint 29, pulsutgangsvariabel ExpressionLimit All set-ups X TRUE - Uint8
5-65 | Pulsutgang, maxfrekv. nr 29 ExpressionLimit All set-ups X TRUE 0 Uint32
5-66 | Plint X30/6, pulsutgangsvariabel ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-68 | Pulsutgdng, maxfrekv. nr X30/6 ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint32
5-7* 24V-pulsgivaring.
5-70 |Plint 32/33 pulser per varv 1024 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
5-71 | Plint 32/33, pulsgivarriktning [0] Medurs All set-ups FALSE - Uint8
5-8* 1/0 Options
5-80 |AHF Cap Reconnect Delay 25 s 2 set-ups X TRUE 0 Uint16
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Para |Parameterbeskrivning Standardvarde 4-meny Endast FC Andra Omvand- Typ
mete 302 under drift | lingsindex

rnr.

5-9* Busstyrning

5-90 [Busstyrning, digital & reld 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
5-93 |Pulsutg. 27, busstyrning 0 % All set-ups TRUE -2 N2
5-94 | Pulsutg. 27, forinstélld timeout 0 % 1 set-up TRUE -2 Uint16
5-95 | Pulsutg. 29, busstyrning 0 % All set-ups TRUE -2 N2
5-96 | Pulsutg. 29, forinstdlld timeout 0 % 1 set-up TRUE -2 Uint16
5-97 | Pulsutg. #X30/6, busstyrning 0 % All set-ups TRUE -2 N2
5-98 | Pulsutg. #X30/6, forinst. timeout 0 % 1 set-up TRUE -2 Uint16
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6.3.8 6-** Analog I/0

Para |Parameterbeskrivning Standardvarde 4-meny Andra under| Omvand- Typ
mete drift lingsindex

rnr.

6-0* Analogt 1/0-lage

6-00 |Spann.for. 0, tidsgrans 10 s All set-ups TRUE 0 Uint8
6-01 | Spann.for. 0, tidsg.funktion [0] Av All set-ups TRUE - Uint8
6-1* Analog ingang 1

6-10 | Plint 53, 1ag spénning 0.07 V All set-ups TRUE -2 Int16
6-11 | Plint 53, hdg spédnning 10V All set-ups TRUE -2 Int16
6-12 | Plint 53, svag strém 0.14 mA All set-ups TRUE -5 Int16
6-13 Plint 53, stark strom 20 mA All set-ups TRUE -5 Int16
6-14 | Plint 53, |3gt ref./aterkopplingsvarde 0 ReferenceFeedbackUnit All set-ups TRUE -3 Int32
6-15 | Plint 53, hogt ref./aterkopplingsvérde ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Int32
6-16 | Plint 53, tidskonstant for filter 0.001 s All set-ups TRUE -3 vint16
6-2* Analog ingang 2

6-20 | Plint 54, 1ag spanning 0.07 V All set-ups TRUE -2 Int16
6-21 | Plint 54, hog spanning 10V All set-ups TRUE -2 Int16
6-22 Plint 54, svag strom 0.14 mA All set-ups TRUE -5 Int16
6-23 Plint 54, stark strom 20 mA All set-ups TRUE -5 Int16
6-24 | Plint 54, 1agt ref./aterkopplingsvarde 0 ReferenceFeedbackUnit All set-ups TRUE -3 Int32
6-25 | Plint 54, hogt ref./aterkopplingsvérde ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Int32
6-26 | Plint 54, tidskonstant for filter 0.001 s All set-ups TRUE -3 Uint16
6-3* Analog ingang 3

6-30 | Plint X30/11, lag spanning 0.07 V All set-ups TRUE -2 Int16
6-31 | Plint X30/11, hég spanning 10 V All set-ups TRUE -2 Int16
6-34 | Plint X30/11, lagt ref./aterk.vérde 0 ReferenceFeedbackUnit All set-ups TRUE -3 Int32
6-35 | Plint X30/11, hogt ref./aterk.varde ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Int32
6-36 | Plint X30/11, tidskonstant for filter 0.001 s All set-ups TRUE -3 Uint16
6-4* Analog ingang 4

6-40 | Plint X30/12, ldg spdnning 0.07 V All set-ups TRUE -2 Int16
6-41 | Plint X30/12, hég spanning 10V All set-ups TRUE -2 Int16
6-44 | Plint X30/12, lagt ref./aterk.vérde 0 ReferenceFeedbackUnit All set-ups TRUE -3 Int32
6-45 | Plint X30/12, hogt ref./aterk.vérde ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Int32
6-46 | Plint X30/12, tidskonstant for filter 0.001 s All set-ups TRUE -3 vint16
6-5* Analog utgang 1

6-50 | Plint 42, utgang ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
6-51 | Plint 42, utgdng min-skala 0 % All set-ups TRUE -2 Int16
6-52 | Plint 42, utgdng max-skala 100 % All set-ups TRUE -2 Int16
6-53 | Plint 42, busstyrning for utgang 0 % All set-ups TRUE -2 N2
6-54 | Plint 42, forinst. timeout for utgang 0 % 1 set-up TRUE -2 Uint16
6-55 | Plint 42, Utgangsfilter [0] OFF 1 set-up TRUE - Uint8
6-6* Analog utgang 2

6-60 | Plint X30/8, utgéng ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
6-61 Plint X30/8, min-skala 0% All set-ups TRUE -2 Int16
6-62 | Plint X30/8, max-skala 100 % All set-ups TRUE -2 Int16
6-63 | Plint X30/8, busstyrning 0 % All set-ups TRUE -2 N2
6-64 | Plint X30/8, forinst. timeout for utgang 0 % 1 set-up TRUE -2 Uint16
6-7* Analog utgang 3

6-70 | Plint X45/1, utgédng ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
6-71 | Plint X45/1, min skala 0 % All set-ups TRUE -2 Int16
6-72 Plint X45/1, max skala 100 % All set-ups TRUE -2 Int16
6-73 | Plint X45/1, busstyrning 0 % All set-ups TRUE -2 N2
6-74 | Plint X45/1, forinst. timeout for utgédng 0 % 1 set-up TRUE -2 Uint16
6-8* Analog utgang 4

6-80 | Plint X45/3, utgéng ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
6-81 Plint X45/3, min skala 0% All set-ups TRUE -2 Int16
6-82 Plint X45/3, max skala 100 % All set-ups TRUE -2 Int16
6-83 | Plint X45/3, busstyrning 0 % All set-ups TRUE -2 N2
6-84 | Plint X45/3, forinst. timeout f utg 0 % 1 set-up TRUE -2 vint16
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6.3.9 7-** Regulatorer
Para |Parameterbeskrivning Standardvarde 4-meny Endast Andra Omvand- Typ
mete FC 302 under drift | lingsindex
rnr.
7-0* Varvtal, PID-reg.
7-00 [Varvtal PID-aterkopplingskalla ExpressionLimit All set-ups FALSE - Uint8
7-02 [Varvtal, prop. PID-forstarkning ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Uint16
7-03 [Varvtal, PID-integraltid ExpressionLimit All set-ups TRUE -4 Uint32
7-04 [Varvtal, PID-derivatatid ExpressionLimit All set-ups TRUE -4 Uint16
7-05 [Varvtal, PID-diff.forstarkn.gréns 5 N/A All set-ups TRUE -1 Uint16
7-06 |Varvtal, PID-lagpassfiltertid ExpressionLimit All set-ups TRUE -4 Uint16
7-07 |Varvtalséterkoppling utvéxling 1 N/A All set-ups FALSE -4 Uint32
7-08 | Varvtal, PID-frammatningsfaktor 0 % All set-ups FALSE 0 Uint16
7-09 [Speed PID Error Correction w/ Ramp 300 RPM All set-ups TRUE 67 Uint32
7-1* Moment Pl-styr.
7-12 | Moment, Pl-proportionell forstarkning 100 % All set-ups TRUE 0 Uint16
7-13 | Moment, Pl-integraltid 0.020 s All set-ups TRUE -3 vint16
7-19 | Current Controller Rise Time ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint16
7-2* Processregl, aterk.
7-20 |Processregl. m. 1 aterk.signal [0] Ingen funktion All set-ups TRUE - Uint8
7-22 | Processregl. m. 2 aterk.signaler [0] Ingen funktion All set-ups TRUE - Uint8
7-3* Process-PID regl.
7-30 |Norm./inv. regl. av process-PID [0] Normalt All set-ups TRUE - Uint8
7-31 | Anti-windup for process-PID [1] Pa All set-ups TRUE - Uint8
7-32 |Regulatorstartvarde for process-PID 0 RPM All set-ups TRUE 67 Uint16
7-33 | Prop. forst. for process-PID 0.01 N/A All set-ups TRUE -2 Uint16
7-34 |I-tid for process-PID 10000 s All set-ups TRUE -2 Uint32
7-35 |D-tid for process-PID 0s All set-ups TRUE -2 Uint16
7-36 [Process-PID forst.grans for diff. 5 N/A All set-ups TRUE -1 Uint16
7-38 |Feed forward faktor fér process-PID 0 % All set-ups TRUE 0 Uint16
7-39 [Inom referens bandbredd 5 % All set-ups TRUE 0 Uint8
7-4* Adv. Process PID |
7-40 | Process PID |-part, aterstélllning [0] Nej All set-ups TRUE - Uint8
7-41 | Process PID, utgang neg. bygling -100 % All set-ups TRUE 0 Int16
7-42 | Process PID, utgdng pos. bygling 100 % All set-ups TRUE 0 Int16
7-43 |Process-PID, skalforstark. vid min. ref. 100 % All set-ups TRUE 0 Int16
7-44 |Process-PID, skalforstark. vid max. ref. 100 % All set-ups TRUE 0 Int16
7-45 |Proc-PID Feed Fwd [0] Ingen funktion All set-ups TRUE - Uint8
Process PID Feed Fwd normal/inverterad
7-46 |styrning [0] Normalt All set-ups TRUE - Uint8
7-48 |PCD Feed Forward 0 N/A All set-ups X TRUE 0 Uint16
7-49 [Process PID, utgdng normal/inv styrning [0] Normalt All set-ups TRUE - Uint8
7-5% Adv. Process PID I
7-50 |[Process-PID, utokad PID [1] Aktiverad All set-ups TRUE - Uint8
7-51 |Prop. forst. for process-PID Feed Fwd 1 N/A All set-ups TRUE -2 Uint16
7-52 |Feed forward uppr. f proc-PID 0.01 s All set-ups TRUE -2 Uint32
7-53 |Feed forward nedr. f proc-PID 0.01 s All set-ups TRUE -2 Uint32
7-56 |Process PID Ref. Filtertid 0.001 s All set-ups TRUE -3 Uint16
7-57 |Process PID Fb. Filtertid 0.001 s All set-ups TRUE -3 Uint16
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6.3.10 8-** Komm. och tillval

Para [Parameterbeskrivning Standardvarde 4-meny Andra under| Omvand- Typ
mete drift lingsindex

rnr.

8-0* Allménna installni.

8-01 Styrplats [0] Digital och styrord All set-ups TRUE - Uint8
8-02 |Kalla for styrord ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
8-03 | Tidsgrans for styrord 1s 1 set-up TRUE -1 Uint32
8-04 | Tidsgrénsfunktion for styrord ExpressionLimit 1 set-up TRUE - Uint8
8-05 | Funktion vid End-of-timeout [1] Ateruppta meny 1 set-up TRUE - Uint8
8-06 |Aterstill tidsgréns for styrord [0] Aterstall inte All set-ups TRUE - Uint8
8-07 | Diagnos-trigger [0] Inaktivera 2 set-ups TRUE - Uint8
8-08 | Avladsningsfilter ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
8-1* Styrordsinstalln.

8-10 | Profil for styrord [0] FC-profil All set-ups TRUE - Uint8
8-13 | Konfigurerbart statusord, STW ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
8-14 | Konfigurerbart styrord CTW [1] Profilstandard All set-ups TRUE - Uint8
8-19 | Product Code ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 Uint32
8-3* FC-portinstalln-ar

8-30 | Protokoll [0] FC 1 set-up TRUE - Uint8
8-31 |Adress 1 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint8
8-32 | FC-port, baudhast. ExpressionLimit 1 set-up TRUE Uint8
8-33 | Paritet/stoppbitar [0] Jdmn par., 1 stoppbit 1 set-up TRUE - Uint8
8-34 | Berdknad cykeltid 0 ms 2 set-ups TRUE -3 Uint32
8-35 | Min. svarsfordrojning 10 ms 1 set-up TRUE -3 Uint16
8-36 | Maximal svarsfordrojning ExpressionLimit 1 set-up TRUE -3 Uint16
8-37 | Max fordr. mellan byte ExpressionLimit 1 set-up TRUE -5 Uint16
8-4* FC MC-prot.inst.

8-40 |Telegramval [1] Standardtelegram 1 2 set-ups TRUE - Uint8
8-41 | Parameters for Signals 0 All set-ups FALSE - Uint16
8-42 | PCD-skrivkonfiguration ExpressionLimit 2 set-ups TRUE 0 Uint16
8-43 | PCD-laskonfiguration ExpressionLimit 2 set-ups TRUE 0 Uint16
8-45 BTM Transaction Command [0] Off All set-ups FALSE - Uint8
8-46 |BTM Transaction Status [0] Off All set-ups TRUE - Uint8
8-47 |BTM Timeout 60 s 1 set-up FALSE 0 Uint16
8-48 | BTM Maximum Errors 21 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint8
8-49 | BTM Error Log 0.255 N/A All set-ups TRUE -3 Uint32
8-5* Digital/buss

8-50 | Valj utrullning [3] Logiskt ELLER All set-ups TRUE - Uint8
8-51 | Vdlj snabbstopp [3] Logiskt ELLER All set-ups TRUE - Uint8
8-52 | Vélj DC-broms ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
8-53 | Valj start [3] Logiskt ELLER All set-ups TRUE - Uint8
8-54 | Vdlj reversering [3] Logiskt ELLER All set-ups TRUE - Uint8
8-55 | Menyval [3] Logiskt ELLER All set-ups TRUE - Uint8
8-56 | Valj forinstalld referens [3] Logiskt ELLER All set-ups TRUE - Uint8
8-57 | Profidrive OFF2 Select [3] Logiskt ELLER All set-ups TRUE - Uint8
8-58 | Profidrive OFF3 Select [3] Logiskt ELLER All set-ups TRUE - Uint8
8-8* FC-portdiagnostik

8-80 |Bussmedd.antal 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
8-81 | Bussfelsantal 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
8-82 |Slavmeddelanden mottagna 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
8-83 |Slavfelsantal 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
8-9* Bussjogg

8-90 |Bussjogg 1, varvtal 100 RPM All set-ups TRUE 67 Uint16
8-91 |Bussjogg 2, varvtal ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
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6.3.11 9-** PROFIdrive

Para |Parameterbeskrivning Standardvarde 4-meny Andra under Omvand- Typ
mete drift lingsindex

rnr.

9-00 |Referenspunkt 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
9-07 [Faktiskt varde 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-15 | PCD, skrivkonfiguration ExpressionLimit 1 set-up TRUE - Uint16
9-16 |PCD, laskonfiguration ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint16
9-18 [Nodadress 126 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint8
9-19 | Drive Unit System Number 1034 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
9-22 |[Telegramval [100] None 1 set-up TRUE - Uint8
9-23 | Parametrar for signaler 0 All set-ups TRUE - Uint16
9-27 |Parameterredigering [1] Aktiverad 2 set-ups FALSE - Uint16
9-28 |[Processreglering [1] Aktivera cykl. Mast. 2 set-ups FALSE - Uint8
9-44 |Réknare for felmeddelanden 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
9-45 |Felkod 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
9-47 [Felnummer 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
9-52 [Raknare for felsituationer 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
9-53 | Profibus-varningsord 0 N/A All set-ups TRUE 0 V2
9-63 [ Faktisk baudhast. [255] Baudhastighet saknas All set-ups TRUE - Uint8
9-64 |ldentifiering av enhet 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
9-65 [ Profilnummer 0 N/A All set-ups TRUE 0 OctStr[2]
9-67 |Styrord 1 0 N/A All set-ups TRUE 0 V2
9-68 [Statusord 1 0 N/A All set-ups TRUE 0 V2
9-70 [Edit Set-up [1] Meny 1 All set-ups TRUE - Uint8
9-71 |[Spara datavarden [0] Av All set-ups TRUE - Uint8
9-72 | Aterstill enhet [0] Ingen &tgard 1 set-up FALSE - Uint8
9-75 | DO Identification 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
9-80 | Definierade parametrar (1) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-81 | Definierade parametrar (2) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-82 | Definierade parametrar (3) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-83 [Definierade parametrar (4) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-84 |Definierade parametrar (5) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-85 Defined Parameters (6) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-90 |Andrade parametrar (1) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-91 Andrade parametrar (2) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-92 | Andrade parametrar (3) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-93 |Andrade parametrar (4) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-94 |Andrade parametrar (5) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-99 | Profibus, revisionsraknare 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
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6.3.12 10-** CAN-féltbuss

Para [Parameterbeskrivning Standardvarde 4-meny Andra under| Omvand- Typ

mete drift lingsindex

rnr.

10-0* Gemensamma inst.

10-00 | CAN-protokoll ExpressionLimit 2 set-ups FALSE - Uint8
10-01 | Valj baudhastighet ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
10-02 | MAC-ID ExpressionLimit 2 set-ups TRUE 0 Uint8
10-05 [Avladsning Séndfel, réknare 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint8
10-06 [Avldsning Mottag.fel, rdknare 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint8
10-07 [Avlésning Buss av, rdknare 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint8
10-1* DeviceNet

10-10 | Valj processdatatyp ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
10-11 | Skriv processdatakonfig, ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint16
10-12 | Las processdatakonfig. ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint16
10-13 | Varningsparameter 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
10-14 |Natreferens [0] Av 2 set-ups TRUE - Uint8
10-15 | Natstyrning [0] Av 2 set-ups TRUE - Uint8
10-2* COSfilter

10-20 | COS-filter 1 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
10-21 | COS-filter 2 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
10-22 |COS-filter 3 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
10-23 [COS-filter 4 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
10-3* Parameteratkomst

10-30 | Array-index 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint8
10-31 |Lagra datavarden [0] Av All set-ups TRUE - Uint8
10-32 | Devicenet-revision ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint16
10-33 |Lagra alltid [0] Av 1 set-up TRUE - Uint8
10-34 | DeviceNet-produktkod ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 Uint16
10-39 | Devicenet, F-parametrar 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
10-5* CANopen

10-50 | Skriv processdatakonfig. ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint16
10-51 |L&s processdatakonfig. ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint16
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6.3.13 12-** Ethernet

Para |Parameterbeskrivning Standardvérde 4-meny Andra under Omvand- Typ
mete drift lingsindex

rnr.

12-0* IP-installningar

12-00 [IP-adresstilldelning ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
12-01 [IP-adress 0 N/A 1 set-up TRUE 0 OctStr[4]
12-02 [Subnatmask 0 N/A 1 set-up TRUE 0 OctStr[4]
12-03 [Standard-gateway 0 N/A 1 set-up TRUE 0 OctStr[4]
12-04 | DHCP-server 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 OctStr[4]
12-05 |Lease forfaller ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 TimD
12-06 | Namnservrar 0 N/A 1 set-up TRUE 0 OctStr[4]
12-07 | Domannamn 0 N/A 1 set-up TRUE 0 VisStr[48]
12-08 |Vardnamn 0 N/A 1 set-up TRUE 0 VisStr[48]
12-09 |Fysisk adress 0 N/A 1 set-up TRUE 0 VisStr[17]
12-1* Ethernet-lankparametrar

12-10 |Lankstatus [0] Ingen lank All set-ups TRUE - Uint8
12-11 |[Lankvaraktighet ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 TimD
12-12 [ Automatisk férhandling ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
12-13 [Lankhastighet ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
12-14 [Lank Duplex ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
12-2* Bearbeta data

12-20 [Kontrollinstans ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 Uint8
12-21 |[Skriv processdatakonfig. ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint16
12-22 |Las processdatakonfig. ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint16
12-23 |Process Data Config Write Size 16 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
12-24 |Process Data Config Read Size 16 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
12-27 [Master Address 0 N/A 2 set-ups FALSE 0 OctStr[4]
12-28 |Lagra datavérden [0] Av All set-ups TRUE - Uint8
12-29 |Lagra alltid [0] Av 1 set-up TRUE - Uint8
12-3* EtherNet/IP

12-30 [Varningsparameter 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
12-31 | Natreferens [0] Av 2 set-ups TRUE - Uint8
12-32 [Natstyrning [0] Av 2 set-ups TRUE - Uint8
12-33 [ CIP-revision ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint16
12-34 [ CIP-produktkod ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 Uint16
12-35 [EDS-parameter 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
12-37 [COS start ej mojig timer 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
12-38 [ COS-filter 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
12-4* Modbus TCP

12-40 |Status Parameter 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
12-41 |Slave Message Count 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
12-42 |[Slave Exception Message Count 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
12-5* EtherCAT

12-50 | Configured Station Alias 0 N/A 1 set-up FALSE 0 Uint16
12-51 | Configured Station Address 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
12-59 [EtherCAT Status 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
12-6* Ethernet PowerLink

12-60 [Node ID 1 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint8
12-62 [SDO Timeout 30000 ms All set-ups TRUE -3 Uint32
12-63 |[Basic Ethernet Timeout 5000.000 ms All set-ups TRUE -6 Uint32
12-66 |Threshold 15 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
12-67 |Threshold Counters 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
12-68 | Cumulative Counters 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
12-69 |Ethernet PowerLink Status 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
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Para |Parameterbeskrivning Standardvarde 4-meny Andra under Omvand- Typ
mete drift lingsindex

rnr.

12-8* Ovr. Ethernet-tjinster

12-80 |FTP-server [0] Inaktiverad 2 set-ups TRUE - Uint8
12-81 [HTTP-server [0] Inaktiverad 2 set-ups TRUE - Uint8
12-82 | SMTP-tjénst [0] Inaktiverad 2 set-ups TRUE - Uint8
12-89 |Transparent Socket Channel Port ExpressionLimit 2 set-ups TRUE 0 Uint16
12-9* Avancerade Ethernet-tjanster

12-90 [Kabeldiagnostik [0] Inaktiverad 2 set-ups TRUE - Uint8
12-91 |Auto Cross Over [1] Aktiverad 2 set-ups TRUE - Uint8
12-92 [IGMP-snooping [1] Aktiverad 2 set-ups TRUE - Uint8
12-93 |Kabelldngdfel 0 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint16
12-94 |[Broadcast Storm-skydd -1 % 2 set-ups TRUE 0 Int8
12-95 |Broadcast Storm-filter [0] Endast broadcast 2 set-ups TRUE - Uint8
12-96 |[Port Config ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
12-98 | Grénssnittsraknare 4000 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
12-99 [Mediardknare 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
6.3.14 13-** SL (Smart Logic)

Para [Parameterbeskrivning Standardvarde 4-meny Andra under| Omvand- Typ
mete drift lingsindex

rnr.

13-0* SLC-installningar

13-00 |SL Controller-lage ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
13-01 [Starthdndelse ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
13-02 |[Stopphéndelse ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
13-03 [Aterstall SLC [0] Aterstall inte SLC All set-ups TRUE - Uint8
13-1* Komparatorer

13-10 | Komparatoroperand ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
13-11 | Komparatoroperator ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
13-12 | Komparatorvarde ExpressionLimit 2 set-ups TRUE -3 Int32
13-1* RS Flip Flops

13-15 | RS-FF Operand S ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
13-16 |RS-FF Operand R ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
13-2* Timers

13-20 [SL Controller-timer | ExpressionLimit 1 set-up TRUE -3 TimD
13-4* Logiska regler

13-40 | Logisk regel, boolesk 1 ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
13-41 | Logisk regel, operator 1 ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
13-42 | Logisk regel, boolesk 2 ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
13-43 |Logisk regel, operator 2 ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
13-44 | Logisk regel, boolesk 3 ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
13-5* Status

13-51 |SL Controller-villkor ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
13-52 |[SL Controller-funktioner ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
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6.3.15 14-** Specialfunktioner
Para |Parameterbeskrivning Standardvérde 4-meny Endast FC Andra Omvand- | Typ
mete 302 under drift | lingsindex
rnr.
14-0* Vaxelriktarswitch.
14-00 | Switchmonster ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
14-01 | Switchfrekvens ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
14-03 | Overmodulering [1] On All set-ups FALSE - Uint8
14-04 | PWM, brus [0] Av All set-ups TRUE - Uint8
14-06 | Dead Time Compensation [1] P& All set-ups TRUE - Uint8
14-1* Nat pa/av
14-10 | Natfel [0] Ingen funktion All set-ups TRUE - Uint8
14-11 [ Natspanning vid natfel ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint16
14-12 [ Funktion vid natfel [0] Tripp All set-ups TRUE - Uint8
14-13 | Natfel, stegfaktor 1 N/A All set-ups TRUE -1 Uint8
14-14 | Kin. Backup Time Out 60 s All set-ups TRUE 0 Uint8
14-15 [Kin. Backup Trip Recovery Level ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Uint32
14-16 | Kin. Backup Gain 100 % All set-ups X TRUE 0 Uint32
14-2* Trippaterst.
14-20 | Aterstillningslage [0] Manuell dterst. All set-ups TRUE - Uint8
14-21 | Automatisk aterstarttid ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint16
14-22 | Driftlage [0] Normal drift All set-ups TRUE - Uint8
14-23 [ Typkodsinstallning ExpressionLimit 2 set-ups FALSE - Uint8
14-24 | Trippfordr. vid strémgrans 60 s All set-ups TRUE 0 Uint8
14-25 | Trippfordr. vid mom.gréns 60 s All set-ups TRUE 0 Uint8
14-26 | Trippfordrojning vid vaxelriktarfel ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint8
14-28 | Produktionsinst. [0] Ingen atgard All set-ups TRUE - Uint8
14-29 | Servicekod 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
14-3* Stromgransreg.
14-30 | Strémgrénsreg., prop. forstarkning 100 % All set-ups FALSE 0 Uint16
14-31 | Strémgrénsreg., integrationstid ExpressionLimit All set-ups FALSE -3 Uint16
14-32 [ Stromgransreg., filtertid ExpressionLimit All set-ups TRUE -4 Uint16
14-35 [ Stoppskydd [1] Aktiverad All set-ups FALSE - Uint8
14-36 | Fieldweakening Function [0] Auto All set-ups X TRUE - Uint8
14-4* Energioptimering
14-40 | Var. moment, niva 66 % All set-ups FALSE 0 Uint8
14-41 [ Minimal AEO-magnetisering ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint8
14-42 | Minimal AEO-frekvens ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint8
14-43 | Motorns cosfi ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint16
14-5* Miljo
14-50 | RFI-filter [1] Pa 1 set-up FALSE - Uint8
14-51 | DC-busskompensation ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
14-52 | Fldktstyrning [0] Auto All set-ups TRUE - Uint8
14-53 [ Fldktdvervakning [1] Varning All set-ups TRUE - Uint8
14-55 | Utgangsfilter [0] Inget filter All set-ups FALSE - Uint8
14-56 | Kapacitans, utgangsfilter ExpressionLimit All set-ups FALSE -7 Uint16
14-57 | Induktans utgangsfilter ExpressionLimit All set-ups FALSE -6 Uint16
14-59 [ Faktiskt antal vaxelriktare ExpressionLimit 1 set-up X FALSE 0 Uint8
14-7* Kompatibilitet
14-72 [VLT-larmord 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
14-73 | VLT-varningsord 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
14-74 [ VLT Utok. statusord 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
14-8* Tillval
14-80 [ Tillval forsorjt via extern 24VDC [1] Ja 2 set-ups FALSE - Uint8
14-88 [Option Data Storage 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint16
[0] Protect Option
14-89 | Option Detection Config. 1 set-up TRUE - Uint8
14-9* Felinstallningar
14-90 | Felniva ExpressionLimit 1 set-up TRUE - Uint8
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6.3.16 15-** Driveinformation

Para |Parameterbeskrivning Standardvarde 4-meny Andra under Omvand- Typ
mete drift lingsindex

rnr.

15-0* Driftdata

15-00 | Drifttimmar 0 h All set-ups FALSE 74 Uint32
15-01 | Drifttid 0 h All set-ups FALSE 74 Uint32
15-02 | kWh-raknare 0 kWh All set-ups FALSE 75 Uint32
15-03 | Nattillslag 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
15-04 | Overhettningar 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
15-05 | Overspénningar 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
15-06 |Aterstill kWh-riknare [0] Aterstall inte All set-ups TRUE - Uint8
15-07 |Aterstall drifttidsraknare [0] Aterstall inte All set-ups TRUE - Uint8
15-1* Inst. for datalogg

15-10 |Loggningskalla 0 2 set-ups TRUE - Uint16
15-11 |Loggningsintervall ExpressionLimit 2 set-ups TRUE -3 TimD
15-12 | Trigg-villkor [0] Falskt 1 set-up TRUE - Uint8
15-13 |Loggningsldge [0] Logga alltid 2 set-ups TRUE - Uint8
15-14 | Spara fore trigg 50 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint8
15-2* Historiklogg

15-20 | Historiklogg: hdndelse 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint8
15-21 | Historiklogg: varde 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
15-22 | Historiklogg: tid 0 ms All set-ups FALSE -3 Uint32
15-3* Fellogg

15-30 |Fellogg: felkod 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
15-31 |Fellogg: varde 0 N/A All set-ups FALSE 0 Int16
15-32 |Fellogg: tid 0s All set-ups FALSE 0 Uint32
15-4* Drive identifiering

15-40 | FC-typ 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[6]
15-41 | Effektdel 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-42 | Spdnning 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-43 | Programversion 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[5]
15-44 | Bestalld typkodstréng 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[40]
15-45 | Faktisk typkodstrang 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[40]
15-46 | Frekvensomf. bestallningsnummer 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[8]
15-47 |Bestallningsnr for natkort 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[8]
15-48 |LCP-idnr 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-49 | Program-ID, styrkort 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-50 | Program-ID, natkort 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-51 | Frekvensomf. serienummer 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[10]
15-53 | Serienummer for natkort 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[19]
15-58 | Smart Setup Filename ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 VisStr[20]
15-59 | CSIV-filnamn ExpressionLimit 1 set-up FALSE 0 VisStr[16]
15-6* Tillvals-id

15-60 | Tillval monterat 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[30]
15-61 | Programversion for tillval 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-62 | Bestéllningsnr for tillval 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[8]
15-63 | Serienr for tillval 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[18]
15-70 |Tillval for fack A 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[30]
15-71 |Fack A Tillval SW version 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-72 |Tillval for fack B 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[30]
15-73 | Fack B Tillval SW version 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-74 |Tillval for fack CO 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[30]
15-75 |Fack CO Tillval SW version 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-76 |Tillval for fack C1 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[30]
15-77 |Fack C1 Tillval SW version 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-8* Operating Data |l

15-80 |Fan Running Hours 0 h All set-ups TRUE 74 Uint32
15-81 |Preset Fan Running Hours 0 h All set-ups TRUE 74 Uint32
15-89 | Configuration Change Counter 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
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Para |Parameterbeskrivning Standardvarde 4-meny Andra under Omvand- Typ

mete drift lingsindex

rnr.

15-9* Parameterinfo

15-92 | Definierade parametrar 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16

15-93 |[Andrade parametrar 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16

15-98 |Drive identifiering 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[40]

15-99 |Parametermetadata 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
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6.3.17 16-** Dataavlasningar

Para [Parameterbeskrivning Standardvarde 4-meny Endast Andra Omvand- Typ
mete FC 302 under drift | lingsindex

rnr.

16-0* Allméan status

16-00 | Styrord 0 N/A All set-ups FALSE 0 V2
16-01 | Referens [Enhet] 0 ReferenceFeedbackUnit | All set-ups FALSE -3 Int32
16-02 | Referens % 0 % All set-ups FALSE -1 Int16
16-03 [ statusord 0 N/A All set-ups FALSE 0 V2
16-05 | Faktiskt huvudvarde [%] 0% All set-ups FALSE -2 N2
16-09 | Anpassad avldsning 0 CustomReadoutUnit All set-ups FALSE -2 Int32
16-1* Motorstatus

16-10 | Effekt [kW] 0 kW All set-ups FALSE 1 Int32
16-11 | Effekt [hk] 0 hp All set-ups FALSE -2 Int32
16-12 | Motorspanning oV All set-ups FALSE -1 Uint16
16-13 | Frekvens 0 Hz All set-ups FALSE -1 Uint16
16-14 | Motorstréom 0A All set-ups FALSE -2 Int32
16-15 | Frekvens [%)] 0 % All set-ups FALSE -2 N2
16-16 | Moment [Nm] 0 Nm All set-ups FALSE -1 Int16
16-17 | Varvtal [v/m] 0 RPM All set-ups FALSE 67 Int32
16-18 | Motor, termisk 0% All set-ups FALSE 0 Uint8
16-19 | KTY-sensortemperatur 0 °C All set-ups FALSE 100 Int16
16-20 | Motorvinkel 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
16-21 | Torque [%] High Res. 0 % All set-ups FALSE -1 Int16
16-22 | Moment [%] 0 % All set-ups FALSE 0 Int16
16-23 | Motor Shaft Power [kW] 0 kW All set-ups TRUE 1 Int32
16-24 | Calibrated Stator Resistance 0.0000 Ohm All set-ups X TRUE -4 Uint32
16-25 | Moment [Nm] Hog 0 Nm All set-ups FALSE -1 Int32
16-3* Drive status

16-30 [ DC-busspénning oV All set-ups FALSE 0 Uint16
16-32 | Bromsenergi/s 0 kw All set-ups FALSE 0 Uint32
16-33 | Bromsenergi/2 min 0 kw All set-ups FALSE 0 Uint32
16-34 | Kylplattans temp. 0 °C All set-ups FALSE 100 Uint8
16-35 | Vaxelriktare, termisk 0% All set-ups FALSE 0 Uint8
16-36 | Nominell strom, véxelriktare ExpressionLimit All set-ups FALSE -2 Uint32
16-37 | Maximal strom, vaxelriktare ExpressionLimit All set-ups FALSE -2 Uint32
16-38 | SL Controller, status 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint8
16-39 | Styrkortstemperatur 0 °C All set-ups FALSE 100 Uint8
16-40 | Loggbuffert full [0] Nej All set-ups TRUE - Uint8
16-41 | LCP, nedre statusrad 0 N/A All set-ups TRUE 0 VisStr[50]
16-45 | Motor Phase U Current 0A All set-ups TRUE -2 Int32
16-46 | Motor Phase V Current 0A All set-ups TRUE -2 Int32
16-47 | Motor Phase W Current 0A All set-ups TRUE -2 Int32
16-48 | Speed Ref. After Ramp [RPM] 0 RPM All set-ups FALSE 67 Int32
16-49 | Current Fault Source 0 N/A All set-ups X TRUE 0 Uint8
16-5* Ref. & aterk.

16-50 | Extern referens 0 N/A All set-ups FALSE -1 Int16
16-51 | Pulsreferens 0 N/A All set-ups FALSE -1 Int16
16-52 | Aterkoppling [enhet] 0 ReferenceFeedbackUnit | All set-ups FALSE -3 Int32
16-53 [ DigiPot-referens 0 N/A All set-ups FALSE -2 Int16
16-57 | Feedback [RPM] 0 RPM All set-ups FALSE 67 Int32
16-6* Ingangar & utgangar

16-60 [ Digital ingang 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
16-61 | Plint 53, switchinstallning [0] Strom All set-ups FALSE - Uint8
16-62 [ Analog ingéng 53 0 N/A All set-ups FALSE -3 Int32
16-63 | Plint 54, switchinstallning [0] Strom All set-ups FALSE - Uint8
16-64 [ Analog ingéng 54 0 N/A All set-ups FALSE -3 Int32
16-65 [ Analog utgdng 42 [mA] 0 N/A All set-ups FALSE -3 Int16
16-66 | Digital utgang [bin] 0 N/A All set-ups FALSE 0 Int16
16-67 | Frekv.ingdng nr 29 [HZ] 0 N/A All set-ups X FALSE 0 Int32
16-68 [ Frekv.ingdng nr 33 [Hz] 0 N/A All set-ups FALSE 0 Int32
16-69 [ Pulsutgdng nr 27 [HZ] 0 N/A All set-ups FALSE 0 Int32
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Para |Parameterbeskrivning Standardvarde 4-meny Endast FC Andra Omvand- | Typ
mete 302 under drift | lingsinde

rnr. X

16-70 | Pulsutgang nr 29 [Hz] 0 N/A All set-ups X FALSE 0 Int32
16-71 | Reldutgang [bin] 0 N/A All set-ups FALSE 0 Int16
16-72 [ Raknare A 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
16-73 [ Raknare B 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
16-74 | Prec.stopp, réknare 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
16-75 | Analog in X30/11 0 N/A All set-ups FALSE -3 Int32
16-76 | Analog in X30/12 0 N/A All set-ups FALSE -3 Int32
16-77 [ Analog ut X30/8 [mA] 0 N/A All set-ups FALSE -3 Int16
16-78 [ Analog ut X45/1 [mA] 0 N/A All set-ups FALSE -3 Int16
16-79 [ Analog ut X45/3 [mA] 0 N/A All set-ups FALSE -3 Int16
16-8* Faltbuss & FC-port

16-80 | Faltbuss, CTW 1 0 N/A All set-ups FALSE 0 V2
16-82 | Faltbuss, REF 1 0 N/A All set-ups FALSE 0 N2
16-84 | Komm.tillval, STW 0 N/A All set-ups FALSE 0 V2
16-85 | FC-port, CTW 1 0 N/A All set-ups FALSE 0 V2
16-86 | FC-port, REF 1 0 N/A All set-ups FALSE 0 N2
16-87 | Bus Readout Alarm/Warning 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
16-9* Avlasn. diagnostik

16-90 | Larmord 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
16-91 | Larmord 2 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
16-92 | Varningsord 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
16-93 [ Varningsord 2 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
16-94 [ Utok. statusord 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
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6.3.18 17-** Motoraterk.tillval

Para [Parameterbeskrivning Standardvarde 4-meny Andra under| Omvand- Typ

mete drift lingsindex

rnr.

17-1* Ink. pulsg.granssnitt

17-10 |Signaltyp [1]1 TTL (5V, RS422) All set-ups FALSE - Uint8
17-11 | Uppldsning (PPR) 1024 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
17-2* Abs. pulsg.granssn.

17-20 | Protokollval [0] Inget All set-ups FALSE - Uint8
17-21 [Uppldsning (positioner/varv) ExpressionLimit All set-ups FALSE 0 Uint32
17-24 [SSl-dataléngd 13 N/A All set-ups FALSE 0 Uint8
17-25 | Klockfrekvens ExpressionLimit All set-ups FALSE 3 Uint16
17-26 |SSl-dataformat [0] Graykod All set-ups FALSE - Uint8
17-34 | HIPERFACE-baudhastighet [4] 9 600 All set-ups FALSE - Uint8
17-5* Upplosargranssnitt

17-50 | Poler 2 N/A 1 set-up FALSE 0 Uint8
17-51 | Ingdngsspanning 7V 1 set-up FALSE -1 Uint8
17-52 | Ingdngsfrekvens 10 kHz 1 set-up FALSE 2 Uint8
17-53 | Transformationsforhallande 0.5 N/A 1 set-up FALSE -1 Uint8
17-56 |Encoder Sim. Resolution [0] Disabled 1 set-up FALSE - Uint8
17-59 | Uppldsargranssnitt [0] Inaktiverad All set-ups FALSE - Uint8
17-6* Overv. och prog.

17-60 | Positiv pulsgivarriktning [0] Medurs All set-ups FALSE - Uint8
17-61 | Pulsgivarsignal, dvervakning [1] Varning All set-ups TRUE - Uint8

6.3.19 18-** Dataavlasningar 2

Para |Parameterbeskrivning Standardvarde 4-meny Andra under| Omvand- Typ

mete drift lingsindex

rnr.

18-3* Analog Readouts

18-36 [Analog ing. X48/2 [mA] 0 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
18-37 |Temp.ingdng X48/4 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int16
18-38 [Temp.ingédng X48/7 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int16
18-39 | Temp. ing. X48/10 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int16
18-6* Inputs & Outputs 2

18-60 |Digita| Input 2 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
18-9* PID-avldsningar

18-90 |Process PID-fel 0 % All set-ups FALSE -1 Int16
18-91 | Process-PID-utgang 0 % All set-ups FALSE -1 Int16
18-92 | Process-PID, byglad utgdng 0 % All set-ups FALSE -1 Int16
18-93 | Forst. skalad utfrekvens for process-PID 0 % All set-ups FALSE -1 Int16
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6.3.20 30-** Specialegenskaper

Para [Parameterbeskrivning Standardvarde 4-meny Andra under| Omvand- Typ

mete drift lingsindex

rnr.

30-0* Fadning

30-00 |Fadningslage [0] Abs. frek., Abs. tid All set-ups FALSE - Uint8
30-01 |Fadning, deltafrekvens [Hz] 5 Hz All set-ups TRUE -1 Uint8
30-02 | Fadning, deltafrekvens [%] 25 % All set-ups TRUE 0 Uint8
30-03 |Fadning, deltafrek. skalningsresurs [0] Ingen funktion All set-ups TRUE - Uint8
30-04 |Fadning, hoppfrekvens [Hz] 0 Hz All set-ups TRUE -1 Uint8
30-05 |Fadning, hoppfrekvens [%] 0 % All set-ups TRUE 0 Uint8
30-06 |Fadning, hopptid ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Uint16
30-07 |Fadning, sekvenstid 10 s All set-ups TRUE -1 Uint16
30-08 |Fadning, upp/nedtid 5s All set-ups TRUE -1 Uint16
30-09 |Fadning, slumpfunktion [0] Av All set-ups TRUE - Uint8
30-10 |Fadningsforhallande 1 N/A All set-ups TRUE -1 Uint8
30-11 |Fadning, max. slumpférhallande 10 N/A All set-ups TRUE -1 Uint8
30-12 |Fadning, min. slumpfoérhéllande 0.1 N/A All set-ups TRUE -1 Uint8
30-19 |Fadning, deltafrek. skalad 0 Hz All set-ups FALSE -1 vint16
30-2* Adv. Start Adjust

30-20 |High Starting Torque Time [s] ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint16
30-21 |High Starting Torque Current [%)] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint32
30-22 |Locked Rotor Protection ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
30-23 |Locked Rotor Detection Time [s] ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint8
30-8* Kompatibilitet (l)

30-80 |Induktans for d-axel (Ld) ExpressionLimit All set-ups FALSE -6 Int32
30-81 |Bromsmotstand (ohm) ExpressionLimit 1 set-up TRUE -2 Uint32
30-83 |Varvtal, prop. PID-férstarkning ExpressionLimit All set-ups TRUE -4 Uint32
30-84 |Prop. forst. for process-PID 0.100 N/A All set-ups TRUE -3 Uint16
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6.3.21 32-** MCO-grundinst.

Para [Parameterbeskrivning Standardvarde 4-meny Andra under| Omvand- Typ
mete drift lingsindex

rnr.

32-0* Pulsgivare 2

32-00 |Inkrementell signaltyp [1] TTL (5V, RS422) 2 set-ups TRUE - Uint8
32-01 |Inkrementell uppldsning 1024 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-02 | Absolut protokoll [0] Inget 2 set-ups TRUE - Uint8
32-03 | Absolut upplosning 8192 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-04 |Absolute Encoder Baudrate X55 [4] 9 600 All set-ups FALSE - Uint8
32-05 |Dataldngd for absolut pulsgivare 25 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint8
32-06 |Klockfrekvens for absolut pulsgivare 262 kHz 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-07 |Klockgenerering for absolut pulsgivare [1] Pa 2 set-ups TRUE - Uint8
32-08 |Kabelldangd for absolut pulsgivare 0m 2 set-ups TRUE 0 Uint16
32-09 |Pulsgivarévervakning [0] OFF 2 set-ups TRUE - Uint8
32-10 |Rotationsriktning [1] Ingen &tgard 2 set-ups TRUE - Uint8
32-11 [Namnare, anv.enhet 1 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-12 |Téljare, anv.enhet 1 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-13 |Enc.2 Control [0] No soft changing 2 set-ups TRUE - Uint8
32-14 |Enc.2 node ID 127 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint8
32-15 |Enc.2 CAN guard [0] Av 2 set-ups TRUE - Uint8
32-3* Pulsgivare 1

32-30 |Inkrementell signaltyp [1] TTL (5V, RS422) 2 set-ups TRUE - Uint8
32-31 |Inkrementell uppl®sning 1024 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-32 | Absolut protokoll [0] Inget 2 set-ups TRUE - Uint8
32-33 | Absolut uppldsning 8192 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-35 |Datalangd for absolut pulsgivare 25 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint8
32-36 |Klockfrekvens for absolut pulsgivare 262 kHz 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-37 |Klockgenerering for absolut pulsgivare [1] P& 2 set-ups TRUE - Uint8
32-38 |Kabelldngd for absolut pulsgivare 0m 2 set-ups TRUE 0 Uint16
32-39 |Pulsgivarévervakning [0] OFF 2 set-ups TRUE - Uint8
32-40 |Pulsgivaravslutning [1] Pa 2 set-ups TRUE - Uint8
32-43 |Enc.1 Control [0] No soft changing 2 set-ups TRUE - Uint8
32-44 |Enc.1 node ID 127 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint8
32-45 |Enc.1 CAN guard [0] Av 2 set-ups TRUE Uint8
32-5*% Aterkopplingskalla

32-50 [Kalla, slav [2] Pulsgivarupplosning 2 set-ups TRUE - Uint8
32-51 | MCO 302 Last Will [1] Tripp 2 set-ups TRUE - Uint8
32-52 |[Source Master [1] Encoder 1 X56 2 set-ups TRUE - Uint8
32-6* PID-regulator

32-60 |Proportionell faktor 30 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-61 | Derivatafaktor 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-62 |Integralfaktor 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-63 | Gransvarde for integralsumma 1000 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint16
32-64 |PID-bandbredd 1000 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint16
32-65 |Hastighet, frammatning 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-66 | Acceleration, frammatning 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-67 | Max. tolerans for positionsfel 20000 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-68 | Reverseringsfunktion for slav [0] Reversering tillaten 2 set-ups TRUE - Uint8
32-69 |Samplingstid fér PID-regulator 1 ms 2 set-ups TRUE -3 Uint16
32-70 | Soktid for profilgenerator 1 ms 2 set-ups TRUE -3 Uint8
32-71 |Storlek pa kontrollfonstret (aktivering) 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-72 | Kont.fonsterstrl. (inakt.) 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-73 |Integral limit filter time 0 ms 2 set-ups TRUE -3 Int16
32-74 |Position error filter time 0 ms 2 set-ups TRUE -3 Int16
32-8* Hastighet & acc.

32-80 |Maximal hastighet (pulsgivare) 1500 RPM 2 set-ups TRUE 67 Uint32
32-81 [Kortaste ramp 1s 2 set-ups TRUE -3 Uint32
32-82 [Ramptyp [0] Linjar 2 set-ups TRUE - Uint8
32-83 |Hastighetsuppldsning 100 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
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mete drift lingsindex

rnr.

32-84 |Standardhastighet 50 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-85 |Standardacceleration 50 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-86 | Acc. up for limited jerk 100 ms 2 set-ups TRUE -3 Uint32
32-87 | Acc. down for limited jerk 0 ms 2 set-ups TRUE -3 Uint32
32-88 | Dec. up for limited jerk 0 ms 2 set-ups TRUE -3 Uint32
32-89 |Dec. down for limited jerk 0 ms 2 set-ups TRUE -3 Uint32
32-9* Utveckling

32-90 |Fe|st‘>kningskélla [0] Styrkort 2 set-ups TRUE - Uint8
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6.3.22 33-** Av. MCO-inst.

Para [Parameterbeskrivning Standardvarde 4-meny Andra under| Omvand- Typ
mete drift lingsindex

rnr.

33-0* HOME-rorelse

33-00 |Tvinga HOME [0] HOME ej tvingat 2 set-ups TRUE - Uint8
33-01 | Nollpunktsforskj. fran HOME-pos. 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Int32
33-02 |Ramp for HOME-rorelse 10 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
33-03 |Hastighet for HOME-rorelse 10 N/A 2 set-ups TRUE 0 Int32
33-04 [Funktion under HOME-rorelse [0] Revers. och index 2 set-ups TRUE - Uint8
33-1* Synkronisering

33-10 | Synkroniseringsfaktor, master (M: S) 1 N/A 2 set-ups TRUE 0 Int32
33-11 | Synkroniseringsfaktor, slav (M: S) 1 N/A 2 set-ups TRUE 0 Int32
33-12 | Positionsforskjutning for synk. 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Int32
33-13 | Noggrannhet for positionssynk. 1000 N/A 2 set-ups TRUE 0 Int32
33-14 |Relativ hastighetsgrans, slav 0 % 2 set-ups TRUE 0 Uint8
33-15 | Markérnummer for master 1 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint16
33-16 | Markérnummer for slav 1 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint16
33-17 [Markoéravstand, master 4096 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
33-18 [Markoravstand, slav 4096 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
33-19 | Markortyp, master [0] Pulsgivare Z positiv 2 set-ups TRUE - Uint8
33-20 |Markértyp, slav [0] Pulsgivare Z positiv 2 set-ups TRUE - Uint8
33-21 | Markértolerans, master 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
33-22 |Markértolerans, slav 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
33-23 | Startfunktion for markorsynk. [0] Startfunktion 1 2 set-ups TRUE - Uint16
33-24 | Markornummer for fel 10 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint16
33-25 | Markérnummer for klart 1 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint16
33-26 |Hastighetsfilter 0 us 2 set-ups TRUE -6 Int32
33-27 |Filtertid, forskjutning 0 ms 2 set-ups TRUE -3 Uint32
33-28 | Markorfilterkonfiguration [0] Markorfilter 1 2 set-ups TRUE - Uint8
33-29 |Filtertid for markorfilter 0 ms 2 set-ups TRUE -3 Int32
33-30 | Maximal markérkorrigering 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
33-31 | Synkroniseringstyp [0] Standard 2 set-ups TRUE - Uint8
33-32 |Feed Forward Velocity Adaptation 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
33-33 | Velocity Filter Window 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
33-34 |Slave Marker filter time 0 ms 2 set-ups TRUE -3 Uint32
33-4* Granshantering

33-40 |Funktion vid dndldgeskontakt [0] Anropa felhanterare 2 set-ups TRUE - Uint8
33-41 | Negativt programéndldge -500000 N/A 2 set-ups TRUE 0 Int32
33-42 |Positivt programéndldge 500000 N/A 2 set-ups TRUE 0 Int32
33-43 |Negativt programandldge, aktivt [0] Inaktiv 2 set-ups TRUE - Uint8
33-44 | Positivt programandldge, aktivt [0] Inaktiv 2 set-ups TRUE - Uint8
33-45 |Tid i malomf. 0 ms 2 set-ups TRUE -3 Uint8
33-46 | Grénsvarde for malomf. 1 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint16
33-47 |Storlek pd malomf. 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint16
33-5*% 1/0-konfiguration

33-50 |Plint X57/1, digital ingang [0] Ingen funktion 2 set-ups TRUE - Uint8
33-51 |Plint X57/2, digital ingang [0] Ingen funktion 2 set-ups TRUE - Uint8
33-52 | Plint X57/3, digital ingang [0] Ingen funktion 2 set-ups TRUE - Uint8
33-53 | Plint X57/4, digital ingang [0] Ingen funktion 2 set-ups TRUE - Uint8
33-54 | Plint X57/5, digital ingang [0] Ingen funktion 2 set-ups TRUE - Uint8
33-55 |Plint X57/6, digital ingang [0] Ingen funktion 2 set-ups TRUE - Uint8
33-56 |Plint X57/7, digital ingang [0] Ingen funktion 2 set-ups TRUE - Uint8
33-57 |Plint X57/8, digital ingang [0] Ingen funktion 2 set-ups TRUE - Uint8
33-58 |Plint X57/9, digital ingang [0] Ingen funktion 2 set-ups TRUE - Uint8
33-59 |Plint X57/10, digital ingdng [0] Ingen funktion 2 set-ups TRUE - Uint8
33-60 |Plint X59/1- och X59/2-lage [1] Utgéng 2 set-ups FALSE - Uint8
33-61 |Plint X59/1, digital ingdng [0] Ingen funktion 2 set-ups TRUE - Uint8
33-62 |Plint X59/2, digital ingdng [0] Ingen funktion 2 set-ups TRUE - Uint8
33-63 |Plint X59/1, digital utgdng [0] Ingen funktion 2 set-ups TRUE - Uint8
33-64 | Plint X59/2, digital utgdng [0] Ingen funktion 2 set-ups TRUE - Uint8
33-65 | Plint X59/3, digital utgdng [0] Ingen funktion 2 set-ups TRUE - Uint8
33-66 | Plint X59/4, digital utgang [0] Ingen funktion 2 set-ups TRUE - Uint8
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33-67 |Plint X59/5, digital utgang [0] Ingen funktion 2 set-ups TRUE - Uint8
33-68 |Plint X59/6, digital utgang [0] Ingen funktion 2 set-ups TRUE - Uint8
33-69 |Plint X59/7, digital utgang [0] Ingen funktion 2 set-ups TRUE - Uint8
33-70 |Plint X59/8, digital utgang [0] Ingen funktion 2 set-ups TRUE - Uint8
33-8* Globala parametrar

33-80 | Aktiverat programnummer -1 N/A 2 set-ups TRUE 0 Int8
33-81 |Nattillslagstillstand [1] Motor till 2 set-ups TRUE - Uint8
33-82 | Statusovervakning [1] Pa 2 set-ups TRUE - Uint8
33-83 [Funktion efter fel [0] Utrullning 2 set-ups TRUE - Uint8
33-84 |Funktion efter Esc. [0] Kontrollerat stopp 2 set-ups TRUE - Uint8
33-85 | MCO forsorjt via extern 24VDC [0] Nej 2 set-ups TRUE - Uint8
33-86 |Plint vid larm [0] Rela 1 2 set-ups TRUE - Uint8
33-87 [Plintstatus vid larm [0] Gor ingenting 2 set-ups TRUE - Uint8
33-88 |Statusord vid larm 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint16
33-9* MCO Port Settings

33-90 |X62 MCO CAN node ID 127 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint8
33-91 [X62 MCO CAN baud rate [20] 125 kbit/s 2 set-ups TRUE - Uint8
33-94 [X60 MCO RS485 serial termination [0] Av 2 set-ups TRUE - Uint8
33-95 [X60 MCO RS485 serial baud rate [2] 9600 Baud 2 set-ups TRUE - Uint8
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6.3.23 34-** MCO-dataavlasn.

Para [Parameterbeskrivning Standardvarde 4-meny Andra under| Omvand- Typ

mete drift lingsindex

rnr.

34-0* PCD, skrivpar.

34-01 |PCD 1 Skriv till MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-02 |PCD 2 Skriv till MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-03 |PCD 3 Skriv till MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-04 |PCD 4 Skriv till MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-05 |PCD 5 Skriv till MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-06 |PCD 6 Skriv till MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-07 |PCD 7 Skriv till MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-08 |PCD 8 Skriv till MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-09 |PCD 9 Skriv till MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-10 |PCD 10 Skriv till MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-2* PCD, laspar.

34-21 |PCD 1 Las fran MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-22 |PCD 2 Las fran MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-23 |PCD 3 Las fran MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-24 |PCD 4 Las fran MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-25 |PCD 5 Las fran MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-26 |PCD 6 Las fran MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-27 |PCD 7 Las fran MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-28 |PCD 8 Las fran MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-29 |PCD 9 Las fran MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-30 |PCD 10 Las fran MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-4* Ingangar & utgangar

34-40 |Digitala ingangar 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-41 |Digitala utgangar 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-5* Processdata

34-50 |Faktisk position 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
34-51 |Kommandoangiven position 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
34-52 | Faktisk masterposition 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
34-53 |Indexposition, slav 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
34-54 |Indexposition, master 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
34-55 |Kurvposition 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
34-56 |Sparningsfel 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
34-57 | Synkroniseringsfel 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
34-58 |Faktisk hastighet 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
34-59 |Faktisk masterhastighet 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
34-60 | Synkroniseringsstatus 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
34-61 | Axelstatus 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
34-62 | Programstatus 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
34-64 | MCO 302-status 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-65 [MCO 302-styrning 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-7* Avlasn. diagnostik

34-70 |MCO-larmord 1 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
34-71 |MCO-larmord 2 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
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Para [Parameterbeskrivning Standardvarde 4-meny Andra under| Omvand- Typ
mete drift lingsindex

rnr.

35-0* Temp. Input Mode

35-00 |Term. X48/4 Temperature Unit [60] °C All set-ups TRUE - Uint8
35-01 |Plint X48/4 Ingangstyp [0] Inte ansluten All set-ups TRUE - Uint8
35-02 |Term. X48/7 Temperature Unit [60] °C All set-ups TRUE - Uint8
35-03 |Plint X48/7 Ingangstyp [0] Inte ansluten All set-ups TRUE - Uint8
35-04 [Term. X48/10 Temperature Unit [60] °C All set-ups TRUE - Uint8
35-05 |Plint X48/10 Ingdngstyp [0] Inte ansluten All set-ups TRUE - Uint8
35-06 |Temperaturgivare, larmfunktion [5] Stopp och tripp All set-ups TRUE - Uint8
35-1* Temp. Input X48/4

35-14 |Term. X48/4 Filter Time Constant 0.001 s All set-ups TRUE -3 Uint16
35-15 [Term. X48/4 Temp. Monitor [0] Inaktiverad All set-ups TRUE - Uint8
35-16 |Term. X48/4 Low Temp. Limit ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Int16
35-17 |Term. X48/4 High Temp. Limit ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Int16
35-2* Temp. Input X48/7

35-24 |Term. X48/7 Filter Time Constant 0.001 s All set-ups TRUE -3 Uint16
35-25 [Term. X48/7 Temp. Monitor [0] Inaktiverad All set-ups TRUE - Uint8
35-26 |Term. X48/7 Low Temp. Limit ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Int16
35-27 |Term. X48/7 High Temp. Limit ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Int16
35-3* Temp. Input X48/10

35-34 |Term. X48/10 Filter Time Constant 0.001 s All set-ups TRUE -3 Uint16
35-35 [Term. X48/10 Temp. Monitor [0] Inaktiverad All set-ups TRUE - Uint8
35-36 |Term. X48/10 Low Temp. Limit ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Int16
35-37 |Term. X48/10 High Temp. Limit ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Int16
35-4* Analog Input X48/2

35-42 |Plint X48/2 Lag strom 4 mA All set-ups TRUE -5 Int16
35-43 |Plint X48/2 Hog strom 20 mA All set-ups TRUE -5 Int16
35-44 |Term. X48/2 Low Ref./Feedb. Value 0 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
35-45 |Term. X48/2 High Ref./Feedb. Value 100 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
35-46 | Term. X48/2 Filter Time Constant 0.001 s All set-ups TRUE -3 Uint16
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6.4 Parameterlistor - Aktivt filter
6.4.1 0-** Drift/display

Para mete |Parameterbeskrivning Standardvérde 4-meny Andra under | Omvand- Typ

rnr. drift lingsindex

0-0* Basic Settings

0-01 Language [0] English 1 set-up TRUE - Uint8
0-04 Operating state at power-up (hand) [1] Forced stop All set-ups TRUE - Uint8
0-1* Set-up Operations

0-10 Active set-up [1] Set-up 1 1 set-up TRUE - Uint8
0-11 Edit set-up [1] Set-up 1 All set-ups TRUE - Uint8
0-12 This set-up linked to [0] Not linked All set-ups FALSE - Uint8
0-13 Readout: Linked set-ups 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
0-14 Readout: Edit set-ups/channel 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
0-2* LCP Display

0-20 Display line 1.1 small 30112 All set-ups TRUE - Uint16
0-21 Display line 1.2 small 30110 All set-ups TRUE - Uint16
0-22 Display line 1.3 small 30120 All set-ups TRUE - Uint16
0-23 Display line 2 large 30100 All set-ups TRUE - Uint16
0-24 Display line 3 large 30121 All set-ups TRUE - Uint16
0-25 My personal menu ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 Uint16
0-4* LCP Keypad

0-40 [Hand on] key on LCP [1] Enabled All set-ups TRUE - Uint8
0-41 [Off] key on LCP [1] Enabled All set-ups TRUE - Uint8
0-42 [Auto on] key on LCP [1] Enabled All set-ups TRUE - Uint8
0-43 [Reset] key on LCP [1] Enabled All set-ups TRUE - Uint8
0-5* Copy/Save

0-50 LCP copy [0] No copy All set-ups FALSE - Uint8
0-51 Set-up copy [0] No copy All set-ups FALSE - Uint8
0-6* Password

0-60 Main menu password 100 N/A 1 set-up TRUE 0 Int16
0-61 Access to main menu w/o password [0] Full access 1 set-up TRUE - Uint8
0-65 Quick menu password 200 N/A 1 set-up TRUE 0 Int16
0-66 Access to quick menu w/o password [0] Full access 1 set-up TRUE - Uint8
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6.4.2 5-** Digital 1/O

Para mete |Parameterbeskrivning Standardvarde 4-meny Andra under | Omvand- Typ

rnr. drift lingsindex

5-0* Digital 1/0 mode

5-00 Digital 1/0 mode [0] PNP All set-ups FALSE - Uint8

5-01 Terminal 27 mode [0] Input All set-ups TRUE - Uint8

5-02 Terminal 29 mode [0] Input All set-ups TRUE - Uint8

5-1* Digital Inputs

5-10 Terminal 18 digital input [8] Start All set-ups TRUE - Uint8

5-1 Terminal 19 digital input [0] No operation All set-ups TRUE - Uint8

5-12 Terminal 27 digital input [0] No operation All set-ups TRUE - Uint8

5-13 Terminal 29 digital input [0] No operation All set-ups TRUE - Uint8

5-19 Terminal 37 safe stop [1] Safe Stop Alarm 1 set-up TRUE - Uint8

5-3* Digital Outputs

5-30 Terminal 27 digital output [0] No operation All set-ups TRUE - Uint8

5-31 Terminal 29 digital output [0] No operation All set-ups TRUE - Uint8

5-4* Relays

5-40 Function relay [0] No operation All set-ups TRUE - Uint8

5-41 On delay, relay 030s All set-ups TRUE -2 Uint16

5-42 Off delay, relay 030s All set-ups TRUE -2 Uint16

6.4.3 8-** Komm. och tillval

Para mete |Parameterbeskrivning Standardvérde 4-meny Andra under | Omvand- Typ

rnr. drift lingsindex

8-0* General Settings

8-01 Control site [0] Digital and ctrl.word All set-ups TRUE - Uint8

8-02 Control word source null All set-ups TRUE - Uint8

8-03 Control word timeout time 10s 1 set-up TRUE -1 Uint32

8-04 Control word timeout function [0] Off 1 set-up TRUE - Uint8

8-05 End-of-timeout function [1] Resume set-up 1 set-up TRUE - Uint8

8-06 Reset control word timeout [0] Do not reset All set-ups TRUE - Uint8

8-3* FC Port Settings

8-30 Protocol [1] FC MC 1 set-up TRUE - Uint8

8-31 Address 2 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint8

8-32 FC port baud rate [2] 9600 Baud 1 set-up TRUE - Uint8
[0] Even parity, [1] Stop

8-33 Parity/stop bits bit All set-ups TRUE Uint8

8-35 Minimum response delay 10 ms All set-ups TRUE -3 Uint16

8-36 Max response delay 5000 ms 1 set-up TRUE -3 Uint16

8-37 Max inter-char delay 25 ms 1 set-up TRUE -3 Uint16

8-4* FC MC Protocol Set

8-42 PCD write configuration [1685] FC port CTW 1 All set-ups TRUE Uint16

8-43 PCD read configuration [1603] Status word All set-ups TRUE Uint16

8-5* Digital/Bus

8-53 Start select [3] Logic OR All set-ups TRUE - Uint8

8-55 Set-up select [3] Logic OR All set-ups TRUE - Uint8
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6.4.4 14-** Specialfunktioner

Para mete |Parameterbeskrivning Standardvarde 4-meny Andra under | Omvand- Typ

rnr. drift lingsindex

14-2* Trip Reset

14-20 Reset mode [0] Manual reset All set-ups TRUE - Uint8
14-21 Automatic restart time 10s All set-ups TRUE 0 Uint16
14-22 Operation mode [0] Normal operation All set-ups TRUE - Uint8
14-23 Typecode setting null 2 set-ups FALSE - Uint8
14-28 Production settings [0] No action All set-ups TRUE - Uint8
14-29 Service code 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
14-5* Environment

14-50 RFI filter [1] On 1 set-up FALSE - Uint8
14-53 Fan monitor [1] Warning All set-ups TRUE - Uint8
14-54 Bus partner 1 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint16
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6.4.5 15-** Driveinformation

Para mete [Parameterbeskrivning Standardvarde 4-meny Andra under [ Omvand- Typ
rnr. drift lingsindex

15-0*% Operating Data

15-00 Operating hours 0h All set-ups FALSE 74 Uint32
15-01 Running hours 0h All set-ups FALSE 74 Uint32
15-03 Power ups 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
15-04 Over temps 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
15-05 Over volts 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
15-07 Reset running hours counter [0] Do not reset All set-ups TRUE - Uint8
15-1* Data Log Settings

15-10 Logging source 0 2 set-ups TRUE - Uint16
15-11 Logging interval ExpressionLimit 2 set-ups TRUE -3 TimD
15-12 Trigger event [0] False 1 set-up TRUE - Uint8
15-13 Logging mode [0] Log always 2 set-ups TRUE - Uint8
15-14 Samples before trigger 50 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint8
15-2* Historic Log

15-20 Historic log: event 0 N/A All set-ups FALSE Uint8
15-21 Historic log: value 0 N/A All set-ups FALSE Uint32
15-22 Historic log: time 0 ms All set-ups FALSE -3 Uint32
15-3* Fault Log

15-30 Fault log: error code 0 N/A All set-ups FALSE Uint16
15-31 Fault log: value 0 N/A All set-ups FALSE Int16
15-32 Fault log: time 0s All set-ups FALSE 0 Uint32
15-4* Unit Identification

15-40 FC type 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[6]
15-41 Power section 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-42 Voltage 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-43 Software version 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr([5]
15-44 Ordered typecode string 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[40]
15-45 Actual typecode string 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[40]
15-46 Unit ordering no 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[8]
15-47 Power card ordering no 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[8]
15-48 LCP ID no 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-49 SW ID control card 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-50 SW ID power card 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-51 Unit serial number 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[10]
15-53 Power card serial number 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[19]
15-6* Option Ident

15-60 Option mounted 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[30]
15-61 Option SW version 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-62 Option ordering No 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr([8]
15-63 Option serial No 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[18]
15-70 Option in slot A 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[30]
15-71 Slot A option SW version 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-72 Option in slot B 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[30]
15-73 Slot B option SW version 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-74 Option in slot CO/EQ 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[30]
15-75 Slot CO option SW version 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-76 Option in slot C1/E1 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[30]
15-77 Slot C1 option SW version 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
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Para mete |Parameterbeskrivning Standardvérde 4-meny Andra under | Omvand- Typ
rnr. drift lingsindex

15-9* Parameter Info

15-92 Defined parameters 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
15-93 Modified parameters 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
15-98 Unit identification 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[40]
15-99 Parameter metadata 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
6.4.6 16-** Dataavlasningar

Para mete |Parameterbeskrivning Standardvarde 4-meny Andra under | Omvand- Typ
rnr. drift lingsindex

16-0* General Status

16-00 Control word 0 N/A All set-ups FALSE 0 V2
16-03 Status word 0 N/A All set-ups FALSE 0 V2
16-3* AF Status

16-30 DC link voltage oV All set-ups FALSE 0 Uint16
16-34 Heatsink temp. 0°C All set-ups FALSE 100 Uint8
16-35 Inverter thermal 0 % All set-ups FALSE 0 Uint8
16-36 Inv. nom. current ExpressionLimit All set-ups FALSE -2 Uint32
16-37 Inv. max. current ExpressionLimit All set-ups FALSE -2 Uint32
16-39 Control card temp. 0°C All set-ups FALSE 100 Uint8
16-40 Logging buffer full [0] No All set-ups TRUE - Uint8
16-49 Current fault source 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint8
16-6* Inputs & Outputs

16-60 Digital input 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
16-66 Digital output [bin] 0 N/A All set-ups FALSE 0 Int16
16-71 Relay output [bin] 0 N/A All set-ups FALSE 0 Int16
16-8* Fieldbus & FC Port

16-80 Fieldbus CTW 1 0 N/A All set-ups FALSE 0 V2
16-84 Comm. option STW 0 N/A All set-ups FALSE 0 V2
16-85 FC port CTW 1 0 N/A All set-ups FALSE 0 V2
16-9* Diagnosis Readouts

16-90 Alarm word 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
16-91 Alarm word 2 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
16-92 Warning word 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
16-93 Warning word 2 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
16-94 Ext. status word 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32

MG37A207 Danfoss A/S © Rev. 2014-02-07 Med ensamratt. 109



Programmering

Handbok

6.4.7 300-** AF Settings

Except for 300-10 Aktivt filter, nominell spdnning, it is not recommended to change the settings in this parameter group

for the Low Harmonic Drive

Para mete [Parameterbeskrivning Standardvarde 4-meny Andra Omvand- | Typ
rnr. under drift | lingsindex

300-0* General Settings

300-00 Harmonic cancellation mode [0] Overall All set-ups TRUE - Uint8
300-01 Compensation priority [0] Harmonics All set-ups TRUE - Uint8
300-08 Lagging reactive current [0] Disabled All set-ups FALSE Uint8
300-1* Network Settings

300-10 Active filter nominal voltage ExpressionLimit 2 set-ups FALSE 0 Uint32
300-2* CT Settings

300-20 CT primary rating ExpressionLimit 2 set-ups FALSE 0 Uint32
300-24 CT Sequence [0] L1, L2, L3 2 set-ups FALSE - Uint8
300-25 CT Polarity [0] Normal 2 set-ups FALSE - Uint8
300-26 CT Placement [1] Load Current 2 set-ups FALSE - Uint8
300-27 Number of CTs per phase 1 All set-ups FALSE Uint8
300-29 Start auto CT detection [0] Off All set-ups FALSE - Uint8
300-3* Compensation

300-30 Compensation points 00A All set-ups TRUE -1 Uint32
300-35 Cosphi reference 0.500 N/A All set-ups TRUE -3 Uint16
300-4* Paralleling

300-40 Master follower selection [2] Not Paralleled 2 set-ups FALSE - Uint8
300-41 Follower ID 1 N/A 2 set-ups FALSE Uint32
300-42 Num. of follower AFs 1 N/A 2 set-ups FALSE Uint32
300-5* Sleep Mode

300-50 Enable sleep mode null 2 set-ups TRUE - Uint8
300-51 Sleep mode trig source [0] Mains current All set-ups TRUE - Uint8
300-52 Sleep mode wake up trigger ExpressionLimit All set-ups TRUE Uint32
300-53 Sleep mode sleep trigger 80 % All set-ups TRUE Uint32
6.4.8 301-** AF Readouts

Para mete |Parameterbeskrivning Standardvérde 4-meny Andra Omvand- Typ
rnr. under drift | lingsindex

301-0* Output Currents

301-00 Output current [A] 0.00 A All set-ups TRUE -2 Int32
301-01 Output current [%] 0.0 % All set-ups TRUE -1 Int32
301-1* Unit Performance

301-10 THD of current [%] 0.0 % All set-ups TRUE -1 Uint16
301-12 Power factor 0.00 N/A All set-ups TRUE -2 Uint16
301-13 Cosphi 0.00 N/A All set-ups TRUE -2 Int16
301-14 Leftover currents 0.0 A All set-ups TRUE -1 Uint32
301-2* Mains Status

301-20 Mains current [A] 0A All set-ups TRUE Int32
301-21 Mains frequency 0 Hz All set-ups TRUE Uint8
301-22 Fund. mains current [A] 0A All set-ups TRUE Int32
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7 Tillampningsexempel

7.1 Inledning

Exemplen i det har avsnittet ar tdnkta som en snabbre-
ferens for vanliga tilldmpningar.

. Parameterinstallningarna motsvarar de regionala
standardvardena (som du valjer i 0-03 Regionala
instdllningar), om inte ndgot annat anges.

. Parametrar som ar kopplade till plintarna och
deras instdllningar visas bredvid ritningarna.

. Om switchinstéallningar kravs for de analoga
plintarna A53 och A54 visas dven dessa.

7.2 Tillampningsexempel

FORSIKTIGT

Termistorer maste ha forstarkt eller dubbel isolering for
att uppfylla PELV-isoleringskraven.

Parametrar
= Funktion Installning
g 1-29 Automatisk |[1] Aktivera
& | motoran- fullstandig
passning (AMA) [ AMA
5-12 Plint 27, [0] Ingen
digital ingang drift

*=standardvarde

Anteckningar/kommentarer:

Parametergrupp 7-2* Motordata

maste stallas in utifran motorn

Tabell 7.2 AMA utan T27 ansluten

Parametrar
= Funktion Installning
% 1-29 Automatisk |[[1] Aktivera
&| motoran- fullstandig
passning (AMA) [AMA
5-12 Plint 27, [2]*
digital ingédng Inverterad
utrullning

*=standardvarde

Anteckningar/kommentarer:
Parametergrupp 1-2* Motordata
maste stéllas in utifrdan motorn

Tabell 7.1 AMA med T27 ansluten

Parametrar
o Funktion Instéllning
Sl6-10 Plint 53, lag [ 0,07 v*
i‘:é spanning
“l6-11 Plint 53, 10 V*
hog spanning
6-14 Plint 53, 0 varv/minut
lagt ref./
aterkopp-
lingsvérde
6-15 Plint 53, 1 500 varv/
hogt ref./ minut
aterkopp-
+ lingsvérde
*=standardvarde
Anteckningar/kommentarer:
-10-+10V

Tabell 7.3 Analog varvtalsreferens (spanning)

MG37A207
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Parametrar Speed =
S|  Funktion Instéllning S
S[6-12 Plint 53, |4 mA* 2
o ™M
&|svag strém -
"|6-13 Plint 53, |20 mA*
stark strom
6-14 Plint 53, 0 varv/minut Start (18)
lagt ref./ . . .
. Bild 7.1 Start/stopp med Sékert vridmoment av
aterkopp-
lingsvérde
6-15 Plint 53, 1 500 varv/
hogt ref./ minut Parametrar
sterkopp- ° Funktion Installning
lingsvarde &|>5-10 Plint 18, [9] Pulsstart
[a} P . °
*=standardvarde § digital ingang
Anteckningar/kommentarer: ~|5-12 Plint 27, [6] Stopp,
digital ingang inverterat
4-20mA
*=standardvarde
Anteckningar/kommentarer:
Om 5-12 Plint 27, digital ingdng
ar installd pa [0] Ingen drift
A53 behdvs ingen bygelledning till

plint 27.

Tabell 7.4 Analog varvtalsreferens (strom)

Parametrar
FC o Funktion Instéllning
1 % 510 Plint 18, | [8] Start®
+24V 13 § digital ingang
DIN 80— — " [5-12 Plint 27, [0] Ingen
DIN 19 digital ingadng drift
Com 20 5-19 Plint 37 [1] Larm,
DIN 27 Sékerhetsstopp | sikerhet- Tabell 7.6 Pulsstart/-stopp
DIN 29 sstopp
DIN 32 *=standardvarde Speed 2
DIN 33 - S
DIN 37 Anteckningar/kommentarer: §
Om 5-12 Plint 27, digital ingdng =
+10 50 ar installd pa [0] Ingen drift -
AIN 53 behdvs ingen bygelledning till
AN 54 plint 27. \
Q(EJ,\LAJT :; Latched Start (18)
/\ Stop Inverse (27)

Bild 7.2 Pulsstart/stopp, inverterat
Tabell 7.5 Start-/stoppkommando med Sakert vridmoment av
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Parametrar Parametrar
= Funktion Installning =) Funktion Installning
g -
§ 5-10 Plint 18, [8] Start % 6-10 Plint 53, 1ag | 0,07 V*
§ digital ingang g spanning
5-11 Plint 19, [10] Rever- ~|6-11 Plint 53, 10 v*
digital ingéng sering* hég spanning
6-14 Plint 53, 0 varv/minut
lagt ref./
5-12 Plint 27, [0] Ingen .
aterkopp-
digital ingang drift lingsvarde
514 Plint 32, [16] 615 Plint 53, |1 500 varv/
digital ingang Forinstalld hégt ref./ minut
ref.-bit 0 .
- aterkopp-
I
igital ingadng Forinstalld *—standardvirde
f.-bit 1
e Anteckningar/kommentarer:
parameter 3-10 F
orinstalld
referens
Forinstalld ref. 0 [25%
Forinstalld ref. 1 [50%
Forinstalld ref. 2 [75%
Forinstalld ref. 3 [ 100% A53

*=standardvarde

Anteckningar/kommentarer:

Tabell 7.9 Varvtalsreferens (med hjéalp av manuell

potentiometer)

Tabell 7.7 Start/stopp med reversering och fyra forinstallda

varvtal

Parametrar

Funktion Instéllning

5-11 Plint 19, [1]
digital ingang

Aterstallning

30BB928.10

13

*=standardvarde

Anteckningar/kommentarer:

Tabell 7.8 Extern larmaterstéllning

Parametrar
2 Funktion Instélining
[5-10 Plint 18, [ 18] Start”
3| digital ingang
5-12 Plint 27, [19] Frys
digital ingang referens
5-13 Plint 29, [21] Oka
digital ingang varvtal
5-14 Plint 32, [22] Minska
digital ingang varvtal

*=standardvarde

Anteckningar/kommentarer:

Tabell 7.10 Oka/minska varvtal

MG37A207
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=
g
&
[+2)
R
Speed 1 -
1
Reference F————— { : : /—\
| 1 | [}
1 1 1 1 1 ! R
) t L | T t t | »
IR R
Start (18) ! i H : :
1 |
Freeze ref (27) i : i i i i
[ ]
Speed up (29) I : :
T T
Speed down (32)
Bild 7.3 Oka/minska varvtal
Parametrar
=) Funktion Instélining
8|8-30 Protokoll | FC*
§ 8-31 Adress 1%
(33}
| 8-32 Baudhas- 9 600
tighet

RS-485

*=standardvarde

Anteckningar/kommentarer:
Vélj protokoll, adress och
baudhastighet i de ovan
namnda parametrarna.

Parametrar
o Funktion Instéllning
§ 1-90 Termiskt [2] Termis-
@ motorskydd tortripp
- Parameter 1-93 |[[1] Analog
Termistorkalla ingdng 53

*=standardvarde

Anteckningar/kommentarer:
Om bara en varning 6nskas ska
1-90 Termiskt motorskydd stallas
in pa [1] Termistorvarning.

Tabell 7.11 RS-485 natverksanslutning

Tabell 7.12 Motortermistor
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Parametrar Parametrar
e Funktion Instéllning
§ 4-30 Funktion fér |[1] Varning g Funktion Instélining
§ motoraterk.bortfa % 1-00 Konfigura- [[0] Varvtal
- g |tionslage utan

4-31 Motoraterk.v | 100 varv/

arvtal, fel minut

4-32 Timeout for |5 s
motoraterk.bortfa
Il

7-00 Varvtal PID-
aterkopplingskall

[2] MCB 102

a

17-11 Upplosning | 1024*
(PPR)

13-00 SL
Controller-lage

[1] P&

13-01 Starthandel | [19]

aterkoppling

1-01 Motorstyr- [[1] VVCPlus
ningsprincip

parameter 5-40 |[32] Mek.
Funktionsrela bromstyr.
5-10 Plint 18, [8] Start*
digital ingang

5-11 Plint 19, [11] Startre-
digital ingang | versering
1-71 Startfordr. 0,2

1-72 Startfunkti |[5] VVCPus/

on

FLUX medurs

1-76 Startstrom

Im, n

se Varning parameter 2-20 |Programbe-
13-02 Stopphand | [44] Frikoppla roende
else Aterstalln- broms, strém

ingsknapp parameter 2-21 |Hélften av
13-10 Kompara-  [[21] Varning Aktivera motorns
toroperand nr bromsvarvtal nominella
13-11 Kompara- |[1]=* [v/m] efterslapning
toroperator *=standardvarde
13-12 Kompara- |90 Anteckningar/kommentarer:
torvarde
13-51 SL [22]
Controller-villkor | Komparator

0 Tabell 7.14 Styrning av mekanisk broms (utan aterkoppling)
13-52 SL [32] Ange
Controller- dig. ut. A lag E
funktioner 176 %
parameter 5-40 F |[80] SL — Current 2
unktionsreld Digital | Spoed i E )

urging A 3 A—
*=standardvarde 12207 Nt
Anteckningar/kommentarer: I H ! I
Om gransvardet i aterkopp- Start (18) H E : ; E
lingsévervakningen éverskrids reverzit.?g(w) i ! I_E—‘_:_
utfirdas varning 90. SLC ! i i i
6ver‘vakar var'ning 90 ocﬁ om Relay output i i i i
:/:I?;rﬁg 90 blir SANT utldses cfféiﬂ B 1] |
Extern utrustning kan indikera
att systemet behdver service. Bild 7.4 Styrning av mekanisk broms (utan aterkoppling)
Om aterkopplingsfelet gar
under gransvardet igen inom 5
sekunder fortsatter frekvensom-
formaren och varningen
forsvinner. Men rela 1 &r
fortfarande utlost tills [Reset]
utfors pa LCP:n.

Tabell 7.13 Stélla ett reld med SLC
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7.3 Anslutningsexempel for styrning av 7.3.2 Pulsstart/-stopp
motor med extern signalgivare
Plint 18 = 5-10 Plint 18, digital ingdng [9] Pulsstart
Plint 27= 5-12 Plint 27, digital ingdng [6] Stopp, inverterat

- « Plint 37 = Sakert vridmoment av.
Foljande exempel géller bara frekvensomformarens

styrkort (héger LCP), inte filtrets.

NG
o ~ 130BA156.12
7.3.1 Start/stopp . 2 s
§ 0 fe}
Plint 18 = 5-10 Plint 18, digital ingéng [8] Start 1“; — ; . ;7 T
Plint 27 = 5-12 Plint 27, digital ingdng [0] Ingen funktion e e e
(Sjcandard: irlverterad utrullning) 8 8 (% 8 8 8 8 8 8 8
Pllnt 37 = Sakerhetsstopp (o | o | | | i | [ e |

130BA155.12 ji_____]

® 2
- - T Start Stopp, inverterat Sékerhetsstopp
< wn v
~
+ a o
12/13]18/19]27|29|32|33|20(37
[ s e e [ e
O O|0|O O Varvtal
¢ ) D 0}
(i an ) ] ) s |
Start/Stopp T ;‘agrhetsstopp

Start (lil |__|

Stopp, inverterat

Varvtal

Bild 7.6 Pulsstart/-stopparametrar

Start/Stopp
(18)

Bild 7.5 Start-/stopparametrar
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7.3.3 Oka/minska varvtal 7.3.4 Potentiometerreferens
Plint 29/32 = Oka/minska varvtal Spanningsreferens via en potentiometer
Plint 18 = 5-10 Plint 18, digital ingdng [9] Start Referenskalla 1 = [1] Analog ingdng 53 (standard)
(standard) Plint 53, 1dg spanning =0 V
Plint 27 = 5-12 Plint 27, digital ingdng [19] Frys Plint 53, hég spanning = 10 V
referens

Plint 53, lagt ref./aterkopplingsvarde = 0 varv/

Plint 29 = 5-13 Plint 29, digital ingdng [21] Oka minut

varvtal
Plint 53, hogt ref./aterkopplingsvdrde = 1500

Plint 32 = 5-14 Plint 32, digital ingdng [22] Minska varv/minut

varvtal
“ Brytare 5201 = OFF (U)
12 +24V g € =
u 3 s
o o
J 18 Par.5-10 = J/ -
A Varvtal RPM 39|42(50|53|54(55
P 6_" 5 1|C 1|C 1|C 1|C 1|C 1|
O|0]0|0]|0|O
27 Par.5-12 OnOn DHCDHOHC)I
29 Par.5-13 s Ref. spénninE Lt —
[T / P6-1110V : )
y A
/
32 Par. 5-14 4
7/
4 1kQ
37
Bild 7.8 Spanningsreferens med potentiometer

Bild 7.7 Parametrar for varvtalsreglering
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8 Statusmeddelanden

8

.1 Statusvisning

Nar frekvensomformaren &r i statuslage skapas statusmed-
delanden automatiskt och visas pa den nedre raden i
displayen (se Bild 8.1.)

s |

10)]

799RPM 7.83A
0.000

53.2%

36.4kW

Auto || Remote Ramping
Hand ] Local Stop

Off Running
Jogging

Stand by

\
1 2 3

130BB037.11

Extern Varvtalsreferensen ges via externa signaler,
seriell kommunikation eller interna, forinstallda
referenser.

Lokal Frekvensomformaren anvéander [Hand On]-

styrning eller referensvérden fran LCP.

Tabell 8.2 Referensplats

AC-broms AC-broms har valts i 2-10 Bromsfunktion. AC-
bromsen 6vermagnetiserar motorn for att
astadkomma en styrd minskning.

AMA klar OK Automatisk motoranpassning (AMA) utfordes.

AMA klar AMA ér klar for start. Tryck pa [Hand On] for
att starta.

AMA kor AMA-processen ar igang.

Bromsning Bromschoppern ér i drift. Bromsmotstandet

absorberar generativ energi.

Bromsn. max

Bromschoppern ér i drift. Effektgransen for
bromsmotstandet har uppnatts.

_

Driftlage (se Tabell 8.7)

N

Referensplats (se Tabell 8.2)

w

Driftstatus (se Tabell 8.3)

Bild 8.1 Statusvisning

8.2 Definitioner av statusmeddelanden

Tabell 8.1 till Tabell 8.3 beskriver vad statusmeddelandena

Utrullning

o Inverterad utrullning valdes som en
funktion for en digital ingdng (parame-
tergrupp 5-1% Digitala ingdngar).
Motsvarande plint ar inte ansluten.

e Utrullning aktiverad via seriell kommuni-
kation.

Styrord
Nedramp

Styrd nedrampning har valts i 14-10 Nditfel.

o Natspanningen ligger under det vdrde som
ar installt i 14-11 Ndtspdnning vid ntfel vid
natfel .

e Frekvensomformaren rampar ned motorn
genom en styrd nedrampning.

innebdr.

Off Frekvensomformaren reagerar inte pa nagon
styrsignal forran [Auto On] eller [Hand On]
trycks ned.

Auto On Frekvensomformaren styrs via styrplintarna

och/eller via seriell kommunikation.

Hog strom

Frekvensomformarens utstrom ligger 6ver den
grans som dr installd i 4-57 Varning, stark
strom.

lokala styrningen.

Styr enheten med navigeringsknapparna pa
LCP:n. Stoppkommandon, aterstéllning,

anvéands pa styrplintarna kan &sidosatta den

reversering, DC-broms och andra signaler som

Lag strom

Frekvensomformarens utstrom ligger under
den grans som ér instélld i 4-52 Varning, lagt
varvtal.

DC-hall

DC-hall ar valt i 7-80 Funktion vid stopp och ett
stoppkommando éar aktivt. Motorn halls av en
likstrom som stéllts in i 2-00 DC-hallstrém.

Tabell 8.1 Driftlage
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DC-stopp

Motorn halls med en likstrom 2-01 DC-

bromsstrém under en viss tid (2-02 DC-

bromstid).

o DC-bromsen aktiveras i 2-03 DC-broms,
inkoppl.varvtal och ett stoppkommando ar
aktivt.

e DC-broms (inverterad) ar valt som en
funktion for en digital ingdng (parame-
tergrupp 5-1*Digitala ingdngar).
Motsvarande plint ar inte aktiv.

e DC-bromsen aktiveras via seriell kommuni-
kation.

Motorkontroll

Motorkontroll har valts i 1-80 Funktion vid
stopp. Ett stoppkommando é&r aktivt. En
permanent teststrom laggs pa motorn for att
sakerstalla att en motor ar ansluten till
frekvensomformaren.

OVC-styrning

Overspéinningsstyrning har aktiverats i

2-17 Overspéinningsstyrning, [2] Aktiverat. Den
anslutna motorn forsorjer frekvensomformaren
med generativ energi. Via 6verspanningsstyr-
ningen justeras V/Hz-forhdllandet sa att
motorn kors i styrt lage och frekvensom-
formaren forhindras att trippa.

Aterkoppl. hog

Summan av alla aktiva aterkopplingar
overstiger den aterkopplingsgrans som ar
installd i 4-57 Varning hég dterkoppling.

Aterkoppling lag

Summan av alla aktiva aterkopplingar

Effektenh. av

(Endast frekvensomformare som har extern 24
V-stromférsorjning installerad).
Natforsorjningen till frekvensomformaren
bryts, men styrkortet far strom via den externa
24 V-forsorjningen.

understiger den aterkopplingsgrans som &r Skyddslage Skyddslaget ar aktivt. En kritisk status har
installd i 4-56 Varning lag aterkoppling. upptackts i enheten (en dverstrom eller
Frys utfrekvens [Den externa referensen ar aktiv och haller det dverspanning).
aktuella varvtalet. o Switchfrekvensen reduceras till 4 kHz for
o Frys utfrekvens har valts som en funktion att undvika tripp.
for en digital ingang (parametergrupp 5- e Om det dr mojligt upphor skyddslaget
1*Digitala ingdngar). Motsvarande plint &r efter ungefar 10 sekunder.
aktiv. Varvtalsreglering ar bara maojlig via
plintfunktionerna Oka varvtal och Minska o Skyddslaget kan begrénsas i
varvtal. 14-26 Trippf6rdréjning vid véxelriktarfel.
o Hallramp aktiveras via seriell kommuni- Snabbstopp Motorn decelererar med 3-81 Snabbstopp,
kation. ramptid.
e Snabbstopp inverterat har valts som en
Begdran om frys [Ett frys utfrekvenskommando angavs, men funktion for en digital ingdng (parame-
utfrekvens motorn forblir stoppad tills en drift tillaten- tergrupp 5-1* Digitala ingdngar).
signal tas emot. Motsvarande plint ar inte aktiv.
Frys ref. Frys referens har valts som en funktion fér en
digital ingang (parametergrupp 5-1*Digitala e Snabbstoppsfunktionen aktiverades via
ingangar). Motsvarande plint &r aktiv. Frekven- seriell kommunikation.
somformaren sparar den verkliga referensen. Rampdrift Motorn accelererar/decelererar med hjdlp av
Nu gar det bara att dndra referensen via aktiv upprampning/nedrampning. Referensen,
plintfunktionerna Oka varvtal och Minska ett gransvarde eller ett stillestand har annu
varvtal. inte uppnatts.
Joggbegdran Ett joggkommando har angetts, men motorn Ref. hog Summan av alla aktiva referenser ligger 6ver
forblir stoppad tills en drift tillaten-signal tas den referensgrans som ér installd i
emot via en digital ingang. 4-55 Varning hog referens.
Jogg Motorn kdrs som programmerat i Ref. lag Summan av alla aktiva referenser ligger 6ver
3-19 Joggvarvtal [v/m]. den referensgrans som ér installd i
e Jogg har valts som en funktion for en 4-54 Varning lag referens.
digital ingang (parametergrupp 5-1* Kor pa ref. Frekvensomformaren kérs inom referens-
Digitala ingdngar). Motsvarande plint &r omradet. Aterkopplingsvérdet stimmer
aktiv. Overens med borvardet.
o Joggfunktionen aktiveras via seriell Driftbegéran Ett startkommando har angetts, men motorn
kommunikation. forblir stoppad tills en drift tilldten-signal tas
emot via en digital ingang.
o Joggfunktionen har valts som en reaktion -
pa en dvervakningsfunktion. Overvaknings- Kors Frekvensomformaren styr motorn.
funktionen 3r aktiv. Energisparldge [Energisparfunktionen &r aktiverad. Motorn har
stoppats men startas automatiskt vid behov.
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Hogt varvtal Motorvarvtalet dverstiger det varde som ar
installt i 4-53 Varning, hégt varvtal.

Lagt varvtal Motorvarvtalet understiger det varde som ar
installt i 4-52 Varning, lagt varvtal.

Standby | laget Auto On startar frekvensomformaren
motorn med en startsignal fran en digital
ingang eller seriell kommunikation.

Startfordrojning | En fordrojd starttid har stallts in i

1-71 Startfordr. Ett startkommando &r aktiverat
och motorn kommer att starta nér startfordroj-
ningstiden har gatt ut.

Start fr./rev. Start framat och reverserad start har valts som
funktioner for tva olika digitala ingangar
(parametergrupp 5-1 Digitala ingdngar).
Motorn startar framat eller reverserat
beroende pa vilken plint som aktiveras.

Stopp Frekvensomformaren har tagit emot ett
stoppkommando fran LCP, fran en digital
ingang eller via seriell kommunikation.

Tripp Ett larm har 16sts ut och motorn har stoppats.
Nar du har atgardat orsaken till larmet kan du
aterstalla frekvensomformaren manuellt

genom att trycka pa [Reset], eller pa avstand
via styrplintar eller seriell kommunikation.

Tripplas Ett larm har I6sts ut och motorn har stoppats.
Nar larmorsaken ar utredd maste strém ledas
till frekvensomformaren. Sedan kan du
aterstélla frekvensomformaren manuellt
genom att trycka pa [Reset], eller pa avstand

via styrplintarna eller seriell kommunikation.

Tabell 8.3 Driftstatus

I auto-/fjarrlage behovs det externa kommandon for att
frekvensomformaren ska utféra olika funktioner.
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9 Varningar och larm

9.1 Systemovervakning

Frekvensomformaren dvervakar tillstdndet for systemets
ingangsstrom, uteffekt, motorfaktorer och andra prestan-
daindikatorer. En varning eller ett larm behover inte
nddvéndigtvis indikera att det har uppstatt ett problem i
sjdlva frekvensomformaren. | manga fall indikerar det
feltillstand fran:

. inspanning

. motorbelastning

. motortemperatur

. externa signaler

9.2.3 Larm, tripplast

Ett larm som far frekvensomformaren att tripplasas kraver
att ingangstrommen kopplas pa/av. Motorn utrullar till
stopp. Frekvensomformarlogiken fortsatter att fungera och
Overvakar frekvensomformarens status. Koppla bort den
ingangsstrommen till frekvensomformaren och atgarda
felet. Koppla sedan pa strommen igen. Denna atgard
trippar frekvensomformaren enligt beskrivningen i

kapitel 9.2.2 Larmtripp och enheten kan aterstallas pa nagot
av de fyra satten.

9.3 Varnings- och larmvisning

. andra omraden som Gvervakas av intern logik @l 5
0.0Hz 0.000psi 0.00A | 8
Undersok enligt vad larmet eller varningen anger. 1%0F(|)fo ]
0- ™
9.2 Varnings- och larmtyper
9.2.1 Varningar
Off Remote Stop
En varning utfardas nar ett larmvillkor eller ett onormalt
driftvillkor féreligger och detta kan leda till att frekvensom- Bild 9.1 Varningsdisplay
formaren utfardar ett larm. En varning kvitteras
automatiskt nar tillstandet upphor.
Ett larm eller ett tripplaslarm blinkar pd displayen
92.2 Larmtripp tillsammans med larmnumret.
Ett larm genereras nar frekvensomformaren trippar, det vill 0 S
w w . . 0.000kW 0.00A | &
saga nar frekvensomformaren avbryter driften for att 0.0Hz g
forhindra skador pa systemet eller frekvensomformaren. 0 @
Motorn utrullar till stopp. Frekvensomformarlogiken
fortsatter att fungera och 6vervakar frekvensomformarens
status. Efter att felet har atgardats kan frekvensomformaren
aterstallas. Darefter ar den ter driftklar. ARSI
Bild 9.2 Larmdisplay
En tripp kan aterstéllas pa fyra olika satt:
o Med [Reset] pa LCP
. Med ett aterstallningskommando via en digital
ingang
. Med ett aterstéllningskommando via seriell
kommunikation
. Med automatisk aterstéllning
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Utover texten och larmkoden som visas pa frekvensomfor-
marens LCP finns det tre statuslampor.

130BB467.11

Bild 9.3 Statusindikatorer

Varningslysdiod Larmlysdiod
Varning Pa off
Larm Off Pa (blinkar)
Tripplas Pa Pa (blinkar)

Tabell 9.1 Forklaring av statusindikeringslampor

9.4 Varningar och larmdefinitioner -
frekvensomformare

| varnings- och larminformationen nedan definieras de
olika varnings- och larmtillstanden. Dessutom ges forslag
pa troliga orsaker samt forslag pa l6sningar eller felsok-
ningsprocedurer.

VARNING 1, 10 V lag

Styrkortets spanning fran plint 50 ligger under 10 V.
Minska belastningen pa plint 50 nagot, eftersom 10 V-
forsorjningen ar 6verbelastad. Max. 15 mA eller minst
590 Q.

Detta tillstand kan orsakas av en kortslutning i en ansluten
potentiometer eller av fel pa kablarna till potentiometern.

Felsokning
Ta bort kabeln fran plint 50. Om varningen
forsvinner sitter felet i ledningarna. Byt ut
styrkortet om varningen inte forsvinner.

VARNING/LARM 2, Spann.for. 0

Varningen eller larmet visas bara om det har program-
merats i 6-01 Spdnn.fér. 0, tidsg.funktion. Signalen pa en av
de analoga ingangarna ligger under 50 % av det
minimivarde som programmerats fér ingangen. Detta
tillstand kan orsakas av trasig kabeldragning eller en
felaktig enhet som sander signalen.

Fels6kning
Kontrollera anslutningarna pa alla analoga
ingangsplintar: Styrkortsplintarna 53 och 54 for
signaler, plint 55 gemensam. MCB 101-plintar 11
och 12 for signaler, plint 10 gemensam. MCB 109
plintar 1, 3, 5 for signaler, plintar 2, 4, 6
gemensamma.

Kontrollera att frekvensomformarens program-
mering och switch-installningar matchar den
analoga signaltypen.

Utfor ett signaltest pa ingangsplintarna.

VARNING/LARM 3, Ingen motoransl.
Ingen motor har anslutits till frekvensomformarens utgang.

VARNING/LARM 4, Natfasbortfall

En fas saknas pa forsorjningssidan, eller ocksd ar natspan-
ningsobalansen for hdg. Det har meddelandet visas ocksa
vid fel i ingdngslikriktaren for frekvensomformaren.
Alternativen programmeras i 14-12 Funktion vid nditfel.

Felsokning
Kontrollera natspanningen och forsérjnings-
strommen till frekvensomformaren.

VARNING 5, Hég DC-spén.

Mellankretsspanningen (likstrém) &verskrider varnings-
gransen for hégspanning. Gransen dr avhdngig av
frekvensomformarens spanningsmarkdata. Enheten &r
fortfarande aktiv.

VARNING 6, Lag DC-spénning

Mellankretsspanningen (likstrdm) understiger varnings-
gransen for 1ag spanning. Grénsen &r avhangig av
frekvensomformarens spanningsmarkdata. Enheten ar
fortfarande aktiv.

VARNING/LARM 7, DC-6versp.
Om mellankretsspanningen 6verskrider gransvardet
kommer frekvensomformaren att trippa efter en tid.

Felsokning
Anslut ett bromsmotstand .

Forlang ramptiden.
Andra ramptypen.
Aktivera funktionerna i 2-10 Bromsfunktion.
Oka 14-26 Trippférdréjning vid vixelriktarfel.

Om ett larm/varning intréffar vid stromdipp ska
du anvénda kinetisk back-up (74-10 Nditfel).

VARNING/LARM 8, DC-undersp.

Om DC-busspanningen sjunker under gransvardet for
underspdnning kontrollerar frekvensomformaren om 24 V
DC-reservforsorjningen &r ansluten. Om ingen 24 V DC-
reservforsorjning ar ansluten trippar frekvensomformaren
efter en viss faststélld tidsfordréjning. Tidsfordréjningen
varierar med enhetens storlek.
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Fels6kning
Kontrollera att frekvensomformaren far ratt
natspanning.

Testa ingdngsspanningen.
Testa mjukladdningskretsarna.

VARNING/LARM 9, Véxelri. 6verb.

Frekvensomformaren kommer snart att sla ifran pa grund
av overbelastning (for hog strom under for lang tid).
Raknaren for elektroniskt, termiskt vaxelriktarskydd varnar
vid 98 % och trippar vid 100 % samtidigt som ett larm
utléses. Det gar inte att aterstélla frekvensomformaren
forran raknaren ligger under 90 %.

Orsaken till felet ar att frekvensomformaren har korts med
mer dn 100 % Overbelastning under for lang tid.

Fels6kning
Jamfor den utstrém som visas pa LCP med
frekvensomformarens nominella strom.

Jamfor utstrommen som visas pa LCP med
uppmatt motorstrom.

Visa den termiska frekvensomformarbelastningen
pa LCP och 6vervaka vérdet. Vid drift dver
frekvensomformarens markstrom okar raknaren.
Vid drift under frekvensomformarens markstrém
ska raknaren minska.

VARNING/LARM 10, Motor-ETR, &v.

Enligt det elektronisk-termiska skyddet (ETR) & motorn
Overhettad. Viélj om frekvensomformaren ska ge varning
eller larm nar det berdknade vardet stigit till 100 % i
1-90 Termiskt motorskydd. Felet uppstar ndr motorn drivs
med mer dn 100 % Overbelastning under alltfér 1ang tid.

Fels6kning
Kontrollera om motorn ar 6verhettad.

Kontrollera om motorn ar mekaniskt overbelastad.

Kontrollera att den installda motorstrommen i
1-24 Motorstrém ar korrekt.

Kontrollera att alla motordata ar korrekt installda i
parametrarna 1-20 till 1-25.

Om en extern flakt anvands kontrollerar du att
den ar vald i 7-91 Extern motorfldkt.

Om du kér AMA i 1-29 Automatisk motoran-
passning (AMA) kan du justera
frekvensomformaren efter motorn och darmed
minska den termiska belastningen.

VARNING/LARM 11, Motort., 6ver

Termistorn kan vara urkopplad. Vélj om frekvensom-
formaren ska utfarda en varning eller ett larm i

1-90 Termiskt motorskydd.

Fels6kning
Kontrollera om motorn ar éverhettad.

Kontrollera om motorn ar mekaniskt overbelastad.

Kontrollera att termistorn har anslutits korrekt
mellan antingen plint 53 eller 54 (analog
spanningsingang) och plint 50 (+10 V-forsorjning).
Kontrollera dven att plintbrytaren for 53 och 54 ar
instélld pa spanning. Kontrollera att 1-93 Termis-
torresurs valjer plint 53 eller 54.

Kontrollera, vid anvandning av digital ingang 18
eller 19, att termistorn har anslutits korrekt
mellan antingen plint 18 eller 19 (digital ingang,
endast PNP) och plint 50.

Kontrollera att anslutningen mellan plint 54 och
55 &r korrekt om du anvander en KTY-givare.

Kontrollera att programmeringen i 1-93 termistor-
resurs matchar givarens kabeldragning om du
anvander en termisk brytare eller termistor.

Kontrollera att programmeringen av 1-95 KTY-
sensortyp, 1-96 KTY-termistorresurs och 1-97 KTY-
grénsvdrdesnivddverensstammer med givarens
kabeldragning, om du anvander en KTY-givare.

VARNING/LARM 12, Momentgréans

Momentet ar hogre én vardet i 4-16 Momentgrdins,
motordrift eller hogre én vérdet i 4-17 Momentgrdins,
generatordrift. 14-25 Trippférdr. vid mom.gréns kan
anvandas till att andra detta fran endast en varning till en
varning som foljs av ett larm.

Fels6kning
Om motormomentgransen Overskrids under
upprampning ska upprampningstiden forlangas.

Om generatormomentgransen overskrids under
nedrampning ska nedrampningstiden okas.

Om momentgransen uppnas vid drift ska
momentgransen sannolikt hojas. Kontrollera att
systemet fungerar sakert dven vid hdogre moment.

Kontrollera att tillampningen inte drar for mycket
strom frdn motorn.

VARNING/LARM 13, Overstrom

Véxelriktarens toppstromgréns (som uppgar till ungefar
200 % av den nominella strommen) har éverskridits.
Varningen visas under cirka 1,5 sekunder, varefter frekven-
somformaren trippar och larmar. Felet kan orsakas av
chockbelastning eller snabb acceleration nér tréghetsbe-
lastningen &r hog. Om accelerationen vid upprampning &r
snabb, kan felet dven uppsta efter en kinetisk back-up. Om
utdkad styrning av mekanisk broms &r valt kan tripp
aterstdllas externt.
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Fels6kning
Koppla bort strommen och kontrollera om det
gar att vrida pa motoraxeln.

Kontrollera att motorstorleken passar till frekven-
somformaren.

Kontrollera att alla motordata ar korrekt instdllda i
parametrarna 1-20 till 1-25.

LARM 14, Jordfel

Det finns strom fran utfaserna till jord, antingen i kabeln
mellan frekvensomformaren och motorn eller i sjalva
motorn.

Fels6kning
Koppla bort strommen fran frekvensomformaren
och atgarda jordfelet.

Sok efter jordfel i motorn genom att mata
motstandet till jord pd motorkablarna och motorn
med en megohmmeter.

Utfor stromgivartest.

LARM 15, Ofullst. mask.v.
Ett tillval som monterats fungerar inte tillsammans med
det aktuella styrkortets maskinvara eller programvara.

Notera vérdena for féljande parametrar och kontakta
Danfoss:

15-40 FC-typ

15-41 Effektdel

15-42 Spdnning

15-43 Programversion

15-45 Faktisk typkodstring

15-49 Program-ID, styrkort

15-50 Program-ID, nditkort

15-60 Tillval monterat

15-61 Programversion for tillval (for varje tillval-
séppning)

LARM 16, Kortslutning
Det har skett en kortslutning i motor eller i motorkablage.

Koppla bort strommen fran frekvensomformaren och
atgarda kortslutningen.

VARNING/LARM 17, Styrord TILL

Det finns ingen kommunikation med frekvensomformaren.
Varningen &r endast aktiv nar 8-04 Tidsgrdnsfunktion for
styrord inte ar installd pa [0] Av.

Om 8-04 Tidsgrdnsfunktion for styrord ar installd pa [2]
Stopp och [26] Tripp visas en varning och frekvensom-
formaren rampar ned tills den stannar, darefter visas ett
larm.

Fels6kning:
Kontrollera anslutningarna pa den seriella
kommunikationskabeln.

Oka 8-03 Tidsgrdns for styrord.

Kontrollera att kommunikationsutrustningen
fungerar.

Kontrollera att installationen &r ordentligt gjord
och féljer EMC-kraven.

VARNING/LARM 22, Lyftmek. broms

Rapportvéardet visar vilken typ det géller.

0 = Vridmomentsref. uppnaddes inte innan tidsgransen
(parameter 2-27).

1 = Ingen foérvantad bromsaterkoppling uppmattes innan
tidsgransen uppnaddes (parameter 2-23, 2-25).

VARNING 23, Interna flaktar

Flaktvarningsfunktionen ar en extra skyddsfunktion som
kontrollerar om flakten &r i gdng/ar monterad. Flaktvar-
ningen kan inaktiveras i 14-53 Fldktévervakning ([0]
Inaktiverad).

Fels6kning
Kontrollera flaktmotstandet.

Kontrollera mjukladdningssdkringar.

VARNING 24, Externa flaktar

Flaktvarningsfunktionen ar en extra skyddsfunktion som
kontrollerar om flakten &r i gdng/ar monterad. Flaktvar-
ningen kan inaktiveras i 14-53 Flédktévervakning ([0]
Inaktiverad).

Felsokning
Kontrollera flaktmotstandet.

Kontrollera mjukladdningssdkringar.

VARNING 25, Bromsmotstand

Bromsmotstandet dvervakas under drift. Om kortslutning
uppstar kopplas bromsfunktionen ur och varningen visas.
Frekvensomformaren fungerar fortfarande, men utan
bromsfunktionen. Koppla bort strommen fran frekvensom-
formaren och byt ut bromsmotstandet (se

parameter 2-15 Bromskontroll).

VARNING/LARM 26, Bromsdverbel.

Den effekt som 6verfors till bromsmotstandet berdknas
som ett medelvdrde Over de senaste 120 sekundernas drift.
Berdkningen baseras pa mellankretsspanningen och
bromsmotstandsvardet som ar instéllt i 2-76 AC-broms max.
strém. Varningen aktiveras nér den forbrukade
bromsningen &r hogre d&n 90 % av bromsmotstandsef-
fekten. Om [2] Tripp &r valt i

parameter 2-13 Bromseffektévervakning kommer frekven-
somformaren att trippa nar bromseffekten ar 100 %.

AVARNING

Det finns risk for stor effektutveckling i bromsmot-
standet om bromstransistorn ar kortsluten.
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VARNING/LARM 27, Broms IGBT

Bromstransistorn 6vervakas under drift och om den
kortsluts kopplas bromsfunktionen ur och en varning
utfardas. Frekvensomformaren kan fortfarande koras, men
eftersom bromstransistorn har kortslutits dverférs en
avsevard effekt till bromsmotstandet, dven om detta inte
ar aktivt.

Koppla bort strommen till frekvensomformaren och ta bort
bromsmotstandet.

Larmet/varningen kan ocksa intréffa om bromsmotstandet
Overhettas. Plintarna 104 och 106 finns tillgangliga som
bromsmotstand med ingangar av Klixon-typ.

VARNING/LARM 28, Bromskontroll

Bromsmotstandet ar inte anslutet eller ocksa fungerar det
inte.

Kontrollera 2-15 Bromskontroll.

LARM 29, Kylplattetemp.

Den maximala temperaturen for kylplattan har dverskridits.
Temperaturfelet aterstalls ndr temperaturen har sjunkit
under den temperatur som ar definierad for kylplattan.
Trippen och aterstallningspunkterna baseras pa frekven-
somformarens effektstorlek.

Fels6kning
Kontrollera om nedanstaende tillstand ar aktuella.
For hog omgivningstemperatur.

For ldang motorkabel.

Otillrackligt utrymme for luftflode 6ver och under
frekvensomformaren

Blockerat luftflode runt frekvensomformaren.
Skadad kylplatteflakt.
Smutsig kylplatta.

| D-, E- och F-kapslingar baseras detta larm pa den
temperatur som madts av kylplattans givare som &r
monterad inuti IGBT-modulen. For F-kapslingar kan detta
larm ocksa orsakas av den termiska givaren i likriktar-
modulen.

Fels6kning
Kontrollera flaktmotstandet.

Kontrollera mjukladdningssakringar.
IGBT-termisk givare.

LARM 30, U-fasbortfall
Motorfas U mellan frekvensomformaren och motorn
saknas.

Koppla bort strommen fran frekvensomformaren och
kontrollera motorfas U.

LARM 31, V-fasbortfall
Motorfas V mellan frekvensomformaren och motorn
saknas.

Koppla bort strommen fran frekvensomformaren och
kontrollera motorfas V.

LARM 32, W-fasbortfall
Motorfas W mellan frekvensomformaren och motorn
saknas.

Koppla bort strommen fran frekvensomformaren och
kontrollera motorfas W.

LARM 33, Uppstartfel
For ménga néttillslag har intréffat inom en kort tidsperiod.
Lat enheten svalna till driftstemperatur.

VARNING/LARM 34, Faltbussfel
Faltbussen pa tillvalskortet for kommunikation fungerar
inte.

VARNING/LARM 36, Natfel

Den hadr varningen/det har larmet aktiveras bara om
natspanningen till frekvensomformaren forsvinner och
14-10 Nadtfel inte ar installt pa [0] Ingen funktion. Kontrollera
frekvensomformarens sakringar och enhetens stromfor-
sorjning.

LARM 38, Internt fel

Nar det uppstar ett internt fel visas en felkod som forklaras
i Tabell 9.2.

Fels6kning
Koppla pa/av strommen.

Kontrollera att tillvalet ar korrekt installerat.

Kontrollera att alla kablar finns pa plats och att
de sitter ordentligt.

Du kan behova kontakta serviceavdelningen pa Danfoss
eller leverantoren. Notera felkoden for ytterligare felsok-
ningsanvisningar.

No. Text

0 Den seriella porten kan inte initieras. Kontakta din
Danfoss-aterforséljare eller Danfoss-serviceav-
delning

256-258 | EEPROM-uppgifterna ar skadade eller for gamla

512 Styrkortets EEPROM-data &r skadade eller for
gamla

513 Kommunikationstimeout uppnaddes nar EEPROM-
data skulle lasas

514 Kommunikationstimeout uppnaddes nar EEPROM-
data skulle lasas

515 Den programorienterade styrningen kdnner inte
igen EEPROM-data

516 Det gar inte att skriva till EEPROM eftersom ett
skrivkommando pagar

517 Skrivkommandot har natt timeout

518 Fel i EEPROM

519 Streckkodsdata saknas eller &@r ogiltiga i EEPROM
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No. Text No. Text
783 Parametervardet ligger utanfér min. grans/max. 2327 For ménga effektkort &r for narvarande
grans registrerade
1024-1279 |Det gick inte att skicka ett CAN-telegram som 2330 Effektstorleksinformationen mellan effektkorten
maste skickas stdmmer inte 6verens
1281 Digital signalprocessor, timeout fér blinkning 2561 Ingen kommunikation fran DSP till ATACD
1282 Dalig versionsmatchning i effekt mikropro- 2562 Ingen kommunikation fran ATACD till DSP (kor)
gramvaran 2816 Styrkortsmodul, stackspill
1283 Dalig versionsmatchning i effekt EEPROM-data 2817 Schemaldggare, ldangsamma uppgifter
1284 Det gar inte att utldsa programversion pa den 2818 Snabba uppgifter
digitala signalprocessorn 2819 Parametertrad
1299 Tillvalsprogramvaran i 6ppning A ar for gammal 2820 LCP-enhet, stackspill
1300 Tillvalsprogramvaran i 6ppning B &r fér gammal 2821 Seriell port, spill
1301 Tillvalsprogramvara i 6ppning CO &r fér gammal 2822 USB-port, spill
1302 Tillvalsprogramvaran i 6ppning C1 ar for gammal 2836 cfListMempool &r fér liten
1315 Tillvalsprogramvaran i 6ppning A stdds inte (ar 3072-5122 |Parametervardet ligger utanfor de tillatna
inte tillaten) granserna
1316 Tillvalsprogramvaran i 8ppning B stéds inte (ar 5123 Tillval i 8ppning A: Maskinvaran ar inkompatibel
inte tilldten) med styrkortets maskinvara
1317 Tillvalsprogramvara i ppning CO stdds ej (inte 5124 Tillval i 6ppning B: Maskinvaran &r inkompatibel
tillaten) med styrkortets maskinvara
1318 Tillvalsprogramvaran i 6ppning C1 stdds inte (ar 5125 Tillval i ppning CO: Maskinvaran &r inkompatibel
inte tillaten) med styrkortets maskinvara
1379 Tillval A svarade inte nér plattformsversion skulle 5126 Tillval i ppning C1: Maskinvaran &r inkompatibel
berdknas med styrkortets maskinvara
1380 Tillval B svarade inte nar plattformsversion skulle 5376-6231 |Slut p& minne
berdknas
1381 Tillval CO svarade inte nar plattformsversion skulle Tabell 9.2 Internt fel, kodnummer
berdknas.
1382 Tillval C1 svarade inte nar plattformsversion skulle LARM 39, Kylplattegiv.
beriknas. Ingen aterkoppling fran kylplattans temperaturgivare.
1536 Ett undantagsfel registrerades i den programorien- Signalen fran IGBT-term. givaren &r inte tillgénglig pa
terade styrningen. Felsdkningsinformation skrevs effektkortet. Problemet kan bero pa effektkortet, pa
till LCP-enheten véxelriktarkortet eller pa kabeln mellan effektkortet och
1792 DSP Watch Dog &r aktiverad. Felsokning av effekt- vaxelriktarkortet.
delsdata, motororienterade styrdata 6verférdes VARNING 40, Overlast T27
inte korrekt Kontrollera belastningen pa plint 27 eller atgarda kortslut-
2049 | Effektdata omstartades ningen. Kontrollera 5-00 Digitalt I/O-lége och 5-01 plint 27,
2064-2072 |HO81x: tillvalet i 6ppning x har startat om funktion.
2080-2088 |HO082x: tillvalet i 6ppning x har utfardat en .
startfordrijning VARNING 41, Overlast T29 ‘ o
2096-2104 |H983x: tillvalet i 6ppning x har utfardat en giltig Kontrollera den anslutna bglastnlngen pd plint 29 eII‘eI.’ ta
startfordrjning bort fjen kortslutna.anslutnlnge.n. Kontrollera 5-00 Digitalt
— — - I/O-ldge och 5-02 Plint 29, funktion.
2304 Det gick inte att ldsa nagra data fran effekt- .
EEPROM VARNING 42, Overlast X30/6-7
2305 Programversion fran effektenhet saknas X30/6: Kontrollera belastningen pa X30/6 eller ta bort
5314 Effektenhetsdata fran effektenhet saknas kortslutningsanslutningen. Kontrollera 5-32 Plint X30/6,
2315 Programversion fran effektenhet saknas digital utgdng.
2316 Saknar lo_statepage fran effektenhet X30/7: kontrollera belastningen pa X30/7 eller ta bort
2324 Effektkortskonfigurationen &r felaktig vid start kortslutningsanslutningen. Kontrollera 5-33 Plint X30/7,
2325 Ett effektkort slutade kommunicera nar digital utgdng.
natstrommen kopplades pa
2326 Effektkortskonfigurationen &r felaktig efter fordroj-

ningen da effektkorten registrerades
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LARM 45, Jordfel 2
Jordfel.

Felsokning
Kontrollera att jordningen ar korrekt och att
anslutningarna ar dtdragna.

Kontrollera att ratt ledningsdimension anvands.

Kontrollera motorkablar angaende kortslutningar
och lackstrommar.

LARM 46, Natkortsfor.
Effektkortets forsorjning ligger utanfor det specificerade
intervallet.

Det finns tre stromforsérjningar som skapas av SMPS
(Switch Mode Power Supply ) pa effektkortet: 24 V, 5V,
+18 V. Endast 24 V- och 5 V-forsorjningen overvakas nar
stromforsorjning sker med 24 V DC via tillvalet MCB 107.
Alla tre forsorjningarna 6vervakas nar trefasnatspanning
anvands.

VARNING 47, 24 V-span. Lag

24 V DC-forsorjningen mats pa styrkortet. Den externa 24 V
DC-reservstromforsorjningen kan vara dverbelastad.
Kontakta den lokala Danfoss-leverantéren i annat fall.

VARNING 48, 1,8 V-span.lag

Den 1,8 V DC-forsérjning som anvands pa styrkortet ligger
utanfor de tilldtna grénserna. Forsorjningsspanningen mats
pa styrkortet. Kontrollera om styrkortet &r trasigt. Om det
finns ett tillvalskort kontrollerar du om ett dverspanning-
tillstand foreligger.

VARNING 49, Varvtalsgréns

Nar varvtalet inte ligger inom det specificerade omradet i
4-11 Motorvarvtal, nedre gréns [rpm] och 4-13 Motorvarvtal,
ovre grdns [rpm] visar frekvensomformaren en varning. Nar
varvtalet ligger under den angivna grénsen i 1-86 Tripp ldgt
varvtal [RPM] kommer frekvensomformaren att trippa
(utom vid start och stopp).

LARM 50, AMA, kalibr.
Kontakta din Danfoss-aterforsaljare eller serviceavdelningen
pa Danfoss.

LARM 51, AMA Unom,Inom

Installningarna fér motorspanning, motorstrdm och
motoreffekt &r felaktiga. Kontrollera instéllningarna i
parameter 1-20 till 1-25.

LARM 52, AMA, lag Inom
Motorstrdommen &r for 1dg. Kontrollera instéllningarna.

LARM 53, AMA, st. motor
Den anslutna motorn ar for stor for att AMA ska kunna
genomforas.

LARM 54, AMA, lit. motor
Den anslutna motorn ar for liten for att AMA ska kunna
genomforas.

LARM 55, AMA, par.omr.
Parametervdrdena for motorn ligger utanfor det tillatna
gransvardena. AMA kan inte koras.

LARM 56, AMA, avbryt
AMA har avbrutits av anvandaren.

LARM 57, AMA - internt fel
Forsok att starta AMA nagra ganger tills AMA kopplas pa.

Upprepade korningar kan hetta upp motorn till en niva
dar motstanden Rs och Ry 6kar. | de flesta fall ar detta
inget problem.

LARM 58, AMA - internt fel
Kontakta Danfoss-aterforsaljaren.

VARNING 59, Stromgrans

Strommen ar hogre an vardet i 4-18 Strémbegrdnsning.
Kontrollera att motordata i parametrarna 1-20 till 1-25 &r
korrekt installda. Stromgransen kan mojligen 6kas. Forsakra
dig om att systemet kan koras sakert dven om gransen
hojs.

VARNING 60, Externt stopp

Externt stopp har aktiverats. Ateruppta normal drift genom
att lagga 24 V DC pa plinten som &r programmerad for
Externt stopp och aterstall frekvensomformaren (via seriell
kommunikation, digital 1/0 eller genom att trycka pa
[Reset]).

VARNING/LARM 61, Tracking Error

Ett fel mellan berdknat motorvarvtal och varvtalsmatningen
fran aterkopplingsenheten. Funktionen for varning/larm/
inaktivera stéller du in i 4-30 Funktion fér
motordterk.bortfall. Godkéand felinstallning i

4-31 Motoraterk.varvtal, fel och installning for tilldten tid vid
fel i par. 4-32 Timeout fér motoraterk.bortfall. Under en
idrifttagningsprocess kan funktionen vara effektiv.

VARNING 62, Utfrekv.grans
Utfrekvensen dr hogre dn det varde som stallts in i
4-19 Max. utfrekvens.

LARM 63, Mek. broms lag

Den faktiska motorstrommen har inte dverstigit strommen
for att frikoppla bromsen inom tidsramen for startfordroj-
ningen.

LARM 64, Spanningsgrans

Kombinationen av belastning och varvtal kraver en motors-
panning som ar hogre an den faktiska likspanningen.

VARNING/LARM 65, Styrkortstemp.
Franslagstemperaturen for styrkortet &r 80 °C.

Felsokning
. Kontrollera att den omgivande driftstemperaturen
ligger inom gransvardena.

. Kontrollera om luftfiltren ar igensatta.
. Kontrollera att flakten fungerar.

. Kontrollera styrkortet.
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VARNING 66, Lag temp.

Frekvensomformaren ar for kall for att koras. Varningen
bygger pa uppgifter fran temperaturgivaren i IGBT-
modulen.

Oka omgivningstemperaturen fér enheten. Dessutom kan
frekvensomformaren foérsérjas med en hallstréom néar
motorn &r stoppad om du stéller in 2-00 DC-hdllstrém pa
5 % och 1-80 Funktion vid stopp

Fels6kning

Temperaturen i kylplattan uppmattes till 0 °C. Detta kan
tyda pa att temperaturgivaren ar defekt vilket gor att
flakthastigheten 6kas maximalt. Denna varning ges om
givarkabeln mellan IGBT och vaxelriktarkortet kopplas ifran.
Kontrollera daven IGBT:ns termiska givare.

LARM 67, Tillvalséndring

Ett eller flera tillval har antingen lagts till eller tagits bort
efter det senaste natfranslaget. Kontrollera att konfigura-
tionsandringen &r avsiktlig och aterstall enheten.

LARM 68, Sakerhetsstopp

Sékert vridmoment av har aktiverats. Om du vill aterga till
normal drift ansluter du 24 V DC till plint 37 och skickar
sedan en aterstallningssignal (via buss, digital 1/0 eller
genom att trycka pa [Reset]).

LARM 69, Effektkortstemperatur
Temperaturgivaren pa effektkortet ar antingen fér varm
eller for kall.

Felsokning
Kontrollera att luckfldktarna fungerar.

Kontrollera att filtren for luckflaktarna inte ar
blockerade.

Kontrollera att kabelférskruvningsplaten ar korrekt
installerad pa frekvensomformare 1P21/IP54
(NEMA 1/12).

LARM 70, Ogiltig FC-konf.

Styrkortet och effektkortet ar inte kompatibla. Om du vill
kontrollera kompatibiliteten ska du kontakta din Danfoss-
aterforsaljare och ange enhetens typkod, som star pa
markskylten, samt kortens artikelnummer.

LARM 71, PTC 1 Sékert vridmoment av

Sakert vridmoment av har aktiverats fran MCB 112 PTC-
termistorkortet (motorn &r for varm). Normal drift kan
aterupptas nar MCB 112 ger 24 V DC till T-37 (nar
motortemperaturen nar godkand niva) och nar den digitala
ingangen fran MCB 112 inaktiveras. Nar detta sker maste
en aterstéllningssignal skickas (via buss, digital I/O eller
genom att trycka pa [Reset]). Observera att om automatisk
omstart ar aktiverad kan motorn starta nar felet atgardats.

LARM 72, Allvarligt fel

Sékert vridmoment av med tripplas. Ovdntade signalnivaer
pa sdkerhetsstopp och den digitala ingangen fran MCB 112
PTC-termistorkortet.

VARNING 73, Auto omstart
Sakerhetsstoppad. Om automatisk omstart ar aktiverat kan
motorn starta nar felet har atgéardats.

VARNING 76, Pow. Unit Set.
Antalet begérda effektenheter stimmer inte 6verens med
det upptackta antalet aktiva effektenheter.

VARNING 77, Red. effektlage

Frekvensomformaren kors i reducerat effektlage (mindre &n
det tillatna antalet vaxelriktaravsnitt). Varningen skapas pa
effektcykeln nér frekvensomformaren &r instélld pd att
koras med farre vaxelriktare och fortsatter att vara pa.

LARM 79, Ogiltig PS-konf

Skalningskortets artikelnummer &r felaktigt eller inte
installerat. Det gick inte att installera MK102-anslutningen
pa effektkortet.

LARM 80, Enhet initierad

Parameterinstéllningar ar aterstéllda till fabriksinstall-
ningarna efter en manuell aterstéllning. Ta bort larmet
genom att aterstdlla enheten.

LARM 81, CSIV korrupt
CSIV-filen innehaller syntaxfel.

LARM 82, CSIV, par.fel
CSIV kunde inte initiera en parameter.

LARM 85, Allv. fel PB:
Profibus-/Profisafe-fel.

VARNING/LARM 104, Mixing fan fault

Flakten fungerar inte. Fldktovervakningen kontrollerar att
flakten gar vid start eller nar flakten ar paslagen.
Blandfldktfelet kan konfigureras som en varning eller ett
larm av 14-53 Fléiktovervakning.

Felsokning
Koppla pa/av strommen till frekvensomformaren
for att avgéra om varningen/larmet returneras.

LARM 243, Broms IGBT

Det har larmet galler endast frekvensomformare med F-
kapsling. Likvérdig med Larm 27. Rapportvardet i
larmloggen indikerar vilken effektmodul som genererade
larmet:

1 = vaxelriktarmodulen till vanster.

2 = den mellersta véxelriktarmodulen i kapslings-
storlekar F12 eller F3.

2 = vaxelriktarmodulen till héger i kapslings-
storlekar F10 eller F11.

2 = andra frekvensomformaren fran vanster
vaxelriktarmodul i kapsling F14.

3 = véxelriktarmodulen till hdéger i kapslings-
storlekar F12 eller F13.

3 = tredje fran den vanstra véxelriktarmodul i
kapsling F14.

4 = vaxelriktarmodulen langst till hoger i
kapslingsstorlek F14.

128 Danfoss A/S © Rev. 2014-02-07 Med ensamratt.

MG37A207



Danfits

Varningar och larm Handbok

5 = likriktarmodul.

6 = likriktarmodulen till hoger i kapslingsstorlek
F14.

LARM 244, Kylplattetemp.

Det hér larmet géller endast frekvensomformare med F-
kapsling. Likvérdig med Larm 29. Rapportvérdet i
larmloggen indikerar vilken effektmodul som genererade
larmet.

1 = vaxelriktarmodulen till vanster.

2 = den mellersta vaxelriktarmodulen i kapslings-
storlekar F12 eller F3.

2 = vaxelriktarmodulen till hoger i kapslings-
storlekar F10 eller F11.

2 = andra frekvensomformaren fran vanster
vaxelriktarmodul i kapsling F14.

3 = vaxelriktarmodulen till héger i kapslings-
storlekar F12 eller F13.

3 = tredje fran den vanstra vaxelriktarmodul i
kapsling F14.

4 = vaxelriktarmodulen langst till hoger i
kapslingsstorlek F14.

5 = likriktarmodul.

6 = likriktarmodulen till hoger i kapslingsstorlek
F14.

LARM 245, Kylplattegiv.

Det har larmet galler endast frekvensomformare med F-
kapsling. Likvardig med Larm 39. Rapportvardet i
larmloggen indikerar vilken effektmodul som genererade
larmet.

1 = vaxelriktarmodulen till vanster.

2 = den mellersta vaxelriktarmodulen i F12- eller
F13-kapslingar.

2 = vaxelriktarmodulen till héger i kapslings-
storlekar F10 eller F11.

2 = andra frekvensomformaren fran vanster
vaxelriktarmodul i kapsling F14.

3 = véxelriktarmodulen till hdger i kapslings-
storlekar F12 eller F13.

3 = tredje fran den vanstra véxelriktarmodul i
kapsling F14.

4 = vaxelriktarmodulen langst till hoger i
kapslingsstorlek F14.

5 = likriktarmodul.

6 = likriktarmodulen till hoger i kapslingsstorlek
F14.

LARM 246, Natkortsfor.

Det hér larmet géller endast frekvensomformare med F-
kapsling. Likvardig med Larm 46. Rapportvardet i
larmloggen indikerar vilken effektmodul som genererade
larmet.

1 = vaxelriktarmodulen till vanster.

2 = den mellersta vaxelriktarmodulen i F12- eller
F13-kapslingar.

2 = vaxelriktarmodulen till hdger i kapslings-
storlekar F10 eller F11.

2 = andra frekvensomformaren fran vanster
vaxelriktarmodul i kapsling F14.

3 = vaxelriktarmodulen till héger i kapslings-
storlekar F12 eller F13.

3 = tredje fran den vanstra vaxelriktarmodul i
kapsling F14.

4 = vaxelriktarmodulen langst till hoger i
kapslingsstorlek F14.

5 = likriktarmodul.

6 = likriktarmodulen till hoger i kapslingsstorlek
F14.

LARM 247, Natkortstemp.

Det har larmet galler endast frekvensomformare med F-
kapsling. Likvardig med Larm 69. Rapportvardet i
larmloggen indikerar vilken effektmodul som genererade
larmet.

1 = vaxelriktarmodulen till vénster.

2 = den mellersta vaxelriktarmodulen i F12- eller
F13-kapslingar.

2 = vaxelriktarmodulen till héger i kapslings-
storlekar F10 eller F11.

2 = andra frekvensomformaren fran vanster
vaxelriktarmodul i kapsling F14.

3 = véxelriktarmodulen till hoger i kapslings-
storlekar F12 eller F13.

3 = tredje fran den véanstra véxelriktarmodul i
kapsling F14.

4 = vaxelriktarmodulen langst till hoger i
kapslingsstorlek F14.

5 = likriktarmodul.

6 = likriktarmodulen till hoger i kapslingsstorlek
F14.
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LARM 248, Ogiltig PS-konf
Det har larmet géller endast frekvensomformare med F-kapsling. Likvardig med Larm 79. Rapportvérdet i larmloggen
indikerar vilken effektmodul som genererade larmet:

1 = véxelriktarmodulen till vanster.

2 = den mellersta vaxelriktarmodulen i F12- eller F13-kapslingar.

2 = véaxelriktarmodulen till hdger i kapslingsstorlekar F10 eller F11.

2 = andra frekvensomformaren fran vénster vaxelriktarmodul i kapsling F14.
3 = vaxelriktarmodulen till hdger i kapslingsstorlekar F12 eller F13.

3 = tredje fran den vanstra vaxelriktarmodul i kapsling F14.

4 = véxelriktarmodulen langst till hdger i kapslingsstorlek F14.

5 = likriktarmodul.

6 = likriktarmodulen till héger i kapslingsstorlek F14.

VARNING 250, Ny reservdel
En komponent i frekvensomformaren har bytts ut. Aterstill frekvensomformaren sa att den kan aterga till normal drift.

VARNING 251, Ny typkod
Effektkortet eller andra komponenter har bytts ut och typkoden har andrats. Aterstall frekvensomformaren s& att varningen
forsvinner och den kan aterga till normal drift.

9.5 Varnings- och larmdefinitioner - Filter (vanstra LCP:n)

Detta avsnitt tacker varningar och larm pa filtersidans LCP. | kapitel 9.4 Varningar och larmdefinitioner - frekvensom-
formare finns information om varningar och larm fér frekvensomformaren.

En varning eller ett larm indikeras av den relevanta lysdioden pa framsidan av filtret samt av en kod pa displayen.

En varning forblir aktiv tills det som orsakat varningen forsvinner. Under vissa forhallanden kan driften av enheten fortsatta.
Varningsmeddelanden kan vara kritiska men ar det inte ndédvandigtvis.

| handelse av ett larm kommer enheten att ha trippat. Larm maste aterstdllas for att driften ska startas om efter det att dess
orsak rattats till.

Detta kan goras pa 4 satt:
1. Genom att trycka pa [Reset].

2. Via en digital ingdng med funktionen "Aterstilining".
3. Via seriell kommunikation/faltbuss (tillval).

4. Via automatisk aterstdllning med hjalp av funktionen [Auto Reset].

Efter en manuell aterstdllning med [Reset] trycker du pa [Auto On] eller [Hand On] om du vill starta om enheten.
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Om ett larm inte kan aterstéllas kan det bero pa att orsaken inte atgardats, eller att larmet &r tripplast (se dven Tabell 9.3).

Larm som ér tripplasta ger extra skydd, vilket innebar att natférsérjningen maste vara avstangd innan larmet gar att
aterstdlla. Nar enheten satts igang igen ar den inte langre blockerad och kan aterstdllas som beskrivs ovan efter det att
orsaken atgdrdats.

Larm som inte ar tripplésta kan ocksa aterstillas med hjilp av den automatiska aterstallningsfunktionen i 14-20 Aterstill-
ningslédge (Varning! Automatisk aterstart kan intraffal)

Om en varning och ett larm ar markerade med en kod i Tabell 9.3 betyder det antingen att varningen féregar larmet, eller
ocksa att det gar att definiera om varningen eller larmet ska visas for ett visst fel.

No. |Beskrivning Varning Larm/tripp Larm/tripplas Parameterreferens
1 10 V lag X

2 Signalavbrott (X) (X) 6-01
4 Natfasbortfall X

5 H6g mellankretsspanning X

6 Lag mellankretsspanning X

7 Overspéanning likstrém X X

8 Likstrémsunderspanning X X

13 Overstrém X X X

14 Jordfel X X X

15 Fel i maskinvara X X

16 Kortslutning X X

17 Timeout for styrord (X) (X) 8-04
23 Internt flaktfel X

24 Externt flaktfel X 14-53
29 Kylplattans temp. X X X

33 Uppladdningsfel X X

34 Faltbussfel X X

35 Fel i tillval X

38 Internt fel

39 Kylplattans givare X X

40 Overbelastning pa digital utgdngsplint 27 (X) 5-00, 5-01
41 Overbelastning pa digital utgdngsplint 29 (X) 5-00, 5-02
46 Natkortsforsorjning X X

47 Lag 24 V-forsorjning X X X

48 1,8 V-forsorjning lag X X

65 Overhettning i styrkortet X X X

66 Lag temperatur pa kylplattan X

67 Tillvalskonfiguration har @ndrats X

68 Sakert vridmoment av aktiverat X

69 Natkortstemp. X X

70 Ogiltig FC-konfiguration X

72 Allvarligt fel X"

73 Automatisk omstart vid sdkert vridmoment av

76 Instéllning av effektenhet X

79 Ogiltig PS-konfig. X X

80 Enheten initierad med standardvérde X

244  [Kylplattans temp. X X X

245  [Kylplattans givare X X

246 | Natkortsfor. X X

247  [Natkortstemp. X X

248 [Ogiltig PS-konfig. X X
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No. |Beskrivning Varning Larm/tripp Larm/tripplas Parameterreferens
250 [Ny reservdel X
251 Ny typkod X X
300 [Natkont. fel X

301 SC-kont. fel X

302 [Kondensatoroverstrom X X

303 [Kond. jordfel X X

304 (Likstromsoverstrom X X

305 [Natfrek. grans X

308 | Motstandstemp. X X
309 [Nat jordfel X X

311 Switchfrek. grans X

312 | CT-spann X

314 [Auto CT-avbrott X

315 [Auto CT-fel X

316  [CT-platsfel X

317 [CT-polaritetsfel X

318 [CT-forhallandefel X

Tabell 9.3 Lista 6ver larm- och varningskoder

En tripp ar den atgérd som utldses nér ett larm intréffat. Trippen innebér att motorn utrullar och kan aterstéllas med [Reset]
eller en 3terstilining via en digital ingang (parametergrupp 5-1* Digitala ingdngar [1] Aterstdllning). Den utlésande handelse
som orsakar ett larm kan inte skada frekvensomformaren eller orsaka farliga tillstand. Ett tripplas ar en atgard som foljer pa
ett larm som anger att frekvensomformaren eller anslutna delar kan skadas. Tripp last kan endast aterstallas efter att
omformaren gjorts spanningslos.

Lysdiodsindikering
Varning qul
Larm blinkande rod
Tripp last gul och roéd

Tabell 9.4 Indikeringslampor
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Larmord och utokat statusord
Bit Hex Dec Larmord Varningsord Utokat statusord
0 00000001 1 Néatkont. fel Reserverat Reserverat
1 00000002 2 Kylplattans temp. Kylplattans temp. Auto CT kors
2 00000004 4 Jordfel Jordfel Reserverat
3 00000008 8 Styrkortstemp. Styrkortstemp. Reserverat
4 00000010 16 Styrord TO Styrord TO Reserverat
5 00000020 32 Overstrém Overstréom Reserverat
6 00000040 64 SC-kont. fel Reserverat Reserverat
7 00000080 128 Kondensatoroverstrém | Kondensatoroverstrom Reserverat
8 00000100 256 Kond. jordfel Kond. jordfel Reserverat
9 00000200 512 Véxelri. 6verb. Véxelri. 6verb. Reserverat
10 00000400 1024 DC-undersp. DC-undersp. Reserverat
11 00000800 2048 DC-6versp. DC-6versp. Reserverat
12 00001000 4096 Kortslutning Lag DC-spanning Reserverat
13 00002000 8192 Uppladdningsfel Hoég DC-spdn. Reserverat
14 00004000 16384 Natfasbortfall Natfasbortfall Reserverat
15 00008000 32768 Auto CT-fel Reserverat Reserverat
16 00010000 65536 Reserverat Reserverat Reserverat
17 00020000 131072 Internt fel 10 V lag Losenord for tidlas
18 00040000 262144 Likstromsoverstrom Likstromsoverstrom Lésenordsskydd
19 00080000 524288 Motstandstemp. Motstandstemp. Reserverat
20 00100000 1048576 Nat jordfel Nat jordfel Reserverat
21 00200000 2097152 Switchfrek. grans Reserverat Reserverat
22 00400000 4194304 Faltbussfel Faltbussfel Reserverat
23 00800000 8388608 Lag 24 V-forsorjning 24 V-forsorjning lag Reserverat
24 01000000 16777216 CT-spann Reserverat Reserverat
25 02000000 33554432 1,8 V-férsorjning lag Reserverat Reserverat
26 04000000 67108864 Reserverat Lag temp. Reserverat
27 08000000 134217728 Auto CT-avbrott Reserverat Reserverat
28 10000000 268435456 Tillvalsandring Reserverat Reserverat
29 20000000 536870912 Enhet initierad Enhet initierad Reserverat
30 40000000 1073741824 Sékert vridmoment av | Sakert vridmoment av Reserverat
31 80000000 2147483648 Natfrek. grans Utokat statusord Reserverat

Tabell 9.5 Beskrivning av larmord, varningsord och utokat statusord

Larmorden, varningsorden och de utdkade statusorden kan avldsas via den seriella bussen eller féltbussen (tillval) for
diagnostisering. Se dven 16-90 Larmord, 16-92 Varningsord och 16-94 Uték. statusord. "Reserverad" innebdr att biten inte

garanterat har ndgot specifikt varde. Reserverade bitar ska inte anvdndas i ndgot syfte.

9.5.1 Felmeddelande - Aktivt filter

VARNING 1, 10 V, lag

Styrkortets spanning fran plint 50 ligger under 10 V.
Minska belastningen pa plint 50 nagot, eftersom 10 V-férsérjningen ar 6verbelastad. Max. 15 mA eller minst 590 Q. Felmed-

delande - aktivt filter.

VARNING/LARM 2, Signalavbrott
Signalen pa plint 53 eller 54 ar mindre dn 50 % av det angivna vardet i parameter 6-10, 6-12, 6-20 eller 6-22.
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VARNING/LARM 4, Natfasbortfall
En fas saknas pa forsorjningssidan, eller ocksa ar natspan-
ningsobalansen for hog.

Varning 5, hog DC-busspédnning
Mellankretsspanningen (likstrom) 6verskrider varnings-
gransen for hég spanning. Enheten &r fortfarande aktiv.

VARNING 6, Lag DC-busspéanning
Mellankretsspanningen (likstrom) understiger styrsystemets
underspanningsgrans. Enheten ar fortfarande aktiv.

VARNING/LARM 7, Likstromsoverspanning
Om mellankretsspanningen verskrider gransvérdet trippar
enheten.

VARNING/LARM 8, Likstromsunderspanning

Om mellankretsspanningen (likstrém) sjunker under
gransvardet for varning for lag spanning kontrollerar filtret
om 24 V-reservforsorjningen ar ansluten. Annars trippar
enheten. Kontrollera att ndtspanningen motsvarar
markskyltens specifikationer.

VARNING/LARM 13, Overstrom
enhetens strombegransning har dverskridits.

LARM 14, Jordfel

IGBT CT-summastrommen ar inte lika med noll. Kontrollera
om nagon fas-till-jord har ett lagt varde. Kontrollera bade

fore och efter natkontaktorn. Sakerstall att IGBT-stromom-

vandlare, anslutningskablar och anslutningar &r ok.

LARM 15, Inkomp. Maskinvara
Ett monterat tillval ar inkompatibelt med det aktuella
styrkortet SW/HW.

LARM 16, Kortslutning
Kortslutning i utgangen. Stang av enheten och atgarda
kortslutningen.

VARNING/LARM 17, Tidsgrans for styrord

Det finns ingen kommunikation med enheten.
Varningen ar endast aktiv nar 8-04 Tidsgrdnsfunktion for
styrord inte ar instélld pa av.

Méjlig atgard: Oka 8-03 Tidsgrcins fér styrord. Andra
8-04 Tidsgrdnsfunktion for styrord

VARNING 23, Internt flaktfel
De interna flaktarna fungerar inte pa grund ett fel i
maskinvaran, eller att flaktarna inte ar monterade.

VARNING 24, Externt flaktfel
Det &r fel pa de externa flaktarna pa grund av ett fel i
maskinvaran, eller att fldktarna inte &r monterade.

LARM 29, kylplattetemp.

Den maximala temperaturen for kylplattan har dverskridits.
Temperaturfelet aterstélls inte forrdn temperaturen har
sjunkit under den temperatur som &r definierad for
kylplattan.

LARM 33, Uppladdningsfel
Kontrollera om en extern 24 V DC-forsorjning har anslutits.

VARNING/LARM 34, Fel i faltbusskommunikationen
Faltbussen pa tillvalskortet for kommunikation fungerar
inte.

VARNING/LARM 35, Tillvalsfel:
Kontakta Danfoss eller din leverantor.

LARM 38, Internt fel
Kontakta Danfoss eller din leverantor.

LARM 39, kylplattans givare
Ingen aterkoppling fran kylplattans temperaturgivare.

VARNING 40, Overbelastning pa digital utgangsplint 27
Kontrollera belastningen pa plint 27 eller atgarda kortslut-
ningen.

VARNING 41, Overbelastning pa digital utgangsplint 29
Kontrollera den anslutna belastningen pa plint 29 eller ta
bort den kortslutna anslutningen.

VARNING 43, Utok. forsorj. (tillv)
Extern 24 V DC-forsorjning for tillvalet &r ogiltig.

LARM 46, Effektkortsférsorjning
Effektkortets forsorjning ligger utanfoér det specificerade
intervallet.

VARNING 47, Lag 24 V-férsorjning
Kontakta Danfoss eller din leverantor.

VARNING 48, Lag 1,8 V-forsorjning
Kontakta Danfoss eller din leverantor.

VARNING/LARM/TRIPP 65, Overhettning i styrkortet
Overhettning i styrkortet: Franslagningstemperaturen fér
styrkortet ar 80 C °C.

VARNING 66, Lag temperatur pa kylplattan
Varningen bygger pa uppgifter fran temperaturgivaren i
IGBT-modulen.

Fels6kning:

Temperaturen i kylplattan uppmattes till 0 °C. Detta kan
tyda pa att temperaturgivaren ar defekt vilket gor att
flakthastigheten 6kas maximalt. Denna varning ges om
givarledningen mellan IGBT och véxelriktarkortet kopplas
ifran. Kontrollera dven IGBT:ns termiska givare.

LARM 67, Tillvalsmodulens konfiguration har dndrats
Ett eller flera tillval har antingen lagts till eller tagits bort
efter det senaste néatfranslaget.

LARM 68, Sakert vridmoment av aktiverat

Sédkert vridmoment av har aktiverats. Om du vill aterga till
normal drift ansluter du 24 V DC till plint 37 och skickar
sedan en aterstéllningssignal (via buss, digital 1/0 eller
genom att trycka pa [Reset]). Se 5-19 Plint 37
Sdkerhetsstopp.

LARM 69, Effektkortstemperatur
Temperaturgivaren pa effektkortet ar antingen fér varm
eller for kall.

LARM 70, Ogiltig frekvenskonfiguration
Den aktuella kombinationen av styrkort och natkort ar

ogiltig.
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VARNING 73, Automatisk omstart vid sakert vridmoment
av

Sakerhetsstoppad. Observera att om automatisk omstart ar
aktiverat kan motorn starta nar felet har atgardats.

LARM 79, Ogiltig effektdelskonfiguration
Skalningskortet har fel nummer eller &r inte installerat.
Dessutom gick det inte att installera MK102-anslutningen
pa effektkortet.

LARM 80, Enhet initierad med standardvarde
Parameterinstallningarna ar aterstallda till fabriksinstall-
ningarna efter en manuell aterstéllning.

LARM 244, kylplattans temperatur
Rapportvérdet indikerar larmkéllan (fran vanster):
1-4 véxelriktare

5-8 likriktare

LARM 245, kylplattans givare

Ingen aterkoppling fran kylplattans givare. Rapportvardet
indikerar larmkallan (fran vanster):

1-4 vaxelriktare

5-8 likriktare

LARM 246, Effektkortsforsorjning

Effektkortets forsorjning ligger utanfor det specificerade
intervallet. Rapportvardet indikerar larmkallan (fran
vanster):

1-4 vaxelriktare

5-8 likriktare

LARM 247, Effektkortstemperatur

Overhettning, effektkort. Rapportvirdet indikerar larmkallan
(fran vanster):

1-4 vaxelriktare

5-8 likriktare

LARM 248, Ogiltig effektdelskonfiguration
Effektstorlekskonfigurationen felaktig pa effektkortet.
Rapportvérdet indikerar larmkéllan (fran vanster):
1-4 véxelriktare

5-8 likriktare

LARM 250, Ny reservdel

Effekten eller stromforsorjningens switchldge har dndrats.
Filterkodtypen maste aterstéllas i EEPROM. Vélj korrekt
typkod i 14-23 Typkodsinstdllning enligt etiketten pa
enheten. Kom ihag att vélja "Spara till EEPROM" for att
slutfora.

LARM 251, Ny typkod
Filtret har en ny typkod.

LARM 300, Natansl. Fel

Aterkopplingen frén nitkontaktorn stimde inte dverens
med det forvantade vardet inom den tillatna tidsramen.
Kontakta Danfoss eller din leverantor.

LARM 301, SC-styrn. Fel

Aterkopplingen fran mjukladdningskontaktorn staimde inte
overens med det férvantade vardet inom den tilldtna
tidsramen. Kontakta Danfoss eller din leverantér.

LARM 302, Kap. Overstrom
Overstrdom uppticktes via vaxelstromskondensatorn.
Kontakta Danfoss eller din leverantor.

LARM 303, Kap. Jordfel
Ett jordfel upptdcktes via vaxelstromskondensatorn.
Kontakta Danfoss eller din leverantér.

LARM 304, Likstrom, overstrom
Overstrdom via DC-busskondensatorbanken upptécktes.
Kontakta Danfoss eller din leverantor.

LARM 305, Natfrek. grans
Natfrekvensen 1ag utanfor de tillatna gréanserna. Verifiera
att natfrekvensen ligger inom produktspecifikationerna.

LARM 306, Kompensationsgrans
Den nodvandiga kompensationsstrémmen Overskrider
enhetskapaciteten. Enheten koérs med full kompensation.

LARM 308, Motstandstemp.
En alltfor hog temperatur i motstandets kylplatta har
detekterats.

LARM 309, Nat, jordfel
Ett jordfel upptacktes i ndtstrommen. Kontrollera nat efter
kortslutning och lackstrommar.

LARM 310, RTDC-buffert full
Kontakta Danfoss eller din leverantor.

LARM 311, Switch. grdns grans

Enhetens genomsnittliga switchfrekvens har overskridit
gransen. Kontrollera att 300-10 Aktivt filter, nominell
spdnning och 300-22 CT, nominell spénning &r korrekt
installda. Kontakta i sa fall Danfoss eller leveratoren.

LARM 312, CT Range

En méatningsbegransning har upptackts i stromtransfor-
matorn. Kontrollera att de CT:er som anvands har korrekt
forhallande.

LARM 314, Auto CT, avbr.
Auto CT-detekteringen avbrots.

LARM 315, Auto CT-fel
Ett fel upptéacktes vid Auto CT-detekteringen. Kontakta
Danfoss eller din leverantor.

VARNING 316, CT Location Error
Auto CT-funktionen kunde inte avgdra stromtransformato-
rernas korrekta placering.

Varning 317, CT-polaritetsfel
Auto CT-funktionen kunde inte avgora den korrekta
polariteten for stromtransformatorerna.

Varning 318, CT Ratio Error
Auto CT-funktionen kunde inte avgora stromtransformato-
rernas korrekta primara markdata.
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10 Grundlaggande felsokning vid start

10.1 Start och drift

Symptom

Mojlig orsak

Test

Losning

Mork display/ingen funktion

Saknar ingangsspanning

Se Tabell 4.1

Kontrollera ingangsspannings-
kallan.

Sakringar saknas eller ar utlosta,
eller trippad maximalbrytare

Mojliga orsaker beskrivs under
utlésta sakringar och maximalbry-
tartripp i den har tabellen

Folj givna rekommendationer.

LCP far ingen strom

Kontrollera att LCP:ns kablar ar ratt
anslutna och att de inte ar skadade

Byt ut felaktig LCP eller anslut-
ningskabel.

Kortslutning pa styrspanningen
(plint 12 eller 50) eller pa
styrplintarna

Kontrollera 24 V-forsérjningen pa
plint 12/13 till 20-39 eller 10 V-
forsorjningen pa plint 50 till 55

Koppla plintarna korrekt.

Felaktig LCP (LCP fran VLT® 2800
eller 5000/6000/8000/FCD eller
FCM)

Anvand endast LCP 101 (P/N
130B1124) eller LCP 102 (P/N
130B1107).

Felaktig kontrastinstallning

Tryck pa [Status] + [A]/[V] for att
justera kontrasten.

Displayen (LCP) ar defekt

Testa med en annan LCP

Byt ut felaktig LCP eller anslut-
ningskabel.

Internt spanningsforsorjningsfel
eller felaktig SMPS

Kontakta aterforsaljaren.

Displayen tdnds och slacks

Overbelastad strémférsérjning
(SMPS) kan intréffa pa grund av
fel pa styrkablar eller ett fel i
frekvensomformaren

For att utesluta styrkabelfel kopplar
du ur styrkablarna genom att ta
bort uttagsplintarna

Om displayen fungerar nu ar
problemet orsakat av felaktiga
styrkablar. Kontrollera att
styrkablarna inte &r kortslutna eller
felinkopplade. Om displayen
fortsatter att slockna foljer du
instruktionerna under "Mork
display”.
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Symptom

Mojlig orsak

Test

Losning

Motorn startar inte

Arbetsbrytare franslagen eller
motoranslutning saknas

Kontrollera att motorn ar inkopplad
och att inga avbrott finns (arbets-
brytare eller annat)

Anslut motorn och kontrollera

servicebrytaren.

Ingen natspanning med 24 V DC-

Om displayen fungerar, men inte

Koppla in natspanning till enheten.

tillvalskort motorn, ska du kontrollera natspan-
ningen till frekvensomformaren
LCP-stopp Kontrollera om [Off] aktiverats Tryck pa [Auto On] eller [Hand On]

(beroende pa driftlage) for att kora
motorn

Startsignal saknas (standby)

Kontrollera 5-10 Plint 18, digital
ingdng sa att plint 18 ar ratt
programmerad (fabriksinstallningen
ska anvandas)

Ge startsignal for att starta motorn

Motorutrullning ar aktiv
(Utrullning)

Kontrollera att plint 27 har rétt
installning i 5-12 Utrullning, inv.
(anvand fabriksinstéllningen)

Anslut 24 V till plint 27 eller
programmera plinten for ingen
funktion

Fel referenssignalkalla

Kontrollera referenssignalen: lokal-,
fjarr- eller bussreferens? Ar den
forinstallda referensen aktiv? Ar
plintanslutningen korrekt? Ar
plintarnas skalning korrekt? Finns
det en referenssignal?

Programmera ratt installningar.
Kontrollera 3-13 Referensplats.
Aktivera den forinstéllda referensen
i parametergruppen 3-1* Referenser.
Kontrollera att kablarna &r ratt
inkopplade. Kontrollera plintarnas
skalning. Kontrollera referens-
signalen.

Motorn kor i fel riktning

Grans for motorns rotation

Kontrollera att 4-10 Motorvarvtal,
riktning ar korrekt programmerad

Programmera de korrekta install-
ningarna.

Aktiv reverseringssignal

Kontrollera om reversering ar valt
for plinten i parametergruppen 5-
1* Digitala ingdangar.

Inaktivera reverseringssignalen.

Felaktig motorfasanslutning

Se kapitel 3.4.6 Motorkabel i denna
handbok.

Motorn nar inte maximalt
varvtal

Frekvensgranserna dr felaktigt
installda

Kontrollera utgangsgranserna i
4-13 Motorvarvtal, 6vre grdns [rpm],
4-14 Motorvarvtal, 6vre grins [Hz]
och 4-19 Max. utfrekvens

Programmera de korrekta
granserna.

Referensingangssignalen ar inte
korrekt skalad.

Kontrollera referensingangssig-
nalens skalning i 6-0* Analogt I/O-
ldge och i parametergruppen 3-7*
Referenser. Referensgranser i
parametergrupp 3-0* Referens-
grénser

Programmera de korrekta install-
ningarna.

Instabilt motorvarvtal

Parameterinstallningarna kan vara
felaktiga

Kontrollera instéllningen for alla
motorparametrar, inklusive alla
motorkompensationsinstallningar.
Kontrollera PID-instéllningarna vid
drift med aterkoppling

Kontrollera instéllningarna i
parametergruppen 1-6* Belastn.ber.
inst. Vid drift med &terkoppling
kontrollerar du instéllningarna i
parametergruppen 20-0*
Aterkoppling.

Motorn gar anstrangt

Potentiell 6vermagnetisering

Kontrollera att motorparametrarna
ar ratt programmerade

Kontrollera motorinstallningarna i
parametergrupperna 7-2*
Motordata, 1-3* Av. motordata och
1-5* Lastoberoende Instdllning.

Motor bromsar inte

Instéliningarna i bromspara-
metrarna kan vara felaktiga.
Nedramptiderna kan vara for korta

Kontrollera bromsparametrarna.
Kontrollera ramptidsinstallningarna

Kontrollera parametergrupperna 2-
0* DC-broms och 3-0* Referens-
grdnser.
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Symptom

Mojlig orsak

Test

Losning

Utlosta natsakringar eller
maximalbrytartripp

Kortslutning mellan faser

Motor eller panel har kort fas-till-
fas. Kontrollera om motor eller

panelfas ar kortslutna

Atgirda eventuella kortslutningar.

Motorn 6verbelastad

Motorn &r overbelastad i applika-
tionen

Starta motorn och kontrollera att
motorstrommen &r inom specifika-
tionerna. Om motorstrémmen
overskrider markstrommen som
anges pa markskylten ar det
mojligt att motorn bara kan koras
med reducerad belastning.
Kontrollera specifikationerna for
tillampningen.

Losa anslutningar

Utfor startkontroll och sok efter
l6sa anslutningar

Dra at 16sa anslutningar.

Natobalansen éar stérre
an 3 %

Problem med néatférsorjningen (se
beskrivningen i Larm 4 Ndtfas-
bortfall)

Rotera frekvensomformarens
ingangsspanningsledningar ett
snapp: A till B, B till C, C till A

Om obalansen foljer med
ledningen ar det ett natproblem.
Kontrollera stromfoérsorjningen fran
natet.

Problem med frekvensomformaren

Rotera frekvensomformarens
ingangsspanningsledningar ett
snapp: A till B, B till C, C till A

Om obalansen uppstar pa samma
ingangsplint &dr det ett problem i
frekvensomformaren. Kontakta
aterforsaljaren.

Motorstromobalansen ar
storre an 3 %

Problem med motor eller motorin-
koppling

Skifta frekvensomformarens
utgaende ledningar ett snapp: U till
V, V till W, W till U

Om obalansen foljer ledningen ar
det fel i motor eller kablage.
Kontrollera motorn och
motorkablage.

Problem med frekvensomformaren

Skifta frekvensomformarens
utgdende ledningar ett snapp: U till
V, V till W, W till U

Om obalansen &r kvar i samma
utgangsplint &r det fel i frekven-
somformaren. Kontakta
aterforsaljaren.

Ljud eller vibrationer (till
exempel ett flaktblad som
later eller vibrerar vid vissa
frekvenser)

Resonans, till exempel i motor-/
flaktsystemet

Hoppa 6ver de kritiska frekvenserna
med hjélp av parametrarna i
parametergrupp 4-6* Varvtalsforbi-
koppling

Sla av évermoduleringen i
14-03 Overmodulering

Andra switchménstret och switch-
frekvensen i parametergrupp 14-0*
Vaxelriktarswitch

Oka resonansddampningen i
1-64 Resonansddmpning

Kontrollera om ljudet och/eller
vibrationerna har minskat till en
acceptabel niva.

Tabell 10.1 Fels6kning
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11 Specifikationer

11.1 Effektberoende specifikationer
11.1.1 Natfoérsorjning 3 x 380-480 V AC

P132 P160 P200
Normal dverbelastning = 110 % strém i 60 s HO NO HO NO HO NO
Typisk axeleffekt vid 400 V [kW] 132 160 160 200 200 250
Typisk axeleffekt vid 460 V [hk] 200 250 250 300 300 350
Normal axeleffekt vid 480 V [kW] 160 200 200 250 250 315
Kapsling 1P21/54 D13
Utstrom
Kontinuerlig (vid 400 V) [A] 260 315 315 395 395 480
Intermittent (60 s dverbelastning) (vid 400 V) [A] 390 347 473 435 593 528
Kontinuerlig (vid 460/480 V) [A] 240 302 302 361 361 443
Intermittent (60 s dverbelastning) (vid 460/480 V) [A] 360 332 453 397 542 487
Kontinuerlig kVA (vid 400 V) [kVA] 180 218 218 274 274 333
Kontinuerlig kVA (vid 460 V) [kVA] 191 241 241 288 288 353
Kontinuerlig kVA (vid 480 V) [kVA] 208 262 262 313 313 384
Max. ingangsstrom
Kontinuerlig (vid 400 V) [A] 251 304 304 381 381 463
Kontinuerlig (vid 460/480 V) [A] 231 291 291 348 348 427
Max. natsakringar [A] 400 500 630

Max. kabeldimension
Motor (mm?2/AWG?)

Nat (mm?2/AWG?)
Lastdelning (mm%AWG?)
Broms (mm2/AWG?)

2 x 185 (2 x 300 mcm)

Total LHD-forlust 400 V vaxelstrom [kW] 7621 8868 8594 10527 10003 11751
Total bakkanalsforlust 400 V véxelstrom [kW] 6136 7318 7067 8903 8398 10033
Total filterférlust 400 V vaxelstrom [kW] 4505 4954 4954 5714 5714 6234
Total LHD-forlust 460 V vaxelstrom [kW] 7687 9059 8799 10192 9714 11706
Total bakkanalsforlust 460 V véxelstrom [kW] 5819 7123 6883 8209 7747 9635
Total filterférlust 460 V vaxelstrom [kW] 4801 5279 5279 5819 5819 6681
Vikt, kapsling IP21, IP54 kg 380 406
Verkningsgrad? 0,96

Utfrekvens [Hz] 0-800

Kylplattans 6vertemp. tripp [°C] 105

Effektkort, omgivande tripp [°C] 85

*Hog Overbelastning = 160 % moment under 60 s. Normal &verbelastning = 110 % moment under 60 s.

Tabell 11.1 Natforsérjning 3 x 380-480 V AC
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P250 P315 P355 P400

Normal dverbelastning = 110 % strém HO NO HO NO HO NO HO NO
i60s
Typisk axeleffekt vid 400 V [kW] 250 315 315 355 355 400 400 450
Typisk axeleffekt vid 460 V [hk] 350 450 450 500 500 600 550 600
Normal axeleffekt vid 480 V [kW] 315 355 355 400 400 500 500 530
Kapsling 1P21/54 E9

Utstrom

Kontinuerlig (vid 400 V) [A] 480 600 600 658 658 745 695 800
Intermittent (60 s 6verbelastning) (vid 400 V)

[A] 720 660 900 724 987 820 1043 880
Kontinuerlig (vid 460/480 V) [A] 443 540 540 590 590 678 678 730
Intermittent (60 s dverbelastning) (vid
460/480 V) [A] 665 594 810 649 885 746 1017 803
Kontinuerlig kVA (vid 400 V) [kVA] 333 416 416 456 456 516 482 554
Kontinuerlig kVA (vid 460 V) [kVA] 353 430 430 470 470 540 540 582
Kontinuerlig kVA (vid 480 V) [kVA] 384 468 468 511 51 587 587 632
Max. ingangsstrom

Kontinuerlig (vid 400 V) [A] 472 590 590 647 647 733 684 787
Kontinuerlig (vid 460/480 V) [A] 436 531 531 580 580 667 667 718
Max. natsakringar [A] 700 900

Max. kabeldimension

Motor (mm2/AWG?)

N&t (mm%AWG?) 4x240 (4x500 mcm)

Lastdelning (mm%/AWG?)

Broms (mm2/AWG?) 2x185 (2x350 mcm)
Total LHD-férlust 400 V vaxelstrom [kW] 11587 14051 14140 15320 15286 17180 16036 18447
Total bakkanalsforlust 400 V véxelstrom [kW] 9011 11301 10563 11648 11650 13396 12348 14570
Total filterforlust 400 V vaxelstrom [kW] 6528 7346 7346 7788 7788 8503 8060 8974
Total LHD-forlust 460 V vaxelstrom [kW] 10962 12936 13124 14083 13998 15852 15847 16962
Total bakkanalsforlust 460 V véxelstrom [kW] 8432 10277 9636 10522 10466 12184 12186 13214
Total filterforlust 460 V vaxelstrom [kW] 6316 7066 7006 7359 7326 8033 8033 8435
Vikt, kapsling IP21, IP54 kg 596 623 646

Verkningsgrad® 0,96

Utfrekvens [Hz] 0-600

Kylplattans 6vertemp. tripp [°C] 105

Effektkort, omgivande tripp [°C] 85

*Hog Overbelastning = 160 % moment under 60 s. Normal 6verbelastning = 110 % moment under 60 s.

Tabell 11.2 N&tforsorjning 3 x 380-480 V AC
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P450 P500 P560 P630

Normal dverbelastning = 110 % HO NO HO NO HO NO HO NO
strom i 60 s
Typisk axeleffekt vid 400 V [kW] 450 500 500 560 560 630 630 710
Typisk axeleffekt vid 460 V [hk] 600 650 650 750 750 900 900 1000
Normal axeleffekt vid 480 V [kW] 530 560 560 630 630 710 710 800
Kapsling 1P21/54 F18
Utstrom
Kontinuerlig (vid 400 V) [A] 800 880 880 990 990 1120 1120 1260
Intermittent (60 s 6verbelastning)

. 1200 968 1320 1089 1485 1232 1680 1386
(vid 400 V) [A]
Kontinuerlig (vid 460/480 V) [A] 730 780 780 890 890 1050 1050 1160
Intermittent (60 s dverbelastning)

. 1095 858 1170 979 1335 1155 1575 1276
(vid 460/480 V) [A]
Kontinuerlig kVA (vid 400 V) [kVA] 554 610 610 686 686 776 776 873
Kontinuerlig kVA (vid 460 V) [kVA] 582 621 621 709 709 837 837 924
Kontinuerlig kVA (vid 480 V) [kVA] 632 675 675 771 771 9209 9209 1005
Max. ingangsstrom
Kontinuerlig (vid 400 V) [A] 779 857 857 964 964 1090 1090 1227
Kontinuerlig (vid 460/480 V) [A] 71 759 759 867 867 1022 1022 1129
Max. natsakringar [A] 1600 2000
Max. kabeldimension
Motor (mm2/AWG?) 8 x 150 (8 x 300 mcm)
N&t (mm%/AWG?) 8 x 240 (8 x 500 mcm)
Broms (mmZ2/AWG?) 4 x 185 (4 x 350 mcm)
Total LHD-forlust 400 V vaxelstréom
kW] 20077 21909 21851 24592 23320 26640 26559 30519
Total bakkanalsforlust 400 V

. . 16242 17767 17714 19984 18965 21728 21654 24936
vaxelstrom [kW]
Total filterforlust 400 V vaxelstréom
kW] 11047 11747 11705 12771 12670 14128 14068 15845
Total LHD-forlust 460 V vaxelstrém
kW] 18855 19896 19842 22353 21260 25030 25015 27989
Total bakkanalsforlust 460 V

. . 15260 16131 16083 18175 17286 20428 20417 22897
vaxelstrom [kW]
Total filterforlust 460 V vaxelstréom
kW] 10643 11020 10983 11929 11846 13435 13434 14776
Vikt, kapsling IP21, IP54 kg 2009
Verkningsgrad® 0,96
Utfrekvens [Hz] 0-600
Kylplattans 6vertemp. tripp [°C] 105
Effektkort, omgivande tripp [°C] 85
*Hog overbelastning = 160 % moment under 60 s. Normal 6verbelastning = 110 % moment under 60 s.

Tabell 11.3 Natforsorjning 3 x 380-480 V AC

1) Mer information om sakringstyper finns i kapitel 11.5.1 Sdkringar.
2) American Wire Gauge.

3) Matt med 5 m skdarmad motorkabel vid nominell belastning och nominell frekvens.
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4) Den typiska effektforlusten &@r vid nominella belastningsférhdllanden och foérvantas vara inom +15 % (toleransen
star i samband med variation i spanning och kabelférhallanden). Vardena ar baserade pa en normal motorverk-
ningsgrad (pad gransen mellan IE2/IE3 ). Motorer med lagre effekt bidrar ocksa till effektforlusten i
frekvensomformaren och omvant. Om switchfrekvensen 6kas till fabriksinstallningen, okar effektférlusten markant.
LCP och typisk effektforbrukning for styrkort ar inkluderade. Fler tillval och belastningar kan 6ka férlusterna med
upp till 30 W. (Vanligtvis endast 4 W extra vardera for ett fullt belastat styrkort, eller tillval fér 6ppning A eller
Oppning B).

Trots att matningarna gors med forstklassig utrustning, kan viss bristande precision forekomma (5 %).

11.1.2 Nedstampling fér temperatur

Frekvensomformaren stamplar automatiskt ned switchfrekvens, switchtyp eller utstrdm under vissa belastningsférhallanden
eller omgivande férhdllanden som beskrivs nedan. Nedstamplingskurvorna i Bild 11.1 och Bild 11.2 géller bada switchlagena
SFAVM och 60 AVM.
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Bild 11.1 Nedstampling for kapsling D, E och F 380-500 V (T5) hég 6verbelastning 150 %
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Bild 11.2 Nedstampling for kapsling D, E och F 380-500 V (T5) normal 6verbelastning 110 %
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11.2 Dimensioner
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Bild 11.3 Kapsling D13
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Bild 11.4 Kapsling E9
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Bild 11.5 Kapsling F18, framifran och fran sidan
Dimensioner och nominell effekt
Kapsling D13 E9
P 21/54 21/54
Kapslingsskydd
NEMA Typ 1/Typ 12 Typ 1/Typ 12
Hog 6verbelastning méarkeffekt - 160 % 132-200 kW vid 400 V 250-400 kW vid 400 V
overbelastningsmoment (380-480 V) (380-480 V)
Matt pa frekvensom- Hojd 1780,5 mm 2000,7 mm
formaren Bredd 1021,9 mm 1200 mm
Djup 377,8 mm 493,5 mm
Max. vikt 390 kg 676 kg
Fraktvikt 435 kg 721 kg
Tabell 11.4 Fysiska specifikationer, D- och E-kapslingar
Kapsling F18
Kasli kvdd P 21/54
apslingss
pslingssky NEMA Typ 1
Hog overbelastning markeffekt — 160 % 450-630 kW vid 400 V
overbelastningsmoment (380-480 V)
Matt pa frekvensomformaren |Hojd 2278,4 mm
Bredd 2792 mm
Djup 605,8 mm
Max. vikt 1900 kg
Fraktvikt 2262 kg

Tabell 11.5 Fysiska specifikationer, F-kapsling
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11.3 Allmanna tekniska data — frekvensomformare

Natforsorjning (L1, L2, L3)
Natspanning 380-480 V + 5 %

Ndtspdnning lag/nétavbrott:

Vid ldg ndtspdnning eller ett néitavbrott fortsdtter frekvensomformaren till dess att mellankretsspénningen dr ldgre én den undre
grdnsspdnningen, vilket motsvarar 15 % Idgre dn Idgsta nominella nétspdnning. Start och fullt moment kan inte f6rvdntas vid
en ndtspdnning ldgre én 10 % under ldgsta nominella néitspdnning.

Natfrekvens 50/60 Hz +5 %
Max. obalans tillfalligt mellan natfaser 3,0 % av den nominella ndtspanningen
Aktiv effektfaktor (A) > 0,98 vid nominell belastning
Forskjuten effektfaktor (cosg) néara 1 (> 0,98)
THID < 5%
Switchning pa ingangsforsorjning L1, L2, L3 (nattillslag) max. 1 gang/2 min.
Milj6 enligt SS-EN60664-1 overspanningskategori lll/utsldppsgrad 2

Enheten dr ldmplig att anvidnda pd en krets som har kapacitet att leverera hégst 100 000 RMS symmetriska ampere, 480/690 V
maximalt.

Motoreffekt (U, V, W)

Utspanning 0-100 % av natspanningen
Utfrekvens 0-590* Hz
Koppling pa utgang Obegransat
Ramptider 0,01-3600 s

* Spdnnings- och effektberoende

Momentegenskaper

Startmoment (konstant moment) maximalt 160 % fér 1 m.”
Startmoment maximalt 180 % upp till 0,5 s
Overbelastningsmoment (konstant moment) maximalt 160 % fér 1 m.”

*Procentangivelsen avser enhetens nominella moment.

Kabellangder och ledarareor

Max. motorkabelldngd, skdarmad kabel 150 m
Max. motorkabelldngd, oskdrmad 300 m
Max. ledararea till motor, nat, lastdelning och broms *

Maximal ledararea for styrplintar, styv ledning 1,5 mm?/16 AWG (2 x 0,75 mm?)
Maximal ledararea for styrplintar, flexibel kabel 1 mm?/18 AWG
Maximal ledararea till styrplintar, mantlad kabel 0,5 mm?/20 AWG
Minsta ledararea for styrplintar 0,25 mm?

* Mer information finns i kapitel 11.1.1 Ndtforsérining 3 x 380-480 V AC.
Digitala ingangar

Programmerbara digitala ingangar 4 (6)
Plintnummer 18, 19,271,297, 32, 33,
Logik PNP eller NPN
Spanningsniva 0-24VDC
Spanningsniva, logiskt "0" PNP <5V DC
Spédnningsniva, logiskt "1" PNP > 10V DC
Spanningsniva, logisk "0” NPN > 19V DC
Spanningsniva, logisk "1” NPN <14V DC
Maximal spanning pa ingang 28 V DC
Ingdngsresistans, Ri cirka 4 kQ

Alla digitala ingangar dr galvaniskt isolerade fran nétspédnningen (PELV) och 6vriga hégspdnningsplintar.
1) Plintarna 27 och 29 kan dven programmeras som utgang.

146 Danfoss A/S © Rev. 2014-02-07 Med ensamratt. MG37A207



Danfits

Specifikationer Handbok

Analoga ingéngar

Antal analoga ingangar

2

Plintnummer

53, 54

Lagen

Spanning eller strém

Lagesvaljare

Brytare S201 och brytare 5S202

Spdnningslage

Switch S201/switch S202 = OFF (U)

Spanningsniva

0 till + 10 V (skalbar)

Ingangsresistans, Ri

cirka 10 kQ

Max. spanning

20V

Stromlage Switch S201/switch $202 = ON (1)
Stromniva 0/4 till 20 mA (skalbar)
Ingangsresistans, Ri cirka 200 Q
Max. strém 30 mA

Upplosning for analoga ingangar

10 bitar (+ tecken)

Noggrannhet hos analoga ingangar

Max. fel 0,5 % av full skala

Bandbredd 200 Hz
De analoga ingangarna dr galvaniskt isolerade fran nétspdnningen (PELV) och 6vriga hégspdnningsplintar.
130BA117.10 r PELV-isolering
+24V — . —
18 _Styrnlng — N&t
1 1
! —> !
1 1
i Hog- —
37 spanning [ Motor
1
Driftisolering—p- i
1
RS485 > — DC-buss
Bild 11.6
Pulsingangar
Programmerbara pulsingangar 2
Plintnummer puls 29, 33

Max. frekvens pa plint 29, 33

110 kHz (mottaktsdriven)

Max. frekvens pa plint 29, 33

5 kHz (6ppen kollektor)

Min. frekvens pa plint 29 och 33 4 Hz
Spédnningsniva Se kapitel 11.3.1 Digitala ingdngar
Maximal spanning pa ingang 28 V DC
Ingangsresistans, Ri cirka 4 kQ

Pulsingangsnoggrannhet (0,1-1 kHz)

Max. fel: 0,1 % av full skala

Analog utgang

Antal programmerbara analoga utgangar

1

Plintnummer 42
Stromomrade vid analog utgang 0/4-20 mA
Max. motstandsbelastning pa gemensam vid analog utgang 500 Q
Noggrannhet pa analog utgang Max. fel: 0,8 % av full skala
Uppldsning pa analog utgang 8 bit
Den analoga utgdngen dr galvaniskt isolerad fran nétspdnningen (PELV) och andra hégspdnningsplintar.
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Styrkort, RS-485 seriell kommunikation
Plintnummer 68 (P,TX+, RX+), 69 (N,TX-, RX-)
Plintnummer 61 Gemensamt for plint 68 och 69

RS 485-kretsen for seriell kommunikation dr funktionellt separerad fran andra centrala kretsar och galvaniskt isolerad fran
ndtspdnningen (PELV).

Digital utgang

Programmerbara digitala utgangar/pulsutgangar 2
Plintnummer 27,291
Spanningsniva pa digital utgang/utfrekvens 0-24V
Max. utstrom (platta eller kalla) 40 mA
Max. belastning vid utfrekvens 1 kQ
Max. kapacitiv belastning vid utfrekvens 10 nF
Min. utfrekvens vid frekvensutgang 0 Hz
Maximal utfrekvens vid frekvensutgang 32 kHz

Noggrannhet, utfrekvens

Max. fel: 0,1 % av full skala

Uppldsning, utfrekvens 12 bitar
1) Plintarna 27 och 29 kan dven programmeras som ingdngar.

Den digitala utgdngen dr galvaniskt isolerad fran nétspdnningen (PELV) och 6vriga hdgspdnningsplintar.

Styrkort, 24 V DC-utgang

Plintnummer 13

Utspanning 24V (+1,-3V)

Max. belastning 200 mA

24 V DC-férsérjningen dr galvaniskt isolerad fran néitspénningen (PELV), men har samma potential som de analoga och digitala
in- och utgdngarna.

Reldutgangar

Programmerbara reldutgangar

2

Rela 01 Plintnummer

1-3 (brytande), 1-2 (slutande)

Max. plintbelastning (AC-1)" p& 1-3 (NC), 1-2 (NO) (resistiv belastning) 240 VAC 2 A
Max. plintbelastning (AC-15)" (induktiv belastning @ cos® 0,4) 240V AC, 02 A
Max. plintbelastning (DC-1)" p& 1-2 (NO), 1-3 (NC) (resistiv belastning) 60V DC 1A
Max. plintbelastning (DC-13)" (induktiv belastning) 24V DC 0,1 A
Reld 02 Plintnummer 4-6 (brytande), 4-5 (slutande)
Max. plintbelastning (AC-1)" p& 4-5 (NO) (resistiv belastning)?? 400V AC, 2 A
Max. plintbelastning (AC-15)" p& 4-5 (NO) (induktiv belastning @ cos¢ 0,4) 240 VAC 02 A
Max. plintbelastning (DC-1)") p& 4-5 (NO) (resistiv belastning) 80VDC2A
Max. plintbelastning (DC-13)" p& 4-5 (NO) (induktiv belastning) 24V DC 0,1 A
Max. plintbelastning (AC-1)" p& 4-6 (NC) (resistiv belastning) 240 VAC 2 A
Max. plintbelastning (AC-15)" on 4-6 (NC) (induktiv belastning @ cos® 0,4) 240V AC, 02 A
Max. plintbelastning (DC-1)" pa 4-6 (NC) (resistiv belastning) 50VDC 2A
Max. plintbelastning (DC-13)" p& 4-6 (NC) (induktiv belastning) 24V DC 0,1 A

Min. plintbelastning pa 1-3 (NC), 1-2 (NO), 4-6 (NC), 4-5 (NO)
Miljé enligt SS-EN 60664-1

1) IEC 60947 del 4 och 5.

Reldkontakterna dr galvaniskt isolerade fran resten av kretsen genom forstdrkt isolering (PELV).
2) Overspdinningskategori Il

3) UL-tillimpningar 300 V AC 2 A

24V DC 10 mA, 24 V AC 20 mA
overspanningskategori lll/utslappsgrad 2
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Styregenskaper

Uppldsning hos utfrekvensen vid 0-1 000 Hz 0,003 Hz
Systemets svarstid (plint 18, 19, 27, 29, 32, 33) <2ms
Varvtalsreglering (utan aterkoppling) 1:100 av synkront varvtal
Varvtalsnoggrannhet (utan aterkoppling) 30-4000 varv/minut: Maximalt fel £8 varv/minut

Alla styregenskaper dr baserade pa en 4-polig asynkronmotor

Driftmiljo

Kapsling, kapslingsstorlek D och E P21, IP54
Kapsling, kapslingsstorlek F P21, IP54
Vibrationstest 0749
Relativ fuktighet 5-95 % (IEC 721-3-3; Klass 3K3 (icke kondenserande) under drift
Aggressiv miljo (IEC 60068-2-43) HaS-test klass kD

Testmetod enligt IEC 60068-2-43 HS (10 dagar)
Omgivande temperatur (vid 60 AVM-vaxlingslage)

- med nedstampling max. 55° C"
- med full uteffekt, normalt EFF2-motorer (se kapitel 11.1.2 Nedstdmpling for temperatur max. 50 °C"
- vid full kontinuerlig FC-utstrom max. 45 °C"

) Mer information om nedstdmpling finns i Design Guide

Min. omgivningstemperatur vid full drift 0°C
Min. omgivningstemperatur med reducerade prestanda -10 °C
Temperatur vid lagring/transport -25 - +65/70 °C
Maximal hojd 6ver havet utan nedstdampling 1000 m
Maximal hojd 6ver havet med nedstdmpling 3000 m

Mer information om nedstdmpling finns i Design Guide

EMC-standarder, emission SS-EN 61800-3, SS-EN 61000-6-3/4, SS-EN 55011, IEC 61800-3
SS-EN 61800-3, SS-EN 61000-6-1/2,

EMC-standard, immunitet SS-EN 61000-4-2, SS-EN 61000-4-3, SS-EN 61000-4-4, SS-EN 61000-4-5, SS-EN 61000-4-6

Styrkortsprestanda

Scan-intervall 5ms

Styrkort, USB seriell kommunikation
USB-standard 1.1 (fullt varvtal)
USB-kontakt USB typ B-enhetskontakt

Datoranslutningen sker via en USB-standardkabel.

USB-anslutningen &r galvaniskt isolerad fran natspanningen (PELV) och andra plintar med hégspénning.
USB-anslutningen &r inte galvaniskt isolerad fran skyddsjorden. Anvand endast isolerad laptop/PC eller galvaniskt
avskild USB-omvandlare for inkoppling till frekvensomformarens USB-anslutning.

Skydd och funktioner:
. Elektronisk-termiskt motorskydd mot &verbelastning.

. Kylplattans temperatur 6vervakas, sa att frekvensomformaren trippar om temperaturen nar en forinstalld niva.
Overbelastningstemperaturen kan inte aterstéllas férrdn kylplattans temperatur understiger de godkénda vérdena.

. Frekvensomformaren skyddas mot kortslutningar pa motorplintarna U, V och W.
. Om en natfas saknas varnar frekvensomformaren eller trippar (beroende pa belastningen).

. Mellankretsspanningen overvakas, sa att frekvensomformaren trippar om mellankretsspdnningen ar for lag eller for
hog.

. Frekvensomformaren ar skyddad mot jordfel pa motorplintarna U, V och W.
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11.4 Allmanna tekniska data — filter

Kapsling D13 E9 F18

Spdnning [V] 380-480 380-480 380-480

Strom, RMS [A] 120 210 330 Nominell varde
Toppstrom [A] 340 595 935 Amplitudvarde pa strommen
Svarstid [ms] < 0,5

Reglertid - reaktiv stromstyrning [ms] <40

Reglertid - styrning av dvertonsstrom <20

(filtrering) [ms]

Toppspanning - reaktiv stromreglering [%)] <20

Toppspanning — styrning av 6vertonsstrém <10

[%]

Tabell 11.6 Effektomrade (LHD med AF)

11.4.1 Markeffekt

Natforhallanden
Natspanning 380-480 V

Ndtspdnning lag/nétavbrott:

Vid lag ndtspdnning eller vid ndtavbrott fortsdtter filtret att arbeta tills mellankretsspdnningen understiger den nedre spédnnings-
grdnsen, vilket motsvarar 15 % under filtrets ldgsta nominella nétspdnning. Det gdr inte att férvinta sig att filtret ska kunna
dstadkomma full kompensation ndr nédtspdnningen ligger mer dn 10 % under filtrets ldgsta nominella nétspédnning. Om
ndtspdnningen 6verstiger filtrets hogsta nominella spdnning fortsdtter filtret att arbeta, men Gvertonsbegrdnsningen blir mindre
effektiv. Filtret stdngs inte av férrdn ndtspdnningen Gverstiger 580 V.

Natfrekvens 50/60 Hz =5 %
3,0 % av den nominella ndtspanningen

Max. tillféllig obalans mellan natfaser dar begréns- Filtret begrénsar dven vid hogre fasbortfall for nét, men 6vertonsbe-
ningsprestanda halls pa en hog niva. gransningsprestanda reduceras
10 % med bibehallen begransningsprestanda

Max. THDv-fordistortion Minskad prestanda vid hogre fordistortionsnivaer

Overtonsbegrinsningsprestanda

Bast prestanda < 4 %

THID Beror pa forhallandet mellan filtret och distortionen.
Enskild overtonsbegransningsformaga: Aktuell maximal RMS [% av nominell RMS-strém]
2:a 10%
4:e 10%
5e 70%
7e 50%
8e 10%
10:e 5%
11:e 32%
13:e 28%
14:e 4%
16:e 4%
17:e 20%
19:e 18%
20:e 3%
22:a 3%
23 16%
25e 14%
Total 6vertonsstrom 90%

Filtret éir prestandakontrollerat till 40:e graden
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Reaktiv stromkompensation
Cos phi Kontrollerbar 1,0 till 0,5 induktiv
Reaktiv strom, % av filtrets strommarkdata 100%

Kabelldngder och ledarareor

Maximal nétkabelldngd (direkt intern anslutning till frekvensomformare) Obegransad (bestdms av spanningsfallet)
Maximal ledararea for styrplintar, styv ledning 1,5 mm?%/16 AWG (2 x 0,75 mm?
Maximal ledararea for styrplintar, flexibel kabel 1 mm?/18 AWG
Maximal ledararea till styrplintar, mantlad kabel 0,5 mm?/20 AWG

Minsta ledararea for styrplintar

0,25 mm?

CT-plintspecifikation

CT-antal

3 (en for varje fas)

AAF-belastningen motsvarar

2 mQ

Sekundara strommarkdata

1 A eller 5 A (maskinvaruinstallation)

Noggrannhet

Klass 0,5 eller battre

Digitala ingangar

Programmerbara digitala ingdngar 2 (4)
Plintnummer 18,19, 27 %, 29"
Logik PNP eller NPN
Spanningsniva 0-24 VvV DC
Spanningsniva, logiskt "0" PNP <5V DC
Spdnningsniva, logiskt "1" PNP > 10V DC
Spanningsniva, logisk "0” NPN > 19V DC
Spanningsniva, logisk "1” NPN <14V DC
Maximal spanning pa ingang 28 V DC
Ingdngsresistans, Ri cirka 4 kQ

Alla digitala ingangar dr galvaniskt isolerade frdn ndtspdnningen (PELV) och évriga hégspdnningsplintar.

Plintarna 27 och 29 kan dven programmeras som utgang.

Styrkort, RS-485 seriell kommunikation

Plintnummer

68 (P, TX+, RX4), 69 (N, TX-, RX-)

Plintnummer 61

Gemensamt for plint 68 och 69

RS 485-kretsen for seriell kommunikation dr funktionellt separerad fran andra centrala kretsar och galvaniskt isolerad fran

ndtspdnningen (PELV).

Digital utgang

Programmerbara digitala utgangar/pulsutgangar 2
Plintnummer 27,29
Spanningsniva pa digital utgdng/utfrekvens 0-24V
Max. utstrom (platta eller kalla) 40 mA
1) Plintarna 27 och 29 kan dven programmeras som ingdngar.

Styrkort, 24 V DC-utgang

Plintnummer 13
Max. belastning 200 mA

24V DC-férsérjningen dr galvaniskt isolerad fran nétspénningen (PELV), men har samma potential som de analoga och digitala

in- och utgdngarna.
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Driftmiljo

Kapsling IP21, IP54
Vibrationstest 1,09
Relativ fuktighet 5 %-95 % (IEC 721-3-3; klass 3K3 (icke kondenserande) under drift
Aggressiv miljo (IEC 60068-2-43) HaS-test klass kD

Testmetod enligt IEC 60068-2-43 HS (10 dagar)
Omgivningstemperatur

- med nedstampling max. NA °C
- med full utstrém (kort temperaturdverbelastning) max. 45 °C
- vid full konstant utstrom (24 timmar) max. 40 °C
Min. omgivningstemperatur vid full drift 0°C
Min. omgivningstemperatur med reducerade prestanda -10 °C
Temperatur vid lagring/transport -25 till +70 °C
Maximal hojd 6ver havet utan nedstampling 1000 m
Maximal hojd 6ver havet med nedstdampling 3000 m
EMC-standarder, emission SS-EN 61800-3, SS-EN 61000-6-3/4, SS-EN 55011, IEC 61800-3
SS-EN 61800-3, SS-EN 61000-6-1/2,
EMC-standard, immunitet SS-EN 61000-4-2, SS-EN 61000-4-3, SS-EN 61000-4-4, SS-EN 61000-4-5, SS-EN 61000-4-6
Styrkortsprestanda
Scan-intervall 5ms

Styrkort, USB seriell kommunikation
USB-standard 1.1 (full speed)
USB-kontakt USB type B-enhetskontakt

Allménna specifikationer

Maximalt antal parallella filter 4 i samma CT-uppsattning
Filterverkningsgrad 97%
Normal genomsnittlig switchfrekvens 3,0-4,5 kHz
Svarstid (reaktiv och 6vertonsrelaterad) < 0,5 ms
Reglertid — reaktiv stromstyrning <20 ms
Reglertid — 6vertonsstromstyrning <20 ms
Toppspanning - reaktiv strdmstyrning <10%
Toppspanning — dvertonsstromstyrning <10%

Datoranslutningen sker via en USB-standardkabel. USB-anslutningen ar galvaniskt isolerad fran natspanningen (PELV) och
andra plintar med hégspéanning. USB-anslutningen &r inte galvaniskt isolerad fran skyddsjorden. Anslut endast isolerade
datorer till enhetens USB-anslutning eller en isolerad USB-kabel/USB-omformare.

Skydd och funktioner

. Kylplattans temperaturévervakning ser till att det aktiva filtret trippar om temperaturen nar en férinstalld niva.
Overbelastningstemperaturen kan inte aterstillas férran kylplattans temperatur understiger de godkénda virdena.

. Det aktiva filtret trippar om en natfas saknas.
. Det aktiva filtret har en kortslutningsskyddsstrom pa 100 kA om det ar sdkrat pa ratt satt.

. Overvakningen av mellankretsspanningen ser till att filtret trippar om mellankretsspanningen ar for I13g eller for
hog.

. Det aktiva filtret dvervakar ndtstrommen och de interna strommarna for att se till att de inte ndr nagra kritiska
nivaer. Om strémmen 6verstiger en kritisk niva trippar filtret.
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11.4.2 Nedstampling for hoga hojder

Om lufttrycket minskar avtar ocksa luftens kylningska-
pacitet.

Under 1000 m hojd behdvs ingen nedstampling men pa
hojder 6ver 1000 m ska omgivningstemperaturen (Tams)
eller max. utstrom (lout) nedstdamplas i enlighet med

Bild 11.7.

Ett alternativ ar att sdnka omgivningstemperaturen vid
héga hojder och darmed sakerstélla en utstrom pa 100 %
vid hdga hojder. Som ett exempel pa hur diagrammet ska
lasas, fortydligas situationen vid 2 km. Vid en temperatur
pa 45 °C (TAMB, MAX -3,3 K) ar 91 % av den nominella
utstrommen tillganglig. Vid en temperatur pa 41,7 °C ar
100 % av den nominella utstrdmmen tillgdnglig.

Nedstampling for hoga hoéjder
Nedstampling av utstrom i forhallande till hojd vid Tawms,
max for kapsling D, E och F.

lout(%)
100

130BB008.10

T

95

20

85

80
0 500 1000 1500 2000 2500 3000

Altitude (meters above sea level)*

Bild 11.7 Nedstampling for héga hojder

11.5 Sakringar

Danfoss rekommenderar att du anvéander sékringar och/
eller maximalbrytare pa férsorjningssidan som skydd vid
eventuella komponentfel inne i frekvensomformaren (forsta
felstélle).

Anvand sakringar och/eller maximalbrytare for att
sakerstalla att de uppfyller IEC 60364 for CE eller NEC
2009 for UL.

Skydd for férgreningsenhet

For att skydda installationen mot el- och brandfara maste
alla stromforgreningar i en installation, stéllverk, maskiner
osv. skyddas mot kortslutning och Gverstrom i enlighet
med nationella/internationella bestdmmelser.

Rekommendationerna tacker inte skydd for forgre-
ningsenhet for UL.

Kortslutningsskydd

Danfoss rekommenderar att du anvander sdkringarna/
maximalbrytarna i kapitel 11.5.2 Sdkringstabeller for att
skydda servicepersonal och utrustning i handelse av
komponentfel i frekvensomformaren.

11.5.1 Uppfyller ej UL

Uppfyller ej UL

Om UL/cUL-kraven inte behdver uppfyllas rekommenderar
Danfoss att du anvander dig av foljande sakringar, som
uppfyller SS-EN 50178:

P132-P200
P250-P400

380-500 V Typ gG
380-500 V typ gR

Tabell 11.7 Rekommenderade sakringar for icke-UL-
tillampningar
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11.5.2 Sakringstabeller

Uppfyller UL Sakringstabeller

380-480 V, kapsling D, E och F
Sakringarna nedan ar lampliga att anvanda pa en krets som har kapacitet att leverera hogst 100 000 A RMS (symmetriska
ampere), 240 V eller 480 V, eller 500 V, eller 600 V beroende pa frekvensomformarens spanningsmarkdata. Med ratt

sakringar ar frekvensomformarens SCCR (Short Circuit Current Rating) 100 000 Arms.

Bussmann Bussmann SIBA LittelFuse S::\r/\r/i::;t Bussmann Bussmann Internt
Storlek/typ E1958 E4273 E180276 E71611 £60314 E4274 E125085 tillval
JFHR2** T/JDDZ** JFHR2 JFHR2** H/JDDZ** JFHR2* Bussmann
JFHR2**
P132 FWH- JJS- 2061032.40 L50S-400 A50-P400 NOS- 170M4012 170M4016
400 400 400
P160 FWH- JJs- 2061032.50 L50S-500 A50-P500 NOS- 170M4014 170M4016
500 500 500
P200 FWH- JJs- 2062032.63 L50S-600 A50-P600 NOS- 170M4016 170M4016
600 600 600
Tabell 11.8 Kapsling D, natsakringar, 380-480 V
Storlek/typ Bussmann PN* Klassificering Ferraz Siba
P250 170M4017 700 A, 700 V 6.9URD33D08A0700 20 630 32.700
P315 170M6013 900 A, 700 V 6.9URD33D08A0900 20 630 32.900
P355 170M6013 900 A, 700 V 6.9URD33D08A0900 20 630 32.900
P400 170M6013 900 A, 700 V 6.9URD33D08A0900 20 630 32.900
Tabell 11.9 Kapsling E, natsakringar, 380-480 V
Storlek/typ Bussmann PN* Klassificering Siba Internt Bussmann-tillval
P450 170M7081 1600 A, 700 V 20 695 32.1600 170M7082
P500 170M7081 1600 A, 700 V 20 695 32.1600 170M7082
P560 170M7082 2000 A, 700 V 20 695 32.2000 170M7082
P630 170M7082 2000 A, 700 V 20 695 32.2000 170M7082

Tabell 11.10 Kapsling F, natsakringar, 380-480 V

Storlek/typ Bussmann PN* Klassificering Siba
P450 170M8611 1100 A, 1000 V 20 781 32.1000
P500 170M8611 1100 A, 1000 V 20 781 32.1000
P560 170M6467 1400 A, 700 V 20 681 32.1400
P630 170M6467 1400 A, 700 V 20 681 32.1400

Tabell 11.11 Kapsling F, DC-bussakringar for vaxelriktarmodulen, 380-480 V

*170M-sdkringar frdn Bussmann anvdnder den visuella indikatorn -/80. Sikringar med indikator -TN/80 Typ T, -/110 eller TN/110 Typ T av samma

storlek och ampere kan anvdndas fér externt bruk.

**Alla listade sékringar med minst 500 V UL och motsvarande strmmdrkdata kan anvédndas for att uppfylla UL-kraven.
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11.5.3 Kompletterande sakringar - Hog effekt

Kompletterande sdkringar

Kapsling

Bussmann PN

Klassificering

D,Eoch F

KTK-4

4 A, 600 V

Tabell 11.12 SMPS-sdkring

Storlek/typ Bussmann PN LittelFuse Klassificering
P132-P250, 380-500 V KTK-4 4 A, 600 V
P315-P630, 380-500 V KLK-15 15 A, 600 V

Tabell 11.13 Flaktsakringar

Storlek/typ Bussmann PN Klassificering Alternativa sakringar
P450-P630, 380-500 V 2,5-4,0 A LPJ-6 SP eller SPI 6 A, 600 V Alla listade klass J Dual Element,
tidsfordrojning, 6 A
P450-P630, 380-500 V 4,0-63 A LPJ-10 SP eller SPI 10 A, 600 V Alla listade klass J Dual Element,
tidsfordrojning, 10 A
P450-P630, 380-500 V 6,3-10 A LPJ-15 SP eller SPI 15 A, 600 V Alla listade klass J Dual Element,
tidsfordrojning, 15 A
P450-P630, 380-500 V 10-16 A LPJ-25 SP eller SPI 25 A, 600 V Alla listade klass J Dual Element,

tidsfordrojning, 25 A

Tabell 11.14 Manuell motorregulator, kontrollsakring

Kapsling

Bussmann PN*

Klassificering

Alternativa sakringar

F LPJ-30 SP eller SPI

30 A, 600 V

Alla listade klass J Dual Element, tidsférdrojning, 30 A

Tabell 11.15 30 A-sdakring Skyddade plintsakring

Kapsling

Bussmann PN*

Klassificering

Alternativa sakringar

F

LPJ-6 SP eller SPI

6 A, 600 V

Alla listade klass J Dual Element, tidsfordrojning,

6 A

Tabell 11.16 Sakring for styrtransformator

Kapsling

Bussmann PN*

Klassificering

F

GMC-800MA

800 mA, 250 V

Tabell 11.17 NAMUR-sékring

Kapsling

Bussmann PN*

Klassificering

Alternativa sakringar

F

LP-CC-6

6 A, 600 V

Alla listade klass CC, 6 A

Tabell 11.18 Sakring for sakerhetsrelaspole med PILS-reld
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Kapsling Littelfuse PN Klassificering
D EF KLK-15 15 A, 600 V

Tabell 11.19 Néatséakringar (effektkort)

Kapsling Bussmann PN Klassificering
D, EF FNQ-R-3 3 A 600V

Tabell 11.20 Transformatorsakring (ndtkontaktor)

Kapsling Bussmann PN Klassificering
D EF FNQ-R-1 1A 600V

Tabell 11.21 Mjukladdningssékringar

11.6 Generella varden for atdragningsmoment

Nar du monterar maskinvaran som beskrivs i den hédr handboken ska du anvdnda momentvdrdena i Tabell 11.22. Vardena
galler inte for montering av IGBT-moduler. | instruktionerna som foljer med reservdelarna finns korrekta varden for dessa.

Hylsstorlek Mejselstorlek Torx/Hex [mm] Moment [Nm] Moment [pund]
M4 T-20/7 1,0 10
M5 T-25/8 23 20
M6 T-30/10 4,0 35
M8 T-40/13 9,6 85
M10 T-50/17 19,2 170
M12 18/19 19 170

Tabell 11.22 Momentvarden
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Analog utgang 147 CE-Overensstammelse 14
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ATEXETR 36 Digital utgang 148
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Kapsling 139, 140, 141
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Ingangspolaritet for styrplintar, PNP 35 M
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Smart Logic parameters 91 Termiskt motorskydd 31,38,54,123
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Danfoss tar inte pa sig ndgot ansvar for eventuella fel i kataloger, broschyrer eller annat tryckt material. Danfoss forbehaller sig ratten till konstruktionséndringar av sina produkter utan féregaende
meddelande. Detsamma galler produkter upptagna pa innestdende order under forutsattning att redan avtalade specifikationer inte dndras. Alla varumérken i det har materialet tillh6r respektive
foretag. Danfoss och Danfoss logotyp ar varumérken som tillhér Danfoss A/S. Med ensamrétt.
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