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Turvallisuus Kayttoopas

1 Turvallisuus

1.1 Turvallisuus

AVAROITUS

SUURI JANNITE

Taajuusmuuttajissa esiintyy suuria jannitteitd, kun ne
ovat kytkettyina verkkovirran vaihtovirran tulotehoon.
Asennus-, kdynnistys- ja huoltoty6t on annettava

patevan henkiloston tehtaviksi. Jos asennus-, kdynnistys-

ja huoltotoita ei teetetd patevalla henkilostolla,
seurauksena voi olla kuolema tai vakava loukkaan-
tuminen.

AVAROITUS

TAHATON KAYNNISTYS

Kun taajuusmuuttaja on kytketty verkkosyo6ttoon,
moottori voi kdynnistya milloin tahansa. Taajuus-
muuttajan, moottorin ja minka tahansa kaytettavan
laitteiston on oltava kayttovalmiina. Elleivat laitteet ole
kayttovalmiita, kun taajuusmuuttaja on kytkettyna
verkkovirran vaihtovirtaan, seurauksena voi olla
kuolema, vakava loukkaantuminen tai laite- tai
omaisuusvahinko.

AVAROITUS|

PURKAUTUMISAIKA

Taajuusmuuttajissa on tasajannitevalipiirin kondensaat-
toreita, joihin voi jaada varaus, vaikka taajuusmuuttajaan
ei tule virtaa. Sahkovaarojen valttamiseksi on katkaistava
verkkovirran sy6tto, irrotettava kaikki kestomagneetti-
tyyppiset moottorit, kaikki tasajannitevalipiirin etasyotot
mukaan lukien akkuvarmistukset seka UPS- ja tasajanni-
tevalipiiriliitannat muihin taajuusmuuttajiin. Odota, etta
kondensaattorit purkautuvat kokonaan ennen huoltoa tai
korjaustoiden tekemista. Tarvittava odotusaika on
kerrottu Purkausaika-taulukossa. Jos virran katkaisun
jalkeen ei odoteta maadritettya aikaa ennen huoltoa tai
korjausta, seurauksena voi olla kuolema tai vakava
loukkaantuminen.+

Jannite [V] Tehoalue [kW] Minimiodotusaika (min)
132 - 250 kW* 20
380-500
315 - 630 kW 40

Taulukko 1.1 Purkausajat

*Tehoalueet koskevat normaalin ylikuormituksen toimintaa.

o v,

Taulukko 1.2
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Johdanto Kayttoopas

2 Johdanto

2.1 R&jaytyskuvapiirrokset

130BX167.10

1 Ohjauskortti 14 | SCR/diodimoduuli

2 Ohjauksen tuloliittimet 15 |1GBT-ulostulon kokoojakisko

3 Paikallisohjauspaneeli (LCP) 16 | Moottorin lahtoliittimet

4 Ohjauskortti C-optio 17 | Virta-anturi

5 Kiinnike 18 [Puhallinyksikko

6 Ohjauskortin asennuslevy 19 |Puhaltimen muuntaja

7 Tehokortti 20 |Vaihtovirran tuloliittimet

8 Kondensaattoririviyksikko 21 |Vaihtovirtatulon kokoojakisko

9 Pehmeadn latauksen sulakkeet 22 |Tuloliittimen asennuslevy-yksikkd
10 Pehmean latauksen kortti 23 | Puhaltimen sulake

1 Tasavirtainduktori 24 |Kondensaattoririvin suojalevy

12 Pehmeadn latauksen moduuli 25 |IGBT-yhdyskdytavan taajuusmuuttajakortti
13 IGBT-moduuli

Kuva 2.1 Runkokoko D13 taajuusmuuttajan kotelointi
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Johdanto Kayttoopas

130BD571.11

1 Paikallisohjauspaneeli (LCP) 13 | Paasulakkeet

2 Aktiivinen suodatinkortti (AFC) 14 | Virran katkaisu

3 Metallioksidivaristori (MOV) 15 | Verkkoliittimet

4 Pehmeadn latauksen vastukset 16 |Jaahdytysrivan puhallin

5 Vaihtovirtakondensaattorin purkauslevy 17 | Tasavirtakondensaattoririvi
6 Verkkovirtakontaktori 18 |Virtamuuntaja

7 LC-induktori 19 |Differentiaalitilan RFI-suodatin
8 Vaihtovirtakondensaattorit 20 |Yleisen moodin RFI-suodatin
9 Verkkovirran kokoojakiskot taajuusmuuttajan tuloon 21 | Hl-induktori

10 IGBT-sulakkeet 22 | Tehokortti

1 RFI

Kuva 2.2 Runkokoko D13 suodatinkotelointi
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Johdanto Kayttoopas

1 Ohjauskortti 14 [SCR ja diodi

2 Ohjauksen tuloliittimet 15 | Puhaltimen induktori (ei kaikissa laitteissa)
3 Paikallisohjauspaneeli (LCP) 16 | Pehmedn latauksen vastusyksikkd
4 Ohjauskortti C-optio 17  [IGBT-ulostulon kokoojakisko

5 Kiinnike 18 | Puhallinyksikkd

6 Ohjauskortin asennuslevy 19 | Moottorin lahtoliittimet

7 Tehokortti 20 [Virta-anturi

8 IGBT-yhdyskaytavan taajuusmuuttajakortti 21 Vaihtovirran paatehon tuloliittimet
9 Ylempi kondensaattoririviyksikko 22 | Tuloliittimen asennuslevy

10 Pehmean latauksen sulakkeet 23 | Vaihtovirtatulon kokoojakisko

1 Tasavirtainduktori 24 |Pehmedn latauksen kortti

12 Puhaltimen muuntaja 25 | Alempi kondensaattoririviyksikkd
13 IGBT-moduuli

Kuva 2.3 Runkokoko E9, taajuusmuuttajan kotelointi
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Johdanto Kayttoopas

130BD572.11

1 Paikallisohjauspaneeli (LCP) 12 Vaihtovirtakondensaattorien virtamuuntimet
2 Aktiivinen suodatinkortti (AFC) 13 Jaahdytysrivan puhallin
3 Verkkovirtakontaktorit 14 Verkkoliittimet

4 Pehmean latauksen vastukset 15 Virran katkaisu

5 Differentiaalitilan RFI-suodatin 16 Paasulakkeet

6 Yleisen moodin RFI-suodatin 17 LC-induktori

7 Virtamuuntaja (CT) 18 Hl-induktori

8 Verkkovirran kokoojakiskot taajuusmuuttajan 1dhtoon 19 Tehokortti

9 Vaihtovirtakondensaattorit 20 Ohjauskortti

10 RFI 21 LCP:n teline

1 Alempi tasavirtakondensaattoririvi

Kuva 2.4 Runkokoko E9 suodatinkotelointi
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Johdanto Kayttoopas
3
m
&
R
=
2
1 Kontaktori Johdonsuojakatkaisin tai erotin (jos ostettu)
2 RFI-suodatin Vaihtovirtasyotto-/linjasulakkeet (jos ostettu)

Vaihtovirtasyéton tehon tuloliittimet

Kuva 2.5 Runkokoko F18 optiokaappi

*Qptiokaappi ei ole valinnainen LHD-mallille. Apulaitteet on asennettu kaappiin.
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Johdanto Kayttoopas
g

5
1 Paikallisohjauspaneeli (LCP) 10 Verkkovirran kokoojakiskot taajuusmuuttajan tuloon
2 Aktiivinen suodatinkortti (AFC) 11 Jaahdytysrivan puhaltimet
3 Pehmean latauksen vastukset 12 Verkkovirtaliittimet (R/L1, S/L2, T/L3) optiokaapista
4 Metallioksidivaristori (MOV) 13 Differentiaalitilan RFI-suodatin
5 Vaihtovirtakondensaattorin purkauslevy 14 Yleisen moodin RFI-suodatin
6 LC-induktori 15 Verkkovirtakontaktori
7 HI-induktori 16 Tehokortti
8 Sekoituspuhallin 17 Ohjauskortti
9 IGBT-sulakkeet 18 LCP:n teline

Kuva 2.6 Runkokoko F18 suodatinkaappi
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Johdanto Kayttoopas

130BX331.11

1 Tasasuuntaajamoduuli 7 Moduulin nostosilmukkapultit (kiinnitetty pystytukeen)
2 Tasavirtakokoojakisko 8 Moduulin jaéhdytysrivan puhallin

3 SMPS-sulake 9 Puhaltimen luukun suojus

4 (Valinnainen) taemman vaihtovirtasulakkeen kiinnike 10 SMPS-sulake

5 (Valinnainen) keskimmaisen vaihtovirtasulakkeen kiinnike 11 Tehokortti

6 (Valinnainen) etummainen vaihtovirtasulakkeen kiinnike 12 Paneelin liittimet

Kuva 2.7 Runkokoko F18 tasasuuntaajakaappi
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Johdanto Kayttoopas

-
130BX330.10

11
1 Puhaltimen muuntaja 9 Puhaltimen luukun suojus
2 Tasajdnnitevalipiirin induktori 10 Moduulin jadhdytysrivan puhallin
3 Ylasuojalevy 11 Vaihtosuuntaajamoduuli
4 MDCIC-levy 12 Paneelin liittimet
5 Ohjauskortti 13 Tasavirtasulake
6 SMPS-sulake ja puhaltimen sulake 14 Kiinnike
7 Moottorildhdon kokoojakisko 15 Tasavirtakokoojakisko (+)
8 Jarrulahdon kokoojakisko 16 Tasavirtakokoojakisko (-)

Kuva 2.8 Runkokoko F18 vaihtosuuntaajakaappi
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Johdanto Kayttoopas

2.2 Kayttooppaan tarkoitus

Taman kdyttdoppaan tarkoitus on antaa tietoja VLT® Low
Harmonic Drive -taajuusmuuttajan asentamista ja
kdyttamista varten. Kdyttdoppaassa on tarkeita asennusta
ja kayttod koskevia turvallisuustietoja. Kohdissa

kappale 1 Turvallisuus ja kappale 2 Johdanto kerrotaan
laitteen toiminta ja oikeat mekaanisen ja sahkdisen
asennuksen toimet. Kdyttdoppaassa on kdynnistysta ja
kdyttdonottoa, sovelluksia ja perusvianmddritysta koskevia
lukuja. Kohdassa kappale 11 Tekniset tiedot on pikaohjeita
ja mitoituksia sekd muita teknisid tietoja. Tassa kayttdop-
paassa on yksikon perustiedot ja siind kuvataan asetukset
ja peruskaytto.

2.3 Approvals

q¥oN v

Taulukko 2.1 Vaatimustenmukaisuusmerkinnat: CE, UL ja C-Tick

Taajuusmuuttaja tayttaa termistd muistin pysyvyytta
koskevat UL508C-vaatimukset. Katso lisdtietoja kohdasta
kappale 3.4.17 Moottorin Idmpdsuojaus kappale 3.6.3
Moottorin Iémpésuojaus.

2.4 Lisaresurssit

Lisdtoimintoja ja ohjelmointia helpottavia resursseja on
saatavana.

o VLT® AutomationDrive FC 302 Kéyttéopas siséltaa
taajuusmuuttajan turvallista asennusta ja
kayttdonottoa koskevia tietoja.

. VLT® AutomationDrive FC 302 Ohjelmointiop-
paassa on lisatietoja parametrien kdyttamisesta ja
paljon sovellusesimerkkeja.

e VLT® AutomationDrive FC 302 Suunnitteluop-
paassa on yksityiskohtaisia tietoja moottorien
ohjausjarjestelmien suunnittelun mahdolli-
suuksista ja toiminnoista.

. Taydentdvia julkaisuja ja kdyttoohjeita antaa
Danfoss.
Katso www.danfoss.com/BusinessAreas/DrivesSo-
lutions/Documentations/Technical
+Documentation.htm luettelot.

. Lisdvarusteet saattavat muuttaa joitakin
kuvatuista menettelyista. Tarkista ndiden lisdva-
rusteiden mukana tulleista ohjeista niitd koskevat
erityisvaatimukset. Ota yhteytta paikalliseen
Danfoss-jalleenmyyjdén tai vieraile Danfoss-WWW-
sivustossa: www.danfoss.com/BusinessAreas/
DrivesSolutions/Documentations/Technical
+Documentation.htm, josta voit ladata materiaalia
ja saada lisatietoa.

. VLT® Active Filter AAFOOx:n Kéyttéoppaassa on
lisdtietoja Low Harmonic Drive -taajuusmuuttajan
suodatinosasta.

2.5 Tuotekatsaus

Taajuusmuuttaja on elektroninen moottorin ohjain, joka
muuntaa tasavirran vaihtelevaksi AC-aaltomuodon lahdoksi.
Lahdon taajuutta ja jannitettd sdddellddan moottorin
nopeuden tai momentin sdatelemiseksi. Taajuusmuuttaja
voi vaihdella moottorin nopeutta reaktiona jarjestelman
takaisinkytkentaan, esimerkiksi kuljettimen hihnan asento-
antureihin. Taajuusmuuttaja voi saadelld moottoria myds
reagoimalla ulkoisista ohjaimista tuleviin etdkomentoihin.

Taajuusmuuttaja
. valvoo jérjestelmdn ja moottorin tilaa
. antaa vikatilanteissa varoituksia tai halytyksia
. kdynnistaa ja pysayttdd moottorin
. optimoi energiatehokkuuden

Kaytto- ja tarkkailutoimintoja on kaytettavissa ulkopuolisen
valvontajarjestelmaén tai sarjaliikenneverkon tilailmoitusva-
lineina.

Low Harmonic Drive -taajuusmuuttaja (LHD) on yksi
yksikkd, johon on yhdistetty taajuusmuuttaja ja aktiivinen
suodatinosa (AAF) yliaaltojen vaimentamiseksi. Taajuus-
muuttaja ja suodatin ovat kaksi erillistd osaa, jotka on
koottu yhteen integroiduksi jarjestelméaksi, mutta ne
toimivat itsendisesti. Tassa kdyttdoppaassa on erilliset
tiedot taajuusmuuttajalle ja suodattimelle. Koska taajuus-
muuttaja ja suodatin ovat kuitenkin yhdessa samassa
kotelossa, laite kuljetetaan ja asennetaan seka sita
kdytetdan yhtena kokonaisuutena.

14 Danfoss A/S © Versio 2014-02-07 Kaikki oikeudet pidatetaan.
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Johdanto Kayttoopas

2.6 Sisaisten laitteistojen toiminnot

2.6.1 Tyoskentelyperiaate

VLT Low Harmonic Drive on suuritehoinen taajuusmuuttaja, jossa on integroitu aktiivinen suodatin. Aktiivinen suodatin on
laite, joka tarkkailee aktiivisesti yliaaltojen saron tasoa ja syottdaa kompensoivaa yliaaltovirtaa linjaan yliaaltojen poistamiseksi.

Relay 12 2
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Kuva 2.9 Low Harmonic Drive -taajuusmuuttajan perusrakenne

Low Harmonic Drive -taajuusmuuttajat on suunniteltu ihanteellisen sinimuotoisen virta-aaltomuodon tuomiseen syotto-
verkosta tehokertoimella 1. Perinteinen ei-lineaarinen kuorma kuljettaa pulssimuotoisia virtoja, kun taas Low Harmonic Drive
-taajuusmuuttaja kompensoi tata rinnakkaisella suodatinpolulla, joka pienentda syottéverkkoon kohdistuvaa rasitusta. Low
Harmonic Drive -taajuusmuuttaja tayttaa tiukimmat yliaaltovirtaa koskevat vaatimukset, ja sen THiD on alle 5 % taydella
kuormituksella < 3 % esivadristymalld tasapainottamattomassa kolmivaiheverkossa.

2.6.2 Standardin IEEE519 vaatimusten mukaisuus

Low Harmonic Drive -taajuusmuuttaja on suunniteltu tayttdmaan standardin IEEE519 suositus Isc/Il > 20 tasaisilla yksilollisilla
yliaaltotasoilla. Suodattimessa on progressiivinen kytkentdtaajuus, joka tuottaa laajan taajuusalueen, jolloin saadaan alemmat
yliaaltotasot 50. tason ylapuolella.
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Asennus Kayttoopas

3 Asennus

3.1 Asennuspaikan tarkistuslista

3.1.1 Asennuspaikan suunnittelu

Valitse paras mahdollinen kayttopaikka ottamalla
huomioon seuraavat seikat (katso lisatiedot seuraavilta
sivuilta ja Suunnitteluoppaista):

. Ympadriston kdyttolampotila

. Asennustapa

. Jaahdytys

. Laitteen asento

. Kaapelin vetaminen

. Jannite- ja virtasy6tto teholdhteesta
. Nimellisvirta oikealla alueella

° Sulakkeiden nimellistehot, jos sisdisia sulakkeita ei
kayteta

3.2 Laitteiston esiasennuksen tarkistuslista

. Tutki ennen taajuusmuuttajan pakkauksen
purkamista pakkaus vahingoittumisen merkkien
varalta. Jos laite on vahingoittunut, dla ota
ldhetystd vastaan ja ota valittomasti yhteys
kuljetusyhtioon vahingonkorvauksen hakemiseksi.

. Ennen taajuusmuuttajan pakkauksesta purkamista
on suositeltavaa sijoittaa se mahdollisimman
lahelle lopullista asennuspaikkaa.

. Vertaa laitteen mallinumeroa tyyppikilvessa
tilattuun malliin varmistaaksesi, ettd kyseessa on
oikea laite.

. Varmista, etta kaikkien seuraavien nimellisjannite
on sama:

. Verkkovirta (teho)
. Taajuusmuuttaja

. Moottori

. Varmista moottorin koko tehon kayttamiseksi,
ettd taajuusmuuttajan nimellisvirta on on
vahintdan yhta suuri kuin kuin moottorin taysi
kuormitusvirta.

. Moottorin koon ja taajuusmuuttajan
virta-arvon on vastattava toisiaan oikean
ylikuormitussuojan tuottamiseksi.

. Jos taajuusmuuttajan nimellisteho on
moottorin nimellistehoa pienempi,
moottorin koko teho ei ole kdytettdvissa.

3.3 Mekaaninen asennus

3.3.1 Jaahdytys ja ilmavirtaus

Jaahdytys

Jaahdytys voidaan jarjestda eri tavoilla; kdyttamalla jaahdy-
tysputkia laitteen ala- ja yldosassa, ottamalla ilmaa sisdan ja
ulos laitteen takaosasta tai yhdistelemalld jadhdytysmah-
dollisuuksia.

Takaosan jadhdytys

Takakanavan ilma voidaan my0s ohjata sisddn ja ulos Rittal
TS8 -kotelon takaosassa F18 LHD -runkokoossa. Tama
tarjoaa ratkaisun, jossa takakanavan ilma voitaisiin ottaa
jarjestelman ulkopuolelta ja palauttaa lampohaviét jarjes-
telmén ulkopuolelle, mikd pienentaa ilmastointitarpeita.

HUOMAUTUS!

Koteloon tarvitaan ovipuhallin/-puhaltimet sen
hukkalammon poistamiseksi, joka ei jaa taajuus-
muuttajan takakanavaan, sekd muista kotelon sisaan
asennetuista komponenteista syntyvan hukkalammon
poistamiseksi. Tarvittava kokonaisilmavirtaus on
laskettava, jotta osataan valita sopivat puhaltimet.
Joidenkin kotelovalmistajien valikoimiin kuuluu
ohjelmistoja laskelmien tekemiseen (esim. Rittalin Therm-
ohjelmisto).
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llmavirtaus

Tarvittava ilmavirtaus jadhdytyselementin kautta on varmistettava. Virtausnopeus nédkyy kuvassa Taulukko 3.1.

Ovipuhaltimen / ylapuhaltimen |Jaahdytysrivan puhallin
L. X ilmavirtaus Useiden puhallinten kokonaisil-
Koteloinnin suojaus Runkokoko . X . X
Useiden puhallinten kokonaisil- | mavirta
mavirta
D13 3 ovipuhallinta, 510 m3/h 2 jadhdytysrivan puhallinta,
(LHD120) (300 cfm) 1 530 m3/h (900 cfm)
(2+1,3x170 =510) (1+4+1,2x765=1530)
E9 P315-P400 4 ovipuhallinta, 680 m3/h 2 jaahdytysrivan puhallinta,
IP21/NEMA 1 (LHD210) (400 cfm) 2 675 m3/h (1574 cfm)
IP54/NEMA 12 (2 +2,4x 170 = 680) (1+1,1230+ 1445 =2 675)
F18 6 ovipuhallinta, 3 150 m3/h 5 jaahdytysrivan puhallinta,
(LHD330) (1 854 cfm) 4 485 m3/h (2 639 cfm)
(6 x 525 = 3 150) 2+ 1+ 2, ((2x765) + (3 x 985)
=4 485)

Taulukko 3.1 Jaahdytysrivan ilmavirtaus

HUOMAUTUS!

Taajuusmuuttajaosassa puhallin pyorii seuraavista syista:
1. AMA
Tasavirtapito
Esimagnetointi
Tasavirtajarru
60 % nimellisvirrasta on ylittynyt
Maaritetty jaahdytysrivan lampétila ylittynyt (riippuu tehosta)

Maaritetty tehokortin ympariston lampétila ylittynyt (riippuu tehosta).

© N & U p w N

Maéritetty ohjauskortin ympariston lampétila ylittynyt
Kun pubhallin kdynnistyy, se py6rii vahintaan 10 minuuttia.

HUOMAUTUS!

Aktiivisessa suodattimessa puhallin pyorii seuraavista syista:

1. Aktiivinen suodatin kdynnissa

Aktiivinen suodatin ei ole kdynnissd, mutta verkkovirta ylittaa rajan (riippuu tehosta)

2

3. Maaritetty jaahdytysrivan lampétila ylittynyt (riippuu tehosta)

4 Madéritetty tehokortin ympariston lampétila ylittynyt (riippuu tehosta).
5. Madéritetty ohjauskortin ympariston lampétila ylittynyt

Kun puhallin kdynnistyy, se py6rii vdahintdan 10 minuuttia.
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Ulkoiset putket

Jos Rittal-kaapin ulkopuolelle on lisatty ylimaaraista
putkistoa, putkiston paineenlasku on laskettava. Redusoi
alla olevien taulukoiden avulla taajuusmuuttaja paineen-
laskun mukaan.
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Kuva 3.1 D-rungon redusointi vrt. paineenmuutos
Taajuusmuuttajan ilmavirtaus: 450 cfm (765 m3/h)
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Kuva 3.2 E-rungon redusointi vrt. paineenmuutos (pieni
puhallin), P315

Taajuusmuuttajan ilmavirtaus: 650 cfm (1 105 m3/h)
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Kuva 3.3 E-rungon redusointi vrt. paineenmuutos (suuri
puhallin) P355-P450
Taajuusmuuttajan ilmavirtaus: 850 cfm (1 445 m3/h)
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Kuva 3.4 F-rungon redusointi vrt. paineenmuutos
Taajuusmuuttajan ilmavirtaus: 580 cfm (985 m3/h)

3.3.2 Nostaminen

Kaytd taajuusmuuttajan nostamiseen siihen tarkoitettuja
nostokorvakkeita. Kdyta kaikissa D-rungoissa tankoa
vélttadksesi taajuusmuuttajan nostoaukkojen vaantymisen.

Lifting Holes

130BC166.10

Kuva 3.5 Suositeltava nostotapa, runkokoko D13

Lifting Holes

130BC170.10

Kuva 3.6 Suositeltava nostotapa, runkokoko E9

AVAROITUS

Nostotangon on kestettdva taajuusmuuttajan paino.
Katso eri runkokokojen painot kohdasta

kappale 11.2.1 Fyysiset mitat. Tangon maksimihalkaisija
on 2,5 cm (1 tuuma). Taajuusmuuttajan yldosan ja
nostokaapelin vélisen kulman on oltava vahintaan 60°.
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130BD574.10

1 Suodattimen nostoaukot

2 | Taajuusmuuttajan nostoaukot

Kuva 3.7 Suositeltava nostotapa, runkokoko F18

HUOMAUTUS!

F-runkoa saa nostaa my®ds levitintangon avulla.

HUOMAUTUS!

F18-jalusta on pakattu erikseen ja se sisaltyy
lahetykseen. Asenna taajuusmuuttaja jalustalle
lopulliseen asennuspaikkaansa. Jalusta mahdollistaa
riittavan ilmavirtauksen ja jadhdytyksen.
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3.3.3 Liitinten paikat - D13-runkokoko
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Kuva 3.8 Runkokoko D13 liitinten paikat

Jarjesta raskaille sy6ttokaapeleille riittavat taivutussateet.

HUOMAUTUS!

Kaikki D-rungot ovat saatavana normaaleilla tuloliittimilla, sulakkeilla tai erotuskytkimella.
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3.3.4 Liitinten paikat - E9-runkokoko
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Kuva 3.9 Runkokoko E9 liitinten paikat

Jarjesta raskaille sy6ttokaapeleille riittavat taivutussateet.

HUOMAUTUS!

Kaikki E-rungot ovat saatavana normaaleilla tuloliittimilld, sulakkeilla tai erotuskytkimella
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3.3.5 Liitinten paikat - F18-runkokoko
Huomioi liitinten paikat suunnitellessasi kaapelien vientitilaa.

F-runkoisilla laitteilla on neljd toisiinsa lukittua kaappia:

1. Tulo-optiokaappi (ei valinnainen LHD-malleille)
2. Suodatinkaappi

3. Tasasuuntaajakaappi

4. Vaihtosuuntaajakaappi

Katso kunkin kaapin rdjaytyskuvat kohdasta kappale 2.1 Rdjéytyskuvapiirrokset. Verkkosy6tot sijaitsevat tulojen optiokaapissa,
jossa teho johdetaan tasasuuntaajalle toisiinsa kytkettyjen kokoojakiskojen kautta. Laitteen Idhdot ovat vaihtosuuntaaja-
kaapissa. Tasasuuntaajakaapissa ei ole kytkentaliittimia. Toisiinsa kytkettyja kokoojakiskoja ei ole ndytetty.
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Kuva 3.10 Runkokoko F18 tulo-optiokaappi - ainoastaan sulakkeet

Lapivientilevy on 42 mm 0O-tason alapuolella. Téssa esitetdan nakymda vasemmalta, edesta ja oikealta.
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130BA852.11

532.9[20.98]

436.9[17.20] ‘

E 134.6 [5.30] a
0.0{0.00] 0.0[0.00] — |
[ \ \ 44401.75] —
244.419.62] —
g £ggggFeEs gl 3l s
S fERNYX = MmO S
S mmow == S o 32 4
S} STt QXX S
ONWN— I & S O
———NO T MmO
N MmN <
450 kW 500 - 630 kW
1 Maadoituspylvas
2 34,9 [1,4] 46,3 [1,8]
3 86,9 [3,4] 98,3 [3,9]
4 122,2 [4,8] 119 [4,7]
5 174,2 [6,9] 171 [6,7]

Kuva 3.11 Runkokoko F18 tulo-optiokaappi johdonsuojakatkaisimella

Lapivientilevy on 42 mm O-tason alapuolella. Tassa esitetddan nakyma vasemmalta, edesta ja oikealta.
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Kuva 3.12 Runkokoko F18 vaihtosuuntaajakaappi

Lapivientilevy on 42 mm 0O-tason alapuolella. Tassa esitetddan nakyma vasemmalta, edesta ja oikealta.
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3.3.6 Momentti

Oikea kiristysmomentti on erittdin tarked kaikille séhkokyt-
kenndille. Virheellinen kiristysmomentti tuottaa huonon
sahkokytkenndn Varmista oikea kiristysmomentti
kdyttamalla momenttiavainta

176FA247.12

= it

=" &
oC s
7 &E@/‘%

Nm/in-lbs

Kuva 3.13 Kdyta aina momenttiavainta pulttien kiristamiseen

Runkokoko | Liitin Momentti Pulttikoko
Verkkovirta 19 - 40 Nm
. ) M10
b Moottori (168 - 354 in-lbs)
Kuorman jako [8,5 - 20,5 Nm M8
Jarru (75 - 181 in-lbs)
Verkkovirta
19 - 40 Nm
Moottori . M10
. (168 - 354 in-lbs)
E Kuorman jako
8,5-20,5 Nm
Jarru i M8
(75 - 181 in-lbs)
Verkkovirta 19 - 40 Nm
) ) M10
Moottori (168 - 354 in-lbs)
) 19 - 40 Nm
Kuorman jako ) M10
F (168 - 354 in-lbs)
8,5-20,5 Nm
Jarru i M8
(75 - 181 in-lbs)
8,5-20,5 Nm
Regen . M8
(75 - 181 in-lbs)

Taulukko 3.2 Liitinten kiristysmomentti

3.4 Sahkoasennus

3.4.1 Teholiitannat

HUOMAUTUS!

Kaapelit - yleisia tietoja

Kaikkien kaapelointien on oltava kaapelin poikkipinta-
alaa ja ympariston lampotilaa koskevien kansallisten ja
paikallisten maardysten mukaisia. UL-sovellukset
edellyttavat 75 °C:n kuparijohtimia. Ei-UL-sovelluksissa
75 ja 90 °C:n kuparijohtimet ovat termisesti hyvaksyttyja.

Syottokaapelit sijaitsevat kohdassa Kuva 3.74 kuvatulla
tavalla. Kaapelin poikkileikkaus on mitoitettava nimellis-
virtojen ja paikallisen lainsdddannon mukaisesti. Lisatiedot,
katso kappale 11.3.1 Kaapelien pituudet ja poikkipinta-alat.

Kéytad taajuusmuuttajan suojaamiseksi suositeltuja
sulakkeita, jos laitteessa ei ole sisddnrakennettuja
sulakkeita. Sulakesuositukset ovat kohdassa

kappale 11.5 Sulakkeet. Varmista, ettd sulakeasennukset
tehddén asianmukaisesti paikallisen lainsdddannén mukaan.

Verkkovirran kytkentd on kiinnitetty verkkovirtakatkai-
simeen, jos se sisaltyy toimitukseen.

130BA026.10

S3—vaihe— 91 (L1)
virran 92 (L2)
syotto 93 (L3)

- 95 PE

Kuva 3.14 Syoéttokaapelin liitannat

HUOMAUTUS!

EMC-emissiovaatimusten tayttamiseksi suositellaan

suojattuja kaapeleita. Jos kdytdssa on suojaamaton
kaapeli, katso kappale 3.4.11 Teho- ja ohjauskaapelit
suojaamattomille kaapeleille.

Katso moottorikaapelin poikkipinnan ja pituuden oikea
mitoitus kohdasta kappale 11 Tekniset tiedot.

Kaapeleiden suojaaminen

Valta kierrettyja suojauksen pdita (siansaparot). Ne
tuhoavat suojausvaikutuksen suuremmilla taajuuksilla. Jos
suojaus on katkaistava moottorin eristimen tai kontaktorin
asentamista varten, jatka suojaus mahdollisimman pienella
HF-impedanssilla.

MG37A220
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Kytke moottorikaapelin suojaus taajuusmuuttajan kytkenta-

levyyn ja moottorin metallikoteloon.

Tee suojauksen liitanndt niin, ettd niiden pinta-ala on
mahdollisimman suuri (kaapelin vedonpoistin). Kayta
taajuusmuuttajassa olevia asennuslaitteita.

Kaapelin pituus ja poikkileikkaus

Taajuusmuuttaja on EMC-testattu ilmoitetulla kaapelin
pituudella. Pidd moottorikaapeli mahdollisimman lyhyena
pienentddksesi melutasoa ja vuotovirtoja.

Kytkentataajuus

Kun taajuusmuuttajia kdytetddn yhdessa siniaaltosuodat-
timien kanssa moottorin akustisen melun vdahentamiseksi,
kytkentdtaajuus on maaritettava ohjeiden mukaisesti
parametrissa 14-01 Kytkentdtaajuus.

Liitin | 96 | 97 | 98 | 99
nro

Moottorin jénnite 0 - 100 % verkko-
U | V | W [PEY|jannitteests.
3 johdinta moottorista

ut|vi [wi Deltakytkenta

PE"

W2 ([ U2|Vv2 6 johdinta moottorista

Tahtikytkenta U2, V2, W2
U1 | V1 [W1|PEY[U2, V2 ja W2 kytketddn keskendén

erikseen.

Taulukko 3.3 Liittimet
Suojattu madliitéintdi
Motor Motor <
i UZ VZ WZ i UZ VZ WZ :
H H <
FO——o—O LO O @) N
i ~

U, Vv, w, U, Vv, W,

O O O
FC FC
96 97 98 9 97 98

Y A

Kuva 3.15 Y- ja deltaliitinkonfiguraatiot

3.4.2 Maadoitus

Ota seuraavat sahkdmagneettista yhteensopivuutta
(EMC) koskevat perusseikat huomioon asennuksen
aikana:

. Suojamaadoitus: Taajuusmuuttajassa esiintyy
suuria vuotovirtoja, ja turvallisuuden vuoksi se on
maadoitettava maardysten mukaisesti. Noudata
paikallisia turvallisuusmaarayksia.

. Suurtaajuusmaadoitus: Kdyta mahdollisimman
lyhyitd maajohtimia.

Yhdista eri maadoitusjarjestelmat johtimella, jonka
impedanssi on mahdollisimman pieni. Pida johdin mahdol-
lisimman lyhyend ja kdyta mahdollisimman suurta
poikkipinta-alaa johtimen impedanssin minimoimiseksi.

Eri laitteiden metallikotelot asennetaan kaapin takalevyyn
siten, etta niiden suurtaajuusimpedanssi on mahdolli-
simman pieni. Talldin voidaan valttaa eri laitteilla olevat
erilaiset suurtaajuusjannitteet ja myos eri laitteiden valilla
mahdollisesti olevissa kytkentdkaapeleissa esiintyvien
radiohdirididen riski. Radiohadiriot vahenevat.

Alhaisen suurtaajuusimpedanssin saavuttamiseksi tulee
kayttaa laitteiden kiinnityspultteja takalevyn suurtaajuuskyt-
kentdind. Poista eristysmaali tai vastaava eriste
kiinnityskohdista.

3.4.3 Lisasuojaus (RCD)

Vikavirtareleet, moninkertainen suojamaadoitus tai
tavallinen maadoitus tuottavat lisdsuojausta, jos paikallisia
turvallisuusmaarayksia noudatetaan.

Maavika aiheuttaa tasavirtakomponentin vikavirtaan.

Noudata paikallisia maarayksia, jos kaytat vikavirtareleita.
Releiden pitda olla sopivia 3-vaiheisten tasasuuntaussillalla
varustettujen laitteiden suojaukseen ja lyhyisiin purkauksiin
kadynnistyksessa.
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3.4.4 RFl-kytkin

Verkkojannite erotettu maasta

Jos taajuusmuuttajassa on erotettu verkkovirtaldhde tai
TT/TN-S-verkkovirta, jossa on maadoitettu haara, kytke RFI-
kytkin pois pdaltd parametrissa 14-50 RFl-suod.
taajuusmuuttajassa ja suodattimessa. Lisdtietoja, katso IEC
364-3. Jos tarvitaan ihanteellista EMC-suorituskykya,
kdytetdan rinnakkaisia moottoreita tai moottorikaapelin
pituus on yli 25 m, valitse parametrin 74-50 RFl-suod.
asetukseksi [ON].

Jos asetus on OFF, sisdiset RFl-kondensaattorit (suodatin-
kondensaattorit) alustan ja valipiirin valilld on katkaistu
vélipiirin vahingoittumisen vélttamiseksi ja maakapasitans-
sivirtojen vahentdmiseksi (IEC 61800-3).

Katso sovellushuomautus VLT [T-verkossa. On tarkeda
kdyttaa erotusmonitoreja, jotka toimivat yhdessa tehoelekt-
roniikan kanssa (IEC 61557-8).

3.4.5 Suojatut kaapelit

Suojatut kaapelit on kytkettdva oikein suuren EMC-siedon
ja pienten pddstojen varmistamiseksi.

Liitanta voidaan tehda joko kaapelilapivienneilla tai
vedonpoistimilla:
. EMC-kaapelilapiviennit: Yleisesti saatavilla olevilla
kaapelilapivienneilld voidaan varmistaa
optimaalinen EMC-kytkenta.

. EMC-kaapelinpidin: Helpon liitdinndn mahdol-
listavat vedonpoistajat toimitetaan laitteen
mukana.

3.4.6 Moottorikaapeli

Kytke moottori liittimiin U/T1/96, V/T2/97, W/T3/98, jotka
ovat laitteessa ddrioikealla. Maadoitus on kytkettava
liittimeen 99. Taajuusmuuttajan kanssa voidaan kdyttaa
kaikentyyppisia kolmivaiheisia asynkronisia vakiomoot-
toreita. Tehdasasetuksilla pydrimissuunta on myétdpaivaan,
kun taajuusmuuttaja kytketddn moottoriin seuraavasti:

Liittimen numero Toiminta
96, 97, 98, 99 Verkkovirta U/T1, V/T2, W/T3
Maa

Taulukko 3.4 Liittimien toiminnot

. Liitin U/T1/96 kytketaan U-vaiheeseen
. Liitin V/T2/97 kytketddn V-vaiheeseen
. Liitin W/T3/98 kytketdan W-vaiheeseen

Pyorimissuunta voidaan vaihtaa vaihtamalla keskendan
moottorin kaksi vaihejohdinta tai vaihtamalla parametrin
4-10 Moott.pydr.nop suunta asetusta.

Moottorin py6rimisen voi tarkistaa kdyttamalla parametria
1-28 Moott. pyér. tarkistus ja noudattamalla naytolla nakyvia
ohjeita.

8
u, v, W, 3
O0—6—0 :
Uv V\ Wv
@) O
C
% 97 98 |
Motor
U v, w,
| O——o—O
oy W
PO
FC ><
S 97 98 |

Kuva 3.16 Moottorin pyorimisen tarkistus

F-runkoa koskevat vaatimukset

Moottorivaiheiden kaapelien maaran tulisi kahdella jaollisia,
eli joko 2, 4, 6 tai 8, jotta molempiin vaihtosuuntaajamo-
duulin liittimiin tulisi yhta monta johdinta.
Vaihtosuuntaajamoduulin liitinten ja vaiheen ensimmadisen
yhteisen pisteen valisten kaapelien tulee olla 10 %:n
tarkkuudella yhta pitkia. Suositeltavan yhteisen pisteen
muodostavat moottorin liittimet.

Lahtojakorasian vaatimukset

Kaapelien pituuden, vdhintdan 2,5 m, ja kaapelien maaran
on oltava yhtd suuri kustakin vaihtosuuntaajamoduulista
jakorasian yhteiseen liittimeen.

HUOMAUTUS!

Jos jélkiasennettava sovellus vaatii parittoman maaran
johtimia vaihetta kohden, kysy tehtaalta tai kayta
ylemman/alemman sy6ttépuolen kaappioptiota, ohje
177R0097.

MG37A220
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3.4.7 Jarrukaapeli

Taajuusmuuttajissa, joissa on tehtaalla asennettu jarruhak-
kurioptio

(Vakiona ainoastaan, kun tyyppikoodin paikassa 18 on
kirjain B).

Jarruvastukseen vievéan liitdntdkaapelin on oltava suojattu,
ja sen suurin pituus taajuusmuuttajalta tasavirtakiskolle on
enintaan 25 m.

Liittimen numero Toiminta

81, 82 Jarruvastuksen liittimet

Taulukko 3.5 Liittimien toiminnot

Jarruvastuksen liitéantdakaapelin on oltava suojattu. Kytke
suojaus kaapelin vedonpoistimilla taajuusmuuttajan
johtavaan taustalevyyn ja jarruvastuksen metallikoteloon.
Jarrukaapelin poikkipinnan on vastattava jarrutusmo-
menttia. Turvallista asennusta koskevia lisdtietoja on myds
oppaassa Jarruohjeet.

AVAROITUS

Huomaa, etta liittimissa saattaa olla jopa 790 V:n tasavir-
tajannite syottéjannitteen mukaan.

F-runkoa koskevat vaatimukset
Jarruvastukset on kytkettdva jarruliittimiin jokaisessa
vaihtosuuntaajamoduulissa.

3.4.8 Jarruvastuksen lampotilakytkin

Jarruvastuksen lampétilakytkimen tuloa voidaan kayttaa
ulkoisesti kytketyn jarruvastuksen lampétilan tarkkaile-
miseen. Jos 104 ja 106 vdlinen kytkentd irrotetaan,
taajuusmuuttaja laukeaa varoituksella/halytykselld 27
"Jarrun IGBT".

Asenna KLIXON-katkaisin, joka on 'normaalisti kiinni',
sarjaan nykyisen kytkenndn kanssa joko 106:een tai
104:aan. Kaikkien tahan liittimeen tehtavien kytkentdjen
tulee olla kaksinkertaisesti eristettyja suuresta jannitteesta
PELV:n sdilyttamiseksi.

Normaalisti kiinni: 104 -106 (tehtaalla asennettu
hyppyjohdin).

Liittimen numero |Toiminta

106, 104, 105 Jarruvastuksen lampétilakytkin.

Taulukko 3.6 Liittimien toiminnot

AHUOMIO

Jos jarruvastuksen lampétila on liian suuri ja lampétila-
kytkin kytkeytyy pois, taajuusmuuttaja lakkaa
jarruttamasta. Moottori rullaa.

106 | 104 | 105
NC | C NO

175ZA877.10

Kuva 3.17 Tehtaalla asennettu hyppyjohdin

3.4.9 Verkkoliitanta

Verkkovirta on kytkettava liittimiin 91, 92 ja 93, jotka
sijaitsevat laitteessa darimmaisind vasemmalla. Maadoitus
kytketdan liittimen 93 oikealla puolella olevaan liittimeen.

Liittimen Toiminta

numero

91, 92, 93 Verkkovirta R/L1, S/L2, T/L3.
94 Maa

Taulukko 3.7 Liittimien toiminnot

Varmista, ettd tehonsy6ttd saa tuotua tarvittavan virran
taajuusmuuttajalle.

Jos yksikossa ei ole sisadnrakennettuja sulakkeita, varmista,
ettd sulakkeilla on oikea nimellisvirta.

3.4.10 Ulkoisen puhaltimen sy6tto

Kéayta ulkoista tehonldhdettd, jos taajuusmuuttajalle
syOtetddn tasavirtaa tai puhaltimen on pystyttava
toimimaan tehonsy6tdsta rijppumatta. Tee tehokortin
liitanta.

Liittimen Toiminta

numero

100, 101 Apuvirtaldhde S, T
102, 103 Sisdinen virtaldhde S, T

Taulukko 3.8 Liittimien toiminnot

Tehokortin liitin tarjoaa verkkojannitteen liitdnndn jaahdy-
tyspuhaltimille. Puhaltimet on kytketty tehtaalla siten, etta
niille syotetaan yhteisesta vaihtovirtalinjasta
(hyppyjohtimet valeilld 100 - 102 ja 101 - 103). Jos ulkoista
virtaldhdetta tarvitaan, irrota hyppyjohtimet ja kytke
virtaldhde liittimiin 100 ja 101. Suojaa 5 A:n sulakkeella.
Kéyta UL-sovelluksissa Littelfuse KLK-5 -sulaketta tai
vastaavaa.
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3.4.11 Teho- ja ohjauskaapelit Koska virtakytkennoissa kulkee suuritaajuuksisia sahkéim-
suojaamattomille kaapeleille pulsseja, on tarkeda kuljettaa tuloteho ja moottorin teho

erillisissa kaapelijohdoissa. Jos tulovirran kaapelit

AVA ROITUS kuljetetaan samassa kaapeliputkessa kuin moottorikaapelit,
nama impulssit saattavat kytked sahkoisen kohinan takaisin

Indusoitunut jénnite sahkaverkkoon. Eristd ohjauskaapelit suurjannitetehokaape-

Kytketyista moottorin lahtékaapeleista indusoitunut leista.

jannite lataa laitteiston kondensaattorit, vaikka Jos kéytdssi ei ole suojattu kaapeli, paneelioptioon on

laitteiston virta on katkaistu ja se on lukittu. Kuljeta kytkettava ainakin kolme erillists kaapelijohtoa (katso

moottorikaapelit useista taajuusmuuttajista erikseen. Jos Kuva 3.18).

moottorin ldhtékaapeleita ei kuljeteta erikseen,
seurauksena voi olla kuolema tai vakava loukkaan-
tuminen.

AHUOMIO

Heikentynyt suorituskyky

Taajuusmuuttaja toimii huonommalla hyotysuhteella, jos
kaapelointia ei ole erotettu oikein. Erota suurtaajuus-
kohina vetamalla seuraavat erillisissa metallisissa
kaapeliputkissa:

o]
130BB447.10

. tehokaapelointi

. moottorikaapelit

@ Stop ﬁ
. ohjauskaapelit
® Start

Jos ndita kytkentoja ei eroteta toisistaan, tuloksena voi Line

olla optimaalista heikompi ohjaimen ja siihen liitettyjen @ Power ﬁ ﬁ Motor
laitteiden toiminta. —_—

Separate Conduit

Control

Kuva 3.18 Asianmukainen sdahkdasennus kaapelijohdon avulla
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3.4.12 Verkkovirran erottimet

Runkokoko Teho ja jannite Tyyppi
D P132 - P200 380 - 500 V OT400U12-9 tai ABB OETL-NF400A
E P250 380 - 500 V ABB OETL-NF600A
E P315 - P400 380 - 500 V ABB OETL-NF800A
F P450 380 - 500 V Merlin Gerin NPJF36000S12AAYP
F P500 - P630 380 - 500 V Merlin Gerin NRK36000S20AAYP

Taulukko 3.9 Suositellut verkkovirran erottimet

3.4.13 F-rungon johdonsuojakatkaisimet

Runkokoko Teho ja jannite Tyyppi
F P450 380 - 500 V Merlin Gerin NPJF36120U31AABSCYP
F P500 - P630 380 - 500 V Merlin Gerin NRJF36200U31AABSCYP

Taulukko 3.10 Suositeltavat johdonsuojakatkaisimet

3.4.14 F-rungon verkkovirtakontaktorit

Runkokoko Teho ja jannite Tyyppi
F P450 - P500 380 - 500 V Eaton XTCE650N22A
F P560 - P630 380 - 500 V Eaton XTCEC14P22B

Taulukko 3.11 Suositeltavat kontaktorit

3.4.15 Moottorin eristys

Kaapelin suurinta pituutta pienemmille moottorikaapelin pituuksille suositellaan kohdan Taulukko 3.12 mukaisia moottorin
nimelliseristyksia. Huippujannite voi olla kaksi kertaa DC-vdlipiirin jannite tai 2,8 kertaa verkkojannite moottorikaapelin siirto-
linjailmion vuoksi. Jos moottorin eristyksen nimellisarvo on pienempi, kdytd du/dt- tai siniaaltosuodatinta.

Nimellinen verkkojannite Moottorin eristys
Un <420V Vakio-ULL = 1 300 V
420 V < Un < 500 V Vahvistettu ULL = 1 600 V

Taulukko 3.12 Suositeltavat moottorin eristyksen nimellisarvot

3.4.16 Moottorin laakerien virrat

Moottoreissa, joiden nimellisteho on vdhintddn 110 kW ja jotka on yhdistetty taajuusmuuttajiin, kannattaa kayttaa eristettyja
NDE-laakereita (Non-Drive End) moottorin koon aiheuttamien kiertdvien laakerivirtojen estamiseksi. DE-laakerien (Drive End)
ja akselin virtojen minimoimiseksi seuraavat on maadoitettava oikein:

. Taajuusmuuttaja
. Moottori
. Moottorikdyttéinen kone

. Kéaytetyn koneen moottori
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Vaikka laakerivirtojen aiheuttamat viat eivat ole yleisid, voit
pienentda niiden todenndkoisyyttd toimimalla seuraavasti:

. Kayta eristettyd laakeria
. Kayta tarkkoja asennustapoja

. Varmista, ettd moottori ja kuormitusmoottori ovat
samansuuntaiset

. Noudata tarkkaan EMC-asennusohjetta

° Vahvista PE niin, ettd suurtaajuusimpedanssi on
pienempi PE:ssd kuin tulotehojohtimissa

. Muodosta hyva suurtaajuusliitos moottorin ja
taajuusmuuttajan valille

. Varmista, ettd impedanssi taajuusmuuttajasta
rakennuksen maadoitukseen on matalampi kuin
koneen maadoitusimpedanssi. Tee suora
maaliitdntd moottorin ja kuormitusmoottorin
vélille

. Kayta sahkoa johtavaa voiteluainetta

° Yritd varmistaa, ettd verkkojannite on
tasapainossa maadoitukseen nahden.

. Kayta moottorin valmistajan suosittelemaa
eristettya laakeria. (Huomaa: tunnettujen valmis-
tajien moottoreissa on tyypillisesti eristetyt
laakerit vakiovarusteina tdmankokoisissa mootto-
reissa)

Jos sitd pidetdan tarpeellisena ja Danfoss-yhtion kanssa
on neuvoteltu asiasta:
. Pienennd IGBT:n kytkentdtaajuutta.

. Muokkaa vaihtosuuntaajan aallonmuotoa,
60° AVM / SFAVM

. Asenna akselin maadoitusjarjestelma tai kayta
eristdvaa kytkentaa moottorin ja kuorman valilla

. Kayta mahdollisuuksien mukaan miniminopeusa-
setuksia

. Kayta dU/dt- tai sinisuodatinta

Taajuusmuuttajan elektroninen lamporele on saanut UL-
hyvaksynnan yksittdisen moottorin suojaukseen, kun
parametrin parametri 1-90 Moottorin Idmpdsuojaus
asetuksena on ETR-laukaisu ja parametrin 1-24 Moottorin
virta asetuksena on moottorin nimellisvirta (katso
moottorin tyyppikilped).

Moottorin lampdsuojaukseen voidaan kayttdada myoés MCB

112 PTC:n termistorikorttioptiota. Tama kortti sisdltaa ATEX-

sertifikaatin moottorien suojaamiseen rdjahdysalttiilla
alueilla, vydhykkeilla 1/21 ja 2/22. Kun parametrin
parametri 1-90 Moottorin Idmpdsuojaus asetuksena on [20]
ATEX ETR yhdistettynda MCB 112:n kdyttdon, Ex-e-moottoria
pystytddn ohjaamaan rdjahdysalttiilla alueilla. Katso
Ohjelmointioppaasta lisdtietoja taajuusmuuttajan asetusten
maarittamiseksi siten, etta kayttdé Ex-e-moottorien kanssa
on turvallista.

3.4.17 Ohjauskaapelin kuljetus

Sido kaikki ohjausjohtimet merkittyyn ohjauskaapelireittiin
kohdissa Kuva 3.19, Kuva 3.20 ja Kuva 3.21 esitetylld tavalla.
Muista kytked suojukset asianmukaisesti optimaalisen
sahkonsiedon varmistamiseksi.

Kenttavaylaliitanta

Kytkennat tehdddn asianmukaisiin optioihin ohjauskortissa.
Katso lisdtiedot aiheeseen liittyvasta kenttdvdylan ohjeesta.
Kaapeli on sijoitettava sille varatulle reitille taajuus-
muuttajan sisdlle ja sidottava yhteen muiden
ohjausjohdinten kanssa (katso Kuva 3.19 ja Kuva 3.20).

130BB434.10

Kuva 3.19 Ohjauskortin johdotusreitti runkokoolle D13
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130BB187.10

130BB429.10

é :

Kuva 3.20 Ohjauskortin johdotusreitti runkokoolle E9

|1 |Ohjauskortin kaapeloinnin reitti taajuusmuuttajan sisalla.

Kuva 3.21 Ohjauskortin johdotusreitti runkokoolle F18
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3.4.18 Ohjausliitinten kayttdmahdollisuus Irrota kaapeli liittimesta:
1. Aseta ruuviavain (enintaan 0,4 x 2,5 mm) nelikul-
Kaikki ohjauskaapeleihin johtavat liittimet sijaitsevat LCP:n maiseen reikaan.
alla (sekd suodattimen ettd taajuusmuuttajan LCP:ssd). 2. Veds kaapeli ulos.

Niihin padsee kasiksi avaamalla laitteen oven.

3.4.19 Sahkoasennus, Ohjausliittimet

130BT311.10

Kaapelin kytkeminen liittimeen:
1. Kuori eristysta noin 9 - 10 mm
sahkdasennusohjausliittimet

130BA150.10

| 9-10mm ‘
| (0.371n) ‘
Kuva 3.22 Kuorittavan eristeen pituus
2. Aseta ruuviavain (enintdaan 0,4 x 2,5 mm) nelikul-
maiseen reikdan.
3. Vie kaapeli viereiseen pyoredan reikaan.

Kuva 3.24 Ruuviavaimen poistaminen kaapelin tydntamisen
jalkeen

130BT312.10

130BT306.10

Kuva 3.25 Ohjausliitinten paikat

Kuva 3.23 Kaapelin tyontaminen liitinlohkoon

4, Irrota ruuviavain. Kaapeli on nyt kiinnitetty
liittimeen.
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3.4.20 Sahkoasennus, Ohjauskaapelit

Relay 12 9
et %
Soft-Charge E
=)
@ = 2
HI Reactor AC Converter Power Stage
91 (L” Contactor L e ﬁ}
e L E
92 (L2)| |optional | |Optional ;J\—l F—+ T
e g } d i i
93 (L3) —— 3
Reayi2 ) Cohentsensos 2 Corent
Feedback
() 96 -
VA |
+ 1 T (W) 98 | RS
== @(PE) 99 I—=L
* | e
DC bus [ f Switch Mode
g% Power Supply 4 —
- (R+) 82 Brake
resistor
50 (+10V OUT) -
+10Vvdc (R-) 81
-10vdc - 53 (AIN) 5301 3
+10Vdc — o 2 | ON/I=0-20mA relay1 S
0/4-20 mA 5202 OFF/U=0-10V 03
Aovde- [t Qs4AIN) L 9 N | 240Vac, 2A
+10Vdc [# S 02 '
0/4-20 mA
55 (COM AIN) 01 &=
/7~ / relay2
/ / 12 (+24V OUT) %6
/ \ / | 240Vac, 2A
! ! 13 (+24V OUT) P 5-00

400Vac, 2A

___ 24V (NPN)

18(DIN) DMOV (PNP)
| 2av(NPN)

DO :"X} oV (PNP) L (COM A OUT) 39

20 (COMDIN) ) (AOUT) 42

\
| |
| 24V(NPN
‘ ] 27 0 INouUT) :'X}OV(ENP)) 5801
| | uv| | = g ON=Terminated
\ \
\ \

Analog Output
0/4-20 mA

[ N Z  OFF=Open

\
j, ov | 5V
} e L o NeN)
I \ 29 (DIN/OUT) :'\X}ov (PNP)
‘ | ‘ 24V

RS-485
Interface

(N RS-485) 69

__ 24V (NPN)
| ! | ! 32(DIN) S‘X}OV (PNP)
| ’ | ’ 24V (NPN)
Vo \ [ BON D\HOV (PNP)

*

\ \ 37 (DIN)
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Kuva 3.26 Liitinkaavio

(P RS-485) 68

(COM RS-485) 61

(PNP) = Source
(NPN) = Sink
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Pitkit ohjauskaapelit ja analogiset signaalit saattavat HUOMAUTUS!

tuottaa 50/60 Hz:n maasilmukoita verkkosyottdkaapelien

kohinan vuoksi.

Jos maasilmukoita esiintyy, murra suojaus tai lisdd 100 nF:n
kondensaattori suojauksen ja alustan valiin.

EMC-emissiovaatimusten tayttamiseksi suositellaan
suojattuja kaapeleita. Katso kappale 3.4.11 Teho- ja
ohjauskaapelit suojaamattomille kaapeleille, jos kaytat
suojaamatonta kaapelia. Jos jarjestelmassa kaytetaan
suojaamattomia ohjauskaapeleita, paranna EMC-
suorituskykya kayttamalla ferriittirenkaita.

Kytke digitaaliset ja analogiset tulot ja ldhdot erikseen

laitteiden ohjauskortteihin maavirtojen valttamiseksi. Nama
kytkennat ovat liittimissa 20, 55 ja 39 sekd suodatin- etta

taajuusmuuttajaosuuksissa.

PNP (lahde)

Digitaalitulon kytkenta

+24V DC

0V DC
130BT106.10

33 20 37

Kuva 3.27 Ohjausliittimien tulon napaisuus, PNP

NPN (nielu)
Digitaalitulon kytkenta

+24V DC

N
w
(e

19 27 29 32

o/
_
s
3 5 Kuva 3.29 Suojattujen kaapelien kytkeminen
[=3
™M
33 | 20 | 37
Kytke suojaukset oikein varmistaaksesi mahdollisimman
o o o hyvin siahkoéisen siedon.
o 0o 0
‘ 3.4.21 Safe Torque Off (STO),
‘ vahinkokdynnistyksen esto
\
| STO -toiminnon kdyttdminen vaatii taajuusmuuttajaan
| ylimaardisen johdotuksen, katso Turvallisen sammutuksen
/ kdyttéohjeet Danfoss VLT®-taajuusmuuttdjille.
/
\
- - 4 — 4

Kuva 3.28 Ohjausliittimien tulon napaisuus, NPN

130BT340.10
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3.4.22 Kytkimet S201, 5202 ja S801

Katkaisimia S201(A53) ja 5202 (A54) kdytetdan analogisten
tuloliitinten 53 ja 54 virran (0-20 mA) tai jannitteen

(-10 - 10 V) konfiguraation valitsemiseen tdssa jarjes-
tyksessa.

Katkaisinta S801 (BUS TER.) voidaan kayttaa liittdmisen
kdyttdonottoon RS-485-portissa (liittimet 68 ja 69).

Katso Kuva 3.26.

Oletusasetus:
S201 (A53) = OFF (jannitetulo)

S202 (A54) = OFF (jannitetulo)
S801 (vdyldn paattaminen) = OFF

HUOMAUTUS!

$201:n, S202:n tai S801:n toimintoa muutettaessa
vaihtoon ei saa kdyttda voimaa. Irrota LCP:n teline, kun
kaytat kytkimia. Kytkimia ei saa kayttaa, kun taajuus-
muuttajan virta on paalla.

—
== > ——
== >
—_ =

1308731011

E

uoOon

(SO {

[
Slelele)

BUs TE
BUSTER  asq agl

Kuva 3.30 Irrota LCP:n teline kytkimien kadyttamista varten

3.4.23 Sarjaliikenne

RS-485 on kaksijohtiminen vaylaliitantd, joka on yhteen-
sopiva monipisteverkkotopologian kanssa, ts. solmut
voidaan kytked kuten vayla tai yhteisen runkolinjan
pistekaapeleiden kautta. Yhteen verkon segmenttiin
voidaan kytked yhteensda 32 solmua.

Toistolaitteet jakavat verkon segmentit

HUOMAUTUS!

Jokainen toistolaite toimii solmuna sen segmentin sisalla,

johon se on asennettu. Jokaisella tietyn verkon sisalle

kytketylla solmulla on oltava oma solmun osoite kaikilla

segmenteilla.

Paata jokainen segmentti molemmista paistd kdyttden joko
taajuusmuuttajien liitantakytkintd (S801) tai esimagnetoitua
litdntavastusverkkoa. Kdyta aina punossuojattua kierrettyd
parikaapelia (STP) vdylan kaapeloinnissa, ja noudata aina
hyvaa yleistd asennustapaa.

On tarkeda tehda suojaukselle pieni-impedanssinen
maaliitdnta jokaiseen solmuun, suuret taajuuden mukaan
lukien. Kytke sitd varten suuri suojauksen pinta maahan,
esimerkiksi kaapelin vedonpoistajan tai sahkoa johtavan
kaapelilapiviennin avulla. Voi olla tarpeen kayttaa
potentiaalia tasaavia kaapeleita saman maadoituspoten-
tiaalin yllapitamiseksi kaikkialla verkossa - erityisesti
kokoonpanoissa, joissa kdytetddn pitkia kaapeleita.
Impedanssiristiriitojen valttamiseksi kannattaa aina kayttaa
koko verkossa samaa kaapelityyppid. Kdyta aina suojattua
moottorikaapelia kytkiessdsi moottoria taajuusmuuttajiin.

Kaapeli Suojattu kierretty pari (STP)

Impedanssi 120 Q

Kaapelin Maks. 1200 m (pistelinjat mukaan lukien)
pituus Maks. 500 m asemasta toiseen

Taulukko 3.13 Kaapelisuositukset

3.5 Lopullinen asetusten maaritys ja testaus

Tee asennuksen viimeiset testit ennen taajuusmuuttajan
kayttamista:

1. Etsi moottorin tyyppikilpi ja tarkista, onko
moottorissa tahti- (Y) vai kolmiokytkenta (A)

2. Merkitse moottorin tyyppikilven tiedot parametri-
luetteloon. Siirry listaan painamalla ensin [Quick
menu] -ndppdinta ja valitse sitten Q2 Pika-
asetukset. Katso Taulukko 3.14.

1. Moottorin teho [kW] 1-20 Moottorin teho

tai moottorin teho [hv] [kW]

1-21 Moott. teho [hv]
parametri 1-22 Moottori

2. Moottorin jannite
n jannite

Moottorin taajuus 1-23 Moottorin taajuus

4, Moottorin virta parametri 1-24 Moottori
n virta
5. Moottorin nimellisnopeus parametri 1-25 Moottori

n nimellisnopeus

Taulukko 3.14 Pika-asetusten parametrit
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= Pysdayta AMA kayton ajaksi
3

B

@ AMA onnistui

. Nayttdoon tulee teksti: “Lopeta AMA painamalla
[OK]".

. Paina [OK]-ndppaéinta poistuaksesi AMA-tilasta.

AMA epadonnistui

. Taajuusmuuttaja siirtyy halytystilaan. Halytyksen
kuvaus on kohdassa kappale 9 Varoitukset ja
hdlytykset.

. Halytyslokin "Raportin arvo" ilmoittaa AMA:n
viimeksi suorittaman mittauksen, ennen kuin
taajuusmuuttaja siirtyi halytystilaan. Tama numero
ja halytyksen kuvaus ovat hyddyksi vianmaari-
tyksessa. Mainitse numero ja hdlytyksen kuvaus,

BAUER D-7 3734 ESLINGEN kun otat yhteytta Danfossin huolto-osastoon.
3~ MOTOR NR. 1827421 2003 Epdonnistunut AMA johtuu usein vaarin rekisteroidyista
moottorin tyyppikilven tiedoista tai liian suuresta erosta
S/E005A9 moottorin tehon ja taajuusmuuttajan tehon valilla.
1,5 Kw
n231,5  /MIN. 400 Y v Aseta haluamasi rajat nopeudelle ja ramppiajalle.
n1400  /MIN. 50 Hz
cos 0,80 3,6 A Minimiohjearvo 3-02 Minimiohjearvo
Maksimiohjearvo 3-03 Maksimiohjearvo
1,7L
B IP 65 H1/1A Taulukko 3.15 Ohjearvoparametrit
Kuva 3.31 Moottorin tyyppikilpi
Moott. nopeuden alaraja 4-11 Moott. nopeuden alaraja
[RPM] tai 4-12 Moott.
. . . nopeuden alaraja [Hz]
3. Varmista paras suorituskyky tekemalla — —
. . . Moott. nopeuden ylaraja 4-13 Moott. nopeuden ylaraja
automaattinen moottorin sovitus (AMA). .
[RPM] tai 4-14 Moott.
a. Kytke liitin 27 liittimeen 12 tai madritd parametrin nopeuden yliraja [Hz]
5-12 Liitin 27, digitaalitulo asetukseksi Ei toimintoa
(5-12 Liitin 27, digitaalitulo [0]). Taulukko 3.16 Nopeusrajat
b. Kaynnista AMA 1-29 Automaattinen moottorin - - - -
, Rampin nousuaika 1 [s] 3-41 Ramppi 1:n nousuaika
sovitus (AMA). - - - ——
Hidastusaika 1 [s] 3-42 Ramppi 1 rampin seisonta-
C. Valitse taydellinen tai rajoitettu AMA. Jos aika
asennettuna on LC-suodatin, suorita vain
osittainen AMA tai irrota LC-suodatin AMA:n Taulukko 3.17 Kiihdytys- ja hidastusajat
ajaksi.

d. Paina [OK]-ndppaintd. Nayttoon tulee teksti
"Kdynnista painamalla [Hand on]".

e. Paina [Hand On] -ndppainta. Tilapalkki ilmaisee,
onko AMA kdynnissa.

f. [Offl-ndppédintd painettaessa taajuusmuuttaja
siirtyy hédlytystilaan, ja ndyttd ilmaisee, ettd
kayttaja lopetti AMA:N.
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3.6 Lisaliitannat
3.6.1 Mekaanisen jarrun ohjaus

Nosto-/laskusovelluksissa sahkdmekaanista jarrua on
voitava ohjata:
. Ohjaa jarrua relelahddn tai digitaalisen Iahdon
avulla (liittimet 27 ja 29).

. Pida 1ahto suljettuna (jannitteettomana) silloin,
kun taajuusmuuttaja ei pysty "pitdamaan"
moottoria esimerkiksi ylikuormituksen takia.

. Valitse [32] Mek. jarrun ohjaus parametriryhmdssa
5-4* Releet sovelluksissa, joihin kuuluu sdhkome-
kaaninen jarru.

. Jarru vapautuu, jos moottorin virta ylittaa
parametrissa parametri 2-20 Jarrun vapautusvirta
asetetun arvon.

. Jarru kytkeytyy, kun ldht6taajuus on pienempi
kuin parametrissa parametri 2-21 Aktivoi jarrutus-
nopeus [RPM] tai parametri 2-22 Aktivoi
jarrutusnopeus [Hz] asetettu taajuus, ja vain, jos
taajuusmuuttaja on toteuttamassa pysdytysko-
mentoa.

Jos taajuusmuuttaja on halytystilassa tai ylijannitetilan-
teessa, mekaaninen jarru kytkeytyy valittomasti.

3.6.2 Moottoreiden rinnankytkenta

Taajuusmuuttajalla voidaan ohjata useita rinnankytkettyja
moottoreita. Moottorien yhteenlaskettu virrankulutus ei saa
ylittad taajuusmuuttajan nimellislahtévirtaa Imn .

HUOMAUTUS!

Asennusta, joissa kaapelit on kytketty yhteen kuten
kohdassa Kuva 3.32, suositellaan vain kaytettaessa
lyhyita kaapeleita.

HUOMAUTUS!

Kun moottorit on kytketty rinnan, 7-29 Automaattinen
moottorin sovitus (AMA) ei ole kaytettavissa.

HUOMAUTUS!

Taajuusmuuttajan elektronista lampdoreletta (ETR) ei voi
kayttaa moottorin suojauksena yksittdisissa moottoreissa
jarjestelmissd, joissa moottoreita on kytketty rinnan.
Varmista moottoreihin lisdsuojaus, esimerkiksi termistorit
jokaiseen moottoriin tai erilliset lamporeleet. Johdonsuo-
jakatkaisimet eivat sovi kaytettaviksi suojaukseksi.

1308A170.10

050
o)
0000 LC filter

Kuva 3.32 Asennukset, joissa kaapelit on kytketty yhteen

Jos moottorien koot poikkeavat paljon toisistaan, saattaa
kdynnistyksessa ja alhaisilla kierrosnopeuksilla esiintya
ongelmia. Pienten moottorien verrattain suuri staattorin
resistanssi vaatii kdynnistyksen ja pienella nopeudella
kdynnin aikana suuremman jannitteen.

3.6.3 Moottorin lampdsuojaus

Taajuusmuuttajan elektroninen lampérele on saanut UL-
hyvaksynndn yksittdisen moottorin suojaukseen, kun
parametrin parametri 1-90 Moottorin ldmpdsuojaus
asetuksena on ETR-laukaisu ja parametrin 1-24 Moottorin
virta asetuksena on moottorin nimellisvirta (katso
moottorin tyyppikilpi).

Moottorin lampdsuojaukseen voidaan kayttdd myds MCB
112 PTC:n termistorikorttioptiota. Tama kortti sisaltaa ATEX-
sertifioinnnin moottorien suojaamiseen rajahdysalttiilla
alueilla, vyéhykkeilla 1/21 ja 2/22. Kun parametrin
parametri 1-90 Moottorin ldmpdsuojaus asetuksena on [20]
ATEX ETR ja MCB 112 on yhdistetty. Ex-e-moottoria voi
ohjata rajahdysalttiilla alueilla. Katso ohjelmointioppaasta
lisdtietoja taajuusmuuttajan asetusten maarittamiseksi
siten, ettd kayttd Ex-e-moottorien kanssa on turvallista.
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4 Kaynnistys ja toiminnan testaus

4.1

HUOMIO

Tarkista ennen virran kytkemista laitteeseen koko asennus kohdan Taulukko 4.1ohjeiden mukaan. Merkitse kohdat

Ennen kaynnistysta

rastilla, kun ne ovat valmiit

puolella tai moottorin ldhtdpuolella. Varmista, ettd ne ovat valmiit kdytettdvaksi tdydelld nopeudella.
Tarkista takaisinkytkentdan taajuusmuuttajalle kdytettavien anturien toiminta ja asennus.

Irrota mahdolliset tehokertoimen korjaustulpat moottoreista.

Tarkista seuraavat Kuvaus
ohjeet:
Apulaitteet Etsi apulaitteita, katkaisimia, erottimia tai tulosulakkeita/-katkaisimia taajuusmuuttajan tuloteho-

Kaapelin vetaminen

Kayta kaikille seuraaville erillisid metallisia kaapeliputkia:
. syottoteho
. moottorikaapelit

. ohjauskaapelit

Ohjauskaapelit

Tarkista jarjestelma rikkindisten tai vaurioituneiden johdinten ja I6ysien liitdnt6jen varalta.
Tarkista, etta ohjauskaapelit on eristetty virrasta ja moottorin kytkennoistd kohinan estamiseksi
Tarkista tarvittaessa signaalien janniteldhde

Suosittelemme suojatun kaapelin tai kierretyn parin kdyttoa. Varmista, etta suojuksen paat on liitetty
oikein.

Jaahdytyksen ilmavali

Mittaa, etta valit ylhaalla ja alhaalla ovat sopivat asianmukaisen ilmavirran varmistamiseksi
jaahdytysta varten

EMC-ominaisuuksiin
liittyvia seikkoja

Tarkista asennuksen asianmukaisuus sahkdmagneettisen yhteensopivuuden osalta

Huomioitavia ymparisto-
seikkoja

Katso laitetarrasta ymparoivan ilman maksimildmpétilarajat

Kosteustason on oltava 5 - 95 % kondensoitumatonta kosteutta

Sulakkeet ja katkaisimet

Tarkista, etta sulakkeet tai katkaisimet ovat asianmukaiset

Tarkista, etta kaikki sulakkeet on kytketty tukevasti ja ovat toimintakunnossa ja etta kaikki katkaisimet
ovat auki.

Maadoitus

Laite vaatii maadoitusjohtimen sen rungosta rakennuksen maadoitukseen
Varmista, ettd maadoitusliitanndt ovat hyvat, tiiviit eikd niissa ole hapettumia.

Maadoitus kaapelijohtoon tai takapaneelin kiinnittdminen metallipintaan ei ole riittdvd maadoitus

Tulo- ja lahtotehokyt-
kennat

Tarkista 16ysien liitdntojen varalta

Tarkista, ettd moottori ja verkkovirta ovat erillisessa kaapelijohdossa tai erillisissa suojatuissa
kaapeleissa

Paneelin sisdosat

Tarkista, ettei laitteen sisaosissa ole likaa eika korroosiota

Kytkimet

Varmista, ettd kaikki katkaisinten asetukset on maaritetty oikein.

Tarina

Tarkista, ettd laite on asennettu tukevasti ja ettd tarvittaessa kdytetddn iskua vaimentavia alustoja

Tarkista, esiintyyko tdrinda tavallista enemman.

Taulukko 4.1 Kaynnistyksen tarkistuslista
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4.2 Virran kytkeminen laitteistoon

AVAROITUS

SUURI JANNITE!

Taajuusmuuttajissa esiintyy suuria jannitteitd, kun ne
ovat kytkettyina verkon vaihtovirtaan. Asennus,
kaynnistys ja huolto tulee antaa ainoastaan patevan
henkiloston tehtaviksi. Muussa tapauksessa seurauksena
voi olla kuolema tai vakava loukkaantuminen.

AVAROITUS

TAHATON KAYNNISTYS!

Kun taajuusmuuttaja on kytketty verkkosyo6ttéon,
moottori voi kdynnistyad milloin tahansa. Taajuus-
muuttajan, moottorin ja minka tahansa kaytettavan
laitteiston on oltava kdyttévalmiina. Ellei nédin tehda,
seurauksena voi olla kuolema, vakava loukkaantuminen
tai laite- tai omaisuusvahinko.

1. Varmista, etta syottdjannite on tasapainossa 3 %:n
sisalla. Ellei, korjaa syottdjannitteen epdtasapaino,
ennen kuin jatkat.

2. Varmista, ettd mahdollisen optiona saatavan
laitteen kytkentd vastaa asennussovellusta.

3. Varmista, ettd kaikki kayttolaitteet on kytketty
pois paalta. Paneeliovien tulisi olla kiinni tai
suojauksen asennettuna.

Syota tiedot, kun virta on paalld, mutta ennen taajuus-
muuttajan kayttda. Voit ohjelmoida taajuusmuuttajan
kahdella eri tavalla: voit joko kdyttdaa Smart Application Set-
up (SAS) -asetusta tai tuonnempana esitettyjen ohjeiden
mukaan. SAS on pikaohjelma yleisimmin kaytettyjen
sovellusten asetukseen. Kun laite kdynnistetdan
ensimmadisen kerran tai on resetoitu, SAS tulee LCP:n
ndyttdon. Noudata seuraavien ndyttdjen ohjeita lueteltujen
sovellusten asetusta varten. SAS 16ytyy pika-asetusvalikosta.
[Info]-painiketta kdytetdan jokaisessa adlykkaan sovelluksen
maarityksen kohdassa halutessa ndhda eri valintojen,
asetusten ja viestien ohjeita.

HUOMAUTUS!

Kaynnistysolosuhteita ei huomioida kdytettdessa asennu-
sohjelmaa.

HUOMAUTUS!

Jos mitadn toimenpiteita ei suoriteta ensimmaisen
kaynnistyksen tai resetoinnin jalkeen, SAS-naytto
sammuu automaattisesti 10 minuutin kuluttua.

Kun SAS-ohjelmaa ei kdytetd, syota tiedot seuraavasti.

1. Paina kahdesti [Main Menu] -ndppainta LCP:ssa.

2. Siirry navigointindppaimilla parametriryhmaan 0-
** Toiminto / ndiytté.

3. Paina [OK]-nappainta.

4, Kytke laitteeseen virta. Ald kdynnista taajuus-
muuttajaa tdssa vaiheessa. Jos laitteessa on 1107 r/min 3,84 A T E
katka|5|r1, ka?nna se ON-z.asent.oon taajuus- g
muuttajan virran kytkemiseksi. 10~ ** Toiminta/naytt [ ]
HUOMA UTUS. 1 -** Kuorm./moott.
TN 2 -** Jarrut
Jos tilarivilla LCP:n alareunassa lukee AUTO REMOTE
PP .. . . 3 - ** Ohjearvo / rampit
COASTING tai naytolla lukee Hadlytys 60 Ulkoinen lukitus,
laite on kayttévalmis, mutta siitd puuttuu tulosignaali s .
liittimesta 27. Kuva 4.1 0-** Toiminto / naytto
4.3 Toiminnan perusohjelmointi 4. Siirry navigointindppaimilla parametriryhmaan
_()%
Taajuusmuuttajat vaativat parhaan toiminnan takaamiseksi 0-0% Perusasetukset.
toiminnan perusohjelmoinnin ennen kayttda. Toiminnan > DA o E
perusohjelmointi edellyttda moottorin tyyppikilven tietojen 0x%x]| 8
77777777 a
sekd pienimpien ja suurimpienmoottorin nopeuksien |0-0% Basic Settings | §
syottamistd kaytettavalle moottorille. Suositeltavat Wi S Qpaeiis -
. . o . o . 0-2x% LCP Display
pararTmeErlen asetukset on tark0|tettu. kayanlstys ja tarkis s (e s e et
tustoimiin. Sovelluksen asetukset voivat vaihdella. Kohdassa
kappale 5.1 Kdyttd on tarkat ohjeet tietojen syottamiseen
LCP:n kautta.
Kuva 4.2 0-0* Perusasetukset
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5. Siirry navigointindppaimilla kohtaan0-03 Paikalliset
asetukset ja paina [OK].

0.0% 0.00A M
0-0%]

0-03 Regional Settings

130BP088.10

[0] International

Kuva 4.3 0-03 Paikalliset asetukset

6. Valitse navigointindppdimilld tarpeen mukaan
Kansainvdlinen tai US ja paina [OK]-ndppainta.
(Tdma muuttaa erdiden perusparametrien oletusa-
setuksia. Katso tdydellinen luettelo kohdasta
kappale 6 Ohjelmointi.)

7. Paina [Quick Menu] -ndppainta LCP:ssa.

8. Siirry navigointindppaimilld parametriryhmaan Q2
Pika-asetukset.

9. Paina [OK]-nappainta.

13.7% 13.0A 1(1)

Q1 My Personal Menu

130BB847.10

Q2 Quick Setup

T i

Q5 Changes Made

Q6 Loggings

Kuva 4.4 Q2 Pika-asetukset

10.  Valitse kieli ja paina [OK]-ndppainta.

T
0.0 Hz 0.00kwW 1(1)

2

1-21 Motor Power [kW]

130BT772.10

4.0 [Q
[ v

Kuva 4.5 Valitse kieli

11.  Jos ohjausliittimien 12 ja 27 valissa on
hyppyjohdin, jata parametrin 5-12 Liitin 27,
digitaalitulo arvo oletusasetukseksi. Valitse muussa
tapauksessa Ei toimintoa. Taajuusmuuttajissa,
joissa on optiona saatavana ohitus, hyppyjohdinta
ei tarvita.

12.  parametri 3-02 Minimiohjearvo
13.  parametri 3-03 Maksimiohjearvo

14.  3-41 Ramppi 1:n nousuaika

15.  3-42 Ramppi 1 rampin seisonta-aika

16.  3-13 Ohjearvon paikka. Yhdistetty asetukseen Yht.
kasi/aut.kdytt.* Paikallinen Eta.

4.4 Paikallisohjauksen testi

AHUOMIO

MOOTTORIN KAYNNISTYS!

Varmista, ettd moottori, jarjestelma ja mahdollisesti
liitetyt laitteet ovat valmiita kdynnistykseen. Kayttdjan
vastuulla on varmistaa kayton turvallisuus kaikissa
kayttoolosuhteissa. Jos et varmista, ettd moottori,
jarjestelma ja mahdollisesti liitetyt laitteet ovat valmiita
kaynnistykseen, tuloksena voi olla loukkaantuminen tai
laitevaurio.

HUOMAUTUS!

[Hand on] -ndppaéin toimii paikallisena kaynnistysko-
mentona taajuusmuuttajalle. [Off] -ndppdimella
suoritetaan pysaytystoiminto.

Kun toimitaan paikallisessa tilassa, [4] ja [¥] -nuolista
LCP:ssa suurennetaan ja pienennetain taajuusmuuttajan
lahtovauhtia. [«] ja [>] liikuttavat nadyttokohdistinta
numeerisessa paikallisohjauspaneelissa.

1. Paina [Hand On] -nappainta.

2. Nopeuta taajuusmuuttajaa painamalla [4A]-
ndppaintd taydelle nopeudelle. Jos liikutat
kohdistinta vasemmalle desimaalipilkusta, tulon
muutokset tapahtuvat nopeammin.

3. Pane merkille mahdolliset kiihdytysongelmat.
4, Paina [Off]-ndppainta.
5. Pane merkille mahdolliset hidastusongelmat.

Jos huomasit kiihdytysongelmia

. Jos jarjestelma antaa varoituksia tai halytyksia,
katso kappale 9 Varoitukset ja hdlytykset

. Tarkista, ettd moottorin tiedot on syotetty oikein

. Suurenna rampin nousuaikaa kohdassa
3-41 Ramppi 1:n nousuaika

. Suurenna virtarajaa kohdassa 4-18 Virtaraja

. Suurenna momenttirajaa kohdassa 4-16 Mootto-
ritilan momenttiraja

Jos huomasit hidastusongelmia

. Jos jarjestelma antaa varoituksia tai halytyksia,
katso kappale 9 Varoitukset ja hdlytykset.

. Tarkista, ettd moottorin tiedot on syotetty oikein.

. Suurenna rampin laskuaikaa kohdassa
3-42 Ramppi 1 rampin seisonta-aika.

MG37A220
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. Ota kdyttoon ylijannite kohdassa 2-17 Ylijdnnite-
valvonta.

Katso ohjeet taajuusmuuttajan nollaamiseen laukaisun
jalkeen kohdasta kappale 5.1.2 Graafisen LCP:n (GLCP)
kdytto .

HUOMAUTUS!

Kohdat kappale 4.1 Ennen kdynnistystd to

kappale 4.3 Toiminnan perusohjelmointi sisaltavat
yhteenvedon toimenpiteistd, joita tarvitaan virran
kytkemiseksi taajuusmuuttajaan, perusohjelmointiin,
asennukseen ja toiminnan testaukseen.

4.5 Jarjestelman kaynnistys

Tee kayttdjan kaapelointi- ja sovellusohjelmointi loppuun
ennen taman kappaleen toimien tekemista. Katso
sovelluksen asetustiedot kohdasta kappale 7 Sovellusesi-
merkkejd. Seuraavaa menettelyd suositellaan, kun kayttdjan
sovellusasennus on suoritettu.

AHUOMIO

MOOTTORIN KAYNNISTYS!

Varmista, ettd moottori, jarjestelma ja mahdollisesti
liitetyt laitteet ovat valmiita kdynnistykseen. Kayttajan
vastuulla on varmistaa kayton turvallisuus kaikissa
kadyttoolosuhteissa. Jos et varmista, etta moottori,
jarjestelma ja mahdollisesti liitetyt laitteet ovat valmiita
kdynnistykseen, tuloksena voi olla loukkaantuminen tai

laitevaurio.
1. Paina [Auto On] -ndppdinta.
2. Varmista, ettd ulkoiset ohjaustoiminnot on

asianmukaisesti kytketty taajuusmuuttajaan ja etta
kaikki ohjelmointitoimet on suoritettu.

3 Suorita ulkoinen kayttékomento.

4. Saada nopeuden ohjearvo koko nopeusalueella.
5 Poista ulkoinen kayttékomento.

6. Huomaa mahdollinen ongelma.

Jos jarjestelmd antaa varoituksia tai halytyksia, lue luku
kappale 9 Varoitukset ja hdlytykset.
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5 Kayttéliittyma

5.1 Kaytto 1. Naytts
1la  Tilarivi: Tilaviestit, joissa nakyy
kuvakkeita ja kuvia.

5.1.1 Kayttotilat

1b  Rivi 1 - 2: Kéyttdjan tietorivit, joilla
ndytetdan kayttdjan madrittamia tietoja
ja muuttujia. [Status]-ndppadinta
painamalla voit lisdta enintddn yhden
ylimaaraisen rivin. 5

Low Harmonic -taajuusmuuttajaa voi kayttaa 2 eri
tavalla:
. Graafinen paikallisohjauspaneeli (GLCP)

. RS-485-sarjaliikenne tai USB, molemmat tietoko-
neeseen liittdmista varten

1c  Tilarivi: Tilasanomat, joissa nakyy tekstia.

5.1.2 Graafisen LCP:n (GLCP) kaytto 2. Naytdn valikkondppdimet

3. Merkkivalot/navigointipaneeli
Low Harmonic Drive -taajuusmuuttajassa on kaksi LCP:ta,
toinen taajuusmuuttajapuolella (oikealla) ja toinen
aktiivisessa suodatinosassa (vasemmalla). Kumpikin LCP
toimii samalla tavalla. Kumpikin LCP ohjaa ainoastaan
laitetta, johon se on kytketty, eikd kahden LCP:n valilla
tapahdu tiedonsiirtoa. Graafisen paikallisohjauspaneelin =
(GLCP) kaytto Status 10 a

1234rpm 10,4A 43,5Hz
HUOMAUTUS!

4. Kayttopainikkeet

130BA018.13

Aktiivisen suodattimen on oltava automaattitilassa. Paina 1 43 5Hz b
suodattimen LCP:n [Auto On] -ndppainta. '
Seuraavat ohjeet koskevat GLCP:ta (LCP 102). Run OK c
GLCP jakautuu neljaan toiminnalliseen osaan:
) s eest el s Quick Main Alarm
. Graafinen ndyttd tilariveineen. 2 Status "
enu Menu Log

. Valikkondppdimet ja merkkivalot (LEDit) - tilan
valinta, parametrien muuttaminen ja nayton

toimintojen vaihteleminen. A
. Navigointindppdimet ja merkkivalot (LED). @

. Toimintandppaimet ja merkkivalot (LED).

Graafinen naytto: 3| On

LCD-ndytossa on taustavalaistus ja yhteensd 6 aakkosnu-

meerista rivid. Kaikki tiedot, jotka ndytetdan LCP:ss4, voivat Warn.
sisdltda enintaan viisi eri kdyttdmuuttujaa [Status]-tilassa. Alarm
Kuvassa Kuva 5.1 nakyy esimerkki taajuusmuuttajan LCP:sta.

Suodattimen LCP on samanndkdinen, mutta siind nakyvat
suodattimen toimintaan liittyvat tiedot. 4

Kuva 5.1 LCP
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Nayttd on jaettu kolmeen osaan:

Ylemmassa osassa (a)

nakyy tila, kun tilatoiminto on aktiivinen, tai enintdan 2
muuttujaa silloin, kun tilatoiminto ei ole aktiivinen, tai
hélytys-/varoitustilanteessa.

Aktiivisten asetusten numero (joka on valittu aktiivisiksi
asetuksiksi parametrissa 0-10 Aktiiviset asetukset) tulee
ndyttdon. Ohjelmoitaessa muussa kuin aktiivisten asetusten
tilassa ohjelmoitavan asetuksen numero nakyy oikealla
suluissa.

Keskiosa (b)

ndyttdd korkeintaan viisi muuttujaa yksikkoineen tilasta
riippumatta. Halytyksen/varoituksen ollessa aktiivinen
muuttujien sijaan nakyy varoitus.

Voit vaihtaa kolmen tilalukemandyton valilla [Status]-
nappdintd painamalla.

Muotoilultaan erilaiset kdyttdmuuttujat ndkyvat kussakin
tilandytossa.

Jokaiseen kayttdmuuttujaan voidaan yhdistda useita arvoja
tai mittauksia. Naytettavat arvot/mittaukset voi maarittaa

Tilandytto Il

Katso naytolla nakyvat kdyttomuuttujat (1.1, 1.2, 1.3 ja 2)
kohdasta Kuva 5.3.

Esimerkissa on valittu ensimmadisen ja toisen rivin
muuttujiksi nopeus, moottorin virta, moottorin teho ja
taajuus.

1.1, 1.2 ja 1.3 nadkyvét pienikokoisina. 2 nakyy suuriko-
koisena.

Tila 10)
G 207 RPM 525 A 24,4 KW
6,9 Hz

Autom. etakaytto

@ @1308%62.10

o)

Kuva 5.3 Tilandytto Il - Kdayttomuuttujat

Tilandytto Il
Tassa tilassa ndkyvat Smart Logic Control -ohjauksen
tapahtumat ja toiminta.

parametreissa 0-20, 0-21, 0-22, 0-23 ja 0-24. ) 2
m
O
778 RPM 0,86 A 40kw| &
Kullakin parametreissa 0-20 - 0-24 valitulla arvon/ a
mittauksen lukemaparametrilla on oma asteikkonsa ja [ A
numeromddransa mahdollisen desimaalipilkun jalkeen. Tee: -
Suurissa numeroarvoissa ndytetddn védhemman numeroita
. . Autom. etakayttd
desimaalipilkun jalkeen.
Esim. Nykyinen lukema Kuva 5.4 Tilandyttd Il - Kdyttémuuttujat
525 A; 152 A 105 A
Tilandytt | HUOMAUTUS!
Tama lukutila on vakiotila kdynnistyksen tai alustuksen ST . « s s . «
y y Tilandytto Il ei ole kdytettavissa suodattimen LCP:ssa.
jalkeen.
[Info]-ndppadimelld saat esiin tietoja arvon/mittauksen .
yhteyksistd ndytettaviin kayttémuuttujiin (1.1, 1.2, 1.3, 2 ja Alimmassa osassa
3) nakyy aina taajuusmuuttajan tila Tilatoiminnolla.
Katso naytolla nakyvat kayttdmuuttujat kohdasta Kuva 5.2. e e
- . <
1.1, 1.2 ja 1.3 ndkyvét pienikokoisina. 2 ja 3 nakyvat Vlaosa < 5
keskikokoisina. 43/min 5,44 A 25,3 kW g
N =~ = 1,4 Hz
1(1) = Keskiosa <
799 RPM 7.83A 36akw| o 29%
2
Alaosa <
Autom. etdkaytto
0
53.2% Kuva 5.5 Alimman osan tilanadyttd
Autom. etdramppaus
G’j Nayton kontrastin saato
Kuva 5.2 Tilandytté | - Kiyttémuuttujat Paina [status] ja [4] halutessasi tummemman ndytdn
Paina [Status] ja [Y] halutessasi kirkkaamman naytén
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Merkkivalot (LED):

Jos tietyt raja-arvot ylitetdan, halytyksen ja/tai varoituksen
LED syttyy. Tila- ja hélytysteksti tulee ohjauspaneeliin.
Virran LED-merkkivalo syttyy, kun taajuusmuuttajaan
kytketdan verkkojénnite tai se saa jannitetta:

. verkkojdnnitteesta
. tasavirtavaylan liittimesta
. ulkoisesta 24 V janniteldhteesta

Samaan aikaan taustavalo palaa. Merkkivalot (LED)

. Vihred LED / p&alla: Ohjaussektori on toiminnassa.

. Keltainen LED / varoitus llmaisee varoituksen.

. Vilkkuva punainen LED / halytys: llmaisee
halytyksen.

130BP044.10

On

Warn.

Alarm
Kuva 5.6 Tilan LED-merkkivalot

GLCP-ndppdimet

Valikkondppadimet

Valikkopainikkeet on jaettu toimintoihin. Nayton ja merkki-
valojen alapuolella olevia ndppaimia kaytetddn
parametriasetuksiin ja ndyttotilan valintaan normaalissa
toiminnassa.

Quick Main Alarm
Status
Menu

130BP045.10

Kuva 5.7 Valikkondppdimet

[Status]

limaisee taajuusmuuttajan (ja/tai moottorin) tai
suodattimen tilan. Taajuusmuuttajan LCP:sta voi valita 3 eri
lukemaa painamalla [Status]-ndppainta:

5 rivilukemaa, 4 rivilukemaa tai Smart Logic Control.

Smart Logic Controlia ei ole saatavana suodattimelle.
[Status]-ndppdimelld voit valita ndyttdtilan tai palata
ndyttotilaan jostakin seuraavista:

. pika-asetusvalikko
. paavalikko
. halytystila

[Status]-ndppadimelld voit muuttaa yhden tai kahden
lukeman tilaa. Tila

[Quick Menul]

Mahdollistaa taajuusmuuttajan tai suodattimen pika-
asetukset sekd yleisimpien toimintojen ohjelmoinnin. Pika-
asetusvalikko

[Quick menu] koostuu seuraavista osista:
° Q1: Oma valikko

. Q2: Pika-asetukset
. Q5: Tehdyt muutokset
. Q6: Kirjautumiset

Koska aktiivinen suodatin on Low Harmonic Drive -taajuus-
muuttajan osa, tarvitaan hyvin vdhan ohjelmointia.

Suodattimen LCP:ta kdytetddn suodattimen toimintaa

koskevien tietojen ndyttdmiseen, joita ovat jannitteen tai

virran THD, korjattu virta, syottovirta tai Cos ¢ seka

todellinen tehokerroin. 5

Pika-asetusvalikon parametreja voidaan kayttaa
valittdmasti, ellei parametrilla 0-60, 0-61, 0-65 tai 0-66 ole
luotu salasanaa.

Voit vaihtaa suoraan pika-asetusvalikkotilan ja paavalik-
kotilan valilla.

[Main Menu] -ndppainta

kaytetdan kaikkien parametrien ohjelmoimiseen.
Paavalikon parametreja voi kdyttaa valittomasti, ellei
parametrilla 0-60, 0-61, 0-65 tai 0-66 ole luotu salasanaa.
Voit vaihtaa suoraan paavalikkotilan ja pika-asetusvalik-
kotilan valilla.

Parametrin pikakuvake voidaan luoda pitamalla [Main
Menu] -ndppdintd pohjassa 3 sekunnin ajan. Parametrin
pikakuvakkeen avulla pddstaan suoraan kayttamaan mita
tahansa parametria.

[Alarm Log]

nayttda luettelon, jossa nakyvat viisi tuoreinta halytysta
(numeroituina A1-A5). Jos haluat enemman tietoja jostakin
halytyksestd, siirry nuolindppdimelld halytyksen numeron
kohdalle ja valitse [OK]. Saat tietoa taajuusmuuttajan tai
suodattimen tilasta ennen halytystilaan siirtymista.

[Back]
palauttaa sinut edelliseen vaiheeseen tai navigointira-
kenteen kerrokseen.

Kuva 5.8 Back-nappain

[Cancel]
mitatoi viimeksi tekemasi muutoksen tai antamasi
komennon, kunhan ndytt6a ei ole muutettu.

Kuva 5.9 Cancel-ndppain

MG37A220
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[Info]

antaa tietoa komennosta, parametrista tai toiminnosta
missd tahansa ndyton ikkunassa. [Info] antaa tarkkaa tietoa
aina tarvittaessa.

Voit poistua Info-tilasta painamalla joko [Info]-, [Back]- tai
[Cancel]-ndppainta.

Kuva 5.10 Info-ndppdin

Navigointindppdimet

Neljan navigointindppaimen avulla voit liikkkua ndppaimilla
[Quick Menu], [Main Menu] ja [Alarm Log] kdytettavien
vaihtoehtojen valilla. Siirrd osoitinta navigointindppadimilla.

[OK]

-painikkeella valitaan osoittimella merkitty parametri ja
vahvistetaan parametrin muuttaminen.

130BT117.10

Warn

Alarm

Kuva 5.11 Navigointindppdimet

Kayttondppaimet
Paikallisohjaukseen. Sijaitsevat ohjauspaneelin alareunassa.

1]
[Hand On]

mahdollistaa taajuusmuuttajan ohjaamisen GLCP:Ila. [Hand
on] myos kdynnistdd moottorin, ja nyt moottorin nopeuden
ohjearvo voidaan sy6ttda nuolindppaimilla. Nappdimen
asetukseksi voidaan valita [7] KdytGssd tai [0] Pois kdytostd
parametrilla 0-40 LCP [Hand on] -ndppdin.

[ [

Kuva 5.12 Toimintopainikkeet

130BP046.10

Seuraavat ohjaussignaalit ovat aktiivisia, kun [Hand On]
-ndppadintad painetaan:
. [Hand On] - [Off] - [Auto On]

. Kuittaus

. Vapaa rullaus pysdhdyksiin, kddnteinen (moottorin
rullaus pysahdyksiin)

. Suunnanvaihto

. Asetusten valinta, Isb - Asetusten valinta, msb
. Sarjaliikenteestd saatava pysdytyskomento

. Pikapysaytys

. Tasavirtajarru

HUOMAUTUS!

Ohjaussignaalien tai sarjaliikennevaylan avulla aktivoidut
ulkoiset pysdytyssignaalit ohittavat LCP:lla annetun
"kdynnista"-komennon.

[Off]

pysayttaa kytketyn moottorin (jos ndppdintad painetaan
taajuusmuuttajan LCP:ssd) tai suodattimen (jos ndppainta
painetaan suodattimen LCP:ssd). Nappaimen asetukseksi
voidaan valita [1] Kdytdssd tai [0] Pois kdytéstd parametrilla
0-41 LCP [Off]-néippdin. Jos mitdan ulkoista pysdytystoi-
mintoa ei ole valittu ja [Off]-painike on poistettu kdytosta,
moottorin voi pysdyttda katkaisemalla verkkovirran.

[Auto On]

-ndppdintd kaytetddn taajuusmuuttajan ohjaamiseen
ohjausliittimien ja/tai sarjaliikenteen kautta. Kun ohjausliit-
timille ja/tai vdyldadn annetaan kdynnistyssignaali,
taajuusmuuttaja kdynnistyy. Nappdimen asetukseksi
voidaan valita [1] Kéytdssd tai [0] Pois kéytéstd parametrilla
0-42 LCP [Auto on] -ndppdin.

HUOMAUTUS!

Digitaalitulojen kautta saapuvan aktiivisen HAND-OFF-
AUTO-signaalin prioriteetti on suurempi kuin
ohjauspainikkeiden [Hand On]-[Auto On] kautta tulevan
signaalin.

[Reset]

resetoi taajuusmuuttajan tai suodattimen halytyksen
(laukaisun) jalkeen. Nappaimen asetukseksi voidaan valita
[1] Kdytéssd tai [0] Pois kdytdstd LCP:n parametrin 0-43 LCP
[Reset]-ndippdin avulla. resetointi

Parametrin pikakuvake

voidaan luoda pitdmalla [Main Menu] -ndppainta pohjassa
3 sekunnin ajan. Parametrin pikakuvakkeen avulla paastaan
suoraan kayttamadn mitd tahansa parametria.

5.1.3 Datan muuttaminen

1. Paina [Quick Menu]- tai [Main Menu] -ndppainta.

2. Etsi nappdimilla [A] ja [Y] muokattava paramet-
riryhmad. Tietojen muuttaminen

3. Paina [OK]-nappainta.

4. Etsi ndppdimilla [4] ja [Y] muokattava parametri.
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5. Paina [OK]-nappainta. 229/min 621A o 2
6. Etsi ndppaimilld [A] ja [Y] oikea parametrin Kuormit. riippuva asetus 1-6* g
asetus. Voit siirtyd saman luvun sisélla oleviin 1- 60 Pienen nopeuden kuormituksen R
numeroihin myds ndppainten [<] ja [>] avulla. kompensaatio
Osoitin nayttdaa muutettavaksi valitun numeron. 180 %
[A]-ndppédimelld arvo kasvaa, [Y]-ndppaimelld se ‘ AV
pienenee.
Kuva 5.15 Nayttoesimerkki
7. Voit ohittaa muutoksen painamalla [Cancel] tai
hyvaksya muutoksen ja syottda uuden asetuksen
painamalla [OK] 5.1.6 Data-arvon muuttaminen, Portaittain
5.1.4 Tekstin arvon muuttaminen Joitakin parametreja voi muuttaa portaittain tai portaat-
tomasti. Tdama menetelmd koskee parametreja
Jos valitun parametrin arvo on tekstimuotoinen, sitd 1-20 Moottorin teho [kW], parametri 1-22 Moottorin jéinnite ja
muutetaan nappadimilla [4]/[v]. 1-23 Moottorin taajuus.
Néppaimelld [4] arvo suurenee ja ndppdimelld [¥] se Parametreja muutetaan sekd numeeristen data-arvojen
pienenee. Aseta kohdistin tallennettavan arvon pédlle ja ryhména ettd portaattomasti sdddettdvind numeerisina
paina [OK]. data-arvoina.
- 06 A = 5.1.7 Indeksoitujen parametrien lukeminen

Perusasetukset 0-0*

ja ohjelmointi

0-01 Kieli

130BP068.10

Parametrit indeksoidaan, kun ne asetetaan juoksevaan
pinoon. Parametreissa

[0] Englanti 15-30 Hdilytysloki: Virhekoodi - 15-32 Halytysloki: Aika on
vikaloki, jonka voi lukea. Valitse parametri, paina [OK]-
ndppaintd ja selaa arvolokia navigointindppaimilla.

Kuva 5.13 Nayttoesimerkki

Parametri 3-10 Esiasetettu ohjearvo sopii toiseksi esimerkiksi:
5.1.5 Numeerisen data—arvoryhméin Valitse parametri, paina [OK] ja selaa indeksoituja arvoja
muuttaminen painamalla [4]/[Y]. Voit muuttaa parametrin arvon
valitsemalla indeksoidun arvon ja painamalla [OK]-
ndppadintd. Voit muuttaa arvoa nappaimilla [4]/[Y]. Hyvaksy
uusi asetus [OK]-ndppéaimelld. Peruuta [Cancel]-
nappdimelld. Poistu parametrista [Back]-nappaimella.

Jos valitun parametrin data-arvo on numeerinen, sita

muutetaan navigointindppaimilla [«] ja [>] sekd nappaimilla

[A] ja [V]. Voit liikuttaa osoitinta vaakasuunnassa

nappaimilla [«] ja [*].

5.1.8 Parametrin asetusten nopea siirto
kaytettaessa GLCP:ta

~ o
113/min 1,78A M
O

Kuormit. riippuva asetus 1-6* g [T I

i ] Kun asetukset on madritetty, tallenna (varmuuskopioi)
m

1-60 Pienen nopeuden kuormituksen parametriasetukset GLCP tai tietokoneeseen MCT 10 Set-up
kompensaatio -ohjelmistotydkalun avulla.

180 %

| Y AVAROITUS

Pysdyta moottori ennen minkdan ndiden toimintojen
suorittamista.

Kuva 5.14 Nayttoesimerkki

Tietojen tallentaminen LCP:hen

Muuta data-arvoa nappdimilld [A1/[Y]. [A] suurentaa data- N L
1. Siirry kohtaan 0-50 LCP-kopiointi

arvoa ja [Y] pienentda sitd. Aseta kohdistin tallennettavan
arvon paélle ja paina [OK]. 2. Paina [OK]-ndppainta.

3. Valitse [1] Kaikki LCP:hen
4, Paina [OK]-nappainta.
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Nyt kaikki parametrin asetukset tallentuvat toiminnan
edistymistd kuvaavan palkin ilmoittamana GLCP:hen. Kun
on saavutettu lukema 100 %, valitse [OK].

Nyt voit kytked GLCP:n toiseen taajuusmuuttajaan ja
kopioida parametrin asetukset tdhankin taajuusmuuttajaan.

Tiedonsiirto LCP:std taajuusmuuttajaan
1. Siirry kohtaan 0-50 LCP-kopiointi

2. Paina [OK]-nappainta.
3. Valitse [2] Kaikki LCP:stdi
4, Paina [OK]-ndppainta.

GLCP:hen tallennetut parametrin asetukset siirretddn nyt
toiminnon edistymistd kuvaavan palkin ilmoittamana
taajuusmuuttajaan. Kun on saavutettu lukema 100 %,
valitse [OK].

5.1.9 Alustaminen asetukseen
Oletusasetukset

Voit alustaa taajuusmuuttajan oletusasetuksiin kahdella eri
tavalla: suositeltava alustus ja manuaalinen alustus.
Menetelmat vaikuttavat eri tavoin. alustusoletusasetukset

5.1.9.1 Suositeltu alustusmenetelma

Alustus parametrilla 74-22 Toimintatila)
1. Valitse 14-22 Toimintatila

2 Paina [OK]-ndppadinta.

3 Valitse Alustus (jos kdytossa on NLCP, valitse "2")
4, Paina [OK]-nappainta.
5

Katkaise laitteesta virta ja odota, kunnes ndyttd
sammuu.

6. Nollaa taajuusmuuttaja kytkemalld virta
uudelleen.

7. Paina [Reset]-painiketta.

14-22 Toimintatila alustaa kaiken lukuun ottamatta
seuraavia:

Parametri 14-50 RFl-suod.

8-30 Protokolla

8-31 Osoite

8-32 Baudinopeus

8-35 Vasteen minimiviive

8-36 Vasteen maksimiviive

8-37 Ominaisuuksien vdlinen maksimiviive

15-00 Kdyttétunnit - 15-05 Ylijdnnitteet

15-20 Historialoki: Tapahtuma - 15-22 Historialoki: Aika
15-30 Halytysloki: Virhekoodi - 15-32 Hdilytysloki: Aika

HUOMAUTUS!

0-25 Oma valikko-kohdassa valitut parametrit sailyvat
tehtaan oletusasetusten ohella.

5.1.9.2 Manuaalinen alustusmenetelma

HUOMAUTUS!

Kun suoritetaan manuaalinen alustus, sarjaliikenne, RFI-
suodattimen asetukset ja vikalokin asetukset nollataan.
Poistaa kohdassa 0-25 Oma valikko valitut parametrit.

1. Irrota laite verkkovirrasta ja odota, kunnes
ndyttd sammuu.

2a. Paina nappaimia [Status] - [Main Menu] - [OK]
samaan aikaan, kun graafisen LCP:n (GLCP) nayttd
kaynnistyy

2b. Paina [Menu]-ndppdintd, kun LCP 101:n
numerondyttd kdynnistyy

3. Vapauta nappdimet 5 sekunnin kuluttua

4. Nyt taajuusmuuttaja on ohjelmoitu oletusase-
tusten mukaan

Tama parametri alustaa kaiken lukuun ottamatta seuraavia:
15-00 Kdyttotunnit

15-03 Kdynnistyksid

15-04 Ylildmpdtilat

15-05 Ylijdnnitteet

5.1.10 RS-485-vaylayhteys

Sekd suodatin ettd taajuusmuuttaja voidaan kytkea
ohjaimeen (tai isdntaan) yhdessa muiden kuormien kanssa
RS-485-vakioliitdnnan avulla. Liitin 68 kytketdan P-signaaliin
(TX+, RX+) ja liitin 69 N-signaaliin (TX-, RX-).

Kayta Low Harmonic Drive -taajuusmuuttajalle aina rinnak-
kaisliitantdja varmistaaksesi, ettd seka suodatin etta
taajuusmuuttaja on kytketty.

130BA060.11

RS 232
O] uss

RS 485 |

Kuva 5.16 Kytkentadesimerkki

Mahdollisten tasausvirtojen valttamiseksi suojauksessa
kaapelisuoja voidaan maadoittaa liittimeen 61, joka on
kytketty runkoon RC-piirilla.

Vaylan paattaminen

Paata RS-485-vdyla vastusverkolla molemmista paista. Jos
taajuusmuuttaja on RS-485-piirin ensimmainen tai
viimeinen laite, aseta ohjauskortin katkaisin S801 ON-
asentoon.

Katso lisatietoja jaksosta kappale 3.4.22 Kytkimet S201, $202
ja S801.
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5.1.11 Tietokoneen kytkeminen
taajuusmuuttajaan

Jos haluat ohjata tai ohjelmoida taajuusmuuttajaa PC:n
avulla, asenna PC-pohjainen kokoonpanotydkalu MCT 10 -
asetusohjelmisto.

PC kytketdan tavallisella (isdntéd/laite) USB-kaapelilla tai
RS-485-liitdnnan avulla taajuusmuuttajaan ja suodattimeen.
tietokoneen kytkeminen taajuusmuuttajaan

HUOMAUTUS!

USB-liitanta on erotettu galvaanisesti syottéjannitteesta
(PELV) ja muista korkeajanniteliittimista. USB-liitanta on
kytketty taajuusmuuttajan suojamaadoitukseen. Kayta
ainoastaan eristettya kannettavaa tietokonetta PC-
yhteytena taajuusmuuttajan USB-liitantaan.

Katso ohjauskaapelin liitdinndt kohdasta
kappale 3.4.20 Sdhkéasennus, Ohjauskaapelit.

o
oo}
o
M
-
o
o
M

Kuva 5.17 Ohjauskaapelin liitdnnat

5.1.12 PC-ohjelmistotydkalut

PC-pohjainen konfiguraatiotyékalu MCT 10 -
asetusohjelmisto

Low Harmonic Drive -taajuusmuuttajassa on kaksi sarjalii-
kenneporttia. Danfoss on tuottanut tietokonetydkalun, joka
mahdollistaa tietokoneen ja taajuusmuuttajan valisen
tiedonsiirron, MCT 10 -asetusohjelmisto -ohjelmiston. Saat
lisdtietoja tastd tyokalusta kohdista kappale 2.4 Lisciresurssit.

MCT 10 -asetusohjelmisto

MCT 10 on suunniteltu helppokayttoiseksi, vuorovaikut-
teiseksi tyokaluksi Danfoss-taajuusmuuttajien parametrien
madarittamistd varten. Ohjelman voi ladata Danfoss-
sivustosta www.danfoss.com/BusinessAreas/DrivesSolutions/
Softwaredownload/DDPC+Software+Program.htm.

MCT 10 -asetusohjelmisto on hyédyllinen seuraavissa
toiminnoissa:

. Tiedonsiirtoverkon suunnitteleminen ilman
verkkoyhteytta. MCT 10 sisaltda kattavan taajuus-
muuttajatietokannan

. Taajuusmuuttajien ottaminen kdyttéon online-
tilassa

. Kaikkien taajuusmuuttajien asetusten tallen-
taminen

. Taajuusmuuttajan korvaaminen verkossa

. Yksinkertaiset ja tarkat dokumentit taajuus-
muuttajan asetuksista kdyttoonoton jalkeen

. Valmiin verkon laajentaminen

. Ohjelmisto tukee myShemmin kehitettavia
taajuusmuuttajia

MCT 10 -asetusohjelmisto tukee Profibus DP-V1 -vdylaa
isdntaluokan 2 yhteyden kautta. Sen avulla voit lukea ja
kirjoittaa taajuusmuuttajan parametreja online-tilassa
Profibus-verkon kautta, mikd poistaa ylimaardisen tietolii-
kenneverkon tarpeen.

Tallenna taajuusmuuttajan asetukset

1. Kytke PC laitteeseen USB-portin valityksella.

AHUOMIO

Kayta sahkoverkosta eristettya tietokonetta USB-porttiin
liitettyna. Ellei ndin tehda, laite voi vioittua.
2. Avaa MCT 10 -asetusohjelmisto

3. Valitse "Read from drive" (Lue taajuusmuuttajasta)
4, Valitse "Save as" (Tallenna nimelld)

Kaikki parametrit on nyt tallennettu tietokoneelle.

Lataa taajuusmuuttajan asetukset

1. Kytke PC taajuusmuuttajaan USB-portin
vilityksella.

2. Avaa MCT 10 -asetusohjelmisto

3. Nayta tallennetut tiedostot valitsemalla "Open"
(Avaa)
4. Avaa haluamasi tiedosto

5. Valitse "Write to drive"
tajaan)

(Kirjoita taajuusmuut-

Kaikki parametrien asetukset siirretddn nyt taajuusmuut-
tajaan.
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Ohjelmointi Kayttoopas

6 Ohjelmointi

6.1 Taajuusmuuttajan ohjelmointi

6.1.1 Pika-asetusten parametrit

Optio: Toiminto:

Madrittaa ndytolla kaytettavan kielen.
Taajuusmuuttajan mukana voidaan
toimittaa 4 erilaista kielipakettia. Englanti
ja saksa sisaltyvat kaikkiin paketteihin.
Englannin kielta ei voi poistaa eika
muokata.

[0] | English Osa kielipaketeista 1 - 4

[1]1 | Deutsch Osa kielipaketeista 1 - 4

[2] [ Francais Osa Kielipakettia 1

[3]1 | Dansk Osa Kielipakettia 1

[4] | Spanish Osa Kielipakettia 1

[5] [ Italiano Osa Kielipakettia 1

Svenska Osa Kielipakettia 1

[7]1 | Nederlands Osa Kielipakettia 1

[10] | Chinese Osa Kielipakettia 2

Suomi Osa Kielipakettia 1

[22] [ English US Osa kielipakettia 4

Optio: Toiminto:

Bahasa Indonesia | Osa Kielipakettia 2

[52] | Hrvatski

1-20 Moottorin teho [kW]

Alue: Toiminto:

Size [0.09 - IlImoita moottorin nimellisteho (kW)

related* | 3000.00 moottorin tyyppikilven tietojen mukaan.
kw] Oletusarvo vastaa laitteen nimellislahtoa.

Tata parametria ei voi muokata
moottorin kdydessa. Tama parametri
nakyy LCP:ssd, jos 0-03 Paikalliset
asetukset on [0] Kansainvdilinen.

HUOMAUTUS!

Nelja kokoa alas, yksi koko ylos
laitteen nimellistehosta.

1-22 Moottorin jannite

Alue: Toiminto:
Size related* [ [10 - 1000 [ llmoita moottorin nimellisjannite
V] moottorin tyyppikilven tietojen

mukaan. Oletusarvo vastaa laitteen
nimellislahtoa.

Tata parametria ei voi muokata
moottorin kaydessa.

1-23 Moottorin taajuus

Greek Osa Kielipakettia 4 .
Alue: Toiminto:
Bras.port Osa Kielipakettia 4 Size [20 - Min.-maks. moottorin taajuus: 20 - 1000 Hz.
related* | 1000 Valitse moottorin taajuusarvo moottorin
Slovenian Osa kielipakettia 3 Hz] tyyppikilven tiedoista. Jos valittu arvo on
Korean Osa Kielipakettia 2 muu kuin 50 Hz tai 60 Hz, kuormituksesta
— - riippumattomia asetuksia on korjattava
Japanese Osa Kielipakettia 2 . L
kohdissa 7-50 Moott. magnetisointi, kun
Turkish Osa Kielipakettia 4 nopeus 0 - 1-53 Mallin vaihtotaajuus. Kaytet-

Trad.Chinese Osa Kielipakettia 2

Bulgarian Osa Kielipakettia 3
Srpski Osa Kielipakettia 3
Romanian Osa Kielipakettia 3
Magyar Osa Kielipakettia 3
Czech Osa Kielipakettia 3
Polski Osa Kielipakettia 4
Russian Osa Kielipakettia 3
Thai Osa Kielipakettia 2

téessa 230/400 V moottoreita 87 Hz
taajuudella, aseta tyyppikilpitiedot 230 V /
50 Hz mukaan. Mukauta 4-13 Moott.
nopeuden yldraja [RPM] ja

parametri 3-03 Maksimiohjearvo 87 Hz:n
sovellukseen.
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1-24 Moottorin virta 5-12 Terminal 27 Digital Input

Alue: Toiminto: Optio: Toiminto:
Size [0.10 - limoita moottorin nimellinen Nollaa laskuri A [62]
related* 10000.00 A] virta-arvo moottorin tyyppikilven Nollaa laskuri B [65]

tietojen mukaan. Tietoja
kaytetaan moottorin vaantomo- Taulukko 6.1

mentin, lampdsuojauksen jne.

laskentaan. 1-29 Automaattinen moottorin sovitus (AMA)
1-25 Moottorin nimellisnopeus Optio: Toiminto:

Alue: Toiminto: HUOMAUTUS.

Size related* [ [100 - 60000 [ llmoita moottorin nimellisno- Tata parametria ei voi muokata
RPM] peusarvo moottorin tyyppikilven moottorin kdydessa.
tietojen mukaan. Naita tietoja AMA-toiminto optimoi dynaamisen moottorin
kdytetdan moottorin automaat- tehon optimoimalla automaattisesti moottorin
tisten kompensointien laskentaan. lisiparametrit (parametrit 1-30 - 1-35) moottorin
seistessa.
5-12 Terminal 27 Digital Input Aktivoi AMA-toiminto painamalla [Hand on] -
Optio: Toiminto: nappaintd valittuasi [1] tai [2]. Katso my0s kohta
Valitse toiminto kaytettivissd olevasta digitaalitulovali- Automaattinen moottorin sovitus. Tavallisen
koimasta. suorituksen ja lopetuksen jalkeen nédytossa on
teksti: "Lopeta AMA painamalla [OK]". Kun olet
Ei toimintoa [0] painanut [OK]-ndppdintd, taajuusmuuttaja on
Kuittaus [1] valmiina kayttoon.
Vapaa rullaus, kdanteinen (2] [0] | OFF
Rull. ja noll., kdant. [3] *
Pikapysaytys, kaant. [4] [1] | Tayd. Suorittaa AMA:n staattorin resistanssille Rs,
Tasav.jarru, kdant. [5] AMA roottorin resistanssille Ry, staattorin vuotoreak-
Pysiytys, kaant. [6] kaytt. tanssille Xs, roottorin vuotoreaktanssille X ja
Kaynnistys (8] padreaktanssille Xn.
Pulssikdynnistys [9] FC 301: Taydellinen AMA ei sisalld Xn-mittausta
Suunnanvaihto [10] mallissa FC 301. Sen sijaan Xh-arvo maaritetdan
Kaynnistys, kaanteinen [11] moottorin tietokannasta. 1-35 Pddreaktanssi (Xh)
Kaynn. eteen Kaytton [12] v?idaan mu.okat.a optimaalisen kdynnistyksen
Kaynn. kaant. kaytt. [13] aikaansaamiseksi.
RyGminta [14] [2] | Rajoit. Suorittaa jarjestelmdssa ainoastaan staattorin
Esival. ohj. bitti 0 [16] AMA " resistanssin Rs rajoitetun AMA:n. Valitse tama
- — kayttoon | vaihtoehto, jos taajuusmuuttajan ja moottorin
Esival. ohj. bitti 1 (171 il | e e .
valilld kdytetadn LC-suodatinta.
Esival. ohj. bitti 2 [18]
Ohjearvon lukitus [19] Huomautus:
Lahdén lukitus [20] ° Jotta taajuusmuuttajan sovitus onnistuisi
Nopeus ylds 21] parhaalla mahdollisella tavalla, suorita AMA
Nopeus alas 122] kylmaélle moottorille.
Aset. valinta, bitti 0 (23] . AMA:a ei voi suorittaa moottorin kdydessa.
A.s'et..v-allnta, bitti 1 [24] . AMA:a ei voi suorittaa pysyville magneettimootto-
Kiinniajo [28] reille.
Hidastaa [29]
Pulssitulo [32] HUOMA UTUS
Ramppibitti 0 134] y
Ramppibitti 1 135] Moottorin parametriryhman 7-2* Moottoridata maarit-
Verkkovika K3ant. 36] tamlrfen .0|ke|n on tarkee_xa, koska ne. ovat.osa AMA-
Suur. dig.potmetri [55] algorltm.la. AMA on s.uorltettav:fl optlmaal!sen . .
— - dynaamisen moottorin tehon aikaansaamiseksi. Se voi
Vah. dig. pot.metri [56] L X L. A
— - kestaa enintaan 10 minuuttia riippuen moottorin
Tyhj. dig. pot.metri [57] . A
nimellistehosta.
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HUOMAUTUS!

Valta ulkoisen vdannon tuottamista AMA:n aikana.

HUOMAUTUS!

Jos jotakin parametriryhméan 7-2* Moottoridata
asetuksista muutetaan, parametrit 1-30 - 1-39, moottorin
lisaparametrit palaavat oletusasetuksiin.

3-02 Minimiohjearvo

Alue: Toiminto:

Size [-999999.999 - | limoita minimiohjearvo Minimioh-

related* | par. 3-03 jearvo on pienin arvo, joka saadaan
ReferenceFeed- laskemalla yhteen kaikki ohjearvot.
backUnit] Minimiohjearvo on aktiivinen vain,

kun kohdan 3-00 Ohjearvon alue
asetuksena on Min.- Maks. [0].
Minimiohjearvon yksikon vastaa-
vuudet:

. Konfiguraation valinta
parametrissa 7-00 Konfigu-
raatiotila Konfiguraatiotila:
suljetun piirin nopeudelle
[1], 1/min; momentille [2],
Nm.

. Kohdassa 3-07 Ohjearvo/
tak.kytk.yks. valittu yksikko.

3-03 Maksimiohjearvo

Alue: Toiminto:

Size [ par. 3-02 - limoita maksimiohjearvo.

related* | 999999.999 Maksimiohjearvo on suurin arvo,
ReferenceFeed- joka saadaan laskemalla yhteen
backUnit] kaikki ohjearvot.

Maksimiohjearvon yksikon
vastaavuudet:

. Konfiguraation valinta
kohdassa 1-00 Konfiguraa-
tiotila: suljetun piirin
nopeudelle [1], 1/min;
momentille [2], Nm.

. Kohdassa 3-00 Ohjearvon
alue valittu yksikko.

3-41 Ramppi 1:n nousuaika

Alue: Toiminto:

Size [0.01 [Illmoita rampin nousuaika eli kiihdytysaika

related* |- 3600 | O:sta synkroniseen moottorin nopeuteen ns.
s] Valitse sellainen rampin nousuaika, etta

lahtovirta ei ylitd ramppauksen aikana kohdan
4-18 Virtaraja virtarajaa. Arvo 0,00 vastaa 0,01
sekuntia nopeustilassa. Katso rampin laskuaika
parametri 3-42 Ramppi 1 rampin seisonta-aika.

tkiihd. [s] x ns [kierr./min.]
ohjearvo [kierr./min.]

Par. 3-41 =

3-42 Ramppi 1 rampin seisonta-aika

Alue: Toiminto:
Size [0.01 [Illmoita rampin laskuaika eli hidastumisaika
related* |- 3600 |synkronisesta moottorin nopeudesta arvoon

s] ns arvoon O r/min. Valitse rampin laskuaika
niin, etta ylijannitetta ei esiinny vaihtosuun-
taajassa moottorin regeneratiivisen toiminnan
vuoksi eika generoitunut virta ylita par.

4-18 Virtaraja maaritettya virtarajaa. Arvo 0,00
vastaa 0,01 sekuntia nopeustilassa. Katso
rampin nousuaika par. parametri 3-41 Ramppi
1:n nousuaika.

tdec [s] x ns [kierr./min.]

& 8=42 = ohjearvo [kierr./min.)

6.1.2 Perusasetusparametrit

0-02 Moottorin nopeusyks.

Optio:  Toiminto:
HUOMAUTUS!

Tata parametria ei voi muokata moottorin
kaydessa.

Esilla oleva ndytto riippuu kohtien

parametri 0-02 Moottorin nopeusyks. ja 0-03 Paikalliset
asetukset asetuksista. Kohtien parametri 0-02 Moottorin
nopeusyks. ja 0-03 Paikalliset asetukset oletusasetus
riippuu siitd, mille maailman alueelle taajuusmuuttaja
toimitetaan, mutta se voidaan ohjelmoida tarvittaessa
uudelleen.

HUOMAUTUS!

Moottorin nopeuden yksikén muuttaminen
palauttaa tietyt parametrit alkuarvoonsa. On
suositeltavaa valita moottorin nopeuden
yksikko ensin, ennen muiden parametrien
muokkaamista.

[0] [ 1/mi
n (esim. ohjearvojen, takaisinkytkentdjen ja rajojen)

Valitsee moottorin nopeusmuuttujien ja parametrien

ndytdn moottorin nopeutena (r/min).

[1] | Hz Valitsee moottorin nopeusmuuttujien ja parametrien
(esim. ohjearvojen, takaisinkytkentdjen ja rajojen)

ndyton moottorille tulevana lahtotaajuutena (Hz).

0-50 LCP-kopiointi

Optio: Toiminto:
HUOMAUTUS!

Tata parametria ei voi muokata
moottorin kaydessa.

[0

Ei kopiota
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0-50 LCP-kopiointi

1-03 Momentin ominaiskayra

vaikuttamatta moottorin dataan.

Optio: Toiminto: Optio: Toiminto:

[1] | Kaikki LCP:hen Kopioi kaikki parametrit kaikilla Tama suhde vakiotehoon nakyy seuraavasta
asetuksilla taajuusmuuttajan muistista kaaviosta:
LCP:n muistiin. TINm] P[W] °

wn

[2] | Kaikki LCP:sta Kopioi kaikki parametrit kaikilla Thom|— —1 §
asetuksilla LCP:n muistista taajuus- Promt- — P §
muuttajan muistiin. [ a

b

[3] | Teh. riippum. LCP | Kopioi ainoastaan parametrit, jotka ovat | T
riippumattomia moottorin koosta. @nom 2Wnom  w [rad/s]
Viimeksi mainittua valintaa voidaan Kuva 6.1
kayttaa useiden taajuusmuuttajien
ohjelmoimiseen samalla toiminnolla

[4]

Tied. MCO - LCP

[5]

Tied. LCP - MCO

1-04 Ylikuormitustila

[6]

Data from DYN to
LCP

[71

Data from LCP to
DYN

[9]

Safety Par. from
LCP

Optio:

1-03 Momentin ominaiskayra

Toiminto:

HUOMAUTUS!

Tata parametria ei voi muokata
moottorin kdydessa.

Valitse haluttu momentin ominaiskayra.
VT ja AEO ovat molemmat energiaa
saastavia toimintoja.

Optio: Toiminto:
Tata parametria ei voi muokata
moottorin kdydessa.
Ylisuurelle moottorille - sallii jopa 110 %
ylimomentin.
[0] | Suuri Sallii jopa 160 % ylimomentin.
momentti
[1] | Normaali Ylisuurelle moottorille - sallii jopa 110 %
momentti ylimomentin.

Optio:

1-90 Moottorin lamposuojaus

Toiminto:

[0] | Vakiomomentti

Moottorin akseliteho antaa jatkuvan
momentin nopeudenohjauksen vaihdellessa.

[1] | Muuttuva
momentti

Moottorin akseliteho antaa muuttuvan
momentin nopeudenohjauksen vaihdellessa.
Madritd muuttuva momenttitaso kohdassa
14-40 VT-taso.

[2] | Autom.energia
optim.

Optimoi automaattisesti energiankulutuksen
minimoimalla magnetisoinnin ja taajuuden
kohtien 14-41 AEO:n minimimagnetointi ja
14-42 AEO:n minimitaajuus avulla.

[5] | Constant

Toiminto tuo jatkuvan tehon alueella, jolla

Moottorin suojaus voidaan toteuttaa erilaisilla
tekniikoilla:

. Moottorin kaamitysten PTC-anturilla,
joka on kytketty yhteen analogisista
tai digitaalisista tuloista (1-93
Termistorin resurssi). Katso kohtaa
kappale 6.1.3.1 PTC-termistoriyhteys.

. Analogiseen tuloon kytketyn
moottorin kdd@mityksen KTY-anturin
valityksella (7-96 KTY-termistorin
resurssi). Katso kohtaa .

. Laskemalla lampokuormitus (ETR =
elektroninen lamporele) todellisen
kuormituksen ja ajan pohjalta.

T kentti heikkenee. Laskettua lampokuormitusta
Moottoritilan momentin muotoa kaytetaan verrataan moottorin nimellisvirtaan
rajana generaattoritilassa. Tama tehdain Iun ja moottorin nimellistagjuuteen
generaattoritilassa tehon rajoittamiseksi, joka fun. Katso kohtaa kappale 6.1.3.1 .
muuten kasvaa huomattavaksi suuremmaksi P Mekaanisen lampokytkimen (Klixon-
kuin moottoritilassa generaattoritilassa tyyppisen) kautta, Katso kohtaa
kaytettavissa olevan suuren DC-vélipiirin kappale 6.1.3.1 ATEX ETR.

(LA A ) Pohjois-Amerikan markkinoita varten: ETR-
Pakseli[ W] = wmek.[rad / 5] x T[Nm] toiminto antaa NEC:n mukaisen luokan 20
moottorin ylikuormitussuojan.
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1-90 Moottorin lampdsuojaus

Optio: Toiminto:

[0] | Ei suojausta | Jatkuvasti ylikuormitettu moottori, kun
varoitusta tai taajuusmuuttajan laukaisua ei
tarvita.

[1] | Termistorin Aktivoi varoituksen, kun kytketty termistori

varoitus tai KTY-anturi moottorissa reagoi moottorin
ylikuumentuessa.

[2] | Termistorin Pysédyttaa (laukaisee) taajuusmuuttajan, kun

laukaisu kytketty termistori tai KTY-anturi moottorissa
reagoi moottorin ylikuumentuessa.
Termistorin poiskytkeytymisarvon on oltava >
3 kQ.
Integroi moottorin termistori (PTC-anturi)
kaamityksen suojausta varten.

[3] | ETR-varoitus | Laskee kuormituksen, kun asetukset 1 ovat

1 aktiivisina, ja aktivoi varoituksen naytélle, kun
moottori on ylikuormittunut. Ohjelmoi
varoitussignaali jonkin digitaalilahdon kautta.
[4] | ETR-laukaisu | Laskee kuormituksen, kun asetukset 1 ovat
1 aktiivisina, ja pysayttaa (laukaisee) taajuus-
muuttajan, kun moottori on ylikuormittunut.
Ohjelmoi varoitussignaali jonkin digitaali-
lahdon kautta. Signaali tulee nékyviin
varoitustilanteessa ja taajuusmuuttajan
lauetessa (terminen varoitus).
[5] | ETR-varoitus
2

[6] | ETR-laukaisu
2

[7]1 | ETR-varoitus
3

[8] | ETR-laukaisu
3

[9] | ETR-varoitus
4

[10] | ETR-laukaisu
4

[20] [ ATEX ETR Aktivoi lampdvalvontatoiminnon Ex-e-
moottoreihin ATEX-olosuhteisiin. Mahdollistaa
toiminnot 7-94 ATEX ETR cur.lim. speed
reduction, 1-98 ATEX ETR interpol. points freq.
ja 1-99 ATEX ETR interpol points current.

[21]1 | Advanced

ETR

HUOMAUTUS!

Jos [20] ATEX ETR on valittuna, toimi VLT®
AutomationDriveFC 301/FC 302 Suunnitteluoppaan asiaa

koskevan luvun ohjeiden seka moottorin valmistajan

HUOMAUTUS!

Jos [20] ATEX ETR on valittuna, aseta parametrin
4-18 Virtaraja arvoksi 150 %.

PTC-termistoriyhteys
R
[

4000

3000

1330

550

250

\/

¥ ['C]
¥ nimellinen ~5'C| 9 nimellinen +5'C
@ nimellinen

-20°C

DANFOSS
175HA1B3.10

Kuva 6.2 PTC-profiili

Kéyttden digitaalituloa ja 10 V:n virtaldhdetta:
Esimerkki: Taajuusmuuttaja laukaisee, kun moottorin
lampétila on liian korkea.

Parametriasetukset:

Aseta parametrin parametri 1-90 Moottorin ldmpdsuojaus

arvoksi [2] Termistorin laukaisu

Aseta parametrin parametri 1-93 Termistorildhde arvoksi [6]

Digit. tulo
3
b
39]42[50]53[54]55
O|0|0]|0|0|O
CRIPIOO0
— OFF
12[13[18]19[27]29[3233[20[37
O]O|0]|0[0|0]0|0]0|O
\OHOHOHOHOHOHOH HOHO\

130BA152.10

Ve .

PTC/Thermistor <800 Q) >2.7 kQ

Kuva 6.3 Esimerkki digitaalitulosta ja 10 V virtaldhteesta

Kayttden analogista tuloa ja 10 V:n virtaldahdetta:
Esimerkki: Taajuusmuuttaja laukaisee, kun moottorin
lampétila on liilan korkea.

Parametriasetukset:

Aseta parametrin parametri 1-90 Moottorin Idmpdsuojaus

arvoksi [2] Termistorin laukaisu

Y

ohjeiden mukaisesti.

[2] Analoginen tulo 54

Aseta parametrin parametri 1-93 Termistorildhde asetukseksi

54
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poIs.

PRAIIE

R
PTC / termistori <30k
>0

Kuva 6.4 Esimerkki analogisesta tulosta ja 10 V virtaldhteesta

Tulo Syottojannite Kynnys

Digitaalinen/ vl Poiskytkeytymisarvot
analoginen

Digitaalinen 10 <800 Q->27kQ
Analoginen 10 <3,0kQ->3,0kQ

Taulukko 6.2 Termistorin kynnyskatkaisuarvot kohdissa
Kuva 6.3 ja Kuva 6.4

HUOMAUTUS!

Tarkista, etta valittu syottéjannite vastaa kaytetyn
termistorielementin arvoja.

ETR

Laskelmissa arvioidaan pienemman kuormituksen tarve
pienemmilld nopeuksilla moottoriin sisdltyvan puhaltimen
vahdisemman jaahdytyksen vuoksi.

t[s]

2000

175ZA052.11

1000

600
500 \
400 \
300

200

~
100 T~ fOUT=1xfMN
—— foUT =2xfMN
60 —
50
40
30

20

fOUT=0,2xfMN

10 M
0 12 14 16 18 20 IMN

Kuva 6.5 ETR-profiili

ATEX ETR

B-optio PTC:n termistorikortti MCB 112 tarjoaa ATEXilla
paremman mahdollisuuden moottorin lampétilan
tarkkailuun. Vaihtoehtoisesti voidaan kadyttaa ATEX-
hyvaksyttya ulkoista PTC-suojalaitetta.

HUOMAUTUS!

Kayta tahan toimintoon vain ATEX Ex-e -hyvaksyttyja
moottoreita. Katso moottorin tyyppikilpi, hyvaksyntéato-
distus ja datalehti tai ota yhteyttd moottorin
toimittajaan.

Ohjattaessa Ex-e-moottoria "lisdturvallisuusehdoin" on
térkeda taata tietyt rajoitukset. Ohjelmoitavat parametrit
esitelladn seuraavassa sovellusesimerkissa.

Parametrit

Toiminta Asetus
parametri 1-90 Moottorin [20] ATEX ETR
ldmpdsuojaus
1-94 ATEX ETR cur.lim. speed 20%
reduction
1-98 ATEX ETR interpol. points
freq.

- - Moottorin tyyppikilpi
1-99 ATEX ETR interpol points
current

Parametri 1-23 Moottorin taajuus |Sydtd sama arvo kuin
parametrissa 4-19 Enimmdiis-
ldhtdtaajuus

4-19 Enimmaislahtotaajuus Moottorin tyyppikilpi,

mahdollisen redusoinin syyt:
o pitkdt moottorikaapelit

e sinisuodatin

e rajoitettu sydttojannite

Pakotettu arvoon 150 %
parametrilla 1-90 [20]
[80] PTC-kortti 1

[4] PTC 1 Halytys
Tarkista, ettd oletusarvo

4-18 Virtaraja

5-15 Liitin 33, digitaalitulo

5-19 Liitin 37 turvapysaytys

14-01 Kytkentdtaajuus
tayttaa moottorin tyyppi-
kilven vaatimuksen. Ellei,
kayta siniaaltosuodatinta.

14-26 Lauk.viive vaihtos. vian 0
esiintyessa

Taulukko 6.3 ATEX Ex-e ohjelmointiesimerkki

AHUOMIO

Moottorin valmistajan asettamaa minimikytkentataajuus-
vaatimusta on verrattava taajuusmuuttajan
minimikytkentdtaajuuteen parametrissa 714-01 Kytkentd-
taajuus. Jos taajuusmuuttaja ei tayta tata vaatimusta, on
kdytettava siniaaltosuodatinta.

Klixon

Klixon-tyyppisessa limpdkatkaisimessa kaytetadn KLIXON®-
metallilautasta. Ennalta maaratylla ylikuormituksella
lautasen ldpi kulkevan virran aiheuttava 1d8mpo aiheuttaa
laukaisun.

Kéyttden digitaalituloa ja 24 V:n virtaldhdetta:

Esimerkki: Taajuusmuuttaja laukaisee, kun moottorin
lampétila on liian korkea

Parametriasetukset:

Aseta parametrin parametri 1-90 Moottorin Idmpdsuojaus
arvoksi [2] Termistorin laukaisu

Aseta parametrin parametri 1-93 Termistorildhde arvoksi [6]
Digit. tulo
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: 5
* <@ OFF o . -
12[13]18]19]27] 29]32] 33[20[37 e Optio: Toiminto:
0|0|0|0|0/0|0/0|0|0 R kdytetaan generatiivisella kuormituksella. Tama
HOHOHO\ wOHOH I HOHQ toiminto voi parantaa OVC-toimintoa. Moottorin

f sahkoisten havikkien lisadaminen mahdollistaa
ON sen, etta OVC-toiminto lisaa jarrutusmomenttia

PTC/Thermistor <66kQ >108kQ R ylittamatta jéannitteen ylarajaa. Huomaa, ettei

Kuva 6.6 Klixon-esimerkki

1-93 Termistorilahde

Optio: Toiminto:
HUOMAUTUS!
Tata parametria ei voi muokata
moottorin kdydessa.
HUOMAUTUS!
Aseta digitaalitulon asetukseksi [0]
PNP - Active at 24 V parametrissa
5-00 Digit. I/0-tila.
Valitse tuloliitantd, johon termistori (PTC-
anturi) tulee kytked. Analogista tulo-optiota
[1] tai [2] ei voi valita, jos analoginen tulo
on jo kdytossa ohjearvojen lahteena (valittu
parametrissa 3-15 Ohjearvo 1 Léhde,
3-16 Ohjearvo 2 Lihde tai 3-17 Ohjearvo 3
Ldhde ).
Kun kdytéssa on MCB 112, vaihtoehdon [0]
Ei mitddn on oltava aina valittuna.

[0] | Ei mitdan

[1] | Analoginen tulo

53
[2] | Analoginen tulo
54

[3] | Digit.tulo 18

[4] | Digit.tulo 19

[5] | Digit.tulo 32

[6] | Digit.tulo 33

2-10 Jarrun toiminto

Optio: Toiminto:

[0] | Ei kdytossa | Jarruvastusta ei ole asennettu.

[1] | Vastusjarru | Jarjestelmdan kuuluu jarruvastus ylimaardisen
jarruenergian muuttamiseksi lammoksi. Kun
kytkettyna on jarruvastus, saadaan suurempi DC-
vélipiirin jannite jarrutuksen aikana (generoiva
kaytto). Vastusjarrutoiminto on kdytossa vain
taajuusmuuttajissa, joissa on integroitu
dynaaminen jarru.

[2] | AC-jarru Valitaan, jos halutaan tehostaa jarrutusta
kayttamatta jarruvastusta. Tama parametri ohjaa

moottorin ylimagnetisoitumista, kun sita

vaihtovirtajarru ole yhté tehokas kuin
dynaaminen jarrutus vastuksella.
Vaihtovirtajarru on VVCP!s- ja flux-tilaa varten
sekd avoimessa etta suljetussa piirissa.

2-11 Jarruvastus (ohm)

Alue: Toiminto:

Size [5.00 - Aseta jarruvastusarvo Q. Arvoa

related* | 65535.00 kéytetaan jarruvastuksen tehon
Ohm] valvontaan parametrissa

2-13 Jarrutustehon valvonta. Tama
parametri on kdytdssa vain taajuusmuut-
tajissa, joissa on integroitu dynaaminen
jarru.

Kayta tata parametria arvoille, joissa ei
ole desimaaleja. Jos valinnassa on kaksi
desimaalia, kdyta parametria

30-81 Jarruvastus (ohm).

2-12 Jarrutehon raja (kW)

Alue: Toiminto:

Size [0.001 - | Parametri 2-12 Jarrutehon raja (kW)

related* |2000.000 [ Odotettu keskiteho, joka jarruvastuksessa
kW] johdetaan pois 120 sekunnin kuluessa. Sita

kaytetaan tarkkailurajana parametrille
16-33 Jarruenergia /2 min, joten se
ratkaisee, milloin annetaan varoitus/
halytys.
Voit laskea arvon 2-12 Jarrutehon raja (kW)
seuraavalla kaavalla:
NP U L)

Rbr[Q] x Tbr[s]
Poravg ON jarruvastuksessa pois johdettava
keskimaardinen teho
Ror on jarruvastuksen resistanssi. tor on
aktiivinen jarrutusaika 120 s jakson Tpr
aikana.
Upr on tasajannite, jolla jarruvastus on
aktiivinen laitteen mukaan seuraavasti:
T2-laitteet: 390 V
T4-laitteet: 778 V
T5-laitteet: 810 V
T6-laitteet: 943 V / 1 099 V rungoilla D - F
T7-laitteet: 1 099 V
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2-12 Jarrutehon raja (kW)

2-15 Jarrun tarkistus

Jos tehon valvonnan asetus on [0] Ei kdytdssd tai [1]
Varoitus, jarrutus jatkuu vaikka valvontaraja ylitettdisiin,
jolloin jarruvastus saattaa ylikuumentua. Varoitus voidaan
saada aikaan myos releen/digitaalildhtdjen kautta. Tehon
valvonnan mittaustarkkuus riippuu vastuksen resistanssin
tarkkuudesta (parempi kuin + 20 %).

Alue: Toiminto: Optio: Toiminto:
HUOMA UTUS, Valitse testaus- ja tarkkailutoiminnon tyyppi tarkis-
Jos Ror on tuntematon tai jos Tor el taaksesi jarruvastuksen kytkennan tai sen, onko
e . jarruvastusta, ja ndyta varoitus tai halytys vikatilan-
ole 120 s, kaytannollinen ratkaisu on teessa
suorittaa jarrusovellus, lukea )
parametri 16-33 Jarruenergia /2 min HUOMAUTUS!
Ja mddrittad parametrin Jarruvastuksen irtikytkentatoiminto
2-12 Jarrutehon raja (kW) asetukseksi testataan kaynnistyksen aikana. Jarrun
tama + 20 %. IGBT-testi suoritetaan kuitenkin silloin, kun
jarrua ei kayteta. Varoitus tai laukaisu
Optio: Toiminto: Testisekvenssi on seuraavanlainen:
Tama parametri on aktiivinen ainoastaan taajuus-
muuttajissa, joissa on integroitu dynaaminen I Di—vtélipiiggovaihtelu.r; amg?llitudi
. mitataan ms:n aikana ilman
jarru.
Tassa parametrissa voidaan valvoa jarrutusvas- SIS,
tukselle syotettavaa tehoa. Teho lasketaan 2. DC-valipiirin vaihtelun amplitudi
resistanssin (parametri 2-11 Jarruvastus (ohm)), mitataan 300 ms:n aikana jarru
DC-valipiirin jannitteen ja vastuksen kdyttdajan kytkettyna.
pohjalta. 3. Jos DC-vilipiirin heilahteluvali jarrutet-
[0] | Ei Jarrutustehon valvonta ei ole tarpeen. taessa on pienempi kuin DC-vélipiirin
kaytossa heilahteluvali ennen jarrutusta +1 %:
[1] | Varoitus | Aktivoi naytélle tuleva varoitus, jos 120 sekunnin Jarrun tarkistus epdonnistui ja antoi
aikana siirretty teho ylittda 100 % valvontarajasta varoituksen tai hdlytyksen.
(parametri 2-12 Jarrutehon raja (kW)). 4. Jos DC-vilipiirin heilahteluvali jarrutet-
Varoitus haviaa, kun siirretty teho laskee alle 80 taessa on suurempi kuin DC-vilipiirin
prosenttiin valvontarajasta. heilahteluvali ennen jarrutusta + 1 %:
[2] [ Laukaisu | Laukaisee taajuusmuuttajan ja tuo ndytélle Jarrun tarkistus on OK.
varoituksen, kun laskettu teho ylittaa 100 % [0] | Ei Tarkkailee jarruvastusta ja jarrun IGBT:ta kaytonai-
valvontarajasta. kdytossa | kaisen oikosulun varalta. Oikosulun sattuessa
[3] | Varoitus/ | Ota kdytt6on molemmat edelld mainitut, mukaan annetaan varoitus 25.
laukaisu lukien varoitus, laukaisu ja halytys. HUOMA UTUS

Voit poistaa [0] Ei kdytdssd- tai [1] Varoitus -asetuksen
yhteydessa ilmaantuvan varoituksen katkaisemalla ja
kytkemalla verkkojannitteen. Vika on ensin korjattava.
Jos asetuksena on [0] Ei kdytdssd tai [1] Varoitus, taajuus-
muuttaja kdy edelleen, vaikka vika olisi havaittu.

Tama parametri on kdytdssa vain taajuusmuuttajissa, joissa
on integroitu dynaaminen jarru.
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6.1.3 2-2* Mekaaninen jarru

Parametrit sdhkdmagneettisen (mekaanisen) jarrun toiminnan ohjaamiseen, jollaista tyypillisesti tarvitaan nostosovelluksissa.
Mekaanisen jarrun ohjaamiseen tarvitaan releldhto (rele 01 tai rele 02) tai ohjelmoitu digitaalilahto (liitin 27 tai 29).
Normaalisti tdma ldhto on pidettdva suljettuna silloin, kun taajuusmuuttaja ei pysty "pitdmaan" moottoria esimerkiksi liian
suuren kuorman vuoksi. Valitse [32] Mekaanisen jarrun ohjaus sovelluksissa, joissa asetuksena on sahkdmagneettinen jarru
kohdassa parametri 5-40 Toimintorele, 5-30 Liitin 27, digitaalinen ldhtd tai 5-31 Liitin 29, digitaalinen Idhté. Kun asetukseksi
valitaan [32] Mek. jarrun ohjaus, mekaaninen jarru on suljettu kdynnistyksesta siihen asti, kunnes ldhtovirta ylittda tason, joka
on valittu kohdassa parametri 2-20 Jarrun vapautusvirta. Pysdytyksen aikana mekaaninen jarru aktivoituu, kun nopeus laskee
alle tason, joka on maaritetty kohdassa parametri 2-21 Aktivoi jarrutusnopeus [RPM]. Jos taajuusmuuttaja joutuu halytystilaan
tai ylivirta- tai ylijannitetilaan, mekaaninen jarru kytkeytyy valittdémasti paalle samoin kuin vahinkokdynnistyksen estossa.

HUOMAUTUS!

Suojaustila ja laukaisun viivetoiminnot (74-25 Laukaisun viive momenttirajalla ja 14-26 Lauk.viive vaihtos. vian esiintyessd)
voivat lykdta mekaanisen jarrun kytkeytymista halytystilassa. Poista nama toiminnot kdytosta nostosovelluksissa.

130BA074.12

Start 1=on
term.18 0=off

Par 1-71
Start delay time

Par 2-21
Activate brake

|
Shaft speed T L /speed
|
|
|
A

\ Par 1-74

Start speed

N
T d

Par 2-20
Release brake current

Output current

Pre-magnetizing
current or
DC hold current

i

Par 1-76 Start current/
Par 2-23 Par 2-00 DC hold current
Brake delay time

Reaction time EMK brake

on |
Relay 01
off
Mechanical brake

locked

Mechanical brake
free .

Time

Kuva 6.7 Mekaanisen jarrun toiminta
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2-20 Jarrun vapautusvirta

2-24 Pysaytysviive

16-37 A] | kdynnistys. Oletusarvona on maksimivirta,
jonka vaihtosuuntaaja pystyy antamaan
kyseiselle teholle. Yldraja maaritetaan

kohdassa 16-37 Taaj.muut maks.virta.

HUOMAUTUS!

Kun mekaanisen jarrutuksen
ohjauslahto on valittuna mutta
mekaanista jarrua ei ole kytketty,
toiminto ei toimi oletusasetuksella
lilan pienen moottorivirran vuoksi.

2-21 Aktivoi jarrutusnopeus [RPM]

Alue: Toiminto:
Size related* | [0 - 30000 Aseta moottorin nopeus
RPM] mekaanisen jarrun aktivointia

varten, kun pysdytys on kaynnissa.
Nopeuden yldraja maaritetaan
kohdassa 4-53 Varoitus suuresta
nopeudesta.

2-22 Aktivoi jarrutusnopeus [Hz]

Alue: Toiminto:

Size related* | [0 - 5000.0 Hz] [ Aseta moottorin taajuus
mekaanisen jarrun aktivointia

varten, kun pysaytys on

kaynnissa.

2-23 Aktivoi jarrutusviive

Alue: Toiminto:

0s*| [0-5s]|Syota rullauksen jarrutuksen viiveaika

hidastusajan kuluttua. Akselin nopeus pidetaan
nollassa taydelld pitomomentilla. Varmista, etta
mekaaninen jarru on lukinnut kuorman ennen

moottorin siirtymista rullaustilaan.

Alue: Toiminto: Alue: Toiminto:
Size [O- Aseta moottorin virta mekaanisen jarrun 0 s*[ [0-5 s]|Madrita aika moottorin pysdytyshetkesta jarrun
related* | par. vapautusta varten, kun meneillaan on sulkeutumiseen. Tamd parametri on osa pysaytys-

toimintoa.

2-25 Jarrun vapautusaika

Alue: Toiminto:

0.20 s*

[0 -5 s] [ Tama arvo maarittdd mekaanisen jarrun
avautumisajan. Taman parametrin on
toimittava aikakatkaisuna, kun jarrun takaisin-
kytkentd on aktiivinen.

2-26 Mom. ohjearvo
Alue: Toiminto:

0 %*

[0 - 0 %] | Arvo madrittdd momentin, jota kdytetaan
suljettua mekaanista jarrua vastaan ennen sen
vapauttamista

2-27 Momentin ramppiaika

Alue: Toiminto:

0.2 s*| [0 -5 s]| Arvo maarittdd momentin rampin keston

mydtapaivaan.

2-28 Vahv. lisdjannitekerroin

Alue: Toiminto:

1 *| [0 -4 ]| Aktiivinen vain suljetussa flux-piirissa. Toiminto
varmistaa sujuvan siirtymisen momentinvalvonta-
tilasta nopeudensaatotilaan, kun moottori ottaa
kuorman jarruilta.
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MoottoriNopeus |
Esimag momentin ramppi Jarrut Rampin 1 nousu Rampin 1 lasku Pysaytys Aktivoi
Aika Vapautus | p.3-41 p.3-42 | vive Jarrut
p.2-27 Aika p.2-24 Viive
| | | |
p.2-25 p.2-23

I
|
|
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|
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Vahv. lisdjannitekerroin
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I | )
T
|
| | |
Mek.Jarrut | | e
|
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Kuva 6.8 Jarrun vapautusprosessi nostimen mekaanisen jarrun ohjausta varten

1) Aktivoi jarrutusviive. Taajuusmuuttaja kdynnistyy uudelleen kohdasta, jossa mekaaninen jarru on kytkettynd.
I) Pysdytysviive: Kun perakkdisten kdynnistysten véli on lyhyempi kuin asetus parametrissa parametri 2-24 Pysdytysviive,
taajuusmuuttaja kdynnistyy kdyttamattd mekaanista jarrua (esimerkiksi suunnanvaihto).
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3-10 Esiasetettu ohjearvo

3-15 Ohjearvoresurssi 1

Matriisi [8] Optio: Toiminto:
Alue: 0 - 7 Valitse ohjearvotulo, jota kdytetaan
Alue: Toiminto: ensimmaiseen ohjearvoviestiin.
0 %*| [-100 - | M&arita tdhan parametriin enintadn kahdeksan parametri 3-15 Ohjearvoresurssi 1,
100 %] | erilaista esivalittua ohjearvoa (0 - 7) ryhméaohjel- parametri 3-16 Ohjearvoresurssi 2 ja
moinnin keinoin. Esivalittu ohjearvo ilmoitetaan parametri 3-17 Ohjearvoresurssi 3
prosentteina arvosta Refuax madrittavat enintddn kolme erilaista
(parametri 3-03 Maksimiohjearvo). Jos ohjearvoviestia. Naiden ohjearvo-
ohjelmoidaan Refui joka ei ole 0 viestien summa ratkaisee todellisen
(parametri 3-02 Minimiohjearvo), esivalittu ohjearvon.
ohjearvo lasketaan prosentteina koko ohjearvoa- [0] |Ei toimintoa
lueesta, esimerkiksi arvojen Refuwax ja Refmin [11 | Analoginen tulo 53
erotuksen pohjalta. Myéhemmin arvo lisdtaan [21 |Analoginen tulo 54
arvoon Refwin. Kun kdytossa ovat ennalta 171 | Taajuustulo 29
asetetut ohjearvot, valitse Esival. ohj.bitti 0/1/2 18] |Taajuustulo 33
[16], [17] tai [18] vastaaville digitaalituloille 111 [[Paik. vaylan ohjearvo
parametriryhmdssa 5-1* Digit. tulot. (201 | Digit. potmetri
o [21] | Analog. tulo X30-11 | (Yleiskdyttoon tarkoitettu I/O-
12 (+24V) § optiomoduuli)
Preset 76543210 é [22] | Analog. tulo X30-12 [ (Yleiskdyttoon tarkoitettu 1/0-
+————10101010 29 [P 5-13=Preset ref. bit 0] - optiomoduuli)
b 11001100 32 [P5-14=Preset ref. bit 1] 2] || e Inpui 22
Optio: Toiminto:
Valitse ohjearvotulo, jota kdytetaan
toiseen ohjearvoviestiin.
Kuva 6.9 Esivalittu ohjearvo parametri 3-15 Ohjearvoresurssi 1,
parametri 3-16 Ohjearvoresurssi 2 ja
parametri 3-17 Ohjearvoresurssi 3
Esival. ohj. bitti 2 1 madrittavat enintadn kolme erilaista
Esiasetettu ohjearvo 0 0 0 0 ohjearvosignaalia. Ndiden ohjearvo-
Esiasetettu ohjearvo 1 0 0 1 viestien summa ratkaisee todellisen
Esiasetettu ohjearvo 2 0 1 0 ohjearvon.
Esiasetettu ohjearvo 3 0 1 1 [0] | Ei toimintoa
Esiasetettu ohjearvo 4 1 0 0 [1] | Analoginen tulo 53
Esiasetettu ohjearvo 5 1 0 1 [2] | Analoginen tulo 54
Esiasetettu ohjearvo 6 1 1 0 [71 |Taajuustulo 29
Esiasetettu ohjearvo 7 1 1 1 [8] |Taajuustulo 33
[11] | Paik. vaylan ohjearvo
Taulukko 6.4 Bitit esivalitun ohjearvon mukaan — -
[20] | Digit. pot.metri
S [21] | Analog. tulo X30-11
121 Anclog. wlo X3012
Alue: Toiminto: [29] | Analog Input X48/2
Size related* [ [O - par. 4-14 | Rydmintanopeus on kiintea
pa ahtsnopeus,jlla tasjussmutaj
toimii, kun ryémintatoiminto Optio: Toiminto:
aktivoidaan. Valitse ohjearvotulo, jota kaytetdan
Katso my6s 3-80 Ryém. ramppiaika. kolmanteen ohjearvosignaaliin.
parametri 3-15 Ohjearvoresurssi 1,
parametri 3-16 Ohjearvoresurssi 2 ja
parametri 3-17 Ohjearvoresurssi 3
madrittavat enintddn kolme erilaista
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3-17 Ohjearvoresurssi 3

Optio: Toiminto:

ohjearvosignaalia. Ndiden ohjearvo-
viestien summa ratkaisee todellisen

6.1.4 Digitaalitulot

Digitaalituloilla voidaan valita taajuusmuuttajan eri
toimintoja. Kaikille digitaalituloille voidaan méarittaa
seuraavat toiminnot:

ohjearvon.
[0] [ Ei toimintoa Digitaalitulon toiminto Valitse Liitin
[1] | Analoginen tulo 53 Ei toimintoa [0] Kaikki *liit. 32, 33
[2] | Analoginen tulo 54 Kuittaus [1] Kaikki
[7]1 | Taajuustulo 29 Rullaus, kaant. [2] Kaikki *liit. 27
[8] | Taajuustulo 33 Rull. ja noll., kdant. [3] Kaikki
[11] | Paik. vaylan ohjearvo Pikapysdytys, kaant. [4] Kaikki
[20] | Digit. pot.metri Tasav.jarru, kaant. [5] Kaikki
[21] | Analog. tulo X30-11 Pysaytys, kaant. [6] Kaikki
[22] | Analog. tulo X30-12 Kaynnistys [8] Kaikki *liit. 18
[29] | Analog Input X48/2 Pulssikaynnistys [9] Kaikki
.. ] Suunnanvaihto [10] Kaikki *liit. 19
Kdynn. ja suun. vaihto [11] Kaikki
Optio: _Toiminto: Kaynn. eteen kayttoon [12] Kaikki
HUOMAUTUS! Kaynn. kaant. Kytt. [13] Kaikki
Kun timé parametri on muutettu, aktivoi se RySminta (14] Kaikki liit. 29
tekemiilla tehojakso. Esiv. ohjearvo kayt. [15] Kaikki
Esival. ohj. bitti 0 [16] Kaikki
Digitaaliset tulot ja ohjelmoidut digitaalilihdét voidaan Esival. ohj. bitti 1 n71 Kaikki
ohjelmoida ennalta kaytettéviksi joko PNP- tai NPN- Esival. ohj. bitti 2 [18] Kaikki
jarjestelmissa. Ohjearvon lukitus [19] Kaikki
[0] | PNP | Toiminnot positiivisiin suuntapulsseihin (¢). PNP-jérjes- LahdGn lukitus [201 Kaikki
telmat vedetddn alas asetukseen GND. Nopeus yl6s [21] Kaikki
Nopeus alas [22] Kaikki
[11| NPN | Toiminnot negatiivisiin suuntapulsseihin ($). NPN-jarjes- Aset. valinta, bitti 0 23] Kaikki
telmat vedetdan ylos arvoon +24 V taajuusmuuttajan Aset. valinta, bitti 1 [24] Kaikki
Il Tarkka pys., kdant. [26] 18, 19
e PE e aa
. o Kiinniajo [28] Kaikki
Optio: Toiminto: Hidastaa 291 |Kaikki
HUOMA UTUS- Laskurin tulo [30] 29, 33
T4ta parametria ei voi muokata moottorin Pulse input ddge trigged 31] 29,33
kaydessa. Pulssitulo [32] 29, 33
Ramppibitti 0 [34] Kaikki
[0] | Tulo Madrittaa liittimen 27 digitaalituloksi. Ramppibitti 1 [35] Kaikki
[1] | Ulostulo | Maarittaa littimen 27 digitaalilshddksi. Tarkka pulssikdynn. [40] 18,19
Tarkka pulssipysaytys, [41] 18, 19
. . Ulkoinen lukitus [51]
Optio: Toiminto: Suur. digit.pot.metri [55] Kaikki
Tama parametri on saatavana vain FC 302-malliin. Vih. digit. pot.metri 156] Kaikki
[0] | Tulo Maarittaa liittimen 29 digitaalituloksi. Tyhj. digit. pot.metri [57] Kaikki
111 | Ulostulo | Maarittaa liittimen 29 digitaalildhddksi, DigiPot-nosto 58] Kaikki
Laskuri A (ylos) [601] 29, 33
Laskuri A (alas) [61] 29, 33
Nollaa laskuri A [62] Kaikki
Laskuri B (ylos) [63] 29, 33
Laskuri B (alas) [64] 29, 33
Nollaa laskuri B [65] Kaikki
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Digitaalitulon toiminto Valitse Liitin HUOMAUTUS!

Mek. jarrun tak kytk. [70] Kaikki Kun taajuusmuuttaja on momentti-
Mek. jarrun tak.k. Taaj.m. [71] Kaikki rajalla ja vastaanottanut

PID-virhe kaant. [72] Kaikki pysaytyskomennon, se ei valttimatta
PID-nollaus l-osa [73] Kaikki pysahdy itsestdan. Jotta taajuus-

PID kaytossa [74] Kaikki muuttaja varmasti pysahtyisi, maarita
PTC-kortti 1 [80] Kaikki digitaalilahdon asetukseksi [27]
Profidrive OFF2 [91] Momenttiraja ja pysdytys ja kytke tama
Profidrive OFF3 [92] digitaalilahto digitaalituloon, jonka
Start edge triggered [98] asetuksena on rullaus.

Safe option reset (100] [8] |Kaynnistys | (Oletusdigitaalitulo 18): Valitse kdynnistys-/

pysaytyskomennon kdynnistys. Looginen 1" =

Taulukko 6.5 Digitaalitulojen toiminnot Kéynnistys, looginen '0' = pysdytys

e . [9] | Pulssikdayn- Moottori kdynnistyy, jos liittimeen syotetaan
FC 300:n vakioliittimet ovat 18, 19, 27, 29, 32 ja 33. MCB

101 -liittimet ovat X30/2, X30/3 ja X30/4.
Liitin 29 toimii 1ahtona ainoastaan mallissa FC 302.

nistys vahintdan 2 ms kestava pulssi. Moottori

pysahtyy, jos "Pysaytys, kadnteinen"
aktivoidaan tai annetaan resetointikomento

Vain yhdelle digitaalitulolle omistetut toiminnot ilmoitetaan (digitaalitulon kautta).

kyseisessd parametrissa. [10] | Suunnan- (oletusdigitaalitulo 19). Vaihda moottorin
vaihto akselin pyoérimissuunta. Vaihda suunta

Kaikki digitaalitulot voidaan ohjelmoida ndihin toimintoihin: valitsemalla looginen '1'. Suunnanvaihtoviesti

vaihtaa ainoastaan pydrimissuunnan. Se ei

[0] |Eitoimintoa [Ei reaktiota liittimeen tuleviin signaaleihin. aktivoi kdynnistystoimintoa. Valitse

molemmat suunnat kohdassa

[1] | Kuittaus Nollaa taajuusmuuttajan LAUKAISUN/
HALYTYKSEN jalkeen. Kaikkia hélytyksia ei voi 4-10 Moott.pyér.nop suunta. Toiminto ei ole
kuitata. aktiivinen prosessin suljetussa piirissa.
2] |vapaa (Oletusdigitaalitulo 27): Vapaa rullaus [11] | Kaynnistys, Kéytetaan kaynnistykseen/pysaytykseen ja
rullaus pysahdyksiin, kidnteinen tulo (norm. kiinni) kaanteinen suunnanvaihtoon samalla johtimella. Kaynnis-

kdanteinen | Taajuusmuuttaja jattaa moottorin vapaaseen (sl el ol @ s [ caean 20

tilaan. Looginen '0' = rullaus pysihdyksiin. [12] | Kéynn. eteen | Poistaa vastapdivaan kulkevan liikkeen

[3]1 | Rull. ja noll,, | Nollaus ja vapaa rullaus pysahdyksiin kayttoon kaytdsta ja mahdollistaa liikkeen
kaant. kaanteinen tulo (norm. kiinni). Jattaa myotapaivaan.

moottorin vapaaseen tilaan ja kuittaa taajuus- [13] | Kaynn. Poistaa kaytosta liikkkeen myodtapaivaan ja

muuttajan. Looginen '0' > rullaus kaant. kaytt. | mahdollistaa liikkeen vastapaivaan.

pysihdyksiin ja kuittaus. [14] | Ryominta (Oletusdigitaalitulo 29): Kaytd ryémintano-

[4] | Pikapysaytys, | Vaihtosuuntaajan tulo (norm. kiinni). Johtaa peuden aktivoimiseen. Katso

parametri 3-11 Rydmintdnopeus [Hz].

kaant. pysaytykseen pikapysaytyksen ramppiajan
mukaisesti, joka on maaritetty kohdassa [15] | Esiv. Vaihtaa ulkoisesta ohjearvosta esivalittuun
3-81 Pikapyséiytyksen ramppiaika. Kun ohjearvo ohjearvoon ja pdinvastoin. Talléin oletetaan,
moottori pysahtyy, akseli on vapaassa tilassa. kayt. ettd kohdassa 3-04 Ohjearvotoiminto on

Looginen ‘0’ = pikapysaytys valittu [1] Ulkoinen/esivalittu. Looginen '0' =

[5] | Tasav.jarru, Kaanteinen tulo tasavirtajarrutukseen (norm. thelien elifeae el Legiv 1 =

yksi kahdeksasta esiasetetusta ohjearvosta on

kaant. kiinni). Pysayttaa moottorin tuomalla siihen o
tasavirtaa tietyn ajan. Katso 2-071 DC-jarrun aktiivinen.
virta - 2-03 DC-jarrun kytkeytymisnop. [1/min]. [16] | Esival. ohj. Esival. ohj. bitin 0, 1 ja 2 avulla voit valita
bitti 0 yhden kahdeksasta esivalitusta ohjearvosta

Toiminto on aktiivinen vain, jos kohdan
kohdan Taulukko 6.6 mukaisesti.

[17] | Esival. ohj. Sama kuin esival. ohj. bitti 0 [16].

2-02 DC-jarrutusaika arvo ei ole 0. Looginen

'0"' = tasavirtajarrutus.

[6] [ Pysaytys, Pysdyta kaanteinen toiminto. Luo pysaytystoi- bitti 1
kaant. minnon, kun valittu liitin siirtyy loogiselta (18] | Esival. ohj. Sama kuin esival. ohj. bitti 0 [16].
bitti 2

tasolta '1' tasolle '0'. Pysaytys suoritetaan

valitun ramppiajan mukaisesti

(parametri 3-42 Ramppi 1 rampin seisonta-aika,
3-52 Ramppi 2 rampin seisonta-aika,

3-62 Ramppi 3 rampin seisonta-aika,

3-72 Ramppi 4 rampin seisonta-aika).
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Esival. ohj. bitti

Esiasetettu

o

ohjearvo 0

Esiasetettu

ohjearvo 1

Esiasetettu

ohjearvo 2

Esiasetettu

ohjearvo 3

Esiasetettu

ohjearvo 4

Esiasetettu

ohjearvo 5

Esiasetettu

ohjearvo 6

Esiasetettu

=== |=|O|OC|OC|O|N
= |=]lo|lo|=|=|loo|lo]|=
—|lo]|=|O|—=]|O

ohjearvo 7

Taulukko 6.6 Esivalittu ohj. bitti

Aseta kohdan 0-10 Aktiiviset asetukset
asetukseksi Moniasetukset.

[24]

Aset.
valinta, bitti
1

(Oletusdigitaalitulo 32): Sama kuin [23] Aset.
valinta, bitti 0.

[26]

Tarkka

pyséytys,
kaant.

Lahettdd kadnteisen pysaytyssignaalin, kun
tasmallinen pysdytystoiminto on aktivoitu
kohdassa 1-83 Tdsmdillinen pysdytystoiminto.
Tasmallisen pysdytyksen kdanteinen toiminto
on kaytettavissa liittimille 18 tai 19.

[19]

Ohjearvon | Lukitsee kulloisenkin ohjearvon, joka on nyt

lukitus lahtokohta/ehto toiminnoille Nopeus yl6s ja

Nopeus alas. Jos nopeus ylos/alas on kaytossa,
nopeuden muutos seuraa aina ramppia 2
(3-51 Ramppi 2:n nousuaika ja 3-52 Ramppi 2
rampin seisonta-aika) alueella 0 -

parametri 3-03 Maksimiohjearvo.

[20]

Lahdon Lukitsee kulloisenkin moottorin taajuuden (Hz),

lukitus joka on nyt kaytettavien Nopeus ylos- ja

Nopeus alas -toimintojen kdyttoonottokohta tai
ehto. Jos nopeus ylds/alas on kaytossa,
nopeuden muutos seuraa aina ramppia 2

(3-51 Ramppi 2:n nousuaika ja 3-52 Ramppi 2
rampin seisonta-aika) alueella 0 -

parametri 1-23 Moottorin taajuus.

HUOMAUTUS!

Jos Lahdon lukitus on aktiivinen, taajuus-
muuttajaa ei voi pysdyttaa pienella [8]
Kdynnistys -signaalilla. Pysayta taajuus-
muuttaja liittimelld, jonka asetukseksi on
ohjelmoitu [2] Rullaus, kddnt. tai [3] Rull.
ja noll., kddnt.

[27]

Tarkka
kaynn., pys.

Kayta tata, kun [0] Tarkka ramppipys on
valittuna parametrille 7-83 Tdsmadillinen
pysdytystoiminto.

Tasmallinen kdynnistys, pysaytys on kaytet-
tavissa liittimilla 18 ja 19.

Tasmallinen kdynnistys varmistaa, ettda kulma,
jonka roottori kdantyy pysahdyksista
ohjearvoon, on sama joka kdynnistyksella
(samalla ramppiajalla, samalla asetuspisteelld).
Tama vastaa tasmallista pysdytystd, jossa
kulma, jonka roottori kadntyy ohjearvosta
pysahdyksiin, on sama joka pysaytyksella.
Kaytettdessa parametria 7-83 Tdsmadllinen
pysdytystoiminto [1] tai [2]:
Taajuusmuuttaja tarvitsee tasmallisen
pysdytyksen viestin, ennen kuin parametrin
1-84 Tdsm. pysdytyslaskurin arvo arvo on
saavutettu. Jos sita ei saavuteta, taajuus-
muuttaja ei pysahdy, kun parametrin

1-84 Tdsm. pysdytyslaskurin arvo arvo on
saavutettu.

Digitaalitulo laukaisee tasmallisen kaynnis-
tyksen, pysaytyksen ja se on kaytettdvissa
liittimille 18 ja 19.

[21]

Nopeus Jos halutaan ohjata nopeuden nostoa tai laskua

ylos

digitaalisesti (moottorin potentiometri), valitse
Nopeus ylos ja Nopeus alas. Ota tdma toiminto
kayttoon valitsemalla joko Ohjearvon lukitus tai
Lahdon lukitus. Jos Nopeus ylds/alas on
aktiivinen alle 400 millisekunnin ajan, kokonai-
sohjearvoa suurennetaan/pienennetaan 0,1 %.
Jos Nopeus ylos/alas on aktiivinen yli 400
millisekunnin ajan, kokonaisohjearvo noudattaa
rampin nousu/lasku -parametrin asetusta 3-
x1/3-x2.

[28

Kiinniajo

Suurentaa ohjearvoa tietylld prosenttimaaralla
(suhteessa), joka on maaritetty kohdassa
3-12 Kiinniajo ylés/alas arvo.

[29]

Hidastaa

Pienentda ohjearvoa tietylla prosenttimaaralla
(suhteessa), joka on madritetty kohdassa
3-12 Kiinniajo ylés/alas arvo.

Sulje Kiinniajo

Ei nopeuden muutosta 0 0

Véhennetty %-arvolla

1
Lisatty %-arvolla 0
Véhennetty %-arvolla 1

0
1
1

[30]

Laskurin
tulo

Tasmallinen pysdytystoiminto kohdassa
1-83 Tdsmdillinen pysdytystoiminto toimii
laskuripysdytyksena tai nopeuden mukaan
kompensoituna laskuripysdytyksena
nollauksella tai ilman. Laskurin arvo on
madritettava kohdassa 7-84 Tdsm. pysdytys-
laskurin arvo.

[31]

Pulse edge
triggered

Reunaliipaistava pulssitulo laskee pulssisivujen
madran ndytteenottoajan kuluessa. Ndin
saadaan suurempi tarkkuus suurilla
taajuuksilla, mutta tulos ei ole yhta tarkka
pienemmilld taajuuksilla. Kayta tata pulssiperi-
aatetta pulssiantureille, joiden tarkkuus on

[22] | Nopeus alas | Sama kuin [21] Nopeus ylos. alhainen (esimerkiksi 30 ppr).
[23] | Aset. Valitse jokin neljasta asetuksesta valitsemalla
valinta, bitti | Aset. valinta, bitti 0 tai Aset. valinta, bitti 1.
0
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Pulse LML 2 [41] | Pulssipys. kadant. | Lahettaa lukituspysaytyssignaalin, kun
sample time | | [ [ % tarkka pysaytystoiminto on aktivoitu
§ kohdassa 7-83 Tdsmidillinen pysdytys-
- toiminto. Tarkka kaanteinen
Rivelc TN Mt vsa s lukituspysaytystoiminto on saatavana
liittimiin 18 tai 19.
[51] [ Ulkoinen lukitus | Toiminnon avulla voidaan antaa taajuus-
[32] [ Pulssitulo Aikaperustainen pulssitulo mittaa sivujen muuttajaan ulkoinen vika. Tit4 vikaa
vélisen ajan. Nain saadaan suurempi tarkkuus rEciclBER samsin Mol dieisasd lueiue
pienemmilld taajuuksilla, mutta tulos ei ole halytysts.
yhtd tarkka suuremmilla taajuuksilla. Talla 155 |suur. SUURENNA-signaali digitaaliselle
periaatteella on katkaisutaajuus, joka tekee dig.pot.metri potentiometritoiminnolle, joka kuvataan
siitd sopimattoman pulssiantureihin, joiden parametriryhmassa 3-9* Digit. pot.metri
tarkkuudet ovat hyvin pienia (30 ppr) pienilla [56] | Vah. dig. VAHENNA-signaali digitaaliselle potentio-
nopeuksilla. pot.metri metritoiminnolle, joka kuvataan
Speedrpm] Speed (rpm] E parametriryhmdssa 3-9* Digit. pot.metri
‘/—\ m é [57] | Tyhj. dig. Tyhjentaa digitaalisen potentiometrin
a Time[sec] b Time[sec] 8 pot.metri ohjearvon, joka kuvataan parametri-
ryhmassa 3-9* Digit. pot.metri
a | Pieni pulssianturin tarkkuus [60] | Laskuri A (vain liitin 29 tai 33) SLC-laskurissa
b|Normaali pulssianturin resoluutio tapahtuvan yhteenlaskennan tulo.
[61] | Laskuri A (vain liitin 29 tai 33) SLC-laskurissa
Kuva 6.11 Pulssianturin tarkkuusvertailu askelittain tapahtuvan vahennyslas-
kennan tulo.
[62] | Nollaa laskuri A | Laskurin A nollaustulo.
pulse T 2 [63] | Laskuri B (vain liitin 29 tai 33) SLC-laskurissa
Ty 0L % tapahtuvan yhteenlaskennan tulo.
e e g [64] |Laskuri B (vain liitin 29 tai 33) SLC-laskurissa
B askelittain tapahtuvan vdahennyslas-
Kuva 6.12 Aikaperusteinen pulssitulo kennan tulo.
[65] [ Nollaa laskuri B | Laskurin B nollaustulo.
[70] [ Mek. jarrun Jarrun takaisinkytkentd nostosovelluksiin:
[34] [ Ramppibitti [ Mahdollistaa yhden neljasta kdytettavissa tak kytk. Aseta parametrin 1-01 Moottorin ohjaus-
0 olevasta rampista valitsemisen taulukon periaate arvoksi [3] Flux moottorin
Taulukko 6.7 mukaisesti. tak.kytkenndlld; aseta parametrin
[35] | Ramppibitti | Sama kuin ramppibitti 0. 1-72 Kdynnistystoiminto arvoksi [6] Nost.
! mek. j.rele.
- — [71] | Mek. jarrun Kdanteinen jarrun takaisinkytkenta
Esival. ramppibitti 1 0 ] .
tak.k. Taaj.m nostosovelluksiin
Ramppi 1 0 0
[72] [ PID-virhe kddnt. | Kun tdma on kaytossa, se kaantaa
Ramppi 2 0 1 . wriet "
prosessin PID-sadtimesta saatavan
Ramppi 3 ! 0 virheen. Kaytettavissa vain, jos Konfigu-
Ramppi 4 ! ! raatiotilan asetuksena on "Pintakelain",
Taulukko 6.7 "Laaj. PID nopeus OL" tai "Laaj. PID
nopeus CL".
[40] | Tarkka Tarkka lukkokéynnistys vaatii ainoastaan (73] | PID-nollaus |- Kun tama on kaytossa, se resetoi
lukkokaynn. 3 ms:n pulssin kohtaan T18 tai T19. 0sa prosessin PID-sdatimen |-osan. Vastaa
Kaytettdessd parametrin 1-83 arvoa [1] tai parametria 7-40 Prosessin PID | osan noll..
21 Kaytettavissa vain, jos Konfiguraatiotilan
Kun ohjearvo on saavutettu, taajuus- asetuksena on "Pintakelain", "Laaj. PID
muuttaja ottaa sisdisesti kdyttoon tarkan nopeus OL" tai "Laaj. PID nopeus CL".
pysaytyksen signaalin. Taajuusmuuttaja [74] [ PID kaytossa Mahdollistaa laajennetun prosessin PID-
suorittaa tarkan pysiytyksen, kun sddtimen kayton. Vastaa parametria
parametrin 1-84 Tdsm. pysdytyslaskurin 7-50 Prosessin PID Laajennettu PID. Kaytet-
e e TR G Gn SEENMUTETLL tavissa vain, jos Konfiguraatiotilan
asetuksena on "Laaj. PID nopeus OL" tai
"Laaj. PID nopeus CL".
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[80] [PTC-kortti 1 Kaikkien digitaalitulojen arvoksi voidaan [10] [Halytys tai Halytys tai varoitus aktivoi lahdon.
maarittaa [80] PTC-kortti 1. Tama varoitus
vaihtoehto tulee kuitenkin maérittaa vain [11] | Momenttirajalla | Kohdassa 4-16 Moottoritilan moment-
yhdelle digitaalitulolle. tiraja tai 4-17 Generatiivinen
[91] | Profidrive OFF2 | Toiminto on sama kuin Profibus/Profinet- momenttiraja asetettu momenttiraja on
option vastaava ohjaussanabitti. ylittynyt.
[92] | Profidrive OFF3 | Toiminto on sama kuin Profibus/Profinet- [12] [ Poissa virta- Moottorin virta on kohdassa
option vastaava ohjaussanabitti. alueelta 4-18 Virtaraja asetetun alueen
[98] [ Start edge Reunaliipaisimella tehty kdynnistys- ulkopuolella.
triggered komento. Pitda kaynnistyskomennon [13] |[Virta alle, Moottorin virta on pienempi kuin
aktiivisena silloinkin, kun tulo palaa alhainen kohdan 4-50 Varoitus alhaisesta virrasta
pienemmaksi. Voidaan kayttaa kaynnis- asetus.
tyspainikkeeseen. [14] [ Virta yli, korkea Moottorin virta on suurempi kuin
[100] | Turvallinen kohdassa 4-51 Varoitus suuresta virrasta
option kuittaus asetettu arvo.
[15] [Ei nopeusalueella | Lahtotaajuus on kohdissa 4-52 Varoitus
6.1.5 5-3% Dlglt lahdot alhaisesta nopeudesta - 4-53 Varoitus
suuresta nopeudesta asetetun taajuus-
2 vakaan tilan digitaalilihtda ovat yhteiset liittimille 27 ja alueen ulkopuolella.
29. Maérita 1/0-toiminto liittimelle 27 parametrissa 5-01 [16] | Nopeus alle, Léhtdnopeus on pienempi kuin
Liittimen 27 tila, ja mé&érita I/O-toiminto liittimelle 29 alieoa TR S A el
parametrissa parametri 5-02 Liittimen 29 tila. nopeudesta asetettu arvo.
[17] [ Nopeus vyli, Lahténopeus on suurempi kuin
HUOMA UTUS korkea kohdassa 4-53 Varoitus suuresta
. nopeudesta asetettu arvo.
N&ita parametreja ei voi muokata moottorin kaydessa. 18l |Ei Takaisinkytkent3 on kohdissa
tak kytk.alueella | 4-56 Varoitus pieni tak.kytk. ja
[0] Ei toimintoa Oletusarvo kaikille digitaalilahdaille ja 4-57 Varoitus korkea tak.kytk. asetetun
relelahdoille alueen ulkopuolella.
[1] Ohjaus valmis Ohjauskortti on valmis. Esimerkiksi [19] | Alle tak.kytk. alar. | Takaisinkytkentd on kohdassa
ohjauksen virransyottd tulee ulkoisesta 4-56 Varoitus pieni tak.kytk. asetetun
24 V:n virtalahteesta (MCB 107) eika rajan alapuolella.
laitteeseen tulevaa péavirtaa havaita. [20] | Yli tak.kytk. ylar. [ Takaisinkytkentd on kohdassa
[2] Taaj.muut. valm. | Taajuusmuuttaja on valmis kdyttoon ja 4-57 Varoitus korkea tak.kytk. asetetun
lahettaa syottosignaalin ohjauskortille. rajan ylapuolella.
[3] Taaj.m valm/ Taajuusmuuttaja on valmis kdyttéon ja [21] | Ldmpd&varoitus Lampovaroitus kytkeytyy paalle, kun
etdohj [Auto On] -tilassa. lampétila ylittda seuraavien rajat:
[4] Kaytossa/ei var. Kayttdvalmis. Kdynnistys- tai pysaytysko- o moottori
mentoa ei ole annettu (kdynnista / . )
poista kdytosta). Aktiivisia varoituksia ei * taajuusmuuttaja
ole. . jarruvastus
[5]1 | VLT kdynnissa Moottori kdy, ja akselin momentti on . termistori
kaytossa.
” - — — [22] | Valmis, ei Taajuusmuuttaja on kayttovalmiina, eika
[6] Kay / ei Lahtonopeus on suurempi kuin nopeus, L L )
varoitusta joka on madritetty kohdassa lampovar. ylilampvaroitusta ole.
N s s [23] [ Etéohj. valm,, ei | Taajuusmuuttaja on valmis kdyttoon ja
[rpm]. Moottori kdy eikd varoituksia ole. var [A.uto On] -tilassa. Ei ylilampotilava-
(7] | Kéy ohjeal. / ei | Moottori kay ohjelmoidulla virralla ja roltusta.
var. nopeusalueilla, jotka on maaritetty [24] [ Valmis, ei yli-/ Taajuusmuuttaja on kayttovalmis, ja
Kohdissa 4-50 Varoitus alhaisesta virrasta alijannitetta verkkojannite on maaritetylla jannite-
- 453 Varoitus suuresta nopeudesta. alueella (katso kappale 11 Tekniset
Varoituksia ei ole. fedoy
8] KGyleneae MoottorikayIohenopeRael e [25] | Suunnanvaihto Suunnanvaihto. Looginen ‘1", kun
var. varoituksia. moottori pyorii myotdpdivaan. Looginen
[9] Halytys Halytys aktivoi lahdon. Ei varoituksia. 0’ kun moo.tto.n p')./?rn"va?tapawaan.
Jos moottori ei pyori, lahté noudattaa
ohjearvoa.
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[26] [ Vayla OK Aktiivinen tiedonsiirto (ei aikavalvontaa) [61] | Vertain 1 Katso parametriryhmaa 13-1* Vertaimet.
sarjaportin kautta. Jos vertaimen 1 katsotaan olevan TOSI,
[27]1 | Mom.raja & STOP | Kdyta suorittaessasi pysaytysta I8hddn arvosta tulee suuri. Muuten se
rullaamalla ja momenttirajalla. Jos on pieni.
taajuusmuuttaja on vastaanottanut [62] | Vertain 2 Katso parametriryhmaa 13-1* Vertaimet.
pysaytysviestin ja on momenttirajalla, Jos vertaimen 2 katsotaan olevan TOSI,
signaali on looginen '0'". Idhdon arvosta tulee suuri. Muuten se
[28] [ Jarru, ei jarruvar. [Jarru on aktiivinen, eika varoituksia ole. on pieni.
[29] [Jarru valmis, OK | Jarru on kayttévalmis, eika vikoja ole. [63] | Vertain 3 Katso parametriryhmda 13-7* Vertaimet.
[30] |Jarruvika (IGBT) Lahtdviesti on looginen '1', kun jarrun Jos vertaimen 3 katsotaan olevan TOSI,
IGBT on oikosulussa. Kayta tata |ahdon arvosta tulee suuri. Muuten se
toimintoa taajuusmuuttajan suojana, jos on pieni.
jarrumoduulit ovat viallisia. Katkaise [64] | Vertain 4 Katso parametriryhmaa 13-1* Vertaimet.
virta taajuusmuuttajan padkatkaisimesta Jos vertaimen 4 katsotaan olevan TOSI,
lahdon/releen avulla. Idhdon arvosta tulee suuri. Muuten se
[31] [Rele 123 Rele aktivoituu, kun ohjaussana [0] on on pieni.
valittuna parametriryhmassa 8-** [65] | Vertain 5 Katso parametriryhmaa 13-1* Vertaimet.
Tiedons. ja aset.. Jos vertaimen 5 katsotaan olevan TOSI,
[32] | Mekaanisen Mahdollistaa ulkoisen mekaanisen Iahddn arvosta tulee suuri. Muuten se
jarrun ohjaus jarrun ohjaamisen, katso kuvaus on pieni.
kohdassa kappale 6.1.3 2-2* Mekaaninen [70] [Logiikkasdanto 0 | Katso parametriryhmad 713-4*
jarru. Log.sddnnét. Jos logiikkasaannon 0
[33] | Turvallinen limoittaa, ettd turvallinen pysdytys katsotaan olevan TOSI, Idhdén arvosta
pysaytys aktivoitu [ liittimessa 37 on aktivoitu. tulee suuri. Muuten se on pieni.
(vain FC 302) [71] | Logiikkasaanto 1 [ Katso parametriryhma 73-4*
[40] [Ei ohjearvo- Aktiivinen, kun todellinen nopeus on Log.sddnndt. Jos logiikkasaannon 1
alueella parametreissa 4-52 Varoitus alhaisesta katsotaan olevan TOSI, Iahdén arvosta
nopeudesta - 4-55 Varoitus suuri ohjearvo tulee suuri. Muuten se on pieni.
madritetyn alueen ulkopuolella. [72] |Logiikkasdanto 2 | Katso parametriryhmad 13-4*
[41] | Alle ohjearvon, Aktiivinen, kun todellinen nopeus on Log.sddnnét. Jos logiikkasadnnén 2
mat. pienempi kuin nopeuden ohjear- katsotaan olevan TOSI, ldhdon arvosta
voasetus. tulee suuri. Muuten se on pieni.
[42] | Yli ohjearvon, Aktiivinen, kun todellinen nopeus on [73] | Logiikkasdantd 3 | Katso parametriryhma 713-4*
kork. suurempi kuin nopeuden ohjear- Log.sddnnét. Jos logiikkasaannon 3
voasetus katsotaan olevan TOSI, lahdon arvosta
[43] [Laaj. PID raja tulee suuri. Muuten se on pieni.
[45] | Vaylan valv. Ohjaa lahtoa vaylan kautta. Lahdon tila [74] | Logiikkasadntd 4 | Katso parametriryhma 13-4*
asetetaan kohdassa 5-90 Digitaalisen & Log.sddnndt. Jos logiikkasadnnon 4
Relevdiyldn valvonta. Léhdon tila sailyy katsotaan olevan TOSI, Idhdén arvosta
véylan aikakatkaisutilanteessa. tulee suuri. Muuten se on pieni.
[46] | Vaylvalv. aikak. | Ohjaa lahtoa vaylan kautta. Lahdon tila [75] |Logiikkasaanté 5 | Katso parametriryhma 73-4*
asetetaan kohdassa 5-90 Digitaalisen & Log.sddnnét. Jos logiikkasaannén 5
Relevéiylin valvonta. Vaylan aikakatkaisu- katsotaan olevan TOSI, Idhdén arvosta
tilanteessa lahdon tila asetetaan tulee suuri. Muuten se on pieni.
korkealle (p&alla). [80] [SL digit. 1ahtd A | Katso 13-52 SL-ohjaimen toiminto.
[47] | Vaylvalv. 0 aikak. | Ohjaa lahtoa véylan kautta. Lahdon tila Lahddn arvo kasvaa aina, kun
asetetaan kohdassa 5-90 Digitaalisen & suoritetaan smart logic -toiminto [38]
Relevdiyldn valvonta. Vaylan aikakatkaisu- As. Atlle korkea arvo. Léhddn arvo
tilanteessa lahdon tila asetetaan pienenee aina, kun suoritetaan smart
matalalle (ei paalla). logic -toiminto [32] As. A:lle matala arvo.
[51] | MCO-ohjattu Aktiivinen, kun MCO 302 tai MCO 305 [81] [SL digit. Iahto B Katso 13-52 SL-ohjaimen toiminto. Tulon
on kytkettyna. Laht6a ohjaa optio. arvo kasvaa aina, kun suoritetaan smart
[55] | Pulssilahtd logic -toiminto [39] As. A:lle korkea arvo.
[60] | Vertain 0 Katso parametriryhmaa 13-1* Vertaimet. Tulon arvo pienenee aina, kun
Jos vertaimen 0 katsotaan olevan TOSI, suoritetaan smart logic --toiminto [33]
Ishdon arvosta tulee suuri. Muuten se As. Adlle matala arvo.
on pieni.
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[82] [SL digit. 1ahtdo C | Katso 13-52 SL-ohjaimen toiminto. Tulon [122] | Ei halytysta Lahdon arvo on suuri, kun aktiivista
arvo kasvaa aina, kun suoritetaan [40] halytysta ei ole.
As. A:lle korkea arvo. Tulon arvo [123] [ Kdynn.komento Lahdon arvo on suuri, kun laitteessa on
pienenee aina, kun suoritetaan smart aktiivinen aktiivinen kdynnistyskasky (digitaalitulon
logic --toiminto [34] As. A:lle matala vaylayhteyden tai [Hand on]- tai [Auto
arvo. on] -toiminnon kautta), eika aktiivista
[83] [SL digit. 1ahto D | Katso 13-52 SL-ohjaimen toiminto. Tulon pysaytys- tai kdynnistyskaskya ole.
arvo kasvaa aina, kun suoritetaan smart [124] | Kdy, kddnteinen | Lahdén arvo on suuri, kun taajuus-
logic --toiminto [41] As. A:lle korkea muuttaja pyorii vastapdivaan (tilabittien
arvo. Tulon arvo pienenee aina, kun 'kdy' ja 'suunnanvaihto' looginen tulos).
suoritetaan smart logic —-toiminto [35] [125] | Taaj.muut. Léhdon arvo on suuri, kun taajuus-
As. A:lle matala arvo. kasiohj. muuttaja on [Hand on] -tilassa (minka
[84] [SL digit. 1ahtd E | Katso 13-52 SL-ohjaimen toiminto. Tulon nakee siitd, etta [Hand on] -nappaimen
arvo kasvaa aina, kun suoritetaan smart ylapuolella palaa LED-valo).
logic -toiminto [42] As. A:lle korkea [126] | Taaj.muut. Lahddn arvo on suuri, kun taajuus-
arvo. Tulon arvo pienenee aina, kun autom.tila muuttaja on [Hand on]-tilassa (minka
suoritetaan smart logic --toiminto [36] nakee siitd, etta [Auto on] -ndppdimen
As. A:lle matala arvo. ylapuolella palaa LED-valo).
[85] |SL digit. Iahto F [ Katso 13-52 SL-ohjaimen toiminto. Tulon [151] | ATEX ETR cur. Valittavissa, jos parametrin
arvo kasvaa aina, kun suoritetaan smart alarm parametri 1-90 Moottorin lémpdsuojaus
logic --toiminto [43] As. A:lle korkea arvoksi on asetettu [20] Yli tak.kytk. ylér.
arvo. Tulon arvo pienenee aina, kun tai [21] Ldmpévaroitus. Jos hilytys 164
suoritetaan smart logic —-toiminto [37] ATEX ETR:n virtarajahélytys on
As. A:lle matala arvo. aktiivinen, 1ahto on 1.
[120] | Paik. ohjearvo Lahdén arvo on korkea, kun [152] | ATEX ETR:n Valittavissa, jos parametrin
kayt. 3-13 Ohjearvon paikka = [2] Paikallinen taajuushélytys parametri 1-90 Moottorin lémpé&suojaus
tai kun 3-13 Ohjearvon paikka = [0] Yht. arvoksi on asetettu [20] Yli tak.kytk. ylér.
kdsi/autom.kéyttdon samaan aikaan, tai [21] Ldmpévaroitus. Jos hélytys 166
kun paikallisohjauspaneeli on [Hand on] ATEX ETR:n taajuusrajahélytys on
-tilassa. aktiivinen, 1ahto on 1.
— — - [153] | ATEX ETR cur. Valittavissa, jos parametrin
Ohjetyémaa Paikallis- | Etdoh- . . S
O . ) warning parametri 1-90 Moottorin Idmpdsuojaus
madritetty par. | ohjearvo | jearvo . . ..
) T . arvoksi on asetettu [20] Yli tak.kytk. yldr.
3-13 Ohjearvon | aktiivinen | aktiivinen . — ) .
. tai [21] Ldmpévaroitus. Jos halytys 163
paikka [120] [121] . . .
P ATEX ETR:n virtarajavaroitus on
Ohjetyomaa: ! 0 aktiivinen, 1ahto on 1.
Paikallinen - - -
) [154] | ATEX ETR freq. Valittavissa, jos parametrin
3-13 Ohjearvon . . Lo
kka [2] warning parametri 1-90 Moottorin Idmpésuojaus
aikka
ph' — — arvoksi on asetettu [20] Yli tak.kytk. yldr.
° Jety:.maa. Bt 0 ! tai [21] Ldmpdvaroitus. Jos varoitus 165
3_1'iko Jearvon ATEX ETR:n taajuusrajavaroitus on
pal. a"[1] aktiivinen, 1dht6 on 1.
O:Jetyokr?a.a. [188] [ AHF Capacitor Kondensaattorit kaynnistyvat 20 %
Yhteys k?SI_{ ) Connect kohdalla (50 % hystereesi antaa valiksi
autom kdyttoon 10 - 30 %). Kondensaattorit kytkeytyvat
Hand ! 0 pois padlta alle 10 % arvolla. Katkai-
Hand > Pois ! 0 suviive on 10 s, ja uudelleenkdynnistys
Auto = Pois 0 0 tehdaén, jos nimellisteho ylittad 10 %
Auto 0 1 viiveen aikana. 5-80 AHF Cap Reconnect
L Delay takaa kondensaattorien mahdolli-
Taulukko 6.8 Paikallis- ja etdohjearvo simman pienen toimimattomuusajan.
[189] [ Jaahdytyspu- Sisdisen puhaltimen ohjauksen sisdinen
[121] | Etaohjearvo Lahdon arvo on suuri, kun . . " il pmpess
haltimen ohjaus [ logiikka siirretddn tahan 1ahtoon, jotta
kaytossa 3-13 Ohjearvon paikka = [1] Etd tai [0] . . . -
o L o ulkoisen puhaltimen ohjaus olisi
Yh?’ kast/autom.kayttoon, kun .palkallls- mahdollista (merkittavaa HP-putkiston
ohjauspaneeli on [Auto on] -tilassa. jaahdytyksen kannalta).
Katso Taulukko 6.8.
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Ryhma [9] Ryhma [9]
(Rele 1 [0], Rele 2 [1], Rele 3 [2] (MCB 113), Rele 4 [3] (MCB 113), (Rele 1 [0], Rele 2 [1], Rele 3 [2] (MCB 113), Rele 4 [3] (MCB 113),
Rele 5 [4] (MCB 113), Rele 6 [5] (MCB 113), Rele 7 [6] (MCB 105), Rele 5 [4] (MCB 113), Rele 6 [5] (MCB 113), Rele 7 [6] (MCB 105),
Rele 8 [7] (MCB 105), Rele 9 [8] (MCB 105)) Rele 8 [7] (MCB 105), Rele 9 [8] (MCB 105))
Optio: Toiminto: Optio: Toiminto:
[0] Ei toimintoa Kaikkien digitaalisten ja relelahtojen [14] [ Virta yli, korkea Moottorin virta on suurempi kuin
oletusarvona on "Ei toimintoa". kohdassa 4-51 Varoitus suuresta virrasta
[1] Ohjaus valmis Ohjauskortti on valmis. Ohjauksen asetettu arvo.
virransyotto tulee ulkoisesta 24 V:n [15] | Ei nopeusalueella | Lahtonopeus/-taajuus on kohdissa
virtaldhteesta (MCB 107) eika taajuus- 4-52 Varoitus alhaisesta nopeudesta ja
muuttajaan tulevaa péavirtaa havaita. 4-53 Varoitus suuresta nopeudesta
[2] Taaj.muut. valm. | Taajuusmuuttaja on valmiina kaytet- asetetun taajuusalueen ulkopuolella.
tavaksi. Verkkovirta ja ohjauksen [16] [ Nopeus alle, Lahtonopeus on pienempi kuin
virtaldhteet ovat OK. alhainen kohdassa 4-52 Varoitus alhaisesta
[3] Taaj.m valm/ Taajuusmuuttaja on valmis kdyttéon ja 10 LTS SR 1O
etdohj Auto On -tilassa [17] [ Nopeus yli, Lahténopeus on suurempi kuin
[4] | Kéytossé / ei var. | Kéyttovalmis. Kynnistys- tai pysaytys- korkea kohdassa 4-53 Varoitus suuresta
komentoa ei ole kaytetty (kdynnista / nopeudesta asetettu arvo.
poista kaytosta). Aktiivisia varoituksia ei [18] | Ei tak.kytk.alueella | Takaisinkytkentd on kohdissa
ole. 4-56 Varoitus pieni tak.kytk. ja
5] Kay Moottori Ky, ja akselin momentti on 4-57 Varoitus korkea tak.kytk. asetetun
Kivtosss alueen ulkopuolella.
dytossa.
[6] Kdy / ei varoitusta | Lahtonopeus on suurempi kuin nopeus, (19] | Alle takkytk. alar. | Takaisinkytkenta on kohdassa
. wx s 4-56 Varoitus pieni tak.kytk. asetetun
joka on maaritetty kohdassa ;
1-81 Min.nopeus toiminnolle pysdyt. rajan alapuolella.
[rpm]. Moottori kdy eika aktiivisia [20] | Yli tak.kytk. ylar. | Takaisinkytkenta on kohdassa
varoituksia ole. 4-57 Varoitus korkea tak.kytk. asetetun
[7] Kéy ohjeal. / ei Moottori kdy ohjelmoidulla virralla ja EIED SETUEElk,
var. nopeusalueilla, jotka on maaritetty [21] | Lampdvaroitus Lampovaroitus kytkeytyy paalle, kun
kohdissa 4-50 Varoitus alhaisesta lampotila ylittda rajan moottorissa,
virrasta ja 4-53 Varoitus suuresta taajuusmuuttajassa, jarruvastuksessa tai
nopeudesta. Aktiivisia varoituksia ei ole. kytketyssa termistorissa.
[8] Kay ohjearv./ei Moottori kdy ohjenopeudella. Aktiivisia [22] | Valmis, ei Taajuusmuuttaja on kayttdvalmiina,
var. varoituksia ei ole. lampovar. eika ylilampovaroitusta ole.
[9] Halytys Halytys aktivoi lahdon. Aktiivisia [23] | Etéohj. valm. ei Taajuusmuuttaja on valmis kayttoon ja
varoituksia ei ole. var Auto On -tilassa. Ei ylilampotilava-
[10] [Halytys tai Halytys tai varoitus aktivoi lahdon. roitusta.
varoitus [24] [ Valmis, jannite OK | Taajuusmuuttaja on kayttévalmis, ja
[11] [ Momenttirajalla Kohdassa 4-16 Moottoritilan moment- verkkojannite on madritetylla jannite-
tiraja tai 4-17 Generatiivinen alueella (katso kappale 11 Tekniset
momenttiraja asetettu momenttiraja on tiedot.
ylittynyt. [25] | Suunnanvaihto Looginen ‘1", kun moottori pyorii
[12] | Poissa virta- Moottorin virta on kohdassa my®otdpaivadn. Looginen '0', kun
alueelta 4-18 Virtaraja asetetun alueen moottori pyorii vastapaivaan. Jos
ulkopuolella. moottori ei pyori, Idhtd noudattaa
hj .
[13] [ Virta alle, Moottorin virta on pienempi kuin ohjearvoa
alhainen kohdan 4-50 Varoitus alhaisesta virrasta [26] [Vayla OK Aktiivinen tiedonsiirto (ei aikavalvontaa)
asetus. sarjaportin kautta.
[27] | Mom.raja & STOP | Kdyta suorittaessasi pysaytysta
rullaamalla ja taajuusmuuttajan ollessa
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5-40 Toimintorele

5-40 Toimintorele

Ryhma [9] Ryhma [9]
(Rele 1 [0], Rele 2 [1], Rele 3 [2] (MCB 113), Rele 4 [3] (MCB 113), (Rele 1 [0], Rele 2 [1], Rele 3 [2] (MCB 113), Rele 4 [3] (MCB 113),
Rele 5 [4] (MCB 113), Rele 6 [5] (MCB 113), Rele 7 [6] (MCB 105), Rele 5 [4] (MCB 113), Rele 6 [5] (MCB 113), Rele 7 [6] (MCB 105),
Rele 8 [7] (MCB 105), Rele 9 [8] (MCB 105)) Rele 8 [7] (MCB 105), Rele 9 [8] (MCB 105))
Optio: Toiminto: Optio: Toiminto:
momenttirajalla. Jos taajuusmuuttaja valittu, digitaalinen lahto/rele on
on vastaanottanut pysaytysviestin ja on aktiivinen.
‘m‘omenttlrajalla, signaali on looginen [40] [ Ei ohjearvo- Aktiivinen, kun todellinen nopeus on
0 alueella parametreissa 4-52 Varoitus alhaisesta
[28] [Jarru, ei jarruvar. |Jarru on aktiivinen, eikd varoituksia ole. nopeudesta - 4-55 Varoitus suuri
[29] [Jarru valmis, OK [ Jarru on kdyttovalmis, eika vikoja ole. CHEAT LS EIEE
ulkopuolella.
[30] [Jarruvika (IGBT) Lahtoviesti on looginen '1', kun jarrun - — -
IGBT on oikosulussa, Kyts tits [41] | Alle ohjearvon, A.ktuvmer.l, kt.,m todellinen nohpeus on
toimintoa taajuusmuuttajan suojana, mat. pienempi kuin nopeuden ohjear-
I . - . voasetus.
jos jarrumoduuli on viallinen. Katkaise
virta taajuusmuuttajan paakatkai- [42] | Yli ohjearvon, Aktiivinen, kun todellinen nopeus on
simesta digitaalisen lahdon/releen korkea suurempi kuin nopeuden ohjear-
avulla. voasetus.
[31] [Rele 123 Digitaalinen lahto/rele aktivoituu, kun [43] | Laaj. PID raja
ohjaussana [0] on valittuna parametri- [45] [ Vaylan valv. Ohjaa digitaalista lahtoa/reletta vaylan
ryhmdssa 8-** Tiedons- ja aset.. kautta. Lahdon tila asetetaan kohdassa
[32] [Mek. jarrun Mekaanisen jarrun ohjauksen valinta. 2 :9 ¢ D ’g’faahffn e .?ele"vay I.an Valvo.nm.'
ohjaus Kun parametriryhmassd 2-2% Lahdon tila sdilyy vaylan aikakatkaisuti-
Mekaaninen jarru valitut parametrit lanteessa.
ovat aktiivisia. Ldhtd on vahvistettava, [46] | Vaylvalv. 1 aikak. | Ohjaa ldht64 véylan kautta. Lahdon tila
jotta kaamille tarkoitettu virta kulkisi asetetaan kohdassa 5-90 Digitaalisen &
jarrussa. Tama ratkaistaan kytkemalla Relevdyldn valvonta. Véaylan aikakatkai-
ulkoinen rele valittuun digitaalilahtoon. sutilanteessa 1ahdon tila asetetaan
[33] [ Turvapys. aktiiv. (vain FC 302) limoittaa, etta turvallinen korkealle (p&alld).
pysdytys liittimessa 37 on aktivoitu. [47] [ Vaylvalv. 0 aikak. |Ohjaa laht6a vaylan kautta. Lahdon tila
[36] [Ohjaussana, bitti | Aktivoi rele 1 kenttavaylan ohjaus- aseteﬁaa? el 5-?0"D/g/.raallsen &
11 sanalla. Ei muita toiminnallisia Rel.evaylan val\iont.c.:l. Véylan Al i
vaikutuksia tagjuusmuuttajassa. sutllanteeSSé I?hd?n tila asetetaan
Tyypillinen sovellus: apulaitteiden i L (el
ohjaaminen kenttavaylasta. Toiminto [51] [ MCO-ohjattu Aktiivinen, kun MCO 302 tai MCO 305
on voimassa, kun [0] FC-profiili on on kytkettyna. Lahtda ohjaa optio.
valittuna par. 8-10 Ohjaussanaprofiili.
g Y . [60] | Vertain O Katso parametriryhma 13-1* Smart
[37] [ Ohjaussana, bitti | Aktivoi rele 2 (vain FC 302) ohjaus- Logic Control. Jos SLC:n komparaattori
12 sanalla kenttavaylasta. Ei muita 0 on TOSI, lahdon arvosta tulee suuri.
toiminnallisia vaikutuksia taajuusmuut- Muuten se on pieni.
tajassa. Tyypilli llus: laitt
ajassa. 1yypillinen sovetlus: apulatteen [61] | Vertain 1 Katso parametriryhmd 13-1* Smart
ohjaaminen kenttavaylasta. Toiminto . X
. kun 101 FC-profil Logic Control. Jos SLC:n komparaattori
on voimassa, kun [0 FC-profiili on 1 on TOSI, lahdon arvosta tulee suuri.
valittuna par. 8-10 Ohjaussanaprofiili. o
Muuten se on pieni.
38] | Moott. Vika nopeuden takaisinkytkentapiirissa
= . p . . y p“ L [62] | Vertain 2 Katso parametriryhma 13-1* Smart
tak.kytk.virhe moottorista, joka kdy suljetussa piirissa ) .
L o] I s EE i Logic Control. Jos SLC:n komparaattori
ahtoa voi kenties kayttaa valmistau-
. 4 ) 2 on TOSI, lahdén arvosta tulee suuri.
duttaessa taajuusmuuttajan kytkentaan L
) R Muuten se on pieni.
avoimessa piirissa hatatilanteessa.
- - - [63] | Vertain 3 Katso parametriryhméd 13-1* Smart
[39] [ Seurantavirhe Kun lasketun nopeuden ja todellisen . X
o ) Logic Control. Jos SLC:n komparaattori
nopeuden vélinen ero parametrissa
4-35 Seurantavirhe on suurempi kuin
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Ryhm [9]
(Rele 1 [0], Rele 2 [1], Rele 3 [2] (MCB 113), Rele 4 [3] (MCB 113),
Rele 5 [4] (MCB 113), Rele 6 [5] (MCB 113), Rele 7 [6] (MCB 105),

5-40 Toimintorele

Ryhma
(Rele 1
Rele 5 [4

9]

0], Rele 2 [1], Rele 3 [2] (MCB 113), Rele 4 [3] (MCB 113),
(MCB 113), Rele 6 [5] (MCB 113), Rele 7 [6] (MCB 105),

Rele 8 [7] (MCB 105), Rele 9 [8] (MCB 105)) Rele 8 [7] (MCB 105), Rele 9 [8] (MCB 105))

Optio: Toiminto: Optio: Toiminto:

3 on TOSI, 1ahdon arvosta tulee suuri. [82] [SL digit. lahto C Katso 13-52 SL-ohjaimen toiminto.
Muuten se on pieni. Lahdon C arvo on pieni, kun

[64] | Vertain 4 Katso parametriryhma 13-1* Smart SUEHIEEEEL S IOQ'C" --t?lmlnto [34]
Logic Control. Jos SLC:n komparaattori Al Elli etz a.rvo. Lelielzm arYo on
4 on TOSI, Iahdon arvosta tulee suuri. korkea, kun suoritetaan smart logic -
M — toiminto [40] As. C:lle korkea arvo.

uuten se on pieni.

[65] | Vertain 5 Katso parametriryhma 13-1% Smart [83] [SL digit. 1ahto D K.'c.xtso" 13-52 SL—ohjalr.ner? toiminto.
Logic Control. Jos SLC:n komparaattori Lahcfon D arvo on ple.m, kfm.

5 on TOSI, 1dhddn arvosta tulee suuri. suoritetaan smart logic -toiminto [35]
M L As. D:lle matala arvo. Lahdon D arvo on
uuten se on pieni.
suuri, kun suoritetaan smart logic -
[70] [ Logiikkasaanto 0 | Katso parametriryhma 13-4* toiminto [41] As. Dille korkea arvo.
Log.sddnnét. Jos SLC:n logiikkasaanto 0 —— — —
i TOS), Ehakn srvese s s [84] [SL digit. 1ahto E Katso 13-52 SL-ohjaimen toiminto.
M . Lahdon E arvo on peni, kun suoritetaan
uuten se on pieni.
smart logic -toiminto [36] As. E:lle

[71] [Logiikkasdantoé 1 | Katso parametriryhmd 13-4* il @, LR E arve o leilas
Log.sédnnét. Jos SLC:n logiikkasdanto 1 kun suoritetaan smart logic ~toiminto
on TOSI, 1dhdon arvosta tulee suuri. [42] As. E:lle korkea arvo.

Muuten se on pieni.
[85] [SL digit. Iahto F Katso 13-52 SL-ohjaimen toiminto.

[72] | Logiikkasaanto 2 | Katso parametriryhma 73-4* Lahdan F arvo on pieni, kun
Log.sddnnét. Jos SLC:n logiikkasaanto 2 suoritetaan smart logic ~toiminto [37]
on TOSI, lahdon arvosta tulee suuri. As. Fille matala arvo. Léhdon F arvo on
Muuten se on pieni. korkea, kun suoritetaan smart logic -

[73] | Logiikkasaantd 3 | Katso parametriryhma 13-4* (Smart toiminto [43] As. F:lle korkea arvo.
Logic Control). Jos SLC:n logiikkasédénté [120] [ Paik. ohjearvo Lahdon arvo on korkea, kun
3 on TOSI, 1ahdon arvosta tulee suuri. Kiyt. 3-13 Ohjearvon paikka = [2] Paikallinen
Muuten se on pieni. tai kun 3-13 Ohjearvon paikka = [0] Yht.

[74] | Logiikkasaantd 4 | Katso parametriryhma 73-4* kéisi/autom.kdytt66n samaan aikaan,
Log.sddnnét. Jos SLC:n logiikkasaanto 4 kun paikallisohjauspaneeli on [Hand
on TOSI, Iahdon arvosta tulee suuri. on] -tilassa.

Muuten se on pieni.

[75] |Logiikkasaanto 5 | Katso parametriryhma 13-4*
Log.sddnndt. Jos SLC:n logiikkasaanto 5
on TOSI, 1ahdon arvosta tulee suuri.
Muuten se on pieni.

[80] [SL digit. lahto A Katso 13-52 SL-ohjaimen toiminto.
Lahdon A arvo on pieni, kun
suoritetaan smart logic --toiminto [32]
As. A:lle matala arvo. Léhdon A arvo on
korkea, kun suoritetaan smart logic --
toiminto [38] As. A:lle korkea arvo.

[81] [SL digit. 1ahtd B Katso 13-52 SL-ohjaimen toiminto.
Léhdon B arvo on pieni, kun
suoritetaan smart logic --toiminto [33]
As. B:lle matala arvo. Lahdon B arvo on
korkea, kun suoritetaan smart logic --
toiminto [39] As. B:lle korkea arvo.
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5-40 Toimintorele

5-40 Toimintorele

Ryhma [9] Ryhma [9]
(Rele 1 [0], Rele 2 [1], Rele 3 [2] (MCB 113), Rele 4 [3] (MCB 113), (Rele 1 [0], Rele 2 [1], Rele 3 [2] (MCB 113), Rele 4 [3] (MCB 113),
Rele 5 [4] (MCB 113), Rele 6 [5] (MCB 113), Rele 7 [6] (MCB 105), Rele 5 [4] (MCB 113), Rele 6 [5] (MCB 113), Rele 7 [6] (MCB 105),
Rele 8 [7] (MCB 105), Rele 9 [8] (MCB 105)) Rele 8 [7] (MCB 105), Rele 9 [8] (MCB 105))
Optio: Toiminto: Optio: Toiminto:
Ohjetyomaa Paikallis- [ Etdoh- arvoksi on asetettu [20] ATEX ETR tai
madritetty par. ohjearvo | jearvo [21] Advanced ETR. Jos halytys 164
3-13 Ohjearvon aktiivine | aktiivine ATEX ETR:n virtarajahalytys on
paikka n [120] | n [121] aktiivinen, 1ahto on 1.
Ohjetydmaa: L 0 [152] [ ATEX ETR freq. Valittavissa, jos parametrin
Paikallinen alarm parametri 1-90 Moottorin ldmpésuojaus
3-13 Ohjearvon arvoksi on asetettu [20] ATEX ETR tai
paikia [2] [21] Advanced ETR. Jos hélytys 166
Ohjetyomaa: Eta 0 1 ATEX ETR:n taajuusrajahilytys on
3-13 Ohjearvon aktiivinen, 13ht6 on 1.
paikka [1]
. [153] | ATEX ETR cur. Valittavissa, jos parametrin
Ohjetyomaa:
Vi 5 warning parametri 1-90 Moottorin ldmpGsuojaus
A arvoksi on asetettu [20] ATEX ETR tai
[21] Advanced ETR. Jos halytys 163
Hand 1 0 . .
ATEX ETR:n virtarajavaroitus on
Hand > Pois ! 0 aktiivinen, lahtd on 1.
Auto = Pois 0 0
i@ 0 1 [154] | ATEX ETR freq. Valittavissa, jos parametrin
warning parametri 1-90 Moottorin Idmpdsuojaus
Taulukko 6.9 Paikallis- ja arvoksi on asetettu [20] ATEX ETR tai
etaohjearvo [21] Advanced ETR. Jos varoitus 165
ATEX ETR:n taajuusrajavaroitus on
[121] | Etdohjearvo Lahdon arvo on suuri, kun aktiivinen, [aht6 on 1.
kaytossa 3-13 Ohjearvon paikka = [1] Etd tai [0] [188] | AHF Capacitor
Yht. kdsi/autom.kdytt66n, kun paikallis- Connect
ohjauspaneeli on [Auto on] -tilassa. [189] [ Jaahd.puh. ohjaus | Sisdisen puhaltimen ohjauksen sisdinen
Katso Taulukko 6.9. logiikka siirretaan tahan lahtoon, jotta
[122] [ Ei halytysta Lahdon arvo on suuri, kun aktiivista ulkoisen puhaltimen ohjaus olisi
halytysta ei ole. mahdollista (merkittavaa HP-putkiston
[123] [ Kdynn.komento Lahdon arvo on suuri, kun korkea Jaahdytyksen kannalta).
aktiivinen kdynnistyskomento (digitaalitulon, [190] | Safe Function
vayldayhteyden tai [Hand on]- tai [Auto active
on] -toiminnon kautta) on kdytossa ja [191] [ Safe Opt. Reset
viimeisin komento on ollut pysaytys- req.
komento. [192] | RS Flipflop 0
[124] | Kéy, kdanteinen | Lahdon arvo on suuri, kun taajuus- (1931 | RS Flipflop 1
muuttaja pyorii vastapaivaan (tilabittien [194] | RS Flipflop 2
'kdy' ja 'suunnanvaihto' looginen tulos). [195] | RS Flipflop 3
[125] [ Taaj.muut. Lahdon arvo on suuri, kun taajuus- [196] | RS Flipflop 4
kasiohj. muuttaja on [Hand on] -tilassa (minka L9707 RS THlipflops
nakee siitd, ettd [Hand on] -ndppdimen (198] | RS Flipflop 6
ylapuolella palaa LED-valo). [199] | RS Flipflop 7
[126] | Taaj.muut. Lahdon arvo on suuri, kun taajuus- HUOMAUTUS.
autom.tila muuttaja on Automaatti-tilassa (mist Aseta katkaisimet 5201 (A53) ja S202 (A54) alla olevien
lireiiian P Ol fpaliiliesn madritysten mukaan suorittaessasi ohjauskortin testausta
ylapuolella oleva LED-valo). parametrissa parametri 14-22 Toimintatila. Muussa
[151] | ATEX ETR cur. Valittavissa, jos parametrin tapauksessa testi epaonnistuu.
alarm parametri 1-90 Moottorin ldmpésuojaus
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14-22 Toimintatila 14-22 Toimintatila

Optio: Toiminto: Optio: Toiminto:
Taman parametrin avulla voit madarittaa — [ ] N
normaalin kdytén, suorittaa testejd tai alustaa z g 1 (‘; 22 g i g g FC302 g
kaikki parametrit lukuun ottamatta lfe)(e](0}[0)f0][0)[e}le][e) §
parametreja 15-03 Kdynnistyksici, 15-04 Ylilém- | L} -
pétilat ja 15-05 Ylijdnnitteet. Tama toiminto
on aktiivinen vain, kun taajuusmuuttajaan ] ]
kierratetaan tehoa. g Cl 19(2; sl (2; FC 301
Valitse [0] Normaali toiminta, jos haluat O|O|DIDID [e][e)
kayttaa taajuusmuuttajaa normaalisti L
moottorin kanssa valitussa sovelluksessa.
Valitse [1] Ohjauskorttitesti , jos haluat testata [ 1
analogiset ja digitaaliset tulot ja 13hdot ja (3; = (530 2 gg FC301&

FC302

+10 V:n ohjausjénnitteen. Tahan testiin e](e](e) GE)

tarvitaan testausliitin seka sisdisia kytkentoja.

Ohjauskorttitestin tekeminen: Kuva 6.13 Ohjauskorttitestin kytkennat

1. Valitse [1] Ohjauskorttitesti.

2. Katkaise verkkojannite ja odota, Valitse [2] Alustus, jos haluat palauttaa kaikki
ettd ndyton valo sammuu. parametriarvot oletusasetuksiin, lukuun

3. Kytke katkaisimet 5201 (A53) ja ottamatta parametreja 15-03 Kdynnistyksid,
5202 (A54) = 'ON' / I, 15-04 Ylilimpétilat ja 15-05 Ylijdnnitteet.

Taajuusmuuttaja resetoidaan uudelleenkayn-

4. Kytke testauspistoke.
v g nistyksen seuraavan kdynnistyksen
5. Kytke verkkojannite. yhteydess.
6.  Suorita testit. Parametri 14-22 Toimintatila palaa myds

o o oletusasetukseen Normaali toiminta [0].
7. Tulokset nakyvat paikallisohjauspa-

neelissa, ja taajuusmuuttaja siirtyy [0] | Normaali
jatkuvaan piiriin. toiminta
8. Parametri 14-22 Toimintatila asettuu L]} Gl
L " titesti
automaattisesti normaaliin
[2] | Alustus

toimintaan. Kdynnista normaali

[3] | Uud.kdyn.tila

toiminta ohjauskorttitestin jalkeen

tekemalld tehojakso.

Jos testi onnistuu,

paikallisohjauspaneelissa lukee: Control card
OK.

Katkaise verkkojannite ja irrota testaus-
pistoke. Ohjauskortin vihred LED-valo syttyy.

Jos testi epaonnistuu,
paikallisohjauspaneelissa lukee: Control card
1/0 failure.

Vaihda taajuusmuuttaja tai ohjauskortti.
Ohjauskortin punainen LED-valo syttyy.
Testauspistokkeet (kytke seuraavat liittimet
toisiinsa): 18 - 27 - 32; 19 - 29 - 33; 42 - 53 -
54
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14-50 RFl-suod.

Optio: Toiminto:
HUOMAUTUS!

Tama parametri on saatavana vain FC 302
-taajuusmuuttajalle. Silla ei ole merkitysta
FC 301-taajuusmuuttajille erilaisen mallin
ja lyhyempien moottorikaapelien vuoksi.

[0] | Ei Valitse [0] Ei kdyt. vain, jos taajuusmuuttaja saa
kadytdssa | virtansa eristetystd verkkovirtalahteesta (tietolii-
kenneverkosta).

Jos kdytossa on suodatin, valitse latauksen aikana
[0] Ei kéiytéssé estadksesi suuren vuotovirran, joka
laukaisisi vikavirtakytkimen.

Téassa tilassa alustan ja verkkovirran RFl-suodatin-
piirin vdliset RFl-suodatinkondensaattorit
irrotetaan maakapasitanssin vahentamiseksi.

[1] | Kdytossa | Valitse [1] Kdytossd varmistaaksesi, ettd taajuus-
muuttaja on EMC-standardien mukainen.

"
3

130BB908.10

f
I
-

?

Kuva 6.14 RFl-suodattimen kaavio

15-43 Ohjelmistoversio

Alue: Toiminto:

0 *| [0-0]|Nayta yhdistetty ohjelmistoversio (tai 'paketti-
versio'), joka koostuu teho-ohjelmistosta ja
ohjausohjelmistosta.
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6.2 Aktiivisen suodattimen ohjelmointi

Low Harmonic Drive -taajuusmuuttajan suodatinosan tehdasasetukset valitaan niin, ettd tavoitteena on optimaalinen
toiminta mahdollisimman vahalla lisaohjelmoinnilla. Kaikki CT-arvot seka taajuus- ja jannitetasot sekd muut suoraan taajuus-
muuttajan konfiguraatioon liittyvét arvot on maaritetty ennalta.

Ald muuta mitddn muita suodattimen toimintaan vaikuttavia parametreja. Lukemat ja muilla LCP:n tilariveilld nakyvat tiedot
voi kuitenkin mukauttaa.

Suodattimen madrittamiseen tarvitaan kaksi tydvaihetta:
1. Muuta nimellisjannite par. 300-10 Aktiivisen suodattimen nimellisjénnite

2. Varmista, ettd suodatin on automaattitilassa (paina [Auto On] -painiketta)

Yleiskuva suodatinosan parametriryhmista

Ryhma Otsikko Toiminta

0-** Toiminto/ndytt6 Suodattimen perustoimintoihin liittyvat parametrit, LCP-painikkeiden toiminta ja
LCP-ndyton asetukset.

5-%* Digitaalinen tulo/l&hto Digitaalitulojen ja -ldhtdjen asetusten parametriryhma.

8-*¥ Tiedonsiirto ja asetukset Tiedonsiirron ja asetusten asettamisen parametriryhma.

14-** Erikoistoiminnot Parametriryhma erityistoimintojen asettamiseen.

15-%% Laitteen tiedot Parametriryhma, joka sisdltaa aktiivisen suodattimen tiedot, kuten kdyttétiedot,

laiteasetukset ja ohjelmaversiot.

16-** Datalukemat Datalukemien, esim. nykyisten ohjearvojen, jannitteiden, ohjauksen, halytys-,
varoitus- ja tilasanojen parametriryhma.

300-** AF-asetukset Parametriryhma aktiivisen suodattimen maarittamiseen. Par. 300-10 Aktiivisen
suodattimen nimellisjéinnite lukuun ottamatta ei ole suositeltavaa muuttaa taman
parametriryhmédn asetuksia

301-** AF-lukemat Suodatinlukemien parametriryhma.

Taulukko 6.10 Parametriryhmat

Luettelo kaikista suodattimen LCP:n kautta kdytettavista parametreista on luvussa Parametrioptiot - Suodatin. Tarkempi
kuvaus aktiivisen suodattimen parametreista on oppaassa kappale 6.4 Parametriluettelot - aktiivinen suodatin.

6.2.1 Low Harmonic Drive -taajuusmuuttajan kdayttd NPN-tilassa

Parametrin parametri 5-00 Digit. I/O-tila oletusasetus on PNP-tila. Jos halutaan kdyttdad NPN-tilaa, Low Harmonic Drive -
taajuusmuuttajan suodatinosan kytkentdja on muutettava. Ennen par. parametri 5-00 Digit. I/0-tila asetuksen muuttamista
NPN-tilaan, 24 V:n jannitteeseen kytketty johdin (ohjausliitin 12 tai 13) on siirrettdva liittimeen 20 (maa).

6.3 Parametriluettelot - taajuusmuuttaja

Muutokset kayton aikana
Arvo Totta tarkoittaa, ettd parametrin voi vaihtaa taajuusmuuttajan kdydessa ja Vaarin tarkoittaa, ettd taajuusmuuttaja on
pysaytettdva ennen muutosten tekemista.

4-Set-up

'All set-up' (kaikki asetukset): parametrit voidaan maarittaa erikseen kuhunkin neljdsta kokoonpanosta, eli yksittaisella
parametrilla voi olla nelja eri data-arvoa.

"1 set-up’ (1 asetus): data-arvo on sama kaikissa asetuksissa.
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Muunnosindeksi

Talld numerolla tarkoitetaan muunnoslukemaa, jota
kdytetdan kirjoitettaessa taajuusmuuttajaan tai luettaessa
taajuusmuuttajasta.

Muunn.indeksi Muunn.kerroin
100 1
67 1/60
6 1000000
5 100000
4 10000
3 1000
2 100
1 10
0 1
-1 0,1
-2 0,01
-3 0,001
-4 0,0001
-5 0,00001
-6 0,000001

Taulukko 6.11 Muunnosindeksi

Datatyyp | Kuvaus Tyyppi

pi

2 Kokonaisluku 8 Int8

3 Kokonaisluku 16 Int16

4 Kokonaisluku 32 Int32

5 Etumerkiton 8 Uint8

6 Etumerkiton 16 Uint16

7 Etumerkiton 32 Uint32

9 Nakyva teksti VisStr

33 Normaloitu arvo 2 tavua N2

35 Bittisarja, johon kuuluu 16 Boolen V2
muuttujaa

54 Aikaero ilman padivdamaaraa TimD

Taulukko 6.12 Datatyypit

Katso lisdtietoja datatyypeista 33, 35 ja 54 taajuus-
muuttajan suunnitteluoppaasta.

6.3.1 Parametrin valinta

Taajuusmuuttajan parametrit on ryhmitelty erilaisiin
parametriryhmiin, joiden avulla on helppo valita oikeat
parametrit taajuusmuuttajan optimaaliseen kdyttoon.

0-** Kaytto- ja nayttdparametrit taajuusmuuttajan
perusasetuksiin

1-** Kuormituksen ja moottorin parametrit sisaltavat kaikki

kuormitukseen ja moottoriin liittyvat parametrit

2-** Jarrujen parametrit

3-** Ohjearvot ja ramppauksen parametrit, sisaltavat
DigiPot-toiminnon

4-** Rajat ja varoitukset, rajoitusten ja varoitusparametrien
madrittaminen

5-** Digitaalitulot ja -lahdot, sisdltavat releiden saatimet
6-** Analogiset tulot ja 1ahdot

7-** Ohjaimet, nopeuden ja prosessinohjauksen
parametrien maarittaminen

8-** Viestinta- ja optioparametrit taajuusmuuttajan R5485:n
ja taajuusmuuttajan USB-portin parametrien maaritta-
miseen.

9-** Profibus-parametrit

10-** DeviceNetin ja CAN-kenttavaylan parametrit
12-** Ethernet-parametrit

13-** Alykkaidn logiikanohjauksen parametrit
14-** Erikoistoimintojen parametrit

15-** Taajuusmuuttajan tietojen parametrit
16-** Datalukemien parametrit

17-** Enkooderin optioiden parametrit

18-** Datalukemat 2

30-** Erityisominaisuudet

32-** MCO 305:n perusparametrit

33-** MCO 305:n lisdparametrit

34-** MCO:n datalukemien parametrit

35-** Anturin syottoopt.
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6.3.2 0-** Toiminta/naytto
Par. Parametrin kuvaus Oletusarvo 4-set-up Muutos Muunno- Type
no. # kdyton aikana skerroin
0-0* Perusasetukset
0-01 Kieli [0] Englanti 1 set-up TRUE - Uint8
0-02 | Moottorin nopeusyks. [0] 1/min 2 set-ups FALSE - Uint8
0-03 | Paikalliset asetukset [0] Kansainvélinen 2 set-ups FALSE - Uint8
0-04 | Kayttotila kdynnistettdessa (kasi) [1] Pakkopys., ohj=vanha All set-ups TRUE - Uint8
0-09 | Performance Monitor 0 % All set-ups TRUE -1 Uint16
0-1* Asetustoiminnot
0-10 | Aktiiviset asetukset [1] Asetukset 1 1 set-up TRUE - Uint8
0-11 Muokkaa aset. [1] Asetukset 1 All set-ups TRUE - Uint8
0-12 |Nama asetukset yhteydessa [0] Ei linkitetty All set-ups FALSE - Uint8
0-13  |Lukema: Linkitetyt asetukset 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
0-14 | Lukema: Muokkaa asetuksia/kanavaa 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
0-15 |Readout: actual setup 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint8
0-2* LCP-naytt6
0-20 | Nayton rivi 1.1 pieni 1617 All set-ups TRUE - Uint16
0-21 Nayton rivi 1.2 pieni 1614 All set-ups TRUE - Uint16
0-22 | Nayton rivi 1.3 pieni 1610 All set-ups TRUE - Uint16
0-23 | N&yton rivi 2 suuri 1613 All set-ups TRUE - Uint16
0-24 | N&yton rivi 3 suuri 1602 All set-ups TRUE - Uint16
0-25 |Oma valikko ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 Uint16
0-3* LCP:n oma lukema
0-30 | Kayttdjan madrittaman lukeman yksikkd [0] Ei mitaan All set-ups TRUE - Uint8
0-31 | Kaytt. maarittdman lukeman minimio 0 CustomReadoutUnit All set-ups TRUE -2 Int32
0-32 | Kayttdjan madritt. lukeman maksimi 100 CustomReadoutUnit All set-ups TRUE -2 Int32
0-37 | Nayton teksti 1 0 N/A 1 set-up TRUE 0 VisStr[25]
0-38 | Nayton teksti 2 0 N/A 1 set-up TRUE 0 VisStr[25]
0-39 Nayton teksti 3 0 N/A 1 set-up TRUE 0 VisStr[25]
0-4* LCP-ndppaimistd
0-40 |LCP [Hand on] -ndppéin ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
0-41 | LCP [Off]-ndppain ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
0-42 | LCP [Auto on] -ndppdin ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
0-43 | LCP [Reset]-ndppain ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
0-44 | LCP:n [Off/Reset]-ndppain ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
LCP:n [taajuusmuuttajan ohitus] -
0-45 |ndppdin ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
0-5* Kopioi/tallenna
0-50 | LCP-kopiointi [0] Ei kopiota All set-ups FALSE - Uint8
0-51 | Asetusten kopio [0] Ei kopiota All set-ups FALSE - Uint8
0-6* Salasana
0-60 |Padvalikon salasana 100 N/A 1 set-up TRUE 0 Int16
0-61 | Padvalikon kayttd ilman salasanaa [0] Tdysi kayttdoikeus 1 set-up TRUE - Uint8
0-65 | Pika-asetusvalik. s-sana 200 N/A 1 set-up TRUE 0 Int16
0-66 | Pika-asetusvalik. kdyttd ilman s-sanaa [0] Tdysi kayttdoikeus 1 set-up TRUE - Uint8
0-67 | Padsy vaylddn salasanalla 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
0-68 |Safety Parameters Password 300 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint16
Password Protection of Safety
0-69 |Parameters [0] Pois kaytosta 1 set-up TRUE - Uint8
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6.3.3 1-** Kuorm./moott.
Par. [Parametrin kuvaus Oletusarvo 4-set-up vain FC Muutos Muunno- Type
no. # 302 kayton skerroin
aikana

1-0* Yleiset asetukset
1-00 |Konfiguraatiotila ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
1-01 | Moottorin ohjausperiaate ExpressionLimit All set-ups FALSE - Uint8
1-02 | Flux moott. tak.kytk.ldhde [1] 24V enkooderi All set-ups X FALSE - Uint8
1-03 |Momentin ominaiskayra [0] Vakiomomentti All set-ups TRUE - Uint8
1-04 | Ylikuormitustila [0] Suuri momentti All set-ups FALSE - Uint8
1-05 [Paikall. tilan konfig. [2] Kuten tila par 1-00 All set-ups TRUE - Uint8
1-06 [Suunta my6tapaivaan [0] Normaali All set-ups FALSE - Uint8
1-07 [Motor Angle Offset Adjust [0] Manual All set-ups X FALSE - Uint8
1-1* Moottorin valinta
1-10 |Moott. rakenne [0] Asynkron. All set-ups FALSE - Uint8
1-11 | Motor Model ExpressionLimit All set-ups X FALSE - Uint8
1-14 [Damping Gain 140 % All set-ups TRUE 0 Int16
1-15 |Low Speed Filter Time Const. ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint16
1-16 [High Speed Filter Time Const. ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint16
1-17 [Voltage filter time const. ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Uint16
1-18 |Min. Current at No Load 0 % All set-ups TRUE 0 Uint16
1-2* Moottoridata
1-20 | Moottorin teho [kW] ExpressionLimit All set-ups FALSE 1 Uint32
1-21 | Moott. teho [hv] ExpressionLimit All set-ups FALSE -2 Uint32
1-22 | Moottorin jannite ExpressionLimit All set-ups FALSE 0 Uint16
1-23 | Moottorin taajuus ExpressionLimit All set-ups FALSE 0 Uint16
1-24 | Moottorin virta ExpressionLimit All set-ups FALSE -2 Uint32
1-25 [Moottorin nimellisnopeus ExpressionLimit All set-ups FALSE 67 Uint16
1-26 | Moott. jatk. nimell.momentti ExpressionLimit All set-ups FALSE -1 Uint32

Automaattinen moottorin sovitus
1-29 [(AMA) [0] Ei kdytOssa All set-ups FALSE - Uint8
1-3* Laaj.moottoritied.
1-30 |Staattorin resistanssi (Rs) ExpressionLimit All set-ups FALSE -4 Uint32
1-31 |Roottorin resistanssi (Rr) ExpressionLimit All set-ups FALSE -4 Uint32
1-33 | Staattorin vuodon resistanssi (X1) ExpressionLimit All set-ups FALSE -4 Uint32
1-34 |Roottorin vuodon reaktanssi (X2) ExpressionLimit All set-ups FALSE -4 Uint32
1-35 | Paareaktanssi (Xh) ExpressionLimit All set-ups FALSE -4 Uint32
1-36 |Rautahavion resistanssi (Rfe) ExpressionLimit All set-ups FALSE -3 Uint32
1-37 |d-akselin induktanssi (Ld) ExpressionLimit All set-ups FALSE -4 Int32
1-38 |g-axis Inductance (Lq) ExpressionLimit All set-ups FALSE -6 Int32
1-39 | Moottorin napaluku ExpressionLimit All set-ups FALSE 0 Uint8
1-40 [Paluu EMF nop. 1000 1/min ExpressionLimit All set-ups X FALSE 0 Uint16
1-41 [ Moottorinkulman Offset 0 N/A All set-ups FALSE 0 Int16
1-44 | d-axis Inductance Sat. (LdSat) ExpressionLimit All set-ups X FALSE -4 Int32
1-45 |g-axis Inductance Sat. (LgSat) ExpressionLimit All set-ups X FALSE -4 Int32
1-46 | Position Detection Gain 100 % All set-ups TRUE 0 Uint16
1-47 [Torque Calibration ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
1-48 |Inductance Sat. Point 35 % All set-ups X TRUE 0 Int16
1-5* Kuorm.riippum. as.
1-50 |Moott. magnetisointi, kun nopeus 0 100 % All set-ups TRUE 0 Uint16
1-51 [Min.nopeus norm. magnetointi [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
1-52 [Min.nopeus norm. magnetointi [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
1-53 |Mallin vaihtotaajuus ExpressionLimit All set-ups X FALSE -1 Uint16
1-54 [Voltage reduction in fieldweakening oV All set-ups FALSE 0 Uint8
1-55 | U/f-ominaiskayréd - U ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
1-56 | U/f-ominaiskéyrd - F ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
1-58 [Pyor. moott. kytk. testipulssien virta ExpressionLimit All set-ups FALSE 0 Uint16
1-59 [Pyor. moott. kytk. testipulssien taajuus ExpressionLimit All set-ups FALSE 0 Uint16
1-6* Kuorm. riippuv. as.
1-60 |Kuormit. kompens. pienelld nopeudella 100 % All set-ups TRUE 0 Int16
1-61 |Kuorm. kompens. suurella nopeudella 100 % All set-ups TRUE 0 Int16
1-62 |Jattamakompensointi ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Int16
1-63 |Jattamakompensoinnin aikavakio ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint16
1-64 | Resonanssivaimennus 100 % All set-ups TRUE 0 Uint16
1-65 |Resonanssivaimennuksen aikavakio 5ms All set-ups TRUE -3 Uint8
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Par. [Parametrin kuvaus Oletusarvo 4-set-up vain FC Muutos Muunno- Type
no. # 302 kayton skerroin

aikana
1-66 [Min.virta pienelld nopeudella ExpressionLimit All set-ups X TRUE 0 Uint32
1-67 | Kuormitustyyppi [0] Passiiv. kuorm. All set-ups X TRUE - Uint8
1-68 [Minimi inertia ExpressionLimit All set-ups X FALSE -4 Uint32
1-69 [ Maksimi inertia ExpressionLimit All set-ups X FALSE -4 Uint32
1-7* Kdynnistyssaadot
1-70 |PM Start Mode [0] Rotor Detection All set-ups TRUE - Uint8
1-71 [ Kéynnistysviive 0s All set-ups TRUE -1 Uint8
1-72 | Kdynnistystoiminto [2] Rullaus-/viiveaika All set-ups TRUE - Uint8
1-73 [Kytkeyt. py6riv. moott. ExpressionLimit All set-ups FALSE - Uint8
1-74 | Kdynnistysnopeus [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
1-75 | Kdynnistysnopeus [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
1-76 [Kdynnistysvirta 0A All set-ups TRUE -2 Uint32
1-8*% Pysdytyssaadot
1-80 [Toiminto pysaytet. [0] Rullaus All set-ups TRUE - Uint8
1-81 [Min.nopeus toiminnolle pysdyt. [rpm] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
1-82 [Min.nopeus toiminnolle pysayt. [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
1-83 [Tasmallinen pysdytystoiminto [0] Tarkka ramppipys. All set-ups FALSE - Uint8
1-84 |Tasm. pysaytyslaskurin arvo 100000 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
1-85 |Tasm. p.nop. komp.viive 10 ms All set-ups TRUE -3 Uint8
1-9* Moottorin lampdétila
1-90 [Moottorin lampdsuojaus ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
1-91 [Moott. ulk. puhallin ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint16
1-93 | Termistorin resurssi [0] Ei mitaan All set-ups TRUE - Uint8
1-94 [ATEX ETR cur.lim. speed reduction 0 % 2 set-ups X TRUE -1 Uint16
1-95 [KTY-anturityyppi [0] KTY-anturi 1 All set-ups X TRUE - Uint8
1-96 |KTY-termistorin resurssi [0] Ei mitaan All set-ups X TRUE - Uint8
1-97 [KTY-kynnystaso 80 °C 1 set-up X TRUE 100 Int16
1-98 | ATEX ETR interpol. points freq. ExpressionLimit 1 set-up X TRUE -1 Uint16
1-99 | ATEX ETR interpol points current ExpressionLimit 2 set-ups X TRUE 0 Uint16
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6.3.4 2-** Jarrut

Par. Parametrin kuvaus Oletusarvo 4-set-up Muutos kdytén | Muunno- Type
no. # aikana skerroin

2-0* DC-jarru

2-00 |DC-pitovirta 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
2-01 |DC-jarrun virta 50 % All set-ups TRUE 0 Uint16
2-02 | DCjarrutusaika 10 s All set-ups TRUE -1 Uint16
2-03 | DC-jarrun kytkeytymisnop. [1/min] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
2-04 | DCjarrun kytkeytymisnop. [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
2-05 Maksimiohjearvo MaxReference (P303) All set-ups TRUE -3 Int32
2-06 | Parking Current 50 % All set-ups TRUE 0 Uint16
2-07 |Parking Time 3s All set-ups TRUE -1 Uint16
2-1* Jarruen.toiminnot

2-10  |Jarrun toiminto ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
2-11 Jarruvastus (ohm) ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint16
2-12  |Jarrutehon raja (kW) ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint32
2-13  [Jarrutustehon valvonta [0] Ei kdytossa All set-ups TRUE - Uint8
2-15 |Jarrun tarkistus [0] Ei kdytossa All set-ups TRUE - Uint8
2-16 | AC-jarrun maks. virta 100 % All set-ups TRUE -1 Uint32
2-17 | Ylijannitevalvonta [0] Pois kadytosta All set-ups TRUE - Uint8
2-18 |Jarrutarkistustila [0] Kdynnistettdessa All set-ups TRUE - Uint8
2-19 [Over-voltage Gain 100 % All set-ups TRUE 0 Uint16
2-2* Mekaaninen jarru

2-20 |Jarrun vapautusvirta ImaxVLT (P1637) All set-ups TRUE -2 Uint32
2-21 | Aktivoi jarrutusnopeus [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
2-22 | Aktivoi jarrutusnopeus [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
2-23 | Aktivoi jarrutusviive 0s All set-ups TRUE -1 Uint8
2-24 | Pysdytysviive 0s All set-ups TRUE -1 Uint8
2-25 |Jarrun vapautusaika 0.20 s All set-ups TRUE -2 Uint16
2-26 | Mom. ohjearvo 0 % All set-ups TRUE -2 Int16
2-27 |Momentin ramppiaika 0.2s All set-ups TRUE -1 Uint8
2-28 | Vahv. lisdjannitekerroin 1 N/A All set-ups TRUE -2 Uint16
2-29 |Torque Ramp Down Time 0s All set-ups TRUE -1 Uint8
2-3* Adv. Mech Brake

2-30 | Position P Start Proportional Gain 0.0000 N/A All set-ups TRUE -4 Uint32
2-31 |Speed PID Start Proportional Gain 0.0150 N/A All set-ups TRUE -4 Uint32
2-32 | Speed PID Start Integral Time 200.0 ms All set-ups TRUE -4 Uint32
2-33 | Speed PID Start Lowpass Filter Time 10.0 ms All set-ups TRUE -4 Uint16
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6.3.5 3-** Ohjearvo / rampit

Par. Parametrin kuvaus Oletusarvo 4-set-up Muutos Muunno- Type
no. # kdyton aikana skerroin

3-0* Ohjearvon rajat

3-00 [Ohjearvon alue ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
3-01 |Ohjearvo/tak.kytk.yks. ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
3-02 | Minimiohjearvo ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Int32
3-03 | Maksimiohjearvo ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Int32
3-04 | Ohjearvotoiminto [0] Summa All set-ups TRUE - Uint8
3-1* Ohjearvot

3-10 |Esiasetettu ohjearvo 0 % All set-ups TRUE -2 Int16
3-11  |Ryémintdnopeus [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
3-12 | Kiinniajo ylés/alas arvo 0 % All set-ups TRUE -2 Int16
3-13 | Ohjearvon paikka [0] Yht. kési/aut.kdytt. All set-ups TRUE - Uint8
3-14 | Esiaset. suhteellinen ohjearvo 0 % All set-ups TRUE -2 Int32
3-15 |Ohjearvoresurssi 1 ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
3-16 | Ohjearvoresurssi 2 ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
3-17 |Ohjearvoresurssi 3 ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
3-18 |Suhteellisen skaal. ohjearvoresurssi [0] Ei toimintoa All set-ups TRUE - Uint8
3-19  |Ry®mintdnopeus [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
3-4* Ramppi 1

3-40 |Ramppi 1 tyyppi [0] Lineaarinen All set-ups TRUE - Uint8
3-41 Ramppi 1:n nousuaika ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-42 |Ramppi 1 rampin seisonta-aika ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-45 |Ramppi 1 S-ramppisuhde kiihd. alussa 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-46 |Ramppi 1 S-ramppisuhde kiihd. lopussa 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-47 |Ramppi 1 S-ramppisuhde hidast. alussa 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-48 |Ramppi 1 S-ramppisuhde hidast. lopussa 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-5% Ramppi 2

3-50 |Ramppi 2 tyyppi [0] Lineaarinen All set-ups TRUE - Uint8
3-51 |Ramppi 2:n nousuaika ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-52 |Ramppi 2 rampin seisonta-aika ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-55 |Ramppi 2 S-ramppisuhde kiihd. alussa 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-56 |Ramppi 2 S-ramppisuhde kiihd. lopussa 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-57 |Ramppi 2 S-ramppisuhde hidast. alussa 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-58 |Ramppi 2 S-ramppisuhde hidast. lopussa 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-6* Ramppi 3

3-60 |Ramppi 3 tyyppi [0] Lineaarinen All set-ups TRUE - Uint8
3-61 Ramppi 3:n nousuaika ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-62 |Ramppi 3 rampin seisonta-aika ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-65 |[Ramppi 3 S-ramppisuhde kiihd. alussa 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-66 |Ramppi 3 S-ramppisuhde kiihd. lopussa 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-67 |Ramppi 3 S-ramppisuhde hidast. alussa 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-68 |Ramppi 3 S-ramppisuhde hidast. lopussa 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-7* Ramppi 4

3-70 [Ramppi 4 tyyppi [0] Lineaarinen All set-ups TRUE - Uint8
3-71 Ramppi 4:n nousuaika ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-72 |Ramppi 4 rampin seisonta-aika ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-75 |Ramppi 4 S-ramppisuhde kiihd. alussa 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-76  |Ramppi 4 S-ramppisuhde kiihd. lopussa 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-77 |Ramppi 4 S-ramppisuhde hidast. alussa 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-78 |Ramppi 4 S-ramppisuhde hidast. lopussa 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-8* Muut rampit

3-80 |Rydm. ramppiaika ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-81 |Pikapysdytyksen ramppiaika ExpressionLimit 2 set-ups TRUE -2 Uint32
3-82 | Pikapysdytyksen ramppityyppi [0] Lineaarinen All set-ups TRUE - Uint8
3-83 | Pikapys. S-ramppisuht. hid. kdynn. 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-84 | Pikapys. S-ramppisuht. hid. loppu 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-9* Digit. pot.metri

3-90 |[Askelkoko 0.10 % All set-ups TRUE -2 Uint16
3-91 Ramppiaika 1s All set-ups TRUE -2 Uint32
3-92 [Tehon palautus [0] Ei kdytOssa All set-ups TRUE - Uint8
3-93 | Maksimiraja 100 % All set-ups TRUE 0 Int16
3-94 |Minimiraja -100 % All set-ups TRUE 0 Int16
3-95 |Ramppiviive ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 TimD
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6.3.6 4-** Rajat / varoitukset
Par. Parametrin kuvaus Oletusarvo 4-set-up Muutos Muunno- Type
no. # kdyton aikana skerroin
4-1* Moottorin rajat
4-10 | Moott.py6r.nop suunta ExpressionLimit All set-ups FALSE - Uint8
4-11 | Moott. nopeuden alaraja [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
4-12 | Moott. nopeuden alaraja [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
4-13 | Moott. nopeuden ylédraja [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
4-14 | Moott. nopeuden yldraja [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
4-16 | Moottoritilan momenttiraja ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
4-17 | Generatiivinen momenttiraja 100 % All set-ups TRUE -1 Uint16
4-18 |Virtaraja ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint32
4-19 | Enimmaislahtotaajuus ExpressionLimit All set-ups FALSE -1 Uint16
4-2* Rajoita tekijat
4-20 | Momenttirajatekijan ldhde [0] Ei toimintoa All set-ups TRUE - Uint8
4-21 Nopeusrajatekijan lahde [0] Ei toimintoa All set-ups TRUE - Uint8
4-3* Moott. nop. tarkk.
4-30 | Moottorin tak.kytk. menetystoiminto [2] Laukaisu All set-ups TRUE - Uint8
4-31 Moottorin tak.kytk. nopeusvirhe 300 RPM All set-ups TRUE 67 Uint16
4-32 | Moott. tak.kytk. menet. aikak. 0.05 s All set-ups TRUE -2 Uint16
4-34 | Seurantavirhetoiminto ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
4-35 |[Seurantavirhe 10 RPM All set-ups TRUE 67 Uint16
4-36 |Seurantavirhe aikakat. 1s All set-ups TRUE -2 Uint16
4-37 | Seurantavirhe ramppaus 100 RPM All set-ups TRUE 67 Uint16
4-38 | Seurantavirhe rampp. aikakatk. 1s All set-ups TRUE -2 Uint16
4-39 |[Seur.virhe rampp. aikak. jalk. 5s All set-ups TRUE -2 Uint16
4-5* Saad. Varoitukset
4-50 | Varoitus alhaisesta virrasta 0A All set-ups TRUE -2 Uint32
4-51 | Varoitus suuresta virrasta ImaxVLT (P1637) All set-ups TRUE -2 Uint32
4-52 | Varoitus alhaisesta nopeudesta 0 RPM All set-ups TRUE 67 Uint16
4-53 | Varoitus suuresta nopeudesta ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
4-54 | Varoitus pieni ohjearvo -999999.999 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
4-55 | Varoitus suuri ohjearvo 999999.999 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
-999999.999 ReferenceFeed-
4-56 | Varoitus pieni tak.kytk. backUnit All set-ups TRUE -3 Int32
999999.999 ReferenceFeed-
4-57 | Varoitus korkea tak.kytk. backUnit All set-ups TRUE -3 Int32
4-58 | Moottorin vaihetoiminto puuttuu ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
4-6* Ohitusnopeus
4-60 | Ohitusnopeus nopeudesta [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
4-61 | Ohitusnopeus taajuudesta [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
4-62 | Ohitusnopeus nopeuteen [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
4-63 | Ohitusnopeus taajuuteen [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
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6.3.7 5-** Digitaalinen tulo/laht6

Par. |Parametrin kuvaus Oletusarvo 4-set-up vain FC Muutos Muunno- Type
no. # 302 kayton skerroin
aikana
5-0* Digit. I/O-tila
5-00 |Digit. I/O-tila [0] PNP All set-ups FALSE - Uint8
5-01 |[Liittimen 27 tila [0] Tulo All set-ups TRUE - Uint8
5-02 |Liittimen 29 tila [0] Tulo All set-ups X TRUE - Uint8
5-1* Digit. tulot
5-10 | Liitin 18, digitaalitulo ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-11 |Liitin 19, digitaalitulo ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-12 | Liitin 27, digitaalitulo ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-13 | Liitin 29, digitaalitulo ExpressionLimit All set-ups X TRUE - Uint8
5-14 | Liitin 32, digitaalitulo ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-15 | Liitin 33, digitaalitulo ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-16 | Liitin X30/2 digitaalitulo ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-17 | Liitin X30/3 digitaalitulo ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-18 |Liitin X30/4 digitaalitulo ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-19 [Liitin 37 turvapysaytys ExpressionLimit 1 set-up TRUE - Uint8
5-20 | Liitin X46/1 digitaalitulo [0] Ei toimintoa All set-ups TRUE - Uint8
5-21 | Liitin X46/3 digitaalitulo [0] Ei toimintoa All set-ups TRUE - Uint8
5-22 | Liitin X46/5 digitaalitulo [0] Ei toimintoa All set-ups TRUE - Uint8
5-23 | Liitin X46/7 digitaalitulo [0] Ei toimintoa All set-ups TRUE - Uint8
5-24 | Liitin X46/9 digitaalitulo [0] Ei toimintoa All set-ups TRUE - Uint8
5-25 | Liitin X46/11 digitaalitulo [0] Ei toimintoa All set-ups TRUE - Uint8
5-26 | Liitin X46/13 digitaalitulo [0] Ei toimintoa All set-ups TRUE - Uint8
5-3* Digit. lahdot
5-30 |Liitin 27, digitaalinen |dhto ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-31 | Liitin 29, digitaalinen ldhto ExpressionLimit All set-ups X TRUE - Uint8
5-32 | Liitin X30/6 digit. 1&ht6 (MCB 101) ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-33 | Liitin X30/7 digit. 1&ht6 (MCB 101) ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-4* Releet
5-40 |Toimintorele ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-41 |Rele, vetoviive 0.01s All set-ups TRUE -2 Uint16
5-42 |Rele, paastoviive 0.01 s All set-ups TRUE -2 Uint16
5-5% Pulssitulo
5-50 |Liitin 29, alhainen taajuus 100 Hz All set-ups X TRUE 0 Uint32
5-51 | Liitin 29, suuri taajuus 100 Hz All set-ups X TRUE 0 Uint32
0 ReferenceFeed-
5-52 | Liitin 29, pieni ohje-/takaisink. Arvo backUnit All set-ups X TRUE -3 Int32
5-53 | Liitin 29, suuri ohje-/takaisink. Arvo ExpressionLimit All set-ups X TRUE -3 Int32
5-54 [Pulssisuodattimen aikavakio #29 100 ms All set-ups X FALSE -3 Uint16
5-55 | Liitin 33, alhainen taajuus 100 Hz All set-ups TRUE 0 Uint32
5-56 | Liitin 33, suuri taajuus 100 Hz All set-ups TRUE 0 Uint32
0 ReferenceFeed-
5-57 |Liitin 33, pieni ohje-/takaisink. Arvo backUnit All set-ups TRUE -3 Int32
5-58 | Liitin 33, suuri ohje-/takaisink. Arvo ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Int32
5-59 |Pulssisuodattimen aikavakio #33 100 ms All set-ups FALSE -3 Uint16
5-6* Pulssilahto
5-60 [Liitin 27, pulssildahtomuuttuja ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-62 |[Pulssildhdon maks.taaj. #27 ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint32
5-63 | Liitin 29, pulssilahtomuuttuja ExpressionLimit All set-ups X TRUE - Uint8
5-65 | Pulssilahdon maks.taaj. #29 ExpressionLimit All set-ups X TRUE 0 Uint32
5-66 | Liitin X30/6 pulssilahtomuuttuja ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-68 | Pulssildhdon maks.taaj. #X30/6 ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint32
5-7* 24V pulssiant.tulo
5-70 | Liitin 32/33 pulssia per kierros 1024 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
5-71 | Liitin 32/33, pulssianturin suunta [0] Mydtapdivaan All set-ups FALSE - Uint8
5-8* 1/0 Options
5-80 |AHF Cap Reconnect Delay | 25 s 2 set-ups X TRUE 0 Uint16
5-9* Vayla valvottu
5-90 |Digitaalisen & Relevdyldn valvonta 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
5-93 |Pulssilahto #27 vaylan valvonta 0 % All set-ups TRUE -2 N2
5-94 |[Pulssildahto #27 aikakatkaisun esiasetus 0 % 1 set-up TRUE -2 Uint16
5-95 |Pulssilahto #29 vaylan valvonta 0 % All set-ups X TRUE -2 N2
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Par. |Parametrin kuvaus Oletusarvo 4-set-up vain FC Muutos Muunno- Type

no. # 302 kayton skerroin

aikana

5-96 |Pulssilahtd #29 aikakatkaisun esiasetus 0 % 1 set-up X TRUE -2 Uint16

5-97 |Pulssildhtd #X30/6 véyldn valvonta 0 % All set-ups TRUE -2 N2

5-98 | Pulssilahtd #X30/6 aikak. esias. 0 % 1 set-up TRUE -2 Uint16
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6.3.8 6-** Anal. tulo/lahto
Par. Parametrin kuvaus Oletusarvo 4-set-up Muutos Muunno- Type
no. # kayton skerroin
aikana

6-0* Analog. I/O-tila
6-00 |"Eldva nolla" aikakatk.aika 10 s All set-ups TRUE 0 Uint8
6-01 | "Eldvd nolla" aikakatk.toiminto [0] Ei kdytOssa All set-ups TRUE - Uint8
6-1* Analoginen tulo 1
6-10 | Liitin 53 alijannite 0.07 V All set-ups TRUE -2 Int16
6-11 | Liitin 53 ylijannite 10V All set-ups TRUE -2 Int16
6-12 | Liitin 53 alivirta 0.14 mA All set-ups TRUE -5 Int16
6-13 | Liitin 53 ylivirta 20 mA All set-ups TRUE -5 Int16
6-14 | Liitin 53 pieni ohjearvo/takaisink. Arvo 0 ReferenceFeedbackUnit All set-ups TRUE -3 Int32
6-15 | Liitin 53 suuri ohjearvo/tak.k. Arvo ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Int32
6-16 | Liitin 53 suodatinaikavakio 0.001 s All set-ups TRUE -3 Uint16
6-2* Analoginen tulo 2
6-20 | Liitin 54 alijannite 0.07 V All set-ups TRUE -2 Int16
6-21 | Liitin 54 ylijannite 10 V All set-ups TRUE -2 Int16
6-22 | Liitin 54 alivirta 0.14 mA All set-ups TRUE -5 Int16
6-23 | Liitin 54 ylivirta 20 mA All set-ups TRUE -5 Int16
6-24 | Liitin 54 pieni ohjearvo/takaisink. Arvo 0 ReferenceFeedbackUnit All set-ups TRUE -3 Int32
6-25 | Liitin 54 suuri ohjearvo/tak.k. Arvo ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Int32
6-26 | Liitin 54 suodatinaikavakio 0.001 s All set-ups TRUE -3 Uint16
6-3* Analoginen tulo 3
6-30 | Liitin X30/11 alijannite 0.07 V All set-ups TRUE -2 Int16
6-31 Liitin X30/11 ylijannite 10V All set-ups TRUE -2 Int16
6-34 | Liitin X30/11 pieni ohje-/takaisink. arvo 0 ReferenceFeedbackUnit All set-ups TRUE -3 Int32
6-35 | Liit. X30/11 suuri ohje-/tak.k.arvo ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Int32
6-36 | Liitin X30/11 suodattimen aikavakio 0.001 s All set-ups TRUE -3 Uint16
6-4* Analoginen tulo 4
6-40 | Liitin X30/12 alijénnite 0.07 V All set-ups TRUE -2 Int16
6-41 | Liitin X30/12 ylijannite 10V All set-ups TRUE -2 Int16
6-44 | Liitin X30/12 pieni ohje-/takaisink. arvo 0 ReferenceFeedbackUnit All set-ups TRUE -3 Int32
6-45 | Liit. X30/12 suuri ohje-/tak.k.arvo ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Int32
6-46 | Liitin X30/12 suodattimen aikavakio 0.001 s All set-ups TRUE -3 Uint16
6-5* Analoginen lahto 1
6-50 | Liitin 42, 1ahto ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
6-51 | Liitin 42 1ahddn min. skaalaus 0 % All set-ups TRUE -2 Int16
6-52 [ Liitin 42 Idhdon maks. skaalaus 100 % All set-ups TRUE -2 Int16
6-53 | Liitin 42, 1ahto, vaylan valvonta 0% All set-ups TRUE -2 N2
6-54 | Liitin 42 Iahdon aikakatkaisun esiasetus 0 % 1 set-up TRUE -2 Uint16
6-55 | Liitin 42, lahtosuodatin [0] Ei kayt. 1 set-up TRUE - Uint8
6-6* Analoginen lahto 2
6-60 | Liitin X30/8 1ahto ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
6-61 Liitin X30/8 min.skaalaus 0 % All set-ups TRUE -2 Int16
6-62 | Liitin X30/8 maks.skaalaus 100 % All set-ups TRUE -2 Int16
6-63 | Liitin X30/8, vdylan valvonta 0 % All set-ups TRUE -2 N2

Liitin X30/8 1ahdon aikakatkaisun
6-64 |esiasetus 0 % 1 set-up TRUE -2 Uint16
6-7* Analog. ldhto 3
6-70 | Liitin X45/1 1ahtd ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
6-71 | Liitin X45/1 min. skaalaus 0 % All set-ups TRUE -2 Int16
6-72 | Liitin X45/1 maks. skaalaus 100 % All set-ups TRUE -2 Int16
6-73 | Liitin X45/1, vdylén valvonta 0 % All set-ups TRUE -2 N2
6-74 | Liitin X45/1 18hdon aikak. esias. 0 % 1 set-up TRUE -2 Uint16
6-8* Analog. 1dhto 4
6-80 | Liitin X45/3 1ahto ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
6-81 | Liitin X45/3 min. skaalaus 0 % All set-ups TRUE -2 Int16
6-82 | Liitin X45/3 maks. skaalaus 100 % All set-ups TRUE -2 Int16
6-83 | Liitin X45/3, vdylén valvonta 0 % All set-ups TRUE -2 N2
6-84 | Liitin X45/3 lahdon aikak. esias. 0 % 1 set-up TRUE -2 Uint16
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6.3.9 7-** Siitimet
Par. |Parametrin kuvaus Oletusarvo 4-set-up vain FC Muutos Muunno- Type
no. # 302 kayton skerroin

aikana
7-0* Nopeus PID-sdaato
7-00 |Nopeus PID tak.kytk.ldhde ExpressionLimit All set-ups FALSE - Uint8
7-02 |PID - nopeuden suhteellinen vahvistus ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Uint16
7-03 | PID - integrointiaika ExpressionLimit All set-ups TRUE -4 Uint32
7-04 | PID - nopeuden derivointiaika ExpressionLimit All set-ups TRUE -4 Uint16
7-05 | Nopea PID deriv. Vahvist. raja-arvo 5 N/A All set-ups TRUE -1 Uint16
7-06 |PID - alipaastosuodatusaika ExpressionLimit All set-ups TRUE -4 Uint16
7-07 | Nopeus PID tak.kytk. vélityssuhde 1 N/A All set-ups FALSE -4 Uint32
7-08 |Nopea PID, eteensyottotekija 0 % All set-ups FALSE 0 Uint16
7-09 | Speed PID Error Correction w/ Ramp 300 RPM All set-ups TRUE 67 Uint32
7-1* Momentti Pl ohjaus
7-12 [ Momentti Pl suhteellinen vahvistus 100 % All set-ups TRUE 0 Uint16
7-13 | Momentti Pl integrointiaika 0.020 s All set-ups TRUE -3 Uint16
7-19 [Current Controller Rise Time ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint16
7-2* Pros. ohj. tak.kytk.
7-20 |Prosessi SP tak.kytk. 1 resurssi [0] Ei toimintoa All set-ups TRUE - Uint8
7-22 | Prosessi SP tak.kytk. 2 resurssi [0] Ei toimintoa All set-ups TRUE - Uint8
7-3* Prosessi PID-saaté
7-30 |Prosessi PID normaali/kddnteinen [0] Normaali All set-ups TRUE - Uint8
7-31 [Prosessin PID antiwindup [1] KaytOssa All set-ups TRUE - Uint8
7-32 | Pros. PID kdynn.nopeus 0 RPM All set-ups TRUE 67 Uint16
7-33 | Prosessi PID:n suhteellinen vahvistus 0.01 N/A All set-ups TRUE -2 Uint16
7-34 | Prosessi PID:n integrointiaika 10000 s All set-ups TRUE -2 Uint32
7-35 |Prosessin PID derivointiaika 0s All set-ups TRUE -2 Uint16
7-36 | Pros. PID deriv. Vahv.raja 5 N/A All set-ups TRUE -1 Uint16
7-38 | Prosessin PID eteensyottotekija 0 % All set-ups TRUE 0 Uint16
7-39 | Ohjearvon kaistanleveydelld 5 % All set-ups TRUE 0 Uint8
7-4* Adv. Process PID |
7-40 | Prosessin PID | osan noll. [0] Ei All set-ups TRUE - Uint8
7-41 | Prosessin PID ldht6 neg. puristin -100 % All set-ups TRUE 0 Int16
7-42 | Prosessin PID ldhtGas. puristin 100 % All set-ups TRUE 0 Int16
7-43 | Prosessin PID vahv.skaalaus min. ohj. 100 % All set-ups TRUE 0 Int16
7-44 | Prosessin PID vahv.skaalaus maks. ohj. 100 % All set-ups TRUE 0 Int16
7-45 |[Prosessin PID eteensyottdresurssi [0] Ei toimintoa All set-ups TRUE - Uint8
7-46 | Prosessin PID eteens. norm/kdant. ohj. [0] Normaali All set-ups TRUE - Uint8
7-48 |PCD Feed Forward 0 N/A All set-ups X TRUE 0 Uint16
7-49 | Prosessin PID 18ht& norm./kdént. ohjaus [0] Normaali All set-ups TRUE - Uint8
7-5* Adv. Process PID Il
7-50 |[Prosessin PID Laajennettu PID [1] KaytOssa All set-ups TRUE - Uint8
7-51 |Prosessin PID eteens. vahvistus 1 N/A All set-ups TRUE -2 Uint16
7-52 |[Prosessin PID eteens. rampin nousu 0.01 s All set-ups TRUE -2 Uint32
7-53 | Prosessin PID eteens. rampin lasku 0.01 s All set-ups TRUE -2 Uint32
7-56 [Prosessin PID ohj. suodatusaika 0.001 s All set-ups TRUE -3 Uint16
7-57 |[Pros. PID tak.kytk. suodatusaika 0.001 s All set-ups TRUE -3 Uint16
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6.3.10 8-** Tiedons. ja aset.

Par. Parametrin kuvaus Oletusarvo 4-set-up Muutos kdyton| Muunno- Type
no. # aikana skerroin

8-0* Yleiset asetukset

8-01 | Ohjauspaikka [0] Digit. ja ohjaussana All set-ups TRUE - Uint8
8-02 | Ohjaussanan ldhde ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
8-03 | Ohjaussanan aikakatk. aika 1s 1 set-up TRUE -1 Uint32
8-04 | Ohjaussanan aikakatkaisutoiminto ExpressionLimit 1 set-up TRUE - Uint8
8-05 | Aikakatkaisun lopetustoiminto [1] Palauta asetus 1 set-up TRUE - Uint8
8-06 | Nollaa ohjaussanan aikakatkaisu [0] Al nollaa All set-ups TRUE - Uint8
8-07 | Diagnoosilaukaisin [0] Ei kdytOssa 2 set-ups TRUE - Uint8
8-08 |Lukemien suodatus ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
8-1* Ohjaussanan aset.

8-10 | Ohjaussanaprofiili [0] FC-profiili All set-ups TRUE - Uint8
8-13 | Konfiguroitava tilasana STW ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
8-14 | Konfiguroitava ohjaussana CTW [1] Profiilin oletus All set-ups TRUE - Uint8
8-19 [Product Code ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 Uint32
8-3* FC-portin aset.

8-30 |[Protokolla [0] FC 1 set-up TRUE - Uint8
8-31 Osoite 1 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint8
8-32 | FC-portin baudinopeus ExpressionLimit 1 set-up TRUE - Uint8
8-33 | Pariteetti / pysaytysbitit [0] Par. par., 1 pys.b. 1 set-up TRUE - Uint8
8-34 | Arvioitu jaksoaika 0 ms 2 set-ups TRUE -3 Uint32
8-35 |Vasteen minimiviive 10 ms 1 set-up TRUE -3 Uint16
8-36 | Vasteen maksimiviive ExpressionLimit 1 set-up TRUE -3 Uint16
8-37 | Ominaisuuksien vdlinen maks.viive ExpressionLimit 1 set-up TRUE -5 Uint16
8-4* FC MC protok.aset.

8-40 | Séhkeen valinta [1] Standardiséhke 1 2 set-ups TRUE - Uint8
8-41 | Parameters for Signals 0 All set-ups FALSE - Uint16
8-42 | PCD:n kirjoituskonfiguraatio ExpressionLimit 2 set-ups TRUE 0 Uint16
8-43 | PCD:n lukukonfiguraatio ExpressionLimit 2 set-ups TRUE 0 Uint16
8-45 BTM Transaction Command [0] Off All set-ups FALSE - Uint8
8-46 |BTM Transaction Status [0] Off All set-ups TRUE - Uint8
8-47 |BTM Timeout 60 s 1 set-up FALSE 0 Uint16
8-48 |BTM Maximum Errors 21 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint8
8-49 |BTM Error Log 0.255 N/A All set-ups TRUE -3 Uint32
8-5* Digit./vayla

8-50 [Rullauksen valinta [3] Logiikka TAI All set-ups TRUE - Uint8
8-51 | Pikapysdytyksen valinta [3] Logiikka TAI All set-ups TRUE - Uint8
8-52 | DC-jarrun valinta ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
8-53 | Aloita valinta [3] Logiikka TAI All set-ups TRUE - Uint8
8-54 | Kaanteinen valinta [3] Logiikka TAI All set-ups TRUE - Uint8
8-55 | Asetusten valinta [3] Logiikka TAI All set-ups TRUE - Uint8
8-56 |Esiaset. ohjearvon valinta [3] Logiikka TAI All set-ups TRUE - Uint8
8-57 | Profidrive OFF2 Select [3] Logiikka TAI All set-ups TRUE - Uint8
8-58 | Profidrive OFF3 Select [3] Logiikka TAI All set-ups TRUE - Uint8
8-8* FC-portin diagnostiikka

8-80 | Vaylan viestimaara 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
8-81 | Véaylan virhemaara 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
8-82 [ Orjan saap. viestit 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
8-83 | Orjan virhemaara 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
8-9* Vayl.ryom.

8-90 | Vayl. rydm. 1 nopeus 100 RPM All set-ups TRUE 67 Uint16
8-91 | Vayl. rydm. 2 nopeus ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
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6.3.11 9-** Profibus
Par. Parametrin kuvaus Oletusarvo 4-set-up Muutos Muunno- Type
no. # kdyton skerroin

aikana
9-00 [asetuspiste 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
9-07 [Hetkellisarvo 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-15 | PCD-kirjoituskonfiguraatio ExpressionLimit 1 set-up TRUE - Uint16
9-16 | PCD-lukukonfiguraatio ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint16
9-18 | Solmun osoite 126 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint8
9-19 | Drive Unit System Number 1034 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
9-22 | Sahkeen valinta [100] None 1 set-up TRUE - Uint8
9-23 | Parametrit signaaleille 0 All set-ups TRUE - Uint16
9-27 | Parametrin muokkaus [1] Kdytossa 2 set-ups FALSE - Uint16
9-28 [ Prosessiohjaus [1] Jaks. master kaytt. 2 set-ups FALSE - Uint8
9-44 | Vikaviestilaskuri 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
9-45 [ Vikakoodi 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
9-47 |Vikanumero 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
9-52 [ Vikatilannelaskuri 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
9-53 [ Profibus-varoitussana 0 N/A All set-ups TRUE 0 V2
9-63 [Todell. baudinopeus [255] Ei baudinopeutta All set-ups TRUE - Uint8
9-64 |Laitteen tunnistus 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
9-65 [ Profiilin numero 0 N/A All set-ups TRUE 0 OctStr[2]
9-67 | Ohjaussana 1 0 N/A All set-ups TRUE 0 V2
9-68 [Tilasana 1 0 N/A All set-ups TRUE 0 V2
9-70 |Edit Set-up [1] Asetukset 1 All set-ups TRUE - Uint8
9-71 | Profibus Tallenna data-arvot [0] Ei kdytOssa All set-ups TRUE - Uint8
9-72 | Profibus-aseman nollaus [0] Ei toimint. 1 set-up FALSE - Uint8
9-75 | DO Identification 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
9-80 [ Madaritellyt parametrit (1) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-81 [ Madaritellyt parametrit (2) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-82 | Mééritellyt parametrit (3) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-83 | Maéritellyt parametrit (4) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-84 [Madritetyt parametrit (5) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-85 Defined Parameters (6) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-90 [Muutetut parametrit (1) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-91 Muutetut parametrit (2) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-92 | Muutetut parametrit (3) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-93 | Muutetut parametrit (4) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-94 | Muutetut parametrit (5) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-99 [ Profibus-muokkauslaskuri 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
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6.3.12 10-** CAN-kenttavayla
Par. Parametrin kuvaus Oletusarvo 4-set-up Muutos Muunno- Type
no. # kayton skerroin

aikana
10-0* Yhteiset asetukset
10-00 | CAN-protokolla ExpressionLimit 2 set-ups FALSE - Uint8
10-01 |Siirtonop. valinta ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
10-02 |MAC ID ExpressionLimit 2 set-ups TRUE 0 Uint8
10-05 | Léhetys virhelaskurin lukema 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint8
10-06 | Vastaanotto virhelaskurin lukema 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint8
10-07 | Lukemavdylén kdytostdpoistolaskuri 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint8
10-1* DeviceNet
10-10 | Prosessidatatyypin valinta ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
10-11 |Prosessidatan konfig. kirjoitus ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint16
10-12 | Prosessidatan konfig. luku ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint16
10-13 | Varoitusparametri 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
10-14 | Verkon ohjearvo [0] Ei kdytOssa 2 set-ups TRUE - Uint8
10-15 | Verkon ohjaus [0] Ei kdytOssa 2 set-ups TRUE - Uint8
10-2* COS-suodattimet
10-20 | COS-suodatin 1 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
10-21 | COS-suodatin 2 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
10-22 | COS-suodatin 3 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
10-23 | COS-suodatin 4 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
10-3* Param. kayttooik.
10-30 | Ryhmaindeksi 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint8
10-31 |Tallenna data-arvot [0] Ei kdytOssa All set-ups TRUE - Uint8
10-32 | Devicenetin tarkistus ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint16
10-33 |Tallenna aina [0] Ei kdytOssa 1 set-up TRUE - Uint8
10-34 | DeviceNetin tuotekoodi ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 Uint16
10-39 | Devicenet F:n parametrit 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
10-5* CANopen
10-50 |Prosessidatan konfig. kirjoitus ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint16
10-51 |Prosessidatan konfig. luku ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint16
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6.3.13 12-** Ethernet

Par. Parametrin kuvaus Oletusarvo 4-set-up Muutos Muunnos- Type
no. # kdyton aikana kerroin

12-0* IP-aset.

12-00 |IP-osoitteen antaminen ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
12-01 |IP-osoite 0 N/A 1 set-up TRUE 0 OctStr[4]
12-02 | Aliverkon peite 0 N/A 1 set-up TRUE 0 OctStr[4]
12-03 | Oletusyhdyskaytava 0 N/A 1 set-up TRUE 0 OctStr[4]
12-04 | DHCP-palvelin 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 OctStr[4]
12-05 |Vuokra paattyy ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 TimD
12-06 | Nimipalvelimet 0 N/A 1 set-up TRUE 0 OctStr[4]
12-07 |Verkkoalueen nimi 0 N/A 1 set-up TRUE 0 VisStr[48]
12-08 |Isdanndn nimi 0 N/A 1 set-up TRUE 0 VisStr[48]
12-09 | Fyysinen osoite 0 N/A 1 set-up TRUE 0 VisStr[17]
12-1* Ethernet-param.

12-10 |Vilip. tila [0] Ei valip. All set-ups TRUE - Uint8
12-11 | Vilip. kesto ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 TimD
12-12 | Autom. neuvottelu ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
12-13 | Vilip. nop. ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
12-14 | Vilip. kaksisuunt. ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
12-2* Prosessidata

12-20 | Ohjausmalli ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 Uint8
12-21 |Prosessidatan konfig. kirjoitus ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint16
12-22 |[Prosessidatan konfig. luku ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint16
12-23 [Process Data Config Write Size 16 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
12-24 |Process Data Config Read Size 16 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
12-27 | Master Address 0 N/A 2 set-ups FALSE 0 OctStr[4]
12-28 |Tallenna data-arvot [0] Ei kdytOssa All set-ups TRUE - Uint8
12-29 |Tallenna aina [0] Ei kdytOssa 1 set-up TRUE - Uint8
12-3* EtherNet/IP

12-30 | Varoitusparametri 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
12-31 |Verkon ohjearvo [0] Ei kdytOssa 2 set-ups TRUE - Uint8
12-32 | Verkon ohjaus [0] Ei kdytOssa 2 set-ups TRUE - Uint8
12-33 | CIP-tarkistus ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint16
12-34 | CIP-tuotekoodi ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 Uint16
12-35 | EDS-parametri 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
12-37 | COS-estoajastin 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
12-38 | COS-suodatin 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
12-4* Modbus TCP

12-40 |Status Parameter 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
12-41 [Slave Message Count 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
12-42 |Slave Exception Message Count 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
12-5* EtherCAT

12-50 [Configured Station Alias 0 N/A 1 set-up FALSE 0 Uint16
12-51 [Configured Station Address 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
12-59 | EtherCAT Status 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
12-6* Ethernet PowerLink

12-60 |Node ID 1 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint8
12-62 | SDO Timeout 30000 ms All set-ups TRUE -3 Uint32
12-63 |Basic Ethernet Timeout 5000.000 ms All set-ups TRUE -6 Uint32
12-66 | Threshold 15 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
12-67 [Threshold Counters 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
12-68 [Cumulative Counters 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
12-69 |Ethernet Powerlink Status 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
12-8* Muut Ethernet-palv

12-80 |FTP-palvelin [0] Pois kaytosta 2 set-ups TRUE - Uint8
12-81 | HTTP-palvelin [0] Pois kdytosta 2 set-ups TRUE - Uint8
12-82 | SMTP-huolto [0] Pois kaytosta 2 set-ups TRUE - Uint8
12-89 |Lapin. pistokekanavan portti ExpressionLimit 2 set-ups TRUE 0 Uint16
12-9* Ethernet-lisdpalvelut

12-90 | Kaapelidiagnostiikka [0] Pois kaytosta 2 set-ups TRUE - Uint8
12-91 | Auto Cross Over [1] Kaytdssa 2 set-ups TRUE - Uint8
12-92 |IGMP Snooping [1] Kaytdssa 2 set-ups TRUE - Uint8
12-93 | Kaapelivirhe, pituus 0 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint16
12-94 | Broadcast Storm -suojaus -1 % 2 set-ups TRUE 0 Int8
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Par. Parametrin kuvaus Oletusarvo 4-set-up Muutos Muunnos- Type
no. # kadyton aikana kerroin

12-95 |Broadcast Storm -suodatin [0] Vain lahetys 2 set-ups TRUE - Uint8
12-96 |Port Config ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
12-98 [Liitdnnan laskurit 4000 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
12-99 [Medialaskurit 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
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6.3.14 13-** Alykas logiikka
Par. Parametrin kuvaus Oletusarvo 4-set-up Muutos Muunno- Type
no. # kayton skerroin

aikana
13-0* SLC-asetukset
13-00 |SL-ohjaimen tila ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
13-01 | Aloita tapahtuma ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
13-02 | Lopeta tapahtuma ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
13-03 |Nollaa SLC [0] Ald nollaa SLC:td All set-ups TRUE - Uint8
13-1* Vertaimet
13-10 |Vertaimen kohde ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
13-11 |Vert. funkt.merkki (vert. laskut.) ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
13-12 | Vertaimen arvo ExpressionLimit 2 set-ups TRUE -3 Int32
13-1* RS Flip Flops
13-15 |RS-FF Operand S ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
13-16 |RS-FF Operand R ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
13-2* Ajastimet
13-20 |SL—ohjaimen ajastin ExpressionLimit 1 set-up TRUE -3 TimD
13-4* Log.sadnnot
13-40 |Logiikkasaantd Boolen 1 ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
13-41 |Logiikkasaanto kayttdja 1 ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
13-42 |Logiikkasdaantd Boolen 2 ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
13-43 | Logiikkasdadnto kayttdja 2 ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
13-44 |Logiikkasadntd Boolen 3 ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
13-5* limaisee
13-51 |SL-ohjaimen tapahtuma ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
13-52 | SL-ohjaimen toiminto ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
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6.3.15 14-** Erikoistoiminnot
Par. |Parametrin kuvaus Oletusarvo 4-set-up vain FC Muutos Muunno- Type
no. # 302 kayton skerroin
aikana

14-0* Vaihtos. kytk.
14-00 | Kytkentdtapa ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
14-01 | Kytkentdtaajuus ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
14-03 | Ylimodulaatio [1] On All set-ups FALSE - Uint8
14-04 | PWM satunnainen [0] Ei kdytOssa All set-ups TRUE - Uint8
14-06 [ Dead Time Compensation [1] Kdytdssa All set-ups TRUE - Uint8
14-1* Verkkovirta on/ei
14-10 | Verkkovika [0] Ei toimintoa All set-ups TRUE - Uint8
14-11 | Verkkojannite verkkovian sattuessa ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint16
14-12 | Toiminto kun verkko epatasap. [0] Lauk. All set-ups TRUE - Uint8
14-13 [ Verkkovikavaihetekija 1 N/A All set-ups TRUE -1 Uint8
14-14 | Kin. Backup Time Out 60 s All set-ups TRUE 0 Uint8
14-15 | Kin. Backup Trip Recovery Level ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Uint32
14-16 | Kin. Backup Gain 100 % All set-ups X TRUE 0 Uint32
14-2* Lauk. nollaus
14-20 | Nollaustila [0] Manuaalinen kuittaus | All set-ups TRUE - Uint8
14-21 | Autom. uud.kdynn.aika ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint16
14-22 | Toimintatila [0] Normaali toiminta All set-ups TRUE - Uint8
14-23 | Tyyppikoodin asetus ExpressionLimit 2 set-ups FALSE - Uint8
14-24 | Laukaisun viive virtarajalla 60 s All set-ups TRUE 0 Uint8
14-25 | Laukaisun viive momenttirajalla 60 s All set-ups TRUE 0 Uint8
14-26 [ Lauk.viive vaihtos. vian esiintyessa ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint8
14-28 | Tuotantoasetukset [0] Ei toimint. All set-ups TRUE - Uint8
14-29 | Huoltokoodi 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
14-3* Virtarajasaadin
14-30 [ Virtarajan valv., suhteellinen vahv 100 % All set-ups FALSE 0 Uint16
14-31 [ Virtaraj. valv., integr.aika ExpressionLimit All set-ups FALSE -3 Uint16
14-32 | Virtaraj. valv., suodatusaika ExpressionLimit All set-ups TRUE -4 Uint16
14-35 | Sakkaussuojaus [1] Kdytossa All set-ups FALSE Uint8
14-36 | Fieldweakening Function [0] Auto All set-ups X TRUE Uint8
14-4* Energian optimointi
14-40 | VT-taso 66 % All set-ups FALSE 0 Uint8
14-41 | AEO:n minimimagnetointi ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint8
14-42 | AEO:n minimitaajuus ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint8
14-43 | Moott. cos-fi ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint16
14-5* Ymparisto
14-50 | RFI-suod. [1] Kéytossa 1 set-up FALSE - Uint8
14-51 | DC-vélipiirin kompensointi ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
14-52 | Puhalt. ohj. [0] Autom All set-ups TRUE - Uint8
14-53 | Puhallinnayttd [1] Varoitus All set-ups TRUE - Uint8
14-55 | Lahtosuodatin [0] Ei suodatinta All set-ups FALSE - Uint8
14-56 | Kapasitiivinen Idhtdsuodatin ExpressionLimit All set-ups FALSE -7 Uint16
14-57 | Induktanssildhtésuodatin ExpressionLimit All set-ups FALSE -6 Uint16
14-59 | Todellinen vaihtos.yks. maara ExpressionLimit 1 set-up X FALSE 0 Uint8
14-7* Yhteensopivuus
14-72 [VLT:n hélytyssana 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
14-73 | VLT:n varoitussana 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
14-74 [VLT:n ulk. tilasana 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
14-8* Optiot
14-80 | Optiona ulkoinen 24 V DC [1] Kylla 2 set-ups FALSE - Uint8
14-88 | Option Data Storage 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint16

[0] Protect Option
14-89 | Option Detection Config. 1 set-up TRUE - Uint8
14-9* Vika-aset.
14-90 |Vikataso | ExpressionLimit 1 set-up TRUE - Uint8
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6.3.16 15-** Taaj.muut. tiedot

Par. Parametrin kuvaus Oletusarvo 4-set-up Muutos Muunno- Type
no. # kayton skerroin

aikana
15-0*% Kayttotieto
15-00 | Kayttotunnit 0h All set-ups FALSE 74 Uint32
15-01 | Kayntitunnit 0h All set-ups FALSE 74 Uint32
15-02 | Kilowattituntilaskuri 0 kWh All set-ups FALSE 75 Uint32
15-03 | Kéynnistyksia 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
15-04 | Ylilampétilat 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
15-05 | Ylijannitteet 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
15-06 |Nollaa kilowattituntilaskuri [0] Al3 nollaa All set-ups TRUE - Uint8
15-07 | Nollaa kayntituntilaskuri [0] Al3 nollaa All set-ups TRUE Uint8
15-1* Datalokin asetukset
15-10 | Lokilahde 0 2 set-ups TRUE - Uint16
15-11 | Lokivali ExpressionLimit 2 set-ups TRUE -3 TimD
15-12 | Laukaisutapaht. [0] Vaarin 1 set-up TRUE - Uint8
15-13 |Lokitila [0] Loki aina 2 set-ups TRUE - Uint8
15-14 | Otoksia. ennen liipaisua 50 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint8
15-2* Historialoki
15-20 | Historialoki: Tapahtuma 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint8
15-21 | Historialoki: Arvo 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
15-22 | Historialoki: Aika 0 ms All set-ups FALSE -3 Uint32
15-3* Vikaloki
15-30 | Vikaloki: virhekoodi 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
15-31 | Vikaloki: arvo 0 N/A All set-ups FALSE 0 Int16
15-32 | Vikaloki: Aika 0s All set-ups FALSE 0 Uint32
15-4* Taaj.muut. tunnist.
15-40 | FC-tyyppi 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[6]
15-41 |Teho-osa 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-42 | Jannite 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-43 | Ohjelmistoversio 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[5]
15-44 | Tilatun tyyppikoodin merkkijono 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[40]
15-45 | Tod. tyyppikoodin merkkijono 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[40]
15-46 | Taajuudenmuuttajan tilausnro 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[8]
15-47 |Tehokortin tilausnro 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[8]
15-48 [LCP Id no 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-49 | Ohjauskortin ohj.tunnus 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-50 | Tehokortin ohj.tunnus 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-51 | Taajuudenmuuttajan sarjanumero 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[10]
15-53 | Tehokortin sarjanumero 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[19]
15-58 | Smart Setup Filename ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 VisStr[20]
15-59 | CSIV-tiedostonimi ExpressionLimit 1 set-up FALSE 0 VisStr[16]
15-6* Optiotunnist.
15-60 | Optio asennettu 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[30]
15-61 | Option ohj.versio 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-62 | Option tilausnro 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[8]
15-63 | Option sarjanro 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[18]
15-70 | Optio paikassa A 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[30]
15-71 |Paikan A option ohjelm.versio 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-72 | Optio paikassa B 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[30]
15-73 | Paikan A option ohjelm.versio 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-74 | Optio paikassa CO 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[30]
15-75 | Paikan CO option ohjelm.versio 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-76 | Optio paikassa C1 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[30]
15-77 | Paikan C1 option ohjelm.versio 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-8* Operating Data |l
15-80 |Fan Running Hours 0h All set-ups TRUE 74 Uint32
15-81 |Preset Fan Running Hours 0h All set-ups TRUE 74 Uint32
15-89 | Configuration Change Counter 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
15-9* Parametritiedot
15-92 | Madritellyt parametrit 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
15-93 | Muutetut parametrit 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
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Par. Parametrin kuvaus Oletusarvo 4-set-up Muutos Muunno- Type
no. # kayton skerroin

aikana
15-98 | Taaj.muut. tunnist. 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[40]
15-99 | Parametri metadata 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16

MG37A220 Danfoss A/S © Versio 2014-02-07 Kaikki oikeudet pidatetaan. 95



Ohjelmointi Kayttoopas
6.3.17 16-** Datalukemat
Par. |Parametrin kuvaus Oletusarvo 4-set-up vain FC Muutos Muunno- Type
no. # 302 kdyton aikana skerroin
16-0* Yleinen tila
16-00 | Ohjaussana 0 N/A All set-ups FALSE 0 V2
0 ReferenceFeed-
16-01 | Ohjearvo [yks] backUnit All set-ups FALSE -3 Int32
16-02 | Ohjearvo % 0 % All set-ups FALSE -1 Int16
16-03 [tilasana 0 N/A All set-ups FALSE 0 V2
16-05 | Paaarvo, todellinen [%] 0 % All set-ups FALSE -2 N2
16-09 [Oma lukema 0 CustomReadoutUnit | All set-ups FALSE -2 Int32
16-1* Moottorin tila
16-10 | Teho [kW] 0 kW All set-ups FALSE 1 Int32
16-11 [ Teho [hv] 0 hp All set-ups FALSE -2 Int32
16-12 | Moottorin jannite oV All set-ups FALSE -1 Uint16
16-13 | Taajuus 0 Hz All set-ups FALSE -1 Uint16
16-14 | Moottorin virta 0A All set-ups FALSE -2 Int32
16-15 | Taajuus [%] 0 % All set-ups FALSE -2 N2
16-16 | Momentti [Nm] 0 Nm All set-ups FALSE -1 Int16
16-17 | Nopeus [RPM] 0 RPM All set-ups FALSE 67 Int32
16-18 | Moottorin terminen 0 % All set-ups FALSE 0 Uint8
16-19 | KTY-anturin lampotila 0 °C All set-ups FALSE 100 Int16
16-20 | Moott. kulma 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
16-21 | Torque [%] High Res. 0 % All set-ups FALSE -1 Int16
16-22 | Momentti [%] 0 % All set-ups FALSE 0 Int16
16-23 [ Motor Shaft Power [kW] 0 kW All set-ups TRUE 1 Int32
16-24 | Calibrated Stator Resistance 0.0000 Ohm All set-ups X TRUE -4 Uint32
16-25 | Momentti [Nm] suuri 0 Nm All set-ups FALSE -1 Int32
16-3* Taaj.muut. tila
16-30 | DC-vélipiirin jannite oV All set-ups FALSE 0 Uint16
16-32 | Jarruenergia /s 0 kw All set-ups FALSE 0 Uint32
16-33 | Jarruenergia /2 min 0 kw All set-ups FALSE 0 Uint32
16-34 | Jadhdytysrivan lampét. 0 °C All set-ups FALSE 100 Uint8
16-35 | Vaihtosuuntaajan terminen 0 % All set-ups FALSE 0 Uint8
16-36 | Taaj.muut nimell.virta ExpressionLimit All set-ups FALSE -2 Uint32
16-37 | Taaj.muut maks.virta ExpressionLimit All set-ups FALSE -2 Uint32
16-38 [ SL-ohjaimen tila 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint8
16-39 | Ohj.kortin lampét. 0 °C All set-ups FALSE 100 Uint8
16-40 | Lokimuisti tdynna [0] Ei All set-ups TRUE - Uint8
16-41 | LCP:n pohjan tilarivi 0 N/A All set-ups TRUE 0 VisStr[50]
16-45 | Motor Phase U Current 0A All set-ups TRUE -2 Int32
16-46 | Motor Phase V Current 0A All set-ups TRUE -2 Int32
16-47 | Motor Phase W Current 0A All set-ups TRUE -2 Int32
16-48 | Speed Ref. After Ramp [RPM] 0 RPM All set-ups FALSE 67 Int32
16-49 | Virtavian ldhde 0 N/A All set-ups X TRUE 0 Uint8
16-5* Ohj. & takaisink.
16-50 | Ulkoinen ohjearvo 0 N/A All set-ups FALSE -1 Int16
16-51 | Pulssiohjearvo 0 N/A All set-ups FALSE -1 Int16
0 ReferenceFeed-
16-52 | Tak.kytk. [yks] backUnit All set-ups FALSE -3 Int32
16-53 | Dig. potent.metrin ohjearvo 0 N/A All set-ups FALSE -2 Int16
16-57 | Feedback [RPM] 0 RPM All set-ups FALSE 67 Int32
16-6* Tulot & lahdot
16-60 [ Digitaalinen tulo 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
16-61 | Liitin 53 kytkentdasetus [0] Virta All set-ups FALSE - Uint8
16-62 [ Analoginen tulo 53 0 N/A All set-ups FALSE -3 Int32
16-63 | Liitin 54 kytkentdasetus [0] Virta All set-ups FALSE - Uint8
16-64 [ Analoginen tulo 54 0 N/A All set-ups FALSE -3 Int32
16-65 | Analoginen Idht6 42 [mA] 0 N/A All set-ups FALSE -3 Int16
16-66 | Digitaalinen laht6 [bin] 0 N/A All set-ups FALSE 0 Int16
16-67 | Taajuus Tulo #29 [HZ] 0 N/A All set-ups X FALSE 0 Int32
16-68 | Taajuus Tulo #33 [Hz] 0 N/A All set-ups FALSE 0 Int32
16-69 | Pulssilahto #27 [Hz] 0 N/A All set-ups FALSE 0 Int32
16-70 | Pulssilahto #29 [Hz] 0 N/A All set-ups X FALSE 0 Int32
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Par. |[Parametrin kuvaus Oletusarvo 4-set-up vain FC Muutos Muunno- Type
no. # 302 kayton aikana skerroin

16-71 | Relelahto [bin] 0 N/A All set-ups FALSE 0 Int16
16-72 [ Laskuri A 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
16-73 [ Laskuri B 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
16-74 [ Tasm. pysaytyslaskuri 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
16-75 [ Analog. tulo X30/11 0 N/A All set-ups FALSE -3 Int32
16-76 [ Analog. tulo X30/12 0 N/A All set-ups FALSE -3 Int32
16-77 | Analoginen Idhto X30/8 [mA] 0 N/A All set-ups FALSE -3 Int16
16-78 | Analoginen Idhto X45/1 [mA] 0 N/A All set-ups FALSE -3 Int16
16-79 | Analoginen Idhto X45/3 [mA] 0 N/A All set-ups FALSE -3 Int16
16-8* Kenttav. & FC-port

16-80 [Kenttavayla CTW 1 0 N/A All set-ups FALSE 0 V2
16-82 [ Kenttdvayla REF 1 0 N/A All set-ups FALSE 0 N2
16-84 | Tiedons. option tilasana 0 N/A All set-ups FALSE 0 V2
16-85 | FC-portti CTW 1 0 N/A All set-ups FALSE 0 V2
16-86 | FC-portti REF 1 0 N/A All set-ups FALSE 0 N2
16-87 | Bus Readout Alarm/Warning 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
16-9* Diagnoosilukemat

16-90 | Halytyssana 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
16-91 [Halytyssana 2 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
16-92 | Varoitussana 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
16-93 | Varoitussana 2 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
16-94 [ Ulk. tilasana 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
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6.3.18 17-** Moott. tak.k.optio
Par. Parametrin kuvaus Oletusarvo 4-set-up Muutos Muunno- Type
no. # kdyton aikana skerroin
17-1* Ink. Enc.-liitdnta
17-10 |Signaalityyppi [1] RS422 (5V TTL) All set-ups FALSE - Uint8
17-11 | Resoluutio (PPR) 1024 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
17-2* abs. Enc.-liitanta
17-20 | Protokollan valinta [0] Ei mitdan All set-ups FALSE - Uint8
17-21 [Resoluutio (paikkannuksia/kierros) ExpressionLimit All set-ups FALSE 0 Uint32
17-24 |[SSI datapituus 13 N/A All set-ups FALSE 0 Uint8
17-25 |Kellotaajuus ExpressionLimit All set-ups FALSE 3 Uint16
17-26 |SSI datamuoto [0] Harmaa koodi All set-ups FALSE - Uint8
17-34 | HIPERFACE siirtonopeus [4] 9600 All set-ups FALSE Uint8
17-5* Resolveriliitanta
17-50 [Napaluku 2 N/A 1 set-up FALSE 0 Uint8
17-51 | Syoéttdjannite 7V 1 set-up FALSE -1 Uint8
17-52 | Syéttotaajuus 10 kHz 1 set-up FALSE 2 Uint8
17-53 | Muuntosuhde 0.5 N/A 1 set-up FALSE -1 Uint8
17-56 |Encoder Sim. Resolution [0] Disabled 1 set-up FALSE - Uint8
17-59 | Resolveriliitanta [0] Pois kaytosta All set-ups FALSE - Uint8
17-6* Valvonta ja sov.
17-60 | Takaisinkytkenndn suunta [0] Mydtapdivaan All set-ups FALSE - Uint8
17-61 | Takaisinkytkenndn signaalin valvonta [1] Varoitus All set-ups TRUE - Uint8
6.3.19 18-** Data Readouts 2
Par. Parametrin kuvaus Oletusarvo 4-set-up Muutos Muunno- Type
no. # kayton skerroin

aikana
18-3* Analog Readouts
18-36 |Analogiatulo X48/2 [mA] 0 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
18-37 |Lampdt.tulo X48/4 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int16
18-38 |Lampdt.tulo X48/7 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int16
18-39 |Lampédt.tulo X48/10 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int16
18-6* Inputs & Outputs 2
18-60 |Digita| Input 2 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
18-9* PID-lukemat
18-90 [Prosessin PID virhe 0 % All set-ups FALSE -1 Int16
18-91 |Prosessin PID ldhto 0 % All set-ups FALSE -1 Int16
18-92 | Prosessin PID pingot. lahto 0 % All set-ups FALSE -1 Int16
18-93 | Prosessin PID vahv. skaalattu 1ahto 0 % All set-ups FALSE -1 Int16
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6.3.20 30-** Special Features

Par. |Parametrin kuvaus Oletusarvo 4-set-up vain FC Muutos Muunno- Type
no. # 302 kadyton skerroin

aikana
30-0* Nokka
30-00 | Aaltois.tila [0] Abs. taaj. abs. aika All set-ups FALSE - Uint8
30-01 [ Aaltois. taajuusmuutos [HZ] 5 Hz All set-ups TRUE -1 Uint8
30-02 | Aaltois. taajuusmuutos [%] 25 % All set-ups TRUE 0 Uint8
30-03 | Aaltoilun taaj.muutos skaalausresurssi [0] Ei toimintoa All set-ups TRUE - Uint8
30-04 | Aaltois. hyppytaajuus [Hz] 0 Hz All set-ups TRUE -1 Uint8
30-05 | Aaltois. hyppytaajuus [%] 0 % All set-ups TRUE 0 Uint8
30-06 | Aaltois. hyppyaika ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Uint16
30-07 | Aaltois. jaksoaika 10 s All set-ups TRUE -1 Uint16
30-08 | Aaltois. nousu-/laskuaika 5s All set-ups TRUE -1 Uint16
30-09 | Aaltois. satunnaistoiminto [0] Ei kdytOssa All set-ups TRUE - Uint8
30-10 | Aaltois.suhde 1 N/A All set-ups TRUE -1 Uint8
30-11 | Aaltois. satunnaissuhde maks. 10 N/A All set-ups TRUE -1 Uint8
30-12 | Aaltois. satunnaissuhde min. 0.1 N/A All set-ups TRUE -1 Uint8
30-19 | Aaltoilun taaj.muutos skaalattu 0 Hz All set-ups FALSE -1 Uint16
30-2* Adv. Start Adjust
30-20 | High Starting Torque Time [s] ExpressionLimit All set-ups X TRUE -2 Uint16
30-21 | High Starting Torque Current [%] ExpressionLimit All set-ups X TRUE -1 Uint32
30-22 | Locked Rotor Protection ExpressionLimit All set-ups X TRUE - Uint8
30-23 | Locked Rotor Detection Time [s] ExpressionLimit All set-ups X TRUE -2 Uint8
30-8* Vastaavuus (I)
30-80 | d-akselin induktanssi (Ld) ExpressionLimit All set-ups X FALSE -6 Int32
30-81 | Jarruvastus (ohm) ExpressionLimit 1 set-up TRUE -2 Uint32
30-83 [ PID - nopeuden suhteellinen vahvistus ExpressionLimit All set-ups TRUE -4 Uint32
30-84 | Prosessi PID:n suhteellinen vahvistus 0.100 N/A All set-ups TRUE -3 Uint16
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6.3.21 32-** MCO-perusaset.
Par. Parametrin kuvaus Oletusarvo 4-set-up Muutos Muunno- Type
no. # kayton skerroin

aikana
32-0* Pulssianturi 2
32-00 [Marginaalinen signaalityyppi [1] RS422 (5V TTL) 2 set-ups TRUE - Uint8
32-01 [Marginaalinen resoluutio 1024 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-02 | Absoluuttinen protokolla [0] Ei mitdan 2 set-ups TRUE - Uint8
32-03 | Absoluuttinen resoluutio 8192 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-04 | Absolute Encoder Baudrate X55 [4] 9600 All set-ups FALSE - Uint8
32-05 |Absol. pulssianturin datan pituus 25 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint8
32-06 |Abs. pulssiant. kellotaaj. 262 kHz 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-07 [Abs. pulssiant. kellon kehitys [1] Kdytossa 2 set-ups TRUE - Uint8
32-08 [Absol. pulssiant. kaapelin pituus 0m 2 set-ups TRUE 0 Uint16
32-09 |Pulssianturin valvonta [0] Ei kayt. 2 set-ups TRUE - Uint8
32-10 [Pydrimissuunta [1] Ei toimint. 2 set-ups TRUE - Uint8
32-11 | Kayttdjan laitteen nimittdja 1 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-12 | Kayttdjan laitteen osoittaja 1 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-13 [Enc.2 Control [0] No soft changing 2 set-ups TRUE - Uint8
32-14 [Enc.2 node ID 127 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint8
32-15 [Enc.2 CAN guard [0] Ei kdytOssa 2 set-ups TRUE - Uint8
32-3* Pulssianturi 1
32-30 [Marginaalinen signaalityyppi [1] RS422 (5V TTL) 2 set-ups TRUE - Uint8
32-31 [Marginaalinen resoluutio 1024 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-32 [ Absoluuttinen protokolla [0] Ei mitdan 2 set-ups TRUE - Uint8
32-33 [ Absoluuttinen resoluutio 8192 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-35 [Absol. pulssiant. datan pituus 25 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint8
32-36 [Absol. pulssiant. kellotaaj. 262 kHz 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-37 |[Abs. pulssiant. kellon kehitys [1] Kdytossa 2 set-ups TRUE - Uint8
32-38 | Absol. pulssiant. kaapelin pituus 0m 2 set-ups TRUE 0 Uint16
32-39 | Pulssianturin monitorointi [0] Ei kayt. 2 set-ups TRUE Uint8
32-40 |Pulssianturin paatelaite [1] Kdytossa 2 set-ups TRUE - Uint8
32-43 [Enc.1 Control [0] No soft changing 2 set-ups TRUE - Uint8
32-44 |Enc.1 node ID 127 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint8
32-45 [Enc.1 CAN guard [0] Ei kdytOssa 2 set-ups TRUE Uint8
32-5* Tak.kytk. lahde
32-50 [Lahde orja [2] Pulssianturi 2 2 set-ups TRUE - Uint8
32-51 | MCO 302 Viim. tahto [1] Laukaisu 2 set-ups TRUE Uint8
32-52 |Source Master [1] Encoder 1 X56 2 set-ups TRUE - Uint8
32-6* PID-saadin
32-60 [Suhteellinen kerroin 30 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-61 [Johdannaiskerroin 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-62 |Kokonaiskerroin 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-63 [Kokonaissumman raja-arvo 1000 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint16
32-64 |PID-kaistanleveys 1000 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint16
32-65 [Nopeuden sy6ttd eteenpdin 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-66 |Kiihdytyksen sy6ttd eteenpdin 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-67 |[Suurin Siedettdva kohdistusvirhe 20000 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-68 |[Orjan kddnteinen kdyttdytyminen [0] Suunnanvaihto sall. 2 set-ups TRUE - Uint8
32-69 |PID-ohjauksen néyteaika 1 ms 2 set-ups TRUE -3 Uint16
32-70 |Profiilinluojan skannausaika 1 ms 2 set-ups TRUE -3 Uint8
32-71 |Ohjausikkunan koko (aktivointi) 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-72 | Ohj.ikk. koko (pois kéyt.) 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-73 [Integral limit filter time 0 ms 2 set-ups TRUE -3 Int16
32-74 |Position error filter time 0 ms 2 set-ups TRUE -3 Int16
32-8* Nopeus & kiihdytys
32-80 [Maksiminopeus (pulssianturi) 1500 RPM 2 set-ups TRUE 67 Uint32
32-81 [Lyhyin ramppi 1s 2 set-ups TRUE -3 Uint32
32-82 [Ramppityyppi [0] Lineaarinen 2 set-ups TRUE - Uint8
32-83 [Nopeuden resoluutio 100 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-84 [Oletusnopeus 50 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-85 |[Oletuskiihtyvyys 50 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-86 |Acc. up for limited jerk 100 ms 2 set-ups TRUE -3 Uint32
32-87 |Acc. down for limited jerk 0 ms 2 set-ups TRUE -3 Uint32
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no. # kayton skerroin

aikana
32-88 [Dec. up for limited jerk 0 ms 2 set-ups TRUE -3 Uint32
32-89 [Dec. down for limited jerk 0 ms 2 set-ups TRUE -3 Uint32
32-9* Kehitys
32-90 |Virh.poistoléhde | [0] Ohjauskortti 2 set-ups TRUE - Uint8
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6.3.22 33-** MCO:n kaant. aset.
Par. Parametrin kuvaus Oletusarvo 4-set-up Muutos Muunno- Type
no. # kayton skerroin

aikana
33-0* Paluuliike
33-00 [Pakotettu KOTI [0] Koti, ei pakotettu 2 set-ups TRUE - Uint8
33-01 [Nollapisteen tasaus Koti-kohdasta 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Int32
33-02 |Hidas siirtyminen koti-liikkeeseen 10 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
33-03 |Koti-liikkeen nopeus 10 N/A 2 set-ups TRUE 0 Int32
33-04 |Kaytds koti-liikkeen aikana [0] Taakse ja hakemisto 2 set-ups TRUE - Uint8
33-1* Synkronointi
33-10 |[Isdnnén synkronointitekija (M: S) 1 N/A 2 set-ups TRUE 0 Int32
33-11 |Orjan synkronointitekija (M: S) 1 N/A 2 set-ups TRUE 0 Int32
33-12 |Sijaintipoikk. synkr. varten 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Int32
33-13 |[Sijainnin synkr. tarkkuusikkuna 1000 N/A 2 set-ups TRUE 0 Int32
33-14 [Suhteellinen orjan nopeusraja 0 % 2 set-ups TRUE 0 Uint8
33-15 [Isantd-merkin numero 1 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint16
33-16 [ Orja-merkin numero 1 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint16
33-17 [lsanta-merkin vali 4096 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
33-18 |Orja-merkin vali 4096 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
33-19 [lIsanta-merkin tyyppi [0] Pulssianturi Z posit. 2 set-ups TRUE - Uint8
33-20 [Orja-merkin tyyppi [0] Pulssianturi Z posit. 2 set-ups TRUE - Uint8
33-21 [lIsanta-merkin toleranssi-ikkuna 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
33-22 [Orja-merkin toleranssi-ikkuna 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
33-23 [Merkkisynk. kdynnistystoiminta [0] Kdynnistystoiminto 1 2 set-ups TRUE - Uint16
33-24 [Vian merkkinumero 10 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint16
33-25 [Valmis-merkin numero 1 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint16
33-26 [Nopeussuodatin 0 us 2 set-ups TRUE -6 Int32
33-27 | Offset-suodatusaika 0 ms 2 set-ups TRUE -3 Uint32
33-28 | Merkkisuodatt. konfiguraatio [0] Merkkisuodatin 1 2 set-ups TRUE - Uint8
33-29 | Merkkisuodattimen suod.aika 0 ms 2 set-ups TRUE -3 Int32
33-30 |Maksimimerkin korjaus 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
33-31 [ Synkronointityyppi [0] Vakio 2 set-ups TRUE - Uint8
33-32 |Feed Forward Velocity Adaptation 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
33-33 |Velocity Filter Window 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
33-34 [Slave Marker filter time 0 ms 2 set-ups TRUE -3 Uint32
33-4* Rajoitettu hallinta
33-40 [Kaytos rajakatkaisimen kohdalla [0] Kutsuvirheen kasitt. 2 set-ups TRUE - Uint8
33-41 [Negatiivinen ohjelmiston loppuraja -500000 N/A 2 set-ups TRUE 0 Int32
33-42 [Positiivinen ohjelmiston loppuraja 500000 N/A 2 set-ups TRUE 0 Int32
33-43 [Negat. ohjelm. loppuraja aktiiv. [0] Ei kdytOssa 2 set-ups TRUE - Uint8
33-44 |[Posit. ohjelm. loppuraja aktiiv. [0] Ei kdytOssa 2 set-ups TRUE - Uint8
33-45 |Aika kohdeikkunassa 0 ms 2 set-ups TRUE -3 Uint8
33-46 |Kohdeikkunan raja-arvo 1 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint16
33-47 [Kohdeikkunan koko 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint16
33-5*% 1/0-konfiguraatio
33-50 |[Liitin X57/1 digitaalitulo [0] Ei toimintoa 2 set-ups TRUE - Uint8
33-51 [Liitin X57/2 digitaalitulo [0] Ei toimintoa 2 set-ups TRUE - Uint8
33-52 [Liitin X57/3 digitaalitulo [0] Ei toimintoa 2 set-ups TRUE - Uint8
33-53 |Liitin X57/4 digitaalitulo [0] Ei toimintoa 2 set-ups TRUE - Uint8
33-54 |Liitin X57/5 digitaalitulo [0] Ei toimintoa 2 set-ups TRUE - Uint8
33-55 |Liitin X57/6 digitaalitulo [0] Ei toimintoa 2 set-ups TRUE - Uint8
33-56 |Liitin X57/7 digitaalitulo [0] Ei toimintoa 2 set-ups TRUE - Uint8
33-57 |Liitin X57/8 digitaalitulo [0] Ei toimintoa 2 set-ups TRUE - Uint8
33-58 |[Liitin X57/9 digitaalitulo [0] Ei toimintoa 2 set-ups TRUE - Uint8
33-59 [Liitin X57/10 digitaalitulo [0] Ei toimintoa 2 set-ups TRUE - Uint8
33-60 [Liitin X59/1 ja X59/2 Tila [1] Ulostulo 2 set-ups FALSE - Uint8
33-61 [Liitin X59/1 digitaalitulo [0] Ei toimintoa 2 set-ups TRUE - Uint8
33-62 |Liitin X59/2 digitaalitulo [0] Ei toimintoa 2 set-ups TRUE - Uint8
33-63 [Liitin X59/1 digitaalinen lahto [0] Ei toimintoa 2 set-ups TRUE - Uint8
33-64 |Liitin X59/2 digitaalinen l&hto [0] Ei toimintoa 2 set-ups TRUE - Uint8
33-65 |Liitin X59/3 digitaalinen l&hto [0] Ei toimintoa 2 set-ups TRUE - Uint8
33-66 | Liitin X59/4 digitaalinen l&htd [0] Ei toimintoa 2 set-ups TRUE - Uint8
33-67 |Liitin X59/5 digitaalinen l&htd [0] Ei toimintoa 2 set-ups TRUE - Uint8
33-68 |Liitin X59/6 digitaalinen l&hto [0] Ei toimintoa 2 set-ups TRUE - Uint8
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aikana
33-69 [Liitin X59/7 digitaalinen lahto [0] Ei toimintoa 2 set-ups TRUE - Uint8
33-70 [Liitin X59/8 digitaalinen lahto [0] Ei toimintoa 2 set-ups TRUE - Uint8
33-8* Globaalit param.
33-80 | Aktivoitu ohjelmanumero -1 N/A 2 set-ups TRUE 0 Int8
33-81 [Kytkentatila [1] Moottori kdynnissa 2 set-ups TRUE - Uint8
33-82 [Taajuusmuuttajan tilan valvonta [1] Kdytossa 2 set-ups TRUE - Uint8
33-83 [Toiminta virheen jalkeen [0] Rullaus 2 set-ups TRUE - Uint8
33-84 [Toiminta Esc:n jalkeen [0] Ohjattu pysaytys 2 set-ups TRUE - Uint8
33-85 [MCO:n virtaldhde ulk. 24VDC [0] Ei 2 set-ups TRUE - Uint8
33-86 |Liitin halytyksella [0] Rele 1 2 set-ups TRUE - Uint8
33-87 [Liittimen tila halytykselld [0] Al3 tee mitddn 2 set-ups TRUE - Uint8
33-88 |Tilasana halytykselld 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint16
33-9* MCO Port Settings
33-90 |X62 MCO CAN node ID 127 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint8
33-91 [X62 MCO CAN baud rate [20] 125 Kbps 2 set-ups TRUE - Uint8
33-94 [X60 MCO RS485 serial termination [0] Ei kdytOssa 2 set-ups TRUE - Uint8
33-95 [X60 MCO RS485 serial baud rate [2] 9600 baudia 2 set-ups TRUE - Uint8
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6.3.23 34-** MCO-datalukemat

Par. Parametrin kuvaus Oletusarvo 4-set-up Muutos Muunno- Type
no. # kdyton aikana skerroin

34-0* PCD-kirjoituspar.

34-01 [PCD 1 Kirjoita MCO:lle 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-02 [PCD 2 Kirjoita MCO:lle 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-03 |PCD 3 Kirjoita MCO:lle 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-04 |PCD 4 Kirjoita MCO:lle 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-05 |PCD 5 Kirjoita MCO:lle 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-06 |PCD 6 Kirjoita MCO:lle 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-07 |PCD 7 Kirjoita MCO:lle 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-08 |PCD 8 Kirjoita MCO:lle 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-09 |PCD 9 Kirjoita MCO:lle 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-10 |PCD 10 Kirjoita MCO:lle 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-2* PCD-lukupar.

34-21 [PCD 1 Lue MCO:lta 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-22 [PCD 2 Lue MCO:lta 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-23 [PCD 3 Lue MCO:lta 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-24 [PCD 4 Lue MCO:lta 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-25 [PCD 5 Lue MCO:lta 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-26 [PCD 6 Lue MCO:lta 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-27 [PCD 7 Lue MCO:lta 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-28 |PCD 8 Lue MCO:lta 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-29 |PCD 9 Lue MCO:lta 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-30 |PCD 10 Lue MCO:lta 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-4* Tulot & lahdot

34-40 |Digit. tulot 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-41 |Digit. l1dhdot 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-5* Prosessidata

34-50 [Todellinen sijainti 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
34-51 [Maaratty sijainti 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
34-52 |Todellinen iséntd-sijainti 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
34-53 | Orjan indeksisijainti 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
34-54 [Isdnnén indeksisijainti 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
34-55 [Kayran sijainti 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
34-56 [Seurantavirhe 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
34-57 [Synkronointivirhe 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
34-58 [Todellinen nopeus 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
34-59 [Todellinen isdnta-nopeus 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
34-60 |Synkronointitila 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
34-61 |[Akselin tila 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
34-62 |Ohjelman tila 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
34-64 |MCO 302 Tila 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-65 | MCO 302 Ohjaus 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-7* Diagnoosilukemat

34-70 [ MCO-hdlytyssana 1 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
34-71 [MCO-hdlytyssana 2 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
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6.3.24 35-** Sensor Input Option

Par. Parametrin kuvaus Oletusarvo 4-set-up Muutos Muunno- Type
no. # kayton skerroin

aikana
35-0* Temp. Input Mode
35-00 [Term. X48/4 Temperature Unit [60] °C All set-ups TRUE - Uint8
35-01 |[Liitin X48/4 tulotyyppi [0] Ei kytketty All set-ups TRUE - Uint8
35-02 [Term. X48/7 Temperature Unit [60] °C All set-ups TRUE - Uint8
35-03 |Liitin X48/7 tulotyyppi [0] Ei kytketty All set-ups TRUE - Uint8
35-04 |Term. X48/10 Temperature Unit [60] °C All set-ups TRUE - Uint8
35-05 |Liitin X48/10 tulotyyppi [0] Ei kytketty All set-ups TRUE - Uint8
35-06 | Ldmpdtila-anturin hélytystoiminto [5] Pysdyt./lauk. All set-ups TRUE - Uint8
35-1* Temp. Input X48/4
35-14 |Term. X48/4 Filter Time Constant 0.001 s All set-ups TRUE -3 Uint16
35-15 [Term. X48/4 Temp. Monitor [0] Pois kaytosta All set-ups TRUE - Uint8
35-16 [Term. X48/4 Low Temp. Limit ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Int16
35-17 [Term. X48/4 High Temp. Limit ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Int16
35-2* Temp. Input X48/7
35-24 [Term. X48/7 Filter Time Constant 0.001 s All set-ups TRUE -3 Uint16
35-25 |Term. X48/7 Temp. Monitor [0] Pois kaytosta All set-ups TRUE - Uint8
35-26 [Term. X48/7 Low Temp. Limit ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Int16
35-27 [Term. X48/7 High Temp. Limit ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Int16
35-3* Temp. Input X48/10
35-34 [Term. X48/10 Filter Time Constant 0.001 s All set-ups TRUE -3 Uint16
35-35 [Term. X48/10 Temp. Monitor [0] Pois kdytosta All set-ups TRUE - Uint8
35-36 [Term. X48/10 Low Temp. Limit ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Int16
35-37 |Term. X48/10 High Temp. Limit ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Int16
35-4* Analog Input X48/2
35-42 [Term. X48/2 Low Current 4 mA All set-ups TRUE -5 Int16
35-43 [Term. X48/2 High Current 20 mA All set-ups TRUE -5 Int16
35-44 [Term. X48/2 Low Ref./Feedb. Value 0 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
35-45 |Term. X48/2 High Ref./Feedb. Value 100 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
35-46 |Term. X48/2 Filter Time Constant 0.001 s All set-ups TRUE -3 Uint16
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6.4 Parametriluettelot - aktiivinen suodatin

6.4.1 0-** Toiminta/naytto

Par. no. # Parametrin kuvaus Oletusarvo 4-set-up Muutos Muunnos- Type
kdyton aikana kerroin
0-0* Basic Settings
0-01 Language [0] English 1 set-up TRUE - Uint8
0-04 Operating state at power-up (hand) [1] Forced stop All set-ups TRUE - Uint8
0-1* Set-up Operations
0-10 Active set-up [1] Set-up 1 1 set-up TRUE - Uint8
0-11 Edit set-up [1] Set-up 1 All set-ups TRUE - Uint8
0-12 This set-up linked to [0] Not linked All set-ups FALSE - Uint8
0-13 Readout: Linked set-ups 0 N/A All set-ups FALSE Uint16
0-14 Readout: Edit set-ups/channel 0 N/A All set-ups TRUE Int32
0-2* LCP Display
0-20 Display line 1.1 small 30112 All set-ups TRUE - Uint16
0-21 Display line 1.2 small 30110 All set-ups TRUE - Uint16
0-22 Display line 1.3 small 30120 All set-ups TRUE - Uint16
0-23 Display line 2 large 30100 All set-ups TRUE - Uint16
0-24 Display line 3 large 30121 All set-ups TRUE - Uint16
0-25 My personal menu ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 Uint16
0-4* LCP Keypad
0-40 [Hand on] key on LCP [1] Enabled All set-ups TRUE - Uint8
0-41 [Off] key on LCP [1] Enabled All set-ups TRUE - Uint8
0-42 [Auto on] key on LCP [1] Enabled All set-ups TRUE - Uint8
0-43 [Reset] key on LCP [1] Enabled All set-ups TRUE - Uint8
0-5* Copy/Save
0-50 LCP copy [0] No copy All set-ups FALSE - Uint8
0-51 Set-up copy [0] No copy All set-ups FALSE - Uint8
0-6* Password
0-60 Main menu password 100 N/A 1 set-up TRUE 0 Int16
0-61 Access to main menu w/o password [0] Full access 1 set-up TRUE - Uint8
0-65 Quick menu password 200 N/A 1 set-up TRUE 0 Int16
0-66 Access to quick menu w/o password [0] Full access 1 set-up TRUE - Uint8
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6.4.2 5-** Digitaalinen tulo/lahto

Par. no. # |Parametrin kuvaus Oletusarvo 4-set-up vain FC 302 Muutos Muunnos- | Type
kayton kerroin
aikana
5-0* Digital 1/0 mode
5-00 Digital 1/0 mode [0] PNP All set-ups FALSE - Uint8
5-01 Terminal 27 mode [0] Input All set-ups TRUE - Uint8
5-02 Terminal 29 mode [0] Input All set-ups TRUE - Uint8
5-1* Digital Inputs
5-10 Terminal 18 digital input [8] Start All set-ups TRUE - Uint8
5-1 Terminal 19 digital input [0] No operation All set-ups TRUE - Uint8
5-12 Terminal 27 digital input [0] No operation All set-ups TRUE - Uint8
5-13 Terminal 29 digital input [0] No operation All set-ups TRUE - Uint8
5-19 Terminal 37 safe stop [1] Safe Stop Alarm 1 set-up TRUE - Uint8
5-3* Digital Outputs
5-30 Terminal 27 digital output [0] No operation All set-ups TRUE - Uint8
5-31 Terminal 29 digital output [0] No operation All set-ups TRUE - Uint8
5-4* Relays
5-40 Function relay [0] No operation All set-ups TRUE - Uint8
5-41 On delay, relay 0.30s All set-ups TRUE -2 Uint16
5-42 Off delay, relay 030 s All set-ups TRUE -2 Uint16
6.4.3 8-** Tiedons. ja aset.
Par. no. # |Parametrin kuvaus Oletusarvo 4-set-up Muutos Muunnos- Type
kayton aikana kerroin
8-0* General Settings
8-01 Control site [0] Digital and ctrl.word All set-ups TRUE - Uint8
8-02 Control word source null All set-ups TRUE - Uint8
8-03 Control word timeout time 10s 1 set-up TRUE -1 Uint32
8-04 Control word timeout function [0] Off 1 set-up TRUE - Uint8
8-05 End-of-timeout function [1] Resume set-up 1 set-up TRUE - Uint8
8-06 Reset control word timeout [0] Do not reset All set-ups TRUE - Uint8
8-3* FC Port Settings
8-30 Protocol [1] FC MC 1 set-up TRUE - Uint8
8-31 Address 2 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint8
8-32 FC port baud rate [2] 9600 Baud 1 set-up TRUE - Uint8
[0] Even parity, [1] Stop
8-33 Parity/stop bits bit All set-ups TRUE Uint8
8-35 Minimum response delay 10 ms All set-ups TRUE -3 Uint16
8-36 Max response delay 5000 ms 1 set-up TRUE -3 Uint16
8-37 Max inter-char delay 25 ms 1 set-up TRUE -3 Uint16
8-4* FC MC Protocol Set
8-42 PCD write configuration [1685] FC port CTW 1 All set-ups TRUE Uint16
8-43 PCD read configuration [1603] Status word All set-ups TRUE Uint16
8-5* Digital/Bus
8-53 Start select [3] Logic OR All set-ups TRUE - Uint8
8-55 Set-up select [3] Logic OR All set-ups TRUE - Uint8
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6.4.4 14-** Erikoistoiminnot

Par. no. # |Parametrin kuvaus Oletusarvo 4-set-up Muutos Muunnos- Type

kdyton aikana kerroin

14-2* Trip Reset

14-20 Reset mode [0] Manual reset All set-ups TRUE - Uint8
14-21 Automatic restart time 10s All set-ups TRUE 0 Uint16
14-22 Operation mode [0] Normal operation All set-ups TRUE - Uint8
14-23 Typecode setting null 2 set-ups FALSE - Uint8
14-28 Production settings [0] No action All set-ups TRUE - Uint8
14-29 Service code 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
14-5* Environment

14-50 RFI filter [1] On 1 set-up FALSE - Uint8
14-53 Fan monitor [1] Warning All set-ups TRUE - Uint8
14-54 Bus partner 1 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint16
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6.4.5 15-** Taaj.muut. tiedot
Par. no. # |Parametrin kuvaus Oletusarvo 4-set-up Muutos Muunnos- Type

kayton kerroin

aikana
15-0*% Operating Data
15-00 Operating hours 0h All set-ups FALSE 74 Uint32
15-01 Running hours 0h All set-ups FALSE 74 Uint32
15-03 Power ups 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
15-04 Over temps 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
15-05 Over volts 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
15-07 Reset running hours counter [0] Do not reset All set-ups TRUE - Uint8
15-1* Data Log Settings
15-10 Logging source 0 2 set-ups TRUE - Uint16
15-11 Logging interval ExpressionLimit 2 set-ups TRUE -3 TimD
15-12 Trigger event [0] False 1 set-up TRUE - Uint8
15-13 Logging mode [0] Log always 2 set-ups TRUE - Uint8
15-14 Samples before trigger 50 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint8
15-2* Historic Log
15-20 Historic log: event 0 N/A All set-ups FALSE Uint8
15-21 Historic log: value 0 N/A All set-ups FALSE Uint32
15-22 Historic log: time 0 ms All set-ups FALSE -3 Uint32
15-3* Fault Log
15-30 Fault log: error code 0 N/A All set-ups FALSE Uint16
15-31 Fault log: value 0 N/A All set-ups FALSE Int16
15-32 Fault log: time O0s All set-ups FALSE 0 Uint32
15-4* Unit Identification
15-40 FC type 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[6]
15-41 Power section 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-42 Voltage 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-43 Software version 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr([5]
15-44 Ordered typecode string 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[40]
15-45 Actual typecode string 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[40]
15-46 Unit ordering no 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[8]
15-47 Power card ordering no 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[8]
15-48 LCP ID no 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-49 SW ID control card 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-50 SW ID power card 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-51 Unit serial number 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[10]
15-53 Power card serial number 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[19]
15-6* Option Ident
15-60 Option mounted 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[30]
15-61 Option SW version 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-62 Option ordering No 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr([8]
15-63 Option serial No 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[18]
15-70 Option in slot A 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[30]
15-71 Slot A option SW version 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-72 Option in slot B 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[30]
15-73 Slot B option SW version 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-74 Option in slot CO/EO 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[30]
15-75 Slot CO option SW version 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-76 Option in slot C1/E1 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[30]
15-77 Slot C1 option SW version 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
MG37A220 Danfoss A/S © Versio 2014-02-07 Kaikki oikeudet pidatetaan. 109




Ohjelmointi Kayttoopas
Par. no. # |Parametrin kuvaus Oletusarvo 4-set-up Muutos Muunnos- Type
kayton kerroin
aikana
15-9* Parameter Info
15-92 Defined parameters 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
15-93 Modified parameters 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
15-98 Unit identification 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[40]
15-99 Parameter metadata 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
6.4.6 16-** Datalukemat
Par. no. # |Parametrin kuvaus Oletusarvo 4-set-up Muutos Muunnos- Type
kayton aikana kerroin
16-0* General Status
16-00 Control word 0 N/A All set-ups FALSE V2
16-03 Status word 0 N/A All set-ups FALSE V2
16-3* AF Status
16-30 DC link voltage oV All set-ups FALSE 0 Uint16
16-34 Heatsink temp. 0°C All set-ups FALSE 100 Uint8
16-35 Inverter thermal 0 % All set-ups FALSE 0 Uint8
16-36 Inv. nom. current ExpressionLimit All set-ups FALSE -2 Uint32
16-37 Inv. max. current ExpressionLimit All set-ups FALSE -2 Uint32
16-39 Control card temp. 0°C All set-ups FALSE 100 Uint8
16-40 Logging buffer full [0] No All set-ups TRUE - Uint8
16-49 Current fault source 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint8
16-6* Inputs & Outputs
16-60 Digital input 0 N/A All set-ups FALSE Uint16
16-66 Digital output [bin] 0 N/A All set-ups FALSE Int16
16-71 Relay output [bin] 0 N/A All set-ups FALSE Int16
16-8* Fieldbus & FC Port
16-80 Fieldbus CTW 1 0 N/A All set-ups FALSE V2
16-84 Comm. option STW 0 N/A All set-ups FALSE V2
16-85 FC port CTW 1 0 N/A All set-ups FALSE 0 V2
16-9* Diagnosis Readouts
16-90 Alarm word 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
16-91 Alarm word 2 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
16-92 Warning word 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
16-93 Warning word 2 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
16-94 Ext. status word 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
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6.4.7 300-** AF Settings

HUOMAUTUS!

Except for 300-10 Aktiivisen suodattimen nimellisjdnnite, it is not recommended to change the settings in this parameter

group for the Low Harmonic Drive

Par. no. # |Parametrin kuvaus Oletusarvo 4-set-up Muutos Muunnos- | Type
kayton kerroin
aikana

300-0* General Settings
300-00 Harmonic cancellation mode [0] Overall All set-ups TRUE - Uint8
300-01 Compensation priority [0] Harmonics All set-ups TRUE - Uint8
300-08 Lagging reactive current [0] Disabled All set-ups FALSE Uint8
300-1* Network Settings
300-10 Active filter nominal voltage ExpressionLimit 2 set-ups FALSE 0 Uint32
300-2* CT Settings
300-20 CT primary rating ExpressionLimit 2 set-ups FALSE 0 Uint32
300-24 CT Sequence [0] L1, L2, L3 2 set-ups FALSE - Uint8
300-25 CT Polarity [0] Normal 2 set-ups FALSE - Uint8
300-26 CT Placement [1] Load Current 2 set-ups FALSE - Uint8
300-27 Number of CTs per phase 1 All set-ups FALSE Uint8
300-29 Start auto CT detection [0] Off All set-ups FALSE - Uint8
300-3* Compensation
300-30 Compensation points 00A All set-ups TRUE -1 Uint32
300-35 Cosphi reference 0.500 N/A All set-ups TRUE -3 Uint16
300-4* Paralleling
300-40 Master follower selection [2] Not Paralleled 2 set-ups FALSE - Uint8
300-41 Follower ID 1 N/A 2 set-ups FALSE Uint32
300-42 Num. of follower AFs 1 N/A 2 set-ups FALSE Uint32
300-5* Sleep Mode
300-50 Enable sleep mode null 2 set-ups TRUE - Uint8
300-51 Sleep mode trig source [0] Mains current All set-ups TRUE - Uint8
300-52 Sleep mode wake up trigger ExpressionLimit All set-ups TRUE Uint32
300-53 Sleep mode sleep trigger 80 % All set-ups TRUE Uint32
6.4.8 301-** AF Readouts
Par. no. # [Parametrin kuvaus Oletusarvo 4-set-up Muutos | Muunnos- Type

kdyton kerroin

aikana
301-0* Output Currents
301-00 Output current [A] 0.00 A All set-ups TRUE -2 Int32
301-01 Output current [%] 0.0 % All set-ups TRUE -1 Int32
301-1* Unit Performance
301-10 THD of current [%] 0.0 % All set-ups TRUE -1 Uint16
301-12 Power factor 0.00 N/A All set-ups TRUE -2 Uint16
301-13 Cosphi 0.00 N/A All set-ups TRUE -2 Int16
301-14 Leftover currents 0.0 A All set-ups TRUE -1 Uint32
301-2* Mains Status
301-20 Mains current [A] 0A All set-ups TRUE Int32
301-21 Mains frequency 0 Hz All set-ups TRUE Uint8
301-22 Fund. mains current [A] 0A All set-ups TRUE Int32
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7 Sovellusesimerkkeja

7.1 Johdanto Parametrit
Toiminta Asetus

1-29 Automaatti |[1] Tayd.
nen moottorin | AMA kaytt.
sovitus (AMA)
5-12 Liitin 27, [0] Ei
digitaalitulo toimintoa

Taman jakson esimerkit on tarkoitettu pikaohjeiksi yleisiin
sovelluksiin.

130BB930.10

. Parametrien asetukset ovat alueen oletusarvot,
ellei toisin ole mainittu (valittu parametrissa
0-03 Paikalliset asetukset)

*= Oletusarvo

o Liittimiin liittyvat parametrit ja niiden asetukset Huomautukset/kommentit:

nakyvat piirrosten vieressa Parametriryhma 1-2* Mootto-

. .. . ridata on madritettava
. Jos vaaditaan kytkentdasetukset analogisille

e . . u u moottorin mukaan
liittimille A53 tai A54, nekin nakyvat

7.2 Sovellusesimerkkeja

HUOMIO

Termistoreissa on kaytettava vahvistettua tai kaksinker-
taista erotusta PELV-eristysvaatimusten tayttamiseksi.

Parametrit
2 Toiminta Asetus
(=2}
a[1-29 A i [[1] Tayd.
% 9 Automaatti | [1] Tayd Taulukko 7.2 AMA, kun T27 ei ole kytkettyna
Q| nen moottorin | AMA kaytt.
sovitus (AMA) Parametrit
-12 Liitin 27, 2]* V o
> iitin [21* Vapaa =) Toiminta Asetus
digitaalitulo rullaus, S -
o Sl6-10 Liitin 53 0,07 v*
kaanteinen QL
r——— S alijannite
= Oletusarvo o
6-11 Liitin 53 10 v*
Huomautukset/kommentit: i
ylijannite

Parametriryhma 7-2* Mootto- — -
6-14 Liitin 53 0 kierrosta

ridata on maaritettava L . .
pieni ohjearvo/ [ minuutissa

moottorin mukaan
takaisink. Arvo (rpm)

6-15 Liitin 53 1500
suuri ohjearvo/ | kierrosta

tak.k. Arvo minuutissa
(rpm)

+ *= Oletusarvo

Huomautukset/kommentit:

-10-+10V

Taulukko 7.1 AMA, kun T27 on kytketty

Taulukko 7.3 Analoginen nopeuden ohjearvo (jannite)
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Parametrit Speed =
S|  Toiminta Asetus S
~ [aa}
§ 6-12 Liitin 53 4 mA* §
S|alivirta -
6-13 Liitin 53 20 mA*
ylivirta ’—‘
6-14 Liitin 53 0 kierrosta Start (18)
pieni ohjearvo/ | minuutissa o . . . o
takaisink. Arvo (rpm) Kuva 7.1 Kaynnistys/pysdytys ja vahinkokdynnistyksen esto
6-15 Liitin 53 1 500
suuri ohjearvo/ | kierrosta -
tak.k. Arvo minuutissa Parametrit
(rpm) o Toiminta Asetus
*— Oletusarvo % 5-10 Liitin 18, [9] Pulssi-
Huomautukset/kommentit: § digitaalitulo kdynnistys
—[5-12 Liitin 27, [6] Pysaytys,
digitaalitulo kadnteinen
#-20mA *= Oletusarvo
Huomautukset/kommentit:
Kun5-12 Liitin 27, digitaalitulo
asetuksena on [0] Ei toimintaa,
A53 hyppyjohdinta liittimeen 27 ei
tarvita.
Taulukko 7.4 Analoginen nopeuden ohjearvo (virta)
Parametrit
FC o Toiminta Asetus
+24V 12— § 5-10 Liitin 18, [8]
124V 13 g digitaalitulo Kaynnistys*
DIN 18— —® " [5-12 Liitin 27, [0] Ei
DIN 19 digitaalitulo toimintoa
com 20 5-19 Liitin 37 [1] Turv.pys.
DIN 27 turvapysaytys halytys Taulukko 7.6 Pulssikiaynnistys/-pysaytys
DIN 2 *= QOletusarvo
i :: Z Huomautukset/kommentit: Speed E
OIN 5 Kun5-12 Liitin 27, digitaalitulo %
asetuksena on [0] Ei toimintaa, Q
+10 50 hyppyjohdinta liittimeen 27 ei -
AN 53 tarvita.
AIN 54 ‘
AOUT 42 L
oM 39 Latched Start (18)
/\ Stop Inverse (27)
Kuva 7.2 Pulssikdaynnistys/pysaytys kaanteinen
Taulukko 7.5 Kaynnistys-/pysaytyskomento ja
vahinkokdynnistyksen esto
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Parametrit Parametrit
2 Toiminta Asetus ) Toiminta Asetus
g 5-10 Liitin 18, [8] g 6-10 Liitin 53 0,07 v*
% digitaalitulo Kaynnistys § alijannite
5-11 Liitin 19, [10] —|6-11 Liitin 53 10 V¥
digitaalitulo Suunnan- ylijannite
vaihto* 6-14 Liitin 53 0 kierrosta
pieni ohjearvo/ | minuutissa
5j1_2 Lii.tin 27, [0]_ Ei_ takaisink. Arvo (rpm)
digitaalitulo toimintoa 615 Liitin 53 1 500
>-14 Liitin 32, [16] Esival. suuri ohjearvo/ | kierrosta
digitaalitulo ohj. bitti 0 takk. Arvo minuutissa
5-15 Liitin 33, [17] Esival. (rpm)
digitaalitulo ohj. bitti 1

*_
~skal = Oletusarvo

parametri 3-10 Esi Huomautukset/kommentit:

asetettu ohjearvo

Esiasetettu 25%
ohjearvo 0 50%
Esiasetettu 75%
ohjearvo 1 100%

Esiasetettu

ohjearvo 2
Esiasetettu A53
ohjearvo 3
*= Oletusarvo Taulukko 7.9 Nopeuden ohjearvo (manuaalisen potentiometrin
Huomautukset/kommentit: avulla)
Parametrit
2 Toiminta Asetus
Taulukko 7.7 Kédynnistys/pysaytys suunnanvaihdolla ja 4 % 5-10 Liitin 18, [8]
esiasetetulla nopeudella § digitaalitulo Kaynnistys*
" |5-12 Liitin 27, |[19]
Parametrit digitaalitulo Ohjearvon
=) Toiminta Asetus lukitus
§ 5-11 Liitin 19, [1] Kuittaus 5-13 Liitin 29, [21] Nopeus
@ digitaalitulo digitaalitulo ylos
~| *= Oletusarvo 5-14 Liitin 32, [22] Nopeus
Huomautukset/kommentit: digitaalitulo alas

*= QOletusarvo

Huomautukset/kommentit:

Taulukko 7.10 N 16s/al
Taulukko 7.8 Ulkoisen halytyksen kuittaus auluiko opeus ylosialas

114 Danfoss A/S © Versio 2014-02-07 Kaikki oikeudet pidatetaan. MG37A220



Darfits

Sovellusesimerkkeja Kayttoopas
o Parametrit
g o Toiminta Asetus
o
g & 1-90 Moottorin (2]
Speed e &
Pee ! : : § lampodsuojaus Termistorin
Reference f————-— : : i A—?\ — laukaisu
- ; > Parametri 1-93 T | [1]
! | 1 | | 1 |
! ! I 1 I ! ! ermistorilahde Analoginen
Start (18) : i H : : tulo 53
[ |
Freeze ref (27) i : i i i i *= QOletusarvo
[ ]
Speed up (29) I : :
! ! Huomautukset/kommentit:
Speed down (32) Jos haluat vain varoituksen,
Kuva 7.3 Nopeus ylds/alas 1-90 Moottorin ldmpdsuojaus-
asetukseksi tulee maarittaa [1]
Termistorivaroitus.
Parametrit
=) Toiminta Asetus
8|8-30 Protokolla | FC*
o
§ 8-31 Osoite 1*
[ 8-32 Baudinopeu |9 600*
s
*= Oletusarvo

Huomautukset/kommentit:
Valitse protokolla, osoite ja Taulukko 7.12 Moottorin termistori
siirtonopeus yllda mainituista

parametreista.

RS-485

Taulukko 7.11 RS-485-verkkokytkenta
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Parametrit Parametrit
2 Toiminta Asetus
E‘é‘ 4-30 Moottorin | [1] Varoitus 2 Toimi.nta ASE“.J.SI
§ tak.kytk. % 1.—0(.) Konfiguraa- [[0] Av. piirin
~ [ menetystoiminto ] tiotila nopeus
4-31 Moottorin | 100 kierrosta 1-01 Moottorin  [[1] VVCPus
tak.kytk. minuutissa ohjausperiaate
nopeusvirhe (rpm) parametri 5-40 T [[32] Mek.
4-32 Moott. 55 oimintorele jarrun ohjaus
tak.kytk. menet. 5-10 Liitin 18, [8]
aikak. digitaalitulo Kaynnistys*
7-00 Nopeus PID |[2] MCB 102 5-11 Liitin 19, [11]
tak.kytk.ldhde digitaalitulo Kaynnistys,
17-11 Resoluutio | 1024* kddnteinen
(PPR) 1-71 Kaynnis- 0,2
13-00 SL- [1] Kaytossa tysviive
ohjaimen tila 1-72 Kaynnistys- | [5] VVCPlus/
13-01 Aloita [19] Varoitus toiminto Flux my&tép.
tapahtuma 1-76 Kaynnis- Imn
13-02 Lopeta [44] Nollaus- tysvirta
tapahtuma nappdin parametri 2-20 J |Riippuu
13-10 Vertaimen |[21] Halytys arrun sovell.
kohde nro vapautusvirta
13-11 Vert. [1]=* parametri 2-21 A | Puolet
funkt.merkki ktivoi jarrutus- moottorin
(vert. laskut.) nopeus [RPM] nimellisjat-
13-12 Vertaimen |90 tdmasta
arvo *= Oletusarvo
13-51 SL- [22] Vertain 0 Huomautukset/kommentit:
ohjaimen
tapahtuma
13-52 SL- [32] As. Allle
ohjaimen matala arvo Taulukko 7.14 Mekaanisen jarrun ohjaus (avoin piiri)
toiminto
parametri 5-40 T |[80] SL digit. 2
oimintorele lahtd A 176 bmmgpec— e ———— e %
*= Oletusarvo — Current | R
Huomautukset/kommentit: | Speed } | b ‘
Jos takaisinkytkentdmonitorin : 1. I‘ T'ime
raja ylittyy, jdrjestelma antaa : - 1221
varoituksen 90. SLC tarkkailee ! !
varoitusta 90, ja jos varoituksen Start (18) H E
90 asetukseksi tulee "TRUE" reveriit";‘g(w) i |_|—‘_:_
(TOSI), rele 1 laukeaa. ! i
Silloin ulkoiset laitteet voivat Relay output i !
ilmoittaa, etta hu.o.lto on ngzz ] i_
tarpeen. Jos takaisinkytken-
tavirhe laskee taas alle rajan 5
sekunnin kuluessa, taajuus- Kuva 7.4 Mekaanisen jarrun ohjaus (avoin piiri)
muuttaja jatkaa toimintaa ja
varoitus havida. Rele 1 on
kuitenkin edelleen laukaistuna
LCP:n resetointiin asti.
Taulukko 7.13 SLC:n kaytto releen asettamiseen
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7.3 Kytkentdesimerkkeja moottorin
ohjaukseen ulkoisen signaalilahteen
avulla

HUOMAUTUS!

Seuraavat esimerkit viittaavat ainoastaan taajuus-

muuttajan ohjauskorttiin (oikea LCP), eivdt suodattimeen.

7.3.1 Kaynnistys/pysaytys

Liitin 18 = 5-10 Liitin 18, digitaalitulo [8] Kdynnistys

Liitin 27 = 5-12 Liitin 27, digitaalitulo [0] Ei toimintoa (oletus
vapaa rullaus, kddnteinen)

Liitin 37 = Turvallinen pysaytys

130BA155.12

P 5-10 [8]

O O3] +24v
»
©

=48
OO
©)
©]

,_j OOz
|

|

|

L

Kéynnistys/pyséytys  Turvallinen pyséytys

Nopeus

Kaynnistys/pyséytys
(18)

Kuva 7.5 Kaynnistys/pysdytysparametrit

7.3.2 Pulssikaynnistys/-pysaytys
Liitin 18 = 5-10 Liitin 18, digitaalitulo [9] Pulssikdynnistys

Liitin 27= 5-12 Liitin 27, digitaalitulo [6] Pysdytys, kddnt.
Liitin 37 = Safe Torque Off -toiminto

130BA156.12

+24V

29|32|33(20|37

—
N

©)
OOl

© Ozl P 5-10 [9]

ools

O[N] P 5-12 [6]

I
N
I
N

OO
OO
o0
o0
10O

Kaynnistys Pysaytys, Turvallinen pyséytys
k&anteinen

Nopeus

o] T

Pysaytys,
kaanteinen S

Kuva 7.6 Pulssikdynnistys/-pysdytysparametrit
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7.3.3 Nopeus ylos/alas 7.3.4 Potentiometrin ohjearvo

Liittimet 29/32 = nopeus ylos/alas Jannitteen ohjearvo potentiometrin vilityksella
Liitin 18 = 5-10 Liitin 18, digitaalitulo [9] Kdynnistys Ohjearvojen lahde 1 = [1] Analoginen tulo 53
(oletus) (oletus)
Liitin 27 = 5-12 Liitin 27, digitaalitulo [19] Liitin 53, pieni jannite =0V

Ohjearvon lukitus Liitin 53, suuri jénnite = 10 V

Liitin 29 = 5-13 Liitin 29, digitaalitulo [21] Nopeus
ylds

Liitin 53, pieni ohje-/takaisink.arvo = 0 kierrosta
minuutissa (rpm)

Liitin 32 = 5-14 Liitin 32, digitaalitulo [22] Nopeus
alas

Liitin 53, suuri ohje-/takaisink.arvo = 1500
kierrosta minuutissa (rpm)

= Katkaisin S201 = OFF (U)
12 +24V 2
S < =
M I —
B 2 &
= <
18 Par.5-10 ) L ]
Nopeus RPM + e
AP6-15 39|42(50|53|54(55
27 Par. 5-12 O|0]|0|0|0|0
IOI IOII DII DI IOI IC)I
- 2 Par. 5-13 e —1
’77 / Jann. Ohjearvo ) B
2 Par.5-14 // P6-1110V N
ar. Y
/
7/
7 1 kQ
37
Kuva 7.7 Nopeudensadadén parametrit Kuva 7.8 Potentiometrin janniteohjearvo
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8 Tilasanomat

8.1 Tilandytto

Kun taajuusmuuttaja on tilatoiminnolla, tilaviestit luodaan
automaattisesti taajuusmuuttajan sisalta ja ne nakyvat
ndyton alarivilla (katso Kuva 8.1.)

s | ol
799RPM 7.83A 36.4kW | S
0.000 3

53.2% -

Auto || Remote Ramping
Hand ] Local Stop

Off Running
Jogging

Stand by

\
1 2 3

Eta Nopeuden ohjearvo on perdisin ulkoisista
signaaleista, sarjaliikenteesta tai sisdisista
esivalituista ohjearvoista.

Paikallinen Taajuusmuuttaja kayttad [Hand On] -ohjausta

tai LCP:n ohjearvoja.

Taulukko 8.2 Ohjetyomaa

Vaihtovirtajarru

Vaihtovirtajarru on valittu kohdasta 2-10 Jarrun
toiminto. Vaihtovirtajarru ylimagnetoi
moottorin hallitun hidastuksen aikaansaa-

_

Kayttotila (katso Taulukko 8.1)

N

Ohjetyomaa (katso Taulukko 8.2)

w

Toimintatila (katso Taulukko 8.3)

Kuva 8.1 Tilanaytto

8.2 Tilasanomien maaritykset

Taulukko 8.1 - Taulukko 8.3 kuvaavat ndytossa nakyvia tilail-

miseksi.

AMA-lop. OK Automaattinen moottorin sovitus (AMA)
onnistui.

AMA valmis AMA on valmis kdynnistykseen. Kdynnista
painamalla [Hand On] -nappainta.

AMA kaynn. AMA-prosessi on kaynnissa.

Jarrutus Jarruhakkuri on kédytossd. Jarruvastus absorboi
generatiivista energiaa.

Jarr. enint. Jarruhakkuri on kdytossa. Jarruvastuksen
tehoraja on saavutettu.

Rullaus o Kadnteinen rullaus valittiin digitaalitulon

toiminnoksi (parametriryhma 5-1* Digit.
tulot). Vastaavaa liitintd ei ole kytketty.

e Rullaus aktivoitu sarjaliikenteen avulla

Ohj. hidastus

Ohjauksen rampin lasku valittiin kohdassa

14-10 Verkkovika.

o Verkkojannite on pienempi kuin kohdassa
14-11 Verkkojdnnite verkkovian sattuessa
madritetty arvo verkkovian sattuessa

e Taajuusmuuttaja hidastaa moottoria
ohjatun hidastuksen avulla

moituksia.

Ei kaytossa Taajuusmuuttaja ei reagoi mihinkaan ohjaus-
signaaliin ennen [Auto On]- tai [Hand On] -
nappaimen painamista.

Auto On Taajuusmuuttajaa ohjataan ohjausliitinten

ja/tai sarjaliikenteen avulla.

Virta korkea

Taajuusmuuttajan ldhtdvirta ylittda kohdassa
4-51 Varoitus suuresta virrasta maaritetyn rajan.

Ohjaa laitetta LCP:n navigointindppdinten
avulla. Pysdytyskomennot, nollaus, suunnan-
vaihto, tasavirtajarru ja muut ohjausliittimiin
kohdistuvat signaalit voivat ohittaa paikallisoh-

jauksen.

Virta alhainen

Taajuusmuuttajan lahtovirta jaa alle kohdassa
4-52 Varoitus alhaisesta nopeudesta maaritetyn
rajan

Taulukko 8.1 Kayttatila

Tasavirtapito

Tasavirtapito on valittu kohdassa 7-80 Toiminto
pysdytet., ja pysaytyskomento on aktiivinen.
Moottoria pitdd kohdassa 2-00 DC-pito-/
esildimm.virta madritetty tasavirta.
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pyynto

moottori ei kdynnisty, ennen kuin kdytén
salliva signaali vastaanotetaan.

Ohjea. lukit.

Ohjearvon lukitus on valittu digitaalitulon
toiminnoksi (parametriryhma 5-1* Digit. tulot).
Vastaava liitin on aktiivinen. Taajuusmuuttaja
tallentaa nykyisen ohjearvon. Ohjearvoa voi
nyt muuttaa ainoastaan liittimen toiminnoilla
Nopeus ylos ja Nopeus alas.

DC-pysaytys Tasavirta pitdd moottoria (2-01 DC-jarrun virta) Ylijannite- Ylijanniteohjaus aktivoitiin kohdassa
madritetyn ajan (2-02 DC-jarrutusaika). valvonta 2-17 Ylijdnnitevalvonta, [2] Kdytdssd. Kytketty
o Tasavirtajarru on aktivoitu kohdassa moottori sy6ttaa taajuusmuuttajalle regenera-
2-03 DC-jarrun kytkeytymisnop. [1/min], ja tiivista energiaa. Ylijanniteohjaus saataa V/Hz-
pysdytyskomento on aktiivinen. suhdetta moottorin kdyttamiseksi valvotussa
o Tasavirtajarru (kdanteinen) on valittu tilassa ja taajuusmuuttajan laukaisun
digitaalitulon toiminnoksi (parametriryhma estamiseksi.
5-1* Digit. tulot). Vastaava liitin ei ole Tehoyks. ei k. (Ainoastaan taajuusmuuttajat, joihin on
aktiivinen. asennettu ulkoinen 24 V:n virtalahde.)
Verkkojannitteen sy6ttd taajuusmuuttajaan on
o Tasavirtajarru on aktivoitu sarjaliikenteen Katkaistu, mutta ohjauskortti saa kiyttsjan-
avulla. nitteen ulkoisesta 24 V:n lahteesta.
Kork. tak.kytk Kaikkien aktiivisten takaisinkytkentdjen summa Suojaus md Suojaustila on aktiivinen. Laite on havainnut
ylittdd kohdassa 4-57 Varoitus korkea tak.kytk. kriittisen tilan (ylivirta tai ylijannite).
asetetun takaisinkytkentérajan. e Laukaisun vélttamiseksi kytkentataajuus
Mat. tak.kytk. Kaikkien aktiivisten takaisinkytkentéjen summa pienennetaan 4 kHz:iin.
jaa alle kohdassa 4-56 Varoitus pieni tak.kytk. o Jos mahdollista, suojaustila padttyy noin 10
madritetyn takaisinkytkentdrajan. sekunnin kuluttua.
Lahdon lukitus [ Nykyistd nopeutta yllapitava etdohjearvo on
aktiivinen. e Suojaustilaa voi rajoittaa kohdassa
e Lahdon lukitus on valittu digitaalitulon 14-26 Lauk.viive vaihtos. vian esiintyessd
toiminnoksi (parametriryhma 5-1* Digit. QStop Moottoria hidastetaan parametrin 3-81 Pikapy-
tulot). Vastaava liitin on aktiivinen. sdytyksen ramppiaika avulla.
Nopeudensaaté onnistuu ainoastaan o Pikapysdytys kddnteinen valittiin digitaa-
liittimen toiminnoilla Nopeus ylos ja litulon toiminnoksi (parametriryhma 5-7*
Nopeus alas. Digit. tulot). Vastaava liitin ei ole aktiivinen.
e Rampin pito aktivoidaan sarjaliikenteen o Pikapysaytystoiminto aktivoitiin sarjalii-
avulla. kenteen valityksella.
Lahdon lukitus- [Lahdon lukituspyyntd on annettu, mutta Ramppaus Moottorin kiihdytys/hidastus tapahtuu

aktiivisella rampin nousulla/laskulla. Ohjearvoa,
raja-arvoa tai pysahdysta ei ole vield
saavutettu.

Iso ohjearvo

Kaikkien aktiivisten ohjearvojen summa ylittaa
kohdassa 4-55 Varoitus suuri ohjearvo asetetun
ohjearvorajan.

Ryémintapyynto

Ryémintdkomento on annettu, mutta moottori
ei kdynnisty, ennen kuin kayton salliva signaali
vastaanotetaan digitaalitulon kautta.

Pien ohjearvo

Kaikkien aktiivisten ohjearvojen summa jaa alle
kohdassa 4-54 Varoitus pieni ohjearvo asetetun
ohjearvorajan.

Kdy ohjearv.

Taajuusmuuttaja kdy ohjearvoalueella.
Takaisinkytkentdarvo vastaa asetuspisteen

Ryominta Moottori kdy kohdassa 3-19 Ryémintdnopeus arvoa.
[RPM] ohjelmoidulla tavalla. Kayntipyynto Kaynnistyskasky on annettu, mutta moottori ei
o Rybmintd valittiin digitaalitulon toiminnoksi kdynnisty, ennen kuin kdyton salliva signaali
(parametriryhma 5-1* Digit. tulot) Vastaava vastaanotetaan digitaalitulon kautta.
liitin on aktiivinen. Kay Taajuusmuuttaja kayttaa moottoria.
e Ryomintatoiminto aktivoidaan sarjalii- Lepo Energiansadstotoiminto on kéytdssa. Moottori
kenteen avulla. on nyt pysahtynyt, mutta se kdynnistyy tarvit-
o o . taessa automaattisesti.
e Rydmintdtoiminto valittiin valvontatoi-
. L - Suuri nopeus Moottorin nopeus ylittda kohdassa
minnon reaktioksi. Valvontatoiminto on
L 4-53 Varoitus suuresta nopeudesta asetetun
aktiivinen.
arvon.
Moott. tark. Kohdassa 7-80 Toiminto pysdytet. on valittu Alh. nopeus Moottorin nopeus j&i alle kohdassa
Moott. tark. Pysdytyskomento on aktiivinen. 4-52 Varoitus alhaisesta nopeudesta asetetun
Varmista moottorin kytkentd taajuusmuut- arvon.
tajaan ohjaamalla moottoriin jatkuva testivirta.
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Valmiustila Auto On -tilassa taajuusmuuttaja kdynnistaa
moottorin digitaalitulosta tai sarjaliikenteesta

peréisin olevalla kdynnistyssignaalilla.

Kaynn. viive Kohdassa 1-71 Kdynnistysviive maaritettiin
viiveen alkamisaika. Kaynnistyskomento
aktivoituu ja moottori kdynnistyy kdynnis-

tyksen viiveajan kuluttua.

Kayn. et./taak Kaynnistys eteen ja kdynnistys taakse valittiin
kahden eri digitaalitulon toiminnoiksi
(parametriryhma 5-1* Digit. tulot). Moottori
kadynnistyy eteen- tai taaksepdin riippuen siitd,
mikd vastaavista liittimista on aktiivinen.

Pysdytys Taajuusmuuttaja on saanut pysdytyskomennon
LCP:std, digitaalitulosta tai sarjaliikenteesta.

Laukaisu Halytys on annettu, ja moottori on pysaytetty
Kun hélytyksen syy on korjattu, taajuus-
muuttajan voi nollata manuaalisesti painamalla
[Reset]-ndppdinta tai etdkaytolla ohjausliitinten
tai sarjaliikenteen avulla.

Lauk. lukitus Halytys on annettu, ja moottori on pysaytetty
Kun hélytyksen syy on korjattu, taajuusmuut-
tajaan on kierratettdva tehoa. Taajuusmuuttaja

voidaan sitten resetoida manuaalisesti
painamalla [Reset]-ndppaéinta tai etakaytolla

ohjausliitinten tai sarjaliikenteen avulla.

Taulukko 8.3 Kayttatila

HUOMAUTUS!

Automaatti-/etdkayttotilassa taajuusmuuttaja tarvitsee
ulkoisia komentoja toimintojen suorittamiseen.
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9 Varoitukset ja halytykset

9.1 Jarjestelman valvonta

Taajuusmuuttaja tarkkailee tulotehonsa, 1ahtonsa ja
moottorin tekijoiden tilaa sekd muita jarjestelman suoritus-
kyvystd kertovia arvoja. Varoitus tai halytys ei valttamatta
kerro ongelmasta itse taajuusmuuttajan sisalla. Usein se
ilmaisee seuraavista perdisin olevia vikatiloja:

. syéttdjannite

. moottorin kuormitus

. moottorin lampétila

. ulkoiset signaalit

. muut sisdisen logiikan tarkkailemat alueet

Tutki halytyksessa tai varoituksessa ilmaistulla tavalla.
9.2 Varoitus- ja halytystyypit
9.2.1 Varoitukset

Varoitus annetaan, kun hdlytystila uhkaa tai kdyttoolo-
suhteet poikkeavat normaalista ja voivat saada
taajuusmuuttajan antamaan halytyksen. Varoitus haviaa
itsestaan, kun tila korjaantuu.

9.2.2 Alarm Trip

Halytys annetaan, kun taajuusmuuttaja laukaisee eli
katkaisee toiminnon estdakseen taajuusmuuttajan tai jarjes-
telmdn vaurioitumisen. Moottori rullaa pysahdyksiin.
Taajuusmuuttajan logiikka toimii edelleen ja tarkkailee
taajuusmuuttajan tilaa. Kun vikatilanne on korjattu, taajuus-
muuttajan voi resetoida. Sen jdlkeen se on jalleen
kayttdvalmis.

Laukaisu voidaan resetoida neljdlla eri tavalla:

. Paina [Reset]-ndappainta LCP:ssa.
. Digitaalisen resetoinnin tulokomento
. Sarjaliikenteen resetoinnin tulokomento

. Automaattiresetointi

9.2.3 Alarm Trip-lock

Halytys, joka aiheuttaa taajuusmuuttajan laukaisun ja
lukituksen, edellyttad tulotehon kierrattamista. Moottori
rullaa pysahdyksiin. Taajuusmuuttajan logiikka toimii
edelleen ja tarkkailee taajuusmuuttajan tilaa. Katkaise
tehonsyo6ttd taajuusmuuttajaan ja korjaa vian syy. Palauta
sitten teho. Tdma toimenpide siirtda taajuusmuuttajan
kohdassa kappale 9.2.2 Alarm Trip kuvattuun laukaisutilaan,
joka voidaan resetoida milld tahansa mainituista neljasta
tavasta.

9.3 Varoitus- ja halytysndytot

ol
0.0Hz 0.000psi 0.00A | 8
0.0Hz &
1:0 - Off R
ILive zero error [W2]
Off Remote Stop
Kuva 9.1 Varoitusnaytto
Halytys tai laukaisun lukitus -halytys vilkkuu naytolla
yhdessa halytyksen numeron kanssa.
a0 S
0.000kW 0.00A | X
0.0Hz S
0 R
... Earth Fault [A14]
Auto Remote Trip

Kuva 9.2 Halytysnaytto

Taajuusmuuttajan LCP:ssd nakyvan tekstin ja halytyskoodin
lisaksi on olemassa kolme tilan merkkivaloa.
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Kuva 9.3 Tilan merkkivalot

Varoitus-LED Halytys-LED
Varoitus Kaytossa Ei kaytossa
Halytys Ei kdytdssa Paalla (vilkkuu)
Laukaisun Kaytossa Paalla (vilkkuu)
lukitus

Taulukko 9.1 Tilan merkkivalojen selitykset

9.4 Varoitukset ja halytysten kuvaukset -
taajuusmuuttaja

Alla olevat varoitus-/hélytystiedot maarittavat varoituksen/
halytyksen tilan, kertovat tilan todennakdisen syyn ja
yksityiskohtaisen korjaus- tai vianmaarityksenmenetelman.

VAROITUS 1, 10 V alhainen

Ohjauskortin jannite on alle 10 V liittimesta 50.

Poista jonkin verran kuormitusta liittimesta 50, kun 10 V:n
syottd on ylikuormittunut. Maks. 15 mA tai min. 590 Q.

Tama tila voi johtua oikosulusta kytketyssa potentio-
metrissa tai potentiometrin virheellisestd kytkenndsta.

Vianmaaritys
Irrota kytkenta liittimesta 50. Jos varoitus haviaa,

ongelma on kytkenndssa. Jos varoitus ei havia,
vaihda ohjauskortti.

VAROITUS/HALYTYS 2, Eldvi nolla -vika
Tama varoitus tai halytys tulee nakyviin vain, jos se on

ohjelmoitu parametrissa 6-01 "Eldivé nolla” aikakatk.toiminto.

Signaali jossakin analogisista tuloista on alle 50 %
kyseiselle tulolle ohjelmoidusta minimiarvosta. Tama tila
voi johtua katkenneista johtimista tai viallisesta laitteesta,
joka lahettaa signaalia.

Vianmaaritys
Tarkista kaikkien analogisten tuloliitinten
kytkennat. Ohjauskortin liittimet 53 ja 54 signaa-
leille, liitin 55 yleinen. MCB 101:n liittimet 11 ja 12
signaaleille, liitin 10 yleinen. MCB 109:n liittimet 1,
3, 5 signaaleille, liittimet 2, 4, 6 yleisiad).

Tarkista, etta taajuusmuuttajan ohjelmointi ja
kytkentdasetukset vastaavat analogista signaali-

tyyppid

Testaa tuloliittimen signaali.

VAROITUS/HALYTYS 3, Ei moottoria
Moottoria ei ole kytketty taajuusmuuttajan 1ahto6n.

VAROITUS/HALYTYS 4, Syéttovaihehivio

Syottépuolelta puuttuu vaihe, tai verkkojannitteen
epdtasapaino on liian suuri. Tdma viesti tulee nayttéon
my®ds, jos taajuusmuuttajan tulopuolen tasasuuntaaja on
viallinen. Optiot ohjelmoidaan parametrissa 714-12 Toiminto
kun verkko epdtasap..

Vianmaaritys
Tarkista taajuusmuuttajan sydttdjannite ja
syottovirta.

VAROITUS 5, DC-vilipiirin jannite korkea

Vilipiirin jannite (DC) on suurempi kuin suuren jannitteen
varoitusraja. Raja riippuu taajuusmuuttajan nimellistehosta.
Laite on edelleen aktiivinen.

VAROITUS 6, DC-vilipiirin jannite pieni

Vilipiirin jannite (DC) alittaa alijannitevaroitusrajan. Raja
riippuu taajuusmuuttajan nimellistehosta. Laite on edelleen
aktiivinen.

VAROITUS/HALYTYS 7, DC-ylijann.
Jos valipiirin jannite ylittaa rajan, taajuusmuuttaja laukeaa
tietyn ajan jalkeen.

Vianmaaritys
Kytke jarruvastus

Pidenna ramppiaikaa
Vaihda ramppityyppi

Aktivoi toiminnot parametrissa 2-10 Jarrun
toiminto

Suurenna arvoa 14-26 Lauk.viive vaihtos. vian
esiintyessd

Jos halytys/varoitus esiintyy sahkdkatkon aikana,
kdyta kineettistd varmistusta (714-70 Verkkovika)

VAROITUS/HALYTYS 8, Tasavirta-alijannite

Jos valipiirin jannite (DC-valipiiri) laskee alhaisesta jannit-
teestd kertovan jannitteen rajan alapuolelle,
taajuusmuuttaja tarkistaa, onko 24 V:n tasavirtavaravir-
taldhde kytketty. Jos 24 V:n tasavirtavaravirtaldhdetta ei
ole, taajuusmuuttaja laukeaa maaratyn ajan jalkeen.
Aikaviive riippuu laitteen koosta.
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Vianmaaritys
Tarkista, ettd verkkojénnite vastaa taajuus-
muuttajan jannitetta.

Testaa tulojannite.
Testaa pehmedn latauksen piiri.

VAROITUS/HALYTYS 9, Invertterin ylikuorma
Taajuusmuuttaja katkaisee virran pian ylikuormituksen
johdosta (liian suuri virta liian pitkaan). Vaihtosuuntaajan
elektronisen lampdsuojan laskuri antaa varoituksen, kun se
on saavuttanut arvon 98 %, ja se laukaisee ja antaa
halytyksen arvon ollessa 100 %. Taajuusmuuttajaa ei voi
palauttaa, ennen kuin laskurin arvo on alle 90 %.

Vikana on se, ettd taajuusmuuttaja on kdynyt yli 100 %:n
ylikuormituksella liian pitkaan.

Vianmaaritys
Vertaa LCP:ssd nakyvaa lahtovirtaa taajuus-
muuttajan nimellisvirtaan.

Vertaa LCP:ssd nakyvaa lahtovirtaa mitattuun
moottorin virtaan.

Ndytad taajuusmuuttajan lampdkuormitus LCP:ssd
ja tarkkaile arvoa. Kun laite kdy suuremmalla kuin
taajuusmuuttajan jatkuvalla nimellisvirralla,
laskurin lukema kasvaa. Kun laite kdy taajuus-
muuttajan jatkuvaa nimellisvirtaa pienemmalla
virralla, laskurin lukema pienentyy.

VAROITUS/HALYTYS 10, Moottorin ylikuormituslampétila
Moottorin elektroninen lampdsuojaus (ETR) ilmoittaa, etta
moottori on ylikuumentunut. Valitse, antaako taajuus-
muuttaja varoituksen vai hdlytyksen, kun laskuri on
saavuttanut arvon 100 % kohdassa 7-90 Moottorin
Idmpdsuojaus. Vika aiheutuu siita, etta moottorin
ylikuormitus on ollut yli 100 % liian pitkaan.

Vianmaaritys
Tarkista moottori ylikuumenemisen varalta.

Tarkista, onko moottori mekaanisesti ylikuor-
mittunut.

Tarkista, etta kohdassa parametri 1-24 Moottorin
virta madritetty moottorin virta on oikea.

Varmista, ettd moottorin tiedot parametreissa
1-20 - 1-25 on madritetty oikein.

Jos kdytossa on ulkoinen puhallin, tarkista
kohdasta 7-91 Moott. ulk. puhallin, etta se on
valittuna.

AMA:n suorittaminen kohdassa

1-29 Automaattinen moottorin sovitus (AMA)
virittda taajuusmuuttajan paremmin moottoriin
sopivaksi ja pienentda lampdkuormitusta.

VAROITUS/HALYTYS 11, Moottorin termistorin ylilim-
potila

Termistori on ehka irrotettu. Valitse, antaako taajuus-
muuttaja varoituksen vai halytyksen kohdassa

1-90 Moottorin Idmpdsuojaus.

Vianmaaritys
Tarkista moottori ylikuumenemisen varalta.

Tarkista, onko moottori mekaanisesti ylikuor-
mittunut.

Tarkista, etta termistori on kytketty oikein joko
liittimen 53 tai 54 (analoginen jannitetulo) ja
liittimen 50 (+10 V:n sy6ttd) valiin. Tarkista my®s,
ettd liittimen 53 tai 54 katkaisimeen on asetettu
jannite. Tarkista, ettd 1-93 Termistorin resurssi
valitsee liittimen 53 tai 54.

Jos kdytossa on digitaalitulo 18 tai 19, tarkista,
ettd termistori on kytketty oikein liittimen 18 tai
19 (vain digitaalitulo PNP) ja liittimen 50 valiin.

Tarkista KTY-anturia kaytettdessa liitinten 54 ja 55
vélinen oikea liitanta

Jos kaytossa on lampokytkin tai termistori,
tarkista, etta parametrin 7-93 Termistorin resurssi
ohjelmointi vastaa anturin kytkentaa.

Jos kdytossa on KTY-anturi, tarkista, etta
parametrien 1-95 KTY-anturityyppi, 1-96 KTY-
termistorin resurssi ja 1-97 KTY-kynnystaso
ohjelmointi vastaa anturin kytkentaa.

VAROITUS/HALYTYS 12, Momenttiraja

Momentti on ylittanyt kohdassa 4-16 Moottoritilan moment-
tiraja maaritetyn arvon, tai kohdan 4-17 Generatiivinen
momenttiraja arvon. 14-25 Laukaisun viive momenttirajalla
voi vaihtua pelkan varoituksen vaativasta tilanteesta
varoitukseksi, jota seuraa halytys.

Vianmaaritys
Jos moottorin momenttiraja ylittyy kiihdytyksen
aikana, pidenna kiihdytysaikaa.

Jos generaattorin momenttiraja ylittyy
hidastuksen aikana, pidenna hidastusaikaa.

Jos momenttiraja ilmenee kdyton aikana,
kannattaa ehkad suurentaa momenttirajaa.
Varmista, ettd jarjestelman kayttd suuremmalla
momentilla on turvallista.

Tarkista sovellus moottorin liian suuren ottovirran
vuoksi.

VAROITUS/HALYTYS 13, Ylivirta

Vaihtosuuntaajan hetkellisen maksimivirran raja-arvo (noin
200 % nimellisvirrasta) on ylittynyt. Varoituksen kesto on
noin 1,5 sekuntia, jonka jalkeen taajuusmuuttaja laukeaa ja
antaa halytyksen. Tama vika voi johtua shokkikuormi-
tuksesta ja suuresta kiihtyvyydestd suuri-inertiaisilla
kuormilla. Jos kiihdytys on rampin aikana on nopeaa, vika
saattaa esiintyd myos kineettisten varmistusten jélkeen. Jos
laajennettu mekaaninen jarrun ohjaus on valittuna,
laukaisu voidaan resetoida ulkoisesti.
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Vianmaaritys
Katkaise virta ja tarkista, voiko moottorin akselia
kiertaa.
Tarkista, etta moottorin koko vastaa taajuus-

muuttajaa.

Varmista, etta parametreissa 1-20 - 1-25 on
madritetty oikea moottorin data.

HALYTYS 14, Maavika

Lahtevista vaiheista kulkeutuu virtaa maahan joko taajuus-
muuttajan ja moottorin valisessd kaapelissa tai moottorin
sisalla.

Vianmaaritys
Kytke taajuusmuuttaja irti ja korjaa maavika.

Tarkista, onko moottorissa maavikoja, mittaamalla
moottorin johdinten ja moottorin resistanssi
maahan megaohmimittarilla.

Testaa virta-anturit.

HALYTYS 15, Laitteet eivit ole yhteensopivat
Asennettu optio ei toimi nykyisen ohjauskortin laitteiston
tai ohjelmiston kanssa.

Merkitse muistiin seuraavien parametrien arvot ja ota
yhteyttd Danfoss-jalleenmyyjaan.

15-40 FC-tyyppi

15-41 Teho-osa

15-42 Jdnnite

15-43 Ohjelmistoversio

15-45 Tod. tyyppikoodin merkkijono

15-49 Ohjauskortin ohj.tunnus

15-50 Tehokortin ohj.tunnus

15-60 Optio asennettu

15-61 Option ohj.versio (kussakin optiopaikassa)

HALYTYS 16, Oikosulku
Moottorissa tai moottorin kytkenndssa on oikosulku.

Katkaise taajuusmuuttajasta virta ja korjaa oikosulku.

VAROITUS/HALYTYS 17, Ohjaussanan aikakatkaisu
Tiedonsiirto taajuusmuuttajaan ei toimi.

Varoitus on aktiivinen vain, kun parametrin

8-04 Ohjaussanan aikakatkaisutoiminto asetus El ole [0] Off
Jos 8-04 Ohjaussanan aikakatkaisutoiminto-asetuksena on
[2] Pysdiytys ja [26] Laukaisu, jarjestelma antaa varoituksen
ja laskee ramppia pysdhtymiseen asti ja antaa samalla
halytyksen.

Vianmaaritys:
Tarkista sarjaliikennekaapelin liitdnnat.

Suurenna arvoa 8-03 Ohjaussanan aikakatk. aika
Tarkista tiedonsiirtolaitteiden toiminta.

Tarkista asianmukainen asennus EMC-vaatimusten
pohjalta.

VAROITUS/HALYTYS 22, Nostimen mekaaninen jarru
limoitetusta arvosta kay ilmi, millainen se on.

0 = Momentin ohjearvoa ei saavutettu ennen aikakatkaisua
(parametri 2-27).

1 = Odotettua jarrun takaisinkytkentda ei vastaanotettu
ennen aikakatkaisua (parametrit 2-23, 2-25).

VAROITUS 23, Sis. puhaltimet

Puhallinvaroitustoiminto on lisdsuojaustoiminto, joka
tarkistaa, onko puhallin kdynnissa/asennettu. Puhallinva-
roitus voidaan poistaa kaytosta kohdassa

14-53 Puhallinndytté ([0] Disabled).

Vianmaaritys
Tarkista puhaltimen resistanssi.

Tarkista pehmeadn latauksen sulakkeet.

VAROITUS 24, Vika ulkoisissa puhaltimissa
Puhallinvaroitustoiminto on lisdsuojaustoiminto, joka
tarkistaa, onko puhallin kdynnissd/asennettu. Puhallinva-
roitus voidaan poistaa kaytosta kohdassa

14-53 Puhallinndytté ([0] Ei kéytdssd).

Vianmaaritys
Tarkista puhaltimen resistanssi.

Tarkista pehmean latauksen sulakkeet.

VAROITUS 25, Jarruvastus, oikosulku

Jarruvastusta tarkkaillaan kdyton aikana. Oikosulun
sattuessa jarrutoiminto on poissa kaytosta ja ilmestyy
varoitus. Taajuusmuuttaja toimii edelleen, mutta ilman
jarrutoimintoa. Katkaise teho taajuusmuuttajasta ja vaihda
jarruvastus (katso parametri 2-15 Jarrun tarkistus).

VAROITUS/HALYTYS 26, Jarruvastuksen tehoraja
Jarruvastukseen siirrettdva teho lasketaan viimeisten 120
sekunnin kdyttoajan keskiarvona. Laskelma perustuu
vélipiirin jannitteeseen ja jarruvastusarvoon, joka on
madritetty kohdassa 2-16 AC-jarrun maks. virta. Varoitus
aktivoituu, kun jaettu jarrutus on yli 90 % jarruresistanssin
tehosta. Jos [2] Laukaisu on valittuna kohdassa

parametri 2-13 Jarrutustehon valvonta, taajuusmuuttaja
katkaisee toiminnan, kun jaettu jarrutusteho saavuttaa
100 %.

AVAROITUS

Jos jarruvastuksessa on oikosulku, jarruvastukseen
saattaa siirtya runsaasti tehoa.

VAROITUS/HALYTYS 27, Jarrun IGBT

Jarrutransistoria tarkkaillaan kdyton aikana, ja jos siind
tapahtuu oikosulku, jarrutoiminto katkaistaan ja annetaan
varoitus. Taajuusmuuttaja toimii edelleen, mutta koska
jarrutransistori on oikosulussa, jarrutusvastukselle siirtyy
huomattava teho, vaikka se ei olisikaan kdytdssa.
Sammuta taajuusmuuttaja ja poista jarrutusvastus.

Tama halytys/varoitus voi esiintyd myds, jos jarruvastus
ylikuumenee. Liittimet 104 ja 106 ovat saatavilla jarruvas-
tuksiksi Klixon-tuloihin.
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VAROITUS/HALYTYS 28, Jarrutarkistus
Jarruvastus ei ole kytkettynd tai toiminnassa.
Tarkista 2-15 Jarrun tarkistus.

HALYTYS 29, Jadhdytysrivan lampétila
Jaahdytysrivan suurin lampétila on ylittynyt. Lampdtilavikaa
ei resetoida, ennen kuin lampdtila laskee alle maaritetyn
jaahdytysrivan lampétilan. Laukaisu- ja nollauspisteet
poikkeavat toisistaan taajuusmuuttajan tehon perusteella.
Vianmaaritys
Tarkista seuraavat ehdot.

Ympadriston lampdtila on lilan korkea.

Moottorikaapelit ovat liian pitkia.

Virheellinen ilmavali taajuusmuuttajan yla- ja
alapuolella

llman virtaus estynyt taajuusmuuttajan ymparilla.
Rikkoutunut jaahdytysrivan puhallin.
Likainen jadhdytysripa.

D-, E- ja F-rungoilla varustetuissa taajuusmuuttajissa tama
halytys perustuu IGBT-moduulien sisélle asennetun jadahdy-
tysrivan anturin mittaamaan lampétilaan. F-koteloinneissa
tdma halytys voi johtua my0s tasasuuntaajamoduulin
lampoanturista.

Vianmaaritys
Tarkista puhaltimen resistanssi.

Tarkista pehmean latauksen sulakkeet.
IGBT-lampdanturi.

HALYTYS 30, Moottorin U-vaihe puuttuu
Taajuusmuuttajan ja moottorin vdlinen moottorin vaihe U
puuttuu.

Sammuta taajuusmuuttaja ja tarkista moottorin vaihe U.

HALYTYS 31, Moottorin V-vaihe puuttuu
Taajuusmuuttajan ja moottorin valinen moottorin vaihe V
puuttuu.

Katkaise taajuusmuuttajasta virta ja tarkista moottorin
vaihe V.

HALYTYS 32, Moottorin W-vaihe puuttuu
Taajuusmuuttajan ja moottorin vdlinen moottorin vaihe W
puuttuu.

Katkaise taajuusmuuttajasta virta ja tarkista moottorin
vaihe W.

HALYTYS 33, Liian suuri jannitepiikki
Lyhyessa ajassa on tapahtunut liian monta kdynnistysta.
Anna laitteen jaahtya kayttolampdtilaan.

VAROITUS/HALYTYS 34, Kenttivaylin tietoliikennevika
Kenttavayla tietoliikenneoptiokortissa ei toimi.

VAROITUS/HALYTYS 36, Verkkovika

Tama varoitus/halytys on aktiivinen vain, jos verkkojannite
taajuusmuuttajalle on katkennut ja jos parametrin

14-10 Verkkovika asetuksena El ole [0] Ei toimintoa. Tarkista
sulakkeet taajuusmuuttajalle ja verkkovirtaldhde laitteelle.

HALYTYS 38, Sisdinen vika
Sisdisen vian sattuessa néytolle tulee kohdassa Taulukko 9.2
madritetty koodinumero.
Vianmaaritys
Tehon kierrétys

Tarkista, etta optio on asennettu asianmukaisesti.
Tarkista I0ysien tai puuttuvien kytkentdjen varalta.

Voi olla tarpeen ottaa yhteyttd Danfoss-huoltoon tai -
jalleenmyyjaan. Merkitse koodinumero muistiin tarkempia
vianmadritysohjeita varten.

Nro Teksti
0 Sarjaportin alustaminen ei onnistu. Ota yhteys

Danfoss-jalleenmyyjdéan tai Danfoss-yhtion huolto-

osastoon.
256-258 |Teho-EEPROM-data on viallista tai lilan vanhaa.

512 Ohjauskortin EEPROM-data on viallista tai liian
vanhaa.

513 Tiedonsiirron aikakatkaisu EEPROM-dataa luettaessa

514 Tiedonsiirron aikakatkaisu EEPROM-dataa luettaessa

515 Sovelluspainotteinen ohjaus ei tunnista EEPROM-
dataa.

516 EEPROMiin kirjoittaminen ei onnistu, koska kirjoi-
tuskomentoa kasitelldan.

517 Kirjoituskomennon aikakatkaisu

518 EEPROM-vika

519 Viivakoodin tiedot puuttuvat tai eivat kelpaa
EEPROMissa.

783 Parametrin arvo minimi-/maksimirajojen
ulkopuolella

1024-1279 [CAN-sdhkettd, joka taytyy ldhettda, ei voitu

lahettaa

1281 Digitaalisen signaaliprosessorin flash-aikakatkaisu

1282 Tehomikro-ohjelmaversiot eivat sovi yhteen.

1283 Tehokas EEPROM-dataversio ei sopiva

1284 Digitaalisen signaaliprosessorin ohjelmaversion

lukeminen ei onnistu.

1299 Optio-ohjelma paikassa A on liian vanha.

1300 Optio-ohjelma paikassa B on liian vanha.
1301 Optio-ohjelma paikassa CO on lilan vanha.
1302 Optio-ohjelma paikassa C1 on liian vanha.
1315 Paikan A optio-ohjelmaa ei tueta (ei sallittu).
1316 Paikan B optio-ohjelmaa ei tueta (ei sallittu).

1317 Paikan CO optio-ohjelmaa ei tueta (ei sallittu).

1318 Paikan C1 optio-ohjelmaa ei tueta (ei sallittu).

1379 Optio A ei vastannut laskettaessa ymparisto-
versiota.

1380 Optio B ei vastannut laskettaessa ympadristo-
versiota.

1381 Optio CO ei vastannut laskettaessa ymparisto-
versiota.

1382 Optio C1 ei vastannut laskettaessa ymparisto-
versiota.
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Nro Teksti VAROITUS 40, Digitaalilahdon liittimen 27 ylikuormitus
1536 Sovelluspainotteisessa ohjauksessa on rekisterdity Tarkista liittimeen 27 kytketty kuorma tai poista oikosulku-

poikkeus. LCP:hen kirjoitetut virheidenpoistotiedot.

1792 DSP-vahti on aktiivinen. Virheidenpoisto teho-osien
tiedoista, moottoripainotteisen ohjausdatan siirto
ei tapahtunut oikein.

2049 Tehodata kdynnistetty uudelleen

2064-2072 |HO81x: optio paikassa x on kdynnistynyt uudelleen.

2080-2088 |H082x: optio paikassa x on ilmoittanut kdynnistys-
viiveesta.

2096-2104 |H983x: optio paikassa x on ilmoittanut laillisesta
kaynnistysviiveesta.

2304 Datan lukeminen teho-EEPROMista ei onnistunut.

2305 Teholaitteen ohjelm.versio puuttuu.

2314 Teholaitteen teholaitedataa puuttuu.

2315 Teholaitteen ohjelm.versio puuttuu.

2316 Teholaitteen io_statepage puuttuu.

2324 Tehokortin konfiguraatio on maaritetty virheel-
liseksi kdynnistettdessa

2325 Tehokortti on lakannut kommunikoimasta verkko-
virtaa kdytettdessa.

2326 Tehokortin konfiguraatio on maaritetty virheel-
liseksi tehokorttien rekisterdintiviiveen jalkeen.

2327 Liian monta tehokortin sijaintia on rekisterdity
voimassa oleviksi.

2330 Tehokorttien tehotiedot eivdt vastaa toisiaan.

2561 Ei tiedonsiirtoa DSP:Ita ATACD:lle

2562 Ei tiedonsiirtoa ATACD:Ita DSP:lle (tila kdynnissd)

2816 Pinon ylitys, ohjauskorttimoduuli

2817 Vuorottimen hitaat tehtavat

2818 Nopeat tehtavat

2819 Parametrin merkkijono

2820 LCP:n pinon ylitys

2821 Sarjaportin ylitys

2822 USB-portin ylitys

2836 cfListMempool liian pieni

3072-5122 |Parametrin arvo on rajojen ulkopuolella.

5123 Optio paikassa A: Laite ei sovi yhteen ohjauskortin
laitteiston kanssa.

5124 Optio paikassa B: Laite ei sovi yhteen ohjauskortin
laitteiston kanssa.

5125 Optio paikassa CO: Laite ei sovi yhteen ohjaus-
kortin laitteiston kanssa.

5126 Optio paikassa C1: Laite ei sovi yhteen ohjaus-
kortin laitteiston kanssa.

5376-6231 | Muisti tdynna

Taulukko 9.2 Sisdinen vika, vikakoodit

HALYTYS 39, Jaahdytysyksikén anturi
Ei takaisinkytkentda jaahdytysrivan lampétila-anturilta.

IGBT-lamp&anturilta tulevaa signaalia ei ole kdytettavissa
tehokortilla. Ongelma voi liittya tehokorttiin tai
yhdyskaytdavan taajuusmuuttajan korttiin tai se voi olla
nauhakaapeliin tehokortin ja yhdyskdytavan taajuus-
muuttajan kortin valilla.

litdnta. Tarkista 5-00 Digit. I/O-tila ja
parametri 5-01 Liittimen 27 tila.

VAROITUS 41, Digitaalilahdon liittimen 29 ylikuormitus
Tarkista liittimeen 29 kytketty kuorma tai poista oikosulku-
liitanta. Tarkista 5-00 Digit. I/O-tila ja 5-02 Liittimen 29 tila.

VAROITUS 42, Digitaalildhdon ylikuormitus kohdassa
X30/6 tai digitaalilahdon ylikuormitus kohdassa X30/7
X30/6: Tarkista kohtaan X30/6 kytketty kuorma tai poista
oikosulkuliitantd. Tarkista 5-32 Liitin X30/6 digit. IGhté (MCB
101).

X30/7: Tarkista kohtaan X30/7 kytketty kuorma tai poista
oikosulkuliitantd. Tarkista 5-33 Liitin X30/7 digit. IGhté (MCB
107).

HALYTYS 45, Maavika 2
Maadoitusvika

Vianmaaritys
Tarkista, ettd maadoitus on asianmukainen eika
loysia liitdntoja ole.

Tarkista, ettd johdinkoko on asianmukainen.

Tarkista moottorikaapelit oikosulkujen tai
vuotovirtojen varalta.

HALYTYS 46, Tehok. sy6ttd
Syotto tehokorttiin on alueen ulkopuolella.

Kytkentatilan tehonsyottd (SMPS) luo kolme virtaldahdetta
tehokortille: 24 V, 5V, £18 V. Kdytettdessa 24 V:n tasavirtaa
MCB 107 -optiolla vain 24 V:n ja 5 V:n syottoja tarkkaillaan.
Kéytettdessa kolmivaiheista verkkojannitetta tarkkaillaan
kaikkia kolmea tehonsyottoa.

VAROITUS 47, 24 V syo6tto pieni

24 V:n tasavirta mitataan ohjauskortilta. Ulkoinen 24 V
tasavirran varaldahde voi olla ylikuormittunut. Muussa
tapauksessa ota yhteyttd paikalliseen Danfoss-myyjaan.

VAROITUS 48, 1,8 V syotto pieni

Ohjauskortilla kdytettdva 1,8 voltin tasavirtaldhde on
sallittujen rajojen ulkopuolella. Tehonsyotté mitataan
ohjauskortilta. Tarkista, onko ohjauskortti viallinen. Jos
kdytdssa on optiokortti, tarkista, onko jannite liian suuri.

VAROITUS 49, Nopeusraja

Jos nopeus ei ole méadritetylld alueella kohdissa 4-11 Moott.
nopeuden alaraja [RPM] ja 4-13 Moott. nopeuden yléraja
[RPM], taajuusmuuttaja ndyttda varoituksen. Jos nopeus jaa
alle kohdassa 1-86 Lauk.nopeuden alaraja [RPM] madritetyn
raja-arvon (kdynnistysta tai pysdytysta lukuun ottamatta),
taajuusmuuttaja laukeaa.

HALYTYS 50, AMA-kalibrointi epdonnistui
Ota yhteys Danfoss-jdlleenmyyjdédn tai Danfoss-yhtion
huolto-osastoon.
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HALYTYS 51, AMA Unom ja Inom

Moottorin jédnnitteen, moottorivirran ja moottorin tehon
asetus on vaara. Tarkista asetukset parametreista
1-20...1-25.

HALYTYS 52, AMA pieni Inom
Moottorin virta on liilan pieni. Tarkista asetukset.

HALYTYS 53, AMA moottori liian suuri
Moottori on liian suuri, AMA:a ei voida suorittaa.

HALYTYS 54, AMA moottori lilan pieni
Moottori on lilan pieni, AMA:a ei voi suorittaa.

HALYTYS 55, AMA - parametri vaihtelualueen
ulkopuolella

Moottorin parametriarvot ovat hyvaksyttavan alueen
ulkopuolella. AMAa ei voi suorittaa.

HALYTYS 56, AMA kiyttijakeskeytys
Kayttdja keskeytti AMA:N.

HALYTYS 57, AMA sisédinen vika
Yrita kdynnistdd AMA uudelleen muutamia kertoja, kunnes
AMA suoritetaan.

HUOMAUTUS!

Toistuvat AMA:t saattavat kuumentaa moottoria siinad
madrin, etta resistanssit Rs ja Rr kasvavat. Yleensa tama
ei kuitenkaan ole kriittinen tekija.

HALYTYS 58, AMA sisdinen vika
Ota yhteyttd Danfoss-jalleenmyyjaasi.

VAROITUS 59, Virtaraja

Virta on suurempi kuin arvo par. 4-18 Virtaraja. Varmista,
ettd moottorin tiedot parametreissa 1-20 - 1-25 on
madritetty oikein. Suurenna tarvittaessa virran rajaa.
Varmista, ettd jarjestelman kdyttd on turvallista
korkeammalla rajalla.

VAROITUS 60, Ulkoinen lukitus

Ulkoinen lukitus on aktivoitu. Palaa normaaliin toimintaan
kohdistamalla 24 V:n tasavirta ulkoiseen lukitukseen
ohjelmoituun liittimeen ja nollaa taajuusmuuttaja (sarjalii-
kenteen tai digitaalisen 1/0:n avulla tai painamalla [Reset]-
nappdinta).

VAROITUS/HALYTYS 61, seurantavirhe

Virhe lasketun moottorin nopeuden ja takaisinkytkenta-
laitteen nopeusmittauksen valilla. Toiminto varoitus/
hélytys/disable asetetaan kohdassa 4-30 Moottorin tak.kytk.
menetystoiminto. Hyvéksyttavan virheen asetus
parametrissa 4-31 Moottorin tak.kytk. nopeusvirhe ja virheen
sallittu esiintymisaika parametrissa 4-32 Moott. tak.kytk.
menet. aikak.. Toiminto voi olla kdytossa kayttéonoton
aikana.

VAROITUS 62, Lahdon taaj. raj.
Lahtotaajuus on suurempi kuin parametrissa
4-19 Enimmdisldhtétaajuus asetettu arvo.

HALYTYS 63, Mekaaninen jarru alhainen
Todellinen moottorin virta ei ole ylittanyt "jarrun vapautus'
-virtaa "Kaynnistysviive"-aikaikkunassa.

HALYTYS 64, Janniteraja
Kuormituksen ja nopeuden yhdistelma vaatii suuremman
moottorin jannitteen kuin nykyinen DC-vélipiirin jannite.

VAROITUS/HALYTYS 65, Ohjauskortin ylilampétila
Ohjauskortin katkaisulampétila on 80 °C.

Vianmaaritys
. Tarkista, etta ympadriston kayttdlampdotila on
rajojen puitteissa

° Tarkista, ettei suodattimia ole tukossa
. Tarkista puhaltimen toiminta
. Tarkista ohjauskortti

VAROITUS 66, Jaahdytysrivan lampétila alhainen
Taajuusmuuttaja on lilan kylma toimiakseen. Tama varoitus
perustuu IGBT-moduulin ldampétila-anturiin.

Suurenna laitteen ympadriston lampdtilaa. Taajuusmuut-
tajaan voidaan myds syottda hieman virtaa aina, kun
moottori on pysahdyksissa asettamalla kohdan 2-00 DC-
pito-/esildmm.virta asetukseksi 5 % ja 1-80 Toiminto
pysdytet.

Vianmaaritys

Jaahdytysrivan lampétilaksi on mitattu 0 °C. Tdma voi
tarkoittaa, ettd lampdtila-anturi on viallinen, ja puhaltimen
nopeus noussut siten maksimiin. Jos IGBT:n ja
yhdyskaytavan taajuusmuuttajan kortin valinen anturin
johdin on irrotettu, seurauksena voi olla tdma varoitus.
Tarkista myos IGBT-lampdanturi.

HALYTYS 67, Optiomoduulin konfiguraatio muuttunut
Yksi tai useampi optio on joko lisatty tai poistettu edellisen
virran katkaisun jalkeen. Varmista, etta konfiguraation
muutos on tahallinen, ja resetoi laite.

HALYTYS 68, Turval. pys.

Vahinkokaynnistyksen esto on aktivoitu. Palaa normaaliin
toimintaan kohdistamalla 24 V: tasavirta liittimeen 37 ja
laheta sitten kuittaussignaali (vdylan tai digitaalisen 1/0:n
kautta tai painamalla [Reset]-ndppdintd).

HALYTYS 69, Tehok. ylilamp.
Tehokortin lampétila-anturi on joko liian kuuma tai liian
kylma.

Vianmaaritys
Tarkista ovipuhaltimien toiminta.

Tarkista, etteivadt ovipuhaltimien suodattimet ole
tukossa.

Tarkista, ettad lapivientilevy on asennettu asianmu-
kaisesti IP 21/IP 54 (NEMA 1/12) -
taajuusmuuttajissa.

HALYTYS 70, Vaara FC-konfiguraatio

Ohjauskortti ja tehokortti eivét sovi yhteen. Tarkista
yhteensopivuus ottamalla yhteytta Danfoss-jalleenmyyjaan
ja ilmoita laitteen tyyppikoodi tyyppikilvesta ja korttien
osanumerot.
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HALYTYS 71, PTC 1 Vahinkokaynnistyksen esto
Vahinkokaynnistyksen esto on aktivoitu parametrissa MCB
112 PTC-termistorikortilta (moottori lilan lammin). Normaali
toiminta on jélleen mahdollista, kun MCB 112 tuo
liittimeen 37 jalleen 24 V:n tasavirran (kun moottorin
lampotila saavuttaa hyvaksyttdvan tason) ja kun MCB 112:n
digitaalitulo on poistettu kdytostd. Jos ndin kdy, lahetetddn
kuittaussignaali (vaylan, digitaalisen I/O-liiténndn kautta tai
painamalla [Reset]-painiketta). Huomaa, ettd jos
automaattinen uudelleenkdynnistys on kdytdssa, moottori
voi kdynnistyd, kun vika on korjattu.

HALYTYS 72, Vaarallinen vika

Vahinkokaynnistyksen esto ja laukaisun lukitus. Odotta-
mattomia signaalitasoja turvallisen pysadytyksen ja MCB 112
PTC -termistorikortin digitaalitulon yhteydessa.

VAROITUS 73, Turvap. aut. uud.k.

Pysdytetty turvallisesti. Jos automaattinen uudelleenkdyn-
nistys on kaytdssd, moottori voi kdynnistyd, kun vika on
korjattu.

VAROITUS 76, Teholaitteen asetukset
Vaadittu teholaitemaara ei vastaa tunnistettua aktiivisten
teholaitteiden maaraa.

VAROITUS 77, Virrans.tila

Taajuusmuuttaja toimii virransdastotilassa (vaihtosuuntaa-
jaosia on kdytossa sallittua vahemman). Tama varoitus
annetaan tehojakson aikana, kun taajuusmuuttaja on
asetettu kdymaan vahemmilld vaihtosuuntaajilla ja
pysymaan silti kdynnissa.

HALYTYS 79, Vaira virtaosan konfiguraatio
Skaalauskortin osanumero on vaara tai sita ei ole
asennettu. Myodskaan tehokortin MK102-liitintd ei voitu
asentaa.

HALYTYS 80, Taajmuut. alust.
Parametrien asetusten oletusarvot palautetaan manuaalisen
nollauksen jalkeen. Tyhjenna halytys resetoimalla laite.

HALYTYS 81, CSIV viallinen
CSIV-tiedostossa on syntaksivirheita.

HALYTYS 82, CSIV-par.vika
CSIV epdonnistui parametrin alustamisessa.

HALYTYS 85, Vaar. vika PB
Profibus/Profisafe-virhe.

VAROITUS/HALYTYS 104, Puhallinvika

Puhallin ei toimi. Puhallinmonittori tarkistaa, ettd puhallin
pyorii kdynnistettdessa tai aina, kun sekoituspuhallin
kdynnistetaan. Sekoituspuhaltimen vika voidaan
konfiguroida varoitukseksi tai halytykseksi, jonka antaa
14-53 Puhallinndiytté.

Vianmadritys
Kytke virta toistuvasti pdalle taajuusmuuttajaan
maaritelldksesi, palaako varoitus/halytys.

HALYTYS 243, Jarrun IGBT

Tama halytys koskee vain F-rungolla varustettuja taajuus-
muuttajia. Se vastaa halytystd 27. Halytyslokin raportin arvo
kertoo, mikd tehomoduuli hédlytyksen antoi:

1 = vasemmanpuoleinen vaihtosuuntaajamoduuli.

2 = keskimmainen vaihtosuuntaajamoduuli F12-
tai F3-runkokoossa.

2 = oikeanpuoleinen vaihtosuuntaajamoduuli F10-
tai F11-runkokoossa.

2 = toinen taajuusmuuttaja vasemmasta vaihto-
suuntaajamoduulista F14-runkokoossa.

3 = oikeanpuoleinen vaihtosuuntaajamoduuli F12-
tai F13-runkokoossa.

3 = kolmas vasemmasta vaihtosuuntaajamo-
duulista F14-runkokoossa.

4 = oikeanpuoleinen vaihtosuuntaajamoduuli F14-
runkokoossa.

5 = tasasuuntaajamoduuli.
6 = oikeanpuoleinen tasasuuntaajamoduuli F14-

kehyskoossa

HALYTYS 244, Jashdytysyksikén lampétila

Tama halytys koskee vain F-rungolla varustettuja taajuus-
muuttajia. Se vastaa halytysta 29. Halytyslokin raportin arvo
kertoo, mika tehomoduuli halytyksen antoi.

1 = vasemmanpuoleinen vaihtosuuntaajamoduuli.

2 = keskimmainen vaihtosuuntaajamoduuli F12-
tai F3-runkokoossa.

2 = oikeanpuoleinen vaihtosuuntaajamoduuli F10-
tai F11-runkokoossa.

2 = toinen taajuusmuuttaja vasemmasta vaihto-
suuntaajamoduulista F14-runkokoossa.

3 = oikeanpuoleinen vaihtosuuntaajamoduuli F12-
tai F13-runkokoossa.

3 = kolmas vasemmasta vaihtosuuntaajamo-
duulista F14-runkokoossa.

4 = oikeanpuoleinen vaihtosuuntaajamoduuli F14-
runkokoossa.

5 = tasasuuntaajamoduuli.
6 = oikeanpuoleinen tasasuuntaajamoduuli F14-

kehyskoossa

HALYTYS 245, Jashdytysyksikén anturi

Tama halytys koskee vain F-rungolla varustettuja taajuus-
muuttajia. Se vastaa halytysta 39. Halytyslokin raportin arvo
kertoo, mikd tehomoduuli hdlytyksen antoi

1 = vasemmanpuoleinen vaihtosuuntaajamoduuli.

2 = keskimmainen vaihtosuuntaajamoduuli F12-
tai Fi3-runkokoossa.
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2 = oikeanpuoleinen vaihtosuuntaajamoduuli F10-
tai F11-runkokoossa.

2 = toinen taajuusmuuttaja vasemmasta vaihto-
suuntaajamoduulista F14-runkokoossa.

3 = oikeanpuoleinen vaihtosuuntaajamoduuli F12-
tai F13-runkokoossa.

3 = kolmas vasemmasta vaihtosuuntaajamo-
duulista F14-runkokoossa.

4 = oikeanpuoleinen vaihtosuuntaajamoduuli F14-
runkokoossa.

5 = tasasuuntaajamoduuli.

6 = oikeanpuoleinen tasasuuntaajamoduuli F14-
kehyskoossa

HALYTYS 246, Tehok. sy6ttd

Tama halytys koskee vain F-rungolla varustettuja taajuus-
muuttajia. Se vastaa halytystd 46. Halytyslokin raportin arvo
kertoo, mikd tehomoduuli hélytyksen antoi

1

vasemmanpuoleinen vaihtosuuntaajamoduuli.

2 = keskimmainen vaihtosuuntaajamoduuli F12-
tai Fi3-runkokoossa.

2 = oikeanpuoleinen vaihtosuuntaajamoduuli F10-
tai F11-runkokoossa.

2 = toinen taajuusmuuttaja vasemmasta vaihto-
suuntaajamoduulista F14-runkokoossa.

3 = oikeanpuoleinen vaihtosuuntaajamoduuli F12-
tai F13-runkokoossa.

3 = kolmas vasemmasta vaihtosuuntaajamo-
duulista F14-runkokoossa.

4 = oikeanpuoleinen vaihtosuuntaajamoduuli F14-
runkokoossa.

5 = tasasuuntaajamoduuli.

6 = oikeanpuoleinen tasasuuntaajamoduuli F14-
kehyskoossa

HALYTYS 247, Tehok. ylilamp.

Tama halytys koskee vain F-rungolla varustettuja taajuus-
muuttajia. Se vastaa halytysta 69. Halytyslokin raportin arvo
kertoo, mika tehomoduuli hdlytyksen antoi

1 = vasemmanpuoleinen vaihtosuuntaajamoduuli.

2 = keskimmainen vaihtosuuntaajamoduuli F12-
tai Fi3-runkokoossa.

2 = oikeanpuoleinen vaihtosuuntaajamoduuli F10-
tai F11-runkokoossa.

2 = toinen taajuusmuuttaja vasemmasta vaihto-
suuntaajamoduulista F14-runkokoossa.

3 = oikeanpuoleinen vaihtosuuntaajamoduuli F12-
tai F13-runkokoossa.

3 = kolmas vasemmasta vaihtosuuntaajamo-
duulista F14-runkokoossa.

4 = oikeanpuoleinen vaihtosuuntaajamoduuli F14-
runkokoossa.

5 = tasasuuntaajamoduuli.

6 = oikeanpuoleinen tasasuuntaajamoduuli F14-
kehyskoossa

HALYTYS 248, Vaira virtaosan konfiguraatio

Tama halytys koskee vain F-rungolla varustettuja taajuus-
muuttajia. Se vastaa halytystd 79. Halytyslokin raportin arvo
kertoo, mikd tehomoduuli hédlytyksen antoi:

1 = vasemmanpuoleinen vaihtosuuntaajamoduuli.

2 = keskimmainen vaihtosuuntaajamoduuli F12-
tai Fi3-runkokoossa.

2 = oikeanpuoleinen vaihtosuuntaajamoduuli F10-
tai F11-runkokoossa.

2 = toinen taajuusmuuttaja vasemmasta vaihto-
suuntaajamoduulista F14-runkokoossa.

3 = oikeanpuoleinen vaihtosuuntaajamoduuli F12-
tai F13-runkokoossa.

3 = kolmas vasemmasta vaihtosuuntaajamo-
duulista F14-runkokoossa.

4 = oikeanpuoleinen vaihtosuuntaajamoduuli F14-
runkokoossa.

5 = tasasuuntaajamoduuli.

6 = oikeanpuoleinen tasasuuntaajamoduuli F14-
kehyskoossa

VAROITUS 250, Uusi varaosa
Taajuusmuuttajaan on vaihdettu osa. Nollaa taajuus-
muuttaja normaalia toimintaa varten.

VAROITUS 251, Uusi tyyppikoodi
Tehokortti tai muita osia seka tyyppikoodi on vaihdettu.
Poista varoitus ja palaa normaaliin toimintaan nollaamalla.
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9.5 Varoituksen ja halytyksen maaritelmat - suodatin (vasen LCP)

HUOMAUTUS!

Tassa luvussa kasitellaan LCP:n suodatinosan varoitukset ja halytykset. Katso taajuusmuuttajan varoitukset ja halytykset
kohdasta kappale 9.4 Varoitukset ja hdlytysten kuvaukset - taajuusmuuttaja

Varoituksesta tai halytyksestd ilmoittaa sitd vastaava LED-merkkivalo suodattimen etuosassa seka naytolle tuleva koodi.

Varoitus pysyy aktiivisena, kunnes sen syy on poistettu. Tietyissd olosuhteissa laitteen toiminta voi edelleen jatkua. Varoitus-
viestit voivat olla mutta eivat valttdmatta ole kriittisia.

Halytystapahtumassa laite on laukaissut. Halytykset on kuitattava, jotta laitetta voitaisiin edelleen kayttda, kun halytysten syy
on korjattu.

Taman voi tehda 4 eri tavalla:

1. Painamalla [Reset]-ndppdinta.

2. Digitaalitulon kautta "Kuittaus"-toiminnolla

3. Sarjaliikenteen/optiona saatavan kenttavdylan kautta.

4. Resetoimalla automaattisesti [Auto Reset] -toiminnon avulla.

HUOMAUTUS!

[Reset]-nappdimellad tehdyn manuaalisen resetoinnin jdlkeen laite on kdynnistettava uudelleen [Auto On]- tai [Hand On]
-nappdimella.

Jos hélytysta ei voi resetoida, syyna voi olla, ettd sen syyta ei ole korjattu tai halytys on laukaistu ja lukittu (katso myds
Taulukko 9.3).

Laukaistavat ja lukittavat halytykset tuovat lisdsuojaa, mika tarkoittaa, ettd verkkojannite on kytkettdva pois paaltd, ennen
kuin hélytys voidaan kuitata. Kun laite on kytketty jdlleen paélle, sen toimintaa ei ole enda estetty, ja se voidaan kuitata
edelld kuvatulla tavalla, kun syy on korjattu.

Halytykset, joita ei ole laukaistu ja lukittu, voidaan resetoida myos automaattisella kuittaustoiminnolla parametrissa
14-20 Nollaustila (varoitus: automaattinen uudelleenkdynnistyminen on mahdollista!)

Jos varoitus ja halytys merkitdan taulukon Taulukko 9.3 koodin vastaisesti, tama tarkoittaa, ettd joko varoitus annetaan ennen
halytystd tai on mahdollista maarittad, onko kyseessa varoitus vai halytys, joka tulee naytolle tietyn vian yhteydessa.

Nro |Kuvaus Varoitus | Halytys/laukaisu Halytys/laukaisun Parametrin ohjearvo
lukitus

1 10 V alhainen X

2 Elava nolla -vika (X) (X) 6-01

4 Syottévaihehavio X

5 DC-valipiirin jannite korkea X

6 DC-valipiirin jannite pieni X

7 Tasavirtaylijannite X X

8 Tasavirta-alijannite X X

13 Ylivirta X X X

14 Maavika X X X

15 Laitteet eivét ole yhteensopivat X X

16 Oikosulku X X

17 Ohjaussanan aikakatkaisu (X) (X) 8-04

23 Sis. puhaltimet X

24 Vika ulkoisissa puhaltimissa X 14-53
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Nro |Kuvaus Varoitus | Halytys/laukaisu Halytys/laukaisun Parametrin ohjearvo
lukitus

29 Jaahd.riv. lamp X X X

33 Liian suuri jannitepiikki X X

34 Kenttavaylavika X X

35 Optiovika X X

38 Sisdinen vika

39 Jaahd.rivan ant. X X

40 Digitaalilahdon liittimen 27 ylikuormitus (X) 5-00, 5-01

41 Digitaalilahdon liittimen 29 ylikuormitus (X) 5-00, 5-02

46 Tehokortti tulo X X

47 24V pieni tulo X X X

48 1,8V pieni tulo X X

65 Ohjauskortin ylilampétila X X X

66 Jaahdytysrivan lampétila alhainen X

67 Option konfiguraatio on muuttunut X

68 Safe Torque Off, vahinkokéynnistyksen esto X"

69 Tehok. ylilampo X X

70 Vaara FC-konfiguraatio X

72 Vaarallinen vika X"

73 Turvap. aut. uud.k.

76 Teholaitteen asetukset X

79 PS-konf. ei sop. X X

80 Laite alustettu oletusarvoon X

244 [Jaahd.riv. lamp X X X

245 |Jaahd.rivan ant. X X

246 |Tehok. sy6ttd X X

247  [Tehok. ylilampo X X

248  [PS-konf. ei sop. X X

250 |Uusi varaosa X

251 Uusi tyyppikoodi X X

300 (Jatk. verkkovika X

301 SC jatk. vika X

302 ([Kap. ylivirta X X

303 |Kap. maavika X X

304 [DC-ylivirta X X

305 [Verk. taaj.raja X

308 |Vastuksen lamp. X X

309 [Verk. maavika X X

311 Kytk. taaj.raja X

312 [CT-alue X

314 [ Automaattinen CT-katkaisu X

315 [Automaattinen CT-virhe X

316 [CT-sijaintivirhe X

317 | CT-napaisuusvirhe X

318 [CT-suhdevirhe X

Taulukko 9.3 Halytys-/varoituskoodilista

Laukaisu tapahtuu halytyksen jalkeen. Laukaisu asettaa moottorin rullaamaan, ja se voidaan resetoida painamalla [Reset]-
painiketta. Resetoinnin voi tehdd myds digitaalitulon avulla (parametriryhma 5-7* Digit. tulot [1] Kuittaus). Halytyksen
alunperin aiheuttanut tapahtuma ei voi vahingoittaa taajuusmuuttajaa tai aiheuttaa vaaratilannetta. Laukaisun lukitus on
toiminta, joka seuraa sellaisen halytyksen jdlkeen, joka voi aiheuttaa vaurioita taajuusmuuttajaan tai siihen liitettyihin osiin.
Laukaisun lukitus voidaan resetoida vain tehojakson avulla.
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LED-naytto
Varoitus keltainen
Halytys vilkkuva punainen
Laukaisu lukittu keltainen ja punainen
Taulukko 9.4 LED-merkkivalot
Vikakoodi ja laajennettu tilasana

Bitti Heksa Desimaali Vikakoodi Varoitussana Laajennettu tilasana
0 00000001 1 Jatk. verkkovika Varattu Varattu
1 00000002 2 Jaahd.riv. lamp Jaahd.riv. lamp Aut. CT kaynn.
2 00000004 4 Maavika Maavika Varattu
3 00000008 8 Ohj.kortti lamp. Ohj.kortti 1amp. Varattu
4 00000010 16 Ohj. sana AK Ohj. sana AK Varattu
5 00000020 32 Ylivirta Ylivirta Varattu
6 00000040 64 SC jatk. vika Varattu Varattu
7 00000080 128 Kap. ylivirta Kap. ylivirta Varattu
8 00000100 256 Kap. maavika Kap. maavika Varattu
9 00000200 512 Vaihtos. ylikrm. Vaihtos. ylikrm. Varattu
10 00000400 1024 DC-alijann. DC-alijann. Varattu
1 00000800 2048 CD-ylijann. CD-ylijann. Varattu
12 00001000 4096 Oikosulku DC-jdnnite pieni Varattu
13 00002000 8192 Liian suuri jannitepiikki | DC-jann. suuri Varattu
14 00004000 16384 Ei syottov. Ei syottov. Varattu
15 00008000 32768 Automaattinen CT-virhe [ Varattu Varattu
16 00010000 65536 Varattu Varattu Varattu
17 00020000 131072 Sisdinen vika 10 V alhainen Salasanan aikalukitus
18 00040000 262144 DC-ylivirta DC-ylivirta Salasanasuojaus
19 00080000 524288 Vastuksen lamp. Vastuksen lamp. Varattu
20 00100000 1048576 Verk. maavika Verk. maavika Varattu
21 00200000 2097152 Kytk. taaj.raja Varattu Varattu
22 00400000 4194304 Kenttavaylavika Kenttavaylavika Varattu
23 00800000 8388608 24V pieni tulo 24V pieni tulo Varattu
24 01000000 16777216 CT-alue Varattu Varattu
25 02000000 33554432 1,8V pieni tulo Varattu Varattu
26 04000000 67108864 Varattu Alhainen lamp. Varattu
27 08000000 134217728 Automaattinen CT- Varattu Varattu

katkaisu
28 10000000 268435456 Option vaihto Varattu Varattu
29 20000000 536870912 Laite alustettu Laite alustettu Varattu
30 40000000 1073741824 Safe Torque Off, Safe Torque Off, vahinkokdyn- [Varattu

vahinkokdynnistyksen [ nistyksen esto

esto
31 80000000 2147483648 Verk. taaj.raja Laajennettu tilasana Varattu

Taulukko 9.5 Vikakoodin, varoitussanan ja laajennetun tilasanan kuvaus

Vikakoodit, varoitussanat ja laajennetut tilasanat voidaan lukea sarjaliikennevdylan tai optiona saatavan kenttavdylan kautta.
Katso myds 16-90 Hdlytyssana, 16-92 Varoitussana ja 16-94 Ulk. tilasana. "Varattu" tarkoittaa, ettei bitin taata vastaavan tiettya
arvoa. Varattuja bitteja ei pida kdyttaa mihinkdan tarkoitukseen.
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9.5.1 Vikaviestit - aktiivinen suodatin

VAROITUS 1, 10 V alhainen

Ohjauskortin jannite on alle 10 V liittimesta 50.

Poista jonkin verran kuormitusta liittimestd 50, kun 10 V:n
syott6 on ylikuormittunut. Maks. 15 mA tai min. 590 Q.
Vikaviestit - aktiivinen suodatin

VAROITUS/HALYTYS 2, Eldvéa nolla
Signaali liittimessa 53 tai 54 on alle 50 % parametreissa
6-10, 6-12, 6-20 tai 6-22 madritetysta arvosta.

VAROITUS 4, Ei syottov.
Syoéttdpuolelta puuttuu vaihe, tai verkkojannitteen
epatasapaino on liian suuri.

VAROITUS 5, Suuri DC-jann.
Vilipiirin jannite (tasavirta) on suurempi kuin suuren
jannitteen varoitusraja. Laite on edelleen aktiivinen.

VAROITUS 6, Pieni DC-jann.
Vilipiirin jannite (DC) on ohjausjarjestelman alijanniterajan
alapuolella. Laite on edelleen aktiivinen.

VAROITUS/HALYTYS 7, DC-ylijann.
Jos valipiirin jannite ylittaa rajan, laite laukaisee.

VAROITUS/HALYTYS 8, DC-alijannite

Jos valipiirin jannite (tasavirta) laskee alhaisesta jannitteesta
kertovan jannitteen rajan alapuolelle, suodatin tarkistaa,
onko 24 V:n varasyo6ttd kytketty. Ellei ndin ole, laite
laukaisee. Varmista, etta verkkojdnnite vastaa tyyppikilven
madritysta.

VAROITUS/HALYTYS 13, Ylivirta
laitteen virtaraja on ylittynyt.

HALYTYS 14, Maavika

IGBT-virtamuunninten summavirta ei ole nolla. Tarkista,
onko jonkin vaiheen resistanssilla maahan pieni arvo.
Tarkista sekd ennen verkkovirtakontaktoria ettd sen jalkeen.
Varmista, ettd IGBT-virtamuuntimet, liitantdkaapelit ja
liittimet ovat kunnossa.

HALYTYS 15, Laitt. ei sop.
Nykyinen ohjelmiston/laitteiston ohjauskortti ei ole yhteen-
sopiva asennetun option kanssa.

HALYTYS 16, Oikosulku
Lahddssa on oikosulku. Sammuta laite ja korjaa virhe.

VAROITUS/HALYTYS 17, Ohj.sana AK

Tiedonsiirto laitteeseen ei toimi.

Varoitus on aktiivinen vain, kun parametrin

8-04 Ohjaussanan aikakatkaisutoiminto asetus El ole Off.
Mahdollinen korjaus: Suurenna arvoa 8-03 Ohjaussanan
aikakatk. aika. Vaihda 8-04 Ohjaussanan aikakatkaisu-
toiminto

VAROITUS 23, Sis. puhaltimet
Sisdiset puhaltimet ovat lakanneet toimimasta viallisten
laitteiden vuoksi tai siksi, ettei puhaltimia ole asennettu.

VAROITUS 24, Ulk. puhaltimet
Ulkoiset puhaltimet ovat lakanneet toimimasta viallisten
laitteiden vuoksi tai siksi, ettei puhaltimia ole asennettu.

HALYTYS 29, Jaahd.rivan lamp.

Jaahdytysrivan suurin lampétila on ylittynyt. Lampétilavikaa
ei resetoida, ennen kuin lampatila laskee alle maaritetyn
jaahdytysrivan lampatilan.

HALYTYS 33, Syékv. yli maks.

Tarkista, onko 24 voltin ulkoinen tasavirtalahde kytketty.

VAROITUS/HALYTYS 34, Kenttivaylavika
Kenttavayla tietoliikenneoptiokortissa ei toimi.

VAROITUS/HALYTYS 35, Optiovika:
Ota yhteyttd Danfoss-tehtaalle tai jalleenmyyjadsi.

HALYTYS 38, Sisidinen vika
Ota yhteyttd Danfoss-tehtaalle tai jalleenmyyjaasi.

HALYTYS 39, Jaahd.rivan ant.
Ei takaisinkytkentda jaahdytysrivan lampdtila-anturilta.

VAROITUS 40, Digitaalilahdon liitin, ylikuorm. T27
Tarkista liittimeen 27 kytketty kuorma tai poista oikosulku-
liitanta.

VAROITUS 41, Digitaalilahdon liitin, ylikuorm. T29
Tarkista liittimeen 29 kytketty kuorma tai poista oikosulku-
liitanta.

VAROITUS 43, Ulk. sy6tt6 (opt)
Option ulkoinen 24 V:n tasavirtasyottdjannite ei kelpaa.

HALYTYS 46, Tehok. sy6ttd
Syottd tehokorttiin on alueen ulkopuolella.

VAROITUS 47, 24V pieni tulo
Ota yhteyttd Danfoss-tehtaalle tai jalleenmyyjaasi.

VAROITUS 48, 1,8V pieni tulo
Ota yhteytta Danfoss-tehtaalle tai jalleenmyyjadsi.

VAROITUS/HALYTYS/LAUKAISU 65, Ohj.kortti limp.
Ohjauskortin ylilampétila: Ohjauskortin katkaisulampétila
on 80 °C.

VAROITUS 66, Jaahdytysrivan lampétila alhainen
Tama varoitus perustuu IGBT-moduulin lampétila-anturiin.

Vianmadritys:

Jaahdytysrivan lampétilaksi on mitattu 0 °C. Tdma voi
tarkoittaa, ettd lampdtila-anturi on viallinen, ja puhaltimen
nopeus noussut siten maksimiin. Jos IGBT:n ja
yhdyskaytavan taajuusmuuttajan kortin valinen anturin
johdin on irrotettu, seurauksena voi olla tdma varoitus.
Tarkista myos IGBT-lampdanturi.

HALYTYS 67, Option vaihto
Yksi tai useampi optio on joko lisatty tai poistettu edellisen
virran katkaisun jalkeen.

HALYTYS 68, Vahinkokiynnistyksen esto kiytossa
Vahinkokaynnistyksen esto on aktivoitu. Palaa normaaliin
toimintaan kohdistamalla 24 V: tasavirta liittimeen 37 ja
laheta sitten kuittaussignaali (vdylan tai digitaalisen 1/0:n
kautta tai painamalla [Reset]-ndppadintd). Katso 5-19 Liitin 37
turvapysaytys.
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HALYTYS 69, Tehok. ylilimp.
Tehokortin Idmpétila-anturi on joko liian kuuma tai liian
kylma.

HALYTYS 70, lllegal FC Configuration
Nykyinen ohjauskortin ja tehokortin yhdistelma on laiton.

VAROITUS 73, Turvap. aut. uud.k.

Pysdytetty turvallisesti. Huomaa, ettd jos automaattinen
uudelleenkdynnistys on kdytdssa, moottori voi kdynnistya,
kun vika on korjattu.

HALYTYS 79, PS-konf. ei sop.

Skaalauskortin osanumero on vaara tai sitd ei ole
asennettu. Myoskaan tehokortin MK102-liitinta ei voitu
asentaa.

HALYTYS 80, Taajmuut. alust
Parametrien asetusten oletusarvot palautetaan manuaalisen
resetoinnin jalkeen.

HALYTYS 244, Jaahd. riv. lamp

limoituksen arvosta kdy ilmi hélytyksen lahde (vasemmalta):
1-4 vaihtosuuntaaja

5-8 tasasuuntaaja

HALYTYS 245, Jadhd.rivan ant.

Ei takaisinkytkentaa jaahdytysrivan anturilta. llmoituksen
arvosta kdy ilmi halytyksen lahde (vasemmalta):

1-4 vaihtosuuntaaja

5-8 tasasuuntaaja

HALYTYS 246, Tehok. sy6ttd

Sy6tto tehokorttiin on alueen ulkopuolella. limoituksen
arvosta kdy ilmi hélytyksen ldhde (vasemmalta):

1-4 vaihtosuuntaaja

5-8 tasasuuntaaja

HALYTYS 247, Tehok. limpétila

Tehokortin ylilampétila. [Imoituksen arvosta kay ilmi
halytyksen ldhde (vasemmalta):

1-4 vaihtosuuntaaja

5-8 tasasuuntaaja

HALYTYS 248, PS-konf. ei sop.

Tehon konfiguraatiovika tehokortilla. IImoituksen arvosta
kdy ilmi halytyksen lahde (vasemmalta):

1-4 vaihtosuuntaaja

5-8 tasasuuntaaja

HALYTYS 250, Uusi varaosa

Tehoa tai kytkentdtilan tehonsy6ttéa on muutettu.
Suodattimen tyyppikoodi on palautettava EEPROMiin.
Valitse oikea tyyppikoodi parametrissa 14-23 Tyyppikoodin
asetus laitteen tarran mukaan. Muista valita lopuksi
"Tallenna EEPROM-muistiin".

HALYTYS 251, Uusi tyyppikoodi
Suodattimella on uusi tyyppikoodi.

HALYTYS 300, Jatk. verkkov.

Takaisinkytkenta verkkovirtakontaktorilta ei vastannut
odotettua arvoa sallitun ajan sisélla. Ota yhteyttd Danfoss-
tehtaalle tai jalleenmyyjdasi.

HALYTYS 301, SC jatk. vika

Takaisinkytkentd pehmeélta latauskontaktorilta ei vastannut
odotettua arvoa sallitun ajan sisalla. Ota yhteyttd Danfoss-
tehtaalle tai jélleenmyyjaasi.

HALYTYS 302, Kap. Ylivirta
Vaihtovirtakondensaattorien valitykselld havaittiin liiallinen
virta. Ota yhteyttd Danfoss-tehtaalle tai jalleenmyyjdasi.

HALYTYS 303, Kap. maavika
Vaihtovirtakondensaattorivirtojen valityksella havaittiin
maavika. Ota yhteyttd Danfoss-tehtaalle tai jalleenmyyjaasi.

HALYTYS 304, DC-ylivirta
Havaittiin liian suuri virta DC-valipiirin kondensaattoririvin
lapi. Ota yhteyttd Danfoss-tehtaalle tai jalleenmyyjaasi.

HALYTYS 305, Verk. taaj raja

Verkkovirran taajuus on rajojen ulkopuolella. Tarkista, etta
verkkovirran taajuus on tuotteen teknisten tietojen
puitteissa.

HALYTYS 306, Kompens.raja
Tarvittava kompensaatiovirta ylittaa laitteen kapasiteetin.
Laite kdy taydelld kompensaatiolla.

HALYTYS 308, Vastuksen lamp
Havaittiin lilan korkea vastuksen jadhdytysrivan lampétila.

HALYTYS 309, Verk. maavika
Verkkovirroissa havaittiin maavika. Tarkista, ettei verkko-
virrassa esiinny oikosulkuja tai vuotovirtaa.

HALYTYS 310, RTDC-muis tdynni
Ota yhteyttd Danfoss-tehtaalle tai jalleenmyyjaasi.

HALYTYS 311, Katk. Taaj. raja

Laitteen keskikytkentdtaajuus ylitti rajan. Tarkista, etta
300-10 Aktiivisen suodattimen nimellisjdnnite ja 300-22 CT
nimellinen jdnnite on asetettu oikein. Ota télloin yhteytta
Danfoss-tehtaaseen tai jalleenmyyjaan.

HALYTYS 312, CT-alue
Havaittiin rajoitus virtamuuntimen mittauksessa. Tarkista,
ettd kdytetyissa virtamuuntimissa on asianmukainen suhde.

HALYTYS 314, Autom. CT-katk.
Auto CT -tunnistus keskeytettiin.

HALYTYS 315, Aut. CT-virhe
Automaattisen CT-tunnistuksen aikana havaittiin virhe. Ota
yhteyttd Danfoss-tehtaalle tai jalleenmyyjaasi.

HALYTYS 316, CT-sijaintivirhe
Automaattinen CT-toiminto ei pystynyt madrittamaan
virtamuunninten oikeita sijainteja.

VAROITUS 317, CT-napais.virhe
Automaattinen CT-toiminto ei pystynyt maarittamaan
virtamuunninten oikeaa napaisuutta.

HALYTYS 318, CT-suhdevirhe
Automaattinen CT-toiminto ei pystynyt madrittdmaan
virtamuunninten oikeaa ensisijaista nimellistehoa.
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Kayttoopas

10 Kaynnistyksen perusvianmaaritys

10.1 Kaynnistys ja kaytto

Oire

Mahdollinen syy

Testi

Ratkaisu

N&ytté pimed/ei toimintoa

Puuttuva syottéteho

Lue Taulukko 4.1

Tarkista syottotehon lahde

Sulakkeita puuttuu tai auki tai
katkaisin lauennut

Katso mahdollisia syitad taman
taulukon kohdista avoimet
sulakkeet ja lauennut katkaisin

Noudata annettuja suosituksia

LCP:ssa ei ole virtaa

Tarkista, ettd LCP:n kaapeli on
kytketty asianmukaisesti eikd siina
ole vaurioita

Vaihda viallinen LCP tai liitanta-
kaapeli

Oikosulku ohjausjannitteessa (liitin
12 tai 50) tai ohjausliittimissa

Tarkista 24 V:n ohjausjannite
liittimesta 12/13 liittimeen 20 - 39
tai 10 V:n syo6tto liittimiin 50 - 55

Kytke liittimet asianmukaisesti

Vaara LCP (valilla LCP - VLT® 2800
tai 5000/6000/8000/ FCD tai FCM)

Kayta vain LCP 101:ta (P/N
130B1124) tai LCP 102:ta (P/N
130B1107)

Vaara kontrastiasetus

Saada kontrastia painamalla
[Status]-ndppaintd ja [A]/[V]-

nappadimia.

Naytto (LCP) on viallinen

Testaa eri LCP:lla

Vaihda viallinen LCP tai liitanta-
kaapeli

Sisdinen jannitteensyottovika tai
SMPS on viallinen

Ota yhteytta jalleenmyyjaan

Jaksoittainen naytto

Ylikuormittunut tehonsyotto
(SMPS) viallisten ohjauskaapelien
tai taajuusmuuttajan sisdisen vian
vuoksi

Irrota ohjauskaapelivian pois
rajaamiseksi kaikki ohjauskaapelit
irrottamalla liittimet.

Jos ndyton valo ei sammu,
ongelma on ohjauskaapeleissa.
Tarkista kaapelit oikosulkujen tai
virheellisten kytkentdjen varalta.
Jos néyttd edelleen pimenee,
noudata pime&da nayttoa koskevia
ohjeita.
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Oire

Mahdollinen syy

Testi

Ratkaisu

Moottori ei kdy

Huoltokytkin auki tai moottorin
kytkentd puuttuu

Tarkista, ettda moottori on kytketty
ja ettei kytkentda ole katkaistu
(huoltokytkimellad tai muulla
laitteella).

Kytke moottori ja tarkista huolto-
kytkin

Ei verkkovirtaa 24 V:n tasavirtaop-
tiokortilla

Jos ndyttd toimii mutta tehoa ei
ole, tarkista, ettd taajuusmuuttajaan
tulee verkkovirta.

Kayta laitetta verkkovirralla

LCP pysahtyy

Tarkista, onko [Off]-ndppainta
painettu

Pyoritd moottoria painamalla [Auto
On]- tai [Hand On] -ndppaéinta
(kayttotilasta riippuen)

Kaynnistyssignaali puuttuu
(valmiustila)

Tarkista liittimen 18 oikea asetus
kohdasta 5-10 Liitin 18, digitaalitulo
(kdyta oletusasetusta)

Kaynnista moottori kdyttamalla
oikeaa kdynnistyssignaalia

Moottorin rullaussignaali aktiivinen
(rullaus)

Tarkista, etta liittimen 27 5-12
Rullaus, kdéint. asetus on oikea
(kdyta oletusasetusta).

Kayta liittimessa 27 24 V:n
jannitettd tai ohjelmoi liittimen
asetukseksi Ei toimintoa

Vaara ohjearvoviestin ldhde

Tarkista ohjearvoviesti: Paikallinen,
etd- vai vaylan ohjearvo? Onko
esivalittu ohjearvo kdytdssa? Onko
liitinten kytkenta oikea? Onko
liitinten skaalaus oikea? Onko
ohjearvoviesti kaytettavissa?

Ohjelmoi oikeat asetukset. Tarkista
3-13 Ohjearvon paikka. Aseta
esivalittu ohjearvo aktiiviseksi
parametriryhmassa 3-1* Ohjearvot.
Tarkista oikea kytkenta. Tarkista
liittimien skaalaus. Tarkista ohjear-
voviesti.

Moottori py0rii vadraan
suuntaan

Moottorin pydrimisraja

Varmista, ettd 4-10 Moott.pydr.nop
suunta on ohjelmoitu oikein.

Ohjelmoi oikeat asetukset

Aktiivinen suunnanvaihtosignaali

Tarkista, onko liittimelle ohjelmoitu
suunnanvaihtokomento parametri-
ryhmassa 5-1* Digit. tulot.

Poista suunnanvaihtosignaali
kédytosta

Vaara moottorin vaiheen kytkentd

Katso taman kayttdoppaan kohta
kappale 3.4.6 Moottorikaapeli

Moottori ei saavuta
maksiminopeutta

Taajuusrajat madritetty vaarin

Tarkista l1ahdon rajat kohdista

4-13 Moott. nopeuden yldraja [RPM],
4-14 Moott. nopeuden yldraja [Hz] ja
4-19 Enimmidiisldhtétaajuus.

Ohjelmoi oikeat rajat

Ohjetulosignaalia ei ole skaalattu
oikein

Tarkista ohjetulosignaalin skaalaus
kohdasta 6-0* Analog. tulo/Idhté ja
parametriryhmdsta 3-1* Ohjearvot.
Ohjearvorajat parametriryhmassa
3-0* Ohjearvon rajat.

Ohjelmoi oikeat asetukset

Moottorin nopeus
epatasainen

Mahdollisesti virheellisia
parametrien asetuksia

Tarkista kaikkien moottorin
parametrien asetukset, mukaan
lukien kaikki moottorin kompen-
sointiasetukset. Tarkista suljetun
piirin kdyttoa varten PID-asetukset.

Tarkista asetukset parametri-
ryhmadsta 1-6* Kuorm. riippuv. as.
Tarkista suljetun piirin kdyttoa
varten asetukset parametriryhmasta
20-0* Takaisinkytk.

Moottori kdy epétasaisesti

Mahdollinen ylimagnetointi

Tarkista kaikki moottorin parametrit
virheellisten moottorin asetusten
varalta

Tarkista moottorin asetukset
parametriryhmista 7-2* Mootto-
ridata, 1-3* Laaj.moottoritied. ja 1-5*
Kuorm.riippum. as. asetus.

Moottori ei jarruta

Jarrun parametreissa ehka
virheellisia asetuksia. Mahdollisesti
liian lyhyita hidastusaikoja

Tarkista jarrujen parametrit. Tarkista
ramppiaika-asetukset

Tarkista parametriryhmat 2-0* DC-
jarru ja 3-0* Ohjearvon rajat
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Oire

Mahdollinen syy

Testi

Ratkaisu

Oikosulku vaiheiden valilla

Moottorissa tai paneelissa on
oikosulku vaiheiden valilla. Tarkista
moottorin ja paneelin vaihe
oikosulkujen varalta

Korjaa mahdollisesti havaitut
oikosulut

Sulakkeita auki tai
katkaisimen laukaisu

Moottorin ylikuormitus

Moottori on ylikuormittunut
sovelluksessa

Suorita kdynnistystesti ja varmista,
ettd moottorin virta on spesifikaa-
tioiden mukainen. Jos moottorin
virta ylittaa tyyppikilven virran
taydella kuormituksella, moottori
saattaa kdyda pienennetylla
kuormalla. Katso sovelluksen
tekniset tiedot.

Loysia kytkentoja

Tee kdynnistysta edeltava tarkistus
l6ysien kytkentojen varalta

Kirista 16ysat kytkennat

Verkkovirran epdtasapaino

Verkkovirtaongelma (katso kuvaus
kohdasta Hadlytys 4 Verkkovirran
vaihehdvio)

Siirrd taajuusmuuttajan syotto-
johtimia yksi kohta eteenpdin: A
kohtaan B, B kohtaan C, C kohtaan
A.

Jos epétasapainossa oleva osuus
seuraa johdinta, kyse on teho-
ongelmasta. Tarkista verkon
tehonsyotto.

yli 3 %

Ongelma taajuusmuuttajassa

Siirrd taajuusmuuttajan syotto-
johtimia yksi kohta eteenpdin: A
kohtaan B, B kohtaan C, C kohtaan
A.

Jos epétasapainossa oleva osuus
on samassa tuloliittimessa,
kyseessa on laiteongelma. Ota
yhteyttd jalleenmyyjaan.

Moottorin virran
epatasapaino suurempi kuin

Moottorin tai moottorin kytken-
toihin liittyva ongelma

Siirrd moottorin lahtdjohtimia yksi
kohta eteenpadin: U kohtaan V, V
kohtaan W, W kohtaan U.

Jos epdtasapainossa oleva osuus
seuraa johdinta, ongelma on
moottorissa tai moottorin kytken-
noissa. Tarkista moottori ja
moottorin kytkenta.

3%

Ongelma taajuusmuuttajassa

Siirrd moottorin lahtdjohtimia yksi
kohta eteenpadin: U kohtaan V, V
kohtaan W, W kohtaan U.

Jos epédtasapainossa oleva osuus
sdilyy samassa lahtoliittimessa,
kyseessa on laiteongelma. Ota
yhteyttd jalleenmyyjaan.

Akustinen melu tai tarind
(esim. puhaltimen siipi
aiheuttaa kohinaa tai
tarinda tietyilla taajuuksilla)

Resonanssia esim. moottorissa/
puhallinjarjestelmassa

Ohita kriittiset taajuudet
kayttamalla parametriryhman 4-6*
Ohitusnopeus parametreja.

Poista ylimodulaatio kaytosta
kohdassa 74-03 Ylimodulaatio

Vaihda kytkentdtapa ja -taajuus
parametriryhmdssa 14-0* Vaihtos.
kytk.

Lisda resonanssin vaimennusta
kohdassa 7-64 Resonanssivaimennus

Tarkista, onko kohina ja/tai tarina
vahentynyt hyvaksyttaville tasolle

Taulukko 10.1 Vianmaaritys
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11 Tekniset tiedot

11.1 Tehokohtaiset tekniset tiedot
11.1.1 Verkkojannite 3 x 380 - 480 V vaihtovirta

P132 P160 P200

Normaali ylikuormitus=110 % virta 60 s HO NO HO NO HO NO
Tyypillinen akseliteho 400 V:n jénnitteella

132 160 160 200 200 250
[kw]
Tyypillinen akseliteho 460 V:n jannitteelld

200 250 250 300 300 350
[hv]
Tyypillinen akseliteho 480 V:n jannitteelld

160 200 200 250 250 315
[kw]
Kotelointi IP21/54 D13
Lahtovirta
Jatkuva (400 V:n jannitteelld) [A] 260 315 315 395 395 480
Jaksoittainen (60 s ylikuormitus) (400 V) [A] 390 347 473 435 593 528
Jatkuva (460/480 V:n jannitteelld) [Al 240 302 302 361 361 443
Jaksoittainen (60 sek. ylikuormitus)

e « 360 332 453 397 542 487

(460/480 V:n jannitteelld) [A]
Jatkuva kVA (400 V:n jannitteelld) [kVA] 180 218 218 274 274 333
Jatkuva kVA (460 V:n jannitteelld) [kVA] 191 241 241 288 288 353
Jatkuva kVA (480 V:n jannitteelld) [kVA] 208 262 262 313 313 384
Suurin tulovirta
Jatkuva (400 V:n jannitteelld) [A] 251 304 304 381 381 463
Jatkuva (460/480 V:n jannitteelld) [Al 231 291 291 348 348 427
Etusulakkeet maks." [A] 400 500 630

Kaapelin enimmaiskoko
Moottori (mmZ/AWG?)
Verkkovirta (mm2/AWG?)
Kuorman jako (mm%AWG?)

Jarru (mm2/AWG?)

2 x 185 (2 x 300 mcm)

LHD:n kokonaishavio 400 V AC [kW] 7621 8868 8594 10527 10003 11751
Takakanavan kokonaishavio 400 V AC [kW] 6136 7318 7067 8903 8398 10033
Suodattimen kokonaishavié 400 V AC [kW] 4505 4954 4954 5714 5714 6234
LHD:n kokonaishavio 460 V AC [kW] 7687 9059 8799 10192 9714 11706
Takakanavan kokonaishavio 460 V AC [kW] 5819 7123 6883 8209 7747 9635
Suodattimen kokonaishavié 460 V AC [kW] 4801 5279 5279 5819 5819 6681
Paino, kotelointi IP21, IP54 kg 380 406
Hyotysuhde® 0,96

Lahtotaajuus [Hz] 0-800

Jaahdytysrivan ylilampd. Laukaisu [°C] 105

Tehokortin laukaisu ympariston vuoksi [°C] 85

*Suuri ylikuormitus = 160 % momentti 60 sekunnin ajan. Normaali ylikuormitus = 110 % momentti 60 sekunnin ajan

Taulukko 11.1 Verkkojannite 3 x 380 - 480 V vaihtovirta
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P250 P315 P355 P400

Normaali ylikuormitus=110 % virta 60 s HO NO HO NO HO NO HO NO
Tyypillinen akseliteho 400 V:n jannitteelld

kW] 250 315 315 355 355 400 400 450
Tyypillinen akseliteho 460 V:n jannitteelld

hv] 350 450 450 500 500 600 550 600
Tyypillinen akseliteho 480 V:n jannitteelld

kW] 315 355 355 400 400 500 500 530
Kotelointi IP21/54 E9

Lahtovirta
Jatkuva (400 V:n jannitteelld) [A] 480 600 600 658 658 745 695 800
Jaksoittainen (60 s ylikuormitus) (400 V) [A] 720 660 900 724 987 820 1043 880
Jatkuva (460/480 V:n jannitteelld) [A] 443 540 540 590 590 678 678 730
Jaksoittainen (60 sek. ylikuormitus)

(460/480 V:n jannitteells) [A] 665 594 810 649 885 746 1017 803
Jatkuva kVA (400 V:n jannitteelld) [kVA] 333 416 416 456 456 516 482 554
Jatkuva kVA (460 V:n jannitteelld) [kVA] 353 430 430 470 470 540 540 582
Jatkuva kVA (480 V:n jannitteelld) [kVA] 384 468 468 511 511 587 587 632
Suurin tulovirta
Jatkuva (400 V:n jannitteelld) [A] 472 590 590 647 647 733 684 787
Jatkuva (460/480 V:n jannitteelld) [A] 436 531 531 580 580 667 667 718
Etusulakkeet maks.” [A] 700 900

Kaapelin enimmaiskoko

Moottori (mmZ/AWG?)
Verkkovirta (mmZ/AWG?) 4 x 240 (4 x 500 mcm)

Kuorman jako (mm?%/AWG?)
Jarru (mm?AWG?) 2 x 185 (2 x 350 mcm)

LHD:n kokonaishavié 400 V AC [kW] 11587 14051 14140 15320 15286 17180 16036 18447
Takakanavan kokonaishdvié 400 V AC [kW] 9011 11301 10563 11648 11650 13396 12348 14570
Suodattimen kokonaishavié 400 V AC [kW] 6528 7346 7346 7788 7788 8503 8060 8974
LHD:n kokonaishavio 460 V AC [kW] 10962 12936 13124 14083 13998 15852 15847 16962
Takakanavan kokonaishavio 460 V AC [kW] 8432 10277 9636 10522 10466 12184 12186 13214
Suodattimen kokonaishévio 460 V AC [kW] 6316 7066 7006 7359 7326 8033 8033 8435
Paino, kotelointi IP21, IP54 kg 596 623 646

Hyotysuhde® 0,96

Lahtotaajuus [Hz] 0-600
Jaahdytysrivan ylilampo. Laukaisu [°C] 105
Tehokortin laukaisu ympariston vuoksi [°C] 85

*Suuri ylikuormitus = 160 % momentti 60 sekunnin ajan. Normaali ylikuormitus = 110 % momentti 60 sekunnin ajan

Taulukko 11.2 Verkkojéannite 3 x 380 - 480 V vaihtovirta
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P450 P500 P560 P630

Normaali ylikuormitus=110 % virta 60 s HO NO HO NO HO NO HO NO
Tyypillinen akseliteho 400 V:n jannitteelld

450 500 500 560 560 630 630 710
[kW]
Tyypillinen akseliteho 460 V:n jannitteelld
hv] 600 650 650 750 750 900 900 1000

\

Tyypillinen akseliteho 480 V:n jannitteelld

530 560 560 630 630 710 710 800
[kW]
Kotelointi IP21/54 F18
Lahtovirta
Jatkuva (400 V:n jannitteelld) [A] 800 880 880 990 990 1120 1120 1260
Jaksoittainen (60 s ylikuormitus) (400 V)
[A] 1200 968 1320 1089 1485 1232 1680 1386
Jatkuva (460/480 V:n jannitteelld) [A] 730 780 780 890 890 1050 1050 1160
Jaksoittainen (60 sek. ylikuormitus)

o ) 1095 858 1170 979 1335 1155 1575 1276

(460/480 V:n jannitteelld) [A]
Jatkuva kVA (400 V:n jannitteelld) [kVA] 554 610 610 686 686 776 776 873
Jatkuva kVA (460 V:n jannitteelld) [kVA] 582 621 621 709 709 837 837 924
Jatkuva kVA (480 V:n jannitteelld) [kVA] 632 675 675 771 771 909 909 1005
Suurin tulovirta
Jatkuva (400 V:n jannitteelld) [A] 779 857 857 964 964 1090 1090 1227
Jatkuva (460/480 V:n jannitteelld) [A] 711 759 759 867 867 1022 1022 1129
Etusulakkeet maks." [A] 1600 2000
Kaapelin enimmaiskoko
Moottori (mmZ/AWG?) 8 x 150 (8 x 300 mcm)
Verkkovirta (mmZ/AWG?) 8 x 240 (8 x 500 mcm)
Jarru (mm2/AWG?) 4 x 185 (4 x 350 mcm)
LHD:n kokonaishavio 400 V AC [kW] 20077 21909 21851 24592 23320 26640 26559 30519
Takakanavan kokonaishavio 400 V AC
kW] 16242 17767 17714 19984 18965 21728 21654 24936
Suodattimen kokonaishavio 400 V AC
kW] 11047 11747 11705 12771 12670 14128 14068 15845
LHD:n kokonaishavio 460 V AC [kW] 18855 19896 19842 22353 21260 25030 25015 27989
Takakanavan kokonaishavio 460 V AC
kW] 15260 16131 16083 18175 17286 20428 20417 22897
Suodattimen kokonaishavio 460 V AC
kW] 10643 11020 10983 11929 11846 13435 13434 14776
Paino, kotelointi IP21, IP54 kg 2009
Hydtysuhde® 0,96
Lahtotaajuus [Hz] 0-600
Jaahdytysrivan ylilampao. Laukaisu [°C] 105
Tehokortin laukaisu ympariston vuoksi 85
[°C]
*Suuri ylikuormitus = 160 % momentti 60 sekunnin ajan. Normaali ylikuormitus = 110 % momentti 60 sekunnin ajan

Taulukko 11.3 Verkkojannite 3 x 380 - 480 V vaihtovirta

1) Saat lisétietoja kohdasta kappale 11.5.1 Sulakkeet.
2) American Wire Gauge.

3) Mitattu kdytettdessa 5 metrin suojattuja moottorikaapeleita nimelliskuormituksella ja -taajuudella
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4) Tyypillinen tehohédvié on mitattu nimelliskuormitusoloissa, ja sen odotetaan olevan £15 % rajoissa (toleranssi
vaihtelee jannitteen ja kaapelin olosuhteiden mukaan). Arvot perustuvat tyypilliseen moottorin hydtysuhteeseen
(IE2/IE3-rajalla). Hyotysuhteeltaan heikommat moottorit kasvattavat taajuusmuuttajan tehohdviéta ja painvastoin.
Jos kytkentdtaajuus kasvaa suhteessa oletusasetukseen, tehohaviot voivat kasvaa merkittavasti. Tahdn sisaltyvat
paikallisohjauspaneeli ja tyypilliset ohjauskortin tehonkulutukset. Lisdoptiot ja asiakkaan kuormitukset voivat
kasvattaa havioita jopa 30 W. (vaikkakin tyypillisesti vain 4 W ylimaaraista ylikuormitetulta ohjauskortilta tai
paikkaan A tai B liitetylta lisdvarusteelta).

Vaikka mittaukset tehddan huippulaatuisilla laitteilla, tulee huomata, ettd mittauksissa voi esiintyd hieman epatark-
kuutta (£ 5 %).

11.1.2 Redusointi lampatilaa varten

Taajuusmuuttaja redusoi kytkentdtaajuutta, kytkentatyyppia tai lahtovirtaa automaattisesti tietyissa kuormitus- tai ymparisto-

olosuhteissa seuraavassa kuvatulla tavalla. Kohtien Kuva 11.1 ja Kuva 11.2 redusointikdyrat koskevat sekd SFAVM- ettd 60
AVM -kytkentatilaa.
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Kuva 11.1 Runkokokojen D, E ja F 380 - 500 V (T5) redusointi suuri ylikuormitus 150 %
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Kuva 11.2 Runkokokojen D, E ja F 380 - 500 V (T5) redusointi normaali ylikuormitus 110 %
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11.2 Fyysiset mitat
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Kuva 11.3 Runkokoko D13
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Kuva 11.4 Runkokoko E9
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Kuva 11.5 Runkokoko F18, ndkyma edesta ja sivulta
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Fyysiset mitat ja nimellisteho
Runkokoko D13 E9
IP 21/54 21/54
NEMA Tyyppi 1/tyyppi 12 Tyyppi 1/tyyppi 12
Suuri ylikuormituksen nimellisteho - 160 % 132 - 200 kW / 400 V 250 - 400 kW / 400 V
(380 - 480 V) (380 - 480 V)
1780,5 mm/70,1" 2000,7 mm/78,77"
1021,9 mm/40,23" 1200 mm/47,24"
377,8 mm/14,87" 493,5 mm/19,43"
390 kg/860 Ibs. 676 kg/1490 lbs.
435 kg/959 lbs. 721 kg/1590 Ibs.

Koteloinnin suojaus

ylikuormitusmomentti

Taajuusmuuttajan mitat | Korkeus

Leveys

Syvyys
Maksimipaino

Toimituspaino

Taulukko 11.4 Fyysiset tiedot, D- ja E-rungot

Runkokoko F18
_— . P 21/54
Koteloinnin suojaus -
NEMA Tyyppi 1
Suuri ylikuormituksen nimellisteho - 160 % 450 - 630 kW / 400 V
ylikuormitusmomentti (380 - 480 V)

Taajuusmuuttajan mitat Korkeus 2278,4 mm/89,70”
Leveys 2792 mm/109,92"
Syvyys 605,8 mm/23,85”"

1900 kg/4189 lbs.
2262 kg/4987 Ibs.

Maksimipaino

Toimituspaino

Taulukko 11.5 Fyysiset tiedot, F-runko

11.3 Yleiset tekniset tiedot - taajuusmuuttaja

Syotto (L1, L2, L3)
Syéttojannite

380 -480V +5 %

Verkkojdnnite pieni/syéttéjdnnitteen katkos:
Verkkojdnnitteen ollessa pieni tai sy6ttojdnnitteen katkoksen aikana taajuusmuuttaja jatkaa toimintaansa, kunnes vdlipiirin
jdnnite laskee minimipysdytystason alapuolelle. Tdmd on tyypillisesti 15 % taajuusmuuttajan alimman nimellissydttdjénnitteen
alapuolella. Kdynnistymistd ja tdyttd momenttia ei voida odottaa, jos verkkojédnnite on yli 10 % alle alimman nimellissy6ttojcin-
nitteen.

50/60 Hz +5 %
3,0 % nimellisverkkojannitteesta

Syottéverkon taajuus
Syottovaiheiden vélinen tilapdinen suurin sallittu epdtasapaino

Todellinen tehokerroin (A)

> 0,98 nimellisesta nimelliskuormituksella

Perusaallon tehokerroin (cos¢) lahes yksi

(> 0,98)

THID

< 5%

Syottolahteen kytkentd L1, L2, L3 (kdynnistyksid)

maksimissaan kerran/2 min.

Standardin EN60664-1 mukainen ymparisto ylijanniteluokka Ill/likaantumisaste 2

Yksikko soveltuu kdytettdvdksi piirissd, joka ei pysty tuottamaan enempdd kuin 100 000 RMS symmetristd ampeeria, 480/690 V
maksimi.

Moottorildht6 (U, V, W)
Lahtojannite

0 - 100 % verkkojannitteesta

Lahtotaajuus 0 - 590* Hz
Lahdon kytkentdtiheys Rajoittamaton
Ramppien kesto 0,01 - 3600 s
* Riippuu jannitteesta ja tehosta
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Momentin ominaiskayra

Kdynnistysmomentti (jatkuva momentti) Enintadn 160 % 1 minuutin ajan.”
Kaynnistysmomentti Enintddn 180 % enintdan 0,5 sekunnin ajan’
Ylimomentti (jatkuva momentti) Enintddn 160 % 1 minuutin ajan.’

*Prosenttimddrd riippuu laitteen nimellismomentista.

Kaapelien pituudet ja poikkipinta-alat

Moottorikaapelin maks.pituus, suojattu 150 m
Moottorikaapelin maks.pituus, suojaamaton 300 m
Maksimipoikkipinta moottoriin, verkkovirtaan, kuorman jakoon ja jarruun *

Maksimipoikkipinta ohjausliittimiin, jaykka johdin 1,5 mm?2/16 AWG (2 x 0,75 mm?)
Ohjausliitinten maksimipoikkipinta, taipuisa kaapeli 1 mm?/18 AWG
Ohjausliitinten maksimipoikkipinta, sisdvaipalla varustettu kaapeli 0,5 mm?/20 AWG
Ohjausliitinten pienin poikkipinta 0,25 mm?

* Katso liscitietoja kohdasta kappale 11.1.1 Verkkojédnnite 3 x 380 - 480 V vaihtovirta.

Digitaalitulot

Ohjelmoitavat digitaaliset tulot 4 (6)
Liittimen numero 18, 19,27 1,29 Y, 32, 33,
Logiikka PNP tai NPN
Jannitetaso 0-24VDC
Jannitetaso, looginen '0' PNP <5V DC
Jannitetaso, looginen '1' PNP > 10V DC
Jannitetaso, looginen '0' NPN > 19V DC
Jannitetaso, looginen '1' NPN <14V DC
Tulon maksimijénnite 28 V DC
Tuloresistanssi, Ri noin 4 kQ

Kaikki digitaalitulot on erotettu galvaanisesti syéttdjdnnitteestd (PELV) ja muista korkeajdnniteliittimistd.
1) Liittimet 27 ja 29 voidaan myés ohjelmoida Idhdédiksi.

Analogiset tulot

Analogiatulojen maara 2
Liittimen numero 53, 54
Tiloja Jannite tai virta
Tilan valinta Katkaisin S201 tai katkaisin S202
Jannitetila Katkaisin 5201/katkaisin $202 = OFF (U)
Jannitetaso Vdlilla 0 ja +10 (skaalattava)
Tuloresistanssi, Ri noin 10 kQ
Maks.jdnnite 20V
Virtatila Katkaisin S201/katkaisin S202 = ON (1)
Virta-alue 0/4 - 20 mA (skaalautuva)
Tuloresistanssi, Ri noin 200 Q
Maks.virta 30 mA
Analogisten tulojen resoluutio 10 bittid (+ signaali)
Analogisten tulojen tarkkuus Suurin virhe 0,5 % tdydesta ndyttamdsta
Kaistanleveys 200 Hz

Analogiset tulot on erotettu galvaanisesti syottojcnnitteestd (PELV) ja muista korkeajdnniteliittimistd.
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Kuva 11.6
Pulssitulot
Ohjelmoitavat pulssitulot 2
Liitin numero pulssi 29, 33
Maks. taajuus liittimessa 29, 33 110 kHz (Push-pull -kdyttdinen)
Maks. taajuus liittimessa 29, 33 5 kHz (avoin kollektori)
Min.taajuus liittimessa 29, 33 4 Hz
Jannitetaso katso kappale 11.3.1 Digitaalitulot
Tulon maksimijannite 28 V DC
Tuloresistanssi, Ri noin 4 kQ
Pulssin tulotarkkuus (0,1-1 kHz) Maks.virhe: 0,1 % koko ndyttamdsta
Analogialahto
Ohjelmoitavien analogialdahtdjen maara 1
Liittimen numero 42
Analogialahdén virta-alue 0/4-20 mA
Maks.resistiivinen kuorma analogialdhdon ja rungon vililla 500 Q
Analogialdhdon tarkkuus Maks.virhe: 0,8 % koko ndyttamdsta
Analogialdhdon resoluutio 8 bittia

Analogialdihtd on erotettu galvaanisesti syéttdjdnnitteestd (PELV) ja muista korkeajdnniteliittimistd.

Ohjauskortti, RS-485-sarjaliikenne
Liittimen numero 68 (P, TX+, RX+), 69 (N,TX-, RX-)
Liitin 61 Yhteinen liittimille 68 ja 69

RS 485 -sarjaliikennepiiri on erotettu toiminnallisesti muista keskeisisté piireistd ja eristetty galvaanisesti syéttdjdnnitteestd
(PELV).

Digitaaliset lahdot

Ohjelmoitavat digitaaliset/pulssildhdt 2
Liittimen numero 27,29 "
Digitaali-/taajuusldhdon jannitetaso 0-24V
Suurin ldhtdvirta (nielu tai lahde) 40 mA
Maksimikuormitus taajuuslahddssa 1 kQ
Suurin kapasitiivinen kuormitus taajuuslahddssa 10 nF
Pienin ldht6taajuus taajuuslahdossa 0 Hz
Suurin ldht6taajuus taajuuslahdéssa 32 kHz
Taajuuslahdon tarkkuus Maks.virhe: 0,1 % koko ndyttamdsta
Lahtotaajuuksien resoluutio 12 bittia

1) Liittimet 27 ja 29 voidaan myés ohjelmoida tuloksi.

Digitaalildhté on erotettu galvaanisesti syottojdnnitteestd (PELV) ja muista korkeajdnniteliittimistd.
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Ohjauskortti, 24 V:n tasavirtalahto

Liittimen numero 13
Lahtojannite 24V (+1,-3v)
Maks.kuorma 200 mA

24 V:n tasavirtasy6tté on erotettu galvaanisesti verkkojdnnitteestd (PELV), mutta silld on sama potentiaali kuin analogisilla ja
digitaalisilla tuloilla ja Idhdéilld.

Releldhdot

Ohjelmoitavat relelahdot 2
Rele 01 Liittimen numero 1 - 3 (auki), 1 - 2 (kiinni)
Suurin liitinkuorma (AC-1)" liittimissa 1 - 3 (NC), 1 - 2 (NO) (vastuskuorma) 240 V AC, 2A
Suurin liitinkuorma (AC-15)" (induktiivinen kuorma @ cos® 0,4) 240 V:n vaihtovirta, 0,2 A
Suurin liitinkuorma (DC-1)" liittimissd 1-2 (NO), 1-3 (NC) (vastuskuorma) 60 V:n tasavirta, 1 A
Suurin liitinkuorma (DC-13)" (Induktiivinen kuorma) 24 V:n tasavirta, 0,1 A
Rele 02 liittimen numero 4 - 6 (auki), 4 - 5 (kiinni)
Suurin liitinkuorma (AC-1)" liittimissa 4 - 5 (NO) (vastuskuorma)?? 400 V:n vaihtovirta, 2 A
Suurin liitinkuorma (AC-15)" liittimissd 4 - 5 (NO) (induktiivinen kuorma @ cos® 0,4) 240 V:n vaihtovirta, 0,2 A
Suurin liitinkuorma (DC-1)V liittimissd 4 - 5 (NO) (vastuskuorma) 80 V:n tasavirta, 2 A
Suurin liitinkuorma (DC-13)" liittimissd 4 - 5 (NO) (Induktiivinen kuorma) 24 V:n tasavirta, 0,1 A
Suurin liitinkuorma (AC-1)V liittimissa 4 - 6 (NC) (vastuskuorma) 240 V:n vaihtovirta, 2 A
Suurin liitinkuorma (AC-15)" liittimissd 4 - 6 (NC) (induktiivinen kuorma @ cosg 0,4) 240 V:n vaihtovirta, 0,2 A
Suurin liitinkuorma (DC-1)" liittimissd 4 - 6 (NC) (vastuskuorma) 50 V:n tasavirta, 2 A
Suurin liitinkuorma (DC-13)" liittimissa 4 - 6 (NC) (induktiivinen kuorma) 24 V:n tasavirta, 0,1 A
Pienin liitinkuorma 1 - 3 (NC), 1 - 2 (NO), 4 - 6 (NC), 4 - 5 (NO) 24 V:n tasavirta 10 mA, 24 V:n vaihtovirta 20 mA
Standardin EN 60664-1 mukainen ympadristo ylijanniteluokka Ill/likaantumisaste 2

1) IEC 60947 osat 4 ja 5

Releliitiinndt on eristetty galvaanisesti muusta piiristd vahvistetulla eristykselld (PELV).
2) Ylijdgnniteluokka Il

3) UL-sovellukset 300 VAC2 A

Ohjausominaisuudet

Lahtotaajuuden resoluutio alueella 0 - 1000 Hz +0,003 Hz
Jarjestelman vasteaika (liittimet 18, 19, 27, 29, 32, 33) <2ms
Nopeudenohjausalue (avoin piiri) 1:100 synkroninopeudesta
Nopeuden tarkkuus (avoin piiri) 30 - 4000 kierrosta minuutissa (rpm): Maksimivirhe %8 kierrosta minuutissa (rpm)

Kaikki ohjausominaisuudet 4-napaisella epditahtimoottorilla
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Kayttoymparistot

Kotelointi, runkokoko D ja E IP21, IP54
Kotelointi, runkokoko F IP21, IP54
Tarinatesti 0,79
Suhteellinen kosteus 5-95 % (IEC 721-3-3; Luokka 3K3 (kondensoitumaton) kdyton aikana
Syovyttava ymparistd (IEC 60068-2-43) HaS-testi luokka kD

Standardin IEC 60068-2-43 H2S mukainen testimenetelma (10 paivaa)
Ympariston lampdtila (60 AVM -kytkentatilassa)

- redusoinnilla maks. 55 °CY
- tdydelld lahtoteholla, tyypilliset EFF2-moottorit (katso kappale 11.1.2 Redusointi Iémpétilaa varten) maks. 50 °C"
- tdydella jatkuvalla taajuusmuuttajan ldhtovirralla maks. 45 °CY

") Katso liscitietoja redusoinnista Suunnitteluoppaasta

Pienin ympdriston lampétila tdyden toiminnan aikana 0 °C
Pienin ympdriston lampétila, rajoitettu teho -10°C
Lampétila varastoinnin/kuljetuksen aikana -25 - +65/70 °C
Maksimikorkeus merenpinnan yldpuolella ilman redusointia 1000 m
Maksimikorkeus merenpinnan yldpuolella redusoinnin jalkeen 3000 m

Katso lisdtietoja redusoinnista Suunnitteluoppaasta

EMC-standardit, emissio EN 61800-3, EN 61000-6-3/4, EN 55011, IEC 61800-3
EN 61800-3, EN 61000-6-1/2,

EMC-standardit, sieto EN 61000-4-2, EN 61000-4-3, EN 61000-4-4, EN 61000-4-5, EN 61000-4-6

Ohjauskortin toiminta

Skannausvali 5ms

Ohjauskortti, USB-sarjaliikenne
USB-standardi 1.1 (tdysi nopeus)
USB-pistoke USB B-tyypin laitepistoke

HUOMAUTUS!

Kytkenta PC:hen tehddan isannan ja laitteen valisellda USB-standardikaapelilla.

USB-liitanta on erotettu galvaanisesti syottojannitteesta (PELV) ja muista korkeajanniteliittimista.

USB-liitantaa ei ole galvaanisesti erotettu suojamaadoituksesta. Kdyta ainoastaan eristettya kannettavaa/poytatieto-
konetta yhteytena taajuusmuuttajan USB-liitdntaan tai eristettyyn USB-kaapeliin/-muuntimeen.

Suojaus ja ominaisuudet:
. Moottorin ylikuormitukselta suojaava elektroninen lampd&suojaus.

. Jaahdytysrivan lampétilan valvonta varmistaa, ettd taajuusmuuttaja laukeaa, jos lampétila nousee ennalta
madritetylle tasolle. Ylikuormituslampétilaa ei voi resetoida, ennen kuin jadhdytysrivan lampétila on sallittuja arvoja
pienempi.

. Taajuusmuuttaja on suojattu moottorin liittimien U, V, W oikosulkua vastaan.

. Jos sydttdvaihe puuttuu, taajuusmuuttaja laukaisee tai antaa varoituksen (riippuen kuormituksesta).

. Vilipiirin jannitteen valvonta varmistaa, ettd taajuusmuuttaja laukaisee, jos valipiirin jannite on liian suuri tai liian
pieni.

. Taajuusmuuttaja on suojattu moottorin liittimien U, V, W maavikoja vastaan.
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11.4 Yleiset tekniset tiedot - suodatin

Runkokoko D13 E9 F18

Jannite [V] 380-480 380-480 380-480

Virta, RMS [A] 120 210 330 Nimellisarvo
Huippuvirta [A] 340 595 935 Virran amplitudiarvo
Vasteaika [ms] <0,5

Asettumisaika - reaktiivisen virran ohjaus [ms] <40

Asettumisaika - harmonisen virran ohjaus (suodatus) [ms] <20

Muuttujan arvon ylitys - reaktiivisen virran ohjaus [%] <20

Muuttujan arvon ylitys - harmonisen virran ohjaus [%] <10

Taulukko 11.6 Tehoalueet (LHD ja AF)

11.4.1 Tehoalue

Verkon olosuhteet
Syéttojannite 380 - 480 V

Verkkojdnnite pieni/syéttéjdnnitteen katkos:

Verkkojdnnitteen ollessa pieni tai verkkovirtakatkoksen aikana suodatin jatkaa toimintaansa, kunnes vdilipiirin jénnite laskee

minimipysdytystason alapuolelle. Tdmd on 15 % suodattimen alimman nimellisverkkojénnitteen alapuolella. Tdyttd kompen-
saatiota ei voida odottaa, jos verkkojdnnite on enemmdn kuin 10 % alle suodattimen alimman nimellisverkkojénnitteen. Jos

verkkojdnnite ylittdd suodattimen suurimman nimellisjdnnitteen, suodatin toimii edelleen, mutta harmonisten aaltojen lieven-
tdmisen teho laskee. Suodatin ei katkaise toimintaa, ennen kuin verkkojdnnitteet ylittévdt 580 V.

Syottéverkon taajuus 50/60 Hz =5 %
Syéttdvaiheiden valinen tilapdinen 3,0 % nimellisverkkojannitteesta
maksimiepatasapaino, kun lievennysteho Suodatin huolehtii lievennyksestd, kun verkkovirran epatasapaino on
pidetddn suurena. suurempi, mutta harmonisten aaltojen lievennysteho pienentyy

10 % kun lievennysteho sailyy
Suurin THDv-esivaaristyma Pienempi teho suuremmilla esivaaristymatasoilla

Harmonisten aaltojen lievennysteho

Suurin tuho < 4 %

THID Suodattimesta tai vaaristymasuhteesta riippuen.
Yksilollinen harmonisten aaltojen lievennyskyky: Virran suurin RMS [% RMS-virran nimellisarvostal
2. 10%
4. 10%
5. 70%
7. 50%
8. 10%
10, 5%
11. 32%
13. 28%
14. 4%
16. 4%
17. 20%
19. 18%
20. 3%
22. 3%
23. 16%
25. 14%
Harmonisten aaltojen kokonaisvirta 90%

Suodattimen suorituskyky on testattu 40. tasoon asti
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Reaktiivinen virran kompensaatio
Cos fi Saadettava 1,0 eristysarvoon 0,5
Reaktiivinen virta, % suodattimen nimellisvirrasta 100%

Kaapelien pituudet ja poikkipinta-alat

Verkon suurin kaapelin pituus (suora sisdinen liitdnta taajuusmuuttajaan) Rajaton (madritetddn jannitteen laskun mukaan)
Maksimipoikkipinta ohjausliittimiin, jaykka johdin 1,5 mm?/16 AWG (2 x 0,75 mm?
Ohjausliitinten maksimipoikkipinta, taipuisa kaapeli 1 mm?/18 AWG
Ohjausliitinten maksimipoikkipinta, sisdvaipalla varustettu kaapeli 0,5 mm?/20 AWG
Ohjausliitinten pienin poikkipinta 0,25 mm?

CT-liitinten maaritykset

CT-numero

3 (yksi kussakin vaiheessa)

AAF-kuorma vastaa

2 mQ

Toissijainen nimellisvirta

1 A tai 5 A (laitteiden asetukset)

Tarkkuus Luokka 0,5 tai parempi
Digitaalitulot

Ohjelmoitavat digitaaliset tulot 2 (4)
Liittimen numero 18,19, 27", 29"
Logiikka PNP tai NPN
Jannitetaso 0-24VDC
Jannitetaso, looginen '0' PNP <5V DC
Jannitetaso, looginen '1' PNP > 10V DC
Jannitetaso, looginen '0' NPN > 19V DC
Jannitetaso, looginen '1' NPN <14V DC
Tulon maksimijannite 28 V DC
Tuloresistanssi, Ri noin 4 kQ

Kaikki digitaalitulot on erotettu galvaanisesti syéttéjdnnitteestd (PELV) ja muista korkeajdnniteliittimistd.

*) Liittimet 27 ja 29 voidaan myés ohjelmoida Idhddiksi.

Ohjauskortti, RS-485-sarjaliikenne

Liittimen numero

68 (P, TX+, RX+), 69 (N, TX-, RX-)

Liitin 61

Yhteinen liittimille 68 ja 69

RS 485 -sarjaliikennepiiri on erotettu toiminnallisesti muista keskeisistd piireistd ja galvaanisesti erotettu sydttdjénnitteestd

(PELV).

Digitaaliset 1ahdot

Ohjelmoitavat digitaaliset/pulssilahd6t 2
Liittimen numero 27,29
Digitaali-/taajuuslahdon jannitetaso 0-24V
Suurin lahtovirta (nielu tai lahde) 40 mA
1) Liittimet 27 ja 29 voidaan myés ohjelmoida tuloksi.

Ohjauskortti, 24 V:n tasavirtaulostulo

Liittimen numero 13
Maks.kuorma 200 mA

24 V:n tasavirtasy6tté on erotettu galvaanisesti verkkojdnnitteestd (PELV), mutta silld on sama potentiaali kuin analogisilla ja

digitaalisilla tuloilla ja Idhdéillé.
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Kayttoymparistot

Kotelointi P21, IP54
Tarinatesti 1,09
Suhteellinen kosteus 5% - 95 % (IEC 721-3-3; Luokka 3K3 (kondensoitumaton) kdyton aikana
Syovyttava ymparistd (IEC 60068-2-43) HaS-testi luokka kD

Standardin IEC 60068-2-43 H>S mukainen testimenetelma (10 paivaa)
Ympdriston ldmpotila

- redusoinnilla enintddn NA °C
- tdydella lahtovirralla (lyhyt lampoylikuormitus) enintdan 45 °C
- tdydelld jatkuvalla l&htdvirralla (24 tuntia) enintdan 40 °C
Pienin ympdriston lampétila tdyden toiminnan aikana 0°C
Pienin ympadriston lampétila, rajoitettu teho -10 °C
Lampétila varastoinnin/kuljetuksen aikana -25 - +70 °C
Maksimikorkeus merenpinnan yldpuolella ilman redusointia 1000 m
Maksimikorkeus merenpinnan yldpuolella redusoinnin jalkeen 3000 m
EMC-standardit, emissio EN 61800-3, EN 61000-6-3/4, EN 55011, IEC 61800-3

EN 61800-3, EN 61000-6-1/2,
EMC-standardit, sieto EN 61000-4-2, EN 61000-4-3, EN 61000-4-4, EN 61000-4-5, EN 61000-4-6

Ohjauskortin toiminta
Skannausvali 5ms

Ohjauskortti, USB-sarjaliikenne
USB-standardi 1.1 (tdysi nopeus)
USB-pistoke USB B-tyypin laitepistoke

Yleiset tekniset tiedot

Maksimi, rinnakkaissuodattimet 4 samassa virtamuunninsarjassa
Suodattimen tehokkuus 97%
Tyypillinen keskikytkentdtaajuus 3,0 - 4,5 kHz
Vasteaika (reaktiivinen ja harmoninen) <0,5 ms
Asettumisaika - reaktiivisen virran ohjaus <20 ms
Asettumisaika - harmonisen virran ohjaus <20 ms
Muuttujan arvon ylitys - reaktiivisen virran ohjaus <10%
Muuttujan arvon ylitys — Harmonisen virran ohjaus <10%

Kytkentd PC:hen tehdddn isdnndn ja laitteen valiselld USB-standardikaapelilla. USB-liitdntd on erotettu galvaanisesti syottojan-
nitteesta (PELV) ja muista korkeajanniteliittimista. USB-liitdntda ei ole galvaanisesti erotettu suojamaadoituksesta. Kayta
ainoastaan eristettyd kannettavaa/pOytatietokonetta yhteytena laitteen USB-liitdntaan tai eristettyyn USB-kaapeliin/-
muuntimeen.

Suojaus ja ominaisuudet

. Jaahdytysrivan lampotilan valvonta varmistaa, ettd aktiivinen suodatin laukeaa, jos lampétila nousee ennalta
madritetylle tasolle. Ylikuormituslampétilaa ei voi resetoida, ennen kuin jadhdytysrivan lampétila on hyvaksyttyja
arvoja pienempi.

. Jos verkkovirran vaihe puuttuu, Active Filter laukaisee.
. Aktiivisen suodattimen oikosulkusuojausvirta on 100 kA, jos siind kdytetdan asianmukaisia sulakkeita
. Vilipiirin jannitteen tarkkailu varmistaa, etta suodatin laukaisee, jos valipiirin jannite on liian pieni tai suuri.

. Active Filter tarkkailee verkkovirtaa ja sisdisia virtoja varmistaakseen, etteivat virtatasot nouse kriittisille tasoille. Jos
virta ylittaa kriittisen tason, suodatin laukaisee.
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11.4.2 Redusointi suuren korkeuden vuoksi
Alhainen ilmanpaine heikentda ilman jadhdytyskykya.

Alle 1000 metrin korkeudessa ympadriston lampétilaa ei
tarvitse alentaa, mutta 1000 metrin yldpuolella ympariston
lampdtilaa (Tams) tai maksimilahtovirtaa (lout) on
alennettava seuraavasti Kuva 11.7:

Toinen vaihtoehto on laskea ympadriston lampdtilaa
korkeilla paikoilla ja siten varmistaa 100 % lahtovirta
korkealla oltaessa. Esimerkkind kaavion lukemisesta on
kuvattu tilannetta 2 km:n korkeudessa. 45 °C:n (TAmB, MAX -
3,3 K),lampdtilassa on kdytettdvissa 91 %
nimellislahtovirrasta. 41,7 °C:n lampétilassa on kaytettavissa
100 % nimellislahtovirrasta.

Redusointi korkeuden vuoksi
Lahtovirran redusointi suhteessa korkeuteen lampétilassa
Tame, max runkoko'oilla D, E ja F.

louT(%)
100

130BB008.10

T

95

920

85

80
0 500 1000 1500 2000 2500 3000

Altitude (meters above sea level)*

Kuva 11.7 Redusointi korkeuden vuoksi

11.5 Sulakkeet

Kéyta syottopuolella suojana Danfoss-suositeltuja sulakkeita
ja/tai katkaisimia silta varalta, etta jokin osa taajuus-
muuttajan sisalla rikkoutuu (ensimmadinen vika).

HUOMAUTUS!

Sulakkeiden ja/tai johdonsuojakatkaisinten kdyttaminen
varmistaa standardin IEC 60364 CE-vaatimusten tai NEC
2009 UL-vaatimusten tdayttamisen.

Haarajohdon piirin suojaus

Kokoonpanon suojaamiseksi séhkovirrasta ja tulesta
aiheutuvilta vaaroilta kaikki kokoonpanon jarrupiirit, asetin-
laitteet, koneet jne. on suojattava oikosuluilta ja ylivirralta
kansallisten/kansainvalisten maardysten mukaisesti.

HUOMAUTUS!

Annetut suositukset eivat kata jarrupiirin suojausta UL-
maardysten mukaan.

Oikosulkusuojaus

Danfoss suosittelee alla mainittujen sulakkeiden/katkai-
sinten kayttoa kohdassa kappale 11.5.2 Sulaketaulukot
huoltohenkilékunnan ja omaisuuden suojelemiseksi
taajuusmuuttajan komponenttien rikkoutumisen varalta.

11.5.1 Ei UL-vaatimustenmukaisuutta

Ei UL-vaatimustenmukaisuutta

Jos vaatimus UL/cUL ei ole pakollinen, Danfoss suosittelee
seuraavia sulakkeita, jotka varmistavat standardin EN50178
vaatimusten tdyttymisen:

P132-P200 380 - 500 V

tyyppi 9G

P250-P400 380 - 500 V

tyyppi gR

Taulukko 11.7 Suositellut sulakkeet ei-UL-sovelluksiin

154 Danfoss A/S © Versio 2014-02-07 Kaikki oikeudet pidatetaan.

MG37A220



Tekniset tiedot Kayttoopas

11.5.2 Sulaketaulukot

UL-vaatimusten mukaisuusSulaketaulukot

380 - 480 V, runkokoot D, E ja F

Alla mainitut sulakkeet soveltuvat kaytettaviksi piirissd, joka pystyy tuottamaan 100 000 Arms (symmetristd), 240 V tai 480 V
tai 500 V tai 600 V taajuusmuuttajan nimellisjannitteesta riippuen. Oikeilla sulakkeilla taajuusmuuttajan oikosulkuvirran
nimellisarvo (SCCR) on 100 000 Arms.

Koko/ Bussmann | Bussmann SIBA Littelfuse S:\:;;anzt Bussmann Bussmann Siséiirfen
tyyppi E1958 E4273 E180276 E71611 E60314 E4274 E125085 Optio
JFHR2** T/)JDDZ** JFHR2 JFHR2** H/JDDZ** JFHR2* Bussmann
JFHR2**
P132 FWH- s 2061032.40 L505-400 A50-P400 NOS- 170M4012 170M4016
400 400 400
P160 FWH- JJS- 2061032.50 L50S-500 A50-P500 NOS- 170M4014 170M4016
500 500 500
P200 FWH- JJS- 2062032.63 L50S-600 A50-P600 NOS- 170M4016 170M4016
600 600 600
Taulukko 11.8 Runkokoko D, linjasulakkeet, 380-480 V
Koko/tyyppi Bussmann PN* Nimellisteho Ferraz Siba
P250 170M4017 700 A, 700 V 6.9URD33D08A0700 20 630 32.700
P315 170M6013 900 A, 700 V 6.9URD33D08A0900 20 630 32.900
P355 170M6013 900 A, 700 V 6.9URD33D08A0900 20 630 32.900
P400 170M6013 900 A, 700 V 6.9URD33D08A0900 20 630 32.900
Taulukko 11.9 Runkokoko E, linjasulakkeet, 380-480 V
Koko/tyyppi Bussmann PN* Nimellisteho Siba Sisdinen Bu..lssmann-
optio
P450 170M7081 1600 A, 700 V 20 695 32.1600 170M7082
P500 170M7081 1600 A, 700 V 20 695 32.1600 170M7082
P560 170M7082 2000 A, 700 V 20 695 32.2000 170M7082
P630 170M7082 2000 A, 700 V 20 695 32.2000 170M7082
Taulukko 11.10 Runkokoko F, linjasulakkeet, 380-480 V
Koko/tyyppi Bussmann PN* Nimellisteho Siba
P450 170M8611 1100 A, 1000 V 20 781 32.1000
P500 170M8611 1100 A, 1000 V 20 781 32.1000
P560 170M6467 1400 A, 700 V 20 681 32.1400
P630 170M6467 1400 A, 700 V 20 681 32.1400

Taulukko 11.11 Runkokoko F, vaihtosuuntaajamoduulin tasajannitevalipiirin sulakkeet, 380 - 480 V

*Kuvan mukaisissa Bussmannin 170M-sulakkeissa kédytetddn -/80 visuaalista ilmaisinta, samankokoiset ja yhtd suuren ampeeriluvun -TN/80 tyyppi
T, /110 tai TN/110 tyyppi T -ilmaisinsulakkeet voidaan vaihtaa ulkoiseen kéytt66n
**Mitd tahansa vdhintddn 500 V:n UL-sulakkeita, joilla on vastaava nimellisteho, voidaan kdyttdd UL-vaatimusten tdyttdmiseksi.
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11.5.3 Lisasulakkeet - High Power

Lisasulakkeet

Runkokoko Bussmann PN Nimellisteho
D,EjaF KTK-4 4 A, 600 V

Taulukko 11.12 SMPS-sulake

Koko/tyyppi Bussmann PN Littelfuse Nimellisteho
P132 - P250, 380 - 500 V KTK-4 4 A, 600V
P315 - P630, 380 - 500 V KLK-15 15 A, 600 V

Taulukko 11.13 Puhaltimen sulakkeet

Koko/tyyppi Bussmann PN Nimellisteho Vaihtoehtoiset sulakkeet

P450 - P630, 380 - 500 V 25-40A LPJ-6 SP tai SPI 6 A, 600V Mika tahansa listattu
luokan J kaksoiselementti,

aikaviive, 6 A
P450 - P630, 380 - 500 V 40-63A LPJ-10 SP tai SPI 10 A, 600 V Mika tahansa listattu
luokan J kaksoiselementti,

aikaviive, 10 A
P450 - P630, 380 - 500 V 63-10A LPJ-15 SP tai SPI 15 A, 600 V Mika tahansa listattu
luokan J kaksoiselementti,

aikaviive, 15 A

P450 - P630, 380 - 500 V 10-16 A LPJ-25 SP tai SPI 25 A, 600 V Mikéa tahansa listattu

luokan J kaksoiselementti,
aikaviive, 25 A

Taulukko 11.14 Manuaaliset moottorin ohjaussulakkeet

Runkokoko Bussmann PN* Nimellisteho Vaihtoehtoiset sulakkeet

F LPJ-30 SP tai SPI 30 A, 600 V Mika tahansa listattu luokan J kaksoiselementti, aikaviive, 30 A

Taulukko 11.15 30 A:n sulakkeella suojattu liitinsulake

Runkokoko Bussmann PN* Nimellisteho Vaihtoehtoiset sulakkeet

F LPJ-6 SP tai SPI 6 A, 600 V Mika tahansa listattu luokan J kaksoiselementti,
aikaviive, 6 A

Taulukko 11.16 Ohjausmuuntimen sulake

Runkokoko Bussmann PN* Nimellisteho
F GMC-800MA 800 mA, 250 V

Taulukko 11.17 NAMUR-sulake

Runkokoko Bussmann PN* Nimellisteho Vaihtoehtoiset sulakkeet
F LP-CC-6 6 A, 600V Mika tahansa listattu luokasta CC,
6 A

Taulukko 11.18 Turvarelekdamin sulake PILS-releelld

Runkokoko LittelFuse PN Nimellisteho
D,EF KLK-15 15 A, 600 V

Taulukko 11.19 Verkkovirta (tehokortti)
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Runkokoko Bussmann PN Nimellisteho
D,EF FNQ-R-3 3 A 600V

Taulukko 11.20 Muuntajan sulake (verkkovirtakontaktori)

Runkokoko Bussmann PN Nimellisteho
D, EF FNQ-R-1 1A 600V

Taulukko 11.21 Pehmeén latauksen sulakkeet

11.6 General Torque Tightening Values

Kayta tassa kayttoohjeessa kuvattujen laitteiden kiinnitykseen kohdassa Taulukko 11.22 mainittuja momenttiarvoja. Naita
arvoja ei ole tarkoitettu IGBT-kiinnikkeille. Katso oikeat arvot naiden varaosien mukana tulleista ohjeista.

Akselikoko Avainkoko Torx/kuusio [mm] Kiristysmomentti [Nm] Kiristysmomentti [in-lbs]
M4 T-20/7 1,0 10
M5 T-25/8 23 20
M6 T-30/10 4,0 35
M8 T-40/13 9,6 85
M10 T-50/17 19,2 170
M12 18/19 19 170

Taulukko 11.22 Kiristysmomentit
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A Digitaalitulo 120, 124
Adnieristys 39  Digitaalitulot 121,147
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A Digital input parameters 83
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AF settings 111 Display parameters 77
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Analogialahto 148 Etdohjearvo 120
Analogiatulot 147 Ethernet parameters 20
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Asennus 39,40 Fyysiset mitat 143
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Asetuspiste 120 G
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Automaattinen etdrullaus 40
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Brake parameters 80 Harmonisten aaltojen lievennysteho 151
Brakes 80 |
C limavirtaus 17
CE-vaatimustenmukaisuusmerkki 14 Indeksoidut parametrit 47
Comm. and options 107 IT-jarjestelma 27
Communications parameters 87
Controller parameters 86 /
CT-liitinten méaaritykset 152 Jaahdytys 16,35
Jaahdytysripa 127
D Jaahdytysvali 39
Data readout parameters 96 Jannitetaso 147,152
Data readouts 110 Jannitteen ohjearvo potentiometrin vdlityksella................... 118
Data redouts 98 Jarruhakkuri 28
Data-arvon muuttaminen 47 Jarrukaapeli 28
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Jarrutehon raja 56 Liittimen toiminnot 28
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K M
Kaapeleiden suojaaminen 25 Maadoitus 26,39
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Kielipakettia 4 50 Moottorin eristys 30
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Moottorin tiedot 40,128
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LCP 102 43 N
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NDE-laakerit 31 PTC-termistoriyhteys 54
Nimellisvirta 16,124 Puhallin 28
Nollaus 124 Puhaltimen ulkoinen sy6ttd 28
Nopeuden ohjearvo 42,112,114,119 Pulssikdynnistys/-pysaytys 113,117
Nopeus ylds/alas 118 Pulssikdynnistys/pysaytys K3ddnteinen.........oeeeseeersereenns 113
Normaali ylikuormitus 139, 140, 141 Pulssitulot 148
Nostaminen 18 Purkausaika 5
Numeerisen data-arvoryhman muuttaminen.........coeeee 47 Pysdytyskomento 120
0] R

Ohjausjarjestelma 14 Ramp parameters 81
Ohjauskaapelit 35,39 Rampin laskuaika 41
Ohjauskortin toiminta 150 Rampin nousuaika 41
Ohjauskortti 123 RCD 26
Ohjauskortti, 24 V:n tasavirtalahto 149 Reaktiivinen virran kompensaatio 152
Ohjauskortti, RS-485-sarjaliikenne 148 Redusointi suuren korkeuden vuoksi 154
Ohjauskortti, USB-sarjaliikenne 150, 153 Reference parameters 81
Ohjausliitinten kdytto 33 Releldhdot 66, 149

Ohjausliittimet 33,40,119, 121 Resetointi 46,121,122,124,128,129
Ohjausliittimien tulon napaisuus, PNP 35 RFl-kondensaattorit 27
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Options parameters 87 Sarjaliikenne 119,120, 121,122,150
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P Smart Logic parameters 92
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Padvalikkotila 45 Special features parameters 99
Paikallinen 41 Special functions 108
Paikallinen kdynnistys 41 Special functions parameters 93
Paikallisohjaus 119 Staattorin vuotoreaktanssi 51
Parametriasetusten nopea siirto GLCP:ta kdytettdessa.......... 47 Sulaketaulukot 155
PELV. 112 Sulakkeet 39,126,136, 154
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Pika-asetusvalikko 45 Suojattu 29
Pika-asetusvalikkotilan 45 Suojattu kaapeli 39
Portaittain 47 Suojatut kaapelit 27,29
Potentiometri 114 Suojaus ja ominaisuudet 150
Potentiometrin ohjearvo 118 Suunnanvaihto 114
Profibus DP-V1 49 Suurin tulovirta 139, 140, 141
Profibus parameters 88 Syotto (L1, L2, L3) 146
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Syottoteho 5 Viite 112
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Tahti 36 Virtaraja 41

Takaisinkytkenta 39,120,127
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Tehokerroin 39 Ylikuormitussuoja 16
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Tulovirta 39,122,136

Turvallinen sammutus 35

U
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Unit information 109

USB 49
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Vahinkokaynnistyksen esto 113

Vaihehavio 123
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