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Glvenlik Kullanma Kilavuzu

1 Guvenlik

1.1 Guvenlik

AUYARI

YUKSEK VOLTAJ

Frekans donusturiiciiler, AC sebeke giris glicline baglan-
diklarinda yuiksek voltaj icerirler. Kurulum, baslatma ve
bakimin sadece kalifiye personel tarafindan yapilmasi
gerekir. Kurulum, baslatma ve bakimin kalifiye personel
tarafindan yapilmamasi, 6liime veya ciddi yaralanmaya
neden olabilir.

AUYARI

ISTENMEYEN BASLATMA

Frekans doniistiiriicli, AC sebekesine baglandiginda,
motor herhangi bir zamanda baglayabilir. Frekans
dondstiiriicii, motor ve calistirilan donanimlar isletilmeye
hazir durumda olmalidir. Frekans doniistiriiciiniin AC
sebekesine baglandiginda isletiimeye hazir olmamasi,
6liime, ciddi yaralanmaya, donanim veya mal hasarina
neden olabilir.

AUYARI

DESARJ SURESI

Frekans donusturiiciiler, frekans doniistiiriicii calistiriima-
diginda bile yiliklenmis kalmaya devam edebilen DC
baglanti kondansatorleri icerir. Elektrik tehlikelerini
onlemek icin, AC sebekeleri, her tiirlii kalici miknatis tipi
motorlar ve her tiirlii uzaktan DC baglantili gli¢ kaynak-
larinin (pil yedekleri, UPS ve diger frekans
donustiiriiclilere DC baglantilari dahil) baglantisini kesin.
Herhangi bir servis veya onarim isi yapmadan 6nce
kondansatorlerin tamamen desarj olmasini bekleyin.
Bekleme siiresinin miktari Desar;j Siiresi tablosunda
belirtiimektedir. Gii¢ kesildikten sonra, servis veya
onarim yapmadan 6nce belirtilen siire kadar beklen-
memesi, ciddi yaralanmaya veya 6liime neden olabilir.

Voltaj [V] | Gug arahgi [kW] Minimum bekleme siiresi (dk)

132-250 kw* 20
380-500

315-630 kW 40

Tablo 1.1 Desarj Siireleri

*Gli¢ araliklari, normal asini ylik isletimi icindir.

o v,

Tablo 1.2 Onaylar
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Giris Kullanma Kilavuzu

2 Girig

2.1 Genisletilmis Gorinim Cizimleri

130BX167.10

1/7*
KR "

1 Kontrol Karti 14 | SCR/diyot modiili

2 Kontrol giris terminalleri 15 |IGBT ¢ikis barasi

3 Yerel denetim panosu (LCP) 16 | Cikis motor terminalleri

4 Kontrol karti C secenegi 17 | Akim sensori

5 Montaj aparati 18 [Fan montaji

6 Gug kartt montaj plakasi 19 |Fan transformatori

7 Glg karti 20 | AC giris terminalleri

8 Kondansator bolimii montaji 21 | AC girig barasi

9 Yumusak sarj sigortalari 22 | Giris terminal montaji plaka tertibati
10 Yumusak sarj karti 23 |Fan sigortasi

11 DC indiktor 24 |Kondansator bolimi kapadi plakasi
12 Yumusak sarj modulu 25 |IGBT gegcit stirtict karti

13 IGBT modiili

Cizim 2.1 Cergeve Boyutu D13 Siriicii Muhafazasi
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Giris

Kullanma Kilavuzu

130BD571.11

I

Yerel denetim panosu (LCP)

13 | Sebeke sigortalar

Etkin filtre karti (AFC)

14 | Sebeke baglantisini kesme

Metal oksit varistori (MOV)

15 | Sebeke terminalleri

Yumusak sarj rezistorleri

16 |Sogutucu fan

AC kondansatorleri desarj panosu

17 | DC kondansator bolimi

Sebeke kontaktori

18 | Akim transformatoru

LC indiiktor

19 | RFI diferansiyel modu filtresi

AC kondansatorleri

20 |RFI ortak modu filtresi

Sebeke baralarindan siriict girisine

21 HI induktora

22 | Gug karti

==l ||N]|O|n]|pd|lwW|IN

0 IGBT sigortalar
1 RFI

Cizim 2.2 Cerceve Boyutu D13 Filtre Muhafazasi

MG37A242
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Giris Kullanma Kilavuzu

1 Kontrol Karti 14 | SCR ve diyot

2 Kontrol giris terminalleri 15 |Fan indiiktori (tim birimlerde yoktur)
3 Yerel denetim panosu (LCP) 16 | Yumusak sarj rezistéri montaiji
4 Kontrol karti C secenegi 17 |IGBT cikis barasi

5 Montaj aparati 18 Fan montaji

6 Glg karti montaj plakasi 19 | Cikis motor terminalleri

7 Guig karti 20 | Akim sensori

8 IGBT gecit surticii karti 21 Ana AC gii¢ giris terminalleri

9 Ust kondansatér bélimi montaiji 22 | Giris terminali montaj plakasi

10 Yumusak sarj sigortalar 23 | AC giris barasi

1 DC induktor 24 | Yumusak sarj karti

12 Fan transformatoriu 25 | Alt kondansator bolimiu montaji
13 IGBT moddili

Cizim 2.3 Cergeve Boyutu E9 Siirlicii Muhafazasi

8
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Giris Kullanma Kilavuzu

130BD572.11

1 Yerel denetim panosu (LCP) 12 AC kondansator akimi donusturiculeri
2 Etkin filtre karti (AFC) 13 Sogutucu fan

3 Sebeke kontaktorleri 14 Sebeke terminalleri

4 Yumusak sarj rezistorleri 15 Sebeke baglantisini kesme
5 RFI diferansiyel modu filtresi 16 Sebeke sigortalari

6 RFI ortak modu filtresi 17 LC indiktor

7 Akim transformatoru (CT) 18 HI indUktoru

8 Sebeke baralarindan sirici cikisina 19 Glc karti

9 AC kondansatorleri 20 Kontrol Karti

10 RFI 21 LCP kafes

1 Disiik DC kondansator bolimi

Cizim 2.4 Cerceve Boyutu E9 Filtre Muhafazasi

MG37A242 Danfoss A/S © Rev. 2014-02-07 Tim haklari saklidir. 9



Giris Kullanma Kilavuzu
3
m
&
R
=
2
1 Kontaktor Devre kesici veya baglanti kesme (satin alinmissa)
2 RFI filtresi AC sebeke/hat sigortalari (satin alinmigsa)
3 Sebeke AC glicli girisi baglantisi

Cizim 2.5 Cerceve boyutu F18 Secenek Panosu

*Secenek panosu LHD icin istege bagh degildir. Yedek ekipman dolapta saklanmaktadir.

Danfoss A/S © Rev. 2014-02-07 TUm haklari sakhdir.
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Giris Kullanma Kilavuzu

g
5
1 Yerel denetim panosu (LCP) 10 Sebeke baralarindan suriict girisine
2 Etkin filtre karti (AFC) 1 Sogutucu fanlari
3 Yumusak sarj rezistorleri 12 Secenek panosundan sebeke terminalleri (R/L1, S/L2, T/L3)
4 Metal oksit varistori (MOV) 13 RFI diferansiyel modu filtresi
5 AC kondansatorleri desarj panosu 14 RFI ortak modu filtresi
6 LC indUktor 15 Sebeke kontaktoru
7 HI indiiktoru 16 Guc karti
8 Karistirici fan 17 Kontrol Karti
9 IGBT sigortalari 18 LCP kafes

Cizim 2.6 Cergeve boyutu F18 Filtre Panosu

MG37A242 Danfoss A/S © Rev. 2014-02-07 Tum haklari sakhdir. 11
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Giris

Kullanma Kilavuzu

130BX331.11

1 Redresér modulu 7 Modiil kaldirici delikli civata (dikey payanda lizerine monte
edilmis)
2 DC bara 8 Modiil 1s1 alici fani
3 SMPS sigortasi 9 Fan kapisi kapagi
4 (istege bagli) arka AC sigorta montaj aparati 10 SMPS sigortasi
5 (istege bagli) orta AC sigorta montaj aparati 11 Glg karti
6 (istege bagl) &n AC sigorta montaj aparati 12 Pano konektorleri
Cizim 2.7 Cerceve Boyutu F18 Redresér Panosu
12 Danfoss A/S © Rev. 2014-02-07 Tim haklari sakhdir. MG37A242
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Giris Kullanma Kilavuzu

-
130BX330.10

11
1 Fan transformatoriu 9 Fan kapisi kapagi
2 DC baglantisi indiiktori 10 Modiil 1s1 ahic fani
3 Ust kapak plakasi 1 Cevirici modulu
4 MDCIC panosu 12 Pano konektorleri
5 Kontrol Karti 13 DC sigorta
6 SMPS sigorta ve fan sigortasi 14 Montaj aparati
7 Motor cikisi barasi 15 (+) DC bara
8 Fren cikisi barasi 16 (-) DC bara

Cizim 2.8 Cerceve Boyutu F18 Cevirici Panosu

MG37A242 Danfoss A/S © Rev. 2014-02-07 Tum haklari sakhdir. 13



Danfis

Giris Kullanma Kilavuzu

2.2 Kilavuzun Amaci

Bu kilavuzun amaci bir VLT® Diisiik Harmonik Siiriiciiniin
kurulumuyla ve isletimiyle ilgili bilgi sunmaktir. Kilavuz
kurulum ve isletimle ilgili givenlik bilgilerini icermektedir.
béliim 1 Glivenlik ve béliim 2 Giris birimin islevini
tanitmaktadir ve dogru mekanik ve elektriksel kurulum
prosedirlerini kapsamaktadir. Baslatma ve devreye alma,
uygulamalar ve temel sorunlarin giderilmesi konularini ele
alan bolimler vardir. béliim 11 Teknik Ozellikler diger
isletme 6zelliklerinin yani sira degerler ve boyutlar
konusunda hizli bir bagvuru kaynadi sunar. Bu kilavuz,
birimle ilgili temel bilgiler saglar ve kurulum ve temel
isletim konularini agiklar.

2.3 Approvals

€@ &

Tablo 2.1 Uyumluluk isaretleri: CE, UL ve C-Tick

The frequency converter complies with UL508C thermal
memory retention requirements. For more information,
refer to .

2.4 Ek Kaynaklar

ileri islevleri ve programlamayi anlamak icin baska
kaynaklar da mevcuttur.

e VLT® AutomationDrive FC 302 Kullanma Kilavuzu
frekans donulstiricinin kurulumu ve igletimiyle
ilgili bilgiler vermektedir.

. VLT® AutomationDrive FC 302 Programlama
Kilavuzu parametrelerle calisiimasi ve pek ¢ok
uygulama 6rnegi konusunda daha fazla ayrinti
sunar.

e VLT® AutomationDrive FC 302 Dizayn Kilavuzu
motor kontrol sistemlerinin tasarlanmasi icin
ayrintil yeterlilik ve islevsellik saglar.

. Ek yayinlar ve kilavuzlar Danfoss'den edinilebilir.
Bkz. www.danfoss.com/BusinessAreas/DrivesSo-
lutions/Documentations/Technical
+Documentation.htm listeleme icin.

. istege bagli ekipmanlar anlatilan prosediirlerin
bazilarini degistirebilir. Spesifik gereksinimler icin
ilgili seceneklerle birlikte verilen yénergelere
bakmayi unutmayin. Yerel Danfoss saticiyla
gériisiin veya Danfoss internet sitesini ziyaret
edin: www.danfoss.com/BusinessAreas/DrivesSo-
lutions/Documentations/Technical
+Documentation.htmindirme ve ilave bilgi icin.

. VLT® Etkin Filtre AAFOOx Kullanma Kilavuzu dusik
harmonik striiciiniin filtre parcasiyla ilgili ek
bilgiler vermektedir.

2.5 Uriine Genel Bakis

Bir frekans donustiriiclst (ayni zamanda siirlict olarak
adlandirnhr) DC'yi degisken AC dalga bicimi cikisina
donustiren elektronik bir motor denetleyicisidir. Cikis
frekansi ve voltaji, motor hizini veya torkunu kontrol etmek
icin diizenlenir. Frekans donusturiicts, bir tasiyici
bandindaki konum sensorleri gibi sistem geribildirimine
yanit olarak motorun hizini degistirebilir. Frekans
donustiricd, dis denetleyicilerden gelen uzaktan
komutlara yanit olarak da motoru diizenleyebilir.

Frekans donustirici
. sistem ve motor durumunu izler
. ariza kosullar icin uyari veya alarm verir
. motoru baslatir ve durdurur
. enerji verimliligini optimize eder

Disaridaki bir kontrol sistemine veya seri iletisim agina
durum gostergeleri olarak isletim ve izleme islevleri
mevcuttur.

Bir Dustik Harmonik Strtici (LHD), harmonik azaltma igin
frekans donusturiclisini gelismis bir etkin filtreyle (AAF)
birlestiren tek bir birimdir. Frekans dénistiricisi ve filtre,
entegre bir sistem icerisinde bir araya getirilmis 2 ayn
parcadir ancak birbirinden bagimsiz ¢alisirlar. Bu kilavuzda,
frekans donustirica ve filtre icin ayn ozellikler vardir.
Frekans donustiriici ve filtre ayni muhafaza icerisinde bir
arada oldugundan, birim tek bir Grtin gibi tasinir, kurulur
ve isletilir.

14 Danfoss A/S © Rev. 2014-02-07 TUm haklari sakhdir.
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Giris Kullanma Kilavuzu

2.6 Dabhili EkKipman islevleri
2.6.1 Calisma Prensibi

VLT Dusuk Harmonik Surici, entegre etkin filtresi bulunan ylksek gticli bir frekans dontstirtictdar. Etkin filtre, harmonik
bozulma seviyelerini aktif bir sekilde izleyen ve harmonigi iptal etmek icin hat Uzerine dengeleyici harmonik akim enjekte

eden bir aygittir.

Relay 12 2
Control & AUX S
Feedback %
T Soft-Charge =
N A A & -
INC
Relay| PR
N
Converter
Power Stage
HIReactor AC Side Filter E
L Contactor Lc Iy
N — T
| || L | o £} J J
L~
“Lac ke i, ‘ Y
Mains . Optional [ i T
Optional Optional AN Lc [
380 to — — Manual |+ . ; ;
500 VAC RFI Disconnect Fuses \_-[::Y\ - J J J
Lm | 3 3
. 2
] L - [T Relay 12 Capacitor
L~
“Lac Control & AUX || currentSensors  AF Current
Feedback Sensors

Frequency converter

Main’s CTs

Cizim 2.9 Diisiik Harmonik Siiriicii icin Temel Yerlesim Plani

Disuk Harmonik Suruciler, 1 glg faktorlt elektrik sebekesinden ideal 6l¢tide bir sintizoidal akim dalgasi bi¢cimi ¢cekmek icin
tasarlanmistir. Geleneksel lineer olmayan yiik, darbe sekilli akimlari ¢eker, Distik Harmonik Sirtict elektrik sebekesindeki
gerilimi azaltarak bunu paralel filtre yoluyla telafi eder. Diisiik Harmonik Sirlicti %3'lik dengelenmemis 3-fazli sebeke
Uzerinde %3'ten daha az 6n bozulma icin tam yiikte %5'ten daha az bir THiD ile en yiksek harmonik standartlar karsilar.

2.6.2 IEEE519 Uyumlulugu

Dustik Harmonik Sirtict, bireysel harmonik seviyeler icin bile Isc/Il >20 icin IEEE519 tavsiyesini karsilayacak sekilde tasarlan-
mistir. Filtrenin genis frekans yayilimi olusturan ilerlemeli bir anahtarlama frekansi vardir ve 50.'nin Uzerinde daha disiik

bireysel harmonik seviyeleri vermektedir.

MG37A242 Danfoss A/S © Rev. 2014-02-07 Tum haklari sakhdir. 15



Kurulum Kullanma Kilavuzu

3 Kurulum

Cikis akimi derecesinin, maksimum motor
performansi icin motor tam yiik akimina esit veya
daha biyiik oldugundan emin olun.

3.1 Kurulum Sahasi Kontrol Listesi .

3.1.1 Kurulum Alaninin Planlanmasi

. Motor hacmi ve frekans dénustiiriicl
glicy, ilgili agin yiik korumasina uygun
olmalidir.

Asagidaki sartlan degerlendirerek olasi en iyi isletim
sahasini secin (asagidaki sayfalarda ve Dizayn

Kilavuzunda yer alan ayrintilara goz atin):

Ortam isletim sicakhgi

Kurulum yontemi

Sogutma

Birim Gzerindeki konum

Kablo yonlendirme

Glg¢ kaynagindan gerilim ve akim beslemesi
Akim degeri aralik icerisindedir

Dahili sigortalar kullaniimiyorsa sigorta degerleri

3.2 Ekipman Kurulum Oncesi Kontrol Listesi

Frekans donustiriictsinin kutusunu agmadan
once, kutusunun hasarli olup olmadigini kontrol
edin. Birimde hasar varsa, hasari bildirmek icin
derhal nakliye firmasi ile gorisin.

Frekans donustiricinin paketini agmadan once
cihazi kurulumu yapacaginiz alana yerlestirin.

Plakadaki model numarasini, siparis verilen
numarayla karsilastirarak, donanimin
uygunlugunu dogrulayin

Asagidakilerin her birinin ayni voltaj derecesinde
bulundugundan emin olun:

. Sebeke (glic)
. Frekans dondsturici

. Motor

. Frekans donustiriicii glici motorun
gliciinden dustlikse, tam motor cikisi
imkansizdir.

3.3 Mekanik Tesisat
3.3.1 Sogutma ve Hava Akisi

Sogutma

Sogutma islemi farkh sekillerde yapilabilir; birimin altina
veya Ustline sogutma kanallan yerlestirilebilir, birimin
arkasinda iceri hava alinabilir veya disar hava verilebilir
veya sogutma olasiliklari birlestirilebilir.

Arkadan sogutma

Arka kanal havasi ayrica cerceve boyutu F18 LHD icin Rittal
TS8 muhafazanin arka kismindan da alinip tahliye edilebilir.
Bu yontem, arka kanal tesisin disindan hava alabildigi ve isi
kayiplarini tesisin disina geri gdnderebildigi ve boylece
tesisteki iklimlendirme gereksinimlerinin azaltilabildigi bir
¢6zUm sunmaktadir.

DUYURU!

Suriiciiniin arka kanalinda bulunmayan 1is1 kayiplarini ve
muhafazanin icine monte edilen diger bilesenlerden
kaynaklanan ek kayiplan tahliye etmek icin muhafaza
tzerinde bir kapak fani gerekir. Uygun fanlarin secile-
bilmesi icin gereken toplam hava akisi hesaplanmalidir.
Bazi muhafaza ureticileri hesaplama yapmak icin
yazilmlar saglamaktadir (6rn. Rittal Therm yazilimi).

Danfoss A/S © Rev. 2014-02-07 TUm haklari sakhdir.
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Hava akisi
Sogutucu Uzerinde gerekli hava akisi saglanmalidir. Akis hizi Tablo 3.1'de gosterilmektedir.

Kapi fani/iist fan hava akisi

Sogutucu fan

IP54/NEMA 12

Muhafaza korumasi Cergeve boyutu Birden ¢ok fanin toplam hava Birden ¢ok fanin toplam hava
akisi akisi
D13 3 kapi fani, 510 m3/sa (300 cfm) |2 1si alici fanlar, 1530 m3/sa
(LHD120) (241, 3x170=510) (900 cfm)
(1+1, 2x765=1530)

E9 P315-P400 4 kapi fani, 680 m3/sa (400 cfm) |2 1s1 alici fan, 2675 m3/sa
IP21/NEMA 1

(LHD210) (2+2, 4x170=680) (1574 cfm)

(1+1, 1230+1445=2675)

F18 6 kapi fani, 3150 m3/sa
(LHD330) (1854 cfm)
(6x525=3150)

51s1 alici fan, 4485 m3/sa
(2639 cfm)
2+142, ((2x765)+(3x985)=4485)

Tablo 3.1 Isi Alici Hava Akisi

DUYURU!

Suriicii boliimii icin, fan su nedenlerle calisir:

1.

© N & U p W N

AMA

DC Tutucu

On Mag

DC Fren

Nominal akimin %60'Inin gecilmesi

Belirlenen sogutucu sicakhginin asilmasi (gli¢ boyutuna baglidir)
Belirlenen Gii¢ Karti ortam sicakliginin asilmasi (gii¢c boyutuna baglidir)

Belirlenen Kontrol Karti ortam sicakhiginin asiimasi

Fan baslatildiktan sonra en az 10 dakika siireyle calisir.

DUYURU!

Etkin filtre icin, fan su nedenlerle calisir:

1.

2
3
4.
5

Etkin filtre calisiyor

Etkin filtre calismiyor, ancak sebeke akimi sinir1 asiyor (glic boyutuna baghdir)
Belirlenen sogutucu sicakhginin asilmasi (gii¢ boyutuna baglidir)

Belirlenen Gii¢ Karti ortam sicakliginin asilmasi (gili¢ boyutuna baghdir)

Belirlenen Kontrol Karti ortam sicakhiginin asiimasi

Fan baglatildiktan sonra en az 10 dakika siireyle calisir.

MG37A242
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Dis kanallar (%) e
o
Rittal panonun disina ek kanal isinin eklenmesi durumunda 2 / 2z
kanal sistemindeki basin¢ diisisi hesaplanmalidir. Frekans 80 / 3
donistlriiciyt basing dislsine gore azaltmak icin 70 -
asagidaki tablolari kullanin. g 60
S 50
(%) ° o)
% 5 R
@ O 30
80 @
. - 2
2 60 // 10 ///
= 0
g / 0 25 50 75 100 125 150 175 200 225
fz_’ 40 Cizim 3.4 D Cergevesi Azaltma ve Basin¢ Degisikligi
a
30 Siiriicii Hava Akisi: 580 cfm (985 m3/s)
20
10
. I
0 05 49 13 273 459 66 893 1157 147 3.3.2 Kaldirma
Pressure Increase (Pa)
Cizim 3.1 D Cercevesi Azaltma ve Basing Degisikligi Frekans donustiriciyl kaldirmak icin 6zel kaldirma
Siiriicii Hava Akisi: 450 cfm (765 m3/s) kancalarini kullanin. Tim D c¢ergeveleri icin, frekans
donistlrtcindn kaldirma deliklerinin bikdlmesini 6nlemek
icin bir cubuk kullanin.
(%) =
90 § Lifting Holes
o =
80 / 2 _ e
70 / <= 8
260 / ~_ S
850 -
8 /
v 40
G 30 /
20
10 Cizim 3.5 Onerilen Kaldirma Yéntemi, Cerceve Boyutu D13
. —
0 0 01 36 98 215 434 76 1471 2375 2789
Pressure Change (Pa)
Cizim 3.2 E Cercevesi Azaltma ve Basing Degisikligi (Kiigiik Lifting Holes
Fan), P315 S
Siiriicii Hava Akisi: 650 cfm (1105 m3/s) g
m
%) e
90 s
80 3 .
8 Cizim 3.6 Onerilen Kaldirma Yontemi, Cerceve Boyutu E9
70 /
8 60 /
S 50
[a)]
o / AUYARI
e 30 Kaldirma cubugu frekans dénustiirticiiniin agirhgini
20 kaldirabilmelidir. Farkl cerceve boyutlarinin agirligini
10 i goérmek icin bkz. béliim 11.2.1 Mekanik Boyutlar.
0 ] Cubugun maksimum capi 2,5 cm'dir (1 ing). Frekans
0 02 06 22 58 114 181 308 695 1528 2108 i .
donustiirlicliniin st kismi ile kaldirma kablolan
Pressure Change (Pa) dak | Id
arasindaki a¢i en az 60° olmalidir.
Cizim 3.3 E Cercevesi Azaltma ve Basing Degisikligi (Buyiik <
Fan) P355-P450
Siiriicii Hava Akisi: 850 cfm (1445 m3/s)
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130BD574.10

Filtrenin kaldirma delikleri

2 | Frekans dondstiricinin kaldirma delikleri

Cizim 3.7 Onerilen Kaldirma Yéntemi, Cerceve Boyutu F18

DUYURU!

Ayrica kullanilacak bir dagitma cubugu da F cercevesinin
kaldiriimasi icin kabul edilebilir bir yontemdir.

DUYURU!

F18 ayakligi ayrica paketlenmis ve gonderiye eklenmistir.
Frekans donusturiicliyii ayaklik Gizerindeki nihai
konumuna monte edin. Ayaklik dogru hava akisi ve
sogutma sistemi saglar.

MG37A242 Danfoss A/S © Rev. 2014-02-07 Tum haklari sakhdir. 19
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3.3.3 Terminal Yerleri - Cerceve Boyutu D13

o
T I . g
: a1 NIRRT ?\ 3
Ca—— o
29.0 S O ‘ @: |
; (.1 500 Q‘DE.: e B
i @ * F feYe) e .
o i,
9\ o e [.0]
50 NG L) il A
[187] = ]
268.1 83.5 - < 1202
e — [10.6] —— 3.3] —— o [4.7]
88.0 - o le7o | MOTOR
MAINS INPUT TERMINALS 3.5) 2040 6.6] OUTPUTTERMINALS
— - —
[8.0]
259.7
[10.2]
796.3
' 131.3] !
Cizim 3.8 Cerceve Boyutu D13 Terminal Yerleri
Adir elektrik kablolarinin biikiilme yaricapi icin pay birakin.
Tum D-cerceveleri, standart giris terminalleri, sigorta veya baglanti kesme anahtariyla birlikte kullanilabilir.
20 Danfoss A/S © Rev. 2014-02-07 Tim haklari sakhdir. MG37A242
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3.3.4 Terminal Yerleri - Cerceve Boyutu E9

o
90.0 +
[3.5] of ?
5180 . 5175
: 1] 204
[20.4] (2041
[6.6]
MAINS - - [930:(3 125 sl
: : 6.1
383 INPUT TERMINAL 180.0 4] [6.1]
[15.1] [7.1] MOTOR
3233 OUTPUT TERMINAL
[12.7] 225.0
368.3 (8.9]
[14.5]
900.0 .
[35.4]

Cizim 3.9 Cerceve Boyutu E9 Terminal Yerleri

Adir elektrik kablolarinin bikiilme yaricapi icin pay birakin.

DUYURU!

Tiim E-cerceveleri standart giris terminalleri, sigorta veya baglanti kesme anahtariyla birlikte sunulur.
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3.3.5 Terminal Yerleri - Cerceve Boyutu F18
Kablo erisimini tasarlarken terminallerin konumunu dikkate alin.

F-cerceve birimlerinin kilitlenebilir panolari vardir:

1. Giris secenedi panosu (LHD icin istege bagh degildir)

2 Filtre panosu
3. Redresor panosu
4

Cevirici panosu

Her dolabin genisletilmis gorinimleri icin bkz. bélim 2.1 Genisletilmis Goriiniim Cizimleri Sebeke girisleri, glici ara baglanti
baralar yoluyla redresore ileten giris secenegi panosunda bulunmaktadir. Birimden cikis cevirici panosundan saglanir.
Redresor panosunda herhangi bir baglanti terminali bulunmamaktadir. Ara baglanti baralari gésterilmemistir.

130BA851.12

1031.4[40.61]

939.0[36.97]

134.6[5.30] N ° o [of °
=
n il

Iy 0.0[0.00] 0.0[1.75] i
: - 244.4[1.75] —
T lo B
®
| 244.4[9.62]
S UNWY I 9Y mx™ S=ham
S a9 9 vnmAN SocunN
S Qg ® —mEn~ SMus S
S mmo o oo o ¥ oo
S mos @ Yoo SY %
Nunu;n Oy < < o] N N — N
- — - mvgm - — -
o~ N ™M <
Sag kesici 3 Sol kesici
2 Onden gériinim 4 Toprak ¢ubugu

Cizim 3.10 Cerceve Boyutu F18 Giris Secenegi Panosu - Yalnizca Sigortalar

Bez plaka, 0 seviyesinin altinda 42mm'dir. Soldan, dnden ve sagdan gorinim verilmistir.
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130BA852.11

532.9[20.98]

436.9[17.20] ‘

E 134.6 [5.30] a
0.0{0.00] 0.0[0.00] — |
[ \ \ 44401.75] —
244.419.62] —
g £ggggFeEs gl 3l s
S fERNYX = MmO S
S mmow == S o 32 4
S} STt QXX S
ONWN— I & S O
———NO T MmO
N MmN <
450 kW 500-630 kW
1 Toprak Cubugu
2 34.9 [1.4] 46.3 [1.8]
3 86.9 [3.4] 98.3 [3.9]
4 122.2 [4.8] 119 [4.7]
5 174.2 [6.9] 171 [6.7]

Cizim 3.11 Devre Kesicili Cerceve Boyutu F18 Giris Secenegi Panosu

Bez plaka, 0 seviyesinin altinda 42mm'dir. Soldan, dnden ve sagdan goérinim verilmistir.
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1 Onden Gériinim 4 Fren Terminalleri
2 Soldan Gorinim 5 Toprak ¢cubugu
3 Sagdan Gorinim

Cizim 3.12 Cerceve Boyutu F18 Cevirici Panosu

Bez plaka, 0 seviyesinin altinda 42mm'dir. Soldan, dnden ve sagdan gorinim verilmistir.
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3.3.6 Tork

Dogru tork degeri tim elektrik baglantilan icin zorunludur.
Yanlis tork degeri, koti elektrik baglantisina neden olur.
Dogru torku uygulamak icin bir tork anahtar kullanin.

3.4 Elektrik Tesisati

3.4.1 Glg Baglantilar

DUYURU!

Kablolar-Genel Bilgiler

E Tiim kablolar kablo kesiti ve ortam sicaklig: ile ilgili
E ulusal ve yerel diizenlemelere uygun olmahdir. UL
R uygulamalari 75 °C bakir iletken gerektirmektedir. UL disi
uygulamalar icin, 75 ve 90 °C bakir iletkenler termal
olarak kabul edilebilir.
Elektrik kablosu baglantilari Cizim 3.14'de gosterildigi
gibidir. Kablo kesitini akim degerlerine ve yerel mevzuata
gore boyutlandirin. Ayrintilar igin, bkz. b6liim 11.3.1 Kablo
uzunluklari ve kesitleri.
Frekans donustiriiciinin korunmasi icin, entegre sigortalar
yoksa tavsiye edilen sigortalari kullanin. Sigorta tavsiyeleri
béliim 11.5 Sigortalar'de belirtilmistir. Uygun sigortalarin
yerel mevzuata uygun olarak takildigindan emin olun.
Sebeke baglantisi, varsa sebeke anhatarina takilir.
Nm/in-lbs
Cizim 3.13 Civatalan Sikmak icin bir Tork Anahtarn Kullanin. .
3 Phase §
Cerceve |Terminal Tork Civata 91 (L1) =
power
boyutu boyutu 92 (L2)
input
Sebeke 19-40 Nm M10 93(L3)
b Motor (168-354 in-lbs) e 95 PE
Yik paylasimi 8.5-20.5 Nm M8 -
Fren (75-181 in-lbs)
Sebeke Cizim 3.14 Gl Kablosu Baglantilan
19-40 Nm
Motor i M10
. (168-354 in-lbs)
E Yik paylasimi
8.5-20.5 Nm DUYURU!
Fren X M8
(75-181 in-lbs) EMC emisyonu belirtimlerine uymak icin blendajli/
sebeke 19-40 Nm M10 korumali kablolar énerilir. Blendajsiz/zirhsiz kablo
Motor (168-354 in-lbs) kullanilirsa, bkz. béliim 3.4.11 Blendajsiz Kablolar igin Gii¢
19-40 N i
Yk paylasimi m M10 ve Kontrol Kablo Tesisati.
(168-354 in-Ibs)
F
Fren 8.5-205 .Nm M8 Motor kablosu kesiti ve uzunlugunun dogru boyutlandi-
(75-181 in-lbs) nimasi icin bkz. béliim 11 Teknik Ozellikler.
8.5-20.5 Nm
Reak (75-181 in-lbs) M8
~181 in-
> Kablolarin blendajlanmasi
Tablo 3.2 Terminaller icin Tork Degeri Blendaj uglarinin biikilmesini (biikiilmis kablo uglar)
onleyin. Bu ylksek frekanslarda blendaj etkilerini bozar.
Motor yaliticisi veya motor kontaktérii takmak icin blendaji
acmak gerekirse, blendaji olasi en diisik HF empedansi ile
strdardn.
Motor kablosu blendajini hem frekans donustiricinin
dekuplaj plakasina hem de motorun metal gévdesine
baglayin.
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Blendaj baglantilarini olasi en biyik yizey alaniyla yapin
(kablo kelepcesi). Frekans donustiirtict icerisindeki kurulum
cihazlarni kullanin.

Kablo uzunlugu ve kesiti

Frekans donustirici, belirlenmis bir kablo uzunlugunda
EMC konusunda test edilmistir. Glrilti dizeyini ve kacak
akimlar azaltmak icin motor kablosunu olabildigi kadar
kisa tutun.

Anahtar frekansi

Motordaki akustik guriltiyi azaltmak icin frekans donustu-
ricller Sinlis dalgasi filtreleriyle birlikte kullanildiginda,
anahtarlama frekansi, 74-01 Anahtarlama Frekansi'a uygun
olarak ayarlanmaldir.

Term.| 96 | 97 | 98 | 99
no.

Motor voltaji, sebeke voltajinin %0-
Ul Vv |W/[PE"|100
3 tel motorun disinda

ut|vt|wi
W2 U2 ]| V2

Delta baglantili

PEV
6 tel motorun disinda

Yildiz baglantili U2, V2, W2
U1 | V1 [|W1|PEY[U2, V2 ve W2 ayn ayri birbirine
baglanacaktir.

Tablo 3.3 Terminal Baglantilar

"Korumali Toprak Baglantisi

Motor Motor 5
Ly, v, w, Ly, v, w, =
; <<
| O———O O @) @) N
: ~
Pu, v, w, v, v, w,

O @) @)

FC FC

% 97 98 | % 97 9% |

Y A

Cizim 3.15 Y ve Delta Terminal Konfigiirasyonlari

3.4.2 Topraklama

Kurulum sirasinda elektromanyetik uyumluluk (EMC) icin
asagidaki temel konulan dikkate alin:

. Glvenlik topraklamasi: Frekans déntstirtciiniin
kacak akim degeri ylksektir ve glivenlik nedeniyle
topraklanmalidir. Yerel glivenlik diizenlemelerini
uygulayin.

. Yiiksek frekansli topraklama: Toprak teli baglanti-
larini olabildigince kisa tutun

Farkli topraklama sistemlerini olasi en diistk iletken
empedansinda baglayin. iletkeni miimkiin oldugu kadar
kisa tutun ve olasi en dusik iletken empedansi icin
mimkiin olan en blyiik yizey alanini kullanin.

Farkl cihazlarin metal dolaplari, mimkin olan en dusik IF
empedansi kullanilarak dolabin arkasindaki plakaya monte
edilir. Boylelikle, aygitlar icin HF voltajlarinin farkl olmasi ve
cihazlar arasinda calisan baglanti kablolarindaki radyo
parazit akimlarinin olusmasi riski 6nlenmis olur. Radyo
paraziti azaltilir.

Dusuk bir HF empedansi elde etmek icin, aygitlarin
baglama civatalarini, arka plakaya HF baglantisi olarak
kullanin. Baglama noktalarindan yalitkan boyayi veya diger
benzeri malzemeleri ¢ikarin.

3.4.3 Ek Koruma (RCD)

ELCB roleleri, cok korumali topraklama veya standart
topraklama, yerel gtivenlik diizenlemeleri takip edildigi
stirece ek koruma saglar.

Herhangi bir toprak hatasi durumunda, bir kacak akim
icerisinde bir DC bileseni olusur.

ELCB roleleri kullaniyorsaniz, yerel yonetmeliklere uygun
hareket edin. Roleler, sont redresori olan 3-fazli
ekipmanlarin korunmasina ve gii¢ verildikten sonra kisa
streli desarja uygun olmalidir.

3.4.4 RFl Anahtar

Topraktan izole edilmis sebeke beslemesi

Frekans donustlricu, izole edilmis bir sebeke kaynagindan
veya toprakl ayakli TT/TN-S sebekesinden temin edilirse,
hem frekans donustlrlicii hem de filtre Gzerindeki

14-50 RFI Filtresi yoluyla RFI anahtarini kapatin. Daha fazla
referans bilgi icin, bkz. IEC 364-3. En iyi EMC performansi
gerekli oldugunda, motorlar paralel baglandiginda veya
motor kablosu 25 m'den uzun oldugunda 74-50 RFI
Filtresi'yi [ON] (acik) olarak ayarlayin.

Kapatildiginda, sasi ile ara devre arasindaki i¢ RFI (filtre
kondansatorleri), toprak kapasite akimlarini azaltmak (IEC
61800-3) ve ara devrenin hasar gérmesini 6nlemek icin
izole edilir.

IT sebekelerinde VLT adli uygulama notuna bakin. Gii¢
elektronigiyle birlikte calisan izolasyon monitorlerini
kullanmak énemlidir (IEC 61557-8).
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3.4.5 Zirhl Kablolar

Yiiksek EMC bagisikligi ve diisik emisyon degerleri
saglamak icin zirhli kablolar dogru bir sekilde baglamak
onemlidir.

Kablo bilezikleri veya kelepceleri kullanilarak baglanti
yapilabilir:
. EMC kablo bilezikleri: En iyi EMC baglantisini
saglamak icin piyasadan temin edilebilen kablo
bilezikleri kullanilabilir.

. EMC kablo kelepcesi: Birimle yaninda kolay
baglanti saglayan kelepceler verilir.

3.4.6 Motor Kablosu

Motoru Unitenin en sagindaki U/T1/96, V/T2/97, W/T3/98
terminallerine baglayin. 99 terminaline topraklama yapin.
Her tip 3-fazli asenkron standart motor, bir frekans
donustiriicuyle birlikte kullanilabilir. Fabrika ayari saat
yonlinde dénus icindir ve frekans donustiricinin cikisi
asagidaki gibi baglanmistir:

Terminal No. islev
96, 97, 98, 99 Sebeke U/T1, V/T2, W/T3
Toprak

Tablo 3.4 Terminal islevleri

. Terminal U/T1/96 U-faza bagl
. Terminal V/T2/97 V-faza bagl
. Terminal W/T3/98 W-faza bagl

Donis yonl, motor kablosundaki 2 asamayi degistirerek
veya 4-10 Motor Hizi Yonii ayan degistirerek ayarlanabilir.

Motor donis kontroli, 7-28 Motor Déntis Kontrolii yoluyla
ve ekranda g0sterilen asamalar izlenerek gerceklestirilebilir.

g
&
N
Uv V\ Wv
FC
% 97 98 |
Motor
i U) VZ W2
| CU) v, w,
FC ><
i 97 98 !

Cizim 3.16 Motor Doniis Kontrolii

F cerceve gereklilikleri

Her iki cevirici modili terminalindeki tel sayisini esitlemek
icin motor fazi kablolarini 2, 4, 6 veya 8 gibi 2 ve 2'nin
katlar seklinde kullanin. Kablolarin, gevirici moddilii
terminalleri ve fazin birinci ortak noktasi arasinda %10
araliginda esit uzunlukta olmasi gerekmektedir. Onerilen
ortak nokta, motor terminalleridir.

Cikis baglanti kutusu gereklilikleri

Kablolarin her gevirici modiliinden baglanti kutusundaki
ortak terminale kadar uzunlugu (minimum 2,5 m) ve
miktar esit olmalidir.

DUYURU!

Bir geri takma uygulamasinin, faz basina kablo sayisinin
esit olmamasini gerektirdigi durumlarda, fabrikaya
danisin veya lst/alt giris tarafi panosu secenegini
kullanin, yonerge 177R0097.

MG37A242
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3.4.7 Fren Kablosu

Fabrikada kurulu fren kesici secenegi bulunan frekans
donustirtciler

(yalnizca tip kodunun 18. konumunda B harfiyle
standarttir).

Fren rezistorl baglanti kablosunun blendajli olmasi gerekir
ve frekans donustiriiciiden DC cubuga maks. uzunluk 25
m ile sinirhdir.

Terminal No. islev

81, 82 Fren rezistori terminalleri

Tablo 3.5 Terminal islevleri

Fren rezistori baglanti kablosunun blendajli olmasi gerekir.
Kablo kelepceli blendaji, frekans donutstiriciinin iletken
arka plakasina ve fren rezistoriinin madeni dolabina takin.
Fren kablosu kesitini fren torkuna uygun olacak sekilde
boyutlandirin. Ayrica glvenli kurulumla ilgili ayrintil bilgi
icin Fren Yénergeleri bolimune bakin.

AUYARI

Terminaller lizerinde, besleme voltajina bagh olarak 790
V DC'ye kadar olan voltaj degerlerinin miimkiin
oldugunu unutmayin.

F cerceve gereklilikleri
Fren rezistorleri her cevirici modiiliindeki fren terminal-
lerine baglanmalidir.

3.4.8 Fren Rezistoru Sicaklik Anahtari

Fren rezistoru sicaklik anahtarinin girisi, harici olarak
baglanmis olan bir fren rezistérintn sicakligini takip etmek
icin kullanilabilir. 104 ve 106 arasindaki baglanti kaldirilirsa,
frekans donustlricl uyari/alarm 27 ile alarm verir, “Fren
IGBT.”

106 veya 104 lizerindeki mevcut baglantiyla seri 'normal
olarak kapali' bir Klixon anahtar tesis edin. Bu terminale
yapilan herhangi bir baglanti, PELV'i surdirmek icin ylksek
voltaja karsi cift yalitimh olmalidir.

Normal olarak kapali: 104-106 (fabrikada kurulu gecici
baglanti).

Terminal No. islev

106, 104, 105 Fren rezistorl sicaklik anahtari.

Tablo 3.6 Terminal islevleri

ADIKKAT

Fren rezistoriiniin sicakhgi ¢ok yiiksek ise ve termal
anahtar devre disi kalirsa, frekans doniistiiriict
frenlemeyi durdurur. Motor yanasir.

106 | 104 | 105
NC | C NO

175ZA877.10

Cizim 3.17 Fabrikada kurulu gecici baglanti

3.4.9 Sebeke Baglantisi

Sebeke, birimin en solundaki 91, 92 ve 93. terminallere
baglanmalidir. Toprak 93. terminalin sagindaki terminale
baglanmalidir.

Terminal No.  |islev

91, 92, 93 Sebeke R/L1, S/L2, T/L3
94 Toprak

Tablo 3.7 Terminal islevleri

Glg kaynaginin, frekans donustiriclye gerekli akimi
sagladigindan emin olun.

Birimde entegre sigortalar yoksa, uygun sigortalarin dogru
akim degerine sahip oldugundan emin olun.

3.4.10 Harici Fan Beslemesi

Frekans donustiriicti DC tarafindan besleniyorsa veya fanin
glic kaynagindan bagimsiz olarak calismasi gerekiyorsa,
harici bir glic kaynagi kullanin. Gii¢ karti Gzerine baglantiyi
gerceklestirin.

Terminal No. islev
100, 101
102, 103

Yardimci besleme S, T

ic besleme S, T

Tablo 3.8 Terminal islevleri

Gli¢ karti Uzerindeki konnektdr sogutma fanlari icin hat
voltaji baglantisi saglamaktadir. Fanlar ortak bir AC
hattindan beslenecek sekilde (100-102 ve 101-103
arasindaki gecici baglantilar) fabrikada baglanir. Harici giic
kaynagina ihtiya¢ duyulursa, gecici baglanti tellerini ¢ikarin
ve gli¢ beslemesini 100. ve 101. terminallere baglayin. Bir 5
A ile koruma saglayin. UL uygulamalarinda, bir LittelFuse
KLK-5 veya dengi urtin kullanin.
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3.4.11 Blendajsiz Kablolar icin Gug ve
Kontrol Kablo Tesisati

AUYARI

indiiklenmis Voltaj

Bagh cikis motor kablolarindan kaynakl indiiklenmis
voltaj, donanim kapali veya kilitli oldugunda bile
donanim kondansatérlerini sarj eder. Birden ¢ok frekans
doniistiiriiciden gelen motor kablolarini ayri ayri
yonlendirin. Cikis kablolarinin ayr gegirilmemesi 6lim
veya ciddi yaralanmayla sonuclanabilir.

ADIKKAT

Azalmis Performans

Kablo tesisati uygun yalitiilmamissa, frekans donusti-
riiciiniin calisma verimi diiser. Yiiksek frekansh giirtltiiyii
yalitmak icin, ayn metal kanallarda asagidaki:

. elektrik kablosu tesisati
° motor kablolari
. kontrol telleri

Bu baglantilari yalitmamak, denetleyici ve ilgili

ekipmanlarin optimum performansinin diismesine neden
olabilir.

Glg¢ kablo tesisati yiiksek frekansli elektrik darbeleri tasidi-
gindan giris gliciiniin ve motor gliciiniin farkl kanallardan
gecirilmesi dnemlidir. Gelen gli¢ kablo tesisati motor kablo
tertibatiyla ayni kanaldan gecerse bu darbeler elektrik
glirtltisini ikiye katlayip guic sebekesine dondurdir.
Kontrol tellerini yliksek voltajl elektrik tellerinden yalitin.
Blendajli/zirhli kablo kullaniimadiginda en az 3 ayr kanalin
panel secenegine baglanmasi gerekir (bkz. Cizim 3.18).

130BB447.10

5 U

Speed Line

@ Power

s

Separate Conduit

Control

Cizim 3.18 Kanal Kullanarak Uygun Elektrik Tesisati

MG37A242
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3.4.12 Sebeke Baglanti Kesme Anahtar

Cerceve boyutu Gii¢ ve Voltaj Tip
D P132-P200 380-500 V OT400U12-9 veya ABB OETL-NF400A
E P250 380-500 V ABB OETL-NF600A
E P315-P400 380-500 V ABB OETL-NF800A
F P450 380-500 V Merlin Gerin NPJF36000S12AAYP
F P500-P630 380-500 V Merlin Gerin NRK36000S20AAYP

Tablo 3.9 Onerilen Sebeke Baglanti Kesme Anahtarlari

3.4.13 F-Cerceve Devre Kesiciler

Cerceve

boyutu Gli¢ ve Voltaj Tip
F P450 380-500 V Merlin Gerin NPJF36120U31AABSCYP
F P500-P630 380-500 V Merlin Gerin NRJF36200U31AABSCYP

Tablo 3.10 Onerilen Devre Kesiciler

3.4.14 F-Cerceve Sebeke Kontaktorleri

Cerceve boyutu

Glic ve Voltaj

Tip

F

P450-P500 380-500 V

Eaton XTCE650N22A

F

P560-P630 380-500 V

Eaton XTCEC14P22B

Tablo 3.11 Onerilen Kontaktérler

3.4.15 Motor Yalitimi

Motor kablosu uzunluklar icin < Tablo 3.12'de belirtilen maksimum kablo uzunlugu, motor yalitim degerleri 6nerilir. Tepe
voltaji, motor kablosundaki iletim sistemi etkilerinden dolayr DC baglanti voltajinin 2 kati veya sebeke voltajinin 2,8 kati
olabilir. Bir motorun daha dsik bir yalitim degeri olursa, bir dU/dt veya sine dalga filtresi kullanin.

Nominal Sebeke Voltaji

Motor Yalitimi

Un =420V

Standart UrL = 1.300 V

420V < Un <500 V

Guglendirilmis UL = 1.600 V

Tablo 3.12 Onerilen Motor Yalitim Degerleri

3.4.16 Motor Yatag: Akimlar

Motor hacminin neden oldugu devirli yatak akimlarini ortadan kaldirmak icin frekans dénustirdctlerle kombine 110 kW veya
Uzeri glice sahip motorlarin en iyi ¢alistigi yataklar, NDE (Striicii Olmayan Ug) yalitimli yataklardir. DE (Sirlict Ucu) yatagi ve
saft akimlarini en aza indirmek icin, asagidakiler icin uygun topraklama yapilmasi gereklidir:

. Frekans dondsturici

° Motor

° Motor tahrikli makine

. Motordan tahrik edilen makineye
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Yatak akimlarindan 6tiirii meydana gelen arizalar sik
olmasa bile, olasiligi azaltmak icin asagidaki stratejilerden
yararlanin:

. Yalitimsiz bir yatak kullanin
. Sert kurulum prosediirleri uygulayin

. Motor ve yliik motorunun birbirine uyarlandi-
gindan emin olun

. EMC Kurulum Kilavuzuna kesinlikle uygun hareket
edin

. Yiiksek frekansli empedansin PE'de elektrik giris
kablolarindakinden daha disiik olmasini saglamak
icin PE'yi glglendirin.

. Motor ile frekans donustirlict arasinda iyi bir
yuksek frekans baglantisi temin edin

. Frekans dondstirlctiden bina topragina giden
empedansin makinenin topraklama empedan-
sindan daha disik oldugundan emin olun. Motor
ile yiik motoru arasinda dogrudan toprak
baglantisi yapin.

. iletken yagi uygulayin

. Hat voltajinin toprak voltajiyla dengeli
oldugundan emin olun.

. Motor Ureticisi tarafindan onerilen yalitimli bir
yatak kullanin (Not: Unlii Greticilerin motorlarinda
genellikle bu buyuklikteki motorlarda yalitiml
yataklar standarttir)

Gerekli oldugu tespit edilirse ve Danfoss'e danisildiktan
sonra:
. IGBT anahtarlama frekansini diistiriin

. Cevirici dalga bicimini degistirin, 60° AVM ve
SFAVM

. Bir saft topraklama sistemi kurun veya motor ile
yuk arasinda bir yalitim kuplaji kullanin

. Mimkiinse minimum hiz ayarlarini kullanin
. Bir dU/dt veya sins filtresi kullanin

Frekans donustlrictideki elektronik termal role,

parametre 1-90 Motor Termal Korumasi ETR Alarmi igin
ayarlandiginda ve 1-24 Motor Akimi nominal motor akimina
ayarlandiginda (motor plakasina bakin) tek motor korumasi
icin UL onayr almistir.

Termal motor korumasi icin MCB 112 PTC Termistor Karti
secenegi de kullanilabilir. Bu kart, patlama tehlikesi
bulunan Bolge 1/21 ve Bolge 2/22'de motorlari korumak
icin ATEX sertifikasi saglar. parametre 1-90 Motor Termal
Korumasi [20] ATEX ETR'ye ayarlandiginda, MCB 112'nin
kullanimiyla kombine edildiginde, patlama agisindan
tehlikeli alanlarda bir Ex-e motorunu kontrol etmek
mumkiindir. Ex-e motorlarinin glvenli bir sekilde
isletilmesi icin frekans donustiriiciniin nasil ayarlana-
caduyla ilgili aynintili bilgiler i¢in Programlama Kilavuzuna
bakin.

3.4.17 Kontrol Kablosu Yonlendirme

Gizim 3.19, Cizim 3.20, ve Gizim 3.21'de gosterildigi gibi tim
kontrol tellerini ilgili kontrol kablosu yoluna baglayin.
Optimum elektrik bagisikligi saglamak icin kablo kalkan-
larini dogru bir sekilde baglamayr unutmayin.

Fieldbus baglantisi

Baglantilar kontrol kartindaki ilgili seceneklere yapilir.
Ayrintilar icin, ilgili fieldbus yonergesine bakin. Kablo,
frekans donustiricl icerisinde verilen yola yerlestirilmelidir
ve diger kontrol telleriyle birlikte baglanmalidir

(bkz.Cizim 3.19 ve Cizim 3.20).

130BB434.10

Cizim 3.19 Cerceve Boyutu D13 igin Kontrol Karti Kablo
Giizergahi
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130BB187.10

130BB429.10

Cizim 3.20 Cerceve Boyutu E9 icin Kontrol Karti Kablo
Glizergahi

_

Frekans donusturiici muhafazasinin igerisinde kontrol karti

kablolari icin kablo guizergahi

Cizim 3.21 Cerceve Boyutu F18 icin Kontrol Karti Kablolama
Giizergahi
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3.4.18 Kontrol Terminallerine Erisim Kabloyu terminalden cikarmak icin:
1. Kare seklindeki delige bir tornavida (maks. 0,4 x
Kontrol kablolarina giden tim terminaller, LCP'nin altina 2,5 mm) sokun.
yerlestirilir (hem filtre hem de frekans donusttriicii LCP'ler). 2. Kabloyu cekin.

Onlara, birimin kapisi acilarak erisilir.

130BT311.10

3.4.19 Elektrik Tesisati, Kontrol Terminalleri

Kabloyu terminale baglamak icin:
1. Yalitim malzemesini 9-10 mm kadar siyirin
Elektrik tesisatiKontrol terminalleri

=
2
=
R
\
| 9-10mm ‘
| (0371n) |
Cizim 3.22 Yaliim Malzemesini Styirma Uzunlugu
2. Kare seklindeki delige bir tornavida (maks. 0,4 x
2,5 mm) sokun.
3. Kabloyu yandaki yuvarlak delige sokun. Gizim 3.24 Kablo Yerlestirildikten Sonra Tornavidanin

Cikarilmasi

130BT312.10

130BT306.10

Cizim 3.25 Kontrol Terminali Yerleri

Cizim 3.23 Kabloyu Terminal Bloguna Yerlestirme

4, Tornavidayi ¢ikarin. Kablo terminale takilmistir.
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3.4.20 Elektrik Tesisatl, Kontrol Kablolari

Relay 12 9
et %
Soft-Charge E
=)
@ = 2
HI Reactor AC Converter Power Stage
91 (L” Contactor L e ﬁ}
e L E
92 (L2)| |optional | |Optional ;J\—l F—+ T
e g } d i i
93 (L3) —— 3
Reayi2 ) Cohentsensos 2 Corent
Feedback
() 96 -
VA |
+ 1 T (W) 98 | RS
== @(PE) 99 I—=L
* | e
DC bus [ f Switch Mode
g% Power Supply 4 —
- (R+) 82 Brake
resistor
50 (+10V OUT) -
+10Vvdc (R-) 81
-10vdc - 53 (AIN) 5301 3
+10Vdc — o 2 | ON/I=0-20mA relay1 S
0/4-20 mA 5202 OFF/U=0-10V 03
Aovde- [t Qs4AIN) L 9 N | 240Vac, 2A
+10Vdc [# S 02 '
0/4-20 mA
55 (COM AIN) 01 &=
/7~ / relay2
/ / 12 (+24V OUT) %6
/ \ / | 240Vac, 2A
! ! 13 (+24V OUT) P 5-00

400Vac, 2A

___ 24V (NPN)
18(DIN) DMOV (PNP)
| 2av(NPN) -
19 (DIN) :'m 0V (PNP) L (COM AOUT) 39 Analg(}:;4oztgpuAt
- m

20 (COMDIN) ) (AOUT) 42

\
37 DINGUT) D\X—}MV(NPN)
S801
- roav]| | OV(PNP) ~ g ON=Terminated
[ ) Z  OFF=Open

\

j, ov | 5V
} e L o NeN)

I \ 29 (DIN/OUT) :'\X}ov (PNP)

| ‘ | ‘ 24V

RS-485
Interface

(N RS-485) 69

—__ 24V (NPN)
\ b I 73200N) :"X}ov (PNP)
| ’ | ’ 24V (NPN)
v A S D\HOV (PNP)
\fI \I 37(DIN)

Cizim 3.26 Terminal Semasi

(P RS-485) 68

(COM RS-485) 61

(PNP) = Source
(NPN) = Sink
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Uzun kontrol kablolari ve analog sinyaller, sebeke besleme DUYURU!

kablolarindan gelen gurilti nedeniyle 50/60 toprak ¢evrim-

lerine yol acabilir.

Toprak cevrimi gerceklesirse, blendaji acin veya blendaj ile

sasi arasina bir 100 nF kondansatéri takin.

EMC emisyonu belirtimlerine uymak icin blendajli/
korumali kablolar onerilir. Blendajsiz/zirhsiz kablo
kullanihyorsa, bkz. béliim 3.4.11 Blendajsiz Kablolar igin
Gii¢ ve Kontrol Kablo Tesisati. Blendajsiz kontrol kablolari
kullanilyorsa EMC performansini artirmak icin ferrit
cekirdekler kullanin.

Toprak akimlarini 6nlemek icin dijital ve analog girisleri ve

cikislari birimlerin kontrol kartlarina ayr ayri baglayin. Bu

o
baglantilar, hem filtre hem de frekans dénustirici kesitleri g
icin 20, 55 ve 39 sayili terminaller Gzerindedir. 'g
m
PNP (Source) =
8 g
z Digital input wiring 8 c
~ > S
+ o b3
12 |13 |18 |19 |27 |29 |32 |33 |20 |37
o | o | 0o 0o o | o o o o o
o | o o | o 0| 0 o o

Cizim 3.27 Kontrol Terminalleri icin Giris Polaritesi, PNP

° ¢
\
\
\
\

(
\

8 =
3 NPN (Sink) a 5
] Digital input wiring 3 5 Cizim 3.29 Kalkanli Kablolarin Baglanmasi
12013 |18 |19 |27 |20 |32 |33 | 20 |37 |
Optimum elektrik bagisikligi elde etmek icin kablo kalkan-
O 6 6 6 6 6 6 o o o larini uygun bir sekilde baglayin.
®© 00 000 0 0 00
! ‘ 3.4.21 Guvenli Tork Kapal (STO)
\
|
| | Glvenli Tork Kapatma'yi calistirmak icin frekans donusti-
: | riclide ek teller gereklidir, daha fazla bilgi icin bkz. Danfoss
| \ VLT® Frekans Déniistiiriiciiler icin Giivenli Tork Kapatma
| / Kullanma Kilavuzu.
/
‘ \
R R AN ENN IR IS U R
——0 0 0 0 —

Cizim 3.28 Kontrol Terminallerinin Giris Polaritesi, NPN
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3.4.22 Anahtar S201, S202 ve S801

Sirastyla 53 ve 54 numarali analog giris terminallerinin bir
akim (0-20 mA) veya voltaj (-10 - 10 V) konfiglirasyonunu
secmek icin S201 (A53) ve S202 (A54) anahtarlari kullanin.

Anahtar S801 (BUS TER.), RS-485 baglanti noktasinda
(terminal 68 ve 69) uclandirmayi saglamak icin kullanilabilir.

Bkz. Cizim 3.26.

Varsayilan ayar:
S201 (A53) = OFF (voltaj girisi)
S202 (A54) = OFF (voltaj girisi)
$801 (Bus ucglandirmasi) = OFF

DUYURU!

$201, 5202 veya S801’in islevini degistirirken gii¢
uygulamayin. Anahtarlari ¢ahistirirken CLP kafesini
kaldirin. Anahtarlar frekans donustiriicii lizerinde gii¢
uygulanarak calistirllmamahdir.

= ———
== = — —
== > —

1308731011

]
ononn

<o

s {

BUS TEy
OFF-ON" A53

Cizim 3.30 Anahtarlara Erismek icin LCP Kafesini kaldirin

3.4.23 Seri iletisim

RS-485 cok noktali ag topolojisine uygun 2 telli bir bus
arayuzudur; 6rnegin devreler bir bus olarak veya ortak
dagitim hattindan iletim kablolar araciligiyla baglanabilir.
Bir ag sinifina toplam 32 devre baglanabilir.
Tekrarlayicilar, agr ayirir

DUYURU!

Her tekrarlayici, kurulu oldugu segment icindeki bir
devre olarak gorev yapar. Belli bir ag icinde baglanmis
her devrenin tiim segmentler iizerinde bir nod adresi
olmalidir.

Frekans dondsturicilerin sonlandirma anahtarini (S801)
veya bir yanli rezistér agi kullanarak her segmenti iki uctan
da sonlandirin. Bus kablolamasi i¢in her zaman blendajli
kablolar kullanin ve genel kablo déseme kurallarina uyun.
Blendajin her devredeki disik empedansh toprak
baglantisi dnemlidir ve yiiksek frekanslarda da bu durum
gecerlidir. Bu sekilde, blendajin biiylk ylizeyini bir kablo
kelepcesi ya da iletken kablo bilezigi vasitasiyla topraga
baglayin. Tim sebekede 6zellikle de uzun kablolarin
oldugu tesisatlarda ayni toprak potansiyelinin elde edilmesi
icin potansiyel dengeleme kablolarinin kullaniimasi
gerekebilir.

Empedans uyumsuzlugunu 6nlemek icin, tim sebekede
mutlaka ayni tiirde kablo kullanin. Frekans dondistiirticiye
bir motor baglarken mutlaka blendajli motor kablosu
kullanin.

Kablo Blendajli burgulu cift (STP)
Empedans 120 Q

Kablo Maks. 1200 m (¢ctkma hatlari dahil)
uzunlugu Maks. 500 m (istasyonlar arasi)

Tablo 3.13 Kablo Onerileri

3.5 Son Kurulum ve Test

Frekans dondsturicuyu calistirmadan 6nce, kurulumun son
testini yapin:

1. Motorun yildiz (Y) baglantil mi yoksa delta
baglantili mi oldugunu tespit etmek icin (A)
motor plakasina bakin.

2. Motor plaka verilerini parametre listesine girin.
[Quick Menu] tusuna basarak ve Q2 Quick Setup
secenegini belirleyerek listeye erisin. Bkz.

Tablo 3.14.
1. Motor Gucl [kW] 1-20 Motor Gucu [kW]
veya Motor Glict [HP] 1-21 Motor Guicl [HP]

2. Motor Voltaji parametre 1-22 Motor
Voltaji

3. Motor Frekansi 1-23 Motor Frekansi

4, Motor Akimi parametre 1-24 Motor
Akimi

5. Motor Nominal Hizi parametre 1-25 Motor
Nominal Hizi

Tablo 3.14 Hizh Kurulum Parametreleri

36 Danfoss A/S © Rev. 2014-02-07 TUm haklari sakhdir.

MG37A242




Kurulum

Kullanma Kilavuzu

130BT307.10

BAUER D-7 3734 ESLINGEN

isletim sirasinda AMA'yi durdurun

Basarili AMA

. Ekranda "AMA'y1 biti
mesaji gorundar.

. AMA durumundan ¢
Basarisiz AMA

rmek icin [OK] tusuna basin"

tkmak icin [OK] tusuna basin.

. Frekans dondstirici alarm moduna girer.
Alarmin aciklamasi béliim 9 Uyarilar ve Alarmlar
boliminde bulunabilir.

. Alarm giinlugiinde "

Rapor Degeri", frekans

donistlricli alarm moduna girmeden 6nce AMA

tarafindan yuritilen

son Ol¢lim dizisini g0sterir.

Bu numara alarmin agiklamasiyla birlikte sorun

gidermede yardimci

olur. Danfoss servis

personeliyle iletisime gectiginizde, numarayi ve

alarm agiklamasini b

ildirin.

Cizim 3.31 Motor Plakasi

En iyi performansi saglamak icin Otomatik Motor
Adaptasyonunu gerceklestirin.

Terminal 27'yi terminal 12'ye baglayin veya
5-12 Terminal 27 Dijital Girig'yi "Islev Yok’
(5-12 Terminal 27 Dijital Giris [0]) olarak ayarlayin.

AMA'yi etkinlestirin 7-29 Otomatik Motor
Adaptasyonu (AMA).

Tam veya indirgenmis AMA'y1 secin. Bir LC filtresi
monte edildiyse, sadece indirgenmis AMA'yi
calistiin veya AMA prosediiri sirasinda LC
filtresini cikarin.

[OK] tusuna basin. Ekranda “Baslatmak icin [Hand
on] tusuna basin” ifadesi goriindr.

[Hand On] tusuna basin. AMA proseduriiniin
yururlikte oldugunu belirten bir durum cubugdu
goruntilenir.

[Off] tusuna basin — Frekans donustiriici alarm
moduna girer ve ekranda AMA'nin kullanici
tarafindan sonlandirildigr gosterilir.

3~ MOTOR NR. 1827421 2003 3 o
Basarisiz AMA ¢cogu zaman yanlis kaydedilmis motor
S/E005A9 plakasi verilerinden veya motor giicii boyutu ile frekans
15 KW donistiriict gi¢ boyutu arasinda ¢ok buiylk fark
315 /M. 200 v v olmasindan kaynaklanir.
n1400  /MIN. 50 Hz
cos 0,80 36 A Hiz ve rampa siiresi icin istenen sinirlari ayarlayin.
1,71 Minimum Referans 3-02 Minimum Referans
B IP 65 H1/1A Maksimum Referans 3-03 Maksimum Referans

Tablo 3.15 Referans Parametre

leri

Motor Hizi Alt Sinin

4-11 Motor Hizi Alt Sinirt [RPM]
veya 4-12 Motor Hizi Alt Sinin
[Hz]

Motor Hizi Ust Siniri

4-13 Motor Hizi Ust Sinirt [RPM]
veya 4-14 Motor Hizi Ust Siniri

[Hz]

Tablo 3.16 Hiz Sinirlari

Rampa Yukari Suresi 1 [sn]

3-41 Rampa 1 Hizlanma Siresi

Rampa Asagi Siresi 1 [s]

3-42 Rampa 1 Yavaslama Suresi

Tablo 3.17 Rampa Sireleri

MG37A242
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3.6 EkBaglantilar
3.6.1 Mekanik Fren Kontroli

Kaldirma/indirme uygulamalarinda elektromekanik bir
freni kontrol edebilmeniz gerekir:
. Herhangi bir role cikisi veya dijital ¢ikis (terminal
27 veya 29) kullanarak freni denetleyin.

. Ornegin yiikiin cok fazla olmasi nedeniyle frekans
donistiriici motoru 'destekleyemediginde’, cikisi
kapali (voltajsiz) tutun.

. Elektromanyetik frenli uygulamalar icin 5-4*
Roleler parametre grubunda [32] Mekanik fren
kontroliinii secin.

. Motor akimi, parametre 2-20 Fren Akimini
Ayirma'de 6nceden ayarlanmis degeri astiginda
fren serbest birakilir.

. Cikis frekansi, parametre 2-21 Fren Hizini Etkinlestir
[RPM] veya parametre 2-22 Fren Hizini Etkinlestir
[Hz]'de ayarlanan frekanstan az oldugunda, ancak
frekans donustlriclt bir durdurma komutunu
yuritirse fren gegirilir.

Frekans dondlsturicu alarm modundaysa veya asir voltaj
durumundaysa, mekanik fren derhal devreye girer.

3.6.2 Motorlarin Paralel Baglantisi

Frekans dondstirict paralel baglantili birkag¢ motoru
denetleyebilir. Motorlarin toplam akim tiketimi, frekans
donustlriict icin nominal ¢ikis akimi ImN'yi asmamalidir.

DUYURU!

Kablolarin Cizim 3.32'deki gibi ortak bir birlesme yerine
baglandigi tesisatlar yalnizca kisa kablolar icin onerilir.

DUYURU!

Motorlar paralel olarak baglandiginda 7-29 Otomatik
Motor Adaptasyonu (AMA) kullanilamaz.

DUYURU!

Frekans doniistiiriiciiniin elektronik termal rélesi (ETR),
motorlarin paralel baglandigi sistemlerde tek bir motor
icin motor korumasi olarak kullanilamaz. Her motorda
termistor veya termal rélelerle ek motor korumasi
saglayin. Devre kesiciler koruma olarak uygun degildir.

1308A170.10

&

0000 LC fiter

PN

T I

oood
o0
&OOU
(=)
0000

Cizim 3.32 Ortak Bir Birlesme Yerinde Bagh Olan Kablolarla
Gergeklestirilen Tesisat

Motor boyutlar arasinda buyuk farkliliklar varsa,
baslatmada ve disiik RPM degerlerinde sorunlar cikabilir.
Kuclik motorlarin statorundaki nispeten yiliksek ohmik
direng, baslatmada ve disiik RPM degerlerinde daha
yuksek bir voltaj gerektirmektedir.

3.6.3 Motor Termal Korumasi

Frekans dondsturicideki elektronik termal role,

parametre 1-90 Motor Termal Korumasi ETR Alarmi icin
ayarlandiginda ve 1-24 Motor Akimi nominal motor akimina
ayarlandiginda (motor plakasina bakin) tek motor korumasi
icin UL onayi almistir.

Termal motor korumasi i¢cin MCB 112 PTC Termistor Karti
secenegi de kullanilabilir. Bu kart, patlama tehlikesi
bulunan Boélge 1/21 ve Bolge 2/22'de motorlar korumak
icin ATEX sertifikasyonu saglar. parametre 1-90 Motor
Termal Korumasi [20] ATEX ETR'ye ayarlandiginda ve MCB
112 kombine edildiginde. Patlama tehlikesi bulunan
alanlarda bir Ex-e motorun kontrol edilmesi mimkiinddr.
Ex-e motorlarin glivenli isletimi amaciyla frekans dénusti-
riclintin nasil ayarlanacagi konusunda bilgi almak icin
programlama kilavuzuna bakin.

38 Danfoss A/S © Rev. 2014-02-07 TUm haklari sakhdir.
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Kullanma Kilavuzu

4 Baslatma ve Islev Testi

4.1 On Baslatma

DIKKAT

Birime gli¢ vermeden 6nce, tim kurulumu asagidaki Tablo 4.1'de ayrintilandinldigi gibi kontrol edin. Tamamlandiginda
bu 6gelere onay imi koyun.

Yapilacak kontroller

Aciklama

Yardimci donanim

o Frekans donusturiciiniin gli¢ girisi tarafinda veya motorun ¢ikis tarafinda bulunabilecek yardimci
donanimlara, anahtarlara, baglanti kesmelerine veya giris sigortalarina/devre kesicilere bakin. Bunlarin
tam hizda isletime hazir oldugundan emin olun.

e Frekans donustirticliye geri besleme icin kullanilan tiim sensorlerin islevini ve kurulumunu kontrol
edin.

e Varsa motorlardaki gii¢ faktori diizeltme bagliklarini ¢ikarin.

Kablo yonlendirme

o Asagidakilerden her biri icin ayri metalik kanallar kullanin:
. Girig guicu
. motor kablolari

. kontrol telleri

Kontrol telleri

o Hasarli veya kopuk tel ve gevsek baglanti kontroli yapin

o GuUraltd bagisikhidgr icin, kontrol tellerinin glic ve motor tel tesisatindan yalitilmis oldugunu kontrol
edin

o Gerekirse, sinyallerin voltaj kaynagini kontrol edin

o Blendajli kablo veya burgulu cift tel kullaniimasi 6nerilir. Blendajin dogru sekilde sonlandirildigindan
emin olun

Sogutma acikhigi

e Sogutma icin uygun hava akisinin saglanmasi amaciyla altta ve Ustte yeterli acikliklar bulundugunu
olclin

EMC hususlari

o Elektromanyetik uyumluluk bakimindan kurulumun uygunlugunu kontrol edin

Ortam hususlar

e Maksimum ortam isletim sicaklik sinirlari icin donanim etiketine bakin

o Nem diizeyleri, yogusmasiz %5-95 arasinda olmahdir

Sigorta ve devre

o Sigortalarin veya devre kesicilerin uygunlugunu kontrol edin

kesiciler e Tum sigortalarin siki bir sekilde takildigini, ¢alisir durumda olduklarini ve tim devre kesicilerin agik
konumda olduklarini kontrol edin
Topraklama e Birim icin, sasisinden bina topragina giden bir topraklama teli gerekir

o Siki olan ve oksitlenmeyen iyi toprak baglantilarini kontrol edin

o Kanala topraklama yapilmasi veya arka pano montajindan metal bir ylizeye baglanti kurulmasi uygun
bir topraklama degildir

Giris ve ¢ikis gui¢ kablo
tesisati

o Gevsek baglanti olup olmadigini kontrol edin

e Motor ve sebekenin ayri kanalda veya ayrilmis blendajli kablolarda bulundugunu kontrol edin

Panonun i¢ kismi

e Birimin i¢ kisminda dokiintl ve asindirma olmadigini kontrol edin

Anahtarlar

e TiUm anahtarlarin ve baglanti kesme ayarlarinin uygun konumda olmalarini saglayin

Titresim

e Birimin, saglam bir sekilde takildigini veya gerekirse sok desteklerinin kullanildigini kontrol edin

o Olagandisi titresim miktar olup olmadigini kontrol edin

Tablo 4.1 Baglatma Kontrol Listesi

MG37A242
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4.2 Donanima Gug¢ Verme

AUYARI

YUKSEK VOLTAJ!

Frekans donusturiiciiler, AC sebekesine baglandiklarinda
yuksek voltaj icerirler. Kurulum, baslatma ve bakim
islemleri, yalnizca kalifiye personel tarafindan gerceklesti-
rilmelidir. Aksine davranis 6liim veya ciddi yaralanmayla
sonuglanabilir..

AUYARI

ISTENMEYEN BASLATMA!

Frekans donusturiicii, AC sebekesine baglandiginda,
motor herhangi bir zamanda baslayabilir. Frekans
doniistiirlici, motor ve calistirilan donanimlar isletiimeye
hazir durumda olmalidir. Aksi takdirde 6liim, ciddi
yaralanma, ekipmanin zarar gérmesi veya maddi hasarla
karsilagilabilir.

1. Giris voltajinin %3 icerisinde dengelendigini
dogrulayin. Dengeli degilse, devam etmeden 6nce
giris voltaji dengesizligini dizeltin.

2. Varsa opsiyonel donanim tel tesisatinin kurulum
uygulamasiyla eslesmesini saglayin.

3. TUm operatdr aygitlarinin OFF (KAPALI) olmasini
saglayin. Pano kapilar kapali olmali ve kapak
monte edilmelidir.

4, Birime gli¢ verin. Bu zamanda frekans donistu-
riclyu baslatmayin. Baglanti kesme anahtari
bulunan birimlerde, gii¢ vermek icin anahtari
cevirin.

DUYURU!

LCP altindaki durum satirinda OTOMATIK UZAK
YANASMA okundugunda veya Alarm 60 Dis Kilit
goriintiulendiginde, birimin isletilmeye hazir, fakat
terminal 27'de bir giris eksik demektir.

4.3 Temel isletim Programlamasi

Frekans donustlriculer, en iyi performans icin calisti-
rilmadan 6nce temel isletim programlamasina ihtiyag
duyarlar. Temel isletim programlamasi, calistirilan motorun
motor plaka verilerini ve minimum ve maksimum motor
hizlarini girmeyi gerektirir. Onerilen parametre ayarlari,
baslatma ve kontrol amaglarina yoneliktir. Uygulama
ayarlar degiskenlik gosterebilir. Verileri LCP yoluyla
girmeye iliskin ayrintili yonergeler icin bkz.

bélim 5.1 Calistirma.

Verileri glic ON konumundayken, fakat frekans
donustirici isletilmeden 6nce girin. Frekans donisti-
ricliyi programlamanin 2 yolu vardir: Akill Uygulama
Kurulumu (SAS) kullanmak veya asagida ayrintili olarak
aciklanan prosediri uygulamak. SAS, en sik kullanilan
uygulamalarin kurulumu igin hizli bir sihirbazdir. Gug ilk
acildiginda ve sifirlamadan sonra SAS, LCP'de goriintiilenir.
Belirtilen uygulamalarin kurulumu icin art arda ekranlarda
gosterilen talimatlan uygulayin. SAS ayni zamanda Quick
Menu altinda da bulunabilir. Akilli Kurulum isleminin
basindan sonuna kadar, cesitli secimler, ayarlar ve
mesajlara ait yardim bilgilerini gérmek icin [Info] kullanilir.

DUYURU!

Sihirbaz kullanilirken baslatma kosullarinin reddedildigini
unutmayin.

DUYURU!

ilk acilistan veya sifirlamadan sonra hicbir islem
yapilmazsa, SAS ekrani 10 dakika sonra otomatik olarak
kaybolur.

SAS kullanilmadiginda, verileri asagidaki prosediire uygun
sekilde girin.

1. LCP Uzerindeki [Main Menu] tusuna iki kez basin.

2. Parametre grubu 0-** jsletim/Ekran'a gitmek icin
gezinme tuglarini kullanin.

3. [OK] tusuna basin.

o
1452 RPM 4. 736 1513 S
Fain s 8
........................................................... &
e e e e e e R e S S
1-=% Loadsf~otor «@
=-%% Brake=
T Referencse £ Ramps=s
Gizim 4.1 0-** isletim/Ekran

4, Parametre grubu 0-0* Temel Ayarlar'a gitmek icin

gezinme tuslarini kullanin ve [OK] tusuna basin.
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D05 000 ) E 11.  Kontrol terminalleri 12 ve 27 arasina bir gegici
oxx]| 8 baglanti teli yerlestirilmisse 5-12 Terminal 27 Dijital
|0-0% BasicSettings | 5 Giris ayarini fabrika varsayilaninda birakin. Aksi

Wi S Olpera“ms durumda, isletim Yok'u secin. Opsiyonel by-pass

0-2% LCP Display T, .. . .

U e el bu[unan fre'kans donustiriiciler icin gegici
baglanti teli kullanilmasi gerekmez.

12.  parametre 3-02 Minimum Referans.

Cizim 4.2 0-0* Temel Ayarlar 13.  parametre 3-03 Maksimum Referans.

14.  3-41 Rampa 1 Hizlanma Siiresi.

15.  3-42 Rampa 1 Yavaslama Siiresi.
5. 0-03 Bélgesel Ayarlar'a gitmek icin gezinme

tuslarini kullanin ve [OK] tusuna basin. 16.  3-13 Referans Sitesi. Ele Bagli/Otomatik* Yerel

Uzaktan'a baglanmistir.

) o
0.0% 0.00A OIS . .
00s] 8 4.4 Yerel Denetim Testi
o
0-03 Regional Settings 2 A
MOTOR BASLATMA!
(0] International Motorun, sistemin ve bagh aygitlarin calistirilmaya hazir
olduklarindan emin olun. Her tiir kosulda giivenli isletimi
2im 4.3 0-03 BS| | Avarl saglamak kullanicinin sorumlulugundadir. Motor, sistem
Gizim 4.3 0-03 Bolgesel Ayarlar veya bagh aygitlar calistinimaya hazir degilse, kisisel
yaralanma veya donanim hasari ortaya cikabilir.
6. Uluslararasi veya Kuzey Amerika'yr se¢mek icin DUYURU
gezinme tuslarini kullanin ve [OK] tusuna basin. -
(Bu, bir dizi temel parametrenin varsayilan [Hand On] tusu, frekans donistiirlicliye bir yerel
ayarlarini degistirir. Tam liste icin bkz. baslatma komutu saglar. [Off] tusu, durdurma islevi
béliim 6 Programlama.) saglar.
7. LCP Gzerindeki [Hizh Mend] tusuna basin. Yerel modda isletilirken, [4] ve [V] frekans dondisti-
) o riciiniin hiz ¢ikisini artirir ve azaltir. [«] ve [>] ekran
8. Parametre grubu Q2 Hizli Kurulum'a gitmek icin imlecini sayisal ekranda hareket ettirir.
gezinme tuslarini kullanin.
9. [OK] tusuna basin. 1. [Hand On] tusuna basin.
13.7% 13.0A 0 E 2. [4] tusuna basarak frekans dénistiriiclyld tam
% hiza getirin. imlecin ondalik noktanin soluna
a tasinmasi, daha hizli giris degisikligi yapmayi
Q1 My Personal Menu - saglar
@Quicksetwp ! .
********** - 3. Hizlanma sorunlarn olup olmadigini gézleyin.
Q5 Changes Made
Q6 Loggings 4, [Off] tusuna basin.
5. Yavaslama sorunlari olup olmadigini gézleyin.
Cizim 4.4 Q2 Hizh Kurulum
Hizlanma sorunlari varsa:
10. Dili secin ve [OK] tusuna basin. . Uyarilar veya alarmlar ortaya cikarsa, bkz.
° béliim 9 Uyarilar ve Alarmlar
0.0 Hz 0.00kW 0 5
& E . Motor verilerinin dogru girildigini kontrol edin
= -
121 Motor Power [kW] ) . 3-41 Rampa 1 Hizlanma Siiresi'de rampa hizlanma
suresini artirin.
XKW . 4-18 Akim Sinir'de akim sinirini artirin.
: Y . 4-16 motor modda moment limiti'de tork sinirini

artirin.
Cizim 4.5 Dil Seg
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Yavaslama sorunlarn varsa

. Uyarilar veya alarmlar ortaya cikarsa, bkz.
bélim 9 Uyanlar ve Alarmlar.

. Motor verilerinin dogru girildigini kontrol edin

. Yavaslama stiresini 3-42 Rampa 1 Yavaslama
Stiresi'de artirin

. 2-17 Asini Voltaj Denetimi parametresinde agiri
voltaj kontrollinii etkinlestirin.

Bir alarmdan sonra frekans donusturiclyi sifilamak icin
bkz. béliim 5.1.2 Grafiksel LCP’yi (GLCP) ¢alistirma .

DUYURU!

béliim 4.1 On Baslatma ile béliim 4.3 Temel isletim
Programlamasi arasindaki kisim frekans donistiriicliye
glic verme, temel programlama, ayar ve islev testi
prosediirlerini tamamlamaktadir.

4.5 Sistemi Baglatma

Bu bolimde prosediirii gerceklestirmeden 6nce kullanici
kablo tesisati ve uygulama programlamasini tamamlayin.
Uygulama olusturma bilgisi icin bkz. béliim 7 Uygulama
Ornekleri. Asagidaki prosediiriin, kullanici tarafindan
uygulama kurulumu bitirildikten sonra yapilmasi 6nerilir.

ADIKKAT

MOTOR BASLATMA!

Motorun, sistemin ve bagh aygitlarin calistiriimaya hazir
olduklarindan emin olun. Her tiir kosulda giivenli isletimi
saglamak kullanicinin sorumlulugundadir. Motor, sistem
veya bagh aygitlar calistinlmaya hazir degilse, kisisel
yaralanma veya donanim hasari ortaya cikabilir.

1. [Auto On] tusuna basin.

2. Dis kontrol islevlerinin, frekans donistiriictiye
uygun sekilde kablolandigindan ve tim program-
lamalarin bitirildiginden emin olun.

Bir dis ¢alistirma komutu verin.

Hiz referansini, hiz araliyi boyunca ayarlayin.

vokh W

Dis calistirma komutunu kaldirin.
6. TUm sorunlari not edin.

Uyarilar veya alarmlar ortaya cikarsa, béliim 9 Uyarilar ve
Alarmlar bélimiine bakin.
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5 Kullanici Ara birimi

5.1 Calistirma
5.1.1 isletim Modlari

Diisiik Harmonik Siiriicii 2 sekilde isletilebilir:
. Grafiksel Yerel Denetim Panosu (GLCP)

. RS-485 seri iletisim veya USB, her ikisi de PC
baglantisi icindir

5.1.2 Grafiksel LCP’yi (GLCP) calistirma

Biri frekans donustiirliicli bolima (sag) ve digeri etkin filtre
bolimu (sol) Gzerinde olmak tizere Dlsiik Harmonik Sirtici
Uzerinde 2 LCP vardir. Her iki LCP de ayni sekilde islev
gorir. Her LCP sadece bagli oldugu birimi kontrol eder ve
2 LCP arasinda iletisim yoktur. Grafiksel LCP'yi calistirma
(GLCP)

DUYURU!

Etkin filtre Oto modunda olmalidir. Filtre LCP lizerindeki
[Auto On] tusuna basin.

Asagidaki yonergeler GLCP (LCP 102) icin gecerlidir.

GLCP dort islevsel gruba ayrilir:
. Durum satirlan olan Grafik ekrani.

. Menii tuslan ve gosterge isiklari (LED’ler) - mod
secme, parametreleri degistirme ve ekran islevleri
arasinda gecis yapma.

. Gezinme tuslari ve gosterge 1siklar (LED'ler).

. isletim anahtarlari ve gésterge isiklari (LED'ler).

Grafik ekran:

LCD ekran bir arka 1s1ga sahiptir ve alfasayisal karakter-
lerden olusan 6 satir icerir. TUm veriler, [Status] (Durum)
modunda bes taneye kadar isletim degiskenini gdsterebilen
LCP'de goriintilenir. Cizim 5.1, frekans donuUstiiriici LCP'yi
ornekler. Filtre LCP tamamen ayni goriiniir ancak filtre ile
ilgili bilgileri goruntuler.

1. Ekran

la Durum satiri: Durum mesajlari simgeleri
ve grafikleri gorintiler.

1b  Satir 1-2: Kullanicinin tanimladig
verileri ve degiskenleri goriintileyen
operatdr veri satirlari. [Status] anahtarina
basilarak en ¢ok bir satir daha
eklenebilir.

1c Durum satiri: Metin gorintileyen
durum mesajlari.

2. Programlanabilir meni tuslar
3. Gosterge 1siklari/gezinme paneli
4. lsletim tuslan
(32}
0
)
3 5
o
(=]
(52}
r a
Status 1(0)
1234rpm 10,4A 43,5Hz
1 b
43,5Hz
Run OK d
Quick Main Alarm
2 Status
Menu Menu Log

Alarm @

4 @

Cizim 5.1 LCP

Gosterge 3 kisma ayrilmigtir:

Ust boliim (a)

Durum modundayken durumu veya durum modunda
degilken ve alarm/uyari s6z konusu oldugunda en fazla 2
degisken gosterir.

Etkin Kurulum sayisi (0-10 Etkin Kurulum'da Etkin Kurulum
olarak secilen) gosterilir. Etkin Kurulum disinda baska bir
kurulum programlarken, programlanan kurulumun
numarasi sag tarafta parantezler icerisinde gortndir.
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Orta kisim (b)

Duruma bakmaksizin ilgili birim ile ilgili en fazla 5 degisken
gosterir. Alarm/uyari durumunda, degiskenlerin yerine uyari
gosterilir.

[Status] tusuna basarak 3 durum okuma ekrani arasinda
gecis yapmak miumkinddr.

Her bir durum ekraninda farkh bicimlerde isletim
degiskenleri gorinir.

Goriintiilenen isletim degiskenlerinin her birine birden fazla
deger veya 6lclim baglanabilir. Goriintiilenecek degerler/
Olclimler 0-20, 0-21, 0-22, 0-23 ve 24-0 parametreleriyle
tanimlanabilir.

Par. 0-20 - par. 0-24'te secilen her deger/6l¢lim okuma
parametresinin olasi ondalik ayracindan sonra kendi dlcedi
ve hane sayisi vardir. Daha biyik sayisal degerler ondalik
kissmdan sonra daha az hane ile gosterilir.

Orn: Akim okumasi

525 A; 152 A 105 A

Durum ekrani |

Bu okuma durumu baslatmadan sonra standarttir.
Goriintiilenen isletim degiskenlerine (1.1, 1.2, 1.3, 2 ve 3)
baglanan deger/6lciim hakkindaki bilgileri goriintiilemek
icin [INFO] tusuna basin.

Gizim 5.2'deki ekranda gosterilen isletim degiskenlerine
bakin. 1.1, 1.2 ve 1.3 kiiciik boyutlu gosterilir. 2 ve 3 orta
boyutta gosterilir.

799 RPM

10)
36.4 kw

7.83A

130BP041.10

0.000

53.2%

Auto Remote R}:(ping

ofc

Cizim 5.2 Durum Ekrani | - isletim Degiskenleri

Durum ekrani Il

Cizim 5.3'deki ekranda gosterilen isletim degiskenlerine (1.1,
1.2, 1.3, ve 2) bakin.

Ornekte, hiz, motor akimi, motor giicii ve frekans birinci ve
ikinci siralarda degiskenler olarak secilmistir.

1.1, 1.2 ve 1.3 kicuk boyutta, 2 ise buyuk boyutta
gosterilir.

10
24.4 kW

207RPM 5.25A

6.9..

@ @1308%62,10

Auto Remote Running

o)

Gizim 5.3 Durum Ekrani Il - isletim Degiskenleri

Durum ekrani 11l
Bu durum Smart Logic Control'liin olay ve eylemlerini
goOsterir.

2y

1(1)
4.0 kW

778 RPM 0.86 A

130BP063.10

State: 0 off 0 (off)
When: -
Do: -

Auto Remote Running

Cizim 5.4 Durum Ekrani lll - isletim Degiskenleri

DUYURU!

Durum ekrant lI, filtre LCP lizerinde mevcut degildir.

Alt kisim
daima Durum modunda frekans donustiricinin
durumunu gosterir.

< Statu=s
g
<

Top section

130BP074.10

Middle section

#' phase loss [A31]
Auto Remote Trip

Bottom section

Cizim 5.5 Alt Kissm Durum Modu

Ekran kontrast ayar
Daha koyu bir goriinti icin [status] ve [4] tuslarina basin
Daha acik bir goriinti icin [Status] ve [Y] tuslarina basin
Gosterge 1siklari (LED'ler):
Belirli esik degerleri asilirsa, alarm ve/veya uyari LED'leri
yanar. Denetim panosunda bir durum ve alarm metni
gorundr.
Frekans donustiriict asagidakinden enerji aldiginda, On
(Agik) LED'i etkinlestirilir:

. sebeke voltaji

. DC bus terminali

. bir dis 24 V beslemesi
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Ayni zamanda, arka aydinlatma da yanar. Gosterge isiklar
(LED'ler)

. Yesil LED/On: Denetim kismi calisiyor.
. Sari LED/Uyari: Bir uyari gosterir.

. Yanip Sonen Kirmizi LED/Alarm: Bir alarm gdsterir.

130BP044.10

On

Warn.

Alarm
Cizim 5.6 LED Durum Isiklari

GLCP tuglari

Menii tuglar

Meni tuslan islevlere ayriimistir. Gostergenin ve gosterge
lambalarinin altindaki tuslar, normal isletim sirasindaki
gosterge secenekleri dahil, parametre ayarlar icin kullanihr.

Status

Cizim 5.7 Menii Tuslan

Quick
Menu

130BP045.10

[Status]

Sirayla frekans donistlriiciniin (ve/veya motorun) veya
filtrenin durumunu gosterir. LCP siirliciisiinde, [Status]
tusuna basilarak 3 farkli okuma secilebilir:

5 satirl okuma, 4 satirli okuma veya Smart Logic Control.
Smart Logic Control filtre icin kullanilamaz.

Ekran modunu se¢mek veya asagidakilerden ekran moduna
geri dénmek icin [Status] tusunu kullanin:

° hizli meni
. ana menu
. alarm modu

[Status] tusunu tek veya ¢ift okuma modu arasinda gegis
yapmak icin de kullanabilirsiniz Durum

[Quick Menu]

Frekans dondstiricinin ve filtrenin hizli kurulumuna ve
en sik kullanilan islevlerin programlanmasina olanak verir.
Hizlh mend

[Quick Menu] sunlan igerir:
. Q1: Kisisel Menim

. Q2: Hizh Kurulum
. Q5: Changes Made
. Q6: Gunlikler

Etkin filtre Dlslik Harmonik Sirtcliniin timlesik parcasi
oldugu icin yalnizca asgari bir programlama gereklidir.
Filtre LCP, voltajin veya akimin, dizeltilmis akimin, enjekte
edilmis akimin veya Cos ¢ ve gercek gli¢ faktoriiniin THD'si
gibi filtre isletimi hakkinda bilgi gosterir.

0-60, 0-61, 0-65 veya 0-66 parametreleri araciligiyla parola
olusturulmamissa Hizli Menl parametrelerine hemen
erisilebilir.

Hizli menl modu ve ana menii modu arasinda dogrudan
gecis yapmaniz mimkandur.

[Main Menu]

tim parametrelerin programlanmasi icin kullanilir.

Par. 0-60, 0-61, 0-65 veya 0-66 araciligiyla parola olusturul-

mamissa ana meni parametrelerine hemen erisilebilir.

Ana menl modu ve hizli menii modu arasinda dogrudan

gecis yapmaniz mimkandur.

Parametre kisayolu [Main Menu] anahtarina 3 saniye 5
boyunca basilarak calistirilabilir. Parametre kisayolu,

herhangi bir parametreye dogrudan erisim saglar.

[Alarm Log]

en son 5 alarmi iceren Alarm listesini goriintiler (A1-A5
olarak numaralanir). Bir alarm hakkinda daha fazla bilgi
almak icin, ok tuslarini kullanarak alarm numarasina
ilerleyin ve [OK] tusuna basin. Alarm moduna girmeden
once frekans donustiricinin veya filtrenin durumu
hakkindaki bilgiler goriintilenir.

[Back]
gezinme yapisindaki bir dnceki adima veya katmana geri
goturar.

Cizim 5.8 Geri Tusu

[Cancel]
Ekran dedistirilmedigi strece son degisiklik veya komut
iptal edilir.

Gizim 5.9 iptal Tusu

[Info]

herhangi bir gorlintli penceresindeki komut, parametre
veya islev hakkindaki bilgileri gorintdler. [Info] tusu,
gerektiginde ayrintili bilgi saglar.

[Info], [Back] veya [Cancel] tusuna basarak Bilgi modundan
cikin.

Cizim 5.10 Info Tusu
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Gezinme tuglari

4 gezinti tusu, [Quick Menu], [Main Menu] ve [Alarm Log]
icindeki farkli secenekler arasinda gezinmek icin kullanilir.
imleci gezinti tuslaryla birlikte hareket ettirin.

[OK]

imlecle isaretlenen bir parametreyi se¢mek ve bir
parametre degisikligini etkinlestirmek icin kullanihr.

130BT117.10

Warn

Alarm

Cizim 5.11 Gezinme Tuslari

isletim tuslari
Yerel denetim i¢in. Denetim panosunun altinda bulunur.

[ [ [

Cizim 5.12 isletim Tuslar

130BP046.10

[Hand On]

frekans donUstiricinin GLCP araciligiyla denetlenebil-
mesini saglar. [Hand On] ayni zamanda motoru baslatir ve
artik ok tuslariyla motor hizi referansi verilebilir. Bu tus,
0-40 LCP'de [Hand on] Anahtan araciligiyla Etkinlestirilebilir
[1] veya Kapatilabilir [0].

[Hand on] etkinlestirildigine asagidaki denetim sinyalleri
etkin olur:
. [Hand On] - [Off] - [Auto On]

. Sifirlama

. Bosta ters durdurma (motor durdurmak Uzere
bosa alinir)

. Ters cevirme

. Kurulum segimi Isb — Kurulum secimi msb
. Seri iletisimden durdurma komutu

. Hizli durdurma

. DC freni

DUYURU!

Kontrol sinyalleri veya bir seri bus ile etkinlestirilen dis
durdurma sinyalleri "baslatma" komutunu LCP araciligiyla
gecersiz kilacaktir.

[Off]

bagh motoru (frekans donustiirtici LCP'ye basildiginda)
veya filtreyi (filtre LCP'ye basildiginda) durdurur Bu tus,
0-41 LCP'de [Off] Anahtari aracih@iyla Etkinlestirilebilir [1]
veya Kapatilabilir [0]. Hicbir dis durdurma islevi secili
degilse ve [Off] tusu etkin degilse, motor yalnizca besleme
geriliminin baglantisi kesilerek durdurulabilir.

[Auto On]

frekans donistiriiciiniin kontrol terminalleri ve/veya seri
iletisim araciligiyla kontrol edilebilmesini saglar. Bus ve/
veya kontrol terminallerine bir baslatma sinyali uygulandigi
zaman, frekans dondstirici baslatilacaktir. Bu tus,

0-42 LCP'de [Auto on] Anahtari aracilidiyla Etkinlestirilebilir [1]
veya Kapatilabilir [0].

DUYURU!

Dijital girisler aracihgiyla etkin bir HAND-OFF-AUTO
sinyalinin 6nceligi [Hand on] - [Auto on] denetim
tuslarindan daha fazladir.

[Reset]

Bir alarmdan sonra frekans donustlrliciyl veya filtreyi
sifilamak icin kullanilir. Tus, LCP'de 0-43 LCP'de [Reset]
Anahtari aracihgiyla Etkinlestirilebilir [1] veya Devre disi
birakilabilir [0]. Sifirlama

Parametre kisayolu

[Main Menu] tusunu 3 saniye siireyle basil tutarak olustu-
rulabilir. Parametre kisayolu, herhangi bir parametreye
dogrudan erisim saglar.

5.1.3 Verileri Degistirme

1. [Quick Menu] veya [Main Menu] tusuna basin.

2. Diizenlenecek parametre grubunu bulmak icin [4]
ve [¥] tuslarini kullanin. Verileri Degistirme

3. [OK] tusuna basin.

4. Dizenlenecek parametreyi bulmak icin [4] ve [¥]
tuslarini kullanin.

5. [OK] tusuna basin.

6. Dogru parametre ayarini segmek icin [4] ve [¥]
tuslarini kullanin. Ya da, bir sayidaki haneler
arasinda ilerlemek icin [«] ve [*] tuslarini kullanin.
imlec degistirilmek (izere secilen haneyi belirtir.
[A] tusu degeri artinir, [¥] tusu ise degeri azaltir.

7. Degisikligi iptal etmek icin [Cancel] tusuna,
degisikligi kabul etmek ve yeni ayar girmek icin
[OK] tusuna basin.
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5.1.4 Bir Metin Degerini Degistirme

Secilen parametre metin biciminde bir deger ise, [4]/[Y]
gezinme tuslarini kullanarak metin degerini degistirin.

[A] tusu degeri artirir, [¥] tusu tusu ise degeri azaltir. imleci
kaydedilecek degerin iizerine getirip [OK] tusuna basin.

130BP068.10

Gizim 5.13 Ekran Ornegi

5.1.5 Sayisal Veri Grubu Degerlerini
Degistirme

Secilen parametre bir sayisal veri degerini gosteriyorsa,
secilen veri degerini, [A] ve [V] tuslari ile oldugu kadar [<]
ve [*] gezinme tuslariyla degistirin. imleci yatay hareket
ettirmek icin [<] ve [*] tuslarina basin.

130BP069.10

Gizim 5.14 Ekran Ornegi

Veri degerini degistirmek icin [4]/[¥] tuslarina basin. [4]
veri degerini artinrken [v] tusu veri degerini azaltr. imleci
kaydedilecek degerin tizerine getirip [OK] tusuna basin.

130BP070.10

Gizim 5.15 Ekran Ornegi

5.1.6 Veri Degerini Degistirme, Adim Adim-

Belirli parametreler adim adim veya sonsuz degiskenle
degistirilebilir. Bu yontem 1-20 Motor Glicii [kW],
parametre 1-22 Motor Voltaji, ve 1-23 Motor Frekansi icin
gecerlidir.

Bu parametreler hem bir grup sayisal veri degeri hem de
sonsuz degiskenli sayisal veri degerleri olarak degistirilir.

5.1.7 Dizinli Parametreleri Okuma ve
Programlama

Parametreler dénen yigina yerlestirilince dizinlenir.
15-30 Alarm Gnlg: Hata Kodu - 15-32 Alarm Gnlg: Zaman,
okunabilen bir ariza giinliigu icerir. Bir parametre segin,
[OK] tusuna basin ve deger glnligiinde ilerlemek icin
yukari/asagr gezinme tuslarini kullanin.

Baska bir 6rnek olarak 3-10 Onceden Ayarli Referans
parametresini kullanin:

Parametreyi secin, [OK] tusuna basin ve dizinli degerlerde
ilerlemek icin [4]/[Y] tuglarini kullanin. Parametre degerini
degistirmek icin, dizinli degeri secip [OK] tusuna basin.
[41/[¥] tuslarini kullanarak degeri degistirin. Yeni ayari
kabul etmek icin [OK] tusuna basin. iptal etmek icin
[Cancel] tusuna basin. Parametreden ¢ikmak icin [Back]
tusuna basin.

5.1.8 GLCP kullanilirken Parametre
Ayarlarinin Hizli Aktarimi

Kurulum tamamlandiktan sonra, parametre ayarlarini MCT
10 Kurulum yazihimi aracihgiyla GLCP veya bir bilgisayar
Uzerinde saklayin (yedekleyin).

AUYARI

Bu islemlerin herhangi birini gerceklestirmeden 6nce
motoru durdurun.

LCP'de veri depolama
1. Suraya gidin: 0-50 LCP Kopyasi

2. [OK] diigmesine basin
3. Sunu seg¢: [1] Timdi LCP'ye
4. [OK] diigmesine basin

TUm parametre ayarlar, ilerleme cubugunda gosterilerek
GLCP’ye depolanir. %100'e ulasildiginda [OK] tusuna basin.

GLCP artik baska frekans donusturictye baglanabilir ve
parametre ayarlari bu frekans donistiriiciye kopyala-
nabilir.
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LCP’'den frekans doniistiiriicliye veri aktarma
1. Suraya gidin: 0-50 LCP Kopyasi

2. [OK] diigmesine basin
3. Sunu seg¢: [2] LCP'den timii
4. [OK] digmesine basin

GLCP'de depolanan parametre ayarlari, ilerleme ¢ubugunda
gosterilerek frekans donustiriiciiye aktarilir. %100'e ulasil-
diginda [OK] tusuna basin.

5.1.9 Varsayilan Ayarlar'dan Baslatma

Frekans donustiriicyl varsayilan ayarlarindan baslatmak
icin 2 yol vardir: Onerilen baslatma ve manuel baslatma.
Her yontemin farkl bir etkisi vardir. BaslatmaVarsayilan
ayarlar

5.1.9.1 Onerilen Baslatma Yéntemi

14-22 isletim Modu) iizerinden baslatma
1. Sunu seg: 14-22 Isletim Modu

2 [OK] diigmesine basin

3 Baslatmayi Se¢ (NLCP icin seg: “2")
4. [OK] diigmesine basin
5

Birime giden gticli kesin ve ekranin kapanmasini

bekleyin.

6. Frekans donustiriciyi sifirlamak icin glict tekrar
baglayin.

7. [Reset] tusuna basin.

14-22 Isletim Modu su haric hepsini baslatir:

Parametre 14-50 RFI Filtresi

8-30 Protokol

8-31 Adres

8-32 Baud Hizi

8-35 Minimum Yanit Gecikmesi

8-36 Maks. Yanit Gecikmesi

8-37 Maksimum Inter-Char Gecikmesi

15-00 Isletim Saatleri ile 15-05 Asir Voltajlar

15-20 Tarihsel kayit: Olay ile 15-22 Tarihsel Giinliik: Zaman
15-30 Alarm Gnlg: Hata Kodu ile 15-32 Alarm Gnlg: Zaman

DUYURU!

0-25 Kisisel Meniim icerisinden secilen parametreler
varsayilan fabrika ayarlariyla gériinmeye devam eder.

5.1.9.2 Manuel Baslatma Yontemi

DUYURU!

Manuel baslatmayi gerceklestirirken, seri iletisim, RFI
filtre ayarlari ve ariza giinligu ayarlan sifirlanir.

0-25 Kisisel Meniim meniisiinde secilen parametreleri
kaldirir.

1. Sebekeyle baglantisini kesin ve ekran
kapanincaya kadar bekleyin.

2a. Grafik LCP'de (GLCP) enerji varken [Status] -
[Main Menu] - [OK] anahtarlarina ayni anda basin

2b. LCP 101'de, sayisal ekranda enerji varken
[Menu] tusuna basin

3. 5 sn sonra tuslar birakin

4. Frekans donustiricl artik varsayilan ayarlara
gore programlanmistir

Bu parametre sunlarin digindakileri baslatir:
15-00 Isletim Saatleri

15-03 Acma Sayisi

15-04 Asiri Sicakliklar

15-05 Asiri Voltajlar

5.1.10 RS-485 Bus Baglantisi

Hem filtre hem de frekans donustlirticti RS-485 standart
arabirim kullanilarak diger yuklerle birlikte bir denetleyiciye
(veya anaya) baglanabilir. Terminal 69 N sinyaline bagliyken
(TX-,RX-), terminal 68 P sinyaline (TX+, RX+) baglanir.

Hem filtrenin hem de siriciiniin bagh olmasini saglamak
icin DUstik Harmonik Siriici icin her zaman paralel
baglantilar kullanin.

130BA060.11

RS 232
O] uss

RS 485 |

Cizim 5.16 Baglanti Ornegi

Ekrandaki potansiyel dengeleme akimlarindan kaginmak
icin, RC baglantisi ile cerceveye bagh olan terminal 61
aracilhigryla kablo blendajini topraklayin.

Bus uclandirmasi

RS-485'i her iki ucta bir rezistor agiyla sonlandirin. Frekans
donistlricl, RS-485 cevrimindeki ilk veya son aygitsa,
kontrol kartindaki S801 anahtarini ON olarak ayarlayin.
Daha fazla bilgi almak icin bkz. béliim 3.4.22 Anahtar 5201,
5202 ve 5801.
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5.1.11 Bir Bilgisayari Frekans
Donusturitcuye Baglama

Dustk Harmonik Suriicliyd bir bilgisayardan kontrol etmek
veya programlamak icin, MCT 10 Kurulum Yazilimi PC
tabanh Konfigiirasyon Aracini yikleyin.

PC, hem frekans donistiirticiiye hem de filtreye standart
(ana bilgisayar/aygit) bir USB kablosu veya RS485 arabirimi
Gzerinden baglanir. Bir bilgisayarin frekans donustiriiciiye
baglanmasi

DUYURU!

USB baglantisi, besleme voltajindan (PELV) ve diger
yuiksek voltaj terminallerinden galvanik izolasyonla
yalitilir. USB baglantisi frekans doniistiiriicide koruma
topraklamasina baglanir. Frekans doniistiiriiciideki USB
konektoriine bilgisayar baglantisi olarak yalnizca
izolasyonlu bir diziistii bilgisayar kullanin.

Kontrol kablosu baglantilan icin, bkz. béliim 3.4.20 Elektrik
Tesisati, Kontrol Kablolari.

o
oo}
o
M
-
o
o
2l

Cizim 5.17 Kontrol Kablosu Baglantilan

5.1.12 PC Yazilim Araci

Bilgisayar tabanli Konfigiirasyon Araci MCT 10 Kurulum
Yazilimi

Distik Harmonik Suriicd, iki seri iletisim baglanti noktasiyla
donatilmistir. Danfoss bilgisayar ve frekans donustirtci
arasinda iletisim saglamak amaciyla bir bilgisayar araci
islevi goriir, MCT 10 Kurulum Yazilimi. Bu aragla ilgili
ayrintih bilgi icin bkz. béliim 2.4 Ek Kaynaklar.

MCT 10 kurulum yazilimi

MCT 10, Danfoss frekans dontstlrtcilerindeki parame-
treleri ayarlamak icin kullanilan interaktif bir aractir. Bu
yazim su internet sitesinden indirilebilir: Danfoss
www.danfoss.com/BusinessAreas/DrivesSolutions/Software-
download/DDPC+Software+Program.htm.

MCT 10 kurulum yazilimi asagidakiler icin yararhdir:

. iletisim agini cevrimdisi olarak ayarlama. MCT
10'da eksiksiz bir frekans dondstirici veri tabani
bulunur.

. Frekans dondsturdcileri cevrimici kullanima alma

. Tum frekans donustdriciler icin ayarlari
kaydetme

. Agdaki bir frekans donisturiclyd degistirme

. Kullanima aldiktan sonra frekans dontstarici
ayarlarinin basit ve dogru belgelendirilmesi.

. Var olan bir agi genisletme

. ileride gelistirilecek frekans déniistiiriiciiler
desteklenmektedir.

MCT 10 kurulum yazilimi bir Ana sinif 2 baglanti yoluyla
Profibus DP-V1'i desteklemektedir. Frekans donistiri-
cldeki parametrelerin, Profibus agi aracihgiyla cevrimici
okunmasini/yazilmasini mimkun kilar ve ek iletisim agi
ihtiyacini ortadan kaldirir.

Frekans donlsturiicii ayarlarini kaydetme

1. USB com baglanti noktasi ile birimi PC'ye
baglayin.

ADIKKAT

USB baglanti noktasiyla sebekeden izole edilmis bir
bilgisayar kullanin. Bunun yapilmamasi donanima zarar
verebilir.

2. MCT 10 Kurulum Yazilimi'ni agin

3. “Surliciden oku”yu secin
4. “Farkli kaydet”i secin

Tim parametreler PC'de depolanir.

Frekans donistiriicii ayarlarini yikleyin

1. USB com baglanti noktasi ile frekans donusti-
riclyu bilgisayara baglayin

2 MCT 10 Kurulum yazimini agin

3 Depolanan dosyalar géstermek icin "A¢"i segin
4. Uygun dosyay! acin

5 “Surrlctye yaz"i se¢in

Tdm parametre ayarlar frekans dondstiriclye aktarilir.
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6 Programlama

6.1 Frekans Donusturliclyt Programlama

6.1.1 Hizli Kurulum Parametreleri

Secenek: fonksiyon:

Defines the language to be used in the
display. The frequency converter can be
delivered with 4 different language
packages. English and German are
included in all packages. English cannot be
erased or manipulated.

[0] | English Part of Language packages 1 - 4

[1] | Deutsch Part of Language packages 1 - 4

[2] [ Francais Part of Language package 1

[3] | Dansk Part of Language package 1

[4] | Spanish Part of Language package 1

[5] | ltaliano Part of Language package 1

Svenska Part of Language package 1

Secenek: fonksiyon:
Bahasa Part of Language package 2
Indonesia

[52] | Hrvatski

1-20 Motor Giicii [kW]

Arahk: fonksiyon:

Size [0.09 - Nominal motor guclinii, motor plakasi

related* 3000.00 verilerine uygun olarak kW cinsinden
kW] girin. Varsayilan deger, cihazin nominal

cikis degerine karsilik gelir.

Motor calisirken bu parametre
duzeltilemez. 0-03 Bolgesel Ayarlar [0]
Uluslararasi olarak ayarlanirsa bu
parametre LCP'de gordldr.

DUYURU!

Nominal cihaz oranindan dort
boyut asagi, bir boyut yukari.

1-22 Motor Voltaji

Trad.Chinese Part of Language package 2

Bulgarian Part of Language package 3
Srpski Part of Language package 3
Romanian Part of Language package 3
Magyar Part of Language package 3
Czech Part of Language package 3
Polski Part of Language package 4
Russian Part of Language package 3
Thai Part of Language package 2

Aralik: fonksiyon:
[7]1 | Nederlands Part of Language package 1
Size [10 - 1000 | Nominal motor voltajini, motor plakasi
[10] | Chinese Part of Language package 2 related* V] verilerine uygun olarak girin.
5 - Bt o L " ] Varsayilan deger, cihazin nominal ¢ikis
uom! art or Language package degerine karsilik gelir.
[22] | English US Part of Language package 4 Motor calisirken bu parametre
dizeltilemez.
Greek Part of Language package 4
1-23 Motor Frekansi
Bras.port Part of Language package 4
P guage packag Aralik: fonksiyon:
Slovenian Part of Language package 3 Size [20 - [ Min - Maks motor frekansi: 20 - 1000Hz.
related* [ 1000 [ Motor frekansi degerini motor plakasi verile-
Korean Part of Language package 2
Hz] rinden secin. 50 Hz veya 60 Hz disinda bir
Japanese Part of Language package 2 deger secilirse, 1-50 Sifir Hizda Motor Miknatis-
Turkish Part of Language package 4 lamasi'teki yik bagimsiz ayarlarini 7-53 Model

Degisme Frekansi'ye uyarlamak gerekir. 230/400
V motorlarda 87 Hz'de calistirma icin, plaka
verilerini 230 V/50 Hz olarak ayarlayin.

4-13 Motor Hizi Ust Siniri [RPM] ve

parametre 3-03 Maksimum Referans degerlerini
87 Hz uygulamaya uyarlayin.

1-24 Motor Akimi

Aralik: fonksiyon:
Size [0.10 - Nominal motor akim degerini
related* 10000.00 A] motor plakasi verilerinden girin.

Bu veriler motor torku, motor
termal korumasi, vb. hesaplama-
larinda kullanilir.
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1-25 Motor Nominal Hizi 1-29 Otomatik Motor Adaptasyonu (AMA)

Aralik: fonksiyon: Secenek: fonksiyon:
Size related* | [100 - 60000 Nominal motor hizi degerini AMA islevi, motor sabit durumdayken
RPM] motor plakasi verilerinden girin. gelismis motor parametrelerini (par. 1-30 ile
Bu veri motor dengelemesi par. 1-35 arasi) otomatik olarak optimize
hesaplamasinda kullanilir. ederek, dinamik motor performansini
optimize eder.
5-12 Terminal 27 Dijital Giris AMA islevini [1] veya [2]'yi sectikten sonra
Secenek: fonksiyon: [Hand on] anahtarina basarak baslatin. Ayrica
islevi kullanilabilir dijital giris araligindan secin. Otomatik Motor Adaptasyonu bglimdine de
bakin. Normal bir diziden sonra, ekranda
isletim Yok [0] asagidaki yazi gorunir: "AMA'y1 bitirmek icin
Sifirlama [1] [OK] anahtarina basin". [OK] tusuna bastiktan
Ters yanasma 2] sonra frekans donustirucu artik ¢alismaya
Coast and reset inverse [3] hazirdir.
Quick stop inverse [4] [0] | KAPALI
DC-brake inverse [5] .
Stop inverse 6] [11 | Tam AMA'yi Stator direnci RS, rotor direnci Rr, stator
Baslatma 8] etknlstir kagak reaktansi X1, rotor kagak reaktansi X2
Latched start ] ve ana reaktansin Xh AMA testini gercek-
lestirir.
Ters cevirme [10] - e
FC 301: Tam AMA FC 301 igin Xn 6l¢iimi
Baslatma tersleme [11] . i L.
icermez. Bunun yerine, Xh degeri motor
Enable start forward (2l veritabanindan belirlenir. 7-35 Ana Reaktans
Enable start reverse (13] (Xh) optimum baslatma performansi elde
Aralikli Calistirma (14] etmek tizere ayarlanabilir.
On ayarli ref bit 0 (6] [2] |indirgenmis | Yalnizca sistemdeki stator direncinin (Rs)
On ayarh ref bit 1 17 AMA'y indirgenmis AMA testini gerceklestirir. Siiriict
Preset ref bit 2 (18] etkinlestir ile motor arasinda LC filtresi kullaniliyorsa, bu
Freeze reference [19] secenegi tercih edin.
Dondurulmus cikis [20]
Hiz artir [21] Not: PP, . -
. Frekans donustiriiciiniin en iyi adaptasyonu igin
Hiz azalt [22] , M .
AMA'y1 soguk bir motorda calistirin.
Set-up select bit 0 [23]
Kurulum secme bit 1 [24] . Motor calisirken AMA gerceklestirilemez.
Yakalama [28] . Surekli miknatis motorlarinda AMA gerceklesti-
Yavaslama [29] rilemez.
Darbe girisi [32]
Ramp bit 0 2D UYURU!
Rampa bit 1 [35] Parametre grubu 7-2* Motor Verilerindeki motor parame-
sebeke kesintisi ters 36l trelerinin dogru ayarlanmasi 6nemlidir, ¢linkii bunlar
DigiPot Artirma [55] AMA algoritmasinin bir parcasini olusturur. En iyi
DigiPot Azaltma [56] dinamik motor performansini elde etmek icin AMA
DigiPot Silme (571 yapilmalidir. Motorun nominal giiciine baglh olarak 10
Reset Counter A [62] dakika siirebilir.
Reset Counter B [65]
Tablo 6.1 DUYURU!
AMA sirasinda harici olarak tork olugmasini 6nleyin.
—
Secenek: fonksiyon: DUYURL,
DUYURU 1-2* Motor Verileri parametre grubundaki ayarlardan biri
y degistirilirse, gelismis motor parametreleri 1-30 - 1-39
Motor calisirken bu parametre varsayilan ayarlara geri doner.
diizeltilemez.
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3-02 Minimum Referans

3-42 Rampa 1 Yavaslama Siiresi

Minimum referans yalnizca ]

3-00 Referans Araligi Min. - Maks. [0]
olarak ayarlysa etkindir.

Minimum Referans cihazi
eslesmeleri:

. 1-00 Konfigiirasyon Modu
Konfigtirasyon Modu
icindeki konfigtirasyon
secimi ile eslesir: Hiz kapali
cevrimi [1] icin, RPM; Tork
[2], Nm igin.

. 3-01 Referans/Geri Besleme

Birimi'de segili cihaz.

3-03 Maksimum Referans

Aralik: fonksiyon:

Size [ par. 3-02 - Maksimum Referans'i girin.

related* | 999999.999 Maksimum Referans, tim
ReferenceFeed- referanslarin toplamindan elde
backUnit] edilen en yiiksek degerdir.

Maksimum Referans cihazi:

. 1-00 Konfigiirasyon Modu
konumunda konfig-
rasyon secimi: Hiz kapali
cevrimi [1] icin, RPM; Tork
[2], Nm icin.

. 3-00 Referans Araligi'de
secili cihaz.

3-41 Rampa 1 Hizlanma Siiresi

Aralik: fonksiyon:

Size [0.01 | Hizlanma siiresini, diger bir deyisle 0 RPM'den

related* |- 3600 [senkronize motor hizina (nS) ulagma siresini
s] girin. Cikis akiminin hizlanma sirasindaki

4-18 Akim Siniri igindeki akim sinirini
asmayacak sekilde bir hizlanma stiresi segin.
0,00 degeri hiz modunda 0,01 sn’ye karsilik
gelir. parametre 3-42 Rampa 1 Yavaslama
Stiresi parametresindeki yavaslama suresine
bakin.

41 _ thzinm[sn] x nsn [RPM]
Par. 3-41 = —ref[RPM

3-42 Rampa 1 Yavaslama Siiresi

Aralik: fonksiyon:
Size [0.01 | Yavaslama siiresini, diger bir deyisle
related* |- 3600 | senkronize motor hizindan ns 0 RPM'ye
sl yavaslama siiresini girin. Motorun pozitif geri

beslemeli, isletimi nedeniyle ceviricide asir

Aralik: fonksiyon: Aralik: fonksiyon:

Size [-999999.999 - [ Minimum Referans'i girin. Minimum voltaja neden olmayacak ve olusan akimin

related* | par. 3-03 Referans, tim referanslarin 4-18 Akim Sinin parametresinde belirtilen akim
ReferenceFeed- toplamindan elde edilen en kiictik limitini asmayacagi bir yavaslama suresi segin.
backUnit] degerdir. 0,00 degeri hiz modunda 0,01 s'ye karsilik

gelir. parametre 3-41 Rampa 1 Hizlanma Stiresi
parametresindeki hizlanma suresine bakin.

taz/ma [sn] x nsn [RPM)]

Par.3-42 = ref [RPV]

6.1.2 Temel Kurulum Parametreleri

0-02 Motor Hiz Birimi

Secenek: fonksiyon:

DUYURU!

Motor calisirken bu parametre diizeltilemez.

Gosterilen ekran, parametre 0-02 Motor Hiz Birimi ve
0-03 Bolgesel Ayarlar'teki ayarlara baglidir.
parametre 0-02 Motor Hiz Birimi ve 0-03 Bélgesel
Ayarlar'tin varsayilan ayarn frekans donusturiiciinin
dinyanin hangi bolgesine verildigine baghdir ancak
gerektigi sekilde yeniden programlanabilir.

DUYURU!

Motor Hizi Birimi degistirilirse bazi parame-
treler ilk degerlerine sifirlanir. Diger
parametreleri degistirmeden 6nce motor hizi
birimini se¢meniz onerilir.

[0] [ RPM | Motor hizi degiskenlerinin ve parametrelerinin (6r.
referanslar, geri beslemeler ve sinirlar) motor hizi
(RPM) cinsinden gdsterimini seger.

[1] |Hz Motor hizi degiskenleri ve parametrelerinin (6r.

referanslar, geri beslemeler ve sinirlar) motor cikis
frekansi (Hz) cinsinden gosterimini seger.

0-50 LCP Kopyasi

Secenek: fonksiyon:
DUYURU!

Motor calisirken bu parametre
dizeltilemez.

[0] | Kopyalama yok

[1] | Tumi LCP'ye Tdm kurulumlardaki tim parame-
treleri frekans donusturici

belleginden LCP bellegine kopyalar.

[2] [ Timi LCP'den Tim kurulumlardaki tim parame-
treleri LCP belleginden frekans

donustiricl bellegine kopyalar.

[3] [ Byt LCP'den bgmsz Yalnizca motor boyutundan bagimsiz

olan parametreleri kopyalayin.
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0-50 LCP Kopyasi 1-04 Asin Yiik Modu

Secenek: fonksiyon: Secenek: fonksiyon:
Sonraki secim, degisik frekans DUYURU!
donusturaculeri motor verisini
. Motor calisirken bu parametre
bozmadan ayni islevle programlamak . .
- . diizeltilemez.
icin kullanilabilir.
[4] | MCO'dan LCP'ye dsy Buyik boyutlu motor icin - %110'a kadar asir
[5]] LCP'den MCO'ya dsy torka izin verir.
[6] | Data from DYN to LCP
[0] | YUksek tork | %160'a kadar asin torka izin verir.
[71 | Data from LCP to DYN
[9] | Safety Par. from LCP [1] [ Normal tork [ Bliyiik boyutlu motor icin - %110'a kadar asiri
torka izin verir.
Secenek: fonksiyon: 1-90 Motor Termal Korumasi
DUYURU! Secenek: fonksiyon:
Motor calisirken bu parametre Termal motor korumasi bir dizi teknik
duzeltilemez: kullanilarak saglanabilir:
. Analog veya dijital girislerden birine
istediginiz tork karakteristigini secin. baglanan motor sargilarindaki bir
VT ve AEO enerji tasarruf isletimleridir. PTC sensorii araciligiyla (1-93
[0] | Sabit tork | Motor saft cikisi, degisken hiz kontroll altinda Termistor Kaynag). Bl
béliim 6.1.3.1 PTC Termistér
sabit tork saglar. .
Baglantisi.
[1] | Degisken [ Motor saft cikisi, degisken hiz kontroll altinda . T inlles) ot Eelans Gt
tork degisken tork saglar. 14-40 VT Diizeyi'de degisken e R o Y Sy
el Cler i (SIS aracihgiyla (7-96 KTY Termistor
[2] | Otom. 14-41 AEO Minimum Miknatislama ve Kaynadi). Bkz. .
Enerji 14-42 Minimum AEO Frekansi ile manyetizasyonu . Gercek yiike ve siireye bagli olan
Optim. ve frekansi en aza indirgeyerek enerji tiketimini termal yiikiin hesaplanmasi ile (ETR
otomatik olarak optimize eder. — et el Gl
[5] | Constant | Islev, zayiflayan ayana sabit gii¢ saglar. Hesaplanan termal yiik nominal
Power Motor modunun tork sekli, jeneratorik modda bir motor akimi Imn ve nominal motor
limit olarak kullanilir. Bu, jeneratorik modda frekansi fun ile karsilastirilir. Bkz.
mevcut yiiksek DC baglanti voltaji nedeniyle bélim 6.1.3.7 .
motor modunda ¢ok daha biiyiik hale gelen giici . Bithnkaniketemalianan el xon
jeneratorik modda sinirlamak icin yapilir. tipi) yoluyla; Bkz. blim 6.1.3.1 ATEX
Psaft[ W] = wmek][rad / sn] x T[Nm] ETR.
Sabit glicle olan bu iliski, asagidaki grafikte Kuzey Amerika pazari icin: ETR islevleri,
gosterilmistir: NEC'ye uygun olarak sinif 20 motor asir yiik
T[Nm] P[W] S korumasi saglar.
w
Thom|— § [0] | Koruma yok [ Frekans donustirlcinin uyar veya agma
Prom- — P % vermesi istenmiyorsa siirekli olarak asiri yikli
: motor.
I ‘ T [1] | Termistor Motorun asir isinmasi durumunda, motora
Wnom 2nom  w [rad/S] uyarisi bagli termistor veya KTY sensorl harekete
Cizim 6.1 gectiginde uyari verir.
[2] | Termistor Motorun asiri iIsinmasi durumunda, motora
alarmi bagh termistor veya KTY sensor harekete
gectiginde frekans donusturiclyt durdurur
(acar).
Termistort devreden cikarma degeri > 3 kQ
olmalidir.
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1-90 Motor Termal Korumasi

Secenek: fonksiyon:

Sarim korumasi icin motora bir termistor (PTC
sensoOri) entegre edin.

[3] | ETR uyansi 1 [ Kurulum 1 etkinken yiiki hesaplar ve motor
asin yuklendiginde ekranda bir uyariyi
etkinlestirir. Dijital cikiglarin biri araciligiyla bir
uyari sinyali programlayin.

[4] | ETR alarmi 1 [ Kurulum 1 etkinken yiiki hesaplar ve motor
asiri yiklendiginde frekans donusturtictyu
durdurur (alarm verir). Dijital cikislarin biri
araciligiyla bir uyan sinyali programlayin. Uyari
sirasinda ve frekans donusturict alarm
verdiginde (termal uyari) sinyal gorundr.

[5] [ETR uyarisi 2

[6] | ETR alarmi 2

[7] | ETR uyarisi 3

[8] | ETR alarmi 3

[9] [ETR uyarisi 4

[10] | ETR alarmi 4

[20] | ATEX ETR ATEX icin Ex-e motorlarinin termal izleme
islevini etkinlestirir. 7-94 ATEX ETR cur.lim.
speed reduction, 1-98 ATEX ETR interpol. points
freq., ve 1-99 ATEX ETR interpol points current'yi

etkinlestirir.

[21] | Advanced
ETR

DUYURU!

[20] ATEX ETR segilirse, VLT® AutomationDriveFC 301/FC
302 Dizayn Kilavuzunun ilgili béliimindeki yonergeleri ve
motor lireticisi tarafindan saglanan yonergeleri takip
edin.

DUYURU!

[20] ATEX ETR secildiginde, 4-18 Akim Sinir1 6gesini %150
olarak ayarlayin.

PTC Termistor Baglantisi

R
[a]

4000

3000

1330

550

250

\_—/

d[°C]

-20°C 2 nominaal-5°C| *nominaal+5°C
¥ nominaal

175HA183.10

Cizim 6.2 PTC profili

Glg kaynag olarak dijital bir giris ve 10 V kullanarak:
Ornek: Motor sicakligi cok yiikseldiginde, frekans
donistlricl alarm verir.

Parametre kurulumu:

parametre 1-90 Motor Termal Korumasi'yi [2] Termistér
Alarmina ayarlayin

parametre 1-93 Termistdr Kaynadgi'yi [6] Dijital Girise ayarlayin

3 2
+ o
39]42[50]53[54]55 g
O]0|0]0|0]0O R
OOPOI00 -
— OFF
12[13]18]19]27]29[32133]20]37
O|0|0 O|0|0]10
\OHOHOH HOH HOH HOHO\

PTC / Thermistor <800 Q) >2.7kQ
Cizim 6.3 Dijital Girisli ve 10 V Gii¢ Beslemeli Ornek

Glg kaynagi olarak analog bir giris ve 10 V kullanarak:
Ornek: Motor sicakligi cok yiikseldiginde, frekans
donistlricl alarm verir.

Parametre kurulumu:

parametre 1-90 Motor Termal Korumast'yi [2] Termistér
Alarmina ayarlayin

parametre 1-93 Termistor Kaynadi'yi [2] Analog Giris 54'e
ayarlayin
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. DUYURU!
: 130BA153.11
SR ES RS Bu islev icin yalnizca ATEX Ex-e onayli motorlar kullanin.

DESLIGADO T

0O
10O
=le
10O
o

00

LIGADO

7y

PTC / Termistor <3.0 kQ
>3.0 kQ

Cizim 6.4 Analog Girisli ve 10 V Gii¢ Beslemeli 6rnek

Girig Besleme Esik

Dijital/analog | Gerilimi Devreden Cikma Degerleri
\J|

Dijital 10 <800 Q ->27kQ

Analog 10 <3kQ->3kQ

Tablo 6.2 Cizim 6.3 ve Cizim 6.4 icin Devreden Cikma Esik Degerleri

DUYURU!

Secilen besleme voltajinin, termistor elemaninin
ozellikleri ile ortisiip ortiismedigini kontrol edin.

ETR

Hesaplamalar disuk hizda motorla iliskili fanin az sogutma
yapmasindan kaynaklanan daha dusuk gli¢ gereksinimini
tahmin eder.

t[s]

2000

175ZA052.11

1000
HESY
I\
400 N
300 \\‘ \
200 \\ ~
~
*\"\ four=1xfun

=2xfyy

60 four
%0 T four=02xf

10 12 14 16 18 20 fn
Cizim 6.5 ETR profili

ATEX ETR

B-secenegi PTC Termistdr Karti MCB 112, ATEX onayl
motor sicakhdi izleme 6zelligi saglar. Alternatif olarak, harici
bir ATEX onayh PTC koruma aygiti kullanilabilir.

Motor plakasina, onay sertifikasina, veri formuna bakin
veya motor tedarikgisiyle irtibata gegin.

"Artirilan Glvenlik" 6zelligi bulunan bir Ex-e motorunu
kontrol ederken, belirli sinirlamalar getirmek 6énemlidir.
Programlanmasi gereken parametreler asagidaki uygulama
orneginde sunulmaktadir.

Parametreler

islev Avyar.
parametre 1-90 Motor Termal [20] ATEX ETR
Korumasi
1-94 ATEX ETR cur.lim. speed 20%
reduction

1-98 ATEX ETR interpol. points
freq.

1-99 ATEX ETR interpol points
current

Motor plakasi

Parametre 1-23 Motor Frekansi |4-19 Maks. Cikis Frekansi'nin
degeriyle ayni degeri girin.

4-19 Maks. Cikis Frekansi Muhtemelen asagidakiler icin
indirgenmis olan motor plakas:
e uzun motor kablolari

o sinus filtresi

¢ indirgenmis besleme voltaji

4-18 Akim Siniri 1-90 [20] tarafindan %150'ye
zorlanmis

5-15 Terminal 33 Dijital Giris [80] PTC Karti 1

5-19 Ter. 37 Guvenli Durd. [4] PTC 1 Alarmi

14-01 Anahtarlama Frekansi Varsayilan degerin motor

plakasinin gerektirdigi degeri
karsiladigini kontrol edin.
Karsilamiyorsa, bir siniis dalga
filtresi kullanin.

14-26 Cevirici Arizasinda Alarm |0
Gecikmesi

Tablo 6.3 ATEX Ex-e Programlama Ornegi

ADIKKAT

Motor iireticisi tarafindan belirtilen minimum
anahtarlama frekansinin 74-01 Anahtarlama Frekansi'daki
frekans donustiirlicliniin minimum anahtarlama
frekansiyla karsilastirmak zorunludur. Frekans
doniistiirlicii bu gerekliligi karsilamiyorsa, bir siniis dalga
filtresi kullanin.
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Klixon

Klixon tipi termal devre kesicilerde ® bir metal canak
kullanilir. Onceden belirlenmis olan bir asini yiikte, akimin
disk icerisinde neden oldugu isi alarma neden olur.

Glg¢ kaynad olarak dijital bir giris ve 24 V kullanarak:
Ornek: Motor sicakligi cok yiikseldiginde, frekans
donistiriich alarm verir

Parametre kurulumu:

parametre 1-90 Motor Termal Korumast'yi [2] Termistér
Alarmina ayarlayin

parametre 1-93 Termistdr Kaynadi'yi [6] Dijital Girise ayarlayin

> —
S 2 =
+ <@V OFF 0
12(13|18|19|27|29/32|33/20|37 g
e e e e e [ 3
O|O|0]0]0]0|0|0|O|O o
HOHOHOHOHOHOH HOHO\
; ON
PTC /Thermistor <66k0 >108k0Q R

Cizim 6.6 Klixon Ornegi

1-93 Termistor Kaynadi

Secenek: fonksiyon:
DUYURU!

Motor calisirken bu parametre
diizeltilemez.

DUYURU!
Dijital girisi 5-00 Dijital G/C Modu'de
[0] PNP - 24 V'de Etkin olarak ayarlayin.

Termistorin (PTC sensort) baglanmasi
gereken girisi secin. [1] veya [2] analog giris
referansi analog giris referans kaynagi olarak
zaten kullaniliyorsa secilemez (referans
kaynag 3-15 Referans 1 Kaynad,

3-16 Referans 2 Kaynadi veya 3-17 Referans 3
Kaynagi bolimiinde secilidir ).

MCB 112'yi kullanirken, [0] Hicbiri secenegi
daima secilmelidir.

[0] | Higbiri
[1] | Analog giris 53

[2] | Analog giris 54
[3] | Dijital giris 18
[4] | Dijital giris 19
[5] | Dijital giris 32
[6] | Dijital giris 33

2-10 Fren islevi

Secenek:  fonksiyon:

[0] | Kapah Herhangi bir fren rezistoru yerlestirilmemistir.

[1] | Direng Fazla fren enerjisinin 1si olarak atilmasini saglamak

freni icin, sistemde bir fren rezistori bulunur. Fren

rezistorinln bagl olmasi, frenleme sirasinda daha
yiksek DC baglantisi voltajinin elde edilmesini
saglar. Fren rezistori islevi yalnizca entegre dinamik
frenli frekans donustirtciilerinde etkindir.

[2] | AC fren | Herhangi bir fren rezistori kullanmadan frenlemeyi

gelistirmek icin secilir. Bu parametre, Uretsel bir yiik
ile calisirken motorun asiri magnetizasyonunu
kontrol eder. Bu islev OVC islevini artirabilir.
Motordaki elektriksel kayiplar artirmak, OVC
islevinin asin voltaj sinirini agsmadan frenleme
torkunu artirmasina olanak tanir. AC freninin
direngli dinamik frenleme kadar etkili olmadigini
g6z 6nlinde bulundurun.

AC fren, hem acik hem de kapali cevrimde VVCPus

ve akis modu igindir.

2-11 Fren Direnci (ohm)

Aralik: fonksiyon:

Size

[5.00 -
65535.00
Ohm]

Fren direnc degerini Q cinsinden
related* ayarlayin. Bu deger, 2-13 Fren Glicii
izleme dahilinde fren rezistériine gelen
glict izlemek icin kullanilir. Bu
parametre yalnizca entegre dinamik
frenli frekans donusturiculerinde
etkindir.

Ondaliksiz degerler icin bu
parametreyi kullanin. iki ondalikli bir
secim icin 30-81 Fren Direnci (ohm)
kullanin.

2-12 Fren Giicii Sinir1 (kW)

Aralik: fonksiyon:

Size Parametre 2-12 Fren Glicti Sinini (kW)120
sn'lik bir periyot boyunca fren

[0.001 -
2000.000
kW]

related*
rezistorinde dagilmasi beklenen ortalama
glctlr. 16-33 Fren Enerjisi /2 dak icin
izleme limiti olarak kullanilir ve bir
uyarinin/alarmin ne zaman verilecegini
belirtir.
2-12 Fren Guct Sininni (kW) hesaplamak
icin, asagidaki formalu kullanin:
Por,ortl.[W]= M

Rbr[Q] X Tbr[sn]
Pbravg fren rezistoriinde dagilan ortalama
guctir.
Ror fren rezistoriniin direncidir. tor 120
sn.'lik periyottaki etkin frenleme suresidir,
Tor.
Upr asagidaki birimlere bagh olarak fren
rezistorinlin etkin oldugu DC voltajidir:
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Aralik:

fonksiyon:

2-15 Fren kontrolii

Secenek: fonksiyon:

T2 birimler: 390 V

T4 birimler: 778 V

T5 birimler: 810 V

T6 birimler: D - F cerceveler icin 943V/
1099V

T7 birimler: 1.099 V

DUYURU!

Ror bilinmiyorsa veya Tpr 120 sn'den
farkliysa, pratik yaklasim, fren
uygulamasini ¢alistirmak, 16-33 Fren
Enerjisi /2 dak'i okumak ve ardindan
+ %20'yi 2-12 Fren Glicii Siniri
(kW)'ye girmektir.

2-13 Fren Giicii izleme

Secenek: fonksiyon:

Bu parametre yalnizca entegre dinamik frenli
frekans donusturtculerinde etkindir.

Bu parametre, fren rezistorl gliciiniin izlenmesine
olanak tanir. Glig; direng (parametre 2-11 Fren
Direnci (ohm)), DC-baglanti voltaji ve rezistor gérev
suresi baz alinarak hesaplanir.

[0] | Kapah Fren glicli izleme gerekmez.

[1] | Uyan 120 s Uzerinde aktarilan gu¢ izleme sinirinin
(parametre 2-12 Fren Glicti Siniri (kW)) %100'GnU
gectiginde ekranda bir uyari etkinlestirir.

Aktarilan giig, izleme sinirinin %80 altina
disttiginde uyari yok olur.

[2] | Alarm Hesaplanan g, izleme sinirinin %100'Gnd

Verme astiginda frekans donustlriclyu uyarir ve bir
alarm gorintuler.

[3]| Uyan ve [ Uyan ve alarm dahil olmak tzere yukaridakilerin

alrm ikisini de etkinlestirir.
verme

Glg izleme Kapali [0] veya Uyari [1] olarak ayarlandiysa
izleme siniri asilsa bile fren islevi etkin kalir; izleme sinirinin
asilmasi muhtemelen rezistoriin termal olarak asin yuklen-
mesine neden olur. Role/dijital cikislarla da bir uyari
Uretilebilir. Glg izlemenin 6l¢iim dogrulugu rezistériin
diren¢ dogruluguna baghdir (+ %20'den daha iyi).

Fren rezistoriine olan baglantiyi veya bir fren rezistoru
olup olmadigini kontrol etmek icin test ve izleme
islevinin tlrini secin ve ardindan bir ariza
durumunda bir uyari veya alarm goriintileyin.

DUYURU!

Fren rezistorii baglanti kesme islevi, agilis
sirasinda test edilir. Bununla beraber, frenleme
olmadiginda fren IGBT testi yapilir. Bir uyar
veya alarm, fren islevinin baglantisini keser.

Test sirasi su sekildedir:

1. DC baglantisi dalga genligi, frenleme

olmadan 300 ms icin olculur.

2. DC baglantisi dalga genligi, fren agikken 300
ms icin olgulur.

3. Frenleme varken DC baglantisi dalga genligi,
frenlemeden 6nce DC baglantisi dalga
genliginden dustikse + %1: Fren denetimi bir
uyar veya alarm vererek basarisiz oldu.

4. Frenleme varken DC baglantisi dalga genligi,
frenlemeden 6nceki DC baglantisi dalga
genliginden daha ytiksekse + %1: Fren
denetimi onayland..

[0] | Kapali [ isletim sirasinda bir kisa devre icin fren rezistériinii ve
fren IGBT'sini izler. Bir kisa devre durumunda, uyar 25

gorindr.

DUYURU!

Kapali [0] veya Uyari [1] uyarisini sebeke beslemesi
cevrimi yaparak kaldirin. Aniza 6ncelikle diizeltilmelidir.
Kapali [0] veya Uyar [1] icin frekans donustiiriicii bir
arnza bulunsa bile calismasini siirdiiriir.

Bu parametre yalnizca entegre dinamik frenli frekans
donustlriculerinde etkindir.
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6.1.3 2-2* Mekanik Fren

Elektromanyetik (mekanik) bir frenin kontrol isletimi, genelde kaldirma uygulamalarinda gerekir ve 6zel parametreler
gerektirir.

Mekanik bir freni kontrol etmek icin, bir réle cikisi (role 01 veya role 02) veya programl bir dijital cikis (terminal 27 veya 29)
gereklidir. Normal olarak, asin yik olmasi nedeniyle frekans donistiirliciiniin motoru ‘tutamadigi' zamanlarda bu ¢ikis
kapatilmalidir. Elektromanyetik frenli uygulamalar icin parametre 5-40 islev Rélesi, 5-30 Terminal 27 Dijital Cikis veya

5-31 Terminal 29 dijital Cikis'de Mekanik Fren Kontrolii'nii [32] secin. Mekanik fren kontrolii [32] secilirken, ¢ikis akimi

parametre 2-20 Fren Akimini Ayirma'de secilen diizeyin Uzerine ¢ikincaya dek mekanik fren baslatimdan kapatilir. Durma
sirasinda, hiz parametre 2-21 Fren Hizini Etkinlestir [RPM]'de belirtilen diizeyin altina distiglinde mekanik fren etkinlesir.
Frekans donistiirlici bir alarm durumuna veya asiri akim ya da asiri voltaj durumuna girerse mekanik fren, tipki Giivenli Tork
Kapali islevinde oldugu gibi aninda devreden cikar.

DUYURU!

Koruma modu ve alarm gecikmesi ozellikleri (14-25 Moment Sinirinda Alarm Gecikmesi ve 14-26 Cevirici Arizasinda Alarm
Gecikmesi) bir alarm durumunda mekanik frenin etkinlestirilmesini geciktirebilir. Bu 6zellikleri kaldirma uygulamalarinda
iptal edin.

current or
DC hold current

A >
X
(=}
<
[}
Start 1=on 2
term.18 0=off
Par 1-71
Start delay time Par 2-21
ar 2-
‘ Activate brake
Shaft speed L speed
: \ Par 1-74
| Start speed
Output current A — \%
Pre-magnetizing /

Par 2-20
Release brake current

Par 1-76 Start current/
Par 2-23 Par 2-00 DC hold current
Brake delay time

Reaction time EMK brake

on |
Relay 01
off
Mechanical brake

locked

Mechanical brake
free .

Time

Gizim 6.7 Mekanik Fren islevi
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‘ £

2-20 Fren Akimini Ayirma 2-24 Durdurma Gecikmesi

Aralik: fonksiyon: Aralik: fonksiyon:

Size [0 - par. [ Bir baslatma kosulu oldugunda motor 0s*| [0 -5 s]|Motor durdurulduktan fren kapanana kadarki

related* 16-37 Al akimini mekanik frenin birakilmasi icin zaman araligini ayarlar. Bu parametre, durdurma
ayarla. Varsayilan deger eviricinin belirli islevinin bir parcasidir.

bir glic boyutu icin sagladigi maksimum
akimdir. Ust sinir, 16-37 Cvr. Maks. 2-25 Fren Ayirma Siiresi

Akim'de belirtilmistir. Aralik: fonksiyon:

DUYURU, 0.20 s*| [0 - 5 s] [ Bu deger, mekanik frenin agilma suresini

tanimlar. Bu parametre, fren geri beslemesi

Mekanik fren kontrol cikisi secili,
ancak mekanik fren bagh
oldugunda ¢ok diisiik motor akimi
nedeniyle islev varsayilan ayar
olarak calismaz.

etkinlestirildiginde bir zaman asimi olarak
davranmalidir.

2-26 Tork Ref

Aralik: fonksiyon:

0 %*| [0-0 %] | Deger, ayriimadan 6nce kapali mekanik frene

2-21 Fren Hizini Etkinlestir [RPM] uygulanan torku tanimlar

Aralik: fonksiyon:
Size related* | [0 - 30000 Bir durdurma durumunda mekanik
RPM] fren etkinlestirmesi icin motor Arahk: fonksiyon:
hizini ayarlar. Ust hiz sinir, 0.2 s*| [0 -5 s]| Deger, tork rampasi suresini saat yoniinde
4-53 Uyan Hiz Yiiksek'de belirtilir. tanimlar.
Aralik: fonksiyon: Aralik: fonksiyon:
Size related* | [0 - 5000.0 Hz] | Bir durdurma durumunda 1*| [0-4]]Yalnizca akis kapali cevrimde etkin. islev, motor
mekanik frenin etkinlestiriimesi yiki frenden aldiginda tork denetimi modundan
icin motor frekansini ayarlar. hiz denetimi modunda yumusak bir gecis saglar.

2-23 Fren Gecikmesini Etkinlestir
Aralik: fonksiyon:

0s*| [0-5 s]|Rampa yavaslama siiresinden sonra yanasmanin
fren gecikme siresini girin. Saft, tam tutma torku
ile sifir hizda tutulur. Mekanik frenin yuki motor
yanasma moduna girmeden o6nce kilitlendiginden
emin olun.
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Gain Boost or |
Postion Control |
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o
I}
<
O
<
o
o
Motor ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ 2
Speed Torque Ramp  Brake Release‘ Ramp 1 Up Ramp 1 Down Stop Delay  Activate Brake, Torque Ramp
! Up Time ! Time P.3-41 P.3-42 ! P.2-24 ! Delay ! Down Time
| p.227 | p.225 | | | P223 | p.2-29
TorqueRef.p.2-26 — W=} — — — —[— — — — — — — — — — — — — — 4=-==—=|-=- - -
\ [ \ \ \
w22 | | A22 | A2 |
Torque Active Active Active W22
Active
Ref.
\ \ \ [ \ \
\ \ \ \
Brake ) | .
Relay ‘ | ‘
High Contact no.1 ‘ 1 1 ‘
L E.g. DI32 [70] Mech. Brake Feedback | | | |
Mech Brake ~ -OW
Feedback ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘
High ! ! \ \ \ e —
Contact no.2 |
Low OPTIONAL ‘ ‘
E.g. DI33 [71] Mech. Brake Feedback | | |
o) \
Mech Brake pen : : | : :
Position Closed ‘ ‘ ‘
\ \
\ \
\ \
| |

Cizim 6.8 Kaldirma Mekanik Fren Kontrolii icin Fren Ayirma Dizisi

I) Fren gecikmesini etkinlestir. Frekans donustirlct, mekanik fren devrede konumundan tekrar baslatilir.
I) Durdurma Gecikmesi Basarili baslatmalar arasindaki siire parametre 2-24 Durdurma Gecikmesi konumundaki ayardan kisaysa,
frekans donustirici mekanik fren uygulanmadan baslatilir (ters cevirme).
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3-10 Onceden Ayarh Referans

Dizi [8]
Aralk: 0-7
Aralik:
0 %*

fonksiyon:

[-100 -
100 %]

Bu parametrede dizi programlama kullanarak
birbirinden farkli 6nceden ayarlanmis en fazla 8
referans (0-7) girin. Onceden ayarlanmis referans
Refmax (parametre 3-03 Maksimum Referans)
degerinin bir ytizdesi olarak belirtilir 0'dan farkli
bir Refmin (parametre 3-02 Minimum Referans)
degeri programlanirsa, 6nceden ayarli referans
tam referans araliginin yuzdesi olarak hesaplanir,
diger bir deyisle RefMAX ve RefMIN arasindaki
farka dayali olarak hesaplanir. Bundan sonra,
deger Refwin'e eklenir. Onceden ayarli referanslari
kullanirken, parametre grubu 5.7* Dijital
Girislerdeki ilgili dijital girisler icin Onc. ayar bit
0/1/2 [16], [17] veya [18]'i segin.

12 (+24V)

130BA149.10

Preset 76543210

——————10101010 29 [P 5-13=Preset ref. bit 0]

———— —11001100 32 [P 5-14=Preset ref. bit 1]

L————11110000 33 [P 5-15=Preset ref. bit 2]

Gizim 6.9 Onceden Ayarli Referans

Oncdn ayar. ref bit

o

On ayarli ref. 0

On ayarli ref. 1

On ayarli ref. 2

On ayarli ref. 3

Onceden ayarli ref 4

Onceden ayarli ref. 5

Onceden ayarli ref. 6

=== |Q|C|C|O|N
= |=]lo|lo|=|—=|lo|lo]|=
el K=2 Bl E=1 Bl K e)

Onceden ayarli ref 7

Tablo 6.4 Onceden Ayarlanmis Referans bagina Bit sayisi

3-15 Referans Kaynagi 1

Secenek: fonksiyon:

ilk referans sinyali icin kullanilacak
referans girisini segin.

parametre 3-15 Referans Kaynagi 1,
parametre 3-16 Referans Kaynadi 2 ve
parametre 3-17 Referans Kaynadi 3 en
fazla 3 farkl referans sinyalini tanimlar.
Bu referans sinyallerinin toplami gercek
referansi tanimlar.

[0] |Islev yok

[11 | Analog giris 53

[2] | Analog giris 54

[7]1 | Frekans girisi #29
[8] | Frekans girisi #33
[11]
[20]
[21]

Yerel bus referansi

Dijital pot.metre

Analog giris
X30-11

Analog giris
X30-12

[29] | Analog Giris X48/2

3-16 Referans Kaynagi 2

Secenek: fonksiyon:

(Genel amacl G/C Secenek Modull)

[22] (Genel amacl G/C Secenek Modull)

ikinci referans sinyali icin kullanilacak
referans girisini segin.

parametre 3-15 Referans Kaynadi 1,
parametre 3-16 Referans Kaynagi 2 ve
parametre 3-17 Referans Kaynagi 3 en
fazla 3 farkli referans sinyalini tanimlar.
Bu referans sinyallerinin toplami gercek
referansi tanimlar.

[0] |lslev yok

[1] | Analog giris 53

[2] | Analog giris 54

[7]1 | Frekans girisi #29
[8] | Frekans girisi #33
[11]
[20]
[21]
[22]

Yerel bus referansi

Dijital pot.metre

Analog giris X30-11
Analog giris X30-12

[29] | Analog Giris X48/2
3-11 Arlk. Clst. Hizi [Hz] 5
3-17 Referans Kaynagi 3
Aralik: fonksiyon: .
Secenek: fonksiyon:
Size related* | [0 - par. Yavas calistirma hizi, yavas ——— —
X X i . Uclinct referans sinyali icin kullanilacak
4-14 Hz] calistirma islevi etkinlestirildiginde L
P ; referans girisini segin.
frekans donusturtctiniin galistigi )
. parametre 3-15 Referans Kaynadi 1,
sabit cikis hizidir. o B . .
Ayrica bkz. 3-80 Aralikli Calistirma parametre 3- eferans aynagv e ve
. parametre 3-17 Referans Kaynadi 3 en
Rampa Stiresi.
fazla 3 farkl referans sinyalini tanimlar.
Bu referans sinyallerinin toplami gergek
referansi tanimlar.
[0] |lslev yok
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Secenek: fonksiyon: Coast and reset inverse [3] Tuma
i || el @i 5 Quick stop inverse [4] Tuma
21 | Analog giris 54 DC-brake inverse [5] Tuma
[7]1 | Frekans girisi #29 Stop inverse [6] Timd
8] | Frekans girisi #33 Baglatma [8] Tuma *term 18
[11] | Yerel bus referansi Latched start o1 Timd
[20] | Dijital potmetre Ters gevirme [10] Tdma *term 19
[211 | Analog giris X30-11 Baslatma tersleme [11] Tama
(221 | Analog giris X30-12 Enable start forward [12] Tami
(291 | Analog Giris X48/2 Enable start reverse [13] Tami
Aralikli Calistirma [14] Timi *term 29
Secenek: fonksiyon: On ayarl ref bit 0 [16] Timi
DUYURU. On ayarl ref bit 1 7] Tami
Preset ref bit 2 [18] Tumu
Bu Parametre c.ie.gi§t.irildj§inde,' p?rametreyi Freeze reference (9] —
etkl.n!e§t|rmek icin bir gli¢ cevrimi gercek- Dondurulmus akis 0] p—
lestirin. —
Hiz artir [21] Tumu
Hiz azalt [22] Tamu
Dijital.giri§ler Ye pr?g‘;rarrflarTah c{ijital cikislar, PNP veya Set-up select bit 0 23] Tami
NPN sistemlerindeki isletim icin 6nceden programlana-
bilirdir. Kurulum se¢gme bit 1 [24] Tama
Hassas ters durdur. [26] 18, 19
[0] | PNP | Pozitif yonelimli darbelerde islem (). PNP sistemler Tam baslat., drdrma 1 18, 19
GND'ye gekilir. Yakalama ] Tuma
[1] | NPN | Negatif yénelimli darbelerde islem (¢). NPN sistemler Yavaglama ] Tami
frekans donustirtctude dahili olarak +24 V'a cekilir. Sayag girisi ] 29, 33
Darbe girisi kenar engelli [31] 29, 33
Darbe giis zaman |5
Secenek: fonksiyon: tabanl
DUYURU. Ramp bit 0 [34] Tuma
Rampa bit 1 [35] Tami
Motor calisirken bu parametre diizeltilemez. Mandalli hassas bslt 20] 1819
Mandalli hassas ters [41] 18, 19
[0] | Giris | Terminal 27'yi dijital giris olarak tanimlar. drdurma
[1] | Cikis | Terminal 27'yi dijital cikis olarak tanimlar. Drs kilit [51]
DigiPot artirma [55] Tumu
Secenek: fonksiyon: DigiPot silme [57] Tuma
Bu parametre, yalnizca FC 302 icin kullanilabilir. Digipot yukseltme (58] Tama
Counter A (up) [60] 29, 33
[0] |Giris [ Terminal 29'u dijital giris olarak tanimlar.
Counter A (down) [61] 29, 33
[11 [ Gikis [ Terminal 29'u dijital cikis olarak tanimlar. Reset Counter A [62] Tumi
Counter B (up) [63] 29, 33
6.1.4 Dijital Girigler Counter B (down) [64] 29, 33
Reset counter B [65] Tami
Dijital girisler, frekans donisturiiclide cesitli islevleri Mek. Fren Gerib. 701 Timd
secmek icin kullanilir. Tim dijital girisler asagidaki islevlere Mek. fren gerib. cev. (71 Timil
ayarlanabilir: PID hata ters [72] Tuma
PID Sifirlama 1 bolim [73] Tumua
Dijital giris islevi Sec Terminal PID etkin. [74] Timu
isletim Yok [0] Tumua *term 32, 33 PTC karti 1 [80] Tumu
Sifirlama (1] Tami Profidrive KAPALI2 [91]
Ters yanasma (2] Timu *term 27 Profidrive KAPALI3 [92]
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Dijital giris islevi Se¢ Terminal
Baslngg kenar tetikl. [98]
Glvenli secenek sifirlama [100]

Tablo 6.5 Dijital Giris islevleri

FC 300 i¢in standa

rt terminaller 18, 19, 27, 29, 32 ve 33'tlr.

MCB 101 terminalleri X30/2, X30/3 ve X30/4'tir.
Terminal 29 FC 302 driinlinde yalnizca cikis olarak islev

gordr.

Yalnizca bir dijital girise atanan islevler ilgili parametrede

belirtilir.

Tam dijital girisler

su islevlere ayarlanabilir:

[0] [isletim Yok

Terminale aktarilan sinyallere tepki yok.

[11 | Sifirlama ACMA/ALARM'dan sonra frekans donustu-
riclyt sifirlar. Buttn alarmlar sifirlanamaz.
[2] | Ters (Varsayilan dijital giris 27): Yanasma durdurma,
yanasma ters giris (NC). Frekans donustiriicli, motoru

serbest modda birakir. Lojik '0' = yanasma
durus.

[3] [ Coast and
reset
inverse

Sifirlama ve yanasma Cevrilmis giris (NC).
Motoru serbest modda birakir ve frekans
donusturiactyu sifirlar. Lojik '0' = yanagma

durus ve sifirlama.

[4] | Quick stop
inverse

Cevrilmis giris (NC). 3-81 Hizli Durdurma
Rampa Siiresi'te ayarlanan hizli durdurma
rampa suresine gore bir durdurma Uretir.
Motor durdugunda, saft serbest moddadir.
Lojik '0' = Hizli durdurma.

[5] | DC-brake
inverse

DC fren icin cevrilmis giris (NC). Belirli bir stire
DC akimi vererek motoru durdurur. Bkz.

2-01 DC Fren Akimi - 2-03 DC Fren Dvr. Girme
Hizi [RPM]. Islev yalnizca 2-02 DC Frenleme
Stiresi'deki deger 0'dan farkliysa etkin olur.
Lojik '0' = DC fren.

[6] [ Stop inverse

Cevrilmis islevi durdurma. Secilen terminal '1'
lojik diizeyinden '0'a gecerken durdurma islevi
olusturur. Durdurma, secilen rampa suresine
(parametre 3-42 Rampa 1 Yavaslama Siiresi,
3-52 Rampa 2 Yavaslama Stiresi, 3-62 Rampa 3
Yavaslama Stiresi, 3-72 Rampa 4 Yavaslama
Siiresi) gore gerceklestirilir.

DUYURU!

Frekans doniistiiriici moment
sinirindaysa ve durdurma komutu
aldiysa her zaman kendiliginden

[8] |Baslatma (Varsayilan dijital giris 18): Baslatma/durdurma
komutu icin baglatma secenegini belirleyin.
Lojik ‘1" = baslatma, Lojik ‘0’ = durdurma.
[9] | Latched Darbe en az 2 ms boyunca uygulanirsa motor
start baslatilir. Ters durdurma etkinlestirildiginde
veya bir sifirlama komutu (DI yoluyla)
verildiginde motor durdurulur.
[10] | Ters (Varsayilan dijital giris 19). Motor milinin
cevirme dénme yoniunl degistirin. Tersine ¢evirmek
Uzere Lojik '1'i secin. Ters cevirme sinyali
yalnizca doniis yonunl degistirir. Baglatma
islevini etkinlestirmez. 4-10 Motor Hiz1 Yénii'te
her iki yoni secin. islev, siire¢ kapali cevrimde
etkin degil.
[11] | Baglatma Baslatma/durdurma ile ayni telde ters cevirme
tersleme icin kullanilir. Baglatmadaki sinyallere ayni
anda izin verilmez.
[12] | Enable start | Saatin tersi yondeki hareketi ¢ozer ve saat
forward yonine izin verir.
[13] | Enable start | Saat yonuindeki hareketi ¢ozer ve saatin tersi
reverse yoniine izin verir.
[14] | Aralikh (Varsayilan dijital giris 29): Aralikh cahstirma
Calistirma hizini etkinlestirmek icin kullanin. Bkz.
parametre 3-11 Arlk. Clst. Hizi [Hz].
[15] | Onc. ayar. Dis referans ile 6nceden ayarlanmis referans
ref. konum | arasinda gecis yapar. Dis/on ayar [1] degerinin
3-04 Referans Islev'te secildigi varsayilir. Lojik
'0' = dis referans etkin; lojik '1' = 8 6n ayarli
referanstan biri etkin.
[16] | On ayarl ref | Onceden ayarlanmis ref. biti 0,1 ve 2
bit 0 Tablo 6.6'e gore 8 On ayarl referanstan
birisinin secilmesini saglar.
[17] | On ayarli ref [ Oncdn ayar. ref bit 0 [16] ile ayni.
bit 1
[18] | Preset ref Oncdn ayar. ref bit 0 [16] ile ayni.
bit 2
Oncdn ayar. ref bit 2 1
On ayarl ref. 0 0 0 0
On ayarl ref. 1 0 0 1
On ayarl ref. 2 0 1 0
On ayarli ref. 3 0 1 1
Onceden ayarli ref 4 1 0 0
Onceden ayarli ref. 5 1 0 1
Onceden ayarli ref. 6 1 1 0
Onceden ayarli ref 7 1 1 1

Tablo 6.6 Onceden Ayarlanmis Ref. Bit

durmayabilir. Frekans donustiiriicinin [19] | Ref. Dondur | Hiz artirma ve hiz azaltmanin etkinlestirme/

durdugundan emin olmak icin dijital durum noktasi olan gercek referansi

cikisi Tork Siniri ve Durdurma [27] dondurur. Hiz artirma/azaltma kullanilirsa, hiz

parametresine ayarlayin ve yanasma degisimi her zaman 0 araliginda

olarak ayarlanan dijital girise bu dijital parametre 3-03 Maksimum Referans- rampa

cikisi baglayin. 2'yi (3-51 Rampa 2 Hizlanma Siiresi ve

3-52 Rampa 2 Yavaslama Siiresi) izler.
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[20]

Dondurulmus
cikig

Kullanilacak Hiz artirma ve Hiz azaltma
etkinlestirme/durum noktasi olan gercek
motor frekansini (Hz) dondurur. Hiz artirma/
azaltma kullanilirsa, hiz degisimi her zaman
0 araliginda parametre 1-23 Motor Frekansi-
rampa 2'yi (3-51 Rampa 2 Hizlanma Siiresi ve
3-52 Rampa 2 Yavaslama Siiresi) izler.

DUYURU!

Dondurulmus cikis etkin oldugunda
frekans doniistiiriict diisiik baslatma

1-83 Hassas Durdurma Islevi [1] veya [2] icin
kullanildiginda:

Frekans donusturicu, 7-84 Hassas Durd. Sayaci
Degeri degerine ulasmadan 6nce bir tam
durdurma sinyaline ihtiya¢c duyar. Bu deger
verilmemisse, frekans donustlrlci 7-84 Hassas
Durd. Sayaci Dederi'deki degere ulasiimadan
once durmaz.

Bir Dijital Giris tam baslatmayi, durdurmayi
tetikler ve 18 ve 19 terminalleri icin kullani-

labilir.
[8] sinyali ile durdurulamaz. Ters ——
[28 | Yakalama Referans degerini 3-12 Yakalama/Yavaslama
yanasma [2] veya Yanasma ve sifirlama L N o
i .. ] Degeri'de ayarlanan yiizde (goreli) ile artirir.
[3], ters cevirme icin programlanan
. . G e [29] | Yavaslama | Referans degerini 3-12 Yakalama/Yavaslama
terminal ile frekans donustiirliciiyii
durdurun Degeri'de ayarlanan yiizde (goreli) ile azaltir.
[30] | Sayag girisi | 1-83 Hassas Durdurma [slevi'teki tam durdurma
[21] | Hiz artir Artma/azalma hizinin dijital kontrolu S
islevi, Saya¢ durdurmasi veya sifirlamali veya
istenirse (motor potansiyometresi) Hiz .

. sifirlamasiz hiz dengelenmis saya¢ durdurmasi
el e lp crelimay sedin Dreie il ms olarak davranir. Saya¢ degeri 1-84 Hassas Durd.
referans veya Dondurulmus cikis secenek- _—
| " . - Sayaci Degeri'te ayarlanmalidir.

s islevi etkinlestirin. H
erini belirieyerek bu fslevi etidnlestirin. Hiz [31] | Darbe Kenar durdurmali darbe girisi 6rnek zamani
artirma/azaltma 400 msan.'den daha kisa bir L .
- kenar basina darbe girisi kanat sayisini 6lcer. Bu sayi,
siire icin etkinlestirilirse sonug referansi %0,1 . . . P .
tetikle. yuksek frekansta ylksek ¢ozunurluk saglar;
oraninda artar/azalir. Hiz artirma/azaltma 400 -

S . ancak dustk frekanslarda bu kadar basarili
msanden tazla etidniestirtiirse, sonug degildir. Bu darbe prensibini diisiik
referansi hiz artirma/azaltma parametresi 3- e -

¢6zUnurluklu (6r. 30 ppr) kodlayicilar icin
x1/3-x2'deki ayan izler.
kullanin.
ulse L S
Kapatma Yakalama ol =
Degismeyen hiz 0 0 s | ‘ ‘ ‘ :-é
%-deger azaltilmig 1 0 8
%-deger artinlmig 0 1 Cizim 6.10 Darbe ve Ornek Zaman
%-deger azaltiimig 1 1
[22] | Hiz azalt [21] Hiz Artirma ile aynidr. [32] | Darbe Zaman tabanli darbe girisi kanatlar arasindaki
[23] | Set-up 4 kurulumdan birini segmek icin Kurulum Zzaman streyi Slcer. Bu say distik frekansta yiiksek
select bit 0 | secme biti 0 veya Kurulum secme biti 1 tabanh ¢ozuinurlik saglar; ancak yiksek frekanslarda
secenegini belirleyin. 0-10 Etkin Kurulum'i ¢oklu bu kadar basaril degildir. Bu prensibin bir
kurulum olarak ayarlayin. kesme frekansi vardir ve bu ylizden, diistk
[24] | Kurulum (Varsayilan dijital girig 32): Kurulum se¢me bit 0 ¢oziinurlikli kodlayicilar (6r. 30 ppr) icin
secme bit | [23] ile aynidir. disik hizlarda uygun degildir.
1 Speed [rpm] Speed [rpm] S
o
. . O
[26] | Tam ters Tam durdurma islevi 1-83 Hassas Durdurma ‘/_\ m 'Eé
durdurma | Islevi'te etkinlestirildiginde bir ters durdurma a Time[sec] b Time[sec] 8
sinyali gonderir.
Tam ters durdurma islevi, 18 veya 19 a | Dustik kodlayici céziimleme
terminalleri icin kullanilabilir. b|standart kodlayici céziimleme
[27] [ Tam Tam rampa durdurma [0] 1-83 Hassas Durdurma
baslat., Islevi'te secildiginde kullanilr. Cizim 6.11 Kodlayici Céziimleme
drdrma Tam baslatma, durdurma 18 veya 19 Kiyaslamasi
terminalleri icin kullanilabilir.
Tam baslatma, rotorun hareketsiz durustan
referansa donis acisinin, her baslatmada ayni
olmasini saglar (ayni rampa suresi, ayni ayar
noktasi i¢in). Bu, rotorun referanstan hareketsiz
durmaya déndugi aginin her durmada ayni
oldugu tam durdurmaya denktir.
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e [70] | Mek. Geri Kaldirma uygulamalari icin geri besleme
?‘B"TEDEST‘%M‘;SWL ‘ Re;d‘m‘e, ‘ me % besleme Freni | freni. 7-01 Motor Kontrol prensibi'yi [3]
sormertes - zomerue g motor geri beslemesiyle aki'ya ayarlayin.
- 1-72 Baslatma lslevi'i [6] Kaldirma mekanik
Cizim 6.12 Zaman Tabanli Darbe Girisi fren Ref.'e ayarlayin
[71] [ Mek. Ters Geri | Kaldirma uygulamalari icin ters geri
besleme Freni | besleme freni
[34] [ Ramp bit 0 | Tablo 6.7'e gore kullanilabilir 4 rampadan [72] | PID hata ters | Etkin oldugunda sireg PID denetleyici-
Bl sl s sinden elde edilen hatay: ters dondurir.
[35] | Rampa bit | Rampa bit 0 ile ayni. Yalnizca konfiglirasyon modu, "Surface
! Winder", "Extended PID Speed OL" veya
Oncdn ayar. rampa bit 1 0 "Extended PID Speed CL" olarak ayarlanirsa
Rampa 1 0 0 kullanilabilir.
Rampa 2 0 1 [73] |[PID Sifirlama | Etkin oldugunda Siire¢ PID Denetleyicisinin
Rampa 3 ] 0 1 bolim 1 bolimuna sifirlar. Esdegeri: 7-40 Siire¢ PID
1. bélim Sifirl.. Yalnizca konfigirasyon
Rampa 4 1 1 )
modu, "Surface Winder", "Extended PID
Tablo 6.7 Speed OL" veya "Extended PID Speed CL"
olarak ayarlanirsa kullanilabilir.
[40] |Mandalli Tam | Mandalli tam baslatma, sadece T18 veya [74] | PID etkin. Uzatilmis stireg PID denetleyicisini
Baslatma T19'da 3 msan'lik bir darbeye ihtiyac duyar. etkinlestirir. Esdegeri: 7-50 Stire¢ PID
1-83 [1] veya [2] icin kullanildiginda: Genisletilmis PID. Yalnizca konfiglrasyon
Referansa ulasildiginda, frekans modu, "Extended PID Speed OL" veya
déniistiiriicti tam durdurma sinyalini "Extended PID Speed CL" olarak ayarlanirsa
iceriden etkinlestirir. Frekans doniistariic, kullanilabilir.
1-84 Hassas Durd. Sayaci Degeri sayac [80] | PTC Karti 1 Tum dijital girisler PTC Kart 1 [80] olarak
degerine ulasmadan énce bir tam ayarlanabilir. Bununla beraber, yalnizca bir
durdurma sinyaline ihtiyac duyar. dijital giris bu secime ayarlanmalidir.
[41] | Mandalli Tam | Tam durdurma islevi 7-83 Hassas Durdurma [91] | Profidrive islev, profibus/profinet seceneginin kontrol
Ters Islevi'de etkinlestirildiginde bir mandall KAPALI2 s6zcligu bitiyle aynidir.
durdurma durdurma sinyali gonderir. Mandalli tam [92] | Profidrive islevsellik, profibus/profinet seceneginin
ters durdurma islevi, 18 veya 19 KAPALI3 kontrol sézcligu bitiyle aynidir.
terminalleri icin kullanilabilir. [98] [ Baslngg kenar | Kenar tetiklemeli baslatma komutu. Giris
[51] [ Drs kilit Bu islev, suirlictiye bir dis ariza vermeyi tetikl. geriye dogru gidip disse de baslatma
mumkin kilar. Bu ariza, icte olusturulan bir komutunu canli tutar. Baglatma digmesi
alarm ile ayni sekilde degerlendirilir. icin kullanilabilir.
[55] | DigiPot 3-9* Dijital Pot. Metre parametre grubunda [100] | Guvenli
Artirma aciklanan dijital potansiyometre islevine Secenek
gonderilen ARTIRMA sinyali Sifirlama
[56] [ DigiPot 3-9* Dijital Pot. Metre parametre grubunda
Azaltma aciklanan Dijital Potansiyometre islevine 6.1.5 5-3*% Dijita| (;|k|§|ar
gonderilen AZALTMA sinyali
[57] | DigiPot Silme | 3-9% Dijital Pot. Metre parametre grubunda 2 adet sabit durumdaki dijital cikislar, 27 ve 29 terminalleri
aciklanan Dijital Potansiyometre referansini icin ortaktir. 5-01 Terminal 27 Modundaki terminal 27 icin
temizler ve parametre 5-02 Terminal 29 Modu'deki terminal 29 icin
[60] [Sayac A (Yalnizca Terminal 29 veya 33) SLC G/C islevini ayarlayin.
sayacinda artan sayim igin giris.
[61] [Sayac A (Yalnizca Terminal 29 veya 33) SLC DUYURU.
sayacinda azalan sayim igin giris.
[62] | Reset Counter | A sayacinin sifilanmasi icin giris. Motor cahisirken bu parametreler diizeltilemez.
A
[63] |Sayac B (Yalnizca Terminal 29 veya 33) SLC [0] isletim Yok Tam dijital cikislar ve role cikislari icin
sayacinda artan sayim igin giris. varsayilan
[64] |Sayac B (Yalnizca Terminal 29 veya 33) SLC [1] Control ready Kontrol karti hazirdir. Ornegin, kontrol dis
sayacinda azalan sayim icin giris. 24V (MCB 107) ile saglanmaktadir ve
[65] | Reset Counter | B sayacinin sifirlanmasi icin giris. birime giden ana gl algilanmamaktadir.
B
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[2] Drive hazir Frekans donustiricu isletim icin hazirdir [23] [ Remote, ready, | Frekans donustiriict isletim icin hazirdir
ve kontrol kartina bir besleme sinyali no thermal ve [Auto on] modundadir. Asin sicaklik
uygular. warning uyarisi yok.

[3] Drive ready/ Frekans donustiriici isletim icin hazirdir [24] | Hazir, asin / Frekans donustiriicu isletime hazir ve

remote control | ve [Auto on] modundadir. disuk voltaj sebeke voltaji belirtilen voltaj aralig

[4] | Etkinlestir / isletim icin hazir. Hicbir baslatma veya yok igerisinde (bkz. béliim 11 Teknik Ozellikler).

uyari yok durdurma komutu verilmedi (baslatma/ [25] [Reverse Ters cevirme. Motorun saat yéniinde
devreden ¢ikarma). Etkin uyari yok. dénmesi durumunda Lojik ‘1" . Motorun

[5] VLT running Motor calisiyor ve saft torku mevcut. saatin tersi yonde dénmesi durumunda

[6] |CGalsiyor/uyan | Cikis hizi, 1-81 Durdurmada Islev icin Min lojik '0". Motor dénmiiyorsa cikis, referansi

yok Hiz [RPM]'te ayarlanan hizdan yuksek. izler.
Motor calisiyor ve uyari yok. [26] | Bus OK Seri iletisim baglanti noktasi ile etkin

[71 |Runin Motor, programlanan akim ve 4-50 Uyar iletisim (zaman agimi yok).

range/no Akim Dlstik - 4-53 Uyar Hiz Yiiksek'te [27] | Tork sinirn ve Serbest durus yaparken ve tork siniri
warning ayarlanan hiz araliklar icerisinde calisiyor. durdurma durumunda kullanin. Frekans donustiriict
Uyari yok. bir durdurma sinyali almis ve tork
[8] |Refrn. cls./uyar | Motor, referans hizinda caligir. Uyari yok. sinirinda ise sinyal Lojik '0'dir.
yok [28] | Fren, fren Fren etkin ve uyari yok.

[9] Alarm Alarm, cikisi etkinlestirir. Uyari yok. uyarisi yok

[10] | Alarm or Alarm veya uyari, cikisi etkinlestirir. [29] | Fren hazir, ariza | Fren isletime hazir ve ariza yok.

warning yok

[11] [Tork sininnda | 4-16 motor modda moment limiti veya [30] | Fren arizasi Fren IGBT kisa devre iken cikis, lojik '1'dir.
4-17 jeneratér modda moment limiti (IGBT) Fren modiillerinde bir ariza varsa frekans
konumunda ayarlanan tork siniri asildi. doénustirtclyd korumak icin bu islevi

[12] |Out of current | Motor akimi, 4-18 Akim Siniri'de belirlenen kullanin. Frekans dénusturiiciden sebeke

range aralik disinda. voltajini kesmek icin ¢ikisi/roleyi kullanin.

[13] | Below current, | Motor akimi 4-50 Uyari Akim Diisiik'de [31] [Role 123 Kontrol sozctigu [0] parametre grubu 8-**

low belirlenen akimdan diisiik. iletisim ve Secenekler'de secili ise réle

[14] | Above current, | Motor akimi, 4-51 Uyari Akim Yiiksek'de etkinlestirilir.

high belirlenen degerden yiiksek. [32] | Mekanik fren Dis mekanik frenin kontroliinii saglar,

[15] |Aralik disinda | Cikis frekansi, 4-52 Uyari Hiz Diistik ve kontrold béliim 6.1.3 2-2* Mekanik Fren'deki
4-53 Uyari Hiz Yiiksek'de belirlenen agiklamaya bakin.
degerlerin disinda. [33] [ Guvenli Terminal 37'deki guivenli durdurmanin

[16] [Hizin altinda, | Cikis hizi, 4-52 Uyari Hiz Diisiik'deki durdurma etkinlestirildigini gdsterir.

dusiik ayardan dusik. etkinlestiril-
[17] | Hiz Gstlnde, Cikis hizi, 4-53 Uyar Hiz Yiiksek'da mistir (yalnizca
ylksek ayarlanan degerden yiuiksek. FC 302)
[18] | Geri besleme Geri besleme, 4-56 Uyari Geri Besleme [40] | Ref arahg: Gergek hiz 4-52 Uyari Hiz Distik -
araligi disinda | Diistik ve 4-57 Uyan Geri Besleme disinda 4-55 Uyari Referans Yiiksek araligi disinda
Yiiksek'de belirlenen aralik disinda. ayarlar oldugunda etkin.

[19] |Geri bsl altnda | Geri besleme, 4-56 Uyar Geri Besleme [41] | Ref alti dlstik | Gergek hiz, hiz referans ayarinin altinda

diisk Diisiik'de ayarlanan sinirin altinda. oldugunda etkin.

[20] |Geri bsl tistnd | Geri besleme, 4-57 Uyar Geri Besleme [42] | Ref Ustu yuksek | Gergek hiz, hiz referans ayarinin Ustiinde

yliksk Yiiksek'de ayarlanan sinirin tizerinde. oldugunda etkin.

[21] [ Thermal Termal uyari, sicaklik [43] [ Genisl. PID

f Sinin
g ¢ motordak [45] [ Bus Ktrl. Cikisi bus ile kontrol eder. Cikis durumu
o frekans dénistardci 5-90 Dijital ve Réle Bus Denetimi'de
. frekans donistiriciideki, fren ayarlanir. Cikis durumu, bus zaman agimi
rezistériindeki veya olayinda tutulur.
o X . [46] | Zaman Cikisi bus ile kontrol eder. Cikis durumu
. termistordeki sinirt astiginda . o
acilr. asiminda Bus 5-90 Dijital ve Réle Bus Denetimi'de
Ktrl. ayarlanir. Bus zaman asimi meydana
[22] [ Ready, no Frekans donustiricl calismaya hazir ve gelirse ¢ikis durumu yiiksek (Acik) olarak
thermal asin sicaklik uyarisi yok. ayarlanir.
warning
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[47] [Zaman Cikisi bus ile kontrol eder. Cikis durumu [80] [SL Dijital Cikis | Bkz. 13-52 SL Denetleyici Eylemi. Smart
asiminda Bus 5-90 Dijital ve Réle Bus Denetimi'de A Logic islemi [38] Ayarli Dij. cik. iken cikis
Ktrl. ayarlanir. Bus zaman asimi meydana yliksek olur. Yiiksek yuritilir. Smart Logic
gelirse cikis durumu dusuk (Kapalh) olarak islemi [32] Ayarli dij. cik. iken cikis diisiik
ayarlanir. olur. Dusuk yuratalr.

[51] [ MCO kontrolli | Bir MCO 302 veya MCO 305 baglan- [81] |SL Dijital Cikis | Bkz. 713-52 SL Denetleyici Eylemi. Smart
diginda etkindir. Cikis secenekten kontrol B Logic islemi [39] Ayarli dij. cik. iken giris
edilir. yliksek olur. Yiiksek ytrttiltr. Smart Logic

[55] | Darbe cikisi islemi [33]1 Ayarli dij. cik. iken giris diisiik

[60] |Karsilastirict 0 | Bkz. parametre grubu 13-1* Karsilastinicilar olur. Dasik ytrutulur.

Karsilastirici 0, TRUE (DOGRU) olarak [82] |SL Dijital Cikis | Bkz. 13-52 SL Denetleyici Eylemi. Smart
degerlendirilmigse ¢ikis yiiksek olur. Aksi C Logic islemi [40] Ayarli dij. cik. iken giris
taktirde, diistk olur. yliksek olur. Yiiksek yuratilir. Smart Logic

[61] |Comparator 1 | Bkz. parametre grubu 13-1* Karsilastiricilar islemi [34] Ayarh dij. gik. iken giris diisik
Kargilastirici 1, DOGRU olarak degerlendi- olur. Diigiik ytrutaldr.
rilmisse cikis ylksek olur. Aksi taktirde, [83] |SL Dijital Cikis | Bkz. 713-52 SL Denetleyici Eylemi. Smart
dusik olur. D Logic islemi [41] Ayarli dij. cik. iken giris

[62] |Comparator 2 | Bkz. parametre grubu 13-1* Karsilastiricilar yiiksek olur. yiiksek yuritaltr. Smart Logic
Karsilastinci 2, DOGRU olarak degerlendi- islemi [35] Ayarli dij. ¢ik. iken giris diisiik
rilmisse cikis ylksek olur. Aksi taktirde, olur. Disik yuritulur.
dusiik olur. [84] [SL Digital Bkz. 13-52 SL Denetleyici Eylemi. Smart

[63] | Comparator 3 | Bkz. parametre grubu 13-1* Karsilastiricilar Output E Logic Islemi [42] Ayarli dij. gik. iken giris
Karsilastirici 3, DOGRU olarak degerlendi- yiksek olur. Yiiksek yurutalir. Smart Logic
rilmisse cikis yiiksek olur. Aksi taktirde, islemi [36] Ayarl dij. ¢ik. iken giris diisiik
diisiik olur. olur. Disiik yaratalir.

[64] | Comparator 4 | Bkz. parametre grubu 13-1* Karsilastiricilar [85] |SL Dijital Cikis | Bkz. 13-52 SL Denetleyici Eylemi. Smart
Karsilastirici 4, DOGRU olarak degerlendi- F Logic islemi [43] Ayarli dij. gik. iken giris
rilmisse cikis ylksek olur. Aksi taktirde, yuksek olur. Yiiksek yiratultr. Smart Logic
diistik olur. islemi [37] Ayarli dij. ¢ik. iken giris diisiik

[65] |Comparator 5 | Bkz. parametre grubu 13-1* Karsilastiricilar olur. Diigik ytrutaldr.

Karsilastirici 5, DOGRU olarak degerlendi- [120] | Yerel referans | 3-13 Referans Sitesi= [2] Yerel oldugunda
rilmisse cikis ylksek olur. Aksi taktirde, etkin veya LCP [Hand on] modunda iken ayni
disuk olur. zamanda 3-13 Referans Sitesi = [0] Ele

[70] | Lojik Kural 0 Bkz. parametre grubu 13-4* Mantik Bagli/Otomatik olarak ayarlandiginda cikis
Kurallari. Lojik kural 0, DOGRU olarak yiksektir.
degerlendirilirse, cikis yiiksek olur. Aksi
taktirde, dustk olur.

[71] | Lojik Kural 1 Bkz. parametre grubu 13-4* Mantik
Kurallan. Lojik Kural 1, DOGRU olarak
degerlendirilirse, cikis ytiksek olur. Aksi
taktirde, disuk olur.

[72] |Lojik Kural 2 Bkz. parametre grubu 13-4* Mantik
Kurallan. Lojik Kural 2, DOGRU olarak
degerlendirilirse, cikis yiiksek olur. Aksi
taktirde, dustk olur.

[73] [ Lojik Kural 3 Bkz. parametre grubu 13-4* Mantik
Kurallan. Lojik Kural 3, DOGRU olarak
degerlendirilirse, cikis ytiksek olur. Aksi
taktirde, dusuk olur.

[74] [ Lojik Kural 4 Bkz. parametre grubu 13-4* Mantik
Kurallan. Lojik Kural 4, DOGRU olarak
degerlendirilirse, cikis yiiksek olur. Aksi
taktirde, dustk olur.

[75] [ Lojik Kural 5 Bkz. parametre grubu 13-4* Mantik
Kurallan. Lojik Kural 5, DOGRU olarak
degerlendirilirse, cikis yiiksek olur. Aksi
taktirde, dusuk olur.
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Tablo 6.8 Yerel veya Uzak Referans

frekans uyarisi

[20] geri besleme Listiinde yiiksek veya [21]

3-13 Referans Yerel Uzak termal uyari olarak ayarlandiginda
Sitesi'de referans | referans secilebilir. 165 ATEX ETR frekans sinir
ayarlanan etkin etkin [121] uyarisi etkinse, ¢ikis 1'dir.
referans sitesi [120] [188] | AHF Kondansatdrler %20 oraninda agihr
Referans sitesi: 1 0 Kondansator (%50'lik histeresis %10-30'luk bir aralik
Yerel Bagl saglar). Kondansatorler baglantisi %10'un
3-13 Referans altinda kesilir. Kapanma gecikmesi 10
Sitesi [2] sn'dir ve nominal gii¢ gecikme sirasinda
Referans sitesi: 0 1 %10'un lzerine cikarsa yeniden baslatin.
Uzak Kondansatérler icin minimum kapanma
3-13 Referans siiresi garanti etmek icin 5-80 AHF Cap
Sitesi [1] Reconnect Delay kullanilir.
Referans sitesi: [189] [ Harici fan Harici fanin kontrol edilebilmesini
Ele Bagl/ kontroll saglamak igin dahili fan kontroli igin
Otomatik dabhili lojik bu ¢ikisa aktarilir (HP kanali
Hand 1 0 sogutmasiyla ilgilidir).
o e
Auto = kapali 0 0

Dizi [9]
Otomatik 0 1

(Role 1 [0], Relay 2 [1], Role 3 [2] (MCB 113), Role 4 [3] (MCB 113),
Role 5 [4] (MCB 113), Role 6 [5] (MCB 113), Role 7 [6] (MCB 105),
Role 8 [7] (MCB 105), Role 9 [8] (MCB 105))

[121] [ Uzak referans 3-13 Referans Sitesi = Uzak [1] veya LCP Secenek: fonksiyon:
etkin [Auto on] modundayken Ele Bagli/ [0] |[Isletim yok Tum dijital ve réle cikiglan varsayilan
Otomatik [0] oldugunda cikis yliksektir. olarak "isletim Yok" seklinde ayarlanir.
Bkz. Tablo 6.8. —
1221 | A K Al K ks viiksekii [11 [ Kontrol hazir Kontrol karti hazirdir. Kontrol harici bir
[122] arm yo arm yokken ¢ikis yuksexdir. 24 V (MCB 107) tarafindan saglanir ve
[123] | Baslatma Etkin bir Baglatma komutu varken (dijital e .
frekans donustiriiciisiine giden ana
komutu etkin giris bus baglantisi veya [Hand on] ya da .
gl algilanmaz.
[Auto on] ile) ve Durdurma veya Baslatma
komutu etkin degilken. [2] Surtict hazir Frekans donusturict calismaya
[124] [ Running Frekans donustiricd, saatin tersi yonde hazirdir. Sebeke ve kontrol beslemeleri
reverse calisirken cikis yiiksektir (durum bitlerinin onayland.
lojik sonucu 'caliglyor' ve 'ters’). [3] | Suriict hzr/uzk. Frekans doniistiriich isletim icin
[125] [ Drive in hand Frekans donistiiriici Hand on modunda knt. hazirdir ve Otomatik A¢ik modundadir
mode tken cikis ylksektir ([Hand on] Gzerindeki [4] Etkinlestr / uyan isletim icin hazir. Baslatma veya
LED 15191 ile gosterildigi gibi).
yok durdurma komutu uygulanmadi
[126] | Drive in auto Frekans dondsturicl, Hand on modunda .
(baslat/devre disi). Etkin uyari yok.
mode iken cikis yiksektir ([Auto on] lizerindeki
LED isi§1 ile gdsterildigi gibi). [5] Calistirma Motor calisiyor ve saft torku var.
[151] | ATEX ETR akim | parametre 1-90 Motor Termal Korumasi [6] | Chstirma / uyari Cikis hizi, 1-81 Durdurmada lslev igin
alarmi [20] geri besleme Listiinde yiiksek veya [21] yok Min Hiz [RPM]'te ayarlanan hizdan
termal uyari olarak ayarlandiginda yliksek. Motor calisiyor ve herhangi bir
secilebilir. Alarm 164 ATEX ETR akim lim. uyari yok.
alari ekin ise, cikis 1'dir.
[152] | ATEX ETR 190 M T 1K [7] Aral. cals./uyari yok | Motor, programlanan akim 4-50 Uyari
paramefre i ?to__r erm.c.z orumast Akim Distik ve 4-53 Uyan Hiz Yiiksek
frekans alarmi | [20] geri besleme (stiinde yiiksek veya [21] N ) = )
arahdindaki hiz icinde calisiyor. Etkin
termal uyari olarak ayarlandiginda uvan vok
secilebilir. Alarm 166 ATEX ETR frekans yan yor
lim.alarmi etkinse, cikis 1 olur. [8] Refrn. Cls./uyar Motor, referans hizinda calisir. Etkin
[153] [ ATEX ETR akim | parametre 1-90 Motor Termal Korumasi yok uyari yok.
uyarisi [20] Geri besleme Usttinde yiiksek veya [21] [9] Alarm Alarm, cikisi etkinlestirir. Etkin uyan
Termal uyan olarak ayarlandiginda yok.
secilebilir. Alarm 163 ATEX ETR akimi siniri o i i k D E—
wpuE alires, Gl T [10] arm veya uyari arm veya uyari, cikisi etkinlestirir.
[154] | ATEX ETR parametre 1-90 Motor Termal Korumasi
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Kullanma Kilavuzu

5-40 Islev Rolesi

5-40 Islev Rolesi

Dizi [9] Dizi [9]

(Role 1 [0], Relay 2 [1], Role 3 [2] (MCB 113), Role 4 [3] (MCB 113), (Role 1 [0], Relay 2 [1], Role 3 [2] (MCB 113), Role 4 [3] (MCB 113),

Role 5 [4] (MCB 113), Role 6 [5] (MCB 113), Role 7 [6] (MCB 105), Role 5 [4] (MCB 113), Role 6 [5] (MCB 113), Role 7 [6] (MCB 105),

Role 8 [7] (MCB 105), Role 9 [8] (MCB 105)) Role 8 [7] (MCB 105), Role 9 [8] (MCB 105))

Secenek: fonksiyon: Secenek: fonksiyon:

[11] [ Moment sinirnnda | 4-16 motor modda moment limiti veya [27] [ Mom. sin. ve Tork sinir durumunda serbest durus
4-17 jeneratdér modda moment limiti drdurma ve frekans donusturict kullanin.
konumunda ayarlanan tork siniri asildi. Frekans donusturicli durdurma sinyali

[12] | Akim arahg: Motor akimi, 4-18 Akim Siniri'de almis ve tork sininndaysa sinyal

disinda belirlenen aralik disinda. mantiksal ‘0'dir.

[13] [ Akimin altinda, Motor akimi 4-50 Uyari Akim Diisiik'de 2] (A, G (2T, e G ¥ U 57l

distk belirlenen akimdan dusuk. ik
[29] | Fren hazr, ariza Fren isletime hazir ve ariza yok.
[14] | Akimin Ustlinde, Motor akimi, 4-51 Uyari Akim Yiiksek'de yok
L Zelifmen derEen jllises [30] | Fren arzasi (IGBT) |Fren IGBT kisa devre iken cikis, lojik

[15] | Hiz araligi disinda | Cikis hizi/frekansi, 4-52 Uyari Hiz Diisiik '1'dir. Fren modiiliinde bir ariza varsa
ve 4-53 Uyarni Hiz Yiiksek konumunda frekans donustirticliyt korumak icin
ayarlanan degerlerin disinda. bu islevi kullanin. Frekans donustu-

[16] | Hizin altinda, Cikis hizi 4-52 Uyan Hiz Diistik riic.uden §eb?ke YOItajml RS D

dustk konumundaki ayardan disuk A
[17] [Hiz Gstlnde, Cikis hizi, 4-53 Uyari Hiz Yiiksek'da (311 | Gecikme 123 Kontl,’OI 56zcligl [0] parametre grubu
. . N 8-** |letisim ve Secenekler'de seciliyse
ylksek ayarlanan degerden ytiksek.
dijital cikis/role etkinlestirilir.
[18] [ Geri bsl aralg Geri besleme, 4-56 Uyari Geri Besleme
o ; [32] | Mek. fren kontrolii | Mekanik fren kontrolu segimi. 2.2*
disnda Diistik ve 4-57 Uyari Geri Besleme .
Yiiksek'de belirlenen aralik disinda. TS PO T
secili olan parametreler etkin

[19] | Geri bsl altnda, Geri besleme, 4-56 Uyari Geri Besleme oldugunda. Cikisin frendeki bobin icin

diisk Diisiik'de ayarlanan sinirin altinda. akimi tasimasi amaciyla giiclendi-

[20] | Geri bsl Gstnd, Geri besleme, 4-57 Uyari Geri Besleme rilmesi gerekir. Secili dijital cikisa dis

yiiksk Yiiksek'de ayarlanan sinirin {izerinde. réle baglanarak ¢ozdltir.

211 |Termal uyansi Termal uyari motordaki, frekans [33] [ Guvenli durd. etkin | (Yalnizca FC 302) Terminal 37'deki
dénustiiriiciideki, fren rezistériindeki glvenli durdurmanin etkinlestirildigini
veya termistordeki sicaklik siniri gosterir.
astiginda agilir. [36] | Kntrol s6zcligli bit | Fieldbus kontrol s6zcliglyle role 1'i

[22] | Hazir, termal yok | Frekans donistiriicii galismaya hazir 1 etkinlestirin. Frekans donUstlrd-

w ve asin sicaklik uyarisi yok. clistinde bagka islevsel etki yok. Tipik
uygulama: Fieldbus protokoliinden

[23] | Uzak.hazir,hayir Frekans donustlrici isletim icin yardimal aygitlan kontrol etme.

™ hazirdir ve Otomatik A¢cik modundadir. 8-10 Kontrol Sézciigii Profilide FC
Agin sicakiik uyanist yok. profili [0] secili oldugunda islev

[24] | Hazir, Voltaj Frekans donustiricu isletime hazir ve gecerlidir.

Tamam sl aches vellal) belldlian vella] el [37] | Kntrol s6zcigil bit | Fieldbus protokoliine ait kontrol
i?erisinde (bkz. bolim 11 Teknik 12 sozcuguyle role 2'yi (yalnizca FC 302)
Ozellikler). etkinlestirin. Frekans donustura-

[25] |Ters Motorun saat yoniinde dénmesi custinde baska islevsel etki yok. Tipik
durumunda mantiksal ‘1. Motorun uygulama: fieldbus protokoliinden
saatin tersi yonde donmesi yardimci aygiti kontrol etme.
durumunda lojik '0'. Motor 8-10 Kontrol Sézciigii Profili'de FC
donmiuyorsa cikis, referansi izler. profili [0] secili oldugunda islev

[26] | Bus Tamam Seri iletisim baglanti noktasi ile etkin gegerlidir.
iletisim (zaman asimi yok). [38] | Motor Gerib. hatasi | Kapali ¢evrimde calisan motora ait hiz

geri beslemesi cevriminde ariza. Sonug
olarak cikis, acil durumda, acik
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Programlama

Kullanma Kilavuzu

5-40 Islev Rolesi

Dizi [9]
(Role 1 [0], Relay 2 [1], Role 3 [2] (MCB 113), Role 4 [3] (MCB 113),
Role 5 [4] (MCB 113), Role 6 [5] (MCB 113), Réle 7 [6] (MCB 105),
Role 8 [7] (MCB 105), Role 9 [8] (MCB 105))

5-40 Islev Rolesi

B
Dizi [9]
(Role 1 [0], Relay 2 [1], Role 3 [2] (MCB 113), Role 4 [3] (MCB 113),
Role 5 [4] (MCB 113), Role 6 [5] (MCB 113), Role 7 [6] (MCB 105),
Role 8 [7] (MCB 105), Role 9 [8] (MCB 105))

Secenek: fonksiyon: Secenek: fonksiyon:
cevrimde frekans donusturiictyt ise cikis yuksek olur. Aksi taktirde,
anahtarlamak icin kullanilir. dustk olur.

[39] [izleme hatasi Hesaplanan hiz ve 4-35 izleme [64] | Karsilastirici 4 Bkz.parametre grubu 13-7* Smart Logic
Hatasi'deki gercek hiz arasindaki fark Control. SLC'de Karsilastirici 4 dogru
secili olandan bilyuk oldugunda dijital ise cikis yuksek olur. Aksi taktirde,
cikis/role etkin olur. dusuk olur.

[40] [Ref araligi disinda | Gercek hiz 4-52 Uyari Hiz Diisiik - [65] | Karsilagtirici 5 Bkz.parametre grubu 13-7* Smart Logic
4-55 Uyan Referans Yiiksek araligi Control. SLC'de Karsilastirici 5 dogru
disinda ayarlar oldugunda etkin. ise cikis yuksek olur. Aksi taktirde,

[41] [Ref alti, dustik Gergek hiz, hiz referans ayarinin dasik olur.
altinda oldugunda etkin. [70] [ Mantik kurah O Bkz. parametre grubu 13-4* Mantik

[42] | Ref Ustu, ylksek Gergek hiz, hiz referans ayarinin el SUE R Rl MUl O efogin
istiinde oldugunda etkin ise cikis yuksek olur. Aksi taktirde,

: disuk olur.
[43] | Genisl. PID Siniri < oral " S .
_4*

[45] | Bus kurl. Bu s aracihgiyla dijital cikisi/rdleyi [71] | Mantik kural: 1 Bl. parametre grubu 13-4% Mantik
et adlen Gl AUy S0 Kurallar. SLC'de Mantik Kurali 1 dogru
ve Role Bus Denetimi'de ayarlanir. Cikis :e ?Ilk(IS Iyuksek olur. Aksi taktirde,
durumu, bus zaman asimi olayinda Usuk olur.
tutulur. [72] [ Mantik kurah 2 Bkz. parametre grubu 13-4* Mantik

Kurallar. SLC'de M k Kurah 2 dog

[46] [ Bs ktrl, zmn asmnd | Cikisi bus ile kontrol eder. Cikis . uratiart S (SC ST -ura I' Kool

1 durumu 5-90 Dijital ve Réle Bus ise cikis yiiksek olur. Aksi taktirde,
o disuk olur.
Denetimi'de ayarlanir. Bus zaman agimi
olayinda, ¢ikis durumu yuksek (Acik) [73] [ Mantik kural 3 Bkz. parametre grubu 13-4*(Smart
olarak ayarlanir. Logic Control). SLC'de Mantik Kural 3
dogru i kis yuksek olur. Aksi

[47] |Bs ktrl, zmn asmnd | Cikisi bus ile kontrol eder. Cikis tokgtm:j |sed?| I§kyL: serour. At

0 durumu 5-90 Dijital ve Réle Bus axtirde, cstik olur.
Denetimi'de ayarlanir. Bus zaman asimi [74] [ Mantik kural 4 Bkz. parametre grubu 13-4* Mantik
olayinda ¢ikis durumu distk (Kapal) Kurallari. SLC'de Mantik Kurali 4 dogru
olarak ayarlanir. ise cikis yuksek olur. Aksi taktirde,

(511 | MCO kontrolli Bir MCO 302 veya MCO 305 baglan- dastk olur.
diginda etkindir. Cikis bir secenekten [75] | Mantik kurali 5 Bkz. parametre grubu 13-4* Mantik
kontrol edilir. Kurallari. SLC'de Mantik Kurali 5 dogru

i kis yuksek olur. Aksi taktirde,

[60] [ Karsilastirici O Bkz.parametre grubu 13-7* Smart Logic Ze ?'k'§ Iyu sek olur. Aksi taktirde
Control. SLC'de Karsilastirici 0 dogru Ustk olur.
ise ¢ikis yiksek olur. Aksi taktirde, [80] [SL dijital ¢cikis A Bkz. 13-52 SL Denetleyici Eylemi. Smart
diisiik olur. Logic islemi [32] Ayarli dij. cik. A diisiik

[61] | Karsilastinc 1 Bkz.parametre grubu 13-7* Smart Logic !ken ?Ikl§ A diistik f)lur. Smaft Log{lc
Control. SLC'de Karsilastirici 1 dogru e R
ise ¢ikis yuksek olur. Aksi taktirde, Gilas A ytiksek olur.
duisuk olur. [81] | SL dijital ¢ikis B Bkz. 13-52 SL Denetleyici Eylemi. Smart

[62] | Karsilastirici 2 Bkz.parametre grubu 73-71* Smart Logic !_koglc IilerrBud[?S’]“ Cy Cl"h dSU' g/kt. f dt{wk
Control. SLC'de Karsilastirict 2 dogru : Ien ?l[;g]A U§IUD? url.( ;nark iglkc
ise cikis yuksek olur. Aksi taktirde, slem’ ; vari 2. ¢l B yursex tken
St @l cikis B ylksek olur.

2 L dijital ¢ik kz. 13-52 SL leyici Eylemi.

[63] | Karsilastirici 3 Bkz.parametre grubu 13-7* Smart Logic Pl [E el 6.5 € B ) ?5 S Denetleyici "y em Snjart

Control. SLC'de Karsilagtirici 3 dogru et fal) B2 Aremti el e € Al
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Programlama

Kullanma Kilavuzu

5-40 Islev Rolesi

Dizi [9]
(Role 1 [0], Relay 2 [1], Role 3 [2] (MCB 113), Role 4 [3] (MCB 113),
Role 5 [4] (MCB 113), Role 6 [5] (MCB 113), Réle 7 [6] (MCB 105),
Role 8 [7] (MCB 105), Role 9 [8] (MCB 105))

5-40 Islev Rolesi

Dizi [9]
(Role 1 [0], Relay 2 [1], Role 3 [2] (MCB 113), Role 4 [3] (MCB 113),
Role 5 [4] (MCB 113), Role 6 [5] (MCB 113), Role 7 [6] (MCB 105),
Role 8 [7] (MCB 105), Role 9 [8] (MCB 105))

Secenek: fonksiyon: Secenek: fonksiyon:
iken cikis C disuik olur. Smart Logic Otomatik [0] oldugunda cikis ylksektir.
islemi [40] Ayarli Dij. ¢ik. C yiiksek iken Bkz. Tablo 6.9.
alis 6yl e el [122] [ Alarm yok Alarm yokken cikis yiiksektir.

831 | SL dijital cikis D Bkz.. ’?-52 S.L Denetleyici ferml' Snjait [123] | Baglatma kom. Baslat komutu yiiksek (dijital girisle,
Fog|c Islemi [3.’.5]”Ayarl/ dij. ¢ik. D d({§uk etkin bus baglantisi veya [Hand on] veya
iken ¢ikis D disik olur. Smart Logic [Auto on]) ve Durdur son komut
islemi [41] Ayarli Dij. ¢ik. yiiksek iken oldugunda ciks yiiksektir,
cikis D yuksek olur.

[124] [ Ters calistirma Frekans donustiricu, saatin tersi

[84] |SL dijital cikis E Bkz. 13-52 SL Denetleyici Eylemi. Smart ydnde calisirken cikis yaksektir (durum
Logic Islemi [36] Ayarl dij. cik. E diisik bitlerinin lojik sonucu 'calisiyor' ve
iken ¢ikis E dustik olur. Smart Logic ters)
islemi [42] Ayarli Dij. ¢ik. E yiiksek iken
cikis E yiiksek olur. [125] | El ile modunda Frekans donusturici Hand on

strlcu modunda iken cikis yuksektir ((Hand

[85] [ SL dijital cikis F Bkz. 13-52 SL Denetleyici Eylemi. Smart on] Gizerindeki LED 1511 fle gosterildigi
Logic islemi [37] Ayarli dij. ¢ik. F diisiik gibi)
iken ¢ikis F dusiik olur. Smart Logic i
islemi [43] Ayarli Dij. cik. F yiiksek iken [126] | Otoma. modda Frekans donusturicd, 'Auto’
cikis F ytiksek olur. stirict modundayken cikis ytiksektir ([Auto

on] uzerindeki LED ile gosterildigi

[120] | Yerel ref. etkin 3-13 Referans Sitesi= [2] Yerel Siki
oldugunda veya LCP [Hand on]
modunda iken ayni zamanda [151] | ATEX ETR cur. parametre 1-90 Motor Termal Korumasi
3-13 Referans Sitesi = [o] Ele Bag“/ alarm [20] ATEX ETR veya [2 7] Geli,smi; ETR’ye
Otomatik olarak ayarlandiginda cikis ayarlandiginda secilebilir. Alarm 164
yiiksektir. ATEX ETR akim lim. alar ekin ise, ¢ikis

1'dir.
3-13 Referans Yerel Uzak
o [152] | ATEX ETR freq. parametre 1-90 Motor Termal Korumasi
Sitesi'de referans | referans L
. . alarm [20] ATEX ETR veya [21] Gelismis ETR'ye
ayarlanan etkin etkin . o
‘ - (1201 (121] ayarlandiginda secilebilir. Alarm 166
referans sites
rest ATEX ETR frekans lim.alarmi etkinse,
Referans sitesi: 1 0
cikis 1 olur.
Yerel
3-13 Referans [153] | ATEX ETR cur. parametre 1-90 Motor Termal Korumasi
Sitesi [2] warning [20] ATEX ETR veya [21] Gelismis ETR'ye
ReaEns dics 0 1 ayarlandiginda secilebilir. Alarm 163
Uzak ATEX ETR akimi siniri uyarisi etkinse,
3-13 Referans ciki 1'dir.
Sitesi [1] [154] | ATEX ETR freq. parametre 1-90 Motor Termal Korumasi
Referans sitesi: warning [20] ATEX ETR veya [21] Gelismis ETR'ye
Linked to Hand/ ayarlandiginda secilebilir. 165 ATEX
Auto ETR frekans sinir uyarisi etkinse, gikis
Hand 1 0 1'dir.
Hand = kapall ! v [188] [ AHF Capacitor
Auto = kapali 0 0 Connect
Otomatik 0 1 [189] [ Harici Fan Kontrolii | Dahili fan kontrolii icin ic mantik
0 (RO e R harici fanin kontrol edilebilmesini
anlo 6.2 Yerel veya Dzak Reterans saglamak icin bu cikisa aktarihr (HP
- — kanalli sogutma icin gecerlidir).

[121] [ Uzaktan ref. etkin | 3-13 Referans Sitesi = Uzak [1] veya
LCP [Auto on] modundayken Ele Bagl/
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5-40 Islev Rolesi

14-22 isletim Modu

Dizi [9] Secenek: fonksiyon:
(Role 1 [0], Relay 2 [1], Role 3 [2] (MCB 113), Role 4 [3] (MCB 113), 7. Sonuglar LCP'de gériintiilenir ve
Role 5 [4] (MCB 113), Role 6 [5] (MCB 113), Réle 7 [6] (MCB 105), frekans donustiiriicti sonsuz bir
Role 8 [7] (MCB 105), Role 9 [8] (MCB 105)) déngiiye girer.
Secenek: fonksiyon: 8.  Parametre 14-22 Isletim Modu
[190] | Safe Function otomatik olarak normal isletime
active ayarlanir. Kontrol karti testinden
[191] | Safe Opt. Reset sonra normal isletimde baslatmak icin
req. bir gli¢ ¢evrimi yapin.
[192]1 | RS Flipflop 0
[193]1 [ RS Flipflop 1 Test Tamam ise
[194] | RS Flipflop 2 LCP okumasi: Kontrol karti Tamam.
[195]1 | RS Flipflop 3 Sebeke beslemesinin baglantisini kesin ve test
[196] | RS Flipflop 4 fisini cikarin. Kontrol Kartindaki yesil LED yanar.
[197] | RS Flipflop 5 Test basarisiz olursa
[198] | RS Flipflop 6 LCP okumast: Kontrol karti G/G arizasi.
[199] | RS Flipflop 7 Frekans donustirlclyu veya kontrol kartini
DUYURU degistirin. Kontrol Kartindaki kirmizi LED yanar.
- Test fisleri (su terminalleri birbirine baglayin):
parametre 14-22 isletim Modu'de bir kontrol karti testi 18-27-32;19-29-33;42-53-54
yaparken bu boéliimde belirtildigi sekilde S201 (A53) ve - ~
$202 (A54) anahtarlarini asagida belirtildigi gibi SEAEEE R S
ayarlamayi unutmayin. Aksi halde, test basarisiz olur. O|0|0[O olaoolof <3 %
O[O|O[D|D|DIDIOI0IO =
L[] -
=
Secenek: fonksiyon: ] ]
121318 (1927 32|33|20
Bu parametreyi normal isletimi belirlemek; test olfe) o) o [FC301
yapmak veya 15-03 A¢ma Sayisi, 15-04 Asiri OO0 DD o}®)
Sicakliklar ve 15-05 Asiri Voltajlar hari¢ tim =
parametreleri baglatmak icin kullanin. Bu islev
yalnizca gli¢ frekans donustirtciye ¢evrim = 4;3 —Tes
yapildiginda etkindir. SloloolololFe 30
Motor secili uygulamada iken frekans donistu- 290 G\)_‘G)
riictinin normal isletimi icin Normal isletim [0] Gizim|6:13 KontrollKart) Test\Baglantilar|
secenegdini belirleyin.
Analog ve dijital giris ve cikislar ve +10 V
kontrol voltajini test etmek icin Kontrol karti
. .. L - 15-03 A¢cma Sayisi, 15-04 Asiri Sicakliklar ve
testi [1] secenegini belirleyin. Test, dahili ) o
baglantilara sahip bir test konektori gerektirir. 15:05 A;{n.VoItajlar haric tim parametre. :
Tl [ it e el et dederlerini varsayilan ayarlara sifirlamak icin
Baslatma [2] secenegini belirleyin. Frekans

1. Kontrol karti testi [1] seenegini donustirtict bir sonraki acilis sirasinda
belirleyin. sifirlanir.

2. Sebeke besleme baglantisini kesin ve Parametre 14-22 Isletim Modu de ayrica
ekrandaki 1sik séniinceye kadar varsayilan ayar olan Normal isletim'e [0] doner.
bekleyin. 0] | Normal

3. S201 (A53) ve S202 (A54) anahtar- isletim
larini = ‘ON'/I olarak ayarlayin. [1] | Kontrol karti

4. Test fisini takin. =

: ) [2] | Baslatma
5. Sebeke beslemesine baglayin. 31 | Baglatma
6. Degisik testler yapin. modu
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14-50 RFI Filtresi

Secenek: fonksiyon:

DUYURU!

Bu parametre yalnizca FC 302 icin kullani-
labilir. Farkh tasarim ve daha kisa motor
kablolari nedeniyle FC 301 ile ilgili degildir.

[0] | Kapali | Frekans doniistlricu izole sebeke kaynagiyla (IT
sebeke) besleniyorsa Kapali [0] se¢enegini belirleyin.
Bir filtre kullaniliyorsa, yuksek kacak akimi engellemek
icin RCD anahtarini kapatarak sarj sirasinda Kapali [0]
secenegdini belirleyin.

Bu modda, sasi ile sebeke RFI filtre devresi arasindaki
dahili RFI filtre kapasitorleri, toprak kapasite akimlarini
azaltmak icin devreden cikarilir.

[11| Acik | Frekans donustiiriiciniin EMC standartlari ile uyumlu
oldugundan emin olmak icin Agik [1] secenegini

belirleyin.

130BB908.10

f
I
-

?

Cizim 6.14 RFI Filtresi Diyagrami

15-43 Yazihm Surimii

Aralik: fonksiyon:

0 *| [0-0]|Gug yazilimi ve kontrol yazilmindan olusan birlesik
yazilim siriminu (veya 'paket stirimd’)
gorintileyin.
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6.2 Etkin Filtrenin Programlanmasi

Distik Harmonik Surtictnin filtre kismiyla ilgili fabrika ayarlart minimum ilave programlama ve optimal isletim icin secilir.
Frekans donistiriicinin yapilandirnimasiyla dogrudan ilgili olan frekans, voltaj seviyeleri ve diger degerlerin yani sira tim CT
degerleri 6nceden ayarlanir.

Filtre isletimini etkileyen diger herhangi bir parametreyi degistirmeyin. Ancak, LCP durum satirlarinda goriintiilenen okuma
sonuglar ve bilgiler 6zellestirilebilir.

Filtreyi kurmak icin, 2 asama gerekir:
1. 300-10 Etkin Filtre Nominal Voltaji'deki nominal voltaj dederini degistirin.

2. Filtrenin Oto. modunda oldugundan emin olun ([Auto On] tusuna basin)

Filtre elemani icin parametre gruplarinin gézden gegirilmesi

Grup Bashk islev

0-** isletim/Ekran Filtrenin temel islevleri, LCP diigmelerinin islevi ve LCP ekraninin konfiglirasyonuyla
ilgili parametreler.

5-%* Dijital Giris/Cikis Dijital girislerin ve cikislarin konfigiirasyonunu yapan parametre grubu.

8-*¥ iletisim ve Secenekler iletisim ve seceneklerin konfigiirasyonunu yapan parametre grubu.

14-%* Ozel Islevler Ozel islevlerin konfigiirasyonunu yapan parametre grubu.

15-%% Birim Bilgileri isletim verileri, donanim konfigiirasyonu ve yazilim siriimleri gibi etkin filtre

bilgilerini iceren parametre grubu.

16-** Veri Okumalari Gergek referanslar, voltajlar, kontrol, alarm, uyari ve durum sozctkleri gibi veri
okumalari icin parametre grubu.

300-** AF Ayarlar Etkin Filtrenin ayarlarini yapan parametre grubu. Par. 300-10, Etkin Filtre Nominal
Voltaji haricinde, bu parametre grubunun ayarlarinin degistiriimesi 6nerilmez.

301-** AF Okumalari Filtre okumalar icin parametre grubu.

Tablo 6.10 Parametre Gruplari

Filtre LCP'den erisilebilir olan tim parametrelerin listesi Parametre Secenekleri - Filtre boliminde mevcuttur. Etkin filtre
parametreleriyle ilgili daha ayrintili agiklama béliim 6.4 Parametre Listeleri - Etkin Filtre'de mevcuttur.

6.2.1 Dusik Harmonik Strlcliniin NPN Modunda Kullanimi

parametre 5-00 Dijital G/C Modu icin varsayilan ayar PNP modudur. NPN modu isteniyorsa, Dustik Harmonik Surticinln filtre
elemanindaki tellerin degistirilmesi gereklidir. parametre 5-00 Dijital G/C Modu'deki ayart NPN modu seklinde degistirmeden
once, 24 V'ye bagl olan tel (kontrol terminali 12 ve 13) terminal 20 olarak degistirmelidir.

6.3 Parametre Listeleri - Frekans Donusturicu

isletim sirasindaki degisiklikler
True (Dogru), parametrenin frekans donustlriict ¢alisirken degistirilebilecegi ve False (Yanlis), degisiklik yapilabilmesi icin
frekans donustiricinin durdurulmasi gerektigi anlamina gelir.

4-Set-up (4'lii kurulum)

'All set-up' (Tim kurulumlar): Parametreler, dért kurulumun her birinde ayri ayri ayarlanabilir, dolayisiyla tek bir parametrenin
dort farkl veri degeri olabilir.

"1 set-up' (1 kurulum): veri degeri tim kurulumlarda ayni olur.
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Donistliirme dizini
Bu, frekans donustiricuyle yazilirken veya okunurken
kullanilan bir déniistirme sayisini belirtir.

Doniist. dizini Donist. faktorii

100 1

67 1/60

6 1000000

5 100000

4 10000

3 1000

2 100

1 10

0 1

-1 0.1

-2 0.01

-3 0.001

-4 0.0001

-5 0.00001

-6 0.000001

Tablo 6.11 Doniistiirme Dizini

Veri tiirl [ Agiklama Tip
2 Tam sayi 8 Int8
3 Tam sayi 16 Int16
4 Tam sayi 32 Int32
5 imzasiz 8 Uint8
6 imzasiz 16 Uint16
7 imzasiz 32 Uint32
9 GOrunuir Dize VisStr
33 Normallestirilmis deger 2 bayt N2
35 16 boolean degiskeninin bit sirasi V2
54 Tarihsiz saat farki TimD

Tablo 6.12 Veri Tiirleri

33, 35 ve 54 veri turleriyle ilgili daha fazla bilgi icin bkz.
Frekans donustlrlcu Dizayn Kilavuzu.

6.3.1 Parametre Secimi

Frekans donustirict parametreleri frekans donusti-
rictiniin optimum kullanimini saglamak {izere dogru
parametrenin kolayca segilebilmesi icin cesitli parametre
gruplarina ayrilmistir.

0-** Temel frekans donUstirlict ayarlar icin isletim ve
ekran parametreleri

1-** YUk ve Motor parametreleri, yiik ve motorla ilgili tim
parametreleri icerir

2-** Fren parametreleri

3-** Referanslar ve hizlanma parametreleri DigiPot islevini
icerir

4-** Sinirlar/Uyarilar, sinirlarin ve uyar parametrelerinin
ayarlanmasi

5-** Dijital girisler ve cikislar réle kontrollerini icerir
6-** Analog girisler ve cikislar

7-** Denetleyiciler, hiz ve islem kontrolleri icin parame-
treleri ayarlama

FC RS485 ve FC USB baglanti noktasi parametrelerini
ayarlamak icin 8-** iletisim ve secenek parametreleri.

9-** Profibus parametreleri

10-** DeviceNet ve CAN Fieldbus parametreleri
12-** Ethernet parametreleri

13-** Smart Logic Denetimi parametreleri
14-** Ozel islev parametreleri

15-** Sirlci Bilgisi parametreleri

16-** Veri Okuma parametreleri

17-** Kodlayici secenegi parametreleri
18-** Veri Okumalari 2

30-** Ozel islevler

32-** MCO 305 temel parametreleri

33-** MCO 305 ileri parametreleri

34-** MCO veri okuma parametreleri

35-** Sensor Giris Segcenegi
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6.3.2 0-** [sletim/Ekran

Par. Parametre aciklamasi Varsayilan deger 4-set-up (4'li isletim Doéniistiirme Tip
No. # kurulum) sirasinda dizini
degisim

0-0* Temel Ayarlar
0-01 |Dil [0] Ingilizce 1 set-up TRUE - Uint8
0-02 Motor Hiz Birimi [0] RPM 2 set-ups FALSE - Uint8
0-03 | Bolgesel Ayarlar [0] Uluslararasi 2 set-ups FALSE - Uint8
0-04 |Acmada Ssletim Durumu (El ile) [1] Zrn. drd., ref=eski All set-ups TRUE - Uint8
0-09 | Performance Monitor 0 % All set-ups TRUE -1 Uint16
0-1* Kurulum isletimleri
0-10 |Etkin Kurulum [1] Kurlm 1 1 set-up TRUE - Uint8
0-11 Kurulum Diizenleme [1] Kurlm 1 All set-ups TRUE - Uint8
0-12 | Bu Kurulum Suna Bagl [0] Bagh degil All set-ups FALSE - Uint8
0-13 | Okuma: Baglantili Kurulumlar 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
0-14 | Okuma: Kurumlari Diizenle / Kanal 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
0-15 |Readout: actual setup 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint8
0-2* LCP Ekrani
0-20 | Ekran Satir 1.1 Kiicuk 1617 All set-ups TRUE - Uint16
0-21 | Ekran Satir 1.2 Kiicuk 1614 All set-ups TRUE - Uint16
0-22 [Ekran Satin 1.3 Kiiguk 1610 All set-ups TRUE - Uint16
0-23 | Ekran Satir 2 Blyuk 1613 All set-ups TRUE - Uint16
0-24 | Ekran Satir 3 Blyuk 1602 All set-ups TRUE Uint16
0-25 | Kisisel Menim ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 Uint16
0-3* LCP Ozel Okuma
0-30 [Kullan. Tanim. Okuma. i¢in Birim [0] Higbiri All set-ups TRUE - Uint8
0-31 | Kullanici. Tanim. Okuma. Min. Degeri 0 CustomReadoutUnit All set-ups TRUE -2 Int32
0-32 | Kullanici. Tanim. Okuma. Maks. Degeri 100 CustomReadoutUnit All set-ups TRUE -2 Int32
0-37 |Ekran Metni 1 0 N/A 1 set-up TRUE 0 VisStr[25]
0-38 | Ekran Metni 2 0 N/A 1 set-up TRUE 0 VisStr[25]
0-39 | Ekran Metni 3 0 N/A 1 set-up TRUE 0 VisStr[25]
0-4* LCP Tug Takimi
0-40 [LCP'de [Hand on] Anahtari ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
0-41 LCP'de [Off] Anahtari ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
0-42 |LCP'de [Auto on] Anahtari ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
0-43 |LCP'de [Reset] Anahtari ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
0-44 [LCP'de [Off/Reset] Anah. ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
0-45 |LCP'de [Drive Bypass] Anahtari ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
0-5* Kpyalama/Kydetme
0-50 |LCP Kopyasi [0] Kopyalama yok All set-ups FALSE - Uint8
0-51 | Kurulum Kopyasi [0] Kopyalama yok All set-ups FALSE - Uint8
0-6* Parola
0-60 |Ana Men Parolasi 100 N/A 1 set-up TRUE 0 Int16
0-61 Ana Meniiye Parolasiz Erisim [0] Tam erisim 1 set-up TRUE - Uint8
0-65 |Hizh Meni Parolasi 200 N/A 1 set-up TRUE 0 Int16
0-66 |Hizh Menlye Parolasiz Erisim [0] Tam erisim 1 set-up TRUE - Uint8
0-67 | Bus Parola Erisimi 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
0-68 | Safety Parameters Password 300 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint16

Password Protection of Safety
0-69 | Parameters [0] Devre Disi 1 set-up TRUE - Uint8
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6.3.3 1-** Yiuk/Motor

Par. |Parametre aciklamasi Varsayilan deger 4-set-up (4'lu | Sadece FC isletim Doniistirm | Tip
No. # kurulum) 302 sirasinda e dizini

degisim
1-0* Genel Ayarlar
1-00 |Konfigiirasyon Modu ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
1-01 [Motor Kontrol prensibi ExpressionLimit All set-ups FALSE - Uint8
1-02 | Akis Motor Geri Bes. Kaynagi [1] 24V kodlayici All set-ups X FALSE - Uint8
1-03 |[Tork Karakteristikleri [0] Sabit tork All set-ups TRUE - Uint8
1-04 [Asin Yik Modu [0] Yiiksek tork All set-ups FALSE - Uint8
1-05 |[Yerel Mod Konfiglirasyonu [2] Mod par. 1-00'a gore | All set-ups TRUE - Uint8
1-06 |Saat Yonunde [0] Normal All set-ups FALSE - Uint8
1-07 [Motor Angle Offset Adjust [0] Manual All set-ups X FALSE - Uint8
1-1* Motor Secimi
1-10 [Motor Yapisi [0] Asenkron All set-ups FALSE - Uint8
1-11 | Motor Model ExpressionLimit All set-ups X FALSE - Uint8
1-14 [Damping Gain 140 % All set-ups TRUE 0 Int16
1-15 |Low Speed Filter Time Const. ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint16
1-16 [High Speed Filter Time Const. ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint16
1-17 [Voltage filter time const. ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Uint16
1-18 | Min. Current at No Load 0 % All set-ups TRUE 0 Uint16
1-2* Motor Verileri
1-20 | Motor Giicu [kW] ExpressionLimit All set-ups FALSE 1 Uint32
1-21 | Motor Giicu [HP] ExpressionLimit All set-ups FALSE -2 Uint32
1-22 | Motor Voltaji ExpressionLimit All set-ups FALSE 0 Uint16
1-23 [Motor Frekansi ExpressionLimit All set-ups FALSE 0 Uint16
1-24 [ Motor Akimi ExpressionLimit All set-ups FALSE -2 Uint32
1-25 [Motor Nominal Hizi ExpressionLimit All set-ups FALSE 67 Uint16
1-26 | Nominal Motor Torku ExpressionLimit All set-ups FALSE -1 Uint32
1-29 [Otomatik Motor Adaptasyonu (AMA) [0] Kapal All set-ups FALSE - Uint8
1-3* Gelis. Motor Ver.
1-30 |Stator Direnci (Rs) ExpressionLimit All set-ups FALSE -4 Uint32
1-31 |Rotor Direnci (Rr) ExpressionLimit All set-ups FALSE -4 Uint32
1-33 [Stator Kacak Reaktansi (X1) ExpressionLimit All set-ups FALSE -4 Uint32
1-34 [Rotor Kacak Reaktansi (X2) ExpressionLimit All set-ups FALSE -4 Uint32
1-35 |Ana Reaktans (Xh) ExpressionLimit All set-ups FALSE -4 Uint32
1-36 [Demir Kaybi Direnci (Rfe) ExpressionLimit All set-ups FALSE -3 Uint32
1-37 |d-eksen Enduktansi (Ld) ExpressionLimit All set-ups X FALSE -4 Int32
1-38 |qg-axis Inductance (Lq) ExpressionLimit All set-ups X FALSE -6 Int32
1-39 |Motor Kutuplar ExpressionLimit All set-ups FALSE 0 Uint8
1-40 [1000 RPM'de geri EMF ExpressionLimit All set-ups X FALSE 0 Uint16
1-41 | Motor A¢I Ayari 0 N/A All set-ups FALSE 0 Int16
1-44 | d-axis Inductance Sat. (LdSat) ExpressionLimit All set-ups X FALSE -4 Int32
1-45 |g-axis Inductance Sat. (LgSat) ExpressionLimit All set-ups X FALSE -4 Int32
1-46 | Position Detection Gain 100 % All set-ups TRUE 0 Uint16
1-47 [Torque Calibration ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
1-48 |Inductance Sat. Point 35 % All set-ups X TRUE 0 Int16
1-5* Yk Bagimsiz Ayari
1-50 |[Sifir Hizda Motor Miknatislamasi 100 % All set-ups TRUE 0 Uint16
1-51 | Min Hizda Normal Miknatislama [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
1-52 |Min Hizda Normal Miknatislama [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
1-53 |Model Degisme Frekansi ExpressionLimit All set-ups X FALSE -1 Uint16
1-54 [Voltage reduction in fieldweakening oV All set-ups FALSE 0 Uint8
1-55 | U/f Karakteristigi - U ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
1-56 | U/f Karakteristigi - F ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
1-58 [Hizli Baslatma Test Darbeleri Akimi ExpressionLimit All set-ups FALSE 0 Uint16
1-59 [Hizli Baslatma Test Darbeleri Frekansi ExpressionLimit All set-ups FALSE 0 Uint16
1-6* Yiik Bagimh Ayari
1-60 [Dusuk Hiz Yik Dengeleme 100 % All set-ups TRUE 0 Int16
1-61 |[Yuksek Hiz Yik Dengeleme 100 % All set-ups TRUE 0 Int16
1-62 [Kayma Dengeleme ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Int16
1-63 [Kayma Dengeleme Zaman Sabiti ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint16
1-64 |Rezonans Soénimlenmesi 100 % All set-ups TRUE 0 Uint16
1-65 |Rezonans S6nimlenmesi Zaman Sabiti 5ms All set-ups TRUE -3 Uint8
1-66 |Dusuk Hizda Min. Akim ExpressionLimit All set-ups X TRUE 0 Uint32

MG37A242 Danfoss A/S © Rev. 2014-02-07 TUm haklari sakhdir. 77



Danfis

Programlama

Kullanma Kilavuzu

Par. |Parametre aciklamasi Varsayilan deger 4-set-up (4'li | Sadece FC isletim Doénustirm | Tip
No. # kurulum) 302 sirasinda e dizini

degisim
1-67 |Yuk Turda [0] Pasif yiik All set-ups X TRUE - Uint8
1-68 [ Minimum Eylemsizlik ExpressionLimit All set-ups X FALSE -4 Uint32
1-69 [Maksimum Eylemsizlik ExpressionLimit All set-ups X FALSE -4 Uint32
1-7* Baglatma Ayarlam.
1-70 |PM Start Mode [0] Rotor Detection All set-ups TRUE - Uint8
1-71 |[Bslt. gecikm. 0s All set-ups TRUE -1 Uint8
1-72 |Baslatma Islevi [2] Yanasma/gckme sir. All set-ups TRUE - Uint8
1-73 |D6nen Mot. Yakalama ExpressionLimit All set-ups FALSE - Uint8
1-74 |Baslatma Hizi [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
1-75 |Baslatma Hizi [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
1-76 |Baslatma Akimi 0A All set-ups TRUE -2 Uint32
1-8* Durdurma Ayarla.
1-80 [Durdurmada islev [0] Yanasma All set-ups TRUE - Uint8
1-81 |Durdurmada islev icin Min Hiz [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
1-82 |Durdurmada islev icin Min Hiz [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
1-83 [Hassas Durdurma islevi [0] Hssas rampa drdrma All set-ups FALSE - Uint8
1-84 |Hassas Durd. Sayaci Degeri 100000 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
1-85 [Tam Durdurma Hizi Deng. Gecikmesi 10 ms All set-ups TRUE -3 Uint8
1-9* Motor Sicakhdi
1-90 |Motor Termal Korumasi ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
1-91 [Motor Dis Fani ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint16
1-93 [Termistor Kaynagi [0] Hicbiri All set-ups TRUE - Uint8
1-94 [ATEX ETR cur.lim. speed reduction 0 % 2 set-ups X TRUE -1 Uint16
1-95 |KTY Sensor Turi [0] KTY Sensoru 1 All set-ups X TRUE - Uint8
1-96 [KTY Termistor Kaynagi [0] Hicbiri All set-ups X TRUE - Uint8
1-97 [KTY Esik dizeyi 80 °C 1 set-up X TRUE 100 Int16
1-98 | ATEX ETR interpol. points freq. ExpressionLimit 1 set-up X TRUE -1 Uint16
1-99 | ATEX ETR interpol points current ExpressionLimit 2 set-ups X TRUE 0 Uint16
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6.3.4 2-** Frenler
Par. Parametre aciklamasi Varsayilan deger 4-set-up (4'lG isletim Doniistiirme Tip
No. # kurulum) sirasinda dizini

degisim
2-0* DC Fren
2-00 [DC Tutma Akim 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
2-01 DC Fren Akimi 50 % All set-ups TRUE 0 Uint16
2-02  [DC Frenleme Siresi 10 s All set-ups TRUE -1 Uint16
2-03  [DC Fren Dvr. Girme Hizi [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
2-04 DC Fren Dvr. Girme Hizi [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
2-05 Maksimum Referans MaxReference (P303) All set-ups TRUE -3 Int32
2-06 |Parking Current 50 % All set-ups TRUE 0 Uint16
2-07 [Parking Time 3s All set-ups TRUE -1 Uint16
2-1* Fren Enerji Islevi
2-10 | Fren islevi ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
2-11 Fren Direnci (ohm) ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint16
2-12 | Fren Gucl Sinirnt (kW) ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint32
2-13 | Fren Guci izleme [0] Kapali All set-ups TRUE - Uint8
2-15 [ Fren kontroli [0] Kapal All set-ups TRUE - Uint8
2-16 | AC fren Maks. Akim 100 % All set-ups TRUE -1 Uint32
2-17 | Asin Voltaj Denetimi [0] Devre disi All set-ups TRUE - Uint8
2-18 |Fren Denetimi Kosulu [0] Agma Sirasinda All set-ups TRUE - Uint8
2-19 | Over-voltage Gain 100 % All set-ups TRUE 0 Uint16
2-2* Mekanik Fren
2-20 |Fren Akimini Ayirma ImaxVLT (P1637) All set-ups TRUE -2 Uint32
2-21 Fren Hizini Etkinlestir [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
2-22  |Fren Hizini Etkinlestir [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
2-23  [Fren Gecikmesini Etkinlestir 0s All set-ups TRUE -1 Uint8
2-24 | Durdurma Gecikmesi 0s All set-ups TRUE -1 Uint8
2-25 [Fren Ayirma Siresi 0.20 s All set-ups TRUE -2 Uint16
2-26 |Tork Ref 0 % All set-ups TRUE -2 Int16
2-27 |Tork Rampa Suresi 0.2s All set-ups TRUE -1 Uint8
2-28 | Kazang Yiikseltme Faktorii 1 N/A All set-ups TRUE -2 Uint16
2-29 [Torque Ramp Down Time 0s All set-ups TRUE -1 Uint8
2-3* Adv. Mech Brake
2-30 | Position P Start Proportional Gain 0.0000 N/A All set-ups TRUE -4 Uint32
2-31 [Speed PID Start Proportional Gain 0.0150 N/A All set-ups TRUE -4 Uint32
2-32  [Speed PID Start Integral Time 200.0 ms All set-ups TRUE -4 Uint32
2-33 [Speed PID Start Lowpass Filter Time 10.0 ms All set-ups TRUE -4 Uint16
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6.3.5 3-** Referans / Rampalar
Par. Parametre aciklamasi Varsayilan deger 4-set-up (4'lu isletim Doniistiirme Tip
No. # kurulum) sirasinda dizini
degisim

3-0* Referans Sinirlarn
3-00 [Referans Araligi ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
3-01 |Referans/Geri Besleme Birimi ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
3-02 | Minimum Referans ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Int32
3-03 | Maksimum Referans ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Int32
3-04 [Referans islev [0] Toplam All set-ups TRUE - Uint8
3-1* Referanslar
3-10 | Onceden Ayarl Referans 0 % All set-ups TRUE -2 Int16
3-11  [Arlk. Clst. Hizi [HZ] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
3-12 | Yakalama/Yavaslama Degeri 0 % All set-ups TRUE -2 Int16
3-13 | Referans Sitesi [0] Ele Bagh / Otomatik All set-ups TRUE - Uint8
3-14 [Onceden Ayarli Géreli Referans 0 % All set-ups TRUE -2 Int32
3-15 [Referans Kaynagi 1 ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
3-16 [Referans Kaynagi 2 ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
3-17 [Referans Kaynagi 3 ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
3-18 [Géreli Olcekleme Referans Kaynagi [0] islev yok All set-ups TRUE - Uint8
3-19 [Arlk. Clst. Hizi [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
3-4* Rampa 1
3-40 [Rampa 1 Tur [0] Dogrusal All set-ups TRUE - Uint8
3-41 Rampa 1 Hizlanma Siresi ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-42 |Rampa 1 Yavaslama Suresi ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-45 |Rampa 1 ivme Basl. S-rampasi Orani 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-46 |Rampa 1 ivme Sonu S-rampasi Orani 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-47 |Rampa 1 Yavas. Basl. S-rampasi Orani 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-48 |Rampa 1 Yavas. Sonu S-rampasi Orani 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-5% Rampa 2
3-50 [Rampa 2 Tiir [0] Dogrusal All set-ups TRUE - Uint8
3-51 [Rampa 2 Hizlanma Siresi ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-52 |[Rampa 2 Yavaslama Suresi ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-55 |Rampa 2 ivme Basl. S-rampasi Orani 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-56 |Rampa 2 ivme Sonu S-rampasi Orani 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-57 [Rampa 2 Yavas. Basl. S-rampasi Orani 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-58 [Rampa 2 Yavas. Sonu S-rampasi Orani 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-6* Rampa 3
3-60 [Rampa 3 Tur [0] Dogrusal All set-ups TRUE - Uint8
3-61 Rampa 3 Hizlanma Siresi ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-62 [Rampa 3 Yavaslama Suresi ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-65 |Rampa 3 ivme Basl. S-rampasi Orani 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-66 |Rampa 3 lvme Sonu S-rampasi Orani 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-67 [Rampa 3 Yavas. Basl. S-rampasi Orani 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-68 |Rampa 3 Yavas. Sonu S-rampasi Orani 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-7* Rampa 4
3-70 [Rampa 4 Tur [0] Dogrusal All set-ups TRUE - Uint8
3-71 Rampa 4 Hizlanma Suresi ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-72 |Rampa 4 Yavaslama Suresi ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-75 |Rampa 4 ivme Basl. S-rampasi Orani 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-76 [Rampa 4 ivme Sonu S-rampasi Orani 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-77 |Rampa 4 Yavas. Basl. S-rampasi Orani 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-78 [Rampa 4 Yavas. Sonu S-rampasi Orani 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-8* Diger Rampalar
3-80 [Aralikli Calistirma Rampa Suresi ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-81 [Hizh Durdurma Rampa Sdresi ExpressionLimit 2 set-ups TRUE -2 Uint32
3-82 [Hizli Durdurma Rampa Turi [0] Dogrusal All set-ups TRUE - Uint8
3-83 [Hzl Drd. Yvs. Bsln. S Rampasi Baslat 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8

Hizli Durd. Yavas. Bts. S Rampasi
3-84 |[Orani 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-9* Dijital Pot.metresi
3-90 [Adim Boyutu 0.10 % All set-ups TRUE -2 Uint16
3-91 Rampa Suresi 1s All set-ups TRUE -2 Uint32
3-92 | Gug Geri Yikleme [0] Kapal All set-ups TRUE - Uint8
3-93 [ Maksimum Sinir 100 % All set-ups TRUE 0 Int16
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Par. Parametre agiklamasi Varsayilan deger 4-set-up (4'lu isletim Doniistiirme Tip
No. # kurulum) sirasinda dizini

degisim
3-94  [Minimum Sinir -100 % All set-ups TRUE 0 Int16
3-95 [Rampa Gecikmesi ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 TimD
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6.3.6 4-** Sinirlar / Uyanilar

Par. Parametre aciklamasi Varsayilan deger 4-set-up (4'lu isletim Doniistiirme Tip
No. # kurulum) sirasinda dizini
degisim
4-1* Motor Sinirlan
4-10 | Motor Hizi YonU ExpressionLimit All set-ups FALSE - Uint8
4-11 Motor Hizi Alt Sinirt [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
4-12 | Motor Hizi Alt Sinin [HZ] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
4-13  |Motor Hizi Ust Sinin [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
4-14 Motor Hizi Ust Siniri [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
4-16 | motor modda moment limiti ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
4-17  |jeneratér modda moment limiti 100 % All set-ups TRUE -1 Uint16
4-18 | Akim Siniri ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint32
4-19 | Maks. Cikis Frekansi ExpressionLimit All set-ups FALSE -1 Uint16
4-2* Sinir Faktorleri
4-20 | Tork Siniri Faktor Kaynagi [0] islev yok All set-ups TRUE - Uint8
4-21 | Hiz Sinin Faktor Kaynag [0] islev yok All set-ups TRUE - Uint8
4-3* Motor Hizini izl.
4-30 | Motor Geribesleme Kaybi islevi [2] Alarm All set-ups TRUE - Uint8
4-31 Motor Geribes. Hizi Hatasi 300 RPM All set-ups TRUE 67 Uint16
4-32 | Motor Geribes. Kaybli Zmn. Asm. 0.05 s All set-ups TRUE -2 Uint16
4-34 |izleme Hatas islevi ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
4-35 |izleme Hatasi 10 RPM All set-ups TRUE 67 Uint16
4-36 |izleme Hatasi Zaman Asimi 1s All set-ups TRUE -2 Uint16
4-37 |izleme Hatasi Rampa 100 RPM All set-ups TRUE 67 Uint16
4-38 |izleme Hatasi Rampa Zaman Asimi 1s All set-ups TRUE -2 Uint16
4-39 |Rampa Zmn Asmnn Ard. izIm 5s All set-ups TRUE -2 Uint16
4-5* Bitisik Uyarilar
4-50 | Uyar Akim Dusiik 0A All set-ups TRUE -2 Uint32
4-51 | Uyan Akim Yiksek ImaxVLT (P1637) All set-ups TRUE -2 Uint32
4-52 | Uyar Hiz Disik 0 RPM All set-ups TRUE 67 Uint16
4-53 | Uyarn Hiz Yuksek ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
4-54 | Uyarn Referans Diisiik -999999.999 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
4-55 | Uyar Referans Yiiksek 999999.999 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
-999999.999 ReferenceFeed-
4-56 | Uyar Geri Besleme Dusik backUnit All set-ups TRUE -3 Int32
999999.999 ReferenceFeed-
4-57 | Uyan Geri Besleme Yiiksek backUnit All set-ups TRUE -3 Int32
4-58 |Eksik Motor Fazi islevi ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
4-6* Hiz By-pass
4-60 |[RPM]'den By-pass Hizi ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
4-61 Bypass Hizi ilk [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
4-62 | [RPM]'ye By-pass Hizi ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
4-63 | Bypass Hizi Son [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
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6.3.7 5-** Dijital Giris/Cikis

Par. |Parametre aciklamasi Varsayilan deger 4-set-up | Sadece FC isletim Doniistiirm Tip
No. # (4'la 302 sirasinda e dizini

kurulum) degisim
5-0* Dijital G/C modu
5-00 |Dijital G/C Modu [0] PNP All set-ups FALSE - Uint8
5-01 |Terminal 27 Modu [0] Giris All set-ups TRUE - Uint8
5-02 |Terminal 29 Modu [0] Giris All set-ups X TRUE - Uint8
5-1* Dijital Girigler
5-10 [Terminal 18 Dijital Giris ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-11 |Terminal 19 Dijital Giris ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-12 | Terminal 27 Dijital Giris ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-13 | Terminal 29 Dijital Giris ExpressionLimit All set-ups X TRUE - Uint8
5-14 | Terminal 32 Dijital Giris ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-15 |Terminal 33 Dijital Giris ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-16 |Terminal X30/2 Dijital Giris ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-17 |Terminal X30/3 Dijital Giris ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-18 |Terminal X30/4 Dijital Giris ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-19 |Ter. 37 Glivenli Durd. ExpressionLimit 1 set-up TRUE - Uint8
5-20 |Terminal X46/1 Dijital Giris [0] isletim yok All set-ups TRUE - Uint8
5-21 |Terminal X46/3 Dijital Giris [0] isletim yok All set-ups TRUE - Uint8
5-22 |Terminal X46/5 Dijital Giris [0] isletim yok All set-ups TRUE - Uint8
5-23 |Terminal X46/7 Dijital Giris [0] isletim yok All set-ups TRUE - Uint8
5-24 | Terminal X46/9 Dijital Giris [0] isletim yok All set-ups TRUE - Uint8
5-25 |Terminal X46/11 Dijital Giris [0] isletim yok All set-ups TRUE - Uint8
5-26 |Terminal X46/13 Dijital Giris [0] isletim yok All set-ups TRUE - Uint8
5-3* Dijital Cikislar
5-30 |Terminal 27 Dijital Cikis ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-31 [Terminal 29 dijital Cikis ExpressionLimit All set-ups X TRUE - Uint8
5-32 [Term. X30/6 Diji. Cikis (MCB 101) ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-33 [Term. X30/7 Diji. Cikis (MCB 101) ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-4* Roleler
5-40 |islev Rélesi ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-41 | Acik Gecikme, Role 0.01 s All set-ups TRUE -2 Uint16
5-42 | Kapal Gecikme, Role 0.01 s All set-ups TRUE -2 Uint16
5-5* Darbe Girisi
5-50 |Terminal 29 Dusik Frekans 100 Hz All set-ups X TRUE 0 Uint32
5-51 |Terminal 29 Yiksek Frekans 100 Hz All set-ups X TRUE 0 Uint32
5-52 |Terminal 29 Dusiik Ref./Gerib. Degeri |0 ReferenceFeedbackUnit| All set-ups X TRUE -3 Int32
5-53 |Terminal 29 Yiiksek Ref./Gerib. Degeri ExpressionLimit All set-ups X TRUE -3 Int32
5-54 |Darbe Filtresi Zaman Sabiti #29 100 ms All set-ups X FALSE -3 Uint16
5-55 |Terminal 33 Dusuk Frekans 100 Hz All set-ups TRUE 0 Uint32
5-56 |Terminal 33 Yiksek Frekans 100 Hz All set-ups TRUE 0 Uint32
5-57 |Terminal 33 Dustik Ref./Gerib. Degeri | 0 ReferenceFeedbackUnit | All set-ups TRUE -3 Int32
5-58 |[Terminal 33 Yuksek Ref./Gerib. Degeri ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Int32
5-59 | Darbe Filtresi Zaman Sabiti #33 100 ms All set-ups FALSE -3 Uint16
5-6* Darbe Cikisi
5-60 |Terminal 27 Darbe Cikis Degiskeni ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-62 |Darbe Cikis Maks. Frek #27 ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint32
5-63 [Terminal 29 Darbe Cikis Degiskeni ExpressionLimit All set-ups X TRUE - Uint8
5-65 |Darbe Cikis Maks. Frek #29 ExpressionLimit All set-ups X TRUE 0 Uint32
5-66 [Terminal X30/6 Darbe Cikis Degiskeni ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-68 |Darbe Cikis Maks. Frek # X30/6 ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint32
5-7* 24V Kodlayici Grisi
5-70 [Term. 32/33 Darbe/Devir 1024 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
5-71 |Term 32/33 Enkoder Yonu [0] Saat yoniinde All set-ups FALSE - Uint8
5-8* 1/0 Options
5-80 |AHF Cap Reconnect Delay 25 s 2 set-ups X TRUE 0 Uint16
5-9* Denetlenen Bus
5-90 [Dijital ve Réle Bus Denetimi 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
5-93 |Darbe Cikis #27 Bus Denetimi 0 % All set-ups TRUE -2 N2
5-94 |[Darbe Cikis #27 Zmn Asm. On Ayari 0 % 1 set-up TRUE -2 Uint16
5-95 |Darbe Cikis #29 Bus Denetimi 0 % All set-ups X TRUE -2 N2
5-96 |[Darbe Cikis #29 Zmn Asm. On Ayari 0 % 1 set-up X TRUE -2 Uint16
5-97 |Darbe Cikis #X30/6 Bus Denetimi 0 % All set-ups TRUE -2 N2
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Par. |Parametre aciklamasi Varsayilan deger 4-set-up | Sadece FC isletim Donustiirm Tip
No. # (4'la 302 sirasinda e dizini
kurulum) degisim
Darbe Cikis #X30/6 Zmn Asm. On
5-98 |Ayar 0 % 1 set-up TRUE -2 Uint16
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6.3.8 6-** Analog Giris/Cikis

Par. |Parametre aciklamasi Varsayilan deger 4-set-up (4'li isletim Doniistiirme Tip
No. # kurulum) sirasinda dizini
degisim

6-0* Analog G/C Modu

6-00 | YUklu Sifir Zaman Asimi Suresi 10 s All set-ups TRUE 0 Uint8

6-01 | YUkIi Sifir Zaman Asimi islevi [0] Kapal All set-ups TRUE - Uint8

6-1* Analog Giris 1

6-10 | Terminal 53 Dusiik Voltaj 0.07 V All set-ups TRUE -2 Int16

6-11 | Terminal 53 Yiiksek Voltaj 10V All set-ups TRUE -2 Int16

6-12 | Terminal 53 Dusiik Akim 0.14 mA All set-ups TRUE -5 Int16

6-13 | Terminal 53 Yuksek Akim 20 mA All set-ups TRUE -5 Int16
Terminal 53 Dustik Ref./Gerib.

6-14 | Degeri 0 ReferenceFeedbackUnit All set-ups TRUE -3 Int32
Terminal 53 Yiksek Ref./Gerib.

6-15 | Degeri ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Int32

6-16 | Terminal 53 Filtre Zaman Sabiti 0.001 s All set-ups TRUE -3 Uint16

6-2* Analog Giris 2

6-20 | Terminal 54 Duslk Voltaj 0.07 V All set-ups TRUE -2 Int16

6-21 | Terminal 54 Yiiksek Voltaj 10V All set-ups TRUE -2 Int16

6-22 [Terminal 54 Dusik Akim 0.14 mA All set-ups TRUE -5 Int16

6-23 | Terminal 54 Yuksek Akim 20 mA All set-ups TRUE -5 Int16
Terminal 54 Dustik Ref./Gerib.

6-24 | Degeri 0 ReferenceFeedbackUnit All set-ups TRUE -3 Int32
Terminal 54 Yuksek Ref./Gerib.

6-25 | Degeri ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Int32

6-26 | Terminal 54 Filtre Zaman Sabiti 0.001 s All set-ups TRUE -3 Uint16

6-3* Analog Giris 3

6-30 | Terminal X30/11 Duslk Voltaj 0.07 V All set-ups TRUE -2 Int16

6-31 | Terminal X30/11 Yiksek Voltaj 10V All set-ups TRUE -2 Int16
Term. X30/11 Dusuk Ref./Gerib.

6-34 | Degeri 0 ReferenceFeedbackUnit All set-ups TRUE -3 Int32
Term. X30/11 Yiksek Ref./Gerib.

6-35 [Degeri ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Int32

6-36 | Term. X30/11 Filtresi Zaman Sabiti 0.001 s All set-ups TRUE -3 Uint16

6-4* Analog Giris 4

6-40 | Terminal X30/12 Dusuk Voltaj 0.07 V All set-ups TRUE -2 Int16

6-41 | Terminal X30/12 Yiksek Voltaj 10V All set-ups TRUE -2 Int16
Term. X30/12 Diistik Ref./Gerib.

6-44 | Degeri 0 ReferenceFeedbackUnit All set-ups TRUE -3 Int32
Term. X30/12 Yuksek Ref./Gerib.

6-45 | Degeri ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Int32

6-46 | Term. X30/12 Filtresi Zaman Sabiti 0.001 s All set-ups TRUE -3 Uint16

6-5* Analog Cikis 1

6-50 | Terminal 42 Cikis ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8

6-51 |Terminal 42 Cikis Min. Olcegi 0 % All set-ups TRUE -2 Int16

6-52 | Terminal 42 Cikis Maks. Olcegi 100 % All set-ups TRUE -2 Int16

6-53 | Terminal 42 Cikis Bus Denetimi 0 % All set-ups TRUE -2 N2

6-54 |Term. 42 Cks Zaman Asimi On Ayari 0 % 1 set-up TRUE -2 Uint16

6-55 | Terminal 42 Cikis Filtresi [0] Kapal 1 set-up TRUE - Uint8

6-6* Analog Cikis 2

6-60 | Terminal X30/8 Cikis ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8

6-61 | Terminal X30/8 Min. Olcegi 0 % All set-ups TRUE -2 Int16

6-62 | Terminal X30/8 Maks. Olcegi 100 % All set-ups TRUE -2 Int16

6-63 | Terminal X30/8 Bus Denetimi 0 % All set-ups TRUE -2 N2

6-64 | Trmnl x30/8 Cikis Zaman Asimi On 0 % 1 set-up TRUE -2 Uint16

6-7* Analog Cikis 3

6-70 | Terminal X45/1 Cikisi ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8

6-71 | Terminal X45/1 Min. Olcegi 0 % All set-ups TRUE -2 Int16

6-72 | Terminal X45/1 Maks. Olcegi 100 % All set-ups TRUE -2 Int16

6-73 | Terminal X45/1 Bus Denetimi 0 % All set-ups TRUE -2 N2

6-74 | Trmnl X45/1 Cikig Zaman Asimi On 0 % 1 set-up TRUE -2 Uint16

6-8* Analog Cikis 4

6-80 |Termina| X45/3 Cikisi ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
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Par. |Parametre aciklamasi Varsayilan deger 4-set-up (4'li isletim Doniistiirme Tip
No. # kurulum) sirasinda dizini
degisim
6-81 | Terminal X45/3 Min. Olcegi 0 % All set-ups TRUE -2 Int16
6-82 | Terminal X45/1 Maks. Olcegi 100 % All set-ups TRUE -2 Int16
6-83 | Terminal x42/11 Bus Denetimi 0 % All set-ups TRUE -2 N2
Term. X45/3 Cks Zaman Asimi On
6-84 |Ayarn 0 % 1 set-up TRUE -2 Uint16
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6.3.9 7-** Denetleyiciler

Par. |Parametre aciklamasi Varsayilan deger 4-set-up Sadece FC isletim Doniistiirme Tip
No. # (4'lG 302 sirasinda dizini

kurulum) degisim
7-0* Hiz PID Kontrolii
7-00 |Hiz PID Geri Bes. Kaynagi ExpressionLimit All set-ups FALSE - Uint8
7-02 |Hiz PID Orantili Kazanci ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Uint16
7-03 |Hiz PID Entegrasyon Suresi ExpressionLimit All set-ups TRUE -4 Uint32
7-04 [Hiz PID Fark Suresi ExpressionLimit All set-ups TRUE -4 Uint16
7-05 [Hiz PID Fark Kazanci Siniri 5 N/A All set-ups TRUE -1 Uint16
7-06 |Hiz PID Dusiik Gegis Filtre Suresi ExpressionLimit All set-ups TRUE -4 Uint16
7-07 [Hiz PID Geri Bes. Disli Orani 1 N/A All set-ups FALSE -4 Uint32
7-08 |Hiz PID ileri Besleme Faktorii 0 % All set-ups FALSE 0 Uint16
7-09 [Speed PID Error Correction w/ Ramp 300 RPM All set-ups TRUE 67 Uint32
7-1* Tork PI Knt.
7-12 |Tork Pl Orantili Kazanci 100 % All set-ups TRUE 0 Uint16
7-13 | Tork Pl Entegrasyon Siresi 0.020 s All set-ups TRUE -3 Uint16
7-19 | Current Controller Rise Time ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint16
7-2* Sre¢ Kntr. Geri Bs.
7-20 |Sure¢ CL Geri Besleme 1 Kaynagi [0] islev yok All set-ups TRUE - Uint8
7-22 |Sure¢ CL Geri Besleme 2 Kaynagi [0] islev yok All set-ups TRUE - Uint8
7-3* Siire¢ PID Kntr.
7-30 |Sure¢ PID Normal/Ters Kontrol [0] Normal All set-ups TRUE - Uint8
7-31 |Sure¢ PID Doygunluk Karsiti [1] Agik All set-ups TRUE - Uint8
7-32 |Sureg¢ PID Basl. Hizi 0 RPM All set-ups TRUE 67 Uint16
7-33 | Sure¢ PID Orantil Kazanci 0.01 N/A All set-ups TRUE -2 Uint16
7-34 |Hiz PID Entegrasyon Suresi 10000 s All set-ups TRUE -2 Uint32
7-35 |Sureg PID Fark Suresi 0s All set-ups TRUE -2 Uint16
7-36 [Sireg PID Fark Kazanci Siniri 5 N/A All set-ups TRUE -1 Uint16
7-38 [Siireg PID ileri Besleme Faktorii 0 % All set-ups TRUE 0 Uint16
7-39 [Referans Bant Genisligi 5% All set-ups TRUE 0 Uint8
7-4* Adv. Process PID |
7-40 |Sure¢ PID 1. bolum Sifirl. [0] Hayir All set-ups TRUE - Uint8
7-41 | Sure¢ PID Cikisi Neg. Kelepce -100 % All set-ups TRUE 0 Int16
7-42 | Sure¢ PID Cikis Poz. Kelepce 100 % All set-ups TRUE 0 Int16
7-43 | Siirec PID Min. Kazang Olcegi Ref 100 % All set-ups TRUE 0 Int16
7-44 |Siirec PID Maks. Kazang Olcegi Ref 100 % All set-ups TRUE 0 Int16
7-45 |[Siirec PID Kaynak ileri Besleme [0] islev yok All set-ups TRUE - Uint8
7-46 [Src PID Nrml ilri Bsl./Ters Knt. [0] Normal All set-ups TRUE - Uint8
7-48 |PCD Feed Forward 0 N/A All set-ups X TRUE 0 Uint16
7-49 | Sure¢ PID Normal Cikis/Ters Kntrl. [0] Normal All set-ups TRUE - Uint8
7-5% Adv. Process PID I
7-50 |Sureg¢ PID Genisletilmis PID [1] Etkin All set-ups TRUE - Uint8
7-51 |[Sureg PID Kazang ileri Besl. 1 N/A All set-ups TRUE -2 Uint16
7-52 | Siirec PID ileri Besl. Rampa Hizl. 0.01 s All set-ups TRUE -2 Uint32
7-53 | Siirec PID ileri Besl. Rampa Yavsl. 0.01 s All set-ups TRUE -2 Uint32
7-56 |Sureg PID Ref. Filtre Siresi 0.001 s All set-ups TRUE -3 Uint16
7-57 |Sureg PID Fb. Filtre Suresi 0.001 s All set-ups TRUE -3 Uint16
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6.3.10 8-** iletisim ve Secenekler

Par. Parametre aciklamasi Varsayilan deger 4-set-up (4'lu isletim Doniistiirme Tip
No. # kurulum) sirasinda dizini

degisim
8-0* Genel Ayarlar
8-01 |Kontrol Sitesi [0] Dijital ve kont. sozc. All set-ups TRUE - Uint8
8-02 |Kontrol S6zcligu Kaynagi ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
8-03 | Kontrol S6zcligli Zaman Asimi Siresi 1s 1 set-up TRUE -1 Uint32
8-04 | Kontrol Sézciigii Zaman Agimi Islevi ExpressionLimit 1 set-up TRUE - Uint8
8-05 | Zaman Asimi islevi sonu [1] Kurulumu siirdiirme 1 set-up TRUE - Uint8
8-06 | Kontrol S6zcligii Zaman Asimini Sifirla [0] Sifirlama All set-ups TRUE - Uint8
8-07 | Tani Tetikleyicisi [0] Devre Disi Birak 2 set-ups TRUE - Uint8
8-08 |Okuma Filtrelemesi ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
8-1* Kntrl Szciigii Ayar.
8-10 | Kontrol Sézctigu Profili [0] FC profili All set-ups TRUE - Uint8
8-13 |Konf. Yapilabilen Durum Sézc. STW ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
8-14 | Konf. EdIblir Kontrol S6zcugu CTW [1] Varsayilan Profil All set-ups TRUE - Uint8
8-19 |Product Code ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 Uint32
8-3* FC Bagl. Nok. Ayar.
8-30 |Protokol [0] FC 1 set-up TRUE - Uint8
8-31 |Adres 1 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint8
8-32 | FC Baglanti Noktasi Baud Hizi ExpressionLimit 1 set-up TRUE Uint8
8-33 | Denklik / Dur Bitleri [0] Cift Dnklk, 1 Dur Biti 1 set-up TRUE - Uint8
8-34 | Tahmini dongu siresi 0 ms 2 set-ups TRUE -3 Uint32
8-35 | Minimum Yanit Gecikmesi 10 ms 1 set-up TRUE -3 Uint16
8-36 | Maks. Yanit Gecikmesi ExpressionLimit 1 set-up TRUE -3 Uint16
8-37 | Maks Inter-Char Gecikmesi ExpressionLimit 1 set-up TRUE -5 Uint16
8-4* FC MC protokol seti
8-40 |Telegram secimi [1] Standart telegram 1 2 set-ups TRUE - Uint8
8-41 | Parameters for Signals 0 All set-ups FALSE - Uint16
8-42 | PCD yazma konfigiirasyonu ExpressionLimit 2 set-ups TRUE 0 Uint16
8-43 | PCD okuma konfigiirasyonu ExpressionLimit 2 set-ups TRUE 0 Uint16
8-45 BTM Transaction Command [0] Off All set-ups FALSE - Uint8
8-46 |BTM Transaction Status [0] Off All set-ups TRUE - Uint8
8-47 |BTM Timeout 60 s 1 set-up FALSE 0 Uint16
8-48 |BTM Maximum Errors 21 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint8
8-49 |BTM Error Log 0.255 N/A All set-ups TRUE -3 Uint32
8-5* Dijital/Bus
8-50 |Serbest Secim [3]1 Mantik OR All set-ups TRUE - Uint8
8-51 |Hizl Durdurma Secimi [3] Mantik OR All set-ups TRUE - Uint8
8-52 |DC Fren Segimi ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
8-53 |Baslatma Segimi [3] Mantik OR All set-ups TRUE - Uint8
8-54 |Ters Cevirme Se¢imi [3] Mantik OR All set-ups TRUE - Uint8
8-55 |Kurulum Se¢imi [3] Mantik OR All set-ups TRUE - Uint8
8-56 |Onceden Ayarli Referans Secimi [3] Mantik OR All set-ups TRUE - Uint8
8-57 | Profidrive OFF2 Select [3] Mantik OR All set-ups TRUE - Uint8
8-58 | Profidrive OFF3 Select [3] Mantik OR All set-ups TRUE - Uint8
8-8* FC Bgl. Nok. Tani.
8-80 |Bus Mesaj Sayimi 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
8-81 |Bus Hata Sayimi 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
8-82 | Uydu Mesaj Sayimi 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
8-83 |Uydu Hata Sayimi 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
8-9* Bus Aralikli Calist.
8-90 |Bus Aralikli Calistirma 1 Hiz 100 RPM All set-ups TRUE 67 Uint16
8-91 | Bus Aralikli Calistirma 2 Hiz ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
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6.3.11 9-** Profibus

Par. Parametre aciklamasi Varsayilan deger 4-set-up (4'lG isletim Doniistiirme Tip
No. # kurulum) sirasinda dizini

degisim
9-00 [Ayar noktasi 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
9-07 |[Gercek Deger 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-15 |PCD Yazma Konfiglrasyonu ExpressionLimit 1 set-up TRUE - Uint16
9-16 [PCD Okuma Konfigiirasyonu ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint16
9-18 [Dugim Adresi 126 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint8
9-19 | Drive Unit System Number 1034 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
9-22 [Telegram Secimi [100] None 1 set-up TRUE - Uint8
9-23 [Sinyaller icin Parametreler 0 All set-ups TRUE - Uint16
9-27 | Parametre Diizenleme [1] Etkin 2 set-ups FALSE - vint16
9-28 | Siire¢ Kontroli [1] Donglisel mas. etkin. 2 set-ups FALSE - Uint8
9-44  [Ariza Mesaji Sayaci 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
9-45 |[Ariza Kodu 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
9-47 | Ariza Numarasi 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
9-52  [Ariza Durumu Sayaci 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
9-53 | Profibus Uyar S6zciigii 0 N/A All set-ups TRUE 0 V2
9-63 [Gercek Baud Hizi [255] Baud hizi bulunamadi All set-ups TRUE - Uint8
9-64 | Sirici Kimligi 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
9-65 [ Profil Numarasi 0 N/A All set-ups TRUE 0 OctStr[2]
9-67 [Kontrol S6zcigi 1 0 N/A All set-ups TRUE 0 V2
9-68 [Durum Sézcugu 1 0 N/A All set-ups TRUE 0 V2
9-70 |Edit Set-up [1] Kurlm 1 All set-ups TRUE - Uint8
9-71 | Profibus Veri Deger. Kaydet [0] Kapal All set-ups TRUE - Uint8
9-72 | ProfibusDriveReset [0] Eylem yok 1 set-up FALSE - Uint8
9-75 | DO lIdentification 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
9-80 |Tanimlanmis Parametreler (1) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-81 |Tanimlanmis Parametreler (2) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-82 [Tanimlanmis Parametreler (3) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-83 [Tanimlanmis Parametreler (4) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-84 [Tanimlanmis Parametreler (5) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-85 Defined Parameters (6) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-90 | Degistirilen Parametreler (1) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-91 | Degistirilen Parametreler (2) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-92 [Degistirilen Parametreler (3) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-93 [Degistirilen parametreler (4) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-94 [Degistirilen parametreler (5) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-99 | Profibus Revizyon Sayaci 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
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6.3.12 10-** CAN Fieldbus

Par. Parametre aciklamasi Varsayilan deger 4-set-up (4'lu isletim Doniistiirme Tip
No. # kurulum) sirasinda dizini

degisim
10-0* Ortak Ayarlar
10-00 | CAN Protokoli ExpressionLimit 2 set-ups FALSE - Uint8
10-01 |Baud Hizi Se¢imi ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
10-02 [MAC Kimligi ExpressionLimit 2 set-ups TRUE 0 Uint8
10-05 |Okuma iletim Hatasi Sayaci 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint8
10-06 [Okuma Alma Hatasi Sayaci 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint8
10-07 [Okuma Bus Kapali Sayaci 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint8
10-1* Aygit Adi
10-10 |Sureg Verisi Turl Secimi ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
10-11 |Sureg Verisi Konfig Yazma ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint16
10-12 | Sureg Verisi Konfig Okuma ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint16
10-13 | Uyarn Parametresi 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
10-14 |Net Referans [0] Kapal 2 set-ups TRUE - Uint8
10-15 |Net Kontrol [0] Kapal 2 set-ups TRUE - Uint8
10-2* COS Filtreleri
10-20 | COS Filtresi 1 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
10-21 | COS Filtresi 2 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
10-22 | COS Filtresi 3 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
10-23 | COS Filtresi 4 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
10-3* Parametre Erisimi
10-30 |Dizi Dizini 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint8
10-31 |Veri Degerlerini Depola [0] Kapal All set-ups TRUE - Uint8
10-32 |Devicenet Revizyonu ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint16
10-33 |Her Zaman Depola [0] Kapal 1 set-up TRUE - Uint8
10-34 |DeviceNet Uriin Kodu ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 Uint16
10-39 [Devicenet F Parametreleri 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
10-5* CANopen
10-50 |Sureg Verisi Konfig Yazma. ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint16
10-51 |Sureg Verisi Konfig Okuma. ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint16
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6.3.13 12-** Ethernet

Par. Parametre aciklamasi Varsayilan deger 4-set-up (4'lu isletim Doniistiirme Tip
No. # kurulum) sirasinda dizini

degisim
12-0% IP Ayarlan
12-00 |IP Adresi Atamasi ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
12-01 |IP Adresi 0 N/A 1 set-up TRUE 0 OctStr[4]
12-02 | Alt Ag Maskesi 0 N/A 1 set-up TRUE 0 OctStr[4]
12-03 | Varsayilan Ag Gegidi 0 N/A 1 set-up TRUE 0 OctStr[4]
12-04 [DHCP Sunucusu 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 OctStr[4]
12-05 |Kira Siiresi Sonu ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 TimD
12-06 |Ad Sunuculan 0 N/A 1 set-up TRUE 0 OctStr[4]
12-07 |Etki Alani Adi 0 N/A 1 set-up TRUE 0 VisStr[48]
12-08 | Ana Bilgisayar Adi 0 N/A 1 set-up TRUE 0 VisStr[48]
12-09 |Fiziksel Adres 0 N/A 1 set-up TRUE 0 VisStr[17]
12-1* Eth. Bag. Prmtrleri
12-10 |Baglanti Durumu [0] Baglanti Yok All set-ups TRUE - Uint8
12-11 |Baglanti Suresi ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 TimD
12-12 | Otomatik islem ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
12-13 |Baglanti Hizi ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
12-14 |Baglanti Dupleksi ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
12-2* islem Verileri
12-20 |Denetim Ornegi ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 Uint8
12-21 |Sureg Verisi Konfig Yazma ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint16
12-22 | Sureg Verisi Konfig Okuma ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint16
12-23 | Process Data Config Write Size 16 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
12-24 | Process Data Config Read Size 16 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
12-27 | Master Address 0 N/A 2 set-ups FALSE 0 OctStr[4]
12-28 | Veri Degerlerini Depola [0] Kapali All set-ups TRUE - Uint8
12-29 |Her Zaman Depola [0] Kapali 1 set-up TRUE Uint8
12-3* EtherNet/IP
12-30 | Uyar Parametresi 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
12-31 |Net Referans [0] Kapal 2 set-ups TRUE - Uint8
12-32 [Net Kontrol [0] Kapal 2 set-ups TRUE - Uint8
12-33 | CIP Revizyonu ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint16
12-34 [CIP Uriin Kodu ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 Uint16
12-35 |EDS Parametresi 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
12-37 | COS Engelleme Sayaci 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
12-38 | COS Filtresi 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
12-4* Modbus TCP
12-40 |Status Parameter 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
12-41 |Slave Message Count 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
12-42 |Slave Exception Message Count 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
12-5* EtherCAT
12-50 | Configured Station Alias 0 N/A 1 set-up FALSE 0 Uint16
12-51 | Configured Station Address 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
12-59 | EtherCAT Status 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
12-6* Ethernet PowerLink
12-60 |Node ID 1 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint8
12-62 | SDO Timeout 30000 ms All set-ups TRUE -3 Uint32
12-63 |Basic Ethernet Timeout 5000.000 ms All set-ups TRUE -6 Uint32
12-66 |Threshold 15 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
12-67 | Threshold Counters 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
12-68 | Cumulative Counters 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
12-69 | Ethernet PowerLink Status 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
12-8* Diger Eth. Hzmtlri
12-80 [FTP Sunucusu [0] Devre Disl 2 set-ups TRUE Uint8
12-81 [HTTP Sunucusu [0] Devre Disi 2 set-ups TRUE - Uint8
12-82 [SMTP Hizmeti [0] Devre Disi 2 set-ups TRUE - Uint8
12-89 |Saydam Yuva Kanal Portu ExpressionLimit 2 set-ups TRUE 0 Uint16
12-9* Glsms Eth. Hzmtlri
12-90 |Kablo Tanisi [0] Devre Disl 2 set-ups TRUE - Uint8
12-91 | Auto Cross Over [1] Etkin 2 set-ups TRUE - Uint8
12-92 |IGMP Go6zetimi [1] Etkin 2 set-ups TRUE - Uint8
12-93 | Hatali Kablo Uzunlugu 0 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint16
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Par. Parametre agiklamasi Varsayilan deger 4-set-up (4'lu isletim Doniistiirme Tip
No. # kurulum) sirasinda dizini
degisim
12-94 | Yayin Karisikligi Korumasi -1 % 2 set-ups TRUE 0 Int8
12-95 | Yayin Karigikh@ Filtresi [0] Yalnizca yayin 2 set-ups TRUE - Uint8
12-96 |Port Config ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
12-98 | Arabirim Sayaclari 4000 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
12-99 | Ortam Sayaclari 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
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6.3.14 13-** Smart Logic

Par. Parametre aciklamasi Varsayilan deger 4-set-up (4'lu isletim Doniistiirme Tip
No. # kurulum) sirasinda dizini

degisim
13-0* SLC Ayarlar
13-00 |SL Denetleyici Modu ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
13-01 |Baslatma Olayi ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
13-02 [Durdurma Olayi ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
13-03 [SLClyi sifirla [0] SLC'yi sifirlama All set-ups TRUE - Uint8
13-1* Karsilastiricilar
13-10 |Karsilastirici isletimi ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
13-11 |Karsilastirict Operatori ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
13-12 | Karsilastirict Degeri ExpressionLimit 2 set-ups TRUE -3 Int32
13-1* RS Flip Flops
13-15 |RS-FF Operand S ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
13-16 |RS-FF Operand R ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
13-2* Zamanlayicilar
13-20 |SL Denetleyici Siresi | ExpressionLimit 1 set-up TRUE -3 TimD
13-4* Mantik Kurallari
13-40 | Mantik Kurali Boolean 1 ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
13-41 | Mantik Kurali Operator 1 ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
13-42 | Mantik Kurali Boolean 2 ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
13-43 | Mantik Kurali Operator 2 ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
13-44 | Mantik Kurali Boolean 3 ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
13-5* Durumlar
13-51 |[SL Denetleyici Olay! ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
13-52 | SL Denetleyici Eylemi ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
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6.3.1

5 14-** Ozel islevler

Par. |Parametre aciklamasi Varsayilan deger 4-set-up (4'li | Sadece isletim Doniistiirme Tip
No. # kurulum) FC 302 sirasinda dizini
degisim

14-0* Cevirici Anahtrima
14-00 [ Anahtarlama deseni ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
14-01 [ Anahtarlama Frekansi ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
14-03 [ Asin modulasyon [1] On All set-ups FALSE - Uint8
14-04 [ PWM Rasgele [0] Kapal All set-ups TRUE - Uint8
14-06 | Dead Time Compensation [1] Agik All set-ups TRUE - Uint8
14-1* Sebeke Acik/Kapali
14-10 | Sebeke Kesintisi [0] islev yok All set-ups TRUE Uint8
14-11 [ Sebeke Arizasinda Sebeke Voltaji ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint16
14-12 [ Sebeke Dengesizliginde islev [0] Alarm Verme All set-ups TRUE - Uint8
14-13 | Sebeke Kesintisi Adim Faktori 1 N/A All set-ups TRUE -1 Uint8
14-14 | Kin. Backup Time Out 60 s All set-ups TRUE 0 Uint8
14-15 [Kin. Backup Trip Recovery Level ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Uint32
14-16 | Kin. Backup Gain 100 % All set-ups X TRUE 0 Uint32
14-2* Alarm Sifirlama
14-20 | Sifirlama Modu [0] Manuel sifirlama All set-ups TRUE - Uint8
14-21 | Oto. Ynd. Baslatma Zamani ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint16
14-22 |isletim Modu [0] Normal isletim All set-ups TRUE - Uint8
14-23 [ Tir Kodu Ayari ExpressionLimit 2 set-ups FALSE - Uint8
14-24 | Akim Sinirinda Alarm Gecikmesi 60 s All set-ups TRUE 0 Uint8
14-25 | Moment Sinirinda Alarm Gecikmesi 60 s All set-ups TRUE 0 Uint8
14-26 [ Cevirici Anzasinda Alarm Gecikmesi ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint8
14-28 | Uretim Ayarlar [0] Eylem yok All set-ups TRUE - Uint8
14-29 | Servis Kodu 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
14-3* Akim Siniri Kntrolii
14-30 | Akim Sinirt Kontr., Oransal Kazang 100 % All set-ups FALSE 0 Uint16
14-31 | Akim Sinirt Den., Entegrasyon Siiresi ExpressionLimit All set-ups FALSE -3 Uint16
14-32 [ Akim Sinirt Den., Entegrasyon Siiresi ExpressionLimit All set-ups TRUE -4 Uint16
14-35 | Ani Dur. Kor. [1] Etkin All set-ups FALSE Uint8
14-36 | Fieldweakening Function [0] Auto All set-ups X TRUE Uint8
14-4* Enerji Optimizasyn
14-40 [ VT Duzeyi 66 % All set-ups FALSE 0 Uint8
14-41 | AEO Minimum Miknatislama ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint8
14-42 | Minimum AEO Frekansi ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint8
14-43 | Motor Cosphi ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint16
14-5* Ortam
14-50 | RFI Filtresi [1] Acik 1 set-up FALSE - Uint8
14-51 [ DC Baglanti Telafisi ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
14-52 | Fan Denetimi [0] Otomatik All set-ups TRUE - Uint8
14-53 [Fan Monitori [1] Uyarn All set-ups TRUE - Uint8
14-55 | Cikis Filtresi [0] Filtre yok All set-ups FALSE - Uint8
14-56 | Kapasitans Cikis Filtresi ExpressionLimit All set-ups FALSE -7 Uint16
14-57 | Endiiktans Cikis Filtresi ExpressionLimit All set-ups FALSE -6 Uint16
14-59 [ Cevirici Birimlerinin Gercek Sayisi ExpressionLimit 1 set-up X FALSE 0 Uint8
14-7* Uyumluluk
14-72 | VLT Alarm Sozciigii 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
14-73 | VLT Uyari S6zcigi 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
14-74 [VLT Dis Durum Sézcligi 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
14-8* Secenekler
14-80 [Harici 24VDC ile Saglanan Secenek [1] Evet 2 set-ups FALSE Uint8
14-88 [Option Data Storage 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint16

[0] Protect Option
14-89 | Option Detection Config. 1 set-up TRUE - Uint8
14-9* Hata Ayarlan
14-90 |Ar|za Diizeyi ExpressionLimit 1 set-up TRUE - Uint8
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6.3.16 15-** Siriicii Bilgisi
Par. [Parametre aciklamasi Varsayilan deger 4-set-up (4'lu isletim Donlistiirme Tip
No. # kurulum) sirasinda dizini

degisim
15-0* isletim Verileri
15-00 |Isletim Saatleri 0h All set-ups FALSE 74 Uint32
15-01 |Cahsma Saatleri 0h All set-ups FALSE 74 Uint32
15-02 |kWh Sayaci 0 kWh All set-ups FALSE 75 Uint32
15-03 | A¢ma Sayisi 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
15-04 |Asin Sicakliklar 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
15-05 [Asin Voltajlar 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
15-06 |kWh Sayacini Sifirla [0] Sifirlama All set-ups TRUE - Uint8
15-07 |Calisma Saatleri Sayacini Sifirla [0] Sifirlama All set-ups TRUE - Uint8
15-1* Veri Giinlik Ayarl.
15-10 | Glnlik Kaynagi 0 2 set-ups TRUE - Uint16
15-11 | Gunluk Araligi ExpressionLimit 2 set-ups TRUE -3 TimD
15-12 | Tetikleme Olayi [0] Yanhs 1 set-up TRUE - Uint8
15-13 | Gunlik Modu [0] Surekli glinlik 2 set-ups TRUE - Uint8
15-14 |Tetikleme Oncesi Ornekler 50 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint8
15-2* Tarihsel Gunliik
15-20 [Tarihsel kayit: Olay 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint8
15-21 [Tarihsel Gunliik: Deger 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
15-22 |Tarihsel Gunllik: Zaman 0 ms All set-ups FALSE -3 Uint32
15-3* Ariza Glinlugu
15-30 |Arniza GunlGgi: Hata Kodu 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
15-31 | Aniza GUnlugl: Deger 0 N/A All set-ups FALSE 0 Int16
15-32 | Anza GlnlGgi: Zaman 0s All set-ups FALSE 0 Uint32
15-4* Suriicti Kimligi
15-40 |FC Turi 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[6]
15-41 | Gli¢ Bélumu 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-42 |Voltaj 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-43 | Yazihm Surima 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[5]
15-44 |Sirali Tir Kodu Dizesi 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[40]
15-45 | Gercek Tur Kodu Dizesi 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[40]
15-46 | Frek. Donusturict Siralama Numarasi 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[8]
15-47 | Gli¢ Karti Siralama No 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[8]
15-48 |LCP Kimlik Numarasi 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-49 | Yazihm Kimligi Kontrol Karti 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-50 | Yazihm Kimligi Gli¢ Karti 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-51 |Frekans Donustlriici Seri Numarasi 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[10]
15-53 | Gli¢ Karti Seri Numarasi 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[19]
15-58 |Smart Setup Filename ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 VisStr[20]
15-59 | CSIV Dosya Adi ExpressionLimit 1 set-up FALSE 0 VisStr[16]
15-6* Secenek Kimligi
15-60 | Montaj Secenegi 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[30]
15-61 |Secenek Yzl. Versiyonu 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-62 |Secenek Sira No 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[8]
15-63 | Secenek Seri No 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[18]
15-70 |A Yuvasinda Secenek 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[30]
15-71 | A Yuvasi Secenegi Yazihm Strimi 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-72 |B Yuvasinda Secenek 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[30]
15-73 [B Yuvasi Secenegi Yazilm Siirimi 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-74 [ CO Yuvasindaki Secenek 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[30]
15-75 [CO Yuvasi Secenegi Yazilim Strimi 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-76 |C1 Yuvasindaki Secenek 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[30]
15-77 [C1 Yuvasi Secenegi Yazilim Strimi 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-8* Operating Data |l
15-80 |Fan Running Hours 0h All set-ups TRUE 74 Uint32
15-81 |Preset Fan Running Hours 0h All set-ups TRUE 74 Uint32
15-89 [Configuration Change Counter 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
15-9* Parametre Bilgisi
15-92 | Tanimli Parametreler 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
15-93 | Degistirilen Parametreler 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
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Par. Parametre aciklamasi Varsayilan deger 4-set-up (4'li isletim Doniistiirme Tip
No. # kurulum) sirasinda dizini

degisim
15-98 |Siriclh Tanimi 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[40]
15-99 | Parametre Metaveri 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
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6.3.17 16-** Veri Okumalari

Par. |Parametre agiklamasi Varsayilan deger 4-set-up (4'lii | Sadece FC isletim Donistiirm Tip
No. # kurulum) 302 sirasinda e dizini
degisim

16-0* Genel Durum
16-00 | Kontrol S6zcugl 0 N/A All set-ups FALSE 0 V2
16-01 | Referans [Birim] 0 ReferenceFeedbackUnit| All set-ups FALSE -3 Int32
16-02 | Referans % 0 % All set-ups FALSE -1 Int16
16-03 [Durum S6zclgi 0 N/A All set-ups FALSE 0 V2
16-05 | Ana Gercek Deger [%] 0 % All set-ups FALSE -2 N2
16-09 | Ozel Okuma 0 CustomReadoutUnit All set-ups FALSE -2 Int32
16-1* Motor Durumu
16-10 [ Gui¢ [kW] 0 kW All set-ups FALSE 1 Int32
16-11 [ Gu¢ [hp] 0 hp All set-ups FALSE -2 Int32
16-12 [ Motor voltaji oV All set-ups FALSE -1 Uint16
16-13 | Frekans 0 Hz All set-ups FALSE -1 Uint16
16-14 | Motor Akimi 0A All set-ups FALSE -2 Int32
16-15 | Frekans [%] 0 % All set-ups FALSE -2 N2
16-16 | Tork [Nm] 0 Nm All set-ups FALSE -1 Int16
16-17 [Hiz [RPM] 0 RPM All set-ups FALSE 67 Int32
16-18 | Motor Termal 0 % All set-ups FALSE 0 Uint8
16-19 [KTY sensor sicakhg: 0 °C All set-ups FALSE 100 Int16
16-20 | Motor Acisi 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
16-21 | Torque [%] High Res. 0 % All set-ups FALSE -1 Int16
16-22 [ Tork [%)] 0 % All set-ups FALSE 0 Int16
16-23 | Motor Shaft Power [kW] 0 kW All set-ups TRUE 1 Int32
16-24 | Calibrated Stator Resistance 0.0000 Ohm All set-ups X TRUE -4 Uint32
16-25 [ Tork [Nm] Boyunda 0 Nm All set-ups FALSE -1 Int32
16-3* Surlici Durumu
16-30 | DC Baglanti Voltaji oV All set-ups FALSE 0 Uint16
16-32 [Fren Enerjisi /s 0 kw All set-ups FALSE 0 Uint32
16-33 | Fren Enerjisi /2 dak 0 kw All set-ups FALSE 0 Uint32
16-34 [ Sogutucu sicakhgr. 0 °C All set-ups FALSE 100 Uint8
16-35 [ Cevirici Termal 0 % All set-ups FALSE 0 Uint8
16-36 [ Cvr. Nom. Akim ExpressionLimit All set-ups FALSE -2 Uint32
16-37 [ Cvr. Maks. Akim ExpressionLimit All set-ups FALSE -2 Uint32
16-38 | SL Denetleyicisi Durumu 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint8
16-39 [Kntr. Karti Sicakhig 0 °C All set-ups FALSE 100 Uint8
16-40 | GUnlik Tamponu Dolu [0] Hayir All set-ups TRUE - Uint8

VisStr[5
16-41 | LCP Alt Durum Satiri 0 N/A All set-ups TRUE 0 0]
16-45 | Motor Phase U Current 0A All set-ups TRUE -2 Int32
16-46 | Motor Phase V Current 0A All set-ups TRUE -2 Int32
16-47 | Motor Phase W Current 0A All set-ups TRUE -2 Int32
16-48 | Speed Ref. After Ramp [RPM] 0 RPM All set-ups FALSE 67 Int32
16-49 [ Akim Arizasi Kaynag 0 N/A All set-ups X TRUE 0 Uint8
16-5* Ref. ve Gerib.
16-50 | Dis Referans 0 N/A All set-ups FALSE -1 Int16
16-51 | Darbe Referansi 0 N/A All set-ups FALSE -1 Int16
16-52 [ Geri Besleme [Birim] 0 ReferenceFeedbackUnit [ All set-ups FALSE -3 Int32
16-53 | Digi Pot Referansi 0 N/A All set-ups FALSE -2 Int16
16-57 | Feedback [RPM] 0 RPM All set-ups FALSE 67 Int32
16-6* Grigler ve Cikiglar
16-60 | Dijital Giris 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
16-61 [ Terminal 53 Anahtar Ayar [0] Akim All set-ups FALSE - Uint8
16-62 | Analog Giris 53 0 N/A All set-ups FALSE -3 Int32
16-63 [ Terminal 54 Anahtar Ayar [0] Akim All set-ups FALSE - Uint8
16-64 | Analog Giris 54 0 N/A All set-ups FALSE -3 Int32
16-65 | Analog Cikis 42 [mA] 0 N/A All set-ups FALSE -3 Int16
16-66 | Dijital Cikis [bin] 0 N/A All set-ups FALSE 0 Int16
16-67 | Frekans Girisi #29 [Hz] 0 N/A All set-ups X FALSE 0 Int32
16-68 | Frekans Girisi #33 [Hz] 0 N/A All set-ups FALSE 0 Int32
16-69 [ Darbe Cikisi #27 [Hz] 0 N/A All set-ups FALSE 0 Int32
16-70 [ Darbe Cikisi #29 [Hz] 0 N/A All set-ups X FALSE 0 Int32
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Par. |Parametre aciklamasi Varsayilan deger 4-set-up (4'lii | Sadece FC isletim Donlistiirm Tip
No. # kurulum) 302 sirasinda e dizini

degisim
16-71 |Role Cikisi [bin] 0 N/A All set-ups FALSE 0 Int16
16-72 [Saya¢ A 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
16-73 [Saya¢ B 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
16-74 |Hassas Durdurma Sayaci 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
16-75 | Analog Grs X30/11 0 N/A All set-ups FALSE -3 Int32
16-76 [ Analog Grs X30/12 0 N/A All set-ups FALSE -3 Int32
16-77 [ Analog Cks X30/8 [mA] 0 N/A All set-ups FALSE -3 Int16
16-78 [ Analog Cks X45/1 [mA] 0 N/A All set-ups FALSE -3 Int16
16-79 [ Analog Cks X45/3 [mA] 0 N/A All set-ups FALSE -3 Int16
16-8* Fiel. ve FC Bg. Nk.
16-80 [ Fieldbus CTW 1 0 N/A All set-ups FALSE 0 V2
16-82 | Fieldbus REF 1 0 N/A All set-ups FALSE 0 N2
16-84 |iltsm. Secenegi STW 0 N/A All set-ups FALSE 0 V2
16-85 [ FC Baglanti Noktasi CTW 1 0 N/A All set-ups FALSE 0 V2
16-86 | FC Baglanti Noktasi REF 1 0 N/A All set-ups FALSE 0 N2
16-87 [ Bus Readout Alarm/Warning 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
16-9* Tani Okumalari
16-90 [ Alarm S6zcugi 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
16-91 |Alarm Sozciigu 2 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
16-92 | Uyan Sozcigu 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
16-93 [Uyari Sézcligu 2 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
16-94 | Genisletilmis Durum Sozcugu 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
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6.3.18 17-** Motor Geribes.Secenegi

Par. |Parametre aciklamasi Varsayilan deger 4-set-up (4'li isletim Doniistiirme Tip
No. # kurulum) sirasinda dizini

degisim
17-1* Art. Kodl. Arabirimi
17-10 |Sinyal Turiu [1] RS422 (5V TTL) All set-ups FALSE - Uint8
17-11 | CozUnirlik (PPR) 1024 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
17-2* Mutlak Kodl. Arabr.
17-20 | Protokol Secimi [0] Hicbiri All set-ups FALSE - Uint8
17-21 | Coziiniirlik (Pozisyon/Dvr.) ExpressionLimit All set-ups FALSE 0 Uint32
17-24 | SSI Veri Uzunlugu 13 N/A All set-ups FALSE 0 Uint8
17-25 |Saat Hizi ExpressionLimit All set-ups FALSE 3 Uint16
17-26 | SSI Veri Bicimi [0] Gray kodu All set-ups FALSE - Uint8
17-34 | HIPERFACE Baud hizi [4] 9600 All set-ups FALSE - Uint8
17-5* Cziimleyici Arabir.
17-50 | Kutuplar 2 N/A 1 set-up FALSE 0 Uint8
17-51 | Giris Voltaji 7V 1 set-up FALSE -1 Uint8
17-52 | Giris Frekansi 10 kHz 1 set-up FALSE 2 Uint8
17-53 | Doénilisim Orani 0.5 N/A 1 set-up FALSE -1 Uint8
17-56 |Encoder Sim. Resolution [0] Disabled 1 set-up FALSE - Uint8
17-59 | Coézumleyici Arabirimi [0] Devre Disi All set-ups FALSE - Uint8
17-6* izleme ve Uyg.
17-60 | Geri Besleme Yoni [0] Saat yOniinde All set-ups FALSE - Uint8
17-61 | Geri Besleme Sinyali izleme [1] Uyari All set-ups TRUE - Uint8
6.3.19 18-** Veri Okumalari 2
Par. |Parametre aciklamasi Varsayilan deger 4-set-up (4'lii isletim Donlstiirme Tip
No. # kurulum) sirasinda dizini

degisim

18-3* Analog Readouts
18-36 | Analog Giris X48/2 [mA] 0 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
18-37 |Sic. Giris X48/4 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int16
18-38 | Sic. Giris X48/7 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int16
18-39 |Sic. Giris X48/10 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int16
18-6* Inputs & Outputs 2
18-60 |Digita| Input 2 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
18-9*% PID Okumalan
18-90 |Sire¢ PID Hatasi 0 % All set-ups FALSE -1 Int16
18-91 |Sure¢ PID Cikisi 0 % All set-ups FALSE -1 Int16
18-92 |Surec¢ PID Kelepceli Cikisi 0 % All set-ups FALSE -1 Int16
18-93 |Suirec PID Olcekli Kazang Cikisi 0 % All set-ups FALSE -1 Int16
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6.3.20 30-** Special Features

Par. |Parametre aciklamasi Varsayilan deger 4-set-up (4'lu | Sadece FC isletim Doniistiirme Tip
No. # kurulum) 302 sirasinda dizini

degisim
30-0* Yalpalama
30-00 | Yalp. Modu [0] Abs. Frek. Zaman All set-ups FALSE - Uint8
30-01 | Yalp. Delt. Frekansi [HZ] 5 Hz All set-ups TRUE -1 Uint8
30-02 | Yalp. Delta Frekans. [%] 25 % All set-ups TRUE 0 Uint8
30-03 | Olcekli Yalp. Delta Frek. Kayn. [0] islev yok All set-ups TRUE - Uint8
30-04 | Yalp. Atl. Frek. [HZ] 0 Hz All set-ups TRUE -1 Uint8
30-05 | Yalp. Atl. Frekans. [%] 0% All set-ups TRUE 0 Uint8
30-06 | Yalp. Atl. Suresi ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Uint16
30-07 | Yalp. Sira Siiresi 10 s All set-ups TRUE -1 Uint16
30-08 [ Yalp. Art/Dis. Siresi 5s All set-ups TRUE -1 Uint16
30-09 | Rastgele Yalp. islevi [0] Kapah All set-ups TRUE - Uint8
30-10 | Yalp. Orani 1 N/A All set-ups TRUE -1 Uint8
30-11 | Mak. Rastgele Yalp. Orani 10 N/A All set-ups TRUE -1 Uint8
30-12 | Min. Rastgele Yalp. Orani 0.1 N/A All set-ups TRUE -1 Uint8
30-19 [ Olcekli Yalp. Delta Frek. 0 Hz All set-ups FALSE -1 Uint16
30-2* Adv. Start Adjust
30-20 |High Starting Torque Time [s] ExpressionLimit All set-ups X TRUE -2 Uint16
30-21 | High Starting Torque Current [%] ExpressionLimit All set-ups X TRUE -1 Uint32
30-22 |Locked Rotor Protection ExpressionLimit All set-ups X TRUE - Uint8
30-23 | Locked Rotor Detection Time [s] ExpressionLimit All set-ups X TRUE -2 Uint8
30-8* Uyumluluk (1)
30-80 | d-eksen Endiiktansi (Ld) ExpressionLimit All set-ups X FALSE -6 Int32
30-81 | Fren Direnci (ohm) ExpressionLimit 1 set-up TRUE -2 Uint32
30-83 | Hiz PID Orantili Kazanci ExpressionLimit All set-ups TRUE -4 Uint32
30-84 [Surre¢ PID Orantili Kazanci 0.100 N/A All set-ups TRUE -3 Uint16
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6.3.21 32-** MCO Temel Ayarlarn

Par. Parametre aciklamasi Varsayilan deger 4-set-up (4'lu isletim Doniistiirme Tip
No. # kurulum) sirasinda dizini

degisim
32-0* Kodlayici 2
32-00 |Artimli Sinyal Tiri [1] RS422 (5V TTL) 2 set-ups TRUE - Uint8
32-01 |Artimh Cozunurlik 1024 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-02 |Mutlak Protokol [0] Hicbiri 2 set-ups TRUE - Uint8
32-03 | Mutlak Cozinurlik 8192 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-04 |Absolute Encoder Baudrate X55 [4] 9600 All set-ups FALSE - Uint8
32-05 | Mutlak Kodlayici Veri Uzunlugu 25 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint8
32-06 |Mutlak Kodlayici Saat Frekansi 262 kHz 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-07 |Mutlak Kodlayici Saat Olusturma [1] Acik 2 set-ups TRUE - Uint8
32-08 |Mutlak Kodlayici Kablo Uzunlugu 0m 2 set-ups TRUE 0 Uint16
32-09 |Kodlayici izleme [0] Kapal 2 set-ups TRUE - Uint8
32-10 |[Devir Yonu [1] Eylem yok 2 set-ups TRUE - Uint8
32-11 |Kullanici Birimi Denominatori 1 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-12 |Kullanici Birimi Niimeratori 1 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-13 |Enc.2 Control [0] No soft changing 2 set-ups TRUE - Uint8
32-14 |Enc.2 node ID 127 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint8
32-15 |Enc.2 CAN guard [0] Kapal 2 set-ups TRUE - Uint8
32-3* Kodlayici 1
32-30 |Artimli Sinyal Tur [1] RS422 (5V TTL) 2 set-ups TRUE - Uint8
32-31 |Artiml Cozunurlik 1024 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-32 | Mutlak Protokol [0] Higbiri 2 set-ups TRUE - Uint8
32-33 |Mutlak Coziintrlik 8192 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-35 |Mutlak Kodlayici Veri Uzunlugu 25 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint8
32-36 |Mutlak Kodlayici Saat Frekansi 262 kHz 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-37 | Mutlak Kodlayici Saat Olusturma [1] Acik 2 set-ups TRUE - Uint8
32-38 |Mutlak Kodlayici Kablo Uzunlugu 0m 2 set-ups TRUE 0 Uint16
32-39 |Kodlayici izleme [0] Kapali 2 set-ups TRUE - Uint8
32-40 |Kodlayici Uc¢landirma [1] Acik 2 set-ups TRUE - Uint8
32-43 |Enc.1 Control [0] No soft changing 2 set-ups TRUE - Uint8
32-44 |Enc.1 node ID 127 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint8
32-45 |Enc.1 CAN guard [0] Kapal 2 set-ups TRUE - Uint8
32-5* Geri Bes. Kayn
32-50 |Kaynak Uydu [2] Kodlayici 2 2 set-ups TRUE - Uint8
32-51 [MCO 302 Son Hedef [1] Alarm 2 set-ups TRUE - Uint8
32-52 |[Source Master [1] Encoder 1 X56 2 set-ups TRUE - Uint8
32-6* PID Denetleyici
32-60 |Orantili faktor 30 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-61 |Tiretme faktorl 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-62 |Tumlesik faktor 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-63 |Tumlesik Toplam icin Sinir Degeri 1000 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint16
32-64 |PID Bant Genisligi 1000 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint16
32-65 |Hiz Besleme-ileri 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-66 |ivme Besleme-ileri 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-67 |Maks. izin Verilen Konum Hatasi 20000 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-68 |Uydu Ters Cevirme Davranisi [0] Ters ¢virme izni var 2 set-ups TRUE - Uint8
32-69 |PID Kontrolii icin Ornek. Siiresi 1 ms 2 set-ups TRUE -3 Uint16
32-70 | Profil Olusturucu icin Tarama Siiresi 1 ms 2 set-ups TRUE -3 Uint8
32-71 |Kont. Pen. Boy. (Etknlstr.) 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-72 | Kntrl. Pencere. Boyutu (Dvr Disi Brkm) 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-73 |Integral limit filter time 0 ms 2 set-ups TRUE -3 Int16
32-74 |Position error filter time 0 ms 2 set-ups TRUE -3 Int16
32-8* Hiz ve ivme
32-80 |Maksimum Hiz (Kodlayici) 1500 RPM 2 set-ups TRUE 67 Uint32
32-81 |En Kisa Rampa 15 2 set-ups TRUE -3 Uint32
32-82 [Rampa Turl [0] Dogrusal 2 set-ups TRUE - Uint8
32-83 |Hiz Cozunrlugi 100 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-84 |VrsyIn. Hizlanma 50 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-85 |Varsayilan ivme 50 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-86 |Acc. up for limited jerk 100 ms 2 set-ups TRUE -3 Uint32
32-87 |Acc. down for limited jerk 0 ms 2 set-ups TRUE -3 Uint32
32-88 |Dec. up for limited jerk 0 ms 2 set-ups TRUE -3 Uint32

MG37A242 Danfoss A/S © Rev. 2014-02-07 Tim haklari saklidir. 101



Danfits

Programlama

Kullanma Kilavuzu

Par. Parametre aciklamasi Varsayilan deger 4-set-up (4'lu isletim Doniistiirme Tip
No. # kurulum) sirasinda dizini

degisim
32-89 |Dec. down for limited jerk 0 ms 2 set-ups TRUE -3 Uint32
32-9* Gelistirme
32-90 |Kaynakta Hata Ayikla | [0] Kontrol Karti 2 set-ups TRUE - Uint8
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6.3.22 33-** MCO Gls. Ayarlar

Par. Parametre aciklamasi Varsayilan deger 4-set-up (4'lG isletim Doniistiirme Tip
No. # kurulum) sirasinda dizini

degisim
33-0* Ana Knm. Hareketi
33-00 [ ANA KONUMA Zorla [0] Zorlanmy. ana knm. 2 set-ups TRUE - Uint8
33-01 |Ana Konumdan Sifir Noktasi Ayari 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Int32
33-02 [Ana Knm. Hrkt. icin Rampa 10 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
33-03 |Ana Knm. Hrkt. Hizi 10 N/A 2 set-ups TRUE 0 Int32
33-04 [Ana Konum Hrkt. Sira. Davranis [0] Ters ve dizinli 2 set-ups TRUE - Uint8
33-1* Senkronizasyon
33-10 [Senkronizasyon Ana Faktori (M:S) 1 N/A 2 set-ups TRUE 0 Int32
33-11 [Senkronizasyon Uydu Faktorii (M:S) 1 N/A 2 set-ups TRUE 0 Int32
33-12 | Senkronizasyon icin Konum Ayari 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Int32
33-13 |Pozis. Senkroniz. icin Dgrlk Pncrs. 1000 N/A 2 set-ups TRUE 0 Int32
33-14 [Goreli Uydu Hiz Siniri 0 % 2 set-ups TRUE 0 Uint8
33-15 | Ana icin isaret¢i Numarasi 1 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint16
33-16 |Uydu icin isaretci Numarasi 1 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint16
33-17 |Ana Isaretci Mesafesi 4096 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
33-18 [Uydu isaretci Mesafesi 4096 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
33-19 |Ana isaretci Turii [0] Kodlayicl Z pozitif 2 set-ups TRUE - Uint8
33-20 |Uydu isaretgi Tirii [0] Kodlayici Z pozitif 2 set-ups TRUE - Uint8
33-21 [Ana isaretci Tolerans Penceresi 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
33-22 [Uydu isaretci Tolerans Penceresi 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
33-23 |isaretci Senkr. icin Baslat. Davranisi [0] Baslatma islevi 1 2 set-ups TRUE - Uint16
33-24 [Anza icin isaretci Numarasi 10 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint16
33-25 [Hazir icin isaret¢ci Numarasi 1 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint16
33-26 [Hiz Filtresi 0 us 2 set-ups TRUE -6 Int32
33-27 [Filtre Siresini Ayarla 0 ms 2 set-ups TRUE -3 Uint32
33-28 |isaretci Filtre Konfigiirasyonu [0] Isaretci filtresi 1 2 set-ups TRUE - Uint8
33-29 |[isaretci Filtresi icin Filtre Siiresi 0 ms 2 set-ups TRUE -3 Int32
33-30 [Maksimum isaretci Diizeltme 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
33-31 [Senkronizasyon Turu [0] Standart 2 set-ups TRUE - Uint8
33-32 |Feed Forward Velocity Adaptation 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
33-33 |Velocity Filter Window 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
33-34 [Slave Marker filter time 0 ms 2 set-ups TRUE -3 Uint32
33-4* Sinir Kullanimi
33-40 [Ug Sinir Anahtarinda Davranis [0] Cagn hatas! isleci 2 set-ups TRUE - Uint8
33-41 [Negatif Yazim Ug Siniri -500000 N/A 2 set-ups TRUE 0 Int32
33-42 |Pozitif Yazilim Ug Siniri 500000 N/A 2 set-ups TRUE 0 Int32
33-43 [Negatif Yazilim U¢ Siniri Etkin [0] Etkin Degil 2 set-ups TRUE - Uint8
33-44 | Pozitif Yazihm Ug Sinirn Etkin [0] Etkin Degil 2 set-ups TRUE - Uint8
33-45 |Hedef Pencerede Sire 0 ms 2 set-ups TRUE -3 Uint8
33-46 | Hedef Pencere Sinir Degeri 1 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint16
33-47 |Hedef Pencere Boyutu 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint16
33-5* G/C Konfigiirasyonu
33-50 [Terminal X57/1 Dijital Giris [0] Islev yok 2 set-ups TRUE - Uint8
33-51 [Terminal X57/2 Dijital Giris [0] Islev yok 2 set-ups TRUE - Uint8
33-52 [Terminal X57/3 Dijital Giris [0] Islev yok 2 set-ups TRUE - Uint8
33-53 [Terminal X57/4 Dijital Giris [0] islev yok 2 set-ups TRUE - Uint8
33-54 [Terminal X57/5 Dijital Giris [0] islev yok 2 set-ups TRUE - Uint8
33-55 [Terminal X57/6 Dijital Giris [0] islev yok 2 set-ups TRUE - Uint8
33-56 |Terminal X57/7 Dijital Girig [0] islev yok 2 set-ups TRUE - Uint8
33-57 [Terminal X57/8 Dijital Girig [0] islev yok 2 set-ups TRUE - Uint8
33-58 |Terminal X57/9 Dijital Girig [0] islev yok 2 set-ups TRUE - Uint8
33-59 |Terminal X57/10 Dijital Giris [0] islev yok 2 set-ups TRUE - Uint8
33-60 |Terminal X59/1 ve X59/2 Modu [1] Cikis 2 set-ups FALSE - Uint8
33-61 [Terminal X59/1 Dijital Girig [0] islev yok 2 set-ups TRUE - Uint8
33-62 [Terminal X59/2 Dijital Girig [0] islev yok 2 set-ups TRUE - Uint8
33-63 |Terminal X59/1 Dijital Cikis [0] islev yok 2 set-ups TRUE - Uint8
33-64 |Terminal X59/2 Dijital Cikis [0] islev yok 2 set-ups TRUE - Uint8
33-65 |Terminal X59/3 Dijital Cikis [0] islev yok 2 set-ups TRUE - Uint8
33-66 [Terminal X59/4 Dijital Cikis [0] islev yok 2 set-ups TRUE - Uint8
33-67 [Terminal X59/5 Dijital Cikis [0] Islev yok 2 set-ups TRUE - Uint8
33-68 [Terminal X59/6 Dijital Cikis [0] islev yok 2 set-ups TRUE - Uint8
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Par. Parametre agiklamasi Varsayilan deger 4-set-up (4'l0 isletim Doniistiirme Tip
No. # kurulum) sirasinda dizini

degisim
33-69 |Terminal X59/7 Dijital Cikis [0] islev yok 2 set-ups TRUE - Uint8
33-70 |Terminal X59/8 Dijital Cikis [0] islev yok 2 set-ups TRUE - Uint8
33-8* Genel Parametreler
33-80 |Etkin Program Numarasi -1 N/A 2 set-ups TRUE 0 Int8
33-81 [A¢ma Durumu [1] Motor acik 2 set-ups TRUE - Uint8
33-82 | Surtct Durumu izleme [1] Acik 2 set-ups TRUE - Uint8
33-83 |Hata Sonrasi Davranis [0] Yanas 2 set-ups TRUE - Uint8
33-84 |[Cks. Sonrasi Davranis [0] Kontr. durdurma 2 set-ups TRUE - Uint8
33-85 [MCO Harici 24VDC ile Saglanir [0] Hayir 2 set-ups TRUE - Uint8
33-86 |[Alarm ver. term. [0] Role 1 2 set-ups TRUE - Uint8
33-87 |[Alrm. srsnd. term. durumu [0] Hicbir sey yapma 2 set-ups TRUE - Uint8
33-88 [Alarm sir. durum soz. 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint16
33-9* MCO Port Settings
33-90 |X62 MCO CAN node ID 127 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint8
33-91 [X62 MCO CAN baud rate [20] 125 Kb/sn 2 set-ups TRUE - Uint8
33-94 [X60 MCO RS485 serial termination [0] Kapali 2 set-ups TRUE - Uint8
33-95 [X60 MCO RS485 serial baud rate [2] 9600 Baud 2 set-ups TRUE - Uint8
104 Danfoss A/S © Rev. 2014-02-07 TUm haklari sakhdir. MG37A242



Darfits

Programlama Kullanma Kilavuzu

6.3.23 34-** MCO Veri Okumalari

Par. Parametre aciklamasi Varsayilan deger 4-set-up (4'lu isletim Doniistiirme Tip
No. # kurulum) sirasinda dizini

degisim
34-0* PCD Yazma Par.
34-01 |PCD 1 MCQ'ya Yaz 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-02 |PCD 2 MCQ'ya Yaz 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-03 |PCD 3 MCQO'ya Yaz 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-04 |PCD 4 MCQO'ya Yaz 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-05 |PCD 5 MCQO'ya Yaz 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-06 |PCD 6 MCQO'ya Yaz 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-07 |PCD 7 MCOQO'ya Yaz 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-08 |PCD 8 MCOQO'ya Yaz 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-09 |PCD 9 MCO'ya Yaz 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-10 |PCD 10 MCO'ya Yaz 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-2* PCD Okuma Par.
34-21 |PCD 1 MCO'dan Oku 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-22 |PCD 2 MCO'dan Oku 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-23 |PCD 3 MCQO'dan Oku 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-24 |PCD 4 MCQO'dan Oku 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-25 |PCD 5 MCQO'dan Oku 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-26 |PCD 6 MCO'dan Oku 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-27 |PCD 7 MCQO'dan Oku 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-28 |PCD 8 MCO'dan Oku 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-29 |PCD 9 MCO'dan Oku 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-30 |PCD 10 MCO'dan Oku 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-4* Girisler ve Cikislr
34-40 |Dijital Girigler 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-41 |Dijital Cikislar 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-5* Siireg Verileri
34-50 |Gercek Konum 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
34-51 |Komut Verilen Konum 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
34-52 | Gercek Ana Konum 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
34-53 | Uydu Dizin Konumu 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
34-54 |Ana Dizin Konumu 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
34-55 |Egri Konumu 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
34-56 |izleme Hatasi 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
34-57 |Senkronizasyon Hatasi 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
34-58 |Gercek Hiz 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
34-59 |Gercek Ana Hiz 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
34-60 |Senkronizasyon Durumu 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
34-61 |Eksen Durumu 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
34-62 |Program Durumu 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
34-64 |MCO 302 Durum 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-65 [MCO-103 Denetim 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-7* Tan1 okumalari
34-70 |MCO Alarm Soézcugi 1 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
34-71 |MCO Alarm S6zcugu 2 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
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6.3.24 35-** Sensor Input Option

Par. Parametre aciklamasi Varsayilan deger 4-set-up (4'li isletim Doniistiirme Tip
No. # kurulum) sirasinda dizini

degisim
35-0* Temp. Input Mode
35-00 |Term. X48/4 Temperature Unit [60] °C All set-ups TRUE - Uint8
35-01 |Term. X48/4 Giris Tipi [0] Bagh degil All set-ups TRUE - Uint8
35-02 |Term. X48/7 Temperature Unit [60] °C All set-ups TRUE - Uint8
35-03 |Term. X48/7 Giris Tipi [0] Bagh degil All set-ups TRUE - Uint8
35-04 |Term. X48/10 Temperature Unit [60] °C All set-ups TRUE - Uint8
35-05 |Term. X48/10 Giris Tipi [0] Bagh degil All set-ups TRUE - Uint8
35-06 |[Sicaklik Sensérii Alarm islevi [5] Durd. ve al. ver. All set-ups TRUE - Uint8
35-1* Temp. Input X48/4
35-14 |Term. X48/4 Filter Time Constant 0.001 s All set-ups TRUE -3 Uint16
35-15 |Term. X48/4 Temp. Monitor [0] Devre Disi All set-ups TRUE - Uint8
35-16 |Term. X48/4 Low Temp. Limit ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Int16
35-17 |Term. X48/4 High Temp. Limit ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Int16
35-2* Temp. Input X48/7
35-24 |Term. X48/7 Filter Time Constant 0.001 s All set-ups TRUE -3 Uint16
35-25 [Term. X48/7 Temp. Monitor [0] Devre Disl All set-ups TRUE - Uint8
35-26 |Term. X48/7 Low Temp. Limit ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Int16
35-27 |Term. X48/7 High Temp. Limit ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Int16
35-3* Temp. Input X48/10
35-34 |Term. X48/10 Filter Time Constant 0.001 s All set-ups TRUE -3 Uint16
35-35 [Term. X48/10 Temp. Monitor [0] Devre Disl All set-ups TRUE - Uint8
35-36 |Term. X48/10 Low Temp. Limit ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Int16
35-37 |Term. X48/10 High Temp. Limit ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Int16
35-4* Analog Giris X48/2
35-42 |Term. X48/2 Low Current 4 mA All set-ups TRUE -5 Int16
35-43 |Term. X48/2 High Current 20 mA All set-ups TRUE -5 Int16
35-44 |Term. X48/2 Low Ref./Feedb. Value 0 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
35-45 |Term. X48/2 High Ref./Feedb. Value 100 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
35-46 |Term. X48/2 Filter Time Constant 0.001 s All set-ups TRUE -3 Uint16
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6.4 Parametre Listeleri - Etkin Filtre

6.4.1 0-** [sletim/Ekran

Par. No. # |Parametre aciklamasi Varsayilan deger 4-set-up (4'lu isletim Dénistirme | Tip

kurulum) sirasinda dizini

degisim

0-0* Basic Settings
0-01 Language [0] English 1 set-up TRUE - Uint8
0-04 Operating state at power-up (hand) [1] Forced stop All set-ups TRUE - Uint8
0-1* Set-up Operations
0-10 Active set-up [1] Set-up 1 1 set-up TRUE - Uint8
0-11 Edit set-up [1] Set-up 1 All set-ups TRUE - Uint8
0-12 This set-up linked to [0] Not linked All set-ups FALSE - Uint8
0-13 Readout: Linked set-ups 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
0-14 Readout: Edit set-ups/channel 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
0-2* LCP Display
0-20 Display line 1.1 small 30112 All set-ups TRUE - Uint16
0-21 Display line 1.2 small 30110 All set-ups TRUE - Uint16
0-22 Display line 1.3 small 30120 All set-ups TRUE - Uint16
0-23 Display line 2 large 30100 All set-ups TRUE - Uint16
0-24 Display line 3 large 30121 All set-ups TRUE - Uint16
0-25 My personal menu ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 Uint16
0-4* LCP Keypad
0-40 [Hand on] key on LCP [1] Enabled All set-ups TRUE - Uint8
0-41 [Off] key on LCP [1] Enabled All set-ups TRUE - Uint8
0-42 [Auto on] key on LCP [1] Enabled All set-ups TRUE - Uint8
0-43 [Reset] key on LCP [1] Enabled All set-ups TRUE - Uint8
0-5* Copy/Save
0-50 LCP copy [0] No copy All set-ups FALSE - Uint8
0-51 Set-up copy [0] No copy All set-ups FALSE - Uint8
0-6* Password
0-60 Main menu password 100 N/A 1 set-up TRUE 0 Int16
0-61 Access to main menu w/o password [0] Full access 1 set-up TRUE - Uint8
0-65 Quick menu password 200 N/A 1 set-up TRUE 0 Int16
0-66 Access to quick menu w/o password [0] Full access 1 set-up TRUE - Uint8
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6.4.2 5-** Dijital Giris/Cikis

Par. No. # |Parametre aciklamasi Varsayilan deger 4-set-up (4'lu Sadece FC isletim Donustar Tip
kurulum) 302 sirasinda me dizini
degisim
5-0* Digital 1/0 mode
5-00 Digital 1/0 mode [0] PNP All set-ups FALSE - Uint8
5-01 Terminal 27 mode [0] Input All set-ups TRUE - Uint8
5-02 Terminal 29 mode [0] Input All set-ups X TRUE - Uint8
5-1* Digital Inputs
5-10 Terminal 18 digital input [8] Start All set-ups TRUE - Uint8
5-1 Terminal 19 digital input [0] No operation All set-ups TRUE - Uint8
5-12 Terminal 27 digital input [0] No operation All set-ups TRUE - Uint8
5-13 Terminal 29 digital input [0] No operation All set-ups TRUE - Uint8
5-19 Terminal 37 safe stop [1] Safe Stop Alarm 1 set-up TRUE - Uint8
5-3* Digital Outputs
5-30 Terminal 27 digital output [0] No operation All set-ups TRUE - Uint8
5-31 Terminal 29 digital output [0] No operation All set-ups X TRUE - Uint8
5-4* Relays
5-40 Function relay [0] No operation All set-ups TRUE - Uint8
5-41 On delay, relay 0.30s All set-ups TRUE -2 Uint16
5-42 Off delay, relay 030 s All set-ups TRUE -2 Uint16
6.4.3 8-** iletisim ve Secenekler
Par. No. # |Parametre aciklamasi Varsayilan deger 4-set-up (4'li isletim Doniistiirme Tip
kurulum) sirasinda dizini
degisim
8-0* General Settings
8-01 Control site [0] Digital and ctrl.word All set-ups TRUE - Uint8
8-02 Control word source null All set-ups TRUE - Uint8
8-03 Control word timeout time 10s 1 set-up TRUE -1 Uint32
8-04 Control word timeout function [0] Off 1 set-up TRUE - Uint8
8-05 End-of-timeout function [1] Resume set-up 1 set-up TRUE - Uint8
8-06 Reset control word timeout [0] Do not reset All set-ups TRUE - Uint8
8-3* FC Port Settings
8-30 Protocol [1] FC MC 1 set-up TRUE - Uint8
8-31 Address 2 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint8
8-32 FC port baud rate [2] 9600 Baud 1 set-up TRUE - Uint8
[0] Even parity, [1] Stop
8-33 Parity/stop bits bit All set-ups TRUE Uint8
8-35 Minimum response delay 10 ms All set-ups TRUE -3 Uint16
8-36 Max response delay 5000 ms 1 set-up TRUE -3 Uint16
8-37 Max inter-char delay 25 ms 1 set-up TRUE -3 Uint16
8-4* FC MC Protocol Set
8-42 PCD write configuration [1685] FC port CTW 1 All set-ups TRUE Uint16
8-43 PCD read configuration [1603] Status word All set-ups TRUE Uint16
8-5* Digital/Bus
8-53 Start select [3] Logic OR All set-ups TRUE - Uint8
8-55 Set-up select [3] Logic OR All set-ups TRUE - Uint8
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6.4.4 14-** Ozel islevler

Par. No. # |Parametre aciklamasi Varsayilan deger 4-set-up (4'lu isletim Doniistiirme Tip
kurulum) sirasinda dizini
degisim
14-2* Trip Reset
14-20 Reset mode [0] Manual reset All set-ups TRUE - Uint8
14-21 Automatic restart time 10s All set-ups TRUE 0 Uint16
14-22 Operation mode [0] Normal operation All set-ups TRUE - Uint8
14-23 Typecode setting null 2 set-ups FALSE - Uint8
14-28 Production settings [0] No action All set-ups TRUE - Uint8
14-29 Service code 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
14-5* Environment
14-50 RFI filter [1] On 1 set-up FALSE - Uint8
14-53 Fan monitor [1] Warning All set-ups TRUE - Uint8
14-54 Bus partner 1 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint16
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6.4.5 15-** Siiriicii Bilgisi

Par. No. # [Parametre aciklamasi Varsayilan deger 4-set-up (4'li isletim Doniistiirme Tip

kurulum) sirasinda dizini

degisim

15-0*% Operating Data
15-00 Operating hours 0h All set-ups FALSE 74 Uint32
15-01 Running hours 0h All set-ups FALSE 74 Uint32
15-03 Power ups 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
15-04 Over temps 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
15-05 Over volts 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
15-07 Reset running hours counter [0] Do not reset All set-ups TRUE - Uint8
15-1* Data Log Settings
15-10 Logging source 0 2 set-ups TRUE - Uint16
15-11 Logging interval ExpressionLimit 2 set-ups TRUE -3 TimD
15-12 Trigger event [0] False 1 set-up TRUE - Uint8
15-13 Logging mode [0] Log always 2 set-ups TRUE - Uint8
15-14 Samples before trigger 50 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint8
15-2* Historic Log
15-20 Historic log: event 0 N/A All set-ups FALSE Uint8
15-21 Historic log: value 0 N/A All set-ups FALSE Uint32
15-22 Historic log: time 0 ms All set-ups FALSE -3 Uint32
15-3* Fault Log
15-30 Fault log: error code 0 N/A All set-ups FALSE Uint16
15-31 Fault log: value 0 N/A All set-ups FALSE Int16
15-32 Fault log: time O0s All set-ups FALSE 0 Uint32
15-4* Unit Identification
15-40 FC type 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[6]
15-41 Power section 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-42 Voltage 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-43 Software version 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr([5]
15-44 Ordered typecode string 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[40]
15-45 Actual typecode string 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[40]
15-46 Unit ordering no 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[8]
15-47 Power card ordering no 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[8]
15-48 LCP ID no 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-49 SW ID control card 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-50 SW ID power card 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-51 Unit serial number 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[10]
15-53 Power card serial number 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[19]
15-6* Option Ident
15-60 Option mounted 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[30]
15-61 Option SW version 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-62 Option ordering No 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr([8]
15-63 Option serial No 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[18]
15-70 Option in slot A 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[30]
15-71 Slot A option SW version 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-72 Option in slot B 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[30]
15-73 Slot B option SW version 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-74 Option in slot CO/EO 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[30]
15-75 Slot CO option SW version 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-76 Option in slot C1/E1 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[30]
15-77 Slot C1 option SW version 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
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Par. No. # | Parameter description Default value 4-set-up FC 302 Change Conver- Type
only during sion index
operation
15-9* Parameter Info
15-92 Defined parameters 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
15-93 Modified parameters 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
15-98 Unit identification 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[40]
15-99 Parameter metadata 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
6.4.6 16-** Veri Okumalari
Par. No. # |Parametre aciklamasi Varsayilan deger 4-set-up (4'lu isletim Dénustiirme Tip
kurulum) sirasinda dizini
degisim
16-0* General Status
16-00 Control word 0 N/A All set-ups FALSE 0 V2
16-03 Status word 0 N/A All set-ups FALSE 0 V2
16-3* AF Status
16-30 DC link voltage oV All set-ups FALSE 0 Uint16
16-34 Heatsink temp. 0°C All set-ups FALSE 100 Uint8
16-35 Inverter thermal 0 % All set-ups FALSE 0 Uint8
16-36 Inv. nom. current ExpressionLimit All set-ups FALSE -2 Uint32
16-37 Inv. max. current ExpressionLimit All set-ups FALSE -2 Uint32
16-39 Control card temp. 0°C All set-ups FALSE 100 Uint8
16-40 Logging buffer full [0] No All set-ups TRUE - Uint8
16-49 Current fault source 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint8
16-6* Inputs & Outputs
16-60 Digital input 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
16-66 Digital output [bin] 0 N/A All set-ups FALSE 0 Int16
16-71 Relay output [bin] 0 N/A All set-ups FALSE 0 Int16
16-8* Fieldbus & FC Port
16-80 Fieldbus CTW 1 0 N/A All set-ups FALSE 0 V2
16-84 Comm. option STW 0 N/A All set-ups FALSE 0 V2
16-85 FC port CTW 1 0 N/A All set-ups FALSE 0 V2
16-9* Diagnosis Readouts
16-90 Alarm word 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
16-91 Alarm word 2 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
16-92 Warning word 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
16-93 Warning word 2 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
16-94 Ext. status word 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
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6.4.7 300-** AF Settings

DUYURU!

Except for 300-10 Etkin Filtre Nominal Voltaji, it is not recommended to change the settings in this parameter group for

the Low Harmonic Drive

Par. No. # [Parametre aciklamasi Varsayilan deger 4-set-up (4'lG isletim Doniistiir Tip
kurulum) sirasinda | me dizini
degisim
300-0* General Settings
300-00 Harmonic cancellation mode [0] Overall All set-ups TRUE - Uint8
300-01 Compensation priority [0] Harmonics All set-ups TRUE - Uint8
300-08 Lagging reactive current [0] Disabled All set-ups FALSE Uint8
300-1* Network Settings
300-10 Active filter nominal voltage ExpressionLimit 2 set-ups FALSE 0 Uint32
300-2* CT Settings
300-20 CT primary rating ExpressionLimit 2 set-ups FALSE 0 Uint32
300-24 CT Sequence [0] L1, L2, L3 2 set-ups FALSE - Uint8
300-25 CT Polarity [0] Normal 2 set-ups FALSE - Uint8
300-26 CT Placement [1] Load Current 2 set-ups FALSE - Uint8
300-27 Number of CTs per phase 1 All set-ups FALSE Uint8
300-29 Start auto CT detection [0] Off All set-ups FALSE - Uint8
300-3* Compensation
300-30 Compensation points 00A All set-ups TRUE -1 Uint32
300-35 Cosphi reference 0.500 N/A All set-ups TRUE -3 Uint16
300-4* Paralleling
300-40 Master follower selection [2] Not Paralleled 2 set-ups FALSE - Uint8
300-41 Follower ID 1 N/A 2 set-ups FALSE Uint32
300-42 Num. of follower AFs 1 N/A 2 set-ups FALSE Uint32
300-5* Sleep Mode
300-50 Enable sleep mode null 2 set-ups TRUE - Uint8
300-51 Sleep mode trig source [0] Mains current All set-ups TRUE - Uint8
300-52 Sleep mode wake up trigger ExpressionLimit All set-ups TRUE Uint32
300-53 Sleep mode sleep trigger 80 % All set-ups TRUE Uint32
6.4.8 301-** AF Readouts
Par. No. # |Parametre aciklamasi Varsayilan deger 4-set-up (4'li isletim Donustiirm Tip
kurulum) sirasinda e dizini
degisim
301-0* Output Currents
301-00 Output current [A] 0.00 A All set-ups TRUE -2 Int32
301-01 Output current [%] 0.0 % All set-ups TRUE Int32
301-1* Unit Performance
301-10 THD of current [%] 0.0 % All set-ups TRUE Uint16
301-12 Power factor 0.00 N/A All set-ups TRUE -2 Uint16
301-13 Cosphi 0.00 N/A All set-ups TRUE -2 Int16
301-14 Leftover currents 0.0 A All set-ups TRUE Uint32
301-2* Mains Status
301-20 Mains current [A] 0A All set-ups TRUE Int32
301-21 Mains frequency 0 Hz All set-ups TRUE Uint8
301-22 Fund. mains current [A] 0A All set-ups TRUE Int32
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7 Uygulama Ornekleri

7.1 Giri§ Parametreler
= islev Ayar.
Bu bolimdeki 6rnekler, yaygin uygulamalara bir hizli &1-29 Otomatik [1] Tam
referans amaciyla verilmistir. g Motor AMA'yI
- Adaptasyonu etknlstir
. Parametre ayarlari, aksi belirtiimedikce bolgesel (AMA)
varsayllan ayarlardir (0-03 Bdlgesel Ayarlar'de 5-12 Terminal 27 [ [0] isletim
secilmistir). Dijital Girig Yok

*=Varsayilan Deger

. Terminallerle ve bunlarin ayarlariyla iliskili

parametreler, cizimlerin yaninda gosterilmistir Notlar/yorumlar: Parametre

. .. grubu 1-2* Motor Verileri
. Analog terminaller A53 veya A54 icin anahtar

motora gore ayarlanmahdir
ayarlarn gerektiginde, bunlar da go&sterilmistir E y

7.2 Uygulama Ornekleri

DIKKAT

Termistorler, PELV yalitim gerekliliklerini karsilamak icin
takviyeli veya cift yalitimli olmahdir.

Parametreler

e islev Ayar.
(=2}
Sl1-2 ik [T
% 9 Otomat (1] Tam Tablo 7.2 T27 baglantisiz AMA
Q| Motor AMA'y1
~ | Adaptasyonu etknlstir Parametreler
(AMA) -
=] Islev Ayar.
5-12 Terminal 27 |[2]* Ters o -
Diiital Giri 16-10 Terminal 53 [0.07 V*
ijital Giri anasma 2
) : yanas 3| Dustk Voltaj
*=Varsayilan Deger 2

6-11 Terminal 53 (10 V*
Yuksek Voltaj
6-14 Terminal 53 (0 RPM
Dusuk Ref./

Gerib. Degeri
6-15 Terminal 53 | 1,500 RPM
Ylksek Ref./

Notlar/yorumlar: Parametre

grubu 7-2* Motor Verileri

motora gore ayarlanmalidir

Gerib. Degeri

*=Varsayilan Deger
+ Notlar/yorumlar:
-10-+10V

Tablo 7.1 T27 Bagh AMA

Tablo 7.3 Analog Hiz Referansi (Voltaj)
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Parametreler

- Speed =
e islev Ayar. S
XN [aa)
S| 6-12 Terminal 53 |4 mA* 2
2 m
S| Dusiik Akim =

6-13 Terminal 53 | 20 mA*

Yiksek Akim

6-14 Terminal 53 |0 RPM Start (18)
Dtk Ref/ izim 7.1 Guvenli Tork Kapatma ile Calistirma/Durd
Gerib. Degeri Cizim 7.1 Guivenli Tork Kapatma ile Calistirma/Durdurma

6-15 Terminal 531,500 RPM
Yiiksek Ref./

Parametreler

Gerib. Degeri " -
*=Varsayilan Deger 2 slev yar.
Notlar/yorumlar: % 5-10 Terminal 18 |[9] Mandall
= | Dijital Girig Baslatma
2[5-12 Terminal 27 [6] Ters
Dijital Giris Durdurma

4-20mA -
*=Varsayilan Deger

Notlar/yorumlar:
5-12 Terminal 27 Dijital Giris, [0]
Isletim yok seklinde ayarlan-

diginda, terminal 27'ye bir

gecici baglanti teli gerekmez.

Tablo 7.4 Analog Hiz Referansi (Akim)

Parametreler

T o islev Ayar.
+24V 12 § 5-10 Terminal 18 | [8] Baslat*
[2a]

124V 13 § Dijital Giris

DIN 80— — " [5-12 Terminal 27 | [0] isletim

DIN 19 Dijital Girig Yok

Com 20 5-19 Ter. 37 [1] Giivenli

DIN 27 Givenli Durd.  |Durdurma Tablo 7.6 Darbe Baslatma/Durdurma

DIN 29 Alarmi

DIN 32 *=Varsayilan Deger Speed 2

DIN 33 S

Notlar/yorumlar: 2

o
(=3
m

DIN 37—
5-12 Terminal 27 Dijital Giris, [0]
isletim yok seklinde ayarlan-

+10 50

AIN 53 diginda, terminal 27'ye bir

AIN 54 gecici baglanti teli gerekmez. \

com 55 J—|—Ji

AOUT 42 L
oM 39 Latched Start (18)

/\ Stop Inverse (27)

Cizim 7.2 Mandalli Baslatma/Ters Durdurma

Tablo 7.5 Giivenli Tork Kapatma ile Baglatma/Durdurma
Komutu
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Parametreler Parametreler

islev Ayar.

5-10 Terminal 18 [[8]
Dijital Giris Baglatma
5-11 Terminal 19 |[10] Ters

islev Ayar.
6-10 Terminal 53 [0.07 V*
Disuk Voltaj
6-11 Terminal 53 |10 V*

130BB934.10
130BB683.10

Dijital Giris Cevirme* Yiksek Voltaj
6-14 Terminal 53 |0 RPM
- — Distk Ref./

5-12 'II'eGrmlnaI 27 [O]kl§let|m Gerib. Degeri
Diii - y

e S o 6-15 Terminal 53 [ 1,500 RPM
5—14 Ter.rr.nnal 32 [[16] On Yiiksek Ref/
Dijital Giris ?/arll ref Gerib. Degeri

I O" *=Varsayilan Deger

5-15 Terminal 33 [[17] On

. ~s5ko| Notlar/yorumlar:
Dijital Giris ayarh ref

bit 1

parametre 3-10 O
nceden Ayarl
Referans

On ayarli ref. 0 25%
On ayarl ref. 1 50%
On ayarli ref. 2 75%
On ayarli ref. 3 100% A53

*=Varsayilan Deger
Notlar/yorumlar: Tablo 7.9 Hiz Referansi (bir Manuel Potansiyometre kullanarak)

Parametreler

e islev Ayar.
Tablo 7.7 Ters Cevirmeli Baslatma/Durdurma ve 4 Onayar Hizi % 5-10 Terminal 18 | [8] Baslat*
3| Dijital Giris
Parametreler "|5-12 Terminal 27 |[19]
o islev Ayar. Dijital Girig Dondurulmus
§ 5-11 Terminal 19 |[1] Sifirlama Referans
2| Dijital Giris 5-13 Terminal 29 [[21] Hiz
- *=Varsayilan Deger Dijital Girig artirma
Notlar/yorumlar: 5-14 Terminal 32 |[22] Hiz
Dijital Girig azaltma

*=Varsayilan Deger

Notlar/yorumlar:

Tablo 7.8 Dis Alarm Sifirlama
Tablo 7.10 Hiz Artirma/Azaltma
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Uygulama Ornekleri Kullanma Kilavuzu
o Parametreler
g o islev Ayar.
§ § 1-90 Motor [2] Termistor
speed b - @Termal Korumasi [alarmi
Reference  |-====~ ; i E A—E\ [ Parametre 1-93 |[1] Analog
i ; E i i E ; : > Termistor giris 53
| Lo [ : Kaynadi
st (18) _| i i i i ! i [— *=Varsayilan Deger
Freeze ref (27) | ! i i ! |
Speed up (29) 'ﬁ i i H Notlar/yorumlar:
Yalnizca bir uyari isteniyorsa,
speed down  (32) 1-90 Motor Termal Korumas!'yi
Cizim 7.3 Hiz Artirma/Azaltma [1] Termistor uyansi olarak
ayarlayin.
Parametreler
o islev Ayar.
'fé 8-30 Protokol FC*
&|8-31 Adres 1
~18-32 Baud Hizi 9,600*

RS-485

*=Varsayilan Deger

Notlar/yorumlar:

Protokol, adresi ve baud hizini
yukarida bahsedilen parame-
trelerde segin.

Tablo 7.11 RS-485 Ag Baglantisi

Tablo 7.12 Motor Termistorii
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Uygulama Ornekleri

Kullanma Kilavuzu

Parametreler

islev Ayar.

Parametreler

130BB839.10

4-30 Motor [1] Uyan
Geribesleme
Kaybi islevi

4-31 Motor
Geribes. Hizi
Hatasi

100 RPM

4-32 Motor 5sn
Geribes. Kaybi
Zmn. Asm.

7-00 Hiz PID
Geri Bes.

[2] MCB 102

Kaynagi

17-11 Cozunarli | 1024*
k (PPR)

13-00 SL [1] Acik
Denetleyici

Modu

13-01 Baslatma |[19] Uyan
Olayi

13-02 Durdurma |[44] Sifirlama
Olayi tusu

13-10 Karsilas- [21] Uyari no.
tina Isletimi

13-11 Karsilas- [1] =*
tirici Operatori

13-12 Karsilas- 920
tinci Degeri

13-51 SL [22] Karsilas-
Denetleyici Olayi |tirici 0

13-52 SL [32] Dijital
Denetleyici cikis A'yi
Eylemi disik ayarla

parametre 5-40 | [[80] SL dijital
cikis A

slev Rolesi

*=Varsayilan Deger

Notlar/yorumlar:

Geri besleme monitoriindeki
sinir asilirsa, Uyari 90 g0sterilir.
SLC Uyari 90'i izler ve Uyari 90
TRUE durumuna gelirse Role 1
tetiklenir.

Harici donanimda servis
gerektigi gorulebilir. Geri
besleme hatasi 5 sn icinde
yeniden limitin altina inerse
frekans donusttrtici devam
eder ve uyari kaybolur. Ancak
Réle 1 LCP Uzerindeki [Reset]'e
kadar devrede kalir.

Tablo 7.13 Réle ayari igin SLC

e islev Ayar.

g 1-00 Konfigii- | [0] Speed

§ rasyon Modu open loop

" [1-01 Motor [1] VVCPlus
Kontrol prensibi
parametre 5-40 i |[32] Mek.
slev Rolesi fren kontroll
5-10 Terminal 18 | [8] Baslat*
Dijital Girig
5-11 Terminal 19 |[11] Baslatma
Dijital Girig tersleme
1-71 Bslt. 0.2
gecikm.
1-72 Baslatma [5] VVCPlus/
islevi FLUX Saat

yoniinde
1-76 Baslatma Im,n
Akimi
parametre 2-20 | Uyg. bagimli
Fren Akimini
Ayirma
parametre 2-21 | Motorun
Fren Hizini nominal
Etkinlestir [RPM] [ kaymasinin
yarisl

*=Varsayilan Deger

Notlar/yorumlar:

Tablo 7.14 Mekanik Fren Kontrolii (Agik Cevrim)

1-76

— Current

Start
reversing (19)

Relay output
Open
Closed

130BB842.10

==
&

=

3

@

I

Cizim 7.4 Mekanik Fren Kontrolii (Agik Cevrim)

-
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Uygulama Ornekleri Kullanma Kilavuzu

7.3 Harici Sinyal Saglayiciyla Motor Kontrol 7.3.2 Darbe Baslatma/Durdurma

icin Baglanti Ornekleri
Terminal 18 = 5-10 Terminal 18 Dijital Giris [9] Mandalli

DUYURU! baslatma
Terminal 27= 5-12 Terminal 27 Dijital Giris [6] Ters durdurma

Asagidaki ornekler yalnizca frekans doniistiiriicii kontrol . N .
Terminal 37 = Glvenli tork kapatma

karti (LCP) icin gegerlidir, filtre icin gecerli degildir.

7.3.1 Baglatma/Durdurma - 5
g - g
Terminal 18 = 5-10 Terminal 18 Dijital Giris [8] Baslat 12113 |18 10 |27 120 32 |33 |20 |37 "
Terminal 27 = 5-12 Terminal 27 Dijital Giris [0] Isletim yok | | 0 = =0 = = =
(Varsayilan ters yanasma) ' ’ ’ g O10|0|OI0QIO| QOO
Terminal 37 = Givenli durdurma zz%%g%gggg%
=2 o a1 _____ Z
P ST <
+ a a a8 Start Stop inverse Safe Stop
12|13|18(19(27|29|32|33|20 |37 i
[e)[elle]le]le] 0|00
CPOPIO OO D
| 7 Speed
Start/Stop o 75a}e Stop

Speed

] .

Start/Stop
[18]

Start (27)

Gizim 7.5 Baslatma/Durdurma Parametreleri Cizim 7.6 Darbe Baslatma/Durdurma Parametreleri
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Uygulama Ornekleri Kullanma Kilavuzu
7.3.3 Hiz Artirma/Azaltma 7.3.4 Potansiyometre Referansi
Terminaller 29/32 = Hiz artirma/azaltma Potansiyometre ile voltaj referansi
Terminal 18 = 5-10 Terminal 18 Dijital Giris Baslat Referans Kaynadi 1 = [1] Analog giris 53
[9] (varsayilan) (varsayilan)
Terminal 27 = 5-12 Terminal 27 Dijital Giris [19] Terminal 53, Disuk Voltaj = OV

Referansi dondur Terminal 53, Yiiksek Voltaj = 10V

Terminal 29 = 5-13 Terminal 29 Dijital Giris [21] Hiz

Terminal 53, Dusuk Ref./Geri Besleme = 0 RPM
artirma

Terminal 53, Yiksek Ref./Geri Besleme = 1500

Terminal 32 = 5-14 Terminal 32 Dijital Giris [22] Hiz RPM

azaltma
o Anahtar S201 = OFF (U)
E 130BA154.11 <C
12 +24V 2 €
o o
Q M
- ~
- 3
— 18 Par.5-10 Speed RPM : J/
AT 39]42]50[53]54]55
27 Par.5-12 O O O O O O
’7—‘ IOI IOI ! DI ICDI IOI I()I
L 1 2 Par.5-13 T
’77 / Ref. voltag: [
/ P 6-11 10V )
32 Par.5-14 / T
/
/
/
7/
3 1kQ
Gizim 7.7 Hiz Denetimi Parametreleri Cizim 7.8 Potansiyometre Voltaj Referansi
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Durum Mesajlar

Kullanma Kilavuzu

8 Durum

Mesajlari

8.1 Durum Ekrani

Frekans donustirict durum modundayken, durum
mesajlari otomatik olarak olusturulur ve ekranin alt
satirinda gortntulenir (bkz. Cizim 8.1.)

s | ol
799RPM 7.83A 36.4kW | S
0.000 3

53.2% -

Auto || Remote Ramping
Hand ] Local Stop

Off Running
Jogging

Stand by

\
1 2 3

Uzaktan Hiz referansi, dis sinyallerden, seri iletisimden
veya 6nceden ayarlanmis i¢ referanslardan
verilir.

Yerel Frekans donustirict, [Hand On] (Devretme)

kontrollini veya LCP'den referans degerlerini
kullanir.

Tablo 8.2 Referans Sitesi

AC Fren

AC Fren, 2-10 Fren islevi'de secildi. AC fren,
kontrolll bir yavaslama saglamak icin motoru
asir miknatisliyor.

AMA btr tmm

Otomatik motor adaptasyonu (AMA), basariyla
gerceklestirildi.

AMA hazir

AMA baslatilmaya hazir. Baslatmak icin [Hand
On] tusuna basin.

AMA calistyor

AMA islemi devam ediyor.

Frenleme

Fren kesici isletim halinde. Fren rezistora
jeneratif enerjiyi emiyor.

_

isletim Modu (bkz. Tablo 8.1)

N

Referans sitesi (bkz. Tablo 8.2)

Fren maks.

Fren kesici isletim halinde. Fren rezistori glic
sinirina ulasildi.

w

isletim durumu

(bkz. Tablo 8.3)

Cizim 8.1 Durum Ekrani

8.2 Durum Mesajlarinin Tanimlari

Tablo 8.1 ile Tablo 8.3 arasinda goriintiilenen durum
mesajlari anlatilmaktadir.

Yanasma

o Ters yanasma, bir dijital girisin (parametre
grubu 5-1* Dijital Girisler) islevi olarak
secilmistir. Denk diisen terminal bagh
degildir.

e Yanasma, seri iletisimle etkinlestirilmistir.

Kntrl. Rampa
yavaslama

Rampa yavaslama kontrolli 14-10 Sebeke

Kesintisi'de secilmistir.

e , sebeke arizasi sirasinda 14-11 Sebeke
Arizasinda Sebeke Voltaji'de ayarlanan
degerin altindadir

e Frekans donustiricu, bir kontrolli rampa
yavaslama kullanarak motoru yavaglatir.

Kapali Frekans donustiricd, [Auto On] (Otomatik
Acik) veya [Hand On] (Devretme) tusuna
basilana kadar hicbir kontrol sinyaline yanit
vermez.

Auto On Frekans donustirict kontrol terminallerinden

ve/veya seri iletisimden kontrol edilir.

Yiksek Akim

Frekans donustiricl , 4-51 Uyari Akim
Yiiksek'de ayarlanin sinirin tstiindedir.

Birimi LCP Uzerindeki gezinme tuslari ile
kontrol edin. Durdurma komutlari, sifirlama,
ters cevirme, DC freni ve kontrol terminallerine
uygulanan diger sinyaller yerel denetimi

gecersiz kilabilir.

Disik Akim

Frekans donusturuci cikis akimi, 4-52 Uyari Hiz
Diisiik'de ayarlanan sinirin altindadir.

DC Tutucu

1-80 Durdurmada [slev'de DC tutucu segilmistir
ve bir durdurma komutu etkindir. Motor,

2-00 DC Tutc/Onc Isitm Akimi'de ayarlanan bir
tutulur.

Tablo 8.1 isletim Modu
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Durum Mesajlar

Kullanma Kilavuzu

DC Durdurma

Motor, bir DC akimiyla (2-01 DC Fren Akimi)

belirtilmis bir stire (2-02 DC Frenleme Stiresi)

boyunca tutulur.

e DC Freni 2-03 DC Fren Dvr. Girme Hizi
[RPM]'de etkinlestirilmistir ve bir Durdurma
komutu etkindir.

e DC Fren (ters), bir dijital girisin (parametre
grubu 5-1* Dijital Girisler) islevi olarak
secilmistir. Denk diisen terminal etkin
degildir.

e DC Freni, seri iletisim Gzerinden etkinlesti-
rilmistir.

Motor denetimi

1-80 Durdurmada Islev'de, Motor Denetimi
secilmistir. Bir durdurma komutu etkindir.
Motorun frekans donistirictye bagh
oldugundan emin olmak icin, motora bir kalici
test akimi uygulanir.

OVC kontrolu

Asiri voltaj kontrolii, 2-17 Asiri Voltaj Denetimi
icinde etkinlestirilmistir. Bagl motor, frekans
donusturiclyt jeneratif enerjiyle besliyor. Asiri
voltaj kontroll, V/Hz oranini, motoru kontrolli
modda calistirmak ve frekans donustiricinin
alarma vermesini 6nlemek icin ayarlar.

Glg Birimi Kapali

(Yalnizca bir dis 24 V gl¢ kaynagi takiimig
frekans donstirtculer).

Aralikh calistirma

Motor, 3-19 Arlk. Clst. Hizi [RPM]'de program-

landigi gibi ¢alismaktadir.

o Aralikli calistirma, bir dijital girigin
(parametre grubu 5-1* Dijital Girisler) islevi
olarak secilmistir. Denk disen terminal
etkindir.

o Aralikli calistirma islevi, seri iletisim
Uzerinden etkinlestirilir.

o Aralikli calistirma islevi, bir izleme islevinin
reaksiyonu olarak secilmistir. izleme islevi
etkindir.

Yiksek geri Tum etkin geri beslemelerin toplami, Frekans donustiriclye giden sebeke
besleme 4-57 Uyan Geri Besleme Yiiksek'de ayarlanan beslemesi cikariimistir, fakat kontrol kartina dis
geri besleme sinirinin Gstiindedir. 24 V besleme yapilmaktadir.
Diisuk geri Tam etkin geri beslemelerin toplami, Koruma md Koruma modu etkin. Birim, bir kritik durum
besleme 4-56 Uyari Geri Besleme Diisiik'de ayarlanan (bir asiri akim veya asiri voltaj) saptadi.
geri besleme sinirinin altindadir. e Alarmi 6nlemek icin, anahtarlama frekansi
Dondurulmus Uzak referans etkin ve mevcut hizi tutuyor. 4 kHz'e indirilir.
cikis e Dondurulmus cikis, bir dijital girisin « Miimkinse, koruma modu, yaklasik 10 sn
(parametre grubu 5-1* Dijital Girisler) islevi sonra biter
olarak secilmistir. Denk digen terminal
etkindir. Hiz denetimi yalnizca hiz azaltma o Koruma modu, 74-26 Cevirici Anzasinda
ve hiz artirma terminal islevleriyle Alarm Gecikmeside kisrtlanabilir
mumkinddr. Q Durdurma Motor, 3-81 Hizli Durdurma Rampa Siiresi
e Rampa tutma seri iletisim tizerinden kullanilarak yavaslatilr.
etkinlestirilmistir. o Ters hizli durdurma, bir dijital girisin
(parametre grubu 5-1* Dijital Girisler) islevi
Dondurulmus Bir ¢ikis dondurma komutu verildi, ancak olarak secilmistir. Denk diisen terminal
cikis istegi motor, bir ¢alistirma izni sinyali alinana kadar etkin degildir.
durdurulmus halde kalacak.
Ref. Dondur Dondurulmus Referans, bir dijital girisin o Hizli durdurma islevi, seri iletisim Gzerinden
(parametre grubu 5-1* Dijital Girisler) islevi etkinlestirilmistir.
olarak secilmistir. Denk diisen terminal Rampalama Motor, etkin Rampa Hizlanma/Yavaslama
etkindir. Frekans donustirtict, gergek referansi kullanarak hizlanir/yavaslar. Referansa, bir sinir
kaydeder. Referansi degistirmek, simdi yalnizca degerine veya bir hareketsiz durmaya hentiz
hiz artirma ve hiz azaltma terminal islevleriyle ulasiimadi.
mumkinddr. Yiksek ref. Tum etkin referanslarin toplami, 4-55 Uyari
Aralikh calistirma | Bir aralikli ¢alistirma komutu verilmistir, fakat Referans Yiiksek'de ayarlanmis referans sinirinin
istegi motor, bir calistirmaya izin veren sinyal bir Ustiindedir.
dijital giristen alinana kadar durdurulacaktir. Dusuk ref. Tum etkin referanslarin toplami, 4-54 Uyari

Referans Diisiik'de ayarlanmis referans sinirinin
altindadir.

Rfrnsta calistir

Frekans donustlricd, referans araliginda
calismaktadir. Geri besleme degeri, ayar
noktasi degeriyle eslesir. Ayar noktasi

Galistirma istegi

Bir baslatma komutu verilmistir, fakat motor,
bir calistirmaya izin veren sinyal, dijital giristen
alinana kadar durdurulur.

Calstirma Frekans dontstlricl, motoru cahstirir.

Uyku Modu Enerji tasarrufu islevi etkindir. Motor
durmustur, fakat gerektiginde otomatik olarak
yeniden baslayacaktir.

Yiiksek Hiz Motor hizi, 4-53 Uyari Hiz Yiiksek'de ayarlanan

degerin Uzerindedir.

MG37A242
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Durum Mesajlar Kullanma Kilavuzu

Distk Hiz Motor hizi, 4-52 Uyar Hiz Diisiik'de ayarlanan
degerin altindadir.

Bekleme Auto On (Otomatik Acik) modunda, frekans
donustiricd, bir dijital giristen veya seri

iletisimden gelen bir baslatma sinyaliyle
motoru baglatir.

Baglatma 1-71 Bslt. gecikm.'de, bir baglatma stiresini
gecikmesi geciktirme ayarlanmistir. Bir baglatma komutu
etkinlestirilmistir ve motor, baglatma
geciktirme suresi bittikten sonra baslayacaktir.

ileri bas./ters ileri baslatma ve ters baglatma, iki farkli dijital
girisin (parametre grubu 5-1* Dijital Girisler)
islevleri olarak secilmistir. Motor, denk diisen
terminallerden hangisinin etkin olduguna bagl
olarak ileri veya ters baslar.

Durdurma Frekans donustiurict, LCP'den, dijital giristen
veya seri iletisimden bir durdurma komutu
almistir.

Alarm Bir alarm olustu ve motor durdu. Alarmin
nedeni ortadan kaldirnldiginda, frekans
donustiurtct [Reset] tusuna basilarak manuel
olarak sifirlanabilir veya kontrol terminalleri

veya seri iletisim aracihigiyla uzaktan sifirla-
nabilir.

Alarm kilidi Bir alarm olustu ve motor durdu. Alarmin
nedeni ortadan kaldirildiktan sonra, giic
frekans donustirtictiye verilmelidir. Ardindan
frekans donustirtcd, [Sifirlama] tusuna
basilarak manuel olarak veya kontrol terminal-
lerinden veya seri iletisimden uzaktan

sifirlanabilir.

Tablo 8.3 isletim Durumu

DUYURU!

Oto./uzaktan modunda, frekans donustiiriicii, islevleri
yuritmek icin dis komutlara ihtiya¢ duyar.
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Uyarilar ve Alarmlar Kullanma Kilavuzu

9 Uyarilar ve Alarmlar

9.1 Sistem izleme

Frekans donustiricu, kendi giris glictinlin, cikisinin ve
motor faktorlerinin, ayrica diger sistem performans goster-
gelerinin durumunu izler. Bir uyari veya alarm, her zaman
frekans donUstlrtcinin kendisindeki bir i¢ sorunu belirt-
meyebilir. Bircok durumda, asagidakilerden kaynakl ariza
durumlarini goésterir:

. giris voltaji

. motor yiki

. motor sicakhgi

. dis sinyaller

. ic mantik tarafindan izlenen diger alanlar

Alarm veya uyarida belirtildigi gibi inceleme yapin.

9.2 Uyari ve Alarm Turleri

9.2.1 Uyarilar

Bir uyari, bir alarm kosulu yaklastiginda veya anormal
isletim kosullar bulundugunda ve frekans donustirictnin
bir alarm vermesine neden olabilecegi zaman verilir. Bu
uyarl, anormal kosul ortadan kalktiginda kendiliginden
temizlenir.

9.2.2 Alarm Acma

Alarm, frekans donustirict alarm verdiginde, yani frekans
donustiricu, frekans donistlriciniin veya sistemin zarar
gormesini 6nlemek icin isletimini askiya aldiginda ortaya
cikar. Motor, bir durdurmaya yanasir. Frekans donustirtici
mantig, islemeye ve frekans déndstiricinin durumunu
izlemeye devam eder. Ariza kosulu giderildikten sonra,
frekans donustlrica sifirlanabilir. Ardindan tekrar isletim
baslatilmaya hazirdir.

Alarm durumu 4 yoldan biriyle sifirlanabilir:

. LCP'de [Sifirlama] diigmesine basin.
. Dijital sifirlama giris komutu
. Seri iletisim sifilama giris komutu

° Oto. sifirlama

9.2.3 Alarm Kilidi

Frekans donustiriictiiniin alarm kilidini etkinlesmesine
neden olan bir alarm, giris glictiniin yeniden verilmesini
gerektirir. Motor, bir durdurmaya yanasir. Frekans
donistirtici mantigi, islemeye ve frekans donistiricinin
durumunu izlemeye devam eder. Frekans donistiricinin
giris glictini kesin, arizay diizeltin ve giicli yeniden verin.
Bu eylem, frekans donustiriciyl bélim 9.2.2 Alarm
Ac¢ma'de agiklandigi gibi bir alarm kosuluna sokar ve
asagidaki 4 yoldan biriyle sifirlanabilir.

9.3 Uyari ve Alarm Ekranlari

0.0Hz

()
0.00A

0.000psi
0.0Hz
1:0 - Off

130BP085.11

ILive zero error [W2]

Off Remote Stop

Cizim 9.1 Uyan Ekrani

Bir alarm veya kilitleme alarmi ekranda alarm numarasiyla
birlikte yanip soner.

()
0.00A

0.000kW
0.0Hz

130BP086.11

... Earth Fault [A14]

Auto Remote Trip

Cizim 9.2 Alarm Ekrani
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Uyarilar ve Alarmlar

Kullanma Kilavuzu

Frekans dondstirict LCP'sindeki metne ve alarm koduna
ek olarak, 3 durum gosterge 1s1g1 da calisir.

130BB467.11

Cizim 9.3 Durum Gosterge Isiklar

Uyari LED'i Alarm LED'i
Uyari Acik Kapali
Alarm Kapal Acik (Yanip soner)
Alarm Kilidi | Agik Acik (Yanip soner)

Tablo 9.1 Durum Gosterge Isiklarinin Aciklamalari

9.4 Uyarilar ve Alarm Tanimlari - Frekans
Donusturicu

Asagidaki uyari/alarm bilgileri, uyari/alarm kosulunu
tanimlar, kosulun olasi nedenini verir ve bir ¢6ziimilin veya
sorun giderme prosediriinin ayrintilarini verir.

UYARI 1, 10 Volt diisiik

Kontrol karti voltaji, terminal 50'den 10 V asagidadir.

10 V'luk besleme asiri yiiklendiginden, yukiin bir kismini
terminal 50'den kaldirin. Maks. 15 mA veya minimum
590Q.

Bu duruma, bagh bir potansiyometredeki bir kisa devre

veya yanlis potansiyometre baglantisi neden olmus olabilir.

Sorun giderme
Tesisatl terminal 50'den cikarin. Uyari kaybolursa,
sorun tellerle ilgilidir. Uyari kaybolmazsa, kontrol
kartini degistirin.

UYARI/ALARM 2, Yuklu sifir hatasi

Bu uyari veya alarm yalnizca 6-01 Yiikli Sifir Zaman Asimi
islevi'de programlanmissa goriiniir. Analog girislerdeki
sinyal, bu giris icin programlanan minimum degerin
%50'sinden azdir. Bu duruma, kopuk tesisat veya sinyali
gonderen aygitlarin arizali olmasi neden olmus olabilir.

Sorun giderme
Tim analog giris terminallerindeki baglantilari
kontrol edin. Kontrol karti terminalleri 53 ve 54
sinyaller icin, terminal 55 ortak. MCB 101 terminal
11 ve 12 sinyaller icin, terminal 10 ortak. MCB 109
terminal 1, 3, 5 sinyaller icin, terminal 2, 4, 6
ortak).

Frekans donustiriicii programlamasiyla anahtar
ayarlarinin analog sinyal tipine uyup uymadigini
kontrol edin.

Giris Terminali Sinyal Testi yapin.

UYARI/ALARM 3, Motor yok
Frekans donustiricinin cikisina bagl motor yok.

UYARI/ALARM 4, Sebeke fazi kaybi

Besleme tarafinda bir faz eksik veya sebeke voltaji
dengesizligi cok yuksek. Bu mesaj, frekans donustlriicideki
giris redresoriinde ariza oldugunda da gortntulenir.
Secenekler 14-12 Sebeke Dengesizliginde islev'de
programlanir.

Sorun giderme
Frekans donustlriiciiye gelen besleme voltajini ve
besleme akimlarini kontrol edin.

UYARI 5, DC baglanti voltaji yuksek

Ara devre voltaji (DC) yiiksek voltaj uyari sinirndan daha
yiksek. Sinir, frekans donustiriicl voltaj araligina baglidir.
Birim hala etkin.

UYARI 6, DC baglanti voltaji dusiik

Ara devre voltaji (DC) distiik voltaj uyar sinirindan
distktir. Sinir, frekans donistirici voltaj araligina
baghdir. Birim hala etkin.

UYARI/ALARM 7, DC asiri voltaj
Ara devre voltaji, sinirn asarsa, frekans donustirticl bir stire
sonra alarm verir.

Sorun giderme
Bir fren rezistori baglayin

Rampa suresini uzatin
Rampa tiiriinG degistirin

2-10 Fren [slevi parametresinde islevleri
etkinlestirin

Artir 14-26 Cevirici Arizasinda Alarm Gecikmesi

Glg dususi sirasinda bir alarm/uyari durumu
varsa kinetik yedekleme (74-10 Sebeke Kesintisi)
kullanin

UYARI/ALARM 8, DC diisuik voltaj

Ara devre voltaji (DC), voltaj alt sininnin altina diserse,
frekans donustiricl, 24 V DC yedek beslemesinin bagh
olup olmadigini kontrol eder. Bagh bir 24 V DC yedek
beslemesi yoksa, frekans donistiirtict belirli bir zaman
gecikmesinden sonra alarm verir. Zaman gecikmeleri cihaz
boyutuna gore degisiklik gosterir.
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Sorun giderme
Besleme voltajinin frekans donustlriiciniin voltaji
ile uygun olup olmadigini kontrol edin.

Giris voltaji testi uygulayin.
Yumusgak sarj devre testi yapin.

UYARI/ALARM 9, Cevirici asirn yiiki

Frekans donustirici, asin yik (cok uzun sire ¢ok yiiksek
akim) nedeniyle devreden ¢ikmak Uzere. Elektronik, termal
cevirici korumasinin sayaci, %98'de uyari verir, %100'de
acilir ve alarm verir. Frekans donistiriict, sayag %90'In
altina disene kadar sifirlanamaz.

Arniza, frekans donustiriiciniin ¢ok uzun siire %100'Un
Uzerinde asiri yikte calismasidir.

Sorun giderme
LCP Uzerinde gosterilen ¢ikis akimini frekans
donistlriiciniin anma akimiyla karsilastirin.

LCP Uzerinde gosterilen cikis akimiyla dlcllen
motor akimini karsilastirin.

LCP'deki Termal Siriict Yukinu gorintlleyin ve
degeri izleyin. Frekans donustlriicu surekli akim
gliciinlin Gzerinde calisirken, sayag yukselir.
Frekans dondsturici siirekli akim gicliniin
altinda calisirken, sayac duser.

UYARI/ALARM 10, Motor asiri yik sicakhig

Elektronik termal korumaya (ETR) gére motor cok sicak.
1-90 Motor Termal Korumasi parametresinde sayag %100'e
ulastiginda frekans doénistiriclinin uyari veya alarm
cikarip ¢ikarmayacagini belirleyebilirsiniz. Ariza, motor ¢ok
uzun siire %100'Un Uzerinde asiri ylkte calistiginda olusur.

Sorun giderme
Motorun asir isinip 1sinmadigini kontrol edin.

Motorun mekanik olarak asiri yiiklenmis olup
olmadigini kontrol edin

parametre 1-24 Motor Akimi'da ayarlanmis motor
akiminin dogru oldugunu kontrol edin.

1-20 ile 1-25 arasindaki parametrelerde bulunan
motor verisinin dogru ayarlandigindan emin olun.

Bir dis fan kullaniliyorsa, fanin secilmis oldugunu
1-91 Motor Dis Fani'nda kontrol edin.

AMA'y1 1-29 Otomatik Motor Adaptasyonu (AMA)
modunda calistirmak, frekans donistriciinin
motorla daha iyi calismasini saglar ve termal yiku
azaltir.

UYARI/ALARM 11, Motor termistorii asiri sicakhigi
Termistorin baglantisi kesilmis olabilir. 7-90 Motor Termal
Korumasi parametresinde frekans donusturiciniin uyari
veya alarm cikarip ¢ikarmayacagini belirleyebilirsiniz.

Sorun giderme
Motorun asiri isinip 1sinmadigini kontrol edin.

Motorun mekanik olarak asirn ylklenmis olup
olmadigini kontrol edin.

Terminal 53 veya 54 (analog voltaj girisi) ile
terminal 50 (+10 V besleme) arasinda termistoriin
dogru baglandigini kontrol edin. Ayrica terminal
anahtari 53 veya 54 icin terminal anahtarinin
voltaja gore ayarlandigini kontrol edin. 1-93
Termistér Kaynaginin, terminal 53 veya 54'U
sectigini kontrol edin.

Dijital girisler 18 veya 19'u kullanirken, terminal

18 veya 19 (yalnizca dijital giris PNP) ile terminal
50 arasinda termistoriin dogru baglanip baglan-
madigini kontrol edin.

KTY sensoru kullaniliyorsa, 54 ile 55 terminalleri
arasindaki baglantinin dogru olup olmadigini
kontrol edin.

Bir termal anahtar veya termistor kullaniliyorsa,
1-93 Thermistor Resource ayarinin sensor kablo
tesisatina uyup uymadigini kontrol edin.

KTY sensor kullaniliyorsa, 1-95 KTY Sensor Tiird,
1-96 KTY Termistér Kaynagi ve 1-97 KTY Esik diizeyi
parametre ayarlarinin sensor tesisatina uygun
oldugunu kontrol edin.

UYARI/ALARM 12, Tork siniri

Tork 4-16 motor modda moment limiti'daki veya

4-17 jeneratér modda moment limiti'daki degeri gecti.

14-25 Moment Sinirinda Alarm Gecikmesi bu uyariyi yalnizca
bir uyar kosulundan, sonrasinda alarm olan bir uyari
kosuluna degistirebilir.

Sorun giderme
Motor tork siniri, hizlanma sirasinda asilirsa,
hizlanma siresini uzatin.

Jenerator tork sinir, yavaslama sirasinda asilirsa,
yavaslama suresini uzatin.

Tork siniri, calisirken olusursa, tork sinirini olabil-
digince artirin. Sistemin daha yuksek torkta
glvenle calisabileceginden emin olun.

Uygulamayi, motora asiri akim ¢ekilmesi
bakimindan kontrol edin.

UYARI/ALARM 13, Asiri akim

Cevirici tepe akimi sinirt (nominal akimin yaklasik %200'G)
asildi. Uyar yaklasik 1,5 saniye sirer ve daha sonra frekans
donistirtict alarm verir. Sok yiiklemesi veya yiiksek
eylemsizlik yiiklerine sahip ¢abuk hizlanma bu arizaya
neden olabilir. Rampa sirasinda hizlanma ¢abuk gercek-
lesirse, hata kinetik yedeklemeden sonra da goriilebilir.
Genisletilmis mekanik fren kontrolu secilirse, alarm
disaridan sifirlanabilir.

MG37A242

Danfoss A/S © Rev. 2014-02-07 Tim haklari saklidir.

125




Danfits

Uyarilar ve Alarmlar Kullanma Kilavuzu

Sorun giderme
Glicl kesin ve motor milinin dondrdlip
dondurilemedigini kontrol edin.

Motor boyutunun frekans donistirlciiye uygun
olup olmadigini kontrol edin.

1-20 ila 1-25 parametrelerini dogru motor verileri
bakimindan kontrol edin

ALARM 14, Toprak (topraklama) arizasi
Frekans donistiirici ile motor arasindaki kabloda veya
motorun kendisinde, cikis fazlarindan topraga bir akim var.

Sorun giderme
Frekans donustiriciye giden glici kapatin ve
toprak hatasini giderin.

Motorda toprak hatasi olup olmadigi kontrol
etmek icin motor uglarinin ve motorun toprak
direncini bir megaommetreyle 6l¢tin.

Akim sensori testi yapin.

ALARM 15, Donanim uyusmazhgi
Takilmis secenek mevcut kontrol panosu donanimi veya
yazihmi ile calistirilamiyor.

Asagidaki parametrelerin degerini kaydedin ve Danfoss
tedarikginizle iletisime gecin.
15-40 FC Tiirti
15-41 Gi¢ Bolimi
15-42 Voltaj
15-43 Yazilm Siirdmi
15-45 Gergek Tiir Kodu Dizesi
15-49 Yazihm Kimligi Kontrol Karti
15-50 Yazihm Kimligi Gli¢ Karti
15-60 Montaj Secenegi
15-61 Secenek Yzl. Versiyonu (her secenek yuvasi
icin)
ALARM 16, Kisa devre
Motorda veya motor kablo tesisatinda kisa devre var.

Frekans dondstirlciye giden guici kesin ve kisa devreyi
tamir edin.

UYARI/ALARM 17, Kontrol s6zciigii zaman asimi

Frekans donustiricuyle iletisim kurulamiyor.

Uyari yalnizca 8-04 Kontrol Sézciigii Zaman Asimi islevi 6gesi
[0] Off olarak ayarlanmadigindan etkinlesir.

8-04 Kontrol Sézciigii Zaman Asimi Islevi Stop [2] ve Trip [26]
olarak ayarlandiginda bir uyan belirir frekans dénisturici
durana kadar yavaslar ve ardindan bir alarm gorintiler.

Sorun giderme:
Seri iletisim kablosundaki baglantilari kontrol
edin.

Artir 8-03 Kontrol S6zcligli Zaman Asimi Sliresi
iletisim donaniminin isletimini kontrol edin.

Kurulumun EMC kosullarina uygun olarak
yapildigini dogrulayin.

UYARI/ALARM 22, Ving mekanik freni

Rapor degeri ne tir oldugunu gosterir.

0 = Tork referansina zaman asimindan 6nce ulasilamadi
(Parametre 2-27).

1 = Beklenen fren bildirimi zaman asimindan énce alinmadi
(Parametreler 2-23, 2-25).

UYARI 23, i¢ fan arizasi

Fan uyari islevi fanin calisip ¢alismadigini/monte edilip
edilmedigini kontrol eden ek bir koruma islevidir. Fan
uyarisi, 14-53 Fan Monitérii ([0] Disabled) parametresinden
devre disi birakilabilir.

Sorun giderme
Fan direncini kontrol edin.

Yumusak sarj sigortalarini kontrol edin.

UYARI 24, Dis fan arizasi

Fan uyari islevi fanin calisip calismadigini/monte edilip
edilmedigini kontrol eden ek bir koruma islevidir. Fan
uyarisi, 14-53 Fan Monitérii icinde ([0] Devre disi) parame-
tresinden devre disi birakilabilir.

Sorun giderme
Fan direncini kontrol edin.

Yumusak sarj sigortalarini kontrol edin.

UYARI 25, Fren direncinde kisa devre

isletim sirasinda fren direnci izlenir. Bir kisa devre varsa,
fren islevi devre disidir ve bir uyari gorinir. Frekans
donistiriici caismaya devam eder, ancak fren islevi
kapalidir. Frekans donistiriiciniin gliciinii kesin ve fren
direncini degistirin (bkz. parametre 2-15 Fren kontrolii).

UYARI/ALARM 26, Fren direnci gui¢ sinir

Fren rezistoriine aktarilan gii¢, son 120 sn calisma suresi
Gzerinden ortalama bir deger olarak hesaplanir. Hesap, ara
devre voltajina ve 2-16 AC fren Maks. Akim'nda ayarlanan
fren direng degerlerine dayanir. Dagilan frenleme giic(,
fren direng gliclinden %90'dan yiiksek oldugunda uyari
etkin olur. parametre 2-13 Fren Giicii [zleme icinde [2] Trip
secildiginde, dagilan fren gtlicii %100'e ulastiginda frekans
donistlriict alarm verir.

AUYARI

Fren transistoriinde kisa devre varsa, fren direncine
biiyiik miktarda giic iletilmesi riski vardir.
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UYARI/ALARM 27, Fren kesici arizasi ALARM 32, Motor W fazi eksik

isletim sirasinda fren transistérii izlenir ve kisa devre Frekans dondstirici ile motor arasindaki W motor fazi
yaparsa fren islevi devre disi birakilir ve uyari verilir. eksik.

Frekans donustirlict yine de isletilebilir, ancak fren transis-

o oo ; ) Frekans dondstiriictiniin giictini kesin ve W motor fazini
tériinde kisa devre oldugu icin, etkin olmasa bile, fren

kontrol edin.
direncine 6nemli miktarda g iletilir.
Frekans doénistiriicliye giden giicii kesin ve fren direncini ALARM 33, Ani desarj arizasi
cikarin. Kisa bir stire icinde ¢ok fazla acilis gerceklestirildi. Birimin

. . y . isletim sicakligina sogumasina izin verin.
Bu alarm/uyari, fren direnci asir 1sindiginda da olusabilir.

104 ve 106 terminalleri, fren rezistérleri Klixon girigleri UYARI/ALARM 34, Fieldbus protokoli iletisim hatas
olarak bulunmaktadir. lletisim secenedi karti Ustiindeki fieldbus calismiyor.
UYARI/ALARM 28, Fren kontrolii basarisiz oldu UYARI/ALARM 36, Sebeke kesintisi

Fren direnci bagl degil veya calismiyor. Bu uyari/alarm yalnizca frekans donistiriiciye besleme
2-15 Fren kontrolii 'yi kontrol edin. voltaji gelen kayboldugunda ve 74-10 Sebeke Kesintisi [0]

No Function olarak AYARLANMADIGINDA etkin olur.
Frekans donustiriiciiye giden sigortalari ve birime giden
sebeke glici beslemesini kontrol edin.

ALARM 29, Isi Alici Sicakl.
Ist alicinin maksimum sicakhdr asildi. Sicakhk degeri
tanimlanan 1si alici sicakhginin altina indiginde sicakhk

arizasi sifirlanir. Alarm ve sifilama noktalari, frekans ALARM 38, i¢ arizasi
déniistiriiciiniin giic blytikligine baghdir. Bir i¢ ariza olustugunda, Tablo 9.2'da tanimlanmis bir kod

. numarasi goriintilenir.
Sorun giderme

Asagidaki kosullar kontrol edin. Sorun giderme
Cok yiiksek ortam sicakligi. Guct kapatip agin
Motor kablolari cok uzun. Secenegdin dogru takildigini kontrol edin
Frekans doniistiiriiciiniin Gizerinde ve altinda Gevsek veya eksik tel kontroli yapin
yanls hava akisi acikhg Danfoss servisiyle veya saticiyla gériismeniz gerekebilir.
Frekans déniistiiriiciiniin etrafinda engellenmis Ariza giderme yonergeleri icin kod numarasini not edin.
hava akisi. -
No. Metin
Hasar gormus 1si alici fan. 0 Seri baglanti noktasi baslatilamiyor. Danfoss
Kirli 1s1 alici. tedarikginizi veya Danfoss Servis BolUumUnu arayin.

256-258 | Glic EEPROM verileri bozuk veya cok eski
512 Kontrol panosu EEPROM verisi bozuk veya ¢ok eski.

D, E ve F muhafazalar igin, bu alarm IGBT moddillerinin
icine takili 1s1 alici sensor tarafindan Olglilen sicakliga

baghdir. F muhafazalari icin, redresér modulii igerisindeki >13 EEPROM verileri okunurken iletisim zaman asimina
termal sensér de bu alarma neden olabilir. ugrads
514 EEPROM verileri okunurken iletisim zaman agimina
Sorun giderme ugradi
Fan direncini kontrol edin. 515 Uygulama odakli kontrol EEPROM verisini
Yumusak sarj sigortalarini kontrol edin. taniyamiyor.
IGBT termal sensor. 516 Bir yazma komutu devam ettiginden EEPROM'a
yazilamiyor.
ALARM 39’ MOtor U f_aZI eksik . 517 Yazma komutu zaman asimina ugradi
Frekans donustirlicti ile motor arasinda U motor fazi eksik. 518 EEPROM arzas:
Frekans donUstiriciye giden glict kesin ve U motor fazini 519 EEPROM'da eksik veya gecersiz Barkod verisi
kontrol edin. 783 Parametre degeri min/maks sinirlari asiyor.
ALARM 31, Motor V fazi eksik 1024-1279 | Gonderilmis bir CAN telegrami gonderilemedi.
Frekans donUstiriict ile motor arasinda V motor fazi eksik. 1281 Dijital sinyal islemci 151§1 zaman agimi
1282 Gu¢ mikro yazilim stirimi uyusmazhdi

Frekans donustlriiciiye giden gtict kesin ve V motor fazini
kontrol edin.

1283 Gli¢ EEPROM veri stirim uyusmazligi

1284 Dijital sinyal islemci yazim strima okunamiyor

1299 A yuvasindaki secenek yazilm ¢ok eski.

1300 B yuvasindaki secenek yazilim ¢ok eski.

1301 CO0 yuvasindaki secenek yazilim ¢ok eski

1302 C1 yuvasindaki secenek yazilim ¢ok eski
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No. Metin No. Metin
1315 A yuvasindaki secenek yazilim desteklenmiyor (izin 5124 B yuvasinda secenek: Donanim, kontrol panosu
verilmiyor). donanimiyla uyumsuz.
1316 B yuvasindaki secenek yazilim desteklenmiyor (izin 5125 CO yuvasindaki secenek: Donanim, kontrol panosu
verilmiyor). donanimiyla uyumsuz.
1317 CO0 yuvasindaki Secenek yazilim desteklenmiyor 5126 C1 yuvasindaki secenek: Donanim, kontrol panosu
(izin verilmiyor) donanimiyla uyumsuz.
1318 C1 yuvasindaki Secenek yazilim desteklenmiyor 5376-6231 |Bellek yetersiz
(izin verilmiyor)
1379 Platform Striimii hesaplanirken Secenek A yanit Tablo 9.2 I¢ Ariza, Kod Numaralan
vermedi. L
1380 Platform Strimu hesaplanirken Secenek B yanit ALARM 39, Ist Alici sensori
. Ist alici sensoriinden herhangi bir geri besleme alinmadi.
vermedi.
1381 Platform siiriimii hesaplanirken secenek CO yanit IGBT termal sensoriinden gelen sinyal, gli¢ kartinda mevcut
vermedi. degil. Sorun gti¢ kartinda, gecit siirlicii kartinda veya gii¢
1382 Platform siirimii hesaplanirken secenek C1 yanit kablosuyla gecit strlict karti arasindaki serit kabloda
vermedi. olabilir.
1536 Uygulama yonlendirmeli kontroldeki bir istisna UYARI 40, Dijital cikis terminali 27 asin yiiklemesi
kaydedildi. LCP'de hata ayiklama bilgileri yazildi. Terminal 27'ye bagh yuku kontrol edin veya kisa devre
1792 DSP Watch Dog etkin. Gii¢ parcasi verileri motor baglantisini kesin. 5-00 Dijital G/C Modu
yonlendirmeli kontrol verisinin hata ayiklamasi veparametre 5-01 Terminal 27 Modu kontroli
dogru sekilde aktarilamadi. o . .
— — - UYARI 41, Dijital cikis terminali 29 asin yiiklemesi
2049 Gl verileri yeniden baglatildi . , e .
0642072 e e T Terminal 29'a bagh yiku kontrol edin veya kisa devre
— X: X yuvasindaki secenek yeniden bastatiidi baglantisini kesin. 5-00 Dijital G/C Modu ve5-02 Terminal 29
2080-2088 [HO082x: x yuvasindaki secenek acilista bekleme Modu kontrolii
sorunu gosterdi
2096-2104 |H983x: x yuvasindaki secenek yasal bir acilista UYARI fl2, )'(30/6 lizerlnde dijital g.!k|§ a§|r|' ytklemesi veya
bekleme sorunu gésterdi X30/7 .u.zerlnde dijital glkl§“a§nll’l yukleme.5|
2304 Giic EEPROM'dan veri okunamadi 3(30/6 Ilgglrj,l X30/6 yE b.agll yuki kontrol edlnnyeyi kisa
7305 Giic cihazinda yzl strtimi eksik evre : ag antlsml. esin. 5-32 Term. X30/6 Diji. Cikis (MCB
— — 101) 'yi kontrol edin.
2314 Glc biriminde gti¢ birimi verileri eksik
2315 Giic cihazinda yzl sirimii eksik X30/7 icin, X30/7'ye bagh yuki kontrol edin veya kisa
2316 Giic biriminde io_statepage eksik devre baglantisini kesin. 5-33 Term. X30/7 Diji. Cikis (MCB
2324 A¢mada giic karti konfigiirasyonu yanlis olarak 101) 'yi kontrol edin.
belirlendi ALARM 45, Toprak arizasi 2
2325 Ana giic uygulanirken bir giic karti iletisimi Toprak (topraklama) arizasi.
dlfrdurdu - - Sorun giderme
2326 Glg .ka"rtlannln kaydinda geC|km.e sonr.a5|, glic karti Uygun toprak (topraklama) bulundugunu ve
konfiglirasyonu yanlis olarak belirlendi. gevsek baglanti olmadigini kontrol edin.
2327 Cok fazla gli¢ karti yeri mevcut olarak kayitl. . .
2330 Glg kartlan arasindaki glic boyutu bilgisi Tel boyutunun uygunlugunu kontrol edin.
uyusmuyor. Motor kablolarini kisa devreler ve kacak akimlar
2561 DSP'den ATACD'ye iletisim yok bakimindan kontrol edin.
2562 ATACD'den DSP'ye iletisim yok (calisan durum) ALARM 46, Giic karti besleme
2816 | Yigin tasmasi Kontrol karti modiilu Gli¢ kartindaki besleme araligin digindadir.
2817 Zamanlayici yavas gorevleri .. .. .
P T ylll yavas goreveer Gl¢ kartinda anahtar modu gli¢ beslemesi (SMPS)
121 gorev erm tarafindan Uretilen 3 adet gli¢ beslemesi vardir: 24 V, 5 V,
2819 |Parametre esigi +18 V. MCB 107 secenegiyle 24 V DC ile gic verildiginde,
2820 LCP yigin tasmasi. yalnizca 24 V ve 5 V beslemeleri izlenir. Ug fazli sebeke
2821 Seri baglanti noktasi tasmasi. voltajiyla giic verildiginde, 3 besleme de izlenir.
2822 USB baglanti noktasi tasmasi. UYARI 47. 24 V besl diisiik
2836 cfListMempool ¢ok kugiik ! esleme R u,‘:u" .. ..
— - 24V DC kontrol kartinda ol¢tilur. Harici 24 V DC yedek gii¢
3072-5122 [Parametre degeri kendi sinirlarinin disinda. N e .. ..
kaynagi asin yiikli olabilir, ariza bu degilse Danfoss
5123 A yuvasinda secenek: Donanim, kontrol panosu

donanimiyla uyumsuz.

saticisina basvurun.
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UYARI 48, 1,8 V besleme diisiik

Kontrol kartinda kullanilan 1,8 V DC beslemesi, izin verilen
sinirlar disinda. Gli¢ beslemesi kontrol kartinda ol¢ilir.
Anzali kontrol karti kontroll yapin. Bir secenek karti varsa,
asin voltaj durumu olup olmadigini kontrol edin.

UYARI 49, Hiz siniri

Hiz 4-11 Motor Hizi Alt Siniri [RPM] ve 4-13 Motor Hizi Ust
Sinint [RPM]'de belirlenen aralikta degilse, frekans
donustiriict bir uyan verir. Hiz, 1-86 Alarm Hizi Alt Sinin
[RPM]'daki belirlenen sinirin altinda oldugunda (baslatma
veya durdurma ani harig), frekans donustiriict alarm verir.

ALARM 50, AMA kalibrasyonu basarisiz
Danfoss tedarikginizi veya Danfoss Servis Boliminu arayin.

ALARM 51, AMA kontrolii Unom Ve Inom
Motor voltaji, motor akimi ve motor glicl ayarlari yanhstir.
1-20 ila 1-25 parametrelerindeki ayarlari kontrol edin.

ALARM 52, AMA diisiik Inom
Motor akimi ¢ok dusik. Ayarlari kontrol edin.

ALARM 53, AMA motoru ¢ok buyuk
isletilecek AMA icin motor cok biiyiik.

ALARM 54, AMA motoru cok kiicik
isletilecek AMA icin motor cok kiiciik.

ALARM 55, AMA parametresi aralik disinda
Motorun parametre degerleri kabul edilebilir araligin
disinda. AMA calisamaz.

ALARM 56, AMA kullanicl tarafindan kesildi
AMA kullanici tarafindan kesildi.

ALARM 57, AMA i¢ arizasi
AMA yiritilene kadar AMA'y1 birkag kez tekrar baslatmayi
deneyin.

DUYURU!

Yinelenen calistirmalar, Rs ve R rezistansinin arttigi bir
diizeye kadar motoru isitabilir. Ancak bu, cogu durumda
kritik degildir.

ALARM 58, AMA i¢ arizasi
Danfoss saglayiciniza bagvurun.

UYARI 59, Akim siniri

Akim, 4-18 Akim Siniri parametresindeki degerden yuksek.
1-20 ila 1-25 arasindaki parametrelerde bulunan motor
verisinin dogru ayarlandigindan emin olun. Akim sinirini
olabildigince artirin. Sistemin daha yiiksek sinirda gtivenle
isletilebileceginden emin olun.

UYARI 60, Dis kilit

Dis kilit etkinlestirildi. Normal isletime devam etmek icin,
dis kilit icin programlanan terminale 24 V DC uygulayin ve
frekans donusturiiclyi (seri iletisim, dijital G/C yoluyla veya
tus takiminda [Reset] tusuna basarak) sifirlayin.

UYARI/ALARM 61, izleme hatasi

Hesaplanan motor hizi ile geri besleme aygitindan alinan
hiz 6lcimu arasinda bir hata olustu. Warning/Alarm/Disable
fonksiyonu 4-30 Motor Geribesleme Kaybi Islevi'de ayarlanir.
4-31 Motor Geribes. Hizi Hatasi'de kabul edilen hata ayan ve
4-32 Motor Geribes. Kaybi Zmn. Asm.'de hata olusmasina izin
verilen sire ayari. Kullanima alma proseddri sirasinda islev
etkin olabilir.

UYARI 62, Cikis frekansi maksimum sinirda
Cikis frekansi surada ayarlanan degerden yiksek:
4-19 Maks. Cikis Frekansi.

ALARM 63, Mekanik fren diisik
Fiili motor akimi, “Start delay” (Baslatma gecikmesi) siire
penceresinde “release brake” (fren ayirma) akimini agsmadi.

ALARM 64, Voltaj Siniri
Yik ve hiz birlesimi, fiili DC baglanti voltajindan daha
yuiksek bir motor voltajini gerektirir.

UYARI/ALARM 65, Kontrol karti asiri sicakligi
Kontrol kartinin devreden ¢ikma sicakhdi 80 °C'dir.

Sorun giderme
. Ortam isletim sicakliginin sinirlar icinde
bulundugunu kontrol edin

. Tikanmis filtre olup olmadigini kontrol edin
. Fan isletimini kontrol edin
. Kontrol kartini kontrol edin

UYARI 66, Isi alicl sicakhgi diisiik

Frekans donustiriic isletilemeyecek kadar soguk. Bu uyari,
IGBT moduliindeki sicaklik sensoru tabanlidir.

Birimin ortam sicakligini yiikseltin. Ayrica, motor her
durdugunda, 2-00 DC Tutc/Onc Isitm Akimi %5'e ayarlanarak
ve 1-80 Durdurmada islev ayar yapilarak frekans déndistii-
riclye kiicuk bir miktar akim beslenebilir.

Sorun giderme

Sogutucu sicakliginin 0 °C olarak ol¢lilmesi 1s1 alici
sicakhiginin bozuk oldugunu ve fan hizinin en yiksek
diizeye cikarildigini gosteriyor olabilir. IGBT ile gecit strlci
karti arasindaki sensor telinin baglantisi kesilirse, bu uyariyi
netice verebilir. Ayrica, IGBT termal sensoérii de kontrol
edin.

ALARM 67, Secenek modiiliiniin konfigiirasyonu degisti
En son kapatmadan bu yana bir veya daha cok secenek
eklendi veya kaldirildi. Konfiglirasyon degisikliginin bilerek
yapildigini kontrol edin ve birimi sifirlayin.

ALARM 68, Giivenli Durdurma aktiflestirildi

Guvenli Tork Kapal etkinlestirildi. Normal isletimi
strdirmek icin, terminal 37’ye 24 V DC uygulayin ve bir
sifirlama sinyali génderin (Bus, Dijital G/C yoluyla veya
[Reset] anahtarina basarak).

MG37A242
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ALARM 69, Giic kart1 sicakhgi
Glg kartindaki sicakhk sensord, ¢ok sicak veya ¢ok soguk.

Sorun giderme
Kapi fanlarinin isletimini kontrol edin.

Kapi fanlari filtrelerinin tikali olup olmadigini
kontrol edin.

Bez plakanin IP21/IP54 (NEMA 1/12) frekans
donustiricilerine diizglin takilip takilmadigini
kontrol edin.

ALARM 70, Hatali FC konfiglirasyonu

Kontrol karti ve gli¢ karti uyumsuz. Plakadaki tip koduyla
ve kartlarin parca numaralariyla birlikte Danfoss tedarik-
cinize basvurarak uyumlulugu kontrol ettirin.

ALARM 71, PTC 1 Glvenli Tork Kapatma

Glvenli tork, MCB 112 PTC Termistor Kartindan (motor ¢ok
sicak) etkinlestirilmis. MCB 112 T-37'ye yeniden 24 V DC
uyguladiginda (motor sicakligi kabul edilebilir bir diizeyde
oldugunda) ve MCB 112'den dijital giris devre disi birakil-
diginda normal isletime devam edilebilir. Bu durumda, bir
sifirlama sinyali génderilmelidir (Bus, Dijital G/C yoluyla
veya [Reset] anahtarina basarak). Otomatik yeniden
baslatma etkinlestirildigi takdirde, motorun ariza gideril-
diginde baslatilabilecedine dikkat edin.

ALARM 72, Tehlikeli hata

Alarm kilidi ile Giivenli Tork Kapatma. Giivenli durdurmada
ve MCB 112 PTC termistor kartindan dijital giriste
beklenmeyen sinyal dlzeyleri.

UYARI 73, Giivenli durdurma oto yeniden baslatma
Glvenli durduruldu. Otomatik yeniden baslatma etkinlesti-
rildigi takdirde, motor ariza giderildiginde baslatilabilir.

UYARI 76, Gii¢ cihazi kurulumu
Gerekli gli¢ cihazi sayisi, algilanan etkin gli¢ cihazi sayisiyla
eslesmiyor.

UYARI 77, Azaltilmis giic modu

Frekans donustlriict azaltilmis glic modunda isletiliyor
(izin verilen cevirici kismi sayisindan az). Bu uyari, frekans
donistlrich daha az ters cevirici ile calismak lzere
ayarlandiginda ve acik kaldiginda gli¢ ¢evriminde verilir.

ALARM 79, Kagak gli¢ bolimi konfiglirasyonu
Olcekleme kartinin parca numarasi yanhs veya takili degil.
Ayrica gu¢ kartindaki MK102 konektori takilmamis da
olabilir.

ALARM 80, Siiriicii varsayilan degere ayarlandi
Parametre ayarlari, bir manuel sifilama sonrasinda
varsaylilan ayarlara getirildi. Alarmi temizlemek icin birimi
sifirlayin.

ALARM 81, CSIV bozuk
CSIV dosyasinda sdzdizimi hatalar var.

ALARM 82, CSIV prmtr hatasi
CSIV bir parametreyi baslatamadi.

ALARM 85, Tehlike PB arizasi
Profibus/Profisafe hatasi.

UYARI/ALARM 104, Karistirici fan arizasi

Fan calismiyor. Fan monitori fanin acilista veya fan
acildiginda doniip dénmedigini kontrol eder. Fan arizasi
14-53 Fan Monitéri tarafindan bir uyar ya da alarm olarak
konfigire edilebilir.

Sorun giderme
Uyarinin/alarmin geri dondugini belirlemek icin
frekans donustiricinin gliclint kapatip agin.

ALARM 243, Fren IGBT

Bu alarm yalnizca F cerceve frekans donustiriciler igindir.
Alarm 27 esdegeridir. Alarm kaydindaki rapor degeri, hangi
glic modullinin alarmi olusturdugunu gosterir.

1 = en soldaki cevirici moduili.

2 = F12 veya F3 suriicli boyutlarindaki orta
cevirici moduld.

2 = F10 veya F11 cerceve boyutlarindaki sag
cevirici moduild.

2 = F14 cergeve boyutundaki sol cevirici
modiliinden itibaren ikinci frekans dontstirict

3 = F12 veya F13 cerceve boyutlarindaki sag
cevirici modlu.

3 = F14 cerceve boyutunda sol cevirici
modiliinden itibaren Gglinct.

4 = F14 cerceve boyutunda en sag cevirici
modulu.

5 = redresor moduli.

6 = F14 cerceve boyutundaki sag redresor
ALARM 244, Isi Ahc sicakhigr
Bu alarm yalnizca F cerceve frekans donisturiciler icindir.

Alarm 29 esdegeridir. Alarm ginligundeki rapor degeri,
hangi glic moduliiniin alarmi olusturdugunu gosterir.

1 = en soldaki ¢evirici moduld.

2 = F12 veya F3 suriicli boyutlarindaki orta
cevirici modilu.

2 = F10 veya F11 cerceve boyutlarindaki sag
cevirici moduld.

2 = F14 cerceve boyutundaki sol cevirici
modidiliinden itibaren ikinci frekans dénustirici

3 = F12 veya F13 cerceve boyutlarindaki sag
cevirici moduli.

3 = F14 cerceve boyutunda sol cevirici
modauliinden itibaren Gi¢lncu.

4 = F14 cerceve boyutunda en sag cevirici
moduli.

5 = redresér moduli.

6 = F14 cerceve boyutundaki sag redresor
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ALARM 245, Isi Alici sensorii
Bu alarm yalnizca F cerceve frekans donusturiciler icindir.
Alarm 39 esdegeridir. Alarm giinliiglindeki rapor degeri,
hangi glic moduliniin alarmi olusturdugunu gosterir
1 = en soldaki cevirici modula.
2 = F12 veya F13 siriici boyutlarindaki orta
cevirici modulu.
2 = F10 veya F11 cerceve boyutlarindaki sag
cevirici moduld.

2 = F14 cerceve boyutundaki sol ¢evirici

2 = F14 cerceve boyutundaki sol cevirici
modiiliinden itibaren ikinci frekans dénustirici

3 = F12 veya F13 cerceve boyutlarindaki sag
cevirici moduili.

3 = F14 cerceve boyutunda sol cevirici
modadliinden itibaren G¢lncu.

4 = F14 cerceve boyutunda en sag cevirici
moduld.

5 = redres6r modulu.

6 = F14 cerceve boyutundaki sag redresor

modailiinden itibaren ikinci frekans déntsturici

3 = F12 veya F13 cerceve boyutlarindaki sag ALARM 248, Kacak gii¢ boliimii konfiglirasyonu
cevirici modalii. Bu alarm yalnizca F cerceve frekans donistiriciler icindir.
Alarm 79 esdegeridir. Alarm kaydindaki rapor degeri, hangi

3 = F14 cerceve boyutunda sol cevirici glic modiliinin alarmi olusturdugunu gdsterir.

modiuiliinden itibaren G¢lncd.

L 1 = en soldaki gevirici modiili.
4 = F14 cerceve boyutunda en sag cevirici

moduld. 2 = F12 veya F13 siirlici boyutlarindaki orta

.. _— cevirici moduli.
5 = redres6ér modulu.

2 = F10 veya F11 cerceve boyutlarindaki sag

6 = F14 cerceve boyutundaki sag redresor cevirici modili.

ALARM 246, Gii¢ karti besleme 2 = F14 cerceve boyutundaki sol cevirici

Bu alarm yalnizca F cerceve frekans donustirici icindir. moddilinden itibaren ikinci frekans dontstiriict
Alarm 46 esdegeridir. Alarm glinliigiindeki rapor degeri,
hangi glic modiliniin alarmi olusturdugunu gosterir

3 = F12 veya F13 cerceve boyutlarindaki sag
cevirici moduld.

1 = en soldaki cevirici modul. 3 = F14 cerceve boyutunda sol cevirici

2 = F12 veya F13 siirlici boyutlarindaki orta modiliinden itibaren tglinc.

cevirici modld. 4 = F14 cerceve boyutunda en sag cevirici

2 = F10 veya F11 cerceve boyutlarindaki sag moduilu.

evirici modala. .. i
s 5 = redres6r moduli.

2 = F14 cerceve boyutundaki sol cevirici

modiliinden itibaren ikinci frekans dénistirici

3 = F12 veya F13 cerceve boyutlarindaki sag UYARI 250, Yeni yedek parca

cevirici modiilii. Frekans dondsturicideki bir bilesen degistirildi. Normal
isletim icin frekans donustirictyd sifirlayin.

6 = F14 cerceve boyutundaki sag redresor

3 = F14 cerceve boyutunda sol cevirici

moduiliinden itibaren {iclinci. UYARI 251, Yeni tip kodu

Gl karti veya diger bilesenler degistirildi ve tip kodu
degistirildi. Uyaryr kaldirip normal igletimi strdiirmek icin
sifirlayin.

4 = F14 cerceve boyutunda en sag cevirici
moddl.

5 = redresér modli.
6 = F14 cerceve boyutundaki sag redresor

ALARM 247, Gii¢ karti sicakhig

Bu alarm yalnizca F cerceve frekans donusturiciler icindir.
Alarm 69 ile esdegerdir. Alarm giinligundeki rapor degeri,
hangi glic modiliniin alarmi olusturdugunu gosterir

1 = en soldaki gevirici moduli.

2 = F12 veya F13 siricl boyutlarindaki orta
cevirici moduli.

2 = F10 veya F11 cerceve boyutlarindaki sag
cevirici modulu.
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9.5 Uyari ve Alarm Tanimlari - Filtre Etkin (Sol LCP)

DUYURU!

Bu boliim filtre tarafindaki LCP Uzerindeki uyarilari ve alarmlarn kapsar. Frekans donustiiriiciiyle ilgili uyari ve alarmlar
icin, bkz. béliim 9.4 Uyarilar ve Alarm Tanimlari - Frekans Doniistiirticii.

Filtrenin 6n kismindaki ilgili 1sik araciligiyla bir uyari veya alarm sinyali verilir ve bu sinyal ekranda bir kodla belirtilir.

Uyari, nedeni ortadan kalkincaya kadar gecerli kalir. Bazi durumlarda birimin calismasi devam edebilir. Uyari mesaji kritik
olmasina ragmen durumun kendisi kritik olmayabilir.

Alarm durumunda birim aciimis olacaktir. Nedenleri diizeltildikten sonra yeniden calismaya baslamak icin alarmlarin
sifirlanmasi gerekir.

Bu 4 sekilde gerceklestirilebilir:
1. [RESET] tusuna basarak.

2 “Sifirlama” isleviyle dijital giris yaparak
3. Seri iletisim/istege bagh fieldbus protokoli ile.
4

[Auto Reset] isleviyle otomatik olarak sifirlayarak.

DUYURU!

[Reset] tusuna basarak manuel sifirlamadan sonra, {initeyi yeniden baslatmak icin [Auto On] veya [Hand On] tusuna
basin.

Alarm sifirlanamiyorsa, bunun sebebi alarma neden olan durumun diizeltilmemesi veya alarmin agma kilitli olmasi (ayrica
bkz. Tablo 9.3) olabilir.

Acma kilitli alarmlar daha ¢ok koruma saglar. Diger bir deyisle, alarmin sifirlanabilmesi icin 6nce sebeke beslemenin
kapatilmasi gerekir. Tekrar acildiktan sonra birim artik kilitli olmaz ve hatanin nedeni dizeltildikten sonra yukarida aciklanan
sekilde sifirlanabilir.

Kilitli olmayan alarmlar ayrica 74-20 Sifirlama Modu'de yer alan otomatik sifirlama islevi kullanilarak sifirlanabilir (Uyar:
otomatik uyanma mimkandir)

Herhangi bir alarm veya uyari icin Tablo 9.3'de bir kod bulunuyorsa, bu alarmdan 6nce bir uyarinin verilecegi veya belirli bir
ariza icin alarm ya da uyarinin goriintileneceginin belirlenebilecegi anlamina gelir.

No. [Aciklama Uyari Alarm/Alarm Alarm/Alarm Kilidi Parametre Referansi
1 10 Volt disik X

2 YuklG sifir hatasi (X) (X) 6-01
4 Sebeke fazi kaybi X

5 DC baglanti voltaji yiiksek X

6 DC baglanti voltaji disik X

7 DC asiri voltaj X X

8 DC dusuk voltaj X X

13 Asin akim X X X

14 Toprak arizasi X X X

15 Donanim uyusmazligi X X

16 Kisa devre X X

17 Kontrol s6zcigii zaman agimi (X) (X) 8-04
23 ic fan arizasi X

24 Dis fan arizasi X 14-53
29 Isi alici sic. X X X
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No. [Aciklama Uyari Alarm/Alarm Alarm/Alarm Kilidi Parametre Referansi
33 Ani desarj arizasi X X
34 Fieldbus arizasi X X

35 Secenek arizasi X X

38 ic anzasi

39 Is1 alici sensoru X X
40 Dijital ¢ikis terminali 27 asin yiklemesi (X) 5-00, 5-01
41 Dijital ¢ikis terminali 29 asin yiklemesi (X) 5-00, 5-02
46 Glg karti beslemesi X X
47 24 V besleme disik X X X
48 1,8 V besleme dustik X X
65 Kontrol panosu asir sicakhgi X X X
66 Ist alici sicakhigi dustik X

67 Secenek konfiglirasyonu degisti X

68 Glvenli tork kapatma etkin X"

69 Gug karti sicakhg X X
70 Hatali FC konfiglrasyonu X
72 Tehlikeli Ariza X"
73 Glvenli tork kapatma oto. yeniden baglatma

76 Gl cihazi kurulumu X

79 Hatali PS konfig X X
80 Sirlict varsayilan degere ayarlandi X

244 |lsi ahc sic. X X X
245  [lsi alici sensori X X
246 [Gug karti beslemesi X X
247 | Gug karti sic. X X
248 [Hatah PS konfig X X
250 [Yeni yedek parca X
251 Yeni tir kodu X X
300 [Sebeke dent. ariza X

301 SC dent. ariza X

302 | Ttcu asirt akim X X

303 | Ttcu toprak hatasi X X

304 | DC asirt akimi X X

305 |Sebeke frek. sinin X

308 [Rezistor sick. X X
309 |Sebeke toprak arizasi X X

311 Frekans sinirini degistirme X

312 | CT araligi X

314 |Oto. CT kesme X

315 [Oto. CT hatasi X

316 | CT yer hatasi X

317 | CT polarite hatasi X

318 [CT oran hatasi X

Tablo 9.3 Alarm/Uyari Kodu Listesi

Alarm, bir alarm olustugunda gerceklesen eylemdir. Alarm motoru durdurur ve [Reset] diigmesine basilarak veya dijital giris
ile sifirlama yapilarak sifirlanabilir (parametre grubu 5-1* Dijital Girisler [1] Sifirlama). Alarma neden olay ilk olay frekans
donustiriicide hasara neden olmaz ve tehlikeli durumlara yol agmaz. Alarm kilidi, frekans donstiriictiide veya bagh
parcalarda hasara yol acabilecek bir alarm olustugunda gerceklestirilen eylemdir. Alarm Kilidi durumu yalnizca bir gli¢
cevrimi ile sifirlanabilir.
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LED gosterimi

Uyari sarl
Alarm yanip sénen kirmizi
Alarm kilidi sari ve kirmizi

Tablo 9.4 LED Gosterge Isiklarn

Alarm So6zciigi ve Genisletilmis Durum So6zciigu

Bit Onaltih Onlu Alarm Sozciigu Uyar Sozciigli Genisletilmis Durum Soézcugi

0 00000001 1 Sebeke dent. ariza Ayrilmis Ayrilmis

1 00000002 2 Isi alicr sic. Is1 alicr sic. Oto. CT c¢lsyr

2 00000004 4 Toprak hatasi Toprak hatasi Ayrilmis

3 00000008 8 Kntrl krti sic. Kntrl krti sic. Ayrilmis

4 00000010 16 Dent. sézcligu TO Dent. sézcligu TO Ayrilmis

5 00000020 32 Asirt akim Asin akim Ayrilmis

6 00000040 64 SC dent. ariza Ayrilmis Ayrilmig

7 00000080 128 Ttcu asin akim Ttcu asin akim Ayrilmig

8 00000100 256 Ttcu toprak hatasi Ttcu toprak hatasi Ayrilmis

9 00000200 512 Cvrci asin ykla Cvrci asin yklu Ayrilmis

10 00000400 1024 DC under volt DC under volt Ayrilmis

1 00000800 2048 DC over volt DC over volt Ayrilmis

12 00001000 4096 Kisa devre DC voltaj diisiik Ayrilmis

13 00002000 8192 Ani desarj arizasi DC voltaj yksk Ayrilmis

14 00004000 16384 Mains ph. loss Mains ph. loss Ayrilmis

15 00008000 32768 Oto. CT hatasi Ayrilmis Ayrilmis

16 00010000 65536 Ayrilmis Ayrilmis Ayrilmis

17 00020000 131072 ic anzasi 10V dusuk Parola Zaman Kilidi

18 00040000 262144 DC asiri akimi DC asin akimi Parola Korumasi

19 00080000 524288 Rezistor sick. Rezistor sick. Ayrilmis

20 00100000 1048576 Sebeke toprak arizasi Sebeke toprak arizasi Ayrilmis

21 00200000 2097152 Frekans sinirini Ayrilmis Ayrilmis
degistirme

22 00400000 4194304 Fieldbus arizasi Fieldbus arizasi Ayrilmis

23 00800000 8388608 24V besleme duistik 24 V besl. dsk Ayrilmis

24 01000000 16777216 CT araligi Ayrilmig Ayrilmis

25 02000000 33554432 1,8V besl. dsk Ayrilmis Ayrilmis

26 04000000 67108864 Ayrilmis Dusuk sicakl. Ayrilmis

27 08000000 134217728 Oto. CT kesme Ayrilmis Ayrilmis

28 10000000 268435456 S¢nk degisikl. Ayrilmis Ayrilmig

29 20000000 536870912 Birim baglatildi Birim baglatildi Ayrilmis

30 40000000 1073741824 Glvenli tork kapali Guvenli tork kapal Ayrilmis

31 80000000 2147483648 Sebeke frek. siniri Genisletilmis durum sézcugu Ayrilmis

Tablo 9.5 Alarm So6zciigii, Uyari Sozciigu ve Genisletilmis Durum So6zciigii icin Agiklama

Alarm sozcikleri, uyan sozcilkleri ve genisletilmis durum sézciikleri tanilama icin seri bus veya istege bagl fieldbus ile
okunabilir. Ayrica bkz. 16-90 Alarm Sézciigi, 16-92 Uyari Sézciigii ve 16-94 Genisletilmis Durum Sézctigi. "Ayrilmis", bitin belirli
bir degerde garanti edilmedigi anlamina gelir. Ayriimis bitler herhanbi bir amacgla kullanilmamalidir.
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9.5.1 Ariza Mesajlar - Etkin Filtre

UYARI 1, 10 Volt diisiik

Kontrol karti voltaji, terminal 50'den 10 V asagidadir.

10 V'luk besleme asiri yiiklendiginden, yukiin bir kismini
terminal 50'den kaldirin. Maks. 15 mA veya minimum
590Q. Ariza mesajlari - etkin filtre

UYARI/ALARM 2, Yuklii sifir hatasi
Terminal 53 veya 54'teki sinyal, parametre 6-10, 6-12, 6-20
veya 6-22'de ayarlanan degerin %50'sinden az.

UYARI 4, Sebeke fazi kaybi
Besleme tarafinda bir faz eksik veya sebeke voltaji
dengesizligi cok yuksek.

UYARI 5, DC baglantisi voltaji yuksek
Ara devre voltaji (DC) yiiksek voltaj uyari sinirndan daha
yuksek. Birim hala etkin.

UYARI 6, DC baglanti voltaji diisiik
Ara devre voltaji (DC), kontrol sisteminin diisiik voltaj
sininnin altinda. Birim hala etkin.

UYARI/ALARM 7, DC asiri voltaji
Ara devre voltaji, siniri asarsa, birim alarm verir.

UYARI/ALARM 8, DC diisiik voltaj

Ara devre voltaji (DC), voltaj alt sinirnin altina diserse,
filtre, 24 V yedek beslemesinin bagli olup olmadigini
kontrol eder. Degilse, birim alarm verir. Ana voltajin
plakada blrtilen dgere uygn oldugunu kontrol edin.

UYARI/ALARM 13, Asirt Akim
Birim akimi sinir asilmistir.

ALARM 14, Toprak arizasi

IGBT CT'serin toplam akimi sifira esit degildir. Topraga
giden herhangi bir fazin direncinin disiik bir degere sahip
oldugunu kontrol edin. Sebeke kontaktériinden hem 6nce
ve hem de sonra kontrol edin. IGBT akim doéndstirici-
lerinin, baglanti kablolarinin ve konektoérlerin Tamam
oldugundan emin olun.

ALARM 15, Uyumsuz Donanim
Bir montaj secenedi mevcut kontrol karti yazilimiyla/
donanimiyla uyumsuzdur.

ALARM 16, Kisa devre
Cikista bir kisa devre vardir. Birimi kapatin ve hatayi
duzeltin.

UYARI/ALARM 17, Kontrol s6zciigii zaman asimi

Birimle iletisim kurulamiyor.

Uyari yalnizca 8-04 Kontrol Sézciigii Zaman Asimi islevi 6gesi
off (kapali) olarak ayarlanmadigindan etkinlesir.

Olasi diizeltme: 8-03 Kontrol S6zciigii Zaman Asimi Siiresi
artir. 8-04 Kontrol Sézciigii Zaman Asimi [slevi degistir

UYARI 23, i¢ fan arizasi
Anizali donanim nedeniyle veya fanlar takili olmadigi icin ic
fanlar calisamiyor.

UYARI 24, Dis fan arizasi
Arizali donanim nedeniyle veya fanlar takili olmadig icin
dis fanlar calisamiyor.

ALARM 29, Isi ahici sicakl.

Ist alicinin maksimum sicakhigi asildi. Isi alici sicakhgi
tanimlanan 1si alici sicakh@inin altina ininceye kadar sicaklik
arizasi sifirlanamaz.

ALARM 33, Ani desarj arizasi
24 V harici DC beslemesinin baglanip baglanmadigini
kontrol edin.

UYARI/ALARM 34, Fieldbus protokolii iletisim arizasi
iletisim secenegi karti Gistindeki fieldbus calismiyor.

UYARI/ALARM 35, Secenek Arizasi:
Danfoss veya saticiyi arayin.

ALARM 38, ic ariza
Danfoss veya saticlyl arayin.

ALARM 39, Isi alici sensorii
Ist alic1 sicaklik sensériinden geri besleme yok.

UYARI 40, Dijital Cikis Terminal 27'ye Asir1 Yiikleme
Terminal 27'ye bagh yiiki kontrol edin veya kisa devre
baglantisini kesin.

UYARI 41, Dijital Cikis Terminal 29'a Asiri Yiikleme
Terminal 29'a bagh yiki kontrol edin veya kisa devre
baglantisini kesin.

UYARI 43, Dis Besleme (s¢nk)

Secenek Uzerindeki harici 24 V DC besleme voltaji gecerli
degildir.

ALARM 46, Gii¢ karti beslemesi

Glg¢ kartindaki besleme araligin disindadir.

UYARI 47, 24 V besleme diisiik
Danfoss veya saticiyl arayin.

UYARI 48, 1,8 V besleme diisiik
Danfoss veya saticiyi arayin.

UYARI/ALARM/HATA 65, Kontrol kart1 asir sicakhgi
Kontrol karti asirn sicakligi: Kontrol kartinin devreden ¢ikma
sicakhigr 80 °C'dir.

UYARI 66, Isi alicl sicakhgr diisiik
Bu uyari, IGBT moduliindeki sicaklik sensori tabanhdir.

Sorun giderme:

Sogutucu sicakliginin 0 °C olarak ol¢iilmesi 1s1 alici
sicakliginin bozuk oldugunu ve fan hizinin en yiiksek
diizeye cikarildigini gosteriyor olabilir. IGBT ile gegit strlci
karti arasindaki sensor telinin baglantisi kesilirse, bu uyariyi
netice verebilir. Ayrica, IGBT termal sensorii de kontrol
edin.

ALARM 67, Secenek modiilii konfigiirasyonu degisti
En son kapatmadan bu yana bir veya daha cok secenek
eklendi veya kaldirildi.

ALARM 68, Giivenli Tork Kapatma etkin

Glvenli Tork Kapali etkinlestirildi. Normal isletimi
stirdiirmek icin, terminal 37’ye 24 V DC uygulayin ve bir
sifirlama sinyali gonderin (Bus, Dijital G/C yoluyla veya
[Reset] anahtarina basarak). Bkz. 5-19 Ter. 37 Giivenli Durd..
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Uyarilar ve Alarmlar

Kullanma Kilavuzu

ALARM 69, Giic kart1 sicakhgi
Glg kartindaki sicakhk sensord, ¢ok sicak veya ¢ok soguk.

ALARM 70, Hatali FC Konfiglirasyonu
Kontrol karti ile gli¢ kartinin gergek birlesimi hatali.

UYARI 73, Giivenli Tork Kapali oto. yeniden baslatma
Guvenli durduruldu. Otomatik yeniden baslatma etkinlesti-
rildigi taktirde, motorun ariza giderildiginde
baslatilabilecegine dikkat edin.

ALARM 79, Hatal gii¢ boliimii konfigiirasyonu
Olcekleme kartinin parca numarasi yanlis veya takil degil.
Gu¢ kartindaki MK102 konektori takilmamis da olabilir.

ALARM 80, Siiriicii varsayilan degere ayarlandi
Parametre ayarlari, bir manuel sifirlama sonrasinda
varsaylilan ayarlara getirildi.

ALARM 244, Is1 alia sicakhgi

Rapor degeri alarm kaynagini gosteriyor (soldan):
1-4 cevirici

5-8 redresor

ALARM 245, Isi alicl sensorii

Isi alici sensoriinden geri besleme yok. Rapor degeri alarm
kaynagini gosteriyor (soldan):

1-4 cevirici

5-8 redresor

ALARM 246, Gii¢ karti besleme

Gu¢ kartindaki besleme araligin disindadir. Rapor degeri
alarm kaynagini gosteriyor (soldan):

1-4 cevirici

5-8 redresor

ALARM 247, Gii¢ karti sicakhig

Glg karti asin sicak Rapor degeri alarm kaynadini
gosteriyor (soldan):

1-4 cevirici

5-8 redresor

ALARM 248, Hatali gii¢ boliimii konfigiirasyonu
Glg¢ kartinda gli¢c boyutu konfiglirasyon arizasi. Rapor
degeri alarm kaynagini gdsteriyor (soldan):

1-4 cevirici

5-8 redresor

ALARM 250, Yeni yedek parca

Glg¢ veya anahtar modu gl beslemesi degistirildi. Filtre
tlr kodu EEPROM’'da geri yiiklenmeli. Birimin tizerindeki
etikete gore 14-23 Tiir Kodu Ayari'te dogru tiir kodunu
secin. Tamamlamak i¢in ‘Save to EEPROM’'u (EEPROM’a
kaydet) se¢meyi unutmayin.

ALARM 251, Yeni tiir kodu
Filtre yeni bir tir koduna sahip olur.

ALARM 300, Sebeke Kontaktori Arz.

Sebeke kontaktoriinden alinan geri besleme izin verilen
zaman dilimi icerisinde beklenen degerle eslesmedi.
Danfoss veya saticlyl arayin.

ALARM 301, SC Dvm. Arz.

Yumusak sarj kontaktdriinden alinan geri besleme izin
verilen zaman dilimi icerisinde beklenen degerle eslesmedi.
Danfoss veya saticiyl arayin.

ALARM 302, Ttcu. Asiri Akim
AC kondansatoérleri icerisinde asiri akim tespit edildi.
Danfoss veya saticiyl arayin.

ALARM 303, Ttcu. Earth Fault
AC kondansator akimlari icerisinde bir toprak arizasi tespit
edildi. Danfoss veya saticlyr arayin.

ALARM 304, DC Asinn Akim
DC baglantisi kondansator bolimu icinde asirt akim tespit
edildi. Danfoss veya saticlyr arayin.

ALARM 305, Sebeke Frek. Sinir

Sebeke frekansi olmasi gereken sinirlarin disinda. Sebeke
frekansinin Griin teknik 6zelliklerinde belirtilen degerler
icerisinde oldugunu dogrulayin.

ALARM 306, Dengeleme Siniri
ihtiyac duyulan dengeleme akimi birimin kapasitesini
asiyor. Birim tam dengelemede calisiyor.

ALARM 308, Rezistor sicakl.
Asiri rezistor 1s1 alicr sicakligi tespit edildi.

ALARM 309, Sebeke Toprak Arizasi

Sebeke akimlarinda bir toprak arizasi tespit edildi.
Sebekede kisa devre ve kacak akim olup olmadigini kontrol
edin.

ALARM 310, RTDC Tampon Dolu
Danfoss veya saticiyl arayin.

ALARM 311, Anahtar. Frek. Sinir

Birimin ortalama anahtarlama frekansi siniri asti.
300-10 Etkin Filtre Nominal Voltaji ve 300-22 CT Nominal
Voltaji'nin dogru ayarlandigini onaylayin. Dogru
ayarlanmissa, Danfoss veya saticiyla iletisime gecin.

ALARM 312, CT Arahgi
Akim transformatori 6lgim sinin tespit edildi. CT'lerin
uygun oranda kullanildigini dogrulayin.

ALARM 314, Oto CT Kesme
Oto CT algilamasi kesildi.

ALARM 315, Oto CT Hatasi
Oto CT algilamasi gerceklestirilirken bir hata tespit edildi.
Danfoss veya saticiyi arayin.

UYARI 316, CT Yer Hatasi
Oto CT islevi CT'lerin yerlerini dogru bir sekilde tespit
edemedi.

UYARI 317, CT Polarite Hatasi
Oto CT islevi CT'lerin polaritesini dogru bir sekilde tespit
edemedi.

UYARI 318, CT Oran Hatasi
Oto CT islevi CT'lerin birincil siralamasini dogru tespit
edemedi.
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Temel Baglatma Sorun Giderm... Kullanma Kilavuzu

10 Temel Baslatma Sorun Giderme

10.1 Baslatma ve isletim

Belirti Olasi Neden Test Coziim

Giris guict yok Bkz. .Tablo 4.1 Giris glici kaynagini kontrol edin

Eksik veya acik sigorta veya devre |Olasi nedenler icin bu tablodaki Verilen onerileri izleyin

kesici alarmi acik sigortalara ve alarm vermis
devre kesiciye bakin

LCP'ye gli¢ gitmiyor LCP kablosunu hasar veya uygun Anizali LCP veya baglanti kablosunu
baglanti bakimindan kontrol edin | degistirin

Kontrol voltajinda (terminal 12 Terminaller 12/13 ila 20-39 igin Terminal tellerini uygun sekilde

veya 50) veya kontrol terminal- 24 V kontrol voltaj beslemesini doseyin

lerinde kisa devre veya terminaller 50 ila 55 i¢in 10 V

Ekran karanlik/islev yok beslemesini kontrol edin

Hatali LCP (VLT® 2800 ya da Sadece LCP 101 (P/N 130B1124) ya

5000/6000/8000/ FCD ya da da LCP 102 (P/N 130B1107)

FCM'den LCP) kullanin

Yanhs kontrast ayari Kontrasti ayarlamak icin [Status]

tusuna ve [A]/[¥] oklarina basin

Ekran (LCP) arizahdir Farkli bir LCP kullanarak test yapin |Arizali LCP veya baglanti kablosunu
degistirin
Dabhili voltaj beslemesi arizalidir Tedarikgiyi arayin

veya SMPS arizalidir

Uygun olmayan kontrol telleri Kontrol tellerinde sorun olasiigini | Ekran yanmaya devam ediyorsa,

veya frekans donustiriicu ortadan kaldirmak icin, terminal sorun kontrol tellerindedir. Telleri
Kesintili ekran icerisindeki bir ariza nedeniyle asiri [ bloklarini ¢ikararak tiim kontrol kisa devre veya yanlis baglanti

yiklenen gli¢ beslemesi (SMPS) tellerinin baglantisini kesin. bakimindan kontrol edin. Ekran

kesilmeye devam ediyorsa, karanlik

ekran proseduriini izleyin.
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Temel Baglatma Sorun Giderm...

Kullanma Kilavuzu

Belirti

Olasi Neden

Test

Coziim

Motor calismiyor

Servis anahtari agik veya motor
baglantisi eksiktir

Motorun bagh oldugunu ve
baglantinin kesilmedigini (bir servis
anahtariyla veya bagka aygitla)
kontrol edin.

Motoru baglayin ve servis
anahtarini kontrol edin

24 V DC segenek kartiyla sebeke

glict yok

Ekran calisiyorsa, ancak cikis yoksa,
frekans donustiriciye sebeke
glict gittigini kontrol edin.

Birimi calistirmak icin sebeke gtlict
verin

LCP Durdurma

[Off] tusuna basilip basilmadigini
kontrol edin

Motoru calistirmak icin [Auto On]
veya [Hand On] tusuna basin
(isletim moduna bagl olarak)

Eksik baslatma sinyali (Bekleme)

Terminal 18 icin dogru ayar
(varsayilan ayari kullanin) icin

5-10 Terminal 18 Dijital Giris kismini
kontrol edin

Motoru bagslatmak icin gecerli bir
baslatma sinyali uygulayin

Motor yanasma sinyali etkin
(Yanasma)

Terminal 27'ye ait dogru ayar
(varsayilan ayari kullanin) icin 5-12
Ters Yanasma'yi kontrol edin.

Terminal 27'ye 24 V uygulayin veya
bu terminali isletim Yok'a
programlayin

Yanls referans sinyali kaynadi

Referans sinyalini kontrol edin:
Yerel, uzaktan veya bus referansi
mi? Onceden ayarli referans etkin
mi? Terminal baglantisi dogru mu?
Terminallerin 6lgeklemesi dogru
mu? Rererans sinyali var mi?

Dogru ayarlar programlayin.

3-13 Referans Sitesi 'yi kontrol edin.
Onceden ayarli referansi 3-1*
Referanslar parametre grubunda
etkinlestirin. Tellerin dogrulugunu
kontrol edin. Terminal 6lcekle-
mesini kontrol edin. Referans
sinyalini kontrol edin.

Motor yanlis yonde calisiyor

Motor donis sinir

4-10 Motor Hizi Y6ni'nin dogru
ayarlandigindan emin olun.

Dogru ayarlari programlayin

Etkin ters cevirme sinyali

Terminal icin 5-1* Dijital girisler
parametre grubunda bir ters
cevirme sinyali programlanip
programlanmadigini kontrol edin.

Ters cevirme sinyalini devre disi
birakin

Yanhs motor fazi baglantisi

Bu kilavuzdaki béliim 3.4.6 Motor
Kablosu bolimine bakin.

Motor maksimum hiza
ulagsmiyor

Frekans sinirlar yanlis ayarlan-
mistir

4-13 Motor Hizi Ust Siniri [RPM],
4-14 Motor Hizi Ust Siniri [Hz] ve
4-19 Maks. Cikis Frekansi kismindaki
cikis limitlerini kontrol edin.

Dogru sinirlari programlayin

Referans giris sinyali dogru
olceklenmemistir

6-0* Analog G/¢C Modu ve 3-1*
Referanslar parametre grubundaki
referans giris sinyali 6lceklemesini
kontrol edin. 3-0* Referans Sinirlari
parametre grubundaki referans
sinirlar.

Dogru ayarlari programlayin

Motor hizi istikrarsiz

Yanls parametre ayari olasiligi

Tdm motor dengelemesi ayarlari
dahil, tim motor parametrelerini
kontrol edin. Kapali ¢evrim isletim
icin, PID ayarlarini kontrol edin.

1-6* Yiik-Bagimli. Ayarlar parametre
grubundaki ayarlari kontrol edin .
Kapali ¢evrimli isletim icin, 20-0*
Geri Besleme parametre grubundaki
ayarlarn kontrol edin.

Motor gugliikle calistyor

Olasi asiri-manyetizasyon

Tdm motor parametrelerini yanls
motor ayarlar bakimindan kontrol
edin

1-2* Motor Verileri, 1-3* Gelismis
Motor Verileri ve 1-5* Yiikten
Bagimsiz Ayari parametre grupla-
rindaki motor ayarlarini kontrol edin.
Ayar..
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Temel Baglatma Sorun Giderm...

Kullanma Kilavuzu

Belirti

Olasi Neden

Test

Coziim

Motor fren yapmiyor

Fren parametrelerinde yanlis ayar
olasihgi. Fazla kisa rampa
yavaslama sureleri olasiligi

Fren parametrelerini kontrol edin.
Rampa stresi ayarlarini kontrol edin

2-0* DC Fren ve 3-0* Referans
Sinirlan parametre gruplarini
kontrol edin.

Acik glg sigortalari veya
devre kesici alarmi

Fazdan faza kisa devre

Motor veya panoda fazdan faza bir
kisa devre var. Motor ve pano fazini
kisa devre bakimindan kontrol edin

Saptanan kisa devreleri giderin

Motor asiri yiika

Motor, uygulama icin agirn yiklen-
mistir

Baslatma testi gerceklestirin ve
motor akiminin belirtimler
dahilinde oldugunu dogrulayin
Motor akimi plaka tam ylk akimini
aslyorsa, motoru yalnizca azaltiimig
yukte kullanin. Uygulama icin
belirtimleri gézden gecirin.

Gevsek baglantilar

Gevsek baglantilar icin baslatma
oncesi kontrol yapin

Gevsek baglantilari sikilagtirin

Sebeke akimi dengesizligi
%3'ten buylk

Sebeke gliciinde sorun (Alarm 4
Sebeke faz kaybi aciklamasina
bakin)

Frekans donustiuriclye giren giris
glict uclanini bir konum degistirin:
Aila B, BilaC Cila A.

Dengesizlik teli izliyorsa, bu bir gli¢
sorunudur. Sebeke gli¢ beslemesini
kontrol edin.

Frekans donusturicl biriminde
sorun.

Frekans donusturiclye giren giris
glict uclanini bir konum degistirin:
Aila B, BilaC Cila A.

Dengesiz bacak, ayni giris
terminalinde kaliyorsa, bu
birimdeki bir sorundur. Tedarikgiyi
arayin.

Motor akimi dengesizligi
%3'ten blylk

Motorda veya motor kablo
tesisatinda sorun

Cikis motor uclarini bir konum
degistirin: U ila V, Vila W, W ila U.

Dengesizlik teli izliyorsa, bu
motorda veya motor kablo tesisa-
tindaki bir sorundur. Motoru ve
motor kablo tesisatini kontrol edin.

Frekans donusturicllerde sorun.

Cikis motor uclarini bir konum
degistirin: U ila V, Vila W, W ila U.

Dengesizlik ayni ¢ikis termina-
lindeki bacakta kaliyorsa, sorun
birimdedir. Tedarikgiyi arayin.

Akustik gurdlti veya
titresim (6r. fan pervanesi
belirli frekanslarda guralti
veya titresim yapiyorsa)

Rezonanslar, 6r. motor/fan
sisteminde

4-6* Bypass Hizi parametre
grubundaki parametreleri
kullanarak kritik frekanslari bypass
edin

14-03 Asint modiilasyon parametre-
sindeki asirn modulasyonu kapatin

Anahtarlama deseni ve frekansini,
14-0* Cevirici Anahtarlama
parametre grubunda degistirin

1-64 Rezonans Séniimlenmesi
parametresinde Rezonans
Sénlmlenmesi'ni artirin

Gurdltu ve/veya titresimin kabul
edilebilir bir limite dustruldiguna
kontrol edin

Tablo 10.1 Sorun giderme
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Teknik Ozellikler Kullanma Kilavuzu

11 Teknik Ozellikler

11.1 Guice Bagh Teknik Ozellikler
11.1.1 Sebeke Besleme 3x380-480 V AC

P132 P160 P200
Normal Asin Yiik =60 sn igin %110 akim HO HAYIR HO HAYIR HO HAYIR
400 V'da [kW] Tipik saft cikisi 132 160 160 200 200 250
460 V [hp]'de Tipik saft gikisi 200 250 250 300 300 350
480 V'da [kW] Tipik saft cikisi 160 200 200 250 250 315
Muhafaza 1P21/54 D13
Cikis akimi
(400 V'da) [A] surekli 260 315 315 395 395 480
(60 sn asir yuk) (400 V'da)[A] aralkh 390 347 473 435 593 528
(460/480 V'da) [A] surekli 240 302 302 361 361 443
Aralikh (60 sn asin yuk) (460/480 V'da) [A] 360 332 453 397 542 487
KVA(400 V'da) [KVA] sirekli 180 218 218 274 274 333
KVA(460 V'da) [KVA] stirekli 191 241 241 288 288 353
KVA(480 V'da) [KVA] stirekli 208 262 262 313 313 384
Maks. Girig akimi
(400 V'da) [A] surekli 251 304 304 381 381 463
(460/480 V'da) [A] surekli 231 291 291 348 348 427
Maks. &n sigortalar? [A] 400 500 630

Maks. kablo boyutu

Motor (mm?2/AWG?)
Sebeke (MM%/AWG?)

Yiik paylasimi (mm?%/AWG?)
Fren (mm?2/AWG?)

2x185 (2x300 mcm)

Toplam LHD kaybi 400 V AC [kW] 7621 8868 8594 10527 10003 11751
Toplam arka kanal kaybi 400 V AC [kW] 6136 7318 7067 8903 8398 10033
Toplam filtre kaybi1 400 V AC [kW] 4505 4954 4954 5714 5714 6234
Toplam LHD kaybi 460 V AC [kW] 7687 9059 8799 10192 9714 11706
Toplam arka kanal kaybi 460 V AC [kW] 5819 7123 6883 8209 7747 9635
Toplam filtre kaybi1 460 V AC [kW] 4801 5279 5279 5819 5819 6681
Agirlik, muhafaza IP21, IP54 kg 380 406
Verimlilik® 0.96

Cikis frekansi [Hz] 0-800

Ist alicr agin sic. alarmi [°C] 105

Gug karti ortam alarmi [°C] 85

*Yiksek asir yik = 60 sn siireyle %160 tork Normal asir yik = 60 sn sireyle %110 tork

Tablo 11.1 Sebeke Besleme 3x380-480 V AC

140 Danfoss A/S © Rev. 2014-02-07 Tim haklari saklidir. MG37A242



Teknik Ozellikler Kullanma Kilavuzu

P250 P315 P355 P400
Normal Asiri Yiik =60 sn icin %110 akim HO HAYIR HO HAYIR HO HAYIR HO HAYIR
400 V'da [kW] Tipik saft cikisi 250 315 315 355 355 400 400 450
460 V [hp]'de Tipik saft cikisi 350 450 450 500 500 600 550 600
480 V'da [kW] Tipik saft cikisi 315 355 355 400 400 500 500 530
Muhafaza 1P21/54 E9
Cikis akimi
(400 V'da) [A] surekli 480 600 600 658 658 745 695 800
(60 sn asir yuk) (400 V'da)[A] aralkh 720 660 900 724 987 820 1043 880
(460/480 V'da) [A] strekli 443 540 540 590 590 678 678 730
Aralikh (60 sn asir yuk) (460/480 V'da) [Al 665 594 810 649 885 746 1017 803
KVA(400 V'da) [KVA] surekli 333 416 416 456 456 516 482 554
KVA(460 V'da) [KVA] surekli 353 430 430 470 470 540 540 582
KVA(480 V'da) [KVA] sirekli 384 468 468 511 511 587 587 632
Maks. Girig akimi
(400 V'da) [A] surekli 472 590 590 647 647 733 684 787
(460/480 V'da) [A] strekli 436 531 531 580 580 667 667 718
Maks. &n sigortalar? [A] 700 900

Maks. kablo boyutu
Motor (mm2/AWG?)

Sebeke (MMZ/AWG?) 4x240 (4x500 mcm)

Yik paylasimi (mm?%/AWG?)

Fren (mm?%AWG?) 2 x 185 (2 x 350 mcm)

Toplam LHD kaybi 400 V AC [kW] 11587 14051 14140 15320 15286 17180 16036 18447
Toplam arka kanal kaybi 400 V AC [kW] 9011 11301 10563 11648 11650 13396 12348 14570
Toplam filtre kaybi 400 V AC [kW] 6528 7346 7346 7788 7788 8503 8060 8974
Toplam LHD kaybi 460 V AC [kW] 10962 12936 13124 14083 13998 15852 15847 16962
Toplam arka kanal kaybi 460 V AC [kW] 8432 10277 9636 10522 10466 12184 12186 13214
Toplam filtre kaybi 460 V AC [kW] 6316 7066 7006 7359 7326 8033 8033 8435
Agirhk, muhafaza 1P21, IP54 kg 596 623 646

Verimlilik¥ 0.96

Cikis frekansi [Hz] 0-600

Ist alict agir sic. alarmi [°C] 105

Glg karti ortam alarmi [°C] 85

*Yiksek asir yuk = 60 sn sureyle %160 tork Normal asirn yik = 60 sn sireyle %110 tork

Tablo 11.2 Sebeke Besleme 3x380-480 V AC
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P450 P500 P560 P630
Normal Asin Yik =60 sn igin HO HAYIR HO HAYIR HO HAYIR HO HAYIR
%110 akim
400 V'da [kW] Tipik saft cikisi 450 500 500 560 560 630 630 710
460 V [hp]'de Tipik saft cikisi 600 650 650 750 750 900 900 1000
480 V'da [kW] Tipik saft cikisi 530 560 560 630 630 710 710 800
Muhafaza IP21/54 F18
Cikis akimi
(400 V'da) [A] surekli 800 880 880 990 990 1120 1120 1260
(60 sn asir yuk) (400 V'da)[A]
araliki 1200 968 1320 1089 1485 1232 1680 1386
(460/480 V'da) [A] surekli 730 780 780 890 890 1050 1050 1160
Aralikh (60 sn asiri yiik)
(4607480 V'da) [A] 1095 858 1170 979 1335 1155 1575 1276
KVA(400 V'da) [KVA] surekli 554 610 610 686 686 776 776 873
KVA(460 V'da) [KVA] surekli 582 621 621 709 709 837 837 924
KVA(480 V'da) [KVA] sirekli 632 675 675 771 771 909 909 1005
Maks. Girig akimi
(400 V'da) [A] surekli 779 857 857 964 964 1090 1090 1227
(460/480 V'da) [A] srekli 711 759 759 867 867 1022 1022 1129
Maks. &n sigortalar? [A] 1600 2000
Maks. kablo boyutu
Motor (mm?2/AWG?) 8 x 150 (8 x 300 mcm)
Sebeke (MMZ/AWG?) 8 x 240 (8 x 500 mcm)
Fren (mm2/AWG?) 4 x 185 (4 x 350 mcm)
Toplam LHD kaybi 400 V AC [kW] 20077 21909 21851 24592 23320 26640 26559 30519
Toplam arka kanal kaybi 400 V AC
kW] 16242 17767 17714 19984 18965 21728 21654 24936
Toplam filtre kaybi 400 V AC [kW] 11047 11747 11705 12771 12670 14128 14068 15845
Toplam LHD kaybi 460 V AC [kW] 18855 19896 19842 22353 21260 25030 25015 27989
Toplam arka kanal kaybi 460 V AC
kW] 15260 16131 16083 18175 17286 20428 20417 22897
Toplam filtre kaybi1 460 V AC [kW] 10643 11020 10983 11929 11846 13435 13434 14776
Agirlik, muhafaza IP21, IP54 kg 2009
Verimlilik® 0.96
Cikis frekansi [Hz] 0-600
Isi ahci agin sic. alarmi [°C] 105
Gl kartr ortam alarmi [°C] 85

*Ylksek asirt yik = 60 sn siireyle %160 tork Normal asirn yiik = 60 sn streyle %110 tork

Tablo 11.3 Sebeke Besleme 3x380-480 V AC

1) Sigorta tird icin bkz. bélim 11.5.1 Sigortalar

2) Amerikan tel capi.

3) Nominal ylkte ve nominal frekansta 5 m blendajli motor kablolari kullanilarak dlctlmustir.

4) Nominal yik kosullarinda tipik gli¢ kaybinin + %15 dahilinde olmasi beklenmektedir (tolerans voltajdaki
degisimlerle ve kablolarin durumlari ile ilgilidir). Degerler tipik motor verimliligine baghdir (IE2/IE3 sinir hatti). Dstk
verimli motorlar frekans dénustiriiciide gii¢ kaybina ya da tam tersine de neden olur. Anahtarlama frekansi

varsayllan ayara gore artirilirsa, gii¢ kayiplari dnemli dl¢lide artabilir. LCP ve tipik kontrol karti gl tlketimleri
eklenmistir. Daha fazla secenek ve misterinin yikd, kayiplan 30 W kadar artirabilir. (Tam yiiklenmis bir kontrol karti

icin veya yuva A ya da yuva B seceneklerinin her biri icin tipik olarak 4 W daha fazladir).

Son teknoloji Grtini donanimlarla yapilmasina ragmen, bazi 6l¢ciimlerde (£%5) hata kabul edilebilmelidir.
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11.1.2 Sicaklk i¢in Azaltma

Frekans donustirlci, anahtarlama frekansini, anahtarlama
thriind veya asagida belirtilen belirli yiik veya ortam
kosullarinda ¢ikis akimini otomatik olarak azaltir. Cizim 11.1
ve Cizim 11.2 icindeki azaltma egrileri hem SFAVM hem de
60 AVM anahtarlama modlari icin gecerlidir.

110 2
N
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100 2
jaa)

g 90 ™N

NN
) \\\
70 45°C
50°C
60 55°C
00 05 1.0 1.5 2.0 25 30 35 40
fsw [kHz]
Cizim 11.1 Cerceve Boyutlarn D, E, ve F 380-500 V (T5) icin
azaltma Yiiksek Asiri Yiik %150
e
110 o
(o))
<
x
24
100 R
90

g

= 80

=1

3 \\

70 70°C
45°C
60 S0°C
55°C
50

0.0 0.5 1.0 1.5 2.0 25 3.0 35 4.0
fsw [kHz]

Cizim 11.2 Cerceve Boyutlarn D, E, ve F 380-500 V (T5) icin
Azaltma Normal Asir Yik %110
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11.2 Mekanik Boyutlar
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Cizim 11.3 Cerceve Boyutu D13
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Cizim 11.4 Cerceve Boyutu E9
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Teknik Ozellikler

Kullanma Kilavuzu

Mekanik boyutlar ve anma giicii

%160 asiri yiik torku

(380-480 V)'de 132-200 kW

Cerceve boyutu D13 E9
IP 21/54 21/54
Muhafaza korumasi
NEMA Tip 1/Tip 12 Tip 1/Tip 12
Yiiksek asiri yliik nominal giicii - 400 V 400 V

(380-480 V)'de 250-400 kW

Siiriicti Boyutlari Yukseklik 1780,5 mm/70,1"” 2000,7 mm/78,77"
Genislik 1021,9 mm/40,23" 1200 mm/47,24"
Derinlik 377,8 mm/14,87" 493,5 mm/19,43"
Maks. agirlik 390 kg/860 Ib. 676 kg/1490 Ib.
Sevkiyat
Lo 435 kg/959 Ib. 721 kg/1590 Ib.
agirhg

Tablo 11.4 Fiziki Teknik Ozellikler, D ve E Cerceveleri

Yiiksek asin yiik nominal giicii -

%160 agir1 yuk torku

Cerceve boyutu F18
IP 21/54
Muhafaza korumasi —
NEMA Tur 1
400 V

(380-480 V)'de 450-630 kW

Siiriicii Boyutlari Yikseklik 2278,4 mm/89,70"
Genislik 2792 mm/109,92”
Derinlik 605,8 mm/23,85”
Maks. agirhk 1900 kg/4189 Ib.

Sevkiyat agirhg

2262 kg/4987 Ib.

Tablo 11.5 Fiziki Teknik Ozellikler, F Cerceve

11.3 Genel Teknik Veriler - Frekans Donustlrici

Sebeke besleme (L1, L2, L3)

Besleme voltaji

380-480 V +%5

Sebeke voltaji diistik/sebekeden ¢ikma:
Diisiik sebeke voltaji veya sebekeden ¢ikma sirasinda frekans dondistiiriicii ara devre voltaji minimum durdurma diizeyinin altina
diisene kadar (genelde en diistik nominal besleme voltajinin %15 altina karsilik gelir) devam eder. Gli¢c agma ve tam tork, en

diisiik nominal besleme voltajinin %10'undan daha diisiik sebeke voltajlarinda beklenemez.

Besleme frekansi

50/60 Hz +5%

Sebeke fazlar arasinda gecici maks. dengesizlik

Nominal besleme voltajinin %3,0 kadari

Gergek giig faktorl (A)

Nominal yiikte > 0,98 nominal

Yer degistirme dui¢ faktori (cosg) bire yakin

(> 0,98)

THID

< 5%

Giris beslemede anahtarlama L1, L2, L3 (acilislar)

maksimum bir defa/2 dk.

EN60664-1'e uygun ortam

asin voltaj kategorisi lll/kirlilik derecesi 2'ye uygun

Unite, 100.000 RMS simetrik amper, maksimum 480/600 V'den fazlasini veremeyen bir devrede kullanilmaya uygundur.

Motor cikisi (U, V, W)

Cikis voltaji

Besleme voltajinin %0 - 100'U

Cikis frekansi 0 - 590* Hz
Cikista anahtarlama Sinirsiz
Rampa sireleri 0,01 - 3600 s
* Voltaj ve giice baghdir
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Tork karakteristikleri

Baslatma torku (sabit tork) 1 m icin maksimum %160."
Baslatma torku 0,5 sn'ye kadar maksimum %180
Asin yuk torku (sabit tork) 1 m icin maksimum %160."

*Ylizde degeri, birimin nominal torkuyla ilgilidir.

Kablo uzunluklari ve kesitleri

Maks. motor kablosu uzunlugu, blendajli/zirhl 150 m
Maks. motor kablosu uzunlugu, blendajsiz/zirhsiz 300 m
Motor, sebeke, ylk paylasimi ve fren kablolarinin maks. kesitleri *

Kontrol terminalleri, sert tel icin maksimum kesit 1,5 mm?/16 AWG (2 x 0,75 mm?)
Kontrol terminalleri, esnek kablolar icin maksimum kesit 1 mm2/18 AWG
Kontrol terminalleri, kapali ¢ekirdekli kablo i¢cin maksimum kesit 0,5 mm?/20 AWG
Kontrol terminalleri icin minimum kesit 0,25 mm?

* Daha fazla bilgi icin bkz. béliim 11.1.1 Sebeke Besleme 3x380-480 V AC.

Dijital girisler

Programlanabilir dijital girisler 4 (6)
Terminal numarasi 18,19,27 1,29 Y, 32, 33,
Lojik PNP veya NPN
Voltaj dizeyi 0-24VDC
Voltaj diizeyi, lojik'0' PNP <5V DC
Voltaj dizeyi, lojik'1' PNP > 10V DC
Voltaj diizeyi, lojik '0" NPN > 19V DC
Voltaj diizeyi, lojik '1" NPN <14V DC
Giristeki maksimum voltaj 28 V DC
Giris direnci, Ri yaklasik 4 kQ

Tiim dijital girisler, besleme voltajindan (PELV) ve diger yiiksek voltaj terminallerinden galvanik izolasyonla yalitilir.
1) Terminaller 27 ve 29 da ¢ikis olarak programlanabilir.

Analog girisler

Analog girislerin sayisi 2
Terminal numarasi 53, 54
Modlar Voltaj veya akim
Mod secimi Anahtar S201 ve anahtar S202
Voltaj modu Anahtar S201/anahtar 5202 = OFF (U)
Voltaj dizeyi 0'dan + 10'a kadar (6lceklendirilebilir)
Giris direnci, Ri yaklasik 10 kQ
Maks. voltaj 20V
Akim modu Anahtar S201/anahtar 5202 = ON (1)
Akim diizeyi 0/4 - 20 mA (6lceklenebilir)
Giris direnci, Ri yaklasik 200 Q
Maks. akim 30 mA
Analog girisler icin ¢ézintrlik 10 bit (+ isareti)
Analog giriglerin dogrulugu Maks. hata tam 6lcegin %0,5'i
Bant genisligi 200 Hz

Analog girisler, besleme voltajindan (PELV) ve dider yiiksek voltaj terminallerinden galvanik izolasyonla yalitiimistir.
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PELV isolation E
+24V r — g
18 Control [— Mains 8
\ \
| [
, High —
37 | voltage [— Motor
Functional I |
isolation |
RS485 1 — DC-Bus
Cizim 11.6
Darbe girisleri
Programlanabilir darbe girisleri 2
Terminal numarasi darbesi 29,33
29, 33 terminalinde maks. frekans 110 kHz (Cek-birak tahrikli)
29, 33 terminalinde maks. frekans 5 kHz (agik kolektor)
29, 33 terminalinde min. frekans 4 Hz
Voltaj dizeyi bkz. béliim 11.3.1 Dijital girisler
Giristeki maksimum voltaj 28 V DC
Giris direnci, Ri yaklasik 4 kQ
Darbe girisi dogrulugu (0,1-1kHz) Maks. hata: Tam 6lcedin %0,1'i
Analog cikis
Programlanabilir analog cikis sayisi 1
Terminal numarasi 42
Analog cikista akim arahgi 0/4-20 mA
Analog cikista ortak maks. rezistor ylki 500 Q
Analog cikista dogruluk Maks. hata: Tam Olcegin %0,8'i
Analog cikista ¢ozinirlik 8 bit

Analog giris, besleme voltajindan (PELV) ve diger yiiksek voltaj terminallerinden galvanik izolasyonla yalitilir.

Kontrol karti, RS-485 seri iletisim
Terminal numarasi 68 (P,TX+, RX+), 69 (N,TX-, RX-)
Terminal numarasi 61 68 ve 69 terminalleri icin ortak

RS-485 seri iletisim devresi, diger merkezi devrelerden islevsel olarak ayrilmis ve besleme voltajindan (PELV) galvanik olarak izole
edilmistir.

Dijital cikis

Programlanabilir dijital/darbeli ¢ikislar 2
Terminal numarasi 27,29 "
Dijital/frekans cikisindaki voltaj diizeyi 0-24V
Maks. cikis akimi (alici veya kaynak) 40 mA
Frekans cikisinda maks. yiik 1 kQ
Frekans cikisinda maks. kapasitif yiik 10 nF
Frekans cikisinda minimum cikis frekansi 0 Hz
Frekans cikisinda maksimum cikis frekansi 32 kHz
Frekans cikisi dogrulugu Maks. hata: Tam 6lcedin %0,1'i
Frekans cikislarinin ¢ézinGrlugi 12 bit

1) Terminal 27 ve 29 da giris olarak programlanabilir.

Dijital ¢ikis, besleme voltajindan (PELV) ve didger yiiksek voltaj terminallerinden galvanik izolasyonla yalitilir.
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Kontrol karti, 24 V DC cikis

Terminal numarasi 13
Cikis voltaji 24V (+1,-3v)
Maks. yik 200 mA

24V DC besleme, besleme voltajindan (PELV) galvanik izolasyonla yahtilir, ancak analog ve dijital giris ve cikislarla ayni
potansiyele sahiptir.

Role cikislari

Programlanabilir réle cikislar 2
Role 01 Terminal numarasi 1-3 (ag), 1-2 (kapat)
Maks. terminal yiikii (AC-1)" 1-3'te (NC), 1-2 (NO) (direncli yiik) 240 V AC, 2A
Maks. terminal yiikii (AC-15)" (indiktif yilk @ cos® 0,4) 240V AC, 0,2 A
Maks. terminal yiikii (DC-1)" 1-2'de (NO), 1-3 (NC) (direncli yiik) 60V DC 1A
Maks. terminal yiikii (DC-13)" (indiiktif yiik) 24V DC 0,1 A
Role 02 Terminal numarasi 4-6 (ag), 4-5 (kapat)
4-5 (NO) (Direncli yiik)?? lizerinde maks. terminal yiki (AC-1)V 400V AC 2A
4-5 (NO) tizerinde maks. terminal yiikii (AC-15)" (indiiktif yiik @cos¢g 0,4) 240 VAC, 02 A
4-5 (NO) (direncli yiik) {izerinde maks. terminal yiikii (DC-1)" 80VDC 2A
4-5 (NO) (indiiktif yiik) Gizerinde maks. terminal yiikii (DC-13)" 24V DC 0,1 A
4-6 (NC) (direngli yuk) izerinde maks. terminal yiiki (AC-1)" 240 VAC 2 A
4-6 (NC) tizerinde maks. terminal yiikii (AC-15)" (indiiktif yiik @ cos¢ 0,4) 240 V AC, 0,2 A
4-6 (NQ) (direncli yiik) izerinde maks. terminal yiikii (DC-1)" 50VDC 2A
4-6 (NQ) (indiktif yiik) Gizerinde maks. terminal yiikii (DC-13)" 24V DG, 0,1 A
1-3 Uizerinde min. terminal yiikii (NC), 1-2 (YOK), 4-6 (NC), 4-5 (YOK) 24V DC 10 mA, 24 V AC 20 mA
EN 60664-1'e uygun ortam asin voltaj kategorisi lll/kirlilik derecesi 2'ye uygun

1) IEC 60947 boliim 4 ve 5

Réle kontaklari gliclendirilmis yalitimla (PELV) devrenin kalanindan galvanize olarak izole edilmistir.
2) Asirt Voltaj Kategorisi Il

3) UL uygulamalari 300 V AC 2 A

Kontrol 6zellikleri

0 - 1000 Hz'de cikis frekansi ¢ozinirligu 10,003 Hz
Sistem yanit slresi (terminaller 18, 19, 27, 29, 32, 33) <2ms
Hiz denetim aralg (acik cevrim) Senkron hizinin 1:100'G
Hiz dogrulugu (acik ¢evrim) 30-4000 RPM: Maksimum hata £8 rpm

Tiim kontrol karakteristiklerinde 4 kutuplu asenkron motor temel alinir
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Cevre

Muhafaza, ¢erceve boyutu D ve E IP21, IP54
Muhafaza, cerceve boyutu F IP21, IP54
Titresim testi 0,749
Nispi nem %35-95 (IEC 721-3-3; Isletim sirasinda 3K3 sinifi (yogunlasmayan)
Asindirici ortam (IEC 60068-2-43) HaS test kD sinifi

IEC 60068-2-43 HyS’ye gore test yontemi (10 glin)
Ortam sicakligi (60 AVM anahtarlama modunda)

- azaltma ile maks. 55 °CY
- tipik EFF2 motorlarin tam cikis glctyle (bkz. bélim 11.1.2 Sicakhk icin Azaltma) maks. 50 °C"
- tam sirekli FC cikis akiminda maks. 45 °CY
" Azaltma hakkinda daha fazla bilgi icin Dizayn Kilavuzu'na bakin.
Tam &lcekli isletim sirasinda minimum ortam sicakhg: 0°C
indirgenmis performansta minimum ortam sicaklig -10°C
Depolama/tasima sirasinda sicaklik -25 - +65/70 °C
Azaltma olmadan deniz seviyesinden maksimum ytkseklik 1000 m
Azaltma ile deniz seviyesinden maksimum yukseklik 3000 m

Azaltma hakkinda daha fazla bilgi icin Dizayn Kilavuzu'na bakin.

EMC standartlari, emisyon EN 61800-3, EN 61000-6-3/4, EN 55011, IEC 61800-3
EN 61800-3, EN 61000-6-1/2,

EMC standartlari, bagisiklik EN 61000-4-2, EN 61000-4-3, EN 61000-4-4, EN 61000-4-5, EN 61000-4-6

Kontrol karti performansi

Tarama aralig 5ms

Kontrol karti, USB seri iletisim
USB standardi 1.1 (tam hiz)
USB fisi USB tipi B aygit fisi

DUYURU!

Bilgisayar baglantisi standart bir ana bilgisayar/aygit USB kablosuyla yapilir.

USB baglantisi, besleme voltajindan (PELV) ve diger yliksek voltaj terminallerinden galvanik izolasyonla yalitilir.

USB baglantisi toprak korumasindan galvanik izolasyonla yalitiimamistir. Frekans doniistiriiciideki USB konektoriine
baglanti icin yalnizca izolasyonlu bir diziistii bilgisayar/PC veya izolasyonlu USB kablosu/doniistiriiciisii kullanin.

Koruma ve Ozellikler:
. Asin yike karsi elektronik termal motor korumasi.

. Ist alicinin sicaklik izlemesi, sicakligin 6nceden tanimlanan bir diizeye erismesi durumunda frekans doénisturiciinin
alarm vermesini saglar. Isi alicinin sicakhigi izin verilen degerlerin altina inmeden bir asin yik sicakligi sifirlanamaz.

. Frekans dondsturici, U, V, W motor terminallerindeki kisa devrelere karsi korumalidir.
. Bir sebeke fazi eksikse, frekans donustirici (yike bagh olarak) alarm veya uyari verir.

. Ara devre voltajinin izlenmesi, ara devre voltaji cok diisiik veya cok yiiksek oldugunda frekans donisturiciinin
alarm vermesini saglar.

. Frekans dondsturici; U, V, W motor terminallerindeki topraklama arizalarina karsi korumahdir.
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11.4 Genel Teknik Veriler - Filtre

Cerceve boyutu D13 E9 F18

Voltaj [V] 380-480 380-480 380-480

Akim, RMS [A] 120 210 330 Nominal deger
Tepe akim [A] 340 595 935 Akimin genlik degeri
Yanit siresi [msan] <0,5

Yerlesme stiresi - reaktif akim kontrolii [msan] <40

Yerlesme siresi - harmonik akim kontroli <20

(filtreleme) [msan]

Asin yiksek deger - reaktif akim kontrolu [%] <20

Asirt yiksek deger - armonik akim kontrolii [%] <10

Tablo 11.6 Gii¢ Araliklari (AF'li LHD)
11.4.1 Nominal Giig

Sebeke kosullari
Besleme voltaji 380-480 V

Sebeke voltaji disiik/sebekeden ¢ikma:

Diisiik sebeke voltaji veya sebekeden ¢ikma sirasinda filtre, ara devre voltaji minimum durdurma diizeyinin altina diisene kadar
(filtrenin en disiik nominal besleme voltajinin %15 altina karsilik gelir) devam eder. Tam dengeleme, filtrenin en diistik nominal
besleme voltajinin %10'undan daha diisiik sebeke voltajlarinda beklenemez. Sebeke voltaji filtrenin en yliksek nominal voltaj
dederini asarsa, filtre calismaya devam eder ancak armonik azaltma performansi diiser. Sebeke voltajlari 580V'u asmadan filtre
devreden ¢ikmaz.

Besleme frekansi 50/60 Hz +5%
Nominal besleme voltajinin %3,0 kadari

Hafifletme performansinin yiiksek tutuldugu Filtre daha yiiksek sebeke dengesizliginde azalir ancak armonik azalma
sebeke fazlari arasinda maks. gecici dengesizlik performansi diser.
Muhafaza edilen azaltma performansiyla %10

Maks THDv 6n distorsiyonu Daha ytiiksek on distorsiyon seviyeleri icin azalmis performans

Armonik azaltma performansi

En iyi performans <%4

THID Filtre ve distorsiyon oranina baglidir.
Armonik hafifletme kabiliyeti: Akim maksimum RMS [Nominal RMS akiminin %'si]
2. 10%
4, 10%
5. 70%
7. 50%
8. 10%
10. 5%
11. 32%
13. 28%
14. 4%
16. 4%
17. 20%
19. 18%
20. 3%
22. 3%
23. 16%
25. 14%
Toplam armonik akim 90%

Filtre 40. siraya kadar performans agisindan test edilmistir.
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Reaktif akim dengeleme

Cos phi

1.0 ila 0.5 arasinda kontrol edilebilir gecikme

Reaktif akim, filtrenin akim giicli %'si

100%

Kablo uzunluklari ve kesitleri

Maks. sebeke kablosu uzunlugu (striiciiye dogrudan dahili baglanti )

Sinirsiz (voltaj dustistiyle belirlenen)

Kontrol terminalleri, sert tel icin maksimum kesit

1,5 mm?2/16 AWG (2 x 0,75 mm?

Kontrol terminalleri, esnek kablolar icin maksimum kesit

1 mm?%/18 AWG

Kontrol terminalleri, kapali ¢ekirdekli kablo icin maksimum kesit

0,5 mmZ%/20 AWG

Kontrol terminalleri i¢cin minimum kesit

0,25 mm?

CT terminalleri teknik ozellikleri

CT numarasi

3 (her bir faz igin)

AAF yuku esittir

2 mQ

ikincil akim giicii

1 A veya 5 A (donanim kurulumu)

Dogruluk

Sinifi 0.5 veya daha iyi

Dijital girisler

Programlanabilir dijital girisler

2(4)

Terminal numarasi

18,19, 27 %, 29"

Lojik

PNP veya NPN

Voltaj dizeyi 0-24-V DC
Voltaj diizeyi, lojik'0' PNP <5V DC
Voltaj diizeyi, lojik'1' PNP > 10 V DC
Voltaj duzeyi, lojik '0" NPN > 19V DC
Voltaj diizeyi, lojik '1" NPN <14V DC
Giristeki maksimum voltaj 28 V DC
Giris direnci, Ri yaklasik 4 kQ

Tiim dijital girisler, besleme voltajindan (PELV) ve diger yiiksek voltaj terminallerinden galvanik izolasyonla yalitilir.

*) Terminaller 27 ve 29 da ¢ikis olarak programlanabilir.

Kontrol karti, RS-485 seri iletisim

Terminal numarasi

68 (P, TX+, RX4), 69 (N, TX-, RX-)

Terminal numarasi 61

68 ve 69 terminalleri icin ortak

RS-485 seri iletisim devresi, diger merkezi devrelerden islevsel olarak ayrilir ve besleme voltajindan (PELV) galvanik izolasyonla

yalitilr.

Dijital cikis

Programlanabilir dijital/darbeli cikislar 2

Terminal numarasi 27,29V

Dijital/frekans cikisindaki voltaj diizeyi 0-24V

Maks. cikis akimi (alici veya kaynak) 40 mA
1) Terminal 27 ve 29 da giris olarak programlanabilir.

Kontrol karti, 24 V DC cikis

Terminal numarasi 13

Maks. yik 200 mA
24V DC besleme, besleme voltajindan (PELV) galvanik izolasyonla yahtilir, ancak analog ve dijital giris ve cikislarla ayni
potansiyele sahiptir.
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Cevre

Muhafaza IP21, IP54
Titresim testi 1,09
Nispi nem %5 - %95 (IEC 721-3-3; isletim sirasinda 3K3 sinifi (yogunlagmayan)
Asindirici ortam (IEC 60068-2-43) H>S test kD sinifi

IEC 60068-2-43 H2S’ye gore test yontemi (10 gilin)
Ortam sicakhgi

- azaltma ile maks. NA °C
- tam cikis akimiyla (kisa sicaklik asir yiika) maks. 45 °C
- tam surekli ¢ikis akiminda (24 saat) maks. 40 °C
Tam 6lcekli isletim sirasinda minimum ortam sicakhg: 0°C
indirgenmis performansta minimum ortam sicakligi -10 °C
Depolama/tasima sirasinda sicakhk -25 ile +70 °C
Azaltma olmadan deniz seviyesinden maksimum ytkseklik 1000 m
Azaltma ile deniz seviyesinden maksimum yukseklik 3000 m
EMC standartlari, Emisyon EN 61800-3, EN 61000-6-3/4, EN 55011, IEC 61800-3

EN 61800-3, EN 61000-6-1/2,
EMC standartlari, Bagisiklik EN 61000-4-2, EN 61000-4-3, EN 61000-4-4, EN 61000-4-5, EN 61000-4-6

Kontrol karti performansi
Tarama araligi 5ms

Kontrol karti, USB seri iletisim
USB standardi 1.1 (tam hiz)
USB fisi USB tip B “aygit” fisi

Genel teknik o6zellikler

Maksimum paralel filtreler Ayni CT takimi Uizerinde 4
Filtre verimliligi 97%
Tipik ortalama anahtarlama frekansi 3,0-4,5 kHz
Yanit suresi (reaktif ve armonik) < 0,5 msan
Yerlesme siresi - reaktif akim kontroli < 20 msan
Yerlesme stiresi - armonik akim kontroli < 20 msan
Asin ylksek deger - reaktif akim kontroli <10%
Asin yuksek deger - Armonik akim kontrolu <10%

Bilgisayar baglantisi standart bir ana bilgisayar/aygit USB kablosuyla yapilir. USB baglantisi, besleme voltajindan (PELV) ve
diger yiksek voltaj terminallerinden galvanik izolasyonla yalitilir. USB baglantisi toprak korumasindan galvanik izolasyonla
yalitilmamistir. Birim Gzerindeki USB konektoriine baglanti icin yalnizca izolasyonlu bir diziisti bilgisayar/PC veya izolasyonlu
USB kablosu/doénistirtictsi kullanin.

Koruma ve ozellikler

. Isi alicinin sicaklik izlemesi, sicakligin énceden tanimlanan bir diizeye erismesi durumunda etkin filtrenin alarm
vermesini sadlar. Isi alicinin sicakhgr kabul edilebilir degerlerin altina inmeden asin yik sicakligr sifilanamaz.

. Bir sebeke fazi eksikse etkin filtre alarm verir.
. Etkin filtre dogru sigortalanirsa 100 kA kisa devre koruma akimi giicline sahiptir.
. Ara devre voltajinin izlenmesi, ara devre voltaji cok diislik veya ¢ok ylksekse filtrenin alarm vermesini saglar.

. Etkin filtre, akim seviyelerinin kritik noktalara ulasmamasini saglamak icin dahili akimlarin yani sira sebeke akimini
da izler. Akim kritik diizeye ulasirsa, filtre alarm verir.
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11.4.2 Rakim icin azaltma
Disuk hava basincinda havanin sogutma kapasitesi azalir.

Denizden 1000 m'nin altindaki yerlerde azaltma gerekli
degildir ancak denizden 1000 m'nin Ustlindeki yerlerde
ortam sicakligi (Tamg) veya maksimum cikis akimi (lout)
Gizim 11.7 dogrultusunda azaltiimalidir.

Yiiksek rakimda ortam sicakligi dusirilebilir, boylece
yuksek rakimda %100 cikis akimi saglanir. Grafigi okumaya
bir 6rnek olarak 2 km'deki durum hazirlanmistir. 45 °C
sicaklikta (Tams, max - 3,3 K), olctilen cikis akiminin %91'i
kullanilabilir. 41,7 °C sicaklikta, olciilen ¢ikis akiminin
%100'G kullanilabilir.

Rakim Azaltma
D, E ve F cerceve boyutlari icin Tams, max degerinde cikis
akimini denizden ytukseklige gore azaltma

louT(%)
100

130BB008.10

T

95

20

85

80

0 500 1000 1500 2000

Altitude (meters above sea level)*

Cizim 11.7 Rakim Azaltma

2500 3000

11.5 Sigortalar

Danfoss frekans donustirict icindeki bilesenlerin
bozulmasi halinde koruma olarak (birinci ariza) besleme
tarafindaki sigortalarin ve/veya devre kesicilerin kullanil-
masini dnermektedir.

DUYURU!

Sigortalarin ve/veya devre kesicilerin kullanilmasi CE icin
IEC 60364 veya UL icin NEC 2009 standardina uygunlugu
saglar.

Yan Devre Korumasi

Tesisatin yangina ve elektrikle ilgili tehlikelere kars
korunmasi icin, tesisat, anahtar dislisi, makine vb.
donanimda yer alan tiim yan devreler, ulusal/uluslararasi
yonetmeliklere uygun olarak kisa devreye ve asiri akima
karsi korunmalidir.

DUYURU!

Oneriler UL icin yan devre korumasini kapsamaz.

Kisa devre korumasi

Danfoss frekans donistiriici icindeki bir bilesen arizasi
olusmasi durumunda servis personelini ve donanimi
korumak icin béliim 11.5.2 Sigorta Tablolar’'deki sigortalarin/
devre kesicilerin kullanilmasini énerir.

11.5.1 UL uyumlulugu olmamasi

UL uyumlulugu olmamasi

UL/cUL uyumlulugu zorunlu degilse, Danfoss EN50178:
uyumlulugunu saglayan asagidaki sigortalarin kullaniimasini
Onerir:

P132-P200
P250-P400

380-500 V
380-500 V

9G tipi
gR tipi

Tablo 11.7 UL Olmayan Uygulamalar icin Onerilen Sigortalar
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11.5.2 Sigorta Tablolari

UL Uyumlulugu Sigorta tablolari

380-480 V, cerceve boyutlari, D, E ve F
Frekans donustlrlict voltaj gliciine bagh olarak, asagidaki sigortalar 100.000 Arms (simetrik), 240 V veya 480 V veya 500 V
veya 600 V veren devrelerde kullanilmaya uygundur. Normal sigorta kullaniminda, frekans donustiriicii Kisa Devre Akim

Orani (SCCR) 100.000 Arm'dir.

Bussmann | Bussmann SIBA LittelFuse Ferraz- Bussmann Bussmann ic
Boyut/ Shawmut
Tip E1958 E4273 E180276 E71611 E60314 E4274 E125085 Secenek
JFHR2** T/JDDZ** JFHR2 JFHR2** H/JDDZ** JFHR2* Bussmann
JFHR2**
P132 FWH- Js- 2061032.40 L505-400 A50-P400 NOS- 170M4012 170M4016
400 400 400
P160 FWH- JJS- 2061032.50 L50S-500 A50-P500 NOS- 170M4014 170M4016
500 500 500
P200 FWH- JJS- 2062032.63 L50S-600 A50-P600 NOS- 170M4016 170M4016
600 600 600
Tablo 11.8 Cerceve boyutu D, Hat Sigortalari, 380-480 V
Boyut/Tip Bussmann PN* Derecelendirme Ferraz Siba
P250 170M4017 700 A, 700 V 6.9URD33D08A0700 20 630 32.700
P315 170M6013 900 A, 700 V 6.9URD33D08A0900 20 630 32.900
P355 170M6013 900 A, 700 V 6.9URD33D08A0900 20 630 32.900
P400 170M6013 900 A, 700 V 6.9URD33D08A0900 20 630 32.900
Tablo 11.9 Cerceve boyutu E, Hat Sigortalari, 380-480 V
Boyut/Tip Bussmann PN* Derecelendirme Siba Dahili Bussr:rTann
Secenegi
P450 170M7081 1600 A, 700 V 20 695 32.1600 170M7082
P500 170M7081 1600 A, 700 V 20 695 32.1600 170M7082
P560 170M7082 2000 A, 700 V 20 695 32.2000 170M7082
P630 170M7082 2000 A, 700 V 20 695 32.2000 170M7082

Tablo 11.10 Cerceve boyutu F, Hat Sigortalari, 380-480 V

Boyut/Tip Bussmann PN* Derecelendirme Siba
P450 170M8611 1100 A, 1000 V 20 781 32.1000
P500 170M8611 1100 A, 1000 V 20 781 32.1000
P560 170M6467 1400 A, 700 V 20 681 32.1400
P630 170M6467 1400 A, 700 V 20 681 32.1400

Tablo 11.11 Cerceve Boyutu F, Cevirici Modulii DC Baglanti Sigortalari, 380-480 V

*Gosterilen 170M Bussmann sigortalar -/80 gérsel gésterge kullanir; dis kullanim igin ayni boyut ve ampere sahip -TN/80 Tip T, -/110 veya TN/110

Tip T gosterge sigortalariyla degistirilebilir

*lgili akim giiciine sahip herhangi bir minimum 500 V UL listeli sigorta, UL gereksinimlerini karsilamak icin kullanilabilir.
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11.5.3 Ek Sigortalar - Yuksek Giig

Ek sigortalar

Cerceve boyutu

Bussmann PN

Derecelendirme

D,EveF

KTK-4

4 A, 600V

Tablo 11.12 SMPS Sigorta

Boyut/Tip Bussmann PN LittelFuse Derecelendirme
P132-P250, 380-500 V KTK-4 4 A, 600V
P315-P630, 380-500 V KLK-15 15A, 600 V

Tablo 11.13 Fan Sigortalari

Boyut/Tip

Bussmann PN Derecelendirme

Alternatif Sigortalar

P450-P630, 380-500 V

2,5-40 A

LPJ-6 SP veya SPI 6 A, 600 V

J sinifi listelenmis herhangi
bir dual eleman, zaman
gecikmesi, 6A

P450-P630, 380-500 V

4,0-6,3 A

LPJ-10 SP veya SPI 10 A, 600 V

J sinifi listelenmis herhangi
bir dual eleman, zaman
gecikmesi, 10A

P450-P630, 380-500 V

63-10 A

LPJ-15 SP veya SPI 15 A, 600 V

J sinifi listelenmis herhangi
bir dual eleman, zaman
gecikmesi, 15A

P450-P630, 380-500 V

10-16 A

LPJ-25 SP veya SPI 25 A, 600 V

J sinifi listelenmis herhangi
bir dual eleman, zaman

gecikmesi, 25A

Tablo 11.14 Manuel Motor Denetleyici Sigortalari

Cerceve . P
Bussmann PN* Derecelendirme Alternatif Sigortalar
boyutu
F LPJ-30 SP veya SPI 30 A, 600 V J sinifi listelenmis herhangi bir dual eleman, zaman gecikmesi,
30A

Tablo 11.15 30 A Sigorta Korumali Terminal Sigortasi

Cerceve boyutu

Bussmann PN*

Derecelendirme

Alternatif Sigortalar

F

LPJ-6 SP veya SPI

6 A, 600 V

J sinifi listelenmis herhangi bir dual eleman,

zaman gecikmesi, 6A

Tablo 11.16 Kontrol Transformator Sigortasi

Cerceve boyutu

Bussmann PN*

Derecelendirme

F

GMC-800MA

800 mA, 250 V

Tablo 11.17 NAMUR Sigorta

Cerceve boyutu

Bussmann PN*

Derecelendirme

Alternatif Sigortalar

F

LP-CC-6

6 A, 600V

CC sinifi listelenmis herhangi bir

sigorta, 6A

Tablo 11.18 PILS Roleli Giivenlik Rélesi Bobin Sigortasi
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Cerceve boyutu LittelFuse PN Derecelendirme
D EF KLK-15 15 A, 600 V

Tablo 11.19 Sebeke Sigortalar (Gii¢ Karti)

Cerceve boyutu Bussmann PN Derecelendirme
D, EF FNQ-R-3 3 A 600V

Tablo 11.20 Transformator Sigortasi (Sebeke Kontaktorii)

Cerceve boyutu Bussmann PN Derecelendirme
D EF FNQ-R-1 1A 600V

Tablo 11.21 Yumusak Sarj Sigortalari

11.6 Genel Torkla Stkma Degerleri

Bu kilavuzda belirtilen donanimlarin sabitlenmesi icin, Tablo 11.22'da belirtilen tork degerlerini kullanin. Bu degerler IGBT'lerin
sabitlenmesi icin degildir. Dogru degerleri 6grenmek icin yedek parcalarla birlikte verilen yonergelere bakin.

Saft Boyutu Suriicii Boyutu Torx/Hex [mm] Tork [Nm] Tork [ing-lb]
M4 T-20/7 1,0 10
M5 T-25/8 23 20
M6 T-30/10 4,0 35
M8 T-40/13 9,6 85
M10 T-50/17 19,2 170
M12 18/19 19 170

Tablo 11.22 Tork Degerleri
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Dizin Baslatma/Durdurma Komutu 114
Besleme voltaji 127
A Bilgisayar Baglantisi 49
AC Sebeke 5 Bilgisayar yazilimi araglari 49
Adim adim 47 Bir Ana sinif 2 baglanti yoluyla Profibus DP-V1...........couevenn. 49
AF readouts 112 Bir bilgisayarin frekans donisturiicliye baglanmasi.............. 49
AF settings 112 Bir metin degerini degistirme 47
Akilli Uygulama Kurulumu (SAS) 40 Blendajli/zirhli 29
Akim degeri 16 Blendajli/zirhli kablolar 29
Akim giici 125 Bosa alma 46
Akim siniri 41 Brake parameters 79
Alarm/Uyari kodu listesi 132 Brakes 79
Alarmlar ve uyarilar 132
AMA 120,125,129 (;
Ana meni modu 45 Calismaya izin veren 121
Ana reaktans 51 Ca||§t|rma komutu 42
Anahtar frekansi 26
Anahtar S201, S202 ve S801 36 C
Anahtarlama frekansi 121 CE Uyumluluk Isareti 14
Analog cikis 149 C
Analog giris 124
151
Analog girigler 148 Gevre
kis ak 16,120, 125, 140, 141, 142
Analog hiz referansi 114 Gk akami 6,120,125,140, 141,
k f LV, W, 147
Analog input 85 Cikis performansi (U )
Analog output 85 C
Analog sinyal 124
Comm. and options 108
Ara devre 124
Communications parameters 88
Ariza mesajlari - etkin filtre 135
Controller parameters 87
Arkadan sogutma 16
CT terminalleri teknik 6zellikleri 153
Armonik azaltma performansi 152
Asirt akim 121 D
Agin gerilim 41 Darbe baslatma/durdurma 114
Agin voltaj 121 Darbe Baslatma/Durdurma 118
Asir yuk korumasi 16 Darbe girisleri 149
ATEX 2> Data readout parameters 97
ATEXETR 2> Data readouts 111
Auto On 120 Data redouts 929
Auto On (Otomatik Acik) 122 DC akimiyla 120
Ayar noktasi 121 DC baglantisi 124,135
Delta 36
B
Desarj suresi 5
Baglanti kesme anahtari 40 .
Devre kesiciler 39
Basarili AMA 37
Digital In/Out 108
Basarisiz AMA 37
Digital input parameters 83
Baslatma 48,137 o
Digital output parameters 83
Baslatma/Durdurma 118
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Dijital ¢ikis 149 GLCP 47
Dijital giris 121,125 GLCP kullanilirken parametre ayarlarinin hizli aktarimi.......... 47
Dijital girisler 122,148 Gosterge 1siklari (LED'ler) 45
Dig alarm 115 Grafik ekrani 43
Dis komutlar 122 Grafiksel LCP'yi calistirma (GLCP) 43
Display parameters 76 Glic faktora 39
Dizinli parametreler 47 Gurultl izolasyonu 39
Drive information parameters 95 Guvenli Tork Kapatma 35,114
Durdurma komutu 121
Durum 45 H
Durum mesajlari 43  Hand 41
Durum modu 120 Hand On 41
Harici fan gli¢ kaynad 28
E Hava akisi 17
ELCB roleleri 26 Hhiz referansi 113
Elektrik baglantilan 25 Hiz Artirma/Azaltma 119
Elektrik tesisati 33,35 Hiz referansi 42,120
Elektromekanik fren 38 Hiz Referansi 115
EMC 39 Hizli kurulum 40
Erime 39 Hizli meni 45
Ethernet parameters 91 Hizli meni modu 45
F I
Fabrikada kurulu fren kesici secenegi 28 lletisim secenegi 127
Fan 28 Istahc 128
Faz kaybi 124 Islev testi 41
Fieldbus baglantisi 31
Fieldbus parameters 90 l
Filtre kondansatorleri 26 lIstege bagl ekipmanlar 14
Fren baglantisi 28
Fren denetimi 57 !
Fren glicl izleme 57 IT sebekesi 26
Fren glict siniri 56 lvme siiresi 41
Fren islevi 56
Fren Kesici 28 K
Fren kontrolii 125 Kablo uzunlugu ve kesiti 26
Eren rezistorii 124 Kablo uzunluklari ve kesitleri 148,153
Fren rezistorl sicaklik anahtan 28 Kablolar 25
Frenleme 120,126 Kablolarin blendajlanmasi 25
Kaldirma 18
G Kanal 39
Geri besleme 39,121,128  Kisadevre 126
Gezinme tuslarn 40,120 Klixon 36
Giris glict 5,39,123,137 Kontrol kablolar 35
Giris terminali 124 Kontrol kablosu 39
Giris voltaji 40,123 Kontrol karti 124
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Kontrol Karti performansi 151 Motor hizlari 40
Kontrol karti, 24 V DC cikis 150 Motor kablosu 27,39
Kontrol Karti, RS-485 seri iletisim 149 Motor korumasi 53,151
Kontrol karti, USB seri iletisim 151,154 Motor parameters 77
Kontrol 6zellikleri 150 Motor plakasi 36
Kontrol sinyali 120 Motor termal korumasi 31,38
Kontrol sistemi 14 Motor Termal Korumasi 53
Kontrol terminalleri 33,40, 120,122 Motor termistoru 116
Kontrol terminallerine erigsim 33 Motor verileri 40,125,129
Kontrol terminallerinin giris polaritesi, PNP.........ccocccumecernnecenn. 35 Motor verisi 41
Koruma ve 6zellikler 151 Motor yalitimi 30
Korumali kablo 39 Motorlarin paralel baglantisi 38
Kurulum 39,40 Muhafaza 140, 141,142
Kurulum Alaninin Planlanmasi 16
N
L NDE yataklar 31
Language package 1 50 Normal Asiri Yiik 140, 141,142
Language package 2 50 .
Language package 3 50 O
Language package 4 50  Onayarhizlan 115
LCP 102 43 Onceden ayarlanmis referans 61
LCP'de veri depolama 47
LCP'den veri aktarimi 47 0
LED'ler 43 Operation parameters 76
Limits parameters 82 Operation/Display 107
Limits/Warnings 82 Opsiyonel Ekipman 40
Load parameters 77 Options parameters 88
Otomatik Motor Adaptasyonu (AMA).........ccwweeeesneseesnnnes 37,51
M Otomatik Uzak Yanasma 40
Maksimum giris akimi 140,141,142
Maksimum kablo boyutu 140, 141,142 P
Mandalli baslatma/ters durdurma 114 PELV 13
MCH 113 68 Potansiyometre 115
MCO advanced parameters 103 Potansiyometre ile voltaj referansi 119
MCO basic settings parameters 101 Potansiyometre referansi 18
MCO data readout parameters 105 Profibus parameters 89
MCT 10 47,49 Programlama 40,41,124
Mekanik boyutlar 144 PTC termistor baglantis 54
Mekanik fren 58
Mekanik fren kontrolii 38,117 R
Monteleme 39 Rakim icin azaltma 155
Motor akimi 129 Ramp parameters 80
Motor cikisi 147 Rampa hizlanma suresi 41
Motor doniis kontrold 27 Rampa yavaslama suresi 41
Motor feedback option parameters 929 RCD 26
Motor giicii 129 Reaktif akim dengeleme 153
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Danfits

Dizin Kullanma Kilavuzu
Referans 113,120, 121 Thermal Protection 14
Referansa 121 Toprak baglantilan 39
Reference parameters 80 Toprak baglantisi 39
RFl anahtari 26 Topraklama 26, 39
RFI kondansatorleri 26 Tork 25,125
Role cikislar 65, 150 Tork karakteristikleri 148
RS-485 36,49,116 Tork sinir 41
RS-485 bus baglantisi 48
U
S UL uyumlulugu olmamasi 155
Sayisal veri grubu degerlerini degistirme.......neecsseecnern 47 Unit information 110
USB 49
5 Uygulama ornekleri 113
Sebeke baglantis 28 Uyku Modu 121
Sebeke besleme (L1, L2, L3) 147 Uzak referans 121
Sebeke girisleri 22
Sebeke kosullari 152 \
Sebeke voltaji 120 Varsayilan ayarlar 48
Varsayilan Ayarlar 74
S Veri degerini degistirme 47
Sensor Input Option parameters 106 Verileri Degistirme 46
Seri iletisim 120,121,122,123,151 Voltaj dengesizligi 124
Sevkiyat hasari 16 Voltaj diizeyi 148,153
Sicaklik sinirlari 39
Sifirlama 46,122,123,125,129,130 w
Sigorta tablolari 156 Warnings parameters 82
Sigortalar 39,127,137,155
Smart Logic parameters 93 Y
Sogutma 16, 55 Yakalama 64
Sogutma acikhig 39 Yan devre korumasi 155
Son kurulum ve test 36  Yerel baslatim 41
Special features parameters 100  Yerel denetim 120
Special functions 109  Yerel mod 41
Special functions parameters 94
Stator kacak reaktansi 51 Z
Zemin baglantilari 39
T Zemin kablosu 39
T27 baglantisiz AMA 113 Zemine oturtma 39
T27 Bagl AMA 113 Zirhl kablolar 27
Tam yuk akimi 16
Termal motor korumasi 125
Terminal islevleri 28
Terminal Yerleri - Cerceve Boyutu D13 20
Terminaller icin Tork Degeri 25
Termistor. 53,113,125
Ters Cevirme 115
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