MAKING MODERN LIVING POSSIBLE

VLT® AutomationDrive FC 302 Low Harmonic Drive

132-630 kW

VLT

www.danfoss.com/drives






Obsah Navod k pouzivani
Obsah
1 Bezpecnost 5
1.1 Bezpecnost 5
2 Uvod 6
2.1 Rozlozené pohledy 6
2.2 U¢el ndvodu 14
2.3 Approvals 14
2.4 Dalsi zdroje 14
2.5 Popis vyrobku 14
2.6 Funkce interniho vybaveni 15
2.6.1 Princip ¢innosti 15
2.6.2 Shoda s IEEE519 15
3 Instalace 16
3.1 Kontrolni seznam polozek mista instalace 16
3.1.1 Planovani mista instalace 16
3.2 Kontrolni seznam vybaveni pred instalaci 16
3.3 Mechanicka instalace 16
3.3.1 Chlazeni a proudéni vzduchu 16
3.3.2 Zvedani 18
3.3.3 Umisténi svorek - velikost rdmecku D13 20
3.3.4 Umisténi svorek — velikost rdmecku E9 21
3.3.5 Umisténi svorek — velikost rdmecku F18 22
3.3.6 Moment 25
3.4 Elektrickd instalace 25
3.4.1 Pfipojeni napajeni 25
3.4.2 Uzemnéni 26
3.4.3 Dodatec¢nd ochrana (RCD) 26
3.4.4 Vypinac RFI 26
3.4.5 Stinéné kabely 27
3.4.6 Motorovy kabel 27
3.4.7 Lanko brzdy 28
3.4.8 Teplotni spinac brzdného rezistoru 28
3.4.9 Pfipojeni k siti 28
3.4.10 Napdjeni externiho ventilatoru 28
3.4.11 Zapojeni napdjecich a fidicich kabel( s nestinénymi kabely 29
3.4.12 Odpojovace sité 30
3.4.13 Jistice pro ramecek F 30
3.4.14 Hlavni stykace pro ramecek F 30
3.4.15 Izolace motoru 30
MG37A248 Danfoss A/S © Rev. 07-02-2014 VSechna prava vyhrazena.



Obsah Navod k pouzivani

3.4.16 Loziskové proudy motoru 30

3.4.17 Vedeni fidicich kabell 31

3.4.18 Pristup k fidicim svorkam 33

3.4.19 Elektricka instalace, fidici svorky 33

3.4.20 Elektricka instalace, Ridici kabely 34

3.4.21 Bezpecné vypnuti momentu (STO) 35

3.4.22 Prepinace S201, 5202 a S801 36

3.4.23 Sériova komunikace 36

3.5 Zavérelna nastaveni a test 36

3.6 Dalsi pripojeni 38

3.6.1 Rizeni mechanické brzdy 38

3.6.2 Paralelni zapojeni motorf 38

3.6.3 Tepelna ochrana motoru 38

4 Uvedeni do provozu a odzkouseni funkcénosti 39
4.1 Pfed uvedenim do provozu 39

4.2 Napajeni zafizeni 40

4.3 7akladni programovani provozu 40

4.4 Test lokaIniho fizeni 4

4.5 Spusténi systému 42

5 Uzivatelské rozhrani 43
5.1 Ovladani 43

5.1.1 Rezimy ovladani 43

5.1.2 Ovladani pomoci grafického ovladaciho panelu LCP (GLCP) 43

5.1.3 Zména udaju 47

5.1.4 Zména textovych hodnot 47

5.1.5 Zména skupiny ¢iselnych datovych hodnot 47

5.1.6 Zména datové hodnoty, krokové 47

5.1.7 Zobrazeni a programovani indexovanych parametru 47

5.1.8 Rychly pfenos nastaveni parametr(i pomoci ovlddaciho panelu GLCP 48

5.1.9 Inicializace na vychozi nastaveni 48

5.1.10 Pfipojeni sbérnice RS-485 49

5.1.11 Pfipojeni pocitace k ménici kmitoctu 49

5.1.12 Pocitacové softwarové nastroje 49

6 Programovani 51
6.1 Programovani ménice kmitoctu 51

6.1.1 Parametry rychlého nastaveni 51

6.1.2 Zakladni parametry 53

6.2 Programovani aktivniho filtru 76

2 Danfoss A/S © Rev. 07-02-2014 V3echna prava vyhrazena. MG37A248



Obsah Navod k pouzivani

6.2.1 Pouziti jednotky Low Harmonic Drive v rezimu NPN 76

6.3 Seznamy parametr — ménic¢ kmitoctu 76

6.3.1 Vybér parametrd 77

6.4 Seznamy parametrl — aktivni filtr 106

7 Priklady aplikaci 112
7.1 Uvod 112

7.2 Priklady aplikaci 112

7.3 Priklady zapojeni pro fizeni motoru s externim poskytovatelem signélu 117

7.3.1 Start/stop 117

7.3.2 Pulzni start/stop 117

7.3.3 Zrychleni/zpomaleni 118

7.3.4 Z4dan4 hodnota potenciometru 118

8 Stavové zpravy 119
8.1 Zobrazeni stavu 119

8.2 Definice stavovych zprav 119

9 Vystrahy a poplachy 122
9.1 Sledovani systému 122

9.2 Typy vystrah a poplachu 122

9.2.1 Vystrahy 122

9.2.2 Poplach s vypnutim 122

9.2.3 Poplach se zablokovanim 122

9.3 Zobrazeni vystrah a poplacht 122

9.4 Definice vystrah a poplachl — ménic kmitoctu 123

9.5 Definice vystrah a poplacht — filtr (levy panel LCP) 131

10 Zakladni odstrafiovani problémi pfi uvedeni do provozu 137
11 Technické udaje 140
11.1 Technické Udaje zavislé na vykonu 140

11.1.1 Sitové napdjeni 3 x 380-480 V AC 140

11.1.2 Odlehceni kvuli teploté 143

11.2 Mechanické rozméry 144

11.3 Obecné technické tdaje - méni¢ kmitoctu 147

11.4 Obecné technické udaje — filtr 152

11.4.1 Jmenovity vykon 152

11.4.2 Odleh¢eni pfi vysoké nadmofské vysce 155

11.5 Pojistky 155

11.5.1 Nesoulad s UL 155

11.5.2 Tabulky pojistek 156

MG37A248 Danfoss A/S © Rev. 07-02-2014 VSechna prava vyhrazena.



Obsah Navod k pouzivani
11.5.3 Doplrikové pojistky pro vysoké vykony 157
11.6 Obecné utahovaci momenty 158
Rejstrik 159

4 Danfoss A/S © Rev. 07-02-2014 V3echna prava vyhrazena. MG37A248



Bezpecnost Navod k pouzivani

1 Bezpecnost

1.1 Bezpeclnost

AVAROVANI

VYSOKE NAPETI

Po pfipojeni k el. siti je v ménicich kmitoctu pfitomno
vysoké napéti. Instalaci, spusténi a udrzbu smi provadét
pouze kvalifikovany personal. Pokud by instalaci,
spusténi a udrzbu neprovadél kvalifikovany personal,
hrozi nebezpeci smrti nebo vazného urazu.

AVAROVANI

NEUMYSLNE SPUSTENI

Kdyz je méni¢ kmitoctu pfipojen k elektrické siti, motor
se maze kdykoli spustit. Méni¢ kmitoc¢tu, motor a veskera
pohanéna zafizeni musi byt pfipravena k provozu. Pokud
by nebyla pfipravena k provozu a méni¢ kmitoctu by byl
pfipojen k el. siti, mohla by byt nasledkem smrt, vazné
poranéni, poskozeni zafizeni nebo majetku.

AVAROVANI

DOBA VYBIJENI

Kondenzatory stejnosmérného meziobvodu ménice
kmitoctu mohou zUstat nabité i po odpojeni napajeni.
Abyste zabranili nebezpeci urazu el. proudem, odpojte
pripojeni k el. siti, veSkeré motory s permanentnim
magnetem a veskeré vzdalené napdjeni stejnosmérného
meziobvodu vcetné zaloznich baterii, zdroja UPS a
prfipojeni k jinym méni¢im kmitoctu prostiednictvim
stejnosmérného meziobvodu. Pied provadénim servisu
nebo oprav pockejte, az se kondenzatory Uplné vybiji.
Doba, po kterou je nutné pockat, je uvedena v tabulce
Doba vybijeni. Pokud byste pfed provadénim servisu
nebo oprav nevyckali po odpojeni napajeni
pozadovanou dobu, mohlo by to mit za nasledek smrt
nebo vazny uraz.

Napéti [V] Rozsah vykonu [kW] Min. ¢ekaci doba (min)
132-250 kw* 20
315-630 kW 40

380-500

Tabulka 1.1 Doby vybijeni

*Rozsahy vykonu pro provoz pfi normdlnim pretizeni.

o v,

Tabulka 1.2 Certifikace
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2 Uvod

2.1 RozloZené pohledy

130BX167.10

1 Ridici karta 14 | Modul tyristoru/diody

2 Ridici vstupni svorky 15 [Sbérnice vystupu IGBT

3 Ovlédaci panel LCP (LCP) 16 | Vystupni svorky motoru

4 Ridici karta, dopInék C 17 | Proudové ¢idlo

5 Nosny drzak 18 |Sestava ventilatoru

6 Montdzni deska vykonové karty 19 | Transformator ventildtoru

7 Vykonova karta 20 | AC vstupni svorky

8 Baterie kondenzatord 21 | Sbérnice AC vstupt

9 Pojistky mékkého naboje 22 |Montéazni deska vstupnich svorek
10 Karta mékkého néaboje 23 |Pojistka ventilatoru

1 DC induktor 24 | Kryci deska baterie kondenzator(
12 Modul mékkého néaboje 25 |Karta hradla IGBT

13 Modul IGBT

Obrazek 2.1 Kryti ménice, velikost ramecku D13
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130BD571.11

1 Ovladaci panel LCP (LCP) 13 |Sitové pojistky

2 Karta aktivniho filtru (AFC) 14 | Sitovy vypinac

3 MOV (Metal oxide varistor) varistor 15 | Sitové svorky

4 Rezistory mékkého néaboje 16 | Ventilator chladice

5 Vybijeci deska AC kondenzator( 17 |Baterie DC kondenzator(
6 Sitovy stykac 18 |Proudovy transformator

7 LC induktor 19 | RFI filtr, symetricky rezim
8 AC kondenzatory 20 |RFI filtr, soufazovy rezim
9 Sitové sbérnice pro vstup ménice 21 | HI induktor

10 IGBT pojistky 22 |Vykonova karta

1 RFI

Obrazek 2.2 Kryti filtru, velikost ramecku D13
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1 Ridici karta 14 |Tyristor a dioda

2 Ridici vstupni svorky 15 | Induktor ventildtoru (neni u viech jednotek)
3 Ovladaci panel LCP (LCP) 16 | Rezistor mékkého naboje

4 Ridici karta, dopInék C 17  [Sbérnice vystupu IGBT

5 Nosny drzék 18 [Sestava ventildtoru

6 Montazni deska vykonové karty 19 | Vystupni svorky motoru

7 Viykonova karta 20 | Proudové ¢idlo

8 Karta hradla IGBT 21 Vstupni svorky sitového napéjeni
9 Horni baterie kondenzatord 22 | Montazni deska vstupnich svorek
10 Pojistky mékkého naboje 23 | Sbérnice AC vstupu

1 DC induktor 24 | Karta mékkého naboje

12 Transforméator ventilatoru 25 | Dolni baterie kondenzator(i

13 Modul IGBT

Obrazek 2.3 Kryti ménice, velikost ramecku E9

8
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130BD572.11

1 Ovladaci panel LCP (LCP) 12 Proudovy snima¢ AC kondenzatoru
2 Karta aktivniho filtru (AFC) 13 Ventilator chladice
3 Sitové stykace 14 Sitové svorky

4 Rezistory mékkého naboje 15 Sitovy vypinac

5 RFI filtr, symetricky rezim 16 Sitové pojistky

6 RFI filtr, soufazovy rezim 17 LC induktor

7 Proudovy transformator (CT) 18 HI induktor

8 Sitové sbérnice pro vystup ménice 19 Vykonova karta

9 AC kondenzatory 20 |Ridici karta

10 RFI 21 Kolébka LCP

1 Dolni baterie DC kondenzatort

Obrazek 2.4 Kryti filtru, velikost rdmecku E9
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3
g
R
=
2
1 Stykac Jisti¢ nebo odpojovac (pokud byl zakoupen)
2 RFI filtr Sitové pojistky (pokud byly zakoupeny)
3 Sitové vstupni svorky

Obrazek 2.5 Skfin doplriku, velikost ramecku F18

*Skfin dopliku neni volitelny doplnék pro LHD. Pomocné vybaveni je ulozeno ve skfini.

Danfoss A/S © Rev. 07-02-2014 V3echna préva vyhrazena.
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g
5
1 Ovlddaci panel LCP (LCP) 10 Sitové sbérnice pro vstup ménice
2 Karta aktivniho filtru (AFC) 11 Ventildtory chladice
3 Rezistory mékkého naboje 12 Sitové svorky (R/L1, S/L2, T/L3) ze skfiné doplnku
4 MOV (Metal oxide varistor) varistor 13 RFI filtr, symetricky rezim
5 Vybijeci deska AC kondenzator(i 14 RFI filtr, soufazovy rezim
6 LC induktor 15 Sitovy stykac
7 HI induktor 16 Vykonova karta
8 Smé3ovaci ventilator 17 Ridici karta
9 IGBT pojistky 18 Kolébka LCP

Obrazek 2.6 Sk#in filtru, velikost ramecku F18
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130BX331.11

1 Modul usmérnovace 7 Srouby s oky pro zvedani modulu (namontované na vertikalni
vzpére)

2 Sbérnice meziobvodu 8 Modul ventilatoru chladice

3 Pojistka SMPS 9 Kryt dvefi ventilatoru

4 (Volitelné) zadni nosny drzak AC pojistek 10 Pojistka SMPS

5 (Volitelné) stfedni nosny drzak AC pojistek 1 Vykonova karta

6 (Volitelné) predni nosny drzak AC pojistek 12 Konektory panelu

Obrazek 2.7 Skfin usmérnovace, velikost ramecku F18

Danfoss A/S © Rev. 07-02-2014 V3echna préva vyhrazena.
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-
130BX330.10

11
1 Transforméator ventildtoru 9 Kryt dvefi ventilatoru
2 Induktor meziobvodu 10 Modul ventildtoru chladice
3 Horni kryci deska 1" Modul invertoru
4 Panel MDCIC 12 Konektory panelu
5 Ridici karta 13 DC pojistka
6 Pojistka SMPS a pojistka ventilatoru 14 Nosny drzak
7 Sbérnice vystupu motoru 15 (+) Sbérnice meziobvodu
8 Sbérnice vystupu brzdy 16 (-) Sbérnice meziobvodu

Obrazek 2.8 Sk¥in stfidace, velikost ramecku F18
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2.2 Ucel navodu

Uc¢elem tohoto navodu je poskytnout informace o instalaci
a provozu méni¢e kmito¢tu VLT® Low Harmonic Drive.
Navod zahrnuje pfislusné bezpec¢nostni informace ohledné
instalace a provozu. V kapitola 1 Bezpecnost a

kapitola 2 Uvod jsou predstaveny funkce jednotky a
popsany spravné postupy mechanické a elektrické
instalace. V dalsich kapitolach je popsano spusténi a
uvedeni do provozu, pouziti a zdkladni odstrarovani
problému. V kapitola 11 Technické udaje je stru¢ny prehled
jmenovitych vykont a rozmérd, a dalsi provozni
specifikace. Ndvod poskytuje zakladni znalosti o jednotce a
vysvétluje nastaveni a zakladni ovlddéni.

2.3 Approvals

q¥oN v

Tabulka 2.1 Znacky shody: CE, UL a C-Tick

Méni¢ kmitoctu spliiuje pozadavky smérnice UL508C na
zachovani tepelné paméti. Dalsi informace naleznete v
Casti kapitola 3.4.17 Tepelnd ochrana motoru kapitola 3.6.3
Tepelnd ochrana motoru.

2.4 Dalsizdroje

K dispozici jsou | dalsi zdroje, které umozni porozumét
pokrocilym funkcim a programovdni.

e Ndvod k pouzivdni VLT® AutomationDrive FC 302
poskytuje informace o instalaci a provozu ménice
kmitoctu.

. Ptirucka programdtora VLT® AutomationDrive FC
302 obsahuje podrobnéjsi popisy prace s
parametry a mnoho pfikladd pouziti.

. Ptirucka projektanta VLT® AutomationDrive FC 302
obsahuje podrobné informace o vlastnostech a
funkcich ménice, které umozni navrhovat systémy
pro fizeni motoru.

. K dispozici jsou také dalsi publikace a pfirucky k
produktim Danfoss.
Podivejte se www.danfoss.com/BusinessAreas/
DrivesSolutions/Documentations/Technical
+Documentation.htm na seznam.

. Volitelné vybaveni mize zménit nékteré z
popsanych postupu. V ndvodech dodanych s
témito volitelnymi doplriky naleznete pfipadné
specifické pozadavky. Obratte se na mistniho
dodavatele Danfoss nebo navstivte webové
stranky Danfoss: www.danfoss.com/BusinessAreas/
DrivesSolutions/Documentations/Technical
+Documentation.htm, kde naleznete soubory ke
stazeni a dalsi informace.

o Ndvod k pouzivdni VLT® Active Filter AAFOOx
poskytuje dalsi informace o filtru ménice Low
Harmonic Drive.

2.5 Popis vyrobku

Ménic¢ kmitoctu (také nazyvany ménic) je elektronicky
reguldtor motoru, ktery prevadi stejnosmérny DC vstup na
proménny vystupni tvar AC kfivky. Kmitocet a napéti
vystupu jsou regulovany a tim jsou fizeny otacky nebo
moment motoru. Méni¢ kmito¢tu mize ménit otacky
motoru v zavislosti na zpétné vazbé systému, napf. od
polohovych cidel nebo dopravnikového péasu. Ménic
kmito¢tu mlze také regulovat otdcky motoru na zékladé
dalkovych pfikazd z externich regulatord.

Ménic¢ kmitoctu
. sleduje systém a stav motoru

. vydava vystrahy nebo poplachy pfi chybovych
stavech

. spousti a zastavuje motor
. optimalizuje energetickou ucinnost

Provozni a monitorovaci funkce jsou dostupné jako
indikace stavu pro vnéjsi fidici systém nebo sériovou
komunikac¢ni sit.

Low Harmonic Drive (LHD) je samostatna jednotka, kterd
kombinuje méni¢ kmitoctu s rozsifenym aktivnim filtrem
(AAF) pro omezeni harmonickych kmito¢td. Méni¢ kmitoctu
a filtr jsou 2 samostatné kusy spojené do integrovaného
systému, ale kazdy funguje nezavisle. V tomto navodu jsou
uvedeny samostatné informace pro ménic a filtr. Protoze
ménic¢ kmitoctu a filtr jsou spolu ve stejném kryti, jednotka
se prepravuje, instaluje a provozuje jako jedno zafizeni.

14 Danfoss A/S © Rev. 07-02-2014 V3echna préva vyhrazena.
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Uvod

Navod k pouzivani

2.6 Funkce interniho vybaveni

2.6.1 Princip Cinnosti

VLT Low Harmonic Drive je vykonny méni¢ kmitoctu s integrovanym aktivnim filtrem. Aktivni filtr je zafizeni, které aktivné
sleduje Urovné harmonického zkresleni a dodava do vedeni kompenzaéni harmonickou slozku proudu k potlaceni téchto

harmonickych kmitoctd.
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Obrazek 2.9 Zakladni usporadani pro méni¢ Low Harmonic Drive

Frequency converter

Ménice Low Harmonic Drive jsou konstruovéany tak, aby ze sité odebiraly idedIni sinusovy proud s ucinikem 1. Tam, kde
tradi¢ni nelinedrni zatéz odebira impulsové proudy, méni¢ kmitoctu Low Harmonic Drive je kompenzuje prostiednictvim
paralelniho filtru a snizuje namahani sité. Méni¢ kmitoctu Low Harmonic Drive spliiuje nejpitisnéjsi normy tykajici se
harmonickych kmito¢tl s THiD nizs$im nez 5 % pfi plném zatizeni pro predbézné zkresleni < 3 % v 3% nesymetrické 3fazové

siti.

2.6.2 Shoda s IEEE519

Méni¢ kmito¢tu Low Harmonic Drive spliiuje doporuceni IEEE519 pro Isc/Il >20 pro sudé individudIni drovné harmonickych

dudlnich harmonickych kmitoc¢tl nad hodnotou 50.

MG37A248
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Instalace Navod k pouzivani
3 Instalace
3.1 Kontrolni seznam polozek mista o Jmenovity vystupni proud ménice musi byt roven
instalace nebo vétsi nez je proud motoru pfi plném
zatizeni, aby byl zabezpecen maximalni vykon
3.1.1 Planovani mista instalace motoru.
. Velikost motoru a vykon ménice
Vyberte nejlepsi mozné misto instalace uvazenim kmito¢tu musi odpovidat pouzité
nasledujicich faktort (viz podrobné informace na ochrané proti pfetizeni.
nasledujicich strankéach a v pfislusné Prirucce . S o -
. . Pokud je jmenovity vykon ménice mensi
projektanta):

i i nez vykon motoru, nepodafi se
. Provozni teplota okoli . . .
dosahnout pIného vykonu motoru.

. ZpUsob instalace s g
3.3 Mechanicka instalace

. Chlazeni

«  Umisténi jednotky 3.3.1 Chlazeni a proudéni vzduchu

. Vedeni kabel( Chlazeni

. Napéti a proud ze zdroje napdjeni Chlazeni Ize zabezpecit mnoha rlznymi zplsoby, pomoci
chladiciho potrubi na spodni a vrchni strané ménice,
vhanénim a odsavanim vzduchu za méni¢em nebo
kombinaci rdznych druhid chlazeni.

. Jmenovity proud v rdmci rozsahu

. Jmenovité pojistky, nejsou-li pouzity integrované

3.2 Kontrolni seznam vybaveni pred Zadni chlazeni
instalaci Vzduch v zadnim kanalu Ize rovnéz vhanét dovnitf a
odsavat ze zadni strany kryti Rittal TS8 pro velikost
e  Pfed rozbalenim ménice kmitoctu zkontrolujte, ramecku F18 LHD. Nabizi se tedy feseni, kdy zadni kanal
zda neni obal poskozeny. V pfipadé poskozeni nasava vzduch z okoli zafizeni a vraci tepelné ztraty ven,
jednotky odmitnéte dodavku prevzit a okamzité takze se snizuji naroky na klimatizaci.

kontaktujte prepravce a poskozeni nahlaste. OZNAMENI!
Dvefe kryti musi byt vybaveny ventilatory, aby byly
odvadény tepelné ztraty mimo zadni kanal ménice a
veskeré dalsi tepelné ztraty generované ostatnimi
komponentami instalovanymi uvniti kryti. Je tieba
. Zkontrolujte, zda jsou nasledujici prvky urceny vypocitat celkovy pozadovany priitok vzduchu, aby se
pro stejné napéti: zvolily odpovidajici ventilatory. Néktefi vyrobci kryti
nabizeji software pro provadéni vypocta (napf. software
Rittal Therm).

. Pred vybalenim ménic¢e kmitoctu doporucujeme
umistit ménic co nejblize mistu instalace.

. Porovnejte ¢islo modelu zafizeni na typovém
Stitku ménice s objednavkou.

. Sitové napdjeni
. Méni¢ kmitoctu

. Motor
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Proudéni vzduchu
Je potieba zajistit nezbytné proudéni vzduchu nad chladi¢em. Prdtok je uveden nize v Tabulka 3.1.

Ochrana krytu

Proudéni vzduchu ventilatorem
) L. ve dvefich/hornim ventilatorem
Velikost ramecku i ..
Celkové proudéni vzduchu u

vice ventilatord

Ventilator chladice
Celkové proudéni vzduchu u
vice ventilatorQ

IP21/NEMA 1
IP54/NEMA 12

D13
(LHD120)

3 ventilatory ve dvefich,
510 m*/h (300 cfm)
(2+1,3x170=510)

2 ventilatory chladice,
1 530 m*/h (900 cfm)
(1+1,2x765=1530)

E9 P315-P400 4 ventilatory ve dvefich,

2 ventilatory chladice,

(6 x 525 = 3 150)

(LHD210) 680 m*/h (400 cfm) 2 675 m*h (1 574 cfm)

(2 + 2,4 x 170 = 680) (1 41,1230+ 1445 = 2 675)
F18 6 ventilator( ve dvefich, 5 ventilator chladice,
(LHD330) 3 150 m*/h (1 854 cfm) 4 485 m*/h (2 639 cfm)

241+ 2, ((2x765) + (3 x985)
= 4 485)

Tabulka

3.1 Pritok vzduchu chladi¢em

OZNAMENI!

V sekci ménice kmitoctu se ventilator spousti z nasledujicich davodi:

1.

©® N & »n W N

AMA

Ptidrzny DC proud

Pfedmagnetizace

Stejnosmérna brzda

Piekroceni 60 % nominalniho proudu

Byla prekrocena specificka teplota chladice (zavisi na vykonu).

Byla prekrocena specificka teplota okoli vykonové karty (zavisi na vykonu).

Byla prekrocena specificka teplota okoli fidici karty.

Pokud je ventilator zapnut, bézi minimalné 10 minut.

OZNAMENI!

V sekci aktivniho filtru se ventilator spousti z nasledujicich dGvodu:

1. Aktivni filtr je spustény.
2 Aktivni filtr nebézi, ale sitovy proud prekrocil mezni hodnotu (zavisi na vykonu).
3 Byla prekrocena specificka teplota chladice (zavisi na vykonu).
4, Byla prekrocena specificka teplota okoli vykonové karty (zavisi na vykonu).
5 Byla prekrocena specificka teplota okoli Fidici karty.
Pokud je ventilator zapnut, bézi minimalné 10 minut.
MG37A248 Danfoss A/S © Rev. 07-02-2014 V3echna préava vyhrazena. 17
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Externi potrubi (%) 2
(=3
Pokud je ke skFini Rittal pfidano dal3i externi potrubi, je 90 / z
potieba vypocitat pokles tlaku v potrubi. Pomoci tabulek 80 / 3
stanovte snizeni vykonu ménice podle poklesu tlaku. g 70 -
G 60
2 ° £
90 vn% E 50
40
80 / 2 §
g 70 / e 30
E) 60 / 20
= 10
g 50 L
) / 0 ]
= 0 25 50 75 100 125 150 175 200 225
O 30 .
Zména tlaku
20
Obrazek 3.4 Odlehceni v ramecku F vs. Zména tlaku
10
[ Proudéni vzduchu méni¢em: 580 cfm (985 m>/h)
0
0 05 49 13 273 459 66 893 1157 147
Zvyseni tlaku (Pa)
Obrazek 3.1 Odlehéeni v rdmecku D vs. Zména tlaku 3.3.2 Zvedani
Proudéni vzduchu méni¢em: 450 cfm (765 m>/h)
Méni¢ kmitoctu zvedejte za pfislusna zvedaci oka. Pro
viechny ramecky D pouzijte ty¢, abyste neohnuli zvedaci
(%) = otvory méni¢e kmitoctu.
920 é
o
80 / ] Lifting Holes
870 / - °
5 60 2 $
€ / S
. / g z
>t - m
%U, 40 -
5
030 /
20
10
0 — | Obrazek 3.5 Doporucena metoda zvedani, velikost ramecku
0 0 o1 36 98 215 434 76 1471 2375 2789
Zména tlaku (Pa) D13
Obrazek 3.2 Odleh¢eni v ramecku E vs. Zména tlaku (maly
ventilator), P315
Proudéni vzduchu méni¢em: 650 cfm (1 105 m3/h) Lifting Holes o
g
O
]
(%) = o
90 é
80 @
m
K] 70 / -
& 60
g 50 / Obrazek 3.6 Doporucena metoda zvedani, velikost ramecku E9
g /
£ 40
5
O 30 .
2 AVAROVAN
10 [ — Zvedaci ty¢ musi unést hmotnost ménice kmito¢tu.
00 02 06 22 58 114 181 308 695 1528 2108 Hmotnost riznych velikosti ramecku naleznete v casti
Zména tlaku (Pa) kapitola 11.2.1 Mechanické rozméry. Maximalni pramér
Obrézek 3.3 Odlehéeni v rametku E vs. Zména tlaku (velky tyce je 2,5 cm (1 palec). Uhel sevieny horni stranou
ventilator), P355-P450 ménice a zvedacimi lany by mél byt 60° nebo vétsi.

Proudéni vzduchu méni¢em: 850 cfm (1 445 m?/h)
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130BD574.10

1 |Zvedaci otvory pro filtr

2 | Zvedaci otvory pro méni¢ kmitoctu

Obrazek 3.7 Doporucena metoda zvedani, velikost ramecku
F18

OZNAMENI!

Pro zvednuti ramecku F je také mozné pouzit rozpérnou
tyc.

OZNAMENI!

Podstavec F18 je zabalen samostatné a je soucasti
dodavky. Nainstalujte méni¢ kmitoc¢tu na podstavec v
jeho kone¢ném umisténi. Podstavec umoziiuje spravné
proudéni vzduchu a chlazeni.

MG37A248 Danfoss A/S © Rev. 07-02-2014 Vsechna prava vyhrazena. 19
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3.3.3 Umisténi svorek — velikost ramecku D13

o
T P
REY o PP ?\—/ c
{8 (el &, A 2
290 S @: 1%
— =
(.11 i e i I
o e MO0 QD * F
=== =;
= oo H .
{ o
J 8
OT %re e
AN e il 0 5
[18.7] =
o
i E °
o
268.1 83.5 - < 1202
™~ o6l ™ 33 [4.7]
88.0 167.0 MOTOR
MAINS INPUT TERMINALS [3.5] 204.0 ™ 66l ™= OUTPUT TERMINALS
—— N —
[8.0]
259.7
[10.2]
796.3
' [31.3] =

Obrazek 3.8 Umisténi svorek — velikost ramecku D13

Ponechte misto pro ohybani tézkych napajecich kabeld.

OZNAMENI!

Vsechny ramecky D se dodavaji se standardnimi vstupnimi svorkami, pojistkou nebo odpojovac¢em.
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3.3.4 Umisténi svorek — velikost ramecku E9

——

90.0
[3.5]

383
[15.1]

MAINS
INPUT TERMINAL

. 517.5
[521 (f;; W [204]
——

[6.6] 90.0
= ™35 1125
180.0 [4]
[7.1]
3233
[12.7]
—
3683
[14.5]
900.0 :
[35.4]

Obrazek 3.9 Umisténi svorek - velikost ramecku E9

Ponechte misto pro ohybani tézkych napajecich kabeld.

OZNAMENI!

Vsechny ramecky E se dodavaji se standardnimi vstupnimi svorkami, pojistkou nebo odpojovacem.

225.0
[8.9]

1538 | g

[6.1]

MOTOR
OUTPUT TERMINAL
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3.3.5 Umisténi svorek - velikost ramecku F18
Pti navrhu vedeni kabell vezméte v Uvahu pozice svorek.

Jednotky v rdmecku F maji Ctyfi propojené skiiné:

1. Skfin doplriku se vstupy (neni doplnék pro LHD)
Sk
Sk

n filtru

=X

N usmérnovace

H wnN

Skfin stridace

Rozlozené pohledy jednotlivych skiini najdete na kapitola 2.1 RozloZené pohledy. Sitové vstupy jsou umistény ve skiini
doplriku se vstupy, kterd vede napdjeni do usmérnovace prostiednictvim propojovacich sbérnic. Vystup z jednotky je
vyveden ze skiiné stfidace. Ve skiini usmérnovace nejsou umistény zadné propojovaci svorky. Propojovaci sbérnice nejsou
zobrazeny.

I
130BA851.12

1031.4[40.61] ®

939.0[36.97] 1

ool 9 °°olf®°o"® P Hoo
O °J ] O
\EI{ o000 — 4 000
134.6(5.30] N ° o |of °
=
- | [
Iy 0.0[0.00] 0.0[1.75] i
: - 244.4[1.75] —
L o L
®
| 244.4[9.62]
S UNY I SYmw S=ham
S a9 © 9N Soguon
S NG B —m¥ N Sm;ny S
S mmo o oo o ¥ oo
S nios @ ©goaa SY X &=
Nunu;n Oy < < o] N N — N
—_— - O < g Il - — -
o~ N ™M <
Rez pravou stranou 3 Rez levou stranou
2 Pohled zepredu 4 Zemnici sbérnice

Obrazek 3.10 Sk¥in dopliiku se vstupy, velikost ramecku F18 — pouze pojistky

Deska s prichodkami je umisténa 42 mm pod uUrovni 0. Zobrazen je pohled zleva, zeptedu a zprava.
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130BA852.11

532.9[20.98]

436.9[17.20] ‘

E 134.6 [5.30] a
0.0[0.00] 0.0[0.00] —|—
[ \ \ 44.4(1.75] —
244.419.62] —
g8 =8888x=x gl 3ls
S fERNYX = MmO S
S mmow == S o 32 4
S} STt QXX S
ONWNe— I I S O
——— N I MmO
N ™M on <
450 kW 500-630 kW
1 Zemnici sbérnice
2 34,9 [1,4] 46,3 [1,8]
3 86,9 [3,4] 98,3 [3,9]
4 122,2 [4,8] 119 [4,7]
5 174,2 [6,9] 171 [6,7]

Obrazek 3.11 Sk¥in dopliiku se vstupy s jisticem, velikost ramecku F18

Deska s prichodkami je umisténa 42 mm pod Urovni 0. Zobrazen je pohled zleva, zeptedu a zprava.
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1 Pohled zepiredu 4 Svorky brzdy
2 Pohled zleva 5 Zemnici sbérnice
3 Pohled zprava
Obrazek 3.12 Sk¥in stfidace, velikost ramecku F18
Deska s prichodkami je umisténa 42 mm pod uUrovni 0. Zobrazen je pohled zleva, zeptedu a zprava.
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3.3.6 Moment

Spravny moment je zdsadni pro viechna elektricka

zapojeni. Nespravny moment muze zpUsobit Spatné
elektrické spojeni. Pro zajisténi sprdvného momentu
pouzijte momentovy kli¢.

Obrazek 3.13 K dotahovani sroubl pouzijte momentovy klic.

Nm/in-lbs

NG| / e

F/’/ ) -

nl—‘ I
oC s

176FA247.12

Velikost [Svorka Moment Velikost
ramecku Sroubu
Sit 19-40 Nm
. M10
b Motor (168-354 in-lbs)
Sdileni zatéze 8,5-20,5 Nm M8
Brzda (75-181 in-lbs)
Sit
19-40 Nm
Motor i M10
S (168-354 in-lbs)
E Sdileni zatéze
8,5-20,5 Nm
Brzda X M8
(75-181 in-lbs)
Sit 19-40 Nm
) M10
Motor (168-354 in-lbs)
19-40 Nm
Sdileni zatéze . M10
F (168-354 in-lbs)
8,5-20,5 Nm
Brzda X M8
(75-181 in-lbs)
8,5-20,5 Nm
Regen X M8
(75-181 in-lbs)

Tabulka 3.2 Moment pro svorky

3.4 Elektricka instalace

3.4.1 Pripojeni napajeni

OZNAMENI!

Kabely - obecné informace

Veskera kabeldz musi vyhovovat platnym narodnim a
mistnim predpistim pro prifezy kabell a okolni teplotu.
UL aplikace vyzaduji médéné vodice odolné vici teploté
75 °C. U aplikaci, které nemusi splhovat podminky UL,
Ize pouzit médéné vodice odolné viici teploté 75 a 90 °C.

Pfipojeni napajecich kabell jsou umisténa dle obrazku
Obrdzek 3.14. Prafezy kabeld musi odpovidat jmenovitym
hodnotdm proudu a mistni legislativé. Podrobnosti
naleznete v kapitola 11.3.1 Délky a prurezy kabel.

Pro ochranu ménice kmitoc¢tu je nutno pouzit doporucené
pojistky, neni-li méni¢ vybaven integrovanymi pojistkami.

Doporucené pojistky jsou uvedeny v kapitola 11.5 Pojistky.
Pojistky musi vzdy odpovidat mistni legislativé.

Sitové vodice jsou pfipojeny k hlavnimu vypinaci - pokud
je jim ménic¢ vybaven.

130BA026.10

91 (L1)
92 (L2)

s regy
I

Obrazek 3.14 Pripojeni napajecich kabelt

3féggvé/
napdjent

L

OZNAMENI!

Aby byly splnény technické podminky elektromagnetické
kompatibility z hlediska emisi, doporu¢ujeme pouzit
stinéné/pancéfované kabely. Pokud pouzijete nestinény/
nepancéfovany kabel, pirectéte si kapitola 3.4.11 Zapojeni
napdjecich a ridicich kabelt s nestinénymi kabely.

Spravné dimenzovani priifezu a délky motorovych kabeld
naleznete v kapitola 11 Technické udaje.

Stinéni kabelQ

Nepouzivejte instalaci se skroucenymi konci stinéni. Ty
snizuji ucinek stinéni pfi vyssich kmitoctech. Je-li nezbytné
narusit stinéni, aby bylo mozno instalovat odpojovac
motoru nebo styka¢ motoru, stinéni musi pokracovat s
nejnizsi moznou impedanci.

MG37A248
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Pripojte stinéni motorového kabelu k oddélovaci desticce
ménice kmitoctu a ke kovové casti motoru.

Stinéni musi byt pfipojeno co nejvétsi plochou (kabelové
svorky). Pouzijte instalacni pomucky k ménici kmitoctu.

Délky a pruafezy kabeld

Méni¢ kmitoctu byl testovan na elmg. kompatibilitu s
danou délkou kabelu. Kabel motoru by mél byt co
nejkratsi, aby se snizila hlu¢nost a svodové proudy.

Spinaci kmitocet

Pokud se ménice kmitoc¢tu pouzivaji spole¢né se
sinusovymi filtry pro snizeni hluku motoru, spinaci
kmitocet musi byt nastaven podle navodu v 14-01 Spinaci
kmitocet.

C. 96 | 97 | 98 | 99

svorky
Napéti motoru 0-100 % sitového
U |V | W [PEY|napéti.
3 vodi¢e od motoru
Ut [ vt [wi PED Zapojeni do trojuhelniku
W2 ([Uu2]Vv2 6 vodi¢i od motoru

Zapojeni do hvézdy U2, V2, W2
U1 [ V1 [ W1 [PEY |Vodite U2, V2 a W2 musi byt
propojeny oddélené.

Tabulka 3.3 Pfipojeni svorek

Ochranné zemnici spojeni

Motor Motor <
u, v, w, VK v W, =
<
O——66—oO0 O O O N
~
U1 V1 W1 Uw VW W‘
O O O
FC FC
96 97 98 96 97 98

Y A

Obrazek 3.15 Konfigurace svorek hvézda a trojuhelnik

3.4.2 Uzemnéni

Pfi instalovani ménic¢e kmitoctu je nutno dodrzet
nasledujici zakladni pokyny, aby bylo zajisténo vysokof-
rekvencni odruseni (EMC):

. Bezpecnostni zemnéni: Méni¢ kmito¢tu ma vysoky
svodovy proud a musi se z divodu bezpecnosti
fadné uzemnit. Dodrzujte mistni bezpecnostni
predpisy.

. Vysokofrekvencni uzemnéni: Zemnici vodi¢ by
mél byt co nejkratsi.

mozné impedance.

Kovové skiiné rdznych pfistrojd jsou namontovany na
rekven¢ni impedanci. Tim se zamezi vzniku rlznych
vysokofrekven¢nich (VF) napéti u jednotlivych zafizeni a
riziku rusivych proudll ve spojovacich kabelech mezi
témito zafizenimi. Radiové ruseni se tim snizi.

K dosazeni nizké vysokofrekven¢ni impedance pouzijte
upevnovaci Srouby zafizeni, napf. vysokofrekvenéni
pfipojeni k zadni desce. V mistech upevnéni je tieba
odstranit izola¢ni barvu apod.

3.4.3 Dodatec¢na ochrana (RCD)

Za predpokladu, ze budou dodrzeny mistni bezpe¢nostni
predpisy, Ize jako dodatec¢nou ochranu pouzit proudové
chranice, vicenasobné ochranné zemnéni nebo standardni
zemnéni.

V pfipadé poruchy uzemnéni se stejnosmérna slozka mize
zménit na zemni spojeni.

Pii pouziti proudovych chranic¢d dodrzujte mistni predpisy.
Relé museji byt vhodna pro ochranu tfifazovych zatizeni s
mustkovym usmérfiovacem a pro rychlé vybijeni pfi
zapnuti napajeni.

3.4.4 Vypinac RFI

Izolované napdjeni

Je-li méni¢ kmitoctu napajen z izolovaného sitového zdroje
nebo ze sité TT/TN-S s uzemnénou Zilou, vypnéte vypinac
RFI prostfednictvim 74-50 RFI filtr na ménici i na filtru. Dalsi
informace naleznete v IEC 364-3. V pfipadé, ze je
vyzadovana optimalni elektromagneticka kompatibilita,
jsou pfipojeny paralelni motory nebo délka motorového
kabelu je vétsi nez 25 m, nastavte 14-50 RFlI filtr do polohy
[ON].

V pozici OFF jsou interni vysokofrekvenc¢ni kondenzéatory
(filtra¢ni kondenzatory) mezi kostrou a stejnosmérnym
meziobvodem odpojeny, aby se zabranilo poskozeni
stejnosmérného meziobvodu a omezily se zemni kapacitni
proudy (podle IEC 61800-3).

Viz Poznédmka k aplikaci Ménic VLT v siti IT. Je dllezité
pouzit monitory izolace ur¢ené pro vykonovou elektroniku
(IEC 61557-8).
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3.4.5 Stinéné kabely

Je dllezité, aby byly stinéné kabely pfipojeny spravné, aby
byla zajisténa vysoka odolnost vici elmg. ruseni a nizké
emise.

Pfipojeni muze byt provedeno pomoci kabelovych hrdel
nebo svorek:
. Kabelova hrdla EMC: Bézné dostupna kabelova
hrdla Ize pouzit k zajisténi optimalniho pfipojeni z
hlediska elmg. kompatibility.

. Kabelova svorky EMC: Svorky umoznuji snadné
pfipojeni a dodavaji se s jednotkou.

3.4.6 Motorovy kabel

Motor se pfipojuje ke svorkam U/T1/96, V/T2/97, W/T3/98,
na pravé strané jednotky. Uzemnéni ke svorce 99. K ménici
kmitoctu je mozné pfipojit vSechny typy standardnich
tfifazovych asynchronnich motord. Tovarni nastaveni je po
sméru chodu hodinovych ruci¢ek u vystupu ménice
kmitoctu zapojeného nésledovné:

Cislo svorky Funkce
96, 97, 98, 99 Sit U/T1, V/T2, W/T3
Zemé

Tabulka 3.4 Funkce svorek

. Svorka U/T1/96 pripojena k fazi U
. Svorka V/T2/97 ptipojena k fazi V
. Svorka W/T3/98 pfipojena k fazi W

Smér otaceni Ize zménit zaménou dvou fazi kabelu k
motoru nebo zménou nastaveni 4-10 Smér otdceni motoru.

Kontrolu otaceni motoru Ize provést pomoci 7-28 Kontrola
otdceni motoru a nasledujicich krokl na displeji.

Motor \%
Y, v, w, g
—c——O T

&
N
Uv V\ Wv

FC
% 97 98 |

Motor

U v, w,

Ly, v, w,

FC ><

i 97 98 !

Obrazek 3.16 Kontrola otaceni motoru

Pozadavky u rdmecku F

Pocty fazovych kabeld motoru musi byt nasobkem 2, tj. 2,
4, 6 nebo 8, aby byl pfipojen stejny pocet vodict k obéma
svorkdm modulu stfidace. Kabely musi mit stejnou délku s
toleranci 10% mezi svorkami modulu stfidac¢e a prvnim
spole¢nym bodem faze. Doporu¢enym spole¢nym bodem
jsou svorky motoru.

Pozadavky na vystupni rozvadéci skrinku

Délka, min. 2,5 metru, a pocet kabeld musi byt stejné od
jednotlivych modull stfidace ke spolecné svorce v
rozvadéci skiirice.

OZNAMENI!

Pokud renovace vyzaduje pouziti nestejného poctu
vodic¢a na fazi, obratte se na vyrobce, nebo pouzijte skfii
se vstupem shora nebo zdola, dle navodu 177R0097.

MG37A248
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3.4.7 Lanko brzdy

Ménice kmitoctu s brzdnym stfida¢em instalovanym z
vyroby

(standardné pouze s pismenem B na 18. pozici typového
kédu).

Pfipojovaci kabel brzdného rezistoru musi byt stinény a
max. délka od ménice kmitoctu ke stejnosmérné sbérnici je
omezena na 25 m.

Cislo svorky Funkce

81, 82 Svorky brzdného rezistoru

Tabulka 3.5 Funkce svorek

Pfipojovaci kabel brzdného rezistoru musi byt stinény.
Stinéni pfipojte pomoci kabelovych svorek k vodivé zadni
desce na ménici kmitoctu a ke kovové skfini brzdného
rezistoru.

Prafez kabelu k brzdnému rezistoru dimenzujte tak, aby
odpovidal momentu brzdy. Dalsi informace ohledné
bezpecné montaze najdete také v pfiru¢ce Pokyny pro
pouziti brzdnych odpord.

AVAROVANI

V zavislosti na napajecim napéti se na svorkach muze
vyskytnout stejnosmérné napéti az 790 V.

Pozadavky u ramecku F
Brzdné odpory musi byt pfipojeny ke svorkam brzdy v
jednotlivych modulech stridace.

3.4.8 Teplotni spinac brzdného rezistoru

Vstup teplotniho spinace brzdného rezistoru se pouziva ke
sledovani teploty externiho brzdného rezistoru. Pokud jsou
rozpojeny svorky 104 a 106, méni¢ kmitoctu vypne pfi
vystraze nebo poplachu 27, ,Brzdny IGBT".

Nainstalujte rozpinaci spina¢ Klixon sériové se stavajicim
piipojenim bud' na svorku 106, nebo 104. Libovolné
pfipojeni k této svorce je tfeba dvojité izolovat proti
vysokému napéti, aby bylo zachovano PELV.

Rozpinaci: 104-106 (propojka instalovédna z vyroby).

Cislo svorky Funkce

106, 104, 105

Teplotni spina¢ brzdného rezistoru.

Tabulka 3.6 Funkce svorek

AUPOZORNEN

Pokud teplota brzdného rezistoru vzroste pfilis vysoko a
teplotni spina¢ odpadne, méni¢ kmitoctu prestane brzdit.
Motor volné dobéhne do zastaveni.

106 | 104 | 105
NC | C NO

175ZA877.10

Obrazek 3.17 Propojka instalovana z vyroby

3.4.9 Pfipojeni k siti

Sit musi byt pfipojena ke svorkam 91, 92 a 93, na levé
strané jednotky. Uzemnéni je pfipojeno ke svorce vpravo
od svorky 93.

Cislo svorky Funkce
91, 92, 93 Sit R/L1, S/L2, T/L3
94 Zemé

Tabulka 3.7 Funkce svorek

Zkontrolujte, zda napajeci zdroj doddva ménici potfebny
proud.

Pokud méni¢ neni vybaven vestavénymi pojistkami,
zkontrolujte, zda jsou pojistky spravné dimenzovany.

3.4.10 Napdjeni externiho ventilatoru

V ptipadé, ze je méni¢ kmitoctu napajen stejnosmérnym
zdrojem nebo kdyz musi byt ventildtor spoustén nezavisle
na zdroji napajeni, Ize pouzit externi zdroj napéjeni.
Provedte pfipojeni na vykonové karté.

Cislo svorky Funkce
100, 101 Pomocny zdroj S, T
102, 103 Interni zdroj S, T

Tabulka 3.8 Funkce svorek

Konektor umistény na vykonové karté zajistuje pfipojeni
sitového napéti pro chladici ventilatory. Ventilatory jsou z
vyroby zapojeny tak, aby byly napdjeny ze spole¢ného AC
vedeni (propojky mezi 100-102 a 101-103). Je-li zapotiebi
externi zdroj, odstrante propojky a zapojte zdroj do svorek
100 a 101. Chrante pojistkou 5 A. U aplikaci vyhovuijicich
pozadavkim UL pouzijte pojistku LittleFuse KLK-5 nebo
ekvivalentni.
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3.4.11 Zapojeni napajecich a fidicich kabelt
s nestinénymi kabely

AVAROVAN

Indukované napéti

Indukované napéti z vystupnich motorovych kabeld
vedenych spolecné nabiji kondenzatory zafizeni i pfi
vypnutém a zablokovaném zafizeni. Vedte kabely k
motoru od vice ménici kmitoctu samostatné. Pokud by
nebyly kabely vedeny samostatné, hrozi nebezpeci smrti
nebo vézného urazu.

AUPOZORNENI

Kompromisni vykon

Pokud neni zapojeni spravné izolovano, méni¢ kmitoctu
pracuje s nizsi ucinnosti. Abyste izolovali vysokofrek-
venéni ruseni, vedte nasledujici kabely v samostatnych
kovovych kabelovodech:

. napajeci kabely
. motorové kabely
. fidici kabely
Pokud by nebyla tato pfipojeni izolovana, vysledkem by

mohl byt horsi vykon regulatoru a pfipojeného zafizeni
nez optimalni.

Protoze napajeci kabely pfendseji vysokofrekvenéni
elektrické pulzy, je dllezité, aby byly napdjeci a motorové
kabely vedeny samostatné. Pokud by byly napajeci kabely
vedeny ve stejném kabelovodu jako motorové kabely,
mohly by tyto pulzy vracet elektricky Sum zpatky do
rozvodné sité. Izolujte fidici kabely od vysokonapétovych
napdjecich kabel(.

Pokud nepouzijete stinény/pancéfovany kabel, musi byt k
panelu pfipojeny nejméné tfi samostatné kabelovody (viz
Obrdzek 3.18).

5 U

Line

@ Power

Separate Conduit

Control

Obrazek 3.18 Spravna elektroinstalace s pomoci kabelovodu

o]
130BB447.10

s
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3.4.12 Odpojovace sité

Velikost
ramecku Vykon a napéti Typ
D P132-P200 380-500 V OT400U12-9 nebo ABB OETL-NF400A
E P250 380-500 V ABB OETL-NF600A
E P315-P400 380-500 V ABB OETL-NF800A
F P450 380-500 V Merlin Gerin NPJF36000S12AAYP
F P500-P630 380-500 V Merlin Gerin NRK36000S20AAYP

Tabulka 3.9 Doporucené odpojovace sité

3.4.13 Jistice pro ramecek F

Velikost

ramecku Vykon a napéti Typ
F P450 380-500 V Merlin Gerin NPJF36120U31AABSCYP
F P500-P630 380-500 V Merlin Gerin NRJF36200U31AABSCYP

Tabulka 3.10 Doporucené jistice

3.4.14 Hlavni stykace pro ramecek F

Velikost ramecku Vykon a napéti Typ
F P450-P500 380-500 V Eaton XTCE650N22A
F P560-P630 380-500 V Eaton XTCEC14P22B

Tabulka 3.11 Doporucené stykace

3.4.15 lzolace motoru

Pro délky kabeld motoru < maximalni délce kabelu jsou doporuceny jmenovité izolace motoru uvedené v Tabulka 3.12.
Spickové napéti maze byt dvojnasobkem napéti meziobvodu nebo 2,8nasobkem sitového napéti, kvili pfenosovym jeviim v

Jmenovité sitové napéti Izolace motoru
Un <420V Standardni UL = 1 300 V
420 V < Uy < 500 V Zesilené UL = 1 600 V

Tabulka 3.12 Doporucena jmenovita izolace motoru

3.4.16 Loziskové proudy motoru

Motory se jmenovitym vykonem 110 kW nebo vyssim, fizené ménici kmitoctu, doporucujeme vybavit izolovanymi loZisky
NDE (Non-Drive End), ¢imz se eliminuji loziskové proudy vyvolané velikosti motoru. K zajisténi minimalizace loziskovych a
htidelovych DE (Drive End) proudt je vyzadovano sprdvné uzemnéni:

. ménice kmitoctu
o motoru
. motorem pohdnéného stroje

. motorem u pohanéného stroje
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Ackoli poruchy zpisobené loziskovymi proudy nejsou
Casté, pouzijte nasledujici strategie ke snizeni jejich pravdé-
podobnosti:

. Pouzivejte izolovana loziska.
. Dodrzujte instala¢ni postupy.
. Zasjitéte sladéni motoru a zatéze motoru.

. Dodrzujte instalacni pokyny pro zachovani elmg.
kompatibiity.

. Zesilte ochrannou izolaci tak, aby byla v izolaci
vysokofrekven¢ni impedance vyssi nez v
napdjecich kabelech.

. Zajistéte dobré vysokofrekvencni propojeni mezi
motorem a méni¢em kmitoctu.

. Zajistéte, aby byla impedance od ménice
kmitoc¢tu k uzemnéni budovy nizsi, nez je zemnici
impedance stroje. Realizujte pfimé zemni spojeni
mezi motorem a motorem zatéze.

. Pouzijte vodivé mazivo.

. Zkuste zajistit, aby bylo sitové napéti vyvazeno
vici zemi.

. PouZzijte izolovana loZiska doporucend vyrobcem
motoru (Pozn.: Motory renomovanych vyrobct
této velikosti jimi byvaji obvykle standardné
vybaveny.).

Pokud zjistite, Zze jsou tyto kroky nezbytné, pfipadné to
zjistite po konzultaci s Danfoss:
. Snizte spinaci kmitocet IGBT.

. Upravte tvar signdlu stfidace, 60° AVM vs. SFAVM

. Nainstalujte systém uzemnéni hiidele nebo
pouzijte izolac¢ni spojku mezi motorem a zatézi.

. Pokud je to mozné, pouzivejte min. nastaveni
otacek.

. Pouzijte dU/dt nebo sinusovy filtr.

Elektronické tepelné relé pouzité v ménici kmitoctu ziskalo
schvéleni UL pro ochranu jednoho motoru pfi nastaveni
parametr 1-90 Tepelnd ochrana motoru na hodnotu Vypnuti
ETR a pfi nastaveni 1-24 Proud motoru na hodnotu
jmenovitého proudu motoru (viz typovy Stitek motoru).
Jako tepelnou ochranu motoru lze pouzit také volitelnou
kartu MCB 112 s PTC termistorem. Tato karta zajistuje
ochranu motor( v oblastech s nebezpecim vybuchu, zéna
1/21 a 2/22, s certifikdtem ATEX. Kdyz je parametr
parametr 1-90 Tepelnd ochrana motoru nastaven na
hodnotu [20] ATEX ETR v kombinaci s pouzitim doplriku
MCB 112, je mozné ovladat motor Ex-e v oblastech s
nebezpecim vybuchu. Podrobné informace o nastaveni
ménice pro bezpecny provoz motorl Ex-e naleznete v
Pfiru¢ce programdtora.

3.4.17 Vedeni fidicich kabell

Vedte vsechny fidici kabely podle obrazkd Obrdzek 3.19,
Obrdzek 3.20 a Obrdzek 3.21. Nezapomente spravné pripojit
stinéni, aby byla zajisténa optimalni odolnost vi¢i elmg.
rudeni.

Pfipojeni pomoci komunikacni sbérnice Fieldbus
Pripojeni se provadi k prislusnym doplnkdm na fidici karté.
Podrobnosti naleznete v pfislusném navodu k pouziti
sbérnice Fieldbus. Kabel musi byt umistén do pfislusné
drahy uvniti ménice a svazan s dalsimi fidicimi kabely (viz
Obrdzek 3.19 a Obrdzek 3.20).

130BB434.10

Obrazek 3.19 Vedeni vodici fidici karty pro velikost ramecku
D13
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130BB187.10

130BB429.10

Obrazek 3.20 Vedeni vodict fidici karty pro velikost ramecku
E9

|1 |Veden|’ vodicl fidici karty uvniti kryti ménice kmitoctu.

Obrazek 3.21 Vedeni vodicu fidici karty pro velikost ramecku
F18
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3.4.18 Pristup k ridicim svorkam Vyjmuti kabelu ze svorky:
1. Zasunte Sroubovak (max. 0,4 x 2,5 mm) do
Viechny svorky k fidicim kabel@im jsou umistény pod ¢tvercového otvoru.
panelem LCP (tykéd se panelu LCP filtru i méni¢e kmitoctu). 2. Vytahnéte kabel.

Jsou pristupné po otevieni dvefi jednotky.

130BT311.10

3.4.19 Elektricka instalace, fidici svorky

Pripojeni kabelu ke svorce:
1. Odstrante izolaci z 9 az 10 mm kabelu. Elektrickd
instalacefidici svorky

130BA150.10

| 9-10mm ‘
| (0371n) ‘
Obrazek 3.22 Délka odstranéni izolace
2. Zasunte Sroubovak (max. 0,4 x 2,5 mm) do
¢tvercového otvoru.
3. Zasunte kabel do sousedniho kruhového otvoru.

130BT312.10

130BT306.10

Obrazek 3.25 Umisténi fidicich svorek

Obrazek 3.23 Zasunuti kabelu do svorkovnice

4. Vytdhnéte Sroubovak. Kabel je nyni upevnén ve
svorce.
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3.4.20 Elektricka instalace, Ridici kabely

Relay 12 9
S by
Soft-Charge E
HI Reactor AC Converter Power Stage
91(L1) il ﬂ‘:‘ K} Jlé} Jl%}
Le Is
92 (L2)| |optiona | |Otiona! ;J\—l ; } T
e g } d i i
93 (L3) —— 3
Relyi2 ) Cohentsensos 2 Corent
Feedback
(U) %6 i
VA |
+ 1 T (W) 98 | RS
L @(PE) 99 B
* [ Ly e
DC bus [ f Switch Mode
g% Power Supply 4 —
- (R+) 82 Brake
resistor
50 (+10V OUT) —
+10Vdc (R) 81
-10Vdc - S3AIN) 2201 =
+10Vdc — o 2 | ON/I=0-20mA relay1 S
0/4-20 mA 5202 OFF/U=0-10V 03
Aovde- [t Qs4AIN) L 9 N | 240Vac, 2A
+10Vdc [# S 02 '
0/4-20 mA
55 (COM A IN) 01 =
/7~ / relay2
/ / 12 (+24V OUT) 06 Y
/ \ / | 240Vac, 2A
! ! 13 (+24V OUT) P 5-00

400Vac, 2A

___ 24V (NPN)
18(DIN) DMOV (PNP)
| 2av(NPN) -
19 (DIN) :'m 0V (PNP) L (COM AOUT) 39 Analg(}:;4oztgpuAt
- m

20 (COMDIN) ) (AOUT) 42

\
| |
| 24V(NPN
‘ ] 27 0 INouUT) :'X}OV(ENP)) 5801
| | uv| | = g ON=Terminated
\ \
\ \

[ N Z  OFF=Open

\
)]
} e L o NeN)
I \ 29 (DIN/OUT) D\X}OV(PNP)
\ 24V

5V

RS-485
Interface

(N RS-485) 69

—__ 24V (NPN)

\ b I 73200N) :"X}ov (PNP)

| ’ | ’ 24V (NPN)

v A S D\HOV (PNP)
\fI \I 37(DIN)

Obrazek 3.26 Schéma svorek

(P RS-485) 68

(COM RS-485) 61

(PNP) = Source
(NPN) = Sink
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U velmi dlouhych Fidicich kabeld a analogovych signala OZNAMENI!
muze dochézet k vyskytu zemnich smyc¢ek 50/60 Hz

Aby byl Inény technické podminky elekt tické
zplsobenému Sumem ze sitovych kabel(. y byly spineny technicke podminky elektromagneticke

kompatibility z hlediska emisi, doporucujeme pouzit
stinéné/pancéfované kabely. Pokud pouzijete nestinény/
nepancéfovany kabel, viz kapitola 3.4.11 Zapojeni
napdjecich a ridicich kabelt s nestinénymi kabely. Pokud
pouZzijete nestinéné fidici kabely, pouzijte feritova jadra
Pripojte digitalni a analogové vstupy a vystupy samostatné pro zlepseni EMC kompatibility.

k fidicim kartdm jednotek, ¢imz vyloucite zemni proudy.
Jedna se o pfipojeni na svorkdch 20, 55 a 39 pro sekce

Pokud k tomu dojde, pferuste stinéni nebo vlozte mezi
stinéni a Sasi kondenzator 100 nF.

3

o

filtru i méni¢e kmito¢tu. g

sl

o

o

m

PNP (Zdroj) = -
9} -
2] P v 8
> Zapojeni digitalniho vstupu a =
) > &
+ e a

12 13 18 19 27 29 32 33 20 37

Obrazek 3.27 Vstupni polarita fidicich svorek, PNP

a o =
Z NPN (Chladi¢) S S
N Zapojeni digitalniho vstupu S) =
8 Obrazek 3.29 Pripojeni stinénych kabeld
12 13 |18 |19 |27 |20 |32 |33 | 20 |37
O 6 6 6 6 o o ©o Pfipojte spravné stinéni, aby byla zajisténa optimalni
3.4.21 Bezpecné vypnuti momentu (STO)

Chcete-li spustit funkci Bezpe¢né vypnuti momentu, je

zapotiebi dalsi zapojeni ménice kmitoctu. Dalsi informace
7 najdete v Ndvodu k pouzivdni Bezpe¢ného vypnuti momentu
pro ménice kmito¢tu Danfoss VLT®.

o L
® ©6 06 0600 0 0 o , odolnost vici elmg. ruseni.
\

I
\

\
|

\
\

\
\

\
\
\
\
\

Obrazek 3.28 Vstupni polarita fidicich svorek, NPN
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3.4.22 Prepinace S201, 5202 a S801 Zakoncete kazdy segment na obou koncich, bud pomoci
koncového spinace (S801) ménici kmitoctu, nebo pomoci

Pouzijte prepinace 5201 (A53) a 5202 (A54) k vybéru odporové sité. Vzdy pouzivejte pro pfipojeni shérnice

proudové (0-20 mA) nebo napétové (-10 az 10 V) stinénou kroucenou dvoulinku a vzdy dodrzujte bézné

konfigurace svorek analogového vstupu 53 a 54. instalacni postupy.

Nizkoimpedan¢ni spojeni stinéni se zemi v kazdém uzlu je
Prepinac¢ S801 (BUS TER.) Ize pouzit k zapnuti zakonceni na dulezité, véetné vysokych kmitoctd. Dosahnout ho |ze
portu RS-485 (svorky 68 a 69). pfipojenim velké plochy stinéni k zemi, napfiklad prostred-
nictvim kabelové svorky nebo vodivé kabelové priichodky.
Mozné bude zapotiebi pouzit kabely pro vyrovnani
potencidlu k udrzeni stejného zemniho potencialu v celé
siti, zvlasté u instalaci s dlouhymi kabely.
Vzdy pouzivejte v celé siti stejny typ kabeld, abyste
predesli chybnému pfizplGsobeni impedance. Pfi
$202 (A54) = OFF (napétovy vstup) pfipojovani motoru k ménici kmitoc¢tu vzdy pouzivejte
stinény motorovy kabel.

Viz Obrdzek 3.26.

Vychozi nastaveni:
S201 (A53) = OFF (napétovy vstup)

S801 (Zakonceni sbérnice) = OFF

OZNAMENI- Kabel Stinéna kroucena dvoulinka

Pfi zméné funkce prepinacd S201, S202 ¢i S801 je Impedance {120 Q

neprepinejte silou. Pfi manipulaci s prepinaci vyjméte Délka kabelu Max. 1 200 m (véetné pfipojovacich kabel()
kolébku LCP. S pfepinaci nepracujte, pokud je ménic Max. 500 m mezi stanicemi

kmitoc¢tu napajen.

Tabulka 3.13 Doporucené kabely

=) 3.5 Zavére¢na nastaveni a test
1 E
D = NeZ zac¢nete méni¢ kmitoc¢tu pouzivat, provedte zavére¢ny
test instalace:
uonn
@QQ ‘ 1. Na typovém Stitku motoru zjistéte, zda je motor
QCCD%O zapojen do hvézdy (Y) nebo do trojihelniku(A).
2. Zadejte Udaje z typového Stitku motoru do
3 seznamu parametr(l. Oteviete seznam stisknutim

I tlacitka [Quick Menu] (Rychlé menu) a zvolenim
moznosti Q2 Rychlé nastaveni. Viz Tabulka 3.14.

Obrazek 3.30 Vyjméte kolébku LCP, abyste se dostali k

. ue 1. Vykon motoru [kW] 1-20 Vykon motoru [kW]
pfepina¢im
nebo Vykon motoru [HP] 1-21 Vykon motoru [HP]
2. Napéti motoru parametr 1-22 Napéti
e o . motoru
3.4.23 Sériova komunikace — —
3. Kmitoet motoru 1-23 Kmitocet motoru
. L _ 4. Proud motoru parametr 1-24 Proud
RS-485 je dvouvodicova sbérnice kompatibilni s motoru
mnohobodovou topologii sité, tj. uzly Ize zapojit jako
. P , 9 . J, y poJ . J, 5. Jmenovité otdcky motoru parametr 1-25 Jmenovit
sbérnici nebo pomoci kabell s vyvody ze spole¢ného L
é otacky motoru

patefniho vedeni. K jednomu segmentu sité Ize zapojit
celkem 32 uzl@.
Opakovace rozdéluji sit

OZNAMENI!

V segmentu, ve kterém je instalovan, funguje kazdy
zesilova¢ jako uzel. Kazdy uzel pfipojeny k siti musi mit v
ramci vSech segmenti jedine¢nou adresu uzlu.

Tabulka 3.14 Parametry rychlého nastaveni

36 Danfoss A/S © Rev. 07-02-2014 V3echna préva vyhrazena. MG37A248



Instalace

Navod k pouzivani

130BT307.10

BAUER D-7 3734 ESLINGEN

Zastaven
Uspésné
[ ]

i AMA béhem cinnosti

provedeni testu AMA

Na displeji se zobrazi zprava ,Dokoncete AMA
stisknutim [OK]".

Stisknutim tlacitka [OK] ukoncete stav AMA.

Neuspésny pribéh testu AMA

Méni¢ kmitoctu vstoupi do rezimu poplachu.
Popis poplachu naleznete v casti
kapitola 9 Viystrahy a poplachy.

+Hodnota pfed poplachem” v paméti poplacht
ukazuje posledni méfici posloupnost provedenou
funkci AMA predtim, nez ménic¢ kmitoctu presel
do rezimu poplachu. Toto ¢islo spole¢né s
popisem poplachu vam pom(ze pii odstranovani
zavad. Pokud se obratite na servis firmy Danfoss,
uvedte cislo a popis poplachu.

3~ MOTOR NR. 1827421 2003
Neuspésné provedeni AMA je casto zpUsobeno nespravné

S/E005A9 zadanymi Udaji z typového stitku motoru nebo pfilis

15 KW velkym rozdilem mezi vykonem motoru a vykonem ménice

n231,5  /MIN. 400 Y v kmitoctu.

m1400  /MIN. 50 Hz

cos 0,80 36 A Nastavte pozadované mezni hodnoty otacek a doby
rozbéhu/dobéhu.

1,7L

B IP 65 H1/1A Minimalni zéddana hodnota 3-02 Minimalni zadand hodnota

Obrazek 3.31 Typovy stitek motoru

Maximalni Zzddana hodnota

3-03 Max. zadana hodnota

Tabulka 3.15 Parametry zadané hodnoty
3. PArcl\)/\l/AedtebAutome?.tlc.:fe prl.zpll,llsc’vbe,nkl motoru Minimalni otacky motoru 4-11 Minimalni otacky motoru
( ); abyste zajistili optimaini vykon. [ot./min.] nebo 4-12 Minimalni
a. PFipojte svorku 27 ke svorce 12 nebo nastavte otacky motoru [Hz]
5-12 Svorka 27, digitdini vstup na hodnotu ,Bez Maximalni otacky motoru 4-13 Maximalni ota¢ky motoru
funkce” (5-12 Svorka 27, digitdlni vstup [Q]). [ot./min.] nebo 4-14 Maximalni
b.  Aktivujte AMA 1-29 Autom. pfizptisobeni k motoru, otacky motoru [Hz]
AMA. . n
Tabulka 3.16 Mezni hodnoty otacek
C. Vyberte kompletni nebo omezeny test AMA.
Pokud je namontovan LC filtr, spustte pouze Doba rozbéhu 1 [s] 3-41 Rampa 1, doba rozbéhu
omezeny test AMA, nebo pro provedeni AMA LC Doba dobéhu 1 [s] 3-42 Rampa 1, doba dobé&hu
filtr odstrante.
I Y . " , Tabulka 3.17 Dob béhu ¢i dobéh
d. Stisknéte tlacitko [OK]. Na displeji se zobrazi abulka 0Py rozhehu €1 dobehu
zprava ,Spustte stisknutim [Hand on]".
e. Stisknéte tlac¢itko [Hand On] (Ru¢né). Ukazatel
pribéhu indikuje, zda probiha test AMA.
f. Stisknéte tlacitko [Off] (Vypnuto). Méni¢ kmitoctu
vstoupi do rezimu poplachu a na displeji se
zobrazi zprava, Zze AMA bylo ukonceno
uzivatelem.
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3.6 Dalsi pfipojeni

3.6.1 Rizeni mechanické brzdy

Pfi zvedani nebo pokladani je tieba ovladat elektrome-
chanickou brzdu:
. Brzda se ovlada pomoci libovolného reléového
nebo digitalniho vystupu (svorka 27 nebo 29).

. Vystup musi byt sepnut (bez napéti) po dobu,
kdy ménic¢ kmitoctu neni schopen ,udrzet motor
v chodu”, napfiklad kvli pfilis vysoké zatézi.

. U aplikaci s elektromechanickou brzdou zvolte ve
skupiné par. 5-4* Relé hodnotu [32] Ovidddni
mech. brzdy.

. Brzda se uvolni, kdyz proud motoru prevysi
hodnotu nastavenou v parametr 2-20 Proud
uvolnéni brzdy.

. Brzda bude aktivovana, kdyz bude vystupni
kmitocet nizsi nez kmitocet nastaveny v
parametr 2-21 Otdcky aktivace brzdy [ot./min.]
nebo parametr 2-22 Otdcky aktivace brzdy [Hz] a
pouze tehdy, kdyz méni¢ kmitoctu vykonava
pfikaz pro zastaveni.

Je-li méni¢ kmitoctu priveden do rezimu poplachu nebo
do situace, kdy vznikne prepéti, mechanicka brzda se
okamzité sepne.

3.6.2 Paralelni zapojeni motort

Méni¢ kmitoc¢tu muze fidit nékolik paralelné zapojenych
motorl. Celkovy odbér proudu vsech motor nesmi
prekrocit jmenovity vystupni proud Iun ménic¢e kmitoctu.

OZNAMENI!

Instalace bez kabell pfipojenych do spole¢ného bodu
(viz Obrdzek 3.32) jsou doporuc¢ovany pouze pro kratké
kabely.

OZNAMENI!

Pokud jsou motory zapojeny paralelné, 7-29 Autom.
prizplisobeni k motoru, AMA nelze pouzit.

OZNAMENI!

U systém s paralelné zapojenymi motory nelze pouzit
elektronickou tepelnou ochranu (ETR) ménice kmitoctu
jako ochranu jednotlivych motort. Zajistéte dalsi
ochranu motort napfiklad pomoci termistord v
jednotlivych motorech nebo samostatnymi tepelnymi
relé pro jednotlivé motory. Jisti¢e nejsou jako ochrana
vhodné.

1308A170.10

&

0000 LC fiter

PN

T I

oood
o0
&OOU
(=)
0000

Obrazek 3.32 Instalace s kabely pfipojenymi do spole¢ného
bodu

Jsou-li velikosti motord velice rozdilné, mohou nastat
potize pfi rozbéhu a pfi nizkych otackach. Relativné vysoky
ohmicky odpor statoru malych motord vyzaduje pii startu
a pfi nizkych otadckach vyssi napéti.

3.6.3 Tepelnd ochrana motoru

Elektronické tepelné relé pouzité v ménici kmitoctu ziskalo
schvaleni UL pro ochranu jednoho motoru pfi nastaveni
parametr 1-90 Tepelnd ochrana motoru na hodnotu Vypnuti
ETR a pfi nastaveni 1-24 Proud motoru na hodnotu
jmenovitého proudu motoru (viz typovy Stitek motoru).
Jako tepelnou ochranu motoru Ize pouzit také volitelnou
kartu MCB 112 s PTC termistorem. Tato karta zajistuje
ochranu motor( v oblastech s nebezpecim vybuchu, zéna
1/21 a 2/22, s certifikdtem ATEX. Kdyz je parametr
parametr 1-90 Tepelnd ochrana motoru nastaven na
hodnotu [20] ATEX ETR v kombinaci s pouzitim doplriku
MCB 112, je mozné ovladat motor Ex-e v oblastech s
nebezpecim vybuchu. Podrobné informace o nastaveni
ménice pro bezpecny provoz motord Ex-e naleznete v
pfiru¢ce programatora.
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4 Uvedeni do provozu a odzkouseni funkénosti

4.1 Pred uvedenim do provozu

UPOZORNENI

Pfed zapnutim ménice zkontrolujte celou instalaci podle Tabulka 4.1. Po dokonéeni si odskrtnéte jednotlivé polozky.

Kontrolovana polozka

Popis

Pomocné vybaveni

¢ Vyhledejte pomocné vybaveni, pfepinace, odpojovace nebo pojistky ¢i jistice na napajeci strané
ménice nebo na vystupu do motoru. Zkontrolujte, zda jsou pfipraveny na provoz pfi plnych
otackach.

e Zkontrolujte funkci a instalaci ¢idel pouzitych pro zajisténi zpétné vazby ménice kmitoctu.

e Pokud jsou piitomny, odstrarite z motoru kondenzatory pro korekci tGciniku.

Vedeni kabell

e Vedte nasledujici kabely v samostatnych kovovych kabelovodech:
. napajeci kabely
. motorové kabely

. fidici kabely

Ridici kabely

e Zkontrolujte, zda nejsou poldamané nebo poskozené kabely a uvolnéné konektory.

e Zkontrolujte, zda jsou fidici kabely izolovany od napajecich a motorovych kabeld kvili potlaceni
Sumu.

e V pfipadé potieby zkontrolujte napétovy zdroj signald.

o Doporucujeme pouzit stinény kabel nebo kroucenou dvoulinku. Zkontrolujte spravné zakonceni
stinéni.

Volny prostor pro
zajisténi chlazeni

e Nad a pod méni¢em musi byt dostatecny volny prostor pro zajisténi proudéni vzduchu.

PoZadavky na EMC

e Zkontrolujte spravnost instalace z hlediska zajisténi elektromagnetické kompatibility.

Okolni prostredi

¢ Na typovém Stitku zafizeni naleznete maximalni hodnoty provozni teploty prostiedi.

e Vlhkost musi byt v rozmezi 5-95 %, bez kondenzace.

Pojistky a jistice

e Zkontrolujte spravnost pojistek a jisti¢h.

e Zkontrolujte, zda jsou vsechny pojistky pevné usazeny a jsou provozuschopné a zda jsou vsechny
jisti¢e rozpojené.

Uzemnéni

e Ménic vyzaduje, aby byl veden zemni vodic ze 3asi k zemi.
e Zkontrolujte, zda jsou kontakty zemniho vodice tésné dotazené a nejsou zoxidované.

e Pouriti kabelovodu nebo pripevnéni zadniho panelu ke kovovému povrchu neni povazovéano za
dostatecné uzemnéni.

Vstupni a vystupni
kabely

e Zkontrolujte dotazenost kontaktd.

e Zkontrolujte, zda jsou motorové a sitové kabely vedeny v samostatnych kabelovodech nebo jako
samostatné stinéné kabely.

Vnittek panelu

e Vnitiek jednotky nesmi byt znecistény nebo zkorodovany.

Prepinace

e Zkontrolujte, zda jsou vSechny ptepinace a odpojovace ve spravné pozici.

Vibrace

e Méni¢ musi byt pevné pfipevnén a v pfipadé potfeby musi byt pouzity tlumici podlozky.

o Vsimejte si jakychkoli neobvyklych vibraci.

Tabulka 4.1 Kontrolni seznam spusténi

MG37A248
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4.2 Napdjeni zafizeni

AVAROVANI

VYSOKE NAPETI!

Ménice kmitoctu obsahuji po pfipojeni k siti vysoké
napéti. Instalaci, spusténi a Udrzbu smi provadét pouze
kvalifikovana osoba. Pii nedodrzeni hrozi nebezpedi
smrti nebo vazného urazu.

AVAROVANI

NEUMYSLNY START!

Kdyz je méni¢ kmitoctu pfipojen k elektrické siti, motor
se maze kdykoli spustit. Méni¢ kmitoctu, motor a veskera
pohanéna zafizeni musi byt pfipravena k provozu. Jinak
muze byt nasledkem smrt, vazné poranéni, poskozeni
zafizeni nebo majetku.

1. Zkontrolujte, zda napdjeci napéti nekolisa o vice
nez 3 %. Pokud tomu tak neni, napravte
nesymetrii vstupniho napéti pfedtim, nez budete
pokracovat.

2. Zkontrolujte, zda zapojeni volitelného vybaveni
(je-li pouzito) odpovida aplikaci.

Priivodce SAS se objevi na ovladacim panelu LCP pfi
prvnim zapnuti a po provedeni resetu. Postupujte podle
instrukci, které se budou objevovat na po sobé jdoucich
obrazovkach a provedte nastaveni aplikaci uvedenych v
seznamu. Priivodce SAS se také nachazi v Rychlém menu.
Pomoci tlacitka [Info] Ize v pribéhu inteligentniho
nastaveni zobrazit ndpovédu pro rdzné volby, nastaveni a
Zpravy.

OZNAMENI!

Pfi zapnutém pravodci jsou podminky startu ignorovany.

OZNAMENI!

Pokud nebude po prvnim zapnuti nebo resetu
provedena zadna ¢innost, obrazovka s privodcem SAS
automaticky zmizi po 10 minutach.

Pokud nepouzijete privodce SAS, zadejte data
nasledujicim postupem:

1. Stisknéte dvakrat tlac¢itko [Main Menu] (Hlavni
menu) na panelu LCP.

2. Pomoci navigacnich tlacitek prejdéte na skupinu
parametr 0-** Provoz/displej.

3. Zkontrolujte, zda jsou viechna ovlddana zafizeni
vypnuta. Dvefe panelu jsou zaviené nebo je 3. Stisknéte tlacitko [OK].
namontovan kryt. - = o
1107 ot./min. 3,84A M 3
4. Zapnéte méni¢. Méni¢ nespoustéjte. U ménich é
vybavenych vypina¢em zapnéte vypinac. \T’ “ ProvozDisplej [ @
OZNAMENI! 1-% zaeymotor
P sovg e 2-** Brzdy
Pokud se na stavovém fadku v dolni ¢asti panelu LCP
zobrazi zprava AUTOMATICKY VOLNY DOBEH nebo 3= Zadané hodnoty/Rampy
Poplach 60 Externi zablokovdni, znamena to, Ze ménic je
- , e . Obrazek 4.1 0-** Provoz/Displej
pfipraven k provozu, ale chybi vstupni signal na svorce
27.
, , . 4. Pomoci navigacnich tlacitek pfejdéte na skupinu
4.3 Zakladni programovani provozu parametrl 0-0* Zdkladni nastaveni a stisknéte
Ménice kmitoctu je tieba nejprve zakladnim zplsobem tlacitko [OK].
naprogramovat pro provoz, aby bylo dosazeno jejich > DA o E
maximalniho vyuziti. Zakladni naprogramovani pro provoz oxx] 8
vyzaduje zadani Udaju z typového stitku ovladaného |0-0% Basic Settings | (S
motoru a minimalnich a maximalnich ota¢ek motoru. -1l Sty Ofpamiitons .
Doporucené nastaveni parametri slouZzi pro ucely uvedeni 0-2% LCP Display
0-3% LCP Custom Readout
do provozu a kontroly. Aplika¢ni nastaveni se mohou lisit.
Podrobné pokyny k zadavani Gdajd prostiednictvim panelu
LCP naleznete v kapitola 5.1 Ovldddni.
Obrazek 4.2 0-0* Zakladni nastaveni
Tyto Udaje se musi zadavat pfi zapnutém napdjeni, ale
predtim, nez spustite provoz ménice kmitoctu. Ménic
kmito¢tu mlZete naprogramovat dvéma zpUsoby: bud’
pouzijete funkci inteligentni nastaveni aplikace (SAS) nebo
pouZijete nize uvedeny postup. Funkce SAS je rychly
privodce nastavenim nejcastéji pouzivanych aplikaci.
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5. Pomoci navigacnich tlacitek prejdéte na
0-03 Regiondini nastaveni a stisknéte tlacitko [OK].

0.0% 0.00A M
0-0%]

0-03 Regional Settings

130BP088.10

[0] International

Obrazek 4.3 0-03 Regionalni nastaveni

6. Pomoci navigacnich tlacitek zvolte podle potieby
Mezindrodni nebo US a stisknéte tlacitko [OK].
(Tim se zméni vychozi nastaveni fady zakladnich
parametrd. Uplny seznam najdete na
kapitola 6 Programovdnt.)

7. Stisknéte tlacitko [Quick Menu] (Rychlé menu) na
panelu LCP.
8. Pomoci navigacnich tlacitek prejdéte na skupinu

parametrl Q2 Rychlé nastaveni.

9. Stisknéte tlacitko [OK].

P2
13.7% 13.0A 1(1)

Q1 My Personal Menu

130BB847.10

Q2 Quick Setup

T i

Q5 Changes Made

Q6 Loggings

Obrazek 4.4 Q2 Rychlé nastaveni

10.  Vyberte jazyk a stisknéte tlacitko [OK].

T
0.0 Hz 0.00kW 1(1)

2

1-21 Motor Power [kW]

130BT772.10

4.0 [Q
[ v

Obrazek 4.5 Vybér jazyka

11.  Pokud je umisténa propojka mezi fidicimi
svorkami 12 a 27, ponechejte 5-12 Svorka 27,
digitdlIni vstup na vychozim tovarnim nastaveni.
Jinak zvolte hodnotu Mimo provoz. Ménice
kmitoctu s volitelnym modulem bypass zadnou
propojku nevyzaduiji.

12.  parametr 3-02 MinimdlIni Zddand hodnota

13.  parametr 3-03 Max. Zddand hodnota

14.  3-41 Rampa 1, doba rozbéhu
15.  3-42 Rampa 1, doba dobéhu

16.  3-13 Misto Zddané hodnoty. Podle r. Ru¢né/Auto*
Mistni Dalkova.

4.4 Test lokalniho fizeni

AUPOZORNENI

SPUSTENi MOTORU!

Zkontrolujte, zda jsou motor, systém a jakdakoli pfipojena
zafizeni pripravena ke startu. Uzivatel odpovida za
zajisténi bezpecného provozu za libovolnych podminek.
Pokud byste nezkontrolovali, zda jsou motor, systém a
jakakoli pfipojena zafizeni pfipravena ke startu, mohlo
by to mit za nasledek traz nebo poskozeni zafizeni.

OZNAMENI!

Tlacitkem [Hand On] (Ru¢né) se zadava piikaz mistniho
spusténi ménice kmitoctu. Tlacitko [Off] (Vypnout) ma
funkci zastaveni.

V mistnim rezimu se Sipkami [A] a [Y] zvySuji a snizuji
vystupni otacky ménice kmitoétu. Sipky [<] a [>] slouzi k
pohybu kurzoru po numerickém displeji.

1. Stisknéte tlacitko [Hand On] (Ru¢né).

2. Zrychlete ménic kmitoctu stisknutim tlacitka [4]
na plné otacky. Posunutim kurzoru doleva od
desetinné carky zrychlite provadéni zmén
zadavani.

3. Vsimejte si jakychkoli potizi se zrychlenim.

4. Stisknéte tlacitko [Off] (Vypnout).

5. Vsimejte si jakychkoli potizi se zpomalenim.

Pokud dochézi k potizim se zrychlenim:

. Pokud se objevi vystrahy nebo poplachy,
vyhledejte informace v kapitola 9 Vystrahy a
poplachy

. Zkontrolujte, zda jsou spravné zadany udaje o
motoru.

. Prodluzte dobu rozbéhu v 3-41 Rampa 1, doba
rozbéhu.

. Zvyste mezni hodnotu proudu v 4-18 Proudové
om.

. Zvyste mezni hodnotu momentu v 4-16 Mez
momentu pro motoricky rezim

MG37A248
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Pokud dochazi k potizim se zpomalenim:

. Pokud se objevi vystrahy nebo poplachy,
vyhledejte informace v &asti kapitola 9 Vystrahy a
poplachy.

. Zkontrolujte, zda jsou spravné zadany udaje o
motoru.

. Prodluzte dobu dobéhu v 3-42 Rampa 1, doba
dobéhu.

. Zapnéte fizeni prepéti v 2-17 Rizeni prepéti.
Informace o resetovani ménice kmitoctu po vypnuti

naleznete v kapitola 5.1.2 Ovldddni pomoci grafického
oviddaciho panelu LCP (GLCP) .

OZNAMENI!

Casti kapitola 4.1 Pred uvedenim do provozu az

kapitola 4.3 Zdkladni programovdni provozu popisuji
postupy pfi pripojovani ménice kmitoc¢tu k napajeni,
zakladni programovani, nastaveni a testovani funk¢nosti.

4.5 Spusténisystému

Predtim, nez zahdjite postup popsany v této ¢asti, je nutné
dokoncit zapojeni a programovani aplikace. Informace o
nastaveni aplikaci naleznete v kapitola 7 Priklady aplikaci.
Doporucujeme provést nasledujici kroky poté, co bylo
dokonceno nastaveni aplikace.

AUPOZORNENI

SPUSTENI MOTORU!

Zkontrolujte, zda jsou motor, systém a jakdakoli pfipojena
zafizeni pripravena ke startu. Uzivatel odpovida za
zajisténi bezpe¢ného provozu za libovolnych podminek.
Pokud byste nezkontrolovali, zda jsou motor, systém a
jakakoli pfipojend zafizeni pfipravena ke startu, mohlo
by to mit za nasledek traz nebo poskozeni zafizeni.

1. Stisknéte tlacitko [Auto On] (Auto).

2. Zkontrolujte, zda jsou k ménici kmitoctu spravné
pfipojeny externi fidici funkce a zda bylo
dokon¢eno naprogramovani.

3. Aktivujte externi povel spusténi.

4. Nastavte zadanou hodnotu otacek v rozsahu
otéacek.

5. Deaktivujte externi povel spusténi.

6. Poznamenejte si veskeré problémy.

Pokud se objevi vystrahy nebo poplachy, vyhledejte
informace v kapitola 9 Vystrahy a poplachy.
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5 Uzivatelské rozhrani

5.1 Ovladani 1. Displej

.. L yso s la  Stavovy radek: Stavové zpravy
5.1.1 Rezimy ovladani zobrazované pomoci ikon a grafiky.

b Radky 1-2: Radky s provoznimi Gdaji
zobrazujici Udaje a proménné

Méni¢ kmito¢tu Low Harmonic Drive Ize ovladat dvéma

zplsoby: s R i )
. Pomoci grafického ovladaciho panelu (GLCP) definované uzivatelem. Stisknutim
tlacitka [Status] (Stav) Ize pridat dalsi
. Pomoci pocitace pfipojeného prostrednictvim vadek.
sériové komunikace RS-485 nebo USB 5

1c  Stavovy radek: Stavové zpravy

; 1z, , . 1 zobrazované pomoci textu.
5.1.2 Ovladani pomoci grafického P

ovladaciho panelu LCP (GLCP) 2. Programovatelna tlacitka menu

3. Kontrolky/navigacni panel
Méni¢ kmito¢tu Low Harmonic Drive ma 2 ovlddaci panely
LCP, jeden pro sekci méni¢e kmitoc¢tu (napravo) a druhy
pro sekci aktivniho filtru (nalevo). Oba panely LCP funguji
stejné. Kazdy panel LCP fidi pouze jednotku, ke které je
pfipojen, a mezi 2 panely neprobihd zddna komunikace.
Prace s grafickym ovlddacim panelem LCP (GLCP)

4, Ovladaci tlacitka

130BA018.13

N a
Status 1(0)

OZNAMENI. 1234rpm 10,4A 43,5Hz

Aktivni filtr musi byt v automatickém rezZimu. Stisknéte
tlaéitko [Auto On] (Aut ladaci lu LCP ! b
acitko [Auto On] (Auto) na ovladacim panelu 43,5Hz

Nasledujici pokyny plati pro graficky ovladaci panel GLCP
(LCP 102).

Run OK c

Ovladaci panel GLCP je rozdélen na ctyii funk¢ni
skupiny: 2 Status
. Graficky displej se stavovymi radky.

Menu

Quick Main Alarm
Menu

° Tlac¢itka menu a kontrolky (LED diody) slouzici k
vybéru rezimu, ke zméné parametrd a k prepinani
funkci displeje.

. Navigacni tlacitka a kontrolky (LED diody).
. Ovladaci tla¢itka a kontrolky (LED diody).

Graficky displej:

LCD displej je podsviceny a obsahuje celkem 6 alfanume-
rickych fadkud. Veskerd data zobrazena na ovladdacim panelu
LCP mohou v rezimu [Status] (Stav) zobrazit az pét poloZzek - - —

provoznich Udajd. Na Obrdzek 5.1 je uveden pfiklad panelu
LCP ménice kmitoctu. Panel LCP fltru vypada identicky, ale 4
zobrazuje informace souvisejici s provozem filtru.

Obrazek 5.1 LCP
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Displej je rozdélen do tii ¢asti:

Horni ¢ast (a)

zobrazuje ve stavovém rezimu stav nebo az 2 proménné,
pokud displej neni ve stavovém rezimu a ve stavu
poplachu/vystrahy.

Zobrazeno je ¢&islo aktivni sady parametrd (vybrano jako
aktivni sada parametrd v 0-10 Aktivni sada). Pokud progra-
mujete jinou nez aktivni sadu parametr(, zobrazi se vpravo
v zavorce Cislo programované sady parametrd.

Stiedni cast (b)

zobrazuje az 5 proménnych s odpovidajicimi jednotkami
bez ohledu na stav. V pfipadé poplachu nebo vystrahy se
misto proménnych zobrazi vystraha.

Stisknutim tlacitka [Status] (Stav) Ize pfepinat mezi tfemi
stavovymi udaji na displeji.

Na jednotlivych stavovych obrazovkéch jsou zobrazeny
provozni proménné v raznych formatech.

S jednotlivymi provoznimi proménnymi Ize spojit nékolik
hodnot nebo méfeni. Zobrazované hodnoty nebo méfeni
Ize definovat pomoci parametr( 0-20, 0-21, 0-22, 0-23 a

Stavovy displej Il

Podivejte se na provozni proménné (1.1, 1.2, 1.3 a 2)
zobrazené na displeji na Obrdzek 5.3.

V prvnich dvou fadcich jsou v tomto pfikladu vybrany
proménné pro otacky, proud motoru, vykon motoru a
kmitocet.

1.1, 1.2 a 1.3 jsou zobrazeny malym pismem a 2 velkym
pismem.

10

G 207 ot./min.  525A 24,4 kW

6,9 Hz

Délkovy automaticky chod

@ @1308%62.10

o)

Obrazek 5.3 Stavovy displej Il - provozni proménné

Stavovy displej llI
Tento stavovy displej zobrazuje udalost a akci inteli-
gentniho regulatoru provozu.

— Cal o
0-24. R
778 ot./min. 0,86 A 40kw| &
Kazda hodnota nebo méfeni zobrazené na displeji, vybrané 2
v parametrech 0-20 az 0-24, ma vlastni méfitko a pocet i?;’_:_o vyp. 0 (vyp.)
desetinnych mist v pfipadé pouziti desetinné ¢arky. Velké Akce: -
¢iselné hodnoty se zobrazuji s méné desetinnymi misty.
. , Dalkovy automaticky chod
Pt.. Zobrazeni proudu
525 A; 152 A 105 A. Obrazek 5.4 Stavovy displej lll - provozni proménné
Stavovy displej |
Tento rezim zobrazeni je standardni po spusténi nebo po OZNAMENI!
inicializaci.
. Stavovy displej Ill neni k dispozici na panelu LCP filtru.
Pomoci tlacitka [Info] (Info) ziskate informace o hodnotéch y dispi€) P P
nebo méfenich spojenych se zobrazenymi provoznimi L
L Dolni ¢ast
proménnymi (1.1, 1.2, 1.3, 2 a 3). 3 . Lo o .
Podivejte se na provozni proménné zobrazené na displeji vzdy zobrazuje stav ménice kmitotu v rezimu Stav.
na Obrdzek 5.2. 1.1, 1.2 a 1.3 jsou zobrazeny malym e e
vz . <
pismem. 2 a 3 jsou zobrazeny stfednim pismem. Horni cast < 5
s 43 ot./min. 544 A 25,3 kW &
i g L o lnk2
799 ot./min. 7,83A 36,4 kW § Stedni ast <
= 2,9%
0,000
-
Dolni ¢ast
53,2% I Dalkovy automaticky chod
A“‘°mati‘kydé'%"2béh/ EIES Obrazek 5.5 Dolni ¢asti ve stavovém rezimu
Obrazek 5.2 Stavovy displej | - provozni proménné Nastaveni kontrastu displeje
Stisknutim [status] (Stav) a [4] displej ztmavite
Stisknutim [status] (Stav) a [Y] displej zesvétlite.
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Kontrolky (LED diody):

Pokud dojde k prekroceni urcitych prahovych hodnot,
rozsviti se kontrolka poplachu nebo vystrahy. Na ovladacim
panelu se zobrazi text stavu a poplachu.

Kontrolka On (zapnuto) se rozsviti, kdyz je do ménice
kmitoctu privedeno sitové napéti z:

. napéti sité
. svorky meziobvodu
. externiho 24V zdroje
Displej je pfitom podsvicen. Kontrolky (LED diody)

. Zelend LED dioda/On: Ovladaci sekce je v
provozu.

. Zluta LED dioda/Warn: Oznacuje vystrahu.

. Blikajici cervend LED dioda/Alarm: Oznacuje
poplach.

130BP044.10

On

Warn.

Alarm
Obrazek 5.6 Stavové kontrolky

Tla¢itka ovladaciho panelu GLCP

Tlac¢itka menu

Tlac¢itka menu jsou rozdélena podle funkci. Tlacitka a
kontrolky pod displejem se pouZivaji k nastaveni
parametrl a také k volbé zobrazeni na displeji béhem
normalniho provozu.

Quick

Status
Menu

130BP045.10

Obrazek 5.7 Tlacitka menu

[Status] (Stav)
Uddva stav ménice kmitoctu (nebo motoru) nebo filtru. Na
panelu LCP ménice Ize stisknutim tlacitka [Status] (Stav)
zvolit 3 rGznda zobrazeni Udajd na displeji:
5faddkové zobrazeni Udajl, 4fddkové zobrazeni udaji nebo
Inteligentni regulator provozu.
Inteligentni regulator provozu neni pro filtr k dispozici.
Pomoci tlacitka [Status] (Stav) vyberte rezim zobrazeni
nebo se vratte k predeslému rezimu zobrazeni z nasledu-
jicich stava:

. rychlé menu

. hlavni menu

. rezim poplachu

Tlacitko [Status] (Stav) Ize pouzit k pfepinani jednoduchého
a dvojitého rezimu udajd na displeji. Status (Stav)

[Quick Menu] (Rychlé menu)
Umoznuje rychlé nastaveni ménice kmitoctu nebo filtru a

programovani nejbéznéjsich funkci. Rychlé menu
Tlac¢itkem [Quick Menu] (Rychlé menu) Ize vyvolat
polozky:

. Q1: Vlastni menu

. Q2: Rychlé nastaveni
. Q5: Provedené zmény
. Q6: Protokolovani

Protoze aktivni filtr je integrovanou soucasti ménice Low

Harmonic Drive, je nutné pouze minimalni programovani. 5
Na panelu LCP filtru se zobrazuji informace o provozu

filtru, napf. THD napéti nebo proudu, opraveny proud,

dodavany proud nebo cos ¢ a skute¢ny ucinik.

Parametry rychlého menu jsou pfistupné ihned po
vytvoreni hesla prostfednictvim par. 0-60, 0-61, 0-65 nebo
0-66.

Mezi rezimem rychlého menu a rezimem hlavniho menu je
mozné pfimo prepinat.

[Main Menu] (Hlavni menu)

Se pouziva k programovani vsech parametrd.

Parametry hlavniho menu jsou pfistupné ihned po
vytvoreni hesla prostfednictvim par. 0-60, 0-61, 0-65 nebo
0-66.

Mezi rezimem hlavniho menu a rezimem rychlého menu je
mozné pfimo prepinat.

Zkratku k parametru vyvolate stisknutim tlacitka [Main
Menu] (Hlavni menu) na 3 sekundy. Zkratka umozni pfimy
pfistup k libovolnému parametru.

[Alarm Log] (Pamét poplachi)

Zobrazi seznam péti poslednich poplacht (ocislovanych A1
az A5). Chcete-li ziskat dalsi podrobnosti o nékterém
poplachu, prejdéte pomoci tlacitek se Sipkami na cislo
pfislusného poplachu a stisknéte tlacitko [OK] (OK). Zobrazi
se informace o stavu ménice kmitoc¢tu nebo filtru pred
vstupem do rezimu poplachu.

[Back] (Zpét)
Vas vréti k pfedchozimu kroku nebo vrstvé v navigacni
strukture.

Obrazek 5.8 Tlacitko Back

MG37A248
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[Cancel] (Storno)
Zrusi posledni zménu nebo pfikaz pokud nedoslo ke
zméné zobrazeni.

Obrazek 5.9 Tlacitko Cancel

[Info] (Info)

Zobrazi informace o pfikazu, parametru nebo funkci v
libovolném okné displeje. [Info] (Info) poskytne podrobné
informace, kdykoli potfebujete pomoc.

Informacni rezim ukoncite stisknutim tlacitka [Info] (Info),
[Back] (Zpét) nebo [Cancel] (Storno).

Obrazek 5.10 Tlacitko Info

Navigacni tlacitka

Ctyfi navigaéni tlacitka se pouzivaji k navigaci mezi
volbami dostupnymi prostifednictvim tlacitek [Quick Menul]
(Rychlé menu), [Main Menu] (Hlavni menu) a [Alarm Log]
(Pamét poplachi). Pomoci navigac¢nich tlacitek pohybujete
kurzorem.

[OK] (OK)
se pouziva ke zvoleni parametru oznac¢eného kurzorem a k
povoleni zmény parametru.

130BT117.10

Warn

Alarm

Obrazek 5.11 Navigacni tlacitka

Ovladaci tlacitka
Slouzi pro lokalni fizeni. Jsou umisténa v dolni ¢asti
ovladaciho panelu.

[ [ [

Obrazek 5.12 Ovladaci tlacitka

130BP046.10

[Hand On] (Ru¢né)

Umoznuje ovladat méni¢ kmitoc¢tu pomoci ovlddaciho
panelu GLCP. Tlac¢itkem [Hand on] (Ruc¢né) také nastar-
tujete motor a nyni Ize pomoci tlacitek se Sipkami zadat
zadanou hodnotu ota¢ek motoru. Prostfednictvim
parametru 0-40 Tlacitko [Hand on] na LCP lIze zvolit stav
tlacitka [1] Zapnuto nebo [0] Vypnuto.

Pfi stisknuti tlacitka [Hand on] (Ru¢né) jsou aktivni
nasledujici Fidici signaly:
. [Hand on] (Ru¢né) - [Off] (Vypnuto) — [Auto on]

(Auto)
. Reset
. Zastaveni volnym dobéhem, inverzni (motor

dobéhne do zastaveni)
. Reverzace

. Volba sady parametrd, LSB - Volba sady
parametr(, MSB

. Ptikaz stop prostfednictvim sériové komunikace
. Rychlé zastaveni

. Stejnosmérnd brzda

OZNAMENI!

Externi signdly zastaveni aktivované pomoci fidicich
signall nebo sériové sbérnice potlaci prikaz ,start”
zadany prostiednictvim ovladaciho panelu LCP.

[Off] (Vypnuto)

Zastavi pfipojeny motor (kdyz stisknete tlacitko na panelu
LCP ménice kmitoctu) nebo filtr (kdyz stisknete tlacitko na
panelu LCP filtru). Prostfednictvim parametru 0-41 Tlacitko
[Off] na LCP Ize zvolit stav tlacitka [1] Zapnuto nebo [0]
Vypnuto. Pokud neni vybrana zadna funkce externiho
zastaveni a tlacitko [Off] (Vypnuto) neni aktivni, Ize motor
zastavit pouze odpojenim sitového napajeni.

[Auto On] (Auto)

Umoznuje fidit méni¢ kmito¢tu pomoci fidicich svorek
nebo sériové komunikace. Kdyz je na fidici svorky nebo na
sbérnici pfiveden signal startu, méni¢ kmitoctu se spusti.
Prostfednictvim parametru 0-42 Tlacitko [Auto on] na LCP
Ize zvolit stav tlacitka [1] Zapnuto nebo [0] Vypnuto.

OZNAMENI!

Aktivni signal HAND-OFF-AUTO pres digitalni vstupy ma
vyssi prioritu nez ovladaci tla¢itka [Hand on] (Ruc¢né) -
[Auto on] (Auto).

[Reset] (Reset)

se pouziva k resetovani ménice kmitoctu nebo filtru po
spusténi poplachu (vypnuti). Prostfednictvim parametru
0-43 Tlacitko [Reset] na LCP na panelu LCP Ize zvolit stav
tlacitka [1] Zapnuto nebo [0] Vypnuto. Reset
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Zkratka k parametru

Zkratku vyvoldte stisknutim tlacitka [Main Menu] (Hlavni
menu) na 3 sekundy. Zkratka umozni pfimy pfistup k
libovolnému parametru.

5.1.3 Zména udaju

1. Stisknéte tlacitko [Quick Menu] (Rychlé menu)
nebo [Main Menu] (Hlavni menu).

5.1.5 Zména skupiny ciselnych datovych
hodnot

Pokud zvoleny parametr reprezentuje numericka datova
hodnota, mlzete zvolenou datovou hodnotu ménit

pomoci navigacnich tlacitek [<] a [>] a také tlacitek [4] a
[¥]. K posunu kurzoru ve vodorovném sméru pouzijte
tlacitka [<] a [*].

2. K vyhledéni skupiny parametrd, kterou chcete 113 ot./min. 1,78 A 10 E
upravit, pouzijte tlacitka [4] a [Y]. Zména udaja Nastaveni zavislé na zatézi 1-6* §
o
3. Stisknéte tlacitko [OK]. 1 - 60 Kompenzace zatizeni pfi it
4. K vyhledani parametru, ktery chcete upravit, TIELSYER GEEEER
pouzijte tla¢itka [4] a [¥]. 0%
\ v
5. Stisknéte tlacitko [OK].
6. Pomoci tlacitek [A] a [Y] vyberte spravné Obrazek 5.14 Piiklad zobrazeni na displeji
nastaveni parametru. Nebo pomoci tlacitek [<] a
[>] prejdéte v cisle na cislici. Kurzor oznacuje
vybranou ¢islici, kterd ma byt zménéna. Tlacitko Tlacitka [4]/[¥] méni datovou hodnotu. [4] datovou
[4] hodnotu zvy3uje a tladitko [¥] ji sniZuje. hodnotu zvétiuje a [¥] ji zmensuje. Umistéte kurzor na
7. Stisknutim tlacitka [Cancel] (Zrugit) zménu zruiite, hodnotu, kterou chcete ulozit a stisknéte tlacitko [OK].
nebo stisknutim tlac¢itka [OK] potvrdite zménu a ~ o
) ) ) 729 ot./min. 6,21A M 3
zadate nové nastaveni. R
Nastaveni zavislé na zatézi 1-6* §
o
x ¢ 1 - 60 Kompenzace zatizeni pfi 2
5.1.4 Zména textovych hodnot nizkyeh otackach
- , . T80%
Ma-li vybrany parametr textovou hodnotu, jeho hodnota se : v
méni pomoci tlacitek [A]/[V].
[A] hodnotu zvysuje a [¥] hodnotu snizuje. Umistéte kurzor Obrazek 5.15 Pfiklad zobrazeni na displeji
na hodnotu, kterou chcete ulozit a stisknéte tlacitko [OK].
=1 © 5.1.6 Zména datové hodnoty, krokové
740 ot./min. 10,64 A L
Zakladni nastaveni 0-0* §
001 Jasvk 3 Nékteré parametry Ize ménit krokoveé i plynule. Tato
- Z m
i - metoda se tykd 7-20 Vykon motoru [kW],
parametr 1-22 Napéti motoru a 1-23 Kmitocet motoru.
[0] English Tyto parametry mUzete ménit jako skupinu ¢iselnych
hodnot Udaja i plynule jako ¢iselné hodnoty udaj.
Obrazek 5.13 Priklad zobrazeni na displeji ; .,
5.1.7 Zobrazeni a programovani
indexovanych parametr(
Parametry jsou pfi vliozeni do cyklického zasobniku
ocislovany. Parametry
15-30 Pamét poplachi: Kéd chyby az 15-32 Pamét poplachu:
Cas obsahuji pamét poruch, kterou Ize zobrazit. Vyberte
parametr, stisknéte tlacitko [OK] a pomoci navigacnich
tlacitek se Sipkou nahoru/dolt mUzete prochazet
seznamem hodnot.
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Vezméme jako dalsi pfiklad parametr 3-10 Pevnd Zdd.
hodnota:

Vyberte parametr, stisknéte tlacitko [OK] a pomoci tlacitek
[A]/[¥] mUzete prochazet indexované hodnoty. Chcete-li
zménit hodnotu parametru, vyberte indexovanou hodnotu
a stisknéte tlacitko [OK]. Zménte hodnotu pomoci tlacitek
[A]/[v]. Stisknutim tlacitka [OK] potvrdite nové nastaveni.
Stisknutim tlacitka [Cancel] akci zrusite. Stisknutim tlacitka
[Back] (Zpét) opustite parametr.

5.1.8 Rychly pfenos nastaveni parametr(
pomoci ovladaciho panelu GLCP

Po dokonceni nastaveni ménice kmitoctu ulozte (zélohujte)
nastaveni parametrd do panelu GLCP nebo do pocitace
prostiednictvim softwaru pro nastavovani MCT 10.

AVAROVANI

Pied provadénim libovolné z téchto operaci zastavte
motor.

UloZeni dat do ovladaciho panelu LCP
1. Prejdéte na 0-50 Kopirovdni pres LCP.

2. Stisknéte tlac¢itko [OK] (OK).
3. Vlyberte [1] Ve do LCP.
4, Stisknéte tlacitko [OK] (OK).

Vsechna nastaveni parametrd se nyni ulozi do ovladaciho
panelu GLCP, coz je indikovéno ukazatelem prdbéhu. Kdyz
je zkopirovéano 100 % dat, stisknéte tlacitko [OK].

Ovladaci panel GLCP Ize nyni pfipojit k jinému ménici
kmitoctu a zkopirovat nastaveni parametr(i do tohoto
ménice.
Pfenos dat z ovladaciho panelu LCP do ménice kmitoctu
1. Prejdéte na 0-50 Kopirovdni pres LCP.
2. Stisknéte tlacitko [OK] (OK).
3. Vyberte [2] vse z LCP.
4. Stisknéte tlacitko [OK] (OK).

Nastaveni parametrd ulozend v ovladacim panelu GLCP se
nyni pfenesou do ménice kmitoctu, coz je indikovano
ukazatelem prdbéhu. Kdyz je zkopirovano 100 % dat,
stisknéte tlacitko [OK].

5.1.9 Inicializace na vychozi nastaveni

Méni¢ kmitoctu muzete inicializovat na vychozi nastaveni
dvéma zplsoby: pomoci doporucené inicializace a ru¢ni
inicializace.

Kazda metoda ma jiny vliv. InicializaceVychozi nastaveni

5.1.9.1 Doporucena inicializace

Inicializace pomoci 14-22 Provozni rezim)
1. Zvolte 14-22 Provozni rezim.

2. Stisknéte tlacitko [OK] (OK).

3. Vyberte moznost Inicializace (u ovladaciho panelu
NLCP vyberte moznost ,2").

4. Stisknéte tlacitko [OK] (OK).
5. Vypnéte ménic a pockejte, az se displej vypne.

6. Znovu pfipojte napajeni. Méni¢ kmitoctu se
resetuje.

7. Stisknéte tlacitko [Reset] (Reset).

14-22 Provozni reZim inicializuje viechny hodnoty s
vyjimkou nasledujicich:

Parametr 14-50 RFI filtr

8-30 Protokol

8-31 Adresa

8-32 Prenosovd rychlost

8-35 Minimdlni zpoZdéni odezvy

8-36 Maximdini zpoZdéni odezvy

8-37 Max. zpoZdéni mezi znaky

15-00 Pocet hodin provozu az 15-05 Pocet prepéti

15-20 Historie zdznamu: Uddlost az 15-22 Historie zdznamu:
Cas

15-30 Pamét poplachu: Kéd chyby az 15-32 Pamét poplachu:
Cas

OZNAMENI!

Parametry vybrané v 0-25 Vlastni nabidka ztistanou
pritomny s vychozim tovarnim nastavenim.

5.1.9.2 Rucni inicializace

OZNAMENI!

Pfi provadéni ru¢ni inicializace jsou vynulovana
nastaveni sériové komunikace, RFI filtru a paméti poruch.
Jsou odebrany parametry vybrané v 0-25 Vlastni nabidka.

1. Odpojte sitové napdjeni a pockejte, dokud
displej nezhasne.
2a. V pripadé grafického ovladaciho panelu GLCP

stisknéte soucasné pii zapnuti tlacitka [Status]
(Stav) - [Main Menu] (Hlavni menu) — [OK].

2b. V pfipadé ovladaciho panelu LCP 101
stisknéte pfi zapnuti tlacitko [Menu] (Menu).
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3. Po péti sekundach tlacitka uvolnéte.

4. Méni¢ kmitoctu je nyni naprogramovén podle
vychozich nastaveni.

Parametr inicializuje vSechny hodnoty s vyjimkou nasledu-
jicich:

15-00 Pocet hodin provozu

15-03 Pocet zapnuti

15-04 Pocet prehrdti

15-05 Pocet prepéti

5.1.10 Pripojeni sbérnice RS-485

Filtr i méni¢ kmitoctu lIze pfipojit k fidici jednotce (master)
spole¢né s dalSimi zatézemi pomoci standardniho rozhrani
RS-485. Svorka 68 je pfipojena k signalu P (TX+, RX+) a
svorka 69 je pripojena k signédlu N (TX-,RX-).

U jednotky Low Harmonic Drive vzdy pouzijte paralelni
pfipojeni, abyste zajistili, Ze bude pfipojen filtr i méni¢
kmitoctu.

130BA060.11
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Obrazek 5.16 Priklad pfipojeni

Aby nedochazelo k moznym vyrovnavacim prouddm ve
stinéni, uzemnéte kabelové stinéni pres svorku 61, ktera je
pfipojena ke kostie pfes RC ¢len.

Ukonéeni sbérnice

Sbérnici RS-485 ukoncete odporovou siti na obou koncich.
Pokud je méni¢ kmitoctu prvnim nebo poslednim
zafizenim ve smycce systému RS-485, nastavte prepinac
S801 na fidici karté na hodnotu ON.

Dalsi informace naleznete v kapitola 3.4.22 Prepinace S201,
5202 a S801.

5.1.11 Pripojeni pocitace k ménici kmitoctu

Pokud chcete ovladat nebo programovat jednotku Low
Harmonic Drive pomoci pocitace, nainstalujte pocitacovy
konfiguracni nastroj Software pro nastavovani MCT 10.
Pocitac je pfipojen pomoci standardniho (hostitel/zatizeni)
USB kabelu, nebo prostiednictvim rozhrani RS485, k ménici
kmitoctu i k filtru. Pfipojeni pocitace k ménici kmitoctu

OZNAMENI!

Pfipojeni USB je galvanicky oddéleno od napajeciho
napéti (PELV) i od ostatnich svorek s vysokym napétim.
Pfipojeni USB je pfipojeno k ochranné zemi na ménici
kmitoctu. Pro pfipojeni pocitace ke konektoru USB
ménice kmitoctu pouzijte jediné izolovany pfenosny
pocitac.

Dalsi informace o pfipojeni fidicich kabel( najdete v casti
kapitola 3.4.20 Elektrickd instalace, Ridici kabely.

o
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o
22l
=
[aa}
o
52

Obrazek 5.17 Pripojeni fidicich kabell

5.1.12 Pocitacové softwarové nastroje

Pocitacovy konfiguracni nastroj Software pro nastavovani
MCT 10

Jednotka Low Harmonic Drive je vybavena 2 sériovymi
komunika¢nimi porty. Danfoss poskytuje pocitacovy néstroj
pro komunikaci pocitace s méni¢em kmitoctu, Software pro
nastavovani MCT 10. Podrobné informace o nastroji
naleznete v &asti kapitola 2.4 Dalsi zdroje.

Software pro nastavovani MCT 10

MCT 10 je interaktivni nastroj pro nastaveni parametr(i v
ménicich kmito¢tu Danfoss. Software je mozné stadhnout z
internetového serveru spole¢nosti Danfoss
www.danfoss.com/BusinessAreas/DrivesSolutions/Software-
download/DDPC+Software+Program.htm.

Software pro nastavovani MCT 10 je uzite¢ny pro:

. Planovani komunikacni sité v rezimu offline. MCT
10 obsahuje Uplnou databazi méni¢t kmitoctu.

. Uvadéni ménic¢d kmitoc¢tu do provozu online

. Ukladani nastaveni pro vsechny ménice kmitoctu

. Vyménu ménice kmitoctu v siti

. Jednoduchou a presnou dokumentaci nastaveni
ménice kmito¢tu po uvedeni do provozu.

MG37A248
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. Rozdifovani stavajici sité
. Podporovany budou i ménic¢e kmitoctu vyvijené v
budoucnosti.

Software pro nastavovani MCT 10 podporuje sbérnici
Profibus DP-V1 prostfednictvim pfipojeni Master tfidy 2.
Umoznuje ¢ist a zapisovat parametry ménic¢e kmitoctu
online prostfednictvim sité Profibus a eliminuje nutnost
pouziti dalsi komunikacni sité.

UlozZeni nastaveni ménic¢e kmitoc¢tu

1. Ptipojte pocita¢ k jednotce prostfednictvim
komunika¢niho portu USB.

AUPOZORNEN

Ve spojeni s portem USB pouzijte pocitac¢ izolovany od
sité. Nedodrzenim tohoto pokynu muzete zpUsobit
poskozeni zafizeni.

2. Spustte software pro nastavovani MCT 10.

3. Zvolte moznost ,Read from drive” (Cist z ménice).
4. Zvolte moznost ,Save as” (UlozZit jako).

Vdechny parametry jsou nyni uloZeny v pocitaci.

Nacteni nastaveni ménice kmitoctu

1. Pripojte pocitac k ménici kmitoctu prostied-
nictvim komunikac¢niho portu USB

2. Spustte software pro nastavovani MCT 10

3. Zvolte moznost ,Open” (Oteviit). Zobrazi se
uloZené soubory.

4. Otevrete pfislusny soubor.
5. Zvolte moznost ,Write to drive” (Zapsat do
ménice).

VSechna nastaveni parametri budou nyni pfenesena do
ménice kmitoctu.

50 Danfoss A/S © Rev. 07-02-2014 V3echna préva vyhrazena.
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6 Programovani

‘ £

6.1 Programovani ménice kmitoctu 0-01 Jazyk
, , Moznost: Funkce:
6.1.1 Parametry rychlého nastaveni
Bahasa Part of Language package 2
Indonesia
LA degk [52] | Hrvatski
Moznost: Funkce:
Defines the language to be used in the 1-20_Vykon motoru [kW]
display. The frequency converter can be Rozsah: Funkce:
delivered with 4 different language Size related* | [0.09 - 3000.00 kW] |
packages. English and German are "
included in all packages. English cannot be 1-22 Napéti motoru
erased or manipulated. Rozsah: Funkce:
[0] | English Part of Language packages 1 - 4 Size related* | [10-1000V] |
[1] | Deutsch Part of Language packages 1 - 4 1-23 Kmitocet motoru
[2] |Francais Part of Language package 1 Rozsah: Funkce:
Si lated* 20 - 1000 H
[3] | Dansk Part of Language package 1 fz€ refate | L 2 |
- 1-24 Proud motoru
[4] | Spanish Part of Language package 1
Rozsah: Funkce:
[5] | Italiano Part of Language package 1 Size related* | 10.10 - 10000.00 A] |
Svenska Part of Language package 1 1-25 Jmenovité otacky motoru
[7]1 | Nederlands Part of Language package 1 Rozsah: Funkce:
Size related* | 1100 - 60000 RPM] |
[10] | Chinese Part of Language package 2
5-12 Svorka 27, digitalni vstup
Suomi Part of Language package 1 N
B Moznost: Funkce:
[22] | English US Part of Language package 4 Vyberte funkci v dostupném rozsahu digitélniho
vstupu.
Greek Part of Language package 4
Bez funkce [0]
Bras.port Part of Language package 4 Vynulovani []
Slovenian Part of Language package 3 Dobéh, inv. [2]
Vynul. a dobéh, inv. [3]
Korean Part of Language package 2 Rychlé zastav., inv. [4]
Japanese Part of Language package 2 DC brzdéni, inverzni [5]
Turkish Part of Language package 4 Stop, inverzni (61
Start (8]
Trad.Chinese Part of Language package 2 Pulsni start 9]
Bulgarian Part of Language package 3 Reverzace [10]
Srpski Part of Language package 3 Start, reverzace (i
- Povolit start vpred [12]
Romanian Part of Language package 3 Povolit start vzad [13]
Magyar Part of Language package 3 Konstantni otacky 14
Pevna z. h., bit 0 [16]
Czech Part of Language package 3 Pevna 2. h., bit 1 1171
Pevna z. h., bit 2 [18]
Polski Part of Language package 4 — -
UlozZeni zadané hodnoty [19]
Russian Part of Language package 3 UloZeni vystupu [20]
Zrychleni 21
Thai Part of Language package 2 fychen [21]
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5-12 Svorka 27, digitalni vstup

Moznost: Funkce:

Zpomaleni [22]
Volba sady p., bit 0 [23]
Volba sady p., bit 1 [24]
Korekce kmit. nahoru [28]
Korekce kmit. dolt [29]
Pulzni vstup [32]
Rampa, bit 0 [34]
Rampa, bit 1 [35]
Mains failure inverse (Porucha napdj., [36]
inv.)

Zvyseni DigiPot [55]
Snizeni DigiPot [56]
Vynulovéni DigiPot [57]
Vynulovat ¢ita¢ A [62]
Vynulovat ¢ita¢ B [65]

Tabulka 6.1

1-29 Automatické prizpisobeni motoru (AMA)

Poznamka:
. Pro nejlepsi pfizpisobeni ménice kmitoctu
provadéjte AMA u studeného motoru.

. Test AMA nelze provést pii spusténém motoru.

. Test AMA nelze provést u motor(Q s
permanentnimi magnety.

OZNAMENI!

Je dulezité, abyste spravné nastavili parametry motoru
ve skupiné 7-2* Data motoru, protoze se vyuzivaji v
algoritmu AMA. Text AMA musi byt proveden proto, aby
bylo dosazeno optimalniho dynamického vykonu
motoru. Test mize trvat v zavislosti na vykonové zatizi-
telnosti motoru az 10 minut.

OZNAMENI!

Vyhnéte se externimu generovani momentu béhem testu
AMA.

OZNAMENI!

Moznost: Funkce: Pokud se zméni nastaveni nékterého z parametrt ve
N7N \ skupiné par. 1-2* Data motoru, rozsifené parametry
motoru 1-30 az 1-39 se vrati k vychozimu nastaveni.
Tento parametr nelze upravit béhem
chodu motoru. o 3-02 Minimalni zadana hodnota
Funkce AMA opt'lmallzu1e.dynjc1m|?ky vv)llvkon' Rozsah: Funkce:
motoru automatickou optimalizaci rozsifenych
parametrdi motoru (par. 1-30 a2 1-35) v Size [-999999.999 - | Zadejte minimalni zadanou
Klidovém stavu. related* | par. 3-03 hodnotu. Minimalni zédana
Po zvoleni hodnoty [1] nebo [2] aktivujte funkci ReferenceFeed- hodnota je nejnizsi hodnota
AMA stisknutim tlacitka [Hand on]. Viz také ast sl CLEEPEIE] SSMAE) VRS ) AR a
Automatické prizplsobeni k motoru. Po normalni hodnot.
sekvenci se na displeji objevi: ,Dokoncete AMA Minimalnf Z4dand hodnota je
stisknutim [OKI". Po stisknuti tlacitka [OK] bude LRI [POPR2 a e, L7 3
méni¢ kmito¢tu pfipraven k provozu. 3-00 Rozsah Zddané hodnoty
[0 |Vypnuto nastaven na Min - Max [0].
. Jednotka minimalni zadané
[1] | Zapnout | Provede test AMA odporu statoru Rs, odporu hodnoty odpovida:
kompl. rotoru Ry, rozptylové reaktance statoru X, o Volba konfigurace v
AMA rozptylové reaktance rotoru Xz a hlavni 1-00 Rezim konfigurace
reaktance Xn. Rezim konfigurace: pro
FC 301: Kompletni test AMA nezahrnuje u Otdckovd zp. vazba [1], ot/
ménic¢e FC 301 méFeni hodnoty Xh. Tato min; pro Moment [2], Nm.
hodnota je uréena podle databdze motoru. . Jednotka je zvolend v
1-35 Hlavni reaktance (Xh) Ize upravit, aby bylo 3-01 Jednotka 2. h./zpétné
dosazeno optimalniho startu. vazby.
[2] [Zapnout |Provede pouze omezeny test AMA odporu
omez. statoru Rs v systému. Vyberte tuto moznost,
AMA jestlize je mezi ménicem a motorem vlozen LC Rozsah: Funkce:
filtr. Size [ par. 3-02 - Zadejte maximalni zadanou
related* | 999999.999 hodnotu. Maximalni zadana
ReferenceFeed- hodnota je nejvyssi hodnota
backUnit] dosazena souctem vsech
zadanych hodnot.
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3-03 Max. zadana hodnota

Rozsah: Funkce:

0-50 Kopirovani pres LCP

Moznost: Funkce:

Jednotky maximalni zadané
hodnoty odpovidaji:
. Volba konfigurace
v1-00 Rezim konfigurace:
pro Otdckovd zp. vazba
[1], ot./min; pro Moment
[2], Nm.

. Jednotka je zvolend v
3-00 Rozsah Zddané
hodnoty.

3-41 Rampa 1, doba rozbéhu
Funkce:
| 10.01 - 3600 5] |

3-42 Rampa 1, doba dobéhu

Rozsah: Funkce:
[ 1001 -3600 ) |

Rozsah:

Size related*

Size related*

6.1.2 Zakladni parametry

0-02 Jednotka otacek motoru

Funkce:
0O/N \/

Moznost:

Tento parametr nelze upravit béhem chodu
motoru.

Zobrazeni na displeji zavisi na nastavenich v
parametr 0-02 Jednotka otdcek motoru a

0-03 Regiondini nastaveni. Vychozi nastaveni
parametr 0-02 Jednotka otdcek motoru a

0-03 Regiondini nastaveni zavisi na tom, do které
oblasti svéta je méni¢ kmitoctu dodavan, ale mize
byt preprogramovano dle potieby.

OZNAMENI!

Zménou jednotky otacek motoru se obnovi
pocatecni hodnoty nékterych parametra.
Doporucujeme nejprve vybrat jednotku
otacek motoru a potom ménit ostatni
parametry.

OZN \

Tento parametr nelze upravit
béhem chodu motoru.

[0] | Nekopirovat
[1] ] VSe do LCP

Zkopiruje vsechny parametry ve vsech
sadach z paméti ménice kmitoctu do
paméti ovladaciho panelu LCP.

[2] | V3e z LCP Zkopiruje viechny parametry ve vsech
sadach z paméti ovladaciho panelu

LCP do paméti ménice kmitoctu.

[3] | Vykonové nez;z LCP | Zkopiruje pouze parametry, které jsou
nezavislé na velikosti motoru. Posledni
vybér Ize pouzit k programovani
nékolika ménict kmitoctu se stejnou

funkci bez naruseni udajd o motoru.

[4] | Soubor z MCO do
LCP

[5] [ Soubor z LCP do
MCO

[6] | Data from DYN to
LCP

[7] | Data from LCP to
DYN

[9] | Safety Par. from LCP

1-03 Momentova charakteristika

Moznost: Funkce:
0OZN \/

Tento parametr nelze upravit béhem
chodu motoru.

Vyberte pozadovanou momentovou charakte-
ristiku.
Kvadraticky moment i AEO spofi energii.

[0] | Konstantni
moment

Vystup na hfideli motoru poskytuje konstantni
moment pfi fizeni proménnych otacek.

[1] | Kvadraticky
moment

Viystup na htideli motoru poskytuje kvadraticky
moment pfi fizeni proménnych otacek. Uroven
kvadratického momentu nastavte v

14-40 Uroveri kvadr. momentu.

[0] |ot/ Viybira zplisob zobrazeni proménnych a parametr(i
min otacek motoru (. zadanych hodnot, zpétnych vazeb [2] | Aut. optim. | Automaticky optimalizuje spotiebu minimalizaci
a mezi) pomoci otétek motoru (ot./min). spotieby magnetizace a kmitoctu pomoci
14-41 Minimdlni magnetizace AEO a
[1] | Hz Vybird zpusob zobrazeni proménnych a parametrt 14-42 Minimdini kmitocet AEO.
otdcek motoru (tj. zadanych hodnot, zpétnych vazeb
a mezi) pomoci vystupniho kmito¢tu do motoru [5] | Constant Funkce poskytuje konstantni vykon v oblasti
(Ha). Power zeslabeni pole.
Tvar momentu motorického reZzimu se pouziva
jako mezni hodnota generatorického rezimu.
Provadi se to z dGvodu omezeni vykonu v
MG37A248 Danfoss A/S © Rev. 07-02-2014 Vsechna prava vyhrazena. 53




Danfis

Programovani Navod k pouzivani

1-03 Momentova charakteristika 1-90 Tepelna ochrana motoru

Moznost: Funkce: Moznost: Funkce:
generatorickém rezimu, protoze ten by jinak motoru Iun a jmenovitym
doséhl mnohem vyssi hodnoty nez v kmito¢tem motoru fun. Viz
motorickém rezimu kvali vysokému napéti v kapitola 6.1.3.1 .
el . Prostrednictvim mechanického
Pshaft[ W] = wmech[rad / s]x T[Nm] tepelného vypinace (typu Klixon).
Tento vztah s konstantnim vykonem je Viz kapitola 6.1.3.1 ATEX ETR.
znazomenhinasledujiclmigrafu: Pro severoamericky trh: Funkce ETR poskytuji
T[Nm]  P[W] 2 ochranu pred pfetizenim motoru tfidy 20
Tom|— — § podle standardu NEC.
P L [va)
e P 8 [0] |Bez ochrany | Motor je trvale pretizeny a neni tfeba
: zobrazit vystrahu ani vypnout méni¢
| : T kmitoctu.
Wnom 2Wnom w [rad/S] » . B N ™ VNN ?
[1] | Vystraha Aktivuje vystrahu, jestlize pripojeny termistor
Obrazek 6.1 termistor. nebo cidlo KTY v motoru zareaguje na
prekroceni teploty motoru.
[2] | Vypnuti Zastavi (vypne) méni¢ kmitoctu, pokud
1-04 Rezim pretiZzeni termistorem | pfipojeny termistor nebo ¢islo KTY v motoru
Moznost: Funkce: zaznamena prekroceni teploty v motoru.
0O/N \/ Vlypinaci hodnota termistoru musi byt > 3
kQ.
Tento parametr nelze upravit béhem
chodu motoru. Integrujte termistor (PTC ¢idlo) do motoru
pro ochranu vinuti.
Pro prfedimenzované motory - umoznuje [3] | Vystraha ETR | Vypocita zatizeni, pokud je aktivni sada 1, a
pouzit az 110% moment. 1 zobrazi na displeji vystrahu pfi pretizeni
[0] | Vysoky Umoznuje pouzit az 160% moment. motoru. Naprogramujte signal vystrahy
prostrednictvim jednoho z digitalnich
moment
ystupQ.
[1] | Normalni Pro predimenzované motory — umoznuje vystupd
moment pouzit az 110% moment. [4] | Vypnuti ETR | Vypocitad zatizeni, pokud je aktivni sada 1, a
1 zastavi (zablokuje) méni¢ kmitoctu pfi
1-90 Tepelna ochrana motoru pietizeni motoru. Naprogramujte signal
Moznost: Funkce: vystrahy prostfednictvim jednoho z
digitalnich vystupa. Signal brazi
Ochranu motoru lze realizovat pomoci fady |g| @ rvnc ) vystupd |gvna s€ VZO Vra2| v y
piipadé vystrahy a kdyz se méni¢ kmitoctu
metod:
vypne (tepelna vystraha).
. Prostfednictvim PTC ¢idla ve vinuti
Py B . [5] | Vystraha ETR
motoru pfipojeného k jednomu z
analogovych nebo digitélnich 2
vstupl (par. 1-93 Zdroj termistoru). (6] | Vypnuti ETR
Viz kapitola 6.1.3.1 Pfipojeni PTC 2
termistoru. [7] [Vystraha ETR
3
Prostiednictvim cidla KTY ve vinuti
* Iv VI. ,I Ve vinut [8] | Vypnuti ETR
motoru pripojeného k 3
analogovému vstupu (7-96 Zdroj -
. . [9] [ Vystraha ETR
termistoru KTY). Viz . "
. Prostfednictvim vypoctu (ETR = 1101 | vypnuti ETR
elektronicka tepelna ochrana) 4
tepelného zatiZeni zalozen¢ho na [20] | ATEX ETR Aktivuje funkci sledovani teploty pro motory
skutecném zatiZeni a Case. Ex-e pro ATEX. Zapne 1-94 ATEX ETR cur.lim.
Vypoctené tepelné zatizeni se speed reduction, 1-98 ATEX ETR interpol. points
srovnd se jmenovitym proudem freq. a 1-99 ATEX ETR interpol points current.
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1-90 Tepelna ochrana motoru 3 e
+ a
Moznost: Funkce: 39[42[50[53[54]55 <
O|O|0|0|0|O R
[21] | Advanced lslleltells ®
ETR e
OFF
OZNAMENI! 1213[18]19[27[29]32[33[20[37
Pokud je vybrana hodnota [20] ATEX ETR, postupujte 808 808088
podle pokynt popsanych ve speciélni kapitole v Prirucce
projektanta VLT® AutomationDriveFC 301/FC 302 a pokyn(i

vyrobce motoru.

OZNAMENI!

Pokud je vybrana hodnota [20] ATEX ETR, nastavte
4-18 Proudové om. na 150 %.

Pfipojeni PTC termistoru

% ON -
PTC / Thermistor <800 Q >27ka R
Obrazek 6.3 Priklad s digitalnim vstupem a 10V napajenim

Pouziti analogového vstupu a 10 V jako zdroje napdjeni:
Priklad: Méni¢ kmitoctu vypne, pokud je teplota v motoru
pfilis vysoka.

R Nastaveni parametr(:
fo] Nastavte parametr 1-90 Tepelnd ochrana motoru na [2]
Vypnuti termistorem.
Nastavte parametr 1-93 Zdroj termistoru na [2] Analogovy
4000 vstup 54.
3000 —
1330
550
PTC / Termistor <30k L. ®
250 Obrazek 6.4 Priklad s analogovym vstupem a 10V napajenim
\_/
v [*C
—20°C —5C esic Vstup Napajeci napéti [Prahova hodnota
175HA18S.10 Digitalni/ vl Vypinaci hodnoty
Obrazek 6.2 Profil PTC analogovy
Digitélni 10 <800 Q->27kQ
Analogovy 10 <3,0kQ - > 3,0 kQ

Pouziti digitélniho vstupu a 10 V jako zdroje napdjent:
Priklad: Méni¢ kmitoctu vypne, pokud je teplota v motoru
pfilis vysoka.

Nastaveni parametr(:

Nastavte parametr 1-90 Tepelnd ochrana motoru na [2]
Vypnuti termistorem.

Nastavte parametr 1-93 Zdroj termistoru na [6] DigitdIni
vstup 33.

Tabulka 6.2 Prahové vypinaci hodnoty pro
Obrdzek 6.3 a Obrdzek 6.4

OZNAMENI!

Zkontrolujte, zda zvolené napajeci napéti odpovida
specifikaci termistoru.

ETR

Podle vypoctli se odhadne potieba snizeni zatéze pfi
nizsich otackach vzhledem k mensimu chlazeni z
ventilatoru zabudovaného v motoru.

MG37A248
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t[s] = Parametry
o
[¥a) ’
2000 i ’% Funkce Nastaveni
Y parametr 1-90 Tepelna ochrana [20] ATEX ETR
1000 , motoru
600 : 1-94 ATEX ETR cur.lim. speed 20%
500 \ )
400 \ \ reduction
300 1-98 ATEX ETR interpol. points
200 freq. o
N - - Typovy stitek motoru
100 T~ fOUT=1xfMN 1-99 ATEX ETR interpol points
60 ~ N fOUT =2 x FMN current
50 — fOUT=02xfMN Parametr 1-23 Kmitocet motoru  [Zadejte stejnou hodnotu jako
40 ' ' ; ;
30 pro 4-19 Max. vystupni
2 kmitocet.
4-19 Max. vystupni kmitocet Typovy stitek motoru, mozné
10 M omezeni pro:
10 12 14 16 18 20 IMN

Obrazek 6.5 Profil ETR

ATEX ETR

Doplnék B Karta s PTC termistorem MCB 112 nabizi
monitorovani teploty motoru s certifikaci ATEX. Nebo je
mozné pouzit externi ochranné zatizeni PTC s certifikaci
ATEX.

OZNAMENI!

Pro tuto funkci pouzivejte pouze motory schvalené ATEX
Ex-e. Podivejte se typovy stitek motoru, certifikat shody,
datovy list nebo se obratte na dodavatele motoru.

PFi fizeni motoru Ex-e se ,zvy$enou bezpecnosti” je
dllezité zajistit urcitd omezeni. Parametry, které je potieba
naprogramovat, jsou uvedeny v nasledujicim piikladu.

o dlouhé motorové kabely
o sinusovy filtr

e omezené napdjeci napéti

4-18 Proudové om. Vynuceno 150 % parametrem
1-90 [20]
[80] PTC karta 1

[4] PTC 1 Poplach

5-15 Svorka 33, Digitalni vstup

5-19 Svorka 37, Bezpecné
zastaveni

14-01 Spinaci kmitocet Zkontrolujte, zda vychozi
hodnota splriuje pozadavek
na typovém Stitku motoru.
Pokud ne, pouzijte sinusovy
filtr.

14-26 Zpozdéni vypnuti pfi 0

poruse stiidace

Tabulka 6.3 Pfiklad programovani ATEX Ex-e

AUPOZORNENI

Je nutné porovnat minimalni spinaci kmitocet stanoveny
vyrobcem motoru s minimalnim spinacim kmitoctem
ménice kmitoctu v 714-01 Spinaci kmitocet. Pokud ménic
kmitoctu pozadavek nespliiuje, pouzijte sinusovy filtr.

Klixon

Tepelny jisti¢ Klixon pouziva kovovou misku ©. Pfi pfedem
stanoveném pretizeni zplsobi teplo generované proudem
prochézejicim skrz misku vypnuti.

Pouziti digitdlniho vstupu a 24 V jako zdroje napéjent:
Priklad: Méni¢ kmitoctu vypne, pokud je teplota v motoru
pfilis vysoka

Nastaveni parametrd:

Nastavte parametr 1-90 Tepelnd ochrana motoru na [2]
Vypnuti termistorem.

Nastavte parametr 1-93 Zdroj termistoru na [6] Digitdlni
vstup 33.
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3 =) = 2-10 Funkce brzdy

+ <® OFF i N

12[13] 1819 27] 29[32] 33| 20[ 37 = Moznost: Funkce:

e o (e (S g

O|0|0|0]0|0|0]|0|0]O al rezistorové brzdy je aktivni pouze u ménicl
O|0|0[O|O|O|DIO|O o . .
) s s [ [ i s s kmitoctu s integrovanou dynamickou brzdou.

# [2] | Stfidava Vybira se pro zlepseni brzdéni, aniz byste
ON q oz ¢
PTC / Thermistor wodia s1okea : brzda museli pouzit brzdny odpor. Tento parametr

Obrazek 6.6 Priklad s jisticem Klixon

1-93 Zdroj termistoru

fidi nadmérnou magnetizaci motoru, kdyz
pracuje v generatorickém rezimu. Tato funkce
muze vylepsit funkci fizeni prepéti. Zvysenim
elektrickych ztrat v motoru se umozni, aby
funkce fizeni prepéti zvysila brzdny moment

Moznost: Funkce: bez prekroceni mezni hodnoty prepéti.
N7N Y Stfidava brzda neni tak ucinnd jako dynamické
brzdéni s rezistorem.
Tento parametr nelze upravit béhem Stiidava brzda je uréena pro VVCPUs 3
chodu motoru. vektorové fizeni bez zpétné vazby i se zpétnou
vazbou.
et aenai
Nastavte v par. 5-00 ReZim digitdlnich
V/V digitalni vstup na hodnotu [0] Rozsah: Funkce:
PNP - aktivni p¥i 24 V. Size related* | [5.00 - 65535.00 Ohm] |
Zadejte vstup pro pfipojeni termistoru
(¢idla PTC). Analogovy vstup, tedy moznost Rozsah: Funkce:
[1] nebo [2], nelze vybrat, pokud je vstup Size related” | [0.001 - 2000.000 kW] |
jiz pouzivéan jako zdroj zadané hodnoty
(vybrany v 3-15 Zdroj 1 Zzddané hodnoty, .
3-16 Zdroj 2 zddané hodnoty nebo Moznost: Funkce:
3-17 Zdroj 3 2ddané hodnoty). Tento parametr je aktivni pouze u ménict
PH pouziti doplitku MCB 112, je tieba vidy kmitoctu s integrovanou dynamickou brzdou.
vybrat hodnotu [0] Zddny. Tento parametr umozriuje sledovani vykonu
- dodavaného brzdnému rezistoru. Vykon se pocita
[0] | Zadny na zakladé odporu (parametr 2-11 Brzdny rezistor
[1] | Analogovy vstup (ohm)), napéti meziobvodu a doby zatizeni
33 rezistoru.
[2] | Analogovy vstup
54 [0] | Vypnuto Neni pozadovano zadné sledovani brzdného
3] | Digitalni vstup vykonu.
18 [1] [ Vystraha | Aktivuje na displeji vystrahu, pokud vykon
[4] | Digitalni vstup prenaseny béhem 120 s prekroc¢i 100 % meze
19 sledovani (parametr 2-12 Mezni brzdny vykon
[5] | Digitalni vstup (kW)).
32 Vystraha zmizi, pokud pfenaseny vykon poklesne
[6] | Digitalni vstup pod 80 % mezniho vykonu.
33 [2] | Vypnuti Vypne ménic¢ kmitoctu a zobrazi poplach, jestlize
vypocteny vykon presahne 100 % sledované
meze.
Moznost: Funkce: - — - —
01| Vypnuto e [3] Vystrahla a AkthUJle obé vyse uvedené akce vcéetné vystrahy,
vypnuti vypnuti a poplachu.
[1] | Rezistorova | Do systému je zakomponovan brzdny rezistor
brzda slouzici k odvodu nadbytecné brzdné energie
ve formé tepla. Pfipojeni brzdného rezistoru
umoziuje vyuziti vy$siho napéti v meziobvodu
béhem brzdéni (generovani). Funkce
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Jestlize byly pro sledovani vykonu nastaveny hodnoty [0]
Vypnuto nebo [1] Vystraha, zdstane funkce brzdy aktivni i
pfi prekro¢eni mezni hodnoty sledovani. To maze vést k
tepelnému pretizeni rezistoru. Vystrahu je také mozné
generovat prostiednictvim reléového/digitalniho vystupu.
Presnost méfeni sledovani vykonu zavisi na presnosti
rezistence rezistoru (lepsi nez £20 %).

2-15 Kontrola brzdy

Moznost:

Funkce:

Vyberte typ funkce testovani a sledovani pro
kontrolu pfipojeni brzdného rezistoru nebo
pfitomnosti brzdného rezistoru a nasledné
zobrazeni vystrahy nebo poplachu v pfipadé chyby.

OZNAMENI!

Funkce odpojeni brzdného rezistoru je
testovana béhem zapnuti. Nicméné test
brzdy IGBT se provadi mimo operaci
brzdéni. Vystraha nebo vypnuti ménice
odpoji funkci brzdy.

Posloupnost testovani je nasledujici:

1. Amplituda zvinéni meziobvodu se méfi po
dobu 300 ms bez brzdéni.

2. Amplituda zvInéni meziobvodu se méfi po
dobu 300 ms se zapnutou brzdou.

3. Pokud je amplituda zvinéni meziobvodu
béhem brzdéni nizsi nez amplituda pred
brzdénim +1 %: Kontrola brzdy byla
nelspésnd a zobrazi se vystraha nebo
poplach.

4. Pokud je amplituda zvinéni meziobvodu
béhem brzdéni vyssi nez amplituda pred
brzdénim +1 %: Kontrola brzdy probéhla v
porddku.

[0] | Vypnuto

Sleduje béhem provozu brzdny rezistor a brzdu
IGBT kvali vyskytu zkratu. Pfi zkratu se zobrazi
vystraha 25.

OZNAMENI!

Odstrante vystrahu souvisejici s moznosti [0] Vypnuto
nebo [1] Vystraha vypnutim a zapnutim sitového
napajeni. Nejdrive je tfeba odstranit chybu. V pfipadé
moznosti [0] Vypnuto nebo [1] Vystraha méni¢ kmitoctu
pokracuje v ¢innosti i pfi lokalizaci chyby.

Tento parametr je aktivni pouze u ménica kmitoctu s
integrovanou dynamickou brzdou.
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6.1.3 2-2* Mechanicka brzda

Rizeni elektromagnetické (mechanické) brzdy, obvykle pozadované pti zvedacich aplikacich, vyzaduje specialni parametry.

K fizeni mechanické brzdy je pozadovan reléovy vystup (relé 01 nebo 02) nebo naprogramovany digitalni vystup (svorka 27
nebo 29). Normalné musi byt tento vystup zavieny béhem doby, kdy méni¢ nemUze motor ,udrzet” z dlivodu nadmérného
zatizeni. U aplikaci s elektromagnetickou brzdou vyberte v parametr 5-40 Funkce relé, 5-30 Svorka 27, digitdini vystup nebo
5-31 Svorka 29, digitdini vystup moznost [32] Rizeni mechanické brzdy. Kdyz vyberete moznost [32] Rizeni mechanické brzdy,
mechanickd brzda bude zaviena od spusténi az do doby, kdy vystupni proud stoupne nad hodnotu nastavenou v
parametr 2-20 Proud uvolnéni brzdy. Béhem zastaveni se mechanicka brzda aktivuje, kdyz otacky poklesnou pod hodnotu
zadanou v parametr 2-21 Otdcky aktivace brzdy [ot./min.]. Pokud méni¢ kmitoc¢tu vydéa poplach nebo vstoupi do stavu
nadproudu ¢i prepéti, mechanickd brzda se okamzité zapne, jak v pfipadé funkce bezpe¢ného vypnuti momentu.

OZNAMENI!

ReZim ochrany a funkce zpozdéni vypnuti (74-25 Zpozdéni vypnuti pfi meznim momentu a 14-26 Zpozdéni vypnuti pfi
poruse stridace) mohou zpozdit aktivaci mechanické brzdy pfi poplachu. Tyto funkce je tfeba pfi zvedacich aplikacich
vypnout.

130BA074.12

Start 1=on
term.18 0=off

Par 1-71
Start delay time

| Par 2-21
Activate brake
Shaft speed T L speed
|
|
|
A

\ Par 1-74

Start speed

N
T d

Par 2-20
Release brake current

Output current

Pre-magnetizing
current or
DC hold current

i

Par 1-76 Start current/
Par 2-23 Par 2-00 DC hold current
Brake delay time

Reaction time EMK brake

on |
Relay 01
off
Mechanical brake

locked

Mechanical brake
free -

Time

Obrézek 6.7 Funkce mechanické brzdy
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2-20 Proud uvolnéni brzdy

2-24 Zpozdéni zastaveni

‘ £

podminka spusténi. Vychozi hodnota je
maximalni proud stfidace pro dany vykon.
Horni mez je zadana v 16-37 Max. proud
stfidace.

OZNAMENI!

Kdyz je vybrano fizeni vystupu
mechanickou brzdou, ale
mechanicka brzda neni pfipojena,
funkce nebude fungovat dle
vychoziho nastaveni vzhledem k
pfilis nizkému proudu motoru.

2-21 Otacky aktivace brzdy [ot./min.]

Rozsah: Funkce:
Size related* | [0 - 30000 Nastavte otacky motoru pro aktivaci
RPM] mechanické brzdy, pokud je

prfitomna podminka zastaveni.
Maximalni otacky jsou zadany v
4-53 Vlystraha: vysoké otdcky.

2-22 Otacky aktivace brzdy [Hz]

Funkce:

Rozsah:

Size related* [ [0 - 5000.0 Hz] | Nastavte kmitoc¢et motoru pro

aktivaci mechanické brzdy, pokud

je pritomna podminka zastaveni.

2-23 Zpozdéni aktivace brzdy
Rozsah: Funkce:

0s*[ [0-55]

Zadejte zpozdéni brzdy po uplynuti doby
dobéhu. Hridel ma nulové otacky s plnym
pridrznym momentem. Zajistéte, aby mechanicka
brzda zamkla zatizeni predtim, nez motor prejde
do rezimu dobéhu.

Rozsah: Funkce: Rozsah: Funkce:
Size [0 - par. | Nastavte proud motoru pro uvolnéni 0 s*[ [0-5 s]|Nastavte ¢asovy interval od okamziku, kdy se
related* 16-37 A] | mechanické brzdy, pokud je pfitomna motor zastavi, do aktivace brzdy. Tento parametr

je soucasti funkce zastaveni.

2-25 Doba uvolnéni brzdy
Rozsah: Funkce:

0.20 s*

[0 - 5 s] [ Tato hodnota definuje dobu uvolnéni
mechanické brzdy. Tento parametr musi
fungovat pii aktivaci zpétné vazby brzdy jako

casovy limit.

2-26 Zadana hodnota momentu

Rozsah: Funkce:

0%*| [0-0 %]

Hodnota definuje moment pouzity proti
aktivované mechanické brzdé pred jejim
uvolnénim

2-27 Doba rozbéhu/dobéhu momentu
Rozsah: Funkce:

0.2s*| [0-55]

Hodnota definuje dobu rozbéhu/dobéhu
momentu po sméru chodu hodinovych rucicek.

2-28 Faktor zvyseni zesileni
Rozsah: Funkce:

1¢| [0-4]

Je aktivni pouze ve vektorovém rezimu se zpétnou
vazbou. Funkce zajistuje hladky pfechod z rezimu
fizeni momentu do rezimu fizeni otacek, kdyz
motor prebirad zatizeni od brzdy.
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o~
o
q
O
~ <
~ 3
N 2
N
AN AN
N\ AN
Otackymotoru I | I
Pfedmag. 'Doba rozb./dob&hu’ Doba Rampa 1, rozbéhp. 3-41 Rampa 1, dobéhp.3-42 ° Zpozdéni Zpozdéni
| momentu | uvolnéni | | zastaveni aktivace
|p-2-27 | brzdy | | P.2-24 brzdy
p.2-25 p.2-23

Z4dana hodnota momentu 2-26 —

Z.h.momentu

-t -4

Relé }
Faktor zvyseni zesileni
p.2-28 |
Zvysenizesileni I |
| f
| | |
Mech.brzda | L
| | |
1 2 | 3

Obrazek 6.8 Posloupnost uvolnéni brzdy pro fizeni mechanické brzdy pfi zvedani biemen

I) ZpoZdéni aktivace brzdy: Méni¢ kmitoctu zacind znovu z polohy zajisténé mechanické brzdy.
I) Zpozdéni zastaveni: Kdyz je interval mezi naslednymi starty kratsi nez doba nastavena v parametr 2-24 ZpozZdeéni zastaveni,
méni¢ kmitoctu nastartuje bez pouziti mechanické brzdy (jako pfi reverzaci).

MG37A248 Danfoss A/S © Rev. 07-02-2014 Vsechna prava vyhrazena. 61



Danfis

Programovani Navod k pouzivani

3-10 Pevna zad. hodnota

Pole [8]
Rozsah: 0-7

Rozsah: Funkce:
0 %*| [-100 -

100 %]

V tomto parametru mlzete pomoci indexi zadat
az 8 ruznych pevnych zadanych hodnot (0-7).
Pevnd Zzaddand hodnota je urcena jako procento
hodnoty Refvax (parametr 3-03 Max. Zddand
hodnota). Pokud se Refwin nerovna 0

(parametr 3-02 Minimdlni Zddand hodnota),
vypocita se pevna zadana hodnota jako
procento plného rozsahu zadané hodnoty, na
zakladé rozdilu mezi Refmax a Refmin. Poté se
hodnota pripocita k Refwin. Pouzivéte-li pevné
zadané hodnoty, vyberte hodnotu Pevna z. h.,
bit 0/1/2 [16], [17] nebo [18] pro pfislusné
digitalni vstupy ve skupiné parametri 5-1*
Digitdini vstupy.

12 (+24V)

Preset 76543210

130BA149.10

——————10101010 29 [P 5-13=Preset ref. bit 0]

————— —11001100 32 [P 5-14=Preset ref. bit 1]

L————11110000 33 [P 5-15=Preset ref. bit 2]

Obrazek 6.9 Pevna zadana hodnota

Pevna 2adana hodnota, 2 1 0
bit

Pevnd z. h. 0 0 0
Pevnd z. h. 1 0 1
Pevnd z. h. 2 0 1 0
Pevna z. h. 3 0 1 1
Pevna z. h. 4 1 0 0
Pevna z. h. 5 1 0 1
Pevna z. h. 6 1 1 0
Pevnad z. h. 7 1 1 1

Tabulka 6.4 Bity a Pevna zadana hodnota

Rozsah: Funkce:
Size [0 - par. Konstantni otacky predstavuji pevné
related* 4-14 Hz] vystupni otacky, které ménic

kmitoc¢tu udrzuje pii aktivaci funkce
konstantnich otacek.

Viz také 3-80 Doba rozbéhu/dobéhu
pri konst. ot..

3-15 Zdroj zadané hodnoty 1

Moznost: Funkce:

Vyberte vstup zadané hodnoty, ktery
bude pouzit jako prvni signal zadané
hodnoty. parametr 3-15 Zdroj Zddané
hodnoty 1, parametr 3-16 Zdroj Zddané
hodnoty 2 a parametr 3-17 Zdroj
Zddané hodnoty 3 definuji az tii rizné
signély zddané hodnoty. Soucet
téchto signald zadané hodnoty
definuje skute¢nou zadanou hodnotu.

[0] |Bez funkce
[11 | Analogovy vstup 53

[2] | Analogovy vstup 54

[7]1 | Kmitoctovy vstup 29

[8] | Kmitoctovy vstup 33
[11]

Z. h. mistni sbérn.

[20] | Digit. potenciometr

[21] | Anal. vstup X30-11 | (obecny doplikovy modul vstupu a
vystupt)

[22] | Anal. vstup X30-12 | (obecny doplikovy modul vstupt a
vystup()

[29] | Analog Input X48/2

3-16 Zdroj zddané hodnoty 2

MozZnost: Funkce:

Vyberte vstup zaddané hodnoty, ktery
bude pouzit jako druhy signal zadané
hodnoty. parametr 3-15 Zdroj Zadané
hodnoty 1, parametr 3-16 Zdroj Zddané
hodnoty 2 a parametr 3-17 Zdroj
Zddané hodnoty 3 definuji az ti rzné
signély zaddané hodnoty. Soucet
téchto signéld zadané hodnoty
definuje skute¢nou zadanou hodnotu.

[0] |Bez funkce
[11 [ Analogovy vstup 53

[2] | Analogovy vstup 54

[7] | Kmitoctovy vstup 29

[8] | Kmitoctovy vstup 33
[11

Z. h. mistni sbérn.

1
[20] | Digit. potenciometr
[21] | Anal. vstup X30-11
[22] | Anal. vstup X30-12
[29] | Analog Input X48/2
Moznost: Funkce:

Vyberte vstup zaddané hodnoty, ktery
bude pouzit jako treti signal zadané
hodnoty. parametr 3-15 Zdroj Zddané
hodnoty 1, parametr 3-16 Zdroj Zddané
hodnoty 2 a parametr 3-17 Zdroj
Zddané hodnoty 3 definuji az tfi rizné
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3-17 Zdroj zadané hodnoty 3

Moznost:

Funkce:

signaly zéddané hodnoty. Soucet
téchto signalt zadané hodnoty
definuje skute¢nou zadanou hodnotu.

6.1.4 Digitdlni vstupy

Digitalni vstupy se pouzivaji k vybéru rlznych funkci v
ménici. Vsechny digitalni vstupy lze nastavit na nasledujici

funkce:

[0] | Bez funkce Funkce digitalniho Volba Svorka
[1]1 | Analogovy vstup 53 vstupu
[2] | Analogovy vstup 54 Bez funkce [0] Vsechny *svorka 32, 33
[7]1 | Kmitoctovy vstup 29 Vynulovani [1] Vsechny
[8] | Kmitoctovy vstup 33 Dobéh, inv. [2] Vsechny *svorka 27
[11] | Z. h. mistni sbérn. Vynul. a dobéh, inv. [3] Vsechny
[20] | Digit. potenciometr Rychlé zastav., inv. [4] Vsechny
[21] [ Anal. vstup X30-11 DC brzdéni, inverzni [5] Vechny
[22] | Anal. vstup X30-12 Stop, inverzni [6] Véechny
[29] | Analog Input X48/2 Start [8] Viechny *svorka 18
0 S Pulsni start [9] Vsechny
Reverzace [10] Vsechny *svorka 19
Moznost: Funkce: Start, reverzace [11] Vsechny
OZN \ Povolit start vpred [12] Vsechny
Jakmile se tento parametr zméni, musi byt Povolit start vzad (13]  |VSechny
aktivovan vypnutim a zapnutim. Konstantni otacky [14] Vechny *svorka 29
Pevna Z. h. zapnuta [15] Vsechny
Digitalni vstupy a naprogramované digitalni vystupy Pevna 2. h., bit 0 (el Viechny
jsou predem naprogramovany pro provoz bud v Pevna Z. h,, bit 1 n71 Viechny
systémech PNP, nebo NPN. Pevna z. h.,, bit 2 [18] Vsechny
[0] | PNP [ Akce na pulzech v kladném sméru (¢). Systémy PNP UloZeni Zidané hodnoty [19] Viechny
jsou tazeny k zemi (GND). Ulozeni vystupu [20] Vsechny
Zrychleni [21] Vsechny
[11 | NPN [ Akce na pulzech v zéporném sméru (¢). NPN systémy Zpomaleni 1221 Viechny
jsou pritahovany uvniti ménic¢e kmitoctu k +24 V. Volba sady p., bit 0 23] Viechny
” Volba sady p., bit 1 [24] Vsechny
Tre—— s o1
MozZnost: Funkce: Pfesny start/zast. [27] 18, 19
OZN \ Korekce kmit. nahoru [28] Vechny
Tento parametr nelze upravit béhem chodu Korekce kmit. dold (291  |Vsechny
motoru. Counter input (Vstup [30] 29, 33
pocitadla)
[0] | Vstup [ Definuje svorku 27 jako digitalni vstup. Pulse input ddge trigged (31 29,33
(Pulzni vstup spoustény
[1] | Vystup [ Definuje svorku 27 jako digitalni vystup. hranou)
Pulse input time based [32] 29, 33
Moznost: Funkce: ¢asového prabéhu)
Tento parametr je k dispozici pouze u ménice FC Rampa, bit 0 [34] Vsechny
302. Rampa, bit 1 [35] Vsechny
[0] | Vstup | Definuje svorku 29 jako digitalni vstup. Presny pulsni start [40] '8 19
Pulz. zast., pfesné, in. [41] 18, 19
[11 | Vystup | Definuje svorku 29 jako digitalni vystup. Externi 2ablokovani 511
Zvyseni DigiPot [55] Vsechny
Snizeni DigiPot [56] Vsechny
Vynulovani DigiPot [57] Vsechny
Zdvih Digipot [58] Vsechny
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DC brzdéni,
inverzni

Invertovany vstup pro DC brzdéni (normalné
sepnuto). Zastavi motor buzenim DC
proudem po urcitou dobu. Viz 2-01 DC
brzdny proud az 2-03 Spinaci otdcky DC brzdy
[ot./min.]. Funkce je aktivni pouze tehdy, kdyz
se hodnota 2-02 Doba DC brzdeéni lisi od 0.
Logicka 0 = Brzdéni stejnosmérnym
proudem.

Funkce digitalniho Volba Svorka
vstupu

Counter A (up) (Cita¢ A [60] 29, 33
(nahoru))

Counter A (down) (Cita¢ [61] 29, 33
A (dol())

Viynulovat cita¢ A [62] Vsechny
Counter B (up) (Cita¢ B [63] 29, 33
(nahoru))

Counter B (down) (Cita¢ [64] 29, 33

B (dol())

Vynulovat ¢ita¢ B [65] Vsechny
Zp. vazba mech. brzdy [70] Vsechny
Zp. vazba mech. brzdy, [71] Vsechny
inv.

Chyba PID reg., inv. [72] Vsechny
Reset PID reg., int. ¢. [73] Vsechny
PID reg. zapnut [74] Vsechny
PTC karta 1 [80] Vsechny
Profidrive OFF2 [91]

Profidrive OFF3 [92]

Start edge triggered [98]

Safe option reset (Reset [100]
bezpecnostniho doplnku)

Tabulka 6.5 Funkce digitalniho vstupu

Standardni svorky méni¢e FC 300 jsou 18, 19, 27, 29,32 a
33. Svorky dopliiku MCB 101 jsou X30/2, X30/3 a X30/4.
Svorka 29 funguje jako vystup pouze u modelu FC 302.

Funkce vyhrazené pouze jednomu digitalnimu vstupu jsou
uvedeny u prislusného parametru.

Vsechny digitalni vstupy Ize naprogramovat na nasledujici

funkce:

Stop,
inverzni

Invertovana funkce Stop. Generuje funkci
zastaveni, kdyz vybrana svorka zméni logicky
stav z 1 na 0. Zastaveni probéhne podle
zvolené doby dobéhu (parametr 3-42 Rampa
1, doba dobéhu, 3-52 Rampa 2, doba dobéhu,
3-62 Rampa 3, doba dobéhu, 3-72 Rampa 4,
doba dobéhu).

OZNAMENI!

Kdyz je méni¢ kmitoc¢tu na mezni
hodnoté momentu a obdrzi prikaz k
zastaveni, nemusi sam zastavit. Abyste
zajistili, Ze méni¢ kmitoctu zastavi,
nakonfigurujte dig. vystup na [27] Mez
momentu a zastaveni a pfipojte
digitalni vystup k digitalnimu vstupu
nakonfigurovanému na volny dobéh.

Start

(Vychozi digitélni vstup 18): Vyberte start pro
piikaz startu nebo zastaveni. Logicka 1 =
start, logickd 0 = zastaveni.

9

Pulsni start

Motor nastartuje, pokud pulz trva minimalné
2 ms. Motor zastavi pfi aktivaci prikazu Stop,
inverzni nebo kdyz je vydan pfikaz
vynulovani (prostrednictvim digitalniho
vstupu).

[0] | Bez funkce

Zadna reakce na signaly prenasené na
svorku.

[11 [ Vynulovani

Vynulovani méni¢e kmito¢tu po VYPNUTI/
POPLACHU. Ne viechny poplachy Ize
vynulovat.

[10]

Reverzace

(Vychozi digitalni vstup 19): Zménte smér
otaceni hfidele motoru. Pro reverzaci zvolte
logickou 1. Signal reverzace zméni pouze
smér otaceni. Neaktivuje funkci startu. V
4-10 Smér otdceni motoru zvolte oba sméry.
Funkce neni aktivni v rezimu fizeni procesu
se zpétnou vazbou.

[2] | Dobéh, inv.

(Vychozi digitalni vstup 27): Zastaveni volnym
dobéhem, invertovany vstup (normalné

[11]

Start,
reverzace

Pouziva se pro start/zastaveni a pro reverzaci
na stejném vodici. Soucasné signdly startu
nejsou povoleny.

[12]

Povolit start

Odpoji pohyb proti sméru chodu hodinovych

L . ) . vpred rucicek a umozni pohyb po sméru chodu
sepnuto). Méni¢ kmitoctu nechad motor volné o
L. L i . i hodinovych rucicek.
bézet. Logickd 0 = volny dobéh do zastaveni.
— - - - [13] | Povolit start | Odpoji pohyb po sméru chodu hodinovych
[3] | Vynul. a Vynulovani a zastaveni volnym dobéhem, L .
L . i I i vzad rucicek a umozni pohyb proti sméru chodu
dobéh, inv. invertovany vstup (normalné sepnuto). Necha L
. L hodinovych rucicek.
motor volné bézet a vynuluje ménic 41| K - Vychozt digitaini 29); Akt
onstantni chozi digitalni vstu : Aktivace
kmitoétu. Logick 0 = volny dobéh do n Y gitaini vstup
| L otacky konstantnich otacek. Viz parametr 3-11 Konst.
zastaveni a vynulovéni. [Hal
ot. [Hz].
[4] | Rychlé Invertovany vstup (normélné sepnuto). — —— - - —
X X a . [15] | Pevna Z. h. Pfepina mezi externi a pevnou zadanou
zastav., inv. | Generuje zastaveni ve shodé s dobou ) L )
. B ) ) zapnuta hodnotou. Predpoklada se, Ze v 3-04 Funkce
dobéhu pfi rychlém zastaveni nastavenou v o )
. . ) ) . Zddané hodnoty byla vybrana hodnota [1]
3-81 Doba dobéhu pfi rychlém zastaveni. Kdyz i e - L,
. Y s Externi/pevna z.h. Logicka 0 = externi Zzddana
se motor zastavi, hiidel se volné otaci.
Logicka 0 = rychlé zastaveni.
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hodnota je aktivni; logicka 1 = je aktivni Vypnuti Korekce
jedna z osmi pevnych Zddanych hodnot. kmit. nahoru
[16] | Pevna Zz. h.,, Pevna zadana hodnota, bit 0, 1 a 2 umoznuji Z74dna zména otacek 0 0
bit 0 vybrat jednu z osmi pevnych Zadanych Snizeni o procentualni hodnotu 1 0
hodnot podle Tabulka 6.6. Zvyseni o procentualni hodnotu 0 1
[17] | Pevna Zz. h., | Totéz, jako Pevnd Z. h., bit 0 [16]. Snizeni o procentudlni hodnotu 1 1
bit 1
[18] [ Pevna z. h., | Totéz, jako Pevna z. h., bit 0 [16]. [22] | Zpomaleni | Stejné jako [21] Zrychlent.
it 2
bit [23] | Volba sady | Zvolte Volba sady p., bit 0 nebo Volba sady p.,
Pevna ¥4dana hodnota 2 1 0 p., bit 0 bit 1, chcete-li vybrat jednu ze ¢tyf sad
bit ' parametrd. Nastavte 0-10 Aktivni sada na
Pevna 2 h. 0 o 0 0 hodnotu Externi volba.
Pevia i‘ h. ] 0 0 ] [24] | Volba sady | (Vychozi digitalni vstup 32): Stejné jako [23]
—— p., bit 1 Volba sady p., bit 0.
Pevna z h. 2 0 1 0 —— — —— -
bevna 3 h 3 0 ] ] [26] | Pfesné Kdyz je v 1-83 Funkce presného zastaveni
evna Z. h.
PT—— ] o 5 zast,, inv. aktivovana funkce presného zastaveni, odesle
evna 2 . invertovany signal zastaveni.
Pevna z. h. 5 1 0 1 — . . . -
Funkce presného zastaveni, inv., je k dispozici
Pevna 2 h. 6 ! ! 0 pro svorky 18 a 19.
Pevna 2. h. 7 ! ! ! [27] | Pfesny Pouzijte tehdy, kdyz je v 7-83 Funkce presného
Tabulka 6.6 Pevna 2. h. Bit start/zast. zastaveni vybrana moznost [0] Rampa presn.
’ T zast.
[19] | Ulozeni Ulozi aktudlni zadanou hodnotu, ktera je nyni P e ¢z )
s . . . . e s dispozici pro svorky 18 a 19.
zadané vychodiskem pro zapnuti funkci Zvysit otacky a )
P . . e e Presny start zajistuje, Ze Uhel, o ktery se rotor
hodnoty [ Snizit otacky. Je-li pouzito zvy3eni/snizeni otacek,
e G sy Sedl R 2 G5 fai otoci pfi rozbéhu z klidu na Zadanou hodnotu
2, doba rozbéhu a 3-52 Rampa 2, doba dobéhu) v 2 [ Letim SEN iy (e siEmem o
, rozbéhu a stejnou Zadanou hodnotu). Jedna
rozsahu O-parametr 3-03 Max. Zddand hodnota.
. =, . — . se o ekvivalent presného zastaveni, kdy je
[20] | Ulozeni Ulozi aktudlni kmitocet motoru (Hz), ktery je nyni i i L. .
, , ) . e uhel, o ktery se rotor otoci pii dobéhu z
vystupu | vychodiskem pro zapnuti funkci Zvysit otacky a » i . o
. . .. T zadané hodnoty do klidu, stejny pfi kazdém
Snizit otacky. Je-li pouzito zvyseni/snizeni otacek, N )
zastaveni.
zména otacek vzdy sleduje rampu 2 (3-57 Rampa Pousiti hodnoty 1-83 Funkee piesnéh
ouziti pro hodnoty 7-83 Funkce presného
2, doba rozbéhu a 3-52 Rampa 2, doba dobéhu) v p' y p
o zastaveni [1] nebo [2]:
rozsahu O-parametr 1-23 Kmitocet motoru. L . R L,
OZNAMENI Méni¢ kmitoctu musi prijmout signél presného
- zastaveni pfed dosazenim hodnoty
Je-li aktivni funkce UloZeni vystupu, 1-84 Hodnota pocitadla presného zastaveni.
méni¢ kmitoctu nelze zastavit pomoci Pokud neni tato hodnota dodana, méni¢
nizkého signalu [8] start. Méni¢ kmitoctu kmito¢tu pfi dosazeni hodnoty 1-84 Hodnota
zastavte svorkou naprogramovanou na [2] pocitadla presného zastaveni nezastavi.
Dobéh, inv. nebo [3] Vynul. a dobéh, inv. Funkce presného startu/zastaveni je spousténa
[21] | Zrychleni [ Pokud je vyzadovano digitalni fizeni zvyseni/ digitalnim vstupem a je k dispozici pro svorky
snizeni otacek (potenciometr motoru), vyberte 18a19.
zvygeni a snizeni otacek. Funkei aktivujte [28 | Korekce Zvysi zadanou hodnotu o procento (relativné)
zvolenim funkce Ulozeni z4dané hodnoty nebo ] kmit. nastavené v 3-12 Hodn. korekce kmit. nahoru
Ulozeni vystupu. Pokud je funkce zvy3eni/snizeni nahoru nebo doli.
otacek aktivni po dobu méné nez 400 ms, [29] | Korekce Snizi zddanou hodnotu o procento (relativné)
vysledna zadana hodnota se zvysi nebo snizi o kmit. dold | nastavené v 3-12 Hodn. korekce kmit. nahoru
0,1 %. Pokud je funkce zvy3eni/snizeni otacek nebo dold.
aktivni po dobu vice nez 400 ms, vysledna [30] | Counter Funkce pfesného zastaveni v 1-83 Funkce
z4dana hodnota se bude fidit nastavenim input presného zastaveni se chova jako zastaveni
parametru rozbéhu nebo dobéhu 3-x1/ 3-x2. (Vstup pocitadla nebo zastaveni pocitadla s
pocitadla) kompenzaci otdcek s nebo bez vynulovani. V
1-84 Hodnota pocitadla presného zastaveni
musi byt nastavena hodnota pocitadla.
[31] | Pulse edge [ Pulzni vstup spoustény hranou pocita pocet
triggered nabéznych hran pulzniho vstupu za ¢asovy
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(Pulz interval. Tento pocet poskytuje vyssi rozliSeni zastaveni. Méni¢ kmitoc¢tu provede
spoust. pfi vyssich kmitoctech, ale pfi nizsich presné zastaveni, kdyz je dosazeno
hranou) kmitoctech se presnost snizuje. Tento pulzni hodnoty citace v par. -84 Hodnota
princip pouzijte u inkrementalnich ¢idel s pocitadla presného zastaveni.
nizkym rozlisenim (napf. 30 ppr). [41] | Puls. zast., Kdyz je v 1-83 Funkce presného zastaveni
Pulse JTULLLrLrLri e presné, in. aktivovana funkce presného zastaveni,
m
sampletime | | | | g odesle signal pulzniho zastaveni. Funkce
§ pulzniho zastaveni, pfesné, inv., je k
. - dispozici pro svorky 18 a 19.
Obrazek 6.10 Pulz vs. Casovy interval . — —
[51] [Externi Tato funkce umoznuje zablokovat ménic
zablokovani externé. S touto poruchou se naklada
stejnym zpUsobem jako s interné
[32] | Pulse time- | Pulzni vstup dle ¢asového prabéhu méfi generovanym poplachem.
based (Pulz | ¢asovy interval mezi nabéznymi hranami. [55] | Zvy3eni DigiPot | Signal ZVYSENI funkce Digitalni
dle Tento pocet poskytuje vyssi rozliseni pfi . . o
potenciometr popsané ve skupiné
casového nizsich kmitoctech, ale pfi vyssich kmitoctech , e .
beh parametrd 3-9* Dig. potenciometr.
- , t snizuie. Tento princi . — il
priibehu) | se presnost snizuje. Tento princip md vypinaci [56] | Snizeni DigiPot | Signal SNIZENT funkce Digitalni
kmitocet, diky ¢emuz neni vhodny pro . , .
L o o ; potenciometr popsané ve skupiné
inkrementalni ¢idla s nizkym rozlisenim (napf. . X X
o parametrd 3-9* Dig. potenciometr.
30 ppr) pfi nizkych rychlostech. " . T
[57] [ Vynulovani Vynuluje zadanou hodnotu digitalniho
Speed [rpm] Speed [rpm] = - . . -
N DigiPot potenciometru popsaného ve skupiné
‘/—\ m % parametrd 3-9* Dig. potenciometr.
a Time[sec] b Time[sec] @ [60] |Counter A (Pouze svorka 29 nebo 33) Vstup pro
(Cita¢ A) inkrementalni nacitani v ¢itaci SL
a | Nizké rozliseni inkrementalniho cidla regulatoru.
b [ Standardni rozliseni inkrementalniho cidla [61] | Counter A (Pouze svorka 29 nebo 33) Vstup pro
(Citac A) odeditani v ¢itaci SL regulatoru.
Obréazek 6.11 Porovnani rozliseni inkremen- [62] | Vynulovat ¢ita¢ | Vstup pro vynulovani ¢itace A.
talniho cidla A
[63] [Counter B (Pouze svorka 29 nebo 33) Vstup pro
(Cita¢ B) inkrementalni nacitani v ¢itaci SL
o R = regulatoru.
Sampletime 1 1 10 <
“mepm“"‘i;m;m Aend imer cescrimen § [64] | Counter B (Pouze svorka 29 nebo 33) Vstup pro
20 timer tides 20 timer tides gy P vis s vy <
= (Cita¢ B) odecitani v ¢itaci SL regulatoru.
| . . F, [65] | Vynulovat ¢ita¢ | Vstup pro vynulovani citace B.
Obrazek 6.12 Pulzni vstup dle ¢asového B
prabéhu
[70] |Zp. vazba Zpétna vazba brzdy pro zvedani bfemen:
mech. brzdy Nastavte 7-07 Princip ovldddni motoru na
- — — [3] Vekt.,, zp. ot. vazba; nastavte
[34] | Rampa, bit Umf)ZI:\Uje podle, Tabulka 6.7 zvolit nékterou 1-72 Funkce pfi rozbéhu na [6] Zveddni -
0 ze Ctyi dostupnych ramp. uv. m. brzdy.
(351 | Rampa, bit | Plati totéz, co pro Rampa, bit 0. [71] | Zp. vazba Invertovana zpétna vazba brzdy pro
! mech. brzdy, zvedani biemen
Rampa, bit 1 0 nv-
[72] [ Chyba PID reg., |Je-li zapnuta tato funkce, obrati
Rampa 1 0 0
inv. vyslednou chybu procesu PID reguldtoru.
Rampa 2 0 1 X A Y o
K dispozici je pouze tehdy, kdyz je Rezim
Rampa 3 1 0 X
konfigurace nastaven na hodnotu
Rampa 4 ! ! ,Povrchova navijecka”, ,Roz. PID reg., b.
Tabulka 6.7 z.v.” nebo ,Roz. PID reg., se z.v.
[73] |[Reset PID reg., [ Je-li funkce zapnuta, resetuje integralni

[40] [ Presny pulsni

start

Presny pulzni start vyZzaduje pfesné pulz
3 ms na svorce T18 nebo T19.

Pouziti pro hodnoty 1-83 [1] nebo [2]:
Pfi dosazeni zddané hodnoty ménic
kmitoctu interné zapne signal pfesného

int. ¢.

¢ast procesu PID regulatoru. Odpovida
7-40 Rizeni pr. PID, reset int. ¢dsti. K
dispozici je pouze tehdy, kdyz je Rezim
konfigurace nastaven na hodnotu
,Povrchova navijecka”, ,Roz. PID reg., b.
z.v. nebo Roz. PID reg., se zv.
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[74]

PID reg. zapnut

Zapne rozsitené fizeni procesu PID
regulatorem. Odpovida 7-50 Rizeni
procesu PID, rozsiteny PID reg.. K dispozici
je pouze tehdy, kdyz je Rezim
konfigurace nastaven na hodnotu ,Roz.
PID reg., b. z.v. nebo Roz. PID reg., se zv.

4-53 Vystraha: vysoké otdcky. Nejsou
hldseny zadné vystrahy.

[8]

Z&d. h./bez vyst.

Motor bézi v otdckach zadané hodnoty.
Z&dné vystrahy.

[9]

Poplach

Poplach aktivuje vystup. Zadné vystrahy.

[10]

Poplach nebo

Vystup je aktivovan poplachem nebo

vystr. vystrahou.
[11] [Na Mez momentu nastavena v 4-16 Mez
momentovém momentu pro motoricky rezim nebo
om. 4-17 Mez momentu pro generdtoricky
rezim byla prekrocena.
[12] | Mimo proud. Proud motoru je mimo rozsah nastaveny
rozsah v 4-18 Proudové om..

[13]

Pod proudem,
nizky

Proud motoru je nizsi nez hodnota
nastavena v 4-50 Vystraha: maly proud.

[14]

Nad proudem,

Proud motoru je vyssi nez hodnota

Reset (Reset
bezpecnostniho
doplriku)

[80] [PTC karta 1 Vsechny digitdlni vstupy lze nastavit na
hodnotu [80] PTC karta 1. AvSak pouze
jeden digitalni vstup musi byt nastaven
na tuto hodnotu.

[91] [ Profidrive OFF2 [ Funkénost je stejna jako bit fidiciho slova
doplriku profibus/profinet.

[92] [ Profidrive OFF3 [ Funk¢nost je stejna jako bit fidiciho slova
doplriku profibus/profinet.

[98] [ Start edge Prikaz pro start spoustény hranou.

triggered Udrzuje piikazu startu aktivni, | kdyz se
vstup vrati zpét na nizkou hodnotu. Lze
pouzit pro tlacitko start.

[100] | Safe Option

vysoky nastavena v 4-51 Vystraha: velky proud.
[15] [ Mimo kmit. Vystupni kmitocet je mimo rozsah
rozsah nastaveny v 4-52 Vystraha: nizké otdcky a

4-53 Vystraha: vysoké otdcky.

6.1.5 5-3* Digitalni vystupy

[16]

Pod otackami,
nizké

Vystupni otacky jsou nizsi nez je
nastaveno v 4-52 Vystraha: nizké otdcky.

[17]

Nad otackami,
Vvys.

Vystupni otacky jsou vyssi nez je
nastaveno v 4-53 Vystraha: vysoké otdcky.

[18]

Mimo rozsah zp.

Zpétna vazba je mimo rozsah nastaveny

2 polovodi¢ové digitalni vystupy jsou spoleéné pro svorky v. v 4-56 Vystraha: Nizkd zpétnd vazba a
27 a 29. Nastavte V/V funkci pro svorku 27 v par. 5-01 4-57 Viystraha: Vysokd zpétnd vazba.
Svorka 27, Rezim a V/V funkci pro svorku 29 v [19] [Pod nizk. zp. Zpétna vazba je pod limitem
parametr 5-02 Svorka 29, Rezim. vazbou nastavenym v 4-56 Vystraha: Nizkd zpétnd
vazba.
OZNAMENI! [20] | Nad vys. zp. Zpétna vazba je nad limitem
vazbou nastavenym v 4-57 Vystraha: Vysokd
Tyto parametry nelze upravit béhem chodu motoru. e v
[21] [ Tepelna Tepelna vystraha se zapne, jestlize dojde
[0] Bez funkce Vychozi nastaveni pro vsechny digitélni vystraha k prekroceni mezni hodnoty teploty v
vystupy a reléové vystupy
[11 |Rizeni Ridici karta je pfipravena. Pfiklad: Rizeni ¢ motoru
pfipraveno je zajistovano externim napajenim 24 V e ménidi kmitoctu
(MCB 107) a neni detekovéano hlavni . brzdném rezistoru
napajeni. )
. termistoru
[2] Méni¢ pripraven [ Méni¢ kmitoctu je pfipraven k provozu a
privadi na fidici desku napajeci signal. [22] | Prip., bez tep. Méni¢ kmitoctu je pripraven k provozu a
[31 | Méni¢ pfipr./ Méni¢ kmitoctu je pfipraven k provozu a vys. neni vydéano varovani o piekroceni
délkoveé je v rezimu [Auto on] (Auto). teploty.
[4] | Pfipraven/bez Pripraven k provozu. Nebyl zadan Zadny [23] [Vzd, pfip. bez | Méni¢ kmitoCtu je pfipraven k provozu a
vyst. ptikaz startu nebo zastaveni (zakaz v je v rezimu [Auto on] (Auto). Nebyla
startu). Nejsou aktivni 24dné vystrahy. vydéana vystraha kvili prekroceni teploty.
[5] B&h Motor bé&zi a je pfitomen moment na [24] | P¥ipr., nap. v Méni¢ kmitoctu je pfipraven k provozu a
hiideli. pof. sitové napéti je ve specifikovaném
(6] |Beh/zidna | Vystupni otécky jsou vy3si nez otécky rozsahu napé&tf (viz kapitola 17 Technické
vystraha nastavené v 1-81 Min. ot. pro fci pfi zast. udaje).
[ot./min.]. Motor bé&%i a nejsou hlaseny [25] | Reverzace Reverzace. Logickd 1 pfi rotaci motoru po
74dné vystrahy. sméru chodu hodinovych rucicek.
[71 |Ot. vrozs/bez |Motor bézi v naprogramovanych Logicka 0 pfi rotaci motoru proti sméru
vys. rozsazich proudu a otac¢ek nastavenych v chodu hodinovych rucicek. Pokud se
4-50 Vystraha: maly proud a2 motor neotaci, vystup bude sledovat
zadanou hodnotu.
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[26] | Sbérnice v Probiha aktivni komunikace (bez ¢asové [55] [ Pulsni vystup
poradku prodlevy) prostrednictvim sériového [60] | Komparator 0 Viz skupina parametr@ 13-1*
komunikacniho portu. Kompardtory. Je-li komparéator 0
[27] [Mom. om. a Pouziti pfi provadéni zastaveni volnym vyhodnocen jako PRAVDA, vystup bude
zast. dobéhem za podminky meze momentu. vysokd hodnota. Jinak bude hodnota
Pokud ménic¢ kmitoctu obdrzi signal nizka.
zastaveni a je na mezni hodnoté [61] [Komparator 1 Viz skupina parametrd 73-7*
momentu, signal bude logicka 0. Kompardtory. Je-li komparétor 1
[28] | Brzda, zddna Brzda je aktivni a nejsou hlaseny zadné vyhodnocen jako PRAVDA, vystup bude
vystr. vystrahy. vysokd hodnota. Jinak bude hodnota
[29] |Brzda Brzda je pfipravena k provozu a nedoslo nizka.
pfipravena k zadné chybé. [62] | Komparator 2 Viz skupina parametrd 13-7*
[30] | Chyba brzdy Pfi zkratu brzdy IGBT je vystupem Kompardtory. Je-li komparétor 2
(IGBT) logicka 1. Tato funkce se pouziva k vyhodnocen jako PRAVDA, vystup bude
ochrané ménice kmitoctu pfi chybé na vysoké hodnota. Jinak bude hodnota
modulech brzdy. Pouzijte vystup nebo nizka.
relé k odpojeni napajeciho napéti v [63] [ Komparator 3 Viz skupina parametrQ 13-7*
ménici kmitoctu. Kompardtory. Je-li komparator 3
[31] |Relé 123 Relé je aktivovano, kdyz ve skupiné vyhodnocen jako PRAVDA, vystup bude
parametrd 8-** Kom. a doplriky vyberete vysoké hodnota. Jinak bude hodnota
moznost Ridici slovo [0]. nizka.
[32] |Ovladani mech. | Umoznuje ovladani externi mechanické [64] | Komparétor 4 Viz skupina parametr(i 73-7*
brzdy brzdy; popis naleznete v Kompardtory. Je-li komparator 4
kapitola 6.1.3 2-2* Mechanickd brzda. vyhodnocen jako PRAVDA, vystup bude
[33] [Bezpeené Oznaduje, ze bylo aktivovano bezpeiné vysoka hodnota. Jinak bude hodnota
zastaveni zastaveni na svorce 37. nizka.
aktivovano [65] [ Komparator 5 Viz skupina parametrQ 13-7*
(pouze model Kompardtory. Je-li komparator 5
FC 302) vyhodnocen jako PRAVDA, vystup bude
[40] [Mimo rozsah 2. | Aktivuje se, kdyz jsou skuteéné otacky vysokd hodnota. Jinak bude hodnota
h. mimo nastaveni v 4-52 Vystraha: nizké nizka.
otdcky az 4-55 Viystraha: Vysokd Zddand [70] | Logické pravidlo [ Viz skupina parametrG 13-4* Logickd
hodnota. 0 pravidla. Je-li logické pravidlo 0
[41] | Pod nizkou z. h. | Aktivuje se, kdyz jsou skute¢né otacky vyhodnoceno jako PRAVDA, vystup bude
pod nastavenou zadanou hodnotou vysokd hodnota. Jinak bude hodnota
otacek. nizka.
[42] |Nad vys. z. h. Aktivuje se, kdyz jsou skute¢né otacky [71] | Logické pravidlo | Viz skupina parametrd 13-4* Logickd
nad nastavenou Zadanou hodnotou 1 pravidla. Je-li logické pravidlo 1
otacek. vyhodnoceno jako PRAVDA, vystup bude
[43] |Roz. PID reg., vysokd hodnota. Jinak bude hodnota
mez nizka.
[45] |Rizeni sbérnici [ Ridi vystup pomoci sbérnice. Stav [72] | Logické pravidlo Viz skupina parametrd 13-4* Logickd
vystupu je nastaven v 5-90 Dig. a reléové 2 pravidla. Je-li logické pravidlo 2
vyst, Fizeni sbérnici. Stav vystupu se po vyhodnoceno jako PRAVDA, vystup bude
dobu trvani ¢asového limitu sbérnice vysokd hodnota. Jinak bude hodnota
zachova. nizka.
[46] |Riz. sb., ¢as. Ridi vystup pomoci sbérnice. Stav [73] | Logické pravidlo (Viz skupina parametrd 13-4* Logickd
limit 1 vystupu je nastaven v 5-90 Dig. a reléové 3 pravidla. Je-li logické pravidlo 3
vyst,, Fizeni sbérnici. Kdyz je ¢asovy limit vyhodnoceno jako PRAVDA, vystup bude
sbérnice nastaven na 1 (zapnuto). vysokd hodnota. Jinak bude hodnota
[47] |Riz. sb., cas. Ridi vystup pomoci sbérnice. Stav nizka.
limit 0 vystupu je nastaven v 5-90 Dig. a reléové [74] | Logické pravidlo | Viz skupina parametrl 13-4* Logickd
vyst, Fizeni sbérnici. Kdyz je ¢asovy limit 4 pravidla. Je-li logické pravidlo 4
sbérnice nastaven na 0 (vypnuto). vyhodnoceno jako PRAVDA, vystup bude
[51] | Rizeno MCO Aktivuje se pfi pFipojeni doplitku MCO vysokd hodnota. Jinak bude hodnota
302 nebo MCO 305. Vystup je Fizen nizka.
doplnkem.
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[75] | Logické pravidlo | Viz skupina parametrl 13-4* Logickd Misto zadané LokdIni | Dalkova
5 pravidla. Je-li logické pravidlo 5 hodnoty se z.h. z. h.
vyhodnoceno jako PRAVDA, vystup bude nastavuje v aktivni aktivni
vysoka hodnota. Jinak bude hodnota 3-13 Misto [120] [121]
nizka. Zddané hodnoty.
[80] | Digitalni vystup | Viz 13-52 Akce SL reguldtoru. Vystup Misto zadané 1 0
SLA bude vysoka hodnota vzdy, kdyz bude hodnoty: Mistn{
provedena akce [38] Dig. vystup A vysoky. 3-13 Misto
Vystup bude nizkd hodnota vzdy, kdyz Zddané hodnoty
bude provedena akce [32] Dig. vystup A [2]
nizky. Misto zadané 0 1
[81] | Digitalni vystup | Viz 13-52 Akce SL reguldtoru. Vstup bude hodnoty:
SLB vysokd hodnota vzdy, kdyz bude Dalkova
provedena akce [39] Dig. vystup B vysoky. 3-13 Misto
Vstup bude nizkd hodnota vzdy, kdyz Zddané hodnoty
bude provedena akce [33] Dig. vystup B [1]
nizky. Misto zadané
[82] | Digitalni vystup | Viz 13-52 Akce SL reguldtoru. Vstup bude hodnoty: Podle
SLC vysokd hodnota vzdy, kdyz bude r. Ruéné/Auto
provedena akce [40] Dig. vystup C vysoky. Hand (Ru¢né) 1 0
Vstup bude nizka hodnota vzdy, kdyz Hand = vypnuto 1 0
bude provedena akce [34] Dig. vystup C Auto = vypnuto 0 0
nizky. Auto (Auto) 0 1
[83] | Digitalni vystup | Viz 13-52 Akce SL reguldtoru. Vstup bude
SL D vysokéd hodnota vzdy, kdyz bude Tabulka 6.8 Mistni a vzdalena zadana
provedena akce [41] Dig. vystup D hodnota
vysoky. Vstup bude nizka hodnota vzdy,
kdyz bude provedena akce [35] Dig. [121] | Dalkova z. h. Vystup bude vysoka hodnota, kdyz se
vystup D nizky. aktivni 3-13 Misto Zddané hodnoty = [1] Ddlkovad
[84] [ Digitalni vystup | Viz 13-52 Akce SL reguldtoru. Vstup bude nebo [0] Podle r. Ru¢né/Auto a panel LCP
SLE vysoka hodnota vzdy, kdyz bude je v rezimu [Auto on]. Viz Tabulka 6.8.
provedena akce [42] Dig. vystup E vysoky. [122] | Zadny poplach | Neni-li hlasen poplach, je vystupni
Vstup bude nizkd hodnota vzdy, kdyz hodnota vysoka.
bude provedena akce [36] Dig. vystup E [123] | Pfikaz Start Vystupni hodnota je vysoka, pokud je
nizky. aktivni aktivni ptikaz Start (prostfednictvim
[85] | Digitalni vystup | Viz 13-52 Akce SL reguldtoru. Vstup bude pripojeni sbérnice pres digitalni vstup
SLF vysokéd hodnota vzdy, kdyz bude nebo [Hand on] nebo [Auto on]) a neni
provedena akce [43] Dig. vystup F vysoky. aktivni pfikaz Stop nebo Start.
Vstup bude nizkd hodnota vzdy, kdyz [124] [ B&h, reverzace | Vystup ma vysokou hodnotu, kdyz méni¢
bude provedena akce [37] Dig. vystup F kmito¢tu bézi proti sméru chodu
nizky. hodinovych rucicek (logicky soucin
[120] [ LokaIni z.h. Vystup bude vysokd hodnota, kdyz se stavovych bitG ,béh” a ,reverzace”).
aktivni 3-13 Misto zddané hodnoty = [2] Mistni [125] | Mé&ni¢ v ru¢nim | Vystup ma vysokou hodnotu, kdyz je
nebo kdyz se 3-13 Misto Zddané hodnoty rez. méni¢ kmitoctu v rué¢nim rezimu
= [0] Podle r. Ru¢né/Auto soucasné s (oznaceno kontrolkou nad tlac¢itkem
ru¢nim rezimem ovladaciho panelu LCP. [Hand on]).
[126] [ Méni¢ v autom. | Vystup ma vysokou hodnotu, kdyz je
rez. méni¢ kmitoctu v ru¢nim rezimu
(oznaceno kontrolkou nad tla¢itkem
[Auto on]).
[151] | ATEX ETR cur. Lze zvolit, pokud je
alarm parametr 1-90 Tepelnd ochrana motoru
nastaven na [20] ATEX ETR nebo [21]
Advanced ETR. Pokud je aktivni poplach
164 ATEX ETR cur.lim.alarm, vystup ma
hodnotu 1.
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[152]

ATEX ETR freq.
alarm

Lze zvolit, pokud je

parametr 1-90 Tepelnd ochrana motoru
nastaven na [20] ATEX ETR nebo [21]
Advanced ETR. Pokud je aktivni poplach
166 ATEX ETR freqg.lim.alarm, vystup je 1.

[153]

ATEX ETR cur.

warning

Lze zvolit, pokud je

parametr 1-90 Tepelnd ochrana motoru
nastaven na [20] ATEX ETR nebo [21]
Advanced ETR. Pokud je aktivni poplach
163 ATEX ETR cur.lim.warning, vystraha
je 1.

5-40 Funkce relé

Pole [9]
(Relé 1 [0], Relé 2 [1], Relé 3 [2] (MCB 113), Relé 4 [3] (MCB 113),
Relé 5 [4] (MCB 113), Relé 6 [5] (MCB 113), Relé 7 [6] (MCB 105),
Relé 8 [7] (MCB 105), Relé 9 [8] (MCB 105))

Moznost: Funkce:
[6] Béh / zadna Vystupni otacky jsou vyssi nez otacky
vystraha nastavené v 1-81 Min. ot. pro fci pfi zast.

[ot./min.]. Motor bézi a nejsou aktivni
z3dné vystrahy.

[154]

ATEX ETR freq.
warning

Lze zvolit, pokud je

parametr 1-90 Tepelnd ochrana motoru
nastaven na [20] ATEX ETR nebo [21]
Advanced ETR. Pokud je aktivni vystraha
165 ATEX ETR freq.lim.warning, vystup je
1.

[188] | AHF Capacitor Kondenzatory se zapinaji pii 20 %
Connect (hystereze 50 % poskytuje interval 10-30
%). Kondenzétory se odpojuji pod 10 %.
Zpozdéni vypnuti je 10 s a
znovuspusténi probéhne, kdyz jmenovity
vykon stoupne béhem zpozdéni nad 10
%. 5-80 AHF Cap Reconnect Delay se
pouziva k zajisténi minimalni doby
vypnuti kondenzatord.
[189] | Rizeni ext. Interni logika pro fizeni interniho
ventilat. ventildtoru je prenasend na tento vystup,

aby bylo mozné ridit externi ventilator
(dalezité pro HP kanalové chlazeni).

5-40 Funkce relé

Pole [9]
(Relé 1 [0], Relé 2 [1], Relé 3 [2] (MCB 113), Relé 4 [3] (MCB 113),
Relé 5 [4] (MCB 113), Relé 6 [5] (MCB 113), Relé 7 [6] (MCB 105),
Relé 8 [7] (MCB 105), Relé 9 [8] (MCB 105))

Moznost: Funkce:

[0] Bez funkce Vsechny digitalni a reléové vystupy jsou
ve vychozim nastaveni nastaveny na
hodnotu ,Bez funkce”.

[11 | Rizeni Ridici karta je pfipravena. Rizeni je

pfipraveno zajistovano externim napajenim 24 V

(MCB 107), a neni detekovano hlavni
napéjeni.

[2

Méni¢ pripraven

Ménic¢ kmitoctu je pfipraven k provozu.
Sitové napajeni a fidici doplriky jsou v

Ot. v rozs./bez
Vvys.

Motor bézi v naprogramovanych
rozsazich proudu a otacek nastavenych
v 4-50 Vlystraha: maly proud az

4-53 Vystraha: vysoké otdcky. Nejsou
aktivni zadné vystrahy.

[8]

Z&d. h./bez vyst.

Motor bézi v otdckach zadané hodnoty.
Nejsou aktivni Zadné vystrahy.

Poplach

Poplach aktivuje vystup. Nejsou aktivni
zadné vystrahy.

[10]

Poplach nebo

Vystup je aktivovan poplachem nebo

vystr. vystrahou.

[11] [Na Mez momentu nastavend v 4-16 Mez
momentovém momentu pro motoricky rezim nebo
om. 4-17 Mez momentu pro generdtoricky

rezim byla prekrocena.

[12] [ Mimo proud. Proud motoru je mimo rozsah
rozsah nastaveny v 4-18 Proudové om..

[13]

Pod proudem,
nizky

Proud motoru je nizsi nez hodnota
nastavena v 4-50 Vystraha: maly proud.

[14]

Nad proudem,

Proud motoru je vy$si nez hodnota

vysoky nastavena v 4-51 Vystraha: velky proud.
[15] [ Mimo kmit. Vystupni otacky/kmitocet jsou mimo
rozsah rozsah kmitoctu nastaveny v

4-52 Viystraha: nizké otdcky a
4-53 Viystraha: vysoké otdcky.

[16]

Pod otackami,
nizké

Vystupni otacky jsou nizsi nez je
nastaveno v 4-52 Vystraha: nizké otdcky.

[17]

Nad otackami,
vys.

Vystupni otacky jsou vyssi nez je
nastaveno v 4-53 Vystraha: vysoké
otdcky.

[18]

Mimo rozsah zp.

Zpétna vazba je mimo rozsah nastaveny

V. v 4-56 Vystraha: Nizkd zpétnd vazba a
poradku. 4-57 Viystraha: Viysokd zpétnd vazba.
[3] Méni¢ pfipr./ Méni¢ kmitoctu je pfipraven k provozu [19] | Pod nizk. zp. Zpétna vazba je pod limitem
dalkové a je v automatickém rezimu. vazbou nastavenym v 4-56 Vystraha: Nizkd
[4] | Pfipraven/bez Pripraven k provozu. Nebyl zadan zadny zpétnd vazba.
vyst. pfikaz Start nebo Stop (start/zakaz [20] | Nad vys. zp. Zpétna vazba je nad limitem
startu). Nejsou aktivni Zadné vystrahy. vazbou nastavenym v 4-57 Vystraha: Vysokd
[5] |Béh Motor bézi a je pfitomen moment na 2pétnd vazba.
hfideli. [21] | Tepelnd vystraha | Tepelnd vystraha se zapne, jestlize dojde
k prekro¢eni mezni hodnoty teploty v
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5-40 Funkce relé 5-40 Funkce relé

Pole [9] Pole [9]
(Relé 1 [0], Relé 2 [1], Relé 3 [2] (MCB 113), Relé 4 [3] (MCB 113), (Relé 1 [0], Relé 2 [1], Relé 3 [2] (MCB 113), Relé 4 [3] (MCB 113),
Relé 5 [4] (MCB 113), Relé 6 [5] (MCB 113), Relé 7 [6] (MCB 105), Relé 5 [4] (MCB 113), Relé 6 [5] (MCB 113), Relé 7 [6] (MCB 105),
Relé 8 [7] (MCB 105), Relé 9 [8] (MCB 105)) Relé 8 [7] (MCB 105), Relé 9 [8] (MCB 105))
Moznost: Funkce: Moznost: Funkce:
motoru, ménici kmito¢tu, brzdném externiho relé ke zvolenému digitalnimu
rezistoru nebo termistoru. vystupu.
[22] | Prip., bez tep. Méni¢ kmitoctu je pfipraven k provozu [33] | Bezpecné (Pouze pro model FC 302.) Oznacuje, ze
Vvys. a neni vydano varovani o prekroceni zastaveni bylo aktivovdno bezpecné zastaveni na
teploty. svorce 37.
[23] [Vzd, pfip., bez Méni¢ kmitoctu je pfipraven k provozu [36] | Bit fidiciho slova | Relé 1 je aktivovano fidicim slovem ze
v a je v rezimu Auto On. Nebyla vydana 11 sbérnice Fieldbus. Nema zadny jiny
vystraha kvali prekroceni teploty. funkéni dopad na méni¢ kmitoctu.
[24] | Pripr., nap. v pof. [ Méni¢ kmitoctu je pfipraven k provozu Typické pouZiti: Rizeni pomocnych
s e . . zartizeni sbérnici Fieldbus. Funkce plati,
a sitové napéti je ve specifikovaném
S . A kdyz je v 8-10 Profil fidiciho slova
rozsahu napéti (viz kapitola 11 Technické
. zvolena hodnota [0] FC profil.
udaje).
[25] | Reverzace Logicka 1 pfi rotaci motoru ve sméru [37] | Bit Fidiciho slova | Relé 2 (pouze model FC 302) je
. . s . . 12 aktivovano fidicim slovem ze sbérnice
hodinovych rucicek. Logickd 0 pfi rotaci
L - Fieldbus. Nema zadny jiny funk¢ni
motoru proti sméru chodu hodinovych Lo o
rucicek. Pokud se motor neotddi, vystup doPid'ni‘ mernlc kmlto’ctu. T)(F,’ICk?
bude sledovat ¥4danou hodnotu. pouziti: fizeni pomocného zafizeni
sbérnici Fieldbus. Funkce plati, kdyz je v
[26] | Sbérnice v Probihd aktivni komunikace (bez ¢asové 8-10 Profil Hdiciho slova zvolena hodnota
poradku prodlevy) prostfednictvim sériového [0] FC profil.
komunika¢niho portu.
[38] [Chyba zp. v. Doslo k chybé v obvodu zpétné vazby
[27] [ Mom. om. a zast. | Pouzivd se pfi provadéni zastaveni mot. otagek od motoru pracujiciho v refimu
volnym dobéhem za podminky meze se zpétnou vazbou. Vystup Ize pouzit k
momentu. Pokud méni¢ kmitoctu obdrzi pipravé spinani ménice v reimu bez
signal zastaveni a je na mezni hodnoté zpétné vazby v pripadé nouze.
momentu, signal bude logicka 0.
[39] | Chyba sledovéni | Kdyz je rozdil mezi vypocitanymi
[28] | Brzda, Zadna Brzda je aktivni a nejsou hlaseny zadné otakami a skuteZnymi otackami v
vystr. vystrahy. 4-35 Chyba sledovdni vétsi nez zvolena
[29] |Brzda piipravena | Brzda je pfipravena k provozu a nedoslo hodnota, dojde k aktivaci digitalniho
k zadné chybé. vystupu nebo relé.
[30] |Chyba brzdy Pfi zkratu brzdy IGBT je vystupem [40] [ Mimo rozsah z. [ Aktivuje se, kdyz jsou skutecné otacky
(IGBT) logické 1. Tato funkce se pouziva k h. mimo nastaveni v 4-52 Viystraha: nizké
ochrané ménice kmitoctu pfi chybé na otdcky az 4-55 Vystraha: Vysokd zddand
modulu brzdy. Pouzijte digitalni vystup hodnota.
nebo relé k odpojeni napajeciho napéti [41] | Pod nizkou z. h. | Aktivuje se, kdyz jsou skute¢né otacky
v ménici kmitoctu. pod nastavenou zadanou hodnotou
[311 [Relé 123 Digitalni vystup nebo relé jsou otacek.
aktivovany, kdyz ve skupiné parametrQ [42] [Nad vys. z. h. Aktivuje se, kdyZ jsou skutecné otacky
8-** Kom. a doplfiky vyberete moznost nad nastavenou zddanou hodnotou
Ridici slovo [0]. idial
[32] [Ovladani mech. [ Volba fizeni mechanické brzdy. V [43] |Roz. PID reg.,
brzdy pfipadé, Ze jsou aktivni vybrané mez
parametry ve skupiné parametr(i 2-2* [45] |Rizeni sbérnici Rizeni digitalniho vystupu nebo relé
Mechanickd brzda. Vystupni proud je pomoci sbérnice. Stav vystupu je
potfeba zvy§it, aby odpovidal proudu v nastaven v 5-90 Dig. a reléové vyst, Fizeni
civce brzdy. Resi se to pfipojenim sbérnici. Stav vystupu se po dobu trvani
casového limitu sbérnice zachova.
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5-40 Funkce relé

Pole [9]
(Relé 1 [0], Relé 2 [1], Relé 3 [2] (MCB 113), Relé 4 [3] (MCB 113),
Relé 5 [4] (MCB 113), Relé 6 [5] (MCB 113), Relé 7 [6] (MCB 105),
Relé 8 [7] (MCB 105), Relé 9 [8] (MCB 105))

Moznost:

Funkce:

5-40 Funkce relé

Pole [9]
(Relé 1 [0], Relé 2 [1], Relé 3 [2] (MCB 113), Relé 4 [3] (MCB 113),
Relé 5 [4] (MCB 113), Relé 6 [5] (MCB 113), Relé 7 [6] (MCB 105),
Relé 8 [7] (MCB 105), Relé 9 [8] (MCB 105))

Moznost:

Funkce:

[46]

Riz. sb., ¢as. limit
1

Ridi vystup pomoci sbérnice. Stav

vystupu je nastaven v 5-90 Dig. a reléové

vyst., fizeni sbérnici. Stav vystupu se po
dobu trvani ¢asového limitu sbérnice
nastavi na 1 (zapnuto).

[72]

Logické pravidlo
2

Viz skupina parametrl 13-4* Logickd
pravidla. Ma-li logické pravidlo 2 v SLC
hodnotu PRAVDA, vystup bude vysoka
hodnota. Jinak bude hodnota nizka.

[73] | Logické pravidlo | Viz skupina parametr(i 13-4* Logicka
[47] |Riz. sb., ¢as. limit | Ridi vystup pomoci sbérnice. Stav 3 pravidla. Ma-li logické pravidlo 3 v SLC
0 vystupu je nastaven v 5-90 Dig. a reléové hodnotu PRAVDA, vystup bude vysoka
vyst., fizeni sbérnici. Stav vystupu se po hodnota. Jinak bude hodnota nizka.
GLeler) (T ERoviaie (i @i [74] | Logické pravidlo | Viz skupina parametrli 13-4* Logickd
EEENT (T8 O (I 4 pravidla. Ma-li logické pravidlo 4 v SLC
[51] | Rizeno MCO Aktivuje se pfi pfipojeni doplriku MCO hodnotu PRAVDA, vystup bude vysoka
302 nebo MCO 305. Vystup je fizen hodnota. Jinak bude hodnota nizka.
doplfikem. [75] | Logické pravidlo | Viz skupina parametrli 13-4* Logickd
[60] | Komparator O Viz skupina parametrd 713-1* 5 pravidla. Ma-li logické pravidlo 5 v SLC
Kompardtory. Ma-li komparétor 0 v SLC hodnotu PRAVDA, vystup bude vysoka
hodnotu PRAVDA, vystup bude vysoka hodnota. Jinak bude hodnota nizka.
neelngie, ANl (Ve noul el Feh [80] | Digitélni vystup | Viz 13-52 Akce SL reguldtoru. Vystup A je
[61] [Komparator 1 Viz skupina parametrd 13-1* SLA nizky pii hodnoté [32] Dig. vystup A
Kompardtory. Ma-li komparétor 1 v SLC nizky. Vystup A je vysoky pii hodnoté
hodnotu PRAVDA, vystup bude vysoka [38] Dig. vystup A vysoky.
hodnota. Jinak bude hodnota nizké. (811 |Digitalni vystup | Viz 13-52 Akce SL reguldtoru. Vystup B je
[62] [ Komparétor 2 Viz skupina parametrG 13-7* SLB nizky pfi hodnoté [33] Dig. vystup B
Kompardtory. Ma-li komparator 2 v SLC nizky. Viystup B je vysoky pfi hodnoté
hodnotu PRAVDA, vystup bude vysoka [39] Dig. vystup B vysoky.
el TeiEb e e S e e le 25 [82] [ Digitdlni vystup [ Viz 13-52 Akce SL reguldtoru. Vystup C je
[63] | Komparator 3 Viz skupina parametr 13-7* SL C nizky pti hodnoté [34] Dig. vystup C
Kompardtory. Ma-li komparétor 3 v SLC nizky. Vlystup C je vysoky pfi hodnoté
hodnotu PRAVDA, vystup bude vysoka [40] Dig. vystup C vysoky.
hodnota. Jinak bude hodnota nizka. [83] [ Digitalni vystup [ Viz 13-52 Akce SL reguldtoru. Vystup D je
[64] [ Komparator 4 Viz skupina parametr(i 13-7* SLD nizky pfi hodnoté [35] Dig. vystup D
Kompardtory. Ma-li komparator 4 v SLC nizky. Vystup D je vysoky pfi hodnoté
hodnotu PRAVDA, vystup bude vysoka [41] Dig. vystup D vysoky.
ielrieizy il vt o mFe, [84] [ Digitalni vystup [ Viz 13-52 Akce SL reguldtoru. Vystup E je
[65] | Komparator 5 Viz skupina parametrG 13-7* SLE nizky pfi hodnoté [36] Dig. vystup E
Kompardtory. Ma-li komparétor 5 v SLC nizky. Vlystup E je vysoky pfi hodnoté
hodnotu PRAVDA, vystup bude vysoka [42] Dig. vystup E vysoky.
hodnota. Jinak bude hodnota nizka. [85] [ Digitalni vystup | Viz 13-52 Akce SL reguldtoru. Vystup F je
[70] | Logické pravidlo | Viz skupina parametri 13-4* Logickd SLF nizky pii hodnoté [37] Dig. vystup F
0 pravidla. Mé-li logické pravidlo 0 v SLC nizky. Vystup F je vysoky pfi hodnoté
hodnotu PRAVDA, vystup bude vysoka [43] Dig. vystup F vysoky.
ez, Jinel [vek e mk e, [120] [ LokaIni z.h. Vystup bude vysoka hodnota, kdyz se
[71] | Logické pravidlo | Viz skupina parametr(i 13-4* Logickd aktivni 3-13 Misto zZddané hodnoty = [2] Mistni
1 pravidla. Ma-li logické pravidlo 1 v SLC nebo kdyz se 3-13 Misto Zddané hodnoty
hodnotu PRAVDA, vystup bude vysoka = [0] Podle r. Ru¢né/Auto soucasné s
hodnota. Jinak bude hodnota nizka. ru¢nim rezimem ovladaciho panelu LCP.
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5-40 Funkce relé

Pole [9]

Moznost:

(Relé 1 [0], Relé 2 [1], Relé 3 [2] (MCB 113), Relé 4 [3] (MCB 113),
Relé 5 [4] (MCB 113), Relé 6 [5] (MCB 113), Relé 7 [6] (MCB 105),
Relé 8 [7] (MCB 105), Relé 9 [8] (MCB 105))

5-40 Funkce relé

Pole [9]
(Relé 1 [0], Relé 2 [1], Relé 3 [2] (MCB 113), Relé 4 [3] (MCB 113),
Relé 5 [4] (MCB 113), Relé 6 [5] (MCB 113), Relé 7 [6] (MCB 105),
Relé 8 [7] (MCB 105), Relé 9 [8] (MCB 105))

aktivni

[121] | Déalkova z. h.

[122] | Zadny poplach

aktivni

[123] | Prikaz Start

[124] | Béh, reverzace

rez.

[125] | Ménic¢ v ru¢nim

Funkce: Moznost: Funkce:
Misto zadané Lokalni | Dalkova (oznaceno kontrolkou nad tlacitkem
hodnoty se z.h. z h. [Auto On] (Automaticky)).
nastaviije aktivni aktivni [151] | ATEX ETR cur. Lze zvolit, pokud je
313 Wisto zdaane]| 1201 (121] alarm parametr 1-90 Tepelnd ochrana motoru
ol nastaven na [20] ATEX ETR nebo [21]
Misto Zadané [ 0 Advanced ETR. Pokud je aktivni poplach
hodnoty: Mistni 164 ATEX ETR cur.lim.alarm, vystup ma
3-13 Misto Zddané hodnotu 1.
hodnoty [2]
Misto 3adané 0 ] [152] | ATEX ETR freq. Lze zvolit, pokud je
hodnoty: Dlkova alarm parametr 1-90 Tepelnd ochrana motoru
3-13 Misto Sddané nastaven na [20] ATEX ETR nebo [27]
hodnoty [1] Advanced ETR. Pokud je aktivni poplach
Misto 23dane 166 ATEX ETR freg.lim.alarm, vystup je 1.
hodnoty: Podle r. [153] [ ATEX ETR cur. Lze zvolit, pokud je
Rucné/Auto warning parametr 1-90 Tepelnd ochrana motoru
Hand (Ru¢né) 1 0 nastaven na [20] ATEX ETR nebo [21]
Hand = vypnuto 1 0 Advanced ETR. Pokud je aktivni poplach
Auto = vypnuto 0 0 163 ATEX ETR cur.lim.warning, vystraha
Auto (Auto) 0 1 je 1.
[154] [ ATEX ETR freq. Lze zvolit, pokud je
Tabulka 6.9 Mistni a vzdalena zadana warning parametr 1-90 Tepelnd ochrana motoru
hodnota nastaven na [20] ATEX ETR nebo [21]
Advanced ETR. Pokud je aktivni vystraha
Vystup bude vysoka hodnota, kdyz se 165 ATEX ETR freq.lim.warning, vystup
3-13 Misto zddané hodnoty = [1] Ddlkovd je 1.
nebo [0] Podle r. Ru¢né/Auto a panel LCP
je v automatickém rezimu. Viz (188] | AHF Capacitor
Tabulka 6.9. Connect
[189] | Rizeni ext. Interni logika pro fizeni interniho
el e Eoelad, 2 e ventilat. ventilatoru je pfendsena na tento
el el WEeiel vystup, aby bylo mozné fidit externi
Vystupni hodnota je vysoka, pokud je ventilator (dUlezité pro HP kanalové
vysokéa hodnota piikazu Start (prostied- chlazeni).
nictvim digitdlniho vstupu, pfipojeni [190] | Safe Function
sbérnice nebo tlacitka [Hand on] (Ru¢né) active
nebo [Auto on] (Automaticky)) a [191] | Safe Opt. Reset
poslednim pfikazem byl pfikaz Stop. req.
Vystup ma vysokou hodnotu, kdyz [192] | RS Flipflop 0
méni¢ kmitoctu bézi proti sméru chodu [193] | RS Flipflop 1
hodinovych rucicek (logicky soucin [194] | RS Flipflop 2
stavovych bitd ,béh” a ,reverzace”). 11951 | RS Flipflop 3
Vystup ma vysokou hodnotu, kdyz je [196] | RS Flipflop 4
méni¢ kmitoctu v ru¢nim rezimu [197] | RS Flipflop 5
(oznaceno kontrolkou nad tlacitkem [198] | RS Flipflop 6
[Hand on]). [199] | RS Flipflop 7

rez.

[126] | Ménic v autom.

Vystup ma vysokou hodnotu, kdyz je
méni¢ kmitoctu v automatickém rezimu
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OZNANIEN

Nastavte pFepinace $201 (A53) a 5202 (A54) dle Moznost: Funkce:
specifikace v této casti pfi provadéni testu fidici karty v Testovaci konektory (nasledujici svorky
parametr 14-22 Provozni rezim. Jinak skondi test vzajemné propojte): 18-27-32; 19-29-33; 42—
neuspésné. 53-54
— [ =
14_22 Provoznl' reiim 12(13(18|19|27|29|32|33 (20|37 'C\\
. olololololo/ojojolo] > £
Moznost: Funkce: e](e]fe) 0][e][e][e] 3
Pomoci tohoto parametru muzete specifikovat ;J
normalni provoz, provadét testy, nebo inicia-
lizovat vSechny parametry s vyjimkou ST ST TS TS
15-03 Pocet zapnuti, 15-04 Pocet prehfdti a olfe) ol [do] [Fe30
15-05 Pocet prepeéti. Tato funkce je aktivni elie) QE) wliellel
pouze tehdy, kdyz provedete vypnuti a zapnuti
ménic¢e kmitoctu.
Zvolte moZnost [0] Normdini provoz pro IR Al
normalni provoz ménic¢e kmitoc¢tu s motorem 0O|0|0|D|O|O! EE gg;&
. Tt OlOI0ID|D
ve vybrané aplikaci. =5
VR OSIHER ierAQeEs (1] A el (el € Obrézek 6.13 Pripojeni pH zkouZce Fidic

chcete-li vyzkouset analogové a digitalni Karty

vstupy a vystupy a fidici napéti +10 V. Ke
zkousce je zapotrebi testovaci konektor s

internimi pfipojenimi. Provedeni zkousky fidici . L . .
Zvolte moznost [2] Inicializace, chcete-li obnovit

karty: . . . o
vychozi nastaveni véech hodnot parametrd s
1. Zvolte moznost [1] Zkouska Fidici vyjimkou 15-03 Pocet zapnuti, 15-04 Pocet
karty. prehrdti a 15-05 Pocet prepéti. Pfi nasledujicim
9 Odpojte napéjeci napéti a vyckejte, az zapnuti provede méni¢ kmitoctu reset.
zhasne osvétleni displeje. Obnovi se rovnéz vychozi nastaveni parametru

L. Parametr 14-22 Provozni rezim, tj. [0] Normdlni
3. Nastavte prepinace S201 (A53) a S202

rovoz.
(A54) = ,ON“/I. 2

0] | Normalni
4, Vlozte testovaci konektor. (0]

provoz
5. Pripojte sitové napdjeni. 17 [ Zkougka
6.  Provedte rlizné testy. fidici karty

[2] | Inicializace
[3]1 | Boot mode

7. Vysledky se zobrazi na ovladacim

panelu LCP a méni¢ kmitoctu prejde

do nekonecné smycky.

8. Parametr 14-22 Provozni reZim je
automaticky nastaven na hodnotu
Normalni provoz. Po zkousce fidici
karty nastartujte normalni provoz
vypnutim a zapnutim ménice.

Pokud test probéhl v poradku:

Zprava na displeji ovladaciho panelu LCP: Ridici
karta je v poradku.

Odpojte napajeci napéti a vyjméte testovaci
konektor. Na fidici karté se rozsviti zelena
kontrolka.

Pokud test neprobéhl v poradku:

Zpréava na displeji ovladaciho panelu LCP:
Doslo k chybé vstupl/vystupl fidici karty.
Vyménte méni¢ kmito¢tu nebo fidici kartu. Na
fidici karté se rozsviti ¢ervend kontrolka.
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14-50 RFlI filtr

Moznost:  Funkce:
07N \/

Tento parametr je k dispozici pouze u
modelu FC 302. Nevztahuje se na model FC
301 z divodu jiné konstrukce a kratSich
motorovych kabelu.

[0] | Vypnuto | [0] Vypnuto vyberte pouze v pfipadé, Ze ménic je
napajen z izolovaného sitového zdroje (sité IT).
Pokud je pouzit filtr, zvolte béhem nabijeni [0]
Vypnuto, aby se vysoky svodovy proud nedostal k
proudovému chranidi.

V tomto rezimu jsou interni vysokofrekvencni
filtracni kondenzatory mezi Sasi a obvodem RFI

filtru odpojeny, aby se omezily zemni kapacitni
proudy.

[1

—

Zapnuto | Zvolte [1] Zapnuto, abyste zajistili, Ze ménic
kmitoc¢tu vyhovuje normam EMC.

130BB908.10

f
I
-

?

Obrazek 6.14 Schéma RFI filtru

15-43 Softwarova verze

Rozsah: Funkce:

0*]| [0-01]]|Zobrazeni verze kombinovaného SW (neboli
bali¢ku) sestavajiciho z vykonového SW a fidiciho
SW.
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6.2 Programovani aktivniho filtru

Tovarni nastaveni pro filtr v jednotce Low Harmonic Drive jsou vybrana tak, aby bylo dosazeno optimalniho provozu s
minimem dalsiho programovani. V3echny hodnoty CT a také Urovné kmitoctu a napéti a dalsi hodnoty pfimo spojené s
konfiguraci ménic¢e kmitoctu jsou pfednastavené.

Nemérnite zadné dalsi parametry ovliviujici funkci filtru. Nicméné udaje na displeji a informace ve stavovych radcich
ovlddaciho panelu LCP Ize upravit.

K nastaveni filtru je zapottebi provést 2 kroky:
1. Zménit jmenovité napéti v 300-10 Jmenovité napéti aktivniho filtru.

2. Ujistit se, ze filtr pracuje v automatickém rezimu (stisknéte tlacitko [Auto On] (Automaticky)).

Pfehled skupin parametrd pro filtr

Skupina Nazev Funkce

0-** Provoz/displej Parametry souvisejici se zakladnimi funkcemi filtru, funkce tlac¢itek ovlddaciho
panelu LCP a konfigurace displeje panelu LCP.

5-** Dig. vstup/vystup Skupina parametrd pro konfiguraci digitélnich vstupd a vystupQ.

8-** Kom. a doplriky Skupina parametrd pro konfiguraci komunikace a doplrika.

14-%* Specialni funkce Skupina parametrd pro konfiguraci specidlnich funkci.

15-%* Informace o jednotce Skupina parametrd obsahujici informace o aktivnim filtru, napiiklad provozni udaje,

hardwarovou konfiguraci a verze softwaru.

16-** Udaje na displeji Skupina parametrd pro udaje na displeji, napfiklad platné zadané hodnoty, napéti,
fidici, poplachova, vystrazna a stavova slova.

300-** Nastaveni AF Skupina parametrd pro nastaveni aktivniho filtru. Nedoporu¢ujeme ménit nastaveni
v této skupiné parametrd kromé parametru 300-10, Active Filter Nominal Voltage
(Jmenovité napéti aktivniho filtru).

301-** Udaje AF Skupina parametrd pro Udaje na displeji filtru.

Tabulka 6.10 Skupiny parametr

Seznamy vsech parametrd dostupnych prostfednictvim ovladaciho panelu LCP filtru najdete v ¢asti MoZnosti parametri —
Filtr. Podrobnéjsi popis parametrd aktivniho filtru naleznete v kapitola 6.4 Seznamy parametri — aktivni filtr.

6.2.1 Pouziti jednotky Low Harmonic Drive v rezimu NPN

Vychozi nastaveni parametr 5-00 ReZim digitdinich V/V je rezim PNP. Pokud je pozadovan rezim NPN, je zapotfebi zménit
zapojeni ve filtru jednotky Low Harmonic Drive. Pfed zménou nastaveni parametr 5-00 Rezim digitdinich V/V na rezim NPN je
potieba zapojit vodi¢ pfipojeny ke 24 V (fidici svorka 12 nebo 13) do svorky 20 (uzemnéni).

6.3 Seznamy parametrl — ménic kmitoctu

Zmény za provozu
Hodnota ,True” (Ano) znamend, Ze parametr Ize ménit, kdyz je méni¢ kmitoctu v ¢innosti a ,False” (Ne) znameng, Ze pred
provedenim zmény je nutno méni¢ kmitoctu zastavit.

4-Set-up (4 sady parametri)

LAll set-up” (,Rlzné hodnoty”): Parametry Ize jednotlivé nastavit v kazdém ze Ctyf nastaveni, takze kazdy parametr mize mit
Ctyfi rizné hodnoty.

,1 set-up” (,1 hodnota”): Hodnota bude stejnd ve viech nastavenich.
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Pfevodni index
Toto ¢islo odkazuje na faktor konverze, ktery se pouzije pfi
zapisu nebo ¢teni do nebo z ménice kmitoctu.

Prevodni index Prevodni faktor
100 1

67 1/60

6 1000000
5 100000
4 10000

3 1000

2 100

1 10

0 1

-1 0,1

-2 0,01

-3 0,001

-4 0,0001
-5 0,00001
-6 0,000001

Tabulka 6.11 Prevodni index

Typ dat |Popis Typ

2 Celociselny 8 Int8

3 Celociselny 16 Int16

4 Celociselny 32 Int32

5 Bez znaménka 8 Uint8

6 Bez znaménka 16 Uint16

7 Bez znaménka 32 Uint32

9 Viditelny retézec VisStr

33 Normalizovand hodnota, 2 bajty N2

35 Bitova posloupnost 16 booleovskych V2
proménnych

54 Casovy rozdil bez data TimD

Tabulka 6.12 Typy dat

Dalsi informace o datovych typech 33, 35 a 54 naleznete v
Priru¢ce projektanta k ménici kmitoctu.

6.3.1 Vybér parametr(
Parametry pro ménic¢ kmitoctu jsou seskupeny do rliznych
skupin kvuli snadném vybéru spravnych parametrl pro

optimalni provoz ménice kmitoctu.

0-** Provoz/displej — parametry pro zakladni nastaveni
ménice kmitoctu

1-** Z4téZz/motor - veskeré parametry tykajici se zatéze a
motoru

2-** Brzdy

3-** Z4d. hodn./Rampy - parametry tykajici se zadanych
hodnot a ramp vcetné funkce DigiPot

4-** Omezeni/Vystrahy — nastaveni parametrd omezeni a
vystrah

5-** Dig. vstup/vystup, vcetné reléového ovlddani
6-** Anal. vstup/vystup

7-** Regulatory - nastaveni parametr( pro reguldtory
otacek a procest

8-** Kom. a dopliiky — parametry pro komunikaci a
doplriky, nastaveni parametri portt RS485 a USB ménice
kmitoctu.

9-** Parametry Profibus

10-** Parametry DeviceNet a CAN Fieldbus
12-** Parametry sité Ethernet

13-** Parametry inteligentniho reguldtoru provozu
14-** Parametry specialnich funkci

15-** Informace o ménici

16-** Parametry udajl na displeji

17-** Parametry inkrementalniho ¢idla
18-** Udaje na displeji 2

30-** Specialni vlastnosti

32-** MCO 305 - zakl. nast.

33-** MCO 305 - rozs. nast.

34-** MCO - parametry udajd na displeji

35-** Cidlovy vstup

MG37A248
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6.3.2 0-** Provoz/Displej

C. Popis parametru Vychozi hodnota 4-set-up Zména za Index Typ
par. provozu konverze

0-0* Zakladni nastaveni

0-01 |Jazyk [0] Anglicky 1 set-up TRUE - Uint8
0-02 |Jednotka ota¢ek motoru [0] ot./min. 2 set-ups FALSE - Uint8
0-03  |Regionalni nastaveni [0] Mezinarodni 2 set-ups FALSE - Uint8
0-04 | Provozni stav pfi zapnuti (ru¢nim) [1] Nuc. zas., plv. z.h. All set-ups TRUE - Uint8
0-09 | Performance Monitor 0 % All set-ups TRUE -1 Uint16
0-1* Prace se sadami n.

0-10 | Aktivni sada [1] Sada 1 1 set-up TRUE - Uint8
0-11 Programovana sada [1] Sada 1 All set-ups TRUE - Uint8
0-12 | Tato sada propojena s [0] Nepropojeno All set-ups FALSE - Uint8
0-13 | Odecteny udaj: Propojené sady 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
0-14 | Odecteny udaj: Editovand sada/kanal 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
0-15 |Readout: actual setup 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint8
0-2* Displej LCP

0-20 |Radek displeje 1.1 - malé pismo 1617 All set-ups TRUE - Uint16
0-21 Radek displeje 1.2 - malé pismo 1614 All set-ups TRUE - Uint16
0-22 |Radek displeje 1.3 - malé pismo 1610 All set-ups TRUE - Uint16
0-23 |Radek displeje 2 - velké pismo 1613 All set-ups TRUE - Uint16
0-24 |Radek displeje 3 - velké pismo 1602 All set-ups TRUE - Uint16
0-25 |Vlastni nabidka ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 Uint16
0-3* Vlastni udaje

0-30 [Jednotka pro uziv. def. veli¢inu [0] Zadna All set-ups TRUE - Uint8
0-31 | Min. hodn. veli¢iny def. uZiv. 0 CustomReadoutUnit All set-ups TRUE -2 Int32
0-32 |Max. hod. vel. def. uziv. 100 CustomReadoutUnit All set-ups TRUE -2 Int32
0-37 |Zobrazovany text 1 0 N/A 1 set-up TRUE 0 VisStr[25]
0-38 |Zobrazovany text 2 0 N/A 1 set-up TRUE 0 VisStr[25]
0-39 |Zobrazovany text 3 0 N/A 1 set-up TRUE 0 VisStr[25]
0-4* Klavesnice LCP

0-40 |Tla¢itko [Hand on] na LCP ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
0-41 Tla¢itko [Off] na LCP ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
0-42 |Tla¢itko [Auto on] na LCP ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
0-43 |Tlacitko [Reset] na LCP ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
0-44 | Tlacitko [Off/Reset] na LCP ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
0-45 | Tlacitko [Drive Bypass] na LCP ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
0-5* Kopirovat/Ulozit

0-50 |Kopirovani pres LCP [0] Nekopirovat All set-ups FALSE - Uint8
0-51 Kopirovani sad [0] Nekopirovat All set-ups FALSE - Uint8
0-6* Heslo

0-60 | Heslo hlavni nabidky 100 N/A 1 set-up TRUE 0 Int16
0-61 Pristup k hlavni nabidce bez hesla [0] Uplny pfistup 1 set-up TRUE - Uint8
0-65 | Heslo rychlé nabidky 200 N/A 1 set-up TRUE 0 Int16
0-66 | Pfistup k rychlé nabidce bez hesla [0] Uplny pfistup 1 set-up TRUE - Uint8
0-67 |Heslo pro pfistup ke sbérnici 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
0-68 |Safety Parameters Password 300 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint16
0-69 |Password Protection of Safety Parameters [0] Vypnuto 1 set-up TRUE - Uint8
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6.3.3 1-** Zatéz/motor

C. Popis parametru Vychozi hodnota 4-set-up Pouze Zména za Index Typ

par. FC 302 provozu konverze

1-0* Obecna nastaveni

1-00 |Rezim konfigurace ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
1-01 [Princip ovlddani motoru ExpressionLimit All set-ups FALSE - Uint8
1-02 | Vektorové, zdroj zpétné vazby motoru [1] inkr. ¢idlo 24V All set-ups X FALSE - Uint8
1-03 [Momentova charakteristika [0] Konstantni moment All set-ups TRUE - Uint8
1-04 [Rezim pretizeni [0] Vysoky moment All set-ups FALSE - Uint8
1-05 [Konfigurace mistniho rezimu [2] Jako konfig. P.1-00 All set-ups TRUE - Uint8
1-06 |Ve sméru hod. ru¢. [0] Normalni All set-ups FALSE - Uint8
1-07 [Motor Angle Offset Adjust [0] Manual All set-ups X FALSE - Uint8
1-1* Vybér motoru

1-10 |Konstrukce motoru [0] Asynchronni All set-ups FALSE - Uint8
1-11 | Motor Model ExpressionLimit All set-ups X FALSE - Uint8
1-14 [Damping Gain 140 % All set-ups TRUE 0 Int16
1-15 |Low Speed Filter Time Const. ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint16
1-16 [High Speed Filter Time Const. ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint16
1-17 [Voltage filter time const. ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Uint16
1-18 | Min. Current at No Load 0 % All set-ups TRUE 0 Uint16
1-2* Data motoru

1-20 |Vykon motoru [kW] ExpressionLimit All set-ups FALSE 1 Uint32
1-21 [ Vykon motoru [HP] ExpressionLimit All set-ups FALSE -2 Uint32
1-22 [Napéti motoru ExpressionLimit All set-ups FALSE 0 Uint16
1-23  [Kmitocet motoru ExpressionLimit All set-ups FALSE 0 Uint16
1-24 [Proud motoru ExpressionLimit All set-ups FALSE -2 Uint32
1-25 [Jmenovité otacky motoru ExpressionLimit All set-ups FALSE 67 Uint16
1-26 [Jmenovity moment motoru ExpressionLimit All set-ups FALSE -1 Uint32
1-29 | Autom. pfizptsobeni k motoru, AMA [0] Vypnuto All set-ups FALSE - Uint8
1-3* Podr. udaje o mot.

1-30 [Odpor statoru (Rs) ExpressionLimit All set-ups FALSE -4 Uint32
1-31 [Odpor rotoru (Rr) ExpressionLimit All set-ups FALSE -4 Uint32
1-33 [Rozptylova reaktance statoru (X1) ExpressionLimit All set-ups FALSE -4 Uint32
1-34 [Rozptylova reaktance rotoru (X2) ExpressionLimit All set-ups FALSE -4 Uint32
1-35 |Hlavni reaktance (Xh) ExpressionLimit All set-ups FALSE -4 Uint32
1-36 |[Ztraty v Zeleze (Rfe) ExpressionLimit All set-ups FALSE -3 Uint32
1-37 |Induk¢nost v ose d (Ld) ExpressionLimit All set-ups X FALSE -4 Int32
1-38 |qg-axis Inductance (Lq) ExpressionLimit All set-ups X FALSE -6 Int32
1-39 [Pély motoru ExpressionLimit All set-ups FALSE 0 Uint8
1-40 [Zpétnd elmot. sila pfi 1000 ot./min. ExpressionLimit All set-ups X FALSE 0 Uint16
1-41 |Uhlovy posun motoru 0 N/A All set-ups FALSE 0 Int16
1-44 | d-axis Inductance Sat. (LdSat) ExpressionLimit All set-ups X FALSE -4 Int32
1-45 |g-axis Inductance Sat. (LgSat) ExpressionLimit All set-ups X FALSE -4 Int32
1-46 | Position Detection Gain 100 % All set-ups TRUE 0 Uint16
1-47 |Torque Calibration ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
1-48 |Inductance Sat. Point 35 % All set-ups X TRUE 0 Int16
1-5* Nast. nez. na zat.

1-50 [Magnetizace motoru - nulové ot. 100 % All set-ups TRUE 0 Uint16
1-51 [Min. ot. - nor. m. [ot./min.] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
1-52 [Min. ot. pro norm. magn. [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
1-53 | Kmitocet posuvu modelu ExpressionLimit All set-ups X FALSE -1 Uint16
1-54 [Voltage reduction in fieldweakening oV All set-ups FALSE 0 Uint8
1-55 | Charakteristika U/f - U ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
1-56 | Charakteristika U/f - F ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
1-58 [Proud test. pulsu pii letmém startu ExpressionLimit All set-ups FALSE 0 Uint16
1-59 [Kmitocet test. pulsu pii letmém startu ExpressionLimit All set-ups FALSE 0 Uint16
1-6* Nast. zav. na zat.

1-60 |Kompenzace zatizeni pfi nizkych ot. 100 % All set-ups TRUE 0 Int16
1-61 [Kompenzace zatéze pii vysokych ot. 100 % All set-ups TRUE 0 Int16
1-62 |Kompenzace skluzu ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Int16
1-63 [Casova konstanta kompenzace skluzu ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint16
1-64 | Tlumeni rezonance 100 % All set-ups TRUE 0 Uint16
1-65 [Casova konstanta tlumeni rezonance 5 ms All set-ups TRUE -3 Uint8
1-66 [ Min. proud pfi nizkych otd¢kach ExpressionLimit All set-ups X TRUE 0 Uint32
1-67 |[Typ zétéze [0] Pasivni zatéz All set-ups X TRUE - Uint8
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C. Popis parametru Vychozi hodnota 4-set-up Pouze Zména za Index Typ
par. FC 302 provozu konverze

1-68 [ Min. setrva¢nost ExpressionLimit All set-ups X FALSE -4 Uint32
1-69 [Max. setrvacnost ExpressionLimit All set-ups X FALSE -4 Uint32
1-7* Nastaveni startu

1-70 |PM Start Mode [0] Rotor Detection All set-ups TRUE - Uint8
1-71 |Zpozdéni startu 0s All set-ups TRUE -1 Uint8
1-72 | Funkce pfi rozbéhu [2] Doba dobéhu/zpozd. | All set-ups TRUE - Uint8
1-73 [Letmy start ExpressionLimit All set-ups FALSE - Uint8
1-74 [Otéacky pfi startu [ot./min.] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
1-75 |[Otéacky pfi startu [HZ] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
1-76 |Proud pfi startu 0A All set-ups TRUE -2 Uint32
1-8* Nast. zastaveni

1-80 |Funkce pfi zastaveni [0] Volny dobéh All set-ups TRUE - Uint8
1-81 | Min. ot. pro fci pii zast. [ot./min.] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
1-82 | Min. otacky pro funkci pii zas. [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
1-83 |Funkce presného zastaveni [0] Rampa presn. zast. All set-ups FALSE - Uint8
1-84 |Hodnota pocitadla presného zastaveni 100000 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
1-85 |[Zpozd. pres. zas. s komp. rych. 10 ms All set-ups TRUE -3 Uint8
1-9* Teplota motoru

1-90 |Tepelna ochrana motoru ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
1-91 |Externi ventilator motoru ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint16
1-93 [Zdroj termistoru [0] Z&dny All set-ups TRUE - Uint8
1-94 | ATEX ETR cur.lim. speed reduction 0 % 2 set-ups X TRUE -1 Uint16
1-95 |Typ cidla KTY [0] Cidlo KTY 1 All set-ups X TRUE - Uint8
1-96 |Zdroj termistoru KTY [0] Zadny All set-ups X TRUE - Uint8
1-97 |Uroven prahu KTY 80 °C 1 set-up X TRUE 100 Int16
1-98 [ATEX ETR interpol. points freq. ExpressionLimit 1 set-up X TRUE -1 Uint16
1-99 | ATEX ETR interpol points current ExpressionLimit 2 set-ups X TRUE 0 Uint16
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6.3.4 2-** Brzdy

C. Popis parametru Vychozi hodnota 4-set-up Zména za Index Typ

par. provozu konverze

2-0* DC brzda

2-00 |Pridrzny DC proud 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
2-01 | DC brzdny proud 50 % All set-ups TRUE 0 Uint16
2-02 | Doba DC brzdéni 10 s All set-ups TRUE -1 Uint16
2-03 | Spinaci otacky DC brzdy [ot./min.] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
2-04 | Spinaci otacky DC brzdy [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
2-05 Maximalni Zzddana hodnota MaxReference (P303) All set-ups TRUE -3 Int32
2-06 | Parking Current 50 % All set-ups TRUE 0 Uint16
2-07 |Parking Time 3s All set-ups TRUE -1 Uint16
2-1* Energ. fce brzdy

2-10 | Funkce brzdy ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
2-11 Brzdny rezistor (ohm) ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint16
2-12 | Mezni brzdny vykon (kW) ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint32
2-13  |Sledovani vykonu brzdy [0] Vypnuto All set-ups TRUE - Uint8
2-15 | Kontrola brzdy [0] Vypnuto All set-ups TRUE - Uint8
2-16 | Max. proud stt. brzdy 100 % All set-ups TRUE -1 Uint32
2-17 |Rizeni prepéti [0] Vypnuto All set-ups TRUE - Uint8
2-18 | Kontrola brzdy [0] P¥i zapnuti All set-ups TRUE - Uint8
2-19 [Over-voltage Gain 100 % All set-ups TRUE 0 Uint16
2-2* Mechanicka brzda

2-20 | Proud uvolnéni brzdy ImaxVLT (P1637) All set-ups TRUE -2 Uint32
2-21 | Otacky aktivace brzdy [ot./min.] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
2-22 | Otacky aktivace brzdy [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
2-23 | Zpozdéni aktivace brzdy 0s All set-ups TRUE -1 Uint8
2-24 | Zpozdéni zastaveni 0s All set-ups TRUE -1 Uint8
2-25 | Doba uvolnéni brzdy 0.20 s All set-ups TRUE -2 Uint16
2-26 |Z4adana hodnota momentu 0 % All set-ups TRUE -2 Int16
2-27 | Doba rozbéhu/dobéhu momentu 02s All set-ups TRUE -1 Uint8
2-28 | Faktor zvyseni zesileni 1 N/A All set-ups TRUE -2 Uint16
2-29 |Torque Ramp Down Time 0s All set-ups TRUE -1 Uint8
2-3* Adv. Mech Brake

2-30 | Position P Start Proportional Gain 0.0000 N/A All set-ups TRUE -4 Uint32
2-31 |Speed PID Start Proportional Gain 0.0150 N/A All set-ups TRUE -4 Uint32
2-32  |Speed PID Start Integral Time 200.0 ms All set-ups TRUE -4 Uint32
2-33 | Speed PID Start Lowpass Filter Time 10.0 ms All set-ups TRUE -4 Uint16
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6.3.5 3-** Zadané hodnoty/Rozbéh a dobéh

C. Popis parametru Vychozi hodnota 4-set-up Zména za Index Typ
par. provozu konverze

3-0* Mezni zadané hod.

3-00 |Rozsah Zddané hodnoty ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
3-01 |Jednotka Z. h./zpétné vazby ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
3-02 | Minimalni zddand hodnota ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Int32
3-03 | Max. zddanéd hodnota ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Int32
3-04 |Funkce zadané hodnoty [0] Soucet All set-ups TRUE - Uint8
3-1* Zadané hodnoty

3-10 | Pevna zad. hodnota 0 % All set-ups TRUE -2 Int16
3-11 Konst. ot. [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
3-12  |Hodn. korekce kmit. nahoru nebo dolli 0 % All set-ups TRUE -2 Int16
3-13 | Misto zddané hodnoty [0] Podle r. Ru¢né/Auto All set-ups TRUE - Uint8
3-14 [Pevna relativni zad. hodnota 0 % All set-ups TRUE -2 Int32
3-15 | Zdroj zadané hodnoty 1 ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
3-16 | Zdroj zadané hodnoty 2 ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
3-17 | Zdroj zaddané hodnoty 3 ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
3-18 | Zdroj zadané hodnoty rel. méfitka [0] Bez funkce All set-ups TRUE - Uint8
3-19 [Konst. ot. [ot./min.] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
3-4* Rampa 1

3-40 |Typ rampy 1 [0] Linedrni All set-ups TRUE - Uint8
3-41 Rampa 1, doba rozbéhu ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-42 |Rampa 1, doba dobéhu ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-45 |Rampa 1, pomér S r. (zacdt. zr.) 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-46 |Rampa 1, pomér S r. (konec zr.) 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-47 |Rampa 1, pomér S r. (zalét. zp.) 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-48 |Rampa 1, pomér S r. (konec zp.) 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-5% Rampa 2

3-50 |Typ rampy 2 [0] Linedrni All set-ups TRUE - Uint8
3-51 |Rampa 2, doba rozbéhu ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-52 |Rampa 2, doba dobéhu ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-55 Rampa 2, pomér S r. (zacat. zr.) 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-56 |Rampa 2, pomér S r. (konec zr.) 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-57 |Rampa 2, pomér S r. (zacét. zp.) 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-58 |Rampa 2, pomér S r. (konec zp.) 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-6* Rampa 3

3-60 |Typ rampy 3 [0] Linearni All set-ups TRUE - Uint8
3-61 Rampa 3, doba rozbéhu ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-62 |Rampa 3, doba dobéhu ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-65 Rampa 3, pomér S r. (zacat. zr.) 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-66 |Rampa 3, pomér S r. (konec zr.) 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-67 |Rampa 3, pomér S r. (zacét. zp.) 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-68 |Rampa 3, pomér S r. (konec zp.) 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-7* Rampa 4

3-70 [Typ rampy 4 [0] Linedrni All set-ups TRUE - Uint8
3-71 |Rampa 4, doba rozbéhu ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-72 |Rampa 4, doba dobéhu ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-75 |Rampa 4, pomér S r. (zacat. zr.) 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-76 |Rampa 4, pomér S r. (konec zr.) 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-77 |Rampa 4, pomér S r. (zakét. zp.) 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-78 |Rampa 4, pomér S r. (konec zp.) 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-8* Dalsi rampy

3-80 | Doba rozbéhu/dobéhu pi konst. ot. ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-81 |Doba dobéhu pfi rychlém zastaveni ExpressionLimit 2 set-ups TRUE -2 Uint32
3-82 | Typ dobéhu pfi rychlém zastaveni [0] Linedrni All set-ups TRUE - Uint8
3-83 |Rychlé zastaveni, pomér S r. (zacat. zp.) 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-84 | Rychlé zastaveni, pomér S r. (konec zp.) 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-9* Dig. potenciometr

3-90 |Velikost kroku 0.10 % All set-ups TRUE -2 Uint16
3-91 Doba rozbéhu/dobéhu 1s All set-ups TRUE -2 Uint32
3-92 | Obnoveni napdéjeni [0] Vypnuto All set-ups TRUE - Uint8
3-93  [Maximalni mez 100 % All set-ups TRUE 0 Int16
3-94 | Minimalni mez -100 % All set-ups TRUE 0 Int16
3-95 |Zpozdéni rampy ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 TimD
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6.3.6 4-** Omezeni / Vystrahy

C. Popis parametru Vychozi hodnota 4-set-up Zména za Index Typ
par. provozu konverze
4-1* Omezeni motoru
4-10 | Smér otaceni motoru ExpressionLimit All set-ups FALSE - Uint8
4-11 | Minimalni otd¢ky motoru [ot./min.] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
4-12 | MinimélIni otd¢ky motoru [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
4-13 | Maximalni otacky motoru [ot./min.] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
4-14 | Maximalni otadcky motoru [HZ] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
4-16 | Mez momentu pro motoricky rezim ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
4-17 | Mez momentu pro generatoricky rezim 100 % All set-ups TRUE -1 Uint16
4-18 | Proudové om. ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint32
4-19 | Max. vystupni kmitocet ExpressionLimit All set-ups FALSE -1 Uint16
4-2* Omezujici faktory
4-20 | Zdroj momentového omezeni [0] Bez funkce All set-ups TRUE - Uint8
4-21 Zdroj omezeni otacek [0] Bez funkce All set-ups TRUE - Uint8
4-3* Sledovani ot. m.
4-30 | Funkce pii ztraté zpétné vazby motoru [2] Vypnuti All set-ups TRUE - Uint8
4-31 | Chyba otackové zpétné vazby motoru 300 RPM All set-ups TRUE 67 Uint16
4-32 | Cas. limit ztraty zp. v. motoru 0.05 s All set-ups TRUE -2 Uint16
4-34 | Chyba sledovani: Funkce ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
4-35 | Chyba sledovani 10 RPM All set-ups TRUE 67 Uint16
4-36 | Chyba sledovani: Casovy limit 1s All set-ups TRUE -2 Uint16
4-37 | Chyba sledovéni: Rozbéh/dobéh 100 RPM All set-ups TRUE 67 Uint16
4-38 | Chyba sledovani: C. lim. r./d. 1s All set-ups TRUE -2 Uint16
4-39 | Chyba sledovani po ¢. lim. roz,/dob. 5s All set-ups TRUE -2 Uint16
4-5* Nast. vystrahy
4-50 | Vystraha: maly proud 0A All set-ups TRUE -2 Uint32
4-51 | Vystraha: velky proud ImaxVLT (P1637) All set-ups TRUE -2 Uint32
4-52  |Vystraha: nizké otacky 0 RPM All set-ups TRUE 67 Uint16
4-53 | Vystraha: vysoké otacky ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
4-54 |Vystraha: Nizka zéddand hodnota -999999.999 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
4-55 | Vystraha: Vysokd zddana hodnota 999999.999 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
-999999.999 ReferenceFeed-
4-56 | Vystraha: Nizkd zpétna vazba backUnit All set-ups TRUE -3 Int32
999999.999 ReferenceFeed-
4-57 | Vystraha: Vysoka zpétna vazba backUnit All set-ups TRUE -3 Int32
4-58 | Funkce pii chybéjici fazi motoru ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
4-6* Zakazané otacky
4-60 |Zakazané otacky od [ot./min.] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
4-61 | Zakazané otacky od [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
4-62 | Zakazané otacky do [ot./min.] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
4-63 | Zakazané otacky do [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
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6.3.7 5-** Digitalni vstup/vystup

C. Popis parametru Vychozi hodnota 4-set-up Pouze Zména za Index Typ
par. FC 302 provozu konverze

5-0* Rezim digital. V/V

5-00 |Rezim digitalnich V/V [0] PNP All set-ups FALSE - Uint8
5-01 |Svorka 27, ReZim [0] Vstup All set-ups TRUE - Uint8
5-02 |Svorka 29, Rezim [0] Vstup All set-ups X TRUE - Uint8
5-1* Digitalni vstupy

5-10 [Svorka 18, digitalni vstup ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-11 | Svorka 19, Digitalni vstup ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-12 | Svorka 27, digitalni vstup ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-13 | Svorka 29, digitalni vstup ExpressionLimit All set-ups X TRUE - Uint8
5-14 | Svorka 32, Digitalni vstup ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-15 | Svorka 33, Digitalni vstup ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-16 | Svorka X30/2, digitalni vstup ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-17 |Svorka X30/3, digitalni vstup ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-18 | Svorka X30/4, digitalni vstup ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-19 |Svorka 37, Bezpecné zastaveni ExpressionLimit 1 set-up TRUE - Uint8
5-20 |Svorka X46/1, digitdlni vstup [0] Bez funkce All set-ups TRUE - Uint8
5-21 |Svorka X46/3, DigitdIni vstup [0] Bez funkce All set-ups TRUE - Uint8
5-22 | Svorka X46/5, DigitdIni vstup [0] Bez funkce All set-ups TRUE - Uint8
5-23 | Svorka X46/7, DigitdIni vstup [0] Bez funkce All set-ups TRUE - Uint8
5-24 | Svorka X46/9, DigitdIni vstup [0] Bez funkce All set-ups TRUE - Uint8
5-25 |Svorka X46/11, digitalni vstup [0] Bez funkce All set-ups TRUE - Uint8
5-26 |Svorka X46/13, digitaIni vstup [0] Bez funkce All set-ups TRUE - Uint8
5-3* Digitalni vystupy

5-30 |Svorka 27, digitélni vystup ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-31 |Svorka 29, digitalni vystup ExpressionLimit All set-ups X TRUE - Uint8
5-32 | Svorka X30/6, digitalni vystup ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-33 [Svorka X30/7, digitdIni vystup ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-4* Relé

5-40 | Funkce relé ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-41 | Zpozdéni zapnuti, Relé 0.01 s All set-ups TRUE -2 Uint16
5-42 | Zpozdéni vypnuti, Relé 0.01 s All set-ups TRUE -2 Uint16
5-5% Pulsni vstup

5-50 |Svorka 29, nizky kmitocet 100 Hz All set-ups X TRUE 0 Uint32
5-51 | Svorka 29, vysoky kmitocet 100 Hz All set-ups X TRUE 0 Uint32
5-52 | Svorka 29, nizkd zad. hodn./zp. vazba 0 ReferenceFeedbackUnit | All set-ups X TRUE -3 Int32
5-53 | Svorka 29, vys. zad. hodn./zp. vazba ExpressionLimit All set-ups X TRUE -3 Int32
5-54 |Casova konstanta impuls. filtru ¢ 29 100 ms All set-ups X FALSE -3 Uint16
5-55 |Svorka 33, Nizky kmitocet 100 Hz All set-ups TRUE 0 Uint32
5-56 | Svorka 33, vysoky kmitocet 100 Hz All set-ups TRUE 0 Uint32
5-57 |Svorka 33, nizkd Zz. h./zpétnd vazba 0 ReferenceFeedbackUnit | All set-ups TRUE -3 Int32
5-58 |Svorka 33, vys. Zad. hodn./zp. vazba ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Int32
5-59 [Casové konstanta impuls. filtru &. 33 100 ms All set-ups FALSE -3 Uint16
5-6* Pulsni vystup

5-60 |Svorka 27, proménnd impuls. vystupu ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-62 |Max. kmitocet pulsniho vystupu, sv. 27 ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint32
5-63 | Svorka 29, proménna impuls. vystupu ExpressionLimit All set-ups X TRUE - Uint8
5-65 | Max. kmitocet pulsniho vystupu, sv. 29 ExpressionLimit All set-ups X TRUE 0 Uint32
5-66 | Svorka X30/6, prom. pul. vyst. ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-68 |Max. km. pulsniho vyst., sv. X30/6 ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint32
5-7* Vstup 24V ink. ¢

5-70 [Svorka 32/33, pulsi za otdcku 1024 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
5-71 |Svorka 32/33, smér inkr. ¢idla [0] Ve sméru hod. ruc. All set-ups FALSE - Uint8
5-8* 1/0 Options

5-80 |AHF Cap Reconnect Delay 25 s 2 set-ups X TRUE 0 Uint16
5-9* Rizeni sbérnici

5-90 [Dig. a reléové vyst,, Fizeni sbérnici 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
5-93 | Pulsni vystup, sv. 27, fizeni sbérnici 0 % All set-ups TRUE -2 N2
5-94 | Pulsni vystup, sv. 27, predv. Cas. limit 0 % 1 set-up TRUE -2 Uint16
5-95 | Pulsni vystup, sv. 29, fizeni sbérnici 0 % All set-ups X TRUE -2 N2
5-96 | Pulsni vystup, sv. 29, predv. ¢as. limit 0 % 1 set-up X TRUE -2 Uint16
5-97 | Pulzni vystup, sv. X30/6, fizeni sbérnici 0% All set-ups TRUE -2 N2
5-98 | Pulzni vystup, sv. X30/6, pfedv. ¢as. limit 0 % 1 set-up TRUE -2 Uint16
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6.3.8 6-** Analogovy vstup/vystup

C. Popis parametru Vychozi hodnota 4-set-up Zména za Index Typ
par. provozu konverze

6-0% Rezim analog. V/V

6-00 |Doba ¢asové prodlevy pracovni nuly 10 s All set-ups TRUE 0 Uint8
6-01 Funkce ¢asové prodlevy pracovni nuly [0] Vypnuto All set-ups TRUE - Uint8
6-1* Analogovy vstup 1

6-10 | Svorka 53, nizké napéti 0.07 V All set-ups TRUE -2 Int16
6-11  |Svorka 53, vysoké napéti 0V All set-ups TRUE -2 Int16
6-12 | Svorka 53, maly proud 0.14 mA All set-ups TRUE -5 Int16
6-13 | Svorka 53, velky proud 20 mA All set-ups TRUE -5 Int16
6-14 | Svorka 53, nizké Zz. h./zpétna vazba 0 ReferenceFeedbackUnit All set-ups TRUE -3 Int32
6-15 | Svorka 53, vys. z. h./zpétna vazba ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Int32
6-16 |Svorka 53, ¢asova konstanta filtru 0.001 s All set-ups TRUE -3 Uint16
6-2* Analogovy vstup 2

6-20 |Svorka 54, nizké napéti 0.07 V All set-ups TRUE -2 Int16
6-21 | Svorka 54, vysoké napéti 10V All set-ups TRUE -2 Int16
6-22 | Svorka 54, maly proud 0.14 mA All set-ups TRUE -5 Int16
6-23 | Svorka 54, velky proud 20 mA All set-ups TRUE -5 Int16
6-24 | Svorka 54, nizkd z. h./zpétnd vazba 0 ReferenceFeedbackUnit All set-ups TRUE -3 Int32
6-25 | Svorka 54, vys. Z. h./zpétna vazba ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Int32
6-26 |Svorka 54, ¢asova konstanta filtru 0.001 s All set-ups TRUE -3 Uint16
6-3* Analogovy vstup 3

6-30 | Svorka X30/11, nizké napéti 0.07 V All set-ups TRUE -2 Int16
6-31 Svorka X30/11, vysoké napéti 10V All set-ups TRUE -2 Int16
6-34 | Svorka X30/11, nizka z. h./zp. v. 0 ReferenceFeedbackUnit All set-ups TRUE -3 Int32
6-35 |Svorka X30/11, vys. Z. h./zp. v. ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Int32
6-36 | Svorka X30/11, cas. kon. filtru 0.001 s All set-ups TRUE -3 Uint16
6-4* Analogovy vstup 4

6-40 | Svorka X30/12, nizké napéti 0.07 V All set-ups TRUE -2 Int16
6-41 | Svorka X30/12, vysoké napéti 10V All set-ups TRUE -2 Int16
6-44 | Svorka X30/12, nizka z. h./zp. v. 0 ReferenceFeedbackUnit All set-ups TRUE -3 Int32
6-45 | Svorka X30/12, vys. z. h./zp. v. ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Int32
6-46 | Svorka X30/12, ¢as. kon. filtru 0.001 s All set-ups TRUE -3 Uint16
6-5* Analogovy vystup 1

6-50 | Svorka 42, Vystup ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
6-51 | Svorka 42, Vystup, min. méritko 0 % All set-ups TRUE -2 Int16
6-52 | Svorka 42, Vystup, max. méfitko 100 % All set-ups TRUE -2 Int16
6-53 | Svorka 42, fizeni vystupu sbérnici 0 % All set-ups TRUE -2 N2
6-54 | Svorka 42, ¢as. limit vystupu 0 % 1 set-up TRUE -2 Uint16
6-55 | Svorka 42, Vystupni filtr [0] Vypnuto 1 set-up TRUE - Uint8
6-6* Analogovy vystup 2

6-60 | Svorka X30/8, vystup ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
6-61 Svorka X30/8, min. méfitko 0% All set-ups TRUE -2 Int16
6-62 | Svorka X30/8, max. méfitko 100 % All set-ups TRUE -2 Int16
6-63 | Svorka X30/8, fizeni sbérnici 0 % All set-ups TRUE -2 N2
6-64 | Svorka X30/8, cas. limit vystupu 0 % 1 set-up TRUE -2 Uint16
6-7* Analogovy vystup 3

6-70 | Svorka X45/1, vystup ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
6-71 | Svorka X45/1, min. méfitko 0 % All set-ups TRUE -2 Int16
6-72 | Svorka X45/1, max. méfitko 100 % All set-ups TRUE -2 Int16
6-73 | Svorka X45/1, fizeni sbérnici 0% All set-ups TRUE -2 N2
6-74 | Svorka X45/1, ¢as. limit vystupu 0 % 1 set-up TRUE -2 Uint16
6-8* Analogovy vystup 4

6-80 | Svorka X45/3, vystup ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
6-81 Svorka X45/3, min. métitko 0% All set-ups TRUE -2 Int16
6-82 |Svorka X45/3, max. méfitko 100 % All set-ups TRUE -2 Int16
6-83 | Svorka X45/3, fizeni sbérnici 0% All set-ups TRUE -2 N2
6-84 | Svorka X45/3, cas. limit vystupu 0 % 1 set-up TRUE -2 Uint16
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6.3.9 7-** Regulatory
C. Popis parametru Vychozi hodnota 4-set-up Pouze FC | Zména za Index Typ
par. 302 provozu konverze
7-0* PID regulator ot.
7-00 [Rizeni otacek PID, zdroj zpétné vazby ExpressionLimit All set-ups FALSE - Uint8
7-02 [Rizeni ot. PID, proporciondlni zesileni ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Uint16
7-03 [Rizeni ot. PID, integr. ¢asové konst. ExpressionLimit All set-ups TRUE -4 Uint32
7-04 [Rizeni ot. PID, deriv. ¢asova konst. ExpressionLimit All set-ups TRUE -4 Uint16
7-05 | Rizeni ot. PID, mez zesileni der. ¢l. 5 N/A All set-ups TRUE -1 vint16
7-06 |[Rizeni ot. PID, ¢as. konst. dol. prop. ExpressionLimit All set-ups TRUE -4 Uint16
7-07 |Rizeni oté¢ek PID, pfevod. pom. zp.v. 1 N/A All set-ups FALSE -4 Uint32
7-08 [Rizeni ot. PID, fak. kl. zp. v. 0 % All set-ups FALSE 0 Uint16
7-09 [Speed PID Error Correction w/ Ramp 300 RPM All set-ups TRUE 67 Uint32
7-1* Rizeni momentu PI
7-12 | Rizeni momentu PI, propor. zesileni 100 % All set-ups TRUE 0 Uint16
7-13 | Rizeni momentu PI, int. ¢asové kon. 0.020 s All set-ups TRUE -3 vint16
7-19 | Current Controller Rise Time ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint16
7-2* Zp. vazba reg. pr.
7-20 | Zdroj zpétné vazby procesu 1 [0] Bez funkce All set-ups TRUE - Uint8
7-22 | Zdroj zpétné vazby procesu 2 [0] Bez funkce All set-ups TRUE - Uint8
7-3* PID regul. procesu
7-30 [Rizeni procesu PID, norm./inv. fizeni [0] NormalIni All set-ups TRUE - Uint8
7-31 |Rizeni procesu PID, anti-windup [1] Zapnuto All set-ups TRUE - Uint8
7-32 [Rizeni pr. PID, po¢. hodn. regulatoru 0 RPM All set-ups TRUE 67 Uint16
7-33 |Rizeni pr. PID, propor. zesileni 0.01 N/A All set-ups TRUE -2 Uint16
7-34 [Rizeni procesu PID, int. ¢asova kon. 10000 s All set-ups TRUE -2 Uint32
7-35 [Rizeni procesu PID, der. asova kon. 0s All set-ups TRUE -2 Uint16
7-36 |Rizeni proc. PID, mez zes. der. ¢l. 5 N/A All set-ups TRUE -1 Uint16
7-38 |Rizeni pr. PID, faktor kl. zp. v. 0 % All set-ups TRUE 0 Uint16
7-39 |Sitka pdsma Na z4dané hodnoté 5 % All set-ups TRUE 0 Uint8
7-4* Adv. Process PID |
7-40 |[Rizeni pr. PID, reset int. ¢asti [0] Ne All set-ups TRUE - Uint8
7-41 |Rizeni procesu PID, vystup, zép. svorka -100 % All set-ups TRUE 0 Int16
7-42 |Rizeni procesu PID, vystup, kl. svorka 100 % All set-ups TRUE 0 Int16
Rizeni pr. PID, méfitko propor. zesileni
7-43 | pfi min. Z. h. 100 % All set-ups TRUE 0 Int16
Rizeni pr. PID, méfitko propor. zesileni
7-44 | pfi max. Z. h. 100 % All set-ups TRUE 0 Int16
7-45 |Rizeni procesu PID, zdroj kl. zp. v. [0] Bez funkce All set-ups TRUE - Uint8
Rizeni procesu PID, kladné zp. vazba,
7-46 | normalni nebo inverzni fizeni [0] Normalni All set-ups TRUE - Uint8
7-48 | PCD Feed Forward 0 N/A All set-ups X TRUE 0 Uint16
Rizeni procesu PID, vystup, normalni
7-49 |nebo inverzni fizeni [0] Normalni All set-ups TRUE - Uint8
7-5* Adv. Process PID Il
7-50 |[Rizeni procesu PID, rozsiteny PID reg. [1] Zapnuto All set-ups TRUE - Uint8
7-51 [Rizeni procesu PID, kl. zp.v., pr. z. 1 N/A All set-ups TRUE -2 Uint16
7-52 |Rizeni pr. PID, kl. zp. v., rozbéh 0.01 s All set-ups TRUE -2 Uint32
7-53 |Rizeni pr. PID, kl. zp. v., dobéh 0.01 s All set-ups TRUE -2 Uint32
7-56 |Rizeni procesu PID, ¢as. kon. filtru 2. h. 0.001 s All set-ups TRUE -3 Uint16
Rizeni procesu PID, ¢as. kon. filtru zp.
7-57 |vazby 0.001 s All set-ups TRUE -3 Uint16
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6.3.10 8-** Kom. a doplriky

C. Popis parametru Vychozi hodnota 4-set-up Zména za Index Typ
par. provozu konverze

8-0* Obecna nastaveni

8-01 |ZpUlsob ovladani [0] Digitélné a fid. slovo All set-ups TRUE - Uint8
8-02 | Zdroj fidiciho slova ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
8-03 |Casova prodleva fidiciho slova 1s 1 set-up TRUE -1 Uint32
8-04 | Funkce c¢asové prodlevy fidiciho slova ExpressionLimit 1 set-up TRUE - Uint8
8-05 |Funkce po casové prodlevé [1] Obnovit plv. 1 set-up TRUE - Uint8
8-06 | Vynulovat prodlevu fidiciho slova [0] Nevynulovat All set-ups TRUE - Uint8
8-07 |Spoustéc diagnostiky [0] Vypnuto 2 set-ups TRUE - Uint8
8-08 | Filtrovani udajl ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
8-1* Nast. fid. slova

8-10 | Profil fidiciho slova [0] FC profil All set-ups TRUE - Uint8
8-13 | Konfigurovatelné stavové slovo ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
8-14 | Konfigurovatelné fidici slovo [1] Vychozi profil All set-ups TRUE - Uint8
8-19 |Product Code ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 Uint32
8-3* Nastaveni FC portu

8-30 |Protokol [0] FC 1 set-up TRUE - Uint8
8-31 |Adresa 1 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint8
8-32 | Pfen. rychlost FC portu ExpressionLimit 1 set-up TRUE - Uint8
8-33 | Parita/stopbity [0] Suda par., 1 stopbit 1 set-up TRUE - Uint8
8-34 | Odhadovana délka cyklu 0 ms 2 set-ups TRUE -3 Uint32
8-35 | Minimalni zpozdéni odezvy 10 ms 1 set-up TRUE -3 Uint16
8-36 | Maximalni zpoZdéni odezvy ExpressionLimit 1 set-up TRUE -3 Uint16
8-37 | Max. zpozdéni mezi znaky ExpressionLimit 1 set-up TRUE -5 Uint16
8-4* Sada protok. FC MC

8-40 | Vybér telegramu [1] Stand. telegram 1 2 set-ups TRUE - Uint8
8-41 | Parameters for Signals 0 All set-ups FALSE - Uint16
8-42 | Konfigurace zapisovani PCD ExpressionLimit 2 set-ups TRUE 0 Uint16
8-43 | Konfigurace ¢teni PCD ExpressionLimit 2 set-ups TRUE 0 Uint16
8-45 BTM Transaction Command [0] Off All set-ups FALSE - Uint8
8-46 |BTM Transaction Status [0] Off All set-ups TRUE - Uint8
8-47 |BTM Timeout 60 s 1 set-up FALSE 0 Uint16
8-48 |BTM Maximum Errors 21 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint8
8-49 |BTM Error Log 0.255 N/A All set-ups TRUE -3 Uint32
8-5* Dig./Sbérnice

8-50 | Vybér volného dobéhu [3] Logické OR All set-ups TRUE - Uint8
8-51 | Vybér rychlého zastaveni [3] Logické OR All set-ups TRUE - Uint8
8-52 |Vybér DC brzdy ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
8-53 | Vybér startu [3] Logické OR All set-ups TRUE - Uint8
8-54 | Vybér reverzace [3] Logické OR All set-ups TRUE - Uint8
8-55 | Vybér sady [3] Logické OR All set-ups TRUE - Uint8
8-56 | Vybér pevné Zdd. hodnoty [3] Logické OR All set-ups TRUE - Uint8
8-57 | Profidrive OFF2 Select [3] Logické OR All set-ups TRUE - Uint8
8-58 | Profidrive OFF3 Select [3] Logické OR All set-ups TRUE Uint8
8-8* Diagnostika FC portu

8-80 |Pocet zprav sbérnice 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
8-81 | Pocet chyb sbérnice 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
8-82 | Prijaté zpravy slave 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
8-83 | Pocet chyb slave 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
8-9* Kons. ot. pres sbér.

8-90 |Konst. ot. pies sbérnici 1 100 RPM All set-ups TRUE 67 Uint16
8-91 |Konst. ot. pres sbérnici 2 ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
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6.3.11 9-** Profibus

C. Popis parametru Vychozi hodnota 4-set-up Zména za Index Typ
par. provozu konverze

9-00 |Zadana hodnota 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
9-07 | Aktudlni hodnota 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-15 | Konfigurace zapisovani PCD ExpressionLimit 1 set-up TRUE - Uint16
9-16 | Konfigurace ¢teni PCD ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint16
9-18 |Adresa uzlu 126 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint8
9-19 | Drive Unit System Number 1034 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
9-22 | Vybér telegramu [100] None 1 set-up TRUE - Uint8
9-23 | Parametry signald 0 All set-ups TRUE - Uint16
9-27 |Upravy parametrii [1] Zapnuto 2 set-ups FALSE - Uint16
9-28 |Rizeni procesi [1] Povoleno cykl. sti. 2 set-ups FALSE - Uint8
9-44 | Pocitadlo chybovych zprav 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
9-45 |Kdd chyby 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
9-47 |Cislo chyby 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
9-52 | Pocitadlo chybovych stavil 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
9-53 | Varovné slovo Profibus 0 N/A All set-ups TRUE 0 V2
9-63 | Aktudlni pfenosové rychlost [255] Zadna kom. rychlost All set-ups TRUE - Uint8
9-64 |ldentifikace zatizeni 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
9-65 |Cislo profilu 0 N/A All set-ups TRUE 0 OctStr(2]
9-67 |Ridici slovo 1 0 N/A All set-ups TRUE 0 V2
9-68 |Stavové slovo 1 0 N/A All set-ups TRUE 0 V2
9-70 |Edit Set-up [1] Sada 1 All set-ups TRUE - Uint8
9-71 | UloZeni hodnot [0] Vypnuto All set-ups TRUE - Uint8
9-72 | Vynulovani ménice/Profibusu [0] Zadna &innost 1 set-up FALSE - Uint8
9-75 | DO Identification 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
9-80 |Definované parametry (1) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-81 Definované parametry (2) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-82 | Definované parametry (3) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-83 | Definované parametry (4) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-84 | Definované parametry (5) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-85 Defined Parameters (6) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-90 |Zménéné parametry (1) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-91  |Zménéné parametry (2) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-92 [Zménéné parametry (3) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-93 [Zménéné parametry (4) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-94 [Zménéné parametry (5) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-99 |(ita¢ verze Profibus 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
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6.3.12 10-** CAN Fieldbus

C. Popis parametru Vychozi hodnota 4-set-up Zména za Index Typ
par. provozu konverze

10-0* Spolecna nastaveni

10-00 | Protokol CAN ExpressionLimit 2 set-ups FALSE - Uint8
10-01 |Vybér kom. rychlosti ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
10-02 |MAC ID ExpressionLimit 2 set-ups TRUE 0 Uint8
10-05 [Pocitadlo chyb pienosu 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint8
10-06 [Pocitadlo chyb piijmu 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint8
10-07 [Pocitadlo vypnuti sbérnice 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint8
10-1* DeviceNet

10-10 |Vybér typu procesnich dat ExpressionLimit All set-ups TRUE Uint8
10-11 | Procesni data, zépis konfigurace ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint16
10-12 | Procesni data, ¢teni konfigurace ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint16
10-13 [Parametr vystrahy 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
10-14 |Z&d. hodn. Net [0] Vypnuto 2 set-ups TRUE - Uint8
10-15 |[Rizeni Net [0] Vypnuto 2 set-ups TRUE Uint8
10-2* COS filtry

10-20 |Filtr COS 1 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
10-21 |Filtr COS 2 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
10-22 |Filtr COS 3 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
10-23 [Filtr COS 4 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
10-3* Pristup k param.

10-30 |Index pole 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint8
10-31 |Ulozit datové hodnoty [0] Vypnuto All set-ups TRUE - Uint8
10-32 | Devicenet Revision ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint16
10-33 |Vzdy ulozit [0] Vypnuto 1 set-up TRUE - Uint8
10-34 |Kod produktu DeviceNet ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 Uint16
10-39 | Parametry F Devicenet 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
10-5* CANopen

10-50 |Konfig. procesnich dat, zapis ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint16
10-51 |Konfig. procesnich dat, ¢teni ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint16
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6.3.13 12-** Ethernet

C. Popis parametru Vychozi hodnota 4-set-up Zména za Index Typ
par. provozu konverze

12-0* Nastaveni IP

12-00 | Pfifazeni adresy IP ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
12-01 |Adresa IP 0 N/A 1 set-up TRUE 0 OctStr[4]
12-02 | Maska podsité 0 N/A 1 set-up TRUE 0 OctStr[4]
12-03 [Vychozi bréna 0 N/A 1 set-up TRUE 0 OctStr[4]
12-04 |Server DHCP 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 OctStr[4]
12-05 | ZapUjceni vyprsi ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 TimD
12-06 | Nazvové servery 0 N/A 1 set-up TRUE 0 OctStr[4]
12-07 |Nazev domény 0 N/A 1 set-up TRUE 0 VisStr[48]
12-08 |Nazev hostitele 0 N/A 1 set-up TRUE 0 VisStr[48]
12-09 |Fyzickd adresa 0 N/A 1 set-up TRUE 0 VisStr[17]
12-1* Parametry spojeni Ethernet

12-10 |Stav spojeni [0] Bez spojeni All set-ups TRUE - Uint8
12-11 | Doba trvani spojeni ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 TimD
12-12 | Automatické vyjednavani ExpressionLimit 2 set-ups TRUE Uint8
12-13 | Rychlost spojeni ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
12-14 | Duplexni spojeni ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
12-2* Procesni data

12-20 |Instance fizeni ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 Uint8
12-21 | Procesni data, zépis konfigurace ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint16
12-22 [Procesni data, ¢teni konfigurace ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint16
12-23 [Process Data Config Write Size 16 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
12-24 |Process Data Config Read Size 16 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
12-27 | Master Address 0 N/A 2 set-ups FALSE 0 OctStr[4]
12-28 | Ulozit datové hodnoty [0] Vypnuto All set-ups TRUE - Uint8
12-29 |Vzdy ulozit [0] Vypnuto 1 set-up TRUE - Uint8
12-3* EtherNet/IP

12-30 [Parametr vystrahy 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
12-31 |Z&d. hodn. Net [0] Vypnuto 2 set-ups TRUE - Uint8
12-32 |Rizeni Net [0] Vypnuto 2 set-ups TRUE - Uint8
12-33 |Verze CIP ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint16
12-34 |Kod produktu CIP ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 Uint16
12-35 | Parametr EDS 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
12-37 |Casova¢ potlaceni COS 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
12-38 |Filtr COS 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
12-4* Modbus TCP

12-40 |Status Parameter 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
12-41 [Slave Message Count 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
12-42 |Slave Exception Message Count 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
12-5* EtherCAT

12-50 |[Configured Station Alias 0 N/A 1 set-up FALSE 0 Uint16
12-51 [Configured Station Address 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
12-59 | EtherCAT Status 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
12-6* Ethernet PowerLink

12-60 |Node ID 1 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint8
12-62 | SDO Timeout 30000 ms All set-ups TRUE -3 Uint32
12-63 |Basic Ethernet Timeout 5000.000 ms All set-ups TRUE -6 Uint32
12-66 |Threshold 15 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
12-67 [Threshold Counters 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
12-68 [Cumulative Counters 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
12-69 |Ethernet Powerlink Status 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
12-8* DalSi sluzby sité Ethernet

12-80 |Server FTP [0] Vypnuto 2 set-ups TRUE - Uint8
12-81 |Server HTTP [0] Vypnuto 2 set-ups TRUE - Uint8
12-82 |Sluzba SMTP [0] Vypnuto 2 set-ups TRUE - Uint8
12-89 |Port transparentniho kanalu soketu ExpressionLimit 2 set-ups TRUE 0 Uint16
12-9* Rozsitené sluzby sité Ethernet

12-90 | Diagnostika kabell [0] Vypnuto 2 set-ups TRUE - Uint8
12-91 | Auto Cross Over [1] Zapnuto 2 set-ups TRUE - Uint8
12-92 |Spehovani IGMP [1] Zapnuto 2 set-ups TRUE - Uint8
12-93 [Chyba kabelu: Délka 0 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint16
12-94 | Ochrana proti broadcast storm -1 % 2 set-ups TRUE 0 Int8
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12-95 |Filtr broadcast storm [0] Pouze viesmér. vys. 2 set-ups TRUE - Uint8
12-96 |Port Config ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
12-98 |Citace rozhrani 4000 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
12-99 |Citate médii 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
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6.3.14 13-** Smart Logic

C. Popis parametru Vychozi hodnota 4-set-up Zména za Index Typ
par. provozu konverze

13-0* Nast. regul. SLC

13-00 |Rezim SL regulatoru ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
13-01 |Udalost pro spusténi ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
13-02 |Udalost pro zastaveni ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
13-03 [Vynulovat regulator SLC [0] Nenulovat reg. SLC All set-ups TRUE - Uint8
13-1* Komparatory

13-10 |Operand komparatoru ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
13-11 | Operator komparatoru ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
13-12 |Hodnota komparatoru ExpressionLimit 2 set-ups TRUE -3 Int32
13-1* RS Flip Flops

13-15 |RS-FF Operand S ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
13-16 |RS-FF Operand R ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
13-2* Casovace

13-20 |Casovaé SL regulatoru | ExpressionLimit 1 set-up TRUE -3 TimD
13-4* Logicka pravidla

13-40 |Booleovské pravidlo 1 ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
13-41 | Logicky operator 1 ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
13-42 |Booleovské pravidlo 2 ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
13-43 | Logicky operator 2 ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
13-44 | Booleovské pravidlo 3 ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
13-5% Stavy

13-51 |Uddlost SL reguldtoru ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
13-52 | Akce SL reguldtoru ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
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6.3.15 14-** Specidlni funkce
C. Popis parametru Vychozi hodnota 4-set-up Pouze FC | Zména za Index Typ
par. 302 provozu konverze
14-0% Spinani stridace
14-00 [ Typ spinani ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
14-01 | Spinaci kmitocet ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
14-03 [ Premodulovani [1] On All set-ups FALSE - Uint8
14-04 |Ndhodnd pulsné Sitkovd modulace [0] Vypnuto All set-ups TRUE - Uint8
14-06 | Dead Time Compensation [1] Zapnuto All set-ups TRUE - Uint8
14-1* Sitové napajeni
14-10 [ Porucha napaj. [0] Bez funkce All set-ups TRUE - Uint8
14-11 [ Sitové napéti pii poruse napajeni ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint16
14-12 [ Funkce pfi nesymetrii napajeni [0] Vypnuti All set-ups TRUE - Uint8
14-13 | Krokovy faktor poruchy napdjeni 1 N/A All set-ups TRUE -1 Uint8
14-14 | Kin. Backup Time Out 60 s All set-ups TRUE 0 Uint8
14-15 [Kin. Backup Trip Recovery Level ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Uint32
14-16 | Kin. Backup Gain 100 % All set-ups X TRUE 0 Uint32
14-2* Vypnout, Reset
14-20 | ZpUsob resetu [0] Ru¢ni vynulovani All set-ups TRUE - Uint8
14-21 | Doba automatického restartu ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint16
14-22 | Provozni rezim [0] Normalni provoz All set-ups TRUE - Uint8
14-23 [ Nastaveni typového kédu ExpressionLimit 2 set-ups FALSE Uint8
14-24 | Zpozdéni vypnuti pfi meznim proudu 60 s All set-ups TRUE 0 Uint8
Zpozdéni vypnuti pfi meznim
14-25 | momentu 60 s All set-ups TRUE 0 Uint8
14-26 | Zpozdéni vypnuti pfi poruse stfidace ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint8
14-28 [ Vyrobni nastaveni [0] Zadna ¢innost All set-ups TRUE Uint8
14-29 | Servisni kéd 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
14-3* Regulator pr. om.
14-30 | Regulator proud. omezeni, prop. zes. 100 % All set-ups FALSE 0 Uint16
14-31 |Regulator proud. omez, int. ¢asova k. ExpressionLimit All set-ups FALSE -3 Uint16
14-32 [Regulédtor proud. omez., ¢as. kon. filtru ExpressionLimit All set-ups TRUE -4 Uint16
14-35 [ Ochrana proti zablokovani [1] Zapnuto All set-ups FALSE Uint8
14-36 | Fieldweakening Function [0] Auto All set-ups X TRUE Uint8
14-4* Optimal. spotieby
14-40 | Uroven kvadr. momentu 66 % All set-ups FALSE 0 Uint8
14-41 [ Minimalni magnetizace AEO ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint8
14-42 | Minimalni kmitocet AEO ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint8
14-43 | Cos ¢ motoru ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint16
14-5* Prostredi
14-50 | RFI filtr [1] Zapnuto 1 set-up FALSE - Uint8
14-51 [ Kompenzace stejn. meziobvodu ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
14-52 [Rizeni ventilatoru [0] Auto All set-ups TRUE - Uint8
14-53 [ Sledovani ventildtoru [1] Vystraha All set-ups TRUE - Uint8
14-55 | Vystupni filtr [0] Bez filtru All set-ups FALSE - Uint8
14-56 | Kapacitni vystupni filtr ExpressionLimit All set-ups FALSE -7 Uint16
14-57 | Induk¢ni vystupni filtr ExpressionLimit All set-ups FALSE -6 Uint16
14-59 | Skute¢ny pocet invertor(i ExpressionLimit 1 set-up X FALSE 0 Uint8
14-7* Kompatibilita
14-72 | Poplachové slovo VLT 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
14-73 | Vystrazné slovo VLT 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
14-74 [Rozs. stavové slovo VLT 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
14-8* Volitelné doplniky
14-80 [ Doplnék napajen ext. zdrojem 24 V DC [1] Ano 2 set-ups FALSE - Uint8
14-88 [Option Data Storage 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint16
14-89 | Option Detection [0] Protect Option Config. 1 set-up TRUE - Uint8
14-9* Nastaveni chyb
14-90 |Uroveh poruchy | ExpressionLimit 1 set-up TRUE - Uint8
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6.3.16 15-** Informace o ménici

C. Popis parametru Vychozi hodnota 4-set-up Zména za Index Typ
par. provozu konverze

15-0* Provozni udaje

15-00 |Pocet hodin provozu 0 h All set-ups FALSE 74 Uint32
15-01 |Hodin v béhu 0 h All set-ups FALSE 74 Uint32
15-02 | Pocitadlo kWh 0 kWh All set-ups FALSE 75 Uint32
15-03 | Pocet zapnuti 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
15-04 [Pocet prehféti 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
15-05 | Pocet pfepéti 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
15-06 |Vynulovani pocitadla kWh [0] Nevynulovat All set-ups TRUE - Uint8
15-07 | Nulovani pocitadla provoznich hodin [0] Nevynulovat All set-ups TRUE Uint8
15-1* Nast. paméti dat

15-10 | Zdroj zéznam( 0 2 set-ups TRUE - Uint16
15-11 |Interval zdznamu ExpressionLimit 2 set-ups TRUE -3 TimD
15-12 |Udalost pro aktivaci [0] Nepravda 1 set-up TRUE - Uint8
15-13 |Rezim zaznam [0] Zdznamy vzdy 2 set-ups TRUE - Uint8
15-14 |Vzorkd pred aktivaci 50 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint8
15-2* Historie zaznam{

15-20 |Historie zdznam(: Udalost 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint8
15-21 | Historie zdznam(: Hodnota 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
15-22 |Historie zaznamu: Cas 0 ms All set-ups FALSE -3 Uint32
15-3* Pamét poruch

15-30 |Pamét chyb: Kéd chyby 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
15-31 [Pamét chyb: Hodnota 0 N/A All set-ups FALSE 0 Int16
15-32 |Pamét chyb: Cas 0s All set-ups FALSE 0 Uint32
15-4* ldentifikace ménice

15-40 |Typ ménice 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[6]
15-41 [Vykonova ¢ast 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-42 | Napéti 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-43 | Softwarova verze 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[5]
15-44 |Objednané typové oznaceni 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[40]
15-45 [ Aktudini typové oznaceni 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[40]
15-46 | Objednaci cislo ménice kmitoc¢tu 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[8]
15-47 [Objednaci ¢islo vykonové karty 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[8]
15-48 |ld. ¢islo LCP 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-49 |ID SW ridici karty 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-50 |ID SW vykonové karty 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-51 | Vyrobni ¢&islo ménice kmitoctu 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[10]
15-53 [Sériové ¢islo vykonové karty 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[19]
15-58 |Smart Setup Filename ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 VisStr[20]
15-59 |Néazev souboru CSIV ExpressionLimit 1 set-up FALSE 0 VisStr[16]
15-6* Identifikace doplnku

15-60 | Doplnék namontovan 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[30]
15-61 | SW verze doplniku 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-62 | Objednaci ¢islo doplriku 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[8]
15-63 | Vyrobni ¢islo dopliku 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[18]
15-70 |Doplnék ve slotu A 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[30]
15-71 |Verze SW dopliku ve slotu A 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-72 |Doplnék ve slotu B 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[30]
15-73 [Verze SW dopliiku ve slotu B 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-74 |Doplnék ve slotu CO 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[30]
15-75 |Verze SW doplnku ve slotu CO 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-76 | Doplnék ve slotu C1 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[30]
15-77 |Verze SW dopliku ve slotu C1 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-8* Operating Data |l

15-80 |Fan Running Hours 0h All set-ups TRUE 74 Uint32
15-81 |Preset Fan Running Hours 0h All set-ups TRUE 74 Uint32
15-89 [Configuration Change Counter 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
15-9* Informace o par.

15-92 | Definované parametry 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
15-93 | Modifikované parametry 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
15-98 |ldentifikace ménice 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[40]
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15-99 [Metadata parametru 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
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6.3.17 16-** Udaje na displeji

C. Popis parametru Vychozi hodnota 4-set-up Pouze Zména za Index Typ
par. FC 302 provozu konverze

16-0* Obecny stav

16-00 | Ridici slovo 0 N/A All set-ups FALSE 0 V2
16-01 | Zadana hodnota [jednotky] 0 ReferenceFeedbackUnit | All set-ups FALSE -3 Int32
16-02 [ Zddana hodnota v % 0 % All set-ups FALSE -1 Int16
16-03 [ Stavové slovo 0 N/A All set-ups FALSE 0 V2
16-05 [ Skute¢nd hodnota ot. [%] 0 % All set-ups FALSE -2 N2
16-09 [ Vlastni udaje na displeji 0 CustomReadoutUnit All set-ups FALSE -2 Int32
16-1* Stav motoru

16-10 | Vykon [kW] 0 kW All set-ups FALSE 1 Int32
16-11 | Vykon [HP] 0 hp All set-ups FALSE -2 Int32
16-12 | Napéti motoru oV All set-ups FALSE -1 Uint16
16-13 | Kmitocet 0 Hz All set-ups FALSE -1 Uint16
16-14 | Proud motoru 0A All set-ups FALSE -2 Int32
16-15 | Kmitocet [%] 0 % All set-ups FALSE -2 N2
16-16 | Moment [Nm] 0 Nm All set-ups FALSE -1 Int16
16-17 [ Otacky [ot./min.] 0 RPM All set-ups FALSE 67 Int32
16-18 | Teplota motoru 0 % All set-ups FALSE 0 Uint8
16-19 | Teplota ¢idla KTY 0 °C All set-ups FALSE 100 Int16
16-20 | Uhel motoru 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
16-21 | Torque [%] High Res. 0 % All set-ups FALSE -1 Int16
16-22 | Moment [%] 0 % All set-ups FALSE 0 Int16
16-23 [ Motor Shaft Power [kW] 0 kW All set-ups TRUE 1 Int32
16-24 | Calibrated Stator Resistance 0.0000 Ohm All set-ups X TRUE -4 Uint32
16-25 [ Moment [Nm] - vysoky 0 Nm All set-ups FALSE -1 Int32
16-3* Stav ménice

16-30 [ Napéti meziobvodu oV All set-ups FALSE 0 Uint16
16-32 [ Brzdna energie /s 0 kw All set-ups FALSE 0 Uint32
16-33 [ Brzdna energie /2 min. 0 kw All set-ups FALSE 0 Uint32
16-34 | Teplota chladice 0 °C All set-ups FALSE 100 Uint8
16-35 | Teplota stridace 0 % All set-ups FALSE 0 Uint8
16-36 | Jmenovity proud sttidace ExpressionLimit All set-ups FALSE -2 Uint32
16-37 | Max. proud stfidace ExpressionLimit All set-ups FALSE -2 Uint32
16-38 [ Stav regulatoru SL 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint8
16-39 | Teplota ridici karty 0 °C All set-ups FALSE 100 Uint8
16-40 | PInd vyrovnavaci pamét zaznamu [0] Ne All set-ups TRUE - Uint8
16-41 | Ovl. panel LCP, spodni stavovy radek 0 N/A All set-ups TRUE 0 VisStr[50]
16-45 | Motor Phase U Current 0A All set-ups TRUE -2 Int32
16-46 | Motor Phase V Current 0A All set-ups TRUE -2 Int32
16-47 | Motor Phase W Current 0A All set-ups TRUE -2 Int32
16-48 | Speed Ref. After Ramp [RPM] 0 RPM All set-ups FALSE 67 Int32
16-49 [ Vadny proudovy zdroj 0 N/A All set-ups X TRUE 0 Uint8
16-5* Zad. h. & zp. vazba

16-50 | Externi Zddana hodnota 0 N/A All set-ups FALSE -1 Int16
16-51 | Pulsni Zddand hodnota 0 N/A All set-ups FALSE -1 Int16
16-52 | Zpétna vazba [jednotky] 0 ReferenceFeedbackUnit [ All set-ups FALSE -3 Int32
16-53 | Zad. hodn. dig. pot. 0 N/A All set-ups FALSE -2 Int16
16-57 | Feedback [RPM] 0 RPM All set-ups FALSE 67 Int32
16-6* Vstupy & vystupy

16-60 [ DigitaIni vstup 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
16-61 | Svorka 53, nastaveni prepinace [0] Proud All set-ups FALSE - Uint8
16-62 [ Analogovy vstup 53 0 N/A All set-ups FALSE -3 Int32
16-63 | Svorka 54, nastaveni prepinace [0] Proud All set-ups FALSE - Uint8
16-64 [ Analogovy vstup 54 0 N/A All set-ups FALSE -3 Int32
16-65 [ Analogovy vystup 42 [mA] 0 N/A All set-ups FALSE -3 Int16
16-66 [ DigitaIni vystup [bindrni] 0 N/A All set-ups FALSE 0 Int16
16-67 | Kmit. vstup, svorka 29 [Hz] 0 N/A All set-ups X FALSE 0 Int32
16-68 | Kmit. vstup, svorka 33 [Hz] 0 N/A All set-ups FALSE 0 Int32
16-69 | Pulsni vystup, svorka 27 [Hz] 0 N/A All set-ups FALSE 0 Int32
16-70 | Pulsni vystup, svorka 29 [HZ] 0 N/A All set-ups X FALSE 0 Int32
16-71 [ Reléovy vystup [binarni] 0 N/A All set-ups FALSE 0 Int16
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16-72 | Cita¢ A 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
16-73 | Cita¢ B 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
16-74 [ Pocitadlo presného zastaveni 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
16-75 [ Analogovy vstup X30/11 0 N/A All set-ups FALSE -3 Int32
16-76 [ Analogovy vstup X30/12 0 N/A All set-ups FALSE -3 Int32
16-77 [ Analogovy vystup X30/8 [mA] 0 N/A All set-ups FALSE -3 Int16
16-78 [ Analogovy vystup X45/1 [mA] 0 N/A All set-ups FALSE -3 Int16
16-79 [ Analogovy vystup X45/3 [mA] 0 N/A All set-ups FALSE -3 Int16
16-8* Fieldbus & FC port

16-80 | Fieldbus, CTW 1 0 N/A All set-ups FALSE 0 V2
16-82 | Fieldbus, Z. H. 1 0 N/A All set-ups FALSE 0 N2
16-84 | Kom. doplnék STW 0 N/A All set-ups FALSE 0 V2
16-85 | FC port, CTW 1 0 N/A All set-ups FALSE 0 V2
16-86 | FC port, Z. H. 1 0 N/A All set-ups FALSE 0 N2
16-87 | Bus Readout Alarm/Warning 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
16-9* Diagnostické udaje

16-90 | Poplachové slovo 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
16-91 | Poplachové slovo 2 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
16-92 [ Varovné slovo 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
16-93 | Varovné slovo 2 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
16-94 [ Rozsii. stavové slovo 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
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6.3.18 17-** Modul zp. vaz. m.

C. Popis parametru Vychozi hodnota 4-set-up Zména za Index Typ
par. provozu konverze

17-1* Rozhrani inkr. ¢idla

17-10 | Typ signélu [1] TTL (5V, RS422) All set-ups FALSE - Uint8
17-11 [Rozliseni (pulzd/ot.) 1024 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
17-2* Rozhrani abs. ¢idla

17-20 |Vybér protokolu [0] Zadny All set-ups FALSE - Uint8
17-21 [Rozliseni (pozic/ot.) ExpressionLimit All set-ups FALSE 0 Uint32
17-24 |Délka dat SSI 13 N/A All set-ups FALSE 0 Uint8
17-25 | Taktovaci kmitocet ExpressionLimit All set-ups FALSE 3 Uint16
17-26 |Format dat SSI [0] Greylv kod All set-ups FALSE - Uint8
17-34 | Kom. rychlost HIPERFACE [4] 9600 All set-ups FALSE - Uint8
17-5* Resolver

17-50 [Pocet polii 2 N/A 1 set-up FALSE 0 Uint8
17-51 |Vstupni napéti 7V 1 set-up FALSE -1 Uint8
17-52 | Vstupni kmitocet 10 kHz 1 set-up FALSE 2 Uint8
17-53 | Transformacni pomér 0.5 N/A 1 set-up FALSE -1 Uint8
17-56 |Encoder Sim. Resolution [0] Disabled 1 set-up FALSE - Uint8
17-59 |Resolver [0] Vypnuto All set-ups FALSE - Uint8
17-6* Sledovani a aplik.

17-60 | Smér ot. cidla [0] Ve sméru hod. ruc. All set-ups FALSE - Uint8
17-61 |Sledovéni signalu ¢idla [1] Vystraha All set-ups TRUE - Uint8
6.3.19 18-** Data Readouts 2

C. Popis parametru Vychozi hodnota 4-set-up Zména za Index Typ
par. provozu konverze

18-3* Analog Readouts

18-36 | Analogovy vstup X48/2 [mA] 0 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
18-37 |Tep. vstup X48/4 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int16
18-38 | Tep. vstup X48/7 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int16
18-39 |Tep. vstup X48/10 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int16
18-6* Inputs & Outputs 2

18-60 |Digita| Input 2 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
18-9* PID - udaje na disp.

18-90 [Rizeni procesu PID, chyba 0 % All set-ups FALSE -1 Int16
18-91 |Rizeni pr. PID, vystup 0 % All set-ups FALSE -1 Int16
18-92 |Rizeni procesu PID, svorkovany vystup 0 % All set-ups FALSE -1 Int16
18-93 |Rizeni pr. PID, vystup s mér. pr. z. 0 % All set-ups FALSE -1 Int16
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6.3.20 30-** Special Features

C. Popis parametru Vychozi hodnota 4-set-up Pouze FC | Zména za Index Typ
par. 302 provozu konverze
30-0* Rozmitac
30-00 |ReZim regulace rozmitac¢ek [0] Abs. kmit., abs. ¢as All set-ups FALSE - Uint8
30-01 | Zména km. pfi reg. rozm. [HZ] 5 Hz All set-ups TRUE -1 Uint8
30-02 | Zména km. pii reg. rozm. [%] 25 % All set-ups TRUE 0 Uint8
Zména kmitoctu pfi regulaci rozmitacek
30-03 | - zdroj méfitka [0] Bez funkce All set-ups TRUE - Uint8
30-04 [Fr. skok pfi reg. rozm. [Hz] 0 Hz All set-ups TRUE -1 Uint8
30-05 [Fr. skok pfi reg. rozm. [%] 0 % All set-ups TRUE 0 Uint8
30-06 | Doba skoku pfi regulaci rozmitacek ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Uint16
30-07 | Doba sekvence pfi regulaci rozmitacek 10 s All set-ups TRUE -1 Uint16
30-08 [ Doba roz./dob. pfi regulaci rozm. 5s All set-ups TRUE -1 Uint16
30-09 | Nahodna funkce regulace rozmitacek [0] Vypnuto All set-ups TRUE - Uint8
30-10 [Pomér regulace rozmitacek 1 N/A All set-ups TRUE -1 Uint8
30-11 | Max. ndhodny pomér pfi reg. roz. 10 N/A All set-ups TRUE -1 Uint8
30-12 | Min. ndhodny pomér pi reg. roz. 0.1 N/A All set-ups TRUE -1 Uint8
Regulace rozmitacek - méfitko podle
30-19 | zmény kmit. 0 Hz All set-ups FALSE -1 Uint16
30-2* Adv. Start Adjust
30-20 | High Starting Torque Time [s] ExpressionLimit All set-ups X TRUE -2 Uint16
30-21 | High Starting Torque Current [%] ExpressionLimit All set-ups X TRUE -1 Uint32
30-22 |Locked Rotor Protection ExpressionLimit All set-ups X TRUE - Uint8
30-23 | Locked Rotor Detection Time [s] ExpressionLimit All set-ups X TRUE -2 Uint8
30-8* Kompatibilita (1)
30-80 | Indukénost v ose d (Ld) ExpressionLimit All set-ups X FALSE -6 Int32
30-81 | Brzdny rezistor (ohmy) ExpressionLimit 1 set-up TRUE -2 Uint32
30-83 | Rizeni otacek PID, propor. zes. ExpressionLimit All set-ups TRUE -4 Uint32
30-84 | Rizeni pr. PID, propor. zesileni 0.100 N/A All set-ups TRUE -3 Uint16
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6.3.21 32-** MCO - zakl. nast.

C. Popis parametru Vychozi hodnota 4-set-up Zména za Index Typ
par. provozu konverze

32-0* Inkr. ¢idlo 2

32-00 [Typ inkrement. sign. [1] TTL (5V, RS422) 2 set-ups TRUE - Uint8
32-01 [Inkrement. rozliseni 1024 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-02 | Abs. ¢idlo, protokol [0] Zadny 2 set-ups TRUE - Uint8
32-03 | Absolutni rozliseni 8192 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-04 | Absolute Encoder Baudrate X55 [4] 9600 All set-ups FALSE - Uint8
32-05 |Abs. ¢idlo, délka dat 25 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint8
32-06 |Abs. ¢idlo, kmit. hodin 262 kHz 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-07 |[Abs. cidlo, gener. hodin [1] Zapnuto 2 set-ups TRUE - Uint8
32-08 |Abs. ¢idlo, délka kabelu 0Om 2 set-ups TRUE 0 Uint16
32-09 [Sledovani signélu cidla [0] Vypnuto 2 set-ups TRUE - Uint8
32-10 | Smér otaceni [1] Zadna akce 2 set-ups TRUE - Uint8
32-11 [Jmenovatel uziv. jednotky 1 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-12 | Citatel uziv. jednotky 1 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-13 [Enc.2 Control [0] No soft changing 2 set-ups TRUE - Uint8
32-14 [Enc.2 node ID 127 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint8
32-15 [Enc.2 CAN guard [0] Vypnuto 2 set-ups TRUE - Uint8
32-3* Inkr. ¢idlo 1

32-30 [Typ inkrement. sign. [1] TTL (5V, RS422) 2 set-ups TRUE - Uint8
32-31 [Inkrement. rozliseni 1024 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-32 |[Abs. ¢idlo, protokol [0] Zadny 2 set-ups TRUE - Uint8
32-33 [ Absolutni rozliseni 8192 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-35 [Abs. ¢idlo, délka dat 25 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint8
32-36 [Abs. ¢idlo, hodiny 262 kHz 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-37 |Abs. ¢idlo, gener. hodin [1] Zapnuto 2 set-ups TRUE - Uint8
32-38 | Abs. cidlo, délka kabelu 0m 2 set-ups TRUE 0 Uint16
32-39 |Sledovéni inkr. cidla [0] Vypnuto 2 set-ups TRUE Uint8
32-40 |Ukon¢eni ¢idla [1] Zapnuto 2 set-ups TRUE - Uint8
32-43 [Enc.1 Control [0] No soft changing 2 set-ups TRUE - Uint8
32-44 |Enc.1 node ID 127 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint8
32-45 [Enc.1 CAN guard [0] Vypnuto 2 set-ups TRUE Uint8
32-5*% Zdroj zpétné vazby

32-50 |Zdroj slave [2] Inkr. ¢idlo 2 2 set-ups TRUE - Uint8
32-51 |Posledni vile MCO 302 [1] Vypnuti 2 set-ups TRUE Uint8
32-52 | Source Master [1] Encoder 1 X56 2 set-ups TRUE - Uint8
32-6* PID regulator

32-60 |[Proporciondini faktor 30 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-61 |Derivacni faktor 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-62 |Integracni faktor 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-63 [Mezni hodnota integrélniho souctu 1000 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint16
32-64 |Sitka pasma PID 1000 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint16
32-65 |Rychlost, fak. kl. zp. v. 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-66 |Zrychleni, fak. kl. zp. v. 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-67 |Max. pfipustna chyba polohy 20000 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-68 |Zpétna Cinnost pro slave [0] Reverzace povolena 2 set-ups TRUE - Uint8
32-69 |Vzorkovaci doba PID reguldtoru 1 ms 2 set-ups TRUE -3 Uint16
32-70 |Snimaci doba generatoru profilu 1 ms 2 set-ups TRUE -3 Uint8
32-71 [Velikost fidiciho okna (aktivace) 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-72 |Velikost fidiciho okna (deaktivace) 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-73 [Integral limit filter time 0 ms 2 set-ups TRUE -3 Int16
32-74 |Position error filter time 0 ms 2 set-ups TRUE -3 Int16
32-8* Rychlost a zrychl.

32-80 [Maximalni rychlost (¢idlo) 1500 RPM 2 set-ups TRUE 67 Uint32
32-81 [Nejkratsi rampa 15 2 set-ups TRUE -3 Uint32
32-82 [Typ rampy [0] Linedrni 2 set-ups TRUE - Uint8
32-83 |Rozlideni rychlosti 100 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-84 |Vychozi rychlost 50 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-85 |Vychozi zrychleni 50 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-86 [Acc. up for limited jerk 100 ms 2 set-ups TRUE -3 Uint32
32-87 [Acc. down for limited jerk 0 ms 2 set-ups TRUE -3 Uint32
32-88 [Dec. up for limited jerk 0 ms 2 set-ups TRUE -3 Uint32
32-89 |Dec. down for limited jerk 0 ms 2 set-ups TRUE -3 Uint32
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32-9* Vyvoj
32-90 | Zdroj ladéni | [0] Ridici karta 2 set-ups TRUE - Uint8
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6.3.22 33-** MCO - rozs. nastaveni

C. Popis parametru Vychozi hodnota 4-set-up Zména za Index Typ
par. provozu konverze

33-0* Pohyb do vych. pol.

33-00 |Vychozi poloha [0] Neni nutno de. v.p. 2 set-ups TRUE - Uint8
33-01 |Posun nulov. bodu pro vychozi polohu 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Int32
33-02 |Rampa pro presun do vych. polohy 10 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
33-03 |Rychlost posunu do vych. polohy 10 N/A 2 set-ups TRUE 0 Int32
33-04 |Cinnost béhem presunu do vych polohy [0] Dozadu na ukazatele 2 set-ups TRUE - Uint8
33-1* Synchronizace

33-10 |Faktor synchronizace master (M:S) 1 N/A 2 set-ups TRUE 0 Int32
33-11 |Faktor synchronizace slave (M:S) 1 N/A 2 set-ups TRUE 0 Int32
33-12 |Posun polohy pro synchronizaci 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Int32
33-13 |Toler. okno pfesnosti pro synch. polohy 1000 N/A 2 set-ups TRUE 0 Int32
33-14 |Mezni hodnota rel. rychlosti slave 0 % 2 set-ups TRUE 0 Uint8
33-15 |Pocet znacek pro master 1 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint16
33-16 |Pocet znacek pro slave 1 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint16
33-17 |Vzdalenost znacky pro master 4096 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
33-18 |Vzdalenost znacky pro slave 4096 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
33-19 |Typ znacky pro master [0] Inkr. ¢idlo, Z poz. 2 set-ups TRUE - Uint8
33-20 |Typ znacky pro slave [0] Inkr. ¢idlo, Z poz. 2 set-ups TRUE - Uint8
33-21 |Toler. okno pro zn. master 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
33-22 |Toler. okno pro zn. slave 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
33-23 |Cinnost pfi startu pro synchr. na zna¢ku [0] Funkce startu 1 2 set-ups TRUE - Uint16
33-24 |Pocet znacek pro chybu 10 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint16
33-25 |Pocet znacek pro pfipraveno 1 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint16
33-26 |Filtr rychlosti 0 us 2 set-ups TRUE -6 Int32
33-27 |Posun ¢asového filtru 0 ms 2 set-ups TRUE -3 Uint32
33-28 | Konfigurace filtru znacky [0] Filtr znacky 1 2 set-ups TRUE - Uint8
33-29 |Cas filtru znacky 0 ms 2 set-ups TRUE -3 Int32
33-30 | Maximalni korekce znacky 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
33-31 |Typ synchronizace [0] Standardni 2 set-ups TRUE - Uint8
33-32 |Feed Forward Velocity Adaptation 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
33-33 |Velocity Filter Window 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
33-34 |Slave Marker filter time 0 ms 2 set-ups TRUE -3 Uint32
33-4* Nastaveni omezeni

33-40 [Cinnost u koncové spinace [0] Volat zprac. chyb 2 set-ups TRUE - Uint8
33-41 |Neg. softw. konc. spin. -500000 N/A 2 set-ups TRUE 0 Int32
33-42 |Poz. softw. konc. spin. 500000 N/A 2 set-ups TRUE 0 Int32
33-43 | Aktivni neg. softw. konc. spin. [0] Neaktivni 2 set-ups TRUE - Uint8
33-44 | Aktivni poz. softw. konc. spin. [0] Neaktivni 2 set-ups TRUE - Uint8
33-45 [Cas v cilovém okné 0 ms 2 set-ups TRUE -3 Uint8
33-46 |Mez cilového okna 1 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint16
33-47 |Velikost cilového okna 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint16
33-5* Konfigurace V/V

33-50 [Svorka X57/1, digitalni vstup [0] Bez funkce 2 set-ups TRUE - Uint8
33-51 [Svorka X57/2, digitaIni vstup [0] Bez funkce 2 set-ups TRUE - Uint8
33-52 [Svorka X57/3, digitaIni vstup [0] Bez funkce 2 set-ups TRUE - Uint8
33-53 |Svorka X57/4, digitalni vstup [0] Bez funkce 2 set-ups TRUE - Uint8
33-54 |Svorka X57/5, digitalni vstup [0] Bez funkce 2 set-ups TRUE - Uint8
33-55 |Svorka X57/6, digitalni vstup [0] Bez funkce 2 set-ups TRUE - Uint8
33-56 |Svorka X57/7, digitalni vstup [0] Bez funkce 2 set-ups TRUE - Uint8
33-57 |Svorka X57/8, digitalni vstup [0] Bez funkce 2 set-ups TRUE - Uint8
33-58 |Svorka X57/9, digitalni vstup [0] Bez funkce 2 set-ups TRUE - Uint8
33-59 |Svorka X57/10, digitalni vstup [0] Bez funkce 2 set-ups TRUE - Uint8
33-60 |Rezim svorky X59/1 a X59/2 [1] Vystup 2 set-ups FALSE - Uint8
33-61 |Svorka X59/1, digitalni vstup [0] Bez funkce 2 set-ups TRUE - Uint8
33-62 |Svorka X59/2, digitalni vstup [0] Bez funkce 2 set-ups TRUE - Uint8
33-63 |Svorka X59/1, digitaIni vystup [0] Bez funkce 2 set-ups TRUE - Uint8
33-64 |Svorka X59/2, digitalni vystup [0] Bez funkce 2 set-ups TRUE - Uint8
33-65 |Svorka X59/3, digitalni vystup [0] Bez funkce 2 set-ups TRUE - Uint8
33-66 | Svorka X59/4, digitalni vystup [0] Bez funkce 2 set-ups TRUE - Uint8
33-67 |Svorka X59/5, digitalni vystup [0] Bez funkce 2 set-ups TRUE - Uint8
33-68 |Svorka X59/6, digitaIni vystup [0] Bez funkce 2 set-ups TRUE - Uint8
33-69 |Svorka X59/7, digitalni vystup [0] Bez funkce 2 set-ups TRUE - Uint8
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C. Popis parametru Vychozi hodnota 4-set-up Zména za Index Typ
par. provozu konverze

33-70 |Svorka X59/8, digitalni vystup [0] Bez funkce 2 set-ups TRUE - Uint8
33-8* Globalni parametry

33-80 |Cislo aktivovaného programu -1 N/A 2 set-ups TRUE 0 Int8
33-81 [Stav zapnuti [1] Motor zapnut 2 set-ups TRUE - Uint8
33-82 [Sledovani stavu ménice [1] Zapnuto 2 set-ups TRUE - Uint8
33-83 |Cinnost po chybé [0] Volny dobéh 2 set-ups TRUE - Uint8
33-84 [Cinnost po preruseni [0] Rizené zastaveni 2 set-ups TRUE - Uint8
33-85 |MCO napdéjeno ext. 24 V DC [0] Ne 2 set-ups TRUE - Uint8
33-86 |Svorka pfi poplachu [0] Relé 1 2 set-ups TRUE - Uint8
33-87 |Stav svorky pfi poplachu [0] Z&dna ¢innost 2 set-ups TRUE - Uint8
33-88 |Stavové slovo pfi poplachu 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint16
33-9* MCO Port Settings

33-90 |X62 MCO CAN node ID 127 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint8
33-91 |X62 MCO CAN baud rate [20] 125 kb/s 2 set-ups TRUE - Uint8
33-94 |[X60 MCO RS485 serial termination [0] Vypnuto 2 set-ups TRUE - Uint8
33-95 [X60 MCO RS485 serial baud rate [2] 9600 baudu 2 set-ups TRUE - Uint8
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6.3.23 34-** Data MCO

C. Popis parametru Vychozi hodnota 4-set-up Zména za Index Typ
par. provozu konverze

34-0* Par. zapisu PCD

34-01 |PCD 1, zépis do MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-02 |PCD 2, zépis do MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-03 |PCD 3, zépis do MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-04 |PCD 4, zapis do MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-05 |PCD 5, zapis do MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-06 |PCD 6, zépis do MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-07 |PCD 7, zépis do MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-08 |PCD 8, zépis do MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-09 |PCD 9, zépis do MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-10 |PCD 10, zépis do MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-2* Par. ¢teni PCD

34-21 |PCD 1, ¢teni z MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-22 |PCD 2, ¢teni z MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-23 [PCD 3, ¢teni z MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-24 [PCD 4, ¢teni z MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-25 [PCD 5, ¢teni z MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-26 [PCD 6, ¢teni z MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-27 |PCD 7, ¢teni z MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-28 |PCD 8, ¢teni z MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-29 |PCD 9, ¢teni z MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-30 |PCD 10, ¢teni z MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-4* Vstupy a vystupy

34-40 |Digitélni vstupy 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-41 |Digitalni vystupy 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-5* Procesni data

34-50 | Aktualni poloha 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
34-51 |Natizena poloha 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
34-52 | Aktudlni poloha master 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
34-53 |Poloha indexu slave 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
34-54 |Poloha indexu master 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
34-55 |Poloha na kfivce 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
34-56 | Chyba sledovéni 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
34-57 | Chyba synchronizace 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
34-58 | Aktudlni rychlost 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
34-59 | Aktualni rychlost master 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
34-60 |Stav synchronizace 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
34-61 |Stav osy 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
34-62 |Stav programu 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
34-64 |Stav MCO 302 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-65 | Ovladani MCO 302 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-7* Diagnostické udaje

34-70 |MCO Poplachové slovo 1 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
34-71 |MCO Poplachové slovo 2 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
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6.3.24 35-** Sensor Input Option

C. Popis parametru Vychozi hodnota 4-set-up Zména za Index Typ
par. provozu konverze

35-0* Temp. Input Mode

35-00 [Term. X48/4 Temperature Unit [60] °C All set-ups TRUE - Uint8
35-01 [Svorka X48/4, typ vstupu [0] Nepfipojeno All set-ups TRUE - Uint8
35-02 [Term. X48/7 Temperature Unit [60] °C All set-ups TRUE - Uint8
35-03 [Svorka X48/7, typ vstupu [0] Nepfipojeno All set-ups TRUE - Uint8
35-04 |Term. X48/10 Temperature Unit [60] °C All set-ups TRUE - Uint8
35-05 |Svorka X48/10, typ vstupu [0] Nepfipojeno All set-ups TRUE - Uint8
35-06 [Funkce pfi poplachu teplotniho cidla [5] Stop a vypnuti All set-ups TRUE - Uint8
35-1* Temp. Input X48/4

35-14 |Svorka X48/4, ¢as. konst. filtru 0.001 s All set-ups TRUE -3 Uint16
35-15 [Term. X48/4 Temp. Monitor [0] Vypnuto All set-ups TRUE - Uint8
35-16 [Term. X48/4 Low Temp. Limit ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Int16
35-17 [Term. X48/4 High Temp. Limit ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Int16
35-2* Temp. Input X48/7

35-24 |Svorka X48/7, ¢as. konst. filtru 0.001 s All set-ups TRUE -3 uint16
35-25 |Term. X48/7 Temp. Monitor [0] Vypnuto All set-ups TRUE - Uint8
35-26 [Term. X48/7 Low Temp. Limit ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Int16
35-27 [Term. X48/7 High Temp. Limit ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Int16
35-3* Temp. Input X48/10

35-34 |Svorka X48/10, ¢as. konst. filtru 0.001 s All set-ups TRUE -3 Uint16
35-35 [Term. X48/10 Temp. Monitor [0] Vypnuto All set-ups TRUE - Uint8
35-36 [Term. X48/10 Low Temp. Limit ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Int16
35-37 |Term. X48/10 High Temp. Limit ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Int16
35-4* Analog Input X48/2

35-42 |Svorka X48/2, maly proud 4 mA All set-ups TRUE -5 Int16
35-43 [Term. X48/2 High Current 20 mA All set-ups TRUE -5 Int16
35-44 [Term. X48/2 Low Ref./Feedb. Value 0 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
35-45 |Term. X48/2 High Ref./Feedb. Value 100 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
35-46 |Svorka X48/2, ¢as. konst. filtru 0.001 s All set-ups TRUE -3 Uint16
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6.4 Seznamy parametrU — aktivni filtr

6.4.1 0-** Provoz/Displej

C. par. Popis parametru Vychozi hodnota 4-set-up Zména za Index Typ
provozu konverze
0-0* Basic Settings
0-01 Language [0] English 1 set-up TRUE - Uint8
0-04 Operating state at power-up (hand) [1] Forced stop All set-ups TRUE - Uint8
0-1* Set-up Operations
0-10 Active set-up [1] Set-up 1 1 set-up TRUE - Uint8
0-11 Edit set-up [1] Set-up 1 All set-ups TRUE - Uint8
0-12 This set-up linked to [0] Not linked All set-ups FALSE - Uint8
0-13 Readout: Linked set-ups 0 N/A All set-ups FALSE Uint16
0-14 Readout: Edit set-ups/channel 0 N/A All set-ups TRUE Int32
0-2* LCP Display
0-20 Display line 1.1 small 30112 All set-ups TRUE - Uint16
0-21 Display line 1.2 small 30110 All set-ups TRUE - Uint16
0-22 Display line 1.3 small 30120 All set-ups TRUE - Uint16
0-23 Display line 2 large 30100 All set-ups TRUE - Uint16
0-24 Display line 3 large 30121 All set-ups TRUE - Uint16
0-25 My personal menu ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 Uint16
0-4* LCP Keypad
0-40 [Hand on] key on LCP [1] Enabled All set-ups TRUE - Uint8
0-41 [Off] key on LCP [1] Enabled All set-ups TRUE - Uint8
0-42 [Auto on] key on LCP [1] Enabled All set-ups TRUE - Uint8
0-43 [Reset] key on LCP [1] Enabled All set-ups TRUE - Uint8
0-5* Copy/Save
0-50 LCP copy [0] No copy All set-ups FALSE - Uint8
0-51 Set-up copy [0] No copy All set-ups FALSE - Uint8
0-6* Password
0-60 Main menu password 100 N/A 1 set-up TRUE 0 Int16
0-61 Access to main menu w/o password [0] Full access 1 set-up TRUE - Uint8
0-65 Quick menu password 200 N/A 1 set-up TRUE 0 Int16
0-66 Access to quick menu w/o password [0] Full access 1 set-up TRUE - Uint8
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6.4.2 5-** Digitalni vstup/vystup

C. par. Popis parametru Vychozi hodnota 4-set-up Pouze FC 302 | Zména za Index Typ
provozu konverze
5-0* Digital 1/0 mode
5-00 Digital 1/0 mode [0] PNP All set-ups FALSE - Uint8
5-01 Terminal 27 mode [0] Input All set-ups TRUE - Uint8
5-02 Terminal 29 mode [0] Input All set-ups TRUE - Uint8
5-1* Digital Inputs
5-10 Terminal 18 digital input [8] Start All set-ups TRUE - Uint8
5-1 Terminal 19 digital input [0] No operation All set-ups TRUE - Uint8
5-12 Terminal 27 digital input [0] No operation All set-ups TRUE - Uint8
5-13 Terminal 29 digital input [0] No operation All set-ups TRUE - Uint8
5-19 Terminal 37 safe stop [1] Safe Stop Alarm 1 set-up TRUE - Uint8
5-3* Digital Outputs
5-30 Terminal 27 digital output [0] No operation All set-ups TRUE - Uint8
5-31 Terminal 29 digital output [0] No operation All set-ups TRUE - Uint8
5-4* Relays
5-40 Function relay [0] No operation All set-ups TRUE - Uint8
5-41 On delay, relay 0.30s All set-ups TRUE -2 Uint16
5-42 Off delay, relay 030 s All set-ups TRUE -2 Uint16
6.4.3 8-** Kom. a doplnky
C. par. Popis parametru Vychozi hodnota 4-set-up Zména za Index Typ
provozu konverze
8-0* General Settings
8-01 Control site [0] Digital and ctrl.word All set-ups TRUE - Uint8
8-02 Control word source null All set-ups TRUE - Uint8
8-03 Control word timeout time 10s 1 set-up TRUE -1 Uint32
8-04 Control word timeout function [0] Off 1 set-up TRUE - Uint8
8-05 End-of-timeout function [1] Resume set-up 1 set-up TRUE - Uint8
8-06 Reset control word timeout [0] Do not reset All set-ups TRUE - Uint8
8-3* FC Port Settings
8-30 Protocol [1] FC MC 1 set-up TRUE - Uint8
8-31 Address 2 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint8
8-32 FC port baud rate [2] 9600 Baud 1 set-up TRUE - Uint8
[0] Even parity, [1] Stop
8-33 Parity/stop bits bit All set-ups TRUE Uint8
8-35 Minimum response delay 10 ms All set-ups TRUE -3 Uint16
8-36 Max response delay 5000 ms 1 set-up TRUE -3 Uint16
8-37 Max inter-char delay 25 ms 1 set-up TRUE -3 Uint16
8-4* FC MC Protocol Set
8-42 PCD write configuration [1685] FC port CTW 1 All set-ups TRUE Uint16
8-43 PCD read configuration [1603] Status word All set-ups TRUE Uint16
8-5* Digital/Bus
8-53 Start select [3] Logic OR All set-ups TRUE - Uint8
8-55 Set-up select [3] Logic OR All set-ups TRUE - Uint8
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6.4.4 14-** Specialni funkce

C. par. Popis parametru Vychozi hodnota 4-set-up Zména za Index Typ
provozu konverze
14-2* Trip Reset
14-20 Reset mode [0] Manual reset All set-ups TRUE - Uint8
14-21 Automatic restart time 10s All set-ups TRUE 0 Uint16
14-22 Operation mode [0] Normal operation All set-ups TRUE - Uint8
14-23 Typecode setting null 2 set-ups FALSE - Uint8
14-28 Production settings [0] No action All set-ups TRUE - Uint8
14-29 Service code 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
14-5* Environment
14-50 RFI filter [1] On 1 set-up FALSE - Uint8
14-53 Fan monitor [1] Warning All set-ups TRUE - Uint8
14-54 Bus partner 1 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint16
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6.4.5 15-** Informace o ménici

C. par. Popis parametru Vychozi hodnota 4-set-up Zména za Index Typ
provozu konverze
15-0*% Operating Data
15-00 Operating hours 0h All set-ups FALSE 74 Uint32
15-01 Running hours 0h All set-ups FALSE 74 Uint32
15-03 Power ups 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
15-04 Over temps 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
15-05 Over volts 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
15-07 Reset running hours counter [0] Do not reset All set-ups TRUE - Uint8
15-1* Data Log Settings
15-10 Logging source 0 2 set-ups TRUE - Uint16
15-11 Logging interval ExpressionLimit 2 set-ups TRUE -3 TimD
15-12 Trigger event [0] False 1 set-up TRUE - Uint8
15-13 Logging mode [0] Log always 2 set-ups TRUE - Uint8
15-14 Samples before trigger 50 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint8
15-2* Historic Log
15-20 Historic log: event 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint8
15-21 Historic log: value 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
15-22 Historic log: time 0 ms All set-ups FALSE -3 Uint32
15-3* Fault Log
15-30 Fault log: error code 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
15-31 Fault log: value 0 N/A All set-ups FALSE 0 Int16
15-32 Fault log: time 0s All set-ups FALSE 0 Uint32
15-4* Unit Identification
15-40 FC type 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[6]
15-41 Power section 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-42 Voltage 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-43 Software version 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr([5]
15-44 Ordered typecode string 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[40]
15-45 Actual typecode string 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[40]
15-46 Unit ordering no 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[8]
15-47 Power card ordering no 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[8]
15-48 LCP ID no 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-49 SW ID control card 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-50 SW ID power card 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-51 Unit serial number 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[10]
15-53 Power card serial number 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[19]
15-6* Option Ident
15-60 Option mounted 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[30]
15-61 Option SW version 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-62 Option ordering No 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr([8]
15-63 Option serial No 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[18]
15-70 Option in slot A 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[30]
15-71 Slot A option SW version 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-72 Option in slot B 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[30]
15-73 Slot B option SW version 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-74 Option in slot CO/EO 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[30]
15-75 Slot CO option SW version 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-76 Option in slot C1/E1 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[30]
15-77 Slot C1 option SW version 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
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C. par. Popis parametru Vychozi hodnota 4-set-up Zména za Index Typ
provozu konverze
15-9* Parameter Info
15-92 Defined parameters 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
15-93 Modified parameters 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
15-98 Unit identification 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[40]
15-99 Parameter metadata 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
6.4.6 16-** Udaje na displeji
C. par. Popis parametru Vychozi hodnota 4-set-up Zména za Index Typ
provozu konverze
16-0* General Status
16-00 Control word 0 N/A All set-ups FALSE V2
16-03 Status word 0 N/A All set-ups FALSE V2
16-3* AF Status
16-30 DC link voltage oV All set-ups FALSE 0 Uint16
16-34 Heatsink temp. 0°C All set-ups FALSE 100 Uint8
16-35 Inverter thermal 0 % All set-ups FALSE 0 Uint8
16-36 Inv. nom. current ExpressionLimit All set-ups FALSE -2 Uint32
16-37 Inv. max. current ExpressionLimit All set-ups FALSE -2 Uint32
16-39 Control card temp. 0°C All set-ups FALSE 100 Uint8
16-40 Logging buffer full [0] No All set-ups TRUE - Uint8
16-49 Current fault source 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint8
16-6* Inputs & Outputs
16-60 Digital input 0 N/A All set-ups FALSE Uint16
16-66 Digital output [bin] 0 N/A All set-ups FALSE Int16
16-71 Relay output [bin] 0 N/A All set-ups FALSE Int16
16-8* Fieldbus & FC Port
16-80 Fieldbus CTW 1 0 N/A All set-ups FALSE V2
16-84 Comm. option STW 0 N/A All set-ups FALSE V2
16-85 FC port CTW 1 0 N/A All set-ups FALSE 0 V2
16-9* Diagnosis Readouts
16-90 Alarm word 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
16-91 Alarm word 2 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
16-92 Warning word 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
16-93 Warning word 2 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
16-94 Ext. status word 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
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6.4.7 300-** AF Settings

OZNAMENI!

Except for 300-10 Jmenovité napéti aktivniho filtru, it is not recommended to change the settings in this parameter

group for the Low Harmonic Drive

C. par. Popis parametru Vychozi hodnota 4-set-up Zména za Index Typ
provozu konverze

300-0* General Settings

300-00 Harmonic cancellation mode [0] Overall All set-ups TRUE - Uint8

300-01 Compensation priority [0] Harmonics All set-ups TRUE - Uint8

300-08 Lagging reactive current [0] Disabled All set-ups FALSE Uint8

300-1* Network Settings

300-10 Active filter nominal voltage ExpressionLimit 2 set-ups FALSE 0 Uint32

300-2* CT Settings

300-20 CT primary rating ExpressionLimit 2 set-ups FALSE 0 Uint32

300-24 CT Sequence [0] L1, L2, L3 2 set-ups FALSE - Uint8

300-25 CT Polarity [0] Normal 2 set-ups FALSE - Uint8

300-26 CT Placement [1] Load Current 2 set-ups FALSE - Uint8

300-27 Number of CTs per phase 1 All set-ups FALSE Uint8

300-29 Start auto CT detection [0] Off All set-ups FALSE - Uint8

300-3* Compensation

300-30 Compensation points 00A All set-ups TRUE -1 Uint32

300-35 Cosphi reference 0.500 N/A All set-ups TRUE -3 Uint16

300-4* Paralleling

300-40 Master follower selection [2] Not Paralleled 2 set-ups FALSE - Uint8

300-41 Follower ID 1 N/A 2 set-ups FALSE Uint32

300-42 Num. of follower AFs 1 N/A 2 set-ups FALSE Uint32

300-5* Sleep Mode

300-50 Enable sleep mode null 2 set-ups TRUE - Uint8

300-51 Sleep mode trig source [0] Mains current All set-ups TRUE - Uint8

300-52 Sleep mode wake up trigger ExpressionLimit All set-ups TRUE Uint32

300-53 Sleep mode sleep trigger 80 % All set-ups TRUE Uint32

6.4.8 301-** AF Readouts

C. par. Popis parametru Vychozi hodnota 4-set-up Zména za Index Typ
provozu | konverze

301-0* Output Currents

301-00 Output current [A] 0.00 A All set-ups TRUE -2 Int32

301-01 Output current [%] 0.0 % All set-ups TRUE -1 Int32

301-1* Unit Performance

301-10 THD of current [%] 0.0 % All set-ups TRUE -1 Uint16

301-12 Power factor 0.00 N/A All set-ups TRUE -2 Uint16

301-13 Cosphi 0.00 N/A All set-ups TRUE -2 Int16

301-14 Leftover currents 0.0 A All set-ups TRUE -1 Uint32

301-2* Mains Status

301-20 Mains current [A] 0A All set-ups TRUE Int32

301-21 Mains frequency 0 Hz All set-ups TRUE Uint8

301-22 Fund. mains current [A] 0A All set-ups TRUE Int32
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7 Priklady aplikaci

7.1 Uvod
Priklady v této &asti maji slouzit jako stru¢nd reference pro
bézné aplikace.

. Neni-li uvedeno jinak, jsou pro nastaveni
parametr pouzity vychozi hodnoty pro dany
region (zvoleny v 0-03 Regiondlni nastaveni)

. Parametry pfidruzené ke svorkam a jejich
nastaveni jsou uvedeny vedle schémat.

. Pokud je pro analogové svorky A53 nebo A54
treba provést nastaveni prepinacd, je to rovnéz
vyznaceno.

7.2 Priklady aplikaci

UPOZORNENI

Termistory musi mit zesilenou ¢i dvojitou izolaci, aby
vyhovély pozadavkim na izolaci PELV.

Parametry
= Funkce Nastaveni
g 1-29 Autom. [1] Zapnout
S | piizpasobeni k | kompl. AMA
motoru, AMA
5-12 Svorka 27, |[0] Bez
digitalni vstup | funkce

*=Vychozi hodnota

Poznamky/komentaére: Skupina
parametr( 1-2* Data motoru
musi byt nastavena podle

motoru.

Tabulka 7.2 AMA bez pfipojené svorky 27

Parametry
e Funkce Nastaveni
% 1-29 Autom. [1] Zapnout
§ pfizpGsobeni k [ kompl. AMA
motoru, AMA
5-12 Svorka 27, |[2]* Dobéh,
digitalni vstup inv.

*=V\lychozi hodnota

Poznamky/komentare: Skupina
parametrd 1-2* Data motoru
musi byt nastavena podle
motoru.

Tabulka 7.1 AMA s pfipojenou svorkou 27

-10-+10V

Parametry
S Funkce Nastaveni
Sl6-10 Svorka 53, [0,07 v*
i‘:é nizké napéti
“16-11 Svorka 53, |10 Vv*
vysoké napéti
6-14 Svorka 53, |0 ot./min
nizka z. h./
zpétna vazba
6-15 Svorka 53, |1 500 ot./min

vys. z. h./zpétna
vazba

*=Vychozi hodnota

Poznamky/komentare:

Tabulka 7.3 Analogova zadana hodnota otacek (napéti)

112

Danfoss A/S © Rev. 07-02-2014 VSechna prava vyhrazena.

MG37A248



£

Priklady aplikaci

Navod k pouzivani

Parametry Speed =
e Funkce Nastaveni S
g 6-12 Svorka 53, |4 mA* %
&|maly proud -
"|6-13 Svorka 53, |20 mA*
velky proud ’—‘
6-14 Svorka 53, |0 ot/min Start (18)
nizka z. h./ 3 L. 3
2pétna vazba Obrazek 7.1 Start/Stop s bezpe¢nym vypnutim momentu
6-15 Svorka 53, |1 500 ot./min
vys. 2. h./zpétna
vazba Parametry
*~Vlychozi hodnota ° Funkce Nastaveni
Poznamky/komentére: % 5j1f) ’Sv?rka 18, | [9] Pulsni
x| digitalni vstup  [start
“[5-12 svorka 27, |16] Stop,
digitalni vstup inverzni
4-20mA
*=Vychozi hodnota
Poznamky/komentére:
Kdyz je nastavena hodnota
5-12 Svorka 27, digitdlni vstup
A53 [0] Bez funkce, propojka ke
svorce 27 neni potieba.
Tabulka 7.4 Analogova Zadana hodnota otacek (proud)
Parametry
FC o Funkce Nastaveni
124V 12 § 5-10 Svorka 18, |[8] Start*
+24V 13 g digitalni vstup
DIN 18— —© " [5-12 Svorka 27, |[0] Bez
DIN 19 digitalni vstup  |funkce
com 20 5-19 Svorka 37, |[1] Poplach
DIN 27 Bezpetné pii bezp. zas. Tabulka 7.6 Pulzni start/Stop
DIN 29 zastaveni
DIN 32 *=Vlychozi hodnota Speed 2
o > Poznamky/komentare: §
DIN 37— o @
Kdyz je nastavena hodnota =
+10 50 5-12 Svorka 27, digitdlIni vstup -
AIN 53 [0] Bez funkce, propojka ke
AN 54 svorce 27 neni potieba. \
AOUT 42 L
oM 39 Latched Start (18)
/\ Stop Inverse (27)
Obrazek 7.2 Blokovany start/stop, inverzni
Tabulka 7.5 Pfikaz startu nebo zastaveni s bezpe¢nym
vypnutim momentu
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Parametry Parametry

= Funkce Nastaveni =) Funkce Nastaveni
< N
&|5-10 Svorka 18, [8] Start 8|6-10 Svorka 53, [0,07 V*
§ digitalni vstup g nizké napéti

5-11 Svorka 19, [10] —|6-11 Svorka 53, |10 V*

Digitalni vstup Reverzace* vysoké napéti

6-14 Svorka 53, |0 ot./min
nizka z. h./
5-12 Svorka 27, [0] Bez o
digitalni vstu funkce Zpetnd vazba
o P 6-15 Svorka 53, |1 500 ot./min
5-14 Svorka 32, [16] Pevna N e
o . ] vys. z. h./zpétna

Digitalni vstup z. h, bit 0 vazba

5-15 Svorka 33, [17] Pevna *~Viychozi hodnota

Digitalni vstup z. h, bit 1 - —

~5ko| Poznamky/komentare:

parametr 3-10 Pev

na zad. hodnota

Pevna z. h. 0 25%

Pevna z. h. 1 50%

Pevna z. h. 2 75%

Pevna z. h. 3 100%

*=Vychozi hodnota

Poznamky/komentare:

A53

Tabulka 7.9 Zadana hodnota otacek (pomoci manualniho
potenciometru)

Tabulka 7.7 Start nebo zastaveni s reverzaci a 4 pfedvolenymi Parametry
rychlostmi 2 Funkce Nastaveni
% 5-10 Svorka 18, |[[8] Start*
Parametry 3| digitélni vstup
° Funkce Nastaveni " [5-12 svorka 27, |[19] Ulozeni
§ 5-11 Svorka 19, [[1] digitalni vstup zadané
§ DigitaIni vstup | Vynulovani hodnoty

13

5-13 Svorka 29,
digitalni vstup
5-14 Svorka 32, [[22]
Digitalni vstup

*=Vychozi hodnota [21] Zrychleni

Poznamky/komentaie:

Zpomaleni

*=Vychozi hodnota

Poznamky/komentére:

Tabulka 7.8 Externi vynulovani poplachu

Tabulka 7.10 Zrychleni/zpomaleni
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o Parametry
% o Funkce Nastaveni
§ &[1-90 Tepelna [2] Vypnuti
speed b - @ ochrana motoru |termistorem
Reference ===~ ; i E A—E\ “[Parametr 1-93 7 |[1]
; ; E i i E ; : > droj termistoru | Analogovy
| ot [ ! vstup 53
st (18) _| i i i i ! i [— *=\lychozi hodnota
Freeze ref (27) | ! i i ! |
Speed up (29) 'ﬁ i i H Poznamky/komentare:
Kdyz je pouze potieba zobrazit
Speed down (32) vystrahu, 1-90 Tepelnd ochrana
Obrazek 7.3 Zrychleni/zpomaleni motoru se nastavi na hodnotu
[1] Vystraha termistor.
Parametry
=) Funkce Nastaveni
'fé 8-30 Protokol FC*
§ 8-31 Adresa 1%
= 8-32 Pfenosovd |9 600*
rychlost
*=Vychozi hodnota
Poznamky/komentafie:
Ve vyge uvedenych Tabulka 7.12 Termistor motoru

parametrech vyberte protokol,
adresu a prenosovou rychlost.

RS-485

Tabulka 7.11 Pfipojeni k siti pomoci RS-485
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Parametry Parametry

2 Funkce Nastaveni

E‘é‘ 4-30 Funkce pfi |[1] Vystraha § Furv\.kce Nastaveni

§ ztraté zpétné § 1—00.Re2|m [O]VBe%

"~ [vazby motoru g | konfigurace zpétné vazby
4-31 Chyba 100 ot./min " [1-01 Princip [1] vvCpls
otackové zpétné ovladani motoru
vazby motoru parametr 5-40 F |[32] Ovladani
4-32 Cas. limit |5 s unkce relé mech. brzdy
ztraty zp. v. 5-10 Svorka 18, |[8] Start*
motoru digitalni vstup
7-00 Rizeni [2] MCB 102 5-11 Svorka 19, ([11] Start,
otacek PID, zdroj Digitalni vstup reverzace
zpétné vazby 1-71 Zpozdéni 0,2
17-11 Rozliseni | 1024* startu
(pulzd/ot.) 1-72 Funkce pfi | [5] VWCPus/
13-00 Rezim SL |[1] Zapnuto rozbéhu vektor HR
reguldtoru 1-76 Proud pfi  |lmn
13-01 Udalost [19] Vystraha startu
pro spusténi parametr 2-20 Pr | Zavisi na
13-02 Udalost [44] Tlacitko oud uvolnéni aplikaci
pro zastaveni Reset brzdy
13-10 Operand |[21] Cislo parametr 2-21 O |Polovina
komparatoru vystrahy tacky aktivace jmenovitého
13-11 Operator |[1]=* brzdy [ot./min.] |skluzu
komparatoru motoru
13-12 Hodnota |90 *=Vychozi hodnota
komparatoru Poznéamky/komentéie:

13-51 Udalost SL |[22]
reguldtoru Komparator 0
13-52 Akce SL [32] Dig. 5
regulatoru vystup A Tabulka 7.14 Rizeni mechanické brzdy (bez zpétné vazby)
nizky
parametr 5-40 F |[80] Digitalni 2
unkce relé vystup SL A 176 bmmgpec— e ———— e %
*=Vychozi hodnota — Current | / R
Poznamky/komentare: | Speed :L }u : i : ) R
Kdyz dojde k .pFekroE%ni ’meznl' _E : :_ _:l .................... :I_ Time
hodnoty monitoru zpétné L : :2-21 s I oe2
vazby, nahlasi se Vystraha 90. i bl ! i
Regulator SLC sleduje Vystrahu Start (18) ! E : ; E
90 a v ptipadé, e se hodnota reveriif]‘g“g) i ! |_E—‘_:_
Vystrahy 90 zméni na TRUE, ! i i i
Zetpne’rdéw'l. ; ise indik " Relay output i i i i
xterni zafizeni mdze indikovat, Open
Ze je zapotiebi provést servis. closed —! L L
Pokud chyba zpétné vazby do .
5 s opét poklesne pod mezni Obrazek 7.4 Rizeni mechanické brzdy (bez zpétné vazby)
hodnotu, méni¢ kmitoctu
pokracuje v ¢innosti a vystraha
zmizi. Ale relé 1 bude stale
sepnuté, dokud nestisknete
tlac¢itko [Reset] (Reset) na
panelu LCP.
Tabulka 7.13 Pouziti regulatoru SLC k nastaveni relé
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7.3 Priklady zapojeni pro fizeni motoru s 7.3.2 Pulzni start/stop

externim poskytovatelem signalu
Svorka 18 = 5-10 Svorka 18, digitdlni vstup [9] Pulzni start
OZNAMENI! Svorka 27= 5-12 Svorka 27, digitdlIni vstup [6] Stop, inverzni

Nasleduijici piiklady se tykaiji pouze fidici karty ménice svorka 37 = Bezpecné vypnuti momentu

kmitoctu (pravy panel LCP), nikoli filtru.

O
130BA156.12
7.3.1 Start/stop . T T
g Yol 0
o + o a
Svorka 18 = 5-10 Svorka 18, digitdlni vstup [8] Start ST R0
Svorka 27 = 5-12 Svorka 27, digitdini vstup [0] Bez funkce .O. .O. .O..O. .O..O. .O. .O. .O. .O.
(Vychozi nastaveni dobéh, inverzni)
Svorka 37 = Bezpecné zastaveni -O- -O-- )--O- -O--O- -O- -O- -O- -<-D-
E § Start  Stop, ir;ar;n'_ - _Bezpeéne' zastaveni
. %%
Y o a
22|15 18|19,27)29)52)33 20,37 Otécky N
O[0|0|0|O O
QIOPIOID 0000 D)

’_j4 OO

Start/Stop Bezpecné zastaveni

Start (lil |__|

Stop, inverzni

Otacky

Obrazek 7.6 Pulzni start/stop — parametry

Start/Stop
(18)

Obrazek 7.5 Parametry startu a zastaveni
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7.3.3 Zrychleni/zpomaleni 7.3.4 Z4adana hodnota potenciometru
Svorky 29/32 = Zrychleni/zpomaleni Zadana hodnota napéti zadavana pomoci
Svorka 18 = 5-10 Svorka 18, digitdlIni vstup [9] Start potenciometru
(vychozi) Zdroj zadané hodnoty 1 = [1] Analogovy vstup 53
Svorka 27 = 5-12 Svorka 27, digitdlini vstup [19] (vychozi)
UloZeni zdd. hodnoty Svorka 53, Nizké napéti=0V
Svorka 29 = 5-13 Svorka 29, digitdIni vstup [21] Svorka 53, Vysoké napéti = 10 V
Zrychleni Svorka 53, Nizkd z. h./zpétna vazba = 0 ot./min
Svorka 32’= 5-14 Svorka 32, Digitdlni vstup [22] Svorka 53, Vysokd 2. h./zpétné vazba = 1 500
Zpomaleni ot./min
= Piepinat 5201 = Vypnuto (U)
12 +24V 2
g % =
: : :
S <
18 Par. 5-10 = S
Otacky (ot./min.) T 3
AP6-15 39[42[50[53[54[55
27 Par. 5-12 O|0[0101010
OI IOII )I ICDI IOI IC)I
29 Par.5-13 : QN____,_:
’77 v Zadana hotﬁota napéti I
/ P6-1110V ] -
32 Par.5-14 / Ao —
/
/
/
/ 1kQ
37
Obrazek 7.7 Parametry fizeni otac¢ek Obrazek 7.8 Zadana hodnota napéti zadavana pomoci

potenciometru
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8 Stavoveé zpravy

8.1 Zobrazeni stavu Dalkova Zadané hodnota otacek je dana externimi
signaly, sériovou komunikaci nebo internimi
Kdyz je méni¢ kmitoctu ve stavovém rezimu, ménic predvolenymi Zadanymi hodnotami.
automaticky generuje stavové zpravy, které se zobrazuji v Mistni Méni¢ kmitoctu je Fizen v rezimu [Hand On]
dolnim Fadku displeje (viz Obrdzek 8.1). (Ru¢né) nebo referenénimi hodnotami z
panelu LCP.
10)] E, Tabulka 8.2 Misto zadané hodnoty
799RPM 7.83A 36.4kW | g
o
0.000 =
5300 - Stt. brzda Stfidava brzda byla zvolena v 2-10 Funkce
brzdy. Sttidava brzda premagnetizuje motor,
aby bylo dosazeno fizeného zpomaleni.
AMA dokon¢. Automatické prizptsobeni k motoru (AMA)
Auto || Remote Ramping bylo uspésné dokonceno.
Hand ] Local Stop 3
Off Tg;&ir%; AMA pfipr. Test AMA je pfipraven ke spusténi. Spustte
. stisknutim tl. [Hand On] (Ru¢né).
:Stan dby AMA spuéténo | Test AMA probiha.
X 5 3\ Brzdéni Brzdny stfidac pracuje. Brzdny rezistor
pohlcuje generovanou energii.
Max. brzdéni Brzdny stfidac pracuje. Bylo dosazeno
1| Provozni reZim (viz Tabulka 8.1) vykonového limitu brzdného rezistoru.
2 | Misto zadané hodnoty (viz Tabulka 8.2) Volny dobéh o Inverzni volny dobéh byl zvolen jako
3 | Provozni stav (viz Tabulka 8.3) funkce digitalniho vstupu (skupina
parametrd 5-7* Digitdini vstupy). Odpovi-
Obrazek 8.1 Zobrazeni stavu dajici svorka neni pfipojena.
e Volny dobéh aktivovan sériovou
komunikaci
8.2 Definice StaVOVyCh Zprav Rizeny dobéh Rizeny dobéh byl zvolen v 14-10 Porucha
V tabulkach Tabulka 8.1 az Tabulka 8.3 jsou popsany napd..
zobrazované stavové zpravy. o Sitové napéti je pfi chybé sité pod
hodnotou nastavenou v 14-11 Sitové napéti
Vypnuto Ménic¢ kmitoctu nereaguje na fidici signaly, priporuse napdjent.
dokud neni stisknuto tlacitko [Auto On] (Auto) e Méni¢ kmitoctu provede fizeny dobéh
nebo [Hand On] (Ru¢né). motoru.
Auto On Méni¢ kmitoctu je fizen pomoci fidicich svorek Velky proud Vystupni proud ménice je nad limitem
nebo pomoci sériové komunikace. nastavenym v 4-51 Vystraha: velky proud.
UmoZiiuje fizeni jednotky prostfednictvim Maly proud Vystupni proud ménice je pod limitem
navigacnich tlacitek na panelu LCP. Mistni nastavenym v 4-52 Vystraha: nizké otdcky
rezim potlaci povely zastaveni, vynulovant, PFidrzny DC Pridrzny DC proud byl zvolen v 1-80 Funkce pfi
reverzace, stejnosmérného brzdéni a dal3i proud zastaveni a je aktivni piikaz zastaveni. Motor je
signaly prichazejici na fidici svorky. pidrzovan stejnosmérnym proudem
nastavenym v 2-00 Pridrzny DC proud/proud
Tabulka 8.1 Provozni rezim . .
predehtf..
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DC Stop

Motor je pfidrzovan stejnosmérnym proudem

(2-01 DC brzdny proud) po zadanou dobu

(2-02 Doba DC brzdeéni).

o Stejnosmérnd brzda byla aktivovana v par.
2-03 Spinaci otdcky DC brzdy [ot./min.] a je

Kontrola mot.

V 1-80 Funkce pri zastaveni byla zvolena funkce
Kontrola motoru. Je aktivni piikaz k zastaveni.
Aby bylo zajisténo, ze bude motor pfipojen k
ménici kmitoctu, je do motoru trvale vysiléan
testovaci proud.

vazba

limitem nastavenym v 4-56 Vystraha: Nizkd

zpétnd vazba.

Ulozeni vystupu

Délkova zadana hodnota je aktivni a jsou

udrzovany aktualni otacky.

e Ulozeni vystupu bylo zvoleno jako funkce
digitalniho vstupu (skupina parametrd 5-7*
DigitdlIni vstupy). Odpovidajici svorka je
aktivni. Otacky Ize nyni ovladat pouze
funkcemi svorek zrychleni a zpomaleni.

e Drzeni rampy bylo aktivovédno sériovou
komunikaci.

aktivni piikaz zastaveni. Rizeni piep. Rizeni pirepéti bylo aktivovano v 2-17 Rizeni
e Stejnosmérna brzda (inverzni) byla zvolena pfepéti, [2] Zapnuto. Pfipojeny motor dOdéVé
jako funkee digitalniho vstupu (skupina do ménice kmitoctu generativni energii. Rizeni
parametrd 5-1* Digitdini vstupy). Odpovi- prepéti upravi pomér V/Hz tak, aby motor
dajici svorka nenf aktivni. pracoval v fizeném rezimu a aby nedoslo k
vypnuti ménice kmitoctu.
e Stejnosmérna brzda byla aktivovana . P — - -
) ) Vyk. €. vyp. (Pouze pro ménice kmitoctu s instalovanym
sériovou komunikaci. . . -
externim zdrojem napdjeni 24 V.)
Vysoka zpétna Soucet viech aktivnich zpétnych vazeb je nad Sitové napajeni ménice kmitoctu je
vazba limitem nastavenym v 4-57 Vystraha: Vysokd odstranéno, ale fidici karta je napajena
zpétnd vazba. externim 24V zdrojem.
Nizka zpétna Soucet viech aktivnich zpétnych vazeb je pod ReZim ochr. Je aktivni ochranny rezim. Méni¢ detekoval

kriticky stav (nadproud nebo prepéti).
e Aby nedoslo k vypnuti, spinaci kmitocet se
snizil na 4 kHz.

o Pokud je to mozné, ochranny rezim skonci
pfiblizné za 10 s.

e Ochranny rezim mize byt omezen v
14-26 Zpozdéni vypnuti pfi poruse stfidace.

Pozadavek na
uloZeni vystupu

Byl vydan povel k uloZeni vystupu, ale motor
zGstane zastaveny, dokud neobdrzi signal
povoleni béhu.

Ulozeni zadané

UlozZeni zadané hodnoty bylo zvoleno jako

Rychlé zastaveni

Motor zpomali pomoci 3-81 Doba dobéhu pri

rychlém zastaveni.

o Inverzni rychlé zastaveni bylo zvoleno jako
funkce digitalniho vstupu (skupina
parametrd 5-1* Digitdini vstupy). Odpovi-
dajici svorka neni aktivni.

e Funkce Rychlé zastaveni byla aktivovana
pres sériovou komunikaci.

hodnoty funkce digitalniho vstupu (skupina parametr(
5-1* Digitdini vstupy). Odpovidajici svorka je Rozbéh/dobéh [ Motor zrychluje nebo zpomaluje pomoci
aktivni. Méni¢ kmitoctu ulozi aktudlni zadanou aktivniho rozbéhu nebo dobéhu. Zadané
hodnotu. Zadanou hodnotu Ize nyni ménit hodnoty, mezni hodnoty nebo klidového stavu
pouze funkcemi svorek zrychleni a zpomaleni. dosud nebylo dosazeno.
PoZzadavek na Byl vydan povel pro konstantni otacky, ale Vys. zad. hod. Soucet viech aktivnich zadanych hodnot je
konst. otacky motor zUstane stat, dokud pfes digitalni vstup nad limitem zadané hodnoty nastavenym v
neobdrzi signdl povoleni béhu. 4-55 Vystraha: Vysokd Zddand hodnota.
Konstantni Motor bézi podle naprogramovani v Nizka zad. h. Soucet viech aktivnich zadanych hodnot je
otacky 3-19 Konst. ot. [ot./min.]. pod limitem zadané hodnoty nastavenym v
o Konstantni otdcky byly zvoleny jako funkce 4-54 Vystraha: Nizkd Zddand hodnota.
digitalniho vstupu (skupina parametrd 5-7* Béh na z. h Méni¢ kmitoctu bézi v rozsahu zadané
DigitdlIni vstupy). Odpovidajici svorka je hodnoty. Hodnota zpétné vazby se shoduje se
aktivni. zadanou hodnotou.
o Funkce Konstantni otacky je aktivovéna Pozadavek na Byl vydan povel start, ale motor stoji, dokud
pomoci sériové komunikace. spusténi pres digitalni vstup neobdrZi signal Béh
povolen.
o Funkce Konstantni otacky byla zvolena - ———— —
. . . Béh Méni¢ kmitoctu pohani motor.
jako reakce na funkci sledovani. Funkce
. - Rezim spéanku Funkce Uspory energie je zapnuta. Motor se
sledovani je aktivni.
zastavil, ale v pfipadé potreby se znovu
automaticky rozbéhne.
Vysoké otacky Otacky motoru jsou nad hodnotou nastavenou
v 4-53 Vlystraha: vysoké otdcky.
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Nizké otacky Otacky motoru jsou pod hodnotou

nastavenou v 4-52 Vystraha: nizké otdcky.
Pohotovostni V automatickém rezimu méni¢ kmitoctu
rezim nastartuje motor signalem start z digitalniho

vstupu nebo pomoci sériové komunikace.

Zpozdéni startu |V 1-71 ZpoZdéni startu byl nastaven cas
zpozdéni startu. Prikaz start je aktivovan a
motor nastartuje po vyprseni doby zpozdéni
startu.

Start vp./vz. Start dopredu a start dozadu byly zvoleny jako
funkce dvou raznych digitalnich vstupt
(skupina parametr 5-1* Digitdini vstupy).
Motor se spusti doptedu nebo dozadu podle
toho, ktera svorka bude aktivovana.

Stop Ménic¢ kmitoctu obdrzel prikaz pro zastaveni z
panelu LCP, z digitélniho vstupu nebo pres
sériovou komunikaci..

Vypnuti Byl ohlasen poplach a byl zastaven motor. Po
odstranéni priciny poplachu je mozné ménic
kmitoctu resetovat ru¢né stisknutim tlacitka
[Reset] (Reset) nebo délkové pres fidici svorky
nebo sériovou komunikaci.

Zablokovani Byl ohlasen poplach a byl zastaven motor. Po
odstranéni priciny poplachu je nutné ménic
kmitoctu zapnout a vypnout. Méni¢ kmitoctu
je pak mozné resetovat ru¢né stisknutim
tlacitka [Reset] nebo dalkové pres fidici svorky
nebo sériovou komunikaci.

Tabulka 8.3 Provozni stav

OZNAMENI!

V automatickém nebo dalkovém rezimu provadi ménic
kmitoctu funkce na zakladé externich poveld.
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9 Vystrahy a poplachy

9.1 Sledovani systému

Méni¢ kmitoctu sleduje stav napdjeni, vystupu a Cinitele
motoru a také daldi ukazatele vykonu systému. Vystraha
nebo poplach neznamenaji nutné interni problém v ménici
kmitoctu. V. mnoha pfipadech je to zndmkou chybného
stavu nasledujiciho prvku:

. vstupni napéti
. zatizeni motoru
. teplota motoru
. externi signaly

. jiné oblasti sledované interni logikou

9.2.3 Poplach se zablokovanim

Po nahlaseni poplachu, ktery zpasobi vypnuti a
zablokovani ménice, je tfeba vypnout a zapnout napdjeni.
Motor volné dobéhne do zastaveni. Logika ménice
kmitoc¢tu bude naddle pracovat a sledovat stav ménice.
Odpojte napdjeni, napravte pficinu chyby a obnovte
napajeni ménice kmitoctu. Touto akci pfepnete ménic
kmitoctu do stavu vypnuti popsaného v

kapitola 9.2.2 Poplach s vypnutim a ménic Ize resetovat
libovolnym ze ¢tyf uvedenych zpUsobu.

9.3 Zobrazeni vystrah a poplacht

Stat Dl =
Prozkoumejte stav dle popisu v poplachu nebo vystraze. 0.000psi O.’(}é}\)‘ 8
, o 0.0Hz %
9.2 Typy vystrah a poplachu 1:0- Off 8
9.2.1 Vystrahy
Vystraha se vydava, kdyz hrozi poplachovy stav, nebo za Ol RaTee e
abnormalnich provoznich podminek a mize mit za
nasledek nahlaseni poplachu méni¢em kmito¢tu. Vystraha Obrazek 9.1 Zobrazeni vystrahy
se vynuluje sama, kdyZ je abnormalni stav odstranén.
92.2 Poplach S vypnutl'm Na dl§p|VEJI l?’llka poplach nebo vypnuti se zablokovanim
spole¢né s cislem poplachu.
Poplach je nahlasen, kdyz se méni¢ kmitoctu vypne, tj.
kdyz méni¢ kmitoctu prerusi ¢innost, aby nedoslo k a0
. R ) . . 0.000kW 0.00A | &
poskozeni ménice nebo systému. Motor volné dobéhne do 0.0Hz g
zastaveni. Logika ménice kmito¢tu bude nadale pracovat a 0 @
sledovat stav ménice. Po odstranéni chybového stavu lze
méni¢ kmitoctu resetovat. Potom bude opét pfipraven k
zahjent provozu.
Auto Remote Trip
Vypnuti je mozné resetovat 4 zpUsoby: Obrazek 9.2 Zobrazeni poplachu
. Stisknéte tlacitko [Reset] (Vynulovat) na panelu
LCP. Kromé textu a kédu poplachu na panelu LCP ménice
. Vstupnim piikazem digitalniho resetovani. kmitoctu funguiji takeé tii stavové kontrolky.
. Vstupnim pfikazem resetovani sériovou
komunikaci.
. Automatickym resetem.
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Obrazek 9.3 Stavové kontrolky

Kontrolka Warning Kontrolka Alarm

Vystraha Sviti Nesviti

Poplach Nesviti Sviti (blika)

Zablokovani | Sviti Sviti (blikd)

Tabulka 9.1 Vysvétleni stavovych kontrolek

9.4 Definice vystrah a poplachl - ménic
kmitoctu

Informace o vystraze nebo poplachu uvedené nize definuji
stav vystrahy nebo poplachu, pravdépodobnou pfic¢inu a
podrobnosti o ndpravé stavu nebo postup odstrafiovani
problému.

VYSTRAHA 1, Napéti nizsi nez 10 V

Napéti fidici karty ze svorky 50 pokleslo pod 10 V.
Snizte zatizeni svorky 50, protoze zdroj napéti 10 V je
pretizen. Max. 15 mA nebo min. 590 Q.

Tento stav vyvolal zkrat v pfipojeném potenciometru nebo
nespravné zapojeni potenciometru.

Odstranovani problému
Vytdhnéte kabel ze svorky 50. Pokud vystraha
zmizi, problém je v zapojeni. Pokud vystraha
nezmizi, vyménte fidici kartu.

VYSTRAHA/POPLACH 2, Chyba pr. nuly

Vystraha nebo poplach se zobrazi pouze tehdy, pokud byl
naprogramovan v par. 6-01 Funkce ¢asové prodlevy pracovni
nuly. Signal na jednom z analogovych vstupl je méné nez
50 % minimalni hodnoty naprogramované pro dany vstup.
Tento stav mUze byt vyvolan porusenym zapojenim nebo
vadnym zafizenim vysilajicim signal.

Odstrafiovani probléma
Zkontrolujte pfipojeni u vSech svorek
analogovych vstup(. Svorky fidici karty 53 a 54
jsou pro signaly, svorka 55 je spole¢nd. Svorky
doplriku MCB 101 11 a 12 jsou pro signaly, svorka
10 je spole¢na. Svorky MCB 109 1, 3, 5 jsou pro
signaly, svorky 2, 4, 6 jsou spole¢né.

Zkontrolujte, zda naprogramovani ménice a
nastaveni pfepinacl odpovidaji typu analogového
signélu.

Provedte test signalu vstupnich svorek.

VYSTRAHA/POPLACH 3, Bez motoru
K vystupu ménice kmitoctu nebyl pfipojen zadny motor.

VYSTRAHA/POPLACH 4, Ztrata faze sité

Na strané napdjeni chybi faze nebo je nesymetrie
napdjeciho napéti pfilis vysoka. Toto hlaseni se zobrazi také
v pfipadé poruchy vstupniho usmérriovace v ménici
kmitoctu. Dopliky se programuji v 14-12 Funkce pfi
nesymetrii napdjeni.

Odstranovani problémi
Zkontrolujte napajeci napéti a napajeci proudy
ménic¢e kmitoctu.
VYSTRAHA 5, Vysoké napéti stejnosmérného meziobvodu
Napéti meziobvodu je vyssi nez mezni hodnota upozornéni
na vysoké napéti. Mezni hodnota zavisi na jmenovitém
napéti ménice. Ménic je stale aktivni.
VYSTRAHA 6, Nizké napéti stejnosmérného meziobvodu
Napéti meziobvodu je nizsi nez mezni hodnota upozornéni
na nizké napéti. Mezni hodnota zavisi na jmenovitém
napéti ménice. Ménic je stale v ¢innosti.
VYSTRAHA/POPLACH 7, Piepéti v meziobvodu
Pokud napéti v meziobvodu prekroc¢i mezni hodnotu,
méni¢ kmitoctu po urcité dobé vypne.

Odstranovani problémi
Pfipojte brzdny rezistor

Prodluzte dobu rozbéhu nebo dobéhu

Zménte typ rampy

Aktivujte funkce v 2-10 Funkce brzdy

Zvyste 14-26 Zpozdéni vypnuti pii poruse stfidace.
Pokud se poplach nebo vystraha objevi béhem

poklesu napdjeni, pouzijte kinetické zalohovani
(14-10 Porucha napdi.).

VYSTRAHA/POPLACH 8, Stejnosmérné podpéti

Jestlize napéti stejnosmérného meziobvodu klesne pod
dolni mezni hodnotu napéti, méni¢ kmitoctu zkontroluje
pfipojeni zalozniho napajeni 24 V DC. Neni-li zalozni
napdjeni 24 V DC pfipojeno, méni¢ kmitoc¢tu vypne po
nastavené dobé. Casové zpozdéni zavisi na vykonu
jednotky.
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Odstrafiovani problémf
Zkontrolujte, zda napajeci napéti odpovida napéti
ménice kmitoctu.
Provedte test vstupniho napéti.

Provedte test obvodu mékkého naboje.

VYSTRAHA/POPLACH 9, Pretizeni ménice

Méni¢ kmitoctu je pred vypnutim z dlvodu pretizeni (pfilis
vysoky proud po pfilis dlouhou dobu). Pocitadlo pro
elektronickou tepelnou ochranu invertoru vyda vystrahu pfi
98 % a vypne pii 100 %, pficemz vyda poplach. Ménic
kmito¢tu nemuze byt resetovan, dokud neni pocitadlo pod
90 %.

Chybu zpusobi, kdyz méni¢ kmitoctu bézel pfilis dlouho s
vice nez 100% pfetizenim.

Odstrafiovani problém(
Porovnejte vystupni proud zobrazeny na
ovladacim panelu LCP se jmenovitym proudem
ménice kmitoctu.
Porovnejte vystupni proud zobrazeny na
ovladacim panelu LCP s naméfenym proudem
motoru.

Zobrazte na panelu LCP Tepelné zatizeni ménice
a sledujte hodnotu. Pfi béhu nad spojitym
jmenovitym proudem ménice se bude pocitadlo
zvySovat. Pfi béhu pod spojitym jmenovitym
proudem ménice se bude pocitadlo sniZzovat.

VYSTRAHA/POPLACH 10, Teplota pretizeni motoru

Podle elektronické tepelné ochrany (ETR) je motor pfilis
horky. V 1-90 Tepelnd ochrana motoru muzete zvolit, zda
ma méni¢ kmitoctu vyslat vystrahu nebo poplach, kdyz
¢ita¢ dosdhne 100 %. Chybu zpUsobi, kdyz motor bézi pfilis
dlouho s vice nez 100% pfetizenim.

Odstrafiovani problémi
Zkontrolujte, zda se motor prehtiva.

Zkontrolujte, zda je motor mechanicky pretizen.

Zkontrolujte, zda je spravné nastaven proud
motoru v parametr 1-24 Proud motoru.

Zkontrolujte, zda jsou spravné nastaveny udaje o
motoru v par. 1-20 az 1-25.

Pokud je pouzit externi ventilator, zkontrolujte,
zda je zvolen v 1-91 Externi ventildtor motoru.

Spusténim testu AMA v 1-29 Autom. prizptisobeni
k motoru, AMA Ize naladit méni¢ k motoru
presnéji a snizit tepelné zatizeni.

VYSTRAHA/POPLACH 11, Prehfati termistoru motoru
Termistor byl ziejmé odpojen. V 1-90 Tepelnd ochrana
motoru muzete zvolit, zda ma méni¢ kmito¢tu nahlasit
vystrahu nebo poplach.

Odstranovani problému
Zkontrolujte, zda se motor prehfiva.

Zkontrolujte, zda je motor mechanicky pretizen.

Zkontrolujte, zda je termistor spravné pfipojen
mezi svorku 53 nebo 54 (analogovy napétovy
vstup) a svorku 50 (napajeni +10 V). Rovnéz
zkontrolujte, zda je prepinac svorky 53 nebo 54
nastaven na napéti. Zkontrolujte, zda je v
parametru 1-93 Zdroj termistoru vybrana svorka
53 nebo 54.

Pouzivate-li digitélni vstup 18 nebo 19,
zkontrolujte, zda je termistor spravné pfipojen
mezi svorku 18 nebo 19 (digitalni vstup pouze
PNP) a svorku 50.

Pokud je pouzito ¢idlo KTY, zkontrolujte spravné
pfipojeni mezi svorkami 54 a 55.

Pokud je pouzit tepelny spina¢ nebo termistor,
zkontrolujte, zda naprogramovani 71-93 Zdroj
termistoru odpovida zapojeni cidla.

Pokud je pouzito ¢idlo KTY, zkontrolujte, zda
naprogramovani par. 1-95 Typ cidla KTY, 1-96 Zdroj
termistoru KTY a 1-97 Uroveri prahu KTY odpovida
zapojeni cidla.

VYSTRAHA/POPLACH 12, Momentové om.

Moment je vétsi nez hodnota nastavena v par. 4-16 Mez
momentu pro motoricky reZim, nebo nez hodnota nastavena
v par. 4-17 Mez momentu pro generdtoricky reZim. Par.

14-25 ZpoZdéni vypnuti pfi meznim momentu lze pouzit ke
zméné ze stavu pouze vystraha na vystrahu nasledovanou
poplachem.

Odstranovani problému
Pokud byla mez momentu motoru piekrocena
béhem rozbéhu, prodluzte dobu rozbéhu.

Pokud byla mez momentu generdtoru prekro¢ena
béhem dobéhu, prodluzte dobu dobéhu.

Pokud byla mez momentu prekrocena za béhu,
zvy$te mezni hodnotu momentu (je-li to mozné).
Dbejte na to, aby systém bezpecné pracoval i pfi
vy$sim momentu.

Zkontrolujte, zda aplikace nevyzaduje od motoru
pfilis mnoho proudu.

VYSTRAHA/POPLACH 13, Nadproud

Mez proudové 3picky invertoru (asi 200 % jmenovitého
proudu) byla prekroéena. Vystraha potrva pfiblizné 1,5
sekundy. Poté se méni¢ kmitoc¢tu vypne a ohlési poplach.
Chyba mize byt zplisobena nahlym zatizenim nebo
prudkym zrychlenim s vysokou setrvacnou zatézi. Chyba se
mUze také objevit po kinetickém zalohovani, pokud je
zrychleni béhem rozbéhu pfilis prudké. Pokud je vybréano
rozsifené fizeni mechanické brzdy, vypnuti Ize resetovat
externé.

Odstranovani problémi
Vypnéte napajeni a zkontrolujte, zda Ize otacet
hrideli motoru.

Zkontrolujte, zda velikost motoru odpovida
ménici kmitoctu.
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Zkontrolujte parametry 1-20 az 1-25 na spravné
udaje o motoru.

POPLACH 14, Zemni spojeni

Mezi vystupnimi fazemi a zemi dochézi ke svodu, bud' v
kabelu mezi ménicem kmitoctu a motorem, nebo v motoru
samotném.

Odstranovani problému
Vypnéte méni¢ kmitoctu a odstrante poruchu
uzemnéni.

Zméite odpor motorovych kabell vici zemi a
motoru pomoci méficiho pfistroje, abyste zjistili,
zda nedoslo v motoru k zemnimu spojeni.
Provedte test proudového cidla.

POPLACH 15, Neshoda hardwaru
Osazeny doplnék neni funkéni v kombinaci s instalovanou
fidici deskou (hardwarové nebo softwarové).

Zaznamenejte si hodnoty nasledujicich parametrd a
obratte se na svého dodavatele zafizeni Danfoss:

15-40 Typ ménice

15-41 Vykonovd Cdst

15-42 Napeéti

15-43 Softwarovd verze

15-45 Aktudini typové oznaceni

15-49 ID SW ridici karty

15-50 ID SW vykonové karty

15-60 Doplnék namontovdn

15-61 SW verze doplriku (pro kazdy slot doplnkd)

POPLACH 16, Zkrat
V zapojeni motoru nebo v motoru doslo ke zkratu.

Vypnéte méni¢ kmitoctu a odstrarite zkrat.

VYSTRAHA/POPLACH 17, Uplynuti éasové prodlevy
fidiciho slova

Vypadek komunikace s méni¢em kmitoctu.

Vlystraha bude aktivni pouze tehdy, pokud 8-04 Funkce
casové prodlevy fidiciho slova neni nastaven na hodnotu [0]
Vypnuto.

Pokud je par. 8-04 Funkce casové prodlevy fidiciho slova
nastaven na [2] Stop a [26] Trip, zobrazi se vystraha a ménic
kmitoc¢tu dobéhne na nulové otacky k vypnuti a poté vyda
poplach.

Reseni problému:
Zkontrolujte pfipojeni kabelu sériové komunikace.

Zvyste 8-03 Casovd prodleva fidiciho slova.
Zkontrolujte funk¢nost komunikacniho vybaveni.

Ovéite spravnost instalace z hlediska pozadavk(
na EMC.

VYSTRAHA/POPLACH 22, Zvedani - mechanicka brzda
HIasena hodnota ukazuje, o jaky druh se jedna.

0 = Zadana hodnota momentu nebyla dosazena pred
vyprienim ¢asového limitu (par. 2-27).

1 = Ocekavana hodnota zpétné vazby brzdy nebyla
dosazena pied vyprsenim casového limitu (par. 2-23, 2-25).

VYSTRAHA 23, Chyba interniho ventilatoru

Funkce vystrahy ventildtoru je dalsi funkci ochrany, ktera
kontroluje, zda ventilator bézi nebo je namontovan.
Vystrahu ventilatoru |ze vypnout v par. 14-53 Sledovdni
ventildtoru ([0] Vypnuto).

Odstranovani problémi
Zkontrolujte odpor ventilatord.

Zkontrolujte pojistky mékkého naboje.

VYSTRAHA 24, Chyba externiho ventilatoru

Funkce vystrahy ventildtoru je dalsi funkci ochrany, ktera
kontroluje, zda ventilator bézi nebo je namontovan.
Vystrahu ventilatoru lze vypnout v par. 14-53 Sledovdni
ventildtoru ([0] Vypnuto).

Odstrariovani probléma
Zkontrolujte odpor ventilatord.

Zkontrolujte pojistky mékkého naboje.

VYSTRAHA 25, Zkrat brzdného rezistoru

Brzdny rezistor je béhem provozu sledovan. Pokud dojde k
jeho zkratovani, je funkce brzdéni vypnuta a je vydana
vystraha. Ménic¢ kmitoctu stale pracuje, ale bez funkce
brzdéni. Vypnéte méni¢ kmitoctu a vyménte brzdny
rezistor (viz parametr 2-15 Kontrola brzdy).

VYSTRAHA/POPLACH 26, Mezni hodnota vykonu
brzdného rezistoru

Vykon dodavany brzdnému rezistoru se pocita jako stredni
hodnota po dobu poslednich 120 s béhu. Vypocet je
zaloZen na napéti meziobvodu a hodnoté brzdného
odporu nastavené v 2-16 Max. proud sti. brzdy. Vystraha je
aktivni, kdyz je ztratovy vykon brzdného rezistoru vyssi nez
90 % brzdného vykonu. Pokud byla v par.

parametr 2-13 Sledovdni vykonu brzdy nastavena hodnota
[2] Vypnuto, ménic¢ kmitoctu vypne, kdyz ztratovy vykon
dosahne 100 %.

AVAROVANI

Pfi zkratu brzdného tranzistoru hrozi nebezpeci, Zze do
brzdného rezistoru bude prenasen znaény vykon.

VYSTRAHA/POPLACH 27, Chyba brzdného stfidace
Brzdny tranzistor je za provozu sledovén, a pokud dojde k
jeho zkratovani, je funkce brzdéni vypnuta a je vydéna
vystraha. Méni¢ kmitoctu presto dokdze pracovat, protoze
je v3ak brzdny tranzistor zkratovén, bude znaéna ¢ast
vykonu pfendsena na brzdny rezistor, i kdyZ neni aktivni.
Vypnéte méni¢ kmitoctu a odstrarite brzdny rezistor.

Tento poplach nebo vystraha se maze objevit také pfi
prehfati brzdného rezistoru. Svorky 104 a 106 jsou k
dispozici jako vstupy Klixon pro brzdny rezistor.

VYSTRAHA/POPLACH 28, Nelspésna kontrola brzdy
Brzdny rezistor neni pfipojen nebo nepracuje.
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Zkontrolujte 2-15 Kontrola brzdy.

POPLACH 29, Teplota chladice
Teplota chladice prekrocila maximalni hodnotu. Teplotni
porucha se resetuje, dokud teplota chladi¢e neklesne pod
urcenou teplotu. Body vypnuti a resetovani zavisi na
vykonu ménice.
Odstranovani problému
Zkontrolujte nasledujici podminky.

PFilis vysokd okolni teplota

Kabely motoru jsou pfilis dlouhé.

Nedostate¢ny prostor nad a pod ménicem
kmitoctu

Blokovano proudéni vzduchu kolem ménice.

Poskozeny ventildtor chladice

Znecistény chladi¢
U kryti D, E a F zavisi nahlaseni poplachu na teploté
namérené cidlem chladi¢e namontovanym v modulech
IGBT. U kryti F mdze byt poplach vyvolan rovnéz tepelnym
¢idlem v modulu usmérriovace.

Odstrafiovani problémf
Zkontrolujte odpor ventilatord.

Zkontrolujte pojistky mékkého néaboje.
Zkontrolujte tepelné cidlo IGBT.

POPLACH 30, Chybéjici motorova faze U
Vypadek motorové faze U mezi ménicem kmitoctu a
motorem.

Vypnéte méni¢ kmitoctu a zkontrolujte motorovou fazi U.

POPLACH 31, Chybéjici motorova faze V
Vypadek motorové faze V mezi ménicem kmitoctu a
motorem.

Vypnéte méni¢ kmitoctu a zkontrolujte motorovou fazi V.

POPLACH 32, Chybéjici motorova faze W
Vypadek motorové faze W mezi ménicem kmitoctu a
motorem.

Vypnéte méni¢ kmitoctu a zkontrolujte motorovou fazi W.

POPLACH 33, Porucha nabiti
Béhem kratké doby doslo k pfilis mnoha zapnutim. Nechte
jednotku vychladnout na provozni teplotu.

VYSTRAHA/POPLACH 34, Chyba komunikace se sbhérnici
Fieldbus
Nefunguje sbérnice Fieldbus na komunika¢ni karté.

VYSTRAHA/POPLACH 36, Porucha nap.

Tato vystraha nebo poplach se aktivuje pouze tehdy,
pokud dojde ke ztraté napajeciho napéti ménice kmitoctu
a 14-10 Porucha napdj. NENI nastaven na hodnotu [0] Bez
funkce. Zkontrolujte pojistky ménice kmitoctu a sitového
napajeni ménice.

POPLACH 38, Vnitini chyba

Kdyz dojde k vnitini zdvadé, zobrazi se kddové ¢islo
definované v Tabulka 9.2.

Odstrafiovani probléma
Vypnéte a zapnéte napajeni.

Zkontrolujte, zda je doplnék spravné
nainstalovan.

Zkontrolujte, zda nejsou uvolnéné nebo
nezapojené kabely.

Bude ziejmé nutné obratit se na servis nebo dodavatele
zafizeni Danfoss. Poznamenejte si kddové ¢islo pro dalsi

postup.
C Text
0 Sériovy port nelze inicializovat. Obratte se na
dodavatele produktt Danfoss nebo na servisni
oddéleni Danfoss.
256-258 |Udaje v paméti EEPROM vykonové ¢asti jsou

poskozené nebo prilis staré.

512 Udaje v paméti EEPROM ovladaciho panelu jsou
poskozené nebo prilis staré.

513 Vyprsel ¢asovy limit komunikace pfi ¢teni dat z
paméti EEPROM.

514 Vyprsel ¢asovy limit komunikace pfi ¢teni dat z
paméti EEPROM.

515 Rizeni orientované na aplikaci nemdze rozpoznat
data v paméti EEPROM.

516 Nelze zapisovat do paméti EEPROM, protoze je
spustén piikaz zapisu.

517 Doslo k ¢asové prodlevé prikazu zapisu.

518 Chyba v paméti EEPROM.

519 Chybnd nebo neplatna data ¢arového kédu v
paméti EEPROM.

783 Hodnota parametru pfesahuje min. nebo max.
mezni hodnotu.

1024-1279 [Nebylo mozné odeslat CAN telegram.

1281 Casova prodleva flash paméti digitalniho
signalového procesoru

1282 Neshoda verze mikro softwaru vykonové ¢asti

1283 Neshoda verze dat v paméti EEPROM vykonové
casti

1284 Nelze piecist verzi softwaru digitalniho
signdlového procesoru

1299 SW verze doplriku ve slotu A je pfilis starad

1300 SW verze doplriku ve slotu B je pfilis stara

1301 SW verze doplnku ve slotu CO je pfilis stara

1302 SW verze doplnku ve slotu C1 je pfilis stara

1315 SW verze dopliku ve slotu A neni podporovéana
(neni povolena)

1316 SW verze doplnku ve slotu B neni podporovéana
(neni povolena)

1317 SW verze doplnku ve slotu CO neni podporovana
(neni povolena)

1318 SW verze doplnku ve slotu C1 neni podporovana
(neni povolena)

1379 Doplnék A nereaguje pfi vypoctu verze platformy

1380 Doplnék B nereaguje pfi vypoctu verze platformy
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¢ Text POPLACH 39, Cidlo chladi¢e
1381 Doplnék CO nereaguje pfi vypoctu verze platformy. Zadna zpétna vazba z ¢idla teploty chladice.
1382 |Doplnék C1 nereaguje pfi vypoctu verze platformy. Signal z tepelného ¢idla IGBT neni na vykonové karté k
1536 Byla zaregistrovana vyjimka v fizeni orientovaném dispozici. Problém miize byt na vykonové karté, na karté
na aplikaci. Informace o ladéni byly zapsany do ovladani hradla nebo na plochém kabelu mezi vykonovou
ovladaciho panelu LCP. kartou a kartou ovladani hradla.
1792 Je aktivni modul Watch Dog procesoru DSP. . e ;
Ladéni dat vykonové casti, data fizeni oriento- VYSTRAHA 40: I?tetlfen! digitalniho vystupu na svorceV27
) } . Zkontrolujte zatéz pfipojenou ke svorce 27 nebo odstrarite
vaného na motor nebyla pfenesena spravné. , L, . .. o
- zkratové spojeni. Zkontrolujte 5-00 Rezim digitdlnich V/V a
2049 Data vykonové casti byla restartovana ..
parametr 5-01 Svorka 27, Rezim.
2064-2072 |HO81x: Byl restartovan doplnék ve slotu x.
2080-2088 |HO082x: Doplnék ve slotu x vydal pfikaz cekat pfi VYSTRAHA 41, Pretizeni digitalniho vystupu na svorce 29
zapnuti. Zkontrolujte zatéz pripojenou ke svorce 29 nebo odstrante
2096-2104 | H983x: Doplnék ve slotu x vydal platny piikaz zkratové spojeni. Zkontrolujte 5-00 Rezim digitdlnich V/V a
¢ekat pH zapnuti. 5-02 Svorka 29, Rezim.
2304 Nelze ¢&ist 2adna data z paméti EEPROM vykonové VYSTRAHA 42, Pietizeni digitalniho vystupu na svorce
Easti. X30/6 nebo Pretizeni digitdlniho vystupu na svorce X30/7
2305 Chybi verze SW od napéjeci jednotky. U svorky X30/6 zkontrolujte z4téZ pfipojenou ke svorce
2314 Chybi data napajeci jednotky od napéajeci jednotky. X30/6 nebo odstrarite zkratové spojeni. Zkontrolujte
2315 | Chybi verze SW od napéjeci jednotky. 5-32 Svorka X30/6, digitdini vystup.
2316 Chybi lo_statepage od napédjeci jednotky. U svorky X30/7 zkontrolujte zatéz piipojenou ke svorce
2324 B&hem spousténi byla zjisténa chybna konfigurace X30/7 nebo odstrarite zkratové spojeni. Zkontrolujte
vykonové karty. 5-33 Svorka X30/7, digitdini vystup.
2325 Vykonova karta prestala komunikovat, i kdyz je POPLACH 45, Zkrat na zem 2
zapnuto napajeni. Zemni spojeni
2326 Po zpozdéni, uréeném pro registraci vykonovych
karet, byla konfigurace vykonové karty oznacena Odstrariovani problémdi
za chybnou. Zkontrolujte spravnost uzemnéni a dotazenost
2327 Bylo zaregistrovéno pfili§ mnoho pozic pro kontaktd.
vykonové Karty. Zkontrolujte dimenzaci ménica.
2330 |Informace o vykonech vjkonovych karet se Zkontrolujte, zda v kabelech k motoru nedoglo ke
neshoduji. zkratu nebo ke svodovym prouddm.
2561 Nefunguje komunikace z DSP do ATACD. L i
2562 Nefunguje komunikace z ATACD do DSP(stav POPLACH 46, Napajeni vykonové karty
béhu). Napéjeni na vykonové karté je mimo rozsah.
2816 Pfeteceni zasobniku v modulu ovladaciho panelu Existuji tfi napajeni generovana spinanym zdrojem
2817 Pomalé dlohy plénovace napajeni (SMPS - switch mode power supply) na vykonové
2818 Rychlé tlohy karté: 24 V, 5V, £18 V. Pfi napdjeni 24 V DC s doplfikem
2819 Vlakno parametru MCB 107 je monitorovano pouze 24V a 5V napdjeni. Pfi
5820 Pretecent zésobniku ovl. panelu LCP napdjeni tfifazovym sitovym napétim jsou monitorovéna
2821 Preteceni sériového portu viechna tfi.
2822 Piete¢eni portu USB VYSTRAHA 47, Nizké napéti 24V zdroje
2836 Piili¢ mala hodnota cfListMempool 24V DC se méfi na fidici karté. Mze byt pretizen externi
3072-5122 |Hodnota parametru lezi mimo meze. zalozni zdroj 24 V DC. Jinak se obratte na dodavatele
5123 Doplnék ve slotu A: Nekompatibilita hardwaru s zafizeni Danfoss.
hardwarem ovlédaciho panelu. VYSTRAHA 48, Nizké napéti 1,8V zdroje
5124 Doplnék ve slotu B: Nekompatibilita hardwaru s 1,8V zdroj stejnosmérného napéti na fidici karté je mimo
hardwarem ovladdaciho panelu. povolené mezni hodnoty. Zdroj napéjeni se méfi na fidici
5125 Doplnék ve slotu CO: Nekompatibilita hardwaru s karté. Zkontrolujte, zda neni vadna fidici karta. Je-li
hardwarem ovladaciho panelu. instalovana pfidavna karta, zkontrolujte, zda nedoslo k
5126 Doplnék ve slotu C1: Nekompatibilita hardwaru s prepéti.
hardwarem ovladaciho panelu. VYSTRAHA 49, Mezni hod. ot.
5376-6231 [Malo paméti

Tabulka 9.2 Vnitfni chyba, kédova cisla

Kdyz otacky nespadaji do rozsahu zadaného v
4-11 Minimdlni otd¢ky motoru [ot./min.] a 4-13 Maximdlni
otdcky motoru [ot./min.], méni¢ zobrazi vystrahu.
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Kdyz otacky poklesnou pod mezni hodnotu zadanou v par.
1-86 Minimdilni otdcky pro vypnuti [ot./min.] (kromé spusténi
nebo zastaveni), méni¢ vypne.

POPLACH 50, AMA - kalibrace se nepodafila
Obratte se na dodavatele produktd Danfoss nebo na
servisni oddéleni Danfoss.

POPLACH 51, AMA - kontrola jmenovitého napéti a
proudu
Chybné nastaveni napéti motoru, proudu motoru a vykonu

motoru. Zkontrolujte nastaveni v parametrech 1-20 az 1-25.

POPLACH 52, AMA - maly jm. p.
Proud motoru je pfilis maly. Zkontrolujte nastaveni.

POPLACH 53, AMA - prilis velky motor
Motor je pfilis velky na to, aby bylo mozno provést test
AMA.

POPLACH 54, AMA - pfilis maly motor
Motor je pfilis maly na to, aby bylo mozno provést test
AMA.

POPLACH 55, AMA - parametr mimo rozsah
Hodnoty parametru motoru jsou mimo pfipustny rozsah.
Test AMA nelze spustit.

POPLACH 56, AMA pieruseno
Test AMA byl pferuSen uzivatelem.

POPLACH 57, AMA - vnitini chyba
Zkuste restartovat AMA nékolikrat znovu, dokud se AMA
neprovede.

OZNAMENI!

Opakované spusténi mize zahfat motor na takovou
uroven, Ze se zvysi odpory Rs a Rr. Zahfati motoru vsak
neni ve vétsiné pripada kritické.

POPLACH 58, AMA - vnitini chyba
Obratte se na dodavatele zafizeni Danfoss.

VYSTRAHA 59, Proudové omezeni

Proud je vyssi nez hodnota nastavena v 4-18 Proudové om..
Zkontrolujte, zda jsou spravné nastaveny udaje o motoru v
par. 1-20 az 1-25. Zkuste zvysit mezni hodnotu proudu.
Dbejte na to, aby systém pracoval bezpecné i pii zvysené
mezni hodnoté.

VYSTRAHA 60, Externi zablokovani

Bylo aktivovano externi zablokovani. Chcete-li obnovit
normalni provoz, pfivedte na svorku naprogramovanou na
externi zablokovéni napéti 24 V DC a potom vynulujte
ménic¢ (prostfednictvim sériové komunikace, digitalniho
vstupu/vystupu nebo stisknutim tlacitka [Reset] (Reset)).

VYSTRAHA/POPLACH 61: Chyba sledovani

Nastala chyba mezi vypocitanymi otd¢kami motoru a
otdckami naméfenymi v zafizeni zpétné vazby. Funkce pro
hlaseni vystrahy, poplachu ¢i vypnuti se nastavuje v

4-30 Funkce pii ztrdté zpétné vazby motoru.

Pripustnd chyba se nastavuje v 4-31 Chyba otdckové zpétné
vazby motoru a povoleny ¢asovy interval vyskytu chyby se
nastavuje v 4-32 Cas. limit ztrdty zp. v. motoru. Béhem
procedury uvedeni do provozu muze byt funkce aktivni.

VYSTRAHA 62, Vystupni kmitoéet p¥i maximalni hodnoté
Vystupni kmitocet je vyssi nez hodnota nastavena v
4-19 Max. vystupni kmitocet.

POPLACH 63, Nizka hodnota pro mechanickou brzdu
Skute¢na hodnota proudu motoru nepresahla v casovém
intervalu ,Zpozdéni startu” proud ,uvolnéni brzdy”.

VYSTRAHA 64: Omezeni napéti
Kombinace zatizeni a otdcek vyzaduje vy3si napéti motoru,
nez je skutecné napéti stejnosmérného meziobvodu.

VYSTRAHA/POPLACH 65, Prehrati Fidici karty
Vypinaci teplota fidici karty je 80 °C.

Odstranovani problému
. Zkontrolujte, zda je okolni provozni teplota v
povolenych mezich.

. Zkontrolujte, zda nejsou zanesené filtry.
. Zkontrolujte funkci ventilatord.
. Zkontrolujte Fidici kartu.

VYSTRAHA 66, Nizka teplota chladice

Méni¢ kmitoctu je prilis studeny. Vystraha souvisi s
teplotnim ¢idlem v modulu IGBT.

Zvyste teplotu okoli. Také je mozné dodat do ménice
proud pfi zastaveni motoru nastavenim 2-00 Pridrzny DC
proud/proud predehf. na 5 % a 1-80 Funkce pfi zastaveni.

Odstranovani problému

Namérend teplota chladi¢e 0 °C mGze znamenat, zZe je
vadné teplotni cidlo, a otacky ventilatoru byly proto
zvyseny na maximum. Pokud je vodi¢ cidla mezi modulem
IGBT a kartou pro ovladani hradla odpojen, vysledkem
bude tato vystraha. Rovnéz zkontrolujte teplotni ¢idlo
modulu IGBT.

POPLACH 67, Konfigurace volitelného dopliiku modulu
se zménila

Od posledniho vypnuti byl pfiddn nebo odebran jeden
nebo vice volitelnych doplrikl. Zkontrolujte, zda je zména
konfigurace umyslna a resetujte ménic.

POPLACH 68, Bezpecné zastaveni aktivovano

Bezpecné vypnuti momentu bylo aktivovéno. Chcete-li
obnovit normalni provoz, pfivedte na svorku 37 napéti 24
V DC a potom vyslete signal vynulovéni (prostfednictvim
sbérnice, digitalniho vstupu/vystupu, nebo stisknutim
tlacitka [Reset] (Reset)).

POPLACH 69: Teplota vykonové karty
Teplotni ¢idlo na vykonové karté je pfrilis teplé nebo pfilis
chladné.

Odstranovani problémt
Zkontrolujte funkci ventilatord dvifek.
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Odstrafiovani problémf
Zkontrolujte, zda nejsou zaneseny filtry
ventildtord dvirek.

Zkontrolujte, zda je u ménicud s krytim IP21/IP 54
(NEMA 1/12) spravné nainstalovdna ucpavkova
deska.

POPLACH 70, Neplatna konfigurace ménice

Ridici karta je nekompatibilni s vykonovou kartou. Obratte
se na dodavatele zafizeni Danfoss s typovym kddem
ménice z typového Stitku a ¢isly soucasti a zkontrolujte
jejich kompatibilitu.

POPLACH 71: PTC 1 - Bezpe¢né vypnuti momentu
Bezpecné vypnuti momentu bylo aktivovdno z MCB 112
Karta s PTC termistorem (pfilis teply motor). Normalni
provoz Ize obnovit, kdyz MCB 112 pfivede na svorku 37
napéti z meziobvodu 24 V (kdyz teplota motoru dosdhne
pfijatelné urovné) a kdyz dojde k deaktivaci digitalniho
vstupu z MCB 112. Poté musi byt odeslan signal resetu
(prostrednictvim sbérnice, digitalniho vstupu/vystupu nebo
stisknutim tlacitka [Reset] (Reset)). Pokud je povoleno
automatické restartovani, motor se mlze po odstranéni
zavady rozbéhnout.

POPLACH 72: Nebezpecna chyba

Bezpecné vypnuti momentu se zablokovanim. Objevily se
neocekdvané Urovné signdlu na svorce bezpecného
zastaveni a na digitalnim vstupu z karty s PTC termistorem
MCB 112.

VYSTRAHA 73, Automaticky restart po bezpeéném
zastaveni

Bezpecné zastaveno. Pokud je povoleno automatické
restartovani, motor se mize po odstranéni zdvady
rozbéhnout.

VYSTRAHA 76, Nastaveni napajecich jednotek
Pozadovany pocet napajecich jednotek neodpovida
zjisténému poctu aktivnich napajecich jednotek.

VYSTRAHA 77, Snizeny vykon

Méni¢ kmitoctu pracuje v rezimu snizeného vykonu (s
mensim nez povolenym poctem ¢asti invertoru). Tato
vystraha bude vygenerovana po vypnuti a zapnuti, kdyzZ je
ménic¢ kmitoctu nastaven na béh s mensim poctem
invertord a zUstane zapnuty.

POPLACH 79, Neplatna konfigurace vykonové casti
Vykonova karta ma chybné obj. ¢islo nebo neni nainsta-
lovana. Rovnéz nemusi byt nainstalovan konektor MK102
na vykonové karté.

POPLACH 80, Méni¢ byl inicializovéan na vychozi hodnotu
Nastaveni parametrl bylo inicializovédno na vychozi po
ru¢nim resetu. Odstrante poplach resetovanim ménice.

POPLACH 81, Poskozené CSIV
V souboru CSIV jsou chyby syntaxe.

POPLACH 82, Ch. par. CSIV
Souboru CSIV se nezdafila inicializace parametru.

POPLACH 85: Nebezpe¢na chyba PB
Chyba sbérnice Profibus/Profisafe.

VYSTRAHA/POPLACH 104, Porucha smésovaciho
ventilatoru

Ventilator nefunguje. Cidlo na ventilatoru sleduje, zda se
ventilator otddi pii zapnuti nebo kdykoli je zapnut
smésovaci ventilator. Smésovaci ventilator Ize pomoci
parametru 74-53 Sledovdni ventildtoru nakonfigurovat na
vypnuti pfi vystraze nebo poplachu.

Odstranovani problémi
Chcete-li zjistit, zda se vraci stav vystrahy nebo
poplachu, vypnéte a zapnéte méni¢ kmitoctu.

POPLACH 243: Brzda, IGBT

Tento poplach se vyskytuje pouze u ménict s rdmeckem F.
Rovnd se poplachu 27. Nahlaend hodnota v paméti
poplacht oznacuje, ktery vykonovy modul poplach
vygeneroval.

1 = modul invertoru nejvice vlevo.

2 = stiedni modul invertoru u velikosti rameck
F12 nebo F3.

2 = pravy modul invertoru u velikosti ramecku
F10 nebo F11.

2 = druhy méni¢ kmitoc¢tu od levého modulu
invertoru u velikosti ramecku F14.

3 = pravy modul invertoru u velikosti rameckd
F12 nebo F13.

3 = tieti od levého modulu invertoru u velikosti
ramecku F14.

4 = modul invertoru Uplné vpravo u velikosti
rémecku F14.

5 = modul usmérnovace.

6 = pravy modul usmérnovace u velikosti
ramecku F14.

POPLACH 244, Teplota chladice

Tento poplach se vyskytuje pouze u ménic s rameckem F.
Rovnd se poplachu 29. Nahlaend hodnota v paméti
poplachl oznacuje, ktery vykonovy modul poplach
vygeneroval.

1 = modul invertoru nejvice vlevo.

2 = stiedni modul invertoru u velikosti rameck(
F12 nebo F3.

2 = pravy modul invertoru u velikosti ramecku
F10 nebo F11.

2 = druhy méni¢ kmitoc¢tu od levého modulu
invertoru u velikosti ramecku F14.

3 = pravy modul invertoru u velikosti rameckd
F12 nebo F13.

3 = tieti od levého modulu invertoru u velikosti
ramecku F14.
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4 = modul invertoru Uplné vpravo u velikosti POPLACH 247, Prehiati vykonové karty
ramecku F14. Tento poplach se vyskytuje pouze u ménict s rdmeckem F.

Rovna se poplachu 69. Nahlasena hodnota v paméti
poplacht oznacuje, ktery vykonovy modul poplach
vygeneroval.

5 = modul usmérnovace.

6 = pravy modul usmérnovace u velikosti
ramecku F14. . .
1 = modul invertoru nejvice vlevo.
POPLACH 245, Cidlo chladice 2 = stfedni modul invertoru u velikosti rdmeckd
Tento poplach se vyskytuje pouze u ménict s rdmeckem F. F12 nebo F3.
Rovna se poplachu 39. Nahlasena hodnota v paméti
poplachd oznacuje, ktery vykonovy modul poplach
vygeneroval.

2 = pravy modul invertoru u velikosti rameck
F10 nebo F11.

2 = druhy ménic¢ kmitoc¢tu od levého modulu

1 = modul invertoru nejvice vlevo. : T
invertoru u velikosti rdmecku F14.

2 = stfedni modul invertoru u velikosti rameckd . . L
F12 nebo F3. 3 = pravy modul invertoru u velikosti ramecku

F12 nebo F13.
2 = pravy modul invertoru u velikosti ramecki o ) . o
F10 nebo F11. 3 = tieti od levého modulu invertoru u velikosti

ramecku F14.
2 = druhy ménic¢ kmitoc¢tu od levého modulu

invertoru u velikosti ramecku F14. 4 = modul invertoru Uplné vpravo u velikosti

ramecku F14.
3 = pravy modul invertoru u velikosti rameck L.
F12 nebo F13. 5 = modul usmérfiovace.
6 = pravy modul usmérnovace u velikosti
ramecku F14.

3 = tfeti od levého modulu invertoru u velikosti
ramecku F14.

4 = modul invertoru Uplné vpravo u velikosti POPLACH 248, Neplatna konfigurace vykonové casti
ramecku F14. Tento poplach se vyskytuje pouze u ménict s rdmeckem F.
Rovna se poplachu 79. Nahlasena hodnota v paméti
poplacht oznacuje, ktery vykonovy modul poplach
vygeneroval.

5 = modul usmérnovace.

6 = pravy modul usmérrovace u velikosti

ramecku F14. . .
1 = modul invertoru nejvice vlevo.

POPLACH 246, Napajeni vykonové karty 2 = stiedni modul invertoru u velikosti ramec¢kd
Tento poplach se vyskytuje pouze u ménic¢e kmitoctu s F12 nebo F3.

rameckem F. Rovna se poplachu 46. Nahlasena hodnota v
paméti poplachl oznacuje, ktery vykonovy modul poplach
vygeneroval.

2 = pravy modul invertoru u velikosti rameckd
F10 nebo F11.

2 = druhy méni¢ kmitoctu od levého modulu

1 = modul invertoru nejvice vlevo. : LT
invertoru u velikosti ramecku F14.

2 = stiedni modul invertoru u velikosti rameck( i . . e
F12 nebo F3. 3 = pravy modul invertoru u velikosti rameckd

F12 nebo F13.
2 = pravy modul invertoru u velikosti ramecki L . . o
F10 nebo F11. 3 = tieti od levého modulu invertoru u velikosti

ramecku F14.
2 = druhy méni¢ kmitoctu od levého modulu

invertoru u velikosti ramecku F14. 4 = modul invertoru Uplné vpravo u velikosti

ramecku F14.
3 = pravy modul invertoru u velikosti ramecku
F12 nebo F13. 5 = modul usmériiovace.
6 = pravy modul usmérnovace u velikosti
ramecku F14.

3 = tieti od levého modulu invertoru u velikosti
ramecku F14,

4 = modul invertoru Uplné vpravo u velikosti VYSTRAHA 250, Novy nahr. dil
rémecku F14. Doslo k vyméné komponenty ménice. Resetujte ménic
kmitoc¢tu do normalniho provozu.

VYSTRAHA 251, Novy typ. kéd

Doslo k vyméné vykonové karty nebo jinych komponent a
ke zméné typového kédu. Pomoci resetu odstrarite
vystrahu a obnovte normalni provoz.

5 = modul usmérnovace.

6 = pravy modul usmérnovace u velikosti
ramecku F14.
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9.5 Definice vystrah a poplach( - filtr (levy panel LCP)
OZNAMENI!

Tato cast popisuje vystrahy a poplachy hlasené panelem LCP na strané filtru. Informace o vystrahach a poplasich
ménice kmitoctu naleznete v ¢asti kapitola 9.4 Definice vystrah a poplachi — méni¢ kmitoctu.

Vlystraha nebo poplach jsou signalizovany pfislusnou kontrolkou na predni strané filtru a zobrazeny kédem na displeji.

Viystraha zGstava aktivni, dokud neni odstranéna jeji pficina. Za urcitych okolnosti mlize jednotka stale pokracovat v ¢innosti.
Vystrazné zpradvy mohou byt kritické, ale nemusi tomu tak byt.

V piipadé poplachu jednotka vypne. Poplachy je tieba vynulovat, aby bylo mozné po odstranéni jejich pficiny znovu
obnovit ¢innost.

Muzete to provést ctyimi zplisoby:
1. Stisknutim tlacitka [Reset] (Reset).

2 Prostfednictvim digitdlniho vstupu s funkci ,Resetovat”.
3. Prostfednictvim sériové komunikace nebo doplriku Fieldbus.
4

Automatickym resetem pomoci funkce [Auto Reset].

OZNAMENI!

Po ru¢nim resetu pomoci tlacitka [Reset] (Reset) stisknéte tlacitko [Auto On] (Auto) nebo [Hand On] (Ru¢né).

Pokud poplach nelze vynulovat, mozna nebyla odstranéna jeho pficina, nebo doslo pfi poplachu k vypnuti, zablokovani (viz
také Tabulka 9.3).

U poplachd, pfi kterych doslo kvili dalsi ochrané k zablokovani, je tfeba pfed vynulovanim poplachu vypnout sitové
napdjeni. Po opétovném zapnut jiz neni jednotka zablokovana a Ize ji po odstranéni pficiny resetovat vyse popsanym
zpUsobem.

Poplachy, u kterych nedojde k zablokovani, Ize také vynulovat pomoci funkce automatického vynulovani v 14-20 Zpisob
resetu (Upozornéni: automatické probuzeni je mozné).

Pokud je u kédu v Tabulka 9.3 vyznacena vystraha i poplach, znamena to, ze poplachu predchazi vystraha, nebo ze lze urdit,
zda bude pro danou chybu zobrazena na displeji vystraha nebo poplach.

C. Popis Vystraha | Poplach/Vypnuti [ Poplach/Zablokovani Z4dana hodnota
parametru

1 Napéti nizsi nez 10 V X

2 Chyba pr. nuly (X) (X) 6-01

4 Ztrata faze sité X

5 Vysoké napéti stejnosmérného meziobvodu X

6 Nizké napéti stejnosmérného meziobvodu X

7 Stejnosmérné prepéti X X

8 Stejnosmérné podpéti X X

13 Nadproud X X X

14 Zemni spojeni X X X

15 Neshoda hardwaru X X

16 Zkrat X X

17 Uplynuti ¢asové prodlevy fidiciho slova (X) (X) 8-04

23 Chyba interniho ventilatoru X

24 Chyba externiho ventilatoru X 14-53

29 Teplota chladice X X X
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C. Popis Vystraha | Poplach/Vypnuti | Poplach/Zablokovani Zadana hodnota
parametru

33 Porucha nabiti X X

34 Porucha Field. X

35 Chyba doplnku X X

38 Vnitini chyba

39 Cidlo chladi¢e X X

40 Pretizeni digitalniho vystupu na svorce 27 (X) 5-00, 5-01

41 Pretizeni digitalniho vystupu na svorce 29 (X) 5-00, 5-02

46 Napdjeni vykonové karty X X

47 Nizké napéti 24V zdroje X X X

48 Nizké napéti 1,8V zdroje X X

65 Prehrati fidici karty X X X

66 Nizka teplota chladice X

67 Konfigurace volitelného dopliku se zménila X

68 Bezpecné vypnuti momentu aktivovdno X"

69 Teplota vykonové karty X X

70 Neplatna konfigurace ménice X

72 Nebezpec¢na chyba X"

73 Bezpecné vypnuti momentu - automaticky restart

76 Nastaveni napajecich jednotek X

79 Nedov. kon. PS X X

80 Jednotka byla inicializovana na vychozi hodnotu X

244 | Teplota chladice X X X

245 | Cidlo chladice X X

246 |Nap. vyk. k. X X

247 |Poplach: T. v. k. X X

248 [Nedov. kon. PS X X

250 [Novy nahr. dil X

251 Novy typ. kod X X

300 ([Trv. ch. sité X

301 Chyba styk. sité X

302 |Max. nadproud X X

303 | Zemni spojeni X X

304 |DC nadproud X X

305 [Mezni hodnota kmitoctu sité X

308 |Tepl. rezistoru X X

309 [Zemni spojeni X X

311 Mezni hodnota spinaciho kmitoctu X

312 [Rozsah PT X

314 [Prer. aut. PT X

315 [Chyba aut. PT X

316 [Chybné um. PT X

317 [Chybna pol. PT X

318 |Chybny p. PT X

Tabulka 9.3 Seznam koédU poplachti/vystrah

Vypnuti je akce provedena pfi poplachu. Vypnuti ponechd motor volné dobéhnout a Ize ho resetovat stisknutim tlacitka
[Reset] (Reset) nebo pomoci digitalniho vstupu (skupina parametr 5-1* DigitdlIni vstupy [1] Vynulovdni). Pvodni udalost,
ktera zpUsobila poplach, nemuze méni¢ kmito¢tu poskodit ani zpUsobit nebezpecny stav. Zablokovani je akce provedena pfi
poplachu, ktery mlze poskodit ménic¢ nebo pfipojené casti. Zablokovani Ize resetovat pouze vypnutim a zapnutim ménice.
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Indikace LED
Vystraha Zlutd
Poplach blika ¢ervend
Zablokovéno Zluta a Cervend
Tabulka 9.4 Kontrolky
Poplachové slovo a rozsifené stavové slovo
Bit Hexade- Dekadicky Poplachové slovo Varovné slovo Rozsifené stavové slovo
cimalné

0 00000001 1 Trv. ch. sité Rezervovano Rezervovano
1 00000002 2 Teplota chladice Teplota chladice Aut. PT sp.
2 00000004 4 Zemni spojeni Zemni spojeni Rezervovéno
3 00000008 8 Teplota fidici k. Teplota fidici k. Rezervovano
4 00000010 16 Casové omezeni pro Casové omezeni pro fidici slovo | Rezervovéano

fidici slovo
5 00000020 32 Nadproud Nadproud Rezervovéno
6 00000040 64 Chyba styk. sité Rezervovano Rezervovano
7 00000080 128 Max. nadproud Max. nadproud Rezervovano
8 00000100 256 Zemni spojeni Zemni spojeni Rezervovano
9 00000200 512 Pretizeni stf. Pretizeni stf. Rezervovéno
10 00000400 1024 Podpéti v meziobvodu |Podpéti v meziobvodu Rezervovano
1 00000800 2048 Prepéti v meziobvodu |Prepéti v meziobvodu Rezervovano
12 00001000 4096 Zkrat Nizké DC napéti Rezervovano
13 00002000 8192 Porucha nabiti Vysoké DC nap. Rezervovano
14 00004000 16384 Vypadek faze sité Vypadek faze sité Rezervovano
15 00008000 32768 Chyba aut. PT Rezervovano Rezervovano
16 00010000 65536 Rezervovano Rezervovano Rezervovano
17 00020000 131072 Vnitini chyba Pod 10V Zablokovani hesla
18 00040000 262144 DC nadproud DC nadproud Ochrana heslem
19 00080000 524288 Tepl. rezistoru Tepl. rezistoru Rezervovano
20 00100000 1048576 Zemni spojeni Zemni spojeni Rezervovano
21 00200000 2097152 Mezni hodnota Rezervovano Rezervovano

spinaciho kmitoctu
22 00400000 4194304 Porucha Field. Porucha Field. Rezervovéno
23 00800000 8388608 Nizké napéti 24V zdroje |N. nap. 24 V zd. Rezervovéno
24 01000000 16777216 Rozsah PT Rezervovano Rezervovéno
25 02000000 33554432 N. nap. 1,8 V zd. Rezervovano Rezervovéno
26 04000000 67108864 Rezervovano Nizka teplota Rezervovéno
27 08000000 134217728 Prer. aut. PT Rezervovano Rezervovéno
28 10000000 268435456 Zména dopliku Rezervovano Rezervovano
29 20000000 536870912 Jednotka inicializovana |Jednotka inicializovana Rezervovano
30 40000000 1073741824 Bezpecné vypnuti Bezpecné vypnuti momentu Rezervovano

momentu
31 80000000 2147483648 Mezni hodnota Rozsifené stavové slovo Rezervovano

kmitoctu sité

Tabulka 9.5 Popis poplachového slova, vystrazného slova a rozsiteného stavového slova

Poplachova slova, vystrazna slova a rozsitena stavova slova mohou byt pro diagnostiku odectena prostfednictvim sériové

sbérnice nebo volitelného doplnku Fieldbus. Viz také 16-90 Poplachové slovo, 16-92 Varovné slovo a 16-94 Rozsit. stavové
slovo. ,Rezervovano” znameng, Ze neni garantovana konkrétni hodnota bitu. Rezervované bity nepouzivejte.
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9.5.1 Chybové zpravy — Aktivni filtr

VYSTRAHA 1: Napéti nizsi nez 10 V

Napéti fidici karty ze svorky 50 pokleslo pod 10 V.

Snizte zatizeni svorky 50, protoze zdroj napéti 10 V je
pietizen. Max. 15 mA nebo min. 590 Q. Chybové zpravy -
aktivni filtr

VYSTRAHA/POPLACH 2: Chyba pracovni nuly
Signal na svorce 53 nebo 54 ¢ini méné nez 50 % hodnoty
nastavené v par. 6-10, 6-12, 6-20 nebo 6-22.

VYSTRAHA 4: Vypadek faze sité

Na strané napdjeni chybi faze nebo je nesymetrie
napdjeciho napéti pfilis vysoka.

VYSTRAHA 5: Vysoké napéti stejnosmérného meziobvodu
Stejnosmérné napéti meziobvodu je vyssi nez mezni
hodnota upozornéni na vysoké napéti. Ménic je stéle v
¢innosti.

VYSTRAHA 6: Nizké napéti stejnosmérného meziobvodu
Napéti meziobvodu (DC) je nizsi nez mezni hodnota
podpéti fidiciho systému. Ménic je stale v ¢innosti.
VYSTRAHA/POPLACH 7: Piepéti v meziobvodu

Pokud napéti v meziobvodu prekroci mezni hodnotu,
jednotka vypne.

VYSTRAHA/POPLACH 8: Podpéti v meziobvodu

Jestlize napéti stejnosmérného meziobvodu klesne pod
dolni mezni hodnotu napéti, filtr zkontroluje pfipojeni
zdlozniho zdroje napdjeni 24 V DC. Pokud tomu tak neni,
ménic vypne. Zkontrolujte, zda sitové napéti odpovida
specifikaci na Stitku ménice.

VYSTRAHA/POPLACH 13: Nadproud
Bylo prekro¢eno proudové omezeni jednotky.

POPLACH 14: Zemni spojeni

Souctovy proud proudovych transformétor( modulu IGBT
se nerovna nule. Zkontrolujte, zda nema nizkou hodnotu
odpor nékteré z fazi vici zemi. Zkontrolujte hodnotu pred
sitovym styka¢em i za nim. Zkontrolujte, zda jsou v
poradku proudové snimace modulu IGBT, propojovaci
kabely a konektory.

POPLACH 15: Nekompatibilni hardware
Namontovany doplnék je nekompatibilni se SW/HW
instalované Fidici karty.

POPLACH 16: Zkrat
Zkratovany vystup. Vypnéte jednotku a odstrante chybu.

VYSTRAHA/POPLACH 17: Casovy limit Fidiciho slova
Neprobihd komunikace s jednotkou.

Viystraha bude aktivni pouze tehdy, pokud par. 8-04 Funkce
casové prodlevy fidiciho slova neni nastaven na hodnotu
Vypnuto.

Napravy: Prodluzte 8-03 Casovd prodleva fidiciho slova.
Zménite 8-04 Funkce casové prodlevy fidiciho slova

VYSTRAHA 23: Chyba interniho ventilatoru
Doslo k chybé externich ventilator(; bud je vadny
hardware, nebo nejsou ventildtory namontovany.

VYSTRAHA 24: Chyba externiho ventilatoru
Doslo k chybé externich ventilator(; bud je vadny
hardware, nebo nejsou ventildtory namontovany.

POPLACH 29: Cidlo chladi¢e

Teplota chladice prekrocila maximalni hodnotu. Teplotni
poruchu nelze vynulovat, dokud teplota chladi¢e neklesne
pod urcenou teplotu.

POPLACH 33: Nabijeci proud

Zkontrolujte, zda je pfipojeny 24V externi zdroj stejnos-
mérného napéti.

VYSTRAHA/POPLACH 34: Chyba komunikace se sbhérnici
Fieldbus

Nefunguje sbérnice fieldbus na komunika¢ni karté.

VYSTRAHA/POPLACH 35, Chyba volitelného dopliku:
Kontaktujte spole¢nost Danfoss nebo dodavatele.

POPLACH 38: Vnitini zavada
Kontaktujte spole¢nost Danfoss nebo dodavatele.

POPLACH 39: Cidlo chladiée

Z4dné zpétna vazba od teplotniho ¢idla chladice.
VYSTRAHA 40: Pietizeni digitalni vystupni svorky 27
Zkontrolujte zatéz pfipojenou ke svorce 27 nebo odstrante
zkratové spojeni.

VYSTRAHA 41: Pietizeni digitalniho vystupu na svorce 29
Zkontrolujte zatéz pfipojenou ke svorce 29 nebo odstrarite
zkratové spojeni.

VYSTRAHA 43: Ext. napajeni (volitelné)
Napajeci napéti na volitelném externim zdroji 24 V DC je
neplatné.

POPLACH 46: Napajeni vykonové karty
Napajeni na vykonové karté je mimo rozsah.

VYSTRAHA 47: Nizké napéti 24V zdroje
Kontaktujte spolec¢nost Danfoss nebo dodavatele.

VYSTRAHA 48: Nizké napéti 1,8V zdroje
Kontaktujte spole¢nost Danfoss nebo dodavatele.

VYSTRAHA/POPLACH/VYPNUTI 65: Piehfati Fidici karty
Prehrati ridici karty: Vypinaci teplota fidici karty je 80 °C.

POPLACH 66: Nizka teplota chladice
Vystraha souvisi s teplotnim ¢idlem v modulu IGBT.

Reseni problému:

Namérena teplota chladice 0 °C mUiZe znamenat, Ze je
vadné teplotni ¢idlo, a otd¢ky ventilatoru byly proto
zvydeny na maximum. Pokud je vodi¢ ¢idla mezi modulem
IGBT a kartou pro ovladéani hradla odpojen, vysledkem
bude tato vystraha. Rovnéz zkontrolujte teplotni ¢idlo
modulu IGBT.

POPLACH 67: Konfigurace volitelného modulu se zménila
Od posledniho vypnuti byl pfidan nebo odebran jeden
nebo vice volitelnych doplrika.

134 Danfoss A/S © Rev. 07-02-2014 VSechna prava vyhrazena.

MG37A248



Danfits

Vystrahy a poplachy

Navod k pouzivani

POPLACH 68: Bezpec¢né vypnuti momentu aktivovano
Bezpecné vypnuti momentu bylo aktivovéno. Chcete-li
obnovit normalni provoz, pfivedte na svorku 37 napéti 24
V DC a potom vyslete signal vynulovéni (prostfednictvim
sbérnice, digitélniho vstupu/vystupu, nebo stisknutim
tlacitka [Reset] (Reset)). Viz 5-19 Svorka 37, Bezpecné
zastaven.

POPLACH 69: Teplota vykonové karty
Teplotni ¢idlo na vykonové karté je pfilis teplé nebo pfilis
chladné.

POPLACH 70, Neplatna konfigurace ménice
Aktudlni kombinace fidici desky a vykonové desky neni
platna.

VYSTRAHA 73: Automatické restartovani po bezpeéném
vypnuti momentu

Bezpelné zastaveno. Pokud je povoleno automatické
restartovani, motor se mdze po odstranéni zavady
rozbéhnout.

POPLACH 79: Neplatna konfigurace vykonové casti:
Vykonova karta ma chybné cislo soucasti nebo neni
nainstalovana. Rovnéz nemusi byt nainstalovan konektor
MK102 na vykonové karté.

POPLACH 80: Méni¢ byl inicializovéan na vychozi hodnotu
Nastaveni parametrl bylo inicializovdno na vychozi po
ruénim resetu.

POPLACH 244: Teplota chladice

HIdSena hodnota oznacuje zdroj poplachu (zleva):
1-4 stfidac

5-8 usmérnovac

POPLACH 245: Cidlo chladi¢e

Z&dna zpétna vazba od ¢idla chladice. Hlasena hodnota
oznacuje zdroj poplachu (zleva):

1-4 stiidac

5-8 usmérnovac

POPLACH 246: Nap4ajeni vykonové karty

Napdjeni na vykonové karté je mimo rozsah. Hlasena
hodnota oznacuje zdroj poplachu (zleva):

1-4 stridac

5-8 usmérnovac

POPLACH 247: Teplota vykonové karty

Prehtati vykonové karty. Hlasend hodnota oznacuje zdroj
poplachu (zleva):

1-4 stfida¢

5-8 usmérrovac

POPLACH 248: Neplatna konfigurace vykonové ¢asti
Chyba konfigurace velikosti vykonu na vykonové karté.
HIaSena hodnota oznacuje zdroj poplachu (zleva):

1-4 stfidac

5-8 usmérnovac

POPLACH 250: Novy nahradni dil

Doslo k vyméné napajeni nebo spinaného zdroje napdjeni.
V paméti EEPROM je tieba obnovit typovy kéd filtru. Zvolte
podle stitku na jednotce spravny typovy kéd v

14-23 Nastaveni typového kédu. Nezapomente dokoncit
ulozeni zvolenim piikazu ,Save to EEPROM”.

POPLACH 251: Novy typovy kod
Filtr ma novy typovy kéd.

POPLACH 300: Chyba sitového stykace

Zpétna vazba ze sitového stykace neodpovida ocekavané
hodnoté béhem povoleného ¢asového ramce. Kontaktujte
spole¢nost Danfoss nebo dodavatele.

POPLACH 301: Chyba stykace mékkého naboje

Zpétna vazba ze stykace mékkého naboje neodpovida
ocekéavané hodnoté béhem povoleného ¢asového rdmce.
Kontaktujte spolec¢nost Danfoss nebo dodavatele.

POPLACH 302: Nadproud v kondenzatorech
V AC kondenzatorech byl detekovan nadproud. Kontaktujte
spole¢nost Danfoss nebo dodavatele.

POPLACH 303: Zemni spojeni v kondenzatorech
V AC kondenzétorech bylo detekovédno zemni spojeni.
Kontaktujte spole¢nost Danfoss nebo dodavatele.

POPLACH 304: Nadproud v meziobvodu

Byl detekovan nadmérny proud v baterii kondenzatord
meziobvodu. Kontaktujte spole¢nost Danfoss nebo
dodavatele.

POPLACH 305: Mezni hodnota kmitoctu sité
Sitovy kmitocet byl mimo mezni hodnoty. Ovéite, zda
kmitocet sité odpovida specifikaci vyrobku.

POPLACH 306: Mezni hodnota kompenzace
Pottebny kompenzacni proud piekrocil moznosti jednotky.
Jednotka pracuje s plnou kompenzaci.

POPLACH 308: Teplota rezistoru
Byla detekovdna nadmérna teplota chladice rezistoru.

POPLACH 309: Zemni spojeni

V sitovych proudech bylo detekovano zemni spojeni.
Zkontrolujte. zda se v siti nevyskytuje zkrat a svodové
proudy.

POPLACH 310: PIna vyrovnavaci pamét RTDC
Kontaktujte spolec¢nost Danfoss nebo dodavatele.

POPLACH 311: Mezni hodnota spinaciho kmitoctu
Primérny spinaci kmitocet jednotky prekrocil mezni
hodnotu. Ovéite, zda jsou spradvné nastaveny parametry
300-10 Jmenovité napéti aktivniho filtru a 300-22 Jmenovité
napéti KOM. Pokud ano, kontaktujte spole¢nost Danfoss
nebo dodavatele.

POPLACH 312: Rozsah PT

Bylo zjisténo omezeni méfeni proudového transforméatoru.
Ovérte, zda proudové transformatory pouzivaji spravny
pomér.
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POPLACH 314: Pfer. aut. PT
Byla pferusena automaticka detekce PT.

POPLACH 315: Chyba aut. PT
Béhem provadéni automatické detekce PT doslo k chybé.
Kontaktujte spole¢nost Danfoss nebo dodavatele.

VYSTRAHA 316: Chybné um. PT
Funkce automatické detekce PT nedokazala urcit spravné
umisténi proudovych transformatord.

VYSTRAHA 317: Chybna pol. PT
Funkce automatické detekce PT nedokdzala urcit spravnou
polaritu proudovych transforméatora.

VYSTRAHA 318: Chybny p. PT
Funkce automatické detekce PT nedokazala urcit spravné
primarni vinuti proudovych transformatord.
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10 Zakladni odstranovani problém( pfi uvedeni do provozu

10.1 Uvedeni do provozu a provoz

Symptom

Mozna pficina

Test

Reseni

Tmavy displej / bez funkce

Chybi napajeni.

Viz Tabulka 4.1

Zkontrolujte zdroj napéjeni.

Chybi pojistky nebo jsou prasklé,
nebo vypadl jistic.

Vyhledejte mozné pficiny v popisu
prasklych pojistek a vypadlych
jistica v této tabulce.

Dodrzujte uvedend doporuceni.

Panel LCP neni napéjen

Zkontrolujte, zda je kabel panelu
LCP spravné zapojen nebo zda neni
poskozen.

Vyménte vadny kabel panelu LCP
nebo propojovaci kabel.

Zkrat na fidicim napéti (svorka 12
nebo 50) nebo na fidicich
svorkach

Zkontrolujte zda je pfivedeno 24V
fidici napéti na svorky 12/13 az 20-
39, nebo 10V napdjeni na svorky 50
az 55.

Zapojte spravné svorky.

Vadny panel LCP (z VLT® 2800
nebo 5000/6000/8000/ FCD nebo
FCM)

Pouzivejte pouze LCP 101 (P/N
130B1124) nebo LCP 102 (P/N.
130B1107)

Chybné nastaveni kontrastu

Nastavte kontrast stisknutim
tlacitek [Status] (Stav) + [A]/[V].

Vadny displej panelu (LCP)

Provedte test pomoci jiného panelu
LCP.

Vyménte vadny kabel panelu LCP
nebo propojovaci kabel.

Vadny interni zdroj napéti nebo
SMPS

Obratte se na dodavatele.

Prerusované zobrazeni

Pretizeny zdroj napdjeni (SMPS) z
dlvodu chybného zapojeni
fidicich vodi¢i nebo zévada v
ménici kmitoctu

Abyste detekovali potize v fidicich
kabelech, odpojte veskeré fidici
kabely vyjmutim svorkovnic.

Pokud zlistane displej rozsviceny,
nastaly potize v fidicich kabelech.
Zkontrolujte, zda nedoslo ke zkratu
nebo k chybnému zapojeni. Pokud
zGstava displej odpojeny, fidte se
postupem pro tmavy displej.
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Symptom

Mozna pficina

Test

Reseni

Motor nebézi.

Servisni vypinac je rozpojeny nebo
neni pfipojeny k motoru.

Zkontrolujte, zda je motor
pfipojeny a pfipojeni neni
pferudeno (servisnim vypinacem
nebo jinym zatizenim).

Pripojte motor a zkontrolujte
servisni vypinac.

Na volitelnou, 24V kartu neni
dodavano sitové napajeni.

Pokud displej funguje, ale
neukazuje zadné vystupy,
zkontrolujte, zda do ménice
kmitoctu pfichazi sitové napajeni.

Ptivedte do ménice sitové
napajeni.

Panel LCP prestal fungovat.

Zkontrolujte, zda bylo stisknuto
tlacitko [Off] (Vypnuto).

Spustte motor stisknutim tlacitka
[Auto On] (Auto) nebo [Hand On]
(Rucné) (podle aktualniho
provozniho rezimu).

Chybi signadl startu (pohotovostni
rezim).

Zkontrolujte, zda je spravné
nastaven par. 5-10 Svorka 18,
digitdini vstup pro svorku 18
(pouzijte vychozi nastaveni).

Nastartujte motor pomoci platného
signalu pro start.

Je aktivni signal volného dobéhu
motoru (Volny dobéh).

Zkontrolujte, zda je spravné
nastaven parametr 5-12 Svorka 27,
digitdini vstup na hodnotu Dobéh,
inv. (pouzijte vychozi nastaveni).

Privedte napéti 24 V na svorku 27
nebo ji naprogramujte na hodnotu
Bez funkce.

Chybny zdroj signalu zadané
hodnoty

Zkontrolujte signal zadané
hodnoty: Mistni, dalkova nebo
fizena sbérnici? Je aktivni pevna
zadana hodnota? Je svorka spravné
zapojena? Je spravné nastaven
rozsah svorek? Je k dispozici signal
zadané hodnoty?

Naprogramujte spradvna nastaveni.
Zkontrolujte 3-13 Misto Zddané
hodnoty. Nastavte aktivni pevnou
zadanou hodnotu ve skupiné
parametrd 3-1* Zddané hodnoty.
Zkontrolujte zapojeni. Zkontrolujte
rozsah svorek. Zkontrolujte signal
zadané hodnoty.

Motor se otaci Spatnym
smérem.

Mezni hodnota otaceni motoru

Zkontrolujte, zda je spravné
naprogramovan 4-10 Smér otdceni
motoru.

Naprogramujte spradvna nastaveni.

Je aktivni signal reverzace.

Zkontrolujte, zda je naprogramovan
piikaz reverzace pro svorku ve
skupiné parametr( 5-1* DigitdlIni
vstupy.

Deaktivujte signdl reverzace.

Chybné zapojeni faze motoru

Viz kapitola 3.4.6 Motorovy kabel v
tomto navodu.

Motor nedosahuje
maximalnich otacek.

Chybné nastavené mezni hodnoty
frekvenci

Zkontrolujte vystupni limity v

4-13 Maximdlni otdcky motoru [ot./
min.], 4-14 Maximdini otdcky motoru
[Hz] a 4-19 Max. vystupni kmitocet.

Naprogramujte spravné mezni
hodnoty.

Vstupni signdl zadané hodnoty
nema spravné stanoven rozsah.

Zkontrolujte rozsah vstupniho
signalu zadané hodnoty ve
skupinach parametrd 6-0* ReZim
analog. V/V. a 3-1* Zddané hodnoty.
Mezni zadané hodnoty jsou
uvedeny ve skupiné par. 3-0* Mezni
Zddané hodnoty.

Naprogramujte spradvna nastaveni.

Nestabilni otacky motoru

Mozné chybné nastaveni
parametrd

Zkontrolujte nastaveni viech
parametrd motoru vcetné vsech
nastaveni kompenzace. V rezimu se
zpétnou vazbou zkontrolujte
nastaveni PID.

Zkontrolujte nastaveni ve skupiné
parametrd 1-6* Nast. zdv. na zdt.. V
rezimu se zpétnou vazbou
zkontrolujte nastaveni ve skupiné
parametrd 20-0* Feedback (Zpétnd

vazba).
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Symptom

Mozna pficina

Test

Reseni

Motor bézi nepravidelné.

Moznd pfemagnetizace

Zkontrolujte vSechny parametry
motoru, zda jsou nastaveny
spravné.

Zkontrolujte nastaveni motoru ve
skupinach parametr( 1-2* Data
motoru, 1-3* Podr. idaje o mot. a
1-5% Nast. nez. na zdt.

Motor nebrzdi.

Mozné nesprévné nastaveni v
parametrech brzdy. Pravdé-
podobné prilis kratké doby
dobéhu.

Zkontrolujte parametry brzdy.
Zkontrolujte nastaveni dob rozbéhu
nebo dobéhu.

Zkontrolujte skupiny parametr
2-0* DC brzda a 3-0* Mezni Zzddané
hodnoty.

Prasklé vykonové pojistky
nebo vypnuty jisti¢

Mezifazovy zkrat

V motoru nebo v panelu doslo k
mezifazovému zkratu. Zkontrolujte
mezifazové zkraty v motoru nebo v
panelu.

Odstrante veskeré nalezené zkraty.

PretiZzeni motoru

Motor je pfetizeny.

Provedte test pfi spusténi a ovérte,
zda je proud motoru v rdmci
hodnot v technickych udajich.
Pokud proud motoru prevysuje
udaj z typového stitku, snizte
zatizeni motoru. Podivejte se na
specifikace pro danou aplikaci.

Volné kontakty

Provedte kontrolu pied spusténim
ohledné volnych kontakt(.

Dotahnéte volné kontakty.

Nesymetrie sitového proudu
presahuje 3 %.

Potize se sitovym napajenim (viz
popis Poplach 4 Vypadek sitové
fdze).

Zaménte napajeci kabely pfipojené
k ménic¢i: Ana B,BnaC, CnaA.

Pokud nesymetricka vétev kopiruje
kabel, znaci to problémy s
napéjenim. Zkontrolujte sitové
napajeni.

Potize s méni¢em kmitoctu

Zaménte napajeci kabely pfipojené
k ménic¢i: AnaB,BnadC, CnaA.

Pokud nesymetricka vétev zdstava
na stejné vstupni svorce, znaci to
problém s méni¢em. Obratte se na
dodavatele.

Nesymetrie proudu motoru
presahuje 3 %.

Problém s motorem nebo se
zapojenim motoru

Zaménte motorové kabely: U na V,
VnaW,WnaU.

Pokud nesymetricka vétev kopiruje
motorovy kabel, znaci to problémy
s motorem nebo se zapojenim
motoru. Zkontrolujte motor a
zapojeni motoru.

Potize s méni¢em kmitoctu

Zaménte motorové kabely: U na V,
VnaW,WnaU.

Pokud nesymetricka vétev zUstava
na stejné vystupni svorce, znadi to
problém s méni¢em. Obratte se na
dodavatele.

Akusticky hluk nebo vibrace
(napt. lopatka ventilatoru
vydava pfi urcitych
kmitoctech hluk nebo
vibrace)

Rezonance, napf. v systému
motor/ventilator

Vynechejte kritické kmitocty
pomoci parametrl ve skupiné
parametrd 4-6* Zakazané otacky.

Vypnéte pfemodulovani v
14-03 Pfemodulovdni.

Zménte typ spinani a spinaci
kmitocet ve skupiné parametrd
14-0* Spindni stridace.

Zvyste tlumeni rezonance v

1-64 Tlumeni rezonance.

Zkontrolujte, zda hluk nebo vibrace
poklesly na pfijatelnou hodnotu.

Tabulka 10.1 Odstranovani problému
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11 Technické udaje

11.1 Technické udaje zavislé na vykonu

11.1.1 Sitové napdjeni 3 x 380-480 V AC

P132 P160 P200
Normalni pietizeni =110% proud po dobu VP ZP VP ZP VP ZP
60 s
Typicky vykon na htideli pfi 400 V [kW] 132 160 160 200 200 250
Typicky vykon na htideli pfi 460 V [HP] 200 250 250 300 300 350
Typicky vykon na hrideli pfi 480 V [kW] 160 200 200 250 250 315
Kryti IP21/54 D13
Vystupni proud
Spojity (pfi 400 V) [A] 260 315 315 395 395 480
PferuSovany (60s pretizeni) (pfi 400 V) [A] 390 347 473 435 593 528
Spojity (pfi 460/480 V) [A] 240 302 302 361 361 443
PferuSovany (60s pretizeni) (pfi 460/480 V)
(Al 360 332 453 397 542 487
Spojity VA (pii 400 V) [kVA] 180 218 218 274 274 333
Spojity kVA (pii 460 V) [kVA] 191 241 241 288 288 353
Spojity kVA (pii 480 V) [kVA] 208 262 262 313 313 384
Maximalni vstupni proud
Spojity (pfi 400 V) [A] 251 304 304 381 381 463
Spojity (pfi 460/480 V) [A] 231 291 291 348 348 427
Max. piedfazené pojistky" [A] 400 500 630

Maximalni velikost kabelu
Motorovy (mm?/AWG?)
Sitovy (mm?*/AWG?)

Sdileni zatéze (mm¥AWG?)
K brzdé (mm?’/AWG?)

2 x 185 (2 x 300 mcm)

Celkova ztrata LHD 400 V AC [kW] 7621 8868 8594 10527 10003 11751
Celkova ztrdta v zadnim kanalu 400 V AC

6136 7318 7067 8903 8398 10033
[kw]
Celkova ztrata ve filtru 400 V AC [kW] 4505 4954 4954 5714 5714 6234
Celkova ztradta LHD 460 V AC [kW] 7687 9059 8799 10192 9714 11706
Celkova ztrata v zadnim kanalu 460 V AC

5819 7123 6883 8209 7747 9635
[kw]
Celkova ztrata ve filtru 460 V AC [kW] 4801 5279 5279 5819 5819 6681
Hmotnost, kryti IP21, IP54 kg 380 406
U¢innost? 0,96
Vystupni kmitocet [Hz] 0-800
Prehrati chladice, vypnuti [°C] 105
Okolni teplota vykonové karty, vypnuti [°C] 85

*Vysoké pretizeni = 160% moment béhem 60 s; Normalni pretizeni = 110% moment béhem 60 s

Tabulka 11.1 Sitové napajeni 3 x 380-480 V AC
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P250 P315 P355 P400
Normalni pretizeni =110% proud po dobu VP ZP VP ZP VP ZP VP ZP
60 s
Typicky vykon na htideli pfi 400 V [kW] 250 315 315 355 355 400 400 450
Typicky vykon na hfideli pfi 460 V [HP] 350 450 450 500 500 600 550 600
Typicky vykon na hiideli pfi 480 V [kW] 315 355 355 400 400 500 500 530
Kryti IP21/54 E9
Vystupni proud
Spojity (pfi 400 V) [A] 480 600 600 658 658 745 695 800
Pferusovany (60s pretizeni) (pfi 400 V) [A] 720 660 900 724 987 820 1043 880
Spojity (pfi 460/480 V) [A] 443 540 540 590 590 678 678 730
PferuSovany (60s pretizeni) (pfi 460/480 V)
[A] 665 594 810 649 885 746 1017 803
Spojity kVA (pfi 400 V) [kVA] 333 416 416 456 456 516 482 554
Spojity kVA (pfi 460 V) [kVA] 353 430 430 470 470 540 540 582
Spojity kVA (pfi 480 V) [kVA] 384 468 468 511 511 587 587 632
Maximalni vstupni proud
Spojity (pfi 400 V) [A] 472 590 590 647 647 733 684 787
Spojity (pfi 460/480 V) [A] 436 531 531 580 580 667 667 718
Max. predfazené pojistky" [A] 700 900
Maximalni velikost kabelu
Motorovy (mm?*/AWG?)
Sitovy (mm?*/AWG?) 4 x 240 (4 x 500 mcm)
Sdileni zatéze (mm*AWG?)
K brzdé (mm?/AWG?) 2 x 185 (2 x 350 mcm)
Celkova ztrata LHD 400 V AC [kW] 11587 14051 14140 15320 15286 17180 16036 18447
Celkové ztrata v zadnim kandlu 400 V AC
kW] 9011 11301 10563 11648 11650 13396 12348 14570
Celkova ztrata ve filtru 400 V AC [kW] 6528 7346 7346 7788 7788 8503 8060 8974
Celkova ztrata LHD 460 V AC [kW] 10962 12936 13124 14083 13998 15852 15847 16962
Celkova ztrdta v zadnim kanalu 460 V AC
kW] 8432 10277 9636 10522 10466 12184 12186 13214
Celkova ztrata ve filtru 460 V AC [kW] 6316 7066 7006 7359 7326 8033 8033 8435
Hmotnost, kryti IP21, IP54 kg 596 623 646
U¢innost? 0,96
Vystupni kmitocet [Hz] 0-600
Prehrati chladice, vypnuti [°C] 105
Okolni teplota vykonové karty, vypnuti [°C] 85

*\lysoké pretizeni = 160% moment béhem 60 s; Normalni pretizeni = 110% moment béhem 60 s

Tabulka 11.2 Sitové napajeni 3 x 380-480 V AC

MG37A248
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P450 P500 P560 P630

Normalni pretizeni =110% proud VP ZP VP ZP VP ZP VP ZP
po dobu 60 s
Typicky vykon na hfideli pfi 400 V

450 500 500 560 560 630 630 710
[kW]
Typicky vykon na hfideli pfi 460 V
(HP] 600 650 650 750 750 900 900 1000
Typicky vykon na hfideli pfi 480 V

530 560 560 630 630 710 710 800
[kW]
Kryti IP21/54 F18
Vystupni proud
Spojity (pfi 400 V) [A] 800 880 880 990 990 1120 1120 1260
Pferusovany (60s pretizeni)

. 1200 968 1320 1089 1485 1232 1680 1386

(pfi 400 V) [A]
Spojity (pfi 460/480 V) [A] 730 780 780 890 890 1050 1050 1160
Pferusovany (60s pretizeni) (pfi

1095 858 1170 979 1335 1155 1575 1276
460/480 V) [A]
Spojity kVA (pfi 400 V) [kVA] 554 610 610 686 686 776 776 873
Spojity kVA (pfi 460 V) [kVA] 582 621 621 709 709 837 837 924
Spojity kVA (pfi 480 V) [kVA] 632 675 675 771 771 909 909 1005
Maximalni vstupni proud
Spojity (pfi 400 V) [A] 779 857 857 964 964 1090 1090 1227
Spojity (pfi 460/480 V) [A] 71 759 759 867 867 1022 1022 1129
Max. predfazené pojistky" [A] 1600 2000
Maximalni velikost kabelu
Motorovy (mm?*/AWG?) 8 x 150 (8 x 300 mcm)
Sitovy (mm*/AWG?) 8 x 240 (8 x 500 mcm)
K brzdé (mm?/AWG?) 4 x 185 (4 x 350 mcm)
Celkova ztrata LHD 400 V AC [kW] 20077 21909 21851 24592 23320 26640 26559 30519
Celkova ztrata v zadnim kandlu

16242 17767 17714 19984 18965 21728 21654 24936
400 V AC [kW]
Celkova ztrata ve filtru 400 V AC
kW] 11047 11747 11705 12771 12670 14128 14068 15845
Celkova ztrata LHD 460 V AC [kW] 18855 19896 19842 22353 21260 25030 25015 27989
Celkova ztrata v zadnim kandlu 460

15260 16131 16083 18175 17286 20428 20417 22897
V AC [kW]
Celkova ztrata ve filtru 460 V AC
kW] 10643 11020 10983 11929 11846 13435 13434 14776
Hmotnost, kryti IP21, IP54 kg 2009
U¢innost 0,96
Vystupni kmitocet [Hz] 0-600
Prehrati chladice, vypnuti [°C] 105
Okolni teplota vykonové karty, 85
vypnuti [°C]
*Vlysoké pretizeni = 160% moment béhem 60 s; Normalni pretizeni = 110% moment béhem 60 s

Tabulka 11.3 Sitové napajeni 3 x 380-480 V AC

1) Informace o typu pojistky naleznete v &asti kapitola 11.5.1 Pojistky.

2) American wire gauge.

3) Méfeno se stinénymi motorovymi kabely o délce 5 m pfi jmenovitém zatizeni a jmenovitém kmitoctu.
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4) Typické vykonova ztrata je pfi jmenovité zatézi a ocekava se v rozmezi £15 % (tolerance souvisi s odchylkami
napéti a stavu kabel(). Hodnoty jsou zaloZzeny na typické Gc¢innosti motoru (hrani¢ni linie IE2/IE3). Motory s nizsi
ucinnosti se také pridavaji ke ztrdté vykonu v ménici kmitoc¢tu a naopak. Pokud je spinaci kmitocet zvySen oproti
vychozimu nastaveni, mohou vykonové ztraty vyznamné vzrist. Jsou zahrnuty spotfeby panelu LCP a typické fidici
karty. Dalsi dopliky a odebirana zatéz mohou ke ztrdtdm pfidat az 30 W. (Obvykle se jednd pouze o 4 W navic pfi
plné zatizené fidici karté nebo doplrku pro slot A nebo slot B.)

Ackoli jsou méfeni provddéna pomoci Spickového vybaveni, je tfeba pocitat s jistou nepresnosti (x5 %).

11.1.2 Odleh¢eni kvuli teploté
Méni¢ kmitoctu automaticky snizi spinaci kmitocet, typ spindni nebo vystupni proud pfi urcité z4tézi nebo okolnich

podminkéch nize popsanym zplsobem. K¥ivky odlehceni v Obrdzek 11.1 a Obrdzek 11.2 plati pro spinaci rezim SFAVM i
60 AVM.
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Obrazek 11.1 Odlehéeni u velikosti ramecka D, E a F 380-500 V (T5), vysoké pretizeni 150 %
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Obrazek 11.2 Odlehéeni u velikosti ramecka D, E a F 380-500 V (T5), normalni pretizeni 110 %
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11.2 Mechanické rozméry
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Obrazek 11.3 Velikost ramecku D13
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Obrazek 11.5 Velikost ramecku F18, pohled zepfedu a z boku
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Mechanické rozméry a jmenovity vykon

Velikost ramecku D13 E9
IP 21/54 21/54
Ochrana krytu
NEMA Typ 1/Typ 12 Typ 1/Typ 12

Jmenovity vykon pfi vysokém
pretizeni - 160% momentova pretizi-
telnost

132-200 kW pii 400 V
(380-480 V)

250-400 kW pri 4
(380-480 V)

00 V

Rozméry ménice Vyska

1780,5 mm/70,1"

2 000,7 mm/78,77"

Sitka

1 021,9 mm/40,23"

1 200 mm/47,2

4"

Hloubka

377,8 mm/14,87"

493,5 mm/19,43"

Max.
hmotnost

390 kg/860 Ibs.

676 kg/1 490 lbs.

Prepravni

hmotnost

435 kg/959 Ibs.

721 kg/1 590 lbs.

Tabulka 11.4 Fyzické specifikace, ramecky D a E

Velikost ramecku F18
IP 21/54
Ochrana krytu
NEMA Typ 1
Jmenovity vykon pfi vysokém pretizeni - 160% momentova 450-630 kW pfi 400 V
pretizitelnost (380-480 V)

Rozméry ménice Vyska 2 278,4 mm/89,70"
Sitka 2 792 mm/109,92"
Hloubka 605,8 mm/23,85"

Max. hmotnost

1900 kg/4 189 Ibs.

Prepravni hmotnost

2262 kg/4987 lbs.

Tabulka 11.5 Fyzické specifikace, ramecek F

11.3 Obecné technické udaje — ménic kmitoctu

Napajeni ze sité (L1, L2, L3)

Napajeci napéti

380-480 V +5 %

Nizké sitové napéti nebo vypadek napdjeni:

Pfi nizkém sitovém napéti nebo vypadku napdjeni pokracuje ménic¢ kmitoctu v ¢innosti, dokud napéti meziobvodu neklesne pod
minimdlni droven, kterd odpovidd hodnoté 15 % pod nejnizsim jmenovitym napdjecim napétim ménice kmitoctu. PFi poklesu
napéti sité o 10 % pod nejnizsi jmenovité napdjeci napéti ménice nelze ocekdvat zapnuti a plny moment.

Napajeci kmitocet

50/60 Hz =5 %

Max. docasna nesymetrie mezi fazemi elektrické sité

3,0 % jmenovitého napdjeciho napéti

Skute¢ny ucinik (A)

> 0,98 nomindlni hodnoty pfi jmenovitém zatizeni

Relativni Ucinik (cosg) v okoli jednotky

(> 0,98)

THID

< 5%

Spinani na vstupnim napajeni L1, L2, L3 (zapnuti)

max. 1krat/2 min

Prostiedi podle EN60664-1

kategorie prepéti lll/stu

pen znecisténi 2

Jednotka je vhodnd pro poufZiti v obvodech nedoddvajicich vice neZ 100,000 A efektivnich (symetricky) a maximdlné 480/690 V.

Vystup motoru (U, V, W)

Vystupni napéti

0-100 % napajeciho napéti

Vystupni kmitocet 0-590* Hz
Spindni na vystupu Neomezeno
Doby rozbéhu ¢i dobéhu 0,01-3 600 s
* Zavisi na napéti a vykonu
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Momentové charakteristiky

Rozbéhovy moment (konstantni moment)

maximalné 160% po dobu 1 min”

Rozbé&hovy moment

max. 180% max. po dobu 0,5 s

Momentova pretizitelnost (konstantni moment)

maximalné 160% po dobu 1 min”

*Procento souvisi se jmenovitym momentem jednotky.

Délky a prafezy kabeld

Max. délka stinéného/pancéfovaného motorového kabelu

150 m

Max. délka nestinéného/nepancérovaného motorového kabelu

300 m

Max. prirez kabell k motoru, siti, sdileni zatéze a brzdé *

Maximalni priifez vodi¢l k fidicim svorkdm, neohebny kabel

1,5 mm?%/16 AWG (2 x 0,75 mm?)

Maximalni priifez vodi¢l k fidicim svorkdam, pruzny kabel

1 mm?/18 AWG

Maximalni priifez vodicl k fidicim svorkam, kabel s obalenym jadrem

0,5 mm?/20 AWG

Minimalni prdfez vodicua k fidicim svorkam 0,25 mm?
* Dalsi informace naleznete v kapitola 11.1.1 Sitové napdjeni 3 x 380-480 V AC.

Digitalni vstupy

Programovatelné digitalni vstupy 4 (6)

Cislo svorky 18,19,27 1,29 Y, 32, 33,
Logika PNP nebo NPN
Uroven napéti 0-24 V DC
Uroven napéti, logicka 0 PNP <5V DC
Uroven napéti, logicka 1 PNP >10 V DC
Uroven napéti, logicka 0 NPN >19 V DC
Uroven napéti, logicka 1 NPN < 14V DC
Maximalni napéti na vstupu 28 V DC
Vstupni odpor, Ri priblizné 4 kQ

Vsechny digitdini vstupy jsou galvanicky oddéleny od napdjeciho napéti (PELV) i od ostatnich svorek s vysokym napétim.

1) Svorky 27 a 29 Ize rovnéZ naprogramovat jako vystup.

Analogové vstupy

Pocet analogovych vstupl 2
Cislo svorky 53, 54
ReZimy Napétovy nebo proudovy

Vybér rezimu

Pfepinac¢ S201 a 5202

Napétovy rezim

Pfepinac S201/pfepina¢ S202 = OFF (U)

Uroven napéti

0 az +10 V (nastavitelny rozsah)

Vstupni odpor, Ri

pfibl. 10 kQ

Max. napéti

20V

Proudovy rezim

Pfepina¢ S201/prfepinac¢ $202 = ON (I)

Proudovy rozsah

0/4 az 20 mA (nastavitelny rozsah)

Vstupni odpor, Ri

piibl. 200 Q

Max. proud

30 mA

Rozliseni analogovych vstupl

10 bitd (+ znaménko)

Pfesnost analogovych vstupl

Maximalni chyba: 0,5 % plného rozsahu

Sitka pasma 200 Hz
Analogové vstupy jsou galvanicky oddéleny od napdjeciho napéti (PELV) i od ostatnich svorek s vysokym napétim.
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130BA117.10 r Izolace PELV
+24v— —
18 —| Rizeni — Sit
i “—> :
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: Vys?k,é E Motor
37 — napeti —
1
v | "
— = Stejnosmerna
RS485 — <+—> — sbérnice
Obrazek 11.6
Pulzni vstupy
Programovatelné pulzni vstupy 2
Cisla pulznich svorek 29,33
Max. kmitocet na svorce 29, 33 110 kHz (soumérny)
Max. kmitocet na svorce 29, 33 5 kHz (otevfeny kolektor)
Min. kmitocet na svorce 29, 33 4 Hz
Uroven napéti viz kapitola 11.3.1 Digitdini vstupy
Maximalni napéti na vstupu 28 V DC
Vstupni odpor, R priblizné 4 kQ
Pfesnost pulzniho vstupu (0,1-1 kHz) Maximalni chyba: 0,1 % plného rozsahu
Analogovy vystup
Pocet programovatelnych analogovych vystupt 1
Cislo svorky 42
Proudovy rozsah na analogovém vystupu 0/4-20 mA
Max. odporové zatizeni proti zemi na analogovém vystupu 500 Q
Presnost analogového vystupu Maximalni chyba: 0,8 % plného rozsahu
Rozliseni na analogovém vystupu 8 bitd

Analogovy vystup je galvanicky oddélen od napdjeciho napéti (PELV) i od ostatnich svorek s vysokym napétim.

Ridici karta, sériova komunikace RS-485
Cislo svorky 68 (P, TX+, RX+), 69 (N,TX-, RX-)
Cislo svorky 61 Spole¢né pro svorky 68 a 69

Obvod sériové komunikace RS-485 je funkcné oddélen od ostatnich centrdlnich obvodu a galvanicky oddélen od napdjeciho
napéti (PELV).

Digitalni vystup

Programovatelné digitalni/pulzni vystupy 2
Cislo svorky 27,29V
Uroven napéti na digitalnim/kmito¢tovém vystupu 0-24V
Max. vystupni proud (spotfebi¢ nebo zdroj) 40 mA
Max. zatizeni na kmitoctovém vystupu 1 kQ
Max. kapacitni zatizeni na kmitoc¢tovém vystupu 10 nF
Minimalni vystupni kmitocet na kmito¢tovém vystupu 0 Hz
Maximalni vystupni kmitocet na kmitoctovém vystupu 32 kHz
Pfesnost kmito¢tového vystupu Maximalni chyba: 0,1 % plného rozsahu
Rozliseni kmitoc¢tovych vystupl 12 bitd

1) Svorky 27 a 29 Ize rovnéZ naprogramovat jako vstup.

Digitdini vystup je galvanicky oddélen od napdjeciho napéti (PELV) i od ostatnich svorek s vysokym napétim.
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Ridici karta, vystup 24 V DC

Cislo svorky 13
Vystupni napéti 24V (+1,-3V)
Maximalni zatéz 200 mA

Napdjeni 24 V DC je galvanicky oddélené od napdjeciho napéti (PELV), ale md stejny potencidl jako analogové a digitdini vstupy
a vystupy.

Reléové vystupy

Programovatelné reléové vystupy 2
Cisla svorek Relé 01 1-3 (rozpinaci), 1-2 (spinaci)
Max. zatizeni svorek (AC-1)V na 1-3 (rozpinaci), 1-2 (spinaci) (odporové zatizeni) 240 VAC 2 A
Max. zatizeni svorek (AC-15)V (indukéni zatizeni pfi cos® 0,4) 240V AC, 02 A
Max. zatizeni svorek (DC-1)" na 1-2 (spinaci), 1-3 (rozpinaci) (odporové zatizeni) 60V DC 1A
Max. zatizeni svorek (DC-13)" (indukéni zatizeni) 24V DC 01 A
Cisla svorek relé 02 4-6 (rozpinaci), 4-5 (spinaci)
Max. zatizeni svorek (AC-1)V na 4-5 (spinaci) (odporové zatizeni)?3) 400V AC,2 A
Max. zatizeni svorek (AC-15)" na 4-5 (spinaci) (indukéni zatizeni pfi cosg 0,4) 240 VAC, 02 A
Max. zatizeni svorek (DC-1)V na 4-5 (spinaci) (odporové zatizeni) 80VDC2A
Max. zatizeni svorek (DC-13)" na 4-5 (spinaci) (indukéni zatizenf) 24V DC 0,1 A
Max. zatizeni svorek (AC-1)V na 4-6 (rozpinaci) (odporové zatiZeni) 240 VAGC 2 A
Max. zatizeni svorek (AC-15)" na 4-6 (rozpinaci) (indukéni zatizeni pfi cos¢ 0,4) 240V AC, 02 A
Max. zatizeni svorek (DC-1)" na 4-6 (rozpinaci) (odporové zatizeni) 50VDC2A
Max. zatizeni svorek (DC-13)" na 4-6 (rozpinaci) (indukéni zatizeni) 24V DG, 0,1 A
Min. zatizeni svorek na 1-3 (rozpinaci), 1-2 (spinaci), 4-6 (rozpinaci), 4-5 (spinaci) 24V DC 10 mA, 24 V AC 20 mA
Prostiedi v souladu s normou EN 60664-1 kategorie prepéti lll/stupen znecisténi 2

1) IEC 60947, ¢dsti4 a 5

Reléové kontakty jsou od zbytku obvodu galvanicky oddéleny zesilenou izolaci (PELV).
2) Kategorie prepéti Il

3) Aplikace UL, 300 VAC2 A

Ridici charakteristiky

Rozliseni vystupniho kmitoctu pti 0-1 000 Hz 0,003 Hz
Odezva systému (svorky 18, 19, 27, 29, 32, 33) <2ms
Rozsah regulace rychlosti (bez zpétné vazby) 1:100 synchronni rychlosti
Presnost otdcek (bez zpétné vazby) 30-4 000 ot./min: Maximalni chyba +8 ot./min

Vsechny fidici charakteristiky jsou zaloZeny na Ctyfpélovém asynchronnim motoru

150 Danfoss A/S © Rev. 07-02-2014 VSechna prava vyhrazena. MG37A248



Danfits

Technické udaje Navod k pouzivani

Okolni prostiedi

Kryti, velikost ramecku D a E IP21, IP54
Kryti, velikost ramecku F IP21, IP54
Vibraéni zkouska 07¢9
Relativni vlihkost 5-95% (IEC 721-3-3; tfida 3K3 (bez kondenzace)) béhem provozu
Zkouska H»S na agresivni prostiedi (IEC 60068-2-43) tiida kD

Testovaci metoda podle IEC 60068-2-43 H2S (10 dni)
Teplota okoli (pfi spinacim rezimu 60 AVM)

- s odlehéenim max. 55 °C"
— s plnym vystupnim vykonem, typické motory EFF2 (viz kapitola 11.1.2 Odlehceni kvdli teploté max. 50 °C"
- pfi max. nepretrzitém vystupnim proudu ménic¢e kmitoctu max. 45 °C"

" Dalsi informace o odleh&eni naleznete v PFirucce projektanta.

Minimalni teplota okoli pfi plném provozu 0°C
Minimalni teplota okoli pfi snizeném vykonu -10°C
Teplota pfi skladovani/pfepravé -25 az +65/70 °C
Maximalni nadmofska vyska bez odleh¢eni 1 000 m
Maximalni nadmofska vyska s odlehéenim 3000 m

Dalsi informace o odlehceni naleznete v Prirucce projektanta.

Normy elektromagnetické kompatibility, emise EN 61800-3, EN 61000-6-3/4, EN 55011, IEC 61800-3
EN 61800-3, EN 61000-6-1/2,

Normy elektromagnetické kompatibility, odolnost EN 61000-4-2, EN 61000-4-3, EN 61000-4-4, EN 61000-4-5, EN 61000-4-6

Viykon fidici karty

Vzorkovaci perioda vstupu 5ms

Ridici karta, sériova komunikace prostfednictvim USB
Standard USB 1.1 (pIna rychlost)
Konektor USB Konektor USB typ ,zafizeni” B

OZNAMENI!

Pfipojeni k pocitaci se provadi prostirednictvim standardniho USB kabelu hostitel/zafizeni.

Pfipojeni USB je galvanicky oddéleno od napajeciho napéti (PELV) i od ostatnich svorek s vysokym napétim.
Pfipojeni USB neni galvanicky oddéleno od ochranné zemé. Ke konektoru USB na ménici kmitoctu pfipojte pouze
izolovany prenosny pocita¢ nebo pocita¢ nebo izolovany kabel ¢i konvertor USB.

Ochrana a funkce:
. Elektronicka tepelna ochrana motoru pred pretizenim.

. Sledovani teploty chladice zajistuje, Ze se méni¢ kmitoctu vypne pfi dosazeni predem definované urovné teploty.
Tepelné pretizeni nelze vynulovat, dokud teplota chladi¢e neklesne pod povolené hodnoty.

. Méni¢ kmitoctu je chranén proti zkratu na svorkdch motoru U, V, W.
. Pri vypadku faze sité méni¢ kmitoctu vypne nebo vyda vystrahu (podle zatéze).

. Kontrola napéti stejnosmérného meziobvodu zajistuje, ze se méni¢ kmitoctu vypne, je-li meziobvodové napéti pfilis
nizké nebo pfilis vysoké.

. Méni¢ kmitoctu je chranén proti zemnimu spojeni svorek motoru U, V, W.
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11.4 Obecné technické udaje —filtr

Velikost ramecku D13 E9 F18

Napéti [V] 380-480 380-480 380-480

Proud, ef. [A] 120 210 330 Jmenovita hodnota
Spickovy proud [A] 340 595 935 Amplituda proudu
Doba odezvy [ms] < 0,5

Doba regulace - fizeni jalového proudu <40

[ms]

Doba regulace - fizeni harmonické slozky <20

proudu (filtrovani) [ms]

Preregulovani — fizeni jalového proudu [%)] <20

Pteregulovéni - fizeni harmonické slozky <10

proudu [%]

Tabulka 11.6 vykonu filtru (LHD s AF)
11.4.1 Jmenovity vykon

Podminky v el.siti
Napajeci napéti 380-480 V

Nizké sitové napéti nebo vypadek napdjeni:

Pii nizkém sitovém napéti nebo vypadku napdjeni pokracuje filtr v ¢innosti, dokud napéti meziobvodu neklesne pod minimdlni
uroveri, kterd odpovidd hodnoté o 15 % nizsi nez je nejnizsi jmenovité vstupni napéti filtru. Uplnou kompenzaci nelze ocekdvat
pri napéti sité o 10 % pod nejnizsim jmenovitym napdjecim napétim filtru. KdyZ sitové napéti prekroci nejvyssi jmenovité napéti
filtru, filtr pokracuje v ¢innosti, ale vykon omezeni harmonickych kmitocti se sniZi. Filtr nevypne, dokud hlavni napéti neprekroci
580 V.

Napajeci kmitocet 50/60 Hz =5 %
3,0 % jmenovitého napdjeciho napéti
Max. docasna nesymetrie mezi fazemi elektrické Filtr bude omezovat harmonické pfi vyssi nesymetrii sité, ale vykon
sité, kdyz je udrzovan vysoky vykon omezeni. omezeni harmonickych kmitoctl se snizi.
10% pfi udrzovaném vykonu omezeni
Max. pfedzkresleni THDv U vyssich drovni pfedzkresleni bude vykon omezeny.

Vykon omezeni harmonickych kmitoctl

Nejlepsi vykon <4 %

THID Zavisi na poméru filtru a zkresleni.
Individualni potlaceni harmonické slozky: Max. ef. proud [% jmenovitého ef. proudu]
2. 10%
4. 10%
5 70%
7. 50%
8. 10%
10. 5%
11. 32%
13. 28%
14. 4%
16. 4%
17. 20%
19. 18%
20. 3%
22. 3%
23. 16%
25. 14%
Celkovy proud harmonické 90%

Vykon filtru je testovdn do 40. fddu.
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Kompenzace jalového proudu
Cos @ Rizené zpozdovéni z 1,0 na 0,5
Jalovy proud, % z jmenovitého proudu filtru 100%

Délky a prafezy kabeld

Max. délka sitového kabelu (ptimé interni pfipojeni k ménici) Neomezeno (uréeno poklesem napéti)
Maximalni priifez vodi¢l k fidicim svorkam, neohebny kabel 1,5 mm?/16 AWG (2 x 0,75 mm?)
Maximalni prarez vodica k fidicim svorkam, pruzny kabel 1 mm?%/18 AWG
Maximalni prafez vodich k fidicim svorkdm, kabel s obalenym jadrem 0,5 mm?/20 AWG
Minimalni prdfez vodicua k fidicim svorkdm 0,25 mm?

Specifikace svorek PT

Pocet CT

3 (jeden pro kazdou fazi)

Zatizeni AAF se rovna

2 mQ

Sekundarni jmenovity proud

1 A nebo 5 A (hardwarové nastaveni)

Presnost

Tfida 0.5 nebo lepsi

Digitalni vstupy

Programovatelné digitalni vstupy

2(4)

Cislo svorky 18,19, 27 %, 29"
Logika PNP nebo NPN
Uroven napéti 0-24 vV DC
Uroven napéti, logicka 0 PNP <5V DC
Uroven napéti, logicka 1 PNP >10 V DC
Uroven napéti, logicka 0 NPN >19 V DC
Uroven napéti, logicka 1 NPN <14V DC
Maximalni napéti na vstupu 28 V DC
Vstupni odpor, Ri pfiblizné 4 kQ

VSechny digitdIni vstupy jsou galvanicky oddéleny od napdjeciho napéti (PELV) i od ostatnich svorek s vysokym napétim.

*) Svorky 27 a 29 Ize rovnéZ naprogramovat jako vystup.

Ridici karta, sériovd komunikace RS-485

Cislo svorky

68 (P, TX+, RX+), 69 (N, TX-, RX-)

Cislo svorky 61

Spole¢né pro svorky 68 a 69

Obvod sériové komunikace RS-485 je funkéné oddélen od ostatnich centrdlnich obvodu a galvanicky oddélen od napdjeciho

napéti (PELV).

Digitalni vystup

Programovatelné digitalni/pulzni vystupy 2
Cislo svorky 27,29V
Uroven napéti na digitalnim/kmitoctovém vystupu 0-24V
Max. vystupni proud (spotiebi¢ nebo zdroj) 40 mA
1) Svorky 27 a 29 Ize rovnéz naprogramovat jako vstup.

Ridici karta, vystup 24 V DC

Cislo svorky 13
Maximalni zatéz 200 mA

Napdjeni 24 V DC je galvanicky oddélené od napdjeciho napéti (PELV), ale md stejny potencidl jako analogové a digitdini vstupy

a vystupy.
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Okolni prostiedi

Kryti IP21, IP54
Vibracni zkouska 1,09
Relativni vlhkost 5-95 % (IEC 721-3-3; tfida 3K3 (bez kondenzace)) béhem provozu
Zkouska Ha2S na agresivni prostredi (IEC 60068-2-43) trida kD
Testovaci metoda podle IEC 60068-2-43 H2S (10 dni)

Teplota okoli

- s odleh¢enim max. neni k disp. °C
- s plnym vystupnim proudem (kratké teplotni pretizeni) max. 45 °C
- pfi nepfetrzitém plném vystupnim proudu (24 hodin) max. 40 °C
Minimalni teplota okoli pfi plném provozu 0°C
Minimalni teplota okoli pfi snizeném vykonu -10 °C
Teplota pfi skladovani/prepravé -25 az +70 °C
Maximalni nadmofskd vyska bez odleh¢eni 1000 m
Maximalni nadmofska vyska s odlehcenim 3000 m
Pouzité normy elektromagnetické kompatibility, emise EN 61800-3, EN 61000-6-3/4, EN 55011, IEC 61800-3

EN 61800-3, EN 61000-6-1/2,
Normy elektromagnetické kompatibility, odolnost EN 61000-4-2, EN 61000-4-3, EN 61000-4-4, EN 61000-4-5, EN 61000-4-6

Viykon fidici karty
Vzorkovaci perioda vstupu 5ms

Ridici karta, sériova komunikace prostrednictvim USB
Standard USB 1.1 (pIna rychlost)
Konektor USB Konektor USB typ ,zafizeni” B

Obecné specifikace

Maximalni pocet paralelnich filtre 4 na stejné sadé PT
U¢innost filtru 97%
Typicky prdmérny spinaci kmitocet 3,0-4,5 kHz
Doba odezvy (jalovy a harmonické) < 0,5ms
Doba regulace - fizeni jalového proudu <20 ms
Doba regulace - tizeni harmonické slozky proudu <20 ms
Preregulovani - fizeni jalového proudu <10%
Pferegulovani - fizeni harmonické slozky proudu <10%

Pripojeni k pocitaci se provadi prostfednictvim standardniho USB kabelu hostitel/zafizeni. Pfipojeni USB je galvanicky
oddéleno od napdjeciho napéti (PELV) i od ostatnich svorek s vysokym napétim. Pfipojeni USB neni galvanicky oddéleno od
ochranné zemé. Ke konektoru USB na jednotce pfipojte pouze izolovany pfenosny pocita¢ nebo pocita¢ nebo izolovany
kabel ¢i konvertor USB.

Ochrana a funkce

. Sledovani teploty chladice zajistuje, Ze aktivni filtr vypne pfi dosazeni predem definované urovné teploty. Tepelné
pretizeni nelze vynulovat, dokud teplota chladice neklesne pod piipustné hodnoty.

. Pokud chybi sitova faze, aktivni filtr vypne.
. Aktivni filtr ma pii sprdvném pouziti pojistek ochranu proti zkratu 100 kA.
. Kontrola napéti meziobvodu zajistuje, Ze se filtr vypne, je-li meziobvodové napéti pfilis nizké nebo pfilis vysoké.

. Aktivni filtr monitoruje sitovy proud a také interni proudy, aby bylo zajisténo, ze Grovné proudu nedosdhnou
kritické urovné. Pokud proud prekroci kritickou uroven, filtr vypne.
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11.4.2 Odlehceni pfi vysoké nadmorské vysce

V piipadé nizkého tlaku vzduchu je snizeno chlazeni
vzduchem.

V nadmoiské vysce do 1 000 m neni zadné odleh¢eni
zapotiebi, ale ve vysce nad 1 000 m by méla byt teplota
okoli (Tame) nebo max. vystupni proud (lout) snizen podle
Obrdzek 11.7.

Alternativnim fesenim je snizit ve vysokych nadmoftskych
vyskach teplotu okoli a tim zajistit 100% vystupni proud.
Jako ukézka cteni grafu je rozpracovéna situace ve 2 km.
Pfi teploté 45 °C (Tams, max — 3,3 K) je k dispozici 91 %
jmenovitého vystupniho proudu. Pii teploté 41,7 °C je k
dispozici 100 % jmenovitého vystupniho proudu.

Odleh¢eni pfi vysoké nadmoiské vysce
Snizeni vystupniho proudu v zévislosti na nadmofské vysce
pfi Tams, max pro velikosti rameckd D, E a F.

louT(%)
100

130BB008.10

T

95

920

85

80
0 500 1000 1500 2000 2500 3000

Altitude (meters above sea level)*

Obrazek 11.7 Odlehceni pfi vysoké nadmoiské vysce

11.5 Pojistky

Danfoss doporucuje pouzit pojistky nebo jisti¢e na strané
napajeni jako ochranu pro pfipad, Ze by doslo k poruse
komponenty uvniti ménice kmitoctu (prvni chyba).

OZNAMENI!

Pouziti pojistek nebo jisti¢t zajisti shodu s IEC 60364 pro
CE nebo NEC 2009 pro UL.

Ochrana vétve obvodu

Aby byla instalace chranéna pred rizikem poruchy
elektroinstalace ¢i vzniku pozaru, musi byt vsechny vétve v
instalaci, spinaci technika, stroje a podobné chranény proti
zkratu a nadproudu podle narodnich nebo mezinarodnich
predpisu.

OZNAMENI!

Uvedena doporuceni nezajistuji ochranu vétve obvodu
pro zajisténi shody s pozadavky UL.

Ochrana proti zkratu

Danfoss doporucuje pouzit pojistky nebo jistice v

kapitola 11.5.2 Tabulky pojistek, aby byla chrdnéna obsluha
a majetek v ptipadé zdvady komponenty ménice kmitoctu.

11.5.1 Nesoulad s UL

Nesoulad s UL

Pokud neni nutno dosahnout shody s UL/cUL, spole¢nost
Danfoss doporucuje pouzit nasledujici pojistky, coz zajisti
shodu s normou EN50178:

P132-P200
P250-P400

380-500 V typ gG
380-500 V typ gR

Tabulka 11.7 Doporuéené pojistky pro aplikace nevyzadujici
soulad s UL
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11.5.2 Tabulky pojistek
Shoda s UL Tabulky pojistek

380-480 V, velikost ramec¢ku D, E a F

Nize uvedené pojistky jsou vhodné pro pouziti v obvodech dodavajicich efektivni proud 100 000 A (symetricky), 240 V,
480 V, 500 V nebo 600 V podle jmenovitého napéti ménic¢e kmitoctu. PFi pouziti spravnych pojistek bude hodnota
jmenovitého zkratového proudu ménic¢e kmitoctu ¢init 100 000 Arms.

Ferraz-
. Bussmann | Bussmann SIBA LittelFuse Bussmann Bussmann Vnitini
Velikost Shawmut .
E1958 E4273 E180276 E71611 E4274 E125085 Moznost
/Typ E60314
JFHR2** T/)JDDZ** JFHR2 JFHR2** H/JDDZ** JFHR2* Bussmann
JFHR2**
P132 FWH- JJS- 2061032.40 L50S-400 A50-P400 NOS- 170M4012 170M4016
400 400 400
P160 FWH- JJS- 2061032.50 L50S-500 A50-P500 NOS- 170M4014 170M4016
500 500 500
P200 FWH- JJS- 2062032.63 L50S-600 A50-P600 NOS- 170M4016 170M4016
600 600 600
Tabulka 11.8 Velikost ramecku D, sitové pojistky, 380-480 V
Velikost/Typ Bussmann PN* Jmenovity vykon Ferraz Siba
P250 170M4017 700 A, 700 V 6.9URD33D08A0700 20 630 32.700
P315 170M6013 900 A, 700 V 6.9URD33D08A0900 20 630 32.900
P355 170M6013 900 A, 700 V 6.9URD33D08A0900 20 630 32.900
P400 170M6013 900 A, 700 V 6.9URD33D08A0900 20 630 32.900
Tabulka 11.9 Velikost ramecku E, sitové pojistky, 380-480 V
. L . Interni doplnék
Velikost/Typ Bussmann PN* Jmenovity vykon Siba
Bussmann
P450 170M7081 1600 A, 700 V 20 695 32.1600 170M7082
P500 170M7081 1600 A, 700 V 20 695 32.1600 170M7082
P560 170M7082 2 000 A, 700 V 20 695 32.2000 170M7082
P630 170M7082 2 000 A, 700 V 20 695 32.2000 170M7082

Tabulka 11.10 Velikost ramecku F, sitové pojistky, 380-480 V

Velikost/Typ Bussmann PN* Jmenovity vykon Siba
P450 170M8611 1100 A, 1 000 V 20 781 32.1000
P500 170M8611 1100 A, 1 000 V 20 781 32.1000
P560 170M6467 1400 A, 700 V 20 681 32.1400
P630 170M6467 1400 A, 700 V 20 681 32.1400

Tabulka 11.11 Velikost ramecku F, pojistky modulu meziobvodu sttidac¢e, 380-480 V

*Uvedené pojistky 170M Bussmann pouZivaji vizudini indikdtor -/80. Pro externi poufZiti Ize pouZit pojistky s indikdtorem -TN/80 typ T, -/110 nebo
TN/110 typ T stejné velikosti a proudu.
**Ke shodé s poZadavky UL Ize pouZzit libovolné uvedené pojistky min. 500 V UL s odpovidajicim jmenovitym proudem.
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11.5.3 Doplrikové pojistky pro vysoké vykony

Doplnkové pojistky

Velikost ramecku Bussmann PN Jmenovity vykon
D, EaF KTK-4 4 A, 600 V

Tabulka 11.12 Pojistka SMPS

Velikost/Typ Bussmann PN LittelFuse Jmenovity vykon
P132-P250, 380-500 V KTK-4 4 A, 600 V
P315-P630, 380-500 V KLK-15 15A, 600 V

Tabulka 11.13 Pojistky ventilatoru

Velikost/Typ Bussmann PN Jmenovity vykon Alternativni pojistky
P450-P630, 380-500 V 2,5-4,0 A LPJ-6 SP nebo SPI 6 A, 600 V Vsechny uvedené - ttida J
s dudlnim prvkem,
zpozdéni, 6A
P450-P630, 380-500 V 4,0-6,3 A LPJ-10 SP nebo SPI 10 A, 600 V Vsechny uvedené - ttida J

s dudlnim prvkem,

zpozdéni, 10 A
P450-P630, 380-500 V 6,3-10 A LPJ-15 SP nebo SPI 15 A, 600 V Vsechny uvedené - ttida J
s dudlnim prvkem,

zpozdéni, 15 A
P450-P630, 380-500 V 10-16 A LPJ-25 SP nebo SPI 25 A, 600 V Vsechny uvedené - ttida J
s dudlnim prvkem,

zpozdéni, 25 A

Tabulka 11.14 Pojistky ru¢niho regulatoru motoru

Velikost L o
L Bussmann PN* Jmenovity vykon Alternativni pojistky
ramecku
F LPJ-30 SP nebo SPI 30 A, 600 V Vsechny uvedené - tfida J s dualnim prvkem, zpozdéni, 30 A

Tabulka 11.15 Svorka chranéna 30A pojistkou

Velikost ramecku Bussmann PN* Jmenovity vykon Alternativni pojistky
F LPJ-6 SP nebo SPI 6 A, 600V Vsechny uvedené - tiida J s dualnim prvkem,
zpozdéni, 6 A

Tabulka 11.16 Pojistka transformatoru

Velikost ramecku Bussmann PN* Jmenovity vykon
F GMC-800MA 800 mA, 250 V

Tabulka 11.17 Pojistka NAMUR

Velikost ramecku Bussmann PN* Jmenovity vykon Alternativni pojistky
F LP-CC-6 6 A, 600V Vsechny uvedené - tfida CC, 6 A

Tabulka 11.18 Pojistka civky bezpecnostniho relé s relé PILS

Velikost ramecku LittelFuse PN Jmenovity vykon
D EF KLK-15 15 A, 600 V

Tabulka 11.19 Sitové pojistky (vykonova karta)
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Velikost ramecku Bussmann PN Jmenovity vykon
D, EF FNQ-R-3 3 A 600V

Tabulka 11.20 Pojistka transformatoru (sitovy stykac)

Velikost ramecku Bussmann PN Jmenovity vykon
D, EF FNQ-R-1 1A 600V

Tabulka 11.21 Pojistky mékkého naboje

11.6 Obecné utahovaci momenty

Pro dotahovani hardwaru popsaného v tomto materidlu pouzijte hodnoty momentu v Tabulka 11.22. Tyto hodnoty nejsou
uréeny pro pfipevnéni modull IGBT. Spravné hodnoty najdete v ndvodech k témto ndhradnim dildm.

Velikost htidele Velikost Sroubovaku Torx/Hex [mm] Moment [Nm] Moment [in-lbs]
M4 T-20/7 1,0 10
M5 T-25/8 2,3 20
M6 T-30/10 4,0 35
M8 T-40/13 9,6 85
M10 T-50/17 19,2 170
M12 18/19 19 170

Tabulka 11.22 Hodnoty momentu
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Rejstiik Digital In/Out 107
Digital input parameters 84
A Digital output parameters 84
AC sit. 5 Digitalni vstup 120,124
AF readouts 111 Digitalni vstupy. 121,148
AF settings 111 Digitalni vystup 149
AMA 119,124,128 Display parameters 78
AMA bez pfipojené svorky 27 112 Doba dobéhu 41
AMA s pfipojenou svorkou 27 112 Doba rozbéhu 41
Analog input 85 Doba vybijeni. 5
Analog output, 85 Doba zrychleni 41
Analogové zadana hodnota otacek 113 Drive information parameters 94
Analogové vstupy 148
Analogovy signal 123 E
Analogovy vstup 123 Elektricka instalace 33,35
Analogovy vystup 149 Elektromechanicka brzda 38
ATEX 56  EMC 39
ATEX ETR 56 Ethernet parameters 90
Auto On 119, 121 Externi poplach 114
Automatické pfizptisobeni motoru (AMA)........coeeeew. 37,52  Externipfikazy 121
Automaticky volny dobéh 40
F
B Fieldbus parameters 89
Bezpecné vypnuti momentu 35,113  Filtracni kondenzatory 26
Blokovany start/stop, inverzni 113 Funkce brzdy 57
Brake parameters 81  Funkce svorek 28
Brakes 81
Brzdéni 119,125 G
Brzdny rezistor 123 Graficky displej 43
Brzdny stfidac 28
Brzdny stfidac instalovany z vyroby. 28 H
Hand On 41
C Hlavni reaktance 52
Chladic¢ 127
Chlazeni. 16,55 I
Chybové zpravy - aktivni filtr 134 Indexované parametry 47
Comm. and options 107 Inicializace 48
Communications parameters 87 Instalace 39,40
Controller parameters 86 IT sit 26
Izolace motoru 30
D
Data motoru 40,41,128 )
Data readout parameters 96 Jistice 39
Data readouts 110 Jmenovity proud 16,124
Data redouts 98
Délky a priirezy kabelG 26,148,153
MG37A248 Danfoss A/S © Rev. 07-02-2014 V3echna prava vyhrazena. 159



Rejstiik Navod k pouzivani

Momentové charakteristiky 148
K Montaz 39
Kabel k brzdé 28 Motor feedback option parameters 98
Kabelaz 25 Motor parameters 79
Kabelovod 39 Motorovy kabel 27
Kabely k motoru 39
Klixon 56 N
Kompenzace jalového proudu 153 Nadproud 120
Kontrola brzdy 58 Napdjeci napéti 126
Kontrola otaceni motoru 27 Napajeni ze sité (L1, L2, L3) 147
Kontrolky (LED diody) 45 Napéti sité 119
Korekce kmit. nahoru 65 Navigacni tlacitka 40,119
Krokové 47 Nesoulad s Ul 155
Kryti 140, 141,142 Nesymetrie napéti 123

Neuspésny prabéh testu AMA 37
L Normalni pretizeni. 140, 141,142
Language package 1 51
Language package 2 51 0]
Language package 3 51 Ochrana a vlastnosti 151
Language package 4 51 Ochrana motoru 54,151
LCP 102 43 Ochrana proti pretizenti 16
LED diody 43 Ochrana vétve obvodu 155
Limits parameters 83 Odlehceni pfi vysoké nadmoriské VY3ce.......oeeenmeeeeeseecennns 155
Limits/Warnings 83 Okolni prostredi 151
Load parameters 79 Operation parameters 78
Lokalni fizenti. 119 Operation/Display. 106
Loziska NDE 31 Options parameters 87

Otacky motoru 40
M
Maximalni velikost kabelu 140, 141,142 P
Maximalni vstupni proud 140, 141,142 Panelu GLCP 48
MCB 113 70 Paralelni zapojeni motorti 38
MCO advanced parameters 102 PELV 112
MCO basic settings parameters 100 Pevna zadana hodnota 62
MCO data readout parameters 104 Planovani mista instalace 16
MCT 10 48,50 Pocitacové softwarové nastroje 49
Mechanicka brzda 59 Podminky v el.siti 152
Mechanické rozméry 144 Pojistky 39,126, 137,155
Meziobvod 123 Poplachy a vystrahy 131
Mezni hodnota momentu 41 Poskozeni pfi pfepravé 16
Mezni hodnota proudu 41 Potenciometr 114
Mezni hodnoty teploty 39 Povoleni béhu 120
Mistni rezim 41 Prace s grafickym ovladacim panelem LCP (GLCP)......ccoccceu... 43
Mistni start 41 Pfedvolené rychlosti 114
Moment 25,124 Pfenos dat z LCP 48
Moment pro svorky 25 Prepéti 41,120
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Pfepinace 5201, 5202 a S801 36  Ridicisignal 119
Ptikaz spusténi. 42 Ridici svorky 33,40,119, 121
Ptikaz startu nebo zastaveni 113 Ridici systém 14
Ptikaz zastaveni 120 Rizeni brzdy 124
Priklady aplikaci 112 Rizeni mechanické brzdy 38,116
Prikon 5,137
PFipojeni napajeni 25 R
Pfipojeni potitace 49 Rozptylova reaktance statoru 52
Ptipojeni pocitace k ménici kmitoc¢tu 49  R5-485 36,49, 115
PFipojeni pomoci komunikaéni sbérnice Fieldbus.................. 31 Rucné 4
Ptipojeni PTC termistoru 55  Rychlé menu 45
Pfipojeni sbérnice RS-485 49  Rychlé nastaveni 40
Pfipojeni sité 28 Rychly pfenos nastaveni parametrd pomoci ovladaciho pan-
. o i elu GLCP...... 48
Ptistup k fidicim svorkam 33
Profibus DP-V1 50 S
Profibus parameters 88 .
Sensor Input Option parameters 105
Programovani 40,41,123 L, .
Sériova komunikace........occcovveceeeeerrcere 119,120, 121,122,151
Proud motoru 128 o Lo
Seznam kédu poplach(/vystrah 131
Proud pfi pIném zatizeni 16 o
Sitové vstupy 22
Proudéni vzduchu 17 L
Sledovani vykonu brzdy 57
Proudové chranice 26 o
Smart Application Set-up (SAS) 40
Proudovy chrani¢ 26 .
Smart Logic parameters 92
Pulzni start/stop 117 .
Special features parameters 99
Pulzni start/Stop 113 . .
Special functions 108
Pulzni vstupy. 149 . .
Special functions parameters 93
R Specifikace svorek PT 153
Spinaci kmitocet 26,120
Ramp parameters 82
Start/stop 117
Reference 112
Status (Stav) 45
Reference parameters 82
L, Stavové zpravy. 43
Reléové vystupy 67,150
Stavovy rezim 119
Reset 46,121,122,124,128,129
Stejnosmérny meziobvod 134
Reverzace 114
Stejnosmérny proud 119
Rezim hlavniho menu 45 ) yp
.. i Stinéné kabely 27
Rezim rychlého menu 45
.. i Stinéné/pancérované kabely 29
ReZim spanku 120
i Stinéni kabell 25
RFI kondenzatory. 26
Stinény kabel 39
R Stinény/pancéfovany. 29
Ridici charakteristiky 150 T
Ridici kabely 35,39
. Tabulky pojistek 156
Ridici karta 123 iy polt
o L . o Tepelnd ochrana 14
Ridici karta, sériova komunikace prostfednictvim USB....... 151,
154 Tepelnd ochrana motoru 31,38,54,124
Ridici karta, sériova komunikace RS-485..........o..coomrrrsireeris 149  Teplotni spinac brzdného rezistoru 28
Ridici karta, vystup 24 V DC 150  Termistor 54,112,124
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Termistor motoru 115 Vystupni vykon (U, V, W) 147
Testovani funkénosti 41 Vzdalena zadana hodnota 120
Trojuhelnik 36
Typovy Stitek motoru 36 w
Warnings parameters 83
U ~
U¢inik 39 Z
Udaje o motoru 124  Zadana hodnota 119,120
Z&dana hodnota napéti zadavana pomoci potenciometru........
U 118
Ulogeni dat do LCP 48 Z4dana hodnota otacek 42,112,114,119
Umisténi svorek — velikost rdmecku D13.......oocceonecennecennnecennees 20 Zadana hodnota potenciometru 18
Unit information 109
Z
U Zadni chlazeni 16
Urovef napéti 148,153 Zéavére¢né nastaveni a test 36
Zdroj externiho ventilatoru 28
U Zemnéni. 26
USB 49 Zemnici spojeni 39
Zemnici vodi¢ 39
U Zkrat 125
Uspésné provedeni testu AMA 37 Zména datové hodnoty 47
Zména skupiny ¢iselnych datovych hodnot.........cccvveceen. 47
U Zména textovych hodnot 47
Uvedeni do provozu 137 Zména Udajl 47
Uzemnéni 26,39 Znacka shody s CE 14
Zpétna vazba 39,120,127
v Zrychleni/zpomaleni. 118
Ventilator 28 Zvedani 18
Volitelnd komunika¢ni karta 126 Zvukova izolace 39
Volitelné vybaveni 14,40
Volné misto pro chlazeni 39
Volny dobéh 46
Vstupni napéti 40,122
Vstupni polarita fidicich svorek, PNP 35
Vstupni svorka 123
Vstupni vykon 39,122
Vychozi nastaveni 48,76
Vykon motoru 128
Vykon omezeni harmonickych KmitoCtl........cceueeeevueceerennees 152
Viykon fidici karty. 151
Vypadek faze 123
Vypinac 40
Vypinac RFI 26
Vystup motoru 147
VYstupni proud........ceeeceeneceeneecenns 16,119, 124,140, 141, 142
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Danfoss nepiejima odpovédnost za pfipadné chyby v katalozich, brozurach a dal3ich tiskovych materialech. Danfoss si vyhrazuje pravo zménit své vyrobky bez pfedchoziho upozornéni. To se tyka
také vyrobkd jiz objednanych za predpokladu, Ze takové zmény nevyzaduji dodatecné pravy jiz dohodnutych podminek. Vsechny ochranné znamky uvedené v tomto navodu jsou majetkem
prislusnych spole¢nosti. Danfoss a logo firmy Danfoss jsou ochrannymi zndmkami firmy Danfoss A/S. Vechna prava vyhrazena.

130R0401 MG37A248

AR O
* M G 3 7 A 2 4 8 «



