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Bezpieczenstwo

Instrukcja obstugi

1 Bezpieczehstwo

1.1 Bezpieczenstwo

AOSTRZEZENIE

WYSOKIE NAPIECIE

Po podtaczeniu zasilania wejsciowego AC w przetwornicy
czestotliwosci wystepuje wysokie napiecie. Instalacje,
rozruch i konserwacje powinien wykonywac¢ wylacznie
wykwalifikowany personel. Wykonywanie instalacji,
rozruchu i konserwacji przez inne osoby grozi $miercia
lub powaznymi obrazeniami.

AOSTRZEZENIE

PRZYPADKOWY ROZRUCH

Jezeli przetwornica czestotliwosci jest podtaczona do
zasilania AC, silnik moze zosta¢ uruchomiony w kazdej
chwili. Przetwornica czestotliwosci, silnik oraz napedzany
sprzet musza by¢ w stanie gotowosci do pracy. Brak
gotowosci urzadzen do pracy w czasie podiaczenia
przetwornicy czestotliwosci do zasilania AC moze
doprowadzi¢ do Smierci, powaznych obrazen lub
uszkodzenia mienia.

AOSTRZEZENIE

CZAS ROZLADOWANIA

Przetwornice czestotliwosci zawierajg kondensatory
obwodu DC, ktdére pozostaja natadowane po odtaczeniu
zasilania od przetwornicy. W celu unikniecia porazenia
pradem nalezy odlaczy¢ zasilanie AC, wszystkie silniki
elektryczne z magnesami trwalymi oraz wszelkie zdalne
zrédta zasilania obwodu DC, w tym zasilanie akumula-
torowe, UPS i obwody DC potaczone z innymi
przetwornicami czestotliwosci. Przed przystapieniem do
czynnosci serwisowych lub napraw nalezy odczeka¢, az
kondensatory w petni roztaduja sie. Czas oczekiwania
okre$lono w tabeli Czas wytadowania. Serwisowanie lub
naprawy urzadzenia przed uptywem okreslonego czasu
od odfaczenia zasilania w razie nieroztadowania konden-
satoré6w moga skutkowac smiercig lub powaznymi
obrazeniami.

Napiecie [V] | Zakres mocy [kW]| Minimalny czas oczekiwania
(min)
132-250 kW* 20
380-500
315-630 kW 40

Tabela 1.1 Czasy roztadowania

*Zakresy mocy dotyczq pracy przy normalnym przecigzeniu.

o v,

Tabela 1.2 Zezwolenia & Aprobaty
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Instrukcja obstugi

2 Wprowadzenie

2.1 Rysunki z widokiem rozwinietym

1308X167.10

1 Karta sterujaca 14 |Modut SCR/diodowy

2 Zaciski wejsciowe sterowania 15 |Szyna magistrali wyjsciowej IGBT
3 Lokalny panel sterowania (LCP) 16 | Zaciski wyjsciowe silnika

4 Opcja C karty sterujacej 17 | Czujnik pradu

5 Wspornik mocujacy 18 |Zespdt wentylatorow

6 Ptyta montazowa karty mocy 19 | Transformator wentylatora

7 Karta mocy 20 |Zaciski wejscia AC

8 Zespot baterii kondensatoréow 21 | Szyna magistrali wejscia AC

9 Bezpieczniki migkkiego tadowania 22 | Zespot ptyty montazowej zaciskdw wejsciowych
10 Karta miekkiego tadowania 23 | Bezpiecznik wentylatora

1 Wzbudnik DC 24 | Pokrywa baterii kondensatoréw
12 Modut miekkiego tadowania 25 |Karta sprzegacza optycznego IGBT
13 Modut IGBT

llustracja 2.1 Obudowa przetwornicy czestotliwosci, wymiar obudowy D13
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130BD571.11

1 Lokalny panel sterowania (LCP) 13 |Bezpieczniki sieciowe
2 Karta aktywnego filtra (AFC) 14 | Roztacznik zasilania
3 Warystor tlenkowy (MOV) 15 | Zaciski zasilania
4 Rezystory miekkiego fadowania 16 |Wentylator radiatora
5 Plyta roztadowujaca kondensatorow AC 17 |Bateria kondensatoréow DC
6 Stycznik zasilania 18 | Transformator pradowy
7 Wzbudnik LC 19 | Filtr trybu réznicowego RFI
8 Kondensatory AC 20 |Filtr sktadowej zerowej RFI
9 Szyny zbiorcze zasilania do wejscia przetwornicy czestot- |21 | Wzbudnik HI
liwosci
10 Bezpieczniki IGBT 22 |Karta mocy
1 RFI

llustracja 2.2 Obudowa filtra, wymiar obudowy D13
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130BX168.10

1 Karta sterujaca 14 [SCR i dioda

2 Zaciski wejsciowe sterowania 15 |Wzbudnik wentylatora (nie we wszystkich urzadzeniach)
3 Lokalny panel sterowania (LCP) 16 | Zespot rezystora migkkiego tadowania
4 Opcja C karty sterujacej 17 | Szyna magistrali wyjsciowej IGBT

5 Wspornik mocujacy 18 | Zespot wentylatorow

6 Ptyta montazowa karty mocy 19 | Zaciski wyjsciowe silnika

7 Karta mocy 20 | Czujnik pradu

8 Karta sprzegacza optycznego IGBT 21 Zaciski wejscia zasilania AC

9 Zespot gérnej baterii kondensatoréw 22 | Plyta montazowa zaciskow wejsciowych
10 Bezpieczniki miekkiego tadowania 23 | Szyna magistrali wejscia AC

1 Wzbudnik DC 24 | Karta miekkiego tadowania

12 Transformator wentylatora 25 | Zespot dolnej baterii kondensatorow

13 Modut IGBT

llustracja 2.3 Obudowa przetwornicy czestotliwosci, wymiar obudowy E9
8 Danfoss A/S © Wer. 2014-02-07 Wszelkie prawa zastrzezone. MG37A249
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130BD572.11

1 Lokalny panel sterowania (LCP) 12 Przektadniki pradowe kondensatora AC
2 Karta aktywnego filtra (AFC) 13 Wentylator radiatora
3 Styczniki zasilania 14 Zaciski zasilania
4 Rezystory miekkiego tadowania 15 Roztacznik zasilania
5 Filtr trybu réznicowego RFI 16 Bezpieczniki sieciowe
6 Filtr sktadowej zerowej RFI 17 Wzbudnik LC
7 Transformator pradowy (CT) 18 Wzbudnik HI
8 Szyny zbiorcze zasilania do wyjscia przetwornicy czestot- 19 Karta mocy
liwosci
9 Kondensatory AC 20 Karta sterujaca
10 RFI 21 Podstawka LCP
1 Dolna bateria kondensatoréw DC

llustracja 2.4 Obudowa filtra, wymiar obudowy E9
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130BX334.11

N

1 Stycznik Wyltacznik lub roztacznik (jesli zostat zakupiony)
2 Filtr RFI Bezpieczniki zasilania AC/linii (jesli zostaty zakupione)
3 Zaciski zasilania wejsciowego AC

llustracja 2.5 Szafka opcji, wymiar obudowy F18

*Szafka opcji nie jest opcjonalna w przypadku LHD. Sprzet pomocniczy jest przechowywany w szafce.

Danfoss A/S © Wer. 2014-02-07 Wszelkie prawa zastrzezone.
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130BD573.10

1 Lokalny panel sterowania (LCP) 10 Szyny zbiorcze zasilania do wejscia przetwornicy czestot-
liwosci

2 Karta aktywnego filtra (AFC) 1" Wentylatory radiatora

3 Rezystory miekkiego tadowania 12 Zaciski zasilania (R/L1, S/L2, T/L3) z szafki opcji

4 Warystor tlenkowy (MOV) 13 Filtr trybu réznicowego RFI

5 Ptyta roztadowujaca kondensatoréw AC 14 Filtr sktadowej zerowej RFI

6 Wzbudnik LC 15 Stycznik zasilania

7 Wzbudnik HI 16 Karta mocy

8 Wentylator mieszajacy 17 Karta sterujgca

9 Bezpieczniki IGBT 18 Podstawka LCP

llustracja 2.6 Szafka filtra, wymiar obudowy F18

MG37A249 Danfoss A/S © Wer. 2014-02-07 Wszelkie prawa zastrzezone.
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130BX331.11

1 Modut prostownika 7 Sruby uchwytéw do podnoszenia modutu (montowane na
rozpérce pionowej)

2 Szyna zbiorcza DC 8 Wentylator radiatora modutu

3 Bezpiecznik SMPS 9 Pokrywa drzwi wentylatora

4 (Opcjonalnie) tylni wspornik mocujacy bezpiecznika AC 10 Bezpiecznik SMPS

5 (Opcjonalnie) srodkowy wspornik mocujacy bezpiecznika AC |11 Karta mocy

6 (Opcjonalnie) przedni wspornik mocujacy bezpiecznika AC 12 Ztacza panelu

llustracja 2.7 Szafka prostownika, wymiar obudowy F18
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-
130BX330.10

11
1 Transformator wentylatora 9 Pokrywa drzwi wentylatora
2 Wzbudnik obwodu DC 10 Wentylator radiatora modutu
3 Ptyta ostony gérnej 1" Modut inwertera
4 Karta MDCIC 12 Ztacza panelu
5 Karta sterujaca 13 Bezpiecznik DC
6 Bezpiecznik SMPS i bezpiecznik wentylatora 14 Wspornik mocujacy
7 Szyna wyjsciowa silnika 15 Magistrala DC (+)
8 Szyna wyjsciowa hamulca 16 Magistrala DC (-)

llustracja 2.8 Szafka inwertera, wymiar obudowy F18

MG37A249 Danfoss A/S © Wer. 2014-02-07 Wszelkie prawa zastrzezone. 13
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Wprowadzenie Instrukcja obstugi
2.2 Przeznaczenie niniejszej instrukcji e  Zastosowane wyposazenie opcjonalne moze
wptynaé na niektdre z opisanych tu procedur.
Przeznaczeniem tego podrecznika jest dostarczenie Nalezy zapozna¢ sie z wymaganiami zawartymi w
informacji na temat instalacji i eksploatacji przetwornicy instrukcjach dostarczonych z wyposazeniem
czestotliwosci VLT® Low Harmonic Drive. Podrecznik opcjonalnym. Skontaktuj sie z lokalnym dostawca
zawiera wazne informacje na temat bezpieczenstwa w firmy Danfoss lub odwiedz strone internetowa
zakresie instalacji i eksploatacji. W rozdziat 1 Bezpieczeristwo firmy Danfoss: www.danfoss.com/BusinessAreas/
i rozdziat 2 Wprowadzenie przedstawiono funkcje DrivesSolutions/Documentations/Technical
urzadzenia oraz prawidtowe procedury instalacji +Documentation.htmw celu pobrania materiatéw
mechanicznej i elektrycznej. Podrecznik zawiera rozdziaty lub uzyskania dodatkowych informacji.

na temat rozruchu i oddawania do eksploatacji, aplikacji i
podstaw rozwigzywania problemdéw. rozdziat 11 Dane
techniczne zawiera krotki opis warto$ci znamionowych i
rozmiaréw, a takze inne specyfikacje operacyjne. Niniejszy
podrecznik zawiera podstawowe informacje na temat
urzadzenia oraz objasnia konfigurowanie i podstawy 2.5 OpiS produktu
obstugi.

. Instrukcja obstugi urzqdzenia VLT® Active Filter
AAF00x zawiera dodatkowe informacje na temat
filtra bedacego czescia przetwornicy czestot-
liwosci Low Harmonic Drive.

Przetwornica czestotliwosci jest elektronicznym sterow-
23 Approvals nikiem silnika, ktéry przeksztatca zasilanie DC na wyjsciowe

zasilanie AC o zmiennym ksztatcie fali. Czestotliwos¢ i

czujnikéw pozycji przenosnika tasmowego. Przetwornica
czestotliwosci moze takze sterowac silnikiem poprzez

napiecie wyjscia sg regulowane w taki sposéb, aby
sterowac¢ predkoscig lub momentem obrotowym silnika.

Tabela 2.1 Znaki zgodnosci: CE, UL i C-Tick reakcje na zdalne polecenia wysylane ze sterownikéw
zewnetrznych.

Przetwornica czestotliwosci zmienia predkos¢ silnika w
odpowiedzi na sprzezenie zwrotne z systemu, np. z

Przetwornica czestotliwosci spetniata wymogi

zachowywania pamieci w wysokich temperaturach zgodnie Przetwornica czestotliwosci
z norma UL508C. Wiecej informacji mozna znalez¢ w
rozdziat 3.4.17 Zabezpieczenie termiczne silnika
rozdziat 3.6.3 Zabezpieczenie termiczne silnika. . generuje ostrzezenia lub alarmy o btedach

24 Materia’fy dodatkowe . zatrzymuje | uruchamia silnik
. optymalizuje sprawnos$¢ energetyczng

. monitoruje status systemu i silnika

Dostepne sg dodatkowe materiaty opisujace zaawan-

sowane funkcje i procedury programowania przetwornic Funkcje pracy i nadzoru s przedstawiane w postaci
czestotliwosci. wskazan statusu przekazywanych do zewnetrznego
systemu sterowania lub poprzez sie¢ komunikacji

e VLT® AutomationDrive FC 302 Instrukcja obstugi SZeregowe.

zawiera informacje dotyczace bezpiecznej
instalacji i bezpiecznego uruchomienia
przetwornicy czestotliwosci.

Przetwornica czestotliwosci o niskich parametrach
harmonicznych (Low Harmonic Drive, LHD) to pojedyncze
urzadzenie sktadajace sie z przetwornicy czestotliwosci i
zaawansowanego aktywnego filtra (AAF) do ograniczania
harmonicznych. Przetwornica czestotliwosci i filtr sg 2
osobnymi modutami sktadajacymi sie na zintegrowany

. VLT® AutomationDrive FC 302 Przewodnik progra-
mowania zawiera szczegétowe informacje o pracy
z parametrami oraz wiele przyktadow aplikacji.

e VLT® AutomationDrive FC 302 Zalecenia Projektowe system, ale funkcjonujacymi niezaleznie. W tej instrukdji
opisuja szczegdtowo mozliwosci i funkgje przedstawiono osobne specyfikacje dla przetwornicy
pomocne w projektowaniu systeméw sterowania czestotliwosci i filtra. Poniewaz przetwornica czestotliwosci
silnikami. i filtr znajduja sie w tej samej obudowie, urzadzenie jest

transportowane, instalowane i obstugiwane jako jedna

. Danfoss oferuje takze uzupetniajace publikacje i
podreczniki.
Patrz www.danfoss.com/BusinessAreas/DrivesSo-
lutions/Documentations/Technical
+Documentation.htm w celu zapoznania sie z lista.

catos¢.
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Wprowadzenie Instrukcja obstugi

2.6 Funkcje wewnetrznego wyposazenia

2.6.1 Zasada dziatania

VLT Low Harmonic Drive to przetwornica czestotliwosci duzej mocy ze zintegrowanym aktywnym filtrem. Aktywny filtr to
urzadzenie, ktére aktywnie monitoruje poziomy znieksztatceh harmonicznych i podaje kompensujacy prad harmoniczny do
linii, aby zrbwnowazy¢ harmoniczne.
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llustracja 2.9 OgéIny schemat Low Harmonic Drive

Przetwornice niskich harmonicznych s3 tak zaprojektowane, aby pobiera¢ prad o idealnym sinusoidalnym przebiegu z sieci
zasilajacej ze wspétczynnikiem mocy wynoszacym 1. Gdy tradycyjne nieliniowe obcigzenie pobiera prad o ksztatcie
impulsowym, przetwornica niskich harmonicznych kompensuje to poprzez obwdd réwnolegtego filtra, zmniejszajac
naprezenie w sieci zasilajacej. Przetwornica czestotliwosci o niskich parametrach harmonicznych spetnia najbardziej
wymagajace standardy dotyczace harmonicznych i ma THiD ponizej 5% przy petnym obcigzeniu dla znieksztatcenia
wstepnego <3% w sieci tréjfazowej o niesymetrycznosci réwnej 3%.

2.6.2 Zgodnos$¢ z IEEE519

Przetwornica czestotliwosci o niskich parametrach harmonicznych zaprojektowano tak, aby spetniato zalecenia IEEE519 dla
Isc/Il >20 dla pozioméw poszczegdlnych parzystych harmonicznych. Filtr korzysta z progresywnej czestotliwosci przetaczania,
co prowadzi do duzego rozrzutu czestotliwosci i w rezultacie nizszych pozioméw poszczegélnych harmonicznych powyzej
50.
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3 Montaz

3.1 Wykaz czynnosci kontrolnych w miejscu e Upewnic sig, ze wartos¢ znamionowa pradu
montazu wyjsciowego jest rowna lub wigksza od wartos¢
znamionowej pradu petnego obcigzenia dla
3.1.1 Planowanie miejsca montazu szczytowej sprawnosci silnika.
. Wielkos$¢ silnika i moc przetwornicy
Wybra¢ najlepsze miejsce dla urzadzenia, biorac pod czestotliwosci musza by¢ zgodne dla
uwage nastepujace czynniki (patrz informacje w dalszej zapewnienia prawidtowej ochrony przed
czesci dokumentu oraz w Zaleceniach Projektowych): przecigzeniem.
. Robocza temperatura otoczenia s . . .
. Jezeli warto$¢ znamionowa przetwornicy
. Metoda montazu czestotliwosci jest nizsza od wartosci

znamionowej silnika, nie mozna
osiagna¢ petnej mocy silnika.

. Chtodzenie

. Potozenie urzadzenia
3.3 Instalacja mechaniczna

. Prowadzenie przewodéw
e  Dostarczanie napiecia i pradu ze zrédta zasilania 3.3.1 Chtodzenie i przeptyw powietrza
. Wartos¢ znamionowa pradu w zakresie

Chiodzenie
Chtodzenie mozna zapewni¢ na rézne sposoby, za pomoca
kanatéw chtodzacych na dole i na gérze urzadzenia,

3.2 Wykaz czynnoéci kontrolnych przed poprzez pobieranie i wypuszczanie powietrza z tytu
montazem WyposaZenia urzadzenia lub tgczac mozliwosci chfodzenia.

. Wartosci znamionowe bezpiecznikéw, jesli nie s
uzywane wbudowane bezpieczniki

Chtodzenie od tytu

e Przed rozpakowywaniem przetwornicy czestot- Powietrze z tylnego kanatu moze réwniez by¢
liwosci sprawdzi¢, czy opakowanie jest przepuszczane do i na zewnatrz z tytu obudowy Rittal TS8
nienaruszone. Jesli urzadzenie jest uszkodzone, dla wymiaru obudowy F18 LHD. Jest to rozwigzanie, w
natychmiast zawiadomic o tym fakcie firme ktorym powietrze do tylnego kanatu moze by¢ pobierane z
transportowq zewnatrz zaktadu, za$ ciepto oddawane jest z powrotem na
e Przed rozpakowaniem przetwornicy czestotliwosci zewnatrz zakfadu, co zmniejsza wymogi w zakresie
przetransportowac ja na niewielkg odlegtos$¢ od klimatyzacji.

docelowego miejsca instalagji NOTYFIKACJA

. Poréwnac¢ numer modelu urzadzenia na tabliczce
znamionowej z numerem na zaméwieniu celem
sprawdzenia, czy dostarczono wiasciwe

Na obudowie musi sie znajdowac jeden lub wiecej
wentylatoréw drzwiowych, aby usuwac¢ tracone ciepto
nieodprowadzone przez tylny kanat przetwornicy, a

urzadzenie takze wszelkie ciepto generowane przez inne elementy
. Upewnic sie, ze ponizsze parametry maja tozsame zainstalowane wewnatrz obudowy. Nalezy wyliczy¢
napiecia znamionowe: catkowity wymagany strumien powietrza, aby wybra¢

odpowiednie wentylatory. Niektérzy producenci obudéw
oferuja oprogramowanie stuzace do tego rodzaju
e Przetwornica czestotliwosci obliczen (np. oprogramowanie Rittal Therm).

. Silnik

° Zasilanie (moc)
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Przeptyw powietrza
Nalezy zapewni¢ odpowiedni przeptyw powietrza nad radiatorem. Natezenie tego przeptywu zostato opisane w Tabela 3.1.

Przeptyw powietrza przez Wentylator radiatora
wentylator w drzwiach/gérny taczny przeptyw powietrza dla
Ochrona obudowy Wymiar obudowy wentylator wielu wentylatorow
taczny przeplyw powietrza dla
wielu wentylatoréw
D13 3 wentylatory drzwiowe, 2 wentylatory radiatora,
(LHD120) 510 m3/h (300 cfm) 1530 m3/h (900 cfm)
(2+1, 3x170=510) (1+1, 2x765=1530)
E9 P315-P400 4 wentylatory drzwiowe, 2 wentylatory radiatora,
IP21/NEMA 1
(LHD210) 680 m3/h (400 cfm) 2675 m3/h (1574 cfm)
IP54/NEMA 12
(2+2, 4x170=680) (141, 1230+1445=2675)
F18 6 wentylatoréw drzwiowych, 5 wentylatoréw radiatora,
(LHD330) 3150 m3/h (1854 cfm) 4485 m3/h (2639 cfm)
(6x525=3150) 2+142, ((2x765)+(3x985)=4485)

Tabela 3.1 Przeptyw powietrza przez radiator

NOTYFIKACJA

W przypadku sekcji przetwornicy wentylator pracuje z nastepujacych powodow:
1. AMA
Trzymanie DC
Wstepne magnesowanie
Hamowanie DC
Przekroczono 60% pradu znamionowego
Przekroczono okreslong temperature radiatora (zaleznie od wielkosci mocy)

Przekroczono okreslong temperature otoczenia karty mocy (zaleznie od wielkosci mocy)

©® N & U p w N

Przekroczono okreslong temperature otoczenia karty sterujacej

Gdy wentylator sie uruchomi, dziata przez co najmniej 10 minut.

NOTYFIKACJA

W przypadku aktywnego filtra wentylator pracuje z nastepujacych powodéw:
1. Praca aktywnego filtra
2 Aktywny filtr nie dziala, lecz prad zasilania przekracza ograniczenie (zaleznie od wielko$ci mocy)
3 Przekroczono okreslong temperature radiatora (zaleznie od wielkosci mocy)
4, Przekroczono okreslong temperature otoczenia karty mocy (zaleznie od wielkosci mocy)
5

Przekroczono okreslong temperature otoczenia karty sterujacej
Gdy wentylator sie uruchomi, dziata przez co najmniej 10 minut.

Zewnetrzne kanaly
Jezeli do szafy Rittal dodawany jest zewnetrzny uktad kanatéw, nalezy wyliczy¢ spadek cisnienia w kanatach. Nalezy
skorzysta¢ z ponizszych tabel, aby obnizy¢ wartosci znamionowe przetwornicy czestotliwosci zgodnie ze spadkiem cisnienia.

MG37A249 Danfoss A/S © Wer. 2014-02-07 Wszelkie prawa zastrzezone. 17
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llustracja 3.1 Obnizanie wartosci znamionowych obudowy D w
funkcji zmiany cisnienia

Przeplyw powietrza przez przetwornice czestotliwosci: 765
m3/h (450 cfm)
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llustracja 3.2 Obnizanie wartosci znamionowych obudowy E w
funkcji zmiany cisnienia (maly wentylator), P315

Przeptyw powietrza przez przetwornice czestotliwosci: 1105
m3/h (650 cfm)
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llustracja 3.3 Obnizanie wartosci znamionowych obudowy E w
funkcji zmiany cisnienia (duzy wentylator), P355-P450
Przeplyw powietrza przez przetwornice czestotliwosci: 1445
m3/h (850 cfm)
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llustracja 3.4 Obnizanie wartosci znamionowych obudowy F w
funkcji zmiany cisnienia
Przeplyw powietrza przez przetwornice czestotliwosci: 985
m3/h (580 cfm)

3.3.2 Podnoszenie

Przetwornice podnosi¢ za odpowiednie uchwyty do
podnoszenia. Dla wszystkich obudéw D korzysta¢ z
odpowiedniego preta, aby nie wygiag¢ otworéw do
podnoszenia na przetwornicy.

Lifting Holes

130BC166.10

llustracja 3.5 Zalecana metoda podnoszenia, wymiar obudowy
D13

Lifting Holes

130BC170.10

llustracja 3.6 Zalecana metoda podnoszenia, wymiar obudowy
E9

18 Danfoss A/S © Wer. 2014-02-07 Wszelkie prawa zastrzezone.
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AOSTRZEZENIE|

Pret do podnoszenia musi by¢ dostosowany do ciezaru
przetwornicy czestotliwosci. Patrz rozdziat 11.2.1 Wymiary
fizyczne w celu sprawdzenia ciezaru poszczegélnych
wymiaréw obudéw. Maksymalna srednica preta to

2,5 cm (1 cal). Kat mierzony od géry przetwornicy
czestotliwosci do linki do podnoszenia musi wynosi¢ 60°
lub wiecej.

130BD574.10

—_

Otwory do podnoszenia dla filtra

N

Otwory do podnoszenia dla przetwornicy czestotliwosci

llustracja 3.7 Zalecana metoda podnoszenia, wymiar obudowy
F18.

NOTYFIKACJA

Obudowe F mozna takze podnosi¢ za pomoca drazka
rozporowego.

NOTYFIKACJA

Podstawa obudowy F18 jest zapakowana osobno i
dostarczana w ramach dostawy. Przetwornice czestot-
liwosci nalezy zamocowac na podstawie w docelowej
lokalizacji. Podstawa umozliwia prawidtowy przeptyw
powietrza i chtodzenie.
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3.3.3 Potozenie zaciskbw — wymiar obudowy D13
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llustracja 3.8 Potozenie zaciskow dla wymiaru obudowy D13

Umozliwiajg zginanie sztywnych kabli zasilania.

NOTYFIKACJA
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Wszystkie obudowy D sg dostepne ze standardowymi zaciskami wejsciowymi, bezpiecznikiem lub rozigcznikiem.

20 Danfoss A/S © Wer. 2014-02-07 Wszelkie prawa zastrzezone.

MG37A249



Montaz Instrukcja obstugi

3.3.4 Potozenie zaciskbw — wymiar obudowy E9
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900.0 .
[35.4]

llustracja 3.9 Polozenie zaciskéw dla wymiaru obudowy E9

Umozliwiajg zginanie sztywnych kabli zasilania.

NOTYFIKACJA

Wszystkie obudowy D sa dostepne ze standardowymi zaciskami wejsciowymi, bezpiecznikiem lub roztacznikiem.
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3.3.5 Potozenie zaciskbw — wymiar obudowy F18
Podczas projektowania dostepu do przewoddéw nalezy wzig¢ pod uwage potozenie zaciskdw.

Urzadzenia w obudowach F majg cztery blokowane szafki:

1. Szafka opcji wejscia (nie jest opcja dla LHD)

Szafka filtra

Szafka prostownika

H wnN

Szafka inwertera

W rozdziat 2.1 Rysunki z widokiem rozwinietym mozna znalez¢ widok rozwiniety kazdej z szafek. Wejscia zasilania znajduja sie
w szafce opcji wejscia, ktéra doprowadza zasilanie do prostownika przez posredniczace szyny zbiorcze. Wyjscie z urzadzenia
znajduje sie w szafce inwertera. W szafce prostownika nie ma zadnych zaciskéw pofaczeniowych. Posredniczace szyny
zbiorcze nie zostaly pokazane.

I
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llustracja 3.10 Szafka opcji wejscia, wymiar obudowy F18 — tylko bezpieczniki

Ptyta dfawika jest 42 mm ponizej poziomu 0. Pokazano widoki z lewej strony, przodu i z prawej strony.
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llustracja 3.11 Szafka opcji wejscia z wylacznikiem, wymiar obudowy F18

Ptyta dtawika jest 42 mm ponizej poziomu 0. Pokazano widoki z lewej strony, przodu i z prawej strony.
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llustracja 3.12 Szafka inwertera, wymiar obudowy F18
Ptyta dfawika jest 42 mm ponizej poziomu 0. Pokazano widoki z lewej strony, przodu i z prawej strony.
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3.3.6 Moment obrotowy

W przypadku wszystkich potaczen elektrycznych koniecznie
nalezy stosowac wiasciwy moment obrotowy. Niepoprawny
moment obrotowy bedzie skutkowat niewtasciwym
potaczeniem elektrycznym. Odpowiedni moment obrotowy
nalezy zapewnic¢ za pomoca klucza dynamometrycznego.

176FA247.12

]

> 7]
Lol

88
=
/

Nm/in-lbs

llustracja 3.13 Sruby nalezy dokrecaé za pomoca klucza
dynamometrycznego

Wymiar | Zacisk Moment obrotowy | Wielkos¢
obudowy Sruby
Zasilanie 19-40 Nm
M10
Silnik (168-354 in-lbs)
D Podziat
L 8,5-20,5 Nm
obciazenia . M8
(75-181 in-lbs)
Hamulec
Zasilanie
Silnik 19-40 Nm
: . M10
£ Podziat (168-354 in-Ibs)
obciazenia
8,5-20,5 Nm
Hamulec . M8
(75-181 in-lbs)
Zasilanie 19-40 Nm
M10
Silnik (168-354 in-lbs)
Podziat 19-40 Nm
L X M10
F obciazenia (168-354 in-lbs)
8,5-20,5 Nm
Hamulec . M8
(75-181 in-lbs)
8,5-20,5 Nm
Regen X M8
(75-181 in-lbs)

Tabela 3.2 Moment obrotowy dla zaciskéw

3.4 Instalacja elektryczna

3.4.1 Podtaczenie zasilania

NOTYFIKACJA

Kable — informacje ogdlne

Cate okablowanie musi by¢ zgodne z miedzynarodowymi
oraz lokalnymi przepisami dotyczacymi przekrojow
poprzecznych kabli oraz temperatury otoczenia.
Aplikacje UL wymagaja przewodéw miedzianych 75°C. W
przypadku aplikacji innych niz UL pod wzgledem
termicznym dopuszczalne sg przewody 75 i 90°C.

Potaczenia kabla zasilania sg potozone w sposéb ukazany
w llustracja 3.14. Wymiarowanie przekroju kabla musi by¢
wykonane zgodnie z warto$cig znamionowg pradu oraz
przepisami lokalnymi. Szczegétowe informacje znajduja sie
w rozdziat 11.3.1 Przekroje i dtugosci kabli.

Aby zapewni¢ ochrone przetwornicy, nalezy uzy¢
zalecanych bezpiecznikéw (o ile bezpieczniki nie sg
wbudowane). Zalecenia dotyczace bezpiecznikéw zostaty
przedstawione w rozdziat 11.5 Bezpieczniki. Nalezy
zagwarantowac, ze zamontowane bezpieczniki sg zgodne z
lokalnymi przepisami.

Zaciski zasilania s3 dopasowane do wylgcznika zasilania,
jesli zostat on dofaczony do urzadzenia.

| 150BA026.10

91 (L1)

3-fazowe
wejscie 92 (L2)
mocy 93 (L3)

= 95 PE@
- |

llustracja 3.14 Potaczenia kabli zasilania

NOTYFIKACJA

Aby spetni¢ wymogi specyfikacji na temat emisji EMC,
zaleca sie korzysta¢ z kabli ekranowanych/zbrojonych.
Jezeli uzyto kabla nieekranowanego/niezbrojonego, patrz
rozdziat 3.4.11 Okablowanie zasilania i sterowania dla
kabli nieekranowanych.

Prawidtowe wymiary przekroju poprzecznego i dtugosci
kabli silnika znajduja sie w rozdziat 11 Dane techniczne.

MG37A249
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Ekranowanie kabli

Nalezy unika¢ instalacji ze skreconymi koricéwkami ekranu
(skreconych koncéwek oplotu ekranu lub przewodu
wielozytowego). Niszczg one skutecznos¢ ekranu przy
wyzszych czestotliwosciach. Jesli zachodzi koniecznos¢
przerwania ekranu w celu zainstalowania izolatora lub
stycznika silnika, nalezy tak wykona¢ montaz, by w catym
torze kablowym zachowac¢ ciagtos¢ ekranu z najnizsza
mozliwg impedancjg dla wysokich czestotliwosci.

Podtaczy¢ ekran kabla silnika do ptytki odsprzegajacej
mocowania mechanicznego przetwornicy czestotliwosci
oraz do metalowej obudowy silnika.

Potaczenie ekranu powinno mie¢ jak najwieksza mozliwa
powierzchnie (zacisk kablowy). Umozliwiaja to akcesoria
instalacyjne dostarczone z przetwornica czestotliwosci.

Dtugos¢ i przekréj poprzeczny kabla

Przetwornica czestotliwosci zostata przetestowana pod
katem zgodnosci EMC przy okreslonej dtugosci kabla. Kabel
silnika powinien by¢ jak najkrotszy, aby zredukowac
poziom zakidcen i prady uptywowe.

Czestotliwos¢ przefaczania

Kiedy przetwornice czestotliwosci uzywane sg razem z
filtrami fal sinusoidalnych w celu ograniczenia poziomu
hatasu akustycznego silnika, nalezy ustawi¢ czestotliwos¢
przetaczania zgodnie z instrukgja filtra fal sinusoidalnych w
14-01 Czestotliwos¢ kluczowania.

Zac- |96 (97 | 98 | 99
isk

Napiecie silnika 0-100% napiecia
U | V | W [PEY|zasilania.
3 przewody wychodzace z silnika

ut| vl [wi
W2([U2|Vv2

taczenie w trdjkat

PE"
6 przewodow wychodzacych z silnika

taczenie w gwiazde U2, V2, W2
U1 | V1 [W1|PEY[U2, V2 i W2 nalezy potaczy¢ miedzy
soba oddzielnie

Tabela 3.3 Podtaczenie kabli

DPrzytqcze uziemienia

Motor Motor <
P U, v, w, Ly, v, w, =
| ; <
P O——o—O L O O O N
| | =
U, v, W, v, Vi w,

O O @) i

FC FC

- % 97 98 | L o6 97 98 |

Y A

llustracja 3.15 Konfiguracje zaciskéw Y i trojkat

3.4.2 Uziemienie

Podczas montazu nalezy rozwazy¢ nastepujace
podstawowe problemy z kompatybilnoscia elektromag-
netyczna (EMC).

. Uziemienie ochronne: W przetwornicy czestot-
liwosci wystepuje duzy prad uptywu i ze
wzgleddéw bezpieczenstwa nalezy jg odpowiednio
uziemic. Stosowac lokalne przepisy bezpie-
czenstwa.

. Uziemienie duzej czestotliwosci: Potaczenia kabla
uziemienia musza by¢ jak najkrotsze.

Podtaczy¢ rézne systemy uziemienia przy jak najnizszej
impedancji przewodu. Stosowac jak najkrétsze przewody i
uzywac mozliwie najwiekszej powierzchni taczacej w celu
uzyskania najmniejszej mozliwej impedancji przewodu.
Metalowe szafy réznych urzadzen sa montowane na tylnej
plycie szafy przy uzyciu jak najnizszej impedancji HF. Dzieki
temu mozna unikna¢ réznych napie¢ HF dla poszcze-
g6lnych urzadzen oraz zapobiec niebezpieczenstwu
powstawania pradéw zaktécen radiowych w kablach
potfaczeniowych miedzy urzadzeniami. W ten sposéb
zaktdcenia radiowe zostang ograniczone.

Aby uzyskac niska impedancje HF, urzadzenia zamocowa¢
do tylnej ptyty za pomoca ich wtasnych $rub mocujacych.
Z punktéw mocowania usunac¢ farbe izolacyjna lub inne
substancje.

3.4.3 Zabezpieczenie dodatkowe (RCD)

Jesli przestrzegane sa lokalne przepisy, jako zabezpieczenie
dodatkowe mozna stosowa¢ wytaczniki réznicowo-pradowe
oraz uziemienie wielopunktowe i standardowe.

Jesli wystapi btad uziemienia, element DC moze
doprowadzi¢ do btedu pradu.

W przypadku korzystania z wylacznikdéw réznicowo-
pradowe nalezy postepowac zgodnie z lokalnymi
przepisami. Wytaczniki te musza by¢ odpowiednie do
zabezpieczenia sprzetu 3-fazowego z prostownikiem
mostkowym oraz krétkiego wytadowania podczas
zataczania zasilania.

3.4.4 Wytacznik RFI

Zasilanie izolowane od uziemienia

Jesli przetwornica czestotliwosci jest zasilana z
izolowanego Zrédta lub z TT/TN-S z uziemiong noga, nalezy
wytaczy¢ wytgcznik RFl za pomoca 74-50 Filtr RFI w
przetwornicy i w filtrze. Wiecej informacji na ten temat
znajduje sie w IEC 364-3. W przypadku, gdy potrzebny jest
optymalny poziom emisji EMC, podtaczone sg réwnolegte
silniki lub diugos¢ kabla silnika wynosi ponad 25 m, zaleca
sie ustawic 14-50 Filtr RFI na [ON] (wiaczone).
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W potozeniu OFF (wytaczone) wewnetrzne kondensatory
RFI (kondensatory filtra) miedzy obudowg i obwodem
posrednim s3 odfaczone, aby zapobiec uszkodzeniu
obwodu posredniego i zredukowaé pojemnosciowe prady
doziemne (IEC 61800-3).

Patrz takze Nota aplikacyjna VLT na zasilaniu IT. Nalezy
korzysta¢ z monitoréw izolacyjnych, ktére wspdtpracuja z
energoelektronika (IEC 61557-8).

3.4.5 Kable ekranowane

Kable ekranowane musza by¢ odpowiednio podtaczone,
aby zapewni¢ wysoki poziom odpornosci EMC i niska
emisje.

Potfaczenia nalezy wykona¢ za pomoca albo dtawikéw
kablowych, albo zaciskéw:
. Diawiki kablowe EMC: Aby zapewni¢ optymalne
potaczenie EMC, mozna korzysta¢ z ogdlnie
dostepnych dtawikéw kablowych.

. Zaciski kablowe EMC: Zaciski ufatwiajace
wykonanie potaczen sg dostarczane wraz z
urzadzeniem.

3.4.6 Kabel silnika

Podtaczy¢ silnik do zaciskéw U/T1/96, V/T2/97, W/T3/98
znajdujacych sie na skrajnej prawej stronie urzadzenia.
Uziemienie podigczy¢ do zacisku 99. Z przetwornica
czestotliwosci mozna uzywac standardowych asynchro-
nicznych silnikéw tréjfazowych wszystkich typéw. Nastawa
fabryczna odnosi sie do obrotéw w kierunku zgodnym z
ruchem wskazéwek zegara przy nastepujacym podtaczeniu
wyjscia przetwornicy czestotliwosci:

Nr zacisku Funkcja
96, 97, 98, 99 Zasilanie U/T1, V/T2, W/T3
Uziemienie

Tabela 3.4 Funkcje zaciskéw

. Zacisk U/T1/96 podiaczony do fazy U
. Zacisk V/T2/97 podtaczony do fazy V
. Zacisk W/T3/98 podtaczony do fazy W

Kierunek obrotéw mozna zmieni¢, zamieniajac dwie fazy w
kablu silnika lub zmieniajac ustawienie 4-10 Kierunek
obrotdéw silnika.

Sprawdzenie obrotéw silnika mozna wykona¢ przy uzyciu
1-28 Kontrola obrotdw silnika, wykonujac kroki pokazywane
na wyswietlaczu.

Motor \%
Y, v, w, g
—c——O T

&
N
Uv V\ Wv

FC
% 97 98 |

Motor

U v, w,

Ly, v, w,

FC ><

i 97 98 !

llustracja 3.16 Kontrola obrotéw silnika

Wymogi dotyczace obudéw F

Liczba kabli fazy silnika musi by¢ wielokrotnoscig 2 i
wynosi¢ 2, 4, 6 lub 8, aby uzyskac te samg liczbe
przewodéw podtaczonych do obu zaciskéw modutu
inwertera. Kable pomiedzy zaciskami modutu inwertera a
pierwszym wspdlnym punktem fazy musza miec¢ taka sama
dtugos¢ z doktadnosciag do 10%. Zalecanym punktem
wspodlnym sa zaciski silnika.

Wymogi dla wyjsciowej skrzynki przytaczowej

Dtugos¢, minimum 2,5 m, oraz liczba kabli musi by¢ taka
sama pomiedzy kazdym modutem inwertera a wspéinym
zaciskiem w skrzynce przytaczowe;.

NOTYFIKACJA

Jezeli w zwiazku z modernizacjg konieczna jest liczba
kabli ré6zna dla réznych faz, nalezy sie porozumiec z
producentem lub uzy¢ opcji szafki z wejsciem od géry/od
dotu, instrukcja 177R0097.

3.4.7 Kabel hamulca

Przetwornice czestotliwosci z zainstalowana fabrycznie
opcja czoppera hamulca.

(W standardzie tylko wtedy, gdy 18. znakiem w kodzie typu
jest litera B).
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Kabel faczacy z rezystorem hamowania musi by¢
ekranowany, a jego maksymalna diugos¢ od przetwornicy
czestotliwosci do szyny DC jest ograniczona do 25 m.

Nr zacisku Funkcja

81, 82 Zaciski rezystora hamowania

Tabela 3.5 Funkcje zaciskéw

Kabel potaczeniowy rezystora hamowania musi by¢
ekranowany. Podtaczy¢ ekran za pomoca zaciskow
kablowych do przewodzacej ptyty montazowej na
przetwornicy czestotliwosci oraz do szafy metalowej
rezystora hamowania.

Przekroj poprzeczny kabla rezystora hamowania nalezy
dopasowa¢ do momentu hamowania. Dodatkowe
informacje na temat bezpiecznej instalacji znajduja sie w
Instrukcji hamulca.

AOSTRZEZENIE|

Nalezy pamieta¢, ze zaleznie od napiecia zasilania na
zaciskach moga wystapi¢ napiecia do 790 V DC.

Wymogi dotyczace obudéw F
Rezystory hamowania musza by¢ podtaczone do zaciskéw
hamowania w kazdym module inwertera.

3.4.8 Wylacznik temperaturowy rezystora
hamowania

Wejscie wytacznika temperaturowego rezystora hamowania
mozna wykorzysta¢ do monitorowania temperatury
rezystora hamowania podtgczonego od zewnatrz. Jesli
potaczenie miedzy 104 a 106 zostanie usuniete,
przetwornica czestotliwosci wylaczy sie awaryjnie,
generujac ostrzezenie/alarm 27 ,Hamulec IGBT".

Nalezy zainstalowac przetacznik KLIXON, ktory jest
Lfozwierny”, w szeregu z istniejagcymi potaczeniami na 106
albo 104. Wszelkie potaczenia z tym zaciskiem muszg miec
podwdjng izolacje od wysokiego napiecia dla zachowania
PELV.

Rozwierny: 104-106 (zworka montowana fabrycznie).

Nr zacisku Funkcja

106, 104, 105 Wytacznik temperaturowy rezystora

hamowania.

Tabela 3.6 Funkcje zaciskow

AUWAGA

Jezeli temperatura rezystora hamowania nadmiernie
wzro$nie i przelacznik termiczny zostanie zwolniony,
przetwornica czestotliwosci zaprzestanie hamowania.
Silnik wykona zatrzymanie z wybiegiem.

106 | 104 | 105
NC | C NO

175ZA877.10

llustracja 3.17 Zworka montowana fabrycznie

3.4.9 Podtaczenie zasilania

Zasilanie musi by¢ podtaczone do zaciskéw 91, 92 i 93
znajdujacych sie po skrajnej lewej stronie urzadzenia.
Uziemienie jest podfgczone do zacisku znajdujacego sie po
prawej stronie zacisku 93.

Nr zacisku Funkcja
91, 92, 93 Zasilanie R/L1, S/L2, T/L3
94 Uziemienie

Tabela 3.7 Funkcje zaciskéw

Sprawdzi¢, czy zrodio zasilania moze dostarczyc
odpowiedni prad do przetwornicy czestotliwosci.

Jesli urzadzenie nie jest wyposazone we wbudowane
bezpieczniki, sprawdzi¢, czy instalowane bezpieczniki maja
odpowiednie wartosci znamionowe.

3.4.10 Zewnetrzne zasilanie wentylatorow

Jesli przetwornica jest zasilana pradem statym lub
wentylator musi dziata¢ niezaleznie od Zrédta zasilania,
mozna zastosowac zewnetrzne zrodto zasilania. Potaczenie
nalezy wykona¢ na karcie mocy.

Nr zacisku Funkcja
100, 101 Zasilanie pomocnicze S, T
102, 103 Zasilanie wewnetrzne S, T

Tabela 3.8 Funkcje zaciskéw

Ztacze na karcie mocy umozliwia podtaczenie napiecia
liniowego dla wentylatoréw chtodzacych. Fabrycznie
podtaczone wentylatory sg zasilane ze wspdlnej linii AC
(zworki miedzy 100-102 i 101-103). Jedli wymagane jest
zasilanie zewnetrzne, nalezy usuna¢ zworki i podtaczy¢
zasilanie do zaciskéw 100 i 101. Uzy¢ bezpiecznika 5 A. W
aplikacjach UL nalezy zastosowa¢ bezpiecznik LittelFuse
KLK-5 lub jego odpowiednik.
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3.4.11 Okablowanie zasilania i sterowania dla kabli nieekranowanych

AOSTRZEZENIE|

Napiecie indukowane

Napiecie indukowane z kabli wyjscia silnika prowadzonych razem taduje kondensatory w wyposazeniu nawet wtedy,
gdy jest ono wylaczone i zablokowane. Kable silnikow z wielu przetwornic czestotliwosci nalezy poprowadzi¢ osobno.
Niepoprowadzenie kabli wyjsciowych osobno moze skutkowaé smiercig lub powaznymi obrazeniami.

AUWAGA

Zmniejszona wydajnos¢
Przetwornica czestotliwosci pracuje mniej wydajnie, jesli okablowanie nie jest prawidlowo izolowane.. Aby odizolowac¢
zaklécenia wysokiej czestotliwosci, nalezy poprowadzi¢ nastepujace kable w osobnych metalowych kanatach kablowych:

. okablowanie zasilania
° okablowanie silnika

. okablowanie sterowania
Brak odizolowania tych potaczen moze skutkowaé nieoptymalnym dziataniem sterownika i powigzanego wyposazenia.

Jako ze kable zasilania przenosza impulsy elektryczne wysokiej czestotliwosci, wazne jest aby zasilanie wejsciowe i zasilanie
silnika prowadzone byty w osobnych kanatach. Jezeli przychodzace kable zasilania s3 prowadzone w tym samym kanale co
kable silnika, impulsy te moga wzbudzi¢ zaktécenia elektryczne w sieci zasilajacej. Kable sterowania nalezy odizolowa¢ od
wysokonapieciowych kabli zasilania.

Gdy nie uzywa sie kabla ekranowanego/zbrojonego, do opcji panelu musza by¢ podtaczone co najmniej 3 osobne kanaty
kablowe (patrz llustracja 3.18).

130BB447.10

5 U

Line

@ Power

ﬁ Motor

Separate Conduit

llustracja 3.18 Poprawne wykonanie instalacji elektrycznej z uzyciem kanatu kablowego
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3.4.12 Roztaczniki zasilania

Wymiar obudowy Prad i napiecie Typ
D P132-P200 380-500 V OT400U12-9 lub ABB OETL-NF400A
E P250 380-500 V ABB OETL-NF600A
E P315-P400 380-500 V ABB OETL-NF800A
F P450 380-500 V Merlin Gerin NPJF36000S12AAYP
F P500-P630 380-500 V Merlin Gerin NRK36000S20AAYP

Tabela 3.9 Zalecane roztaczniki zasilania

3.4.13 Wytaczniki dla obudowy F

Wymiar obudowy Prad i napiecie Typ
F P450 380-500 V Merlin Gerin NPJF36120U31AABSCYP
F P500-P630 380-500 V Merlin Gerin NRJF36200U31AABSCYP

Tabela 3.10 Zalecane wytaczniki

3.4.14 Styczniki zasilania dla obudowy F

Wymiar obudowy Prad i napiecie Typ
F P450-P500 380-500 V Eaton XTCE650N22A
F P560-P630 380-500 V Eaton XTCEC14P22B

Tabela 3.11 Zalecane styczniki

3.4.15 Izolacja silnika

W przypadku kabli silnika o dtugosci < maksymalnej dtugosci kabla zalecana jest izolacja silnika o wartosciach znamio-
nowych przedstawionych w Tabela 3.12. Ze wzgledu na efekty linii transmisyjnej w kablu silnika napiecie szczytowe moze
mie¢ wartos¢ 2 razy wyzsza od napiecia w obwodzie DC lub 2,8 razy wyzszg od napiecia zasilania. Jezeli silnik ma nizszg
wartos¢ znamionowsq izolacji, zaleca sie uzycie filtra dU/dt lub filtra fali sinusoidalnej.

Znamionowe napiecie zasilania I1zolacja silnika
Un <420V Standardowe UL = 1300 V
420V < Uy < 500 V Wzmocnione UL = 1600 V

Tabela 3.12 Zalecane wartosci znamionowe izolacji silnika

3.4.16 Prady na tozyskach silnika

Silniki o mocy znamionowej 110 kW lub wiekszej potaczone z przetwornicami czestotliwosci dziataja najlepiej z izolowanym
tozyskami po stronie NDE (przeciwnapedowej). Eliminuje to prady krazace po tozyskach powodowane przez rozmiar silnika.
Aby zminimalizowa¢ prady po stronie DE (napedowej) i na wale, nastepujace elementy musza mie¢ odpowiednie uziemienie:

. Przetwornica czestotliwosci
. Silnik
. Maszyna napedzana przez silnik

. Silnik napedzajacy maszyne
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Chociaz awarie spowodowane pradami tozyskowymi sg
rzadkie, nalezy stosowac nastepujace strategie w celu
obnizenia ich prawdopodobienstwa:

. Uzywac tozysk izolowanych

. Stosowac rygorystyczne procedury przy instalacji

. Zapewni¢ wspotliniowos¢ silnika i silnika
obciazenia

. Sci$le przestrzega¢ zalecenn EMC dotyczacych
instalacji

. Wzmocni¢ PE, tak aby impedancja wysokiej
czestotliwosci byta nizsza w PE niz w wejsciowych
przewodach zasilania

. Zapewni¢ dobre pofaczenie wysokiej czestot-
liwosci pomiedzy silnikiem a przetwornica
czestotliwosci

. Upewnic sie, czy impedancja od przetwornicy
czestotliwosci do uziemienia budynku jest nizsza
niz impedancja uziemienia maszyny. Utworzy¢
bezposrednie potaczenie uziemienia pomiedzy
silnikiem a silnikiem obcigzenia

. Zastosowac smarowanie przewodzace

. W miare mozliwosci nalezy zadba¢, aby napiecie
liniowe byto zréwnowazone do uziemienia

. Uzywac tozyska izolowanego, tak jak zaleca
producent silnika (uwaga: w silnikach od renomo-

wanych producentéw izolacja ta jest zazwyczaj
zaktadana standardowo dla silnikéw tej wielkosci)

Jezeli bedzie to konieczne, to po konsultacji z Danfoss:
. Zmniejszy¢ czestotliwos¢ przetaczania IGBT

. Zmieni¢ ksztatt fali inwertera, 60° AVM vs. SFAVM

. Zainstalowac¢ ukfad uziemienia watu lub uzy¢
potaczenia izolujacego pomiedzy silnikiem a
obcigzeniem

. Uzywac¢ minimalnych ustawien predkosci, jesli to
mozliwe

. Uzy¢ filtru dU/dt lub sinusoidalnego

Elektroniczny przekaznik termiczny w przetwornicy czestot-
liwosci otrzymat zatwierdzenie UL dla zabezpieczenia
pojedynczego silnika, kiedy 7-90 Zabezp. termiczne silnika
ustawione jest na wytaczenie awaryjne ETR, a 7-24 Prqd
silnika ustawione jest na prad znamionowy silnika (patrz
tabliczka znamionowa silnika).

W przypadku ochrony termicznej mozna takze wykorzystac
opcje karty termistora MCB 112 PTC. Karta ta ma
Swiadectwo ATEX zapewniajgce ochrone silnikéw w niebez-
piecznych obszarach, w strefie 1/21 oraz w strefie 2/22.
Jezeli 1-90 Zabezp. termiczne silnika ustawiono na [20]
ATEX, ETR taczy sie z MCB 112, mozna sterowac silnikiem
klasy Ex-e w strefach zagrozenia wybuchem. Informacje o
konfiguracji przetwornicy czestotliwosci do bezpiecznej
pracy z silnikami Ex-e przedstawiono w Przewodniku
programowania.

3.4.17 Prowadzenie przewoddéw sterowania

Zamocowac wszystkie przewody sterowania w
odpowiednich miejscach, tak jak pokazano w

llustracja 3.19, llustracja 3.20 i llustracja 3.21. Ostony nalezy
odpowiednio podiaczy¢, aby zapewni¢ optymalng
odpornos¢ elektryczna.

Podtaczenie magistrali komunikacyjnej

Urzadzenie nalezy podtaczy¢ do odpowiednich opcji karty
sterujacej. Patrz instrukcja obstugi danej magistrali. Kabel
nalezy umiesci¢ na okreslonej drodze we wnetrzu
przetwornicy i zamocowac¢ razem z innymi przewodami
sterowania (patrz llustracja 3.19 i llustracja 3.20).

130BB434.10

llustracja 3.19 Trasa okablowania karty sterujacej dla wymiaru
obudowy D13
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130BB187.10

130BB429.10

1

llustracja 3.20 Trasa okablowania karty sterujacej dla wymiaru

obudowy E9

_

Sciezka prowadzenia okablowania karty sterujacej, wewnatrz

obudowy przetwornicy czestotliwosci.

llustracja 3.21 Trasa okablowania karty sterujacej dla wymiaru
obudowy D13
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3.4.18 Dostep do zaciskdéw sterowania Odtaczanie kabla od zacisku:
1. Wsuna¢ Srubokret (maks. 0,4 x 2,5 mm) w
Wszystkie zaciski kabli sterowania znajduja sie pod LCP kwadratowy otwor.
(zaréwno LCP filtra, jak i przetwornicy). Dostep do nich 2. Wyciagna¢ kabel.

uzyskuje sie po otwarciu drzwiczek urzadzenia.

130BT311.10

3.4.19 Instalacja elektryczna, Zaciski
sterowania

Podtaczanie kabla do zacisku:
1. Usuna¢ izolacje na dtugosci okoto 9-10 mm
Instalacja elektrycznaZaciski sterowania.

130BA150.10

| 9-10mm ‘

| (0371n) ‘

llustracja 3.22 Dtugos¢ usuwanej izolacji

2. Wsuna¢ Srubokret (maks. 0,4 x 2,5 mm) w
kwadratowy otwor.

llustracja 3.24 Wyjmowanie Srubokreta po wlozeniu kabla
3. Wsuna¢ przewdd w przylegty okragty otwor.

130BT312.10

130BT306.10

llustracja 3.25 Polozenie zaciskow sterowania

llustracja 3.23 Wktadanie kabla do kostki zaciskowej

4. Wyja¢ srubokret. Kabel zostanie podtaczony do
zacisku.
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3.4.20 Instalacja elektryczna, kable sterowania
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llustracja 3.26 Schemat zacisku

(P RS-485) 68

(COM RS-485) 61

(PNP) = Source
(NPN) = Sink
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Dtugie kable sterowania oraz sygnaty analogowe moga NOTYFIKACJA
tworzy¢ petle masy 50/60 Hz z powodu zaktécert powodo-

wanych przez kable zasilania. Aby spelni¢ wymogi specyfikacji na temat emisji EMC,

zaleca sie korzystac z kabli ekranowanych/zbrojonych.
Jezeli uzywany jest kabel nieekranowany/niezbrojony,
patrz rozdziat 3.4.11 Okablowanie zasilania i sterowania
dla kabli nieekranowanych. Jezeli uzywane sa nieekra-
nowane kable sterowania, zaleca sie uzywa¢ rdzeni
Podtaczy¢ wejscia i wyjscia cyfrowe i analogowe osobno ferrytowych dla poprawienia poziomu emisji EMC.

do kart sterujgcych urzadzen, aby unikng¢ pradéw
doziemienia. Pofaczenia te sg na zaciskach 20, 55 i 39

Jesli dojdzie do petli masy, przerwac ekran lub umiesci¢
kondensator 100 nF miedzy ekranem i obudowa.

o
zaréwno dla sekgdji filtra, jak i sekcji przetwornicy czestot- ?,
liwosci. 5

m
PNP (Zrédto) 2
8 g
> Okablowanie wejscia cyfrowego 8 i
N > @
+ o P23
12 |13 |18 |19 |27 |29 |32 |33 |20 |37

llustracja 3.27 Biegunowos¢ wejscia zaciskow sterowania, PNP

@) —

[a) 9] N

Z NPN (Ujscie) o) S . . .

% Okablowanie wejicia cyfrowego > 5 llustracja 3.29 Podtaczanie kabli ekranowanych
a

12 |13 |18 |19 | 27 |29 |32 | 33 20 | 37

Ekrany nalezy odpowiednio podtaczy¢, aby zapewnié
optymalng odpornos¢ elektryczna.

o 6 6 6 6 6 6 6 0 O
e 6 6 6 6 6 06 6 0 O
! ‘ 3.4.21 Bezpieczne wytaczanie momentu
! | (STO)

|

| \

| \

| \

\

\

\

Do uruchomienia funkcji bezpiecznego wytaczania
momentu wymagane jest dodatkowe okablowanie

7 przetwornicy czestotliwosci. Wiecej informacji zawiera
Instrukcja obstugi funkcji bezpiecznego wytqczania momentu
dla przetwornicy czestotliwosci Danfoss VLT®.

——0 00 0 — 3.4.22 Przetgczniki S201, S202 i S801

llustracja 3.28 Biegunowos¢ wejscia zaciskow sterowania, NPN

Uzywac przetacznikéw S201 (A53) i S202 (A54) do
wybierania konfiguracji pradu (0-20 mA) lub napiecia (-10
do 10 V), odpowiednio zaciskéw wejscia analogowego 53 i
54.
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Przetacznik S801 (BUS TER.) moze stuzy¢ do zataczenia
zakonczenia portu RS-485 (zaciski 68 i 69).

Patrz llustracja 3.26.

Ustawienie domysine:
S201 (A53) = OFF (wejscie napieciowe)

$202 (A54) = OFF (wejscie napieciowe)
S801 (Zakonczenie magistrali) = OFF

NOTYFIKACJA

Podczas zmiany funkcji $201, S202 lub S801 nie uzywac
sity podczas przetaczania. Usuna¢ ostone LCP podczas
obstugi przetacznikéw. Przetaczniki nie moga by¢
obstugiwane gdy przetwornica czestotliwosci jest
wiaczona.

= ———
—— =
—_ =

1308731011

]
[ !
Q
@g@% ‘
O000

SRR A adh
al

llustracja 3.30 Demontaz ostony LCP w celu uzyskania dostepu
do przetacznikow

3.4.23 Komunikacja szeregowa

RS-485 to 2-przewodowy interfejs magistrali kompatybilny
z topologia sieci wielopunktowej, tzn. wezty mozna
podtaczac jako magistrale lub poprzez kable punktowe ze
wspodlnej linii taczy dalekosieznych. Do jednego segmentu
sieci mozna podtaczy¢ maks. 32 wezly.

Wtérniki dzielg sie¢ na segmenty.

NOTYFIKACJA

Nalezy pamieta¢, ze kazdy wtérnik stuzy jako wezet w
segmencie, w ktérym jest zainstalowany. Kazdy wezet
podtaczony do danej sieci musi mie¢ unikalny adres
wezta we wszystkich segmentach.

Zakonczy¢ kazdy segment po obu stronach za pomoca
przetacznika koniczacego (S801) przetwornicy czestotliwosci
lub przesunietej sieci opornika zakoriczenia. Do
okablowania magistrali zawsze korzysta¢ z ekranowanych
przewoddw ze skretki dwuzytowej (STP) oraz zawsze
stosowac sprawdzone praktyki montazowe.

Uziemienie o niskiej impedancji ekranu na kazdym wezle
jest istotne — dotyczy to takze wysokich czestotliwosci.
Nalezy podtaczy¢ duza powierzchnie ekranu do uziemienia,
przyktadowo za pomoca zacisku kabla lub przewodzacego
dtawika kablowego. Czasami uzytkownik musi podtaczyc
kable wyréwnujace potencjat, aby zachowa¢ taki sam
potencjat uziemienia w catej sieci, szczegdlnie w przypadku
instalacji wyposazonych w kable o duzej dtugosci.

Aby unikna¢ niedopasowania impedancji, zawsze korzystac
z jednakowego rodzaju kabli w catej sieci. Do podigczenia
silnika do przetwornicy czestotliwosci zawsze korzystac z
ekranowanych kabli silnika.

Kabel Ekranowana skretka dwuzytowa (STP)

Impedancja 120 Q

. Maks. 1200 m (wraz z liniami spadkowymi)
Diugos¢ kabla . . .
Maks. 500 m miedzy stanowiskami

Tabela 3.13 Zalecenia dotyczace kabli

3.5 Koncowe ustawienie parametrow i test

Przed rozpoczeciem eksploatacji przetwornicy czestot-
liwosci nalezy wykona¢ koncowy test instalacji.

1. Odnalez¢ tabliczke znamionowa silnika, aby
sprawdzi¢, czy jest on potaczy w gwiazde (Y), czy
w tréjkat (A).

2. Whpisa¢ dane z tabliczki znamionowej silnika na
liscie parametréow. Aby otworzy¢ te liste, nacisnac
przycisk [Quick Menu], a nastepnie wybra¢ Q2
Konfiguracja skrécona. Patrz Tabela 3.14.

1. Moc silnika [kW]
lub Moc silnika [KM]
2. Napiecie silnika

1-20 Moc silnika [kW]
1-21 Moc silnika [HP]
parametr 1-22 Napiecie

silnika

3. Czestotliwosc silnika 1-23 Czestotliwosc

silnika

4. Prad silnika parametr 1-24 Prad

silnika

5. Znamionowa predkos¢ silnika parametr 1-25 Znamiono

wa predkos¢ silnika

Tabela 3.14 Parametry konfiguracji skrocone;j
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Zatrzymanie AMA podczas pracy

Udane AMA

130BT307.10

. Na wyswietlaczu pojawia sie komunikat ,Naci$nij
[OK], aby zakonczy¢ AMA”.

. Nacisna¢ [OK], aby opusci¢ stan AMA.

Nieudane AMA

. Przetwornica czestotliwosci przechodzi w tryb
alarmowy. Opis alarmu znajduje sie w sekgji
rozdziat 9 Ostrzezenia i alarmy.

. »Zgtaszana wartos¢” w alarm log pokazuje
ostatnig sekwencje pomiarowa wykonana przez
AMA, zanim przetwornica czestotliwosci przeszta

BAUER D-7 3734 ESLINGEN

3~ MOTOR NR. 1827421 2003
S/E005A9

15 KW
n231,5 /MIN. 400 Y )
m 1400 /MIN. 50 Hz
cos 0,80 3,6 A
1,7L
B IP 65 H1/1A

llustracja 3.31 Tabliczka znamionowa silnika

3. Przeprowadzi¢ automatyczne dopasowanie silnika
(AMA) w celu zapewnienia optymalnej
wydajnosci.

a. Podtaczy¢ zacisk 27 do zacisku 12 lub ustawic¢

5-12 Zacisk 27 - wej. cyfrowe na ,Brak dziatania”
(5-12 Zacisk 27 - wej. cyfrowe [0]).

b. Uruchomié¢ AMA 1-29 Auto. dopasowanie do silnika
(AMA).

C. Wybra¢ petne lub ograniczone AMA. W
przypadku, gdy zainstalowany jest filtr LC,
przeprowadzi¢ ograniczone AMA lub usuna¢ filtr
LC w trakcie procedury AMA.

d. Nacisna¢ [OK]. Na wyswietlaczu pojawi sie
komunikat ,Naci$nij [Hand On], aby rozpocza¢”.

e. Nacisna¢ przycisk [Hand On]. Pasek postepu
wskazuje, czy AMA jest w toku.

f. Nacisnac¢ przycisk [Off] — przetwornica czestot-
liwosci przechodzi w tryb alarmowy, a na
wyswietlaczu pojawia sie komunikat, ze AMA
zostato zakonczone przez uzytkownika.

w tryb alarmowy. Ten numer razem z opisem
alarmu bedzie pomocny podczas usuwania
usterki. Numer i opis alarmu nalezy poda¢,
kontaktujac sie z pracownikami serwisu firmy

Danfoss.

Nieudane AMA jest czesto spowodowane przez
niepoprawne wprowadzenie danych znajdujacych sie na

tabliczce znamionowej silnika

lub zbyt duza réznice

pomiedzy wielkoscia mocy silnika a wielkoscia mocy

przetwornicy czestotliwosci.

Ustawi¢ zadane ograniczenia predkosci i czasu

rozpedzania/zatrzymania.

Minimalna warto$¢ zadana

3-02 Minimalna wartos¢ zadana

Maksymalna warto$¢ zadana

3-03 Maks. wartos¢ zadana

Tabela 3.15 Parametry wartosci zadanych

Dolne ograniczenie predkosci
silnika

4-11 Ogranicz. nis. predk.
silnika [obr/min] lub
4-12 Ogranicz. nis. predk.
silnika [Hz]

Goérne ograniczenie predkosci
silnika

4-13 Ogranicz wys. predk.
silnika [obr/min] lub

4-14 Ogranicz wys. predk.
silnika [Hz]

Tabela 3.16 Ograniczenia pred

kosci

Czas rozpedzania 1 [s]

3-41 Czas rozpedzania 1

Czas zatrzymania 1 [s]

3-42 Czas zatrzymania 1

Tabela 3.17 Czasy rozpedzania

/zatrzymania

MG37A249
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3.6 Ztacza dodatkowe

3.6.1 Sterowanie hamulcem mechanicznym

Przy podnoszeniu/opuszczaniu wymagana jest

mozliwos$¢ sterowania hamulcem elektromechanicznym:

. Sterowanie hamulcem odbywa sie za pomoca
dowolnego wyjscia przekaznikowego lub
cyfrowego (zaciski 27 lub 29).

. Jesli przetwornica czestotliwosci nie moze
,Obstuzy¢” silnika, na przyktad z powodu zbyt
duzego obcigzenia, nalezy zamknac¢ wyjscie (bez
napiecia).

. W aplikacjach wykorzystujacych hamulec elektro-
mechaniczny nalezy wybrac [32] Sterowanie
hamulcem mechanicznym w grupie parametréw
5-4* PrzekazZniki.

. Hamulec zostaje zwolniony, kiedy prad silnika
przekracza wartos¢ zaprogramowang w
parametr 2-20 Prqd zwalniania hamulca.

. Hamulec zostaje zataczony, kiedy czestotliwos¢
wyjsciowa jest mniejsza od czestotliwosci
ustawionej w parametr 2-21 Predkos¢ do zatqcz.
hamulca [obr/min] lub parametr 2-22 Predkos¢ do
zatqcz. hamulca [Hz] pod warunkiem, ze
przetwornica czestotliwosci wykonuje polecenie
stop.

Jesli przetwornica czestotliwosci znajduje sie w trybie
alarmowym lub wystapito przepiecie, hamulec
mechaniczny natychmiast zatacza sie.

3.6.2 Rownolegte taczenie silnikow

Przetwornica czestotliwosci potrafi sterowac kilkoma
silnikami potagczonymi réwnolegle. Catkowity pobér pradu
silnikdw nie moze przekracza¢ znamionowego pradu
wyjsciowego Iun dla przetwornicy czestotliwosci.

NOTYFIKACJA

Instalacje z kablami potaczonymi w typowy sposéb, jak
na llustracja 3.32, sa zalecane jedynie przy krétkich
ditugosciach kabli.

NOTYFIKACJA

Kiedy silniki sa potaczone réwnolegle, nie mozna
korzysta¢ z 1-29 Auto. dopasowanie do silnika (AMA).

NOTYFIKACJA

Elektroniczny przekaznik termiczny (ETR) przetwornicy
czestotliwosci nie moze petnic¢ funkcji zabezpieczenia
silnika w przypadku silnikéw indywidualnych w
systemach z silnikami potaczonymi réwnolegle. Nalezy
zapewni¢ dodatkowe zabezpieczenie silnika za pomoca
termistoréow w kazdym silniku lub indywidualnych
przekaznikéw termicznych. Wytaczniki nie sg
odpowiednim zabezpieczeniem.

llustracja 3.32 Montaz z kablami podtaczonymi wspoélnie

Jesli wielkos¢ silnikéw znacznie sie rézni, moga wystapic
problemy przy rozruchu oraz przy niskich wartosciach
predkosci obr./min. Stosunkowo wysoka rezystancja
omowa w stojanach matych silnikéw wymaga wyzszego
napiecia przy uruchamianiu i przy niskich wartosciach
predkosci obr./min.

3.6.3 Zabezpieczenie termiczne silnika

Elektroniczny przekaznik termiczny w przetwornicy czestot-
liwosci otrzymat zatwierdzenie UL dla zabezpieczenia
pojedynczego silnika, kiedy 7-90 Zabezp. termiczne silnika
ustawione jest na wyltaczenie awaryjne ETR, a 1-24 Prqd
silnika ustawione jest na prad znamionowy silnika (patrz
tabliczka znamionowa silnika).

W przypadku ochrony termicznej mozna takze wykorzystac
opcje karty termistora MCB 112 PTC. Karta ta posiada
certyfikat ATEX zapewniajacy ochrone silnikéw w niebez-
piecznych obszarach, w strefie 1/21 oraz w strefie 2/22.
Gdy 1-90 Zabezp. termiczne silnika jest ustawione na [20]
ATEX, ETR i MCB 112 sg potaczone. Mozna sterowacd
silnikiem klasy Ex-e w strefach zagrozenia wybuchem.
Informacje o konfiguracji przetwornicy czestotliwosci do
bezpiecznej pracy z silnikami Ex-e przedstawiono w
przewodniku programowania.
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4 Rozruch i préba dziatania

4.1 Rozruch wstepny

UWAGA

Przed wilaczeniem zasilania urzadzenia nalezy sprawdzi¢ cata instalacje w sposéb opisany w Tabela 4.1. Po zakonczeniu
kontroli nalezy zaznaczy¢ odpowiednie pozycje.

Punkty kontrolne

Opis

Urzadzenia wspoma-
gajace

e Sprawdzi¢ urzadzenia wspomagajace, przetaczniki, roztaczniki lub bezpieczniki wejsciowe/wytaczniki
na wejsciu zasilania przetwornicy czestotliwosci lub jej wyjsciu do silnika. Upewnic¢ sie, ze s3 gotowe
do pracy z petng predkoscia.

e Sprawdzi¢ dziatanie i montaz czujnikdéw przekazujacych sprzezenie zwrotne do przetwornicy czestot-
liwosci.

e Usunac z silnikdw ograniczniki korekcji wspétczynnika mocy (jezeli sa zainstalowane).

Prowadzenie
przewodow

e Uzy¢ oddzielnych kanatéw kablowych dla nastepujacych elementéw:
. zasilanie wejsciowe
. okablowanie silnika

. okablowanie sterowania

Okablowanie sterowania

e Sprawdzi¢, czy przewody nie sg uszkodzone i czy pofaczenia nie zostaty poluzowane

o Upewnic sie, ze okablowanie sterowania jest odizolowane od okablowania silnika i zasilania w celu
zapewnienia niewrazliwosci na szumy

o W razie potrzeby sprawdzi¢, czy zrédto napiecia sygnatéw jest wiasciwe

e Zaleca sie kabel ekranowany lub skretke dwuzytowa. Sprawdzi¢, czy ekran jest odpowiednio
zakonczony

Odstep dla obiegu
chtodzenia

e Zmierzy¢ przeswit w gérnej i dolnej czesci w celu sprawdzenia, czy zapewnia on odpowiedni obieg
powietrza chtodzenia

Kompatybilnos¢ elektro-
magnetyczna (EMC)

e Sprawdzi¢, czy instalacja spetnia wymagania kompatybilnosci elektromagnetycznej

Srodowisko

e Sprawdzi¢ zakres temperatury roboczej otoczenia z zapisem na tabliczce urzadzenia

o Wilgotnos¢ musi zawierac sie w zakresie 5-95% bez kondensacji

Bezpieczniki i wytaczniki

e Sprawdzi¢, czy zastosowano wiasciwe bezpieczniki i wytgczniki

roznicowe o Upewnic sig, czy bezpieczniki s solidnie zainstalowane i czy nadajg sie do pracy, a takze czy
wszystkie wytaczniki réznicowe sg w potozeniu otwartym
Uziemienie e Urzadzenie musi by¢ uziemione dedykowanym przewodem uziomowym, biegnacym od obudowy do

instalacji uziemienia budynku
e Sprawdzi¢, czy potaczenia z uziemiong masa sa wiasciwe, dobrze zamknigte i nieutlenione

o Kanaty kablowe ani mocowania tylnego panelu do powierzchni metalowych nie sg wtasciwym
sposobem uziemienia

Przewody mocy
wejsciowej i wyjsciowej

e Sprawdzi¢, czy potaczenia nie sa obluzowane

o Upewnic sie, ze kable silnika i zasilania poprowadzono oddzielnymi kanatami kablowymi lub
wykonano kablami ekranowanymi

Whnetrze panelu

e Sprawdzi¢, czy wnetrze urzadzenia nie jest zabrudzone ani zanieczyszczone metalowymi wiérami,
wilgocia lub korozjg

Przetaczniki

o Upewnic sie, ze wszystkie przetaczniki i roztaczniki znajdujg sie we wiasciwym potozeniu

MG37A249
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Punkty kontrolne Opis

Drgania

e Sprawdzi¢, czy panel przytwierdzono na state lub uzyto mocowan przeciwudarowych

e Sprawdzi¢, czy urzadzenie nie jest narazone na nadmierne drgania.

Tabela 4.1 Wykaz czynnosci kontrolnych podczas rozruchu

4.2 Podfaczanie zasilania do urzadzen

AOSTRZEZENIE|

WYSOKIE NAPIECIE!

Po podtaczeniu zasilania AC w przetwornicy czestot-
liwosci wystepuje wysokie napiecie. Instalacja, rozruch i
konserwacja powinny by¢ wykonywane wylacznie przez
wykwalifikowany personel. Niewykonanie poprawnego
uziemienia moze skutkowac¢ $miercia lub powaznymi
obrazeniami.

AOSTRZEZENIE|

PRZYPADKOWY ROZRUCH!

Jezeli przetwornica czestotliwosci jest podtaczona do
zasilania AC, silnik moze zosta¢ uruchomiony w kazdej
chwili. Przetwornica czestotliwosci, silnik oraz napedzany
sprzet musza by¢ w stanie gotowosci do pracy. Brak
gotowosci urzadzen do pracy w czasie podtgczenia do
zasilania AC moze doprowadzi¢ do $mierci, powaznych
obrazen lub uszkodzenia mienia.

1. Sprawdzi¢, czy asymetria napiecia wejsciowego
miesci sie w zakresie 3%. W przeciwnym razie
skorygowac asymetrie napiecia wejsciowego
przed wykonaniem kolejnych czynnosci.

2. Upewni¢ sie, ze okablowanie sprzetu
opcjonalnego odpowiada aplikacji instalacji.

3. Upewni¢ sie, ze wszystkie urzadzenia operatora sa
wytaczone. Drzwi paneli musza by¢ zamkniete lub
ostona zainstalowana.

4. Wiaczy¢ zasilanie urzadzenia. Nie witaczad jeszcze
samej przetwornicy czestotliwosci. W przypadku
urzadzen wyposazonych w roztacznik nalezy go
wiaczy¢, aby wilaczy¢ zasilanie.

NOTYFIKACJA

Jezeli wiersz statusu na dole ekranu LCP wyswietla
AUTOMATYCZNY ZDALNY WYBIEG SILNIKA lub Alarm 60
Blokada zewnetrzna, oznacza to, ze urzadzenie jest
gotowe do pracy, ale nie otrzymuje sygnatu wejsciowego
przez zacisk 27.

4.3 Podstawowe procedury
programowania pracy

Przetwornice czestotliwosci wymagaja zaprogramowania
podstawowych parametréw pracy przed ich urucho-
mieniem — pozwala to uzyska¢ najwyzsza ich wydajnosc.
Podstawowe zaprogramowanie pracy wymaga wprowa-
dzenia danych z tabliczki znamionowej obstugiwanego
silnika, a takze minimalnych i maksymalnych wartosci
predkosci obrotowe;j silnika. Zalecane ustawienia
parametréow stuzg do rozruchu i testéw kontrolnych.
Ustawienia aplikacji moga by¢ inne od przedstawionych.
Instrukcja wprowadzania danych za pomoca LCP znajduje
sie w rozdziat 5.1 Sposéb obstugi.

Dane nalezy wprowadzi¢ po wiaczeniu zasilania, ale przed
rozpoczeciem pracy przez przetwornice. Przetwornice
czestotliwosci mozna zaprogramowac do nastaw
domysinych na 2 sposoby: za pomocg inteligentnej
konfiguracji aplikacji (Smart Application Set-up, SAS) lub
korzystajac z nizej opisanej procedury. SAS jest skréconym
kreatorem konfiguracji najczesciej uzywanych aplikacji. SAS
pojawia sie na LCP podczas pierwszego uruchomienia i po
kazdym resecie. Nalezy postepowac zgodnie z instrukcjami
na kolejnych ekranach, aby skonfigurowac wskazane na
nich aplikacje. SAS mozna tez wtaczy¢ z poziomu
szybkiego menu. Przycisk [Info] stuzy w menu inteligentnej
konfiguracji (Smart Set-up) do wyswietlania pomocy
odpowiedniej dla wybranych parametréw, ustawien i
komunikatéw.

NOTYFIKACJA

Warunki startowe sg ignorowane podczas korzystania z
kreatora.

NOTYFIKACJA

Jezeli po pierwszym wiaczeniu lub resecie klawiatura nie
zostanie uzyta, ekran SAS wylaczy sie automatycznie po
10 minutach.
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Jezeli nie korzysta sie z SAS, nalezy wprowadzi¢ dane
zgodnie z nastepujaca procedura.

1. Dwukrotnie nacisna¢ przycisk [Main Menu] na
LCP.
2. Przyciskami nawigacyjnymi przejs¢ do grupy

parametréw 0-** Praca/Wyswietlacz.

3. Nacisna¢ [OK].

L
1107 obr./min 3,84A 1(1)

0- ** Praca/Wyswietlacz ‘

1- ** Obcigzenie/Silnik

130BP066.10

2-** Hamulce

3- ** Wartos¢ zadana/Czas rozpedzenia/
zatrzymania

llustracja 4.1 0-** Praca/Wyswietlacz

4. Przyciskami nawigacyjnymi przejs¢ do grupy
parametrow 0-0* Ustawienia podstawowe i
nacisng¢ przycisk [OK].

=
0.0% 0.00A 1(1)

Operation / Display 0-%%]

0-1: Set-up Operations
0-2% LCP Display
0-3% LCP Custom Readout

130BP087.10

llustracja 4.2 0-0* Ustawienia podstawowe

5. Przyciskami nawigacyjnymi przejs¢ do
0-03 Ustawienia regionalne, a nastepnie nacisnac
przycisk [OK].

0.0% 0.00A 10)

Gos]

0-03 Regional Settings

130BP088.10

[0] International

llustracja 4.3 0-03 Ustawienia regionalne

Przyciskami nawigacyjnymi wybra¢ Miedzyna-
rodowy lub Ameryka Pétnocna (zgodnie z
lokalizacja), a nastepnie nacisng¢ przycisk [OK].
(Zmienia to ustawienia domyslne okreslonej liczby
parametréw podstawowych. Petna lista znajduje
sie w rozdziat 6 Programowanie).

Nacisna¢ przycisk [Quick Menu] na LCP.

Przyciskami nawigacyjnymi przejs¢ do grupy
parametrow Q2 Konfiguracja skrécona.

Nacisna¢ [OK].

o
13.7% 13.0A 1(1)

Q1 My Personal Menu

130BB847.10

Q5 Changes Made

Q6 Loggings

llustracja 4.4 Q2 Konfiguracja skrécona

10.

Wybra¢ jezyk i nacisng¢ [OK].

7
0.0 Hz 0.00kW 1(1)

2

1-21 Motor Power [kW]

130BT772.10

4.0 [\
[ v

llustracja 4.5 Wybieranie jezyka

11.

12.
13.
14.
15.
16.

Jesli przewdd zwierajacy znajduje sie miedzy
zaciskami sterowania 12 i 27, zostawi¢ nastawe
domysing parametru 5-12 Zacisk 27 - wej. cyfrowe.
W przeciwnym razie wybrac Brak dziatania.
Przetwornice czestotliwosci wyposazone w
opcjonalne obejscie nie wymagaja przewodu
zwierajgcego.

parametr 3-02 Minimalna wartos¢ zadana.
parametr 3-03 Maks. wartos¢ zadana.

3-41 Czas rozpedzania 1.

3-42 Czas zatrzymania 1.

3-13 Pochodzenie wart. Zadanej. Powigzany z
Hand/Auto* Lokalny Zdalny.
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4.4 Test sterowania lokalnego

AUWAGA

ROZRUCH SILNIKA!

Upewnic¢ sig, ze silnik, system i wszystkie podigczone
urzadzenia s gotowe do rozruchu. Uzytkownik
odpowiada za zapewnienie bezpieczenistwa eksploatacji
w kazdych warunkach. Niedopilnowanie czy silnik,
system i wszystkie podiaczone urzadzenia s gotowe do
rozruchu moze skutkowaé obrazeniami lub
uszkodzeniem urzadzen.

NOTYFIKACJA

Przycisk [Hand On] stuzy do wystania polecenia
lokalnego startu do przetwornicy czestotliwosci. Przycisk
[Off] petni funkcje zatrzymania.

Podczas pracy w trybie lokalnym strzatki [A] i [V]
odpowiednio zwiekszaja i zmniejszaja predkosé
wyjsciowa przetwornicy czestotliwosci, a strzatki [«] i [>]
przesuwaja kursor na wyswietlaczu cyfrowym.

1. Nacisna¢ przycisk [Hand On].

2. Przyspieszy¢ przetwornice czestotliwosci do
petnej predkosci, naciskajac przycisk [4]. Przesu-
niecie kursora na lewo od punktu dziesietnego
umozliwia szybszg zmiane wprowadzanych
danych.

3. Sprawdzi¢, czy wystepuja problemy z przyspie-
szaniem.

4. Nacisna¢ przycisk [Off].

5. Sprawdzi¢, czy wystepuja problemy ze
zwalnianiem.

Jezeli pojawity sie problemy z przyspieszeniem

. Jezeli pojawia sie ostrzezenia lub alarmy, patrz
rozdziat 9 Ostrzezenia i alarmy

. Sprawdzi¢, czy prawidtowo wprowadzono dane
silnika

. Zwiekszy¢ czas rozpedzania w 3-41 Czas
rozpedzania 1

. Zwiekszy¢ ograniczenie pradu w 4-18 Ogr. prqdu

. Zwiekszy¢ ograniczenie momentu w 4-16 Ogranicz
momentu w trybie silnikow.

Jezeli pojawity sie problemy ze zwalnianiem

. Jezeli pojawia sie ostrzezenia lub alarmy, patrz
rozdziat 9 Ostrzezenia i alarmy.

. Sprawdzi¢, czy prawidtowo wprowadzono dane
silnika.

. Zwigkszy¢ czas zatrzymywania w 3-42 Czas
zatrzymania 1.

. Wiaczy¢ sterowanie przepieciem w 2-17 Kontrola
przepiec.
Resetowanie przetwornicy czestotliwosci po wyfaczeniu

awaryjnym opisano w rozdziat 5.1.2 Obstuga graficznego
lokalnego panelu sterowania (GLCP) .

NOTYFIKACJA

Punkty rozdziat 4.1 Rozruch wstepny do

rozdziat 4.3 Podstawowe procedury programowania pracy
koncza procedure wiaczenia zasilania przetwornicy
czestotliwosci, programowania podstawowego,
konfiguracji i proby dziatania.

4.5 Rozruch systemu

Przed wykonaniem procedury w tej sekgcji nalezy ukonczyc¢
programowanie okablowania i aplikacji przez uzytkownika.
Informacje o konfiguracji aplikacji, patrz rozdziat 7 Przyktady
zastosowan. Wykonanie ponizszej procedury zaleca sie po
konfiguracji aplikacji przez uzytkownika.

AUWAGA

ROZRUCH SILNIKA!

Upewni¢ sig, ze silnik, system i wszystkie podtaczone
urzadzenia sa gotowe do rozruchu. Uzytkownik
odpowiada za zapewnienie bezpieczenstwa eksploatacji
w kazdych warunkach. Niedopilnowanie, czy silnik,
system i wszystkie podtaczone urzadzenia sq gotowe do
rozruchu, moze skutkowa¢ obrazeniami lub
uszkodzeniem urzadzen.

1. Nacisng¢ przycisk [Auto On].

2. Upewnic sie, ze zewnetrzne funkcje sterowania
zostaty wihasciwie podtaczone do przetwornicy
czestotliwosci oraz ze zakonczono progra-

mowanie.
3. Wprowadzi¢ zewnetrzne polecenie wykonania.
4. Nastawi¢ wartos¢ zadang predkosci w zakresie
predkosci.
5. Usunac¢ zewnetrzne polecenie wykonania.

6. Zapisac¢ wszystkie problemy.

Jesli wystapia ostrzezenia lub alarmy, patrz
rozdziat 9 OstrzezZenia i alarmy.
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5 Interfejs uzytkownika

5.1 Sposéb obstugi 1. Wyswietlacz

1a Wiersz statusu: Komunikaty statusu
zawierajace ikony i grafike.

5.1.1 Tryby pracy

1b  Wiersz 1-2: Wiersze danych operatora
zawierajace dane i zmienne
zdefiniowane przez uzytkownika.
Nacisniecie przycisku [Status] umozliwia
dodanie jednego dodatkowego wiersza. 5

Low Harmonic Drive mozna obstugiwac na 2 sposoby:
. Graficzny lokalny panel sterowania (GLCP)

. Port komunikacji szeregowej RS-485 lub zlacze
USB, oba do podfaczenia PC

1c  Wiersz statusu: Komunikaty statusu
zawierajace tekst.

5.1.2 Obstuga graficznego lokalnego
panelu sterowania (GLCP)

2. Przyciski programowe menu
Low Harmonic Drive ma 2 LCP, jeden w sekcji przetwornicy 3. Lampki sygnalizacyjne/panel nawigacyjny
czestotlwoscn (po praV\{eJ) .| jeden w sekq! aktywnego ﬁltra 4 Przyciski operacyjne
(po lewej). Oba LCP dziataja tak samo. Kazdy LCP steruje
tylko urzadzeniem, do ktérego jest podfaczony, i nie ma g
komunikacji miedzy oboma LCP. Obstuga graficznego 2
lokalnego panelu sterowania (GLCP) §
Stat 1{3 a
NOTYFIKACJA s o
1234rpm 10,4A 43,5Hz
Aktywny filtr powinien by¢ w trybie auto. Nacisna¢
przycisk [Auto On] na LCP filtra.
1 b
43,5Hz
Nastepujace instrukcje dotyczg GLCP (LCP 102).
GLCP zostatl podzielony na cztery grupy funkcyjne: Run OK c
. Wyswietlacz graficzny z wierszami statusu.
. Przyciski menu i lampki sygnalizacyjne (diody Quick Main Alarm
. . . Status
LED) — wybdr trybu, zmiana parametréw i Menu Menu Log

przetaczanie miedzy funkcjami wyswietlacza.

. Przyciski nawigacyjne i lampki sygnalizacyjne

(diody LED).
. Przyciski funkcyjne i lampki sygnalizacyjne (diody
LED).
Wyswietlacz graficzny: 3

Wyswietlacz LCD ma funkcje pods$wietlenia oraz 6 wierszy
alfanumerycznych. Wszystkie dane wyswietlane na LCP

moga zawiera¢ do pieciu pozycji danych eksploatacyjnych
w trybie [Status]. llustracja 5.1 przedstawia przyktadowy - - —

LCP przetwornicy czestotliwosci. LCP filtra wyglada
identycznie, lecz pokazuje informacje zwiagzane z 4
dziataniem filtra.

llustracja 5.1 Panel LCP
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Wyswietlacz podzielony jest na 3 sekcje:

Gorna sekcja (a)
Pokazuje status w trybie statusu lub do 2 zmiennych, jesli
nie jest w trybie statusu i w przypadku alarmu/ostrzezenia.

Wyswietlany jest numer aktywnego zestawu parametréw
(wybrany jako aktywny zestaw parametréw w 0-10 Aktywny
zestaw par). Przy programowaniu zestawu parametréw
innego niz aktywny zestaw parametréw, liczba zaprogra-
mowanych zestawdw parametréw pojawia sie po prawej
stronie w nawiasie.

Srodkowa sekgcja (b)

Pokazuje do 5 zmiennych z odpowiednia jednostka,
niezaleznie od statusu. W przypadku alarmu/ostrzezenia
zamiast zmiennych wyswietlane jest ostrzezenie.

Naciskajac przycisk [Status] mozna przechodzi¢ miedzy 3
wyswietlaczami odczytu statusu.

Kazdy ekran statusu zawiera zmienne parametry pracy o
réznym formatowaniu.

Kilka wartosci lub wynikéw pomiaréw moze by¢
powiazanych z kazdym z wyswietlonych zmiennych
parametréw pracy. Wyswietlane wartosci / pomiary mozna
okresla¢ za pomocg parametréw 0-20, 0-21, 0-22, 0-23 i
0-24.

Kazdy parametr pola odczytu wartosci/pomiaru wybrany w
par. od 0-20 do 0-24 ma swoja wiasng skale i cyfry po
ewentualnym przecinku dziesietnym. Wieksze wartosci
liczbowe sg wyswietlane z kilkoma cyframi po przecinku
dziesietnym.

Np.: Odczyt pradu

525 A; 152 A 105 A.

Wyswietlacz statusu |
Standardowy stan odczytu po rozruchu lub inicjalizacji.
Za pomoca przycisku [INFO] mozna uzyska¢ informacje o

| 2
799 obr/min 7,83 A 36,4 kW %
]
llustracja 5.2 Wyswietlacz statusu | — zmienne parametry
pracy
Wyswietlacz statusu Il
Patrz zmienne parametry pracy (1.1, 1.2, 1.3 i 2)
przedstawione na wyswietlaczu na llustracja 5.3.
W tym przyktadzie predkos¢, prad silnika, moc silnika i
czestotliwos$¢ zostaty wybrane jako zmienne wyswietlane w

pierwszym i drugim wierszu.
1.1, 1.2 i 1.3 sg pokazane matg czcionka. 2 jest pokazane
duza czcionka.

10)

0 207 obr./min 525 A 24,4 kW

6,9 Hz

Auto zdalne uruchomienie

@ @1308%62.1 0

o)

llustracja 5.3 Wyswietlacz statusu Il — zmienne parametry
pracy

Wyswietlacz statusu Il
Ten stan wyswietla zdarzenie i dziatanie logicznego
sterownika zdarzen.

=~ 2
wartosci/pomiarze zwigzanym z wyswietlanymi zmiennymi 1(1) @
parametréw pracy (1.1, 1.2, 1.3, 2i 3). 778 obr./min 086 A 40kw| g

o
Patrz zmienne parametry pracy przedstawione na i
.. ! . L. Stan: 0 wyt 0 (wyt)
wyswietlaczu na llustracja 5.2. 1.1, 1.2 i 1.3 wyswietlane sa Kiedy: -
matla czcionka. 2 i 3 wyswietlane s $rednig czcionka. Zr6b: -
Auto zdalne uruchomienie
llustracja 5.4 Wyswietlacz statusu lll — zmienne parametry
pracy
Wyswietlacz statusu lll nie jest dostepny na LCP filtra.
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Sekcja dolna
zawsze zawiera stan przetwornicy czestotliwosci w trybie

Status.
—

Sekcja gorna <
43 obr./min 544 A 25,3 kW

Sekgcja s’rodkowa<
Sekcja dolna <

llustracja 5.5 Tryb statusu w dolnej sekgji

130BP074.10

1,4 Hz

2,9%

I Temp karty zas. (W29)

Auto zdalne uruchomienie

Regulacja kontrastu wyswietlacza
Nacisna¢ [status] i [A], aby przyciemnic.
Nacisna¢ [Status] i [¥], aby rozjasnic.

Lampki sygnalizacyjne (diody LED):

W przypadku przekroczenia pewnych wartosci progowych
wiacza sie alarmowa i/lub ostrzegawcza dioda LED. Na
panelu sterowania pojawia sie status i tekst alarmu.
Dioda On wtacza sie, kiedy przetwornica czestotliwosci
pobiera moc z:

. napiecia zasilania,
. zacisku magistrali DC,
. zasilania zewnetrznego 24 V.

W tym samym czasie wtaczone jest podswietlenie. Lampki
sygnalizacyjne (diody LED)

. Dioda zielona/On: Dziata sekcja sterowania.
. Dioda zétta/Warn: Oznacza ostrzezenie.

. Dioda czerwona pulsuje/Alarm: Oznacza alarm.

1308P044.10

On
Warn.

Alarm
llustracja 5.6 Diody LED statusu

Przyciski GLCP

Przyciski Menu

Przyciski menu maja przydzielone okreslone funkcje.
Przyciski pod wyswietlaczem i lampki sygnalizacyjne stuza
do konfiguracji parametréw, w tym do wyboru wskazania
wyswietlacza podczas standardowej pracy.

Status Quick Main Alarm
Menu

130BP045.10

llustracja 5.7 Przyciski menu

[Status]

Informuje odpowiednio o statusie przetwornicy czestot-
liwosci (i/lub silnika) lub filtra. Na LCP przetwornicy
poprzez nacisniecie przycisku [Status] mozna wybrac¢ 3
rézne odczyty:

odczyty 5-liniowe, odczyty 4-liniowe lub Logiczny
Sterownik Zdarzen.

Logiczny Sterownik Zdarzen nie jest dostepny dla filtra.
Za pomoca przycisku [Status] mozna wybrac tryb
wyswietlania albo przywrdéci¢ tryb wyswietlania z:

. podrecznego menu,
. menu gtéwnego,
. trybu alarmowego.

Przycisk [Status] pozwala na przetaczanie sie miedzy
trybem odczytu pojedynczego i podwdjnego. Status

[Quick Menu]

Pozwala na skrécong konfiguracje przetwornicy czestot-
liwosci lub filtra i programowanie najczesciej stosowanych
funkcji. Podreczne menu

W skfad [Quick Menu] wchodza:
. Q1: Moje menu osobiste

. Q2: Konfiguracja skrécona
. Q5: Wprowadzone zmiany
. Q6: Rejestracja przebiegéw

Jako ze aktywny filtr jest zintegrowana czescig Low
Harmonic Drive, prawie nie ma koniecznosci progra-
mowania. LCP filtra gldwnie wyswietla informacje o
dziataniu filtra, takie jak THD napiecia lub pradu,
poprawiony prad, podawany prad lub Cos ¢ i rzeczywisty
wspotczynnik mocy.

Dostep do parametréw podrecznego menu mozna uzyskac
w trybie natychmiastowym, chyba ze stworzono hasto przy
pomocy parametréw 0-60, 0-61, 0-65 lub 0-66.

Mozna przetaczac sie bezposrednio pomiedzy trybem
podrecznego menu a trybem menu gtéwnego.

[Main Menul

stuzy do programowania wszystkich parametréw.

Dostep do parametrow menu gtéwnego mozna uzyska¢ w
trybie natychmiastowym, chyba ze utworzono hasto przy
pomocy parametréw 0-60, 0-61, 0-65 lub 0-66.

Istnieje mozliwo$¢ bezposredniego przetaczania miedzy
trybem gtéwnego menu i podrecznego menu.

Szybki dostep do parametru mozna uzyska¢, naciskajac
[Main Menu] przez 3 sekundy. Skrét do parametru
umozliwia bezposredni dostep do dowolnego parametru.

MG37A249
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[Alarm Log]

wyswietla liste pieciu ostatnich alarméw (ponumerowanych
A1-A5). Aby uzyska¢ wiecej informacji o alarmie, nalezy
przejs¢ do numeru alarmu za pomoca przyciskow ze
strzatkami i nacisna¢ [OK]. Wyswietlona zostanie informacja
o stanie przetwornicy czestotliwosci lub filtra przed
przejsciem w tryb alarmowy.

[Back]
stuzy do przechodzenia do poprzedniego kroku lub
poziomu w strukturze nawigacji.

llustracja 5.8 Przycisk Back

[Cancell
pozwala na anulowanie ostatniej zmiany lub polecenia, o
ile nie zmieniono wyswietlacza.

llustracja 5.9 Przycisk Cancel

[Info]

wyswietla informacje o poleceniu, parametrze lub funkcji w
dowolnym oknie wyswietlacza. W razie potrzeby [Info]
dostarcza szczegétowe informacje.

Tryb Info mozna opusci¢, naciskajac przycisk [Info], [Back]
lub [Cancel].

llustracja 5.10 Przycisk Info

Przyciski nawigacyjne

4 przyciski nawigacyjne stuza do przewijania réznych opcji
wyboru dostepnych w [Quick Menu], [Main Menu] i
[Alarm Log]. Do poruszania kursorem stuza przyciski
nawigacyjne.

[OK]
stuzy do wybierania parametru zaznaczonego kursorem
oraz do zatwierdzania zmiany parametru.

130BT117.10

Warn

Alarm

llustracja 5.11 Przyciski nawigacyjne

Przyciski funkcyjne
Do sterowania lokalnego. Znajdujg sie u dotu panelu
sterowania.

] [ [

llustracja 5.12 Przyciski funkcyjne

130BP046.10

[Hand On]

aktywuje sterowanie przetwornicy czestotliwosci za
pomoca GLCP. Przycisk [Hand On] stuzy réwniez do
uruchamiania silnika; mozna woéwczas wprowadzi¢ dane na
temat wartosci zadanej predkosci silnika za pomoca
przyciskow ze strzatkami. Przycisk mozna ustawi¢ jako [1]
Aktywny lub [0] Wytqczony za pomoca 0-40 Przycisk [Hand
on] na LCP.

Po naci$nieciu przycisku [Hand On] nadal beda aktywne
nastepujace sygnaty sterowania:
. [Hand On] - [Off] - [Auto On]

. Reset

. Stop z wybiegiem silnika stop odwrécony (wybieg
silnika w celu jego zatrzymania)

. Zmiana kierunku obrotéw

. Wybor zestawu parametréw LSB — Wybor
zestawu parametréw MSB

. Polecenie Stop z portu komunikacji szeregowej
. Szybkie zatrzymanie
. Hamowanie DC

NOTYFIKACJA

Polecenie ,Start” wydane z LCP moze zosta¢ przestoniete
przez zewnetrzne sygnaty stop aktywowane przez
sygnaty sterowania lub magistrale szeregowa.
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[Off]

zatrzymuje przyfaczony silnik (gdy nacisniety na LCP
przetwornicy) lub filtr (gdy nacisniety na LCP filtra).
Przycisk mozna ustawi¢ jako [1] Aktywny lub [0] Wytqczony
za pomocg 0-41 Przycisk [Off] na LCP. Jesli nie zostanie
wybrana funkcja zewnetrznego stopu, a przycisk [Off] jest
wylaczony, silnik mozna wytaczy¢ poprzez odtaczenie
zasilania.

[Auto On]

wlacza przetwornice czestotliwosci, ktdra mozna sterowac
za pomocg zaciskdw sterowania i/lub portu komunikacji
szeregowej. Po uzyciu sygnatu start na zaciskach
sterowania i/lub magistrali przetwornica czestotliwosci
uruchomi sie. Przycisk mozna ustawi¢ jako [1] Aktywny lub
[0] Wytgczony za pomoca 0-42 Przycisk [Auto on] na LCP.

NOTYFIKACJA

Aktywny sygnat HAND-OFF-AUTO przesylany przez
wejscia cyfrowe ma wyzszy priorytet niz przyciski
sterujace [Hand On] - [Auto On].

[Reset]

stuzy do resetowania przetwornicy czestotliwosci lub filtra
po alarmie (wyfaczeniu awaryjnym). Przycisk mozna ustawic
jako [1] Aktywne lub [0] Wytqczone za pomoca 0-43 Przycisk
[Reset] na LCP na LCP. Reset

Skrét do parametru

mozna uzyskad, przytrzymujac przez 3 sekundy wcisniety
przycisk [Main Menu]. Skrét do parametru umozliwia
bezposredni dostep do dowolnego parametru.

5.1.3 Zmiana danych

1. Nacisng¢ [Quick Menu] lub [Main Menul.

2. Znalez¢ parametry do edycji za pomoca
przyciskow [A] i [Y]. Zmiana danych.

5.1.4 Zmiana wartosci tekstowej

Jesli wybrany parametr jest wartoscig tekstowa, jego
wartos¢ mozna zmieni¢ za pomocg przyciskéw [A]/[v].
[a] zwieksza wartos¢, a przycisk [Y] zmniejsza wartos¢.
Ustawi¢ kursor na wartosci, ktéra ma zostac zapisana, i
nacisnac¢ [OK].

130BP068.10

740 obr./min 10,64 A 11
Ustawienia podst. 0-0*
0-01 Jezyk
[0] English

llustracja 5.13 Przykladowy wyswietlacz

5.1.5 Zmiana grupy liczbowych wartosci
danych

Jesli wybrany parametr reprezentuje liczbowa wartos¢
danych, nalezy jg zmieni¢ za pomoca przyciskow nawiga-
cyjnych [<] i [*] oraz przyciskéw [4] i [Y]. Przesuwacd kursor
w poziomie za pomocg przyciskow [<] i [*].

130BP069.10

113 obr/min 1,78 A 1‘(\1)
Ustawienia zal. obcigzenia 1- 6%
1 - 60 obcigzenia niskiej predkosci

kompensacja
180%

| A4

llustracja 5.14 Przykladowy wyswietlacz

130BP070.10

3. Nacisnac¢ [OK].
4 7l do ed Za pomoca przyciskow [4]/[¥Y] zmieni¢ wartos¢ danych. [4]
. 7¢ ji A i v . . 7z . . 7z
nalezc parametry do edycji za pomoca [4] 1 [V] zwieksza wartos¢ danych, a [Y] zmniejsza warto$¢ danych.
5. Nacisna¢ [OK]. Ustawi¢ kursor na wartosci, ktéra ma zostac¢ zapisana, i
6. Za pomoca [4] i [Y] wybra¢ odpowiednie nacisnac [OK].
ustawienie parametrow. Mozna tez uzy¢ [<]i [*], 729 obr./min 621 A 1'(?)
aby zmienia¢ cyfry w obrebie numeru. Kursor Ustawienia zal. obciazenia -6
pokazuje cyfre wybrang do zmiany. Klawisz [4] - )
. . . L. ;] . 1- 60 obcigzenia niskiej predkosci
stuzy do zwiekszenia wartosci, zas klawisz [¥] kompensacja
stuzy do jej zmniejszenia.
y do Jej ) &%
7. Nacisna¢ [Cancel], aby zignorowaé zmiang, lub ‘ Vi
nacisna¢ [OK], aby zatwierdzi¢ zmiane i . .
L. I llustracja 5.15 Przyktadowy wyswietlacz
wprowadzi¢ nowe ustawienie.
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5.1.6 Zmiana wartosci danych, krok po
kroku

Niektére parametry moga by¢ zmieniane krokowo (wg listy
wartosci) i w sposdb ciagty. Ta metoda dotyczy 7-20 Moc
silnika [kW], parametr 1-22 Napiecie silnika i 1-23 Czestot-
liwos¢ silnika.

Parametry sg zmieniane jako grupa liczbowych wartosci
danych i jako liczbowe wartosci danych w sposéb ciagty.

5.1.7 Odczyt i programowanie parametréw
indeksowanych

Parametry sg indeksowane, gdy sa umieszczane na stosie.
15-30 Rej. alarm: Kod btedu do 15-32 Rej. alarm: Czas
zawierajq dziennik btedéw, ktéry mozna odczytad. Wybrac
parametr, nacisna¢ [OK] i uzywac przyciskow nawiga-
cyjnych w gére/w dot, aby przewija¢ dziennik wartosci.

Uzy¢ 3-10 Programowana wart. zadana jak na przyktadzie:
Wybra¢ parametr, nacisng¢ [OK] i uzywac przyciskow
[4]/[¥] do przewijania wartosci indeksowanych. Aby
zmieni¢ warto$¢ parametru, wybra¢ wartos¢ indeksowang i
nacisna¢ [OK]. Zmieni¢ wartos$¢ za pomoca klawiszy [A]/[Y].
Nacisna¢ [OK], aby zaakceptowac nowe ustawienie.
Nacisna¢ [Cancel], aby odrzuci¢. Nacisna¢ [Back], aby wyjs¢
z parametru.

5.1.8 Szybkie przenoszenie ustawien
parametrow przy korzystaniu z GLCP

Po zakonczeniu konfiguracji nalezy zapisa¢ (utworzy¢ kopie
zapasowq) ustawienia parametrow w GLCP lub na
komputerze PC za posrednictwem konfiguracyjnego
oprogramowania narzedziowego MCT 10.

AOSTRZEZENIE

Zatrzymac silnik przed przystapieniem do wykonywania
ktorejkolwiek z powyzszych czynnosci.

Przechowywanie danych w LCP
1. Przejs¢ do 0-50 Kopiowanie LCP

2. Nacisna¢ przycisk [OK].
3. Wybrac [1] Wszystko do LCP.
4. Nacisna¢ przycisk [OK].

Wszystkie ustawienia parametréw sg przechowywane w
LCP, o czym informuje pasek postepu. Kiedy dojdzie do
100%, nacisnac¢ [OK].

GLCP mozna teraz podfaczy¢ do innej przetwornicy
czestotliwosci i skopiowac¢ do niej ustawienia parametrow.

Przenoszenie danych z LCP do przetwornicy czestot-
liwosci

1. Przejs¢ do 0-50 Kopiowanie LCP

2. Nacisna¢ przycisk [OK].

3. Wybra¢ [2] Wszystko z LCP

4. Nacisna¢ przycisk [OK].

Ustawienia parametréw przechowywane w GLCP sa
przesytane do przetwornicy czestotliwosci, o czym
informuje pasek postepu. Kiedy dojdzie do 100%, nacisnac
[OK].

5.1.9 Inicjalizacja do ustawiern domysinych

Przetwornice czestotliwosci mozna zainicjalizowac do
nastaw domyslnych na 2 sposoby: Zalecany sposéb inicja-
lizacji i reczna metoda inicjalizacji.

Kazda metoda wywiera inny wptyw. InicjalizacjaUstawienia
domysine

5.1.9.1 Zalecana metoda inicjalizacji

Inicjalizacja przez 14-22 Tryb pracy)
1. Wybra¢ 14-22 Tryb pracy

2. Nacisng¢ przycisk [OK].

3. Wybra¢ Inicjalizacja (w przypadku NLCP wybra¢
#2")

4, Nacisna¢ przycisk [OK].

5. Odfaczy¢ zasilanie od urzadzenia i zaczeka¢, az
wyswietlacz sie wylaczy.

6. Ponownie podtaczy¢ moc, aby zresetowac
przetwornice czestotliwosci.

7. Nacisnac [Reset].

14-22 Tryb pracy inicjalizuje wszystko oprécz:
Parametr 14-50 Filtr RFI

8-30 Protokdt

8-31 Adres magistrali

8-32 Szybkos¢ transmisji

8-35 Minimalne opézZn. Odpowiedzi

8-36 Maksymalne opdZnienie odpowiedzi

8-37 Maksymalne opdZnienie miedzy znakami

15-00 Godziny pracy do 15-05 Przepiecia w DC

15-20 Dziennik pracy: zdarzenie do 15-22 Dziennik pracy:
czas

15-30 Rej. alarm: Kod btedu do 15-32 Rej. alarm: Czas

NOTYFIKACJA

Parametry wybrane w 0-25 Moje menu osobiste zostana
zachowane z domysIinym ustawieniem fabrycznym.
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5.1.9.2 Reczna metoda inicjalizacji

NOTYFIKACJA

Podczas recznej inicjalizacji resetowana jest komunikacja
szeregowa, ustawienia filtra RFI i ustawienia dziennika
btedow.

Usuwane sg parametry wybrane w 0-25 Moje menu
osobiste.

1. Odfaczy¢ zasilanie i zaczeka¢, az wyswietlacz sie
wytaczy
2a. Nacisng¢ jednoczesnie [Status] - [Main Menu] -

[OK] podczas zataczania zasilania do graficznego
LCP (GLCP)

2b. Nacisng¢ [Menu] podczas zatgczania zasilania
dla LCP 101, wyswietlacza numerycznego

3. Zwolni¢ przyciski po 5 s

4. Przetwornica czestotliwosci zostanie zaprogra-
mowana zgodnie z ustawieniami domyslnymi

Ten parametr inicjalizuje wszystko oprécz:
15-00 Godziny pracy

15-03 Zatqczenia zasilania

15-04 Przekroczenie temp.

15-05 Przepiecia w DC

5.1.10 Ziacze magistrali RS-485

Zaréwno filtr, jak i przetwornica czestotliwosci moga byc¢
podtaczone do sterownika (lub urzadzenia nadrzednego)
razem z innymi obcigzeniami za pomoca standardowego
interfejsu RS-485. Zacisk 68 jest podtaczony do sygnatu P
(TX+, RX+), natomiast zacisk 69 jest podtaczony do sygnatu
N (TX-,RX-).

Zawsze uzywac potaczen réwnolegtych dla Low Harmonic
Drive, aby zapewni¢ podtaczenie zaréwno filtra, jak i
przetwornicy czestotliwosci.

130BA060.11

llustracja 5.16 Przyklad potaczenia

Aby zapobiec powstawaniu potencjalnych pradéw
wyréwnawczych w ekranie, nalezy uziemi¢ ekran kabla za
pomocy zacisku 61 podtgczonego do obudowy obwodem
RC.

Zakonczenie magistrali

Magistrala RS-485 musi by¢ zakornczona sieciag rezystorow
na obu koncach. Jesli przetwornica czestotliwosci jest
ustawiona jako pierwsze lub ostatnie urzadzenie w petli
RS-485, ustawic przetacznik S801 na karcie sterujacej na
ON.

Dodatkowe informacje znajdujg sie w rozdziat 3.4.22
Przetqczniki $201, S202 i S801.

5.1.11 Sposob podtaczenia komputera do
przetwornicy czestotliwosci

Aby sterowac przetwornica czestotliwosci Low Harmonic
Drive lub ja zaprogramowac z komputera, nalezy
zainstalowac¢ komputerowe narzedzie konfiguracyjne
Oprogramowanie konfiguracyjne MCT 10.

Komputer podiacza sie do przetwornicy czestotliwosci i
filtra za pomoca standardowego kabla USB (host/
urzadzenie) lub za pomoca interfejsu RS-485. Jak podiaczy¢
komputer do przetwornicy czestotliwosci.

NOTYFIKACJA

Ztacze USB jest galwanicznie izolowane od napiecia
zasilania (PELV) i innych zaciskéw wysokiego napiecia.
Ztacze USB jest podtaczone do uziemienia ochronnego
na przetwornicy czestotliwosci. Nalezy uzywac
izolowanego laptopa jako potaczenia PC do zlacza USB
na przetwornicy czestotliwosci.

Informacje o potaczeniach kabli sterowania, patrz
rozdziat 3.4.20 Instalacja elektryczna, kable sterowania.

o
[eo]
o
Il
—
o)
o
22l

llustracja 5.17 Potaczenia kabli sterowania
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5.1.12 Oprogramowanie narzedziowe na
komputer PC

Komputerowe narzedzie konfiguracyjne
Oprogramowanie konfiguracyjne MCT 10

Low Harmonic Drive wyposazono w 2 porty komunikacji
szeregowej. Danfoss dostarcza oprogramowanie
narzedziowe do komunikacji pomiedzy komputerem PC i
przetwornicg czestotliwosci, Oprogramowanie
konfiguracyjne MCT 10. rozdziat 2.4 Materiaty dodatkowe
zawiera szczeg6towe informacje na temat tego narzedzia.

Oprogramowanie konfiguracyjne MCT 10
Oprogramowanie MCT 10 to interaktywne narzedzie do
ustawiania parametréw przetwornic czestotliwosci Danfoss.
Oprogramowanie mozna pobrac z witryny internetowej
Danfoss www.danfoss.com/BusinessAreas/DrivesSolutions/
Softwaredownload/DDPC+Software+Program.htm.
Oprogramowanie konfiguracyjne MCT 10 jest pomocne w:

. Planowaniu sieci komunikacyjnej bez podtaczania
do sieci. MCT 10 zawiera petng baze danych
dotyczacych przetwornic czestotliwosci

. Uruchamianiu przetwornic czestotliwosci przy
oddaniu do eksploatacji online

. Zachowywaniu nastaw dla wszystkich przetwornic
czestotliwosci

. Wymianie przetwornicy czestotliwosci w obrebie
sieci

. Tworzeniu prostej i doktadnej dokumentacji
ustawien przetwornicy czestotliwosci po jej
uruchomieniu.

. Rozszerzaniu istniejacej sieci

. Obstudze przetwornic, ktére powstang w
przysztosci

Oprogramowanie konfiguracyjne MCT 10 obstuguje
Profibus DP-V1 za posrednictwem potaczenia Master klasy
2. Umozliwia odczyt/zapis online parametréw przetwornicy
czestotliwosci za posrednictwem sieci Profibus, co
eliminuje konieczno$¢ posiadania dodatkowej sieci komuni-
kacyjnej.

Zapisywanie ustawien przetwornicy czestotliwosci

1. Podtaczy¢ komputer PC do urzadzenia przez port
komunikacyjny USB

AUWAGA

Uzy¢ komputera izolowanego od zasilania, ktéry ma port
USB. W przeciwnym razie moze dojs¢ do uszkodzenia

sprzetu.
2. Uruchomi¢ oprogramowanie konfiguracyjne MCT
10
3. Wybra¢ ,Czytaj z przetwornicy czestotliwosci”

4. Wybra¢ ,Zapisz jako”

Wszystkie parametry zostana zapisane na komputerze PC.

tadowanie ustawien przetwornicy czestotliwosci

1. Podtaczy¢ komputer PC do urzadzenia przez port
komunikacyjny USB

2. Uruchomi¢ oprogramowanie konfiguracyjne MCT
10

3. Wybra¢ ,Otwoérz”, aby pokazaé zapisane pliki
4. Otworzy¢ odpowiedni plik
5. Wybra¢ ,Zapisz w przetwornicy czestotliwosci”

Wszystkie ustawienia parametréw zostana przeniesione do
przetwornicy czestotliwosci.
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6 Programowanie

6.1 Sposob programowania przetwornicy
czestotliwosci

6.1.1 Parametry konfiguracji skréconej

0-01 Jezyk

Opcja: Zastosowanie:

Okresla jezyk, jaki bedzie pojawiat sie na
wyswietlaczu. Przetwornica czestotliwosci
jest dostepna z 4 réznymi pakietami
jezykowymi. Angielski i niemiecki znajduja
sie w kazdym pakiecie. Niemozliwe jest
usuniecie lub manipulowanie jezykiem
angielskim.

[0] | English Czesc¢ pakietow jezykowych 1 - 4

[1] | Deutsch Czes¢ pakietéw jezykowych 1 - 4

[2] [ Francais Czes¢ Pakietu jezykowego 1

[3] | Dansk Czesc¢ Pakietu jezykowego 1

[4] | Spanish Cze$¢ Pakietu jezykowego 1

[5] | ltaliano Czes¢ Pakietu jezykowego 1

Svenska Czesc¢ Pakietu jezykowego 1

[7]1 | Nederlands Czes¢ Pakietu jezykowego 1

[10] [ Chinese Czes¢ Pakietu jezykowego 2

Suomi Czesc¢ Pakietu jezykowego 1

‘ £

0-01 Jezyk

Opcja: Zastosowanie:
Thai Czes¢ Pakietu jezykowego 2
Bahasa Czesé¢ Pakietu jezykowego 2
Indonesia

[52] | Hrvatski

1-20 Moc silnika [kW]
Zakres: Zastosowanie:

| 10.09 - 300000 kw] |

Size related*

1-22 Napiecie silnika
Zastosowanie:
[ 110-1000 V] |

Zakres:

Size related*

1-23 Czestotliwos¢ silnika
Zastosowanie:
[ 120 - 1000 Hz] |

Zakres:

Size related*

1-24 Prad silnika

Zakres:

Zastosowanie:
| 10.10- 1000000 A1 |

Size related*

1-25 Znamionowa predkosc¢ silnika
Zastosowanie:
| 100 - 60000 RPM] |

Zakres:

Size related*

5-12 Zacisk 27 — wejscie cyfrowe

Opcja: Zastosowanie:

Wybra¢ funkcje z dostepnego zakresu wejs¢ cyfrowych.

[22] [ English US Czes¢ Pakietu jezykowego 4
Brak dziatania [0]
Greek Czes¢ Pakietu jezykowego 4 Reset 11
— Wybieg silnika, odwr [2]

Bras.port Czesc¢ Pakietu jezykowego 4
Wyb.siln.i reset,roz. [3]
Slovenian Czeé¢ Pakietu jezykowego 3 Szybkie zatrzym., odwr. [4]
H lec DC, odwr. 5
Korean Czes¢ Pakietu jezykowego 2 amurec odwr [5]
Stop, odwrécony [6]
Japanese Czes¢ Pakietu jezykowego 2 Start 8]
Turkish Czes¢ Pakietu jezykowego 4 Start impulsowy [9]
Trad.Chinese Czes¢ Pakietu jezykowego 2 Zmiana kierunku obrotéw [10]
Start ze zm kier obr [11]
Bulgarian Czes¢ Pakietu jezykowego 3 Zezw.startu w przéd 121
Srpski Czesc¢ Pakietu jezykowego 3 Zezw. startu wstecz [13]
Romanian Czes¢ Pakietu jezykowego 3 Jog (141
Prog wart zad Bit0 [16]
Magyar Czes¢ Pakietu jezykowego 3 Prog wart zad Bit1 [17]
-  Pakd — Prog wart zad Bit2 [18]
Czec Cze$¢ Pakietu jezykowego 3 Zatrz. wart. zad. [19]
Polski Cze$¢ Pakietu jezykowego 4 Zatrz. wyj. [20]
Zwiekszanie predkosci [21]

Russian Czesc Pakietu jezykowego 3
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5-12 Zacisk 27 — wejscie cyfrowe

Opcja: Zastosowanie:

Zmniejszanie predkosci [22]
Bit 0 wyb zest par [23]
Bit 1 wyb zest par [24]
Zwieksz. wart. zad. [28]
Zwalnianie [29]
Wejscie impulsowe [32]
Bit O rozp./zatrz. [34]
Bit 1 rozp./zatrz. [35]
Btad zasilania,odwr. [36]
Zw. pot. cyfrowego [55]
Zmn. pot. cyfrowego [56]
Zerow. pot. cyfr. [57]
Zerowanie licznika A [62]
Zerowanie licznika B [65]
Tabela 6.1

1-29 Automatyczne dopasowanie silnika (AMA)

Uwaga:

. Aby mozliwie jak najlepiej dopasowac
przetwornice czestotliwosci, nalezy uruchomic
AMA przy zimnym silniku.

. Nie mozna przeprowadzi¢ AMA w trakcie pracy

silnika.

. AMA nie mozna przeprowadzi¢ na silnikach z
magnesami trwatymi.

NOTYFIKACJA

Wazne jest wprowadzenie poprawnych parametréw
silnika w grupie parametréw 1-2* Dane silnika, poniewaz
stanowia one cze$¢ algorytmu AMA. AMA musi zostaé
przeprowadzone, aby osiaggnaé¢ optymalng dynamiczna
prace silnika. Moze to zaja¢ do 10 minut zaleznie od
mocy znamionowej silnika.

NOTYFIKACJA

Podczas AMA nalezy unika¢ generowania zewnetrznego

momentu.

Opcja: Zastosowanie:
INOTYFIKACJA NOTYFIKACJA
Nie mozna dopasowac tego parametru Jesdli jedno z ustawien w grupie parametréw 1-2* Dane
w trakcie pracy silnika. silnika zostanie zmienione, parametry 1-30 do 1-39
Funkcja AMA optymalizuje dynamiczna prace (zaawansowane parametry silnika) powrdca do ustawien
silnika poprzez automatyczne optymali- domysinych.
zowanie zaawansowanych parametréw silnika
(parametry 1-30 do 1-35), gdy silnik jest w
stanie Sp?,czynku: o ) Zakres: Zastosowanie:
Uruchomi¢ funkcje AMA, naciskajac przycisk
[Hand on] po wybraniu [1] lub [2]. Patrz Size [-999999.999 - | Wprowadzi¢ minimalng wartos¢
réwniez rozdziat Automatyczne dopasowanie related* | par. 3-03 zadana. Minimalna wartos¢ zadana
silnika. Po wykonaniu zwyktej sekwencji na Fidisanseiae- it el e ek
wyséwietlaczu ukaze sie komunikat: ,Nacisnij backUnit] otrzymywana poprzez dodanie
[OK], aby zakonczy¢ AMA”. Po nacisnieciu UL fiieE Zae i
przycisku [OK], przetwornica czestotliwosci Minimalna wartos¢ zadana jest
jest gotowa do pracy. aktywna tylko wtedy, gdy
0] |wt. 3-00 Zakres wart. Zadanej jest
. nastawiony na Min. - Maks. [0].
[1] | Aktywna Przeprowadza AMA rezystancji stojana RS, Minimalna wartosc zadana
L . . urzadzenia odpowiada:
petna AMA rezystancji wirnika Rr, reaktancji rozproszenia
stojana X1, reaktancji rozproszenia wirnika X2 . Wyborowi konfiguracji w
i reaktancji gtéwnej Xh.. 1-00 Tryb konfiguracyjny
FC 301: Petne AMA nie zawiera pomiaréw Xn Tryb konfiguragji: dla Petla
dla FC 301. W zamian za to warto$¢ Xh jest zamk. predk. [1], obr/min;
okreslana na podstawie bazy danych dla Moment [2], Nm.
silnikéw. 1-35 Reaktancja gtéwna (Xh) mozna . Jednostka wybrana w
dostosowac do otrzymania optymalnej 3-01 Jednostka wartosci
wydajnosci poczatkowej. zadanej/sprzezenia.
[2] | Aktywne Przeprowadza ograniczone AMA rezystancji
ograniczone | stojana Rs tylko w systemie. Wybra¢ te opcje,
AMA jesli filtr LC jest uzywany pomiedzy
przetwornicg czestotliwosci a silnikiem.
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3-03 Maks. wartos¢ zadana

0-02 Jednostka predkosci silnika

urzadzenia odpowiada:
. Wybér konfiguracji w
1-00 Tryb konfiguracyjny:
dla Petla zamk. predk. [1],
obr/min; dla Moment [2],
Nm.

. Jednostka wybrana w
3-00 Zakres wart.
Zadanej.

3-41 Czas rozpedzania 1
Zastosowanie:
[ 10.01-3600 ] |

Zakres:

Size related*

3-42 Czas zatrzymania 1
Zastosowanie:
[ 10.01- 3600 5] |

Zakres:

Size related*

6.1.2 Podstawowe parametry konfiguracji

0-02 Jednostka predkosci silnika
Zastosowanie:
INOTYFIKACJA
Nie mozna dopasowac tego parametru w
trakcie pracy silnika.

Opcja:

Stan wyswietlacza zalezy od ustawien w

parametr 0-02 Jednostka predkosci silnika i

0-03 Ustawienia regionalne. Ustawienie domysine
parametr 0-02 Jednostka predkosci silnikai

0-03 Ustawienia regionalne zalezy od tego, w jakim
regionie $wiata przetwornica czestotliwosci ma
pracowa¢, lecz mozna je takze zaprogramowac w
wymagany sposob.

NOTYFIKACJA

Zmiana Jednostki predkosci silnika spowoduje
zresetowanie wszystkich parametréw do
wartosci pierwotnych. Dlatego tez zaleca sie
wybrac¢ jednostke predkosci silnika przed
zmodyfikowaniem pozostatych parametréw.

[0] | obr/
min | wartosci zadane, sprzezenia zwrotne, ograniczenia)

Okresla zmienne predkosci silnika i parametry (tj.

Zakres: Zastosowanie: Opcja:  Zastosowanie:
Size [ par. 3-02 - Wprowadzi¢ maksymalng wartos¢ wyswietlanych w kategoriach predkosci silnika w obr./
related* | 999999.999 zadang. Maksymalna wartos¢ min.
e PR [fE ey ) [1] | Hz Okresla zmienne predkosci silnika i parametry (tj.
backUnit] otrzymywang wartoscia poprzez . L . .
i i o wartosci zadane, sprzezenia zwrotne, ograniczenia) w
ol e e v kategoriach czestotliwosci wyjsciowej do silnika (Hz).
zadanych.
Maksymalna wartos$é zadana 0-50 Kopiowanie LCP

Zastosowanie:
. \/ |/

Opcja:

Nie mozna dopasowac tego
parametru w trakcie pracy silnika.

[0] | Kopiowanie
nieaktyw
[1] [ Wsztko do LCP

Kopiuje wszystkie parametry ze
wszystkich zestawow z pamieci
przetwornicy czestotliwosci do pamieci
LCP.

[2] | Wszystko z LCP Kopiuje wszystkie parametry ze
wszystkich zestawow z pamieci LCP do

pamieci przetwornicy czestotliwosci.

[3] | Niez od mocy z LCP | Kopiuje tylko parametry niezalezne od
wielkosci silnika. Drugi wybér moze
stuzy¢ do programowania wielu
przetwornic czestotliwosci ta sama
funkcjg bez wptywu na dane silnika.

[4] | Plik z MCO do LCP

[5] | Plik z LCP do MCO

[6] | Data from DYN to

LCP
[7] | Data from LCP to
DYN

[9

1-03 Charakterystyka momentu

Opcja: Zastosowanie:
NOTYFIKACJA

Nie mozna dopasowac tego
parametru w trakcie pracy silnika.

Safety Par. from LCP

Wybra¢ wymagang charakterystyke
momentu.

VT oraz AEO sg obydwie operacjami
oszczedzajacymi energie.

[0

Staty moment Wyjscie watu silnika dostarczy staty
moment na drodze regulacji poprzez

zmiane predkosci.

[1] | Zmienny moment | Wyjscie watu silnika dostarczy zmienny

moment na drodze regulacji poprzez

MG37A249
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1-03 Charakterystyka momentu 1-93 Zrédto termistor

Opcja: Zastosowanie: Opcja: Zastosowanie:

zmiane predkosci. Ustawi¢ poziom W

zmiennego momentu w 14-40 VT poziom.

Nie mozna dopasowac tego

[2] | Autooptymal.energ | Funkcja ta automatycznie optymalizuje parametru w trakcie pracy silnika.
zuzycie energii poprzez minimalizowanie
magnesowania oraz czestotliwosci NOTYFIKAC.IA
poprzez 14-41 Minimalne Magnesowanie
AEO oraz 14-42 Minimalna czestotliwos¢ Wejscie cyfrowe nalezy ustawi¢ na [0]
AEO. PNP - Aktywne przy 24 V w 5-00 Tryb
wejs¢ / wyjsc cyfr..

[5

Constant Power Funkcja zapewnia stata moc w obszarze
ostabienia wzbudzenia. . 5 .
Ksztatt momentu obrotowego trybu LTS AR, 69 LD ERLlic
zostac podtaczony termistor (czujnik PTC).
Opcja wejscia analogowego [1] lub [2] nie

moze zosta¢ wybrana, jesli wejscie

silnika stuzy jako ograniczenie w trybie
generacyjnym. Ma to na celu ograni-

czenie mocy w trybie generacyjnym, T L .
. . analogowe jest juz w uzyciu jako zrédto
ktéra w przeciwnym wypadku wzrostaby . ) )
. - wartosci zadanej (wybranej w 3-15 Wart.
znacznie w stosunku do trybu silnika na

zadana zrédfo 1, 3-16 Wart. zadana Zrédto 2

lub 3-17 Wart. zadana Zrédto 3 ).
Uzywajac MCB 112, opcja [0] Brak musi by¢

skutek wysokiego napiecia obwodu
posredniego DC dostepnego w trybie

generacyjnym.
zawsze wybrana.

Awat[ W] = wmech[rad / s] x 7[Nm]

Zalezno$¢ ta z moca stafg jest [0] | Brak
. . - [1] | Wej. analogowe
przedstawiona na ponizszym wykresie:
53
o
TINm]  PIW] 5 [2] | Wej. analogowe
Thom |~ 2 54
Prom- — P S 2o
) [3] | Wejscie cyfrowe
: 18
I
\ v [4] | Wejscie cyfrowe
Wnom 2Wnom  w [rad/S] 19
llustracja 6.1 [5] | Wejscie cyfrowe
32

[6] | Wejscie cyfrowe

33
1-04 Tryb przeciazenia
Opdja: Zastosowanie: 2-10 Funkcja hamowania

OTYFIK Opcja: Zastosowanie:

. . P [0] | Wylaczone | Nie zainstalowano rezystora hamowania.
Nie mozna dopasowac tego parametru w

trakcie pracy silnika. [1] | Rez. Systemowy rezystor hamowania stuzy do

hamulca rozpraszania nadmiaru energii hamowania w

W przypadku duzego silnika umozliwia moment formie ciepfa. Podtaczenie rezystora hamowania

obrotowy na poziomie 110%. umozliwia wyzsze napiecie obwodu
posredniego DC podczas hamowania (praca).

[0] | Wys. mom. | Umozliwia moment obrotowy na poziomie

b Funkcja rezystora hamowania jest aktywna tylko
obro 160%.

w przetwornicach czestotliwosci z

[1] | Norm. W przypadku duzego silnika umozliwia moment wbudowanym hamulcem dynamicznym.

mom. obro | obrotowy na poziomie 110%.

[2

Hamulec AC | Jest wybrany, aby poprawi¢ hamowanie bez

uzycia rezystora hamowania. Parametr ten
steruje przemagnesowaniem silnika, kiedy
pracuje na obcigzeniu generatorowym. Ta
funkcja moze polepszy¢ funkcje OVC. Wzrost
strat elektrycznych w silniku pozwala funkgji
OVC na zwigkszenie momentu obrotowego
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2-10 Funkcja hamowania

Opcja: Zastosowanie:

hamowania bez przekraczania ograniczenia
przepiecia. Nalezy pamietac¢, ze hamulec AC nie
jest tak efektywny jak hamowanie dynamiczne
za pomocy rezystora.

Hamulec AC stuzy w trybie VVCP'Us strumie-

niowym w petli otwartej i zamknietej.

2-11 Rezystor hamulca (om)
Zakres: Zastosowanie:

Size related” | [5.00 - 65535.00 Ohm] |

2-12 Limit mocy hamowania (kW)

Zakres: Zastosowanie:

Size related* | [0.001 - 2000.000 kW] |

2-13 Kontrola mocy hamowania

Opcja: Zastosowanie:

Ten parametr jest aktywny tylko w przetwor-
nicach czestotliwosci z wbudowanym
hamulcem dynamicznym.

Parametr ten uaktywnia kontrolowanie mocy
przesytanej do rezystora hamowania. Moc jest
obliczana na podstawie wartosci rezystancji
(parametr 2-11 Rezystor hamulca (om)),
napiecia w obwodzie posredniczagcym DC i
czasu pracy rezystora.

[0

Wylaczone Nie jest wymagane monitorowanie mocy

hamowania.

[1] | Ostrzezenie

—

Aktywuje ostrzezenie na wyswietlaczu, kiedy
przesytana moc przez ponad 120 sek.
przekracza 100% ograniczenia monitorowania
(parametr 2-12 Limit mocy hamowania (kW)).
Ostrzezenie znika, kiedy przesytana moc
spada ponizej 80% monitorowanego ograni-
czenia.

[2] | Samoczynne | Powoduje zatrzymanie awaryjne przetwornicy
wyt czestotliwosci i wyswietla alarm, kiedy
obliczona moc przekracza 100% monitoro-

wanego ograniczenia.

[3] | Ostrz i wyt.
samocz

Aktywuje obie powyzsze opcje wraz z ostrze-
zeniem, wylaczeniem awaryjnym i alarmem.

Jesli funkcja monitorowania mocy jest ustawiona na [0]
Wyt. lub [1] OstrzezZenie, funkcja hamowania pozostanie
aktywna, nawet jesli limit monitorowania zostanie
przekroczony. Moze to spowodowac przegrzanie rezystora.

Mozna réwniez wygenerowac ostrzezenie poprzez wyjscie
przekaznikowe/cyfrowe. Doktadno$¢ pomiaru monito-
rowania mocy zalezy od dokfadnosci rezystancji rezystora
(wiekszej niz + 20%).

2-15 Kontrola hamul

Opcja: Zastosowanie:

Wybra¢ rodzaj testu i funkcje kontroli do
sprawdzenia potaczenia rezystora hamulca lub
obecnosci rezystora hamulca, a nastepnie
wyswietli¢ ostrzezenie lub alarm w przypadku
btedu.

NOTYFIKACJA

Funkcja roztagczenia rezystora hamowania
jest testowana podczas podtaczania mocy.
Jednak test hamulca IGBT jest
wykonywany, kiedy hamowanie nie
wystepuje. Ostrzezenie lub wytaczenie
awaryjne odtacza funkcje hamowania.

Procedura testujaca jest nastepujaca:

1. Amplituda tetnien w obwodzie DC jest
mierzona przez 300 ms bez hamowania.

2. Amplituda tetnien w obwodzie DC jest
mierzona przez 300 ms z wigczonym
hamulcem.

3. Jesli amplituda tetnien w obwodzie DC
podczas hamowania jest nizsza od
amplitudy tetnienn w obwodzie DC
przed hamowaniem + 1%: Kontrola
hamulca zakoriczyta sie niepowodzeniem,
generujqc ostrzezenie lub alarm.

4, Jedli amplituda tetnien w obwodzie DC
podczas hamowania jest wyzsza od
amplitudy tetnien w obwodzie DC
przed hamowaniem + 1%: Kontrola
hamulca OK.

[0] | Wyfaczone | Monitoruje rezystor hamowania oraz hamulec
IGBT pod katem zwar¢ podczas pracy. Jesli
wystepuje zwarcie, pojawia sie ostrzezenie 25.

NOTYFIKACJA

Usuna¢ ostrzezenie zwigzane z [0] Wyt lub [1]
Ostrzezenie, wyltaczajac i wlaczajac zasilanie. Najpierw
nalezy naprawic¢ btad. Przy [0] Wyt. lub [1] Ostrzezenie
przetwornica czestotliwosci kontynuuje prace nawet
wtedy, gdy zostanie stwierdzony bfad.

Ten parametr jest aktywny tylko w przetwornicach czestot-
liwosci z wbudowanym hamulcem dynamicznym.
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6.1.3 2-2* Hamulec mechaniczny

Sterowanie dziataniem hamulca elektromagnetycznego (mechanicznego), zwykle wymaganego w zastosowaniach
dzwigowych, wymaga parametréw specjalnych.

Aby sterowa¢ hamulcem mechanicznym, wymagane jest wyjscie przekaznikowe (przekaznik 01 lub przekaznik 02) lub
zaprogramowane wyjscie cyfrowe (zacisk 27 lub 29). Zwykle to wyjscie powinno by¢ zamkniete tak dtugo, jak przetwornica
czestotliwosci nie moze ,utrzymac” silnika z powodu zbyt wysokiego obcigzenia. Wybrac [32] Sterowanie hamulcem
mechanicznym dla zastosowan z hamulcem elektromagnetycznym w parametr 5-40 Przekaznik, funkcja, 5-30 Zacisk 27. Wyjscie
cyfrowe, lub 5-31 Zacisk 29. Wyjscie cyfrowe. Przy wybieraniu [32] Sterowanie hamulcem mechanicznym hamulec mechaniczny
jest zamkniety od czasu rozruchu, dopoki prad wyjsciowy przekracza poziom wybrany w parametr 2-20 Prqd zwalniania
hamulca. Podczas stopu hamulec mechaniczny zatacza sie, kiedy predkos¢ nie spada ponizej poziomu wybranego
wparametr 2-21 Predkos¢ do zatqcz. hamulca [obr/min]. Jesli przetwornica czestotliwosci znajdzie sie w stanie alarmu,
przetezenia lub przepiecia, hamulec mechaniczny natychmiast zadziata jak w przypadku funkcji bezpiecznego wytaczania
momentu.

NOTYFIKACJA

Tryb ochrony i funkcje opdznienia wytaczenia awaryjnego (74-25 Opézn. wyl. samocz. przy ogr. mom. i 14-26 Opéz.
wylqcz. przy bled.) moga spowodowac op6znienie aktywacji hamulca mechanicznego w stanie alarmu. Funkcje te nalezy
wytaczy¢ w przypadku aplikacji dzwigowych.

A 130BA074.11

Start zac. 1=o0n

18 0=off
Par 1-71

Czas opoznienia | Par 2-21

startu Predkos¢ zataczania
hamulca

Predkos¢

watu | " ~lPar 1-74

i Predkosé

Prad wyjsciowy [~ |\startowa J

Prad wstepnej
magnetyzacji

lub prad \ Par 2-20

wstrzymania DC Par 1-76 Prad startowy/ -
P Y 523 Par 2-00 Prad wstrzymania DC Prad zwalniania hamulca
ar Z-

Czas opdznienia
hamulca

ah

Czas reakcji hamulca EMK

|
Rele 01 on /
off

Hamulec mechaniczny

Odblokowany

Czas
llustracja 6.2 Funkcja hamulca mechanicznego
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2-20 Prad zwalniania hamulca

‘ £

2-24 Opoz. Stopu

16-37 A] | warunek rozruchu. Wartoscig domysing jest
maksymalny prad, ktéry inwertor moze
zapewni¢ dla danej wielkosci mocy. Gérne
ograniczenie jest okreslone w 16-37 Max

prqd przetwornicy.
NOTYFIKACJA

Gdy wybrano wyjscie sterowania
hamulcem mechanicznym, lecz nie
podtaczono zadnego hamulca
mechanicznego, funkcja ta nie bedzie
dziata¢ z ustawieniem domysinym ze
wzgledu na zbyt niski prad silnika.

2-21 Predkos¢ do zatacz. hamulca [obr/min]

Zakres: Zastosowanie:
[ 10-30000 RPM] ]

2-22 Predkos¢ do zatacz. hamulca [Hz]

Zakres: Zastosowanie:
| 10 -5000.0 Hz] |

Size related*

Size related*

2-23 Opoznienie zatacz. hamulca

Zakres: Zastosowanie: Zakres: Zastosowanie:
Size [O- Ustawi¢ prad silnika do zwalniania hamulca 0s*[ [0-5 s]|Ustawi¢ dtugos¢ okresu od momentu zatrzymania
related* | par. mechanicznego, jesli zostat spetniony silnika do zamkniecia hamulca. Parametr ten jest

czesciag funkgji zatrzymywania.

2-25 Czas zwolnienia hamulca
Zakres: Zastosowanie:

0.20 s*

[0 - 5 s] | Wartos$¢ ta okresla czas otwarcia hamulca
mechanicznego. Parametr ten musi dziata¢
jako time-out, kiedy aktywowane jest

sprzezenie zwrotne hamulca.

2-26 Wart. zadana mom. obr.

Zakres: Zastosowanie:

0%*| [0-0 %]

Wartos¢ ta okresla moment obrotowy
zastosowany w odniesieniu do zamknietego
hamulca mechanicznego przed jego
zwolnieniem.

2-27 Czas rozpedz./zatrz.-tryb momentowy

Zakres: Zastosowanie:

0.2 s*

[0 - 5 s] [ Warto$¢ ta okresla czas trwania rozpedzenia
momentu obrotowego w kierunku zgodnym z

ruchem wskazéwek zegara.

2-28 Czynnik dofad. wzmocnienia

Zakres: Zastosowanie: ) .
Zakres: Zastosowanie:
D)) 00 Sl e L8 Epera et el iz 1] [0-4]]|Tylko aktywna petla zamknieta strumienia. Funkcja
silnika po czasie zatrzymania. Wat jest utrzymany . Ao .
ta zapewnia ptynne przejscie z trybu sterowanie
na predkosci zerowej z petnym momentem .
) ) ) ) momentem obrotowym na tryb sterowania
el ey, Il caplinener, el rmlise predkoscia, kiedy silnik przejmuje obciazenie od
mechaniczny zablokowat obcigzenie, zanim silnik x
hamulcéw.
przejdzie w tryb wybiegu.
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<
O
<<
o
o
oM
| o
N
N\
SilnikPredko$¢
I Rozpedzenie/ | | I
Premag zatrzymanie momentu Aktywny
Iobrotowego | Zwolnienie | | | Hamulec
| | | Opodznienie
p.2-23
Warto$¢ zadana momentu obrotowego 2-26 ——— D el e
| | |
| | |
Moment | | |
obrotowywart. zad. } }
| | |
Przekaznik | | |
Wspotczynnik zwiekszenia wzmocnienia
p.2-28 | |
wzmocnienieDota | |
dowywanie I )
| f
|
| |
Mech.Hamulec | I
| | |
1 2 | |
|
llustracja 6.3 Sekwencja zwolnienia hamulca dla sterowania hamulca mechanicznego
I) Opéznienie zatqczania hamulca: Przetwornica czestotliwosci startuje ponownie z pozycji zatqczonego hamulca
mechanicznego.
I) OpdZnienie stopu: Kiedy czas pomiedzy kolejnymi rozruchami jest krétszy niz ustawienie w parametr 2-24 Opéz. Stopu,
przetwornica czestotliwosci uruchamia sie bez zastosowania hamulca mechanicznego (zmiana kierunku obrotéw).
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3-10 Programowana wart. zadana

Tablica [8]

Zakres: 0-7

Zakres: Zastosowanie:

0 %*| [-100 - | Wprowadzi¢ do 8 réznych programowanych
100 %] wartosci zadanych (0-7) w tym parametrze,

uzywajac programowania tablicy. Programowana
wartos¢ zadana jest przedstawiana jako stosunek
procentowy War.zadwax (parametr 3-03 Maks.
wartos¢ zadana). Jesli zaprogramowana jest
War.zad.min rézna od 0 (parametr 3-02 Minimalna
wartos¢ zadana), zaprogramowana wartos¢
zadana jest obliczana jako stosunek procentowy
petnego zakresu wartosci zadanej na podstawie
réznicy miedzy War.zad.max a War.zad.min.
Nastepnie wartos¢ ta jest dodawana do
War.zad.mn. Podczas uzywania programowanych
wartosci zadanych nalezy wybra¢ bit progra-
mowanej wartosci zadanej 0/1/2 [16], [17] lub
[18] dla odpowiednich wejs¢ cyfrowych w grupie
parametréw 5-1* Wejscia cyfrowe.

15UBA14Y.1U

3-11 Predkos¢ przy pracy przerywanej [Hz]

Zakres: Zastosowanie:

podczas gdy funkcja pracy
manewrowej zostaje aktywowana.
Patrz takze 3-80 Czas rozp./zatrz. dla
pracy Jog.

3-15 Wart. zadana zrédto 1

Opcja: Zastosowanie:

Wybra¢ wejscie wartosci zadanej,
ktore ma by¢ uzyte dla sygnatu
pierwszej wartosci zadanej.

parametr 3-15 Wart. zadana Zrédto 1,
parametr 3-16 Wart. zadana Zrédto 2 i
parametr 3-17 Wart. zadana Zrédto 3
okreslajg do trzech réznych sygnatéw
wartosci zadanej. Suma tych
odpowiednich sygnatéw okresla
rzeczywistg wartos¢ zadana.

] | Brak funkgji
] [ Wej. analogowe 53
]

Wej. analogowe 54

[7] | Wej. czestot. 29

12 (+24V)

Programowana 76543210

wartosé

+—— —10101010 29 [P 5-13=Programowana
wartos¢ zadana bit 0]

¢——— —11001100 32 [P 5-14=Programowana
warto$é zadana bit 1]

L—————11110000 33 [P 5-15=Programowana
wartos¢ zadana bit 2]

llustracja 6.4 Program. wartos¢ zadana

Bit programowanej wart. 2 1 0
zad.

Programowana wart. zad. 0

Programowana wart. zad. 1

Programowana wart. zad. 2

Programowana wart. zad. 3

Programowana wart.zad. 4

Programowana wart.zad. 5

Programowana wart.zad. 6

—m|=|=|=|lo|lo|lo|o
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= |lOo|=|Oo|—=|OC|—=|O

Programowana wart.zad. 7

Tabela 6.2 Bity na programowang wartos¢ zadang

3-11 Predkos¢ przy pracy przerywanej [Hz]

[8] | Wej. czestot. 33
[11] | Wart. zad lok na mag

[20] | Potencjometr cyfr.
[21] | Wej. anal. X30/-11

(Opcjonalny modut we/wy ogélnego
zastosowania)

[22] | Wej. anal. X30/-12 (Opcjonalny modut we/wy ogdlnego

zastosowania)

[29] | Analog Input X48/2

3-16 Wart. zadana zrédto 2

Opcja: Zastosowanie:

Wybrac¢ wejscie wartosci zadanej,
ktére ma by¢ uzyte dla sygnatu
drugiej wartosci zadanej.

parametr 3-15 Wart. zadana Zrédto 1,
parametr 3-16 Wart. zadana Zrédto 2 i
parametr 3-17 Wart. zadana Zrédto 3
okreslajg do trzech réznych sygnatéw
wartosci zadanej. Suma tych
odpowiednich sygnatéw okresla
rzeczywistg wartos¢ zadana.

[0] | Brak funkgji
[1] | Wej. analogowe 53

[2] | Wej. analogowe 54
[7] | Wej. czestot. 29
[8] | Wej. czestot. 33

Zakres: Zastosowanie: [11] [ Wart. zad lok na mag
Size [0 - par. | Predkos¢ pracy manewrowej — Jog jest 20] | Potencjometr cyfr.
related* 4-14 Hz] staty predkoscia wyjéciowa, przy ktorej [21] | Wej. anal. X30/-11
przetwornica czestotliwosci dziata, [22] | Wej. anal. X30/-12
[29] | Analog Input X48/2
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3-17 Wart. zadana zrédio 3

6.1.4 Wejscia cyfrowe

Opcja: Zastosowanie:
A e e e b Wejscia cyfrowe siuzal' do’wyboru ro%nych' fu'nkql
Ktoreimalbyellizy e dialsygnatl przetworr’ucy cze'stotllwosa. Wszystkle wejstaa cyfrowe
Heciej Wertoscizadana] moga by¢ ustawiane na nastepujace funkcje:
parametr 3-15 Wart. zadana Zrédfto 1, Funkdja wejécia Wybor Zacisk
parametr 3-16 Wart. zadana Zrédto 2 i
cyfrowego
parametr 3-17 Wart. zadana Zrédto 3 - - - —
o . i Brak dziatania [0] Wszystkie *zaciski 32,
okreslajg do trzech réznych sygnatéw -
wartosci zadanej. Suma tych
i i ) ; Reset [1] Wszystkie
odpowiednich sygnatéw okresla
X ) Wybieg silnika, odwr [2] Wszystkie *zacisk 27
rzeczywista wartos¢ zadana.
Wyb.siln.i reset,roz. [3] Wszystkie
[0] | Brak funkdji Szybkie zatrzym., odwr. [4] Wszystkie
[11_| Wej. analogowe 53 Hamulec DC, odwr. [5] Wszystkie
[2] | Wej. analogowe 54 Stop, odwrécony [6] Wszystkie
[71 | Wej. czestot. 29 Start [8] Wszystkie *zacisk 18
[8] | Wej. czestot. 33 Start impulsowy [9] Wszystkie
(111 | Wart. zad lok na mag Zmiana kierunku [10] Wszystkie *zacisk 19
[20] | Potencjometr cyfr. obrotéw
[21] | Wej. anal. X30/-11 Start ze zm kier obr [11] Wszystkie
(22] | Wej. anal. X30/-12 Zezw.startu w przéd [12] Wszystkie
[29] | Analog Input X48/2 Zezw. startu wstecz [13] Wszystkie
5-00 Tryb wejsé / wyjéé cyfr. Jog [14] Wszystkie *zacisk 29
N N Prog.war.zad.,wt. [15] Wszystkie
Opcja: Zastosowanie: J - Y -
mmmm Prog wart zad Bit0 [16] Wszystkie
Prog wart zad Bit1 [17] Wszystkie
Po zmianie tego parametru nalezy wytaczy¢ i Prog wart zad Bit2 [18] Wszystkie
wlaczy¢ zasilanie w celu jego aktywacji. Zatrz. wart. zad. [19] Wszystkie
Zatrz. wyj. [20] Wszystkie
Wejscia cyfrowe i zaprogramowane wyjscia cyfrowe Zwiekszanie predkosci [21] Wszystkie
mozna wstepnie programowac do pracy w systemach Zmniejszanie predkosci [22] Wszystkie
PNP lub NPN. Bit 0 wyb zest par [23] Wszystkie
[0] | PNP | Dziatanie przy impulsach kierunkowych dodatnich (). Bit 1 wyb zest par (24] Wszystkie
Systemy PNP sprowadzane s3 do GND. Precyz. stop, odwr. [26] 18,19
- - - - - Precyz. start i stop [27] 18, 19
[11| NPN | Dziatanie przy ujemnych impulsach kierunkowych (¢). - -
., Zwieksz. wart. zad. [28] Wszystkie
Systemy NPN sg sprowadzane do +24 V, wartos¢
. L Zwalnianie [29] Wszystkie
wewnetrzna w przetwornicy czestotliwosci.
Wejscie licznika [30] 29, 33
5-01 Zacisk 27. Tryb Wejscie impulsowe [31] 29, 33
. N przetaczane zboczem
Opcja: Zastosowanie: ——
\ vIIT, Wejscie impulsowe [32] 29, 33
hm‘iltm‘ zalezne od czasu
Nie mozna dopasowac tego parametru w Bit 0 rozp./zatrz. [34] Wszystkie
trakcie pracy silnika. Bit 1 rozp./zatrz. [35] Wszystkie
Precyz.start impuls. [40] 18, 19
[0] | Wejscie | Okresla zacisk 27 jako wejscie cyfrowe. Doktadny start [41] 18,19
: | odwro
[1] | Wyjscie | Okresla zacisk 27 jako wyjscie cyfrowe. IMPLISowy, ocwrbcony
Blokada zewnetrzna [51]
5-02 Zacisk 29. Tryb Pot. Cyfr.-zwieksz. [55] Wszystkie
N . Pot. Cyfr.-zmniejsz. [56] Wszystkie
Opcja: Zastosowanie: - -
— r— c Kasowanie Pot. Cyfr. [57] Wszystkie
Ten parametr jest dostepny jedynie w FC 302. Skok Cyfr. Potend. 58] Wezystkie
[0] | Wejscie | Okresla zacisk 29 jako wejscie cyfrowe. Licznik A (géra) [60] 29, 33
[1] | Wyjscie | Okresla zacisk 29 jako wyjscie cyfrowe.
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Funkcja wejscia Wybor Zacisk
cyfrowego

Licznik A (dot) [61] 29, 33
Zerowanie licznika A [62] Wszystkie
Licznik B (gora) [63] 29, 33
Licznik B (dot) [64] 29, 33
Zerowanie licznika B [65] Wszystkie
Sprzezenie zwrotne ham. [70] Wszystkie
mech.

Sprzezenie zwrotne ham. [71] Wszystkie
mech. Odwr.

Odw. btad PID [72] Wszystkie
Reset PID czesc¢ | [73] Wszystkie
Wiaczenie PID [74] Wszystkie
Karta PTC 1 [80] Wszystkie
Profidrive WYt2 [91]

Profidrive WYt3 [92]

Start wyzw. zboczem [98]

Reset opcji bezpiecznej [100]

Tabela 6.3 Funkcje wejscia cyfrowego

Standardowymi zaciskami FC 300 sg 18, 19, 27, 29, 32 i 33.
Zaciski MCB 101 to X30/2, X30/3 i X30/4.
Funkcje zacisku 29 jako wyjscia, tylko w FC 302.

Funkcje przeznaczone jedynie dla jednego wejscia
cyfrowego sg okreslone przez przynalezacy parametr.

Wszystkie wejscia cyfrowe mogg by¢ programowane na

nastepujace funkcje:

okres czasu. Patrz 2-01 Prqd hamulca DC
do 2-03 Pred.dla zatgcz.hamow.DClobr./
min]. Ta funkcja jest aktywna tylko, kiedy
wartos¢ w 2-02 Czas hamowania DC jest
rézna od 0. Logiczne ,0” = Hamowanie
pradem statym.

Stop, odwrdcony

Funkcja stopu odwréconego. Generuje
funkcje stopu, kiedy wybrany zacisk
przechodzi z poziomu logicznego ,1” do
,0". Stop jest wykonywany zgodnie z
wybranym czasem rozpedzenia/
zatrzymania (parametr 3-42 Czas
zatrzymania 1, 3-52 Czas zatrzymania 2,
3-62 Czas zatrzymania 3, 3-72 Czas
zatrzymania 4).

NOTYFIKACJA

Kiedy przetwornica czestotliwosci
znajduje sie przy ograniczeniu
momentu i otrzyma polecenie
Stop, sama nie zawsze sie
zatrzyma. Aby zapewni¢
zatrzymanie sie przetwornicy
czestotliwosci, nalezy skonfi-
gurowacd wyjscie cyfrowe na [27]
Ograniczenie momentu i stop i
podlaczy¢ je do wejscia cyfrowego
skonfigurowanego jako wybieg
silnika.

Start

(DomysIne wejscie cyfrowe 18): Wybra¢
start dla polecenia Start/Stop. Logiczne
»1” = start, logiczne ,0” = stop.

[0] [ Brak dziatania

Brak reakgji na sygnaty przesytane do
zacisku.

[11 | Reset

Resetuje przetwornice czestotliwosci po
WYLACZENIU AWARYJNYM/ALARMIE. Nie

wszystkie alarmy mozna zresetowac.

[9]

Start impulsowy

Silnik uruchamia sie, jesli zostanie
dostarczony impuls przez min. 2 ms.
Silnik zatrzymuje sie, jesli aktywowano
stop odwrécony lub wydano polecenie
resetu (przez wejscie cyfrowe).

[2] | Wybieg silnika,

(Domysine wejscie cyfrowe 27): Stop z

odwr wybiegiem silnika, wejscie odwrécone
(NC). Przetwornica czestotliwosci
pozostawia silnik w trybie swobodnym.
Logiczne ,0" = stop z wybiegiem silnika.
[3] | Wyb.siln.i Reset i stop z wybiegiem silnika, wejscie
reset,roz. odwrécone (NC). Pozostawia silnik w

trybie swobodnym i resetuje
przetwornice czestotliwosci. Logiczne ,0”
= stop z wybiegiem silnika i reset.

[10]

Zmiana kierunku
obrotéw

(Domysine wejscie cyfrowe 19). Zmienia
kierunek obrotéw watu silnika. Wybrac
logiczne ,1”, aby zmieni¢ kierunek
obrotéw. Sygnat zmiany kierunku
obrotéw zmienia tylko kierunek obrotéw.
Nie aktywuje on funkgji startu. Obydwa
kierunki wybiera sie w 4-10 Kierunek
obrotow silnika. Funkgcja ta nie jest
aktywna w petli zamknietej procesu.

[4] | Szybkie zatrzym.,
odwr.

Wejscie odwrécone (NC). Wykonuje stop
zgodnie z czasem rozpedzania/
zatrzymania szybkiego zatrzymania
ustawionym w 3-81 Czas szybkiego
rozpedz./zatrzym.. Kiedy silnik sie
zatrzyma, wat jest w trybie swobodnym.
Logiczne ,0” = Szybkie zatrzymanie.

[11]

Start ze zm kier
obr

Stuzy do startu/stopu i zmiany kierunku
obrotéw na tym samym przewodzie.
Sygnaty na starcie nie sa dozwolone w
tym samym czasie.

[12]

Zezw.startu w
przéd

Odtacza ruch w kierunku przeciwnym do
wskazéwek zegara i pozwala na kierunek
zgodny z ruchem wskazéwek zegara.

[5] | Hamulec DC,

Wejscie odwrécone dla hamowania

[13]

Zezw. startu
wstecz

Odfacza ruch w kierunku zgodnym ze
wskazéwkami zegara i pozwala na ruch
w kierunku przeciwnym.

odwr. pradem statym (NC). Zatrzymuje silnik,
zasilajgc go pradem statym przez pewien
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[14]

Jog

(Domysine wejscie cyfrowe 29): Stuzy do
aktywacji predkosci pracy manewrowej -
Jog. Patrz parametr 3-11 Predkos¢ przy
pracy przerywanej [Hz].

[15]

Prog.war.zad.,wt.

Stuzy do przechodzenia z zewnetrznej
wartosci zadanej na programowang
wartos$¢ zadang. Zaktada sie, ze w

3-04 Funkcja wartosci zadanej ustawiono
wartos¢ [1] Zewnetrzna/programowana.
Logiczne ,0” = aktywna zewnetrzna
wartos¢ zadana; logiczne ,1” = aktywna
jest jedna z 8 zaprogramowanych
wartosci zadanych.

[1e]

Prog wart zad

Bit0

Programowana wart. zad. Bit 0, 1 i 2
programowanej wart. zad. umozliwia
wybor jednej z 8 programowanych
wartosci zadanych zgodnie z Tabela 6.4.

[17]

Prog wart zad

Podobnie jak Bit 0 programowanej wart.

NOTYFIKACJA

Jesli opcja Zatrzasnij wyjscie jest
aktywna, nie mozna zatrzymac
przetwornicy czestotliwosci przy
pomocy niskiego sygnatu [8] start.
Przetwornice czestotliwosci nalezy
zatrzyma¢ przez zacisk zaprogra-
mowany dla: [2] wybieg silnika,
odwrdcony lub [3] wybieg silnika i reset,
odwrdcony.

[21

Zwiekszanie
predkosci

Jesli wymagane jest sterowanie cyfrowe
zwiekszania/zmniejszania predkosci
(potencjometr silnika), wybra¢ zwiekszanie
predkosci i zmniejszanie predkosci.
Aktywowac te funkcje, wybierajac opcje
zatrzasniecia wartosci zadanej lub zatrzas-
niecia wyjscia. Kiedy przyspieszenie/zwolnienie
jest aktywowane na mniej niz 400 ms,

Bit1 zad. [16].
— - - wynikowa wartos¢ zadana wzrosnie/spadnie o
[18] | Prog wart zad Podobnie jak Bit 0 programowanej wart. . . . .
Bit2 zad. [161. 0,1%. Jesli przysp|es.ze.n|§(zwoln|en|e Jes.t
aktywowane na dtuzej niz 400 ms, wynikowa
Bit programowanej wart. 2 1 0 wartos¢ zadana bedzie zgodna z ustawieniem
zad. w parametrze przyspieszania/zatrzymania 3-
Programowana wart. zad. 0 0 0 0 AVER LS
Programowana wart. zad. 1 0 0 1 Zatrzymanie Zwieksz.
Programowana wart. zad. 2 0 1 0 wart. zad.
Programowana wart. zad. 3 0 1 1 Predkoé¢ niezmieniona 0 0
Programowana wart.zad. 4 1 0 0 Zmniejszona o wartos¢ % 1 0
Programowana wart.zad. 5 1 0 1 Zwiekszona o wartos¢ % 0 1
Programowana wart.zad. 6 1 1 0 Zmniejszona o wartos¢ % 1 1
Programowana wart.zad. 7 1 1 1
Tabela 6.4 Programowana wart. zad. Bit [22] | Zmniejszanie | To samo co [21] Przyspieszanie.
predkosci
[19] | Zatrzaénij Zatrzaskuje biezaca warto$¢ zadana, ktéra [23] | Bit O wyb zest | Wybrac Bit 0 wyboru zestawu parametréw
wart. zad. staje sie punktem zatgczenia/stanu na par lub Bit zestawu parametréw 1, aby wybrac
potrzeby zwiekszania/zmniejszania predkosci. jeden z 4 zestaw6w parametrow. Ustaw
Jesli uzywane jest zwiekszanie/zmniejszanie 0-10 Aktywny zestaw par na Rozne zestawy
predkosci, zmiana predkosci jest zawsze parametrow
zgodna z rozpedzaniem/zatrzymaniem 2 [24] | Bit 1 wyb zest | (Domyslne wejscie cyfrowe 32): To samo co
(3-51 Czas rozpedzania 2 i 3-52 Czas par [23] Bit 0 wyboru zestawu parametréw.
zatrzymania 2) w zakresie 0- [26] | Doktadny Wysyta sygnat stopu impulsowego, kiedy
parametr 3-03 Maks. wartos¢ zadana. start, funkcja stopu doktadnego jest aktywowana
[20] | Zatrz. wyj. Zatrzaskuje biezaca czestotliwos¢ silnika (Hz), odwrdécony. w 1-83 Funkcja precyzyjnego zatrzymania.
ktdra staje sie punktem zataczenia/stanu na Funkcja doktadnego stopu odwréconego
potrzeby zwiekszania/zmniejszania predkosci. jest dostepna dla zaciskéw 18 lub 19.
Jesdli uzywane jest zwiekszanie/zmniejszanie [27] [ Precyz. start i | Uzywac, kiedy [0] Doktadny stop rozpedzenia/
predkosci, zmiana predkosci jest zawsze stop zwalniania jest wybrany w 1-83 Funkcja
zgodna z rozpedzaniem/zatrzymaniem 2 precyzyjnego zatrzymania.
(3-51 Czas rozpedzania 2 i 3-52 Czas Funkcja doktadnego startu i stopu jest
zatrzymania 2) w zakresie 0- dostepna dla zaciskéw 18 i 19.
parametr 1-23 Czestotliwos¢ silnika. Funkcja doktadnego startu zapewnia, ze kat
obrotu wirnika z pozycji postojowej do
wartosci zadanej jest taki sam za kazdym
rozruchem (dla tego samego czasu
rozpedzania/zatrzymywania i nastawy).
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Analogicznie funkcja doktadnego stopu Speed [rpm] Speed [rpm] =
zapewnia, ze kat obrotu wirnika od wartosci ’A m %
zadana do postoju jest taki sam za kazdym a Timelsed] b Timelsed] §
zatrzymaniem. -
Uzywajac [1] lub [2] dla 7-83 Funkcja a | Niska rozdzielczo$¢ enkodera
precyzyjne?o zatrzymc.mlai . b|Standardowa rozdzielczo$¢ enkodera
Przetwornica czestotliwosci wymaga sygnatu
doktadnego stopu zanim wartos¢ 1-84 Wart.
liczn. prec. zostanie osiagnieta. Jezeli ta llustracja 6.6 Poréwnanie rozdzielczosci
wartos¢ nie zostanie podana, przetwornica enkodera
czestotliwosci nie zatrzyma sie, gdy wartos¢
w 1-84 Wart. liczn. prec. zostanie osiggnieta.
Funkcja doktadnego startu i stopu jest Zm‘mp.m m E
wyzwalana wejsciem cyfrowym i jest T estart z‘ﬁ?ﬂjﬁfiﬁs zmimsé
dostepna dla zaciskow 18 i 19. 8
[28 | Zwieksz. wart. | Zwieksza wartos¢ zadang o czesc llustracja 6.7 Wejécie impulsowe zalezne
] zad. procentowg (wzgledna) ustawiong w od czasu
3-12 Wartos¢. doganiania/zwalniania.
[29] | Zwalnianie Zmniejsza warto$¢ zadana o wartos¢
procentow (wzgledna) ustawiona w [34] | Bit 0 rozp./ Umozliwia wybodr jednego z 4 dostepnych
3-12 Wartos¢. doganiania/zwalniania. zatrz. czaséw rozpedzenia/zatrzymania zgodnie z
[30] | Wejscie Funkcja dokfadnego stopu w 1-83 Funkcja Tabeld 6.5.
licznika precyzyjnego zatrzymania dziata jako stop [35] | Bit 1 rozp./ Taki sam, jak bit rozpedzenia/zatrzymania 0.
licznika lub stop licznika z kompensacjg Jatrz,
predkosci z resetem lub bez resetu. Wartos¢
licznika musi zosta¢ wprowadzona w Programowany bit rozpedzenia/ 1 0
1-84 Wart. liczn. prec.. zatrzymania
[31] | Impuls Wejscie impulsowe przefaczane zboczem Czas rozp./ham. 1 0 0
wyz.zboczem | mierzy liczbe zboczy impulséw wejscia Czas rozp./ham. 2 0 1
cyfrowego w czasie probki. Ta liczba Czas rozp/ham. 3 1 0
zapewnia wyzszg rozdzielczos¢ przy Czas rozp./ham. 4 ] ]
wyzszych czestotliwosciach, lecz nie jest tak
precyzyjna przy nizszych czestotliwosciach. Tabela 6.5
Nalezy korzysta¢ z tej zasady impulsowej w
przypadku enkoderow o niskiej rozdziel- [40] | Precyzstart Precyzyjny start impulsowy wymaga
czosci (np. 30 imp./obr.). impuls. wytacznie impulsu o czasie 3 ms na
Pulse A ren E zacisku 18 lub 19.
sample time | [ [ [ ﬁ Uzywajac dla 1-83 [1] lub [2]:
§ Po osiggnieciu wartosci zadanej
llustracja 6.5 Impulsy a czas prébkiP przetwornica czestotliwosci wiacza
wewnetrzny sygnat doktadnego stopu.
Przetwornica czestotliwosci wykonuje
doktadny stop, gdy osiagnie wartos¢
[32] | Impuls Wejscie impulsowe zalezne od czasu mierzy licznika 1-84 Wart, liczn. prec..
zalezny od czas, ktry uplywa miedzy zboczami. Ta [41] | Doktadny start | Wysyta sygnat stopu impulsowego, kiedy
czasu liczba zapewnia wyzsza rozdzielczo$¢ przy impulsowy, funkcja stopu dokladnego jest
nizszych czestotliwosciach, lecz nie jest tak odwrécony aktywowana w 1-83 Funkdja precyzyjnego
precyzyjna przy wyzszych czestotliwosciach. zatrzymania. Funkcja dokladnego stopu
Czestotliwos¢ wylgczenia niniejszej zasady impulsowego, odwréconego jest dostepna
sprawia, iz jest ona niezgodna z enkoderami dla zaciskéw 18 lub 19.
o niskich rozdzielczosciach (np. 30 imp./obr.) 51 | Blokada I
przy niskich predkosciach. zewnetrzna zewnetrznego btedu przetwornicy. Bfad
ten jest traktowany tak samo, jak alarm
wygenerowany wewnetrznie.
[55] |[Zw. pot. ZWIEKSZENIE sygnatu w funkgji
cyfrowego potencjometru cyfrowego opisanej w
grupie parametréw 3-9* Pot. cyfrowy
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[56] [Zmn. pot. ZMNIEJSZENIE sygnatu w funkgji wigczenia, nawet jesli wejscie przechodzi
cyfrowego potencjometru cyfrowego opisanej w w stan niski. Moze by¢ uzywane dla
grupie parametréw 3-9* Pot. cyfrowy przycisku startu.
[57] |Zerow. pot. Kasowanie wartosci zadanej [100] | Reset opdji
cyfr. potencjometru cyfrowego opisanej w bezpiecznej
grupie parametréw 3-9* Pot. cyfrowy
[60] | Licznik A (Tylko zacisk 29 lub 33) Wejscie do 6.1.5 5-3*% Wstaa cyfrowe
obliczania przyrostu w liczniku SLC.
[61] | Licznik A (Tylko zacisk 29 lub 33) Wejscie do 2 wyjécia cyfrowe o statych stanach sg wspélne dla
obliczania spadku w liczniku SLC. zaciskow 27 i 29. Ustawi¢ funkcje wejscia/wyjscia dla
[62] | Zerowanie Wejscie do resetowania licznika A. zacisku 27 w 5-01 Tryb zacisku 27 oraz ustawi¢ funkcje
licznika A wejscia/wyjscia dla zacisku 29 w parametr 5-02 Zacisk 29.
[63] | Licznik B (Tylko zacisk 29 lub 33) Wejscie do Tryb.
obliczania przyrostu w liczniku SLC.
[64] [ Licznik B (Tylko zacisk 29 lub 33) Wejscie do NOTYF’KACJA
obliczania spadku w liczniku SLC.
[65] [Zerowanie Wejscie do resetowania licznika B. Nie mozna dopasowac tych parametréw w trakcie pracy
licznika B silnika.
[70] [Sprzezenie Sprzezenie zwrotne hamulca dla
zwrotne zastosowan dzwigowych: Ustawi¢ [0] |Brak dziatania Domyslne dla wszystkich wyjs¢
hamulca mech. | 7-07 Algorytm sterowania silnikiem na [3] cyfrowych i przekaznikowych
Flux z/sprz.zwr. z sil; ustawi¢ 1-72 Funkcja [1] Sterowanie gotow Karta sterujaca jest gotowa. Na
startu na [6] Zwol. mech. przek. ham. przyktad sterowanie jest dostarczane
[711 | Sprzezenie Sprzezenie zwrotne hamulca, zwrotne dla przez zewnetrzne 24 V (MCB 107) i
zwrotne zastosowari dzwigowych. zasilanie sieciowe dla urzadzenia nie
hamulca mech. zostato wykryte.
odwr. [2] Przetwornica Przetwornica czestotliwosci jest
[72] | Odwrotny btad | Po wiaczeniu odwraca powstajacy w gotowa gotowa do pracy i podaje sygnat
PID rezultacie btad ze sterownika PID procesu. zasilania na pulpit sterowniczy.
Dostepne tylko wtedy, gdy tryb [3] Przetwornica Przetwornica czestotliwosci jest
konfiguracji ustawiono na ,Nawijarka czestotliwosci gotowa do pracy i znajduje si¢ w
powierzchniowa”, ,Petla otw. tryb pred. z gotowa/zdalne trybie [Auto on].
rozszerz. PID" lub "Petla zamk. tryb pred. z sterowanie
rozszerz. PID". [4] Aktywacja/brak Gotowosc¢ do pracy. Nie wydano
[73] | Reset PID cze$¢ [ Po wiaczeniu resetuje cze$c | sterownika ostrzezenia zadnego polecenia startu ani stopu
I PID procesu. Odpowiednik 7-40 Reset (start/zabronienie) Nie sg aktywne
czesci | PID procesu. Dostepne tylko wtedy, zadne ostrzezenia.
gdy tryb konfiguracji ustawiono na [5] Uruchomienie Silnik pracuje i stwierdzono moment
+Nawijarka powierzchniowa”, ,Petla otw. obrotowy watu.
tryb pred. z rozszerz. PID” lub ,Petla zamk. [6] Praca/brak Predkos¢ wyjsciowa jest wyzsza od
tryb pred. z rozszerz. PID". ostrzezenia predkosci ustawionej w 1-81 Predk.
[74] |Wiaczenie PID | Wiacza rozszerzony sterownik PID min. funkgji przy Stop [obr/min]. Silnik
procesu. Odpowiednik 7-50 PID procesu pracuje. Brak ostrzezen.
rozszerzony PID. Dostepne tylko wtedy, [7] Praca w zakresie/ Silnik pracuje przy zaprogra-
gdy tryb konfiguracji ustawiono na ,Petla brak ostrzezenia mowanym pradzie oraz zakresach
otw. tryb pred. z rozszerz. PID” lub ,Petla predkosci ustawionych w
zamk. tryb pred. z rozszerz. PID". 4-50 Ostrzezenie o matym prqdzie do
[80] |Karta PTC 1 Wszystkie wejscia cyfrowe mozna ustawi¢ 4-53 Ostrzezenie o duzej predkosci.
na [80] Karta PTC 1. Nalezy jednak wybrac Brak ostrzezen.
tylko jedno wejscie cyfrowe do obstugi tej [8] Praca z wartoscig Silnik pracuje z predkoscia o wartosci
funkgji. zadana/brak zadanej. Brak ostrzezen.
[91] [ Profidrive Dziatanie jest tozsame z dziataniem bitu ostrzezenia
WYL2 stowa sterujacego opgji Profibus/Profinet. [9] Alarm Alarm aktywuje wyjscie. Brak
[92] | Profidrive Dziafanie jest tozsame z dziataniem bitu ostrzezen.
WYL3 stowa sterujacego opcji Profibus/Profinet. [10] [Alarm lub ostrzez. Alarm lub ostrzezenie aktywuje
[98] | Start wyzw. Polecenie startu wyzwolone zboczem. wyjscie.
zboczem Utrzymuje polecenie startu w stanie
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[11] [Przy ogran. Ograniczenie momentu ustawione w zgodnym z ruchem wskazéwek
momentu 4-16 Ogranicz momentu w trybie zegara. Logiczne ,0” podczas
silnikow. lub 4-17 Ogranicz momentu obrotéw silnika w kierunku
w trybie generat. zostato przeciwnym do ruchu wskazéwek
przekroczone. zegara. Jesli silnik nie wykonuje

[12] |[Prad poza zakresem | Prad silnika wykracza poza zakres obrotéw, wyjscie jest zgodne z
ustawiony w 4-18 Ogr. prqdu. wartoscig zadana.

[13] |Prad poniz.dol.wart. |Prad silnika jest nizszy od [26] [ Magistrala OK Aktywna komunikacja (brak time-
ustawionego w 4-50 Ostrzezenie o outu) przez port komunikacji
matym prqdzie. szeregowej.

[14] | Prad pow.gér.wart. | Prad silnika jest wyzszy od [27] | Ograniczenie Uzywany podczas przeprowadzania
ustawionego w 4-51 Ostrzezenie o momentu i stop stopu z wybiegiem silnika i w
duzym prqdzie. przypadku ograniczenia momentu.

[15] |Poza zakresem Czestotliwos¢ wyjsciowa znajduje sie Jedli przetwornica czestotliwosci
poza zakresem czestotliwosci otrzymata sygnat stopu i znajduje sie
ustawionym w 4-52 Ostrzezenie o przy ograniczeniu momentu, ten
matej predkosci i 4-53 Ostrzezenie o sygnat to logiczne ,0".
duzej predkosci. [28] | Hamulec, brak Hamulec jest aktywny. Brak

[16] | Pred.poniz.dol.war. [ Predkos¢ wyjsciowa jest nizsza od ostrzezen ostrzezen.
ustawionej w 4-52 Ostrzezenie o [29] [ Got. ham.brak bt. Hamulec jest gotowy do pracy. Brak
matej predkosci. btedéw.

[17]1 | Pred.pow.gérwar. | Predkos¢ wyjsciowa jest wyzsza od [30] | Btad hamulca (IGBT) [ Wyjicie to logiczne ,1” przy zwarciu
ustawionej w 4-53 Ostrzezenie o duzej IGBT hamulca. Ta funkcja stuzy do
predkosci. ochrony przetwornicy czestotliwosci

[18] |Sprzezenie zwrotne | Sprzezenie zwrotne jest poza w razie btedu w modutach hamulca.

poza zakresem zakresem ustawionym w Nalezy uzy¢ wyjscia/przekaznika do
4-56 Ostrzezenie o niskim sprzez.zwr i odciecia napiecia zasilania od
4-57 Ostrzezenie o Wys.sprzez.zwr.. przetwornicy czestotliwosci.
[19] | Sprzezenie zwrotne | Sprzezenie zwrotne jest ponizej [31] | Przekaznik 123 Przekaznik jest wiaczany, kiedy
ponizej ograniczenia | ograniczenia ustawionego w wybrane zostanie stowo sterujace [0]
4-56 Ostrzezenie o niskim sprzez.zwr. W grupie parametréw 8-**
[20] | Sprzezenie zwrotne | Sprzezenie zwrotne jest powyzej Komunikacja i opdje.
powyzej ograni- ograniczenia ustawionego w [32] [ Sterowanie Umozliwia sterowanie zewnetrznym
czenia 4-57 Ostrzezenie o wys.sprzez.zwr.. hamulcem hamulcem mechanicznym - patrz

[21] [ Ostrzezenie term. Ostrzezenie termiczne jest wigczone, mechanicznym opis w rozdziat 6.1.3 2-2* Hamulec
kiedy temperatura przekracza ograni- mechaniczny.
czenie w [33] | Aktywowany Wskazuje na uruchomienie funkgji

- bezpieczny stop bezpiecznego stopu na zacisku 37.
. silniku
(tylko FC 302)
*  przetwornicy czestotliwosci [40] |Poza zakrwar.zad. | Aktywne, gdy rzeczywista predko$¢
. rezystorze hamowania jest poza ustawieniami
. termistorze 4-52 Ostrzezenie o matej predkosci do
4-55 Ostrzezenie wysoka wartos¢
[22] | Gotowa, brak Przetwornica czestotliwosci jest zadana.
ostrzezenia gotowa do pracy. Brak ostrzezenia o [41] [ Ponizej wartosci Aktywne, gdy rzeczywista predkos¢
termicznego nadmiernej temperaturze. zadanej, niska jest ponizej ustawienia wartosci
[23] | Zdalnie, gotowa, Przetwornica czestotliwosci jest wartoéé zadanej predkosci.
brak ostrzezenia gotowa do pracy i znajduje sig w [42] |Powyzej wartosci | Aktywne, gdy rzeczywista predkosc
termicznego trybie [Auto on]. Brak ostrzezenia o zadanej, wartoé¢ jest powyzej ustawienia wartosci
nadmiernej temperaturze. wysoka zadanej predkosci.

[24] | Gotowa, brak Przetwornica czestotliwosci jest [43] |Ogr. rozszerz. PID

przepiecia/zbyt gotowa do pracy, a napiecie zasilania [45] | Sterowanie Sterowanie wyjéciem przez

niskiego napiecia zawiera sie w okreslonym zakresie magistrali magistrale. Stan wyjécia jest
napiceiaj{patrz rozdziaf 11 Dane ustawiany w 5-90 Cyfr. przekaznik
techniczne). ster.. Stan wyjscia jest utrzymywany

[25] | Zm.ki.obr. Zmiana kierunku. Logiczne ,1” na wypadek time-outu magistrali.
podczas obrotéw silnika w kierunku
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[46] | Sterowanie Sterowanie wyjsciem przez [72] | Regufa logiczna 2 Patrz grupa parametréw 13-4* Reguty
magistrali wk. przy magistrale. Stan wyjscia jest logiczne. Jesli reguta logiczna 2 jest
time-oucie ustawiany w 5-90 Cyfr. przekaznik oszacowana jako PRAWDA, wyjscie

ster.. W przypadku time-outu przechodzi w stan wysoki. W
magistrali stan wyjscia jest ustawiany przeciwnym razie jest to stan niski.
na wysoki (WH). [73] |Reguta logiczna 3 Patrz grupa parametréw 13-4* Reguty

[47] | Sterowanie Sterowanie wyjsciem przez logiczne. Jesli reguta logiczna 3 jest
magistrali wyk. przy | magistrale. Stan wyjscia jest oszacowana jako PRAWDA, wyjscie
time-oucie ustawiany w 5-90 Cyfr. przekaznik przechodzi w stan wysoki. W

ster.. W przypadku time-outu przeciwnym razie jest to stan niski.
magistrali stan wyjscia jest ustawiany [74] |Reguta logiczna 4 Patrz grupa parametréw 13-4* Reguty
na niski (Wyt.). logiczne. Jesli reguta logiczna 4 jest

[51] [Sterow. przez MCO | Aktywne, gdy podfaczono MCO 302 oszacowana jako PRAWDA, wyjscie
lub MCO 305. Wyjscie jest sterowane przechodzi w stan wysoki. W
z opdji. przeciwnym razie jest to stan niski.

[55] [ Wyjscie impulsowe [75] [ Reguta logiczna 5 Patrz grupa parametréw 13-4* Reguty

[60] [ Komparator O Patrz grupa parametréw 13-7* logiczne. Jesli reguta logiczna 5 jest
Komparatory. Jesli komparator 0 jest oszacowana jako PRAWDA, wyjscie
oszacowany jako PRAWDA, wyjscie przechodzi w stan wysoki. W
przechodzi w stan wysoki. W przeciwnym razie jest to stan niski.
przeciwnym razie jest to stan niski. [80] [ Wyjscie cyfrowe SL | Patrz 13-52 Sterownik SL - funkcja.

[61] [Komparator 1 Patrz grupa parametréw 13-7* A Wyjscie przechodzi w stan wysoki,
Kompatratory. Jesli komparator 1 jest kiedy nastepuje akcja sterownika
oszacowany jako PRAWDA, wyjscie zdarzen [38] Ustaw wyjscie cyfrowe A
przechodzi w stan wysoki. W w stan wysoki. Wyjscie przechodzi w
przeciwnym razie jest to stan niski. stan niski, kiedy nastepuje akcja

[62] | Komparator 2 Patrz grupa parametréw 13-7* sterownika zdarzen [32] Ustaw
Komparatory. Jesli komparator 2 jest wyjscie cyfrowe A w stan niski.
oszacowany jako PRAWDA, wyjscie [81] | Wyjscie cyfrowe SL | Patrz 13-52 Sterownik SL - funkcja.
przechodzi w stan wysoki. W B Wejscie przechodzi w stan wysoki,
przeciwnym razie jest to stan niski. kiedy nastepuje akcja sterownika

[63] | Komparator 3 Patrz grupa parametréw 13-1* zdarzen [39] Ustaw wyjscie cyfrowe A
Komparatory. Jesli komparator 3 jest w stan wysoki. Wejscie przechodzi w
oszacowany jako PRAWDA, wyjscie stan niski, kiedy nastepuje akcja
przechodzi w stan wysoki. W sterownika zdarzen [33] Ustaw
przeciwnym razie jest to stan niski. wyjscie cyfrowe A w stan niski.

[64] | Komparator 4 Patrz grupa parametréw 13-7* [82] | Wyjscie cyfrowe SL | Patrz 13-52 Sterownik SL - funkcja.
Komparatory. Jesli komparator 4 jest c Wejscie przechodzi w stan wysoki,
oszacowany jako PRAWDA, wyjscie kiedy nastepuje akcja sterownika
przechodzi w stan wysoki. W zdarzen [40] Ustaw wyjscie cyfrowe A
przeciwnym razie jest to stan niski. w stan wysoki. Wejscie przechodzi w

[65] |Komparator 5 Patrz grupa parametréw 13-1* stan niski, kiedy nastepuje akcja
Komparatory. Jesli komparator 5 jest sterownika zdarzen [34] Ustaw
oszacowany jako PRAWDA, wyjscie wyjscie cyfrowe A w stan niski.
przechodzi w stan wysoki. W [83] [ Wyjscie cyfrowe SL | Patrz 13-52 Sterownik SL - funkcja.
przeciwnym razie jest to stan niski. D Wejscie przechodzi w stan wysoki,

[70] | Reguta logiczna 0 Patrz grupa parametrow 13-4* Reguty kiedy nastepuje akcja sterownika
logiczne. Jesli reguta logiczna 0 jest zdarzen [41] Ustaw wyjscie cyfrowe A
oszacowana jako PRAWDA, wyjscie w stan wysoki. Wejscie przechodzi w
przechodzi w stan wysoki. W stan niski, kiedy nastepuje akdja
przeciwnym razie jest to stan niski. sterownika zdarzen [35] Ustaw

[71] |Reguta logiczna 1 Patrz grupa parametréw 13-4* Reguly wyjscie cyfrowe A w stan niski.
logiczne. Jesli reguta logiczna 1 jest [84] [ Wyjscie cyfrowe SL | Patrz 13-52 Sterownik SL - funkcja.
oszacowana jako PRAWDA, wyjscie E Wejscie przechodzi w stan wysoki,
przechodzi w stan wysoki. W kiedy nastepuje akcja sterownika
przeciwnym razie jest to stan niski. zdarzen [42] Ustaw wyjscie cyfrowe A
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w stan wysoki. Wejscie przechodzi w Auto, gdy LCP jest w trybie [Auto
stan niski, kiedy nastepuje akcja on]. Patrz Tabela 6.6.
sterownika zdarzen [36] Ustaw [122] | Brak alarmu W razie braku alarmu wyjscie
wyjscie cyfrowe A w stan niski. przechodzi w stan wysoki.
[85] | Wyjscie cyfrowe SL [ Patrz 73-52 Sterownik SL - funkcja. [123] [ Polecenie Start Wyjscie przechodzi w stan wysoki,
F Wejscie przechodzi w stan wysoki, aktywne gdy polecenie startu jest aktywne (za
kiedy nastepuje akcja sterownika pomoca wejscia cyfrowego ztacza
zdarzen [43] Ustaw wyjscie cyfrowe A magistrali lub przyciskéw [Hand on]
w stan wysoki. Wejscie przechodzi w lub [Auto on]) i nie jest aktywne
stan niski, kiedy nastepuje akcja polecenie stopu lub startu.
sterownika zdarzen [37] Ustaw [124] [ Praca ze zm.kier.obr | Wyjscie przechodzi w stan wysoki,
wyjscie cyfrowe A w stan niski. kiedy przetwornica czestotliwosci
[120] [ Lokalna wartos¢ Wyjscie przechodzi w stan wysoki, pracuje w kierunku przeciwnym do
zadana aktywna jesli 3-13 Pochodzenie wart. Zadanej ruchu wskazéwek zegara (produkt
= [2] Lokalna lub kiedy logiczny bitéw statusu ,praca” i
3-13 Pochodzenie wart. Zadanej = [0] »Zmiana kierunku obrotow”).
Podtqczony do Hand Auto w tym [125] | Prz.cz. w trybie Wyjécie przechodzi w stan wysoki,
samym czasie, gdy LCP znajduje si¢ hand kiedy przetwornica czestotliwosci
w trybie [Hand on]. znajduje sie w trybie [Hand on]
(zgodnie ze wskazaniem diody nad
Pochodzenie Lokalna | Zdalna
[Hand onl).
todci toéc toéc
wartoscl wartosc | wartosc [126] | Tryb Auto Wyjscie przechodzi w stan wysoki,
zadanej zadana | zadana . . o
kiedy przetwornica czestotliwosci
ustawiane w akty- | aktywna o .
znajduje sie w trybie [Hand on]
3-13 Pochodzen| wna [121] . . )
(zgodnie ze wskazaniem diody nad
ie wart. [120]
: [Auto onl]).
Zadanej ™ -
[151] | Alarm prad. ATEX Mozliwe do wybrania, jesli
Pochodzenie 1 0 . S
. ETR 1-90 Zabezp. termiczne silnika jest
wartosci . .
] ustawione na [20] Sprzez. zwrotne
zadanej: L
powyzej gérnej wart. lub [21]
Lokalna . . "
3-13 Pochod Ostrzezenie termiczne. Jezeli alarm
>-12 rochoazen 164 Alarm ogr.pr. ATEX ETR jest
ie wart. R a
aktywny, stan wejscia jest rowny 1.
Zadanej [2] ™ T
bochodzent 0 ] [152] | Alarm czest. ATEX Mozliwe do wybrania, jesli
oc o, .zenle ETR 1-90 Zabezp. termiczne silnika jest
wartosci ) .
] ustawione na [20] Sprzez. zwrotne
zadanej: L
powyzej gornej wart. lub [21]
Zdalna .o . -
3-13 Pochod Ostrzezenie termiczne. Jezeli alarm
>-12 rochoazen 166 Alarm ogr.cz. ATEX ETR jest
ie wart. S .
aktywny, stan wejscia jest rowny 1.
Zadanej [1] ™ T
[153] | Ostrz. pr. ATEX ETR | Mozliwe do wybrania, jesli
Pochodzenie ; S
. 1-90 Zabezp. termiczne silnika jest
wartosci . .
] ustawione na [20] Sprzez. zwrotne
zadanej: L
powyzej gérnej wart. lub [21]
Podfaczona wg .o . e
Hand/A Ostrzezenie termiczne. Jezeli alarm
t
and/Auto 163 Ostrz. ogr.pr. ATEX ETR jest
Hand 1 0 s .
aktywny, stan wejscia jest réwny 1.
Hand > wyl. ! 0 [154] | Ostrzez. czest. ATEX | Mozliwe do wybrania, jesli
Auto = wyt. 0 0 ETR 1-90 Zabezp. termiczne silnika jest
Auto 0 ! ustawione na [20] Sprzez. zwrotne
owyzej gornej wart. lub [21]
Tabela 6.6 Lokalna lub zdalna powr .j g. ! . .
¢ zad Ostrzezenie termiczne. Jezeli
wartosc zadana ostrzezenie 165 Ostrz.ogr.cz. ATEX
— - —— ETR jest aktywne, stan wyjscia jest
[121] [ Zdalna wartos¢ Wyijscie jest w stanie wysokim, kiedy rowny 1
zadana aktywna 3-13 Pochodzenie wart. Zadanej = [1] .
[188] | Potacz. kondens. Kondensatory s wiaczane przy 20%
Zdalne lub [0] Podtgczone wg Hand/ . L .
AHF (histereza na poziomie 50% daje
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przedziat w zakresie 10%-30%).
Kondensatory sg odtaczane ponizej
10%. Opdznienie wylaczenia wynosi
10 s i ponowne uruchomienie
nastepuje, jezeli moc znamionowa

przekroczy 10% w czasie opdznienia.

5-80 AHF Cap Reconnect Delay
gwarantuje minimalny czas
wylaczenia kondensatoréw.

[189]

Sterowanie
wentylatorem
zewnetrznym

Wewnetrzna logika sterowania
wentylatorem wewnetrznym zostaje
przeniesiona na to wyjscie w celu
sterowania wentylatorem
zewnetrznym (dla chfodzenia
przewodu wysokiego cisnienia).

Opcja:

5-40 Przekaznik, funkcja

Tablica [9]
(Przekaznik 1 [0], Przekaznik 2 [1], Przekaznik 3 [2] (MCB 113),
Przekaznik 4 [3] (MCB 113), Przekaznik 5 [4] (MCB 113),
Przekaznik 6 [5] (MCB 113), Przekaznik 7 [6] (MCB 105),
Przekaznik 8 [7] (MCB 105), Przekaznik 9 [8] (MCB 105))

Zastosowanie:

[0]

Brak dziatania

Wszystkie wyjscia cyfrowe i
przekaznikowe sa domysinie
ustawione na ,Brak dziatania”.

(1

Sterow gotow

Karta sterujaca jest gotowa.
Sterowanie jest dostarczane przez
zewnetrzne zasilanie 24 V (MCB
107) i zasilanie sieciowe dla
urzadzenia nie zostato wykryte.

[2]

Przetw czest got

Przetwornica czestotliwosci jest
gotowa do pracy. Zasilanie
sieciowe i sterowania OK.

[3]

Przet.got./zd.st.

Przetwornica czestotliwosci jest
gotowa do pracy i znajduje sie w
trybie Auto On.

5-40 Przekaznik, funkcja

Tablica [9]
(Przekaznik 1 [0], Przekaznik 2 [1], Przekaznik 3 [2] (MCB 113),
Przekaznik 4 [3] (MCB 113), Przekaznik 5 [4] (MCB 113),
Przekaznik 6 [5] (MCB 113), Przekaznik 7 [6] (MCB 105),
Przekaznik 8 [7] (MCB 105), Przekaznik 9 [8] (MCB 105))

Opcja:

Zastosowanie:

[8]

Pr.z wa.za./brak ost.

Silnik pracuje z predkoscig o
wartosci zadanej. Nie sg aktywne
zadne ostrzezenia.

Alarm

Alarm aktywuje wyjscie. Nie sg
aktywne zadne ostrzezenia.

[10]

Alarm lub ostrzez.

Alarm lub ostrzezenie aktywuje
wyjscie.

[11]

Przy ogran. momentu

Ograniczenie momentu ustawione
w 4-16 Ogranicz momentu w trybie
silnikow. lub 4-17 Ogranicz
momentu w trybie generat. zostato
przekroczone.

[12]

Poza zakresem pradu

Prad silnika wykracza poza zakres
ustawiony w 4-18 Ogr. prqdu.

[13]

Prad poza ogr., maty

Prad silnika jest nizszy od
ustawionego w 4-50 Ostrzezenie o
matym prqdzie.

[14]

Prad poza ogr., duzy

Prad silnika jest wyzszy od
ustawionego w 4-51 Ostrzezenie o
duzym prqdzie.

[15]

Poza zakresem predk

Czestotliwos¢/predkose wyjsciowa
znajduje sie poza zakresem czestot-
liwosci ustawionym w

4-52 Ostrzezenie o matej predkosci i
4-53 Ostrzezenie o duzej predkosci.

[16]

Predk poza ogr, nis

Predkos¢ wyjsciowa jest nizsza od
ustawionej w 4-52 Ostrzezenie o
matej predkosci.

4l bRy (ol el Cotaniess ¢lo e R iR [17] [Predk poza ogr, wys | Predkos¢ wyjsciowa jest wyzsza od
zadnego polecenia Start ani Stop L .
— " ustawionej w 4-53 OstrzeZenie o
(start/zabronienie) Nie sg aktywne duzej predkosd
zadne ostrzezenia.
[18] [Poza zakr. sprze. Sprzezenie zwrotne jest poza
[5] Uruchomienie Silnik pracuje i stwierdzono .
zakresem ustawionym w
moment obrotowy watu. 4-56 Ostrzezenie o niskim sprzez.zwr
[6] Praca / brak ostrzez Predkos¢ wyjsciowa jest wyzsza od i 4-57 Ostrzezenie o wys.sprzez.zwr..
IR Ve 07 J6 (el [19] | Sprze. zwrt. poniz. Sprzezenie zwrotne jest ponizej
min. funkcji przy Stop [obr/min]. . . .
P ograniczenia ustawionego w
IS ) 4 4-56 Ostrzezenie o niskim sprzez.zwr.
ostrzezen.
[20] [ Sprze. zwrt. powy. Sprzezenie zwrotne jest powyzej
[7] Pr.w zakr./brak ost. Silnik pracuje przy zaprogra- . . .
ograniczenia ustawionego w
mowanym pradzie oraz zakresach .o .
4-57 Ostrzezenie o Wys.sprzez.zwr..
predkosci ustawionych w
4-50 Ostrzezenie o matym prqdzie i [21] | Ostrzezenie termicz Ostrzezenie termiczne wiacza sie,
4-53 Ostrzezenie o duzej predkosci. kiedy temperatura przekracza
Nie sg aktywne zadne ostrzezenia. ograniczenie w silniku,
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Tablica [9]
(Przekaznik 1 [0], Przekaznik 2 [1], Przekaznik 3 [2] (MCB 113),
Przekaznik 4 [3] (MCB 113), Przekaznik 5 [4] (MCB 113),
Przekaznik 6 [5] (MCB 113), Przekaznik 7 [6] (MCB 105),
Przekaznik 8 [7] (MCB 105), Przekaznik 9 [8] (MCB 105))

5-40 Przekaznik, funkcja

Tablica [9]
(Przekaznik 1 [0], Przekaznik 2 [1], Przekaznik 3 [2] (MCB 113),
Przekaznik 4 [3] (MCB 113), Przekaznik 5 [4] (MCB 113),
Przekaznik 6 [5] (MCB 113), Przekaznik 7 [6] (MCB 105),
Przekaznik 8 [7] (MCB 105), Przekaznik 9 [8] (MCB 105))

Opcja: Zastosowanie: Opcja: Zastosowanie:
przetwornicy czestotliwosci, [31] [ Przekaznik 123 Cyfrowe wyjscie/przekaznik jest
rezystorze hamulca lub wiaczany, kiedy wybrane zostanie
podtaczonym termistorze. stowo sterujace [0] w grupie
[22] | Got. br.ostrz.term. Przetwornica czestotliwosci jest parz'ametrow 8-** Komunikacja i
gotowa do pracy. Brak ostrzezenia oPge.
o nadmiernej temperaturze. [32] | Sterow.ham.mech. Wybér sterowania hamulcem
[23] | Zd.wa.za.got.,b.TW Przetwornica czestotliwosci jest schanicznymakaljego wybra-nlu
gotowa do pracy i znajduje sie w el e G [l Sy 7 gl
2 _ )%
trybie Auto On. Brak ostrzezenia o paramet.row o .I’-ch'lmulec. ’
nadmiernej temperaturze. mechaniczny. Wyjscie musi by¢
wzmocnione, aby przekaza¢ prad
[24] | Gotowos¢, nap. OK. Przetwornica czestotliwosci jest dla cewki w hamulcu. Rozwia-
gotowa do pracy, a napiecie zaniem jest podtaczenie
zasilania zawiera sie w okreslonym zewnetrznego przekaznika do
zakresie napiecia (patrz wybranego wyjscia cyfrowego.
rozdziat 11 Dane techniczne).
[33] [Bezp.zatrzyman. wt (Tylko FC 302) Wskazuje na urucho-
[25] | Zmiana kierunku obr. [ Logiczne ,1” podczas obrotéw mienie funkcji bezpiecznego stopu
silnika w kierunku zgodnym z na zacisku 37.
ruchem wskazéwek zegara. - - - —
Logiczne ,0" podczas obrotéw [36] |[Bit 11 stowa steruj. Aktywacja ?rzekaznlka.1 pr.zez
silnika w kierunku przeciwnym do SER s'terUJ.qce' z rnaglstf’all
ruchu wskazéwek zegara. Jesli silnik komunlkacyjn?J. N|.e ma |nnego'
nie wykonuje obrotéw, wyjscie jest wptywu. na ld.2|alan|e przetwornicy
zgodne z wartoscia zadana. Sl 1eee
zastosowanie: sterowanie
[26] [ Magistrala OK. Aktywna komunikacja (brak time- urzadzeniami pomocniczymi z
outu) przez port komunikacji magistrali komunikacyjnej. Funkcja
EZEIEORME dziata, gdy wybrano [0] Profil FC w
[27] | Ogr momentu i stop | Uzywany podczas przeprowadzania 8-10 Profil stowa sterujgcego.
zatrzymania z wybiegiem silnika i w [37] |Bit 12 stowa steruj. Aktywacja przekaznika 2 (tylko FC
trybie ograniczenia momentu 302) poprzez stowo sterujace z
przetwornicy czestotliwosci. Jesli magistrali komunikacyjnej. Nie ma
przetwornica czestotliwosci innego wplywu na dziatanie
otrzymata sygnat stopu i znajduje przetwornicy czestotliwosci.
sig w trybie ograniczenia momentu, Typowe zastosowanie: sterowanie
ten sygnat to logiczne ,0". urzadzeniem pomocniczym z
[28] | Ostr-ham.brak ham. | Hamulec jest aktywny. Brak magistrali komunikacyjnej. Funkcja
ostrzezen. dziata, gdy wybrano [0] Profil FC w
8-10 Profil stowa sterujgcego.
[29] [Ham. got., brak bt. Hamulec jest gotowy do pracy.
Brak btedéw. [38] [Btad sprzez. zwr. Btad w petli sprzezenia zwrotnego
— : silnika predkosci od silnika pracujacego w
[30] [Btad hamulca (IGBT) | Wyjscie to logiczne ,1” przy . L . . .
. . petli zamknietej. Wyjscia mozna tez
zwarciu IGBT hamulca. Ta funkcja o, 5
. . uzy¢ do przygotowania przeta-
stuzy do ochrony przetwornicy X X L.
L . czania przetwornicy czestotliwosci
czestotliwosci w razie btedu w X X .
R w petli otwartej w sytuacji
module hamulca. Nalezy uzy¢ _
- L . awaryjnej.
wyjscia/przekaznika cyfrowego do
odciecia napiecia zasilania od [39] | Btad wyszuk. Kiedy réznica miedzy predkoscia
przetwornicy czestotliwosci. wyliczona i rzeczywistg w 4-35 Blqd
MG37A249 Danfoss A/S © Wer. 2014-02-07 Wszelkie prawa zastrzezone. 69
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Tablica [9] Tablica [9]

(Przekaznik 1 [0], Przekaznik 2 [1], Przekaznik 3 [2] (MCB 113), (Przekaznik 1 [0], Przekaznik 2 [1], Przekaznik 3 [2] (MCB 113),

Przekaznik 4 [3] (MCB 113), Przekaznik 5 [4] (MCB 113), Przekaznik 4 [3] (MCB 113), Przekaznik 5 [4] (MCB 113),

Przekaznik 6 [5] (MCB 113), Przekaznik 7 [6] (MCB 105), Przekaznik 6 [5] (MCB 113), Przekaznik 7 [6] (MCB 105),

Przekaznik 8 [7] (MCB 105), Przekaznik 9 [8] (MCB 105)) Przekaznik 8 [7] (MCB 105), Przekaznik 9 [8] (MCB 105))

Opcja: Zastosowanie: Opcja: Zastosowanie:
wyszukiwania jest wieksza, niz stan wysoki. W przeciwnym razie
wybrano, aktywne jest cyfrowe jest to stan niski.
wyjscie/przekaznik. [62] | Komparator 2 Patrz grupa parametréw 13-7*

[40] [Poza zakr. wart. Aktywne, gdy rzeczywista predkosc¢ Logiczny sterownik zdarzen. Jesli
jest poza ustawieniami komparator 2 w SLC ma wartos¢
4-52 Ostrzezenie o matej predkosci Lprawda”, wyjscie przechodzi w
do 4-55 Ostrzezenie wysoka wartos¢ stan wysoki. W przeciwnym razie
zadana. jest to stan niski.

[41] | Poni. wart. zad. Aktywne, gdy rzeczywista predkos¢ [63] | Komparator 3 Patrz grupa parametrow 13-7*
jest ponizej ustawienia wartosci Logiczny sterownik zdarzen. Jesli
zadanej predkosci. komparator 3 w SLC ma wartos¢

[42] |Powy. wart. zad. Aktywne, gdy rzeczywista predkosc¢ Jprawda”, Wyjsae prz.echod2| w.
jest powyzej ustawienia wartosci ?stan wysoki. W F)rzeawnym razie
zadanej predkosci. jest to stan niski.

[43] | Ogr. rozszerz. PID [64] | Komparator 4 Patrz grupa parametrow 13-7*

[45] [ Ster. magis. Sterowanie cyfrowym wyjsciem/

Logiczny sterownik zdarzen. Jesli

L. 5 komparator 4 w SLC ma wartos¢
przekaznikiem przez magistrale. S hod
Jprawda”, wyjscie przecho
Stan wyjscia jest ustawiany w praw v?/yj '€ P Z “ W.
567 G el G stan wysoki. W przeciwnym razie
. jest to stan niski.
wyjscia jest utrzymywany na

wypadek time-outu magistrali. [65] | Komparator 5 Patrz grupa parametréw 13-7*
Logiczny sterownik zdarzen. Jesli

[46] | Ster. magis., Sterowanie wyjsciem przez .
. . komparator 5 w SLC ma wartos¢
magistrale. Stan wyjscia jest da” L hodzi
ustawiany w 5-90 Cyfr. przekaznik nprawaas, v?/yjsue prz.ec od! W'
ster.. W przypadku time-outu stan wysoki. W przeciwnym razie

. . o jest to stan niski.
magistrali stan wyjécia jest

ustawiany na wysoki (WH.). [70] [ Regufa logiczna 0 Patrz grupa parametrow 13-4*

R logiczne. Jesli f
[47] | Ster. magis., Sterowanie wyjsciem przez casleoicuetiE IS ahls
. R logiczna 0 w SLC ma warto$¢
magistrale. Stan wyjscia jest P o
ustawiany w 5-90 Cyfr. przekaznik G VYYJSCIe prz.ec odz! W.
i P kUL metat] stan wysoki. W przeciwnym razie
) jest to stan niski.
magistrali stan wyjscia jest Jest 1o stan niskl

ustawiany na niski (Wyt.). [71] | Regufa logiczna 1 Patrz grupa parametréw 13-4*

[51] | Sterow.przez MCO Aktywne, gdy podfagczono MCO 302 Reguly logiczne. Jedli reguta

lub MCO 305. Wyjscie jest
sterowane z opgji.

logiczna 1T w SLC ma wartosc
Lprawda”, wyjscie przechodzi w

stan wysoki. W przeciwnym razie
[60] [Komparator O Patrz grupa parametréw 13-7* jest to stan niski.

Logiczny sterownik zdarzen. Jesli 31 [Reguta 1oa 5 5 TEVE
eguta logiczna atrz grupa parametréw 13-

komparator 0 w SLC ma wartos¢ g < 7 gl p‘ g et .

egufy logiczne. Jesli reguta
Lprawda”, wyjscie przechodzi w g fy fog 9 »
. . . logiczna 2 w SLC ma warto$¢
stan wysoki. W przeciwnym razie i
i _ Jprawda”, wyjscie przechodzi w
jest to stan niski. . ) .
stan wysoki. W przeciwnym razie

[61] [Komparator 1 Patrz grupa parametréw 13-7* jest to stan niski.

Logiczny sterownik zdarzen. Jesli 73] | Reguta logi 3 Pat aow 1347
komparator T w SLC ma wartos¢ egufa logiczna atrz grupa parametrow 13-
(Sterownik Zdarzen). Jesli reguta

Jprawda”, wyjscie przechodzi w
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Tablica [9]

(Przekaznik 1 [0], Przekaznik 2 [1], Przekaznik 3 [2] (MCB 113),
Przekaznik 4 [3] (MCB 113), Przekaznik 5 [4] (MCB 113),
Przekaznik 6 [5] (MCB 113), Przekaznik 7 [6] (MCB 105),
Przekaznik 8 [7] (MCB 105), Przekaznik 9 [8] (MCB 105))

Opcja: Zastosowanie:

5-40 Przekaznik, funkcja

Tablica [9]

(Przekaznik 1 [0], Przekaznik 2 [1], Przekaznik 3 [2] (MCB 113),
Przekaznik 4 [3] (MCB 113), Przekaznik 5 [4] (MCB 113),
Przekaznik 6 [5] (MCB 113), Przekaznik 7 [6] (MCB 105),
Przekaznik 8 [7] (MCB 105), Przekaznik 9 [8] (MCB 105))

Opcja: Zastosowanie:

logiczna 3 w SLC ma wartos¢
Lprawda”, wyjscie przechodzi w
stan wysoki. W przeciwnym razie
jest to stan niski.

[74] | Regufa logiczna 4 Patrz grupa parametréw 13-4*
Reguty logiczne. Jesli reguta
logiczna 4 w SLC ma wartos¢
Lprawda”, wyjscie przechodzi w
stan wysoki. W przeciwnym razie

jest to stan niski.

zdarzen [41] Ustaw wyjscie cyfrowe
D w stan wysoki.

[84] | SL Wyjscie cyfr E Patrz 13-52 Sterownik SL - funkcja.
Wyjscie E przechodzi w stan niski
przy akcji sterownika zdarzen [36]
Ustaw wyjscie cyfrowe E w stan niski.
Wyjscie E przechodzi w stan wysoki
przy akcji sterownika zdarzen [42]
Ustaw wyjscie cyfrowe E w stan

wysoki.

[75] | Reguta logiczna 5 Patrz grupa parametrow 13-4*
Reguty logiczne. Jedli reguta
logiczna 5 w SLC ma warto$¢
Jprawda”, wyjscie przechodzi w
stan wysoki. W przeciwnym razie

jest to stan niski.

[80] [SL Wyjscie cyfr A Patrz 13-52 Sterownik SL - funkcja.
Wyjscie A przechodzi w stan niski
przy akcji sterownika zdarzen [32]
Ustaw wyjscie cyfrowe A w stan
niski. Wyjscie A przechodzi w stan
wysoki przy akgji sterownika
zdarzen [38] Ustaw wyjscie cyfrowe
A w stan wysoki.

[81] [SL Wyjscie cyfr B Patrz 13-52 Sterownik SL - funkcja.
Wyjscie B przechodzi w stan niski
przy akcji sterownika zdarzen [33]
Ustaw wyjscie cyfrowe B w stan niski.
Wyjscie B przechodzi w stan wysoki
przy akcji sterownika zdarzen [39]
Ustaw wyjscie cyfrowe B w stan

wysoki.

[82] | SL Wyjscie cyfr C Patrz 13-52 Sterownik SL - funkcja.
Wyjscie C przechodzi w stan niski
przy akcji sterownika zdarzen [34]
Ustaw wyjscie cyfrowe C w stan
niski. Wyjscie C przechodzi w stan
wysoki przy akcji sterownika
zdarzen [40] Ustaw wyjscie cyfrowe
C w stan wysoki.

[83] [ SL Wyjscie cyfr D Patrz 13-52 Sterownik SL - funkcja.
Wyjscie D przechodzi w stan niski
przy akcji sterownika zdarzen [35]
Ustaw wyjscie cyfrowe D w stan

niski. Wyjscie D przechodzi w stan

wysoki przy akcji sterownika

[85] | SL Wyjscie cyfr F Patrz 13-52 Sterownik SL - funkcja.
Wyjscie F przechodzi w stan niski
przy akcji sterownika zdarzen [37]
Ustaw wyjscie cyfrowe F w stan niski.
Wyjsécie F przechodzi w stan wysoki
przy akcji sterownika zdarzen [43]
Ustaw wyjscie cyfrowe F w stan

wysoki.

[120] [ Lok.wart.zad.aktyw. Wyjscie przechodzi w stan wysoki,
jesli 3-13 Pochodzenie wart. Zadanej
= [2] Lokalna lub kiedy

3-13 Pochodzenie wart. Zadanej =
[0] Podtqczony do Hand Auto w tym
samym czasie, gdy LCP znajduje sie

w trybie [Hand on].

MG37A249

Danfoss A/S © Wer. 2014-02-07 Wszelkie prawa zastrzezone. 71




Danfis

Programowanie

Instrukcja obstugi

5-40 Przekaznik, funkcja

5-40 Przekaznik, funkcja

Tablica [9] Tablica [9]
(Przekaznik 1 [0], Przekaznik 2 [1], Przekaznik 3 [2] (MCB 113), (Przekaznik 1 [0], Przekaznik 2 [1], Przekaznik 3 [2] (MCB 113),
Przekaznik 4 [3] (MCB 113), Przekaznik 5 [4] (MCB 113), Przekaznik 4 [3] (MCB 113), Przekaznik 5 [4] (MCB 113),
Przekaznik 6 [5] (MCB 113), Przekaznik 7 [6] (MCB 105), Przekaznik 6 [5] (MCB 113), Przekaznik 7 [6] (MCB 105),
Przekaznik 8 [7] (MCB 105), Przekaznik 9 [8] (MCB 105)) Przekaznik 8 [7] (MCB 105), Przekaznik 9 [8] (MCB 105))
Opcja: Zastosowanie: Opcja: Zastosowanie:
Pochodzenie Loka- | Zdalna [124] [ Praca ze zm kier ob Wyjscie przechodzi w stan wysoki,
wartosci Ina wartosc kiedy przetwornica czestotliwosci
zadanej wart- | zadana pracuje w kierunku przeciwnym do
ustawiane w o$¢ | aktywna ruchu wskazéwek zegara (produkt
3-13 Pochodzen | zadana | [121] logiczny bitéw statusu ,praca” i
ie wart. akty- ,Zmiana kierunku obrotow”).
st wna [125] | Prze czest w tr Hand | Wyjscie przechodzi w stan wysoki,
[120] kiedy przetwornica czestotliwosci
Pochodzenie L g znajduje sie w trybie [Hand on]
LIS (zgodnie ze wskazaniem diody nad
zadanej: [Hand on]).
Lokalna
3.13 Pochodzen [126] [ Prze czest w tr Auto | Wyjscie przechodzi w stan wysoki,
B i kiedy przetwornica czestotliwosci
Zadanej 2] znajduje sie w trybie ,Auto”
A -, 0 1 (zgodnie ze wskazaniem diody nad
wartosci [Auto on]).
zadanej: [151] | ATEX ETR cur. alarm Mozliwe do wybrania, jesli
Zdalna 1-90 Zabezp. termiczne silnika jest
3-13 Pochodzen ustawione na [20] ATEX ETR lub [21]
ie wart. Zaawansowane ETR. Jezeli alarm
Zadanej [1] 164 Alarm ogr.pr. ATEX ETR jest
Pochodzenie aktywny, stan wejscia jest réwny 1.
ST [152] [ ATEX ETR freq. alarm | Mozliwe do wybrania, jesli
AREIR s 1-90 Zabezp. termiczne silnika jest
g Hand/Auto ustawione na [20] ATEX ETR lub [21]
S L v Zaawansowane ETR. Jezeli alarm
Hand = wyt. 1 0 166 Alarm ogr.cz. ATEX ETR jest
Auto = wyt. 0 0 aktywny, stan wejécia jest rowny 1.
Auto 0 1 — —
[153] [ ATEX ETR cur. Mozliwe do wybrania, jesli
Tabela 6.7 Lokalna lub zdalna warning 1-90 Zabezp. termiczne silnika jest
TERGEE FREDE ustawione na [20] ATEX ETR lub [21]
Zaawansowane ETR. Jezeli alarm
[121] | Zda.wart.zad.aktyw. Wyjscie jest w stanie wysokim, 163 Ostrz. ogr.pr. ATEX ETR jest
kiedy 3-13 Pochodzenie wart. aktywny, stan wejscia jest réwny 1.
Zadanej = [1] Zdalne lub [0] [154] [ ATEX ETR freq. Mozliwe do wybrania, jesli
Podtqczone wg Hand/Auto przy LCP warning 1-90 Zabezp. termiczne silnika jest
w trybie [Auto on]. Patrz Tabela 6.7. ustawione na [20] ATEX ETR lub [21]
[122] | Brak alarmu W razie braku alarmu wyjscie Zaawansowane ETR. Jezeli
przechodzi w stan wysoki. ostrzezenie 165 Ostrz.ogr.cz. ATEX
ETR jest aktywne, stan wyjscia jest
[123] [ Polecenie Start Wyjscie jest w stanie wysokim, gdy réwny 1.
aktywne polecenie Start jest w stanie
wysokim (poprzez wejscie cyfrowe, [188] | AHF Capacitor
podtaczenie magistrali lub [Hand Connect
on] albo [Auto on]) i Stop byt [189] | Sterow. went. zewn. Wewnetrzna logika sterowania
ostatnim poleceniem. wentylatorem wewnetrznym
zostaje przeniesiona na to wyjscie

w celu sterowania wentylatorem
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Tablica [9] Opcja: Zastosowanie:

(Przekaznik 1 [0], Przekaznik 2 [1], Przekaznik 3 [2] (MCB 113), 5. Podtaczy¢ zasilanie.

Przekaznik 4 [3] (MCB 113), Przekaznik 5 [4] (MCB 113),

Przekaznik 6 [5] (MCB 113), Przekaznik 7 [6] (MCB 105),
1

Przekaznik 8 [7] (MCB 105), Przekaznik 9 [8] (MCB 105)) 7. Wynik zostaje zapisany w LCP, a
przetwornica czestotliwosci

6. Przeprowadzi¢ rézne testy.

Opcja: Zastosowanie:

przechodzi w petle nieskoriczona.
zewnetrznym (dla chtodzenia

przewodu wysokiego cisnienia). 8. Parametr 14-22 Tryb pracy jest

ustawiany automatycznie na
[190] [ Safe Function active

[191] [ Safe Opt. Reset req.
[192] | RS Flipflop 0 w trybie normalnej pracy po tescie
[193] | RS Flipflop 1 karty sterujacej.

[194] | RS Flipflop 2
[195] | RS Flipflop 3

normalng prace. Wytaczy¢ i wiaczyc
zasilanie, aby uruchomi¢ urzadzenie

Jesli test nie wykazat btedow

[196] | RS Flipflop 4 Odczyt LCP: Karta sterujaca OK.

[197] [ RS Flipflop 5 Odcia¢ zasilanie i wyja¢ wtyczke testowa.
[198] | RS Flipflop 6 Zaswieci sie zielona dioda na karcie sterujacej.
[199] [ RS Flipflop 7

Jesli test wykazat btedy
NOTYFIKACJA Odczyt LCP: Blad wejscia/wyjécia karty

sterujacej.
Ustawi¢ przelaczniki S201 (A53) i S202 (A54) zgodnie z
opisem w tej sekgji, jezeli przeprowadzane jest
sprawdzenie karty sterujacej w parametr 14-22 Tryb
pracy. W przeciwnym razie test nie powiedzie sie.

Wymieni¢ przetwornice czestotliwosci lub karte
sterujaca. Zaswieci sie czerwona dioda na
karcie sterujacej. Wtyczki testowe (potaczy¢ ze
sobga nastepujace zaciski): 18 - 27 - 32; 19 - 29
-33;42-53-54

14-22 Tryb pracy - —

Opgja: Zastosowanie: 12]13]1B[19] 7] 2b]32] 35

7
FC302

19
[@)

SXeIE
O[]«

©
©O
@)

Uzy¢ tego parametru do okreslenia

130BA097.12

o]
ole!
i

e

normalnego dziatania, przeprowadzenia testéw
lub inicjalizacji wszystkich parametréw poza
15-03 Zatqczenia zasilania, 15-04 Przekroczenie ] ]

temp. i 15-05 Przepiecia w DC. Ta funkcja jest FC 301

oJe]
eleli

ICIE

aktywna tylko wtedy, gdy do przetwornicy

czestotliwosci podawane jest cykliczne

zasilanie.
Wybra¢ [0] Praca normalna, aby rozpoczac

42 5B154|55

FC 301 &

standardowg prace z silnikiem w wybranej ol
O

SIeIE
@)

39
O
aplikacji. Olo

Wybra¢ [1] Test karty sterujqgcej, aby sprawdzi¢

wejscia i wyjscia analogowe i cyfrowe oraz llustracja 6.8 Polaczenia testowe karty

napiecie sterowania +10 V. Ten test wymaga sterujacej

ztacza testowego z wewnetrznymi

potaczeniami. Aby wykonac test karty

sterujacej: Wybrac¢ [2] Inicjalizacja, aby zresetowa¢ do

) . ustawiert domyslnych wartosci wszystkich
1. Wybrac [1] Test karty sterujqcej. ) ) . L
parametréw oprocz 15-03 Zatqczenia zasilania,

2. Odcig¢ zasilanie i zaczeka¢, az zgasnie 15-04 Przekroczenie temp. i 15-05 Przepiecia w
podswietlenie wyswietlacza. DC. Przetwornica czestotliwos¢ zresetuje sie w
3. Ustawi¢ przetaczniki 5201 (A53) i czasie nastepnego podigczenia zasilania.
$202 (A54) = ,WL."/I. Parametr 14-22 Tryb pracy powrdci takze do

L ustawienn domyslnych Praca normalna [0].
4. Wiozy¢ wtyczke testowa.

Praca

[0

normalna
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14-22 Tryb pracy

Opcja:

Zastosowanie:

ster.

[1] | Test karty

[2] | Inicjalizacja

"Boot"

[3] | Tryb incjacji

Opcja:

14-50 Filtr RFI

Zastosowanie:

NOTYFIKACJA

Ten parametr jest dostepny jedynie dla FC
302. Nie ma on znaczenia w przypadku FC
301 z powodu odmiennej konstrukgji i
krotszych kabli silnika.

[0] | Wytaczone

Jesli przetwornica czestotliwosci jest zasilana z
odizolowanego zasilania sieciowego (Zasilanie IT),
nalezy wybra¢ [0] Wyt.

Jezeli zainstalowano filtr, nalezy wybrac¢ [0] Wyt.
podczas fadowania, aby zapobiec zwarciu
wylacznika réznicowopradowego RCD przez duzy
prad uptywu.

W tym trybie wewnetrzne kondensatory filtra RFI
miedzy obudowa i obwodem filtra RFI zasilania
sg odtaczone, aby zredukowac¢ pojemnosciowe
prady doziemne.

[

—

Zafgczone

Wybra¢ [1] Wt aby przetwornica czestotliwosci
spetniata wymogi norm EMC.

=
}7
]

130BB908.10

mb

llustracja 6.9 Schemat filtra RFI

15-43 Wersja oprogramowania

Zakres: Zastosowanie:
0*| [0-0]|Wyswietli¢ potaczona wersje oprogramowania (lub
Jwersje pakietu”) ztozona z oprogramowania mocy
i oprogramowania sterowania.
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6.2 Sposob programowania aktywnego filtra

Ustawienia fabryczne dla czesci filtrujacej Low Harmonic Drive wybrano tak, aby uzyska¢ optymalne dziatanie przy
minimalnych wymogach w zakresie dodatkowego programowania. Wszystkie wartosci CT, jak rowniez czestotliwos¢,
poziomy napiecia i inne wartosci zwigzane bezposrednio z konfiguracja przetwornicy czestotliwosci sg ustawione wstepnie.

Nie nalezy zmienia¢ jakichkolwiek innych parametréw wptywajacych na dziatanie filtra. Wybor odczytéw i informaciji, ktére
maja by¢ wyswietlane w wierszach statusu LCP, mozna jednak dopasowac do witasnych potrzeb.

Do skonfigurowania filtra potrzebne sg dwa kroki:
1. Zmieni¢ napiecie znamionowe w 300-10 Napiecie znamionowe aktywnego filtru

2. Upewnic sie, ze filtr jest w trybie auto (nacisna¢ przycisk [Auto On])

Przeglad grup parametréw dla czesci filtra

Grupa Tytut Funkcja

0-** Praca/Wyswietlacz Parametry zwigzane z podstawowymi funkcjami filtra, funkcjami przyciskéw LCP
oraz konfiguracjg wyswietlacza LCP.

5-%* Wej./Wyj.cyfr. Jest to grupa parametréw do konfiguracji wejs¢ i wyjs¢ cyfrowych.

8-*¥ Komunikacja i opcje Jest to grupa parametréw do konfiguracji komunikacji i opcji.

14-%* Funkcje specjalne Grupa parametréw do konfiguracji funkgji specjalnych.

15-%% Info na temat urz. Grupa parametréw obejmujaca informacje na temat aktywnego filtra, takie jak

dane eksploatacyjne, konfiguracja sprzetowa oraz wersje oprogramowania.

16-** Odczyty danych Grupa parametréw do odczytéw danych, np. rzeczywistych wartosci zadanych,
napiecia, sterowania, alarmu, ostrzezenia oraz stéw statusowych.

300-** Nastawy AF Grupa parametréw do konfigurowania aktywnego filtra. Oprécz par. 300-10,
Napiecie znamionowe aktywnego filtra, nie zaleca sie dokonywania zmian ustawien
tej grupy parametrow

301-** Odczyty AF Grupa parametréw dla odczytéw filtra.

Tabela 6.8 Grupy parametréw

Liste parametréw dostepnych z LCP filtra mozna znalez¢ w sekcji Opcje parametréw — Filtr. Bardziej szczegotowy opis
parametrow aktywnego filtra mozna znalez¢ w rozdziat 6.4 Listy parametréw - aktywny filtr.

6.2.1 Uzywanie Low Harmonic Drive w trybie NPN

Tryb PNP jest domysinym ustawieniem parametr 5-00 Tryb wejs¢ / wyjs¢ cyfr.. Jezeli potrzebny jest tryb NPN, nalezy zmieni¢
okablowanie w czesci filtra Low Harmonic Drive. Przed zmiang ustawienia w parametr 5-00 Tryb wejs¢ / wyjs¢ cyfr. na tryb
NPN przewdd podtaczony do 24 V (zacisk sterowania 12 lub 13) musi by¢ przefaczony na zacisk 20 (uziemienie).

6.3 Lista parametrow — przetwornica czestotliwosci

Zmiany podczas pracy
,Prawda” oznacza, ze parametr mozna zmieni¢ podczas pracy przetwornicy czestotliwosci, a ,fatsz” — ze przed wprowa-
dzeniem zmian nalezy jg zatrzymac.

4 zestawy parametrow

Wszystkie zestawy parametréw”: parametry mozna ustawi¢ indywidualnie w kazdym z 4 zestawdw, tj. jeden parametr moze
przyjac cztery rézne wartosci danych.

,1 zestaw parametréw”: warto$¢ danych jest taka sama we wszystkich zestawach parametréw.
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Indeks konwersji

Ta liczba odnosi sie do wartosci wspotczynnika konwersji
uzywanego podczas zapisu lub odczytu za pomoca
przetwornicy czestotliwosci.

Indeks konw. Wspotczynnik konw.
100 1

67 1/60

6 1000000
5 100000
4 10000

3 1000

2 100

1 10

0 1

-1 0,1

-2 0,01

-3 0,001

-4 0,0001
-5 0,00001
-6 0,000001

Tabela 6.9 Indeks konwersji

Typ Opis Typ
danych

2 Liczba catkowita 8 Int8

3 Liczba catkowita 16 Int16
4 Liczba catkowita 32 Int32
5 Bez znaku 8 Uint8
6 Bez znaku 16 Uint16
7 Bez znaku 32 Uint32
9 Widoczny faricuch znakéw VisStr
33 Wartos¢ znormalizowana 2 bajty N2

35 Sekwencja bitéw 16 zmiennych Boole’a V2

54 Réznica czasu bez daty TimD

Tabela 6.10 Typy danych

Dodatkowe informacje na temat typow danych 33, 35 i 54
znajduja sie w Zaleceniach projektowych.

6.3.1 Wybor parametrow

Parametry przetwornicy czestotliwosci s podzielone na
rézne grupy w celu ufatwienia wyboru poprawnych
parametrow do optymalizacji dziatania przetwornicy
czestotliwosci.

0-** Parametry pracy i dziatania wyswietlacza dla podsta-
wowych ustawien przetwornicy czestotliwosci

1-** Parametry obciazenia i silnika zawierajg wszystkie
parametry zwigzane z obcigzeniem i silnikiem

2-** Parametry hamulca

3-** Parametry wartosci zadanych i czasu rozpedzenia/
zatrzymania zawieraja funkcje potencjometru cyfrowego

4-** Ograniczenia/ostrzezenia, ustawianie parametréow
ograniczen i ostrzezen

5-** Wejscia/wyjscia cyfrowe wraz z regulatorami
przekaznika

6-** Wejscia/wyjscia analogowe

7-** Regulatory, ustawienia parametréw regulatoréw
szybkosci i regulatoréw procesu

8-** Parametry komunikacji i opcji, ustawienia FC RS-485 i
parametréw portu USB FC.

9-** Parametry Profibus

10-** Parametry DeviceNet i magistrali komunikacyjnej
CAN

12-** Parametry Ethernet

13-** Parametry logicznego sterowania zdarzen

14-** Parametry funkdji specjalnych

15-** Parametry z informacjami na temat przetwornicy
czestotliwosci

16-** Parametry odczytu danych

17-** Parametry opcji enkodera

18-** Odczyty danych 2

30-** Specjalne funkcje

32-** MCO 305 Parametry podstawowe

33-** MCO 305 Parametry zaawansowane

34-** MCO Parametry odczytu danych

35-** Opcja wej.czujnika
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6.3.2 0-** Praca/Wyswietlacz

Nr Opis parametru Wartos¢ domysina 4 zestawy Zmiana Indeks Typ
par. parametréow podczas konwer

pracy sji
0-0* Ustawienia podst.
0-01 Jezyk [0] English 1 set-up TRUE - Uint8
0-02 [Jednostka predkosci silnika [0] obr/min 2 set-ups FALSE - Uint8
0-03 | Ustawienia regionalne [0] Miedzynarodowy 2 set-ups FALSE - Uint8
0-04 |Stan pracy przy zat. zasilania (Hand) [1] Wym stop, w. zad=s All set-ups TRUE - Uint8
0-09 | Performance Monitor 0 % All set-ups TRUE -1 Uint16
0-1* Dziatania konfig.
0-10 | Aktywny zestaw par [1] Zestaw par. 1 1 set-up TRUE - Uint8
0-11 |Setup edytowany [1] Zestaw par. 1 All set-ups TRUE - Uint8
0-12 |Ten zestaw parametrow potacz. Z [0] Nie pofaczony All set-ups FALSE - Uint8
0-13 | Odczyt: Potgczone zest. parametréow 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
0-14 | Odczyt: Edytowany zestaw par./ Kanat 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
0-15 |Readout: actual setup 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint8
0-2* Wyswietlacz LCP
0-20 |Pozycja 1.1 wyswietlacza 1617 All set-ups TRUE - Uint16
0-21 |Pozycja 1.2 wyswietlacza 1614 All set-ups TRUE - Uint16
0-22 | Pozycja 1.3 wyswietlacza 1610 All set-ups TRUE - Uint16
0-23 | Druga linia wyswietlacza 1613 All set-ups TRUE - Uint16
0-24 | Trzecia linia wyswietlacza 1602 All set-ups TRUE - Uint16
0-25 [Moje menu osobiste ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 Uint16
0-3* Odczy def.uzyt.LCP
0-30 |Jedn. do odczytu def. przez uzytk. [0] Brak All set-ups TRUE - Uint8
0-31 | Warto$¢ min. odczytu okr. przez uzytk. 0 CustomReadoutUnit All set-ups TRUE -2 Int32
0-32 | Wart.maks.odcz.okr.przez uzytk. 100 CustomReadoutUnit All set-ups TRUE -2 Int32
0-37 | Tekst 1 wyswietlacza 0 N/A 1 set-up TRUE 0 VisStr[25]
0-38 | Tekst 2 wyswietlacza 0 N/A 1 set-up TRUE 0 VisStr[25]
0-39 | Tekst 3 wyswietlacza 0 N/A 1 set-up TRUE 0 VisStr[25]
0-4* Klawiatura LCP
0-40 | Przycisk [Hand on] na LCP ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
0-41 | Przycisk [Off] na LCP ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
0-42 | Przycisk [Auto on] na LCP ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
0-43 | Przycisk [Reset] na LCP ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
0-44 | Przycisk [Off/Reset] na LCP ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
0-45 | Przyc. [Drive Bypasslna LCP ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
0-5* Kopiuj/Zapisz
0-50 |Kopiowanie LCP [0] Kopiowanie nieaktyw All set-ups FALSE - Uint8
0-51 Kopiowanie zestawoéw parametréw [0] Brak kopiowania All set-ups FALSE - Uint8
0-6* Hasto
0-60 | Hasto dla Gtéwnego Menu 100 N/A 1 set-up TRUE 0 Int16
0-61 Dostep do Gtéwnego Menu bez hasta [0] Petny dostep 1 set-up TRUE - Uint8
0-65 |Hasto szybkiego menu 200 N/A 1 set-up TRUE 0 Int16
0-66 |Dostep do szybkiego menu bez hasta [0] Petny dostep 1 set-up TRUE - Uint8
0-67 |Hasto dostepu do magistr. 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
0-68 | Safety Parameters Password 300 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint16
0-69 | Password Protection of Safety Parameters [0] Wylaczona 1 set-up TRUE - Uint8
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6.3.3 1-** Obcigzenie i silnik

Nr Opis parametru Wartos¢ domysina 4 zestawy Jedynie Zmiana Indeks Typ
par. parametréw FC 302 podczas konwer
pracy sji

1-0* Ustawienia ogéine
1-00 |Tryb konfiguracyjny ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
1-01 [Algorytm sterowania silnikiem ExpressionLimit All set-ups FALSE - Uint8
1-02 |Flux zrédto sprzez.zwrot.z silnika [1] 24V enkoder All set-ups X FALSE - Uint8
1-03 [Charakterystyka momentu [0] Staty moment All set-ups TRUE - Uint8
1-04 |Tryb przecigzenia [0] Wys. mom. obro All set-ups FALSE - Uint8
1-05 [Konfiguracja trybu lokalnego [2] Jak tryb par.1-00 All set-ups TRUE - Uint8

Zgodnie z ruchem wskazéwek
1-06 |zegara [0] Normalne All set-ups FALSE - Uint8
1-07 [Motor Angle Offset Adjust [0] Manual All set-ups X FALSE - Uint8
1-1* Wybér silnika
1-10 [Budowa silnika [0] Asynchroniczny All set-ups FALSE - Uint8
1-11 | Motor Model ExpressionLimit All set-ups X FALSE - Uint8
1-14 [Damping Gain 140 % All set-ups TRUE 0 Int16
1-15 |Low Speed Filter Time Const. ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint16
1-16 [High Speed Filter Time Const. ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint16
1-17 [Voltage filter time const. ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Uint16
1-18 |Min. Current at No Load 0 % All set-ups TRUE 0 Uint16
1-2* Dane silnika
1-20 | Moc silnika [kW] ExpressionLimit All set-ups FALSE 1 Uint32
1-21 | Moc silnika [HP] ExpressionLimit All set-ups FALSE -2 Uint32
1-22 [Napiecie silnika ExpressionLimit All set-ups FALSE 0 Uint16
1-23 [Czestotliwos¢ silnika ExpressionLimit All set-ups FALSE 0 Uint16
1-24 [Prad silnika ExpressionLimit All set-ups FALSE -2 Uint32
1-25 [Znamionowa predkos¢ silnika ExpressionLimit All set-ups FALSE 67 Uint16
1-26 | Znamionowy, ciggly moment silnika ExpressionLimit All set-ups FALSE -1 Uint32
1-29 | Auto. dopasowanie do silnika (AMA) [0] Wytaczone All set-ups FALSE - Uint8
1-3* Zaaw. dane siln.
1-30 |Rezystancja stojana (Rs) ExpressionLimit All set-ups FALSE -4 Uint32
1-31 [Rezystancja wirnika (Rr) ExpressionLimit All set-ups FALSE -4 Uint32
1-33 [Reaktancja rozproszenia stojana (X1) ExpressionLimit All set-ups FALSE -4 Uint32
1-34 [Reaktancja rozproszenia wirnika (X2) ExpressionLimit All set-ups FALSE -4 Uint32
1-35 [Reaktancja gtéwna (Xh) ExpressionLimit All set-ups FALSE -4 Uint32
1-36 [Rezystancja strat w zelazie (Rfe) ExpressionLimit All set-ups FALSE -3 Uint32
1-37 [indukcyjnos¢ po osi d (Ld) ExpressionLimit All set-ups FALSE -4 Int32
1-38 |qg-axis Inductance (Lq) ExpressionLimit All set-ups FALSE -6 Int32
1-39 [Bieguny silnika ExpressionLimit All set-ups FALSE 0 Uint8
1-40 [Powrét EMF przy 1000 obr./min. ExpressionLimit All set-ups X FALSE 0 Uint16
1-41 |Wyrdéwnany kat silnika 0 N/A All set-ups FALSE 0 Int16
1-44 | d-axis Inductance Sat. (LdSat) ExpressionLimit All set-ups X FALSE -4 Int32
1-45 |qg-axis Inductance Sat. (LgSat) ExpressionLimit All set-ups X FALSE -4 Int32
1-46 |Position Detection Gain 100 % All set-ups TRUE 0 Uint16
1-47 [Torque Calibration ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
1-48 |Inductance Sat. Point 35 % All set-ups X TRUE 0 Int16
1-5* Nast niez od obc
1-50 |Strumien przy zerowej predk. 100 % All set-ups TRUE 0 Uint16
1-51 |Min pred przy norm strum mag ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
1-52 |Min pred przy norm strum mag ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
1-53 |Model przesuniecie czestotliwosci ExpressionLimit All set-ups X FALSE -1 Uint16
1-54 [Voltage reduction in fieldweakening oV All set-ups FALSE 0 Uint8
1-55 | U/f Characterystyka - U ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
1-56 | U/f Characterystyka - F ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
1-58 |[Prad impulséw test. startu w locie ExpressionLimit All set-ups FALSE 0 Uint16
1-59 [Czest. impulséw test. startu w locie ExpressionLimit All set-ups FALSE 0 Uint16
1-6* Nast zal od obc

Kompensac. obcigz. przy niskich
1-60 [predk. 100 % All set-ups TRUE 0 Int16
1-61 [Kompensac. obciaz. przy wys predk. 100 % All set-ups TRUE 0 Int16
1-62 |[Kompensacja poslizgu ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Int16
1-63 [Stata czasowa kompensacji poslizgu ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint16
1-64 |Tlumienie rezonansu 100 % All set-ups TRUE 0 Uint16
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Nr Opis parametru Wartos¢ domysina 4 zestawy Jedynie Zmiana Indeks Typ
par. parametréow FC 302 podczas konwer
pracy sji

1-65 [Stata czasowa ttumienia rezonansu 5 ms All set-ups TRUE -3 Uint8
1-66 |Prad minimalny przy niskiej predk. ExpressionLimit All set-ups X TRUE 0 Uint32
1-67 |Typ obciazenia [0] Obciazenie bierne All set-ups X TRUE - Uint8
1-68 [Minimalny moment bezwiad. ExpressionLimit All set-ups X FALSE -4 Uint32
1-69 [Maks. moment bezwiad. ExpressionLimit All set-ups X FALSE -4 Uint32
1-7* Regulacja startu
1-70 |PM Start Mode [0] Rotor Detection All set-ups TRUE - Uint8
1-71 |Opdznienie startu 0s All set-ups TRUE -1 Uint8
1-72 |Funkcja startu [2] Wybieg siln. Czas op All set-ups TRUE - Uint8
1-73 |Start w locie ExpressionLimit All set-ups FALSE - Uint8
1-74 |Predkos¢ startu [obr/min] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
1-75 |Predkos¢ startu [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
1-76 |Prad startowy 0A All set-ups TRUE -2 Uint32
1-8* Regulacja stopu
1-80 [Funkcja przy stopie [0] Wybieg silnika All set-ups TRUE - Uint8

Predk. min. funkcji przy Stop
1-81 |[[obr/min] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
1-82 |Min. pred. dla funkc. przy ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
1-83 |Funkcja precyzyjnego zatrzymania [0] Prec. czas rozp. All set-ups FALSE - Uint8
1-84 |Wart. liczn. prec. 100000 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
1-85 | Opdz.komp.pred.dokt. stopu 10 ms All set-ups TRUE -3 Uint8
1-9* Temp. silnika
1-90 [Zabezp. termiczne silnika ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
1-91 [Wentylator zewn. silnika ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint16
1-93 | Zrédto termistor [0] Brak All set-ups TRUE - Uint8
1-94 [ATEX ETR cur.lim. speed reduction 0 % 2 set-ups X TRUE -1 Uint16
1-95 [Typ czujnika KTY [0] Czujnik KTY 1 All set-ups X TRUE - Uint8
1-96 |Zrodto termistor KTY [0] Brak All set-ups X TRUE - Uint8
1-97 | Wartos¢ progowa KTY 80 °C 1 set-up X TRUE 100 Int16
1-98 | ATEX ETR interpol. points freq. ExpressionLimit 1 set-up X TRUE -1 Uint16
1-99 | ATEX ETR interpol points current ExpressionLimit 2 set-ups X TRUE 0 Uint16
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6.3.4 2-** Hamulce

Nr Opis parametru Warto$¢ domysina 4 zestawy Zmiana Indeks Typ
par. parametrow podczas konwer sji

pracy
2-0* Hamulec DC
2-00 | Prad trzymania DC 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
2-01 | Prad hamulca DC 50 % All set-ups TRUE 0 Uint16
2-02 | Czas hamowania DC 10 s All set-ups TRUE -1 Uint16
2-03 | Pred.dla zatgcz.hamow.DC[obr./min] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
2-04 | Pred. dla zataczenia hamow. DC [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
2-05 Maks. warto$¢ zadana MaxReference (P303) All set-ups TRUE -3 Int32
2-06 | Parking Current 50 % All set-ups TRUE 0 Uint16
2-07 |Parking Time 3s All set-ups TRUE -1 Uint16
2-1* Funkcja ener. ham.
2-10 | Funkcja hamowania ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
2-11 Rezystor hamulca (om) ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 vint16
2-12 Limit mocy hamowania (kW) ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint32
2-13 | Kontrola mocy hamowania [0] Wylaczone All set-ups TRUE - Uint8
2-15 [Kontrola hamul [0] Wylaczone All set-ups TRUE - Uint8
2-16 | Maks. prad hamulca AC 100 % All set-ups TRUE -1 Uint32
2-17 | Kontrola przepieé [0] Wytaczona All set-ups TRUE - Uint8
2-18 | Warunek kontroli hamulca [0] Przy zat. zasilania All set-ups TRUE - Uint8
2-19 | Over-voltage Gain 100 % All set-ups TRUE 0 Uint16
2-2* Hamulec mech.
2-20 | Prad zwalniania hamulca ImaxVLT (P1637) All set-ups TRUE -2 Uint32
2-21 | Predkos¢ do zatgcz. hamulca [obr/min] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
2-22 | Predkos¢ do zatgcz. hamulca [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
2-23 | Op6znienie zatacz. hamulca 0s All set-ups TRUE -1 Uint8
2-24 | Opoz. Stopu 0s All set-ups TRUE -1 Uint8
2-25 | Czas zwolnienia hamulca 0.20 s All set-ups TRUE -2 Uint16
2-26 | Wart. zadana mom. obr. 0 % All set-ups TRUE -2 Int16
2-27 | Czas rozpedz./zatrz.-tryb momentowy 0.2s All set-ups TRUE -1 Uint8
2-28 | Czynnik dofad. wzmocnienia 1 N/A All set-ups TRUE -2 Uint16
2-29 |Torque Ramp Down Time 0s All set-ups TRUE -1 Uint8
2-3* Adv. Mech Brake
2-30 | Position P Start Proportional Gain 0.0000 N/A All set-ups TRUE -4 Uint32
2-31 Speed PID Start Proportional Gain 0.0150 N/A All set-ups TRUE -4 Uint32
2-32 | Speed PID Start Integral Time 200.0 ms All set-ups TRUE -4 Uint32
2-33 | Speed PID Start Lowpass Filter Time 10.0 ms All set-ups TRUE -4 Uint16
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6.3.5 3-** W. zad/Cz. roz/zat

Nr Opis parametru Warto$¢ domysina 4 zestawy Zmiana Indeks Typ
par. parametrow podczas konwer sji
pracy

3-0* Ogr. wart. zad
3-00 |Zakres wart. Zadanej ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
3-01 |Jednostka wartosci zadanej/sprzezenia ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
3-02 | Minimalna warto$¢ zadana ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Int32
3-03 | Maks. wartos¢ zadana ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Int32
3-04 | Funkcja wartosci zadanej [0] Suma All set-ups TRUE - Uint8
3-1* Wartosci zadane
3-10 |Programowana wart. zadana 0 % All set-ups TRUE -2 Int16
3-11 | Predkos¢ przy pracy przerywanej [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
3-12 | Wartos¢. doganiania/zwalniania 0 % All set-ups TRUE -2 Int16
3-13 | Pochodzenie wart. Zadanej [0] Podt. wg Hand/Auto All set-ups TRUE - Uint8
3-14 |Programowana wzgledna wart. zadana 0 % All set-ups TRUE -2 Int32
3-15 |Wart. zadana Zrodio 1 ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
3-16 |Wart. zadana zrédto 2 ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
3-17 |Wart. zadana Zrédto 3 ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
3-18 |Zrédto wart. zadanej skalowanej wzgl. [0] Brak funkgji All set-ups TRUE - Uint8
3-19 | Predkos¢ przy pracy przer. [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
3-4* Czas rozp/zatrz 1
3-40 | Typ rozpedz. / zatrzym.1 [0] Liniowy All set-ups TRUE - Uint8
3-41 Czas rozpedzania 1 ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-42 | Czas zatrzymania 1 ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-45 | wspotcz.przy przys Start 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-46 |wspotcz.przy przys End 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-47 |wspotcz.przy op6zn Start 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-48 | wspdtcz.przy opoz. koniec 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-5* Czas rozp/zatrz 2
3-50 |Typ rozpedz. / zatrzym.2 [0] Liniowy All set-ups TRUE - Uint8
3-51 | Czas rozpedzania 2 ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-52 | Czas zatrzymania 2 ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-55 | wspotcz.przy przys Start 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-56 | wspotcz.przy przys koniec 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-57 | wspdtcz.przy opdzn Start 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-58 | wspdtcz.przy opdzn. koniec 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-6* Czas rozp/zatrz 3
3-60 | Typ rozpedz. / zatrzym.3 [0] Liniowy All set-ups TRUE - Uint8
3-61 Czas rozpedzania 3 ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-62 |Czas zatrzymania 3 ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-65 |wspotcz.przy przys Start 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-66 | wspotcz.przy przys koniec 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-67 |wspdtcz.przy opdzn Start 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-68 | wspdtcz.przy opdzn koniec 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-7* Czas rozp/zatrz 4
3-70 | Typ rozpedz. / zatrzym.4 [0] Liniowy All set-ups TRUE - Uint8
3-71 Czas rozpedzania 4 ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-72 | Czas zatrzymania 4 ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-75 | wspotcz.przy przys Start 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-76 | wspotcz.przy przys koniec 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-77 | wspdtcz.przy opdzn Start 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-78 | wspdtcz.przy opdzn koniec 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-8* Inne cz. rozp/zatrz
3-80 | Czas rozp./zatrz. dla pracy Jog ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-81 | Czas szybkiego rozpedz./zatrzym. ExpressionLimit 2 set-ups TRUE -2 Uint32
3-82 | Typ rozpedz./zatrz. dla szybk. stopu [0] Liniowy All set-ups TRUE - Uint8
3-83 | Szybkie zatrz. wspotcz. zatrz. S przy zwal. start 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8

Szybkie zatrz. wspotcz. zatrz. S przy zwal.
3-84 |koniec 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-9* Potencjometr cyfr.
3-90 |Wielkos¢ kroku 0.10 % All set-ups TRUE -2 Uint16
3-91 Czas rozpedz. /zatrzym. 15 All set-ups TRUE -2 Uint32
3-92 | Przywrdcenie zasilania [0] Wylaczone All set-ups TRUE - Uint8
3-93 | Ograniczenie maksymalne 100 % All set-ups TRUE 0 Int16
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3-94 | Ograniczenie minimalne -100 % All set-ups TRUE 0 Int16
3-95 | opdznienie rozpedzania/zatrzymania ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 TimD
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6.3.6 4-** Ogr. / Ostrz.

Nr Opis parametru Warto$¢ domysina 4 zestawy Zmiana Indeks Typ
par. parametrow podczas konwer sji
pracy
4-1* Ogr. silnika
4-10 | Kierunek obrotéw silnika ExpressionLimit All set-ups FALSE - Uint8
4-11 Ogranicz. nis. predk. silnika [obr/min] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
4-12 | Ogranicz. nis. predk. silnika [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
4-13 | Ogranicz wys. predk. silnika [obr/min] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
4-14 | Ogranicz wys. predk. silnika [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
4-16 | Ogranicz momentu w trybie silnikow. ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
4-17 | Ogranicz momentu w trybie generat. 100 % All set-ups TRUE -1 Uint16
4-18 | Ogr. pradu ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint32
4-19 | Maks. czestotliwos¢ wyjs. ExpressionLimit All set-ups FALSE -1 Uint16
4-2* Czynn.ograniczenia
4-20 | Zrédio czynnika.ogr.mom.obr. [0] Brak funkgji All set-ups TRUE - Uint8
4-21 | Zrédio czynnika ograniczenia predkosci [0] Brak funkgji All set-ups TRUE - Uint8
4-3* Mon. pred. silnika
4-30 | Funk. utraty sprzez. zwrt. [2] Samoczynne wyt. All set-ups TRUE - Uint8
4-31 Biad predk. sprzez. zwrt 300 RPM All set-ups TRUE 67 Uint16
4-32 | Timeout utraty sprzez. zwrt. 0.05 s All set-ups TRUE -2 Uint16
4-34 | Funkcja btedu wyszuk. ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
4-35 | Btad wyszukiwania 10 RPM All set-ups TRUE 67 Uint16
4-36 | Limit czasu btedu wyszuk. 1s All set-ups TRUE -2 Uint16
4-37 | Rozp./zatrz. btedu wyszuk. 100 RPM All set-ups TRUE 67 Uint16
4-38 | Limit czasu rozp./zatrz. btedu wyszuk. 1s All set-ups TRUE -2 Uint16
4-39 | Bt. wyszuk. po lim. cz. rozp./zatrzym. 5s All set-ups TRUE -2 Uint16
4-5% Ostrzezenia reg.
4-50 | Ostrzezenie o malym pradzie 0A All set-ups TRUE -2 Uint32
4-51 Ostrzezenie o duzym pradzie ImaxVLT (P1637) All set-ups TRUE -2 Uint32
4-52 | Ostrzezenie o matej predkosci 0 RPM All set-ups TRUE 67 Uint16
4-53 | Ostrzezenie o duzej predkosci ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
4-54 | Ostrzezenie niska warto$¢ zadana -999999.999 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
4-55 | Ostrzezenie wysoka wartos¢ zadana 999999.999 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
-999999.999 ReferenceFeed-
4-56 | Ostrzezenie o niskim sprzez.zwr backUnit All set-ups TRUE -3 Int32
999999.999 ReferenceFeed-
4-57 | Ostrzezenie 0 wys.sprzez.zwr. backUnit All set-ups TRUE -3 Int32
4-58 | Funkcja braku fazy silnika ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
4-6* Predkos¢ zabr.
4-60 | Predkosci zabronione od: [obr/min] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 vint16
4-61 | Obejscie czestot. zabronionej od [HZ] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
4-62 | Predkosci zabronione do: [obr/min] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
4-63 | Obejscie czestot. zabronionej do [HZ] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
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6.3.7 5-** Wej./ wyj. cyfrowe

Nr Opis parametru Warto$¢ domysina 4 zestawy Jedynie Zmiana Indeks Typ
par. parametréow FC 302 podczas konwer

pracy sji
5-0* Tryb we/wy cyfr
5-00 |Tryb wejs¢ / wyjs¢ cyfr. [0] PNP All set-ups FALSE - Uint8
5-01 |Zacisk 27. Tryb [0] Wejscie All set-ups TRUE - Uint8
5-02 | Zacisk 29. Tryb [0] Wejscie All set-ups X TRUE - Uint8
5-1* Wejscia cyfrowe
5-10 [Zacisk 18 - wej. cyfrowe ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-11 | Zacisk 19 - wej. cyfrowe ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-12 | Zacisk 27 - wej. cyfrowe ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-13 | Zacisk 29 - wej. cyfrowe ExpressionLimit All set-ups X TRUE - Uint8
5-14 | Zacisk 32 - wej. cyfrowe ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-15 | Zacisk 33 - wej. cyfrowe ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-16 |Zacisk X30/2. Wej. cyfrowe ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-17 |Zacisk X30/3. Wej. cyfrowe ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-18 |Zacisk X30/4. Wej. cyfrowe ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-19 |Zacisk 37 - bezp. stop ExpressionLimit 1 set-up TRUE - Uint8
5-20 [Wejscie cyfrowe zacisku X46/1 [0] Brak dziatania All set-ups TRUE - Uint8
5-21 [Wejscie cyfrowe zacisku X46/3 [0] Brak dziatania All set-ups TRUE - Uint8
5-22 | Wejscie cyfrowe zacisku X46/5 [0] Brak dziatania All set-ups TRUE - Uint8
5-23 | Wejscie cyfrowe zacisku X46/7 [0] Brak dziatania All set-ups TRUE - Uint8
5-24 |Wejscie cyfrowe zacisku X46/9 [0] Brak dziatania All set-ups TRUE - Uint8
5-25 |Wejscie cyfrowe zacisku X46/11 [0] Brak dziatania All set-ups TRUE - Uint8
5-26 |Wejscie cyfrowe zacisku X46/13 [0] Brak dziatania All set-ups TRUE - Uint8
5-3* Wyjscia cyfrowe
5-30 [Zacisk 27. Wyjscie cyfrowe ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-31 | Zacisk 29. Wyjscie cyfrowe ExpressionLimit All set-ups X TRUE - Uint8
5-32 | Wyj.cyfr. zacisku X30/6 (MCB 101) ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-33 [Wyj.cyfr. zacisku X30/7 (MCB 101) ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-4* Przekazniki
5-40 | Przekaznik, funkcja ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-41 | Przekaznik, Opéznienie zalacz. 0.01 s All set-ups TRUE -2 Uint16
5-42 | Przekaznik, Opéznienie wylacz. 0.01 s All set-ups TRUE -2 Uint16
5-5* Wejscie impulsowe
5-50 | Zacisk 29. niska czestotliwos¢ 100 Hz All set-ups X TRUE 0 Uint32
5-51 | Zacisk 29. wysoka czestotliw. 100 Hz All set-ups X TRUE 0 Uint32
5-52 | Zacisk 29 niska.wart.zad./sprzez.zwr. 0 ReferenceFeedbackUnit | All set-ups X TRUE -3 Int32
5-53 | Zacisk 29. wys.wart.zad./sprzez.zwrot. ExpressionLimit All set-ups X TRUE -3 Int32
5-54 |Zacisk 29 stata czasu filtru impuls. 100 ms All set-ups X FALSE -3 Uint16
5-55 |Zacisk 33. niska czestotliwos¢ 100 Hz All set-ups TRUE 0 Uint32
5-56 | Zacisk 33. wysoka czestotliw. 100 Hz All set-ups TRUE 0 Uint32
5-57 | Zacisk 33 niska.wart.zad./sprzez.zwr. 0 ReferenceFeedbackUnit | All set-ups TRUE -3 Int32
5-58 | Zacisk 33. wys.wart.zad./sprzez.zwrot. ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Int32
5-59 |Zacisk 33 stata czasu filtru impuls. 100 ms All set-ups FALSE -3 Uint16
5-6* Wyjscie impulsowe
5-60 | Zacisk 27 zmienne wyj. impulsowe ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-62 | Maks. czest. zmiennej wyj. imp. #27 ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint32
5-63 | Zacisk 29 zmienne wyj. impulsowe ExpressionLimit All set-ups X TRUE - Uint8
5-65 [Maks. czest. zmiennej wyj. imp. #29 ExpressionLimit All set-ups X TRUE 0 Uint32
5-66 | Zac. X30/6. Zmien. wyj. ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-68 | Maks. czest. wyj. ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint32
5-7* Wej. enkodera 24V
5-70 |Zaciski 32/33 obr/min 1024 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
5-71 |Zacisk 32/33 Kierunek enkodera [0] Zgodny z ruchem zeg [ All set-ups FALSE - Uint8
5-8* 1/0 Options
5-80 |AHF Cap Reconnect Delay | 25 s 2 set-ups X TRUE 0 Uint16
5-9* Magist. ster.
5-90 | Cyfr. przekaznik ster. 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
5-93 | Zmn. wyj. imp. #27. Ster. Mag. 0 % All set-ups TRUE -2 N2
5-94 | Wyj. impuls. #27. 0 % 1 set-up TRUE -2 Uint16
5-95 | Zmn. wyj, imp. #29. Ster. mag. 0 % All set-ups X TRUE -2 N2
5-96 | Wyj. impuls. #29. 0 % 1 set-up X TRUE -2 Uint16
5-97 | Wyj. impuls. nr X30/6, ster. magistrali 0 % All set-ups TRUE -2 N2
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5-98 |Wyj. impuls. nr X30/6, zaprog. time-out 0 % 1 set-up TRUE -2 Uint16
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6.3.8 6-** Wej./Wyj. analog.
Nr Opis parametru Warto$¢ domysina 4 zestawy Zmiana Indeks Typ
par. parametrow podczas konwer sji

pracy
6-0* Tryb we/wy analog
6-00 |Czas time-out Live zero 10 s All set-ups TRUE 0 Uint8
6-01 Funkcja time-out Live zero [0] Wytaczone All set-ups TRUE - Uint8
6-1* Wej. analogowe 1
6-10 | Zacisk 53. Dolna skala napiecia 0.07 V All set-ups TRUE -2 Int16
6-11 | Zacisk 53. Gérna skala napiecia 10V All set-ups TRUE -2 Int16
6-12 | Zacisk 53. Dolna skala pradu 0.14 mA All set-ups TRUE -5 Int16
6-13 | Zacisk 53. Gorna skala pradu 20 mA All set-ups TRUE -5 Int16
6-14 | Zacisk 53. Dolna skala zad./sprz. zwr. 0 ReferenceFeedbackUnit All set-ups TRUE -3 Int32
6-15 | Zacisk 53. Gérna skala zad./sprz. zwr. ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Int32
6-16 | Zacisk 53. Stata czasowa filtru 0.001 s All set-ups TRUE -3 Uint16
6-2* Wej. analogowe 2
6-20 | Zacisk 54. Dolna skala napiecia 0.07 V All set-ups TRUE -2 Int16
6-21 | Zacisk 54. Gorna skala napiecia 10V All set-ups TRUE -2 Int16
6-22 | Zacisk 54. Dolna skala pradu 0.14 mA All set-ups TRUE -5 Int16
6-23 | Zacisk 54. Gérna skala pradu 20 mA All set-ups TRUE -5 Int16
6-24 | Zacisk 54. Niska skala zad./sprz. zwr. 0 ReferenceFeedbackUnit All set-ups TRUE -3 Int32
6-25 | Zacisk 54. Gérna skala zad./sprz. zwr. ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Int32
6-26 | Zacisk 54. Stata czasowa filtru 0.001 s All set-ups TRUE -3 Uint16
6-3* Wejscie analogowe 3
6-30 | Zacisk X30/11. Dolna skala napiecia 0.07 V All set-ups TRUE -2 Int16
6-31 | Zacisk X30/11. Gérna skala napiecia 10V All set-ups TRUE -2 Int16
6-34 | Zac. X30/11. DIn skala wart. 0 ReferenceFeedbackUnit All set-ups TRUE -3 Int32
6-35 | Zac. X30/11. Grn skala wart. ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Int32
6-36 | Zacisk X30/11. Stata czasowa filtru 0.001 s All set-ups TRUE -3 Uint16
6-4* Wejscie analogowe 4
6-40 | Zacisk X30/12. Dolna skala napiecia 0.07 V All set-ups TRUE -2 Int16
6-41 | Zacisk X30/12. Gérna skala napiecia 10V All set-ups TRUE -2 Int16
6-44 | Zac. X30/12. DIn skala wart. 0 ReferenceFeedbackUnit All set-ups TRUE -3 Int32
6-45 | Zacisk Zac. X30/12. Grn skala wart. ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Int32
6-46 | Zacisk X30/12. Stata czasowa filtra 0.001 s All set-ups TRUE -3 Uint16
6-5* Wyjscie analogowe 1
6-50 | Zacisk 42. Wyjscie ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
6-51 | Zacisk 42. Dolna skala wyjscia 0 % All set-ups TRUE -2 Int16
6-52 | Zacisk 42. Gérna skala wyjscia 100 % All set-ups TRUE -2 Int16
6-53 | Zacisk 42. Wyj. sterowania magistrala 0 % All set-ups TRUE -2 N2
6-54 | Zacisk 42. Wyj. programowania timeout 0 % 1 set-up TRUE -2 Uint16
6-55 | Filtr wyjsciowy zacisku 42 [0] Wyt 1 set-up TRUE - Uint8
6-6* Wyjscie analogowe 2
6-60 | Zacisk X30/8. Wyjscie ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
6-61 | Zacisk X30/8. Min. skalowanie 0 % All set-ups TRUE -2 Int16
6-62 | Zacisk X30/8. Maks. skalowanie 100 % All set-ups TRUE -2 Int16
6-63 | Zacisk X30/8. Sterowanie magistrala 0 % All set-ups TRUE -2 N2
6-64 | Zacisk X30/8. Nastawa lim. cz. wyjscia 0 % 1 set-up TRUE -2 Uint16
6-7* Wyjscie analogowe 3
6-70 | Zacisk X45/1. Wyjscie ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
6-71 Zacisk X45/1 Min. Skala 0 % All set-ups TRUE -2 Int16
6-72 | Zacisk X45/1Maks. Skala 100 % All set-ups TRUE -2 Int16
6-73 | Zacisk X45/1. Sterowanie magistralg 0 % All set-ups TRUE -2 N2
6-74 | Zacisk X45/1. Nastawa lim. cz. wyjscia 0 % 1 set-up TRUE -2 Uint16
6-8* Wyjscie analog. 4
6-80 | Zacisk X45/3. Wyjscie ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
6-81 | Zacisk X45/3 Min. Skala 0 % All set-ups TRUE -2 Int16
6-82 | Zacisk X45/3Maks. Skala 100 % All set-ups TRUE -2 Int16
6-83 | Zacisk X45/3. Sterowanie magistralg 0 % All set-ups TRUE -2 N2
6-84 | Zacisk X45/3. Nastawa lim. cz. wyjécia 0 % 1 set-up TRUE -2 Uint16
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6.3.9 7-** Regulatory
Nr Opis parametru Warto$¢ domysina 4 zestawy Jedynie Zmiana Indeks Typ
par. parametréow FC 302 podczas konwer
pracy sji
7-0* Reg. PID predkosci
7-00 | Predkos¢ PID zrodto sprzezenia ExpressionLimit All set-ups FALSE - Uint8
7-02 | Proporc. wzmocnienie PID predk. ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Uint16
7-03 | Czas catkowania PID predk. ExpressionLimit All set-ups TRUE -4 Uint32
7-04 [Czas rézniczkowania PID predkosci ExpressionLimit All set-ups TRUE -4 Uint16
7-05 [Ogranicz. wzmocn. rézniczk. PID predk. 5 N/A All set-ups TRUE -1 Uint16
7-06 | St czasowa filtra dolnoprzep. PID predk ExpressionLimit All set-ups TRUE -4 Uint16
7-07 | Wspot. przetoz. sprzez. zwr. pred. PID 1 N/A All set-ups FALSE -4 Uint32
7-08 | Wspot. wyprzedzenia pred.reg. PID 0 % All set-ups FALSE 0 Uint16
7-09 [Speed PID Error Correction w/ Ramp 300 RPM All set-ups TRUE 67 Uint32
7-1* Ster. Pl momentu
7-12 | Wzmoc. proporc. reg. Pl momentu 100 % All set-ups TRUE 0 Uint16
7-13 | Czas catk. reg. Pl momentu 0.020 s All set-ups TRUE -3 Uint16
7-19 | Current Controller Rise Time ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint16
7-2* Ster. proc Sprz.zw
7-20 | Regul. proc., zam. petla/sprze. [0] Brak funkgji All set-ups TRUE - Uint8
7-22 | Regul. proc., zam. petla/sprze. [0] Brak funkgji All set-ups TRUE - Uint8
7-3* Regul.PID procesu
7-30 | Proces PID ster. norm./odwr. [0] Normalne All set-ups TRUE - Uint8
7-31 | Przetwarzanie PID Anti Windup [1] Zataczone All set-ups TRUE - Uint8
7-32 | Predkos¢ startowa PID procesu 0 RPM All set-ups TRUE 67 Uint16
7-33 | ProcPID Wzmoc.cztonu proporc. 0.01 N/A All set-ups TRUE -2 Uint16
7-34 | Proces PID czas catkowania 10000 s All set-ups TRUE -2 Uint32
7-35 | Proces PID czas r6zniczkowania 0s All set-ups TRUE -2 Uint16
7-36 |Ogran. wzmoc. rézn. PID procesu 5 N/A All set-ups TRUE -1 Uint16
7-38 | Przetw.czyn.posuwu do przodu PID 0 % All set-ups TRUE 0 Uint16
7-39 [Na referencyjnej szerokosci pasma 5 % All set-ups TRUE 0 Uint8
7-4* Adv. Process PID |
7-40 | Reset czesci | PID procesu [0] Nie All set-ups TRUE - Uint8
7-41 | Wyjscie PID procesu neg. zacisk -100 % All set-ups TRUE 0 Int16
7-42 | Wyjscie PID procesu poz. zacisk 100 % All set-ups TRUE 0 Int16
Skala wzmoc. PID procesu przy min.
7-43 | Wart. zad. 100 % All set-ups TRUE 0 Int16
Skala wzmoc. PID procesu przy maks.
7-44 |Wart. zad. 100 % All set-ups TRUE 0 Int16
7-45 | Zrédto pos. do prz. PID procesu [0] Brak funkgji All set-ups TRUE - Uint8
7-46 | PID proc. pos. do prz. norm./odwr. ster. [0] Normalne All set-ups TRUE - Uint8
7-48 | PCD Feed Forward 0 N/A All set-ups X TRUE 0 Uint16
7-49 | Norm./odwr. wyjscie PID proc. ster. [0] Normalne All set-ups TRUE - Uint8
7-5* Adv. Process PID Il
7-50 | PID procesu rozszerzony PID [1] Zatgczona All set-ups TRUE - Uint8
7-51 | Wzmoc. pos. do prz. PID procesu 1 N/A All set-ups TRUE -2 Uint16
7-52 |Rozpedz. pos. do prz. PID procesu 0.01 s All set-ups TRUE -2 Uint32
7-53 |Zatrz. pos. do prz. PID procesu 0.01 s All set-ups TRUE -2 Uint32
7-56 | Wart. zad. PID procesu czas filtra 0.001 s All set-ups TRUE -3 Uint16
7-57 |Sprz. zwr. PID procesu czas filtra 0.001 s All set-ups TRUE -3 Uint16
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6.3.10 8-** Komunik. i opcje

Nr Opis parametru Warto$¢ domysina 4 zestawy Zmiana Indeks Typ
par. parametrow podczas konwer sji

pracy
8-0* Ustawienia ogéine
8-01 Rodzaj sterowania [0] Wejscia cyfr i mag All set-ups TRUE - Uint8
8-02 |Zrédto stowa sterujacego ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
8-03 | Czas time-out sfowa steruj. 1s 1 set-up TRUE -1 Uint32
8-04 | Funkcja time-out stowa sterujacego ExpressionLimit 1 set-up TRUE - Uint8
8-05 | Funkcja po time-out [1] Setup powrotu 1 set-up TRUE - Uint8
8-06 | Resetuj time-out stowa steru;. [0] Nie kasuj All set-ups TRUE - Uint8
8-07 | Aktywacja diagnostyki [0] Wylaczony 2 set-ups TRUE - Uint8
8-08 | Filtrowanie odczytéw ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
8-1* Stowo ster. - ust
8-10 | Profil stowa sterujacego [0] Profil FC All set-ups TRUE - Uint8
8-13 | Konfigurowalne stowo statusu ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
8-14 | Konfigurowane stowo sterujgce CTW [1] Profil domysiny All set-ups TRUE - Uint8
8-19 | Product Code ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 Uint32
8-3* Ustaw. portu FC
8-30 | Protokot [0] FC 1 set-up TRUE - Uint8
8-31 | Adres magistrali 1 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint8
8-32 | Szybkos¢ transmisji portu FC ExpressionLimit 1 set-up TRUE Uint8
8-33 | Parzyste / Bity stopu [0] Parzyst., 1 bit stopu 1 set-up TRUE - Uint8
8-34 |Szacowany czas cyklu 0 ms 2 set-ups TRUE -3 Uint32
8-35 | Minimalne opdzn. Odpowiedzi 10 ms 1 set-up TRUE -3 Uint16
8-36 | Maksymalne op6znienie odpowiedzi ExpressionLimit 1 set-up TRUE -3 Uint16
8-37 | Maksymalne op6znienie miedzy znakami ExpressionLimit 1 set-up TRUE -5 Uint16
8-4* Nast. MC prot.
8-40 | Wybor komunikatu [1] Telegram stand. 1 2 set-ups TRUE - Uint8
8-41 | Parameters for Signals 0 All set-ups FALSE - Uint16
8-42 | Konfiguracja zapisu PCD ExpressionLimit 2 set-ups TRUE 0 Uint16
8-43 | Konfiguracja odczytu PCD ExpressionLimit 2 set-ups TRUE 0 Uint16
8-45 BTM Transaction Command [0] Off All set-ups FALSE - Uint8
8-46 |BTM Transaction Status [0] Off All set-ups TRUE - Uint8
8-47 |BTM Timeout 60 s 1 set-up FALSE 0 Uint16
8-48 | BTM Maximum Errors 21 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint8
8-49 | BTM Error Log 0.255 N/A All set-ups TRUE -3 Uint32
8-5* Wej. binarne/Mag.
8-50 | Wybor kontroli wybiegu [3] Logiczne LUB (OR) All set-ups TRUE - Uint8
8-51 | Wybor szybkiego zatrzym. [3] Logiczne LUB (OR) All set-ups TRUE - Uint8
8-52 | Wyboér hamowania DC ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
8-53 | Wybor startu [3] Logiczne LUB (OR) All set-ups TRUE - Uint8
8-54 | Wybor zmiany kierunku obr. [3] Logiczne LUB (OR) All set-ups TRUE - Uint8
8-55 | Wyboér zestawu parametréw [3] Logiczne LUB (OR) All set-ups TRUE - Uint8
8-56 | Wybor programowanej wart. zadanej [3] Logiczne LUB (OR) All set-ups TRUE - Uint8
8-57 Profidrive OFF2 Select [3] Logiczne LUB (OR) All set-ups TRUE - Uint8
8-58 | Profidrive OFF3 Select [3] Logiczne LUB (OR) All set-ups TRUE - Uint8
8-8* Diagnostyka portu FC
8-80 |Liczba komunikatéw magistrali 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
8-81 |Liczba btedéw magistrali 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
8-82 | Otrz. komunikaty slave 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
8-83 |Liczba btedéw slave 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
8-9* Jog z magistr.
8-90 |Predk. Jog 1 z magistrali 100 RPM All set-ups TRUE 67 Uint16
8-91 | Predk. Jog 2 z magistrali ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
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6.3.11 9-** PROFIldrive

Nr Opis parametru Wartos¢ domysina 4 zestawy Zmiana Indeks Typ
par. parametréow podczas konwer sji

pracy
9-00 |Wart. zad. 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
9-07 [Warto$¢ aktualna 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-15 | Konfiguracja zapisu PCD ExpressionLimit 1 set-up TRUE - Uint16
9-16 | Konfiguracja odczytu PCD ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint16
9-18 | Adres wezta 126 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint8
9-19 | Drive Unit System Number 1034 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
9-22  [Wybér telegramu [100] None 1 set-up TRUE - Uint8
9-23 [Parametry dla sygnatow 0 All set-ups TRUE - Uint16
9-27 |Edycja parametru [1] Aktywne 2 set-ups FALSE - Uint16
9-28 [Regulacja procesu [1] Aktywacja cykl mast 2 set-ups FALSE - Uint8
9-44 |Licznik komunikatéw o btedach 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
9-45 |Kod btedu 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
9-47 |Nr btedu 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
9-52 | Licznik sytauacji awaryjnych 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
9-53 [Stowo ostrzezenia Profibus 0 N/A All set-ups TRUE 0 V2
9-63 [ Aktualna predk. transm. [255] Nie znal szybk trans All set-ups TRUE - Uint8
9-64 |ldentyfikacja urzadzenia 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
9-65 | Numer profilu 0 N/A All set-ups TRUE 0 OctStr[2]
9-67 |[Stowo sterujace 1 0 N/A All set-ups TRUE 0 V2
9-68 [ Stowo statusu 1 0 N/A All set-ups TRUE 0 V2
9-70 [Edit Set-up [1] Zestaw par. 1 All set-ups TRUE - Uint8
9-71 | Zapis wartosci danych Profibus [0] Wyt All set-ups TRUE - Uint8
9-72 | ProfibusResetPrzetwCzest [0] Brak dziatania 1 set-up FALSE - Uint8
9-75 | DO lIdentification 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
9-80 [Zdefiniowane parametry (1) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-81 |Zdefiniowane parametry (2) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-82 | Zdefiniowane parametry (3) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-83 | Zdefiniowane parametry (4) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-84 |Zdefiniowane parametry (5) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-85 Defined Parameters (6) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-90 [Zmienione parametry (1) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-91 [Zmienione parametry (2) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-92 | Zmienione parametry (3) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-93 | Zmienione parametry (4) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-94 | Zmienione parametry (5) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-99 |Licznik wersji Profibus 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
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6.3.12 10-** Mag. kom. CAN
Nr Opis parametru Warto$¢ domysina 4 zestawy Zmiana Indeks Typ
par. parametrow podczas konwer sji

pracy
10-0* Ustawienia wspoélne
10-00 | Magistrala CAN ExpressionLimit 2 set-ups FALSE - Uint8
10-01 | Wybor szybkosci transmisji ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
10-02 | MAC ID ExpressionLimit 2 set-ups TRUE 0 Uint8
10-05 |Odczyt: Licznika btedéw nadawania 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint8
10-06 [Odczyt: Licznika btedéw odbioru 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint8
10-07 |Odczyt licznika wytgczer magistrali 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint8
10-1* DeviceNet
10-10 | Wybor typu danych procesu ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
10-11 | Zapis konfiguracji danych procesu ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint16
10-12 | Odczyt konfiguracji danych procesu ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint16
10-13 | Parametr ostrzezenia 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
10-14 | Wartos¢ zadana magistrali [0] Wylaczone 2 set-ups TRUE - Uint8
10-15 | Kontrola magistrali [0] Wylaczone 2 set-ups TRUE - Uint8
10-2* Filtry COS
10-20 | COS filtr 1 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
10-21 | COS filtr 2 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
10-22 [COS filtr 3 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
10-23 | COS filtr 4 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
10-3* Dostep do param.
10-30 | Tablica indeksowa 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint8
10-31 | Wrtosci zapisanych danych [0] Wyt All set-ups TRUE - Uint8
10-32 [Weryfikacja Devicenet ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint16
10-33 | Zawsze zapamieta [0] Wytaczone 1 set-up TRUE - Uint8
10-34 | Kod produktu DeviceNet ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 Uint16
10-39 | Parametry F Devicenet 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
10-5* CANotwarty
10-50 | Zapis konfiguracji danych procesu ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint16
10-51 | Odczyt konfiguracji danych procesu ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint16
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6.3.13 12-** Ethernet
Nr Opis parametru Wartos¢ domysina 4 zestawy Zmiana Indeks Typ
par. parametréow podczas konwer sji

pracy
12-0* Ustawienia IP
12-00 |Przypisanie adresu IP ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
12-01 |Adres IP 0 N/A 1 set-up TRUE 0 OctStr[4]
12-02 | Maska podsieci 0 N/A 1 set-up TRUE 0 OctStr[4]
12-03 | Domyslina bramka 0 N/A 1 set-up TRUE 0 OctStr[4]
12-04 |Serwer DHCP 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 OctStr[4]
12-05 |Wypoz. wygasa ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 TimD
12-06 |Serwery nazw 0 N/A 1 set-up TRUE 0 OctStr[4]
12-07 |Nazwa domeny 0 N/A 1 set-up TRUE 0 VisStr[48]
12-08 [Nazwa hosta 0 N/A 1 set-up TRUE 0 VisStr[48]
12-09 | Adres fizyczny 0 N/A 1 set-up TRUE 0 VisStr[17]
12-1* Parametry pofgczenia ethernetowego
12-10 |Stan potaczenia [0] Brak potaczenia All set-ups TRUE - Uint8
12-11 |Trwato$¢ potaczenia ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 TimD
12-12 | Auto. negocjowanie ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
12-13 |Predkos¢ potaczenia ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
12-14 |Dupleks potaczenia ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
12-2* Dane procesu
12-20 |Przyktad sterowania ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 Uint8
12-21 | Zapis konfiguracji danych procesu ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint16
12-22 | Odczyt konfiguracji danych procesu ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint16
12-23 | Process Data Config Write Size 16 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
12-24 | Process Data Config Read Size 16 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
12-27 | Master Address 0 N/A 2 set-ups FALSE 0 OctStr[4]
12-28 | Zapis wartosci danych [0] Wyt. All set-ups TRUE - Uint8
12-29 |Zawsze zapis [0] Wytaczone 1 set-up TRUE Uint8
12-3* EtherNet/IP
12-30 |Parametr ostrzezenia 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
12-31 |Warto$¢ zadana sieci [0] Wylaczone 2 set-ups TRUE - Uint8
12-32 | Sterowanie siecig [0] Wylaczone 2 set-ups TRUE - Uint8
12-33 |Wersja CIP ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint16
12-34 |Kod produktu CIP ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 Uint16
12-35 |Parametr EDS 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
12-37 | Zegar blok. COS 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
12-38 |Filtr COS 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
12-4* Modbus TCP
12-40 |Status Parameter 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
12-41 |Slave Message Count 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
12-42 |Slave Exception Message Count 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
12-5* EtherCAT
12-50 | Configured Station Alias 0 N/A 1 set-up FALSE 0 Uint16
12-51 | Configured Station Address 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
12-59 |EtherCAT Status 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
12-6* Ethernet PowerLink
12-60 |Node ID 1 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint8
12-62 | SDO Timeout 30000 ms All set-ups TRUE -3 Uint32
12-63 |Basic Ethernet Timeout 5000.000 ms All set-ups TRUE -6 Uint32
12-66 |Threshold 15 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
12-67 | Threshold Counters 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
12-68 | Cumulative Counters 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
12-69 | Ethernet Powerlink Status 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
12-8* Inne ustugi ethernetowe
12-80 |Serwer FTP [0] Wytaczona 2 set-ups TRUE Uint8
12-81 |Serwer HTTP [0] Wytaczona 2 set-ups TRUE - Uint8
12-82 |Ustuga SMTP [0] Wytaczona 2 set-ups TRUE - Uint8
12-89 |Port kanatu niewidocznego gniazda ExpressionLimit 2 set-ups TRUE 0 Uint16
12-9* Zaawansowane ustugi ethernetowe
12-90 |Diagnostyka przewoddéw [0] Wytaczona 2 set-ups TRUE - Uint8
12-91 [Auto Cross Over [1] Zakaczona 2 set-ups TRUE - Uint8
12-92 |Podstuch IGMP [1] Zalaczona 2 set-ups TRUE - Uint8
12-93 |Btedna dt. przewodow 0 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint16
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Nr Opis parametru Wartos¢ domysina 4 zestawy Zmiana Indeks Typ
par. parametrow podczas konwer sji

pracy
12-94 | Ochrona przed zakidc. transmisji -1 % 2 set-ups TRUE 0 Int8
12-95 |Filtr zaktocen transmisji [0] Tylko transmisja 2 set-ups TRUE - Uint8
12-96 |Port Config ExpressionLimit 2 set-ups TRUE Uint8
12-98 | Liczniki interfejsu 4000 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
12-99 | Liczniki mediow 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
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6.3.14 13-** Logiczny ster. zd.

Nr Opis parametru Warto$¢ domysina 4 zestawy Zmiana Indeks Typ
par. parametrow podczas konwer sji

pracy
13-0* Nastawy SLC
13-00 [Sterownik SL - tryb pracy ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
13-01 | Poczatek zdarzenia ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
13-02 [Koniec zdarzenia ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
13-03 [Kasuj SLC [0] Nie kasowa¢ SLC All set-ups TRUE - Uint8
13-1* Komparatory
13-10 | Argument komparatora ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
13-11 | Operator komparatora ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
13-12 | Wartos¢ komparatora ExpressionLimit 2 set-ups TRUE -3 Int32
13-1* RS Flip Flops
13-15 | RS-FF Operand S ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
13-16 |RS-FF Operand R ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
13-2* Zegary
13-20 |Ster0wnik SL - zegar | ExpressionLimit 1 set-up TRUE -3 TimD
13-4* Reguly logiczne
13-40 |Reguta logiczna - argument 1 ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
13-41 |Regufa logiczna - funkcja 1 ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
13-42 |Regufa logiczna - argument 2 ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
13-43 |Reguta logiczna - funkcja 2 ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
13-44 |Reguta logiczna - argument 3 ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
13-5% Stany
13-51 | Sterownik SL - zdarzenie ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
13-52 | Sterownik SL - funkcja ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
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6.3.15 14-** Funkcje specjalne
Nr Opis parametru Warto$¢ domysina 4 zestawy Jedynie Zmiana Indeks Typ
par. parametréow FC 302 podczas konwer

pracy sji
14-0* Przel. inwertera
14-00 [ Schemat kluczowania ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
14-01 | Czestotliwos$¢ kluczowania ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
14-03 [ Przemodulowanie [1] On All set-ups FALSE - Uint8
14-04 [ Losowe PWM [0] Wytaczone All set-ups TRUE - Uint8
14-06 | Dead Time Compensation [1] Zataczone All set-ups TRUE - Uint8
14-1* Zasilanie zat/wyt
14-10 | Awaria zasilania [0] Brak funkgji All set-ups TRUE Uint8
14-11 | Napiecie zasilania przy btedzie zasilania ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint16
14-12 [ Funkcja przy niezréwn. zasilania [0] Wyt samocz. All set-ups TRUE Uint8
14-13 | Czynnik kroku awarii zasilania 1 N/A All set-ups TRUE -1 Uint8
14-14 | Kin. Backup Time Out 60 s All set-ups TRUE 0 Uint8
14-15 [ Kin. Backup Trip Recovery Level ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Uint32
14-16 | Kin. Backup Gain 100 % All set-ups X TRUE 0 Uint32
14-2* Reset wyl. samocz
14-20 [ Tryb resetowania [0] Reset reczny All set-ups TRUE Uint8
14-21 | Czas auto. ponown. zat. ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint16
14-22 [ Tryb pracy [0] Praca normalna All set-ups TRUE - Uint8
14-23 | Ustawienie kodu typu ExpressionLimit 2 set-ups FALSE - Uint8
14-24 [ Op6z. wyt. awar. przy ogr. pradu 60 s All set-ups TRUE 0 Uint8
14-25 [ Opbdzn. wyt. samocz. przy ogr. mom. 60 s All set-ups TRUE 0 Uint8
14-26 [ Opoz. wylacz. przy bted. ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint8
14-28 | Ustawienia fabryczne [0] Brak dziatania All set-ups TRUE - Uint8
14-29 [ Kod serwisowy 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
14-3* Reg. ogr. pradu
14-30 | Kontr. ogr. pradu, wzmoc. proporc. 100 % All set-ups FALSE 0 Uint16
14-31 | Ster. ogr. pradu, czas integracji ExpressionLimit All set-ups FALSE -3 Uint16
14-32 [ Kontr. ogr. pradu, czas filtru ExpressionLimit All set-ups TRUE -4 Uint16
14-35 [ Ochrona przed utknieciem [1] Zalaczona All set-ups FALSE - Uint8
14-36 | Fieldweakening Function [0] Auto All set-ups X TRUE - Uint8
14-4* Optymaliz.energii
14-40 [ VT poziom 66 % All set-ups FALSE 0 Uint8
14-41 [ Minimalne Magnesowanie AEO ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint8
14-42 [ Minimalna czestotliwos¢ AEO ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint8
14-43 | Cosfi silnika ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint16
14-5* Srodowisko
14-50 | Filtr RFI [1] Zakaczone 1 set-up FALSE - Uint8
14-51 [ Kompensacja obwodu DC ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
14-52 | Sterowanie Wentylatora [0] Auto All set-ups TRUE - Uint8
14-53 [ Monitoring wentylatora [1] Ostrzezenie All set-ups TRUE - Uint8
14-55 [ Filtr wyjscia [0] Brak filtra All set-ups FALSE - Uint8
14-56 | Filtr wyjsciowy pojemn. ExpressionLimit All set-ups FALSE -7 Uint16
14-57 [ Filtr wyj. indukcyjnosci ExpressionLimit All set-ups FALSE -6 Uint16
14-59 | Rzeczywista liczba falownikow ExpressionLimit 1 set-up X FALSE 0 Uint8
14-7* Kompatybilnos$¢
14-72 | Stowo alarmowe VLT 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
14-73 [ Stowo ostrzezenia VLT 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
14-74 | VLT zewnetrzne stowo statusowe 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
14-8* Opcje
14-80 | Opcja zasilana przez zewnetrzne 24 V DC [1] Tak 2 set-ups FALSE Uint8
14-88 [ Option Data Storage 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint16
14-89 | Option Detection [0] Protect Option Config. 1 set-up TRUE - Uint8
14-9* Ustawienia btedu
14-90 | Poziom btedu ExpressionLimit 1 set-up TRUE - Uint8
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6.3.16 15-** Inf. 0 przetw. czest

Nr Opis parametru Wartos¢ domysina 4 zestawy Zmiana Indeks Typ
par. parametréw podczas konwer sji

pracy
15-0* Dane eksploat.
15-00 | Godziny pracy 0 h All set-ups FALSE 74 Uint32
15-01 | Godziny pracy 0 h All set-ups FALSE 74 Uint32
15-02 | Licznik kWh 0 kWh All set-ups FALSE 75 Uint32
15-03 | Zatgczenia zasilania 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
15-04 | Przekroczenie temp. 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
15-05 | Przepiecia w DC 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
15-06 |Kasowanie licznika kWh [0] Nie kasuj All set-ups TRUE - Uint8
15-07 | Kasowanie licznika godzin pracy [0] Nie kasuj All set-ups TRUE - Uint8
15-1* Ust.rejestr.danych
15-10 | Zrédio rejestrowania 0 2 set-ups TRUE - Uint16
15-11 | Czestotliwos¢ rejestrowania ExpressionLimit 2 set-ups TRUE -3 TimD
15-12 | Zdarzenie wyzwalajace [0] Fatsz 1 set-up TRUE - Uint8
15-13 | Tryb rejestrowania [0] Zawsze rejestruj 2 set-ups TRUE - Uint8
15-14 | Prébki przed wyzwoleniem 50 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint8
15-2* Dziennik pracy
15-20 | Dziennik pracy: zdarzenie 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint8
15-21 | Dziennik pracy: warto$¢ 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
15-22 | Dziennik pracy: czas 0 ms All set-ups FALSE -3 Uint32
15-3* Dziennik btedéw
15-30 |Dziennik btedéw: kod btedu 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
15-31 | Dziennik btedéw: warto$¢ 0 N/A All set-ups FALSE 0 Int16
15-32 | Dziennik btedéw: czas 0s All set-ups FALSE 0 Uint32
15-4* Identyfikac.napedu
15-40 |Typ FC 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[6]
15-41 | Sekcja mocy 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-42 | Napiecie 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-43 | Wersja oprogramowania 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[5]
15-44 | Zamoéwieniowy kod specyfikacji typu 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[40]
15-45 | Aktualny kod specyfikacji typu 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[40]
15-46 | Nr katalogowy VLT 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[8]
15-47 | Nr zamoéwieniowy karty mocy 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[8]
15-48 |Nr ID LCP 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-49 |Karta sterujaca ID SW 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-50 |Karta mocy ID SW 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-51 |Nr seryjny VLT 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[10]
15-53 | Nr seryjny karty mocy 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[19]
15-58 | Smart Setup Filename ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 VisStr[20]
15-59 | CSIV Filename ExpressionLimit 1 set-up FALSE 0 VisStr[16]
15-6* Identyfikacja opcji
15-60 |Opcja zamontowany 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[30]
15-61 | Opcja wersja oprogramowania 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-62 | Opcja nr zamoéwienia 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[8]
15-63 | Opcja nr seryjny 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[18]
15-70 |Opcja w gniezdzie A 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[30]
15-71 | Wersja SW opgji gniazda A 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-72 | Opcja w gniezdzie B 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[30]
15-73 | Wersja SW opgji gniazda B 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-74 | Opcja w gniezdzie CO 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[30]
15-75 | Wersja SW opgji gniazda CO 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-76 | Opcja w gniezdzie C1 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[30]
15-77 | Wersja SW opgji gniazda C1 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-8* Operating Data |l
15-80 |Fan Running Hours 0 h All set-ups TRUE 74 Uint32
15-81 |Preset Fan Running Hours 0 h All set-ups TRUE 74 Uint32
15-89 | Configuration Change Counter 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
15-9* Info. 0 parametrach
15-92 | Parametry zdefiniowane 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
15-93 | Parametry zmienione 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
15-98 |ldent. napedu 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[40]
15-99 | Metadane parametréw 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
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6.3.17 16-** Odczyty danych

Nr Opis parametru Wartos¢ domysina 4 zestawy | Jedynie Zmiana Indeks Typ
par. parametrow | FC 302 podczas | konwer sji
pracy

16-0* Status ogdlny
16-00 | Sfowo sterujace 0 N/A All set-ups FALSE 0 V2
16-01 | Wart. zadana [jednostka] 0 ReferenceFeedbackUnit | All set-ups FALSE -3 Int32
16-02 [ Warto$¢ zadana % 0 % All set-ups FALSE -1 Int16
16-03 [ stowo statusowe 0 N/A All set-ups FALSE 0 V2
16-05 [ Rzeczywista wart. gtdwna [%] 0 % All set-ups FALSE -2 N2

Odczyt definiowany przez
16-09 | uzytkownika 0 CustomReadoutUnit All set-ups FALSE -2 Int32
16-1* Status silnika
16-10 [ Moc [kW] 0 kW All set-ups FALSE 1 Int32
16-11 | Moc [hp] 0 hp All set-ups FALSE -2 Int32
16-12 | Napiecie silnika oV All set-ups FALSE -1 Uint16
16-13 | Czestotliwos¢ 0 Hz All set-ups FALSE -1 Uint16
16-14 | Prad silnika 0A All set-ups FALSE -2 Int32
16-15 | Czestotliwos¢ [%] 0 % All set-ups FALSE -2 N2
16-16 | Moment obrotowy [Nm] 0 Nm All set-ups FALSE -1 Int16
16-17 | Predkos¢ [obr/min] 0 RPM All set-ups FALSE 67 Int32
16-18 | Stan termiczny silnika 0 % All set-ups FALSE 0 Uint8
16-19 | Temperatura czujnika KTY 0 °C All set-ups FALSE 100 Int16
16-20 | Kat silnika 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
16-21 | Torque [%] High Res. 0 % All set-ups FALSE -1 Int16
16-22 [ Moment obrotowy [%] 0 % All set-ups FALSE 0 Int16
16-23 [ Motor Shaft Power [kW] 0 kW All set-ups TRUE 1 Int32
16-24 | Calibrated Stator Resistance 0.0000 Ohm All set-ups X TRUE -4 Uint32
16-25 | Moment obrotowy [Nm] wysoki 0 Nm All set-ups FALSE -1 Int32
16-3* Status napedu
16-30 | Nap w obw posr DC oV All set-ups FALSE 0 Uint16
16-32 [Energia hamow./s 0 kw All set-ups FALSE 0 Uint32
16-33 [Energia hamow. /2 min. 0 kw All set-ups FALSE 0 Uint32
16-34 | Temp radiatora 0 °C All set-ups FALSE 100 Uint8
16-35 | Stan termiczny invertera 0 % All set-ups FALSE 0 Uint8
16-36 | Znamionowy prad przetwornicy ExpressionLimit All set-ups FALSE -2 Uint32
16-37 | Max prad przetwornicy ExpressionLimit All set-ups FALSE -2 Uint32
16-38 [ Stan regulatora SL 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint8
16-39 | Temp. karty sterowania. 0 °C All set-ups FALSE 100 Uint8
16-40 | Zapetniony bufor rejestracji [0] Nie All set-ups TRUE - Uint8
16-41 | Dolna linia statusu LCP 0 N/A All set-ups TRUE 0 VisStr[50]
16-45 | Motor Phase U Current 0A All set-ups TRUE -2 Int32
16-46 | Motor Phase V Current 0A All set-ups TRUE -2 Int32
16-47 | Motor Phase W Current 0A All set-ups TRUE -2 Int32
16-48 | Speed Ref. After Ramp [RPM] 0 RPM All set-ups FALSE 67 Int32
16-49 | Zrédto btedu pradu 0 N/A All set-ups X TRUE 0 Uint8
16-5* Wart zad i sprz zw
16-50 | Zewnetrz. wartos¢ zadana 0 N/A All set-ups FALSE -1 Int16
16-51 | Impulsowa wart. zadana 0 N/A All set-ups FALSE -1 Int16
16-52 | Sprzezenie zwrotne [jednostka] 0 ReferenceFeedbackUnit | All set-ups FALSE -3 Int32
16-53 | Wart. zadana potencjometru cyfr. 0 N/A All set-ups FALSE -2 Int16
16-57 | Feedback [RPM] 0 RPM All set-ups FALSE 67 Int32
16-6* Wejscia & wyjscia
16-60 [ Wejscie cyfrowe 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
16-61 | Zacisk 53. Nastawa przetacznika [0] Prad All set-ups FALSE - Uint8
16-62 [ Wejscie analogowe 53 0 N/A All set-ups FALSE -3 Int32
16-63 | Zacisk 54. Nastawa przetacznika [0] Prad All set-ups FALSE - Uint8
16-64 [ Wejscie analogowe 54 0 N/A All set-ups FALSE -3 Int32
16-65 [ Wyj. analogowe 42 [mA] 0 N/A All set-ups FALSE -3 Int16
16-66 [ Wyjscie cyfrowe [bin] 0 N/A All set-ups FALSE 0 Int16

Zacisk 29. Czestot. wejscia impuls.
16-67 [[HZ] 0 N/A All set-ups X FALSE 0 Int32

Zacisk 33. Czestot. wejscia impuls.
16-68 [ [HZ] 0 N/A All set-ups FALSE 0 Int32
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Nr Opis parametru Wartos¢ domysina 4 zestawy | Jedynie Zmiana Indeks Typ
par. parametrow | FC 302 podczas | konwer sji
pracy

Zacisk 27. Czestot. wyjscia impuls.
16-69 [[Hz] 0 N/A All set-ups FALSE 0 Int32

Zacisk 29. Czestot. wyjscia impuls.
16-70 [ [HZ] 0 N/A All set-ups X FALSE 0 Int32
16-71 [Wyjscie przekaznikowe [bin] 0 N/A All set-ups FALSE 0 Int16
16-72 [Licznik A 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
16-73 [Licznik B 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
16-74 [ Licznik precyzyjnego zatrzymania 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
16-75 [Wej. anala. X30/X30/11 0 N/A All set-ups FALSE -3 Int32
16-76 [ Wej. anala. X30/ X30/12 0 N/A All set-ups FALSE -3 Int32
16-77 [ Wyjscie analogowe X30/8 [mA] 0 N/A All set-ups FALSE -3 Int16
16-78 | Wyj. analog. X45/1 [mA] 0 N/A All set-ups FALSE -3 Int16
16-79 | Wyj. analog. X45/3 [mA] 0 N/A All set-ups FALSE -3 Int16
16-8* Mag. kom i port FC
16-80 | 1 CTW magistrali komunik. 0 N/A All set-ups FALSE 0 V2
16-82 | 1 REF magistrali komunik. 0 N/A All set-ups FALSE 0 N2
16-84 | STW opcji komunikacji 0 N/A All set-ups FALSE 0 V2
16-85 |1 CTW portu FC 0 N/A All set-ups FALSE 0 V2
16-86 | 1 REF portu FC 0 N/A All set-ups FALSE 0 N2
16-87 | Bus Readout Alarm/Warning 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
16-9* Odczyty diagnostyki
16-90 | Stowo alarmowe 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
16-91 [ Stowo alarmowe 2 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
16-92 [ Stfowo ostrzezenia 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
16-93 [ Sfowo ostrzezenia 2 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
16-94 [ Zewnetrz. stowo statusowe 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
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6.3.18 17-** Opcja sprz. zwr.

Nr Opis parametru Warto$¢ domysina 4 zestawy Zmiana Indeks Typ
par. parametrow podczas konwer sji

pracy
17-1% Interf.enkod.przyr
17-10 | Typ sygnatu [1] RS422 (5V TTL) All set-ups FALSE - Uint8
17-11 | Rozdzielczo$¢ (PPR) 1024 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
17-2* Interf.enkod.bezwzg
17-20 [Wybdr protokotu [0] Brak All set-ups FALSE - Uint8
17-21 [Rozdzielczos¢ (ilos¢ pozycji/obrét) ExpressionLimit All set-ups FALSE 0 Uint32
17-24 [Dtugos¢ danych SSI 13 N/A All set-ups FALSE 0 Uint8
17-25 | Czestot. zegarowa ExpressionLimit All set-ups FALSE 3 Uint16
17-26 | Format danych SSI [0] Kod Graya All set-ups FALSE - Uint8
17-34 | HIPERFACE Szybkos$¢ transmisji [4] 9600 All set-ups FALSE - Uint8
17-5% Interfejs przelicz.
17-50 | Bieguny 2 N/A 1 set-up FALSE 0 Uint8
17-51 | Napiecie wejsciowe 7V 1 set-up FALSE -1 Uint8
17-52 | Czestotliwos¢ wejsciowa 10 kHz 1 set-up FALSE 2 Uint8
17-53 [Wspotczynnik transformacji 0.5 N/A 1 set-up FALSE -1 Uint8
17-56 |Encoder Sim. Resolution [0] Disabled 1 set-up FALSE - Uint8
17-59 |Interfejs rezolwera [0] Wylaczona All set-ups FALSE - Uint8
17-6* Monitor.i zastosow.
17-60 |Kierunek sprzezenia zwrotnego [0] Zgodny z ruchem zeg All set-ups FALSE - Uint8
17-61 | Monitorowanie sygnatu sprz. zwr. [1] Ostrzezenie All set-ups TRUE - Uint8
6.3.19 18-** Odczyty danych 2
Nr Opis parametru Warto$¢ domysina 4 zestawy Zmiana Indeks Typ
par. parametrow podczas konwer sji

pracy
18-3* Analog Readouts
18-36 |Wej. analog. X48/2 [mA] 0 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
18-37 | Wej. temp. X48/4 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int16
18-38 | Wej. temp. X48/7 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int16
18-39 | Wej. temp. X48/10 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int16
18-6* Inputs & Outputs 2
18-60 |Digita| Input 2 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
18-9* Odczyty PID
18-90 |Btad PID procesu 0 % All set-ups FALSE -1 Int16
18-91 | Wyjscie PID procesu 0 % All set-ups FALSE -1 Int16
18-92 | Zacisniete wyjscie PID procesu 0 % All set-ups FALSE -1 Int16
18-93 | Wyjscie skal. wzmoc. PID procesu 0 % All set-ups FALSE -1 Int16
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6.3.20 30-** Specjalne funkcje

Nr Opis parametru Warto$¢ domysina 4 zestawy Jedynie Zmiana Indeks Typ
par. parametréow FC 302 podczas konwer

pracy sji
30-0* Kiwak
30-00 | Tryb nawijania [0] Abs. czest., abs. czas All set-ups FALSE - Uint8
30-01 | Okno czest. nawij. [HZ] 5 Hz All set-ups TRUE -1 Uint8
30-02 | Okno czest. nawij. [%] 25 % All set-ups TRUE 0 Uint8
30-03 [ Okno czest. nawij. zrédio skalowania [0] Brak funkgji All set-ups TRUE - Uint8
30-04 [ Skok czest. nawij. [Hz] 0 Hz All set-ups TRUE -1 Uint8
30-05 [Skok czest. nawij. [%] 0 % All set-ups TRUE 0 Uint8
30-06 | Czas skoku czest. nawij. ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Uint16
30-07 | Czas cyklu nawijania 10 s All set-ups TRUE -1 Uint16
30-08 [ Czas rozpedz./zwal. dla nawij. 5s All set-ups TRUE -1 Uint16
30-09 | Losowa funkcja dla nawijania [0] Wylaczone All set-ups TRUE - Uint8
30-10 | Wspoicz. nawijania 1 N/A All set-ups TRUE -1 Uint8
30-11 [Maks. wspétcz. losowy dla nawij. 10 N/A All set-ups TRUE -1 Uint8
30-12 [ Min. wspéfcz. losowy dla nawij. 0.1 N/A All set-ups TRUE -1 Uint8
30-19 | Okno czestotliwosci nawijania skal. 0 Hz All set-ups FALSE -1 Uint16
30-2* Adv. Start Adjust
30-20 | High Starting Torque Time [s] ExpressionLimit All set-ups X TRUE -2 Uint16
30-21 | High Starting Torque Current [%] ExpressionLimit All set-ups X TRUE -1 Uint32
30-22 | Locked Rotor Protection ExpressionLimit All set-ups X TRUE - Uint8
30-23 | Locked Rotor Detection Time [s] ExpressionLimit All set-ups X TRUE -2 Uint8
30-8* Kompatybilnos¢ (1)
30-80 | Indukcyjnos¢ po osi d (Ld) ExpressionLimit All set-ups X FALSE -6 Int32
30-81 | Rezystor hamulca (om) ExpressionLimit 1 set-up TRUE -2 Uint32
30-83 | Proporc. wzmoc. PID pred. ExpressionLimit All set-ups TRUE -4 Uint32
30-84 | Wzmoc. proporc. PID procesu 0.100 N/A All set-ups TRUE -3 Uint16
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6.3.21 32-** Podst. ust. MCO

Nr Opis parametru Warto$¢ domysina 4 zestawy Zmiana Indeks Typ
par. parametrow podczas konwer sji

pracy
32-0* Enkoder 2
32-00 |Typ sygnatu enkodera przyrostowego [1] RS422 (5V TTL) 2 set-ups TRUE - Uint8
32-01 |Rozdzielczos¢ enkodera przyrostowego 1024 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-02 | Protokét absolutny [0] Brak 2 set-ups TRUE - Uint8
32-03 |Rozdzielczo$¢ enkodera absolutnego 8192 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-04 |Absolute Encoder Baudrate X55 [4] 9600 All set-ups FALSE - Uint8
32-05 |Dtugos¢ danych enkodera absolutnego 25 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint8
32-06 |Czest.zegara enk. abs. 262 kHz 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-07 |Generator zegara enkodera absolutnego [1] Zataczone 2 set-ups TRUE - Uint8
32-08 |Dlugos¢ kabla enkodera absolutnego 0m 2 set-ups TRUE 0 Uint16
32-09 [Monitorowanie enkodera [0] Wyt 2 set-ups TRUE - Uint8
32-10 [Kierunek obrotow [1] Brak dziatania 2 set-ups TRUE - Uint8
32-11 | Mianownik jednostki uzytkownika 1 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-12 |Licznik jednostki uzytkownika 1 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-13 |Enc.2 Control [0] No soft changing 2 set-ups TRUE - Uint8
32-14 |Enc.2 node ID 127 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint8
32-15 |Enc.2 CAN guard [0] Wylaczone 2 set-ups TRUE - Uint8
32-3* Enkoder 1
32-30 |Typ sygnatu enkodera przyrostowego [1] RS422 (5V TTL) 2 set-ups TRUE - Uint8
32-31 |Rozdzielczos¢ enkodera przyrostowego 1024 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-32 | Protokoét absolutny [0] Brak 2 set-ups TRUE - Uint8
32-33 |Rozdzielczos¢ enkodera absolutnego 8192 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-35 [Dtugos¢ danych enkodera absolutnego 25 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint8
32-36 |Czest.zegara enk. abs. 262 kHz 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-37 | Generator zegara enkodera absolutnego [1] Zataczone 2 set-ups TRUE - Uint8
32-38 |Dlugos¢ kabla enkodera absolutnego 0m 2 set-ups TRUE 0 Uint16
32-39 | Monitorowanie enkodera [0] Wyt 2 set-ups TRUE - Uint8
32-40 |Zakoriczenie enkodera [1] Zataczone 2 set-ups TRUE - Uint8
32-43 |Enc.1 Control [0] No soft changing 2 set-ups TRUE - Uint8
32-44 |Enc.1 node ID 127 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint8
32-45 |Enc.1 CAN guard [0] Wylaczone 2 set-ups TRUE Uint8
32-5* Zrddlo sprzez. zwr.
32-50 |Zrodto slave [2] Enkoder 2 2 set-ups TRUE - Uint8
32-51 |Ostatnie dziatanie MCO 302 [1] Wyt awar. 2 set-ups TRUE - Uint8
32-52 |[Source Master [1] Encoder 1 X56 2 set-ups TRUE - Uint8
32-6* Regulator PID
32-60 |Wspotczynnik cztonu proporcjonalnego 30 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-61 |Wspotczynnik rézniczkowania 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-62 | Wspotczynnik catkowania 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-63 |Wart. gran. dla sumy cztonu catk. 1000 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint16
32-64 |Szerokos¢ pasma PID 1000 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint16
32-65 |Wyprzedzenie regulacji predkosci 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-66 |Wyprzedzenie regulacji przyspieszenia 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-67 |Maks. tolerowany btad potozenia 20000 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-68 | Odwrécenie kierunku dla slave [0] Odwr.kier.dozwolone 2 set-ups TRUE - Uint8
32-69 | Czas prébkowania dla sterowania PID 1 ms 2 set-ups TRUE -3 Uint16
32-70 |Czas skanowania dla generatora profili 1 ms 2 set-ups TRUE -3 Uint8
32-71 |Wielkos¢ okna sterowania (aktywacja) 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-72 | Wielk.okna ster.(deakt.) 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-73 |Integral limit filter time 0 ms 2 set-ups TRUE -3 Int16
32-74 |Position error filter time 0 ms 2 set-ups TRUE -3 Int16
32-8* Pred. i przysp.
32-80 | Maksymalna predkosc¢ (enkoder) 1500 RPM 2 set-ups TRUE 67 Uint32
32-81 | Najkrotsze rozpedzanie/zatrzymanie 1s 2 set-ups TRUE -3 Uint32
32-82 | Typ profilu rozpedzania/zatrzymania [0] Liniowy 2 set-ups TRUE - Uint8
32-83 |Rozdzielczos¢ predkosci 100 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-84 | Predko$¢ domysina 50 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-85 |Przyspieszenie domysine 50 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-86 |Acc. up for limited jerk 100 ms 2 set-ups TRUE -3 Uint32
32-87 | Acc. down for limited jerk 0 ms 2 set-ups TRUE -3 Uint32
32-88 |Dec. up for limited jerk 0 ms 2 set-ups TRUE -3 Uint32
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par. parametrow podczas konwer sji

pracy
32-89 |Dec. down for limited jerk 0 ms 2 set-ups TRUE -3 Uint32
32-9* Rozwoj
32-90 |Zrc’>d’fo usuw. btedéw | [0] Karta sterujaca 2 set-ups TRUE - Uint8
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6.3.22 33-** Zaawan. ust. MCO

Nr Opis parametru Warto$¢ domysina 4 zestawy Zmiana Indeks Typ
par. parametrow podczas konwer sji

pracy
33-0* Ruch w poz. wyj.
33-00 |Wymuszenie pozycji wyjsciowej [0] Niewym. poz. wyj. 2 set-ups TRUE - Uint8
33-01 |Offset pkt. zero z pot. wyj. 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Int32
33-02 |Rozp./zatrz. dla ruchu do poz.wyj. 10 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
33-03 |Predkos¢ ruchu do pozycji wyjsciowej 10 N/A 2 set-ups TRUE 0 Int32
33-04 | Zachow. podczas ruchu do poz.wyj. [0] Do tytu i indeks 2 set-ups TRUE - Uint8
33-1* Synchronizacja
33-10 | Wspét. synch. mastera (M:S) 1 N/A 2 set-ups TRUE 0 Int32
33-11 |Wspdtczynnik synchronizacji slave (M:S) 1 N/A 2 set-ups TRUE 0 Int32
33-12 | Offset potozenia dla synchronizacji 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Int32
33-13 | Okno dokt. dla synch. Pot. 1000 N/A 2 set-ups TRUE 0 Int32
33-14 |Wzgledne ograniczenie predkosci slave 0 % 2 set-ups TRUE 0 Uint8
33-15 |Numer znacznika dla mastera 1 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint16
33-16 |Numer znacznika dla slave 1 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint16
33-17 | Odlegtos¢ znacznika master 4096 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
33-18 | Odlegtos$¢ znacznika slave 4096 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
33-19 |Typ znacznika mastera [0] Enkoder Z dodatni 2 set-ups TRUE - Uint8
33-20 |Typ znacznika slave [0] Enkoder Z dodatni 2 set-ups TRUE - Uint8
33-21 | Okno tolerancji znacznika mastera 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
33-22 | Okno tolerancji znacznika slave 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
33-23 |Zach. start dla syn.zna. [0] Funkcja startu 1 2 set-ups TRUE Uint16
33-24 |Numer znacznika dla btedu 10 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint16
33-25 |Numer znacznika dla gotowosci 1 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint16
33-26 |Filtr predkosci 0 us 2 set-ups TRUE -6 Int32
33-27 |Czas filtra offsetu 0 ms 2 set-ups TRUE -3 Uint32
33-28 |Konfiguracja znacznika filtra [0] Filtr znacznika 1 2 set-ups TRUE - Uint8
33-29 |Czas dla filtra znacznika 0 ms 2 set-ups TRUE -3 Int32
33-30 | Maksymalna korekta znacznika 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
33-31 |Typ synchronizacji [0] Standard 2 set-ups TRUE - Uint8
33-32 |Feed Forward Velocity Adaptation 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
33-33 |Velocity Filter Window 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
33-34 |Slave Marker filter time 0 ms 2 set-ups TRUE -3 Uint32
33-4* Obst. ograniczenia
33-40 |Zachowanie przy wyt. kran. [0] Przyw.pr.obst.bted 2 set-ups TRUE - Uint8
33-41 | Uj.prog.ogr.kran. -500000 N/A 2 set-ups TRUE 0 Int32
33-42 | Dod.prog.ogr.kran. 500000 N/A 2 set-ups TRUE 0 Int32
33-43 | Uj.prog.ogr.kran. aktywne [0] Nieaktywne 2 set-ups TRUE - Uint8
33-44 | Dod.prog.ogr.krani. aktywne [0] Nieaktywne 2 set-ups TRUE - Uint8
33-45 |Czas w oknie docelowym 0 ms 2 set-ups TRUE -3 Uint8
33-46 | Docelowa warto$¢ graniczna okna 1 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint16
33-47 |Wielko$¢ okna docelowego 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint16
33-5* Konfig. we./wy.
33-50 |Zacisk X57/1 - wejscie cyfrowe [0] Brak funkcji 2 set-ups TRUE - Uint8
33-51 |Zacisk X57/2 - wejscie cyfrowe [0] Brak funkcji 2 set-ups TRUE - Uint8
33-52 | Zacisk X57/3 - wejscie cyfrowe [0] Brak funkcji 2 set-ups TRUE - Uint8
33-53 | Zacisk X57/4 - wejscie cyfrowe [0] Brak funkgji 2 set-ups TRUE - Uint8
33-54 | Zacisk X57/5 - wejscie cyfrowe [0] Brak funkgji 2 set-ups TRUE - Uint8
33-55 | Zacisk X57/6 - wejscie cyfrowe [0] Brak funkgji 2 set-ups TRUE - Uint8
33-56 | Zacisk X57/7 - wejscie cyfrowe [0] Brak funkgji 2 set-ups TRUE - Uint8
33-57 | Zacisk X57/8 - wejscie cyfrowe [0] Brak funkgji 2 set-ups TRUE - Uint8
33-58 | Zacisk X57/9 - wejscie cyfrowe [0] Brak funkgji 2 set-ups TRUE - Uint8
33-59 |Zacisk X57/10 - wejscie cyfrowe [0] Brak funkgji 2 set-ups TRUE - Uint8
33-60 |Tryb zacisku X59/1 i X59/2 [1] Wyjscie 2 set-ups FALSE - Uint8
33-61 |Zacisk X59/1 - wejscie cyfrowe [0] Brak funkgji 2 set-ups TRUE - Uint8
33-62 | Zacisk X59/2 - wejscie cyfrowe [0] Brak funkgji 2 set-ups TRUE - Uint8
33-63 | Zacisk X59/1 - wyjscie cyfrowe [0] Brak funkgji 2 set-ups TRUE - Uint8
33-64 |Zacisk X59/2 - wyjscie cyfrowe [0] Brak funkgji 2 set-ups TRUE - Uint8
33-65 |Zacisk X59/3 - wyjscie cyfrowe [0] Brak funkgji 2 set-ups TRUE - Uint8
33-66 | Zacisk X59/4 - wyjscie cyfrowe [0] Brak funkgji 2 set-ups TRUE - Uint8
33-67 |Zacisk X59/5 - wyjscie cyfrowe [0] Brak funkgji 2 set-ups TRUE - Uint8
33-68 | Zacisk X59/6 - wyjscie cyfrowe [0] Brak funkgji 2 set-ups TRUE - Uint8
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Nr Opis parametru Warto$¢ domysina 4 zestawy Zmiana Indeks Typ
par. parametrow podczas konwer sji

pracy
33-69 |Zacisk X59/7 - wyjscie cyfrowe [0] Brak funkgji 2 set-ups TRUE - Uint8
33-70 |Zacisk X59/8 - wyjscie cyfrowe [0] Brak funkgji 2 set-ups TRUE - Uint8
33-8* Parametry ogéine
33-80 | Nr aktywowanego programu -1 N/A 2 set-ups TRUE 0 Int8
33-81 |Stan przy zataczaniu zasilania [1] Silnik wi. 2 set-ups TRUE - Uint8
33-82 [Monitorowanie statusu przetwornicy [1] Zataczone 2 set-ups TRUE - Uint8
33-83 |Zachowanie po btedzie [0] Wybieg silnika 2 set-ups TRUE - Uint8
33-84 |Zachowanie po wyjsciu [0] Kontr. zatrz. 2 set-ups TRUE - Uint8
33-85 | MCO zasilana przez zewnetrzne 24VDC [0] Nie 2 set-ups TRUE - Uint8
33-86 |Zacisk przy alarmie [0] Przekaznik 1 2 set-ups TRUE - Uint8
33-87 |Stan zacisku przy alarmie [0] Nic nie réb 2 set-ups TRUE - Uint8
33-88 |Stowo status. przy alarmie 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint16
33-9* MCO Port Settings
33-90 |X62 MCO CAN node ID 127 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint8
33-91 |X62 MCO CAN baud rate [20] 125 Kbps 2 set-ups TRUE - Uint8
33-94 [X60 MCO RS485 serial termination [0] Wytaczone 2 set-ups TRUE - Uint8
33-95 |X60 MCO RS485 serial baud rate [2] 9600 bps 2 set-ups TRUE - Uint8
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6.3.23 34-** Odczyt danych MCO

Nr Opis parametru Warto$¢ domysina 4 zestawy Zmiana Indeks Typ
par. parametrow podczas konwer sji

pracy
34-0* Zapis par. PCD
34-01 | Zapis PCD 1 do MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-02 |Zapis PCD 2 do MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-03 | Zapis PCD 3 do MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-04 | Zapis PCD 4 do MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-05 | Zapis PCD 5 do MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-06 | Zapis PCD 6 do MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-07 | Zapis PCD 7 do MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-08 | Zapis PCD 8 do MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-09 |Zapis PCD 9 do MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-10 | Zapis PCD 10 do MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-2* Odczyt par. PCD
34-21 | Odczyt PCD 1 z MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-22 | Odczyt PCD 2 z MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-23 | Odczyt PCD 3 z MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-24 | Odczyt PCD 4 z MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-25 | Odczyt PCD 5 z MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-26 | Odczyt PCD 6 z MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-27 | Odczyt PCD 7 z MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-28 | Odczyt PCD 8 z MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-29 | Odczyt PCD 9 z MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-30 |Odczyt PCD 10 z MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-4* Wejscia i Wyjscia
34-40 |Wejscia cyfrowe 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-41 | Wyjscia cyfrowe 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-5* Dane procesu
34-50 [Pozycja rzeczywista 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
34-51 |Pozycja zadana 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
34-52 |Rzeczywista pozycja mastera 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
34-53 |Pozycja indeksowa slave 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
34-54 |Pozycja indeksowa mastera 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
34-55 | Potozenie krzywej 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
34-56 |Bfad $ledzenia 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
34-57 |Bfad synchronizagji 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
34-58 | Rzeczywista predkos¢ 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
34-59 |Rzeczywista predkos¢ mastera 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
34-60 | Status synchronizacji 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
34-61 |Status osi 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
34-62 |Status programu 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
34-64 |Status MCO 302 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-65 |Sterowanie MCO 302 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-7* Odczyty diagnostyki
34-70 |Stowo alarmowe MCO 1 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
34-71 |Stowo alarmowe MCO 2 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
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6.3.24 35-** Sensor Input Option

Nr Opis parametru Warto$¢ domysina 4 zestawy Zmiana Indeks Typ
par. parametrow podczas konwer sji

pracy
35-0* Temp. Input Mode
35-00 |Term. X48/4 Temperature Unit [60] °C All set-ups TRUE - Uint8
35-01 |Zacisk X48/4. Typ wejscia [0] Niepodtaczony All set-ups TRUE - Uint8
35-02 |Term. X48/7 Temperature Unit [60] °C All set-ups TRUE - Uint8
35-03 | Zacisk X48/7. Typ wejscia [0] Niepodiaczony All set-ups TRUE - Uint8
35-04 [Term. X48/10 Temperature Unit [60] °C All set-ups TRUE - Uint8
35-05 |Zacisk X48/10. Typ wejsicia [0] Niepodfgczony All set-ups TRUE - Uint8
35-06 |Funkcja alarmu czujnika temperatury [5] Stop i wyt samocz All set-ups TRUE - Uint8
35-1* Temp. Input X48/4
35-14 |Zacisk X48/4. Stata czasowa filtra 0.001 s All set-ups TRUE -3 Uint16
35-15 |Term. X48/4 Temp. Monitor [0] Wytaczona All set-ups TRUE - Uint8
35-16 |Term. X48/4 Low Temp. Limit ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Int16
35-17 |Term. X48/4 High Temp. Limit ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Int16
35-2* Temp. Input X48/7
35-24 | Zacisk X48/7. Stata czasowa filtra 0.001 s All set-ups TRUE -3 Uint16
35-25 [Term. X48/7 Temp. Monitor [0] Wylaczona All set-ups TRUE - Uint8
35-26 |Term. X48/7 Low Temp. Limit ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Int16
35-27 |Term. X48/7 High Temp. Limit ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Int16
35-3* Temp. Input X48/10
35-34 |Term. X48/10 Filter Time Constant 0.001 s All set-ups TRUE -3 Uint16
35-35 [Term. X48/10 Temp. Monitor [0] Wytaczona All set-ups TRUE - Uint8
35-36 |Term. X48/10 Low Temp. Limit ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Int16
35-37 |Term. X48/10 High Temp. Limit ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Int16
35-4* Analog Input X48/2
35-42 | Zacisk X48/2. Dolna skala pradu 4 mA All set-ups TRUE -5 Int16
35-43 | Zacisk X48/2. Gérna skala pradu 20 mA All set-ups TRUE -5 Int16
35-44 |Term. X48/2 Low Ref./Feedb. Value 0 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
35-45 |Term. X48/2 High Ref./Feedb. Value 100 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
35-46 |Zacisk X48/2. Stata czasowa filtra 0.001 s All set-ups TRUE -3 Uint16
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6.4 Listy parametrow - aktywny filtr

6.4.1 0-** Praca/Wyswietlacz

Nr par. Opis parametru Wartos¢ domysina 4 zestawy Zmiana Indeks Typ

parametréow podczas konwer sji

pracy

0-0* Basic Settings
0-01 Language [0] English 1 set-up TRUE - Uint8
0-04 Operating state at power-up (hand) [1] Forced stop All set-ups TRUE - Uint8
0-1* Set-up Operations
0-10 Active set-up [1] Set-up 1 1 set-up TRUE - Uint8
0-11 Edit set-up [1] Set-up 1 All set-ups TRUE - Uint8
0-12 This set-up linked to [0] Not linked All set-ups FALSE - Uint8
0-13 Readout: Linked set-ups 0 N/A All set-ups FALSE Uint16
0-14 Readout: Edit set-ups/channel 0 N/A All set-ups TRUE Int32
0-2* LCP Display
0-20 Display line 1.1 small 30112 All set-ups TRUE - Uint16
0-21 Display line 1.2 small 30110 All set-ups TRUE - Uint16
0-22 Display line 1.3 small 30120 All set-ups TRUE - Uint16
0-23 Display line 2 large 30100 All set-ups TRUE - Uint16
0-24 Display line 3 large 30121 All set-ups TRUE - Uint16
0-25 My personal menu ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 Uint16
0-4* LCP Keypad
0-40 [Hand on] key on LCP [1] Enabled All set-ups TRUE - Uint8
0-41 [Off] key on LCP [1] Enabled All set-ups TRUE - Uint8
0-42 [Auto on] key on LCP [1] Enabled All set-ups TRUE - Uint8
0-43 [Reset] key on LCP [1] Enabled All set-ups TRUE - Uint8
0-5* Copy/Save
0-50 LCP copy [0] No copy All set-ups FALSE - Uint8
0-51 Set-up copy [0] No copy All set-ups FALSE - Uint8
0-6* Password
0-60 Main menu password 100 N/A 1 set-up TRUE 0 Int16
0-61 Access to main menu w/o password [0] Full access 1 set-up TRUE - Uint8
0-65 Quick menu password 200 N/A 1 set-up TRUE 0 Int16
0-66 Access to quick menu w/o password [0] Full access 1 set-up TRUE - Uint8
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6.4.2 5-** We/wy cyfrowe

Nr par. Opis parametru Wartos¢ domysina 4 zestawy Jedynie FC Zmiana Indeks Typ
parametréw 302 podczas konwer sji
pracy
5-0* Digital 1/0 mode
5-00 Digital 1/0 mode [0] PNP All set-ups FALSE - Uint8
5-01 Terminal 27 mode [0] Input All set-ups TRUE - Uint8
5-02 Terminal 29 mode [0] Input All set-ups X TRUE - Uint8
5-1* Digital Inputs
5-10 Terminal 18 digital input [8] Start All set-ups TRUE - Uint8
5-1 Terminal 19 digital input [0] No operation All set-ups TRUE - Uint8
5-12 Terminal 27 digital input [0] No operation All set-ups TRUE - Uint8
5-13 Terminal 29 digital input [0] No operation All set-ups TRUE - Uint8
5-19 Terminal 37 safe stop [1] Safe Stop Alarm 1 set-up TRUE - Uint8
5-3* Digital Outputs
5-30 Terminal 27 digital output [0] No operation All set-ups TRUE - Uint8
5-31 Terminal 29 digital output [0] No operation All set-ups X TRUE - Uint8
5-4* Relays
5-40 Function relay [0] No operation All set-ups TRUE - Uint8
5-41 On delay, relay 030s All set-ups TRUE -2 Uint16
5-42 Off delay, relay 030s All set-ups TRUE -2 Uint16
6.4.3 8-** Kom. i opcje
Nr par. Opis parametru Wartos¢ domysina 4 zestawy Zmiana Indeks Typ
parametréw | podczas pracy| konwer sji
8-0* General Settings
8-01 Control site [0] Digital and ctrl.word All set-ups TRUE - Uint8
8-02 Control word source null All set-ups TRUE - Uint8
8-03 Control word timeout time 10s 1 set-up TRUE -1 Uint32
8-04 Control word timeout function [0] Off 1 set-up TRUE - Uint8
8-05 End-of-timeout function [1] Resume set-up 1 set-up TRUE - Uint8
8-06 Reset control word timeout [0] Do not reset All set-ups TRUE - Uint8
8-3* FC Port Settings
8-30 Protocol [1] FC MC 1 set-up TRUE - Uint8
8-31 Address 2 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint8
8-32 FC port baud rate [2] 9600 Baud 1 set-up TRUE - Uint8
[0] Even parity, [1] Stop
8-33 Parity/stop bits bit All set-ups TRUE Uint8
8-35 Minimum response delay 10 ms All set-ups TRUE -3 Uint16
8-36 Max response delay 5000 ms 1 set-up TRUE -3 Uint16
8-37 Max inter-char delay 25 ms 1 set-up TRUE -3 Uint16
8-4* FC MC Protocol Set
8-42 PCD write configuration [1685] FC port CTW 1 All set-ups TRUE Uint16
8-43 PCD read configuration [1603] Status word All set-ups TRUE Uint16
8-5* Digital/Bus
8-53 Start select [3] Logic OR All set-ups TRUE - Uint8
8-55 Set-up select [3] Logic OR All set-ups TRUE - Uint8
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6.4.4 14-** Funkcje specjalne

Nr par. Opis parametru Wartos¢ domysina 4 zestawy Zmiana Indeks Typ

parametréow podczas konwer sji

pracy

14-2* Trip Reset
14-20 Reset mode [0] Manual reset All set-ups TRUE - Uint8
14-21 Automatic restart time 10s All set-ups TRUE 0 Uint16
14-22 Operation mode [0] Normal operation All set-ups TRUE - Uint8
14-23 Typecode setting null 2 set-ups FALSE - Uint8
14-28 Production settings [0] No action All set-ups TRUE - Uint8
14-29 Service code 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
14-5* Environment
14-50 RFI filter [1] On 1 set-up FALSE - Uint8
14-53 Fan monitor [1] Warning All set-ups TRUE - Uint8
14-54 Bus partner 1 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint16
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6.4.5 15-** Informacje na temat przetwornicy czestotliwosci

Nr par. Opis parametru Wartos¢ domysina 4 zestawy Zmiana Indeks Typ

parametrow podczas konwer sji

pracy

15-0*% Operating Data
15-00 Operating hours 0h All set-ups FALSE 74 Uint32
15-01 Running hours 0h All set-ups FALSE 74 Uint32
15-03 Power ups 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
15-04 Over temps 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
15-05 Over volts 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
15-07 Reset running hours counter [0] Do not reset All set-ups TRUE - Uint8
15-1* Data Log Settings
15-10 Logging source 0 2 set-ups TRUE - Uint16
15-11 Logging interval ExpressionLimit 2 set-ups TRUE -3 TimD
15-12 Trigger event [0] False 1 set-up TRUE - Uint8
15-13 Logging mode [0] Log always 2 set-ups TRUE - Uint8
15-14 Samples before trigger 50 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint8
15-2* Historic Log
15-20 Historic log: event 0 N/A All set-ups FALSE Uint8
15-21 Historic log: value 0 N/A All set-ups FALSE Uint32
15-22 Historic log: time 0 ms All set-ups FALSE -3 Uint32
15-3* Fault Log
15-30 Fault log: error code 0 N/A All set-ups FALSE Uint16
15-31 Fault log: value 0 N/A All set-ups FALSE Int16
15-32 Fault log: time O0s All set-ups FALSE 0 Uint32
15-4* Unit Identification
15-40 FC type 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[6]
15-41 Power section 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-42 Voltage 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-43 Software version 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr([5]
15-44 Ordered typecode string 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[40]
15-45 Actual typecode string 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[40]
15-46 Unit ordering no 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[8]
15-47 Power card ordering no 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[8]
15-48 LCP ID no 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-49 SW ID control card 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-50 SW ID power card 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-51 Unit serial number 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[10]
15-53 Power card serial number 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[19]
15-6* Option Ident
15-60 Option mounted 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[30]
15-61 Option SW version 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-62 Option ordering No 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr([8]
15-63 Option serial No 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[18]
15-70 Option in slot A 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[30]
15-71 Slot A option SW version 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-72 Option in slot B 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[30]
15-73 Slot B option SW version 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-74 Option in slot CO/EO 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[30]
15-75 Slot CO option SW version 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-76 Option in slot C1/E1 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[30]
15-77 Slot C1 option SW version 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
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Nr par. Opis parametru Wartos¢ domysina 4 zestawy Zmiana Indeks Typ
parametréow podczas konwer sji
pracy
15-9* Parameter Info
15-92 Defined parameters 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
15-93 Modified parameters 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
15-98 Unit identification 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[40]
15-99 Parameter metadata 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
6.4.6 16-** Odczyty danych
Nr par. Opis parametru Wartos¢ domysina 4 zestawy Zmiana Indeks Typ
parametrow | podczas pracy| konwer sji
16-0* General Status
16-00 Control word 0 N/A All set-ups FALSE V2
16-03 Status word 0 N/A All set-ups FALSE V2
16-3* AF Status
16-30 DC link voltage oV All set-ups FALSE 0 Uint16
16-34 Heatsink temp. 0°C All set-ups FALSE 100 Uint8
16-35 Inverter thermal 0 % All set-ups FALSE 0 Uint8
16-36 Inv. nom. current ExpressionLimit All set-ups FALSE -2 Uint32
16-37 Inv. max. current ExpressionLimit All set-ups FALSE -2 Uint32
16-39 Control card temp. 0°C All set-ups FALSE 100 Uint8
16-40 Logging buffer full [0] No All set-ups TRUE - Uint8
16-49 Current fault source 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint8
16-6* Inputs & Outputs
16-60 Digital input 0 N/A All set-ups FALSE Uint16
16-66 Digital output [bin] 0 N/A All set-ups FALSE Int16
16-71 Relay output [bin] 0 N/A All set-ups FALSE Int16
16-8* Fieldbus & FC Port
16-80 Fieldbus CTW 1 0 N/A All set-ups FALSE V2
16-84 Comm. option STW 0 N/A All set-ups FALSE V2
16-85 FC port CTW 1 0 N/A All set-ups FALSE 0 V2
16-9* Diagnosis Readouts
16-90 Alarm word 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
16-91 Alarm word 2 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
16-92 Warning word 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
16-93 Warning word 2 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
16-94 Ext. status word 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
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6.4.7 300-** AF Settings

NOTYFIKACJA

Except for 300-10 Napiecie znamionowe aktywnego filtru, it is not recommended to change the settings in this parameter
group for the Low Harmonic Drive

Nr par. Opis parametru Warto$¢ domysina 4 zestawy Zmiana Indeks Typ
parametrow podczas [ konwer sji
pracy
300-0* General Settings
300-00 Harmonic cancellation mode [0] Overall All set-ups TRUE - Uint8
300-01 Compensation priority [0] Harmonics All set-ups TRUE - Uint8
300-08 Lagging reactive current [0] Disabled All set-ups FALSE Uint8
300-1* Network Settings
300-10 Active filter nominal voltage ExpressionLimit 2 set-ups FALSE 0 Uint32
300-2* CT Settings
300-20 CT primary rating ExpressionLimit 2 set-ups FALSE 0 Uint32
300-24 CT Sequence [0] L1, L2, L3 2 set-ups FALSE - Uint8
300-25 CT Polarity [0] Normal 2 set-ups FALSE - Uint8
300-26 CT Placement [1] Load Current 2 set-ups FALSE - Uint8
300-27 Number of CTs per phase 1 All set-ups FALSE Uint8
300-29 Start auto CT detection [0] Off All set-ups FALSE - Uint8
300-3* Compensation
300-30 Compensation points 00A All set-ups TRUE -1 Uint32
300-35 Cosphi reference 0.500 N/A All set-ups TRUE -3 Uint16
300-4* Paralleling
300-40 Master follower selection [2] Not Paralleled 2 set-ups FALSE - Uint8
300-41 Follower ID 1 N/A 2 set-ups FALSE Uint32
300-42 Num. of follower AFs 1 N/A 2 set-ups FALSE Uint32
300-5* Sleep Mode
300-50 Enable sleep mode null 2 set-ups TRUE - Uint8
300-51 Sleep mode trig source [0] Mains current All set-ups TRUE - Uint8
300-52 Sleep mode wake up trigger ExpressionLimit All set-ups TRUE Uint32
300-53 Sleep mode sleep trigger 80 % All set-ups TRUE Uint32
6.4.8 301-** AF Readouts
Nr par. Opis parametru Wartos¢ domysina 4 zestawy Zmiana Indeks Typ
parametréw | podczas |konwer sji
pracy
301-0* Output Currents
301-00 Output current [A] 0.00 A All set-ups TRUE -2 Int32
301-01 Output current [%] 0.0 % All set-ups TRUE -1 Int32
301-1* Unit Performance
301-10 THD of current [%] 0.0 % All set-ups TRUE -1 Uint16
301-12 Power factor 0.00 N/A All set-ups TRUE -2 Uint16
301-13 Cosphi 0.00 N/A All set-ups TRUE -2 Int16
301-14 Leftover currents 0.0 A All set-ups TRUE -1 Uint32
301-2* Mains Status
301-20 Mains current [A] 0A All set-ups TRUE Int32
301-21 Mains frequency 0 Hz All set-ups TRUE Uint8
301-22 Fund. mains current [A] 0A All set-ups TRUE Int32
MG37A249 Danfoss A/S © Wer. 2014-02-07 Wszelkie prawa zastrzezone. 111




Przyktady zastosowan Instrukcja obstugi

7 Przyktady zastosowan

7.1 Wprowadzenie Parametry
= Funkcja Ustawienie
Przyktady w niniejszym punkcie opisuja skrétowo przyktady § 1-29 Auto. [1] Aktywna
typowych aplikacji. g dopasowanie do | petna AMA
" [silnika (AMA)
. Ustawienia parametréw sa regionalnymi 5-12 Zacisk 27 - |[0] Brak
wartosciami domysinymi, chyba Zze wskazano wej. cyfrowe dziatania

inaczej (wybrano w 0-03 Ustawienia regionalne) * = Wartos¢ domyslna

. Parametry powigzane z zaciskami i ich Uwagi/komentarze: Nalezy

ustawieniami przedstawiono obok ilustragcji ustawi¢ grupe parametrow 7-2*

Dane silnika zgodnie z

. Jezeli wymaga sie ustawien przetaczania zaciskow o
podtaczonym silnikiem
analogowych A53 lub A54, s one wskazane na
ilustracjach

7.2 Przyktady aplikacji
UWAGA

Termistory musza korzysta¢ ze wzmocnionej lub
podwadjnej izolacji, zgodnie z wymaganiami izolacji PELV.

Parametry
=4 Funkcja Ustawienie
o Tabela 7.2 AMA bez podtaczonego T27
§ 1-29 Auto. [1] Aktywna
o .
3 dopasowanie do |petna AMA Parametry
silnika (AMA) - —
512 Zacisk 27 27 Wybi o Funkcja Ustawienie
- acis| - ie
S i y dg Sl6-10 Zacisk 53.  [0,07 v*
wej. cyfrowe silnika, odwr )
) < 3| Dolna skala
* = Wartos¢ domyslna 0 =
- - napiecia
Uwag!/lkomentarze. Nale’zy . 611 Zacisk 53. 110 v*
ustawi¢ grupe parametrow 1-2 Gorna skala
Dane silnika zgodnie z -
napiecia

ot ilniki
podigczonym sfinfkiem 6-14 Zacisk 53. |0 obr./min

Dolna skala zad./

sprz. zwr.
6-15 Zacisk 53. 1500
Goérna skala obr./min
+ zad./sprz. zwr.

* = Wartos¢ domyslna

Uwagi/komentarze:

-10-+10V

Tabela 7.1 AMA z podtaczonym T27

Tabela 7.3 Wartos¢ zadana predkosci, analogowa (napieciowa)
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Parametry Speed =

e Funkcja Ustawienie S
86-12 zacisk 53. |4 mA* g
o ™M
3| Dolna skala -
«o

pradu

6-13 Zacisk 53. |20 mA*

Gorna skala Start (18)

pradu

6-12 Zacisk 53. |0 obr/min llustracja 7.1 Start/stop z bezpiecznym wylaczaniem momentu

Dolna skala zad./

sprz. zwr.

6-15 Zacisk 53. [1500 Parametry

Gorna skala obr./min o Funkcja Ustawienie

zad./sprz. zwr. § 5-10 Zacisk 18 - |[9] Start

* = Wartos¢ domyslna g wej. cyfrowe impulsowy

Uwagi/komentarze: ~[5-12 Zacisk 27 - | [6] Stop,
wej. cyfrowe odwrécony

4-20mA

* = Wartos¢ domyslna

Uwagi/komentarze:

Po ustawieniu 5-12 Zacisk 27 -

wej. cyfrowe na [0] Brak
dziatania nie trzeba stosowac

A53
przewodu zwierajagcego na
Tabela 7.4 Wartos¢ zadana predkosci, analogowa (pradowa) zacisku 27.
Parametry
FC = Funkcja Ustawienie

YV 2 S|5-10 Zacisk 18 - |[8] Start*
+24V 13 g wej. cyfrowe
DIN 18— —% 7 |5-12 Zacisk 27 - |[0] Brak
DIN 19 wej. cyfrowe dziatania
com 20 5-19 Zacisk 37 - |[1] Alarm
DIN 27 bezp. stop bezp. stopu Tabela 7.6 Start/stop impulsowy
DIN 2 * = Wartos¢ domyslna
i :: Z Uwagi/komentarze: Speed E
OIN 5 Po ustawieniu 5-12 Zacisk 27 - %

wej. cyfrowe na [0] Brak =
+10 50 dziatania nie trzeba stosowac -
AN 53 przewodu zwierajagcego na
AN 54 zacisku 27. \
AOUT 42 —
oM 39 Latched Start (18)
/\ Stop Inverse (27)

llustracja 7.2 Start impulsowy/Stop, odwrécony
Tabela 7.5 Polecenie Start/Stop z opcja bezpiecznego

wylaczania momentu

MG37A249 Danfoss A/S © Wer. 2014-02-07 Wszelkie prawa zastrzezone. 113



Danfis

Przyktady zastosowan

Instrukcja obstugi

Parametry Parametry
= Funkcja Ustawienie o Funkcja Ustawienie
% 5-10 Zacisk 18 - |[8] Start § 5-11 Zacisk 19 - |[1] Reset
§ wej. cyfrowe é wej. cyfrowe
“{5-11 Zacisk 19 - |[10] Zmiana =[* = Wartoé¢ domyéina
wej. cyfrowe kierunku Uwagi/komentarze:
obr*
5-12 Zacisk 27 - [0] Brak
wej. cyfrowe dziatania
5-14 Zacisk 32 - [16] Prog
wej. cyfrowe wart zad
Bit0
5-15 Zacisk 33 - [17] Prog
wej. cyfrowe wart zad
Bit1
parametr 3-10 Pro
gramowana wart.
zadana
Programowana 25%
wart. zad. 0 50%
Programowana 75%
wart. zad. 1 100% Tabela 7.8 Reset alarmu zewnetrznego
Programowana
wart. zad. 2 Parametry
Programowana =) Funkcja Ustawienie
wart. zad. 3 %]6-10 Zacisk 53. [0,07 v*
* = Wartos¢ domyslina g Dolna skala
Uwagi/komentarze: 2 napiecia
6-11 Zacisk 53. 10 v*
Gorna skala
napiecia

Tabela 7.7 Start/stop ze zmiang kierunku obrotéw i 4

6-14 Zacisk 53. |0 obr./min
zaprogramowanymi predkosciami Dolna skala zad./

sprz. zwr.

6-15 Zacisk 53. 1500

Gorna skala obr./min

zad./sprz. zwr.

* = Wartos¢ domyslna

Uwagi/komentarze:

A53

Tabela 7.9 Wartos¢ zadana predkosci (za pomoca recznego
potencjometru)
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Parametry Parametry
= Funkcja Ustawienie o Funkcja Ustawienie
2[5-10 Zacisk 18 - | [8] Start* (830 Protokst | FC*
S| wej. cyfrowe 8(8-31 Adres 1%
"|5-12 zacisk 27 - [19] Zatrzas. - magistrali
wej. cyfrowe wart. zad. 8-32 Szybkos¢ 9600*
5-13 Zacisk 29 - |[21] transmisji
wej. cyfrowe Zwiekszanie * = Wartos¢ domyslna
predk. Uwagi/komentarze:
5-14 Zacisk 32 - [22] Zmniej- W powyzszych parametrach
wej. cyfrowe szanie predk. nalezy wybra¢ protokot, adres i

. » -
= Wartos¢ domysina szybkos¢ transmisji.

Uwagi/komentarze:

RS-485

Tabela 7.10 Przyspiesz/zwolnij

termistorowe

Freeze ref (27)
|
Speed up (29)
Speed down (32)

llustracja 7.3 Przyspiesz/zwolnij

Parametr 1-93 Zr |[1] Wej.
6dto termistor analogowe
53

* = Wartos¢ domysina

e
g
a Tabela 7.11 Potaczenie przez sie¢ RS-485
[=]
Speed 1 2
[
Reference f=——=—-— { : I : | Parametry
o O | o Funkcja Ustawienie
! : 1 : : ! " & 1-90 Zabezp. [2]
I
Start (18) ' T I ! g termiczne silnika | Wytaczenie
| [} | | —]
ERE T
| 1 1 |
|
|
T

Uwagi/komentarze:
Jesli wymagane jest wyfacznie
ostrzezenie, nalezy wybrac [1]
Termistor-ostrzez. w
1-90 Zabezp. termiczne silnika.

Tabela 7.12 Termistor silnika
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SL - zdarzenie Komparator 0

13-52 Sterownik |[32] Ustaw
SL - funkcja wyj. cyfrowe
A w stan

niski

parametr 5-40 Pr [ [80] Wyjscie
zekaznik, funkcja | cyfr. SL A

* = Wartos¢ domyslna

Uwagi/komentarze:

Po przekroczeniu ograniczenia
monitora sprzezenia zwrotnego
jest generowane Ostrzezenie
90. SLC monitoruje Ostrzezenie
90 i jezeli jego wartoscia bedzie
,PRAWDA", Przekaznik 1
zostanie wiaczony.

Urzadzenia zewnetrzne moga
wygenerowac komunikaty o
koniecznosci przeprowadzenia
obstugi. Jezeli btad sprzezenia
zwrotnego spadnie ponizej
ograniczenia w czasie 5 s,
przetwornica czestotliwosci
bedzie kontynuowata prace, a
ostrzezenie zostanie usuniete.
Przekaznik 1 bedzie jednak
wcigz wiaczony do czasu
nacisniecia [Reset] na LCP.

Parametry Parametry
= Funkcja Ustawienie
2[4-30 Funk. utraty [ [1] 2| Funkda Ustawienie
[2a] —
&|sprzez. zwrt. Ostrzezenie &|1-00 Tryb [0] Otw. petla
- =) . .
4-31 Btad predk. [ 100 obr./min @ konfiguracyjny | pred.
sprzez. zwrt 1-01 Algorytm | [1] VVCP!us
4-32 Timeout 5s sterowania
utraty sprzez. silnikiem
Zwrt. parametr 5-40 Pr |[32] Ster.
7-00 Predkoé¢ [2] MCB 102 zekaznik, funkcja | ham. mech.
PID zrédto 5-10 Zacisk 18 - |[8] Start*
sprzezenia wej. cyfrowe
17-11 Rozdzielcz | 1024* 5-11 Zacisk 19 - [[11] Start ze
0$¢ (PPR) wej. cyfrowe zm kier obr
13-00 Sterownik [[1] Wt 1-71 Op6znienie |0,2
SL - tryb pracy startu
13-01 Poczatek |[19] 1-72 Funkcja [5] VVCPlus/
zdarzenia Ostrzezenie startu FLUX
13-02 Koniec [44] Klawisz zgodnie z
R zdarzenia Reset ruchem
: 13-10 Argument |[21] Nr wskazéwek
komparatora ostrzezenia Zegara
13-11 Operator |[1]=* 1-76 Prad Im,n
komparatora startowy
13-12 Wartos$¢ 90 parametr 2-20 Pr | Zaleznie od
komparatora ad zwalniania aplikacji
13-51 Sterownik |[22] hamulca
parametr 2-21 Pr | Potowa

edkos¢ do
zafgcz. hamulca
[obr/min]

zZnamionowej
wartosci
poslizgu
silnika

* = Wartos¢ domysina

Uwagi/komentarze:

Tabela 7.13 Uzywanie SLC do ustawiania przekaznika

Tabela 7.14 Sterowanie hamulcem mechanicznym (petla
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. ° 7.3.2 Start/stop impulsowy
1-76 %
— Gument _ /\ ] Zacisk 18 = 5-10 Zacisk 18 - wej. cyfrowe [9] Start impulsowy
Soeed ,.: .................... i Zacisk 27= 5-12 Zacisk 27 - wej. cyfrowe [6] Stop, odwrécony
e ' ; > Zacisk 37 = Bezpieczne wylaczanie momentu
— Lo M } L Time
1-71 2-21 1-71 ] 221
|
| GG
Start (18) | : o ~ 130BA156.12
s I = -
revers}re\lgr;t 19) ,_ — i L(I) LII7
+ a o
R 12(13(18]|19|27|29|32({33|20|37
elay output (o | e e e e e [ e |
oven o|o|ololojololojolo
IC)I IOI f )I IOI ICDI IOI IOI IOI IOI I@I

llustracja 7.4 Sterowanie hamulcem mechanicznym (petla
otwarta)

7.3 Przyktady pofaczen do sterowania
silnikiem z dostarczaniem sygnatu
zewnetrznego

NOTYFIKACJA

Ponizsze przyktady dotycza wylacznie karty sterujacej
przetwornicy czestotliwosci (prawy LCP), a nie filtra.

7.3.1 Start/Stop

Zacisk 18 = 5-10 Zacisk 18 - wej. cyfrowe [8] Start

Zacisk 27 = 5-12 Zacisk 27 - wej. cyfrowe [0] Brak dziatania
(Domyslnie wybieg silnika, odwr)

Zacisk 37 = bezpieczny stop

130BA155.12

P 5-10 [8

37

O O3] +24v

o

»

o
©O[R| P 5-12 [0]

N

©

(o]

N

(oY)

W

N

o

HO O

OO
3
\
\
}
\
R&*

—0 0
OO

Start/Stop Bezpieczny stop

Predkos¢

Start/Stop
(18)

llustracja 7.5 Parametry startu/stopu

Start Stop
odwrdcony

Bezpieczny stop

Predkosc¢

Start (18)

Stop
odwrécony L

llustracja 7.6 Parametry startu/stopu impulsowego
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7.3.3 Przyspiesz/zwolnij

Zaciski 29/32 = Przyspieszenie/zwolnienie

Zacisk 18 = 5-10 Zacisk 18 - wej. cyfrowe Start [9]

(ustawienia domysine)

Zacisk 27 = 5-12 Zacisk 27 - wej. cyfrowe [19]
Zatrzasnij wartos¢ zadanq

Zacisk 29 = 5-13 Zacisk 29 - wej. cyfrowe [21]
Zwiekszenie predkosci

Zacisk 32 = 5-14 Zacisk 32 - wej. cyfrowe [22]
Zmniejszenie predkosci

12 +24V

18 Par.5-10

27 Par.5-12

29 Par.5-13
[ ]]

32 Par.5-14

37

llustracja 7.7 Parametry regulacji predkosci

130BA021.12

7.3.4 Warto$¢ zadana potencjometru

Wartos¢ zadana napiecia przez potencjometr
Zrédto wartosci zadanej 1 = [1] Wejscie analogowe
53 (ustawienia domysine)

Zacisk 53, niskie napiecie =0V
Zacisk 53, wysokie napiecie = 10 V
Zacisk 53, niska wart. zad/sprzez. zwr = 0 obr./min

Zacisk 53, wysoka wart. zad/sprzez. zwr = 1500
obr./min

Przetacznik 5201 = WYL. (U)

< p
£ ¥
] &
: 2
Predkos¢ obr./min. + J/ -
AP6-15 39(42(50(53|54|55
O|0]|O|0|0|O
IOI IOII DII DI IOI ICDI
VZ Napiecie= o
s Znamionowe T —
Y " o N
. P6-1110V
Ve
7/
4 1kQ

llustracja 7.8 Wartos¢ zadana napiecia z potencjometru
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8 Komunikaty statusu

8.1 Wyswietlanie statusu

Jesli przetwornica czestotliwosci jest w trybie statusu,
komunikaty o statusie sa generowane automatycznie przez
przetwornice i pokazywane w dolnym wierszu
wyswietlacza (patrz llustracja 8.1).

Zdalny Wartos¢ zadana predkosci pochodzi z
sygnatéw zewnetrznych, portu komunikacji
szeregowej lub wewnetrznych programo-
wanych wartosci zadanych.

Lokalny Przetwornica czestotliwosci korzysta ze

sterowania [Hand On] lub wartosci zadanych
pochodzacych z panelu LCP.

1) ‘ E, Tabela 8.2 Pochodzenie wart. zadanej
799RPM 7.83A 36.4kW | 2
0.000 3
5300 - Hamulec AC Wybrano hamulec AC w 2-10 Funkcja
hamowania. Hamulec AC powoduje
nadmierne namagnetyzowanie silnika w celu
wykonania kontrolowanego zwolnienia.
Auto || Remote Ramping AMA zak. OK AMA (automatyczne dopasowanie silnika)
Hand[| Local Stop s
off _Ifunnjng wykonano pomysinie.
oggin
. 99ing AMA gotow. AMA (automatyczne dopasowanie silnika) jest
Stand by gotowe do wykonania. Nacisna¢ przycisk
I [Hand on], aby uruchomic.
1 2 3
AMA praca Proces AMA (automatycznego dopasowania
silnika) trwa.
1| Tryb pracy (patrz Tabela 8.1) Hamowanie Czopper hamulca pracuje. Generowana
2 | Miejsce wartosci zadanej (patrz Tabela 8.2) energia jest pochfaniana przez rezystor
3 | Status pracy (patrz Tabela 8.3) hamowania.
Hamowanie Czopper hamulca pracuje. Osiggnieto ograni-
llustracja 8.1 Wyswietlanie statusu max. czenie mocy rezystora hamowania.
Wybieg silnika e Odwrotny wybieg silnika wybrano jako

8.2 Opisy komunikatéw statusu

Tabele od Tabela 8.1 do Tabela 8.3 zawierajg opisy stow w
komunikatach statusu.

Wyt Przetwornica czestotliwosci nie odpowiada na
zaden sygnat sterujacy az do chwili nacisniecia
przycisku [Auto On] lub [Hand On].

Auto On Przetwornica czestotliwosci jest sterowana z

zaciskow sterowania i/lub magistrali
komunikacji szeregowej.

Do sterowania urzadzeniem stuzg przyciski
nawigacyjne na LCP. Polecenia zatrzymania,
resetowanie alarmu, zmiana kierunku obrotow,
hamowanie DC i inne sygnaty przesytane
przez zaciski sterowania powodujg uniewaz-

nienie sterowania lokalnego. .

Tabela 8.1 Tryb pracy

funkcje wejscia cyfrowego (grupa
parametréw 5-1* Wejscia cyfrowe).
Odpowiadajacy jej zacisk nie jest
podtaczony.

o Wybieg silnika wigczony przez port
komunikacji szeregowe;j.

Kontr. proc.zwal.

Kontrolowane zatrzymanie wybrano w

14-10 Awaria zasilania.

o Napiecie zasilania jest ponizej wartosci
ustawionej w 14-11 Napiecie zasilania przy
awarii zasilania podczas awarii zasilania.

e Przetwornica czestotliwosci zatrzymuje
silnik poprzez kontrolowane zatrzymanie.

Duzy prad Prad wyjsciowy przetwornicy czestotliwosci
przekracza ograniczenie ustawione w
4-51 OstrzezZenie o duZzym prqdzie.

Niski prad Prad wyjsciowy przetwornicy czestotliwosci

jest ponizej ograniczenia ustawionego w
4-52 Ostrzezenie o matej predkosci.

Trzymanie DC

W 1-80 Funkcja przy stopie wybrano trzymanie
statopradowe i aktywowano polecenie stop.
Silnik jest utrzymywany przez prad DC
ustawiony w 2-00 Prqd trzymania/podgrzania
DC.

MG37A249
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Stop DC

Silnik jest utrzymywany pradem DC (2-01 Prqd
hamulca DC) przez okreslony czas (2-02 Czas
hamowania DC).
e Hamowanie DC zostato wtaczone w
2-03 Pred.dla zatqcz.hamow.DClobr./min] i
aktywowano polecenie stop.

e Hamowanie DC (odwrotne) wybrano jako
funkcje wejscia cyfrowego (grupa
parametréw 5-1* Wejscia cyfrowe).
Odpowiadajacy jej zacisk jest aktywny.

e Hamowanie DC zostato wiaczone przez
port komunikacji szeregowe;j.

Sp. zw. wys.

Suma wszystkich wiaczonych sprzezen
zwrotnych przekracza ograniczenie ustawione
w 4-57 Ostrzezenie o Wys.sprzez.zwr..

Jog

Silnik pracuje wedtug programu wprowa-
dzonego do 3-19 Predkos¢ przy pracy przer.
[RPM].

e Prace manewrowq wybrano jako funkcje
wejscia cyfrowego (grupa parametréw 5-1*
Wejscia cyfrowe). Odpowiadajacy jej zacisk
jest aktywny.

e Funkcja pracy manewrowej zostata
wiaczona przez port komunikacji
szeregowej.

e Funkcja pracy manewrowej zostata
wybrana w reakgji na funkcje monito-
rowania. Funkcja monitorowania jest
aktywna.

Sp. zw. nis.

Suma wszystkich wiaczonych sprzezen
zwrotnych jest ponizej ograniczenia
ustawionego w 4-56 Ostrzezenie o niskim

sprzez.zwr.

Zatrz. wyj.

Zdalna warto$¢ zadana jest aktywna, co

utrzymuje obecna predkosc.

e Zatrzasniecie wyjscia wybrano jako funkcje
wejscia cyfrowego (grupa parametréw 5-1%
Wejscia cyfrowe). Odpowiadajacy jej zacisk
jest aktywny. Regulacja predkosci jest
mozliwa wytacznie dzieki zaciskom
zaprogramowanym na funkcje zwiekszania
predkosci i zmniejszania predkosci.

e Utrzymanie rozpedzania/zatrzymania
zostato wlaczone przez port komunikacji
szeregowej.

Spr silnika

W 1-80 Funkcja przy stopie wybrano
Sprawdzenie silnika. Wiaczono polecenie
zatrzymania. Aby upewnic sig, czy
przetwornica czestotliwosci i silnik sg
potaczone ze sobg, do silnika przyktadany jest
prad testowy ciagty.

Kon prz ob DC

Kontrola przepiecia zostata wtaczona w

2-17 Kontrola przepie¢, [2] Wigczone.
Podtaczony silnik podaje energie generowang
do przetwornicy czestotliwosci. Kontrola
przepiecia reguluje wspdtczynnik V/Hz, aby
pracowat w trybie sterowanym i aby zapobiec
wyltaczeniu awaryjnemu przetwornicy czestot-
liwosci.

Zadanie zatrza$-

Wydane zostato polecenie zatrzasnigcia

Wyt ukt mocy

(Tylko przetwornice czestotliwosci z zainsta-
lowanym zewnetrznym zasilaniem 24 V).
Odcieto zasilanie przetwornicy czestotliwosci,
lecz karta sterujaca jest zasilana z
zewnetrznego zrédta 24 V.

nigcia wyjécia, lecz silnik bedzie zatrzymany d.o Tryb zabez. Wiaczono tryb zabezpieczen. Jednostka
momentu otrzymania sygnatu pozwalajacego wykryla status krytyczny (przetezenie lub
na uruchomienie. przepiecie).
Zatrz. w zad Zatrzasniecie wartosci zadanej wybrano jako o Czestotliwos¢ przefaczania jest zmniejszana
funkcje wejscia cyfrowego (grupa parametrow do 4 kHz, aby zapobiec wylaczeniu
5-1* Wejscia cyfrowe). Odpowiadajacy jej zacisk awaryjnemu.
jest aktywny. Przetwornica czestotliwosci
L . L, . o Jezeli to mozliwe, tryb zabezpieczen
zapisuje rzeczywista wartos¢ zadana. Zmiana )
wartosci zadanej jest mozliwa wylacznie dzieki zostaje wylaczony po ok. 10 s.
zaciskom zaprogramowanym na funkcje e Tryb zabezpieczen mozna ograniczy¢ w
zwigkszania predkosci i zmniejszania 14-26 OpdZ. wytqcz. przy bfed.
_ predkosci. Szybkie zatrz Silnik zostaje zatrzymany szybkim zatrzy-
Zadanie Jog Wydane zostato polecenie JOG, lecz silnik maniem 3-81 Czas szybkiego rozpedz./zatrzym..
pozostanie zatrzymany do momentu e Szybkie zatrzymanie odwrotne wybrano jako
otrzymania z wejscia cyfrowego sygnatu funkcje wejécia cyfrowego (grupa
pozwolenia na uruchomienie. parametrow 5-1* Wejscia cyfrowe).
Odpowiadajacy jej zacisk jest aktywny.

o Funkcja szybkiego zatrzymania zostata
wiaczona przez port komunikacji
szeregowej.
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Rozp./zatrz.

Silnik rozpedza sig/zwalnia dzieki aktywnemu
rozpedzeniu/zwalnianiu. Nie osiagnieto
wartosci zadanej, wartosci ograniczenia ani
stanu spoczynku.

Wart.zad.wys Suma wszystkich aktywnych wartosci
zadanych przekracza ograniczenie wartosci
zadanych ustawione w 4-55 OstrzeZenie wysoka
wartos¢ zadana.

Wart.zad.nis Suma wszystkich aktywnych wartosci

zadanych jest ponizej ograniczenia wartosci
zadanych ustawionego w 4-54 Ostrzezenie
niska wartos¢ zadana.

Pr z wart zad

Przetwornica czestotliwosci pracuje w zakresie
wartosci zadanych. Wartos¢ sprzezenia
zwrotnego odpowiada wartosci zadanej.

Zadanie Wydano polecenie start, lecz silnik jest

przebiegu zatrzymany do momentu otrzymania z wejscia
cyfrowego sygnatu pozwalajacego na urucho-
mienie.

Praca Silnik jest napedzany przez przetwornice

czestotliwosci.

Tryb udpienia

Wiaczono funkcje oszczedzania energii. Silnik
jest wylaczony, ale w miare potrzeb zostanie
automatycznie wigczony.

Pred. wys. Predko$¢ obrotowa silnika przekracza wartosc
ustawiong w 4-53 Ostrzezenie o duzej predkosci.

Pred. nis. Predkos¢ obrotowa silnika jest ponizej
wartosci ustawionej w 4-52 Ostrzezenie o matej
predkosci.

Gotowosc W trybie Auto On przetwornica czestotliwosci

uruchamia silnik sygnatem startu z wyjscia
cyfrowego lub poprzez port komunikacji
szeregowej.

Opozn. startu

W 1-71 Opdznienie startu ustawiono
opdznienie startu. Wigczono polecenie startu i
silnik zostanie uruchomiony po uptywie czasu
opdznienia startu.

St. w prz/ws

Start do przodu i start ze zmiang kierunku
wybrano jako funkcje dla dwdch osobnych
wejs¢ cyfrowych (grupa parametrow 5-7*
Wejscia cyfrowe). Silnik uruchamia sie w
normalnym lub przeciwnym kierunku, w
zaleznosci od tego, ktéry zacisk jest
aktywowany.

Stop

Przetwornica czestotliwosci otrzymata
polecenie stop z panelu LCP, przez wejscie
cyfrowe lub poprzez port komunikacji
szeregowej.

Wyt. samocz.

Wystapit alarm i silnik zostat zatrzymany. Po
wylaczeniu alarmu przetwornice czestotliwosci
mozna zresetowac recznie za pomoca
przycisku [Reset] lub zdalnie, poprzez zaciski
sterowania lub port komunikacji szeregowej.

Wyt sam z bl

Wystapit alarm i silnik zostat zatrzymany. Po
usunieciu przyczyny alarmu nalezy podac
cykliczne zasilanie do przetwornicy czestot-
liwosci. Przetwornice czestotliwosci mozna
zresetowac recznie za pomoca przycisku
[Reset] lub zdalnie, poprzez zaciski sterowania

lub port komunikacji szeregowej.

Tabela 8.3 Status pracy

NOTYFIKACJA

W trybie auto/zdalnym przetwornica czestotliwosci
wymaga sterowania zewnetrznymi poleceniami, aby
wykonywa¢ swoje funkcje.
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9 Ostrzezenia i alarmy

9.1 Monitorowanie systemu

Przetwornica czestotliwosci monitoruje stan zasilania
wejsciowego, wyjscia oraz wspotczynniki silnika, a takze
inne wskazniki sprawnosci systemu. Ostrzezenie badz alarm
nie musi oznacza¢, ze problem wystapit w przetwornicy
czestotliwosci. Czesto oznacza to problem z:

. napiecie wejsciowym,

. obcigzeniem silnika,

. temperaturg silnika,

. sygnatami zewnetrznymi,

. innymi obszarami monitorowanymi przez logike
wewnetrzna.

Sprawdzi¢ kwestie wskazane w alarmie lub ostrzezeniu.

9.2.3 Alarmowe wyfaczenie awaryjne z
blokada

Alarm, ktéry powoduje wytaczenie awaryjne z blokada
przetwornicy czestotliwosci, wymaga wyfaczenia i
wiaczenia zasilania wejsciowego. Silnik wykonuje
zatrzymanie z wybiegiem. Uktady logiczne przetwornicy
czestotliwosci beda pracowaty nadal i monitorowaty status
przetwornicy. Odcig¢ zasilanie wejsciowe od przetwornicy
czestotliwosci, usungé przyczyne usterki, a nastepnie
przywrdécic zasilanie. Czynno$¢ ta wprowadza przetwornice
czestotliwosci w stan wylgczenia awaryjnego opisanego w
rozdziat 9.2.2 Wytqczenie awaryjne z alarmem, ktéry mozna
zresetowa¢ w dowolny z powyzszych 4 sposobdw.

9.3 Wyswietlane ostrzezenia i alarmy

9.2 Typy ostrzezen i alarmoéw ol =
0.0Hz 0.000psi 0.00A | 8
L 0.0Hz &
9.2.1 Ostrzezenia 1:0- Off S
Ostrzezenie jest wydawane przed wystapieniem stanu
alarmowego lub na skutek niezwyktych warunkéw pracy,
mogacych skutkowaé generowaniem alarméw przez i e e
przetwornice czestotliwosci. Ostrzezenie jest samoistnie
usuwane, jezeli powyzszy stan ustapi. llustracja 9.1 Wyswietlacz z ostrzezeniem
9.2.2 Wylaczenie awaryjne z alarmem N )
Na wyswietlaczu zaczyna pulsowa¢ alarm lub alarm
. . . wytaczenia awaryjnego z blokada oraz jego numer.
Alarm zostaje wydany, gdy przetwornica czestotliwosci ya yineg 3 Je9
ulega wytaczeniu awaryjnemu, tj. gdy zawiesza swoja
prace, aby zapobiec uszkodzeniom wtasnym lub systemu. a0
- . . - . 0.000kW 0.00A | &
Silnik wykonuje zatrzymanie z wybiegiem. Uktady logiczne 0.0Hz g
przetwornicy czestotliwosci beda pracowaty nadal i 0 @
monitorowaly status przetwornicy. Po usunieciu usterki
mozna zresetowad przetwornice czestotliwosci. Wtedy
bedzie gotowa do dalszej pracy.
Auto Remote Trip
Wytaczenie awaryjne mozna zresetowac na kazdy z 4 llustracja 9.2 Wyswietlacz z alarmem
sposobéw:
e Nacisnac przycisk [Reset] na panelu LCP Poza tekstem i numerem alarmu na LCP przetwornicy
° Przez cyfrowe po'ecenie Wejs'ciowe resetu CZeStOt“WOS’Ci Znajdujq Sle takze 3 |ampk| wskaznikow
. L statusu.
. Przez polecenie wejsciowe resetu z portu
komunikacji szeregowej
. Auto-Reset
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llustracja 9.3 Lampki wskaznikow statusu

Dioda ostrzezenia Dioda alarmu
Ostrzezenie |Wh Wyt
Alarm Wyt WL, (pulsuje)
Wylaczenie z | Wt Wt (pulsuje)
blokada

Tabela 9.1 Objasnienie lampek wskaznikéw statusu

9.4 Definicje ostrzezen i alarmow —
przetwornica czestotliwosci

Przedstawione ponizej informacje o ostrzezeniach/alarmach
okreslaja stan ostrzezenia/alarmu, sugeruja prawdo-
podobnga przyczyne wystapienia stanu, a takze okreslaja
procedure zaradcza lub wykrywania i usuwania usterek.

OSTRZEZENIE 1, Niskie 10 V

Napiecie karty sterujgcej z zacisku 50 jest ponizej 10 V.
Nalezy usunac¢ czes¢ obciazenia z zacisku 50, gdyz zasilanie
10 V jest przecigzone. Maks. 15 mA lub minimum 590 Q.

Ta sytuacja moze by¢ spowodowana zwarciem w przyta-
czonym potencjometrze lub nieprawidtowym okablowaniu
potencjometru.

Wykrywanie i usuwanie usterek
Usung¢ okablowanie z zacisku 50. Jezeli
ostrzezenie zniknie, problem lezy w okablowaniu.
Jezeli ostrzezenie nie zniknie, wymienic¢ karte
sterujaca.

OSTRZEZENIE/ALARM 2, Btad Live zero

To ostrzezenie lub alarm bedzie sie pojawiac tylko wtedy,
gdy zostanie zaprogramowane w 6-01 Funkcja time-out Live
zero. Sygnat na jednym z wejs¢ analogowych jest mniejszy
niz 50% minimalnej wartosci zaprogramowanej dla tego
wejécia. Sytuacja ta moze by¢ spowodowana uszkodzonymi
przewodami lub awarig urzadzenia przesyfajacego sygnat.

Wykrywanie i usuwanie usterek
Sprawdzi¢ potaczenia wszystkich zaciskéw wejsé¢
analogowych. Zaciski karty sterujacej 53 i 54 do
sygnatéw, zacisk 55 masa. Zaciski 11 i 12 MCB
101 do sygnatéw, zacisk 10 masa. Zaciski 1, 3, 5
MCB 109 do sygnatéw, zaciski 2, 4, 6 masa.

Sprawdzi¢, czy sposéb zaprogramowania
przetwornicy czestotliwosci i konfiguracja
przetacznikéw sa odpowiednie dla sygnatu typu
analogowego.

Wykona¢ sprawdzenie sygnatu zacisku
wejsciowego.

OSTRZEZENIE/ALARM 3, Brak silnika
Do wyjscia przetwornicy czestotliwosci nie podtgczono
zadnego silnika.

OSTRZEZENIE/ALARM 4, Zanik fazy zasilania

Zanik fazy po stronie zasilania lub asymetria napiecia
zasilania jest zbyt duza. Ten komunikat pojawia sie rowniez
w przypadku btedu prostownika wejsciowego w
przetwornicy czestotliwosci. Opcje sg programowane w
14-12 Funkcja przy niezréwn. zasilania.

Wykrywanie i usuwanie usterek
Nalezy sprawdzi¢ napiecie zasilania i prady
zasilania przetwornicy czestotliwosci.

OSTRZEZENIE 5, Wysokie napiecie obwodu DC

Napiecie obwodu posredniego (DC) przekroczyto ograni-
czenie ostrzezenia o wysokim napieciu. Ograniczenie to
zalezy od wartosci znamionowej napiecia przetwornicy
czestotliwosci. Urzadzenie nadal jest aktywne.
OSTRZEZENIE 6, Niskie napiecie obwodu DC

Napiecie obwodu posredniego (DC) spadfo ponizej ograni-
czenia ostrzezenia o niskim napieciu. Ograniczenie to
zalezy od wartosci znamionowej napiecia przetwornicy
czestotliwosci. Urzadzenie nadal jest aktywne.

OSTRZEZENIE/ALARM 7, Przepiecie DC

Jesli napiecie obwodu posredniego przekracza ograni-
czenie, po pewnym czasie przetwornica czestotliwosci
wylaczy sie awaryjnie.

Wykrywanie i usuwanie usterek
Podtaczy¢ rezystor hamowania

Wydtuzy¢ czas rozpedzania/zatrzymania
Zmienic¢ typ profilu rozpedzania/zatrzymania
Wiaczy¢ funkcje w 2-10 Funkcja hamowania
Zwiekszy¢ 14-26 OpdZ. wytqcz. przy bled.

Jezeli alarm/ostrzezenie wystepuje w trakcie
spadku mocy, nalezy uzy¢ trybu ,kinetic back-up”
(74-10 Awaria zasilania)
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OSTRZEZENIE/ALARM 8, Napiecie obwodu DC ponizej
dopuszczalnego

Jesli napiecie obwodu posredniego (obwodu DC) spadnie
ponizej ograniczenia zbyt niskiego napiecia, przetwornica
czestotliwosci sprawdza, czy podigczono zasilanie
rezerwowe 24 V DC. Jesli nie podtgczono zasilania
rezerwowego 24 V DC, przetwornica czestotliwosci wylaczy
sie awaryjnie po ustalonym czasie. Opdznienie to jest rézne
dla réznych wielkosci urzadzen.

Wykrywanie i usuwanie usterek
Sprawdzi¢, czy napiecie zasilania odpowiada
napieciu przetwornicy czestotliwosci.

Wykona¢ sprawdzenie napiecia wejsciowego.
Wykona¢ sprawdzenie miekkiego tadowania.

OSTRZEZENIE/ALARM 9, Przecigzenie inwertera
Przetwornica czestotliwosci wytaczy sie z powodu
przecigzenia (zbyt duzy prad przez zbyt dtugi czas). Licznik
elektronicznego zabezpieczenia termicznego inwertera
wysyta ostrzezenie przy 98% i wytacza przetwornice
awaryjnie przy 100%, wysytajac alarm. Przetwornica
czestotliwosci nie moze byc¢ zresetowana, dopdki prad nie
spadnie ponizej 90%.

Btad polega na tym, ze przetwornica czestotliwosci pracuje
przecigzona o ponad 100% przez zbyt dtugo.

Wykrywanie i usuwanie usterek
Poréwnac prad wyjsciowy podany na LCP z
pradem znamionowym przetwornicy czestot-
liwosci.
Poréwna¢ prad wyjsciowy podany na LCP ze
zmierzonym pradem silnika.

Wyswietli¢ termiczne obcigzenie przetwornicy na
LCP i monitorowa¢ wartos¢. Podczas pracy
powyzej wartosci znamionowej pradu ciagtego
przetwornicy czestotliwosci licznik zwigksza
wartos¢. Podczas pracy ponizej wartosci
znamionowej pradu ciggtego przetwornicy
czestotliwosci licznik zmniejsza wartos¢.

OSTRZEZENIE/ALARM 10, Przekroczenie temperatury przy
przeciazeniu silnika

Wedtug systemu elektronicznej ochrony termicznej (ETR)
silnik jest zbyt goracy. Wybra¢, czy przetwornica czestot-
liwosci ma wysyfac¢ ostrzezenie lub alarm, kiedy licznik
osiagnie 100% w 1-90 Zabezp. termiczne silnika. Bfad ten
wystepuje, gdy silnik pracuje zbyt dlugo przecigzony o
wiecej niz 100%.

Wykrywanie i usuwanie usterek
Sprawdzi¢, czy silnik sie nie przegrzewa.
Sprawdzi¢, czy silnik nie jest przecigzony
mechanicznie

Sprawdzi¢, czy w parametr 1-24 Prqd silnika
ustawiono wiasciwg warto$¢ pradu silnika.

Upewnic sie, ze dane silnika w parametrach 1-20
do 1-25 sg ustawione prawidtowo.

Jezeli uzywany jest zewnetrzny wentylator,
sprawdzi¢, czy wybrano 1-91 Wentylator zewn.
silnika.

Przeprowadzenie AMA w 1-29 Auto. dopasowanie
do silnika (AMA) pozwoli doktadniej dostroi¢
sterownik czestotliwosci do silnika i zmniejszy¢
obciazenie termiczne.

OSTRZEZENIE/ALARM 11, Nadmierna temperatura
termistora silnika

Termistor moze by¢ odtgczony. Wybra¢, czy przetwornica
czestotliwosci ma wysyta¢ ostrzezenie lub alarm w

1-90 Zabezp. termiczne silnika.

Wykrywanie i usuwanie usterek
Sprawdzi¢, czy silnik sie nie przegrzewa.

Sprawdzi¢, czy silnik nie jest przecigzony
mechanicznie.

Sprawdzi¢, czy termistor jest poprawnie
podtaczony miedzy zaciskiem 53 lub 54
(analogowe wejscie napiecia) i zaciskiem 50
(zasilanie +10 V). Sprawdzi¢ réwniez, czy
przetacznik zacisku 53 lub 54 jest ustawiony na
napiecie. Sprawdzi¢, czy 1-93 Zrédio termistora
wybiera zacisk 53 lub 54.

Jezeli uzywany jest zacisk 18 lub 19, sprawdzi¢,
czy miedzy zaciskiem 18 lub 19 (wejscie cyfrowe,
tylko PNP) i zaciskiem 50 zostat poprawnie
podtaczony termistor.

Jesli uzywany jest czujnik KTY, sprawdzic¢
poprawnos¢ potaczenia miedzy zaciskami 54 i 55.

Jezeli uzywany jest przetacznik termiczny lub
termistor, sprawdzi¢, czy sposéb zaprogra-
mowania 7-93 Zrédto termistora odpowiada
okablowaniu czujnika.

Jesli uzywany jest czujnik KTY, sprawdzi¢ czy
sposob zaprogramowania parametréw 7-95 Typ
czujnika KTY, 1-96 Zrédto termistor KTY i

1-97 Wartos¢ progowa KTY odpowiada
okablowaniu czujnika.

OSTRZEZENIE/ALARM 12, Ograniczenie momentu
Moment przekroczyt wartos¢ w 4-16 Ogranicz momentu w
trybie silnikow. lub warto$¢ w 4-17 Ogranicz momentu w
trybie generat.. 14-25 Opdzn. wyt. samocz. przy ogr. mom.
mozna uzy¢ do dokonania zmiany ze stanu wytacznie
ostrzezenia na ostrzezenie, po ktérym nastepuje alarm.

124 Danfoss A/S © Wer. 2014-02-07 Wszelkie prawa zastrzezone.

MG37A249



Ostrzezenia i alarmy

Instrukcja obstugi

Wykrywanie i usuwanie usterek
Jezeli ograniczenie momentu obrotowego silnika
jest przekraczane podczas rozpedzania, nalezy
zwiekszy¢ czas rozpedzania.

Jezeli ograniczenie momentu obrotowego
generatora jest przekraczane podczas zwalniania,
nalezy zwiekszy¢ czas zwalniania.

Jezeli ograniczenie momentu obrotowego
wystepuje podczas pracy, nalezy, w miare
mozliwosci, zwiekszy¢ ograniczenie momentu
obrotowego. Nalezy jednak upewni¢ sie, czy
uktad moze pracowa¢ bezpiecznie z wyzszym
momentem obrotowym.

Sprawdzi¢, czy aplikacja nie pobiera nadmiernej
ilosci pradu na silniku.

OSTRZEZENIE/ALARM 13, Przetezenie

Ograniczenie pradu szczytowego inwertera (ok. 200%
pradu znamionowego) zostato przekroczone. Ostrzezenie
trwa ok. 1,5 s, po czym przetwornica czestotliwosci wytacza
sie, generujac alarm. Ta awaria moze by¢ spowodowana
przez obcigzenie udarowe lub gwattowne przyspieszenie
przy obcigzeniach o duzej bezwiadnosci. Jezeli przyspie-
szenie w trakcie rozpedzania jest duze, awaria moze
réwniez nastapic po trybie ,kinetic back-up”, Jesli zostanie
wybrane rozszerzone sterowanie hamulcem
mechanicznym, wytaczenie awaryjne mozna zresetowac z
zewnatrz.

Wykrywanie i usuwanie usterek
Odtaczy¢ zasilanie i sprawdzi¢, czy mozna obréci¢
wat silnika.

Sprawdzi¢, czy rozmiar silnika jest wiasciwy dla
przetwornicy czestotliwosci.

Sprawdzi¢ czy dane silnika sg prawidtowe w
parametrach od 1-20 do 1-25.

ALARM 14, Btad uziemienia

Wystepuje prad z faz wyjsciowych do ziemi albo w kablu
pomiedzy przetwornicg czestotliwosci i silnikiem, albo w
samym silniku.

Wykrywanie i usuwanie usterek
Odtaczy¢ zasilanie od przetwornicy czestotliwosci
i usunac¢ usterke uziemienia.
Zmierzy¢ rezystancje uziemienia przewodow
silnika i samego silnika megaomomierzem, aby
sprawdzi¢ btedy uziemienia w silniku.
Wykona¢ sprawdzenie czujnika pradu.
ALARM 15, Niekompatybilny sprzet
Zamontowana opcja nie jest obstugiwana przez sprzet lub
oprogramowanie obecnego pulpitu sterowniczego.

Zapisa¢ wartosci ponizszych parametréw i skontaktowac
sie ze swoim przedstawicielem Danfoss:

15-40 Typ FC
15-41 Sekcja mocy

15-42 Napiecie

15-43 Wersja oprogramowania
15-45 Aktualny kod specyfikacji typu
15-49 Karta sterujgca ID SW

15-50 Karta mocy ID SW

15-60 Opcja zamontowany

15-61 Opcja wersja oprogramowania (dla kazdego
gniazda opgcji)

ALARM 16, Zwarcie
Zwarcie w silniku lub w jego kablach.

Odtaczy¢ zasilanie od przetwornicy czestotliwosci i usunac
zwarcie.

OSTRZEZENIE/ALARM 17, Limit czasu stowa sterujacego
Wystepuje brak transmisji do przetwornicy czestotliwosci.
Ostrzezenie bedzie aktywne pod warunkiem, ze

8-04 Funkcja time-out stowa sterujgcego NIE ZOSTAL
ustawiony na [0] Wytqczone.

Jesli 8-04 Funkcja time-out sfowa sterujgcego jest ustawione
na [2] Stop i [26] Wytqczenie awaryjne, pojawi sie
ostrzezenie i przetwornica czestotliwosci zacznie zwalniac
az do wylaczenia awaryjnego, generujac alarm.

Rozwigzanie problemu:
Sprawdzi¢ potaczenia kabla komunikacji
szeregowej.

Zwiekszy¢ 8-03 Czas time-out stowa steruj.
Sprawdzi¢ dziatanie sprzetu komunikacyjnego.

Sprawdzi¢ poprawnos¢ instalacji wzgledem
wymogoéw EMC.

OSTRZEZENIE/ALARM 22, Hamulec mechaniczny aplikagji
dzwigowych

Podana wartos$¢ pokazuje rodzaj ostrzezenia.

0 = Wart. zad. momentu nie zostata osiggnieta przed
uptywem limitu czasu (parametr 2-27).

1 = Nie otrzymano oczekiwanego sprzezenia zwrotnego
hamulca przed uptywem limitu czasu (parametry 2-23,
2-25).

OSTRZEZENIE 23, Btad wentylatora wewnetrznego
Funkcja ostrzegawcza wentylatora jest funkcja
zapewniajacg dodatkowga ochrone, ktéra sprawdza, czy
wentylator dziata/jest zamontowany. Funkcje ostrzegawcza
wentylatora mozna wytaczy¢ w 14-53 Monitoring
wentylatora ([0] Wytqczone).

Wykrywanie i usuwanie usterek
Sprawdzi¢ rezystancje wentylatora.

Sprawdzi¢ bezpieczniki miekkiego fadowania.

OSTRZEZENIE 24, Btad wentylatora zewnetrznego
Funkcja ostrzegawcza wentylatora jest funkcja
zapewniajacg dodatkowa ochrone, ktéra sprawdza, czy
wentylator dziata/jest zamontowany. Funkcje ostrzegawcza
wentylatora mozna wytaczy¢ w 14-53 Monitoring
wentylatora ([0] Wytqczone).
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Wykrywanie i usuwanie usterek
Sprawdzi¢ rezystancje wentylatora.

Sprawdzi¢ bezpieczniki miekkiego fadowania.

OSTRZEZENIE 25, Zwarcie rezystora hamowania

Rezystor hamowania jest monitorowany podczas pracy.
Jesli pojawi sie w nim zwarcie, funkcja hamowania zostanie
wylaczona i pojawi sie ostrzezenie. Przetwornica czestot-
liwosci nadal pracuje, ale bez funkcji hamowania. Odtaczy¢
zasilanie od przetwornicy czestotliwosci i wymieni¢ rezystor
hamowania (patrz parametr 2-15 Kontrola hamul).

OSTRZEZENIE/ALARM 26, Ograniczenie mocy rezystora
hamowania

Moc przesytana do rezystora hamowania jest wyliczana
jako $rednia wartos¢ z ostatnich 120 s czasu pracy.
Obliczenia te opieraja sie na napieciu obwodu posredniego
i wartosci rezystancji hamulca ustawionej w 2-16 Maks.
prqd hamulca AC. Ostrzezenie jest aktywowane, kiedy
rozproszona moc hamowania przekracza 90% mocy
rezystancji hamulca. Jesli w parametr 2-13 Kontrola mocy
hamowania wybrano [2] Wyt. awar., przetwornica czestot-
liwosci wytacza sie awaryjnie, kiedy rozproszona moc
hamowania przekracza 100%.

AOSTRZEZENIE|

Jesli dojdzie do zwarcia w tranzystorze hamowania,
istnieje ryzyko przestania znacznej mocy do rezystora
hamowania.

OSTRZEZENIE/ALARM 27, Blad przerywacza hamulca
Tranzystor hamowania jest monitorowany podczas pracy i
jesli wystapi na nim zwarcie, funkcja hamowania jest
wylaczana i wysyfane jest ostrzezenie. Przetwornica
czestotliwosci nadal moze pracowa¢, lecz poniewaz doszto
do zwarcia w tranzystorze hamulca, znaczna moc jest
przesytana do rezystora hamowania, nawet jesli jest on
nieaktywny.

Nalezy odtaczy¢ zasilanie od przetwornicy czestotliwosci i
usuna¢ rezystor hamowania.

Ten alarm/ostrzezenie pojawia sie takze w przypadku
przegrzania rezystora hamowania. Zaciski 104 i 106 sa
dostepne jako rezystory hamowania z wejsciami Klixon.

OSTRZEZENIE/ALARM 28, Kontrola hamulca zakonczyta
sie niepowodzeniem

Rezystor hamowania nie jest podfaczony lub nie dziata.
Sprawdzi¢ 2-15 Kontrola hamul.

ALARM 29, Temperatura radiatora

Maksymalna temperatura radiatora zostata przekroczona.
Btad temperatury nie jest resetowany, dopoki temperatura
nie spadnie ponizej okreslonej temperatury radiatora. Progi
wylaczenia samoczynnego i resetu zalezg od poziomu
mocy przetwornicy czestotliwosci.

Wykrywanie i usuwanie usterek
Sprawdzi¢, czy wystepuja ponizsze warunki.
Zbyt wysoka temperatura otoczenia.

Zbyt dtugie kable silnika.

Niepoprawny odstep nad i pod przetwornica
czestotliwosci.

Zablokowany obieg powietrza wokot
przetwornicy czestotliwosci.

Uszkodzony wentylator radiatora.
Brudny radiator.

W przypadku obudéw D, E i F alarm ten jest zalezny od
temperatury mierzonej przez czujnik radiatora
zamontowany wewnatrz modutéw IGBT. W przypadku
obudéw F alarm ten moze by¢ réwniez spowodowany
przez czujnik termiczny w module prostownika.

Wykrywanie i usuwanie usterek
Sprawdzi¢ rezystancje wentylatora.

Sprawdzi¢ bezpieczniki miekkiego fadowania.
Czujnik termiczny IGBT.

ALARM 30, Brak fazy U silnika
Brak fazy U silnika miedzy przetwornica czestotliwosci i
silnikiem.

Odtaczy¢ zasilanie od przetwornicy czestotliwosci i
sprawdzi¢ faze U silnika.

ALARM 31, Brak fazy V silnika
Zanik fazy V silnika miedzy przetwornica czestotliwosci i
silnikiem.

Odtaczy¢ zasilanie od przetwornicy czestotliwosci i
sprawdzi¢ faze V silnika.

ALARM 32, Brak fazy W silnika
Zanik fazy W silnika miedzy przetwornica czestotliwosci i
silnikiem.

Odtaczy¢ zasilanie od przetwornicy czestotliwosci i
sprawdzi¢ faze W silnika.

ALARM 33, Blad uktadu wstepnego tadowania
Wystapito zbyt wiele zataczen zasilania w krétkim okresie
czasu. Pozostawi¢ urzadzenie do wychtodzenia do
temperatury robocze;j.

OSTRZEZENIE/ALARM 34, Blad magistrali komunikacyjnej
Komunikacja pomiedzy siecia i karta opcji komunikacji nie
dziata.

OSTRZEZENIE/ALARM 36, Awaria zasilania

To ostrzezenie/alarm jest aktywne pod warunkiem, ze
napiecie zasilania do przetwornicy czestotliwosci zostato
przerwane oraz ze 14-10 Awaria zasilania NIE JEST
ustawiony na [0] Brak dziatania. Sprawdzi¢ bezpieczniki na
linii do przetwornicy czestotliwosci i Zzrédto zasilania
urzadzenia.
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ALARM 38, Btad wewnetrzny Nr Tekst
W przypadku wystapienia btedu wewnetrznego na 1318 SW opcji w gniezdzie C1 nie jest obstugiwane
wyswietlaczu pojawi sie numer kodu btedu przedsta- (niedozwolone)
wionego w Tabela 9.2. 1379 Opcja A nie odpowiedziata przy obliczaniu wersji
Wykrywanie i usuwanie usterek platformy
Wylaczy¢ i ponownie wiaczy¢ zasilanie 1380 Opcja B nie odpowiedziata przy obliczaniu wersji
iy - . . platformy
sprawdzic, czy opcja jest prawidtowo zainsta- 1381 Opcja CO nie odpowiedziata przy obliczaniu wersji
lowana
platformy
Sprawdzi¢, czy potaczenia nie sg obluzowane i czy 1382 Opcja C1 nie odpowiedziata przy obliczaniu wersji
nie brakuje ktéregos z nich platformy
Moze by¢ konieczne skontaktowanie sie z dziatem obstugi 1536 | Zostat zarejestrowany wyjatek w kontroli
Danfoss lub dostawca. Nalezy zapisa¢ numer kodu w celu rozpoznawania aplikacji. Informacja o usunieciu
dalszego usuwania usterek. btedu zostata zapisana w LCP
1792 Watch Dog DSP jest aktywny. Nieprawidtowy
Nr Tekst transfer danych o usuwaniu btedu z czeici danych
0 Port szeregowy nie moze zosta¢ uruchomiony. dotyczacych mocy kontroli rozpoznawania silnika
Skontaktowac sie z dostawca Danfoss lub dziatem 2049 Dane dotyczace mocy zrestartowane
obstugi Danfoss 2064-2072 [HO81x: opcja w gniezdzie x zostata uruchomiona
256-258 | Dane EEPROM mocy sa wadliwe lub przestarzate ponownie
512 EEPROM pulpitu sterowniczego jest wadliwy lub 2080-2088 |HO082x: opcja w gniezdzie x spowodowata
przestarzaty oczekiwanie przy rozruchu
513 Przekroczenie czasu komunikacji odczytu danych 2096-2104 |H983x: opcja w gniezdzie x spowodowata
EEPROM wymagane prawnie oczekiwanie przy rozruchu
514 Przekroczenie czasu komunikacji odczytu danych 2304 Nie mozna bylo odczytaé danych z EEPROM mocy
EEPROM 2305 Brak wersji SW w zespole napedowym
515 Kontrola rozpoznawania aplikacji nie moze 2314 Brak danych zespotu napedowego w zespole
rozpozna¢ danych EEPROM napedowym
516 Nie mozna zapisa¢ w EEPROM, poniewaz komenda 2315 Brak wersji SW w zespole napedowym
zapisu jest w toku 2316 Brak lo_statepage w zespole napedowym
517 Funkcja zapisu jest pod time-outem 2324 Konfiguracja karty mocy jest okre$lona jako
518 Awaria EEPROM niepoprawna przy uruchamianiu
519 Brakujace lub btedne dane kodu paskowego w 2325 Karta mocy przerwata komunikacje podczas
EEPROM stosowania gtéwnego zasilania
783 Wartos¢ parametru przekracza ograniczenia min./ 2326 Konfiguracja karty mocy jest okreslona jako
maks. niepoprawna po uptywie czasu na zarejestrowanie
1024-1279 |Komunikat CAN, ktéry miat zosta¢ przestany, nie kart mocy
mogt zostad przestany 2327 Zarejestrowano zbyt wiele pofozer kart mocy jako
1281 Procesor sygnatu cyfrowego sygnalizuje time-out istniejace
1282 Niekompatybilna wersja mikrooprogramowania 2330 Informacje o wielko$ci mocy pomiedzy kartami
mocy mocy nie pasujg do siebie
1283 Niekompatybilna wersja danych EEPROM mocy 2561 Brak komunikacji miedzy DSP a ATACD
1284 | Nie mozna odczyta¢ wersji oprogramowania 2562 |Brak komunikacji miedzy ATACD a DSP (praca ze
procesora sygnatu cyfrowego stanem)
1299 SW opcji w gniezdzie A jest przestarzate 2816 Przekroczenie rejestru modutu pulpitu sterow-
1300 SW opcji w gniezdzie B jest przestarzate niczego
1301 SW opcji w gniezdzie CO jest przestarzate 2817 Wolne zadania programu planujacego
1302 SW opcji w gniezdzie C1 jest przestarzate 2818 Szybkie zadania
1315 SW opcji w gniezdzie A nie jest obstugiwane 2819 Parametr watku
(niedozwolone) 2820 Przepetnienie stosu panelu LCP
1316 SW opcji w gniezdzie B nie jest obstugiwane 2821 Przepetnienie portu szeregowego
(niedozwolone) 2822 Przepetnienie portu USB
1317 SW opcji w gniezdzie CO nie jest obstugiwane 2836 cfListMempool za mate
(niedozwolone) 3072-5122 |Warto$¢ parametru przekracza swoje ograniczenia
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Nr Tekst

5123 Opcja w gniezdzie A Sprzet niekompatybilny z
pulpitem sterowniczym sprzetu

5124 Opcja w gniezdzie B Sprzet niekompatybilny z
pulpitem sterowniczym sprzetu

5125 Opcja w gniezdzie CO: Sprzet niekompatybilny z
pulpitem sterowniczym sprzetu

5126 Opcja w gniezdzie C1: Sprzet niekompatybilny z
pulpitem sterowniczym sprzetu

5376-6231 [Mato pamieci

Tabela 9.2 Blad wewnetrzny, kody btedéow

ALARM 39, Czujnik temperatury radiatora
Brak sprzezenia zwrotnego z czujnika temperatury
radiatora.

Sygnat z czujnika termicznego IGBT nie jest dostepny na
karcie mocy. Problem moze dotyczy¢ karty mocy, karty
sprzegacza optycznego lub kabla tasmowego pomiedzy
karta mocy a karta sprzegacza optycznego.

OSTRZEZENIE 40, Przecigzenie wyjicia cyfrowego zacisku
27

Sprawdzi¢ obcigzenie podtaczone do zacisku 27 lub usunac
potaczenie powodujace zwarcie. Sprawdzi¢ 5-00 Tryb
wejs¢ / wyjs¢ cyfr. i parametr 5-01 Zacisk 27. Tryb.

OSTRZEZENIE 41, Przecigzenie wyjécia cyfrowego zacisku
29

Sprawdzi¢ obcigzenie podtaczone do zacisku 29 lub usunac
potaczenie powodujace zwarcie. Sprawdzi¢ 5-00 Tryb

wejs¢ / wyjs¢ cyfr. i 5-02 Zacisk 29. Tryb.

OSTRZEZENIE 42, Przecigzenie wyjicia cyfrowego na
X30/6 lub przecigzenie wyjscia cyfrowego na X30/7

Dla X30/6 sprawdzi¢ obcigzenie podtaczone do X30/6 lub
usunac¢ potaczenie powodujace zwarcie. Sprawdzi¢

5-32 Wyj.cyfr. zacisku X30/6 (MCB 101).

Dla X30/7 sprawdzi¢ obcigzenie podtaczone do X30/7 lub
usuna¢ potaczenie powodujace zwarcie. Sprawdzi¢
5-33 Wyj.cyfr. zacisku X30/7 (MCB 101).

ALARM 45, Btad uziemienia 2

Bfad uziemienia

Wykrywanie i usuwanie usterek
Sprawdzi¢, czy uziemienie wykonano prawidtowo
i czy pofaczenia nie sa obluzowane.

Sprawdzi¢, czy przekrdj przewodu jest
prawidtowy.

Sprawdzi¢ kable silnika pod katem zwar¢ lub
pradéw uptywowych.

ALARM 46, Zasilanie karty mocy
Zasilanie na karcie mocy jest poza zakresem.

Na karcie mocy s3 3 rodzaje zasilania generowane przez
zasilacz trybu przefaczania (SMPS) na karcie mocy: 24 V, 5
V, £18 V. Przy zasilaniu 24 V DC z opcja MCB 107 monito-
rowane jest tylko zasilanie 24 Vi 5 V. Przy zasilaniu
napieciem 3-fazowym monitorowane sg wszystkie trzy
rodzaje zasilania.

OSTRZEZENIE 47, Niskie zasilanie 24 V

Zasilanie 24 V DC jest mierzone na karcie sterujacej. W
zewnetrznym zasilaniu rezerwowym 24 V DC mogto
wystapic¢ przecigzenie. W przeciwnym razie nalezy
skontaktowac sie z dostawcg Danfoss.

OSTRZEZENIE 48, Niskie zasilanie 1,8 V

Zasilanie 1,8 V DC uzywane na karcie sterujacej jest poza
dopuszczalnym zakresem. Zasilanie jest mierzone na karcie
sterujacej. Sprawdzi¢, czy karta sterujaca nie jest
uszkodzona. Jezeli zainstalowano karte opcji, sprawdzi¢, czy
nie wystepuje na niej przepiecie.

OSTRZEZENIE 49, Ograniczenie predkosci

Gdy predkos¢ jest poza zakresem okre$lonym w

4-11 Ogranicz. nis. predk. silnika [obr/min] i 4-13 Ogranicz
wys. predk. silnika [obr/min], przetwornica czestotliwosci
pokaze ostrzezenie. Gdy predkos¢ jest ponizej ograniczenia
okreslonego w 7-86 Nis.pred.wyf.aw. [obr./min] (z wyjatkiem
uruchamiania i zatrzymywania), przetwornica czestotliwosci
wylaczy sie awaryjnie.

ALARM 50, Kalibracja AMA nie powiodta sie
Skontaktowac sie z przedstawicielem Danfoss lub dziatem
obstugi Danfoss.

ALARM 51, AMA sprawdzenie Unom i Inom

Ustawienia napiecia, pradu i mocy silnika sg niepra-
widtowe. Sprawdzi¢ ustawienia w parametrach od 1-20 do
1-25.

ALARM 52, AMA niski | nominalny

Prad silnika jest zbyt maly. Sprawdzi¢ ustawienia.

ALARM 53, AMA silnik zbyt duzy
Silnik jest zbyt duzy, aby przeprowadzi¢ procedure AMA.

ALARM 54, AMA silnik zbyt matly
Silnik jest zbyt maty, aby przeprowadzi¢ procedure AMA.

ALARM 55, Parametr AMA poza zakresem
Wartosci parametrow silnika sa poza dopuszczalnym
zakresem. AMA nie zadziata.

ALARM 56, AMA przerwane przez uzytkownika
AMA zostato przerwane przez uzytkownika.

ALARM 57, Blad wewnetrzny AMA
Nalezy sprobowac uruchomi¢ AMA ponownie kilka razy, az
AMA zostanie wykonane.
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NOTYFIKACJA

Kolejne rozruchy moga rozgrza¢ silnik do poziomu, przy
ktorym zwiekszy sie rezystancja Rs i Rr. W wiekszosci
przypadkow nie jest to jednak zachowanie krytyczne.

ALARM 58, Btad wewnetrzny AMA
Skontaktowac sie z przedstawicielem firmy Danfoss.

OSTRZEZENIE 59, Ograniczenie pradu

Prad silnika jest wyzszy od wartosci w 4-18 Ogr. prqdu.
Upewni¢ sie, ze dane silnika w parametrach 1-20 do 1-25
s odpowiednio ustawione. Zwiekszy¢ ograniczenie pradu
w miare mozliwosci. Upewnic sie, ze uktad moze
bezpiecznie pracowac przy zwiekszonym ograniczeniu.

OSTRZEZENIE 60, Blokada zewnetrzna

Zostata witaczona blokada zewnetrzna. Aby wznowic
normalng prace, nalezy doprowadzi¢ 24 V DC do zacisku
zaprogramowanego dla zewnetrznej blokady i zresetowac
przetwornice czestotliwosci (przez komunikacje szeregowa,
wejscie/wyjscie cyfrowe, lub naciskajac przycisk [Reset] na
LCP).

OSTRZEZENIE/ALARM 61, Bltad wyszukiwania
Rozbieznos¢ pomiedzy obliczona predkoscia silnika a
pomiarem predkosci pochodzacym z urzadzenia obstugu-
jacego sprzezenie zwrotne. Funkcja Ostrzezenie/Alarm/
Wytaczenie jest ustawiana w 4-30 Funk. utraty sprzez. zwrt..
Ustawienie akceptowanego btedu jest w 4-37 Bfqd predk.
sprzez. zwrt, za$ dopuszczalny czas na wystapienie btedu w
4-32 Timeout utraty sprzez. zwrt.. Funkcja ta moze by¢
przydatna podczas procedury uruchomienia.

OSTRZEZENIE 62, Maksymalne ograniczenie czestot-
liwosci wyjsciowej

Czestotliwos¢ wyjsciowa jest wyzsza od wartosci
ustawionej w 4-19 Maks. czestotliwos¢ wyjs..

ALARM 63, Staby hamulec mechaniczny

Rzeczywisty prad silnika nie przekroczyt pradu ,zwalniania
hamulca” w oknie czasowym ,Opdznienia startu”.

ALARM 64, Ograniczenie pradu

Kombinacja obciagzenia i predkosci wymaga wyzszego
napiecia silnika niz rzeczywiste napiecie obwodu DC.
OSTRZEZENIE/ALARM 65, Przekroczenie temperatury
karty sterujacej

Temperatura wytaczenia karty sterujacej wynosi 80°C.

Usuwanie usterek
. Sprawdzi¢, czy robocza temperatura otoczenia
miesci sie w wymaganym zakresie

. Sprawdzi¢, czy filtry nie sa zapchane
. Sprawdzi¢ dziatanie wentylatora

. Sprawdzi¢ karte sterujaca

OSTRZEZENIE 66, Niska temperatura radiatora
Temperatura przetwornicy czestotliwosci jest zbyt niska, by
mogta ona pracowac. To ostrzezenie jest zalezne od
czujnika temperatury w module IGBT.

Zwiekszy¢ temperature otoczenia urzadzenia. Podczas
kazdego zatrzymania silnika mozna poda¢ niewielka ilos¢
pradu do przetwornicy, ustawiajac 2-00 Prqd trzymania/
podgrzania DC na 5% i 1-80 Funkcja przy stopie.

Wykrywanie i usuwanie usterek

Temperatura radiatora mierzona jako 0°C moze oznaczad,
ze czujnik temperatury jest wadliwy, co powoduje wzrost
predkosci wentylatora do maksymalnej. Jezeli przewéd
czujnika pomiedzy IGBT a karta sprzegacza optycznego jest
roztaczony, moze to powodowac to ostrzezenie. Sprawdzi¢
réwniez czujnik termiczny IGBT.

ALARM 67, Konfiguracja opcjonalnego modutu ulegta
zmianie

Od ostatniego wytaczenia zasilania dodano lub usunieto
jedna lub wiecej opcji. Upewnic sie, czy zmiana
konfiguracji byta zamierzona, a nastepnie zresetowac
urzadzenie.

ALARM 68, Bezpieczny stop zataczony

Aktywowano bezpieczne wylaczanie momentu. Aby
wznowi¢ normalng prace, nalezy doprowadzi¢ 24 V DC do
zacisku 37, a nastepnie wystac¢ sygnat Reset (przez
magistrale, wejscie/wyjscie cyfrowe lub naciskajac [Reset]).

ALARM 69, Temperatura karty mocy
Czujnik temperatury na karcie mocy jest albo za goracy,
albo za zimny.

Wykrywanie i usuwanie usterek
Sprawdzi¢ dziatanie wentylatoréw drzwiowych.

Sprawdzi¢, czy filtry wentylatoréw drzwiowych nie
sg zablokowane.

Sprawdzi¢, czy ptyta dtawika jest poprawnie
zainstalowana w przypadku przetwornic czestot-
liwosci IP 21/IP 54 (NEMA 1/12).

ALARM 70, Nieprawidlowa konfiguracja FC

Karta sterujaca jest niekompatybilna z karta mocy. Nalezy
skontaktowac sie z dostawca Danfoss i podac kod typu z
tabliczki znamionowej urzadzenia oraz numery katalogowe
kart w celu sprawdzenia ich zgodnosci.

ALARM 71, Bezpieczne wylgczanie momentu PTC 1
Funkcja bezpiecznego wytaczania momentu zostata
aktywowana z karty termistora MCB 112 PTC MCB 112
(zbyt wysoka temperatura silnika). Tryb zwyktej pracy
urzadzenia moze zostaé przywrécony po ponownym
zastosowaniu przez MCB 112 napiecia 24 V DC na T-37
(kiedy temperatura silnika osiggnie odpowiedni poziom)
oraz po dezaktywacji wejscia cyfrowego z MCB 112. Nalezy
wtedy wysta¢ sygnat Reset (za pomocg magistrali, we/wy
cyfrowego lub naciskajac przycisk [Reset]). Uwaga: jesli
wiaczony jest automatyczny restart, silnik moze sie
uruchomié po usunieciu tej usterki.
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ALARM 72, Niebezpieczna awaria

Bezpieczne wytaczenie momentu z wytgczeniem
awaryjnym z blokada. Nieoczekiwane poziomy sygnatu na
bezpiecznym stopie i na wejsciu cyfrowym z karty
termistora MCB 112 PTC.

OSTRZEZENIE 73, Automatyczne ponowne uruchamianie
po bezpiecznym stopie

Bezpiecznie zatrzymane. Jesli wtaczony jest automatyczny
restart, silnik moze sie uruchomi¢ po usunieciu tej usterki.

OSTRZEZENIE 76, Konfiguracja urzadzenia zasilajgcego
Wymagana liczba urzadzen zasilajacych nie jest zgodna z
wykryta liczbg aktywnych urzadzen zasilajacych.

OSTRZEZENIE 77, Tryb zredukowanej mocy

To ostrzezenie oznacza, ze przetwornica czestotliwosci
pracuje w trybie zredukowanej mocy (z mniejsza liczba
sekgji inwertera niz dozwolona). To ostrzezenie bedzie
generowane w trakcie cyklu mocy, gdy przetwornica
czestotliwosci jest ustawiona na prace z mniejszg iloscia
inwerteréw, i pozostanie wigczone.

ALARM 79, Nieprawidlowa konfiguracja sekcji mocy
Karta skalujagca ma niewtasciwy numer lub nie jest zainsta-
lowana. Oprécz tego nie mozna byto zainstalowac ztacza
MK102 na karcie mocy.

ALARM 80, Przetwornica czestotliwosci sprowadzona do
wartosci domysinej

Ustawienia parametru sprowadzone do wartosci
domyslinych po recznym resecie. Aby usuna¢ alarm, nalezy
zresetowac urzadzenie.

ALARM 81, Uszkodzenie CSIV
Plik CSIV ma btedy skfadniowe.

ALARM 82, Btad parametru CSIV
CSIV nie zainicjowato parametru.

ALARM 85, Nieb. aw. PB
Btad Profibus/Profisafe.

OSTRZEZENIE/ALARM 104, Bfad wentylatora miesza-
jacego

Wentylator nie pracuje. Monitor wentylatora sprawdza, czy
wentylator obraca sie podczas uruchomienia lub gdy ma
by¢ witaczony. Btad wentylatora mieszajacego mozna
skonfigurowac jako ostrzezenie lub wylaczenie awaryjne
alarmem w 14-53 Monitoring wentylatora.

Wykrywanie i usuwanie usterek
Wytaczy¢ i ponownie wtaczy¢ zasilanie
przetwornicy czestotliwosci w celu okreslenia, czy
ostrzezenie/alarm pojawi sie ponownie.

ALARM 243, IGBT hamulca

Ten alarm dotyczy wytacznie przetwornic czestotliwosci z
obudowa F. Jest on réwnowazny alarmowi 27. Wartos¢
podana w dzienniku alarméw oznacza modut mocy, ktéry
spowodowat alarm.

1 = modut inwertera najbardziej na lewo.

2 = srodkowy modut inwertera w wymiarze
obudowy F12 lub F3.

2 = prawy modut inwertera w wymiarze obudowy
F10 lub F11.

2 = druga przetwornica czestotliwosci od lewego
modutu inwertera w wymiarze obudowy F14.

3 = prawy modut inwertera w wymiarze obudowy
F12 lub F13.

3 = trzeci od lewego modutu inwertera w
wymiarze obudowy F14.

4 = skrajny prawy modut inwertera w wymiarze
obudowy F14.

5 = modut prostownika.

6 = prawy modut prostownika w wymiarze
obudowy F14.

ALARM 244, Temperatura radiatora

Ten alarm dotyczy wytacznie przetwornic czestotliwosci z
obudowa F. Jest on réwnowazny alarmowi 29. Wartos¢
podana w rejestrze alarméw oznacza modut mocy, ktéry
spowodowat alarm.

1 = modut inwertera najbardziej na lewo.

2 = srodkowy modut inwertera w wymiarze
obudowy F12 lub F3.

2 = prawy modut inwertera w wymiarze obudowy
F10 lub F11.

2 = druga przetwornica czestotliwosci od lewego
modutu inwertera w wymiarze obudowy F14.

3 = prawy modut inwertera w wymiarze obudowy
F12 lub F13.

3 = trzeci od lewego modutu inwertera w
wymiarze obudowy F14.

4 = skrajny prawy modut inwertera w wymiarze
obudowy F14.

5 = modut prostownika.

6 = prawy modut prostownika w wymiarze
obudowy F14.

ALARM 245, Czujnik temperatury radiatora

Ten alarm dotyczy wytacznie przetwornic czestotliwosci z
obudowg F. Jest on réwnowazny alarmowi 39. Wartos¢
podana w rejestrze alarméw oznacza modut mocy, ktéry
spowodowat alarm:

1 = modut inwertera najbardziej na lewo.

2 = $rodkowy modut inwertera w wymiarze
obudowy F12 lub F13.

2 = prawy modut inwertera w wymiarze obudowy
F10 lub F11.
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2 = druga przetwornica czestotliwosci od lewego
modutu inwertera w wymiarze obudowy F14.

3 = prawy modut inwertera w wymiarze obudowy
F12 lub F13.

3 = trzeci od lewego modutu inwertera w
wymiarze obudowy F14.

4 = skrajny prawy modut inwertera w wymiarze
obudowy F14.

5 = modut prostownika.

6 = prawy modut prostownika w wymiarze
obudowy F14.

ALARM 246, Zasilanie karty mocy

Ten alarm dotyczy wytacznie przetwornic czestotliwosci z
obudowag F. Jest on réwnowazny alarmowi 46. Wartos¢
podana w rejestrze alarméw oznacza modut mocy, ktéry
spowodowat alarm:

1 = modut inwertera najbardziej na lewo.

2 = srodkowy modut inwertera w wymiarze
obudowy F12 lub F13.

2 = prawy modut inwertera w wymiarze obudowy
F10 lub F11.

2 = druga przetwornica czestotliwosci od lewego
modutu inwertera w wymiarze obudowy F14.

3 = prawy modut inwertera w wymiarze obudowy
F12 lub F13.

3 = trzeci od lewego modutu inwertera w
wymiarze obudowy F14.

4 = skrajny prawy modut inwertera w wymiarze
obudowy F14.

5 = modut prostownika.

6 = prawy modut prostownika w wymiarze
obudowy F14.

ALARM 247, Przegrzanie karty mocy

Ten alarm dotyczy wytacznie przetwornic czestotliwosci z
obudowa F. Jest on réwnowazny alarmowi 69. Wartos¢
podana w rejestrze alarméw oznacza modut mocy, ktéry
spowodowat alarm:

1 = modut inwertera najbardziej na lewo.

2 = $rodkowy modut inwertera w wymiarze
obudowy F12 lub F13.

2 = prawy modut inwertera w wymiarze obudowy
F10 lub F11.

2 = druga przetwornica czestotliwosci od lewego
modutu inwertera w wymiarze obudowy F14.

3 = prawy modut inwertera w wymiarze obudowy
F12 lub F13.

3 = trzeci od lewego modutu inwertera w
wymiarze obudowy F14.

4 = skrajny prawy modut inwertera w wymiarze
obudowy F14.

5 = modut prostownika.

6 = prawy modut prostownika w wymiarze
obudowy F14.

ALARM 248, Nieprawidtowa konfiguracja sekcji mocy
Ten alarm dotyczy wytacznie przetwornic czestotliwosci z
obudowg F. Jest on réwnowazny alarmowi 79. Wartos¢
podana w dzienniku alarméw oznacza modut mocy, ktéry
spowodowat alarm.

1 = modut inwertera najbardziej na lewo.

2 = $rodkowy modut inwertera w wymiarze
obudowy F12 lub F13.

2 = prawy modut inwertera w wymiarze obudowy
F10 lub F11.

2 = druga przetwornica czestotliwosci od lewego
modutu inwertera w wymiarze obudowy F14.

3 = prawy modut inwertera w wymiarze obudowy
F12 lub F13.

3 = trzeci od lewego modutu inwertera w
wymiarze obudowy F14.

4 = skrajny prawy modut inwertera w wymiarze
obudowy F14.

5 = modut prostownika.

6 = prawy modut prostownika w wymiarze
obudowy F14.

OSTRZEZENIE 250, Nowa cze$¢ zapasowa

Wymieniono jeden z komponentéw przetwornicy czestot-
liwosci. Zresetowac przetwornice, aby przywréci¢ normalng
prace.

OSTRZEZENIE 251, Nowy kod typu

Wymieniono jeden z komponentéw lub karte mocy i
zmieniono kod typu. Zresetowac urzadzenie, aby usuna¢
ostrzezenie i wznowi¢ normalng prace.
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9.5 Definicje ostrzezen i alarméw — filtr (lewy LCP)

NOTYFIKACJA

W tym rozdziale oméwiono ostrzezenia i alarmy LCP po stronie filtra. Informacje o ostrzezeniach i alarmach dla
przetwornicy czestotliwosci znajduja sie w rozdziat 9.4 Definicje ostrzezen i alarméw — przetwornica czestotliwosci.

Ostrzezenie lub alarm s3 sygnalizowane przez odpowiedniag diode LED z przodu filtra i wskazywane przez kod na
wyswietlaczu.

Ostrzezenie pozostaje aktywne do czasu usuniecia jego przyczyny. W pewnych sytuacjach praca urzadzenia moze by¢
kontynuowana. Komunikaty ostrzegawcze moga mie¢ krytyczne znaczenie, lecz nie musi tak by¢ w kazdej sytuacji.

W przypadku alarmu urzadzenie wytaczy sie awaryjnie. Po usunieciu przyczyny alarmy musza zosta¢ zresetowane, aby
ponownie uruchomi¢ urzadzenie.

Mozna to przeprowadzi¢ na 4 sposoby:

1. Poprzez nacisniecie [Reset].

2 Poprzez wejscie cyfrowe z funkcja ,Reset”.

3. Poprzez port komunikacji szeregowej/opcjonalng magistrale komunikacyjna.
4 Poprzez reset automatyczny przy uzyciu funkcji [Auto Reset].

NOTYFIKACJA

Po recznym zresetowaniu poprzez uzycie przycisku [Reset] nalezy nacisna¢ przycisk [Auto On] lub [Hand On] w celu
ponownego uruchomienia urzadzenia.

W przypadku braku mozliwosci zresetowania alarmu przyczyna takiego stanu moze by¢ fakt, ze przyczyna alarmu nie zostata
usunieta lub ze alarm jest wytaczony z blokada (patrz takze Tabela 9.3).

Alarmy wytaczone z blokada dajg dodatkowe zabezpieczenie, ktére oznacza, ze zasilanie musi zosta¢ wytgczone przed
zresetowaniem alarmu. Po ponownym wigczeniu urzadzenie nie jest juz dtuzej zablokowane i moze zosta¢ zresetowane w
sposob opisany powyzej pod warunkiem, ze przyczyna alarmu zostata usunieta.

Alarmy, ktére nie sg wtaczane z blokada, moga by¢ réwniez zresetowane przy uzyciu funkcji automatycznego resetu w
14-20 Tryb resetowania (Ostrzezenie: mozliwe jest automatyczne wybudzenie)

Jesli ostrzezenie i alarm sa oznaczone kodem w Tabela 9.3, ostrzezenie pojawia sie przed alarmem lub mozna okredli¢, czy
wyswietlane jest ostrzezenie czy alarm w przypadku danego btedu.

Nr Opis Ostrzezenie Alarm/ Alarm/Wylaczenie z Wartos¢ zadana
Wylaczenie blokada parametru

1 Niskie 10 V X

2 Bfad Live zero (X) (X) 6-01

4 Zanik fazy zasilania X

5 Wysokie napiecie obwodu DC X

6 Niskie napiecie obwodu DC X

7 Przepiecie obwodu DC X X

8 Napiecie obwodu DC ponizej dopuszczalnego X X

13 Przetezenie X X X

14 Btad uziemienia X X X

15 Niekompatybilny sprzet X X

16 Zwarcie X X

17 Limit czasu stowa sterujgcego (X) (X) 8-04

23 Btad wentylatora wewnetrznego X
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Nr Opis Ostrzezenie Alarm/ Alarm/Wylaczenie z Wartos¢ zadana
Wytaczenie blokada parametru

24 Btad wentylatora zewnetrznego X 14-53

29 Temperatura radiatora X X X

33 Btad uktadu wstepnego tadowania X X

34 Btad magis.kom. X X

35 Btad opcji X

38 Btad wewnetrzny

39 Czujnik radiatora X X

40 Przecigzenie wyjscia cyfrowego zacisku 27 (X) 5-00, 5-01

41 Przecigzenie wyjscia cyfrowego zacisku 29 (X) 5-00, 5-02

46 Zasilanie karty mocy X X

47 Niskie zasilanie 24 V X X X

48 Niskie zasilanie 1,8 V X X

65 Przegrzanie pulpitu sterowniczego X X X

66 Niska temperatura radiatora X

67 Konfiguracja opcji ulegta zmianie X

68 Wiaczono bezpieczne wytaczanie momentu X"

69 Temperatura karty zasilania X X

70 Nieprawidtowa konfiguracja FC

72 Niebezpieczna awaria X"

73 Automatycznie ponowne uruchomienie po

bezpiecznym wytgczeniu momentu

76 Konfiguracja urzadzenia zasilajagcego X

79 Nieprawidtowa konfiguracja PS X X

80 Urzadzenie sprowadzone do wartosci domysinej X

244  Temperatura radiatora X X X

245 [Czujnik radiatora X X

246 |Zasilanie karty mocy X X

247 [Temperatura karty mocy X X

248 [Nieprawidtowa konfiguracja PS X X

250 |Nowa cze$¢ zapasowa X

251 Nowy rodzaj kodu X X

300 (Btad stycznika zasilania X

301 Btad sterowania SC X

302 ([Przetezenie kondensatorow X X

303 |Btad uziemienia kondensatoréw X X

304 |Przetezenie DC X X

305 [Ograniczenie czestotliwosci zasilania X

308 |Temperatura rezystora X

309 |Btad uziemienia zasilania X X

311 Ograniczenie czestotliwosci przetaczania X

312 [Zakres CT X

314 Przerwanie Auto CT X

315 |Btad Auto CT X

316 |Btad lokalizacji CT X

317 [Btad biegunowosci CT X

318 [Btad wspdtczynnika CT X

Tabela 9.3 Lista kodéw alarméw/ostrzezen
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Wytaczenie awaryjne to dziatanie, podczas ktérego wystapit alarm. Wytaczenie awaryjne powoduje wybieg silnika i mozna je
zresetowad, naciskajac przycisk [Reset] lub wykorzystujac wejscie cyfrowe (grupa parametrow 5-1* Wejscia cyfrowe [1] Reset).
Zdarzenie powodujace wigczenie alarmu nie moze spowodowac uszkodzenia przetwornicy czestotliwosci lub wytworzenia
sie niebezpiecznych warunkéw pracy. Wylaczenie awaryjne z blokada to dziatanie, podczas ktérego wystapit alarm i ktére
moze spowodowac uszkodzenie przetwornicy czestotliwosci i podtaczonych do niej elementéw. Wylgczenie awaryjne z
blokadg mozna zresetowac tylko przez wytaczenie i ponowne wiaczenie zasilania.

Wskazanie diody

Ostrzezenie

z6ta

Alarm

czerwona pulsujaca

Wytaczenie z blokada

zé6tta i czerwona

Tabela 9.4 Lampki sygnalizacyjne LED

Bit Hex Dec Stowo alarmowe Stowo ostrzezenia Rozszerzone stowo
statusowe
Stowo alarmowe i rozszerzone stowo statusowe
0 00000001 1 Btad stycznika zasilania |Zarezerwowane Zarezerwowane
1 00000002 2 Temperatura radiatora |Temperatura radiatora Auto CT trwa
00000004 4 Btad uziemienia Btad uziemienia Zarezerwowane
3 00000008 8 Temperatura karty Temperatura karty sterowania | Zarezerwowane
sterowania
4 00000010 16 TO stowa sterujacego | TO stowa sterujacego Zarezerwowane
5 00000020 32 Przetezenie Przetezenie Zarezerwowane
6 00000040 64 Btad sterowania SC Zarezerwowane Zarezerwowane
7 00000080 128 Przetezenie konden- Przetezenie kondensatoréow Zarezerwowane
satoréw
8 00000100 256 Btad uziemienia Btad uziemienia kondensatoréw | Zarezerwowane
kondensatorow
9 00000200 512 Przecigzenie inwertera |Przecigzenie inwertera Zarezerwowane
10 00000400 1024 Za niskie napiecie DC [Za niskie napiecie DC Zarezerwowane
1 00000800 2048 Przepiecie DC Przepiecie DC Zarezerwowane
12 00001000 4096 Zwarcie Niskie napiecie DC Zarezerwowane
13 00002000 8192 Btad uktadu wstepnego | Wysokie napiecie DC Zarezerwowane
tadowania
14 00004000 16384 Utrata fazy zasilania Utrata fazy zasilania Zarezerwowane
15 00008000 32768 Btad Auto CT Zarezerwowane Zarezerwowane
16 00010000 65536 Zarezerwowane Zarezerwowane Zarezerwowane
17 00020000 131072 Btad wewnetrzny Niskie 10 V Blokada czasowa hastem
18 00040000 262144 Przetezenie DC Przetezenie DC Ochrona hastem
19 00080000 524288 Temperatura rezystora |Temperatura rezystora Zarezerwowane
20 00100000 1048576 Bfad uziemienia Bfad uziemienia zasilania Zarezerwowane
zasilania
21 00200000 2097152 Ograniczenie czestot- |Zarezerwowane Zarezerwowane
liwosci przetaczania
22 00400000 4194304 Btad magistrali komuni- | Btad magis.kom. Zarezerwowane
kacyjnej
23 00800000 8388608 Niskie zasilanie 24 V Niskie zasilanie 24 V Zarezerwowane
24 01000000 16777216 Zakres CT Zarezerwowane Zarezerwowane
25 02000000 33554432 Niskie zasilanie 1,8 V Zarezerwowane Zarezerwowane
26 04000000 67108864 Zarezerwowane Niska temperatura Zarezerwowane
27 08000000 134217728 Przerwanie Auto CT Zarezerwowane Zarezerwowane
28 10000000 268435456 Zmiana opgji Zarezerwowane Zarezerwowane
29 20000000 536870912 Inicjalizacja urzadzenia |lInicjalizacja urzadzenia Zarezerwowane
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Bit Hex Dec Stowo alarmowe Stowo ostrzezenia Rozszerzone stowo
statusowe
30 40000000 1073741824 Bezpieczne wylaczanie |Bezpieczne wytaczanie Zarezerwowane
momentu momentu
31 80000000 2147483648 Ograniczenie czestot- | Rozszerzone stowo statusowe Zarezerwowane
liwosci zasilania

Tabela 9.5 Opis stowa alarmowego, stowa ostrzezenia i rozszerzonego stowa statusowego

Stowa alarmowe, stowa ostrzezenia i rozszerzone stowa statusowe moga by¢ odczytane poprzez magistrale szeregowg lub
opcjonalnie magistrale komunikacyjng w celu przeprowadzenia diagnozy. Patrz takze 16-90 Stowo alarmowe, 16-92 Stowo
ostrzezenia i 16-94 Zewnetrz. stowo statusowe. ,Zarezerwowane” oznacza, ze dany bit nie musi miec¢ jakiej$ konkretnej
wartosci. Bity zarezerwowane nie powinny by¢ uzywane do zadnych celéw.

9.5.1 Komunikaty o btedach — Filtr aktywny

OSTRZEZENIE 1, 10 V - niski poziom

Napiecie karty sterujgcej z zacisku 50 jest ponizej 10 V.

Nalezy usunac¢ czes¢ obciazenia z zacisku 50, gdyz zasilanie 10 V jest przecigzone. Maks. 15 mA lub minimum 590 Q.
Komunikaty o btedach — filtr aktywny

OSTRZEZENIE/ALARM 2, Btad Live zero
Sygnat na zacisku 53 lub 54 nie przekracza 50% wartosci ustawionej w parametrach 6-10, 6-12, 6-20 lub 6-22.

OSTRZEZENIE 4, Utrata fazy zasilania
Zanik fazy po stronie zasilania lub asymetria napiecia zasilania jest zbyt duza.

OSTRZEZENIE 5, Wysokie napiecie obwodu DC
Napiecie obwodu posredniego (DC) przekroczyto ograniczenie ostrzezenia o wysokim napieciu. Urzadzenie nadal jest
aktywne.

OSTRZEZENIE 6, Niskie napiecie obwodu posredniego DC
Napiecie state na obwodzie posrednim (DC) spadto ponizej dopuszczalnego poziomu napiecia uktadu sterowania. Urzadzenie
nadal jest aktywne.

OSTRZEZENIE/ALARM 7, Przepiecie na obwodzie DC

Jesli napiecie obwodu posredniego przekracza ograniczenie, urzadzenie wylaczy sie awaryjnie.

OSTRZEZENIE/ALARM 8, Napiecie ponizej dopuszczalnego na obwodzie DC

Jesli napiecie obwodu posredniego (DC) spadnie ponizej ograniczenia zbyt niskiego napiecia, filtr sprawdza, czy podtaczono
zasilanie rezerwowe 24 V. W przeciwnym przypadku urzadzenie wytaczy sie awaryjnie. Sprawdzi¢, czy napiecie zasilania jest
zgodne ze specyfikacja na tabliczce znamionowe;j.

OSTRZEZENIE/ALARM 13, Zbyt wysoka warto$¢ pradu
Ograniczenie pradu dla urzadzenia zostato przekroczone.

ALARM 14, Blad uziemienia

Suma natezenia przetwornikéw pradu IGBT jest r6zna od zera. Sprawdzi¢, czy rezystancja miedzy dowolna z faz i
uziemieniem ma niska warto$¢. Sprawdzi¢ obydwa parametry przed i za stycznikiem zasilania. Upewni¢ sig, ze przetworniki
pradu IGBT, kable przytaczy i ztacza sa prawidtowo wykonane.

ALARM 15, Niekomp. sprzet
Zamontowana opcja nie jest zgodna z obecnym sprzetem/oprogramowaniem karty sterujace;.

ALARM 16, Zwarcie
Na wyjsciu jest zwarcie. Wylaczy¢ urzadzenie i naprawié btad.
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OSTRZEZENIE/ALARM 17, Time-out stowa sterujacego
Nie ma komunikacji z urzadzeniem.

Ostrzezenie bedzie aktywne pod warunkiem, ze

8-04 Funkcja time-out stowa sterujgcego nie ustawiono na
wylaczone.

Mozliwa poprawka: Zwiekszy¢ 8-03 Czas time-out stowa
steruj.. Zmieni¢ 8-04 Funkcja time-out stowa sterujqcego

OSTRZEZENIE 23, Btad wentylatora wewnetrznego
Wewnetrzne wentylatory uleglty awarii ze wzgledu na
wadliwy sprzet lub nie zamontowano wentylatoréw.

OSTRZEZENIE 24, Btad wentylatora zewnetrznego
Zewnetrzne wentylatory uleglty awarii ze wzgledu na
wadliwy sprzet lub nie zamontowano wentylatoréw.

ALARM 29, Temperatura radiatora

Maksymalna temperatura radiatora zostata przekroczona.
Bfad temperatury nie jest resetowany, dopdki temperatura
nie spadnie ponizej okreslonej temperatury radiatora.

ALARM 33, Btad uktadu wstepnego tadowania w fazie
rozruchu

Nalezy sprawdzi¢, czy podigczono zasilanie zewnetrzne 24
V DC.

OSTRZEZENIE/ALARM 34, Btad komunikacji magistrali
komunikacyjnej

Komunikacja pomiedzy siecia i karta opcji komunikacji nie
dziata.

OSTRZEZENIE/ALARM 35, Blad opcji:

Skontaktowac sie z Danfoss lub dostawca.

ALARM 38, Btad wewnetrzny
Skontaktowac sie z Danfoss lub dostawca.

ALARM 39, Czujnik temperatury radiatora
Brak sprzezenia zwrotnego z czujnika temperatury
radiatora.

OSTRZEZENIE 40, Przeciazenie wyjécia cyfrowego zacisku
27

Sprawdzi¢ obcigzenie podtaczone do zacisku 27 lub usunac
potaczenie powodujace zwarcie.

OSTRZEZENIE 41, Przecigzenie wyjicia cyfrowego zacisku
29

Sprawdzi¢ obcigzenie podtaczone do zacisku 29 lub usunac
potaczenie powodujace zwarcie.

OSTRZEZENIE 43, Zewn. zasilanie (opcja)
Napigcie zasilania zewnetrznego 24 V DC na opgji nie jest
prawidtowe.

ALARM 46, Zasilanie karty mocy
Zasilanie na karcie mocy jest poza zakresem.

OSTRZEZENIE 47, Niski poziom zasilania 24 V
Skontaktowac¢ sie z Danfoss lub dostawca.

OSTRZEZENIE 48, Niski poziom zasilania 1,8 V
Skontaktowac sie z Danfoss lub dostawca.

OSTRZEZENIE/ALARM/WYLACZENIE AWARYJNE 65,
Przekroczenie temperatury karty sterujacej
Przekroczenie temperatury karty sterujacej: Temperatura
wytaczenia karty sterujacej wynosi 80°C.

OSTRZEZENIE 66, Niska temperatura radiatora
To ostrzezenie jest zalezne od czujnika temperatury w
module IGBT.

Rozwigzanie problemu:

Temperatura radiatora mierzona jako 0°C moze oznaczac,
ze czujnik temperatury jest wadliwy, co powoduje wzrost
predkosci wentylatora do maksymalnej. Jezeli przewéd
czujnika pomiedzy IGBT a karta sprzegacza optycznego jest
roztaczony, moze to powodowac to ostrzezenie. Sprawdzic¢
réwniez czujnik termiczny IGBT.

ALARM 67, Konfiguracja modutu opcji ulegta zmianie
Od ostatniego wytaczenia zasilania dodano lub usunieto
jedng lub wiecej opcji.

ALARM 68, Aktywowane bezpieczne wylaczanie
momentu

Aktywowano bezpieczne wyfgczanie momentu. Aby
wznowi¢ normalng prace, nalezy doprowadzi¢ 24 V DC do
zacisku 37, a nastepnie wysta¢ sygnat Reset (przez
magistrale, wejscie/wyjscie cyfrowe lub naciskajac [Reset]).
Patrz 5-19 Zacisk 37 - bezp. stop.

ALARM 69, Temperatura karty mocy
Czujnik temperatury na karcie mocy jest albo za goracy,
albo za zimny.

ALARM 70, Nieprawidtowa konfiguracja FC
Rzeczywiste potgczenie pulpitu sterowniczego i ptyty
zasilania jest nieodpowiednie.

OSTRZEZENIE 73, Automatyczne ponowne uruchomienie
po bezpiecznym wylaczeniu momentu

Bezpiecznie zatrzymane. Uwaga: jesli wiaczony jest
automatyczny restart, silnik moze sie uruchomi¢ po
usunieciu tej usterki.

ALARM 79, Nieprawidtowa konfiguracja sekcji mocy
Karta skalujagca ma niewtasciwy numer lub nie jest zainsta-
lowana Oprécz tego nie mozna bylo zainstalowac ztacza
MK102 na karcie mocy.

ALARM 80, Urzadzenie zainicjowane do wartosci
domysinej

Ustawienia parametru sprowadzone do wartosci
domysinych po recznym resecie.

ALARM 244, Temperatura radiatora

Podana wartos$¢ informuje o Zrédle alarmu (od lewej):
1-4 inwerter

5-8 prostownik

ALARM 245, Czujnik radiatora

Brak sprzezenia zwrotnego z czujnika radiatora. Podana
wartos¢ informuje o zrodle alarmu (od lewej):

1-4 inwerter

5-8 prostownik
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ALARM 246, Zasilanie karty mocy

Zasilanie na karcie mocy jest poza zakresem. Podana
wartos$¢ informuje o zrédle alarmu (od lewej):

1-4 inwerter

5-8 prostownik

ALARM 247, Temperatura karty mocy

Przegrzanie karty mocy. Podana wartos$¢ informuje o zrédle
alarmu (od lewej):

1-4 inwerter

5-8 prostownik

ALARM 248, Nieprawidtowa konfiguracja sekcji mocy
Btad konfiguracji wielkosci mocy na karcie mocy. Podana
wartos¢ informuje o zrodle alarmu (od lewej):

1-4 inwerter

5-8 prostownik

ALARM 250, Nowa cze$¢ zapasowa

Moc lub zasilacz impulsowy zostaty wymienione. Kod typu
filtra musi zosta¢ przywrécony w EEPROM. Wybrad
odpowiedni kod typu w 14-23 Ustawienie kodu typu
zgodnie ze znakiem umieszczonym na urzadzeniu.
Pamieta¢ o wybraniu ,Zapisz do EEPROM”, aby zakonczy¢.

ALARM 251, Nowy kodu typu
Filtr ma nowy kod typu.

ALARM 300, Zest. zasil. Btad

Sprzezenie zwrotne ze stycznika zasilania nie odpowiadato
oczekiwanej wartosci przed uptywem dozwolonego czasu
Skontaktowac¢ sie z Danfoss lub dostawca.

ALARM 301, Ster. SC Btad

Sprzezenie zwrotne ze stycznika miekkiego tadowania nie
odpowiadato oczekiwanej wartosci przed uptywem
dozwolonego czasu. Skontaktowac sie z Danfoss lub
dostawca.

ALARM 302, Kond. Przetezenie
Wykryto nadmierny prad w kondensatorach AC.
Skontaktowac sie z Danfoss lub dostawca.

ALARM 303, Bt.uziem. Zwarcie doziemne
Wykryto btad uziemienia w pradach kondensatoréw AC.
Skontaktowac sie z Danfoss lub dostawca.

ALARM 304, Przetezenie DC

Wykryto nadmierny prad przeptywajacy przez zespé6t
kondensatoréw obwodu DC. Skontaktowac sie z Danfoss
lub dostawca.

ALARM 305, Ogr. czes. zasil.
Czestotliwo$¢ zasilania wykroczyta poza ograniczenia.
Sprawdzi¢, czy czestotliwos¢ zasilania jest zgodne ze
specyfikacjami dla produktu.

ALARM 306, Ograniczenie kompensacji
Potrzebny prad kompensujacy przekracza mozliwosci
urzadzenia. Urzadzenie pracuje z petng kompensacja.

ALARM 308, Temp. rezystora
Wykryto nadmierng temperature radiatora rezystora.

ALARM 309, Btad doziemienia
Wykryto btad doziemienia w pradzie zasilania. Sprawdzi¢
zasilanie pod katem zwar¢ i pradu uptywowego.

ALARM 310, Zapet. buf. RTDC
Skontaktowac¢ sie z Danfoss lub dostawca.

ALARM 311, Ogr. czest. przetaczania

Srednia czestotliwoé¢ przetaczania urzadzenia przekracza
ograniczenie. Sprawdzi¢, czy 300-10 Napiecie znamionowe
aktywnego filtru i 300-22 Napiecie znamionowe CT sa
ustawione prawidtowo. Jesli s, skontaktowac sie z Danfoss
lub dostawca.

ALARM 312, Zakres CT

Wykryto ograniczenie pomiaru przektadnika pragdowego.
Sprawdzi¢, czy uzywane prz.pr. majg odpowiedni
wspotczynnik.

ALARM 314, Przerw. auto CT
Wykrywanie autom. CT zostato przerwane.

ALARM 315, Blad auto CT
Wykryto btad podczas przeprowadzania autom.
wykrywania CT. Skontaktowac¢ sie z Danfoss lub dostawca.

OSTRZEZENIE 316, Btad lokaliz. CT
Funkcja Auto CT nie mogta okresli¢ prawidtowego
potozenia CT.

OSTRZEZENIE 317, Btad biegun. CT
Funkcja Auto CT nie mogta okresli¢ prawidtowe;j
biegunowosci CT.

OSTRZEZENIE 318, Blad wsp6t. CT
Funkcja Auto CT nie mogta okresli¢ prawidtowego pradu
strony pierwotnej CT.
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10 Podstawowe informacje o wykrywaniu i usuwaniu usterek

10.1

Rozruch i obstuga

Objaw

Przypuszczalna przyczyna

Test

Rozwigzanie

Wyswietlacz jest ciemny/
Brak dziatania

Brak zasilania wejsciowego

Patrz Tabela 4.1.

Sprawdzi¢ moc wejsciowa.

Brak bezpiecznikéw, bezpieczniki
sg rozwarte lub doszto do
wylaczenia awaryjnego wytacznika
réznicowego

Zapoznac sie z zawartymi w tej
tabeli informacjami o rozwartych
bezpiecznikach i wytaczonych
awaryjnie wyfacznikach.

Postepowa¢ zgodnie z przedsta-
wionymi zaleceniami.

Brak zasilania LCP

Sprawdzi¢, czy kabel LCP nie jest
uszkodzony lub nie ma poluzo-
wanego zlacza.

Wymieni¢ uszkodzony kabel LCP
lub ztacza

Zwarcie w napieciu sterowania
(zacisk 12 lub 50) lub na zaciskach
sterowania

Sprawdzi¢ zrédto zasilania
sterowania 24 V podawane na
zaciski od 12/13 do 20-39 lub 10 V
na zaciski od 50 do 55.

Wykonac poprawnie potfaczenia z
zaciskami.

Niewtaséciwy LCP (z VLT® 2800 lub
5000/6000/8000/ FCD badz FCM)

Uzywac tylko LCP 101 (nr kat.
130B1124) lub LCP 102 (nr kat.
130B1107).

Zle ustawiony kontrast

Nacisna¢ przyciski [Status] i [A]/[V¥]

w celu wyregulowania kontrastu.

Wyswietlacz (LCP) jest wadliwy

Wykonac test za pomoca innego
LCP

Wymieni¢ uszkodzony kabel LCP
lub ztacza.

Usterka wewnetrznego zrodta
napiecia lub uszkodzenie SMPS

Skontaktowac sie z dostawca.

Migotanie wyswietlacza

Przecigzenie zasilania (SMPS) z
powodu niepoprawnego
okablowania sterowania lub wady
w przetwornicy czestotliwosci

W celu wykluczenia probleméw z
okablowaniem sterowania roztaczy¢
wszystkie kable sterowania,
odpinajac kostki zaciskow.

Jezeli wyswietlacz jest
podswietlony, problem lezy w
okablowaniu sterowania. Sprawdzi¢
okablowanie pod katem zwar¢ i
nieprawidtowych potaczen. Jezeli
wyswietlacz nadal gasnie lub
migocze, postepowac zgodnie z
procedurg dla braku ekranu/
wyswietlacza.
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Objaw

Przypuszczalna przyczyna

Test

Rozwiazanie

Silnik nie pracuje

Wylacznik serwisowy jest rozwarty
lub brak potaczenia z silnikiem

Sprawdzi¢, czy podtaczono silnik i
czy potaczenie nie jest przerwane
(za pomoca wytacznika
serwisowego lub innego
urzadzenia).

Podtaczy¢ silnik i sprawdzi¢
wylacznik serwisowy.

Brak zasilania z karta opcji 24 V
DC

Jezeli wyswietlacz dziata, lecz nie
ma wyjscia, upewnic sie, czy
zasilanie dochodzi do przetwornicy
czestotliwosci.

Wiaczy¢ zasilanie urzadzenia.

Stop z LCP

Sprawdzi¢, czy nacisnieto przycisk

[Off].

Nacisna¢ przycisk [Auto On] lub
[Hand On] (w zaleznosci od trybu
pracy), aby uruchomi¢ silnik.

Brak sygnatu rozruchu (tryb
gotowosci)

Sprawdzi¢ poprawnos¢ ustawien
dla zacisku 18 w parametrze

5-10 Zacisk 18 - wej. cyfrowe (uzy¢
nastawy fabrycznej).

Zastosowac poprawny sygnat
rozruchu, aby witaczy¢ silnik.

Sygnat wybiegu silnika jest
aktywny (wybieg)

Sprawdzi¢ poprawnos$¢ ustawien
dla zacisku 27 w parametrze 5-12
Wybieg silnika,odwr. (uzy¢ nastawy
fabrycznej).

Zastosowac 24 V dla zacisku 27 lub
zaprogramowac dla niego warto$¢
brak dziatania.

Niewtfasciwe zrodto sygnatu
wartosci zadanej

Sprawdzi¢ sygnat wartosci zadanej:
Czy jest lokalny lub zdalny albo czy
jest wartoscia zadang magistrali?
Czy programowana wartos¢ zadana
jest aktywna? Czy podtaczenie
zacisku jest poprawne? Czy
skalowanie zaciskéw jest
poprawne? Czy sygnat wartosci
zadanej jest dostepny?

Zaprogramowac prawidtowe
ustawienia. Sprawdzic¢

3-13 Pochodzenie wart. Zadanej.
Ustawi¢ programowang warto$¢
zadang jako aktywnag w grupie
parametréw 3-1* Wartosci zadane.
Sprawdzi¢ poprawnos¢
okablowania. Sprawdzi¢ skalowanie
zaciskoéw. Sprawdzi¢ sygnat
wartosci zadanej.

Silnik obraca sie w ztym
kierunku

Ograniczenie obrotéw silnika

Sprawdzi¢, czy 4-10 Kierunek
obrotdw silnika zaprogramowano
prawidtowo.

Zaprogramowac prawidtowe
ustawienia.

Sygnat zmiany kierunku obrotéw
jest aktywny

Sprawdzi¢, czy dla zacisku
zaprogramowano polecenie zmiany
kierunku obrotéw w grupie
parametréw 5-1* Wejscia cyfrowe.

Wylaczy¢ sygnat zmiany kierunku
obrotéw.

Btednie wykonane pofaczenia faz
silnika

Patrz rozdziat 3.4.6 Kabel silnika w
niniejszej instrukcji.

Silnik nie osigga predkosci
maksymalnej

Btednie ustawione ograniczenia
czestotliwosci

Sprawdzi¢ ograniczenia wyjs¢ w
4-13 Ogranicz wys. predk. silnika
[obr/min], 4-14 Ogranicz wys. predk.
silnika [Hz] i 4-19 Maks. czestot-
liwos¢ wyjs..

Zaprogramowac prawidtowe
ograniczenia.

Sygnat wejsciowy wartosci zadanej
jest nieprawidtowo skalowany

Sprawdzi¢ skalowanie sygnatu
wejsciowego wartosci zadanej w
6-0* Wej./Wyj. analog. i grupie
parametréw 3-1* Wartosci zadane.
Ograniczenia wartosci zadanej w
grupie parametréw 3-0* Ograni-
czenie wartosci zadanej.

Zaprogramowac prawidtowe
ustawienia.
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Objaw

Przypuszczalna przyczyna

Test

Rozwiazanie

Predkos¢ obrotowa silnika
jest niestabilna

Ustawienia parametréw sg
prawdopodobnie nieprawidiowe

Sprawdzi¢ ustawienia wszystkich
parametréw silnika, w tym
ustawienia kompensacji silnika. W
przypadku pracy w zamknietej petli
nalezy sprawdzi¢ ustawienia PID.

Sprawdzi¢ ustawienia w grupie
parametréw 1-6* Ustawienie zalezne
od obcigzenia. W przypadku pracy
w zamknietej petli sprawdzic¢
ustawienia w 20-0* Sprzezenie
zwrotne.

Silnik ciezko pracuje

Mozliwe nadmierne namagne-

sowanie

Sprawdzi¢ prawidtowos¢ ustawien
wszystkich parametrow silnika.

Sprawdzi¢ ustawienia silnika w 7-2*
Dane silnika, 1-3* Zaaw. dane siln. i
1-5* Ustawienie niezalezne od
obciqgzenia..

Silnik nie hamuje

Ustawienia parametréow hamulca
sg prawdopodobnie niepra-
widtowe. Czas zwalniania jest
prawdopodobnie zbyt krétki.

Sprawdzi¢ parametry hamulca.
Sprawdzi¢ ustawienia czasu
rozpedzenia/zatrzymania.

Sprawdzi¢ grupy parametrow 2-0*
Hamulec DC i 3-0* Ogr. wart. zad..

Otwarte bezpieczniki
zasilania lub nastapito
wylaczenie wytacznika
réznicowego

Zwarcie miedzyfazowe

Na silniku lub panelu doszto do
zwarcia miedzyfazowego.
Sprawdzi¢ silnik i panel pod katem
obecnosci zwar¢ miedzy fazami.

Wyeliminowac¢ wszelkie zwarcia.

Przecigzenie silnika

Silnik jest przecigzony w tej
aplikacji.

Przeprowadzi¢ prébe rozruchu i
upewnic sie, ze wartosci pradu
silnika odpowiadaja danym
technicznym. Jezeli prad silnika
przekracza warto$¢ pradu petnego
obciagzenia, zmniejszy¢ obcigzenie
silnika. Zweryfikowa¢ dane
techniczne aplikacji.

Obluzowane ztgcza

Przeprowadzi¢ procedure
sprawdzenia przed rozruchem pod
katem obluzowanych potaczen.

Dokreci¢ obluzowane ztacza.

Asymetria zasilania
przekracza warto$¢ 3%

Problem z zasilaniem (patrz opis:
Alarm 4, Utrata fazy zasilania)

Zmieni¢ przewody zasilania
wejsciowego o jedno miejsce na
przetwornicy: A do B, B do C, C do
A.

Jezeli noga asymetryczna
przemieszcza sie z przewodami,
problem lezy po stronie zasilania.
Sprawdzi¢ zasilanie.

Problem z przetwornica czestot-
liwosci

Zmieni¢ przewody zasilania
wejsciowego o jedno miejsce na
przetwornicy: A do B, B do C, C do
A.

Jezeli noga asymetryczna pozostaje
na tym samym zacisku
wejsciowym, problem tkwi w
urzadzeniu. Skontaktowac sie z
dostawca.

Asymetria pradu silnika
przekracza 3%

Problem z silnikiem lub

uzwojeniem silnika

Zmieni¢ potozenie wyjsciowych
przewodéw silnika o jedno miejsce:
UdoV,VdoW,Wdo U.

Jezeli noga asymetryczna zmienia
sie wraz z potozeniem przewodoéw,
problem lezy po stronie silnika lub
jego okablowania. Sprawdzi¢ silnik
i jego okablowanie.

Problem z przetwornicami czestot-
liwosci

Zmieni¢ potozenie wyjsciowych
przewodéw silnika o jedno miejsce:
UdoV,VdoW,Wdo U.

Jezeli noga asymetryczna pozostaje
na tym samym zacisku
wyjsciowym, problem tkwi w
urzadzeniu. Skontaktowac sie z
dostawca.

140

Danfoss A/S © Wer. 2014-02-07 Wszelkie prawa zastrzezone.

MG37A249



Danfis

Podstawowe informacje o wyk... Instrukcja obstugi
Objaw Przypuszczalna przyczyna Test Rozwigzanie
Rezonans, np. w systemie silnika/ |Obejs¢ krytyczne czestotliwosci za | Sprawdzi¢, czy hatas i/lub wibracje
wentylatora pomoca parametrow w grupie 4-6* | spadly do dopuszczalnych granic.
Obejscie predkosci.
Hatas akustyczny lub Wytaczy¢ przemodulowanie w
drgania (np. topata 14-03 Przemodulowanie.
wentylatora powoduje hatas Zmieni¢ schemat kluczowania i
lub drgania o pewnych jego czestotliwos¢ w grupie
czestotliwosciach) parametréw 14-0% Przetaczanie
inwertera.
Zwigkszy¢ ttumienie rezonansu w
1-64 Ttumienie rezonansu.

Tabela 10.1 Wykrywanie i usuwanie usterek
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11 Dane techniczne

11.1 Dane techniczne zalezne od mocy

11.1.1 Zasilanie 3x380-480 V AC

P132 P160 P200
Normalne przecigzenie = 110% wartosci DP NP DP NP DP NP
pradu przez 60 s
Typowa moc na wale przy 400 V [kW] 132 160 160 200 200 250
Typowa moc na wale przy 460 V [KM] 200 250 250 300 300 350
Typowa moc na wale przy 480 V [kW] 160 200 200 250 250 315
Obudowa 1P21/54 D13
Prad wyjsciowy
Ciagty (przy 400 V) [A] 260 315 315 395 395 480
Freenpueny etz 60 550 547 7 s 2| sas
Ciagty (przy 460/480 V) [A] 240 302 302 361 361 443
Z;zoe/zlgéa\r;)y (Es)rzeaqzeme 60 s) (przy 360 332 453 397 542 487
Ciagty kVA (przy 400 V) [kVA] 180 218 218 274 274 333
Ciagty kVA (przy 460 V) [kVA] 191 241 241 288 288 353
Ciagty kVA (przy 480 V) [kVA] 208 262 262 313 313 384
Maks. prad wejsciowy
Ciagty (przy 400 V) [A] 251 304 304 381 381 463
Ciagty (przy 460/480 V) [A] 231 291 291 348 348 427
Maks. bezpieczniki wstepne® [A] 400 500 630
Maks. rozmiar kabla
Silnik (Mm% AWG?)
Zasilanie (mm2/AWG?)

2x185 (2x300 mcm)

Podziat obcigzenia (mm2/AWG?)
Hamulec (mmZ/AWG?)
Catkowita strata na LHD 400 V AC [kW] 7621 8868 8594 10527 10003 11751
Catkowita strata na kanale tylnym
400 V AC [KW] 6136 7318 7067 8903 8398 10033
Catkowita strata na filtrze 400 V AC [kW] 4505 4954 4954 5714 5714 6234
Catkowita strata na LHD 460 V AC [kW] 7687 9059 8799 10192 9714 11706
Catkowita strata na kanale tylnym
460 V AC [KW] 5819 7123 6883 8209 7747 9635
Catkowita strata na filtrze 460 V AC [kW] 4801 5279 5279 5819 5819 6681
Ciezar, obudowa IP21, IP54 kg 380 406
Sprawno$¢? 0,96
Czestotliwos¢ wyjsciowa [Hz] 0-800
Wylaczanie awaryjne po przegrzaniu 105
radiatora [°C]
Temperatura otoczenia wytaczenia 85

awaryjnego karty mocy [°C]

*Wysokie przecigzenie = 160 % momentu obrotowego w czasie 60 s; Normalne przecigzenie = 110% momentu obrotowego w ciggu 60 s

Tabela 11.1 Zasilanie 3x380-480 V AC

142 Danfoss A/S © Wer. 2014-02-07 Wszelkie prawa zastrzezone.

MG37A249



Dane techniczne

Instrukcja obstugi

P250 P315 P355 P400
Normalne przecigzenie = 110% wartosci DP NP DP NP DP NP DP NP
pradu przez 60 s
Typowa moc na wale przy 400 V [kW] 250 315 315 355 355 400 400 450
Typowa moc na wale przy 460 V [KM] 350 450 450 500 500 600 550 600
Typowa moc na wale przy 480 V [kW] 315 355 355 400 400 500 500 530
Obudowa IP21/54 E9
Prad wyjsciowy
Ciagty (przy 400 V) [A] 480 600 600 658 658 745 695 800
[Plilzerywany (przetezenie 60 ) (przy 400 V) 720 660 900 724 987 820 1043 880
Ciagty (przy 460/480 V) [A] 443 540 540 590 590 678 678 730
:Zoe/lzgéac)y (Eor:))rzeaqzenle 60 s) (przy 665 594 810 649 885 746 1017 803
Ciagty kVA (przy 400 V) [kVA] 333 416 416 456 456 516 482 554
Ciagty kVA (przy 460 V) [kVA] 353 430 430 470 470 540 540 582
Ciagty kVA (przy 480 V) [kVA] 384 468 468 511 511 587 587 632
Maks. prad wejsciowy
Ciagty (przy 400 V) [A] 472 590 590 647 647 733 684 787
Ciagty (przy 460/480 V) [A] 436 531 531 580 580 667 667 718
Maks. bezpieczniki wstepne [A] 700 900
Maks. rozmiar kabla
Silnik (mm%AWG?)
Zasilanie (mm?2/AWG?) 4x240 (4x500 mcm)
Podziat obcigzenia (mm2/AWG?)
Hamulec (mm?%/AWG?) 2x185 (2x350 mcm)
Catkowita strata na LHD 400 V AC [kW] 11587 14051 14140 15320 15286 17180 16036 18447
Catkowita strata na kanale tylnym
400 V AC [kW] 9011 11301 10563 11648 11650 13396 12348 14570
Catkowita strata na filtrze 400 V AC [kW] 6528 7346 7346 7788 7788 8503 8060 8974
Catkowita strata na LHD 460 V AC [kW] 10962 12936 13124 14083 13998 15852 15847 16962
Catkowita strata na kanale tylnym
460 V AC [KW] 8432 10277 9636 10522 10466 12184 12186 13214
Catkowita strata na filtrze 460 V AC [kW] 6316 7066 7006 7359 7326 8033 8033 8435
Ciezar, obudowa IP21, IP54 kg 596 623 646
Sprawnos¢? 0,96
Czestotliwos¢ wyjsciowa [Hz] 0-600
Wylaczanie awaryjne po przegrzaniu 105
radiatora [°C]
Temperatura otoczenia wytaczenia 85
awaryjnego karty mocy [°C]

*Wysokie przecigzenie = 160 % momentu obrotowego w czasie 60 s; Normalne przecigzenie = 110% momentu obrotowego w ciggu 60 s

Tabela 11.2 Zasilanie 3x380-480 V AC
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P450 P500 P560 P630
Normalne przecigzenie = 110% DP NP DP NP DP NP DP NP
wartosci pradu przez 60 s
Typowa moc na wale prz
P przy 450 500 500 560 560 630 630 710
400 V [kW]
Typowa moc na wale prz
P przy 600 650 650 750 750 900 900 1000
460 V [KM]
Typowa moc na wale prz
yp prey 530 560 560 630 630 710 710 800
480 V [kW]
Obudowa IP21/54 F18
Prad wyjsciowy
Ciagty (przy 400 V) [A] 800 880 880 990 990 1120 1120 1260
Przerywany (przetezenie 60 s) (przy 1200 968 1320 1089 1485 1232 1680 1386
400 V) [A]
Ciagty (przy 460/480 V) [A] 730 780 780 890 890 1050 1050 1160
Przerywan rzecigzenie 60 s
4 v 2 ) 1095 858 1170 979 1335 1155 1575 1276
(przy 460/480 V) (A)
Ciagty kVA (przy 400 V) [kVA] 554 610 610 686 686 776 776 873
Ciagty kVA (przy 460 V) [kVA] 582 621 621 709 709 837 837 924
Ciagty kVA (przy 480 V) [kVA] 632 675 675 771 771 909 909 1005
Maks. prad wejsciowy
Ciagty (przy 400 V) [A] 779 857 857 964 964 1090 1090 1227
Ciagty (przy 460/480 V) [A] 711 759 759 867 867 1022 1022 1129
Maks. bezpieczniki wstepne [A] 1600 2000
Maks. rozmiar kabla
Silnik (mm2/AWG?) 8x150 (8x300 mcm)
Zasilanie (mm?2/AWG?) 8x240 (8x500 mcm)
Hamulec (mmZ/AWG?) 4x185 (4x350 mcm)
Catkowita strata na LHD
20077 21909 21851 24592 23320 26640 26559 30519
400 V AC [kW]
Catkowita strata na kanale tylnym
yiny 16242 17767 17714 19984 18965 21728 21654 24936
400 V AC [kW]
Catkowita strata na filtrze
11047 11747 11705 12771 12670 14128 14068 15845
400 V AC [kW]
Catkowita strata na LHD
18855 19896 19842 22353 21260 25030 25015 27989
460 V AC [kW]
Catkowita strata na kanale tylnym
yiny 15260 16131 16083 18175 17286 20428 20417 22897
460 V AC [kW]
Catkowita strata na filtrze
10643 11020 10983 11929 11846 13435 13434 14776
460 V AC [kW]
Ciezar, obudowa IP21, IP54 kg 2009
Sprawnos¢? 0,96
Czestotliwos¢ wyjsciowa [Hz] 0-600
Wytaczanie awaryjne po 105
przegrzaniu radiatora [°C]
Temperatura otoczenia wytaczenia 85
awaryjnego karty mocy [°C]
*Wysokie przecigzenie = 160 % momentu obrotowego w czasie 60 s; Normalne przeciazenie = 110% momentu obrotowego w ciggu 60 s

Tabela 11.3 Zasilanie 3x380-480 V AC

1) Informacje na temat typéw bezpiecznikéw znajduja sie w czesci rozdziat 11.5.1 Bezpieczniki.

2) Amerykanska miara kabli.
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3) Zmierzono, uzywajac 5 m ekranowanych kabli silnika przy obcigzeniu znamionowym i czestotliwosci
zZnamionowe;j.

4) Standardowa utrata mocy wystepuje w warunkach znamionowego obcigzenia i powinna wynosi¢ +15% (zakres
tolerancji zwiazany jest z r6znym napieciem i stanem kabli). Wartosci opieraja sie na standardowej sprawnosci
silnika (granica IE2/IE3). Mniej sprawne silniki przyczyniaja sie rowniez do strat mocy w przetwornicach czestot-
liwosci i odwrotnie. Jezeli czestotliwos¢ przefaczania jest zwiekszana wzgledem domyslnych ustawien, straty mocy
moga znaczaco wzrosngé. Uwzgledniono pobdr mocy LCP i standardowej karty sterujacej. Dodatkowe opcje i
obcigzenie uzytkownika moga spowodowa¢ do 30 W dalszych strat. (Chociaz typowa utrata to jedynie 4 W dla
kazdej w petni obcigzonej karty sterujacej lub opcji na gniezdzie A lub gniezdzie B).

Mimo Ze pomiary sa wykonywane przez sprzet najwyzszej klasy, nalezy dopusci¢ ich pewnga niedoktadnos¢ (+5%).

11.1.2 Obnizanie wartosci znamionowych ze wzgledu na temperature

Przetwornica czestotliwosci automatycznie obniza warto$¢ znamionowg czestotliwosci przetaczania, typu przetaczania lub
pradu wyjsciowego pod okreslonym obcigzeniem lub w warunkach otoczenia zgodnie z opisem ponizej. Krzywe obnizania
wartosci znamionowych llustracja 11.1 i llustracja 11.2 majg zastosowanie do obu trybéw przefgczania: SFAVM i 60 AVM.
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llustracja 11.1 Obnizanie wartosci znamionowych dla wymiaréw obudowy D, E i F, 380-500 V (T5), wysokie przeciazenie 150%
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llustracja 11.2 Obnizanie wartosci znamionowych dla wymiaréw obudowy D, E i F, 380-500 V (T5), normalne przecigzenie 110%
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11.2 Wymiary fizyczne
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llustracja 11.3 Wymiar obudowy D13
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llustracja 11.5 Wymiar obudowy F18, widok z przodu i z boku
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Wymiary fizyczne i moc znamionowa

Wymiar obudowy D13 E9
IP 21/54 21/54
Ochrona obudowy
NEMA Typ 1/Typ 12 Typ 1/Typ 12
Wysoka moc znamionowa
.. 132-200 kW przy 400 V 250-400 kW przy 400 V
przecigzenia — 160% momentu
Ll (380-480 V) (380-480 V)
przecigzenia
Wymiary przetwornicy |Wysokos¢ 1780,5 mm/70,1” 2000,7 mm/78,77"
czestotliwosci Szeroko$¢ 1021,9 mm/40,23" 1200 mm/47,24"
Gtebokos¢ 377,8 mm/14,87" 493,5 mm/19,43"”
Ciezar maks. 390 kg/860 Ibs. 676 kg/1490 Ibs.
Ciezar w
. 435 kg/959 lbs. 721 kg/1590 Ibs.
transporcie

Tabela 11.4 Fizyczne dane techniczne, obudowy D i E

Wymiar obudowy F18
IP 21/54
Ochrona obudowy
NEMA Typ 1
Wysoka moc znamionowa przecigzenia — 450-630 kW przy 400 V
160% momentu przecigzenia (380-480 V)
Wymiary przetwornicy czestot-
rymiary p y e Wysokos¢ 2278,4 mm/89,70"
liwosci
Szerokos¢ 2792 mm/109,92"
Gtebokos¢ 605,8 mm/23,85”
Ciezar maks. 1900 kg/4189 lbs.
Ciezar w
. 2262 kg/4987 lbs.
transporcie

Tabela 11.5 Fizyczne dane techniczne, obudowa F

11.3 Ogodlne dane techniczne — przetwornica czestotliwosci

Zasilanie (L1, L2, L3)
Napiecie zasilania 380-480 V +5%

Niskie napiecie zasilania/zanik napiecia zasilania:

Przy niskim napieciu zasilania lub zaniku napiecia przetwornica czestotliwosci nadal dziata, az napiecie obwodu posredniego
spadnie ponizej minimalnego poziomu zatrzymania, ktdry odpowiada zwykle 15% ponizej najnizszego napiecia znamionowego
zasilania. Nie mozna oczekiwa¢ zatqczenia zasilania i osiggniecia pefnego momentu obrotowego, gdy napiecie zasilania jest
nizsze o ponad 10% od najnizszego znamionowego napiecia zasilania.

Czestotliwos¢ zasilania 50/60 Hz +5%
Maks. tymczasowa asymetria miedzy fazami zasilania 3,0% napiecia znamionowego zasilania
Rzeczywisty wspdtczynnik mocy (M) > 0,98 znamionowego przy obcigzeniu znamionowym
Wspotczynnik przesuniecia fazowego (cos®) bliski jednosci (>0,98)
THID < 5%
Przetaczanie na wejsciu zasilania L1, L2, L3 (zalgczanie zasilania) maks. jednokrotnie/2 min.
Srodowisko zgodne z EN60664-1 kategoria przepiec lll/stopien zanieczyszczenia 2

Urzqdzenie mozna stosowac¢ w obwodzie zdolnym dostarczac nie wiecej niz 100,000 amperéw symetrycznej wartosci skutecznej
RMS, maksymalnie 480/690 V.
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Wyjscie silnikowe z przetwornicy (U, V, W)

Napigcie wyjsciowe

0-100% napiecia zasilania

Czestotliwos¢ wyjsciowa 0-590* Hz
Przetaczanie na wyjsciu Nieograniczone
Czasy rozpedzania/zatrzymania 0,01-3600 s

* Zalezne od napiecia i mocy.

Charakterystyka momentu

Moment rozruchowy (moment staty)

maksymalnie 160% przez 1 min”

Moment rozruchowy

maksymalnie 180% do 0,5 s"

Moment przecigzenia (moment staty)

maksymalnie 160% przez 1 min”

*Procent dotyczy znamionowego momentu obrotowego urzqdzenia.

Przekroje i dtugosci kabli

Maks. dtugos¢ kabla silnika, ekranowanego/zbrojonego

150 m

Maks. dtugos¢ kabla silnika, nieekranowanego/niezbrojonego

300 m

Maks. przekréj poprzeczny do silnika, zasilania, podziatu obcigzenia i hamulca *

Maksymalny przekréj przewoddw sterowania, przewdd sztywny

1,5 mm?%/16 AWG (2 x 0,75 mm?)

Maksymalny przekrdj przewoddw sterowania, przewdd elastyczny

1 mm?%/18 AWG

Maksymalny przekréj przewoddw sterowania, przewdd z rdzeniem zamknietym

0,5 mm?/20 AWG

Minimalny przekrdj przewodéw sterowania 0,25 mm?
* Wiecej informacji mozna znalez¢ w rozdziat 11.1.1 Zasilanie 3x380-480 V AC.

Wejscia cyfrowe

Programowalne wejscia cyfrowe 4 (6)
Numer zacisku 18, 19,271,291, 32, 33,
Logika PNP lub NPN
Poziom napiecia 0-24 V DC
Poziom napiecia, logiczne ,0” PNP <5V DC
Poziom napiecia, logiczne ,1” PNP > 10V DC
Poziom napiecia, logiczne ,0” NPN > 19V DC
Poziom napiecia, logiczne ,1” NPN <14V DC
Napiecie maksymalne na wejsciu 28 V DC
Rezystancja wejsciowa, Ri ok. 4 kQ

Wszystkie wejscia cyfrowe sq galwanicznie izolowane od napiecia zasilania (PELV) i innych zaciskéw wysokiego napiecia.

1) Zaciski 27 i 29 mozna zaprogramowac réwniez jako wyjscia.

Wejscia analogowe

Liczba wejs¢ analogowych

2

Numer zacisku

53, 54

Tryby

Napiecie lub prad

Wybor trybu

Przetacznik S201 i przetacznik S202

Tryb napiecia

Przetacznik S201/przefacznik S202 = WYL. (U)

Poziom napiecia

0 do + 10 V (skalowane)

Rezystancja wejsciowa, Ri

ok. 10 kQ

Napiecie maks.

20V

Tryb pradu

Przetacznik S201/przetacznik $S202 = Wk. (1)

Poziom pradu

0/4 do 20 mA (skalowany)

Rezystancja wejsciowa, Ri

ok. 200 Q

Prad maks.

30 mA

Rozdzielczo$¢ dla wejs¢ analogowych

10 bitéow (znak +)

Doktadnos¢ wejs¢ analogowych

Maks. btad 0,5% w petnej skali

Szerokos$¢ pasma 200 Hz
Wejscia analogowe sq galwanicznie izolowane od napiecia zasilania (PELV) i innych zaciskéw wysokiego napiecia.
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llustracja 11.6
Wejscia impulsowe
Programowalne wejscia impulsowe 2
Numer zacisku impulsowego 29,33
Maks. czestotliwos¢ na zaciskach 29, 33 110 kHz (Push-pull)
Maks. czestotliwos$¢ na zaciskach 29, 33 5 kHz (otwarty kolektor)
Czestotliwos¢ min. na zaciskach 29, 33 4 Hz
Poziom napiecia patrz rozdziat 11.3.1 Wejscia cyfrowe
Napiecie maksymalne na wejsciu 28 V DC
Rezystancja wejsciowa, Ri ok. 4 kQ
Doktadnos¢ wejscia impulsowego (0,1-1 kHz) Maks. btad: 0,1% w petnej skali
Wyjscie analogowe
Liczba programowalnych wyjs¢ analogowych 1
Numer zacisku 42
Zakres pradowy przy wyjsciu analogowym 0/4-20 mA
Maks. obciagz. rezystora do masy przy wyjsciu analogowym 500 Q
Doktadnos¢ na wyjsciu analogowym Maks. btad: 0,8% petnej skali
Rozdzielczo$¢ na wyjsciu analogowym 8 bitéw

Wyjscie analogowe jest galwanicznie izolowane od napiecia zasilania (PELV) i innych zaciskéw wysokiego napiecia.

Karta sterujaca, komunikacja szeregowa RS-485
Numer zacisku 68 (P,TX+, RX+), 69 (N, TX-, RX-)
Numer zacisku 61 Masa dla zaciskéw 68 i 69

Obwdd komunikacji szeregowej RS-485 jest funkcjonalnie oddzielony od pozostatych obwoddw centralnych i galwanicznie
izolowany od napiecia zasilania (PELV).

Wyjscie cyfrowe

Programowalne wyjscia cyfrowe/impulsowe 2
Numer zacisku 27,29V
Poziom napiecia przy wyjsciu cyfrowym/czestotliwosciowym 0-24V
Maks. prad wyjsciowy (ujscie lub Zrédto) 40 mA
Maks. obcigzenie przy wyjsciu czestotliwosciowym 1 kQ
Maks. obcigzenie pojemnosciowe przy wyjsciu czestotliwosci 10 nF
Minimalna czestotliwos¢ wyjsciowa przy wyjsciu czestotliwosciowym 0 Hz
Maksymalna czestotliwos¢ wyjsciowa przy wyjsciu czestotliwosciowym 32 kHz
Doktadnos¢ wyjscia czestotliwosciowego Maks. btad: 0,1% w petnej skali
Rozdzielczo$¢ wyjs¢ czestotliwosciowych 12 bitéw

1) Zaciski 27 i 29 mozna zaprogramowac réwniez jako wejscia.

Wyjscie cyfrowe jest galwanicznie odizolowane od napiecia zasilania (PELV) i innych zaciskéw wysokiego napiecia.
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Karta sterujaca, wyjscie 24 V DC

Numer zacisku 13
Napiecie wyjsciowe 24V (+1,-3v)
Obcigzenie maks. 200 mA

Zasilanie 24 V DC jest galwanicznie izolowane od napiecia zasilania (PELV), lecz posiada ten sam potencjat, co wejscia i wyjscia
analogowe i cyfrowe.

Wyjscia przekaznikowe

Programowalne wyjscia przekaznikowe 2
Przekaznik 01 Numer zacisku 1-3 (rozwierne), 1-2 (zwierne)
Maks. obcigzenie zacisku (AC-1)") na 1-3 (rozwierny), 1-2 (zwierny) (obcigzenie oporowe) 240 VAC 2 A
Maks. obciazenie zacisku (AC-15)" (obciazenie indukcyjne przy cos® 0,4) 240 VAC, 02 A
Maks. obciazenie zacisku (DC-1)" na 1-2 (zwierny), 1-3 (rozwierny) (obcigzenie oporowe) 60V DC 1A
Maks. obciagzenie zacisku (DC-13)" (obcigzenie indukcyjne) 24V DC 0,1 A
Przekaznik 02 Numer zacisku 4-6 (rozwierne), 4-5 (zwierne)
Maks. obciazenie zacisku (AC-1)") na 4-5 (zwierny) (obcigzenie oporowe)??) 400V AC,2 A
Maks. obcigzenie zacisku (AC-15)") na 4-5 (zwierny) (obcigzenie indukcyjne przy cosg 0,4) 240 VAC, 02 A
Maks. obciazenie zacisku (DC-1)" na 4-5 (zwierny) (obciazenie oporowe) 80VDC 2A
Maks. obciazenie zacisku (DC-13)" na 4-5 (zwierny) (obciagzenie indukcyjne) 24V DC 0,1 A
Maks. obciazenie zacisku (AC-1)" na 4-6 (rozwierny) (obciazenie oporowe) 240 VAC 2 A
Maks. obciazenie zacisku (AC-15)" na 4-6 (rozwierny) (obciazenie indukcyjne przy cosg 0,4) 240V AC, 0,2 A
Maks. obcigzenie zacisku (DC-1)" na 4-6 (rozwierny) (obcigzenie oporowe) 50VDC 2A
Maks. obciazenie zacisku (DC-13)" na 4-6 (rozwierny) (obcigzenie indukcyjne) 24V DG, 0,1 A
Min. obcigzenie zacisku na 1-3 (rozwierny), 1-2 (zwierny), 4-6 (rozwierny), 4-5 (zwierny) 24V DC 10 mA, 24V AC 20 mA
Srodowisko zgodne z EN 60664-1 kategoria przepiec Ill/stopienr zanieczyszczenia 2

1) IEC 60947, czes¢ 4i 5

Styki przekaznikowe sq galwanicznie izolowane od reszty obwodu przez wzmocniongq izolacje (PELV).
2) Kategoria przepiecia Il

3) Aplikacje UL 300 V AC2 A

Charakterystyka sterowania

Rozdzielczo$¢ czestotliwosci wyjsciowej przy 0 —1000 Hz 10,003 Hz
Czas reakcji systemu (zaciski 18, 19, 27, 29, 32, 33) <2ms
Zakres regulacji predkosci (petla otwarta) 1:100 predkosci synchronicznej
Doktadnos¢ predkosci (petla otwarta) 30-4000 obr./min: Maksymalny bfad £8 obr./min

Wszystkie charakterystyki sterowania opierajq sie na 4-biegunowym silniku asynchronicznym.
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Otoczenie

Obudowa, wymiar obudowy D i E IP21, IP54
Obudowa, wymiar obudowy F IP21, IP54
Test drgan 0749
Wilgotnos¢ wzgledna 5-95% (IEC 721-3-3; Klasa 3K3 (bez kondensacji) podczas pracy
Srodowisko agresywne (IEC 60068-2-43) test H2S klasa kD

Metoda testowania zgodnie z IEC 60068-2-43 H>S (10 dni)
Temperatura otoczenia (w trybie przefaczania 60 AVM)

- z obnizaniem wartosci znamionowych maks. 55°C"
- z petng moca wyjsciowa, typowe silniki EFF2 (patrz rozdziat 11.1.2 Obnizanie wartosci znamionowych ze

wzgledu na temperature) maks. 50°C"
- przy petnym cigglym pradzie wyjsciowym przetwornicy czestotliwosci maks. 45°C"

") Wiecej informacji o obnizaniu wartosci znamionowych mozna znalez¢ w Zaleceniach Projektowych.

Minimalna temperatura otoczenia podczas pracy znamionowej 0°C
Minimalna temperatura otoczenia przy zredukowanej wydajnosci -10°C
Temperatura podczas magazynowania/transportu -25 do +65/70°C
Maksymalna wysoko$¢ nad poziomem morza bez obnizania wartosci znamionowych 1000 m
Maksymalna wysoko$¢ nad poziomem morza przy obnizaniu wartosci znamionowych 3000 m

Wiecej informacji o obnizaniu wartosci znamionowych mozna znalezé w Zaleceniach Projektowych

Normy EMC, emisja EN 61800-3, EN 61000-6-3/4, EN 55011, IEC 61800-3
EN 61800-3, EN 61000-6-1/2,

Normy EMC, odpornos¢ EN 61000-4-2, EN 61000-4-3, EN 61000-4-4, EN 61000-4-5, EN 61000-4-6

Wydajnos¢ karty sterujacej

Odstep czasu skanowania 5ms

Karta sterujaca, komunikacja szeregowa USB
Standard USB 1.1 (petna szybkosc)
Wtyczka USB Wtyczka urzadzenia USB typ B

NOTYFIKACJA

Potaczenie z komputerem PC jest nawigzywane za pomoca standardowego kabla USB host/urzadzenie.

Ztacze USB jest galwanicznie izolowane od napiecia zasilania (PELV) i innych zaciskéw wysokiego napiecia.
Potaczenie USB nie jest izolowane galwanicznie przed uziemieniem ochronnym. Jako potaczenia do ztacza USB na
przetwornicy czestotliwosci nalezy uzywaé wytacznie izolowanego laptopa/komputera PC lub izolowanego kabla USB/
przetwornika.

Zabezpieczenia i funkcje:
. Elektroniczne termiczne zabezpieczenie silnika przed przecigzeniem.

. Monitorowanie temperatury radiatora gwarantuje, Zze przetwornica czestotliwosci wylaczy sie, jesli temperatura
osiagnie okreslony poziom. Przegrzanie nie moze zosta¢ zresetowane, dopoki temperatura radiatora nie spadnie
ponizej dozwolonej wartosci.

. Przetwornica czestotliwosci jest zabezpieczona przed zwarciami na zaciskach silnika U, V, W.

. W razie zaniku fazy zasilania, przetwornica czestotliwosci wylacza sie lub generuje ostrzezenie (w zaleznosci od
przecigzenia).

. Monitorowanie napiecia obwodu posredniego gwarantuje, ze przetwornica czestotliwosci wytaczy sie, jesli to
napiecie bedzie zbyt niskie lub zbyt wysokie.

. Przetwornica czestotliwosci jest zabezpieczona przed btedami masy na zaciskach silnika U, V, W.
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11.4 Ogodlne dane techniczne — filtr

Wymiar obudowy D13 E9 F18

Napiecie [V] 380-480 380-480 380-480

Prad, RMS [A] 120 210 330 Wartos$¢ znamionowa
Prad szczytowy [A] 340 595 935 Wartos¢ amplitudy pradu
Czas odpowiedzi [ms] <0,5

Czas ustalania sie — sterowanie pradem biernym [ms] <40

Czas ustalania sie — sterowanie pradem sinusoidalnym <20

(filtrowanie) [ms]

Przeregulowanie — sterowanie pradem biernym [%)] <20

Przeregulowanie — sterowanie pradem sinusoidalnym [%] <10

Tabela 11.6 Zakresy mocy (LHD z AF)
11.4.1 Moc znamionowa

Parametry siatki
Napiecie zasilania 380-480 V

Niskie napiecie zasilania/zanik napiecia zasilania:

Podczas zaniku napiecia zasilania filtr nadal dziata, az napiecie obwodu posredniego spadnie ponizej minimalnego poziomu
zatrzymania, ktéry wynosi 15% ponizej najnizszego znamionowego napiecia dla filtra. Nie mozna oczekiwa¢ petnej kompensacji,
gdy napiecie zasilania jest nizsze o ponad 10% od najnizszego znamionowego napiecia zasilania. JezZeli napiecie zasilania
przekracza najwyzszq wartos¢ znamionowq napiecia filtra, urzqdzenie bedzie pracowato z ograniczonq sprawnosciq ostabiania
parametréw niepozqdanych. Filtr wytqcza sie dopiero, gdy napiecie zasilania przekroczy 580 V.

Czestotliwo$¢ zasilania 50/60 Hz +5%
Maks. tymczasowa asymetria miedzy fazami zasilania, 3,0% napiecia znamionowego zasilania
gdzie sprawnos¢ ostabiania jest utrzymywana na wysokim Filtr ostabia parametry przy wysokim niezréwnowazeniu
poziomie. zasilania, lecz z ograniczonym ostabianiem harmonicznych
Maksymalne znieksztatcenie wstepne 10% z zachowang skutecznoscia ostabiania
THDv Ograniczona sprawno$¢ w przypadku wyzszych pozioméw przedodksztatceniowych

Skutecznos¢ ograniczania wyzszych harmonicznych

Najlepsza sprawnos¢ <4%

THiD Zaleznie od stosunku filtra do odksztatcenia.
Zdolno$¢ do ograniczania pojedynczych harmonicznych: Maks. RMS pradu [% znamionowego pradu RMS]
2. 10%
4. 10%
5. 70%
7. 50%
8. 10%
10. 5%
11. 32%
13. 28%
14. 4%
16. 4%
17. 20%
19. 18%
20. 3%
22. 3%
23. 16%
25. 14%
Prad sumaryczny harmonicznych 90%

Filtr jest testowany pod kqtem efektywnosci do 40. rzedu.
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Kompensacja pradu biernego
Cosfi Opédznienie regulowane od 1,0 do 0,5
Prad bierny, % pradu znamionowego filtra 100%

Przekroje i dtugosci kabli

Maks. dtugos¢ kabla sieci zasilajacej (bezposrednie wewnetrzne potaczenie z Nieograniczona (okreslana spadkiem
przetwornica czestotliwosci) napiecia)
Maksymalny przekrdj przewoddw sterowania, przewdd sztywny 1,5 mm?/16 AWG (2 x 0,75 mm?)
Maksymalny przekrdj przewoddéw sterowania, przewdd elastyczny 1 mm?2/18 AWG
Maksymalny przekrdj przewoddéw sterowania, przewdd z rdzeniem zamknietym 0,5 mm?/20 AWG
Minimalny przekréj przewodoéw sterowania 0,25 mm?

Specyfikacja zaciskow CT

Liczba CT 3 (po 1 na faze)
Obcigzenie AAF wynosi 2 mQ
Wartos¢ znamionowa pradu wtdrnego 1 A lub 5 A (ustawiane sprzetowo)
Dokfadnos¢ Klasa 0,5 badz lepsza

Wejscia cyfrowe

Programowalne wejscia cyfrowe 2 (4)
Numer zacisku 18,19, 27 %, 29"
Logika PNP lub NPN
Poziom napiecia 0-24 V DC
Poziom napiecia, logiczne ,0” PNP <5V DC
Poziom napiecia, logiczne ,1” PNP > 10V DC
Poziom napiecia, logiczne ,0” NPN > 19V DC
Poziom napiecia, logiczne ,1” NPN <14V DC
Napiecie maksymalne na wejsciu 28 V DC
Rezystancja wejsciowa, Ri ok. 4 kQ

Wszystkie wejscia cyfrowe sq galwanicznie izolowane od napiecia zasilania (PELV) i innych zaciskéw wysokiego napiecia.
*¥) Zaciski 27 i 29 mozna zaprogramowac réwniez jako wyjscia.

Karta sterujgca, komunikacja szeregowa RS-485
Numer zacisku 68 (P, TX+, RX+), 69 (N, TX-, RX-)
Numer zacisku 61 Masa dla zaciskow 68 i 69

Obwaéd komunikacji szeregowej RS-485 jest funkcjonalnie oddzielony od pozostatych obwoddw centralnych i galwanicznie
odizolowany od napiecia zasilania (PELV).

Wyjscie cyfrowe

Programowalne wyjscia cyfrowe/impulsowe 2
Numer zacisku 27,29
Poziom napiegcia przy wyjsciu cyfrowym/czestotliwosciowym 0-24V
Maks. prad wyjsciowy (ujscie lub zrédto) 40 mA

1) Zaciski 27 i 29 mozna zaprogramowac réwniez jako wejscia.

Karta sterujaca, wyjscie 24 V DC
Numer zacisku 13
Obciazenie maks. 200 mA

Zasilanie 24 V DC jest galwanicznie izolowane od napiecia zasilania (PELV), lecz posiada ten sam potencjat, co wejscia i wyjscia
analogowe i cyfrowe.
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Otoczenie

Obudowa IP21, IP54
Test drgan 1,09
Wilgotnos$¢ wzgledna 5%-95% (IEC 721-3-3; Klasa 3K3 (bez kondensacji) podczas pracy
Srodowisko agresywne (IEC 60068-2-43) test H2S klasa kD

Metoda testowania zgodnie z IEC 60068-2-43 H>S (10 dni)
Temperatura otoczenia

- Z obnizaniem wartosci znamionowych maks. NA°C
- z petnym pradem wyjsciowym (krétkie przegrzanie) maks. 45°C
- - przy petnym ciagtym pradzie wyjsciowym (catodobowo) maks. 40°C
Minimalna temperatura otoczenia podczas pracy znamionowej 0°C
Minimalna temperatura otoczenia przy zredukowanej wydajnosci -10°C
Temperatura podczas magazynowania/transportu -25 do +70°C
Maksymalna wysokos$¢ nad poziomem morza bez obnizania wartosci znamionowych 1000 m
Maksymalna wysokos$¢ nad poziomem morza przy obnizaniu wartosci znamionowych 3000 m
Normy EMC, emisja EN 61800-3, EN 61000-6-3/4, EN 55011, IEC 61800-3

EN 61800-3, EN 61000-6-1/2,
Normy EMC, odpornos¢ EN 61000-4-2, EN 61000-4-3, EN 61000-4-4, EN 61000-4-5, EN 61000-4-6

Wydajnos¢ karty sterujacej
Odstep czasu skanowania 5ms

Karta sterujaca, komunikacja szeregowa USB
Standard USB 1.1 (petna szybkos¢)
Wtyczka USB Wtyczka ,urzadzenia” USB typ B

Ogdlne dane techniczne

Maksymalna liczba réwnolegtych filtréw 4 na jednym zespole przekfadnikéw pradowych
Sprawnosc¢ filtra 97%
Typowa srednia czestotliwos¢ kluczowania 3,0-4,5 kHz
Czas odpowiedzi (prad bierny i harmoniczny) <05 ms
Czas ustalania sie — sterowanie pragdem biernym <20 ms
Czas ustalania sie — sterowanie prgdem harmonicznym <20 ms
Przeregulowanie — sterowanie pradem biernym <10%
Przeregulowanie — sterowanie pradem harmonicznym <10%

Potaczenie z komputerem PC jest nawigzywane za pomoca standardowego kabla USB host/urzadzenie. Ztacze USB jest
galwanicznie izolowane od napiecia zasilania (PELV) i innych zaciskéw wysokiego napiecia. Pofgczenie USB nie jest izolowane
galwanicznie przed uziemieniem ochronnym. Jako pofaczenia do ztagcza USB na urzadzeniu nalezy uzywacé wytacznie
izolowanego laptopa/komputera PC lub izolowanego kabla USB/przetwornika.

Zabezpieczenia i funkcje

. Monitorowanie temperatury radiatora gwarantuje, ze filtr wylaczy sie, jesli temperatura osiggnie okreslony poziom.
Przegrzanie nie moze zosta¢ zresetowane dopdki temperatura radiatora nie spadnie ponizej akceptowanych
wartosci.

. W razie braku fazy zasilania aktywny filtr wytacza sie.

. Prad znamionowy ochrony przeciwzwarciowej aktywnego filtra to 100 kA pod warunkiem poprawnej ochrony
bezpiecznikowej

. Monitorowanie napiecia obwodu posredniego gwarantuje, ze filtr wylaczy sieg, jesli to napiecie bedzie zbyt niskie
lub zbyt wysokie.

. Aktywny filtr monitoruje prad zasilania oraz wewnetrzne prady, aby poziomy pradédw nie osiagnety wartosci
krytycznych. Jedli prad przekroczy poziom krytyczny, filtr wylaczy sie awaryjnie.
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11.4.2 Obnizanie wartosci znamionowych
ze wzgledu na wysokos¢

Zdolnos¢ chtodzenia powietrza zmniejsza sie przy nizszym
ci$nieniu powietrza.

Ponizej 1000 m obnizanie wartosci znamionowych nie jest
konieczne, lecz powyzej tej wysokosci, nalezy obnizy¢
wartosci temperatury otoczenia (Tams) lub maks. pradu
wyjsciowego (lout) zgodnie z llustracja 11.7.

Mozna takze obnizy¢ temperature otoczenia przy duzych
wysokosciach i w ten sposéb zapewni¢ 100% prad
wyjsciowy przy tych wysokosciach. Aby ukaza¢ przyktad
sposobu odczytu wykresu, przedstawiona zostafa sytuacja
majaca miejsce na wysokosci 2 km. Przy temperaturze 45°C
(Tams, max - 3,3 K) dostepne jest 91% wartosci znamionowej
pradu wyjsciowego. Przy temperaturze 41,7°C dostepne
jest 100% znamionowej wartosci pradu wyjsciowego.

Obnizanie wartosci znamionowych ze wzgledu na
wysokosé

Obnizanie wartosci znamionowych pradu wyjsciowego ze
wzgledu na wysokos¢ przy Tams, max dla wielkosci obudowy
D, EiF.

lout(%)
100

130BB008.10

T
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Altitude (meters above sea level)*

llustracja 11.7 Obnizanie wartosci znamionowych ze wzgledu
na wysokos¢

11.5 Bezpieczniki

Danfoss zaleca stosowanie bezpiecznikéw i/lub
wytacznikéw po stronie zasilania w charakterze
zabezpieczen w przypadku awarii komponentéw wewnatrz
przetwornicy czestotliwosci (pierwszego btedu).

NOTYFIKACJA

Uzycie bezpiecznikéw i/lub wytacznikow gwarantuje
zgodnos¢ z norma IEC 60364 dla CE lub NEC 2009 dla
UL.

Zabezpieczenie obwodéw odgatezionych

Aby zabezpieczy¢ instalacje przed zagrozeniem
elektrycznym i pozarowym, wszystkie obwody odgatezione
w instalacji, aparaturze rozdzielczej, maszynach itp.
powinny zosta¢ zabezpieczone przed zwarciem i przete-
zeniem zgodnie z przepisami krajowymi/
miedzynarodowymi.

NOTYFIKACJA

Zalecenia nie obejmuja zabezpieczenia obwodéw odgate-
zionych dla UL.

Zabezpieczenie przeciwzwarciowe

Danfoss zaleca stosowanie bezpiecznikow/wytacznikéw
wymienionych w rozdziat 11.5.2 Tabele bezpiecznikéw, aby
ochroni¢ pracownikéw obstugi oraz mienie w razie awarii
komponentéw wewnatrz przetwornicy czestotliwosci.

11.5.1 Brak zgodnosci z UL

Brak zgodnosci z UL

W przypadku braku zgodnosci z UL/cUL Danfoss zaleca
stosowanie nastepujacych bezpiecznikéw, ktére zapewnia
zgodnos$¢ z norma EN50178:

P132-P200
P250-P400

380-500 V typ 9G
380-500 V typu gR

Tabela 11.7 Zalecane bezpieczniki do aplikacji niespetniajacych
wymagan UL
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11.5.2 Tabele bezpiecznikow

Zgodnosc¢ z ULTabele bezpiecznikow

380-480 V, wymiary obudowy D, E i F
Ponizsze bezpieczniki mozna stosowac¢ w obwodzie zdoInym dostarcza¢ nie wiecej niz 100 000 amperéw (symetrycznie),
240V, 480 V, 500 V albo 600 V, w zaleznosci od napiecia znamionowego przetwornicy czestotliwosci. Przy zastosowaniu
wiasciwych bezpiecznikéw wartos¢ znamionowa pradu zwarcia przetwornicy czestotliwosci (SCCR) to 100 000 Arms.

Ferraz-
. . Bussmann Bussmann SIBA LittelFuse Bussmann Bussmann Wewnetrzna
Wielkos¢/ Shawmut .
. E1958 E4273 E180276 E71611 E60314 E4274 E125085 Opcja
P JFHR2** T/)JDDZ** JFHR2 JFHR2** H/JDDZ** JFHR2* Bussmann
JFHR2**
P132 FWH- JJS- 2061032.40 L50S-400 A50-P400 NOS- 170M4012 170M4016
400 400 400
P160 FWH- JJS- 2061032.50 L50S-500 A50-P500 NOS- 170M4014 170M4016
500 500 500
P200 FWH- JJS- 2062032.63 L50S-600 A50-P600 NOS- 170M4016 170M4016
600 600 600
Tabela 11.8 Wymiar obudowy D, bezpieczniki liniowe, 380-480 V
. L. Wartos¢ .
Wielkosé/typ Bussmann PN* . Ferraz Siba
znamionowa
P250 170M4017 700 A, 700 V 6.9URD33D08A0700 20 630 32.700
P315 170M6013 900 A, 700 V 6.9URD33D08A0900 20 630 32.900
P355 170M6013 900 A, 700 V 6.9URD33D08A0900 20 630 32.900
P400 170M6013 900 A, 700 V 6.9URD33D08A0900 20 630 32.900
Tabela 11.9 Wymiar obudowy E, bezpieczniki liniowe, 380-480 V
i .. .. i i Wewnetrzna opcja
Wielkos¢/typ Bussmann PN* Wartos¢ znamionowa Siba
Bussmann
P450 170M7081 1600 A, 700 V 20 695 32.1600 170M7082
P500 170M7081 1600 A, 700 V 20 695 32.1600 170M7082
P560 170M7082 2000 A, 700 V 20 695 32.2000 170M7082
P630 170M7082 2000 A, 700 V 20 695 32.2000 170M7082

Tabela 11.10 Wymiar obudowy F, bezpieczniki liniowe, 380-480 V

Wielkos¢/typ Bussmann PN* Wartos$¢ znamionowa Siba
P450 170M8611 1100 A, 1000 V 20 781 32.1000
P500 170M8611 1100 A, 1000 V 20 781 32.1000
P560 170M6467 1400 A, 700 V 20 681 32.1400
P630 170M6467 1400 A, 700 V 20 681 32.1400

Tabela 11.11 Wymiar obudowy F, bezpieczniki obwodu DC modutu inwertera, 380-480 V

*Opisane bezpieczniki 170M Bussmann wykorzystujq wskaznik wizualny -/80, -TN/80 typ T, /110 lub TN/110 typ T; dla uzytku zewnetrznego
mozna zamieniac bezpieczniki wskaZnikowe tej samej wielkosci oraz o takiej samej wartosci prgdu w amperach.

**Aby spetni¢ wymagania UL, mozna wykorzystac¢ dowolny opisany bezpiecznik min. 500 V UL o odpowiedniej wartosci znamionowej prqdu.
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11.5.3 Dodatkowe bezpieczniki — duze Moce

Dodatkowe bezpieczniki

Wymiar obudowy

Nr kat. Bussmann

Wartos¢ znamionowa

D, EiF

KTK-4

4 A, 600 V

Tabela 11.12 Bezpiecznik SMPS

Wielkos¢/typ Nr kat. Bussmann LittelFuse Warto$¢ znamionowa
P132-P250, 380-500 V KTK-4 4 A, 600V
P315-P630, 380-500 V KLK-15 15 A, 600 V

Tabela 11.13 Bezpieczniki wentylatora

Wielkosé/typ

Nr kat. Bussmann

Wartos¢ znamionowa

Alternatywne bezpieczniki

P450-P630, 380-500 V

2,5-4,0 A

LPJ-6 SP lub SPI

6 A, 600V

Wszelkie wypisane dwuele-
mentowe klasy J,
opoznienie czasowe, 6 A

P450-P630, 380-500 V

4,0-6,3 A

LPJ-10 SP lub SPI

10 A, 600 V

Wszelkie wypisane dwuele-
mentowe klasy J,
opo6znienie czasowe, 10 A

P450-P630, 380-500 V

6,3-10 A

LPJ-15 SP lub SPI

15 A, 600 V

Wszelkie wypisane dwuele-
mentowe klasy J,
opOznienie czasowe, 15 A

P450-P630, 380-500 V

10-16 A

LPJ-25 SP lub SPI

25 A, 600 V

Wszelkie wypisane dwuele-
mentowe klasy J,
opoznienie czasowe, 25 A

Tabela 11.14 Bezpieczniki recznego regulatora silnika

Wymiar
y Bussmann PN* Wartos¢ znamionowa Alternatywne bezpieczniki
obudowy
F LPJ-30 SP lub SPI 30 A, 600 V Wszelkie wypisane dwuelementowe klasy J, opdznienie czasowe,

Tabela 11.15 Bezpiecznik dla zaciskdw chronionych przez bezpiecznik 30 A

Wymiar obudowy

Bussmann PN*

Warto$¢ znamionowa

Alternatywne bezpieczniki

F

LPJ-6 SP lub SPI

6 A, 600 V

Wszelkie wypisane dwuelementowe klasy J,
opOznienie czasowe, 6 A

Tabela 11.16 Bezpiecznik transformatora sterowania

Wymiar obudowy

Bussmann PN*

Wartos¢ znamionowa

F

GMC-800MA

800 mA, 250 V

Tabela 11.17 Bezpiecznik NAMUR

Wymiar obudowy

Bussmann PN*

Wartos¢ znamionowa

Alternatywne bezpieczniki

F

LP-CC-6

6 A, 600 V

Wszelkie wypisane klasy CC, 6 A

Tabela 11.18 Bezpiecznik z cewka przekaznika zabezpieczajacego z przekaznikiem PILS
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Wymiar obudowy

Nr kat. LittelFuse

Wartos¢ znamionowa

D, EF

KLK-15

15 A, 600 V

Tabela 11.19 Bezpieczniki zasilania (karta mocy)

Wymiar obudowy

Nr kat. Bussmann

Wartos¢ znamionowa

D, EF

FNQ-R-3

3 A 600V

Tabela 11.20 Bezpiecznik transformatora (stycznik zasilania)

Wymiar obudowy

Nr kat. Bussmann

Wartos¢ znamionowa

D, EF

FNQ-R-1

1A, 600V

Tabela 11.21 Bezpieczniki miekkiego fadowania

11.6 Ogodlne wartosci momentéw dokrecania

Do montazu mocowan opisanych w niniejszym podreczniku nalezy stosowa¢ momenty przedstawione w Tabela 11.22.
Wartosci te nie sa przeznaczone dla montazu IGBT. Odpowiadajace im wartosci opisano w instrukcjach tych czesci

zamiennych.
Rozmiar trzpienia Rozmiar wkretaka Torx/szesciokatnego Moment obrotowy [Nm] Moment obrotowy [cale-funty]
[mm]
M4 T-20/7 1,0 10
M5 T-25/8 23 20
M6 T-30/10 4,0 35
M8 T-40/13 9,6 85
M10 T-50/17 19,2 170
M12 18/19 19 170

Tabela 11.22 Wartosci momentéw dokrecania
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Indeks Instrukcja obstugi
Indeks Digital In/Out 107
Digital input parameters 84
A Digital output parameters 84
AF readouts 111 Diody LED 43
AF settings 1 Display parameters 77
Alarm zewnetrzny 114 Dtugosc i przekroj poprzeczny kabla 26
Alarmy i ostrzezenia 132 Dostep do zaciskow sterowania 33
AMA 119,124,128 Drive information parameters 95
AMA bez podtaczonego T27 112
AMA z podtaczonym T27 112 E
Analog input 86 Ekranowane/zbrojone 29
Analog output 86 Ekranowanie kabli 26
Asymetria napiecia 123 Ethernet parameters 91
Auto On 119,121
Automatyczne dopasowanie silnika (AMA).......cccoeveveunnece 37,52 F
Automatyczny zdalny wybieg silnika 40 Fabrycznie zainstalowana opcja czoppera hamulca............... 27
Fieldbus parameters 90
B Funkcja bezpiecznego wylaczania momentu...........ccoeeeevereeen. 35
Bezpieczne wytaczanie momentu 113 Funkcja hamowania 54
Bezpieczniki 39,126,138,156  Funkcje zaciskow 28
Biegunowos¢ wejscia zaciskdw sterowania, PNP..................... 35
Brak zgodnosci z Ul 156 G
Brake parameters 80 GLCP 48
Brakes 80
H
C Hamowanie 119,126
Charakterystyka momentu 149 Hamulec elektromechaniczny 38
Charakterystyka sterowania 151 Hamulec mechaniczny 26
Chtodzenie 16 Hand 42
Chtodzenie od tytu 16 Hand On 42
Comm. and options 107 |
Communications parameters 88
Inicjalizacj 48
Controller parameters 87 nicjalizacja
. . Instalacja 39,40
Czas przyspieszania 42
Czas rozpedzania 1 Instalacja elektryczna 33,35
Czas wyladowania 5 Inteligentna konfiguracja aplikacji (SAS)....ooveermrreesnereseneens 40
Izolacja silnik 30
Czas zatrzymywania 42 zolacja stintka
s . Izolacja szuméw. 39
Czestotliwos¢ przetaczania 26
Czestotliwos¢ przetaczania 120 J
Czopper hamulca 27 ) ) o
Jak podtaczy¢ komputer do przetwornicy czestotliwosci..... 49
D
K
Dane silnika 40,42,124,129
Kabel ekranowany 39
Data readout parameters 96
Kabel rezystora hamowania 27
Data readouts 110
Kabel silnika 27
Data redouts 98
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Kable 25 Monitorowanie mocy hamowania 55
Kable ekranowane 27 Montaz 39
Kable ekranowane/zbrojone 29 Motor feedback option parameters 98
Kable sterowania 35 Motor parameters 78
Kanat kablowy 39
Karta sterujaca 123 N
Karta sterujaca, komunikacja szeregowa RS-485.........o..... 150  Napiecie wejsciowe 40,122
Karta sterujaca, komunikacja szeregowa USB................ 152,155  Napiecie zasilania 126
Karta sterujaca, wyjécie 24 V DC 151 Napiecie zasilania 119
Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna EMC.......oc.cooeersseees 39  Nieudane AMA 37
Kompensacja prqdu biernego 154 Normalne przeciqienie 142, 143, 144
Komunikacja szeregowa 119,120, 122,152
Komunikacja szeregowa 121 O
Komunikaty o btedach — filtr aktywny........coccccemeeeenneerrnecnnnns 135 Obnizanie wartosci znamionowych ze wzgledu na wysok1oss’§
Komunikaty statusu 43 . o

Obstuga graficznego lokalnego panelu sterowania (GLCP).......
Kondensatory filtra 27 43
Kondensatory RFI 27 Obudowa 142,143,144
Konfiguracja skrécona 40 Obwéd DC 123,135
Kontrola hamulca 55 Obwéd posredni 123
Kontrola obrotow silnika 27 Ochrona przed przecigzeniem 16
Krok po kroku 48 Ograniczenia temperatury 39

Ograniczenie momentu obrotowego 42
L Ograniczenie pradu 42
Lampki sygnalizacyjne (diody LED) 45 Okablowanie silnika 39
LCP102 43 Okablowanie sterowania 39
Limits parameters 83 Opcja komunikacji 126
Limits/Warnings 83 Opcjonalne wyposazenie 14
Lista kodéw alarmoéw/ostrzezen 132 Operation parameters 77
Load parameters /8 Operation/Display 106
r Oprogramowanie narzedziowe na komputer PC.........cccc....... 50

Options parameters 88
tozyska NDE 31 L.

Ostateczny zestaw parametréw i test 36

Otoczenie 152
M
Maksymalny prad WejSCiowy......ccceeecermecermecernees 142,143,144 P
Maksymalny rozmiar kabla 142,143,144 . .

Pakietu jezykowego 1 51
MCB 113 68 . .

Pakietu jezykowego 2 51
MCO advanced parameters 102 . .

Pakietu jezykowego 3 51
MCO basic settings parameters 100 L

Pakietu jezykowego 4 51
MCO data readout parameters 104 .

Parametry indeksowane 48
MCT 10 48,50 s

Parametry siatki 153
Moc silnika 128

PELV. 112
Moc wejsciowa 39,122,138 L .

Planowanie miejsca montazu 16
Moment 124 . I

Podtaczanie zasilania 28
Moment obrotowy. 25 . . . . -

Podfgczenie magistrali komunikacyjnej.....occeeeceermnecernaneces 31
Moment obrotowy dla zaciskéw 25
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Indeks
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Podtaczenie magistrali RS-485 49 Rozigcznik 40
Podnoszenie 18 Rozruch 138
Podreczne menu 45 RS-485 36,49,115
Potaczenia zasilania 25
Potaczenie z komputerem 49 S
Polecenia zewnetrzne 121 Skuteczno$¢ ograniczania wyzszych harmonicznych.......... 153
Polecenie Start/Stop 113 Smart Logic parameters 93
Polecenie stop 120 Special features parameters 99
Polecenie uruchomienia 42  Special functions 108
Potozenie zaciskow — wymiar obudowy D13.........ccccevernee 20  Special functions parameters 94
Potencjometr 114 Specyfikacja zaciskow CT 154
Poziom napiecia 149,154  Sprzet opcjonalny 40
Praca dozwolona 120 Sprzezenie zwrotne 39,120,128
Prad DC 119 Start impulsowy/stop, odwrécony. 113
Prad petnego obcigzenia 16  Startlokalny. 42
Prad silnika 128 Start/Stop 117
Prad wyjéciowy 16,124,142, 143,144  Start/stop impulsowy 113,117
Prad wyjsciowy. 119 Status 45
Predkosci silnika 40 Sterowanie hamulcem 125
Préby dziatania 42 Sterowanie hamulcem mechanicznym..........ccoeeveeveeeens 38,117
Profibus DP-V1 50 Sterowanie lokalne 119
Profibus parameters 89  Sygnatanalogowy 123
Programowana warto$¢ zadana 59  Sygnatsterujacy 119
Programowanie 40,42,123  System sterowania 14
Przechowywanie danych w LCP 48 Szybkie przenoszenie ustawien parametréw przy korzystaniu
. - . zGLCP...... 48
Przekroje i dtugosci kabli 149,154
Przetaczniki S201, S202 i S801 35 T
Przepiecie 42,120 . o
Tabele bezpiecznikow 157
Przeptyw powietrza 17 . . e
Tabliczka znamionowa silnika 36
Przeswit obiegu chtodzenia 39 .
Termistor. 112,124
Przetezenie 120 . L
Termistor silnika 115
Przewdd uziomowy 39
Transfer danych z LCP 48
Przyciski nawigacyjne 40,119 L.
Trojkat 36
Przyktady aplikacji 112 i
Tryb gtéwnego menu 45
Przytacza uziemienia 39
Tryb lokalny. 42
Przyspiesz/zwolnij 118
Tryb podrecznego menu 45
R Tryb statusu 119
. Tryb uspienia 121
Radiator 128
Ramp parameters 81 U
Reaktancja gtéwna 52
Udane AMA 37
Reaktancja rozproszenia stojana 52 . .
Unit information 109
Reference parameters 81
UsB 49
Reset 47,121,122, 124,125,129, 130 o )
Ustawienia domysine 48,75
Rezystor hamowania 123 .
Uszkodzenie podczas transportu 16
Réwnolegte taczenie silnikéw 38
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Utrata fazy 123 Zasilanie (L1, L2, L3) 148

Uziemienie 26, 39,40 Zasilanie AC 5
Zasilanie wejsciowe 5

W Zatrzymanie z wybiegiem 46

Warnings parameters 83 Zdalna wartos¢ zadana 120

Wartos¢ zadana 112,119 Zewnetrzne zasilanie wentylatora 28

Warto$¢ zadana napiecia przez potencjometr..........ooceeeee. 118 Zmiana danych 47

Wartos$¢ zadana potencjometru 118 Zmiana kierunku obrotéw. 114

Warto$¢ zadana predkosci 42,112,114,119 Zmiana wartosci danych 48

Wartos¢ zadana predkosci, analogowa 113 Zmiana wartosci grupy danych liczOOWYCh.......ceoveeersveeess 47

Wartos¢ zadana 120,121 7Zmiana wartosci tekstowej 47

Warto$¢ znamionowa pradu 16,124 Znak zgodnosci CE 14

Wejscia analogowe 149 Zwarcie 125

Wejscia cyfrowe 149 Zwieksz. wart. zad 63

Wejscia cyfrowe 121

Wejscia impulsowe 150

Wejscia zasilania 22

Wejscie analogowe 123

Wejscie cyfrowe 121,124

Wentylator 28

Wspétczynnik mocy 39

Wydajnos¢ karty sterujacej 152

Wydajnos¢ wyjsciowa (U, V, W) 149

Wyjscia przekaznikowe 64,151

Wyjscie analogowe 150

Wyjscie cyfrowe 150

Wyjscie silnikowe z przetwornicy 149

Wytacznik RFI 27

Wytacznik réznicowopradowy RCD 26

Wytacznik temperaturowy rezystora hamowania.........c..... 28

Wytaczniki 40

Wytaczniki réznicowo-pradowe 26

Wymiary fizyczne 146

Wyswietlacz graficzny 43

Z

Zabezpieczenie i funkcje 152

Zabezpieczenie obwoddéw odgatezionych........coneeecreerenne 156

Zabezpieczenie silnika 152

Zabezpieczenie termiczne 14

Zabezpieczenie termiczne silnika........coocoeeerrerseceenens 31,38,124

Zacisk wejsciowy 123

Zaciski sterowania 40,119

Zaciski sterowania 33,121

Zaprogramowane predkosci 114

Zasilanie 27
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