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1 Keselamatan

1.1 Keselamatan

PERINGATAN
TEGANGAN TINGGI
Konverter frekuensi berisi tegangan tinggi pada saat
tersambung ke daya input sumber listrik AC. Hanya
personel yang memenuhi standar yang berlaku dapat
melakukan instalasi, mengaktifkan, dan perawatan. Tidak
mengikuti prosedur instalasi, memulai dan memelihara
dengan personel yang berkualifikasi dapat menyebabkan
kematian atau cedera yang serius. 

PERINGATAN
START YANG TIDAK DISENGAJA
Pada saat konverter frekuensi tersambung ke hantaran
listrik AC, motor dapat memulai kapan saja. Konverter
frekuensi, motor dan peralatan apa saja yang dijalankan
harus diperiksa kesiapan pengoperasiannya. Tidak
mengikuti prosedur kesiapan pengoperasional pada saat
konverter frekuensi tersambung ke sumber listrik AC
dapat menyebabkan kematian, cedera serius, kerusakan
peralatan, atau properti.

PERINGATAN
PEMBERHENTIAN WAKTU
Konverter frekuensi berisi kapasitor hub-DC yang dapat
tetap dibebankan bahkan ketika converter frekuensi
tidak bertenaga. Untuk menghindari bahaya listrik,
lepaskan listrik AC, setiap jenis motor magnet permanen,
dan pasokan daya hub DC jauh, termasuk backup
baterai, UPS dan koneksi hub DC ke konverter frekuensi
lain. Tunggu kapasitor untuk sepenuhnya sebelum
melakukan layanan atau perbaikan. Jumlah waktu
tunggu yang tercantum dalam tabel Waktu Discharge.
Tidak menunggu waktu yang ditentukan setelah daya
dilepas sebelum melakukan layanan atau perbaikan pada
unit, dapat mengakibatkan kematian atau cedera yang
serius.

Tegangan [V] Jangkauan daya [kW] Waktu tunggu minimum
(menit)

380-500
132-250 kW* 20

315-630 kW 40

Tabel 1.1 Pemberhentian Waktu

*Daya kisaran digunakan untuk kelebihan beban normal operasi.

Tabel 1.2 Pengesahan
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2 Pendahuluan

2.1 Dikeluarkan Tampilan Gambar 
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1 Kartu kontrol 14 SCR/modul dioda

2 Kontrol terminal input 15 Bar bus output IGBT

3 Panel kontrol lokal (LCP) 16 Terminal motor output

4 Opsi kontrol kartu C 17 Sensor arus

5 Pemasangan braket 18 Kipas rakitan

6 Kartu daya pemasangan pelat 19 Kipas transformer

7 Kartu daya 20 Terminal input AC

8 Bank kapasitor rakitan 21 Input AC bus bar

9 Sekering soft charge 22 Terminal Input pemasangan pelat rakitan

10 Kartu soft charge 23 Kipas sekering

11 Induktor DC 24 Pelat penutup bank kapasitor

12 Modul soft charge 25 Kartu drive gate IGBT

13 Modul IGBT   

Ilustrasi 2.1 Ukuran bingkai D13 Penutup Drive
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1 Panel kontrol lokal (LCP) 13 Sekering hantaran listrik

2 Kartu filter aktif (AFC) 14 Pemutusan Hantaran listrik

3 Varistor oxide metal (MOV) 15 Terminal hantaran listrik

4 Resistor soft charge 16 Kipas heatsink

5 Papan pembuangan kapasitor AC 17 Bank kapasitor DC

6 Kontaktor sumb list 18 Arus transformer

7 Induktor LC 19 Perbedaan modus filter RFI

8 Kapasitor AC 20 Modus umum filter RFI

9 Bar bus hantaran listrik ke input drive 21 Induktor HI

10 Sekering IGBT 22 Kartu daya

11 RFI   

Ilustrasi 2.2 Ukuran Bingkai D13 Penutup Filter
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1 Kartu kontrol 14 SCR dan dioda

2 Kontrol terminal input 15 Induktor kipas (tidak pada semua unit)

3 Panel kontrol lokal (LCP) 16 Resistor soft charge rakitan

4 Opsi kontrol kartu C 17 Bar bus output IGBT

5 Pemasangan braket 18 Kipas rakitan

6 Kartu daya pemasangan pelat 19 Terminal motor output

7 Kartu daya 20 Sensor arus

8 Kartu drive gate IGBT 21 Terminal input daya hantaran listrik AC

9 Bank kapasitor bagian atas rakitan 22 Pelat pemasangan terminal input

10 Sekering soft charge 23 Input AC bus bar

11 Induktor DC 24 Kartu soft charge

12 Kipas transformer 25 Bank kapasitor rendah rakitan

13 Modul IGBT   

Ilustrasi 2.3 Ukuran Bingkai E9 Penutup Drive
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1 Panel kontrol lokal (LCP) 12 Arus kapasitor transduser AC

2 Kartu filter aktif (AFC) 13 Kipas heatsink

3 Kontaktor hantaran listrik 14 Terminal hantaran listrik

4 Resistor soft charge 15 Pemutusan Hantaran listrik

5 Perbedaan modus filter RFI 16 Sekering hantaran listrik

6 Modus umum filter RFI 17 Induktor LC

7 Arus transformer (CT) 18 Induktor HI

8 Bar bus hantaran listrik ke drive output 19 Kartu daya

9 Kapasitor AC 20 Kartu kontrol

10 RFI 21 Dudukan LCP

11 Bank kapasitor DC rendah   

Ilustrasi 2.4 Ukuran bingkai E9 Penutup Filter
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1 Kontaktor 4 Pemotong sirkuit atau memutuskan (apabila pembelian)

2 Filter RFI 5 Hantaran listrik AC/saluran sekering (apabila pembelian)

3 Terminal input daya hantaran listrik AC   

Ilustrasi 2.5 Ukuran Bingkai F18 Kabinet Opsi

*Kabinet opsi tidak menjadi pilihan untuk LHD. Peralatan ancillary tidak disimpan di kabinet.
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1 Panel kontrol lokal (LCP) 10 Bar bus hantaran listrik ke input drive

2 Kartu filter aktif (AFC) 11 Kipas heatsink

3 Resistor soft charge 12 Terminal hantaran listrik (R/L1, S/L2, T/L3) dari kabinet opsi

4 Varistor oxide metal (MOV) 13 Perbedaan modus filter RFI

5 Papan pembuangan kapasitor AC 14 Modus umum filter RFI

6 Induktor LC 15 Kontaktor sumb list

7 Induktor HI 16 Kartu daya

8 Campuran kipas 17 Kartu kontrol

9 Sekering IGBT 18 Dudukan LCP

Ilustrasi 2.6 Ukuran bingkai F18 Kabinet Filter
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1 Modul penyearah 7 Modul pengangkat eye baut (dipasang pada vertikal strut)

2 Bar bus DC 8 Modul kipas heatsink

3 Sekering SMPS 9 Penutup pintu kipas

4 (Opsional) kembali pada sekering braket pemasangan AC 10 Sekering SMPS

5 (Opsional) tengah pada sekering pemasangan braket AC 11 Kartu daya

6 (Opsional) depan pada sekering pemasangan braket AC 12 Panel konektor

Ilustrasi 2.7 Ukuran bingkai F18 Kabinet Penyearah
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1 Kipas transformer 9 Penutup pintu kipas

2 Inductor link DC 10 Modul kipas heatsink

3 Pelat penutup atas 11 Modul Inverter

4 Papan MDCIC 12 Panel konektor

5 Kartu kontrol 13 Sekering DC

6 Sekering SMPS dan sekering kipas 14 Pemasangan braket

7 Bar bus output motor 15 (+) Bar bus DC

8 Bar bus output rem 16 (-) Bar bus DC

Ilustrasi 2.8 Ukuran Bingkai F18 Kabinet Inverter
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2.2 Tujuan Manual

Tujuan dari manual ini adalah untuk menyediakan
informasi untuk instalasi dan operasi dari VLT® Low
Harmonic Drive. Manual meliputi relevan keselamatan
informasi untuk instalasi dan operasi. bab 1 Keselamatan
dan bab 2 Pendahuluan memperkenalkan fungsi unit dan
penutup mekanis yang benar dan prosedur instalasi
elektrik. Terdapat chapter pada start-atas dan penyiapan,
aplikasi dan dasar pemecahan masalah. bab 11 Spesifikasi
menyediakan a referensi cepat untuk rating dan dimensi,
serta spesifikasi operasional lain. Manual ini menyediakan
dasar pengetahuan unit dan menjelaskan pengaturan dan
operasi dasar.

2.3 Approvals

Tabel 2.1 Pemenuhan Tanda: CE, UL, dan Tick-C

Konverter frekuensi memenuhi persyaratan retensi UL508C
memori termal. Untuk informasi lebih lanjut, merujuk ke
bab 3.4.17  Proteksi Termal Motor bab 3.6.3  Proteksi Termal
Motor.

2.4 Sumber Tambahan

Sumber lain tersedia untuk mengerti fungsi lanjutan dan
program.

• Petunjuk Pengoperasian VLT®  AutomationDrive FC
302 menyediakan rincian instalasi dan operasi
konverter frekuensi.

• Panduan Program VLT®  AutomationDrive FC 302
menyediakan rincian lebih lengkap untuk bekerja
dengan parameter dan banyak contoh aplikasi.

• Panduan Rancangan VLT®  AutomationDrive FC 302
menyediakan informasi terinci tentang
kemampuan dan fungsional untuk merancang
sistem kontrol motor.

• Penambahan publikasi dan manual tersedia dari
Danfoss.
Lihat www.danfoss.com/BusinessAreas/DrivesSo-
lutions/Documentations/Technical
+Documentation.htm untuk listing.

• Peralatan opsional dapat mengubah beberapa
prosedur yang telah dijelaskan. Referensi
petunjuk yang telah diberikan dengan beberapa
pilihan untuk permintaan khusus. Hubungi
pemasok Danfoss lokal atau kunjungi situs
Danfoss: www.danfoss.com/BusinessAreas/DrivesSo-
lutions/Documentations/Technical
+Documentation.htm, untuk download atau
informasi tambahan.

• Petunjuk Pengoperasian AAF00x Filter Aktif VLT®

menyediakan tambahan informasi tentang filter
porsi Low Harmonic Drive.

2.5 Gambaran Produk

Konverter frekuensi (juga disebut drive) merupakan
pengontrol motor elektronik yang mengubah DC ke
output bentuk gelombang variabel AC. Frekuensi dan
output tegangan diatur untuk mengontrol kecepatan
motor atau torsi. Konverter frekuensi dapat mengubah
kecepatan motor terhadap sistem umpan balik, seperti
dengan posisi sensor pada sabuk ban berjalan. Konverter
frekuensi juga dapat mengatur motor dengan merespond
perintah jauh dari pengontrol eksternal.

Konverter frekuensi

• dapat memonitor sistem dan status motor

• menunjukkan peringatan atau alarm untuk
kondisi yang salah

• memulai dan memberhentikan motor

• mengoptimalkan efisiensi energi

Fungsi operasi dan monitor tersedia sebagai status indikasi
untuk sistem kontrol di luar atau jaringan komunikasi
serial.

Low Harmonic Drive (LHD) merupakan unit tunggal yang
menggabungkan konverter frekuensi dengan filter aktif
lanjutan (AAF) untuk mitigasi harmoni. Konverter frekuensi
dan filter merupakan 2 item yang terpisah dibungkus
secara bersamaan dalam sistem yang terintegrasi, tetapi
setiap fungsi bekerja secara tersendiri. Dalam manual ini,
terdapat spesifikasi terpisah untuk konverter frekuensi dan
filter. Karena konverter frekuensi dan filter secara
bersamaan di penutup yang sama, unit ditransport, instal,
dan dioperasikan sebagai sebuah entity tunggal.

Pendahuluan Petunjuk Pengoperasian

14 Danfoss A/S © Rev. 2014-02-07 Semua hak dilindungi undang-undang. MG37A29B

22

http://www.danfoss.com/BusinessAreas/DrivesSolutions/Documentations/Technical+Documentation.htm
http://www.danfoss.com/BusinessAreas/DrivesSolutions/Documentations/Technical+Documentation.htm
http://www.danfoss.com/BusinessAreas/DrivesSolutions/Documentations/Technical+Documentation.htm
http://www.danfoss.com/BusinessAreas/DrivesSolutions/Documentations/Technical+Documentation.htm
http://www.danfoss.com/BusinessAreas/DrivesSolutions/Documentations/Technical+Documentation.htm
http://www.danfoss.com/BusinessAreas/DrivesSolutions/Documentations/Technical+Documentation.htm


2.6 Fungsi Peralatan Internal

2.6.1 Prinsip Bekerja

Low Harmonic Drive VLT merupakan konverter frekuensi daya tinggi dengan filter aktif terpadu. Filter aktif merupakan
perangkat yang secara aktif memantau tingkat distorsi harmoni dan memasukkan arus pergantian arus harmoni ke jalur
bertujuan untuk membatalkan harmoni.

Mains
380 to
500 VAC

Optional
RFI

Optional
Fuses

Optional
Manual
Disconnect

HI Reactor

Lm

Lm

Lm

Lac

Lac

Lac

      AC
Contactor

Relay 12
Control & AUX
Feedback

Relay 12
Control & AUX
Feedback

Soft-Charge

Converter
Side Filter

Power Stage

AF Current
Sensors

Capacitor
Current Sensors

Frequency converter

Main’s 

3

33

CTs

NC
Relay

Lc

Lc

Lc

Cef Cef Cef

Ref Ref Ref

Ir

Is

It

13
0b

b
40

6.
10

Ilustrasi 2.9 Gambaran dasar untuk Low Harmonic Drive

Low Harmonic Drive dirancang untuk menggambar bentuk gelombang arus sinusoidal yang ideal dari pasokan/masukan
kotak dengan faktor daya 1. Di mana beban non-linear tradisional menggambarkan arus bentuk pulsa, Low Harmonic Drive
mengkompensasinya melalui jalur filter paralel, memberikan tekanan lebih rendah pada kotak pasokan/masukan. Low
Harmonic Drive bertemu dengan standar harmoni tertinggi dengan THiD kurang dari 5% pada beban penuh <3% pra-
distorsi di 3% 3 fasa-kotak yang tidak berimbang.

2.6.2 Pemenuhan IEEE519

Low Harmonic Drive dirancang untuk memenuhi rekomendasi IEEE519 untuk Isc/II>20 untuk setiap tingkat harmoni
individual. Filter mempunyai frekuensi switching progressive yang membuat pelebaran frekuensi lebih luas, memberikan
tingkat harmoni individual lebih rendah diatas 50th.
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3 Instalasi

3.1 Daftar Pemeriksaan Bagian Instalasi

3.1.1 Merancang Situs Instalasi

Pilih sebaik mungkin situs operasi dengan considering
berikut (lihat rincian halaman berikut ini dan Panduan
Rancangan):

• Suhu sekitar operasi

• Metode instalasi

• Pendinginan

• Posisi unit

• Routing kabel

• Tegangan dan arus supply dari sumber daya

• Pengukuran arus di dalam kisaran

• Pengukuran sekering apabila tidak terpasang
pada penggunaan sekering

3.2 Daftar Pemeriksaan Pra-Instalasi
Peralatan

• Sebelum membuka konverter frekuensi, periksa
kemasan untuk tanda rusak. Apabila unit terjadi
kerusakan, tolak menerimanya dan hubungi
secara cepat kepada ekspedisi untuk klaim
kerusakan.

• Sebelum membuka kemasan konverter frekuensi,
usahakan untuk menempatkan ke akhir bagian
instalasi.

• Perbandingan jumlah model pada pelatnama
dengan unit yang telah dipesan bertujuan untuk
memastikan peralatan yang sesuai.

• Pastikan bahwa masing-masing berikut ini telah
diukur untuk tegangan yang sama:

• Hantaran listrik (daya)

• Konverter frekuensi

• Motor

• Pastikan pengukuran arus output sama atau lebih
besar dari arus beban motor penuh untuk
perfoma motor yang maksimal.

• Ukuran motor dan daya konverter
frekuensi harus sesuai dengan perlin-
dungan kelebihan beban.

• Apabila pengukuran konverter frekuensi
kurang dari motor tersebut, output
motor penuh tidak memungkinkan.

3.3 Instalasi Mekanis

3.3.1 Pendinginan dan Airflow

Pendinginan
Pendinginan didapat dengan berbagai cara, dengan
menggunakan saluran pendingin di bagian bawah dan
bagian atas unit, dengan mengambil udara masuk dan
keluar bagian belakang unit atau dengan menggabungkan
pendinginan yang memungkinkan.

Pendinginan bagian belakang
Saluran udara bagian belakang juga dapat diventilasikan
masuk dan keluar pada bagian belakang penutup Rittal
TS8 untuk ukuran bingkai F18 LHD. Hal ini memberikan
solusi di mana saluran belakang dapat mengambil udara
dari luar fasilitas dan kembali menghilangkan panas bagian
luar fasilitas, sehingga mengurangi kebutuhan kondisi
udara.

CATATAN!
Kipas pintu dibutuhkan di penutup yang bertujuan
untuk mengurangi hawa panas yang tidak terdapat pada
saluran bagian belakang drive dan tambahan kehilangan
yang dihasilkan dari komponen lain yang diinstal pada
bagian dalam penutup. Jumlah aliran udara yang
diperlukan harus dihitung sehingga kipas yang sesuai
dapat dipilih. Beberapa pabrik penutup memberikan
perangkat lunak untuk melakukan perhitungan
(perangkat lunak Rittal Therm).
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Airflow
Airflow yang diperlukan selama heat sink harus diamankan. Laju aliran terlihat di Tabel 3.1.

Proteksi penutup Ukuran bingkai

Kipas pintu/aliran udara kipas
atas
Jumlah aliran udara dari kipas
multipel

Kipas heatsink
Jumlah aliran udara dari kipas
multipel

IP21/NEMA 1
IP54/NEMA 12

D13
(LHD120)

3 pintu kipas, 510 m3/j (300 cfm)
(2+1, 3x170=510)

2 heatsink kipas, 1530 m3/j
(900 cfm)
(1+1, 2x765=1530)

E9 P315-P400
(LHD210)

4 pintu kipas, 680 m3/j (400 cfm)
(2+2, 4x170=680)

2 heatsink kipas, 2675 m3/j
(1574 cfm)
(1+1, 1230+1445=2675)

F18
(LHD330)

6 pintu kipas, 3150 m3/j
(1854 cfm)
(6x525=3150)

5 heatsink kipas, 4485 m3/j
(2639 cfm)
2+1+2, ((2x765)+(3x985)=4485)

Tabel 3.1 Air Flow Heatsink

CATATAN!
Untuk bagian drive, kipas berjalan untuk alasan berikut:

1. AMA

2. Tahan DC

3. Pre-Mag

4. Rem DC

5. 60% dari arus nominal dilampaui

6. Suhu heat sink spesifik melampaui (tergantung ukuran daya)

7. Kartu Daya spesifik suhu sekitar melampaui (tergantung ukuran daya)

8. Kartu Kontrol Spesifik suhu sekitar melampaui

Pada saat kipas dimulai, kipas tersebut beroperasi untuk minimum 10 menit.

CATATAN!
Untuk filter aktif, kipas berjalan untuk alasan berikut:

1. Filter aktif berjalan

2. Filter aktif tidak berjalan, tetapi arus hantaran listrik melampaui batas arus (tergantung pada ukuran daya)

3. Suhu heat sink spesifik melampaui (tergantung ukuran daya)

4. Kartu Daya spesifik suhu sekitar melampaui (tergantung ukuran daya)

5. Kartu Kontrol Spesifik suhu sekitar melampaui

Pada saat kipas dimulai, kipas tersebut beroperasi untuk minimum 10 menit.

Saluran eksternal
Apabila pekerjaan saluran tambahan ditambah secara eksternal ke kabinet Rittal, tekanan menurun di saluran yang harus
diperhitungkan. Gunakan chart di bawah untuk menurunkan konverter frekuensi menurut penurunan tekanan.
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Ilustrasi 3.1 Penurunan Bingkai-D vs. Perubahan Tekanan

Drive Aliran Udara: 450 cfm (765 m3/j)
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Ilustrasi 3.2 Penurunan Bingkai-E vs. Perubahan Tekanan
(Kipas Kecil), P315

Drive Aliran Udara: 650 cfm (1105 m3/j)
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Ilustrasi 3.3 Penurunan Bingkai-E vs. Perubahan Tekanan
(Kipas Besar) P355-P450

Drive Aliran Udara: 850 cfm (1445 m3/j)
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Ilustrasi 3.4 Penurunan Bingkai-F vs. Perubahan Tekanan

Drive Aliran Udara: 580 cfm (985 m3/j)

3.3.2 Pengangkat

Mengangkat konverter frekuensi menggunakan
pengangkat mata yang telah disediakan. Untuk semua
bingkai-D, gunakan bar untuk menghindari lengkungan
pada lubang-lubang pengangkat dari konverter frekuensi.

Lifting Holes

13
0B

C
16

6.
10

Ilustrasi 3.5 Rekomendasi Metode Pengangkat, Ukuran Bingkai
D13

13
0B

C
17

0.
10

Lifting Holes

Ilustrasi 3.6 Rekomendasi Metode Pengangkat, Ukuran Bingkai
E9
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PERINGATAN
Pengangkat bar harus mampu menangani berat dari
konverter frekuensi. Lihat bab 11.2.1 Dimensi Mekanis
untuk berat ukuran bingkai yang berbeda. Diameter
maksimum untuk bar berada 2.5 cm (1 inci). Sudut dari
atas dari konverter frekuensi ke pengangkat kabel harus
60° atau lebih besar.

1

2

13
0B

D
57

4.
10

1 Lubang penangkat untuk filter

2 Lubang pengangkat untuk konverter frekuensi

Ilustrasi 3.7 Rekomendasi Metode Pengangkat, Ukuran Bingkai
F18

CATATAN!
Penyebar bar juga dapat diterima untuk mengangkat
bingkai-F.

CATATAN!
Pedestal F18 dibungkus secara terpisah dan termasuk
dalam pengiriman. Pemasangan konverter frekuensi
pada pedestal merupakan lokasi akhir. Pedestal
memungkinkan saluran udara yang benar dan
pendinginan.
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3.3.3 Lokasi Terminal - Ukuran Bingkai D13

 267.4
[10.5]

476.0
[18.7]

29.0
[1.1]

MAINS INPUT TERMINALS

268.1
[10.6]

88.0
[3.5]

204.0
[8.0]
259.7
[10.2]

796.3
[31.3]

83.5
[3.3]

167.0
[6.6]

.8
[.0]

120.2
[4.7]

MOTOR
OUTPUT TERMINALS

13
0B

C6
03

.1
0

Ilustrasi 3.8  Ukuran Bingkai D13 Lokasi Terminal

Memungkinkan untuk radius lengkungan dari kabel daya berat.

CATATAN!
Semua bingkai-D tersedia dengan terminal input standar, sekering, atau saklar pemutus.
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3.3.4 Lokasi Terminal - Ukuran Bingkai E9
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04
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0

 383
[15.1]

518.0
[20.4]

90.0
[3.5]

153.8
  [6.1]

517.5
[20.4]

225.0
 [8.9]

112.5
  [4]

900.0
[35.4]

368.3
[14.5]

323.3
[12.7]

180.0
 [7.1]

90.0
[3.5]

168.7
 [6.6]

MAINS 
INPUT  TERMINAL

MOTOR 
OUTPUT  TERMINAL

Ilustrasi 3.9  Ukuran Bingkai E9 Lokasi Terminal

Memungkinkan untuk radius lengkungan dari kabel daya berat.

CATATAN!
Semua bingkai-E tersedia dengan terminal input standar, sekering, atau saklar pemutus.
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3.3.5 Lokasi Terminal - Ukuran Bingkai F18

Ambil posisi dari terminal ke pertimbangan pada saat merancang akses kabel.

Unit bingkai-F mempunyai empat kabinet interlock:

1. Kabinet opsi input (tidak opsional untuk LHD)

2. Kabinet filter

3. Kabinet penyearah

4. Kabinet inverter

Lihat bab 2.1 Dikeluarkan Tampilan Gambar untuk tampilan yang dikeluarkan pada setiap kabinet. Input hantaran listrik
terletak di kabinet opsi input, di mana bertindak sebagai daya ke penyearah melalui bar bus interconnecting. Output dari
unit merupakan asal kabinet inverter. Tidak ada sambungan terminal terletak di kabinet penyearah. Bar bus interconnecting
tidak terlihat.

1 2 3

4

0.
0[
0.
00

]
76

.4
[3
.0
1]

12
8.
4[
5.
05

]
11

9.
0[
4.
69

]
17

1.
0[
6.
73

]

29
4.
6[
11

.6
0]

34
4.
0[
13

.5
4]

36
39

[1
4.
33

]
43

8.
9[
17

.2
8]

75
.3
[2
.9
6]

15
0.
3[
5.
92

]
15

4.
0[
6.
06

]

21
9.
6[
18

.6
5]

0.
0[
0.
00

]

244.4[9.62]

244.4[1.75]

939.0[36.97]

1031.4[40.61]

0.0[0.00]

134.6[5.30]

13
0B

A
85

1.
12

0.0[1.75]

1 Sisi kanan cutaway 3 Bagian kiri cutaway

2 Penampilan depan 4 Bar pembumian/arde

Ilustrasi 3.10  Ukuran Bingkai F18 Kabinet Opsi Input - Hanya Sekering

Pelat gland telah 42 mm di bawah tingkat 0. Terlihat di tampilan sisi kiri, depan, dan kanan.
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Ilustrasi 3.11  Ukuran Bingkai F18 Kabinet Opsi Input dengan Pemotong Sirkuit

Pelat gland telah 42 mm di bawah tingkat 0. Terlihat di tampilan sisi kiri, depan, dan kanan.
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Ilustrasi 3.12  Ukuran Bingkai F18 Kabinet Inverter

Pelat gland telah 42 mm di bawah tingkat 0. Terlihat di tampilan sisi kiri, depan, dan kanan.
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3.3.6 Torsi

Torsi benar merupakan imperatif untuk semua sambungan
elektrik. Torsi yang tidak benar menyebabkan sambungan
elektrik yang kurang baik. Gunakan kunci torsi untuk
menggunakan torsi yang benar

17
6F

A
24

7.
12

Nm/in-lbs

-DC  88
+DC  89

R/L1 91
S/L2   92

T/L3   93

U/T1 96
V/T2   97

W/T3

Ilustrasi 3.13 Gunakan Kunci Torsi untuk Mengencangkan Baut

Ukuran
bingkai

Terminal Torsi Ukuran
baut

D

Sumber listrik
Motor

19–40 Nm
(168–354 di-lbs)

M10

Beban
pemakaian
bersama
Rem

8.5–20.5 Nm
(75–181 di-lbs)

M8

E

Sumber listrik
Motor
Beban
pemakaian
bersama

19–40 Nm
(168–354 di-lbs)

M10

Rem
8.5–20.5 Nm
(75–181 di-lbs)

M8

F

Sumber listrik
Motor

19–40 Nm
(168–354 di-lbs)

M10

Beban
pemakaian
bersama

19–40 Nm
(168–354 di-lbs)

M10

Rem
8.5–20.5 Nm
(75–181 di-lbs)

M8

Regen
8.5–20.5 Nm
(75–181 di-lbs)

M8

Tabel 3.2 Torsi untuk terminal

3.4 Instalasi Listrik

3.4.1 Sambungan Daya 

CATATAN!
Informasi Umum-Kabel
Semua kabel harus mematuhi peraturan nasional dan
setempat tentang penampang dan suhu sekitar. Aplikasi
UL memerlukan 75 °C konduktor tembaga. Untuk
aplikasi non-UL, konduktor 75 dan 90 °C secara thermal
dapat diterima.

Sambungan kabel daya ditunjukkan pada yang terlihat di
Ilustrasi 3.14. Dimensi penampang kabel menurut
pengukuran arus dan peraturan lokal. Lihat
bab 11.3.1 Panjang kabel dan bagian penampang untuk
rincian selengkapnya.

Untuk perlindungan konverter frekuensi, gunakan
rekomendasi sekering apabila tidak ada sekering yang
terpasang. Rekomendasi sekering disediakan di
bab 11.5 Sekering. Pastikan bahwa sekering dibuat menurut
peraturan lokal.

Sambungan hantaran listrik disesuaikan ke saklar hantaran
listrik, apabila disertakan.

Ilustrasi 3.14 Sambungan Kabel Daya

CATATAN!
Untuk memenuhi dengan spesifikasi emisi EMC, kabel
yang disekat/lapis menjadi rekomendasi. Apabila kabel
tanpa disekat/lapis digunakan, lihat bab 3.4.11 Daya dan
Wiring Kontrol untuk kabel tanpa screen.

Lihat bab 11 Spesifikasi untuk dimensi penampang kabel
motor yang benar dan panjangnya.

Penyekatan kabel
Hindari instalasi dengan ujung sekat yang terpuntir
(membentuk ekor babi). Ini akan merusak efek penyekatan
frekuensi tinggi. Apabila pematahan sekat merupakan hal
penting untuk menginstal isolator motor atau kontaktor,
lanjutkan penyekatan impedansi HF serendah mungkin.
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Hubungkan screen kabel motor ke kedua pelat pelepas
gandengan konverter frekuensi dan ke rumah logam untuk
motor.

Buatlah sambungan sekat dengan bidang permukaan
seluas mungkin (jepitan kabel). Gunakan perangkat
instalasi diantara konverter frekuensi.

Panjang kabel dan penampang
Konverter frekuensi telah melakukan pengujian EMC
dengan panjang kabel yang ditentukan. Kabel motor harus
sependek mungkin untuk mengurangi tingkat desis dan
arus bocor.

Frekuensi switching
Pada saat konverter frekuensi digunakan secara bersamaan
dengan filter gelombang sine untuk mengurangi
kebisingan akustik dari motor, frekuensi switching harus
ditetapkan menurut 14-01 Frekuensi switching.

No.
termi

nal

96 97 98 99

U V W PE1)

Tegangan motor 0-100% dari
tegangan hantaran listrik.
3 kawat keluar dari motor

U1 V1 W1
PE1)

Terkoneksi delta

W2 U2 V2 6 kawat keluar dari motor

U1 V1 W1 PE1)

Terkoneksi bintang U2, V2, W2
U2, V2, dan W2 harus saling
terhubung secara terpisah.

Tabel 3.3 Koneksi Terminal

1)Koneksi Pembuminan Terlindung

U
1

V
1

W
1

17
5Z

A
11

4.
11

96 97 98 96 97 98

FC FC

Motor Motor
U

2
V
2

W
2

U
1

V
1

W
1

U
2

V
2

W
2

Ilustrasi 3.15 Y dan Delta Terminal Konfigurasi

3.4.2 Arde

Pertimbangan berikut menunjukkan dasar untuk
kecocokan elektromagnetik (EMC) selama instalasi:

• Keselamatan pembumian: Konverter frekuensi
mempunyai arus kebocoran tinggi dan harus
dibumikan secara benar untuk alasan keamanan.
Terapkan peraturan keselamatan lokal.

• Pembumian frekuensi tinggi: Tetap menempatkan
sambungan kabel arde sedekat mungkin.

Hubungkan sistem arde yang berbeda pada impedansi
konduktor serendah mungkin. Tetapkan konduktor
sependek mungkin dan gunakan area permukaan untuk
impedansi konduktor serendah mungkin.
Kabinet metal dari perangkat yang berbeda dipasang di
pelat kabinet bagian belakang dengan menggunakan
impedansi HF serendah mungkin. Dengan melakukannya
dapat menghindari tegangan HF yang berbeda untuk
perangkat individual dan resiko arus interferensi radio yang
sedang berjalan di kabel koneksi antar perangkat.
Interferensi radio dikurangi.
Untuk mendapatkan impedansi HF rendah, gunakan baut
perangkat untuk mengencangkan sebagai koneksi HF ke
pelat belakang. Hapus cat insulasi atau hampir sama dari
poin pengencangan.

3.4.3 Perlindungan Ekstra (RCD)

Relai ELCB, perlindungan arde multipel, atau arde standar
menyediakan perlindungan ekstra, apabila peraturan
keselamatan diikuti. 

Dalam hal masalah arde, komponen DC mengembangkan
pada masalah arus.

Apabila menggunakan relai ELCB, perhatikan peraturan
lokal. Relai harus sesuai untuk perlindungan peralatan 3
fasa dengan jembatan penyearah dan untuk pembuangan
pada peningkatan daya.
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3.4.4 Saklar RFI

Pasokan/masukan hantaran listrik diisolasikan dari
pembumian
Apabila konverter frekuensi dipasok dari sumber hantaran
listrik terpisah atau hantaran listrik TT/TN-S dengan kaki
arde, nonaktifkan saklar RFI melalui14-50 Filter RFI pada
kedua konverter frekuensi dan filter. Untuk referensi lebih
lanjut, lihat IEC 364-3. Pada saat perfoma EMC optimum
diperlukan, motor paralel disambung, atau panjang kabel
motor diatas 25 m, atur 14-50 Filter RFI ke [AKTIF].
Pada saat TIDAK AKTIF, kapasitor RFI internal (kapasitor
filter) antara sasis dan sirkuit lanjutan diputus untuk
mencegah kerusakan pada sirkuit lanjutan dan mengurangi
arus kapasitas arde (IEC 61800-3).
Merujuk ke catatan aplikasi VLT pada hantaran listrik IT.
Sangatlah penting untuk menggunakan isolasi memantau
yang beroperasi pada saat bersamaan dengan power
elektronik (IEC 61557-8). 

3.4.5 Pelindung Kabel

Sangatlah penting untuk sambung kabel pelindung arde
secara benar untuk memastikan immunitas EMC tinggi dan
emisi rendah. 

Sambungan dapat dibuat dengan menggunakan
penjepit kabel atau penjepit:

• Serat kabel EMC: Secara umum tersedia serat
kabel dapat digunakan untuk memastikan
sambungan EMC yang optimum.

• Penjepit kabel EMC: Penjepit memungkinkan
sambungan lebih mudah yang dipasok dengan
unit.

3.4.6 Kabel Motor

Sambung motor ke terminal Unit U/T1/96, V/T2/97, W/
T3/98, jauh pada bagian kanan unit. Arde ke terminal 99.
Semua jenis motor standar asinkron 3 fasa dapat
digunakan dengan konverter frekuensi. Pengaturan pabrik
merupakan rotasi searah jarum jam dengan output
konverter frekuensi tersambung sebagai berikut:

No. Terminal Fungsi

96, 97, 98, 99 Sumber listrik U/T1, V/T2, W/T3
Pembumian

Tabel 3.4 Fungsi Terminal

• Terminal U/T1/96 tersambung ke fasa U

• Terminal V/T2/97 tersambung ke fasa V

• Terminal W/T3/98 tersambung ke fasa W

Arah rotasi dapat diubah dengan switching 2 fasa di motor
atau kabel dengan mengubah pengaturan dari 4-10 Arah
Kecepatan Motor.

Pemeriksaan rotasi motor dapat dijalankan melalui
1-28 Periksa Rotasi Motor dan langkah-langkah berikut
ditunjukkan dalam tampilan.
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U1 V1 W1

96 97 98

FC

Motor
U2 V2 W2

U1 V1 W1

96 97 98

FC

Motor
U2 V2 W2

Ilustrasi 3.16 Pemeriksaan Rotasi Motor 

Persyaratan bingkai-F
Gunakan kabel fasa motor dalam jumlah dari 2, yang
menghasilkan 2, 4, 6, atau 8 untuk mendapatkan jumlah
kabel yang sama pada kedua terminal modul inverter.
Kabel yang diperlukan harus sama panjang dalam 10%
antara terminal modul inverter dan poin pertama fasa.
Rekomendasi poin umum merupakan terminal motor.

Persyaratan kotak junction output
Panjang, minimum 2.5 m, dan jumlah kabel harus sama
dari setiap modul inverter ke terminal umum di kotak
junction.

CATATAN!
Apabila aplikasi retrofit memerlukan jumlah kabel per
fasa yang tidak seimbang, hubungi ke pihak pabrik atau
gunakan opsi kabinet samping bagian atas/bawah,
petunjuk 177R0097.
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3.4.7 Kabel Rem 

Konverter frekuensi dengan instalasi pabrik opsi pemotong
rem

(Hanya standar dengan huruf B di posisi 18 dari kode tipe).

Sambungan kabel ke resistor rem harus di-screen dan
panjang maks. dari konverter frekuensi ke bar DC dibatasi
ke 25 m.

No. Terminal Fungsi

81, 82 Terminal resistor rem

Tabel 3.5 Fungsi Terminal

Kabel sambungan ke resistor rem harus discreen. Sambung
ke screen dengan penjepit kabel ke pelat belakang
konduktif konverter frekuensi dan kabinet metal dari
resistor rem.
Ukuran penampang kabel rem untuk menyesuaikan torsi
rem. Lihat juga di Petunjuk Rem untuk informasi lebih
lanjut mengenai instalasi aman.

PERINGATAN
Catatan bahwa tegangan sampai dengan 790 V DC,
tergantung pada tegangan pasokan, memungkinkan
pada terminal.

Persyaratan bingkai-F
Resistor rem harus disambung ke terminal merah pada
setiap modul inverter.

3.4.8 Switch Suhu Resistor Rem

Input dari saklar suhu resistor rem dapat digunakan untuk
memantau suhu dari resistor rem yang tersambung secara
eksternal. Apabila sambungan antara 104 dan 106 dihapus,
konverter frekuensi mengalami trip pada peringatan/alarm
27, "IGBT Rem."
Menginstal a Klixon saklar artinya 'secara ditutup' pada seri
dengan sambungan yang ada pada baik 106 atau 104.
Segala hubungan ke terminal ini harus dilipatgandakan
perlindungannya terhadap tegangan tinggi untuk menjaga
PELV.
Biasanya tertutup: 104–106 (instalasi pabrik jumper). 

No. Terminal Fungsi

106, 104, 105 Saklar suhu resistor rem.

Tabel 3.6 Fungsi Terminal

KEWASPADAAN
Apabila suhu dari resistor rem terlalu tinggi dan saklar
thermal turun, konverter frekuensi memberhentikan rem.
Motor meluncur.
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Ilustrasi 3.17 Pabrik-jumper diinstal

3.4.9 Sambungan hantaran listrik

Hantaran listrik harus disambung ke terminal 91, 92 dan 93
pada bagian kiri juah dari unit. Arde disambung ke
terminal ke bagian kanan terminal 93. 

No. Terminal Fungsi

91, 92, 93
94

Hantaran listrik R/L1, S/L2, T/L3
Pembumian

Tabel 3.7 Fungsi Terminal

Pastikan pasokan daya yang diperlukan dapat memasok
arus penting ke konverter frekuensi.

Apabila unit tanpa sekering terpasang, pastikan bahwa
sekering yang sesuai mempunyai pengukuran arus yang
benar.

3.4.10 Pasokan/Masukan Kipas Eksternal

Apabila konverter frekuensi dipasok oleh DC atau kipas
harus beroperasi secara terpisah dari pasokan daya,
gunakan pasokan daya eksternal. Membuat sambungan
pada kartu daya.

No. Terminal Fungsi

100, 101
102, 103

Pasokan auxilary S, T
Pasokan internal S, T

Tabel 3.8 Fungsi Terminal

Konektor di kartu daya menyediakan sambungan tegangan
saluran untuk kipas pendingin. Kipas terhubung dari pabrik
akan dipasok dari jalur AC umum (jumpers antara 100–102
dan 101–103). Apabila pasokan daya eksternal diperlukan,
lepaskan jumpers dan sambung pasokan ke terminal 100
dan 101. Melindungi dengan 5 A. Pada aplikasi UL,
gunakan LittelFuse KLK-5 atau ekivalen.
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3.4.11 Daya dan Wiring Kontrol untuk
kabel tanpa screen

PERINGATAN
Tegangan Bertambah
Penambahan tegangan dari kabel motor output couple
mengisi kapasitor peralatan meskipun peralatan telah
dinonaktifkan dan keluar. Jalankan kabel motor dari
konverter frekuensi multipel secara terpisah. Gagal
menjalankan kabel output dapat menyebabkan kematian
atau cedera yang serius.

KEWASPADAAN
Kompromi Perfoma
Konverter frekuensi berjalan kurang efisien apabila kabel
tidak diisolasikan secara benar. Untuk melakukan isolasi
kebisingan frekuensi tinggi, berikut pada saluran metalik
yang terpisah:

• kabel daya

• kabel motor

• kabel kontrol

Gagal untuk melakukan isolasi sambungan ini dapat
menyebabkan pengontrol kurang optimum dan
berpengaruh pada perfoma peralatan.

Karena kabel daya membawa pulsa elektrik frekuensi
tinggi, sangatlah penting untuk menjalankan daya input
dan daya motor di saluran terpisah. Apabila kabel daya
masuk sama dengan saluran yang sama sebagai kabel
motor, pulsa ini dapat menjadi ganda pada kebisingan
elektrik pada jaringan daya kotak. Pisahkan kabel kontrol
dari kabel daya tegangan tinggi.
Pada saat kabel yang disekat/lapis tidak digunakan,
minimum tiga saluran harus tersambung ke pilihan panel
(lihat Ilustrasi 3.18).

Stop

Start

Speed

Control

Line
Power

Separate Conduit

Motor

13
0B

B4
47

.1
0

Ilustrasi 3.18 Instalasi Elektrik Yang Benar Menggunakan
Saluran
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3.4.12 Putuskan Hantaran Listrik

Ukuran bingkai Daya & Tegangan Jenis

D P132-P200 380–500 V OT400U12-9 atau ABB OETL-NF400A

E P250 380-500 V ABB OETL-NF600A

E P315-P400 380-500 V ABB OETL-NF800A

F P450 380-500 V Merlin Gerin NPJF36000S12AAYP

F P500-P630 380-500 V Merlin Gerin NRK36000S20AAYP

Tabel 3.9 Rekomendasi Pemutusan Hantaran Listrik

3.4.13 Bingkai-F Pemotong Sirkuit

Ukuran
bingkai Daya & Tegangan Jenis

F P450 380-500 V Merlin Gerin NPJF36120U31AABSCYP

F P500-P630 380-500 V Merlin Gerin NRJF36200U31AABSCYP

Tabel 3.10 Rekomendasi Pemotong Sirkuit

3.4.14 Bingkai-F Kontaktor Hantaran Listrik

Ukuran bingkai Daya & Tegangan Jenis

F P450-P500 380-500 V Eaton XTCE650N22A

F P560-P630 380-500 V Eaton XTCEC14P22B

Tabel 3.11 Rekomendasi Kontaktor

3.4.15 Insulasi Motor

Untuk panjang kabel motor ≤ maksimum panjang kabel, pengukuran insulasi otor tertera di Tabel 3.12 disarankan. Tegangan
puncak dapat dua kali tegangan tautan DC atau 2.8 kali tegangan listrik, karena jalur transmisi memberikan efek pada kabel
motor. Apabila motor mempunyai pengukuran insulasi lebih rendah, gunakan dU/dt atau filter gelombang sine.

Tegangan Hantaran Listrik Nominal Insulasi Motor

UN ≤ 420 V Standard ULL = 1,300 V

420 V < UN ≤ 500 V Penguatan ULL = 1,600 V

Tabel 3.12 Rekomendasi Pengukuran Insulasi Motor

3.4.16 Bearing Motor yang Ada

Motor dengan pengukuran 110 kW atau lebih tinggi yang dikombinasikan dengan konverter frekuensi merupakan terbaik
dengan NDE (Non-Drive Ujung) bearing yang diinsulasi bertujuan untuk menghilangkan putaran bearing yang ada
disebabkan oleh ukuran motor. Untuk meminimalkan DE (Drive Ujung) bearing dan arus poros, arde yang benar diperlukan
untuk:

• Konverter frekuensi

• Motor

• Motor-digerakkan mesin

• Motor ke mesin yang digerakkan
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Meskipun mengalami kegagalan karena bearing yang ada
tidak cukup, gunakan strategi berikut untuk mengurangi
seperti:

• Gunakan perlindungan bearing

• Tetapkan prosedur instalasi dengan tepat

• Pastikan motor dan beban motor diluruskan

• Ikuti secara tepat petunjuk instalasi EMC

• Memperkuat PE sehingga impedansi frekuensi
tinggi lebih rendah di PE dari daya input

• Menyediakan sambungan frekuensi tinggi yang
baik antara motor dan konverter frekuensi

• Pastikan bahwa impedansi dari konverter
frekuensi untuk bangunan arde lebih rendah dari
impedansi arde mesin. Membuat sambungan
arde langsung antara motor dan beban motor

• Terapkan lubrikasi konduktif

• Coba untuk memastikan tegangan saluran
seimbang ke arde

• Gunakan perlindungan bearing sebagai
rekomendasi oleh pabrik motor (catatan: Motor
dari pabrik yang memiliki kualitas tinggi secara
tipikal mempunyai perlindungan bearing sebagai
standar pada ukuran motor ini)

Apabila pencarian diperlukan dan setelah konsultasi
dengan Danfoss:

• Rendahkan frekuensi switching IGBT

• ubah bentuk gelombang inverter, 60° AVM vs.
SFAVM

• Instal sistem arde poros atau gunakan coupling
terpisah antara motor dan beban

• Gunakan pengaturan kecepatan minimum apabila
memungkinkan

• Gunakan dU/dt atau filter sinus

Relai thermal elektronik di konverter frekuensi menerima
persetujuan-UL untuk perlindungan motor tunggal, pada
saat parameter 1-90 Proteksi pd termal motor ditetapkan
untuk Trip ETR dan 1-24 Arus Motor diatur ke arus motor
yang terukur (lihat pelat nama motor).
Untuk proteksi termal motor, dimungkinkan juga
penggunaan opsi Kartu Thermistor MCB 112 PTC. Kartu ini
menyediakan sertifikat ATEX untuk melindungi motor di
daerah bahaya ledakan, Zona 1/21 dan Zona 2/22. Pada
saat parameter 1-90 Proteksi pd termal motor ditetapkan ke
[20] ETR ATEX dikombinasikan dengan penggunaan MCB
112, hal tersebut memungkinkan untuk mengontrol Eks-e
motor di daerah bahaya ledakan. Konsultasi Panduan
Pemrograman untuk rincian cara mengatur konverter
frekuensi untuk operasional dari Ex-e motor aman. 

3.4.17 Routing Kabel Kontrol

Tarik ke bawah semua kabel kontrol ke routing kabel
kontrol yang dirancang seperti yang ditunjukkan di
Ilustrasi 3.19, Ilustrasi 3.20, dan Ilustrasi 3.21. Ingat untuk
menyambung pelindung ke cara yang benar untuk
memastikan immunitas yang optimum.

Sambungan fieldbus
Sambungan dibuat ke opsi relavan di kartu kontrol. Untuk
selengkapnya, lihat petunjuk fieldbus yang relavan. Kabel
harus ditempatkan di path yang disediakan di dalam
konverter frekuensi dan digabungkan bersamaan dengan
kabel kontrol lain (Ilustrasi 3.19 dan Ilustrasi 3.20).

Ilustrasi 3.19 Path Kabel Kartu Kontrol untuk Ukuran Bingkai
D13
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Ilustrasi 3.20 Path Kabel Kartu Kontrol untuk Ukuran Bingkai
E9

13
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B1
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1

1 Routing path untuk kabel kartu kontrol, di dalam penutup
konverter frekuensi.

Ilustrasi 3.21 Path Kabel Kartu Kontrol untuk Ukuran Bingkai
F18

3.4.18 Akses ke Terminal Kontrol

Semua terminal ke kabel kontrol berada di dalam LCP
(kedua filter dan konverter frekuensi LCP). Semuanya
diakses dengan membuka pintu unit. 
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3.4.19 Pemasangan Listrik, Terminal Kontrol

Sambung kabel ke terminal:
1. Lepaskan insulasi sepanjang 9-10 mm Instalasi

elektrik Kontrol terminal.
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0.
10

9 - 10 mm

(0.37 in)

Ilustrasi 3.22 Panjang ke lepasan Insulasi

2. Sisipkan obeng (maks. 0.4 x 2.5 mm( di lubang
segi empat.

3. Masukkan kabel ke dalam lingkaran lubang di
sampingnya.
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Ilustrasi 3.23 Sisipkan Kabel ke Blok Terminal

4. Lepaskan obeng. Kabel sekarang dipasang di
terminal.

Melepaskan kabel dari terminal:
1. Sisipkan obeng (maks. 0.4 x 2.5 mm( di lubang

segi empat.

2. Tariklah kabel keluar.
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Ilustrasi 3.24 Lepaskan obeng setelah Sisipkan Kabel

13
0B

T3
06

.1
0

Ilustrasi 3.25 Lokasi Terminal Kontrol
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3.4.20 Pemasangan Listrik, Kabel Kontrol
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Ilustrasi 3.26 Diagram Terminal
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Panjang kontrol kabel dan sinyal dapat menyebabkan
putaran pembumian sebesar 50/60 hz karena kebisingan
dari kabel pasokan hantaran listrik. 

Apabila putaran pembumian terjadi, nonaktifkan layar atau
sisipkan kapasitor 100 nF antara layar dan sasis, apabila
diperlukan.

Sambung digital dan output dan input analog ke kartu
kontrol unit secara terpisah untuk menghindari arus
pembumian. Sambungan ini pada terminal 20, 55, dan 39
untuk kedua bagian filter dan konverter frekuensi.

12 13 18 19 27 29 32 33 20 37
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4 
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0PNP (Sumber)

Kabel input Digital

Ilustrasi 3.27 Polaritas Input dari Terminal Konrol, PNP

NPN (Sink)
Kabel input Digital

12 13 18 19 27 29 32 33 20 37
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Ilustrasi 3.28 Polaritas input dari Kontrol Terminal, NPN

CATATAN!
Untuk memenuhi dengan spesifikasi emisi EMC, kabel
yang disekat/lapis menjadi rekomendasi. Apabila
menggunakan kabel yang tidak disekat/lapis, lihat
bab 3.4.11 Daya dan Wiring Kontrol untuk kabel tanpa
screen. Apabila menggunakan kabel kontrol tidak
disekat/lapis, gunakan ferrite cores untuk memperbaiki
perfoma EMC. 
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Ilustrasi 3.29 Menyambung Kabel Pelindung

Sambung pelindung dengan cara yang benar untuk
memastikan immunitas elektrik yang optimum.

3.4.21 Torsi Aman Tidak Aktif (STO)

Untuk menjalankan Torsi Aman Tidak Aktif, tambahan
kabel untuk konverter frekuensi diperlukan, merujuk ke
Petunjuk Pengoperasian Torsi Aman Tidak Aktif untuk
Danfoss VLT®  Konverter Frekuensi untuk informasi lebih
lanjut.
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3.4.22 Sakelar S201, S202, dan S801

Gunakan saklar S201 (A53) dan S202 (A54) untuk memilih
arus (0-20 mA) atau tegangan (-10 V ke 10 V) konfigurasi
dari masing-masing terminal masukan analog 53 atau 54.

Sakelar S801 (BUS TER.) dapat digunakan untuk mengak-
tifkan pemutusan pada port RS-485 (terminal 68 dan 69).

Lihat Ilustrasi 3.26.

Pengaturan standar:
S201 (A53) = OFF (masukan tegangan)

S202 (A54) = OFF (masukan tegangan)

S801 (Terminasi bus) = OFF

CATATAN!
Pada saat mengubah fungsi S201, S202 atau S801 tidak
memaksa untuk mengubah sakelar. Lepaskan dudukan
LCP pada saat mengoperasikan sakelar Sakelar tidak
boleh dioperasikan ketika konverter frekuensi hidup.
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Ilustrasi 3.30 Lepaskan Dudukan LCP ke Sakelar Akses

3.4.23 Komunikasi Serial

R-485 merupakan interface bus kabel-2 yang sesuai
dengan topologi jaringan multi-drop, misalnya node dapat
disambung sebagai bus, atau via kabel drop dari garis
trunk umum. Jumlah 32 node dapat disambung ke satu
jaringan segmen.
Pengulangan membagi jaringan 

CATATAN!
Fungsi pengulangan sebagai node di dalam segmen
telah diinstal. Setiap node yang tersambung di jaringan
yang telah disediakan harus mempunyai alamat node
yang unik, menyilang ke seluruh segmen.

Mengakhiri setiap segmen pada keduanya, menggunakan
terminasi saklar (S801) konverter frekuensi atau jaringan
resistor terminasi yang menyimpang. Selalu menggunakan
kabel screened twisted pair (STP) untuk kabel bus, dan
selalu mengikuti praktis instalasi yang umum.
Sambungan pembumian impedansi-rendah pada layar di
setiap note merupakan hal penting, termasuk frekuensi
tinggi. Jadi, sambung permukaan layar besar ke
pembumian, contoh dengan penjepit kabel atau
gelembung kabel yang konduktif. Sangatlah penting untuk
menerapkan kabel equalizing potensial-untuk menjaga
keseimbangan potensial arde sama melalui jaringan -
khususnya di instalasi dengan kabel panjang.
Untuk mencegah impedansi yang tidak sesuai, selalu
menggunakan jenis kabel yang sama melalui jaringan
keseluruhan. Pada saat menyambung motor ke konverter
frekuensi, selalu menggunakan layar kabel motor.

Kabel Screened twisted pair (STP)

Impedansi 120 Ω

Panjang kabel
Maks. 1200 m (termasuk garis drop)
Maks. 500 stasiun ke stasiun

Tabel 3.13 Rekomendasi Kabel

3.5 Pemasangan Akhir dan Pengujian

Sebelum mengoperasikan konverter frekuensi, lakukan
pengujian akhir dari instalasi:

1. Temukan pelat nama motor untuk mengetahui
apakah motor sedang dalam keadaan terhubung
star- (Y) atau delta (Δ). 

2. Masukkkan data pelat nama motor di daftar
parameter. Akses daftar dengan menekan tombol
[Menu Cepat] dan memilih Pengaturan Cepat Q2.
Lihat Tabel 3.14.

1. Daya Motor [kW]
atau Daya Motor [HP]

1-20 Daya Motor [kW]
1-21 Daya motor [HP]

2. Tegangan Motor parameter 1-22 Teganga
n Motor

3. Frekuensi Motor 1-23 Frekuensi Motor

4. Arus Motor parameter 1-24 Arus
Motor

5. Kecepatan Nominal Motor parameter 1-25 Kecepat
an Nominal Motor

Tabel 3.14 Parameter Pengaturan Cepat
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3~ MOTOR NR. 1827421 2003

S/E005A9

 1,5  KW

n2 31,5  /MIN.  400  Y  V

n1 1400  /MIN.   50 Hz

cos  0,80    3,6  A 

1,7L

B  IP 65  H1/1A
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BAUER D-7 3734 ESLINGEN

Ilustrasi 3.31 Pelat Nama Motor

3. Lakukan Penyesuaian Motor Otomatis (AMA)
untuk memastikan performa yang optimum. 

a. Sambung terminal 27 ke terminal 12 atau atur
5-12 Terminal 27 Input Digital ke 'Tidak ada
fungsi'' (5-12 Terminal 27 Input Digital [0]).

b. Aktifkan AMA 1-29 Penyesuaian Motor Otomatis
(AMA).

c. Pilih lengkap atau pengurangan AMA. Jika filter
LC dipasang, jalankan hanya AMA yang singkat,
atau lepaskan filter LC selama menjalankan
prosedur AMA.

d. Tekan [OK]. Tampilan menampilkan "Tekan [Hand
Aktif] untuk menjalankan."

e. Tekan [Hand On]. Batang proses menunjukkan
bahwa AMA sedang berlangsung.

f. Tekan [Tidak Aktif] - konverter frekuensi
memasuki modus alarm dan tampilan
menampilkan bahwa AMA dihentikan oleh
pengguna.

Menghentikan AMA sewaktu berjalan

AMA Berhasil

• Layar menampilkan “Press [OK] to finish AMA”
(“Tekan [OK] untuk mengakhiri AMA”).

• Tekan [OK] untuk keluar dalam kondisi AMA.

AMA Tidak Berhasil

• Konverter frekuensi akan memasuki modus alarm.
Penjelasan alarm dapat ditemukan di 
bab 9 Peringatan dan Alarm.

• "Nilai Laporan" di dalam alarm log menunjukkan
urutan pengukuran terakhir yang dilakukan oleh
AMA, sebelum konverter frekuensi memasuki
modus alarm. Nomor ini, memberikan penjelasan
alarm, akan membantu untuk memecahkan
masalah. Penjelasan deskripsi nomor dan alarm
pada saat menghubungi petugas layanan
Danfoss.

AMA yang tidak berhasil sering disebabkan oleh data pelat
nama yang didaftarkan secara tidak benar atau terdapat
perbedaan terlalu besar antara ukuran daya motor dan
ukuran daya konverter frekuensi.

Menetapkan batas yang dikehendaki untuk kecepatan
dan waktu tanjakan.

Referensi Minimum 3-02 Referensi Minimum

Referensi Maksimum 3-03 Referensi Maksimum

Tabel 3.15 Referensi Parameter

Batas Rendah Kecepatan Motor 4-11 Batasan Rendah
Kecepatan Motor [RPM] atau
4-12 Batasan Rendah
Kecepatan Motor [Hz]

Batas Tinggi Kecepatan Motor 4-13 Batasan Tinggi Kecepatan
Motor [RPM] atau 4-14 Batasan
Tinggi Kecepatan Motor [Hz]

Tabel 3.16 Batas Kecepatan

Waktu Ramp naik 1 [d] 3-41 Waktu tanjakan Ramp 1

Waktu Ramp turun 1 [d] 3-42 Waktu Turunan Ramp 1

Tabel 3.17 Waktu Tanjakan
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3.6 Koneksi Tambahan

3.6.1 Kontrol Rem Mekanis 

Dalam aplikasi pengangkatan/penurunan, diperlukan
pengontrolan rem elektro-mekanis:

• Kendalikan rem dengan menggunakan keluaran
relai atau keluaran digital (terminal 27 dan 29). 

• Jaga agar keluaran tetap tertutup (bebas-
tegangan) selama konverter frekuensi tidak dapat
‘mendukung’ motor, misalnya karena beban yang
terlalu berat.

• Pilih kontrol rem Mekanis [32] di Relai grup
parameter 5-4* untuk aplikasi dengan rem
elektro-magnetik.

• Rem dilepas apabila arus motor lebih besar
daripada besarnya setelan dalam 
parameter 2-20 Arus pelepas Brake.

• Rem bekerja bila frekuensi keluaran lebih kecil
daripada frekuensi yang disetel pada 
parameter 2-21 Aktifkan Kecepatan Brake/Rem
[RPM] atau parameter 2-22 Mengaktifkan
Kecepatan Brake [Hz], dan hanya jika konverter
frekuensi sedang melaksanakan perintah stop.

Jika konverter frekuensi berada dalam modus alarm atau
dalam situasi kelebihan tegangan, rem mekanis langsung
menyela. 

3.6.2 Koneksi Paralel Motor 

Konverter frekuensi dapat mengontrol beberapa motor
yang terkoneksi paralel. Konsumsi arus total dari motor-
motor itu tidak boleh melebihi arus keluaran terukur IM,N

untuk konverter frekuensi. 

CATATAN!
Instalasi dengan kabel tersambung di sambungan umum
sebagai Ilustrasi 3.32, hanya disarankan untuk kabel yang
pendek.

CATATAN!
Apabila motor tersambung secara paralel,
1-29 Penyesuaian Motor Otomatis (AMA) tidak dapat
digunakan.

CATATAN!
Relai termal elektronik (ETR) dari konverter frekuensi
tidak dapat digunakan sebagai perlindungan motor
untuk masing-masing motor dalam sistem dengan motor
yang terhubung dalam paralel. Menyediakan perlin-
dungan motor lebih lanjut dengan thermistor di setiap
relai motor atau thermal individual. Pemotong sirkuit
tidak layak sebagai pelindung.

LC �lter

13
0B

A
17

0.
10

Ilustrasi 3.32 Instalasi dengan kabel Terkoneksi pada
Sambungan Umum

Masalah ada pada saat start dan pada nilai RPM rendah
apabila ukuran motor berubah secara luas. Resistensi
ohmic tinggi pada stator motor kecil mencapai tegangan
lebih tinggi pada nilai permulaan dan RPM rendah.

3.6.3 Proteksi Termal Motor

Relai thermal elektronik di konverter frekuensi telah
menerima persetujuan-UL untuk perlindungan motor
tunggal, pada saat parameter 1-90 Proteksi pd termal motor
diatur ke Trip ETR dan 1-24 Arus Motor ditetapkan ke arus
motor terukur (lihat pelat nama motor).
Untuk proteksi termal motor, dimungkinkan juga
penggunaan opsi Kartu Thermistor MCB 112 PTC. Kartu ini
menyediakan sertifikat ATEX untuk melindungi motor di
daerah bahaya ledakan, Zona 1/21 dan Zona 2/22. Pada
saat parameter 1-90 Proteksi pd termal motor ditetapkan ke
ETR ATEX [20] dan MCB 112 dikombinasikan. Dimungkinkan
untuk mengontrol motor Ex-e di daerah bahaya ledakan.
Konsultasi panduan program untuk rincian cara mengatur
konverter frekuensi untuk operasi aman motor Ex-e.
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4 Permulaan dan Pengujian Fungisonal

4.1 Sebelum mulai

KEWASPADAAN
Sebelum menerapkan daya ke unit, periksa seluruh instalasi secara detail di Tabel 4.1. Periksa tanda untuk item pada
saat selesai.

Periksa untuk Keterangan ☑
Perlengkapan peralatan • Lihat untuk perlengkapan peralatan, saklar, pemutusan, atau sekering/pemotong sirkuit di daya input

di bagian konverter frekuensi atau output motor. Pastikan bahwa semuanya telah siap untuk operasi
kecepatan penuh

• Periksa fungsi dan instalasi sensor yang digunakan untuk umpan-balik ke konverter frekuensi

• Lepaskan caps koreksi faktor daya pada motor, apabila ada

 

Routing kabel • Gunakan saluran metalik secara terpisah untuk masing-masing berikut:

• daya input

• kabel motor

• kabel kontrol

 

Wiring kontrol • Periksa untuk kegagalan atau kerusakan kabel dan kendurnya sambungan

• Periksa bahwa kabel kontrol diisolasikan dari kabel daya dan motor untuk immunitas kebisingan

• Periksa sumber tegangan sinyal, apabila diperlukan

• Penggunaan kabel pelindung atau pasangan twisted disarankan. Pastikan bahwa pelindung
diputuskan secara benar

 

Pengosongan
pendinginan

• Ukur jarak ruang bagian atas dan bawah pengosongan yang cukup pada bagian atas dan bawah
untuk memastikan pendinginan aliran udara menurut ukuran unit

 

Pertimbangan EMC • Periksa untuk intalasi yang benar dengan kecocokan elektromagnetik  

Pertimbangan
lingkungan

• Lihat label peralatan untuk batas suhu operasi lingkungan maksimum batas suhu

• Tingkat kelembaban harus 5-95% tidak padat

 

Sekering dan pemotong
sirkuit

• Periksa untuk sekering atau pemotong sirkuit yang benar

• Periksa bahwa semua sekering dimasukkan secara benar dan dalam kondisi operasional dan semua
pemotong sirkuit di posisi terbuka

 

Arde • Unit memerlukan kabel arde dari sasis ke arde bangunan

• Kriteria sambungan arde yang benar adalah rapat dan bebas dari oksidasi

• Penempatan arde ke saluran atau pemasangan panel belakang ke permukaan metal tidak dianggap
sebagai arde yang sesuai

 

Kabel daya input dan
output

• Periksa untuk melepaskan sambungan

• Periksa bahwa motor dan sumber listrik merupakan saluran terpisah atau kabel di-screen yang
terpisah

 

Interior panel • Periksa bahwa interior unit bebas dari debris dan korosi  

Saklar • Pastikan bahwa semua sakalar dan pengaturan pemutusan pada di posisi yang benar  

Getaran • Periksa unit yang dipasang secara solid atau pemasangan kejutan digunakan, apabila diperlukan

• Periksa untuk jumlah getaran unit yang tidak seperti biasanya

 

Tabel 4.1 Permulaan Daftaperiksa
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4.2 Menerapkan Daya ke Peralatan

PERINGATAN
TEGANGAN TINGGI!
Konverter frekuensi berisi tegangan tinggi pada saat
tersambung ke sumber listrik AC. Instalasi,, permulaan
dan pemeliharaan dapat dilakukan oleh pekerja yang
memenuhi standar yang berlaku. Tidak mematuhinya
dapat menyebabkan kematian atau cedera yang serius.

PERINGATAN
START YANG TIDAK DISENGAJA!
Pada saat konverter frekuensi tersambung ke hantaran
listrik AC, motor dapat memulai kapan saja. Konverter
frekuensi, motor dan peralatan apa saja yang dijalankan
harus diperiksa kesiapan pengoperasiannya. Gagal
mematuhinya dapat menyebabkan kematian, cedera
serius, kerusakan peralatan, atau properti.

1. Konfirmasi tegangan input seimbang diantara 3%.
Jika tidak, koreksi tegangan input tidak seimbang
sebelum memproses. 

2. Pastikan bahwa kabel peralatan optional, jika ada,
mencocokkan aplikasi instalasi. 

3. Pastikan bahwa semua perangkat operator tidak
aktif. Pintu panel tertutup atau penutup
dipasang.

4. Terapkan daya ke unit. Tidak memulai konverter
frekuensi pada saat ini. Untuk unit dengan
memutus saklar, aktifkan saklar aktif untuk
menerapkan daya.

CATATAN!
Saat status line berada di bagian bawah LCP
PELUNCURAN KONTROL JAUH OTOMATIS atau Interlcok
eksternal Alarm 60 ditampilkan, hal ini menunjukkan
bahwa untuk telah siap untuk beroperasi tetapi masih
terjadi kekurangan pada input di terminal 27.

4.3 Program Operasional Dasar

Konverter frekuensi memerlukan program operasional
dasar sebelum menjalankan kinerja yang maksimal.
Program operasional dasar memerlukan masukan data
nama pelat motor untuk motor yang sedang dioperasikan
dan kecepatan minimum dan maksimum kecepatan motor.
Rekomendasi pengaturan Parameter dimaksud untuk
tujuan permulaan dan pemeriksaan. Pengaturan Aplikasi
dapat berubah. Lihat bab 5.1 Cara Mengoperasikan untuk
instruksi detail dalam memasukan data melalui LCP.

Masukkan data dengan daya AKTIF, tetapi sebelum
mengoperasikan konverter frekuensi. Terdapat 2 cara untuk
melakukan program konverter frekuensi: dengan
menggunakan Smart Application Set-up (SAS) atau
prosedur yang dirinci lebih detail. SAS merupakan wizard
cepat untuk pengaturan aplikasi umum yang digunakan.
Pada permulaan daya-atas dan setelah dilakukan reset, SAS
muncul pada LCP. Ikuti instruksi yang muncul pada layar
untuk pengaturan aplikasi yang terdaftar. SAS juga dapat
ditemukan di bawah Menu Cepat. [Info] digunakan melalui
pengaturan Smart-hingga membantu informasi untuk
berbagai macam pilihan, pengaturan dan pesan.

CATATAN!
Kondisi awal diabaikan pada saat wizard.

CATATAN!
Apabila tidak ada tindakan yang diambil setelah
pendayaan awa atau reset, layar SAS akan secara
otomatis hilang setelah 10 menit.

Pada saat tidak menggunakan SAS, masukkan data
menurut prosedur berikut.

1. Tekan [Menu Utama] dua kali pada LCP.

2. Tekan tombol navigasi untuk skrol grup
parameter 0-** Operasi/Tampilan.

3. Tekan [OK].

13
0B

P0
66

.1
0

1107 RPM

0 - **  Operasi/Tampilan

1 - **  Beban/Motor

2 - **  Rem

3 - **  Referensi / Ramp

3,84 A 1 (1)

Menu Utama

Ilustrasi 4.1 0-** Operasi/Tampilan
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4. Tekan tombol navigasi untuk skrol grup
parameter 0-0* Pengaturan dasar dan tekan [OK].

0-**Operation / Display
0.0%

0-0* Basic Settings
0-1* Set-up Operations
0-2* LCP Display
0-3* LCP Custom Readout

0.00A 1(1)

13
0B

P0
87

.1
0

Ilustrasi 4.2 0-0* Pengaturan Dasar

5. Tekan tombol navigasi untuk skrol ke
0-03 Pengaturan Wilayah dan tekan [OK].

                          0-0*Basic Settings
0.0%

0-03 Regional Settings

[0] International

      0.00A                            1(1)

13
0B

P0
88

.1
0

Ilustrasi 4.3 0-03 Pengaturan Regional

6. Tekan tombol navigasi untuk memilih Interna-
sional atau Amerika Utara dan tekan [OK]. (Hal ini
mengubah pengaturan standar untuk jumlah
dasar parameter. Lihat bab 6 Pemrograman untuk
daftar selengkapnya.)

7. Tekan [Menu Cepat] di LCP.

8. Tekan tombol navigasi untuk skrol grup
parameter Pengaturan Cepat Q2.

9. Tekan [OK].

13
0B

B8
47

.1
0

Q1 My Personal Menu

Q2 Quick Setup

Q5 Changes Made

Q6 Loggings

13.7%                                     13.0A                           1(1)

Quick Menus

Ilustrasi 4.4 Q2 Pengaturan Cepat

10. Pilih bahasa dan tekan [OK].

13
0B

T7
72

.1
0

   Q2

0.0 Hz                                 0.00kW                      1(1)

Motor Setup

1 - 21 Motor Power [kW]

           

4.0  kW

Ilustrasi 4.5 Pilih Bahasa

11. Apabila kabel jumper adalah ditempatkan antara
terminal kontrol 12 dan 27 tinggalkan
5-12 Terminal 27 Input Digital pada standar pabrik.
Jika tidak, pilih Tidak ada Operasi. Untuk konverter
frekuensi dengan bypass optional, tidak ada kabel
jumper yang diperlukan.

12. parameter 3-02 Referensi Minimum.

13. parameter 3-03 Referensi Maksimum.

14. 3-41 Waktu tanjakan Ramp 1.

15. 3-42 Waktu Turunan Ramp 1.

16. 3-13 Situs Referensi. Terhubung ke Hand/Auto*
Remote Lokal.

4.4 Pengujian Kontrol Lokal

KEWASPADAAN
MOTOR MULAI!
Pastikan bahwa motor, sistem, dan peralatanyang
terlampir telah siap untuk memulai. Peralatan
merupakan tanggung jawab pengguna untuk
memastikan pengoperasian yang aman di bawah kondisi
apa pun. Tidak mengikuti prosedur motor, sistem, dan
peralatan yang terlampir untuk siap dimulai dapat
menyebabkan cedera personal atau kerusakan peralatan.

CATATAN!
Tombol [Hand Aktif] menyediakan perintah mulai lokal
ke konverter frekuensi. Tombol [Off] menyediakan fungsi
stop.
Pada saat mengoperasikan di modus lokal, [▲] dan [▼]
menambah dan mengurangi output kecepatan dari
konverter frekuensi. [◄] dan [►] memindahkan kursor
tampilan pada tampilan numerik.

1. Tekan [Hand On].

2. Menambah konverter frekuensi dengan menekan
[▲] untuk kecepatan penuh. Memindahkan kursor
ke kiri dari poin desimal menyediakan perubahan
input yang lebih cepat.

3. Catatan masalah akselerasi.
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4. Catatan masalah akselerasi.

5. Tekan [Tidak Aktif].

6. Catatan masalah penurunan.

Apabila masalah penambahan ditemukan

• Apabila peringatan atau alarm terjadi, lihat 
bab 9 Peringatan dan Alarm

• Periksa bahwa data motor dimasukkan secara
benar

• Tambahan waktu tanjakan di 3-41 Waktu tanjakan
Ramp 1

• Tambahkan batas arus di 4-18 Batas Arus

• Tambahkan batas torsi di 4-16 Mode Motor
Batasan Torsi

Apabila masalah penurunan ditemukan

• Apabila peringatan atau alarm terjadi, lihat 
bab 9 Peringatan dan Alarm.

• Periksa bahwa data motor dimasukkan secara
benar.

• Tambahkan waktu ramp-bawah di 3-42 Waktu
Turunan Ramp 1.

• Aktifkan kontrol tegangan berlebih di
2-17 Pengontrol tegangan berlebih.

Lihat bab 5.1.2 Cara mengoperasikan LCP grafis (GLCP)
untuk pengaturan konverter frekuensi kembali setelah trip.

CATATAN!
bab 4.1 Sebelum mulai ke bab 4.3 Program Operasional
Dasar menyimpulkan prosedur untuk menetapkan daya
ke konverter frekuensi, program dasar, pengaturan dan
pengujian fungsional.

4.5 Permulaan Sistem

Lengkap kabel pengguna dan program aplikasi sebelum
melakukan prosedur pada bagian ini. Lihat bab 7 Contoh
Aplikasi untuk informasi pengaturan aplikasi. Prosedur
berikut disarankan setelah pengaturan aplikasi oleh
pengguna terpenuhi.

KEWASPADAAN
MOTOR MULAI!
Pastikan bahwa motor, sistem, dan peralatanyang
terlampir telah siap untuk memulai. Peralatan
merupakan tanggung jawab pengguna untuk
memastikan pengoperasian yang aman di bawah kondisi
apa pun. Tidak mengikuti prosedur motor, sistem, dan
peralatan yang terlampir untuk siap dimulai dapat
menyebabkan cedera personal atau kerusakan peralatan.

1. Tekan [Otomatis Aktif].

2. Pastikan bahwa fungsi kontrol eksternal telah
disambung secara benar ke konverter frekuensi
dan semua program telah terpenuhi.

3. Terapkan perintah jalankan eksternal.

4. Sesuaikan referensi kecepatan melalui jarak
kecepatan.

5. Lepaskan perintah jalankan eksternal.

6. Catatan masalah apa.

Apabila peringatan atau alarm terjadi, lihat 
bab 9 Peringatan dan Alarm.
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5 Penghubung pengguna

5.1 Cara Mengoperasikan

5.1.1 Modus Operasi

Low Harmonic Drive dapat dioperasikan dalam 2 cara:
• Panel Kontrol Lokal Grafis (GLCP)

• Komunikasi serial RS-485 atau USB, keduanya
untuk sambungan PC

5.1.2 Cara mengoperasikan LCP grafis
(GLCP) 

Low Harmonic Drive mempunyai 2 LCP, satu setiap
konverter frekuensi bagian (kanan) dan bagian filter aktir
(kiri). Kedua fungsi LCP di jalan yang sama. Setiap LCP
hanya mengontrol unit terhubung ke dan tidak ada
komunikasi antara 2 LCP. Cara mengoperasikan LCP grafis
(GLCP)

CATATAN!
Filter aktif harus di modus otomatis. Tekan [Otomatis
Aktif] pada filter LCP.

Petunjuk berikut berlaku untuk GLCP (LCP 102).

GLCP dibagi menjadi empat kelompok fungsional:
• Tampilan grafis dengan status baris.

• Tombol menu dan lampu indikator (LED) –
memilih mode, mengubah parameter, dan beralih
antara fungsi tampilan.

• Tombol navigasi dan lampu indikator (LED).

• Tombol operasi dan cahaya indikator (LED).

Tampilan grafis:
Tampilan LCD memiliki cahaya latar dan total 6 baris
alfanumerik. Semua data ditampilkan pada LCP, yang
dapat menunjukkan hingga lima item data pengoperasian
sewaktu ada di mode [Status]. Ilustrasi 5.1 menunjukkan
contoh dari konverter frekuensi LCP. Filter LCP terlihat
sama tetapi tampilan informasi yang terkait dengan
operasi filter.

1. Tampilan

1a Baris status: Ikon tampilan pesan status
dan grafis.

1b Baris 1-2: Data tampilan baris data
operator dan variabel yang ditentukan
pengguna. Dengan menekan tombol
[Status], pengguna dapat menambahkan
lagi satu baris ekstra.

1c Baris status: Pesan status menampilkan
teks.

2. Tombol menu soft

3. Lampu indikator/panel navigasi

4. Tombol operasional

Auto
on Reset

Hand
on O�

Status
Quick
Menu

Main
Menu

Alarm
Log

Back

Cancel

InfoOK

Status 1(0)

1234rpm 10,4A 43,5Hz

Run OK

43,5Hz

On

Alarm

Warn.
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A
01

8.
13

1

2

3

4

b

a

c

Ilustrasi 5.1 LCP
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Tampilan dibagi menjadi 3 bagian:

Bagian atas (a)
Menampilkan status saat berada pada menu status atau
hingga 2 variabel saat tidak berada pada menu status serta
saat alarm/peringatan.

Jumlah pengaturan aktif (terpilih sebagai pengaturan aktif
di 0-10 Pengaturan aktif) ditayangkan. Bila memprogram
pada pengaturan lain selain pengaturan aktif, maka jumlah
pengaturan yang telah diprogram akan muncul di sisi
kanan di dalam tanda kurung.

Bagian tengah (b)
Menampilkan hingga 5 variabel yang terkait dengan unit,
tanpa memandang status. Dalam kondisi alarm/peringatan,
yang akan ditampilkan adalah peringatan dan bukan
variabel.

Memungkinkan untuk beralih antara 3 tampilan
pembacaan status dengan menekan [Status].
Variabel pengoperasian dengan format yang berbeda pada
setiap layar status.

Beberapa nilai atau pengukuran dapat dikaitkan ke setiap
variabel operasional yang ditayangkan. Nilai/pengukuran
yang ditampilkan akan ditentukan melalui parameter 0–20,
0–21, 0–22, 0–23, dan 0–24.

etiap parameter pembacaan nilai/pengukuran dipilih pada
parameter 0–20 ke 0–24 memiliki skala dan jumlah angka
sendiri setelah titik desimal yang ditentukan. Nilai numerik
berukuran besar akan ditampilkan dengan angka yang
lebih sedikit setelah titik desimal.
Ex.: Pembacaan arus
5.25 A; 15.2 A 105 A.

Tampilan status I
Kondisi pembacaan ini standar setelah di-start atau diinisia-
lisasi.
Tekan [Info] untuk mendapatkan informasi tentang nilai/
pengukuran terkait dengan variabel operasional yang
ditayangkan (1.1, 1.2, 1.3, 2, dan 3).
Lihat variabel operasional yang ditampilkan di layar pada
Ilustrasi 5.2. 1.1, 1.1.2 dan 3 ditampilkan pada ukuran kecil.
2 dan 3 ditampilkan dalam ukuran medium.

1.1

2

3 1.3

1.2

13
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P0
41

.1
0

799 RPM

Remote Ramping Otomatis

1 (1)
36,4 kw7,83 A

0,000

53,2 %

Status

Ilustrasi 5.2 Tampilan Status I - Variabel Operasional

Tampilan status II
Lihat variabel operasional (1.1, 1.2, 1.3, dan 2) ditampilkan
di layar di Ilustrasi 5.3.
Dalam contoh ini, Kecepatan, Arus motor, Daya motor, dan
Frekuensi dipilih sebagai variabel pada baris pertama dan
kedua.
1.1, 1.2 dan 1.3 ditampilkan pada ukuran kecil. 2
ditampilkan pada ukuran besar.

1.1

1.2

2

1.3

13
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207RPM

Remote Berjalan Otomatis

1 (1)

24,4 kW5,25A

6,9Hz

Status

Ilustrasi 5.3 Tampilan Status II - Variabel Operasional

Tampilan Status III
Kondisi ini menampilkan peristiwa dan tindakan dari
kontrol logika cerdas.
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778 RPM

Remote Berjalan Otomatis

1 (1)

4,0 kW0,86 A

Keadaan: 0  tidak aktif  0  (tidak aktif )
Bila: - 
Do: - 

Status

Ilustrasi 5.4 Tampilan Status III - Variabel Operasional

CATATAN!
Tampilan Status III tidak tersedia di filter LCP.
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Bagian Bawah
selalu memperlihatkan keadaan konverter frekuensi pada
modus Status.

Bagian atas

Bagian tengah

Bagian Bawah

Status

43 RPM

1,4 Hz

Remote Berjalan Otomatis

! Suhu kartu daya (W29)

2,9%

5,44 A 25,3kW

1(1)
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!

Ilustrasi 5.5 Modus Status Bagian Dasar

Tampilan penyesuaian kontras
Tekan [status] dan [▲] untuk tampilan yang lebih gelap
Tekan [status] dan [▼] untuk tampilan yang lebih terang

Cahaya indikator (LED):
Jika nilai ambang tertentu terlampaui, alarm dan/atau LED
peringatan akan menyala. Status dan teks alarm akan
muncul pada panel kontrol.
LED akan diaktifkan ketika konverter frekuensi menerima
daya dari:

• tegangan hantaran listrik

• terminal bus DC

• pasokan/masukan eksternal 24 V

Pada saat bersamaan, lampu latar akan menyala. Lampu
Indikator (LED)

• LED Hijau/Nyala: Bagian kontrol sedang bekerja.

• LED Kuning/Warn: Menunjukkan adanya
peringatan.

• LED Merah Berkedip/Alarm: Menunjukkan adanya
alarm.

On

Warn.

Alarm
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Ilustrasi 5.6 Lampu Status LED

tombol GLCP
Tombol menu
Tombol kontrol dibagi ke dalam beberapa fungsi. Tombol
di bawah tampilan dan lampu indikator digunakan untuk
pengaturan parameter, termasuk memilih indikasi tampilan
selama operasi normal.
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Status Quick
Menu

Main
Menu

Alarm
Log

Ilustrasi 5.7 Tombol Menu

[Status]
Menunjukkan status dari setiap konverter frekuensi (dan/
atau motor) atau filter. Pada drive LCP, 3 pembacaan yang
berbeda yang dapat dipilih dengan menekan tombol
[Status]:
Pembacaan 5 baris, pembacaan 4 baris, atau Kontrol
Logika Cerdas.
Kontrol Logika Cerdas tidak tersedia untuk filter.
Gunakan [Status] untuk memilih mode tampilan atau
kembali ke mode tampilan dari:

• menu cepat

• menu utama

• modus alarm

Gunakan kunci [Status] untuk beralih mode antara
pembacaan tunggal atau ganda. Status

[Menu Cepat]
Memungkinkan pengaturan cepat-atas dari konverter
frekuensi atau filter dan program fungsi yang paling
umum. Menu cepat

[Quick Menu] terdiri atas:
• Q1: Menu Pribadiku

• Q2: Pengaturan Cepat

• Q5: Perubahan yg Dibuat

• Q6: Logging

Sejak filter aktif merupakan bagian dari Low Harmonic
Drive, hanya terdapat minimal program diperlukan. Filter
LCP memberikan informasi tentang filter operasi seperti
tegangan THD atau arus, perbaikan arus, pemasukan arus
atau Cos ϕ dan faktor daya sebenarnya.

Parameter Menu cepat dapat diakses segera kecuali sandi
telah dibuat lewat parameter 0–60, 0–61, 0–65 atau 0–66.
Anda dapat beralih antara mode menu cepat dan mode
menu utama.

[Main Menu]
digunakan untuk memprogram semua parameter.
Parameter menu utama dapat diakses secara cepat kecuali
sandi telah dibuat melalui parameter 0–60, 0–61, 0–65 atau
0–66.
Anda dapat beralih antara mode menu utama dan mode
menu cepat.
Jalan pintas parameter dapat dilakukan dengan menekan
tombol [Menu Utama] ke bawah selama 3 detik. Jalan
pintas parameter memungkinkan akses langsung ke
parameter mana pun. 

[Alarm Log]
menampilkan daftar alarm dari 5 alarm terakhir (bernomor
A1-A5). Untuk mendapatkan rincian selengkapnya
mengenai alarm, gunakan tombol panah untuk jelajahi ke
nomor alarm dan tekan [OK]. Informasi yang ditampilkan
berisi kondisi dari konverter frekuensi atau filter sebelum
memasuki mode alarm.
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[Back]
akan membawa Anda ke langkah atau tingkat sebelumnya
di dalam struktur navigasi.

 Back

Ilustrasi 5.8 Tombol Kembali

[Cancel]
perubahan atau perintah terakhir dibatalkan sepanjang
tampilan tidak diubah.

 Cancel

Ilustrasi 5.9 Tombol batal

[Info]
memberikan informasi mengenai perintah, parameter, atau
fungsi di jendela tampilan yang mana pun. [Info]
menyediakan informasi terinci saat diperlukan.
Keluar dari mode Info dengan menekan salah satu, [Info],
[Back], atau [Cancel].

 Info

Ilustrasi 5.10 Tombol info

Tombol navigasi
Tombol 4 navigasi digunakan untuk menjelajah di antara
pilihan yang tersedia di [Menu Cepat], [Menu utama] dan
[Log Alarm]. Menggerakkan kursor dengan tombol
navigasi.

[OK]
digunakan untuk memilih parameter yang telah ditandai
oleh kursor dan untuk membuat perubahan parameter.
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OK

Ba
ck

Info

Warn

Alarm

On

Cancel

Ilustrasi 5.11 Tombol Navigasi

Tombol operasi
Untuk kontrol lokal. Ditemukan pada bagian bawah dari
panel kontrol.
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Hand
on O� Auto

on Reset

Ilustrasi 5.12 Tombol operasi

[Hand On]
memungkinkan pengontrolan konverter frekuensi melalui
GLCP. [Hand On] juga men-start motor, dan sekarang
memungkinkan untuk memberikan referensi kecepatan
motor dengan tombol panah. Tombol dapat [1] Diaktifkan
atau [0] Dinonaktifkan melalui 0-40 [Manual] tombol pd LCP.

Sinyal kontrol berikut ini aktif bila [Hand On] diaktifkan:
• [Hand Aktif] - [Tidak Aktif] - [Auto aktif]

• Reset

• Peluncuran stop terbalik (peluncuran motor untuk
berhenti) 

• Pembalikan

• Pilih pengaturan lsb- pilih pengaturan msb

• Perintah berhenti dari komunikasi serial

• Berhenti cepat

• Rem DC

CATATAN!
Sinyal berhenti eksternal dapat diaktifkan dengan sinyal
kontrol atau bus serial yang akan mengesampingkan a
perintah "start" melalui LCP.

[Off]
menghentikan motor yang terhubung (ketika ditekan pada
tampilan konverter frekuensi LCP) atau filter (ketika ditekan
pada filter LCP). Tombol dapat [1] Diaktifkan atau [0]
Dinonaktifkan melalui 0-41 [Off] tombol pd LCP. Jika tidak
ada fungsi berhenti eksternal dan tombol [Off] tidak aktif,
maka motor hanya dapat dihentikan dengan memutus
catu sumber listrik.

[Auto On]
digunakan jika konverter frekuensi akan dikontrol melalui
terminal kontrol dan/atau melalui komunikasi serial. Bila
sinyal start diberikan pada terminal kontrol dan/atau bus,
konverter frekuensi memulai. Tombol dapat [1] Diaktifkan
atau [0] Dinonaktifkan melalui 0-42 (Nyala Otomatis) Tombol
pada LCP.
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CATATAN!
Sinyal HAND-TIDAK AKTIF-OTOMATIS aktif yang melalui
input digital memiliki prioritas lebih tinggi daripada
tombol kontrol [Hand Aktif]-[Auto Aktif]

[Setel ulang]
Digunakan untuk menyetel ulang konverter frekuensi atau
filter setelah alarm (trip). Tombol dapat [1] [Diaktifkan atau
[0] Dinonaktifkan melalui 0-43 [Reset] tombol pd LCP pada
LCP. Reset

Jalan pintas parameter
Dapat dilakukan dengan menekan terus tombol [Main
Menu] selama 3 detik. Jalan pintas parameter memung-
kinkan akses langsung ke parameter mana pun.

5.1.3 Mengubah Data 

1. Tekan [Menu Utama] atau [Menu Utama].

2. Gunakan [▲] dan [▼] untuk mencari grup
parameter untuk diedit. Mengubah data

3. Tekan [OK].

4. Gunakan [▲] dan [▼] untuk mencari parameter
yang akan diedit.

5. Tekan [OK].

6. Gunakan [▲] dan [▼] untuk memilih pengaturan
parameter yang benar. Atau, untuk berpindah ke
digit di dalam angka, gunakan [◄] dan [►]. Kursor
menunjukkan digit yang terpilih untuk
mengubah. Tombol [▲] untuk menambah nilai,
tombol [▼] untuk mengurangi nilai.

7. Tekan [Batal] untuk mengabaikan perubahan,
atau tekan [OK] untuk menerima perubahan dan
memasukkan pengaturan baru.

5.1.4 Mengubah Nilai Teks 

Jika parameter yang dipilih adalah nilai teks, ubahlah nilai
teks dengan menggunakan tombol [▲]/[▼].
[▲] memperbesar nilai, dan[▼] untuk mengurangi nilai.
Tempatkan kursor di nilai yang akan disimpan dan tekan
[OK]. 
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0 -01  Bahasa

[0]  Inggris

10,64 A 1 [1]
0-0*Pengaturan Dasar

Ilustrasi 5.13 Contoh Tampilan

5.1.5 Mengubah Kelompok Nilai Data
Numerik

Jika parameter yang dipilih adalah nilai data numerik,
ubahlah nilai data yang dipilih menekan tombol [◄] dan
[►] tombol navigasi [▲] dan [▼]. Tekan [◄] dan [►] untuk
memindah kursor secara horisontal. 
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1- 6*

113 RPM                                 1,78 A                  1(1)

Pengaturan tergantung beban

1 - 60 Beban kecepatan rendah

           kompensasi

100%

Ilustrasi 5.14 Contoh Tampilan

Tekan [▲]/[▼] untuk mengubah nilai data. [▲]
memperbesar nilai data, dan [▼] mengurangi nilai data.
Tempatkan kursor di nilai yang akan disimpan dan tekan
[OK].
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1 - 60 Beban kecepatan rendah
            kompensasi

1  0%

Pengaturan tergantung beban 1- 6*

729RPM      6,21A              1(1)

6

Ilustrasi 5.15 Contoh Tampilan

5.1.6 Mengubah Nilai Data, Selangkah-
demi-Selangkah

Parameter tertentu dapat diubah langkah demi langkah
atau senantiasa berubah. Metode ini berlaku untuk
1-20 Daya Motor [kW], parameter 1-22 Tegangan Motor, dan
1-23 Frekuensi Motor.
Parameter akan diubah baik sebagai kelompok nilai data
numerik dan sebagai nilai data numerik yang senantiasa
berubah. 

5.1.7 Bacaan dan Pemrograman Parameter
Berindeks

Parameter diberi indeks bila ditempatkan pada rolling
stack.
15-30 Log Alarm: Kode Kesalahan sampai 15-32 Log Alarm:
Waktu berisi log masalah yang dapat dibaca. Pilih
parameter, tekan [OK], dan gunakan tombol navigasi atas/
bawah untuk menggulir ke log nilai. 
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Gunakan 3-10 Referensi preset sebagai contoh lain:
Pilih parameter, tekan [OK], dan tekan [▲]/[▼] untuk
melakukan skrol melalui nilai indeks. Untuk mengubah nilai
parameter, pilih nilai yang diindeks dan tekan tombol [OK].
Ubah nilai dengan menggunakan [▲]/[▼]. Tekan [OK] untuk
menerima pengaturan baru. Tekan [Cancel] untuk
membatalkan. Tekan [Back] untuk meninggalkan
parameter.

5.1.8 Transfer Cepat Pengaturan Parameter
saat menggunakan GLCP 

Setelah pengaturan selesai, pengaturan parameter
(cadangan) simpan di keypad atau pada PC melalui
peralatan perangkat lunak pengaturan MCT 10. 

PERINGATAN
Hentikan motor sebelum melakukan operasi berikut ini.

Penyimpanan Data in LCP
1. Ke 0-50 Copy LCP

2. Tekan [OK]

3. Pilih [1] Semua untuk LCP

4. Tekan [OK]

Semua pengaturan parameter sekarang tersimpan di dalam
GLCP yang ditunjukkan oleh lajur pertumbuhan. Bila sudah
mencapai 100%, tekan [OK].

GLCP sekarang dapat dihubungkan ke konverter frekuensi
yang lain dan pengaturan parameter dapat disalin ke
konverter frekuensi ini.

Transfer data dari LCP ke konverter frekuensi
1. Ke 0-50 Copy LCP

2. Tekan [OK]

3. Pilih [2] Semua dari LCP

4. Tekan [OK]

Pengaturan parameter yang tersimpan di dalam GLCP
sekarang ditransfer ke konverter frekuensi yang
ditunjukkan oleh lajur pertumbuhan. Bila sudah mencapai
100%, tekan [OK].

5.1.9 Pemberian tanda to Pengaturan
standar 

Terdapat 2 cara untuk memulai konverter frekuensi ke
standar: Inisialisasi yang disarankan dan inisialisasi manual.
Setiap metode mempunyai pengaruh kuat yang berbeda.
InisialisasiPengaturan standar

5.1.9.1 Rekomendasi Metode Inisialisasi

Inisialisasi melalui 14-22 Modus Operasi)
1. Pilih 14-22 Modus Operasi

2. Tekan [OK]

3. Pilih  Inisialisasi (untuk NLCP pilih “2”)

4. Tekan [OK]

5. Putuskan daya ke unit dan tunggu sampai layar
mati

6. Sambung daya ke reset konverter frekuensi.

7. Tekan [Reset]

14-22 Modus Operasi inisialisasi semua kecuali:
Parameter 14-50 Filter RFI
8-30 Protokol
8-31 Alamat
8-32 Baud Rate
8-35 Penundaan tanggapan Minimum
8-36 Penundaan Tanggapan Maks
8-37 Penundaan Inter-Char Maks
15-00 Jam Pengoperasian ke 15-05 Keleb. Tegangan
15-20 Log historis: Peristiwa ke 15-22 Log historis: Waktu
15-30 Log Alarm: Kode Kesalahan ke 15-32 Log Alarm: Waktu

CATATAN!
Parameter yang dipilih di 0-25 Menu Pribadiku, tetap
berlaku, dengan pengaturan standar dari pabrik.

5.1.9.2 Metode Inisialisasi Manual

CATATAN!
Saat melakukan pengaturan inisialisasi manual,
komunikasi serial, pengaturan filter RFI dan log masalah
akan direset.
Hapus parameter yang dipilih di 0-25 Menu Pribadiku.

1. Putus dari hantaran listrik dan tunggu hingga
layar mati.

2a. Tekan [Status] - [Menu Utama] - [OK] secara
bersamaan sambil memberi daya Graphical LCP
(GLCP).

2b. Tekan [Menu] pada saat pendayaan untuk
LCP 101, tampilan numerik

3. Lepaskan tombol setelah 5 detik

4. Konverter frekuensi sekarang diprogram
menurut pengaturan standar

Parameter ini menginisialisasi semuanya kecuali:
15-00 Jam Pengoperasian
15-03 Penyalaan
15-04 Kelebihan Suhu
15-05 Keleb. Tegangan
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5.1.10 Koneksi Bus RS-485

Filter dan konverter frekuensi dapat disambung ke
pengontrol (atau master) bersamaan dengan beban lain
dengan menggunakan interface standar RS-485. Terminal
68 tersambung ke sinyal P (TX, RX+), pada saat terminal 69
tersambung ke sinyal N (TX-,RX-).

Selalu gunakan sambungan paralel untuk rendah harmoni
Drive untuk memastikan bahwa kedua filter dan drive yang
tersambung.
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Ilustrasi 5.16 Contoh Sambungan

Untuk menghindari potensi arus equalising di layar,
menempatkan sekat kabel melalui terminal 61, yang
terhubung ke rangka melalui hubungan RC.

Terminasi bus
Putus bus RS-485 dengan jaringan resistor pada kedua
ujungnya. Apabila konverter frekuensi merupakan
perangkat yang pertama atau terakhir pada-RS 485
tertutup, setellah sakelar S801 pada kartu kontrol supaya
AKTIF.
Untuk informasi selengkapnya, lihat bab 3.4.22  Sakelar
S201, S202, dan S801.

5.1.11 Cara Menghubungkan PC ke
Konverter Frekuensi 

Untuk mengontrol atau memprogram konverter frekuensi
dari PC, install berbasis PC alat konfigurasi MCT 10 Set-up
Perangkat Lunak.
PC dihubungkan melalui standar (host/perangkat) ke kabel
USB untuk konverter frekuensi dan filter, atau melalui
antarmuka RS-485. Cara sambung PC ke konverter
frekuensi

CATATAN!
Koneksi USB diisolasi secara galvanis dari tegangan
pasokan (PELV) dan terminal tegangan tinggi lainnya.
Sambungan USB tersambung ke pembumian proteksi
pada konverter frekuensi. Gunakan hanya laptop
terisolasi sebagi koneksi PC ke konektor USB pada
konverter frekuensi.

Untuk sambungan kabel kontrol, lihat
bab 3.4.20 Pemasangan Listrik, Kabel Kontrol.
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Ilustrasi 5.17 Sambungan Kabel Kontrol

5.1.12 Peralatan perangkat lunak PC 

PC-berbasis Peralatan Konfigurasi MCT 10 Set-up
Perangkat Lunak
Low Harmonic Drive dilengkapi dengan 2 serial port
komunikasi. Danfoss menyediakan peralatan PC untuk
komunikasi antara PC dan konverter frekuensi, MCT 10 Set-
up Perangkat Lunak. Periksa bab 2.4 Sumber Tambahan
untuk informasi detail di peralatan ini. 

Perangkat lunak pengaturan MCT 10
MCT 10 merupakan alat interaktif untuk pengaturan
parameter pada Danfoss konverter frekuensi. Perangkat
lunak ini dapat di-download dari Danfoss situs Internet
www.danfoss.com/BusinessAreas/DrivesSolutions/Software-
download/DDPC+Software+Program.htm.
Perangkat lunak pengaturan MCT 10 berguna untuk:

• Rencana jaringan komunikasi tidak aktif. MCT 10
berisi database konverter frekuensi lengkap

• Menyiapkan konverter frekuensi untuk online

• Menyimpan pengaturan untuk semua konverter
frekuensi

• Mengganti konverter frekuensi pada jaringan

• Dokumentasi sederhana dan akurat tentang
pengaturan konverter frekuensi setelah proses
meminta berlangsung.

• Memperluas jaringan yang ada.

• Mendukung konverter frekuensi yang sedang
dikembangkan
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Pengaturan perangkat lunak MCT 10 mendukung Profibus
DP-V1 melalui sambungan Master kelas 2. Hal ini memung-
kinkan parameter pembacaan/penulisan online pada
konverter frekuensi melalui jaringan Profibus, perlunya
penghapusan suatu jaringan komunikasi tambahan.

Simpan pengaturan konverter frekuensi

1. Hubungkan PC ke unit melalui port com USB

KEWASPADAAN
Gunakan PC, dengan memisahkan dari hantaran listrik,
dengan port USB. Gagal melakukannya dapat
menyebabkan kerusakan peralatan.

2. Buka Perangkat Lunak Pengaturan MCT 10

3. Pilih "Baca dari drive"

4. Pilih "Simpan sebagai"

Semua parameter sekarang disimpan di PC.

Berikan masukan pada Pengaturan Konverter Frekuensi

1. Hubungkan PC ke konverter frekuensi melalui
port com USB

2. Mulailah menggunakan Perangkat Lunak
Pengaturan MCT 10

3. Pilih "Buka"untuk memperlihatkan file yang
tersimpan

4. Gunakan file yang sesuai

5. Pilih "Tulis ke drive"

Semua pengaturan parameter sekarang ditransfer ke
konverter frekuensi.
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6 Pemrograman

6.1 Cara Memprogram Konverter Frekuensi

6.1.1 Parameter Pengaturan Cepat

0-01  Bahasa

Option: Fungsi:
Defines the language to be used in the
display. The frequency converter can be
delivered with 4 different language
packages. English and German are
included in all packages. English cannot be
erased or manipulated.

[0] English Part of Language packages 1 - 4

[1] Deutsch Part of Language packages 1 - 4

[2] Francais Part of Language package 1

[3] Dansk Part of Language package 1

[4] Spanish Part of Language package 1

[5] Italiano Part of Language package 1

Svenska Part of Language package 1

[7] Nederlands Part of Language package 1

[10] Chinese Part of Language package 2

Suomi Part of Language package 1

[22] English US Part of Language package 4

Greek Part of Language package 4

Bras.port Part of Language package 4

Slovenian Part of Language package 3

Korean Part of Language package 2

Japanese Part of Language package 2

Turkish Part of Language package 4

Trad.Chinese Part of Language package 2

Bulgarian Part of Language package 3

Srpski Part of Language package 3

Romanian Part of Language package 3

Magyar Part of Language package 3

Czech Part of Language package 3

Polski Part of Language package 4

Russian Part of Language package 3

Thai Part of Language package 2

0-01  Bahasa

Option: Fungsi:
Bahasa
Indonesia

Part of Language package 2

[52] Hrvatski

1-20  Daya Motor [kW]

Range: Fungsi:
Size
related*

  [ 0.09 -
3000.00
kW]

Masukkan daya motor nominal dalam
kW menurut data pelat nama motor.
Nilai default sesuai dengan output
terukur nominal unit.
Parameter ini tidak dapat disetel saat
motor berjalan. Parameter ini muncul di
LCP apabila 0-03 Pengaturan Wilayah
adalah [0] Internasional .

CATATAN!
Empat ukuran akan turun,
sedangkan satu ukuran lainny akan
naik dari taraf nominal unit.

1-22  Tegangan Motor

Range: Fungsi:
Size
related*

  [ 10 -
1000 V]

Masukkan voltase motor nominal
dalam menurut data pelat nama
motor. Nilai default sesuai dengan
output terukur nominal unit.
Parameter ini tidak dapat disetel saat
motor berjalan.

1-23  Frekuensi Motor

Range: Fungsi:
Size
related*

  [20 -
1000
Hz]

Frekuensi motor Min – Maks: 20 - 1000Hz.
Pilih nilai frekuensi motor dari data pelat
nama motor. Jika dipilih nilai yang berbeda
dari 50 Hz atau 60, penting untuk
menyesuaikan pengaturan independen
beban pada 1-50 Magnetisasi motor pada
Kecepatan Nol ke 1-53 Frekuensi Geser Model.
Untuk operasi 87 Hz dengan motor 230/400
V, atur data pelat nama untuk 230 V/50 Hz.
Sesuaikan 4-13 Batasan Tinggi Kecepatan
Motor [RPM] dan parameter 3-03 Referensi
Maksimum untuk aplikasi 87 Hz.
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1-24  Arus Motor

Range: Fungsi:
Size
related*

  [ 0.10 -
10000.00 A]

Masukkan nilai arus motor nominal
dari data pelat nama motor. Data
digunakan untuk menghitung torsi
motor, proteksi termal motor, dll.

1-25  Kecepatan Nominal Motor

Range: Fungsi:
Size related*   [100 - 60000

RPM]
Masukkan nilai kecepatan motor
nominal dari data pelat nama
motor. Data digunakan untuk
menghitung kompensasi motor
otomatis.

5-12  Masukan Digital Terminal 27

Option: Fungsi:
Pilih fungsi dari kisaran masukan digital yang tersedia.

Tidak ada operasi [0]

Reset [1]

Coast terbalik [2]

Lunc. dan reset inv. [3]

Terbalik stop cepat [4]

Terbalik brake DC [5]

Stop terbalik [6]

Start [8]

Start terkunci [9]

Pembalikan [10]

Start pembalikan [11]

Dapat mulai maju [12]

Dapat mulai terbalik [13]

Jog [14]

Preset ref bit 0 [16]

Preset ref bit 1 [17]

Preset ref bit 2 [18]

Tahan referensi [19]

Tahan keluaran [20]

Menaikkan kecepatan [21]

Turunkan kecepatan [22]

Pilih pengaturan bit 0 [23]

Pilih pengaturan bit 1 [24]

Pengejaran [28]

Perlambatan [29]

Masukan pulsa [32]

Ramp bit 0 [34]

Ramp bit 1 [35]

K'gagal. hantaran list. [36]

Penambahan DigiPot [55]

Pengurangan DigiPot [56]

Hapus DigiPot [57]

Reset Penghitung A [62]

Reset Penghitung B [65]

1-29  Penyesuaian Motor Otomatis (AMA)

Option: Fungsi:

CATATAN!
Parameter ini tidak dapat disetel saat
motor berjalan.

Fungsi AMA mengoptimalkan performa motor
dinamis dengan mengoptimalkan secara
otomatis parameter motor lanjut (parameter
1-30 ke 1-35) saat masih pada motor.
Aktifkan fungsi AMA dengan menekan [Hand
on] setelah memilih [1] atau [2]. Lihat juga
bagian  Penyesuaian Motor Otomatis (AMA).
Setelah urutan normal, tampilan membaca:
"Press [OK] to finish AMA" ("Tekan [OK] untuk
menyelesaikan AMA"). Setelah menekan tombol
[OK], konverter frekuensi siap untuk
dioperasikan.

[0]
*

OFF

[1] Aktifkan
AMA
lengkap

Melaksanakan AMA resistensi stator RS,

resistensi rotor Rr,  reaktansi kebocoran stator

X1,  reaktansi kebocoran rotor X2 dan reaktansi

utama Xh.

FC 301: Untuk AMA lengkap tidak termasuk
ukuran Xh untuk FC 301. Namun, nilai Xh

ditentukan dari database motor. 1-35 Reaktansi
Utama (Xh) dapat disesuaikan untuk
mendapatkan performa start yang optimal

[2] AMA dapat
dikurangi

Jalankan AMA yang berkurang dari tahanan
stator Rs hanya pada sistem. Pilihan ini untuk

menggunakan filter LC di antara drive dan
motor.

Catatan:
• Untuk adaptasi terbaik konverter frekuensi,

jalankan AMA pada motor dingin.

• AMA tidak dapat dijalankan sewaktu motor
berjalan.

• AMA tidak dapat dijalankan pada motor magnet
tetap.

CATATAN!
Yang penting adalah mengisi Motor parameter di grup
parameter 1-2* Data motor dengan benar, karena ini
membentuk bagian dari algoritma AMA. AMA harus
dijalankan untuk mencapai performa motor dinamis
optimal. Ini bisa berlangsung hingga 10 mnt, tergantung
pada besar daya motornya.

CATATAN!
Hindari pembentukan torsi eksternal selama AMA.
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CATATAN!
Jika salah satu pengaturan di grup parameter 1-2* Data
Motor diubah, parameter 1-30 ke 1-39, parameter motor
lanjutan, kembali ke pengaturan standar.

3-02  Referensi Minimum

Range: Fungsi:
Size
related*

  [ -999999.999 -
par. 3-03
ReferenceFeed-
backUnit]

Masukkan Referensi Minimum.
Referensi Minimum adalah nilai
terendah yang dapat diperoleh
dengan menjumlahkan semua
referensi.
Referensi minimum hanya aktif jika
3-00 Cakupan Referensi ditetapkan
untuk Min.- Maks. [0].
Unit Referensi Minimum sesuai:

• Pilihan konfigurasi di
dalam 1-00 Mode
Konfigurasi Modus
Konfigurasi: untuk Speed
closed loop (Loop tertutup
cepat) [1], RPM; untuk
Torque (Torsi) [2], Nm.

• Unit yang dipilih di
3-01 Unit Referensi/Umpan
Balik.

3-03  Referensi Maksimum

Range: Fungsi:
Size
related*

  [ par. 3-02 -
999999.999
ReferenceFeed-
backUnit]

Masukkan Referensi Maksimum.
Referensi Maksimum adalah nilai
tertinggi yang dapat diperoleh
dengan menjumlahkan semua
referensi.

Unit Referensi Maksimum sesuai:

• Pilihan konfigurasi di
1-00 Mode Konfigurasi:
untuk Speed closed loop
(Loop tertutup cepat) [1],
RPM; untuk Torque (Torsi)
[2], Nm.

• Unit yang dipilih di
3-00 Cakupan Referensi.

3-41  Waktu tanjakan Ramp 1

Range: Fungsi:
Size
related*

  [ 0.01
- 3600
s]

Masukkan waktu naik , yakni waktu akselerasi
dari 0RPM ke kecepatan motor sinkron nS.

Pilih waktu ramp-up sedemikian rupa
sehingga arus output tidak melampaui batas
arus di 4-18 Batas Arus selama ramp. Nilai 0,00
sesuai dengan 0,01 detik dalam modus
kecepatan. Lihat waktu ramp-down di 
parameter 3-42 Waktu Turunan Ramp 1.

3-41  Waktu tanjakan Ramp 1

Range: Fungsi:

Par.. 3−41 = tacc detik  x ndetik RPM
 ref RPM

3-42  Waktu Turunan Ramp 1

Range: Fungsi:
Size
related*

  [ 0.01 -
3600 s]

Masukkan waktu turun, yakni waktu
perlambatan dari kecepatan motor sinkron
ns sampai 0 RPM. Pilih waktu turun

sedemikian rupa sehingga tidak ada
kelebihan voltase yang muncul di inverter
akibat operasi regeneratif pada motor, dan
sedemikian rupa sehingga arus yang
dihasilkan tidak melampaui batas arus
yang ditetapkan di 4-18 Batas Arus.  Nilai
0,00 sesuai dengan 0,01 detik dalam
modus kecepatan. Lihat waktu tanjakan
(ramp-up) di parameter 3-41 Waktu
tanjakan Ramp 1.

Par.. 3−42 = tdec detik  x ndetik RPM
 ref RPM

6.1.2 Parameter Pengaturan Dasar

0-02  Unit Kecepatan Motor

Option: Fungsi:

CATATAN!
Parameter ini tidak dapat disetel saat motor
berjalan.

Tampilan bergantung pada pengaturan di 
parameter 0-02 Unit Kecepatan Motor dan
0-03 Pengaturan Wilayah. Pengaturan standar dari 
parameter 0-02 Unit Kecepatan Motor dan
0-03 Pengaturan Wilayah tergantung pada belahan
bumi mana konverter frekeunsi dijual namun ini dapat
diprogram ulang sesuai kebutuhan.

CATATAN!
Mengubah Unit kecepatan Motor reset
parameter tertentu ke nilai awalnya. Disarankan
untuk memilih unit kecepatan motor sebelum
mengubah parameter lain.

[0] RPM Pilih tampilan variabel dan parameter kecepatan motor
(yaitu, referensi, umpan balik, dan batas) dikaitkan
dengan kecepatan motor (RPM).

[1] Hz Pilih tampilan variabel dan parameter kecepatan motor
(yaitu, referensi, umpan balik dan batas) dikaitkan
dengan frekuensi output ke motor (Hz).
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0-50  Copy LCP

Option: Fungsi:

CATATAN!
Parameter ini tidak dapat disetel
saat motor berjalan.

[0] Tdk copy

[1] Semua ke LCP Salin semua parameter pada semua
pengaturan dari memori konverter
frekuensi ke memori LCP.

[2] Semua dari LCP Salin semua parameter pada semua
pengaturan dari memori LCP ke
memori konverter frekuensi.

[3] Ukrn. tak t'gantung Salin hanya parameter yang bebas
dari ukuran motor. Pemilihan yang
terakhir ini dapat digunakan untuk
memprogram beberapa konverter
frekuensi dengan fungsi yang sama
tanpa mengganggu data motor.

[4] File dari MCO ke LCP

[5] File dari LCP ke MCO

[6] Data from DYN to
LCP

[7] Data from LCP to
DYN

[9] Safety Par. from LCP

1-03  Karakteristik Torsi

Option: Fungsi:

CATATAN!
Parameter ini tidak dapat disetel saat
motor berjalan.

Pilih karakteristik torsi yang diminta.
VT dan AEO merupakan operasi penghematan
energi.

[0] Torsi
Konstan

Output poros motor menyediakan torsi konstan di
bawah kontrol kecepatan variabel.

[1] Torsi
Variabel

Output poros motor menyediakan torsi variabel
dibawah kontrol kecepatan variabel. Tetapkan
tingkat torsi variable di 14-40 Tingkat VT.

[2] Optim.
Energi
Auto

Mengoptimiskan secara otomatis konsumsi energi
dengan meminimalkan magnet dan frekuensi
melalui 14-41 Magnetisasi Minimum AEO dan
14-42 Frekuensi Minimum AEO.

[5] Constant
Power

Fungsi menyediakan daya konstan di kondisi
lemah.
Bentuk torsi mode motor digunakan sebagai
batas mode generatorik. Hal ini dapat dilakukan
untuk batas daya di mode generatorik yang jika
tidak akan menjadi lebih besar dari mode motor,

1-03  Karakteristik Torsi

Option: Fungsi:
hal tersebut dikarenakan tegangan hubungan DC
tinggi yang tersedia di mode generatorik.

Pporos W =ωmekanik rad/detik ×T Nm

Hubungan ini dengan daya konstan diilustrasikan
di grafik berikut:

ωnom 2ωnom ω [rad/S]

P[W] 

13
0B

B6
55

.1
0T[Nm] 

P

T

Pnom

Tnom

Ilustrasi 6.1

1-04  Modus kelebihan beban

Option: Fungsi:

CATATAN!
Parameter ini tidak dapat disetel saat
motor berjalan.

Untuk motor oversize - memungkinkan lebih
dari 110% torsi.

[0] Torsi tinggi Memungkinkan lebih dari 160% torsi.

[1] Torsi normal Untuk motor oversize - memungkinkan lebih
dari 110% torsi.

1-90  Proteksi pd termal motor

Option: Fungsi:
Perlindungan motor thermal dapat diterapkan
menggunakan serangkaian teknik berikut ini:

• Melalui sensor PTC pada perputaran
motor terhubung ke salah satu dari
input analog atau digital (1–93
sumber Thermistor). Lihat 
bab 6.1.3.1 Sambungan Thermistor
PTC.

• Melalui sensor KTY pada angin
motor tersambung ke input analog
(1-96 Sumber Termistor KTY). Lihat .

• Melalui perhitungan (ETR = Relai
Termal Elektronik) dari beban termal,
didasarkan pada beban dan waktu
aktual. Beban termal yang dihitung
kemudian dibandingkan dengan
arus motor terukur IM,N dan
frekuensi motor terukur fM,N.  Lihat 

bab 6.1.3.1 .

• Melalui switch thermal mekanis (tipe
Klixon). Lihat bab 6.1.3.1 ATEX ETR.
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1-90  Proteksi pd termal motor

Option: Fungsi:
Untuk pasar Amerika Utara: Fungsi ETR
menyediakan perlindungan kelebihan beban
kelas 20 sesuai dengan NEC.

[0] Tdk ada
proteksi

Secara terus-menerus motor kelebihan beban,
apabila tidak ada peringatan atau trip dari
konverter frekuensi yang diminta.

[1] P'ringat.
Thermist

Aktifkan peringatan saat menghubungkan
thermistor atau sensor KTY-ke motor bereaksi
ketika motor kelebihan suhu. 

[2] Trip
Thermistor

Menghentikan (trip) konverter frekuensi ketika
thermistor yang terhubung atau sensor KTY
ke motor bereaksi ketika motor kelebihan
suhu.

Nilai penghentian thermistor harus > 3 kΩ.

Padukan thermistor (sensor PTC) pada motor
untuk perlindungan perputaran.

[3] ETR
peringatan
1

Menghitung beban pada saat pengaturan 1
telah aktif dan mengaktifkan peringatan pada
tampilan pada saat motor kelebihan beban.
Programkan sinyal peringatan melalui salah
satu dari output digital.

[4] ETR trip 1 Menghitung beban pada saat pengaturan 1
telah aktif dan memberhentikan (trip)
konverter frekuensi pada saat motor
kelebihan beban. Programkan sinyal
peringatan melalui salah satu dari output
digital. Sinyal akan muncul ketika ada
peringatan dan jika konverter frekuensi
mengalami trip (peringatan termal).

[5] ETR
peringatan
2

[6] ETR trip 2

[7] ETR
peringatan
3

[8] ETR trip 3

[9] ETR
peringatan
4

[10] ETR trip 4

[20] ATEX ETR Mengaktifkan fungsi pemantauan termal
untuk Ex-e motor untuk ATEX. Mengaktifkan
1-94 ATEX ETR cur.lim. speed reduction,
1-98 ATEX ETR interpol. points freq., dan
1-99 ATEX ETR interpol points current.

[21] Advanced
ETR

CATATAN!
Apabila [20] ATEX ETR yang dipilih, ikuti petunjuk yang
dijelaskan di chapter yang khusus dari VLT®

AutomationDriveFC 301/FC 302 Panduan Rancangan dan
petunjuk yang diberikan oleh pabrik motor.

CATATAN!
Apabila [20] ATEX ETR yang dipilih, tetapkan 4-18 Batas
Arus ke 150%.

Sambungan Thermistor PTC

Ilustrasi 6.2 Profil PTC

Menggunakan input digital dan 10 V sebagai catu daya:
Contoh: Konverter frekuensi akan trip ketika suhu motor
terlalu tinggi.
Pengaturan parameter:
Tetapkan parameter 1-90 Proteksi pd termal motor ke Trip
Thermistor [2]
Tetapkan parameter 1-93 Sumber Thermistor ke Input Digital
[6]

PTC / Thermistor R

OFF

ON

<800 Ω 

+1
0V

13
0B

A
15

2.
10

>2.7 kΩ

12 13 18 37322719 29 33 20

555039 42 53 54

Ilustrasi 6.3 Contoh dengan Input Digital dan Pasokan Daya
10 V

Menggunakan input analog dan 10 V sebagai catu daya:
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Contoh: Konverter frekuensi akan trip ketika suhu motor
terlalu tinggi.
Pengaturan parameter:
Tetapkan parameter 1-90 Proteksi pd termal motor ke Trip
Thermistor [2]
Tetapkan parameter 1-93 Sumber Thermistor ke [2] Input
Analog 54

Ilustrasi 6.4 Contoh dengan Input Analog dan Pasokan Daya
10 V

Input
Digital/analog

Tegangan Catu
[V]

Ambang
Nilai Pemutusan

Digital 10 < 800 Ω - > 2.7 kΩ
Analog 10 < 3.0 kΩ - > 3.0 kΩ

Tabel 6.1 Ambang putus-keluar nilai untuk Ilustrasi 6.3 dan
Ilustrasi 6.4

CATATAN!
Periksa bahwa tegangan pasokan yang terpilih
mengikuti spesifikasi dari elemen thermistor.

ETR
Perhitungan memperkirakan kebutuhan untuk beban yang
lebih rendah pada kecepatan yang lebih rendah karena
kurangnya pendinginan dari kipas yang dipasang pada
motor.

1.21.0 1.4

30

10

20

100

60

40
50

1.81.6 2.0

2000

500

200

400
300

1000

600

w [d]

17
5Z

A
05

2.
11

fKELUAR = 0,2 x f M,N

fKELUAR = 2 x f M,N

fKELUAR = 1 x f M,N

IMN
IM

Ilustrasi 6.5 Profile ETR

ATEX ETR
Yang B-opsi kartu termistor PTC MCB 112 menawarkan
ATEX telah pemantauan suhu motor. Secara alternatif,
eksternal telah PTC ATEX perangkat perlindungan dapat
digunakan.

CATATAN!
Gunakan hanya ATEX Ex-e persetujuan motor untuk
fungsi ini. Lihat pelat nama motor, sertifikat persetujuan,
lembar data motor atau hubungi pemasok.

Ketika mengontrol terjadi Ex-e motor dengan
“Penambahan Keselamatan,” sangatlah penting untuk
memastikan pembatasan tertentu. Parameter yang harus
diprogram disajikan pada contoh aplikasi berikut ini.

Parameter

Fungsi P'aturan

parameter 1-90 Proteksi pd
termal motor

[20] ATEX ETR

1-94 ATEX ETR cur.lim. speed
reduction

20%

1-98 ATEX ETR interpol. points
freq.

Pelat nama motor
1-99 ATEX ETR interpol points
current

Parameter 1-23 Frekuensi Motor Masukkan nilai yang sama
seperti untuk 4-19 Frekuensi
Output Maks.

4-19 Frekuensi Output Maks. Pelat nama Motor, memung-
kinkan pengurangan untuk:

• kabel motor panjang

• filter sinus

• pengurangan tegangan
pasokan

4-18 Batas Arus Dipaksa untuk 150% dengan
1–90 [20]

5-15 Terminal 33 Input Digital [80] PTC Kartu 1

5-19 Terminal 37 Berhenti Aman [4] Alarm PTC 1

14-01 Frekuensi switching Periksa bahwa nilai standar
fulfils kebutuhan pada pelat
nama motor. Jika tidak,
menggunakan filter
gelombang sinus

14-26 Pnunda.Trip pd Krusak
Pmblk.

0

Tabel 6.2 ATEX Ex-e Contoh Program

KEWASPADAAN
Telah diwajibkan untuk membandingkan minimum
frekuensi switching persyaratan ditentukan oleh pabrik
motor ke minimum frekuensi switching dari konverter
frekuensi dalam 14-01 Frekuensi switching. Apabila
konverter frekuensi tidak memenuhi persyaratan ini,
gunakan filter gelombang sinus.
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Klixon
Termal yang tipe Klixon pemotong sirkuit menggunakan ®

metal dish. Sebelum menetapkan kelebihan beban, panas
disebabkan oleh arus melalui disc yang menyebabkan trip.

Menggunakan input digital dan 24 V sebagai catu daya:
Contoh: Konverter frekuensi akan trip ketika suhu motor
terlalu tinggi
Pengaturan parameter:
Tetapkan parameter 1-90 Proteksi pd termal motor ke Trip
Thermistor [2]
Tetapkan parameter 1-93 Sumber Thermistor ke Input Digital
[6]

PTC / Thermistor

OFF

ON

+2
4V

12 13 18 3732

A

2719 29 33

B

20

G
N

D

R<6.6 k Ω >10.8 k Ω

13
0B

A
15

1.
11

Ilustrasi 6.6 Contoh Klixon

1-93  Sumber Thermistor

Option: Fungsi:

CATATAN!
Parameter ini tidak dapat disetel saat
motor berjalan.

CATATAN!
Ditetapkan input digital ke [0] PNP–
Aktif pada 24 V di 5-00 Mode I/O
Digital.

Pilih input untuk menyambung thermistor
(sensor PTC). Opsi input analog [1] atau [2]
tidak dapat dipilih apabila input analog
sudah digunakan sebagai sumber referensi
(dipilih pada , atau 3-15 Sumber 1 Referensi,
3-16 Sumber 2 Referensi atau 3-17 Sumber 3
Referensi ).
Apabila menggunakan MCB 112, opsi [0]
tidak ada harus selalu dipilih.

[0] Tidak ada

[1] Input analog
53

[2] Input analog
54

[3] Input digital
18

[4] Input digital
19

[5] Input digital
32

1-93  Sumber Thermistor

Option: Fungsi:
[6] Input digital

33

2-10  Fungsi Brake

Option: Fungsi:
[0] Padam Tidak ada resistor rem yang diinstall.

[1] Tahanan
Brake

Resistor rem dipasang ke sistem, untuk menyerap
energi rem yang berlebihan sebagai panas.
Penyambungan resistor rem akan membuat
tegangan hubungan DC yang lebih tinggi selama
pengereman (operasi pembangkitan energi).
Fungsi Rem resistor hanya aktif pada konverter
frekuensi dengan rem dinamis terpadu.

[2] Rem AC Dipilih untuk memperbaiki rem tanpa
menggunakan resistor rem. Parameter ini
mengontrol kelebihan magnet motor ketika
sedang berjalan dengan beban generatorik.
Fungsi ini dapat memperbaiki fungsi OVC.
Peningkatan kehilangan elektrikal pada motor
memungkinkan fungsi OVC menambah torsi rem
tanpa melampaui batas lebih tegangan. Dicatat
bahwa rem AC tidak se-efektif rem dinamis
dengan resistor.

Rem AC untuk VVCplus dan modus flux di loop
terbuka dan tertutup.

2-11  Tahanan Brake

Range: Fungsi:
Size
related*

  [ 5.00 -
65535.00
Ohm]

Tetapkan nilai resistor rem dalam Ω.
Nilai ini digunakan untuk memantau
daya ke resistor rem pada
2-13 Pemantauan Daya Brake. Parameter
ini hanya aktif pada konverter frekuensi
dengan rem dinamis terpadu.
Gunakan parameter untuk nilai tanpa
desimal. Untuk pilihan dengan 2
desimal, gunakan 30-81 Tahanan Rem
(ohm).

2-12  Batas Daya Brake (kW)

Range: Fungsi:
Size
related*

  [ 0.001 -
2000.000
kW]

Parameter 2-12 Batas Daya Brake (kW) rata-
rata daya yang dihamburkan di resistor
rem terhadap periode 120 d. Hal tersebut
digunakan sebagai batas monitor untuk
16-33 Energi Brake / 2 mnt. dan
menentukan pada saat peringatan/alarm
diterbitkan.
Untuk menghitung 2–12 batas daya rem
(kW), menggunakan rumus berikut ini:

Pbr,rata-rata W =
Ubr

2 V ×tbr detik
Rbr Ω ×Tbr detik
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2-12  Batas Daya Brake (kW)

Range: Fungsi:
Pbr,avg merupakan daya rata-rata yang

dihamburkan di resistor rem
Rbr merupakan resistensi resistor rem.

tbrmerupakan waktu rem aktif di antara

periode 120 d, Tbr.

Ubr merupakan tegangan DC di mana

resistor rem menjadi aktif, tergantung pada
unit sebagai berikut:
Unit T2: 390 V
Unit T4: 778 V
Unit T5: 810 V
Unit T6: 943V/1099V untuk D -- bingkai F
Unit T7: 1,099 V

CATATAN!
Apabila Rbr tidak diketahui atau Tbr

berbeda dari 120 d, pendekatan
praktikal untuk berjalan aplikasi rem,
pembacaan 16-33 Energi Brake / 2
mnt. dan kemudian tekan + 20% di
2-12 Batas Daya Brake (kW).

2-13  Pemantauan Daya Brake

Option: Fungsi:
Parameter ini hanya aktif pada konverter
frekuensi dengan rem dinamis terpadu.
Parameter ini memungkinkan pemantauan
daya ke resistor rem. Daya dihitung
berdasarkan resistansi
(parameter 2-11 Tahanan Brake), tegangan
tautan DC, dan waktu beban resistor.

[0] Padam Tidak diperlukan pemantauan daya rem.

[1] Peringatan Mengaktifkan peringatan pada layar ketika
daya yang dikirim di atas 120 dt melampaui
100% dari batas pemantauan
(parameter 2-12 Batas Daya Brake (kW)).
Peringatan akan hilang ketika daya
pengiriman jatuh di bawah 80% dari batas
pemantauan.

[2] Trip Men-trip konverter frekuensi dan
menampilkan alarm ketika daya yang dihitung
melampaui 100% dari batas pemantauan.

[3] Peringantan
dan Trip

Mengaktifkan kedua-duanya, termasuk
peringatan, trip dan alarm.

Apabila pemantauan daya ditetapkan ke Peringatan Tidak
Aktif [0] atau [1], maka fungsi rem akan tetap aktif,
sekalipun batas pemantauan terlampaui, memungkinkan
dapat kelebihan beban termal pada resistor. Ini mungkin
juga dapat menimbulkan peringatan lewat output relai/
digital. Akurasi pengukuran dari pemantauan daya
tergantung kepada akurasi resistansi dari resistor (lebih
baik daripada ± 20%).

2-15  Cek Brake

Option: Fungsi:
Pilih jenis fungsi uji dan pemantauan untuk
memeriksa sambungan ke resistor rem, atau apakah
resistor rem ada, dan kemudian menampilkan
peringatan atau alarm apabila terdapat kerusakan.

CATATAN!
Fungsi pemutusan resistor rem diuji selama
power-up. Namun uji IGBT rem dilakukan
ketika tidak ada pengereman. Peringatan
atau trip akan memutus fungsi rem.

Urutan ujinya adalah sebagai berikut:

1. Amplitudo mengalir tautan DC diukur
selama 300 ms tanpa rem.

2. Amplitudo mengalir tautan DC diukur
selama 300 ms dengan rem diaktifkan.

3. Apabila DC-mengalir tautan pengereman
lebih rendah daripada-DC mengalir tautan
sebelum pengereman + 1%: Pemeriksaan
rem gagal dengan mengembalikan
peringatan atau alarm.

4. Apabila DC-mengalir tautan pengereman
lebih tinggi daripada-DC mengalir tautan
sebelum pengereman + 1%: Pemeriksaan
rem OK.

[0] Padam Memantau resistor rem dan IGTB rem untuk
hubungan singkat selama operasi. Apabila terjadi
hubungan singkat, peringatan 25 muncul.

CATATAN!
Menghilangkan peringatan yang akan muncul dengan
Peringatan [0] Off atau [1] dengan mensikluskan supply
sumber listrik. Kerusakan harus diperbaiki dahulu. Untuk
Peringatan [0] Off atau [1], konverter frekuensi tetap
berjalan sekalipun kerusakan terdeteksi.

Parameter ini hanya aktif pada konverter frekuensi dengan
rem dinamis terpadu.
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6.1.3 2-2* Rem Mekanis

Operasi pengontrolan dari elektro-magnetik rem (mekanik), secara tipikal meminta aplikasi pengungkitan yang memerlukan
parameter khusus.
Untuk mengontrol rem mekanis, dibutuhkan keluaran relai (relai 01 atau relai 02) atau keluaran relai yang sudah diprogram
(terminal 27 atau 29). Biasanya, keluaran ini harus dalam keadaan terkunci selama konverter frekuensi tidak dapat 'tahan'
motor, karena beban yang berlebihan. Pilih [32] Kontrol Rem Mekanis untuk aplikasi dengan dorongan-magnetic rem pada 
parameter 5-40 Relai Fungsi, 5-30 Terminal 27 digital output, atau 5-31 Terminal 29 Digital output. Ketika memilih [32] Kontrol
Rem Mekanis, maka relai rem mekanis tetap mengunci dari permulaan sampai arus keluaran berada di atas tingkat yang
dipilih pada parameter 2-20 Arus pelepas Brake. Selama berhenti, rem mekanis menjadi aktif apabila putaran berada di bawah
tingkat yang dipilih pada parameter 2-21 Aktifkan Kecepatan Brake/Rem [RPM]. Jika konverter frekuensi memasuki keadaan
alarm atau arus atau lebih-situasi kelebihan tegangan, rem mekanis langsung menyela, seperti pada fungsi torsi aman tidak
aktif.

CATATAN!
Fitur modus proteksi dan penundaan trip (14-25 Penundaan Trip pada Batasan Torsi dan 14-26 Pnunda.Trip pd Krusak
Pmblk.) menunda pengaktifan dari rem mekanis pada kondisi alarm. Menonaktifkan fitur ini pada aplikasi
pengungkitan.

Start
term.18

1=on

0=o�

Shaft speed

Start delay time

on

o�

Brake delay time

Time

Output current

Relay 01

Pre-magnetizing
current or
DC hold current

Reaction time EMK brake

Par 2-20
Release brake currentPar 1-76 Start current/

Par 2-00 DC hold current

Par 1-74
Start speed

Par 2-21
Activate brake 
speed

Mechanical brake
locked

Mechanical brake
free

Par 1-71

Par 2-23

13
0B

A
07

4.
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Ilustrasi 6.7 Fungsi Rem Mekanis
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2-20  Arus pelepas Brake

Range: Fungsi:
Size
related*

  [ 0 - par.
16-37 A]

Atur arus motor untuk melepaskan rem
mekanis, jika kondisi start ditampilkan.
Angka standar merupakan arus inverter
yang maksimum di mana menyediakan
ukuran daya yang khusus. Batas atas
dispesifikasikan di 16-37 Arus Maks.
Inverter.

CATATAN!
Pada saat output kontrol rem
mekanis terpilih tetapi tidak ada
rem mekanis yang tersambung,
fungsi tidak akan dapat bekerja
dengan pengaturan standar karena
arus motor terlalu rendah.

2-21  Aktifkan Kecepatan Brake/Rem [RPM]

Range: Fungsi:
Size related*   [0 - 30000

RPM]
Tetapkan kecepatan motor untuk
aktivasi rem mekanis, ketika kondisi
berhenti muncul. Batas kecepatan
atas dispesifikasikan di
4-53 Kecepatan Peringatan Tinggi.

2-22  Mengaktifkan Kecepatan Brake [Hz]

Range: Fungsi:
Size related*   [ 0 - 5000.0 Hz] Tetapkan frekuensi motor untuk

aktivasi rem mekanis, ketika
kondisi pemberhentian muncul.

2-23  Aktifkan Penundaan Brake/Rem

Range: Fungsi:
0 s*   [0 - 5 s] Masukkan waktu penundaan rem dari peluncuran

setelah waktu ramp down. Poros tersebut ditahan
pada kecepatan nol dengan torsi penahan penuh.
Pastikan bahwa rem mekanis telah mengunci
beban sebelum motor memasuki modus
peluncuran.

2-24  Stop delay

Range: Fungsi:
0 s*   [0 - 5 s] Tetapkan interval waktu pada saat motor

berhenti sampa rem menutup. Parameter ini
merupakan bagian dari fungsi pemberhentian.

2-25  Waktu Pelepasan Rem

Range: Fungsi:
0.20 s*   [0 - 5 s] Nilai ini menentukan waktu yang dibutuhkan

untuk rem mekanis untuk buka. Parameter ini
harus bertindak sebagai time-out ketika
umpan-balik rem diaktifkan.

2-26  Ref. Torsi

Range: Fungsi:
0 %*   [ 0 - 0 %] Nilai menentukan torsi yang diterapkan

terhadap rem mekanis tertutup sebelum
pelepasan

2-27  Waktu Ramp Torsi

Range: Fungsi:
0.2 s*   [0 - 5 s] Nilai menentukan lamanya ramp torsi pada

putaran searah jarum jam.

2-28  Faktor Boost Perolehan

Range: Fungsi:
1 *   [0 - 4 ] Hanya aktif di loop tertutup flux. Fungsi tersebut

memastikan transisi yang lancar dari modus kontrol
torsi untuk modus pengontrolan kecepatan apabila
motor mengambil alih beban dari rem.
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MotorKecepatan
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Faktor Boost Perolehan
p. 2-28
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II

I

Ilustrasi 6.8 Urutan Pelepasan Rem untuk Kontrol Rem Mekanis Pengungkitan

I) Mengaktifkan penundaan brake/rem: Konverter frekuensi mulai kembali dari posisi rem mekanis.
II) Stop delay: Ketika waktu antara permulaan lebih pendek dari pengaturan di parameter 2-24 Stop delay, konverter frekuensi
memulai tanpa menetapkan rem mekanis (pembalikan).
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3-10  Referensi preset

Susunan [8]
Jangkauan: 0–7

Range: Fungsi:
0 %*   [-100 -

100 %]
Masukkan hingga 8 berbeda referensi preset
referensi (0–7) pada parameter ini, menggunakan
susunan program. Referensi preset ditetapkan
dalam bentuk persentase dari nilai RefMAKS

(parameter 3-03 Referensi Maksimum) apabila
RefMIN yang berbeda dari 0

(parameter 3-02 Referensi Minimum) diprogram,
referensi preset dihitung sebagai persentase dari
jangkauan referensi penuh, berdasarkan
perbedaan antara RefMAKS and RefMIN. Setelah itu,

nilai ditambahkan ke RefMIN. Saat menggunakan

referensi preset, pilihlah bit ref. Preset 0 /1/ 2
[16], [17] atau [18] untuk input digital yang sesuai
pada grup parameter 5.1* Input Digital.

[P 5-13=Preset ref. bit 0]

Preset

[P 5-14=Preset ref. bit 1]

[P 5-15=Preset ref. bit 2]

10101010

76543210

29

12 (+24V)

11001100 32

11110000 33

13
0B

A
14

9.
10

Ilustrasi 6.9 Referensi Preset

Preset ref. bit 2 1 0

Preset ref. 0 0 0 0

Preset ref. 1 0 0 1

Preset ref. 2 0 1 0

Preset ref. 3 0 1 1

Preset ref. 4 1 0 0

Preset ref. 5 1 0 1

Preset ref. 6 1 1 0

Preset ref. 7 1 1 1

Tabel 6.3 Bits per Referensi Preset

3-11  Kecepatan Jog [Hz]

Range: Fungsi:
Size related*   [ 0 - par.

4-14 Hz]
Kecepatan jog merupakan
kecepatan output tetap di mana
konverter frekuensi berjalan ketika
fungsi jog diaktifkan.
Lihat juga 3-80 Waktu Ramp Jog.

3-15  Sumber Referensi 1

Option: Fungsi:
Pilih input referensi untuk digunakan
sinyal referensi
pertama.parameter 3-15 Sumber
Referensi 1,  parameter 3-16 Sumber
Referensi 2 danparameter 3-17 Sumber
Referensi 3 menentukan hingga 3
sinyal referensi yang berbeda. Jumlah
dari sinyal referensi ini menentukan
referensi aktual.

[0] Tidak ada fungsi

[1] Input analog 53

[2] Input analog 54

[7] Input frekuensi 29

[8] Input frekuensi 33

[11] Referensi bus lokal

[20] Pot.meter digital

[21] Inp. analog di
X30-11

(Modul Opsi I/O Tujuan Umum)

[22] Inp. analog di
X30-12

(Modul Opsi I/O Tujuan Umum)

[29] Analog Input X48/2

3-16  Sumber Referensi 2

Option: Fungsi:
Pilih input referensi untuk digunakan
sinyal referensi kedua. 
parameter 3-15 Sumber Referensi 1, 
parameter 3-16 Sumber Referensi 2
dan parameter 3-17 Sumber Referensi
3 menentukan hingga 3 sinyal
referensi yang berbeda. Jumlah dari
sinyal referensi ini menentukan
referensi aktual.

[0] Tidak ada fungsi

[1] Input analog 53

[2] Input analog 54

[7] Input frekuensi 29

[8] Input frekuensi 33

[11] Referensi bus lokal

[20] Pot.meter digital

[21] Inp. analog di X30-11

[22] Inp. analog di X30-12

[29] Analog Input X48/2
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3-17  Sumber Referensi 3

Option: Fungsi:
Pilih input referensi untuk digunakan
sinyal referensi ketiga. 
parameter 3-15 Sumber Referensi 1, 
parameter 3-16 Sumber Referensi 2
dan parameter 3-17 Sumber Referensi
3 menentukan hingga 3 sinyal
referensi yang berbeda. Jumlah dari
sinyal referensi ini menentukan
referensi aktual.

[0] Tidak ada fungsi

[1] Input analog 53

[2] Input analog 54

[7] Input frekuensi 29

[8] Input frekuensi 33

[11] Referensi bus lokal

[20] Pot.meter digital

[21] Inp. analog di X30-11

[22] Inp. analog di X30-12

[29] Analog Input X48/2

5-00  Mode I/O Digital

Option: Fungsi:

CATATAN!
Sekali parameter ini berubah, harus siklus daya
untuk mengaktifkan parameter.

Input digital dan output digital terprogram dapat
diprogram untuk operasi pada sistem PNP dan NPN.

[0] PNP Tindakan pada pulsa direksional positif (↕). Sistem PNP
ditarik ke GND.

[1] NPN Tindakan pada pulsa direktional negatif (↕). Sistem
NPN ditarik ke atas sampai ke + 24 V, secara internal
pada konverter frekuensi.

5-01  Mode Terminal 27

Option: Fungsi:

CATATAN!
Parameter ini tidak dapat disetel saat motor
berjalan.

[0] Input Menentukan terminal 27 sebagai input digital.

[1] Output Menentukan terminal 27 sebagai output digital.

5-02  Terminal 29 Mode

Option: Fungsi:
Parameter ini tersedia untuk FC 302 saja.

[0] Input Menentukan terminal 29 sebagai masukan digital.

[1] Output Menentukan terminal 29 sebagai keluaran digital.

6.1.4 Masukan digital

Input digital digunakan untuk memilih berbagai fungsi
pada konverter frekuensi. Semua input digital dapat diatur
ke fungsi berikut ini:

Fungsi input digital Pilih Terminal

Tidak ada operasi [0] Semua *term. 32, 33

Reset [1] Semua

Coast terbalik [2] Semua *term 27

Lunc. dan reset inv. [3] Semua

Terbalik stop cepat [4] Semua

Terbalik brake DC [5] Semua

Stop terbalik [6] Semua

Start [8] Semua *term 18

Start terkunci [9] Semua

Pembalikan [10] Semua *term 19

Start pembalikan [11] Semua

Dapat mulai maju [12] Semua

Dapat mulai terbalik [13] Semua

Jog [14] Semua *term 29

Preset referensi on [15] Semua

Preset ref bit 0 [16] Semua

Preset ref bit 1 [17] Semua

Preset ref bit 2 [18] Semua

Tahan referensi [19] Semua

Tahan keluaran [20] Semua

Menaikkan kecepatan [21] Semua

Turunkan kecepatan [22] Semua

Pilih pengaturan bit 0 [23] Semua

Pilih pengaturan bit 1 [24] Semua

Presisi stop terbalik [26] 18, 19

Start presisi, stop [27] 18, 19

Pengejaran [28] Semua

Perlambatan [29] Semua

Masukan penghitung [30] 29, 33

Input pulsa ddge trigged [31] 29, 33

Masukan pulsa
berdasarkan waktu

[32] 29, 33

Ramp bit 0 [34] Semua

Ramp bit 1 [35] Semua

Presisi start t'kunci [40] 18, 19

Presisi stop terbalik
terkunci

[41] 18, 19

Interlock eksternal [51]  

DigiPot increase [55] Semua

Pengurangan DigiPot [56] Semua

Hapus DigiPot [57] Semua

Kerekan Digipot [58] Semua

Penghitung A (naik) [60] 29, 33

Penghitung A (turun) [61] 29, 33

Reset Penghitung A [62] Semua

Penghitung B (naik) [63] 29, 33

Penghitung B (turun) [64] 29, 33
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Fungsi input digital Pilih Terminal

Reset penghitung B [65] Semua

Mekanik Umpan-b [70] Semua

Mekanik umpan-b Inv. [71] Semua

PID terbalik salah [72] Semua

Part-I reset PID [73] Semua

PID aktif [74] Semua

PTC kartu 1 [80] Semua

Profidrive OFF2 [91]  

Profidrive OFF3 [92]  

Start Edge Triggered [98]  

Reset opsi aman [100]  

Tabel 6.4 Fungsi Input Digital

Untuk terminal standar FC 300 adalah 18, 19, 27, 29, 32
dan 33. Terminal MCB 101 adalah X30/2, X30/3 dan X30/4.
Fungsi terminal 29 hanya sebagai keluaran di FC 302.

Fungsi yang khusus untuk hanya satu input digital
ditetapkan pada parameter yang terkait.

Semua input digital dapat diprogram ke fungsi berikut ini:

[0] Tidak ada
operasi

Tiada reaksi untuk sinyal yang dikirim ke
terminal.

[1] Reset Reset konverter frekuensi setelah TRIP/
ALARM. Tidak semua alarm dapat di-reset.

[2] Coast
terbalik

(Input digital Standar 27): Peluncuran stop,
input Pembalikan (NC). Konverter frekuensi
meninggalkan motor pada mode bebas.

Logika ‘0’ ⇒ peluncuran stop.

[3] Lunc. dan
reset inv.

Reset dan peluncuran stop, input Pembalikan
(NC). Meninggalkan motor dalam mode
bebas dan me-reset konverter frekuensi.

Logika ‘0’ ⇒ luncuran stop dan reset.

[4] Terbalik stop
cepat

Input pembalikan (NC). Memberhentikan
menurut pengaturan waktu tanjakan stop
cepat di 3-81 Waktu Ramp Stop Cepat.
Apabila motor berhenti, poros berada di

modus bebas. Logika '0'⇒ Stop-cepat.

[5] Terbalik
brake DC

Input pembalikan untuk rem DC (NC).
Menghentikan motor dengan menyalurkan
energi dengan arus DC untuk periode waktu
tertentu. Lihat 2-01 Arus Brake DC ke
2-03 Kecepatan Penyelaan Rem DC [RPM].
Fungsi ini hanya aktif pada saat nilai di
2-02 Waktu Pengereman DC berbeda dari 0.

Logika "0' ⇒ rem DC.

[6] Stop terbalik Stop fungsi pembalikan. Menghasilkan fungsi
stop ketika terminal yang dipilih beralih dari
tingkat logika ‘1’ ke ‘0’. Stop akan terjadi
menurut waktu ramp yang dipilih
(parameter 3-42 Waktu Turunan Ramp 1,
3-52 Waktu Turunan Ramp 2,  3-62 Waktu
Turunan Ramp 3,  3-72 Waktu Turunan Ramp
4).

CATATAN!
Ketika konverter frekuensi berada
pada batas torsi dan telah menerima
perintah stop, ini tidak selalu berhenti
dengan sendirinya. Untuk memastikan
bahwa konverter frekuensi stop,
konfigurasikan output digital ke [27]
batas torsi & berhenti dan hubungkan
output digital ke input digital yang
dikonfigurasikan sebagai luncuran.

[8] Start (Input digital standar 18): Pilih Start untuk
perintah start/stop. Logika ‘1’ = start, logika
‘0’ = stop.

[9] Start terkunci Motor memulai apabila pulsa diterapkan
untuk min.2 ms. motor berhenti pada saat
pembalikan stop diaktifkan atau reset
perintah (melalui DI) diberikan.

[10] Pembalikan (Input digital standar 19). Mengubah arah
rotasi poros motor. Pilih Logika ‘1’ untuk
mundur. Sinyal mundur hanya mengubah
arah rotasi. Ini tidak akan mengaktifkan
fungsi start. Pilih kedua arah di 4-10 Arah
Kecepatan Motor. Fungsi tidak aktif pada
proses loop tertutup.

[11] Start
pembalikan

Digunakan untuk start/stop dan untuk
mundur pada kabel yang sama. Sinyal pada
start tidak diizinkan pada waktu bersamaan.

[12] Dapat mulai
maju

Memutuskan pergerakan terbalik dari arah
jarum jam dan memungkinkan searah
dengan jarum jam.

[13] Dapat mulai
terbalik

Memutuskan pergerakan searah dengan
jarum jam dan memungkinkan untuk tidak
searah dengan jarum jam.

[14] Jog (Default digital input 29): Digunakan untuk
mengaktifkan kecepatan jog. Lihat 
parameter 3-11 Kecepatan Jog [Hz].

[15] Preset
referensi on

Menggeser antara referensi eksternal dan
referensi preset. Diasumsikan bahwa [1]
eksternal/preset telah dipilih pada 3-04 Fungsi
Referensi. Logika '0' = referensi eksternal aktif;
logika'1'= satu dari 8 preset referensi akan
aktif.

[16] Preset ref bit
0

Preset ref bit 0, 1, dan 2 memungkinkan
pilihan antara satu dari 8 referensi preset
menurut Tabel 6.5.

[17] Preset ref bit
1

Sama seperti Preset ref bit 0 [16]:

[18] Preset ref bit
2

Sama seperti Preset ref bit 0 [16]:
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Preset ref. bit 2 1 0

Preset ref. 0 0 0 0

Preset ref. 1 0 0 1

Preset ref. 2 0 1 0

Preset ref. 3 0 1 1

Preset ref. 4 1 0 0

Preset ref. 5 1 0 1

Preset ref. 6 1 1 0

Preset ref. 7 1 1 1

Tabel 6.5 Preset Ref. Bit

[19] Bekukan
ref.

Bekukan referensi aktual, yang sekarang
merupakan titik dari pengaktifan/kondisi untuk
menaikkan dan menurunkan kecepatan.
Apabila menggunakan naikkan kecepatan atau
turunkan kecepatan, perubahan kecepatan
selalu mengikuti ramp 2 (3-51 Waktu tanjakan
Ramp 2 dan 3-52 Waktu Turunan Ramp 2)
kisaran 0 - parameter 3-03 Referensi Maksimum.

[20] Tahan
keluaran

Bekukan frekuensi motr (Hz) aktual, yang
sekarang merupakan titik dari pengaktifan/
kondisi untuk Menaikkan dan Menurunkan
kecepatan yang digunakan. Apabila
menggunakan naikkan kecepatan atau
turunkan kecepatan, perubahan kecepatan
selalu mengikuti ramp 2 (3-51 Waktu tanjakan
Ramp 2 dan 3-52 Waktu Turunan Ramp 2)
kisaran 0 - parameter 1-23 Frekuensi Motor.

CATATAN!
Apabila Bekukan output aktif, konverter
frekuensi tidak dapat dihentikan lewat
rendah  [8] sinyal start. Stop frekuensi
lewat terminal yang diprogram untuk [2]
peluncuran terbalik atau [3] luncuran dan
reset pembalikan.

[21] Menaikkan
kecepatan

Apabila kontrol digital dari kecepatan naik/
turun diinginkan (potensiometer motor), pilih
kecepatan bertambah dan berkurang. Aktifkan
fungsi ini dengan memilih bekukan referensi
atau bekukan output. Apabila naikkan/turunkan
kecepatan diaktifkan untuk kurang dari 400 ms,
referensi yang dihasilkan akan dinaikkan/
diturunkan dengan 0.1%. Apabila naikkan/
turunkan Kecepatan diaktifkan untuk lebih dari
400 ms, referensi yang dihasilkan mengikuti
pengaturan pada ramp atas/bawah parameter
3-x1/3-x2.

Matikan Pengejaran

Kecepatan tidak berubah 0 0

Dikurangi oleh nilai % 1 0

Ditambah oleh nilai % 0 1

Dikurangi oleh nilai % 1 1

[22] Turunkan
kecepatan

Sama seperti [21] Kecepatan tambah.

[23] Pilih
pengaturan
bit 0

Pilih pengaturan pilih bit 0 atau pilih
pengaturan-up pilih bit 1 untuk memilih
salah satu dari 4 pengaturan. Atur
0-10 Pengaturan aktif ke pengaturan multi.

[24] Pilih
pengaturan
bit 1

(Input Digital Standar 32): Sama seperti
Pengaturan pilih bit 0 [23].

[26] Presisi
berhenti
terbalik

Kirim sinyal berhenti terbalik apabila fungsi
stop presisi diaktifkan di 1-83 Fungsi Berhenti
Tepat.
Fungsi stop terbalik presisi tersedia untuk
terminal 18 atau 19.

[27] Start presisi,
stop

Gunakan pada saat Presisi ramp stop [0]
dipilih pada 1-83 Fungsi Berhenti Tepat.
Fungsi mulai, stop tersedia untuk terminal 18
dan 19.
Start presisi memastikan bahwa sudut rotor
dari posisi tegak lurus sampai dengan
referensi sama untuk setiap permulaan
(untuk waktu ramp dan setpoint yang sama).
Hal ini sama dengan berhenti secara presisi
di mana sudut dari putaran motor dari
referensi ke posisi tegak lurus sama untuk
setiap pemberhentian.
Pada saat menggunakan untuk 1-83 Fungsi
Berhenti Tepat [1] or [2]:
Konverter frekuensi memerlukan sinyal stop
presisi sebelum nilai dari 1-84 Nilai
Penghitung Berhenti Tepat tercapai. Apabila
nilai ini tidak dipasok, konverter frekuensi
tidak akan berhenti pada saat nilai di
1-84 Nilai Penghitung Berhenti Tepat telah
tercapai.
Input digital menggerakkan start presisi, stop
dan tersedia untuk terminal 18 dan 19.

[28
]

Pengejaran Menambah nilai referensi dengan persentase
(relatif) diatur di 3-12 Nilai Pengejaran/
Perlambatan.

[29] Perlambatan Mengurangi nilai referensi dengan
persentase (relatif) diatur di 3-12 Nilai
Pengejaran/Perlambatan.

[30] Masukan
penghitung

Fungsi stop presisi 1-83 Fungsi Berhenti Tepat
bertindak sebagai stop Penghitung atau
kecepatan yang digantikan stop penghitung
dengan atau tanpa setel ulang. Nilai
penghitung harus diatur di 1-84 Nilai
Penghitung Berhenti Tepat.

[31] Pulsa edge
triggered

Input pulsa Edge triggered menghitung
jumlah sisi input pulsa per contoh waktu.
Nomor ini memberikan resolusi tinggi pada
frekuensi tinggi, tetapi tidak seakurat pada
frekuensi yang lebih rendah. Gunakan prinsip
pulsa untuk enkoder dengan resolusi rendah
(contoh, 30 ppr).
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Pulse

Sample time

13
0B

B4
63

.1
0

Ilustrasi 6.10 Pulsa vs. Contoh Waktu

[32] Berdasarkan
waktu pulsa

Waktu berdasarkan input pulsa mengukur
durasi antara sisi. Nomor ini memberikan
resolusi lebih tinggi dari frekuensi rendah,
tetapi tidak seakurat pada frekuensi yang
lebih tinggi. Prinsip ini telah memotong
frekuensi yang membuatnya tidak sesuai
untuk encoder dengan resolusi rendah (30
ppr) pada kecepatan rendah.

Speed [rpm] Speed [rpm]

Time[sec] Time[sec]a b 13
0B

B4
62

.1
0

a Resolusi encoder rendah

b Resolusi encoder standar

Ilustrasi 6.11 Komparasi Resolusi Encoder

Read Timer:
20 timer tides

Read Timer:
20 timer tides

Time Start
Time counter
Sample time
Timer
Pulse

13
0B

B4
64

.1
0

Ilustrasi 6.12 Waktu Berdasarkan Input
Pulsa

[34] Ramp bit 0 Memungkinkan pilihan antara satu dari 4
ramp tersedia, menurut Tabel 6.6.

[35] Ramp bit 1 Sama seperti Ramp bit 0.

Preset tanjakan bit 1 0

Tanjakan 1 0 0

Ramp 2 0 1

Ramp 3 1 0

Tanjakan 4 1 1

Tabel 6.6

[40] Presisi Start
t'kunci

Start presisi terkunci hanya memerlukan
pulsa 3 md di T18 atau T19.
Pada saat menggunakan untuk 1–83 [1]
or [2]:
Pada saat referensi tercapai, konverter
frekuensi secara internal memungkinkan
sinyal stop presisi. Konverter frekuensi
memerlukan stop presisi pada saat nilai
penghitung dari 1-84 Nilai Penghitung
Berhenti Tepat tercapai.

[41] Presisi Stop
terbalik terkunci

Kirim sinyal stop terbalik apabila fungsi
stop presisi diaktifkan di 1-83 Fungsi

Berhenti Tepat.  Fungsi terbalik stop
presisi yang terbalik tersedia untuk
terminal 18 atau 19.

[51] Interlock
eksternal

Fungsi ini memungkinkan untuk
memberikan masalah eksternal ke drive.
Kesalahan ini diperlakukan dengan cara
yang sama seperti yang dilakukan alarm
secara internal.

[55] Penambahan
DigiPot

Sinyal INCREASE ke fungsi potensiometer
Digital yang dijelaskan pada kelompok
parameter 3-9*Meter Pot Digital

[56] Pengurangan
DigiPot

Sinyal DECREASE ke fungsi potensi-
ometer Digital yang dijelaskan pada
kelompok parameter 3-9*.Meter Pot
Digital

[57] Hapus DigiPot Clear referensi potentiometer digital
yang dijelaskan di grup parameter 3-9*
Meter Pot. Digital

[60] Penghitung A (Terminal 29 atau 33 saja) Input untuk
penghitungan kenaikan pada
penghitung SLC.

[61] Penghitung A (Hanya Terminal 29 atau 33) input untuk
penurunan perhitungan di penghitung
SLC.

[62] Reset
Penghitung A

Input untuk reset penghitung A.

[63] Penghitung B (Terminal 29 atau 33 saja) Input untuk
penghitungan kenaikan pada
penghitung SLC.

[64] Penghitung B (Terminal 29 atau 33 saja) Input untuk
penghitungan penurunan pada
penghitung SLC.

[65] Reset
Penghitung B

Input untuk reset penghitung B.

[70] Mekanik
Umpan-balik
rem

Umpan-balik rem untuk aplikasi
pengungkitan: Tetapkan 1-01 Dasar
kontrol Motor ke  [3] Flux dengan umpan
balik motor; tetapkan 1-72 Fungsi start ke
[6] Ref. rem mekanis hoist

[71] Mekanik
Umpan-balik
Rem terbalik

Umpan-balik rem terbalik untuk aplikasi
pengungkitan

[72] PID terbalik
salah

Pada saat diaktifkan, hal tersebut
membalikkan hasil kesalahan dari proses
pengontrol PID. Hanya tersedia apabila
modus konfigurasi ditetapkan ke
"Penggulung Permukaan", "OL Kecepatan
PID Lanjutan" atau "CL Kecepatan PID
Lanjutan".

[73] Part-I reset PID Pada saat diaktifkan, reset part-I dari
Proses pengontrol PID. Sama dengan
7-40 Proses PID I-bagian Reset.  Hanya
tersedia apabila modus konfigurasi
ditetapkan ke "Penggulung Permukaan",
"OL Kecepatan PID Lanjutan" atau "CL
Kecepatan PID Lanjutan".
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[74] PID aktif Memungkinkan proses lanjutan
pengontrol PID. Sama dengan 7-50 PID
proses PID Diperpanjang.  Hanya tersedia
apabila mode konfigurasi ditetapkan ke
"OL Kecepatan PID Lanjutan" atau "CL
Kecepatan PID Lanjutan."

[80] PTC Kartu 1 Semua input digital dapat ditetapkan ke
PTC [80] Kartu 1.  Tetapi, hanya dengan
satu input digital harus diatur ke pilihan
ini.

[91] Profidrive OFF2 Fungsionalitas sama seperti kata kontrol
bit dari opsi profibus/profinet.

[92] Profidrive OFF3 Fungsionalitas sama seperti kata kontrol
bit dari opsi profibus/profinet.

[98] Start Edge
Triggered

Edge triggered perintah start. Simpan
perintah start langsung, sekalipun input
berada kembali ke posisi rendah. Dapat
digunakan untuk mulai tekan tombol.

[100] Reset Opsi
Aman

6.1.5 5–3* Output Digital 

Output digital 2 solid-state merupakan hal umum untuk
terminal 27 dan 29. Tetapkan fungsi I/O untuk Terminal 27
di 5–01 Mode Terminal 27, dan tetapkan fungsi I/O untuk
terminal 29 di parameter 5-02 Terminal 29 Mode.

CATATAN!
Parameter ini tidak dapat disetel saat motor berjalan.

[0] Tidak ada
operasi

Standar untuk semua output digital dan
output relai

[1] Kontrol siap Kartu kontrol telah siap. Contoh, kontrol
dipasok oleh eksternal 24 V (MCB 107)
dan daya hantaran listrik ke unit tidak
terdeteksi.

[2] Drive siap Konverter frekuensi siap untuk operasi
dan menerapkan sinyal suplai pada
papan kontrol.

[3] Drive siap/
kontrol jauh

Konverter frekuensi siap untuk operasi
dan pada mode [Auto nyala].

[4] Aktif/tak ada
peringatan

Siap untuk operasi Tidak ada perintah
start atau stop yang diberikan (start/
nonaktif). Tidak ada peringatan aktif.

[5] VLT berjalan Motor sedang berjalan dan torsi poros
ada.

[6] Berputar/tak
ada peringatan

Kecepatan output lebih tinggi daripada
kecepatan yang ditetapkan di 1-81 Fungsi
dari kcptn. min. pd stop [RPM].  Motor
berjalan dan tidak ada peringatan.

[7] Berjalan dalam
jangkauan/tak
ada peringatan

Motor sedang berjalan di dalam program
dan jangkauan kecepatan yang diatur di
4-50 Arus Peringatan Lemah ke
4-53 Kecepatan Peringatan Tinggi.  Tidak
ada peringatan.

[8] Berjalan pada
referensi/tak
ada peringatan

Motor berjalan pada kecepatan referensi.
Tidak ada peringatan.

[9] Alarm Alarm mengaktifkan output. Tidak ada
peringatan.

[10] Alarm /
peringatan

Alarm atau peringatan mengaktifkan
output.

[11] Pada batas torsi Batas torsi yang ditetapkan pada
4-16 Mode Motor Batasan Torsi atau
4-17 Mode generator Batasan Torsi telah
terlampaui.

[12] Diluar batas
arus

Arus motor di luar kisaran yang
ditetapkan pada 4-18 Batas Arus.

[13] Di bwh arus,
rend

Arus motor lebih rendah dari yang
ditetapkan pada 4-50 Arus Peringatan
Lemah.

[14] Di atas arus,
tinggi

Arus motor lebih tinggidari yang
ditetapkan pada 4-51 Arus Peringatan
Tinggi.

[15] Di luar
jangkauan

Frekuensi output di luar kisaran yang
ditetapkan pada 4-52 Kecepatan
Peringatan Rendah dan 4-53 Kecepatan
Peringatan Tinggi.

[16] Di bwh kecep,
rend

Kecepatan output di bawah daripada
yang ditetapkan di 4-52 Kecepatan
Peringatan Rendah.

[17] Di atas kecep,
tinggi

Kecepatan output di atas daripada yang
ditetapkan di 4-53 Kecepatan Peringatan
Tinggi.

[18] Di luar kisaran
ump.blk

Umpan balik di luar kisaran yang
ditetapkan pada 4-56 Peringatan Umpan
Balik Rendah and 4-57 Peringatan Umpan
Balik Tinggi.

[19] Di bwh ump.blk
rend

Umpan balik di bawah batas yang
ditetapkan di 4-56 Peringatan Umpan
Balik Rendah.

[20] Di atas ump.blk
tgg.

Umpan balik di atas batas yang
ditetapkan di 4-57 Peringatan Umpan
Balik Tinggi.

[21] Peringatan
Panas

Peringatan thermal menyala pada saat
suhu melebihi batas di

• motor

• konverter frekuensi

• resistor rem

• thermistor

[22] Siap, tidak ada
peringatan
termal

Konverter frekuensi siap untuk operasi
dan tidak ada peringatan kelebihan suhu.

[23] Kontrol, siap,
tidak ada
peringatan
termal

Konverter frekuensi siap untuk operasi
dan pada mode [Auto nyala]. Tidak ada
peringatan kelebihan suhu.

[24] Siap, tidak ada
kelebihan /

Konverter frekuensi siap untuk beroperasi
dan tegangan sumber lisitrik di dalam
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kekurangan
tegangan

jangkauan tegangan yang dispesifikasi
(lihat bab 11 Spesifikasi).

[25] Mundur Mundur. Logika ‘1’ ketika CW rotasi pada
motor. Logika ‘0’ ketika CCW rotasi pada
motor. Apabila motor tidak berputar,
output mengikuti referensi.

[26] Bus OK Komunikasi aktif (tidak ada waktu habis)
lewat port komunikasi serial.

[27] Batas torsi dan
stop

Digunakan untuk menjalankan
peluncuran stop dan pada kondisi batas
torsi. Apabila konverter frekuensi telah
menerima sinyal stop dan berada pada
batas torsi, sinyal adalah Logika ‘0’.

[28] Rem, tidak ada
peringatan rem

Rem aktif dan tidak ada peringatan.

[29] Rem siap,tiada
rusak

Rem siap untuk operasi dan tidak ada
kerusakan.

[30] Rem masalah
(IGBT)

Output adalah Logika ‘1’ ketika rem IGBT
dibuat hubungan singkat. Gunakan
fungsi ini untuk melindungi konverter
frekuensi apabila ada kerusakan pada
modul rem. Gunakan output/relai untuk
memutus tegangan utama dari konverter
frekuensi.

[31] Relai 123 Relai diaktifkan ketika kartu kontrol [0]
dipilih di group parameter 8 -**
Komunikasi dan Opsi.

[32] Kontrol rem
mekanis

Pengaktifan kontrol rem mekanis
eksternal, lihat deskripsi pada
bab 6.1.3 2-2* Rem Mekanis.

[33] Penghentian
aman diaktifkan
(FC 302 saja)

Menunjukkan penghentian aman pada
terminal 37 telah diaktifkan.

[40] Di luar kisaran
ref

Menjadi aktif pada saat kecepatan
sebenarnya ditetapkan di luar
4-52 Kecepatan Peringatan Rendah ke
4-55 Peringatan Referensi Tinggi.

[41] Di bwh
referensi, rend

Menjadi aktif pada saat kecepatan
sebenarnya di bawah penetapan
referensi kecepatan.

[42] Di atas referensi
tinggi

Menjadi aktif pada saat kecepatan
sebenarnya di atas penetapan referensi
kecepatan.

[43] Bts PID
diperpanjang

[45] Ktrl Bus Output kontrol melalui bus. Keterangan
output diatur di 5-90 Kontrol Bus Relai &
Digital.  Keterangan output dipertahankan
pada kejadian time-out bus

[46] Timeout ktrl.
On bus

Output kontrol melalui bus. Keterangan
output diatur di 5-90 Kontrol Bus Relai &
Digital.  Apabila waktu-keluar bus,
keterangan output diatur tinggi (Aktif).

[47] Timeout ktrl.
Off bus

Output kontrol melalui bus. Keterangan
output diatur di 5-90 Kontrol Bus Relai &
Digital.  Apabila waktu-keluar bus,

keterangan output diatur rendah (Tidak
Aktif).

[51] MCO terkontrol Menjadi aktif pada saat MCO 302 atau
MCO 305 tersambung. Output dikontrol
dari pilihan.

[55] Output pulsa

[60] Perbandingan 0 Lihat grup parameter 13-1* Pembanding.
Apabila pembanding 0 dievaluasi sebagai
TRUE, output beralih tinggi. Selain itu,
output akan rendah.

[61] Perbandingan 1 Lihat grup parameter 13-1* Pembanding.
Apabila pembanding 1 dievaluasi sebagai
TRUE, output beralih tinggi. Selain itu,
output akan rendah.

[62] Perbandingan 2 Lihat grup parameter 13-1* Pembanding.
Apabila pembanding 2 dievaluasi sebagai
TRUE, output beralih tinggi. Selain itu,
output akan rendah.

[63] Perbandingan 3 Lihat grup parameter 13-1* Pembanding.
Apabila pembanding 3 dievaluasi sebagai
TRUE, output beralih tinggi. Selain itu,
output akan rendah.

[64] Perbandingan 4 Lihat grup parameter 13-1* Pembanding.
Apabila pembanding 4 dievaluasi sebagai
TRUE, output beralih tinggi. Selain itu,
output akan rendah.

[65] Perbandingan 5 Lihat grup parameter 13-1* Pembanding.
Apabila pembanding 5 dievaluasi sebagai
TRUE, output beralih tinggi. Selain itu,
output akan rendah.

[70] Aturan Logika 0 Lihat grup parameter 13-4* Aturan Logika.
Apabila Aturan Logika 0 dievaluasi
sebagai TRUE, output beralih tinggi.
Selain itu, output akan rendah.

[71] Aturan Logika 1 Lihat grup parameter 13-4* Aturan Logika.
Apabila Aturan Logika 1 dievaluasi
sebagai TRUE, output beralih tinggi.
Selain itu, output akan rendah.

[72] Aturan Logika 2 Lihat grup parameter 13-4* Aturan Logika.
Apabila Aturan Logika 2 dievaluasi
sebagai TRUE, output beralih tinggi.
Selain itu, output akan rendah.

[73] Aturan Logika 3 Lihat grup parameter 13-4* Aturan Logika.
Apabila Aturan Logika 3 dievaluasi
sebagai TRUE, output beralih tinggi.
Selain itu, output akan rendah.

[74] Aturan Logika 4 Lihat grup parameter 13-4* Aturan Logika.
Apabila Aturan Logika 4 dievaluasi
sebagai TRUE, output beralih tinggi.
Selain itu, output akan rendah.

[75] Aturan Logika 5 Lihat grup parameter 13-4* Aturan Logika.
Apabila Aturan Logika 5 dievaluasi
sebagai TRUE, output beralih tinggi.
Selain itu, output akan rendah.

[80] SL Keluaran
Digital A

Lihat 13-52 Tindakan Pengontrol SL.
Output berada tinggi apabila tindakan
smart logic[38] Ditetapkan output dig.
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Ketinggian dieksekusi. Output berada
rendah apabila tindakan smart logic [32]
Ditetapkan out. dig. Ren dah dieksekusi.

[81] SL Keluaran
Digital B

Lihat 13-52 Tindakan Pengontrol SL.  Input
berada tinggi apabila tindakan smart
logic [39] Tetapkan out. dig. Ketinggian
dieksekusi. Input berada rendah apabila
tindakan smart logic [33] Tetapkan out.
dig. Rendah dieksekusi.

[82] SL Keluaran
Digital C

Lihat 13-52 Tindakan Pengontrol SL.  Input
berada tinggi apabila tindakan smart
logic [40] Tetapkan out. dig. Ketinggian
dieksekusi. Input berada rendah apabila
Tindakan Smart Logic [34] Tetapkan out.
dig. Rendah dieksekusi.

[83] SL Keluaran
Digital D

Lihat 13-52 Tindakan Pengontrol SL.  Input
berada tinggi apabila tindakan smart
logic [41] Tetapkan out. dig. Ketinggian
dieksekusi. Input berada rendah apabila
tindakan smart logic [35] Tetapkan out.
dig. Rendah dieksekusi.

[84] SL Keluaran
Digital E

Lihat 13-52 Tindakan Pengontrol SL.  Input
berada tinggi apabila tindakan smart
logic [42] Tetapkan out. dig. Ketinggian
dieksekusi. Input berada rendah apabila
tindakan smart logic [36] Tetapkan out.
dig. Rendah dieksekusi.

[85] SL Keluaran
Digital F

Lihat 13-52 Tindakan Pengontrol SL.  Input
berada tinggi apabila tindakan smart
logic [43] Tetapkan out. dig. Ketinggian
dieksekusi. Input berada rendah apabila
tindakan smart logic [37] Tetapkan out.
dig. Rendah dieksekusi.

[120] Referensi lokal
aktif

Output tinggi ketika 3-13 Situs Referensi =
[2] Lokal atau pada saat 3-13 Situs
Referensi = [0] Terkait ke hand auto pada
saat yang bersamaan LCP berada pada
mode [Hand aktif].

Situs referensi di
3-13 Situs
Referensi

Refere-
nsi

lokal
aktif
[120]

Referensi
jauh

aktif [121]

Situs referensi:
Lokal 3-13 Situs
Referensi [2]

1 0

Situs referensi:
Jauh 3-13 Situs
Referensi [1]

0 1

Situs referensi:
Terhubung ke
Hand/ Auto

  

Tangan 1 0

Hand ⇒ tidak
aktif

1 0

Otomatis ⇒ tidak
aktif

0 0

Otomatis 0 1

Tabel 6.7 Lokal dan Referensi Kontrol
Jauh

[121] Referensi jauh
aktif

Output tinggi ketika 3-13 Situs Referensi
=[1] Kontrol jauh atau [0] Terkait dengan
hand/auto pada saat LCP di mode [Auto
On]. Lihat Tabel 6.7.

[122] Tiada alarm Output tinggi ketika tidak ada alarm.

[123] Perintah Start
aktif

Output tinggi ketika ada perintah start
yang aktif (lewat sambungan bus input
digital atau [Hand on] atau [Auto on]),
dan tidak ada perintah stop atau start
yang aktif.

[124] Berjalan
mundur

Output tinggi ketika konverter frekuensi
berjalan berlawanan arah jarum jam
(produk logika dari bit status ‘berjalan’
dan ‘ mundur’).

[125] Drive dlm
mode local

Output tinggi ketika konverter frekuensi
berada pada mode Manual (seperti yang
ditunjukkan dengan lampu LED di atas
[Hand on]).

[126] Drive dlm
mode auto

Output tinggi ketika konverter frekuensi
berada pada mode Manual (seperti yang
ditunjukkan dengan lampu LED di atas
[Auto on]).

[151] Alarm arus ETR
ATEX

Dapat dipilih apabila 
parameter 1-90 Proteksi pd termal motor
ditetapkan ke  [20] diatas umpan-balik
tinggi atau [21] peringatan thermal.
Apabila alarm 164 alarm batas arus ETR
ATEX aktif, output 1.

[152] Alarm frek. ETR
ATEX

Dapat dipilih apabila 
parameter 1-90 Proteksi pd termal motor
ditetapkan ke  [20] diatas umpan-balik
tinggi atau [21] peringatan thermal.
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Apabila alarm 166 alarm batas frek. ETR
ATEX aktif, output 1.

[153] Peringatan arus
ETR ATEX

Dapat dipilih
apabilaparameter 1-90 Proteksi pd termal
motor ditetapkan ke [20] Diatas umpan-
balik tinggi atau [21] peringatan Thermal.
Apabila alarm 163 peringatan batas arus
ETR ATEX aktif, output 1.

[154] Peringatan frek.
ETR ATEX

Dapat dipilih apabila 
parameter 1-90 Proteksi pd termal motor
ditetapkan ke  [20] diatas umpan-balik
tinggi atau [21] peringatan thermal.
Apabila peringatan 165 peringatan batas
frek. ETR ATEX aktif, output 1.

[188] AHF Capacitor
sambung

Kapasitor akan dihidupkan pada 20%
(hysteresis dari 50% memberikan interval
dari 10%–30%). Kapasitor akan diputus di
bawah 10%. Yang tunda tidak aktif
adalah 10 detik dan restart apabila daya
nominal berada di atas 10% selama
penundaan. 5-80 AHF Cap Reconnect
Delay digunakan untuk memberikan
jaminan waktu minimum tidak aktif
untuk kapasitor.

[189] Kontrol kipas
eksternal

Logika internal untuk kontrol kipas
internal ditransfer ke keluaran ini untuk
memungkinkan kontrol kipas eksternal
(relavan untuk HP saluran pendinginan).

5-40  Relai Fungsi

Susunan [9]
(Relai 1 [0], Relai 2 [1], Relai 3 [2] (MCB 113), Relai 4 [3] (MCB
113), Relai 5 [4] (MCB 113), Relai 6 [5] (MCB 113), Relai 7 [6] (MCB
105), Relai 8 [7] (MCB 105), Relai 9 [8] (MCB 105))

Option: Fungsi:
[0] Tidak ada operasi Semua output digital dan relai adalah

standar diatur ke "Tidak ada Operasi."

[1] Siap kontrol Kartu kontrol telah siap. Kontrol di
pasok oleh eksternal 24 V (MCB 107)
dan daya hantaran listrik ke konverter
frekuensi tidak terdeteksi.

[2] Siap drive Konverter frekuensi siap untuk
beroperasi. Pasokan hantaran listrik
dan kontrol OK.

[3] Drive siap/kdali
jauh

Konverter frekuensi siap untuk
operasi dan berada pada mode Auto
Nyala

[4] T dpt/t ada p'ingat. Siap untuk operasi Tidak ada
perintah start atau mulai yang
diberikan (start/nonaktif). Tidak ada
peringatan aktif.

[5] Berjalan Motor sedang berjalan, dan torsi
poros ada.

5-40  Relai Fungsi

Susunan [9]
(Relai 1 [0], Relai 2 [1], Relai 3 [2] (MCB 113), Relai 4 [3] (MCB
113), Relai 5 [4] (MCB 113), Relai 6 [5] (MCB 113), Relai 7 [6] (MCB
105), Relai 8 [7] (MCB 105), Relai 9 [8] (MCB 105))

Option: Fungsi:
[6] Putar./t ada p'ingat Kecepatan output lebih tinggi

daripada kecepatan yang ditetapkan
di 1-81 Fungsi dari kcptn. min. pd stop
[RPM].  Motor berjalan dan tidak ada
peringatan aktif.

[7] Jln kisar/tnp p'ingat Motor sedang berjalan di dalam
program dan jangkauan kecepatan
yang diatur di 4-50 Arus Peringatan
Lemah dan 4-53 Kecepatan Peringatan
Tinggi.  Tidak ada peringatan aktif.

[8] Jln ref./tnp pr'ingat Motor berjalan pada kecepatan
referensi. Tidak ada peringatan aktif.

[9] Alarm Alarm mengaktifkan output. Tidak
ada peringatan aktif.

[10] Alarm/p'ingatan Alarm atau peringatan mengaktifkan
output.

[11] Pada batasan torsi Batas torsi yang ditetapkan pada
4-16 Mode Motor Batasan Torsi atau
4-17 Mode generator Batasan Torsi
telah terlampaui.

[12] Arus di luar jangk. Arus motor di luar kisaran yang
ditetapkan pada 4-18 Batas Arus.

[13] Arus bwh, rdh Arus motor lebih rendah dari yang
ditetapkan pada 4-50 Arus Peringatan
Lemah.

[14] Arus diatas, tinggi Arus motor lebih tinggidari yang
ditetapkan pada 4-51 Arus Peringatan
Tinggi.

[15] Teg. di luar j'kauan Frekuensi output di luar kisaran yang
ditetapkan pada 4-52 Kecepatan
Peringatan Rendah dan
4-53 Kecepatan Peringatan Tinggi.

[16] Kcptn. di bwh, rdh Kecepatan output di bawah daripada
yang ditetapkan di 4-52 Kecepatan
Peringatan Rendah.

[17] Kcptn. diatas, ting. Kecepatan output di atas daripada
yang ditetapkan di 4-53 Kecepatan
Peringatan Tinggi.

[18] Di luar jngk ump-
blk

Umpan balik di luar kisaran yang
ditetapkan pada 4-56 Peringatan
Umpan Balik Rendah and
4-57 Peringatan Umpan Balik Tinggi.

[19] Di bwh ump-blk,
rend

Umpan balik di bawah batas yang
ditetapkan di 4-56 Peringatan Umpan
Balik Rendah.
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5-40  Relai Fungsi

Susunan [9]
(Relai 1 [0], Relai 2 [1], Relai 3 [2] (MCB 113), Relai 4 [3] (MCB
113), Relai 5 [4] (MCB 113), Relai 6 [5] (MCB 113), Relai 7 [6] (MCB
105), Relai 8 [7] (MCB 105), Relai 9 [8] (MCB 105))

Option: Fungsi:
[20] Di atas ump-blk,

tgg.
Umpan balik di atas batas yang
ditetapkan di 4-57 Peringatan Umpan
Balik Tinggi.

[21] Peringatan Termal Peringatan termal menyala ketika
suhu melampaui batas pada motor,
konverter frekuensi, resistor rem atau
thermistor yang terhubung.

[22] Siap,tiada W termal Konverter frekuensi siap untuk
operasi dan tidak ada peringatan
kelebihan suhu.

[23] Remote,siap,tiada
TW

Konverter frekuensi siap untuk
operasi dan berada pada mode Auto
Nyala. Tidak ada peringatan
kelebihan suhu.

[24] Siap, tegangan OK Konverter frekuensi siap untuk
beroperasi dan tegangan sumber
lisitrik di dalam jangkauan tegangan
yang dispesifikasi (lihat
bab 11 Spesifikasi).

[25] Balik Logika ‘1’ ketika CW rotasi pada
motor. Logika ‘0’ ketika CCW rotasi
pada motor. Apabila motor tidak
berputar, output akan mengikuti
referensi.

[26] Bus OK Komunikasi aktif (tidak ada waktu
habis) lewat port komunikasi serial.

[27] Batasan torsi & stop Digunakan untuk menjalankan
peluncuran stop dan pada kondisi
batas torsi. Apabila konverter
frekuensi telah menerima sinyal stop
dan berada di batas torsi, sinyal
adalah Logika ‘0’.

[28] Tiada pr'ingat. rem Rem aktif dan tidak ada peringatan.

[29] Rem siap, tak ada Rem siap untuk operasi dan tidak
ada kerusakan.

[30] Kerusak. Brake (IGB Output adalah Logika ‘1’ ketika rem
IGBT dibuat hubungan singkat.
Gunakan fungsi ini untuk melindungi
konverter frekuensi apabila ada
kerusakan pada modul rem. Gunakan
output/relai digital untuk memutus
tegangan utama dari konverter
frekuensi.

[31] Relai 123 Relai/output Digital diaktifkan ketika
Kartu Kontrol [0] dipilih di group
parameter 8 -** Komunikasi dan Opsi..

5-40  Relai Fungsi

Susunan [9]
(Relai 1 [0], Relai 2 [1], Relai 3 [2] (MCB 113), Relai 4 [3] (MCB
113), Relai 5 [4] (MCB 113), Relai 6 [5] (MCB 113), Relai 7 [6] (MCB
105), Relai 8 [7] (MCB 105), Relai 9 [8] (MCB 105))

Option: Fungsi:
[32] Kontr. rem mekanik Pilihan dari Kontrol rem mekanis.

Pada saat parameter terpilih di grup
parameter 2-2* Rem Mekanis aktif.
Output harus diperkuat untuk
membawa gulungan yang ada di
rem. Untuk menyelesaikannya
dengan menghubungkan relai
eksternal ke output digital yang
terpilih.

[33] B'henti Aman aktif (FC 302 saja) Menunjukkan
penghentian aman pada terminal 37
telah diaktifkan.

[36] Kata kontrol bit 11 Aktifkan relai 1 lewat kata kontrol
dari fieldbus. Tidak ada dampak
fungsional pada konverter frekuensi.
Aplikasi khusus: Mengontrol
perangkat auxiliary dari fieldbus.
Fungsi berlaku pada saat [0] profil FC
in 8-10 Profil Kata Kontrol terpilih.

[37] Kata kontrol bit 12 Aktifkan relai 2 (FC 302 saja) dengan
kata kontrol dari fieldbus. Tidak ada
dampak fungsional pada konverter
frekuensi. Aplikasi khusus:
mengontrol perangkat auxiliary dari
fieldbus. Fungsi berlaku pada saat [0]
profil FC in 8-10 Profil Kata Kontrol
terpilih.

[38] Salah ump blk
motor

Kegagalan di kecepatan loop umpan-
balik dari motor yang sedang
berjalan di loop tertutup. Output
secara umum dapat digunakan untuk
mempersiapkan konverter frekuensi
di loop terbuka pada masalah
darurat.

[39] Salah lacak Pada saat perbedaan antara
perhitungan kecepatan dan
kecepatan sebenarnya di 4-35 Salah
Pelacak lebih besar dari yang terpilih,
digital output/relai menjadi aktif.

[40] Di luar jangkau. ref. Menjadi aktif pada saat kecepatan
sebenarnya ditetapkan di luar
4-52 Kecepatan Peringatan Rendah ke
4-55 Peringatan Referensi Tinggi.

[41] Di bwh ref., rendah Menjadi aktif pada saat kecepatan
sebenarnya di bawah penetapan
referensi kecepatan.
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5-40  Relai Fungsi

Susunan [9]
(Relai 1 [0], Relai 2 [1], Relai 3 [2] (MCB 113), Relai 4 [3] (MCB
113), Relai 5 [4] (MCB 113), Relai 6 [5] (MCB 113), Relai 7 [6] (MCB
105), Relai 8 [7] (MCB 105), Relai 9 [8] (MCB 105))

Option: Fungsi:
[42] Diatas ref, tinggi Menjadi aktif pada saat kecepatan

sebenarnya di atas penetapan
referensi kecepatan.

[43] Bts PID
diperpanjang

[45] Ktrl. bus Kontrol relai/output digital melalui
bus. Keterangan output diatur di
5-90 Kontrol Bus Relai & Digital.
Keterangan output dipertahankan
pada kejadian time-out bus

[46] Ktrl.bus, 1 jk
timeout

Output kontrol melalui bus.
Keterangan output diatur di
5-90 Kontrol Bus Relai & Digital.
Apabila waktu bus habis, kondisi
output ditetapkan tinggi (Aktif).

[47] Ktrl.bus, 0 jk
timeout

Output kontrol melalui bus.
Keterangan output diatur di
5-90 Kontrol Bus Relai & Digital.
Apabila waktu bus habis, kondisi
output ditetapkan rendah (Tidak
aktif).

[51] MCO terkontrol Menjadi aktif pada saat MCO 302
atau MCO 305 tersambung. Output
dikontrol dari opsi.

[60] Pembanding 0 Lihat grup parameter 13-1* Kontrol
Logika Cerdas. Apabila pembanding 0
di SLC adalah true, output beralih
tinggi. Selain itu, output akan rendah.

[61] Pembanding 1 Lihat grup parameter 13-1* Kontrol
Logika Cerdas. Apabila pembanding 1
di SLC adalah true, output beralih
tinggi. Selain itu, output akan rendah.

[62] Comparator 2 Lihat grup parameter 13-1* Kontrol
Logika Cerdas. Apabila pembanding 2
di SLC adalah true, output beralih
tinggi. Selain itu, output akan rendah.

[63] Pembanding 3 Lihat grup parameter 13-1* Kontrol
Logika Cerdas. Apabila pembanding 3
di SLC adalah true, output beralih
tinggi. Selain itu, output akan rendah.

[64] Komparator 4 Lihat grup parameter 13-1* Kontrol
Logika Cerdas. Apabila pembanding 4
di SLC adalah true, output beralih
tinggi. Selain itu, output akan rendah.

[65] Komparator 5 Lihat grup parameter 13-1* Kontrol
Logika Cerdas. Apabila pembanding 5

5-40  Relai Fungsi

Susunan [9]
(Relai 1 [0], Relai 2 [1], Relai 3 [2] (MCB 113), Relai 4 [3] (MCB
113), Relai 5 [4] (MCB 113), Relai 6 [5] (MCB 113), Relai 7 [6] (MCB
105), Relai 8 [7] (MCB 105), Relai 9 [8] (MCB 105))

Option: Fungsi:
di SLC adalah true, output beralih
tinggi. Selain itu, output akan rendah.

[70] Peraturan logika 0 Lihat grup parameter 13-4* Aturan
Logika. Apabila Peraturan Logika 0 di
SLC adalah true, output beralih
tinggi. Selain itu, output akan rendah.

[71] Peraturan logika 1 Lihat grup parameter 13-4* Aturan
Logika. Apabila Peraturan Logika 1 di
SLC adalah true, output beralih
tinggi. Selain itu, output akan rendah.

[72] Peraturan logika 2 Lihat grup parameter 13-4* Aturan
Logika. Apabila Peraturan Logika 2 di
SLC adalah true, output beralih
tinggi. Selain itu, output akan rendah.

[73] Peraturan logika 3 Lihat grup parameter 13-4*(Kontrol
Logika Cerdas). Apabila Peraturan
Logika 3 di SLC adalah true, output
beralih tinggi. Selain itu, output akan
rendah.

[74] Aturan logika 4 Lihat grup parameter 13-4* Aturan
Logika. Apabila Peraturan Logika 4 di
SLC adalah true, output beralih
tinggi. Selain itu, output akan rendah.

[75] Aturan logika 5 Lihat grup parameter 13-4* Aturan
Logika. Apabila Peraturan Logika 5 di
SLC adalah true, output beralih
tinggi. Selain itu, output akan rendah.

[80] SL digital output A Lihat 13-52 Tindakan Pengontrol SL.
Output A rendah pada tindakan
Logic smart [32] Tetapkan keluaran
digital A rendah.  Output A tinggi
pada tindakan logika cerdas [38]
Tetapkan keluar digital A tinggi.

[81] SL digital output B Lihat 13-52 Tindakan Pengontrol SL.
Output B rendah pada tindakan
logika cerdas [33] Tetapkan keluar
digital B rendah. Output B tinggi pada
tindakan logika cerdas [39] Tetapkan
keluar digital B tinggi.

[82] SL digital output C Lihat 13-52 Tindakan Pengontrol SL.
Output C rendah pada tindakan
logika cerdas [34] Tetapkan keluar
digital C rendah. Output C tinggi
pada tindakan logika cerdas [40]
tetapkan keluar digital C tinggi.

[83] SL digital output D Lihat 13-52 Tindakan Pengontrol SL.
Output D rendah pada tindakan
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5-40  Relai Fungsi

Susunan [9]
(Relai 1 [0], Relai 2 [1], Relai 3 [2] (MCB 113), Relai 4 [3] (MCB
113), Relai 5 [4] (MCB 113), Relai 6 [5] (MCB 113), Relai 7 [6] (MCB
105), Relai 8 [7] (MCB 105), Relai 9 [8] (MCB 105))

Option: Fungsi:
logika cerdas [35] Tetapkan keluar
digital D rendah. Output D tinggi
pada tindakan logika cerdas [41]
Tetapkan keluar digital D tiinggi.

[84] SL digital output E Lihat 13-52 Tindakan Pengontrol SL.
Output E rendah pada tindakan
logika cerdas [36] Tetapkan keluar
digital E rendah. Output E tinggi pada
tindakan logika cerdas [42] Tetapkan
keluar digital E tinggi.

[85] SL digital output F Lihat 13-52 Tindakan Pengontrol SL.
Output F rendah pada tindakan
logika cerdas [37] Tetapkan keluar
digital F rendah. Output F tinggi pada
tindakan logika cerdas [43] Tetapkan
keluar digital F tinggi.

[120] Ref lokal aktif Output tinggi ketika 3-13 Situs
Referensi = [2] Lokal atau pada saat
3-13 Situs Referensi = [0] Terkait ke
hand/Auto pada saat yang bersamaan
LCP berada pada mode [Hand aktif].

Situs referensi
di 3-13 Situs
Referensi

Refer-
ensi
lokal
aktif
[120]

Referensi
jauh
aktif
[121]

Situs referensi:
Lokal 3-13 Situs
Referensi [2]

1 0

Situs referensi:
Jauh 3-13 Situs
Referensi [1]

0 1

Situs referensi:
Terhubung ke
Hand/ Auto

  

Tangan 1 0

Hand ⇒ tidak
aktif

1 0

Otomatis ⇒
tidak aktif

0 0

Otomatis 0 1

Tabel 6.8 Lokal dan Referensi
Kontrol Jauh

[121] Remote aktif ref Output tinggi ketika 3-13 Situs
Referensi = [1] Kontrol Jauh [0] Terkait

5-40  Relai Fungsi

Susunan [9]
(Relai 1 [0], Relai 2 [1], Relai 3 [2] (MCB 113), Relai 4 [3] (MCB
113), Relai 5 [4] (MCB 113), Relai 6 [5] (MCB 113), Relai 7 [6] (MCB
105), Relai 8 [7] (MCB 105), Relai 9 [8] (MCB 105))

Option: Fungsi:
ke Hand/Auto pada saat LCP di mode
[Auto aktif]. Lihat Tabel 6.8.

[122] Tidak ada alarm Output tinggi ketika tidak ada alarm.

[123] Mulai perintah aktif Output tinggi ketika ada perintah
start yang tinggi (lewat input digital,
sambungan bus atau [Hand aktif]
atau [Auto aktif], dan stop
merupakan perintah yang terakhir.

[124] Putaran terbalik Output tinggi ketika konverter
frekuensi berjalan berlawanan arah
jarum jam (produk logika dari bit
status ‘berjalan’ dan ‘ mundur’).

[125] Drive di mode
manual

Output tinggi ketika konverter
frekuensi berada pada mode Manual
(seperti yang ditunjukkan dengan
lampu LED di atas [Hand on]).

[126] Drive di mode auto Output tinggi ketika konverter
frekuensi berada pada mode
‘Otomatis’ (seperti yang ditunjukkan
dengan lampu LED di atas [Auto on]).

[151] ATEX ETR cur. alarm Dapat dipilih apabila 
parameter 1-90 Proteksi pd termal
motor diatur ke  [20] ETR ATEX atau
[21] ETR lanjutan.  Apabila alarm 164
alarm batas arus ETR ATEX aktif,
output 1.

[152] ATEX ETR freq.
alarm

Dapat dipilih apabila 
parameter 1-90 Proteksi pd termal
motor diatur ke  [20] ETR ATEX atau
[21] ETR lanjutan.  Apabila alarm 166
alarm batas frek. ETR ATEX aktif,
output 1.

[153] ATEX ETR cur.
warning

Dapat dipilih apabila 
parameter 1-90 Proteksi pd termal
motor diatur ke  [20] ETR ATEX atau
[21] ETR lanjutan.  Apabila alarm 163
peringatan batas arus ETR ATEX aktif,
output 1.

[154] ATEX ETR freq.
warning

Dapat dipilih apabila 
parameter 1-90 Proteksi pd termal
motor diatur ke  [20] ETR ATEX atau
[21] ETR lanjutan.  Apabila peringatan
165 peringatan batas frek. ETR ATEX
aktif, output 1.

[188] AHF Capacitor
Connect
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5-40  Relai Fungsi

Susunan [9]
(Relai 1 [0], Relai 2 [1], Relai 3 [2] (MCB 113), Relai 4 [3] (MCB
113), Relai 5 [4] (MCB 113), Relai 6 [5] (MCB 113), Relai 7 [6] (MCB
105), Relai 8 [7] (MCB 105), Relai 9 [8] (MCB 105))

Option: Fungsi:
[189] Kontrol kipas luar Internal logics untuk kontrol kipas

internal ditransfer ke keluaran ini
untuk memungkinkan kontrol kipas
eksternal (relavan untuk HP saluran
pendinginan).

[190] Safe Function
active

[191] Safe Opt. Reset req.

[192] RS Flipflop 0

[193] RS Flipflop 1

[194] RS Flipflop 2

[195] RS Flipflop 3

[196] RS Flipflop 4

[197] RS Flipflop 5

[198] RS Flipflop 6

[199] RS Flipflop 7

CATATAN!
Atur saklar S201 (A53) dan S202 (A54) tertuju pada
bagian ini pada saat melakukan perfoma pengujian kartu
kontrol di parameter 14-22 Modus Operasi. Jika tidak,
pengujian gagal.

14-22  Modus Operasi

Option: Fungsi:
Gunakan parameter ini untuk menentukan
operasi normal, melakukan uji, atau menginisia-
lisasi semua parameter kecuali 15-03 Penyalaan,
15-04 Kelebihan Suhu dan 15-05 Keleb. Tegangan.
Fungsi ini aktif hanya ketika daya disikluskan ke
konverter frekuensi.
Pilih [0] operasi Normal untuk operasi normal
konverter frekuensi dengan motor pada aplikasi
tertentu.
Pilih  [1] uji kartu Kontrol untuk menguji input
dan output analog dan digital dan +10 V
tegangan kontrol. Uji menghendaki konektor uji
dengan sambungan internal. Untuk melakukan
uji kartu kontrol:

1. Pilih [1] Uji kartu Kontrol.

2. Putus supply dari sumber listrik dan
tunggu hingga lampu layar mati.

3. Atur saklar S201 (A53) and S202 (A54)
= ‘ON’/I.

4. Sisipkan colokan uji.

14-22  Modus Operasi

Option: Fungsi:
5. Sambungkan supply sumber listrik.

6. Jalankan berbagai uji.

7. Hasilnya akan ditampilkan di LCP dan
frekuensi bergerak ke loop tak terbatas.

8. Parameter 14-22 Modus Operasi secara
otomatis ditetapkan ke operasi normal.
Melakukan siklus daya untuk
menjalankan operasi normal setelah uji
kartu kontrol.

Apabila uji OK
Pembacaan LCP: Kartu Kontrol OK.
Putus supply sumber listrik dan lepaskan
colokan uji. LED hijau pada Kartu Kontrol
menyala.

Apabila uji gagal
Pembacaan LCP: Kartu kontrol I/O gagal.
Ganti konverter frekuensi atau kartu kontrol. LED
merah pada Kartu Kontrol menyala. Colokan uji
(sambung terminal berikut ini satu dengan yang
lain): 18 - 27 - 32; 19 - 29 - 33; 42 - 53 - 54

13
0B

A
09

7.
12

FC 302

FC 301

FC 301 &
FC 302

1312 18 37322719 29 33 20

5039 42 5453 55

191812 13 203327 32

Ilustrasi 6.13 Sambungan Uji Kartu Kontrol

Pilih [2] inisialisasi untuk me-reset semua nilai
parameter ke pengaturan default, kecuali untuk
15-03 Penyalaan,  15-04 Kelebihan Suhu,  dan
15-05 Keleb. Tegangan.  Konverter frekuensi reset
selama power up berikutnya.
Parameter 14-22 Modus Operasi juga akan
kembali ke pengaturan standar operasi Normal
[0].

[0] Operasi
normal

[1] Uji kartu
kontrol

[2] Inisialisasi

[3] Mode Boot
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14-50  Filter RFI

Option: Fungsi:

CATATAN!
Parameter ini hanya tersedia untuk FC 302.
Tidak relavan untuk FC 301 karena
perbedaan rancangan dan kabel motor lebih
pendek.

[0] Padam Pilih [0] Tidak Aktif apabila konverter frekuensi
dialirkan oleh sumber listrik terisolir (sumber listrik
IT).
Apabila filter digunakan, pilih [0] Tidak Aktif selama
mengisi untuk mencegah a tinggi arus kebocoran
membuat yang saklar RCD.
Pada mode ini, kapasitor RFI internal antara sasis dan
Sirkuit Filter RFI Sumber Listrik akan diputus untuk
mengurangi arus kapasitas pembumian.

[1] Nyala Pilih [1] Aktif untuk memastikan agar konverter
frekuensi memenuhi standar EMC.

  

13
0B

B9
08

.1
0 

Ilustrasi 6.14 Diagram Filter RFI

15-43  Versi Perangkat Lunak

Range: Fungsi:
0 *   [0 - 0 ] Melihat versi SW gabungan (atau ‘versi paket’) yang

terdiri atas SW daya dan SW kontrol.
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6.2 Cara memprogram Filter Aktif

Pengaturan pabrik untuk filter bagian dari Low Harmonic Drive terpilih untuk operasi yang optimal dengan minimum dari
program tambahan. Semua nilai-CT, serta frekuensi, tingkat tegangan dan nilai lain yang terhubung langsung ke konverter
frekuensi secara pra-konfigurasi ditetapkan.

Tidak mengubah parameter lain yang mempengaruhi operasi filter. Namun, pemilihan baca-keluar dan informasi ditampilkan
pada baris status LCP dapat disesuakan.

Untuk mengatur filter, 2 langkah diperlukan:
1. Ubah tegangan nominal pada 300-10 Tegangan Nominal Filter Aktif

2. Pastikan filter berada pada mode auto (tekan [Auto Aktif])

Tinjauan umum dari grup parameter untuk filter bagian

Grup Judul Fungsi

0-** Operasi/Tampilan Parameter terkait dengan fungsi dasar filter, fungsi dari tombol LCP, dan
konfigurasi dari tampilan LCP.

5-** Digital In/Out Kelompok parameter untuk mengkonfigurasi input dan output digital.

8-** Komunikasi dan Opsi Kelompok parameter untuk mengkonfigurasi komunikasi dan opsi.

14-** Fungsi Khusus Kelompok Parameter untuk mengkonfigurasi fungsi khusus.

15-** Informasi Unit Kelompok parameter berisi informasi filter aktif seperti data operasi, serta
konfigurasi versi perangkat keras dan versi perangkat lunak.

16-** Bacaan data Kelompok parameter untuk pembacaan data, misal, referensi aktual, tegangan,
kontrol, alarm, peringatan, dan kata status.

300-** Pengaturan AF Kelompok parameter untuk pengaturan Filter Aktif. Bagian dari par. 300-10,
Tegangan Nominal Filter Aktif, tidak direkomendasi untuk mengubah pengaturan
dari kelompok parameter ini

301-** Pembacaan AF Grup parameter untuk pembacaan filter.

Tabel 6.9 Grup parameter

Daftar semua Parameter dapat diakses dari Filter LCP dapat ditemukan pada bagian Opsi Parameter - Filter. Yang lebih
keterangan terinci tentang parameter filter aktif dapat dijumpai di bab 6.4 Daftar Parameter - Filter Aktif .

6.2.1 Penggunaan Low Harmonic Drive di Mode NPN

Pengaturan standar untuk parameter 5-00 Mode I/O Digital adalah mode PNP. Apabila mode NPN diinginkan, penting untuk
mengubah kabel di bagian dari filter Low Harmonic Drive. Sebelum mengubah pengaturan pada parameter 5-00 Mode I/O
Digital ke modus NPN, kabel tersambung ke 24 V (kontrol terminal 12 atau 13) harus diubah ke terminal 20 (arde).

6.3 Daftar Parameter - Konverter Frekuensi

Mengubah sewaktu operasi
True berarti bahwa parameter dapat diubah sewaktu konverter frekuensi sedang bekerja, dan false berarti bahwa konverter
frekuensi harus dihentikan sebelum membuat perubahan. 

4 pengaturan
‘Semua pengaturan’: parameter dapat disetel sendiri-sendiri di tiap-tiap pengaturan yang jumlahnya 4, misalnya satu
parameter dapat mempunyai empat nilai data perbedaan.
’1 pengaturan’: nilai data sama di dalam semua pengaturan.
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Indeks konversi
Nomor ini mengacu ke angka konversi yang digunakan
ketika mencatat atau membaca ke dan dari konverter
frekuensi.

Indeks konversi Faktor konversi

100 1

67 1/60

6 1000000

5 100000

4 10000

3 1000

2 100

1 10

0 1

-1 0.1

-2 0.01

-3 0.001

-4 0.0001

-5 0.00001

-6 0.000001

Tabel 6.10 Indeks Konversi

Jenis
data

Keterangan Jenis

2 Bilangan bulat 8 Int8

3 Bilangan bulat 16 Int16

4 Bilangan bulat 32 Int32

5 Tak bertanda 8 Uint8

6 Tak bertanda 16 Uint16

7 Tak bertanda 32 Uint32

9 Untaian Terlihat VisStr

33 Nilai normalisasi 2 byte N2

35 Urutan bit dari 16 variabel boolean V2

54 Perbedaan waktu tanpa tanggal TimD

Tabel 6.11 Jenis Data

Lihat Panduan Perancangan konverter frekuensi untuk
informasi selengkapnya mengenai jenis data 33, 35 dan 54.

6.3.1 Pemilihan Parameter

Parameter untuk konverter frekuensi dibagi ke dalam
beberaoa kelompok parameter untuk memudahkan
pemilihan parameter yang benar, demi mengoptimalkan
operasional konverter frekuensi.

0-** Parameter Operasi dan Tampilan untuk pengaturan
dasar konverter frekuensi

1-** Parameter Beban dan Motor, meliputi semua
parameter yang terkait beban dan motor

2-** Parameter Rem

3-** Parameter referensi dan ramp, meliputi fungsi DigiPot

4-** Peringatan/Batas; pengaturan parameter batas dan
peringatan

5-** Input dan output digital, meliputi kontrol relai

6-** Input dan output analog

7-** Pengontrol, pengaturan parameter untuk kontrol
kecepatan dan proses

8-** Parameter komunikasi dan opsi, pengaturan FC RS-485
dan parameter port USB FC

9-** Parameter Profibus

10-** Parameter DeviceNet dan CAN Fieldbus

12-** Parameter Ethernet

13-** Parameter Kontrol Logik yang Cerdas

14-** Parameter Fungsi Khusus

15-** Parameter informasi drive

16-** Parameter Pembacaan data

17-** Parameter opsi Encoder

18-** Pembacaan Data 2

30-** Fitur Khusus

32-** Parameter dasar MCO 305

33-** Parameter lanjutan MCO 305

34-** Parameter pembacaan data MCO

35-** Pilihan Input Sensor

Pemrograman Petunjuk Pengoperasian

MG37A29B Danfoss A/S © Rev. 2014-02-07 Semua hak dilindungi undang-undang. 77

6 6



6.3.2 0-** Operasi/Tampilan

Par.
No. #

Keterangan parameter Nilai standar 4-pengaturan Mengubah
sewaktu
operasi

Indeks
Konversi

Jenis

0-0* Pengaturan Dasar
0-01 Bahasa [0] Inggris 1 set-up TRUE - Uint8
0-02 Unit Kecepatan Motor [0] RPM 2 set-ups FALSE - Uint8
0-03 Pengaturan Wilayah [0] Internasional 2 set-ups FALSE - Uint8
0-04 Keterangan P'operasian saat penyala [1] Stop paksa, ref=old All set-ups TRUE - Uint8
0-09 Performance Monitor 0 % All set-ups TRUE -1 Uint16
0-1* Operasi Pengaturan
0-10 Pengaturan aktif [1] Pengaturan 1 1 set-up TRUE - Uint8
0-11 Edit pengaturan [1] Pengaturan 1 All set-ups TRUE - Uint8
0-12 Pengaturan ini Berhubungan ke [0] Tidak terhubung All set-ups FALSE - Uint8
0-13 Pembacaan: Pengaturan terhubung 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
0-14 Pembacaan: Edit Pengaturan / Saluran 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
0-15 Readout: actual setup 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint8
0-2* Tampilan LCP
0-20 Tampilan Baris 1,1 Kecil 1617 All set-ups TRUE - Uint16
0-21 Tampilan Baris 1,2 Kecil 1614 All set-ups TRUE - Uint16
0-22 Tampilan Baris 1,3 Kecil 1610 All set-ups TRUE - Uint16
0-23 Tampilan Baris 2 Besar 1613 All set-ups TRUE - Uint16
0-24 Tampilan Baris 3 Besar 1602 All set-ups TRUE - Uint16
0-25 Menu Pribadiku ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 Uint16
0-3* Pbaca. Cust. LCP
0-30 Unit utk Pbacaan yg Ditentu. P'guna [0] Tdk ada All set-ups TRUE - Uint8
0-31 Nilai Min. P'bacaan Ditent. Sendiri 0 CustomReadoutUnit All set-ups TRUE -2 Int32
0-32 Nilai Maks. dari Pembacaan Sendiri 100 CustomReadoutUnit All set-ups TRUE -2 Int32
0-37 Teks Tampilan 1 0 N/A 1 set-up TRUE 0 VisStr[25]
0-38 Teks Tampilan 2 0 N/A 1 set-up TRUE 0 VisStr[25]
0-39 Teks Tampilan 3 0 N/A 1 set-up TRUE 0 VisStr[25]
0-4* Tombol LCP
0-40 [Manual] tombol pd LCP ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
0-41 [Off] tombol pd LCP ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
0-42 (Nyala Otomatis) Tombol pada LCP ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
0-43 [Reset] tombol pd LCP ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
0-44 Tombol [Off/Reset] pada LCP ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
0-45 Kunci [Bypass Drive] pada LCP ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
0-5* Copy/simpan
0-50 Copy LCP [0] Tdk copy All set-ups FALSE - Uint8
0-51 Copy Pengaturan [0] Tdk ada copy All set-ups FALSE - Uint8
0-6* Kata Sandi
0-60 Kt. sandi Menu Utama 100 N/A 1 set-up TRUE 0 Int16
0-61 Akses ke Menu Utama tanpa kt. Sandi [0] Akses penuh 1 set-up TRUE - Uint8
0-65 Kt. Sandi Menu Cepat 200 N/A 1 set-up TRUE 0 Int16
0-66 Akses ke Menu Cepat tanpa kt. Sandi [0] Akses penuh 1 set-up TRUE - Uint8
0-67 Akses Kata Sandi Bus 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
0-68 Safety Parameters Password 300 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint16

0-69
Password Protection of Safety
Parameters [0] Nonaktif 1 set-up TRUE - Uint8
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6.3.3 1-** Beban dan Motor

Par.
No. #

Keterangan parameter Nilai standar 4-
pengaturan

FC 302 saja Mengubah
sewaktu
operasi

Indeks
Konversi

Jenis

1-0* Pengaturan Umum
1-00 Mode Konfigurasi ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
1-01 Dasar kontrol Motor ExpressionLimit All set-ups FALSE - Uint8
1-02 Sumber Umpan Balik Motor Fluks [1] Encoder 24V All set-ups x FALSE - Uint8
1-03 Karakteristik Torsi [0] Torsi Konstan All set-ups TRUE - Uint8
1-04 Modus kelebihan beban [0] Torsi tinggi All set-ups FALSE - Uint8
1-05 Konfigurasi Mode Lokal [2] Sbg. mode par 1-00 All set-ups TRUE - Uint8
1-06 Searah Jarum Jam [0] Normal All set-ups FALSE - Uint8
1-07 Motor Angle Offset Adjust [0] Manual All set-ups x FALSE - Uint8
1-1* Pemilihan Motor
1-10 Konstruksi Motor [0] Asinkron All set-ups FALSE - Uint8
1-11 Motor Model ExpressionLimit All set-ups x FALSE - Uint8
1-14 Damping Gain 140 % All set-ups TRUE 0 Int16
1-15 Low Speed Filter Time Const. ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint16
1-16 High Speed Filter Time Const. ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint16
1-17 Voltage filter time const. ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Uint16
1-18 Min. Current at No Load 0 % All set-ups TRUE 0 Uint16
1-2* Data Motor
1-20 Daya Motor [kW] ExpressionLimit All set-ups FALSE 1 Uint32
1-21 Daya motor [HP] ExpressionLimit All set-ups FALSE -2 Uint32
1-22 Tegangan Motor ExpressionLimit All set-ups FALSE 0 Uint16
1-23 Frekuensi Motor ExpressionLimit All set-ups FALSE 0 Uint16
1-24 Arus Motor ExpressionLimit All set-ups FALSE -2 Uint32
1-25 Kecepatan Nominal Motor ExpressionLimit All set-ups FALSE 67 Uint16
1-26 Torsi Terukur Kontrol Motor ExpressionLimit All set-ups FALSE -1 Uint32
1-29 Penyesuaian Motor Otomatis (AMA) [0] Padam All set-ups FALSE - Uint8
1-3* L'jutan Data Moto
1-30 Resistansi Stator (Rs) ExpressionLimit All set-ups FALSE -4 Uint32
1-31 Resistansi Rotor (Rr) ExpressionLimit All set-ups FALSE -4 Uint32
1-33 Reaktansi Kebocoran Stator (X1) ExpressionLimit All set-ups FALSE -4 Uint32
1-34 Reaktansi Kebocoran Rotor (X2) ExpressionLimit All set-ups FALSE -4 Uint32
1-35 Reaktansi Utama (Xh) ExpressionLimit All set-ups FALSE -4 Uint32
1-36 Resistansi Kerugian Besi (Rfe) ExpressionLimit All set-ups FALSE -3 Uint32
1-37 Induktansi sumbu-d (Ld) ExpressionLimit All set-ups x FALSE -4 Int32
1-38 q-axis Inductance (Lq) ExpressionLimit All set-ups x FALSE -6 Int32
1-39 Kutub Motor ExpressionLimit All set-ups FALSE 0 Uint8
1-40 EMF Balik pada 1000 RPM ExpressionLimit All set-ups x FALSE 0 Uint16
1-41 Offset Sudut Motor 0 N/A All set-ups FALSE 0 Int16
1-44 d-axis Inductance Sat. (LdSat) ExpressionLimit All set-ups x FALSE -4 Int32
1-45 q-axis Inductance Sat. (LqSat) ExpressionLimit All set-ups x FALSE -4 Int32
1-46 Position Detection Gain 100 % All set-ups TRUE 0 Uint16
1-47 Torque Calibration ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
1-48 Inductance Sat. Point 35 % All set-ups x TRUE 0 Int16
1-5* T. T'gant. beban
1-50 Magnetisasi motor pada Kecepatan Nol 100 % All set-ups TRUE 0 Uint16
1-51 Mgnet. Norm. Kec. Min. [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
1-52 Magnet. Norm. Kec. Min. [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
1-53 Frekuensi Geser Model ExpressionLimit All set-ups x FALSE -1 Uint16
1-54 Voltage reduction in fieldweakening 0 V All set-ups FALSE 0 Uint8
1-55 Karakteristik U/f - U ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
1-56 Karakteristik U/f - F ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
1-58 Flystart Test Pulses Current ExpressionLimit All set-ups FALSE 0 Uint16
1-59 Flystart Test Pulses Frequency ExpressionLimit All set-ups FALSE 0 Uint16
1-6* T'gant Bbn P'atur
1-60 Kompensasi Beban Kecepatan Rendah 100 % All set-ups TRUE 0 Int16
1-61 Kompensasi Beban Kecepatan Tinggi 100 % All set-ups TRUE 0 Int16
1-62 Kompensasi Slip ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Int16
1-63 Tetapan Waktu Kompensasi Slip ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint16
1-64 Peredaman Resonansi 100 % All set-ups TRUE 0 Uint16
1-65 Tetapan Waktu peredaman resonansi 5 ms All set-ups TRUE -3 Uint8
1-66 Arus min. pada Kecepatan Rendah ExpressionLimit All set-ups x TRUE 0 Uint32
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Par.
No. #

Keterangan parameter Nilai standar 4-
pengaturan

FC 302 saja Mengubah
sewaktu
operasi

Indeks
Konversi

Jenis

1-67 Jenis Beban [0] Beban pasif All set-ups x TRUE - Uint8
1-68 Inersia Minimum ExpressionLimit All set-ups x FALSE -4 Uint32
1-69 Inersia Maksimum ExpressionLimit All set-ups x FALSE -4 Uint32
1-7* Penyesuaian Start
1-70 PM Start Mode [0] Rotor Detection All set-ups TRUE - Uint8
1-71 Penundaan start 0 s All set-ups TRUE -1 Uint8
1-72 Fungsi start [2] Coast/wkt tunda All set-ups TRUE - Uint8
1-73 Flying Start ExpressionLimit All set-ups FALSE - Uint8
1-74 Kecepatan start [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
1-75 Kecepatan Start [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
1-76 Arus Start 0 A All set-ups TRUE -2 Uint32
1-8* Stop penyesuaian
1-80 Fungsi saat Stop [0] Coast All set-ups TRUE - Uint8
1-81 Fungsi dari kcptn. min. pd stop [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
1-82 Kec. Min utk Fungsi B'henti [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
1-83 Fungsi Berhenti Tepat [0] Henti tanjakan tepat All set-ups FALSE - Uint8
1-84 Nilai Penghitung Berhenti Tepat 100000 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
1-85 Pnunda. Kompen. Kecep. Stop Presisi 10 ms All set-ups TRUE -3 Uint8
1-9* Suhu Motor
1-90 Proteksi pd termal motor ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
1-91 Kipas Eksternal Motor ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint16
1-93 Sumber Termistor [0] Tidak ada All set-ups TRUE - Uint8
1-94 ATEX ETR cur.lim. speed reduction 0 % 2 set-ups x TRUE -1 Uint16
1-95 Jenis Sensor KTY [0] KTY Sensor 1 All set-ups x TRUE - Uint8
1-96 Sumber Termistor KTY [0] Tidak ada All set-ups x TRUE - Uint8
1-97 Tingkat Ambang KTY 80 °C 1 set-up x TRUE 100 Int16
1-98 ATEX ETR interpol. points freq. ExpressionLimit 1 set-up x TRUE -1 Uint16
1-99 ATEX ETR interpol points current ExpressionLimit 2 set-ups x TRUE 0 Uint16
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6.3.4 2-** Brake

Par.
No. #

Keterangan parameter Nilai standar 4-pengaturan Mengubah
sewaktu
operasi

Indeks
Konversi

Jenis

2-0* Brake DC
2-00 Arus Penahan DC 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
2-01 Arus Brake DC 50 % All set-ups TRUE 0 Uint16
2-02 Waktu Pengereman DC 10 s All set-ups TRUE -1 Uint16
2-03 Kecepatan Penyelaan Rem DC [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
2-04 Kecepatan Penyelaan Rem DC [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
2-05 Referensi Maksimum MaxReference (P303) All set-ups TRUE -3 Int32
2-06 Parking Current 50 % All set-ups TRUE 0 Uint16
2-07 Parking Time 3 s All set-ups TRUE -1 Uint16
2-1* Fungsi Energi Brake
2-10 Fungsi Brake ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
2-11 Tahanan Brake ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint16
2-12 Batas Daya Brake (kW) ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint32
2-13 Pemantauan Daya Brake [0] Padam All set-ups TRUE - Uint8
2-15 Cek Brake [0] Padam All set-ups TRUE - Uint8
2-16 Arus Maks. rem AC 100 % All set-ups TRUE -1 Uint32
2-17 Pengontrol tegangan berlebih [0] Nonaktif All set-ups TRUE - Uint8
2-18 Periksa Kondisi Rem [0] Saat Power Up All set-ups TRUE - Uint8
2-19 Over-voltage Gain 100 % All set-ups TRUE 0 Uint16
2-2* Brake mekanis
2-20 Arus pelepas Brake ImaxVLT (P1637) All set-ups TRUE -2 Uint32
2-21 Aktifkan Kecepatan Brake/Rem [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
2-22 Mengaktifkan Kecepatan Brake [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
2-23 Aktifkan Penundaan Brake/Rem 0 s All set-ups TRUE -1 Uint8
2-24 Stop delay 0 s All set-ups TRUE -1 Uint8
2-25 Waktu Pelepasan Rem 0.20 s All set-ups TRUE -2 Uint16
2-26 Ref. Torsi 0 % All set-ups TRUE -2 Int16
2-27 Waktu Ramp Torsi 0.2 s All set-ups TRUE -1 Uint8
2-28 Faktor Boost Perolehan 1 N/A All set-ups TRUE -2 Uint16
2-29 Torque Ramp Down Time 0 s All set-ups TRUE -1 Uint8
2-3* Adv. Mech Brake
2-30 Position P Start Proportional Gain 0.0000 N/A All set-ups TRUE -4 Uint32
2-31 Speed PID Start Proportional Gain 0.0150 N/A All set-ups TRUE -4 Uint32
2-32 Speed PID Start Integral Time 200.0 ms All set-ups TRUE -4 Uint32
2-33 Speed PID Start Lowpass Filter Time 10.0 ms All set-ups TRUE -4 Uint16
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6.3.5 3-** Referensi / Ramp

Par.
No. #

Keterangan parameter Nilai standar 4-pengaturan Mengubah
sewaktu
operasi

Indeks
Konversi

Jenis

3-0* Batas Referensi
3-00 Cakupan Referensi ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
3-01 Unit Referensi/Umpan Balik ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
3-02 Referensi Minimum ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Int32
3-03 Referensi Maksimum ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Int32
3-04 Fungsi Referensi [0] Jumlah All set-ups TRUE - Uint8
3-1* Referensi
3-10 Referensi preset 0 % All set-ups TRUE -2 Int16
3-11 Kecepatan Jog [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
3-12 Nilai Pengejaran/Perlambatan 0 % All set-ups TRUE -2 Int16
3-13 Situs Referensi [0] T'hubung ke Manual All set-ups TRUE - Uint8
3-14 Referensi relatif preset 0 % All set-ups TRUE -2 Int32
3-15 Sumber Referensi 1 ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
3-16 Sumber Referensi 2 ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
3-17 Sumber Referensi 3 ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
3-18 Sumber Referensi Pen-skala-an Relatif [0] Tidak ada fungsi All set-ups TRUE - Uint8
3-19 Kecepatan Jog [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
3-4* Ramp 1
3-40 Jenis Ramp 1 [0] Linear All set-ups TRUE - Uint8
3-41 Waktu tanjakan Ramp 1 ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-42 Waktu Turunan Ramp 1 ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-45 Tnj.1 Rasio tnj-S pd Awal Naik Perc. 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-46 Tnj.1 Rasio tnj-S pd Akh. Naik Perc. 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-47 Tnj.1 Rasio tnj-S pd Awal Turun Perc. 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-48 Tnj.1 Rasio tnj-S pd Akh. Turun Perc. 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-5* Ramp 2
3-50 Jenis Ramp 2 [0] Linear All set-ups TRUE - Uint8
3-51 Waktu tanjakan Ramp 2 ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-52 Waktu Turunan Ramp 2 ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-55 Tnj.2 Rasio tnj-S pd Awal Naik Perc. 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-56 Tnj.2 Rasio tnj-S pd Akh. Naik Perc. 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-57 Tnj.2 Rasio tnj-S pd Awal Turun Perc. 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-58 Tnj.2 Rasio tnj-S pd Akh. Turun Perc. 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-6* Ramp 3
3-60 Jenis Ramp 3 [0] Linear All set-ups TRUE - Uint8
3-61 Waktu tanjakan Ramp 3 ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-62 Waktu Turunan Ramp 3 ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-65 Tnj.3 Rasio tnj-S pd Awal Naik Perc. 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-66 Tnj.3 Rasio tnj-S pd Akh. Naik Perc. 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-67 Tnj.3 Rasio tnj-S pd Awal Turun Perc. 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-68 Tnj.3 Rasio tnj-S pd Akh. Turun Perc. 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-7* Ramp 4
3-70 Jenis Ramp 4 [0] Linear All set-ups TRUE - Uint8
3-71 Waktu tanjakan Ramp 4 ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-72 Waktu Turunan Ramp 4 ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-75 Tnj.4 Rasio tnj-S pd Awal Naik Perc. 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-76 Tnj.4 Rasio tnj-S pd Akh. Naik Perc. 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-77 Tnj.4 Rasio tnj-S pd Awal Turun Perc. 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-78 Tnj.4 Rasio tnj-S pd Akh. Turun Perc. 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-8* Ramp lain
3-80 Waktu Ramp Jog ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-81 Waktu Ramp Stop Cepat ExpressionLimit 2 set-ups TRUE -2 Uint32
3-82 Jenis Ramp Stop Cepat [0] Linear All set-ups TRUE - Uint8
3-83 Rasio ramp-S Stop cepat. Start 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-84 Rasio ramp-S Stop cepat. Akhir 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
3-9* Pot.meter Digital
3-90 Ukuran step 0.10 % All set-ups TRUE -2 Uint16
3-91 Ramp Time 1 s All set-ups TRUE -2 Uint32
3-92 Pemulihan Daya [0] Padam All set-ups TRUE - Uint8
3-93 Batas Maksimum 100 % All set-ups TRUE 0 Int16
3-94 Batas Minimum -100 % All set-ups TRUE 0 Int16
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Par.
No. #

Keterangan parameter Nilai standar 4-pengaturan Mengubah
sewaktu
operasi

Indeks
Konversi

Jenis

3-95 Penundaan Tanjakan ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 TimD
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6.3.6 4-** Batas / Peringatan

Par.
No. #

Keterangan parameter Nilai standar 4-pengaturan Mengubah
sewaktu
operasi

Indeks
Konversi

Jenis

4-1* Batas Motor
4-10 Arah Kecepatan Motor ExpressionLimit All set-ups FALSE - Uint8
4-11 Batasan Rendah Kecepatan Motor [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
4-12 Batasan Rendah Kecepatan Motor [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
4-13 Batasan Tinggi Kecepatan Motor [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
4-14 Batasan Tinggi Kecepatan Motor [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
4-16 Mode Motor Batasan Torsi ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
4-17 Mode generator Batasan Torsi 100 % All set-ups TRUE -1 Uint16
4-18 Batas Arus ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint32
4-19 Frekuensi Output Maks. ExpressionLimit All set-ups FALSE -1 Uint16
4-2* Faktor Batas
4-20 Sumber Faktor Batas Torsi [0] Tidak berfungsi All set-ups TRUE - Uint8
4-21 Sumber Faktor Batas Kecepatan [0] Tidak berfungsi All set-ups TRUE - Uint8
4-3* Mon. Kcptn motor
4-30 Fungsi Rugi Umpan-balik Motor [2] Trip All set-ups TRUE - Uint8
4-31 Kesalahan Kecepatan Umpan-balik Motor 300 RPM All set-ups TRUE 67 Uint16
4-32 Timeout Rugi Umpan-balik Motor 0.05 s All set-ups TRUE -2 Uint16
4-34 Fungsi salah lacak ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
4-35 Salah Pelacak 10 RPM All set-ups TRUE 67 Uint16
4-36 Waktu Salah Lacak habis 1 s All set-ups TRUE -2 Uint16
4-37 Ramp Salah lacak 100 RPM All set-ups TRUE 67 Uint16
4-38 Waktu Ramp Salah Lacak Habis 1 s All set-ups TRUE -2 Uint16
4-39 Kesalahan Lacak Stlh Wk Ramp habis 5 s All set-ups TRUE -2 Uint16
4-5* Sesuai Peringatan
4-50 Arus Peringatan Lemah 0 A All set-ups TRUE -2 Uint32
4-51 Arus Peringatan Tinggi ImaxVLT (P1637) All set-ups TRUE -2 Uint32
4-52 Kecepatan Peringatan Rendah 0 RPM All set-ups TRUE 67 Uint16
4-53 Kecepatan Peringatan Tinggi ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
4-54 Peringatan Referensi Rendah -999999.999 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
4-55 Peringatan Referensi Tinggi 999999.999 N/A All set-ups TRUE -3 Int32

4-56 Peringatan Umpan Balik Rendah
-999999.999 ReferenceFeed-

backUnit All set-ups TRUE -3 Int32

4-57 Peringatan Umpan Balik Tinggi
999999.999 ReferenceFeed-

backUnit All set-ups TRUE -3 Int32
4-58 Fungsi Fasa Motor Hilang ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
4-6* Kecepatan pintas
4-60 Kecepatan Pintas Dari [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
4-61 Kecepatan Pintas Dari [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
4-62 Kecepatan Pintas ke [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
4-63 Kecepatan Pintas Ke [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
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6.3.7 5-** Digital In/Out

Par.
No. #

Keterangan parameter Nilai standar 4-
pengaturan

FC 302 saja Mengubah
sewaktu
operasi

Indeks
Konversi

Jenis

5-0* Mode I/O digital
5-00 Mode I/O Digital [0] PNP All set-ups FALSE - Uint8
5-01 Mode Terminal 27 [0] Input All set-ups TRUE - Uint8
5-02 Terminal 29 Mode [0] Input All set-ups x TRUE - Uint8
5-1* Digital Input
5-10 Terminal 18 Input Digital ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-11 Terminal 19 Input Digital ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-12 Terminal 27 Input Digital ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-13 Terminal 29 Input Digital ExpressionLimit All set-ups x TRUE - Uint8
5-14 Terminal 32 Input Digital ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-15 Terminal 33 Input Digital ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-16 Input Digital Terminal X30/2 ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-17 Input Digital Terminal X30/3 ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-18 Input Digital Terminal X30/4 ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-19 Terminal 37 Berhenti Aman ExpressionLimit 1 set-up TRUE - Uint8
5-20 Terminal x46/1 Masukan Digital [0] Tidak ada operasi All set-ups TRUE - Uint8
5-21 Terminal x46/3 Masukan Digital [0] Tidak ada operasi All set-ups TRUE - Uint8
5-22 Terminal x46/5 Masukan Digital [0] Tidak ada operasi All set-ups TRUE - Uint8
5-23 Terminal x46/7 Masukan Digital [0] Tidak ada operasi All set-ups TRUE - Uint8
5-24 Terminal x46/9 Masukan Digital [0] Tidak ada operasi All set-ups TRUE - Uint8
5-25 Terminal x46/11 Masukan Digital [0] Tidak ada operasi All set-ups TRUE - Uint8
5-26 Terminal x46/13 Masukan Digital [0] Tidak ada operasi All set-ups TRUE - Uint8
5-3* Digital Output
5-30 Terminal 27 digital output ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-31 Terminal 29 Digital output ExpressionLimit All set-ups x TRUE - Uint8
5-32 Term X30/6 Digi Out (MCB 101) ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-33 Term X30/7 Digi Out (MCB 101) ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-4* Relai
5-40 Relai Fungsi ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-41 Penundaan On (Hidup), Relai 0.01 s All set-ups TRUE -2 Uint16
5-42 Penundaan Off (mati), Relai 0.01 s All set-ups TRUE -2 Uint16
5-5* Input Pulsa
5-50 Term. 29 Frekuensi Rendah 100 Hz All set-ups x TRUE 0 Uint32
5-51 Term. 29 Frekuensi Tinggi 100 Hz All set-ups x TRUE 0 Uint32
5-52 Term. 29 Ref Rendah/Nilai Ump-balik 0 ReferenceFeedbackUnit All set-ups x TRUE -3 Int32
5-53 Term. 29 Ref Tinggi/Nilai Ump-balik ExpressionLimit All set-ups x TRUE -3 Int32
5-54 Tetapan Waktu Filter Pulsa #29 100 ms All set-ups x FALSE -3 Uint16
5-55 Term. 33 Frekuensi Rendah 100 Hz All set-ups TRUE 0 Uint32
5-56 Term. 33 Frekuensi Tinggi 100 Hz All set-ups TRUE 0 Uint32
5-57 Term. 33 Ref Rendah/Nilai Ump-balik 0 ReferenceFeedbackUnit All set-ups TRUE -3 Int32
5-58 Term. 33 Ref Tinggi/Nilai Ump-balik ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Int32
5-59 Tetapan Waktu Filter Pulsa #33 100 ms All set-ups FALSE -3 Uint16
5-6* Output Pulsa
5-60 Variabel Output Pulsa Terminal 27 ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-62 Frek. Maks. Keluaran Pulsa #27 ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint32
5-63 Variabel Output Pulsa Terminal 29 ExpressionLimit All set-ups x TRUE - Uint8
5-65 Frek. Maks. Keluaran Pulsa #29 ExpressionLimit All set-ups x TRUE 0 Uint32
5-66 Var. Output Pulsa Di Term. X30/6 ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-68 Frek. Maks. Keluaran Pulsa #X30/6 ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint32
5-7* Input Encoder 24V
5-70 Pulsa Term 32/33 per Putaran 1024 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
5-71 Term 32/33 Arah encoder [0] Searah jarum jam All set-ups FALSE - Uint8
5-8* I/O Options
5-80 AHF Cap Reconnect Delay 25 s 2 set-ups x TRUE 0 Uint16
5-9* Bus Terkontrol
5-90 Kontrol Bus Relai & Digital 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
5-93 Kontrol Bus Pulsa Keluar #27 0 % All set-ups TRUE -2 N2
5-94 Pra-Setel Timeout Pulsa Keluar #27 0 % 1 set-up TRUE -2 Uint16
5-95 Kontrol Bus Pulsa Keluar #29 0 % All set-ups x TRUE -2 N2
5-96 Pra-Setel Timeout Pulsa Keluar #29 0 % 1 set-up x TRUE -2 Uint16
5-97 Output Pulsa #X30/6 Kontrol Bus 0 % All set-ups TRUE -2 N2
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Par.
No. #

Keterangan parameter Nilai standar 4-
pengaturan

FC 302 saja Mengubah
sewaktu
operasi

Indeks
Konversi

Jenis

5-98 Output Pulsa #X30/6 Preset Timeout 0 % 1 set-up TRUE -2 Uint16
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6.3.8 6-** Analog In/Out

Par.
No. #

Keterangan parameter Nilai standar 4-pengaturan Mengubah
sewaktu
operasi

Indeks
Konversi

Jenis

6-0* Mode I/O Analog
6-00 Waktu Istirahat Arus/Teg. t'lalu rdh 10 s All set-ups TRUE 0 Uint8
6-01 Fungsi Istirahat arus/teg. t'lalu rdh [0] Padam All set-ups TRUE - Uint8
6-1* Input Analog 1
6-10 Terminal 53 Tegangan Rendah 0.07 V All set-ups TRUE -2 Int16
6-11 Terminal 53 Tegangan Tinggi 10 V All set-ups TRUE -2 Int16
6-12 Terminal 53 Arus Rendah 0.14 mA All set-ups TRUE -5 Int16
6-13 Terminal 54 Arus Tinggi 20 mA All set-ups TRUE -5 Int16
6-14 Terminal 53 Ref Rdh/Nilai Ump-Balik 0 ReferenceFeedbackUnit All set-ups TRUE -3 Int32
6-15 Terminal 53 Ref Tinggi/Nilai Ump-Balik ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Int32
6-16 Tetapan Waktu Filter Terminal 53 0.001 s All set-ups TRUE -3 Uint16
6-2* Input Analog 2
6-20 Terminal 54 Tegangan Rendah 0.07 V All set-ups TRUE -2 Int16
6-21 Terminal 54 Tegangan Tinggi 10 V All set-ups TRUE -2 Int16
6-22 Terminal 54 Arus Rendah 0.14 mA All set-ups TRUE -5 Int16
6-23 Terminal 54 Arus Tinggi 20 mA All set-ups TRUE -5 Int16
6-24 Terminal 54 Ref Rdh/Nilai Ump-Balik 0 ReferenceFeedbackUnit All set-ups TRUE -3 Int32
6-25 Terminal 54 Ref Tinggi/Nilai Ump-Balik ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Int32
6-26 Terminal 54 Tetapan Waktu Filter 0.001 s All set-ups TRUE -3 Uint16
6-3* Input Analog 3
6-30 Terminal X30/11 Tegangan Rendah 0.07 V All set-ups TRUE -2 Int16
6-31 Terminal X30/11 Tegangan Tinggi 10 V All set-ups TRUE -2 Int16
6-34 Term. X30/11 Nil.Ref/Ump.Blk. Rd. 0 ReferenceFeedbackUnit All set-ups TRUE -3 Int32
6-35 Term. X30/11 Nil.Ref/Ump.Blk. Tg. ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Int32
6-36 Tetapan Waktu Filter Terminal X30/11 0.001 s All set-ups TRUE -3 Uint16
6-4* Input Analog 4
6-40 Terminal X30/12 Tegangan Rendah 0.07 V All set-ups TRUE -2 Int16
6-41 Terminal X30/12 Tegangan Tinggi 10 V All set-ups TRUE -2 Int16
6-44 Term. X30/12 Nil.Ref/Ump.Blk. Rd. 0 ReferenceFeedbackUnit All set-ups TRUE -3 Int32
6-45 Term. X30/12 Nil.Ref/Ump.Blk. Tg. ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Int32
6-46 Tetapan Waktu Filter Terminal X30/12 0.001 s All set-ups TRUE -3 Uint16
6-5* Output Analog 1
6-50 Terminal 42 Output ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
6-51 Terminal 42 Skala Output Min. 0 % All set-ups TRUE -2 Int16
6-52 Terminal 42 Skala Output Maks. 100 % All set-ups TRUE -2 Int16
6-53 Kontrol Bus Keluaran Terminal 42 0 % All set-ups TRUE -2 N2
6-54 Pra-Setel Time-Out Kluaran Term. 42 0 % 1 set-up TRUE -2 Uint16
6-55 Terminal 42 Keluaran Filter [0] Mati 1 set-up TRUE - Uint8
6-6* Keluaran Analog 2
6-60 Keluaran Terminal X30/8 ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
6-61 Skala Min. Terminal X30/8 0 % All set-ups TRUE -2 Int16
6-62 Skala Maks. Terminal X30/8 100 % All set-ups TRUE -2 Int16
6-63 Terminal x30/8 Kontrol Bus 0 % All set-ups TRUE -2 N2
6-64 Terminal x30/8 Preset Timeout 0 % 1 set-up TRUE -2 Uint16
6-7* Analog output 3
6-70 Terminal x45/1 Keluaran ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
6-71 Terminal x45/1 Min. Skala 0 % All set-ups TRUE -2 Int16
6-72 Terminal x45/1 Maks. Skala 100 % All set-ups TRUE -2 Int16
6-73 Terminal x45/1 Kontrol Bus 0 % All set-ups TRUE -2 N2
6-74 T'm x45/1 P'set Timeout Keluar 0 % 1 set-up TRUE -2 Uint16
6-8* Keluaran Analog 4
6-80 terminal x45/3 Keluaran ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
6-81 Terminal x45/3 Min. Skala 0 % All set-ups TRUE -2 Int16
6-82 Terminal x45/3 Maks. Skala 100 % All set-ups TRUE -2 Int16
6-83 Terminal x45/3 Kontrol Bus 0 % All set-ups TRUE -2 N2
6-84 T'm x45/3 P'set Timeout Keluar 0 % 1 set-up TRUE -2 Uint16
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6.3.9 7-** Pengontrol

Par.
No. #

Keterangan parameter Nilai standar 4-
pengaturan

FC 302 saja Mengubah
sewaktu
operasi

Indeks
Konversi

Jenis

7-0* Ktrl PID Kecepatan
7-00 PID Kecepatan Sumber Umpan Balik ExpressionLimit All set-ups FALSE - Uint8
7-02 Penguatan Proporsional PID Kecepatan ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Uint16
7-03 Waktu Integral PID Kecepatan ExpressionLimit All set-ups TRUE -4 Uint32
7-04 Waktu Perbedaan PID Kecepatan ExpressionLimit All set-ups TRUE -4 Uint16
7-05 Btsan. Penguatan P'bedaan PID Kcptn. 5 N/A All set-ups TRUE -1 Uint16
7-06 Waktu Filter Lowpass PID Kecepatan ExpressionLimit All set-ups TRUE -4 Uint16

7-07
Perbandingan Gigi Ump Blk PID utk
kcptn 1 N/A All set-ups FALSE -4 Uint32

7-08 PID Kecepatan Faktor Teruskan Umpan 0 % All set-ups FALSE 0 Uint16
7-09 Speed PID Error Correction w/ Ramp 300 RPM All set-ups TRUE 67 Uint32
7-1* Ktrl. PI torsi
7-12 Penguatan Proporsional PI Torsi 100 % All set-ups TRUE 0 Uint16
7-13 Waktu Integrasi PI Torsi 0.020 s All set-ups TRUE -3 Uint16
7-19 Current Controller Rise Time ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint16
7-2* Kntr. Pr. Ump.Blk
7-20 CL Proses Sumber Umpan Balik 1 [0] Tidak berfungsi All set-ups TRUE - Uint8
7-22 CL Proses Sumber Umpan Balik 2 [0] Tidak berfungsi All set-ups TRUE - Uint8
7-3* Kontrol Proses PID
7-30 PID Kontrol Normal/Terbalik [0] Normal All set-ups TRUE - Uint8
7-31 PID Proses Anti Tergulung [1] Nyala All set-ups TRUE - Uint8
7-32 PID Kontrol Kecepatan Awal 0 RPM All set-ups TRUE 67 Uint16
7-33 PID Proses Penguatan Proporsional 0.01 N/A All set-ups TRUE -2 Uint16
7-34 PID Proses Waktu Integral 10000 s All set-ups TRUE -2 Uint32
7-35 PID Proses Waktu Perbedaan 0 s All set-ups TRUE -2 Uint16
7-36 PID Proses Batas Penguatan Perbedaan 5 N/A All set-ups TRUE -1 Uint16
7-38 PID Proses Faktor Teruskan Umpan 0 % All set-ups TRUE 0 Uint16
7-39 Lebar Pita Referensi On 5 % All set-ups TRUE 0 Uint8
7-4* Adv. Process PID I
7-40 Proses PID I-bagian Reset [0] Tidak All set-ups TRUE - Uint8
7-41 PID Proses Neg. Keluaran Clamp -100 % All set-ups TRUE 0 Int16
7-42 PID Proses Pos. Keluaran Clamp 100 % All set-ups TRUE 0 Int16
7-43 PID Pros Skal P'nguat Min. Ref. 100 % All set-ups TRUE 0 Int16
7-44 PID Pros Skal P'nguat Maks. Ref. 100 % All set-ups TRUE 0 Int16
7-45 PID Proses Feed Fwd Sumber [0] Tidak ada fungsi All set-ups TRUE - Uint8
7-46 PID Pros FeedFwd Norm / T'blk Ktrl Bus [0] Normal All set-ups TRUE - Uint8
7-48 PCD Feed Forward 0 N/A All set-ups x TRUE 0 Uint16
7-49 PID ProsesKeluaran Norm/T'blk Ktrl Bus [0] Normal All set-ups TRUE - Uint8
7-5* Adv. Process PID II
7-50 PID proses PID Diperpanjang [1] Aktif All set-ups TRUE - Uint8
7-51 PID Proses Penguatan Teruskan Umpan 1 N/A All set-ups TRUE -2 Uint16
7-52 PID Proses Feed Fwd Ramp naik 0.01 s All set-ups TRUE -2 Uint32
7-53 PID Proses Feed Fwd ramp bawah 0.01 s All set-ups TRUE -2 Uint32
7-56 PID Proses Ref. Waktu Filter 0.001 s All set-ups TRUE -3 Uint16
7-57 PID proses Fb. Waktu Filter 0.001 s All set-ups TRUE -3 Uint16
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6.3.10 8-** Kom. dan Pilihan

Par.
No. #

Keterangan parameter Nilai standar 4-pengaturan Mengubah
sewaktu
operasi

Indeks
Konversi

Jenis

8-0* Pengaturan Umum
8-01 Bagian Kontrol [0] Digital dan kata ktrl All set-ups TRUE - Uint8
8-02 Sumber Kata Kontrol ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
8-03 Waktu Istirahat Kata Kontrol 1 s 1 set-up TRUE -1 Uint32
8-04 Fungsi Istirahat Kata Kontrol ExpressionLimit 1 set-up TRUE - Uint8
8-05 Fungsi Akhir dari Istirahat [1] Resume pengaturan 1 set-up TRUE - Uint8
8-06 Reset Istirahat Kata Kontrol [0] Jangan reset All set-ups TRUE - Uint8
8-07 Pemicu Diagnosa [0] Tdk dapat 2 set-ups TRUE - Uint8
8-08 Pembacaan Penyaringan ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
8-1* Kntrl P'atur. Kata
8-10 Profil Kata Kontrol [0] Profil FC All set-ups TRUE - Uint8
8-13 Kata Status STW Dapat Dikonfigurasi ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
8-14 Kata Kontrol CTW dikonfigurasi [1] Profil default All set-ups TRUE - Uint8
8-19 Product Code ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 Uint32
8-3* P'aturan t'minal
8-30 Protokol [0] FC 1 set-up TRUE - Uint8
8-31 Alamat 1 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint8
8-32 Baud Rate Port FC ExpressionLimit 1 set-up TRUE - Uint8
8-33 Paritas / Bit Stop [0] Paritas Genap,1 Bit S 1 set-up TRUE - Uint8
8-34 Estimasi siklus waktu 0 ms 2 set-ups TRUE -3 Uint32
8-35 Penundaan tanggapan Minimum 10 ms 1 set-up TRUE -3 Uint16
8-36 Penundaan Tanggapan Maks ExpressionLimit 1 set-up TRUE -3 Uint16
8-37 Penundaan Inter-Char Maks ExpressionLimit 1 set-up TRUE -5 Uint16
8-4* Set protokol MC FC
8-40 Pemilihan telegram [1] Telegram standar 1 2 set-ups TRUE - Uint8
8-41 Parameters for Signals 0 All set-ups FALSE - Uint16
8-42 PCD Menulis konfigurasi ExpressionLimit 2 set-ups TRUE 0 Uint16
8-43 PCD Membaca konfigurasi ExpressionLimit 2 set-ups TRUE 0 Uint16
8-45 BTM Transaction Command [0] Off All set-ups FALSE - Uint8
8-46 BTM Transaction Status [0] Off All set-ups TRUE - Uint8
8-47 BTM Timeout 60 s 1 set-up FALSE 0 Uint16
8-48 BTM Maximum Errors 21 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint8
8-49 BTM Error Log 0.255 N/A All set-ups TRUE -3 Uint32
8-5* Digital/Bus
8-50 Pemilihan Coasting [3] Logika OR All set-ups TRUE - Uint8
8-51 Pemilihan stop cepat [3] Logika OR All set-ups TRUE - Uint8
8-52 Pilihan Brake DC ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
8-53 pemilihan start [3] Logika OR All set-ups TRUE - Uint8
8-54 Pembalikan Terpilih [3] Logika OR All set-ups TRUE - Uint8
8-55 Pengaturan Terpilih [3] Logika OR All set-ups TRUE - Uint8
8-56 Pemilihan referensi preset [3] Logika OR All set-ups TRUE - Uint8
8-57 Profidrive OFF2 Select [3] Logika OR All set-ups TRUE - Uint8
8-58 Profidrive OFF3 Select [3] Logika OR All set-ups TRUE - Uint8
8-8* Diagnostik Port FC
8-80 Jumlah Pesan Bus 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
8-81 Jumlah Kesalahan Bus 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
8-82 Jumlah Pesan Slave 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
8-83 Jumlah Kesalahan Slave 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
8-9* Bus Jog
8-90 Kecepatan Bus Jog 1 100 RPM All set-ups TRUE 67 Uint16
8-91 Kecepatan Bus Jog 2 ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
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6.3.11 9-** PROFIdrive

Par.
No. #

Keterangan parameter Nilai standar 4-pengaturan Mengubah
sewaktu
operasi

Indeks
Konversi

Jenis

9-00 Setpoint 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
9-07 Nilai Aktual 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-15 Konfigurasi Tulis PCD ExpressionLimit 1 set-up TRUE - Uint16
9-16 Konfigurasi Baca PCD ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint16
9-18 Alamat Node 126 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint8
9-19 Drive Unit System Number 1034 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
9-22 Pemilihan Telegram [100] None 1 set-up TRUE - Uint8
9-23 Parameter untuk Sinyal 0 All set-ups TRUE - Uint16
9-27 Edit Parameter [1] Dapat 2 set-ups FALSE - Uint16
9-28 Kontrol Proses [1] Dapat cyclic master 2 set-ups FALSE - Uint8
9-44 Penghitung Pesan Kerusakan 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
9-45 Kode Kerusakan 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
9-47 Nomor Kerusakan 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
9-52 Penghitung Situasi Kerusakan 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
9-53 Kata Peringatan Profibus 0 N/A All set-ups TRUE 0 V2
9-63 Baud Rate Aktual [255] T ditemukan baudr. All set-ups TRUE - Uint8
9-64 Identifikasi Piranti 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
9-65 Nomor Profil 0 N/A All set-ups TRUE 0 OctStr[2]
9-67 Kata Kontrol 1 0 N/A All set-ups TRUE 0 V2
9-68 Kata Status 1 0 N/A All set-ups TRUE 0 V2
9-70 Edit Set-up [1] Pengaturan 1 All set-ups TRUE - Uint8
9-71 Simpan Nilai Data Profibus [0] Padam All set-ups TRUE - Uint8
9-72 ProfibusDriveReset [0] Tidak ada tindakan 1 set-up FALSE - Uint8
9-75 DO Identification 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
9-80 Parameter terdefinisi (1) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-81 Parameter terdefinisi (2) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-82 Parameter terdefinisi (3) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-83 Parameter terdefinisi (4) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-84 Parameter (5) yang Ditentukan 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-85 Defined Parameters (6) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-90 Perubahan Parameter (1) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-91 Perubahan Parameter (2) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-92 Perubahan Parameter (3) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-93 Perubahan parameter (4) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-94 Perubahan parameter (5) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-99 Profibus Revision Counter 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
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6.3.12 10-** Fieldbus CAN

Par.
No. #

Keterangan parameter Nilai standar 4-pengaturan Mengubah
sewaktu
operasi

Indeks
Konversi

Jenis

10-0* P'aturan B'sama
10-00 Protokol CAN ExpressionLimit 2 set-ups FALSE - Uint8
10-01 Pemilihan Baud Rate ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
10-02 MAC ID ExpressionLimit 2 set-ups TRUE 0 Uint8
10-05 P'htg. Kesalahan Pengiriman P'baca 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint8
10-06 P'htg. Kesalahan Penerimaan P'baca 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint8
10-07 Pembacaan penghitungan Bus Off 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint8
10-1* DeviceNet
10-10 Pemilihan Jenis Data Proses ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
10-11 Tulis Konfig Data Proses ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint16
10-12 Baca Konfig Data Proses ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint16
10-13 Parameter Peringatan 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
10-14 Referensi jaringan [0] Padam 2 set-ups TRUE - Uint8
10-15 Kontrol Jaringan [0] Padam 2 set-ups TRUE - Uint8
10-2* Filter COS
10-20 COS Filter 1 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
10-21 COS Filter 2 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
10-22 COS Filter 3 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
10-23 COS Filter 4 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
10-3* Akses Parameter
10-30 Indeks Urut 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint8
10-31 Penyimpanan Nilai Data [0] Padam All set-ups TRUE - Uint8
10-32 Revisi Devicenet ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint16
10-33 Selalu Simpan [0] Padam 1 set-up TRUE - Uint8
10-34 Kode Produk DeviceNet ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 Uint16
10-39 Parameter Devicenet F 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
10-5* CANterbuka
10-50 Tulis Konfig Data Proses ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint16
10-51 Baca Konfig Data Proses ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint16
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6.3.13 12-** Ethernet

Par.
No. #

Keterangan parameter Nilai standar 4-pengaturan Mengubah
sewaktu
operasi

Indeks
Konversi

Jenis

12-0* P'aturan IP
12-00 Tugas Alamat IP ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
12-01 Alamat IP 0 N/A 1 set-up TRUE 0 OctStr[4]
12-02 Lapisan Jaringan 0 N/A 1 set-up TRUE 0 OctStr[4]
12-03 Gateway Default 0 N/A 1 set-up TRUE 0 OctStr[4]
12-04 Server DHCP 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 OctStr[4]
12-05 Kontrak Kadaluarsa ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 TimD
12-06 Nama Server 0 N/A 1 set-up TRUE 0 OctStr[4]
12-07 Nama Domain 0 N/A 1 set-up TRUE 0 VisStr[48]
12-08 Nama Host 0 N/A 1 set-up TRUE 0 VisStr[48]
12-09 Alamat Fisik 0 N/A 1 set-up TRUE 0 VisStr[17]
12-1* Parameter Link Eth
12-10 Status Link [0] Tidak ada Link All set-ups TRUE - Uint8
12-11 Durasi Link ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 TimD
12-12 Negosiasi Otomatis ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
12-13 Kcptan. Link ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
12-14 Duplex Link ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
12-2* Data Proses
12-20 Hal Kontrol ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 Uint8
12-21 Tulis Konfig Data Proses ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint16
12-22 Baca Konfig Data Proses ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint16
12-23 Process Data Config Write Size 16 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
12-24 Process Data Config Read Size 16 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
12-27 Master Address 0 N/A 2 set-ups FALSE 0 OctStr[4]
12-28 Penyimpanan Nilai Data [0] Padam All set-ups TRUE - Uint8
12-29 Selalu Simpan [0] Padam 1 set-up TRUE - Uint8
12-3* EtherNet/IP
12-30 Parameter Peringatan 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
12-31 Referensi jaringan [0] Padam 2 set-ups TRUE - Uint8
12-32 Kontrol Jaringan [0] Padam 2 set-ups TRUE - Uint8
12-33 Revisi CIP ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint16
12-34 Kode Produk CIP ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 Uint16
12-35 Parameter EDS 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
12-37 Pengurangan Timer COS 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
12-38 Filter COS 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
12-4* Modbus TCP
12-40 Status Parameter 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
12-41 Slave Message Count 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
12-42 Slave Exception Message Count 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
12-5* EtherCAT
12-50 Configured Station Alias 0 N/A 1 set-up FALSE 0 Uint16
12-51 Configured Station Address 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
12-59 EtherCAT Status 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
12-6* Ethernet PowerLink
12-60 Node ID 1 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint8
12-62 SDO Timeout 30000 ms All set-ups TRUE -3 Uint32
12-63 Basic Ethernet Timeout 5000.000 ms All set-ups TRUE -6 Uint32
12-66 Threshold 15 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
12-67 Threshold Counters 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
12-68 Cumulative Counters 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
12-69 Ethernet PowerLink Status 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
12-8* Lay Ethernet Lain
12-80 Server FTP [0] Nonaktif 2 set-ups TRUE - Uint8
12-81 Server HTTP [0] Nonaktif 2 set-ups TRUE - Uint8
12-82 Layanan SMTP [0] Nonaktif 2 set-ups TRUE - Uint8
12-89 Port Saluran Soket transparan ExpressionLimit 2 set-ups TRUE 0 Uint16
12-9* Lay Ethernet Lanjut
12-90 Diagnosa kabel [0] Nonaktif 2 set-ups TRUE - Uint8
12-91 Auto Cross Over [1] Aktif 2 set-ups TRUE - Uint8
12-92 Mencari IGMP [1] Aktif 2 set-ups TRUE - Uint8
12-93 Panjang Kabel Salah 0 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint16
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Par.
No. #

Keterangan parameter Nilai standar 4-pengaturan Mengubah
sewaktu
operasi

Indeks
Konversi

Jenis

12-94 Proteksi Badai Pemancar -1 % 2 set-ups TRUE 0 Int8
12-95 Filter Badai Pemancar [0] Pemancar saja 2 set-ups TRUE - Uint8
12-96 Port Config ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
12-98 Interface Penghitung 4000 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
12-99 Penghitung Media 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
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6.3.14 13-** Logika Cerdas

Par.
No. #

Keterangan parameter Nilai standar 4-pengaturan Mengubah
sewaktu
operasi

Indeks
Konversi

Jenis

13-0* Pengaturan SLC
13-00 Mode Pengontrol SL ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
13-01 Start Peristiwa ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
13-02 Hentikan Peristiwa ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
13-03 Reset SLC [0] Jangan reset SLC All set-ups TRUE - Uint8
13-1* Pembanding
13-10 Suku Operasi Pembanding ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
13-11 Operator Pembanding ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
13-12 Nilai Pembanding ExpressionLimit 2 set-ups TRUE -3 Int32
13-1* RS Flip Flops
13-15 RS-FF Operand S ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
13-16 RS-FF Operand R ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
13-2* Timers
13-20 Timer Pengontrol SL ExpressionLimit 1 set-up TRUE -3 TimD
13-4* Peraturan Logika
13-40 Aturan Logika Boolean 1 ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
13-41 Operator Aturan Logika 1 ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
13-42 Aturan Logika Boolean 2 ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
13-43 Operator Aturan Logika 2 ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
13-44 Aturan Logika Boolean 3 ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
13-5* Keadaan
13-51 Peristiwa Pengontrol SL ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
13-52 Tindakan Pengontrol SL ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
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6.3.15 14-** Fungsi Khusus

Par.
No. #

Keterangan parameter Nilai standar 4-
pengaturan

FC 302 saja Mengubah
sewaktu
operasi

Indeks
Konversi

Jenis

14-0* Switching Pembalik
14-00 Pola switching ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
14-01 Frekuensi switching ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
14-03 Kelebihan modulasi [1] On All set-ups FALSE - Uint8
14-04 PWM Acak [0] Padam All set-ups TRUE - Uint8
14-06 Dead Time Compensation [1] Nyala All set-ups TRUE - Uint8
14-1* Sum tg ny'l./pdm
14-10 Kegagalan di Sumber [0] Tidak berfungsi All set-ups TRUE - Uint8
14-11 Teg. di Smb. pd Smb. Krusak. ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint16
14-12 Fungsi pd Ketidak-seimbangan Sumb. [0] Trip All set-ups TRUE - Uint8
14-13 Kegagalan Step Faktor Hantaran Listrik 1 N/A All set-ups TRUE -1 Uint8
14-14 Kin. Backup Time Out 60 s All set-ups TRUE 0 Uint8
14-15 Kin. Backup Trip Recovery Level ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Uint32
14-16 Kin. Backup Gain 100 % All set-ups x TRUE 0 Uint32
14-2* Reset Trip
14-20 Mode Reset [0] Reset manual All set-ups TRUE - Uint8
14-21 Waktu Restart Otomatis ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint16
14-22 Modus Operasi [0] Operasi normal All set-ups TRUE - Uint8
14-23 Pengaturan Jenis Kode ExpressionLimit 2 set-ups FALSE - Uint8
14-24 Penundaan Trip pada Batas Arus 60 s All set-ups TRUE 0 Uint8
14-25 Penundaan Trip pada Batasan Torsi 60 s All set-ups TRUE 0 Uint8
14-26 Pnunda.Trip pd Krusak Pmblk. ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint8
14-28 Pengaturan Produksi [0] Tidak ada tindakan All set-ups TRUE - Uint8
14-29 Kode layanan 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
14-3* Ktrl batas arus.
14-30 Ktrl. Bts. Arus, P'nguatan Prop 100 % All set-ups FALSE 0 Uint16
14-31 Kontrol Batas Arus, Waktu Integrasi ExpressionLimit All set-ups FALSE -3 Uint16
14-32 Kontrol Batas Arus, Waktu Filter ExpressionLimit All set-ups TRUE -4 Uint16
14-35 Tempat Perlindungan [1] Aktif All set-ups FALSE - Uint8
14-36 Fieldweakening Function [0] Auto All set-ups x TRUE - Uint8
14-4* Optimasi Energi
14-40 Tingkat VT 66 % All set-ups FALSE 0 Uint8
14-41 Magnetisasi Minimum AEO ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint8
14-42 Frekuensi Minimum AEO ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint8
14-43 Cosphi Motor ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint16
14-5* Lingkungan
14-50 Filter RFI [1] Nyala 1 set-up FALSE - Uint8
14-51 Kompensasi DC Link ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
14-52 Kontrol Kipas [0] Auto All set-ups TRUE - Uint8
14-53 Monitor Kipas [1] Peringatan All set-ups TRUE - Uint8
14-55 Filter Keluaran [0] Tidak ada Filter All set-ups FALSE - Uint8
14-56 Filter Keluaran Kapasitansi ExpressionLimit All set-ups FALSE -7 Uint16
14-57 Filter Keluaran Induktansi ExpressionLimit All set-ups FALSE -6 Uint16
14-59 Jumlah Aktual dari Unit Inverter ExpressionLimit 1 set-up x FALSE 0 Uint8
14-7* Kecocokan
14-72 Kata Alarm VLT 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
14-73 Kata Peringatan VLT 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
14-74 VLT Perpanjangan Kata Status 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
14-8* Opsi
14-80 Opsi Di berikan oleh 24VDC Eksternal [1] Ya 2 set-ups FALSE - Uint8
14-88 Option Data Storage 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint16
14-89 Option Detection [0] Protect Option Config. 1 set-up TRUE - Uint8
14-9* Pengaturan Salah
14-90 Tingkat kerusakan ExpressionLimit 1 set-up TRUE - Uint8
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6.3.16 15-** Info. Frek. Konvrt

Par.
No. #

Keterangan parameter Nilai standar 4-pengaturan Mengubah
sewaktu
operasi

Indeks
Konversi

Jenis

15-0* Data Operasi
15-00 Jam Pengoperasian 0 h All set-ups FALSE 74 Uint32
15-01 Jam Putaran 0 h All set-ups FALSE 74 Uint32
15-02 Penghitung kWh 0 kWh All set-ups FALSE 75 Uint32
15-03 Penyalaan 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
15-04 Kelebihan Suhu 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
15-05 Keleb. Tegangan 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
15-06 Reset penghitung kWh [0] Jangan reset All set-ups TRUE - Uint8
15-07 Penghitung Reset Jam Putaran [0] Jangan reset All set-ups TRUE - Uint8
15-1* Pengat. Log Data
15-10 Sumber log 0 2 set-ups TRUE - Uint16
15-11 Interval Logging ExpressionLimit 2 set-ups TRUE -3 TimD
15-12 Peristiwa Pemicu [0] Salah 1 set-up TRUE - Uint8
15-13 Mode Logging [0] Selalu log 2 set-ups TRUE - Uint8
15-14 Sampel Sebelum Pemicu 50 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint8
15-2* Log historis
15-20 Log historis: Peristiwa 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint8
15-21 Log Historis: Nilai 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
15-22 Log historis: Waktu 0 ms All set-ups FALSE -3 Uint32
15-3* Log kerusakan
15-30 Log Kerusakan: Kode Kesalahan 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
15-31 Log Kerusakan: Nilai 0 N/A All set-ups FALSE 0 Int16
15-32 Log Kerusakan: Waktu 0 s All set-ups FALSE 0 Uint32
15-4* Ident. Frek. Konv.
15-40 Jenis FC 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[6]
15-41 Bagian Daya 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-42 Tegangan 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-43 Versi Perangkat Lunak 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[5]
15-44 Untaian Jenis Kode Terurut 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[40]
15-45 Untaian Jenis kode Aktual 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[40]
15-46 No Order Konverter Frekuensi 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[8]
15-47 No order kartu daya 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[8]
15-48 No ID LCP 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-49 Kartu Kontrol ID SW 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-50 Kartu Daya ID SW 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-51 Nomor Serial Konverter Frekuensi 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[10]
15-53 No serial kartu daya 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[19]
15-58 Smart Setup Filename ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 VisStr[20]
15-59 CSIV Nama File ExpressionLimit 1 set-up FALSE 0 VisStr[16]
15-6* Ident Pilihan
15-60 Pilihan Terangkai 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[30]
15-61 Versi SW Pilihan 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-62 Nomor Pilihan Pesanan 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[8]
15-63 Nomor Seri Pilihan 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[18]
15-70 Pilihan di Slot A 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[30]
15-71 Versi SW Pilihan Slot A 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-72 Pilihan di Slot B 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[30]
15-73 Versi SW Pilihan Slot B 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-74 Pilihan pada Slot C0 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[30]
15-75 Sw Version Opsi di Slot C0 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-76 Pilihan pada Slot C1 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[30]
15-77 Sw Version Opsi di Slot C1 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-8* Operating Data II
15-80 Fan Running Hours 0 h All set-ups TRUE 74 Uint32
15-81 Preset Fan Running Hours 0 h All set-ups TRUE 74 Uint32
15-89 Configuration Change Counter 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
15-9* Info Parameter
15-92 Parameter terdefinisi 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
15-93 Paramater Modifikasi 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
15-98 Identifikasi Drive 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[40]
15-99 Metadata Parameter 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
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6.3.17 16-** Pembacaan Data

Par.
No. #

Keterangan parameter Nilai standar 4-pengaturan FC 302
saja

Mengubah
sewaktu
operasi

Indeks
Konversi

Jenis

16-0* Status Umum
16-00 Kata Kontrol 0 N/A All set-ups FALSE 0 V2

16-01 Referensi [Unit]
0 ReferenceFeed-

backUnit All set-ups FALSE -3 Int32
16-02 Referensi % 0 % All set-ups FALSE -1 Int16
16-03 Kata Status 0 N/A All set-ups FALSE 0 V2
16-05 Nilai Aktual Utama [%] 0 % All set-ups FALSE -2 N2
16-09 Pembacaan custom 0 CustomReadoutUnit All set-ups FALSE -2 Int32
16-1* Status Motor
16-10 Daya [kW] 0 kW All set-ups FALSE 1 Int32
16-11 Daya [hp] 0 hp All set-ups FALSE -2 Int32
16-12 Tegangan Motor 0 V All set-ups FALSE -1 Uint16
16-13 Frekuensi 0 Hz All set-ups FALSE -1 Uint16
16-14 Arus Motor 0 A All set-ups FALSE -2 Int32
16-15 Frekuensi [%] 0 % All set-ups FALSE -2 N2
16-16 Torsi [Nm] 0 Nm All set-ups FALSE -1 Int16
16-17 Kecepatan [RPM] 0 RPM All set-ups FALSE 67 Int32
16-18 Termal Motor 0 % All set-ups FALSE 0 Uint8
16-19 Suhu sensor KTY 0 °C All set-ups FALSE 100 Int16
16-20 Sudut Motor 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
16-21 Torque [%] High Res. 0 % All set-ups FALSE -1 Int16
16-22 Torsi [%] 0 % All set-ups FALSE 0 Int16
16-23 Motor Shaft Power [kW] 0 kW All set-ups TRUE 1 Int32
16-24 Calibrated Stator Resistance 0.0000 Ohm All set-ups x TRUE -4 Uint32
16-25 Torsi [Nm] Tinggi 0 Nm All set-ups FALSE -1 Int32
16-3* Status Frek. konv.
16-30 Tegangan DC link 0 V All set-ups FALSE 0 Uint16
16-32 Energi Brake / det. 0 kW All set-ups FALSE 0 Uint32
16-33 Energi Brake / 2 mnt. 0 kW All set-ups FALSE 0 Uint32
16-34 Suhu Heatsink 0 °C All set-ups FALSE 100 Uint8
16-35 Termal Pembalik 0 % All set-ups FALSE 0 Uint8
16-36 Arus Nominal Inverter ExpressionLimit All set-ups FALSE -2 Uint32
16-37 Arus Maks. Inverter ExpressionLimit All set-ups FALSE -2 Uint32
16-38 Kondisi Pengontrol SL 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint8
16-39 Suhu Kartu Kontrol 0 °C All set-ups FALSE 100 Uint8
16-40 Penyangga Logging Telah Penuh [0] Tidak All set-ups TRUE - Uint8
16-41 Statusline Dasar LCP 0 N/A All set-ups TRUE 0 VisStr[50]
16-45 Motor Phase U Current 0 A All set-ups TRUE -2 Int32
16-46 Motor Phase V Current 0 A All set-ups TRUE -2 Int32
16-47 Motor Phase W Current 0 A All set-ups TRUE -2 Int32
16-48 Speed Ref. After Ramp [RPM] 0 RPM All set-ups FALSE 67 Int32
16-49 Arus Sumber Masalah 0 N/A All set-ups x TRUE 0 Uint8
16-5* Ref & Ump-balik
16-50 Referensi Eksternal 0 N/A All set-ups FALSE -1 Int16
16-51 Referensi Pulsa 0 N/A All set-ups FALSE -1 Int16

16-52 Umpan Balik [Unit]
0 ReferenceFeed-

backUnit All set-ups FALSE -3 Int32
16-53 Referensi Digi Pot 0 N/A All set-ups FALSE -2 Int16
16-57 Feedback [RPM] 0 RPM All set-ups FALSE 67 Int32
16-6* Input & Output
16-60 Input Digital 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
16-61 Terminal 53 Pegaturan switch [0] Arus All set-ups FALSE - Uint8
16-62 Input Analog 53 0 N/A All set-ups FALSE -3 Int32
16-63 Terminal 54 pengaturan switch [0] Arus All set-ups FALSE - Uint8
16-64 Input Analog 54 0 N/A All set-ups FALSE -3 Int32
16-65 Output Analog 42 [mA] 0 N/A All set-ups FALSE -3 Int16
16-66 Output Digital [bin] 0 N/A All set-ups FALSE 0 Int16
16-67 Frek. Input #29 [Hz] 0 N/A All set-ups x FALSE 0 Int32
16-68 Frek. Input #33 [Hz] 0 N/A All set-ups FALSE 0 Int32
16-69 Output Pulsa #27 [Hz] 0 N/A All set-ups FALSE 0 Int32
16-70 Output Pulsa #29 [Hz] 0 N/A All set-ups x FALSE 0 Int32
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Par.
No. #

Keterangan parameter Nilai standar 4-pengaturan FC 302
saja

Mengubah
sewaktu
operasi

Indeks
Konversi

Jenis

16-71 Output Relai [bin] 0 N/A All set-ups FALSE 0 Int16
16-72 Penghitung A 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
16-73 Penghitung B 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
16-74 Penghitung Berhenti Tepat 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
16-75 Masuk Analog X30/11 0 N/A All set-ups FALSE -3 Int32
16-76 Masuk Analog X30/12 0 N/A All set-ups FALSE -3 Int32
16-77 Keluar Analog X30/8 [mA] 0 N/A All set-ups FALSE -3 Int16
16-78 Keluaran Analog X45/1 [mA] 0 N/A All set-ups FALSE -3 Int16
16-79 Keluaran Analog X45/3 [mA] 0 N/A All set-ups FALSE -3 Int16
16-8* Fieldbus & Port FC
16-80 Fieldbus CTW 1 0 N/A All set-ups FALSE 0 V2
16-82 Fieldbus REF 1 0 N/A All set-ups FALSE 0 N2
16-84 Kom. Pilihan STW 0 N/A All set-ups FALSE 0 V2
16-85 Port FC CTW 1 0 N/A All set-ups FALSE 0 V2
16-86 Port FC REF 1 0 N/A All set-ups FALSE 0 N2
16-87 Bus Readout Alarm/Warning 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
16-9* P'bacaan Diagnosa
16-90 Kata Alarm 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
16-91 Alarm word 2 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
16-92 Kata Peringatan 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
16-93 Kata Peringatan 2 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
16-94 Ekst. Kata Status 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
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6.3.18 17-** Opsi umpan balik

Par.
No. #

Keterangan parameter Nilai standar 4-pengaturan Mengubah
sewaktu
operasi

Indeks
Konversi

Jenis

17-1* Tms. int'face enc.
17-10 Jenis Sinyal [1] RS422 (5V TTL) All set-ups FALSE - Uint8
17-11 Resolusi (PPR) 1024 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
17-2* Int'face Enc. Abs.
17-20 Pemilihan Protokol [0] Tak ada All set-ups FALSE - Uint8
17-21 Resolusi (Pulsa/Putaran) ExpressionLimit All set-ups FALSE 0 Uint32
17-24 Panjang Data SSI 13 N/A All set-ups FALSE 0 Uint8
17-25 Kecepatan Clock ExpressionLimit All set-ups FALSE 3 Uint16
17-26 Format Data SSI [0] Kode abu-abu All set-ups FALSE - Uint8
17-34 Kecepatan Baud HIPERFACE [4] 9600 All set-ups FALSE - Uint8
17-5* Interface Resolver
17-50 Kutub 2 N/A 1 set-up FALSE 0 Uint8
17-51 Voltase Masukan 7 V 1 set-up FALSE -1 Uint8
17-52 Frekuensi Masukan 10 kHz 1 set-up FALSE 2 Uint8
17-53 Rasio Transformasi 0.5 N/A 1 set-up FALSE -1 Uint8
17-56 Encoder Sim. Resolution [0] Disabled 1 set-up FALSE - Uint8
17-59 Resolver Interface [0] Nonaktif All set-ups FALSE - Uint8
17-6* Pantau & Aplikasi
17-60 Arah Umpan Balik [0] Searah jarum jam All set-ups FALSE - Uint8
17-61 Monitor Sinyal Umpan Balik [1] Peringatan All set-ups TRUE - Uint8

6.3.19 18-** Bacaan Data 2

Par.
No. #

Keterangan parameter Nilai standar 4-pengaturan Mengubah
sewaktu
operasi

Indeks
Konversi

Jenis

18-3* Analog Readouts
18-36 Masukan analog X48/2 [mA] 0 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
18-37 Masukan Suhu X48/4 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int16
18-38 Masukan Suhu X48/7 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int16
18-39 Masukan Suhu X48/10 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int16
18-6* Inputs & Outputs 2
18-60 Digital Input 2 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
18-9* Pembacaan PID
18-90 PID Proses Error 0 % All set-ups FALSE -1 Int16
18-91 Keluaran PID proses 0 % All set-ups FALSE -1 Int16
18-92 PID proses Penjepit Keluaran 0 % All set-ups FALSE -1 Int16
18-93 PID proses Keluaran Penguatan Terukur 0 % All set-ups FALSE -1 Int16
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6.3.20 30-** Fitur Khusus

Par.
No. #

Keterangan parameter Nilai standar 4-
pengaturan

FC 302 saja Mengubah
sewaktu
operasi

Indeks
Konversi

Jenis

30-0* Wobbler
30-00 Modus Wobble [0] Abs. Frek., Abs. Wkt All set-ups FALSE - Uint8
30-01 Frekuensi Delta Wobble [Hz] 5 Hz All set-ups TRUE -1 Uint8
30-02 Frekuensi Delta Wobble [%] 25 % All set-ups TRUE 0 Uint8
30-03 Frek. Delta Wobble Sumber Terukur [0] Tidak berfungsi All set-ups TRUE - Uint8
30-04 Frekuensi Lompat Wobble [Hz] 0 Hz All set-ups TRUE -1 Uint8
30-05 Frekuensi Lompat Wobble [%] 0 % All set-ups TRUE 0 Uint8
30-06 Waktu Lompat Wobble ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Uint16
30-07 Waktu Urutan Wobble 10 s All set-ups TRUE -1 Uint16
30-08 Waktu Atas / Bawah Wobble 5 s All set-ups TRUE -1 Uint16
30-09 Fungsi Acak Wobble [0] Padam All set-ups TRUE - Uint8
30-10 Rasio Wobble 1 N/A All set-ups TRUE -1 Uint8
30-11 Rasio Acak Wobble Maks. 10 N/A All set-ups TRUE -1 Uint8
30-12 Rasio Acak Wobble Min. 0.1 N/A All set-ups TRUE -1 Uint8
30-19 Frek. Delta Getar Terukur 0 Hz All set-ups FALSE -1 Uint16
30-2* Adv. Start Adjust
30-20 High Starting Torque Time [s] ExpressionLimit All set-ups x TRUE -2 Uint16
30-21 High Starting Torque Current [%] ExpressionLimit All set-ups x TRUE -1 Uint32
30-22 Locked Rotor Protection ExpressionLimit All set-ups x TRUE - Uint8
30-23 Locked Rotor Detection Time [s] ExpressionLimit All set-ups x TRUE -2 Uint8
30-8* Kecocokan (I)
30-80 Induktansi sumbu-d (Ld) ExpressionLimit All set-ups x FALSE -6 Int32
30-81 Tahanan Rem (ohm) ExpressionLimit 1 set-up TRUE -2 Uint32
30-83 Penguatan Prop PID utk kcptn ExpressionLimit All set-ups TRUE -4 Uint32
30-84 PID Proses Penguatan Proporsional 0.100 N/A All set-ups TRUE -3 Uint16
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6.3.21 32-** P'atur. Dasar MCO

Par.
No. #

Keterangan parameter Nilai standar 4-pengaturan Mengubah
sewaktu
operasi

Indeks
Konversi

Jenis

32-0* Enkoder 2
32-00 Jenis Sinyal Inkremental [1] RS422 (5V TTL) 2 set-ups TRUE - Uint8
32-01 Resolusi Inkremental 1024 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-02 Protokol Absolute [0] Tak ada 2 set-ups TRUE - Uint8
32-03 Resolusi Absolute 8192 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-04 Absolute Encoder Baudrate X55 [4] 9600 All set-ups FALSE - Uint8
32-05 Panjang Data Enkoder Absolute 25 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint8
32-06 Frekuensi Clock Enkoder Absolute 262 kHz 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-07 Pembangkitan Jam Enkoder Mutlak [1] Nyala 2 set-ups TRUE - Uint8
32-08 Panjang Kabel Enkoder Absolute 0 m 2 set-ups TRUE 0 Uint16
32-09 Monitor Enkoder [0] Mati 2 set-ups TRUE - Uint8
32-10 Arah Rotasi [1] Tidak ada aksi 2 set-ups TRUE - Uint8
32-11 Penyebut Unit Pengguna 1 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-12 Pembilang Unit Pengguna 1 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-13 Enc.2 Control [0] No soft changing 2 set-ups TRUE - Uint8
32-14 Enc.2 node ID 127 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint8
32-15 Enc.2 CAN guard [0] Padam 2 set-ups TRUE - Uint8
32-3* Enkoder 1
32-30 Jenis Sinyal Inkremental [1] RS422 (5V TTL) 2 set-ups TRUE - Uint8
32-31 Resolusi Inkremental 1024 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-32 Protokol Mutlak [0] Tak ada 2 set-ups TRUE - Uint8
32-33 Resolusi Absolute 8192 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-35 Panjang Data Enkoder Absolute 25 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint8
32-36 Frekuensi Clock Enkoder Absolute 262 kHz 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-37 Pembangkitan Jam Enkoder Absolute [1] Nyala 2 set-ups TRUE - Uint8
32-38 Panjang Kabel Enkoder Mutlak 0 m 2 set-ups TRUE 0 Uint16
32-39 Monitor Enkoder [0] Mati 2 set-ups TRUE - Uint8
32-40 Terminasi Enkoder [1] Nyala 2 set-ups TRUE - Uint8
32-43 Enc.1 Control [0] No soft changing 2 set-ups TRUE - Uint8
32-44 Enc.1 node ID 127 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint8
32-45 Enc.1 CAN guard [0] Padam 2 set-ups TRUE - Uint8
32-5* Sumber Umpan-blk
32-50 Source Slave [2] Encoder 2 2 set-ups TRUE - Uint8
32-51 Akibat dari tidak aktifnya MCO 302 [1] Trip 2 set-ups TRUE - Uint8
32-52 Source Master [1] Encoder 1 X56 2 set-ups TRUE - Uint8
32-6* Pengontrol PID
32-60 Faktor proporsional 30 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-61 Faktor Turunan 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-62 Faktor integral 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-63 Nilai Batas untuk Jumlah Integral 1000 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint16
32-64 Bandwidth PID 1000 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint16
32-65 Umpan-Maju Kecepatan 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-66 Umpan-Maju Percepatan 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-67 Posisi Error Ditoleransi Maksimum 20000 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-68 Perilaku Balik untuk Slave [0] Pembalikan diizinkan 2 set-ups TRUE - Uint8
32-69 Waktu Sampling untuk Kontrol PID 1 ms 2 set-ups TRUE -3 Uint16
32-70 Waktu Scan utk Profil Generator 1 ms 2 set-ups TRUE -3 Uint8
32-71 Ukuran dari Jendela Kontrol (Aktivasi) 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-72 Uk. Jndela Kontr. (Deaktiv) 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-73 Integral limit filter time 0 ms 2 set-ups TRUE -3 Int16
32-74 Position error filter time 0 ms 2 set-ups TRUE -3 Int16
32-8* Kecep. & Aksel.
32-80 Kecepatan Maksimum (Enkoder) 1500 RPM 2 set-ups TRUE 67 Uint32
32-81 Ramp Terpendek 1 s 2 set-ups TRUE -3 Uint32
32-82 Jenis Ramp [0] Linear 2 set-ups TRUE - Uint8
32-83 Resolusi Kecepatan 100 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-84 Kecepatan Standar 50 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-85 Akselerasi Standar 50 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
32-86 Acc. up for limited jerk 100 ms 2 set-ups TRUE -3 Uint32
32-87 Acc. down for limited jerk 0 ms 2 set-ups TRUE -3 Uint32
32-88 Dec. up for limited jerk 0 ms 2 set-ups TRUE -3 Uint32
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Par.
No. #

Keterangan parameter Nilai standar 4-pengaturan Mengubah
sewaktu
operasi

Indeks
Konversi

Jenis

32-89 Dec. down for limited jerk 0 ms 2 set-ups TRUE -3 Uint32
32-9* Perkembangan
32-90 Sumber Debug [0] Kartu kontrol 2 set-ups TRUE - Uint8
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6.3.22 33-** P'aturan Lnjut MCO

Par.
No. #

Keterangan parameter Nilai standar 4-pengaturan Mengubah
sewaktu
operasi

Indeks
Konversi

Jenis

33-0* Home Motion
33-00 Paksa HOME [0] Tidak dipaksa home 2 set-ups TRUE - Uint8
33-01 Offset Titik Nol dari Pos. Home 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Int32
33-02 Ramp untuk Home Motion 10 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
33-03 Kecepatan untuk Home Motion 10 N/A 2 set-ups TRUE 0 Int32
33-04 Perilaku selama HomeMotion [0] Balik dan indeks 2 set-ups TRUE - Uint8
33-1* Sinkronisasi
33-10 Faktor Sinkronisasi Master (M:S) 1 N/A 2 set-ups TRUE 0 Int32
33-11 Faktor Sinkronisasi Slave (M:S) 1 N/A 2 set-ups TRUE 0 Int32
33-12 Offset Posisi untuk Sinkronisasi 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Int32
33-13 Jendela Akurasi untuk Sinkr. Posisi 1000 N/A 2 set-ups TRUE 0 Int32
33-14 Batas Kecepatan Slave Relatif 0 % 2 set-ups TRUE 0 Uint8
33-15 Nomor Penanda untuk Master 1 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint16
33-16 Nomor Penanda untuk Slave 1 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint16
33-17 Jarak Penanda Master 4096 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
33-18 Jarak Penanda Slave 4096 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
33-19 Jenis Penanda Master [0] Enkoder Z positif 2 set-ups TRUE - Uint8
33-20 Jenis Penanda Slave [0] Enkoder Z positif 2 set-ups TRUE - Uint8
33-21 Jendela Toleransi Penanda Master 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
33-22 Jendela Toleransi Penanda Slave 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
33-23 Perilaku Mulai untuk Sinkr. Penanda [0] Fungsi Start 1 2 set-ups TRUE - Uint16
33-24 Nomor Penanda untuk Fault 10 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint16
33-25 Nomor Penanda untuk Siap 1 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint16
33-26 Filter Kecepatan 0 us 2 set-ups TRUE -6 Int32
33-27 Waktu Filter Offset 0 ms 2 set-ups TRUE -3 Uint32
33-28 Konfigurasi Filter Penanda [0] Filter penanda 1 2 set-ups TRUE - Uint8
33-29 Waktu Filter untuk Filter Penanda 0 ms 2 set-ups TRUE -3 Int32
33-30 Koreksi Penanda Maksimum 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
33-31 Jenis Sinkronisasi [0] Standar 2 set-ups TRUE - Uint8
33-32 Feed Forward Velocity Adaptation 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
33-33 Velocity Filter Window 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
33-34 Slave Marker filter time 0 ms 2 set-ups TRUE -3 Uint32
33-4* Penanganan Batas
33-40 Perilaku pada Saklar Batas Akhir [0] Pnanganan pgln error 2 set-ups TRUE - Uint8
33-41 Batas Akhir Perangkat Lunak Negatif -500000 N/A 2 set-ups TRUE 0 Int32
33-42 Batas Akhir Perangkat Lunak Positif 500000 N/A 2 set-ups TRUE 0 Int32
33-43 Aktifk Bts Akhir P'angkat Lunak Neg. [0] Tidak aktif 2 set-ups TRUE - Uint8
33-44 Aktifk Bts Akhir P'angkat Lunak Pos. [0] Tidak aktif 2 set-ups TRUE - Uint8
33-45 Waktu pada Jendela Target 0 ms 2 set-ups TRUE -3 Uint8
33-46 Nilai Batas Jendela Target 1 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint16
33-47 Ukuran dari Jendela Target 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint16
33-5* Konfigurasi I/O
33-50 Input Digital Terminal X57/1 [0] Tidak berfungsi 2 set-ups TRUE - Uint8
33-51 Input Digital Terminal X57/2 [0] Tidak berfungsi 2 set-ups TRUE - Uint8
33-52 Input Digital Terminal X57/3 [0] Tidak berfungsi 2 set-ups TRUE - Uint8
33-53 Input Digital Terminal X57/4 [0] Tidak berfungsi 2 set-ups TRUE - Uint8
33-54 Input Digital Terminal X57/5 [0] Tidak berfungsi 2 set-ups TRUE - Uint8
33-55 Input Digital Terminal X57/6 [0] Tidak berfungsi 2 set-ups TRUE - Uint8
33-56 Input Digital Terminal X57/7 [0] Tidak berfungsi 2 set-ups TRUE - Uint8
33-57 Input Digital Terminal X57/8 [0] Tidak berfungsi 2 set-ups TRUE - Uint8
33-58 Input Digital Terminal X57/9 [0] Tidak berfungsi 2 set-ups TRUE - Uint8
33-59 Input Digital Terminal X57/10 [0] Tidak berfungsi 2 set-ups TRUE - Uint8
33-60 Pilihan pd terminal X59/1 dan X59/2 [1] Output 2 set-ups FALSE - Uint8
33-61 Input Digital Terminal X59/1 [0] Tidak berfungsi 2 set-ups TRUE - Uint8
33-62 Input Digital Terminal X59/2 [0] Tidak berfungsi 2 set-ups TRUE - Uint8
33-63 Input Digital Terminal X59/1 [0] Tidak berfungsi 2 set-ups TRUE - Uint8
33-64 Input Digital Terminal X59/2 [0] Tidak berfungsi 2 set-ups TRUE - Uint8
33-65 Input Digital Terminal X59/3 [0] Tidak berfungsi 2 set-ups TRUE - Uint8
33-66 Input Digital Terminal X59/4 [0] Tidak berfungsi 2 set-ups TRUE - Uint8
33-67 Input Digital Terminal X59/5 [0] Tidak berfungsi 2 set-ups TRUE - Uint8
33-68 Input Digital Terminal X59/6 [0] Tidak berfungsi 2 set-ups TRUE - Uint8
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Par.
No. #

Keterangan parameter Nilai standar 4-pengaturan Mengubah
sewaktu
operasi

Indeks
Konversi

Jenis

33-69 Input Digital Terminal X59/7 [0] Tidak berfungsi 2 set-ups TRUE - Uint8
33-70 Input Digital Terminal X59/8 [0] Tidak berfungsi 2 set-ups TRUE - Uint8
33-8* Parameter Global
33-80 Nomor Program yang Diaktifkan -1 N/A 2 set-ups TRUE 0 Int8
33-81 Keadaan Power-up [1] Motor on 2 set-ups TRUE - Uint8
33-82 Monitor Status Drive [1] Nyala 2 set-ups TRUE - Uint8
33-83 Perilaku setelah Error [0] Luncuran 2 set-ups TRUE - Uint8
33-84 Perilaku setelah Esc. [0] Stop terkontrol 2 set-ups TRUE - Uint8
33-85 MCO Disuplai oleh 24VDC Eksternal [0] Tidak 2 set-ups TRUE - Uint8
33-86 Terminal pada alarm [0] Relai 1 2 set-ups TRUE - Uint8
33-87 State terminal pada alarm [0] Tak lakukan apa pun 2 set-ups TRUE - Uint8
33-88 Status kata pada alarm 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint16
33-9* MCO Port Settings
33-90 X62 MCO CAN node ID 127 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint8
33-91 X62 MCO CAN baud rate [20] 125 Kbps 2 set-ups TRUE - Uint8
33-94 X60 MCO RS485 serial termination [0] Padam 2 set-ups TRUE - Uint8
33-95 X60 MCO RS485 serial baud rate [2] 9600 Baud 2 set-ups TRUE - Uint8
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6.3.23 34-** P'baca. Data MCO

Par.
No. #

Keterangan parameter Nilai standar 4-pengaturan Mengubah
sewaktu
operasi

Indeks
Konversi

Jenis

34-0* Par. Tulis PCD
34-01 Tulis PCD 1 dari MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-02 Tulis PCD 2 dari MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-03 Tulis PCD 3 dari MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-04 Tulis PCD 4 dari MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-05 Tulis PCD 5 dari MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-06 Tulis PCD 6 dari MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-07 Tulis PCD 7 dari MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-08 Tulis PCD 8 dari MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-09 Tulis PCD 9 dari MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-10 Tulis PCD 10 dari MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-2* Par. Baca PCD
34-21 Baca PCD 1 dari MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-22 Baca PCD 2 dari MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-23 Baca PCD 3 dari MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-24 Baca PCD 4 dari MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-25 Baca PCD 5 dari MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-26 Baca PCD 6 dari MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-27 Baca PCD 7 dari MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-28 Baca PCD 8 dari MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-29 Baca PCD 9 dari MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-30 Baca PCD 10 dari MCO 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-4* Input & Output
34-40 Input Digital 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-41 Output Digital 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-5* Data Proses
34-50 Posisi Sebenarnya 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
34-51 Posisi yang Diperintahkan 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
34-52 Posisi Master Sebenarnya 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
34-53 Posisi Indeks Slave 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
34-54 Posisi Indeks Master 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
34-55 Posisi Kurva 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
34-56 Track Error 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
34-57 Mensinkronkan Kesalahan 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
34-58 Kecepatan Sebenarnya 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
34-59 Kecepatan Master Sebenarnya 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
34-60 Mensinkronkan Status 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
34-61 Status Sumbu 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
34-62 Status Program 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
34-64 Status MCO 302 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-65 Kontrol MCO 302 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
34-7* P'bacaan diagnos.
34-70 MCO Kata Alarm 1 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
34-71 MCO Kata Alarm 2 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
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6.3.24 35-** Sensor Input Option

Par.
No. #

Keterangan parameter Nilai standar 4-pengaturan Mengubah
sewaktu
operasi

Indeks
Konversi

Jenis

35-0* Temp. Input Mode
35-00 Term. X48/4 Temperature Unit [60] °C All set-ups TRUE - Uint8
35-01 Term. X48/4 Tipe Input [0] Tidak Terhubung All set-ups TRUE - Uint8
35-02 Term. X48/7 Temperature Unit [60] °C All set-ups TRUE - Uint8
35-03 Term. X48/7 Tipe Input [0] Tidak Terhubung All set-ups TRUE - Uint8
35-04 Term. X48/10 Temperature Unit [60] °C All set-ups TRUE - Uint8
35-05 Term. X48/10 Tipe Input [0] Tidak Terhubung All set-ups TRUE - Uint8
35-06 Fungsi Peringatan Sensor Suhu [5] Berhenti dan Trip All set-ups TRUE - Uint8
35-1* Temp. Input X48/4
35-14 Term. X48/4 Filter Time Constant 0.001 s All set-ups TRUE -3 Uint16
35-15 Term. X48/4 Temp. Monitor [0] Nonaktif All set-ups TRUE - Uint8
35-16 Term. X48/4 Low Temp. Limit ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Int16
35-17 Term. X48/4 High Temp. Limit ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Int16
35-2* Temp. Input X48/7
35-24 Term. X48/7 Filter Time Constant 0.001 s All set-ups TRUE -3 Uint16
35-25 Term. X48/7 Temp. Monitor [0] Nonaktif All set-ups TRUE - Uint8
35-26 Term. X48/7 Low Temp. Limit ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Int16
35-27 Term. X48/7 High Temp. Limit ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Int16
35-3* Temp. Input X48/10
35-34 Term. X48/10 Filter Time Constant 0.001 s All set-ups TRUE -3 Uint16
35-35 Term. X48/10 Temp. Monitor [0] Nonaktif All set-ups TRUE - Uint8
35-36 Term. X48/10 Low Temp. Limit ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Int16
35-37 Term. X48/10 High Temp. Limit ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Int16
35-4* Analog Input X48/2
35-42 Term. X48/2 Arus Rendah 4 mA All set-ups TRUE -5 Int16
35-43 Term. X48/2 High Current 20 mA All set-ups TRUE -5 Int16
35-44 Term. X48/2 Low Ref./Feedb. Value 0 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
35-45 Term. X48/2 High Ref./Feedb. Value 100 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
35-46 Term. X48/2 Filter Time Constant 0.001 s All set-ups TRUE -3 Uint16
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6.4 Daftar Parameter - Filter Aktif 

6.4.1 0-** Operasi/Tampilan

Par. No. # Keterangan parameter Nilai standar 4-pengaturan Mengubah
sewaktu
operasi

Indeks
Konversi

Jenis

0-0* Basic Settings

0-01 Language [0] English 1 set-up TRUE - Uint8

0-04 Operating state at power-up (hand) [1] Forced stop All set-ups TRUE - Uint8

0-1* Set-up Operations

0-10 Active set-up [1] Set-up 1 1 set-up TRUE - Uint8

0-11 Edit set-up [1] Set-up 1 All set-ups TRUE - Uint8

0-12 This set-up linked to [0] Not linked All set-ups FALSE - Uint8

0-13 Readout: Linked set-ups 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16

0-14 Readout: Edit set-ups/channel 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32

0-2* LCP Display

0-20 Display line 1.1 small 30112 All set-ups TRUE - Uint16

0-21 Display line 1.2 small 30110 All set-ups TRUE - Uint16

0-22 Display line 1.3 small 30120 All set-ups TRUE - Uint16

0-23 Display line 2 large 30100 All set-ups TRUE - Uint16

0-24 Display line 3 large 30121 All set-ups TRUE - Uint16

0-25 My personal menu ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 Uint16

0-4* LCP Keypad

0-40 [Hand on] key on LCP [1] Enabled All set-ups TRUE - Uint8

0-41 [Off] key on LCP [1] Enabled All set-ups TRUE - Uint8

0-42 [Auto on] key on LCP [1] Enabled All set-ups TRUE - Uint8

0-43 [Reset] key on LCP [1] Enabled All set-ups TRUE - Uint8

0-5* Copy/Save

0-50 LCP copy [0] No copy All set-ups FALSE - Uint8

0-51 Set-up copy [0] No copy All set-ups FALSE - Uint8

0-6* Password

0-60 Main menu password 100 N/A 1 set-up TRUE 0 Int16

0-61 Access to main menu w/o password [0] Full access 1 set-up TRUE - Uint8

0-65 Quick menu password 200 N/A 1 set-up TRUE 0 Int16

0-66 Access to quick menu w/o password [0] Full access 1 set-up TRUE - Uint8
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6.4.2 5-** Digital In/Out

Par. No. # Keterangan parameter Nilai standar 4-pengaturan FC 302 saja Mengubah
sewaktu
operasi

Indeks
Konversi

Jenis

5-0* Digital I/O mode

5-00 Digital I/O mode [0] PNP All set-ups FALSE - Uint8

5-01 Terminal 27 mode [0] Input All set-ups TRUE - Uint8

5-02 Terminal 29 mode [0] Input All set-ups x TRUE - Uint8

5-1* Digital Inputs

5-10 Terminal 18 digital input [8] Start All set-ups TRUE - Uint8

5-11 Terminal 19 digital input [0] No operation All set-ups TRUE - Uint8

5-12 Terminal 27 digital input [0] No operation All set-ups TRUE - Uint8

5-13 Terminal 29 digital input [0] No operation All set-ups TRUE - Uint8

5-19 Terminal 37 safe stop [1] Safe Stop Alarm 1 set-up TRUE - Uint8

5-3* Digital Outputs

5-30 Terminal 27 digital output [0] No operation All set-ups TRUE - Uint8

5-31 Terminal 29 digital output [0] No operation All set-ups x TRUE - Uint8

5-4* Relays

5-40 Function relay [0] No operation All set-ups TRUE - Uint8

5-41 On delay, relay 0.30 s All set-ups TRUE -2 Uint16

5-42 Off delay, relay 0.30 s All set-ups TRUE -2 Uint16

6.4.3 8-** Komunikasi dan Opsi

Par. No. # Keterangan parameter Nilai standar 4-pengaturan Mengubah
sewaktu
operasi

Indeks
Konversi

Jenis

8-0* General Settings

8-01 Control site [0] Digital and ctrl.word All set-ups TRUE - Uint8

8-02 Control word source null All set-ups TRUE - Uint8

8-03 Control word timeout time 1.0 s 1 set-up TRUE -1 Uint32

8-04 Control word timeout function [0] Off 1 set-up TRUE - Uint8

8-05 End-of-timeout function [1] Resume set-up 1 set-up TRUE - Uint8

8-06 Reset control word timeout [0] Do not reset All set-ups TRUE - Uint8

8-3* FC Port Settings

8-30 Protocol [1] FC MC 1 set-up TRUE - Uint8

8-31 Address 2 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint8

8-32 FC port baud rate [2] 9600 Baud 1 set-up TRUE - Uint8

8-33 Parity/stop bits
[0] Even parity, [1] Stop

bit All set-ups TRUE Uint8

8-35 Minimum response delay 10 ms All set-ups TRUE -3 Uint16

8-36 Max response delay 5000 ms 1 set-up TRUE -3 Uint16

8-37 Max inter-char delay 25 ms 1 set-up TRUE -3 Uint16

8-4* FC MC Protocol Set

8-42 PCD write configuration [1685] FC port CTW 1 All set-ups TRUE Uint16

8-43 PCD read configuration [1603] Status word All set-ups TRUE Uint16

8-5* Digital/Bus

8-53 Start select [3] Logic OR All set-ups TRUE - Uint8

8-55 Set-up select [3] Logic OR All set-ups TRUE - Uint8
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6.4.4 14-** Fungsi Khusus

Par. No. # Keterangan parameter Nilai standar 4-pengaturan Mengubah
sewaktu
operasi

Indeks
Konversi

Jenis

14-2* Trip Reset

14-20 Reset mode [0] Manual reset All set-ups TRUE - Uint8

14-21 Automatic restart time 10 s All set-ups TRUE 0 Uint16

14-22 Operation mode [0] Normal operation All set-ups TRUE - Uint8

14-23 Typecode setting null 2 set-ups FALSE - Uint8

14-28 Production settings [0] No action All set-ups TRUE - Uint8

14-29 Service code 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32

14-5* Environment

14-50 RFI filter [1] On 1 set-up FALSE - Uint8

14-53 Fan monitor [1] Warning All set-ups TRUE - Uint8

14-54 Bus partner 1 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint16
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6.4.5 15-** Informasi Drive

Par. No. # Keterangan parameter Nilai standar 4-pengaturan Mengubah
sewaktu
operasi

Indeks
Konversi

Jenis

15-0* Operating Data

15-00 Operating hours 0 h All set-ups FALSE 74 Uint32

15-01 Running hours 0 h All set-ups FALSE 74 Uint32

15-03 Power ups 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32

15-04 Over temps 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16

15-05 Over volts 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16

15-07 Reset running hours counter [0] Do not reset All set-ups TRUE - Uint8

15-1* Data Log Settings

15-10 Logging source 0 2 set-ups TRUE - Uint16

15-11 Logging interval ExpressionLimit 2 set-ups TRUE -3 TimD

15-12 Trigger event [0] False 1 set-up TRUE - Uint8

15-13 Logging mode [0] Log always 2 set-ups TRUE - Uint8

15-14 Samples before trigger 50 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint8

15-2* Historic Log

15-20 Historic log: event 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint8

15-21 Historic log: value 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32

15-22 Historic log: time 0 ms All set-ups FALSE -3 Uint32

15-3* Fault Log

15-30 Fault log: error code 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16

15-31 Fault log: value 0 N/A All set-ups FALSE 0 Int16

15-32 Fault log: time 0 s All set-ups FALSE 0 Uint32

15-4* Unit Identification

15-40 FC type 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[6]

15-41 Power section 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]

15-42 Voltage 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]

15-43 Software version 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[5]

15-44 Ordered typecode string 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[40]

15-45 Actual typecode string 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[40]

15-46 Unit ordering no 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[8]

15-47 Power card ordering no 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[8]

15-48 LCP ID no 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]

15-49 SW ID control card 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]

15-50 SW ID power card 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]

15-51 Unit serial number 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[10]

15-53 Power card serial number 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[19]

15-6* Option Ident

15-60 Option mounted 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[30]

15-61 Option SW version 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]

15-62 Option ordering No 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[8]

15-63 Option serial No 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[18]

15-70 Option in slot A 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[30]

15-71 Slot A option SW version 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]

15-72 Option in slot B 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[30]

15-73 Slot B option SW version 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]

15-74 Option in slot C0/E0 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[30]

15-75 Slot C0 option SW version 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]

15-76 Option in slot C1/E1 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[30]

15-77 Slot C1 option SW version 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
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Par. No. # Keterangan parameter Nilai standar 4-pengaturan Mengubah
sewaktu
operasi

Indeks
Konversi

Jenis

15-9* Parameter Info

15-92 Defined parameters 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16

15-93 Modified parameters 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16

15-98 Unit identification 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[40]

15-99 Parameter metadata 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16

6.4.6 16-** Pembacaan Data

Par. No. # Keterangan parameter Nilai standar 4-pengaturan Mengubah
sewaktu
operasi

Indeks
Konversi

Jenis

16-0* General Status

16-00 Control word 0 N/A All set-ups FALSE 0 V2

16-03 Status word 0 N/A All set-ups FALSE 0 V2

16-3* AF Status

16-30 DC link voltage 0 V All set-ups FALSE 0 Uint16

16-34 Heatsink temp. 0 °C All set-ups FALSE 100 Uint8

16-35 Inverter thermal 0 % All set-ups FALSE 0 Uint8

16-36 Inv. nom. current ExpressionLimit All set-ups FALSE -2 Uint32

16-37 Inv. max. current ExpressionLimit All set-ups FALSE -2 Uint32

16-39 Control card temp. 0 °C All set-ups FALSE 100 Uint8

16-40 Logging buffer full [0] No All set-ups TRUE - Uint8

16-49 Current fault source 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint8

16-6* Inputs & Outputs

16-60 Digital input 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16

16-66 Digital output [bin] 0 N/A All set-ups FALSE 0 Int16

16-71 Relay output [bin] 0 N/A All set-ups FALSE 0 Int16

16-8* Fieldbus & FC Port

16-80 Fieldbus CTW 1 0 N/A All set-ups FALSE 0 V2

16-84 Comm. option STW 0 N/A All set-ups FALSE 0 V2

16-85 FC port CTW 1 0 N/A All set-ups FALSE 0 V2

16-9* Diagnosis Readouts

16-90 Alarm word 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32

16-91 Alarm word 2 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32

16-92 Warning word 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32

16-93 Warning word 2 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32

16-94 Ext. status word 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
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6.4.7 300-** AF Settings 

CATATAN!
Except for 300-10 Tegangan Nominal Filter Aktif, it is not recommended to change the settings in this parameter group
for the Low Harmonic Drive.

Par. No. # Keterangan parameter Nilai standar 4-pengaturan Mengubah
sewaktu
operasi

Indeks
Konversi

Jenis

300-0* General Settings

300-00 Harmonic cancellation mode [0] Overall All set-ups TRUE - Uint8

300-01 Compensation priority [0] Harmonics All set-ups TRUE - Uint8

300-08 Lagging reactive current [0] Disabled All set-ups FALSE Uint8

300-1* Network Settings

300-10 Active filter nominal voltage ExpressionLimit 2 set-ups FALSE 0 Uint32

300-2* CT Settings

300-20 CT primary rating ExpressionLimit 2 set-ups FALSE 0 Uint32

300-24 CT Sequence [0] L1, L2, L3 2 set-ups FALSE - Uint8

300-25 CT Polarity [0] Normal 2 set-ups FALSE - Uint8

300-26 CT Placement [1] Load Current 2 set-ups FALSE - Uint8

300-27 Number of CTs per phase 1 All set-ups FALSE Uint8

300-29 Start auto CT detection [0] Off All set-ups FALSE - Uint8

300-3* Compensation

300-30 Compensation points 0.0 A All set-ups TRUE -1 Uint32

300-35 Cosphi reference 0.500 N/A All set-ups TRUE -3 Uint16

300-4* Paralleling

300-40 Master follower selection [2] Not Paralleled 2 set-ups FALSE - Uint8

300-41 Follower ID 1 N/A 2 set-ups FALSE 0 Uint32

300-42 Num. of follower AFs 1 N/A 2 set-ups FALSE 0 Uint32

300-5* Sleep Mode

300-50 Enable sleep mode null 2 set-ups TRUE - Uint8

300-51 Sleep mode trig source [0] Mains current All set-ups TRUE - Uint8

300-52 Sleep mode wake up trigger ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint32

300-53 Sleep mode sleep trigger 80 % All set-ups TRUE 0 Uint32

6.4.8 301-** AF Readouts 

Par. No. # Keterangan parameter Nilai standar 4-pengaturan Mengubah
sewaktu
operasi

Indeks
Konversi

Jenis

301-0* Output Currents

301-00 Output current [A] 0.00 A All set-ups TRUE -2 Int32

301-01 Output current [%] 0.0 % All set-ups TRUE -1 Int32

301-1* Unit Performance

301-10 THD of current [%] 0.0 % All set-ups TRUE -1 Uint16

301-12 Power factor 0.00 N/A All set-ups TRUE -2 Uint16

301-13 Cosphi 0.00 N/A All set-ups TRUE -2 Int16

301-14 Leftover currents 0.0 A All set-ups TRUE -1 Uint32

301-2* Mains Status

301-20 Mains current [A] 0 A All set-ups TRUE 0 Int32

301-21 Mains frequency 0 Hz All set-ups TRUE 0 Uint8

301-22 Fund. mains current [A] 0 A All set-ups TRUE 0 Int32
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7 Contoh Aplikasi

7.1 Pendahuluan

Contoh di bagian ini dimaksud sebagai referensi cepat
untuk aplikasi umum.

• Pengaturan Parameter merupakan angka standar
regional kecuali yang ditunjukkan (dipilih di
0-03 Pengaturan Wilayah)

• Parameter yang dihubungkan dengan terminal
dan pengaturan terlihat di gambar berikutnya

• Di mana pengaturan saklar untuk terminal analog
A53 atau A54 diperlukan, dan juga terlihat

7.2 Contoh Aplikasi

KEWASPADAAN
Thermistor harus menggunakan penguatan atau melipat-
gandakan insulasi untuk memenuhi persyaratan
insulation PELV.

 Parameter

FC

+24 V

+24 V

D IN

D IN

D IN

COM

D IN

D IN

D IN

D IN 

+10 V

A IN 

A IN 

COM

A OUT

COM

12

13

18

19

20

27

29

32

33

37

50

53

54

55

42

39

13
0B

B9
29

.1
0 Fungsi P'aturan

1-29 Penyesuaian
Motor Otomatis
(AMA)

[1] Aktifkan
AMA
lengkap

5-12 Terminal 27
Input Digital

[2]* Coast
terbalik

*=Nilai Standar

Catatan/komentar: Grup
parameter 1-2* Data Motor
harus diatur menurut motor

Tabel 7.1  AMA dengan T27 Tersambung

 Parameter

FC

+24 V

+24 V

D IN

D IN

D IN

COM

D IN

D IN

D IN

D IN 

+10 V

A IN 

A IN 

COM

A OUT

COM

12

13

18

19

20

27

29

32

33

37

50

53

54

55

42

39

13
0B

B9
30

.1
0 Fungsi P'aturan

1-29 Penyesuaian
Motor Otomatis
(AMA)

[1] Aktifkan
AMA
lengkap

5-12 Terminal 27
Input Digital

[0] Tidak
ada operasi

*=Nilai Standar

Catatan/komentar: Grup
parameter 1-2* Data Motor
harus diatur menurut motor

Tabel 7.2 AMA tanpa T27 tersambung 

 Parameter

FC

+24 V

+24 V

D IN

D IN

D IN

COM

D IN

D IN

D IN

D IN 

+10 V

A IN 

A IN 

COM

A OUT

COM

12

13

18

19

20

27

29

32

33

37

50

53

54

55

42

39

A53

U - I

-10 - +10V

+

-

13
0B

B9
26

.1
0 Fungsi P'aturan

6-10 Terminal 53
Tegangan
Rendah

0.07 V*

6-11 Terminal 53
Tegangan Tinggi

10 V*

6-14 Terminal 53
Ref Rdh/Nilai
Ump-Balik

0 RPM

6-15 Terminal 53
Ref Tinggi/Nilai
Ump-Balik

1,500 RPM

*=Nilai Standar

Catatan/komentar:

Tabel 7.3 Referensi Kecepatan Analog (Tegangan)
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 Parameter

13
0B

B9
27

.1
0

FC

+24 V

+24 V

D IN

D IN

D IN

COM

D IN

D IN

D IN

D IN 

+10 V
A IN 

A IN 

COM

A OUT

COM

12

13

18

19

20

27

29

32

33

37

50

53

54

55

42

39

A53

U - I

4 - 20mA

+

-

Fungsi P'aturan

6-12 Terminal 53
Arus Rendah

4 mA*

6-13 Terminal 54
Arus Tinggi

20 mA*

6-14 Terminal 53
Ref Rdh/Nilai
Ump-Balik

0 RPM

6-15 Terminal 53
Ref Tinggi/Nilai
Ump-Balik

1,500 RPM

*=Nilai Standar

Catatan/komentar:

Tabel 7.4 Referensi Kecepatan Analog (Arus)

 Parameter

FC

+24 V

+24 V

D IN

D IN

D IN

COM

D IN

D IN

D IN

D IN 

+10 

A IN 

A IN 

COM

A OUT

COM

12

13

18

19

20

27

29

32

33

37

50

53

54

55

42

39

13
0B

B8
02

.1
0 Fungsi P'aturan

5-10 Terminal 18
Input Digital

[8] Start*

5-12 Terminal 27
Input Digital

[0] Tidak ada
operasi

5-19 Terminal 37
Berhenti Aman

[1] Alarm
Stop Aman

*=Nilai Standar

Catatan/komentar:
Apabila 5-12 Terminal 27 Input
Digital diatur ke [0] Tidak ada
Operasi,  kabel jumper ke 27
tidak diperlukan.

Tabel 7.5 Perintah Mulai/Stop dengan Torsi Aman Tidak Aktif 

13
0B

B8
05

.1
1

Speed

Start (18)

Ilustrasi 7.1 Mulai/Stop dengan Torsi Aman Tidak Aktif

 Parameter

FC

+24 V

+24 V

D IN

D IN

D IN

COM

D IN

D IN

D IN

D IN 

+10 V

A IN 

A IN 

COM

A OUT

COM

12

13

18

19

20

27

29

32

33

37

50

53

54

55

42

39

13
0B

B8
03

.1
0 Fungsi P'aturan

5-10 Terminal 18
Input Digital

[9] Start
terkunci

5-12 Terminal 27
Input Digital

[6] Stop
Terbalik

*=Nilai Standar

Catatan/komentar:
Apabila 5-12 Terminal 27 Input
Digital diatur ke [0] Tidak ada
Operasi,  kabel jumper ke 27
tidak diperlukan.

Tabel 7.6 Pulsa Mulai/Stop

Speed

13
0B

B8
06

.1
0

Latched Start (18)

Stop Inverse (27)

Ilustrasi 7.2 Mulai Terkunci/Stop Terbalik
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 Parameter

FC

+24 V

+24 V

D IN

D IN

D IN

COM

D IN

D IN

D IN

D IN 

+10 V

A IN 

A IN 

COM

A OUT

COM

12

13

18

19

20

27

29

32

33

37

50

53

54

55

42

39

13
0B

B9
34

.1
0 Fungsi P'aturan

5-10 Terminal 18
Input Digital

[8] Start

5-11 Terminal 19
Input Digital

[10]
Pemba-
likan*

5-12 Terminal 27
Input Digital

[0] Tidak
ada operasi

5-14 Terminal 32
Input Digital

[16] Preset
ref bit 0

5-15 Terminal 33
Input Digital

[17] Preset
ref bit 1

parameter 3-10 Re
ferensi preset

 

Preset ref. 0
Preset ref. 1
Preset ref. 2
Preset ref. 3

25%
50%
75%
100%

*=Nilai Standar

Catatan/komentar:

Tabel 7.7 Mulai/Stop dengan Mundur dan Kecepatan Praset 4 

 Parameter

FC

+24 V

+24 V

D IN

D IN

D IN

COM

D IN

D IN

D IN

D IN 

+10 V

A IN 

A IN 

COM

A OUT

COM

12

13

18

19

20

27

29

32

33

37

50

53

54

55

42

39

13
0B

B9
28

.1
0 Fungsi P'aturan

5-11 Terminal 19
Input Digital

[1] Reset

*=Nilai Standar

Catatan/komentar:

Tabel 7.8 Reset Alarm Eksternal

 Parameter

FC

+24 V

+24 V

D IN

D IN

D IN

COM

D IN

D IN

D IN

D IN 

+10 V

A IN 

A IN 

COM

A OUT

COM

12

13

18

19

20

27

29

32

33

37

50

53

54

55

42

39

A53

U - I

≈ 5kΩ

13
0B

B6
83

.1
0 Fungsi P'aturan

6-10 Terminal 53
Tegangan
Rendah

0.07 V*

6-11 Terminal 53
Tegangan Tinggi

10 V*

6-14 Terminal 53
Ref Rdh/Nilai
Ump-Balik

0 RPM

6-15 Terminal 53
Ref Tinggi/Nilai
Ump-Balik

1,500 RPM

*=Nilai Standar

Catatan/komentar:

Tabel 7.9 Referensi Kecepatan
(menggunakan Potentiometer Manual)

 Parameter

FC

+24 V

+24 V

D IN

D IN

D IN

COM

D IN

D IN

D IN

D IN 

+10 V

A IN 

A IN 

COM

A OUT

COM

12

13

18

19

20

27

29

32

33

37

50

53

54

55

42

39

13
0B

B8
04

.1
0 Fungsi P'aturan

5-10 Terminal 18
Input Digital

[8] Start*

5-12 Terminal 27
Input Digital

[19] Tahan
Referensi

5-13 Terminal 29
Input Digital

[21]
Menaikkan
Kecepatan

5-14 Terminal 32
Input Digital

[22]
Turunkan
Kecepatan

*=Nilai Standar

Catatan/komentar:

Tabel 7.10 Menaikkan/Menurunkan Kecepatan
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S t a r t   ( 1 8 ) 

F r e e z e   r e f   ( 2 7 ) 

S p e e d   u p   ( 2 9 ) 

S p e e d   d o w n   ( 3 2 ) 

S p e e d 

R e f e r e n c e 

13
0B

B8
40

.1
0 

Ilustrasi 7.3 Menaikkan/Menurunkan Kecepatan

 Parameter

FC

+24 V

+24 V

D IN

D IN

D IN

COM

D IN

D IN

D IN

D IN 

+10 V

A IN 

A IN 

COM

A OUT

COM

R1
R2

12

13

18

19

20

27

29

32

33

37

50

53

54

55

42

39

01

02

03

04

05

06

-

61
68
69

RS-485

+

13
0B

B6
85

.1
0 Fungsi P'aturan

8-30 Protokol FC*

8-31 Alamat 1*

8-32 Baud Rate 9,600*

*=Nilai Standar

Catatan/komentar:
Pilh protokol, alamat, dan Baud
Rate di parameter yang tertera
diatas.

Tabel 7.11 Sambungan Jaringan RS-485

 Parameter

13
0B

B6
86

.1
2

VLT

+24 V

+24 V

D IN

D IN

D IN

COM

D IN

D IN

D IN

+10 V
A IN 

A IN 

COM

A OUT

COM

12

13

18

19

20

27

29

32

33

50

53

54

55

42

39

A53

U - I

D IN 37

Fungsi P'aturan

1-90 Proteksi pd
termal motor

[2] Trip
thermistor

Parameter 1-93 
Sumber
Thermistor

[1] Masukan
analog 53

*=Nilai Standar

Catatan/komentar:
Apabila peringatan hanya
diinginkan, tetapkan
1-90 Proteksi pd termal motor ke
peringatan Thermistor [1].

Tabel 7.12 Thermistor motor
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 Parameter

FC

+24 V

+24 V

D IN

D IN

D IN

COM

D IN

D IN

D IN

D IN 

+10 V

A IN 

A IN 

COM

A OUT

COM

R1
R2

12

13

18

19

20

27

29

32

33

37

50

53

54

55

42

39

01

02

03

04

05

06

13
0B

B8
39

.1
0 Fungsi P'aturan

4-30 Fungsi Rugi
Umpan-balik
Motor

[1]
Peringatan

4-31 Kesalahan
Kecepatan
Umpan-balik
Motor

100 RPM

4-32 Timeout
Rugi Umpan-
balik Motor

5 d

7-00 PID
Kecepatan
Sumber Umpan
Balik

[2] MCB 102

17-11 Resolusi
(PPR)

1024*

13-00 Mode
Pengontrol SL

[1] Aktif

13-01 Start
Peristiwa

[19]
Peringatan

13-02 Hentikan
Peristiwa

[44] Tombol
reset

13-10 Suku
Operasi
Pembanding

[21] No.
Peringatan

13-11 Operator
Pembanding

[1] ≈*

13-12 Nilai
Pembanding

90

13-51 Peristiwa
Pengontrol SL

[22] Perban-
dingan 0

13-52 Tindakan
Pengontrol SL

[32] Tetapkan
keluar digital
A rendah

parameter 5-40 
Relai Fungsi

[80] SL
keluaran
digital A

*=Nilai Standar

Catatan/komentar:
Apabila batas di monitor
umpan-balik melebihi,
Peringatan 90 ditampilkan. SLC
memonitor Peringatan 90 dan
di dalam kondisi ini Peringatan
90 menjadi TRUE kemudian
Relai 1 digerakkan.
Peralatan eksternal dapat
menunjukkan di mana layanan
diperlukan. Apabila kesalahan
umpan-balik berada di bawah
batas kembali di antara 5 detik,
konverter frekuensi berlanjut
dan peringatan hilang. Tetapi
relai 1 akan kembali digerakkan
sampai [Reset] pada LCP.

Tabel 7.13 Menggunakan SLC untuk Mengatur Relai

 
Parameter

FC

+24 V

+24 V

D IN

D IN

D IN

COM

D IN

D IN

D IN

D IN 

+10 V

A IN 

A IN 

COM

A OUT

COM
R1

R2

12

13

18

19

20

27

29

32

33

37

50

53

54

55

42

39

01

02

03

04

05

06

13
0B

B8
41

.1
0 Fungsi P'aturan

1-00 Mode
Konfigurasi

[0] Kec.
rangk.
terbuka

1-01 Dasar
kontrol Motor

[1] VVCplus

parameter 5-40 
Relai Fungsi

[32] Kontrol
rem mekanis

5-10 Terminal 18
Input Digital

[8] Start*

5-11 Terminal 19
Input Digital

[11] Start
pembalikan

1-71 Penundaan
start

0.2

1-72 Fungsi start [5] VVCplus/
FLUX Searah
jarum jam

1-76 Arus Start Im,n

parameter 2-20 
Arus pelepas
Brake

Ketergan-
tungan app.

parameter 2-21 
Aktifkan
Kecepatan
Brake/Rem
[RPM]

Setengah slip
nominal dari
motor

*=Nilai Standar

Catatan/komentar:

Tabel 7.14 Kontrol Rem Mekanis (Loop Terbuka)

Start (18)

Start 
reversing (19)

Relay output

Speed

Time

Current

1-71 1-712-21 2-21

1-76

Open
Closed

13
0B

B8
42

.1
0

Ilustrasi 7.4 Kontrol Rem Mekanis (Loop Terbuka) 
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7.3 Contoh Sambungan untuk Kontrol
Motor dengan Provider Sinyal Eksternal

CATATAN!
Contoh berikut merujuk hanya untuk konverter frekuensi
kartu kontrol (LCP kanan), tidak filter.

7.3.1 Mulai/Berhenti 

Terminal 18 = 5-10 Terminal 18 Input Digital [8] Mulai
Terminal 27 = 5-12 Terminal 27 Input Digital [0] Tidak ada
operasi (Coast terbalik default )
Terminal 37 = Berhenti aman

Ilustrasi 7.5 Parameter Mulai/Berhenti

7.3.2 Pulsa Mulai/Berhenti 

Terminal 18 = 5-10 Terminal 18 Input Digital [9] Mulai
terkunci
Terminal 27= 5-12 Terminal 27 Input Digital [6] Stop terbalik
Terminal 37 = Torsi Aman tidak aktif

Ilustrasi 7.6 Parameter pulsa Mulai/Stop
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7.3.3 Menaikkan/Menurunkan Kecepatan 

Terminal 29/32 = Menaikkan/menurunkan kecepatan
Terminal 18 = 5-10 Terminal 18 Input Digital [9]
Mulai (standar)

Terminal 27 = 5-12 Terminal 27 Input Digital [19]
Referensi diam

Terminal 29 = 5-13 Terminal 29 Input Digital [21]
Naikkan kecepatan

Terminal 32 = 5-14 Terminal 32 Input Digital [22]
Turunkan kecepatan

12

18

27

29

32

37

+24V 

Par. 5-10 

Par. 5-12

Par. 5-13 

Par. 5-14 

13
0B

A
02

1.
12

Ilustrasi 7.7 Parameter Kontrol Kecepatan

7.3.4 Referensi potensiometer 

Referensi tegangan melalui potentiometer
Sumber referensi 1 = [1] Input analog 53
(standar)

Terminal 53, Tegangan Rendah = 0V

Terminal 53, Tegangan Tinggi = 10V

Terminal 53, Ref. Rendah/Umpan Balik = 0 RPM

Terminal 53, Ref. Tinggi/Umpan Balik = 1500 RPM

Sakelar S201 = OFF (U)

Kecepatan RPM
P 6-15

Tegangan ref.
P 6-11 10 V

+
10

 V
/3

0 
m

A

1 kΩ

13
0B

A
15

4.
11

Ilustrasi 7.8 Referensi Tegangan Potensiometer
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8 Status Pesan

8.1 Status Layar

Pada saat konverter frekuensi di mode status, pesan status
dihasilkan secara otomatis dan muncul di bagian bawah
layar dari tampilan (lihat Ilustrasi 8.1.)

Status
799RPM                     7.83A                              36.4kW

0.000

  53.2%

1(1)

Auto
Hand
O�

Remote
Local

Ramping
Stop
Running
Jogging
.
.
.
Stand by

13
0B

B0
37

.1
1

1 2 3

1 Modus Operasi (lihat Tabel 8.1)

2 Situs referensi (lihat Tabel 8.2)

3 Status Operasi (lihat Tabel 8.3)

Ilustrasi 8.1 Status Layar

8.2 Definisi Pesan Status

Tabel 8.1 ke Tabel 8.3 menentukan tampilan status pesan.

Mati Konverter frekuensi tidak bereaksi terhadap
kontrol sinyal sampai [Otomatis Aktif] atau
[Tangan Aktif] ditekan. 

Auto Aktif Konverter frekuensi dikontrol dari terminal
kontrol dan/atau komunikasi serial. 

Kontrol unit melalui tombol navigasi di LCP.
Berhentikan perintah, reset, membalik, rem
DC, dan sinyal lainnya yang ditetapkan ke
terminal kontrol yang dapat menolak kontrol
lokal.

Tabel 8.1 Modus Operasi

Jauh Referensi kecepatan diberikan dari sinyal
eksternal, komunikasi serial, atau referensi pra-
setel internal. 

Lokal Konverter frekuensi menggunakan [Tangan
Aktif] atau angkareferensi dari LCP. 

Tabel 8.2 Situs Referensi

Rem AC Rem AC dipilih pada 2-10 Fungsi Brake.  Rem
AC membuat kelebihan magnit pada motor
yang berakibat pengontrol memperlamban
jalannya.

Selesai AMA OK Penyesuaian motor otomatis (AMA) dibawa
secara sukses.

AMA siap AMA siap untuk memulai. Tekan [Hand On]
untuk mulai.

AMA berjalan Proses AMA sedang berlangsung.

Pengereman Pemotong rem sedang dalam beroperasi.
Resistor rem menyerap energi generatif.

Rem maks. Pemotong rem sedang dalam beroperasi.
Batas daya untuk resistor rem telah tercapai.

Meluncur • Peluncuran terbalik dipillih sebagai fungsi
untuk masukan digital (grup parameter
5-1* Input Digital). Terminal koresponding
tidak tersambung.

• Peluncuran diaktifkan oleh komunikasi
serial.

Ktrl Bus Ramp-
bawah

Kontrol Ramp-bawah terpilih di
14-10 Kegagalan power listrik.

• Tegangan listrik di bawah angka yang
ditetapkan di14-11 Tegangan power Listrik
pada Masalah pada masalah listrik.

• Konverter frekuensi ramp bawah motor
dengan menggunakan pengontrol ramp
bawah.

Arus Tinggi Arus output konverter frekuensi diatas batas
yang diatur di 4-51 Arus Peringatan Tinggi.

Arus Rendah Arus output konverter frekuensi dibawah
batas yang diatus di 4-52 Kecepatan Peringatan
Rendah

Tahan DC Penahan DC terpilih di 1-80 Fungsi saat Stop
dan perintah berhenti telah aktif. Motor
ditahan oleh arus DC yang diatur di 2-00 Arus
Penahan DC/Prapanas.

Stop DC Motor ditahan dengan arus DC (2-01 Arus
Brake DC) untuk waktu khusus (2-02 Waktu
Pengereman DC).

• Rem DC diaktifkan di 2-03 Kecepatan
Penyelaan Rem DC [RPM] dan perintah
berhenti aktif.

• Rem DC (terbalik) terpilih sebagai fungsi
untuk masukan digital (grup parameter
5-1* Input Digital). Terminal koresponding
tidak aktif.

• Rem DC diaktifkan melalui komunikasi
serial.
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Umpan balik
tinggi 

Jumlah semua umpan-balik aktif diatas batas
umpan-balik yang diatur di 4-57 Peringatan
Umpan Balik Tinggi.

Umpan Balik
rendah

Jumlah dari semua umpan-balik di bawah
batas umpan-balik yang diatur di
4-56 Peringatan Umpan Balik Rendah.

Tahan keluaran referensi jauh aktif yang menahan kecepatan
yang ada.

• Keluaran diam terpilih sebagai fungsi
untuk masukan digital (grup parameter
5-1* Input Digital). Terminal koresponding
telah aktif. Kontrol kecepatan hanya
memungkinkan melalui fungsi terminal
dengan kecepatan bertambah dan
berkurang.

• Penahanan ramp diaktifkan melalui
komunikasi serial.

Permintaan
keluaran diam

Perintah output diam telah diberikan, tetapi
motor tetap berhenti sampai sinyal permisif
yang berjalan diterima. .

Ref. diam Referensi diam terpilih sebagai fungsi untuk
input digital (grup parameter 5-1* Input
Digital). Terminal koresponding telah aktif.
Konverter frekuensi menyimpan referensi
aktual. Perubahan referensi sekarang hanya
memungkinkan melalui fungsi terminal
dengan Kecepatan Bertambah dan Berkurang. 

Permintaan jog Perintah jog telah diberikan, tetapi motor
tetap berhenti sampai sinyal berjalan yang
diperbolehkan diterima melalui masukan
digital.

Jogging Motor sedang berjalan sebagai yang
diprogram di 3-19 Kecepatan Jog [RPM].

• Jog terpilih sebagai fungsi untuk masukan
digital (grup parameter 5-1* masukan
digital). Terminal koresponding telah aktif.

• Fungsi Jog diaktifkan melalui komunikasi
serial.

• Fungsi jog terpilih sebagai reaksi untuk
memonitor fungsi. Fungsi monitoring aktif.

Periksa motor Pada 1-80 Fungsi saat Stop,  Pemeriksaan Motor
terpilih. Perintah stop aktif. Untuk memastikan
motor telah tersambung ke konverter
frekuensi, arus pengujian permanen
ditetapkan ke motor. 

Kontrol OVC Kontrol tegangan berlebih diaktifkan di
2-17 Pengontrol tegangan berlebih,  [2]
Diaktifkan.  Motor yang tersambung memasok
konverter frekuensi dengan energi generatif.
Kontrol kelebihan tegangan menyesuaikan
rasio V/Hz untuk menjalankan motor di modus
pengontrol dan mencegah konverter frekuensi
dari trip. 

Daya Mati (Hanya konverter frekuensi dengan pasokan
daya 24 V eksternal yang diinstal).
Pasokan sumber listrik ke konverter frekuensi
dilepas, tetapi kartu kontrol di pasok dengan
24 V eksternal.

Mds perlindung Modus perlindungan aktif. Unit telah
terdeteksi status kritis (arus berlebih atau
kelebihan tegangan).

• Untuk menghindari trip, frekuensi
switching dikurangi ke 4 kHz.

• Jika memungkinkan, modus perlindungan
berakhir setelah perkiraan 10 d.

• Modus perlindungan dapat dibatasi di
14-26 Pnunda.Trip pd Krusak Pmblk.

.

QStop Motor diberhentikan dengan menggunakan
3-81 Waktu Ramp Stop Cepat.

• Berhenti cepat terbalik terpilih sebagai
fungsi untuk masukan digital (grup
parameter 5-1* masukan digital). Terminal
koresponding tidak aktif.

• Fungsi berhenti cepat diakftifkan melalui
komunikasi serial.

.

Sedang
Menanjak

Motor bertambah/berkurang dengan
menggunakan Ramp atas/Bawah aktif.
Referensi, batas angka atau perhentian belum
tercapai. 

Ref. tinggi Jumlah semua referensi aktif diatas batas
referensi yang diatur di 4-55 Peringatan
Referensi Tinggi.

Ref. rendah Jumlah semua referensi aktif di bawah batas
referensi yang diatur di 4-54 Peringatan
Referensi Rendah.

Jalan pd ref Konverter frekuensi berjalan di kisaran
referensi. Angka umpan-balik mencocokkan
angka titik penetapan. 

Jalankan
permintaan

Perintah mulai telah diberikan, tetapi motor
dihentikan sampai sinyal berjalan yang
diperbolehkan diterima melalui masukan
digital. 

Berjalan Konverter frekuensi menjalankan motor.

Mode Tidur Fungsi penyimpanan energi diaktifkan. Motor
yang ada telah berhenti, tetapi memulai
kembali secara otomatis pada saat diperlukan.

Kecepatan tinggi Kecepatan motor diatas angka yang
ditetapkan di 4-53 Kecepatan Peringatan Tinggi.

Kecepatan
rendah

Kecepatan motor di bawah angka yang
ditetapkan di 4-52 Kecepatan Peringatan
Rendah.

Standby Pada modus Otomatis Aktif, converter
frekuensi memulai motor dengan sinyal mulai
dari input digital atau komunikasi serial.
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Tunda Start Pada 1-71 Penundaan start,  Waktu mulai tunda
diatur. Perintah mulai diaktifkan dan motor
akan memulai setelah waktu tunda mulai
telah berakhir.

Start fwd/rev Mulai maju dan mulai terbalik dipilih sebagai
fungsi untuk dua input digital yang berbeda
yang berbeda (grup parameter 5-1* Input
Digital). Motor memulai maju atau terbalik
tergantung pada terminal koresponding
diaktifkan.

Stop Konverter frekuensi telah menerima perintah
berhenti dari LCP masukan digital atau
komunikasi serial.

Trip Alarm terjadi dan motor dihentikan. Pada saat
alarm dinonaktifka, konverter frekuensi dapat
direset secara manual dengan menekan
[Reset] atau secara jauh mengontrol dengan
terminal kontrol atau komunikasi serial..

Trip Terkunci Alarm terjadi dan motor dihentikan. Pada saat
alarm dinonaktifkan, daya harus disikluskan ke
konverter frekuensi. Konverter frekuensi dapat
kemudian direset secara manual dengan
menekan [Reset] atau secara jauh oleh
terminal kontrol atau komunikasi serial.

Tabel 8.3 Status Operasi

CATATAN!
Pada modus otomatis/jauh, konverter frekuensi
memerlukan perintah eksternal untuk menjalankan
fungsi.
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9 Peringatan dan Alarm

9.1 Sistem Monitoring

Konverter frekuensi memonitor kondisi daya input, output,
dan faktor motor dan indikator perfoma sistem lainnya.
Peringatan atau alarm tidak menunjukkan internal masalah
ke konverter frekuensi itu sendiri. Pada beberapa masalah,
hal tersebut menunjukkan kegagalan kondisi dari:

• tegangan input

• beban motor

• suhu motor

• sinyal eksternal

• area lain yang dimonitor oleh logika internal

Memeriksa sebagai yang ditunjukkan di alarm atau
peringatan.

9.2 Jenis Peringatan dan Alarm

9.2.1 Peringatan

Peringatan muncul pada saat kondisi alarm yang
mendatang atau pada saat kondisi operasi yang tidak
normal terjadi dan mengakibatkan alarm pada konverter
frekuensi. Peringatan menghapus dengan sendirinya pada
saat kondisi yang tidak normal dinonaktifkan.

9.2.2 Trip Alarm

Alarm yang dihasilkan pada saat konverter frekuensi ditrip,
artinya, konverter frekuensi menutup operasi untuk
mencegah konverter frekuensi atau kerusakan sistem.
Motor meluncur untuk berhenti. Logika konverter frekuensi
berlanjut untuk mengoperasikan dan memonitor status
konverter frekuensi. Setelah kondisi bermasalah telah
selesai, konverter frekuensi dapat direset. Rem kemudian
akan siap untuk memulai pengoperasian kembali.

Trip dapat direset dalam 4 cara:

• Tekan [Reset] pada LCP

• Perintah input reset digital

• Komunikasi serial reset perintah input

• Reset otomatis

9.2.3 Alarm Trip-lock

Alarm yang menyebabkan konverter frekuensi menjadi
trip-lock memerlukan daya input harus disikluskan. Motor
meluncur untuk berhenti. Logika konverter frekuensi
berlanjut untuk mengoperasikan dan memonitor status
konverter frekuensi. Hilangnya daya input ke konverter
frekuensi dan koreksi penyebab masalah, kemudian
kembalikan daya. Tindakan ini membuat konverter
frekuensi masuk dalam kondisi trip sebagai yang dijelaskan
di bab 9.2.2 Trip Alarm dan dapat direset dalam 4 cara.

9.3 Tampilan Peringatan dan Alarm

13
0B

P0
85

.1
1

Status
0.0Hz                        0.000psi                              0.00A

0.0Hz
1:0 - Off

!Live zero error [W2]
Off Remote Stop

!1(1)

Ilustrasi 9.1 Peringatan Tampilan

Alarm atau trip-terkunci alarm berkedip pada tampilan
dengan nomor alarm.

13
0B

P0
86

.1
1

Status
0.0Hz                              0.000kW                        0.00A

0.0Hz
0

Earth Fault [A14]
Auto Remote Trip

1(1)

Ilustrasi 9.2 Tampilan Alarm
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Di samping teks, kode alarm pada tampilan konverter
frekuensi LCP, terdapat 3 status lampu indikator.

13
0B

D8
12

.1
0

Ba
ck

Cancel
InfoOKOn

Alarm

Warn.

2

13
0B

B4
67

.1
1

Ilustrasi 9.3 Status Lampu Indikator

 Peringatan LED LED Alarm

Peringatan Aktif Mati

Alarm Mati Nyala (Berkedip)

Trip-Lock Aktif Nyala (Berkedip)

Tabel 9.1 Penjelasan Status Lampu Indikator

9.4 Peringatan dan Definisi Alarm -
Konverter Frekuensi

Informasi peringatan/alarm di bawah ini menentukan
kondisi peringatan/alarm, yang menyediakan penyebab
kemungkinan untuk kondisi, dan perbaikan detail atau
prosedur pemecahanmasalah

PERINGATAN 1, 10 Volt rendah
Tegangan kartu kontrol di bawah 10V dari terminal 50.
Hilangkan beberapa beban dari terminal 50, karena beban
pasokan 10 V terlalu berlebih. Maks. 15 mA atau minimum
590 Ω.

Sirkuit pendek tidak sesuai pada potentiometer atau kabel
yang tidak sesuai pada potentiometer dapat menyebabkan
kondisi ini.

Pemecahan masalah
Melepaskan kabel dari terminal 50. Apabila
peringatan jelas, masalah ada di kabel. Apabila
peringatan tidak jelas, ganti kartu kontrol.

PERINGATAN/ALARM 2, Kesalahan live zero
Peringatan atau alarm ini hanya muncul apabila diprogram
di 6-01 Fungsi Istirahat arus/teg. t'lalu rdh. Sinyal pada satu
dari salah satu masukan analog kurang dari 50% dari nilai
minimum yang diprogram untuk input tersebut. Kerusakan
kabel atau kesalaham perangkat yang mengirim sinyal
dapat menyebabkan kondisi ini.

Pemecahan masalah
Periksa koneksi pada semua terminal
input.analog. Terminal kartu kontrol 53 dan 54
untuk sinyal, terminal 55 umum. MCB 101
terminal 11 dan 12 untuk sinyal, terminal 10
umum. MCB 109 terminal 1,3, 5 untuk sinyal,
terminal 2, 4, 6 umum).

Periksa bahwa pengaturan program konverter
frekuensi dan switch cocok dengan jenis sinyal
analog.

Melakukan Tes Sinyal Terminal Input.

PERINGATAN/ALARM 3, Tak ada motor
Tak ada motor yang telah dihubungkan ke keluaran dari
konverter frekuensi.

PERINGATAN/ALARM 4, Fasa listrik hilang
Satu fasa hilang pada bagian pasokan, atau ketidakseim-
bangan tegangan listrik terlalu tinggi. Pesan ini juga
muncul untuk masalah dalam penyearah input pada
konverter frekuensi. Pilihan diprogram pada 14-12 Fungsi
pd Ketidak-seimbangan Sumb..

Pemecahan masalah
Periksa tegangan pasokan dan arus pasokan ke
konverter frekuensi.

PERINGATAN 5, Tegangan hubungan DC tinggi
Rangkaian tegangan lanjutan (DC) lebih tinggi dari batas
peringatan tegangan tinggi. Batas tergantung pada
tegangan konverter frekuensi yang terukur. Unit masih
aktif. 

PERINGATAN 6, Tegangan hubungan DC rendah
Rangkaian tegangan lanjutan (DC) lebih rendah dari batas
peringatan tegangan rendah. Batas tergantung pada
tegangan konverter frekuensi yang terukur. Unit masih
aktif.

PERINGATAN/ALARM 7, DC tegangan berlebih
Jika tegangan rangkaian lanjutan melampaui batas,
konverter frekuensi akan mengalami trip setelah waktu
tertentu.

Pemecahan masalah
Sambung ke resistor rem 

Panjangkan waktu ramp

Ubah jenis ramp

Aktifkan fungsi di 2-10 Fungsi Brake

Tambah 14-26 Pnunda.Trip pd Krusak Pmblk.

Apabila alarm/peringatan terjadi selama daya
menurun, gunakan cadangan kinetik
(14-10 Kegagalan di Sumber)
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PERINGATAN/ALARM 8, DC kekurangan tegangan
Apabila rangkaian tegangan lanjutan (hubungan DC) turun
dibawah batas tegangan, konverter frekuensi memeriksa
apabila pasokan cadangan 24 V DC terhubung. Jika tidak
ada pasokan cadangan 24 V DC yang terhubung, konverter
frekuensi akan mengalami trip setelah waktu yang
ditetapkan tertunda. Penundaan waktu bervariasi dengan
ukuran unit.

Pemecahan masalah
Periksa bahwa tegangan pasokan cocok dengan
tegangan konverter frekuensi.

Melakukan tes Tegangan Input.

Melakukan pemeriksaan ringan tes sirkuit.

PERINGATAN/ALARM 9, Inverter kelebihan beban
Konverter frekuensi akan berhenti bekerja karena kelebihan
beban (arus terlalu tinggi dalam waktu yang terlalu lama).
Penghitung untuk proteksi inverter termal elektronik
memberikan peringatan pada 98% dan akan mengalami
trip pada 100%, dan alarm akan berbunyi. Konverter
frekuensi tidak dapat direset hingga penghitung berada di
bawah 90%. 
Masalahnya, bahwa konverter frekuensi beroperasi dengan
beban berlebih lebih dari 100% untuk waktu yang terlalu
lama.

Pemecahan masalah
Perbandingan arus output terlihat di keypad
dengan arus pengukuran konver frekuensi. 

Perbandingan arus keluaran terlihat pada LCP
dengan arus motor yang terukur.

Menampilkan Beban Drive Termal pada LCP dan
monitor nilai. Ketika sedang berjalan diatas
konverter frekuensi secara terus-menerus pada
arus yang terukur, penghitung ditingkatkan.
Ketika sedang berjalan di bawah konverter
frekuensi secara terus-menerus pada arus yang
terukur, penghitung menurunkan 

PERINGATAN/ALARM 10, Kelebihan beban pada motor
Menurut proteksi termal elektronik (ETR), motor terlalu
panas. Pilih apabila konverter frekuensi memberikan
peringatan atau alarm ketika penghitung mencapai 100%
di 1-90 Proteksi pd termal motor. Kerusakannya terjadi pada
saat motor beroperasi di atas 100% untuk waktu yang
terlalu lama.

Pemecahan masalah
Periksa untuk motor kepanasan.

Periksalah apabila motor secara mekanik
kelebihan beban

Periksa bahwa arus motor diatur di 
parameter 1-24 Arus Motor telah benar.

Data motor di parameter 1-20 sampai ke 1-25
ditetapkan secara benar. 

Pemecahan masalah
Apabila kipas eksternal telah digunakan, periksa
di1-91 Kipas Eksternal Motor yang telah terpilih.

Jalankan Penalaan 1-29 Penyesuaian Motor
Otomatis (AMA) AMA di dapat mengatur
pengontrol frekuensi ke motor lebih akurat dan
mengurangi beban thermal. 

PERINGATAN/ALARM 11, Suhu thermistor motor terlalu
tinggi
Thermistor diputus. Pilih apabila konverter frekuensi
memberikan peringatan atau alarm di 1-90 Proteksi pd
termal motor. 

Pemecahan masalah
Periksa untuk motor kepanasan.

Periksalah apabila motor secara mekanik
kelebihan beban.

Periksa thermistor untuk disambung secara benar
antara terminal 53 atau 54 (input tegangan
analog) dan terminal 50 (+pasokan 10 V). Juga
periksa saklar terminal untuk 53 atau 54 diatur
untuk tegangan. Periksa bahwa 1-93 Sumber
Thermistor memilih terminal 53 atau 54.

Pada saat menggunakan masukan digital 18 atau
19, periksalah thermistor tersambung secara
benar antara terminal 18 atau 19 (haya masukan
digital PNP) dan terminal 50.

Jika sensor KTY digunakan, periksa dengan benar
hubungan antara terminal 54 dan 55

Jika menggunakan switch termal atau termistor,
periksa program apabila Sumber Termistor 1-93
untuk dapat menyesuaikan kabel sensor.

Apabila menggunakan Sensor KTY, periksa
program dari 1-95 Jenis Sensor KTY, 1-96 Sumber
Termistor KTY dan 1-97 Tingkat Ambang KTY
menyesuaikan kabel sensor.

PERINGATAN/ALARM 12, Batas Torsi
Torsi telah melebihi angka di 4-16 Mode Motor Batasan
Torsi atau nilai di 4-17 Mode generator Batasan Torsi.
14-25 Penundaan Trip pada Batasan Torsi dapat
mengubahnya peringatan-dari kondisi hanya peringatan ke
peringatan yang diikuti oleh alarm. 

Pemecahan masalah
Apabila batas torsi motor melebihi selama ramp
atas, perpanjang waktu ramp atas.

Apabila batas torsi generator melebihi selama
ramp bawah, perpanjang waktu ramp bawah.

Apabila batas torsi terjadi pada saat beroperasi,
tingkatkan batas torsi yang memungkinkan.
Pastikan sistem dapat beroperasi secara aman
pada torsi yang lebih tinggi.

Periksa aplikasi untuk arus yang berlebih pada
motor.
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PERINGATAN/ALARM 13, Arus lebih
Batas arus puncak inverter (kira-kira 200% dari arus yang
terukur) terlampaui. Peringatan akan berakhir sekitar 1.5
detik, dan konverter frekuensi akan mengalami trip dan
membunyikan alarm. Beban kejutan atau akselerasi cepat
dengan beban inersia tinggi dapat menyebabkan
kesalahan ini. Apabila akselerasi selama ramp atas cepat,
masalah dapat juga terlihat setelah cadangan kinetik. Jika
perpanjangan kontrol rem mekanis yang dipilih, trip dapat
disetel ulang secara eksternal. 

Pemecahan masalah
Lepaskan daya dan periksa apabila poros motor
dapat diputar.

Periksa untuk ukuran motor dapat sesuai dengan
konverter frekuensi.

Periksa parameter 1-20 sampai ke 1-25. periksa
data motor.

ALARM 14, Masalah pembumian (tanah)
Terdapat arus dari fasa output ke pembumian, baik di
dalam kabel di antara konverter frekuensi dan motor,
maupun di dalam motor itu sendiri.

Pemecahan masalah
Lepaskan daya ke konverter frekuensi dan
perbaiki masalah arde.

Periksa untuk masalah arde di motor dengan
mengukur resistensi ke arde dari kabel motor dan
motor dengan megohmmeter.

Melakukan arus tes sensor.

ALARM 15, Ketidakcocokan perangkat keras
Pilihan sesuai tidak beroperasi dengan perangkat keras
papan kontrol yang ada atau perangkat lunak.

Catat nilai dari parameter berikut ini dan hubungi pemasok
Danfoss anda:

15-40 Jenis FC

15-41 Bagian Daya

15-42 Tegangan

15-43 Versi Perangkat Lunak

15-45 Untaian Jenis kode Aktual

15-49 Kartu Kontrol ID SW

15-50 Kartu Daya ID SW

15-60 Pilihan Terangkai

15-61 Versi SW Pilihan (untuk setiap slot pilihan)

ALARM 16, Sirkuit pendek
Terdapat sirkuit-pendek di motor atau kabel motor.

Lepaskan daya ke konverter frekuensi dan perbaiki sirkuit
pendek. 

PERINGATAN/ALARM 17, Timeout kata kontrol
Tak ada komunikasi ke konverter frekuensi.
Peringatan hanya menjadi aktif bila 8-04 Fungsi Istirahat
Kata Kontrol tidak ditetapkan ke [0] Tidak Aktif.
Apabila 8-04 Fungsi Istirahat Kata Kontrol diatur ke Stop [2]
dan Trip [26], peringatan muncul dan penurunan ramp
bawah sampai berhenti dan kemudian menampilkan alarm.

Pemecahan masalah:
Periksa sambungan pada kabel komunikasi serial.

Tambah 8-03 Waktu Istirahat Kata Kontrol

Periksa operasi dari peralatan komunikasi.

Pastikan instalasi yang benar didasarkan pada
persyaratan EMC.

PERINGATAN/ALARM 22, Rem Mekanis Hoist
Nilai laporan menunjukkan jenis apa ini.
0 = Ref torsi tidak dapat dicapai sebelum waktu habis
(Parameter 2-27).
1 = Dicapai umpan-balik rem tidak diterima sebelum waktu
habis (parameter 2-23, 2-25).

PERINGATAN 23, Masalah kipas internal
Fungsi peringatan kipas merupakan fungsi perlindungan
tambahan yang akan memeriksa apakah kipas berjalan/
dipasang. Peringatan kipas dapat dinonaktifkan pada
14-53 Monitor Kipas ([0] Nonaktif).

Pemecahan masalah
Periksa tahanan kipas.

Periksa sekering soft charge.

PERINGATAN 24, Masalah kipas eksternal
Fungsi peringatan kipas merupakan fungsi perlindungan
tambahan yang akan memeriksa apakah kipas berjalan/
dipasang. Peringatan kipas dapat dinonaktifkan pada
14-53 Monitor Kipas ([0] Nonaktifkan).

Pemecahan masalah
Periksa tahanan kipas.

Periksa sekering soft charge.

PERINGATAN 25, Sirkuit pendek penahan rem
penahan rem dimonitor sewaktu operasi. Apabila sirkuit
pendek terjadi, fungsi rem dinonaktifkan dan muncul
peringatan. Konverter fungsi masih beroperasional tetapi
tanpa fungsi rem. Lepas daya ke konverter frekuensi dan
ganti resistor rem (lihat parameter 2-15 Cek Brake).

PERINGATAN/ALARM 26, Batas daya penahan rem
Daya yang dialihkan ke resistor rem dihitung sebagai
jumlah angka terhadap waktu berjalan dalam kurun 120
detik terakhir. Kalkulasi didasarkan pada rangkaian
tegangan lanjutan dan angka resistensi rem ditetapkan di
2-16 Arus Maks. rem AC. Peringatan akan aktif bila
pemborosan rem lebih tinggi dari 90% dari daya resistensi
rem. Apabila Trip [2] terpilih di parameter 2-13 Pemantauan
Daya Brake, konverter frekuensi akan trip pada saat
pemborosan daya pengereman mencapai 100%. 
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PERINGATAN
Apabila transistor rem mengalami sirkuit pendek,
terdapat risiko pengalihan daya yang cukup besar ke
tahanan rem.

PERINGATAN/ALARM 27, Masalah pemotong rem
Transistor rem dimonitor selama beroperasi dan apabila
sirkuit pendek terjadi, fungsi rem dinonaktifkan dan
peringatan akan muncul. Konverter frekuensi akan tetap
beroperasi, tetapi karena ada hubung singkat pada
transistor rem, maka daya yang jumlahnya cukup besar
akan dialihkan ke penahan rem, walaupun alat sedang
tidak aktif.
Lepaskan daya ke konverter frekuensi dan gantilah
penahan rem.

Alarm/peringatan ini juga dapat terjadi apabila resistor rem
kepanasan. Terminal 104 dan 106 tersedia sebagai
masukan Klixon resistor rem.

PERINGATAN/ALARM 28, Pemeriksaan rem telah gagal
penahan rem tidak terhubung atau tidak bekerja.
Periksa 2-15 Cek Brake.

ALARM 29, Suhu Heat Sink
Suhu maksimum heatsink sudah dilampaui. Kekeliruan
suhu reset ketika suhu turun di bawah suhu heatsink yang
ditentukan. Trip dan poin reset berbeda didasarkan pada
ukuran daya konverter frekuensi.

Pemecahan masalah
Periksa untuk kondisi berikut.

Suhu sekitar terlalu tinggi.

Kabel motor terlalu panjang.

Penghapusan aliran udara di atas dan dibawah
konverter frekuensi tidak benar.

Aliran udara yang diblok disekeliling konverter
frekuensi.

Kipas heatsink rusak.

Heat sink kotor.

Untuk bingkai penutup D, E, dan F, alarm ini didasarkan
pada suhu terukur oleh sensor heatsink yang dudukan di
dalam modul IGBT. Untuk penutup F, sensor termal di
modul penyearah juga dapat menyebabkan alarm ini.

Pemecahan masalah
Periksa tahanan kipas.

Periksa sekering soft charge.

Sensor termal IGBT.

ALARM 30, Fasa motor U hilang
Fasa motor U antara konverter frekuensi dan motor telah
hilang.

Lepaskan daya dari konverter frekuensi dan periksa fasa
motor U.

ALARM 31, Fasa motor V hilang
Fasa motor V antara konverter frekuensi dan motor telah
hilang.

Hilangkan daya dari konverter frekuensi dan periksa fasa
motor V.

ALARM 32, Fasa motor W hilang
Fasa motor W antara konverter frekuensi dan motor telah
hilang.

Lepaskan daya dari konverter frekuensi dan periksa fasa
motor W.

ALARM 33, Inrush rusak
Terlalu banyak terjadi kenaikan daya dalam waktu yang
singkat. Memungkinkan pendinginan unit untuk mengope-
rasikan suhu.

PERINGATAN/ALARM 34, Masalah komunikasi fieldbus
fieldbus di kartu opsi komunikasi pada fieldbus tidak
bekerja secara benar. 

PERINGATAN/ALARM 36, Gagal hantaran
Peringatan/alarm ini hanya aktif apabila pasokan tegangan
ke konverter frekuensi hilang dan 14-10 Kegagalan power
listrik TIDAK diatur ke [0] Tidak ada Fungsi. Periksa sekering
ke konverter frekuensi dan pasokan hantaran listrik ke unit.

ALARM 38, Masalah internal
Pada saat masalah internal terjadi, nomor kode yang
ditentukan tabel di Tabel 9.2 ditampilkan.

Pemecahan masalah
Putaran daya

Periksa bahwa opsi diinstal secara benar

Periksa untuk pelepasan atau hilangnya kabel

Penting untuk menghubungi Danfoss pemasok atau
layanan. Catatan nomor kode untuk arah pemecah
masalah lebih lanjut.

No. Teks

0 Port serial tidak dapat diinisialisasi. Hubungi
pemasok Danfoss atau Layanan
DepartemenDanfoss Anda

256–258 Data EEPROM daya rusak atau terlalu tua

512 Data EEPROM papan kontrol rusak atau terlalu tua

513 Waktu habis komunikasi Pembacaan data EEPROM

514 Waktu habis komunikasi Pembacaan data EEPROM

515 Kontrol orientasi Aplikasi tidak dapat mengenali
data EEPROM

516 Tidak dapat menulis ke EEPROM karena perintah
tulis sedang berlangsung

517 Perintah tulis time out

518 Kegagalan di EEPROM

519 Data Barcode di EEPROM hilang atau tidak berlaku

783 Nilai parameter di luar batas dari batas min/maks

1024–1279 A telegram CAN yang harus dikirim tidak dapat
terkirim
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No. Teks

1281 Waktu Lampu Prosesor Sinyal Digital habis

1282 Versi perangkat lunak daya mikro tidak cocok

1283 Versi data EEPROM daya tidak cocok

1284 Tidak dapat membaca versi perangkat lunak
Prosesor Sinyal Digital

1299 Opsi SW pada slot A terlalu tua

1300 Opsi SW pada slot B terlalu tua

1301 Opsi SW pada slot C0 terlalu tua

1302 Opsi SW pada slot C1 terlalu tua

1315 Opsi SW pada slot A tidak didukung (tidak
diizinkan)

1316 Opsi SW pada slot B tidak didukung (tidak
diizinkan)

1317 Opsi SW pada slot C0 tidak didukung (tidak
diizinkan)

1318 Opsi SW pada slot C1 tidak didukung (tidak
diizinkan)

1379 Opsi A tidak dapat menjawab ketika menghitung
Versi Platform

1380 Opsi B tidak dapat menjawab ketika menghitung
Versi Platform

1381 Opsi C0 tidak dapat menjawab ketika menghitung
Versi Platform

1382 Opsi C1 tidak dapat menjawab ketika menghitung
Versi Platform

1536 Pengecualian pada Kontrol orientasi-aplikasi telah
terdaftar. Informasi debug tertulis di LCP

1792 Watch Dog DSP aktif. Debug data suku cadang
daya data Kontrol orientasi Motor tidak ditransfer
secara benar

2049 Data daya dimulai ulang

2064–2072 H081x: Opsi di slot x telah memulai kembali

2080–2088 H082x: Opsi di slot x memberikan penungguan-
pendayaan

2096–2104 H983x: Opsi di slot x memberikan penungguan-
pendayaan legal

2304 Tidak dapat membaca data apa saja dari daya
EEPROM

2305 Versi SW hilang dari unit daya

2314 Data unit daya dari unit daya hilang

2315 Versi SW hilang dari unit daya

2316 Missing lo_statepage dari unit daya

2324 Konfigurasi kartu daya ditentukan untuk tidak
salah pada pendayaan

2325 Kartu daya telah berhenti berkomunikasi ketika
daya hantaran listrik diterapkan

2326 Konfigurasi kartu daya ditentukan untuk tidak
salah setelah penundaan kartu daya untuk
diregister

2327 Terlalu banyak lokasi kartu daya yang telah
diregister sekarang ini

2330 Informasi ukuran daya antara kartu daya tidak
cocok.

2561 Tidak ada komunikasi dari DSP ke ATACD

No. Teks

2562 Tidak ada komunikasi dari ATACD ke DSP (keadaan
yang sedang berjalan)

2816 Modul Papan kontrol stack overflow

2817 Tugas lambat penjadwal

2818 Tugas cepat

2819 Jalinan parameter

2820 Stack overflow LCP

2821 Port serial overflow

2822 Port USB overflow

2836 cfListMempool terlalu kecil

3072–5122 Nilai parameter di luar batas

5123 Opsi dalam slot A: Perangkat keras tidak
kompatibel dengan perangkat keras Papan kontrol

5124 Opsi dalam slot B: Perangkat keras tidak
kompatibel dengan perangkat keras Papan kontrol

5125 Opsi pada Slot C0: Perangkat keras tidak
kompatibel dengan perangkat keras Papan kontrol

5126 Opsi pada Slot C1: Perangkat keras tidak
kompatibel dengan perangkat keras Papan kontrol

5376–6231 Memori habis

Tabel 9.2 Masalah Internal, Nomor Kode

ALARM 39, Sensor Sink Heat
Tidak ada umpan balik dari sensor suhu heat sink. 

Sinyal dari sensor termal IGBT tidak tersedia pada kartu
daya. Masalah mungkin ada pada kartu daya, pada kartu
drive gate, atau kabel ribbon antara kartu daya dan kartu
drive gate.

PERINGATAN 40, Lebih beban pada terminal keluaran
digital 27
Periksa beban terkoneksi ke terminal 27 atau hilangkan
koneksi hubung singkat. Periksa 5-00 Mode I/O Digital dan 
parameter 5-01 Mode Terminal 27.

PERINGATAN 41, Lebih beban pada terminal keluaran
digital 29
Periksa beban terkoneksi ke terminal 29 atau hilangkan
koneksi hubung singkat. Periksa 5-00 Mode I/O Digital dan
5-02 Terminal 29 Mode.

PERINGATAN 42, Lebih beban Keluaran Digital pada
X30/6 atau Lebih Beban Keluaran Digital pada X30/7
Untuk X30/6, periksa beban terkoneksi ke X30/6 atau
hilangkan koneksi hubungan singkat. Periksa 5-32 Term
X30/6 Digi Out (MCB 101).

Untuk X30/7, periksa beban terkoneksi ke X30/7 atau
hilangkan koneksi hubungan singkat. Periksa 5-33 Term
X30/7 Digi Out (MCB 101).

ALARM 45, Masalah arde 2
Masalah pembumian (arde).

Pemecahan masalah
Periksa untuk pembumian (arde) yang benar dan
lepaskan sambungan.
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Periksa untuk ukuran kabel yang benar.

Periksa kabel motor untuk sirkuit pendek atau
arus bocor.

ALARM 46, Pasokan kartu daya
Pasokan pada kartu daya melebihi kapasitas.

Terdapat 3 pasokan daya yang dibuat oleh pasokan daya
modus switch (SMPS) pada kartu daya: 24 V, 5 V, ± 18 V.
Ketika didayakan dengan 24 V DC dengan opsi MCB 107,
hanya pasokan 24 V dan 5 V dimonitor. Ketika didayakan
dengan tegangan hantaran listrik 3 fasa, ketiga pasokan
tersebut dimonitor.

PERINGATAN 47, Pasokan 24 V rendah
24 V DCV diukur pada kartu kontrol. Eksternal 24 V DC
kembali-atas pasokan daya mungkin kelebihan beban, jika
tidak hubungi pemasok Danfoss.

PERINGATAN 48, Pasokan 1,8 V rendah
Pasokan 1,8 V DC yang digunakan pada kartu kontrol
berada di luar batas yang diperbolehkan. Pasokan daya
diukur pada kartu kontrol. Periksa untuk kartu kontrol yang
rusak. Apabila kartu opsi telah ada, periksa untuk kondisi
tegangan yang berlebih.

PERINGATAN 49, Batas kecepatan
Ketika kecepatan tidak di kisaran jangkauan yang
ditentukan pada 4-11 Batasan Rendah Kecepatan Motor
[RPM] dan 4-13 Batasan Tinggi Kecepatan Motor [RPM],,
konverter frekuensi muncul peringatan. Ketika kecepatan
dibawah batas yang ditentukan pada 1-86 Kecepatan Trip
Rendah [RPM] (kecuali ketika memulai atau berhenti),
konverter frekuensi trip.

ALARM 50, Kalibrasi AMA gagal
Hubungi pemasok Danfoss atau Layanan
DepartemenDanfoss Anda.

ALARM 51, AMA periksa Unom dan Inom

Pengaturan tegangan motor, arus motor dan daya motor
mungkin salah. Periksa pengaturan di parameter 1-20 ke
1-25. 

ALARM 52, AMA Inom rend
Arus motor terlalu lemah. Periksa pengaturan.

ALARM 53, Motor AMA terlalu besar
Motor terlalu besar untuk Penalaan otomatis untuk
beroperasi.

ALARM 54, Motor AMA terlalu kecil
Motor terlalu kecil untuk melaksanakan AMA.

ALARM 55, Parameter AMA di luar jangkauan
Nilai parameter dari motor berada di luar jangkauan yang
diterima. AMA tidak bekerja.

ALARM 56, AMA diputus oleh pengguna
Pengguna diputus oleh AMA.

ALARM 57, Masalah internal AMA
Coba untuk memulai AMA lagi beberapa kali, sampai AMA
berjalan.

CATATAN!
Menjalankan motor yang berulang kali dapat
memanaskan motor sampai tahap di mana resistansi Rs

dan Rrmeningkat. Namun, dalam kebanyakan kasus,
prilaku ini tidak penting.

ALARM 58, Masalah Internal AMA
Hubungi pemasok Danfoss anda.

PERINGATAN 59, Batas arus
Arus motor di atas dari nilai pada 4-18 Batas Arus. Pastikan
bahwa data motor di parameter 1–20 ke 1–25 ditetapkan
secara benar. Tambahkan batas arus. Pastikan sistem dapat
beroperasi secara aman pada batas yang lebih tinggi..

PERINGATAN 60, Interlock eksternal
Interlock eksternal telah diaktifkan. Untuk kembali ke
operasi normal, terapkan DC 24 V ke terminal yang
diprogram untuk Interlock Eksternal dan setel ulang
konverter frekuensi (melalui komunikasi serial, I/O Digital,
atau dengan menekan tombol [Reset])

PERINGATAN/ALARM 61, Salah Pelacak
Kesalahan antara kecepatan hasil perhitungan motor dan
pengukuran kecepatan dari perangkat umpan balik. Fungsi
peringatan/alarm/nonaktifkan diatur di 4-30 Fungsi Rugi
Umpan-balik Motor. Kesalahan penyetelan diterima ada
pada 4-31 Kesalahan Kecepatan Umpan-balik Motor dan
waktu yang diperbolehkan terjadinya kesalahan penyetelan
ada pada 4-32 Timeout Rugi Umpan-balik Motor.. Selama
menyiapkan prosedur, fungsi tersebut dapat efektif.

PERINGATAN 62, Frekuensi Keluaran pada batas
maksimum
Frekuensi output lebih tinggi daripada nilai yang
ditetapkan pada 4-19 Frekuensi Output Maks..

ALARM 63, Rem mekanis rendah
Arus motor yang sebenarnya tidak melampaui arus "lepas
rem" di dalam jendela waktu "Mulai penundaan".

ALARM 64, Batas Tegangan
Kombinasi beban dan kecepatan menghendaki tegangan
motor yang lebih tinggi daripada tegangan hubungan DC
yang sesungguhnya.

PERINGATAN/ALARM 65, Kartu kontrol lebih suhu
Suhu untuk menghentikan kerja kartu kontrol adalah
80 °C.

Pemecahan masalah
• Periksa suhu operasi untuk batas su operasi di

sekitarnya

• Periksa untuk filter yang tersumbat

• Periksa operasi kipas

• Periksa kartu kontrol
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PERINGATAN 66, Heat sink suhu rendah
Konverter frekuensi terlalu dingin untuk beroperasi.
Peringatan ini didasarkan pada sensor suhu pada modul
IGBT.
Tambahkan suhu sekitar dari unit. Dan juga, arus aliran
yang kecil dapat dipasok ke pengontrol frekuensi kapan
saja motor dihentikan dengan mengatur 2-00 Arus Penahan
DC/Prapanas di 5% dan 1-80 Fungsi saat Stop

Pemecahan masalah
Suhu heatsink yang terukur setinggi 0 °C dapat
menunjukkan bahwa sensor suhu rusak, yang disebabkan
kecepatan kipas ke maksimum. Apabila kabel sensor antara
IGBT dan kartu drive gate terputus, hal tersebut akan
menghasilkan peringatan. Kemudian, periksa sensor termal
IGBT.

ALARM 67, Opsi modul konfigurasi sudah berubah
Satu atau beberapa opsi telah ditambahkan atau dihapus
sejak daya yang terakhir kali turun. Periksa bahwa
perubahan konfigurasi ditujukan dan melakukan reset. 

ALARM 68, Penghentian Aman diaktifkan
Torsi Nonaktif Aman telah diaktifkan. Untuk kembali ke
operasi normal, terapkan DC 24 V ke terminal 37 kemudian
kirim sinyal setel ulang (melalui bus, I/O digital, atau
dengan tekan [Reset].

ALARM 69, Suhu kartu daya
Sensor suhu pada kartu daya terlalu panas atau dingin.

Pemecahan masalah
Periksa operasi kipas pintu.

Periksa filter kipas pintu untuk tidak diblok.

Periksa plate gland telah sesuai diinstall pada
konverter frekuensi IP21/IP54 (NEMA 1/12).

ALARM 70, Konfigurasi FC td benar
Kartu kontrol dan kartu daya tidak cocok. Untuk memeriksa
kecocokan, hubungi Danfoss pemasok dengan kode jenis
unit dari pelat nama dan jumlah bagian dari kartu.

ALARM 71, PTC 1 Torsi Aman Tidak Aktif
Torsi aman telah diaktifkan dari MCB 112 Kartu Thermistor
PTC (motor terlalu hangat). Operasi Normal dapat lanjutkan
ketika MCB 112 menerapkan DC 24 V ke T-37 (ketika suhu
motor telah diterima ) dan ketika masukan digital dari MCB
112 telah dinonaktifkan. Ketika ini terjadi, sinyal setel ulang
harus dikirim (lewat Bus, Digital I/O, atau dengan menekan
[Reset]). Catatan bahwa memulai otomatis diaktifkan,
motor dapat memulai apabila masalah terselesaikan.

ALARM 72, Kegagalan berbahaya
Torsi Aman Nonaktif dengan trip terkunci. Tingkat sinyal
tidak terduga pada berhenti aman dan Masukan Digital
dari Kartu Termistor PTC MCB 112.

PERINGATAN 73, Stop restart auto Aman
Berhenti aman. Restart otomatis diaktifkan, motor dapat
memulai apabila masalah terselesaikan.

PERINGATAN 76, Pengaturan unit power
Jumlah unit daya yang diminta tidak cocok dengan jumlah
unit daya aktif yang terdeteksi.

PERINGATAN 77, Mds daya kurang
Konverter frekuensi sedang beroperasi pada pengurangan
modus daya (kurang dari jumlah bagian inverter yang
diizinkan). eringatan ini diberikan pada siklus daya ketika
konverter frekuensi ditetapkan untuk menjalankan dengan
beberapa inverter dan tetap aktif.

ALARM 79, Konfigurasi bagian daya illegal
Kartu penskalaan adalah salah pada nomor part atau tidak
diinstall. Konektor MK 102 pada kartu daya tidak dapat
diinstall.

ALARM 80, Inisialisasi Drive ke nilai standar
Pengaturan parameter diinisialisasikan ke pengaturan
standar setelah reset manual. Untuk menghapus alarm,
reset unit. 

ALARM 81, CSIV corrupt
File CSIV mengalami kesalahan sintaks.

ALARM 82, CSIV salah para
CSIV gagal ke parameter awal.

ALARM 85, PB bahaya gagal
Profibus/Profisafe salah.

PERINGATAN/ALARM 104, Campuran kesalahan kipas
Kipas tidak beroperasi. Pemantauan kipas memeriksa
bahwa kipas berputar pada daya-up atau pada saat
pencampuran kipas dihidupkan. Kesalahan pencampuran-
kipas dapat dikonfigurasi sebagai peringatan atau alarm
dengan 14-53 Monitor Kipas.

Pemecahan masalah
Siklus daya ke konverter frekuensi untuk
menentukan apakah peringatan/alarm kembali.

PERINGATAN 243, REM IGBT
Alarm ini hanya untuk bingkai-F konverter frekuensi. Sama
dengan Alarm 27. Nilai laporan pada log alarm
menunjukkan modul daya apa saja yang diberikan alarm:

1 = modul inverter paling kiri.

2 = modul inverter tengah pada ukuran bingkai
F12 atau F3.

2 = modul inverter kanan pada ukuran bingkai
F10 atau F11.

2 = konverter frekuensi kedua dari modul inverter
kiri di ukuran bingkai F14.

3 = modul inverter kanan pada ukuran bingkai
F12 atau F13.

3 = ketiga dari modul inverterkiri di ukuran
bingkai F14.

4 = modul inverter inverter jauh sebelah kanan di
ukuran bingkai F14.

5 = modul penyearah.
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6 = modul penyearah kanan di ukuran bingkai
F14.

ALARM 244, Suhu Heat Sink
Alarm ini hanya untuk bingkai-F konverter frekuensi. Sama
dengan Alarm 29. Nilai laporan pada log alarm
menunjukkan modul daya apa saja yang diberikan alarm.

1 = modul inverter paling kiri.

2 = modul inverter tengah pada ukuran bingkai
F12 atau F3.

2 = modul inverter kanan pada ukuran bingkai
F10 atau F11.

2 = konverter frekuensi kedua dari modul inverter
kiri di ukuran bingkai F14.

3 = modul inverter kanan pada ukuran bingkai
F12 atau F13.

3 = ketiga dari modul inverterkiri di ukuran
bingkai F14.

4 = modul inverter inverter jauh sebelah kanan di
ukuran bingkai F14.

5 = modul penyearah.

6 = modul penyearah kanan di ukuran bingkai
F14.

ALARM 245, Sensor Sink Heat
Alarm ini hanya untuk bingkai-F konverter frekuensi. Sama
dengan Alarm 39. Nilai laporan pada log alarm
menunjukkan modul daya apa saja yang diberikan alarm

1 = modul inverter paling kiri.

2 = modul inverter tengah pada ukuran bingkai
F12 atau F13.

2 = modul inverter kanan pada ukuran bingkai
F10 atau F11.

2 = konverter frekuensi kedua dari modul inverter
kiri di ukuran bingkai F14.

3 = modul inverter kanan pada ukuran bingkai
F12 atau F13.

3 = ketiga dari modul inverterkiri di ukuran
bingkai F14.

4 = modul inverter inverter jauh sebelah kanan di
ukuran bingkai F14.

5 = modul penyearah.

6 = modul penyearah kanan di ukuran bingkai
F14.

ALARM 246, Pasokan kartu daya
Alarm ini hanya untuk bingkai-F konverter frekuensi. Sama
dengan Alarm 46. Nilai laporan pada log alarm
menunjukkan modul daya apa saja yang diberikan alarm

1 = modul inverter paling kiri.

2 = modul inverter tengah pada ukuran bingkai
F12 atau F13.

2 = modul inverter kanan pada ukuran bingkai
F10 atau F11.

2 = konverter frekuensi kedua dari modul inverter
kiri di ukuran bingkai F14.

3 = modul inverter kanan pada ukuran bingkai
F12 atau F13.

3 = ketiga dari modul inverterkiri di ukuran
bingkai F14.

4 = modul inverter inverter jauh sebelah kanan di
ukuran bingkai F14.

5 = modul penyearah.

6 = modul penyearah kanan di ukuran bingkai
F14.

ALARM 247, Kartu daya suhu
Alarm ini hanya untuk bingkai-F konverter frekuensi. Sama
dengan Alarm 69. Nilai laporan pada log alarm
menunjukkan modul daya apa saja yang diberikan alarm

1 = modul inverter paling kiri.

2 = modul inverter tengah pada ukuran bingkai
F12 atau F13.

2 = modul inverter kanan pada ukuran bingkai
F10 atau F11.

2 = konverter frekuensi kedua dari modul inverter
kiri di ukuran bingkai F14.

3 = modul inverter kanan pada ukuran bingkai
F12 atau F13.

3 = ketiga dari modul inverterkiri di ukuran
bingkai F14.

4 = modul inverter inverter jauh sebelah kanan di
ukuran bingkai F14.

5 = modul penyearah.

6 = modul penyearah kanan di ukuran bingkai
F14.
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ALARM 248, Konfigurasi bagian daya illegal
Alarm ini hanya untuk bingkai-F konverter frekuensi. Sama
dengan Alarm 79. Nilai laporan pada log alarm
menunjukkan modul daya apa saja yang diberikan alarm:

1 = modul inverter paling kiri.

2 = modul inverter tengah pada ukuran bingkai
F12 atau F13.

2 = modul inverter kanan pada ukuran bingkai
F10 atau F11.

2 = konverter frekuensi kedua dari modul inverter
kiri di ukuran bingkai F14.

3 = modul inverter kanan pada ukuran bingkai
F12 atau F13.

3 = ketiga dari modul inverterkiri di ukuran
bingkai F14.

4 = modul inverter inverter jauh sebelah kanan di
ukuran bingkai F14.

5 = modul penyearah.

6 = modul penyearah kanan di ukuran bingkai
F14.

PERINGATAN 250, Suku cadang baru
Komponen di konverter frekuensi telah diganti. Reset
konverter frekuensi untuk operasi normal.

PERINGATAN 251, Kodejenis baru
Kartu daya atau komponen lain telah diganti dan kodejenis
berubah. Reset untuk menghilangkan peringatan dan
lanjutkan operasi normal.

Peringatan dan Alarm Petunjuk Pengoperasian

132 Danfoss A/S © Rev. 2014-02-07 Semua hak dilindungi undang-undang. MG37A29B

99



9.5 Definisi peringatan dan Alarm - Filter (LCP Kiri)

CATATAN!
Bagian ini mencakup peringatan dan alarm pada LCP bagian filter. Untuk peringatan dan alarm untuk konverter
frekuensi, lihat bab 9.4 Peringatan dan Definisi Alarm - Konverter Frekuensi.

Peringatan atau alarm disinyal oleh LED yang sesuai pada bagian depan filter dan ditunjukkan oleh kode di layar.

Peringatan ini akan tetap aktif hingga penyebabnya sudah tidak ada lagi. Dalam keadaan tertentu, operasi unit masih dapat
dilanjutkan. Pesan peringatan mungkin penting, namun tidak selalu demikian.

Jika ada alarm, unit akan trip. Alarm harus direset untuk memulai ulang operasi apabila penyebabnya sudah diatasi.

Ini dapat dilakukan dalam 4 cara:
1. Dengan menekan [Reset].

2. Melalui masukan digital dengan fungsi “Reset”.

3. Melalui komunikasi serial/fieldbus opsional.

4. Dengan menetapkan secara otomatis menggunakan fungsi [Reset Auto].

CATATAN!
Setelah Reset manual menekan [Reset], tekan [Auto Aktif] atau [Hand Aktif] untuk memulai unit.

Jika alarm tidak dapat direset, ini mungkin karena penyebabnya belum diatasi, atau alarm terkunci trip-(lihat juga Tabel 9.3 ).

Alarm yang terkunci trip memberi perlindungan tambahan, yang berarti bahwa masukan hantaran listrik harus dimatikan
sebelum alarm dapat disetel. Setelah dinyalakan kembali, unit tidak lagi diblok dan dapat disetel seperti dijelaskan di atas
apabila penyebabnya sudah diatasi.

Alarm yang tidak terkunci trip juga dapat di setel ulang dengan fungsi setel ulang otomatis pada 14-20 Mode Reset
(Peringatan: bangun otomatis memungkinkan)

Jika peringatan dan Alarm ditandai dengan kode pada Tabel 9.3, peringatan terjadi sebelum alarm, atau anda dapat
menentukan apakah peringatan atau alarm yang akan ditampilkan di layar untuk kegagalan yang terjadi.

No. Keterangan Pering-
atan

Alarm/Trip Alarm/Trip Terkunci Referensi Parameter

1 10 Volt rendah X    

2 Kesalahan live zero (X) (X)  6-01

4 Fasa listrik hilang X    

5 Tegangan hubungan DC tinggi X    

6 Tegangan hubungan DC rendah X    

7 DC kelebihan tegangan X X   

8 DC kekurangan tegangan X X   

13 Arus lebih X X X  

14 Masalah pembumian X X X  

15 Ketidakcocokan perangkat keras  X X  

16 Sirkuit pendek  X X  

17 Timeout kata kontrol (X) (X)  8-04

23 Masalah kipas internal X    

24 Masalah kipas eksternal X   14-53

29 Suhu heatsink X X X  

33 Inrush rusak  X X  

34 Masalah Fieldb X X   
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No. Keterangan Pering-
atan

Alarm/Trip Alarm/Trip Terkunci Referensi Parameter

35 Opsi Bermasalah X X   

38 Masalah internal     

39 Heatsink sensor  X X  

40 Lebih beban pada terminal keluaran digital 27 (X)   5-00, 5-01

41 Lebih beban pada terminal keluaran digital 29 (X)   5-00, 5-02

46 Pasokan kartu daya  X X  

47 Pasokan 24 V rendah X X X  

48 Pasokan 1,8 V rendah  X X  

65 Papan Kontrol suhu-lebih X X X  

66 Heat sink suhu rendah X    

67 Konfigurasi opsi sudah Berubah  X   

68 Torsi Aman tidak aktif diaktifkan  X1)   

69 Suhu kartu daya  X X  

70 Konfigurasi FC td benar   X  

72 Bahaya Gagal   X1)  

73 Torsi aman tidak aktif mulai kembali auto     

76 Pengaturan unit power X    

79 Konfig PS bnr  X X  

80 Unit diinisiasikan ke nilai standar  X   

244 Suhu heatsink X X X  

245 Heatsink sensor  X X  

246 Pasokan k daya  X X  

247 Suhu kartu daya  X X  

248 Konfig PS bnr  X X  

250 Suku cadang baru   X  

251 Kode Jenis Baru  X X  

300 K'taktor S listr rusak X    

301 Cont. SC rusak X    

302 Kap. kelebihan X X   

303 Kap. Masalah pembumian X X   

304 Arus lebih DC X X   

305 Batas frek.listrik  X   

308 Suhu resistor X  X  

309 Masalah sumb listr X X   

311 Batas. frek. saklar  X   

312 Jarak CT  X   

314 Ganggu CT auto  X   

315 CT auto Salah  X   

316 Lokasi CT salah X    

317 Polarity CT sal X    

318 Rasio CT salah X    

Tabel 9.3 Daftar Kode Alarm/Peringatan

Trip bekerja ketika alarm berbunyi. Trip meluncur motor dan dapat disetel dengan menekan [Reset] atau melakukan Reset
dengan masukan Digital (grup parameter 5-1* Input Digital [1] Reset). Kejadian sebenarnya yang menyebabkan alarm tidak
dapat merusak konverter frekuensi atau menyebabkan kondisi berbahaya. Trip terkunci bekerja saat alarm terjadi, yang
dapat menyebabkan kerusakan konverter frekuensi atau suku cadang yang terhubung dengannya. Situasi Trip terkunci
hanya dapat disetel oleh perputaran daya.
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Indikasi LED

Peringatan kuning

Alarm menyala merah

Trip terkunci kuning dan merah

Tabel 9.4 LED Lampu Indikator

Istilah Alarm dan Perpanjangan Kata Status

Bit Hex Dec Kata Alarm Kata Peringatan Perpanjangan Kata Status

0 00000001 1 K'taktor S listr rusak Dicadangkan Dicadangkan

1 00000002 2 Suhu heatsink Suhu heatsink CT auto jalan

2 00000004 4 Masalah arde Masalah arde Dicadangkan

3 00000008 8 Suhu Krt Kontr Suhu Krt Kontr Dicadangkan

4 00000010 16 Kata Kontrol TO Kata Kontrol TO Dicadangkan

5 00000020 32 Arus lebih Arus lebih Dicadangkan

6 00000040 64 Cont. SC rusak Dicadangkan Dicadangkan

7 00000080 128 Kap. kelebihan Kap. kelebihan Dicadangkan

8 00000100 256 Kap. Masalah
pembumian

Kap. Masalah pembumian Dicadangkan

9 00000200 512 Inv lbh beban Inv lbh beban Dicadangkan

10 00000400 1024 Teg DC rendah Teg DC rendah Dicadangkan

11 00000800 2048 Tegangan DC Tinggi Tegangan DC Tinggi Dicadangkan

12 00001000 4096 Sirkuit pendek Teg DC rendah Dicadangkan

13 00002000 8192 Inrush rusak Teg DC tinggi Dicadangkan

14 00004000 16384 Fasa Listrik Hil Fasa Listrik Hil Dicadangkan

15 00008000 32768 CT auto Salah Dicadangkan Dicadangkan

16 00010000 65536 Dicadangkan Dicadangkan Dicadangkan

17 00020000 131072 Masalah internal 10V rendah Waktu Penguncian Sandi

18 00040000 262144 Arus lebih DC Arus lebih DC Perlindungan Kata Sandi

19 00080000 524288 Suhu resistor Suhu resistor Dicadangkan

20 00100000 1048576 Masalah sumb listr Masalah sumb listr Dicadangkan

21 00200000 2097152 Batas. frek. saklar Dicadangkan Dicadangkan

22 00400000 4194304 Masalah Fieldb Masalah Fieldb Dicadangkan

23 00800000 8388608 Pasokan 24 V rendah Pasok 24V rend Dicadangkan

24 01000000 16777216 Jarak CT Dicadangkan Dicadangkan

25 02000000 33554432 Pasok 1.8V rendah Dicadangkan Dicadangkan

26 04000000 67108864 Dicadangkan Suhu rendah Dicadangkan

27 08000000 134217728 Ganggu CT auto Dicadangkan Dicadangkan

28 10000000 268435456 Perubahan pilih Dicadangkan Dicadangkan

29 20000000 536870912 Unit diinisialisasi Unit diinisialisasi Dicadangkan

30 40000000 1073741824 Torsi aman tidak aktif Torsi aman tidak aktif Dicadangkan

31 80000000 2147483648 Batas frek.listrik Perpanjangan kata status Dicadangkan

Tabel 9.5 Penjelasan tentang Kata Alarm, Kata Peringatan, dan Perpanjangan Kata Status

Kata alarm, kata peringatan dan kata status yang diperluas dapat dibaca melalui bus serial atau fieldbus tambahan untuk
keperluan diagnosis. Lihat juga 16-90 Kata Alarm, 16-92 Kata Peringatan dan 16-94 Ekst. Kata Status. “Reserved” means that
the bit is not guaranteed to be any particular value. Dicadangkan bit tidak digunakan untuk tujuan mana pun.

9.5.1 Pesan bermasalah - Filter aktif 

PERINGATAN 1, 10 volt rendah
Tegangan kartu kontrol di bawah 10V dari terminal 50.
Hilangkan beberapa beban dari terminal 50, karena beban pasokan 10 V terlalu berlebih. Maks.15 mA atau minimum 590 ω.
Ω. Pesan bermasalah - filter aktif
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PERINGATAN/ALARM 2, kesalahan Live zero
Sinyal pada terminal 53 atau 54 kurang dari 50% dari nilai
yang ditetapkan di parameter 6-10, 6-12, 6-20 atau 6-22.

PERINGATAN 4, fasa hantaran listrik hilang
Satu fasa hilang pada bagian pasokan, atau ketidakseim-
bangan tegangan listrik terlalu tinggi.

PERINGATAN 5, tegangan hubungan DC tinggi
Rangkaian tegangan lanjutan (DC) lebih tinggi dari batas
peringatan tegangan tinggi. Unit masih aktif.

PERINGATAN 6, Tegangan hubungan DC rendah:
Tegangan (DC) rangkaian lanjutan di bawah batas rendah
tegangan dari sistem kontrol. Unit masih aktif.

PERINGATAN/ALARM 7, DC kelebihan tegangan
Jika tegangan rangkaian lanjutan melampaui batas, unit
akan mengalami trip.

PERINGATAN/ALARM 8, DC kekurangan tegangan
Jika tegangan rangkaian lanjutan () DC turun dibawah
batas tegangan, filter memeriksa apabila pasokan
cadangan 24 V terhubung. Jika tidak, unit mengalami trip.
Periksa apakah tegangan pd smb, sesuai dg spek. plat
nama.

PERINGATAN/ALARM 13, Arus Berlebih
batas arus unit telah melampaui.

ALARM 14, masalah Pembumian (tanah)
Jumlah arus dari CTs IGBT tidak sama dengan nol. Periksa
apabila resistensi segala fasa ke arde memiliki nilai rendah.
Periksa kedua sebelum dan setelah kontaktor sumb list.
Menjamin arus IGBT transduser, sambungan kabel,,
konektor ok.

ALARM 15, tak lengkap Perangkat keras
A dipasang opsi tidak kompatibel dengan kartu kontrol
yang ada SW/HW.

ALARM 16, sirkuit pendek
Terdapat sirkuit pendek-pada output. Matikan unit dan
memperbaiki kesalahan.

PERINGATAN/ALARM 17, Kata kontrol timeout
Tak ada komunikasi ke unit.
Peringatan hanya menjadi aktif bila 8-04 Fungsi Istirahat
Kata Kontrol tidak diatur ke off.
Koreksi yang bisa dilakukan: Tambah 8-03 Waktu Istirahat
Kata Kontrol. Berubah 8-04 Fungsi Istirahat Kata Kontrol

PERINGATAN 23, Masalah kipas internal
Kipas Internal memiliki gagal karena adanya kerusakan
pada perangkat keras atau kipas tidak didudukan.

PERINGATAN 24, Masalah kipas eksternal
Kipas eksternal gagal karena adanya kerusakan pada
perangkat keras atau kipas tidak didudukan.

ALARM 29, suhu Heat sink
Suhu maksimum heatsink sudah dilampaui. Kekeliruan
suhu tidak disetel ulang sampai suhu turun di bawah suhu
heat sink yang ditentukan.

ALARM 33, Masalah inrush
Periksa apakah 24 V pasokan/masukan DC eksternal telah
tersambung.

PERINGATAN/ALARM 34, Masalah komunikasi fieldbus
Fieldbus pada kartuopsi komunikasi tidak bekerja.

PERINGATAN/ALARM 35, Opsi Masalah Internal:
Hubungi Danfoss atau pemasok.

ALARM 38, Masalah internal
Hubungi Danfoss atau pemasok.

PERINGATAN 39, Sensor Heat sink
Tidak ada umpan balik dari sensor suhu heat sink.

PERINGATAN 40, Lebih beban pada Terminal Keluaran
Digital 27
Periksa beban terkoneksi ke terminal 27 atau hilangkan
koneksi hubung singkat.

PERINGATAN 41, Lebih beban pada Terminal Keluaran
Digital 29
Periksa beban terkoneksi ke terminal 29 atau hilangkan
koneksi hubung singkat.

PERINGATAN 43, Perpanjangan Pasok
Eksternal pasokan tegangan 24 V DC pada opsi tidak sah.

PERINGATAN 46, Pasokan kartu daya
Pasokan pada kartu daya melebihi kapasitas.

PERINGATAN 47, Pasokan 24 V rendah
Hubungi Danfoss atau pemasok.

PERINGATAN 48, Pasokan 1,8 V rendah
Hubungi Danfoss atau pemasok.

PERINGATAN/ALARM/TRIP 65, Kartu Kontrol lebih suhu
Kartu kontrol lebih suhu: Suhu untuk menghentikan kerja
kartu kontrol adalah 80 °C.

PERINGATAN 66, suhu Heatsink rendah
Peringatan ini didasarkan pada sensor suhu pada modul
IGBT.

Pemecahan masalah:

Suhu heatsink yang terukur setinggi 0 °C dapat
menunjukkan bahwa sensor suhu rusak, yang disebabkan
kecepatan kipas ke maksimum. Apabila kabel sensor antara
IGBT dan kartu drive gate terputus, hal tersebut akan
menghasilkan peringatan. Kemudian, periksa sensor termal
IGBT.

ALARM 67, konfigurasi modul opsi telah diubah
Satu atau beberapa opsi telah ditambahkan atau dihapus
sejak daya yang terakhir kali turun.

ALARM 68, Torsi Nonaktif Aman diaktifkan
Torsi Nonaktif Aman telah diaktifkan. Untuk kembali ke
operasi normal, terapkan DC 24 V ke terminal 37 kemudian
kirim sinyal setel ulang (melalui bus, I/O digital, atau
dengan tekan [Reset]. Lihat 5-19 Terminal 37 Berhenti Aman.

ALARM 69, Suhu kartu daya
Sensor suhu pada kartu daya terlalu panas atau dingin.
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ALARM 70, Konfigurasi FC td Benar
Kombinasi sesungguhnya dari papan kontrol dan papan
daya adalah ilegal.

PERINGATAN 73, Torsi Aman Tidak aktif mulai kembali
auto
Berhenti aman. Catatan bahwa restart otomatis diaktifkan,
motor dapat memulai apabila masalah terselesaikan.

PERINGATAN 79, Konfigurasi bagian daya illegal
Kartu penskalaan adalah salah pada nomor part atau tidak
diinstall. Kemudian konektor MK 102 pada kartu daya tidak
dapat diinstall.

ALARM 80, Unit Diinisiasikan ke Nilai Standar
Pengaturan parameter diinisialisasikan ke pengaturan
standar setelah reset manual.

ALARM 244, suhu Heat sink
Nilai laporan menunjukkan sumber alarm (dari kiri):
1-4 inverter
5-8 penyearah

ALARM 245, sensor Heat sink
Tidak ada umpan-balik dari sensor heat sink. Nilai laporan
menunjukkan sumber alarm (dari kiri):
1-4 inverter
5-8 penyearah

ALARM 246, Pasokan kartu daya
Pasokan pada kartu daya melebihi kapasitas. Nilai laporan
menunjukkan sumber alarm (dari kiri):
1-4 inverter
5-8 penyearah

ALARM 247, Suhu kartu daya
Kartu daya melebihi suhu. Nilai laporan menunjukkan
sumber alarm (dari kiri):
1-4 inverter
5-8 penyearah

ALARM 248, Konfigurasi bagian daya illegal
Kesalahan konfigurasi ukuran daya pada power card. Nilai
laporan menunjukkan sumber alarm (dari kiri):
1-4 inverter
5-8 penyearah

ALARM 250, Suku cadang baru
Daya atau pasokan daya modus switch telah ditukar. Kode
jenis filter harus dikembalikan di EEPROM. Pilih kode jenis
yang benar di 14-23 Pengaturan Jenis Kode menurut label
pada unit. Ingat untuk memilih ‘Simpan ke EEPROM’ untuk
menyelesaikannya.

ALARM 251, kode Jenis Baru
Filter mempunyai kode jenis baru.

ALARM 300, Kont. Sumber Listrik Rusak
Umpan balik dari kontaktor sumber listrik tidak dapat
menyesuaikan nilai yang dicapai diantara waktu bingkai
yang memungkinkan. Hubungi Danfoss atau pemasok.

ALARM 301, Kont. SC Rusak
Umpan balik dari kontaktor pemeriksaan ringan tidak
dapat menyesuaikan nilan yang dicapai diantara waktu
bingkai yang memungkinkan. Hubungi Danfoss atau
pemasok.

ALARM 302, Kap. Kelebihan arus
Arus besar yang terdeteksi melalui kapasitor AC. Hubungi
Danfoss atau pemasok.

ALARM 303, Kap. Masalah
Masalah pembumian terdeteksi melalui arus kapasitor AC.
Hubungi Danfoss atau pemasok.

PERINGATAN 304, Arus Lebih DC
Arus besar melalui bank kapasitor hub DC terdeteksi.
Hubungi Danfoss atau pemasok.

ALARM 305, Frek. Hantaran Listrik Tinggi
Frekuensi hantaran listrik mengalami di luar batas. Pastikan
bahwa frekuensi hantaran listrik diantara produk spesifikasi.

ALARM 306, Batas Kompensasi
Arus kompensasi yang diperlukan melampaui kapasitas
unit. Unit berjalan pada kompensasi penuh.

ALARM 308, suhu Resistor
Resistor besar suhu heat sink terdeteksi.

ALARM 309, Masalah Sumber Listrik Pembumian
Masalah Pembumian terdeteksi di arus sumber listrik.
Periksa hantaran listrik untuk hubungan singkat dan arus
bocor.

ALARM 310, RTDC Buffer Penuh
Hubungi Danfoss atau pemasok.

ALARM 311, Saklar. Frek. Tinggi
Rata-rata frekuensi switching unit melampaui batas.
Pastikan bahwa 300-10 Tegangan Nominal Filter Aktif dan
300-22 Tegangan nominal CT ditetapkan secara benar.
Apabila jadi, hubungi Danfoss atau pemasok.

ALARM 312, Jarak CT
Batas ukuran arus transformer terdeteksi. Pastikan bahwa
CTs digunakan adalah rasio yang dapat dipakai.

ALARM 314, gangguan CT Auto
Pendeteksian CT otomatis telah diputus.

ALARM 315, CT Auto Salah
Kesalahan terdeteksi sambil melakukan deteksi CT auto.
Hubungi Danfoss atau pemasok.

Peringatan 316, Lokasi CT Salah
Fungsi CT otomatis tidak dapat menentukan lokasi yang
benar dari CTs.

PERINGATAN 317, Polaritas CT Salah
Fungsi CT otomatis tidak dapat menentukan polaritas yang
benar dari CTs.

PERINGATAN 318, Rasio CT Salah
Fungsi CT otomatis tidak dapat menentukan pengukuran
utama yang benar dari CTs.
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10 Start Dasar Pemecahan Masalah

10.1 Memulai dan Operasi

Gejala Penyebab kemungkinan Pengujian Solusi

Tampilan gelap/Tidak ada
fungsi

Daya input tidak ada Lihat Tabel 4.1. Periksa sumber daya input.

Sekering hilang atau buka
sekering atau pemotong sirkuit di
trip

Lihat buka sekering dan pemotong
sirkuit trip pada tabel ini untuk
penyebab kemungkinan.

Rekomendasi berikut disediakan.

Tidak ada daya ke LCP Periksa kabel LCP untuk
sambungan yang benar atau rusak.

Ganti kabel yang bermasalah LCP
atau sambungan.

Cara pintas di tegangan kontrol
(terminal 12 atau 50) atau pada
terminal kontrol

Periksa pasokan/masukan tegangan
kontrol 24 V untuk pasokan
terminal 12/13 ke 20-39 atau 10 V
untuk terminal 50 ke 55.

Menyambung terminal secara
benar.

Salah LCP (LCP dari VLT® 2800
atau 5000/6000/8000/ FCD atau
FCM)

 Gunakan hanya LCP 101 (P/N
130B1124) atau LCP 102 (P/N
130B1107).

Pengaturan kontras salah  Tekan [Status] + [▲]/[▼] untuk

menyesuaikan kontras.

Tampilan (LCP) rusak Uji menggunakan LCP yang
berbeda.

Ganti kabel yang bermasalah LCP
atau sambungan.

Pasokan/masukan tegangan
internal atau SMPS rusak

 Hubungi pemasok.

Tampilan sesekali

Pasokan daya kelebihan beban
(SMPS) karena sambungan kontrol
yang tidak benar atau masalah
diantara konverter frekuensi

Untuk memecahkan masalah di
kabel kontrol, putuskan semua
kabel kontrol dengan melepas blok
terminal.

Apabila tampilan tetap menyala,
masalah ada di kabel kontrol.
Periksa kabel untuk sambungan
pendek atau tidak benar. Apabila
tampilan tidak tampak, ikuti
prosedur untuk tampilan gelap.
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Gejala Penyebab kemungkinan Pengujian Solusi

Motor tidak bekerja

Saklar layanan terbuka atau
sambungan motor hilang

Periksa apabila motor tersambung
dan sambungan tidak diganggu
(oleh saklar layanan atau perangkat
lain).

Sambung motor dan periksa saklar
layanan.

Tidak ada daya hantaran listrik
dengan kartu opsi 24 V DC

Apabila tampilan berfungsi tetapi
tidak ada output, periksa daya
hantaran listrik yang ditetapkan ke
konverter frekuensi.

Terapkan daya hantaran listrik
untuk jalankan unit.

LCP Stop Periksa apabila [Tidak aktif] telah
ditekan.

Tekan [Otomatis Aktif] atau
[Tangan Aktif] (tergantung pada
modus operasi) untuk jalankan
motor.

Sinyal start hilang (Standby) Periksa 5-10 Terminal 18 Input
Digital untuk pengaturan yang
benar untuk terminal 18 (gunakan
pengaturan standar).

Terapkan sinyal start yang berlaku
untuk mulai motor.

Sinyal luncur motor aktif
(Meluncur)

Periksa 5-12 Peluncuran terbalik
untuk pengaturan yang benar di
terminal 27 (gunakan pengaturan
standar).

Tetapkan 24 V pada terminal 27
atau program terminal ini ke tidak
ada operasi.

Sumber sinyal referensi salah Periksa sinyal referensi: Lokal, jauh
atau referensi bus? Referensi pra-
setel aktif? Sambungan terminal
benar? Ukurang terminal benar?
Sinyal referensi tersedia?

Program pengaturan yang benar.
Periksa 3-13 Situs Referensi.  Atur
referensi pra-setel aktif di grup
Referensi 3-1*. Periksa untuk kabel
yang benar. Periksa ukuran
terminal. Periksa sinyal referensi.

Motor berjalan di arah yang
salah

Batas putaran motor Periksalah apakah 4-10 Arah
Kecepatan Motor telah diatur
dengan benar.

Program pengaturan yang benar.

Aktifkan sinyal pembalikan Periksa apabila perintah
pembalikan telah diprogram untuk
terminal di grup parameter Input
digital 5-1*.

Nonaktifkan sinyal pembalikan.

Sambungan fasa motor salah  Lihat bab 3.4.6 Kabel Motor di
manual ini.

Motor tidak mencapai
kecepatan maksimum

Batas frekuensi diatur salah Periksa batas output di
4-13 Batasan Tinggi Kecepatan
Motor [RPM],  4-14 Batasan Tinggi
Kecepatan Motor [Hz] dan
4-19 Frekuensi Output Maks..

Program batas yang benar.

Sinyal input referensi tidak diukur
secara benar

Periksa penskalaan sinyal input
referensi di modus I/O Analog 6-0*
dan grup parameter Referensi 3-1*.
Batas referensi di grup parameter
3-0* Batas Referensi.

Program pengaturan yang benar.

Kecepatan motor tidak
stabil

Parameter parameter tidak benar Periksa semua pengaturan
parameter motor, termasuk semua
pengaturan kompensasi motor.
Untuk operasi loop tertutup,
periksa pengaturan PID.

Periksa pengaturan di grup
parameter 1-6* Tergantung Beban
Pengaturan.  Untuk operasi loop
tertutup, periksa pengaturan di
grup parameter Umpan-balik 20-0*.

Motor berjalan kasar

Magnetisasi kemungkinan berlebih Periksa untuk pengaturan motor
tidak benar di semua parameter
motor.

Periksa pengaturan motor di grup
parameter 1-2* Data motor, 1-3*
Data motor Lanjut,  dan 1-5* beban
Indep. Pengaturan.
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Gejala Penyebab kemungkinan Pengujian Solusi

Motor tidak akan berhenti
Pengaturan tidak benar di
parameter rem. Terlalu pendek
waktu ramp bawah

Periksa parameter rem. Periksa
pengaturan waktu ramp.

Periksa grup parameter Rem DC
2-0* dan  batas Referensi 3-0*.

Buka sekering daya atau
trip pemotong sirkuit

Fasa ke fasa singkat Motor atau panel mempunyai
hubungan fasa ke fasa yang
singkat. Periksa fasa motor dan
panel untuk hubungan singkat.

Penghapusan hubungan singkat
terdeteksi.

Kelebihan beban pada motor Motor kelebihan beban untuk
aplikasi.

Menjalankan uji permulaan dan
memeriksa arus motor diantara
spesifikasi. Apabila arus motor
melebihi arus beban namapelat
penuh, motor hanya berjalan
dengan pengurangan beban.
Mengulas spesifikasi untuk aplikasi.

Sambungan hilang Melakukan pra-permulaan periksa
untuk sambungan yang hilang.

Kencangkan kenduran sambungan

Arus listrik yang tidak
seimbang lebih besar dari
3%

Masalah dengan daya hantaran
listrik (Lihat deskripsi kehilangan
fasa hantaran listrik 4 Alarm)

Putar daya input ke posisi satu
konverter frekuensi: A ke B, B ke C,
C ke A.

Apabila ketidakseimbangan kaki
mengikuti kabel, hal itu merupakan
masalah daya. Periksa pasokan
daya daya sumber listrik.

Masalah dengan konverter
frekuensi

Putar daya input ke posisi satu
konverter frekuensi: A ke B, B ke C,
C ke A.

Apabila ketidakseimbangan kaki
pada terminal input yang sama, hal
tersebut merupakan masalah
dengan unit. Hubungi pemasok.

Ketidakseimbangan arus
motor lebih besar dari 3%

Masalah dengan motor atau kabel
motor

Putar motor output ke posisi
pertama: U ke V, V ke W, W ke U.

Apabila ketidaseimbangan kaki
mengikuti kabel, masalahnya
berada di motor atau kabel motor.
Periksa motor dan kabel motor.

Masalah dengan konverter
frekuensi

Putar motor output ke posisi
pertama: U ke V, V ke W, W ke U.

Apabila ketidakseimbangan kaki
tetap pada terminal output, hal
tersebut merupakan masalah
dengan unit. Hubungi pemasok.

Derau akustik atau getaran
(seperti pisau kipas
membuat suara atau
getaran pada frekuensi
tertentu)

Gema, seperti pada sistem motor/
kipas

Membuat frekuensi kritikal bypass
dengan menggunakan parameter
di grup parameter 4-6* Kecepatan
Bypass.

Periksa apabila suara dan/atau
getaran dapat dikurangi dengan
batas yang dapat diterima.

Menonaktifkan modulasi yang
berlebih di 14-03 Kelebihan
modulasi.

Mengubah pattern switching dan
frekuensi di grup parameter 14-0*
Switching Inverter.

Peningkatan Peredaman Resonansi
di 1-64 Peredaman Resonansi.

Tabel 10.1 Pemecahan masalah
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11 Spesifikasi

11.1 Spesifikasi Ketergantungan-Daya

11.1.1 Pasokan/masukan Hantaran listrik 3x380-480 V AC

 P132 P160 P200

Kelebihan beban Normal =110% arus
untuk 60 d

HO TIDAK HO TIDAK HO TIDAK

Keluaran Poros Tipikal pada 400 V [kW] 132 160 160 200 200 250

Keluaran Poros Tipikal pada 460 V [kW] 200 250 250 300 300 350

Keluaran Poros Tipikal pada 480 V [kW] 160 200 200 250 250 315

Penutup IP21/54 D13

Arus keluaran

Berkelanjutan (pada 400 V) [A] 260 315 315 395 395 480

Sesekali (60 detik beban lebih, pada 400 V)
[A]

390 347 473 435 593 528

Berkelanjutan (pada 460/480 V) [A] 240 302 302 361 361 443

Sesekali (60 detik beban lebih)
(pada 460/480 V) [A]

360 332 453 397 542 487

Berkelanjutan kVA (pada 400 V) [kVA] 180 218 218 274 274 333

Berkelanjutan kVA (pada 460 V) [kVA] 191 241 241 288 288 353

Berkelanjutan kVA (pada 480 V) [kVA] 208 262 262 313 313 384

Arus Input maks.

Berkelanjutan (pada 400 V) [A] 251 304 304 381 381 463

Berkelanjutan (pada 460/480 V) [A] 231 291 291 348 348 427

Pra-sekering1) maks. [A] 400 500 630

Ukuran kabel maks.

Motor (mm2/AWG2))

2x185 (2x300 mcm)
Hantaran listrik (mm2/AWG2))

Sharing beban (mm2/AWG2))

Rem (mm2/AWG2))

Total LHD hilang 400 V AC [kW] 7621 8868 8594 10527 10003 11751

Total saluran belakang hilang 400 V AC [kW] 6136 7318 7067 8903 8398 10033

Filter Total kehilangan 400 V AC [kW] 4505 4954 4954 5714 5714 6234

Total LHD hilang 460 V AC [kW] 7687 9059 8799 10192 9714 11706

Total saluran belakang hilang 460 V AC [kW 5819 7123 6883 8209 7747 9635

Filter Total kehilangan 460 V AC [kW] 4801 5279 5279 5819 5819 6681

Berat, penutup IP21, IP54 kg 380 406

Efisiensi4) 0.96

Frekuensi keluaran [Hz] 0-800

Trip kelebihan suhu heatsink [°C] 105

Kartu daya sekitar trip [°C] 85

*Kelebihan beban tinggi = 160% torsi selama 60 detik; Beban lebih normal = 110% torsi selama 60 d.

Tabel 11.1 Pasokan/masukan Hantaran listrik 3x380-480 V AC
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 P250 P315 P355 P400

Kelebihan beban Normal =110% arus
untuk 60 d

HO TIDAK HO TIDAK HO TIDAK HO TIDAK

Keluaran Poros Tipikal pada 400 V [kW] 250 315 315 355 355 400 400 450

Keluaran Poros Tipikal pada 460 V [kW] 350 450 450 500 500 600 550 600

Keluaran Poros Tipikal pada 480 V [kW] 315 355 355 400 400 500 500 530

Penutup IP21/54 E9

Arus keluaran

Berkelanjutan (pada 400 V) [A] 480 600 600 658 658 745 695 800

Sesekali (60 detik beban lebih, pada 400 V)
[A]

720 660 900 724 987 820 1043 880

Berkelanjutan (pada 460/480 V) [A] 443 540 540 590 590 678 678 730

Sesekali (60 detik beban lebih) (pada
460/480 V) [A]

665 594 810 649 885 746 1017 803

Berkelanjutan kVA (pada 400 V) [kVA] 333 416 416 456 456 516 482 554

Berkelanjutan kVA (pada 460 V) [kVA] 353 430 430 470 470 540 540 582

Berkelanjutan kVA (pada 480 V) [kVA] 384 468 468 511 511 587 587 632

Arus Input maks.

Berkelanjutan (pada 400 V) [A] 472 590 590 647 647 733 684 787

Berkelanjutan (pada 460/480 V) [A] 436 531 531 580 580 667 667 718

Pra-sekering1) maks. [A] 700 900

Ukuran kabel maks.

Motor (mm2/AWG2))

4x240 (4x500 mcm)Hantaran listrik (mm2/AWG2))

Sharing beban (mm2/AWG2))

Rem (mm2/AWG2)) 2x185 (2x350 mcm)

Total LHD hilang 400 V AC [kW] 11587 14051 14140 15320 15286 17180 16036 18447

Total saluran belakang hilang 400 V AC [kW] 9011 11301 10563 11648 11650 13396 12348 14570

Filter Total kehilangan 400 V AC [kW] 6528 7346 7346 7788 7788 8503 8060 8974

Total LHD hilang 460 V AC [kW] 10962 12936 13124 14083 13998 15852 15847 16962

Total saluran belakang hilang 460 V AC [kW 8432 10277 9636 10522 10466 12184 12186 13214

Filter Total kehilangan 460 V AC [kW] 6316 7066 7006 7359 7326 8033 8033 8435

Berat, penutup IP21, IP54 kg 596 623 646

Efisiensi4) 0.96

Frekuensi keluaran [Hz] 0-600

Trip kelebihan suhu heatsink [°C] 105

Kartu daya sekitar trip [°C] 85

*Kelebihan beban tinggi = 160% torsi selama 60 detik; Beban lebih normal = 110% torsi selama 60 d.

Tabel 11.2 Pasokan/masukan Hantaran listrik 3x380-480 V AC
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 P450 P500 P560 P630

Kelebihan beban Normal =110%
arus untuk 60 d

HO TIDAK HO TIDAK HO TIDAK HO TIDAK

Keluaran Poros Tipikal pada 400 V
[kW]

450 500 500 560 560 630 630 710

Keluaran Poros Tipikal pada 460 V
[kW]

600 650 650 750 750 900 900 1000

Keluaran Poros Tipikal pada 480 V
[kW]

530 560 560 630 630 710 710 800

Penutup IP21/54 F18

Arus keluaran

Berkelanjutan (pada 400 V) [A] 800 880 880 990 990 1120 1120 1260

Sesekali (60 detik beban lebih,
pada 400 V) [A]

1200 968 1320 1089 1485 1232 1680 1386

Berkelanjutan (pada 460/480 V) [A] 730 780 780 890 890 1050 1050 1160

Sesekali (60 detik beban lebih)
(pada 460/480 V) [A]

1095 858 1170 979 1335 1155 1575 1276

Berkelanjutan kVA (pada 400 V)
[kVA]

554 610 610 686 686 776 776 873

Berkelanjutan kVA (pada 460 V)
[kVA]

582 621 621 709 709 837 837 924

Berkelanjutan kVA (pada 480 V)
[kVA]

632 675 675 771 771 909 909 1005

Arus Input maks.

Berkelanjutan (pada 400 V) [A] 779 857 857 964 964 1090 1090 1227

Berkelanjutan (pada 460/480 V) [A] 711 759 759 867 867 1022 1022 1129

Pra-sekering1) maks. [A] 1600 2000

Ukuran kabel maks.

Motor (mm2/AWG2)) 8 x 150 (8 x 300 mcm)

Hantaran listrik (mm2/AWG2)) 8 x 240 (8 x 500 mcm)

Rem (mm2/AWG2)) 4 x 185 (4 x 350 mcm)

Total LHD hilang 400 V AC [kW] 20077 21909 21851 24592 23320 26640 26559 30519

Total saluran belakang hilang
400 V AC [kW]

16242 17767 17714 19984 18965 21728 21654 24936

Filter Total kehilangan 400 V AC
[kW]

11047 11747 11705 12771 12670 14128 14068 15845

Total LHD hilang 460 V AC [kW] 18855 19896 19842 22353 21260 25030 25015 27989

Total saluran belakang hilang
460 V AC [kW

15260 16131 16083 18175 17286 20428 20417 22897

Filter Total kehilangan 460 V AC
[kW]

10643 11020 10983 11929 11846 13435 13434 14776

Berat, penutup IP21, IP54 kg 2009

Efisiensi4) 0.96

Frekuensi keluaran [Hz] 0-600

Trip kelebihan suhu heatsink [°C] 105

Kartu daya sekitar trip [°C] 85

*Kelebihan beban tinggi = 160% torsi selama 60 detik; Beban lebih normal = 110% torsi selama 60 d.

Tabel 11.3 Pasokan/masukan Hantaran listrik 3x380-480 V AC

1) Untuk jenis sekering lihat bab 11.5.1 Sekering.

2) Ukuran kawat Amerika.

3) Diukur menggunakan kabel motor berpenyaring 5 m pada beban terukur dan frekuensi terukur.
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4) Kehilangan daya khas pada kondisi beban normal dan diharapkan berada pada ± 15% (toleransi terkait variasi
voltase dan kondisi kabel). Nilai didasarkan pada efisiensi motor khas (garis batas IE2/IE3). Motor dengan efisiensi
yang rendah juga akan menambah kehilangan daya pada konverter frekuensi, dan begitu pula sebaliknya. Apabila
switching frekuensi ditingkatkan ke pengaturan standar, kehilangan daya akan semakin bertambah. LCP dan
konsumsi daya kartu kontrol tipikal juga disertakan. Opsi selanjutnya dan beban pelanggan dapat menambah
hingga 30 W ke kehilangan. (Sekalipun biasanya hanya ada tambahan 4 W untuk kartu kontrol yang terbebani
penuh, atau opsi untuk slot A atau slot B, masing-masing).
Sekalipun pengukuran dilakukan denganperlengkapan yang mutakhir, beberapa ketidakakuratan pengukuran harus
tetap diantisipasi sebesar (±5%).

11.1.2 Penurunan untuk Suhu 

Konverter frekuensi secara otomatis menurunkan frekuensi switching, jenis switching, atau arus output tertentu, beban atau
kondisi sekitar sebagaimana dijelaskan di bawah ini. Penurunan kurva di Ilustrasi 11.1 dan Ilustrasi 11.2 terapkan ke kedua
SFAVM dan modus switching 60 AVM.
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Ilustrasi 11.1 Penurunan Ukuran Bingkai D, E, dan F 380-500 V (T5) Kelebihan Beban Tinggi 150%
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Ilustrasi 11.2 Penurunan Ukuran Bingkai D, E, dan F 380-500 V (T5) Kelebihan Beban Tinggi 110%
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11.2 Dimensi Mekanis
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Ilustrasi 11.3 Ukuran Bingkai D13 
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Ilustrasi 11.5 Ukuran Bingkai F18, Tampilan Depan dan Samping
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Dimensi mekanis dan daya terukur

Ukuran bingkai D13 E9

Proteksi penutup
IP 21/54 21/54

NEMA Jenis 1/Jenis 12 Jenis 1/Jenis 12

Beban berlebih tinggi daya terukur -
160% torsi kelebihan beban

132-200 kW di 400 V
(380-480 V)

250-400 kW di 400 V
(380-480 V)

Dimensi Drive Tinggi 1780.5 mm/70.1” 2000.7 mm/78.77”

Lebar 1021.9 mm/40.23” 1200 mm/47.24”

Tebal 377.8 mm/14.87” 493.5 mm/19.43”

Tinggi maks. 390 kg/860 lbs. 676 kg/1490 lbs.

Berat
shipping

435 kg/959 lbs. 721 kg/1590 lbs.

Tabel 11.4 Spesifikasi fisik, Bingkai D dan E

Ukuran bingkai F18

Proteksi penutup
IP 21/54

NEMA Jenis 1

Beban berlebih tinggi daya terukur - 160%
torsi kelebihan beban

450-630 kW di 400 V
(380-480 V)

Dimensi Drive Tinggi 2278.4 mm/89.70”

Lebar 2792 mm/109.92”

Tebal 605.8 mm/23.85”

Tinggi maks. 1900 kg/4189 lbs.

Berat shipping 2262 kg/4987 lbs.

Tabel 11.5 Spesifikasi Fisik, Bingkai F

11.3 Data Teknis Umum - Konverter Frekuensi 

Pasokan hantaran listrik (L1, L2, L3)
Tegangan pasokan 380–480 V +5%

Tegangan hantaran listrik rendah/perosokan (drop-out) hantaran listrik:
Selama tegangan hantaran listrik rendah atau keluar-drop hantaran listrik, konverter frekuensi terus melanjutkan sampai
tegangan sirkuit intermediate turun sampai di bawah tingkat stop minimum, yang sesuai di bawah 15% yang mempunyai
tegangan pasokan terukur yang paling terendah. Memberi daya dan torsi penuh tidak dapat dicapai pada tegangan listrik lebih
rendah di bawah 10% yang mempunyai tegangan pasokan terukur yang paling terendah.

Frekuensi pasokan 50/60 Hz ±5%
Ketidakseimbangan sementara maks. antara fasa-fasa hantaran listrik 3.0% dari tegangan pasokan terukur
Faktor daya sebenarnya (λ) > 0.98 nominal pada beban terukur
Faktor Daya Pergeseran (cosφ) mendekati menjadi kesatuan (> 0.98)
THiD < 5%
Switching pada pasokan masukan L1, L2, L3 (pendayaan) maksimum 1 kali/2 menit.
Lingkungan menurut EN60664-1 kategori III tegangan lebih/kadar polusi 2

Unit sesuai untuk digunakan pada sirkuit yang dapat menghantarkan tidak lebih dari 100.000 RMS Amper simetris, maksimum
480/690 V.
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Output motor (U, V, W)
Tegangan keluaran 0-100% tegangan pasokan
Frekuensi keluaran 0 - 590* Hz
Switching pada keluaran Tak terbatas
Waktu tanjakan 0.01 - 3600 detik

* Bergantung pada tegangan dan daya.

Karakteristik torsi
Torsi awal (Torsi konstan) maksimum 160% untuk 1 m.*

Torsi awal maksimum 180% sampai dengan 0.5 d*

Torsi kelebihan beban (Torsi konstan) maksimum 160% untuk 1 m.*

*Persentase berkaitan dengan torsi nominal unit.

Panjang kabel dan bagian penampang
Panjang kabel motor maks, disekat/lapis baja 150 m
Panjang kabel motor maks, tidak disekat/tidak dilapis baja 300 m
Maks bagian penampang ke motor, sumber listrik, pembagi beban, dan rem *
Penampang maksimum ke terminal kontrol, kabel kaku 1.5 mm2/16 AWG (2 x 0.75 mm2)
Penampang maksimum ke terminal kontrol, kabel lentur 1 mm2/18 AWG
Penampang maksimum ke terminal kontrol, kabel dengan inti tertutup 0,5 mm2/20 AWG
Bagian penampang Minimum ke terminal kontrol 0.25 mm2

* Lihat bab 11.1.1 Pasokan/masukan Hantaran listrik 3x380-480 V AC untuk informasi selengkapnya.

Masukan digital
Masukan digital dapat diprogram 4 (6)
Nomor terminal 18, 19, 27  1), 29  1), 32, 33,
Logika PNP atau NPN
Level tegangan 0 - 24 V DC
Tingkat tegangan, PNP logic'0' < 5 V DC
Tingkat tegangan, PNP logic'1' > 10 V DC
Tingkat tegangan, NPN logic'0' > 19 V DC
Tingkat tegangan, NPN logika '1' < 14 V DC
Tegangan maksimum pada masukan 28 V DC
Resistansi input, Ri kira-kira 4 kΩ

Semua masukan digital telah diisolasi secara galvanis dari tegangan pasokan (PELV) dan terminal tegangan tinggi lainnya.
1) Terminal 27 dan 29 juga dapat diprogram sebagai output.

masukan analog
Jumlah input analog 2
Nomor terminal 53, 54
Modus Tegangan atau arus
Memilih modus Saklar S201 dan saklar S202
Modus tegangan Saklar S201/saklar S202 = OFF (U)
Level tegangan 0 hingga +10 V (berskala)
Resistansi input, Ri sekitar 10 kΩ
Tegangan maks. ± 20 V
Modus arus Saklar S201/saklar S202 = ON (I)
Tingkat arus 0/4 hingga 20 mA (berskala)
Resistansi input, Ri sekitar 200 Ω
Arus maks. 30 mA
Resolusi untuk masukan analog 10 bit (tanda +)
Ketepatan masukan analog Kesalahan maks. 0,5% dari skala penuh
Lebar pita 200 Hz

Masukan analog diisolasi secara galvanis dari tegangan pasokan (PELV) dan terminal tegangan tinggi lainnya.
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Ilustrasi 11.6

Masukan pulsa
Masukan pulsa terprogram 2 
Pulsa nomor terminal 29, 33
Frekuensi maks. pada terminal 29, 33 110 kHz (Gerakan dorong-tarik)
Frekuensi maks. pada terminal 29, 33 5 kHz (kolektor terbuka)
Frekuensi min. pada terminal 29, 33 4 Hz
Level tegangan lihat bab 11.3.1  Masukan digital
Tegangan maksimum pada masukan 28 V DC
Resistansi input, Ri kira-kira 4 kΩ
Ketepatan masukan pulsa (0.1–1 kHz) Kesalahan maks: 0,1% dari skala penuh

keluaran analog
Jumlah keluaran analog yang dapat diprogram 1 
Nomor terminal 42
Kisaran arus pada keluaran analog 0/4-20 mA
Beban tahanan maks. pada keluaran analog yang umum 500 Ω
Akurasi pada keluaran analog Kesalahan maks: 0.8% dari skala penuh
Resolusi pada keluaran analog 8 bit

Keluaran analog dilapisi dengan galvanis dari tegangan pasokan (PELV) dan terminal tegangan tinggi lainnya.

Kartu kontrol, komunikasi serial RS-485
Nomor terminal 68 (P,TX+, RX+), 69 (N,TX-, RX-) 
Nomor terminal 61 Pemakaian bersama untuk terminal 68 dan 69

Sirkuit komunikasi serial RS-485 secara fungsional ditempatkan dari sirkuit tengah lainnya dan diisolasi secara galvanis dari
tegangan pasokan (PELV).

Keluaran digital
Keluaran digital/pulsa yang dapat diprogram 2 
Nomor terminal 27, 29 1)

Tingkat tegangan pada keluaran digital/frekuensi 0-24 V
Arus output maks (benaman atau sumber) 40 mA
Beban maks. pada keluaran frekuensi 1 kΩ
Beban kapasitif maks. pada keluaran frekuensi 10 nF
Frekuensi keluaran minimum pada keluaran frekuensi 0 Hz
Frekuensi keluaran maksimum pada keluaran frekuensi 32 kHz
Ketepatan dari keluaran frekuensi Kesalahan maks: 0,1% dari skala penuh
Resolusi dari keluaran frekuensi 12 bit

1) Terminal 27 dan 29 juga dapat diprogram sebagai output.

Keluaran digital diisolasi secara galvanis dari tegangan pasokan (PELV) dan terminal tegangan tinggi lainnya.
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Kartu kontrol, output 24 V DC
Nomor terminal 13
Tegangan keluaran 24 V (+1, -3 v)
Beban maks. 200 mA

Pasokan DC 24 V secara galvanis diisolasikan dari tegangan pasokan (PELV) , tetapi memiliki potensi yang sama seperti input
dan keluaran analog dan digital.

OutputsRelai 
Keluaran relai yang dapat diprogram 2
Nomor Terminal Relai 01 1-3 (putus), 1-2 (buat)
Beban terminal maks. (AC-1)1) pada 1-3 (NC), 1-2 (NO) (Beban resistif) 240 V AC, 2A
Beban terminal maks. (AC-15)1) (beban induktif @ cosφ 0.4) 240 V AC, 0.2 A
Beban terminal maks. (DC-1)1) pada 1-2 (NO), 1-3 (NC) (beban resistif) 60 V DC, 1 A
Beban terminal maks. (DC-13)1) (beban induktif) 24 V DC, 0.1 A
Nomor Terminal Relai 02 4-6 (break), 4-5 (make)
Beban terminal maks. (AC-1)1) pada 4-5 (NO) (beban resistif)2)3) 400 V AC, 2 A
Beban terminal maks.(AC-15)1) pada 4-5 (NO) (beban induktif @ cosφ 0.4) 240 V AC, 0.2 A
Beban terminal maks. (DC-1)1) pada 4-5 (NO) (beban resistif) 80 V DC, 2 A
Beban terminal maks. (DC-13)1) pada 4-5 (NO) (beban induktif) 24 V DC, 0.1 A
Beban terminal maks. (AC-1)1) pada 4-6 (NC) (beban resistif) 240 V AC, 2 A
Beban terminal maks. (AC-15)1) pada 4-6 (NC) (beban induktif @ cosφ 0.4) 240 V AC, 0.2 A
Beban terminal maks. (DC-1)1) pada 4-6 (NC) (beban resistif) 50 V DC, 2 A
Beban terminal maks. (DC-13)1) pada 4-6 (NC) (beban induktif) 24 V DC, 0.1 A
Beban terminal min. pada 1-3 (NC), 1-2 (NO), 4-6 (NC), 4-5 (NO) 24 V DC 10 mA, 24 V AC 20 mA
Lingkungan menurut EN 60664-1 kategori III tegangan lebih/kadar polusi 2

1) IEC 60947 bagian 4 dan 5
Kontak relai telah diisolasi secara galvanis dari sirkuit lainnya dengan penguatan isolasi (PELV).
2) Kategori II Tegangan Lebih
3) Aplikasi UL 300 V AC 2 A

Karakteristik Kontrol
Resolusi frekuensi keluaran pada 0-1000 Hz ±0.003 Hz
Waktu tanggapan sistem (terminal 18, 19, 27, 29, 32, 33) ≤ 2 ms
Jangkauan kontrol kecepatan (loop terbuka) 1:100 dari kecepatan sinkron
Ketepatan kecepatan (loop terbuka) 30-4000 RPM: Salah maksimum dari ±8 RPM

Semua karakteristik kontrol berdasarkan pada motor asinkron 4-kutub.
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Sekeliling
Penutup, ukuran bingkai D dan E IP21, IP54
Penutup, ukuran bingkai F IP21, IP54
Uji getaran 0.7 g
Kelembaban relatif 5-95% (IEC 721-3-3; Kelas 3K3 (tidak mengembun) sewaktu pengoperasian
Uji (IEC 60068-2-43) H2S lingkungan agresif kelas kD
Metode uji menurut IEC 60068-2-43 H2S (10 hari)
Suhu sekitar (pada 60 AVM switching modus)
- dengan penurunan maks. 55 °C1)

- dengan daya keluaran penuh, tipikal motor EFF2, (lihat bab 11.1.2 Penurunan untuk Suhu maks. 50 °C1)

- pada arus keluaran penuh FC berkelanjutan maks. 45 °C1)

1)  Untuk informasi lebih lengkap tentang penurunan, baca panduan rancangan.

Suhu minimum sekitar sewaktu pengoperasian skala penuh 0 °C
Suhu minimum sekitar pada performa yang menurun - 10 °C
Suhu selama penyimpanan/pengangkutan -25 - +65/70 °C
Ketinggian maksimum di atas permukaan laut tanpa penurunan 1,000 m
Ketinggian maksimum di atas permukaan laut dengan penurunan 3,000 m

Untuk informasi lebih lengkap tentang penurunan, baca panduan rancangan.

standar EMC, emisi EN 61800-3, EN 61000-6-3/4, EN 55011, IEC 61800-3

Standar EMC, Kekebalan
EN 61800-3, EN 61000-6-1/2,

EN 61000-4-2, EN 61000-4-3, EN 61000-4-4, EN 61000-4-5, EN 61000-4-6
Performa kartu kontrol
Interval pindai 5 ms

Kartu kontrol, USB komunikasi serial
Standar USB 1.1 (kecepatan penuh)
Colokan USB Colokan perangkat USB jenis B

CATATAN!
Koneksi ke PC dilakukan melalui kabel USB host/perangkat standar.
Koneksi USB diisolasi secara galvanis dari tegangan pasokan (PELV) dan terminal tegangan tinggi lainnya.
Koneksi USB tidak diisolasi secara galvanis dari pembumian pelindung. Gunakan hanya laptop/PC terisolasi sebagai
sambungan ke konektor USB pada konverter frekuensi atau kabel/konverter USB terisolasi.

Perlindungan and Fitur:
• Proteksi motor termal elektronik terhadap beban lebih.

• Pemantauan suhu heatsink dapat memastikan konverter frekuensi akan trip apabila suhu mencapai tingkat
pradefinisi. Suhu yang terlampau tinggi tidak dapat disetel sampai suhu heatsink berada di bawah nilai yang
diizinkan.

• Konverter frekuensi terlindung dari hubung singkat pada terminal motor U, V, W.

• Jika fase listrik tidak ada, konverter frekuensi akan trip atau mengeluarkan peringatan (tergantung pada bebannya).

• Pemantauan tegangan sirkuit-lanjutan menjamin terjadinya trip konverter frekuensi jika tegangan sirkuit lanjutan
terlalu rendah atau terlalu tinggi.

• Konverter frekuensi terlindung dari kerusakan pembumian pada terminal motor U, V, W.
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11.4 Data Teknis Umum - Filter 

Ukuran bingkai D13 E9 F18  

Tegangan [V] 380–480 380–480 380–480  

Arus, RMS [A] 120 210 330 Nilai Nominal

Arus puncak [A] 340 595 935 Nilai amplitudo dari arus

Waktu tanggapan [md] <0.5  

Pengaturan waktu - pengaktifan kontrol arus [md] <40  

Pengaturan waktu - kontrol arus harmoni (filter) [md] <20  

Overshoot - pengaktifan kembali kontrol arus [%] <20  

Overshoot - kontrol arus harmoni [%] <10  

Tabel 11.6 Daya Kisaran (LHD dengan AF)

11.4.1 Taraf daya

Tampilan kotak
Tegangan pasokan 380–480 V

Tegangan hantaran listrik rendah/perosokan (drop-out) hantaran listrik:
Selama tegangan hantaran listrik rendah atau penurunan hantaran listrik, filter terus melanjutkan sampai tegangan sirkuit
antara drop sampai di bawah tingkat stop minimum, di bawah 15% filter yang mempunyai tegangan pasokan terukur yang
paling terendah. Kompensasi penuh tidak dapat dicapai pada tegangan listrik lebih rendah di bawah 10% filter yangt
mempunyai tegangan pasokan terukur yang paling terendah. Apabila tegangan listrik melampaui tertinggi terukur filter
tegangan, filter terus bekerja tetapi mitigasi harmoni performa dikurangi. Filter tidak memutus tegangan utama hingga melebihi
580 V.

Frekuensi pasokan 50/60 Hz ±5%
Ketidakseimbangan sementara maks.antara fasa-fasa
sumber listrik dimana performa mitigasi tetap diperta-
hankan tinggi.

3.0% dari tegangan pasokan terukur
Filter memitigasi hantaran listrik lebih tinggi pada ketidakseim-

bangan namun performa mitigasi dikurangi

Maks THDv pra-distorsi
10% degan tetap perfoma mitigasi

Pengurangan perfoma untuk tingkat pra-distorsi yang lebih tinggi

Perfoma mitigasi harmoni

THiD
Performa yang terbaik <4%

Tergantung pada filter vs. rasio distorsi.
Kemampuan mitigasi harmoni individual: Arus maksimum RMS [% dari arus RMS terukur]
2nd 10%
4th 10%
5th 70%
7th 50%
8th 10%
10th 5%
11th 32%
13th 28%
14th 4%
16th 4%
17th 20%
19th 18%
20th 3%
22nd 3%
23rd 16%
25th 14%
Arus total dari harmoni 90%

Filter merupakan pengujian perfoma untuk pemesanan ke 40.
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Pengaktifan kembali kompensasi arus
Cos phi Pengontrol lagging 1.0 ke 0.5
Pengaktifan kembali, % dari arus pengukuran arus filter 100%

Panjang kabel dan bagian penampang
Maks panjang kabel kotak (sambungan internal langsung ke drive) Tak terbatas (ditentukan oleh penurunan tegangan)
Penampang maksimum ke terminal kontrol, kabel kaku 1.5 mm2/16 AWG (2 x 0.75 mm2)
Penampang maksimum ke terminal kontrol, kabel lentur 1 mm2/18 AWG
Penampang maksimum ke terminal kontrol, kabel dengan inti tertutup 0,5 mm2/20 AWG
Bagian penampang Minimum ke terminal kontrol 0.25 mm2

spesifikasi terminal CT
Nomor CT 3 (satu untuk setiap fasa)
Beban AAF sama dengan 2 mΩ
Pengukuran arus sekunder 1 A atau 5 A (pengaturan perangkat keras)
Akurasi Kelas 0.5 atau lebih baik

Masukan digital
Masukan digital dapat diprogram 2 (4)
Nomor terminal 18, 19, 27  *, 29*

Logika PNP atau NPN
Level tegangan 0-24–V DC
Tingkat tegangan, PNP logic'0' < 5 V DC
Tingkat tegangan, PNP logic'1' > 10 V DC
Tingkat tegangan, NPN logic'0' > 19 V DC
Tingkat tegangan, NPN logika '1' < 14 V DC
Tegangan maksimum pada masukan 28 V DC
Resistansi input, Ri kira-kira 4 kΩ

Semua masukan digital telah diisolasi secara galvanis dari tegangan pasokan (PELV dan terminal tegangan tinggi lainnya.
*) Terminal 27 dan 29 juga dapat diprogram sebagai output.

Kartu kontrol, komunikasi serial RS-485
Nomor terminal 68 (P, TX+, RX+), 69 (N, TX-, RX-)
Nomor terminal 61 Pemakaian bersama untuk terminal 68 dan 69

Sirkuit komunikasi serial RS-485 secara fungsional terpisah dari sirkuit tengah lainnya dan diisolasi secara galvanis dari
tegangan pasokan (PELV).

Keluaran digital
Keluaran digital/pulsa yang dapat diprogram 2
Nomor terminal 27, 29 1)

Tingkat tegangan pada keluaran digital/frekuensi 0–24 V
Arus output maks (benaman atau sumber) 40 mA

1) Terminal 27 dan 29 juga dapat diprogram sebagai output.

Kartu kontrol, output DC 24 V
Nomor terminal 13
Beban maks. 200 mA

Pasokan DC 24 V secara galvanis diisolasikan dari tegangan pasokan (PELV) , tetapi memiliki potensi yang sama seperti input
dan keluaran analog dan digital.
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Sekeliling
Penutup IP21, IP54
Uji getaran 1.0 g
Kelembaban relatif 5% - 95% (IEC 721-3-3; kelas 3K3 (tidak kondensasi) selama operasi
Uji (IEC 60068-2-43) H2S lingkungan agresif kelas kD
Metode uji menurut IEC 60068-2-43 H2S (10 hari)
Suhu sekitar
- dengan penurunan maks. NA °C
- dengan arus keluaran penuh (suhu pendek kelebihan beban) maks. 45 °C
- pada arus keluaran penuh yang berkelanjutan (24 jam) maks. 40 °C
Suhu minimum sekitar sewaktu pengoperasian skala penuh 0 °C
Suhu minimum sekitar pada performa yang menurun -10 °C
Suhu selama penyimpanan/pengangkutan -25 to +70 °C
Ketinggian maksimum di atas permukaan laut tanpa penurunan 1000 m
Ketinggian maksimum di atas permukaan laut dengan penurunan 3000 m
standar EMC, Emisi EN 61800-3, EN 61000-6-3/4, EN 55011, IEC 61800-3

Standar EMC, Kekebalan
EN 61800-3, EN 61000-6-1/2,

EN 61000-4-2, EN 61000-4-3, EN 61000-4-4, EN 61000-4-5, EN 61000-4-6

Performa kartu kontrol
Interval pindai 5 ms

Kartu kontrol, komunikasi serial USB
Standar USB 1.1 (kecepatan penuh)
Colokan USB Colokan “device” USB jenis B

Spesifikasi generik
Maksimum filter paralel 4 pada pengaturan CT sama
Efisiensi filter 97%
Rata-rata tipikal frekuensi switching 3.0–4.5 kHz
Waktu tanggapan (reaktif dan harmoni) < 0.5 ms
Pengaturan waktu - pengaktifan kembali kontrol arus < 20 md
Pengaturan waktu - kontrol arus harmoni < 20 md
Overshoot – pengaktifan kembali kontrol arus <10%
Overshoot – kontrol arus Harmoni <10%

Koneksi ke PC dilakukan melalui kabel USB host/perangkat standar. Koneksi USB diisolasi secara galvanis dari tegangan
pasokan (PELV) dan terminal tegangan tinggi lainnya. Koneksi USB tidak diisolasi secara galvanis dari pembumian pelindung.
Gunakan hanya laptop/PC terisolasi sebagai sambungan ke konektor USB pada unit atau kabel/konverter USB terisolasi.

Perlindungan dan fitur

• Pemantauan suhu peredam panas(heatsink)menjamin terjadinya filter aktif mengalami trip apabila suhu mencapai
tingkat pradefinisi. Suhu yang terlampau tinggi tidak dapat disetel sampai suhu heatsink berada di bawah nilai
yang diterima.

• Jika fase listrik tidak ada, filter Aktif mengalami trip.

• Filter aktif mempunyai proteksi arus sirkuit pendek proteksi pengkuran dari 100 kA apabila secara benar dipasang.

• Pemantauan tegangan sirkit lanjutan menjamin, bahwa filter melesat(trip) jika tegangan sirkit intermediate terlalu
rendah atau terlalu tinggi.

• Filter aktif memantau arus sumber listrik serta arus internal untuk memberikan kepastian bahwa arus tingkat tidak
mencapai tingkat kritis. Apabila arus melampaui tingkat kritis, filter trip.
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11.4.2 Penurunan untuk Ketinggian 

Kemampuan pendinginan udara akan menurun pada
tekanan udara yang rendah. 

Di bawah ketinggian 1000 m diperlukan penurunan namun
di atas 1000 m suhu sekitar (TAMB) atau arus keluaran maks.
(Ikeluar) harus diturunkan sesuai dengan Ilustrasi 11.7.

Alternatifnya adalah menurunkan suhu sekitar pada
ketinggian tinggi dan dengan demikian menjamin arus
keluaran 100% pada ketinggian tinggi. Sebagai contoh
bagaimana membaca grafik, situasi pada 2 km dielaborasi.
Pada suhu 45 °C (TAMB, MAKS - 3.3 K), 91% arus keluaran
yang terukur tersedia. Pada suhu 41.7 °C, 100% dari arus
keluaran yang terukur tersedia.

Penurunan Ketinggian
Penurunan rating arus keluaran terhadap ketinggian pada
at TAMB, MAX untuk ukuran bingkai D, E dan F.
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Ilustrasi 11.7 Penurunan Ketinggian

11.5 Sekering

Danfoss menyarankan penggunaan sekering dan/atau
pemotong sirkuit pada bagian pasokan sebagai perlin-
dungan, kondisi putus-bawah komponen di dalam
konverter frekuensi(kerusakan pertama).

CATATAN!
Penggunaan sekering dan/atau pemotong sirkuit
memastikan pemenuhan dengan IEC 60364 untuk CE
atau NEC 2009 untuk UL.

Proteksi Sirkuit Bercabang
Untuk melindungi instalasi dari gangguan listrik dan
kebakaran, semua sirkuit bercabang pada instalasi, saklar
gigi, mesin, dll.harus dilindungi dari hubungan singkat dan
kelebihan- - arus menurut peraturan negara setempat/
internasional. 

CATATAN!
Rekomendasi tidak meliputi perlindungan sirkuit
bercabang untuk UL.

Perlindungan sirkuit-pendek
Danfoss menyarankan penggunaan sekering/pemotong
sirkuit di bab 11.5.2 Tabel sekering untuk melindungi
petugas servis dan peralatan lain dalam kondisi komponen
putus-bawah pada konverter frekuensi.

11.5.1 Mematuhi non UL

Mematuhi non UL

Jika UL/cUL tidak dapat dipenuhi dengan, Danfoss
menyarankan penggunaan sekering-sekering berikut ini,
yang memastikan pemenuhan dengan EN50178:

P132-P200 380-500 V jenis gG

P250-P400 380-500 V jenis gR

Tabel 11.7 Rekomendasi Sekering untuk Aplikasi non UL
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11.5.2 Tabel sekering

Pemenuhan UL Tabel sekering

380-480 V, ukuran bingkai D, E dan F
Sekering di bawah ini sesuai untuk kapasitas penggunaan 100,000 Arms (symmetrical), 240 V, atau 480 V, atau 500 V, atau
600 V tergantung pada pengukuran tegangan. Dengan yang sesuai sekering konverter frekuensiSirkuit Pendek Rating Arus
(SCCR) adalah 100,000 Arms.

Ukuran/
Jenis

Bussmann
E1958

JFHR2**

Bussmann
E4273

T/JDDZ**

SIBA
E180276

JFHR2

LittelFuse
E71611
JFHR2**

Ferraz-
Shawmut

E60314
JFHR2**

Bussmann
E4274

H/JDDZ**

Bussmann
E125085
JFHR2*

Internal
Pilihan

Bussmann

P132 FWH-
400

JJS-
400

2061032.40 L50S-400 A50-P400 NOS-
400

170M4012 170M4016

P160 FWH-
500

JJS-
500

2061032.50 L50S-500 A50-P500 NOS-
500

170M4014 170M4016

P200 FWH-
600

JJS-
600

2062032.63 L50S-600 A50-P600 NOS-
600

170M4016 170M4016

Tabel 11.8 Ukuran bingkai D, Baris Sekering, 380-480 V

Ukuran/Jenis Bussmann PN* Taraf Ferraz Siba

P250 170M4017 700 A, 700 V 6.9URD33D08A0700 20 630 32.700

P315 170M6013 900 A, 700 V 6.9URD33D08A0900 20 630 32.900

P355 170M6013 900 A, 700 V 6.9URD33D08A0900 20 630 32.900

P400 170M6013 900 A, 700 V 6.9URD33D08A0900 20 630 32.900

Tabel 11.9 Ukuran bingkai E, Baris Sekering, 380-480 V

Ukuran/Jenis Bussmann PN* Taraf Siba Opsi Bussmann Internal

P450 170M7081 1600 A, 700 V 20 695 32.1600 170M7082

P500 170M7081 1600 A, 700 V 20 695 32.1600 170M7082

P560 170M7082 2000 A, 700 V 20 695 32.2000 170M7082

P630 170M7082 2000 A, 700 V 20 695 32.2000 170M7082

Tabel 11.10 Ukuran bingkai F, Baris Sekering, 380-480 V

Ukuran/Jenis Bussmann PN* Taraf Siba

P450 170M8611 1100 A, 1000 V 20 781 32.1000

P500 170M8611 1100 A, 1000 V 20 781 32.1000

P560 170M6467 1400 A, 700 V 20 681 32.1400

P630 170M6467 1400 A, 700 V 20 681 32.1400

Tabel 11.11 Ukuran bingkai F, Modul Inverter Hub DC Sekering, 380-480 V

Sekering *170M dari Bussmann seperti ditunjukkan menggunakan indikator visual -/80, sekering indikator -TN/80 Type T, -/110 atau TN/110 Type
T dengan ukuran dan kekuatan arus listrik yang sama dapat digantikan untuk pemakaian eksternal.
**Dengan minimum 500 V UL seperti yang tertera pada daftar fuse berhubungan dengan rating yang ada dapat digunakan untuk memenuhi
persyaratan UL.
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11.5.3 Tambahan informasi sekering - Daya Tinggi 

Sekering tambahan

Ukuran bingkai Bussmann PN Taraf

D, E dan F KTK-4 4 A, 600 V

Tabel 11.12 Sekering SMPS

Ukuran/Jenis Bussmann PN LittelFuse Taraf

P132-P250, 380-500 V KTK-4 4 A, 600 V

P315-P630, 380-500 V KLK-15 15A, 600 V

Tabel 11.13 Kipas Sekering

Ukuran/Jenis Bussmann PN Taraf Sekering Alternatif

P450-P630, 380-500 V 2.5-4.0 A LPJ-6 SP atau SPI 6 A, 600 V Segala terdaftar kelas J
ganda elemen, penundaan

waktu, 6A

P450-P630, 380-500 V 4.0-6.3 A LPJ-10 SP atau SPI 10 A, 600 V Segala terdaftar kelas J
ganda elemen, penundaan

waktu, 10 A

P450-P630, 380-500 V 6.3 - 10 A LPJ-15 SP atau SPI 15 A, 600 V Segala terdaftar kelas J
ganda elemen, penundaan

waktu, 15 A

P450-P630, 380-500 V 10 - 16 A LPJ-25 SP atau SPI 25 A, 600 V Segala terdaftar kelas J
ganda elemen, penundaan

waktu, 25 A

Tabel 11.14 Manual Kontroler Motor Sekering

Ukuran
bingkai

Bussmann PN* Taraf Sekering Alternatif

F LPJ-30 SP atau SPI 30 A, 600 V Segala terdaftar Kelas J ganda elemen, penundaan waktu, 30 A

Tabel 11.15 30 A Perlindungan Sekering Terminal Sekering

Ukuran bingkai Bussmann PN* Taraf Sekering Alternatif

F LPJ-6 SP atau SPI 6 A, 600 V Segala terdaftar kelas J ganda elemen,
penundaan waktu, 6 A

Tabel 11.16 Kontrol Sekering Transformer

Ukuran bingkai Bussmann PN* Taraf

F GMC-800MA 800 mA, 250 V

Tabel 11.17 Sekering NAMUR

Ukuran bingkai Bussmann PN* Taraf Sekering Alternatif

F LP-CC-6 6 A, 600 V Segala terdaftar kelas CC, 6 A

Tabel 11.18 Keselamatan Sekering Koil Relai dengan Relai PILS

Ukuran bingkai LittelFuse PN Taraf

D, E, F KLK-15 15 A, 600 V

Tabel 11.19 Sekering Hantaran Listrik (Kartu Daya)
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Ukuran bingkai Bussmann PN Taraf

D, E, F FNQ-R-3 3 A, 600 V

Tabel 11.20 Sekering Transformer (Kontaktor Sumber Listrik)

Ukuran bingkai Bussmann PN Taraf

D, E, F FNQ-R-1 1 A, 600 V

Tabel 11.21 Sekering Soft Charge

11.6 Nilai Pengencangan Torsi Umum

Untuk mengencangkan perangkat keras dijelaskan di manual ini, menggunakan nilai torsi di Tabel 11.22. Angka ini tidak
diharapkan untuk mengencangkan IGBTs. Lihat petunjuk yang disertakan dengan beberapa pengganti komponen untuk
nilai yang benar.

Ukuran Poros Ukuran Driver Torx/Hex [mm] Torsi [Nm] Torsi [in-lbs]

M4 T-20/7 1.0 10

M5 T-25/8 2.3 20

M6 T-30/10 4.0 35

M8 T-40/13 9.6 85

M10 T-50/17 19.2 170

M12 18/19 19 170

Tabel 11.22 Nilai Torsi
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