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Giris Kullanim Kilavuzu

1 Giris

1.1 Kilavuzun Amaci

Bu calistirma kilavuzu E (E1h, E2h, E3h ve E4h) muhafaza
boyutlarindaki VLT® siriicilerin giivenli kurulumu ve
kullanima alinmasi icin bilgi sunar.

Kullanim kilavuzu, uzman personelin kullanimina yoneliktir.
Birimi guivenli ve profesyonel bir sekilde kullanmak igin,
calistirma kilavuzunu okuyup uygulayin. Giivenlik talimat-
larina ve genel uyarilara 6zel 6nem verin. Calistirma
kilavuzunu daima stirliciiniin yaninda bulundurun.

VLT® bir tescilli ticari markadir.
1.2 Ek Kaynaklar

Gelismis ETh-E4h siriicl islevlerini ve programlamayi
anlamak icin bagka kaynaklar mevcuttur.

. VLT® AutomationDrive FC 301/FC 302 Programlama
Kilavuzu, parametrelerle calismaya iliskin daha ¢ok
ayrinti ve uygulama 6rnedi saglamaktadir.

* VLT® AutomationDrive FC 300, 90-1200 kW Dizayn
Kilavuzu otomasyon uygulamalari i¢cin motor
kontrol sistemlerinin tasarlanmasi adina ayrintili
yeterlilik ve islevsellik saglar.

. Safe Torque Off Kullanma Kilavuzu Safe Torque Off
islevi icin detayl teknik 6zellikleri, gereklilikleri ve
kurulum talimatlarini saglamaktadir.

Ek yayinlar ve kilavuzlar i¢in Danfoss ile gorustin. Bkz.
drives.danfoss.com/knowledge-center/technical-documen-
tation/ listeleme igin.

1.3 Kilavuz ve Yazilim Strimu

Bu kilavuz diizenli olarak incelenip yenilenmektedir.
Gelistirmeye yonelik tim onerilere agigiz. Tablo 1.1, kilavuz

1.4 Onaylar ve Sertifikalar

CE® &

Tablo 1.2 Onaylar ve Sertifikalar

Bagka onaylar ve sertifikalar da vardir. Yerel Danfoss ofisi
veya saticisi ile gorisin. Voltaj stirticlleri T7 (525-690 V)
yalnizca 525-600 V icin UL sertifikalidir.

Surticti UL 61800-5-1 termal bellek koruma gerekliliklerine
uygundur. Ayrinti icin, lrline 6zel dizayn kilavuzundaki
Motor Termal Korumasi'na bakin.

DUYURU!

CIKIS FREKANSI KONUSUNDA BELIRLENEN
KISITLAMALAR

Yazilim siirlim 6.72'den itibaren, ihracat denetim diizenle-
meleri nedeniyle siriiciiniin ¢ikis frekansi 590 Hz ile
sinirlandinimistir. Yazilm siirtimleri 6.xx de cikis
frekansini 590 Hz ile sinirlamaktadir, ancak bu siriimler
diisuriilememekte veya yiikseltilememektedir.

1.4.1 ADN Uyumlulugu

ic Su Yollarinda Tehlikeli Mallarin Inland Waterways (ADN)
iliskin Avrupa Sozlesmesine uyumluluk icin tasarim kilavu-
zundaki ADN uyumlu Kurulum béliimtine bakin.

1.5 Elden Cikarma

z

Elektrik bilesenleri iceren cihazlari, ev
atiklariyla birlikte atmayin.
Bunlari yerel ve gecerli yasalara gore ayri

strimand ve ilgili yazihm strimini gostermektedir. toplayn.
Kilavuz stirimii Notlar Yazilim stirimii
MG38A1xx ik siirim 7.51
Tablo 1.1 Kilavuz ve Yazilim Siiriimii
MG38A142 Danfoss A/S © 01/2017 Tum haklari sakhdir. 3
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Glvenlik

VLT® AutomationDrive FC 302

2 Giuvenlik

2.1 Guvenlik Sembolleri

Bu kilavuzda asagidaki simgeler kullanilmistir:

AUYARI

Oliime veya ciddi yaralanmalara neden olabilen olasi
tehlikeli durumlari gosterir.

ADIKKAT

Kiiclik veya orta 6l¢ekli yaralanmalara neden olabilen
olasi tehlikeli durumlari gosterir. Tehlikeli uygulamalara
karsi alarm vermek icin de kullanilabilir.

DUYURU!

Donanim veya esya hasarina neden olabilecek durumlar
da dahil 6nemli bilgileri gosterir.

2.2 Kalifiye Personel

Striiclinuin sorunsuz ve guvenli ¢alismasi icin dogru ve
glvenilir tasima, depolama, kurulum, kullanim ve bakim
gereklidir. Yalnizca ehliyetli personelin bu ekipmani
kurmasina ve calistirmasina izin verilir.

Uzman personel, ilgili yasalara ve diizenlemelere gore
ekipmani, sistemleri ve devreleri kurma, kullanima alma ve
bakimini yapma yetkisi olan egitimli calisan olarak
tanimlanir. Ayrica, personel bu kilavuzda aciklanan
yonergeleri ve glvenlik dnlemlerini biliyor olmahdir.

2.3 Gilvenlik Onlemleri

AUYARI

YUKSEK VOLTAJ

Suriiciiler, AC sebeke girisine, DC beslemesine, yiik
paylasimina veya daimi motorlara baglandiklarinda
yuksek voltaj icerirler. Suirticiiniin kurulumunun, baslatil-
masinin ve bakiminin uzman bir personel tarafindan
yapilmamasi 6liime veya ciddi yaralanmaya yol acabilir.

. Siiriiciiniin kurulumunun, baslatilmasinin ve
bakiminin yalnizca uzman bir personel
tarafindan yapilmasi gerekir.

AUYARI

ISTENMEYEN BASLATMA

Suriicii, AC sebekesine, DC beslemesine veya yiik
paylasimina baglandiginda, motor herhangi bir zamanda
baslayabilir. Programlama, servis veya onarim isi
sirasindaki istenmeyen baslatma 6liim, ciddi yaralanma
veya mal hasarina neden olabilir. Motor harici bir
anahtar, bir fieldbus komutu, LCP ya da LOP'tan bir giris
referans sinyali ile, MCT 10 Kurulum Yazilimikullanarak
uzaktan kullanim araciligiyla ya da bir hata kosulunun
giderilmesiyle baslatilabilir.

Motorun istenmeden calismasini 6nlemek icin:
. Parametreleri programlamadan 6nce LCP
tizerindeki [Off/Reset] dliigmesine basin.

. Suriicliniin sebekeden baglantisini kesin.

. Suriicliyii AC sebekesine, DC beslemesine veya
ylk paylagimina baglamadan 6nce tamamen
kablolayip siiriicliyli, motoru ve herhangi bir
suriicli techizatini montajlayin.

AUYARI

DESARJ SURESI

Suriicii, stiriicti calistinlmadiginda bile yiiklenmis
kalmaya devam edebilen DC baglanti kondansatérleri
icerir. Uyari LED'i soniik olsa bile yiiksek voltaj bulunuyor
olabilir. Gii¢ kesildikten sonra, servis veya onarim
yapmadan 6nce 40 dakika kadar beklenmemesi, 6liime
veya ciddi yaralanmaya neden olabilir.

. Motoru durdurun.

. AC sebekesinin ve uzak DC baglantili besleme-
lerinin (pil yedekleri, UPS ve diger siiriiclilere
DC baglantilari dahil) baglantisini kesin.

3 Motor baglantisini kesin veya kilitleyin.

. 40 dakika kadar kapasitorlerin tamamen desar;j
olmasini bekleyin.

. Herhangi bir bakim veya onarim calismasi
gerceklestirmeden 6nce, kapasitorlerin
tamamen desarj oldugundan emin olmak adina
uygun bir voltaj 6l¢iim aygiti kullanin.

4 Danfoss A/S © 01/2017 Tum haklari sakhdir.
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Glvenlik Kullanim Kilavuzu

AUYARI

KACAK AKIM TEHLIKESI

Kacak akimlar 3,5 mA'nin lizerindedir. Siirliciiniin uygun
sekilde topraklanmamasi, 6liim veya ciddi yaralanmayla
sonuclanabilir.

. Donanimin sertifikal bir elektrik tesisatgisi
tarafindan dogru sekilde topraklanmasini
saglayin.

AUYARI

DONANIM TEHLIKESI

Doner saftlara ve elektrikli donanimlara dokunulmasi
oliime veya ciddi yaralanmalara neden olabilir.

. Suriictiniin kurulumunun, baslatilmasinin ve
bakiminin yalnizca egitimli veya uzman personel
tarafindan yapilmasini saglayin.

. Elektrik islerinin, ulusal ve yerel elektrik
yonetmeliklerine uygun olmasini saglayin.

. Bu kilavuzdaki prosediirleri uygulayin.

ADIKKAT

SICAK YUZEYLER

Suriicii, stiriicti kapatildiktan sonra bile hala sicak olan
metal parcalari icerir. Siirlicideki yiiksek sicaklik
simgesine (sari licgen) dikkat edilmemesi ciddi
yanmalara neden olabilir.

. Bara gibi dahili bilesenlerin, siiriicii kapatil-
diktan sonra bile asiri derecede sicak
olabilecegini unutmayin.

. Yiiksek sicaklik sembolii (sar licgen) ile isaret-
lenmis dis alanlar, siiriicii kullanimdayken ve
hemen kapandiktan sonra sicaktir.

AUYARI

DAHILi ARIZA TEHLIKESI

Bazi durumlarda, dahili bir ariza, bir bilesenin
patlamasina neden olabilir. Muhafazayi kapali ve diizgiin
bir sekilde emniyete almamak &liim veya ciddi yaralan-
malara neden olabilir.

. Suriicliyii kap1 acikken veya paneller kapaliyken
calistirmayin.

. isletim sirasinda muhafazanin diizgiin kapatilip
emniyete alindigindan emin olun.

DUYURU!

SEBEKE KALKANI GUVENLIK SECENEGI

IP21/IP 54 (Tip 1/Tip 12) koruma sinifina sahip
muhafazalar icin bir sebeke kalkani secenegi mevcuttur.
BGV A2, VBG 4'e gore, sebeke kalkani, gii¢ terminallerine
yanhslikla dokunmaktan korumak icin muhafazanin icine
monte edilmis bir Lexan kapagidir.

MG38A142
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Uriine Genel Bakis VLT® AutomationDrive FC 302

3 Urline Genel Bakis

3.1 Amaclanan Kullanim

Surticti AC sebeke girisini degisken bir AC dalgaformu cikisina donustiren bir elektronik motor denetleyicidir. Cikis frekansi
ve voltaji, motor hizini veya torkunu kontrol etmek icin diizenlenir. Stiricliniin tasarlanma amaci:
. Sistem geri beslemesi ya da dis denetleyicilerden gelen uzak komutlara gére motor hizini diizenleme.

. Sistemi ve motor durumunu izleme.

. Motor asir yiik korumasi saglama.

Siirliciintin, endUstriyel ve ticari ortamlarda yerel yasalara ve standartlara gore kullaniimasina izin verilmistir. Konfiglirasyona
bagh olarak siirtici tek basina uygulamalarda kullanilabilir ya da daha byiik bir sistemin ya da kurulumun bir parcasi

olabilir.

DUYURU!

Bir konut ortaminda bu iiriin radyo parazitine yol acabilir, bu durumda ek azaltma 6nlemleri gerekebilir.

Ongoriilebilir suistimal

Sirlictiyt belirtilen isletim kosullari ve ortamlara uymayan uygulamalarda kullanmayin. béliim 9 Teknik Ozellikler bélimiinde
belirtilen kosullara uyumluluktan emin olun.

3.2 Gilg Degerleri, Agirliklar ve Boyutlar

Tablo 3.1 standart konfigiirasyonlar icin boyutlar saglar. istege bagh konfigiirasyonlar hakkinda boyutlar icin, bkz.

béliim 9.8 Muhafaza Boyutlari.

Muhafaza boyutu E1h E2h E3h E4h
380-500 V'de [kW (hp)] nominal giic 315-400 450-500 315-400 450-500
(450-550) (600-650) (450-550) (600-650)
525-690 V'de [kW (hp)] nominal giic 355-560 630-710 355-560 630-710
(400-600) (650-950) (400-600) (650-950)
Muhafaza korumasi orani IP21/Type 1 IP21/Type 1 1P20/ IP 20/
IP54/Tip 12 IP54/Tip 12 Sasi Sasi
Birim boyutlan
Yukseklik [mm (in)] 2043 (80.4) 2043 (80.4) 1578 (62.1) 1578 (62.1)
Geniglik [mm (ing)] 602 (23.7) 698 (27.5) 506 (19.9) 604 (23.89)
Derinlik [mm (ing)] 513 (20.2) 513 (20.2) 482 (19.0) 482 (19.0)
Agirlik [kg (Ib)] 295 (650) 318 (700) 272 (600) 295 (650)
Kargolama boyutlari
Yukseklik [mm (in)] 768 (30.2) 768 (30.2) 746 (29.4) 746 (29.4)
Geniglik [mm (ing)] 2191 (86.3) 2191 (86.3) 1759 (69.3) 1759 (69.3)
Derinlik [mm (ing)] 870 (34.3) 870 (34.3) 794 (31.3) 794 (31.3)
Agirlik [kg (Ib)] - - - -

Tablo 3.1 Muhafaza Gii¢ Degerleri ve Boyutlar

Danfoss A/S © 01/2017 Tum haklari sakhdir.
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Uriine Genel Bakis Kullanim Kilavuzu

3.3 E1h/E2h Muhafazasinin ic Gérinim
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1 Kontrol rafi (bkz. Cizim 3.3) 7 Fan glic karti
2 Yerel kontrol paneli (LCP) yuvasi 8 Mekan isiticisi (istege bagli)
3 RFI filtresi (istege bagh) 9 Sebeke baglantisini kesme (istege bagh)
4 Sebeke sigortalari (UL Uyumlulugu icin gereklidir ya da istege |10 Fren/reaktif terminaller (istege bagh)
baghdir)
5 Sebeke terminalleri 1 Motor terminalleri
RFI kalkani sonlandirma 12 Topraklama terminalleri

Gizim 3.1 E1h Muhafazasinin i¢ Gériiniimii (E2h Muhafazasi Benzerdir)
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Uriine Genel Bakis

VLT® AutomationDrive FC 302

3.4 E3h/E4h Muhafazasinin ic Gérinim
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1 Yik paylagimi/reaktif terminaller (istege bagl) 8 RFI kalkani sonlandirma (istege baglh, ancak RFI filtresi siparis
edildiginde standart)
2 Kontrol rafi (bkz. Cizim 3.3) 9 Fanlar (muhafazanin 6n bolimind sogutmak icin kullanilir)
3 Yerel kontrol paneli (LCP) yuvasi 10 Fan gtic karti
4 RFI filtresi (istege bagh) 11 Mekan isiticisi (istege bagl)
5 Sebeke sigortalar (istege bagh) 12 Fren terminalleri (istege bagh)
6 Sebeke terminalleri 13 Motor terminalleri
7 Topraklama terminalleri - -

Cizim 3.2 E3h Muhafazasinin ig Goriniimu (E4h Muhafazasi Benzerdir)

Danfoss A/S © 01/2017 Tum haklari sakhdir.
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Uriine Genel Bakis Kullanim Kilavuzu

3.5 Kontrol Rafi
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1 LCP kafes (LCP gosterilmiyor) 8 Kontrol rafi
2 Bus terminali anahtari 9 USB baglanti noktasi
(bkz. béliim 5.8.5 RS485 Seri lletisim Konfigiirasyonu)
3 Seri iletisim terminalleri (bkz. Tablo 5.1) 10 Analog giris anahtarlari A53/A54
(bkz. béliim 5.8.10 Voltaj/Akim Giris Sinyali Se¢imi)
4 Dijital giris/cikis terminalleri (bkz. Tablo 5.2) 1 Analog giris/cikis terminalleri (bkz. Tablo 5.3)
5 Kablo/EMC kelepgeleri 12 Fren direnci terminalleri 104-106
(kontrol rafinin altindaki gti¢ kartinda)
Role 1 ve Role 2 (bkz. Cizim 5.19) 13 Gic kart (kontrol rafinin altinda)
Kontrol karti (LCP ve kontrol terminallerinin altinda) - -

Cizim 3.3 Kontrol Rafinin Goriinimii

MG38A142 Danfoss A/S © 01/2017 Tum haklari sakhdir. 9



Uriine Genel Bakis VLT® AutomationDrive FC 302

3.6 Yerel Denetim Panosu (LCP)

A1.2 PP
Status | 1(1)
Al1 0 RPM 0.00 A 0.00 kW A13
0.0 Hz A2
0.0 % A3
Off Remote STop
B1 i i B4
Quick Main Alarm
Status ‘ Menu Menu Log
B2 J | B3
o
o /‘\ I @)
Cl ©

%@ . @ c3

D3 Alarm a5
o
) o) () e
5
7 — 4’
Cizim 3.4 Grafik Yerel Denetim Panosu (LCP)
A. Ekran alani Belirtm Tus Fonksiyon
Her ekran okumasinin iliskili bir parametresi vardir. Bkz. e cizgisi
Tablo 3.2. LCP uzerinde gosterilen bilgiler, belirli B1 Durum  [Kullanim bilgilerini géruntuler.
uygulamalar icin 6zellestirilebilir. Bkz. b6lim 6.3.1.2 Q1 B2 Hizll Meni |ilk kurulum talimatlan igin parametrelere
Kisisel Mendim. erisim izni verir. Ayrica detayl uygulama
adimlari saglar. Bkz. bélim 6.3.1.1 Hizli
Belirtme Parametre numarasi Varsayilan ayar Menii Modu.
§1zgts! B3 Ana Menl [Tim parametrelere erisim saglar. Bkz.
AT 0-20 Hiz [RPM] béliim 6.3.1.7 Ana Menii Modu.
A12 021 Motor Akimi [A] B4 Alarm Giincel uyarilarin listesini ve son 10
A3 0-22 Giig [kw] Gunlagt  |alarmi gosterir.
A2 0-23 Frekans [Hz]
A3 0-24 Referans [%] Tablo 3.3 LCP Menii Tuslan
Tablo 3.2 LCP Ekran Alani C. Gezinme tuslan

Gezinme tuslar, islevleri programlamak ve ekran imlecini
tasimak icin kullanilir. Gezinme tuslari, yerel (el) isletim
modunda hiz denetimi de saglar. [Status] ve [4]/[¥]
tuslarina basilarak ekran parlakligi ayarlanabilir.

B. Menii tuslar

Menii tuslar, parametre kurulumu icin meniye erismek,
normal isletim sirasinda durum ekrani modlari arasinda
gecis yapmak ve ariza giinltigl verilerini goriintiilemek igin
kullanihr.

10 Danfoss A/S © 01/2017 Tum haklan saklidir. MG38A142




Uriine Genel Bakis Kullanim Kilavuzu

Belirtme| Tus Fonksiyon
cizgisi
C1 Geri | Menl yapisinda 6nceki adima veya listeye
doner.
(@) Cancel |Ekran modu degistiriimedigi siirece son
degisikligi veya komutu iptal eder.
c3 Bilgi | GOsterilen iglevin tanimini gosterir.
Cc4 OK Parametre gruplarina erisim saglar veya bir
secenegi etkinlestirir.
c5 A v < » [Menideki 6geler arasinda gezinme sadlar.

Tablo 3.4 LCP Gezinme Tuslari

D. Gosterge 1siklar

Gosterge 1siklari, stirlicii durumunu tanimlamak ve uyari
veya hata durumlarinin gorsel olarak bildirilmesini
saglamak icin kullanihr.

Belirtme | Gosterge | Gosterge | Fonksiyon
cizgisi 15191

D1 Acik Yesil Suriici sebeke voltajindan veya
24 V harici beslemeden elektrik
aldiginda etkinlestirilir.

D2 Uyari. Sari Uyari kosullan etkinlestiginde
etkinlesir. Metin, sorunu
tanimlayan ekran alaninda
gorintdlenir.

D3 Alarm Kirmizi | Aniza kosulu sirasinda etkinlegir.
Metin, sorunu tanimlayan ekran
alaninda gorintiilenir.

Tablo 3.5 LCP Gosterge Isiklari

E. isletim tuslar ve resetleme
isletim tuslar yerel denetim panelinin altinda bulunur.

Belirtme Tus Fonksiyon
cizgisi
E1 [Hand On] | Yerel denetimdeki stirliciiyl baslatir.

Kontrol girisiyle veya seri iletisimle verilen
bir dis durdurma sinyali, yerel [Hand On]
islevini gecersiz kilar.

E2 Kapali Motoru durdurur, fakat suriicliye giden
glici kesmez.
E3 Otomatik |Kontrol terminalleri veya seri iletisim
Acik yoluyla harici bir baglatma komutuna

yanit verebilmek icin sistemi uzaktan
isletim moduna getirir.

E4 Reset Bir ariza giderildikten sonra stirtictyu
manuel olarak resetler.

Tablo 3.6 LCP isletim Tuslari ve Resetleme

MG38A142 Danfoss A/S © 01/2017 Tim haklar saklidir. 1




Mekanik Tesisat VLT® AutomationDrive FC 302

4 Mekanik Tesisat

4.1 Birlikte verilen 6geler 4.2 Gerekli Araglar
Tedarik edilen 6gdeler triin yapilandirmasina gore Alma/bosaltma
degisebilir.

. Surticliniin agirligini tasimak icin oranlanmis I-
kirisi ve kancalar. Bkz. béliim 3.2 Gli¢ Degerleri,

o Siparis onayina karsilik gelen plakadaki bilgilerin Adirliklar ve Boyutlar.
dogrulugundan ve 6gelerin eksik olmadigindan L . L N
. . Birimi yerlestirmek icin ving veya diger kaldirma
emin olun.
yardimcilari.
. Ambalaj ve suriicl Gizerinde, nakliye sirasinda
Kurulum

uygun olmayan islemlerden kaynaklanabilecek
hasarlari gézle kontrol edin. Nakliyeciden dogan o 10 mm veya 12 mm matkap ucu ile delin.
her tiirlG hasar icin herhangi bir iddiayi

) n . Serit metre.
dosyalayin. Netlestirmek icin hasarli parcalari
koruyun. . Cesitli ebatlarda yildiz ve diiz tornavidalar.
N . ilgili metrik soketlerle (7-17 mm) somun anahtari.
VLT® AutomationDrive g e Somun anahtar uzantilari.
1 —  T/C:FC-302N710T7E21H2XGC7XKSXXXXAOBXCXXXXDO E R .
2 I P/N:131N2885  S/N:123456H123 Q L4 Tork strtictileri (T25 ve T50).
— 710 kW /750 HP, High Overload ..
3 IN: 3x525.690 50/60Ha 7431711 A (CE) . Boru hatlari veya kablo rakorlari icin sac metal
4 [ IN: 3x525-600V 50/60Hz  743/711 A (UL) b
5 I~ OUT:MOTOR 3x0-Vin 0-500Hz 763/730 A Zimbasl.
800 kW /950 HP, N | Overload T o o .. ..
IN: 3525690V 50/60H 866,698 A (CE) . Surticinin agirhigini tagimak icin I-kirisi ve
IN: 3x525-690V 50/60Hz ~ 866/828 A (UL) s .. o . o
v s/ sgg,ésg)A kancalar. Bkz. béliim 3.2 Gli¢ Degderleri, Agirliklar ve
P21 /TYPE 1 Boyutlar.
Tamb. 45° C/113° F at Full Output Current
Tamb. 55° C/131° F at Full Output Current Derating e . . .. .
SCCR 100 kA at UL Voltage range 525600V . Birimi temele veya yerine yerlestirmek icin ving
ASSEMBLED IN USA veya diger kaldirma yardimcilari.
@us IL_JiEt\tledI 36U0 E7052542|5Né360CSNT. EQ
loltage range 525-
— 4.3 Depolama
JCe & HI © s
urtcuyd kuru bi in. Eki 1 kurulu r
A CAUTION - ATTENTION Suriic kuru bir yerde saklayin. Ekipmani kuruluma kada
Seemanualfors;ecialcondition/prefﬁses ji | u Z in. o i
ambalajinda kapali halde muhafaza edin. Onerilen ortam
Voi I de conditions spéciales / fusib L
6 = ol manue de condifions spaciales flustbles sicakhg icin bkz. bélim 9.4 Ortam Kosullar:.
WARNING - AVERTISSEMENT:
A Stored charge, wait 40 min.
Charge résiduelle, attendez 40 . N ewe e . .
Depolama islemi 12 ay1 gecmedigi suirece, periyodik
sekillendirme (kondansator sarji) depolama esnasinda
1 ITor kodu gerekli degildir.
2 [Parca numarasi ve seri numarasi
3 |Nominal glg
4 | Giris voltaji, frekansi ve akimi (duistik/yiiksek voltajlarda)
5 [Cikis voltaji, frekansi ve akimi (diistik/ylksek voltajlarda)
6 |Desarj suresi

Gizim 4.1 E2h Muhafaza icin Uriin Plakasi (Ornek)

DUYURU!

isim plakasinin siiriiciiden sékiilmesi garanti kapsamini
gecersiz kilar.

12 Danfoss A/S © 01/2017 Tum haklan saklidir. MG38A142
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4.4 isletim Ortami

Havada nem, partikiil ve asindirici gaz olan ortamlarda
donanimin IP/Tip degerinin kurulum ortamiyla eslesti-
ginden emin olun. Ortam kosullarina iliskin teknik 6zellikler
icin bkz. béliim 9.4 Ortam Kosullan.

DUYURU!

YOGUNLASMA

Nem elektronik bilesenlerde yogunlasabilir ve kisa
devreye neden olabilir. Donlanma yapacak alanlara
kurulumdan kaginin. Siirlicii ortam havasindan daha
soguk oldugunda istege bagh ortam isiticisi takin.
Bekleme modunda calistirmak, gii¢ dagilimi devreyi
nemden korudugu siirece yogunlasma riskini azaltir.

DUYURU!
ASIRI ORTAM KOSULLARI

Sicak veya soguk, birimin performansini ve dayanikhligini
tehlikeye atar.

o Ortam sicakhiginin 55 °C (131 °F)'yi astigi
ortamlarda calistirmayin.

. Stirticti -10 °C (14 °F)'a kadar sicakliklarda
calistinlabilir. Ancak nominal yiikte uygun
isletim yalnizca 0 °C (32 °F)'de daha yiiksekte
garanti edilir.

. Sicaklik ortam sicakhgi sinirlarini asarsa kabinin
veya kurulum alaninin ekstra havalandirilmasi
gereklidir.

4.4.1 Gazlar

Hidrojen siilfir, klor veya amonyak gibi agresif gazlar
elektrikli ve mekanik bilesenlere zarar verebilir. Birim,
agresif gazlarin etkilerini azaltmak icin konformal kaplamali
devre kartlar kullanir. Konformal kaplama sinifi 6zellikleri
ve derecelendirmeleri icin bkz. bélim 9.4 Ortam Kosullari.

442 Toz

Strticlyu tozlu ortamlara kurarken asagidakilere dikkat
edin:

Periyodik bakim

Elektronik parcalar {izerinde toz biriktiginde, bir yalitim
tabakasi gorevi goriir. Bu katman bilesenlerin sogutma
kapasitesini duslrir ve bilesenler daha sicak olur. Sicak
ortam elektronik bilesenlerinin émriini kisaltir.

Isi alicisini ve fanlari toz birikiminden uzak tutun. Daha
fazla servis ve bakim bilgisi icin bkz. béliim 8 Bakim, Tani ve
Sorun Giderme.

Sogutma fanlarn

Fanlar, striicliyl sogutmak icin hava akisi saglar. Fanlar
tozlu ortamlara maruz kaldiginda, fan yataklarn zarar
gorebilir ve erken fan arizasina neden olabilir. Fan pervane-
lerinde toz birikebilir, bu da birimin diizglin sekilde
sogutulmasini 6nleyen bir dengesizlige neden olabilir.

4.4.3 Potansiyel Patlayici Ortamlar

AUYARI

PATLAYICI ATMOSFER

Suriicliyii potansiyel olarak patlama tehlikesi bulunan bir
atmosferde kurmayin. Birimi bu alanin disindaki bir kabin
icine takin. Bu talimatlara uyulmamasi 6lim veya ciddi
yaralanma riskini arttirir.

Potansiyel olarak patlayici ortamlarda calisan sistemler 6zel
kosullan yerine getirmelidir. 94/9/EC (ATEX 95) AB Direktifi,
potansiyel olarak patlayici ortamdaki elektronik cihazlarin
isletimini siniflandirir.

. Sinif d, bir kivilcim olusursa, korunan bir alanda
bulundugu anlamina gelir.

. Sinif e, herhangi bir kivilaom olusumunu yasaklar.

Sinif d korumali motorlar
Onay gerektirmez. Ozel kablolama ve muhafaza gereklidir.

Sinif e korumali motorlar

ATEX onaylh VLT® PTC Termistér Karti MCB 112 gibi bir PTC
izleme cihaz ile birlestirildiginde, kurulum onaylanmis bir
kurulustan bireysel bir onay almak zorunda degildir.

Sinif d/e korumali motorlar

Motor kablolamasi ve baglanti ortami, d siniflandirmasina
uygunken, motorun kendisinin bir atesleme koruma sinifi
vardir. Yiksek tepe voltajini azaltmak icin, striici ¢ikisinda
bir sine-dalga filtresi kullanin.

Bir siirlicliyli potansiyel olarak patlayici bir atmosferde
kullanirken asagidakileri kullanin:

. Kontak koruma sinifi d veya e olan motorlar.
. Motor sicakhigini izlemek icin PTC sicaklik sensori.
. Kisa motor kablolari.

. Blendajl motor kablolar kullaniimadiginda sine-
dalga filtresi.

DUYURU!
MOTOR TERMISTORU SENSORU iZLEME

VLT® PTC Termistor Karti MCB 112 secenegi olan VLT®
AutomationDrive birimleri potansiyel olarak patlayici
atmosferler icin PTB-sertifikalidir.

MG38A142

Danfoss A/S © 01/2017 Tim haklan saklidir. 13




Dt

Mekanik Tesisat

VLT® AutomationDrive FC 302

4.5 Montaj ve Sogutma Gereklilikleri

DUYURU!

Uygun olmayan montaj, asiri isinmaya ve performans
diismesine neden olabilir.

Montaj gereklilikleri

. Birimi olabildigi kadar motorun yakinina koyun.
Maksimum motor kablosu uzunlugu igin bkz.
béliim 9.5 Kablo Spesifikasyonlari.

. Birimi saglam bir yiizeye monte ederek birimin
stabilitesini saglayin.

. E3h ve E4h muhafazalar monte edilebilir:

- Panelin arka plakasina dikey olarak
(normal kurulum).

- Panelin arka plakasinda dikey olarak bas
asagl. 1)

- Arkasina yatay olarak panonun arka
plakasina monte edilmistir.”

- Yan tarafina yatay olarak panonun
zeminine monte edilmistir.”

. Montaj yerinin kuvvetinin, birimin agirhgini
desteklediginden emin olun.

. Dogru sogutma icin birimin etrafinda yeterli alan
bulundugundan emin olun. Bkz.
bélim 9.9 Muhafaza Hava Akisl.

. Kapagr agmak icin yeterli erisim saglayin.
. Alttan kablo girisi saglayin.

1) Farkli kurulumlar igin, fabrika ile iletisime gegin.

Sogutma icin gerekenler
. Hava ile sogutma icin Ustten ve alttan aciklik
saglanir. Bosluk ihtiyaci: 225 mm (9 ing).

. Yeterli hava akimi orani saglayin. Bkz. Tablo 4.1.

. 45 °C (113 °F) ile 50 °C (122 °F) arasinda baslayan
sicakliklarda ve deniz seviyesinden 1000 m (3300
ft) yiksekte azaltmayi degerlendirin. Ayrintil bilgi
icin dizayn kilavuzuna bakin.

Surtict 1s1 alici sogutma havasini ¢ikaran arka kanal

sogutma oOzelligini kullanir. Isi alici sogutucu havasi

strticlinuin arka kanalindaki 1sinin yaklasik olarak %90'ini

tasir. Panelden veya odadan arka kanal havasini sunlari

kullanarak yonlendirin:

. Kanal ile sogutma

IP20/Sasi surucileri Rittal muhafazalara monte
edildiginde sogutucu sogutma havasini disari
yonlendirebilen arka kanal sogutma setleri
mevcuttur. Bu setlerin kullanilmasi panellerdeki
Istyl azaltir ve kapi fanlarinin ayarlanabilmesini
saglar.

. Arka duvardan sogutma
Birime Ust ve alt kapaklari takmak, arka kanal
sogutma havasinin odanin disindan havalandiril-
masini saglar.

DUYURU!

E3h ve E4h muhafazalari (IP20 / Sasi) icin, siirliciiniin
arka kanalinda bulunmayan isiy1 gidermek icin
muhafazada en az 1 kapi fani gereklidir. Bu fan(lar),
suriicliniin icindeki diger bilesenlerden kaynaklanan ek
kayiplari da ¢ikarr. Uygun fan boyutunu se¢mek igin
gereken toplam hava akisini hesaplayin.

Sogutucu Uzerinde gerekli hava akigini saglayin.

Cerceve Kapi fani/iist fan Is1 alicr fani
[m3/hr (cfm)] [m3/hr (cfm)]

E1h 510 (300) 994 (585)

E2h 552 (325) 1053-1206 (620-710)

E3h 595 (350) 994 (585)

E4h 629 (370) 1053-1206 (620-710)

Tablo 4.1 Hava Akisi Orani

4.6 Birimin kaldiriimasi

Strtictyd kaldirmak icin her zaman &zel kaldirma
bolmelerini kullanin. Kaldirma deliklerinin bikilmesini
onlemek icin bir cubuk kullanin.

AUYARI

YARALANMA VEYA OLUM RisKi

Yiiksek agirlik kaldirma icin yerel emniyet kurallarina
uyun. Tavsiyelere ve yerel glivenlik yonetmeliklerine
uyulmamasi 6liim veya ciddi yaralanmalarla sonucla-
nabilir.

. Kaldirma ekipmaninin diizgiin ¢alisir durumda
oldugundan emin olun.

. Farkli muhafaza tiplerinin agirliklari icin bkz.
béliim 3.2 Gii¢ Degerleri, Agirliklar ve Boyutlar.

. Cubugun maksimum capi: 20 mm (0,8 ing).

. Suriicliniin tist kismi ile kaldirma kablosu
arasindaki agi: 60° veya daha biiyiik olmahdir.

14 Danfoss A/S © 01/2017 Tum haklan saklidir.
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Gizim 4.2 Onerilen Kaldirma Yéntemi

4.7 E1h/E2h Mekanik Tesisat

E1h ve E2h muhafaza boyutlan yalnizca zemin kurulumu
icindir ve ayaklik ile bez plaka ile birlikte gonderilir. Dogru
kurulum icin ayaklik ve bez plakasi takilmalidir.

Ayaklik 200 mm (7,9 in¢) olup 6nlinde siirlictiniin gii¢
bilesenlerini sogutmak icin gereken hava akimini saglayan
bir aciklik bulunur.

Bez plakasi, kapi fani araciligiyla stirticiiniin kontrol bilesen-
lerine sogutma havasi ve IP21/Tip 1 veya IP54/Tip 12
koruma standardi saglamak icin gereklidir.

4.7.1 Ayakhgin Zemine Sabitlenmesi

Muhafazay! kurmadan 6nce ayaklik 6 tane civata
kullanilarak zemine sabitlenmelidir.

1. Calisma kosullari ve kablo erisimini g6z 6éniinde
bulundurarak birimin yerlesecegi dogru noktayi
belirleyin.

2. Ayakligin 6n panelini cikararak montaj deliklerine
erisin.

3. Ayakhgr zemine kurun ve montaj delikleri

Gzerinden 6 tane civata kullanarak sabitleyin. Bkz.
Gizim 4.3 icindeki cemberli alanlar.

i — =
| I\ ) &) I\ Iy 8
d @ £
K
lo) 0]
[(&)) (@)

Cizim 4.3 Zemine Montaj Noktalari icin Ayakhk

4.7.2 ETh/E2h'yi Ayakliga baglama

1. Suruclyd kaldinn ve ayakhgin Gzerine yerlestirin.
Muhafazanin arka kismindaki 2 oluklu deligin
icine giren 2 adet civata ayakhigin hemen
arkasinda bulunmaktadir. Surticliyl civatalar
yukari veya asagi gelecek sekilde yerlestirin. 2
M10 somun ve kilitleme dirsekleri ile gevsek
sekilde sabitleyin. Bkz Cizim 4.4.

2. Hava bosaltimi icin 225 mm (9 ing) st bosluk
bulundugundan emin olun.

3. Birimin alt 6nilindeki hava girisinin engellenme-
digini dogrulayin.

4. Ayakligin Gst kisminin etrafinda, muhafazayi 6
M10x30 tutturucu kullanarak sabitleyin. Bkz.
Gizim 4.5. Tum civatalar takilana kadar her civatayi
gevsek bir bicimde sikin.

5. Her bir civata baglantisini sikica sabitleyin ve 19
Nm'ye (169 in¢-libre) torklayin.

6. Muhafazanin arkasindaki 2 M10 somunlarini 19
Nm'ye (169 in¢-libre) kadar torklayin.

MG38A142
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4.7.3 Kablo Acikliklar Olusturma

=4
<
& Bez plaka dis kenarinda saplamalari olan sac metaldir. Bez
= plaka kablo giris ve kablo sonlandirma noktalari saglar ve
IP21/IP54 (Tip 1/Tip 12) koruma glicli saglamak icin monte
edilmelidir. Plaka, strlicii muhafazasi ile ayaklik arasina
yerlestirilir. Saplama yoniine bagli olarak, plaka
muhafazanin icinden veya ayakhdindan takilabilir. Bez
plakasi boyutlar icin, bkz. béltiim 9.8.1 E1h Dis Boyutlar.
Asagidaki adimlar icin bkz. Cizim 4.6.
1. Sac metal zimbasi kullanarak bez plakasina kablo
giris delikleri agin.
5
2. Asagidaki yontemlerin 1'ini kullanarak bez
plakasini takin:
2a Bez plakasini ayakhga takmak icin bez
/ 6 plakasini ayakhdin onilindeki yuvaya (4)
4 kaydirin.
2b  Bez plakasini muhafazaya takmak icin,
1 [Muhafaza 4 | Muhafaza icindeki oluklu bez plakasini yuva acilan braketlerin
delik altina kayacak duruma gelene kadar
2 |Ayakhk 5 [Ayakhigin arkasindaki civata agilandirin.
3 [M10 somun 6 |Kilitleme braketi 3. Bez plakasindaki saplamalari ayaklik icindeki
deliklere hizalayin ve 10 M5 somunla (2)
Cizim 4.4 Muhafaza Arkasina Montaj Noktalari icin Ayaklik sabitleyin.
4, Her somunu 2,3 Nm'ye (20 in-lb) torklayin.
e
° o)
i o
S N
o o
: | £
% —
3
3
4
1 |Muhafaza 3 | M10x30 baglayicilar
(arka kose civatalari
gosterilmiyor)
2 |Ayakhk - |- 1 [Kablo giris deligi 4 | Ayaklik tabanindaki yuva
2 [M5 somun 5 |On kapak/izgara
Cizim 4.5 Muhafaza Montaj Noktalari icin Ayaklik 3 [Bez plakasi - |-

Cizim 4.6 Bez Plaka Montaji
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4.8 E3h/E4h Mekanik Tesisat

E3h ve E4h muhafaza boyutlan duvara veya muhafaza
icindeki montaj paneline montelenmek lizere tasarlanmistir.
Plastik bir bez plaka muhafazaya monte edilir. IP20/
korumali sasi birimindeki terminallere yanlislikla erigsimi
Onlemek icin tasarlanmistir.

DUYURU!

Reaktif/Yiik paylasimi Secenegi

Muhafazanin st kismindaki maruz kalmis terminaller
nedeniyle, reaktif/yilik paylasimi secenegine sahip
birimler IPO0 koruma sinifina sahiptir.

4.8.1 E3h/E4h'yi Montaj Plakasina veya
Duvara takma

1. Muhafaza boyutuna gére montaj delikleri agin.
Bkz. béliim 9.8 Muhafaza Boyutlari.

2. Surtici muhafazasinin istiini montaj plakasina
veya duvara sabitleyin.

3. Striici muhafazasinin tabanini montaj plakasina
veya duvara sabitleyin.

4.8.2 Kablo Acikhklari Olusturma

Bez plaka, stirlicii muhafazasinin alt parcasini kaplar ve
IP20/Sasi koruma sinifi saglamak icin monte edilmelidir. Bez
plaka, terminallere kablo erisimi saglamak icin kesilebilen
plastik karelerden olusmaktadir. Bkz. Cizim 4.7.

1. Alt paneli ve terminal kapagini cikarin. Bkz.
Cizim 4.8.

la 4 adet T25 vidayi sokerek alt paneli
sokdiin.

1b  Sdricinin alt kismini terminal
kapaginin st kismina sabitleyen 5 adet
T20 vidayi sokiin ve terminal kapagini
diz bir sekilde ¢ekip cikarin.

2. Motorun, sebekenin ve topraklama kablolarinin
boyutunu ve konumunu belirleyin. Konumlarini ve
Olclimlerini not edin.

3. Olclime ve kablolarin konumuna bagh olarak
gerekli koseleri keserek plastik bez plakada
acikliklar olusturun.

4. Plastik bez plakayi (7) terminal kapaginin alt
raylarina kaydirin.

5. Tutucu noktalar (8) yuva acilan siriici braketleri
(6) Uzerine oturana kadar terminal kapaginin
onlinU asagiya dogru egin.

6. Terminal kapaginin yan panellerinin dis kilavuzda
(5) oldugundan emin olun.

7. Terminal kapagini yuva acilan strtici braketine
dayanincaya kadar itin.

8. Sirliciinlin en altindaki tutucu delik terminaldeki
anahtar deligiyle (9) hizalanana kadar terminal
kapagini yukarn dogru egin. 2 adet T25 vidayla
sabitleyin ve 2,3 Nm'ye (20 in-lb) torklayin.

9. Alt paneli 3 adet T25 vidayla sabitleyin ve 2,3
Nm'ye (20 in-Ib) torklayin.

I L ’\’_|\ e
|
f \f \ \f \f \f M g
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J /H\ /H\ /H\ /H\ /H\
1 | Plastik koie

2 |Kablo erisimi icin sokilen kdseler

Cizim 4.7 Plastik Bez Plakasi
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Yik paylagimi/reaktif terminaller (istege bagl)

Yuva agilan sirlcl braketi

Alt panel

Plastik bez plakasi (monteli)

Terminal kapadi

Tutucu noktasi

Kontrol telleri icin rondela erisim deligi

Anahtar deligi aciklig

vl prlwlN

Kilavuz

Cizim 4.8 Bez Plakasini ve Terminal Kapagini Monteleme

Danfoss A/S © 01/2017 Tum haklan saklidir.
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4.8.3 Yik paylasimi/Reaktif Terminal
Montaji

Striciniin Ustiinde yer alan yik paylasimi/reaktif
terminaller nakliye sirasinda hasari 6nlemek icin fabrikada
takilmaz. Asagidaki adimlar icin bkz. Cizim 4.9.

130BF697.10

Etiket tutucu, M4
Etiket

Yuk paylagimi/reaktif terminal

Terminal tutucu, M10

vl p|lw|nNn| =

2 acikhga sahip terminal plakasi

Cizim 4.9 Yiik paylasimi/Reaktif Terminaller

1. Suruclyle birlikte verilen aksesuar ¢antasindan
terminal plakasini, 2 terminali, etiketi ve tutuculan
cikarin.

2. Strliciintin Ustiindeki yik paylasimi/reaktif acikh-
gindan kapadi ¢ikarin. Daha sonra kullanmak igin
2 adet M5 tutucusunu kenara koyun.

3. Plastik destegi sokiin ve terminal plakasini yik
paylasimi/reaktif acikhgi Gzerine monteleyin. 2
adet M5 tutucu ile sabitleyin ve 2,3 Nm'ye (20 in-
Ib) torklayin.

4. Her terminal icin 1 adet M10 tutucu kullanarak iki
terminali de terminal plakasina monteleyin. 19
Nm'ye (169 in-lb) torklayin.

5. Terminallerin 6niindeki etiketi Cizim 4.9'de
gosterildigi gibi takin. 2 adet M4 vidayla
sabitleyin ve 1,2 Nm'ye (10 in-lb) torklayin.
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VLT® AutomationDrive FC 302

5 Elektrik Tesisati

5.1 Giuvenlik Yonergeleri

Bkz. béliim 2 Glivenlik genel glvenlik talimatlari igin.

AUYARI

INDUKLENMIS VOLTA)J

Birlikte calisan farkh siiriiciilerin ¢ikis motoru kablola-
rindaki indiiklenmis voltaj ekipman kapasitorlerini
ekipman kapali veya kilitli olsa bile sarj edebilir. Cikis
motor kablolarinin ayri geciriimemesi blendajli kablo
kullanilmamasi 6liim veya ciddi yaralanmayla sonugla-
nabilir.

. cikis motor kablolarini ayri ayr yonlendirin veya
. Blendajli kablolar kullanin.

. Tum siiriictileri ayni anda kilitleyin.

AUYARI

SOK TEHLIKESI

Suriicii, topraklama iletkeninde bir DC akimina sebep
olabilir ve bu olay 6lim veya ciddi yaralanmayla sonugla-
nabilir.

. Elektrik carpmasindan korunmak bir artik
akimla calisan koruyucu aygit (RCD) kullanil-
diginda, besleme tarafinda yalnizca Tip B olan
bir RCD'ye izin verilir.

Tavsiyenin uygulanmamasi, RCD'nin amaglanan korumayi
saglayamamasindan neden olabilir.

Asirt akim korumasi
. Cok motorlu uygulamalar icin suriici ile motor
arasinda kisa devre korumasi ya da motor termal
korumasi gibi ekstra koruma donanimi gereklidir.

. Giris sigortasl, kisa devre ve asiri akim korumasi
icin gereklidir. Sigortalan fabrikada takilmadiysa,
bunlari kurulumcu tedarik etmelidir. Maksimum
sigorta glgleri icin, bkz. béliim 9.7 Sigortalar.

Tel tiirii ve glicleri
. Tum kablo tesisati, kablo kesiti ve ortam sicakhgi
gereklilikleriyle ilgili ulusal ve yerel diizenlemelere
uygun olmalidir.

. Glg¢ baglantisi kablo 6nerisi: Minimum 75 °C
(167 °F) nominal bakir tel.

Onerilen kablo boyutlari ve tiirleri icin bkz.
béliim 9.5.1 Kablo Spesifikasyonlari .

ADIKKAT

URUN HASARI!

Motor asiri Isinmasina karsi koruma varsayilan ayarda
yoktur. Bu islevi eklemek icin parametre 1-90 Motor
Termal Korumast'i [ETR alarmi] veya [ETR uyarisi] olarak
ayarlayin. Kuzey Amerika pazari icin ETR islevi NEC'ye
uygun olarak sinif 20 motor asiri yiik korumasi saglar.
parametre 1-90 Motor Termal Korumasi'iin [ETR alarmi]
veya [ETR uyarisi] olarak ayarlanmasinin basarisiz olmasi
motor asiri yik korumasinin saglanmadigi ve motorun
asirt isinmasi durumunda Uriin hasarinin meydana gelebi-
lecegi anlamina gelmektedir.

5.2 EMC Uyumlu Kurulum

EMC uyumlu bir kurulum elde etmek icin su boélimlerde
sunulan yonergeleri izleyin:
. Béliim 5.3 Kablo Semasi.

. Béliim 5.4 Motoru Baglama.
. Béliim 5.6 Topraga Baglanti.

. Béliim 5.8 Kontrol Telleri.

BUKULU BLENDAJLI UCLARI (BUKULU KABLO
UCLARI)

Bukilii blendajli uglar yiiksek frekanslarda koruma
empedansini artirir ve bu da blendaj koruma etkisini
azaltarak kacak akimi artinr. Entegre blendaj kelepceleri
kullanarak biikiilii blendaj uclarindan sakinin.

. Rélelerle, kontrol kablolariyla, sinyal arabirimi ile,
fieldbus veya fren ile kullanim icin blendaji iki
uctaki muhafazaya baglayin. Topraklama yolu
yiksek empedansa sahipse, giriltiiliyse veya
akim tagiyorsa topraklama akim déngdlerinden
sakinmak icin 1 ug Gizerindeki blendaj baglantisini
kesin.

. Akimlan bir metal montaj plakasi kullanarak
birime geri gonderin. Montaj plakasindan, montaj
vidalar araciligiyla stirlict sasisine iyi elektrik
temasi olmasini saglayin.

. Motor cikisi kablolari icin blendajh kablolar
kullanin. Metal kanal icindeki blendajsiz motor
kablolari da alternatiftir.

DUYURU!
BLENDAJLI KABLOLAR
Blendajli kablolar veya metal kanallar kullanilmiyorsa

birim ve kurulum radyo frekansi (RF) emisyon seviyele-
rindeki diizenleyici sinirlar karsilamaz.

20 Danfoss A/S © 01/2017 Tum haklan saklidir.
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Elektrik Tesisati Kullanim Kilavuzu

o Tum sistemden gelen parazit seviyesini azaltmak
icin motor ve fren kablolarini miimkiin oldugunca
kisa tutun.

. Hassas sinyal seviyesine sahip kablolari motor ve
fren kablolarinin yanina yerlestirmekten kaginin.

. iletisim ve komut/kontrol hatlari icin, dzel iletisim
protokolii standartlarina uyun. Ornegin USB'nin
blendajli kablo kullanmasi gerekir ancak RS-485/
ethernet blendajli UTP veya blendajsiz UTP
kablolar kullanabilir.

. Tum kontrol terminali baglantilarinin PELV
olmasini saglayin. 5

DUYURU!

EMC PARAZITI

Motor ve kontrol telleri icin blendajli kablolar ve sebeke
girisi, motor telleri ve kontrol telleri icin ayri kablolar
kullanin. Giig, motor ve kontrol kablolarinin izolas-
yonunun yapilmamasi istenmeyen davranisa ya da
performansin azalmasina neden olabilir. Sebeke girisi,
motor ve kontrol kablolari arasinda minimum 200 mm
(7,9 ing) bosluk gereklidir.

DUYURU!

YUKSEK RAKIMDA VOLTAJ

Asiri voltaj riski vardir. Bilesenler ve 6nemli parcalar
arasinda yalitim yetersiz olabilir ve PELV gereklilikleriyle
uyumlu olmayabilir. Harici koruyucu aygitlar veya
galvanik izolasyon kullanarak asiri voltaj riskini azaltin.
2000 m (6500 ft) Uzerindeki rakimlarda kurulum igin
PELV uyumuna iliskin olarak Danfoss ile iletisime gegin.

DUYURU!
PELV UYUMLULUGU
Koruyucu ekstra diisiik voltaj (PELV) elektrik beslemesi

kullanarak ve yerel ve ulusal PELV diizenlemelerine
uyarak elektrik carpmasini 6nleyin.

MG38A142 Danfoss A/S © 01/2017 Tim haklar saklidir. 21
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130BF228.10

feloToTeTeXeNeTeTToX)
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-
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1
2 14
1«
3——mMM°
T
T
4
L1
L2 ° [
L3
PE
5
1 PLC 10 Sebeke kablosu (blendajsiz)
2 Minimum 16 mm?2 esitleme kablosu 1 Cikis kontaktorli ve dahasi
3 Kontrol kablolari 12 Kablo izolasyonu siyriimig
4 Kontrol kablolari, motor kablolari ve sebeke kablolari arasinda |13 Ortak topraklama elektrik guicii dagitim hatti. Pano toprak-
minimum 200 mm. lamasi icin yerel ve ulusal diizenlemelere uyun.
5 Sebeke besleme 14 Fren direnci
6 Ciplak (boyanmamis) yiizey 15 Metal kutu
7 Yildiz rondelalar 16 Motor baglantisi
8 Fren kablosu (blendajh) 17 Motor
9 Motor kablosu (blendajli) 18 EMC kablo bilezigi

Cizim 5.1 Uygun EMC Kurulumu Ornegi

22

Danfoss A/S © 01/2017 Tum haklan saklidir. MG38A142



Elektrik Tesisati Kullanim Kilavuzu

5.3 Kablo Semasi

R1  Space heater (optional)

130BF111.11

o W
3-phase NN V%6 |/ g
’ 92(2)[, (V)97 s -
ﬁ\opwuir R ) i S wyosxl T T ] ’7 E
95 (PE) 99 i E—
e { | @ */:17'; Motor
e [0 . ; 5
(optional) - 89 (+) p pply [ Regen RS —
‘ 4 Brake )
resistor Regen (optional)
L 10VDC 50 (+10V OUT) | (optional)
A53 U-1 (S201) | |
-10vVDC-+10V DC 53 (AIN) :H g |

ON=0-20 mA
A54U-1(5202) | Qer_o 10V -

54 (A IN) :H 2

0/4-20 mA

-10VDC-+10VDC
0/4-20 mA

240V AC, 2A
400V AC, 2A
240V AC, 2A
400V AC, 2A

(COMAOUT) 307 ] Analog output
L A OUT) 42 I 0/4-20 mA

S801/Bus Term.
31—~ —24V(NPN) OFF-ON

\
\
\
\
\
\
\
\
\
\
- 24V }OV(PNP) \ o ON=Terminated
{ | OFF=0Open 1 @
\ 2
\
\
\
\
\
\
\
\

55 (COM AIN)

12 (+24V OUT)

13 (+24V OUT) P 5-00

31—~ —24V(NPN)
18(DIN) [~ 0V (PNP)
33—~ —24V(NPN)

19N 0V (PNP)

20 (COMDIN)}

27 (D IN/OUT)

Brake temperature

- ov (NO)

1+~ —24V(NPN
29 (D IN/OUT) { )

——av] | OVPNR)
o -
| | .
| | Cov

| | N
‘ ! ] I32(DIN) I~ 24V (NPN)

5V

S801

RS485
interface

(COM RS485) 61

(P RS485) 68 RS485

(N RS485) 69

ﬁ/OV (PNP)
—| —24V(NPN)
| | | | 33(DIN) WOV(PNP)

(PNP) = Source
(NPN) = Sink

Cizim 5.2 Temel Kablo Tesisati Semasi

A=Analog, D=Dijital

1) Terminal 37 (istege bagli) Safe Torque Off icin kullanilir. Safe Torque Off kurulum yénergeleri icin bkz. Safe Torque Off Kullanma
Kilavuzu.
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5.4 Motoru Baglama

AUYARI

INDUKLENMIS VOLTA)J

Birlikte gecirilen cikis motor kablosu kaynakl indiiklenmis voltaj, donanim kapali veya kilitli oldugunda bile donanim
kondansatorlerini sarj edebilir. Cikis motor kablolarinin ayri gecirilmemesi blendajli kablo kullaniimamasi 6liim veya
ciddi yaralanmayla sonuclanabilir.

Kablo boyutlariyla ilgili yerel ve ulusal diizenlemelere uyun. Maksimum tel boyutlari icin bkz. boliim 9.1 Elektriksel
Veri.

Motor dreticisinin kablolama tesisati gerekliliklerini izleyin.

Motor kablolarinin ¢ikan parcalari veya erisim panelleri IP21/IP54 (Tip 1/Tip 12) birimlerinin ayakliklarinda saglan-
mistir.

Sirticli ve motor arasinda bir baslatma ya da kutup degistirme aygiti (6rn. Dahlander motor ya da kayar halka
asenkron motoru) baglamayin.

Prosediir:

1.
2.

Dis kablo izolasyonundan bir miktar siyirin.

Soyulmus teli kablo kelepgesinin altina getirerek kablo blendaji ve toprak arasinda mekanik bir sabitleme ve elektrik
kontagi elde edin.

Toprak telini en yakin topraklama terminaline béliim 5.6 Topraga Baglanti béliminde verilen topraklama ydnerge-
lerine gore baglayin.

3 fazli motor kablo tesisatini, 96 (U), 97 (V) ve 98 (W) terminallerine baglayin, bkz. Cizim 5.3.

Terminalleri béliim 9.10.1 Tutucu Tork Giicleribdlimiinde saglanan bilgilere gore sikin.

24
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1
FASTENER TORQUE M10 19Nm (14FT-LB), M12 35Nm (26FT-LB)

U/T196 V/12 97 W/T3 98
;//—\_/_\/

Cizim 5.3 AC motor terminalleri (E1h gosteriliyor). Terminallerin detayli goriinimii icin bkz. béliim 5.7 Terminal Boyutlari.
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5.5 ACSebekesini Baglama

Surticlinuin giris akimina gore tellerin boyutu. Maksimum tel boyutlari icin bkz. béliim 9.1 Elektriksel Veri.

Kablo boyutlariyla ilgili yerel ve ulusal diizenlemelere uyun.

Prosediir:

1.
2.

Dis kablo izolasyonundan bir miktar siyirin.

Soyulmus teli kablo kelepgesinin altina getirerek kablo blendaji ve toprak arasinda mekanik bir sabitleme ve elektrik
kontagi elde edin.

Toprak telini en yakin topraklama terminaline béliim 5.6 Topraga Baglanti bélimiinde verilen topraklama yonerge-
lerine gore baglayin.

3 fazl AC giris glicu kablo tesisatini, R, S ve T terminallerine baglayin (bkz. Cizim 5.4).

izoleli bir sebeke kaynagindan (IT sebekesi ya da kayan delta) ya da toprakl bacagdi (toprakl delta) olan TT/TN-S
sebekesinden beslendiginde, DC baglantisina zarar vermemek ve toprak kapasitesi akimlarini azaltmak igin
parametre 14-50 RFI Filtresi ayarinin [0] Off oldugundan emin olun.

Terminalleri b6liim 9.10.1 Tutucu Tork Giicleribolimiinde saglanan bilgilere gore sikin.
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130BF151.10

[0 2=
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I l
FASTENER TORQUE M10 19Nm (14FT-LB), M12 35Nm (26FT-LB)

R/L1 91 S/L2 92 T/L3 93

Cizim 5.4 AC sebeke terminalleri (E1h gosteriliyor). Terminallerin detayli gériiniimii icin bkz. béliim 5.7 Terminal Boyutlari.
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5.6 Topraga Baglant

AUYARI

KACAK AKIM TEHLIKESI
Kacak akimlar 3,5 mA'nin lizerindedir. Siriiciiniin uygun sekilde topraklanmamasi, 6lim veya ciddi yaralanmayla
sonuglanabilir.

Donanimin sertifikal bir elektrik tesisatcisi tarafindan dogru sekilde topraklanmasini saglayin.

Elektrik glivenligi icin

Surticliyl gereken sekilde gecerli standartlar ve direktiflere gore topraklayin.
Girisglicli, motor gticli ve kontrol telleri icin 6zel bir toprak teli kullanin.

1 surrlicliyl digerine papatya zinciri seklinde topraklamayin.

Toprak teli baglantilarini olabildigince kisa tutun

Motor Ureticisinin kablolama tesisati gerekliliklerini izleyin.

Minimum kablo kesiti: 10 mm2 (6 AWG) (ya da ayn olarak sonlandiriimis 2 nominal toprak kablosu).

Terminalleri béliim 9.10.1 Tutucu Tork Giicleribdlimiinde saglanan bilgilere gore sikin.

EMC uyumlu kurulum icin
Kablo blendaji ile siirlici muhafazasi arasinda, metal kablo bilezikleri ya da donanim ile gelen kelepceleri kullanarak

bir elektrik kontagi olusturun.
Yiiksek gerilim kablosu kullanarak patlama gecisini azaltin.

Bukulu kablo uglari kullanmayin.

DUYURU!
POTANSIYEL ESITLEME

Suriicii ile kontrol sistemi arasindaki toprak potansiyeli farkli oldugunda patlama gecisi riski. Sistem bilesenleri arasinda
esitleme kablolari takin. Onerilen kablo kesiti: 16 mm?2 (5 AWG).
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130BF152.10
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Cizim 5.5 Toprak terminalleri (E1h gosteriliyor). Terminallerin detayli goriinimii icin bkz. béliim 5.7 Terminal Boyutlari.
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5.7 Terminal Boyutlari

5.7.1 E1h Terminal Boyutlar
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1 Sebeke terminalleri 3 Motor terminalleri
2 Fren veya reaktif terminaller 4 Topraklama terminalleri, M10 somunu

Cizim 5.6 E1h Terminal Boyutlari (Onden Gériiniim)
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Cizim 5.7 E1h Terminal Boyutlar (Yandan Goriiniim)
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5.7.2 E2h icin Sebeke, Motor ve Topraklama
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Cizim 5.8 E2h Terminal Boyutlari (Onden Gériiniim)
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Cizim 5.9 E2h Terminal Boyutlar (Yandan Goriiniim)
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5.7.3 E3h icin Sebeke, Motor ve Topraklama
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5.8 Kontrol Telleri
Kontrol kablolarina giden tiim terminaller LCP altindaki

stirticl icerisinde bulunur. Erismek icin ya kapadi acin (E1h
ve E2h) ya da 6n paneli sékiin (E3h ve E4h).

5.8.1 Kontrol Kablosu Yonlendirme

5.8.2 Kontrol Terminali Turleri

Cizim 5.17, sokilebilir strticli konektorlerini gdstermektedir.
Terminal islevleri ve varsayilan ayarlari, Tablo 5.1 -
Tablo 5.3'te 6zetlenmistir.

9
3
Gizim 5.16'de gosterildigi gibi tim kontrol tellerini baglayin 5
ve yonlendirin. Optimum elektrik bagisikhgr saglamak icin -
kablo kalkanlarini dogru bir sekilde baglamayi unutmayin.
. Kontrol tellerini strliciideki yiiksek gii¢
kablosundan yalitin.
. Surlc bir termistore baglanirsa, termistdr kontrol
telinin blendajlanmasi ve takviye edilmesi/cift
izolasyon yapilmasi gerekir. 24 V DC besleme
voltaji onerilir.
Fieldbus baglantisi
Baglantilar kontrol kartindaki ilgili seceneklere yapilir.
Ayrintilar icin, ilgili fieldbus yonergesine bakin. Kablonun
birim icerisindeki diger kontrol telleriyle birlikte baglanip
yonlendirilmesi gerekir. Bkz. Cizim 5.16.
o
& Cizim 5.17 Kontrol Terminali Yerleri
[y
R
1
jOOOEj@@@@@@g 3
76168 607 F39 42 50 53 54 55°
@
2 jé@@@@@@@@ég o
12 13 18 19 27 29 32 33 20 37 g
SeEsssss :
%%%%%%%
I I -
1 Seri iletisim terminalleri
Dijital giris/cikis terminalleri
Analog giris/cikis terminalleri
Cizim 5.18 Konnektorde Bulunan Terminal Numaralari
Seri iletisim terminalleri
Terminal Parametre Varsayilan Aciklama
ayar
61 - - Kablo blendaji icin
Gizim 5.16 Kontrol karti Kablo Giizergahi entegre RCfiltresi.
SADECE, EMC
sorunlari yasarken
blendaji baglamak
icindir.
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Seri iletisim terminalleri Dijital giris/cikis terminalleri
Terminal Parametre Varsayilan Aciklama Terminal Parametre Varsayilan Aciklama
ayar ayar
68 (+) Parametre - RS485 arabirimi. Bus 37 - STO Opsiyonel STO ozelligi
grubu 8-3* FC uclandirma direnci kullanilmiyorken
Baglanti Noktasi icin kontrol kartinda terminal 12 (veya 13)
Ayarlari bir anahtar (BUS TER) ile terminal 37
69 (-) Parametre - verilmistir. Bkz. arasinda gegici bir
grubu 8-3* FC Cizim 5.22. baglanti teli gereklidir.
Baglanti Noktasi Bu kurulum
Ayarlari stirliciinlin fabrika
Roleler varsayilan
01, 02, 03 |Parametre 5-40 i | [0] Kullanim | Form C réle cikisi. AC programlama
slev Rolesi [0] Yok veya DC voltaji ve degerlerinde
04, 05, 06 |Parametre 5-40 I | [0] Kullanim |rezistif veya induktif calismasini saglar.
slev Rélesi [1] Yok yukler icin.

Tablo 5.1 Seri iletisim Terminal Agiklamalari

Tablo 5.2 Dijital Giris/Cikis Terminali Agiklamalari

Analog giris/cikis terminalleri

Dijital giris/cikis terminalleri Terminal Parametre Varsayilan Aciklama
Terminal Parametre | Varsayilan Aciklama ayar
ayar 39 - - Analog cikis igin
12,13 - +24 V DC |Dijital girisler ve dis ortaktir.
déndistiriiciler icin 42 Parametre 6-50 | [0] Kullanim | Programlanabilir
24 V DC besleme Terminal 42 Yok analog cikis.
voltaji. Maksimum Cikis Maksimum 500 Q'da
cikis akimi, tim 24 V 0-20 mA veya 4-20
yukler icin 200 mA'dir. mAdir
18 Parametre 5-10 | [8] Baslat |Dijital girisler. 50 - +10 V DC (Potansiyometre veya
Terminal 18 termistor icin 10 V DC
Dijital Giris analog besleme
19 Parametre 5-11 [10] voltaji. 15 mA
Terminal 19 Reversing maksimum.
Dijital Giris 53 Parametre Reference |Analog giris. Voltaj
32 Parametre 5-14 | [0] Kullanim grubu 6-1* veya akim icin. A53
Terminal 32 Yok Analog Giris 1 ve A54 anahtarlari,
Dijital Giris 54 Parametre Feedback |mA veya V secer.
33 Parametre 5-15 | [0] Kullanim grubu 6-2*
Terminal 33 Yok Analog Giris 2
Dijital Giris 55 - - Analog girisler igin
27 Parametre 5-12 [2] Coast | Dijital giris veya c¢ikis ortaktir.
Terminal 27 inverse icin. Varsayilan ayar
. - Tablo 5.3 Analog Giris/Cikis Terminali Agiklamalari
Dijital Giris giristir.
29 P tre 5-13 14 . . .
arametre fr41 Role terminalleri:
Terminal 29 ARALIKLI °
Dijital Giris | CALISTIRMA \ 0 0 | 8
20 Z N Dijital girisler ve 24 V [_RELAY1_| [ _RELAY2 ] &
potansiyel icin (07 /[02][03 104 [ 05
ortaktir. Cizim 5.19 Réle 1 ve Role 2 Terminalleri
MG38A142 Danfoss A/S © 01/2017 Tum haklari sakhidir. 41
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. Role 1 ve réle 2. Cikislarin konumu siirtict
konfiglirasyonuna bagldir. Bkz. béliim 3.5 Kontrol
Rafi.

. Dahili opsiyonel donanimdaki terminaller.
Donanim secenegiyle birlikte verilen kilavuza
bakin.

5.8.3 Kontrol Terminallerine Kablo Tesisati

Kontrol terminali konektorleri, Cizim 5.20'de gosterildigi gibi
kurulum kolayligi saglamak icin stiriictiden cikarilabilir.

® ©__© ©
Max 24 Volr 1

12 13 18 19 27 29 32 33

130BD546.11

Cizim 5.20 Kontrol Tellerini Baglama

DUYURU!

Kontrol tellerini olabildigince kisa tutup yiiksek giiclii
kablolardan ayirarak paraziti en aza indirin.

1. Kontak Uzerinden yuvaya kuiclk bir tornavida
sokarak kontagi agin ve tornavidayi yavasca yukari
itin.

2. Ciplak kontrol telini kontaga sokun.

3. Kontrol telini temasin icine sabitlemek icin

tornavidayi cikarin.

4. Temasin saglam sekilde kuruldugundan ve gevsek
olmadigindan emin olun. Gevsek kontrol telleri,
donanim arizalarina veya daha dusiik
performansa neden olabilir.

Kontrol terminali tellerinin boyutlari icin bkz.

béliim 9.5 Kablo Spesifikasyonlar ve tipik kontrol teli
baglantilar icin bkz. béliim 7 Kablo Tesisati Yapilandirma
Ornekleri.

5.8.4 Motor Calismasini Etkinlestirme
(Terminal 27)

Bir gecici baglanti teli, terminal 12 (veya 13) ve terminal 27
arasinda, suriict fabrika varsayilan programlama degerleri
kullanilarak isletildiginde gereklidir.

. Dijital giris terminali 27, 24 V DC dis kilitleme
komutu almak tizere tasarlanmistir.

. Kilitleme aygiti kullanilmadiginda, kontrol
terminali 12 (6nerilir) veya 13 ve terminal 27
arasinda bir gecici baglanti teli kullanin. Bu tel,
terminal 27'de bir i¢ 24 V sinyal sunar.

. LCP altindaki durum satirinda AUTO REMOTE
COAST okundugunda, birim isletilmeye hazirdir,
fakat terminal 27'de bir giris sinyali eksiktir.

. Fabrikada takilan opsiyonel donanim terminal
27'ye telle baglanmissa, o telleri ¢ikarmayin.

DUYURU!

Siiriicii, terminal 27'de sinyal olmadiginda terminal 27
parametre 5-12 Terminal 27 Dijital Giris kullanilarak
yeniden programlanmadikca calisamaz.

5.8.5 RS485 Seri iletisim Konfigiirasyonu

RS485 cok noktali ag topolojisine uygun 2 telli bir bus
araylizidur ve asagidaki ozellikleri icerir:
. Ya Danfoss FC ya da Modbus RTU iletisim
protokold, ikisi de stiriicii dahilindedir, kullani-
labilir.

. Protokol yazilimi ve RS485 baglantisi kullanilarak
islevler uzaktan programlanabilir veya 8-**
Communications and Options parametre
grubunda programlanabilir.

. Spesifik bir iletisim protokoliiniin secilmesi,
protokoliin teknik 6zelliklere uymasi icin cesitli
varsayllan parametre ayarlarini degistirir ve
protokole 6zgli ekstra parametreleri kullanilabilir
kilar.

. Strliciyl yukleyen secenek kartlari, daha fazla
iletisim protokolli saglamak icin mevcuttur.
Ylikleme ve kullanim talimatlari icin secenek
kartinin belgelerine bakin.

. Bus ug¢landirma direnci icin kontrol kartinda bir
anahtar (BUS TER) verilmistir. Bkz. Cizim 5.22.

Temel seri iletisim kurulumu icin asagidaki adimlari
uygulayin:
1. RS485 serisi iletisim tellerini (+)68 ve (-)69
terminallerine baglayin.

1a Blendajl seri iletisim kablosu kullanin
(6nerilir).

1b  Uygun topraklama igin bkz.
béliim 5.6 Topraga Baglanti.

2. Asagidaki parametre ayarlarini secin:
2a  parametre 8-30 Protokol'de protokol tiiri.
2b  parametre 8-31 Adres'deki siirlici adresi.

2c  parametre 8-32 Baud Hizi'de baud hizi.

42 Danfoss A/S © 01/2017 Tim haklan saklidir.
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RS485

Cizim 5.21 Seri iletisim Kablo Semasi

5.8.6 Kablo Tesisati Safe Torque Off (STO)

Safe Torque Off (STO) islevi bir glivenlik kontrol sisteminin
bir bilesenidir. STO, initenin motoru dondiirmek icin
gereken voltajin olusturmasini énler.

STO'yu calistirmak icin, slirlict icin daha fazla tel gereklidir.
Daha fazla bilgi icin bkz. Safe Torque Off Kullanim Kilavuzu.

5.8.7 Ortam Isiticisini Kablolama

Ortam isiticisi birim kapatildiginda muhafaza icinde
yogusma olusmasini dnlemek icin kullanilan bir se¢enektir.
Tesisat kablolu ve bir HVAC yonetim sistemi tarafindan
kontrol edilmek Uzere tasarlanmistir.

Teknik Ozellikler
. Nominal voltaj: 100-240

. Tel boyutu: 12-24 AWG

5.8.8 Yardimci Temaslari Baglanti Kesmeye
Kablolama

Baglanti kesme fabrikada takilan bir secenektir. Baglanti
kesmeyle birlikte kullanilan sinyal aksesuarlar olan yardimci
temaslar kurulum sirasinda daha fazla esneklik saglamak
adina fabrikada takilmaz. Temaslar alet ihtiyaci olmadan
yerine oturur.

Temaslarin islevlerine bagli olarak baglanti kesme
Uzerindeki belirli konumlara monte edilmesi gerekir.
Suruclyle birlikte gelen aksesuar ¢antasindaki veri sayfasina
bakin.

Teknik Ozellikler
. Ui/[V]: 690

o Uimp/[kV]I 4
. Kirlilik derecesi: 3

. lin/[A]: 16

. Kablo boyutu: 1..2x0,75...2,5 mm?
. Maksimum sigorta: 16 A/gG
. NEMA: A600, R300, tel boyutu: 18-14 AWG, 1(2)

5.8.9 Fren Direnci Sicaklik Anahtari
Kablolama

Fren direnci terminal blogu gii¢ kartinda bulunur ve harici

fren direnci sicaklik anahtarini baglantisini saglar. Bu

anahtar normal olarak kapali veya normal olarak agik

seklinde yapilandinlabilir. Giris degisirse, sinyal strliciyu

devreye sokar ve ekranda alarm 27'yi, Fren kesici arizasi, 5
gosterir. Ayni zamanda suriict frenlemeyi ve motor

yanasmalarini durdurur.

1. Fren direnci terminal blogunu (terminal 104-106)
gli¢ kartina yerlestirin. Bkz. Cizim 3.3.

2. Gegcici baglantiyr gu¢ kartinda tutan M3 vidalarini
sokun.

3. Gegici baglantiyr sékiin ve asagidaki yapilandirma-
lardan 1'indeki fren direnci sicaklik anahtarini
kablolayin:

3a Normal olarak kapali. 104 ve 106
terminallerine baglayin.

3b  Normal olarak acik. 104 ve 105
terminallerine baglayin.

4. M3 vidalarla anahtar tellerini sabitleyin. 0,5-0,6
Nm'ye (5 in-lb) torklayin.

5.8.10 Voltaj/Akim Girig Sinyali Secimi

Analog giris terminalleri 53 ve 54, giris sinyalinin voltaja (0-
10 V) ya da akima (0/4-20 mA) ayarlanmasini saglar.

Varsayilan parametre ayari:
. Terminal 53: Acik cevrimde hiz referansi sinyali
(bkz. parametre 16-61 Terminal 53 Anahtar Ayari).

. Terminal 54: Kapali cevrimde geri besleme sinyali
(bkz. parametre 16-63 Terminal 54 Anahtar Ayan).

DUYURU!

Anahtar konumlarini degistirmeden 6nce siiriiciiye giden
glicli kesin.

1. LCP'yi (yerel denetim panosunu) cikarin.
Bkz. béliim 6.3 LCP Mendisii.

2. Anahtarlar 6rten herhangi bir opsiyonel donanimi
cikarin.
3. Sinyal trinu (U = voltaj, | = akim) se¢mek icin

A53 ve A54 anahtarlarini ayarlayin.

MG38A142
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Cizim 5.22 Terminal 53 ve 54 Anahtarlarinin Yeri
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5.9 On baslatma Kontrol Listesi

Birimin kurulumunu tamamlamadan 6nce, tim kurulumu Tablo 5.4 bélimiinde detaylandirilan sekilde inceleyin. Tamamlan-
diginda 6geleri kontrol edin ve isaretleyin.

Yapilacak kontroller | Aciklama 7}
Yardimci donanim e Siriclniin glic girisi tarafinda veya motorun cikis tarafinda bulunan yardimci donanimlara, anahtarlara,
baglanti kesmelerine veya giris sigortalarina/devre kesicilere bakin. Bunlarin tam hizda kullanima hazir
oldugundan emin olun.
e Sdiriclye geri besleme icin kullanilan tim sensorlerin islevini ve kurulumunu kontrol edin.
e Motordaki gli¢ faktort diizeltme kapaklarini gikarin.
o Sebeke tarafindaki gti¢ faktorii diizeltme kapaklarini ayarlayin ve bunlarin séniimlendigini dogrulayin. 5
Kablo yonlendirme [ e Motor telleri, fren telleri ve kontrol tellerinin, yiiksek frekans paraziti izolasyonu icin ayrildigindan, blendajli
oldugundan ya da 3 ayri metal kanaldan gegirildiginden emin olun.
Kontrol telleri e Hasarli veya kopuk tel ve gevsek baglanti kontroli yapin.
o Gurultd bagisikligi icin, kontrol tellerinin ylksek gii¢ ve tel tesisatindan yalitiimis oldugunu kontrol edin
o Gerekirse, sinyallerin voltaj kaynagini kontrol edin.
e Blendajli kablo veya burgulu cift tel kullaniimasi 6nerilir. Blendajin dogru sekilde sonlandirildigindan emin
olun.
Sogutma acgikhg e Sogutma icin yeterli hava akisinin saglanmasi amaciyla st acikh@i olciin, bkz. béliim 4.5.1 Montaj ve
Sogutma Gereklilikleri.
Ortam kosullari e Ortam kosullarinin gerekliliklerinin karsilanip karsilanmadigini kontrol edin. Bkz. béliim 9.4 Ortam Kosullari.
Sigorta ve devre o Sigortalarin veya devre kesicilerin uygunlugunu kontrol edin.
kesiciler e Tum sigortalarin siki bir sekilde yerlestirildiklerini ve isletim kosulunda bulunduklarini ve tim devre
kesicilerin (kullanilmigsa) acik konumda olduklarini kontrol edin.
Topraklama e Siki olan ve oksitlenmeyen iyi topraklama baglantilari saglayin.
e Kanala topraklama yapilmasi veya arka panonun metal bir yiizeye monte edilmesi uygun bir topraklama
degildir.
Giris ve cikis gli¢ e Gevsek baglanti olup olmadigini kontrol edin.
kablo tesisati . . ; .
e Motor ve sebekenin ayri kanalda veya ayriimis blendajli kablolarda bulundugundan emin olun.
Panonun i¢ kismi e Birimin i¢ kisminda kir, metal ¢apaklar, nem ve asinma bulunmadigini kontrol edin.
e Tum kurulum aletlerinin birimin icinden ¢ikarildigindan emin olun.
e E3h ve E4h muhafazalar icin birimin boyasiz, metal bir ylizeye monte edildiginden emin olun.
Anahtarlar e Tum anahtarlarin ve baglanti kesme ayarlarinin uygun konumda olmalarini saglayin.
Titresim e Birimin, saglam bir sekilde takildigini veya gerekirdiginde sok desteklerinin kullanildigindan emin olun.
e Olagandigi titresim miktari olup olmadigini kontrol edin.
Tablo 5.4 On baslatma Kontrol Listesi
iC ARIZA DURUMUNDA POTANSIYEL TEHLIKE
Suriicli kapaklarla diizgiin bir sekilde sabitlenmezse kisisel yaralanma meydana gelebilir.
. Gii¢ uygulamadan o6nce tiim giivenlik kapaklarinin (kapilarin ve panellerin) yerinde ve iyice kapatiimis
oldugundan emin olun. Bkz. béliim 9.10.1 Tutucu Tork Giigleri.
MG38A142 Danfoss A/S © 01/2017 Tum haklari sakhidir. 45
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6 Kullanima Alma

6.1 Guvenlik Yonergeleri

Genel glvenlik talimatlari icin bkz. bélim 2 Givenlik.

AUYARI

YUKSEK VOLTAJ

Suriiciiler, AC sebeke giris glicline baglandiklarinda
yuksek voltaj icerirler. Surliciniin kurulumunun, baslatil-
masinin ve bakiminin uzman bir personel tarafindan
yapilmamasi 6liime veya ciddi yaralanmaya yol acabilir.

. Siriciniin kurulumunun, baslatiimasinin ve
bakiminin yalnizca uzman bir personel
tarafindan yapilmasi gerekir.

Gli¢ vermeden once:
1. Kapagi dogru sekilde kapayin.

2. Tum kablo bileziklerinin iyice sikildigini kontrol
edin.

3. Birimin giris glictiniin OFF konumunda ya da
kilitlenmis oldugundan emin olun. Giris glict
yalitimi igin, strlici baglanti kesme anahtarlarina
glivenmeyin.

4, L1 (91), L2 (92) ve L3 (93) giris terminallerinde,
fazdan faza ve fazdan topraga hicbir voltaj
bulunmadigini dogrulayin.

5. 96 (U), 97(V) ve 98 (W) cikis terminallerinde,
fazdan faza ve fazdan topraga hicbir voltaj
bulunmadigini dogrulayin.

6. U-V (96-97), V-W (97-98) ve W-U (98-96) lizerinde
ohm degerlerini 6lcerek motorun surekliligini

dogrulayin.

7. Strticliniin ve motorun uygun topraklandigini
kontrol edin.

8. Suruclyl terminallerde gevsek baglantilar

bakimindan kontrol edin.

9. Besleme voltajiyla strlicinin ve motorun voltaj-
larinin eslestiginden emin olun.

6.2 Giic Verme islemi

AUYARI

ISTENMEYEN BASLATMA

Suriicli, AC sebekesine, DC beslemesine veya yiik
paylasimina baglandiginda, motor herhangi bir zamanda
baslayabilir. Programlama, servis veya onarim isi
sirasindaki istenmeyen baslatma 6lim, ciddi yaralanma
veya mal hasarina neden olabilir. Motor harici bir
anahtar, bir fieldbus komutu, LCP ya da LOP'tan bir giris
referans sinyali ile, MCT 10 Kurulum Yazilimikullanarak
uzaktan kullanim araciligiyla ya da bir hata kosulunun
giderilmesiyle baslatilabilir.

Motorun istenmeden calismasini 6nlemek icin:
. Parametreleri programlamadan 6nce LCP
tizerindeki [Off/Reset] diigmesine basin.

. Siiriiciiniin sebekeden baglantisini kesin.

. Suriicliyii AC sebekesine, DC beslemesine veya
ylk paylasimina baglamadan 6nce tamamen
kablolayip siiriiciiyli, motoru ve herhangi bir
suriicli techizatini montajlayin.

1. Fazlar arasindaki giris voltajinin %3 icerisinde
dengelendigini dogrulayin. Dengeli degilse,
devam etmeden 6nce giris voltaji dengesizligini
diizeltin. Voltaji diizelttikten sonra prosediiri
tekrarlayin.

2. Varsa opsiyonel donanim tel tesisatinin kurulum
uygulamasiyla eslesmesini saglayin.

3. Tdm operator aygitlarinin OFF (KAPALI) konumda
bulunmasini saglayin.

4, Tdm pano kapilarini kapatarak tiim kapaklari
sikica kapatin.

5. Birime gli¢ verin. Surilctyl simdi CALISTIRMAYIN.
Baglanti kesme anahtari bulunan birimlerde,
strticliye glic vermek icin anahtari ON (ACIK)
konuma getirin.

DUYURU!

LCP altindaki durum satirnda OTOMATIK UZAK
YANASMA okundugunda veya alarm 60 Dis Kilit goriintii-
lendiginde, bu durum birimin isletiimeye hazir, fakat
terminal 27'de bir girisin eksik oldugunu gosterir
Ayrintilar icin, bkz. béliim 5.8.4 Motor Calismasini
Etkinlestirme (Terminal 27).
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6.3 LCP Menusu

Mendilere veya parametrelere iliskin detayh talimatlar icin
programlama kilavuzuna bakin.

6.3.1.1 Hizli Meni Modu

LCP, Hizlh Mendiler ile parametrelere erisim saglar. Hizli
meni seceneklerini listelemek icin [Quick Menus] tusuna
basin.

0.0% 0.00

|

- - - - - - = = = = — = = = = = = = = = = = = — 1

'01 My Personal Menu ﬁ

—

—

—

~
130BF243.10

02 Quick Setup
05 Changes Made
06 Loggings

07 Motor Setup

Cizim 6.1 Hizh Menli Goriinlimi

<

6.3.1.2 Q1 Kisisel Menim

Kisisel Menl ekran alaninda neyin gortintilenecegini
belirlemek icin kullanilir. Bkz. béliim 3.6 Yerel Denetim
Panosu (LCP). Bu meni ayrica 50 kadar 6nceden program-
lanmis parametreyi de gosterebilir. Bu 50 parametre
parametre 0-25 Kisisel Meniim kullanilarak elle de girilebilir.

6.3.1.3 Q2 Hizh Kurulum

Q2 Hizli Kurulum'da bulunan parametreler siriclyl yapilan-
dirmak icin her zaman ihtiya¢ duyulan temel sistem ve
motor verilerini icermektedir. Kurulum prosediirleri icin bkz.
béliim 6.4.2 Sistem Bilgilerini Girme.

6.3.1.4 Q5 Yapilan Degisiklikler

Asagidaki konularda bilgi edinmek icin, Q5 Yapilan Dedisik-
likler'i segin:
. Son yapilan 10 degisiklik.

. Varsayilan ayardan bu yana yapilan degisiklikler.

6.3.1.5 Q6 Ginlukler

Anizanin bulunmasi icin Q6 Giinliikleri kullanin. Ekran satiri
okumasi hakkinda bilgi edinmek icin, Giinliikleri segin.
Bilgiler grafik olarak gosterilir. Yalnizca parametre 0-24 Ekran
Satin 3 Biiyiik ile parametre 0-20 Ekran Satin 1.1 Kii¢lik'te
secilen parametreler goriintiilenebilir. Daha sonra

basvurmak tizere bellekte 120'ye kadar 6rnek saklamak

mimkiindr.

Q6 Gunliikler

Parametre 0-20 Ekran Satini 1.1 Kiiglik Hiz [RPM]
Parametre 0-21 Ekran Satin 1.2 Kiiglik Motor Current
Parametre 0-22 Ekran Satin 1.3 Kiiglik Gug [kW]
Parametre 0-23 Ekran Satiri 2 Biiyiik Frekans
Parametre 0-24 Ekran Satiri 3 Biiyiik Reference %

Tablo 6.1 Parametre Orneklerini Giinliige Kaydetme

6.3.1.6 Q7 Motor Ayar

Q7 Motor Kurulumunda bulunan parametreler siirticiyu
yapilandirmak icin her zaman ihtiya¢c duyulan temel ve
gelismis motor verilerini icermektedir. Bu secenek ayrica
kodlayici kurulum parametrelerini de icermektedir.

6.3.1.7 Ana Meni Modu

LCP, Ana Menii moduna erisim saglar. [Main Menu] tusuna
basarak Ana Menti modunu secin. Ortaya ¢ikan okuma LCP
ekraninda gorundr.

18.4% 5.22A

|

KeypadSetUp
Parameter Data Set
Parameter Data Check

Drive Information
07 Motor Setup

Cizim 6.2 Ana Menii Goriinimii

—

—

—

~
130BP066.12

1<

Ekrandan 2'den 5'e kadar olan satirlar [4] ve [Y] digmeleri
ile secilebilen parametre gruplarinin bir listesini gosterir.

Tum parametreler ana mentide degistirilebilir. Birime
eklenen secenek kartlari, secenek aygrti ile iliskili ilave
parametreleri saglar.

6.4 Surucuyl Programlama

Yerel denetim panosundaki (LCP) temel islevler hakkinda
detayh bilgi icin bkz. béliim 3.6 Yerel Denetim Panosu (LCP).
Parametre ayarlari hakkinda detayl bilgi icin bkz.
programlama kilavuzu.

Parametrelere genel bakis

Parametre ayarlari stiriiclintin isletimini kontrol eder ve LCP
ile erisilir. Bu ayarlar fabrikada varsayilan bir degere atanir
ancak benzeri olmayan uygulamalari icin yapilandirilabilir.
Parametrelerin her biri programlama moduna bakilmaksizin
ayni kalan bir ada ve numaraya sahiptir.
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Ana Menii modunda, parametreler gruplara ayrilir.
Parametre numarasinin (soldan) ilk hanesi parametre grup
numarasini gosterir. Daha sonra parametre grubu gerekirse
alt gruplara ayrilir. Ornegin:

0-** [sletim/Ekran Parametre grubu

0-0* Temel Ayarlar Parametre alt grubu

Parametre 0-01 Dil Parametre
Parametre 0-02 Motor Hiz Birimi Parametre
Parametre 0-03 Bolgesel Ayarlar Parametre

Tablo 6.2 Parametre Grubu Hiyerarsisi Ornegi

Parametreler etrafinda gezinme
Asagidaki LCP tuslarini kullanarak parametreler arasinda
gezinin:

o Yukari veya asagiya gitmek icin [4] [¥] tuslarina

K|
69.3% 5.20A 1(1) E
Q1 My Personal Menu 2]
Q2 Quick Setup O
Q3 FunctionSetups |
65 7Chiar;;eis I\Xa;e 7777777777 ~|

Gizim 6.3 Q3 islev Kurulumlari

3. Q3-2 Actk Gevrim Ayarlari'ni secin ve [OK] tusuna

basin.
basin.
E
o Ondalik bir parametre degerini diizenlerken bir 28.4% 2.05A 1(1)| &
odanin soluna veya sagina bir bosluk kaydirmak . &
icin [<] [*] tuslarina basin. Function Setups Q3| ©
o Degisikligi kabul etmek icin [OK] tusuna basin. Q3-1 General Settings B
. Degisikligi yok saymak ve diizenleme modundan |- - - - - - . - - - - = = 0
cikmak icin [Cancel] tusuna basin. \93'3 gpsnkogpfeitlrlgi ] =
. Durum ekranina goriintiilemek icin iki kere [Back] Q3-3 Closed Loop Settings
tusuna basin.
. Ana menlye dénmek icin bir kere [Main Menu] Q3-4 Application Settings V]
tusuna basin. . .
Cizim 6.4 Q3-2 Acik Cevrim Ayarlari
6.4.1 Acik cevrim Uygulama igin
Programlama Omegl 4. Q3-21 Analog Referans'i secin ve [OK] tusuna
basin.
Genel bir agik ¢evrim uygulamasini yapilandirmak igin
kullanilan bu prosediir siirlictiniin giris terminali 53 0 0.00A SO E
Uzerinden 0-10 V DC analog kontrol sinyali almasini 14.7% : 1(1) §
programlar. Suriicd, giris sinyaliyle (0-10V DC = 20-50Hz) Open Loop Settings Q3-2 @
orantili olarak motora 20-50 Hz cikisla yanit verir —
Q3-20 Digital Reference <
[Quick Menu] tusuna basin ve asagidaki adimlari |- - — — — - - — — — — — — — — = -
tamamlayin: \93‘7217Arf|89§e£ersniei - .
1. Q3 islev Kurulumlarr'ni secin ve [OK] tusuna basin.
2. Parametre Veri Ayari'ni secin ve [OK] tusuna basin.
N
Cizim 6.5 Q3-21 Analog Referans
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5. parametre 3-02 Minimum Referans'i segin.
Minimum i¢ strlci referansini 0 Hz olarak
ayarlayin ve [OK] tusuna basin.

KN
14.7% 0.00A 1(1)
3-02 Minimum Reference %
0.000 Hz

hd

Cizim 6.6 Parametre 3-02 Minimum Referans

6. parametre 3-03 Maksimum Referans'i secin.
Maksimum ig stiriicti referansini 60 Hz olarak
ayarlayin ve [OK] tusuna basin.

KN
14.7% 0.00A 1(1)
3-03 Maximum Reference %
60.000 Hz

V]

Cizim 6.7 Parametre 3-03 Maksimum Referans

7. parametre 6-10 Terminal 53 Diisiik Voltaj'i segin.
Terminal 53'te minimum dis voltaj referansini OV
olarak ayarlayin ve [OK] tusuna basin.

"
14.7% 0.00A 1(1)
Analog Reference Q3-21
6-10 Terminal 53 Low é
Voltage
0.00V
]

Cizim 6.8 Parametre 6-10 Terminal 53 Diisiik Voltaj

130BF727.10

130BF728.11

130BF729.10

8. parametre 6-11 Terminal 53 Yiiksek Voltaj'i segin.
Terminal 53'te maksimum dis voltaj referansini
10V olarak ayarlayin ve [OK] tusuna basin.

|2
14.7% 0.00A 1(1) §
Analog Reference Q3-21| ¢
6-11 Terminal 53 High %
Voltage
10.00V
N

Cizim 6.9 Parametre 6-11 Terminal 53 Yiiksek Voltaj

9. parametre 6-14 Terminal 53 Dlisiik Ref./Gerib.
Degeri'i secin. Terminal 53'te minimum hiz
referansini 20 Hz olarak ayarlayin ve [OK] tusuna

basin.
7~ e
147 % 0.00 A 101)| =
Analog Reference Q3-21 %

6 - 14 Terminal 53 Low
Ref./Feedb. Value

000020.000
\ v |

Cizim 6.10 Parametre 6-14 Terminal 53 Diisiik Ref./Gerib. Degeri

10.  parametre 6-15 Terminal 53 Yiiksek Ref./Gerib.
Degeri'i secin. Terminal 53'te maksimum hiz
referansini 50 Hz olarak ayarlayin ve [OK] tusuna

basin.
AL
14.7 % 0.00 A 1) 3
Analog Reference Q3-21 %

6 - 15 Terminal 53 High
Ref./Feedb. Value

50.000

Cizim 6.11 Parametre 6-15 Terminal 53 Yiiksek Ref./Gerib. Degeri
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Siirlict terminali 53'e baglanan ve 0-10 V kontrol sinyali
saglayan bir dis aygitla, sistem simdi isletiimeye hazirdir.

DUYURU!

Cizim 6.11'te ekranda bulunan sagdaki kaydirma cubugu
en alttadir. Bu konum prosediiriin tamamlandigini
gOsterir.

Cizim 6.12, dis aygit kurulumunu etkinlestirmekte kullanilan
tel baglantilarini géstermektedir.

130BB482.10

Gizim 6.12 0-10 V Kontrol Sinyali Saglayan Dis Aygit icin Tel
Tesisati Ornegi

6.4.2 Sistem Bilgilerini Girme

DUYURU!

YAZILIM iNDIRME

Kullanima almak i¢in PC {izerinden MCT 10 Kurulum
Yazilimi yiikleyin. Yazilim indirilebilir (temel siiriim) ya da
siparis edilebilir (gelismis siiriim, kod numarasi
130B1000). Daha fazla bilgi ve indirmeler igin, bkz.
www.drives.danfoss.com/services/pc-tools.

Temel sistem bilgilerini stirliclye girmek icin asagidaki
adimlar kullanilir. Onerilen parametre ayarlari, baglatma ve
kontrol amaglarina yoneliktir. Uygulama ayarlari degiskenlik
gosterir.

DUYURU!

Bu adimlar asenkron motorun kullanildigini kabul etse
de kalici miknatis motoru da kullanilabilir. Spesifik motor
tipleri hakkinda detayli bilgi icin Uriine 6zel programlama
kilavuzuna bakin.

1. LCP Uzerindeki [Main Menu] tusuna iki kez basin.
0-** [sletim/Ekran"i secin ve [OK] tusuna basin.

0-0* Temel Ayarlar' secin ve [OK] tusuna basin.

H W

parametre 0-03 Bélgesel Ayarlari se¢in ve [OK]
tusuna basin.

5. Uygun olarak [0] Uluslararasi veya [1] Kuzey
Amerika'yr secin ve [OK] tusuna basin. (Bu eylem,
bazi temel parametrelerin varsayilan ayarlarini

degistirir).

6. LCP'deki [Quick Menus] tusuna basin ve daha
sonra 02 Hizli Kurulum secenegini secin.

7. Gerekirse Tablo 6.3'de listelenen asagidaki
parametre ayarlarini degistirin. Motor verileri
motor plakasinda bulunmaktadir.

Parametre Varsayilan ayar
Parametre 0-01 Dil English
Parametre 1-20 Motor Glicii [kW] 4.00 kW
Parametre 1-22 Motor Voltaji 400 V
Parametre 1-23 Motor Frekansi 50 Hz
Parametre 1-24 Motor Akimi 9,00 A
Parametre 1-25 Motor Nominal Hizi 1420 RPM
Parametre 5-12 Terminal 27 Dijital Giris Coast inverse
Parametre 3-02 Minimum Referans 0,000 RPM
Parametre 3-03 Maksimum Referans 1500,000 RPM
Parametre 3-41 Rampa 1 Hizlanma Siiresi 3,00 s
Parametre 3-42 Rampa 1 Yavaslama Siiresi 3,00 s
Parametre 3-13 Referans Sitesi Ele Bagli/Otomatik
Parametre 1-29 Otomatik Motor Kapali
Adaptasyonu (AMA)

Tablo 6.3 Hizli Kurulum Ayarlari

DUYURU!

EKSIK GIRiS SINYALI

LCP, AUTO REMOTE COASTING veya alarm 60, Dis Kilit,
gosterdiginde birim isletim icin hazirdir ancak bir giris
sinyali eksiktir. Ayrintilar icin, bkz. béliim 5.8.4 Motor

Calismasini Etkinlestirme (Terminal 27).

6.4.3 Otomatik Enerji Optimizasyonunu

Yapilandirma

Otomatik enerji optimizasyonu (AEO) enerji tiiketimini, 1siy1
ve guriltiyu azaltarak, motora giden voltaji minimuma

indiren bir prosedirddr.

1. [Main Menu] tusuna basin.

2. 1-** Yiik ve Motor'u secin ve [OK] tusuna basin.
3. 1-0* Genel Ayarlar'i segin ve [OK] tusuna basin.

4. parametre 1-03 Tork Karakteristiklerii secin ve [OK]

tusuna basin.

5. [2] Auto Energy Optim secenegdini ya da CT veya [3]
Auto Energy Optim. VT. se¢enegini segin ve [OK]

tusuna basin.

50 Danfoss A/S © 01/2017 Tim haklan saklidir.

MG38A142


http://www.drives.danfoss.com/services/pc-tools

Kullanima Alma Kullanim Kilavuzu

6.4.4 Otomatik Motor Adaptasyonunu
Yapilandirma

Otomatik motor adaptasyonu suriicii ve motor arasindaki
uyumlulugu en iyi duruma getiren bir prosedirdr.

Surdcd, ¢ikis motor akimini diizenlemek icin motorun
matematiksel bir modelini olusturur. Prosediir, elektrik
glicinlin giris faz dengesini de test eder. Motor 6zellik-
lerini, 7-20 ila 7-25 parametrelerine girilen verilerle
karsilastirir.

DUYURU!

Uyarilar veya alarmlar ortaya cikarsa, boliim 8.5 Uyari ve
Alarm Listesi boliimiine bakin. Bazi motorlar, testin
eksiksiz versiyonunu calistiramaz. Bu durumda motoru
bir cikis filtresi baglanmissa [2] Enable reduced AMA'yi
(indirgenmis AMA'y1 etkinlestir) secin.

Bu prosediirii, en iyi sonuglari almak icin soguk bir motor
Uzerinde yapin

1. [Main Menu] tusuna basin.

2. 1-** Yiik ve Motor'u secin ve [OK] tusuna basin.
3. 1-2* Motor Verileri'mi secin ve [OK] tusuna basin.
4, parametre 1-29 Otomatik Motor Adaptasyonu

(AMA)i secin ve [OK] tusuna basin.
5. [1] Tam AMA etkinlestir'i secin ve [OK] tusuna
basin.

6. [Hand On] secenegine ve daha sonra [OK] tusuna
basin.
Test otomatik olarak calisir ve bittigini belirtir.

6.5 Sistemi Baslatmadan Once Test Etme

AUYARI

MOTORU BASLATMA

Motor, sistem veya bagl aygitlarin calistinimaya hazir
olmasinin saglanmamasi, kisisel yaralanma veya donanim
hasarina neden olabilir. Bagslatmadan 6nce

. Donanimin her kosulda calistiriimasinin giivenli
oldugundan emin olun.

. Motorun, sistemin ve bagh aygitlarin calisti-
rilmaya hazir olduklarindan emin olun.

6.5.1 Motor Devri

DUYURU!

Motor yanlis yonde doniiyorsa ekipmana zarar verebilir.
Birimi calistirmadan 6nce motoru kisa bir siire calistirarak
motor devrini kontrol edin. Motor kisa bir siire ya 5
Hz'de ya da parametre 4-12 Motor Hizi Alt Siniri [Hz]'de
ayarlanan minimum frekansta calisacaktir.

1. [Hand On] tusuna basin.

2. Sol ok tusunu kullanarak sol imleci ondalik
noktanin soluna getirin ve motoru yavasca
dondiren bir RPM girin.

3. [OK] tusuna basin.

4, Motor devri yanlissa parametre 1-06 Saat
Yoniinde'i [1] Inverse'e (Ters) ayarlayin.

6.5.2 Kodlayici Rotasyonu

Kodlayici geri besleme kullaniliyorsa, asagidaki adimlari
uygulayin:
1. [0] Open Loop in parametre 1-00 Konfiglirasyon
Modu parametresini segin.

2. parametre 7-00 Hiz PID Geri Bes. Kaynagi'de [1] 24
V encoder parametresini secin.

3. [Hand On] tusuna basin.

4. Pozitif hiz referansi icin [>] tusuna basin ([0]
Normal'de parametre 1-06 Saat Yéniinde).

5. parametre 16-57 Feedback [RPM]'de geri
beslemenin pozitif oldugunu kontrol edin.

Kodlayici secenedi hakkinda ayrintil bilgi icin secenek
kilavuzuna basvurun

DUYURU!

NEGATIF GERI BILDIRIM

Geri besleme negatifse kodlayici hatalidir. yoni ters
cevirmek icin parametre 5-71 Term 32/33 Enkoder Y6nii ya
da parametre 17-60 Geri Besleme Yonii kullanin veya
kodlayici kablolarini tesrine dondiiriin.

Parametre 17-60 Geri Besleme Yénii, sadece VLT® Kodlayici
GirdisiMCB 102 secenegiyle kullanilabilir.
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6.6 Sistem Baglatma

AUYARI

MOTORU BASLATMA

Motor, sistem veya bagh aygitlarin calistiriimaya hazir
olmasinin saglanmamasi, kisisel yaralanma veya donanim
hasarina neden olabilir. Baslatmadan 6nce

. Donanimin her kosulda calistiriimasinin giivenli
oldugundan emin olun.

. Motorun, sistemin ve bagh aygitlarin ¢alisti-
rilmaya hazir olduklarindan emin olun.

Bu bolimdeki prosediiriin tamamlanmasi, kullanicinin
kablo tesisati ve uygulama programlamasi yapmasini
gerektirir. Asagidaki prosediriin, uygulama kurulumu bitiril-
dikten sonra yapilmasi onerilir.

1. [Auto On] tusuna basin.

2. Bir dis calistirma komutu verin.
Disaridan calistirma komutu 6rnekleri anahtar,
diigme veya programlanabilir mantik denetle-

yicidir (PLC).
3. Hiz referansini, hiz arahigr boyunca ayarlayin.
4. Motorun ses ve titresim seviyesini kontrol ederek

sistemin istenen sekilde calistigindan emin olun.
5. Dis calistirma komutunu kaldirin.

Uyarilar veya alarmlar ortaya cikarsa, bkz. béliim 8.5 Uyan
ve Alarm Listesi.

6.7 Parametre Ayarlari

DUYURU!

BOLGESEL AYARLAR

Bazi parametrelerin uluslararasi veya Kuzey Amerika i¢in
farkl varsayilan ayarlari vardir. Farkli varsayilan degerler
listesi icin bkz. béliim 10.2 Uluslararasi/Kuzey Amerika
Varsayilan Parametre Ayarlari.

Uygulamalar icin dogru programlamayi yapmak birkag
parametre islevini ayarlamayi gerektirir. Parametrelerin
ayrintilari programlama kilavuzunda verilmistir.

Parametre ayarlari suriiciide dahili olarak saklanarak
asagidaki avantajlar saglar:
. Parametre ayarlari LCP bellegine yiiklenebilir ve
yedek olarak saklanabilir.

. Goklu birimler LCP'yi birime baglayarak ve
depolanan parametre ayarlarini indirerek hizlica
programlanabilir.

. LCP'de depolanan ayarlar fabrika ayarlari geri
yuklenirken degismez.

. Varsayilan ayarlarda yapilan degisikliklerin yani
sira parametrelere girilen programlamalar
depolanir ve hizli menide goriintilenebilir. Bkz.
béliim 6.3 LCP Meniisti.

6.7.1 Parametre Ayarlarini Yukleme ve
Indirme

Surdcd, surlcu icerisinde yer alan kontrol kartinda
depolanan parametreleri kullanarak calisir. Yiikleme ve
indirme islevleri parametreleri kontrol karti ve LCP arasinda
hareket ettirir.

1. [Off] tusuna basin.

2. parametre 0-50 LCP Kopyasi'e gidin ve [OK] tusuna
basin.

3. Asagidakilerden 1'ini segin:
3a Kontrol kartindan LCP'ye veri yiiklemek
icin [1] All to LCP secenegini segin.

3b LCP'den kontrol kartina veri indirmek
icin [2] All from LCP secenegini segin.

4. [OK] tusuna basin. Bir ilerleme cubugu karsidan
yikleme islemini g0sterir.

5. [Hand On] veya [Auto On] tuslarina basin.

6.7.2 Fabrika Varsayilan Ayarlarini Geri
Yikleme

DUYURU!

VERI KAYBI

Varsayilan ayarlar geri yiiklendiginde programlama,
motor verisi, yerellestirme ve izleme kayitlarinin
kaybedilmesi meydana gelir. Bir yedekleme olusturmak
icin veriyi baglatma isleminden 6nce LCP'ye yiikleyin.
Bkz. béliim 6.7.1 Parametre Ayarlarini Yiikleme ve indirme.

Birimi baslatarak varsayilan parametre ayarlarini geri
yiikleyin. Baslatiima islemi parametre 14-22 Isletim Modu
Uzerinden ya da elle yapilir.

Parametre 14-22 isletim Modu, mesela asagidaki gibi ayarlari
resetlemez:
. Calisma saatleri

. Seri iletisim secenekleri
. Kisisel meni ayarlari

. Ariza giinligd, alarm ginligi ve diger izleme
islevleri
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Onerilen baglatma
1. Parametrelere erismek icin [Main Menu] tusuna iki
kez basin.

2. parametre 14-22 isletim Modu'e gidin ve [OK]
tusuna basin.

3. Initialization 6gesine kaydirin ve [OK] tusuna
basin.

4, Birime giden glicli kesin ve ekranin kapanmasini
bekleyin.

5. Birime gli¢ verin. Varsayilan parametre ayarlari,

baslatma sirasinda geri yiklenir. Baglatma islemi
normalden biraz uzun sirer.

6. Alarm 80'den sonra, Drive initialized to default
value gosterilir, [Reset] tusuna basin.

Manuel baglatma
Manuel baglatma asagidakiler hari¢ tim fabrika ayarlarini
resetler:

. Parametre 15-00 Isletim Saatleri

. Parametre 15-03 Acma Sayisi
. Parametre 15-04 Asini Sicakliklar
. Parametre 15-05 Asin Voltajlar

Manuel baglatma gerceklestirmek igin:
1. Birime giden glicli kesin ve ekranin kapanmasini
bekleyin.

2. Birime gli¢ verirken [Status], [Main Menu] ve [OK]
tuslarina ayni anda basin (yaklasik 5 sn ya da
isitilebilir bir tiklama duyulup fan calismaya
baslayana kadar). Baslatma islemi normalden biraz
uzun sdrer.
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7 Kablo Tesisati Yapilandirma Ornekleri

Bu bolimdeki 6rnekler, yaygin uygulamalara bir hizli Parametreler
referans amaciyla verilmistir. Fonksiyon Ayar.
Parametre 6-12 4 mA*
. Parametre ayarlari, aksi belirtiimedikce bdlgesel Terminal 53
varsayllan ayarlardir (parametre 0-03 Bdlgesel = | Diisiik Akim
Ayarlar'de secilmistir). % Parametre 6-13 20 mA*
2 .
. Terminallerle ve bunlarin ayarlariyla iliskili \ S | Terminal 53
. A e ¢ | viiksek Akim
parametreler, cizimlerin yaninda gdsterilmistir
+10V 50 Parametre 6-14 0 Hz
. Analog terminalleri A53 veya A54 icin gerekli AIN I Y Terminal 53
anahtar ayarlari da gosterilmistir AIN 54 Disiik Ref/
DUYURU! com 55— Gerib. Degeri
. . . - AOUT 42 a4 X
Opsiyonel STO 6zelligi kullaniimiyorken; bir gegici 4-20mA | Parametre 6-15 50 Hz
39 Terminal 53

CoM
baglanti teli, terminal 12 (veya 13) ve terminal 37

PR . Yiiksek Ref./
arasinda, siiriicliniin fabrika varsayilan programlama u-1 i O
degerlerini kullanilarak isletildiginde gerekli olur. |j| Gerib. Degeri

* = Varsayllan deger

A53 .
7.1 Acik cevrim Hiz Denetimi icin Kablo Notlariyorumiar:
. Varsayimlar 4 mA giris = 0 Hz
Tesisat hiz ve 20 mA giris = 50 Hz hiz
seklindedir.
Parametreler
Fonksiyon Ayar. Tablo 7.2 Analog Hiz Referansi (Akim)
Parametre 6-10 0,07 V*
Terminal 53 Parametreler
E Diisiik Voltaj Fonksiyon Ayar.
% Parametre 6-11 10 V¥ Parametre 6-12 4 mA*
/\ § Terminal 53 Terminal 53
© | Yiiksek Voltaj = Diisiik Akim
+10V 50 Parametre 6-14 0 Hz %’ Parametre 6-13 20 mA*
AIN 53—t Terminal 53 & | Terminal 53
AIN 54 Diisiik Ref/ | viiksek Akim
com 550 Gerib. Degeri +10V 50 Parametre 6-14 0 Hz
AOUT 42 ’ 0-10y |Parametre 6-15 50 Hz AN 3 =K o inal 53
COM 39 Terminal 53 AN >4 Diistik Ref./
" coMm 55
U-1 Yiiksek Ref./ AOUT o Gerib. Degeri
E Gerib. Degeri com 39 Parametre 6-15 50 Hz
* = Varsayillan deger Terminal 53
A3 Notlar/yorumlar: Yiiksek Ref./
Varsayimlar 0 V DC giris = 0 Hz u-l Gerib. Degeri
hiz ve 10 V DC giris = 50 Hz II' * = Varsayllan deger
hiz seklindedir. A53 Notlar/yorumlar:
Varsayimlar 0 V DC giris = 0
Tablo 7.1 Analog Hiz Referansi (Voltaj) RPM hiz ve 10 V DC giris =
1500 RPM hiz seklindedir.

Tablo 7.3 Hiz Referansi (bir Manuel Potansiyometre kullanarak)
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Freeze ref (27) ]
Speed up (29) ﬁ
Speed down (32)

Tablo 7.5 Safe Torque Off Secenegi ile Baglatma/Durdurma

5 L

Kablo Tesisati Yapilandirma... Kullanim Kilavuzu
Parametreler 7.2 Basglatma/Durdurma icin Kablo Tesisati
Fonksiyon Ayar.
Parametre 5-10 [8] Baslat* Parametreler
Terminal 18 TC ° Fonksiyon Ayar.
Dijital Giris FEYIY 2 S [Parametre 5-10 | [8] Baslat*
[~ .
Parametre 5-12 [19] +24V 13 § Terminal 18
Terminal 27 Dondurulmus DIN 18— — " |Dijital Giris
Dijital Giris Referans DIN 19 Parametre 5-12 | [0] Kullanim
Parametre 5-13 [21] Hiz oM 20 Terminal 27 Yok
Terminal 29 artirma DIN 27 Dijital Giris
Dijital Giris DIN 29 Parametre 5-19 [1] Guvenli
~ |Parametre 5-14 [22] Hiz DIN 32 Ter. 37 Giivenli Durdurma
= IN
< [Terminal 32 azaltma b 33 Durd. Alarmi
& | o DIN 37— -
2 | Dijital Girig * = Varsayilan deger
2 [* = Varsayilan deger o “ Notlar/yorumlar:
Notlar/yorumlar: AIN 53 parametre 5-12 Terminal 27
AIN 54 Dijital Giris, [0] sletim yok
Tablo 7.4 Hiz Artirma/Hiz Azaltma oM 55 seklinde ayarlandiginda,
AOUT 42 terminal 27'ye bir gegici
Speed . o coM 39 baglanti teli gerekmez.
| o
Reference ~  L————— . ﬂ—\ >
| 1 | | g
1 1 1 1 ! _ >
A | ! 2 /\
L ! |
Start (18) I : :
A :
I [ I
|
|
T

ﬁ Komutu

Speed

Cizim 7.1 Hiz Artirma/Hiz Azaltma

130BB805.12

Start/Stop (18)

Cizim 7.2 Safe Torque Off ile Baglatma/Durdurma Komutu
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Parametreler Parametreler
Fonksiyon Ayar. Fonksiyon Ayar.
Parametre 5-10 | [9] Mandalli | Parametre 5-10 [8] Baslat
Terminal 18 Baslatma Terminal 18
. Dijital Giris Dijital Giris
Parametre 5-12 [6] Ters b Parametre 5-11 [10] Ters
Terminal 27 Durdurma b Terminal 19 Cevirme*
> Dijital Giris Dijital Giris
* = Varsayllan deger Parametre 5-12 | [0] Kullanim
Notlar/yorumlar: | Terminal 27 Yok
Dijital Giris
' Parametre 5-14 [16] On
Terminal 32 ayarh ref bit
Dijital Giris 0
Parametre 5-15 [171 On
Terminal 33 ayarh ref bit
Dijital Giris 1
° _ Parametre 3-10
o 3 Onceden Ayarh
§ 2 Referans
8 @ On ayarl ref. 0 25%
On ayarl ref. 1 50%
On ayarli ref. 2 75%
On ayarl ref. 3 100%

* = Varsayllan deger

Notlar/yorumlar:

Tablo 7.6 Darbe Baslatma/Durdurma

Tablo 7.7 Ters Cevirmeli Baglatma/Durdurma ve 4 On Ayarli Hiz

Speed %
o . . .
g 7.3 Dis Alarm Resetleme icin Kablo Tesisati
(=3
= Parametreler
Fonksiyon Ayar.
‘ Parametre 5-11 [1] Reset
Terminal 19
Dijital Giris

Latched Start (18) 3 * = Varsayilan deger

Stop Inverse (27)

Notlar/yorumlar:

Cizim 7.3 Mandalli Baslatma/Ters Durdurma

130BB928.11

Tablo 7.8 Dis Alarm Resetleme
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7.4 Motor Termistoru icin Kablo Tesisati 7.5 Reaktif icin Kablo Tesisati

AUYARI Parametreler
PO | Fonksiyon Ayar.

TERMISTOR YALITIMI Parametre 1-90 100%*

Kisisel yaralanma ya da ekipman hasarn riski. Motor Termal

130BD667.11

Korumasi

. PELV yalitim maddesi gerekliliklerini karsilamak
icin yalnizca gliclendirilmis veya cift yalitim
maddeli termistorler kullanin.

* = Varsayillan deger

Notlar/yorumlar:

Reaktifi devreden ¢ikarmak icin

Parametreler parametre 1-90 Motor Termal

Fonksiyon Ayar.

Korumasi'i %0'a dustirin.
wr | B TR o—
arametre 1-90 2] Termistor Uygulama, motor freni gicl
Motor Termal alarmi kullaniyorsa ve reaktif etkinlesti-
Korumasi

rilmemisse birim ¢alisiyor

Parametre 1-93 [1] Analog demektir.
Termistér giris 53
Kaynagi

* = Varsayllan deger

Notlar/yorumlar:

Yalnizca bir uyarn isteniyorsa,
parametre 1-90 Motor Termal
Korumast'yi [1] Termistér uyarisi
olarak ayarlayin.

Tablo 7.10 Reaktif

130BB686.12

Tablo 7.9 Motor Termistori
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8 Bakim, Tani ve Sorun Giderme

8.1 Bakim ve Servis

Bu bolimde sunlar vardir:
. Bakim ve servis kilavuzlari.

. Durum mesajlari.
. Uyarilar ve alarmlar.
. Temel sorun giderme.

Normal isletim kosullari ve yiik profilleri altinda, siirtict
tasarlanan tim kullanim émri boyunca bakim gerektirmez.
Bozulmayi, tehlike ve hasari 6nlemek igin strlictiyi isletim
kosullarina gore diizgiin araliklarla inceleyin. Asinmis ya da
hasarli parcalari orijinal yedek ya da standart parcalarla
degistirin. Servis ve destek icin bkz. www.danfoss.com/
contact/sales_and_services/.

AUYARI

ISTENMEYEN BASLATMA

Siiriicli, AC sebekesine, DC beslemesine veya yiik
paylasimina baglandiginda, motor herhangi bir zamanda
baslayabilir. Programlama, servis veya onarim isi
sirasindaki istenmeyen baslatma 6liim, ciddi yaralanma
veya mal hasarina neden olabilir. Motor harici bir
anahtar, bir fieldbus komutu, LCP ya da LOP'tan bir giris
referans sinyali ile, MCT 10 Kurulum Yazilimikullanarak
uzaktan kullanim araciligiyla ya da bir hata kosulunun
giderilmesiyle baslatilabilir.

Motorun istenmeden calismasini 6nlemek igin:
. Parametreleri programlamadan 6nce LCP
tizerindeki [Off/Reset] diigmesine basin.

. Suriicliniin sebekeden baglantisini kesin.

. Suriicliyli AC sebekesine, DC beslemesine veya
yuk paylagimina baglamadan 6nce tamamen
kablolayip siiriiciiyli, motoru ve herhangi bir
suriicli techizatini montajlayin.

8.2 Isi Alici Erisim Panosu

Suricl, birimin arkasinda istege bagh bir erisim paneliyle
siparis edilebilir. Bu erisim paneli 1s1 alicisina erisim saglar

ve 1si alicisinda biriken tozlarin temizlenmesine olanak tanir.

8.2.1 Isi Ahcisi Erisim Panosunu Cikarma

130BF210.10

Cizim 8.1 Suriiciniin Arkasindan Sokulen Isi Alici Erisim Paneli

1. Glicl surlctden sokin ve kapasitorlerin tamamen
desarj olmasi icin 40 dakika bekleyin. Bkz.
béliim 2 Glivenlik.

2. Surtclyl arkasi tamamen erisilebilir olacak
sekilde konumlandirin.

3. 3 mm altigen matkap ucu kullanarak erisim
panelini muhafazanin arkasina sabitleyen 8 M5
tutucuyu sokiin.

4. Isi alicinin 6n kenarinda hasar veya pislik olup
olmadigini kontrol edin.

5. Vakumlayarak malzemeyi veya pisligi giderin.

6. Paneli yeniden takin ve 8 tutucuyla muhafazanin
arkasina sabitleyin. béliim 9.10.1 Tutucu Tork
Gligleri uyarinca tutucular sikin.
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Bakim, Tani ve Sorun Giderm... Kullanim Kilavuzu

DUYURU! Uzaktan Hiz referansinin verilme yeri

ISI ALICISININ HASAR GORMESi * dis sinyallerdir.
Isi ahicisiyla birlikte orijinal olarak verilenlerden daha e seri iletisim.
uzun tutucular kullanma 1s1 alicisinin sogutma kanatcik- e ic dnceden ayarlanmis referanslar.
larina hasar verir.

Yerel Surtict LCP'den referans degerlerini kullanir.
8.3 Durum Mesajlarl Tablo 8.2 Referans Sitesi
Striicti durum modundayken, durum mesajlari LCP AC fren AC Fren, parametre 2-10 Fren [slevi'de segildi.
ekraninin alt satirinda goérintilenir. Bkz. Cizim 8.2. Durum AC fren, kontrollii bir yavaslama saglamak icin
mesajlari Tablo 8.1 - Tablo 8.3'te tanimlanmistir. motoru asin miknatisliyor.

AMA btr tmm Otomatik motor adaptasyonu (AMA), basariyla

— ‘ = gerceklestirildi.
Lsows ] _
¥ OORPM 7 83A 36.2KW % AMA hazir AMA baslatilmaya hazir. Baglatmak icin [Hand
0.000 8 On] tusuna basin.
5320 AMA calisiyor AMA islemi devam ediyor.
Frenleme Fren kesici kullanim halinde. Fren direnci
jeneratif enerjiyi emiyor.
Fren maks. Fren kesici kullanim halinde.
- parametre 2-12 Fren Gicii Sinirt (kW)'de
Auto | | Remote Ramping
Hand [ Local [ Stop tanimlanan fren direnci gii¢ sinirina ulasildi.
1 — | Off Running — —
Jogging Coast o [2] Ters yanasma, bir dijital girisin
: (parametre grubu 5-1* Dijital Girisler) islevi
Stand-by olarak secilmistir. Denk diisen terminal
bagh degildir.
1 |Baslatma/durdurma komutunun meydana gelme yeri. Bkz. e Yanasma, seri iletisimle etkinlestirilmistir.
Tablo 8.1. Kntrl. yavaslama |[1] Rampa yavaslama kontrolii
2 |Hiz denetiminin meydana gelme yeri. Bkz. Tablo 8.2. parametre 14-10 Sebeke Kesintisi'de secilmistir.
3 |Surict durumu saglar. Bkz. Tablo 8.3. o Sebeke voltaji, sebeke arizasi sirasinda
parametre 14-11 Sebeke Arizasinda Sebeke
Cizim 8.2 Durum Ekrani Voltaji'de ayarlanan degerin altindadir.

e Sirticl, bir kontrollii rampa yavaglama
kullanarak motoru yavaslatir.

DUYURU. Yuksek akim

Oto./uzaktan modunda, siiriicii, iglevleri yiiriitmek icin dis
komutlara ihtiya¢ duyar.

Surticu cikis akimi, parametre 4-51 Uyari Akim
Yiiksek'de ayarlanin sinirin Usttindedir.

Dustk akim Surticu cikis akimi, parametre 4-52 Uyari Hiz
Diisiik'de ayarlanin sinirin altindadir.

Tablo 8.1 ila Tablo 8.3 gériintiilenen durum mesajlarinin DC tutucu
anlamlarini tanimlar.

parametre 1-80 Durdurmada islev'de DC tutma
secilmistir ve bir durdurma komutu etkindir.
Motor, parametre 2-00 DC Tutma Akim'de

Kapali Siricd, [Auto On] veya [Hand On] tusuna ayarlanan bir DC akimiyla tutulur.
basilana kadar hicbir kontrol sinyaline yanit DC durdurma Motor, bir DC akimiyla (parametre 2-01 DC Fren
vermez. Akimi) belirtilmis bir stire (parametre 2-02 DC

Otomatik Baslatma/durdurma komutlari kontrol Frenleme Siiresi) boyunca tutulur.
terminalleri ve/veya seri iletisim aracihgiyla e DC Freni parametre 2-03 DC Fren Dvr. Girme
gonderilir. Hizi [RPM]'de etkinlestirilmistir ve bir

Hand LCP'deki gezinme tuslari surticlyt kontrol Durdurma komutu etkindir.
etmek icin kullanilabilir. Durdurma komutlari, e DC Fren (ters), bir dijital girisin (parametre
resetleme, ters ¢cevirme, DC freni ve kontrol grubu 5-1* Dijital Girisler) islevi olarak
terminallerine uygulanan diger sinyaller lokal secilmistir. Denk diisen terminal etkin
kontrolu gegersiz kilabilir. degildir.

Tablo 8.1 Kullanim Modu e DC Freni, seri iletisim lzerinden etkinlesti-

rilmistir.
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Yuksek geri Tum etkin geri beslemelerin toplami,
besleme parametre 4-57 Uyari Geri Besleme Yiiksek'de
ayarlanan geri besleme sinirinin Gsttindedir.
Dusuk geri Tum etkin geri beslemelerin toplami,
besleme parametre 4-56 Uyar Geri Besleme Diisiik'de

ayarlanan geri besleme sinirinin altindadir.

Freeze output

Uzak referans etkin ve mevcut hizi tutuyor.

e [20] Dondurulmus ¢ikis, bir dijital girisin
(parametre grubu 5-1* Dijital Girisler) islevi
olarak secilmistir. Denk diisen terminal
etkindir. Hiz denetimi yalnizca hiz azaltma
ve hiz artirma terminal islevleriyle
mimkindar.

e Hold ramp (Rampa tutma) seri iletisim
Uizerinden etkinlestirilmistir.

Koruma md

Koruma modu etkin. Birim, bir kritik durum

(bir asin akim veya asir voltaj) saptadi.

o Alarmi onlemek icin, parametre 14-55 Cikis
Filtresi [2] Sine-Wave Filter Fixed olarak
ayarlanirsa anahtarlama frekansi 1500 kHz'e
indirilir. Aksi takdirde anahtarlama frekansi
1000 Hz'ye indirilir.

o Mimkiinse, koruma modu, yaklasik 10 sn
sonra biter.

o Koruma modu, parametre 14-26 Cevirici
Arizasinda Alarm Gecikmesi'de kisitlanabilir

Dondurulmus

Bir ¢ikis dondurma komutu verildi, ancak

cikis istegi motor, bir ¢alistirma izni sinyali alinana kadar
durdurulmus halde kalacaktir.
Ref. Dondur [19] Dondurulmus Referans, bir dijital girisin

(parametre grubu 5-1* Dijital Girisler) islevi
olarak secilmistir. Denk dusen terminal etkindir.
Surtict, gergek referansi kaydeder. Referansi
degistirmek, simdi yalnizca hiz artirma ve hiz
azaltma terminal islevleriyle mumkinddr.

Q Durdurma

Motor, parametre 3-81 Hizli Durdurma Rampa

Stiresi kullanilarak yavaslatilir.

o [4] Ters hizli durdurma, bir dijital girisin
(parametre grubu 5-1* Dijital Girisler) islevi
olarak secilmistir. Denk diisen terminal
etkin degildir.

o Hizli durdurma islevi, seri iletisim lzerinden
etkinlestirilmistir.

Rampalama

Motor, etkin Rampa Hizlanma/Yavaglama
kullanarak hizlanir/yavaslar. Referansa, bir sinir
degerine veya bir hareketsiz durmaya henliz
ulasgiimadi.

Aralikh calistirma
istegi

Bir aralikh calistirma komutu verilmistir, fakat
motor, bir ¢calistirmaya izin veren sinyal bir
dijital giristen alinana kadar durdurulacaktir.

Yiksek ref.

Tum etkin referanslarin toplami,
parametre 4-55 Uyari Referans Yiiksek'de
ayarlanmis referans sinirinin tstiindedir.

Aralikh calistirma

Motor, parametre 3-19 Arlk. Clst. Hizi [RPM]'de

programlandigi gibi calismaktadir.

o [14] Aralikh ¢alistirma, bir dijital girisin
(parametre grubu 5-1* Dijital Girisler) islevi
olarak secilmistir. Denk diisen terminal
(6rn. terminal 29) etkindir.

o Aralikli calistirma islevi, seri iletisim
Uzerinden etkinlestirilir.

e Aralikli calistirma islevi, bir izleme islevinin
(6rn. Sinyal yok) reaksiyonu olarak
secilmistir. izZleme islevi etkindir.

Dusuk ref.

Tum etkin referanslarin toplami,
parametre 4-54 Uyari Referans Diisiik'de
ayarlanmis referans sinirinin altindadir.

Rfrnsta calstir

Surlicu referans araliginda calismaktadir. Geri
besleme degeri, ayar noktasi degeriyle eslesir.

Calistirma istegi

Bir baslatma komutu verilmistir, fakat motor,
bir calistirmaya izin veren sinyal, dijital giristen
alinana kadar durdurulur.

Motor denetimi

parametre 1-80 Durdurmada islev'de [2] Motor
Denetimi segilmistir. Bir durdurma komutu
etkindir. Motorun sirlclye bagh oldugundan
emin olmak icin, motora bir kalici test akimi
uygulanir.

OVC kontroli

Asirt voltaj kontroll parametre 2-17 Asin Voltaj
Denetimi icinde etkinlestirilmistir, [2] Etkin.
Bagli motor, stirlicliyl jeneratif enerjiyle
besliyor. Asiri voltaj kontrol, V/Hz oranini,
motoru kontrolli modda calistirmak ve
stiriciinlin alarm vermesini dnlemek icin
ayarlar.

Gug birimi kapal

(Yalnizca 24 V dis besleme takilmis strdctler
icin.) Surlclye giden sebeke beslemesi
cikarild, fakat kontrol kartina harici olarak 24
V besleme yapihyor.

Running Surtict motoru tahrik etmektedir.

Uyku modu Enerji tasarrufu islevi etkindir. Etkinlestirilen bu
islev motorun artik durdugunu ancak
gerektiginde otomatik olarak yeniden baslaya-
cagini ifade etmektedir.

Yiksek Hiz Motor hizi, parametre 4-53 Uyarn Hiz Yiiksek'de
ayarlanan degerin Uzerindedir.

Dusik Hiz Motor hizi, parametre 4-52 Uyari Hiz Diisiik'de
ayarlanan degerin altindadir.

Bekleme Auto on modunda, siirlict, bir dijital giristen
veya seri iletisimden gelen bir baglatma
sinyaliyle motoru bagslatir.

Baslatma parametre 1-71 Bslt. gecikm.'de, bir baslatma

gecikmesi siresini geciktirme ayarlanmistir. Bir baglatma

komutu etkinlestirilmistir ve motor, baslatma
geciktirme siresi bittikten sonra baslayacaktir.
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ileri bas./ters [12] ileri baslatma etkin ve [13] Ters Baslatma
Etkin, 2 farkh dijital giris (5-1* Dijital Girisler
parametre grubu) islevleri olarak segilmistir.
Motor, denk diisen terminallerden hangisinin
etkin olduguna bagl olarak ileri veya ters

baslar.

Stop Sirlict, asagidakilerden 1'inden durdurma
komutu almistir:
o LCP

o Dijital giris

o Seri iletisim

Alarm Bir alarm olustu ve motor durdu. Alarmin
nedeni ortadan kaldirildiktan sonra asagidaki-
lerden 1'ini kullanarak stirliciyl resetleyin:

e [Reset] tusuna basarak.

o Kontrol terminalleriyle uzaktan.
o Seri iletisim Uzerinden.

[Reset] tusuna basarak veya kontrol terminal-
leriyle uzaktan ya da seri iletisim Uzerinden.

Alarm kilidi Bir alarm olustu ve motor durdu. Alarmin
nedeni ortadan kaldirildiktan sonra, strticiye
gli¢ verin. Surliclyl asagidakilerden 1'iyle
resetleyin:

o [Reset] tusuna basarak.
o Kontrol terminalleriyle uzaktan.

o Seri iletisim Uzerinden.

Tablo 8.3 Kullanim Durumu

DUYURU!

Oto./uzaktan modunda, siiriicii, iglevleri yiiriitmek icin dis
komutlara ihtiya¢ duyar.

8.4 Uyari ve Alarm Turleri

Uyari/alarm | Agiklama

tiirii

Uyari Uyari, bir alarma yol acabilecek anormal bir
calisma kosulunu gosterir. Uyari, bu anormal
kosul giderildiginde durdurulur.

Alarm Alarm var ise, acil ¢c6ziim gerektiren arizayi
belirtir. Ariza, daima bir alarmi veya Kkilitli alarmi
tetikler. Alarmin ardindan suriclyi resetleyin.
Siirliciyl 4 sekilde resetleyebilirsiniz:

o [Reset]/[Off/Reset] tusuna basarak.

o Dijital resetleme giris komutu.
o Seri haberlesme resetleme giris komutu.

e Oto. Resetleme.

Alarm

Suricl, alarm goruntilenirken siirticliye ve diger
ekipmanlara zarar gelmesini 6nlemek icin isletimi askiya
alabilir. Bir alarm olustugunda, motor durdurulmaya yanasir.
Suriclintin logic islevi, islemeye ve sirlctinin durumunu
izlemeye devam eder. Ariza durumu giderildikten sonra,
siirlict resetlemeye hazirdir.

Alarm kilidi

Surici, alarm kilitlenirken stirticliye ve diger ekipmanlara
zarar gelmesini 6nlemek icin isletimi askiya alabilir. Bir
alarm kilidi olustugunda, motor durdurulmaya yanasir.
Surticlintin logic islevi, islemeye ve sirlctiiniin durumunu
izlemeye devam eder. Siiriicl, sadece siriiciiye veya diger
ekipmanlara zarar verebilen ciddi arizalar olustugunda bir
alarm kilidi baslatir. Anzalar giderildiginde, surici
resetlemeden 6nce giris giicl tekrarlanir.

Uyari ve alarm ekranlari

. Bir uyari uyari numarasiyla birlikte LCP'de

gosterilir.

. Bir alarm, alarm numarasi ile birlikte yanip séner.
Status I Y10 )‘ %
0.0Hz 0.000kW 0.00A | &

0.0Hz -
0

A Earth Fault [A14]
Auto Remote Trip

Gizim 8.3 Alarm Ornegi

LCP'deki metne ve alarm koduna ek olarak, 3 durum
gOsterge 15191 yanar.
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Uyar gosterge 15191 Alarm gosterge Is1g1

Uyari Acik Kapali

Alarm Kapali Acik (yanip soner)

Alarm kilidi Acik Acik (yanip soéner)

Cizim 8.4 Durum Gosterge Isiklar

8.5 Uyari ve Alarm Listesi

Asagidaki uyar ve alarm bilgileri, uyar veya alarm
kosulunu tanimlar, kosulun olasi nedenini verir ve bir
¢6zUmin veya sorun giderme prosedirinin ayrintilarini
verir.

UYARI 1, 10 Volt diisiik

Kontrol karti voltaji, terminal 50'den 10 V asagidadir.

10 V'luk besleme asin ylklendiginden, yikin bir kismini
terminal 50'den kaldirin. Maksimum 15 mA veya minimum
590 Q.

Bu duruma, bagh bir potansiyometredeki bir kisa devre
veya yanlis potansiyometre baglantisi neden olmus olabilir.

Sorun giderme
. Tesisati terminal 50'den ¢ikarin. Uyar kaybolursa,
sorun tellerle ilgilidir. Uyari kaybolmazsa, kontrol
kartini degistirin.

UYARI/ALARM 2, Yiiklii sifir hatasi

Bu uyari veya alarm yalnizca parametre 6-01 Yiiklii Sifir
Zaman Asimi [slevi'de programlanmissa gériinir. Analog
girislerin 1'indeki sinyal, bu giris icin programlanan
minimum degerin %50'sinden azdir. Bu duruma, kopuk
tesisat veya sinyali génderen aygitlarin arizali olmasi neden
olmus olabilir.

Sorun giderme
. Tum analog sebeke terminallerindeki baglantilar
kontrol edin.

- Kontrol karti terminalleri 53 ve 54
sinyaller icin, terminal 55 ortak.

- VLT® Genel Amach G/C MCB 101
sinyaller i¢in 11 ve 12 terminalleri,
terminal 10 ortak.

- VLT® Analog G/C Secenek MCB 109
sinyaller icin 1, 3 ve 5 terminalleri 2, 4
ve 6 terminalleri ortak.

. Suiriicli programlamasiyla anahtar ayarlarinin
analog sinyal tipine uyup uymadigini kontrol edin.

. Giris terminali sinyal testi yapin.

UYARI/ALARM 3, Motor yok
Surtclinuin ¢ikisina bagh motor yok.

UYARI/ALARM 4, Sebeke fazi kaybi

Besleme tarafinda bir faz eksik veya sebeke voltaji
dengesizligi cok yuksek. Bu mesaj, giris redresoriinde ariza
oldugunda da goriintilenir. Secenekler

parametre 14-12 Sebeke Dengesizliginde islev'de
programlanir.

Sorun giderme
. Surlictiye gelen besleme voltajini ve besleme
akimlarini kontrol edin.

UYARI 5, DC baglanti voltaji yuksek
DC hatti voltaji (DC) asiri voltaj uyari sinirindan yiksek.
Sinir, stirlicti voltaj glictine baglidir. Birim hala etkin.

UYARI 6, DC baglanti voltaji diisiik
DC baglantisi voltaji (DC), diistik voltaj uyari limitinden
disik. Sinir, stirlict voltaj gliciine baghdir. Birim hala etkin.

UYARI/ALARM 7, DC asiri voltaj
DC hatti voltaji siniri asarsa, strticli belirli bir stireden sonra
alarm verir.

Sorun giderme
. Rmpa sresini uzatin.

. Rampa tlrini degistirin.

. parametre 14-26 Cevirici Arizasinda Alarm
Gecikmesi artir.

. Besleme voltajinin etkin 6n ug sirticl voltaji ile
uygun olup olmadigini kontrol edin.

. Giris voltaji testi uygulayin.

UYARI/ALARM 8, DC diisiik voltaj

DC hatti voltaji, voltaj alt sinirinin altina diserse, surici, 24
V DC yedekleme beslemesini kontrol eder. Bagl bir 24 V
DC yedek beslemesi yoksa, stirticti belirli bir zaman
gecikmesinden sonra alarm verir. Zaman gecikmeleri cihaz
boyutuna gore degdisiklik gosterir.

Sorun giderme
. Besleme voltajinin sirlicli voltaji ile uygun olup
olmadigini kontrol edin.

. Giris voltaji testi uygulayin.
. Yumusak sarj devre testi yapin.

UYARI/ALARM 9, Cevirici asin yiikii

Surtic cok uzun siire %100'Un lizerinde asiri yiikte
calismakta ve devreden c¢ikmak Uzere. Elektronik, termal
cevirici korumasinin sayaci, %98'de uyari verir, %100'de
alarm verir. Slrlict, saya¢ %90'In altina diisene kadar
resetlenemez.
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Sorun giderme
. LCP'de gosterilen ¢ikis akimiyla strlici nominal
akimini karsilastirin.

. LCP Uzerinde gosterilen cikis akimiyla dlcilen
motor akimini karsilastirin.

. LCP'deki termal suriict yukinl gorintileyin ve
degeri izleyin. Stirtic stirekli akim giicliniin
Uzerinde calisirken, sayac yukselir. Strlicti surekli
akim gictiniin altinda calisirken, sayag¢ duser.

UYARI/ALARM 10, Motor asiri yiikii sicakligi
Elektronik termal korumaya (ETR) gére motor ¢ok sicak.

Bu seceneklerden 1'ini segin:
. parametre 1-90 Motor Termal Korumasi uyari
secenekleri olarak ayarlanirsa saya¢ >%90
oldugunda suriicl bir uyari veya alarm cikarir.

. parametre 1-90 Motor Termal Korumasi alarm
secenekleri olarak ayarlanirsa sayac¢ %100'e
ulastiginda sirlict alarm calar.

Ariza, motor ¢cok uzun siire %100'Un Uzerinde asin ylkte
calistiginda olusur.

Sorun giderme
. Motorun asiri isinip 1sinmadigini kontrol edin.

. Motorun mekanik olarak asiri yiiklenmis olup
olmadigini kontrol edin.

. parametre 1-24 Motor Akimi'da ayarlanmis motor
akiminin dogru oldugunu kontrol edin.

. 1-20 ila 1-25 arasindaki parametrelerde bulunan
motor verisinin dogru ayarlandigindan emin olun.

. Bir dis fan kullaniliyorsa, fanin secilmis oldugunu
parametre 1-91 Motor Dis Fani'nda kontrol edin.

. AMA'yI parametre 1-29 Otomatik Motor
Adaptasyonu (AMA) modunda calistirmak,
strticiniin motorla daha iyi calismasini saglar ve
termal yikl azaltir.

UYARI/ALARM 11, Motor termistorii asiri sicakhgi
Termistor baglantisini kontrol edin. parametre 1-90 Motor
Termal Korumasi parametresinde stiricliniin uyari veya
alarm cikarip c¢ikarmayacadini belirleyebilirsiniz.

Sorun giderme
. Motorun asiri isinip 1sinmadigini kontrol edin.

. Motorun mekanik olarak asiri yiiklenmis olup
olmadigini kontrol edin.

. Terminal 53 veya 54 kullanirken, terminal 53 veya
54 (analog voltaj girisi) ile terminal 50 (+10 V
besleme) arasinda termistériin dogru baglandigini
kontrol edin. Ayrica terminal anahtari 53 veya 54
icin terminal anahtarinin voltaja gore ayarlandigini
kontrol edin. parametre 1-93 Termistér Kaynadi
isaretinin terminal 53 veya 54'U sectiginden emin
olun.

. 18, 19, 31, 32 veya 33 terminalini (dijital girisler)
kullanirken, termistorin, kullanilan dijital girisle
(yalnizca dijital giris PNP) 50 terminali arasinda
dogru sekilde baglanip baglanmadigini kontrol
edin. parametre 1-93 Termistér Kaynagi'de
kullanmak icin terminali segin.

UYARI/ALARM 12, Tork sinir

Tork parametre 4-16 motor modda moment limiti'daki veya
parametre 4-17 jeneratér modda moment limiti'deki degeri
gecti. Parametre 14-25 Moment Sinirinda Alarm Gecikmesi bu
uyariyi yalnizca bir uyan kosulundan, sonrasinda alarm olan
bir uyarn kosuluna degistirebilir.

Sorun giderme
. Motor tork siniri, hizlanma sirasinda asilirsa,
hizlanma stiresini uzatin.

. Jenerator tork siniri, yavaslama sirasinda asilirsa,
yavaslama suresini uzatin.

. Tork siniri, calisirken olusursa tork sinirini olabil-
digince artirin. Sistemin daha yuksek torkta
glivenle calisabileceginden emin olun.

. Uygulamayi, motora asiri akim c¢ekilmesi
bakimindan kontrol edin.

UYARI/ALARM 13, Asir akim

Cevirici tepe akimi siniri (nominal akimin yaklasik %200'G)
asildi. Uyar yaklasik 1,5 saniye strer ve daha sonra suriicii
alarm verir. Sok ylklemesi veya yiksek eylemsizlik
yuklerine sahip cabuk hizlanma bu arizaya neden olabilir.
Rampa sirasinda hizlanma c¢abuk gerceklesirse, hata kinetik
yedeklemeden sonra da gorilebilir.

Genisletilmis mekanik fren kontroli secilirse, alarm
disaridan resetlenebilir.

Sorun giderme
. Glcu kesin ve motor milinin dondurilip
dondurilemedigini kontrol edin.

. Motor boyutunun siriiciye uygun olup
olmadigini kontrol edin.

. 1-20 ile 1-25 parametrelerinde motor verilerinin
dogru oldugundan emin olun.

ALARM 14, Toprak (topraklama) arizasi

Surtcl ile motor arasindaki kabloda veya motorun
kendisinde, ¢ikis fazindan topraga giden bir akim var. Akim
donustirtcdler, stirliciden ¢ikan ve motordan sirlclye
giren akimi Olcerek topraklama hatasini algilar. Toprak
arizasi 2 akimin sapmasinin ¢ok biyik olmasi durumunda
alarm calar. Stiriciden ¢ikan akimin siriicliye giren akimla
ayni olmasi gerekir.

Sorun giderme
. Surucliye giden glicli kapatin ve toprak hatasini
giderin.

. Motorda toprak hatasi olup olmadigi kontrol
etmek icin motor uglarinin ve motorun toprak
direncini bir megaommetreyle 6l¢iin.
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. Strticiideki 3 akim donusturicudeki bagimsiz
olasi herhangi bir ofseti resetleyin. Manuel
baslatma veya tam AMA gerceklestirin. Bu yontem
gl kartini degistirdikten sonra en alakal olandr.

ALARM 15, Donanim uyusmazhgi
Takilmis secenek mevcut kontrol karti donanimi veya
yazilimi ile ¢alistirilamiyor.

Asagidaki parametrelerin degerini kaydedin ve Danfoss ile
iletisime gecin.
. Parametre 15-40 FC Tiirdi.

. Parametre 15-41 Gli¢ Bolimi.

. Parametre 15-42 Voltaj.

) Parametre 15-43 Yazilim Sdiriimdi.

. Parametre 15-45 Gergek Tiir Kodu Dizesi.

. Parametre 15-49 Yazilim Kimligi Kontrol Karti.
. Parametre 15-50 Yazihm Kimligi Gii¢ Karti.

. Parametre 15-60 Montaj Secenegi.

. Parametre 15-61 Secenek Yzl. Versiyonu (her
secenek yuvasi icin).

ALARM 16, Kisa devre
Motorda veya motor kablo tesisatinda kisa devre var.

Sorun giderme
. Suriicliye giden giicli kesin ve kisa devreyi tamir
edin.

AUYARI

YUKSEK VOLTAJ

Suriiciiler, AC sebeke girisine, DC beslemesine veya yiik
paylasimina baglandiklarinda yiiksek voltaj icerirler.
Siiriciniin kurulumunun, baglatiimasinin ve bakiminin
uzman bir personel tarafindan yapilmamasi 6liime veya
ciddi yaralanmaya yol acabilir.

. Devam etmeden 6nce gii¢ baglantisini kesin.

UYARI/ALARM 17, Kontrol s6zciigii zaman asimi
Surlcuye giden iletisim yok.

Uyari yalnizca parametre 8-04 Kontrol Sézcligli Zaman Asimi
Islevi &gesi [0] Off olarak AYARLANMADIGINDA etkinlesir.
parametre 8-04 Kontrol Sézciigii Zaman Asimi islevi, [5] Stop
and trip olarak ayarlandiginda bir uyari belirir stirticii
durana kadar yavaslar ve bir alarm gorintiler.

Sorun giderme
. Seri iletisim kablosundaki baglantilari kontrol
edin.

. parametre 8-03 Kontrol S6zcligli Zaman Asimi
Sdiresi artir.

. iletisim donaniminin kullanimini kontrol edin.

. Dogru EMC kurulumun gerceklestirildigini
dogrulayin.

UYARI/ALARM 20, Sic. giris hatasi
Sicaklik sensori bagl degil.

UYARI/ALARM 21, Paramtr hatasi
Parametre aralik disindadir. Parametre numarasi ekranda
gosterildi.

Sorun giderme
. Etkilenen parametreyi gecerli degere ayarlayin.

UYARI 22, Vin¢ mekanik freni
0 = Zaman asimindan once tork referansina ulasilamadi.
1 = Zaman asimindan once fren geri beslemesi olmadi.

UYARI 23, i¢ fan arizasi

Fan uyari islevi fanin calisip calismadigini/monte edilip
edilmedigini kontrol eden bir koruma islevidir. Fan uyarisi,
parametre 14-53 Fan Monitérii ([0] Disabled) parametre-
sinden devre disi birakilabilir.

Fana monte bir geri besleme sensoéri vardir. Fana calisma
komutu gonderildigi halde sensérden geri besleme
olmazsa bu alarm belirir. Bu alarm ayrica fan gli¢ karti ile
kontrol karti arasinda bir iletisim hatasi olup olmadigini da
gosterir.

Bu uyariyla baglantili rapor degeri icin alarm gunligind
kontrol edin (bkz. béliim 3.6 Yerel Denetim Panosu (LCP)).

Rapor degeri 2 ise, fanlarin 1'inde donanim problemi vardir.
Rapor degeri 12 ise, fan gli¢ karti ile kontrol karti arasinda
bir iletisim problemi vardir.

Fan sorun giderme
. Suricliye gli¢ verin ve fanin baslatma sirasinda
kisa sureyle calistigini kontrol edin.

. Fanin kullaniminin dogrulugunu kontrol edin. Her
bir fanin hizini gérintilemek icin parametre grubu
43-** Birim Okumalari'ni kullanin.

Fan gii¢ karti sorun giderme
. Fan gli¢ karti ile kontrol karti arasindaki kablo
tesisatini kontrol edin.

. Fan gli¢ kartinin degistirilmesi gerekebilir.
. Kontrol kartinin degistirilmesi gerekebilir.

UYARI 24, Harici fan arizasi

Fan uyan islevi fanin calisip calismadigini/monte edilip
edilmedigini kontrol eden bir koruma islevidir. Fan uyarisi,
parametre 14-53 Fan Monitérii ([0] Disabled) parametre-
sinden devre disi birakilabilir.

Fana monte bir geri besleme senséri vardir. Fana calisma
komutu gonderildigi halde sensérden geri besleme
olmazsa bu alarm belirir. Bu alarm ayrica gug¢ karti ile
kontrol karti arasinda bir iletisim hatasi olup olmadigini da
gOsterir.

Bu uyariyla baglantili rapor degeri icin alarm gunligini
kontrol edin (bkz. béliim 3.6 Yerel Denetim Panosu (LCP)).

Rapor dederi 1 ise, fanlarin 1'inde donanim problemi vardir.
Rapor degeri 11 ise gli¢ karti ile kontrol karti arasinda bir
iletisim problemi vardir.
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Fan sorun giderme
. Suriicliye gl verin ve fanin baslatma sirasinda
kisa stireyle calistigini kontrol edin.

. Fanin kullaniminin dogrulugunu kontrol edin. Her
bir fanin hizini gériintiilemek icin parametre grubu
43-** Birim Okumalari'ni kullanin.

Gii¢ karti sorun giderme
. Gl karti ile kontrol karti arasindaki kablo
tesisatini kontrol edin.

. Gug kartinin degistirilmesi gerekebilir.
. Kontrol kartinin degistiriimesi gerekebilir.

UYARI 25, Fren direncinde kisa devre

Kullanim sirasinda fren direnci izlenir. Bir kisa devre varsa,
fren islevi devre disidir ve bir uyari gérinir. Surici
calismaya devam eder, ancak fren islevi kapalidir.

Sorun giderme
. Strticliniin gliclint kesin ve fren direncini
degistirin (bkz. parametre 2-15 Fren kontroldi).

UYARI/ALARM 26, Fren direnci gii¢ siniri

Fren direncine aktarilan giig, son 120 sn calisma suresi
Uzerinden ortalama bir deger olarak hesaplanir. Hesap, DC
hatti voltajina ve parametre 2-16 AC fren Maks. Akim'nda
ayarlanan fren direnci degerlerine dayanir. Dagilan fren
glcu, fren direnci giicinden %90'dan ylksek oldugunda
uyari etkin olur. parametre 2-13 Fren Glicii izleme icinde [2]
Trip secildiginde, dagilan fren glicli %100'e ulastiginda
frekans donlstliric alarm verir.

UYARI/ALARM 27, Fren kesici arizasi

Kullanim sirasinda fren transistori izlenir ve kisa devre
yaparsa fren islevi devreden cikar ve uyar verilir. Strtict
yine de isletilebilir, ancak, fren transistoriinde kisa devre
oldudu icin, etkin olmasa bile, fren direncine 6nemli
miktarda g iletilir.

Sorun giderme
. Suriicliye giden giicli kesin ve fren direncini
cikarin.

UYARI/ALARM 28, Fren denetimi basarisiz
Fren direnci bagh degil veya calismiyor.

Sorun giderme
. parametre 2-15 Fren kontrolii 'yi kontrol edin.

ALARM 29, Isi Alici sicakl.

Ist alicinin maksimum sicakhdi asildi. Bu alarm IGBT
modyillerinin icine takili 1s1 alici sensor tarafindan dlcilen
sicakhda baghdir. Sogutucu plaka sicakhidi tanimlanan isi
alici sicakliginin altina ininceye kadar sicaklik arizasi
resetlenemez. Alarm ve resetleme noktalari, stirlicii glig
boyutuna gore farkli.

Sorun giderme
. Asagidaki kosullar kontrol edin:

- Cok yiiksek ortam sicakhigi

- Motor kablosu ¢ok uzun

- Sirliciinlin Uzerinde ve altinda yanhs
hava akisi acikligi.

- Surlcinin etrafinda tikali hava akisi
- Hasar gérmus 1si alici fani
- Kirli 1s1 alici

. Fan direncini kontrol edin.

. Yumusak sarj sigortalarini kontrol edin.

. IGBT termali kontrol edin.

ALARM 30, Motor U fazi eksik
Sdrtct ile motor arasinda motor fazi U eksik.

AUYARI

YUKSEK VOLTAJ

Suriiciiler, AC sebeke girisine, DC beslemesine veya yiik
paylasimina baglandiklarinda yiiksek voltaj icerirler.
Siirticiiniin kurulumunun, baglatilmasinin ve bakiminin
uzman bir personel tarafindan yapilmamasi 6liime veya
ciddi yaralanmaya yol acabilir.

. Devam etmeden 6nce gii¢ baglantisini kesin.

Sorun giderme
. Strliciye giden glcl kesin ve motor fazi U'yu
kontrol edin.

ALARM 31, Motor V fazi eksik
Sdrict ile motor arasinda motor fazi V eksik.

AUYARI

YUKSEK VOLTAJ

Suriiciiler, AC sebeke girisine, DC beslemesine veya yiik
paylasimina baglandiklarinda yiiksek voltaj icerirler.
Siirticiiniin kurulumunun, baglatilmasinin ve bakiminin
uzman bir personel tarafindan yapilmamasi 6liime veya
ciddi yaralanmaya yol acabilir.

. Devam etmeden dnce gii¢ baglantisini kesin.

Sorun giderme
. Strliciye giden glci kesin ve motor fazi V'yi
kontrol edin.

ALARM 32, Motor W fazi eksik
Sidrtci ile motor arasinda motor fazi W eksik.

AUYARI

YUKSEK VOLTAJ

Suriiciiler, AC sebeke girisine, DC beslemesine veya yiik
paylasimina baglandiklarinda yiiksek voltaj icerirler.
Siirliciiniin kurulumunun, baglatiimasinin ve bakiminin
uzman bir personel tarafindan yapilmamasi 6liime veya
ciddi yaralanmaya yol acabilir.

. Devam etmeden 6nce gii¢ baglantisini kesin.
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Sorun giderme Numara |Metin
. Suriicliye giden giicli kesin ve motor fazi W'yi 0 Seri baglanti noktasi baslatilamiyor. Danfoss
kontrol edin. tedarikgisini veya Danfoss Servis Bolimu'na arayin.

ALARM 33, Ani desarj arizasi
Kisa bir siire icinde ¢ok fazla acilis gerceklestirildi.

Sorun giderme

o Birimin kullanim sicakligina sogumasina izin verin. 256-259, |Gug EEPROM verileri bozuk veya ¢ok eski. Giig
266, 268 |[kartini degistirin.

512-519 |i¢ arniza. Danfoss tedarikgisini veya Danfoss Servis

° Topraga giden olasi DC baglantisi arizasini kontrol

edin. T
Bolumd'nl arayin.
UYARI/ALARM 34, Fieldbus protokolii iletisim hatasi 783 Parametre degeri minimum/maksimum sinirlari
iletisim secenegi karti Gstiindeki fieldbus calismiyor. astyor.
UYARI/ALARM 35, Secenek arizasi 1024-1284 |i¢ aniza. Danfoss tedarikginizi veya Danfoss Servis
Secenek alarmi alinmistir. Alarm segenege 6zgudur. En olasi BSIimind arayin.
nedeni gi¢ acilisi veya iletisim arizasidir. 1299 A yuvasindaki secenek yazilim ¢ok eski.
UYARI/ALARM 36, Sebeke kesintisi 1300 B yuvasindaki secenek yazilim ¢ok eski.
Bu uyari/alarm yalnizca siirlicii sistemine gelen besleme 1301 C0 yuvasindaki secenek yazilim cok eski.
voltaji kayboldugunda ve parametre 14-10 Sebeke Kesintisi 1302 C1 yuvasindaki secenek yazilim cok eski.
[0] No Function secenegine ayarlanmadiginda etkin olur. 1315 A yuvasindaki secenek yazihm desteklenmiyor (izin
P Lo . . . verilmiyor).
. Surlict sistemine giden sigortalari ve birime giden - - —
e . X 1316 B yuvasindaki secenek yazilim desteklenmiyor (izin
sebeke glicli beslemesini kontrol edin. .
verilmiyor).
. Sebeke voltajinin driin teknik 6zelliklerine 1317 CO yuvasindaki secenek yaziim desteklenmiyor
uygunlugunu kontrol edin. (izin verilmiyor).
e Asagidaki kosullarin mevcut olmadigini kontrol 1318 C1 yuvasindaki segenek yazilim desteklenmiyor
edin: (izin verilmiyor).
Alarm 307, Asirt THD(V), alarm 321, Voltaj 1360-2819 |ic aniza. Danfoss tedarikcisini veya Danfoss Servis
dengesizligi, uyar 417, Sebeke diistik voltaj veya Bolimi'nd arayin.
uyari 418, Sebeke asiri voltaj listelenen kosullarin 2561 Kontrol kartini degistirin.
herhangi birinin dogru olmasi durumunda 2820 LCP yigin tasmasi.
raporlanir: 2821 Seri baglanti noktasi tasmasi.
- 3 fazl voltaj biiyiikligi nominal sebeke 2822 | USB baglanti noktas tasmasi.
voltajinin %25'inin altina diiser. 3072-5122 |Parametre degeri kendi sinirlarinin disinda.
5123 A yuvasinda secenek: Donanim, kontrol panosu

- Herhangi bir tek fazli voltaj nominal

d | .
sebeke voltajinin %10'unu asiyor. onanimiyla uyumsuz

5124 B yuvasinda segenek: Donanim, kontrol panosu
- Faz veya biyiklik dengesizliginin donanimiyla uyumsuz.
ylzdesi %8' astyor. 5125 CO yuvasindaki secenek: Donanim, kontrol panosu

- Voltaj THD %10'u asiyor. donanimiyla uyumsuz.
ALARM 37, Dengesiz faz 5126 C1 yuvasindaki secenek: Donanim, kontrol panosu

Glg birimleri arasinda akim dengesizligi vardir.

ALARM 38, ic arizasi
Bir i¢ ariza olustugunda, Tablo 8.4'da tanimlanmis bir kod
numarasi gosterilir.

donanimiyla uyumsuz.

5127 Yasadisi secenek kombinasyonu (ayni cinsten 2
secenek montelenmis veya EO'daki kodlayici ile
E1'deki ¢ozimleyici ya da benzeri).

5168 Guvenli durdurmaya/safe torqu off'a sahip olmayan
Sorun giderme guvenli durdurma/safe torque off kontrol kartinda
. Glcl kapatip agin. tespit edildi.

N Secenegin dogru takildigini kontrol edin. 5376-65535 |I¢ ariza. Danfoss tedarikgisini veya Danfoss Servis

Bolumi'nl arayin.

. Gevsek veya eksik tel kontroli yapin.

Danfoss tedarikcisine veya servis boliimiine basvurmak Tablo 8.4 I¢ Anza Kodlar

gerekebilir. Ariza giderme yonergeleri icin kod numarasini

. ALARM 39, Isi alici sensorii
not edin.

Ist alici sicaklik sensériinden geri besleme yok.

IGBT termal sensériinden gelen sinyal, gii¢ kartinda mevcut
degil. Sorun gli¢ kartinda, gegit siriici kartinda veya gli¢
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Kullanim Kilavuzu

kablosuyla gecit stirlicii karti arasindaki serit kabloda
olabilir.

UYARI 40, Dijital cikis terminali 27 asin yiiklemesi
Terminal 27'ye bagh yiiki kontrol edin veya kisa devre
baglantisini kesin. parametre 5-00 Dijital G/C Modu
veparametre 5-01 Terminal 27 Modu kontroli

UYARI 41, Dijital cikis terminali 29 asin yiiklemesi
Terminal 29'a bagh yiki kontrol edin veya kisa devre
baglantisini kesin. parametre 5-00 Dijital G/C Modu'i ve
parametre 5-02 Terminal 29 Modu'yi de kontrol edin.

UYARI 42, X30/6 Uizerinde dijital cikis asirn yiiklemesi veya
X30/7 iizerinde dijital cikis asin yiiklemesi

Terminal X30/6 icin, terminal X30/6'ya bagh yuku kontrol
edin veya kisa devre baglantisini kesin.

parametre 5-32 Term. X30/6 Diji. Cikis (MCB 101)'i (VLT®
Genel Amach G/C MCB 101) de kontrol edin.

Terminal X30/7 icin, terminal X30/7'ya bagh yuku kontrol
edin veya kisa devre baglantisini kesin.

parametre 5-33 Term. X30/7 Diji. Cikis (MCB 101)'i (VLT®
Genel Amach G/C MCB 101) de kontrol edin.

ALARM 43, Dis besleme

VLT® Genisletilmis Role Secenegi MCB 113 harici 24 V DC
olmadan monte edilir. Harici 24 V DC dis gli¢c beslemesi
baglayin ya da parametre 14-80 Harici 24VDC ile Saglanan
Secenek, [0] No ile harici besleme kullaniimadigini belirtin.
parametre 14-80 Harici 24VDC ile Saglanan Secenek'de
dedisim bir glic cevrimi gerektirir.

ALARM 45, Toprak arizasi 2

Toprak hatasi.

Sorun giderme
. Topraklama dogru yapildigindan emin olun ve
gevsek baglantilari kontrol edin.

. Tel boyutunun uygunlugunu kontrol edin.

. Motor kablolarini kisa devreler ve kagak akimlar
bakimindan kontrol edin.

ALARM 46, Gii¢ karti besleme
Gl kartindaki besleme araligin disindadir. Bagka bir neden
de hasarli 1s1 alici fani olabilir.

Gug¢ kartinda anahtar modu beslemesi (SMPS) tarafindan
Uretilen 3 besleme vardir:

. 24 V.
. 5V.
. +18 V.

VLT® 24 V DC Beslemeli MCB 107 ile giic verildiginde,
yalnizca 24 V ve 5 V beslemeleri izlenir. 3 fazli sebeke
voltajiyla gli¢ verildiginde, 3 besleme de izlenir.

Sorun giderme
. Anzali gui¢ karti kontroli yapin.

. Anzali kontrol karti kontroll yapin.

. Anzali secenek karti kontroll yapin.

. Bir 24 V DC besleme kullaniliyorsa, gii¢
beslemesinin dogrulugunu kontrol edin.

. Hasar gérms s alici fani icin kontrol edin.

UYARI 47, 24 V besleme diisiik
Glg¢ kartindaki besleme araligin disindadr.

Gug¢ kartinda anahtar modu beslemesi (SMPS) tarafindan
Uretilen 3 besleme vardir:

. 24 V.
. 5V.
. +18 V.

Sorun giderme
. Anizali gui¢ karti kontrold yapin.

UYARI 48, 1,8 V besleme diisiik
Kontrol kartinda kullanilan 1,8 V DC beslemesi, izin verilen
sinirlar disinda. Besleme kontrol kartinda olculdr.

Sorun giderme
. Arnizali kontrol karti kontroll yapin.

. Bir secenek karti varsa, asiri voltaj olup olmadigini
kontrol edin.

UYARI 49, Hiz sinin

Hiz parametre 4-11 Motor Hizi Alt Sinirt [RPM] ve

parametre 4-13 Motor Hizi Ust Sinirt [RPM]'de belirlenen
aralik disindaysa bir uyari verilir. Hiz, parametre 1-86 Alarm
Hizi Alt Siniri [RPM]'daki belirlenen sinirin altinda oldugunda
(baslatma veya durdurma ani harig), strlict alarm verir.

ALARM 50, AMA kalibrasyonu basarisiz
Danfoss tedarikgisini veya Danfoss servis bolimund arayin.

ALARM 51, AMA kontrolii Unom Ve Inom
Motor voltaji, motor akimi ve motor glicii ayarlari yanlis.

Sorun giderme
. 1-20 ila 1-25 parametrelerindeki ayarlari kontrol
edin.

ALARM 52, AMA diistik Inom
Motor akimi ¢ok disik.

Sorun giderme
. parametre 1-24 Motor Akimi'deki ayarlari kontrol
edin.

ALARM 53, AMA motoru ¢ok buyiik
isletilecek AMA icin motor cok genis.

ALARM 54, AMA motoru cok kiiciik
isletilecek AMA icin motor ¢ok kiiiik.

ALARM 55, AMA parametresi aralik disinda
Motorun parametre dederleri kabul edilebilir araligin
disinda oldugundan AMA calisamaz.

ALARM 56, AMA kullanicl tarafindan kesildi
AMA manuel olarak kesildi.

ALARM 57, AMA i¢ arizasi
AMA'yI yeniden baslatmaya calisin. Arka arkaya yeniden
baslatmak, motoru asiri isitabilir.
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ALARM 58, AMA ¢ arizasi
Danfoss tedarikgisiyle goriistin.

UYARI 59, Akim siniri

Akim, parametre 4-18 Akim Siniri parametresindeki
degerden yiksek. 7-20 ila 1-25 arasindaki parametrelerde
bulunan motor verisinin dogru ayarlandigindan emin olun.
Gerekirse akim sinirini artirin. Sistemin daha yiiksek sinirda
glivenle isletilebileceginden emin olun.

UYARI 60, Dis kilit

Bir dijital giris sinyali, sirliciiniin disinda bulunan bir ariza
kosulunu gosteriyor. Bir dis kilit, stirticlye alarm verme
komutu génderdi. Dis ariza kosulunu giderin. Normal
calismaya devam etmek igin, harici kilit icin programlanan
terminale 24 V DC uygulayin ve siriicliyl resetleyin.

UYARI 61, izleme Hatasi

Hesaplanan motor hizi ile geri besleme aygitindan alinan
hiz 6lciimi arasinda bir hata tespit edildi. Warning/Alarm/
Disable fonksiyonu parametre 4-30 Motor Geribesleme Kaybi
islevi'de ayarlanir. Hata ayari parametre 4-31 Motor Geribes.
Hizi Hatasi'de bulunur. izin verilen hata siresi

parametre 4-32 Motor Geribes. Kaybi Zmn. Asm.'de bulunur.
Kullanima alma stirecinde bu islev kullanish olabilir.

UYARI 62, Cikis frekansi maksimum sinirda

Cikis frekansi, parametre 4-19 Maks. Cikis Frekansi'nda
ayarlanan degere ulasti. Nedeni bulmak i¢in uygulamayi
kontrol edin. Cikis frekansi sinirini artirabilirsiniz. Sistemin
daha yuksek cikis frekansinda giivenle isletilebileceginden
emin olun. Cikis, maksimum sinirin altinda dustiginde
uyari kaybolur.

ALARM 63, Mekanik fren diisiuk
Fiili motor akimi, start delay (Baslatma gecikmesi) siire
penceresinde release brake (fren ayirma) akimini agmadi.

UYARI 64, Voltaj Sinir
Yuk ve hiz birlesimi, fiili DC baglanti voltajindan daha
yuksek bir motor voltajini gerektirir.

UYARI/ALARM 65, Kontrol karti asir1 sicakhgi

Kontrol kartinin devreden ¢ikma sicakhgr 85 °C'dir (185 °F).

Sorun giderme
. Ortam kullanim sicakliginin sinirlar icinde
bulundugunu kontrol edin.

. Tikanmis filtre olup olmadigini kontrol edin.
. Fan kullanimini kontrol edin.
. Kontrol kartini kontrol edin.

UYARI 66, Isi alicl sicakhgi diisiik

Surticl cahstinlamayacak kadar soguk. Bu uyari, IGBT
modiuliindeki sicaklik sensorii tabanhdir. Birimin ortam
sicakhgini yiikseltin. Ayrica, motor her parametre 2-00 DC
Tutc/Onc Isitm Akimi %5'e ayarlanarak ve

parametre 1-80 Durdurmada islev ayari yapilarak
durdugunda siirlictiye kiglk bir miktar akim beslenebilir.

ALARM 67, Secenek modiiliiniin konfiglirasyonu degisti
En son kapatmadan bu yana bir veya daha ¢ok secenek
eklendi veya kaldirildi. Konfiglirasyon degisikliginin bilerek
yapildigini kontrol edin ve birimi sifirlayin.

ALARM 68, Giivenli Durdurma aktiflestirildi

Safe torque off (STO) etkinlestirildi. Normal kullanimi
strdirmek icin, terminal 37’ye 24 V DC uygulayin ve bir
resetleme sinyali gonderin (Bus, Dijital G/C yoluyla veya
[Reset] anahtarina basarak).

ALARM 69, Gii¢ karti sicaklig
Glg kartindaki sicaklik sensord, ¢ok sicak veya ¢ok soguk.

Sorun giderme
. Ortam kullanim sicakliginin sinirlar icinde
bulundugunu kontrol edin.

. Tikanmis filtre olup olmadigini kontrol edin.
. Fan kullanimini kontrol edin.
. Gl kartini kontrol edin.

ALARM 70, Hatali FC konfigiirasyonu

Kontrol karti ve gl karti uyumsuz. Plakadaki tip koduyla
ve kartlarin parca numaralariyla birlikte Danfoss tedarik-
¢inize basvurarak uyumlulugu kontrol ettirin.

UYARI/ALARM 71, PTC 1 Giivenli Durdurma

Motor ¢ok sicak oldugundan Giivenli Tork Kapatma (STO)
VLT® PTC Termistér Kartindan MCB 112 etkinlestirilmistir.
Motor soguduktan ve MCB 112'ten gelen dijital giris devre
disi birakildiktan sonra MCB 112, terminal 37'ye tekrar 24 V
DC uyguladiginda normal isletim devam edebilir. Motor,
normal isletim icin hazirsa resetleme sinyali gonderilir (seri
haberlesme, dijital I/0 lizerinden veya LCP'deki [Reset]
tusuna basarak). Otomatik yeniden baslatma etkinlestirilirse
ariza giderildiginde motor baslatilabilir.

ALARM 72, Tehlikeli ariza

Alarm kilidi ile Safe Torque Off (STO) Safe torque off ve
VLT® PTC termistér kartindan MCB 112 dijital giriste
beklenmeyen sinyal diizeyleri.

UYARI 73, Giivenli Durdurma otomatik yeniden baslatma
Guvenli tork kapatma (STO). Otomatik yeniden baslatma
etkinlestirildigi takdirde, motor ariza giderildiginde baslati-
labilir.

ALARM 74, PTC Termistor
VLT® PTC Termistor KartiMCB 112 ile alakali alarm. PTC
calismiyor.

ALARM 75, Hatah profil secimi

Motor calisirken parametre degeri yazmayin.
parametre 8-10 Kontrol S6zcligii Profili'e MCO profili
yazmadan 6nce motoru durdurun.

UYARI 76, Gli¢ cihazi kurulumu

Gerekli gli¢ cihazi sayisi, algilanan etkin gii¢ cihazi sayisiyla
eslesmiyor. F modiliiniin muhafaza boyutunu degistirirken,
modil gl¢ kartindaki 6zel gl verisi sirliciiniin geri
kalaniyla uyusmadigi takdirde bu alarm olusur . Glg karti
baglantisi kaybedilirse birim bir uyari da verir.
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Sorun giderme
. Yedek parcanin ve yedek parca gii¢ kartinin dogru
parca numarasina sahip olup olmadigini kontrol
edin.

. MDCIC ve gii¢ kartlar arasindaki 44 pimli
kablolarin dogru sekilde montelenmesini saglayin.

UYARI 77, Azaltilmis glic modu

Bu uyari, slirliciiniin azaltilmis glic modunda isletildigini
gosterir (Or. izin verilen cevirici kismi sayisindan az). Bu
uyari, stirici daha az evirici ile calismak Uzere ayarlan-
diginda ve acik kaldiginda gii¢ ¢cevriminde verilir.

ALARM 78, izleme hatasi
Ayarlanan nokta degeri ve gegerli deger arasindaki fark
parametre 4-35 izleme Hatas: icindeki degeri asiyor.

Sorun giderme
. islevi devre disi birakin veya parametre 4-34 [zleme
Hatas islevi konumunda bir alarm/uyan segin.

. Yiik ve motor cevresindeki mekanikleri inceleyin.
Motor kodlayicidan siirticliye giden geri besleme
baglantilarini kontrol edin.

. parametre 4-30 Motor Geribesleme Kaybi lslevi
motor geri besleme islevini segin.

. parametre 4-35 [zleme Hatasi ve
parametre 4-37 izleme Hatasi Rampa'deki izleme
hatasi bandini ayarlayin.

ALARM 79, Kacak gii¢ boliimi konfigiirasyonu
Olcekleme kartinin parca numarasi yanhs veya takili degil.
Gl¢ kartindaki MK102 konektori takilmamis da olabilir.

ALARM 80, Siiriicii varsayilan degere ayarlandi
Parametre ayarlari, manuel sifilamadan sonra varsayilan
ayarlara ilklendirildi. Alarmi temizlemek icin birimi sifirlayin.

ALARM 81, CSIV bozulmasi
CSIV dosyasinda s6zdizimi hatalari var.

ALARM 82, CSIV prmtr hatasi
CSIV bir parametreyi baslatamadi.

ALARM 83, Hatali secenek kombinasyonu
Monte edilen secenekler uyumlu degil.

ALARM 84, Giivenlik secenegi yok
Guvenlik secenedi genel bir sifirlama yapilmadan cikarildi.
Glvenlik secenegini yeniden baglayin.

ALARM 85, Tehl. PB arz.
PROFIBUS/PROFIsafe hatasl.

ALARM 88, Secenek algilama

Secenek diizeninde bir degisiklik algilanir.

Parametre 14-89 Option Detection , [0] Frozen configuration
(Donmus konfigiirasyon) olarak ayarlandi ve secenek
diizeni bir nedenle degistirildi.

. Degisikligi uygulamak icin parametre 14-89 Option
Detection adimindaki secenek dizeni degisiklik-
lerini etkinlestirin.

. Ayrica dogru secenek konfiglirasyonunu geri
yukleyin.

UYARI 89, Mekanik fren kaymasi
Ving freni monitérd 10 RPM'yi asan motor hizini algilar.

ALARM 90, Geri besleme monitorii

Kodlayici/¢cézliimleyici secenedi baglantisini kontrol edin ve
gerekirse VLT® Kodlayici Girisini MCB 102 veya VLT®
Cozumleyici Girisini MCB 103 degistirin.

ALARM 91, Analog giris 54 hatal ayarlar
KTY sensorii analog giris terminali 54'e baglandiginda
Anahtar1 S202 OFF (voltaj girisi) konumuna ayarlayin.

ALARM 99, Kilitli rotor
Rotor engellenmis.

UYARI/ALARM 104, Karistirici fan arizasi

Fan calismiyor. Fan monitori fanin agilista veya karistirici
fan acildiginda donip dénmedigini kontrol eder. Fan arizasi
parametre 14-53 Fan Monitérii icinde bir uyar ya da alarm
olarak konfigire edilebilir.

Sorun giderme
. Uyarinin/alarmin geri déndugini belirlemek igin
striicliniin gliciint kapatip agin.

UYARI/ALARM 122, Beklenmedik motor doniisii
Surlcd, motorun sabit kalmasini gerektiren bir islev gercek-
lestirir, drnegin PM motorlari icin DC tutucu.

UYARI 163, ATEX ETR akim.lim.uyarisi

Suirticii 50 saniyeden uzun suredir karakteristik egrinin
lzerinde calismakta. Uyar %83'te yeniden etkinlesir ve izin
verilen 1s1 yUkiniin %65'inde yeniden devre digi birakilir.

ALARM 164, ATEX ETR akim lim.alarmi

600 sn'lik bir siire zarfinda 60 sn'den uzun siire

600 saniyelik bir siire zarfinda 60 sn. alarmi etkinlestirir ve
strlict alarm verir.

UYARI 165, ATEX ETR frek.lim.uyarisi

Surtici 50 sn'den uzun siredir izin verilen minimum
frekansin altinda calisiyor (parametre 1-98 ATEX ETR interpol.
points freq.).

ALARM 166, ATEX ETR frek.lim.alarmi

Surticti 60 sn'den uzun sire (600 sn'lik bir zaman zarfinda)
izin verilen minimum frekansin altinda ¢alismig

(parametre 1-98 ATEX ETR interpol. points freq.).

ALARM 244, Is1 Alici sicakhigi

Isi alicinin maksimum sicakligi asildi. Sogutucu

Plaka sicakhgr tanimlanan isi alici sicakhiginin altina ininceye
kadar sicaklik arizasi resetlenemez. Alarm ve resetleme
noktalari, glic boyutuna gore farklidir. Bu alarm, alarm 29,
Ist Alici Sicakl!na es deg@erdir.

Sorun giderme
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Asagidaki kosullari kontrol edin:
. Gok yiiksek ortam sicakhgu.

. Motor kablolari ¢cok uzun.

. AC siirlicistinlin izerinde veya altinda yanhs hava
akisi acikhg.

. Birim etrafinda engellenmis hava akisi.
. Hasar gorms 1s1 alici fan.
. Kirli 1s1 alici.

UYARI 251, Yeni tip kodu

Glg karti veya diger bilesenler degistirildi ve tip kodu
degistirilmistir.

ALARM 421, Sicaklik arizasi

Kart Gizerindeki sicaklik sensériiniin neden oldugu bir ariza
fan gl¢ kartinda tespit edilir.

Sorun giderme
. Kablo tesisatini kontrol edin.

. Sensori kontrol edin.
. Fan gu¢ kartini degistirin.

ALARM 423, FPC giincelleme

Fan gli¢ karti gecersiz bir PUD raporladiginda alarm olusur.
Kontrol karti PUD'u giincellemeyi dener. Akabindeki bir
alarm gilincellemeye bagli olarak olusabilir. Bkz. A424 ve
A425.

ALARM 424, FPC giincellestirme basaril

Kontrol karti fan gii¢ karti PUD'u basarili bir sekilde gtincel-
lediginde bu alarm olusur. Alarmi durdurmak igin
strticliniin resetlenmesi gerekir.

8.6 Sorun giderme

ALARM 425, FPC giincellestirme arizasi
Kontrol karti fan gii¢ karti PUD'u basarili bir sekilde gtincel-
leyemediginde bu alarm olusur.

Sorun giderme
. Fan gig¢ karti kablo tesisatini kontrol edin.

. Fan gu¢ kartini degistirin.
. Tedarikgiyi arayin.
ALARM 426, FPC konfigiirasyonu
Bulunan fan gti¢ karti sayisi yapilandirilan fan gii¢ karti

sayisiyla eslesmiyor. Yapilandirilan fan gii¢ karti sayisi icin
bkz. parametre grubu 15-6* Secenek Tanm..

Sorun giderme
. Fan gi¢ karti kablo tesisatini kontrol edin.

. Fan gu¢ kartini degistirin.

ALARM 427, FPC besleme
Fan gli¢ karti izerinde besleme voltaji arizasi (5 V, 24 V
veya 48 V) tespit edildi.

Sorun giderme
. Fan gi¢ karti kablo tesisatini kontrol edin.

. Fan gii¢ kartini degistirin.

Belirti Olasi Neden Test Cozliim
Ekran Giris guicu yok. Bkz. Tablo 5.4. Girig guici kaynagini kontrol edin.
karanlik/islev |Eksik ya da acik sigortalar. Olasi nedenler icin bu tablodaki Acik gtic Verilen onerileri izleyin.
yok sigortalarina bakin.
LCP'ye gli¢ gitmiyor. LCP kablosunu hasar veya uygun baglanti Anizali LCP veya baglanti kablosunu
bakimindan kontrol edin. degistirin.
Kontrol voltajinda (terminal 12 [ 12/13 terminali ila 20-39 icin 24 V kontrol Terminal tellerini uygun sekilde doseyin.
veya 50) veya kontrol terminal- [voltaj beslemesini veya 50-55 terminalleri icin
lerinde kisa devre. 10 V beslemesini kontrol edin.
Uyumsuz LCP (LCP, VLT® 2800 - Sadece LCP 101 (P/N 130B1124) ya da LCP
veya 5000/6000/8000/ FCD 102 (P/N. 130B1107) kullanin.
veya FCM).
Yanlis kontrast ayari. - Kontrasti ayarlamak icin [Status] + [A]/[¥]
oklarina basin.
Ekran (LCP) arizahdir. Farkh bir LCP kullanarak test yapin. Arnizali LCP veya baglanti kablosunu
degistirin.
Dahili voltaj beslemesi arizalidir - Tedarikgiyi arayin.
veya SMPS arizaldir.
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Belirti Olasi Neden Test Cozliim
Kesintili ekran | Uygun olmayan kontrol telleri | Kontrol tellerinde sorun olasiligini ortadan Ekran yanmaya devam ediyorsa sorun
veya surucl icerisindeki bir kaldirmak icin, terminal bloklarini ¢ikararak kontrol tellerindedir. Telleri kisa devre
ariza nedeniyle asir yiklenmis [tim kontrol tellerinin baglantisini kesin. veya yanlis baglanti bakimindan kontrol
besleme (SMPS). edin. Ekran kesilmeye devam ediyorsa,
Karanlik ekran/Gériintii yok prosedurini
izleyin.
Motor Servis anahtari acik veya motor | Motorun bagli oldugunu ve baglantinin Motoru baglayin ve servis anahtarini
calismiyor baglantisi eksiktir. kesilmedigini bir servis anahtariyla veya baska [ kontrol edin.
aygitla kontrol edin.
24 V DC secenek kartiyla Ekran calisiyorsa, ancak cikis yoksa, AC Sebeke guicl verin.
sebeke glicl yok. surticistine sebeke giicl gittigini kontrol edin.
LCP Durdurma. [Off] tusuna basilip basiimadigini kontrol edin. [[Auto On] veya [Hand On] tusuna basin
(kullanim moduna bagli olarak).
Eksik baglatma sinyali Terminal 18'i dogru ayarlamak icin Gegerli bir baslatma sinyali uygulayin.
(Bekleme). parametre 5-10 Terminal 18 Dijital Giris'yi
kontrol edin. Varsayilan ayari kullanin.
Motor yanasma sinyali etkin Terminal 27'yi dogru ayarlamak icin Terminal 27'ye 24 V uygulayin veya bu
(Yanasma). (varsayilan ayari kullanin) icin terminali [0] No operation parametresine
parametre 5-12 Terminal 27 Dijital Giris kontrol |programlayin.
edin.
Yanlis referans sinyali kaynagi. | Referans sinyalini kontrol edin: Dogru ayarlar programlayin.
o Yerel parametre 3-13 Referans Sitesi 'yi kontrol
« Uzaktan veya bus referansi? edin. Onceden ayarli referansi 3-7*
) References parametre grubunda
* Onceden ayarl referans etkin mi? etkinlestirin. Kablolarin dogrulugunu
e Terminal baglantisi dogru mu? kontrol edin. Terminal 6l¢ceklemesini
o Terminallerin 8lceklemesi dogru mu? kontrol edin. Referans sinyalini kontrol
edin.
o Referans sinyali var mi?
Motor yanlis | Motor dénis siniri. parametre 4-10 Motor Hizi Yonii'nin dogru Dogru ayarlari programlayin.
yonde ayarlandigindan emin olun.
calisiyor Etkin ters cevirme sinyali. Terminal icin 5-1* Dijital girigler parametre Ters cevirme sinyalini devre disi birakin.
grubunda bir ters gevirme sinyali
programlanip programlanmadigini kontrol
edin
Yanlis motor fazi baglantisi. - Bkz. béliim 6.5.1 Uyari - Motoru Baglatma.
Motor Frekans sinirlan yanls ayarlan- | parametre 4-13 Motor Hizi Ust Siniri [RPM], Dogru sinirlari programlayin.
maksimum mistir. parametre 4-14 Motor Hizi Ust Sinin [Hz] ve
hiza parametre 4-19 Maks. Cikis Frekansi'deki ¢ikis
ulasmiyor limitlerini kontrol edin
Referans giris sinyali dogru 6-0* Analog I/O mode ve 3-1* Referanslar Dogru ayarlari programlayin.
Olceklenmemistir. parametre gruplarindaki referans giris sinyali
Olceklemesini kontrol edin.
Motor hizi Yanlig parametre ayari olasiligi. | Tim motor dengelemesi ayarlari dahil, tim 1-6* Yiik-Bagimli Ayarlar parametre
istikrarsiz motor parametrelerini kontrol edin. Kapali grubundaki ayarlari kontrol edin. Kapali
cevrim kullanim icin, PID ayarlarini kontrol cevrimli kullanim icin, 20-0* Geri Besleme
edin. parametre grubundaki ayarlari kontrol
edin.
Motor Olasi asirt miknatislanma. Tum motor parametrelerini yanhs motor 1-2* Motor Verileri, 1-3* Gelismis Motor
gliclikle ayarlarn bakimindan kontrol edin. Verileri ve 1-5% Yiikten Bagimsiz Ayari
calisiyor parametre gruplarindaki motor ayarlarini
kontrol edin.
Motor fren Fren parametrelerinde yanhs Fren parametrelerini kontrol edin. Rampa 2-0* DC Fren ve 3-0* Referans Sinirlari
yapmiyor ayar olasiligi. Yavaglama slresi | stresi ayarlarini kontrol edin. parametre gruplarini kontrol edin.
cok kisa olabilir.
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Belirti Olasi Neden Test Cozliim
Glg¢ sigorta- |Fazdan faza kisa devre. Motor veya panoda fazdan faza bir kisa devre |Saptanan kisa devreleri giderin.
larini agin var. Motor ve pano fazlarini kisa devre icin

kontrol edin.

Motor asiri yiki. Motor, uygulama icin asiri yuklenmistir. Baglatma testi gerceklestirin ve motor
akiminin belirtimler dahilinde oldugundan
emin olun. Motor akimi plaka tam yuk
akimini asiyorsa motoru yalnizca azaltilmis
yukte kullanin. Uygulama icin belirtimleri
g6zden gegirin.

Gevsek baglantilar. Gevsek baglantilar icin baslatma 6ncesi Gevsek baglantilari sikilastirin.

kontrol yapin.
Sebeke akimi |Sebeke gliclinde sorun (Alarm 4|1 pozisyonuna giren giris gliciinii dedistirin: A | Dengesizlik teli izliyorsa, bu bir glic
dengesizligi [ Mains phase loss agiklamasina ilaB,BilaC CilaA. sorunudur. Sebeke beslemesini kontrol

%3'ten buylk [bakin).

edin.

AC siricistnde sorun.

AC suriclstne giren giris glc uglarini 1
konum degistirin: A ila B, B ila C, C ila A.

Dengesizlik ayni giris terminalindeki
bacakta kaliyorsa, sorun AC siirlict-
stindedir. Tedarikgiyi arayin.

Motor akimi | Motorda veya motor kablo

dengesizligi  |tesisatinda sorun.

%3'ten buylk

Motor cikis kablolari 1 konumunu degistirin:
UilaV, Vilaw, Wila U.

Dengesizlik teli izliyorsa, bu motorda veya
motor kablo tesisatindaki bir sorundur.
Motoru ve motor kablo tesisatini kontrol
edin.

AC suriicistinde sorun.

Motor cikis kablolari 1T konumunu degistirin:
UilaV, VilaW, Wila U.

Dengesizlik ayni ¢ikis terminalindeki
bacakta kaliyorsa, sorun birimdedir.
Tedarikgiyi arayin.

AC sirlictisii [ Motor verileri yanhs girilmis.
hizlanma

sorunlari

Uyarilar veya alarmlar ortaya cikarsa,
bélim 8.5 Uyari ve Alarm Listesi bolimiine
bakin.

Motor verilerinin dogru girildigini kontrol
edin.

parametre 3-41 Rampa 1 Hizlanma
Stiresi'de rampa hizlanma siresini artirin.
parametre 4-18 Akim Siniri parametresinde
akim sinirini artirin. parametre 4-16 motor
modda moment limiti parametresinde tork
sinirini artirin.

AC sirlictisi [ Motor verileri yanhs girilmis.
yavaslama

sorunlari

Uyarilar veya alarmlar ortaya cikarsa,
béliim 8.5 Uyari ve Alarm Listesi bolimiine
bakin.

Motor verilerinin dogru girildigini kontrol
edin.

Yavaslama suresini parametre 3-42 Rampa
1 Yavaslama Siiresi'de artirin

parametre 2-17 Asiri Voltaj Denetimi
parametresinde asiri voltaj kontrolini
etkinlestirin.

Tablo 8.5 Sorun giderme
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Kullanim Kilavuzu

9 Teknik Ozellikler

9.1 Elektriksel Veri

9.1.1 Sebeke Besleme 3x380-500 V AC

VLT® AutomationDrive FC 302 N315 N355 N400
Yiiksek/normal asir yiik HO NO HO NO HO NO
(Yiiksek asin yiik = 60 s sirasinda %150, normal

asirn yik = 60 s sirasinda %110)

400 V'da [kW] Tipik saft cikisi 315 355 355 400 400 450
460 V [hp]'de Tipik saft cikisi 450 500 500 600 550 600
500 V'da [kW] Tipik saft cikisi 355 400 400 500 500 530
Muhafaza boyutu E1h/E3h E1h/E3h E1h/E3h
Cikis akimi (3 faz)

(400 V'da) [A] surekli 600 658 658 745 695 800
(60 sn asir yik)

(400 V'da) [A] aralikl 900 724 987 820 1043 880
(460/500 V'da) [A] surekli 540 590 590 678 678 730
(60 sn asir yuk)

(460/500 V'da) [A] aralikl 810 649 885 746 1017 803
KVA(400 V'da) [KVA] strekli 416 456 456 516 482 554
KVA(460 V'da) [KVA] surekli 430 470 470 540 540 582
Strekli kVA (500 V'da) [kVA] 468 511 511 587 587 632
Maksimum giris akimi

(400 V'da) [A] surekli 578 634 634 718 670 771
(460/500 V'da) [A] surekli 520 569 569 653 653 704

Faz basina (E1h)
maksimum kablo sayisi ve boyutu

- Fren olmadan sebeke ve motor [mm? (AWG)]"

5x240 (5x500 mcm)

5x%240 (5x500 mcm)

5x%240 (5x500 mcm)

- Fren varken sebeke ve motor [mm2 (AWG)]1)

4x240 (4x500 mcm)

4x240 (4x500 mcm)

4x240 (4x500 mcm)

- Fren veya reaktif [mm?2 (AWG)]"

2 x 185 (2 x 350 mcm)

2 x 185 (2 x 350 mcm)

2 x 185 (2 x 350 mcm)

Faz basina (E3h)
maksimum kablo sayisi ve boyutu

- Sebeke ve motor [mm? (AWG)]"

6x240 (6x500 mcm)

6x240 (6x500 mcm)

6x240 (6x500 mcm)

- Fren [mm?2 (AWG)]"

2 x 185 (2 x 350 mcm)

2 x 185 (2 x 350 mcm)

2 x 185 (2 x 350 mcm)

- Yiik paylagimi ve reaktif [mm? (AWG)]"

4x185 (4x350 mcm)

4x185 (4x350 mcm)

4x185 (4x350 mcm)

[°C °F)

Maksimum dis sebeke sigortalari [A]2) 800 800 800
400 V [W1? 9'da tahmini giic kaybi 6178 6928 6851 8036 7297 8783
460 V [W]3) 4)'da tahmini gii¢ kaybi 5322 5910 5846 6933 7240 7969
Verimlilik4) 0.98 0.98 0.98
Cikis frekansi [Hz] 0-590 0-590 0-590
Ist alict agin sicaklik alarmi [°C (°F)] 110 (230) 110 (230) 110 (230)
Kontrol karti asirt sicaklik alarmi [°C (°F)] 80 (176) 80 (176) 80 (176)
Glg karti agin sicaklik alarmi [°C (°F)] 85 (185) 85 (185) 85 (185)
Fan gtic¢ karti asirt sicaklik alarmi [°C (°F)] 85 (185) 85 (185) 85 (185)
Etkin ani bosalma karti asin sicaklik alarmi
85 (185) 85 (185) 85 (185)

Tablo 9.1 E1h/E3h Muhafazalari, Sebeke Beslemesi 3x380-500 V AC icin Teknik Ozellikler
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VLT® AutomationDrive FC 302

VLT® AutomationDrive FC 302 N450 N500
Yiiksek/normal asir yiik HO NO HO NO
(Yuksek asin ylk = 60 s sirasinda %150, normal asir yik = 60 s

sirasinda %110)

400 V'da [kW] Tipik saft cikisi 450 500 500 560
460 V [hp]'de Tipik saft cikisi 600 650 650 750
500 V'da [kW] Tipik saft cikisi 530 560 560 630
Muhafaza boyutu E2h/E4h E2h/E4h

Cikis akimi (3 faz)

(400 V'da) [A] surekli 800 880 880 990
(60 sn asin yik)

(400 V'da) [A] aralikli 1200 968 1320 1089
(460/500 V'da) [A] surekli 730 780 780 890
(60 sn asir yuk)

(460/500 V'da) [A] aralikh 1095 858 1170 979
KVA(400 V'da) [KVA] strekli 554 610 610 686
KVA(460 V'da) [KVA] strekli 582 621 621 709
KVA(500 V'da) [KVA]

siireKli 632 675 675 771
Maksimum giris akimi

(400 V'da) [A] strekli 771 848 848 954
(460/500 V'da) [A] stirekli 704 752 752 858

Faz basina (E2h)
maksimum kablo sayisi ve boyutu

- Fren olmadan sebeke ve motor [mm? (AWG)]"

6x240 (6x500 mcm)

6x240 (6x500 mcm)

- Fren varken sebeke ve motor [mm2 (AWG)]1)

5x240 (5x500 mcm)

5%240 (5x500 mcm)

- Fren veya reaktif [mm? (AWG)]"

2 x 185 (2 x 350 mcm)

2 x 185 (2 x 350 mcm)

Faz basina (E4h)
maksimum kablo sayisi ve boyutu

- Sebeke ve motor [mm? (AWG)]"

6x240 (6x500 mcm)

6x240 (6x500 mcm)

- Fren [mm?2 (AWG)]"

2 x 185 (2 x 350 mcm)

2 x 185 (2 x 350 mcm)

- Yiik paylagimi ve reaktif [mm? (AWG)]"

4x185 (4x350 mcm)

4x185 (4x350 mcm)

Maksimum dis sebeke sigortalari [A]2) 1200 1200

400 V [W]3) 4)'da tahmini gii¢ kaybi 8352 9473 9449 11102
460 V [W]3) 4)'da tahmini gui¢ kaybi 7182 7809 7771 9236
Verimlilik4) 0.98 0.98

Cikis frekansi [Hz] 0-590 0-590

Ist alici asin sicaklik alarmi [°C (°F)] 110 (230) 100 (212)
Kontrol karti asiri sicaklik alarmi [°C (°F)] 80 (176) 80 (176)

Glg karti asin sicaklik alarmi [°C (°F)] 85 (185) 85 (185)

Fan gli¢ karti asirt sicaklik alarmi [°C (°F)] 85 (185) 85 (185)

Etkin ani bosalma karti asiri sicaklik alarmi [°C (°F)] 85 (185) 85 (185)

Tablo 9.2 E2h/E4h Muhafazalari, Sebeke Beslemesi 3x380-500 V AC icin Teknik Ozellikler
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9.1.2 Sebeke Besleme 3x525-690 V AC

VLT® AutomationDrive FC 302 N355 N400 N500
Yiiksek/normal asir yiik HO NO HO NO HO NO
(Yuksek asirn ylk = 60 s sirasinda %7150, normal

asin ylk = 60 s sirasinda %110)

550 V'de [kW] tipik saft cikigi 315 355 315 400 400 450
575 V'de [hp] tipik saft cikisi 400 450 400 500 500 600
690 V'de [kW] tipik saft cikisi 355 450 400 500 500 560
Muhafaza boyutu E1h/E3h E1h/E3h E1h/E3h
Cikis akimi (3 faz)

(550 V'de) [A] surekli 395 470 429 523 523 596
Aralikli (60 s asir yuk) (550 V'de) [A] 593 517 644 575 785 656
(575/690 V'da) [A] surekli 380 450 410 500 500 570
Aralikl (60 s agsir yik)

(575/690 V'da) [A] 570 495 615 550 750 627
KVA(550 V'da) [KVA] surekli 376 448 409 498 498 568
KVA(575 V'da) [KVA] surekli 378 448 408 498 498 568
KVA(690 V'da) [KVA] surekli 454 538 490 598 598 681
Maksimum giris akimi

(550 V'de) [A] surekli 381 453 413 504 504 574
(575 V'da) [A] strekli 366 434 395 482 482 549
(690 V'de) [A] surekli 366 434 395 482 482 549
Faz basina (E1h)

maksimum kablo sayisi ve boyutu

- Fren olmadan sebeke ve motor [mm? (AWG)]" 5%240 (5x500 mcm) 5%240 (5x500 mcm) 5x240 (5x500 mcm)
- Fren varken sebeke ve motor [mm2 (AWG)]1) 4x240 (4x500 mcm) 4x240 (4x500 mcm) 4x240 (4x500 mcm)
- Fren veya reaktif [mm?2 (AWG)]V 2 x 185 (2 x 350 mcm) 2 x 185 (2 x 350 mcm) 2 x 185 (2 x 350 mcm)
Faz basina (E3h)

maksimum kablo sayisi ve boyutu

- Sebeke ve motor [mm? (AWG)]" 6x240 (6x500 mcm) 6x240 (6x500 mcm) 6x240 (6x500 mcm)
- Fren [mm?2 (AWG)]" 2 x 185 (2 x 350 mcm) 2 x 185 (2 x 350 mcm) 2 x 185 (2 x 350 mcm)
- Yiik paylagimi ve reaktif [mm? (AWG)]" 4x185 (4x350 mcm) 4x185 (4x350 mcm) 4x185 (4x350 mcm)
Maksimum dis sebeke sigortalari [A]2) 800 800 800

600 V [W]3) 4)'da tahmini gui¢ kaybi 4989 6062 5419 6879 6833 8076
690 V [W]3) 4)'da tahmini gi¢ kaybi 4920 5939 5332 6715 6678 7852
Verimlilik4) 0.98 0.98 0.98

Cikis frekansi [Hz] 0-590 0-590 0-590

Ist alict asin sicaklik alarmi [°C (°F)] 110 (230) 110 (230) 110 (230)
Kontrol karti asiri sicaklik alarmi [°C (°F)] 80 (176) 80 (176) 80 (176)

Glg karti asin sicaklik alarmi [°C (°F)] 85 (185) 85 (185) 85 (185)

Fan gti¢ karti asiri sicaklik alarmi [°C (°F)] 85 (185) 85 (185) 85 (185)

Etkin ani bosalma kartr asiri sicaklik alarmi

C (R 85 (185) 85 (185) 85 (185)

Tablo 9.3 Teknik Ozellikler, Sebeke Beslemesi 3x525-690 V AC
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VLT® AutomationDrive FC 302 N560 N630 N710
Yiiksek/normal asiri yiik HO NO HO NO HO NO
(Yuksek asirn ylk = 60 s sirasinda %150, normal

asirn ylk = 60 s sirasinda %110)

550 V'de [kW] tipik saft cikigi 450 500 500 560 560 670
575 V'de [hp] tipik saft cikisi 600 650 650 750 750 950
690 V'de [kW] tipik saft cikisi 560 630 630 710 710 800
Muhafaza boyutu E1h/E3h E2h/E4h E2h/E4h

Cikis akimi (3 faz)

(550 V'de) [A] stirekli 596 630 659 763 763 889
Aralikli (60 s asirt yuk) (550 V'de) [A] 894 693 989 839 1145 978
(575/690 V'da) [A] surekli 570 630 630 730 730 850
Aralikl (60 s agir yik)

(575/690 V'da) [A] 855 693 945 803 1095 935
KVA(550 V'da) [KVA] strekli 568 600 628 727 727 847
KVA(575 V'da) [KVA] strekli 568 627 627 727 727 847
KVA(690 V'da) [KVA] surekli 681 753 753 872 872 1016
Maksimum giris akimi

(550 V'de) [A] surekli 574 607 635 735 735 857
(575 V'da) [A] surekli 549 607 607 704 704 819
(690 V'de) [A] surekli 549 607 607 704 704 819
Faz basina (E2h)

maksimum kablo sayisi ve boyutu

- Fren olmadan sebeke ve motor [mm? (AWG)]" 6x240 (6x500 mcm) 6x240 (6x500 mcm) 6x240 (6x500 mcm)
- Fren varken sebeke ve motor [mm2 (AWG)]1) 5x240 (5x500 mcm) 5x240 (5x500 mcm) 5x240 (5x500 mcm)
- Fren veya reaktif [mm?2 (AWG)]V 2 x 185 (2 x 350 mcm) 2 x 185 (2 x 350 mcm) 2 x 185 (2 x 350 mcm)

Faz basina (E4h)
maksimum kablo sayisi ve boyutu

- Sebeke ve motor [mm? (AWG)]"

6x240 (6x500 mcm)

6x240 (6x500 mcm)

6x240 (6x500 mcm)

- Fren [mm?2 (AWG)]"

2 x 185 (2 x 350 mcm)

2 x 185 (2 x 350 mcm)

2 x 185 (2 x 350 mcm)

- Yiik paylagimi ve reaktif [mm? (AWG)]"

4x185 (4x350 mcm)

4x185 (4x350 mcm)

4x185 (4x350 mcm)

[°C (°F)]

Maksimum dis sebeke sigortalari [A]2) 800 1200 1200
600 V [W1]3) 4)'da tahmini gi¢ kaybi 8069 9208 8543 10346 10319 12723
690 V [W]3) 4)'da tahmini gi¢ kaybi 7848 8921 8363 10066 10060 12321
Verimlilik4) 0.98 0.98 0.98
Cikis frekansi [Hz] 0-590 0-590 0-590
Ist alict asin sicaklik alarmi [°C (°F)] 110 (230) 110 (230) 110 (230)
Kontrol karti asiri sicaklik alarmi [°C (°F)] 80 (176) 80 (176) 80 (176)
Glg karti asin sicaklik alarmi [°C (°F)] 85 (185) 85 (185) 85 (185)
Fan gti¢ karti asirt sicaklik alarmi [°C (°F)] 85 (185) 85 (185) 85 (185)
Etkin ani bosalma kartr asiri sicaklk alarmi

85 (185) 85 (185) 85 (185)

Tablo 9.4 Teknik Ozellikler, Sebeke Beslemesi 3x525-690 V AC

1) Amerikan Kablo Capi.
2) Sigorta giicleri icin, bkz. béliim 9.7 Sigortalar.

3) Normal kosullarda tipik glic kaybinin # %15 dahilinde olmasi beklenmektedir (tolerans voltajdaki degisimlerle ve kablolarin durumlari ile

ilgilidir). Bu degerler tipik motor verimliligine baglidir (IE/IE3 sinir hatti). Diisiik verimli motorlar siiriiciide gli¢c kaybina neden olur. Siiriicii sogutma

boyutlandirilmasi icin gegerlidir. Anahtarlama frekansi varsayilan ayardan yiiksekse glic kayiplar yiikselebilir. LCP ve tipik kontrol kartinin gli¢

tiiketimleri dahildir. EN 50598-2'ye gbre gli¢ kaybi verileri icin bakiniz: www.danfoss.com/vltenergyefficiency. Tamamen yiiklii kontrol karti ve her

biri yalnizca 4 W ilave eden A ile B yuvalan seceneklerine ragmen segenekler ve miisteri yiikii kayiplar icin 30 W'a kadar ilave edilir.

4) Nominal ytikte ve nominal frekansta 5 m'lik korumali motor kablolari kullanilarak 6l¢iilmdistir. Nominal akimda él¢tilen verimlilik. Enerji

verimliligini sinifi icin bkz. béliim 9.4 Ortam Kosullari. Parga yiik kayiplari icin bkz. www.danfoss.com/vitenergyefficiency.
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9.2 Sebeke Besleme

Sebeke besleme (L1, L2, L3)
Besleme voltaji 380-500 V £%10, 525-690 V £%10

Sebeke voltaji dlisiik/sebekeden ¢ikma:

Diistik sebeke voltaji veya sebekeden ¢ikma sirasinda stirticiisii DC hatti voltaji minimum durdurma diizeyinin altina diisene
kadar (genelde siiriiciiniin en dlisiik nominal besleme voltajinin %15 altina karsilik gelir) devam eder. Gli¢ artirma ve tam tork,
stirtictintin en diisiik nominal besleme voltajinin %10'undan daha diisiik sebeke voltajlarinda beklenemez.

Besleme frekansi 50/60 Hz +5%
Sebeke fazlan arasinda gecici maksimum dengesizlik Nominal besleme voltajinin® %3,0 kadar
Gergek gi¢ faktord (N) Nominal yiikte >0,9 nominal
Yer Degistirme Gii¢ Faktori (cos @) bire yakin (>0.98)
Giris beslemede anahtarlama L1, L2, L3 (acilislar) Maksimum 1 defa/2 dak
EN60664-1'e uygun ortam Asiri voltaj kategorisi lll/kirlilik derecesi 2

Slirticti, 480/600 V'de 100kA kisa devre akim glicii teslim etme kapasitesine sahip bir devrede kullanim icin uygundur.
1) Hesaplamalar UL/IEC61800-3 temel alinarak yapiimaktadir.

9.3 Motor Cikisi ve Motor Verileri

Motor cikisi (U, V, W)

Cikis voltaji Besleme voltajinin %0-100'U
Cikis frekansi 0-590 Hz"
Cikista anahtarlama Sinirsiz
Rampa sureleri 0,01-3600 s

1) Voltaj ve glice bagldir.

Tork karakteristikleri
Baslatma torku (sabit tork) 60 s 1)2) icin maksimum %150
Asin yik torku (sabit tork) 60 s 1)2) icin maksimum %150

1) Yiizde degeri, stirticiiniin nominal akimiyla ilgilidir.
2) Her 10 dakikada bir.

9.4 Ortam Kosullari

Ortam

ET1h/E2h muhafaza IP21/Tip 1, IP54/Tip 12
E3h/E4h muhafaza IP20/Sasi
Titresim testi (standart/cetin kosullarda) 0,79/109
Nispi nem %5 - %95 (IEC 721-3-3; isletim sirasinda 3K3 sinifi (yogunlasmayan)
Asindirici ortam (IEC 60068-2-43) HaS test Kd sinifi
Agresif gazlar (IEC 60721-3-3) 3C3 sinifi
IEC 60068-2-43 uyarinca test yontemi H2S (10 glin)
Ortam sicakligi (SFAVM anahtarlama modunda)

- azaltma ile maksimum 55 °C (maksimum 131 °F)"
- tipik EFF2 motorlarin tam cikis gliciiyle (en ¢ok %90 c¢ikis akimi) maksimum 50 °C (maksimum 122 °F)"
- tam surekli FC cikis akiminda maksimum 45 °C (maksimum 113 °F)"
Tam olcekli kullanim sirasinda minimum ortam sicakhigi 0°C (32 °F)
indirgenmis performansta minimum ortam sicakligi 10 °C (50 °F)
Depolama/tasima sirasinda sicaklik -25 ila +65/70 °C (13 ila 149/158 °F)
Azalma olmadan deniz seviyesinden maksimum yukseklik 1000 m (3281 ft)
Azalma ile deniz seviyesinden maksimum yukseklik 3000 m (9842 ft)

1) Azaltma hakkinda detayli bilgi icin, triine 6zel dizayn kilavuzuna bakin.
EMC standartlari, Emisyon TR 61800-3
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EMC standartlari, Bagisiklik TR 61800-3
Enerji verimliligi sinifi2) IE2

2) EN 50598-2'ye uygun belirlenmis:
. Nominal yiik.
o %90 nominal frekans.
. Anahtarlama frekansi fabrika ayari.

. Anahtarlama modeli fabrika ayari.

9.5 Kablo Spesifikasyonlari

Kontrol kablolari icin kablo uzunluklari ve kesitleri"
Maksimum motor kablosu uzunlugu, blendajli/korumal 150 m (492 ft)
Maksimum motor kablosu uzunlugu, blendajsiz/korumasiz 300 m (984 ft)
Motor, sebeke, yiik paylasimi ve frene maksimum capraz kesit Bkz. béliim 9.1 Elektriksel Veri
Kontrol terminalleri, sert tel icin maksimum kesit 1,5 mm?2/16 AWG (2 x 0,75 mm?)
Kontrol terminalleri, esnek kablolar icin maksimum kesit 1 mm?/18 AWG
0,5 mm?/20 AWG
0,25 mm?/23 AWG

Kontrol terminalleri, kapali ¢ekirdekli kablo icin maksimum kesit
Kontrol terminalleri icin minimum kesit

1) Gli¢ kablolan icin bkz. béliim 9.1 Elektriksel Veri béliimiinde elektrik tablolari.

9.6 Kontrol Girisi/Cikisi ve Kontrol Verisi

Dijital girisler

Programlanabilir dijital girisler 4 (6)
Terminal numarasi 18, 19, 27", 29", 32, 33
Lojik PNP veya NPN
Voltaj diizeyi 0-24 V DC
Voltaj diizeyi, lojik 0 PNP <5V DC
Voltaj diizeyi, lojik 1 PNP >10 V DC
Voltaj diizeyi, lojik 0 NPN >19'V DC
Voltaj diizeyi, lojik 1 NPN <14V DC
Giristeki maksimum voltaj 28 V DC
Giris direnci, Ri Yaklasik 4 kQ

Tiim dijital girisler, besleme voltajindan (PELV) ve dider yiiksek voltaj terminallerinden galvanik izolasyonla yalitilir.
1) Terminaller 27 ve 29 da cikislar olarak programlanabilir.

Analog girigler

Analog giris sayisl 2
Terminal numarasi 53, 54
Modlar Voltaj veya akim
Mod secimi A53 ve A54 Anahtarlari
Voltage mode A53/A54 Anahtari = (U)
Voltaj diizeyi -10 Vila +10 V (6lceklenebilir)
Giris direnci, Ri Yaklasik 10 kQ
Maksimum voltaj 20V
Current mode A53/A54 Anahtari = (I)
Akim diizeyi 0/4 - 20 mA (6lgeklenebilir)
Giris direnci, Ri Yaklasik 200 Q
Maksimum Akimi 30 mA

Analog girisler icin ¢ozunurlik

10 bit (+ isareti)

Analog girislerin dogrulugu

Maksimum hata tam 6lcegin %0,5'i

Bant genisligi 100 Hz
Analog girisler, besleme voltajindan (PELV) ve diger yiiksek voltaj terminallerinden galvanik izolasyonla yalitilmistir.
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PELV isolation E
24V ] r | =
18 Control [— Mains 8
\ \
| \
, High —
37 | voltage [— Motor
Functional ‘
isolation I I
RS485 1 — DC-bus
Cizim 9.1 PELV Yalitimi
Darbe girisleri
Programlanabilir darbe girisleri 2
Terminal numarasi darbesi 29, 33
29, 33 terminalinde maksimum frekans 110 kHz (¢ek-birak tahrikli)
29, 33 terminalinde maksimum frekans 5 kHz (acik kolektor)
29, 33 terminalinde minimum frekans 4 Hz
Voltaj diizeyi béliim 9.6 Kontrol Girisi/Cikisi ve Kontrol Verisi bolimundeki Dijital Girislere bakin.
Giristeki maksimum voltaj 28 V DC
Giris direnci, Ri Yaklasik 4 kQ
Darbe girisi dogrulugu (0,1-1kHz) Maksimum hata: Tam 6lcegin %0,1'i
Analog cikis
Programlanabilir analog cikis sayisi 1
Terminal numarasi 42
Analog cikista akim araligi 0/4-20 mA
Analog cikista ortak maksimum direng ytku 500 Q
Analog cikista dogruluk Maksimum hata: Tam 6lcegin %0,8'i
Analog cikista ¢ozunirlik 8 bit

Analog giris, besleme voltajindan (PELV) ve diger yliksek voltaj terminallerinden galvanik izolasyonla yalitilir.

Kontrol karti, RS485 serisi iletisimi
Terminal numarasi 68 (P, TX+, RX+), 69 (N, TX-, RX-)
Terminal numarasi 61 68 ve 69 terminalleri icin ortak

RS485 seri iletisim devresi, diger merkezi devrelerden islevsel olarak ayrilir ve besleme voltajindan (PELV) galvanik izolasyonla
yalitilir.

Dijital ¢ikis

Programlanabilir dijital/darbeli ¢ikislari 2
Terminal numarasi 27, 29"
Dijital/frekans cikisindaki voltaj dlzeyi 0-24V
Maksimum cikis akimi (alici veya kaynak) 40 mA
Frekans cikisinda maksimum yuk 1 kQ
Frekans cikisinda maksimum kapasitif yik 10 nF
Frekans c¢ikisinda minimum cikis frekansi 0 Hz
Frekans cikisinda maksimum cikis frekansi 32 kHz
Frekans cikisi dogrulugu Maksimum hata: Tam 6l¢egin %0,1'i
Frekans cikislarinin ¢ozinrligu 12 bit

1) Terminaller 27 ve 29 da girisler olarak programlanabilir.

Dijital ¢ikis, besleme voltajindan (PELV) ve diger ytiksek voltaj terminallerinden galvanik izolasyonla yalitilir.
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Kontrol karti, 24 V DC cikis

Terminal numarasi 12,13
Maksimum yik 200 mA
24V DC besleme, besleme voltajindan (PELV) galvanik izolasyonla yalitilir, ancak analog ve dijital giris ve ¢ikislarla ayni
potansiyele sahiptir.

Role cikislan

Programlanabilir réle cikislari 2

Roéle terminalleri icin maksimum capraz kesit

2,5 mm? (12 AWG)

Role terminalleri icin minimum capraz kesit

0,2 mm2 (30 AWG)

Soyulmus kablo uzunlugu 8 mm (0,3 ing)
Role 01 terminal numarasi 1-3 (ag), 1-2 (kapat)
1-2 (NO) (Direncli yiik)?? tizerinde maksimum terminal yiiki (AC-1)" 400V AC, 2 A
1-2 (izerinde maksimum terminal yiki (AC-15)1) (NO) (Indiiktif yik @ cos® 0,4) 240 VAC 02 A
1-2 (NO) (Direncli yiik) iizerinde maksimum terminal yiiki (DC-1)" 80VDC 2A
1-2 (YOK) (indiktif yiik) Gizerinde maksimum terminal yiikii (DC-13)" 24V DC 0,1 A
1-3 (NO) (Direngli yiik) Gzerinde maksimum terminal yiki (AC-1)V 240 VAC 2 A
1-3 (izerinde maksimum terminal yiki (AC-15)1) (NC) (indiiktif yik @ cosg 0,4) 240 VAC 02 A
1-3 (NC) (Direncli yiik) Gizerinde maksimum terminal yiikii (DC-1)" 50V DC 2A
1-3 (NQ) (induiktif yiik) tizerinde maksimum terminal yiikii (DC-13)" 24V DG 0,1 A

1-3 (NC), 1-2 (NO) tizerinde minimum terminal yUku

24V DC 10 mA, 24V AC2 mA

EN 60664-1'e uygun ortam

Asin voltaj kategorisi Ill/kirlilik derecesi 2

Role 02 terminal numarasi

4-6 (ag), 4-5 (kapat)

4-5 (NO) (Direncli yiik)?? (izerinde maksimum terminal yiiki (AC-1)" 400V AC 2A
4-5 {izerinde maksimum terminal yiikii (AC-15)" (NO) (indiktif yilk @ cos® 0,4) 240 V AC, 0,2 A
4-5 (NO) (Direncli yiik) izerinde maksimum terminal yiikii (DC-1)" 80VDC 2A
4-5 (NO) (ind(iktif yiik) iizerinde maksimum terminal yiikii (DC-13)" 24V DC 0,1 A
4-6 (NC) (Direncli yiik) izerinde maksimum terminal yiki (AC-1)" 240 VAC 2 A
4-6 (NC) tizerinde maksimum terminal yiikii (AC-15)" (indiiktif yiik @ cos¢ 0,4) 240V AC, 0,2 A
4-6 (NC) (Direncli yiik) Gizerinde maksimum terminal yiikii (DC-1)" 50V DC 2A
4-6 (NQ) (indiiktif yiik) tizerinde maksimum terminal yiiki (DC-13)" 24V DC 0,1 A

4-6 (NC), 4-5 (NO) lizerinde minimum terminal yuki

24V DC 10 mA, 24V AC2 mA

EN 60664-1'e uygun ortam

Asirt voltaj kategorisi Ill/kirlilik derecesi 2

1) IEC 60947 kisim 4 ve 5.

Réle kontaklari gliclendirilmis yalitimla (PELV) devrenin kalanindan galvanize olarak izole edilmistir.

2) Asin Voltaj Kategorisi Il.
3) UL uygulamalari 300 V AC 2 A.

Kontrol karti, +10 V DC cikisi

Terminal numarasi 50

Cikis voltaji 105V 0,5V

Maksimum yik 25 mA
10 V DC besleme, besleme voltajindan (PELV) ve diger yliksek voltaj terminallerinden galvanik izolasyonla yalitilir.

Kontrol 6zellikleri

0-1000 Hz'de cikis frekansi ¢ozlnurligu +0,003 Hz

Sistem yanit siresi (terminaller 18, 19, 27, 29, 32, 33) <2 ms

Hiz denetim araligi (acik ¢evrim)

Senkron hizinin 1:100'G

Hiz dogrulugu (acik ¢evrim)

30-4000 RPM: Maksimum hata +8 rpm

Tiim kontrol karakteristiklerinde 4 kutuplu asenkron motor temel alinir.
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Kontrol karti performansi

Tarama arahgi 5ms

Kontrol karti, USB seri iletisim
USB standardi 1.1 (tam hiz)

USB fisi USB tipi B aygit fisi

DUYURU!

Bilgisayar baglantisi standart bir ana bilgisayar/aygit USB kablosuyla yapilir.

USB baglantisi, besleme voltajindan (PELV) ve diger yiiksek voltaj terminallerinden galvanik izolasyonla yalitilir.
USB baglantisi topraktan galvanik izolasyonla yalitilmamistir. Siirlicideki USB konektdriine baglanti icin yalnizca
izolasyonlu bir diziistii bilgisayar/PC veya izolasyonlu USB kablosu/dénistiiriiciisii kullanin.

9.7 Sigortalar

Sigortalar strici icin olasi hasarlari birimin icerisindeki hasarlar ile sinirlamaya yarar. EN 50178 ile uyumluluk saglamak icin,
degistirme sirasinda ayni Bussmann'i kullanin. Bkz. Tablo 9.5.

DUYURU!

Sigortalarin besleme tarafinda kullanimi IEC 60364 (CE) ve NEC 2009 (UL) uyumlu kurulumlar i¢in zorunludur.

Giris voltaji (V) Bussmann par¢a numarasi
380-500 170M7309
525-690 170M7342

Tablo 9.5 Sigorta Secenekleri

Frekans donusturiict voltaj glicine bagl olarak, Tablo 9.5'de listelenen sigortalar 100000 Arms (simetrik) veren devrelerde
kullanilmaya uygundur. Normal sigorta kullaniminda suiriici kisa devre akim giicti (SCCR) 100000 Arms'dir. E1h ve E2h
strticlleri 100 kA SCCR'yi karsilamak icin dahili stirlicti sigortasiyla beslenmektedir. E3h ve E4h suriiciilerine 100 kA SCCR'yi
karsilamak icin Tip aR sigortalarin takilmasi gerekir.

DUYURU!

ANAHTAR BAGLANTISINI KES

Fabrikada takili baglanti kesme anahtari ile siparis ve tedarik edilen tiim birimlerde siirlicii icin 100 kA SCCR'yi
karsilamak icin Sinif L yan devre sigortasi gereklidir. Devre kesici kullaniliyorsa SCCR giicii 42 kA'dir. Ozel Sinif L sigorta

suriicliniin giris voltaji ve nominal giicliyle belirlenir. Giris voltaji ve nominal gii¢ uriin plakasinda bulunur. Bkz.
béliim 4.1 Birlikte verilen dgeler.

Giris voltaji (V) Nominal gii¢ (kW) Kisa devre giici (A) Gerekli koruma
380-500 315-400 42000 Devre kesici

100000 Sinif L sigorta, 800 A
380-500 450-500 42000 Devre kesici

100000 Sinif L sigorta, 1200 A
525-690 355-560 40000 Devre kesici

100000 Sinif L sigorta, 800 A
525-690 630-710 42000 Devre kesici

100000 Sinif L sigorta, 1200 A
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9.8 Muhafaza Boyutlari
9.8.1 E1h Dis Boyutlar
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9.8.2 E2h Dis Boyutlar
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9.8.3 E3h Dis Boyutlar
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Cizim 9.13 E3h icin RFI Kalkani Sonlandirma ve Bez Plakasi Boyutlar
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9.8.4 E4h Dis Boyutlar
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Gizim 9.14 E4h'nin Onden Goriinimii
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Cizim 9.17 E4h icin RFI Kalkani Sonlandirma ve Bez Plakasi Boyutlari
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9.9 Muhafaza Hava Akisi
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Cizim 9.19 E1h/E2h (Solda) ve E3h/E4h (Sagda) lizerindeki Arka duvardan Sogutma Kitleri Kullanarak Hava Akisi
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9.10 Tutucu Tork Gugleri

Tablo 9.6'de listelenen konumlara tutuculari sikarken dogru tork uygulayin. Elektrik baglantisini tutturma sirasinda ¢ok diisiik
veya cok yuksek tork elektrik baglantisinin kalitesiz olmasina neden olur. Dogru torku uygulamak icin bir tork anahtar
kullanin.

Konum Civata boyutu Tork [Nm(in-lb)]
Sebeke terminalleri M10/M12 19 (168)/37 (335)
Motor terminalleri M10/M12 19 (168)/37 (335)
Topraklama terminalleri M8/M10 9.6 (84)/19.1 (169)
Fren terminalleri M8 9.6 (84)

Yuk paylagimi terminalleri M10/M12 19 (168)/37 (335)
Reaktif terminaller (Muhafazalar E1h/E2h) M8 9.6 (84)

Reaktif terminaller (Muhafazalar E3h/E4h) M10/M12 19 (168)/37 (335)
Role terminalleri _ 0.5 (4)
Kapi/panel kapagi M5 2.3 (20)

Bez plakasi M5 2.3 (20)

Ist alici erisim panosu M5 3.9 (35)

Seri iletisim kapag M5 2.3 (20)

Tablo 9.6 Tutucu Tork Gugleri
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10 Ek

10.1 Kisaltmalar ve Kurallar mv Milivolt
°C Santigrat Derece NEMA Ulusal Elektrik Ureticileri Birligi
°F Dereceler Fahrenayt NTC Eksi sicaklik kat sayis
Q Ohm PmN Nominal motor giicii
AC Alternatif akim PCB Baskili devre karti
AEO Otomatik enerji optimizasyonu PE Koruyucu toprak
ACP Uygulama kontrol islemcisi PELV Koruyucu ekstra distk voltaj
AMA Otomatik motor uyarlamasi PID Orantisal integral tlrevi
AWG Amerikan tel capi PLC Programlanabilir mantik denetleyici
CPU Merkezi islem birimi P/N Parca numarasi
csIv Misteriye 6zgli baslatma degerleri PROM Programlanabilir salt okunur bellek
CcT Akim transformatérii PS Glg bolimi
DC Dogru akim PTC Arti sicaklik kat sayisi
DVM Dijital Voltélcer PWM Darbe genisligi modulasyonu
EEPROM Elektriksel olarak silinebilir programlanabilir salt Rs Stator reaktansi
okunur bellek RAM Rastgele erisimli bellek
EMC Elektromanyetik uyumluluk RCD Kacak akim aygiti
EMI Elektromanyetik parazit Reak Reaktif terminaller
ESD Elektrostatik desarj RFI Radyo frekansi paraziti
ETR Elektronik termal role RMS Ortalama karekok (cevrimsel olarak alternatif
fmn Nominal motor frekansi elektrik akimi)
HF Yiiksek frekans RPM Dakika basina devir
HVAC Isitma, havalandirma ve klima SCR Silikon kontrolli redresor
Hz Hertz SMPS Anahtar modu gug¢ beslemesi
lLim Akim siniri S/N Seri numarasi
linv Nominal evirici gikis akimi STO Safe Torque Off
IMN Nominal motor akimi Tum Tork siniri
Ivirmax Maksimum ¢ikis akimi UmN Nominal motor voltaji
(VR AN Siiriicii tarafindan saglanan nominal cikis akimi \ Volt
IEC Uluslararasi elektroteknik komisyonu vvcr Voltaj vektér denetimi
IGBT Yahtilmig kapili ¢ift kutuplu transistor Xn Motor ana reaktans
170 Giris/cikig
P Giris korumas! Tablo 10.1 Kisaltmalar, Akronimler ve Semboller
kHz Kilohertz
kw Kilovat Kurallar
. Numarali listeler prosediirleri belirtir.
Ly Motor d-eksen enduktansi
Lq Motor q-eksen enddktansi . Maddeli listeler diger bilgileri ve ¢izim agiklama-
LC indiiktdr-kondansator larini belirtir.
LCP Yerel denetim panosu . italik metin sunu belirtir:
LED Isik yayan diyot - Referans baglantisi
LoP Yerel igletim tabani .
mA Miliamper ) Baglanti
MCB Minyatir devre kesici - Dipnot
MCO Hareket denetim secenegi - Parametre adi
MCP Motor kontrol islemcisi ) Parametre grubu adi
MCT Hareket denetim araci
MDCIC Coklu suirticti kontrolt arabirim karti - Parametre secenegi
. Tum boyutlar mm (ing) cinsindendir.
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10.2 Uluslararasi/Kuzey Amerika Varsayilan Parametre Ayarlar

parametre 0-03 Bolgesel Ayarlar'yi ayar [0] Uluslararasi veya [1] Kuzey Amerika olarak ayarlandiginda, bazi parametrelerin
varsayllan ayarlari degisir. Tablo 10.2, etkilenen bu parametreleri listelemektedir.

Parametre

Uluslararasi Varsayilan Parametre degeri

Kuzey Amerika varsayilan parametre degeri

Parametre 0-03 Bélgesel Ayarlar Uluslararasi Kuzey Amerika
Parametre 0-71 Tarih Bigimi GG-AA-YYYY AA/GG/YYYY
Parametre 0-72 Saat Bigimi 24 sa 12 sa

Parametre 1-20 Motor Glicti [kW]

1)

1)

Parametre 1-21 Motor Glicli [HP]

2)

2)

Parametre 1-22 Motor Voltaji

230 V/400 V/575 V

208 V/460 V/575 V

Ref.

Parametre 1-23 Motor Frekansi 50 Hz 60 Hz
Parametre 3-03 Maksimum Referans 50 Hz 60 Hz
Parametre 3-04 Referans islev Toplam Dis/On Ayar
Parametre 4-13 Motor Hizi Ust Siniri [RPMJ? 1500 RPM 1800 RPM
Parametre 4-14 Motor Hizi Ust Siniri [Hz]¥ 50 Hz 60 Hz
Parametre 4-19 Maks. Cikis Frekansi 100 Hz 120 Hz
Parametre 4-53 Uyari Hiz Yiiksek 1500 RPM 1800 RPM
Parametre 5-12 Terminal 27 Dijital Giris Coast inverse Dis kilit
Parametre 5-40 [slev Rolesi Alarm Alarm yok
Parametre 6-15 Terminal 53 Yiiksek Ref./Gerib. 50 60
Degeri

Parametre 6-50 Terminal 42 Cikis Hiz 0-YUkLim Hiz 4-20 mA
Parametre 14-20 Sifilama Modu Manuel Resetleme Sonsuz oto resetleme
Parametre 22-85 Tasarim Noktasinda Hiz 1500 RPM 1800 RPM
[RPM]?)

Parametre 22-86 Tasarim Noktasinda Hiz [Hz] 50 Hz 60 Hz
Parametre 24-04 Yangin Modu Maksimum 50 Hz 60 Hz

Tablo 10.2 Uluslararasi/Kuzey Amerika Varsayilan Parametre Ayarlari

1) Parametre 1-20 Motor Giicli [kW] yalnizca parametre 0-03 Bdlgesel Ayarlar [0] Uluslararasi olarak ayarlandiginda goriilebilir.

2) Parametre 1-21 Motor Glicii [HP]yalnizca parametre 0-03 Bélgesel Ayarlar [1] Kuzey Amerika olarak ayarlandiginda gériilebilir.

3) Bu parametre yalnizca parametre 0-02 Motor Hiz Birimi [0] RPM olarak ayarlandiginda goriiliir.
4) Bu parametre yalnizca parametre 0-02 Motor Hiz Birimi [1] Hz olarak ayarlandiginda gériiltir.

10.3 Parametre Menu Yapisi

MG38A142
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Dizin Kullanim Kilavuzu
Dizin Buikuilii kablo uclar 20
Bus uclandirma anahtari 9,42
A
A53/A54 anahtarlan 9 D
AC sebeke 26 Depolama 12
Ayrica bkz. Sebeke Derinlik 8lctimleri 6
ADN Uyumlulugu Desarj siiresi 4
Agirlik 6 Devre kesiciler 45, 81
Akim Dijital giris/cikis
Girig 43 Aciklamalar ve varsayilan ayarlari 41
Kacak 28 Terminal yerleri 9
Sinir 72
Dis alarm resetleme 56
Alarmlar
Kayit 10 Dis boyutlar
Liste 10,62 Eth 82
E2h 86
Aletler 12 E3h 90
AMA E4h 94
AMA 67 Dizayn kilavuzu 14
Ayrica bkz. Otomatik motor uyarlamasi e
Donusturici 41
Ana menu 47 .
Durum mesajlarinin tanimlari 59
Anahtarlar
A53/A54 43
Baglanti kesme 46, 81 E
Bus uclandirmasi 42 Elektriksel 6zellikler 380-500 V. 73,74
Fren direnci sicakhgi 43
Elektriksel 6zellikler 525-690 V. 75
Analog giris/gikis . .
Aciklamalar ve varsayilan ayarlari 41 Elektronik termal réle (ETR) 20
Terminal yerleri 9 EMC 20,21,22
Ariza gunligu 10 Enerji verimliligi sinifi 77
Arka duvardan sogutma 14,98 Etiket 12
Asiri akim korumasi 20
Asiri voltaj 72 F
Auto on 11,59 Fabrika varsayilan ayarlar 52
Ayakhk 15 Fan gli¢ karti
Konum 7,8
Uyari 70
B y
3 Fanlar
Baglant kesme 7,43, 46, 81 Bakim 13
Bakim 13,58 Gerekli hava akisi 14
Konum 8
Baslatma/durdurma 55 Uyari 64, 69
Besleme voltaji 46,79 Faz kayb! 62
Bez plakasi .
Aciklama 15 Fieldbus 40
E1h icin boyutlar 85  Filtre 13
E2h icin boyutlar 89 FPC 7
E3h icin boyutlar 93 Ayrica bkz. Fan giic karti
E4h icin boyutlar 97
Tork giicii 99  Fren
. Durum mesajl 59
Blendaj Terminal tork glicu 99
Olusturma 40 Terminallerin konumu 7
RFI 7,8
RFI sonlandirma 93,97
Sebeke 5
Bolgesel ayarlar 52,101
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Dizin VLT® AutomationDrive FC 302
Fren direnci
Elektrik tesisati 43 K
Kablotesisati semasi 23 . _—
Terminal yerleri 9 Kablo tesisati konfigiirasyonlari
Uyan 65 Baslatma/durdurma 55
Dis alarm resetleme 56
Open loop 54
G Reaktif. 57
Gazlar 13 Termistor 57
Genislik 8lcimleri 6 Kablo tesisati kontrol terminalleri 42
C o e Kablolar
Geri donlisim 3
. J Blendajh 20
Gezinme tuslar 10, 48 Kablo uzunluklari ve kesitleri 78
Giris voltaji 46 Motor.... 24
Teknik Ozellikler 78
Gosterge 1siklarn 62 Yénlendirme 40
Glg baglantisi 20 Kaldirma 12,14
Giic kart Kalifiye Personel 4
Konum 9
Uyan 68 Kanal ile sogutma 14
Giivenlik ydnergeleri 4,20,46  Kapragikhigi
E1h 85
E2h 89
H E3h 93
Hand on 11,59 E4h 97
Hava akisi 13,08  Kapvpanel kapag:
Tork giict 929
Hava Akisl 14 .
Kilitleme aygiti 42
Hizli menii 10,47
Kisa devre 64
i Kisa Devre Akim Giicii (SCCR) 81
ic arizas 66 Kisaltmalar 100
ic kisim gériinimleri 7 Kodlayici >1
) K 0 | 12
itk kurulum 46 ondansator depolamasi
Kontrol girisi/cikis
| Aciklamalar ve varsayilan ayarlari 40
Teknik Ozellikler 78
Ist alici Kontrol Karti
E1h erisim paneli boyutlari 84 Konum 9
E2h erisim paneli boyutlari 88 RS485 79
E3h erisim paneli boyutlari 92 Teknik Ozellikler 81
E4h erisim paneli boyutlari 96 Uyari 68
Erisim paneli tork guici 99
Gerekli hava akisi 14 Kontrol rafi 78,9
Temizleme 13,58 Kontrol telleri 40,42,45
Uyari 65, 66, 68, 69
Koruma
Isitici Bukula uglar 20
Elektrik tesisati 43
Kablotesisati semasi o3 Kurulum
ablotesisati semas Baslatma 52,53
Konum 7,8 .
Kullanim 13 Elektriksel 20
uiia EMC-uyumlu 22,28
. Gerekli araglar 12
I Gereklilikler 14
i bas| 4 Hizl kurulum 50
stenmeyen baslatma Kalifiye Personel 4
itis paneli 83 Kontrol listesi 45
Mekanik 15
Yuk paylasimi/reaktif terminaller 19
Kurulum 10
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Dizin Kullanim Kilavuzu
Opsiyonel ekipman 42,46
L Ortam 13,77
LCP Ortam kosullari
Ekran 10 Genel Bakis 13
Gosterge isiklan 1 Teknik Ozellikler 77
Konum 7,8 ik L
Menii 47 Otomatik enerji optimizasyonu 50
Sorun giderme 70 Otomatik motor uyarlamasi
Uyari 67
M Yapilandirma 51
Manuel P
Sdrim numarasi 3
MCT 10 50 Parametreler 47,52,101
MCT 10 Kurulum Yazilimi 50 Parazit
EMC 21
Mekan isiticisi 7 Radyo 6
Ayrica bkz. Isitici .
Patlama gecisi 28
Menu
Aciklamalar 47 Patlayici atmosfer 13
Tuslar 10 Periyodik sekillendirme 12
Montaj konfigiirasyonlari 14 Plaka 12
Motor Potansiyel esitleme 28
g\zg:;.:ma 2431 Potansiyometre 41
Cikis teknik ozellikleri 77  Programlama 10,47
Kablolar 24 programlama kilavuzu 3
Kablotesisati semasi 23
Kurulum 47
Olusturma 20 R
Rotasyon 51 Rampa-asad siiresi 72
Sinif korumasi 13
Sorun giderme 71 Rampa-yukari suresi 72
Terminal tork giicti 99  Reaktif
Terminaller 7 Kablo tesisati konfigiirasyonu 57
Termistor 57 Terminal tork giici 99
Uyarl 63, 65 Terminaller 8
Veri 72 Terminallerin konumu 7
Reset 11, 61
N RFI 7,8,26,93,97
Nem 13 Roleler
Nominal gli¢ 6,12 Cikis teknik ozellikleri 80
Konum 9,41
9] RS485 23,41,42
Olctmler 6
S
o) Safe Torque Off
Elektrik tesisat 43
Olusturma isletim kilavuzu 3
Kablo acikliklar 16,17 Kablotesisati semasi 23
Kurulum uyarisi 20 Terminal yeri 41
Sebeke 26 Uyan 68
Yonlendirme 45
Onaylar ve sertifikalar 3
Open loop
Hiz denetimi icin kablo tesisati 54
Hiz kesinligi 80
Programlama 6rnegi 48
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Dizin
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Terminaller
S Analog giris/cikis 41
Dijital giris/cikis 41
sebeke E1h boyutlari (6nden ve yandan goriintim).............e... 30
Baglant 26 E2h boyutlari (6nden ve yandan goriintm)..............w... 32
Olu§t.ur.r.na : 26 E3h boyutlar (6nden ve yandan goriniim)...........ceeeeeeneees 34
Teknik Ozellikler..... 77 E4h boyutlari (6nden ve yandan goriintim)..............we... 37
Terminal tork gticti 29 Kontrol konumlari 9,40
Terminaller 7,8 Roleler 41
Uyan 66 Seri iletisim 41
Sebeke besleme (L1, L2, L3) 77 Terminal 37 41,42
Sebeke kalkani 5 Termistor
Kablo tesisati konfigiirasyonlari 57
S Kablo yonlendirme 40
Terminal yeri 41
Y/
Seri iletisim Uyari 68
Aciklamalar ve varsayilan ayarlari 41 Toprak
Kapak tork giicii 929 Baglanti 8
Konum 2 izole sebeke 26
Servis 58 Kayan delta 26
Kontrol listesi 45
Stcaklik 13 Terminal tork glicti 929
Sifirla 68 Terminaller 7,8
Sigortalar Toprakli delta 26
Asiri akim korumasi 20 Uyan 67
Konum 7,8 Tork
On baslatma kontrol listesi 45 Karakteristik 77
Sorun giderme 72 Sinir 63,72
Teknik Ozellikler 81 Tutucu guici 99
Sizinti akimi 5,28
Sogutma U
Gereklilikler. 14 UL sertifikas 3
Kontrol listesi 45
Toz uyarisi 13 uss .
] Teknik Ozellikler 81
Sorun giderme Yuva konumu 9
LCP 70
Motor 71 Uyanlar
$ebeke 72 Liste 10, 62
Sigortalar 72 Uyku modu 60
Uyarilar ve Alarmlar 62
Sozluk 100 \
sTO - : 3 Voltaj
Ayrica bkz. Glivenli tork kapali Dengesizlik 62
Sardcl Girisg 43
Aciklama 6
Baslatma 53 Y
Bosluk ihtiyaclari 14
Boyutlar. 6 Yardimci temaslar 43
Durum 59 Yazilim stirim numarasi 3
T Yogunlasma 13
Yok etme yonergesi 3
Tanimlar Viik |
Durum mesajlari 59 UK p;ly agrm 23
Uyarilar ve Alarmlar 61 @ qte5|sat| sermasi
Terminal tork glicu 99
Tasarim kilavuzu 3,77 Terminaller 8
Termal koruma 3 Terminallerin konumu 8
Uyar 4
Yiiksek voltaj 4,46
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Kullanim Kilavuzu

Yukseklik dlgctimleri
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