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1 ความปลอดภยั

1.1 คาํปฏิเสธการรับผดิชอบ

ภาพตวัอยา่งและแผนผงัต่างๆ ในคู่มือน้ีใหม้าเพื่อเป็นการยกตวัอยา่งประกอบเท่านั้น ขอ้มูลท่ีมีอยูใ่นคู่มือเล่มน้ีอาจเปล่ียนแปลงไดทุ้กเม่ือ โดยไม่จาํเป็นตอ้งแจง้ใหท้ราบล่วงหนา้ เราไม่รับผดิหรือรับผดิชอบใดๆ ต่อ
ความเสียหายโดยตรง โดยออ้ม หรือโดยสืบเน่ืองอนัเป็นผลมาจากการใชง้านหรือระบบใชง้านของอุปกรณ์น้ี

1.2 คาํเตือน

ค ◌ํา เ ต ◌ื อน
อนัตรายจากไฟฟ้า
การเช่ือมต่อหรือการถอดอุปกรณ์เสริมเม่ือชุดซอฟตส์ตาร์ทเช่ือมต่ออยูก่บัแรงดนัไฟฟ้าสายหลกั อาจทาํใหเ้กิดการบาดเจบ็ได้

- ก่อนการเช่ือมต่อหรือการถอดอุปกรณ์เสริม ใหแ้ยกชุดซอฟตส์ตาร์ทออกจากแรงดนัไฟฟ้าสายหลกั

ค ◌ํา เ ต ◌ื อน
มคีวามเส่ียงได้รับบาดเจบ็และความเสียหายกบัอุปกรณ์
การเสียบวตัถุแปลกปลอมหรือการแตะดา้นในของชุดซอฟตส์ตาร์ทขณะฝาครอบพอร์ตต่อขยายเปิดอยู ่อาจทาํใหเ้กิดการบาดเจบ็และชุดซอฟตส์ตาร์ทเสียหายได้

- อยา่เสียบวตัถุแปลกปลอมในชุดซอฟตส์ตาร์ทขณะฝาครอบพอร์ตเปิดอยู่

- อยา่แตะดา้นในชุดซอฟตส์ตาร์ทขณะฝาครอบพอร์ตเปิดอยู่

1.3 ขอ้มูลท่ีสาํคญัสาํหรับผูใ้ชง้าน

ปฏิบติัตามคาํเตือนเก่ียวกบัความปลอดภยัท่ีจาํเป็นทั้งหมดขณะควบคุมการทาํงานของชุดซอฟตส์ตาร์ทจากระยะไกล แจง้พนกังานใหท้ราบวา่เคร่ืองจกัรอาจสตาร์ทโดยไม่แจง้เตือน

ผูติ้ดตั้งมีหนา้ท่ีปฏิบติัตามคาํแนะนาํทั้งหมดในคู่มือเล่มน้ี และปฏิบติัตามแนวทางปฏิบติัทางไฟฟ้าท่ีถูกตอ้ง

ใชแ้นวทางปฏิบติัมาตรฐานท่ีไดรั้บการยอมรับระดบันานาชาติทั้งหมดสาํหรับการส่ือสาร RS485 เม่ือติดตั้งและใชอุ้ปกรณ์น้ี
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2 การตดิตั้ง

2.1 การติดตั้งการ์ดต่อขยาย

ขั้นตอน
1. ดนัไขควงปากแบนขนาดเลก็เขา้สู่ช่องเสียบท่ีตรงกลางของฝาครอบพอร์ตต่อขยายและถอดฝาครอบออกจากชุดซอฟตส์ตาร์ท

2. จดัตาํแหน่งการ์ดใหต้รงกบัพอร์ตต่อขยาย

3. ค่อยๆ ดนัการ์ดไปตามร่องจนกระทัง่คลิกเขา้กบัชุดซอฟตส์ตาร์ท

ตวัอย่าง:
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ภาพประกอบ 1: การตดิตั้งการ์ดต่อขยาย

2.2 การเช่ือมต่อกบัเครือข่าย

Prerequisites:

การ์ดต่อขยายตอ้งไดรั้บการติดตั้งในชุดซอฟตส์ตาร์ท

ขั้นตอน
1. เรียกคืนกาํลงัควบคุม

2. เช่ือมต่อสายไฟฟิลดผ์า่นทางปลัก๊ขั้วต่อ 5 ทาง
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ตวัอย่าง:
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ภาพประกอบ 2: ปลัก๊ขั้วต่อ 5 ทาง

พนิ การทาํงาน

1, 2 ขอ้มูล A

3 ขั้วต่อร่วม

4, 5 ขอ้มูล B
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3 การทาํงาน

3.1 เง่ือนไขท่ีตอ้งทาํก่อน

การ์ด Modbus RTU ตอ้งไดรั้บการควบคุมโดยไคลเอน็ต ์Modbus (เช่น PLC) ท่ีสอดคลอ้งตามขอ้กาํหนดเฉพาะของโปรโตคอล Modbus เพื่อการทาํงานท่ีประสบความสาํเร็จ ไคลเอน็ตต์อ้งรองรับ
การทาํงานและอินเตอร์เฟซทั้งหมดท่ีอธิบายไวใ้นคู่มือน้ีดว้ย

3.2 การกาํหนดรูปแบบหลกั

สาํหรับการส่งขอ้มูลมาตรฐาน Modbus 11 บิต ใหก้าํหนดค่าหลกัสาํหรับบิตหยดุ 2 บิตท่ีไม่มีพาริต้ีและบิตหยดุ 1 บิตสาํหรับพาริต้ีค่ีหรือคู่

สาํหรับการส่งขอ้มูล 10 บิต ใหก้าํหนดค่าหลกัสาํหรับบิตหยดุ 1 บิต

ในทุกกรณี อตัราบอดหลกัและท่ีอยูร่องตอ้งตรงกบัค่าท่ีตั้งใน พารามิเตอร์ 12-1 ถึง 12-4

ช่วงเวลาการโพลลข์อ้มูลตอ้งยาวนานเพียงพอใหโ้มดูลตอบสนอง ช่วงเวลาการโพลลท่ี์สั้นเกินไปอาจทาํใหพ้ฤติกรรมไม่สอดคลอ้งสมํ่าเสมอหรือไม่ถูกตอ้ง โดยเฉพาะเม่ืออ่านค่ารีจิสเตอร์หลายค่า ช่วงเวลาการ
โพลลข์ั้นตํ่าท่ีแนะนาํคือ 300 ms

3.3 การกาํหนดรูปแบบ

3.3.1 การตั้งค่าเครือข่าย Modbus

ตั้งค่าพารามิเตอร์การส่ือสารทางเครือข่ายใหก้บัการ์ดผา่นทางชุดซอฟตส์ตาร์ท สาํหรับรายละเอียดเก่ียวกบัวธีิการกาํหนดค่าชุดซอฟตส์ตาร์ท ดูคู่มือการใชง้าน VLT® Soft Starter MCD 600

ตาราง 1: การตั้งค่าพารามเิตอร์

พารามเิตอร์ ช่ือพารามเิตอร์ คาํอธิบาย

12-1 ท่ีอยู่ Modbus ตั้งค่าท่ีอยูเ่ครือข่าย Modbus RTU ใหก้บัชุดซอฟตส์ตาร์ท

12-2 อัตราการส่งข้อมลู Modbus เลือกอตัราการส่งขอ้มูลใหก้บัการส่ือสาร Modbus RTU

12-3 พาริตี ้Modbus เลือกพาริต้ีใหก้บัการส่ือสาร Modbus RTU

12-4 การหมดเวลา Modbus เลือกการหมดเวลาใหก้บัการส่ือสาร Modbus RTU

หมาย เหต ◌ุ
การ์ด Modbus RTU อ่านการตั้งค่าพารามิเตอร์การส่ือสารจากชุดซอฟตส์ตาร์ทเม่ือจ่ายไฟเขา้ส่วนควบคุม หากมีการเปล่ียนแปลงพารามิเตอร์ในชุดซอฟตส์ตาร์ท ใหปิ้ดเปิดไฟส่วนควบคุมเพื่อให้
ค่าใหม่มีผล

3.3.2 การเปิดใชง้านการควบคุมเครือข่าย

ชุดซอฟตส์ตาร์ทยอมรับเฉพาะคาํสัง่จากการ์ดต่อขยายหาก พารามิเตอร์ 1-1 Command Source (แหล่งคาํส่ัง) ตั้งค่าเป็น เครือข่าย

หมาย เหต ◌ุ
หากอินพทุรีเซ็ตเปิดใชง้านอยู ่ชุดซอฟตส์ตาร์ทจะไม่ทาํงาน หากไม่ตอ้งมีสวติชรี์เซ็ต ใหติ้ดตั้งการเช่ือมโยงขา้มขั้วต่อ RESET, COM+ บนชุดซอฟตส์ตาร์ท
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3.4 LED ค่าป้อนกลบั

สถานะ LED คาํอธิบาย

ปิด ชุดซอฟตส์ตาร์ทไม่เปิดทาํงาน

เปิด การส่ือสารเปิดทาํงาน

กะพริบ การส่ือสารไม่ทาํงาน

หมาย เหต ◌ุ
หากการส่ือสารหยดุทาํงานอยู ่ชุดซอฟตส์ตาร์ทอาจตดัการทาํงานในการเช่ือมต่อเครือข่าย หาก พารามิเตอร์ 6-13 Network Communication (การเช่ือมต่อเครือข่าย) ตั้งค่าเป็น ตัดการ
ทาํงานแบบนุ่มนวลและบันทึก หรือ ตัดการทาํงานชุดสตาร์ท ชุดซอฟตส์ตาร์ทตอ้งการการรีเซ็ต
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4 รีจสิเตอร์ Modbus

4.1 การกาํหนดรูปแบบ PLC

ใชต้ารางใน 4.5 โหมดมาตรฐาน เพื่อจบัคู่รีจิสเตอร์ภายในอุปกรณ์กบัท่ีอยูภ่ายใน PLC

หมาย เหต ◌ุ
ค่าอา้งอิงทั้งหมดในรีจิสเตอร์หมายถึงรีจิสเตอร์ภายในอุปกรณ์ เวน้แต่จะระบุไวเ้ป็นอยา่งอ่ืน

4.2 ความเขา้กนัได้

การ์ด Modbus RTU รองรับการทาํงาน 2 โหมด:

• ในโหมดมาตรฐาน อุปกรณ์ใชรี้จิสเตอร์ท่ีกาํหนดในขอ้กาํหนดเฉพาะของโปรโตคอล Modbus

• ในโหมดดั้งเดิม อุปกรณ์ใชรี้จิสเตอร์เดียวกนักบัโมดูล Modbus แบบคลิปออนท่ีใหโ้ดย Danfoss เพื่อใชก้บัชุดซอฟตส์ตารทรุ่์นเก่ากวา่ รีจิสเตอร์บางรายการอาจแตกต่างจากท่ีระบุในขอ้กาํหนดเฉพาะ
ของโปรโตคอล Modbus

4.3 การดูแลใหมี้การควบคุมท่ีปลอดภยัและประสบความสาํเร็จ

ขอ้มูลท่ีเขียนลงในอุปกรณ์จะยงัคงอยูใ่นรีจิสเตอร์ของเคร่ืองจนกวา่จะมีการเขียนทบัขอ้มูลนั้นหรือมีการเร่ิมตน้ค่าของอุปกรณ์นั้นอีกคร้ัง

หากชุดซอฟตส์ตาร์ทควรไดรั้บการควบคุมผา่นทาง พารามิเตอร์ 7-1 Command Override (มผีลเหนือคาํส่ัง) หรือควรปิดใชง้านผา่นทางอินพทุรีเซ็ต (ขั้วต่อ RESET, COM+) ควรลบคาํสัง่ฟิลดบ์สั
ออกจากรีจิสเตอร์ หากไม่มีการลบคาํสัง่ คาํสัง่จะถูกส่งไปยงัชุดซอฟตส์ตาร์ทอีกคร้ังเม่ือการควบคุมฟิลดบ์สักลบัมาทาํงานต่อ

4.4 การจดัการพารามิเตอร์

พารามิเตอร์สามารถอ่านไดจ้ากชุดซอฟตส์ตาร์ทและเขียนลงในชุดซอฟตส์ตาร์ท โดย Modbus RTU สามารถอ่านและเขียนรีจิสเตอร์สูงสุด 125 รายการใน 1 การทาํงาน

หมาย เหต ◌ุ
จาํนวนพารามิเตอร์โดยรวมในชุดซอฟตส์ตาร์ทอาจแตกต่างกนัตามรุ่นและรายการพารามิเตอร์ของชุดซอฟตส์ตาร์ท ความพยายามเขียนลงในรีจิสเตอร์ไม่เก่ียวขอ้งกบัพารามิเตอร์ส่งคืนรหสัขอ้ผดิพลาด
02 (ท่ีอยูข่อ้มูลไม่ถูกตอ้ง) อ่านค่ารีจิสเตอร์ 30602 ใชก้าํหนดจาํนวนพารามิเตอร์โดยรวมในชุดซอฟตส์ตาร์ท

หมาย เหต ◌ุ
ไม่ตอ้งเปล่ียนแปลงค่าเร่ิมตน้ของพารามิเตอร์ขั้นสูง (กลุ่มพารามิเตอร์ 20-** Advanced Parameters (พารามิเตอร์ขัน้สูง)) การเปล่ียนแปลงค่าเหล่าน้ีอาจทาํใหเ้กิดพฤติกรรมท่ีไม่อาจคาดเดา
ไดใ้นชุดซอฟตส์ตาร์ท
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4.5 โหมดมาตรฐาน

4.5.1 รีจิสเตอร์คาํสัง่และการกาํหนดค่า (อ่าน/เขียน)

ตาราง 2: คาํอธิบายของอ่าน/เขยีนรีจสิเตอร์

รีจสิเตอร์ คาํอธิบาย บิต รายละเอยีด

40001 คาํสัง่ (เขียนเด่ียว) 0–7 หากตอ้งการส่งคาํสัง่ไปยงัชุดสตาร์ท ใหเ้ขียนค่าท่ีตอ้งการ:

00000000 = หยดุ

00000001 = สตาร์ท

00000010 = รีเซ็ต

00000100 = หยดุแบบด่วน (ล่ืนไหลจนหยดุ)

00001000 = บงัคบัตดัการทาํงานการส่ือสาร

00010000 = สตาร์ทโดยใชชุ้ดค่าพารามิเตอร์ 1

00100000 = สตาร์ทโดยใชชุ้ดค่าพารามิเตอร์ 2

01000000 = สาํรองไว้

10000000 = สาํรองไว้

8–14 สาํรองไว้

15 ตอ้ง = 1

40002 สาํรองไว้

40003 สาํรองไว้

40004 สาํรองไว้

40005 สาํรองไว้

40006 สาํรองไว้

40007 สาํรองไว้

40008 สาํรองไว้

40009–40xxx การจดัการพารามิเตอร์ (อ่าน/เขียน-
เด่ียวหรือหลายค่า)

0–15 จดัการพารามิเตอร์ท่ีโปรแกรมไดข้องชุดซอฟตส์ตาร์ท ดูคู่มือการใชง้าน VLT® Soft Starter MCD 600 สาํหรับ-
รายการพารามิเตอร์ท่ีครบถว้น

4.5.2 รีจิสเตอร์การรายงานสถานะ (อ่านอยา่งเดียว)

หมาย เหต ◌ุ
สาํหรับรุ่น MCD6-0063B และเลก็กวา่ (ชุดซอฟตส์ตาร์ทรุ่น ID 1~4) กระแสท่ีรายงานผา่นทางรีจิสเตอร์การส่ือสารมากกวา่ค่าตามจริง 10 เท่า
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ตาราง 3: คาํอธิบายของรีจสิเตอร์อ่าน

รีจสิเตอร์ คาํอธิบาย บิต รายละเอยีด

30003 สาํรองไว้

30004 สาํรองไว้

30005 สาํรองไว้

30006 สาํรองไว้

30007 สาํรองไว้

30008 สาํรองไว้

30600 เวอร์ชัน่ 0–5 เวอร์ชัน่โปรโตคอลไบนารี

6–8 เวอร์ชัน่หลกัของรายการพารามิเตอร์

9–15 รหสัประเภทผลิตภณัฑ:์ 15 = MCD 600

30601 หมายเลขรุ่น 0–7 สาํรองไว้

8–15 ชุดซอฟตส์ตาร์ทรุ่น ID

30602 เปล่ียนแปลงหมายเลขพารามิเตอร์ 0–7 0 = ไม่มีการเปล่ียนแปลงพารามิเตอร์

1–255 = หมายเลขดชันีของพารามิเตอร์ท่ีเปล่ียนแปลงล่าสุด

8–15 จาํนวนพารามิเตอร์ทั้งหมดท่ีมีอยูใ่นชุดซอฟตส์ตาร์ท

30603 เปล่ียนแปลงค่าพารามิเตอร์ 0–15 ค่าของพารามิเตอร์ท่ีเปล่ียนแปลงล่าสุด ตามท่ีระบุในรีจิสเตอร์ 30602
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รีจสิเตอร์ คาํอธิบาย บิต รายละเอยีด

30604 สถานะชุดสตาร์ท 0–4 0 = สาํรองไว้

1 = พร้อม

2 = กาํลงัสตาร์ท

3 = กาํลงัทาํงาน

4 = กาํลงัหยดุ

5 = ไม่พร้อม (หน่วงเวลาการรีสตาร์ท, ตรวจสอบอุณหภูมิการรีสตาร์ท, การจาํลองการทาํงาน, อินพทุรีเซ็ตเปิดอยู)่

6 = ตดัการทาํงาน

7 = โหมดการโปรแกรม

8 = เดินหนา้ Jog

9 = ถอยหลงั Jog

5 1 = คาํเตือน

6 0 = ยกเลิกการตั้งค่าเร่ิมตน้

1 = ตั้งค่าเร่ิมตน้

7 แหล่งคาํสัง่

0 = แป้นกดระยะไกล, อินพทุดิจิตอล, นาฬิกา

1 = เครือข่าย

8 0 = พารามิเตอร์เปล่ียนแปลงหลงัจากอ่านพารามิเตอร์คร้ังล่าสุด

1 = ไม่มีการเปล่ียนแปลงพารามิเตอร์

9 0 = ลาํดบัเฟสค่าลบ

1= ลาํดบัเฟสค่าบวก

10–15 สาํรองไว้

30605 กระแส 0–13 กระแส rms เฉล่ียทั้ง 3 เฟส

14–15 สาํรองไว้

30606 กระแส 0–9 กระแส (% FLC มอเตอร์)

10–15 สาํรองไว้

30607 อุณหภูมิมอเตอร์ 0–7 รูปแบบการเกิดความร้อนของมอเตอร์ (%)

8–15 สาํรองไว้
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รีจสิเตอร์ คาํอธิบาย บิต รายละเอยีด

30608 กาํลงั 0–11 กาํลงั

12–13 สเกลกาํลงั

0 = คูณค่ากาํลงัดว้ย 10 เพื่อใหไ้ดค่้า W

1 = คูณค่ากาํลงัดว้ย 100 เพื่อใหไ้ดค่้า W

2 = กาํลงั (kW)

3 = คูณค่ากาํลงัดว้ย 10 เพื่อใหไ้ดค่้า kW

14–15 สาํรองไว้

30609 % ตวัประกอบกาํลงั 0–7 100% = ตวัประกอบกาํลงัเป็น 1

8–15 สาํรองไว้

30610 แรงดนั 0–13 แรงดนั rms เฉล่ียทั้ง 3 เฟส

14–15 สาํรองไว้

30611 กระแส 0–13 กระแสเฟส 1 (rms)

14–15 สาํรองไว้

30612 กระแส 0–13 กระแสเฟส 2 (rms)

14–15 สาํรองไว้

30613 กระแส 0–13 กระแสเฟส 3 (rms)

14–15 สาํรองไว้

30614 แรงดนั 0–13 แรงดนัไฟฟ้าเฟส 1

14–15 สาํรองไว้

30615 แรงดนั 0–13 แรงดนัไฟฟ้าเฟส 2

14–15 สาํรองไว้

30616 แรงดนั 0–13 แรงดนัไฟฟ้าเฟส 3

14–15 สาํรองไว้

30617 หมายเลขเวอร์ชัน่ของรายการพารามิเตอร์ 0–7 เวอร์ชัน่ยอ่ยของรายการพารามิเตอร์

8–15 เวอร์ชัน่หลกัของรายการพารามิเตอร์

30618 สถานะอินพทุดิจิตอล 0–15 สาํหรับอินพทุทั้งหมด, 0 = เปิด, 1 = ปิด (ต่อกนั)

0 = สตาร์ท/หยดุ

1 = สาํรองไว้

2 = รีเซ็ต

3 = อินพทุ A

4 = อินพทุ B

5 ถึง 15 = สาํรองไว้
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รีจสิเตอร์ คาํอธิบาย บิต รายละเอยีด

30619 รหสัตดัการทาํงาน 0–15 ดู 4.8 รหสัตดัการทาํงาน

8–15 สาํรองไว้

30620–30631 สาํรองไว้

หมาย เหต ◌ุ
การอ่านรีจิสเตอร์ 30603 (เปล่ียนแปลงค่าพารามิเตอร์) จะรีเซ็ตรีจิสเตอร์ 30602 (เปล่ียนแปลงหมายเลขพารามิเตอร์) และ 30604 (มีการเปล่ียนแปลงพารามิเตอร์) อ่านรีจิสเตอร์ 30602
และ 30604 ก่อนการอ่านรีจิสเตอร์ 30603 เสมอ

4.6 โหมดดั้งเดิม

4.6.1 รีจิสเตอร์

หมาย เหต ◌ุ
สาํหรับรุ่น MCD6-0063B และเลก็กวา่ (ชุดซอฟตส์ตาร์ทรุ่น ID 1~4) กระแสท่ีรายงานผา่นทางรีจิสเตอร์การส่ือสารมากกวา่ค่าตามจริง 10 เท่า

หมาย เหต ◌ุ
โหมดดั้งเดิมรายงานขอ้มูลสถานะอ่านอยา่งเดียวในรีจิสเตอร์ 40003 เป็นตน้ไปเพื่อใหต้รงกบัคาํจาํกดัความรีจิสเตอร์ของโมดูล Modbus แบบคลิปออน ขอ้มูลเหมือนกนัน้ีมีใหใ้ชง้านผา่นทางรีจิ
สเตอร์ 30003 เป็นตน้ไป

ตาราง 4: คาํอธิบายของรีจสิเตอร์ในโหมดดั้งเดมิ

รีจสิเตอร์ คาํอธิบาย บิต รายละเอยีด

40001 สาํรองไว้

40002 คาํสัง่ (เขียนเด่ียว) 0–2 หากตอ้งการส่งคาํสัง่ไปยงัชุดสตาร์ท ใหเ้ขียนค่าท่ีตอ้งการ:

1 = เร่ิมตน้

2 = หยดุ

3 = รีเซ็ต

4 = หยดุแบบด่วน (ล่ืนไหลจนหยดุ)

5 = บงัคบัตดัการทาํงานการส่ือสาร

6 = สตาร์ทโดยใชชุ้ดค่าพารามิเตอร์ 1

7 = สตาร์ทโดยใชชุ้ดค่าพารามิเตอร์ 2

3–15 สาํรองไว้
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รีจสิเตอร์ คาํอธิบาย บิต รายละเอยีด

40003 สถานะชุดซอฟตส์ตาร์ท 0–3 1 = พร้อม

2 = กาํลงัสตาร์ท

3 = กาํลงัทาํงาน

4 = กาํลงัหยดุ (รวมถึงเบรค)

5 = หน่วงเวลาการรีสตาร์ท (รวมถึงการตรวจสอบอุณหภูมิ)

6 = ตดัการทาํงาน

7 = โหมดการโปรแกรม

8 = เดินหนา้ Jog

9 = ถอยหลงั Jog

4 1 = ลาํดบัเฟสค่าบวก (ใชไ้ดเ้ฉพาะเม่ือบิต 6 = 1)

5 1 = กระแสเกิน FLC

6 0 = ยกเลิกการตั้งค่าเร่ิมตน้

1 = ตั้งค่าเร่ิมตน้

7–15 สาํรองไว้

40004 สาํรองไว้

40005 กระแสของมอเตอร์ 0–7 กระแสของมอเตอร์เฉล่ีย 3 เฟส (A)

8–15 สาํรองไว้

40006 อุณหภูมิมอเตอร์ 0–7 รูปแบบการเกิดความร้อนของมอเตอร์ (%)

8–15 สาํรองไว้

40007 สาํรองไว้

40008 สาํรองไว้

40009–40xxx การจดัการพารามิเตอร์ (อ่าน/เขียนเด่ียว-
หรือหลายค่า)

0–7 จดัการพารามิเตอร์ท่ีโปรแกรมไดข้องชุดซอฟตส์ตาร์ท ดูคู่มือการใชง้าน VLT® Soft Starter MCD 600
สาํหรับรายการพารามิเตอร์ท่ีครบถว้น

8–15 สาํรองไว้

40600 เวอร์ชัน่ 0–5 เวอร์ชัน่โปรโตคอลไบนารี

6–8 หมายเลขเวอร์ชัน่ของรายการพารามิเตอร์

9–15 รหสัประเภทผลิตภณัฑ:์

15 = MCD 600

40601 หมายเลขรุ่น 0–7 สาํรองไว้

8–15 ชุดซอฟตส์ตาร์ทรุ่น ID
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รีจสิเตอร์ คาํอธิบาย บิต รายละเอยีด

40602 เปล่ียนแปลงหมายเลขพารามิเตอร์ 0–7 0 = ไม่มีการเปล่ียนแปลงพารามิเตอร์

1–255 = หมายเลขดชันีของพารามิเตอร์ท่ีเปล่ียนแปลงล่าสุด

8–15 จาํนวนพารามิเตอร์ทั้งหมดท่ีมีอยูใ่นชุดซอฟตส์ตาร์ท

40603 เปล่ียนแปลงค่าพารามิเตอร์ 0–15 ค่าของพารามิเตอร์ท่ีเปล่ียนแปลงล่าสุด ตามท่ีระบุในรีจิสเตอร์ 40602

40604 สถานะชุดสตาร์ท 0–4 0 = สาํรองไว้

1 = พร้อม

2 = กาํลงัสตาร์ท

3 = กาํลงัทาํงาน

4 = กาํลงัหยดุ

5 = ไม่พร้อม (หน่วงเวลาการรีสตาร์ท, ตรวจสอบอุณหภูมิการรีสตาร์ท, การจาํลองการทาํงาน, อินพทุรีเซ็ตเปิดอยู)่

6 = ตดัการทาํงาน

7 = โหมดการโปรแกรม

8 = เดินหนา้ Jog

9 = ถอยหลงั Jog

5 1 = คาํเตือน

6 0 = ยกเลิกการตั้งค่าเร่ิมตน้

1 = ตั้งค่าเร่ิมตน้

7 แหล่งคาํสัง่

0 = แป้นกดระยะไกล, อินพทุดิจิตอล, นาฬิกา

1 = เครือข่าย

8 0 = พารามิเตอร์เปล่ียนแปลงหลงัจากอ่านพารามิเตอร์คร้ังล่าสุด

1 = ไม่มีการเปล่ียนแปลงพารามิเตอร์

9 0 = ลาํดบัเฟสค่าลบ

1= ลาํดบัเฟสค่าบวก

10–15 สาํรองไว้

40605 กระแส 0–13 กระแส rms เฉล่ียทั้ง 3 เฟส

14–15 สาํรองไว้

40606 กระแส 0–9 กระแส (% FLC มอเตอร์)

10–15 สาํรองไว้

40607 อุณหภูมิมอเตอร์ 0–7 รูปแบบการเกิดความร้อนของมอเตอร์ (%)

8–15 สาํรองไว้
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รีจสิเตอร์ คาํอธิบาย บิต รายละเอยีด

40608 กาํลงั 0–11 กาํลงั

12–13 สเกลกาํลงั

0 = คูณค่ากาํลงัดว้ย 10 เพื่อใหไ้ดค่้า W

1 = คูณค่ากาํลงัดว้ย 100 เพื่อใหไ้ดค่้า W

2 = กาํลงั (kW)

3 = คูณค่ากาํลงัดว้ย 10 เพื่อใหไ้ดค่้า kW

14–15 สาํรองไว้

40609 % ตวัประกอบกาํลงั 0–7 100% = ตวัประกอบกาํลงัเป็น 1

8–15 สาํรองไว้

40610 แรงดนั 0–13 แรงดนั rms เฉล่ียทั้ง 3 เฟส

14–15 สาํรองไว้

40611 กระแส 0–13 กระแสเฟส 1 (rms)

14–15 สาํรองไว้

40612 กระแส 0–13 กระแสเฟส 2 (rms)

14–15 สาํรองไว้

40613 กระแส 0–13 กระแสเฟส 3 (rms)

14–15 สาํรองไว้

40614 แรงดนั 0–13 แรงดนัไฟฟ้าเฟส 1

14–15 สาํรองไว้

40615 แรงดนั 0–13 แรงดนัไฟฟ้าเฟส 2

14–15 สาํรองไว้

40616 แรงดนั 0–13 แรงดนัไฟฟ้าเฟส 3

14–15 สาํรองไว้

40617 หมายเลขเวอร์ชัน่ของรายการพารามิเตอร์ 0–7 เวอร์ชัน่ยอ่ยของรายการพารามิเตอร์

8–15 เวอร์ชัน่หลกัของรายการพารามิเตอร์

40618 สถานะอินพทุดิจิตอล 0–15 สาํหรับอินพทุทั้งหมด, 0 = เปิด, 1 = ปิด (ต่อกนั)

0 = สตาร์ท/หยดุ

1 = สาํรองไว้

2 = รีเซ็ต

3 = อินพทุ A

4 = อินพทุ B

5–15 = สาํรองไว้
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รีจสิเตอร์ คาํอธิบาย บิต รายละเอยีด

40619 รหสัตดัการทาํงาน 0–7 ดู 4.8 รหสัตดัการทาํงาน

8–15 สาํรองไว้

40620–40631 สาํรองไว้

หมาย เหต ◌ุ
การอ่านรีจิสเตอร์ 40603 (เปล่ียนแปลงค่าพารามิเตอร์) จะรีเซ็ตรีจิสเตอร์ 40602 (เปล่ียนแปลงหมายเลขพารามิเตอร์) และ 40604 (พารามิเตอร์มีการเปล่ียนแปลง) อ่านรีจิสเตอร์ 40602
และ 40604 ก่อนการอ่านรีจิสเตอร์ 40603 เสมอ

4.7 ตวัอยา่ง

ตาราง 5: คาํส่ัง: สตาร์ท

ข้อความ ทีอ่ยู่ของชุดซอฟต์สตาร์ท รหัสการทาํงาน ทีอ่ยู่รีจสิเตอร์ ข้อมูล CRC

เขา้ 20 06 40002 1 CRC1, CRC2

ออก 20 06 40002 1 CRC1, CRC2

ตาราง 6: สถานะชุดซอฟต์สตาร์ท: กาํลงัทาํงาน

ข้อความ ทีอ่ยู่ของชุดซอฟต์สตาร์ท รหัสการทาํงาน ทีอ่ยู่รีจสิเตอร์ ข้อมูล CRC

เขา้ 20 03 40003 1 CRC1, CRC2

ออก 20 03 2 xxxx0011 CRC1, CRC2

ตาราง 7: รหัสตดัการทาํงาน: มอเตอร์รับโหลดเกนิ

ข้อความ ทีอ่ยู่ของชุดซอฟต์สตาร์ท รหัสการทาํงาน ทีอ่ยู่รีจสิเตอร์ ข้อมูล CRC

เขา้ 20 03 40004 1 CRC1, CRC2

ออก 20 03 2 00000010 CRC1, CRC2

ตาราง 8: ดาวน์โหลดพารามเิตอร์จากชุดซอฟต์สตาร์ท - อ่านค่าพารามเิตอร์ 5 (พารามเิตอร์ 1-5 Locked Rotor Current (กระแสลอ็คโรเตอร์), 600%

ข้อความ ทีอ่ยู่ของชุดซอฟต์สตาร์ท รหัสการทาํงาน รีจสิเตอร์ ข้อมูล CRC

เขา้ 20 03 40013 1 CRC1, CRC2

ออก 20 03 2 (ไบต)์ 600 CRC1, CRC2

ตาราง 9: อพัโหลดพารามเิตอร์เดยีวไปทีชุ่ดซอฟต์สตาร์ท - เขยีนพารามเิตอร์ 61 (พารามเิตอร์ 2-9 Stop Mode (โหมดหยุด)), ตั้งค่า =1

ข้อความ ทีอ่ยู่ของชุดซอฟต์สตาร์ท รหัสการทาํงาน รีจสิเตอร์ ข้อมูล CRC

เขา้ 20 06 40024 1 CRC1, CRC2

ออก 20 06 40024 1 CRC1, CRC2
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ตาราง 10: อพัโหลดหลายพารามเิตอร์ไปยงัชุดซอฟต์สตาร์ท - เขยีนพารามเิตอร์ 9, 10, 11 (พารามเิตอร์ 2-2 ถงึ 2-4) ตั้งค่าเป็นค่า 15 วนิาท,ี 300% และ 350% ตามลาํดบั

ข้อความ ทีอ่ยู่ของชุดซอฟต์สตาร์ท รหัสการทาํงาน รีจสิเตอร์ ข้อมูล CRC

เขา้ 20 16 40017, 3 15, 300, 350 CRC1, CRC2

ออก 20 16 40017, 3 15, 300, 350 CRC1, CRC2

หมาย เหต ◌ุ
การทาํงานน้ีสามารถใชเ้พื่ออพัโหลดพารามิเตอร์ต่อเน่ืองตามลาํดบัเท่านั้น ฟิลดรี์จิสเตอร์บ่งบอกจาํนวนพารามิเตอร์ท่ีจะอพัโหลด และหมายเลขรีจิสเตอร์ของพารามิเตอร์ท่ี 1
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4.8 รหสัตดัการทาํงาน

รหัส คาํอธิบาย

0 ไม่ตดัการทาํงาน

1 เวลาสตาร์ทมากเกินไป

2 มอเตอร์รับโหลดเกิน

3 เทอร์มิสเตอร์ของมอเตอร์

4 กระแสไฟไม่สมดุล

5 ความถ่ี

6 ลาํดบัเฟส

7 กระแสเกินชัว่ขณะ

8 กาํลงัสูญเสีย

9 กระแสตํ่าเกินไป

10 แผน่ระบายความร้อนร้อนจดั

11 การเช่ือมต่อมอเตอร์

12 อินพทุ A ตดัการทาํงาน

13 FLC สูงเกินไป

14 อุปกรณ์เสริมไม่รองรับ (ไม่มีฟังกช์นัในเดลตา้ภายใน)

15 การ์ดส่ือสารเกิดฟอลต์

16 บงัคบัตดัการทาํงานเครือข่าย

17 ฟอลตภ์ายใน

18 แรงดนัเกิน

19 แรงดนัตํ่าเกินไป

23 พารามิเตอร์อยูน่อกช่วง

24 อินพทุ B ตดัการทาํงาน

26 เฟส L1 หายไป

27 เฟส L2 หายไป

28 เฟส L3 หายไป

29 L1-T1 ลดัวงจร

30 L2-T2 ลดัวงจร

31 L3-T3 ลดัวงจร

33 เวลา-กระแสเกิน (บายพาสมีโหลดเกิน)
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รหัส คาํอธิบาย

34 อุณหภูมิ SCR สูงเกิน

35 แบตเตอร่ี/นาฬิกา

36 วงจรเทอร์มิสเตอร์

47 กาํลงัไฟสูงเกินไป

48 กาํลงัไฟตํ่าเกินไป

56 LCP ตดัการเช่ือมต่อ

57 ตรวจพบความเร็วศูนย์

58 SCR itsm

59 กระแสเกินชัว่ขณะ

60 ความจุพิกดั

70 อ่านค่ากระแสผดิพลาด L1

71 อ่านค่ากระแสผดิพลาด L2

72 อ่านค่ากระแสผดิพลาด L3

73 ตดัแรงดนัสายไฟฟ้าหลกั (แรงดนัไฟฟ้าสายหลกัเช่ือมต่อในการจาํลองการทาํงาน)

74 การเช่ือมต่อมอเตอร์ T1

75 การเช่ือมต่อมอเตอร์ T2

76 การเช่ือมต่อมอเตอร์ T3

77 ไฟร่ิงลม้เหลว P1

78 ไฟร่ิงลม้เหลว P2

79 ไฟร่ิงลม้เหลว P3

80 VZC ลม้เหลว P1

81 VZC ลม้เหลว P2

82 VZC ลม้เหลว P3

83 แรงดนัควบคุมตํ่า

84–96 ฟอลตภ์ายใน x ติดต่อซพัพลายเออร์ในทอ้งถ่ินเก่ียวกบัรหสัฟอลต์
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4.9 รหสัขอ้ผดิพลาด Modbus

รหัส คาํอธิบาย ตวัอย่าง

1 รหสัการทาํงานไม่ถูกตอ้ง อแดป็เตอร์หรือชุดซอฟตส์ตาร์ทไม่รองรับการทาํงานท่ีร้องขอ

2 ท่ีอยูข่อ้มูลไม่ถูกตอ้ง อแดป็เตอร์หรือชุดซอฟตส์ตาร์ทไม่รองรับท่ีอยูรี่จิสเตอร์ท่ีระบุ

3 ค่าขอ้มูลไม่ถูกตอ้ง อแดป็เตอร์หรือชุดซอฟตส์ตาร์ทไม่รองรับค่าขอ้มูลท่ีไดรั้บค่าใดค่าหน่ึง

4 อุปกรณ์รองผดิพลาด เกิดขอ้ผดิพลาดขณะพยายามทาํงานตามท่ีร้องขอ

6 อุปกรณ์รองถูกใชง้านอยู่ อแดป็เตอร์ถูกใชง้านอยู ่(เช่น กาํลงัเขียนพารามิเตอร์ลงในชุดซอฟตส์ตาร์ท)
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5 ข้อมูลจําเพาะ

5.1 การเช่ือมต่อ

ชุดซอฟตส์ตาร์ท ชุดพิน 6 ทาง
เครือข่าย ขั้วต่อตวัผู ้5 ทางและขั้วต่อตวัเมียท่ีถอดปลัก๊ได ้(ใหม้าดว้ย)
ขนาดสายเคเบิลสูงสุด 2.5 มม.2 (14 AWG)

5.2 การตั้งค่า

โปรโตคอล Modbus RTU, AP ASCII

ช่วงค่าท่ีอยู่ 0–254

อตัราขอ้มูล (bps) 4800, 9600, 19200, 38400

พาริต้ี ไม่มี, ค่ี, คู่, 10 บิต
ไทมเ์อาต์ ไม่มี (ปิด), 10 วนิาที, 60 วนิาที, 100 วนิาที

5.3 การรับรอง

RCM IEC 60947-4-2

CE EN 60947-4-2

RoHS สอดคลอ้งกบัขอ้กาํหนด EU 2011/65/EU
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ดชันี

L
LED 8

ก
การรับรอง

CE 23

RCM 23

RoHS 23

การส่งขอ้มูล
10 บิต 7

11 บิต 7

การ์ดต่อขยาย 5

ช
ช่วงเวลาการโพลล์ 7

ป
ปลัก๊ขั้วต่อ 5

ฝ
ฝาครอบพอร์ตต่อขยาย 5

อ
อตัราบอด 7

เ
เคร่ืองมือ

ไขควงปากแบน 5
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