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HIGH VOLTAGE! SEE USER'S MANUAL CHAPTER 1 A=Vagaa tila l‘altteen Ymparllla

. B =Etdisyys toiseen laitteeseen
VARAUSJAN N |TEI KATSO KAYTTOOHJE KOHTA 1 C =Vapaa tila laitteen ylapuolella

D =Vapaa tila laitteen alapuolella

HOG SPANNING! s AnvANDARMANUALEN KAPITEL 1
HOCHSPANNUNG! sieHE BETRIEBSANLEITUNG KAP. 1 Mitat (mm)

NXL AlB|C
HAUTE TENSION!  voir MANUEL UTILISATEUR CHAP. 1 0003-00125 | 20 | 20 | 100
0016-00315 | 20 | 20 | 120
ALTA TENSIONE!  vepi manuALE BASE caPITOLO 1 0038-00615 | 30 | 20 | 160

ALTA TENSION! VER EL CAPITULO. 1 DEL MANUAL
- \ /) \_

/g (€
PAIKALLEEN ASENNUS o o, © TeHo-
24 o \@ LITANNAT

Asennusmitat (mm) L
NXL H2 | W2 | @ A
0003-00125 | 313/ 100, 7
0016-00315 | 406| 100 7
0038-00615 | 541 148| 9

H1

Laitteen mitat (mm) B- B+ R-|u/miv/m2w/rs
NXL H1| W1 | D1 L1 L2 L3
0003-00125 | 327| 128|190 @@@ @@@
0016-00315 | 419 144 214 J @@@ [
0038-00615 | 558 195 237 Y | | |
SHE Jarru-
. Syotto
\ o \ y vastus /
/e OHJAUSLIITANNAT OHJAUSLIITYNTA, vakio OHJAUSLITYNTA, laajennuskortti (lisévaruste) "\
Liitin Signaali Oletusasetus 1 Liitin_| Signaali ___ Oletusasetus
10 Vref | Ohjearvojannite ; gj‘g ‘2/‘6\/ i
i - maa
All+ | Analogiatulo, ~ 0-10V 3| DINT | Digitaalitulo 1 Vakionopeus 2
All- Analogiatulo, yhteinen
- OPT-AA 4| DIN2 Digitaalitulo 2 Vian kuittaus
Al2+ | Analogiatulo, ~ 0/4-20 mA 5 | DIN3 | Digitaalitulo 3 PID ei kiytéss
ZA{/Z- /ZAZ‘T}OQ%M 6| DO1 | Digitaalilihts Valmis
4 Vout apujannite 24| RO1 - Relelahts 1
GND 1/0-maa 25| RO1 KAY
DINT | Digitaalitulo 1 Kay eteen 26| ROt |
DIN2 Digitaalitulo 2 Kay taakse
DIN3 Digitaalitulo 3 Vaki 1 TAI
GND | 1/0 maa 1 Liitin__| Signaali Oletusasetus
AO1+ | Analogialdhtd  Lahtotaajuus 12| +24V | 24V apujannite
AO1- | Analogialahtd, yhteinen 13| GND 1/0 maa
91011 18 19 A B 30 RS 485 | Sarjaliil 3yl (Modbus RTU) oAl 14] DINT | Digitaalitulo 1 Vakionopeus 2
P e - 15| DIN2 Digitaalitulo 2 Vian kuittaus
o|ojololololojo RSU8S | Sarjalikennevayls 16, oiNg | Digi 3 PID ei kiytossa
+24V Ulkoinen ohjausjannitesy6tts
RO1 Relelahtd 1 28| T+ Termistoritulo
12345678 —+ 29| T- | Termistoritulo
RO1 VIKA —
0|O|O|0|O|0|0j0 RO1 J—' 25| RO1  |—— Relelshts 1
26| ROT |—r KAY
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Valitse kaytsn @Vahvista"-_

tyyppi. Ks.
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:;I‘_’_" 05| 3|3 IH"1 5| 400 | 50| 0= 0= 0= = 0= 0= :
1= = |Hz|Hz| s | s \ Hz |Kiih-  |Vap. Ei Ai1 | Ei Line- 4
: Vakio dyttaen pyorien | kaytossal 0-10V kayt. | aarinen ¥
W Z1_|20) 50 | 20 | 20 IL"1,1 400 | 50| 0= 0= 0= 0= 0= 0= :
T bz | s s V| Hz|Kih- |Vap. Ei | Al [Ei |Line-
:Puhaum dyttden pyorien |kaytossa | g-10 kayt. |aarinen :
v (20050 5 |5 IL"1,1 400 | 50| 0= 1= 0= 0= = 0= '
VO Tz Hz | s | s V| Hz|Kiih- | Hidas-| Ei | Ait | Ei |Line- %
3 Pumppu dyttden taen | kaytdssa|q.qgy kayt. [aarinen |
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v L0 o501 iss | so0| 50| o= | 0- 1= = [o- | 2=
! oo | HZ| HZ | s |'s V| Hz|Kijih- |Vap. autom Ail | Ei | Ohjel- 1
H dyttaen pydrien |momentin | 5_10y| kéyt. | moitava




/0 VALIKKORAKENNE

Laajennuskorttivalikko

© PARAMETRIASETUKSET

VALITTU KAYTON TYYPPI
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MOOTTORIN ARVOKILVEN ARVOT

P3.3 Paneelin suunta

0= Eteen, 1= Taakse

P3.4 Stop-painike

0= Rajoitettu, 1= Aina kéytossa

P3.5 PID ohjearvo 1

(%)

P3.6 PID ohjearvo 2

(%)

J

- EILEI’ Vakiokayttd P 2.1.8 Moottorin nim. nopeus
Systeemivalikko [N -
’“’M I'Fi'ﬁ Puhallinkaytto P 2.1.9 Moottorin nim. virta
Vikahistoriavalikko ; li.l’ Pumppukiytts
Aktiivisten vikojen valikko H,':' Suurtehokaytto
u .
Paneeliohjausvalikko |, 1 PERUSPARAMETRIT
I
5 watikko | Koodi| Parametri Huom. @ Koodi| Parametri ﬁ
arametrivalikko | - P2.1.1 Min. taajuus (Hz)
— (Hz)

L oo HUOM: Jos fmax > kuin 3=Moott. nop. (0-Mot.nom. spd)
Navigointi- ja Valvontavatikko [ P2.1.2| Maks. taajuus | mootiorinsynkr nopeus,  [a=Lahtovirta {0-InMotor)
valintan&ppaimet ] tarkista moottorin ja Analogia- |5 poott. mom. (0-TnMotor )

laitteen sopivuus P2.1.16|  |3hdsn oott. jannite (0-UnMotor)
- - toiminta lip. jannite (0-1000V)
P213 Kiihtyvyysaika (s) D-sét. ohjearvo
/ \ s 1 D-saat. oloarvo 1
[10=PID-saat.eroarvo
@ VALVONTAVALIKKO M1 SN (rom——
1 0=Ei kaytossa
P215 Virtaraja Laitteen Lahtdvirran oy tackse
i P in nimi ik o raja 3=Seis-pulssi
Koodi Signaalin nimi Yksikkd W e ulkkont
V1.1 Lahtdtaajuus Hz P2.1.6| Moottorin ni- | 1.icia moottorin P2.1.17| DIN2, 5=Ulkoinen vika, av. kont.
. - - mellisjannite arvokilvesta toiminta 6=Kay valmis
V12 Taajuusohje Hz Moottorin ni- (Hz) o it s tok
§ P21.7|  ellistaajuus | Terkistamoottorin = on pok = )
V1.3 Moottorin nopeus rpm ) arvokilvesta s-PDeikiyt (suora taajohje)
V14 Moottorin virta A bais Moﬁgmrin ni- Knskgilf,,r:p]a,sta 0=Ei ka‘y(okssa
- n L mellisnopeus llis- Jy taakse
V1.5 Moottorin momentti % P oo et Uoinen vika sulk ko
- oinen vika, av. kont.
V1.6 Moottorin teho % po1g| Moottorinni- | A an kuittaus
V1.7 Moottorin jannite v | mellisvirta arvokilvests e e
V1.8 Vilipiirin jannite v P2.1.10| Moottorin cos | '2rkista mootiorin P2.1.18 ?O‘I’\rﬁ-ma T ento
V1.9 Laitteen ldmpdtila °C Kaynnistys :Ey’:g;t“p:;‘vkszsls[tb
- - |o=Kiihdyttzen >
V1.10 Analogiatulo 1 P21 toiminto 1=Vauhtikdynnistys 1;2%2:::‘91‘[:&2"5:13“2"‘5]
V111 Analogiatulo 2 Pysaytys- ~ 13=Lukitus 2 o
B LPARF i 0-fapaast pyorien 14=Termistoritulo (K. kpL. 6.24)
V1.12 Analogialdhddn virta mA 15=Pakota ohj.paikka I/O:lle
PP - - 16=Pakota ohj.p. kenttayl.
V1.13 Analogialahdon 1 virta, laajennuskortti mA P 2.1.13| U/f-optimointi ?j‘(kay“’ssa y AR
=Autom. mom. maksim. -
V1.14 Analogialdhddn 2 virta, laajennuskortti mA <Al P2.1.19| Vakionopeus 1 [[HZ]]
2 P2.1.20] Vakionopeus 2 Hzl
V115 DINT, DINZ, DINS P 2.1.14/ Ohjearvo- neeli P2.1.21 Autom. uuzk'aynn 0=Ei kayt. 1=Kaytossa
Vi DIET, DIEZ, DIE3 S -kenttavas S RS PR
. ) ] paikka (FBSpeedReference] 0=Kaikki parametrit
P
V1.17 RO1 4=Moottoripotentiom P2.1.22| Parametrien ja valikot nkyviss3
. 1/A12 valinta piilotus 1=P2.1 ja valikot
V1.18 ROET, ROE2, ROE3 mA - 20mA M - HS nakyvissa
A - 20mA
V1.19 DOE1 (Z.HS Al2 signaalialue 3 zr\jr}%m /
V1.20 PID Ohjearvo %
V1.21 PID Oloarvo % /A N\
V1.22 PID Eroarvo % @ VIKAKOODIT
V1.23 PID Lahto % KoOoD! VIKA Kool VIKA
V1.24 Vuorottelu 1,2,3 1 Yivirta 29 Termistorivika
V125 Kaytdn tyyppi: O=ei valittu (oletus), 1= vakio, 2 Ylijannite u Siséinen vélévika
- - in 2= - 35 Sovellusvika
2= puhallin, 3= pumppu, 4= suurteho 3 Maasulku Ve
— 39 Laite poistettu
8 Systeemivika Tunt ton lait
- 4 9 Aljannite 40 ntemsion e
11 L&htovaihevalvonta il - ar‘npo ra
- Fo—— 44 Laite vaihdettu
13 Taajuusmuuttajan alilampdtila —
e PANEELIOHJAUSVALIKKO K3 14 Taajuusmuuttajan ylilampétila 45 - Laite lisatty
15 Moottori jumissa 50 nalo laleTkIm'qu'[:aL 4-20 mA)
) ) 16 Moottorin ylilamptila 51 Ulkoinen vika ___
Parametrit Valinnat 17 Moottorin alikuormitus 52 Paneelin korprrur}\lfaat\owka
P3.1 Ohjauspaikan valinta 1=1/0 Terminals, 2=Keypad, 3=Fieldbus 22 EEPROMin tarkistussummavika 53 Kenttavaylavika
— 54 Korttipaikkavika
R32 P in ohi (H2) 24 Laskurivika
.2 Paneelin ohjearvo 25 Microprosessorin watchdog-vika 55 Oloarvon valvonta
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