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1 Yleista

1.1 Taman sovellusoppaan tarkoitus

Tama sovellusopas sisdltaa tietoja jarjestelman maarittdmisestd, taajuusmuuttajan ohjauksesta, parametrien muokkaamisesta, ohjel-
moinnista ja taajuusmuuttajan vianmadrityksesta. Se on tarkoitettu patevan henkildston kdyttdoon. Lue taajuusmuuttajan kdyttdoh-
jeet huolellisesti ja noudata niita. Kiinnita erityista huomiota tassa oppaassa ja muissa taajuusmuuttajan mukana toimitetuissa asia-
kirjoissa annettuihin turvallisuusohjeisiin ja yleisiin varoituksiin.

1.2 Lisaresurssit
Lisdresurssien avulla on helpompi ymmartaa AC-taajuusmuuttajan edistyneita toimintoja ja kayttoa.

« VACONP® 1000 Kayttdopas sisdltaa tarkat tiedot taajuusmuuttajan asennuksesta, kdyttdonotosta ja kdynnistyksesta.
«  Tuotevaihtoehtojen kayttdoppaat.

Lisajulkaisuja ja -kdyttdoppaita on saatavana Danfossilta Katso luettelot osoitteesta www.danfoss.com.

1.3 Kayttdoppaan versio
Tama kayttdopas tarkastetaan ja sita paivitetadn sadnnollisesti. Kaikki parannusehdotukset ovat tervetulleita.
Taman kdyttooppaan alkuperdinen kieli on englanti.

Taulukko 1: VACON® 1000 -sovellusoppaan versio

Versio Julkaisupaivamaara Huomautukset

A 11.06.2021 Ensimmainen versio
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2 Yleiskatsaus

2.1 Ohjausjarjestelma

Esimerkki ohjausjarjestelman rakennekaaviosta on kohdassa Kuva 1. Tehokennojen méaara riippuu taajuusmuuttajan nimellisjannit-
teesta.

Tulovirta-anturi
Lahtovirta-anturi

€30bi658.10
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Kuva 1: Ohjausjarjestelman rakennekaavio

Padohjausjarjestelmdn paatoiminnot ovat:

- Digitaalitulo ja -lahto

+ Analogiatulo ja -1ahto

«  Kunkin tehokennon PWM-ohjaussignaalin luominen
+  Ohjaussignaalin enkoodaus ja dekoodaus

« Jarjestelman itsediagnoosi

+  Erilaisten toteutusohjeiden toimittaminen

+  Erilaisten vikojen kerd@minen ja kasitteleminen

« Tiedonsiirto ulkoisten jarjestelmien kanssa

Tyémaasovelluksen joustavuuden parantamiseksi keskijannitetaajuusmuuttajan sisdisten kytkinsignaalien, tydmaan kayttdsignaa-
lien ja tilasignaalien loogiseen kasittelyyn kdytetdan PLC:ta. VACON® 1000 -keskijannitetaajuusmuuttaja kayttaa korkealaatuista
PLC:td seuraaviin tarkoituksiin:

+ Tulo-jaldhtdsignaalien ohjauksen suorittaminen
+ Suojaus ja lukitus

«  Ulkoisen vian havaitseminen

« Tiedonsiirto padohjausjarjestelman kanssa

«  Kayttoliittyman ohjaus

HMI (Human-machine interface, ihmisen ja koneen valinen kayttoliittyma) perustuu terdvépiirtoiseen LCD-kosketusnayttoon. Sita
on helppo kdyttad, ja sen avulla voidaan asettaa toimintaparametreja, tarkastella ja tallentaa jarjestelman tilaa, kdyttotilaa ja vikoja
PLC-yhteyden kautta. Katso 3 Kayttoliittyma.

VACON?® 1000 takaa erittdin hyvdn ohjaustarkkuuden vektoriohjauksella. Mahdollisuus ohjata moottorin vuota ja nopeutta erikseen
mahdollistaa nopean dynaamisen vasteen kuorman vaihteluille ja korkealle vadantdémomentille pienillda nopeuksilla, esimerkiksi
moottorin kdynnistyksen aikana. Ohjauskaavio nakyy kohdassa Kuva 2.
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Valittavissa on seka pulssianturi- etta anturittomia vektoriohjaustoimintoja. Nopeusanturit voidaan asentaa sovellusolosuhteiden
mukaan. Tapauksissa, joissa ei ole nopeusantureita, jarjestelma voi silti ragoida nopeasti ja dynaamisesti ja tuottaa suuren ldhtdmo-
mentin, kun moottori kdy pienelld nopeudella.
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Kuva 2: Vektoriohjauskaavio

2.2 Sovellusten kytkentaesimerkki
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Kuva 3: Tyypillinen sovellusten kytkentidkaavio

2.3 VACON® 1000 PC Tool

VACON® 1000 PC Tool on Ethernet-pohjainen tietokoneavusteinen ohjelmisto. Tarvitaan vain yksi verkkokaapeli, ja taajuusmuutta-
jan valvonta ja vikadiagnoosi voidaan suorittaa télla ohjelmistolla.

VACON® 1000 PC Tool sisdltaa joitakin lisatoimintoja, joita kdytetddn usein normaalissa toiminnassa ja kdyttéonotossa.
« Tilandyttopaneeli ndyttda taajuusmuuttajan toimintatilan reaaliajassa.
+ Aaltomuodon ndyttétoiminto mahdollistaa sisdisten muuttujien suoran tarkkailun taajuusmuuttajan ollessa kdynnissa.

+  Parametrien hallintatoiminto mahdollistaa jarjestelman parametrien muokkaamisen suoraan tai nykyisten jarjestelman parame-
trien tallentamisen tietokoneelle.

«  Vika-analyysitoiminto voi kasitelld DSP-valimuistin vikatietoja, luetteloida jarjestelman vikasisallon ja esiintymisajan sekd ndyttaa
jarjestelman tulo- ja lahtésignaalin aaltomuodon vikapisteen laheisyydessa.

Naiden toimintojen lisdksi VACON® 1000 PC Tool siséltdad myos kdyttdonoton lisdtoimintoja ja DSP-ohjelman paivitystoiminnot.
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VACON® 1000in vahimmadisvaatimukset:

«  Kayttojarjestelma Windows 10

«  Suoritin: Intel® Core™ i5-6300U -suoritin @2,40 GHz 2,50 GHz
- RAM: 8,00 GB

10 | Danfoss A/S © 2021.06 AB363633663021fi-000101 / 172K0603
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3 Kayttoliittyma

3.1 VACON® 1000 -HMI

Korkealaatuisen kosketusndyttd-HMI:n avulla voidaan helposti ja visuaalisesti kayttaa kaikkia VACON® 1000 -taajuusmuuttajan toi-
mintoja, kuten:

. Parametrien asetukset
«  Toimintatila
«  Vianmaaritys

Kayttoturvallisuuden takaamiseksi kayttoliittyma on suojattu salasanalla, ja se avautuu vain valtuutetuille kayttajille.

3.2 HMl-aloitussivu
VACONP® 1000 HMI:n aloitussivu ndkyy kohdassa Kuva 4. Aloitussivulla ndkyy:

«  Viivakaavio
«  Jarjestelman tila
«  Mittaritaulu

Siirry alivalikoihin aloitussivun vasemmalla puolella olevasta valikosta ja ohjauspaneeliin oikeassa alakulmassa olevasta kuvakkeesta.

12/08/2020 14:14:44 e
& Status —» Dashboard 8
3
A 3
Diagram System Status
H
B P
Emergency MCB Close MCB Startup VFD
C Stop Allowed Closed Ready Running
Grid Voltage[V) Input Current[A] Output Voltage [V] Output Current [A] Reference. Speed (rpm)]
D
|
1
0 0 ] 0 000
0 0 0 0 0 ] 0 0 0 0
E Input Power [kVA] Transf Temp A[C] Transf Temp B[] Transf. Temp.C[C] Output Speed [rpm]
0 00 00 0.0 000
] ] -200 1800 -200 1800 -200 180.0 0 0
F J
L~
G '

Kuva 4: HMI-aloitussivu

A Tila F Hallinto

B Kaaviot ja raportit G Tyokaluasetukset
C Asetukset ja huolto H Jarjestelman tila
D Tapahtumat | Mittaritaulu

E Viivakaavio J Ohjauspaneeli

3.2.1 Jarjestelman tila
Kun jdrjestelma on tietyssa tilassa, tdaman tilan ilmaisin muuttuu harmaasta vihreaksi.

«  Hatapysaytys: Ohjauskaapin hatdpysdytyspainiketta on painettu.
+  MCB:n sulkeminen sallittu: Jarjestelma on valmis, mutta suurjannitekatkaisinta ei ole suljettu.
- MCB voidaan sulkea.

«  MCB kiinni: Suurjannitevirrankatkaisin on kiinni.

Danfoss A/S © 2021.06 AB363633663021fi-000101 / 172K0603 | 11
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«  Kaynnistys valmis: Taajuusmuuttajan suurjannitevirta on paalld ja sisdinen diagnoosi on tehty.

- Suurjannitevirran paalle kytkemisen jalkeen on 22 sekunnin viive. DSP ldhettda signaalin kadyttopyyntdsignaalin padohjauk-
sen valmius -tilan lahettdmisen jalkeen.

«  VFD kaynnissa: VACON® 1000 on kadynnissd, eikd padohjausjarjestelmdssa ole aktiivisia vikoja.

3.2.2 Mittaritaulu

Mittaritaulussa nakyy taajuusmuuttajan tilan reaaliaikaiset arvot:
«  Verkkojannite

+  Tulovirta

«  Lahtojannite

«  L&htovirta

- Viitenopeus

+  Tuloteho

+  Muuntajan lampétila-arvot

« Lahtonopeus

3.2.3 Viivakaavio

Viivakaavio nadyttaa kaikkien taajuusmuuttajaan kytkettyjen kytkinten, kuten katkaisimien ja kontaktorien, tilan.

3.3 Ohjauspaneeli

Sivuohjauspaneeli sisadltaa taajuusmuuttajan padohjaimet. Ndita sadtimia voidaan kayttdaa HMI-toimintatilassa:

- Voit vapauttaa muiden toimintojen painikkeet ohjauspaneelissa painamalla PYYNTO-painiketta. Muutoin muut toimintopainik-
keet ovat pois kdytosta.

+  Kaynnist3 taajuusmuuttaja painamalla KAY-painiketta (HMI-toimintatilassa). Kun taajuusmuuttaja on kdynnissa, tima painike on
pois kdytosta. Jos taajuusmuuttaja on ramppipysaytystilassa tai pysdytystilassa, tima painike on kdytettavissa, ja sita voidaan
kayttda taajuusmuuttajan uudelleenkdynnistykseen.

«  Pyséyta laite painamalla SE/S-painiketta. Valitse ramppipysaytys tai rullauspysaytys.
«  Aseta nopeus numeroarvona tai liukusaatimella.

- Voit nollata taajuusmuuttajan vikatilan painamalla NOLLAA-painiketta. Kun taajuusmuuttaja on kdynnissa, tdma painike on pois
kaytosta.

o
& Status - Dashboard Control X %
&
A3
Diagram System Status m/
B
Ermer gency MCB Close MCE Startup u 1
Stop Alowed Closed Ready C
-
arid . \ \ ) 1|
Grid Voltage [V] Input Current [4] Output Voltage [V] Output Current [A] A
Ramp Coast
0 0 0 0
0 0 0 . o o 0 Unit: rpm Unit: rpm i
0 D
Input Power [kVA] Transf. Temp. A[C] Transi. Temp.B[*C] Transf. Temp.C[*C] /
Reference |
0 0.0 a0 0.0 0 |
0 o -20.0 1800 -200 1800 -200 18
0
_E
=

Kuva 5: Ohjauspaneeli
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A Pyynto D Nopeusasetus
B Kay E Nollaa
C Seis

3.4Tila

Valitse jokin tila-alavalikoista painamalla HMI-valikon Tila-painiketta:

Mittaritaulu

Tehokennon tila -alavalikko

Jaahdytyspuhaltimen tila -alavalikko

3.4.1 Tehokenno

Tehokenno-alivalikko nayttaa tehokennojen DC-vélipiirin jannitteet ja aktiiviset vikakoodit.

Kuva 6: Tehokenno-alivalikko

3.4.2 Jadhdytyspuhallin

£~ Status — Power Cell

12/08/2020 16:33:37

Fault Code
Bus Voltage /v
Fault Code
Bus Voltage /V
Fault Code

Bus Voltage /V

Fault Code

0: Normal

1: Fower Cell Bypass
2: Reserved

3: Under Voltage

4: Over Temperature

(1]

4 5 6
0 ] 1]
0 (1] i}
0 (1] (]
0 0 0
0 (1] 0
0 0 0
5: IGBT Driver Fault

6: Input Phase Loss

7: Downstream Opbical Link Fault
§: Over Voltage

9-11: Reserved

B 9 10
0 ] ]
a ] 0
] a ]
] ] ]
o ] o
0 ] 0

12: Ultra Over Voltage
13: DC 24V Fower Fault
14: Capacitor Fault
14-30: Reserved

31: Upstream Optical Link Fault

e30bi736.10

Jaahdytyspuhallin-alavalikko nayttda kaikkien taajuusmuuttajakaappien jadhdytyspuhaltimien tilan. Eri kaappien puhaltimet naky-

vat erillisilla valilehdilla.

Tassa valikossa kdytettdvissa olevat toiminnot:

3.5 Kaaviot ja raportit

Puhaltimien manuaalinen kaytto.

Paivittdisen kdyttdjakson muuttaminen.

Palautuksen vahvistus

Kaaviot ja raportit -alavalikossa ndkyy valittujen parametrien historiakaaviot. Kdytettdvissa on nelja kanavaa.

Jokainen kanava voi ndyttda eri parametreja, kuten:

Tulojannite
Lahtojannite
Tulovirta
Lahtovirta

Viitenopeus

Danfoss A/S © 2021.06
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+  Nopeuskomento

+  Tuloteho

Scope

12/08/2020 16:26:17

Channel 1 Channel 2

ST e

Channel 3
I_out

e30bi735.10

Channel 4

I RPM_out v |

16:25:05
12/08

Kuva 7: Kaaviot ja raportit -alivalikko

3.6 Asetukset ja huolto

16:26:05
12/08

HMI-valikon Asetukset ja huolto -painike avaa alavalikon, jossa on seuraavat jarjestelmatoimintoasetukset:

«  Toimintatila

«  Moottorin parametri

«  Toiminnot

+  Suojaukset

+  |/O-méaritykset

«  Jarjestelman konfigurointi
«  PID-asetus

- Kayttdéonotto

Operation Mode tor3
Motor Parameter |
Functions 1
Protections

1/0 Configuration

System Configuration

PID Setup

Commissioning

< Setup & Service eter - Current Controller

Motor &

Current loop bandwidth /0.01Hz

¥p of current loop (Auto-tuning result)

T2/10/2020 16:06:49

e30bi739.10

Kuva 8: Asetukset ja huolto -alavalikko
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3.6.1 Toimintatila
Tassa alivalikossa voit valita toimintatilan ja ohjearvoasetuksen.
Toimintatilan vaihtoehdot:

«  HMI: Taajuusmuuttajaa kdytetddan HMI:n avulla.

+ Digitaalinen: Taajuusmuuttajaa kdytetddan DCS:n (taajuusmuuttajan digitaalinen etdohjaus, katso kayttoliittyman madritelma
kohdasta 2.2 Sovellusten kytkentdesimerkki) avulla.

« Tiedonsiirto: Taajuusmuuttajaa kdytetdan tiedonsiirtoyhteyden, kuten RS485 tai Ethernet, avulla.
Ohjearvoasetuksen vaihtoehdot:

«  HMI: Nopeus asetetaan HMI:n avulla.

« Analoginen: Nopeus asetetaan analogisen tulon kautta.

- Digitaalinen: Nopeus asetetaan DCS:n (taajuusmuuttajan digitaalinen etdohjaus, katso kayttoliittyman madritelma kohdasta 2.2
Sovellusten kytkentdesimerkki) avulla.

«  Tiedonsiirto: Nopeus asetetaan tiedonsiirtoyhteyden, kuten RS485 tai Ethernet, avulla.

+  PID: PID-moduuli saataa nopeuden automaattisesti.

12/08/2020 16:57.04
& Setup & Service - Operation Mode

e30bi740.10

Operation Set Reference Set

|HM- ﬂ |HM| :l

Kuva 9: Toimintatila-alavalikko

3.6.2 Moottorin parametri
Valitse moottorin parametrit timan alavalikon avulla:

« Usean moottorin kokoonpano
- Valitse eri moottorit HMI:n, digitaalitulon tai tietoliikenteen kautta.
- Aseta moottorien enimmaismaara
«  Nimellisparametri
- Aseta eri moottorien nimellistaajuus, nimellisnopeus, napojen maard, nimellisjannite ja nimellisvirta.
+  Nopeuskayton konfiguraatio
- Aseta eri moottorien py6rimissuunta, enimmaisnopeus ja véahimmaisnopeus.
+  Automaattisen virityksen parametri
- Tarkista automaattisen virittdmisen parametrit.
+  Nopeusohjain

+ Vuon ohjain

Danfoss A/S © 2021.06 AB363633663021fi-000101 / 172K0603 | 15



VACON® 1000 M

Sovellusopas Kayttoliittyma

+ Virtaohjain
«  Pulssianturi

- Syota pulssianturin maaritykset kullekin moottorille.

3.6.3 Toiminnot
Tassd alavalikossa voit maarittda eri toimintojen parametrit. Parametrit on jaettu ryhmiin toimintojen mukaan.

3.6.4 Suojaukset

Tassd alavalikossa voit maarittda eri suojaustoimintojen parametrit. Parametrit on jaettu ryhmiin suojaustoimintojen mukaan.

3.6.5 PID-asetus

Tassa alivalikossa voit madrittad PID-parametrit.
« Analogisen tulon alue: Anturin alue.
«  Suhteellinen vahvistus (Kp): SV-PV-virheen suurennettu suhteellinen arvo.
- Laite: %
- Asetusalue: 0-30 000
« Integroitu vahvistus (Ki): Kunkin ndytteenottoaikayksikon kumuloitumisen suurennettu suhteellinen arvo kertaa virhearvo.
- Laite: %
- Asetusalue: 0-30 000
- Differentiaalivahvistus (Kd): Kunkin ndytteenottoaikayksikdn virhemuuttujan suurennettu suhteellinen arvo.
- Laite: %
- Asetusalue: 0-30 000
«  Yldraja: Jos ylaraja on 900 kierrosta minuutissa (RPM), PID-1ahto pysyy arvossa 900 RPM, kun saatyva lahtdarvo on yli 900 RPM.
« Alaraja: Jos alaraja on 300 kierrosta minuutissa (RPM), PID-1aht6 pysyy arvossa 300 RPM, kun saatyva ldhtdarvo on alle 300 RPM.

+  Virhealue: Virhealueen arvo on yhta suuri kuin SV-PV-poikkeama. Jos SV:n ja PV:n védlinen ero on pienempi kuin virhealue, PID
pysayttaa 1ahdon ja taajuusmuuttaja sailyttda nykyisen lahténopeuden.

+  PID-l&ht6: Todellisten PID-1ahtdtulosten naytto.

«  SV:Kayttdjan asettamat odotetut arvot.

«  PV:Jdrjestelmalahddn todellinen arvo.

«  Lahto sallittu/estetty -kytkin
Kaynnistys-/pysdytyskytkin
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053172021 121511 | 2
€ Setup & Service — PID Setup a §
- oy
%
T
Analog Input range /MPa Proportionsl Gain /%
0.00
Integral Gain /% Differantial Galn /%
0.00 0.00
Upper Limit /Hzn Lower Limit /i
0 0.00
Error Band /MPa PID Output /Ham
0.00 0.00
v PV
0.00 0.00
Output Output
: START STOP
Enable Disable

Kuva 10: PID-asetus-alavalikko

3.6.6 Jarjestelman konfigurointi
Tassa alivalikossa voit maarittaa jarjestelman konfigurointiparametrit. Parametrit on jaettu ryhmiin toimintojen mukaan.

3.7 Tapahtumat

Voit siirtyd kahteen alivalikkoon painamalla HMI-valikossa Tapahtumat-painiketta:
«  Varoitus ja vika

«  Tapahtumaloki

3.7.1 Varoitus ja vika
Varoitus ja vika -alavalikossa luetellaan taajuusmuuttajan reaaliaikaiset halytykset ja vikaraportit kdyton aikana.
Jarjestelma kayttaa kahdentyyppisid ilmoituksia.

- Halytys ilmoittaa taajuusmuuttajan epdtavallisesta toiminnasta. Halytys ei pysdyta taajuusmuuttajaa. Jarjestelmdan voidaan
kytkea virta, se voidaan kdynnistaa ja sitd voidaan kadyttda normaalisti.

+  Vika pysdyttaa taajuusmuuttajan valittdmasti. Nollaa taajuusmuuttaja ja ratkaise ongelma. Al3 kdyté jarjestelmaa, ennen kuin
ongelma on I6ydetty ja korjattu.

Talla sivulla ndkyy vain yleiset viat. Katso lisatietoja vikojen tarkistamisesta kohdasta Tapahtumaloki.

Danfoss A/S © 2021.06 AB363633663021fi-000101/ 172K0603 | 17
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< BEvents - Warning & Fault

12/08/2020 16-38-34

Waming

& Fault

Kuva 11: Varoitus- ja vika -alavalikko

3.7.2 Tapahtumaloki

Message

Message

PLC Stop

Tapahtumaloki-alivalikossa nakyy tiedot kaikista:

«  Halytyksista

« Vioista

« Toiminnoista (esimerkiksi taajuusmuuttajan kdynnistaminen ja pysdyttaminen)

e30bi737.10

Tallenna tapahtumaloki painamalla oikeassa ylakulmassa olevaa Tallenna-painiketta. Tapahtumalokin tiedot tallennetaan CSV-tie-
dostona USB-tallennuslaitteeseen, joka on liitettava erikseen. USB-portti on HMI:n takana.

Poista tapahtumaloki painamalla oikeassa ylakulmassa olevaa Poista-painiketta. Tama toiminto vaatii korkeamman kayttévaltuuden.

& Events - EventLog

A B

12/08/2020 16:40:52

m B

ssane

PLC Stop

Kuva 12: Tapahtumaloki-alavalikko

A Poista tapahtumaloki

B Tallenna tapahtumaloki

e30bi738.10
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3.8 Hallinto

Kayta Hallinto-alavalikkoa salasanojen hallintaan. Téssa alavalikossa voidaan tehda kaksi toimintoa:
«  Kirjaudu uudelleen sisdaan

« Vaihda salasana

1209/2020 145703 |
Password Protection

e30bi742.10

Relogen Change

Kuva 13: Hallinto-alavalikko

Avaa salasana-valintaikkuna painamalla Uudelleenkirjautuminen-painiketta. Jos salasana on virheellinen, valintaikkuna pysyy naky-
vissd, kunnes salasana on oikein. Alkuperdinen salasana sisaltyy tuotteen toimitukseen.

e30bi743.10

I
0 1 2 3 DEL
4 5 6 7 < ‘ >
8 a A B CLR
C D E F ENT

Kuva 14: Salasana-valintaikkuna

VACON® 1000 -taajuusmuuttajassa on kolme kdyttdoikeustasoa. Hairididen valttdmiseksi taajuusmuuttaja rajoittaa valtuuttamatto-
mien kayttdjien tekemia tarkeiden parametrien muutoksia.

«  Tason 1 kdyttooikeus rajoittaa kayton paakayttoliittyman painikkeisiin. Parametrien muuttaminen ei ole sallittua.
« Tason 2 kdyttooikeus rajoittaa kdyton padkdyttoliittyman painikkeisiin ja tason 2 parametrien muutoksiin.
«  Tason 3 kdyttooikeus rajoittaa kdyton paakayttoliittyman painikkeisiin ja tasojen 2 ja 3 parametrien muutoksiin.

Vaihda salasana painamalla Vaihda-painiketta. Korkeamman kayttdoikeustason kdyttdjat voivat ndhda alemman tason kayttajan sal-
asanan ja muuttaa sita.

Eri kdyttooikeustasojen kayttdjat voivat kdyttaa jarjestelmaa sen jélkeen, kun he ovat syottaneet oikean salasanan. Jos kayttdja un-
ohtaa lopettaa lataamisen manuaalisesti, jarjestelma lukittuu automaattisesti 5 minuutin kuluttua.

Tarvittavat salasanat toimitetaan taajuusmuuttajan kdyttéonoton yhteydessa.
Jos salasana katoaa, ota yhteytta Danfossiin
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VACONP® 1000 M

Sovellusopas Kayttoliittyma

3.9 Tyokaluasetukset

Tyokaluasetukset-alavalikossa on HMI:n asetukset.
«  Kieli-asetus
+  Ohjelmistoversio

«  HMl-asetukset

3.9.1 Kieli
Valitse HMI:n kieli vaatimusten mukaisesti.
12/09/2020 14:4B:42 ,‘2_
« Tool Settings -+ Language g
2
() () English ®
Malay Pycckui Portugués
Espaiiol

Kuva 15: Kieli-alavalikko

3.9.2 Ohjelmistoversio
Tassa valikossa nakyvat HMI:n, PLC:n ja DSP:n ohjelmistoversiotiedot. Saatavana on myds tehokennoversio ja valokuitukorttiversio.

3.9.3 HMI-asetukset

Voit sdataa HMI-nayton kirkkautta valitsemalla Kirkkaus.
Voit sdataa paivamaaran ja ajan asetusta valitsemalla Pdivimddrd/kellonaika.
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12/18/2020 10:14:32
& Tool Settings - HMI Set

e30bi756.10

Brightness ' HMI System

Kuva 16: HMI-asetukset-alavalikko
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4 Parametrien asetukset

4.1 Jarjestelmaparametrit

Taulukko 2: Perusparametrit

ID Parametri Min. Maks. Laite Oletus Kuvaus
P0005 Nimellislahtéjannite 0 65535 \Y 6000 -
P0009 Jatkuvan tilan taso 3 12 - 6 -
P0O155 Nimellissy6ttéjannite 0 65535 \Y 6000 -
P0O174 Verkon nimellistaajuus 5000 6000 0,01 Hz 5000 -
P1068 Nimellisldhtovirta 20 2000 A 70 -
Taulukko 3: Itsediagnoosi suurtehokayton jalkeen
ID Parametri Min. Maks. Laite Oletus Kuvaus
P0239 Suurjannitevirrankytkennan itsediagnoosiaika 220 500 0,1s 220 -
Taulukko 4: Muuntaja
ID Parametri Min. Maks. Laite Oletus Kuvaus
P0195 Muuntajan vélioton asento 95 105 % 100 -
Taulukko 5: Lahdon keskipisteen sijainti
ID Parametri Min. Maks. Laite Oletus Kuvaus
P0498 L&htdjannitteen suunta 0 1 - 0 0 = Eteen
1 =Taakse
Taulukko 6: Tehokennon parametrit
ID Parametri Min. Maks. Laite Oletus Kuvaus
P0388 Tehokennon nimellissyottdjannite 300 800 \Y 690 -
P0867 Tehokennon nimellisléhtovirta 10 2000 A 70 -
Taulukko 7: DCS-konfiguraatio
ID Parametri Min. | Maks. | Laite | Oletus | Kuvaus
P0246 | Vikaldhdon tyyppi 0 1 - 1 0 = Pulssi
1=Taso
P0788 | Kaynnistys- ja pysaytystila 0 1 - 0 0 = Normaali kdynnistys ja pysaytys
1 = Kadynnistys ja pysaytys yhdelld painikkeella
P0789 | Kaynnistyssignaalin madritys 0 2 - 0 0 = Pulssisignaali
1 =Tasosignaali
. P&alld = Kdynnistys
+ Pois =Vapaa pysaytys
2 =Tasosignaali
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ID Parametri Min. | Maks. | Laite | Oletus | Kuvaus
- P&alla = Kdynnistys
«  Pois = Hidastuspysaytys
P0790 | DCS-suuntasignaali kdytdssa 0 1 - 0 0 = Ei kiiytossa
1 = Kaytdssa
Taulukko 8: Kayttatila
ID Parametri Min. Maks. Laite Oletus Kuvaus
P0601 Kayttotila 1 4 - 1 1= U/
2=5VC
3=SLVC
(1)
' SVC: Avaruusvektoriohjaus, SLVC: Anturiton vektoriohjaus.
Taulukko 9: Esimerkkikonfiguraatio
ID Parametri Min. | Maks. | Laite | Oletus | Kuvaus
P0006 | Tulojannitteen kerroin 0 65535 | 0,001 | 1000 -
P0007 | Lahtojannitteen kerroin 0 65535 | 0,001 | 1000 -
P0052 | Lahtovirran ndytteenotto- 20 2000 | A 70 Lahtovirran ndytekortin nimellisarvo
taajuus
P0055 | Tulovirran kerroin 0 65535 | 0,001 | 1000 -
P0056 | Lahtovirran kerroin 0 65535 | 0,001 | 1000 -
P0228 | Tulo- ja ldhtovirran Hall- 0 65535 | - 0 Nelja alhaista bittid ndyttavat nelja Hall-suuntaa, mutta
suunta arvo on desimaaliluku:
+  bitti 0 = Ldhdon U-vaihe
+  bitti 1 = Ldhdon W-vaihe
+  bitti 2 =Tulon A-vaihe
+  bitti 3 =Tulon C-vaihe
Bitin maaritys:
+  O=Eteen
+ 1=Taakse
Taulukko 10: Sshkomagneettinen lukko
ID Parametri Min. | Maks. | Laite | Oletus | Kuvaus
P0045 | Sahkdmagneettisen lukon vapautusaika suurjannitevirran katkaisun 300 | 1800 | s 900 -
jalkeen
P0157 | Aika ennen sdhkdmagneettisen lukon vapautusta suurjdnnittevirran - - s 0 Vain luku
katkaisun jalkeen
P0158 | Sahkémagneettisen lukon toiminta 0 2 - 2 0 = Lukitukset
1= Auki
2 =Normaali

Danfoss A/S © 2021.06
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Taulukko 11: Jaahdytyspuhallin
ID Parametri Min. | Maks. | Laite | Oletus | Kuvaus
P0241 | Puhaltimen redundanssi kdytossa 0 3 s 0 0 = Kaikki pois kdytdsta
1 =Tehokennon kaapin tuuletin kdytdssa
2 = Muuntajakaapin tuuletin kaytossa
3 = Kaikki kdytossa
P0786 | Puhaltimen kdynnistystila 0 1 - 0 0 = Suurjannitevirran kdynnistys
1 = Jarjestelman kdynnistys
P0787 | Asiakkaan puhallinteho kaytossa 0 1 - 0 0 = Ei kytossa
1 = Kaytossa
Taulukko 12: Esilatauskaappi
ID Parametri Min. | Maks. | Laite | Oletus | Kuvaus
P0248 | Kaynnistyskaapin uudelleensulkemisen odotu- 0 65535 | s 60 -
saika
P0285 | Esilataustila 0 1 - 0 0 = Ei mitaan
1 = Kdynnistyskaappi
P0286 | Kaynnistyskaapin paallekytkentdakynnys 650 | 850 %0 650 Nimellistulojannitteen promilleluku
Taulukko 13: Ohituskaappi
ID Parametri Min. | Maks. | Laite Oletus | Kuvaus
P0244 | Jarjestelmdn automaattisen ohituk- 0 65535 | % 20 Moottorin nimellisnopeuden prosenttiosuus
sen taajuuskynnys
P0247 | Automaattinen jarjestelman ohitusvi- | 0 65535 | 100 ms | 50 -
an tunnistusaika
P0791 | Ohituskaapin tyyppi 1 8 - 1 0 = Ei ohituskaappia
1 = Manuaalinen ohituskaappi
2 = Automaattinen ohituskaappi
3 = Synkroninen siirtokaappi
Taulukko 14: Palauta tehdasasetukset
ID Parametri Min. Maks. Laite Oletus Kuvaus
P0002 Oletustehdasasetus 0 1 - 0 0 = Ei toimintaa
1 = Palauta tehdasarvo
4.2 Moottorin parametrit
Taulukko 15: Monimoottorikokoonpano
ID Parametri Min. Maks. Laite Oletus Kuvaus
P0635 Moottorin valintatila 0 2 - 0 0=HMI
1=DI
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ID Parametri Min. Maks. Laite Oletus Kuvaus
2 =Tiedonsiirto
P0636 Moottorin valinta 1 8 - 0 -
P0637 Moottorien enimmaismaara 1 8 - 8 -
Taulukko 16: Moottorin nimellisparametrit
ID Parametri Min. Maks. Laite Oletus Kuvaus
P0074 Moottorin nimellistaajuus 0 65535 0,01 Hz 5000 -
P0075 Moottorin nimellisnopeus 0 65535 RPM 993 -
P0409 Moottorin nimellisjannite 0 65535 \% 6000 -
P0410 Moottorin nimellisvirta 0 65535 A 74 -
P0413 Moottorin napojen maara 2 65535 - 6 -
Taulukko 17: Nopeuskayton konfiguraatio
ID Parametri Min. | Maks. | Laite | Oletus | Kuvaus
P0013 | Moottorin py6rimissuunta 0 2 - 0 0 = Eteen
1 =Taakse
2 = Kaksisuuntainen
P0076 | Vahimmaisnopeus 20 1000 | %o 20 -
P0077 | Enimmaisnopeus 20 3000 | %o 1000 -
P0085 | Digitaalitulon nopeusasetus 1 0 65535 | RPM | 800 -
P0086 | Digitaalitulon nopeusasetus 2 0 65535 | RPM | 1200 -
P0087 | Digitaalitulon nopeusasetus 3 0 65535 | RPM | 1500 -
P0518 | PWM:n sammutusnopeuskynnys hidastuspysaytyk- 0 100 %o 15 Moottorin nimellisnopeuden
sessd tuhannesosasuhde
Taulukko 18: Moottorimalli
ID Parametri Min. | Maks. Laite Oletus Kuvaus
P0414 Moottorien keskindinen induktanssi 0 65535 0,1 mH 4320 -
P0415 Moottorin vuotoinduktanssi 0 65535 0,1 mH 130 -
Po416 Moottorin staattorin resistanssi 0 65535 mQ 702 -
P0417 Moottorin roottorin vastus 0 65535 mQ 345 -
P0441 Vuon ohjearvo 0 65535 0,001 Wb 15200 -
P0442 Moottorin nimellismomentti 0 65535 10 Nm 657 -
P1033 Automaattisen virittdmisen hitausmomentti 0 65535 0,1 kg/m? 800 -
P1034 Automaattisen virittamisen kitkakerroin 0 65535 0,001 Nmg 2620 -
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Taulukko 19: Nopeusohjain

ID Parametri Min. | Maks. | Laite | Oletus | Kuvaus

P0394 | Luiston 2 raja 0 100 % 10 -

P0420 | SVC-nopeusohjaimen Kp - - - 1000 Vain luku

P0421 | SVC-nopeudenohjaimen Ki - - - 60 Vain luku

P0430 | SLVC-nopeusohjaimen Kp - - - 333 Vain luku

P0431 | SLVC-nopeussilmukan Ki - - - 20 Vain luku

P0438 | Enimmadismomenttiraja 0 300 % 150 -

P0439 | Jarrutusmomenttiraja 0 200 % 5 -

P0440 | Jarrutusmomentin kytkenndn nopeuskynnys | 0 100 % 10 Moottorin nimellisnopeuden prosen-
ttiosuus

P0455 | SVC-nopeusohjaimen Kp-kerroin 0 65535 | % 100 -

P0456 | SVC-nopeusohjaimen Ki-kerroin 0 65535 | % 100 -

P0457 | SLVC-nopeusohjaimen Kp-kerroin 0 65535 | % 33 -

P0458 | SLVC-nopeusohjaimen Ki-kerroin 0 65535 | % 33 -

P0464 | Luiston kompensoinnin ohjaimen Kp 0 65535 | 0,01 | 200 -

P1041 | Nopeussilmukan kaistanleveys 60 600 rad/s | 60 -

Taulukko 20: Vuon ohjain

ID Parametri Min. | Maks. | Laite Oletus | Kuvaus
P0395 | Vuotoinduktanssin janniteraja 0 65535 | % 200 -

P0396 | Tietyn vuon arviointijannitteen viiveaika 0 65535 | ps 580 -

P0418 | Vuosilmukan kaistanleveys 0 65535 | 0,01 Hz | 1000 -

P0422 | Vuo-ohjaimen Kp-kerroin 0 65535 | % 100 -

P0423 | Vuo-ohjaimen Ki-kerroin 0 65535 | % 100 -

P0426 | Magnetoinnin virtaraja 0 200 % 125 -

P0432 | Vuon arviointisuodattimen kaistanleveys SLVC:ssd 0 65535 | 0,01Hz | 60 -

P0461 | Vuosilmukan Kp - - - 73 Vain luku
P0462 | Vuosilmukan Ki - - - 138 Vain luku
P0478 | Esimagnetointi kdytossa 0 1 - 0 -

P0569 | Taajuuskynnys vuodon induktanssijannitteen lisddmiseksi 10 1000 0,01 Hz | 200 -

P0633 | Vuokompensoinnin valinta 0 1 - 1 -

P0634 | Vuon viitearvon kaltevuusaika 0 65535 | ms 1000 -
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Taulukko 21: Virtaohjain

ID Parametri Min. | Maks. | Laite Oletus | Kuvaus
P0419 | Virtasilmukan kaistanleveys 0 65535 | 0,01 Hz 10000 -

P0424 | Virtaohjaimen Kp-kerroin 0 65535 % 100 -

P0425 | Virtaohjaimen Kp-kerroin 0 65535 | % 100 -

P0428 Janniteohjaimen janniteraja 100 130 % 110 -

P0459 | Virtasilmukan Kp - - - 15 Vain luku
P0460 | Virtasilmukan Ki - - - 522 Vain luku
P0886 | Virtasilmukan irtikytkentasuodattimen kaistanleveys 0 65535 | 0,01 Hz 1000 -

P0887 | Virtasilmukan irtikytkenndn saatokerroin 0 100 % 100 -

Taulukko 22: Pulssianturin konfiguraatio

ID Parametri Min. Maks. Laite Oletus Kuvaus
P0545 Pulssianturin resoluutio 0 65535 PPR 5000 -
P0546 Pulssianturin M-menetelman laskentajakso 0 65535 ps 2500 -
P0547 Pulssianturin T-menetelman laskentakellotaajuus 0 65535 MHz 8 -
P0550 Pulssianturin nopeussuodattimen kaistanleveys 10 1000 Hz 100 -

4.3 Suojausparametrit

Taulukko 23: Tulon ylivirta (ohjelmisto)

ID Parametri Min. | Maks. | Laite | Oletus | Kuvaus

P1100 | Vikatoiminnon konfiguraatio: Tulon ylivirta (ohjelmisto) | 0 8 - 7 Katso 6.2 Vian vasteen maari-
tys.

P1073 | Tulon ylivirran kynnys 0 1000 | % 200 -

Taulukko 24: Tulovaihehavio

ID Parametri Min. | Maks. | Laite | Oletus | Kuvaus

P1101 | Vikatoiminnon konfiguraatio: Tulovaihehavio 0 8 - 7 Katso 6.2 Vian vasteen maaritys.
P1251 | Vian kestoaika: Tulovaihehavio 0 65535 | ms 80 -

P0489 | Tulovaihehavitn jannitekynnys 0 100 % 20 -

Taulukko 25: Tulotehohavio

ID Parametri Min. | Maks. | Laite | Oletus | Kuvaus
P1102 | Vikatoiminnon konfiguraatio: Tulotehohévié 0 8 - 7 Katso 6.2 Vian vasteen maaritys.
P0484 | Tulotehohévion jannitekynnys 100 | 900 %0 700 -
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Taulukko 26: Tulon alijannite

ID Parametri Min. | Maks. | Laite | Oletus | Kuvaus

P1103 | Vikatoiminnon konfiguraatio: Tulon alijannite 0 8 - 1 Katso 6.2 Vian vasteen maaritys.
P1253 | Vian kestoaika: Tulon alijannite 0 65535 | ms 0 -

P0047 | Tulon alijannitteen kynnys 10 100 % 20 -

Taulukko 27: Tulon ylijannite

ID Parametri Min. | Maks. | Laite | Oletus | Kuvaus

P1104 | Vikatoiminnon konfiguraatio: Tulon ylijannite 0 8 - 7 Katso 6.2 Vian vasteen maaritys.
P1254 | Vian kestoaika: Tulon ylijannite 0 65535 | ms 0 -

P0054 | Tulon ylijannitteen kynnys 100 | 120 % 110 -

Taulukko 28: Tulon maadoitus

ID Parametri Min. | Maks. | Laite Oletus | Kuvaus

P1105 | Vikatoiminnon konfiguraatio: Tulon maadoitus | 0 8 - 7 Katso 6.2 Vian vasteen maaritys.
P1255 | Vian kestoaika: Tulon maadoitus 0 65535 | 100 ms | 50 -

P0877 | Tulon maadoituksen jannitekynnys 0 100 % 70 -

Taulukko 29: Tulon jarjestysvika

ID Parametri Min. | Maks. | Laite | Oletus | Kuvaus

P1106 | Vikatoiminnon konfiguraatio: Tulon jérjestysvika 0 8 - 7 Katso 6.2 Vian vasteen maaritys.

Taulukko 30: Lahdon ylivirta (ohjelmisto)

ID Parametri Min. | Maks. | Laite | Oletus | Kuvaus

P1108 | Vikatoiminnon konfiguraatio: Lahdon ylivirta (ohjelmisto) | 0 8 - 2 Katso 6.2 Vian vasteen
maaritys.

P1258 | Vian kestoaika: Léhdon ylivirta (ohjelmisto) 0 65535 | ms 0 -

P0046 | Lahdon ylivirran kynnys 0 1000 | % 160 -

Taulukko 31: Lahdon ylikuorma

ID Parametri Min. | Maks. | Laite | Oletus | Kuvaus

P1109 | Vikatoiminnon konfiguraatio: Lahdon ylikuorma 0 8 - 2 Katso 6.2 Vian vasteen maaritys.
P1259 | Vian kestoaika: Léhdon ylikuorma 0 65535 | s 0 -

P0032 | Lahdon ylikuorman kestoaika 10 300 s 60 -

P0062 | Lahdon ylikuorman alkutunnistusvirta 0 1000 | % 105 -

P0088 | Lahdon ylikuorman kynnys 100 | 300 % 110 -

P0193 | Lahdon ylikuormitussuojan havaitsemisaikaikkuna | 1 1200 |s 600 -
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Taulukko 32: Lahtovaihehéavio
ID Parametri Min. | Maks. | Laite | Oletus | Kuvaus
P1110 | Vikatoiminnon konfiguraatio: Lahtovaihehavio 0 8 - 2 Katso 6.2 Vian vasteen maaritys.
P1260 | Vian kestoaika: Léhtovaihehavio 0 65535 | ms 80 -
P0068 | Lahtovaihehdvion suojauksen 1. kynnys 0 100 % 25 -
P0198 | Lahtovaihehavion 2. kynnys 0 40 % 5 -
Taulukko 33: Léhdon maadoitus
ID Parametri Min. | Maks. | Laite | Oletus | Kuvaus
P1111 | Vikatoiminnon konfiguraatio: Lahddn maadoitus | 0 8 - 2 Katso 6.2 Vian vasteen maaritys.
P1261 | Vian kestoaika: Lahd6n maadoitus 0 65535 | ms 0 -
P0488 | Lahdon maadoituksen 1. kynnys 0 100 % 33 -
P0197 | Ladhddn maadoituksen 2. kynnys 0 20 % 10 -
Taulukko 34: Lahtovaiheen epatasapainohalytys
ID Parametri Min. | Maks. | Laite | Oletus | Kuvaus
P1112 | Vikatoiminnon konfiguraatio: Lahtovaiheen epéatasapainohélytys | 0 8 - 0 Katso 6.2 Vian vast-
een maadritys.
P1262 | Vian kestoaika: Léhtovaiheen epatasapainohélytys 0 65535 | s 30 -
P1010 | Lahtévaiheen epdtasapainosuojauksen aktiivinen taajuus 5 100 % 5 -
P1011 | Ldhtojannitteen epétasapainohalytyksen kynnys 0 1000 | %o 15 -
Taulukko 35: Lahtovaiheen epétasapainovika
ID Parametri Min. | Maks. | Laite | Oletus | Kuvaus
P1113 | Vikatoiminnon konfiguraatio: Lahtovaiheen epéatasapainovika | 0 8 - 2 Katso 6.2 Vian vasteen
maaritys.
P1263 | Vian kestoaika: Lahtovaiheen epéatasapainovika 0 65535 | ms 1000 -
P1010 | Lahtévaiheen epdtasapainosuojauksen aktiivinen taajuus 5 100 % 5 -
P1012 | Ldht6jannitteen epétasapainovian kynnys 0 1000 | %o 30 -
Taulukko 36: Lahdon alikuormitus
ID Parametri Min. | Maks. | Laite | Oletus | Kuvaus
P1114 | Vikatoiminnon konfiguraatio: Lihdon alikuormitus | 0 8 - 0 Katso 6.2 Vian vasteen maaritys.
P1264 | Vian kestoaika: Lihdon alikuormitus 0 65535 | s 20 -
P1029 | Alikuormituksen vuon heikennysmomentti 10 150 % 50 -
P1030 | Alikuormituksen nollanopeusmomentti 5 150 %o 10 -
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Taulukko 37: Sahkémoottorin lampdsuojaus

ID Parametri Min. | Maks. | Laite | Oletus | Kuvaus
P1115 | Vikatoiminnon konfiguraatio: Sahkdmoottorin lampdsuojaus | 0 8 - 0 Katso 6.2 Vian vasteen
maaritys.
P1017 | Moottorin ympadriston lampétila -20 | 100 °C 40 -
P1018 | Moottorin nollanopeuden jaahdytyskerroin 5 150 % 40 -
P1019 | Moottorin [ampdaikavakio 0 12000 | s 600 -
P1020 | Moottorin [dampokuormituskapasiteetti 10 150 % 100 -
P1021 | Moottorin nimellinen lampé&tilan nousu 0 200 °C 80 -
P1022 | Moottorin eristysluokka 0 3 - 2 0=A
1=8B
2=F
3=H
P1023 | Moottorin sallittu lampdotilan nousukerroin 0 1000 | 0,01 | 100 -
P1024 | Moottorin sallittu lampdtilakerroin 0 1000 | 0,01 | 100 -
Taulukko 38: Moottori jumissa
ID Parametri Min. | Maks. | Laite | Oletus | Kuvaus
P1116 | Vikatoiminnon konfiguraatio: Moottori jJumissa 0 8 - 0 Katso 6.2 Vian vasteen maaritys.
P1266 | Vian kestoaika: Moottori jumissa 0 65535 | s 60 -
P0572 | Moottorin jJumiutumisen nopeuskynnys 0 1000 %00 17 -
Taulukko 39: Moottori taakse
ID Parametri Min. | Maks. | Laite | Oletus | Kuvaus
P1117 | Vikatoiminnon konfiguraatio: Moottori taakse 0 8 - 0 Katso 6.2 Vian vasteen maaritys.
P1267 | Vian kestoaika: Moottori taakse 0 65535 | s 0 -
P0013 | Moottorin pydrimissuunta 0 2 - 0 0 = Eteen
1 =Taakse
2 = Kaksisuuntainen
Taulukko 40: Moottorin ylinopeus
ID Parametri Min. | Maks. | Laite | Oletus | Kuvaus
P1118 | Vikatoiminnon konfiguraatio: Moottorin ylinopeus | 0 8 - 2 Katso 6.2 Vian vasteen maaritys.
P1268 | Vian kestoaika: Moottorin ylinopeus 0 65535 | s 10 -
P0579 | Moottorin ylinopeuden kynnys 1000 | 3000 | %o 1200 -
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Taulukko 41: Moottorin alinopeus
ID Parametri Min. | Maks. | Laite | Oletus | Kuvaus
P1119 | Vikatoiminnon konfiguraatio: Moottorin alinopeus | 0 8 - Katso 6.2 Vian vasteen maaritys.
P1269 | Vian kestoaika: Moottorin alinopeus 0 65535 | s -
P0580 | Alinopeuden kynnys 10 1000 | %o -
Taulukko 42: Nopeusasetuksen analoginen havio
ID Parametri Min. | Maks. | Laite | Oletus | Kuvaus
P1120 | Vikatoiminnon konfiguraatio: Nopeusasetuksen 0 8 - 1 Katso 6.2 Vian vasteen maaritys.
analoginen héavio
P1270 | Vian kestoaika: Nopeusasetuksen analoginen ha- | 0 65535 | ms 5000 -
vio
P0201 | Analogiatulon 1 toiminnon valinta 0 1 - 1 0 = Ei mitaan
1 = Nopeusasetus
P0202 | Analogiatulon 2 toiminnon valinta 0 1 - 0 0 = Ei mitaan
1 = Nopeusasetus
P1072 | Nopeusasetuksen analoginen havio kaytossa 0 1 - 1 0 = Kéytossa
1 = Kaytossa kaynnissdolon aikana
Taulukko 43: Pulssianturi epanormaali
ID Parametri Min. | Maks. | Laite | Oletus | Kuvaus
P1121 | Vikatoiminnon konfiguraatio: SVC-pulssianturi epanormaali | 0 8 2 Katso 6.2 Vian vasteen
maaritys.
P1144 | Vikatoiminnon konfiguraatio: SLVC-pulssianturi epdnormaali | 0 8 0 -
P1271 | Vian kestoaika: Pulssianturi epanormaali 0 65535 200 -
P0398 | Pulssianturin vian nopeusvirhekynnys 0 100 5 -
P1083 | Pulssianturin vian haviésuhdekynnys 0 100 10 -
Taulukko 44: Tulon ylivirta (laitteisto)
ID Parametri Min. | Maks. | Laite | Oletus | Kuvaus
P1122 | Vikatoiminnon konfiguraatio: Tulon ylivirta (laitteis- | 0 8 - Katso 6.2 Vian vasteen maaritys.
to)
Taulukko 45: Lahdon ylivirta (laitteisto)
ID Parametri Min. | Maks. | Laite | Oletus | Kuvaus
P1123 | Vikatoiminnon konfiguraatio: Lahdon ylivirta (lait- 0 8 - Katso 6.2 Vian vasteen maaritys.
teisto)
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Taulukko 46: Ulkoinen vika

ID Parametri Min. | Maks. | Laite | Oletus | Kuvaus
P1124 | Vikatoiminnon konfiguraatio: Ulkoinen vika 0 8 - 2 Katso 6.2 Vian vasteen maaritys.
P1274 | Vian kestoaika: Ulkoinen vika 0 65535 | ms 0 -
P0101 | Digitaalitulon kanavan 1 toiminnon valinta 0 65535 | - 2 1 = Ohjaustila
P0102 | Digitaalitulon kanavan 2 toiminnon valinta 0 65535 | - 9 2 =MCBnila
3 = Ulkoinen vika
P0103 | Digitaalitulon kanavan 3 toiminnon valinta 0 65535 | - 0 4 = Jarjestelman nollaus

5 = Kadynnistyskomento
6 = Pysdytyskomento

P0105 | Digitaalitulon kanavan 5 toiminnon valinta 0 65535 | — 15 7 = Moottorin kiihdytys
8 = Moottorin hidastus

P0104 | Digitaalitulon kanavan 4 toiminnon valinta 0 65535 | - 14

P0106 | Digitaalitulon kanavan 6 toiminnon valinta 0 65535 | - 16 9 = Hatapysaytys

P0107 | Digitaalitulon kanavan 7 toiminnon valinta 0 65535 | — 19 10 = Moottorin pyérimissuunta
14 = KM2-tila, 1#-moottori

P0108 | Digitaalitulon kanavan 8 toiminnon valinta 0 65535 | - 20 15 = KM4-tila, 1#-moottori

16 = Sdhkoverkkokytkimen tila
17 = KM2-tila, 2#-moottori

18 = KM4-tila, 2#-moottori

19 = Lem-tehohavio

20 = Enkooderin Z-signaali

Taulukko 47: Virta-anturin tehovika

ID Parametri Min. | Maks. | Laite | Oletus | Kuvaus
P1125 | Vikatoiminnon konfiguraatio: Virta-anturin tehovika | 0 8 - 6 Katso 6.2 Vian vasteen madritys.
P1275 | Vian kestoaika: Virta-anturin tehovika 0 65535 [ ms 0 -

Taulukko 48: limansuodatin tukossa

ID Parametri Min. | Maks. | Laite | Oletus | Kuvaus
P1205 | pLC-vikatoiminnon konfiguraatio: llmansuodatin tu- | 1 1 - 1 Katso 6.2 Vian vasteen maari-
kossa tys.

Taulukko 49: Ylavirran paavirrankatkaisin epanormaalisti auki

ID Parametri Min. | Maks. | Laite | Oletus | Kuvaus
P1206 | PLC-vikatoiminnon konfiguraatio: Ylavirran péavirrankat- | 5 5 - 5 Katso 6.2 Vian vasteen
kaisin epanormaalisti auki maaritys.

Taulukko 50: Suurjannitekaapin ovi auki

ID Parametri Min. | Maks. | Laite | Oletus | Kuvaus
P1207 | PLC-vikatoiminnon konfiguraatio: Suurjannitekaapin | 7 7 - 7 Katso 6.2 Vian vasteen maari-
ovi auki tys.
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Taulukko 51: Ulkoisen/asiakkaan ohjauksen tehohavio

ID Parametri Min. | Maks. | Laite | Oletus | Kuvaus
P1208 | PLC-vikatoiminnon konfiguraatio: Ulkoisen/asiakkaan 1 1 - 1 Katso 6.2 Vian vasteen maar-
ohjauksen tehohavio itys.
Taulukko 52: Sisdisen ohjauksen tehohavio
ID Parametri Min. | Maks. | Laite | Oletus | Kuvaus
P1209 | PLC-vikatoiminnon konfiguraatio: Sisdisen ohjauksen 1 1 - 1 Katso 6.2 Vian vasteen médri-
tehohavio tys.
Taulukko 53: Muuntajan ylilampétilahalytys
ID Parametri Min. | Maks. | Laite | Oletus | Kuvaus
P0253 | Muuntajan ylilampotilahalytyksen kynnys 0 150 °C 95 -
P0254 | Muuntajan ylilampaotilavikakynnys 0 150 °C 110 -
P1210 | PLC-vikatoiminnon konfiguraatio: Muuntajan ylilampétilaha- 1 1 - 1 Katso 6.2 Vian vasteen
lytys madritys.
Taulukko 54: Muuntajan ylilampétilavika
ID Parametri Min. | Maks. | Laite | Oletus | Kuvaus
P0254 | Muuntajan ylilampdtilavikakynnys 0 150 °C 110 -
P1211 | PLC-vikatoiminnon konfiguraatio: Muuntajan ylilampoti- | 8 8 - 8 Katso 6.2 Vian vasteen
lavika maaritys.
Taulukko 55: PLC-DSP-tiedonsiirtovika
ID Parametri Min. | Maks. | Laite | Oletus | Kuvaus
P1212 | PLC-vikatoiminnon konfiguraatio: PLC-DSP-tiedon- | 0 8 - 1 Katso 6.2 Vian vasteen maaritys.
siirtovika
Taulukko 56: Jaahdytyspuhallin epanormaali
ID Parametri Min. | Maks. | Laite | Oletus | Kuvaus
P0241 | Puhaltimen redundanssi 0 3 - 0 0 = Kaikki pois kaytdsta
1 =Tehokennon kaapin tuuletin kdytdssa
2 = Muuntajakaapin tuuletin kdytossa
3 = Kaikki kaytossa
P1213 | PLC-vikatoiminnon konfiguraatio: Jaghdy- | 0O 8 - 1 Katso 6.2 Vian vasteen maaritys.
tyspuhallin epdnormaali
Taulukko 57: UPS:n alijénnite
ID Parametri Min. | Maks. | Laite | Oletus | Kuvaus
P1214 | pLC-vikatoiminnon konfiguraatio: UPS:n alijannite | 1 1 - 1 Katso 6.2 Vian vasteen madritys.
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Taulukko 58: Puhaltimen sisdinen tehohavio

ID Parametri Min. | Maks. | Laite | Oletus | Kuvaus
P0241 | Puhaltimen redundanssi 0 3 - 0 0 = Kaikki pois kaytdsta
1 =Tehokennon kaapin tuuletin kdytdssa
2 = Muuntajakaapin tuuletin kdytdssa
3 = Kaikki kaytossa
P1215 | pLC-vikatoiminnon konfiguraatio: Puhalti- | 0 8 - 1 Katso 6.2 Vian vasteen madritys.
men sisdinen tehohéavio
Taulukko 59: Puhaltimen ulkoinen tehohavio
ID Parametri Min. | Maks. | Laite | Oletus | Kuvaus
P0787 | Asiakkaan puhallinteho kaytossa 0 1 - 0 0 = Ei kiiytossa
1 = Kaytossa
P1216 | PLC-vikatoiminnon konfiguraatio: Puhaltimen ulkoi- | 0 8 - 1 Katso 6.2 Vian vasteen maaritys.
nen tehohavio
Taulukko 60: Muuntajan lampétila-anturin havio
ID Parametri Min. | Maks. | Laite | Oletus | Kuvaus
P1217 | PLC-vikatoiminnon konfiguraatio: Muuntajan lampéti- | 0 8 - 1 Katso 6.2 Vian vasteen madri-
la-anturin havio tys.
Taulukko 61: PLC-HMI-tiedonsiirtovika
ID Parametri Min. | Maks. | Laite | Oletus | Kuvaus
P1219 | PLC-vikatoiminnon konfiguraatio: PLC-HMI-tiedon- 1 1 - 1 Katso 6.2 Vian vasteen maaritys.
siirtovika
Taulukko 62: Ylavirran paavirrankatkaisimen sulkemisvika
ID Parametri Min. | Maks. | Laite | Oletus | Kuvaus
P1220 | PLC-vikatoiminnon konfiguraatio: Ylavirran péavirrankat- | 7 7 - 7 Katso 6.2 Vian vasteen
kaisimen sulkemisvika maaritys.
Taulukko 63: Ylavirran paavirrankatkaisimen avaamisvika
ID Parametri Min. | Maks. | Laite | Oletus | Kuvaus
P1221 | PLC-vikatoiminnon konfiguraatio: Ylavirran paavirrankat- | 7 7 - 7 Katso 6.2 Vian vasteen
kaisimen avaamisvika maaritys.
Taulukko 64: Kaynnistyskaapin kytkin epanormaalisti auki
ID Parametri Min. | Maks. | Laite | Oletus | Kuvaus
P1224 | PLC-vikatoiminnon konfiguraatio: Kdynnistyskaapin | 7 7 - 7 Katso 6.2 Vian vasteen maaritys.
kytkin epanormaalisti auki
P0285 | Esilataustila 0 1 - 0 0 = Ei mitaan
1 = Kaynnistyskaappi
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Taulukko 65: Kaynnistyskaapin kytkimen avaamisvika
ID Parametri Min. | Maks. | Laite | Oletus | Kuvaus
P1225 | PLC-vikatoiminnon konfiguraatio: Kdynnistyskaapin | 7 7 - 7 Katso 6.2 Vian vasteen maaritys.
kytkimen avaamisvika
P0285 | Esilataustila 0 1 - 0 0 = Ei mitdan
1 = Kdynnistyskaappi
Taulukko 66: Kaynnistyskaapin kytkimen sulkemisvika
ID Parametri Min. | Maks. | Laite | Oletus | Kuvaus
P1226 | PLC-vikatoiminnon konfiguraatio: Kdynnistyskaapin | 7 7 - 7 Katso 6.2 Vian vasteen maaritys.
kytkimen sulkemisvika
P0285 | Esilataustila 0 1 - 0 0 = Ei mitdan
1 = Kadynnistyskaappi
Taulukko 67: Ei kdynnistyskaapin kytkimen sulkemiskomentoa
ID Parametri Min. | Maks. | Laite | Oletus | Kuvaus
P1228 | PLC-vikatoiminnon konfiguraatio: Ei kdynnistyskaa- 7 7 - 7 Katso 6.2 Vian vasteen maaritys.
pin kytkimen sulkemiskomentoa
P0285 | Esilataustila 0 1 - 0 0 = Ei mitaan
1 = Kdynnistyskaappi
Taulukko 68: Jadhdytyspuhaltimen 2X vika
ID Parametri Min. | Maks. | Laite | Oletus | Kuvaus
P0241 | Puhaltimen redundanssi 0 3 - 0 0 = Kaikki pois kaytdsta
1 =Tehokennon kaapin tuuletin kdytdssa
2 = Muuntajakaapin tuuletin kdytdssa
3 = Kaikki kadytossa
P1229 | PLC-vikatoiminnon konfiguraatio: Jaahdy- 1 1 - 1 Katso 6.2 Vian vasteen maaritys.
tystuulettimen 21 vika
P1230 | PLC-vikatoiminnon konfiguraatio: Jadhdy- 1 1 - 1
tystuulettimen 22 vika
P1231 | PLC-vikatoiminnon konfiguraatio: Jadhdy- 1 1 - 1
tystuulettimen 23 vika
P1232 | PLC-vikatoiminnon konfiguraatio: Jaghdy- 1 1 - 1
tystuulettimen 24 vika
Taulukko 69: Tehokennokaapin jaahdytystuulettimien maara ei riita
ID Parametri Min. | Maks. | Laite | Oletus | Kuvaus
P0241 | Puhaltimen redundanssi 0 3 - 0 0 = Kaikki pois kaytdsta
1 =Tehokennon kaapin tuuletin kdytdssa
2 = Muuntajakaapin tuuletin kdytossa
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ID Parametri Min. | Maks. | Laite | Oletus | Kuvaus
3 = Kaikki kdytossa
P1233 | PLC-vikatoiminnon konfiguraatio: Teho- 0 8 - 1 Katso 6.2 Vian vasteen maaritys.
kennokaapin jadhdytystuulettimien maara
eiriita
Taulukko 70: Jaahdytystuulettimen 3X vika
ID Parametri Min. | Maks. | Laite | Oletus | Kuvaus
P0241 | Puhaltimen redundanssi 0 3 - 0 0 = Kaikki pois kaytdsta
1 =Tehokennon kaapin tuuletin kdytossa
2 = Muuntajakaapin tuuletin kdytossa
3 = Kaikki kaytossa
P1234 | PLC-vikatoiminnon konfiguraatio: Jadhdy- | 1 1 - 1 Katso 6.2 Vian vasteen maadritys.
tystuulettimen 31 vika
P1235 | PLC-vikatoiminnon konfiguraatio: Jaahdy- 1 1 - 1
tystuulettimen 32 vika
P1236 | PLC-vikatoiminnon konfiguraatio: Jadhdy- 1 1 - 1
tystuulettimen 33 vika
P1237 | PLC-vikatoiminnon konfiguraatio: Jadhdy- 1 1 - 1
tystuulettimen 34 vika
Taulukko 71: Muuntajakaapin jadhdytystuulettimien maara ei riita
ID Parametri Min. | Maks. | Laite | Oletus | Kuvaus
P0241 | Puhaltimen redundanssi 0 3 - 0 0 = Kaikki pois kaytdsta
1 =Tehokennon kaapin tuuletin kdytdssa
2 = Muuntajakaapin tuuletin kdytossa
3 = Kaikki kaytossa
P1237 | PLC-vikatoiminnon konfiguraatio: Muunta- | 0 8 - 1 Katso 6.2 Vian vasteen maaritys.
jakaapin jaahdytystuulettimien maara ei rii-
ta
4.4 Analogiset ja digitaaliset parametrit
Taulukko 72: Analogiatulo
ID Parametri Min. | Maks. | Laite | Oletus | Kuvaus
P0065 | Analogiatulon suodatin 0 65535 | - 10 Keskimadrainen laskenta-
piste
P0200 | Nopeus tietylld analogiatulon suodattimen kaistanle- 0 65535 | Hz 5 -
veydelld
P0201 | Analogiatulon 1 toiminnon valinta 0 1 - 1 0 = Ei mitaan
1 = Nopeusasetus
P0202 | Analogiatulon 2 toiminnon valinta 0 1 - 0 0 = Ei mitaan
1 = Nopeusasetus
P0203 | Analogiatulon 1 nollapisteen sdato 0 65535 | - 6485 6485 =4 mA
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ID Parametri Min. | Maks. | Laite | Oletus | Kuvaus
P0204 | Analogiatulon 1 amplitudin s&&ato 0 65535 | - 31999 | 31999 =20 mA
P0205 | Analogiatulon 2 nollapisteen sdato 0 65535 | - 6485 6485 =4 mA
P0206 | Analogiatulon 2 amplitudin sd&to 0 65535 | - 31999 | 31999 =20mA
P0224 | Analogiatulon 1 keskiarvo - - - 2 Vain luku
P0225 | Analogiatulon 2 keskiarvo - - - 1 Vain luku
P0295 | Analogiatulon kanavan 1 alue 0 65535 | - 1523 -
P0296 | Analogiatulon kanavan 2 alue 0 65535 | - 1523 -
Taulukko 73: Analogialéhto
ID Parametri Min. | Maks. | Laite | Ole- Kuvaus
tus
P0207 | Analogialshdén | 0 65535 | - 27 1= Uain
kanavar'1 1 toimin- 2 = Ubin
non valinta .
3=Ucin
P0208 | Analogialahddn 0 65535 | — 16 4 =Uuout
kanavan 2 toimin- 5 = Uvout
non valinta 6 = Uwout
P0209 | Analogialshdon | 0 | 65535 | - 14 7=lain
kanavan 3 toimin- 8=lIcin
non valinta 9 = luout
T 10 = lwout
P0210 | Analogialdhdon 0 65535 | - 183 112 Al
kanavan 4 toimin- -
non valinta 12=AI2
13 =Uin_RMS
14 = Uout_RMS
15 =lin_RMS
16 = lout_RMS
17 =PFin
18 = PFout
19 =Pin
20 = Pout
21=Qin
22 =Qout
23 =Sin
24 =Sout
25 = Hyotysuhde
26 = Nopeustavoite
27 = Kayntinopeus
P0227 | Analogialdhto- 0 15 - 0 Nelja alhaista bittia nayttavat nelja kanavaa, mutta arvo on desi-
signaalin valinta maaliluku:
+  bitti0=kanava 1
«  bitti 1 = kanava 2
+  bitti2=kanava 3
«  bitti 3 =kanava 4
Bitin maaritys:
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ID Parametri Min. | Maks. | Laite | Ole- Kuvaus
tus
«  0=virtatila, 4-20 mA
« 1=jdnnitetila, 0-10V
P0297 | Analogialdhdon 0 65535 | - 1490 | -
kanavan 1 alue
P0298 | Analogialdahdon 0 65535 | - 148 -
kanavan 2 alue
P0299 | Analogialahdon 0 65535 | - 9000 | -
kanavan 3 alue
P0300 | Analogialdhdon 0 65535 | - 409 | -
kanavan 4 alue
4.5 Toimintoparametrit
Taulukko 74: Automaattinen virittdminen
ID Parametri Min. | Maks. | Laite Oletus | Kuvaus
P0591 | Automaattiviritystila 0 4 - 0 0 = Ei kéytossa
1 =Tunnistus moottorin pydriessa
2 =Tunnistus ilman moottorin pyor-
imista
3 = Kdyta moottorin toimittajan toi-
mittamia parametreja
4 = Kayta empiirisia parametreja
P0592 | Automaattisen virittdmisen suorituksen tila 0 2 - 0 Vain luku
0 = Ei mitdan
1 = viritys kdynnissa
2 = viritys valmis
P0593 | Automaattisen virittdmisen kuormittamaton | 0 33000 | 0,01 Hz | 5000 -
kayntitaajuus
P0594 | Automaattisen virittdmisen kuormittamaton 1 50 s 5 -
kdyntiaika
P0595 | Automaattinen virittaminen simuloi jumit- 0 33000 | 0,01 Hz | 5000 -
tumisen kdyntitaajuuden
P0596 | Automaattinen virittdminen simuloi jumit- 1 100 % 30 -
tamisen kdyntivirran
P0597 | Automaattinen virittdminen simuloi jumit- 1 50 s 5 -
tamisen kdyntiajan
P0522 | Automaattisen virittdmisen virtaohjaimenKp | 0 65535 | 0,01 30 -
P0523 | Automaattisen virittdmisen virtaohjaimen Ki 0 65535 | 0,01 300 -
P0600 | Automaattinen virittdminen simuloi jumit- 1 50 s 5 Odotusaika kuormittamattomasta ti-
tamisen kdyntiajan lasta jumittumistilaan
P1035 | Mekaanisen parametritunnistuksen SLVC:n 0 100 % 20 Moottorin nimellisnopeuden pros-
kayntinopeus enttiosuus
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ID Parametri Min. | Maks. | Laite Oletus | Kuvaus
P1036 | Mekaanisen parametritunnistuksen moment- | 0 100 % 10 Moottorin nimellismomentin pros-
tiviite enttiosuus
P1037 | Nopeuden nédytteenottopiste 1 0 100 % 80 Moottorin nimellisnopeuden pros-
enttiosuus
P1038 | Nopeuden ndytteenottopiste 2 0 100 % 85 Moottorin nimellisnopeuden pros-
enttiosuus
P1039 | Nopeuden ndytteenottopiste 3 0 100 % 90 Moottorin nimellisnopeuden pros-
enttiosuus
P1040 | Nopeuden nédytteenottopiste 4 0 100 % 95 Moottorin nimellisnopeuden pros-
enttiosuus
P1043 | Mekaanisen parametritunnistuksen vapaa py- | 50 150 % 100 Moottorin nimellisnopeuden pros-
saytysnopeus enttiosuus
P1044 | Mekaanisen parametritunnistuksen moment- | 10 300 s 60 -
tiohjauksen enimmadisaika
P1045 | Mekaaninen parametritunnistus kdytossa 0 1 1 0 = Ei kiytossa
1 = Kaytossa
Taulukko 75: Kaynti eteen-/taaksepain
ID Parametri Min. Maks. Laite Oletus Kuvaus
P0013 Moottorin pyérimissuunta 0 2 - 0 0 = Eteen
1 =Taakse
2 = Kaksisuuntainen
Taulukko 76: Nopeusramppien valinta
ID Parametri Min. | Maks. Laite Oletus Kuvaus
P1001 Nopeusramppien valintatila 0 2 - 0 0 = HMI
1=DI
2 =Tiedonsiirto
P1002 Nopeusramppien valinta 0 2 - 0 0=Ramppi 1
1 =Ramppi 2
2 =Ramppi 3
P1003 Rampin 1 kiihdytysaika 1 3600 s 180 -
P1004 Rampin 2 kiihdytysaika 1 3600 s 270 -
P1005 Rampin 3 kiihdytysaika 1 3600 s 360 -
P1006 Rampin 1 hidastusaika 1 3600 s 450 -
P1007 Rampin 2 hidastusaika 1 3600 s 675 -
P1008 Rampin 3 hidastusaika 1 3600 s 900 -
P0061 Kiihdytyksen ja hidastuksen vahimmadisaika 1 3600 s 60 -
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Taulukko 77: S-kayra

ID Parametri Min. Maks. Laite Oletus Kuvaus

P0475 S-kdyra kdytossa 0 1 - 0 0 = Ei kéytossa
1 = Kaytdssa

P0476 S-kayran kiihdytyksen nousuaika 0 50 % 10 -

Taulukko 78: Taajuushyppy

ID Parametri Min. Maks. Laite Oletus Kuvaus
P0078 Taajuushyppypiste 1 100 33000 0,01 Hz 1500 -
P0079 Taajuushyppypiste 2 100 33000 0,01 Hz 2500 -
P0080 Taajuushyppypiste 3 100 33000 0,01 Hz 3500 -
P0081 Taajuushyppypisteen 1 kaistanleveys 0 2000 0,01 Hz 0 -
P0082 Taajuushyppypisteen 2 kaistanleveys 0 2000 0,01 Hz 0 -
P0083 Taajuushyppypisteen 3 kaistanleveys 0 2000 0,01 Hz 0 -

Taulukko 79: Monipiste-U/f

ID Parametri Min. Maks. Laite Oletus Kuvaus

P0089 Monipiste-U/f kdytossa 0 1 - 0 0 = Ei kiytossa
1 = Kaytdssa

P0150 Monipiste-U/f:n taajuuspiste 1 0 33000 0,01 Hz 1000 -

PO151 Monipiste-U/f:n jannitepiste 1 0 65535 \' 1600 -

P0152 Monipiste-U/f:n taajuuspiste 2 0 33000 0,01 Hz 3000 -

PO153 Monipiste U/f:n jannitepiste 2 0 65535 \ 5000 -

Taulukko 80: Momentin maksimointi

ID Parametri Min. Maks. Laite Oletus Kuvaus

P0004 Momentin maksimointijannite 0 300 %0 0 -

Taulukko 81: AVR

ID Parametri Min. Maks. Laite Oletus Kuvaus
P0031 AVR kéytossa 0 1 - 0 0 = Ei kéytossa
1 = Kaytdssa

Taulukko 82: Kuolleen alueen kompensointi

ID Parametri Min. | Maks. Laite | Oletus Kuvaus

P0960 Kuolleen alueen kompensointi kdytossa 0 1 - 0 0 = Ei kdytOssa
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ID Parametri Min. | Maks. Laite | Oletus Kuvaus
1 = Kaytossa
P0961 Kuolleen alueen kompensoinnin taajuuden alaraja 0 200 % 0 -
P0962 | Kuolleen alueen kompensoinnin taajuuden yldraja 0 200 % 50 -
P0963 | Kuolleen alueen kompensoinnin Kp-kerroin 0 65535 | % 100 -
Taulukko 83: Ryominta
ID Parametri Min. Maks. Laite Oletus Kuvaus
P0446 Ryominta kaytodssa 0 1 - 0 0 = Ei kéytossa
1 = Kaytossa
P0447 Rydminnan enimmaistavoitenopeus 10 1000 RPM 100 -
P0448 Rydminnan kiihdytysaika 1 3600 s 60 0 = Nimellinen
P0449 Ryominnan hidastusaika 1 3600 s 180 Nimellinen =0
Taulukko 84: Vauhtikaynnistys
ID Parametri Min. | Maks. | Laite | Oletus | Kuvaus
P0160 | Vauhtikdynnistys kaytossa 0 1 - 0 0 = Ei kéytossa
1 = Kaytdssa
P0161 | Nopeusskannauksen suunta 0 1 - 1 0 = yksisuuntainen
1 = kaksisuuntainen
P0162 | Vauhtikdynnistyksen jaanndsjannitekynnys 5 20 % 5 -
P0163 | U/f-tilan jannitteen tehostusaika jadnnos- 1 100 s 2 -
vauhtikdynnistysta varten
P0164 | Nopeusskannauksen jannitteen tehostusaika | 1 100 s 2 -
P0165 | Nopeusskannauksen alkutaajuus 0 300 % 100 -
P0166 | Nopeusskannauksen Kp-kerroin 0 65535 | % 100 -
P0167 | Nopeusskannauksen Ki-kerroin 0 65535 | % 100 -
P0168 | Nopeusskannauksen virran vakauskynnys 0 100 % 20 -
P0169 | Nopeusskannauksen nopeustarkkuus 0 100 % 5 -
P0170 | Nopeusskannauksen enimmaisaika 0 300 s 30 -
P0171 | Nopeusskannauksen pydrimissuunnan ar- 0 65535 | s 10 -
vioinnin demagnetoitu aika
P0172 | Vauhtikdynnistyksen tulos - - - 0 bitti 0 = Jadnndsvauhtikdynnistys
epaonnistui
bitti 1 = Jannitteen tehostuksen aika-
katkaisu
bitti 2 = Virtastabiili aikakatkaisu
bitti 3 = Nopeusarvio epdonnistui
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ID Parametri Min. | Maks. | Laite | Oletus | Kuvaus

bitti 10 = Jddnndsvauhtikdynnistys on-
nistui
bitti 11 = Haun aloitus onnistui

Taulukko 85: DC-jarrutus

ID Parametri Min. | Maks. Laite | Oletus Kuvaus

P0586 DC-jarrutus kaytossa 0 1 - 0 0 = Ei kéytossa
1 = Kdytossa

P0587 DC-jarrutusvirta 0 100 % 50 -

P0588 DC-jarrutuksen kdynnistysnopeus 0 100 % 10 -

P0589 DC-jarrutusaika kdynnistyksen aikana 0 100 s 10 -

P0590 DC-jarrutusaika hidastuspysaytyksen aikana 0 100 s 10 -

Taulukko 86: Kentan heikennys

ID Parametri Min. Maks. Laite Oletus Kuvaus

P0443 Kentdn heikennys kaytossa 0 1 - 0 0 = Ei kytossa
1 = Kaytossa

P0444 Kentéan heikennyksen kdynnistystaajuus 0 150 % 100 -

P0445 Kentdn heikennyskerroin 0 100 % 20 -

Taulukko 87: Energiansaastotoiminto

ID Parametri Min. | Maks. Laite | Oletus Kuvaus

P1368 Energiansadstotoiminto kaytdssa 0 1 - 0 0 = Ei kiytossa
1 = Kaytossa

P1370 Energiansadstotoiminnon Ki-kerroin 0 65535 % 100 -

P1371 Energiansadstotoiminnon ohjaimen lahtoraja 0 100 % 60 -

P1372 Energiansaastdtoiminnon taajuuden alaraja 0 100 % 10 -

Taulukko 88: Painuman ohjaus

ID Parametri Min. Maks. Laite Oletus Kuvaus
P1025 Painumakerroin 0 50 % 0 -
P1026 Dynaaminen painuma-aikavakio 0 32 s 0 -
P1027 Painuman nopeusviitteen poikkeama 0 20 % 0 -
P1028 Painumatila 0 1 - 0 0 = Normaali
0 = Lineaarinen
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Taulukko 89: Nopeuden myotakytkenta

ID Parametri Min. | Maks. | Laite | Oletus | Kuvaus

P1031 | Nopeuden myotakytkentd kaytdssa 0 1 - 0 0 = Ei kéytéssa
1 = Kdytossa

P1032 | Nopeuden myotdkytkenndn suodatuskaistanleveys 1 100 Hz 10 -

Taulukko 90: Ylijannitteen esto hidastuksen aikana

ID Parametri Min. | Maks. | Laite | Oletus | Kuvaus

P0581 | Ylijannitteen esto hidastuksen aikana kaytdssa 0 1 - 0 0 = Ei kéytossa
1 = Kaytossa

P0582 | Ylijannitteen eston Udc-ylakynnys hidastuksen aikana 500 | 1150 |V 1050 | -

P0583 | Ylijannitteen eston Udc-alakynnys hidastuksen aikana 500 [ 1150 |V 1025 -

P0584 | Ylijannitteen eston momentin heikentymiskerroin hidastuksen aikana | 1 100 % 100 -

Taulukko 91: Symmetrinen ohitus

ID Parametri Min. | Maks. | Laite | Oletus | Kuvaus
P0028 | Ohitettujen tehokennojen enimmdismaara vai- | 0 3 - 0 -
hetta kohti
P0059 | Tehokennon ohitustila 0 2 - 0 0 = Symmetrinen ohitus
1 =Varattu
2 = Negatiivisen jarjestyksen kom-
pensointi
P0392 | Symmetrisen ohituksen enimmaismodulaatio- | 0 1154 | 0,001 | 1000 -
suhde

Taulukko 92: Negatiivisen jarjestyksen kompensointi

ID Parametri Min. | Maks. | Laite | Oletus | Kuvaus

P0028 | Ohitettujen tehokennojen enimmadismaara vaihetta kohti 0 3 - 0 -

P0059 | Tehokennon ohitustila 0 2 - 0 0 = Symmetrinen ohi-
tus
1= Varattu

2 = Negatiivisen jar-
jestyksen kompen-

sointi
P0809 | Negatiivisen jarjestyksen kompensoinnin vahimmaiskdytto- 1 100 0,01 30 -
tehokerroin
P0810 | Negatiivisen jarjestyksen ohjaimen Kp-kerroin 0 65535 | % 100 -
P0811 | Negatiivisen jarjestyksen ohjaimen Ki-kerroin 0 65535 | % 100 -
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ID Parametri Min. | Maks. | Laite | Oletus | Kuvaus
P0812 | Negatiivisen jarjestyksen virran suodatuskaistanleveys 0 65535 [ 0,1Hz | 10 -
P0813 | Negatiivisen jarjestyksen kompensoinnin enimmaismodulaa- | 0 1000 | 0,001 | 860 -
tiosuhde
P0814 | Negatiivisen jarjestyksen kompensoinnin vahimmaiskdytto- 0 100 % 20 -
nopeus

Taulukko 93: Tulon alijannitteen redusointi

ID Parametri Min. | Maks. | Laite | Oletus | Kuvaus
P0492 | Tulon alijannitteen redusointi kdytdssa 0 1 - 1 0 = Ei kdytossa
1 = Kaytossa
P0801 | Tulon alijannitteen redusoinnin jannitekynnys 0 100 % 20 -
P0802 | Nopeuden hidastuksen modulaatiosuhde tulon alijannitteen redu- 100 | 120 0,01 | 115 -
soinnissa

P0803 | Nopeuden ylldpidon modulaatiosuhde tulon alijannitteen redusoin- 100 | 120 0,01 | 113 -
nissa

Taulukko 94: Pienjannitteen lahtdjannitepitoaika

ID Parametri Min. | Maks. | Laite | Oletus | Kuvaus

P0484 | Tulotehohavion kynnys 100 | 900 %0 700 -

P0890 | Pienjannitteen ldhtdjannitepitoaika kaytdssa 0 1 - 0 0 = Ei kéytossa
1 = Kaytossa

P0891 | Pienjannitteen ldhtdjannitepitoajan DC-jdnnitteen alaraja 0 1300 |V 400 -

P0892 | Pienjannitteen lahtdjannitepitoajan nopeuden alaraja 0 100 % 5 -

P0893 | Pienjannitteen lahtdjannitepitoajan kestoaika 0 65535 | ms 1000 -

P0894 | Pienjannitteen ldhtdjannitepitoajan kentdn heikennyssilmukan Ki-ker- | 0 65535 | % 100 -
roin

P0895 | Pienjannitteen ldhtdjannitepitoaikasilmukan Kp-kerroin 0 65535 | % 100 -

Taulukko 95: Automaattinen uudelleenkdynnistys

ID Parametri Min. | Maks. | Laite | Ole- Kuvaus
tus
P1352 | Automaattinen uudelleenkdynnistys 0 1 - 0 0 = Ei kéytossa
Kytbssd 1= Kaytossi

P1353 | Automaattisen uudelleenkdynnistyksen | 0 65535 [ 0,1s | 5 -
nollauksen odotusaika

P1354 | Automaattisen uudelleenkdynnistyksen | 0 65535 | 0,1s | 600 -
yritysaika

P1355 | Automaattisen uudelleenkdynnistyksen | 1 10 - 4 -
yritysten maara
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ID Parametri Min. | Maks. | Laite | Ole- Kuvaus
tus
P1356 | Automaattisen uudelleenkdynnistyksen | - - - 0 0 = Ei mitaan
tulos 1 = Yritysten maara ylittaa raja-arvon
2 =Vian kesto ylittaa P1354:n raja-arvon
3 =Taajuusmuuttaja ei pysahtynyt vian ilme-
tessa
4 =Taajuusmuuttaja ei kdynyt uudelleen-
kdynnistyksen aikana
5 = Ldhdon ylivirta ilmeni vauhtikdynnistyk-
sen aikana
6 = Vauhtikdynnistys epdonnistui
7 = llmeni pysyva vika
99 = Automaattinen uudelleenkdynnistys
onnistui
P1357 | Tulon alijénnite, automaattinen uudel- | 0 1 - 0 0 = Ei kytossa
leenkédynnistys 1 = Kaytdssa
P1358 | Tulotehohavid, automaattinen uudel- 0 1 - 0 0 = Ei kéytossa
leenkdynnistys 1 = Kaytdssa
P1359 | L&hdon ylivirta, automaattinen uudel- | 0 1 - 0 0 = Ei kéytossa
leenkdynnistys 1 =Kaytossa
P1360 | Léhdon alikuormitus, automaattinen 0 1 - 0 0 = Fi kdytossa
uudelleenkdynnistys 1= KaytSssa
P1361 | Nopeusasetuksen analoginen havio, 0 1 - 0 0 = Ei kéytéssa
automaattinen uudelleenkdynnistys 1 = Kaytossa
P1362 | Muuntajan ldmpétila-anturin havio, au- | 0 1 - 0 0 = Ei kytossa
tomaattinen uudelleenkdynnistys 1 = Kiiytossé
Taulukko 96: Synkroninen siirto
ID Parametri Min. | Maks. | Laite Oletus | Kuvaus
P0351 | Synkroninen siirto kaytossa 0 1 - 0 0 = Ei kiiytossa
1 = Kaytossa
P0350 | Synkronisen siirron induktanssi 0 65535 | 0,1 mH 70 -
P0352 | Synkronisen siirron virtakynnyksen kytkentd paalle 1 100 % 20 -
P0353 | Synkronisen siirron virtavirhekynnys 1 100 % 7 -
P0766 | Synkronisen siirron vikamerkinta - - - 65535 | Vain luku
P0767 | Synkronisen siirron vaihevirhekynnys 0 65535 | 0,001 rad | 10 -
P0768 | Synkronisen siirron synkroninen kiihdytys 1 65535 | 0,1rad/s? | 5 -
P0769 | Synkronisen siirron vaihesadtdkaltevuus 1 65535 | 0,01rad/s | 10 -
P0770 | Synkronisen siirron jannitesddtokaltevuus 1 65535 | V/s 100 -
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ID Parametri Min. | Maks. | Laite Oletus | Kuvaus

P0771 | Synkronisen siirron jannitevirhekynnys 0 100 % 1 -

P0772 | Synkronisen siirron nopeusvirhekynnys 1 1000 | %o 5 -

P0775 | Synkronisen siirron Kp-kerroin 1 65535 | % 100 -

P0776 | Synkronisen siirron Ki-kerroin 1 65535 | % 100 -

P0777 | Synkronisen siirron enimmaisnopeuden vakaa aika 0 65535 | s 200 -

P0778 | Synkronisen siirron enimmaisjannitteen synkronointiaika 0 65535 | s 10 -

P0779 | Synkronisen siirron enimmaiskuormansiirtoaika 0 65535 | s 10 -

P0780 | Reaktorin ohituskytkinlisdvaruste 0 2 - 0 0=W/O
2=W/l

P0782 | Verkkovirta-anturi 0 1 - 0 0=W/O
1=W/I

P0783 | Lahtovirran kynnyksen 1. ehto ilman verkkovirta-anturia 0 100 % 20 -

P0784 | Lahtovirran kynnyksen 2. ehto ilman verkkovirta-anturia 0 200 % 120 -

P0785 | Jannitteen synkronoinnin vaihekompensointisuhde synkronista | 0 65535 | %o 1000 | -

siirtoa varten
Taulukko 97: Matalan lampétilan kdynnistys kaytossa
ID Parametri Min. | Maks. | Laite | Oletus | Kuvaus
P1905 | Matalan lampétilan kdynnistys kaytossa 0 1 - 0 0 = Ei kéytossa
1 = Kaytossa

P1906 | Ohjauskaapin matalan lampétilan vikakynnys -200 | 500 0,1°C | -130 -

P1907 | Ohjauskaapin matalan lampétilan halytyksen kynnys 1 -200 | 500 0,1°C | -100 -

P1908 | Ohjauskaapin matalan ldmpétilan halytyksen kynnys 2 -200 | 500 0,1°C | -50 -

P1912 | Matalan lampétilan kdynnistyksen viiveaika 0 32000 | O,1s 18000 | -

P1913 | Ohjauskaapin matalan lampétilan halytyksen kynnys 3 -200 | 500 01°C |0 -

P1914 | Ohjauskaapin lampétilan paluuero 0 100 0,1°C |20 -

Taulukko 98: Ohjauskaapin lampétilan saato
ID Parametri Min. | Maks. Laite Oletus Kuvaus
P1909 | Ohjauskaapin lampétilan saato kaytossa 0 1 - 0 0 = Ei kéytossa
1 = Kaytossa
P1910 Ohjauskaapin ylilampétilan kynnys 0 750 0,1°C 500 -
P1911 Ohjauskaapin ylilampatilan laukaisun viiveaika 0 30000 Min. 30 -

4.6 Monen moottorin parametrien tallennus

VACONP® 1000 mahdollistaa kahdeksan moottorin parametrien tallennuksen. Kohdan Taulukko 99 toimintonumerot osoittavat kah-

deksan moottorin tallennusalueet.
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Taulukko 99: Monen moottorin tallennusalue

Moottorin numero Parametrin numero
Moottori 1 P2001-P2300
Moottori 2 P2301-P2600
Moottori 3 P2601-P2900
Moottori 4 P2901-P3200
Moottori 5 P3201-P3500
Moottori 6 P3501-P3800
Moottori 7 P3801-P4100
Moottori 8 P4101-P4400

Kohdan Taulukko 100 toimintonumerot méadrittavat ensimmaisen moottorin parametrit monen moottorin parametrien tallennusa-
lueella. Katso muiden moottorien parametrit 1. moottorin parametreista.
Huomautus: Kaikkiin kohdan Taulukko 100 toimintoparametreihin voidaan viitata. Todellisen sisallon on perustuttava kuhunkin jar-
jestelmdjoukkoon.

Taulukko 100: 1. moottorin parametrit

ID Parametri Min. | Maks. | Laite Oletus | Kuvaus
P2003 | Moottorin 1 nimellisjannite 3000 | 11000 | V 6000 -
P2004 | Moottorin 1 nimellisnopeus 600 | 3600 | RPM 993 -
P2005 | Moottorin 1 nimellisvirta 20 2000 | A 74 -
P2006 | Moottorin 1 napojen maara 2 10 - 6 -
P2008 | Moottorin 1 nimellismomentti 0 65535 | 10 Nm 657 -
P2011 | Moottorin 1 staattorin resistanssi 0 65535 | mQ 702 -
P2019 | Moottorin 1 vuon ohjearvo 0 65535 | 0,001 Wb 15200 | -
P2021 | Moottorin 1 SVC-nopeusohjaimen Kp-kerroin 0 65535 | % 100 -
P2022 | Moottorin 1 SVC-nopeusohjaimen Ki-kerroin 0 65535 | % 100 -
P2023 | Moottorin 1 SLVC-nopeusohjaimen Kp-kerroin 0 65535 | % 100 -
P2024 | Moottorin 1 SLVC-nopeusohjaimen Ki-kerroin 0 65535 | % 100 -
P2025 | Moottorin 1 vuo-ohjaimen Kp-kerroin 0 1000 | % 100 -
P2026 | Moottorin 1 vuo-ohjaimen Ki-kerroin 0 1000 | % 100 -
P2027 | Moottorin 1 virtaohjaimen Kp-kerroin 0 1000 | % 100 -
P2028 | Moottorin 1 virtaohjaimen Kp-kerroin 0 1000 | % 100 -
P2031 | Moottorin 1 magnetoinnin virtaraja 0 200 % 125 -
P2039 | Moottorin 1 1dhdon ylikuorman kynnysarvo 100 | 300 % 110 -
P2040 | Moottorin 1 1dhddn ylikuorman alkutunnistusvirta 0 1000 | % 105 -
P2041 | Moottorin 1 1ahdon ylikuorman kestoaika 1 300 S 60 -
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ID Parametri Min. | Maks. | Laite Oletus | Kuvaus
P2042 | Moottorin 1 1dhdon ylikuormitussuojan havaitsemisaikaikkuna | 1 1200 |s 600 -
P2045 | Moottorin 1 1dhdon ylivirran kynnys 0 1000 | % 160 -
P2051 | Moottorin 1 pulssianturin resoluutio 1000 | 10000 5000 -
P2052 | Moottorin 1 taajuushyppypiste 1 100 | 7500 | 0,01 Hz 1500 -
P2053 | Moottorin 1 taajuushyppypiste 2 100 | 7500 | 0,01 Hz 2500 -
P2054 | Moottorin 1 taajuushyppypiste 3 100 | 7500 | 0,01 Hz 3500 -
P2055 | Moottorin 1 taajuushyppypisteen 1 kaistanleveys 0 500 0,01 Hz 0 -
P2056 | Moottorin 1 taajuushyppypisteen 2 kaistanleveys 0 500 0,01 Hz 0 -
P2057 | Moottorin 1 taajuushyppypisteen 3 kaistanleveys 0 500 0,01 Hz 0 -
P2058 | Moottorin 1 digitaalitulon nopeusasetus 1 0 3600 | RPM 800 -
P2059 | Moottorin 1 digitaalitulon nopeusasetus 2 0 3600 | RPM 1200 -
P2060 | Moottorin 1 digitaalitulon nopeusasetus 3 0 3600 | RPM 1500 -
P2061 | Moottorin 1 monipiste-U/f:n taajuuspiste 1 100 | 7500 | 0,01 Hz 1000 -
P2062 | Moottorin 1 monipiste-U/f:n jannitepiste 1 0 13200 | V 1600 -
P2063 | Moottorin 1 monipiste-U/f:n taajuuspiste 2 100 | 7500 | 0,01 Hz 3000 -
P2064 | Moottorin 1 monipiste-U/f:n jannitepiste 2 0 13200 | V 5000 -
P2075 | Moottorin 1 janniteohjaimen jénniteraja 100 | 130 % 110 -
P2141 | Moottorin 1 nopeusramppien valinta 0 2 - 0 0=Ramppi 1
1 =Ramppi 2
2 =Ramppi 3
P2142 | Moottorin 1 nopeusrampin 1 kiihdytysaika 1 3600 | s 180 -
P2143 | Moottorin 1 nopeusrampin 2 kiihdytysaika 1 3600 | s 270 -
P2144 | Moottorin 1 nopeusrampin 3 kiihdytysaika 1 3600 | s 360 -
P2145 | Moottorin 1 nopeusrampin 1 hidastusaika 1 3600 | s 450 -
P2146 | Moottorin 1 nopeusrampin 2 hidastusaika 1 3600 |s 675 -
P2147 | Moottorin 1 nopeusrampin 3 hidastusaika 1 3600 | s 900 -
P2148 | Moottorin 1 automaattisen virittdmisen hitausmomentti 0 65535 | 0,1kg/m? | 800 -
P2149 | Moottorin 1 automaattisen virittdmisen kitkakerroin 0 65535 | 0,001 Nmg | 2620 -
P2150 | Moottorin 1 analogiatulon kanavan 1 alue 0 65535 | - 1523 | -
P2151 | Moottorin 1 analogiatulon kanavan 2 alue 0 65535 | - 1523 -
P2152 | Moottorin 1 analogialdhddn kanavan 1 alue 0 65535 | - 1490 -
P2153 | Moottorin 1 analogialahddn kanavan 2 alue 0 65535 | - 148 -
P2154 | Moottorin 1 analogialdhddn kanavan 3 alue 0 65535 | - 9000 -
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ID Parametri Min. | Maks. | Laite Oletus | Kuvaus

P2155 | Moottorin 1 analogialdhddn kanavan 4 alue 0 65535 | - 4096 -

P2156 | Moottorin 1 pydrimissuunta 0 2 - 0 0 = Eteen
1 =Taakse
2 = Kaksisuun-
tainen

P2157 | Moottorin 1 vahimmaisnopeus 20 1000 | %o 20 -

P2158 | Moottorin 1 enimmaisnopeus 20 1500 | %o 1000 -

P2241 | Moottorin 1 keskindinen induktanssi 0 65535 | 0,1 mH 4320 -

P2242 | Moottorin 1 vuotoinduktanssi 0 65535 | 0,1 mH 130 -

P2243 | Moottorin 1 roottorin vastus 0 65535 | mQ 345 -

4.7 PID-asetus
Katso myds 3.6.5 PID-asetus.

Toimenpide

1. Ota PID-toiminto kdyttoon HMI:ssd valitsemalla Asetus ja huolto > Toimintatilaja painamalla PID.
2. Siirry PID-parametriasetuksiin valitsemalla Asetus ja huolto > PID-asetukset.
3. Aseta analoginen tuloalue.

PID tukee 0-10 V:n tai 4-20 mA:n analogiatuloja PID-takaisinkytkentdsignaalina. Jos esimerkiksi 4-20 mA on 0-5 MPa, ase-

ta analogisen tulon alueeksi 5.
4. Asetaldahdon yla- ja alarajat asiakkaan tuotantoprosessin mukaisesti.

- Jos yldraja on 900 kierrosta minuutissa (RPM), PID-Idht6 pysyy arvossa 900 RPM, kun saadetty lahtdarvo on yli 900

RPM.
- Jos alaraja on 300 kierrosta minuutissa (RPM), PID-1&ht6 pysyy arvossa 300 RPM, kun saadetty lahtdarvo on alle 300
RPM.

5. Aseta virhealue.

Virhealueen arvo on yhta suuri kuin SV-PV-poikkeama. Jos SV:n ja PV:n vélinen ero on pienempi kuin virhealue, PID py-

sdyttaa [ahdon ja taajuusmuuttaja sdilyttaa nykyisen lahténopeuden.
6. Aseta suhteellinen vahvistus arvoon 1, sisdinen vahvistus arvoon 1 ja differentiaalinen vahvistus arvoon 1.
7. Aseta SV arvoon, joka on sama kuin analoginen tuloalue.
8. Paina KAYNNISTA, mutta &l paina Ldhté kéiytéssd.

©  PID-l5hto kasvaa kaltevuuden mukaan.
9. Saada integraalivahvistusta, jotta PID-Idhddn nopeus kiihtyy samalla tavalla kuin taajuusmuuttajan nopeus.
10. Aseta SV-arvo ja paina Ldhtd kdyt6ssd.
11. Kdynnistd taajuusmuuttaja ja tarkkaile PID-saatonopeutta.

- Jos PID-sdéto on lilan nopea, vdhenna integraalivahvistusta.

- Jos PID-saato on liian hidas, lisaa integraalivahvistusta.

Esimerkki

Jos taajuusmuuttaja ei pysty vastaanottamaan PID:n analogista takaisinkytkentdsignaalia (4-20 mA), tapahtuu PID:n analoginen ta-
kaisinkytkentdhavio ja taajuusmuuttaja jatkaa kdymista nykyiselld nopeudella. Jos PID:n analoginen takaisinkytkentahavio poistuu,
PID jatkaa toimintaa.
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5 Parametrikuvaukset
5.1 Jarjestelmaparametrit
5.1.1 Muuntaja

5.1.1.1 (P0195) Muuntajan valioton asento

Taman parametrin avulla valitaan muuntajan vélioton asento valiltd 95-105 %.

+  Kun tulojénnite pysyy korkeana, muuntajan valiotto voidaan saatda +5 %:n asentoon ja parametrin P0195 arvoksi on asetettava
105 %.

Kun tulojannite pysyy matalana, muuntajan valiotto voidaan sdataa -5 %:n asentoon ja parametrin P0195 arvoksi on asetettava
95 %.

5.1.2 Lahdon keskipisteen sijainti

5.1.2.1 (P0498) Lahtojannitteen suunta

Taman parametrin avulla valitaan lahtdjdnnitteen suunta. Suunta riippuu siitd, miten lahtdjannitteen keskuspiste liitetaan tehoken-
noihin. Tehokennon virtakisko- ja kaapelilitdnnat ovat ndkyvissa, kun katsotaan virtakennokaapin etuosaa.

Jos lahtojannitteen keskuspiste on kytketty tehokennojen vasempaan virtakiskoon, aseta parametrin P0498 arvoksi 0 (eteen-
pain).

« Jos lahtojannitteen keskuspiste on kytketty tehokennojen oikeaan virtakiskoon, aseta parametrin P0498 arvoksi 1 (taaksepain).

> Lshto U 3
Lahdon 8 » Lihto V
keskipiste

P> Lshtd W

Kuva 17: Lahtojannitteen suunta
5.1.3 DCS-konfiguraatio

5.1.3.1 (P0790) DCS-suuntasignaali kaytossa

Taman parametrin avulla voidaan ottaa DCS-suuntasignaalin valinta kdytt66n ja pois kaytosta.
«  P0790 =1 (kdytossa): PLC:n digitaalitulon DIDO5 X7 asettaa moottorin pydrimissuunnan (0 = eteenpadin; 1 = taaksepain).

« P0790 = 0 (pois kdytdstd): Moottorin pydrimissuunta asetetaan parametrilla P0013.

5.1.4 Ohituskaappi

5.1.4.1 (P0244) Jarjestelman automaattisen ohituksen taajuuskynnys
Taman parametrin avulla médritetaan jarjestelman automaattisen ohituksen taajuuskynnys.

5.1.4.2 (P0247) Automaattisen jarjestelman ohitusvian tunnistusaika
Taman parametrin avulla maaritetadn jarjestelman automaattinen ohitusvian tunnistusaika.
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5.1.4.3 (P0791) Ohituskaapin tyyppi

Taman parametrin avulla valitaan asennetun ohituskaapin tyyppi.
«  0=Eiohituskaappia

« 1 =Manuaalinen ohituskaappi

« 2= Automaattinen ohituskaappi

+ 3 =Synkroninen siirtokaappi

Kun ohituskaapin tyyppi on 2 ja ilmenee jarjestelmén ohitusvika, suoritetaan automaattinen ohitus, jos molemmat seuraavista eh-
doista tayttyvat:

«  Moottorin nopeus on suurempi kuin jarjestelman automaattisen ohituksen taajuuskynnys (P0244).
+  Moottorin nopeuden ja ohjearvonopeuden ero on alle 5 %.

Jos ndmad kaksi ehtoa eivat tayty, jarjestelmd laukeaa ja syntyy "Automaattisen ohitustilan ehto ei tayty" -vika.

Kun jdrjestelmdn automaattinen ohitus kaynnistyy, automaattinen ohitusvika syntyy, jos ohituskytkimia ei ole kaytetty kohdassa
"Automaattinen jarjestelman ohitusvian tunnistusaika" (P0247) maaritetyn ajan kuluessa.

5.1.5 Palauta tehdasasetukset

5.1.5.1 (P0002) Oletustehdasasetus

Taman parametrin avulla taajuusmuuttajan jarjestelmaparametrit voidaan tarvittaessa asettaa oletustehdasasetuksiin.
5.2 Moottorin parametrit

5.2.1 Monimoottorikokoonpano

Kun taajuusmuuttajaa kdytetd@n moniosaisena pehmokdynnistimend, se voi kdyttda enintdan kahdeksaa moottoria.
Maéaritd moottori HMI:n, DI:n tai tiedonsiirtovaylan avulla.

Moottorin valintaa ei voi muuttaa taajuusmuuttajan ollessa kaynnissa.

5.2.1.1 (P0635) Moottorin valintatila

Taman parametrin avulla asetetaan moottorin valintatila.

«  0=HMIL. Valitse moottori parametrilla P0636. Katso 5.2.1.2 (P0636) Moottorin valinta.

« 1=DI. Valitse moottori PLC:n digitaalitulo DIDO5:n X2-X4 avulla. Katso Taulukko 101.
« 2 =Tiedonsiirto. Valitse moottori RS485- tai Ethernet-yhteydella. Katso Taulukko 102.

Jos moottorin valintatila on DI tai tiedonsiirto ja moottorinvalinnan etdkomento eroaa Moottorin valinta (P0636) -parametrin arvos-
ta yli viiden sekunnin ajan, jarjestelma tuottaa "Etdsignaalin moottorinvalinnan vika" -halytyksen. Jarjestelman kdynnistys on kiellet-
ty halytyksen ollessa aktiivinen.

Taulukko 101: Moottorin valinnan DI-tila (0 = auki, 1 = kiinni)

Moottori X4 X3 X2
Moottori 1 0 0 0
Moottori 2 0 0 1
Moottori 3 0 1 0
Moottori 4 0 1 1
Moottori 5 1 0 0
Moottori 6 1 0 1
Moottori 7 1 1 0
Moottori 8 1 1 1
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Taulukko 102: Moottorin valinnan tiedonsiirtotila

Moottori Tiedonsiirto
Moottori 1 1
Moottori 2 2
Moottori 3 3
Moottori 4 4
Moottori 5 5
Moottori 6 6
Moottori 7 7
Moottori 8 8

5.2.1.2 (P0636) Moottorin valinta

Taman parametrin avulla valitaan moottori 1-8.
Moottorin valintaa ei voi muuttaa taajuusmuuttajan ollessa kaynnissa.

5.2.1.3 (P0637) Moottorien enimmaismaara
Taman parametrin avulla valitaan moottorien maksimimaara.
Kun taajuusmuuttajaa kdytetddn moniosaisena pehmokdynnistimend, se voi kdyttaa enintaan kahdeksaa moottoria.

5.2.2 Moottorin nimellisparametrit

5.2.2.1 (P0074) Moottorin nimellistaajuus

Taman parametrin avulla mddritetddn moottorin nimellistaajuus moottorin tyyppikilven mukaan (yksikkdé on 0,01 Hz).

5.2.2.2 (P0075) Moottorin nimellisnopeus

Taman parametrin avulla madritetddn moottorin nimellisnopeus moottorin tyyppikilven mukaan (yksikké on RPM).

5.2.2.3 (P0409) Moottorin nimellisjannite

Taman parametrin avulla madritetddan moottorin nimellisjannite moottorin tyyppikilven mukaan (linjajannite).

5.2.2.4 (P0410) Moottorin nimellisvirta

Taman parametrin avulla maaritetddn moottorin nimellisvirta moottorin tyyppikilven mukaan.

5.2.2.5 (P0413) Moottorin napojen maara

Taman parametrin avulla madritetddan moottorin napojen maara moottorin tyyppikilven mukaan.
5.2.3 Nopeuskayton konfiguraatio

5.2.3.1 (P0013) Moottorin pyorimissuunta

Taman parametrin avulla valitaan moottorin pydrimissuunta. Aseta parametri todellisen kayttotilan mukaan. Moottorin pyorimis-

suunta voidaan asettaa paikallisesti tai etana.

Jotta moottorin pydrimissuunta voidaan valita parametrilla P0013, DCS-suuntasignaali (P0790) on poistettava kaytosta. Katso 5.1.3.1

(P0790) DCS-suuntasignaali kdytossa.
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Taulukko 103: P0013 Moottorin pydrimissuunnan asetustila

Ohjearvoasetus Toimintatila Kelvollinen arvo
HMI Digitaalinen tiedonsiirto u/f vc-m
HMI Paikallinen Kauko Kauko 0/1 0/1/2
Digitaalinen Paikallinen Kauko Kauko 0/1 0/1/2
Analoginen Paikallinen Kauko Kauko 0/1 0/1
tiedonsiirto Paikallinen Kauko Kauko 0/1 0/1/2
PID Paikallinen Kauko Kauko 0/1 0/1/2

' vektoriohjaus

« Jos Ohjearvoasetus-tilana on HMI/digitaalinen/tiedonsiirto/PID ja jos P0013 on 0, negatiivinen ohjearvonopeusasetus on kiellet-
ty.

+  JosP0013 on 1, positiivinen ohjearvonopeusasetus on kielletty.

« Jos P0013 on 2, seka positiivinen etta negatiivinen ohjearvonopeus voidaan asettaa.

Moottorin py&rimissuuntaa ei voi muuttaa taajuusmuuttajan ollessa kdynnissa.

Jos DCS-suuntasignaali on kdytdssa (P0790 = 1) ja jos moottorin suunnan etdvalintakomento on muu kuin P0013 ja kesto on yli 5
sekuntia, jarjestelma tuottaa "Etdsignaalin moottorin suunnanvalinnan vika" -hdlytyksen ja jarjestelman kdynnistys on kielletty.

5.2.3.2 (P0076) Vahimmaisnopeus

Taman parametrin avulla madritetaan moottorin vahimmaisnopeus. Aseta parametri sovelluksen vaatimusten mukaan.

5.2.3.3 (P0077) Enimmaisnopeus

Taman parametrin avulla méaaritetadn moottorin enimmaisnopeus. Aseta parametri sovelluksen vaatimusten mukaan.
5.2.4 Moottorimalli

5.2.4.1 (P0441) Vuon ohjearvo
Taman parametrin avulla maaritetddn moottorin vuon ohjearvo.
Katso 5.5.13 Kentdn heikennys.

5.2.5 Nopeusohjain

5.2.5.1 (P0438) Enimmaismomenttiraja

Taman parametrin avulla madritetddn enimmadismomenttiraja taajuusmuuttajalle.

5.2.5.2 (P0439) Jarrutusmomenttiraja

Taman parametrin avulla mddritetddan momenttiraja hidastuksen aikana.
5.3 Suojausparametrit

5.3.1 Tulon ylivirta (ohjelmisto)
Jos molemmat ehdot tayttyvat, syntyy tulon ylivirtavika (ohjelmisto):

+  Sekd MCB etta kaynnistyskaapin kytkin ovat suljettuja.

«  3-vaiheisen tulovirran RMS-arvo on korkeampi kuin tulon ylivirran kynnysarvo (P1073).

5.3.2 Tulovaihehavio

Jos tulojannitteen epétasapainoaste on suurempi kuin tulovaihehavion jannitekynnys (P4089) asetetun keston (P1251) ajan, jarjes-
telma tuottaa tulovaihehavidvian.
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5.3.3 Tulotehohavio

Jos kolmen tulovaiheen jannitearvot ovat kaikki pienempia kuin jannitekynnys (P0484) MCB:n ollessa suljettuna, jarjestelma tuottaa
tulotehohaviévian.

5.3.4 Tulon alijannite

Jos 3-vaiheisen tulojannitteen RMS-arvo on alhaisempi kuin asetettu kynnysarvo (P0047) asetetun keston (P1253) ajan MCB:n olles-
sa suljettuna, jarjestelma tuottaa tulon alijannitevian.

5.3.5 Tulon ylijannite

Jos 3-vaiheisen tulojannitteen RMS-arvo on korkeampi kuin asetettu kynnysarvo (P0054) asetetun ajan (P1254) MCB:n ollessa suljet-
tuna, jarjestelma tuottaa tulon ylijannitevian.

5.3.6 Tulon maadoitus

Jos tulovaihehéviota ei ilmene, mutta tulon nollajérjestysjannite on asetettua kynnysarvoa (P0877) korkeampi asetetun keston
(P1255) ajan, syntyy tulon ylijannitevika.

5.3.7 Tulon jarjestysvika

Jos tulojannitteiden vaihejarjestys on virheellinen, syntyy tulon jarjestysvika.

5.3.8 Lahdon ylivirta (ohjelmisto)

Jos 3-vaiheisen lahtovirran RMS-arvo on korkeampi kuin kynnysarvo (P0046) asetetun keston (P1258) ajan, jarjestelma tuottaa lah-
don ylivirtavian (ohjelmisto).

5.3.9 Lahdon ylikuorma

Kun 1dhtdvirta on pienempi kuin 1dhddn ylikuorman (P0062) alkutunnistusvirta, lahdon ylikuormaa ei havaita ja taajuusmuuttaja voi
kadyda jatkuvasti. Oletuksena lahdon ylikuorman ehto on 115 % (P0088xP0062) yhden minuutin ajan (P0032) 10 minuutin valein
(P0193). Jos moottorin kuorma ylittda kynnysarvon, jérjestelma tuottaa lahdon ylikuormavian.

5.3.10 Lahtovaihehavio

Jos molemmat ehdot tayttyvat, jarjestelma tuottaa lahtdvaihehavidvian:

«  Yhden vaiheen lahtdvirran ja kolmen vaiheen enimmaisvirran valinen ero on suurempi kuin lahtévaiheen héaviésuojan (P0068)
ensimmadinen kynnysarvo.

«  Taman vaiheen ldhtdvirta on pienempi kuin lahtévaiheen havidn toinen kynnys (P0198).

5.3.11 Lahdon maadoitus
Jos molemmat ehdot tayttyvat, jarjestelma tuottaa Idhdon maadoitusvian:

+ Yhden vaiheen lahtojannitteen ja kolmen vaiheen enimmaisjannitteen vdlinen ero on suurempi kuin 1ahdén maadoituksen en-
simmadinen kynnys (P0488).

«  Taman vaiheen ldhtdjannite on pienempi kuin 1dhddn maadoituksen toinen kynnys (P0197).

5.3.12 Lahtovaiheen epdtasapainohalytys
Jarjestelma alkaa havaita Idht6vaiheen epdtasapainoa lahtdvaiheen epdtasapainosuojauksen aktiivisen taajuuden (P1010) yldpuo-

lella. Jos kumulatiivinen aika, jonka 1d8hddn tasapainoaste ylittaa halytyskynnyksen (P1011) on pidempi kuin vian kesto (P1262) 10
minuutin jatkuvan kdyton aikana, jarjestelma tuottaa lahtovaiheen epatasapainohalytyksen.

5.3.13 Lahtovaiheen epatasapainovika

Jarjestelma alkaa havaita ldht6vaiheen epétasapainoa lahtévaiheen epdtasapainosuojauksen aktiivisen taajuuden (P1010) yldpuo-
lella. Kun ldhtdjannitteen epdtasapainoaste on ldhtdjannitteen epatasapainovian (P1012) kynnysarvon yldpuolella, laskuri alkaa las-
kea epdtasapainoaikaa. Kun epdtasapainoaste on kynnysarvon (P1012) alapuolella, ennen kuin laskuri nousee ldhtdvaiheen epdtasa-
painovian kestoaikaan (P1263), ajastin laskee taaksepain. Jos aikalaskuri nousee asetettuun kestoon (P1263), jarjestelma tuottaa ldh-
tovaiheen epéatasapainovian.

5.3.14 Lahdon alikuormitus

Lahdon alikuormitusta ei havaita:
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«  5Hznalapuolella
«  U/f-tilassa

Kun moottori toimii alikuormitusalueella, laskuri alkaa laskea alikuormitusaikaa. Kun alikuormitusvika poistuu ennen kuin laskuri
nousee lahdon alikuormituksen vian kestoaikaan (P1264), ajastin laskee taaksepain. Jos aikalaskuri nousee asetettuun kestoon
(P1264), jarjestelma tuottaa lIdhdon alikuormitusvian.

AT
0 —

5Hz P0444

e30bi712.10

Kuva 18: Lahdon alikuormitus

A Alikuormitusalue T Momentti

f Taajuus

5.3.15 Sahkémoottorin lampd6suojaus
Kun laskettu lampétila tai ldmpdtilan nousu ylittda kynnysarvon, jdrjestelma tuottaa sshkdémoottorin lampdsuojausvian.

5.3.15.1 (P1017) Moottorin ympariston lampétila

Taman parametrin avulla maaritetadn ympariston l[ampdtila moottorin sijainnissa.

5.3.15.2 (P1018) Moottorin nollanopeuden jaahdytyskerroin

Taman parametrin avulla médritetdan jaahdytyskerroin nollanopeudelle. Kun nopeus on 0, P1018 on suhteessa pisteeseen, jossa
moottori toimii arvolla P1020*P1018 moottorin nimellisvirrasta lampétilan nimellisnousulla (P1021).

5.3.15.3 (P1019) Moottorin lampoaikavakio

Moottorin lampdaikavakio on aika, jonka kuluessa lampdtila nousee 63 %:iin nimellisarvosta, kun virta on P1020 nimellisarvosta.
Moottorin lampdaikavakio vaihtelee moottorin tyypin mukaan. Moottorin valmistaja voi toimittaa tiedot moottorin mukana.

5.3.15.4 (P1020) Moottorin lampdkuormituskapasiteetti

Talla parametrilla maaritetdadn moottorin lampokuormankesto. Nimellisnopeudella kuormituskapasiteetti on suhteessa pisteeseen,
jossa moottori toimii asetetulla %-osuudella moottorin nimellisvirrasta lampétilan nimellisnousulla (P1021).

5.3.15.5 (P1022) Moottorin eristysluokka

Moottorin eristysluokka kuvaa erilaisia sallittuja moottorin lampétiloja ja erilaisia sallittuja Idmpotilan nousuja eri ympériston lampo-
tiloissa viitaten NEMA MG1:een. Jos moottorien ohjearvot poikkeavat toisistaan, parametrien P1023 ja P1024 asetusarvoja on muu-
tettava. Parametrit P1023 ja P1024 saatdvat moottorin lampatilakynnyksen ja lampdotilan nousukynnyksen sisaisesti.

5.3.16 Moottori jumissa
SVC/SLVC-tilassa syntyy moottori jumissa -vika, jos kaikki seuraavat ehdot tayttyvat:

«  Moottorin nopeus on pienempi kuin moottorin jumiutumisen nopeuskynnys (P0572).
«  Nykyinen ohjearvonopeus on suurempi kuin moottori jumissa -arvo (P0572).

+  Enimmaismomentti rajoittaa lahtomomenttia.
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5.3.17 Moottori taakse
SVC/SLVC-tilassa moottori taakse -vika syntyy, jos jokin seuraavista ehdoista tayttyy:

«  Moottorin nopeus on negatiivinen ja moottorin pydrimissuunta (P0013) on 0.

«  Moottorin nopeus on positiivinen ja moottorin pydrimissuunta (P0013) on 1.

5.3.18 Moottorin ylinopeus

Jos moottorin nopeus SVC-/SLVC-tilassa on suurempi kuin moottorin ylinopeuden kynnysarvo (P0579) asetetun keston (P1268)
ajan, jarjestelma tuottaa moottorin ylinopeusvian.

Moottorin ylinopeuden (P0579) arvon on oltava suurempi kuin enimmadisnopeus (P0077).

5.3.19 Moottorin alinopeus

Jos moottorin nopeus SVC/SLVC-tilassa on alhaisempi kuin alinopeuden kynnysarvo (P0580) asetetun keston (P1269) ajan, jarjestel-
ma tuottaa moottorin alinopeusvian.

5.3.20 Nopeusasetuksen analoginen havio
Jos kaytossa-asetus (P1072) on 1, nopeusasetuksen analogista haviota ei havaita ennen kayttoa.

Jos ilmenee Al1/AI2-havioté ja jos analogisen tulon 1/2-toimintovalinta (P0201/0202) on 1, jarjestelmad tuottaa nopeusasetuksen an-
aloginen havio -vian.

5.3.21 Pulssianturi epanormaali
Jos jokin néistd ehdoista tayttyy, jarjestelma tuottaa pulssianturi epanormaali -vian:

+  Pulssianturin perdkkdinen puuttuva signaali on suurempi kuin pulssianturin vian (P0398) nopeusvirhekynnys.
«  Pulssianturin nopeuden ja arvioidun nopeuden valinen virhe on suurempi kuin pulssianturin vian (P0398) nopeusvirhekynnys.

«  Pulssianturin signaalihdvittahti jaksoa kohden on suurempi kuin pulssianturin vian (P1083) haviésuhdekynnys.

5.3.22 Tulon ylivirta (laitteisto)
Jos tulovirta on yli 210 % tulovirran ndytteenottotaajuuden nimellisarvosta, jarjestelma tuottaa tulon ylivirtavian (laitteisto).

5.3.23 Lahdon ylivirta (laitteisto)

Jos lahtovirta on yli 210 % lahtovirran ndytteenottotaajuuden nimellisarvosta, jarjestelma tuottaa lahdon ylivirtavian (laitteisto).

5.3.24 Ulkoinen vika

Kytke ulkoinen vikasignaalijohdotus padohjaimen I/O-kortin DI-tuloon ja aseta vastaavan parametrin P0101-P0108 arvoksi 3. Kyt-
kentdsolmun on oltava normaalisti auki. Jos kytkentdsolmu avautuu, jarjestelma tuottaa ulkoinen vian.

5.3.25 Virta-anturin tehovika

Jos LEM-tehokortti ei ole virroitettu, jarjestelma tuottaa virta-anturin tehovian.

5.3.26 llmansuodatin tukossa

Vika havaitaan puhaltimen toiminnan aikana. Jos ilmansuodatin tukkeutuu yli 5 minuutin ajaksi, jarjestelma tuottaa ilmansuodatin
tukossa -vian.

5.3.27 Ylavirran paavirrankatkaisin epanormaalisti auki

Jos ylavirran paavirrankatkaisin on auki taajuusmuuttajan ollessa kdynnissa, jarjestelma tuottaa ylavirran virrankatkaisin epanormaa-
listi auki -vian.

5.3.28 Suurjannitekaapin ovi auki
Jos suurjdnnitekaapin ovi on auki yli 3 sekuntia, jarjestelma tuottaa suurjdnnitekaapin ovi auki -vian.

5.3.29 Ulkoisen/asiakkaan ohjauksen tehohavio
Jos ulkoinen ohjausvirta katkeaa yli 3 sekunniksi, jarjestelma tuottaa ulkoisen/asiakkaan ohjaustehohaviévian.
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5.3.30 Sisdisen ohjauksen tehohavio

Jos sisdinen ohjausvirta katkeaa yli 10 sekunniksi suurjénnitevirran paalle kytkemisen jadlkeen, jarjestelma tuottaa sisdisen ohjauksen
tehohavidvian.

5.3.31 Muuntajan ylilampétilahalytys

Jos muuntajan vaiheldmpdtila on korkeampi kuin muuntajan ylilampétilahdlytyskynnys (P0253), mutta alhaisempi kuin muuntajan
ylildmpétilan vikakynnys (P0254), jarjestelmad tuottaa muuntajan ylildmpdétilahalytyksen.

5.3.32 Muuntajan ylilampdtilavika

Jos muuntajan vaiheen lampétila on korkeampi kuin muuntajan ylildmpétilavikakynnys (P0254), jarjestelma tuottaa muuntajan yli-
lampétilavian.

5.3.33 PLC-DSP-tiedonsiirtovika
Jos PLC:n tiedonsiirtoyhteys DSP:hen katkeaa, jarjestelma tuottaa PLC-DSP-tiedonsiirtovian.

5.3.34 Jaahdytyspuhallin epanormaali

Jaahdytyspuhallin epanormaali -tila havaitaan, kun puhaltimen redundanssi (P0241) on asetettu arvoon 0 ja jadhdytyspuhallin on
kdynnissa. Jos puhaltimessa on ongelma, joka kestda yli 5 sekuntia, jarjestelma tuottaa jadhdytyspuhallin epanormaali -vian.

5.3.35 UPS:n alijannite

Jos ilmenee UPS:n alijdnnite, joka kestaa yli 3 sekuntia, jarjestelma tuottaa UPS:n alijdnnitevian.

5.3.36 Puhaltimen sisdainen tehohavio

Puhaltimen sisdinen tehohdvidvika havaitaan, kun puhaltimen redundanssi (P0241) on asetettu arvoon 0 ja jadhdytyspuhallin on
kdynnissa. Jos vian kesto on yli 5 sekuntia, jarjestelmad tuottaa puhaltimen sisdisen tehohaviévian.

5.3.37 Puhaltimen ulkoinen tehohavio

Puhaltimen ulkoinen tehohavitvika havaitaan, kun asiakkaan puhallinteho kdytdssa (P0787) on asetettu arvoon 1. Jos vian kesto on
yli 5 sekuntia, jarjestelma tuottaa puhaltimen ulkoisen tehohéviévian.

5.3.38 Muuntajan lampétila-anturin havio

Jos minka tahansa vaiheen muuntajan lampdtila-anturi katoaa yli 3 sekunniksi, jarjestelma tuottaa muuntajan lampétila-anturin ha-
vio -vian.

5.3.39 PLC-HMl-tiedonsiirtovika
Jos ilmenee PLC-HMI-tiedonsiirtovika, joka kestaa yli 3 sekuntia, jarjestelma tuottaa PLC-HMI-tiedonsiirtovian.
Kun PLC-HMlI-tiedonsiirtovika poistuu, vika nollautuu 3 sekunnin kuluttua.

5.3.40 Ylavirran paavirrankatkaisimen sulkemisvika

Jos ylavirran virrankatkaisinta ei suljeta 3 sekunnin kuluessa sulkemiskomennon ldhettamisesta, jarjestelma tuottaa ylavirran paavir-
rankatkaisimen sulkemisvian.

5.3.41 Ylavirran paavirrankatkaisimen avaamisvika

Jos ylavirran paavirrankatkaisinta ei avata 3 sekunnin kuluessa avauskomennon ldhettamisest, jarjestelma tuottaa ylavirran paavir-
rankatkaisimen avaamisvian.

5.3.42 Kaynnistyskaapin kytkin epanormaalisti auki

Kaynnistyskaapin kytkin epanormaalisti auki -tila havaitaan, kun esilataustila (P0285) on asetettu arvoon 1. Kun kdynnistyskaapin
kytkin suljetaan suurjannitevirran paalle kytkemisen jalkeen, jos kdynnistyskaapin kytkin kytkeytyy pois paalta ilman komentoa en-
nen kuin suurjannitevirta katkaistaan, jarjestelma tuottaa kdynnistyskaapin kytkin epanormaalisti auki -tilan.

5.3.43 Kaynnistyskaapin kytkimen avaamisvika

Kaynnistyskaapin kytkimen avaamisvika havaitaan, kun esilataustila (P0285) on asetettu arvoon 1. Jos kdynnistyskaapin kytkin ei ole
auki 3 sekunnin kuluessa avaamiskomennon ldhettamisesta, jarjestelma tuottaa kdynnistyskaapin kytkimen avaamisvian.
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5.3.44 Kaynnistyskaapin kytkimen sulkemisvika

Kaynnistyskaapin kytkimen sulkemisvika havaitaan, kun esilataustila (P0285) on asetettu arvoon 1. Jos kdynnistyskaapin kytkinta ei
suljeta 3 sekunnin kuluessa sulkemiskomennon lahettamisest3, jarjestelma tuottaa kdynnistyskaapin kytkimen sulkemisvian.

5.3.45 Ei kdynnistyskaapin kytkimen sulkemiskomentoa

Ei kdynnistyskaapin kytkimen sulkemiskomentoa havaitaan, kun esilataustila (P0285) on asetettu arvoon 1. Jos suurjannitevirran kyt-
kemisen jdlkeen ilmenee PLC-DSP-tietosiirtovika ennen kaynnistyskaapin kytkimen sulkemista, jarjestelma tuottaa ei kdynnistyskaa-
pin kytkimen sulkemiskomentoa -vian.

5.3.46 Jaahdytyspuhaltimen 2X vika

Jaahdytyspuhaltimet 21-24 on asennettu tehokennokaappiin. Jadhdytyspuhaltimen viat havaitaan, kun puhaltimen redundanssi
(P0241) on asetettu arvoon 1 tai 3 ja jaahdytyspuhaltimet ovat kdynnissd. Jos jadhdytyspuhallin on epanormaali ja kesto yli 5 s, jar-
jestelma tuottaa jaahdytyspuhaltimen 2X -vian.

5.3.47 Tehokennokaapin jadhdytystuulettimien maara ei riita

Tehokennokaapin jadhdytyspuhaltimien maara ei riita -vika havaitaan, kun puhaltimen redundanssi (P0241) on asetettu arvoon 1 tai
3. Tehokennokaapin puhaltimien maara on N. Kun kdytdssa olevien puhaltimien maara on pienempi kuin N-1, jdrjestelma tuottaa
tehokennokaapin jadhdytyspuhaltimien maara ei riita -vian.

5.3.48 Jaahdytystuulettimen 3X vika

Jaahdytyspuhaltimet 31-34 on asennettu muuntajakaappiin. Jddhdytyspuhaltimen viat havaitaan, kun puhaltimen redundanssi
(P0241) on asetettu arvoon 2 tai 3 ja jadhdytyspuhaltimet ovat kdynnissa. Jos jadhdytyspuhallin on epdnormaali ja kesto on yli 5 s,
jarjestelma tuottaa jadhdytyspuhaltimen 3X vian.

5.3.49 Muuntajakaapin jaahdytystuulettimien maara ei riita

Muuntajakaapin jadhdytyspuhaltimien maara ei riitd -vika havaitaan, kun puhaltimen redundanssi (P0241) on asetettu arvoon 2 tai
3. Muuntajakaapin puhaltimien m&ara on N. Kun kédytdssa olevien puhaltimien méaara on pienempi kuin N-1, jarjestelma tuottaa
muuntajakaapin jadhdytyspuhaltimien maara ei riita -vian.

5.4 Analogiset ja digitaaliset parametrit
5.4.1 Analogiatulo

5.4.1.1 (P0065) Analogiatulon suodatin

Taman parametrin avulla valitsaan analogiatulokanavien 1 ja 2 keskimaardinen laskentapiste.

5.4.1.2 (P0200) Nopeus tietylla analogiatulon suodattimen kaistanleveydella

Taman parametrin avulla valitaan suodattimen kaistanleveys analogiatulokanaville 1 ja 2.

5.4.1.3 (P0201) Analogiatulo 1

Taman parametrin avulla valitaan analogiatulon 1 toiminto.

5.4.1.4 (P0202) Analogiatulo 2

Taman parametrin avulla valitaan analogiatulon 2 toiminto.

5.4.1.5 (P0203) Analogiatulon 1 nollapisteen saato

Taman parametrin avulla saddetdan analogiatulon 1 nollapistetta.

5.4.1.6 (P0204) Analogiatulon 1 amplitudin saato

Taman parametrin avulla sdddetdan analogiatulon 1 amplitudia.

5.4.1.7 (P0205) Analogiatulon 2 nollapisteen saato

Taman parametrin avulla sdddetdan analogiatulon 2 nollapistetta.
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5.4.1.8 (P0206) Analogiatulon 2 amplitudin saato

Taman parametrin avulla sdddetdéan analogiatulon 2 amplitudia.

5.4.1.9 (P0224) Analogiatulon 1 keskiarvo

Taman parametrin avulla ndytetdan analogiatulon kanavan 1 suodatustulokset. Tiedot ovat vain luku -tietoja ilman oletusarvoa.

5.4.1.10 (P0225) Analogiatulon 2 keskiarvo

Taman parametrin avulla ndytetdan analogiatulon kanavan 2 suodatustulokset. Tiedot ovat vain luku -tietoja ilman oletusarvoa.

5.4.1.11 (P0295) Analogiatulon kanavan 1 alue

Taman parametrin avulla maaritetadn analogiatulon kanavan 1 alue.

5.4.1.12 (P0296) Analogiatulon kanavan 2 alue

Taman parametrin avulla maéritetdan analogiatulon kanavan 2 alue.
5.4.2 Analogialahto

5.4.2.1 (P0207) Analogialahdon kanavan 1 toiminnon valinta
Taman parametrin avulla valitaan analogialdhdon 1 toiminto.

5.4.2.2 (P0208) Analogialahddn kanavan 2 toiminnon valinta

Taman parametrin avulla valitaan analogialahdon 2 toiminto.

5.4.2.3 (P0209) Analogialahdon kanavan 3 toiminnon valinta
Taman parametrin avulla valitaan analogialdhdon 3 toiminto.

5.4.2.4 (P0210) Analogialahddn kanavan 4 toiminnon valinta
Taman parametrin avulla valitaan analogialahdon 4 toiminto.

5.4.2.5 (P0297) Analogialahdon kanavan 1 alue

Taman parametrin avulla madritetdan analogialdhdon 1 amplitudin saato.

5.4.2.6 (P0298) Analogialahdon kanavan 2 alue

Taman parametrin avulla madritetddn analogialdhdon 2 amplitudin saato.

5.4.2.7 (P0299) Analogialahdon kanavan 3 alue

Taman parametrin avulla madritetdan analogialahdon 3 amplitudin saato.

5.4.2.8 (P0300) Analogialahdon kanavan 4 alue

Taman parametrin avulla méadritetddn analogialdhdon 4 amplitudin saato.
5.5 Toimintoparametrit
5.5.1 Automaattinen virittaminen

5.5.1.1 (P0591) Automaattiviritystila

Taman parametrin avulla valitaan automaattisen virittamisen tila.
+  0=Eikaytossa

« 1 =Tunnistus moottorin pydriessa Tunnistuksessa on nelja vaihetta: kuormittamaton U/f-kaytt6, jumittunut kdytto, staattorin
vastuksen tunnistus ja mekaanisten parametrien tunnistus.

« 2 =Tunnistus ilman moottorin pydrimistd. Tunnistuksessa on kolme vaihetta: jumittunut kdytto, staattorin vastuksen tunnistus
ja mekaanisten parametrien tunnistus.
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« 3 =Kayta moottorin toimittajan toimittamia parametreja. Aseta moottorin parametrit manuaalisesti vektoriohjauksen parame-
trien saamiseksi automaattisen virittdmisen kautta.

« 4 =Kayta empiirisid parametreja. Moottorin parametrit ja vektoriohjauksen parametrit lasketaan empiirisilla parametreilla.
On suositeltavaa kayttaa tilaa 1, jotta saadaan tarkempia vektoriohjauksen moottoriparametreja. Tassa tapauksessa moottorin ja
kuorman vélinen mekaaninen kytkentd on kytkettava irti.

Jos moottoria ei voida kayttda VF-tilassa (mekaanisen resonanssin vuoksi) tai sitd ei voida kytked irti kuormasta, on suositeltavaa
kayttaa tilaa 2.

Jos moottorin parametrit ovat jo tiedossa, on suositeltavaa kdyttaa tilaa 3.

Kun tila 2, 3 tai 4 on valittu, mekaaninen parametrien tunnistus on pois kdytosta sisdisesti. Kun tila 3 tai 4 on valittu, taajuusmuuttaja
ei kdy automaattisen virittamisen aikana.

Kun kdyttotila on VF, taajuusmuuttaja voi kdyttdd moottoria ilman automaattista virittamista. Jos VF-tilassa kuitenkin pyydetdan
vauhtikdynnistysta, moottorin parametrit on saavutettava suorittamalla automaattinen virittdminen, jotta varmistetaan vauhtikayn-
nistyksen nopeusskannauksen tarkkuus. Tdssa tapauksessa suositellaan tilaa 2.

5.5.2 Kaynti eteen-/taaksepain
Katso 5.2.3.1 (P0013) Moottorin pydrimissuunta.

5.5.3 Nopeusramppien valinta

5.5.3.1 (P1001) Nopeusramppien valintatila

Taman parametrin avulla madritetdan nopeusramppien valintatila.

+ 0 =HMI. Valitse nopeusramppi parametrilla P1002. Katso 5.5.3.2 (P1002) Nopeusramppien valinta.

« 1=DI. Valitse nopeusramppi digitaalitulon DIDO5 PLC:n X0:lla ja X1:114. Katso Taulukko 104.
« 2 =Tiedonsiirto. Valitse nopeusramppi R5485- tai Ethernet-yhteyden kautta. Katso Taulukko 105.

Nopeusramppia ei voi muuttaa taajuusmuuttajan ollessa kdynnissa.

Taulukko 104: Nopeusramppien valinnan DI-tila

X1 X0
Ramppi 1 0 0
Ramppi 2 0 1
Ramppi 3 1 0
Varalla 1 1
Taulukko 105: Nopeusramppien valinnan tiedonsiirtotila
Tiedonsiirto
Ramppi 1 0
Ramppi 2 1
Ramppi 3 2

5.5.3.2 (P1002) Nopeusramppien valinta

Taman parametrin avulla valitaan kdytettava nopeusramppi. Taman parametrin kdyttaminen nopeusrampin valitsemiseen edellyt-
ta4, etta parametrin P1001 arvoksi asetetaan 0 (HMI).

5.5.3.3 (P1003) Rampin 1 kiihdytysaika

Taman parametrin avulla maaritetaan aika, joka tarvitaan Idhdon nopeuden lisdédmiseen nollanopeudesta nimellisnopeuteen
(PO074).
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5.5.3.4 (P1004) Rampin 2 kiihdytysaika

Taman parametrin avulla médaritetaan aika, joka tarvitaan Idhdon nopeuden lisdédmiseen nollanopeudesta nimellisnopeuteen
(P0074).

5.5.3.5 (P1005) Rampin 3 kiihdytysaika

Taman parametrin avulla madritetdan aika, joka tarvitaan lahdén nopeuden lisdédmiseen nollanopeudesta nimellisnopeuteen
(PO074).

5.5.3.6 (P1006) Rampin 1 hidastusaika

Taman parametrin avulla madritetaan aika, joka tarvitaan Idhdon nopeuden laskemiseen nimellisnopeudesta (P0074) nollanopeu-
teen.

5.5.3.7 (P1007) Rampin 2 hidastusaika

Taman parametrin avulla médaritetaan aika, joka tarvitaan Idhdon nopeuden laskemiseen nimellisnopeudesta (P0074) nollanopeu-
teen.

5.5.3.8 (P1008) Rampin 3 hidastusaika

Taman parametrin avulla madritetdan aika, joka tarvitaan lahdén nopeuden laskemiseen nimellisnopeudesta (P0074) nollanopeu-
teen.

5.5.3.9 (P0061) Kiihdytyksen ja hidastuksen vahimmaisaika

Taman parametrin avulla valitaan taajuusmuuttajan lahténopeuden lyhin kiihdytys- ja hidastusaika. Jos parametrien P1003-P1008
asetusarvot ovat raja-arvoa matalammat, kiihdytys- tai hidastusaika rajoitetaan parametrin PO061 arvoon.

YLIVIRTA- TAI YLIJANNITEVAARA
Jos kiihdytysaika asetetaan liian lyhyeksi, se voi aiheuttaa ylivirtavian. Jos hidastusaika asetetaan liian lyhyeksi, se voi aiheuttaa
jannitteen nousun DC-valipiiriss, ja mikd vakavampaa, aiheuttaa tehokennon ylijannitevian.

- Aseta kiihdytys- ja hidastusaika induktiomoottorin pydrimisinertian ja kuorman mukaan.

5.5.4 S-kayra

5.5.4.1 (P0475) S-kayra kaytossa

Taman parametrin avulla otetaan kdyttoon S-kdyra-toiminto.
+  0=Eikaytossa
« 1 =Kaytossa

Jos S-kayra-toiminto on kdytdssa, se koskee kaikkia kolmea nopeusramppia. Katso 5.5.3 Nopeusramppien valinta.

5.5.4.2 (P0476) S-kayran kiihdytyksen nousuaika

Taman parametrin avulla maaritetadn S-kdyran kiihdytyksen nousuaika.
S-kdyran kiihdytyksen nousuaikaa kadytetaan tasaamaan kiihdytyksen alkamista ja hidastusramppien paattymista.

« Jos parametrin arvoksi asetetaan 0 %, ramppi on lineaarinen.

« Jos parametrin arvoksi asetetaan 1-50 %, ramppi on S:n muotoinen.
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Kuva 19: S-kayra

f Taajuus t Aika
fn Nimellistaajuus
5.5.5 Taajuushyppy

Taajuushyppytoimintoa kdytetdan jarjestelman mekaanisen resonanssipisteen valttamiseen.
Jarjestelmdan on maaritetty yhteensa kolme taajuuhyppypistetta ja kullekin hyppypisteelle on maaritettava kaksi parametria:

«  Taajuushyppypiste (P0078-P0080)
»  Taajuushypyn kaistanleveys (P0081-P0083)

Kun viitetaajuus on taajuushyppyalueella, jarjestelma sdataa tavoitetaajuuden automaattisesti yldraja-arvoon, kun nopeus piene-
nee, tai alaraja-arvoon, kun nopeus kasvaa.

Jos hyppypistetta ei tarvita, aseta taajuushyppypiste enimmaiskdyttotaajuutta korkeammalle taajuudelle tai aseta taajuushypyn
kaistanleveydeksi 0.
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Kuva 20: Taajuushyppy

fo Laht6taajuus

f, Viitetaajuus
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5.5.6 Monipiste-U/f

5.5.6.1 (P0089) Monipiste-U/f kdytossa

Taman parametrin avulla otetaan kaytt6on monipiste-U/f-toiminto.
Monipiste-U/f-toiminnolle voidaan maarittaa kaksi pistetta. Kullekin U/f-pisteelle on asetettava kaksi parametria:

«  Taajuuspiste 1 (P0150).
« Jannitepiste 1 (PO151).
»  Taajuuspiste 2 (P0152).
« Jannitepiste 2 (P0O153).

Kahden pisteen taajuuden ja jannitteen on oltava pienempi kuin nimellistaajuus f,, ja nimellisjannite U,. Kun kaksi pistetta on asetet-
tu oikein, U/f-kdyra on kuten kohdassa Kuva 21.

Jos taajuuspiste 1 tai jannitepiste 1 on asetettu nollaan, asetusarvot eivat kelpaa ja monipiste-U/f-toiminto jatetddan huomiotta.

Jos taajuuspiste 1 ja jannitepiste 1 ovat kelvollisia, mutta taajuuspiste 2 on pienempi kuin taajuuspiste 1, piste 2 jatetdan huomiotta.

A U °
UH
P0O153
P0O151
f
>
P0150 PO152 f
Kuva 21: Monipiste-U/f
f Lahtotaajuus u Lahdon linjajannite (RMS)
fn Nimellistaajuus U, Nimellisjannite

5.5.6.2 (P0150) Monipiste-U/f:n taajuuspiste 1

Taman parametrin avulla maaritetaan monipiste-U/f-toiminnon pisteen 1 taajuusarvo.

5.5.6.3 (P0151) Monipiste-U/f:n jannitepiste 1

Taman parametrin avulla madaritetaan jannitearvo monipiste-U/f-toiminnon pisteelle 1.

5.5.6.4 (P0152) Monipiste-U/f:n taajuuspiste 2

Taman parametrin avulla madritetddn monipiste-U/f-toiminnon pisteen 2 taajuusarvo.

5.5.6.5 (P0153) Monipiste U/f:n jannitepiste 2

Tadman parametrin avulla madaritetdan jannitearvo monipiste-U/f-toiminnon pisteelle 2.
5.5.7 Momentin maksimointi

5.5.7.1 (P0004) Momentin maksimointijannite
Taman parametrin avulla valitaan momentin maksimointijannite
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Momentin maksimointia kdytetaan lahtojannitteen kasvattamiseen matalataajuuskdyton aikana ja U/f-ohjauksen matalataajuusmo-
menttiominaisuuksien parantamiseen.

Momentin maksimointijannitteen asetusalue on 0-300 %o. Kun asetettu arvo on 0, momentin maksimointi on pois kaytosta eika
lisdysta tapahdu, mutta kun asetettu arvo on 300 %o, lisdysalue on suurin mahdollinen.

Suuri momentin maksimointijannite voi aiheuttaa kdynnistyksen ylivirran.

AU

Un
P0004
f
>
fn
Kuva 22: Momentin maksimointi
f Lahtotaajuus u Lahtojannite
fn Nimellistaajuus U, 100 % nimellisjannite

5.5.8 AVR

5.5.8.1 (PO031) AVR kaytdssa

Taman parametrin avulla otetaan kdyttdon automaattinen jannitteensadtétoiminto (AVR).

AVR-toiminto tarkoittaa lahtdjannitteen automaattista saatétoimintoa. Lahtojannite on vakaampi, eikd verkon vaihtelu vaikuta sii-
hen.

+  Kun AVR-toiminto on pois kdytostd, lahtéjannite muuttuu tulojannitteen (tai DC-valipiirin jannitteen) muuttuessa.

«  Kun AVR-toiminto on kdytossd, lahtdjannite ei muutu tulojannitteen (tai DC-vélipiirin jannitteen) muuttuessa. Lahtojannite py-
syy periaatteessa vakiona normaalilla tulojénnitteen vaihtelualueella.
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Kuva 23: AVR-toiminto

1 AVR pois kaytosta

2 AVR kéytossa

5.5.9 Kuolleen alueen kompensointi

5.5.9.1 (P0960) Kuolleen alueen kompensointi kaytossa
Taman parametrin avulla otetaan kdyttéon kuolleen alueen kompensointi.

Kuolleen alueen kompensointitoiminnolla poistetaan moottorin mekaaninen tdrina ja varmistetaan normaali toiminta U/f-tilassa.
Kun kuolleen alueen kompensoinnin taajuuden yldraja on korkeampi kuin moottorin mekaaninen oskilloiva taajuus, moottorin me-
kaaninen vardhtely poistuu.

Tama toiminto on kdytettdvissa vain U/f-tilassa, kun suoritetaan automaattista viritysta. Aseta P0601 "Kayttotila" arvoksi 1.

5.5.9.2 (P0961) Kuolleen alueen kompensoinnin taajuuden alaraja

Taman parametrin avulla mééritetdan kuolleen alueen kompensoinnin taajuuden alaraja. Kayta oletusarvoa tai aseta arvo pienem-
maksi kuin moottorin mekaaninen oskillointitaajuus.

5.5.9.3 (P0962) Kuolleen alueen kompensoinnin taajuuden ylaraja

Taman parametrin avulla madritetaan kuolleen alueen kompensoinnin taajuuden yldraja. Aseta arvo suuremmaksi kuin moottorin
mekaaninen oskillaatiotaajuus.

5.5.9.4 (P0963) Kuolleen alueen kompensoinnin Kp-kerroin
Taman parametrin avulla méaaritetadn kuolleen alueen kompensoinnin Kp-kerroin.

Jos moottorin mekaaninen tarind heikkenee mutta ei havid, kasvata parametrin P0963 arvoa. Muuta kertoimen arvo esimerkiksi ar-
vosta 100 arvoon 150.

5.5.10 Rydminta

5.5.10.1 (P0446) Ryominta kaytossa

Taman parametrin avulla otetaan kayttéon rydmintatoiminto.
«  0=Eikaytossa
« 1=Kaytdssa

Kun rydmintdtoiminto on kdytdssd, taajuusmuuttaja lisaa kdynnistyksen yhteydessa nopeutta nollasta rydminnan enimmaistavoite-
nopeuteen (P0447). Rydmintatoiminnon kiihdytysaika asetetaan parametrilla P0448. Kun taajuusmuuttaja pysahtyy, nopeus laskee
nollaan parametrin P0449 madrittaman hidastusajan mukaisesti.

5.5.10.2 (P0447) Rydbminnan enimmaistavoitenopeus
Taman parametrin avulla madritetdadn rydmintatoiminnon enimmadistavoitenopeus.
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5.5.10.3 (P0448) Ryominnan kiihdytysaika

Taman parametrin avulla méaritetdan rydmintatoiminnon kiihdytysaika. Kiihdytysaika on asetusaika, joka tarvitaan 1dhdén nopeu-
den nostamiseen nollasta nimellisnopeuteen.

5.5.10.4 (P0449) Ryominnan hidastusaika

Taman parametrin avulla madritetdan rydmintatoiminnon hidastusaika. Hidastusaika on asetusaika, joka tarvitaan 1dhdén nopeuden
laskemiseen nimellisnopeudesta nollanopeuteen.

5.5.11 Vauhtikaynnistys

5.5.11.1 (P0160) Vauhtikaynnistys kaytossa

Taman parametrin avulla otetaan kdytt6on vauhtikdynnistystoiminto. Vauhtikdynnistys tarkoittaa kdynnistysta tilanteessa, jossa
kuormitusmoottori ei ole staattisessa tilassa.

Moottoriparametreja kdytetaan vauhtikdynnistystoiminnossa. Jos vauhtikdynnistys on kdytdssa U/f-tilassa, moottorin parametrit on
saavutettava suorittamalla automaattinen viritys, jotta varmistetaan vauhtikdynnistyksen nopeusskannauksen tarkkuus.

Kun vauhtikdynnistys on kdytossd, taajuusmuuttaja voi automaattisesti tunnistaa kuormitusmoottorin nykyisen pydrimisnopeuden
ja ohjata sitd. Ndin taajuusmuuttaja voi kiihdyttaa tai hidastaa maaritettyyn pyodrimisnopeuteen ilman nopeus- tai asentoantureita,
kuten valosahkdista pulssianturia.

5.5.11.2 (P0161) Nopeusskannauksen suunta
Taman parametrin avulla valitaan nopeusskannauksen suunta.

« P0161 = 0: Taajuusmuuttaja etsii moottorin nopeutta parametrin P0013 "Moottorin pydrimissuunta” maarittdman suunnan mu-
kaan.

P0161 = 1: Taajuusmuuttaja arvioi moottorin pydrimissuunnan ja etsii sitten moottorin nopeuden pydrimissuunnan arvioinnin
tuloksen perusteella.

Jos parametrin P0161 arvoksi asetetaan 1 ja moottori pysyy paikallaan ennen kdynnistystd, hidasta vastakiertoa saattaa ilmeta. Jos
moottori pyorii aina vain yhteen suuntaan eikd pydrimissuuntaa haluta vaihtaa, aseta parametrin P0O161 arvoksi 0.

5.5.11.3 (P0162) Vauhtikaynnistyksen jaanndsjannitekynnys
Taman parametrin avulla voidaan valita vauhtikdynnistyksen ja@nnésjannitekynnys

Kun moottorin jaanndsjannite on suurempi kuin P0162, taajuusmuuttaja kdynnistyy jddnnosjannitevaiheen lukituksen kautta. Muus-
sa tapauksessa taajuusmuuttaja kdynnistyy nopeusskannauksen kautta.

5.5.11.4 (P0165) Nopeusskannauksen alkutaajuus
Taman parametrin avulla valitaan nopeusskannauksen alkutaajuus.

P0165 on suurin skannaustaajuus. Kun taajuusmuuttaja kdynnistyy nopeusskannauksen kautta, taajuusmuuttaja etsii moottorin no-
peuden alkutaajuudesta (P0165) nollaan.

Ylivirran vélttamiseksi nopeuskuvauksen aikana lahtovirta on rajoitettu nimellisvirtaa pienemmaksi.

5.5.11.5 (P0166) Nopeusskannauksen Kp-kerroin
Taman parametrin avulla valitaan nopeusskannauksen Kp-kerroin.

Nopeusskannauksen Kp-kerroin on nopeusskannauksen ohjaimen Pl-parametrisuhde. Mita suurempia nopeusskannauksen ohjai-
men Pl-parametrit ovat, sitd nopeampia nopeusskannaukset ovat ja sitd huonompi vakaus on.

5.5.11.6 (P0167) Nopeusskannauksen Ki-kerroin

Taman parametrin avulla valitaan nopeusskannauksen Ki-kerroin.

Nopeusskannauksen Ki-kerroin on nopeusskannauksen ohjaimen Pl-parametrisuhde. Mitd suurempia nopeusskannauksen ohjai-
men Pl-parametrit ovat, sitd nopeampia nopeusskannaukset ovat ja sitd huonompi vakaus on.

5.5.11.7 (P0168) Nopeusskannauksen virran vakauskynnys
Taman parametrin avulla valitaan nopeusskannauksen virran vakauskynnys.

P0168 maarittda kynnysarvon, jonka perusteella maaritetdan, onko nopeusskannauksen ohjain vakaa. Mita suurempi kynnysarvo on,
sitd suurempi on onnistumisprosentti ja sitd alhaisempi on ohjaimen vakaa tarkkuus.

66 | Danfoss A/S © 2021.06 AB363633663021fi-000101 / 172K0603



VACON® 1000 M

Sovellusopas Parametrikuvaukset

5.5.11.8 (P0169) Nopeusskannauksen nopeustarkkuus
Taman parametrin avulla valitaan nopeusskannauksen nopeustarkkuus.

P0169 on nopeusskannauksen onnistumisen arvioinnin kynnys. Mitd suurempi nopeustarkkuuden kynnys on, sitd suurempi on on-
nistumisaste ja sitd alhaisempi on skannausnopeuden tarkkuus.

5.5.11.9 (P0170) Nopeusskannauksen enimmaisaika
Taman parametrin avulla valitaan nopeusskannauksen enimmaisaika.
Jos nopeusskannauksen kestoaika on yli P0170, jarjestelma tuottaa vauhtikdynnistysvian.

5.5.11.10 (PO171) Nopeusskannauksen pydrimissuunnan arvioinnin demagnetoitu aika
Taman parametrin avulla madritetaan demagnetoitu aika nopeusskannauksen pydrimissuunnan arvioinnille.

Jos nopeusskannauksen suunta (P0161) on asetettu kaksisuuntaiseksi ja jos skannausnopeus on pienempi kuin P0171, taajuusmuut-
taja etsii moottorin nopeutta uudelleen vastakkaiseen suuntaan.

5.5.11.11 (P0172) Vauhtikdaynnistyksen tulos
Tama parametri ndyttda vauhtikdynnistystoiminnon tuloksen.

Kun hakuvirta on pienempi kuin P0168, ja skannausnopeuden ja arvioidun nopeuden valinen virhe on pienempi kuin P0169, no-
peusskannaus on onnistunut.

Jos vauhtikdynnistyksen aikana ilmenee vika, tarkista vikatyyppi Varoitus ja vika -ikkunasta ja suorita ongelman vianmaaritys.

«Jos P0172:n bitti 1 = 1: Kasvata parametrin P0170 "Enimmaisnopeusskannausaika" arvoa. Muuta P0170 esimerkiksi arvosta 30
arvoon 60.

+ Jos P0172:n bitti 2 = 1: Kasvata parametrin P0168 "Nopeusskannauksen virran vakauskynnys" arvoa. Muuta P0168 esimerkiksi
arvosta 10 arvoon 20.

« Jos P0172:n bitti 3 = 1: Kasvata parametrin P0169 "Nopeuden skannauksen nopeustarkkuus" arvoa. Muuta P0169 esimerkiksi
arvosta 5 arvoon 8.

«  Tarkista muussa tapauksessa, onko jarjestelmassa jokin muu vika, joka pysdyttaa jarjestelman ja laukaisee vauhtikdynnistysvian.

5.5.12 DC-jarrutus
Ota DC-jarrutustoiminto kdyttoon parametrilla P0586.
DC-jarrutus kdaynnistyksessa

Dc-jarrutusta kdynnistyksessa kdytetdadn moottorin ajamiseen pysahdyksiin ennen normaalia kdynnistystd. Kun jarjestelmad vastaa-
nottaa kdynnistyskomennon, taajuusmuuttaja syottaa asetettua lahto-DC-virtaa (P0587) maaritetyn ajan (P0589).

DC-jarrutukselle kdaynnistyksessa on asetettava kaksi parametria:

«  DC-jarrutusvirta (P0587)

+  DGCjarrutusaika kdynnistyksen aikana (P0589)

Jos DC-jarrutusta kdynnistyksessa ei vaadita, aseta P0589 arvoon 0.

DC-jarrutus pysaytyksessa

DC-jarrutusta pysdytyksessd kdytetdadan moottorin nopeaan jarruttamiseen pysdytyksen aikana. Kun jarjestelma vastaanottaa pysay-
tyskomennon, taajuusmuuttaja pienentda Iahdon nopeuden DC-jarrutuksen kdynnistysnopeuteen (P0588) ja pysayttda lahdon.
Kiintedn ajan kuluttua taajuusmuuttaja syottaa asetettua lahtd-DC-virtaa (P0587) madritetyn ajan (P0590). Jos jarjestelma vastaanot-
taa rullauspysaytyskomennon, taajuusmuuttaja pysdyttaa lahdon eika kdytd DC-jarrutusta enaa.

DC-jarrutukseen pysdytyksessa on asetettava kolme parametria:
«  DC-jarrutusvirta (P0587)

+  DGjarrutuksen kdynnistysnopeus (P0588)

«  DC-jarrutusaika hidastuspysdytyksen aikana (P0590)

Jos DC-jarrutusta pysdytyksessa ei vaadita, aseta P0590 arvoon 0.
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Kuva 24: DC-jarrutus

MOOTTORIN YLIKUUMENEMISEN VAARA
Pitkd DC-jarrutuksen kesto ja suuri DC-jarrutusvirta voivat ylikuumentaa moottorin.

5.5.13 Kentan heikennys
Ota kentan heikennystoiminto kdyttéon parametrilla P0443.

Kentan heikennystoimintoa kdytetdan kuormaan vakioteholla. Kun taajuusmuuttaja toimii kentan heikennyksen kaynnistystaajuu-
den (P0444) alapuolella, moottorin vuo ohjataan vakioarvoon (vuon ohjearvo, P0441). Kun moottorin nopeus ylittda kentan heiken-
nyksen kdynnistystaajuuden, taajuusmuuttaja vahentda vuota, jotta lahtojannite pysyy vakiona.

Saada toimintoa kentdn heikennyskertoimella (P0445). Jos kentdn heikennysalueen laht6jannitteen nousu ylittdd odotukset, pie-
nennd kerrointa. Jos lahtdjannite laskee, suurenna arvoa P0445. Jos lahtdjannite enimmaisnopeudella (P0077) nousee esimerkiksi
110 %:iin parametrin P0444 jannitteestd, kerro parametrin P0445 oletusarvo 0,91:1ld (1/110 %). Kdynnista sitten taajuusmuuttaja, tar-
kista lahtojannite kentdn heikennysalueella ja hienosaada tarvittaessa parametrin P0445 arvoa.
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Kuva 25: Kentdn heikennystoiminto
5.5.14 Energiansaastotoiminto

5.5.14.1 (P1368) Energiansaastotoiminto kaytdssa

Taman parametrin avulla otetaan kdyttéon energiansaastokaytto.

Energiansddstokayttotoimintoa kdytetddan vahentdamaan moottorin virtaa energian saastamiseksi ja moottorin melun véahentamisek-
si. Tata toimintoa voi kdyttaa puhaltimissa, pumpuissa ja muissa vastaavissa kayttokohteissa.

Kun moottori kdy kuormittamattomana tai kevyelld kuormituksella, taajuusmuuttaja pienentda lahtojannitetta automaattisesti lah-
tovirran ja moottorihdavion vahentamiseksi. Jos kuormitus kasvaa, ldhtdjannitettd nostetaan automaattisesti lahtovirran lisadmiseksi
jariittavan sadhkdmagneettisen momentin tuottamiseksi, kunnes moottorin vuo palautuu vuon ohjearvoon.
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Kun energiansddstokayttd on kdytdssd, moottorin staattorin virtaa pienennetdadn. Moottorin hidastuksen aikana moottorin kulutta-
ma kineettinen energia vahenee ja enemman energiaa syotetdan takaisin tehoyksikoihin. Moottorin nopeuden alenemisen aiheut-
taman DC-valipiirin ylijannitteen valttamiseksi on suositeltavaa pidentaa hidastusaikaa, kun energiansaastokaytto on kaytossa.

5.5.14.2 (P1370) Energiansaastotoiminnon Ki-kerroin

Taman parametrin avulla madritetdan energiansaastotoiminnon Ki-kerroin. Kerroin on energiansaastdohjaimen Ki-suhde. Mita suur-
empi Ki-parametri, sitd nopeampi ohjausvaste ja sitd huonompi vakaus.

5.5.14.3 (P1371) Energiansaastétoiminnon ohjaimen ldhtoraja

Taman parametrin avulla médritetddn energiansaastotoiminnon ohjaimen ldhtéraja. Tdma parametri on energiansaastoohjaimen
yldraja. Kun parametrin P1371 arvoa kasvatetaan, taajuusmuuttaja voi saavuttaa paremman energiansaastdtehon, mutta sen vakaus
on heikompi kevyelld kuormalla.

5.5.14.4 (P1372) Energiansaastdtoiminnon taajuuden alaraja

Taman parametrin avulla médritetddn energiansaastotoiminnon alempi taajuusraja. Kun Idhténopeus on parametrin P1372 arvoa
pienempi, energiansadstétoiminto ei ole kdytossa.

5.5.15 Painuman ohjaus

5.5.15.1 (P1025) Painumakerroin

Taman parametrin avulla madaritetdan painumakerroin.

Painumakerroin on nopeuspainumasuhde nimellismomentilla ja -nopeudella.

Jos painuman ohjausta ei tarvita, aseta painumakertoimeksi 0.

Kun synkroninen siirto on kdytdssd, painuman ohjaus kytketaan pois kdytosta sisdisesti.

5.5.15.2 (P1026) Dynaaminen painuma-aikavakio

Taman parametrin avulla mééritetdan dynaamisen painuman aikavakio.

Kun dynaamisen painuma-aikavakion asetus on 0, painuman ohjausta kdytetaan tasapainottamaan kuormaa mekaanisesti kytketty-
jen moottorien valilla.

Kun dynaaminen painuma-aikavakio asetetaan muuhun arvoon, painuman ohjausta kdytetaan vahentamaan virran vaihtelua, kun
kuorma muuttuu &killisesti.
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5.5.15.3 (P1027) Painuman nopeusviitteen poikkeama

Taman parametrin avulla maaritetddn painuman nopeusviitteen poikkeama.

Painuman nopeusviitteen poikkeama on virran nopeuden ohjearvon staattinen siirtymdprosentti.

Jos dynaaminen painuman aikavakio, P1026 = 0, painuman nopeuden ohjearvon poikkeama (P1027) ei ole voimassa.

5.5.15.4 (P1028) Painumatila
Taman parametrin avulla valitaan painumatila.
Painuman ohjauksessa on kaksi toimintatilaa:

«  Normaali (0) = Painumakerroin on vakio.

« Lineaarinen (1) = Painumakerroin poistuu lineaarisesti nimellisnopeudesta nollaan.

5.5.16 Nopeuden myotakytkenta

Nopeuden myotakytkentdohjaus voi lisdtd Idhdon nopeuden dynaamista vastetta nopeassa kiihdytyksessd ja nopeassa hidastukses-
sa. Nopeuden myotdkytkentaohjausta ei suositella kaytettavaksi, jos:

«  moottorin valmistaja ei ole toimittanut moottorin momentti-inertiaa ja kitkakerrointa.
« automaattisen virittamisen mekaanista parametritunnistusta ei ole toteutettu.
Nopeuden myotakytkentdohjaus kytketdan sisdisesti pois kdytosta, jos:

«  painumaohjaus on kdytossa.

+ energiansaastokayttd on kaytossa.
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5.5.17 Ylijannitteen esto hidastuksen aikana

5.5.17.1 (P0581) Ylijannitteen esto hidastuksen aikana kaytossa

Taman parametrin avulla otetaan kdyttdon ylijannitteen esto hidastuksen aikana.

Tama toiminto koskee vain SVC- tai SLVC-tilaa. Aseta P0601 "Kdyttétila" arvoon 2 tai 3.

Jos hidastusaika on asetettu alhaiseksi, ylijannitteen estoa hidastuksen aikana kaytetdan estamaan DC-vilipiirin ylijannite hidastuk-
sen aikana.

Jos DC-valipiirin jannite nousee hidastuksen aikana asetetun ylemman kynnysarvon (P0582) yldpuolelle kun toiminto on kaytossa,
taajuusmuuttaja tuottaa nollamomenttia moottorin rullaamiseksi, kunnes jannite laskee alemman kynnysarvon (P0583) alapuolelle.
Kun DC-vilipiirin jannite saavuttaa alemman kynnysarvon, momenttivirta palautuu, mutta nopeuden alennusparametria saadetdan

parametrin P0584 maarittdman hajoamissuhteen mukaan. Siksi taajuusmuuttajan nopeus alkaa taas hidastua nykyisesta nopeudes-
ta.

DC-vaélipiirin
jannite

30bi972.10

P0582 |
P0583

Nopeus

Momentti

-P0584° x 100 %

-P0584% x 100 %

100% -P0584 x 100 %
- 0

Kuva 27: Ylijannitteen esto hidastuksen aikana

5.5.17.2 (P0582) Ylijannitteen eston Udc-ylakynnys hidastuksen aikana

Taman parametrin avulla madritetdan ylijannitteen eston Upc-ylakynnys hidastuksen aikana.

5.5.17.3 (P0583) Ylijannitteen eston Udc-alakynnys hidastuksen aikana

Taman parametrin avulla madritetaan ylijannitteen eston Upc-alakynnys hidastuksen aikana.

5.5.17.4 (P0584) Ylijannitteen eston momentin heikentymiskerroin hidastuksen aikana
Taman parametrin avulla madritetdan ylijannitteen eston momentinvaimennuskerroin hidastuksen aikana.

5.5.18 Symmetrinen ohitus

Kun viallinen tehokenno on ohitettu symmetrisessa ohitustilassa, saman tason tehokennot tuottavat nollajannitettd, jotta taajuus-
muuttaja toimii normaalisti.

5.5.18.1 (P0028) Ohitettujen tehokennojen enimmaismaara vaihetta kohti

Taman parametrin avulla valitaan ohitettujen tehokennojen enimmaismaara vaihetta kohti.

Jos tehokennon ohitusta ei tarvita kdyton aikana, aseta P0028 arvoon 0.

Jos ohitettujen tehoyksikdiden maara on suurempi kuin P0028, jarjestelmd tuottaa "Ohitettujen kennojen maara yli rajan" -vian.

5.5.18.2 (P0059) Tehokennon ohitustila

Taman parametrin avulla valitaan tehokennon ohitustila.
+  0=Symmetrinen ohitus
« 1=Varattu

+ 2 =Negatiivisen jarjestyksen kompensointi
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5.5.18.3 (P0392) Symmetrisen ohituksen enimmaismodulaatiosuhde
Taman parametrin avulla valitaan symmetrisen ohituksen enimmdismodulaatiosuhde.

Kun modulaatiosuhde on suurempi kuin enimmaismodulaatiosuhde, taajuusmuuttajan lahtonopeutta lasketaan automaattisesti te-
hokennon ohituksen tapahduttua, eli ohituksen redusoinnin jalkeen. Taten moottorin todellinen nopeus laskee médritettya nopeut-
ta pienemmaksi.

Kun modulaatiosuhde on pienempi kuin enimmaismodulaatiosuhde, ohituksen redusointi on valmis.
Jos ohituksen redusoinnin aikana tapahtuu toinen tehokennon ohitus, jarjestelma tuottaa ohituksen redusointivian.

5.5.19 Negatiivisen jarjestyksen kompensointi

Kun tehokennon ohitustila (P0059) on asetettu negatiivisen jarjestyksen kompensointiin, kun viallinen tehokenno ohitetaan, muut
tehokennot jatkavat normaalia toimintaa ja tehddadn epétasapainon ohjaus negatiivisen jarjestyksen jannitteen rajoittamiseksi.

Kun modulaatiosuhde on suurempi kuin enimmdismodulaatiosuhde (P0813), taajuusmuuttajan ldhtonopeutta lasketaan automaat-
tisesti tehokennon ohituksen tapahduttua, eli ohituksen redusoinnin jalkeen. Taten moottorin todellinen nopeus laskee méadritettya
nopeutta pienemmaksi.

Kun modulaatiosuhde on pienempi kuin enimmaismodulaatiosuhde (P0813), ohituksen redusointi on valmis.
Negatiivisen jarjestyksen kompensoinnin toimintakynnykset ovat:

« Negatiivisen jarjestyksen kompensoinnin vahimmadiskayttdtehokerroin (P0809)
« Negatiivisen jarjestyksen kompensoinnin vdhimmaiskaytténopeus (P0814)

Kun tehokerroin tai Iahdon nopeus on kynnysarvojen alapuolella, taajuusmuuttaja toimii symmetrisessd ohitustilassa.
Jos ohituksen redusoinnin aikana tapahtuu toinen tehokennon ohitus, jérjestelma tuottaa ohituksen redusointivian.

5.5.20 Tulon alijannitteen redusointi

70-90 % on tulon alijannitteen tunnistustaso. Jos alle 30 %:n jannitehavid tapahtuu suurella nopeudella, taajuusmuuttajan lahdon
nopeutta pienennetddn automaattisesti. Taten moottorin todellinen nopeus laskee madritettya nopeutta pienemmaksi. Kun tulo-
jannite palautuu, taajuusmuuttajan Iahdon nopeus kasvaa ohjearvonopeuteen.

Jos 1ahddn nopeus vaihtelee edelleen tulon alijannitteen ilmetessd, pienennd nopeuden yllapidon modulaatiosuhdetta tulon alijan-
nitteen redusointia varten (P0803). Muuta esimerkiksi arvo 113:sta 100:aan.

Tama toiminto koskee vain SVC- tai SLVC-tilaa. Aseta P0601 "Kayttétila" arvoon 2 tai 3.

Tulojannite

Tulon alijannitteen
redusointi

30i973.10

110 %

P0801

P0484

Lahtonopeus

Kuva 28: Tulon alijéannitteen redusointi

5.5.21 Pienjannitteen ldhtojannitepitoaika

Jos sahkoverkko laskee alle tulotehohavion kynnysarvon (P0484), teho voidaan regeneroida moottorin puolelta DC-valipiirin jannit-
teen vakauttamiseksi. Jos ndma kolme ehtoa tayttyvat, momenttivirta kasvaa ja kdytténopeus palaa edelliseen arvoonsa:

«  Verkon jannite palautuu asetetun ajan kuluessa (P0893).

«  DC-vdlipiirin jannite ylittda asetetun jannitteen alarajan (P0891).

+  Moottorin nopeus ylittda asetetun nopeuden alarajan (P0892).

Jos ndmd ehdot eivat tayty, luodaan "LVRT-vika".

Jos lahtojannitepitoaikaohjaus on kdytdssa, tulopuolella on suuri herdtesyoksyvirta verkkojdnnitteen palautuessa. Virtaldhteessa on
oltava riittavasti kapasiteettia téllaisen suuren hetkellisen virran tuottamiseen. Sen vuoksi taajuusmuuttajassa ei tarvita kdynnisty-
skaappia, kun lahtojannitepitoaikaohjaus on kaytossa.

Jos virtaldhteessa ei ole riittavasti kapasiteettia tallaisen suuren hetkellisen virran tuottamiseen, voidaan asentaa kaynnistyskaappi.
Jos lahtojannitepitoaikaohjaus on pois kdytdsta ja jos kdynnistyskaappi on kdytettdvissd, kdynnistyskaappi laukeaa, kun virtakatkos
havaitaan.
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Tama toiminto koskee vain SVC- tai SLVC-tilaa. Aseta P0601 "Kdyttétila" arvoon 2 tai 3.

5.5.22 Automaattinen uudelleenkdynnistys

Vian ilmetessa taajuusmuuttaja pysayttaa lahdon ja antaa hélytyksen. Vika nollautuu automaattisesti ja vika poistuu parametrin
P1353 maarittdman viiveajan kuluttua. Kun vika kuitataan, yritysaika (P1354) alkaa laskea ja taajuusmuuttaja kdynnistyy automaatti-
sesti vauhtikdynnistyksella.

Automaattisen uudelleenkdynnistyksen yritysaikana voidaan nollata seuraava ilmeneva vika. Yritysaikalaskuri kdynnistyy uudelleen
seuraavan vian kuittaamisen jalkeen.

Automaattinen uudelleenkaynnistysvika syntyy, jos:
«  vian kesto on pidempi kuin automaattisen uudelleenkdynnistyksen yritysaika (P1354).

«  vikojen maara yritysaikana on suurempi kuin automaattiseen uudelleenkdynnistyksen (P1355) yritysten maara.

Vikalaukaisin r
> P1353
Vian kuittaus m
i : P1354
Yritysaika
Kayta

Kuva 29: Automaattinen uudelleenkaynnistys

€30bi719.10

Automaattinen uudelleenkdynnistystoiminto voi aiheuttaa vaaran.

Valitse automaattinen uudelleenkdynnistystoiminto sovelluksen vaatimusten mukaisesti.
Kun automaattinen uudelleenkdynnistystoiminto on kdytdssa, ala tutki taajuusmuuttajaa, moottoria tai kuormaa virtakatkok-
sen jdlkeen, ennen kuin MCB on lauennut asianmukaisesti.

5.5.22.1 (P1357) Tulon alijannite, automaattinen uudelleenkdynnistys
Taman parametrin avulla automaattinen uudelleenkdynnistys otetaan kayttdon tai pois kdytosta tulon alijannitevikojen yhteydessa.

Tulon alijannitteen ilmetessa taajuusmuuttajan ei anneta kdynnistya uudelleen, ennen kuin DC-valipiirin jannite palautuu normaa-
lille tasolle.

Jos automaattinen uudelleenkdynnistys tulon alijannitteen ilmetessa on kaytdssa, Vian maaritys -asetus on: Tulon alijannite (P1103)
ei ole voimassa.

Jos tulon alijannitteen redusointi on kdytdssd, automaattinen uudelleenkdynnistys tulon alijannitevian yhteydessa ei ole voimassa.
Tulon alijannitteen redusointi on oletusarvoisesti kdytdssa. Jos automaattista uudelleenkdynnistysta tulon alijannitevian yhteydessa
tarvitaan, poista tulon alijannitteen redusointi kaytosta.

5.5.22.2 (P1358) Tulotehohavi6, automaattinen uudelleenkdynnistys
Taman parametrin avulla automaattinen uudelleenkdynnistys otetaan kdyttoon tai pois kdytosta tulotehohavidvikojen yhteydessa.

Tulotehohavion ilmetessa taajuusmuuttajan ei anneta kdynnistya uudelleen, ennen kuin DC-vélipiirin jannite palautuu normaalille
tasolle.

Jos automaattinen uudelleenkdynnistys tulotehohdvion yhteydessa on kdytdssa, Vian madritys -asetus on: Tulon tehohavio (P1102)
ei ole voimassa.

Jos valittuna on pienjdnniteldht6jannitepitoaika, tulotehohavion automaattinen uudelleenkdynnistys on voimassa vain, kun pien-
janniteldhtojannitepitoaikavika luodaan.

Jos automaattinen uudelleenkdynnistys tulon tehohéavion yhteydessa on valittuna, tulopuolella on suuri herdtesyoksyvirta verkko-
jannitteen palautuessa. Virtaldhteen kapasiteetin on oltava riittdva, jotta se pystyy tuottamaan nain suuren hetkellisen virran.

5.5.22.3 (P1359) Lahdon ylivirta, automaattinen uudelleenkaynnistys
Taman parametrin avulla automaattinen uudelleenkdynnistys otetaan kayttdon tai pois kaytostd lahdon ylivirtavikojen yhteydessa.

Jos [ahdon ylivirta, automaattinen uudelleenkdynnistys on kdytossa, Vian maaritys -asetus on: Lahdon ylivirta (P1108) ei ole voimas-
sa.
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5.5.22.4 (P1360) Lahdon alikuormitus, automaattinen uudelleenkaynnistys

Taman parametrin avulla automaattinen uudelleenkdynnistys otetaan kayttoon tai pois kaytosta lahdon alikuormitusvikojen yhtey-
dessa.

Jos [dhdon alikuormitus, automaattinen uudelleenkdynnistys on kdytossa, Vian madritys -asetus on: Lahdon alikuormitus (P1114) ei
ole voimassa.

5.5.22.5 (P1361) Nopeusasetuksen analoginen havio, automaattinen uudelleenkdynnistys

Taman parametrin avulla automaattinen uudelleenkdynnistys otetaan kdyttoon tai poistetaan kdytosta nopeusasetuksen analogist-
en havidvikojen yhteydessa.

Jos automaattinen uudelleenkdynnistys analogisen havion yhteydessa on kdytdssd, Vian madritys -asetus on: Nopeusasetuksen ana-
loginen havi6 (P1120) ei ole voimassa.

5.5.22.6 (P1362) Muuntajan lampétila-anturin havio, automaattinen uudelleenkaynnistys

Taman parametrin avulla automaattinen uudelleenkdynnistys otetaan kayttdon tai pois kdytostd muuntajan lampatila-anturin ha-
viovikojen yhteydessa.

Jos automaattinen uudelleenkdynnistys muuntajan lampdtila-anturin hdvididen yhteydessa asetus on kaytossa, PLC:n vikamaaritys-
ten asetus on: Muuntajan lampatila-anturin hadvioé (P1217) ei ole voimassa.

5.5.23 Synkroninen siirto
Synkronista siirtotoimintoa kadytetdan:

« toteuttamaan sujuva vaihto taajuusmuuttajan ja verkon valilla.
«  valttamaan sahkdoiskuja séhkoverkkoon.

« pidentdmaan sahkolaitteiden kayttoikaa.

A roo oo N o
| 3
MCB | KM41 | ' Qsa1 1 Qsa2 | kw42 | 5
HV~ —— a | ' Drive - g
| |
1L <= IO
| ! S . | |
DN41 | Gl __ , |
| = | Manual bypass cabinet | |
| | |
| KM43 |
Lo - - — - - - - - — _ 4

Automatic bypass/Synchronous transfer cabinet

Kuva 30: Synkronisen siirtokaapin piirikaavio

Kuormansiirron prosessijarjestys taajuusmuuttajasta sahkoverkkoon
«  Alkutila: KM41 ja KM42 ovat kiinni ja KM43 on auki.
+  Kiihdytys verkkotaajuuteen:

- Kun prosessi taajuusmuuttajasta sahkoverkkoon kdynnistyy, jarjestelma kiihdyttdaa automaattisesti nimellisnopeuteen kiih-
dytysaika-asetuksen mukaisesti.

- Jos lahténopeusvirhe on kiihdytyksen jalkeen suurempi kuin PO772 "Synkronisen siirron nopeusvirhekynnys", eika sitd voida
vakauttaa parametrilla PO777 "Synkronisen siirron enimmaisnopeuden vakaa aika", jarjestelma tuottaa nopeusvakauden ai-
kakatkaisuvian.

- Jos lahténopeus on vakautunut, vektoriohjaus siirretdan synkroniohjaukseen ja taajuusmuuttajan laht6taajuus saddetdan
asteittain verkkotaajuuteen parametrin P0768 "Synkronisen siirron synkroninen kiihdytys" kaltevuuden mukaan. Kun lahto-
taajuus on sama kuin verkkotaajuus, kilhdytysvaihe on valmis.

« Jannitteen synkronointi:
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- P0769 "Synkronisen siirron vaihesaatokaltevuus" ja P0770 "Synkronisen siirron jannitesaatokaltevuus” sadtavat asteittain
lahtojdnnitteen vaihetta ja amplitudia.

- Jos lahtojannitteen ja verkkojannitteen vélinen vaihevirhe ja amplitudivirhe ovat pienempia kuin P0767 "Synkronisen siirron
vaihevirhekynnys" ja PO771 "Synkronisen siirron jannitevirhekynnys", jannitteen synkronointivaihe on valmis.

- Jos verkkovirta nédytteistetdan ja lahetetdan taajuusmuuttajaan, prosessi taajuusmuuttajasta séhkdverkkoon vaihtuu kuor-
mansiirtovaiheeseen. Jos ndin ei ole, sulje KM43, pysédyta l1ahto, avaa KM42 ja prosessi taajuusmuuttajasta séhkoverkkoon on
paattynyt.

- Josjannitteen synkronointivaihetta ei voida suorittaa loppuun parametrin P0778 "Synkronisen siirron jannitteen synkro-
noinnin enimmaisaika" puitteissa, jarjestelma tuottaa jannitteen synkronoinnin aikakatkaisuvian.

«  Synkroninen siirto: Vaihelukituksen jdlkeen KM43 suljetaan ja kuormansiirto sahkéverkkoon kdynnistetaan.

- Jos lahtdvirta on vakautunut parametrin P0353 "Synkronisen siirron virran virhekynnys" virhemarginaalin sisdan, avaa KM42
ja prosessi taajuusmuuttajasta sahkdverkkoon on paattynyt.

- Jos kuormansiirron kesto ylittda parametrin P0779 "Synkronisen siirron kuormansiirron enimmaissiirtoaika" arvon, jarjestel-
ma tuottaa kuormansiirron aikakatkaisuvian.

«  Synkroninen siirto valmis: Kuormansiirron jalkeen KM42 ja KM41 avautuvat.

Kuormansiirron prosessijarjestys sahkoverkosta taajuusmuuttajaan

«  Alkutila: KM41 ja KM42 ovat auki ja KM43 on suljettu.

«  Vaiheen lukitus: KM41 on suljettu. Taajuusmuuttaja kdy verkkotaajuudella ja alkaa lukita vaihetta verkkojdnnitteeseen.
«  Synkroninen siirto: Vaihelukituksen jalkeen KM42 suljetaan ja kuormansiirto taajuusmuuttajaan kdynnistetaan.

- Jos verkon virtaa ei ole ndytteistetty, sulje KM42 ja avaa KM43. Taajuusmuuttajan ohjaustilaksi vaihtuu automaattisesti
VF/SVC/SLVC, ja prosessi verkosta taajuusmuuttajaan on pdattynyt.

- Jos verkon virta on ndytteistetty ja lahetetddn taajuusmuuttajaan, kuormitusvirta siirtyy verkosta taajuusmuuttajaan. Jos
lahtdvirta on vakautunut parametrin P0353 "Synkronisen siirron virran virhekynnys" virhemarginaalin sisdan, avaa KM43.
Taajuusmuuttajan ohjaustilaksi vaihtuu automaattisesti VF/SVC/SLVC, ja prosessi verkosta taajuusmuuttajaan on paattynyt.

- Jos kuormansiirron kesto ylittda parametrin P0779 "Synkronisen siirron kuormansiirron enimmaissiirtoaika" arvon, jarjestel-
ma tuottaa kuormansiirron aikakatkaisuvian.

«  Synkroninen siirto valmis: Kuormansiirron jalkeen KM43 avautuu.

Jos synkronisen siirron aikana syntyy vika, katso 6.3.31 Vikakoodi 31 — Synkronisen siirron vika.

5.5.23.1 (P0351) Synkroninen siirto kaytossa

Taman parametrin avulla otetaan kdyttéon synkroninen siirto.

5.5.23.2 (P0353) Synkronisen siirron virtavirhekynnys
Taman parametrin avulla médritetdan synkronisen siirtotoiminnon virtavirhekynnys.
Jotta kuormansiirto voidaan suorittaa loppuun, ldhtévirran on vakiinnuttava P0353:n virhekynnyksen sisalla.

5.5.23.3 (P0767) Synkronisen siirron vaihevirhekynnys
Taman parametrin avulla madritetaan synkronisen siirtotoiminnon vaihevirhekynnys.

Jotta jannitteen synkronointivaihe saadaan paatdkseen, vaihevirheen ja amplitudivirheen lahtdjannitteen ja verkkojannitteen valilla
on oltava pienempia kuin parametrien P0767 ja P0771 arvot.

5.5.23.4 (P0768) Synkronisen siirron synkroninen kiihdytys
Taman parametrin avulla madritetdan synkronisen siirtotoiminnon synkroninen kiihdytys.

Kiihdytyksessa verkkotaajuuteen taajuusmuuttajan ldhtétaajuus sdddetadn verkkotaajuuteen asteittain P0768:n kaltevuuden mu-
kaan.

5.5.23.5 (P0769) Synkronisen siirron vaihesaatokaltevuus
Taman parametrin avulla médritetdan synkronisen siirtotoiminnon vaihesaadon kaltevuus.
Jannitesynkronoinnissa P0769:n ja P0770:n kaltevuudet saatavat asteittain lahtdjannitteen vaihetta ja amplitudia.

5.5.23.6 (P0770) Synkronisen siirron jannitesaatokaltevuus
Taman parametrin avulla madritetaan synkronisen siirtotoiminnon jannitteen saatelyn kaltevuus.
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Jannitesynkronoinnissa P0769:n ja P0770:n kaltevuudet saatavat asteittain lahtojannitteen vaihetta ja amplitudia.

5.5.23.7 (P0771) Synkronisen siirron jannitevirhekynnys
Taman parametrin avulla mééritetdan synkronisen siirtotoiminnon jannitevirhekynnys.

Jotta jénnitteen synkronointivaihe saadaan paatdkseen, vaihevirheen ja amplitudivirheen ldhtdjannitteen ja verkkojannitteen vililla
on oltava pienempia kuin parametrien P0767 ja P0771 arvot.

5.5.23.8 (P0772) Synkronisen siirron nopeusvirhekynnys
Taman parametrin avulla madritetdaan synkronisen siirtotoiminnon nopeusvirhekynnys.

Jos lahténopeusvirhe on verkkotaajuuteen kiihdytyksen jalkeen suurempi kuin P0772 eika sitd voida vakauttaa ajassa P0777, jarjes-
telmd@ muodostaa nopeusvakauden aikakatkaisuvian.

5.5.23.9 (P0777) Synkronisen siirron enimmaisnopeuden vakaa aika
Taman parametrin avulla médritetdan synkronisen siirtotoiminnon enimmaisnopeuden vakaa aika.

Jos ldhténopeusvirhe on verkkotaajuuteen kiihdytyksen jélkeen suurempi kuin P0772 eika sitd voida vakauttaa ajassa P0777, jarjes-
telma muodostaa nopeusvakauden aikakatkaisuvian.

5.5.23.10 (P0778) Synkronisen siirron enimmaisjannitteen synkronointiaika
Taman parametrin avulla madritetdan synkronisen siirtotoiminnon enimmaisjannitteen synkronointiaika.

Jos jannitteen synkronointivaihetta ei voida suorittaa loppuun parametrin P0778 aikarajan sisallg, jarjestelma tuottaa jannitteen syn-
kronoinnin aikakatkaisuvian.

5.5.23.11 (P0779) Synkronisen siirron enimmadiskuormansiirtoaika
Taman parametrin avulla méaritetdaan synkronisen siirtotoiminnon enimmaiskuormansiirtoaika.
Jos kuormansiirron kesto ylittaa P0779:n arvon, jarjestelma tuottaa kuormansiirron aikakatkaisuvian.

5.5.24 Matalan lampatilan kdaynnistys kaytossa

Talla toiminnolla otetaan kdyttoon kdynnistys matalissa lampétiloissa.

Matalan lampétilan héalytysten ja vikojen parametrien asetusarvojen on noudatettava sdantda: P1906<P1907<P1908<P1913.
Ohjauskaapin lampétilan tunnistuskanava on PLC TM1:n CH4.

"MCB:n sulkeminen sallittu" -edellytykset

+  Kun ohjausvirran paalldolon kesto on lyhyempi kuin P1912 "Matalan lampé&tilan kdynnistyksen viiveaika™:

- Jos ohjauskaapin lampétila on korkeampi kuin P1913 "Ohjauskaapin matalan lampétilan halytyksen kynnys 3", MCB saa sul-
keutua.

- Jos ohjauskaapin ldmpé&tila on matalampi kuin P1913-P1914, MCB:n sulkeminen on kielletty ja jarjestelma tuottaa "Ohjaus-
kaapin matalan lampatilan hélytys, MCB:n sulkeminen kielletty" -vian.

«  Kun ohjausvirran pdalldoloajan kesto on pidempi kuin P1912 "Matalan lampdtilan kdynnistyksen viiveaika":

- Jos ohjauskaapin ldmpétila on korkeampi kuin P1907 "Ohjauskaapin matalan lampétilan halytyksen kynnys 1", MCB saa sul-
keutua.

- Jos ohjauskaapin lampdtila on matalampi kuin P1907-P1914, MCB:n sulkeminen on kielletty ja jarjestelma tuottaa "Ohjaus-
kaapin alhaisen lampédtilan halytys, MCB:n sulkeminen kielletty" -vian.

Jos MCB suljetaan, kun ohjauskaapin lampaétila on matalampi kuin P1907-P1914, jarjestelma tuottaa "Ohjauskaapin alhaisen lamp6-

tilan halytyksen".

Kaynnistyksen valmiusehdot

«  Kun ohjauskaapin lampé&tila on korkeampi kuin P1908 "Ohjauskaapin matalan lampétilan halytyksen kynnys 2", jarjestelma saa
kaynnistya.

+  Kun ohjauskaapin lampétila on matalampi kuin P1908-P1914, jarjestelma ei kdynnisty ja "Ohjauskaapin matalan lampétilan ha-
lytys, kdynnistys kielletty" -vika muodostuu.

Kun jarjestelmd on kdynnissa ja ohjauskaapin lampdtila on matalampi kuin P1908-P1914, jarjestelma tuottaa "Ohjauskaapin alhais-

en lampédtilan halytyksen".

Jos ohjauskaapin lampdtila on matalampi kuin P1906 "Ohjauskaapin matalan lampétilan vikakynnys" yli viiden sekunnin ajan, jarjes-

telma tuottaa "Ohjauskaapin matalan lampdtilan vian" ja MCB laukeaa.

Jos ohjauskaapin lampétila-anturin havio ilmenee, MCB sulkeutuu ja jarjestelmdn kdynnistys on kielletty.
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5.5.25 Ohjauskaapin lampdtilan saato

Talla toiminnolla otetaan kdyttoon kdynnistys korkeammissa lampétiloissa.

Ohjauskaapin ldmpétilan tunnistuskanava on PLC TM1:n CH4.

Kun ohjauskaapin [dmpétila on korkeampi kuin P1910 "Ohjauskaapin ylilampdtilan kynnys":

« Jos kesto on yli 5 minuuttia, jarjestelma tuottaa "Ohjauskaapin ylilampaotilahalytyksen".

+ Jos kesto on pidempi kuin P1911 "Ohjauskaapin ylilampdtilan laukaisun viiveaika", jarjestelma tuottaa "Ohjauskaapin ylilampéti-
lavian" ja MCB laukeaa.

Jaahdytyspuhaltimen tehon tunnistussignaali on PLC DI1:n (NC) X10.

« Jos signaali on auki yli 5 sekuntia, luodaan "Ohjauskaapin jadhdytyspuhaltimen tehohavio".
Jaahdytyspuhaltimen kdynnistyksen ohjaussignaali on PLC DO1:n Y6.

« Jos ohjauskaapin lampétila on yli 42 °C yli 1 minuutin ajan, jadhdytyspuhallin kdynnistyy.

« Jos ohjauskaapin lampdtila on alle 40 °C yli 1 minuutin ajan, jadhdytyspuhallin pysahtyy.

+ Jos ilmenee ohjauskaapin lampétila-anturin havio, ohjauskaapin jadhdytyspuhallin toimii jatkuvasti.
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6 Vianetsinta

6.1 Vikatyypit

Kun taajuusmuuttajan valvontadiagnostiikka havaitsee epatyypillisen tilanteen taajuusmuuttajan toiminnassa, taajuusmuuttaja
ndyttaa siita ilmoituksen. limoitus nakyy ohjauspaneelin ndytdssd. Naytossa nakyy vian tai halytyksen numero, nimi ja lyhyt kuvaus.

Jarjestelma kayttaa kahdentyyppisid ilmoituksia.

« Halytys ilmoittaa taajuusmuuttajan epatavallisesta toiminnasta. Halytys ei pysdyta taajuusmuuttajaa. Jarjestelmdan voidaan
kytkea virta, se voidaan kdynnistaa ja sita voidaan kdyttaa normaalisti.

«  Vika pysdyttaa taajuusmuuttajan valittémasti. Nollaa taajuusmuuttaja ja ratkaise ongelma. Ala kayta jarjestelmad, ennen kuin
ongelma on I6ydetty ja korjattu.

Joillekin vioille voidaan maarittaa erilaisia vasteita sovelluksessa. Katso 6.2 Vian vasteen maaritys.

Saat lisatietoja halytyksista ja vioista napsauttamalla AlarmFault.

Keréda joitakin tietoja valmiiksi, ennen kuin otat jalleenmyyjaan tai tehtaaseen yhteyttd epatavallisen toiminnan vuoksi. Merkitse
muistiin vian numero ja kaikki muut ndytossa nakyvat tiedot.

6.2 Vian vasteen maaritys

Joillekin vioille voidaan maarittaa erilaisia vasteita sovelluksessa. Halytys- ja vikatoimintojen méarityksiin on yhdeksan kelvollista yh-
distelmaa.

Taulukko 106: VACON® 1000 -taajuusmuuttajan vian vasteen maaritykset

Maéritysarvo | Tunnistus kdytossa Hélytys/vika | Toiminto (ei kdynnissa) Toiminto (kdynnissa)

0 Poista kaytosta - - -

1 Ota kayttoon Halytys Ei toimintoa Ei toimintoa

2 Ota kayttoon Vika Ei toimintoa Pysdytys vapaasti pydrien

3 Ota kayttoon Vika Ei toimintoa Rullauspysaytys ja ohitusjarjestelma
4 Ota kayttoon Vika Ei toimintoa Hidastus ja pysaytys

5 Ota kayttoon Vika Ei toimintoa MCB-laukaisu

6 Ota kayttoon Vika Ei toimintoa MCB-laukaisu ja ohitusjarjestelma

7 Ota kayttoon Vika MCB-laukaisu MCB-laukaisu

8 Ota kayttoon Vika MCB-laukaisu MCB-laukaisu ja ohitusjarjestelma

6.3 Viat ja halytykset

6.3.1 Vikakoodi 1 — Tulon ylivirta (ohjelmistovika)

Syy
Tulovirta on yli 150 % nimellisvirrasta.

Jarjestelman oletuskaytto: Laukaisu
Vianmaaritys
+  Tarkista tulovirta.

- Tarkista asetettu arvo.

6.3.2 Vikakoodi 2 - Sy6ton vaihehavio

Syy
Yksi tai useampi suurjdnnitetulokaapeli ei pysty syottamaan ensidvirtaa tulomuuntajalle.

Jarjestelman oletuskayttd: Laukaisu
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Vianmaaritys
«  Tarkista tulojannite.

+ Tarkista, ovatko tulokaapelit I6ysalla tai irti.

6.3.3 Vikakoodi 3 - Tulotehohavio

Syy
Kolmen tulovaiheen jannitearvot ovat kaikki alle 70 % nimellisarvosta.

Jarjestelman oletuskaytto: Laukaisu. Jarjestelmdn toiminta on madritettavissa.
Vianmaaritys

«  Tarkista tulojannite.

6.3.4 Vikakoodi 4 - Tulon alijannite

Syy
Syottéjannitteen tehollinen arvo on alle 90 % nimellisarvosta.

Jarjestelman oletuskaytto: Halytys. Jarjestelman toiminta on madritettavissa.
Vianmaaritys

«  Tarkista tulojannite.

6.3.5 Vikakoodi 5 — Tulon ylijannite

Syy
Syottéjannitteen tehollinen arvo on yli 110 % nimellisarvosta.

Jarjestelman oletuskayttd: Laukaisu
Vianmaaritys

- Tarkista tulojannite.

6.3.6 Vikakoodi 6 — Tulon maadoitus

Syy
Tulon maadoitus tapahtuu ja kesto on yli 5 sekuntia.

Jarjestelman oletuskayttd: Laukaisu. Jarjestelmdn toiminta on madritettavissa.
Vianmaaritys

«  Tarkista tulokaapelit, kupariset virtakiskot ja muuntaja.

6.3.7 Vikakoodi 7 - Tulos jarjestysvika

Syy
Tulokaapelit on kytketty vaarassa jarjestyksessa.

Jarjestelman oletuskaytto: Halytys. Jarjestelman toiminta on maaritettavissa.
Vianmaaritys

«  Tarkista tulokaapelien jarjestys.

6.3.8 Vikakoodi 8 — Lahdon ylivirta (ohjelmistovika)

Syy
Lahtovirta on yli 150 % nimellisvirrasta.

Jarjestelman oletuskaytto: Rullauspysaytys. Jarjestelman toiminta on maaritettavissa.
Vianmaaritys
«  Tarkista lahtovirta.

- Tarkista asetettu arvo.

6.3.9 Vikakoodi 9 - Lahdon ylikuorma

Syy
Vakiomomentti: Kun lahtdvirta on yli 150 % nimellisvirrasta, sallitaan 17 minuutin ylikuorma 10 minuutin vélein.

Muuttuva momentti: Kun ldhtovirta on yli 120 % nimellisvirrasta, sallitaan 1 minuutin ylikuorma 10 minuutin valein.
Jarjestelman oletuskaytto: Rullauspysaytys. Jarjestelman toiminta on maaritettavissa.
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Vianmaaritys

«  Tarkista sahkoverkon jannite.

+  Nollaa moottorin nimellisvirta.

«  Tarkista kuorma ja sddda vaantdmomentin lisdysta.

- Valitse oikea moottori.

6.3.10 Vikakoodi 10 — Lahdon vaihehavio

Syy
Ohjelmisto havaitsee, ettd lahtovaihe taajuusmuuttajalta moottorille on katkennut.

Jarjestelman oletuskaytto: Rullauspysaytys. Jarjestelman toiminta on maaritettavissa.
Vianmaaritys

« Tarkista, ovatko ldhtokaapelit 16ysalla tai irti.

6.3.11 Vikakoodi 11 — Lahddn maadoitus

Syy
Ohjelma havaitsee maadoitusvian, joka johtuu yleensa l1aht6jen maadoitusviasta (vaiheesta maahan -vika).

Jarjestelman oletuskaytto: Rullauspysaytys. Jarjestelmdn toiminta on madritettavissa.
Vianmaaritys
«  Tarkista, etta ulkoiset kaapelit ja moottori on maadoitettu.

«  Tarkista moottorin ja sen kaapelien eristys.

6.3.12 Vikakoodi 12 — Lahtovaiheen epatasapainohalytys
Syy

10 minuutin yhtdjaksoisen kédyttoajan aikana 1ahdon epétasapaino on yli 15 %o yli 30 sekunnin kumulatiivisen ajan.

Jarjestelman oletuskaytto: Halytys. Jarjestelman toiminta on madritettavissa.
Vianmaaritys
«  Tarkista, ettd DC-vélipiirin kondensaattorien kapasitanssi vastaa maarityksia.

« Tarkista, ettd muuntajan toisiokddamien jannite on tasapainossa.

6.3.13 Vikakoodi 13 - Lahtovaiheen epatasapainovika

Syy
Lahdon epétasapaino on yli 30 %o yli 1 sekunnin ajan.

Jarjestelman oletuskayttd: Rullauspysaytys. Jarjestelman toiminta on maaritettavissa.
Vianmaaritys
«  Tarkista, ettd DC-vélipiirin kondensaattorien kapasitanssi vastaa maarityksia.

Tarkista, etta muuntajan toisiokddmien jannite on tasapainossa.

6.3.14 Vikakoodi 14 — Lahdon alikuormitus

Syy
Ohjelmisto tunnistaa moottorin toimivan alikuormitusalueella yli 20 sekunnin ajan.

Jarjestelman oletuskayttod: Ei havaittu. Jarjestelman toiminta on madritettavissa.
Vianmaaritys

«  Tarkista, onko moottorin kuormitus liian kevyt.

6.3.15 Vikakoodi 15 — Sahkdmoottorin lampdsuojaus

Syy
Laskettu lampétila tai lampdtilan nousu on suurempi kuin asetusarvo.

Jarjestelman oletuskaytto: Ei havaittu. Jarjestelman toiminta on madritettavissa.
Vianmaaritys
«  Tarkista, onko ympdriston lampatila korkea.

- Tarkista, onko moottorin kuormitus raskas.

80 | Danfoss A/S © 2021.06 AB363633663021fi-000101 / 172K0603



VACON® 1000 M

Sovellusopas Vianetsinta

6.3.16 Vikakoodi 16 — Moottori jumissa

Syy

«  Moottorin taajuus / nopeus on asetetun arvon alapuolella.

+  Momenttirajatila on kdytdssa.

+  Molemmat tilat ilmenevat samanaikaisesti ja kesto ylittaa jumiaika-asetuksen.
Jarjestelman oletuskaytto: Ei havaittu. Jarjestelman toiminta on madritettavissa.
Vianmaaritys

«  Tarkista, onko moottori ylikuormitettu.

«  Tarkista, onko mekaanisia vikoja.

«  Tarkista, onko muita ongelmia, jotka aiheuttavat moottorin jumiutumisen.

6.3.17 Vikakoodi 17 — Moottori taakse

Syy
Moottori pyorii taaksepadin.

Jarjestelman oletuskayttd: Ei havaittu. Jarjestelman toiminta on madritettavissa.
Vianmaaritys

«  Tarkista moottorin py6riminen.

6.3.18 Vikakoodi 18 — Moottorin ylinopeus

Syy
Moottorin nopeus on 120 % suurimmasta kdyttdnopeudesta yli 10 sekunnin ajan.

Jarjestelman oletuskayttd: Rullauspysaytys. Jarjestelman toiminta on maaritettavissa.
Vianmaaritys
+  Tarkista moottorin tila.

«  Tarkista, onko nopeuden pulssianturi viallinen.

6.3.19 Vikakoodi 19 — Moottorin alinopeus

Syy
Moottorin nopeus on 6 % vahimmaiskaytténopeudesta yli 60 sekunnin ajan.

Jarjestelman oletuskayttd: Ei havaittu. Jarjestelman toiminta on madritettavissa.
Vianmaaritys
+  Tarkista moottorin tila.

«  Tarkista, onko nopeuden pulssianturi viallinen.

6.3.20 Vikakoodi 20 - Analogisen ohjearvon havio

Syy
Analogiatulo on kytketty irti.

Jarjestelman oletuskayttd: Halytys. Jarjestelman toiminta on maaritettdvissa. Jarjestelma jatkaa toimintaansa ja sdilyttaa viimeisim-
man viitenopeuden.

Vianmaaritys

+  Tarkista analoginen piiri.

6.3.21 Vikakoodi 21 - Pulssianturi epanormaali

Syy
Pulssianturin signaali katoaa tai pulssianturin nopeuden ja arvioidun nopeuden valinen virhe on yli 5 %.

Jarjestelman oletuskayttd: Rullauspysaytys SVC:n aikana, ei havaittu SLVC:n aikana. Jarjestelman toiminta on maaritettdvissa.
Vianmaaritys

«  Tarkista, toimiiko pulssianturi normaalisti.

6.3.22 Vikakoodi 22 - Tulon ylivirta (laitevika)

Syy
Tulovirta on yli 210 % tulovirran ndytteenottotaajuuden nimellisarvosta
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Jarjestelman oletuskaytto: Laukaisu
Vianmaaritys

- Tarkista tulovirta.

6.3.23 Vikakoodi 23 — Lahdon ylivirta (laitevika)

Syy
Lahtdvirta on yli 210 % lahtovirran ndytteenottotaajuuden nimellisarvosta.

Jarjestelman oletuskayttd: Laukaisu
Vianmaaritys

Tarkista lahtovirta.

6.3.24 Vikakoodi 24 - Virta-anturin tehovika

Syy
LEM-tehokortti ei saa virtaa.

Jarjestelman oletuskayttd: Laukaisu. Jarjestelmdn toiminta on madritettavissa.
Vianmaaritys

+  Tarkista LEM-tehokortin virransyotto.

6.3.25 Vikakoodi 25 - Ohitettu kennojen maaran ylitysraja

Syy
Ohitettujen tehokennojen maara yhdessa vaiheessa ylittda asetusarvon.

Jarjestelman oletuskayttd: Pysdytys vapaasti pyorien
Vianmaaritys
«  Tarkista tehokennot vikojen varalta.

Tarkista ohitettujen tehokennojen maara.

+ Korjaa tai vaihda viallinen tehokenno.

6.3.26 Vikakoodi 26 — Jarjestelma kay MCB auki

Syy
Kayton aikana paaohjaimen 1/O-kortin MCB:n tilan digitaalitulo on auki.

Jarjestelman oletuskaytto: Pysdytys vapaasti pyorien
Vianmaaritys
+  Tarkista MCB:n tila.

6.3.27 Vikakoodi 27 — Synkronisen kytkimen tilavirhe

Syy
KM2 ja KM4 ovat suljettuina samaan aikaan ennen synkronisen siirron aloittamista.

Jarjestelman oletuskaytto: Laukaisu
Vianmaaritys
«  Tarkista kytkinten tila.

6.3.28 Vikakoodi 28 — Automaattisen virityksen vika
Syy

Automaattisen virityksen aikana ilmenee vika tai vastaanotetaan pysaytyskomento.

Jarjestelman oletuskayttd: Pysdytys vapaasti pyorien
Vianmaaritys

- Tarkista vikatietue.

6.3.29 Vikakoodi 29 — Lentavan lahdon vika

Syy
Lentdvan 1ahdon aikana ilmenee nopeuden etsintdvika tai muita vikoja.

Jarjestelman oletuskaytto: Pysdytys vapaasti pyorien
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Vianmaaritys

+ Jos lentdvan Iahdon vian on aiheuttanut nopeuden etsimisen epdonnistuminen, tarkista lentdvén 1dhdon vian syy lentavan 1ah-
don tulosparametrista.

« Jos joku muu vika on aiheuttanut lentdvan lahdon vian, tarkista vikatietue.

6.3.30 Vikakoodi 30 — Automaattisen uudelleenkdynnistyksen vika

Syy
Vikojen madra automaattisen uudelleenkdynnistyksen yritysaikana on suurempi kuin yritysten enimmaismadra tai ilmenee pysyva

vika.
Jarjestelman oletuskayttd: Laukaisu
Vianmaaritys

«  Tarkista vikatietue.

6.3.31 Vikakoodi 31 - Synkronisen siirron vika

Syy
Synkronisen siirron aikana ilmenee jokin seuraavista:

«  Kytkimen tila-/sulkemis-/avaamisvika.

«  Vakaan nopeuden aikakatkaisu Taman aiheuttaa kuormituksen vaihtelu, joka voi ilmeta kiihdytettdessa verkkotaajuuteen taa-
juusmuuttajan ja sahkéverkon synkronoinnin aikana.

« Jannitesynkronoinnin aikakatkaisu Syyna sahkdéverkon heilahtelu, joka voi ilmeta jannitteen synkronoinnin aikana.
+  Kuorman siirron aikakatkaisu. Syynd kuorman vaihtelu, joka voi ilmeta kuorman siirron aikana.
Jarjestelman oletuskayttd: Laukaisu
Vianmaaritys
« Jos kytkimen tila-/sulkemis-/avaamisvika ilmenee:
- Tarkista kytkinten tila.
- Tarkista digitaalitulojen/-lahtéjen kytkennat.
- Varmista, ettei katkaisimessa ole ongelmia.
« Jos nopeuden vakaa aikakatkaisu tapahtuu, muuta parametria "Synkronisen siirron nopeusvirhekynnys" (P0772).
« Jos jannitesynkronoinnin aikakatkaisu tapahtuu, muuta jotakin seuraavista parametreista:
"Synkronisen siirron vaihevirhekynnys" (P0767)
"Synkronisen siirron jannitevirhekynnys" (P0771)
"Synkronisen siirron enimmaisjannitteen synkronointiaika" (P0778)
» Jos kuorman siirron aikakatkaisu tapahtuu, muuta jotakin seuraavista parametreista:
"Synkronisen siirron virtavirhekynnys" (P0353)

"Synkronisen siirron enimmaiskuormansiirtoaika" (P0779)

6.3.32 Vikakoodi 32 — Moottorin valinnan vika

Syy
Valitun moottorin sarjanumero on virheellinen.

Jarjestelman oletuskayttd: Pysdytys vapaasti pyorien
Vianmaaritys
«  Tarkista, onko Moottorin valinta -parametrin arvo suurempi kuin Moottorin enimmaislukumaara -parametrin arvo.

« Tarkista, etta taajuusmuuttajaan kytketty moottori on Moottorin valinta -parametrissa maaritetty moottori.

6.3.33 Vikakoodi 33 - LVRT-vika

Syy
Pienjannitepitoajan aikana tapahtuu jokin seuraavista:

+  Tehohdvio kestaad yli 1s.
+  DC-kondensaattorin jannite on alle 400 V.

+  Moottorin nopeus on alle 5 %.
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Jarjestelman oletuskaytto: Laukaisu
Vianmaaritys
« Tarkista "Pienen jannitteen lapiajon vikailmoitus" -parametri.

«  Muokkaa vastaavia parametreja "Pienen jannitteen lapiajon vikailmoitus" -parametrin mukaisesti.

6.3.34 Vikakoodi 34 — Ohituksen redusoinnin vika

Syy
Ohituksen redusoinnin aikana tapahtuu toinen tehokennon ohitus.

Jarjestelman oletuskaytto: Pysdytys vapaasti pyorien
Vianmaaritys
« Jos ohitettujen tehokennojen maéra ei ylitd raja-arvoa, nollaa ja kdynnista jarjestelma.
+ Jos ohitettujen tehokennojen madra ylittaa rajan:
- Tarkista tehokennon vika.
- Tarkista ohitettujen tehokennojen maara.

- Korjaa tai vaihda viallinen tehokenno.

6.3.35 Vikakoodi 35 — Tulovirran ndytteenottovika

Syy
Tulovirta ei ole virran ndytteenottoalueella.

Jarjestelman oletuskaytto: Laukaisu
Vianmaaritys

- Tarkista tulovirta.

6.3.36 Vikakoodi 36 — Lahtovirran ndytteenottovika

Syy
Lahtovirta ei ole virran ndytteenottoalueella.

Jarjestelman oletuskaytto: Rullauspysaytys. Jarjestelman toiminta on maaritettavissa.
Vianmaaritys

- Tarkista lahtovirta.

6.3.37 Vikakoodi 37 - Sisaisen ohjauksen tehohavi6

Syy
Vaiheensiirtomuuntajan apukdamin tuottama varaohjausteho on menetetty.

Jarjestelman oletuskaytto: Halytys
Vianmaaritys

«  Tarkista varaohjaustehon johdotus ja jannite.
« Tarkista, ettd vastaavat kytkimet on suljettu.

- Tarkista, ettd vastaavat releet toimivat normaalisti.

6.3.38 Vikakoodi 38 — Ulkoisen/asiakkaan ohjauksen tehohavi6

Syy
Ulkoinen ohjausvirta on menetetty.

Jarjestelman oletuskaytto: Halytys
Vianmaaritys

Tarkista ulkoisen ohjaustehon johdotus ja jannite.
«  Tarkista, ettd vastaavat kytkimet on suljettu.

- Tarkista, ettd vastaavat releet toimivat normaalisti.

6.3.39 Vikakoodi 39 — ohjauksen tehohavion yliaika

Syy
Seka ulkoinen ohjausteho ettd varateho vaihesiirtomuuntajasta menetetdan samanaikaisesti yli 30 minuutiksi.

Jarjestelman oletuskaytt6: Laukaisu
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Vianmaaritys

«  Tarkista ulkoisen ohjaustehon johdotus ja jannite.
«  Tarkista sisdisen varaohjaustehon johdot ja jannite.
«  Tarkista, ettd vastaavat kytkimet on suljettu.

« Tarkista, ettd vastaavat releet toimivat normaalisti.

6.3.40 Vikakoodi 40 — UPS-alijannite

Syy
Vikatiedot ilmoitetaan, kun akun jannite on alhainen.

Jarjestelman oletuskaytto: Halytys
Vianmaaritys
«  Tarkista, onko kunkin akun jannite yli 12 V.

«  Tarkista, onko kytkentatilan tehonsydttomoduulin ldhtjannite 26 V.

6.3.41 Vikakoodi 41 — UPS-alijannitteen yliaika

Syy
Kun ulkoinen ohjausteho ja vaihemuuntajan varateho on menetetty, UPS:n alijannite ilmenee yli T minuutin ajan.

Jarjestelman oletuskaytto: Laukaisu

Vianmaaritys

«  Tarkista ulkoisen ohjaustehon johdotus ja jannite.
«  Tarkista sisdisen varaohjaustehon johdot ja jannite.
«  Tarkista, etta vastaavat kytkimet on suljettu.

«  Tarkista, etta vastaavat releet toimivat normaalisti.

«  Selvitd UPS-vian syyt ja palauta virransy6tté mahdollisimman pian.

6.3.42 Vikakoodi 42 — Suurjannitekaapin ovi auki

Syy
Suurjannitekaapin ovi on auki.

Jarjestelman oletuskayttd: Laukaisu

« Jos taajuusmuuttajan ohjauskaapin ovi on auki ennen suurjdnnitevirran kytkemista, sulkemislupasignaalia ei voida lahettaa.
« Jos taajuusmuuttajan kaapin ovi avataan kayton aikana, jarjestelma pysahtyy valittomasti.

Vianmaaritys

«  Tarkista taajuusmuuttajan kaappien ovien tila.

«  Tarkista kaapin oven asentokytkin ja sen koskettimet.

6.3.43 Vikakoodi 43 - limansuodatin tukossa

Syy
Vertaaminen kaapin sisdisen ilmanpaineen asetusarvoon: Pynder < Pset -25 pa. Syyna voi olla ilmansuodattimen tukkeutuminen.

Jérjestelman oletuskaytto: Halytys
Vianmaaritys
«  Tarkista, onko ilmansuodatin tukossa.

«  Tarkista, toimiiko ilmanpaineanturi normaalisti.

6.3.44 Vikakoodi 44 — Jadhdytyspuhallin epanormaali

Syy
Jaahdytyspuhaltimen moottorin kddmityksen ylikuumeneminen. Normaalisti suljettu kosketin avataan tdman vian ilmaisemiseksi.

Jarjestelman oletuskaytto: Halytys. Jarjestelman toiminta on maaritettavissa.
Vianmaaritys
«  Tarkista, pyoriikd puhallin vastakkaiseen suuntaan.

«  Tarkista, onko puhallin tukkeutunut.
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6.3.45 Vikakoodi 45 — Puhaltimen sisdainen tehohavio

Syy
Kun jadhdytyspuhaltimessa on tehovika, puhaltimen katkaisimen normaalisti suljettu kosketin avautuu.

Jarjestelman oletuskayttd: Halytys. Jarjestelméan toiminta on maaritettavissa.
Vianmaaritys
«  Tarkista puhaltimen katkaisin.

« Tarkista, etta tehonsyottdpiiri on normaali.

6.3.46 Vikakoodi 46 — Puhaltimen ulkoinen tehohavio

Syy
Kun ulkoisen puhaltimen tehossa on vaihehavié tai alijannite, tama halytys laukeaa.

Jarjestelman oletuskayttd: Halytys. Jarjestelman toiminta on maaritettavissa.
Vianmaaritys

+  Tarkista ulkoisen puhaltimen tehon kytkentd ja jannite.

6.3.47 Vikakoodi 47 — Jaahdytyspuhaltimen vika

Syy
Puhaltimen katkaisin on lauennut tai puhaltimen sisdinen [amporele on auki.

Jarjestelman oletuskaytto: Halytys

Vianmaaritys

«  Tarkista puhaltimen katkaisin.
Tarkista, onko lamporele auki.

«  Tarkista, onko puhallin tukkeutunut.

6.3.48 Vikakoodi 48 — Muuntajan ylilampatilahalytys

Syy
Vikatiedot raportoidaan, kun muuntajan [ampétila on yli 95 °C.

Jarjestelman oletuskadytto: Halytys

Vianmaaritys

«  Tarkista, onko ympariston lampatila lilan korkea

«  Tarkista, ettd muuntajan paalld olevat jadhdytyspuhaltimet toimivat normaalisti.
Tarkista, onko ilmansuodatin tukossa.

«  Tarkista, onko taajuusmuuttajaa kaytetty ylikuormalla pitkaan.

«  Tarkista, ettd lampatila-anturi on hyvdssa kunnossa.

6.3.49 Vikakoodi 49 — Muuntajan ylilampatilavika

Syy
Vikatiedot raportoidaan, kun muuntajan lampétila on yli 110 °C.

Jarjestelman oletuskaytt6: Laukaisu
Vianmaaritys
«  Tarkista, onko ympdriston lampdtila liian korkea
Tarkista, ettd muuntajan paalld olevat jaahdytyspuhaltimet toimivat normaalisti.
. Tarkista, onko ilmansuodatin tukossa.
+  Tarkista, onko taajuusmuuttajaa kaytetty ylikuormalla pitkaan.

«  Tarkista, ettd lampdtila-anturi on hyvdssa kunnossa.

6.3.50 Vikakoodi 50 — Muuntajan lampdtila-anturin havio

Syy
Muuntajan kdadmien A, B ja C kolme PT100-lampdvastusta on kytketty PLC:n PT-termometriseen moduuliin. Jos liitdntd on [0ysa tai

jokin muuntajan PT100-vastuksista on vahingoittunut, PLC havaitsee toimintahdirion ja raportoi sen.
Jarjestelman oletuskdyttd: Halytys. Jarjestelman toiminta on madritettavissa.
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Vianmaaritys
«  Tarkista, ettd johdot on kytketty kunnolla.

«  Tarkista, onko jokin PT100-vastuksista vahingoittunut.

6.3.51 Vikakoodi 51 — Hatapysaytys

Syy
Ohjauskaapin oven hatapysaytyspainiketta on painettu.

Jarjestelman oletuskaytto: Laukaisu
Vianmaaritys

«  Vapauta ohjauskaapin oven hatapysaytyspainike.

6.3.52 Vikakoodi 52 — Etahatapysaytys

Syy
Ulkoinen hatapysaytyskomento on voimassa.

Jarjestelman oletuskaytto: Ei kayttoa
Vianmaaritys
«  Vapauta etdhatdpysdytyspainike.

6.3.53 Vikakoodi 53 — PLC-DSP-tietoliikennevika

Syy
PLC kytkeytyy irti pddohjausjdrjestelmasta.

Jarjestelman oletuskayttd: Halytys. Jarjestelman toiminta on maaritettdvissa. Jarjestelma jatkaa toimintaa ennen irtikytkentaa asete-
tulla viitenopeudella.

Vianmaaritys

«  Tarkista tiedonsiirtopiiri.

6.3.54 Vikakoodi 54 — PLC-HMI-tietoliikennevika

Syy
PLC:n yhteys HMI:hin katkeaa.

Jarjestelman oletuskayttd: Halytys
Vianmaaritys

«  Tarkista tiedonsiirtopiiri.

6.3.55 Vikakoodi 55 - Ylavirran paavirrankatkaisin epanormaalisti auki

Syy
Kdynnissa oleva taajuusmuuttaja vastaanottaa suurjannitevirrankatkaisimen avaussignaalin.

Jarjestelman oletuskayttd: Pysdytys vapaasti pyorien
Vianmaaritys
«  Tarkista, onko tulossa suurjdnnite.

« Tarkista, ettd sisdinen kaapelointi on kytketty kunnolla ja oikein.

6.3.56 Vikakoodi 56 - Ylavirran paavirrankatkaisimen avaamisvika
Syy

Yldvirran paavirrankatkaisin ei avautunut yli 3 sekunnin kuluessa avaussignaalin vastaanottamisesta.
Jarjestelman oletuskayttd: Halytys

Vianmaaritys

«  Tarkista, onko tulossa suurjdnnite.

«  Tarkista, etta sisdinen kaapelointi on kytketty kunnolla ja oikein.

«  Tarkista, onko avauskomento ldhetetty oikein.
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6.3.57 Vikakoodi 57 — Kaynnistyskaapin kytkin epanormaalisti auki

Syy
Kun taajuusmuuttajan suurjannite on kytketty paalle ja kdynnistyskaapin kytkin on suljettu, kdynnistyskaapin kytkin avautuu odotta-

matta ennen kuin yldvirran paavirrankatkaisin avautuu.
Jarjestelman oletuskaytto: Laukaisu

Vianmaaritys

«  Tarkista, ettd kaynnistyskaapin kytkin on normaali.

«  Tarkista, ettd sisdinen kaapelointi on kytketty kunnolla ja oikein.

6.3.58 Vikakoodi 58 — Kaynnistyskaapin kytkimen avaamisvika

Syy
Kaynnistyskaapin kytkin ei avautunut yli 3 sekunnin kuluessa avaussignaalin vastaanottamisesta.

Jarjestelman oletuskayttd: Laukaisu
Vianmaaritys
Tarkista, ettd kaynnistyskaapin kytkin toimii normaalisti.

«  Tarkista, ettd sisdinen kaapelointi on kytketty kunnolla ja oikein.

6.3.59 Vikakoodi 59 — Kaynnistyskaapin kytkimen sulkemisvika

Syy
Kaynnistyskaapin kytkin ei sulkeutunut yli 3 sekunnin kuluessa sulkemissignaalin vastaanottamisesta.

Jarjestelman oletuskayttd: Laukaisu
Vianmaaritys
« Tarkista, ettd kdynnistyskaapin kytkin toimii normaalisti.

«  Tarkista, ettd sisdinen kaapelointi on kytketty kunnolla ja oikein.

6.3.60 Vikakoodi 60 — PLC-DSP-tietoliikennevika

Syy
Kaynnistyskaappia ei voida sulkea. Kun taajuusmuuttajan suurjannite on kytketty pdélle ja ennen kuin kdynnistyskaapin kytkin sulje-

taan, PLC kytkeytyy irti pddohjausjarjestelmasta.
Jarjestelman oletuskaytt6: Laukaisu
Vianmaaritys

«  Tarkista tiedonsiirtopiirin johdotus.

6.3.61 Vikakoodi 61 — Automattisen ohituksen vika

Syy
Ohituskaapin kytkimet eivat toimineet oikein vastaanotettuaan automaattisen ohitussignaalin.

Jarjestelman oletuskaytto: Laukaisu
Vianmaaritys
«  Tarkista, ettd ohituskaapin kytkin toimii normaalisti.

«  Tarkista, ettd sisdinen kaapelointi on kytketty kunnolla ja oikein.

6.3.62 Vikakoodi 62 — Automaattisen ohituksen ehto ei tayty

Syy
Taajuusmuuttajan kayttotila ei tdyta ohituksen ehtoja.

Jarjestelman oletuskaytt6: Laukaisu
Vianmaaritys

«  Eimitaan.

6.3.63 Vikakoodi 63 — Ulkoinen vika

Syy
Ulkoisen moottorin suojauksen toteuttamiseksi moottorin suojausrele voidaan kytked yhteen taajuusmuuttajan esiasetettuun suo-

jaustuloon.
Jarjestelman oletuskaytto: Rullauspysaytys. Jarjestelmdn toiminta on madritettavissa.
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Vianmaaritys
«  Tarkista, onko kdyttdjapaatteessa vikasignaalin 1dhto.

«  Tarkista, etta signaalipiirin johdotus on oikein.

6.3.64 Vikakoodi 64 — Tehokennon DC-valipiirin alijannite

Syy
DC-valipiirin jannite on yli 300 V mutta alle 580 V.

Jarjestelman oletuskayttd: Halytys

Vianmaaritys

«  Tarkista, onko suurjannitetulo matalampi kuin pienin sallittu arvo.
«  Tarkista, onko tehokennon 3-vaihetulo |0ysalla.

« Tarkista, ettd sulake on hyvassa kunnossa.

6.3.65 Vikakoodi 65 — Tehokennon ylilampétila

Syy
Jos jaahdytyselementin [ampdtila IGBT:n Idhelld on korkeampi kuin suunniteltu arvo, ldmpétila-anturin kytkimen normaalisti suljet-

tu kosketin kytketaan irti.

Jarjestelman oletuskaytt6: Laukaisu. Jarjestelman toiminta on madritettavissa.
Vianmaaritys

«  Tarkista, ylittddkod ympaériston lampétila sallitun arvon.

«  Tarkista, ettd kaapin paalla oleva jaahdytyspuhallin toimii normaalisti.

+  Tarkista, onko tuloilmansuodatin tukossa.

«  Tarkista, onko taajuusmuuttajaa kaytetty ylikuormalla pitkaan.

«  Tarkista, ettd tehokennon lampétilarele toimii normaalisti.

6.3.66 Vikakoodi 66 — Tehokennon IGBT-ohjaimen vika

Syy
IGBT:ssa on vika.

Jarjestelman oletuskayttd: Laukaisu. Jarjestelmdn toiminta on madritettavissa.
Vianmaaritys

- Tarkista, etta tehokennon vikailmaisin toimii normaalisti.

6.3.67 Vikakoodi 67 — Tehokennon tulon vaihehavio

Syy
Yksi kolmesta tulovaiheesta on menetetty.

Jarjestelman oletuskaytto: Halytys. Jarjestelman toiminta on maaritettavissa. Havaittu PL:ssa. Ei havaittu PU:ssa.
Vianmaaritys

«  Tarkista, onko tehokennon 3-vaihetulo 16ysalla.

«  Tarkista, etta sulake on hyvassa kunnossa.

«  Tarkista tulojannite.

6.3.68 Vikakoodi 68 — Alavirran kuidun tiedonsiirtovika

Syy
Tehokenno ei ole vastaanottanut signaaleja valokuitutiedonsiirtokortilta.

Jarjestelman oletuskayttd: Laukaisu. Jarjestelmdn toiminta on madritettavissa.
Vianmaaritys
- Tarkista, ettd valokuitukaapelit ovat normaalissa kunnossa.

« Tarkista, etteivat valokuitukaapelien liitokset ole I0ystyneet tai irronneet.

6.3.69 Vikakoodi 69 — Tehokennon DC-valipiirin ylijannite

Syy
DC-vélipiirin jannite on yli 1 150 V.
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Jarjestelman oletuskaytto: Laukaisu. Jarjestelmdn toiminta on maaritettavissa.
Vianmaaritys

«  Tarkista, ylittddako suurjannitetulo suurimman sallitun arvon.

« Josylijannite ilmenee hidastuksen aikana, pidenna taajuusmuuttajan hidastusaikaa.

6.3.70 Vikakoodi 70 — Tehokennon DC-valipiirin ultraylijannite

Syy
DC-vélipiirin jannite on yli 1 300 V.

Jarjestelman oletuskaytt6: Laukaisu
Vianmaaritys

«  Tarkista, ylittddako suurjannitetulo suurimman sallitun arvon.

« Josylijannite ilmenee hidastuksen aikana, pidenna taajuusmuuttajan hidastusaikaa.

6.3.71 Vikakoodi 71 — Tehokennon ohjaustehovika

Syy
Tehokennon lisdtehonsy6ttoé on epanormaali.

Jarjestelman oletuskayttd: Laukaisu. Jarjestelmdn toiminta on madritettavissa.
Vianmaaritys

+  Kytke virta uudelleen paalle. Jos kenno ilmoittaa edelleen tésta viasta, vaihda tehokenno.

6.3.72 Vlkakoodi 72 — Tehokennon kondensaattorin jannite epanormaali

Syy

Keskimmaisten kondensaattorien jannite on 40 V suurempi tai pienempi kuin kolmasosa DC-valipiirin jannitteesta.

Jarjestelman oletuskaytto: Laukaisu. Jarjestelman toiminta on madritettavissa. Havaittu PL:ssa. Ei havaittu PU:ssa.

Vianmaaritys
« Tarkasta, ettd tasausvastukset ovat hyvassa kunnossa.

« Tarkista, ettd DC-vélipiirin kondensaattorit ovat hyvdssa kunnossa.

6.3.73 Vikakoodi 73 - Ylavirran kuidun tiedonsiirtovika

Syy
Valokuitutiedonsiirtokortti ei ole vastaanottanut signaaleja tehokennoyksikosta.

Jarjestelman oletuskaytto: Laukaisu. Jarjestelmdn toiminta on madritettavissa.
Vianmaaritys
«  Tarkista, ovatko valokuitukaapelit vaurioituneet.

Tarkista, etteivat valokuitukaapelien liitokset ole 16ystyneet.
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