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SAKERHET Dokument: DPD01024D1, publicerad: 2012-10-15 VACON ® 1

Den hir snabbguiden innehaller de viktigaste stegen for en enkel
installation och start av din Vacon 10 frekvensomriktare.
Innan omriktaren tas i drift kan du ladda ned och ldsa den kompletta
anvindarhandboken fér Vacon 10 fran:
www.vacon.com -> Support & Downloads

. SAKERHET
: ENDAST EN KVALIFICERAD ELEKTRIKER FAR UTFORA

-

DEN ELEKTRISKA INSTALLATIONEN!

| den hér snabbguiden finns tydligt markerade varningstexter, som &r avsedda for
din personliga sikerhet och for att undvika oavsiktliga skador p& produkten och
ansluten utrustning.

Lds noga igenom varningstexterna:

Komponenterna i frekvensomriktarens kraftenhet ar under
spanning nar Vacon 10 ar ansluten till natet. Att komma i beré-
ring med denna spanning ar mycket farligt och kan medféra
livsfara eller orsaka svara skador.

Motorplintarna U, V, W (T1, T2, T3] och eventuella bromsmot-
standsplintar -/+ &r spanningssatta nar Vacon 10 &r ansluten
till ntspanningen, &ven om motorn inte &r igdng.

Styr- och I/0-anslutningarna &r isolerade frén natspanningen.
Plintarna pa reldutgdngen kan dock ha en farlig manéver-
spanning dven om Vacon 10 &r bortkopplad frén natet.

Lackstrom till jord for Vacon 10-frekvensomriktarna oversti-
ger 3,5 mA AC. Enligt standarden EN61800-5-1 ska en for-
starkt anslutning till skyddsjord installeras.

Se kapitel 7!

Om frekvensomriktaren anvands som del av en maskin, ar
maskintillverkaren ansvarig for att férse maskinen med en
huvudbrytare (EN60204-1).

Om Vacon 10 &r bortkopplad fr&n nitspanningen medan
motorn &r igdng, ar den fortfarande strémférande om motorn
spanningssatts av processen. | detta fall fungerar motorn som
en generator och levererar energi till frekvensomriktaren.

Vanta tills flakten stannar och displaysegmenten eller statuslys-
dioderna pa frontpanelen slocknat, efter att frekvensomriktaren
bortkopplats frén natspanningen. Vinta ytterligare 5 minuter
innan nagot arbete utférs med anslutningarna till Vacon 10.

Motorn kan starta automatiskt efter en felsituation, om funk-
tionen for automatisk aterstéllning &r aktiverad.

&B&&EBB&
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2 ® VACON INSTALLATION

2. INSTALLATION

2.1 Mekanisk installation

Vacon 10 kan vaggmonteras pa tva sitt, antingen med skruvar eller DIN-skena.

mi3
@ -ws
mI2

MI1 @ =ms

e seve 000

Figur 2.1: Skruvmontering, MI1 - MI3

Figur 2.2: Montering med DIN-skena, MI1 - MI3

Obs! Matt for montering &r angivna pa omriktarens baksida.

Lamna fritt utrymme for kylning ovanfér (100 mm), under (50 mm) och pé sidorna
(20 mm) av Vacon 10! [Installation sida vid sida &r endast tilldten om omgivningstem-
peraturen &r under 40 °C].
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INSTALLATION VACON ® 3

Fast hallaren EFTER
monteringen av
kraftkablarna

Fast platen FORE
monteringen av
kraftkablara

Figur 2.3: Montering av PE-plattan och fastet fér API-kabeln, MI1 - MI3
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4 ® VACON INSTALLATION

2.2 Kablage och anslutningar
2.2.1 Kraftkablar

Obs! Atdragningsmomentet for kraftkablar &r 0,5 - 0,6 Nm (4-5 in.lbs).

3~ (230V, 400 V)

1~ (230 V)

Skala bort
kabelns

plastisolering for
jordning 360°

MOTOR
Figur 2.4: Vacon 10 kraftanslutningar, MI1

3~(230 V, 400V, 575 V) Externt bromsmotstand
—\ 3~(230 V, 400V, 575 V)

1~(230 vy 1-(115V)

[E] LZN L3 R+ R- UIT1 v/TzwlT3

7 Al ALY
Skala bort / / \ \ ¢
kabelns \

plastisolering
for jordning 360°

Figur 2.5: Kraftanslutningar till Vacon 10, MI2 - MI3
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INSTALLATION VACON ® 5

2.2.2 Styrkablar

~
~~~---—-—”

Lemm————

Figur 2.6: Oppna locket, MI1 - MI3

Atdragningsmo-
. ment for styrkabel:
" 0,4 Nm

Skala bort kabelns
plastisolering for
jordning 360°

Figur 2.7: Montera styrkablarna, MI1 - MI3
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6 ® VACON

VACON 10 API

3.1/0-STYRKORT OCH PLINTAR

Anslutning Signal Fabriksinstallning Beskrivning
1 | +10 Vref | Ref.-utspanning Maximal last 10 mA
2 | AN Analog insignal 1 | Frekvensref. P 0-10V, Ri=200kQ
3 | GND @] I/O-signal till jord
6 | 24 Vout 24V ut for dig. ing. +20 %, max. last 50 mA
7 | GND @ | 1/0-signal till jord
— 18 | DI Digital ingéng 1 Start framat 0-+30V, Ri=12kQ min.
19 |DI2 Digital ingang 2 Start bakat P
—————110|DI3 Digital ingang 3 Feldterstallning ?
A |A RS485 signal A FB-kommunikation | Negativ
B |B RS485 signal B FB-kommunikation | Positiv
4 | A2 Analog insignal 2 | Pl arvarde P 0(4) - 20 mA, Ri =200 Q
GND @] I/O-signal till jord
GND @ | 1/0-signal till jord
Dl4 Digital ingang 4 | Forvalt varvtal BOP | 0-+30V, Ri =12 kQ (min.)
DI5 Digital ingang 5 | Forvalt varvtal B1 P
DI6 Digital ingéng 6 Externt fel P
AO Analog utgdng Utfrekvens P! 0(4) - 20 mA, RL =500 Q
20 | DO Digital utsignal Aktiv = DRIFTKLAR P | Oppen kollektor, max.
last 48 V/50 mA
Aut- iv = P) .
e N I sy
— 250V DC/0,4 A
- iv = P .
f; 28 ;? r Rgeéli;tz v = FEL 200V Ay A eler
2% R0 24 250V DC/0,4 A

Tabell 3.1: Vacon 10 standard I/O-konfigurering och anslutningar
P) = Programmerbar funktion, se parameterlistor och -beskrivningar,

kapitel 5.

Al2_GND _GND D4 DIS DIE AD DO R13 R14 *+ RM
4 5 13 14 15 20 2 23 26
5 3 5 o o o o 5 & o o
1 2 3 6 7 8 9 10 25 24
1) o o o o =) o o o o )
+10V Al GND 24V GND DI DIz DI3 A B R21 R22
GND 4V GND D Dz DS
OoN
AV
Al2: mA
OFF

Figur 3.1: Vacon 10 I/O
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NAVIGERING OCH START VACON ® 7

4. NAVIGERING OCH START

4.1 Huvudmenyer for Vacon 10

READY RUN STOP ALARM FAULT READY RUN STOP ALARM FAULT
;EE':IEYRENS - “
el Do
tangentbordsrefer- PR RS
ensens varde svs e
oavsett vald styrplats. v
FWD REV 10 KEYPAD BUS FWD REV 0 KEYPAD BUS
l v TRYcK
A READY RUN STOP ALARM FAULT READY RUN STOP ALARM FAULT
DRIFTVARD - A a vy 'S

ESMENY REF REF

P4 denna meny MON}4- o
kan du bladdra PAR PAR|
bland driftvardena.  gys TRYCK SYS

v v v
FWD REV 10 KEYPAD BUS FWD REV 10 KEYPAD BUS

l v TRYCK
PARAMETER- READY RUN STOP ALARM FAULT READY RUN STOP ALARM FAULT
MENY ree| # “ rer| “
P4 denna meny kan "ON @ MON
du bladdra bland PAR M- P

AR
parametervardena  gyg TRYCK gys

och redigera dem v v v
FWD REV /0 KEYPAD BUS FWD REV 1I0 KEYPAD BUS
l v TRYCK
READY RUN STOP ALARM FAULT READY RUN STOP ALARM FAULT
SYSTEMMENY 7y a 2 a
h = REF
Hr kan du

bladdra igenom
undermenyemna for  PAR|
systemparametrar gyl
och fel v v

FWD REV IO KEYPAD BUS FWD REV /0 KEYPAD BUS

Figur 4.1: Huvudmeny fér Vacon 10
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8 ® VACON

NAVIGERING OCH START

4.2 Driftsattning och startguide

4.2.1 Driftsdttning steg for steg:

1. L&s sikerhetsinstruktionerna p& sidan 1

7. Gor en provkdrning utan motor, se
Anviandarhandboken p& www.vacon.com.

2. Sakerstall jordningen och kontrollera att
kablarna uppfyller kraven.

8. Kor proven utan last och utan att motorn
ar ansluten till processen.

3. Kontrollera kylluftens kvalitet och kvantitet.

9. Gér en identifikationskdrning (Par. ID631)

4. Kontrollera att alla start/stopp-omkopplare
stérildget STOP.

10. Anslut motorn till processen och utfor
provkorningen igen.

5. Anslut omriktaren till natet.

11. Vacon 10 &r nu klar att anvandas.

6. Kor startguiden och ange alla nodvandiga
parametrar.

Tabell 4.1: Driftséttning steg for steg

4.2.2 Startguide

Vacon 10 kor startguiden vid forsta start. Guiden kan kéras genom man stallerin SYS

Par.4.2 = 1. Proceduren visas i féljande figurer.

Obs! Nir startguiden anvinds aterstills samtliga parametrar
till fabriksinstéllningarna!

READY RUN STOP ALARM FAULT
A

READY RUN STOP ALARM FAULT
a

REF

won | LU won| L (_d
—>
onfe ) eanfe ! !
svs svs
v v v v
FWD REV 0 KEYPAD BUS FWD REV IO KEYPAD BUS

N4
a in pa par.menyn,
vélj P1.3 (nom.

motorhastigh.)

READY RUN STOP ALARM FAULT

@

Tryck pa OK, 6ppna
redigeringslaget

READY RUN STOP ALARM FAULT

FWD

REV

v

Andra virdet P1.3 med
knappen Upp/Ned, och
bekrafta med OK

[}
,.J

v

Utfor samma procedur
for P1.4, nominell
motorstrom

Figur 4.2: Startguide fér Vacon 10 (standardprogram)
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NAVIGERING OCH START

VACON ® 9

READYRUN STOP ALARM FAULT READYRUN STOP ALARM FAULT READYRUN STOP ALARM FAULT
REF| a REF 7y ry
mon| LA (1 mon| L (Lo MON [}
mrle b L mele IO LU Pl N
svs| v svs| o v sys

FWD REV IO KEYPAD BUS

Startguiden visar
numret for par. 17.1.

FWD REV 0 KEYPAD BUS

Oppna redigeringsliget
genom att trycka pa OK.

®

v v
FWD REV 0 KEYPAD BUS

Vilj ett virde mellan
0 och 3 (se nedan).

Mojliga val:
P1.7 P1.8 P1.15 P2.2 P23 | P3.1 | P42 | P43
15x | 0= 0= 0=
0=Grund Invor | Frekvensstyming | Anvénds | 0=Ramp | G5 | otz [ 35 | 3s
N 1ix |o 0= 1=
1= Pumpdrift Iwor | Frekvenssyming | Awands [ 0=Ramp | g2 | 20Kz | 59 | s
§ x| o= 0= 1= 0=
2= Flakidrift nor | Frekwenssyming [ Amands | 25| D, [ 20Me | 208 [ 208
3= R R 1= 0=
arvtalsstymin = = =
Hogmomentsdrit | INMOT | uian aterkoppling | Anvands | OZRAMP | gy, [ Oz | Ts | ts
Parametrar P1.7 Strémgrans (A) P2.3 Stoppfunktion
som p: P18 ingslage P3.1 Minimif )
P1.15 Momentmaximering P4.2 Acc tid (s)
P2.2 Startfunktion P4.3 Ret.tid (s)
READYRUN STOP_ALARM FAULT
REF
MON
PAR
svs

FWD REV O KEYPAD BUS

Bekréfta omriktarens
instéliningar genom
att trycka pa OK.

Figur 4.3: Installation av omriktaren
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10 ® VACON

OVERVAKNING OCH PARAMETRAR

5. OVERVAKNING OCH PARAMETRAR

Obs! Denna handbok géller for Vacon 10 standardapplikation. Om du behdver
detaljerad beskrivning av parametrar kan du himta applikationsmanualen pa:

www.vacon.com -> Support & downloads.

5.1 Driftvarden

Kod Overvakningssignal Enhet ID | Beskrivning

V1.1 Utgéngsfrekvens Hz 1 Utfrekvens till motorn

V1.2 Frekvensreferens Hz 25 Frekvensre_ferens it
motorstyrning

V1.3 Motorvarvtal rpm 2 Berdknat motorvarvtal

V1.4 Motorstrém A 3 Uppmatt motorstrom

V15 Motormoment % 4 Beraknat aktuellt/nominellt
motormoment

V16 Motoreffekt % 5 Beraknad aktuell/nominell
motoreffekt

V1.7 Motorspanning \ 6 Motorspanning

V1.8 DC-ledets spanning \% 7 Uppmatt spanning for DC-ledet

V1.9 Omriktarens temperatur °C 8 Temperaturen hos kylflansarna

V1.10 Motortemperatur % 9 Berdknad motortemperatur

V21 Analog ing&ng 1 % 59 AI1—5\g_nal‘\ntervall i procent
av anvant intervall

s Al2-signalintervall i procent
9
V22 Analog ingang 2 & 60 av anvant intervall
2 AO-signalintervall i procent
9
V23 Analog utgang o 81 av anvant intervall
Status for digital ingéng S,
V2.4 DI1, DI2, DI3 15 | Status for digital ingang
Status fér digital ingéng TR

V2.5 DI4, DI5, D6 16 | Status for digital ingang

V2.6 RO1, RO2, DO 17 StaEus for reldutgang och digital
utgang

Va1 Pl bérvarde % 20 | Regulatorns bérvarde

V4.2 Pl arvarde % 21 | Regulatorns arvarde

V4.3 Pl fel % 22 | Regulatorfel

Vb .4 Pl-utsignal % 23 | Regulatorutgéng

Tabell 5.1: Overvakningssignaler i Vacon 10
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OVERVAKNING OCH PARAMETRAR

VACON ® 11

5.2 Parametrar i snabbmeny (Virtuell meny, visas om par. 17.2=1)

Kod Parameter | Min.| Max. | Enhet Stan_'_ndard- 1D Anm.
varde
Motorns . Avlas motorns
P1.1 markspanning 180 [ 690 v Varierar | 110 markskylt
Motorns 50,00/ Avlds motorns
P1.2 markfrekvens 30.00{ 320,00 Hz 60,00 m markskylt
Motorns nomi- Standardvérde galler
P1.3 nella varvtal 30 | 200001 rpm | 1440/1720 { 112 for en fyrpolig motor
Motorns 02x| 20x Avlds motorns
|
P1.4 markstrom Inunit| Nunit A Nunit 13 markskylt
Motorns cos () Avlds motorns
0,30 | 1,00 0,85 120 .
PLS|  (Effektfaktor) markskylt
P1.7 Strémgrans Il],2 x IZ'O X A “‘ Sx 107 | Maximal motorstrom
Nunit | 'Nunit Nunit
Moment- 0= Anvénds inte
P1.15 maximering 0 ! 0 109 1= Anvénds
Fjarrstyrnings- 0 =1/0-plint
P21 plats 1, val 0 1 0 172 1 = Faltbuss
. 0=Ramp
P2.2 Startfunktion 0 1 0 505 1= Flygande start
. 0 = Utrullning
P2.3 Stoppfunktion 0 1 0 506 1= Ramp
P3.1 Min. frekvens 0,00 | P3.2 Hz 0,00 101 | Min. frekvensreferens
50,00/
P3.2 Max. frekvens P3.1 320,00 Hz 50,00 102 | Max. frekvensreferens
1 =Férvalt varvtal 0
Fjarrstyrnings-
P3.3 plats 1, val av 1 6 A
frekvensreferens
P34 Forinstallt P31 | P32 Hz 5,00 180 Ak\lverad via digitala
varvtal 0 ingangar
P35 Forinstallt P31 | P32 Hz 10,00 105 Akllverad via digitala
varvtal 1 ingangar
P3.6 Forinstallt P31 | P32 Hz 15,00 106 Aktiverad via digitala

varvtal 2

ingangar

Tabell 5.2: Parametrar fér snabbmeny
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12 ® VACON OVERVAKNING OCH PARAMETRAR

Kod Parameter Min. | Max. | Enhet Stagdard- ID Anm.
vérde

P37 Forinstallt P31 | P32 Hz 20,00 2% Akliverad via digitala
varvtal 3 ingangar

Accelerationstid fran
3000,0 s 3,0 103 | 0 Hz till maximal
frekvens.

P4.2 | Accelerationstid 1] 0,

Retardationstid frén
3000,0 s 3,0 104 | maximal frekvens till
0 Hz.

0=0-100%

1=20% - 100 %

20 % ar detsamma som
2V lagsta signalniva.
0=0-100%
1=20%-100 %

20 % ar detsamma som
4 mA l3gsta signalniva.

P4.3 | Retardationstid 1] 0,

P6.1 | Al1 Signalomrade| 0 1 0 379

P6.5 | A2 Signalomrade| 0 1 0 390

Automatisk 0 = Inaktivera

P14.1 terstallning 1 = Aktivera

0 = Alla parametrar
synliga

P17.2| Parameter ddlj 0 1 1 115 |1 = Endast parametrar
i snabbmenygruppen
synliga

Tabell 5.2: Parametrar fér snabbmeny
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OVERVAKNING OCH PARAMETRAR

VACON ® 13

5.3 Motorinstallningar (Man6verpanel: Meny PAR -> P1)

Kod Parameter [ Min.| Max. | Enhet Sta[ldard- 1D Anm.
varde
P1.1 “Moto“rns_ 180 | 690 Y Varierar | 110| Avlas motorns markskylt
markspanning
Motorns 50,00/ "
P1.2| | narkfrekvens 30,00{320,00f Hz 40,00 111] Avlés motorns markskylt
Motorns nomi- Standardvarden galler
P13 nella varvtal 30 (20000 rpm | 1440/1720 112 for en fyrpolig motor
Motorns 02x] 2,0x .
P1.4 markstrém Inunit| TNunit A INunit 113] Avlas motorns markskylt
pig| Motornscos Qg 40| 4 g 0,85 | 120 [Avias motorns markskylt
(Effektfaktor)
P1.7 Strémgrans IU'ZX IZ'O)F A |1,5x 107 | Maximal motorstrom
Nunit| 'Nunit Nunit
0 = Frekvensstyrning
P1.8 Reglermetod 0 1 0 600 1 = Varvtalsstyrning utan
&terkoppling
0= Linjar
P1.9 | U/f-férhallande 0 2 0 108] 1 = Kvadratisk
2 = Programmerbar
Faltforsvag- 50,00/ Frekvens for faltforsvag-
P1.10 ningspunkt 800 (320,00f Hz 60,00 602 ningspunkt
Spanning i Spanning i fltfs
e panning i faltforsvag-
P1.11| faltforsvag- [10,00{200,00f % 100,00 | 603 [ oH0 0 inkt 1% av U ooy
ningspunkt
U/f-mittpunkts- 50,00/ Mittpunktsfrekvens for
P1.12 frekvens 0.00 | P1.10 Hz 60,00 604 programmerbar U/f
. Mittpunktsspanning for
pyqg| Y/imittpunkts- {0 00 f o 1q [ g 100,00 | 605|programmerbar U/f i %
spanning U
av Unmot
Nollfrekvens- o Spanning vid 0 Hz i %
P1.14 spanning 0,00 | 40,00 % 0,00 606127 Unmot
Moment- 0 = Avstangd
P1.15 maximering 0 ! 0 109 1 =Tillganglig
PWM-frekvens. Sank den
Kopplings- 15 | 160 KHz 4020 | 601 aktuella kapaciteten om
P1.16 frekvens ' : e vardena ar hogre an
standardvardena.
0=Spéarrad
P1.17| Bromschopper 0 2 0 504]1 = Tillgénglig: Alltid

2 = |drift

Tabell 5.3: Motorinstéllningar
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14 ® VACON OVERVAKNING OCH PARAMETRAR

Kod Parameter | Min.| Max. | Enhet 5‘3!‘."3"" 1D Anm.
vérde
0 = Inte aktiv
Motoriden- 1 = Stillastdende identi-
P1.19 tifierin 0 1 0 631|fiering (maste kora kom-
9 mandot inom 20 s for att
aktiveras)
Spanningsfall 6ver
P1.20| Rs-spanningsfall| 0,00 | 100,00f % 0,00 662 motorlindningarna i %
av Upmot Vid markstrom.
0= Sparrad
i - 1 =Tillganglig,
prai| Overspanming o f 5 1 |607|standarddrift
yrning 2 = Tillganglig,
chockbelastningsdrift
Underspan- 0 = Inaktivera
P1.22 ningsregulator 0 ! ! 608 1 = Aktivera

Tabell 5.3: Motorinstéllningar

Obs! Parametrarna visas nar P17.2 = 0.

5.4 Start/stopp-instillningar (Manéverpanel: Meny PAR -> P2)

Kod Parameter | Min.| Max. | Enhet Stagdard- 1D Anm.
vérde
Fjarrstyrnings- 0 =1/0-plintar
P21 plats, val 0 ! 0 172 1 = Faltbuss
. 0=Ramp
P2.2 Startfunktion 0 1 0 505 1 = Flygande start
. 0 = Utrullning

pP2.3| Stoppfunktion 0 1 0 506 1=Ramp
1/0-styrning  1/0-styrning
signal 1 signal 2
0 Framat Bakat

P2.4 Sla.rt/slopp- 0 3 2 300( 1 Frat Inverterat

logik for I/0

(flank) stopp
2 Fr.ét (flank) Bakat (flank)
3 Start Bakat

P25 |  Lokal/fjarr 0 1 0 211(0 = Flarrstyrning

. 1 = Lokal styrning
Panelstyrnings- 0 = Framat
P26 riktning 0 ! 0 123 1 = Bakét

Tabell 5.4: Start/stopp-instéllningar

Tel. +358 (0)201 21 21  Fax +358 (0)201 21 22 05




OVERVAKNING OCH PARAMETRAR VACON ® 15

5.5 Frekvensreferenser (Mandverpanel: Meny PAR -> P3)

Kod | Parameter | Min. | Max. | Enhet Standard- 1D Anm.
varde

. Minsta tillatna

P3.1 Min. frekvens | 0,00 | P3.2 Hz 0,00 101 Frekvensreferens

50,00/ Maximalt tilldtna
P3.2 | Max. frekvens | P3.1 | 320,00 Hz 60,00 102 Frekvensreferens
1 =Forvalt varvtal 0
Fjarrstyrnings- 2 =Panel
plats, val av 3 = Faltbuss

P33 frekvens- ! 6 4 n7 4=Al

referens 5=AI2
6=PI

P34 Férinstallt P31 | P32 Hz 5,00 180 Aktiverad via digitala
varvtal 0 ingangar

P35 Forinstallt P31 P32 Hz 10,00 105 Aktiverad via digitala
varvtal 1 ingdngar

P36 Forinstallt P31 | P32 Hz 15,00 106 Aktlverad via digitala
varvtal 2 ingangar

P3.7 Férinstallt P31 | P32 Hz 20,00 126 Aktlverad via digitala
varvtal 3 ingangar

P38 Forinstallt P31 | P32 Hz 25,00 127 Aktlverad via digitala
varvtal 4 ingdngar

P3.9 Forinstallt P31 | P32 Hz 30,00 128 Aktlverad via digitala
varvtal 5 ingangar

P3.10 Férinstallt P31 | P32 Hz 40,00 129 Akt:verad via digitala
varvtal 6 ingangar

P31 Forinstallt P31 | P32 Hz 50,00 130 Akt:verad via digitala
varvtal 7 ingdngar

Tabell 5.5: Frekvensreferenser

Obs! Parametrarna visas nar P17.2 = 0.
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16 ® VACON OVERVAKNING OCH PARAMETRAR

5.6 Instéllning av ramper och bromsar (Mandverpanel: Meny PAR -> P4)

Kod Parameter Min. | Max. | Enhet| Standard- ID Anm.
varde
0 = Linjar
P4.1 | Rampens S-form | 0,0 10,0 s 0,0 500 [>0 = Ramptid for
S-kurva
Bestammer hur lang tid
. . det tar for utfrekvensen
P4.2 | Accelerationstid 1| 0,1 |3000,0 s 3.0 103 att stiga frén nolL till
maximifrekvensen
Bestammer hur lang tid
P43 | Retardationstid 1| 0,1 [3000,0] s 30 | 104[det tar for utfrekvensen
att sjunka fran maximi-
frekvensen till noll
P4.4 | Rampens S-form 2| 0,0 10,0 s 0,0 501 | Se ocksd parameter P4.1
P4.5 | Accelerationstid 2| 0,1 |3000,0 s 10,0 502 | Se ocksé parameter P4.2
P4.6 | Retardationstid2 | 0,1 |3000,0 s 10,0 503 | Se ocksd parameter P4.3
0=Av
1 = Retardation
P4.7 Magnetbroms 0 3 0 520 2= Chopper
3 = Fullt lage
Stromstyrka i 05x]| 20x
P4.8 magnetbroms Inunit | INunit A INunit 519
Definierar strémmen
P4.9 | DC-bromsstrém P3x |2,0 X A INunit 507 [ till motorn under
Nunit - “Nunit DC-bromsning
Avgér om bromsning &r
PA eller AV och anger
Tid for bromsningstiden for
P4.10 likstromsstopp 0.00 {60000 s 0.00 508 DC-bromsen nar motorn
stannar
0 = Inte aktiv
Frekvens for Den utfrekvens vid
P4.11 . L 0,10 | 10,00 Hz 1,50 515 |vilken DC-bromsning
likstromsstopp K
appliceras
Tid for .
P412|  ikstrémsstart 0,00 [ 600,001 s 0,00 5160 = Inte aktiv

Tabell 5.6: Instéllning av ramper och bromsar
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5.7 Digitala ingdngar (Manéverpanel: Meny PAR -> P5)

Kod Parameter Min. | Max. | Enhet Stagdard- 1D Anm.
varde

0 = Anvands inte

1=DI

2=DI2
P5.1 1/0-styrsignal 1 0 6 1 403 |3=DI3

4=Dl4

5=DI5

6=Dl6
P5.2 1/0-styrsignal 2 0 6 2 404 |Som parameter 5.1
P5.3 Bakat 0 6 0 412 |Som parameter 5.1
P5.4 Ext. fel, slutande 0 6 6 405 |Som parameter 5.1
P5.5 Ext. fel, brytande 0 6 0 406 |Som parameter 5.1
P5.6 Feldterstallning 0 6 3 414 |Som parameter 5.1
P5.7 Driftfrigivning 0 6 0 407 |Som parameter 5.1
P5.8 | Forinstallt varvtal BO 0 6 4 419 |Som parameter 5.1
P5.9 | Forinstallt varvtal B1 0 6 5 420 |Som parameter 5.1
P5.10| Forvalt varvtal B2 0 6 0 421 |Som parameter 5.1
P5.11 Ramptid 2, val 0 6 0 408 | Som parameter 5.1
P5.12| Blockera Pl reglering] 0 6 0 1020|Som parameter 5.1
P5.13 Tvinga till 1/0 0 6 0 409 |Som parameter 5.1

Tabell 5.7: Digitala ingdngar
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5.8 Analoga ingdngar (Mandverpanel: Meny PAR -> P6)

Stan-

Kod Parameter Min. | Max. | Enhet| dard-| ID Anm.
varde

P6.1 | Al1 Signalomrade| 0 1 0 |a79[0=0-100%(0-10V)

1=20-100%(2-10V)

0,00 = ingen min.
skalning

P6.2 |Al1 Anpassat min.| -100,00| 100,00 % 0,00 | 380

Al1 Anpassat ~100,00{ 300,00 % 100,00 381 100,0Q:\ngen max.
max. skalning

Pé6.4 | Al filtreringstid 0,0 10,0 s 0,1 37

P6.3

®

0 =ingen filtrering

0=0-100% (0-20 mA
1=20-100% (4 - 20 mA)

0,00 = ingen min. skalning

P6.5 | Al2-signalomréde| 0 1 0 390

P6.6 |Al2 Anpassat min.| -100,00| 100,00 % 0,00 | 39

Al2 Anpassat -100,00{ 300,00 % 100,00 | 392 100,0Q =ingen max.
max. skalning

P6.8 | Al2-filtreringstid 0,0 10,0 s 0,1 389 |0 =ingen filtrering
Tabell 5.8: Analoga ing8ngar

P6.7

5.9 Digitala utgangar (Mandverpanel: Meny PAR -> P8)

Stan-
Kod Parameter Min. | Max. | Enhet| dard-| ID Alternativ
vérde
0= Anvénds inte
1 = Driftklar
2 = [drift
3 =Fel
4 = Inverterat fel
5 = Varning
P8.1 RO1 signalval 0 " 2 313 | 6 = Reversering
7 = Vid varvtalet
8 = Motorreglering
aktiverad
9 = FB-styrningsord.B13
10 = FB-styrningsord.B14
11 = FB-styrningsord.B15
P8.2 RO2 signalval 0 " 3 314 | Som parameter 8.1
P8.3 DO1 signalval 0 " 1 312 | Som parameter 8.1
P8.4 | RO2-invertering [ 0 1 0 | 158g|@=Ingeninvertering

1 = Inverterad

Tabell 5.9: Digitala utgdngar
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5.10 Analoga utgdngar (Mandverpanel: Meny PAR -> P9)

Stan-
Kod Parameter | Min.| Max.| Enhet| dard-| ID Alternativ
vérde
0 = Anvands inte
1 = Utfrekv. (0-fay )
P9.1 l}/taléiv 22?%[ 0 4 1 307 | 2 = Utgéngsstrém (0-1umotor)
gangssig 3 = Motormoment (0-Tpumotor)
4 = PID-utsignal (0 - 100 %)
P9 2 Analogt utgéngs- 0 1 0 310|0=0mA
minimum 1=4mA
Tabell 5.10: Analoga utg8ngar
5.11 Skydd (Mandverpanel: Meny PAR -> P13)
Stan-
Kod Parameter | Min.| Max.| Enhet| dard- | ID Anm.
vérde
m 0 = Ingen atgérd
pra | Felilaganalog | o | 1| 700{1-Larm
9-519 2= Fel: Frirulla
1= Inget svar (inget fel gene-
Underspan- rerades men enheten stoppar
P13.2 ningsfel ! 2 2 727 fortfarande modulering)
2 =Fel: Utrulla
P13.3 Jordfel 0 2 2 703 |Som parameter 13.1
P13.4 | Utgéende fasfel 0 2 2 702 |Som parameter 13.1
pias| Fen | o | 2 0 | 709 |Som parameter 13.1
Skydd mot
P13.6 underbelastning 0 2 0 713 |Som parameter 13.1
Termiskt
P13.7 m:t[)TsIEydd 0 2 2 704 |Som parameter 13.1
Tms: Omgiv- ° - .
P13.8 ningstemperatur -20 | 100 [ 40 705 |Omgivningstemperering
P13.9 T’:jﬂ:ﬁgie”ng dfd 00 |1500] % | 40,0 | 706 |Kylningi % vid varvtalet 0
Tms: Termisk . Motorns termiska
P13.10f  tigskonstant ! 200 | min 45 707 tidskonstant
Framat/
P13.23| bakat-konflikts-| 0 2 1 1463|Samma som P13.1
vervakning
Tabell 5.11: Skydd

Obs! Parametrarna visas nar P17.2= 0.
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5.12 Automatisk aterstillning vid fel (Mandverpanel: Meny PAR -> P14)

: Standard-

Kod Parameter | Min.| Max. [ Enhet VAT ID Anm.

Automatisk 0 = Avstangd
P14.1 dterstallning 0 ! 0 731 1= Aktivera
P14.2 Vantetid 0,10 | 10,00 s 0,50 717 | Vantetid efter fel
P14.3 Férsokstid 0,00 | 60,00 s 30,00 718 | Maximal tid for forsok

_ 0 = Rampning
pras | Omeans | g | 2 2 | 719[1=Fiygande
2 = Fran startfunktion

Tabell 5.12: Parametrar fér automatisk 8terstéllning efter fel

Obs! Parametrarna visas nar P17.2 = 0.

5.13 Pl regulator (Mandverpanel: Meny PAR -> P15)

: Standard-
Kod Parameter | Min.| Max. | Enhet e ID Anm.
0 = Fast borvarde %
Val av borvar- 1=An
P15.1 deskilla 0 3 0 332|2=AI12
3 = Faltbuss
(ProcessDataln1)
P15.2 Fast borvarde 0,0 100,0 % 50,0 167 | Fast borvarde
0=ANl
Val av kélla 1=AI12
P15.4 for arvarde 0 2 ! 334 2 = Féltbuss
(Process-Dataln2)
piss | Arvardets fgq f 500 | o 00 | 336 Varde vid minimisignal
minimum
piss | Arvardets f 50 3000 % 100,0 | 337 | Virde vid maximisignal
maximum
P15.7 | P-forstarkning | 0,0 | 10000[ % 1000 | 118 |Froportionell
orstarkning
P15.8 I-tid 0,00 | 320,00 s 10,00 119 | Integrationstid
0 = Direkt (Arvarde <
Borvarde ->0kning av
; ) utsignalen fran PID)
P15.10| Felinvertering 0 1 0 340 1= invertering (Arvarde
> Borvarde ->Minskning
av utsignalen fran PID)

Tabell 5.13: PI regulator

Obs! Parametrarna visas nar P17.2 = 0.
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5.14 Applikationsinstillning (Mandverpanel: Meny PAR -> P17)

Kod | Parameter | Min.| Max.| Enhet Stan_'_ndard- ID Anm.
varde
0= Grund
1=Pump
. 2 = Flaktdrift
P17.1| Applikationstyp 0 3 0 540 3= Hogt moment
Obs! Synlig endast nar
startguiden &r aktiv
0 = Alla parametrar
synliga
P17.2| Parameter ddlj 0 1 1 115 | 1 = Endast parametrar
i snabbmenygruppen
synliga
Tabell 5.14: Applikationsinstéllning parametrar
5.15 Systemparametrar
Kod Parameter Min. | Max. Sta!'_ndard- ID | Anm.
varde

Programvaruinformation (MENYPAR -> V1)

V1.1 APIl-program-ID 2314
V1.2 APIl-programversion 835
V13 Driftprograms-1D 2315
V1.4 Driftprogramsversion 834
V1.5 Applikations-1D 837
V1.6 Applikationsrevision 838
V1.7 Systemlast 839

Filtbussparameter (MENU PAR -> V2)

Status fér Modbus-
kommunikation.
Format: xx.yyy

V2.1 | Kommunikationsstatus 808 |dar xx = 0-64 (antal
felmeddelanden) och
yyy = 0-999 (antal god-
kinda meddelanden)

0= Anvands ej

P2.2 Faltbussprotokoll 0 1 0 809 1 = Modbus anvinds

P2.3 Slavadress 1 255 1 810

Tabell 5.15: Systemparametrar

Support dygnet runt +358 (0201 21 25 75 e E-post: vaconf@vacon.com




22 ® VACON

OVERVAKNING OCH PARAMETRAR

Kod Parameter Min. | Max.| Standard-{ 5 Anm.
vérde
0=300
1=600
. L 2=1200
P2.4 Qverféringshastighet 0 5 5 811 3-2400
4 = 4800
5=9600
P2.7 [ Timeout i kommunikation| 0 | 255 0 814 [171sek
2=2sek. osv.
Aterstall
P28 kommunikationsstatus 0 ! 0 815
Ovrig information
V3.1 MWh-réknare 827 |Megawattimmar
V3.2 Driftdagar 828
V3.3 Drifttimmar 829
V3.4 Driftréknare: Dagar 840
V3.5 Driftraknare: Timmar 841
V3.6 Felraknare 842
P 1 = Aterstiller
P42 Aergd till o | 1 0 831 [fabriksinstallningar
fabriksinstallningar -
for alla parametrar
F5.x Meny for aktiva fel
Fé.x Felhistorikmeny

Tabell 5.15: Systemparametrar
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6. FELSOKNING

Felkod Felnamn Felkod Felnamn
1 Overstrom 22 EEPROM-checksummefel
P . Overvakningsfel i mikropro-
2 Overspénning 25 cessor
3 Jordfel 27 Skydd mot bak-EMF
8 Systemfel 34 Internbusskommunikation
9 Underspénning 35 Applikationsfel
1" Utgdende fasfel 41 IGBT-6vertemperatur
Analogt ingéngsval 20 %-
13 #gﬁzir:’zﬁs:::e:os 50 100 % (valt signalintervall
4 tilL 20 mAeller 2to 10 V)
Overtemperatur hos
14 frekvensomriktaren 51 Externt fel
15 Motorn fastlést 53 Faltbussfel
16 Overtemperatur i motorn 57 Identifikationsfel
Underbelastning av
17 motorn

Tabell 6.1: Felkoder. Detaljerade felbeskrivningar finns i Anvdndarhandboken.
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7. ALLMANNA DATA
Modell Hojd (mm) Bredd (mm) Djup (mm) Vikt (kg)
Matt MI1 160 66 98 05
och vikt MI2 195 90 102 0,7
MI3 254 100 109 1
Natverk Vacon 10 (400 V) kan inte anvéndas i eln4t med hérnjordade system.
Elnat

Kortslutnings-
strom

Maximal kortslutningsstrém maste vara < 50 kA

Utaa —
ltgdngsspan 0-U;,
ning
Motol_'an- Kontinuerlig markstrom Iy vid omgivningstemperatur max. +50 °C
slutning . . A .
Utgangsstrém (beroende pé enhetens storlek), dverlast
1,5 x Iy max. 1 min/10 min
Omaivni 107 (ej rimfrost) till +40/50°C (beroende pa enhetens storlek):
mgivnings- belastningsgrad ly
temperatur . N . . . ) " o -
under drift Vid installation sida vid sida for MI1-3 &r den alltid 40 °C. For alter-
nativet IP21/Nemaf i MI1-3 4r maxtemperaturen ocks3 alltid 40 °C.
n Lagringstempe- | o, °

O_rngl\:: _ ratur 40°C..+70°C

halland Relativ fuktighet | 0-95 % RH, icke-kondenserande, icke-korrosiv, ej droppande vatten
Heid 100 % belastningskapacitet (ingen reducering) upp till 1 000 m. 1 %

d minskning for varje 100 m 6ver 1000 m, max. 2000 m.
Kapslingsklass | IP20/IP21/Nema for MI1-3
Fororeningsgrad | PD2
Immunitet Uppfyller EN50082-1, -2 och EN61800-3
Utstrélning
(se utférliga 230 V: Uppfyller EMC-kategori C2; med ett internt RFI-filter.

EMC beskrivningar i 400 V: Uppfyller EMC-kategori C2; med ett internt RFI-filter.
Vacon 10 Anvén- | Bada: Inget emissionsskydd enligt EMC (Vaconniva N): utan
darhandbok p& RFI-filter
www.vacon.com)

Fér EMC: EN61800-3

SR For sakerhet: UL508C, EN61800-5

Certifikat

och tillver-

karens Fér sakerhet: CE, UL, cUL

forsakran Fér EMC: CE

om over- (se enhetens markskylt for mer detaljerade godkénnanden)

ensstam-

melse
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Krav pa kablar

Plintkabel min-max (mm?)

och sakringar Modell Sakring (a) [ NAtkabelCy P
(Se utforliga (mm?) Nat Jord {7 lS
data i Vacon 10 ochrea
Anvandarhandbok MI1 6 .
pa: www.vacon.com) M2 0 31.5+1.5 1.5-4
380-480V, 3~
208-240V, 3~ MI3 20 3*2,5+2,5 1,5-6

MI2 20 2*2,5+2,5
15V, 1~:

MI3 32 2%6+6 15-4

M 10 2*1,5+1,5 ! 0,5-1,5
208 - 240, 1~ Mi2 20 2*2,5+2,5

MI3 32 2%6+6 1,5-6

MI3 6

3*1,5+1,5 1,5-4

575V MI3 10

MI3 20 3*2,5+2,5 1,5-6

- Med s&kringarna ovan kan omriktaren anslutas till en stromkalla vars kortslut-

ningsstrom ar hogst 50 kA.

- Anvand kablar med en varmebestandighet om minst +70 °C.
- Sakringarna fungerar dven som skydd mot dverbelastning av kablarna.

- Instruktionerna galler endast for en motor och en kabelanslutning fran frekvens-

omriktaren till motorn.

- Fér att uppfylla standarden EN61800-5-1 ska skyddsledaren ha minst 10 mm? Cu
eller 16 mm? AL Alternativt kan en extra skyddsledare anvandas, med dtminstone

samma storlek som den ursprungliga.
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Vacon 10 maérkeffekter

Nitspéanning 208-240V, 50/60 Hz, 1~ serie
Nominell
Erekvens-|Lastformaga enligt markskylt |Motoraxeleffekt |ingangs- . X
omriktar- strom Mekanisk |Vikt
typ 100 % kontin. ] 150 % over- P P ] storteke (ko)
strom Iy [A]  [laststrom[A] [HP] | [kW]
0001 1,7 2,6 0,33 0,25 4,2 MI1 0,55
0002 2,4 3,6 0,5 0,37 5.7 MI1 0,55
0003 2,8 4,2 0,75 0,55 6,6 M1 0,55
0004 3,7 5,6 1 0,75 8,3 MI2 0,7
0005 4,8 7,2 1.5 1.1 11,2 MI2 0,7
0007 7 10,5 2 1,5 14,1 MI2 0,7
0009* 9,6 14,4 3 2,2 22,1 MI3 0,99

Tabell 7.1: Vacon 10 mérkeffekter, 208-240 V

* Den hégsta omgivningstemperaturen under drift for omriktaren ar 40 °C!

Nitspanning 208-240 V, 50/60 Hz, 3~ serie
Nominell
Erekvens-|Lastformaga enligt markskylt |Motoraxeleffekt [ingangs- . X
y o Mekanisk |Vikt
omriktar- strom storlek (kg)
typ [100 % kontin. 150 % over- P P ] 9
strom Iy [l |laststrom [A] [HP] | [KWI
0001 17 2,6 0,33 0,25 2,7 MI1 0,55
0002 2,4 3,6 0,5 0,37 3,5 MI1 0,55
0003 2,8 4,2 0,75 0,55 3.8 MI1 0,55
0004 3,7 5,6 1 0,75 4,3 MI2 0,7
0005 4,8 7,2 1,5 1,1 6,8 MI2 0,7
0007* 7 10,5 2 1,5 8,4 MI2 0,7
0011* 11 16,5 3 2,2 13,4 MI3 0,99

Tabell 7.2: Vacon 10 mérkeffekter, 208-240 V, 3~

* Den hégsta omgivningstemperaturen under drift for omriktaren &r +40 °C!
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Natspénning 115V, 50/60 Hz, 1~ serie

Nominell
Frekvens- | Lastforméga enligt markskylt |Motoraxeleffekt |ingangs- . )
omriktar- strom Mekanisk |Vikt
- - storlek (kg)
typ 100 % kontin. | 150 % 6verlast-| P P 1Al
strém Iy [A] - [strém [A] [HP] | [KWI]
0001 17 2,6 033 [ 025 9.2 MI2 0,7
0002 2,4 3,6 0,5 0,37 11,6 MI2 0,7
0003 2,8 4,2 0,75 [ 0,55 12,4 MI2 0,7
0004 3,7 5,6 1 0,75 15 MI2 0,7
0005 438 7.2 1,5 11 16,5 MI3 0,99

Tabell 7.3: Vacon 10 mérkeffekter, 115V, 1~

Nitspéanning 380-480V, 50/60 Hz, 3~ serie

Nominell
Erekvens- | Lastformaga enligt markskylt [Motoraxeleffekt [ingangs- X X
omriktar- strém Mekanisk |Vikt
- - storlek (kg)
typ 100 % kontin. [ 150 % dverlast- P P (Al
strom Iy [A] [strom [A] [HP] | [KWI]
0001 1,3 2 0,5 0,37 2,2 MI1 0,55
0002 1,9 2,9 0,75 0,55 2,8 MI1 0,55
0003 2,4 3,6 1 0,75 3,2 MI1 0,55
0004 3,3 5 1,5 1.1 4 MI2 0,7
0005 4,3 6,5 2 1.5 5,6 MI2 0,7
0006 5,6 8,4 3 2,2 7,3 MI2 0,7
0008 7,6 11,4 4 3 9,6 MI3 0,99
0009 9 13,5 5 4 11,5 MI3 0,99
0012 12 18 7,5 5,5 14,9 MI3 0,99

Tabell 7.4: Vacon 10 mérkeffekter, 380-480 V
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Natspanning 575 V, 50/60 Hz, 3~ serie
Nominell
Frekvens- | Lastformaga enligt markskylt [Motoraxeleffekt |ingangs- : )
omriktar- strém N:eklarllwsk }ﬁk;
typ 100 % kontin. [150 % Gver- P P [A] sore 9
strém Iy [A]  |laststrom [A] [HP] [kw]
0002 1.7 2,6 1 0,75 2 MI3 0,99
0003 2,7 4,2 2 1,5 3,6 MI3 0,99
0004 3,9 5,9 3 2,2 5 MI3 0,99
0006 6,1 D2 5 3,7 7,6 MI3 0,99
0009 9 13,5 7.5 5,5 10,4 MI3 0,99

Tabell 7.5: Vacon 10 mérkeffekter, 575 V

Obs! Ingangsstrommarna ar beraknade varden med matning fran en 100 kVA transfor-

mator.

Snabb Modbus-installation

1

A: Vélj Faltbuss som fjarrstyrningsplats: P2.1 till 1 - Faltbuss
B: Stall in Modbus RTU-protokollet till "PA": $2.2till 1 - Modbus

A. Ange styrordet till “0” (2001)

B. Ange styrordet till 1" (2001)

C. Frekvensomriktarens status ar DRIFT

D. Stéll in referensvardet till "5000" (50,00 %) (2003)

E. Aktuellt varvtal &r 5000 (25,00 Hz om MinFreq &r 0,00 Hz och MaxFreq &ar
50,00 Hz)

F. Ange styrordet till 0" (2001)

C. Frekvensomriktarens status ar STOPP
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