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En esta guia rapida se incluyen los pasos esenciales para una instalacion
y configuracion sencillas del convertidor de frecuencia Vacon 10.
Antes de la puesta en servicio de la unidad, descargue y lea por completo
el manual del usuario de Vacon 10 disponible en:
www.vacon.com -> Support & Downloads

-

. SEGURIDAD

LA INSTALACION ELECTRICA SOLO LA PUEDE REALIZAR
A UN ELECTRICISTA PROFESIONAL.

Esta guia rapida contiene precauciones y advertencias claramente marcadas que
estan pensadas para su seguridad personaly para evitar dafos involuntarios al pro-
ducto o a los aparatos conectados.

Lea detenidamente estas advertencias:

Los componentes de la unidad de alimentacion del convertidor de
frecuencia estan activos cuando Vacon 10 est4 conectado a la red
eléctrica. EL contacto con este voltaje es extremadamente peligroso
y puede causar lesiones graves o la muerte.

Los terminales U, V, W (T1, T2, T3] del motor y los posibles termina-
les -/+ de la resistencia de frenado estan activos cuando Vacon 10
esta conectado a la red eléctrica, aun cuando el motor no esté en
funcionamiento.

Los terminales de E/S de la unidad de control estan aislados de la
red eléctrica. No obstante, los terminales de salida del relé pueden
portar tension de control peligrosa, aun cuando Vacon 10 estd des-
conectado de la red eléctrica.

La corriente de fuga a masa de los convertidores de frecuencia
Vacon 10 supera los 3,5 mA CA. Segiln la norma EN61800-5-1, se
debe garantizar una conexién reforzada de tierra de proteccion.
Consulte el capitulo 7.

Si el convertidor de frecuencia se utiliza como parte de una
maquina, el fabricante de la maquina es el responsable de suminis-
trar la maquina con un interruptor principal (EN 60204-1).

SiVacon 10 se encuentra desconectado de la red eléctrica mientras el
motor estd en funcionamiento, permanecera conectado si el proceso
proporciona energia al motor. En este caso, el motor funciona como
un generador de energia de alimentacién al convertidor de frecuencia.
Después de desconectar el convertidor de frecuencia de la red eléc-
trica, espere a que el ventilador se pare y los segmentos de la panta-
lla o los LED de estado del panel frontal se apaguen. Espere

5 minutos mas antes de efectuar cualquier accién en las conexiones
de Vacon 10.

El motor puede arrancar de forma automética después de una situa-
cién de fallo, si se ha activado la funcién de restablecimiento auto-
matico.

>>>>g>>>
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2 ® VACON INSTALACION

2. INSTALACION

2.1 Instalacion mecanica
Existen dos maneras de montar Vacon 10 en la pared: montaje con tornillos o en rai-
les DIN.

M3

@ -ws

%s sase. P

Figura 2.1: Montaje con tornillos, MI1 - MI3

2

Figura 2.2: Montaje con railes DIN, MI1 - MI3

jAtencion! Consulte las dimensiones de montaje situadas en la parte posterior de

la unidad.
Deje espacio libre encima (100 mm), debajo (50 mm) y en los laterales (20 mm) de

Vacon 10 para que pueda refrigerarse. [S6lo se puede realizar unainstalacion lateral
si la temperatura ambiente no supera 40 °C.]
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INSTALACION VACON ® 3

Acoplar el soporte
DESPUES DE instalar
los cables de
alimentacion

Ky

Acoplar esta placa
ANTES DE instalar los
cables de
alimentacion

Figura 2.3: Acoplamiento de la placa PE y del soporte de cables API, MI1 - MI3
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4 ® VACON INSTALACION

2.2 Cableado y conexiones

2.2.1 Cableado de ali ion
jAtencion! El par de apriete de los cables de alimentacién oscila entre 0,5y 0,6 Nm
(4-5in.lbs).
3~(230V, 400 V)
1~(230V) Salida del motor

1 VIT2 WIT

Cortar la capa
protectora del
cable de

plastico para
RED una conexiona  MOTOR
ELECTRICA s o 360"

Figura 2.4: Conexiones de alimentacion de Vacon 10, MI1

3~ (230 , 400 V, 575 V) Resistencia de frenado externa
— 3~(230 400V, 575 V)

1~ 230 V1~ (115 V)
Salida del motor
L1L2N L3 R+ R-UITIVIT2W/T3

Cortar la capa Vit 7] BERE
protectora del

cable de plastico

para una

conexién a masa
de 360°

IRESISTENCIA
IDE FRENADO

L fJ,J, |

Figura 2.5: Conexiones de alimentacion de Vacon 10, MI2 - MI3

RED ELECTRICA
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INSTALACION VACON ® 5

2.2.2 Cableado de control

~
~..—--—-m-——’

emm————

Figura 2.6: Abra la tapa MI1 - MI3

Par de apriete del
cable de control:

protectora del cable
de plastico para una
conexion a masa de
360°

Figura 2.7: Instalacién de los cables de control, MI1 - MI3
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6 ® VACON

API DE VACON 10

3. E/S DE CONTROL Y TERMINALES

Valor predetermi-

Terminal Seial nado de fabrica Descripcion
1 | +10Vref| Salida de la tension Carga maxima 10 mA
de ref.
2 |An Sefial analdgica en 1| Referencia de frec.”’| 0 - 10 V Ri = 200 kQ
3 | GND @ | Tierra de sefal de E/S
6 |24 Salida de 24 V para +20 %, carga
Vsal lade ED méax. 50 mA
7 | GND @ | Tierra de sefial de E/S
8 | DI Entrada digital 1 Marcha directa P 0-+30VRi=
— 12 kQmin.
———9 [bI2 Entrada digital 2 Marcha inversa ?
———— 10| DI3 Entrada digital 3 Restablecimiento
de fallo
A Senal RS485 A Comunicacion FB | Negativo
B Senal RS485 B Comunicacion FB | Positivo
Al2 Sefial analdgica en 2 | Valor real PI P 0(4) - 20 mA, Ri = 200Q
GND @ | Tierra de sefial de E/S|
GND @ | Tierra de seal de E/S
Dl4 Entrada digital 4 Velocidad cons- 0-+30VRi=12kQ
tante BO P (min.)
DI5 Entrada digital 5 Velocidad cons-
tante B1 7
DI Entrada digital 6 Fallo externo
SA Salida analégica Frecuencia de 0(4) - 20 mA,
salida P! Ri = 500Q
20| sD Salida de senal digital| Activa = PREPA- Colectorabierto, carga
RADO P max. 48 V/50 mA
22| SR 13 Salida de relé 1| Activa = MARCHA P | Carga de conmuta-
23| SR 14 _k cion max.:
— 250 VCA/2 Ao
250VCC/0,4 A
24| SR 22 Salida de relé 2| Activa = FALLO P Carga de conmuta-
25 | SR 21 j cion mé;.:
250 VCA/2 Ao
2| sR26 — 250 VCC/0,4 A

Tabla 3.1: Conexiones y configuracién de E/S predeterminada de Vacon 10
P) = Funcion programable. Consulte las listas y las descripciones de los
parametros en los capitulos 5.
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API DE VACON 10

VACON ® 7

Al2 GND GND DI4 DI5 DI A0 DO R13_R14 . R24
4 5 14 15 16 18 20 2 23 26
o o o o o o o o o
1 2 3 6 T 8 9 10 25 )
o o o O o o o O o o O o
+10V_AIT_GND 24V GND DIl DIz DB A B R R2Z
GND 24V GND DI DR2 DI
ON
ARV
Al2: mA
OFF

Figura 3.1: E/S de Vacon 10
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NAVE

GACION Y ARRANQUE

4. NAVEGACION Y ARRANQUE

4.1 Mends principales de Vacon 10

MENU DE

REFERENCIA REF \,

Muestra el valor
de referencia del
teclado
independiente-
mente del lugar
de control
seleccionado.

MENU DE

MON
PAR
svs

SUPERVISION ref

En este meni se
pueden explorar
los valores de
supervision.

MENU DE

MON;

PARAMETROS ReF

En este meni se
pueden explorar y
editar los
parametros.

MENU DE
SISTEMA

Aqui se puede
explorarlos
parametros del

MoN

PAR
svs

READY RUN STOP ALARM FAULT

EADY RUN STOP ALARM FAULT
a

A
_ REF —~ i~ —~
LI won Lot
" b I R
e PULSARsvs "
v v v
FWD REV 10 KEYPAD BUS FWD REV U0 KEYPAD BUS
l s PuLsAR
READY RUN STOP ALARM FAULT READY RUN STOP ALARM FAULT
a 'y A
REF
mone L' " "
PAR| '
IPULSAR svs
v v v v
FWD REV /0 KEYPAD BUS FWD REV /0 KEYPAD BUS
l v PusaR
READY RUN STOP ALARM FAULT READY RUN STOP ALARM FAULT
2 S a a
— ree| 4
LJ won| L [
) ) [
* PULSARDAT ¢ !
svs
v v v v
FWD REV 70 KEYPAD BUS FWD REV o KEVPAD BUS
l PULSAR
READY RUN STOP ALARM FAULT READY RUN STOP ALARM FAULT
A A A A
- ReF
L. won| )/ [
o one| ¥ (!
\
<, PULSARSsYs |4
v v v
FWD REV U0 KEYPAD BUS FWD REV 10 KEVPAD BUS

Figura 4.1: Menu principal de Vacon 10
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NRVEGQCIéNYRRRRNQUE VACON ® 9

4.2 Puesta en servicio y asistente de arranque

4.2.1 Pasos de la puesta en servicio:

1. Lea las instrucciones de seguridad de la
pagina 1.

7. Realice una prueba de funcionamiento sin el
motor. Consulte el manual de usuario en
www.vacon.com.

2. Fije la conexion a tierra y compruebe que
los cables cumplen los requisitos.

8. Ejecute las pruebas no de carga sin que el
motor esté conectado al proceso.

3. Compruebe la calidad y la cantidad de aire
de refrigeracion.

9. Realice una identificacién de motor (Par. ID 631)

4. Compruebe que todos los interruptores de
arranque/parada se encuentren en posiciones
de parada STOP.

10. Conecte el motor al proceso y vuelva a ejecutar
la prueba de funcionamiento.

5. Conecte la unidad a la red eléctrica.

11. Vacon 10 esta preparado para ser utilizado.

6. Ejecute el asistente de arranque y esta-
blezca todos los parametros necesarios.

Tabla 4.1: Pasos de la puesta en servicio

4.2.2 Asistente de arranque
Vacon 10 inicia el asistente de arranque en el primer encendido. El Asistente se pue-
de activar con el ajuste SYS Par.4.2 =1. El procedimiento se muestra en las siguien-

tes figuras.

{ATENCION! Ejecutar el Asistente de arranque siempre hara que los ajustes
de los parametros vuelvan a sus valores predeterminados de fabrica.

READY RUN STOP ALARM FAULT EADY RUN STOP ALARM FAULT
REF ’-‘ - REF '-" “
MoN L NMoN L
) - )
PAR |4 PAR |4
svs svs
v v v
FWD REV U0 KEYPAD BUS FWD REV U0 KEYPAD BUS
v ®
@ Indicar el ment Par., @ Pulsar OK
seleccione velocidad acceder al modo de
nominal del motor P1.3 edicion
READY RUN STOP ALARM FAULT READY RUN STOP ALARM _FAULT
REF - ReF — a
won won | LA (Ld
PAR (4 PAR |4 ) ', (

v v,
FWo REV 10 KEVPAD BUS

AV@

Cambiar el valor de
P1.3 con el botén
Arriba/abajo y pulsar
OK para confirmar

Figura 4.2: Asistente de arranque
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v
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Realizar el mismo
procedimiento para
P1.4, corriente nominal
del motor
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10 ®* VACON NRVEGRCIéNYRRRRNQUE

READY RUN_STOP ALARM_FAULT READY RUN_STOP ALARM_FAULT READY RUN_STOP ALARM _FAULT
| a ReF a - a
won ) ‘(
PAR |4 L

El asistente de
arranque muestra

Seleccionar entre 0 y 3.
Consulte mas abajo.

el nimero de par 17.1 de edicion
Selecciones:
P17 P1.8 P1.15 | P22 | P23 | P3.1| P42 | P43
15x | 0= - -
B k 0= 0= 0= o0Hz
0= Basica ot | frensonca | Noutizado | Rampa | Lire o= f e
1= Unidad de 11X Ceontrolde 0= 0= 1= 20Hz | 5s 55
bomba Invor | frecuencia No utiizado | Rampa | Rampa
2= Unidad de Tx Sntolde 0= 1= 0= 2omz | 205 | 208
ventilador Inuor | frecuencia Noutiizado | Alvuelo | Libre
3 = Unidad de 15x 1= Control 1= -
par alto wor | Seieiocdad | Giizado | Rampa | e | OFZ | TS | e
Parametros P17 Limite de corriente (A) P23 Funcién de parada
afectados: P1.8_ Modo de control del motor P3.1 Frecuencia min.
P1.15 Sobrepar P4.2 Tiempo de acel. (s)
P22 Funcion de arranque P4.3 Tiempo de decel. (s)

READY RUN STOP ALARM_FAULT

mow

FWD REV o WEVPAD BUS
@ Pulsar OK para confirmar

la configuracion de la
uni

Figura 4.3: Configuracion de la unidad
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SUPERVISION Y PARAMETROS

VACON ® 11

5. SUPERVISION Y PARAMETROS

NOTA: Esta guia es para la aplicacion estandar de Vacon 10. Si necesita una des-
cripcion detallada de los parametros, descargue el manual de la aplicacion en:

www.vacon.com -> Support & downloads.

5.1 Valores de supervision

Cédigo | Senal de supervision Unidad Id. | Descripcién
V1.1 Frecuencia de salida Hz 1 Frecuencia de salida al motor
V12 Referencia de frecuencia Hz 25 Referencia de frecuencia al control
del motor
V1.3 Velocidad del motor rpm 2 Velocidad del motor calculada
V1.4 Corriente del motor A 3 | Corriente del motor medida
V15 Par del motor % 4 Par nominal/real calculado del
motor
V16 Potencia del motor % 5 Potencia nominal/real calculada
del motor
V1.7 Tension del motor \ 6 | Tensién del motor
V1.8 Tension del bus de CC \ 7 | Tension del bus de CC medida
V1.9 Temperatura de la unidad °C 8 Temperatura del disipador de calor
V1.10 Temperatura del motor % 9 Temperatura del motor calculada
V2.1 | Entrada analégica 1 % 59 | Rengo de senal AlT en porcentaje
de rango utilizado
V2.2 | Entrada analégica 2 % 60 | Rengo de senal AlZ en porcentaje
de rango utilizado
v2.3 | salida analégica % g1 | Rangode senal AG en porcentaje
de rango utilizado
Estado de entrada digital .
V2.4 DI1, DI2, DI3 15 | Estado de entrada digital
Estado de entrada digital .
V2.5 DI, DIS, D6 16 | Estado de entrada digital
V2.6 RO1, RO2, DO 17 | Estado de salida digital/de relé
V4 Consigna del PI % 20 | Consigna de regulador
V4.2 V‘a'Lor de retroalimenta- % 21 | Valor real del regulador
cion Pl
V4.3 Error de Pl % 22 | Error del regulador
Va4 Salida PI % 23 | Salida del regulador

Tabla 5.1: Sefales de supervisién de Vacon 10
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12 ® VACON SUPERVISION Y PARAMETROS

5.2 Parametros de configuracion rapida (mend virtual, se muestra cuando
par.17,2=1)

Coédigo| Parametro | Min.| Max. | Unidad|Predet.| Id. Nota
Tension nomi- . Comprobar la placa de
P1.1 nal del motor 180 | 690 v Varia 1o caracteristicas del motor
Frecuencia
8 50,00/ Comprobar la placa de
P12 nominal del | 30,00)320,00 Hz 60,00 m caracteristicas del motor
motor
. . Valor predeterminado
Velocidad nomi- 1440/
P1.3 nal del motor 30 | 20000 rpm 1720 112 | para un motor de 4
polos
Corriente nomi-| 0,2x| 2,0x Comprobar la placa de
P1.4 nal del motor | Inunit| INunit A INunit | 113 caracteristicas del motor
Cos del c bar (s placa d
omprobar la placa de
P1.5 motor(P (Fac- | 0,30 | 1,00 0,85 120 caracterfsticas del motor
tor de potencia)
Limite de 02x| 2,0x 1,5x Corriente maxima del
P1.7 : A 107
corriente INunit | Nunit INunit motor
0= No se utiliza
P1.15 Sobrepar 0 1 0 109 1 = Se utiliza
Seleccion de .
P2.1 | lugar de control| 0 1 0 172 [0 =Terminal de E/S
1 = Bus de campo
remoto 1
Funcién de 0 = Rampa
P22 arranque 0 ! 0 505 1= Arranque al vuelo
Funcién de 0=Libre
P23 parada 0 ! 0 506 1=Rampa

P31 | Frecuenciamin.| 0.00| P32 | Hz | o000 | 101 [Referenciade frecuen-

cia minima
. . 50,00/ Referencia de frecuen-
P3.2 | Frecuencia max.| P3.1 320,00 Hz 40,00 102 cia maxima
- 1= Velocidad constante 0
Seleccion de
. 2 =Teclado
referencia de 3-Busd
P33 | frecuenciade | 1 6 VI IRV e
e ol
6 =PI
P34 Velocidad P31 | P32 Hz 5,00 180 Se activa mediante
constante 0 entradas digitales
P35 Velocidad P31 | P32 Hz 10,00 105 Se activa mediante

constante 1

entradas digitales

Tabla 5.2: Pardmetros de configuracién rapida
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VACON ® 13

Cédigo| Parametro | Min.| Max. | Unidad|Predet.| Id. Nota

pae | Velocidad "l paq| P32 | Hz | 1500 | 106 |S€3ctivamediante

constante 2 entradas digitales

pay | Velocidad ) paq| p3a| Hz | 2000 | 126 |5€3ctiva mediante

constante 3 entradas digitales
Tiempo de Tiempo de aceleracion
P4.2 po¢ 0,1 13000,0 s 3,0 103 | desde 0 Hz hasta la fre-
aceleracion 1 . .
cuencia maxima
Tiempo de dece- Tiempo de deceleracion
P43 po de 0,17 |3000,0 s 3,0 104 | desde la frecuencia
leracion 1 P
maxima hasta 0 Hz.
0=0-100%
Rango de senal 1=20% - 100%

Pl Al 0 ! 0 379 20% es igual que el nivel
de sefial minimo de 2 V.
0=0-100%

Rango de senal 1=20% - 100%

Pés 0 ! 0 390 20% es igual que el nivel

de sefal minimo de 4 mA.
Reset automa- 0 = Desactivar

P14.1 tico 0 ! 0 731 1 = Activar

0 = Todos los parame-
Parametro tros son visibles

P17.2 0 1 1 115 |1 =Sélo el grupo de

oculto

parametros de configu-
racién rapida es visible

Tabla 5.2: Parametros de configuracion rapida
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SUPERVISION Y PARAMETROS

5.3 Ajustes del motor (Panel de control: Menu PAR -> P1)

Codigo| Parametro | Min.| Max. |Unidad|Predet.| Id. Nota
Tension nomi- . Comprobar la placa de
P11 nal del motor 180 [ 690 v Varia | 11 caracteristicas del motor
Frecuencia
50,00/ Comprobar la placa de
P1.2 nominal del 30,00 320,00 Hz 60,00 m caracteristicas del motor
motor
Velocidad 1440/ Valor predeterminado
P1.3 nominal del 30 |20000| rpm 1720 112 | para un motor de cuatro
motor polos
Corriente g5, [ 20x Comprobar la placa d
P1.4 nominal del | ' | ' A INunie | 113 c;r::treor\'salr\’c:spdaectam;or
motor Nunit| 'Nunit
Cos del
P15 motor(]) 030 1.00 0,85 120 Comprob/ar.la placa de
(Factor de caracteristicas del motor
potencia)
Limite de 02x| 2,0x 1,5x Corriente méaxima del
Pil.7 : A 107
corriente [ Inunit| INunit INunit motor
Modo control 0 = Control de frecuencia
P1.8 0 1 0 600 | 1=Control de velocidad de
motor X
bucle abierto
0= Lineal
P1.9 Relaciéon U/ f 0 2 0 108 |1 = Cuadrado
2 = Programable
Punto de des- 50,00/ Frecuencia de punto de
P1.10 excitacion 8,00 1320,00 Hz 60,00 602 desexcitacion
Tension de Tension en el punto de
P1.11 | punto de des- | 10,00|200,00 % 100,00 | 603 | desexcitacion como % de
excitacion Unmot
Frecuencia del 50,00/ Frecuencia de punto
P1.12 | punto mediode | 0,00 | P1.10 Hz 66 00 604 | medio para U/ f progra-
! mable
Tension del Tension de punto medio
P1.13 | punto mediode | 0,00 | P1.11 % 100,00 | 605 |para U/ fprogramable
como % de Uy ot
Tension de fre- o Tension a 0 Hz como %
P1L14 | Cuencia cero 0,00 | 40,00 % 0,00 | 606, Unmot
0 = Desactivado
P1.15 Sobrepar 0 1 0 109 1 = Activado

Tabla 5.3: Ajustes del motor
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SUPERVISION Y PARAMETROS VACON ® 15

d. Nota

Frecuencia de PWM Si los
valores son superiores a
1,5 16,0 kHz | 4,0/2,0| 601 |los predeterminados,
reducir la capacidad de
corriente soportada

Coédigo| Parametro | Min.| Max. |Unidad|Predet.

Frecuencia de

P116 | conmutacion

0 = Desactivado
P1.17 | Relé limitador 0 2 0 504 | 1 = Activado: Siempre
2 = Estado de marcha

0 = No activo
1 = Identificacion de dete-
nimiento (es necesario

Identificacion 0 1 0 631 | ejecutar un comando de

P1.19

del motor marcha dentro de un plazo
de 20 segundos para la
activacién)
Caida de la tension sobre
Caida de ten- sobre bobinados de motor
P1.20 sion Rs 0.00 (100,00 % 0.00 1 662 { om0 % de Upmet @ inten-
sidad de corriente nominal|
0 = Desactivado
Controlador N .
1 = Activado, modo estandar
P1.21 [ de sobreten- | 0 2 ! 60712 = Activado, modo de
sion
carga de choque
P1.22 Controlador de 0 1 1 408 0 = Desactivar

falta de tension 1 = Activar

Tabla 5.3: Ajustes del motor
iATENCIéN! Estos parametros se muestran cuando P17.2 = 0.
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16 ® VACON SUPERVISION Y PARAMETROS

5.4 Configuracion de arranque/parada (Panel de control: Menu PAR -> P2)

Codigo| Parametro | Min.| Max.| Unidad| Predet.| Id. Nota
Seleccion de .
P2.1 | lugar de control| 0 1 0 172 |9 = Terminales de E/S
1 = Bus de campo
remoto
Funcion de 0 =Rampa
P22 arranque 0 ! 0 505 1= Arranque al vuelo
Funcion de 0=Libre
P23 parada 0 ! 0 506 1=Rampa
ControldeE/S ControldeE/S
sefal 1 sefal 2
E/S Légica OAdelante  Inversa
P24 Marcha/Paro 0 3 2 300 1Fwd(flanco) Paradainversa
2Fwad (flanco) Bwd (flanco)
3Marcha Inversa
P25 | Local/Remoto| 0 | 1 0 | 211 [0 Controtremoto
1 = Control local
Direccion del
P26 |tecladodecon-| 0 | 1 0 [ 123[0 7 Adetante
trol 1=Inversa

Tabla 5.4: Configuracién de arranque/parada
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5.5 Referencias de frecuencia (Panel de control: Menu PAR -> P3)
Codigo| Parametro | Min. | Max. | Unidad | Predet.| Id. Nota
P31 | Frecuenciamin.| 000 | P32 | Wz | 000 |101|Referenciade frecuencia
minima permitida
. . 50,00/ Referencia de frecuencia
P3.2 | Frecuencia max.| P3.1 | 320,00 Hz 60,00 102 méxima permitida
.. 1 =Velocidad constante 0
Seleccion de
. 2 =Teclado

referencia de 3-Busd

P3.3 | frecuenciade | 1 3 4 |7 4;A|“15 e campo

Luga;edne]st(:)mrol 5-AI2
6=PI

P34 Velocidad P31 | P32 Hz 500 |180 Se activa nje_diante
constante 0 entradas digitales

P35 Velocidad P31 | P32 Hz 10,00 | 105 Se activa rr.1e.dianle
constante 1 entradas digitales

P36 Velocidad P31 | P32 Hz 1500 | 106 Se activa n')e_dlanle
constante 2 entradas digitales

P3.7 Velocidad P31 | P32 Hz 2000 | 126 Se activa nje_diante
constante 3 entradas digitales

P38 Velocidad P31 | P32 Hz 2500 | 127 Se activa rr.1e.d|anle
constante 4 entradas digitales

P3.9 Velocidad P31 | P32 Hz 30,00 | 128 Se activa n')e_dlanle
constante 5 entradas digitales

P3.10 Velocidad P31 P32 Hz 40,00 | 129 Se activa nje_diante
constante 6 entradas digitales

P31 Velocidad P3.1 P32 Hz 50,00 | 130 Se activa mediante

constante 7

entradas digitales

Tabla 5.5: Referencias de frecuencia

iATENCIf)N! Estos parametros se muestran cuando P17.2 = 0.
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5.6 Configuracion de rampas y frenos (Panel de control: Menu PAR -> P4)

Codigo| Parametro | Min.| Max. |Unidad|Predet.| Id. Nota
Forma de rampa 0= Lineal
P41 enS p 0,0 10,0 s 0,0 500 |>0 =Tiempo de rampa de
curvaenS
Define el tiempo necesa-
Tiempo de rio para que la frecuen-
P4.2 acelergcién 1 0,17 |3000,0 s 3.0 103 |cia de salida aumente
desde cero hasta la fre-
cuencia maxima.
Define el tiempo necesa-
rio para que la frecuen-
Tiempo de cia de salida disminuya
P43 deceleracion 1 0.1 30000 s 3.0 104 desde la frecuencia
méxima hasta la fre-
cuencia cero.
Forma de rampa Consulte el parametro
P4.4 enS2 0,0 | 100 s 0,0 501 PLt.
Tiempo de Consulte el parametro
A aceleracion 2 0.1 30000 s 10.0 {502 P4.2.
Tiempo de Consulte el parametro
P46 | deceleracion 2 0.1 30000 N 100 f 503 P4.3.
0 = Desactivado (Off)
. 1 = Deceleracion
P4.7 | Freno por flujo 0 3 0 520 2= Relé
3 = Modo total
Corrientede | 0,5x| 2,0x
: |
PES | freno por flujo | Iuni | wumt | | Mot | *17
. Define la corriente intro-
03 2,0 Ny
P4.9 l(i:rfﬂrtra‘i?dt: gz | X | h A INunit | 507 |ducida en el motor
Nunit f"Nunit durante la limitacién de CC
Determina si el frenado
Tiempo de estd activado o desacti-
vado y el tiempo de fre-
P4.10 cgfr::i?edcec 0.00 600,00 ° 0.00 | 508 nado del freno CC cuando
el motor est4 parando
0 = No activo
Frecuencia de Se trata de la frecuencia
P4.11 | corriente parada| 0,10 | 10,00 Hz 1,50 515 |de salida en la que se
de CC aplica el frenado CC

Tabla 5.6: Configuracion de rampas y frenos
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Coédigo| Parametro | Min.| Max. |Unidad|Predet.| Id. Nota
Tiempo de
P4.12 corriente de 0,00 | 600,00 s 0,00 | 516 |0 = No activo
parada de CC
Tabla 5.6: Configuracion de rampas y frenos
5.7 Entradas digitales (Panel de control: Ment PAR -> P5)
Codigo| Parametro Min. | Max. | Unidad|Predet.| Id. Nota
0 = No se utiliza
1=DI"
. 2=DI2
P5.1 Se”aldeEe/cg”m’l 0 6 1| 403]|3=D13
4=Dl4
5=DI5
6=Dl6
Sefal 2 de control Igual que el parame-
P5.2 deE/S 0 6 2 404 tr0 5.1
P5.3 Inverso o | ¢ 0 | 412 [!9uataue el pardme-
tro 5,1
P54 Fallo externo 0 6 6 405 Igual que el parame-
(cerrar) tro 5,1
P55 Fallo ex.terno 0 6 0 406 Igual que el parame-
(abrir) tro 5,1
Restablecimiento Igual que el parame-
PS.6 de fallo 0 6 3 414 tro 5,1
P57 Permiso de 0 6 0 407 Igual que el parame-
marcha tro 5,1
Velocidad Igual que el parame-
P5.8 constante BO 0 6 4 419 tro 5,1
Velocidad Igual que el parame-
Ps.9 constante B1 0 6 5 420 tro 5,1
Velocidad Igual que el parame-
P3.10 constante B2 0 6 0 4 tro 5,1
P5.11 Seleccion de 0 6 0 408 Igual que el pardame-
tiempo de rampa 2 tro 5,1
P5.12 | DesactvarPl | o | 6 0 | 1020f!9uatue el pardme-
tro 5,1
P5.13 |  ForzaraE/S 0 6 0 | 409 [!9uataue el pardme-
tro 5.1

Tabla 5.7: Entradas digitales
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5.8 Entradas analdgicas (Panel de control: Menu PAR -> Pé)

Cédigo| Parametro | Min.

Max. |Unidad| Predet. | Id. Nota

Rango de sefnal

0=0-100%(0-10V)

pe.1 Al 0 ! 0 379 1=20% - 100% (2-10V)
pe.2 | Min- ”:{f“”al' -100,00{ 100,00 % 0,00 | 380 0,00 = sin escalado min.
P63 Max. personal. -100,00] 300,00 % 100,00 | 381 WUQ.UU = sin escalado
Al max.
Tiempo de i
Pé6.4 filtro All 0,0 10,0 s 0,1 378 |0 = sin filtrado

P6.5 |RangosenalAl2] 0

0=0-100% (0 - 20 mA)

! 0 390 1=20% - 100% (4 -20 mAJj

Min. personal.

P6.6 A2 -100,00| 100,00 % 0,00 391 10,00 = sin escalado min.
P67 Max. personal. -100,00| 300,00 % 100,00 | 392 ‘\09,00 =sin escalado
Al2 max.
Tiempo de -
P6.8 filtro Al2 0,0 10,0 s 0,1 389 |0 = sin filtrado

Tabla 5.8: Entradas analdgicas

5.9 Salidas digitales (Panel de control: Menu PAR -> P8)

Cédigo| Parametro | Min.

Max. | Unidad| Predet.| Id. Selecciones

Seleccion de
Pe sefal RO1 0

0= No se utiliza

1 = Preparado

2 =Marcha

3="Fallo

4 = Fallo invertido

5 = Advertencia

" 2 313 | 6 = Invertido

7 = Velocidad elevada

8 = Regulador del motor
activado

9 = Palabra de control FB.B13|
10 =Palabra de control FB.B14
11 =Palabra de control FB.B15

Seleccion de
P82 sefal RO2 0

" 3 314 [Igual que el parametro 8,1

Seleccion de
P83 | “cenatpot | ©

m 1 312 | Igual que el parametro 8,1

P8.4 | Inversion RO2| 0

0 =Sin inversion

! 0 1588 1 = Invertido

Tabla 5.9: Salidas digitales
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5.10 Salidas analdgicas (Panel de control: Menu PAR -> P9)

Cédigo| Parametro | Min.| Max. | Unidad | Predet.| Id. Selecciones
0 = No se utiliza
Seleccion d 1 = Frec. de salida (0-fz,)
eleccion ae _ . .
P9.1 |senaldesalidal 0 | 4 1 | 307 |2 Corriente de salida
analégica (0-1nMotor)
3 = Par motor (0-T,umotor)
4 =Salida de PID (0 - 100%)
Minimo de 0=0mA
P92 salida analégical 0 ! 0 310 1=4mA
Tabla 5.10: Salidas analdgicas
5.11 Protecciones (Panel de control: Meni PAR -> P13)
Cédigo| Parametro | Min.| Max. |Unidad|Predet.| Id. Nota
0 = Sin respuesta
P13.1 F:rl‘la"lge‘.ce:‘br:‘;a 0 2 1 700 [1=Alarma
gica ba) 2= Fallo: Libre
1= No hay respuesta (no
. se genera ningun fallo
P13.2 Fa_llo d? t_enswon 1 2 2 727 |pero la unidad sigue dete-
insuficiente X ..
niendo la modulacion)
2 = Fallo:Libre
P13.3 Fallo a tierra 0 2 2 703 |lgual que el pardmetro 13.1
Fallo de fase de .
P13.4 salida 0 2 2 702 |lgual que el pardmetro 13.1
Proteccion contra .
P13.5 calado 0 2 0 709 |lgual que el pardmetro 13.1
Proteccién contra .
P13.6 carga 0 2 0 713 |lgual que el pardmetro 13.1
Proteccion tér- .
P13.7 mica de motor 0 2 2 704 [lgual que el pardmetro 13.1
Mtp:temperatura| ° .
P13.8 ambiente 20 100 Cc 40 705 |Atemperacion del entornol
Mtp: refrigeraciona N Refrigeracion como % a
Py velocidad cero 00 | 150.0 % 40.0 706 velocidad 0
Mtp: constante de P Constante de tiempo
P13.10 tiempo térmico ! 200 min. 4 707 térmico del motor
Supervision de con-|
P13.23 flictos FWD/REV 0 2 1 1463 |1gual que P13.1

Tabla 5.11: Protecciones
{ATENCION! Estos parametros se muestran cuando P17.2 = 0.
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5.12 Parametros de restablecimiento automatico de fallo (Panel de control:
Menu PAR -> P14)

Cédigo| Parametro | Min.| Max. | Unidad| Predet.| Id. Nota
Reset 0 = Desactivado
P14.1 automatico 0 ! 0 731 1 = Activar
Tiempo de Tiempo de espera
P14.2 espera 0.10{ 10,00 s 0.50 77 después de fallo
Tiempo de Tiempo maximo para
P14.3 prueba 0.00 [ 60.00 N 3000 1 718 intentos
Funcién de 0= Ascendente
P14.5 S 0 2 2 719 |1 =Alvuelo
reinicio »
2 = Funcion desde arranque

Tabla 5.12: Parametros de restablecimiento automatico de fallo

iATENCIéN! Estos pardmetros se muestran cuando P17.2=0.

5.13 Parametros de control Pl (Panel de control: Menu PAR -> P15)

Codigo| Parametro |Min.| Max. | Unidad | Predet.| Id. Nota
0 = % de consigna fijada
Seleccion 1=Al
P15.1 fuente 0 3 0 332|2=AI12
referencia 3 = Bus de campo
(ProcessDataln1)
P15.2 | Consigna fijada| 0,0 | 100,0 % 50,0 | 167 [Consigna fijada
Seleccion de 0=Al
fuente de 1=AI12
P15.4 retroalimenta- 0 2 ! 334 2 = Bus de campo
cién (Process-Dataln2)
Minimo de valor
P15.5 | de retroalimen-| 0,0 50,0 % 0,0 336 | Valor a senal minima
tacion
Maéximo de
P15.6 | valor de retroa-| 10,0| 300,0 % 100,0 | 337 |Valor a senal maxima
limentacién
P15.7 | GananciadeP | 0,0 | 1000,0 % 100,0 | 118 | Ganancia proporcional
P15.8 Tiempo | 0,00 320,00 s 10,00 | 119 | Tiempo de integracién
0 = Directo (Retroalimen-
tacion<Punto de consigna
P15.10 Inversion de 0 1 0 340 | >Aumentar salida E\D]
error 1 = Invertido (Retroalimen-
tacién> Punto de consigna
->Reducir salida PID)

Tabla 5.13: Parametros de control PI

{ATENCION! Estos parametros se muestran cuando P17.2 = 0.
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5.14 Ajustes de la aplicacion (Panel de control: Menu PAR -> P17)

Cadigo

Parametro | Min.| Max.

Unidad| Predet.

Id. Nota

7.1

Tipo de
aplicacion

0 = Basica

1=Bomba

2 = Unidad de ventilador
540 |3 =Paralto
{ATENCION! Visible solo
cuando esta activado el
asistente de arranque

Pardmetro
oculto

0 = Todos los pardame-
tros son visibles

115 |1 =Sélo el grupo de
parametros de configu-

racion rapida es visible

5.15 Parametros del sistema

Tabla 5.14: Parémetros de configuracion de la aplicacion

Cadigo Parametro | Min. | Méx.l Predet.l Id. | Nota
Informacion de software (MENU PAR -> V1)

V1.1 Id. de SW de API 2314

V1.2 | Versién del software API 835

Vi3 Id. dgl softwa‘re de 2315

alimentacion
Vi Version_ del soft_v‘/are de 834
alimentacién

V1.5 Id. de la aplicacion 837

V1.6 | Revision de la aplicacion 838

V1.7 Carga del sistema 839

Parametros de bus de campo (MENU PAR -> V2)

Estado de la comuni-
cacion con Modbus
Formato: xx.yyy

V2.1 | Estado de comunicacién 808 d°."de xx=0-64 .
(nimero de mensajes
de error) yyy =0 - 999
(nimero de mensajes
correctos)

Protocolo de bus 0= No se utiliza
P22 de campo ! 0 809 1 =Se utiliza Modbus
P23 Direccion del esclavo 255 1 810

Tabla 5.15: Parémetros del sistema
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Codigo Parametro Min. | Max. | Predet. Id. Nota
0=300
1=600
. 2=1200

P2.4 Tasa de baudios 0 5 5 811 3-2400
4= 4800
5=9600

ppy | Tiempodeesperade |, | 55 0 gis |11

comunicacién finalizado 2=2s, etc.
P28 Restablecer est.e':do de 0 1 0 815
comunicacién
Informacién miscelanea

V3.1 Contador MWh 827 |Millones de vatios/hora

V3.2 Dias de conexion 828

V3.3 Horas de conexién 829

V34 Contador dg activacién: 840

dias
V35 Contador de activacion: 841
horas

V3.6 Contador de fallos 842

1 = Restaura los valo-
Restaurar valores pre- res predeterminados
P42 [ determinados de fabrica 0 ! 0 831 de fabrica de todos los

parametros

F5.x Mend de fallos activos

Men de historial de

Fox fallos

Tabla 5.15: Parémetros del sistema
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6. LOCALIZACION DE FALLOS

Co?;a;de Nombre del fallo Co?;a;de Nombre del fallo
. Fallo de suma de comproba-
1 Sobrecorriente 22 cién de EEPROM
- Fallo del mecanismo de con-
2 Sobretensién 25 trol del microcontrolador
3 Fallo a tierra 27 Proteccion CEM posterior
8 Fallo del sistema 34 Comunicacion del bus interno
9 Falta de tensién 35 Fallo de la aplicacién
1 Fallo de fase de salida 41 ‘E(;(é?so de temperatura de
Seleccion de entrada anald-
13 Falta de temperatura del 50 gica 20% - 100% (rango de
convertidor de frecuencia senal seleccionado de 4 a
20mAo2a10V)
Exceso de temperatura
14 del convertidor de fre- 51 Fallo externo
cuencia
15 Motor calado 53 Fallo de bus de campo
16 ngfjgtgf temperatura 57 Fallo de identificacion
17 Falta de carga del motor

Tabla 6.1: Cédigos de fallo. Consulte el manual del usuario para obtener las
descripciones detalladas de los fallos.
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7. DATOS GENERALES

Tamafo Altura (mm) Anchura (mm) | Profundidad (mm) | Peso (kg)
Di M 160 66 98 0,5
ypeso MI2 195 90 102 0.7
MI3 254 100 109 1
Redes Vacon 10 (400 V) no se puede utilizar con redes de nudos puestas a
Red de tierra
SUMINistro | corriente de cor-| La intensidad de corriente maxima de cortocircuito debe ser
tocircuito de <50 kA
Tensién de salida| 0- Uj,
Conexion Corriente continua estimada Iy a temperatura ambiente
del motor Corriente de

max. +50 °C (segln el tamafio de la unidad), sobrecarga

Condiciones

salida 1,5 x Iy max. 1 min/ 10 min

=10 °C (sin hielo)...+40 / 50 °C (segun el tamao de la unidad):
Temperatura capacidad de carga estimada Iy
ambiente de La instalacion lateral para MI1-3 siempre es de 40 °C; para la
trabajo opcién IP21/Nemal en MI1-3 la temperatura maxima también es

40°C

Temperatura de
almacenamiento

-40°C...+70 °C

Humedad relativa

0..95% RH, sin condensacién, sin corrosion, sin goteo de agua

Altitud

Capacidad de carga de 100% (sin reduccion) hasta 1.000 m. 1% de
reduccion por cada 100 m por encima de 1.000 m; max. 2.000 m

Clase de caja de
proteccion

IP20/1P21/ Nema1 para MI1-3

Grado de
contaminacién

PD2

Inmunidad

Cumple con EN50082-1, -2, EN61800-3

Emisiones (con-
sulte las des-
cripciones

230 V: cumple la categoria C2 de EMC; con un filtro RFl interno.

EMC detalladas enel | 400V: cumple la categoria C2 de EMC; con un filtro RFI interno
manual de usua- | Ambos: sin proteccién contra emisiones EMC (Vacon nivel N):
rio de Vacon 10 sin filtro RFI
disponible en:
www.vacon.com)

Para EMC: EN61800-3

Normas

Para la seguridad: UL508C, EN61800-5

Certificados:
y declara-
ciones de
conformi-
dad del
fabricante

Para la seguridad: CE, UL, cUL

Para EMC: CE

(consulte la placa de caracteristicas de la unidad para obtener
informacién mas detallada)
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Reb uisittfas d_leﬂlos Cable de ali- | Min. - max. del cable
cables y fusibles tacio del t inal 2
[Consulte los datos | Tamario Fusible (A) g:;;z;gu ° e”,mna ()
delallaldgs enel (mm?) Conexionf | De control
Ar‘lneacgcaon sslsuarlo principal y de relé
isponible en: M1 4 .

www.vacon.com) M2 0 31,5415 1.5-4
380-480V, 3~
208 - 240V, 3~ MI3 20 3%2,5+2,5 1,5-6

Mi2 20 2*2,5+2,5
115V, 1~

MI3 32 2%6+6 15-4

M 10 2*1,5+1,5 ' 0,5-1,5
208 - 240, 1~ Mi2 20 2*2,5+2,5

MI3 32 2*%6+6 1,5-6

MI3 6

3*1,5+1,5 1,5-4

575V MI3 10

MI3 20 3%2,5+2,5 1,5-6

- Con los fusibles antes mencionados, la unidad se puede conectar a la fuente de
alimentacion cuya intensidad de corriente de cortocircuito maxima es de 50 kA.
- Utilice cables con una resistencia al calor de al menos +70 °C.
- Los fusibles funcionan también como proteccién contra sobrecarga en los cables.
- Estas instrucciones se aplican Unicamente a los casos con un motory una conexién
de cable desde el convertidor de frecuencia al motor.
- Para cumplir la norma EN61800-5-1, el conductor de proteccién debe ser de al me-
nos 10 mm? Cu o 16 mm?2 AL Otra posibilidad consiste en utilizar un conductor de
proteccion adicional de al menos el mismo tamario que el original.
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Capacidades nominales de Vacon 10

Tension de alimentacién 208 - 240 V, 50 / 60 Hz, 1~ series
i Potencia del eje Corriente
Tipode |Capacidad de carga estimada d 1€ lde entrada
verti- el motor g -
conver nominal_[Tamario Peso
dor de 100% o mecénico |(kg)
frecuen- corr\'nente o '/D te d P P [A] °
i corriente de
“@ contin. In [A] |sobrecarga [A] (HP] [ Tkwl
0001 17 2,6 0,33 0,25 4,2 MI1 0,55
0002 24 3,6 0,5 0,37 5,7 MI1 0,55
0003 2,8 4,2 0,75 0,55 6,6 MI1 0,55
0004 3,7 5,6 1 0,75 83 MI2 0,7
0005 4,8 7.2 1,5 1,1 11,2 MI2 0,7
0007 7 10,5 2 1,5 14,1 MI2 0,7
0009* 9.6 14,4 3 2,2 22,1 MI3 0,99

Tabla 7.1: Capacidades nominales de Vacon 10, 208 - 240 V

* jLa temperatura ambiente maxima operativa de esta unidad es 40 °C!

Tension de alimentacién 208 - 240 V, 50 / 60 Hz, 3~ series
i Potencia del eje Corriente
Tipode |Capacidad de carga estimada | 1€ |de entrada
converti- det motor nominal _|Tamafio Peso
dor de - - ani (kg)
frecuen- | 100% 150% corriente P P w mecanico 9
y corriente de sobrecarga A
cla contin. Iy [A] [[A] [HPI kwl
0001 17 2,6 0,33 0,25 2,7 MI1 0,55
0002 2,4 3,6 0,5 0,37 38 MI1 0,55
0003 2,8 4,2 0,75 0,55 3,8 MI1 0,55
0004 3,7 56 1 0,75 4,3 MI2 0,7
0005 4,8 7,2 1,5 1.1 6,8 MI2 0,7
0007* 7 10,5 2 1,5 8,4 MI2 0,7
0011* 1 16,5 3 2,2 13,4 MI3 0,99

Tabla 7.2: Capacidades nominales de Vacon 10, 208 - 240 V, 3~

* iLa temperatura ambiente maxima operativa de esta unidad es +40 °C!
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Tension de alimentacién 115V, 50/60 Hz, 1~ series

i Potencia del eje Corriente
Tipode |Capacidad de carga estimada d 1€ lde entrada
converti- el motor A B
dor d nominal _|Tamaro Peso
freocruei- 100% . ;50%bcorr\'ente P p ] mecanico lkg)
; corriente e sobrecarga
cla contin. Iy [A] |[A] (HP] (kw]
0001 1,7 2,6 0,33 0,25 9,2 MI2 0,7
0002 2,4 3,6 0,5 0,37 11,6 MI2 0,7
0003 2.8 4,2 0,75 0,55 12,4 MI2 0,7
0004 By 5,6 1 0,75 15 MI2 0,7
0005 4,8 7.2 1,5 1,1 16,5 MI3 0,99

Tabla 7.3: Capacidades nominales de Vacon 10, 115V, 1~

Tension de alimentacién 380-480 V, 50/60 Hz, 3~ series

. ._|Corriente

Tipode [Capacidad de carga estimada Esﬁ:g;zfa €€ e entrada

ng:z"é" nominal__|Tamario Peso

frecuen- | 100% 150% corriente P P mecénico | (kg)
e e e | e | o | W
0001 1.3 2 0,5 0,37 2,2 MI1 0,55
0002 1,9 2,9 0,75 0,55 2,8 MI1 0,55
0003 2,4 3,6 1 0,75 3,2 MI1 0,55
0004 3,3 5 1,5 1.1 4 MI2 0,7
0005 4,3 6,5 2 1,5 5,6 MI2 0,7
0006 5,6 8,4 3] 2,2 7.3 MI2 0,7
0008 7.6 11,4 4 3 9,6 MI3 0,99
0009 9 13,5 5 4 11,5 MI3 0,99
0012 12 18 7.5 5.5 14,9 MI3 0,99

Tabla 7.4: Capacidades nominales de Vacon 10, 380 - 480 V

Asistencia 24 horas +358 (0)201 212 575 » Correo electrénico: vacon@vacon.es



30 ® VACON DATOS GENERALES

Tension de alimentacion 575V, 50 / 60 Hz, 3~ series
i Potencia del eje Corriente
Tipode |Capacidad de carga estimada 1€ lde entrada
converti- del motor nominal fi
dor de Tame;n_t: Peso
frecuen- lgs:f]en\e ;SD%bcorrienle P P " mecanico |(kg)
i e sobrecarga
cla contin. Iy [A] |[A] (HP] (kW]
0002 1,7 2,6 1 0,75 2 MI3 0,99
0003 2,7 4,2 2 1,5 3,6 MI3 0,99
0004 3,9 59 3 2,2 5 MI3 0,99
0006 6,1 9,2 5 3,7 7,6 MI3 0,99
0009 9 13,5 7.5 5.5 10,4 MI3 0,99

Tabla 7.5: Capacidades nominales de Vacon 10, 575 V

Nota: Las corrientes de entrada son valores calculados con un suministro de transfor-
mador de linea de 100 kVA.

Configuracién répida Modbus

A: Seleccione Bus de campo como lugar de control remoto: P2.1 a 1 - Bus de campo
1
: Establezca el protocolo Modbus RTU en "ON": $2.2 a 1 - Modbus

B

A. Establezca la palabra de control en "0" (2001).
B. Establezca la palabra de control en "1" (2001).
C
D
E

. El convertidor de frecuencia se encuentra en estado de funcionamiento (RUN).

. Establezca el valor de referencia en “5000" (50,00%) (2003).

. Lavelocidad real es 5000 (25,00 Hz si la frecuencia minima es 0,00 Hz y la maxima
es 50,00 Hz).
F. Establezca la palabra de control en "0" (2001).
G. El convertidor de frecuencia se encuentra en estado de parada (STOP).
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