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OM DENNE BETJENINGSVEJLEDNING
Vacon Plc har ophavsret til denne betjeningsvejledning. Alle rettigheder forbeholdes.

| denne betjeningsvejledning kan du laese om funktionerne i Vacon® -frekvensomformeren,
og om hvordan du bruger den. Betjeningsvejledningen har samme struktur som
frekvensomformerens menustruktur (kapitel 1 og 4-8).

Kapitel 1, Lynvejledning

« Sadan starter du betjeningspanelet.
Kapitel 2, Guider
* Veelg applikationskonfiguration.

» Hurtig konfiguration af en applikation.
» Forskellige applikationer inkl. eksempler.

Kapitel 3, Brugergrzaenseflader
» Displaytyper, og brugen af betjeningspanelet.

+ PC-varktgjet Vacon Live.
» Fieldbus-funktioner.

Kapitel 4, Overvagningsmenu

» Data for overvagningsveerdier.

Kapitel 5, Parametermenu

» Liste over alle frekvensomformerparametre.

Kapitel 6, Diagnostikmenu

Kapitel 7, 1/0 og hardwaremenu

Kapitel 8, Brugerindstillinger, favoritter og brugerniveauer

Kapitel 9, Beskrivelse af parametre
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« Sadan anvendes parametrene.
* Programmering af digitale og analoge indgange.
» Applikationsspecifikke funktioner.

Kapitel 10, Fejlfinding
+ Fejlog arsager.

* Nulstilling af fejl.
Kapitel 11, Appendiks

* Oplysninger om applikationernes forskellige standardveerdier.

Betjeningsvejledningen indeholder en lang raekke parametertabeller. Vejledningen
indeholder oplysninger om, hvordan du skal laese parametertabellerne.

R_&8 9% %R KX

Index Parameter ax Unit Default | ID Description

\LB0

A. Parameterens placering i menuen, altsd ~ G. Parameterens ID-nummer.
parameternummeret. H. En kort beskrivelse af

B. Parameternavnet. parametervaerdien og/eller dennes

C. Parameterens mindsteveerdi. funktion.

D. Parameterens maksimumvaerdi. I.  Nar symbolet vises, kan du finde flere

E. Parameterens enhedsvaerdi. Enheden data om parameteren i kapitel 5
vises, hvis den er tilgeengelig. Parametermenu.

F. Veerdien er fabriksindstillet.
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FUNKTIONER | VACON® AC-FREKVENSOMFORMEREN

* Omfattende opstartsvejledninger, PID-styring, multipumpe- og brandtilstand, som ggr
ibrugtagningen nemmere.

«  Brug 'FUNCT -knappen til nemt skift mellem det lokale hhv. fjerne styringssted.
Fjernstyringsstedet kan vaere I/0 eller fieldbus. Du kan vaelge fjernstyringssted ved
hjeelp af en parameter.

» 8 faste frekvenser.

* Motorpotentiometer-funktioner.

»  Styring med joystick.

*  Kickstartsfunktion.

« 2 programmérbare rampetider, 2 overvagninger og 3 intervaller med forbudte
frekvenser.

* Tvunget stop.

+  Styringsside til nem og hurtig betjening og overvagning af de vigtigste vaerdier.

+ Fieldbus-datatilknytning.

* Automatisk nulstilling.

»  Forskellige forvarmningstilstande for at undga problemer med kondens.

* Maks. udgangsfrekvens: 320 Hz.

+ Realtidsur og timerfunktioner (kraever ekstra batteri). Det er muligt at programmere tre
tidskanaler for at opna forskellige funktioner pa frekvensomformeren.

» Tilgeengelig, ekstern PID-kontroller. Du kan f.eks. bruge det til at kontrollere en ventil
ved hjeelp af AC-frekvensomformerens I/0.

»  Funktion til dvaletilstand, som automatisk aktiverer/deaktiverer driften af
frekvensomformeren for at spare energi.

* En2-zoners PID-controller med to forskellige feedbacksignaler: mindste og maksimale
kontrol.

« To setpunkt-kilder til PID-styringen. Du kan vaelge vha. en digital indgang.

* Funktion til PID-setpunktsforstaerkning.

»  Feedforward-funktion til forbedring af reaktionen pa andringer i processen.

»  Procesveerdiovervagning.

*  Multipumpestyring.

» Vedligeholdelsesteeller.

*  Pumpestyringsfunktioner: Spaedningspumpestyring, jockeypumpestyring, automatisk
rensning af pumpeskovlhjul, overvagning af pumpens indgangstryk og
frostbeskyttelsesfunktion.
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1 LYNVEJLEDNING

1.1 BETJENINGSPANEL

Betjeningspanelet fungerer som graenseflade mellem AC-frekvensomformeren og brugeren.
Ved hjelp af betjeningspanelet kan du kontrollere motorhastigheden og overvage AC-
frekvensomformerens tilstand. Du kan ogsa indstille AC-frekvensomformerens parametre.

Fig. 1: Knapper pa betjeningspanelet.
A. TILBAGE/NULSTIL-knappen. Bruge D. HO@JRE piletast.

denne knap til at ga tilbage i menuen, E. START-knappen.
forlade redigeringstilstanden eller til at F. Piletasten NED. Brug denne knap til at
nulstille fejl. rulle nedad i menuen eller til at

B. Piletasten OP. Brug den til rulle opad i formindske veerdien.
menuen eller til at gge en veerdi. G. STOP-knappen.

C. FUNCT-knappen. Bruge denne knap til H. VENSTRE piletast. Bruge denne knap til
at eendre motorens rotationsretning, at flytte markgren mod venstre.
opna adgang til kontrolsiden eller &@ndre |.  OK-knappen. Ga ind i et aktivt niveau
styringsstedet. Laes mere i Tabel 38 eller element, og foretag et valg.

Frekvensreferenceparametre.

1.2 VISNINGERNE

Der er to typer betjeningspanel: grafisk display og tekstdisplay. Betjeningspanelet har altid
samme tastatur og knapper.

Displayet viser disse data.

*  Motor- og frekvensomformerens tilstand.
* Fejlimotoren og frekvensomformeren.

* Din placering i menustrukturen.
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PP PP @

STOP|Cj| READY| / |’ 10

Maln Menu

Qu1ck Setup /©

Mon1t

EII (5 )
= Parameters
li] (12 )

Fig. 2: Det grafiske betjeningspanel

A. Det 1. statusfelt: STOP/K@R F. Placeringsfeltet: Parameterens ID-
B. Motorens rotationsretning nummer og nuvaerende placering i
C. Det 2. statusfelt: KLAR/IKKE KLAR/FEJL menuen
D. Alarmfeltet: ALARM/- G. En aktiveret gruppe eller element
E. Styringsstedfeltet: PC/I0/PANEL/ H. Antal elementeriden pagaeldende

FIELDBUS gruppe

o
READY  RUN STOP  ALARM  FAULT

A A
NINEED /©

M |
m 1 e

FWD REV 110 KEYPAD BUS

RG]

Fig. 3: Tekstbetjeningspanelet. Hvis teksten er for lang til at blive vist, vil teksten automatisk rulle

pa displayet.

A. Statusindikatorer D. Den nuvarende placering i menuen.

B. Alarm- og fejlindikatorer E. Styringsstedsindikatorer

C. Den nuvarende placerings gruppe- eller F. Rotationsretningsindikatorer
elementnavn

1.3 FORSTE OPSTART

| opstartsguiden finder du de oplysninger, der kraeves for at styre proceduren.
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Sprogvalg (Pé6.1)

Valget er forskelligt i alle sprogpakkerne

Sommertid* (P5.5.5)

Rusland
2 USA

EU

FRA
3 Tid* (P5.5.2) tt:min:ss
4 Ar* (P5.5.4) 3333
5 Dato* (P5.5.3) dd.mm.

* Disse spgrgsmal vises, hvis der er installeret et batteri.

Kgr Opstartsguiden?

Ja
Nej

For at indstille parametervaerdierne manuelt skal du vaelge Nej og trykke pa OK-knappen.

Sadan veelger du en applikation (P1.2 Application,
ID212) Standard
Lokal/fjernbetjening
7 Flertrinshastighed
PID-styring
Multifunktion
Motorpotentiometer
Angiv veerdien for P3.1.2.2 Motortype (i overens-
8 stemmelse med typeskiltet) PM-motor
Induktionsmotor
Angiv veerdien for P3.1.1.1. Nominel motorspaen- Interval: Varierer
9 L2 .
ding (i overensstemmelse med typeskiltet)
10 Angiv vaerdien for P3.1.1.2 Nominel motorfrekvens Interval: 8,00...320,00 Hz
(i overensstemmelse med typeskiltet)
1 Angiv veerdien for P3.1.1.3 Nominel motorhastighed |Interval: 24...19200
(i overensstemmelse med typeskiltet)
12 Angiv veerdien for P3.1.1.4 Nominel motorstrgm Interval: Varierer
13 Angiv veerdien for P3.1.1.5 Motor Cos Phi Interval: 0.30-1.00

Hvis motortypen er angivet til Induktionsmotor, vises naeste spgrgsmal. Hvis du har valgt PM-
motor’, skal parameterveerdien P3.1.1.5 for Motor Cos Phi angives til 1,00, hvorefter guiden
springer direkte til spgrgsmal 14.
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14 Angiv vaerdien for P3.3.1.1 Mindste frekvensrefe- Interval: 0,00...P3.3.1.2 Hz
rence

15 Angiv veerdien for P3.3.1.2 Maksimal frekvensrefe- Interval: P3.3.1.1...320,00 Hz
rence

16 Angiv vaerdien for P3.4.1.2 Accelerationstid 1 Interval: 0,1...300,0 sek.

17 Angiv veerdien for P3.4.1.3 Decelerationstid 1 Interval: 0,1...300,0 sek.
Ker applikationsguiden?

18 Ja

Nej

Hvis du vil fortszette applikationsguiden, skal du indstille valget til Ja og trykke pa OK-
knappen. Se beskrivelsen af de forskellige applikationsguider i kapitel 2 Guider.

Nar du har foretaget disse valg, er opstartsguiden feerdig. Hvis du vil starte opstartsguiden
igen, har du to alternativer. Ga til parameter P6.5.1 Gendan fabriksstandarder, eller til
parameter B1.1.2 Opstartsguiden. Angiv herefter vaerdien til Aktiver.

1.4 BESKRIVELSE AF APPLIKATIONER

Brug parameter P1.2 (Applikation) for at vaelge en applikation til frekvensomformeren. Lige
sa snart parameter P1.2 har &ndret sig, nulstilles en gruppe parametre til deres
forudindstillede vaerdier.

1.4.1 STANDARDAPPLIKATION

Du kan bruge standardapplikationen til hastighedsstyrede processer, hvor der ikke er brug
for sarlige funktioner, f.eks. pumper, ventilatorer eller transportband.

Det er muligt at styre frekvensomformeren fra betjeningspanelet, fieldbus eller I/0-
klemmen.

Nar drevet styres vha. I/0-klemmen, forbindes frekvensomformerens
frekvensreferencesignal enten til Al1 (0...10 V] eller Al2 (4...20 mA). Forbindelsen afhaenger
af signaltypen. Der findes tre tilgaengelige faste frekvensreferencer. Du kan aktivere de faste
frekvensreferencer vha. DI4 og DI5. Frekvensomformerens start-/stopsignaler er forbundet
til DI1 (start fremad) og DI2 (start baglaens).

Det er muligt at konfigurere alle frekvensomformerens udgange i alle applikationerne. Der
findes én analog udgang (udgangsfrekvens) og tre releeudgange (Ker, Fejl, Klar) pa basis-
I/0-kortet.
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Standard I/0-kort
Terminal m Beskrivelse
x_
_[ \ j_l 1 | |+10 Vref | [Referenceudgang || |
LA
Reference- | Voo | A Analog indgang 1 +
potentiome- Frekvensreference
ter1..10 ke | (standard 0...10 V)
3 All- Analog indgang 1 -
4 A2+ Analog indgang 2 + Frekvensreference
(standard 4...20 mA)
5 Al2- Analog indgang 2 -
e 6 |[24Vud Y | |24 V ekstra spaending | |
| ) | 7 |[enD ® | |/O-jordforbindelse | | |
booorl { 8 |[pn | [Digitalindgang 1 || Start frem |
T {1 9 ][or | [Digitalindgang 2 || Start bak |
Lol { 10| o1 | |Digitalindgang 3 || Ekstern fejl |
| [[11 ] [cm ® | | Flles forDi1-Di6 || | *)
| 12 | |24V ud o | [24 V ekstra spaending | |
E r----1 13 | [GND ® | [/O-jordforbindelse | | |
P | DI4 | DI5 | Frekv. ref.
L---7 ———pm = 14 D14 Digital indgang 4 Aben | Aben Analog indgang 1
B e | Coer| Fostraiy. 2
! s . . n A
R EEE R -| 15 | | DI5 | |D|g|tal indgang 5 | Lukket | Lukket! Fast frokv. 3
bo--r" -—-p----] 16 | |DI6 | [Digitalindgang6 || Fejlnulstilling |
' |
: : 17 | [cM ® Falles for DI1-DI6 | *)
Ly S\--b----4 18 | | AO1+ analog udgang 1 +
pomA Udgangsfrek
o S ) gangsfrekvens
! .. : 19 | | AO1- ® Analog udgang 1 (0..20 mA)
1 1
! 1
5 : 30 | [+24 Vind 24 Vekstra
, ! indgangsspaending
X A RS485 Seriel bus, negativ Modbus RTU,
| B | [Rs485 Seriel bus, positiv N2, BACnet
: ! 21 | [RO1/1 NC R
' ! eleeudgang 1
5 DRIFT S 22 | [Roi/2 CM / DRIFT
@* ------- 23 | |[RO1/3 NO —
! 1
! ! 24 | |RO2/1 NC Relzeudgang 2
1
| OFBL Lo 25 | |[RO2/2CM j FEIL
1
= @ -------- 26 | [RO2/3 NO —
32 | [RO3/2CM |~ Releeudgang 3 KLAR **)
33 RO3/3 NO L

Fig. 4: Standardstyringsforbindelser til standardstyringsapplikationen

*= Du kan isolere de digitale indgange fra jorden vha. en DIP-kontakt.
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Digitale indgange

$ Flydende
Tiksluttet til GND (standard!)

i

Fig. 5: DIP-kontakten

DODDDDDDDDHDHDDD g
2

Tabel 2: M1.1 Guider

Indeks Parameter Min. [ ECR Enhed |Standard ID Beskrivelse

0 = Aktivér ikke
1 = Aktivér

1.1.1 Startguide 0 1 0 1170 Hvis du vaelger Aktivér,

startes opstartguiden
(se kapitel Tabel 1
Opstartsguide.

Hvis du veelger Aktivér,
startes multipumpe-
guiden (se kapitel 2.7
Multipumpeguide).

1.1.3 Multipumpeguide 0 1 0 1671

Hvis du veelger Aktivér,
startes brandtilstands-
guiden (se kapitel 2.8
Brandtilstandsguide).

1.1.4 Brandtilstandsguide 0 1 0 1672
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Tabel 3: M1 Hurtig opsaetning

Indeks

Parameter

Applikation

Min. [ ECR

Enhed

Standard

ID

212

Beskrivelse

0 = Standard

1 = Lokal/fjernbetje-
ning

2 = Flertrinshastighed
3 = PID-styring

4 = Multifunktion

5 = Motorpotentiome-
ter

Mindste frekvensre-
ference

0.00

P1.4

Hz

0.0

101

Mindst tilgaengelige
frekvensreference.

Stgrste frekvensre-
ference

P1.3

320.0

Hz

50.0

102

Maksimalt acceptable
tilgeengelige frekvens-
reference.

Accelerationstid 1

0.1

300.0

sek.

5.0

103

Giver den forngdne tid
til, at udgangsfrekven-
sen kan gges fra nul-
frekvens til maksi-
mumfrekvens.

Decelerationstid 1

0.1

300.0

sek.

5.0

104

Giver den forngdne tid
til, at udgangsfrekven-
sen kan aftage fra
maksimalfrekvens til
nulfrekvens.

Motorstremgraense

[H*0,1

Varierer

107

Den maksimale motor-
strgm fra AC-frekvens-
omformeren.

Motortype

650

0 = Induktionsmotor
1 = Motor med perma-
nent magnet

Nominel motor-
spaending

Varierer

Varierer

Varierer

110

Veerdien Un fremgar af
motorens typeskilt.

BEMARK!

Find ud af, om motor-
tilslutningen er Delta
eller Star.

1.10

Nominel motorfre-
kvens

8.0

320.0

Hz

50 Hz

m

Veerdien fn fremgar af
motorens typeskilt.

Nominel motorha-
stighed

24

19200

O/min

Varierer

12

Vaerdien nn fremgar af
motorens typeskilt.
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Tabel 3: M1 Hurtig opsaetning

Indeks Parameter Min. [ ECR Enhed |Standard ID Beskrivelse

Veerdien In fremgar af

1.12 Nominel motorstrgm | IH * 0,1 IH*2 A Varierer 113 .
motorens typeskilt.

Veerdien fremgar af

1.13 Motor Cos Phi 0.30 1.00 Varierer 120 .
motorens typeskilt.

Frekvensomformeren
sgger efter den laveste
motorstrgm for at
spare energi og redu-
cere motorstgjen. Brug
denne funktion, f.eks.
til ventilator- eller
pumpeprocesser.

1.14 Energioptimering 0 1 0 666

0 = Deaktiveret
1 = Aktiveret

Identifikationskgrslen
beregner eller maler
de motorparametre,
der kraeves for at opna
god styring af motoren
og hastigheden.

0 = Ingen handling
1 =Ved stilstand
2 = Med rotation

1.15 Identifikation 0 2 0 631

For identifikations-
kgrslen gennemfgres,
skal du indstille para-
metrene i overens-
stemmelse med moto-
rens typeskilt.

1.16 Startfunktion 0 1 0 505 |[0=Rampe
1 = Flyvende start

1.17 Stopfunktion 0 1 0 506 0 = Frilgb
1 =Rampe

11g | Automatisk nulstil- 0 1 0 731 |0 = Deaktiveret

ling 1 = Aktiveret
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Tabel 3: M1 Hurtig opsaetning

Indeks Parameter Min. [ ECR Enhed |Standard ID Beskrivelse

0 = Ingen handling
1=Alarm

0 3 2 701 2 = Fejl (stop i over-
ensstemmelse med
stoptilstand)

3 = Fejl (stop ved frilgb)

Reaktion pa ekstern

119 fejl

0 = Ingen handling
1=Alarm

2 = Alarm + forudind-
stillet fejlfrekvens
Reaktion pa Al lav- (P3.9.1.13)

fejl 0 S 0 700 3 = Alarm + forrige fre-
kvens

4 = Fejl (stop i over-
ensstemmelse med
stoptilstand)

5 = Fejl (stop ved frilgb)

1.20

Valg af fjernstyrings-
sted (start/stop).
1.21 Fjernstyringssted 0 1 0 172
0 = 1/0-styring

1 = Fieldbus-styring
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Tabel 3: M1 Hurtig opsaetning

Indeks Parameter Min. [ ECR Enhed |Standard ID Beskrivelse

1.22

Valg af 1/0-styrings-
reference A

5 17

Valg af frekvensrefe-
rencekilde, nar sty-
ringsstedet er 1/0 A.

0 = Fast frekvens 0

1 = Panelreference

2 = Fieldbus

3=Al

4 =Al2

5= Al1+AI2

6 = PID-reference

7 = Motorpotentiome-
ter

8 = Joystickreference
9 = Kickstartreference
10 = Blok 1 Ud

11 =Blok 2 Ud

12 =Blok 3 Ud

13 =Blok 4 Ud

14 =Blok 5 Ud

15 =Blok 6 Ud

16 = Blok 7 Ud

17 = Blok 8 Ud

18 =Blok 9 Ud

19 = Blok 10 Ud

Applikationen, som du
indstillede med para-
meter 1.2, angiver
standardveerdien.

1.23

Valg af betjeningspa-
nelstyringsreference

1 121

Valg af frekvensrefe-
rencekilde nar sty-
ringsstedet er betje-
ningspanelet.

Se P1.22.

1.24

Valg af Fieldbus-sty-
ringsreference

2 122

Valg af frekvensrefe-
rencekilde, nar sty-
ringsstedet er fieldbus.
Se P1.22.

1.25

Al1-signalomrade

0 379

0=0..10V/0..20 mA
1=2.10V/4..20mA

1.26

Al2-signalomrade

1 390

0=0..10V/0..20 mA
1=2.10V/4.20 mA

1.27

RO1-funktion

2 1101

Se P3.5.3.2.1

1.28

RO2-funktion

3 1104

Se P3.5.3.2.1
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Tabel 3: M1 Hurtig opsaetning

Indeks Parameter Min. [ ECR Enhed |Standard ID Beskrivelse
1.29 RO3-funktion 0 51 1 1107 |Se P3.5.3.2.1
1.30 AO1-funktion 0 31 2 10050 |[Se P3.5.4.1.1

Tabel 4: M1.31 Standard

Parameter in. Standard Beskrivelse

Veelg en fast frekvens

1.31.1 Fast frekvens 1 P1.3 P1.4 Hz 10.0 105 [vha. digital indgang
Dl4.
Veaelg en fast frekvens
1.31.2 Fast frekvens 2 P1.3 P1.4 Hz 15.0 106 [vha. digital indgang
DI5.

Veelg en fast frekvens
1.31.3 Fast frekvens 3 P1.3 P1.4 Hz 20.0 126 |vha. de digitale ind-
gange Dl4 og DI5.

1.4.2 APPLIKATION TIL LOKAL-/FJERNSTYRING

Lokal-/fjernstyringsapplikationen benyttes typisk, nar det er ngdvendigt at skifte mellem to
forskellige styringssteder.

Anvend DI6 til at skifte mellem lokal- og fjernstyringssted. Nar fjernstyring er aktiv, kan
start-/stopkommandoer enten afgives fra fieldbus eller fra I/0-klemmen (DI1 og DI2). Nar
lokalstyring er aktiv, kan start-/stopkommandoer enten afgives fra betjeningspanelet,
fieldbus eller I/0-klemmen (DI4 og DI5).

Frekvensreferencen kan vaelges individuelt for hvert styringssted, enten fra
betjeningspanelet, fieldbus eller I/0-klemmen (Al1 eller Al2).

Det er muligt at konfigurere alle frekvensomformerens udgange i alle applikationerne. Der
findes én analog udgang (udgangsfrekvens) og tre releeudgange (Ker, Fejl, Klar) pa basis-
I/0-kortet.
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Standard I/0-kort
| signal |
X_
_r 7] 1 | [+10 Vref | |Referenceudgang | | |
Reference- | (B
tenti = f
pese] | Vol o | A Analog indgang 1 + | | LOKAL:
| Frekvensreference
- 3 All- Analog indgang 1 - (Standal’d: 0...10 V)
S — 4 A2+ Analog indgang 2 + FJERN:
FJ(GJHFSBGFGR)CG Frekvensreference
___________ 5 ||AR- Analog indgang 2 - (standard: 4...20 mA
6 | 24 V ud ® | |24 V ekstra spaendind | |
Fj%inzsdtfy\gi)ng | 7 |[enD ® | |/O-jordforbindelse | | |
c- R -| 8 | | DIl | |Digita| indgang 1 | [FIERN: Start frem |
Foen s {1 9 ][ | Digtalindgang 2 | [FJERN: Start bak |
L . {10 | [oB | [Digitalindgang 3 | [Ekstern fejl |
Fjernstyring jord ____ {11 ][cm ® | | [Fles forDi1-DI6 || | *)
e {1 12][24vud @ | [24 V ekstra spaending | |
; r----1 13 | [GND ® | [/O-jordforbindelse | | |
bl ] 14 | |p1 Digital indgang 4 LOKAL: Start frem
b’ i [15 ] [D15 | [Digitalindgang 5| [LOKAL: Start bak |
A N T | |Digitalindgang 6 | [Vaelg LOKAL/FJERN ]
5 : 17 | [cM ® Falles for DI1-DI6 | *)
,f"\\__:_____ 18 | [ AO01+ analog udgang 1 +
U mA :
A Lot Udgangsfrekvens
I S~--f-d----419 || AO1-/GND ® | | Analog udgang 1 - (0...20 mA)
! : 30 || +24 Vind 24 Vekstra
: : indgangsspaending
X A RS485 Seriel bus, negativ Modbus RTU,
: B | [RS485 Seriel bus, positiv N2, BACnet
| 21 RO1/1 NC Relzeudgang 1
| DRIFT L _____ 22 | [Roi/2 oM ; DRIFT
@ ------- 23 | |RO1/3 NO —
: E 24 | [RO2/1 NC Relzeudgang 2
B 25 | |[RO2/2CM j FEIL
- @ -------- 26 | [RO2/3 NO —
32 | |RO3/2 CM Relzeud 3
03/2 C |~ Releeudgang KLAR
33 | |RO3/3 NO I

Fig. é: Standardforbindelser til lokal-/fiernstyringsapplikationen

*= Du kan isolere de digitale indgange fra jorden vha. en DIP-kontakt.
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Digitale indgange

$ Flydende
Tiksluttet til GND (standard!)

i

Fig. 7: DIP-kontakten

DODDDDDDDDHDHDDD g
2

Tabel 5: M1.1 Guider

Indeks Parameter Min. [ ECR Enhed |Standard ID Beskrivelse

0 = Aktivér ikke
1 = Aktivér

1.1.1 Startguide 0 1 0 1170 Hvis du vaelger Aktivér,

startes opstartsguiden
(se kapitel Tabel 1
Opstartsguide.

Hvis du veelger Aktivér,
startes multipumpe-
guiden (se kapitel 2.7
Multipumpeguide).

1.1.3 Multipumpeguide 0 1 0 1671

Hvis du veelger Aktivér,
startes brandtilstands-
guiden (se kapitel 2.8
Brandtilstandsguide).

1.1.4 Brandtilstandsguide 0 1 0 1672
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Tabel é6: M1 Hurtig opseetning

Indeks Parameter Min. [ ECR Enhed |Standard ID Beskrivelse
0 = Standard
19 1 = Lokal/fjernbetje-
ning
@ Applikation 0 5 1 212 2 = Flertrinshastighed
3 = PID-styring

4 = Multifunktion
5 = Motorpotentiome-

ter
13 Mindste frekvensre- 0.00 P14 Hz 0.0 101 Mindst tilgaengelige
ference frekvensreference.
Starste frekvensre- Maksimalt acceptable
1.4 P1.3 320.0 Hz 50.0 102 |tilgeengelige frekvens-
ference
reference.
Giver den forngdne tid
til, at udgangsfrekven-
1.5 Accelerationstid 1 0.1 300.0 sek. 5.0 103 [sen kan gges fra nul-
frekvens til maksi-
mumfrekvens.

Giver den forngdne tid
til, at udgangsfrekven-
1.6 Decelerationstid 1 0.1 300.0 sek. 5.0 104 |[sen kan aftage fra
maksimalfrekvens til
nulfrekvens.

Den maksimale motor-

1.7 Motorstremgraense [H*0,1 IS A Varierer 107 |[strgm fra AC-frekvens-
omformeren.
1.8 Motortype 0 1 0 650 0 = Induktionsmotor

1 = Motor med perma-
nent magnet

Veerdien Un fremgar af
motorens typeskilt.

1.9 Nominel ”.‘Otor' Varierer |Varierer \% Varierer 110 |BEMARK!
spaending
Find ud af, om motor-
tilslutningen er Delta
eller Star.
110 Nominel motorfre- 8.0 3200 Hz 50 Hz 111 Veerdien fn fremgar af
kvens motorens typeskilt.
111 Nomlnglmotorha— 2% 19200 o/min | Varierer 112 Veerdien nnfremgar af
stighed motorens typeskilt.
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Tabel é6: M1 Hurtig opseetning

Indeks Parameter Min. [ ECR Enhed |Standard ID Beskrivelse

Veerdien In fremgar af

1.12 Nominel motorstrgm | IH * 0,1 IH*2 A Varierer 113 .
motorens typeskilt.

Veerdien fremgar af

1.13 Motor Cos Phi 0.30 1.00 Varierer 120 .
motorens typeskilt.

Frekvensomformeren
sgger efter den laveste
motorstrgm for at
spare energi og redu-
cere motorstgjen. Brug
denne funktion, f.eks.
til ventilator- eller
pumpeprocesser.

1.14 Energioptimering 0 1 0 666

0 = Deaktiveret
1 = Aktiveret

Identifikationskgrslen
beregner eller maler
de motorparametre,
der kraeves for at opna
god styring af motoren
og hastigheden.

0 = Ingen handling
1 =Ved stilstand
2 = Med rotation

1.15 Identifikation 0 2 0 631

For identifikations-
kgrslen gennemfgres,
skal du indstille para-
metrene i overens-
stemmelse med moto-
rens typeskilt.

1.16 Startfunktion 0 1 0 505 |[0=Rampe
1 = Flyvende start

1.17 Stopfunktion 0 1 0 506 0 = Frilgb
1 =Rampe

11g | Automatisk nulstil- 0 1 0 731 |0 = Deaktiveret

ling 1 = Aktiveret
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Tabel é6: M1 Hurtig opseetning

Indeks Parameter Min. [ ECR Enhed |Standard ID Beskrivelse

0 = Ingen handling
1=Alarm

0 3 2 701 2 = Fejl (stop i over-
ensstemmelse med
stoptilstand)

3 = Fejl (stop ved frilgb)

Reaktion pa ekstern

119 fejl

0 = Ingen handling
1=Alarm

2 = Alarm + forudind-
stillet fejlfrekvens
Reaktion pa Al lav- (P3.9.1.13)

fejl 0 S 0 700 3 = Alarm + forrige fre-
kvens

4 = Fejl (stop i over-
ensstemmelse med
stoptilstand)

5 = Fejl (stop ved frilgb)

1.20

Valg af fjernstyrings-
sted (start/stop).
1.21 Fjernstyringssted 0 1 0 172
0 = 1/0-styring

1 = Fieldbus-styring
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Tabel é6: M1 Hurtig opseetning

Indeks Parameter Min. [ ECR Enhed |Standard ID Beskrivelse

Valg af frekvensrefe-
rencekilde, nar sty-
ringsstedet er 1/0 A.

0 = Fast frekvens 0

1 = Panelreference

2 = Fieldbus

3=Al

4=Al2

5= Al1+AI2

6 = PID-reference

7 = Motorpotentiome-
ter

8 = Joystickreference
0 9 3 117 9 = Kickstartreference
reference A 10 = Blok 1 Ud

11 =Blok 2 Ud

12 = Blok 3 Ud

13 = Blok 4 Ud

14 = Blok 5 Ud

15 = Blok 6 Ud

16 = Blok 7 Ud

17 = Blok 8 Ud

18 = Blok 9 Ud

19 = Blok 10 Ud

199 Valg af 1/0-styrings-

Applikationen, som du
indstillede med para-
meter 1.2, angiver
standardveerdien.

Valg af frekvensrefe-
rencekilde nar sty-

0 9 1 121 ringsstedet er betje-
ningspanelet.

Se P1.22.

Valg af betjeningspa-

1.23 :
nelstyringsreference

Valg af frekvensrefe-
Valg af Fieldbus-sty- rencekilde, nar sty-
. 0 9 2 122 . .
ringsreference ringsstedet er fieldbus.
Se P1.22.

1.24

1.25 Al1-signalomrade 0 1 0 379 0=0..10V/0...20 mA
1=2.10V/4..20mA

1.26 Al2-signalomrade 0 1 1 390 0=0..10V/0..20 mA
1=2..10V/4..20 mA

1.27 RO1-funktion 0 51 2 1101 [Se P3.5.3.2.1

1.28 RO2-funktion 0 51 3 1104 |Se P3.5.3.2.1
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Tabel é6: M1 Hurtig opseetning

Indeks Parameter Min. [ ECR Enhed |Standard ID Beskrivelse
1.29 RO3-funktion 0 51 1 1107 |Se P3.5.3.2.1
1.30 AO1-funktion 0 31 2 10050 |[Se P3.5.4.1.1

Tabel 7: M1.32 Lokal/fjern

Parameter in. Standard Beskrivelse
132.1 Valg af I/0-styrings- 1 20 4 131 |SeP1-22
reference B
— DigIN SAND = Tving styrings-
1.32.2 I/0 B-styring tvunget SlotA 6 425 sted il 1/0 B
SAND = Den anvendte
. frekvensreference
1.32.3 /0 I?\—/lr;fegtence S?;%L\Né 343 |angives af paramete-
9 ’ ren for I/0-reference B
(P1.32.1)
. . DigIN Startsignal 1, nar sty-
1.32.4 Styringssignal 1 B SlotA.4 423 ringsstedet er I/0 B
. . DigIN Startsignal 1, nar sty-
1325 Styringssignal 2 B SlotA.5 424 ringsstedet er I/0 B
1324 Betjeningspanelsty- DigIN 410 Tving styringen til
o ring tvunget SlotA.1 betjeningspanelet
Fieldbus-styring DigIN Tving styringen til
1327 tvunget Slot0.1 4 Fieldbus
. DigIN B
1.32.8 Ekstern fejl (Luk) SlotA 3 405 | FALSK = 0K
o SAND = Ekstern fejl
. e DigIN Nulstiller alle aktive
1.32.9 Fejlnulstilling (Luk) Slot. 1 414 fejl, nar den er SAND

1.4.3 APPLIKATION TIL FLERTRINSHASTIGHED

Applikationen til styring af flertrinshastighed kan benyttes, hvis der er behov for mere end én
fast frekvensreference (f.eks. testmiljger).

Det er muligt at benytte 1+7 frekvensreferencer: En basisreference (Al1 eller Al2) 0g syv
faste referencer.

Vealg en forudindstillet frekvens vha. de digitale indgangssignaler Dl4, DI5 og DI6. Hvis ingen
af disse indgange er aktive, skal frekvensreferencen fjernes fra den analoge indgang (Al
eller Al2). Start-/stopkommandoer afgives fra I/0-klemmen (DI1 og DI2).
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Det er muligt at konfigurere alle frekvensomformerens udgange i alle applikationerne. Der

findes én analog udgang (udgangsfrekvens) og tre releeudgange (Kgr, Fejl, Klar) pa basis-
I/0-kortet.
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LYNVEJLEDNING

Standard I/0-kort
Terminal m Beskrivelse
X_
- 7] 1 | [+10 vref | |[Referenceudgang || |
Reference- | L — 4
potentiome- \ AIl .
— 2 + Analog indgang 1 +
ter 1...10 kQ| | Frekvensreference
l_ _ _ (standard 0...10 V)
3 All- Analog indgang 1 -
4 | |AL2Z+ Analog indgang 2 + Frekvensreference
(standard 4...20 mA)
5 Al2- Analog indgang 2 -
CTTTTTTTTTmomomomes 6 | 24 V ud ® | |24 V ekstra spaendind | |
E ) | 7 |[cGND @ | [/0-jordforbindelse | | |
Foeetl - { 8 |[pn | [Digitalindgang 1~ | | Start frem |
(S S 1 9 ||pr | [Digital indgang 2 | | Start bak |
iR 1 10 | [b13 | [Digitalindgang 3 | | Ekstern fejl |
E [[11 ] [cm ® | | Feles forpit-Dis || | *)
| 12| |24V ud L | [24 V ekstra spaending | |
: r----1 13 | [GND ® | [/O-jordforbindelse | | |
, - ! DI4 | DI5 | DI6 |Frekv. ref.
R 14 | (D14 Digital indgang 4 T 010 [roattsiannd
: S 01 F o jEesthery3
po--r’ —--v----4 15 | |DI5 | [Digitalindgang 5~ | | ot Fast freky 3
: P 1 1 0 Fast frekv. 5
[ --—:------I 16 | | DI6 | |Digita|indgang 6 | - Fast freky 5
1 1
5 ; 17 | [cm ® Feelles for DI1-DI6 | *)
/”_\\——E-———— 18 | | p01+ analog udgang 1 +
o mA ) Udgangsfrek
o ) gangsfrekvens
.. - 19 AO1- [ Analog udgang 1 (0..20 mA)
1
\ 1
: : 30 | | +24 Vind 24 V ekstra
! indgangsspaending
! A RS485 Seriel bus, negativ Modbus RTU,
1 1
, ! B RS485 Seriel bus, positiv N2, BACnet
; | 21 | |RO1/1 NC R
H ! eleeudgang 1
; DRIFT oo 22 | |RO1/2 CM j DRIFT
@ ------- 23 | [RO1/3 NO —
! 1
\ ! 24 | |RO2/1 NC Releeudgang 2
1
OFEL b 25 | |[RO2/2CM j FEIL
1
- @ -------- 26 | [RO2/3 NO —
32 RO3/2 CM " Releeudgang 3 KLAR
33 RO3/3 NO I

Fig. 8: Standardkontrolforbindelser til flertrinshastighedsapplikationen

*= Du kan isolere de digitale indgange fra jorden vha. en DIP-kontakt.
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Digitale indgange

$ Flydende
Tiksluttet til GND (standard!)

i

Fig. 9: DIP-kontakten

DODDDDDDDDHDHDDD g
2

Tabel 8: M1.1 Guider

Indeks Parameter Min. [ ECR Enhed |Standard ID Beskrivelse

0 = Aktivér ikke
1 = Aktivér

1.1.1 Startguide 0 1 0 1170 Hvis du vaelger Aktivér,

startes opstartguiden
(se kapitel Tabel 1
Opstartsguide.

Hvis du veelger Aktivér,
startes multipumpe-
guiden (se kapitel 2.7
Multipumpeguide).

1.1.3 Multipumpeguide 0 1 0 1671

Hvis du veelger Aktivér,
startes brandtilstands-
guiden (se kapitel 2.8
Brandtilstandsguide).

1.1.4 Brandtilstandsguide 0 1 0 1672
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Tabel 9: M1 Hurtig opseetning

Indeks Parameter Min. [ ECR Enhed |Standard ID Beskrivelse
0 = Standard
19 1 = Lokal/fjernbetje-
ning
@ Applikation 0 5 2 212 2 = Flertrinshastighed
3 = PID-styring

4 = Multifunktion
5 = Motorpotentiome-

ter
13 Mindste frekvensre- 0.00 P14 Hz 0.0 101 Mindst tilgaengelige
ference frekvensreference.
Starste frekvensre- Maksimalt acceptable
1.4 P1.3 320.0 Hz 50.0 102 |tilgeengelige frekvens-
ference
reference.
Giver den forngdne tid
til, at udgangsfrekven-
1.5 Accelerationstid 1 0.1 300.0 sek. 5.0 103 [sen kan gges fra nul-
frekvens til maksi-
mumfrekvens.

Giver den forngdne tid
til, at udgangsfrekven-
1.6 Decelerationstid 1 0.1 300.0 sek. 5.0 104 |[sen kan aftage fra
maksimalfrekvens til
nulfrekvens.

Den maksimale motor-

1.7 Motorstremgraense [H*0,1 IS A Varierer 107 |[strgm fra AC-frekvens-
omformeren.
1.8 Motortype 0 1 0 650 0 = Induktionsmotor

1 = Motor med perma-
nent magnet

Veerdien Un fremgar af
motorens typeskilt.

1.9 Nominel ”.‘Otor' Varierer |Varierer \% Varierer 110 |BEMARK!
spaending
Find ud af, om motor-
tilslutningen er Delta
eller Star.
110 Nominel motorfre- 8.0 3200 Hz 50 Hz 111 Veerdien fn fremgar af
kvens motorens typeskilt.
111 Nomlnglmotorha— 2% 19200 o/min | Varierer 112 Veerdien nnfremgar af
stighed motorens typeskilt.
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Tabel 9: M1 Hurtig opseetning

Indeks Parameter Min. [ ECR Enhed |Standard ID Beskrivelse

Veerdien In fremgar af

1.12 Nominel motorstrgm | IH * 0,1 IH*2 A Varierer 113 .
motorens typeskilt.

Veerdien fremgar af

1.13 Motor Cos Phi 0.30 1.00 Varierer 120 .
motorens typeskilt.

Frekvensomformeren
sgger efter den laveste
motorstrgm for at
spare energi og redu-
cere motorstgjen. Brug
denne funktion, f.eks.
til ventilator- eller
pumpeprocesser.

1.14 Energioptimering 0 1 0 666

0 = Deaktiveret
1 = Aktiveret

Identifikationskgrslen
beregner eller maler
de motorparametre,
der kraeves for at opna
god styring af motoren
og hastigheden.

0 = Ingen handling
1 =Ved stilstand
2 = Med rotation

1.15 Identifikation 0 2 0 631

For identifikations-
kgrslen gennemfgres,
skal du indstille para-
metrene i overens-
stemmelse med moto-
rens typeskilt.

1.16 Startfunktion 0 1 0 505 |[0=Rampe
1 = Flyvende start

1.17 Stopfunktion 0 1 0 506 0 = Frilgb
1 =Rampe

11g | Automatisk nulstil- 0 1 0 731 |0 = Deaktiveret

ling 1 = Aktiveret
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Tabel 9: M1 Hurtig opseetning

Indeks Parameter Min. [ ECR Enhed |Standard ID Beskrivelse

0 = Ingen handling
1=Alarm

0 3 2 701 2 = Fejl (stop i over-
ensstemmelse med
stoptilstand)

3 = Fejl (stop ved frilgb)

Reaktion pa ekstern

119 fejl

0 = Ingen handling
1=Alarm

2 = Alarm + forudind-
stillet fejlfrekvens
Reaktion pa Al lav- (P3.9.1.13)

fejl 0 S 0 700 3 = Alarm + forrige fre-
kvens

4 = Fejl (stop i over-
ensstemmelse med
stoptilstand)

5 = Fejl (stop ved frilgb)

1.20

Valg af fjernstyrings-
sted (start/stop).
1.21 Fjernstyringssted 0 1 0 172
0 = 1/0-styring

1 = Fieldbus-styring
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Tabel 9: M1 Hurtig opseetning

Indeks Parameter Min. [ ECR Enhed |Standard ID Beskrivelse

Valg af frekvensrefe-
rencekilde, nar sty-
ringsstedet er 1/0 A.

0 = Fast frekvens 0

1 = Panelreference

2 = Fieldbus

3=Al

4=Al2

5= Al1+AI2

6 = PID-reference

7 = Motorpotentiome-
ter

8 = Joystickreference
0 9 5 117 9 = Kickstartreference
reference A 10 = Blok 1 Ud

11 =Blok 2 Ud

12 = Blok 3 Ud

13 = Blok 4 Ud

14 = Blok 5 Ud

15 = Blok 6 Ud

16 = Blok 7 Ud

17 = Blok 8 Ud

18 = Blok 9 Ud

19 = Blok 10 Ud

199 Valg af 1/0-styrings-

Applikationen, som du
indstillede med para-
meter 1.2, angiver
standardveerdien.

Valg af frekvensrefe-
rencekilde nar sty-

0 9 1 121 ringsstedet er betje-
ningspanelet.

Se P1.22.

Valg af betjeningspa-

1.23 :
nelstyringsreference

Valg af frekvensrefe-
Valg af Fieldbus-sty- rencekilde, nar sty-
. 0 9 2 122 . .
ringsreference ringsstedet er fieldbus.
Se P1.22.

1.24

1.25 Al1-signalomrade 0 1 0 379 0=0..10V/0...20 mA
1=2.10V/4..20mA

1.26 Al2-signalomrade 0 1 1 390 0=0..10V/0..20 mA
1=2..10V/4..20 mA

1.27 RO1-funktion 0 51 2 1101 [Se P3.5.3.2.1

1.28 RO2-funktion 0 51 3 1104 |Se P3.5.3.2.1
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Tabel 9: M1 Hurtig opseetning

Indeks Parameter Min. [ ECR Enhed |Standard ID Beskrivelse
1.29 RO3-funktion 0 51 1 1107 |Se P3.5.3.2.1
1.30 AO1-funktion 0 31 2 10050 |[Se P3.5.4.1.1

Tabel 10: M1.33 Flertrinshastighed

Parameter in. Standard Beskrivelse
1.33.1 Fast frekvens 1 P1.3 P1.4 Hz 10.0 105
1.33.2 Fast frekvens 2 P1.3 P1.4 Hz 15.0 106
1.33.3 Fast frekvens 3 P1.3 P1.4 Hz 20.0 126
1.33.4 Fast frekvens 4 P1.3 P1.4 Hz 25.0 127
1.33.5 Fast frekvens 5 P1.3 P1.4 Hz 30.0 128
1.33.6 Fast frekvens 6 P1.3 P1.4 Hz 40.0 129
1.33.7 Fast frekvens 7 P1.3 P1.4 Hz 50.0 130
0 = Binaert kodet
1 = Antal indgange.
. Den faste frekvens
1.33.8 Fast frekvenstilstand 0 1 0 128
veelges, alt efter hvor
mange af de faste digi-
tale hastighedsind-
gange der er aktive.
. DigIN _
1.33.9 Ekstern fejl (Luk) SlotA 3 405 | FALSK = 0K
oA SAND = Ekstern fejl
. - DigIN Nulstiller alle aktive
1.33.10 Fejlnulstilling (Luk) Slot0.1 414 fejl, n3r den er SAND

1.4.4 PID-STYRINGSAPPLIKATION

PID-styringsapplikationen benyttes typisk i processer, hvor du styrer procesvariablen (f.eks.
tryk) ved at kontrollere motorens hastighed.

| denne applikation konfigureres frekvensomformerens interne PID-controller til ét setpunkt
og ét feedbacksignal.

Det er muligt at benytte to styringssteder. Valg af styringssted A eller B vha. DI6. Nar
styringssted A er aktivt, afgives start-/stopkommandoer fra DI1, og PID-controlleren angiver
frekvensreferencen. Nar styringssted B er aktivt, afgives start-/stopkommandoer fra Dl4, og
Al1 angiver frekvensreferencen.
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Det er muligt at konfigurere alle frekvensomformerens udgange i alle applikationerne. Der

findes én analog udgang (udgangsfrekvens) og tre releeudgange (Kgr, Fejl, Klar) pa basis-
I/0-kortet.
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Standard I/0O-kort
Terminal m Beskrivelse
- _[k_ j_l 1 | | +10 Vref | |Referenceudgang | | |
Reference- -
iome-| ! Sted A: PID-setpunkt
potentiome \ f . p
ter 1...10 k@ | _ 2 AIl+ Analog indgang 1 + (reference)
_ _ _ Analod ind . Sted B: Frekvensreference
° AIl- nalog indgan - .
2-trads transmitter 3 9 incgans (standard: 0...10V)
Faktisk veerdi Il -___1 a A2+ Analog indgang 2 + E’fIl:l)(-feEdbade )
aktiske veerdi
(standard: 4...20 mA)
1= 47 5 Al2- Analog indgang 2 -
|
(0)‘:': -20mA | - 2221 s |24 v ud [ | [24 V ekstra spaending | |
| . [ .| 7 | | GND ® | |I/O—jordforbinde|se | | |
.:._ o o ___ _I 8 | | DI1 | | Digital indgang 1 | |Sted A: Start frem (PID-controller) |
1-- SABIETTERREE {1 9 ][or | |Digitalindgang2 || Ekstern fejl |
LU -| 10 | | DI3 | |Digita| indgang 3 | | Fejlnulstilling |
[[11 ] [cm | Feelles for D11-DI6 | | | *)
e 1 12 |[24Vud ° | [24 V ekstra spaending | |
; r----1 13 | [GND ® | [VO-jordforbindelse | | |
P X L Sted B: Start fremad
i 14 | | DI Digital indgang 4 (frekvensreference P3.3.1.6
oo b [15 ] [D55 | [Digitalindgang5 | | Fast frekvens 1 |
Lo oot----] 16| [DB | [Digitalindgang 6 | | Styringssted A/B-valg |
1 1
5 : 17 | [cM Falles for DI1-DI6 | *)
1 - 1
AN S I d 1+
O \\, E. 18 | | p01+ analog udgang
\
AN S Udgangsfrekvens
5 ~o-fimd---- 119 AO1-/GND ) Analog udgang 1 - (0...20 mA)
' 1
1 1
! : 30 | |+24 Vind 24 Vekstra
: ! indgangsspaending
! A | |RS485 Seriel bus, negativ Modbus RTU,
1 1
‘ ! B RS485 Seriel bus, positiv N2, BACnet
i | 21 | |RO1/1 NC R
| ! eleeudgang 1
| DRIFT R 22 | [Ro1/2 oM % DRIFT
@ ------- 23 | [RO1/3 NO —
! 1
X ! 24 | |RO2/1 NC Relzeudgang 2
1
OFEL b 25 | |[RO2/2CM j FEIL
1
- @ -------- 26 | [RO2/3 NO —
32 | |RO3/2 CM |~ Releeudgang 3 KLAR
33 RO3/3 NO L

Fig. 10: Standardstyringsforbindelser for PID-styringsapplikationen

*= Du kan isolere de digitale indgange fra jorden vha. en DIP-kontakt.
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Digitale indgange

$ Flydende
Tiksluttet til GND (standard!)

i

Fig. 11: DIP-kontakten

DODDDDDDDDHDHDDD g
2

Tabel 11: M1.1 Guider

Indeks Parameter Min. [ ECR Enhed |Standard ID Beskrivelse

0 = Aktivér ikke
1 = Aktivér

1.1.1 Startguide 0 1 0 1170 Hvis du vaelger Aktivér,

startes opstartguiden
(se kapitel Tabel 1
Opstartsguide.

Hvis du veelger Aktivér,
startes multipumpe-
guiden (se kapitel 2.7
Multipumpeguide).

1.1.3 Multipumpeguide 0 1 0 1671

Hvis du veelger Aktivér,
startes brandtilstands-
guiden (se kapitel 2.8
Brandtilstandsguide).

1.1.4 Brandtilstandsguide 0 1 0 1672

24-HOUR SUPPORT +358 (0)201 212 575 - EMAIL: VACON@VACON.COM




VACON - 40 LYNVEJLEDNING

Tabel 12: M1 Hurtig opsatning

Indeks Parameter Min. [ ECR Enhed |Standard ID Beskrivelse
0 = Standard
19 1 = Lokal/fjernbetje-
ning
@ Applikation 0 5 3 212 2 = Flertrinshastighed
3 = PID-styring

4 = Multifunktion
5 = Motorpotentiome-

ter
13 Mindste frekvensre- 0.00 P14 Hz 0.0 101 Mindst tilgaengelige
ference frekvensreference.
Starste frekvensre- Maksimalt acceptable
1.4 P1.3 320.0 Hz 50.0 102 |tilgeengelige frekvens-
ference
reference.
Giver den forngdne tid
til, at udgangsfrekven-
1.5 Accelerationstid 1 0.1 300.0 sek. 5.0 103 [sen kan gges fra nul-
frekvens til maksi-
mumfrekvens.

Giver den forngdne tid
til, at udgangsfrekven-
1.6 Decelerationstid 1 0.1 300.0 sek. 5.0 104 |[sen kan aftage fra
maksimalfrekvens til
nulfrekvens.

Den maksimale motor-

1.7 Motorstremgraense [H*0,1 IS A Varierer 107 |[strgm fra AC-frekvens-
omformeren.
1.8 Motortype 0 1 0 650 0 = Induktionsmotor

1 = Motor med perma-
nent magnet

Veerdien Un fremgar af
motorens typeskilt.

1.9 Nominel ”.‘Otor' Varierer |Varierer \% Varierer 110 |BEMARK!
spaending
Find ud af, om motor-
tilslutningen er Delta
eller Star.
110 Nominel motorfre- 8.0 3200 Hz 50 Hz 111 Veerdien fn fremgar af
kvens motorens typeskilt.
111 Nomlnglmotorha— 2% 19200 o/min | Varierer 112 Veerdien nnfremgar af
stighed motorens typeskilt.
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Tabel 12: M1 Hurtig opsatning

Indeks Parameter Min. [ ECR Enhed |Standard ID Beskrivelse

Veerdien In fremgar af

1.12 Nominel motorstrgm | IH * 0,1 IH*2 A Varierer 113 .
motorens typeskilt.

Veerdien fremgar af

1.13 Motor Cos Phi 0.30 1.00 Varierer 120 .
motorens typeskilt.

Frekvensomformeren
sgger efter den laveste
motorstrgm for at
spare energi og redu-
cere motorstgjen. Brug
denne funktion, f.eks.
til ventilator- eller
pumpeprocesser.

1.14 Energioptimering 0 1 0 666

0 = Deaktiveret
1 = Aktiveret

Identifikationskgrslen
beregner eller maler
de motorparametre,
der kraeves for at opna
god styring af motoren
og hastigheden.

0 = Ingen handling
1 =Ved stilstand
2 = Med rotation

1.15 Identifikation 0 2 0 631

For identifikations-
kgrslen gennemfgres,
skal du indstille para-
metrene i overens-
stemmelse med moto-
rens typeskilt.

1.16 Startfunktion 0 1 0 505 |[0=Rampe
1 = Flyvende start

1.17 Stopfunktion 0 1 0 506 0 = Frilgb
1 =Rampe

11g | Automatisk nulstil- 0 1 0 731 |0 = Deaktiveret

ling 1 = Aktiveret
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Tabel 12: M1 Hurtig opsatning

Indeks Parameter Min. [ ECR Enhed |Standard ID Beskrivelse

0 = Ingen handling
1=Alarm

0 3 2 701 2 = Fejl (stop i over-
ensstemmelse med
stoptilstand)

3 = Fejl (stop ved frilgb)

Reaktion pa ekstern

119 fejl

0 = Ingen handling
1=Alarm

2 = Alarm + forudind-
stillet fejlfrekvens
Reaktion pa Al lav- (P3.9.1.13)

fejl 0 S 0 700 3 = Alarm + forrige fre-
kvens

4 = Fejl (stop i over-
ensstemmelse med
stoptilstand)

5 = Fejl (stop ved frilgb)

1.20

Valg af fjernstyrings-
sted (start/stop).
1.21 Fjernstyringssted 0 1 0 172
0 = 1/0-styring

1 = Fieldbus-styring
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Tabel 12: M1 Hurtig opsatning

Indeks Parameter Min. [ ECR Enhed |Standard ID Beskrivelse

Valg af frekvensrefe-
rencekilde, nar sty-
ringsstedet er 1/0 A.

0 = Fast frekvens 0

1 = Panelreference

2 = Fieldbus

3=Al

4=Al2

5= Al1+AI2

6 = PID-reference

7 = Motorpotentiome-
ter

8 = Joystickreference
0 9 6 117 9 = Kickstartreference
reference A 10 = Blok 1 Ud

11 =Blok 2 Ud

12 = Blok 3 Ud

13 = Blok 4 Ud

14 = Blok 5 Ud

15 = Blok 6 Ud

16 = Blok 7 Ud

17 = Blok 8 Ud

18 = Blok 9 Ud

19 = Blok 10 Ud

199 Valg af 1/0-styrings-

Applikationen, som du
indstillede med para-
meter 1.2, angiver
standardveerdien.

Valg af frekvensrefe-
rencekilde nar sty-

0 9 1 121 ringsstedet er betje-
ningspanelet.

Se P1.22.

Valg af betjeningspa-

1.23 :
nelstyringsreference

Valg af frekvensrefe-
Valg af Fieldbus-sty- rencekilde, nar sty-
. 0 9 2 122 . .
ringsreference ringsstedet er fieldbus.
Se P1.22.

1.24

1.25 Al1-signalomrade 0 1 0 379 0=0..10V/0...20 mA
1=2.10V/4..20mA

1.26 Al2-signalomrade 0 1 1 390 0=0..10V/0..20 mA
1=2..10V/4..20 mA

1.27 RO1-funktion 0 51 2 1101 [Se P3.5.3.2.1

1.28 RO2-funktion 0 51 3 1104 |Se P3.5.3.2.1
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Tabel 12: M1 Hurtig opsatning

Indeks Parameter Min. [ ECR Enhed |Standard ID Beskrivelse
1.29 RO3-funktion 0 51 1 1107 |Se P3.5.3.2.1
1.30 AO1-funktion 0 31 2 10050 |[Se P3.5.4.1.1
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Tabel 13: M1.34 = PID-styring

Indeks

1.34.1

Parameter

PID-forstaerkning

Min. [ ECR

0.00

100.00

Enhed

%

Standard

100.00

ID

Beskrivelse

Hvis vaerdien af para-
meteren angives til 100
%, vil en andring pa 10
% i fejlvaerdien med-
fore en @ndring pa 10
% i udgangsvaerdien
fra controlleren.

1.34.2

PID-integrationstid

0.00

600.00

sek.

1.00

19

Hvis denne parameter
indstilles til 1,00 sek.,
vil en &ndring pd 10 %
i fejlvaerdien medfgre
en @ndring pa 10,00 %/
sek. i controllerens
udgangsveerdi.

1.34.3

PID-afledt tid

0.00

100.00

sek.

0.00

1132

Hvis denne parameter
indstilles til 1,00 sek.,
vil en aendring pa 10 %
i lebet af 1,00 sekund
medfgre en andring pé
10,00 % i controllerens
udgangsveerdi.

1.34.4

Valg af kilde for
feedback 1

30

334

Se P3.13.3.3

1.34.5

Valg af kilde for set-
punkt 1

32

332

Se P3.13.2.6

1.34.6

Betjeningspanel-set-
punkt 1

Varierer

Varierer

Varie-
rer

167

1.34.7

Dvalefrekvens-
graense 1

0.0

320.0

Hz

0.0

1016

Frekvensomformeren
gar i dvaletilstand, nar
udgangsfrekvensen
forbliver under denne
graense i leengere tid
end den, der er define-
ret vha. parameteren
Dvaleforsinkelse.

1.34.8

Dvaleforsinkelse 1

3000

sek.

1017

Det mindste tidsrum,
som frekvensen skal
forblive under dvaleni-
veauet, far frekvens-
omformeren stoppes.

1.34.9

Vagn op-niveau 1

Varierer

Varierer

Varie-
rer

Varierer

1018

Bestemmer niveauet
for PID-feedbackvaer-
diens overvagning af
opvagning. Benytter de
valgte procesenheder.
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Tabel 13: M1.34 = PID-styring

Indeks Parameter in. Standard Beskrivelse

Fast frekvens valgt af
digital indgang DI5.

1.34.10 Fast frekvens 1 P1.3 P1.4

Hz | 10.0

1.4.5 MULTIFUNKTIONSAPPLIKATION

Du kan bruge multifunktionsapplikationen til forskellige processer (f.eks. transportband],
hvor der ikke er brug for en lang raekke motorstyringsfunktioner.

Det er muligt at styre frekvensomformeren fra betjeningspanelet, fieldbus eller 1/0-
klemmen. Nar du bruger I/0-klemmestyring, afgives start-/stopkommandoer via DI1 og DI2,
og frekvensreferencen fra enten Al1 eller Al2.

Der findes to tilgaengelige accelerations-/decelerationsramper. Valget mellem Rampe1 og
Rampe? treeffes af DI6.

Det er muligt at konfigurere alle frekvensomformerens udgange i alle applikationerne. Der
findes én analog udgang (udgangsfrekvens) og tre releeudgange (Ker, Fejl, Klar) pa basis-
I/0-kortet.
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Standard I/0-kort
Terminal m Beskrivelse
x
e B A | +10 Vref Referenceudgan
Reference- | LA —'—I | | | | =L || |
potentiome- \ AIl .
—| 2 + Analog indgang 1 +
ter 1...10 kQ| | Frekvensreference
l_ _ _ (standard 0...10 V)
3 All- Analog indgang 1 -
tzrggzgice - __ 1 a ||AR+ Analog indgang 2 + Frekvensreference
(standard 4...20 mA)
N - AI2- Analog indgang 2 -
|
(0)420mA e [24 vV ud [ | [24 V ekstra speendind | |
) L _ .| 7 | |GND ® | |I/O—jordforbinde|se | | |
R { 8 |[pn | [Digitalindgang 1~ | | Start frem |
Lo {1 9 ][or | |Digitalindgang2 || Start bak |
IR E LTS { 10 | |D13 | [Digital indgang3 || Fejinulstilling |
i [[11 ] [cm ® | | Feles forpit-Dis || | *)
| 12 | | 24 V ud ® | |24 V ekstra spaending| | |
r----{ 13 ] [GnD ® | [/O-jordforbindelse | | |
' P 1
R e 14 | | D14 Digital indgang 4 Fast frekvens 1
1 1
b 15 [bors | [Digitalindgang 5| | Ekstern fejl |
to-r” —-r----] 16| [DI6 | [Digitalindgang 6 | [ Rampe 1/Rampe 2-valg |
1 1
: : 17 | [cM ® Falles for DI1-DI6 | *)
1 - 1
e N log ud 1+
o \\' E_ 18 | | po1+ analog udgang
' \
AN ! Udgangsfrekvens
| ~--%-4---- 419 || AO1-/GND ® | | Analog udgang 1 - (0..20 mA)
! 1
, 1
E : 30 | | +24 Vind 24 Vekstra
: ! indgangsspaending
X A RS485 Seriel bus, negativ Modbus RTU,
1 1
1 ! B RS485 Seriel bus, positiv N2, BACnet
5 ! 21 | [RO1/1 NC R
! ! eleeudgang 1
| DRIFT R 22 | [Ro1/2 oM / DRIFT
@J ------- 23 | |[RO1/3 NO —
! 1
! ! 24 | |RO2/1 NC Relzeudgang 2
1
OFEL b 25 | |[RO2/2CM j FEIL
1
- @ -------- 26 | [RO2/3 NO —
32 | |RO3/2 CM |~ Releeudgang 3 KLAR
33 RO3/3 NO L

Fig. 12: Standardkontrolforbindelser i multifunktionsapplikationen

*= Du kan isolere de digitale indgange fra jorden vha. en DIP-kontakt.
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Digitale indgange

$ Flydende
Tiksluttet til GND (standard!)

i

Fig. 13: DIP-kontakten

DODDDDDDDDHDHDDD g
2

Tabel 14: M1.1 Guider

Indeks Parameter Min. [ ECR Enhed |Standard ID Beskrivelse

0 = Aktivér ikke
1 = Aktivér

1.1.1 Startguide 0 1 0 1170 Hvis du vaelger Aktivér,

startes opstartguiden
(se kapitel Tabel 1
Opstartsguide.

Hvis du veelger Aktivér,
startes multipumpe-
guiden (se kapitel 2.7
Multipumpeguide).

1.1.3 Multipumpeguide 0 1 0 1671

Hvis du veelger Aktivér,
startes brandtilstands-
guiden (se kapitel 2.8
Brandtilstandsguide).

1.1.4 Brandtilstandsguide 0 1 0 1672
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Tabel 15: M1 Hurtig opsatning

Indeks

Parameter

Applikation

Min. [ ECR

Enhed

Standard

ID

212

Beskrivelse

0 = Standard

1 = Lokal/fjernbetje-
ning

2 = Flertrinshastighed
3 = PID-styring

4 = Multifunktion

5 = Motorpotentiome-
ter

Mindste frekvensre-
ference

0.00

P1.4

Hz

0.0

101

Mindst tilgaengelige
frekvensreference.

Stgrste frekvensre-
ference

P1.3

320.0

Hz

50.0

102

Maksimalt acceptable
tilgeengelige frekvens-
reference.

Accelerationstid 1

0.1

300.0

sek.

5.0

103

Giver den forngdne tid
til, at udgangsfrekven-
sen kan gges fra nul-
frekvens til maksi-
mumfrekvens.

Decelerationstid 1

0.1

300.0

sek.

5.0

104

Giver den forngdne tid
til, at udgangsfrekven-
sen kan aftage fra
maksimalfrekvens til
nulfrekvens.

Motorstremgraense

[H*0,1

Varierer

107

Den maksimale motor-
strgm fra AC-frekvens-
omformeren.

Motortype

650

0 = Induktionsmotor
1 = Motor med perma-
nent magnet

Nominel motor-
spaending

Varierer

Varierer

Varierer

110

Veerdien Un fremgar af
motorens typeskilt.

BEMARK!

Find ud af, om motor-
tilslutningen er Delta
eller Star.

1.10

Nominel motorfre-
kvens

8.0

320.0

Hz

50 Hz

m

Veerdien fn fremgar af
motorens typeskilt.

Nominel motorha-
stighed

24

19200

O/min

Varierer

12

Vaerdien nn fremgar af
motorens typeskilt.
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Tabel 15: M1 Hurtig opsatning

Indeks Parameter Min. [ ECR Enhed |Standard ID Beskrivelse

Veerdien In fremgar af

1.12 Nominel motorstrgm | IH * 0,1 IH*2 A Varierer 113 .
motorens typeskilt.

Veerdien fremgar af

1.13 Motor Cos Phi 0.30 1.00 Varierer 120 .
motorens typeskilt.

Frekvensomformeren
sgger efter den laveste
motorstrgm for at
spare energi og redu-
cere motorstgjen. Brug
denne funktion, f.eks.
til ventilator- eller
pumpeprocesser.

1.14 Energioptimering 0 1 0 666

0 = Deaktiveret
1 = Aktiveret

Identifikationskgrslen
beregner eller maler
de motorparametre,
der kraeves for at opna
god styring af motoren
og hastigheden.

0 = Ingen handling
1 =Ved stilstand
2 = Med rotation

1.15 Identifikation 0 2 0 631

For identifikations-
kgrslen gennemfgres,
skal du indstille para-
metrene i overens-
stemmelse med moto-
rens typeskilt.

1.16 Startfunktion 0 1 0 505 |[0=Rampe
1 = Flyvende start

1.17 Stopfunktion 0 1 0 506 0 = Frilgb
1 =Rampe

11g | Automatisk nulstil- 0 1 0 731 |0 = Deaktiveret

ling 1 = Aktiveret

TEL. +358 (0)201 2121 - FAX +358 (0)201 212 205




LYNVEJLEDNING VACON - 51

Tabel 15: M1 Hurtig opsatning

Indeks Parameter Min. [ ECR Enhed |Standard ID Beskrivelse

0 = Ingen handling
1=Alarm

0 3 2 701 2 = Fejl (stop i over-
ensstemmelse med
stoptilstand)

3 = Fejl (stop ved frilgb)

Reaktion pa ekstern

119 fejl

0 = Ingen handling
1=Alarm

2 = Alarm + forudind-
stillet fejlfrekvens
Reaktion pa Al lav- (P3.9.1.13)

fejl 0 S 0 700 3 = Alarm + forrige fre-
kvens

4 = Fejl (stop i over-
ensstemmelse med
stoptilstand)

5 = Fejl (stop ved frilgb)

1.20

Valg af fjernstyrings-
sted (start/stop).
1.21 Fjernstyringssted 0 1 0 172
0 = 1/0-styring

1 = Fieldbus-styring
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Tabel 15: M1 Hurtig opsatning

Indeks

1.22

Parameter

Valg af 1/0-styrings-
reference A

Min. [ ECR

Standard ID

5 17

Beskrivelse

Valg af frekvensrefe-
rencekilde, nar sty-
ringsstedet er 1/0 A.

0 = Fast frekvens 0

1 = Panelreference

2 = Fieldbus

3=Al

4 =Al2

5= Al1+AI2

6 = PID-reference

7 = Motorpotentiome-
ter

8 = Joystickreference
9 = Kickstartreference
10 = Blok 1 Ud

11 =Blok 2 Ud

12 =Blok 3 Ud

13 =Blok 4 Ud

14 =Blok 5 Ud

15 =Blok 6 Ud

16 = Blok 7 Ud

17 = Blok 8 Ud

18 =Blok 9 Ud

19 = Blok 10 Ud

Applikationen, som du
indstillede med para-
meter 1.2, angiver
standardveerdien.

1.23

Valg af betjeningspa-
nelstyringsreference

1 121

Valg af frekvensrefe-
rencekilde nar sty-
ringsstedet er betje-
ningspanelet.

Se P1.22.

1.24

Valg af Fieldbus-sty-
ringsreference

2 122

Valg af frekvensrefe-
rencekilde, nar sty-
ringsstedet er fieldbus.
Se P1.22.

1.25

Al1-signalomrade

0 379

0=0..10V/0..20 mA
1=2.10V/4..20mA

1.26

Al2-signalomrade

0 390

0=0..10V/0..20 mA
1=2.10V/4.20 mA

1.27

RO1-funktion

2 1101

Se P3.5.3.2.1

1.28

RO2-funktion

3 1104

Se P3.5.3.2.1
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Tabel 15: M1 Hurtig opsatning

Indeks Parameter Min. [ ECR Enhed |Standard ID Beskrivelse
1.29 RO3-funktion 0 51 1 1107 |Se P3.5.3.2.1
1.30 AO1-funktion 0 31 2 10050 |[Se P3.5.4.1.1
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Tabel 16: M1.35 Multifunktion

Indeks Parameter Min. [ ECR Enhed |Standard ID Beskrivelse

0 = U/f-frekv.styring,
aben slgjfe

1.35.1 Styretilstand 0 2 0 600 1 = Hastighedsstyring,
aben slgjfe

2 = Momentstyring,
aben slgjfe

135.2 Autom. momentfor- 0 1 0 109 | 0= Deaktiveret

steerkning 1 = Aktiveret

Definerer den tid, det
tager for udgangsfre-
1.35.3 Accelerationstid 2 0.1 300.0 sek. 10.0 502 | kvensen at stige fra
nulfrekvens til maksi-
malfrekvens.

Definerer den tid, det
tager for udgangsfre-
kvensen at aftage fra
den maksimale fre-
kvens til nulfrekven-
sen.

1.35.4 Decelerationstid 2 0.1 300.0 sek. 10.0 503

Fast frekvens valgt af

1.35.5 Fast frekvens 1 P1.3 P1.4 Hz 5.0 105 digital indgang DI4.

Typen af U/f-kurven
mellem nulfrekvensen
og feltsvaekningspunk-
tet.

1.35.6 Valg af U/f-forhold 0 2 0 108

0 =Lineaer
1 = Kvadratisk
2 = Programmerbar.

Feltsvaekningspunktet
er den udgangsfre-
Feltsvaekningspunkt- 8.00 P14 Hz Varierer 602 kvens, .hvor udogangs-

frekvens spandingen nar felt-
svaekningspunktets
spanding

1.35.7

Spaending i feltsvae-
L ) . o
Spaen.dlng i feltsvae 10.00 200.00 % 100.00 603 kmngqunktet i % af

kningspunktet den nominelle motor-
spanding

1.35.8
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Tabel 16: M1.35 Multifunktion

Indeks Parameter Min. [ ECR Enhed |Standard ID Beskrivelse

1.35.9

U/f-midtpunktsfre-
kvens

0.0

P1.35.7

Hz

Varierer

604

Hvis den programmer-
bare U/f-kurve er valgt
(par. P1.35.6), denne
parameter definerer
midtpunktsfrekvensen
for kurven.

1.35.10

U/f-midtpunkts-
spanding

0.0

100.00

%

100.0

605

Hvis den programmer-
bare U/f-kurve er valgt
(par. P1.35.6), denne
parameter definerer
kurvens midtpunkts-
spaending.

1.35.11

Nulfrekvensspaen-
ding

0.00

40.00

%

Varierer

606

Denne parameter defi-
nerer nulfrekvens-
spaendingen pa U/f-
kurven. Standardvaer-
dien varierer afhangigt
af enhedsstgrrelsen.

1.35.12

Startmagnetise-
ringsstrgm

0.00

Varierer

Varierer

517

Definerer den jeevn-
strgm, der tilfgres
motoren ved start.
Deaktiveres, hvis den
indstilles til 0.

1.35.13

Startmagnetise-
ringstid

0.00

600.00

sek.

0.00

516

Denne parameter fast-
leegger tiden for, hvor
leenge jeevnstrgmmen
tilfgres motoren, for
accelerationen begyn-
der.

1.35.14

Jeevnstrgmsbremse-
strgm

Varierer

Varierer

Varierer

507

Definerer den strgm,
der tilferes motoren
under jeevnstrgms-
bremsning.

0 = Deaktiveret

1.35.15

Jaevnstrgmsbremse-
tid ved stop

0.00

600.00

sek.

0.00

508

Bestemmer, om
bremsning er TIL eller
FRA, samt bremseti-
den for jeevnstrgms-
bremsen, nar motoren
stopper.

1.35.16

Frekvens til start af
jeevnstrgmsbrems-
ning ved rampestop

0.10

50.00

%

0.00

515

Den udgangsfrekvens,
hvor jeevnstrems-
bremsning anvendes.
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Tabel 16: M1.35 Multifunktion

Indeks Parameter Min. [ ECR Enhed |Standard ID Beskrivelse

Faldfunktionen mulig-
ger hastighedsfald som
funktion af belastnin-
1.35.17 Belastningsfald 0.00 | 50.00 % 0.00 420 [9en- Belastningsfaldet
defineres som en pro-
centdel af den nomi-
nelle hastighed ved
nominel belastning.

Belastningsfald benyt-
tes til at opna et dyna-
misk hastighedsfald
ved belastningsan-
dringer. Denne para-
1.35.18 Belastningsfaldtid 0.00 2.00 sek. 0.00 656 | meter definerer det
tidsrum, det tager at
gendanne hastigheden
til det samme niveau
som fgr belastnings-
forggelsen.

0 = Normal, belast-
ningsfaldfaktoren er
konstant i hele fre-
Belastningsfaldtil- 0 1 0 1534 kven;omrédgt o
stand 1 = Linezer eliminering,
belastningsfaldet eli-
mineres linezrt fra
den nominelle fre-

kvens til nulfrekvensen

1.35.19

1.4.6 APPLIKATION TIL MOTORPOTENTIOMETER

Brug motorpotentionmeterapplikationen til processer, hvor motorfrekvensreferencen styres
(dvs. forgges og formindskes) gennem digitale indgange.

| denne applikation er I/0-klemmen angivet som standardstyringssted. Start-/
stopkommandoer afgives fra DI1 og DI2. Motorfrekvensreferencen forgges med DI5 og
reduceres med DI6.

Det er muligt at konfigurere alle frekvensomformerens udgange i alle applikationerne. Der
findes én analog udgang (udgangsfrekvens) og tre releeudgange (Ker, Fejl, Klar) pa basis-
I/0-kortet.
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e e e e e
1
1
1

%

Standard I/0O-kort

Terminal m Beskrivelse

| 1 | | +10 Vref | |Referenceudgang | | |
2 AIl+ Analog indgang 1 +
Ikke anvendt
3 AlIl- Analog indgang 1 -
4 A2+ Analog indgang 2 +
Ikke anvendt

5 Al2- Analog indgang 2 -

6 | 24 V ud ® | |24 V ekstra spaendind | |
| 7 ||eND ® | | /O-jordforbindelse | | |
{ 8 ||pn | [Digitalindgang 1~ | | Start frem |
{1 9 ][or | [Digitalindgang 2 || Start bak |
-| 10 | | DI3 | |Digita| indgang 3 | | Ekstern fejl |
[[11 ] [cm ® | | Feles forpi1-Dis || |
| 12 | | 24 V ud ® | |24 V ekstra spaending| | |
{1 13 | [GND ® | [/O-jordforbindelse | | |
{ 14 | D1 | [Digitalindgang4 || Fastfrekvens1 |
-| 15 | |D15 | |Digita| indgang 5 || Frekvensreference OP |
-I 16 | | DI6 | |Digita| indgang 6 | |Frekvensreference NED |
[[17 ] [cm ® | | [Feles for DI1-DI6 ||
1 18 AO1+ analog udgang 1 +

Udgangsfrekvens
(0...20 mA)
1 19 AO1-/GND ) Analog udgang 1 -
30 || +24 Vind 24 V ekstra
indgangsspanding

A RS485 Seriel bus, negativ Modbus, RTU,

B RS485 Seriel bus, positiv BACnet, N2

21 RO1/1 NC Releeudgang 1
1 22 RO1/2 CM j DRIFT
| 23 RO1/3 NO —

24 | |RO2/1 NC Relzeudgang 2
4 25 | |RO2/2 CM j FEIL

26 RO2/3 NO —

32 RO3/2 CM " Releeudgang 3 KLAR

33 RO3/3 NO I

*)

|*)

Fig. 14: Standardstyringsforbindelser til motorpotentiometerstyringsapplikation.

*= Du kan isolere de digitale indgange fra jorden vha. en DIP-kontakt.
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Digitale indgange

$ Flydende
Tiksluttet til GND (standard!)

i

Fig. 15: DIP-kontakten

DODDDDDDDDHDHDDD g
2

Tabel 17: M1.1 Guider

Indeks Parameter Min. [ ECR Enhed |Standard ID Beskrivelse

0 = Aktivér ikke
1 = Aktivér

1.1.1 Startguide 0 1 0 1170 Hvis du vaelger Aktiver,

startes opstartguiden
(se kapitel Tabel 1
Opstartsguide.

Hvis du veelger Aktivér,
startes multipumpe-
guiden (se kapitel 2.7
Multipumpeguide).

1.1.3 Multipumpeguide 0 1 0 1671

Hvis du veelger Aktivér,
startes brandtilstands-
guiden (se kapitel 2.8
Brandtilstandsguide).

1.1.4 Brandtilstandsguide 0 1 0 1672
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Tabel 18: M1 Hurtig opsatning

Indeks

Parameter

Applikation

Min. [ ECR

Enhed

Standard

ID

212

Beskrivelse

0 = Standard

1 = Lokal/fjernbetje-
ning

2 = Flertrinshastighed
3 = PID-styring

4 = Multifunktion

5 = Motorpotentiome-
ter

Mindste frekvensre-
ference

0.00

P1.4

Hz

0.0

101

Mindst tilgaengelige
frekvensreference.

Stgrste frekvensre-
ference

P1.3

320.0

Hz

50.0

102

Maksimalt acceptable
tilgeengelige frekvens-
reference.

Accelerationstid 1

0.1

300.0

sek.

5.0

103

Giver den forngdne tid
til, at udgangsfrekven-
sen kan gges fra nul-
frekvens til maksi-
mumfrekvens.

Decelerationstid 1

0.1

300.0

sek.

5.0

104

Giver den forngdne tid
til, at udgangsfrekven-
sen kan aftage fra
maksimalfrekvens til
nulfrekvens.

Motorstremgraense

[H*0,1

Varierer

107

Den maksimale motor-
strgm fra AC-frekvens-
omformeren.

Motortype

650

0 = Induktionsmotor
1 = Motor med perma-
nent magnet

Nominel motor-
spaending

Varierer

Varierer

Varierer

110

Veerdien Un fremgar af
motorens typeskilt.

BEMARK!

Find ud af, om motor-
tilslutningen er Delta
eller Star.

1.10

Nominel motorfre-
kvens

8.0

320.0

Hz

50 Hz/ 60
Hz

m

Veerdien fn fremgar af
motorens typeskilt.

Nominel motorha-
stighed

24

19200

O/min

Varierer

12

Vaerdien nn fremgar af
motorens typeskilt.
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Tabel 18: M1 Hurtig opsatning

Indeks Parameter Min. [ ECR Enhed |Standard ID Beskrivelse

Veerdien In fremgar af

1.12 Nominel motorstrgm | IH * 0,1 IH*2 A Varierer 113 .
motorens typeskilt.

Veerdien fremgar af

1.13 Motor Cos Phi 0.30 1.00 Varierer 120 .
motorens typeskilt.

Frekvensomformeren
sgger efter den laveste
motorstrgm for at
spare energi og redu-
cere motorstgjen. Brug
denne funktion, f.eks.
til ventilator- eller
pumpeprocesser.

1.14 Energioptimering 0 1 0 666

0 = Deaktiveret
1 = Aktiveret

Identifikationskgrslen
beregner eller maler
de motorparametre,
der kraeves for at opna
god styring af motoren
og hastigheden.

0 = Ingen handling
1 =Ved stilstand
2 = Med rotation

1.15 Identifikation 0 2 0 631

For identifikations-
kgrslen gennemfgres,
skal du indstille para-
metrene i overens-
stemmelse med moto-
rens typeskilt.

1.16 Startfunktion 0 1 0 505 |[0=Rampe
1 = Flyvende start

1.17 Stopfunktion 0 1 0 506 0 = Frilgb
1 =Rampe

11g | Automatisk nulstil- 0 1 0 731 |0 = Deaktiveret

ling 1 = Aktiveret
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Tabel 18: M1 Hurtig opsatning

Indeks Parameter Min. [ ECR Enhed |Standard ID Beskrivelse

0 = Ingen handling
1=Alarm

0 3 2 701 2 = Fejl (stop i over-
ensstemmelse med
stoptilstand)

3 = Fejl (stop ved frilgb)

Reaktion pa ekstern

119 fejl

0 = Ingen handling
1=Alarm

2 = Alarm + forudind-
stillet fejlfrekvens
Reaktion pa Al lav- (P3.9.1.13)

fejl 0 S 0 700 3 = Alarm + forrige fre-
kvens

4 = Fejl (stop i over-
ensstemmelse med
stoptilstand)

5 = Fejl (stop ved frilgb)

1.20

Valg af fjernstyrings-
sted (start/stop).
1.21 Fjernstyringssted 0 1 0 172
0 = 1/0-styring

1 = Fieldbus-styring
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Tabel 18: M1 Hurtig opsatning

Indeks

1.22

Parameter

Valg af 1/0-styrings-
reference A

Min. [ ECR

Standard ID

7 17

Beskrivelse

Valg af frekvensrefe-
rencekilde, nar sty-
ringsstedet er 1/0 A.

0 = Fast frekvens 0

1 = Panelreference

2 = Fieldbus

3=Al

4 =Al2

5= Al1+AI2

6 = PID-reference

7 = Motorpotentiome-
ter

8 = Joystickreference
9 = Kickstartreference
10 = Blok 1 Ud

11 =Blok 2 Ud

12 =Blok 3 Ud

13 =Blok 4 Ud

14 =Blok 5 Ud

15 =Blok 6 Ud

16 = Blok 7 Ud

17 = Blok 8 Ud

18 =Blok 9 Ud

19 = Blok 10 Ud

Applikationen, som du
indstillede med para-
meter 1.2, angiver
standardveerdien.

1.23

Valg af betjeningspa-
nelstyringsreference

1 121

Valg af frekvensrefe-
rencekilde nar sty-
ringsstedet er betje-
ningspanelet.

Se P1.22.

1.24

Valg af Fieldbus-sty-
ringsreference

2 122

Valg af frekvensrefe-
rencekilde, nar sty-
ringsstedet er fieldbus.
Se P1.22.

1.25

Al1-signalomrade

0 379

0=0..10V/0..20 mA
1=2.10V/4..20mA

1.26

Al2-signalomrade

1 390

0=0..10V/0..20 mA
1=2.10V/4.20 mA

1.27

RO1-funktion

2 1101

Se P3.5.3.2.1

1.28

RO2-funktion

3 1104

Se P3.5.3.2.1
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Tabel 18: M1 Hurtig opsatning

Indeks Parameter Min. [ ECR Enhed |Standard ID Beskrivelse
1.29 RO3-funktion 0 51 1 1107 |Se P3.5.3.2.1
1.30 AO1-funktion 0 31 2 10050 |[Se P3.5.4.1.1

Tabel 19: M1.36 Motorpotentiometer

Parameter in. Standard Beskrivelse

Zndringshastigheden i
motorpotentiometerre-
0.1 500.0 |[Hs/sek. 10.0 331 ferencen, nar den for-
gges eller reduceres
med DI5 eller DIé.

Rampetid for motor-

1.36.1 potentiometer

Tilstanden, i hvilken
motorpotentiometer-
frekvensreferencen

Nulstilling af motor- nulstilles.

1.31.2 potentiometer

0 2 1 367

0 = Ingen nulstilling
1 = Nulstil, hvis stoppet
2 = Nulstil, hvis slukket

Veelg en fast frekvens
1.31.2 Fast frekvens 1 P1.3 P1.4 Hz 10.0 105 |vha. digital indgang
Dlé4.
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2 GUIDER

2.1 STANDARDAPPLIKATIONSGUIDE

Applikationsguiden hjeelper dig med at indstille de basisparametre, der er relaterede til
applikationen.

Standardapplikationsguiden aktiveres, nar vaerdien Standard veelges for parameter P1.2
Applikation (ID212) ved hjeelp af betjeningspanelet.

BEMARK!

Hvis applikationsguiden startes fra startguiden, gar guiden direkte til spgrgsmal
11.

Angiv en veerdi for P3.1.2.2 Motortype (i overens-
1 stemmelse med typeskiltet] PM-motor

Induktionsmotor

Angiv en veerdi for P3.1.1.1 Nominel motorspaending |Interval: Varierer

2 (i overensstemmelse med typeskiltet)

3 Angiv en veerdi for P3.1.1.2 Nominel motorfrekvens |Interval: 8,00...320,00 Hz
(i overensstemmelse med typeskiltet)

4 Angiv en veerdi for P3.1.1.3 Nominel hastighed i Interval: 24...19.200 o/min
overensstemmelse med typeskiltet)

5 Angiv en vaerdi for P3.1.1.4 Nominel motorstrgm (i Interval: Varierer

overensstemmelse med typeskiltet)

Hvis motortypen er angivet til Induktionsmotor, vises naeste spgrgsmal. Hvis du har valgt PM-
motor’, skal parametervaerdien for P3.1.1.5 Motor Cos Phi angives til 1,00, hvorefter guiden
springer direkte videre til spgrgsmal 7.

Angiv veerdien for P3.3.1.5 Motor Cos Phi (i overens- [Interval: 0.3...1.00

6 stemmelse med typeskiltet)
7 Angiv vaerdien for P3.3.1.1 Mindste frekvensrefe- Interval: 0,00...P3.3.1.2 Hz
rence

8 Angiv veerdien for P3.3.1.1 maks. frekvensreference |Interval: P3.3.1.1...320,00 Hz

9 Angiv vaerdien for P3.4.1.2 Accelerationstid 1 Interval: 0,1...300,0 sek.
10 Angiv veerdien for P3.4.1.2 decelerationstid 1 Interval: 0,1...300,0 sek.
Veelg styringssted (hvor du vaelger start-/stopkom-
mandoer tillige med omformerens frekvensrefe- I/0-klemme
1 |rence) Fieldbus
Panel

Standardapplikationsguiden er nu feerdig.

TEL. +358 (0)201 2121 - FAX +358 (0)201 212 205




GUIDER VACON - 65

2.2 APPLIKATIONSGUIDE TIL LOKAL-/FJERNSTYRING
Applikationsguiden hjeelper dig med at indstille de applikationsrelaterede basisparametre.

Standardapplikationsguiden aktiveres, nar veerdien Lokal/-fiernstyring vaelges for parameter
P1.2 applikation (ID212) ved hjeelp af betjeningspanelet.

BEMARK!

Hvis applikationsguiden startes fra startguiden, gar guiden direkte til spgrgsmal
11.

Angiv en veerdi for P3.1.2.2 Motortype (i overens-
1 stemmelse med typeskiltet) PM-motor

Induktionsmotor

Angiv en veerdi for P3.1.1.1 Nominel motorspanding |Interval: Varierer

2 (i overensstemmelse med typeskiltet)

3 Angiv en vaerdi for P3.1.1.2 Nominel motorfrekvens [Interval: 8,00...320,00 Hz
(i overensstemmelse med typeskiltet)

4 Angiv en veerdi for P3.1.1.3 Nominel hastighed (i Interval: 24...19.200 o/min
overensstemmelse med typeskiltet)

5 Angiv en veerdi for P3.1.1.4 Nominel motorstrgm (i Interval: Varierer

overensstemmelse med typeskiltet)

Hvis motortypen er angivet til Induktionsmotor, vises naeste spgrgsmal. Hvis du har valgt PM-
motor’, skal parameterveerdien for P3.1.1.5 Motor Cos Phi angives til 1,00, hvorefter guiden
springer direkte videre til spgrgsmal 7.

6 Angiv vaerdien for P3.1.1.5 Motor Cos Phili overens- [Interval: 0.30...1.00
stemmelse med typeskiltet)

7 Angiv vaerdien for P3.3.1.1 Mindste frekvensrefe- Interval: 0,00...P3.3.1.2 Hz
rence

8 Angiv veerdien for P3.3.1.2 Maksimal frekvensrefe-  |Interval: P3.3.1.1...320,00 Hz
rence

9 Angiv vaerdien for P3.4.1.2 Accelerationstid 1 Interval: 0,1...300,0 sek.

10 Angiv vaerdien for P3.4.1.3 Decelerationstid 1 Interval: 0,1...300,0 sek.
Veelg fjernstyringssted (hvor du veelger start-/stop-

1 kommandoer samt frekvensreference til omforme- | |/0-klemme
ren, nar fiernstyringen er aktiv) Fieldbus

Hvis du har angivet I/0-klemmen som Fjernstyringssted, vises falgende spgrgsmal. Hvis der
vaelges Fieldbus, gar guiden direkte til spgrgsmal 14.
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P1.26 Analog indgang 2 signalomréde

12 0=0..10V/0..20 mA
1=2..10V/ 4..20 mA
Veelg lokalt styringssted (det sted, hvorfra der afgi-
ves start-/stopkommandoer og frekvensreference Fieldbus
13 til frekvensomformeren, nar lokal styring er aktiv) Panel
1/0 (B)-klemme

Hvis du har valgt //0-klemme som lokalt styringssted, vises fglgende spgrgsmal. Hvis der
vaelges andet, gar guiden direkte til spgrgsmal 16.

14

P1.25 Analog indgang 1 signalomrade

0=0..10V/0..20 mA
1=2..10V/4..20 mA

Applikationsguiden til lokal-/fjernstyring er nu feerdig.

2.3

APPLIKATIONSGUIDE TIL FLERTRINSHASTIGHED

Applikationsguiden hjaelper dig med at indstille de basisparametre, der er relaterede til
applikationen.

Multitrinshastighedsapplikationen aktiveres, nar vaerdien Flertrinshastighed vaelges for
parameter P1.2-applikation (ID212) ved hjzelp af betjeningspanelet.

BEMZARK!

Hvis applikationsguiden startes fra opstartguiden, viser guiden kun

frekvensomformerens 1/0-konfiguration.

Angiv en veerdi for P3.1.2.2 Motortype (i overens-
stemmelse med typeskiltet)

PM-motor
Induktionsmotor

Angiv en vaerdi for P3.1.1.1 Nominel motorspaending

Interval: Varierer

overensstemmelse med typeskiltet)

2 (i overensstemmelse med typeskiltet)

3 Angiv en veerdi for P3.1.1.2 Nominel motorfrekvens [Interval: 8,00...320,00 Hz
(i overensstemmelse med typeskiltet)

4 Angiv en veerdi for P3.1.1.3 Nominel hastighed (i Interval: 24...19.200 o/min
overensstemmelse med typeskiltet)

5 Angiv en veerdi for P3.1.1.4 Nominel motorstrgm (i Interval: Varierer

Hvis motortypen er angivet til Induktionsmotor, vises naeste spgrgsmal. Hvis du har valgt PM-
motor’, skal parameterveerdien for P3.1.1.5 Motor Cos Phi angives til 1,00, hvorefter guiden
springer direkte videre til spgrgsmal 7.
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6 Angiv veerdien for P3.1.1.5 Motor Cos Phi(i overens- [Interval: 0.30...1.00
stemmelse med typeskiltet)

7 Angiv veerdien for P3.3.1.1 Mindste frekvensrefe- Interval: 0,00...P3.3.1.2 Hz
rence

8 Angiv vaerdien for P3.3.1.2 Maksimal frekvensrefe- Interval: P3.3.1.1...320,00 Hz
rence

9 Angiv veerdien for P3.4.1.2 Accelerationstid 1 Interval: 0,1...300,0 sek.

10 Angiv veerdien for P3.4.1.3 Decelerationstid 1 Interval: 0,1...300,0 sek.

Applikationsguiden til flertrinshastighed er nu feerdig.

2.4 GUIDE TIL PID-STYRINGSAPPLIKATION

Applikationsguiden hjeelper dig med at indstille de basisparametre, der er relaterede til
applikationen.

Applikationsguiden for PID-styring aktiveres, nar veerdien PID-kontrol veelges for parameter
P1.2 Applikation (ID212) pa betjeningspanelet.

BEMZARK!

Hvis applikationsguiden startes fra startguiden, gar guiden direkte til spgrgsmal
11.

Angiv en veerdi for P3.1.2.2 Motortype (i overens-
1 stemmelse med typeskiltet) PM-motor

Induktionsmotor

Angiv en vaerdi for P3.1.1.1 Nominel motorspaending [Interval: Varierer

2 (i overensstemmelse med typeskiltet)

3 Angiv en veerdi for P3.1.1.2 Nominel motorfrekvens [Interval: 8,00...320,00 Hz
(i overensstemmelse med typeskiltet)

4 Angiv en veerdi for P3.1.1.3 Nominel hastighed (i Interval: 24...19.200 o/min
overensstemmelse med typeskiltet)

5 Angiv en veerdi for P3.1.1.4 Nominel motorstrgm (i Interval: Varierer

overensstemmelse med typeskiltet)

Hvis motortypen er angivet til Induktionsmotor, vises naeste spgrgsmal. Hvis du har valgt PM-
motor’, skal parameterveerdien for P3.1.1.5 Motor Cos Phi angives til 1,00, hvorefter guiden
springer direkte videre til spgrgsmal 7.
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6 Angiv veerdien for P3.1.1.5 Motor Cos Phi(i overens- [Interval: 0.30...1.00
stemmelse med typeskiltet)
7 Angiv veerdien for P3.3.1.1 Mindste frekvensrefe- Interval: 0,00 Hz...P3.3.1.2
rence
8 Angiv vaerdien for P3.3.1.2 Maksimal frekvensrefe- Interval: P3.3.1.1...320,00 Hz
rence
9 Angiv veerdien for P3.4.1.2 Accelerationstid 1 Interval: 0,1...300,0 sek.
10 Angiv veerdien for P3.4.1.3 Decelerationstid 1 Interval: 0,1...300,0 sek.
Veelg et styringssted (det sted, hvorfra der afgives
start-/stopkommandoer) I/0-klemme
1" .
Fieldbus
Panel
12 Angiv en vaerdi P3.13.1.4 til valg af procesenhed Mere end ét valg

Hvis der vaelges en anden enhed end %, vises det naeste spsrgsmal. Hvis der vaelges %, gar
guiden direkte til spgrgsmal 17.

back 1

13 Angiv en vaerdi for P3.13.1.5 Min. for procesenhed Omfanget afhaenger af valget i spgrgsmal 12.
14 Angiv en veaerdi for P3.13.1.6 Maks. for procesenhed |Omfanget afhanger af valget i spgrgsmal 12.
15 Angiv en veerdi for P3.13.1.7 Decimaler for proce- Interval: 0...4

senhed
16 Angiv en vaerdi for P3.13.3.3 Valg af kilde for feed- Se tabellen indstillinger for feedback i kapitel

5.13 Gruppe 3.13: PID-controller

Hvis du veelger et analogt indgangssignal, vil du fa vist spgrgsmal 18. Ved andre valg gar
guiden til spgrgsmal 19.

Angiv signalomradet for den analoge indgang

17 0=0..10V/0..20 mA
1=2.10V/4..20 mA
Angiv en vaerdi for P3.13.1.8 Fejlinvertering
18 0 = Normal
1 =Inverteret
19 Angiv en veerdi for P3.13.2.6 Valg af setpunkt-kilde |Se tabellen Setpunkter i kapitel 5.13 Gruppe

3.13: PID-controller

Hvis du veelger et analogt indgangssignal, vil du fa vist spgrgsmal 21. Ved andre valg gar
guiden til spgrgsmal 23.

Hvis du angiver Betjeningspanel-setpunkt 1 eller Betjeningspanel-setpunkt 2 for veerdien, gar
guiden direkte videre til spgrgsmal 22.
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Angiv signalomréadet for den analoge indgang

20 0=0..10V/0..20 mA
1=2..10V/4..20 mA

21 Angiv veerdien for P3.13.2.1 (Betjeningspanel-set- Afhaenger af omfanget angivet i spgrgsmal
punkt 1) og P3.13.2.2 (Betjeningspanel-setpunkt 2]  |20.
Sadan anvendes dvalefunktion

22 0 = Nej

1=Ja

Hvis du veelger vaerdien Ja til spgrgsmal 22, ser du de naeste 3 spgrgsmal. Hvis du vaelger
vaerdien Nej er guiden feerdig.

23 Angiv veerdien for P3.34.7 Dvalefrekvensgraense Interval: 0,00...320,00 Hz

24 Angiv veerdien for P3.34.8 Dvaleforsinkelse 1 Interval: 0...3.000 sek.

25 Angiv veerdien for P3.34.9 Opvagningsniveau Omfanget afhaenger af den valgte procesen-
hed.

Guiden til PID-styringsapplikationen er feerdig.

2.5 APPLIKATIONSGUIDE TIL MULTIFUNKTION

Applikationsguiden hjeelper dig med at indstille de basisparametre, der er relaterede til
applikationen.

Standardapplikationsguiden aktiveres, nar vaerdien Multifunktion angives for parameter P1.2
Applikation (ID212) ved hjeelp af betjeningspanelet.

BEMZARK!

Hvis applikationsguiden startes fra startguiden, gar guiden direkte til spgrgsmal
11.

Angiv en veerdi for P3.1.2.2 Motortype (i overens-
1 stemmelse med typeskiltet) PM-motor
Induktionsmotor

Angiv en veerdi for P3.1.1.1 Nominel motorspaending |Interval: Varierer

2 (i overensstemmelse med typeskiltet)

3 Angiv en veerdi for P3.1.1.2 Nominel motorfrekvens |Interval: 8,00...320,00 Hz
(i overensstemmelse med typeskiltet)

4 Angiv en veerdi for P3.1.1.3 Nominel hastighed (i Interval: 24...19.200 o/min
overensstemmelse med typeskiltet)

5 Angiv en vaerdi for P3.1.1.4 Nominel motorstrgm (i Interval: Varierer

overensstemmelse med typeskiltet)
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Hvis motortypen er angivet til Induktionsmotor, vises naeste spgrgsmal. Hvis du har valgt PM-
motor’, skal parametervaerdien for P3.1.1.5 Motor Cos Phi angives til 1,00, hvorefter guiden
springer direkte videre til spgrgsmal 7.

Angiv veerdien for P3.1.1.5 Motor Cos Phili overens-

Interval: 0.30...1.00

6 stemmelse med typeskiltet)

7 Angiv vaerdien for P3.3.1.1 Mindste frekvensrefe- Interval: 0,00...P3.3.1.2 Hz
rence

8 Angiv veerdien for P3.3.1.2 Maksimal frekvensrefe- Interval: P3.3.1.1...320,00 Hz
rence

9 Angiv vaerdien for P3.4.1.2 Accelerationstid 1 Interval: 0,1...300,0 sek.

10 Angiv veerdien for P3.4.1.3 Decelerationstid 1 Interval: 0,1...300,0 sek.
Veelg styringssted (hvor du veelger start-/stopkom-
mandoer samt omformerens frekvensreferencen) I/0-klemme

n Fieldbus

Panel

Applikationsguiden til multifunktion er nu faerdig.

2.6

APPLIKATIONSGUIDE TIL MOTORPOTENTIOMETER

Applikationsguiden hjeelper dig med at indstille de applikationsrelaterede basisparametre.

Standardapplikationsguiden aktiveres, nar veerdien Motorpotentiometer angives for
parameter P1.2 Applikation (ID212) pa betjeningspanelet.

BEMZARK!

Hvis applikationsguiden startes fra startguiden, gar guiden direkte til spgrgsmal

11.

Angiv en veerdi for P3.1.2.2 Motortype [i overens-
stemmelse med typeskiltet)

PM-motor
Induktionsmotor

Angiv en veerdi for P3.1.1.1 Nominel motorspanding

Interval: Varierer

2 (i overensstemmelse med typeskiltet)

3 Angiv en veerdi for P3.1.1.2 Nominel motorfrekvens |Interval: 8,00...320,00 Hz
(i overensstemmelse med typeskiltet)

4 Angiv en veerdi for P3.1.1.3 Nominel hastighed (i Interval: 24...19.200 o/min
overensstemmelse med typeskiltet)

5 Angiv en veerdi for P3.1.1.4 Nominel motorstrgm (i Interval: Varierer

overensstemmelse med typeskiltet)
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Hvis motortypen er angivet til Induktionsmotor, vises naeste spgrgsmal. Hvis du har valgt PM-
motor’, skal parametervaerdien for P3.1.1.5 Motor Cos Phi angives til 1,00, hvorefter guiden
springer direkte videre til spgrgsmal 7.

6 Angiv veerdien for P3.1.1.5 Motor Cos Phili overens- [Interval: 0.30...1.00
stemmelse med typeskiltet)
7 Angiv vaerdien for P3.3.1.1 Mindste frekvensrefe- Interval: 0,00...P3.3.1.2 Hz
rence
8 Angiv veerdien for P3.3.1.2 Maksimal frekvensrefe- Interval: P3.3.1.1...320,00 Hz
rence
9 Angiv vaerdien for P3.4.1.2 Accelerationstid 1 Interval: 0,1...300,0 sek.
10 Angiv veerdien for P3.4.1.3 Decelerationstid 1 Interval: 0,1...300,0 sek.
1 Angiv veerdien for P1.36.1 Rampetid for motorpo- Interval: 0,1...500,0 Hz/sek.
tentiometer
Angiv veerdien for P1.36.2 Nulstilling af motorpoten-
12 tiometer 0 = Ingen nulstilling
1 = Stoptilstand
2 = Slukning

Applikationsguiden til motorpotentiometer er nu feerdig.

2.7

MULTIPUMPEGUIDE

Multipumpeguiden kan startes ved at vaelge Aktiver for parameter B1.1.3 i menuen Hurtig
opsatning. Standardindstillingerne forklarer, hvordan du bruger PID-controlleren i "ét
feedback-/ét setpunkt”-tilstand. Standardstyrestedet er I/O A og standardprocesenheden er

%.

1

Angiv en veerdi P3.13.1.4 til valg af procesenhed

Mere end ét valg.

Hvis der vaelges en anden enhed end %, vises det naeste spgrgsmal. Hvis du vaelger %, gar
guiden direkte til spgrgsmal 5.

2 Angiv en veerdi for P3.13.1.5 Min. for procesenhed Varierer

3 Angiv en vaerdi for P3.13.1.6 Maks. for procesenhed [Varierer

4 Angiv en veerdi for P3.13.1.7 Decimaler for proce- 0..4
senhed

5 Angiv en veerdi for P3.13.3.3 Valg af kilde for feed- Se tabellen indstillinger for feedback i kapitel
back 1 5.13 Gruppe 3.13: PID-controller.

Hvis du veelger et analogt indgangssignal, far du vist spgrgsmal 6. Ved andre valg gar guiden
til spgrgsmal 7.
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Angiv signalomréadet for den analoge indgang

0=0..10V/0..20 mA

6 1=2..10V/4..20 mA
Se tabellen Analoge indgange i kapitel 5.5
Gruppe 3.5: I/0-konfiguration.
Angiv en vaerdi for P3.13.1.8 Fejlinvertering
7 0 = Normal
1 = Inverteret
8 Angiv vaerdien for P3.13.2.6 Valg af setpunktkilde 1 |Se tabellen Setpunkter i kapitel 5.13 Gruppe

3.13: PID-controller.

Hvis du veelger et analogt indgangssignal, far du vist spgrgsmal 9. Ved andre valg gar guiden
til spgrgsmal 11.

Hvis du angiver Betjeningspanel-setpunkt 1 eller Betjeningspanel-setpunkt 2 for veerdien, far
du vist spgrgsmal 10.

Angiv signalomradet for den analoge indgang

0=0..10V/0..20 mA

9 1=2..10V/4..20 mA
Se tabellen Analoge indgange i kapitel 5.5
Gruppe 3.5: 1/0-konfiguration.
10 Angiv veerdien for P3.13.2.1 (Betjeningspanel-set- Varierer
punkt 1) og P3.13.2.2 (Betjeningspanel-setpunkt 2]
Sddan anvendes dvalefunktion
1 Nej
Ja

Hvis du veelger veerdien Ja til spgrgsmal 11, ser du de naeste 3 spgrgsmal.

12 Angiv en veerdi for P3.13.5.1 dvalefrekvensgraense 1 |0,00...320,00 Hz
13 Angiv vaerdien for P3.13.5.2 Dvaleforsinkelse 1 0...3.000 sek.
14 Angiv veerdien for P3.13.5.6 Opvagningsniveau 1 Omfanget afhaenger af den valgte procesen-
hed.
15 Angiv vaerdien for P3.15.1 Antal motorer 1...6
Angiv veerdien for P3.15.2 Interlockfunktion
16 0 = Anvendes ikke
1 = Aktiveret
Angiv vaerdien for P3.15.4 Autoskift
17 0 = Deaktiveret

1 = Aktiveret

Hvis du aktiverer autoskiftfunktionen, far du vist naeste 3 spgrgsmal. Hvis
autoskiftfunktionen ikke benyttes, gar guiden direkte til spgrgsmal 21.
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Angiv vaerdien for P3.15.3 Inkluder FC
18 0 = Deaktiveret
1 = Aktiveret
19 Angiv veerdien for P3.15.5 Interval for autoskift 0,0...3.000,0 timer
20 Angiv veerdien for P3.15.6 Autoskift: Frekvens- 0,00...50,00 Hz
graense
21 Angiv veerdien for P3.15.8 Bandbredde 0...100%
22 Angiv veerdien for P3.15.9 Badndbreddeforsinkelse 0...3.000 sek.

Herefter viser displayet den automatiske konfiguration, som applikationen har udfgrt for de
digitale indgange og releeudgange. Skriv disse vaerdier ned. Denne funktion findes ikke i
tekstvisningen.

2.8 BRANDTILSTANDSGUIDE

Brandtilstandsguiden startes ved at veelge Aktiver for parameter B1.1.4 i menuen Hurtig
opseaetning.

C FORSIGTIG!
For du fortsaetter, skal du laese de vigtige oplysninger om adgangskoden og
garantien i kapitel 9.75 Brandtilstand.

Angiv veerdien for parameter P3.17.2 Kilde til Mere end ét valg
brandtilstandsfrekvens

Hvis der er valgt en anden kilde end Brandtilstandsfrekvens, gar guiden direkte til spgrgsmal
3.
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2 Angiv vaerdien for parameter P3.17.3 Brandtil- 8,00 Hz...P3.3.1.2 (MaxFreqRef]
standsfrekvens
Aktiver signalet, nar kontakten dbnes, eller nar den
3 lukkes 0 = Abn kontakt
1 = Lukket kontakt
Angiv veerdien for parametrene P3.17.4 Aktivering Vaelg den digitale indgang for at aktivere
4 af brandtilstand ved ABEN/P3.17.5 Aktivering af brandtilstand. Se ogsa kapitel 9.7.1 Program-
brandtilstand ved LUKKET mering af digitale og analoge indgange.
Angiv vaerdien for parameter P3.17.6 Brandtilstand |Vaelg den digitale indgang for at aktivere bag-
tilbage lens retning i brandtilstand.
5
Digln Slot0.1 = FORLANS
Digln Slot0.2 = BAGLANS
Angiv veerdien for P3.17.1 Adgangskode til brandtil- [Vaelg en adgangskode til at aktivere brandtil-
stand standsfunktionen.
6

1234 = Aktiver testtilstand
1002 = Aktiver brandtilstand
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3 BRUGERGRZANSEFLADER

3.1 NAVIGATION PA BETJENINGSPANELET

Data fra AC-omformeren findes i menuer og undermenuer. Brug pilene op og ned pa
betjeningspanelet til at mangvrere mellem menuerne. Tryk pa OK-knappen for at ga til en
gruppe eller et element. Tryk pa knappen Tilbage/Nulstil for at ga tilbage til det niveau, som
du var pa far.

Displayet viser din aktuelle placering i menuen, for eksempel M3.2.1. Du kan 0gsa se navnet
pa gruppen eller elementet i din aktuelle placering
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3.2 BRUG AF DET GRAFISKE DISPLAY

pp e ®

STo’P|C’j| RE//\DY| / |’ 110

G MaW%z>
ID: M1l

Quick Setup /@

( 17

= Monitorw
(5 )/

= Parameters
(12 )
Fig. 17: Hovedmenuen til det grafiske display

A. Det 1. statusfelt: STOP/K@R G. En aktiveret gruppe eller element: tryk
B. Rotationsretningen pa OK for at fa det vist

C. Det 2. statusfelt: KLAR/IKKE KLAR/FEJL ~ H. Antal elementeriden pagaeldende

D. Alarmfeltet: ALARM/- gruppe

E. Styringsstedet: PC/IO/PANEL/FIELDBUS

F. Placeringsfeltet: ID-nummeret pa

parameteren samt dens aktuelle
placering i menuen

3.2.1 REDIGERING AF VAERDIER
Pa det grafiske display findes der to forskellige metoder til at redigere et elements vaerdi.

Normalt kan der kun tildeles én vaerdi til en parameter. Veelg fra en liste med tekstveerdier
eller fra en raeekke med numeriske vaerdier.

ZNDRING AF EN PARAMETERS TEKSTVZARDI

1 Find parameteren.

STOP‘G READY \ \ 10
Start / Stop Setup
I:_I ID:172 M3.2.1

,i, Rem Control Place
. I/0 Control

000

KeypadStopButton

Start Function
Ramping

[ele]e]
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2 Tryk to gange pa OK-knappen, eller tryk pa hgjre
piletast for at ga til redigeringstilstanden.

3 Angiv den nye veerdi vha. piletasterne op/ned.

4 Tryk pa OK-knappen for at acceptere andringen.

Tryk pa Tilbage/Nulstil knappen for at ignorere
andringen.

REDIGERING AF DE NUMERISKE VARDIER

1 Find parameteren.

2 Gatil tilstanden Rediger.

STOP‘G READY \ \ 110
ReIr:: Control jiice
8f| Edit

@ Add to favourites

STOP\(] READY‘ \ 110

Rem Control Place

m ID: M3.2.1
FieldbusCTRL
I/0 Control ¢

stop| (] READY | | o
D Frequency Ref
1D:101 P3.3.1.1
g.i. MaxFreqReference |
o 0.00 Hz
MinFreqReference
50.00 Hz
8.i. PosFreqRefLimit
© 320.00 Hz
stop| (G| READY | | o
o MinFregReference
1D:101 P3.3.1.1
N N s
v — 0.00 Hz —
RN
Min: 0.00Hz
Max: 50.00Hz
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3 Hvis vaerdien er numerisk, skal du flytte dig fra

ciffer til ciffer vha. hgjre og venstre piletast. £ndr STOP‘G READY ‘ ‘ /0
cifrene vha. piletasterne op/ned. 9 MinFreqReference
1D:101 P3.3.1.1
VAN N s
\4 — 00.00 Hz
RN
Min: 0.00Hz
Max: 50.00Hz

4 Tryk pa OK-knappen for at acceptere andringen.

Ignorer aendringen ved at trykke pa knappen STOP‘G READY ‘ ‘ Vo
Tilbage/Nulstil for at ga tilbage til det niveau, du MinFreqReference
var pé fgr. ID:101 P3.3.1.1
N N
\'4 —11.00 Hz—
V2N
Min: 0.00Hz
Max: 50.00Hz

VALG AF MERE END EN VARDI.

Nogle parametre tillader dig at vaelge mere end én veerdi. Marker et afkrydsningsfelt for
hver af de vaerdier, som du gnsker at aktivere.

1 Find parameteren. Nar det er muligt at markere et

afkrydningsfelt, vises et symbol pa displayet. STOP‘G READY ‘ ‘ Vo
Iil Interval 1
ID:1466 P3.12.1.3

ON Time 00:00:00
OFF Time 00:00:00

%] I
0 «
\@

A. Symbol for markering af
afkrydsningsfelt
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2 Brug piletasterne op/ned til bevaegelser pa listen
med vaerdier.

stor|(J] ReADY | | o

8;i. Days
o ID: M 3.12.1.3.1

Monday

[ ] Tuesday
Wednesday

|| Thursday

Friday

3 Tilfgj en vaerdi ved at markere boksen ved siden af
vaerdien vha. den hgjre piletast.

stop| (] READY | | o

Days
ID: My3.12.1.3.1
Sunday I

Monday

[ ] Tuesday
Wednesday

|| Thursday

Friday

3.2.2 NULSTIL EN FEJL

Du kan bruge knappen Nulstil eller parameteren Nulstil fejl til at nulstille en fejl. Se
instruktionerne i 10.7 Der vises en fejl.

3.2.3 FUNCT-KNAPPEN
Du kan bruge FUNCT-knappen til fire funktioner.

« Til at fa adgang til Styringssiden.

+ Til nemt skift mellem lokale- og fjernstyringssteder.
» Tilat @ndre rotationsretning.

» Til hurtig redigering af en parametervaerdi.

Valg af styringssted afggr, hvorfra frekvensomformeren modtager start- og
stopkommandoer. Alle styringssteder har en parameter til valg af frekvensreferencekilden.
Det lokale styringssted er altid betjeningspanelet. Fjernstyringsstedet kan vaere 1/0 eller
fieldbus. Det valgte styringssted vises pa betjeningspanelets statuslinje.

Det er muligt at benytte I/0 A, I/0 B og fieldbus som fjernstyringssteder. I/0 A og fieldbus har
den laveste prioritet. Du kan udveaelge dem vha. P3.2.1 (fjernstyringssted). I/0 B kan omga
fijernstyringsstederne 1/0 A og fieldbus vha. en digital indgang. Du kan udvzelge digitale
indgange vha. parametrene P3.5.1.7 (I/0 B tvunget styring)

Betjeningspanelet benyttes altid som styringssted, nar styringsstedet er lokalt. Lokal styring
har hgjere prioritet end fjernstyring. Nar du f.eks. er i fjernstyring, og parameter P3.5.1.7
omgar styringsstedet via en digital indgang, og du vaelger lokal, bliver betjeningspanelet til
styringsstedet. Anvend FUNCT-knappen eller P3.2.2 Lokal/Fjern for at skifte mellem lokal-
og fjernstyring.
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SKIFT STYRINGSSTED

1 Tryk pa FUNCT-knappen et vilkarligt sted i
menustrukturen.

STOP \ G \ READY \ \ Keypad

Main Menu
ID: M1l

Monitor

(12)
2 Parameters
(21)
= Diagnostics

2 Brug piletasterne op/ned for at vaelge Lokal/Fjern.

Tryk pa OK-knappen. STOP‘G READY ‘ ‘Keypad
g Choose action
ID:1805

Change direction

Control page

Local/Remote ¢
3  Veelg Lokal eller Fjern vha. piletasterne op og ned.
Tryk pa OK-knappen for at acceptere valget. STOP‘G READY ‘ ‘ Keypad
) Local/Remote
u ID:211
Local
Remote 4
4 Huvis fjernstyringssted aendres til lokal
(betjeningspanel), skal der angives en STOP‘C‘ READY ‘ ‘ Vo
anelreference. Main Menu
p c) ID: M1

e Monitor
(12)
Y Parameters
= Diagnostics

Efter valget gar displayet tilbage til det samme sted, hvor det var, da der blev trykket pa
FUNCT-knappen.
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ABNING AF STYRINGSSIDEN
Det er nemt at overvdge de vigtigste vaerdier pa styringssiden.
1 Tryk pa FUNCT-knappen et vilkarligt sted i
menustrukturen. sTor|(G] READY Vo

c) Main Menu

ID:
= Monitor
(12 )
Parameters

M1

(21)
® Diagnostics
6 )
2 Brug piletasterne op/ned for at veelge pa
styringssiden. Bekraeft med OK-knappen. STOP|C| READY | Keypad
Styringssiden dbnes o Choose action
© ID:1805
Change direction
Control page
Local/Remote ¢
3

Hvis det lokale styringssted og panelreferencen
anvendes, kan P3.3.1.8 panelreferencen angives stor| (] READY

| Keypad
med OK knappen. i' Keypad Reference
ID: 184
. 0.00Hz

Output Frequency Motor Torque

0.00Hz 0.00%

Motor Current

Motor Power

0.00A 0.00%
4  Brug piletasterne op/ned for at @ndre cifrenes
vaerdi. Tryk pd OK-knappen for at acceptere STOP|C| READY | Keypad
andringen. Keypad Reference
H‘ ID: 168
N
. ~ 0.00Hz -
/ N\

Output Frequency Motor Torque

0.00Hz 0.00%

Motor Current

Motor Power

0.00A 0.00%

Du kan finde flere oplysninger om panelreference i 5.3 Gruppe 3.3: Referencer. Hvis du bruger
andre styringssteder eller referencevardier, viser displayet den frekvensreference, der ikke
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kan redigeres. De andre veerdier pa siden er multiovervagningsvardier. Her kan du valge en
raekke af de viste veerdier (se instruktionerne i 4.1.1 Multiovervagning).

SKIFT ROTATIONSRETNING

Du kan hurtigt @&ndre motorens rotationsretning ved hjaelp af FUNCT-knappen.

BEMZRK!
Kommandoen Skift retning er tilgaengelig i menuen, hvis det aktuelle styringssted

er lokalt.

1 Tryk pa FUNCT-knappen et vilkarligt sted i
menustrukturen.

2 Brug piletasterne op/ned, nar du vil skifte retning.

Tryk pa OK-knappen.

3 Veelg en ny rotationsretning. Den aktuelle
rotationsretning blinker. Tryk pa OK-knappen.

24-HOUR SUPPORT +358 (0)201 212 575 - EMAIL: VACON@VACON.COM

STOP|C| READY 110
Main Menu

c) ID: M1l

— Monitor

(7)

— Parameters

( 15 )

Diagnostics

(6)

RUN |(j| READY | |Keypad

Choose action
ID:1805

Change direction
Control page y

Local/Remote
RUN |C| READY | |Keypad
o Choose action
st
o) ID:1805
Reverse
Forward Y
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4 Rotationsretningen a&ndres straks. Du kan se, at

pilindikationen i displayets statusfelt eendres. STOF(D ) READY e}

Main Menu

G ID: M1

= Monitor

(7))

= Parameters

( 15 )

= Diagnostics

(6)

FUNKTIONEN HURTIG REDIGERING

Funktionen Hurtig redigering giver dig mulighed for at fa hurtig adgang til en parameter ved
at indtaste parameterens id-nummer.

1T Tryk pa FUNCT-knappen et vilkarligt sted i
menustrukturen.

2 Tryk pa piletasterne op/ned for at veelge Hurtig
redigering, og accepter med OK-knappen.

3 Indtastid-nummeret pd en parameter eller en
overvagningsvaerdi. Tryk OK. Displayet viser
parameterveerdien i redigeringstilstand og
overvagningsvardien i overvagningstilstand.

3.2.4 KOPIERING AF PARAMETRE

BEMZRK!
Denne funktion er kun tilgeengelig pa det grafiske betjeningspanel.

Fgr du kan kopiere parametre fra styringspanelet til frekvensomformeren, skal
frekvensomformeren stoppes.

KOPIERING AF PARAMETRENE FOR AC-FREKVENSOMFORMEREN.

Anvend denne funktion til at kopiere parametre fra én frekvensomformer til en anden.

1 Gem parametrene til styringspanelet.

2 Afmonter styringspanelet, og tilslut det til en anden
frekvensomformer.

3  Download parametrene til den nye
frekvensomformer vha. kommandoen Gendan i
betjeningspanelet.
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GEM PARAMETRENE PA STYRINGSPANELET.

1 Ga til menuen Brugerindstillinger.

STOP | G] READY Keypad

Main Menu
I 1 w6

= I/0 and Hardware

User settings

Z (4)

@ Favourites
(0)

2 Gatil Parameterbackup-undermenuen.
STOP|G| READY Keypad

User settings
m ID: M6.5
Language selection
Q
o English

I—i—l Parameter backup

(7))
Q Drive name
) Drive
3 Brug piletasterne op/ned for at vaelge en funktion.
Tryk p& OK-knappen for at acceptere valget. stor| (] READY Keypad
m Parameter backup
ID: M6.5.1

Restore factory defaults
[¢]

Save to keypad
Restore from keypad
[¢]

Kommandoen Gendan fabriksstandarder gendanner de oprindelige parameterindstillinger
fra fabrikken. Hvis du vaelger Gem til betjeningspanel, kan du kopiere alle parametre til
betjeningspanelet. Kommandoen Gendan pa betjeningspanelet kopierer alle parametre fra
styringspanelet til frekvensomformeren.

Parametrene kan ikke kopieres, hvis frekvensomformerne har forskellige stgrrelser.

Hvis en frekvensomformers betjeningspanel erstattes af et betjeningspanel pa en
frekvensomformer med en anden stgrrelse, vil veerdierne af disse parametre ikke andres.
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+  Nominel motorstrgm (P3.1.1.4)

«  Nominel motorspaending (P3.1.1.1)

«  Nominel motorhastighed (P3.1.1.3]

«  Nominel motoreffekt (P3.1.1.6)

«  Nominel motorfrekvens (P3.1.1.2)

+  Motor cos phii (P3.1.1.5)

«  Switchfrekvens (P3.1.2.3)

«  Granse for motorspaending (P3.1.3.1)
« Stall-stremgreaense (P3.9.3.2)

«  Maks. frekvens (P3.3.1.2)

»  Feltsvaekningspunktfrekvens (P3.1.4.2)
«  U/f-midtpunktsfrekvens (P3.1.4.4)

+  Nulfrekvensspaending (P3.1.4.6)

«  Startmagnetiseringsstrem (P3.4.3.1)
« Javnstrgmsbremsestrgm (P3.4.4.1)

»  Flux-bremsestrgm (P3.4.5.2)

«  Motorvarmetidskonstant (P3.9.2.4)

3.2.5 SAMMENLIGNING AF PARAMETRE

Med denne funktion kan du sammenligne det aktuelle parametersat med ét af disse fire
saet.

+ Szt 1(B6.5.4Gem til st 1)

+ St 2(B6.5.6 Gem til saet 2)

« Standarder (P6.5.1 Gendan fabriksstandarder)

+ Betjeningspanelsat (P6.5.2 Gem til betjeningspanel)

Laes mere om disse parametre i Tabel 114 Parametre til parameterbackup i menuen
Brugerindstillinger.

BEMZRK!
Hvis du ikke har gemt det parametersaet, du gnsker at sammenligne det aktuelle
saet med, viser displayet teksten: "Sammenligning mislykkedes".

SADAN ANVENDES FUNKTIONEN PARAMETERSAMMENLIGNING

1 Ga til parametersammenligning i
brugerindstillinger. STOP|(_7| READY o)

= User Settings
ID: M6.6

Language Selection
2 English

D Parameter Backup
7)

‘ |
Parameter Compare
(4)
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2 Velg to seet. Tryk pa OK-knappen for at acceptere
valget.

STOP|C| READY | 110
I1:3rameter C::l;;ire

El Active set-Set 1

EI Active set-Set 2

EI Active set-Defaults

3 Velg Aktivér, og tryk pa OK-knappen.
stor| (G| Rerpy | o

Active set-Set 1
e 56

E| Active
@ Help

@ Add to Favourites

4 Undersgg sammenligningen mellem de aktuelle
veerdier og det 2. saets veerdier.

STOP | (j] READY 110

Active set-Set 1
E’ ID:113

Motor Nom Currnt

Motor Cos Phi

EETE

Aktuelle vaerdi
Veerdi af det 2. seet
Aktuelle vaerdi
Veerdi af det 2. seet

Dowp

3.2.6 HJALPETEKSTER

Det grafiske betjeningspanel har gjeblikkelige hjalpe- og informationsfunktioner vedr.
mange emner. Alle parametrene har hjzlpetekster.

Der er ogsa hjelpetekster til fejl, alarmer og startguiden.
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LASNING AF HJALPETEKST

1 Find det element, som du gnsker at laese om.

STOP|C| READY | 110
Digital Input
(] o aoess

Ctrl Signal 1 A

[}
Q
O

Ctrl Signal 2 A

Ctrl Signal 1 B

Q00 000
i} -

2 Brug piletasterne op/ned for at vaelge en

hjeelpefunktion. STOP|C| READY 110
—_ Ctrl signal 1 A
ID:403 M3.5.1.1
Edit

( > Add to favourites

3 Tryk pa OK-knappen for at abne hjaelpetekst.

STOP|C| READY 110
Ctrl signal 1 A
@ ID:403 M3.5.1.1

Start Signal 1 for control Place
I/O A. Start Signal 1
functionality chosen with I/O A
Logic in Start/Stop Setup Menu.

BEMARK!
Hjeelpetekster er altid pa engelsk.

3.2.7 BRUG AF FAVORITMENUEN

Hvis du bruger de samme elementer med jaevne mellemrum, kan du fgje dem til dine
Favoritter. Du kan samle et szt parametre eller overvagningssignaler fra alle
betjeningspanelets menuer.

Se mere om brugen af Favoritmenuen i kapitel 8.2 Favoritter.

3.3 SADAN ANVENDES TEKSTBETJENINGSPANELET

Du kan ogsa vaelge et tekstbetjeningspanel til din brugergraenseflade.
Tekstbetjeningspanelet og det grafiske betjeningspanel har stort set samme funktioner.
Visse funktioner er kun tilgaengelige pa det grafiske betjeningspanel.
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Displayet viser status for motor og AC-frekvensomformeren. Det viser ogsa fejl i betjening af
motoren og frekvensomformeren. Displayet viser din aktuelle placering i menuen. Du kan
0gsa se navnet pé gruppen eller elementet i din aktuelle placering Hvis teksten er for lang til
at kunne vises pa displayet, vil teksten rulle for at vise hele tekststrengen.

& @

READY RUN STOP ALARM FAULT

L‘jl_/ LK SETY
M |
1l l\@

_©

v v

FWD REV IIo KEYPAD BUS

®

Fig. 18: Hovedmenuen til det grafiske betjeningspanel

A. Statusindikatorer D. Den nuvarende placering i menuen.

B. Alarm- og fejlindikatorer E. Styringsstedsindikatorer

C. Den nuvaerende placerings gruppe- eller  F. Rotationsretningsindikatorer
elementnavn

3.3.1 REDIGERING AF VARDIER

ZNDRING AF EN PARAMETERS TEKSTVARDI

Benyt fglgende fremgangsmade til at angive vaerdien af en parameter.

1 Find parameteren. READY RUN STOP  ALARM  FAULT

A A
T T 71 Tk
301 s 2augr

FWD REV 1/0 KEYPAD BUS
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2 Tryk pa OK-knappen for at ga til
. . . READY RUN STOP ALARM FAULT
redigeringstilstanden. A A

M I T
AYN /NIy

I
L

FWD REV 1/0 KEYPAD BUS

3 Angivden nye vaerdi vha. piletasterne op/ned. REAQY RUN  STOP ALARM FAULT

AN A /
I/ COnTar
I, LUty

FWD REV 1/0 KEYPAD  BUS

4 Tryk pa OK-knappen for at acceptere @ndringen.
Ignorer &ndringen ved at trykke pa knappen
Tilbage/Nulstil for at ga tilbage til det niveau, du
var pa far.

REDIGERING AF DE NUMERISKE VARDIER

1 Find parameteren.

2 Gatiltilstanden Rediger.

3 Flyt fra ciffer til ciffer vha. hgjre- og venstre
piletast. Z£ndr cifrene vha. piletasterne op/ned.

4 Tryk pa OK-knappen for at acceptere andringen.
Ignorer ndringen ved at trykke pa knappen
Tilbage/Nulstil for at ga tilbage til det niveau, du
var pa for.

3.3.2 NULSTIL EN FEJL

Du kan bruge knappen Nulstil eller parameteren Nulstil fejl til at nulstille en fejl. Se
instruktionerne i 10.7 Der vises en fejl.

3.3.3 FUNCT-KNAPPEN
Du kan bruge FUNCT-knappen til fire funktioner.

« Til at fa adgang til Styringssiden.

» Til nemt skift mellem lokale- og fjernstyringssteder.
« Til at @&ndre rotationsretning.

» Til hurtig redigering af en parametervaerdi.
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Valg af styringssted afggr, hvorfra frekvensomformeren modtager start- og
stopkommandoer. Alle styringssteder har en parameter til valg af frekvensreferencekilden.
Det lokale styringssted er altid betjeningspanelet. Fjernstyringsstedet kan veere 1/0 eller
fieldbus. Det valgte styringssted vises pa betjeningspanelets statuslinje.

Det er muligt at benytte I/0 A, /0 B og fieldbus som fjernstyringssteder. I/0 A og fieldbus har
den laveste prioritet. Du kan udvaelge dem vha. P3.2.1 (fjernstyringssted). I/0 B kan omga
fiernstyringsstederne I/0 A og fieldbus vha. en digital indgang. Du kan udvzelge digitale
indgange vha. parametrene P3.5.1.7 (I/0 B tvunget styring)

Betjeningspanelet benyttes altid som styringssted, nar styringsstedet er lokalt. Lokal styring
har hgjere prioritet end fjernstyring. Nar du f.eks. er i fjernstyring, og parameter P3.5.1.7
omgar styringsstedet via en digital indgang, og du vaelger lokal, bliver betjeningspanelet til
styringsstedet. Anvend FUNCT-knappen eller P3.2.2 Lokal/Fjern for at skifte mellem lokal-
og fjernstyring.

SKIFT STYRINGSSTED

1 Tryk pa FUNCT-knappen et vilkarligt sted i READY RUN  STOP  ALARM  FAULT
menustrukturen. A A

h 4 h 4
FWD REV 1/0 KEYPAD BUS
2 Brug piletasterne op/ned for at vaelge Lokal/Fjern.
Tryk pé OK—knappen READY  RUN STOP ALARM FAULT
' A A
/ I_H-I-{I I Il_ MI {
Locrc s rcmy

v h 4
FWD  REV /0  KEYPAD BUS

3  Velg Lokal eller Fjern vha. piletasterne op og ned.
Tryk pa OK-knappen for at acceptere valget.

READY  RUN STOP ALARM FAULT

FWD REV /0 KEYPAD  BUS
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4 Hvis fjernstyringssted a&ndres til lokal
(betjeningspanel), skal der angives en
panelreference.

Efter valget gar displayet tilbage til det samme sted, hvor det var, da der blev trykket pa
FUNCT-knappen.

ABNING AF STYRINGSSIDEN

Det er nemt at overvage de vigtigste veerdier pa styringssiden.

1 Tryk pa FUNCT-knappen et vilkarligt sted i

READY RUN STOP ALARM FAULT
menustrukturen.

A A
Came TE Cc
rrii IL7HII_ i I_NI_I
M __

Hi_J

h 4 h 4

FWD REV I/0 KEYPAD BUS

2 Brug piletasterne op/ned for at veelge pa

styringssiden. Bekraeft med OK-knappen. READY RUN  STOP ALARM  FAULT

Styringssiden abnes \A_ ____~= _
T eI LI

Loinrirsge rrt g
/-
--’
L
v A 4
FWD  REV /0 KEYPAD BUS

3 Huvis det lokale styringssted og panelreferen;en READY RUN  SToP  ALARM  FAULT
anvendes, kan P3.3.1.8 panelreferencen angives A

A

med OK knappen. —_ ) = — — g

LI T Lk

lLs Cr I“l’?lil IL\Jl'_.I"

LJL. 1111

123, 0
Hz
h 4 h 4
FWD REV 1/0 KEYPAD BUS

Du kan finde flere oplysninger om panelreference i 5.3 Gruppe 3.3: Referencer). Hvis du
bruger andre styringssteder eller referencevardier, viser displayet den frekvensreference,
der ikke kan redigeres. De andre veerdier pa siden er multiovervagningsverdier. Her kan du
veelge en raekke af de viste vaerdier (se instruktionerne i 4.1.7 Multiovervagning).

SKIFT ROTATIONSRETNING

Du kan hurtigt @&ndre motorens rotationsretning ved hjzelp af FUNCT-knappen.
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BEMZRK!
Kommandoen Skift retning er tilgaengelig i menuen, hvis det aktuelle styringssted
er lokalt.

1 Tryk pa FUNCT-knappen et vilkarligt sted i
menustrukturen.

2 Brug piletasterne op/ned, nar du vil skifte retning.
Tryk pa OK-knappen.

3 Velg en ny rotationsretning. Den aktuelle
rotationsretning blinker. Tryk pa OK-knappen.
Rotationsretningen skifter med det samme, og
pilindikatoren i statusfeltet pa displayet andres.

FUNKTIONEN HURTIG REDIGERING

Funktionen Hurtig redigering giver dig mulighed for at fa hurtig adgang til en parameter ved
at indtaste parameterens id-nummer.

1 Tryk pa FUNCT-knappen et vilkarligt sted i
menustrukturen.

2 Tryk pa piletasterne op/ned for at veelge Hurtig
redigering, og accepter med OK-knappen.

3 Indtastid-nummeret pa en parameter eller en
overvagningsvardi. Tryk OK. Displayet viser
parameterveaerdien i redigeringstilstand og
overvagningsvaerdien i overvagningstilstand.
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3.4 MENUSTRUKTUR

Menu Funktion

Hurtig opsaetning Se kapitel 7.4 Beskrivelse af applikationer.

Overvag Multiovervagning

Tendenskurve

Basis

1/0

Ekstra/avanceret

Timerfunktioner

PID-controller

Ekstern PID-controller

Multipumpe

Vedligeholdelsestzllere

Fieldbus-data

Parametre Se kapitel 5 Parametermenu.
Diagnostik Aktive fejl

Nulstil fejl

Fejlhistorik

Teellereialt

Tripteellere

Softwareinfo
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Menu Funktion

1/0 og hardware Basis-1/0

Slids C

Slids D

Slids E

Realtidsur

Indstillinger for stramenhed

Panel

RS-485

Ethernet

Brugerindstillinger Valg af sprog

Parameterbackup *

Navn pa frekvensomformer

Parametersammenligning

Favoritter * Se kapitel 8.2 Favoritter.

Brugerniveauer Se kapitel 8.3 Brugerniveauer.

* = Funktionen er ikke tilgaengelig som tekstdisplay pa tekstbetjeningspanelet.

3.4.1 HURTIG OPSATNING

Gruppen Hurtig opsaetning indeholder de forskellige guider og parametre til hurtig
opsatning af Vacon 100-applikationen. Du finder mere detaljerede oplysninger om
parametrene i denne gruppe i kapitel 1.3 Farste opstart og 2 Guider.

3.4.2 OVERVAG

MULTIOVERVAGNING

Ved hjeelp af multiovervagningsfunktionen kan du samle 4-9 punkter, som du vil overvage. Se
4.1.1 Multiovervagning.
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BEMZRK!
Multiovervagningsmenuen er ikke tilgaengelig i tekstbetjeningspanelet.

TENDENSKURVE

Funktionen Tendenskurve er en grafisk praesentation af to samtidige overvagningsverdier.
Se 4.1.2 Tendenskurve.

BASIS

De basale overvagningsvaerdier kan inkludere statusser, malinger og aktuelle
parameterveerdier og -signaler. Se 4.1.3 Basis.

I/0

Det er muligt at overvage statusser og niveauer for forskellige indgangs- og
udgangssignalvaerdier. Se 4.1.4 1/0.

EKSTRA/AVANCERET

Overvagning af forskellige, avancerede veerdier, f.eks. fieldbus-veerdier. Se 4.1.6 Ekstra og
avanceret.

TIMERFUNKTIONER

Ved hjalp af denne funktion kan du overvage timerfunktionerne og det interne ur. Se 4.1.7
Overvagning af timerfunktioner.

PID-CONTROLLER

Ved hjeelp af denne funktion kan du overvage PID-controllervaerdierne. Se 4.1.8 Overvdgning
af PID-controller.

EKSTERN PID-CONTROLLER

Overvag de veerdier, der er relaterede til den eksterne PID-controller. Se 4.1.9 Overvagning af
ekstern PID-controller.

MULTIPUMPE

Brug denne funktion til at overvage de veerdier, der er relaterede til driften af mere end én
frekvensomformer. Se 4.1.10 Multipumpeovervagning.

VEDLIGEHOLDELSESTALLERE

Overvag de veerdier, der er relaterede til vedligeholdelsestellerne. Se 4.1.71
Vedligeholdelsestzellere.

FIELDBUS-DATA

Ved hjealp af denne funktion vises Fieldbus-data som overvagningsveerdier. Brug for
eksempel denne funktion til overvagning i lgbet af ibrugtagning af fieldbus. Se 4.1.12
Overvagning af Fieldbus-data.
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3.5 VACON LIVE

Vacon Live er et pc-veerktgj til ibrugtagning og vedligeholdelse af Vacon® 10, Vacon® 20, and
Vacon® 100 AC-frekvensomformere). Du kan downloade Vacon Live fra www.vacon.com.

Vacon Live pc-vaerktgjet indeholder disse funktioner.

« Angivelse af parametre, overvagning, oplysninger om frekvensomformere, datalogger
oSV.

* Vacon Loader til download af software

»  Support til RS-422 og Ethernet

* Understgttelse af Windows XP, Windows 7 og Windows 8

* 17 sprog: engelsk, tysk, spansk, finsk, fransk, italiensk, russisk, svensk, kinesisk,
tiekkisk, dansk, hollandsk, polsk, portugisisk, rumaensk, slovakisk og tyrkisk

Du kan tilslutte AC-frekvensomformeren og pc-vaerktgjet vha. det sorte USB/RS-422-kabel
fra Vacon eller Vacon 100-Ethernetkablet. RS-422-frekvensomformerne installeres
automatisk, nar Vacon Live installeres. Nar du har installeret kablet, finder Vacon Live
automatisk den tilsluttede frekvensomformer.

Du kan finde flere oplysninger om brugen af Vacon Live i programmets hjaelpemenu.

& Yacon Live 1,0,29.0

Fis Bor View Dive Took Hel vncoN
] slmmiryg- =
| Dvmn Parameler Browaer M| Mordong 1 W
o T R LLO EE=
= . . v
¥ 1 Gulck Setup 1 " 42 ¥ ]
% P2 Non T At st pir=lyici
P 013 i 100 il
"4 * e r +
b ) 1,00 x
LAY ] " i % -
oy =4 ey s .
B " L s
(AR ] » :
- o [ NieN
" . ;
Py Loty o
53 b L]
(R} o .
(AR 1 S
CEN! ] L ez
M2 -
M212 \
M213
M214
A
M21E
M2LT
MZIte
MIR
MILY
MI1
Mt
M2
.
P M3 Cutgut beguency 0,00
S w3 FragRatersrn mnm
49 p M2 Shdor Speed 0 *
M N v 4 :
("= | Orcans | D || © [meser || 5437 | [0 | % [lnevene
i ) | | )
w0 Datziogger ff)y Clockwes Orine (| faacty (| un (R | toun (@ | Mo @) o°

Fig. 19: PC-vaerktgjet Vacon Live.
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OVERVAGNINGSMENU

4  OVERVAGNINGSMENU

4.1 OVERVAGNINGSGRUPPE

Du kan overvage parametrene og signalernes aktuelle veerdier. Du kan ogsa overvage
statusser og malinger. Nogle af de vaerdier, der skal overvages, kan tilpasses.

4.1.1 MULTIOVERVAGNING

Pa multiovervagningssiden du samle fire til ni punkter, som du vil overvage. Veelg et antal
punkter vha. parameter 3.11.4 Multiovervagningsvisning. Laes mere i kapitel 5.77 Gruppe

3.11: Applikationsindstillinger.

GEM OVERVAGNINGSPUNKTER

1 Tryk pa OK-knappen for at ga til
Overvagningsmenuen.

2 Gatil Multiovervagning.

3  For at gemme et gammelt element skal det
aktiveres. Brug piletasterne.

STOP | C | READY 110

Main Menu
‘::) ID: M1
Quick Setup
(4)

Monitor

(12)
= Parameters
(21)

STOP | & | READY | 10

Monitor
ID: M2.1

Multimonitor

Basic
(7)
Timer Functions
(13)
STOP | & | READY 110
Multimonitor
@ ID:25 FreqReference

JRIN NI LN Y Output Freq Motor Speed
20.0 Hz 0.00 Hz 0.0 rpm

Motor Curre | Motor Torque |Motor Voltage|

0.00A 0.00 % 0.0V

DC-link volt | Unit Tempera |Motor Tempera

0.0V 81.9°C 0.0%
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4 Tryk pa OK-knappen, hvis du vil vaelge et nyt
element pd listen. STOP|C| READY o
FreqReference
ID:1 M2.1.1.1
z Output frequency 0.00 Hz
/| Freqreference 10.00 Hz
\/ Motor Speed 0.00 rpm
7 Motor Current 0.00 A
|/] Motor Torque 0.00 %

4.1.2 TENDENSKURVE

Motor Power

(=]
(=]
(=]
o°

Funktionen Tendenskurve er en grafisk praesentation af to overvagningsverdier.

Nar du vaelger vaerdier, der skal overvages, begynder frekvensomformeren at registrere
vaerdierne. | undermenuen Tendenskurve kan du fa vist tendenskurven og foretage
signalvalg. Du kan ogsa angive minimums- og maksimumsindstillinger, samplingsinterval og

vaelge, om der skal benyttes Autoskaler.

ZNDRING AF VAERDIER

Benyt fglgende fremgangsmade for at &endre de veerdier, der skal overvages:

1 Find menuen Tendenskurve i menuen Overvagning,
og tryk pa OK.

2 Gaindimenuen Vis tendenskurve ved at trykke pa
OKigen.
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STOP | C] READY | 110
R s
@ Multimonitor I

Trend Curve

(7)

Basic
(13)
STOP|C| READY | 110
E’ Trend Curve
ID: M2.2.1

View Trend Curve

(2)

Sampling interval
8T 100 ms

Channel 1 min
= -1000
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3 Dukan kun overvage to tendenskurvevardier pa
samme tid. De aktuelle valg, der skal overvéges, er STOP|C| READY o
FregReference og Motorhastighed, som vises
nederst pa displayet. Veelg den aktuelle veaerdi, som
du gnsker at aendre, ved hjeelp af piletasterne. Tryk
OK.

| JFreqReference 0.00Hz

M Motor Speed Orpm
4  Gennemse listen over overvagningsvaerdier vha.
piletasterne. stor|(G| READY [ o
FreqReference
ID:3 v2.2.1.1.4
(] Output frequency [I]

\/ FreqReference
\/ Motor Speed

D Motor Current
. Motor Torque

|:| Motor Shaft Power

5  Veelg den gnskede veerdi, og tryk pa OK.

STOP|C| READY | II0
| IMotor Current 0.00A
M Motor Speed Orpm

STOP KURVENS FREMDRIFT

Funktionen Tendenskurve giver dig ogsa mulighed for at stoppe kurvens fremdrift og afleese
de ngjagtige enkeltvaerdier. Derefter kan du igen starte kurvens fremdrift.
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1 | Vis tendenskurve kan kurven ggres aktiv vha.
piletasten op. Rammen omkring displayet bliver RUN [D)| READY o
fed.

2 Tryk pd OK-knappen ved kurvens idealpunkt.

3 Dervises en lodret linje pa displayet. Veerdierne
nederst pa displayet svarer til placeringen af
tradlinjen.
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m

| | Motor Current 0.02A

Motor Speed -317rpm
RUN [D)] ReapY 110
WWMW
Il Motor Current 0.02A
Motor Speed -327rpm
RUN [D] ReADY /o
i
|
|
Mh
|
; |
{
——
| !
Il Motor Current 0.01A
Motor Speed
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4 Brug venstre og hgjre piletast til at flytte tradlinjen,
for at fa vist de ngjagtige veerdier for andre steder. || RUN [O| Rreapy Vo

T

quwf

Il Motor Current 0.01A

Motor Speed @

Tabel 20: Tendenskurveparametre

Indeks Parameter Min. Maks. Enhed |Standard ID Beskrivelse

Ga ind i denne menu
for at veelge og over-
vage vaerdier i kurve-
form.

M2.2.1 Vis tendenskurve

Her kan du angive

P2.2.2 Samplingsinterval 100 432000 ms 100 2368 L
samplingsintervallet.

Bruges som standard
til skalering. Justerin-
ger kan veere ngdven-
dige.

P2.2.3 Kanal 1 min. -214748 1000 -1000 2369

Bruges som standard
til skalering. Justerin-
ger kan veere ngdven-
dige.

P2.2.4 Kanal 1 maks. -1000 214748 1000 2370

Bruges som standard
til skalering. Justerin-
ger kan vaere ngdven-
dige.

p2.2.5 Kanal 2 min. -214748 1000 -1000 2371

Bruges som standard
til skalering. Justerin-
ger kan veere ngdven-
dige.

P2.2.6 Kanal 2 maks. -1000 214748 1000 2372

Hvis denne parameter
har veerdien 1, skale-
P2.2.7 Autoskala 0 1 0 2373 [res signalet automa-
tisk mellem de mindste
hhv. stgrste veerdier.

4.1.3 BASIS

Se naeste tabel, som viser basisovervagningsvaerdierne og disses relaterede data.
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BEMARK!

Det er kun standard-1/0-kortstatusser, der er tilgeengelige i menuen Overvagning.
Alle 1/0-kortsignalstatusser vises som radata i I/0 og hardwaremenuen.

Tjek de udvidede I/0-kortstatusser i menuen 1/0 og hardware, nar systemet beder dig om
det.

Tabel 21: Elementer i overvagningsmenuen

Overvagningsvar

Indeks di Beskrivelse

V2.3.1 Udgangsfrekvens Hz 0.01 1 Udgangsfrekvens til motor

V2.3.2 Frekvensrefe- Hy 0.01 25 Frekvensreference til motorstyring

rence

V233 Motorhastighed o/min 1 9 Motor?ens faktiske hastighed i omdrejninger
pr. minut

V2.3.4 Motorstrgm A Varierer 3

V2.3.5 Motormoment % 0.1 4 Beregnet akselmoment

V2.3.7 Motorens akselef- % 01 5 Beregnet motorakseleffekt i procent

fekt
Motorens akselef- Beregnet motorakseleffekt i kW eller HK.

V2.3.8 fekt kW/HK | Varierer 73 Enheden angives i parameteren til valg af
enhed.

V2.3.9 Motorspaending \Y 0.1 6 Udgangsspaending til motor

V2.3.10 DC-spanding N 1 7 [\illnaklt spanding i frekvensomformerens DC-

V2311 Enhedstempera- oc 01 8 K@lelegemetemperatur i grader Celsius eller

tur Fahrenheit

V2.3.12 Motortemperatur % 01 9 Den beregqede motortemperatur (i procent)
af den nominelle driftstemperatur
Status for motorforvarmningsfunktionen

V2.3.13 | Motorforvarmning 1 1228
0=FRA
1 = Forvarmning (tilfgrt jeevnstrem)

V2314 | Momentreference % 01 18 Eig endelige momentreference til motorsty-
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4.1.4 I/0
Tabel 22: I/0-signalovervagning

Overvagningsvar

Indeks di Enhed Skala ID Beskrivelse
V241 Slids ADINT 2 3 1 15 Viser status for digitale indgange 1-3 i slids A
o e (standard-1/0)
V2.4.2 Slids ADIN 4 5. 6 1 1% Viser status for digitale indgange 4-6 i slids A
o T (standard-1/0)
V2.4.3 SlidsBRO1,2,3 1 17 Viser status for relaindgange 1-3 i slids B
. Indgangssignal i % af anvendt omrade. Slids
0,
V2.4.4 Analog indgang 1 %o 0.01 59 A1 som standard.
. Indgangssignal i % af anvendt omrade. Slids
0,
V2.4.5 Analog indgang 2 Yo 0.01 60 A2 som standard.
. Indgangssignal i % af det anvendte omrade.
0,
V2.4.6 Analog indgang 3 %o 0.01 61 Slids D1 som standard.
. Indgangssignal i % af det anvendte omrade.
0,
V2.4.7 Analog indgang 4 Yo 0.01 62 Slids D 2 som standard.
. Indgangssignal i % af det anvendte omrade.
0,
V2.4.8 Analog indgang 5 %o 0.01 75 Slids E 1 som standard.
. Indgangssignal i % af det anvendte omréade.
0,
V2.4.9 Analog indgang 6 Yo 0.01 76 Slids E.2 som standard.
. Udgangssignal i % af det anvendte omréade.
0,
V2.4.10 Slids A AO1 %o 0.01 81 Slids A (standard-1/0)

4.1.5 TEMPERATURINDGANGE
BEMARK!

Denne parametergruppe er synlig, hvis der der findes et optionskort til
temperaturmaling (OPT-BH].
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Tabel 23: Overvagning af temperaturindgange

Overvagningsvar

Indeks di Beskrivelse
M3lt veerdi af temperaturindgang 1. Listen
over temperaturindgange bestar af de farste
6 tilgeengelige temperaturindgange. Listen
Temperaturin- begynder med slids A og slutter med slids E.
V2.5.1 P °C 0.1 50 Hvis indgangen er tilgaengelig, men der ikke
dgang 1 . . .
er tilsluttet nogen sensor, vises maksimums-
vaerdien pa listen , fordi den mélte modstand
er uendelig. For at tvinge veerdien til sin
minimumsvaerdi, skal indgangen kortsluttes.
V2.5.2 Temperaturin- oc 01 51 Den malte vaerdi ved temperaturindgang 2.
dgang 2 Laes mere ovenfor.
V2,53 Temperaturin- oc 01 52 Den malte veerdi ved temperaturindgang 3.
dgang 3 Laes mere ovenfor.
V2.5.4 Temperaturin- oc 01 69 Den malte vaerdi ved temperaturindgang 4.
dgang 4 Laes mere ovenfor.
V255 Temperaturin- oc 01 70 Den malte veerdi ved temperaturindgang 5.
dgang 5 Laes mere ovenfor.
V2.5.6 Temperaturin- oc 01 71 Den malte vaerdi ved temperaturindgang 6.
dgang 6 Laes mere ovenfor.
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4.1.6 EKSTRA OG AVANCERET

Tabel 24: Overvagning af avancerede veerdier

Overvagningsvar

. Beskrivelse
di

Bitkodet ord

B1 =Klar
B2 = Ker
Statusord for fre- B3 = Fejl
v2.6.1 kvensomformer ! 43 B6 = DriftAktiv
B7 = AlarmAktiv
B10 = Jaevnstrem ved stop
B11 = Jeevnstremsbremse aktiv
B12 = DriftAnmodning
B13 = MotorregulatorAktiv

Bitkodede data om klarkriterier. Disse data
er brugbare til overvagning, nar frekvensom-
formeren ikke er i tilstanden Klar.
Verdierne vises som afkrydsningsfelter pa
det grafiske betjeningspanel. Hvis et afkryds-
ningsfelt er afkrydset, er vaerdien aktiv.

V2.6.2 Klarstatus 1 78
BO = DriftAktiv hgj

B1 =Ingen aktiv fejl

B2 = Ladekontakt lukket

B3 = Javnspanding inden for graenserne

B4 = Strgmstyring initialiseret

B5 = Strgmenheden blokerer ikke for start
B6 = Systemsoftwaren blokerer ikke for start

Bitkodede statusser for applikationen. Vaer-
dierne vises som afkrydsningsfelter pa det
grafiske betjeningspanel. Hvis et afkryds-
ningsfelt er afkrydset, er vaerdien aktiv.

BO = Interlock 1

B1 = Interlock 2

B2 = Reserveret

B3 = Rampe 2 aktiv

B4 = Mekanisk bremsestyring
V2.6.3 Statusord 1 for 1 g9 | B5=1/0 A-styring aktiv
applikation B6 = 1/0 B-styring aktiv

B7 = Fieldbus-styring aktiv
B8 = Lokal styring aktiv

B9 = Pc-styring aktiv

B10 = Faste frekvenser aktive
B11 = Kickstart aktiv

B12 = Brandtilstand aktiv

B13 = Motorforvarmning aktiv
B14 = Hurtigt stop aktiv

B15 = Frekvensomformeren er stoppet fra
betjeningspanelet
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Tabel 24: Overvagning af avancerede vaerdier

Overvagningsvar

Indeks Beskrivelse

di

Bitkodede statusser for applikationen. Veer-
dierne vises som afkrydsningsfelter pa det
grafiske betjeningspanel. Hvis et afkryds-
ningsfelt er afkrydset, er vaerdien aktiv.

BO = Accel./decel. forbudt

V2.6.4 St;t)t:)s“cl)(;dtiir:or 1 90 B1 = Motorkontakt ébe.n

B5 = Jockeypumpe aktiv
Bé = Spaedningspumpe aktiv
B7 = Overvagning af indgangstryk (Alarm/
Fejl)
B8 = Frostbeskyttelse (Alarm/Fejl)
B9 = Autorens aktiv

Et ord pa 16 bit, hvor hver bit viser status for
én digital indgang. Der laeses 6 digitale ind-
V2.6.5 DIN-statusord 1 1 56 gange fra hver slids. Ord 1 starter fra ind-
gang 1islids A (bit0) og fortsaetter helt til
indgang 4 i slids C (bit15).

Et ord pa 16 bit, hvor hver bit viser status for
én digital indgang. Der laeses 6 digitale ind-
V2.6.6 DIN-statusord 2 1 57 gange fra hver slids. Ord 2 starter fra ind-
gang 5 i slids C (bit0) og fortsaetter helt til
indgang 6 i slids E (bit13).

Overvagningsvaerdien for motorstrgm med et

fast antal decimaler og mindre filtrering. Kan
f.eks. bruges sammen med fieldbus for at

Motorstrgm med 1 o S I

V2.6.7 decimal 0.1 45 opna den rigtige veerdi, saledes at ramme-

sterrelsen ikke far nogen betydning, eller til
overvagning, nar der kraeves mindre filtre-
ringstid til motorstrgmmen.

Viser den gjeblikkelige frekvensreference-
kilde.

0=PC
1 = Faste frekvenser
2 = Panelreference

3 = Fieldbus

Frekvensreferen- 4=AN

V2.6.8 cekilde 1 1495 5=AlI2
6=Al1+AI2

7 = PID-controller

8 = Motorpotentiometer.

9 = Joystick

10 = Kickstart

100 = Ikke defineret

101 = Alarm,FasteFrekvenser
102 = Autorens
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Tabel 24: Overvagning af avancerede vaerdier

Overvagningsvar

Indeks di Beskrivelse
V2.6.9 Sidste aktive fejl- 1 37 Fejlkoden for den senest aktiverede fejl, der
o kode ikke er blevet nulstillet.
Sidste aktive fejl- Fejl-ID’et for den senest aktiverede fejl, der
V2.6.10 ID ! 7 ikke blev nulstillet.
V2.6.11 Sidste aktive 1 74 Alarmkoden for den senest aktiverede alarm,
o alarmkode der ikke er blevet nulstillet.
Sidste aktive Alarm-ID'et for den senest aktiverede alarm,
V2.6.12 alarm-1D ! 94 der ikke blev nulstillet.

4.1.7 OVERVAGNING AF TIMERFUNKTIONER

Her kan du overvage veerdier for timerfunktioner og Realtidsur.

Tabel 25: Overvagning af timerfunktioner

Overvagningsvaer

Beskrivelse

di

V2,71 TC1,TC2,7C3 1 1441 Du kan overvage statusserne for de tre tids-
kanaler (TC)

V2.7.2 Interval 1 1 1442 Status for timerintervallet

V2.7.3 Interval 2 1 1443 Status for timerintervallet

V2.7.4 Interval 3 1 1444 Status for timerintervallet

V2.7.5 Interval 4 1 1445 Status for timerintervallet

V2.7.6 Interval 5 1 1446 Status for timerintervallet

V2.7.7 Timer 1 cek. 1 1447 Dep resterende tid pa timeren, hvis den er
aktiv

V2.7.8 Timer 2 cek. 1 1448 Dep resterende tid pa timeren, hvis den er
aktiv

V2.7.9 Timer 3 cek. 1 1449 Dep resterende tid pa timeren, hvis den er
aktiv

V2.7.10 Realtidsur 1450 tt:min:ss
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4.1.8 OVERVAGNING AF PID-CONTROLLER

Tabel 26: Overvagning af vaerdier for PID-controlleren

Overvagningsvar

- Beskrivelse
di
Samme Setpunktveerdien for den eksterne PID-con-
som ind- troller i procesenheder. Du kan bruge en
stilling parameter til at vaelge procesenheden med.
for
. P3.13.1.7
V2.8.1 PID1-setpunkt Varierer (se 5.13 20
Gruppe
3.13: PID-
control-
ler)
Samme Setpunktveerdien for den eksterne PID-con-
som ind- troller i procesenheder. Du kan bruge en
V2.8.2 PID1-feedback Varierer | stilling 21 parameter til at vaelge procesenheden med.
for
P3.13.1.7
Samme Fejlveerdi for den eksterne PID-controller.
som ind- Afvigelse i feedback fra setpunktet i proce-
V2.8.3 PID1-fejlveerdi Varierer | stilling 22 senheder. Du kan bruge en parameter til at
for vaelge procesenheden med.
P3.13.1.7
PID-udgang i procent (0...100 %). Det er
V2.8.4 PID1-udgang % 0.01 23 mullgt at overfgre denne veerdi FIL Motorsty-
ring (Frekvensreference) eller til en analog
udgang.
0 = Stoppet
1 =Kerer
V2.8.5 PID1-status 1 24 3 = Dvaletilstand
4 = | dgdzone (se 5.13 Gruppe 3.13: PID-con-
troller)
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4.1.9 OVERVAGNING AF EKSTERN PID-CONTROLLER

Tabel 27: Overvagning af vaerdier for den eksterne PID-controller

Overvagningsvar

Beskrivelse

di
Samme Setpunktveerdien for den eksterne PID-con-
som ind- troller i procesenheder. Du kan bruge en
stilling parameter til at vaelge procesenheden med.
for
P3.14.1.1
. 0 (se
V2.9.1 ExtPID-setpunkt |[Varierer 514 83
Gruppe
3.14: Eks-
tern PID-
control-
ler)
Samme Setpunktveaerdien for den eksterne PID-con-
som ind- troller i procesenheder. Du kan bruge en
V2,99 ExtPID-feedback | Varierer stlflctlrng 84 parameter til at vaelge procesenheden med.
P3.14.1.1
0
Samme Fejlveerdi for den eksterne PID-controller.
som ind- Afvigelse i feedback fra setpunktet i proce-
. . . stilling senheder. Du kan bruge en parameter til at
V2.9.3 ExtPID-fejlveerdi |[Varierer 85
for vaelge procesenheden med.
P3.14.1.1
0
Udgang for den eksterne PID-controller i
V2.9.4 ExtPID-udgang % 0.01 86 procent (0...100 %). Det er muligt at overfgre
denne vaerdi til f.eks. den analoge udgang.
0 = Stoppet
V2.9.5 ExtPID-status 1 87 1= Karer
2 =1 dgdzone (se 5.74 Gruppe 3.14: Ekstern
PID-controller)

41.10  MULTIPUMPEOVERVAGNING

Tabel 28: Multipumpeovervagning

Overvagningsvar

. Beskrivelse
di

Antallet af motorer, der kgrer, ndr multipum-

V2.10.1 Kgrende motorer 1 30 . .
pefunktionen er i brug.

Systemet forteeller dig, om det er ngdvendigt

V2.10.2 Autoskift 1 1113 at foretage autoskift.
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4.1.11  VEDLIGEHOLDELSESTALLERE

Tabel 29: Overvagning af vedligeholdelsestzllere

Overvagningsvar

. Beskrivelse
di

Status for vedligeholdelsestaelleren i antal
omdrejninger gange 1.000, eller i timer. Du

t/kOmdr | Varierer 1101 kan leese mere om konfiguration og aktive-
ring af taelleren i 5.16 Gruppe 3.16: Vedligehol-
delsesteellere.

Vedligeholdelses-

V2 teeller 1
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4.1.12  OVERVAGNING AF FIELDBUS-DATA

Tabel 30: Overvagning af Fieldbus-data

Overvagningsvar

. Beskrivelse
di

Fieldbus-kontrolordet, som benyttes af appli-
kationen i overspringstilstand/-format.
V2.12.1 FB-kontrolord 1 874 Afhaengigt af fieldbus-typen eller profilen kan
dataene redigeres, fgr de sendes til applikati-
onen.

Hastighedsreferencen er skaleret mellem
mindste og stgrste frekvens pa det tidspunkt,

FB-hastighedsre- hvor det blev modtaget af applikationen. Du

V2.12.2 Varierer 875 _ )
ference kan &ndre minimums- og maksimumsfre-

kvenserne, nar applikationen har modtaget
referencen, uden at det pavirker referencen.

V2.12.3 FB-data ind 1 1 876 Den ra veerdi af procesdata i 32-bit format
med fortegn

V2.12.4 FB-data ind 2 1 877 Den ra veerdi af procesdata i 32-bit format
med fortegn

V2.12.5 FB-data ind 3 1 878 Den ra veerdi af procesdata i 32-bit format
med fortegn

V2.12.6 FB-data ind 4 1 879 Den ra veerdi af procesdata i 32-bit format
med fortegn

V2.12.7 FB-data ind 5 1 880 Den ra veerdi af procesdata i 32-bit format
med fortegn

V2.12.8 FB-data ind 6 1 881 Den ra veerdi af procesdata i 32-bit format
med fortegn

V2.12.9 FB-data ind 7 1 882 Den ra veerdi af procesdata i 32-bit format
med fortegn

V2.12.10 FB-data ind 8 1 883 Den ra veerdi af procesdata i 32-bit format
med fortegn
Fieldbus-kontrolordet, som applikationen

V21211 FB-statusord 1 864 sender i overspringstilstand/-format. Afhaen-

gigt af fieldbus-typen eller profilen, kan data-
ene redigeres, fgr de sendes til fieldbus.

Den aktuelle hastighed i procent. Veerdien 0
% svarer til minimumsfrekvensen, og den

) analoge signalveerdi p& 100 % svarer til mak-
V2.12.12 Aktuelle FB 0.01 865 simumsfrekvensen. Denne opdateres

hastighed lgbende afhaengigt af de aktuelle minimums-
og maksimumsfrekvenser samt udgangsfre-
kvensen.
V2.12.13 FB-data ud 1 1 866 Den ra veerdi af procesdata i 32-bit format

med fortegn
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Tabel 30: Overvagning af Fieldbus-data

Overvagningsvar

Indeks di Beskrivelse

V2.12.14 FB-data ud 2 1 867 Den ra veerdi af procesdata i 32-bit format
med fortegn

V2.12.15 FB-data ud 3 1 868 Den ra veerdi af procesdata i 32-bit format
med fortegn

V2.12.16 FB-data ud 4 1 869 Den ra veerdi af procesdata i 32-bit format
med fortegn

V2.12.17 FB-data ud 5 1 870 Den ra veerdi af procesdata i 32-bit format
med fortegn

V2.12.18 FB-data ud 6 1 871 Den ra veerdi af procesdata i 32-bit format
med fortegn

V2.12.19 FB-data ud 7 1 872 Den ra veerdi af procesdata i 32-bit format
med fortegn

V2.12.20 FB-data ud 8 1 873 Den ra veerdi af procesdata i 32-bit format
med fortegn
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5 PARAMETERMENU

5.1 GRUPPE 3.1: MOTORINDSTILLINGER

Tabel 31: Parametre pa motorens typeskilt

Parameter in. Standard Beskrivelse
Find veerdien Un pa
motorens typeskilt.
P3.1.1.1 Nominel ”.‘°t°r' Varierer |Varierer \Y Varierer 110
spaending Find ud af, om motor-
tilslutningen er Delta
eller Star.
P3.1.1.2 Find veerdien fn pa
@ Nominel motorfre- 8.00 320.00 Hz 50 Hz 111 motorens typeskilt.
kvens
p3.1.1.3 | Nominel motorha- 2% 19200 | o/min | Varierer | 112 |Findverdiennnpa
stighed motorens typeskilt.
P3.1.1.4 [ Nominel motorstrgm [ IH*0.1 | IH*2 A Varierer | 113 [Findveerdien In pa
motorens typeskilt.
. . Find veerdien p& moto-
P3.1.1.5 Motor Cos Phi 0.30 1.00 Varierer 120 .
rens typeskilt
P3.1.1.6 | Nominel motoreffekt | Varierer |Varierer kW Varierer 116 Find vaerdien In pa
motorens typeskilt.
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Tabel 32: Indstillinger for motorstyring

Indeks Parameter Min. [ ECR Enhed |Standard ID Beskrivelse

P3.1.2.1 0u= Frekv_ensstyrmg
(dben slgjfe)
a Styretilstand 0 2 0 600 1 = Hastighedsstyring
(3ben slgjfe)
2 = Momentstyring
(aben slgjfe)

P3.1.2.2

@ Motortype 0 1 0 650 | 0=Induktionsmotor

1= PM-motor

Hvis du gger switchfre-
kvensen, reduceres
AC-frekvensomforme-
rens kapacitet. Det
anbefales at benytte en
lavere frekvens, hvis
P3.1.2.3 Switchfrekvens 1.5 Varierer kHz Varierer 601 motorkablet er langt,
for at minimere den
kapacitive strem i kab-
let. Det anbefales at
benytte en hgj switch-
frekvens for at redu-
cere motorstgjen.

Identifikation beregner
eller maler de motor-
parametre, der kraeves
for at opna god styring
af motoren og hastig-

heden.
P3.1.2.4
@ Identifikation 0 2 0 631 0 =Ingen handling
1 =Ved stilstand

2 = Med rotation

Fgr du gennemfgrer
identifikationskgrslen,
skal parametrene jf.
motorens typeskilt ind-
stilles i menu M3.1.1.
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Tabel 32: Indstillinger for motorstyring

Indeks Parameter Min. [ ECR Enhed |Standard ID Beskrivelse

Motorens magnetise-
ringsstrgm (strgm
uden belastning). Veer-
dierne af U/f-parame-
trene identificeres vha.
Magnetiserings- 0.0 2*IH A 0.0 612 magneti_seringss?r(am—

strom men, hvis de opgives
for identifikationskers-
len. Hvis veerdien angi-
ves til nul, beregnes
magnetiseringsstrom-
men internt.

P3.1.2.5

Na&r du aktiverer denne
funktion, forhindres
frekvensomformeren i
P3124 at blive afbrudt, nar
motorswitchen lukkes
@ Motorkontakt 0 1 0 653 og abnes, f.eks. i til-
standen Flyvende start.

0 = Deaktiveret
1 = Aktiveret

Funktionen muligggr et
hastighedsfald som
P3.1.2.7 funktion af belastnin-
O Belastningsfald 0.00 | 20.00 % 0.00 g20 |96n: Belastningsfaldet
defineres som en pro-
centdel af den nomi-
nelle hastighed ved en
nominel belastning.

Anvend belastningsfald
til at opna et dynamisk
hastighedsfald ved
belastningsaendringer.
P3.1.2.8 Belastningsfaldtid 0.00 2.00 sek. 0.00 656 |Denne parameter angi-
ver tiden, det tager, for
hastigheden er gen-
dannet til 63 % af
a@ndringen.

0 = Normal. Belast-
ningsfaldfaktoren er
konstant i hele fre-
kvensomradet.

0 1 0 1534 | 1=_Lineaer fjernelse.
Belastningsfaldet eli-
mineres lineart fra
den nominelle fre-
kvens til nulfrekven-
sen.

Belastningsfaldtil-

P3.1.2.9 ctand
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Tabel 32: Indstillinger for motorstyring

Indeks Parameter Min. Maks. Enhed |Standard ID Beskrivelse
P3.1.2.10
Overspae.ndingssty— 0 1 1 607 0= Degktiveret
@ ring 1 = Aktiveret
P3.1.2.11
. Underspagndingssty- 0 1 1 608 0= Deqktiveret
0 ring 1 = Aktiveret
Frekvensomformeren

sgger efter den mind-
ste motorstrgm for at
spare energi og redu-
cere motorstgjen. Du
kan bruge denne funk-
tion til f.eks. ventilator-
P3.1.2.12 Energioptimering 0 1 0 666 |og pumpeprocesser.
Anvend ikke denne
funktion med hurtige
PID-styrede processer.

0 = Deaktiveret

1 = Aktiveret
P3.1.2.13 Anvend dette for at
: Statorspaendingsju- 500 150.0 % 100.0 659 justere statorspandin-
0 stering ’ ’ ’ gen i motorer med per-
manent magnet.
P3.1.2.14

1515 0 = Deaktiveret

Overmodulering 0 1 1 '
@ 1 = Aktiveret

24-HOUR SUPPORT +358 (0)201 212 575 - EMAIL: VACON@VACON.COM




VACON - 118 PARAMETERMENU

Tabel 33: Motorgraenseindstillinger

Indeks Parameter Min. [ ECR Enhed |Standard ID Beskrivelse
P3.1.3.1 Den maksimale motor-
" . strgm fra AC-frekvens-
a Motorstremgraense [H*0.1 IS A Varierer 107
omformeren
P3.13.2 Motormoment- 0.0 300.0 % 300.0 1287 Moaks. momentgreense
graense pa motorsiden
P3.13.3 Generatormoment- 0.0 3000 % 3000 1288 Muaks. momen.tgraense
graense pa generatorsiden
P3.13.4 | Motorstramgraense | 0.0 | 300.0 % 3000 | 1290 |Maks. stremgraense pa
motorsiden
P3135 Generatorstrgm- 0.0 300.0 % 300.0 1289 Maks. str@mgraense pa
graense generatorsiden
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Tabel 34: Indstillinger for aben slgjfe

Indeks Parameter Min. [ ECR Enhed |Standard ID Beskrivelse

U/f-kurvetypen mellem
nulfrekvensen og felt-
P3.1.4.1 svaekningspunktet.

@ U/f-forhold 0 2 0 108
0 = Lineaer

1 = Kvadratisk

2 = Programmerbar

Feltsvaekningspunktet
er den udgangsfre-
Feltsvaekningspunkt- 8.00 P3.3.1.2 Hz Varierer 602 kvens, .hvor udogangs-

frekvens spaendingen nar felt-
svaekningspunktets
spanding.

P3.1.4.2

P3.1.4.3 Spanding i feltsvae-

L ) ) o
Spaen.dlng i feltsvee 10.00 200.00 % 100.00 603 kmngqunktet i % af
@ kningspunktet den nominelle motor-

spanding.

Hvis veerdien for f
P3.1.4.1 er program-
U/f-midtpunktsfre- 0.00 P3142 Hy Varierer 604 merbar, definerer

kvens denne parameter kur-
vens midtpunktsfre-
kvens.

P3.1.4.4

Hvis veerdien for f
P3.1.4.1 er program-
U/f—midtpgnkts— 0.0 100.0 % 100.0 605 merbar, definerer

spaending denne parameter kur-
vens midtpunktsspaen-
ding.

P3.1.4.5

Denne parameter defi-
nerer U/f-kurvens nul-
frekvensspaending.
0.00 40.00 % Varierer 606 |Standardveerdien
adskiller sig fra for-
skellige enhedsstgrrel-
ser.

Nulfrekvensspaen-

P3.1.4.6 ding

24-HOUR SUPPORT +358 (0)201 212 575 - EMAIL: VACON@VACON.COM




VACON - 120 PARAMETERMENU

Tabel 34: Indstillinger for aben slgjfe

Indeks Parameter Min. Maks. Enhed |Standard ID Beskrivelse
Markering af
afkrydsningsfelt
BO = Sgg kun p& aksel-
frekvensen fra samme

P3.1.4.7 retning som frekvens-
Indst. flyv. start 0 63 0 1590 | referencen.
a B1 = Deaktivér AC-
scanning
B4 = Brug frekvensre-
ferencen som fgrste
geet
B5 = Deaktivér DC-
impulser
Flwende start — scan Defineret i procent af
P3.1.4.8 y 0.0 100.0 % 45.0 1610 |den nominelle motor-
aktuel
strgm.
P3.1.4.9
. Autom. momentfor- 0 1 0 109 0 = Deaktiveret
0 steerkning 1 = Aktiveret
Skaleringsfaktor for
Momentforstaerk- IR-kompensation pa
P3.1.4.10 [ning, motorforsteerk- 0.0 100.0 % 100.0 665 motorsiden ved anven-
ning delse af momentfor-
staerkning.
Skaleringsfaktor til IR-
Momentforstaerk- kompensation pa gene-
P3.1.4.11 | ning, generatorfor- 0.0 100.0 % 0.0 667 |ratorsiden ved anven-
staerkning delse af momentfor-
staerkning.
M3.1.4.12 |/f-start Denne menu indeholder tre parametre. Se tabellen nedenfor.
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Tabel 35: I/f-startparametre

Indeks Parameter Min. Maks. Enhed |Standard ID Beskrivelse
P3.1.4.12.1
I/f-start 0 1 0 534 |0 =Deaktiveret
Q 1 = Aktiveret
P3.1.4.12.2 Under denne udgangs-
0,5* 0,2 * frekvens tilfgres den
(7 ) Vft-startfrekvens 50 Ip3taz P3.1.12 | 23° |indstillede I/f-starts-
trgm til motoren.
P3.1.4.12.3 Strgemmen, som tilfg-
\/f-startstrom 00 | 1000 | % 800 | 536 |res tiLmotoren. nar I/f-
0 startfunktionen er akti-
veret.
Tabel 36: Momentstabilatorparametre
Indeks Parameter Min. Maks. Enhed |Standard ID Beskrivelse
P3.1.4.13.1 Forsteerkningen for
Momentstabilatorpa- 0.0 5000 | 50.0 1412 moEnentstapllatoren [
0 rametre en aben slgjfe-sty-
ringstilstand.
Forsteerkningen for
P3.1.4.13.2 Momentstabilator- momentstabilatoren i
“ forstaerkning i felt- 0.0 500.0 % 50.0 1414 [feltsvaekningspunktet i
svaekningspunktet en aben slgjfe-sty-

ringstilstand.

P3.1.4.13.3 . Momentstabilatorens
Momentstabilatorens svaekkelse af tidskon-
Q deempning af tids- 0.0005 1.0000 sek. 0.0050 1413
stanten.
konstant
P3.1.4.13.4 |Momentstabilatorens Momentstabilatorens
sveekkelse af tids- svaekkelse af tidskon-
e konstanten (i PM- 0.0005 1.0000 sek. 0.0050 1735 stanten i en PM-motor.
motorer)
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5.2 GRUPPE 3.2: START-/STOPKONFIGURATION

Tabel 37: Menuen Start-/stopkonfiguration

Indeks Parameter Min. [ ECR Enhed |Standard ID Beskrivelse

Valg af fjernstyrings-
sted (start/stop). Kan
bruges til at vende til-
bage til fjernstyring fra
Vacon Live, f.eks. hvis
P3.2.1 Fjernstyringssted 0 1 0* 172 |panelet er gdet i styk-
ker.

0 = 1/0-styring
1 = Fieldbus-styring

Skift mellem lokal- og
flernstyringssted.

P3.2.2 Lokal/fjernbetjening 0 1 0* 211

0 =Fjern
1 = Lokal

0 = Stop-knappen er
Stop-knap pa betje- 0 1 0 14 altid aktiveret (Ja)

ningspanel 1 = Stop-knappen har
begraenset funktion
(Nej)

P3.2.3

P3.2.4 Startfunktion 0 1 0 505 0 = Rampe
1 = Flyvende start

P3.2.5

Stopfunktion 0 1 0 506 |0 =Frilgb
0 1 =Rampe
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Tabel 37: Menuen Start-/stopkonfiguration

Indeks Parameter Min. Maks. Enhed |Standard ID Beskrivelse

Logik =0
Styresignal 1 = For-
lens
Styresignal 2 = Bag-
lens
Logik =1
Styresignal 1 = For-
leens (kant)
Styresignal 2 =
Omvendt stop
Styresignal 3 = Bag-
lzens (kant)

P3.2.6 .

@ I/0 A-fé:irli/stop- 0 A 5% 300 Logik = 2
Styresignal 1 = For-
leens (kant)
Styresignal 2 = Bag-
leens (kant)
Logik=3
Styresignal 1 = Start
Styresignal 2 = Bag-
lens
Logik =4
Styresignal 1 = Start
(kant)

Styresignal 2 = Bag-
lens

pa27 |70 B'StagriL'/St"plo' 0 4 9 * 263 |Se ovenfor.

P3.2.8 | Fieldbus-startlogik | 0 1 0 ggg |0 =Der er behovforen
stigende kant
1 = Tilstand
Forsinkelsen fra start-

P3.2.9 Startforsinkelse 0.000 | 60.000 | sek. 0.000 524 |Kemmandoentil den
faktiske start af fre-
kvensomformeren.
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Tabel 37: Menuen Start-/stopkonfiguration

Indeks Parameter Min. [ ECR Enhed |Standard ID Beskrivelse

Veelg kopieringsindstil-
linger, nar du skifter
fra fjern- til lokal
(betjeningspanel)-sty-

Fjern- til lokalfunk- ring.

P3.2.10 . 0 2 2 181
tion

0 = Behold Drift

1 = Behold Drift og
Reference

2 =Stop

* = Valg af applikationen med parameter P1.2 Applikation angiver standardvaerdien. Se
standardveerdierne i kapitel 77 Appendiks 1.
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5.3 GRUPPE 3.3: REFERENCER

Tabel 38: Frekvensreferenceparametre

Indeks Parameter Min. [ ECR Enhed |Standard ID Beskrivelse

P3.311 Mindste frekvensre- 0.00 P33.12. Hz 0.00 101 Minimumfrekvensrefe-
ference rencen

P3.3.1.2 Stgrste frekvensre- P3311. | 320.00 Hy 50.00 102 Maksimumfrekvensre-
ference ferencen

Positiv frekvensrefe- Den afsluttende fre-
P3.3.1.3 -320.0 320.0 Hz 320.00 1285 |kvensreferencegranse

rencegreense . o .
i den positive retning.

Den afsluttende fre-
kvensreferencegraense
i den negative retning.
-320.0 320.0 Hz -320.00 1286 |Denne parameter kan
f.eks. bruges til at for-
hindre, at motoren
kgrer bagleens.

Negativ frekvensre-

P3.3.1.4
ferencegranse

Valg af referencekilde,
nar styringsstedet er
I/0 A.

0 = Fast frekvens 0

1 = Panelreference

2 = Fieldbus

3=Al

4=Al2

5= Al1+AI2

6 = PID-reference

7 = Motorpotentiome-
ter

8 = Joystickreference
0 19 5* 117 9 = Kickstartreference
10 = Blok 1 Ud

11 = Blok 2 Ud

12 = Blok 3 Ud

13 = Blok 4 Ud

14 = Blok 5 Ud

15 = Blok 6 Ud

16 = Blok 7 Ud

17 = Blok 8 Ud

18 = Blok 9 Ud

19 = Blok 10 Ud

Valg af 1/0-styrings-

P3.3.1.5 reference A

Applikationen, som du
indstillede med para-
meter 1.2, angiver
standardveerdien.
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Tabel 38: Frekvensreferenceparametre

Indeks

P3.3.1.6

Parameter

Valg af I/0-styrings-
reference B

Min. [ ECR

Enhed

Standard

4 *

ID

131

Beskrivelse

Valg af referencekilde,
nar styringsstedet er
I/0 A. Se ovenfor. Du
kan kun tvinge 1/0 B-
styringsstedet til at
blive aktivt vha. en digi-
tal indgang (P3.5.1.7).

P3.3.1.7

Valg af betjeningspa-
nelstyringsreference

19

2*

121

Valg af referencekilde,
nar styringsstedet er
betjeningspanel.

0 = Fast frekvens 0
1 = Betjeningspanel
2 = Fieldbus

3=Al

4=Al2

5=Al1+Al2

6 = PID-reference
7 = Motorpotentiome-
ter

8 = Joystick

9 = Kickstartreference
10 = Blok 1 Ud

11 =Blok 2 Ud

12 = Blok 3 Ud

13 = Blok 4 Ud

14 = Blok 5 Ud

15 =Blok 6 Ud

16 = Blok 7 Ud

17 = Blok 8 Ud

18 = Blok 9 Ud

19 = Blok 10 Ud

P3.3.1.8

Betjeningspanelrefe-
rence

P3.3.1.1

P3.3.1.2.

Hz

0.00

184

Du kan justere fre-
kvensreferencen pa
betjeningspanelet vha.
denne parameter.

P3.3.1.9

Betjeningspanelret-
ning

123

Motorens rotationsret-
ning, nar styringsste-
det er betjeningspane-
let.

0 = Forlens
1 =Bagleens
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Tabel 38: Frekvensreferenceparametre

Indeks Parameter Min. [ ECR Enhed |Standard ID Beskrivelse

Valg af referencekilde,
nar styringsstedet er
fieldbus.

0 = Fast frekvens 0
1 = Betjeningspanel
2 = Fieldbus

3=Al

4=Al2

5= Al1+AI2

6 = PID-reference

Valg af Fieldbus-sty- . 7 = Motorpotentiome-
ringsreference 0 19 3 122 ter .

8 = Joystick

9 = Kickstartreference

10 =Blok 1 Ud

11 =Blok 2 Ud

12 = Blok 3 Ud

13 = Blok 4 Ud

14 = Blok 5 Ud

15 =Blok 6 Ud

16 =Blok 7 Ud

17 = Blok 8 Ud

18 = Blok 9 Ud

19 = Blok 10 Ud

P3.3.1.10

* = Valg af applikationen med parameter P1.2 Applikation angiver standardvaerdien. Se
standardveerdierne i kapitel 77 Appendiks 1.
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Tabel 39: Momentreferenceparametre

Indeks Parameter Min. [ ECR Enhed |Standard ID Beskrivelse

Valg af momentrefe-
rence. Momentreferen-
cen skaleres mellem
veerdierne for P3.3.2.2.
og P3.3.2.3.

0 = Anvendes ikke

1 = Betjeningspanel
2 = Joystick

3=Al

4=Al2

5=AI3

6=Al4

7 =Al5

8=Al6

9 = ProcessDataln 1
10 = ProcessDataln 2
11 = ProcessDataln 3
12 = ProcessDataln 4
13 = ProcessDataln 5
0 26 0* 641 14 = ProcessDataln 6
15 = ProcessDataln 7
16 = ProcessDataln 8
17 = Blok 1 Ud

18 = Blok 2 Ud

19 = Blok 3 Ud

20 =Blok 4 Ud

21 =Blok 5 Ud

22 =Blok 6 Ud

23 =Blok 7 Ud

24 =Blok 8 Ud

25 =Blok 9 Ud

26 = Blok 10 Ud

Valg af momentrefe-
rence

P3.3.2.1

Hvis du benytter en
fieldbus-protokol, hvor
momentreferencen
kan angives i Nm-
enheder, skal du ind-
stille ProcessDataln1
som vaerdien for denne
parameter.

P3.3.2.2 Momentreference, der
Minimum moment- svarer til referencesig-

@ -300.0 300.0 % 0.0 643 L
reference nalets minimums-
veerdi.
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Tabel 39: Momentreferenceparametre

Indeks

P3.3.2.3

Parameter

Maksimum moment-
reference

Min. [ ECR

-300.0

300.0

Enhed

%

Standard

100.0

ID

642

Beskrivelse

Momentreference, der
svarer til referencesig-
nalets maksimum-
vaerdi. Denne veerdi
benyttes som den mak-
simale momentrefe-
rence til negative og
positive veerdier.

P3.3.2.4

Filtertid for moment-
reference

0.00

300.00

sek.

0.00

1244

Angiver filtreringstiden
for den endelige
momentreference.

P3.3.2.5

Dgdzone for
momentreference

0.0

300.0

%

0.0

1246

For at ignorere de sma
vaerdier omkring 0 i
momentreferencen
skal denne veerdi vaere
stgrre end 0. Nar refe-
rencesignalet ligger
mellem 0 og 0 + skal
vaerdien for denne
parameter, momem-
treferencen, angives til
0.

P3.3.2.6

Momentreference for
betjeningspanel

0.0

P3.3.2.3

%

0.0

1439

Anvendes, ndr P3.3.2.1.
er sat til 1. Denne
parameterveerdi skal
ligge mellem P3.3.2.3.
og P3.3.2.2.

P3.3.2.7

Frekvensgraense for
momentstyring

1278

Valg af udgangsfre-
kvensgranse for
momentstyring.

0 = Pos./neg. frekvens-
graenser
1 = frekvensreference

M3.3.2.8

Momentstyring, dben
slgjfe

Denne menu indeholder tre parametre. Se tabellen nedenfor.
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Tabel 40: Parametre for momentstyring aben slgjfe

Indeks Parameter Min. [ ECR Enhed |Standard ID Beskrivelse

Graensen for udgangs-

Minimumsfrekvens frekvens, hvorunder
P3.3.2.8.1 | for momentstyring 0.0 P3.3.1.2 Hz 3.0 636 |frekvensomformeren
med aben slgjfe fungerer i frekvenssty-

ringstilstand.

Angiver P-forsteerknin-
gen for momentcon-
trolleren i aben slgjfe-
styringstilstand.

P-forstaerkning for P-forstaerkningsveer-
P3.3.2.8.2 | momentstyring med 0.0 32000.0 0.01 639 |dien 1,0 medfgrer en
aben slgjfe @ndring pad 1 Hz i
udgangsfrekvensen,

nar momentfejlen er 1
% af det nominelle
motormoment.

Angiver |-forstaerknin-
gen for momentcon-
trolleren i aben slgjfe-
styringstilstand.

I-forsteerkning for En I-forstaerknings-
P3.3.2.8.3 | momentstyring med 0.0 32000.0 2.0 640 |veerdi pa 1,0 medfgrer,
aben slgjfe at integrationen nar 1

Hz pd ét sekund, nar
momentfejlen er 1 % af
det nominelle motor-
moment.
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Tabel 41: Faste frekvensparametre

Indeks Parameter Min. Maks. Enhed (Standard ID Beskrivelse
0 = Binzert kodet
P3.3.3.1 1= Antal indgange
1 *

@ Fast frekvenstilstand 0 1 0 182 Antallet af aktive, faste
digitale hastighedsind-
gange definerer den
faste frekvens.

P3.3.3.2 Den grundleeggende

O Fastfrekvens 0 [P3.3.1.1 [P3.3.1.2 | Hz 5.00 1go |faste frekvenser 0. nar
den er angivet med
P3.3.1.5.

P3.3.3.3 Veaelg den faste fre-

O Fastfrekvens1 | P3.3.1.1 |P3.3.1.2 | Hz 1000+ | 105 |Kvensvha. digitalind-
gang for fast frekvens-
valg 0 (P3.3.3.10).

P3.3.3.4 Veelg den faste fre-

O Fastfrekvens2  |P33.1.1 |P33.12 | Hz | 15.00% | 106 |Xvensvha.digitalind-
gang for fast frekvens-
valg 1 (P3.3.3.11).

P3.3.3.5 Veelg den faste fre-
Fastfrekvens3 | P3.3.1.1 |P3.3.1.2 | Hz 2000+ | 126 [Kvensvha. digitale ind-

@ gange for fast fre-

kvensvalg 0 og 1.
P3.3.3.6 Veelg vha. digital ind-
« gang for fast frekvens-

a Fast frekvens 4 P3.3.1.1 | P3.3.1.2 Hz 25.00 127 valg 2 (P3.3.3.12).

P3.3.3.7 Valg den faste fre-

@ Fast frekvens 5 P3.3.1.1 | P3.3.1.2 Hz 30.00* 128 kvens vha. digitale ind-
gange for fast fre-
kvensvalg 0 og 2.

P3.3.3.8 Veelg den faste fre-
Fastfrekvens 6 | P3.3.1.1 |P3.3.1.2 | Hz 4000% | 129 |kvensvha.digitaleind-

@ gange for fast fre-

kvensvalg 1 og 2.
P3.3.3.9 Veaelg den faste fre-
Fastfrekvens 7 | P3.3.1.1 |P3.3.1.2 | Hz 50.00* | 130 |Kvensvha. digitale ind-

a gange for fast fre-

kvensvalg 0 og 1 og 2.
P3.3.3.10 Binzer vaelger til faste
DigIN hastigheder (0-7). Se

@ Fast frekvensvalg 0 SlotA.4 419 parametre P3.3.3.2 til

P3.3.3.9.
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Tabel 41: Faste frekvensparametre

Indeks Parameter Min. Maks. Enhed |Standard ID Beskrivelse

P3.3.3.11 Binaer vaelger til faste

DigIN hastigheder (0-7). Se

@) | Fostirekvensvalgl sotas | 20 |parametre P3.33.2
P3.3.3.9.

P3.3.3.12 Binzer vaelger til faste

DigIN hastigheder (0-7). Se

@) | Fostirekvenswalg2 siot0.1 | “?' |parametre P3.3.3.2 il
P3.3.3.9.

Tabel 42: Parametre for motorpotentiometer

Parameter in. Standard Beskrivelse

P3.3.4.1 FALSK = Ikke aktiv
Motorpotentiometer DigIN 418 SAND = Aktiv. Motor-
0 oP Slot0.1 potentiometerreferen-

cen VOKSER, indtil
kontakten &bnes.

P3.3.4.2 FALSK = lkke aktiv
Motorpotentiometer DigIN 417 SAND = Aktiv. Motor-
” NED Slot0.1 potentiometerreferen-

cen FALDER, indtil
kontakten abnes.

Zndringshastigheden i
motorpotentiometerre-
Rampet|d.for motor- 01 500.0 Hz/sek. 10.0 331 ferencen, nar den for-

potentiometer gges eller reduceres
vha. P3.3.4.1. eller
P3.3.4.2.

P3.3.4.3

Logik for nulstilling af
motorpotentiometerets
P3.3.4.4 frekvensreference.
Nulstilling af motor- 0 2 1 347

a potentiometer o
0 = Ingen nulstilling

1 = Nulstil, hvis stoppet
2 = Nulstil, hvis slukket
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Tabel 43: Parametre for styring med joystick

Indeks Parameter Min. [ ECR Enhed |Standard ID Beskrivelse

0 = Anvendes ikke

P3.3.5.1 1=AlI1(0-100 %)
. S 2 = Al2 (0-100 %)
a Valg af joysticksignal 0 6 0 451 3= AI3 (0-100 %]

4= Al4 (0-100 %)
5= AlI5 (0-100 %)
6 = Al6 (0-100 %)

P3.3.5.2 Nar referencen ligger
mellem 0 og 0 + for
denne parameter, saet-

@ Dgdzone for joystick 0.0 20.0 % 2.0 384
tes referencen til 0.

AC-frekvensomforme-
ren standser, hvis refe-
rencen for joystick'et
eridvaletilstand i laen-
gere tid end dvalefor-
sinkelsen.

P3.3.5.3

O D"ale“lsstﬁgsf"”c’y' 0.0 20.0 % 0.0 385 |0 =Anvendes ikke

Dvalefunktionen er
kun tilgaengelig, hvis
du bruger et joystick
til at styre frekvens-
referencen med.

AC-frekvensomforme-
ren standser, hvis refe-
rencen for joystick'et
er i dvaletilstand i laen-
gere tid end dvalefor-

P3.3.5.4 .
sinkelsen.

Dvaleforsinkelse for |4 55 | 35000 | sek. 0.00 386
@ joystick

Dvalefunktionen er
kun tilgaengelig, hvis
du bruger et joystick
til at styre frekvens-
referencen med.
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Tabel 44: Parametre for kickstart

Indeks Parameter Min. [ ECR Enhed |Standard ID Beskrivelse

Aktiverer kickstarts-
funktionen fra digitale
indgange. Har ikke
betydning for kickstart
532 fra fieldbus. Det er kun
muligt at aktivere kick-
start, nar frekvensom-
formeren er i STOP-til-
stand.

P3.3.6.1
DigIN

@ Aktiver DI-kickstart | Varierer |Varierer Slot0.1

Forbind til en digital
indgang for at aktivere
530 | P3.3.6.4. Frekvensom-
formeren starter, hvis
indgangen aktiveres.

P3.3.6.2
Aktivering af kick- . . DigIN
@ startreference 1 Varierer | Varierer Slot0.1

Forbind til en digital
indgang for at aktivere
531 P3.3.6.5. Frekvensom-
formeren starter, hvis
indgangen aktiveres.

P3.3.6.3
Aktivering af kick- . . DigIN
@ startreference 2 Varierer | Varierer Slot0.1

P3.3.6.4 Angiver frekvensrefe-
rencen, nar kickstar-

Kickstartreference 1 |-MaxRef | MaxRef Hz 0.00 1239 .
@ treference 1 aktiveres.

P3.3.6.5 Angiver frekvensrefe-
rencen, nar kickstar-

Kickstartreference 2 |-MaxRef | MaxRef Hz 0.00 1240 .
@ treference 2 aktiveres.

Angiver accelerations-
og decelerationsti-
derne, nar kickstart-
funktionen er aktiv.

P3.3.6.6 Kickstartrampe 0.1 300.0 sek. 10.0 1257

* = Valg af applikationen med parameter P1.2 Applikation angiver standardvaerdien. Se
standardveerdierne i kapitel 17 Appendiks 1.
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5.4 GRUPPE 3.4: KONFIGURATION AF RAMPER 0G BREMSER

Tabel 45: Konfiguration af Rampe 1

Indeks Parameter Min. Maks. Enhed [Standard ID Beskrivelse
P3 411 Du kan foretage jaev-
nere start og stop af
@ Rampe 1-form 0.0 100.0 % 0.0 500 [accelerations- og
decelerationsram-
perne.

Angiver den tid, det
tager for udgangsfre-
P3.4.1.2 Accelerationstid 1 0.1 300.0 sek. 5.0 103 |kvensen at stige fra
nulfrekvens til maksi-
malfrekvens.

Angiver den tid, det
tager for udgangsfre-
P3.4.1.3 Decelerationstid 1 0.1 300.0 sek. 5.0 104 |kvensen at aftage fra
maksimalfrekvens til
nulfrekvensen.

Tabel 46: Konfiguration af Rampe 2

Indeks Parameter in. Standard Beskrivelse

Du kan foretage jaev-
nere start og stop af
@ Rampe 2-form 0.0 100.0 % 0.0 501 accelerations- og

decelerationsram-
perne.

P3.4.2.1

Angiver den tid, det
tager for udgangsfre-
P3.4.2.2 Accelerationstid 2 0.1 300.0 sek. 10.0 502 |kvensen at stige fra
nulfrekvens til maksi-
malfrekvens.

Angiver den tid, det
tager for udgangsfre-
P3.4.2.3 Decelerationstid 2 0.1 300.0 sek. 10.0 503 |kvensen at aftage fra
maksimalfrekvens til
nulfrekvensen.

Valg af rampe 1 eller 2.

. FALSK = Rampe 1-
P3.4.2.4 Rampe 2-valg Varierer |Varierer DigIN 408 |[form, accelera't|ons.t|d
Slot0.1 1 og decelerationstid 1.
SAND = Rampe 2-
form, accelerationstid
2 og decelerationstid 2.
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Tabel 47: Startmagnetiseringsparametre

Indeks Parameter Min. Maks. Enhed |Standard ID Beskrivelse
Angiver jeevnstrgm-
men, der tilfgres moto-

P3.4.3.1 Startmagnetlse- 0.00 I A H 517 |ren ved start.
ringsstrgm
0 = Deaktiveret
Angiver tiden for, hvor
Startmadgnetise- leenge jaevnstrgmmen
P3.4.3.2 magnet 0.00 600.00 sek. 0.00 516 tilferes motoren, for
ringstid .
accelerationen begyn-
der.

Tabel 48: Parametre for jevnstromsbremsning

Indeks Parameter Min. Maks. Enhed [Standard ID Beskrivelse
Angiver jeevnstrgm-
men, der tilfgres moto-

Jaevnstremsbremse- ren under jeevnstrgms-
P3.4.4.1 0 IL A IH 507 |bremsning.
strgm
0 = Deaktiveret
Bestemmer, om
Javnstremsbremse- bremsning er TIL eller
P3.4.4.2 . 0.00 600.00 sek. 0.00 508 |FRA og angiver brem-
tid ved stop . A
setiden, nar motoren
stopper.
Frekvens til start af Udgangsfrekvensen,
P3.4.4.3 jeevnstrgmsbrems- 0.10 10.00 Hz 1.50 515 | hvormed jeevnstrgms-
ning ved rampestop bremsning startes.
Tabel 49: Parametre for flux-bremsning
Indeks Parameter Min. Maks. Enhed [Standard ID Beskrivelse
P3.4.5.1
Flux-bremsning 0 1 0 520 |0 =Deaktiveret
@ 1 = Aktiveret
Angiver det aktuelle
P3.4.5.2 Flux-bremsestrgm 0 IL A IH 519 niveau for flux-brems-
ning.
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5.5

GRUPPE 3.5: 1/0-KONFIGURATION

Tabel 50: Digitale indgangsindstillinger

Indeks Parameter Standard ID Beskrivelse
. . . Styringssignal 1, nar styringsstedet
*
P3.5.1.1 Styringssignal 1 A DigIN SlotA.1 403 er 1/0 A (FREM).
. . . Styringssignal 2, nar styringsstedet
*
P3.5.1.2  |Styringssignal 2 A DigIN SlotA.2 404 er 1/0 A (BAGL/NS).
P35.13 |Styringssignal 3 A DigIN Slot0.1 434 |PWringssignal3, nar styringsstedet
erl/0OA.
P35.1.4 |Styringssignal 1 B DigIN Slot0.1*  [423 ls/tg‘rBtS'gnal 1. nar styringsstedet er
P35.15 |Styringssignal 2 B DigINSlot0.1 *  [424 ls/gigs'gnal 2, nar styringsstedet er
P3.5.1.6 |Styringssignal 3 B DigIN Slot0.1 435 ls/tg‘rBtS'gnal 3. nar styringsstedet er
P3.5.1.7 I/0 B-styring tvunget DigIN Slot0.1 * 425 SAND = Tving styringsstedet til I/0 B.
P3.5.1.8  [1/0 B-reference tvunget DigIN Slot0.1 * 343 |SAND =V/O-reference B (P3.3.1.6)
angiver frekvensreferencen.
P3.5.1.9 Fieldbus-styring tvunget DigIN Slot0.1 * 411 Tving styringen til fieldbus.
P3.5.1.10 E?eettjen|ngspanelstyr|ng tvun- DigIN Slot0.1 * 410 Tving styringen til betjeningspanelet.
P3.5.1.11 |Ekstern fejl (Luk] DigIN SlotA.3 * 405 FALSK = OK
SAND = Ekstern fejl
P3.5.1.12 |Ekstern fejl (3ben) DigIN Slot0.2 406 FALSK = Ekstern fejl
SAND = 0K
P3.5.1.13 |Fejlnulstil.lukning DigIN SlotA.6 * 414 SAND = Nulstiller alle aktive fejl.
P3.5.1.14 |Fejlnulstil.abning DiglIN Slot0.1 213 FALSK = Nulstiller alle aktive fejl.
Du kan indstille frekvensomforme-
P3.5.1.15 |Drift aktiveret DigIN Slot0.2 407 rens til tilstanden Klar, ndr denne er
TZANDT.
P3.5.1.16 Frekvensomformeren er muligvis
Drift interlock 1 DigIN Slot0.2 1041  |Xlar. men deter ikke muligt at starte

o

den, sa leenge interlock er aktiveret
(deempningsinterlock].
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Tabel 50: Digitale indgangsindstillinger

Indeks Parameter Standard ID Beskrivelse

P3.5.1.17 Som ovenfor.
a Drift interlock 2 DigIN Slot0.2 1042

FALSK = Ingen handling.

SAND = Bruger jeevnstremmen fra
motorforvarmningen i stoptilstand.
Anvendes, nar vaerdien af P3.18.1 er
2.

P3.5.1.18 |Motorforvarmning TIL DigIN Slot0.1 1044

Skift mellem rampe 1 og 2.

P3.5.1.19 [Rampe 2-valg DigIN Slot0.1 * 408 FALSK = Rampe 1-form, accelerati-
onstid 1 og decelerationstid 1.

SAND = Rampe 2-form, accelerati-
onstid 2 og decelerationstid 2.

Acceleration eller deceleration er

P3.5.1.20 |Acc/Dec forbudt DigIN Slot0.1 415 ikke mulig, far kontakten &bnes,

Binzer vaelger til faste hastigheder
P3.5.1.21 |Fast frekvensvalg 0 DigIN SlotA.4 * 419 (0-7). Se Tabel 41 Faste frekvenspara-
metre.

Binzer vaelger til faste hastigheder
P3.5.1.22 |Fast frekvensvalg 1 DigIN SlotA.5 * 420 (0-7). Se Tabel 41 Faste frekvenspara-
metre.

Binaer vaelger til faste hastigheder
P3.5.1.23 |Fast frekvensvalg 2 DigIN Slot0.1 * 421 (0-7). Se Tabel 41 Faste frekvenspara-
metre.

FALSK = Ikke aktiv

P3.5.1.24 |Motorpotentiometer OP DigIN Slot0.1 * 418 SAND = Aktiv. Motorpotentiometerre-
ferencen STIGER, indtil kontakten
abnes.

FALSK = Ikke aktiv

P3.5.1.25 |Motorpotentiometer NED DigIN Slot0.1 * 417 SAND = Aktiv. Motorpotentiometerre-
ferencen FALDER, indtil kontakten
abnes.

FALSK = Aktiveret

P3.5.1.26 |Aktivering af hurtigt stop DigIN Slot0.2 1213 F& oplysninger om konfiguration af

disse funktioner Tabel 67 Indstillinger
for hurtigt stop.
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Tabel 50: Digitale indgangsindstillinger

Indeks Parameter Standard ID Beskrivelse

Den stigende kant starter Timer 1,

P3.5.1.27 | Timer 1 DigIN Slot0.1 447 der blev programmeret i gruppe 3.12.

P3.5.1.28 |Timer 2 DigIN Slot0.1 448 Se ovenfor.

P3.5.1.29 [Timer3 DigIN Slot0.1 449 Se ovenfor.

P3.5.1.30 |Forsteerk PID1-setpunkt DigIN Slot0.1 1046 FALSK = Ingen forstaerkning
SAND = Forstaerkning

P3.5.1.31 |Vealg PID1-setpunkt DigIN Slot0.1 1047 FALSK = Setpunkt 1
SAND = Setpunkt 2

FALSK = PID2 i stoptilstand

SAND = PID2 regulerer
P3.5.1.32 |Eksternt PID-startsignal DigIN Slot0.2 1049

Denne parameter har ingen effekt,
hvis den eksterne PID-controller ikke
er aktiveret i gruppe 3.14.

P3.5.1.33 |Vzlg eksternt PID-setpunkt DigIN Slot0.1 1048 FALSK = Setpunkt 1
SAND = Setpunkt 2

FALSK = Ikke aktiv
P3.5.1.34 |Motor 1-interlock DigIN Slot0.1 426 SAND = Aktiv

Se Tabel 96 Multipumpeparametre.

FALSK = lkke aktiv
P3.5.1.35 |Motor 2-interlock DigIN Slot0.1 427 SAND = Aktiv

Se Tabel 96 Multipumpeparametre.

FALSK = Ikke aktiv
P3.5.1.36 |Motor 3-interlock DigIN Slot0.1 428 SAND = Aktiv

Se Tabel 96 Multipumpeparametre.

FALSK = lkke aktiv
P3.5.1.37 |Motor 4-interlock DigIN Slot0.1 429 SAND = Aktiv

Se Tabel 96 Multipumpeparametre.
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Tabel 50: Digitale indgangsindstillinger

Indeks Parameter Standard ID Beskrivelse

FALSK = Ikke aktiv
P3.5.1.38 |Motor 5-interlock DigIN Slot0.1 430 SAND = Aktiv

Se Tabel 96 Multipumpeparametre.

FALSK = Ikke aktiv
P3.5.1.39 |Motor é-interlock DigIN Slot0.1 486 SAND = Aktiv

Se Tabel 96 Multipumpeparametre.

Nulstil vedligeholdelsesteel-

P3.5.1.40
ler

DigIN Slot0.1 490 SAND = Nulstil

Aktiverer kickstartsfunktionen fra
P3.5.1.41 [Aktiver DI-kickstart DigIN Slot0.1 532 digitale indgange. Har ikke betydning
for kickstart fra fieldbus.

Forbind til en digital indgang for at
aktivere P3.3.6.4.

Aktivering af kickstartrefe-

P3.5.1.42
rence 1

DigIN Slot0.1 530  |BEM/ERK!

Frekvensomformeren starter, hvis
indgangen aktiveres.

Forbind til en digital indgang for at
aktivere P3.3.6.5.

Aktivering af kickstartrefe-

P3.5.1.43
rence 2

DigIN Slot0.1 531 BEM/ERK!

Frekvensomformeren starter, hvis
indgangen aktiveres.

Forbind dette indgangssignal til den
ekstra kontakt p& den mekaniske
P3.5.1.44 |Mekanisk bremsefeedback DigIN Slot0.1 1210 bremse. Hvis kontakten ikke er luk-
ket inden for det givne tidsrum, viser
frekvensomformeren en bremsefejl.

Aktiverer brandtilstanden, hvis den er
aktiveret med den rigtige adgangs-

Aktivering af brandtilstand kode.

P3.5.1.45 ABEN

DigIN Slot0.2 1596

FALSK = Brandtilstand aktiv
SAND = Ingen handling
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Tabel 50: Digitale indgangsindstillinger

Indeks Parameter Standard ID Beskrivelse
Aktiverer brandtilstanden, hvis den er
aktiveret med den rigtige adgangs-
- . kode.
Aktivering af brandtilstand .
P3.5.1.46 LUKKET DiglIN Slot0.1 1619
FALSK = Ingen handling
SAND = Brandtilstand aktiv
Bakkommando for rotationsretning
under brandtilstand. Funktionen har
ingen effekt ved normal drift.
P3.5.1.47 |Brandtilstand baglaens DigIN Slot0.1 1618
FALSK = Fremad
SAND = Bagleens
Start autorens. Processen afbrydes,
hvis aktiveringssignalet fjernes, far
processen er faerdig.
P3.5.1.48 [Aktivering af autorens DigIN Slot0.1 1715
’ ’ BEM/ERK!
Frekvensomformeren starter, hvis
indgangen aktiveres.
P3.5.1.49
; Parametergruppe 1/2Valg  |DigIN Slot0.1 496 ABEN = Parametergruppe 1
0 LUKKET = Parametergruppe 2
P3.5.1.50
Aktlverlng af brugerdefineret DigIN Slot0.1 15503 |ABEN = Ingen.han.dling -
@ fejl 1 LUKKET = Aktivering af fejl
P3.5.1.51
Aktlverlng af brugerdefineret DigIN Slot0.1 15524 |ABEN = Ingen.han.dling .
@ fejl 2 LUKKET = Aktivering af fejl
BEMZARK!

Antallet af (options-)-kort og kortkonfiguration angiver antallet af tilgeengelige
analoge indgange. Standard-1/0-kortet har 2 analoge indgange.

* = Valg af applikationen med parameter P1.2 Applikation angiver standardvaerdien. Se
standardveerdierne i kapitel 77 Appendiks 1.
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Tabel 51: Indstillinger for analog indgang 1

Indeks Parameter Min. [ ECR Enhed |Standard ID Beskrivelse

Brug denne parameter
til at forbinde Al1-sig-

nalet til den gnskede

. AnIN analoge indgang. Pro-

P3.5.211 All-signalvalg st | 377 gramr%werba?. sg 9.7.1

Programmering af digi-
tale og analoge ind-

gange.
P3.5.2.1.2 Filtreringstiden til den
0} Al1-signalfiltertid 0.00 | 300.00 | sek. 0.1* 37g |2nalogeindgang.
P3.5.2.1.3
Al1-signalomréde 0 1 0* 379 [0=0.-10V/0..20 mA
(7] 1=2..10V / 4..20mA
P3.5.2.1.4 Min. indstilling for til-
" . i 0 N passet omrade, 20 % =
a Al1-tilpasset. Min. 160.00 | 160.00 %o 0.00 380 4-20 mA/2-10 V
P3.5.2.1.5 Maks. indstilling for til-

O Al1-tilpasset. Maks. | -160.00 | 160.00 % 100.00% | 381 |Passetomrade.

P3.5.2.1.6

Al1-signalinvertering 0 1 0* 3g7 [0=Normal
0 1 =Signal inverteret

Tabel 52: Indstillinger for analog indgang 2

Indeks Parameter Min. Maks. Enhed [Standard ID Beskrivelse
P3.5.2.2.1 Al2-signalvalg s?orllAN.z 3gg |°¢P35211.
P3.5.2.2.2 | Al2-signalfiltertid 0.00 300.00 sek. 0.1* 389 [Se P3.5.2.1.2.
P3.5.2.2.3 | Al2-signalomrade 0 1 1* 390 |Se P3.5.2.1.3.
P3.5.2.2.4 | Al2-tilpasset. Min. -160.00 | 160.00 % 0.00 * 391 |Se P3.5.2.1.4.
P3.5.2.2.5 | Al2-tilpasset. Maks. | -160.00 | 160.00 % 100.00 * 392 [Se P3.5.2.1.5.
P3.5.2.2.6 |Al2-signalinvertering 0 1 0* 398 |Se P3.5.2.1.6.
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Tabel 53: Indstillinger for analog indgang 3

Indeks Parameter Min. Maks. Enhed |Standard ID Beskrivelse
P3.5.2.3.1 Al3-signalvalg S'lentllg\H 141 [SeP3S21L
P3.5.2.3.2 | Al3-signalfiltertid 0.00 300.00 sek. 0.1 142 |Se P3.5.2.1.2.
P3.5.2.3.3 | AlI3-signalomrade 0 1 0 143 |Se P3.5.2.1.3.
P3.5.2.3.4 | Al3-tilpasset. Min. -160.00 | 160.00 % 0.00 144 |Se P3.5.2.1.4.
P3.5.2.3.5 | Al3-tilpasset. Maks. | -160.00 | 160.00 % 100.00 145 |Se P3.5.2.1.5.
P3.5.2.3.6 |AlI3-signalinvertering 0 1 0 151 Se P3.5.2.1.6.

Tabel 54: Indstillinger for analog indgang 4

Indeks Parameter Min. Maks. Enhed [Standard ID Beskrivelse
P3.5.2.4.1 Al4-signalvalg Sleng 152 |56 P32
P3.5.2.4.2 | Al4-signalfiltertid 0.00 300.00 sek. 0.1 153 |Se P3.5.2.1.2.
P3.5.2.4.3 | Al4-signalomrade 0 1 0 154 |Se P3.5.2.1.3.
P3.5.2.4.4 | Al4-tilpasset. Min. -160.00 | 160.00 % 0.00 155  |Se P3.5.2.1.4.
P3.5.2.4.5 | Al4-tilpasset. Maks. | -160.00 | 160.00 % 100.00 156 |Se P3.5.2.1.5.
P3.5.2.4.6 |Al4-signalinvertering 0 1 0 162 |Se P3.5.2.1.6.

Tabel 55: Indstillinger for analog indgang 5

Indeks Parameter Min. Maks. Enhed [Standard ID Beskrivelse
P3.5.2.5.1 Al5-signalvalg Sfo”t'g] 188 [°€P32211.
P3.5.2.5.2 | Al5-signalfiltertid 0.00 300.00 sek. 0.1 189 |Se P3.5.2.1.2.
P3.5.2.5.3 | Al5-signalomrade 0 1 0 190 |Se P3.5.2.1.3.
P3.5.2.5.4 | Al5-tilpasset. Min. -160.00 | 160.00 % 0.00 191  |Se P3.5.2.1.4.
P3.5.2.5.5 | Alb-tilpasset. Maks. | -160.00 | 160.00 % 100.00 192 |Se P3.5.2.1.5.
P3.5.2.5.6 |Al5-signalinvertering 0 1 0 198 |Se P3.5.2.1.6.
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Tabel 56: Indstillinger for analog indgang é

Indeks Parameter Min. Maks. Enhed |Standard ID Beskrivelse
P3.5.2.6.1 Al6-signalvalg S?ontlls2 199 [S€P35211.
P3.5.2.6.2 | Alé-signalfiltertid 0.00 300.00 sek. 0.1 200 |Se P3.5.2.1.2.
P3.5.2.6.3 | Al6-signalomrade 0 1 0 201 |Se P3.5.2.1.3.
P3.5.2.6.4 | Al6-tilpasset. Min. -160.00 | 160.00 % 0.00 202 |Se P3.5.2.1.4.
P3.5.2.6.5 | Alé-tilpasset. Maks. | -160.00 | 160.00 % 100.00 203 |Se P3.5.2.1.5.
P3.5.2.6.6 |Al6-signalinvertering 0 1 0 209 |Se P3.5.2.1.6.

TEL. +358 (0)201 2121 - FAX +358 (0)201 212 205




PARAMETERMENU VACON - 145

Tabel 57: Digitale udgangsindstillinger pa standard-1/0-kort

Indeks Parameter in. Beskrivelse

Funktionsvalg for
basis-R01:

0 =Ingen

1=Klar

2 = Drift

3 = Generel fejl

4 = Generel fejl inver-

teret

5= Generel alarm

6 = Omvendt

7 =1fart

8 = Termistorfejl

9 = Motorregulator

aktiv

10 = Startsignal aktivt

11 = Panelstyring aktiv

P3.5.3.2.1 12 =1/0 B-styring akti-

veret

“ Basis-RO1-funktion 0 59 2* 11001 |13 = Graenseovervag-
ning 1

14 = Graenseovervag-

ning 2

15 = Brandtilstand

aktiv

16 = Kickstart aktiveret

17 = Fast hastighed

aktiv

18 = Hurtigt stop akti-

veret

19 = PID i dvaletilstand

20 = PID-blgd pafyld-

ning aktiv

21 = PID-feedback-

overvagning (graenser)

22 = Ekst. PID-over-

vagning (graenser)

23 = Indgangstryk

alarm/fejl
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Tabel 57: Digitale udgangsindstillinger pa standard-1/0-kort

Indeks Parameter in. Beskrivelse

. 24 = Frostbeskyt.

alarm/fejl

. 25 = Motor 1-sty-
ring

. 26 = Motor 2-sty-
ring

. 27 = Motor 3-sty-
ring

. 28 = Motor 4-sty-
ring

. 29 = Motor 5-sty-
ring

. 30 = Motor 6-sty-
ring

. 31 =Tidskanal 1

. 32 =Tidskanal 2

. 33 =Tidskanal 3

. 34 = FB-styreord

P3.5.3.2.1 B13
35 = FB-styreord
B14

. 36 = FB-styreord
B15

. 37 = FB-proces-
data1.B0O

. 38 = FB-proces-
datal1.B1

. 39 = FB-proces-
data1.B2

. 40 = Vedligehol-
delsesalarm

. 41 =Vedligehol-
delsesfejl

. 42 = Mekanisk
bremse (Abn
bremse-kom-
mando)

. 43 = Mek. bremse
inverteret

. 44 = Blok ud.1

. 45 = Blok ud.2

Q Basis-RO1-funktion 0 59 2* 11001
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Tabel 57: Digitale udgangsindstillinger pa standard-1/0-kort

Indeks Parameter Min. Maks. Enhed ztandar ID Beskrivelse

46 = Blok ud.3

47 = Blok ud.4

48 = Blok ud.5

49 = Blok ud.6

50 = Blok ud.7

51 =Blok ud.8

52 =Blok ud.9

53 =Blok ud.10
P3.5.3.2.1 Basis-R0O1-funktion 0 59 2* 11001 |54 = Styring af jockey-
pumpe

55 = Styring af speed-
ningspumpe

56 = Autorens aktiv

57 = Motorkontakt
aben

58 = TEST (altid lukket)
59 = Motorforvarmning
aktiv

p3.5.3.2.2 |BasisROITILforsin= | 4 55 | 3000 | sek. | 000 [ 11002 |Forsinkelsefor rele
kelse TIL.

P3.53.2.3 | DasISTROTFRATOr | 500 | 32000 | sek. | 000 [ 11003 |FOrsinkelsefor rele
sinkelse FRA.

P3.5.3.2.4 | Basis-R02 funktion 0 56 3* 11004 |Se P3.5.3.2.1.

Pa5325 [P35 ROZ LTSN\ o001 32000 | sex. | o000 | 11005 [S€MISIHE

P3.5.3.2.6 | BasISROZFRAfor=} 450 | 30000 | sek. | o000 [ 11006 |°€M32323.
sinkelse

Se P3.5.3.2.1. Ikke syn-
lig, hvis der kun er
installeret 2 udgangs-
releer.

P3.5.3.2.7 | Basis-R03-funktion 0 56 1* 11007

* = Valg af applikationen med parameter P1.2 Applikation angiver standardvaerdien. Se
standardvaerdierne i kapitel 17 Appendiks 1.

DIGITALE UDGANGE | UDVIDELSESSLIDSERNE C, D OG E

Viser kun parametre for udgangene pa optionskort i slids C, D og E. Valg, som for Basis-R01-
funktion (P3.5.3.2.1).

Denne gruppe eller disse parametre er ikke synlige, hvis der ikke findes digitale udgange i
slids C, D eller E.
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Tabel 58: Analoge udgangsindstillinger for standard-1/0-kort

Indeks Parameter Min. [ ECR Enhed |Standard ID Beskrivelse

0=TEST 0 % (anven-

des ikke)

1=TEST 100 %

2 = Udgangsfrekv. (0-

fmax)

3 = Frekvensreference

(0 - fmax)

4 = Motorhastighed (0 -

Nominel motorhastig-

hed)

5 = Udgangsstrgm (0 -

InMotor)

6 = Motormoment (0 -

TnMotor)

7 = Motoreffekt (0 -

PnMotor)

0 AO1-funktion 0 31 2* 10050 |8 = Motorspaending (0 -
UnMotor)

9 = DC-spaending

(0-1000V)

10 = PID-setpunkt

(0-100 %)

11 = PID-feedback

(0-100 %)

12 = PID1-udgang

(0-100 %)

13 = Ekst. PID-udgang

(0-100 %)

14 = ProcessDataln1

(0-100 %)

15 = ProcessDataln?2

(0-100 %)

16 = ProcessDataln3

(0-100 %)

P3.5.4.1.1
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Tabel 58: Analoge udgangsindstillinger for standard-1/0-kort

Indeks Parameter Min. [ ECR Enhed |Standard ID Beskrivelse

17 = ProcessDataln4

(0-100 %)

18 = ProcessDataln5

(0-100 %)

19 = ProcessDatalné

(0-100 %)

20 = ProcessDataln7

(0-100 %)

21 = ProcessDataln8

(0-100 %)

22 = Blok ud.1 (0-100

%)

P35.4.1.1 02/;3]—Blok ud.2 (0-100
a AO1-funktion 0 31 2% 10050 24] = Blok ud.3 (0-100

%

25 = Blok ud.4 (0-100

%)

26 = Blok ud.5 (0-100

%)

27 = Blok ud.é (0-100

%)

28 = Blok ud.7 (0-100

%)

29 = Blok ud.8 (0-100

%)

30 = Blok ud.9 (0-100

%)

31 =Blok ud.10 (0-100

%)

Filtreringstiden for det
analoge udgangssig-

P3.5.4.12 AO1-filtertid 0.0 3000 | sek. 10* | 10051 |al-SeP3.5.21.2.

0 = Ingen filtrering

0=0mA/0V
1=4mA/2V

Veelg signaltype
P3.5.4.1.3 AO1 minimum 0 1 0* 10052 |[strem/speending) vha.
DIP-kontakterne. Den
analoge udgangsskale-
ring er forskellig i
P3.5.4.1.4. Se ogsd
P3.5.2.1.3.
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Tabel 58: Analoge udgangsindstillinger for standard-1/0-kort

Indeks Parameter Min. Maks. Enhed (Standard ID Beskrivelse
P3.5.4.1.4 Min. skaleringen i pro-
AO1-minimumsskala | Varierer |Varierer Varie- 0.0* 10053 cesenheden. Afhaeng|gt
a rer af valg af AO1-funktion.
P3.5.4.1.5 Min. skaleringen i pro-
AO1-maksimums- . . Varie- " cesenheden. Afhaengigt
(7] skala Varierer | Varierer | = 0.0 10054 ¢ alg af AOT-funktion.

* = Valg af applikationen med parameter P1.2 Applikation angiver standardvaerdien. Se
standardveerdierne i kapitel 77 Appendiks 1.

DIGITALE UDGANGE | UDVIDELSESSLIDSERNE C, D OG E

Viser kun parametre for udgangene pa optionskort i slids C, D og E. Foretag samme valg
som for Basis-AO1-funktion (P3.5.4.1.1).

Denne gruppe eller disse parametre er ikke synlige, hvis der ikke findes digitale udgange i
slids C, D eller E.
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5.6 GRUPPE 3.6: FIELDBUS-DATATILKNYTNING

Tabel 59: Fieldbus-datatilknytning

Indeks Parameter Min. Maks. Enhed |Standard ID Beskrivelse
Veaelg et antal af de
data, der er blevet
sendt til fieldbus sam-
men med parameter-
eller overvagnings-
id'et. Dataene skaleres

P3.6.1 Fieldbus-data ud 1- 35000 1 852 til et 16-bit format
valg uden fortegn i overens-
stemmelse med for-
matet pa betjeningspa-
nelet. For eksempel
stemmer 25,5 pa dis-
playet overens med
255.
. Du kan vaelge proces-
P36 | Fieldbus-dataud2- 35000 2 853 |data ud vha. parame-
valg -
ter-id'et.
. Du kan vaelge proces-
P3.6.3 Fieldbus-data ud 3- 35000 3 854 |data ud vha. parame-
valg -
ter-id'et.
. Du kan veelge proces-
P36 | Fieldbus-dataud 4- 35000 4 855 |data ud vha. parame-
valg -
ter-id'et.
. Du kan vaelge proces-
p3e5 | Fieldbus-datauds- 35000 5 856 |data ud vha. parame-
valg -
ter-id'et.
. Du kan vaelge proces-
P3.6.6 Fieldbus-data ud 6- 35000 6 857 |data ud vha. parame-
valg -
ter-id'et.
. ) ) Du kan veelge proces-
P37 | Fieldbus-dataud? 35000 7 858 |data ud vha. parame-
valg -
ter-id'et.
. Du kan vaelge proces-
p3eg | Fieldbus-dataud8- 35000 37 859 |data ud vha. parame-
valg -
ter-id'et.
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Tabel 60: Standardvardierne for procesdata ud i fieldbus

Data Standardvaerdi Skala
Procesdata ud 1 Udgangsfrekvens 0,01 Hz
Procesdata ud 2 Motorhastighed 1 o/min
Procesdata ud 3 Motorstrgm 0,1TA
Procesdata ud 4 Motormoment 0.1%
Procesdata ud 5 Motoreffekt 0.1%
Procesdata ud 6 Motorspaending 0,1V
Procesdata ud 7 DC-spaending 1V
Procesdata ud 8 Sidste aktive fejlkode 1

For eksempel stemmer vaerdien 2500 for Udgangsfrekvens overens med 25,00 Hz, fordi
skaleringen er 0,01. Alle de overvagningsveerdier, der er naevnt i kapitel 4.7
Overvagningsgruppe, forudsaetter skaleringsvaerdien.
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5.7 GRUPPE 3.7: UNDVIGELSE AF FREKVENSER

Tabel 61: Undvigelse af frekvenser

Indeks Parameter Min. [ ECR Enhed |Standard ID Beskrivelse
P3.7.1 Undvigelse i fre- 0 = Anvendes ikke
a kvensomrade 1, -1.00 320.00 Hz 0.00 509
nedre graense
P3.7.2 Undvigelse i fre- 0 = Anvendes ikke
@ kvensomrade 1, gvre 0.00 320.00 Hz 0.00 510
graense
P3.7.3 Undvigelse i fre- 0 = Anvendes ikke
@ kvensomrade 2, 0.00 320.00 Hz 0.00 511
nedre graense
P3.7.4 Undvigelse i fre- 0 = Anvendes ikke
@ kvensomrade 2, gvre 0.00 320.00 Hz 0.00 512
graense
P3.7.5 Undvigelse i fre- 0 = Anvendes ikke
@ kvensomrade 3, 0.00 320.00 Hz 0.00 513
nedre graense
P3.7.6 Undvigelse i fre- 0 = Anvendes ikke
@ kvensomrade 3, gvre 0.00 320.00 Hz 0.00 514
graense
P3.7.7 Multiplikator af den

indstillede rampetid
mellem undvigelses-
frekvensgraenser.

@ Rampetidsfaktor 0.1 10.0 Gange 1.0 518
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5.8 GRUPPE 3.8: OVERVAGNINGER

Tabel 62: Indstillinger for overvagning

Parameter in. . Beskrivelse

0 = Udgangsfrekvens

1 = Frekvensreference
2 = Motorstrgm

3 = Motormoment

4 = Motoreffekt

5 = Jeevnspaending

6 = Analog indgang 1

7 = Analog indgang 2

8 = Analog indgang 3

9 = Analog indgang 4

10 = Analog indgang 5

0 17 0 1431 |11 = Analog indgang 6
12 = Temperaturindgang
1

13 = Temperaturindgang
2

14 = Temperaturindgang
3

15 = Temperaturindgang
4

16 = Temperaturindgang
5

17 = Temperaturindgang
6

Valg af overvag-

P3.8.1 .
ningsemne nr. 1

0 = Anvendes ikke

1 = Overvagning af nedre

Overvagningstilstand 0 ’ 0 1430 |9rense (udgang aktiv
nr. 1 under graense])

2 = Overvagning af gvre

graense (udgang aktiv

over granse)

P3.8.2

Greaense for overvag- Varie- Overvagningsgraense for
g -50.00 50.00 25.00 1433 |den valgte enhed. Enhe-

P3.8.3 ning nr. 1 rer
gnr. den vises automatisk.

Overvagningsgraensehy-
Graenseohys.terese for 0.00 50.00 Varie- 5.00 1434 sterese for den v.algte.
overvagning nr. 1 rer enhed. Enheden indstil-

les automatisk.

P3.8.4

Valg af overvag- Se P3.8.1

P3.8.5 . 0 17 1 1435
ningsemne nr. 2

Overvagningstilstand Se P3.8.2

P3.8.6 0 2 0 1436
nr. 2

TEL. +358 (0)201 2121 - FAX +358 (0)201 212 205




PARAMETERMENU VACON - 155

Tabel 62: Indstillinger for overvagning

Indeks Parameter in. Beskrivelse
P3.8.7 Graensg for overvag- -50.00 50.00 Varie- 40.00 1437 Se P3.8.3
ning nr. 2 rer
P3.8.8 Graensechys.terese for 0.00 50.00 Varie- 5.00 1438 Se P3.8.4
overvagning nr. 2 rer
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5.9 GRUPPE 3.9: BESKYTTELSER

Tabel 63: Generelle beskyttelsesindstillinger

Indeks Parameter Min. Maks. Enhed |Standard ID Beskrivelse
P3912 0 = Ingen handling
Reaki 3 ekst 1=Alarm
@ eaxtion pa exstern 2 701 |2 ="Fejl (stop i over-
fejl
ensstemmelse med
stopfunktion)
3 = Fejl (stop ved frilgb)
0 = 3-fasesupport
1 =1-fasesupport
P3.9.1.3 Indgangsfasefejl 0 730 Hvis du benytter 1-
faseforsyning, skal
vaerdien veere 1-fases-
upport.
. . 0 = Fejl lagret i historik
P3.9.1.4 | Underspaendingsfejl 0 727 1= Fejlikke lagret i
historik
P3.9.15 Reaktion pa . 2 702 Se P3.9.1.2.
udgangsfasefejl
0 =Ingen handling
1=Alarm
P3.9.1.6 bus-kommunikati- 3 733
foil (P3.9.1.12)
onstel 3 = Fejl [stop i over-
ensstemmelse med
stopfunktion)
4 = Fejl (stop ved frilgb)
P3917 Slldskommgnlkatl— 2 734 Se P3.9.1.2.
onsfejl
P3.9.1.8 Termistorfejl 0 732  |Se P3.9.1.2.
P3.9.19 PID langso.m opfyld- 2 748 Se P3.9.1.2.
fejl
P3.9.110 Reaktion pa PID— 2 749 Se P3.9.1.2.
overvagningsfejl
P3.9.1.11 Reaktion pa gksterp 2 757 Se P3.9.1.2.
PID-overvagningsfejl
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Tabel 63: Generelle beskyttelsesindstillinger

Indeks Parameter Min. [ ECR Enhed |Standard ID Beskrivelse
Se P3.9.1.2.
P3.9.1.12 Jordfejl 0 3 3 703 Denne fejl kan kun

konfigureres i ramme
MR7, MR8 og MR9.

Denne frekvens anven-
des, nar fejlreaktion (i

P3.9.1.13 | Fastalarmfrekvens | P3.3.1.1 | P3.3.1.2 Hz 25.00 183 | gruppe 3.9 Beskyttelse)
er Alarm+fast fre-
kvens.

P3.9.1.14 Reaktion pa Sikkert Se P3.9.1.2.

0 moment Fra (STO)- 0 3 3 775
fejl

Tabel é4: Indstillinger for motorvarmebeskyttelse

Indeks Parameter Min. [ ECR Enhed |Standard ID Beskrivelse

0 = Ingen handling
1=Alarm

2 = Fejl (stop i over-
ensstemmelse med
P3.9 21 Motorvarmebeskyt- 0 3 ) 704 | stoptilstand)

telse 3 = Fejl (stop ved frilgb)

Brug motortermistoren
til at beskytte motoren,
hvis den er tilgaengelig.
Indstil vaerdien til 0.

P3.9.2.2 Rumtemperatur -20.0 100.0 °C 40.0 705 |Rumtemperaturi°C.
Angiver kglefaktoren
P3.9.2.3 ved nulhastighed i for-
Ka)lefaktqr ved nul- 50 150.0 % Varierer 706 hold til det sted, hvor
a hastighed motoren kgrer ved

nominel hastighed
uden ekstern kegling.

Tidskonstanten er tids-
Motorvarmetidskon- . . rummet, inden deq
a stant 1 200 min. Varierer 707 |beregnede \iarmetll-
stand har naet 63 % af
den endelige vaerdi.

P3.9.2.4

P3.9.2.5
Motorvarmebelast-
ning
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Tabel é5: Indstillinger for beskyttelse mod motorstall

Indeks Parameter Min. [ ECR Enhed |Standard ID Beskrivelse

0 = Ingen handling
1=Alarm

P3.9.3.1 Motorstallfejl 0 3 0 709 2 = Fejl (stop i over-
ensstemmelse med
stoptilstand)

3 = Fejl (stop ved frilgb)

P3.9.3.2 Stremmen skal have
Stallstrgm 0.00 5.2 A 3.7 710 |Overskredetdenne
0 graense, for at en stall-
tilstand kan opsta.
P3.9.3.3 Dette er den maksi-
Stalltidsgraense 100 | 12000 | sek. 1500 | 711 |malttilladtetidforen
0 stalltilstand.
Udgangsfrekvensen
skal veere under denne
P3.9.3.4 | Stallfrekvensgraense 1.00 P3.3.1.2 Hz 25.00 712 |grense i et bestemt

tidsrum, for at en stall-
tilstand kan opsta.
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Tabel é6: Indstillinger for beskyttelse mod underbelastning af motor

Indeks Parameter Min. Maks. Enhed |Standard Id Beskrivelse
0 = Ingen handling
1=Alarm
P3.9.4.1 | Underbelastningsfejl 0 3 0 713 2 = Fejl (stop i over-
ensstemmelse med
stoptilstand)
3 = Fejl (stop ved frilgb)
Angiver vaerdien for det
P3.9.4.2 Beskyttelse mod mindst mulige
underpelqstmng: 10.0 150.0 % 50.0 714 moment, nar udgangs-
a Belastning i feltsvae- frekvensen er stgrre
kningsomrade end feltsvaekning-
spunktet.
Angiver vaerdien for det
mindst mulige moment
Beskyttelse mod med nulfrekvens. Hvis
underbelastning: o du sendrer veerdien for
P3.9.4.3 Nulfrekvensbelast- 5.0 150.0 o 10.0 715 parameter P3.1.1.4,
ning gendannes denne
parameter automatisk
til standardvaerdien.
underbelastning: 2.00 600.00 sek. 20.00 716 . .
a ) underbelastningstil-
Tidsgraense stand
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Tabel 67: Indstillinger for hurtigt stop

Indeks Parameter Min. Maks. Enhed |Standard Id Beskrivelse
Metode til at stoppe
frekvensomformeren,
hvis funktionen Hurtigt
stop aktiveres fra DI

P3.9 5 1 eller fieldbus.
Hurtigt stop-tilstand 0 2 1 1276 )
a 0 = Frilgb
1 = Hurtigt stop-dece-
lerationstid
2 =Stop i overens-
stemmelse med stop-
funktion (P3.2.5)
P3.9.5.2 FALSK = Aktiveret
Aktivering af hurtigt . . DigIN
0 stop Varierer | Varierer Slot0.2 1213
P3.9.5.3
O Hurtigt stop-decele- | 4 3000 | sek. 3.0 1256
rationstid
P3.9.5.4 0 =Ingen handling
Reaktion pa Hurtigt 1=Alarm
a stop-fejl 0 2 1 Ll P Fejl (stop i over-
ensstemmelse med
Hurtigt stop-tilstand)
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Tabel é8: Indstillinger for temperaturindgangsfejl 1

Indeks Parameter Min. [ ECR Enhed |Standard Id Beskrivelse

Valg af signaler,
der bruges til
udlgsning af alarm
og fejl.

BO = Temperatursignal
1
B1 = Temperatursignal
2
B2 = Temperatursignal
3
B3 = Temperatursignal
4
B4 = Temperatursignal
P3.9.6.1 Temperatursignal 1 0 63 0 739 5
B5 = Temperatursignal
6

Maks. vaerdien tages
fra de indstillede sig-
naler og bruges til
udlgsning af alarm/fejl.

BEMARK!

Kun de fgrste 6 tem-
peraturindgange
understgttes (dvs.
kortene fra slids A til
slids EJ.

Temperaturgraensen
for en alarm.

BEMZARK!
P3.9.6.2 Alarmniveau 1 -30.0 200.0 °C 120.0 741
Kun indgange, der er
indstillet med para-
meter P3.9.6.1, sam-
menlignes.
Temperaturgransen
for en alarm.
BEM/ZRK!
P3.9.6.3 Fejlgraense 1 -30.0 200.0 °C 120.0 742

Kun indgange, der er
indstillet med para-
meter P3.9.6.1, sam-
menlignes.
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Tabel é8: Indstillinger for temperaturindgangsfejl 1

Indeks Parameter Min. [ ECR Enhed |Standard Id Beskrivelse

0 = Ingen reaktion
1=Alarm

0 3 2 740 |2 =Fejl (stopiover-
ensstemmelse med
stoptilstand)

3 = Fejl (stop ved frilgb)

Reaktion pa fejl-

P3.9.6.4
graense 1
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Tabel 69: Indstillinger for temperaturindgangsfejl 2

Indeks Parameter Min. [ ECR Enhed |Standard Id Beskrivelse

Valg af signaler,
der bruges til
udlgsning af alarm
og fejl.

BO = Temperatursignal
1
B1 = Temperatursignal
2
B2 = Temperatursignal
3
B3 = Temperatursignal
4
B4 = Temperatursignal
P3.9.6.5 | Temperatursignal 2 0 63 0 763 |5
B5 = Temperatursignal
6

Maks. vaerdien tages
fra de indstillede sig-
naler og bruges til
udlgsning af alarm/fejl.

BEMARK!

Kun de fgrste 6 tem-
peraturindgange
understgttes (dvs.
kortene fra slids A til
slids EJ.

Temperaturgraensen
for en alarm.

BEMZARK!

Kun de indgange, der
er indstillet med
parameter P3.9.6.5,
sammenlignes.

P3.9.6.6 Alarmniveau 2 -30.0 200.0 °C 120.0 764

Temperaturgransen
for en alarm.

BEMARK!

Kun de indgange, der
er indstillet med
parameter P3.9.6.5,
sammenlignes.

P3.9.6.7 Fejlgraense 2 -30.0 200.0 °C 120.0 765
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Tabel 69: Indstillinger for temperaturindgangsfejl 2

Indeks Parameter Min. [ ECR Enhed |Standard Id Beskrivelse

0 = Ingen reaktion
1=Alarm

0 3 2 766 |2 =Fejl (stopiover-
ensstemmelse med
stoptilstand)

3 = Fejl (stop ved frilgb)

Reaktion pa fejl-

P3.9.6.8
graense 2

Tabel 70: Indstillinger for Al lav-beskyttelse

Indeks Parameter Min. Maks. Enhed |Standard ID Beskrivelse

0 = Ingen beskyttelse
Analog indgang lav- 1 = Beskyttelse aktive-

0 beskyttel 0 2 767 ret i driftstilstand
SeREEE 2 = Beskyttelse aktive-

ret i drifts- og stoptil-
stand

P3.9.8.1

0 =Ingen handling
1=Alarm

2 = Alarm + forudind-
P3.9.8.2 stillet fejlfrekvens
Analog indgang lav (P3.9.1.13)

0 fejl 0 > 0 700 3 =Alarm + forrige fre-
kvensreference

4 = Fejl (stop i over-
ensstemmelse med
stoptilstand)

5 = Fejl (stop ved frilgb)
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Tabel 71: Brugerdefinerede fejlparametre.

Indeks Parameter Min. [ ECR Enhed |Standard Id Beskrivelse

Aktivering af bruger- DigIN ABEN = Ingen handling
P3.9.9.1 defineret fejl 1 Slot0.1 15523 LUKKET = Aktivering af
fejl
P399 2 0 = Ingen handling

Reaktion p& bruger- 1=Alarm
a defineret fejl 1 0 3 3 15525 |2 =Fejl (stop i over-

ensstemmelse med
stoptilstand)
3 = Fejl (stop ved frilgb)

Aktivering af bruger- DigIN ABEN = Ingen handling
P3.9.101 defineret fejl 2 Slot0.1 15524 LUKKET = Aktivering af
fejl
P3.9.10.2 Se P3.9.9.2
Reaktion pa bruger-
(7 defineret fejl 2 0 3 I

24-HOUR SUPPORT +358 (0)201 212 575 - EMAIL: VACON@VACON.COM




VACON - 166 PARAMETERMENU

5.10 GRUPPE 3.10: AUTOMATISK NULSTILLING

Tabel 72: Indstillinger for automatisk nulstilling

Indeks Parameter Min. [ ECR Enhed |Standard Id Beskrivelse
P3.10.1
Automatjsk nulstil- 0 1 0 731 0= Degktiveret
@ ling 1 = Aktiveret

Valg af starttilstand til
automatisk nulstilling.

P3.10.2 Funktion til genstart 0 1 1 719
0 = Flyvende start
1=1henhold til P3.2.4.
P3.10.3 Ventetid, fgr den fgrste
@ Ventetid 0.10 10080.0 ek, 0.50 717 nulstilling er udfert.
P3.10.4 Hvis prgvetiden er
Provetid 000 | 190900 | o | 000 | 718 [udiebet ogfejlen sta-
@ 0 dig er aktiv, udlgses
frekvensomformeren.
Samlede antal forsgg.
Fejltypen har ikke
P3.10.5 nogen effekt pa den.

Hvis frekvensomfor-
@ Antal forsgg 1 10 4 759 | meren ikke kan nulstil-

les vha. antallet af for-
s@gg og den angivne
provetid, genereres der
en fejl.

Automatisk nulstilling

tilladt?
P3.10.6 Automahsk nulst!l- 0 1 1 720
ling: Underspaending )
0 = Nej
1=Ja

Automatisk nulstilling

tilladt?
P3.10.7 Automa'usk nuls.tll— 0 1 1 791
ling: Overspanding )
0 = Nej
1=Ja

Automatisk nulstilling

tilladt?
P3.10.8 Au'tomat|sk nulstil- 0 1 1 799
ling: Overstrgm .
0 = Nej
1=Ja
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Tabel 72: Indstillinger for automatisk nulstilling

Indeks Parameter Min. [ ECR Enhed |Standard Id Beskrivelse

Automatisk nulstilling

tilladt?
P3.10.9 Automahsk nulstil- 0 1 1 793
ling: Al lav )
0 = Nej
1=Ja

Automatisk nulstilling

Automatisk nulstil- tilladt?

P3.10.10 |ling: Overtemperatur 0 1 1 724
i enheden 0 = Nej
1=Ja

Automatisk nulstilling

Automatisk nulstil- tilladt?
P3.10.11 |ling: Overtemperatur 0 1 1 725
i motoren 0 = Nej
1=Ja

Automatisk nulstilling

tilladt?
P3.10.12 Agtomat|sk nulstill- 0 1 0 726
ling: Ekstern fejl )
0 = Nej
1=Ja

Automatisk nulstilling

Automatisk nulstil- tilladt?
P3.10.13 ling: Underbelast- 0 1 0 738
ningsfejl 0 = Nej
1=Ja

Automatisk nulstilling

Automatisk nulstil- tilladt?
P3.10.14 ling: PID-overvag- 0 1 0 776
ningsfejl 0 = Nej
1=Ja

Automatisk nulstilling

Automatisk nulstil- tilladt?
P3.10.15 [ ling: Ekst. PID-over- 0 1 0 777
vagningsfejl 0 = Nej
1=Ja
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5.11

GRUPPE 3.11: APPLIKATIONSINDSTILLINGER

Tabel 73: Applikationsindstillinger

Indeks

P3.11.1

Parameter

Adgangskode

Min. [ ECR

0 9999

Enhed

Standard

Id

1806

Beskrivelse

Administratorens
adgangskode.

P3.11.2

Valg af C/F

1197

0 = Celsius
1 = Fahrenheit

Systemet viser samt-
lige temperaturrelate-
rede parametre og
overvagningsvaerdier i
den valgte enhed.

P3.11.3

Valg af kKW/HK

1198

0=kW
1=HK

Systemet viser samt-
lige effektrelaterede
parametre og overvag-
ningsvardier i den
valgte enhed.

P3.11.4

Multiovervagnings-
visning

1196

Inddeling af betje-
ningspaneldisplayet i
sektioner i multiover-
vagningsvisning.

0 = 2x2 sektioner
1 = 3x2 sektioner
2 = 3x3 sektioner

P3.11.5

Konfiguration af
FUNCT-knappen

1195

De veerdier, som du
angiver sammen med
denne parameter, vil
vaere tilgaengelige, nar
du trykker pa FUNCT-
knappen pa betjenings-
panelet.

BO = Lokal/Fjern
B1 = Styringsside
B2 = Skift retning
B3 = Hurtig redigering
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5.12 GRUPPE 3.12: TIMERFUNKTIONER

Tabel 74: Interval 1

Indeks Parameter Min. Maks. Enhed (Standard Id Beskrivelse
P3.12.1.1 TIL-tid 00:00:00 [23:59:59 | ™™ | on.00:00 | 1464 | TN
P3.12.1.2 FRA-tid 00:00:00 [23:59:59 | | 0p.00.00 | 1465 |TRAtIdeN

S

De ugedage, hvor en
funktion er aktiv.

Markering af
afkrydsningsfelt

P3.12.1.3 Dage 1466 |BO=Sgndag
B1=Mandag
B2 =Tirsdag
B3 = Onsdag
B4 = Torsdag
B5 = Fredag
B6 = Lgrdag

Valg af tidskanal.

Markering af
P3.12.1.4 Tildel til kanal 1468 |afkrydsningsfelt
B0 = Tidskanal 1

B1 = Tidskanal 2
B2 = Tidskanal 3

Tabel 75: Interval 2

Indeks Parameter Min. Maks. Enhed [Standard Id Beskrivelse
P3.12.2.1 TIL-tid 00:00:00 | 23:59:59 ”:”;i”:S 00:00:00 | 1469 [°€!ntervall.
P3.12.2.2 FRA-tid 00:00:00 [23:59:59 | ™™ | go.00:00 | 1470 | MeraLt
P3.12.2.3 Dage 1471 |Se Interval 1.
P3.12.2.4 Tildel til kanal 1473 |Se Interval 1.
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Tabel 76: Interval 3

Indeks Parameter Min. Maks. Enhed [Standard Id Beskrivelse
P3.12.3.1 TIL-tid 00:00:00 | 23:59:59 ”‘msi”’s 00:00:00 | 1474 [°¢!ntervall.
P3.12.3.2 FRA-tid 00:00:00 [23:59:59 | ™™ | go00:00 | 1475 | MeraLt
P3.12.3.3 Dage 1476 |Se Interval 1.
P3.12.3.4 Tildel til kanal 1478 |Se Interval 1.

Tabel 77: Interval 4

Parameter in. Standard Beskrivelse
P3.12.4.1 TIL-tid 00:00:00 |23:59:59 ”:ms'”:s 00:00:00 | 1479 [°€'ntervall.
P3.12.4.2 FRA-tid 00:00:00 |23:59:59 ”:”;'”:S 00:00:00 | 1480 [°€!ntervall.
P3.12.4.3 Dage 1481 |Se Interval 1.
P3.12.4.4 Tildel til kanal 1483 |Se Interval 1.
Tabel 78: Interval 5
Indeks Parameter Min. Maks. Enhed |Standard [] Beskrivelse
P3.12.5.1 TIL-tid 00:00:00 |23:59:59 ”:”;'”:S 00:00:00 | 1484 [°€'ntervall.
P3.12.5.2 FRA-tid 00:00:00 |23:59:59 ”:ms'”:s 00:00:00 | 1485 [°€'ntervall.
P3.12.5.3 Dage 1486 |Se Interval 1.
P3.12.5.4 Tildel til kanal 1488 |Se Interval 1.
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Tabel 79: Timer 1

Indeks Parameter Min. Maks. Enhed |Standard ] Beskrivelse
P3.12.6.1 Varighed 0 72000 | sek. 0 1489 |Dentid, timeren karer,

nar den aktiveres af DI.

Den stigende kant

P3.12.6.2 Timer 1 DigINSlot 447 starter Timer 1,.der
0.1 programmeres i
gruppe 3.12.

Valg af tidskanal.

Markering af
P3.12.6.3 Tildel til kanal 1490 |afkrydsningsfelt
BO = Tidskanal 1

B1 = Tidskanal 2
B2 = Tidskanal 3

Tabel 80: Timer 2

Indeks Parameter in. Standard Beskrivelse
P3.12.7.1 Varighed 0 72000 sek. 0 1491 |Se Timer 1.
P3.12.7.2 Timer 2 D'gnglOt 4g  |S€Timer .
P3.12.7.3 Tildel til kanal 1492 |Se Timer 1.

Tabel 81: Timer 3

Indeks Parameter in. Standard Beskrivelse
P3.12.8.1 Varighed 0 72000 sek. 0 1493 |Se Timer 1.
P3.12.8.2 Timer 3 D'gnglOt 4y |S€TimerT.
P3.12.8.3 Tildel til kanal 1494 |Se Timer 1.
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5.13 GRUPPE 3.13: PID-CONTROLLER

Tabel 82: Grundlaeggende indstillinger for PID-controller

Parameter in. Beskrivelse

Hvis vaerdien af para-
meteren angives til 100
%, vil en &ndring pa 10
P3.13.1.1 PID-forsteerkning 0.00 1000.00 % 100.00 118 | % i fejlveerdien med-
fgre en andring pa 10
% i udgangsvaerdien
fra controlleren.

Hvis denne parameter
indstilles til 1,00 sek.,
vil en aendring pa 10 %
P3.13.1.2 PID-integrationstid 0.00 600.00 sek. 1.00 119 |ifejlvaerdien medfgre
en andring pa 10,00 %/
sek. i controllerens
udgangsveerdi.

Hvis denne parameter
indstilles til 1,00 sek.,
vil en &ndring pd 10 %
P3.13.1.3 PID-afledt tid 0.00 100.00 sek. 0.00 132 |i 1,00 sekund medfagre
en andring pa 10,00 %
i controllerens
udgangsveerdi.

Veaelg enheden for den

P3.13.1.4 | Valg af procesenhed 1 38 1 1036 aktuelle vaerdi.

Veerdien i procesenhe-
der ved 0 % feedback
eller setpunkt. Skale-
Varie- ringen udfgres kun i
P3.13.1.5 | Min. for procesenhed | Varierer |Varierer 0 1033 [overvagningsgjemed.

rer PID-controlleren bru-
ger stadig procenttallet
internt til feedback og
setpunkter.
P3.13.1.6 Maks. for procesen- Varierer |Varierer varie- 100 1034 Se ovenfor.
hed rer
P3.13.1.7 Decimaler for proce- 0 4 2 1035 Antallet af deC|mal§r i
senhed procesenhedsvardien.
0 = Normal (feedback <
Setpunkt -> Udvid PID-
P3.13.1.8 Fejlinvertering 0 1 0 340 | vdg2ng)

1 = Inverteret (Feed-
back < Setpunkt ->
Formindsk PID-
udgang)
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Tabel 82: Grundlaeggende indstillinger for PID-controller

Indeks Parameter in. Beskrivelse

Dgdzoneomradet
omkring setpunktet i
Varie- procesenheder. PID-
0 Dgdzone Varierer |Varierer 0 1056 |udgangen er ast, hvis
rer S
feedback forbliver i
dgdzoneomradet i det
indstillede tidsrum.

P3.13.1.9

P3.13.1.10 Hvis feedback forbliver
Dodzoneforsinkelse | 0.00 | 320.00 | sek. 000 | 1057 | dedzoneomradetidet
“ indstillede tidsrum, vil

udgangen veere 3st.
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Tabel 83: Indstillinger for setpunkter

Indeks Parameter in. Beskrivelse
P3.13.2.1 Betjeningspanel-set- Varierer |Varierer Varie- 0 167
punkt 1 rer
p3.13.22 |Beueningspanel-set- |y oo Varierer | V2T 0 168
punkt 2 rer
Angiver de stigende og
faldende rampetider for
p31323 | Rameetidforset-| 400 | 3500 | sek. | 000 |1068 |SCtPunkt®@ndringerne.
punkt Det vil sige, tiden det

tager at skifte fra mini-
mum til maksimum.

Aktivering af PID-
P3.13.2.4 setpunktsforstaerk- |Varierer |Varierer
ning

DigIN FALSK = Ingen for-
Slot0.1 1046 steerkning
SAND = Forstaerkning

DigIN

P3.13.2.5 Veelg PID-setpunkt | Varierer |Varierer Slot0.1

1047 | FALSK = Setpunkt 1
SAND = Setpunkt 2
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Tabel 83: Indstillinger for setpunkter

Indeks Parameter in. Beskrivelse

0 = Anvendes ikke

1 = Betjeningspanel-set-

punkt 1

2 = Betjeningspanel-set-

punkt 2

3=Al

4 =Al2

5=AI3

6=Al4

7=Al5

8=Al6

9 = ProcessDataln1

10 = ProcessDataln2

11 = ProcessDataln3

12 = ProcessDataln4

13 = ProcessDatalnb

14 = ProcessDatalné

15 = ProcessDataln7

16 = ProcessDataln8

Valg af kilde for set- 0 32 3% 332 17 = Temperaturindgang
punkt 1 1

18 = Temperaturindgang

2

19 = Temperaturindgang

3

20 = Temperaturindgang

4

21 = Temperaturindgang

5

22 = Temperaturindgang

6

23=B

24 =B

25=8B

26=B

27=B

28=B

29=B

30=8B

31=B

32=B

P3.13.2.6

ok ud.1
ok ud.2
ok ud.3
ok ud.4
ok ud.5
ok ud.6
ok ud.7
ok ud.8
ok ud.9
ok ud.10
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Tabel 83: Indstillinger for setpunkter

Standar

Indeks Parameter Min. Maks. Enhed d Id Beskrivelse
Al'erne og ProcessDa-
taln héndteres i %
(0,00-100,00 %) og ska-
leres i henhold til set-
punktminimum- hhv. -
maksimum.

: ) BEM/RK!
P3.132.6 | Yol9alKidelorset 0 32 3¢ | 332
pun ProcessDataln-signa-
lerne har 2 decimaler.
Hvis du angiver tempe-
raturindgange, skal du
angive skaleringspara-
metre (mellem -50 og
200 °C]) for setpunktsmi-
nimum og -maksimum.
Minimum for set- Mindsteveerdien ved
P3.13.2.7 -200.00 | 200.00 % 0.00 1069 [minimum for analogt
punkt 1 .
signal.
Maksimum for set- Stgrstevaerdien ved
P3.13.2.8 -200.00 | 200.00 % 100.00 | 1070 |maksimum for analogt
punkt 1 .
signal.
Det er muligt at for-
P3.13.2.9 Setp“”ktn?r;f”sw”k' 2.0 2.0 x 10 [ 1071 |sterke setpunktet vha.
g en digital indgang.
P3.13.2.10 Valg af kilde for set- 0 29 2 431 Se P3.13.2.6.
punkt 2
Minimum for set- Mindsteveerdien ved
P3.13.2.11 -200.00 | 200.00 % 0.00 1073 |minimum for analogt
punkt 2 .
signal.
Maksimum for set- Stgrsteveerdien ved
P3.13.2.12 -200.00 | 200.00 % 100.00 | 1074 |maksimum for analogt
punkt 2 .
signal.
P3.13.2.13 Setpunktn?r-];orstaerk- 20 20 « 10 1078 Se P3.13.2.10.

* = Valg af applikationen med parameter P1.2 Applikation angiver standardvaerdien. Se
standardveerdierne i kapitel 77 Appendiks 1.
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Tabel 84: Indstillinger for feedback

Standar

Indeks Parameter Min. [ ETCR Enhed d [] Beskrivelse

1 = Kun Kilde 11 brug

2 = SQRT(kilde 1);(Flow =
Konstant x SQRT(tryk])

3 = SQRT(Kilde1- Kilde 2)
4 = SQRT(Kilde 1) + SQRT
P3.13.3.1 Feedbackfunktion 1 9 1* 333 | (Kilde 2)

5 = Kilde 1 + Kilde 2

6 = Kilde 1 - Kilde 2

7 = MIN(Kilde 1, Kilde 2)

8 = MAX (Kilde 1, Kilde 2)
9 = MEAN (Kilde 1, Kilde

2]

Feedbackfunktions- Bruges f.eks. sammen

P3.13.3.2 . -1000.0 | 1000.0 % 100.0 1058 |[med veerdi 2 i Feedback-
forsteerkning funktion
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Tabel 84: Indstillinger for feedback

Indeks Parameter in. Beskrivelse

0 = Anvendes ikke

1=Al

2=AI2

3=AI3

4 =Ald

5=AI5

6=Al6

7 = ProcessDataln1

8 = ProcessDataln?2

9 = ProcessDataln3

10 = ProcessDataln4

11 = ProcessDatalnb

12 = ProcessDatalné

13 = ProcessDataln7

14 = ProcessDataln8

15 = Temperaturindgang

1

Valg af kilde for 16 = Temperaturindgang

feedback 1 0 30 25| 3

17 = Temperaturindgang

3

18 = Temperaturindgang

4

19 = Temperaturindgang

5

20 = Temperaturindgang

6

21 =Blok ud.1

22 =Blok ud.2

23 =Blok ud.3

24 =Blok ud.4

25=Blok ud.5
L
L
L
L
L

P3.13.3.3

26 = Blok ud.é6
27 = Blok ud.7
28 = Blok ud.8
29 = Blok ud.9
30 =Blok ud.10
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Tabel 84: Indstillinger for feedback

Standar

Indeks Parameter Min. Maks. Enhed d Id Beskrivelse
Al’erne og ProcessDataln
h&ndteres som procent-
tal (0,00-100,00 %) og
skaleres i henhold til
Feedbackminimum- og
maksimum.

- BEM/RK!
P31333 | VegelKice for 0 30 2+ | 33
eedbac ProcessDataln-signa-

lerne har 2 decimaler.
Hvis du angiver tempera-
turindgange, skal du
angive skaleringspara-
metre (mellem -50 og
200 °C] for setpunktsmi-
nimum og -maksimum.

Feedback 1-mini- Mindstevaerdien ved

P3.13.3.4 mum -200.00 | 200.00 % 0.00 336 | minimum for analogt sig-
nal.

p3.13.35 | Feedbacki-maksi- | 50000 | 20000 | % | 10000 | 3g7 [>tersteverdienved maks

mum simum for analogt signal.

P3.13.3.6 Valg af kilde for 0 20 0 335 Se P3.13.3.3.

feedback 2
Feedback 2-mini- Mindsteveerdien ved

P3.13.3.7 um -200.00 | 200.00 % 0.00 338 | minimum for analogt sig-
nal.

M3.13.3.8 Feedback 2-maksi- 200,00 | 200.00 % 100.00 339 S.tﬂrstevaerdlen ved mak-

mum simum for analogt signal.

* = Valg af applikationen med parameter P1.2 Applikation angiver standardvaerdien. Se
standardvaerdierne i kapitel 17 Appendiks 1.
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Tabel 85: Indstillinger for feedforward

Indeks Parameter Min. [ ECR Enhed |Standard Id Beskrivelse
P3.13.4.1 Se P3.13.3.1
a Feedforvyard-funk- 1 9 1 1059
tion
P3.13.4.2 Forstaerkning for -1000 1000 % 100.0 1060 Se P3.13.3.2
feedforward-funktion
P3.13.4.3 Valg af kilde for 0 25 0 1061 Se P3.13.3.3
Feedforward 1
P3.13.4.4 |Feedforward T-mini- 1 o505 | 20000 | % 000 | 1062 |S€P31334
mum
p3.13.4.5 |Feedforward I-mak- 1,56 54 | 200,00 % 10000 | 1063 [°€P31335
simum
P313.4.6 Valg af kilde for 0 25 0 1064 Se P3.13.3.6
Feedforward 2
P3.13.4.7 | Feedforward 2-min | -200.00 | 200.00 % 0.00 1065 |Se P3.13.3.7
P3.13.4.8 | Feedforward 2-maks | -200.00 | 200.00 % 100.00 1066 |Se M3.13.3.8
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Tabel 86: Indstillinger for dvalefunktion

Indeks Parameter Min. Maks. Enhed [Standard Id Beskrivelse
Frekvensomformeren
gér i dvaletilstand, nar

P3.13.5.1 udgangsfrekvensen

@ SP1 Dvalefrekvens- 0.00 320.00 Hy 0.00 1016 forbllver.under den.ne
graense graense i leengere tid
end den, der er define-
ret vha. parameteren
Dvaleforsinkelse, SP1.
Det mindste tidsrum,
P3.13.5.2 som frekvensen skal
SP1-dvaleforsinkelse | 0 300 | sek. 0 1017 |forblive paunder dva-
@ leniveauet, for fre-
kvensomformeren
stopper.
Angiver niveauet for
P3.13.5.3 PID-feedbackvaerdiens
O VAgn op-niveau SP1 Varie- | 40000 | 1018 |OVervagning af opvag-
rer ning. Benytter de
angivne procesenhe-
der.
Valg til betjening af
P3.13.5.4 P3.13.5.3.
. SP1-opvagningstil- 0 1 0 1019
0 stand .
0 = Absolut niveau
1 = Relativt setpunkt
P3.13.5.5 Se P3.13.5.1.
O SP2Dvalefrekvens- | - 09 | 32009 Hz 0.00 1075
grense
P3.13.5.6 Se P3.13.5.2.
@ SP2-dvaleforsinkelse 0 3000 sek. 0 1076
P3.13.5.7 Se P3.13.5.3.
@) | Vioncpiveausz Var;'re' 0.0000 | 1077
Valg til betjening af
P3.13.5.8 P3.13.5.7.
@ SP2-opvagningstil- 0 1 0 1020
stand )
0 = Absolut niveau
1 = Relativt setpunkt
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Tabel 87: Parametre for feedbackovervagning

Indeks Parameter Min. Maks. Enhed |Standard Id Beskrivelse
P3.13.6.1
Aktiver ffedpack- 0 1 0 735 0= Deqktiveret
a overvagning 1 = Aktiveret
P3.13.6.2 Overvagning af den
0 @vre greense Varierer |Varierer Varie- Varierer 736 ovre, qktuelle/proce—
rer svaerdi.
P3.13.6.3 Overvagning af den
0 Nedre graense Varierer | Varierer Varie- Varierer 758 nedre,.aktuelle/proce—
rer svaerdi.

Hvis den gnskede mal-
vaerdi ikke er ndet
P3.13.6.4 Forsinkelse 0 30000 sek. 0 737 inden for denne tid,
vises en fejl eller
alarm.

0 = Ingen handling
1=Alarm

0 3 2 749 |2 =Fejl (stop i over-
ensstemmelse med
stoptilstand)

3 = Fejl (stop ved frilgb)

Reaktion pa PID-

P3.13.6.5 o .
overvagningsfejl
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Tabel 88: Parametre for kompensation for tryktab

Indeks Parameter Min. [ ECR Enhed |Standard Id Beskrivelse

Aktiverer tryktabskom-
P313.7.1 pensation for setpunkt
S 1.

0 Aktiver setpunkt 1 0 1 0 1189

0 = Deaktiveret
1 = Aktiveret

Veerdi, der laegges pro-
portionelt til fre-

P3.13.7.2
. . kvensen. Setpunkt-
Maks. kompensation . . Varie- . .
Varierer |Varierer Varierer 1190 |skompensation = Maks.
a for setpunkt 1 rer .
kompensation * (Fre-
gOut-MinFreq)/(Max-
Freg-MinFreq).
P3.13.7.3 | Aktiver setpunkt 2 0 1 0 1191 [Se P3.13.7.1.
P3.13.7.4 Maks. kompensation Varierer | Varierer Varie- Varierer 1192 SeP3.137.2.
for setpunkt 2 rer
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Tabel 89: Indstillinger for langsom opfyldning

Indeks Parameter Min. [ ECR Enhed |Standard Id Beskrivelse

P3.13.8.1

Aktiver langsom 0 1 0 1094 |0= Degktiveret
@ opfyldning 1 = Aktiveret

Frekvensomformeren
accelererer til denne
frekvens, fgr den pébe-
0.00 50.00 Hz 20.00 1055 |gynder styring. Heref-
ter vender frekvens-
omformeren tilbage til
PID-kontroltilstand.

P3.13.8.2
Langsom opfyld-
@ ningsfrekvens

Frekvensomformeren
P3.13.8.3 kgrer ved PID-startfre-
Niveau for lz?ngsom Varierer |Varierer Varie- 0.0000 1095 k\:ens, indtil feegback
@ opfyldning rer nar denne vardi. Her-
efter begynder sty-

reenheden at styre.

Hvis den gnskede mal-
vaerdi ikke er ndet
inden for denne tid,
vises en fejl eller
alarm.

P3.13.8.4

. Timeout for l.angsom 0 30000 sek. 0 1096 |[0=Ingen timeout
0 opfyldning

BEMZARK!

Der udlgses ingen
fejl, hvis veerdien 0’
er angivet.

0 = Ingen handling
Reaktion for timeout 1=Alarm

P3.13.8.5 for langsom PID- 0 3 2 738 2 = Fejl (stop i over-
opfyldning ensstemmelse med
stoptilstand)

3 = Fejl (stop ved frilgb)
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Tabel 90: Parametre for overvagning af indgangstryk

Indeks

P3.13.9.1

Parameter

Aktiver overvagning

Min. Maks.

Enhed

Standar

d Id

0 1685

Beskrivelse

0 = Deaktiveret
1 = Aktiveret

Aktiverer overvagning
af indgangstrykket.

P3.13.9.2

Overvagningssignal

0 1686

Kilden til signalet for
indgangstrykmaling.

0 = Analog indgang 1
1 = Analog indgang 2
2 = Analog indgang 3
3 =Analog indgang 4
4 = Analog indgang 5
5= Analog indgang 6
6 = ProcessDataln1
(0-100 %)

7 = ProcessDataln?2
(0-100 %)

8 = ProcessDataln3
(0-100 %)

9 = ProcessDataln4
(0-100 %)

10 = ProcessDataln5
(0-100 %)

11 = ProcessDatalné
(0-100 %)

12 = ProcessDataln7
(0-100 %)

13 = ProcessDataln8
(0-100 %)

14 = Blok ud.1

15 = Blok ud.2

16 = Blok ud.3

17 = Blok ud.4

18 = Blok ud.5

19 = Blok ud.6

20 = Blok ud.7

21 =Blok ud.8

22 = Blok ud.9

23 =Blok ud.10

P3.13.9.3

Valg af overvag-
ningsenhed

Varie-
rer

2 1687

Valg af enhed til over-
vagning. Du kan ska-
lere overvagningssig-
nalet (P3.13.9.2] til pro-
cesenheder pa panelet.

P3.13.9.4

Decimaler for over-
vagningsenhed

2 1688

Veelg antallet af deci-
maler.
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Tabel 90: Parametre for overvagning af indgangstryk

Indeks Parameter in. Beskrivelse

Minimumsveerdi for . . Varie- . Minimumsignalveer-
o - Varierer |Varierer Varierer | 1689 .
overvagningsenhed rer dien stemmer overens
med for eksempel
4mA, og maksimums-
ignalveerdien svarer
Maksimumveerdi for . . Varie- . overens med 20mA.
o - Varierer |Varierer Varierer | 1690 .
overvagningsenhed rer Veerdierne er skaleret
linezert imellem disse

to.

P3.13.9.5

P3.13.9.6

Alarm vises (fejl-id
1363), hvis overvag-

Alarmniveau for Varie- ningssignalet forbliver
Varierer | Varierer Varierer 1691 under alarmniveauet i

overvagning rer leengere tid end den
tid, der er indstillet i
P3.13.9.9.

P3.13.9.7

Fejl vises [fejl-id 1409],
hvis overvagningssig-
Fejlmviau for over- |\ orer |Varierer Varie- Varierer | 1692 na.let. forbllvgr under
vagning rer fejlniveauet i leengere
tid end den tid, der er

indstillet i P3.13.9.9.

P3.13.9.8

Forsinkelsestiden, i
Fejlforsnzkel.se for 0.00 40.00 cek. 5.00 1693 hvilken overvagnings-

overvagning alarm eller -fejl skal
vises.

P3.13.9.9

Angiver forholdet ved
PID-controllerens set-
PID—setpu_nkt Reduk- 0.0 100.0 % 10.0 1694 punktfreduktion, nar

tion overvagningsalarmen
for indgangstryk er
aktiv.

P3.13.9.10

Overvagningsveerdien
Varie- for det valgte overvag-
V3.13.9.11 Indgangstryk Varierer | Varierer rer Varierer | 1695 [ningssignal for ind-
gangstryk. Skalerings-
vaerdi som i P3.13.9.4.
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Tabel 91: Parametre for frostbeskyttelse

Indeks Parameter Min. Maks. Enhed |Standard Id Beskrivelse
P3.13.10.1 Frostbeskyttelse 0 1 0 1704 |0 = Deaktiveret
1 = Aktiveret

0 = Temperaturin-
dgang 1 (-50..200 C)
1 = Temperaturin-
dgang 2 (-50..200 C)
2 = Temperaturin-
dgang 3 (-50..200 C)
3 = Temperaturin-
dgang 4 (-50..200 C)
4 = Temperaturin-
dgang 5 (-50..200 C)
5 = Temperaturin-
dgang 6 (-50..200 C)
6 = Analog indgang 1
7 = Analog indgang 2
8 = Analog indgang 3
9 = Analog indgang 4
10 = Analog indgang 5
11 = Analog indgang 6
12 = ProcessDataln1
(0-100 %)

13 = ProcessDataln2
P3.13.10.2 | Temperatursignal 0 29 6 1705 |(0-100 %)

14 = ProcessDataln3
(0-100 %)

15 = ProcessDataln4
(0-100 %)

16 = ProcessDataln5
(0-100 %)

17 = ProcessDatalné
(0-100 %)

18 = ProcessDataln7
(0-100 %)

19 = ProcessDataln8
(0-100 %)

20 = Blok ud.1

21 =Blok ud.2

22 =Blok ud.3

23 =Blok ud.4

24 =Blok ud.5

25 =Blok ud.6

26 =Blok ud.7

27 = Blok ud.8

28 = Blok ud.9

29 =Blok ud.10
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Tabel 91: Parametre for frostbeskyttelse

Indeks Parameter Min. Maks. Enhed |Standard Id Beskrivelse
Den temperaturvaerdi,
. der stemmer overens
p3.13.10.3 | Minimum fortempe- | ;544 [P313.10. forjor | 500 (oc) | 1706 |med det indstillede
ratursignal 4 .
temperatursignals
minimumvaerdi.
Den temperaturveaerdi,
. der stemmer overens
P3.13.10.4 | Maksimum fortem- P313.10 | 5550 focsor |200,0(°C) | 1707 |med det indstillede
peratursignal 3 .
temperatursignals
maksimumveaerdi.
Den temperatur-
Frostbeskyttelses- |P3.13.10 | P3.13.10. | o~ /0 graense, under hvilken
P3.13.10.5 temperatur 3 4 C/°F 5.00 1708 frostbeskyttelsesfunk-
tionen aktiveres.
Den konstante fre-
Frostbeskyttelses- kvensreference, der
P3.13.10.6 y 0.0 Varierer Hz 10.0 1710 |benyttes, nar frostbe-
frekvens .
skyttelsesfunktionen
aktiveres.
Overvéagningsvaerdien
Overvaaning af frost- for det malte tempera-
V3.13.10.7 gning Varierer | Varierer | °C/°F 1711 |tursignali frostbeskyt-
temperatur .
telsesfunktionen. Ska-
leringsvaerdi: 0.1.
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5.14 GRUPPE 3.14: EKSTERN PID-CONTROLLER

Tabel 92: Grundlaeggende indstillinger for den ekstern PID-controller

Indeks Parameter Min. Maks. Enhed ztandar Id Beskrivelse
P3.14.1.1 Aktiver ekstern PID 0 1 0 1630 |0 = Deaktiveret
1 = Aktiveret
FALSK = PID2 i stoptil-
stand
SAND = PID2 regulerer
P3.14.1.2 Startsignal DigIN 1049
o artsigna Slot0.2 Denne parameter har
ingen betydning, hvis
PID2-controlleren ikke
er aktiveret i menuen
Basis for PID2.
Udgangsvaerdien for
PID-controlleren i pro-
P3.14.13 Udgang i stop 00 | 1000 | % 00 | 1100 [centafdenmaksimale
udgangsveerdi, nar den
er stoppet fra en digital
udgang.
P3.14.1.4 PID-forsteerkning 0.00 1000.00 % 100.00 1631
P3.14.1.5 PID-integrationstid 0.00 600.00 sek. 1.00 1632
P3.14.1.6 PID-afledt tid 0.00 100.00 sek. 0.00 1633
P3.14.1.7 | Valg af procesenhed 0 37 0 1635
. . . Varie-
P3.14.1.8 | Min. for procesenhed |[Varierer |Varierer rer 0 1664
P3.14.1.9 | Maks-forprocesen- . oo fvarierer | Y3 | 100 | 1665
hed rer
Decimaler for proce-
P3.14.1.10 0 4 2 1666
senhed
P3.14.1.11 Fejlinvertering 0 1 0 1636
P3.14.1.12 Dgdzone Varierer |Varierer V?_Zf_ 0.0 1637
P3.14.1.13 | Dgdzoneforsinkelse 0.00 320.00 sek. 0.00 1638
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Tabel 93: Setpunkter for den eksterne PID-controller

Indeks Parameter in. Beskrivelse
P3.14.21 |Betieningspanel-set- | 455 | 4gq0g | Varie- | a5 fqe40
punkt 1 rer
P3.14.2.2 |Belieningspanel-set- | 55 | 1g00q | Varie- | a5 [ a4
punkt 2 rer
P3.14.23 | Rampetid forset- 000 | 30000 | sek. 0.00 | 1642
punkt
P3.14.2.4 Vaelg setpunkt Varierer |Varierer ADllgt|0N1 1048 | FALSK = Setpunkt 1
ote. SAND = Setpunkt 2
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Tabel 93: Setpunkter for den eksterne PID-controller

Indeks Parameter in. Beskrivelse

0 = Anvendes ikke

1 = Betjeningspanel-set-

punkt 1

2 = Betjeningspanel-set-

punkt 2

3=Al

4 =Al2

5=AI3

6=Al4

7=AI5

8=Al6

9 = ProcessDataln1

10 = ProcessDataln2

11 = ProcessDataln3

12 = ProcessDataln4

13 = ProcessDatalnb

14 = ProcessDatalné

15 = ProcessDataln7

16 = ProcessDataln8

Valg af kilde for set- 0 32 1 1643 17 = Temperaturindgang
punkt 1 1

18 = Temperaturindgang

2

19 = Temperaturindgang

3

20 = Temperaturindgang

4

21 = Temperaturindgang

5

22 = Temperaturindgang

6

23=B

24 =B

25=8B

26=B

27=B

28=B

29=B

30=8B

31=B

32=B

P3.14.2.5

ok ud.1
ok ud.2
ok ud.3
ok ud.4
ok ud.5
ok ud.6
ok ud.7
ok ud.8
ok ud.9
ok ud.10
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Tabel 93: Setpunkter for den eksterne PID-controller

Indeks Parameter in. Beskrivelse
Al'erne og ProcessDa-
taln héndteres i %
(0,00-100,00 %) og ska-
leres i henhold til set-
punktsminimum- hhv. -
maksimum.

: B} BEMZRK!
P3.1425 | Vel9af k'l‘f(‘f[' §°r set 0 32 1 1643
pun ProcessDataln-signa-
lerne har 2 decimaler.
Hvis du angiver tempe-
raturindgange, skal du
angive skaleringspara-
metre (mellem -50 og
200 °C]) for setpunktsmi-
nimum og -maksimum.
Minimum for set- Mindsteveerdien ved
P3.14.2.6 -200.00 | 200.00 % 0.00 1644 | minimum for analogt
punkt 1 .
signal.
Maksimum for set- Stgrstevaerdien ved
P3.14.2.7 -200.00 | 200.00 % 100.00 | 1645 |maksimum for analogt
punkt 1 .
signal.
P3.14.2.8 Valg af kilde for set- 0 29 0 1646 Se P3.14.2.5.
punkt 2
Minimum for set- Mindsteveerdien ved
P3.14.2.9 -200.00 | 200.00 % 0.00 1647 |minimum for analogt
punkt 2 .
signal.
Maksimum for set- Stgrsteveerdien ved

P3.14.2.10 punkt 2 -200.00 | 200.00 % 100.00 | 1648 |maksimum for analogt

signal.
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Tabel 94: Feedback fra den eksterne PID-controller

Indeks Parameter Min. Maks. Enhed |Standard Id Beskrivelse
P3.14.3.1 Feedbackfunktion 1 9 1 1650
P3.14.3.2 | Feedbackfunktions= | a5 | 10000 | % 1000 | 1651
forstaerkning
P3.14.3.3 Valg af kilde for 0 25 1 1652 Se P3.13.3.3.
feedback 1
Feedback 1-mini- Mindstevaerdien ved
P3.143.4 | OO -200.00 | 200.00 % 0.00 1653 [ minimum for analogt
signal.
Feedback 1-maksi- Stgrstevaerdien ved
P3.14.3.5 mum -200.00 | 200.00 % 100.00 1654 | maksimum for analogt
signal.
P314.3.6 Valg af kilde for 0 25 2 1655 Se P3.13.3.6.
feedback 2
Feedback 2-mini- Mindsteveerdien ved
P3.14.3.7 mum -200.00 | 200.00 % 0.00 1656 [minimum for analogt
signal.
. Stgrstevaerdien ved
P3.14.3.8 Fee‘jba;kuzn;maks" -200.00 | 200.00 % 100.00 | 1657 |maksimum for analogt
signal.
Tabel 95: Procesovervagning af den eksterne PID-controller
Indeks Parameter Min. Maks. Enhed [Standard Id Beskrivelse
P3.14.4.1 | Aktiver overvagning 0 1 0 1659 | 0 = Deaktiveret
1 = Aktiveret
. . Varie- .
P3.14.4.2 @vre graense Varierer | Varierer rer Varierer 1660
. . Varie- .
P3.14.4.3 Nedre graense Varierer | Varierer ror Varierer 1661
Hvis den gnskede mal-
veerdi ikke er ndet
P3.14.4.4 Forsinkelse 0 30000 sek. 0 1662 |inden for dette tids-
rum, vises en fejl eller
alarm.
P3.14.4.5 Reaktion pa gkstern 0 3 2 757 Se P3.9.1.11.
PID-overvagningsfejl
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5.15 GRUPPE 3.15: MULTIPUMPE

Tabel 96: Multipumpeparametre

Indeks Parameter Min. [ ECR Enhed |Standard Id Beskrivelse

Antallet af motorer
(eller pumper eller
ventilatorer) i multi-
pumpesystemet.

P3.15.1 Antal motorer 1 6 1 1001

Aktivér/deaktivér brug
af interlocks. Inter-
P3.15.2 locks kan bruges til at
forteelle systemet, om
@ Interlock-funktion 0 1 1 1032 |en motor er tilkoblet.

0 = Deaktiveret
1 = Aktiveret

Medtag AC-frekvens-
omformeren i auto-
P3.15.3 skift- og interlock-

@ Inkluder FC 0 1 1 1028 SYStemet.

0 = Deaktiveret
1 = Aktiveret

Deaktivér eller aktivér
roterende startsekvens
P3.15.4 og prioritet for moto-

@ Autoskift 0 1 1 1027 |Temne

0 = Deaktiveret
1 = Aktiveret

Nar perioden er afslut-
tet, vil der forekomme
autoskift, hvis kapaci-
P3.15.5 Interval for autoskift 0.0 3000.0 h 48.0 1029 [teten er under
niveauet, som er angi-
vet med P3.15.6. og

P3.15.7.
P3.15.6 Autoskift: Frekvens- 0.00 P3.3.1.2 Hy 25.00 1031 Disse parametre.
graense bestemmer det niveau,

som den anvendte

. : kapacitet skal ligge
p3.157 | Autoskift:Motor 1 6 1 1030 |under, hvis der skal

grense udfgres autoskift.
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Tabel 96: Multipumpeparametre

Indeks Parameter Min. [ ECR Enhed |Standard Id Beskrivelse
Procentdel af setpunk-
tet. For eksempel, hvis
setpunkt = 5 bar, band-
bredde = 10 %. S&

P3.15.8 Bandbredde 0 100 % 10 1097 |leenge feedbackvaer-
dien holder sig mellem
4,5...5,5 bar, bliver
motoren ikke frakoblet
eller fjernet.

Hvis feedback ligger

Bandbreddeforsin- uden for bandbredden,

P3.15.9 0 3600 sek. 10 1098 |skal dette tidsrum for-
kelse .

lgbe, fgr du kan tilfgje
eller fjerne pumper.

P3.15.10 Motor 1-interlock Varierer | Varierer SDLI%N1 426 FALSK = Ikke aktiv

ot SAND = Aktiv

P3.15.11 Motor 2-interlock Varierer |Varierer S?|%|[]N1 427 FALSK = Ikke aktiv

o SAND = Aktiv

P3.15.12 Motor 3-interlock Varierer |Varierer S[il%N1 428 FALSK = Ikke aktiv

ot SAND = Aktiv

P3.15.13 Motor 4-interlock Varierer |Varierer S[ilgt:)N1 429 FALSK = Ikke aktiv

ot SAND = Aktiv

P3.15.14 Motor 5-interlock Varierer |Varierer Stil%N1 430 FALSK = Ikke aktiv

oL SAND = Aktiv

P3.15.15 Motor 6-interlock Varierer |Varierer SDllgtION1 486 FALSK = Ikke aktiv

ot SAND = Aktiv
Overvagning af over- |Se parametre til overvagning af overtryk nedenfor.
M3.15.16 tryk
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Tabel 97: Parametre for overvagning af overtryk

Indeks Parameter Beskrivelse
P3.15.16.1
Aktiver overvagning 0 1 0 1498 |0 = Deaktiveret
Q af overtryk 1 = Aktiveret
P3.15.16.2 Alarmnlovea.u for P3.13.1. | P3.13.1. | P3.13.1 0.00 1699 Apglv overtryksalarm-
overvagning 5 6 4 niveauet.
5.16 GRUPPE 3.16: VEDLIGEHOLDELSESTALLERE

Tabel 98: Vedligeholdelsestaellere

Parameter Standard Beskrivelse
0 = Anvendes ikke
P3.16.1 Teeller 1-tilstand 0 2 0 1104 | 1=Timer
2 =0mdrejninger *
1000
Hvornéar en vedligehol-
delsesalarm vises for
Alarmgraense for 2147483 t/ teller 1.
P3.16.2 teller 1 0 647 kOmdr 0 1105
0 = Anvendes ikke
Hvornar en vedligehol-
delsesalarm vises for
Fejlgreense for teel- 2147483 t/ teller 1.
P3.16.3 ler 1 0 647 kOmdr 0 1106
0 = Anvendes ikke
B3.16.4 |Nulstilling af taeller 1 0 1 0 117 |Aktiver for atnulstille
teller 1.
P3.16.5 D"”“lStl'Llr'”f aft@l- |y erer | Varierer 0 490 |SAND =Nulstil
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5.17 GRUPPE 3.17: BRANDTILSTAND

Tabel 99: Brandtilstandsparametre

Indeks Parameter Min. [ ECR Enhed |Standard Id Beskrivelse

P3.17.1

Adgangs_kOde til 0 9999 0 1599 1002 = Aktivgret
@ brandtilstand 1234 = Testtilstand

Valg af frekvensrefe-
rencekilde, ndr brand-
tilstand er aktiv. Dette
ger det muligt at veelge
f.eks. Al1 eller PID-
controlleren som refe-
rencekilde, nar der
kgres i brandtilstand.

0 = Brandtilstandsfre-
kvens

1 = Faste hastigheder
2 = Betjeningspanel
3 =Fieldbus

P3.17.2 Kilde til brandtil- 0 18 0 1617 |4=AN
standsfrekvens 5=Al2

6=Al1+AI2

7 =PID1

8 = Motorpotentiome-
ter

9 = Blok ud.1

10 = Blok ud.2

11 = Blok ud.3

12 = Blok ud.4

13 = Blok ud.5

14 = Blok ud.6

15 = Blok ud.7

16 = Blok ud.8

17 = Blok ud.9

18 = Blok ud.10

Brandtilstandsfre- Den frekvens, der
P3.17.3 8.00 P3.3.1.2 Hz 50.00 1598 |benyttes, nar brandtil-

kvens stand er aktiveret.
P3.17.4
Aktivering af brand- DigIN 1596 FALSK = Brandtilstand
(7] tilstand ved ABEN Slot0.2 aktiv
SAND = Ingen handling
P3.17.5 _
Aktivering af brand- DigIN | 110 E%SK = Ingen hand
(7] tilstand ved LUKKET Slot0.1 SAND < Brandtilstand
aktiv
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Tabel 99: Brandtilstandsparametre

Indeks Parameter Min. [ ECR Enhed |Standard Id Beskrivelse

Bakkommando for
rotationsretning under
brandtilstand. Funktio-
nen har ingen effekt

P3.17.6 ved normal drift.

Brandtilstand bag- DigIN 1618
(7] leens Slot0.1

DigIN Slot0.1 = For-
lens

DigIN Slot0.2 = Bag-
lens

En overvagningsvaerdi.
Se tabel Tabel 21 Ele-
menter i overvagnings-
menuen.

0 = Deaktiveret

1 = Aktiveret

2 = Aktiveret (aktiveret
+DI &ben)

3 = Testtilstand

V3.17.7 Brandtilstandsstatus 0 3 0 1597

Skaleringsveerdien er
1.

Viser, hvor mange
gange brandtilstand er
blevet aktiveret i til-
V3.17.8 Brandtilstandsteaeller 1679 |standen Aktiveret. Du
kan ikke nulstille
denne teeller. Skale-
ringsvaerdien er 1.
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5.18 GRUPPE 3.18: PARAMETRE FOR MOTORFORVARMNING

Tabel 100: Parametre for motorforvarmning

Indeks Parameter Min. [ ECR Enhed |Standard Id Beskrivelse

0 = Anvendes ikke

1 = Altid i stoptilstand
2 = Styret via DI

3 = Temperaturgraense
4 = Temperaturgraense
P3.18.1 o (malt motortempera-
Funktion til motor- 4 0 1225 tur)

7 i :
forvarmning
BEMZARK!

For at indstille valg 4
skal du installere et
optionskort til tempe-
raturmaling.

Motorforvarmningen
aktiveres, nar kglele-
gemets temperatur
eller den malte motor-
-20 100 °C 0 1226 |temperatur falder
under dette niveau,
forudsat at P3.18.1 er
indstillet til valgmulig-
hed 3 eller 4.

Temperaturgranse

P3.18.2 !
for forvarmning

Jaevnstrgm til forvarm-
. ) ning af motoren og fre-
P3.18.3 Str”rzl‘atr':nrzi"rforfor 0 31048 A | varierer | 1227 |kvensomformeren i
9 stoptilstand. Aktiveret
som i P3.18.1.

FALSK = Ingen hand-
ling

SAND = Forvarmning
aktiveret i stoptilstand

Motorforvarmning Varierer |Varierer DigIN

TIL Slot0. 1 1044 |Anvendes, nar P3.18.1

er indstillet til 2. Nar
vaerdien for P3.18.1 er
2, har du desuden
mulighed for at til-
slutte tidskanalerne til
denne parameter.

P3.18.4
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Tabel 100: Parametre for motorforvarmning

Indeks

P3.18.5

Parameter

Motortemperatur for
forvarmning

Min. [ ECR

Enhed

Standard Id

0 1045

Beskrivelse

Valg til maling af
motortemperatur.

0 = Anvendes ikke
1 = Temperaturin-
dgang 1
2 = Temperaturin-
dgang 2
3 = Temperaturin-
dgang 3
4 = Temperaturin-
dgang 4
5 = Temperaturin-
dgang 5
6 = Temperaturin-
dgang 6

BEMZARK!

Denne parameter er
ikke tilgengelig, hvis
der ikke er installeret
et optionskort til tem-
peraturmaling.
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5.19

GRUPPE 3.20: MEKANISK BREMSE

Tabel 101: Parametre for mekanisk bremse

Indeks

P3.20.1

o

Parameter

Bremsestyring

Min. [ ECR

Enhed

Standard

Id

1541

Beskrivelse

0 = Deaktiveret

1 = Aktiveret

2 = Aktiveret med
overvagning af brem-
sestatus

P3.20.2

o

Forsinkelse for
mekanisk bremse

0.00

60.00

sek.

0.00

353

Den ngdvendige,
mekaniske forsinkelse
til abning af bremsen.

P3.20.3

o

Frekvensgreense for
abning af bremse

P3.20.4

P3.3.1.2

Hz

2.00

1535

Frekvensgreensen for
abning af den mekani-
ske bremse.

P3.20.4

o

Frekvensgraense for
lukning af bremse

P3.3.1.1

P3.3.1.2

Hz

2.00

1539

Frekvensgransen for
lukning af den mekani-
ske bremse.

P3.20.5

o

Bremsestrgm-
grense

0.0

Varierer

0.0

1085

Den mekaniske
bremse lukkes gjeblik-
keligt, hvis motor-
stremmen falder under
denne veerdi.

P3.20.6

Bremsefejlforsink.

0.00

60.00

sek.

2.00

352

Hvis det korrekte
bremsefeedbacksignal
ikke modtages inden
for denne forsinkelse,
genereres en bremse-
fejl. Forsinkelsen
benyttes kun, hvis veer-
dien af P3.20.1 er ind-
stillet til 2.

P3.20.7

Reaktion pa bremse-
fejl

1316

0 = Ingen handling
1=Alarm

2 = Fejl (stop i over-
ensstemmelse med
stoptilstand)

3 = Fejl (stop ved frilgb)
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Tabel 101: Parametre for mekanisk bremse

Indeks Parameter Min. [ ECR Enhed |Standard Id Beskrivelse

Forbind dette ind-
gangssignal til den
P3.20.8 ekstra kontakt pa den
DigIN mgkanlske bremse.
Slot0.1 1210 | Hvis ko!wtakten ikke

) lukkes inden for det
givne tidsrum, genere-
rer frekvensomforme-
ren en bremsefejl.

“ Bremsefeedback
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5.20 GRUPPE 3.21: PUMPESTYRING

Tabel 102: Parametre for autorensning

Indeks Parameter Min. Maks. Enhed |Standard Id Beskrivelse
P3.21.1.1
Rensefunktion 0 1 0 1714 |0 = Deaktiveret
@ 1 = Aktiveret
Det digitale indgangs-
signal, der bruges til
start af autorensnings-
sekvensen. Autorens-
ningssekvensen afbry-
des, hvis aktiverings-
P3.21.1.2 . )
L . signalet fjernes, fgr
Aktivering af rens- DigIN
] . 1715 |sekvensen er gennem-
0 ning Slot0.1 f
ort.
BEMARK!
Frekvensomformeren
starter, hvis indgan-
gen aktiveres.
P3.21.1.3 Antal fremadgdende/
@ Rensningscyklusser 1 100 5 1716 bggudgaende renss
ningscyklusser.
P3.21.1.4 Frekvens i fremadga-
Fremadgaende rens- 0.00 50.00 Hz 45.00 1717 ende r.etnlng i auto-
@ ningsfrekvens rensningscyklussen.
P3.21.1.5 Driftstid i fremadga-
O Rensefremadtid 0.00 | 32000 | sek. 200 | 171 |enderetningiauto-
rensningscyklussen.
P3.21.1.6 Frekvens i omvendt
Bagleens rensnings- 0.00 50.00 Hy 45.00 1719 rgtmng i autorens-
@ frekvens ningscyklussen.
P3.21.1.7 Driftstid i bagleens ret-
O Rensetilbagetid 0.00 | 32000 | sek. 0.00 1720 |Ming I autorensningscy-
klussen.
P3.21.1.8 Motoraccelerationstid,
0 Acceleratlopstld for 01 3000 sek. 01 1721 nar.autorensnlng er
rensning aktiv.
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Tabel 102: Parametre for autorensning

Indeks Parameter in. Standard Beskrivelse
P3.21.1.9 Motoraccelerationstid,
Deceleratlo.nsnd for 01 3000 cek. 01 1722 nar.autorensnlng er
rensning aktiv.

Tabel 103: Parametre for hjeelpepumpe

Indeks Parameter Min. [ ECR Enhed |Standard Id Beskrivelse

0 = Anvendes ikke
1 = PID-dvale: Jockey-
pumpen kgrer hele
tiden, nar PID-dvale er
0 Jockeyfunktion 0 2 0 1674 | aktiv

2 = PID-dvale (niveau):
Jockeypumpen starter
pa foruddefinerede
niveauer, nar PID-
dvale er aktiv.

P3.21.2.1

Jockeypumpen starter,
nar PID-dvale er aktiv,
og PID-feedbacksigna-
let falder under det

niveau, som fastsaettes
med denne parameter.
P3.21.2.2 Jockeystartniveau 0.00 100.00 % 0.00 1675

BEMZARK!

Denne parameter
skal kun benyttes,
hvis P3.21.2.1 = 2 PID-
dvale [niveau).

Jockeypumpen stop-
per, nar PID-dvale er
aktiv, og PID-feedback-
signalet overskrider
det niveau, som fast-
leegges med denne
parameter, eller PID-
controlleren vagner fra

P3.21.2.3 Jockeystopniveau 0.00 100.00 % 0.00 1676
dvale.

BEMARK!

Denne parameter
skal kun benyttes,
hvis P3.21.2.1 = 2 PID-
dvale (niveau])
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Tabel 104: Parametre for spaedningspumpe
Indeks Parameter Min. Maks. Enhed |Standard Id Beskrivelse
P3.21.3.1
Spaedningsfunktion 0 1 0 1477 | 0= Deaktiveret

a 1 = Aktiveret

P3.21.3.2 Angiver tiden, fra
: Spaedetid 00 | 32000 3.0 1478 |SPEdningspumpen
0 startes, til hovedpum-
pen startes.
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6 DIAGNOSTIKMENU

6.1 AKTIVE FEJL

Nar der opstar en eller flere fejl, vises navnet pa fejlen pa det blinkende display. Tryk pa OK
for at komme tilbage til menuen Diagnostik. Undermenuen Aktive fejl viser antallet af fejl.
Vaelg fejlen, og tryk pa OK for at se dataene pa fejltidspunktet.

Fejlen forbliver aktiv, indtil den fijernes med Nulstil-knappen. Der er fire mader, hvorpa du

kan nulstille en fejl.

«  Tryk pa Nulstil-knappen i 2 sekunder.

« Gaindiundermenuen Nulstil fejl, og brug parameteren Nulstil fejl.
« Angiv et nulstillingssignal fra I/0-klemmen.

* Angiv et nulstillingssignal fra fieldbus.

Undermenuen Aktive fejl kan hgjst lagre 10 fejl. Undermenuen viser fejlene i den
raekkefglge, de opstod.

6.2 NULSTIL FEJL

| denne menu kan du nulstille fejl. Se instruktioner i kapitel 10.7 Der vises en fejl.

é FORSIGTIG!
Fjern det eksterne styringssignal, fer du nulstiller fejlen, for at undga utilsigtet
genstart af frekvensomformeren.

6.3 FEJLHISTORIK
Du kan se de seneste 40 fejl Fejlhistorikken.

Ga i Fejlhistorik for at finde oplysninger om en fejl, find fejlen og klik pa OK.

6.4 TALLERE I ALT

Se kapitel 9.79 Total og triptaellere hvis du bruger Fieldbus til at laese vaerdierne med.
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Tabel 105: Samlede antal taellerparametre i Diagnostikmenu

Indeks Parameter Min. Maks. Enhed |Standard Id Beskrivelse
Den mangde af energi,
som modtages fra for-
syningsnettet (trip-
veerdi). Du kan ikke
nulstille teelleren.
Bemeerkning til tekst-
Varie- betjeningspanel: Den
V4.4 Energiteeller rer 2291 |hgjeste energienhed,
der kan vises pa stan-
dardbetjeningspanelet,
er MW. Hvis den malte
energi overstiger 999,9
MW, vises der ikke
nogen enhed pa betje-
ningspanelet.
VA 43 Drlftst.ld (grafisk a d. 2998 Styremodulets drifts-
betjeningspanel tt:min tid.
N Driftstid (tekstbetje- 3 Styreenhedens sam-
o ningspanel) lede driftstid i ar.
VA 45 Driftstid (tekstbetje- q Styreenhedens sam-
o ningspanel) lede driftstid i dage.
Driftstid (tekstbetje- tt:min:s styreenhgdens driftstid
V4.4.6 nin nel) i timer, minutter og
gspane s sekunder.
V4T Kﬂr;el;tld (grafisk a d. 2993 Motorens kgrselstid.
betjeningspanel tt:min
Kgrselstid (tekstbe- Motorens samlede kgr-
V4.4.8 o a NN
tjeningspanel) selstid i ar.
Kerselstid (tekstbe- Motorens samlede kgr-
V4.4.9 s d L
tjeningspanel selstid i dage.
Kerselstid (tekstbe- tt:min:s Motorens karselstid i
V4.4.10 tieningspanel) < timer, minutter og
J gsp sekunder.
Det tidsrum, stremen-
Teendt tid (grafisk ad heden indtil nu har
Va4 betjeningspanel) tt:min 2294 veeret teendt. Du kan
ikke nulstille teelleren.
V4412 Tae_ndt.t|d (tekstbe- 3 Samlet teendt tid i ar.
tjeningspanel
V4413 Teendt tid (tekstbe- q Samlet teendt tid i

tjeningspanel)

dage.
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Tabel 105: Samlede antal taellerparametre i Diagnostikmenu

Indeks Parameter Min. [ ECR Enhed |Standard Id Beskrivelse
Taendt tid (tekstbe- tt:min:s Teendt tid i timer,
V4414 L )
tjeningspanel] s minutter og sekunder.

Det antal gange,
V4415 | Teter for startkom- 2295 |strgmenheden er ble-

mando vet startet.

6.5 TRIPTALLERE

Se kapitel 9.79 Total og tripteellere hvis du bruger Fieldbus til at leese vaerdierne med.
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Tabel 106: Diagnostikmenu, parametre for tallere i alt

Indeks

P4.5.1

Parameter

Tripteeller for energi

Min. [ ECR

Enhed

Varie-
rer

Standard

Id

2296

Beskrivelse

Energitzeller, der kan
nulstilles. Bemarkning
til tekstbetjeningspa-
nel: Den hgjeste ener-
gienhed, der kan vises
pa standardbetjenings-
panelet, er MW. Hvis
den malte energi over-
stiger 999,9 MW, vises
der ikke nogen enhed
pa betjeningspanelet.

Nulstilling af teel-
leren

. Bemaerkning til
tekstbetjenings-
panel: Hold knap-
pen OKinde i 4
sek.

«  Padet grafiske
betjeningspanel:
Tryk OK. Siden
Nulstil teeller
vises. Tryk pa OK
én gang til.

P4.5.3

Driftstid (grafisk
betjeningspanel

ad
tt:min

2299

Energitzeller, der kan
nulstilles. Se instruk-
tionerne i P4.5.1.

P4.5.4

Driftstid (tekstbetje-
ningspanel)

Driftstid i samlet antal
ar.

P4.5.5

Driftstid (tekstbetje-
ningspanel)

Driftstid i samlet antal
dage.

P4.5.6

Driftstid (tekstbetje-
ningspanel)

tt:min:s
3

Driftstid i timer, minut-
ter og sekunder.
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6.6 SOFTWAREINFO

Tabel 107: Diagnostikmenu, parametre for softwareinfo

Indeks Parameter Min. Maks. Enhed |Standard Id Beskrivelse
Softwarepakke (gra- Kode til identifikation
V4.6.1 . S
fisk betjeningspanel) af software
Softwarepakke-id
V4.6.2 (tekstbetjeningspa-
nel)
Softwarepakkever-
V4.6.3 sion (tekstbetje-
ningspanel)
Vibh | Systembelastnin 0 100 % 2300 |Belastning af styreen-
© y g ° hedens CPU.
Applikationsnavn Navn pé applikation.
V4.6.5 (grafisk betjenings-
panel
V4.6.6 Applikations-id Applikationskode
V4.6.7 Applikationsversion
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7 /0 0G HARDWAREMENU

| denne menu finder du forskellige optionsrelaterede indstillinger. Bemeerk, at veerdierne i
menuen er ra verdier, dvs. de er ikke skaleret til applikationen.

7.1 BASIS-1/0

Her kan du overvage status for indgange og udgange.
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Tabel 108: 1/0 og hardwaremenu, parametre for basis-1/0

Indeks

V5.1.1

Parameter

Digital indgang 1

Min. [ ECR

Enhed

Standard

ID

Beskrivelse

Status for det digitale
indgangssignal

V5.1.2

Digital indgang 2

Status for det digitale
indgangssignal

V5.1.3

Digital indgang 3

Status for det digitale
indgangssignal

V5.1.4

Digital indgang 4

Status for det digitale
indgangssignal

V5.1.5

Digital indgang 5

Status for det digitale
indgangssignal

V5.1.6

Digital indgang 6

Status for det digitale
indgangssignal

V5.1.7

Analog indgang 1-til-
stand

Viser tilstanden, som
er angivet for det ana-
loge indgangssignal.
Valget foretages ved
hjeelp af en DIP-kon-
takt pa kontrolkortet.

1=0..20mA
3=0..10V

V5.1.8

Analog indgang 1

0 100

%

0.00

Status for det analoge
indgangssignal

V5.1.9

Analog indgang 2-til-
stand

Viser tilstanden, som
er angivet for det ana-
loge indgangssignal.
Valget foretages ved
hjeelp af en DIP-kon-
takt pd kontrolkortet.

1=0...20mA
3=0..10V

V5.1.10

Analog indgang 2

0 100

%

0.00

Status for det analoge
indgangssignal
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Tabel 108: 1/0 og hardwaremenu, parametre for basis-1/0

Indeks Parameter Min. [ ECR Enhed |Standard ID Beskrivelse

Viser tilstanden, som
er angivet for det ana-
loge indgangssignal.
Valget foretages ved
Analog udgang 1-til- 1 3 1 hjeelp af en DIP-kon-

Va1 stand takt pa kontrolkortet.

1=0..20mA
3=0..10V

Status for det analoge

0,
V5.1.12 Analog udgang 1 0 100 %o 0.00 udgangssignal

Status for releeud-

V5.1.13 Releeudgang 1 0 1 0 .
gangssignal

Status for releeud-

V5.1.14 Relaeudgang 2 0 1 0 .
gangssignal

Status for releeud-

V5.1.15 Releeudgang 3 0 1 0 .
gangssignal

7.2 SLIDSER TIL OPTIONSKORT

Parametrene i denne gruppe afhanger af det installerede optionskort. Parametrene i denne
gruppe afhanger af det installerede optionskort. Hvis der ikke er sat et optionskort i slids C,
D eller E, vises der ikke nogen parametre. Se kapitel 9.7.1 Programmering af digitale og
analoge indgange vedrgrende placeringen af slidserne.

Nar et optionskort fjernes, vises infotekst 39 Enhed fjernet pa displayet. Se kapitel 70.3
Fejlkoder.

Tabel 109: Optionskortrelaterede parametre

Menu Funktion Beskrivelse
Indstillinger Indstillinger, som er relateret til optionskortet
Slids C
Overvagning Overvag data, som er relateret til optionskortet
Indstillinger Indstillinger, som er relateret til optionskortet
Slids D
Overvagning Overvag data, som er relateret til optionskortet
Indstillinger Indstillinger, som er relateret til optionskortet
Slids E
Overvagning Overvag data, som er relateret til optionskortet
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7.3 REALTIDSUR

Tabel 110: Parametre for realtidsur i menuen I/0 og hardware

Indeks Parameter

V5.5.1

Batteritilstand

Min. [ ECR

Enhed

Standard ID

2 2205

Beskrivelse

Status for batteri.

1 = lkke installeret
2 = Installeret
3 = Skift batteri

P5.5.2

Tidspunkt

tt:min:s

2201

Aktuelt klokkeslaet

P5.5.3

Dato

2202

Dags dato

P5.5.4

o

Ar

2203

Aktuelt &r

P5.5.5

Sommertid

1 2204

Regel for sommertid

1=Fra

2 = EU: starter den sid-
ste sgndag i marts,
slutter den sidste sgn-
dag i oktober

3 = US: starter den 2.
sgndag i marts, slutter
den 1. sgndag i novem-
ber

4 = Rusland (perma-
nent)

1.4 INDSTILLINGER FOR STROMENHED

| denne menu kan du andre indstillingerne for ventilatoren, bremsechopperen og

sinusfilteret.

Ventilatoren kgrer i optimeret tilstand, eller den kgrer altid. | optimeret tilstand modtager
frekvensomformerens interne logik data om temperaturen og styrer ventilatorens hastighed.
Ventilatoren stopper i lgbet af 5 minutter, nar frekvensomformeren er i tilstanden Klar. |
Kegrer-tilstanden kgrer ventilatoren altid med fuld hastighed, uden at stoppe.

Understgttelse af sinusfiltret begranser overmoduleringsdybden og forhindrer, at de
termiske styrefunktioner mindsker switchfrekvensen.
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Tabel 111: Indstillinger for stromenhed

Indeks Parameter Min. [ ECR Enhed |Standard Id Beskrivelse
p5.6.11 | Ventilatorstyretil 0 1 1 2377 | 0= Karer altid
stand .
1 = Optimeret
0 = Deaktiveret
B h il 1 = Aktiveret (kgr)
P5.6.2.1 remsechoppertit- 0 3 0 2 = Aktiveret (kor og
stand
stop)
3 = Aktiveret (kgr uden
test)
P5.6.4.1 Sinusfilter 0 1 0 0 = Deaktiveret
1 = Aktiveret
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7.5 PANEL

Tabel 112: Menuen I/0 og hardware, parametre for betjeningspanel

Indeks Parameter Min. [ ECR Enhed |Standard Id Beskrivelse

Den tid, det tager, fgr
displayet gar tilbage til
den side, der er define-
ret vha. parameteren

P5.7.1 Timeout-tid 0 60 min. 0 P5.7.2.

0 = Anvendes ikke

Den side, betjenings-
panelet viser, nar der
teendes for frekvens-
omformeren, eller nar
det tidsrum, som er
defineret med P5.7.1,
er udlgbet. Hvis vaer-
dien er angivet til 0,
P5.7.2 Standardside 0 4 0 vises den senest
besggte side.

0 =Ingen

1 = Menuindeks

2 = Hovedmenuen

3 = Styresiden

4 = Multiovervagning

Angiv en side til at
P5.7.3 Menuindeks veere menuindekset.
(Valg 1iP5.7.2.)

Angiv displayets kon-

P5.7.4 Kontrast * 30 70 % 50
trast.

Angiv tidspunktet, hvor
displayets baglys sluk-
P5.7.5 Baglystid 0 60 min. 5 kes. Hvis veerdien angi-
ves til 0, er baglyset
altid teendt.

* Kun tilgengeligt vha. det grafiske betjeningspanel.

7.6 FIELDBUS

| 1/0- og hardwaremenuen findes parametrene, der er relaterede til fieldbus-kort. Disse
parametre er forklaret mere detaljeret i den tilhgrende fieldbus-manual.
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Undermenu Undermenu niveau 2 |Undermenu niveau 3 Undermenu niveau 4
niveau 1
RS-485 Feelles indstillinger Protokol Modbus RTU

N2

Bacnet MSTP

RS-485 Modbus RTU Parametre Slaveadresse

Transmissionshastighed

Paritetstype

Stopbit

Timeout for kommunikation

Driftstilstand

Overvagning FB-protokolstatus

Kommunikationsstatus

Ulovlige funktioner

Ulovlige data-adresser

Ulovlige data-vaerdier

Slaveenhed optaget

Fejl i hukommelsesparitet

Fejl pa slaveenhed

Seneste fejlrespons

Kontrolord

Statusord
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Undermenu
niveau 1

Undermenu niveau 2

Undermenu niveau 3

Undermenu niveau 4

RS-485

N2

Parametre

Slaveadresse

Timeout for kommunikation

Overvagning

FB-protokolstatus

Kommunikationsstatus

Ugyldig data

Ugyldige kommandoer

Kommando ikke accepteret

Kontrolord

Statusord

RS-485

Bacnet MSTP

Parametre

Transmissionshastighed

Automatisk transmissionshastig-
hed

MAC-adresse

Forekomstnummer

Timeout for kommunikation

Overvagning

FB-protokolstatus

Kommunikationsstatus

Aktuel forekomstnummer

Fejlkode

Kontrolord

Statusord

Ethernet

Feelles indstillinger

|P-adressetilstand

Fast IP

|P-adresse

Undernetmaske

Standardgateway

IP-adresse

Undernetmaske

Standardgateway

MAC-adresse
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Undermenu Undermenu niveau 2 |Undermenu niveau 3 Undermenu niveau 4

niveau 1

Ethernet Modbus TCP Parametre Forbindelsesgraense

Enheds-identifikationsnummer

Timeout for kommunikation

Overvagning FB-protokolstatus

Kommunikationsstatus

Ulovlige funktioner

Ulovlige data-adresser

Ulovlige data-vaerdier

Slaveenhed optaget

Fejl i hukommelsesparitet

Fejl pa slaveenhed

Seneste fejlrespons

Kontrolord

Statusord

Ethernet BacNet IP Parametre Forekomstnummer

Timeout for kommunikation

Anvendt protokol

BBMD IP

BBMD-port

Levetid

Overvagning FB-protokolstatus

Kommunikationsstatus

Aktuel forekomstnummer

Kontrolord

Statusord
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Undermenu |Undermenu niveau2 |Undermenu niveau3 Undermenu niveau 4

niveau 1

Ethernet Ethernet/ IP Parametre Anvendt protokol
Udgangsforekomst
Indgangsforekomst

Timeout for kommunikation

Overvagning Nulstil teellere

Abn Anmodning

Abn Formatafvisning

't - .
Abn ress.afvisninger

Abn andre afvisn.

Luk anmodninger

Luk formatafvisn.

Luk andre afvisn.

Forbindelsestimeouts

Kommunikationsstatus

Kontrolord

Statusord

FB-protokolstatus

Ethernet Profinet |0 Parametre Anvendt protokol

Timeout for kommunikation

Overvagning FB-protokolstatus

Komm. Status

Setpunkt-telegram

Aktiv veerditelegram

Antal procesdata

Kontrolord

Statusord

Forbindelsestimeouts

Parameteradgange
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8 MENUERNE BRUGERINDSTILLINGER,
FAVORITTER OG BRUGERNIVEAUER

8.1 BRUGERINDSTILLINGER

Tabel 113: Generelle indstillinger i menuen Brugerindstillinger

Indeks Parameter Min. Maks. Enhed [Standard ID Beskrivelse

Pé.1 Valg af sprog Varierer | Varierer Varierer 802 Valget er forskelligti
alle sprogpakkerne

Mé.5 Parameterbackup Se tabel 8.1.7 Parame-
terbackup.

Mb.6 Parame.ter.sammen-

ligning

Giv frekvensomforme-

Pé6.7 Drevnavn ren et navn, hvis det er
ngdvendigt.

24-HOUR SUPPORT +358 (0)201 212 575 - EMAIL: VACON@VACON.COM




VACON - 222 MENUERNE BRUGERINDSTILLINGER, FAVORITTER 0G BRUGERNIVEAUER

8.1.1 PARAMETERBACKUP

Tabel 114: Parametre til parameterbackup i menuen Brugerindstillinger

Indeks Parameter in. Standard Beskrivelse

. Gendanner standard-
Gendan fabriksstan- .
P6.5.1 831 parametervaerdierne
darder .
og starter Startguiden

Gem parameterveerdi-
erne til panelet, f.eks.
for at kopiere dem til

Gem til betjenings- en anden frekvensom-
P6.5.2 panel 0 1 0 former.
*
0 = Nej
1=Ja
Gendan fra betje- Indlaes parametervaer-
P6.5.3 ningspanel dierne fra panelet til
* frekvensomformeren.

Gemmer et tilpasset
parameterseet (alle
B6.5.4 Gem til seet 1 parametre, der er
inkluderet i applikatio-
nen).

Indlaes det tilpassede
B6.5.5 Gendan fra seet 1 parametersaet til fre-
kvensomformeren.

Gemmer endnu et til-
passet parametersaet
B6.5.6 Gem til seet 2 (alle parametre, der er
inkluderet i applikatio-
nen).

Indlaeser det tilpassede
B6.5.7 Gendan fra szt 2 parametersaet 2 til fre-
kvensomformeren.

* Kun tilgengeligt med det grafiske betjeningspanel.

8.2 FAVORITTER
BEMARK!

Denne menu er ikke tilgaengelig pa tekstbetjeningspanelet.

Hvis du bruger de samme elementer med jaevne mellemrum, kan du fgje dem til dine
Favoritter. Du kan samle et szt parametre eller overvagningssignaler fra alle
betjeningspanelets menuer. Det er ikke ngdvendigt at finde dem én efter én i
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menustrukturen. Alternativt kan de tilfgjes mappen Favoritter, hvor det er nemt at finde
dem.

TILF@J ET ELEMENT TIL FAVORITTER

1 Find det element, som du gnsker at tilfgje til

Favoritter. Tryk pa OK-knappen. STOP|G| READY Vo
D Basic Settings
Motor Nom Voltg
230.00 V
Motor Nom Freq
50.00 Hz
Motor Nom Speed
o 1430 rpm

2 Udveelg Tilfgj til favoritter, og tryk pa knappen OK.

STOP | (j] READY| | 110

§i’ Motor Nom Freq
Edit

@ Help

Q Add to favourites

3 Nuertrinnene udfgrt. For at fortsaette bedes du
lzese instruktionerne pa betjeningspanelet. sTor| (G| READY| | o
S Motor Nom Freq

was added to
favourites. Press OK
to continue.

FJERN ET ELEMENT FRA FAVORITTER

1 Ga til Favoritter.
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2  Find det element, som du gnsker at fjerne. Tryk pa

OK-knappen. stor| (G| RerpY | o

El Favourites

Motor Nom Freq

50.00 Hz
3 Veelg Fjern fra favoritter.
stor| (G| Rerpy /o
Motor Nom Freq

Rem from favourites

4 Tryk pad OK-knappen igen for at fjerne elementet.

8.3 BRUGERNIVEAUER

Brug Brugerniveauparametrene for at forhindre uautoriseret personale i at foretage
endringer i parametrene. Du kan ogsa forhindre utilsigtede sendringer i parametrene.

Brugeren kan ikke se alle parametrene pa betjeningspanelets display, nar du har valgt et
brugerniveau.
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Tabel 115: Brugerniveauparametre

Indeks Parameter Min. [ ECR Enhed |Standard Id Beskrivelse

1 =Normal. Alle men-
uer er synlige i hoved-
menuen.

2 = Overvagning. Kun
menuerne Overvagning
og Brugerniveauer er
synlige i hovedmen-
uen.

3 = Favoritter. Kun
menuerne Favoritter
og Brugerniveauer er
synlige i hovedmen-
uen.

P8.1 Brugerniveau 1 3 1 1194

Hvis vaerdien indstilles
til en anden veerdi end
0, for der skiftes til
Overvagning, fra f.eks.
Normal skal du indta-
ste adgangskoden, nar
P8.2 Adgangskode 0 99999 0 2362 |du gar tilbage til Nor-
mal. Dette forhindrer,
at uautoriseret perso-
nale kan foretage
a@ndringer i parame-
trene pa betjeningspa-
nelet.

C FORSIGTIG!
Undga at miste koden! Hvis koden bliver vaek, skal du kontakte naermeste
servicecenter eller partner.

ZANDRING AF ADGANGSKODEN PA BRUGERNIVEAUER

1 Gatil Brugerniveauer.
2  Gatil elementet for Adgangskoden, og tryk pa hgjre
piletast.

STOP|G| READY| ALARM |Keypad

Main Menu
ID:2362 P8.2

g User level
oi Normal

Access code

00000
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3 Brug alle piletasterne for at aendre cifrene i
adgangskoden. stoP|(T| READY| ALARM | 10
25 Access code
© ID:2362 P8.2
A
\4
00000
Min:0
Max:9

4 Tryk pa OK-knappen for at acceptere &ndringen.
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9 BESKRIVELSER AF PARAMETRE

| dette kapitel finder du oplysninger om nogle af de mest avancerede parametre i
applikationen. En grundlaeggende beskrivelse er tilstraekkelig i de fleste Vacon 100-
applikationsparametre. Du finder de grundleeggende beskrivelser i parametertabellerne i
kapitel 5 Parametermenu. Hvis du har behov for andre data, kan din leverandgr hjalpe dig.

P1.2 APPLIKATION (ID212)

| P1.2 kan brugeren vaelge dén applikation, der passer bedst til netop din proces.
Applikationerne inkluderer forudindstillede applikationskonfigurationer, dvs.
foruddefinerede parametersaet. Valget af applikation ggr det nemt at starte
frekvensomformeren op og reducerer det manuelle arbejde med parametrene.

Disse konfigurationer indlaeses i frekvensomformeren, nar vaerdien for parameter P1.2
Applikation sendres. Du kan andre vaerdien for denne parameter, nar du starter op, eller nar
frekvensomformeren tages i brug.

Hvis parameteren a&ndres ved hjaelp af betjeningspanelet, startes en applikationsguide, som
hjeelper dig med at indstille parametrene til applikationen. Guiden starter ikke, hvis du
bruger pc-veerktgjet til at endre denne parameter. Du kan finde flere oplysninger om
applikationsguiderne i kapitel 2 Guider-.

Felgende applikationer er tilgaengelige:
0 = Standard

1 = Lokal/fjernbetjening

2 = Flertrinshastighed

3 = PID-styring

4 = Multifunktion
5 = Motorpotentiometer

BEMZRK!
Nar du eendrer applikationen, sendres indholdet i menuen Hurtig opsaetning.
9.1 MOTORINDSTILLINGER

P3.1.1.2 NOMINEL MOTORFREKVENS (ID111]

Nar denne parameter &ndres, startes parametrene P3.1.4.2 Feltsvaekningspunktfrekvens og
P3.1.4.3 Spaending i feltsvaekningspunktet automatisk. De to parametre har forskellige
veerdier for hver motortype. Se tabellerne i P3.1.2.2 Motortype (ID650).
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P3.1.2.1 STYRETILSTAND (ID600]

Nummer Navn Beskrivelse

Frekvensomformerens frekvensreference indstilles til
0 Frekvensstyring (&ben slgjfe)] |udgangsfrekvensen uden glidekompensation. Motorens fak-
tiske hastighed bestemmes af motorbelastningen.

Frekvensomformerens frekvensreference indstilles til moto-

1 Hast|ghedss;);rn|22r[]styrlng uden rens hastighedsreference. Motorbelastningen har ingen
effekt pd& motorhastigheden. Der kompenseres for glidning.
Motormomentet styres. Motoren udvikler moment inden for
2 Momentstyring (3ben slajfe] hastighedsgraensen for at na momentreferencen. P3.3.2.7

(Frekvensgreaense for momentstyring) styrer motorens
hastighedsgraense.

P3.1.2.2 MOTORTYPE (ID650)

| denne parameter kan du angive motortypen for din proces.

Nummer Navn Beskrivelse
0 Induktionsmotor (IM) Veaelg dette, hvis du anvender induktionsmotor.
1 Motor med permanent magnet |Veelg dette, hvis du anvender en motor med permanent mag-
(PM) net.

Nar denne parameter &ndres, startes parametrene P3.1.4.2 og P3.1.4.3 automatisk. De to
parametre har forskellige vaerdier for hver motortype.

Parameter Induktionsmotor (IM) Motor med permanent magnet

(PM)

P3.1.4.2 (Feltsveekningspunktfre-
kvens)

Nominel motorfrekvens Beregnes internt

P3.1.4.3 (Spaending i feltsvaekning-
spunkt)

100.0% Beregnes internt

P3.1.2.4 IDENTIFIKATION (ID631)

Identifikationskegrslen beregner eller maler de motorparametre, der kraeves for at opna god
styring af motoren og hastigheden.

ldentifikationskgrslen giver dig mulighed for at justere de specifikke parametre for motoren
og frekvensomformeren. Den fungerer som et veerktgj til at tage frekvensomformeren i brug
og vedligeholde den. Malet er at finde de parametervardier, der er mest optimale til drift af

frekvensomformeren.
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BEMZRK!
Fgr identifikationskgrslen gennemfgres, skal du indstille parametrene i

overensstemmelse med motorens typeskilt.

Nummer Navn Beskrivelse

0 Ingen aktivitet Ingen identifikation gnsket.

Frekvensomformeren kgrer uden hastighed, nar du udfgrer
identifikationskgrslen for motorparametrene. Motoren forsy-
1 Identifikation pa standby nes med strgm og spaending, men frekvensen er nul. U/f-
forholdet og startmagnetiseringsparametrene er identifice-
ret.

Frekvensomformeren kgrer med hastighed, nar du udfgrer
identifikationskerslen for motorparametrene. U/f-forholdet,
magnetiseringsstrammen og startmagnetiseringsparame-
Identifikation med roterende |trene er identificeret.

motor

For at opné pracise resultater skal identifikationskgrslen
udfgres uden belastning pa motorakslen.

Identifikationsfunktionen aktiveres ved at indstille parameter P3.1.2.4 og afgive en
startkommando. Du skal afgive startkommandoen inden for 20 sekunder. Hvis der ikke
afgives en startkommando inden for dette tidsrum, starter identifikationskgrslen ikke.
Parameter P3.1.2.4 nulstilles til standardindstillingen, og der vises en identifikationsalarm.

Hvis du gnsker at stoppe |dentifikationskgrslen, fgr den er kegrt faerdig, skal du afgive en
stopkommando. Det vil nulstille parameteren til standardvaerdien. Der vises en
identifikationsalarm, hvis identifikationskgrslen mislykkes.

BEMZRK!
Kommandoen Ny start (stigende kant) er ngdvendig for at starte

frekvensomformeren efter identifikationen.

P3.1.2.6 MOTORKONTAKT (ID653]

Denne funktion benyttes typisk, hvis der er en kontakt mellem frekvensomformeren og
motoren. En motorkontakt sikre, at et elektrisk kredslgb kan frakobles helt fra motoren i
forbindelse med service eller vedligeholdelse.

Nar du aktiverer denne parameter, abnes motorkontakten, og forbindelsen fra motoren til
frekvensomformeren afbrydes. Dette afbryder ikke frekvensomformeren. Det er ikke
ngdvendigt at endre driftskommandoen eller frekvensomformerens referencesignal.

Nar vedligeholdelsen er faerdig, skal parameter P3.1.2.6 deaktiveres for at tilslutte motoren
igen. Frekvensomformeren kgrer med motorhastighed for at stemme overens med
proceskommandoens referencehastighed. Hvis motoren roterer, nar du tilslutter den, finder
frekvensomformeren motorens hastighed ved hjalp af Flyvende start-funktionen.
Frekvensomformeren kgrer motoren op til referencehastigheden i henhold til
proceskommandoerne.
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__Mains _

o, o

Fig. 20: Motorkontakten mellem frekvensomformeren og motoren
A. Motorkontakten B. Strgmforsyningsnet

P3.1.2.7 BELASTNINGSFALD (ID620)

Faldfunktionen muligger hastighedsfald som funktion af belastningen. Denne parameter
angiver faldet (i procent) i motorens nominelle moment.

Funktionen benyttes for eksempel, nar der kraeves balanceret belastning for mekanisk
tilsluttede motorer Dette kaldes statisk fald. Funktionen benyttes ogsa, nar der kraeves
dynamisk hastighedsfald pga. eendret belastning. Ved statisk fald er faldtiden indstillet til
nul, sa faldet ikke aendres over tid. Ved statisk fald er faldtiden indstillet. Belastningen falder
midlertidigt med energi fra systeminertien. Dette reducerer strammomentspidserne, nar
belastningen andres pludseligt.

Hvis motoren har en nominel frekvens pa 50 Hz, belastes motoren med en nominel last (100
% af momentet), og Belastningsfald indstilles til 10 %, og udgangsfrekvensen indstilles til at
aftage med 5 Hz i forhold til frekvensreferencen.

A
Belastningsfaldtid
(ID656)

\ Udgangsfrekvens

Moment

Fig. 21: Belastningsfaldfunktionen
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P3.1.2.10 OVERSP/ANDINGSSTYRING (ID607)

Se beskrivelsen i P3.1.2.11 Underspandingsstyring.

P3.1.2.11 UNDERSP/ZNDINGSSTYRING (ID608)

Nar du aktiverer P3.1.2.10 eller P3.1.2.11, begynder controllerne at overvage andringerne i
forsyningsspaendingen. Controllerne andrer udgangsfrekvensen, hvis den bliver for hgj eller
for lav.

Deaktivér disse to parametre for at stoppe funktionen af underspaendings- og
overspaendingscontrollerne. Dette kan f.eks. vaere nyttigt, hvis netspandingen varierer med
mere end -15 % til +10 %, og applikationen ikke tolererer brug af over-/
underspaendingsstyring.

P3.1.2.13 STATORSPZANDINGSJUSTERING (ID659)

BEMZRK!

Denne parameter indstilles automatisk under identifikationskgrslen. Det anbefales
at gennemfgre identifikationskgrslen, hvis det er muligt. Du kan gennemfgre
identifikationskgrslen med parameter P3.1.2.4.

Denne parameter kan kun bruges, nar parameter P3.1.2.2 Motortype har veerdien PM-motor.
Nar der benyttes en induktionsmotor som motortype, saettes vaerdien internt til 100 %, og den
kan ikke sndres.

Hvis veerdien af parameter P3.1.2.2 (Motortype) &ndres til PM-motor, udvides parametrene
P3.1.4.2 (Feltsvaekningspunktfrekvens) og P3.1.4.3 (Spaending i feltsveekningspunktet)
automatisk for at veere lig med frekvensomformerens udgangsspanding. Det definerede
U/f-forhold andres ikke. Dette sker for at undga, at PM-motoren kgrer i
feltsvaekningsomradet. PM-motorens nominelle spanding er meget lavere end
frekvensomformerens fulde udgangsspanding.

PM-motorens nominelle spaending svarer til motorens bag-EMF-spaending ved nominel
frekvens. Afhaengigt af motorproducenten, kan det f.eks. repraesentere statorspaendingen
ved nominel belastning.

Statorspaendingsjustering gor det let at justere frekvensomformerens U/f-kurve naer
motorens bag-EMF-kurve. Det er ikke ngdvendigt at eendre veerdien for flere U/f-
kurveparametre.

Parameteren P3.1.2.13 definerer frekvensomformerens udgangsspaending i procent af
motorens nominelle spaending ved motorens nominelle frekvens. Indstil
frekvensomformerens U/f-kurve, sa den ligger over motorens bag-EMF-kurve.
Motorstrgmmen stiger, jo mere frekvensomformerens U/f-kurve afviger fra motorens bag-
EMF-kurve.
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ulLv
A[] o

Statorspaendingsjustering w03,
Spaending i (50..200 %)

feltsveekningspunktet

Nominel
motorspaending

Nulfrekvensspaending

f [Hz]

Nominel Feltsvaekningspunkt
motorfrekvens

Fig. 22: Statorspaendingsjustering

P3.1.2.14 OVERMODULERING (ID1515)

Overmodulering maksimerer frekvensomformerens udgangsspaending, men gger de
harmoniske svingninger i motorspaendingen.

P3.1.3.1 MOTORSTROMGRAENSE (ID107]

Denne parameter bestemmer den maksimale motorstrgm fra AC-frekvensomformeren.
Parameterens veerdiomrade varierer for hver rammestgrrelse i frekvensomformeren.

Hvis stréamgraensen er aktiv, reduceres frekvensomformerens udgangsfrekvens.

BEMZRK!
Motorstrgmgraensen er ikke en beskyttelsesgranse for overspaending.
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P3.1.4.1 U/F-FORHOLD (ID 108)

Nummer Navn Beskrivelse

Motorspaendingen andres linezert som fglge af udgangsfre-
kvensen. Spaendingen @ndres fra vaerdien for P3.1.4.6 (Nul-
frekvensspanding) til veerdien for P3.1.4.3 (Feltsvaekning-
spunktet) ved P3.1.4.2 (Feltsvaekningspunktfrekvensen).
Brug denne standardindstilling, hvis der ikke er behov for en
anden indstilling.

0 Lineaer

Motorspaendingen andres fra P3.1.4.6 (nulfrekvenspaendin-
gen) efter en kvadratisk kurveform fra nul til P3.1.4.2 (Felt-
svaekningspunktfrekvensen)]. Motoren kgrer undermagneti-
1 Kvadratisk seret under feltsvaekningspunktet og udvikler mindre
moment. Kvadratisk U/f-forhold kan benyttes i applikationer,
hvor kravet til moment er proportionalt med kvadratet pa
hastigheden, f.eks. i centrifugalventilatorer og pumper.

U/f-kurven kan programmeres vha. tre forskellige punkter:
Nulfrekvensspanding (P1), Midtpunktsspaending/-frekvens
(P2) og Feltsvaekningspunkt (P3). Programmerbar U/f-kurve

2 Programmerbar kan benyttes, hvis der er behov for stgrre moment ved lave
frekvenser. De optimale indstillinger kan angives automatisk
med en identifikationskgrsel (P3.1.2.4).

A uv)
Un
1D603 Standard: Feltsvaekningspunkt

Nominel motorspaending

Kvadratisk Standard:
Nominel motorfrekvens
/ ]
I
ID602

Fig. 23: Lineaer og kvadreret &endring af motorspaendingen
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11
ID603 | Standard:
Nominel motorspanding

Feltsvaekningspunkt

ID605 | _____
! Standard:
ID606 75 : . Nominel motorfrekvens
| .y fTHz]
1D604 D602 i

Fig. 24: Programmerbar U/f-kurve

Nar parameteren Motortype er indstillet til veerdien Motor med permanent magnet (PM),
antager denne parameter automatisk veerdien Linezr.

Nar parameteren Motortype er indstillet med vaerdien Induktionsmotor, og nar denne
parameter andres, indstilles disse parametre til deres standardveerdier.

+ P3.1.4.2 Feltsvaekningspunktfrekvens

* P3.1.4.3 Spaending i feltsvaekningspunkt

«  P3.1.4.4 U/f-midtpunktsfrekvens

e P3.1.4.5 U/f-midtpunktsspaending

* P3.1.4.6 Nulfrekvensspanding

P3.1.4.3 SPZENDING | FELTSVAKNINGSPUNKTET (ID603)

Over frekvensen i feltsvaekningspunktet forbliver udgangsspaendingen ved den angivne
maksimumsveerdi. Under frekvensen i feltsvaekningspunktet styrer U/f-kurveparametrene
udgangsspandingen. Se parametrene P3.1.4.1, P3.1.4.4 og P3.1.4.5.

N&r parametrene P3.1.1.1 og P3.1.1.2 (Nominel motorspaending og Nominel motorfrekvens)
er indstillet, modtager parametrene P3.1.4.2 og P3.1.4.3 automatisk de relaterede vaerdier.
Hvis du vil indstille andre vaerdier for P3.1.4.2 og P3.1.4.3, skal du kun a&ndre disse
parametre, efter at du har indstillet parametrene P3.1.1.1 og P3.1.1.2.

P3.1.4.7 INDSTILLINGER FOR FLYVENDE START (ID1590]

Parameteren Flyvende start har et afkrydsningsfelt til valg af vaerdier.

Bittene kan modtage disse veaerdier.

«  Sgg kun pa akselfrekvensen fra samme retning som frekvensreferencen.
« Deaktivér AC-scanningen

* Brug frekvensreferencen som fgrste gaet

« Deaktivér jeevnstrgmsimpulser
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Sggeretningen bestemmes af bit BO. Nar bitten er indstillet til 0, sgges der efter
akselfrekvensen i to retninger, bade positiv og negativ retning. Nar bitten indstilles til 1,
sgges der kun efter akselfrekvensen i frekvensreferenceretningen. Dette forhindrer
akselbevaegelser i modsat retning.

Bit B1 styrer AC-scanningen, som formagnetiserer motoren. AC-scanningen udfgres ved at
endre frekvensen fra maksimum mod nulfrekvens. Ac-scanningen stopper, nar der opstar
en tilpasning til akselfrekvensen. AC-scanning kan deaktiveres ved at indstille B1 til 1. Hvis
vaerdien af Motortype er motor med permanent magnet, deaktiveres AC-scanningen
automatisk.

Bit B5 benyttes til at deaktivere jeevnstrgmsimpulser. Jaevnstrgmsimpulsernes primeere
funktion er at formagnetisere motoren og undersgge motorens rotation. Hvis bade
jeevnstremsimpulser og AC-scanning er aktiveret, fortaeller glidefrekvensen, hvilken
procedure der er valgt. Jeevnstreamsimpulserne deaktiveres automatisk, hvis glidefrekvensen
er mindre end 2 Hz, eller motortypen er angivet til PM-motor.

P3.1.4.9 AUTOMATISK MOMENTFORST/ARKNING (ID109)

Brug denne parameteri en proces, som har et hgjt startmoment pga. friktion.

Spaendingen til motoren aendres proportionelt i forhold til det pakraevede moment. Dette far
motoren til at frembringe mere moment ved start, og nar motoren kgrer ved lave frekvenser.

Momentforstaerkningen har en effekt sammen med en lineaer U/f-kurve Man opnar de
bedste resultater efter identifikationskegrslen, nar den programmerbare U/f-kurve er
aktiveret.

9.1.1 I/F-STARTFUNKTION

Funktionen I/f-start anvendes typisk i PM-motorer for at starte motoren vha. konstant
stremstyring. Den bedste effekt opnas i hgjeffektmotorer. Modstanden er lavi en
hgjeffektmotor, og det er ikke nemt at @ndre U/f-kurven.

Funktionen I/f-start kan ogsa give tilstraekkeligt moment til, at motoren kan starte.
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A

Udgangsfrekvens ——— %

T

Motorstrom

I/f-startstrgm

I/f-startfrekvens Tid [s]

Fig. 25: I/f-startparametrene

P3.1.4.12.1 I/F-START (ID534]

Nar du aktiverer |/f-start funktionen, begynder frekvensomformeren at kgre i den
nuvaerende styringstilstand. En konstant stregm tilfgres motoren, indtil frekvensomformerens
udgangsfrekvens overskrider det niveau, som er defineret i P3.1.4.12.2. Nar
udgangsfrekvensen stiger til over I/f-startfrekvensniveauet, a&ndres frekvensomformerens
driftstilstand tilbage til normal U/f-styringstilstand.

P3.1.4.12.2 I/F-STARTFREKVENS (ID535]

I/f-startfunktionen aktiveres, nar frekvensomformerens udgangsfrekvens ligger under
denne parameters graense. Nar udgangsfrekvensen kommer over denne graense, skifter
frekvensomformerens driftstilstand tilbage til normal U/f-styringstilstand.

P3.1.4.12.3 I/F-STARTSTROM (ID536]

Ved hjelp af denne parameter kan du angive den strgm, der skal anvendes, nar I/f-
startfunktionen er aktiveret.

9.1.2 MOMENTSTABILATORFUNKTION

P3.1.4.13.1 MOMENTSTABILATORFORST/ARKNING (ID1412)

P3.1.4.13.2 MOMENTSTABILATORFORST/ARKNING | FELTSVAEKNINGSPUNKT (ID1414)

Momentstabilatoren stabiliserer de mulige svingninger i det beregnede moment.

Der anvendes to forsteerkninger. TorqStabGainFWP er en konstant forstaerkning til alle
udgangsfrekvenser. TorgStabGain skifter lineaert mellem nulfrekvensen og
feltsvaekningspunktet. Den fulde forstaerkning er pa 0 Hz, og forstaerkningen er 0 pa
Feltsveekningspunkt. Figuren viser forstaerkningen som fglge af udgangsfrekvensen.
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A
Forstaerkning

Effektiv forsteerkning —»

(P [TorgStabGainFwp —>
(P |[TorgStabGain —
FreqOut
( P | FieldWeakeningPoint — 9

Fig. 26: Momentstabilisatorforstaerkningen

P3.1.4.13.3 MOMENTSTABILISATORENS DAMPNING AF TIDSKONSTANT (ID1413)

Tidskonstantens dampning af momentstabilisatoren.

P3.1.4.13.4 MOMENTSTABILISATORENS DAMPNING AF TIDSKONSTANTEN FOR PMM (ID1735)

Momentstabilisatorens svaekkelse af tidskonstanten i en PM-motor (motor med permanent
magnet).

9.2 START-/STOPKONFIGURATION
Du skal afgive forskellige start-/stopkommandoer for hvert styringssted.
FJERNSTYRINGSSTED (I/0 A)

Brug parametrene P3.5.1.1 (Styringssignal 1 A), P3.5.1.2 (Styringssignal 2 A) og P3.5.1.3
(Styringssignal 3 A), ndr du skal veelge digitale indgange. De digitale indgange styrer start-,
stop- og bakkommandoerne. Veelg derefter logikken for disse indgange med P3.2.6 I/0 A
Logic.

FJERNSTYRINGSSTED (I/0 B)

Brug parametrene P3.5.1.4 (Styringssignal 1 B), P3.5.1.5 (Styringssignal 2 B) og P3.5.1.6
(Styringssignal 3 B] til at vaelge digitale indgange. De digitale indgange styrer start-, stop- og
bakkommandoerne. Veelg derefter logikken for disse indgange med P3.2.7 1/0 B Logic.

LOKALT STYRINGSSTED (BETJENINGSPANEL)

Start-, stop- og bakkommandoerne gives vha. knapperne pa betjeningspanelet. Motorens
rotationsretning er angivet med parameter P3.3.1.9 Panelomlgbsretning.

FJERNSTYRINGSSTED (FIELDBUS)

Start-, stop- og bakkommandoerne kommer fra fieldbus.

24-HOUR SUPPORT +358 (0)201 212 575 - EMAIL: VACON@VACON.COM




VACON - 238 BESKRIVELSER AF PARAMETRE

P3.2.5 STOPFUNKTION (ID506)

Tabel 116:

Nummer Navn Beskrivelse

Motoren stopper ved sin egen inerti. Nar stopkommandoen
0 Frilgb gives, stopper styringen fra frekvensomformeren, og span-
dingen til frekvensomformeren falder til 0.

Efter stopkommandoen reduceres motorens hastighed til

! Rampe nul i henhold til decelerationsparametrene.

P3.2.6 1/0 A-START/STOPLOGIK (ID300)]

Det er muligt at styre frekvensomformerens start og stop vha. de digitale signaler i denne
parameter.

Valgene, som indeholder ordet kant, hjaelper dig med at forhindre en utilsigtet start.

En utilsigtet start kan forekomme, f.eks. under disse forhold

« Nardu tilslutter strammen.

« Nar stremmen gentilsluttes efter et stremsvigt.
«  Nar du nulstiller en fejl.

«  Nar Drift aktiveret stopper frekvensomformeren.
«  Nar styringssted a&ndres til I/0-styring.

For du kan starte motoren, skal du dbne Start/Stop-kontakten.

| alle eksempler pa de nzeste sider kgrer stoptilstanden i tomgang. CS = Styresignal.
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E

Q
(V yringssted—— IND 1
( 1 IS/'IE)YI;INGSSTED)_ IND 2 ‘ 0G

IND 1 .
(Vv |start tilladt +—IND 2 ‘ I0_StartFunction

Aktiver Start [~V [1/0 ctrl AyB) Start)
(P_|1/O A (/B)Logic )}— StartStopLogic  Baglaens |{(V[vo cur ave) reversd)

(10 [Styresignal 1 A(/B) } Signal 1  ForceStopActive —(V[Trig Panel Info )
(IO [Styresignal 2 A(/B) } Signal 2

(10 |Styresignal 3 A(/B) Signal 3

( KP [Startknap '+ ButtonStart

KeypadStopButton: ForceStop

NEJ=FALSK

JA=SAND VALG Infomeddelelse
(P | KeypadStopButton HG Frekvensomformeren er

tvunget til stoptilstand fra

( 0 | FALSK )_IND 0 betjeningspanelet
( KP | StopButton HIND 1 Frekvensomformeren kan

genstartes ved at trykke pa
startknappen pa betjeningspanelet,
hvis Kgr-signalet fra den
oprindelige kilde er konstant aktivt

Fig. 27: Blokdiagrammet for I/0 A-start/stop-logik

Nummer Beskrivelse

Funktionerne aktiveres, nar kontakterne lukkes.
0 CS1=Forlens
CS2 = Baglaens
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FORLANS | Udgangsfrekvens

frekvens

0 Hz

Set frequenc
a RE\);

Drift aktiveret

Styresignal 1 — !

Styresignal 2 —;—‘

Stopknap pa
betjeningspanel

Stopknap pa

.

betjenlngsparﬁ)el @

O 66

OO

Fig. 28: 1/0 A-start/stop-logik = 0

1. Styresignal (CS) 1 aktiveres og far 9. Signalet Drift aktiveret indstilles til
udgangsfrekvensen til at stige. Motoren SAND, hvilket far frekvensen til at stige
kgrer forlaens. mod den indstillede frekvens, fordi CS1

2. (CS2 aktiveres, men det har ikke stadig er aktiv.
betydning for udgangsfrekvensen, fordi 10. Tryk pa STOP-knappen pa
den fgrst valgte retning har den hgjeste betjeningspanelet medfgrer, at
prioritet. frekvensen, som tilfgres motoren, falder

3. CS1 deaktiveres og far retningen til at til 0. (Dette signal virker kun, hvis
skifte (FORLZANS til BAGLANS), fordi vaerdien for P3.2.3-betjeningspanelets
CS2 stadig er aktiv. stopknap er Ja.)

4. CS2 deaktiveres, og den frekvens, der 11. Frekvensomformeren starter, fordi der
tilfgres motoren, falder til 0. blev trykket pa START-knappen pa

5. CS2 aktiveres igen og far motoren til at betjeningspanelet.
accelerere (BAGLANS] mod den 12. Tryk p& STOP-knappen pa
indstillede frekvens. betjeningspanelet igen for at stoppe

6. CS2 deaktiveres, og den frekvens, der frekvensomformeren.
tilfgres motoren, falder til 0. 13. Forsgget pa at starte

7. CS1 aktiveres, og motoren accelererer frekvensomformeren vha. START-
(FORLZANS]) mod den indstillede knappen mislykkedes, fordi CS1 er
frekvens inaktiv.

8. Signalet Drift aktiveret indstilles til

FALSK, hvilket far frekvensen til at falde
til 0. Konfigurer signalet for Drift
aktiveret vha. parameter P3.5.1.15.
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Indstil frekvens,.....

Drift aktiveret

betjeningspanel

Nummer Navn Beskrivelse
For en 3-tradsstyring (impulsstyring)
1 CS1 = Forleens (kant)
CS2 = Inverteret stop
CS3 = Baglaens (kant]
FORLAENS

Udgangsfrekvens

Indstil frekvens) . .
/ ! \ t
0 Hz / : /

BAGLANS| |

.

o\

Styresignal 1 _|_|

Styresignal 2 LI

L

Styresignal 3

Y O S

Stopknap pa '

® @0

@ ©

L .
®® 6 O ®©

Fig. 29: 1/0 A-start/stop-logik = 1

1.
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Styresignal (CS) 1 aktiveres og far
udgangsfrekvensen til at stige. Motoren
kgrer forlens.

CS2 deaktiveres og far frekvensen til at
falde til 0.

CS1 aktiveres og far udgangsfrekvensen
til at stige igen. Motoren kgrer forleens.
CS3 aktiveres og far retningen til at
skifte (FORLZNS til BAGLZANS).
Signalet Drift aktiveret er indstillet til
FALSK, og det far frekvensen til at falde
til 0. Konfigurer signalet for Drift
aktiveret vha. parameter 3.5.1.15.
Startforsgg med CS1 mislykkes, fordi
signalet Drift aktiveret stadigt er FALSK.

9.

10.

CS1 aktiveres, og motoren accelererer
(FORLZAENS) mod den indstillede
frekvens, fordi signalet Drift aktiveret er
indstillet til SAND.

Tryk pa STOP-knappen pa
betjeningspanelet medfgrer, at
frekvensen, som tilfgres motoren, falder
til 0. (Dette signal virker kun, hvis
vaerdien for P3.2.3-betjeningspanelets
stopknap er Ja.)

CS3 aktiveres og far motoren til at starte
og kgre baglaens.

CS2 deaktiveres og far frekvensen til at
falde til 0.
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Styresignal2 |

1 1
1 |
1 I
| | |

®OO ®

®E

Nummer Navn Beskrivelse
Brug denne funktion til at forhindre en utilsigtet start. Fgr du
2 CS1 = Forleens (kant) kan starte motoren igen, skal du abne Start/Stop-kontakten.
CS2 = Bagleens (kant)
FORLAENS
Udgangsfrekvens
Indstil
frekvens| /_‘\ """"""""""""""""""""""" /_ """"""" / """" / """""""
| | t
0 Hz ! ! >
Indstil i \_ ....... \_I .......... S SO N S S S
frekvens A : | o :
BAGLENSY | | o | | o |
Drift aktiveret | | | : | | | | | | : |
o o W e
Styresignal 1 —' ! | I L L L
[ N l

[
® OO @

Fig. 30: I/0 A-start/stop-logik = 2

1.

Styresignal (CS) 1 aktiveres og far
udgangsfrekvensen til at stige. Motoren
kgrer forlaens.

CS2 aktiveres, men det har ikke
betydning for udgangsfrekvensen, fordi
den fgrst valgte retning har den hgjeste
prioritet.

CS1 deaktiveres og far retningen til at
skifte [FORLZANS til BAGLZANS), fordi
CS2 stadig er aktiv.

CS2 deaktiveres, og den frekvens, der
tilferes motoren, falder til O.

CS2 aktiveres igen og far motoren til at
accelerere (BAGLZANS) mod den
indstillede frekvens.

CS2 deaktiveres, og den frekvens, der
tilferes motoren, falder til O.

CS1 aktiveres, og motoren accelererer
(FORLZANS) mod den indstillede

frekvens.

10.

11.

12.

Signalet Drift aktiveret indstilles til
FALSK, hvilket far frekvensen til at falde
til 0. Konfigurer signalet for Drift
aktiveret vha. parameter P3.5.1.15.
Signalet Drift aktiveret er indstillet til
SAND, men det har ikke nogen
betydning, fordi der kraeves stigende
kant for at starte, selvom CS1 er aktiv.
Tryk pa STOP-knappen pa
betjeningspanelet medfgrer, at
frekvensen, som tilfgres motoren, falder
tiL 0. (Dette signal virker kun, hvis
vaerdien for P3.2.3-betjeningspanelets
stopknap er Ja.)

CS1 abnes og lukkes igen, og dermed
startes motoren.

CS1 deaktiveres, og den frekvens, der
tilferes motoren, falder til O.
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Drift aktiveret

Styresignal 1 _!
Styresignal2 1|

—_ - = — = —

_ - - — = —

Nummer Navn Beskrivelse
3 CS1 = Start
CS2 = Bagleens
FORLAENS
Udgangsfrekvens
Indstil
frekvens /_\ """""" /\ """"" /_ """ /——‘ """ /— """"""
0 Hz : | | ;
. | | | |
Indstil | \ / y |
frekvens] 7T A e S
BAGLAENS | | |
| | |
|
|
|

4 — - - | =— —]| — — — +— —

!_I
|
!
!
|

50 00 000 00 00

®

Fig. 31: I/0 A-start/stop-logik = 3

1.
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Styresignal (CS) 1 aktiveres og far
udgangsfrekvensen til at stige. Motoren
kgrer forlens.

CS2 aktiveres og far retningen til at
skifte (FORLZNS til BAGLANS).

CS2 deaktiveres, og det far retningen til
at skifte (FORLZNS til BAGLZANS), fordi
CS1 stadig er aktiv.

CS1 deaktiveres og far frekvensen til at
falde til 0.

CS2 aktiveres, men motoren starter
ikke, fordi CS1 er inaktiv.

CS1 aktiveres og far udgangsfrekvensen
til at stige igen. Motoren kgrer fremad,
fordi CS2 er inaktiv.

Signalet Drift aktiveret indstilles til
FALSK, hvilket far frekvensen til at falde
til 0. Konfigurer signalet for Drift
aktiveret vha. parameter P3.5.1.15.

10.

1.

12.

Signalet Drift aktiveret indstilles til
SAND, hvilket far frekvensen til at stige
mod den indstillede frekvens, fordi CS1
stadig er aktiv.

Tryk pa STOP-knappen pa
betjeningspanelet medfgrer, at
frekvensen, som tilfgres motoren, falder
til 0. (Dette signal virker kun, hvis
vaerdien for P3.2.3-betjeningspanelets
stopknap er Ja.)

Frekvensomformeren starter, fordi der
blev trykket pa START-knappen pa
betjeningspanelet.
Frekvensomformeren stoppes igen vha.
STOP-knappen pa betjeningspanelet.
Forsgget pa at starte
frekvensomformeren vha. START-
knappen mislykkedes, fordi CS1 er
inaktiv.
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Nummer Navn Beskrivelse

Brug denne funktion til at forhindre en utilsigtet start. Fgr du
A CS1 = Start (kant) kan starte motoren igen, skal du abne Start/Stop-kontakten.

CS2 = Bagleens

FORLANS
Udgangsfrekvens

Indstil

frekvens| I-"-"'"'"ﬂ """"" /_ """" /7 ------------- /7 ........
0 Hz : t
|

I I I I I
Indstil | | | | | | | |
nastil]___, TR T I (I [ (R N I (R
frekvens| o : | | | | | |
BAGLANS | | (. | I I I | I |
. . | | L | | | | | |
Drift aktiveret : : : : | : !_| : : : :
|
Styresignal 1 _|| | : I‘—‘—Il : |—! : |—|| |—|
Styresignal 2 —— L !_I ' ' ' ' ' '
| I (. | | | | ﬂ | |
I
® @ ® ®6® O
Fig. 32: I/0 A-start/stop-logik = 4
1. Styresignal (CS) 1 aktiveres og far 8. For frekvensomformeren kan starte,
udgangsfrekvensen til at stige. Motoren skal du abne og lukke CS1 igen.
kgrer fremad, fordi CS2 er inaktiv. 9. Tryk pa STOP-knappen pa
2. CS2 aktiveres, og det far retningen til at betjeningspanelet medfgrer, at
skifte (FORLZENS til BAGLZAENS). frekvensen, som tilfegres motoren, falder
3. CS2 deaktiveres, og det far retningen til tiL 0. (Dette signal virker kun, hvis
at skifte (FORLZANS til BAGLANS), fordi vaerdien for P3.2.3-betjeningspanelets
CS1 stadig er aktiv. stopknap er Ja.)
4. CS1 deaktiveres og far frekvensen til at 10. For frekvensomformeren kan starte,
falde til 0. skal du abne og lukke CS1 igen.
5. CS2 aktiveres, men motoren starter 11. CS1 deaktiveres og far frekvensen til at
ikke, fordi CS1 er inaktiv. falde til O.

6. CS1 aktiveres og far udgangsfrekvensen
til at stige igen. Motoren kgrer fremad,
fordi CS2 er inaktiv.

7. Signalet Drift aktiveret indstilles til
FALSK, hvilket far frekvensen til at falde
til 0. Konfigurer signalet for Drift
aktiveret vha. parameter P3.5.1.15.
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9.3 REFERENCER

9.3.1 FREKVENSREFERENCE

Du kan programmere frekvensreferencekilden fra alle styringssteder, undtagen pc-
vaerktgjet. Hvis du bruger din pc, tager den altid frekvensreferencen fra pc-veerktgjet.

FJERNSTYRINGSSTED (I/0 A)

Hvis du vil indstille frekvensreferencekilden for I/0 A, skal du bruge parameteren P3.3.1.5.

FJERNSTYRINGSSTED (I/0 B)

Hvis du vil indstille frekvensreferencekilden for I/0 B, skal du bruge parameteren P3.3.1.6.

LOKALT STYRINGSSTED (BETJENINGSPANEL)

Hvis du bruger standardveaerdien betjeningspanel for parameteren P3.3.1.7, geelder
referencen, som du indstillede for P3.3.1.8 Panelreference.

FJERNSTYRINGSSTED (FIELDBUS)

Hvis du beholder standardvaerdien fieldbus for parameteren P3.3.1.10, kommer
frekvensreferencen fra fieldbus.

9.3.2 MOMENTREFERENCE

Nar parameteren P3.1.2.1 (Styringstilstand) er indstillet til Momentstyring, aben slgjfe, styres
motormomentet. Motorens hastighed sendres i overensstemmelse med den faktiske
belastning pa motorakslen. P3.3.2.7 (Frekvensgranse for momentstyring) styrer motorens
hastighedsgraense.

momentreferencd
FILTER
D@DZONE ende\ig momentreference

(_P_[Momentref. kilde

Veelg
Veelg
INO
Panelmomentref. IN1
IN2

IN3
IN4
IN5
IN6
IN7
IN8
ProcesData In1 IN9
IN10
IN11
ProcesData In4 IN12
IN13
IN14
IN15
IN16
IN17
IN18
IN19
IN20
IN21

Fig. 33: Diagram for momentreferencekaede

P3.3.2.2 MINDSTE MOMENTREFERENCE (IDé43)

Parameter P3.3.2.2 bestemmer den mindst tilladte momentreference for positive og
negative veerdier.
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P3.3.2.3 STORSTE MOMENTREFERENCE [ID642]

Parameter P3.3.2.3 bestemmer den stgrst tilladte momentreference for positive og negative
vaerdier.

Disse parametre definerer skaleringen af det valgte momentreferencesignal. For eksempel
skaleres det analoge indgangssignal mellem den mindste hhv. stgrste momentreference.

Momentreference
[%]

Stgrste
momentreference

[
[
[

100% _ Analogt
>indgangssignal

i [%]
|

Mindste
momentreference

Fig. 34: Skalering af momentreferencesignalet

P3.3.2.7 FREKVENSGRANSE FOR MOMENTSTYRING (ID 1278)

| momentstyringstilstand er frekvensomformerens udgangsfrekvens altid begraenset
mellem MinFreqReference og MaxFreqReference (P3.3.1.1 and P3.3.1.2).

Du kan ogsa valge to andre tilstande vha. denne parameter.
Valg 0 = Pos./neg. frekvensgraenser, hvilket vil sige positive/negative frekvensgraenser.

Frekvensen er begraenset mellem Positiv frekvensreferencegranse (P3.3.1.3) og Negativ
frekvensreferencegraense (P3.3.1.4] (hvis disse parametre er angivet lavere end veerdien for
P3.3.1.2 Maks. frekvens).
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Udgangsfrekvens [Hz]
A

(P|Pos. frekv.ref.greense ) ——|—————————————— ——— — — —_
hastighedscontroller aktiv
(P |maks. frekv.ref. -

Kgrsel i momentstyring

Kgrsel i momentstyring Tidspunkt

( P |-maks. frekv.ref. De : :
hastighedscontroller aktiv
(P |Neg frekv.ref. graense ) —f———————=——————_——_

\/

Fig. 35: Frekvensgraense for momentstyring, valg 0

Valg 1 = Frekvensreference, hvilket vil sige frekvensreferencen for begge retninger.

Frekvensen er begranset af den faktiske frekvensreference (efter rampegenerator) for
begge retninger. Udgangsfrekvensen stiger inden for den indstillede rampetid, indtil det
faktiske moment er lig med det refererede moment.

Udgangsfrekvens [Hz]

( P|Pos. frekv.refgreense ) —+ ———— — — — — hastighedscontroller aktiv

( R|Frekvensreference ==

Rampegeneratorudgang———a, Karsel i momentstyring

>
Kgrsel i momentstyring Tidspunkt

( R| - Frekvensreference It —————=

P | Neg frekv.ref. graense === = = = — = — — —
( 9 9 >_ hastighedscontroller aktiv

Fig. 36: Frekvensgraense for momentstyring, valg 1

9.3.3 FASTE FREKVENSER

Du kan bruge funktionen Faste frekvenser i processer, hvor mere end én fast
frekvensreference er ngdvendig. Der finde otte tilgeengelige, faste frekvensreferencer. Du
kan vaelge en fast frekvensreference vha. de digitale indgangssignaler P3.3.3.10, P3.3.3.11 og
P3.3.3.12.

P3.3.3.1 FAST FREKVENSTILSTAND (ID182)

Ved hjelp af denne parameter kan du definere den logik, som skal anvendes pa en af de
faste frekvenser. Vaelg mellem to forskellige logikker.
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Nummer Navn Beskrivelse

Blandingen af indgangene er binzert kodet. De forskellige
seet af aktive digitale indgange bestemmer den faste fre-

0 Binzert kodet kvens. Se flere data i tabellen Tabel 117 Valget af faste fre-
kvenser, ndr P3.3.3.1 = Binaert kodet.
1 Antal (anvendte indgange) Antallet af aktive indgange viser, hvilken fast frekvens der

bruges: 1, 2 eller 3.

P3.3.3.2 FAST FREKVENS 0 [ID180)
P3.3.3.3 FAST FREKVENS 1 (ID105]
P3.3.3.4 FAST FREKVENS 2 [ID106)
P3.3.3.5 FAST FREKVENS 3 [ID126]
P3.3.3.6 FAST FREKVENS 4 (ID127]
P3.3.3.7 FAST FREKVENS 5 (ID128]
P3.3.3.8 FAST FREKVENS 6 [ID129)
P3.3.3.9 FAST FREKVENS 7 (ID130]
VZARDIEN 0 ER VALGT FOR PARAMETER P3.3.3.1:

Hvis du vil indstille Fast frekvens 0 som reference, skal du indstille vaerdien 0 Fast frekvens 0
for P3.3.1.5 (valg af I/0-styringsenhed).

Hvis du vil veelge en fast frekvens mellem 1 og 7, skal du dedikere digitale indgange til
P3.3.3.10 (Fast frekvensvalg 0J, P3.3.3.11 (Fast frekvensvalg 1) og/eller P3.3.3.12 (Fast
frekvensvalg 2). De forskellige szt af aktive digitale indgange bestemmer den faste frekvens.
Du kan finde flere data i tabellen nedenfor. Veerdierne for de faste frekvenser forbliver
automatisk mellem de mindste og stgrste frekvenser (P3.3.1.1 og P3.3.1.2).

Ngdvendig handling Aktiveret frekvens

Veelg en veerdi 0 til parameter P3.3.1.5. Fast frekvens 0
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Tabel 117: Valget af faste frekvenser, nar P3.3.3.1 = Binaert kodet

Aktiveret digitalt indgangssignal Aktiveret

frekvensreference
Fast frekvensvalg2 Fast frekvensvalg1 Fast frekvensvalg0
(P3.3.3.12) (P3.3.3.11) (P3.3.3.10)
*
*
*
*

Fast frekvens 0

Kun hvis Fast frekvens 0
er indstillet som fre-
kvensreferencekilde med
P3.3.3.1.5, P3.3.1.6,
P3.3.1.7 eller P3.3.1.10.

* Fast frekvens 1

Fast frekvens 2

Fast frekvens 3

Fast frekvens 4

Fast frekvens b

Fast frekvens 6

* Fast frekvens 7

* =indgangen er aktiveret.

VZARDIEN 1 ER VALGT FOR PARAMETER P3.3.3.1:

Du kan bruge de Faste frekvenser 1 til 3 sammen med forskellige saet af aktive digitale
indgange. Antallet af aktive indgange viser, hvilken der anvendes.
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Tabel 118: Valget af faste frekvenser, nar P3.3.3.1 = Antal indgange

Aktiveret digitalt indgangssignal Aktiveret

Fast frekvens 0

Kun hvis Fast frekvens 0
er indstillet som fre-
kvensreferencekilde med
P3.3.3.1.5, P3.3.1.6,
P3.3.1.7 eller P3.3.1.10.

* Fast frekvens 1

Fast frekvens 1

Fast frekvens 1

* Fast frekvens 2

* Fast frekvens 2

* Fast frekvens 2

frekvensreference
Fast frekvensvalg2 Fast frekvensvalg1 Fast frekvensvalg0
(P3.3.3.12) (P3.3.3.11) (P3.3.3.10)
*
*
*
*

* * Fast frekvens 3

* =indgangen er aktiveret.

P3.3.3.10 FAST FREKVENSVALG 0 [ID419)
P3.3.3.11 FAST FREKVENSVALG 1 (ID420)

P3.3.3.12 FAST FREKVENSVALG 2 (ID421)

Hvis du vil anvende Faste frekvenser 1 til 7, skal du tilslutte en digital indgang til disse
funktioner ved hjeelp af instruktionerne i kapitel 9.7.7 Programmering af digitale og analoge
indgange. Se flere data i Tabel 117 Valget af faste frekvenser, ndr P3.3.3.1 = Binzert kodet og
ogsa i tabel Tabel 41 Faste frekvensparametre og Tabel 50 Digitale indgangsindstillinger.

9.3.4 PARAMETRE FOR MOTORPOTENTIOMETER

Frekvensreferencen for motorpotentiometeret er tilgaengeligt pa alle styringssteder. Du kan
kun aendre motorpotentiometerreferencen, nar frekvensomformeren er i driftstilstand.

BEMZRK!
Hvis du har indstillet udgangsfrekvensen til at veere langsommere end

motorpotentiometerets rampetid, begranser den normale accelerations- og
decelerationstid rampetiden.
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P3.3.4.1 MOTORPOTENTIOMETER OP (ID418)

Med et motorpotentiometer kan du forgge og reducere udgangsfrekvensen. Nar du tilslutter
en digital indgang til parameteren Motorpotentiometer OP, og det digitale indgangssignal er
aktivt, stiger udgangsfrekvensen.

P3.3.4.2 MOTORPOTENTIOMETER NED (ID417)

Med et motorpotentiometer kan du forgge og reducere udgangsfrekvensen. Nar du tilslutter
en digital indgang til parameteren Motorpotentiometer NED, og det digitale indgangssignal
er aktivt, falder udgangsfrekvensen.

Tre forskellige parametre har betydning for, om udgangsfrekvensen stiger eller falder, nar
Motorpotentiometer OP eller NED er aktivt. Disse parametre angiver rampetider for
Motorpotentiometer (P3.3.4.3), Rampens accelerationstid (P3.4.1.2) og Rampens
decelerationstid (P3.4.1.3).

Frekvensreference
A

Maks. frekvens

Rampetid for

motorpotentiometer
Min. frekvens
Tid [s]
Motorpotentiometer
op o
Motorpotentiometer
NED

Fig. 37: Parametre for motorpotentiometer

P3.3.4.4 NULSTILLING AF MOTORPOTENTIOMETER (ID367)

Dette parameter definerer logikken for nulstilling af motorpotentiometerets
frekvensreference.

Der er tre valgmuligheder i nulstillingsfunktionen: ingen nulstilling, nulstilling nar
frekvensomformeren stopper, og nulstilling nar frekvensomformeren slukkes.
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Nummer Navn Beskrivelse

Den forrige frekvensreference for motorpotentiometer
0 Ingen nulstilling beholdes gennem stoptilstanden og lagres i hukommelsen i
tilfelde af slukning.

Motorpotentiometerets frekvensreference indstilles til 0, nar
1 Stoptilstand frekvensomformeren gér i stoptilstand, eller nar der slukkes
for frekvensomformeren.

Motorpotentiometerets frekvensreference indstilles kun til 0,

2 Slukket nar der slukkes.

9.4 JOYSTICKPARAMETRE

Brug joystickparametrene, nar du styrer motorens frekvensreference eller
momentreference ved hjaelp af et joystick. Motorstyring med et joystick muligggres ved at
forbinde joysticksignalet til en analog indgang og indstille joystickparametrene.

é FORSIGTIG!
Vi anbefaler pa det kraftigste, at du bruger joystickfunktionen med analoge
indgange i omradet -10 V...+10 V. S3 hvis en ledning knaekker, stiger referencen
ikke til maksimumsvaerdien.

P3.3.5.1 VALG AF JOYSTICKSIGNAL (ID451)

Med denne parameter kan du indstille det analoge indgangssignal, som styrer
joystickfunktionen.

Brug joystickfunktionen til at styre frekvensreferencen for frekvensomformeren eller
momentreferencen.

P3.3.5.2 DODZONE FOR JOYSTICK (ID384)

De sma verdier for referencen omkring 0 kan ignoreres ved at indstille denne vaerdi hgjere
end 0. Nar det analoge indgangssignal er 0 + vaerdien for dette parameter, indstilles
joystickreferencen til 0.
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MaxFreq
Reference e
— A ___
|
|
I
I
I
I
Al-dgdzone for :
joystick = 10 %\ [
|
\ I
10 V L +10 V
-100% -10% _'L+100%

+10% Analog indgang

-MaxFreq

Fig. 38: Joystickfunktionen

P3.3.5.3 DVALETILSTAND FOR JOYSTICK (ID385]

P3.3.5.3 DVALEFORSINKELSE FOR JOYSTICK (ID386)

Hvis joystickreferencen forbliver i dvaletilstand i leengere tid end dvaleforsinkelsen, stopper
frekvensomformeren, og dvaletilstand aktiveres.

Veardien 0 for parameteren viser, at dvaleforsinkelse ikke anvendes.

BEMZARK!
Joystickets dvalefunktion er kun tilgeengelig, nar du bruger et joystick til at styre
frekvensreferencen med.

9.5 PARAMETRE FOR KICKSTART

Brug Kickstartsfunktionen, nar du vil tilsidesaette normal styring midlertidigt. Du kan f.eks.
bruge denne funktion til langsomt at styre processen til en saerlig status eller position under
vedligeholdelse. Du behgver ikke at andre styringssted eller andre parametre.

Kun nar frekvensomformeren er i stoptilstand, er det muligt at aktivere
Kickstartsfunktionen. Du kan benytte to tovejs frekvensreferencer. Du kan aktivere
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Kickstartsfunktionen fra fieldbus eller vha. digitale indgangssignaler. Kickstartsfunktionen
har en rampetid, som altid benyttes, nar kickstart er aktiv.

Kickstartsfunktionen starter frekvensomformeren ved den indstillede reference. En ny
startkommando er ikke ngdvendig. Styringsstedet har ikke nogen effekt pa dette.

Du kan aktivere Kickstartsfunktionen fra fieldbus i overspringstilstand vha. Kontrolord bit 10
og 11.

Udgangsfrekvens [Hz]
Kickstartrampe

Kickstartref. 1 \\ \

Kickstartref. 2

Aktiver DI-kickstart | |
(digitalt indgangssignal).

Aktiver kickstartref. 1 l
(digitalt indgangssignal). i
Aktiver kickstartref. 2 I
(digitalt indgangssignal)
Fieldbus-kontrolord bit 10

Fieldbus-kontrolord bit 11 o

Fig. 39: Parametrene for kickstart

P3.3.6.1 AKTIVER DI-KICKSTART (ID532)

Denne parameter giver det digitale indgangssignal, der bruges til at aktivere
kickstartskommandoer fra digitale indgange. Signalet har ikke betydning for
kickstartskommandoerne, der kommer fra fieldbus.

P3.3.6.2 AKTIVERING AF KICKSTARTREFERENCE 1 (ID530)]
P3.3.6.3 AKTIVERING AF KICKSTARTREFERENCE 2 [ID531)
Disse parametre giver de digitale indgangssignaler, der bruges til at indstille

frekvensreferencen for kickstartfunktionen og fa frekvensomformeren til at starte. Du kan
kun benytte disse digitale indgangssignaler, nar Aktivér DI-kickstartssignalet er aktivt.

BEMZRK!
Hvis du aktiverer Aktivér DI-kickstart og denne digitale indgang, starter

frekvensomformeren.

BEMZARK!
Hvis de to aktiveringssignaler er aktive samtidig, stopper frekvensomformeren.
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P3.3.6.4 KICKSTARTREFERENCE 1 (ID1239)

P3.3.6.5 KICKSTARTREFERENCE 2 (ID1240)

Med parametrene P3.3.6.4 og P3.3.6.5 kan du indstille frekvensreferencerne for
kickstartsfunktionen. Referencerne er tovejs. En omvendt kommando har ikke en betydning
for kickstartreferencernes retning. Referencen for forlaens retning har en positiv vaerdi, og
referencen for bagleens retning har en negativ vaerdi. Du kan aktivere kickstartsfunktionen
vha. digitale indgangssignaler eller fra Fieldbus i overspringstilstand med Kontrolord, bit 10
og 11.

9.6 KONFIGURATION AF RAMPER 0G BREMSER

P3.4.1.1 RAMPE 1-FORM (ID500)

P3.4.2.1 RAMPE 2-FORM (ID501)

Med parametrene Rampe 1-form og Rampe 2-form kan du udjaevne start og stop af
accelerations- og decelerationsramperne. Du far en linear rampeform, hvis vaerdien 0,0 %
er angivet. Acceleration og deceleration reagerer med det samme pa aendringer i
referencesignalet.

Nar du indstiller vaerdien til mellem 1,0 og 100,0 %, far du en S-formet accelerations- eller
decelerationsrampe. Brug denne funktion til at reducere mekanisk erosion af delene og
stremspidser, nar referencen @ndres. Du kan &ndre accelerationstiden for parametrene
P3.4.1.2 (Accelerationstid 1) og P3.4.1.3 (Decelerationstid 1).

A
[Hz]
ID103, ID104 — / ! :
PR
ID500
-
ID500 [t]

Fig. 40: Accelerations/decelerationskurven (S-formet)
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P3.4.5.1 FLUX-BREMSNING (ID520)

Som et alternativ til DC-bremsning, kan du benytte flux-bremsning. Flux-bremsning gger
bremsekapaciteten under forhold, hvor yderligere bremsemoduler ikke er ngdvendige.

Nar bremsning er ngdvendig, reducerer systemet frekvensen og gger fluxen i motoren. Dette
gger motorens bremseevne. Motorens hastighed styres under opbremsningen.

Du kan aktivere og deaktivere Flux-bremsning.

é FORSIGTIG!

Brug kun bremsen i korte perioder. Flux-bremsning konverterer energi til varme
og kan beskadige motoren.

9.7 1/0-KONFIGURATION

9.7.1 PROGRAMMERING AF DIGITALE OG ANALOGE INDGANGE

Programmeringen af indgange for AC-frekvensomformeren er fleksibel. Du kan frit bruge de
tilgeengelige indgange pa standard- og valgfri I/0 til forskellige funktioner.

Det er muligt at udvide den tilgeengelige kapacitet for I/0 med optionskort. Du kan installere
optionskortene i slidserne C, D og E. Du kan finde flere data om installationen af optionskort
i installationsmanualen.

TEL. +358 (0)201 2121 - FAX +358 (0)201 212 205




BESKRIVELSER AF PARAMETRE VACON - 257
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Fig. 41: Slidser til optionskort og programmerbare indgange

uf
il
&

A. Standardkortslids A og dets klemmer E. Slids E til optionskort
B. Standardkortslids B og dets klemmer F. Programmerbare digitale indgange (DI)
C. Slids C til optionskort G. Programmerbare analoge indgange (Al)

D. Slids D til optionskort

9.7.1.1 Programmering af digitale indgange

Du kan finde de relevante funktioner for digitale indgange som parametre i
parametergruppen M3.5.1. Hvis du vil knytte en digital indgang til en funktion, skal du angive
en veerdi for den korrekte parameter. Listen over relevante funktioner vises i tabellen Tabel
50 Digitale indgangsindstillinger.

Eksempel
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STOP | & | READY\ \ | 110

|J=*_—| Digital Inputs
ID:405 P3.5\1.11

Ext Fault 'Close |

DigINSIotA’3
= Ext Fault Open

g1 DigINSlot0.2
Fault Reset Close
O DigINSIotA.6

Fig. 42: Menuen for digitale indgange i det grafiske betjeningspanel
A. Det grafiske betjeningspanel C. Parameterens veerdi, dvs. den angivne
B. Parameterens navn, dvs. funktionen digitale indgang

®

READY \ RUN STOP ALARM FAULT

FWD REV 1/0  \KEYPAD  BUS

Fig. 43: Menuen for digitale indgange i tekstbetjeningspanelet
A. Tekstbetjeningspanelet C. Parameterens veerdi, dvs. den angivne
B. Parameterens navn, dvs. funktionen digitale indgang

Der er seks tilgeengelige digitale indgange i standard-1/0-kortsammensatningen: Slids A-
klemmerne 8, 9, 10, 14, 15 og 16.
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Indgangstype Indgangs- Indgang nr. |Forklaring
(grafisk betje- type (tekst-
ningspanel) betjenings-
panel)
. Digital indgang #1 (klemme 8) pa et kort i slids
DigIN di A ! A (standard-1/0-kort).
. Digital indgang #2 (klemme 9) pa et kort i slids
DigIN di A 2 A (standard-I/0-kort).
. Digital indgang #3 (klemme 10) pa et kort i
DigIN di A 3 slids A (standard-1/0-kort).
. Digital indgang 4 (klemme 14) pa et kort i slids
DigIN di A 4 A (standard-I/0-kort).
. Digital indgang #5 (klemme 15) pa et kort i
DigIN di A 5 slids A (standard-1/0-kort).
. Digital indgang #6 (klemme 16) pa et kort i
DigIN di A 6 slids A (standard-1/0-kort).

Funktionen Ekstern fejl (luk), som findes i menuen M3.5.1, er parameteren P3.5.1.11. Den far
standardvardien DigIN SlotA.3 pa det grafiske betjeningspanel og dl A.3 pa
tekstbetjeningspanelet. Efter dette valg styrer et digitalt signal til den digitale indgang DI3
(klemme 10) Ekstern fejl (luk).

Indeks Parameter Standard Beskrivelse

P3.5.1.11 Ekstern fejl (luk] DigIN SlotA.3 405 FALSK = OK
SAND = Ekstern fejl

Hvis du vil @ndre indgang fra DI3 til eksempelvis DI6 (klemme 16) pa standard-1/0, skal du
folge disse instruktioner.

PROGRAMMERING PA DET GRAFISKE BETJENINGSPANEL

1 Velg en parameter. Tryk pa hgjre piletast for at ga

til redigeringstilstanden. STOPK:I READY| | Vo
m Digital inputs
ID:405 P3.5.1.11

o7 Ext Fault Close
DigINSlotA3 |
Ext Fault Open

o DigINSlot0.2

S Fault Reset Close
gt DigINSlotA6
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2 Iredigeringstilstanden er slidsvaerdien DigIN SlotA

understreget og blinker. Hvis du har flere STOP|G| READY| | /o
tilgeengelige digitale indgange i din I/0, for Ext Fault Close
eksempel pa grund af optionskort i slids C, D eller - D 0E 85,12
E, skal du udveelge dem. A ~ |-

v —DigIN SlotA.3 —

< ~
Min:
Max:

3 Tryk pa hgjre piletast igen for at aktivere klemme

3 stor|(T| RerpY| | wo
Ext Fault Close
= ID:405 P3.5.1.11
A N
v  DigIN SlotA.3 -
VAR TN
Min:
Max:
4 Tryk pa Pil op tre gange for at endre klemmen til
6. Tryk pd OK-knappen for at acceptere andringen. STOP|C| READY| | et
Ext Fault Close
= ID: 405 P3.5.1.11
A N
v  DigIN SlotA.6 -
/1 N

Min:
Max:

5 Hvis dendigitale indgang DIé allerede var i brug til
en anden funktion, vises en meddelelse pa STOP|C| READY| | o
betjeningspanelet. Rediger et af disse valg.

ID:
At least one digital input has
been selected to seeral
operations.
To prevent possible tnwanted
operations, please check all
digital input selection peameters
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PROGRAMMERING PA TEKSTBETJENINGSPANELET
Veelg en parameter. Tryk pa OK-knappen for at ga s
A A
{
I

ALARM FAULT

1
til redigeringstilstanden.

M. _
v v
FWD REV 1/0 KEYPAD BUS
2 |redigeringstilstanden blinker bogstavet D. Hvis du READY RUN  SToP  ALARM  FAULT
har flere tilgeengelige digitale indgange i din 1/0, for A A
eksempel pa grund af optionskort i slids C, D eller - - -
E, skal du udvaelge dem. P;i;g/d ;’ ,‘ EX {
O (1
S99 1.3
N
v v
FWD REV 1/0 KEYPAD BUS
3 Tryk pa hgjre piletast igen for at aktivere klemme
3. Bogstavet D holder op med at blinke. RTY RN STE’ ALARIL PAUR
P35 {11 EX]
n 1 LJ _J
L0
h 4 v
FWD REV 1/0 KEYPAD BUS

ALARM FAULT

Tryk pa Pil op tre gange for at @ndre klemmen til

4
6. Tryk pa OK-knappen for at acceptere andringen. A A
P35 |11 EXT
n 1 LJL
B 1 Y |
v v
FWD  REV 1/0  KEYPAD  BUS
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5 Hvis den digitale indgang DIé allerede var i brug til READY RUN  STop  ALARM  FAULT
en anden funktion, vises en rullende meddelelse pa A A
betjeningspanelet. Rediger et af disse valg.

h 4 v

FWD REV 1/0  KEYPAD BUS

Efter disse trin styrer et digitalt signal til den digitale indgang DI6-funktionen Ekstern fejl
(Luk).

Vaerdien for en funktion kan vaere DigIN Slot0.1 (pa det grafiske betjeningspanel) eller dl 0.1
(pa tekstbetjeningspanelet). Under disse forhold knyttede du ikke en klemme til funktionen,
eller indgangen var indstillet til altid at vaere ABEN. Dette er standardvaerdien for de fleste

parametre i gruppen M3.5.1.
Nogle indgange har standardvaerdien altid LUKKET. Deres veaerdi viser DigIN Slot0.2 pa det
grafiske betjeningspanel og dl 0.2 pa tekstbetjeningspanelet.

BEMZRK!
Du kan ogsa dedikere tidskanaler til digitale indgange. Du finder flere oplysninger
om dette i tabellen. Tabel 86 Indstillinger for dvalefunktion.

9.7.1.2 Programmering af analoge indgange

Du kan veelge indgangen for det analoge frekvensreferencesignal vha. de tilgeengelige

analoge indgange.

stop| (| Rerpy | jio

E’ Analog Input 1
1D:377 P3.5.2.7.1

AIl Signal Sel

S AnINSIotA.1

o ATl Filter Time

© 0.10s

AIl Signal Range

= 0-10V/0-20mA

©

Fig. 44: Menuen for analoge indgange pa det grafiske betjeningspanel

A. Det grafiske betjeningspanel C. Parameterens vaerdi, dvs. den angivne
B. Parameternavnet analoge indgang
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FWD REV 1/0 KEYPAD BUS

Fig. 45: Menuen Analoge indgange i tekstbetjeningspanelet

A. Tekstbetjeningspanelet C. Parameterens veerdi, dvs. den angivne
B. Parameternavnet analoge indgang

Der findes to tilgeengelige analoge indgange i standard-1/0-kortsammensaetningen: slids A-
klemmerne 2/3 og 4/5.

Indgangstype Indgangs- Indgang nr. |Forklaring
(grafisk betje- type (tekst-

ningspanel) betjenings-
panel)

Analog indgang #1 (klemme 2/3) pa et kort i
AniN Al A 1 slids A (standard-1/0-kort).

Analog indgang #2 (klemme 4/5) pa et kort i
AniN Al A 2 slids A (standard-1/0-kort).

Parameteren P3.5.2.1.1 Al1-signalvalg har placering i menuen M3.5.2.1. Parameteren far
standardvaerdien AnIN SlotA.1 i det grafiske betjeningspanel eller Al A.1 i
tekstbetjeningspanelet. Indgangen for signalet for den analoge frekvensreference Al1 er den
analoge indgang i klemme 2/3. Brug DIP-kontakterne til at indstille signalet til spaending
eller strgm. Du kan finde flere oplysninger i installationsmanualen.

Parameter Standard Beskrivelse

P3.5.2.1.1 Al1-signalvalg AnIN SlotA.1 | 377 |

Hvis du vil @ndre indgang fra Al1 til eksempelvis den analoge indgang pa dit optionskort i
slids C, skal du fglge disse instruktioner.
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PROGRAMMERING AF ANALOGE INDGANGE | DET GRAFISKE BETJENINGSPANEL

1 Brug hgjre piletast til at veelge parameteren.

stor| (G| Rerpy| | wo
mAnalogue Input 1
ID:377 P3.5.2.1.1
o AIl Signal Sel |
@ AnIN SlotA.l
AIl Filter Time
o 0.10s
o= AIl Signal Range
5T 0-10V/0-20mA
2 |redigeringstilstand blinker den understregede
slidsvaerdi AnIN SlotA. sTop| (G| READY| | wo
o AIl Signal Sel
g ID:377 P3.5.2.1.1
v SAnIN SlotA.I1
Min:
Max:
3 Tryk pa piletasten op for at @ndre vaerdien til AnIN
SlotC. Tryk p& OK-knappen for at acceptere sTor| (G| READY| | o
andringen. sf] AIl Signal Sel
e ID:377 P3.5.2.1.1
v SAnIN SlotC.I1C_
Min:
Max:

PROGRAMMERING AF ANALOGE INDGANGE | TEKSTBETJENINGSPANELET

1 Tryk pa OK-knappen for at vaelge parameteren. READY RUN  STop  ALARM  FAULT
A A
[ - / ] /
P45 11 HI
IO Y B Y B |
I
v h 4
FWD  REV 1/0  KEYPAD BUS
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2  Bogstavet A blinker i redigeringstilstand. READY RUN  STop  ALARM  FAULT
A A
PIRQ 11 Al |
DN e I |
5 l§: r1. 1
A
v h 4
FWD  REV 1/0  KEYPAD BUS
3 Tryk pa piletasten op for at aendre vaerdien til C. READY RUN  SToP  ALARM  FAULT
Tryk pa OK-knappen for at acceptere andringen. A A
PIRQ 11 Al |
DN W bt B
DL
AN
v v
FWD REV 1/0 KEYPAD BUS
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9.7.1.3 Beskrivelser af signalkilder

Kilde Funktion

Slot0.# Digitale indgange:

Brug denne funktion, nar du vil indstille et digitalt signal til konstant at
veere i tilstanden SAND eller FALSK. Producenten indstiller visse signa-
ler, sa de altid er i tilstanden SAND, f.eks. parameteren P3.5.1.15 (Drift
aktiveret). Signalet Drift aktiveret vil altid veere aktiveret, hvis du ikke
&ndrer det.

#=1: Altid FALSK

# =2-10: Altid SAND

Analoge indgange (bruges til testformal):

#=1: Analog indgang = 0 % af signalstyrken

# =2: Analog indgang = 20 % af signalstyrken

# = 3: Analog indgang = 30 % af signalstyrken osv.

# =10: Analog indgang = 100 % af signalstyrken
SlotA.# Nummer (#) svarer til den digitale indgang i slids A.
SlotB.# Nummer (#) svarer til den digitale indgang i slids B.
SlotC.# Nummer (#) svarer til den digitale indgang i slids C.
SlotD.# Nummer (#) svarer til den digitale indgang i slids D.
SlotE.# Nummer (#) svarer til den digitale indgang i slids E.
TimeChannel.# 1 =Tidskanall, 2 = Tidskanal2, 3 = Tidskanal3
Fieldbus CW.# Nummer (#) svarer til bitnummeret i kontrolordet.
FieldbusPD.# Nummer (#) svarer til bitnummeret i Procesdata 1.
Blok ud.# Nummer (#) svarer til udgangen i den tilsvarende funktion blok i fre-

kvensomformertilpasseren.
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9.7.2 STANDARDFUNKTIONER FOR PROGRAMMERBARE INDGANGE
Tabel 119: Standardfunktioner for programmerbare digitale og analoge indgange.

Indgan

p Klemmel(r) Reference Funktion Parameterindeks

DI 8 Al Styringssignal 1 A P3.5.1.1

DI2 9 A2 Styringssignal 2 A P3.5.1.2

DI3 10 A3 Ekstern fejl (Luk] P3.5.1.11
Dl4 14 A4 Fast frekvensvalg 0 |P3.5.1.21
DI5 15 A5 Fast frekvensvalg 1 [P3.5.1.22
DI6 16 A6 Fejlnulstil.lukning P3.5.1.13
Al 2/3 Al Al1-signalvalg P3.5.2.1.1
Al2 4[5 A2 Al2-signalvalg P3.5.2.2.1

9.7.3 DIGITALE INDGANGE

Parametre er funktioner, der er knyttet til en digital indgangsklemme. Teksten Digln Slot A.2
henviser til den 2. indgang pa slids A. Det er ogsa muligt at forbinde funktionerne til
tidskanaler. Tidskanalerne fungerer som klemmer.

| multiovervagningsvisningen kan du overvage status for de digitale ind- og udgange.

P3.5.1.15 DRIFT AKTIVERET (ID407)

Nar kontakten star aben, deaktiveres motorstart.
Nar kontakten er LUKKET, aktiveres motorstart.

Frekvensomformeren adlyder vaerdien P3.2.5 Stop Funktion og stopper. Fglgeren laver altid
et tomgangsstop.

P3.5.1.16 DRIFT INTERLOCK 1 (ID1041)

P3.5.1.17 DRIFT INTERLOCK 2 [ID1042)

Frekvensomformeren starter ikke, hvis der er en aktiv interlock.

Du kan bruge denne funktion til at forhindre, at frekvensomformeren starter, nar deemperen
er lukket. Hvis du aktiverer en interlock under drift af frekvensomformeren, standser den.

P3.5.1.49 PARAMETERS/T 1/2 VALG [ID496)

Denne parameter definerer den digitale indgang, som kan benyttes til at veelge mellem
parametersaet 1 og parametersaet 2. Funktionen er aktiveret, hvis en anden slids end ‘DigIN
Slot0’ er valgt til denne parameter. Du kan kun vaelge parameterszet, nar
frekvensomformeren er standset.
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Kontakt aben = Parametersaet 1 er indlaest som det aktive saet
Kontakt slukket = Parametersaet 2 er indlaest som det aktive sat

BEMARK!

Parametervardier lagres til st 1 og saet 2 vha. parameter B6.5.4 Gem til st 1 og
B6.5.4 Gem til seet 2. Parametrene kan bruges enten fra betjeningspanelet eller
Vacon Live pc-vaerktgjet.

P3.5.1.50 (P3.9.9.1) BRUGERDEFINERET FEJL 1 AKTIVERING (ID15523)

Anvend denne parameter for at indstille det digitale indgangssignal, der aktiverer
Brugerdefineret fejl 1 (fejl-ID1114).

P3.5.1.51 (P3.9.10.1) BRUGERDEFINERET FEJL 2 AKTIVERING (ID15524)

Anvend denne parameter for at indstille det digitale indgangssignal, der aktiverer
Brugerdefineret fejl 2 (fejl-ID1115).

9.7.4 ANALOGE INDGANGE

P3.5.2.1.2 AI1-SIGNALFILTERTID (ID 378)

Denne parameter bortfiltrerer forstyrrelser i det analoge indgangssignal. Du aktiverer
parameteren ved at give den en veerdi, der er stgrre end 0.

BEMZARK!
En lang filtreringstid g@r reguleringsreaktionen langsom.
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Analogt indgangssignal

A
[%]
Ufiltreret signal
100% +----}
Fitreret signal
63% |- A

t[s]

\

ID378

Fig. 46: Al1-signalfiltrering

P3.5.2.1.3 Al1-SIGNALOMRADE (ID 379)

Brug DIP-kontakterne pa kontrolkortet (strgm eller spaending) for at angive det analoge
indgangssignal. Du kan finde flere oplysninger i installationsmanualen.

Det er ogsa muligt at anvende det analoge indgangssignal som frekvensreference. Hvis du
vaelger vaerdien 0 eller 1, aendres skaleringen af det analoge indgangssignal.

Nummer Beskrivelse

Rakkevidden af det analoge indgangssignalomrade er 0...10
0 0..10V/0..20 mA Veller 0...20 mA (indstillingerne af DIP-kontakterne pa kon-
trolkortet fortzeller hvilken). Indgangssignalet er 0...100 %.
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Frekvensreference [Hz]

A

Maks. frekv.reference

Min. frekv.reference > Analogt
0% 50% 100% indgangssignal [%]
0 mA 10 mA 20 mA

Fig. 47: Veelg O for det analoge indgangssignalomrade

Nummer Navn Beskrivelse

Rakkevidden af det analoge indgangssignalomrade 2...10 V
1 2..10V/4..20 mA eller 4..20 mA (indstillingen af DIP-kontakterne pa kontrol-
kortet fortaeller hvilken). Indgangssignalet er 20...100 %.

Frekvensreference [Hz]

A

Maks. frekv.reference

Min. frekv.reference »_Analogt )
0% 20% 50% 100% ~ indgangssignal [%]
0 mA 4 mA 10 mA 20 mA

Fig. 48: Vaelg 1 for det analoge indgangssignalomrade

P3.5.2.1.4 Al1-TILPASSET. MIN. (ID380]
P3.5.2.1.5 Al1-TILPASSET. MAKS. (ID381)

Parametrene P3.5.2.1.4 og P3.5.2.1.5 giver dig mulighed for frit at justere det analoge
indgangssignalomrade mellem -160...160 %.
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Du kan f.eks. bruge det analoge indgangssignal som frekvensreference og indstille disse to
parametre til mellem 40 % og 80 %. Under disse forhold a&ndres frekvensreferencen til at
ligge mellem den mindste hhv. den stgrste frekvensreference, og det analoge
indgangssignal &ndres til mellem 8 og 16 mA.

Frekvensreference [Hz]

A

Maks. frekv.reference

Min. frekv.reference

? Analogt
0% 40% 80%  100%" inGgangssignal [%]

0 mA 8 mA 16 mA 20 mA
Al tilpass. Al tilpass.
min. maks.

Fig. 49: Al1-signal tilpasset min./maks.

P3.5.2.1.6 Al1-SIGNALINVERTERING (ID387)

Nar det analoge indgangssignal inverteres, modsatrettes signalkurven.

Det er muligt at anvende det analoge indgangssignal som frekvensreference. Ved at vaelge
veerdi 0 eller 1 @&ndres skaleringen af de analoge indgangssignaler.

Beskrivelse

Ingen invertering Veerdien 0 % svarer til det analoge ind-
gangssignals mindste frekvensreference. Vaerdien 100 % for
det analoge indgangssignal svarer til den maksimale fre-
kvensreference.

0 Normal
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Frekvensreference [Hz]

A

Maks. frekv.reference

Min. frekv.reference Analogt
! . .
0% 50% 1009 ¥ indgangssignal [%]
0 mA 10 mA 20 mA

Fig. 50: Al1-signalinvertering, valg 0

Nummer Navn Beskrivelse

Signalinvertering Veerdien 0 % for det analoge indgangssig-
nal harmonerer med den maksimale frekvensreference.
Veerdien 100 % harmonerer med det analoge indgangssig-
nals mindste frekvensreference.

1 Inverteret

Frekvensreference [Hz]

A

Maks. frekv.reference

Min. frekv.reference >Analogt
! ) o
0% 50% 100% indgangssignal [%]
0 mA 10 mA 20 mA

Fig. 51: Al1-signalinvertering, valg 1
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9.7.5 DIGITALE UDGANGE

P3.5.3.2.1 BASIS RO1-FUNKTION (ID 11001)

Tabel 120: Udgangssignaler via RO1

Nummer Navn Beskrivelse

0 Ikke anvendt Udgangen anvendes ikke.

1 Klar AC-frekvensomformeren er klar til brug.

2 Kar AC-frekvensomformeren kgrer (motoren kgrer).

3 Generel fejl Der er opstaet en fejl.

4 Generel fejl inverteret Der er ikke opstaet en fejl.

5 Generel alarm En alarm blev udlgst.

6 Omvendt Kommandoen Baglaens blev afgivet.

7 [ fart Udgangsfrekvensen er blevet den samme som frekvensrefe-
rencen.

8 Termistorfejl Der opstod termistorfejl.

9 Motorregulator aktiveret En af greenseregulatorerne [f.gks. strgmgraense eller
momentgranse) er blevet aktiveret.

10 Startsignal aktivt Startkommando for frekvensomformeren er aktiv.

" Panelstyring aktiv Panelstyring er valgt (det aktive styringssted er panelet).

12 I/0-styring B aktiv I/0-styringssted B er valgt (det aktive styringssted er 1/0 B).

13 Graenseovervagning 1 Granseovervagning vil blive aktiveret, hvis signalveerdien
falder under eller overstiger den angivne overvagnings-

14 Graenseovervagning 2 graense (P3.8.3 eller P3.8.7).

15 Brandtilstand aktiv Brandtilstandsfunktionen er aktiv.

16 Kickstart aktiv Kickstartsfunktionen er aktiv.

17 Fast frekvens aktiv Den faste frekvens er blevet valgt vha. digitale indgangssig-
naler.

18 Hurtigt stop aktiv Funktionen Hurtigt stop er aktiveret.

19 PID i dvaletilstand PID-controlleren er i dvaletilstand.

20 PID langsom opfyld. aktiveret PID-controllerfunktionen til langsom opfyldning er aktiveret.

21 PID-feedbackovervagning Den eksterne PID-controllers feedbackvaerdi ligger uden for

overvagningsgranserne.

ExtPID-feedbackovervagning Den eksterne PID-controllers feedbackveerdi ligger uden for

22 .
overvagningsgranserne.
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Tabel 120: Udgangssignaler via RO1

Nummer Navn Beskrivelse
Alarm for indgangstryk Pumpens indgangstryk er faldet under den veerdi, der er
23 .
angivet vha. parameteren P3.13.9.7.
2% Alarm for frostbeskyttelse Malingen af pumpetemperaturen ligger under det niveau,
som blev indstillet vha. parameter P3.13.10.5.
25 Motor 1-styring Kontaktorkontrol til multipumpefunktionen.
26 Motor 2-styring Kontaktorkontrol til multipumpefunktionen.
27 Motor 3-styring Kontaktorkontrol til multipumpefunktionen.
28 Motor 4-styring Kontaktorkontrol til multipumpefunktionen.
29 Motor 5-styring Kontaktorkontrol til multipumpefunktionen.
30 Motor 6-styring Kontaktorkontrol til multipumpefunktionen.
31 Tidskanal 1 Status for Tidskanal 1.
32 Tidskanal 2 Status for Tidskanal 2.
33 Tidskanal 3 Status for Tidskanal 3.
34 Fieldbus-kontrolord bit 13 Digital (relee) udgangsstyring fra Fieldbus-kontrolord bit 13.
35 Fieldbus-kontrolord bit 14 Digital (relee) udgangsstyring fra Fieldbus-kontrolord bit 14.
36 Fieldbus-kontrolord bit 15 Digital (relee) udgangsstyring fra Fieldbus-kontrolord bit 15.
37 Fieldbus-procesdata In1 bit 0 Digital (relee) udgangsstyring fra Fieldbus-procesdata In1, bit
0.
18 Fieldbus-procesdata In1 bit 1 Digital (relee) udgangsstyring fra Fieldbus-procesdata In1, bit
1.
39 Fieldbus-procesdata In1 bit 2 Digital (relee) udgangsstyring fra Fieldbus-procesdata In1, bit
2.
Alarm for vedligeholdelsesteel- |Vedligeholdelsestalleren har ndet den alarmgreense, der er
40 .
ler 1 defineret vha. parameter P3.16.2.
Fejl for vedligeholdelsestzeller |Vedligeholdelsestelleren har ndet den alarmgraense, der er
41 . .
1 defineret i parameter P3.16.3.
42 Mekanisk bremsestyring Kommandoen ‘Abn mekanisk bremse'.
i3 Mekanisk bremsestyring Kommandoen ‘Abn mekanisk bremse’ (inverteret).
(inverteret)
Blok ud.1 Udgang fra den programmerbare blok 1. Se parametermenu
A .
M3.19 Frekvensomformertilpasser.
45 Blok ud.2 Udgang fra den programmerbare blok 2. Se parametermenu

M3.19 Frekvensomformertilpasser.
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Tabel 120: Udgangssignaler via RO1

Nummer Navn Beskrivelse
Blok ud.3 Udgang fra den programmerbare blok 3. Se parametermenu
46 .
M3.19 Frekvensomformertilpasser.
Blok ud.4 Udgang fra den programmerbare blok 4. Se parametermenu
47 )
M3.19 Frekvensomformertilpasser.
Blok ud.5 Udgang fra den programmerbare blok 5. Se parametermenu
48 .
M3.19 Frekvensomformertilpasser.
Blok ud.6 Udgang fra den programmerbare blok 6. Se parametermenu
49 )
M3.19 Frekvensomformertilpasser.
Blok ud.7 Udgang fra den programmerbare blok 7. Se parametermenu
50 .
M3.19 Frekvensomformertilpasser.
Blok ud.8 Udgangen fra den programmerbare blok 8. Se parameter-
51 .
menu M3.19 Frekvensomformertilpasser.
Blok ud.9 Udgang fra den programmerbare blok 9. Se parametermenu
52 .
M3.19 Frekvensomformertilpasser.
Blok ud.10 Udgang fra den programmerbare blok 10. Se parameter-
53 .
menu M3.19 Frekvensomformertilpasser.
54 Styring af hjeelpepumpe Styresignal til den eksterne hjalpepumpe.
55 Styring af spaedningspumpe Styresignal til den eksterne spaedningspumpe.
56 Autorensning aktiv Funktionen Autorens af pumpe er aktiveret.
57 Motorkontakt aben Funktionen til motorskift har registreret, at kontakten mel-
lem frekvensomformeren og motoren star aben.
58 TEST (Altid LUKKET)
59 Motorforvarmning aktiv

9.7.6 ANALOGE UDGANGE

P3.5.4.1.1. AO1-FUNKTION (ID 10050)

Indhold af det analoge udgangssignal 1 er specificeret i denne parameter. Skaleringen af det
analoge udgangssignal afhaenger af signalet.
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Nummer Navn Beskrivelse
TEST 0 % (ikke anvendt] Det analoge udgang er angivet til 0 % eller 20 %, s& det pas-

0 .
ser til parameter P3.5.4.1.3.

1 TEST 100 % Den analoge udgang angives til 100 % af signalet (10 V/20
mA).

2 Udgangsfrekvens Den faktiske udgangsfrekvens fra 0 til den maksimale fre-
kvensreference.

3 Frekvensreference Den faktiske frekvensreference fra 0 til den maksimale fre-
kvensreference.

4 Motorhastighed Den faktiske motorhastighed fra 0 til den nominelle motor-
hastighed.

5 Udgangsstrgm Frekvensomformerens udgangsstrgm fra 0 til den nominelle
motorstrgm.

Motormoment Det aktuelle motormoment fra 0 til det nominelle motormo-

6
ment (100 %).

7 Motoreffekt Den faktiske motoreffekt fra 0 til den nominelle motoreffekt
(100 %).

8 Motorspaending Den faktiske motorspanding fra 0 til den nominelle motor-
spanding.

9 DC-spaending Den faktiske DC-spaending 0...1.000 V.

10 PID-setpunkt PID-controllerens faktiske setpunktveerdi (0...100 %).

" PID-feedback PID-controllerens faktiske feedbackvaerdi (0...100 %).

12 PID-udgang PID-controllerens udgang (0...100 %).

13 ExtPID-udgang Den eksterne PID-controllers udgang (0...100 %).

14 Fieldbus-procesdata ind 1 Fieldbus-procesdata ind 1: 0...10.000 (det svarer til 0...100,00
%).

15 Fieldbus-procesdata ind 2 Fieldbus-procesdata ind 2: 0...10.000 (det svarer til 0...100,00
%).

1% Fieldbus-procesdata ind 3 Fieldbus-procesdata ind 3: 0...10.000 (det svarer til 0...100,00
%).

17 Fieldbus-procesdata ind 4 Fieldbus-procesdata ind 4: 0...10.000 (det svarer til 0...100,00
%).

18 Fieldbus-procesdata ind 5 Fieldbus-procesdata ind 5: 0...10.000 (det svarer til 0...100,00
%).

19 Fieldbus-procesdata ind 6 Fieldbus-procesdata ind 6: 0...10.000 (det svarer til 0...100,00
%).

20 Fieldbus-procesdata ind 7 Fieldbus-procesdata ind 7: 0...10.000 (det svarer til 0...100,00

%).
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Nummer Navn Beskrivelse

Fieldbus-procesdata ind 8 Fieldbus-procesdata ind 8: 0...10.000 (det svarer til 0...100,00

21 %),

Blok ud.1 Udgang fra programmerbar blok 1: 0...10.000 (det svarer til
22 0...100,00 %). Se parametermenu M3.19 Frekvensomformer-
tilpasser.

Blok ud.2 Udgang fra programmerbar blok 2: 0...10.000 (det svarer til
23 0...100,00 %). Se parametermenu M3.19 Frekvensomformer-
tilpasser.

Blok ud.3 Udgang fra programmerbar blok 3: 0...10.000 (det svarer til
24 0...100,00 %). Se parametermenu M3.19 Frekvensomformer-
tilpasser.

Blok ud.4 Udgang fra programmerbar blok 4: 0...10.000 (det svarer til
25 0...100,00 %). Se parametermenu M3.19 Frekvensomformer-
tilpasser.

Blok ud.5 Udgang fra programmerbar blok 5: 0...10.000 (det svarer til
26 0...100,00 %). Se parametermenu M3.19 Frekvensomformer-
tilpasser.

Blok ud.6 Udgang fra programmerbar blok 6: 0...10.000 (det svarer til
27 0...100,00 %). Se parametermenu M3.19 Frekvensomformer-
tilpasser.

Blok ud.7 Udgang fra programmerbar blok 7: 0...10000 (det svarer til
28 0...100,00 %). Se parametermenu M3.19 Frekvensomformer-
tilpasser.

Blok ud.8 Udgang fra programmerbar blok 8: 0...10.000 (det svarer til
29 0...100,00 %). Se parametermenu M3.19 Frekvensomformer-
tilpasser.

Blok ud.9 Udgang fra programmerbar blok 9: 0...10.000 (det svarer til
30 0...100,00 %). Se parametermenu M3.19 Frekvensomformer-
tilpasser.

Blok ud.10 Udgang fra programmerbar blok 10: 0...10.000 (det svarer til
31 0...100,00 %). Se parametermenu M3.19 Frekvensomformer-
tilpasser.

P3.5.4.1.4 AO1T MINIMUMSSKALA (ID 10053

P3.5.4.1.5 AO1 MAKSIMUMSSKALA (ID 10054)

Du kan bruge disse to parametre til frit af justere skaleringen af det analoge udgangssignal.
Skalaen defineres i procesenheder og afhaenger af valget af parameteren P3.5.4.1.1 AO1
Funktion.

Du kan for eksempel vaelge udgangsfrekvens for frekvensomformeren for indholdet af det
analoge udgangssignal og indstille parametrene P3.5.4.1.4 og P3.5.4.1.5 mellem 10 og 40 Hz.
Sa vil frekvensomformerens udgangsfrekvens andres til mellem 10 og 40 Hz, og det analoge
udgangssignal vil eendres til at ligge mellem 0 og 20 mA.
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Analogt
udgangssignal
%

100%
20 mA

50%
10 mA

Udgangsfrekvens [Hz]
0% >
0 mA
0 Hz 10 Hz 40 Hz Maks.

frekv.reference
AO min. AO maks.
skala skala

Fig. 52: Skalering af AO1-signalet

9.8 UNDVIGELSE AF FREKVENSER

| nogle processer kan det veere ngdvendigt at undga visse frekvenser, fordi de giver
problemer med mekanisk resonans. Du kan forhindre brugen af disse frekvenser vha.
funktionen Forbudte frekvenser. Nar indgangsfrekvensreferencen forgges, holdes den
interne frekvensreference pa den nedre granse, indtil indgangsreferencen er over den gvre
granse.

P3.7.1 UNDVIGELSE AF FREKVENSOMRADE 1, NEDRE GR/ENSE (ID509)
P3.7.2 UNDVIGELSE AF FREKVENSOMRADE 1, OVRE GR/NSE (ID510)
P3.7.3 UNDVIGELSE AF FREKVENSOMRADE 2, NEDRE GR/ENSE (ID511)
P3.7.4 UNDVIGELSE AF FREKVENSOMRADE 2, OVRE GR/ANSE (ID512)

P3.7.5 UNDVIGELSE AF FREKVENSOMRADE 3, NEDRE GRANSE (ID513)
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P3.7.6 UNDVIGELSE AF FREKVENSOMRADE 3, BVRE GR/ENSE (ID514)

Faktisk reference

Hgj greense - L e

Y

Lav graense |-------------- g

- - =
Lav Haj @nsket reference
graense greense

Fig. 53: De forbudte frekvenser

P3.7.7 RAMPETIDSFAKTOR (ID518]

Rampetidsfaktoren bestemmer accelerations-/decelerationstiden, nar udgangsfrekvensen
ligger inden for et forbudt frekvensomrade. Veerdien af rampetidsfaktoren ganges med
veerdien af P3.4.1.2 (accelerationstid 1) eller P3.4.1.3 (decelerationstid 1). For eksempel gar
vaerdien 0,1 accelerations-/decelerationstiden 10x kortere.

Udgangsfrekvens [Hz]

Hg@j greense

Rampetidsfaktor =

Lav graense

Tid [s]

Fig. 54: Parameteren Rampetidsfaktor

9.9 OVERVAGNINGER

P3.9.1.2 REAKTION PA EKSTERN FEJL (ID701)

Med denne parameter kan du angive frekvensomformerens respons pa en ekstern fejl. Hvis
der opstar en fejl, kan frekvensomformeren vise en meddelelse af denne pa displayet.
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Meddelelsen er lavet i en digital indgang. Standarddigitalindgangen er DI3. Du kan ogsa
knytte responsdata til en relaeudgang.

P3.9.1.14 REAKTION PA SIKKERHEDSMOMENT SLUKKET (STO) FEJL-ID (ID775)

Denne parameter bestemmer reaktionen pad F30 - Sikkerhedsmoment Slukket (Fejl-1D: 530).

Denne parameter angiver drift af frekvensomformeren, nar Sikkert moment (STO) er
aktiveret (f.eks. nar der er blevet trykket pa ngdstopknappen, eller en anden STO-funktion er
blevet aktiveret).

0 = Ingen handling

1 =Alarm

2 = Fejl, stop i overensstemmelse med defineret stopfunktion P3.2.5 Stopfunktion
3 = Fejl, stop ved frilgb

9.9.1 MOTORVARMEBESKYTTELSE

Motorvarmebeskyttelse beskytter motoren mod overophedning.

AC-frekvensomformeren kan levere en strgm, der er stgrre end motorens nominelle strgm.
Den hgje stremstyrke kan vaere ngdvendig pga. belastningen, og den SKAL bruges. Der er
risiko for overophedning under disse forhold. Der er hgjere risiko ved lave frekvenser. Ved
lave frekvenser reduceres motorens kgleeffekt og kapacitet. Hvis motoren er udstyret med
en ekstern ventilator, vil belastningsreduktionen ved lave frekvenser veaere lille.

Motorvarmebeskyttelsen er baseret pa udregninger. Beskyttelsesfunktionen bruger
frekvensomformerens udgangsstrgm til at fastsla motorbelastningen. Udregningerne
nulstilles, hvis kontrolkortet ikke aktiveres.

Brug parametrene P3.9.2.1 til P3.9.2.5 til at justere motorens varmebeskyttelse. Hold gje
med motorens varmetilstand fra displayet pa betjeningspanelet. Se kapitel 3
Brugergraenseflader.

BEMZRK!
Hvis du bruger lange motorkabler (maks. 100 meter) sammen med sma
frekvensomformere (<1,5 kW), kan motorstrgmmen, som frekvensomformeren

maler, vaere langt hgjere end den faktiske motorstrgm. Det skyldes den kapacitive
ladestrgm i motorkablet.

é FORSIGTIG!
Kontroller, at luftstrammen til motoren ikke blokeres. Hvis luftstremmen er
blokeret, vil denne funktion ikke beskytte motoren, og motoren kan blive
overophedet. Det kan beskadige motoren.

P3.9.2.3 KOLEFAKTOR VED NULHASTIGHED (ID706)

Nar hastigheden er 0, udregner denne funktion kglefaktoren i forhold til det sted, hvor
motoren kgrer ved nominel hastighed uden ekstern kgling.
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Standardveerdien angives under antagelse af, at der ikke er en ekstern ventilator. Hvis der
benyttes en ekstern ventilator, kan du indstille en hgjere veerdi uden ventilatoren, f.eks. 90
%.

Hvis du eendrer parameteren P3.1.1.4 (Nominel motorstrgm), indstilles P3.9.2.3 automatisk
til standardvaerdien.

/Z&ndring af denne parameter indvirker ikke pa frekvensomformerens maksimale
udgangsstrgm. Det er kun parameter P3.1.3.1 Motorstrgmsgraense, der kan andre den
maksimale stremudgang.

Hjgrnefrekvensen for varmebeskyttelse er 70 % af vaerdien i parameter P3.1.1.2 Nominel
motorfrekvens.

Pafk(Z)Iing A
Overbelastningsomrade
100% t----------mmmmmm--- —IT
| |
ID706=40% ! 5
: i >

0 Hjgrnefrekv. fn f

Fig. 55: Motorvarmestrem It kurve

P3.9.2.4 MOTORVARMETIDSKONSTANT (ID707]

Tidskonstanten er tidsrummet i hvilket, den beregnede varmekurve bliver 63 % af dets
malvaerdi. Leengden af tidskonstanten har at ggre med motorstgrrelsen. Jo stgrre motor,
desto stgrre tidskonstant.

Motorvarmetidskonstanten varierer alt efter motortype. Den varierer ogsa i forhold til
forskellige motormeerker. Parameterens standardvaerdi eendres fra stgrrelse til stgrrelse.

t6-tid er den tid i sekunder, som motoren kan kgre sikkert ved 6x den nominelle strem. Det
er muligt, at motorproducenten har leveret oplysninger om dette sammen med motoren.
Hvis du kender motorens t6, kan du angive tidskonstantparameteren pa baggrund af dette.
Sadvanligvis er motorvarmetidskonstanten 2*t6. Hvis frekvensomformeren er i STOP-
tilstand, gges tidskonstanten internt med 3x den angivne parameterveerdi, da afkglingen
forekommer pa grundlag af konvektion.
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Fig. 56: Motorvarmetidskonstant

P3.9.2.5 MOTORVARMEBELASTNING (ID708)

Hvis veerdien eksempelvis er indstillet til 130 %, betyder det, at den nominelle temperatur
nas med 130 % af den nominelle motorstrgm.
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I/ITA
f;fzim
t
Fejl/Alarm
T 7
Tripomrade v
105%
P Ve
e
e
2
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— — — — Belastning 80 %
Belastning 100 %
"""""" Belastning 130 %

Fig. 57: Beregning af motortemperaturen

9.9.2 BESKYTTELSE MOD MOTORSTALL

Beskyttelsesfunktionen mod motorstall beskytter motoren mod kortvarige overbelastninger.
En overbelastning kan eksempelvis vaere forarsaget af, at en aksel er stallet. Det er muligt at
angive en kortere reaktionstid for motorstallbeskyttelsen end for motorvarmebeskyttelsen.

Motorens stalltilstand defineres vha. to parametre, P3.9.3.2 (Stallstrem) og P3.9.3.4
(Stallfrekvensgraense). Hvis strammen overstiger graensen, og udgangsfrekvensen er lavere
end graensen, vil motoren stalle.

Stallbeskyttelse er en slags beskyttelse mod overstrgm.

BEMZARK!
Hvis du bruger lange motorkabler (maks. 100 meter) sammen med sma

frekvensomformere (<1,5 kW), kan motorstrgmmen, som frekvensomformeren
maler, veere langt hgjere end den faktiske motorstrgm. Det skyldes den kapacitive
ladestrgm i motorkablet.
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P3.9.3.2 STALLSTROM (ID710]

Veardien er denne parameter skal ligge mellem 0,0 og 2*IL. Stremmen skal have overskredet
denne graense, for at der kan opsta en stalltilstand. Hvis parameteren P3.1.3.1
Motorstrgmgraense a&ndres, beregnes denne parameter automatisk til at veere 90 % af
stremgraensen.

BEMZRK!
Veerdien af stallstrammen skal ligge under motorstrgmgraensen.

1‘1

Stallomrade

ID710

v

ID712

Fig. 58: Indstillinger for stallkarakteristika

P3.9.3.3 STALLTIDSGRANSE (ID711)

Du kan angive parameterens vardi til mellem 1,0 og 120,0 s. Det er det maksimale tidsrum,
hvori stallstatus bliver aktiv. En intern tzeller registrer stalltiden.

Hvis stalltidstzellerens vaerdi overstiger denne graense, vil det afbryde frekvensomformeren.

9.9.3 BESKYTTELSE MOD UNDERBELASTNING

Formalet med beskyttelse mod underbelastning af motoren er at sikre, at motoren er
belastet, nar frekvensomformeren kgrer. Hvis motoren mister belastningen, kan det skyldes
et problem i processen. Eksempelvis en knaekket rem eller en tgr pumpe.

Beskyttelse mod underbelastning af motoren kan justeres vha. parametrene P3.9.4.2
(Beskyttelse mod underbelastning: Belastning i feltsveekningsomrade) og P3.9.4.3
(Beskyttelse mod underbelastning: Nulfrekvensbelastning). Underbelastningskurven er en
kvadratisk kurve, der er angivet mellem nulfrekvensen og feltsveekningspunktet.
Beskyttelsen er ikke aktiv under 5 Hz. Underbelastningstzlleren er ikke aktiv under 5 Hz.

Veaerdierne af underbelastningskurvens beskyttelsesparametre er angivet i procenttal, af
motorens nominelle moment. Ggr brug af dataene pa motorens typeskilt til at stadfaeste
skaleringsforholdet for det interne moment, motorens nominelle strgm og
frekvensomformerens nominelle strgm Ih. Hvis der benyttes en anden type strém end den
nominelle, vil momentberegningen reduceres.
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BEM/ZRK!
Hvis du bruger lange motorkabler (maks. 100 meter) sammen med sma

frekvensomformere (<1,5 kW), kan motorstrgmmen, som frekvensomformeren
maler, vaere langt hgjere end den faktiske motorstrgm. Det skyldes den kapacitive
ladestrgm i motorkablet.

P3.9.4.2 BESKYTTELSE MOD UNDERBELASTNING: BELASTNING | FELTSV/EKNINGSOMRADE
(ID714)

Du kan indstille denne parameter til at ligge mellem 10,0 og 150,0 % X TnMotor. Denne vaerdi
angiver gransen for det mindst tilladte moment, nar udgangsfrekvensen er over
feltsvaekningspunktet.

Hvis du eendrer parameteren P3.1.1.4 (Nominel motorstrgm), nulstilles parameteren
automatisk til standardveerdien. Se 9.9.3 Beskyttelse mod underbelastning.

+ Moment

ID714

ID715 :
Underbelastningsomrade

f

»
»

5 Hz Feltsvaekriingspunkt

Fig. 59: Indstilling af minimumsbelastningen

P3.9.4.4 BESKYTTELSE MOD UNDERBELASTNING: TIDSGRAENSE (ID 716)
Du kan indstille dette tidsrum mellem 2,0 og 600,0 sek.

Det er den laengste periode, en underbelastningstilstand ma vare aktiv. En intern taeller
registrerer underbelastningsperioden. Hvis tallet pa teelleren overstiger denne graense, vil
beskyttelsen medfgre et trip i frekvensomformeren. Frekvensomformeren tripper, som
angivet i parameter P3.9.4.1 Underbelastningsfejl. Hvis frekvensomformeren stoppes,
nulstilles underbelastningstaelleren.
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4 Tidstaeller for underbelastning

Tripomrade
ID716 1
1\

, Trip/advarsel ID713

Tidspunkt

Underbelastning ----
Ingen underbelastning — U L

Fig. 60: Tidstzellerfunktion for underbelastning

P3.9.5.1 HURTIGT STOP-TILSTAND (ID1276)

P3.9.5.2 (P3.5.1.26) AKTIVERING AF HURTIGT STOP (ID1213)

P3.9.5.3 HURTIGT STOP-DECELERATIONSTID (ID1256)

P3.9.5.4 REAKTION PA HURTIGT STOP-FEJL (ID744)

Med funktionen Hurtigt stop kan du stoppe frekvensomformeren i usadvanlige procedurer
af I/0 eller Fieldbus i seerlige situationer. Nar funktionen Hurtigt stop er aktiv, kan du fa

frekvensomformeren til at nedsaette hastigheden eller stoppe. Der kan angives en alarm
eller fejl for at indsaette en notits i fejlhistorikken om, at der er anmodet om hurtigt stop.

C FORSIGTIG!
Funktionen Hurtigt stop mé ikke bruges som ngdstop. Et ngdstop skal afbryde
stremmen til motoren. Det ggr funktionen Hurtigt stop ikke.
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(FB |kontrolord B12  ———

(1/0| Hurtigt stop aktiv)— Normal drift |q_

ELLER
IND 1

IND 2

Start
stopsekvensen i
overensstemmelse
med tilstanden
Hurtigt stop og
Hurtigt stop-
decelerationstid

Frekvensomformer

NEJ

Ja

v

Frekvensomformeren
tvinges til tiktanden
Ikke klar, og der
udlgses en
alarm/fejl i
overensstemmelse
med Hurtigt stop-fejl

Fig. 61: Hurtigt stop-tilstand

P3.9.8.1 ANALOG INDGANG LAV-BESKYTTELSE (ID767)

Bruge Al lav-beskyttelse til at finde fejl i de analoge indgangssignaler. Funktionen beskytter

kun de analoge indgange, der bruges som frekvensreference, momentreference eller i PID/
ExtPID-controllerne.

Du kan beskytte frekvensomformeren, nar den kgrer, eller nar den er i KOR- og
STOPtilstand.
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Nummer Navn Beskrivelse

1 Beskyttelse deaktiveret

Beskyttelse aktiveret i KBR-til- [Beskyttelsen er kun aktiveret, nar frekvensomformeren er i
stand KO@R-tilstand.

Beskyttelse aktiveret i KOR- og |Beskyttelsen er bade aktiveret i KOR- og STOPtilstand
STOPtilstand

P3.9.8.2 ANALOG INDGANG LAV-FEJL (ID700)

Denne parameter responderer pa fejlkode 50 (Fejl-ID1050), hvis Al Lav-beskyttelse er
aktiveret vha. parameter P3.9.8.1.

Al lav-beskyttelsesfunktionen overvager signalniveauet for de analoge indgange 1-6. Der
genereres en Al lav-fejl eller -alarm, hvis det analoge indgangssignal falder under 50 % af
det fastsatte minimumssignalomrade i 3 sekunder.

BEMZRK!
Du kan kun bruge vaerdien Alarm + Tidligere frekvens, hvis analog indgang 1 eller
analog indgang 2 benyttes som frekvensreference.

Nummer Navn Beskrivelse
0 Ingen aktivitet Al lav-beskyttelse anvendes ikke.
1 Alarm

Frekvensreferencen er angivet i P3.9.1.13 som Fast alarm-

2 Alarm, fast frekvens frekvens.

3 Alarm, forrige frekvens Den sidst gyldige frekvens beholdes som frekvensreference.
4 Fejl Frekvensen stopper som angivet i P3.2.5 Stoptilstand

5 Fejl, frilsb Frekvensomformeren stoppet ved frilgb.

P3.9.9.2 REAKTION PA BRUGERDEFINERET FEJL 1 (ID15525]

Denne parameter indstiller reaktionen pa Brugerdefineret fejl 1 (Fejl-ID1114), altsa hvordan
frekvensomformeren kgrer, nar denne fejl opstar.

P3.9.10.2 REAKTION PA BRUGERDEFINERET FEJL 2 (ID15526)

Denne parameter indstiller reaktionen pa Brugerdefineret fejl 1 (Fejl-ID1115), altsd hvordan
frekvensomformeren kgrer, nar denne fejl opstar.
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9.10 AUTOMATISK NULSTILLING

P3.10.1 AUTOMATISK NULSTILLING (ID731)

Brug parameteren P3.10.1 til at aktivere den automatiske nulstillingsfunktion. For at vaelge
fejl der skal nulstilles automatisk, angives veerdien 0 eller 1 til parametrene fra P3.10.6 til
P3.10.13.

BEMZARK!
Den automatiske nulstillingsfunktion er kun tilgaengelig for visse fejltyper.

P3.10.3 VENTETID (ID717)

P3.10.4 PROVETID (ID718)

Brug denne parameter til at aktivere prgvetiden pa den automatiske nulstillingsfunktion. Den
automatiske nulstillingsfunktion vil automatisk forsgge at nulstille de fejl, der opstar i
preveperioden. Tidstzelleren gar i gang efter fgrste automatiske nulstilling. Den naeste fejl
starter prgvetiden igen.

P3.10.5 ANTAL FORS@G (ID759)

Hvis antallet af forsgg i lebet af prgvetiden overskrider veerdien af parameteren, vises der en
permanent fejl. Hvis dette ikke er tilfeeldet, bliver fejlen fjernet fra visningen, nar
prgveperioden er overstaet.

Ved hjaelp af parameter P3.10.5 kan du angive maks. antal automatiske fejlnulstillingsforsgg
i den prevetid, som er angivet i P3.10.4. Fejltypen har ikke nogen indflydelse pa det
maksimale antal.
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Ventetid Ventetid Ventetid
. ID717 ID717 ID717

Fejludigser ) ] ’7 ) ] ’(‘

Alarm
Nulstil 1 Nulstil 2
Automatisk _‘ _‘
nulstillng

Prgvetid Prgvetid ID718

‘|_
Fejl aktiv L

Antal forsgg: (ID759 = 2)

Fig. 62: Automatisk nulstillingsfunktion

9.1 TIMERFUNKTIONER

Timerfunktionerne giver det interne ur (RTC - Real Time Clock) mulighed for at styre
funktionerne. Alle funktioner, der kan kontrolleres via en digital indgang, kan ogsa styres af
det interne ur vha. tidskanalerne 1-3. Det er ikke ngdvendigt med en ekstern PLC til at styre
en digital indgang. Du kan programmere indgangens lukkede og abne intervaller internt.

Du opnar de bedste resultater i timerfunktionen, hvis du saetter et batteri i og foretager
indstillingerne af uret (RTC) s& ngjagtigt som muligt i henhold til opstartsguiden. Batteriet
fas som tilvalg.

BEMZRK!
Det anbefales ikke at benytte disse funktioner uden batteribackup.

Frekvensomformerens indstillinger for klokkeslaet og data nulstilles ved hver
slukning, hvis der ikke er installeret et batteri til det interne ur.

TIDSKANALER

Du kan tildele udgang i forhold til interval- og/eller timerfunktionerne til tidskanalerne 1-3.
Du kan bruge tidskanalerne til at styre funktionerne til/fra, eksempelvis releeudgange eller
digitale indgange. Konfigurer tidskanalernes til/fra-logik ved at tildele intervaller eller
timere til dem. En tidskanal styres af mange forskellige intervaller eller timere.
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(P| Tildel til kanal )

Interval 1 Tidskanal 1

Interval 2

Interval 3 |

Interval 4
% Tidskanal 2

Interval 5

Timer1 ) |

Timer 2 | -
- Tidskanal 3 |
Timer 3
I
Fig. 63: Intervallerne og timerne kan tildeles fleksibelt til tidskanalerne. Hvert interval og hver

timer har en parameter, sa du kan tildele den til en tidskanal.

Y Y Y YYS

INTERVALLER

Anvend parametre for at tildele hvert interval en TAENDT- og SLUKKET-tid. Dette er det
daglige tidsinterval, hvor intervallet er aktivt pa de dage, der angives med parametrene "Fra
dag” og “Til dag”. Parameterindstillingen nedenfor betyder f.eks., at intervallet er aktivt fra
kl. 7.00 til 9.00 pa alle hverdage, mandag til fredag. Tidskanalerne er ligesom en digital
indgang, blot virtuelle.

TIL-tid: 07:00:00
FRA-tid: 09:00:00
Fra dag: Mandag
Til dag: Fredag

TIMERE

Timere kan bruges til at angive en tidskanal som aktiv i et bestemt tidsrum vha. en
kommando fra en digital indgang eller en tidskanal.
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A

Resterende tid

Tid‘spunkt

Aktivering

J | Varighed —— >

Fig. 64: Aktiveringssignalet kommer fra en digital indgang eller “en virtuel digital indgang” som
f.eks. en tidskanal. Timeren teeller ned fra den faldende kant.

Fglgende parametre indstiller timeren til aktiv, nar Digital indgang 1 pa Slids A lukkes. De
bevirker, at timeren er aktiv i 30 sekunder efter abning.

» Varighed: 30 sek.
* Timer: Digln SlotA.1

Du kan bruge en varighed pa 0 sekunder til at tilsidesatte en tidskanal, der er blevet
aktiveret fra en digital indgang. Der er ingen forsinkelse efter den faldende kant.

Eksempel
Problem:

AC-frekvensomformeren er pa et lager og styrer et airconditionanlaeg. Den skal kgre fra kl.
7-17 pa hverdage og fra kl. 9-13 i weekenden. Det er ogsa ngdvendigt, at
frekvensomformeren kgrer udover disse tider, hvis der er personale i bygningen.
Frekvensomformeren skal fortsat kgre i 30 minutter, efter at personalet har forladt
bygningen.

Lgsning:

Indstil 2 intervaller: ét til ugedagene og ét til weekenden. Det er ogsa ngdvendigt at aktivere
processen, der skal anvendes udover disse timer. Se nedenstdende konfiguration.

Interval 1

P3.12.1.1: TIL-tid: 07:00:00

P3.12.1.2: FRA-tid: 17:00:00

P3.12.1.3: Dage: Mandag, Tirsdag, Onsdag, Torsdag, Fredag
P3.12.1.4: Tildel til kanal: Tidskanal 1
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STOP|C| READY e

m Interval 1
ID:1466 M3.12.1.3

ON Time

S 07:00:00

OFF Time

o 17:00:00

|

< Days

0 0]

Fig. 65: Anvend timerfunktioner til at skabe intervaller

STOP | G] READY | 10
4 Days
D ID: M3.12.1.3

@ Add to favourites

Fig. 66: Ga til tilstanden Rediger

STOP | & | READY | 10

Days

iD: M3.12.1.3.1

[ ] Monday

|| Tuesday

Wednesday

: Thursday

[ ] Friday

Fig. 67: Afkrydsningsfelt for ugedage

Interval 2

P3.12.2.1: TIL-tid: 09:00:00
P3.12.2.2: FRA-tid: 13:00:00
P3.12.2.3: Dage: Lgrdag, Sgndag
P3.12.2.4: Tildel til kanal: Tidskanal 1

Timer 1

P3.12.6.1: Varighed: 1.800 sek. (30 min)

P3.12.6.2: Timer 1: Digln SlotA.1 (parameteren er placeret i menuen Digitale indgange.)
P3.12.6.3: Tildel til kanal: Tidskanal 1

P3.5.1.1: Styringssignal 1 A: Tidskanal 1 til I/0-driftskommandoen
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Interval 1
Dage = Mandag til fredag
TIL = 07:00:00 timer FRA = 17:00:00 timer (P styresignal IP)
Interval 2 |
Dage = Lgrdag og sgndag |
TIL = 09:00:00 timer FRA = 13:00:00 timer Tidskanal 1 oo '

Digital indgang
pé’] slids A Timer 1
varighed = 1.800sek.

Fig. 68: Tidskanal 1 benyttes som styresignal for startkommandoen i stedet for en digital indgang

9.12 PID-CONTROLLER
P3.13.1.9 DODZONE (ID1056)

P3.13.1.10 DODZONEFORSINKELSE (ID1057]

Hvis den aktuelle veerdi bliver ved med at veere i dgdzone i et tidsrum, som er angivet
dgdzoneforsinkelse, lases PID-controllerudgangen. Denne funktion forhindrer ugnskede
bevaegelser og slid pa aktuatorer, f.eks. ventiler.

‘/ngzone (ID1056) Reference
FARN
N~ |
IS;Z)dzoneforsinkelséé(ID1057) Faktisk vaerdi
Udgang I3st :

Fig. 69: Dedzonefunktion

TEL. +358 (0)201 2121 - FAX +358 (0)201 212 205




BESKRIVELSER AF PARAMETRE VACON - 295

9.12.1 FEEDFORWARD

P3.13.4.1 FEEDFORWARD-FUNKTION (ID1059)

Feedforward behgver normalt praecise procesmodeller. | visse tilfaelde er feedforward med
forstaerkning og forskydning tilstraekkelig. Feedforward-delen bruger ikke nogen
feedbackmalinger af den faktiske, styrede procesveerdi. Feedforward-styring anvender andre
malinger, der indirekte pavirker den styrede procesveerdi.

EKSEMPEL 1:

Du kan styre vandstanden i en beholder ved hjaelp af flowstyring. Den gnskede vandstand er
defineret som et setpunkt og den faktiske vandstand som feedback. Styresignalet
kontrollerer det indgaende flow.

Det udgaende flow kan opfattes som en forstyrrelse, der kan males. Ved hjeelp af malinger af
forstyrrelsen kan du forsgge at justere forstyrrelsen vha. feedforward-styring (forstaerkning
og forskydning), som du tilfgjer til PID-udgangen. PID-controllerne reagerer langt hurtigere
pa andringer i det udgaende flow, end hvis du kun havde malt vandstanden.

Niveau-ref---
PID ___:'->Qj_ ------- FFW lecmmmm e oo

%ﬂ

! @ Udgdende
Haaieieieiiielelelelele ] stramkontrol

Niveaustyring

Fig. 70: Feedforward-styring

9.12.2 DVALEFUNKTION

P3.13.5.1 SP1 DVALEFREKVENSGRANSE 1 (ID1016)

Frekvensomformeren gar i dvaletilstand (dvs. frekvensomformeren stopper), nar
frekvensomformerens udgangsfrekvens falder under den frekvensgransen, der er angivet
vha. denne parameter.

Parameterveerdien anvendes, nar PID-setpunktsignalet tages fra setpunktkilde 1.
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Kriterierne for at ga i dvaletilstand

» Udgangsfrekvensen forbliver under dvalefrekvensen i laengere tid end den fastsatte
dvaleforsinkelsestid
« PID-feedbacksignalet forbliver over det fastsatte opvagningsniveau.

Kriterier for at vagne fra dvaletilstand

«  PID-feedbacksignalet falder til under det fastsatte opvagningsniveau

BEMZARK!
Et forkert indstillet opvagningsniveau kan forhindre, at frekvensomformeren gar i
dvaletilstand

P3.13.5.2 SP1 DVALEFORSINKELSE (ID1017]

Frekvensomformeren gar i dvaletilstand (frekvensomformeren stopper), nar
udgangsfrekvensen af frekvensomformeren falder under den fastsatte frekvensgraense i
leengere tid end den, der er defineret vha. parameteren.

Parameterveerdien anvendes, nar PID-setpunktsignalet tages fra setpunktkilde 1.

P3.13.5.3 SP1 VAGN OP-NIVEAU (ID1018)

P3.13.5.4 SP1 OPVAGNINGSTILSTAND (ID1019]

Med disse parametre kan du angive, hvornar frekvensomformeren skal vagne fra
dvaletilstand.

Frekvensomformeren vagner fra dvaletilstand nar, PID-feedbackvaerdien falder under
opvagningsniveauet.

Denne parameter bestemmer, om opvagningsniveauet bruges som et statisk, absolut niveau
eller som et relativt niveau, der fglger PID-setpunktsvardien.

Valg 0 = Absolut niveau (opvagningsniveauet er et statisk niveau, der ikke fglger
setpunktsvaerdien)

Valg 1 = Relativt setpunkt (opvagningsniveauet er en forskydning under den aktuelle
setpunktsveerdi. Opvagningsniveauet fglger det aktuelle setpunkt.)

Setpunkt PID-setpunkt
/2N S

Opvagningsniveau

Fig. 71: Opvagningstilstand: absolutte niveau
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Setpunkt PID-setpunkt

A

Opvagningsniveau

Fig. 72: Opvagningstilstand: relativt setpunkt

P3.13.5.5 SP2 DVALEFREKVENSGRAENSE (ID1075]

Se beskrivelsen af parameter P3.13.5.1.

P3.13.5.6 SP2 DVALEFORSINKELSE (1076)

Se beskrivelsen af parameter P3.13.5.2.

P3.13.5.7 SP2 VAGN OP-NIVEAU (ID1077)

Se beskrivelsen af parameter P3.13.5.3.

P3.13.5.8 SP2 OPVAGNINGSTILSTAND (ID1020]

Se beskrivelsen af parameter P3.13.5.4.

9.12.3 FEEDBACKOVERVAGNING

Brug feedbackovervagning til at kontrollere, at PID-feedbackvaerdien (processens vardi
eller faktiske vaerdi) forbliver inden for de indstillede graensevaerdier. Du kan f.eks. bruge
denne funktion til at finde et brud pa en rgrledning og stoppe oversvemmelsen.

Disse parametre indstiller det interval, som PID-feedbacksignalvaerdien skal ligge inden for
under optimale forhold. Hvis PID-feedbacksignalet ikke forbliver inden for dette omrade, og
dette fortsaetter i laengere tid end forsinkelsen, vises en feedbackovervagningsfejl (fejlkode

101).
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P3.13.6.1 AKTIVER FEEDBACKOVERVAGNING (ID 735]

@vre Faktisk veerdi,
graense ' '
(ID736) /
Reference

| |
| |

[
Nedre I i
greense :
(ID758) | :

\
\

\
\

Forsinkelse : :
i

(ID737)
Reguleringstilstand Alarm
eller fejl

Fig. 73: Feedbackovervagningsfunktionen

P3.13.6.2 OVRE GRANSE (ID736)

P3.13.6.3 NEDRE GRANSE (ID758)

Angiv den gvre og nedre graense omkring referencen. Nar den aktuelle vaerdi er mindre eller
stgrre end granserne, vil en teeller begynde at teelle opad. Nar den faktiske vaerdi ligger
imellem graenserne, teeller teelleren nedad. Nar taelleren modtager en veerdi, der er hgjere
end vaerdien i P3.13.6.4 Forsinkelse, vises en alarm eller fejl. Du kan veelge en raekke af
svarene vha. parameter P3.13.6.5 (Reaktion pa PID1-overvagningsfejl).

9.12.4  KOMPENSATION FOR TRYKTAB

Nar et langt rer med mange udlgb saettes under tryk, er det bedst at placere sensoren midt i
rgret (position 2 i figuren). Du kan ogsa placere sensoren lige efter pumpen. Dette giver det
rigtige tryk lige efter pumpen, men laengere nede i rgret falder trykket, afhaengigt af
stremmen.
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Ingen strgmning

—— e

Med strgmning

\\
\ A

»
>

Rgrleengde

Position 1 Y Y Position 2 \ Y

Fig. 74: Tryksensorens position

P3.13.7.1 AKTIVER KOMPENSATION FOR SETPUNKT 1 (ID 1189)

P3.13.7.2 MAKS. KOMPENSATION FOR SETPUNKT 1 (ID1190)

Sensoren er placeret i Position 1. Trykket i rgret forbliver konstant, nar der ikke er nogen
strem. Men pga. strammen falder trykket la&engere nede i rgret. Du kan kompensere for dette
ved at haeve setpunktet i takt med, at stremmen gges. | dette tilfeelde estimeres stremmen
ud fra udgangsfrekvensen, og setpunktet forgges lineaert med strgmmen.
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Setpunkt

A

Setpunkt + maks. kompensation

Setpunkt
Min. frekv. og strgmning Maks. frekv. og strgmning
Tryk
A
e Med
Ingen strgmning strom 0g kOmpensat,-on
//
//

»

Rgrlzengde

Position 1 Position 2

Fig. 75: Aktiverer setpunkt 1 for tryktabskompensation.

9.12.5 LANGSOM OPFYLDNING

Funktionen til langsom opfyldning bruges til at flytte processen til et indstillet niveau ved en
langsom hastighed, fgr PID-controlleren begynder at styre. Hvis processen ikke nar ned til
det angivne niveau inden for timeout-tiden, vises en fejl.

Du kan bruge denne funktion til at fylde det tomme rgr for at undga steerke vandstrgmme,
der kan gdelaegge rgrene.

Det anbefales altid at benytte funktionen til langsom opfyldning, nar multipumpefunktionen
anvendes.

P3.13.8.1 AKTIVER LANGSOM OPFYLDNING (ID1094)
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P3.13.8.2 FREKVENS FOR LANGSOM OPFYLDNING (ID1055)
P3.13.8.3 NIVEAU FOR LANGSOM OPFYLDNING (ID1095)

P3.13.8.4. TIMEOUT FOR LANGSOM OPFYLDNING (ID1096]

Frekvensomformeren kgrer ved den langsomme opfyldningsfrekvens, indtil den faktiske
veerdi nar det langsomme opfyldningsniveau. Hvis feedbackvaerdien ikke nar det langsomme
opfyldningsniveau inden for timeout-tiden, vises en alarm eller fejl. Du kan vaelge en raekke
af svarene vha. parameter P3.13.8.5 (PID-reaktion for timeout ved langsom opfyldning).

A 4
Reference B ., R
T~ Faktisk veerdi
B Niveau for langsom opfyldning
/l/’
/;,—-r
/ —
Frekvens
Langsom opfyldning, frekvens
Blgd pafyldningstilstand Reguleringstilstand

Fig. 76: Funktion til langsom opfyldning

9.12.6  OVERVAGNING AF INDGANGSTRYK

Anvend Overvagning af indgangstryk for at sikre, at der er tilstraekkeligt vand i pumpens
indlgb. Nar der er nok vand, suger pumpen ikke luft ind, og der opstar ingen sugekavitation.
Denne funktion kraever, at der installeres en tryksensor pa pumpeindlgbet.

Hvis pumpens indgangstryk falder under den angivne alarmgranse, vises en alarm. PID-
controllerens setpunktsvaerdi formindskes og forarsager, at udlgbstrykket i pumpen falder.
Hvis indlgbstrykket fortsaetter med at falde under fejlgraensen, stoppes pumpen, og der
udlgses en fejl.
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Strgmforsyningsnet

]

o o]
ool

Indlgb

Fig. 77: Tryksensorens position

Indgangstryk
A

Overvagning af indgangstryk

Alarmpiveau
for overvagning
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PID-setpunkt Fe'jlforsinkelise Flejlforsinke'jse

A foriovervagning  for overvagning
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PID-setpunkt -

|
___________ g

iPID-setpunkt Reduktion

|
4
|
|
|
|
|
L
]
|
|
|
|
|
|
|

Alarm for indgangstryk
(digitalt udgangssignal)
Motor kgrer

Fig. 78: Overvagningsfunktion for indgangstryk

9.12.7 FROSTBESKYTTELSE

Anvend frostbeskyttelsesfunktionen til at beskytte pumpen mod frostskader. Hvis pumpen er
i dvaletilstand, og temperaturen, som males i pumpen, falder til under den angivne
beskyttelsestemperatur, skal pumpen betjenes ved en konstant frekvens (som er indstillet i
P3.13.10.6 Frostbeskyttelsesfrekvens). For at kunne anvende denne funktion skal du
installere en temperaturtransducer eller en temperatursensor pa pumpehuset eller pa
rgrledningen i neerheden af pumpen.
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92.13 MULTIPUMPEFUNKTION

Multipumpefunktionen giver dig mulighed for at styre maks. 6 motorer, pumper eller
ventilatorer vha. PID-controlleren.

AC-frekvensomformeren er tilsluttet den regulerende motor. Den regulerende motor
tilslutter og frakobler de gvrige motorer til/fra forsyningsnettet via relaeer. Det sker for at
opretholde det korrekte setpunkt. Autoskiftfunktionen styrer den sekvens, i hvilken
motorerne startes, for at sikre, at de slides ens. Den regulerende motor kan inkluderes i
autoskift- og interlock-logikken eller indstilles til altid at vaere Motor 1. Det er muligt -
kortvarigt - at fjerne motorer vha. interlock-funktionen, f.eks. med henblik pa
vedligeholdelse.

A

Bandbredde Setpunkt

A

= \ \\/ \/

Tibagemelding

orsinkelse
= TIL
M1 ﬂ ........................................................ FRA
o ‘ TIL
woe) — N FRA
-

Frekvensomformeren kgrer pd hgjeste
eller taet pa hgjeste frekvens

Fig. 79: Multipumpefunktionen

En eller flere motorer tilkobles/frakobles, hvis PID-controlleren ikke kan holde
procesvaerdien eller feedback inden for den definerede bandbredde.

Der tilsluttes og/eller tilfsjes motorer, nar:

+ Feedbackvardien ligger uden for bandbreddeomradet.

« Denregulerende motor kegrer teet pa maks. frekvensen (-2 Hz).

« Ovenstdende betingelser er opfyldt i leengere tid end bandbreddeforsinkelsen.
* Dererflere tilgaengelige motorer

Der skal frakobles og/eller fjernes motorer, nar:

+ Feedbackvardien ligger uden for bandbreddeomradet.

« Denregulerende motor kgrer taet pd min. frekvensen (+2 Hz).

« Ovenstdende betingelser er opfyldt i leengere tid end bandbreddeforsinkelsen.
* Derer flere motoreridrift end den regulerende.
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P3.15.2 INTERLOCKFUNKTION [ID 1032)

Interlocks fortaeller multipumpesystemet, at en motor ikke er tilgaengelig. Dette kan ske, nar

en motor fjernes fra systemet i forbindelse med vedligeholdelse, eller den omgas til manuel
styring.

Hvis du gnsker at anvende disse interlocks, skal du aktivere parameter P3.15.2. Vaelg den
ngdvendige status for hver motor vha. en digital indgang (parametrene P3.5.1.34 til
P3.5.1.39). Hvis veerdien for indgangen er LUKKET, dvs. aktiv, sa vil motoren veere
tilgeengelig for multipumpesystemet. Hvis ikke, vil multipumpelogikken ikke tilslutte den.

Startreekkefglge for motorerne

Fig. 80: Interlock-logik 1

Motorsekvensener1, 2, 3, 4, 5.

Hvis du fjerner interlock’en pa Motor 3, dvs. hvis du indstilller vaerdien for parameter
P3.5.1.36 til ABEN, vil sekvensen a&ndre sig til 1, 2, 4, 5.

ID428 = FALSK
———a "’ == ‘.- ‘i,-
@% %
—— — ——
M1 M2 > M3 M4 M5

Startreekkefglge for motorerne

Fig. 81: Interlock-logik 2
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Hvis du tilfgjer motor 3 igen (vaerdien for P3.5.1.36 skal indstilles til LUKKET], vil systemet
tilfgje motor 3 sidst i sekvensen: 1, 2, 4, 5, 3. Systemet stopper ikke, men fortsaetter med at
kegre.

ID428 = SAND

= =
M1 M4

Ny startraeekkefglge for motorerne
Fig. 82: Interlock-logik 3

Nar systemet stopper eller gar i dvaletilstand, @ndres sekvensen tilbage til 1, 2, 3, 4, 5.

P3.15.3 INKLUDER FC (ID1028)

Nummer Navn Beskrivelse

Frekvensomformeren er konstant tilsluttet motor 1. Inter-
0 Deaktiveret locks har ingen indvirkning p& motor 1. Motor 1 er ikke
inkluderet i autoskiftproceduren.

Det er muligt at tilslutte frekvensomformeren til samtlige
1 Aktiveret motorer i systemet. Interlocks har indvirkning pé alle moto-
rerne. Alle motorerne er inkluderet i autoskiftlogikken.

KABELF@RING
Tilslutningerne adskiller sig fra parametervaerdierne 0 og 1.
VALG 0 DEAKTIVERET

Frekvensomformeren er sluttet direkte til motor 1. De gvrige motorer er reservemotorer. De
er tilsluttet forsyningsnettet vha. kontakter og styres af releeer af frekvensomformeren.
Autoskiftet eller interlock-logikken har ingen indflydelse pa motor 1.

24-HOUR SUPPORT +358 (0)201 212 575 - EMAIL: VACON@VACON.COM




VACON - 306

BESKRIVELSER AF PARAMETRE

Strgmforsyningsnet

Motor 1-kontrol
fra relee

IKKE ANVENDT

Motor 2-kontrol
fra relee

o)

Motor 3-kontrol
fra relae

K3|!:|

Fig. 83: Valg 0

VALG 7, AKTIVERET

For at medtage den regulerende motor i autoskift- eller interlock-logikken, skal du fglge
instruktionerne i figuren nedenfor. Et relae styrer hver motor. Kontaktorlogikken tilslutter
altid den fgrste motor til frekvensomformeren og de naeste motorer til forsyningsnettet.
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Strgmforsyningsnet

Q
o

M1

Motor 1-kontrol
fra relee

K3 K2 \K3

K2
K1.1 K1
K1 K1.

Motor 3-kontrol
fra relae

Motor 2-kontrol
fra relae

K3 K1 \ K3 K1 K2 \ K1
K1 K2

K2.1 K2 K3.1 K3

K2 K2. K3 K3.

Fig. 84: Valg 1

P3.15.4 AUTOSKIFT (ID1027)

Nummer Navn

0 Deaktiveret

Beskrivelse

Ved normal drift vil reekkefglgen af motorer altid veere nor-
mal drift 1, 2, 3, 4, 5. Hvis du tilfgjer eller fjerner interlocks,
kan reekkefglgen @ndre sig under drift. Nar frekvensomfor-
meren stopper, nulstilles raekkefglgen altid.

1 Aktiveret

Systemet &ndrer sekvensen i intervaller for at udjeevne slid-
det pd motorerne. Du kan justere intervallerne for autoskift.
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Anvend P3.15.5 Interval for autoskift for at justere autoskiftintervallerne. Du kan angive det
maksimale antal motorer, som kan kgre sammen med parameteren Autoskift: Motorgraense
(P3.15.7). Du kan ogséa angive den maksimale frekvens for den regulerende motor (Autoskift:
Frekvensgranse P3.15.6).

Nar processen nar til de begransninger, der er sat vha. parametrene P3.15.6 og P3.15.7, vil
der forekomme autoskift. Hvis processen ikke nar disse begransninger, vil systemet vente,
til den gor og farst derefter udfgre autoskift. Dermed undgas pludselige fald i trykket under
autoskift, f.eks. nar det er ngdvendigt at kere med hgj kapacitet pa en pumpestation.

EKSEMPEL

Efter et autoskift placeres den fgrste motor sidst. De andre motorer flytter 1 position op.

Motorernes startraekkefglge: 1,2, 3, 4,5
--> Autoskift -->
Motorernes startraekkefglge: 2, 3, 4, 5, 1
--> Autoskift -->

Motorernes startraekkefglge: 3, 4,5, 1, 2

P3.15.16.1 AKTIVER OVERVAGNING AF OVERTRYK (ID1698)

Du kan bruge funktionen til overvagning af overtryk i et multipumpesystem. Hvis f.eks.
hovedventilen i pumpesystemet lukkes hurtigt, vil trykket i rgrene hurtigt gges. Trykket kan
endda vokse for hurtigt til, at PID-controlleren kan reagere. For at undga at rgrene revner vil
Overvagning af overtryk stoppe hjeelpemotorerne i multipumpesystemet.

Overvagningen af overtryk reagerer pa PID-controllerens feedbacksignal, dvs. trykket. Hvis
signalet bliver hgjere end niveauet for overtryk, sa stopper alle hjeelpepumper med det
samme. Kun den regulerende motor fortszetter med at kgre. Nar trykket falder, fortszetter
systemet med at arbejde og tilslutter hjeelpemotorerne igen én efter en.

Tryk
PID-feedback (ID21)

Overvagn.
Alarmniveau //
ID1699

PID-setpunkt
ID167

Fig. 85: Funktion til Overvagning af overtryk
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9.14 VEDLIGEHOLDELSESTALLERE

En vedligeholdelsesteller fortaeller dig, hvornar der skal udfgres vedligeholdelse. Det kan

f.eks. veere ngdvendigt at udskifte en drivrem eller olien i gearkassen. Der er to forskellige
tilstande for vedligeholdelsestzellere: timer eller omdrejninger*1.000. Vaerdierne i tellerne
stiger kun, nar frekvensomformeren kgrer.

C ADVARSEL!
Du ma ikke udfgre vedligeholdelse, hvis du ikke er godkendt til det. Kun godkendte
elektrikere ma udfgre vedligeholdelse. Du risikerer at komme til skade.

BEMZRK!
Omdrejninger er baseret pa motorens hastighed, som kun er et estimat.

Frekvensomformeren maler hastigheden hvert sekund.

Nar teelleren modtager en veerdi, der er hgjere end graenseverdien, vises en alarm eller fejl.
Du kan tilslutte alarm- og fejlsignaler til en digital udgang eller en relaeudgang.

Nar vedligeholdelsen er gennemfgrt, skal teelleren nulstilles vha. en digital indgang eller
med parameter .P3.16.4. Nulstil taeller 1.

9.15 BRANDTILSTAND

Nar Brandtilstand aktiveres, nulstiller frekvensomformeren alle kommende fejl og
fortseetter med at kgre pd samme hastighed, indtil det ikke leengere er muligt.
Frekvensomformeren ignorerer alle kommandoer fra betjeningspanelet, fieldbus og pc-
vaerktgjet. Den adlyder kun signaler fra Aktivering af brandtilstand, Brandtilstand baglaens,
Drift aktiveret, Drift interlock 1 og Drift interlock 2 fra /0.

Brandtilstandsfunktionen har to driftstilstande: Testtilstand og Aktiveret tilstand. For at
veelge tilstand skal du skrive en adgangskode i parameter P3.17.1 (Adgangskode for
brandtilstand). | testtilstand nulstiller frekvensomformeren ikke automatisk fejl, og den
stopper derfor, nar der opstar en fejl.

Det er ogsa muligt at konfigurere brandtilstand vha. brandtilstandsguiden, som kan
aktiveres i menuen Hurtig opsaetning i parameter B1.1.4.

Nar du aktiverer brandtilstandsfunktionen, vises en alarm pa betjeningspanelet.

f FORSIGTIG!
Garantien bortfalder, hvis denne brandtilstandsfunktionen aktiveres! Du kan teste
Testtilstand for at afprgve Brandtilstand, uden at garantien bortfalder.

P3.17.1 ADGANGSKODE FOR BRANDTILSTAND (ID1599)]

Brug denne parameter for at veelge brandtilstandsfunktion.
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Nummer Navn Beskrivelse

Frekvensomformeren nulstiller alle kommende fejl og fort-
1002 Aktiveret tilstand seetter med at kgre pd samme hastighed, indtil det ikke leen-
gere er muligt.

Frekvensomformeren nulstiller ikke automatisk alle fejl, og

1234 Testtilstand frekvensomformeren stopper, nar der opstar fejl.

P3.17.3 BRANDTILSTANDSFREKVENS (ID1598)

Ved hjeelp af denne parameter kan du angive den frekvensreference, der anvendes, nar
brandtilstand er aktiveret. Frekvensomformeren anvender denne frekvens, nar vaerdien for
parameteren P3.17.2 Kilde til brandtilstandsfrekvens er Brandtilstandsfrekvens.

P3.17.4 AKTIVERING AF BRANDTILSTAND VED ABEN [ID1596)

Hvis dette digitale indgangssignal aktiveres, vises alarmsymbolet pa betjeningspanelet, og
garantien bortfalder. Det digitale indgangssignal er af typen NC (normalt lukket).

Du kan teste brandtilstand ved at benytte adgangskoden, der aktiverer testtilstanden.
Dermed sikres garantiens gyldighed.

BEMARK!

Hvis brandtilstand er deaktiveret, og du angiver den korrekte adgangskode til
parameteren Adgangskode for brandtilstand, vil alle parametre [3ses. Hvis du vil
&ndre parametrene for brandtilstand, skal du fgrst @ndre vaerdien af parameter
P3.17.1 Adgangskode for brandtilstand til nul.
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Normal startJ

Drift aktiveret

I
Drift interlock 1 J

Drift interlock 2 JI
I
I

t,)BIkti\(/:lerlisng adf
randtilstan N m—
(luk kontakt)

Motorhastighed
Hastighed =
i brandtilktand |
Normal L

hastighed |

Stoppet

Fig. 86: Brandtilstandsfunktionen

P3.17.5 AKTIVERING AF BRANDTILSTAND VED LUKKET (ID1619)

Det digitale indgangssignal er af typen NO (normalt abent). Laes beskrivelsen for P3.17.4
Aktivering af brandtilstand ved Aben.

P3.17.6 BRANDTILSTAND BAGLANS (ID1618)

Brug denne parameter for at veelge rotationsretning for motoren under brandtilstand.
Parameteren har ingen indflydelse pa den normale drift.

Hvis det er ngdvendigt, at motoren altid kgrer FORLZANS eller altid BAGLANS i
Brandtilstand, skal du vaelge den korrekte digitale indgang.

Digln Slot0.1 = altid FORLANS
Digln Slot0.2 = altid BAGLANS

9.16 FUNKTION TIL MOTORFORVARMNING

P3.18.1 FUNKTION TIL MOTORFORVARMNING (ID1225)

Funktionen motorforvarmning holder frekvensomformeren og motoren varm under STOP-
status. Systemet angiver jaevnstrgmmen til motoren under motorforvarmning.
Motorforvarmningen er f.eks. med til at forebygge kondensdannelse.
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Nummer Navn Beskrivelse

0 Ikke anvendt Funktionen til motorforvarmning er deaktiveret.

Funktionen til motorforvarmning er altid aktiveret, nar fre-

! Altid i stoptilstand kvensomformeren er i stoptilstand.

Funktionen til motorforvarmning aktiveres af et digitalt ind-
gangssignal, nar frekvensomformeren er i stoptilstand. Du
kan udveaelge digitale indgange til aktiveringen vha. parame-
teren P3.5.1.18.

2 Styret af digital indgang

Funktionen til motorforvarmning aktiveres, hvis frekvensom-
Temperaturgraense (kglele-  [formeren eri stoptilstand, og temperaturen i frekvensomfor-

geme) merens kglelegeme kommer under den temperaturgranse,
der blev defineret med parameteren P3.18.2.

Funktionen til motorforvarmning aktiveres, hvis frekvensom-
formeren er i stoptilstand, og den mélte motortemperatur
kommer under den temperaturgranse, der blev defineret
med parameteren P3.18.2. Du kan angive malesignalet for
Temperaturgranse (malt motortemperaturen vha. parameter P3.18.5.
motortemperatur)

BEMARK!

For at bruge denne driftstilstand skal du have installeret et
optionskort til temperaturmaling (f.eks. OPT-BH).

9.17 MEKANISK BREMSE

Du kan overvage den mekaniske bremse vha. overvagningsvaerdien Applikationsstatusord 1 i
overvagningsgruppen Ekstra og avanceret.

Den mekaniske bremsestyring bruges til at styre en ekstern, mekanisk bremse ved hjzelp af
et digitalt udgangssignal. Den mekaniske bremse abnes/lukkes, nar frekvensomformerens
udgangsfrekvens bryder abnings-/lukningsgraenserne.

P3.20.1 BREMSESTYRING (ID1541)

Tabel 121: Valg af driftstilstand for den mekaniske bremse

Nummer Navn Beskrivelse

0 Deaktiveret Den mekaniske bremsestyring anvendes ikke.

Den mekaniske bremsestyring anvendes, men bremsesta-

1 Aktiveret 0 .
tussen overvages ikke.

Aktiveret med overvagning af |Den mekaniske bremsestyring anvendes, og et digitalt ind-
bremsestatus gangssignal overvéger bremsestatussen (P3.20.8).
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Udgangsfrekvens
A

Brem_semek.
Forsinkelse

Lukkefrekvensgreense
ID1539
Abnefrekvensgraense
ID1535

Sta rtkommando—l
Abn mek. 1 :

Bremsekommando
(digital udgang)

Fig. 87: Den mekaniske bremsefunktion

1. Startkommando afgives.

2. Detanbefales at benytte
startmagnetisering til hurtigt at opbygge
rotorflux og reducere den tid, hvor
motoren kan producere et nominelt
moment.

Nar startmagnetiseringsperioden er
ovre, lader systemet frekvensreferencen
ga til den abne frekvensgranse.

Den mekaniske bremse abnes.
Frekvensreferencen holdes pa den abne
frekvensgranse, indtil forsinkelsen for
den mekaniske bremse er overstaet, og
det korrekte feedbacksignal er
modtaget.

Frekvensomformerens udgangsfrekvens
folger den normale frekvensreference.
Stopkommando afgives.

Den mekaniske bremse lukkes, nar
udgangsfrekvensen falder under
lukkefrekvensgraensen.

oG
IND 1
IND 2

(Vv [ kerer

GE
IND 1
IND 2

M [Udgangsfrekvens)
99 ‘

P | Rbn frekvensgraense

MekaniskBremse

I/O|MekaniskBremselnv

LE 0oG ELLER
IND 1 IND 1 IND 1
P IND 2 ‘ IND 2 IND 2
IKKE
(V [kerer {1 )
IKKE
( \ ‘Driftskommando 11
(Vv ] Fejl
LT
(M [ Motorstrgm IND 1
( P ‘Bremsestrﬂmgraense IND 2 ‘

Fig. 88: Logik for abning af den mekaniske bremse
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P3.20.2 FORSINKELSE FOR MEKANISK BREMSE (ID353)

Nar abningskommandoen til bremsen er afgivet, holdes hastigheden pa parametervaerdi
P3.20.3 (Frekvensgranse for abning af bremse), indtil forsinkelsen af den mekaniske
bremse er udlgbet. Indstil forsinkelsen, sa den stemmer overens med den mekaniske
bremses reaktionstid.

Forsinkelsesfunktionen for den mekaniske bremse anvendes for at forhindre strgm- og/eller
momentspidser. Dette forhindrer, at motoren kgrer ved fuld hastighed mod bremsen. Hvis
du anvender P3.20.2 samtidigt med P3.20.8, er det ngdvendigt at anvende Udlgbet
forsinkelse og feedbacksignal for at udlgse hastighedsreferencen.

P3.20.3 FREKVENSGR/ENSE FOR ABNING AF BREMSE (ID1535)

Veaerdien for parameter P3.20.3 er frekvensomformerens udgangsfrekvensgraense, som
abner den mekaniske bremse. | aben slgjfe-styring anbefales det at benytte en veerdi, der er
lig med motorens nominelle glid.

Frekvensomformerens udgangsfrekvens holdes péa dette niveau, indtil forsinkelsen af den
mekaniske bremse er udlgbet, og systemet modtager det korrekte bremsefeedbacksignal.

P3.20.4 FREKVENSGR/ANSE FOR LUKNING AF BREMSE (ID1539)

Veardien for parameter P3.20.3 er frekvensomformerens udgangsfrekvensgranse, som
lukker den mekaniske bremse. Frekvensomformeren standser, og udgangsfrekvensen
narmer sig nul. Du kan anvende denne parameter til de to retninger: positiv og negativ.

P3.20.5 BREMSESTROMGR/ENSE (ID1085]

Den mekaniske bremse lukkes gjeblikkeligt, hvis motorstrgmmen falder under graensen,
som er angivet i parameteren Bremsestrgmgranse. Det anbefales at indstille vaerdien til
cirka halvdelen af magnetiseringsstrgmmen.

Nar frekvensomformeren kgrer i feltsveekningsomradet, reduceres bremsestrgmgraensen
automatisk som fglge af udgangsfrekvensen.

Strogm (A)
A

Bremse-
strgmgraense
ID1085

Feltsveekningsomrade

Udgangsfrekvens
(Hz)

Feltsvaekningspunkt
ID602

Fig. 89: Intern reduktion af bremsestrgmgraensen
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P3.20.8 [P3.5.1.44) BREMSEFEEDBACK (ID1210)

Denne parameter inkluderer det digitale indgangsvalg af statussignal for den mekaniske
bremse. Bremsefeedbacksignalet bruges, hvis veerdien for parameter P3.20.1 er Aktiveres
med overvagning af bremsestatus.

Forbind dette digitale indgangssignal til en ekstra kontakt pa den mekaniske bremse.

Kontakten er dben = den mekaniske bremse er lukket
Kontakten er lukket = den mekaniske bremse er aben

Hvis der afgives abningskommando til bremsen, men bremsefreedbacksignalkontakten ikke
lukker inden for et angivet tidsrum, genereres der en Mekanisk bremsefejl (fejlkode 58).

9.18 PUMPESTYRING

9.18.1  AUTORENSNING

Brug funktionen Autorens til at fjerne eventuelt snavs eller andet materiale fra
pumpeskovlhjulet. Du kan ogsa bruge denne funktion til at rense et blokeret rgr eller en
ventil. Du kan bruge autorens i f.eks. spildevandssystemer for at opretholde en
tilfredsstillende pumpeydeevne.

P3.21.1.1 RENSNINGSFUNKTION (ID 1714)

Hvis du aktiverer parameteren Rensningsfunktion, startes autorensningssekvensen og
aktiverer det digitale indgangssignal i parameter P3.21.1.2.

P3.21.1.2 AKTIVERING AF RENSNING (ID1715]

P3.21.1.3 RENSNINGSCYKLUSSER (ID1716)

Parameteren Rensningscyklusser fortzller dig, hvor mange gange der er kgrt
fremadgaende/bagudgdende rensningscyklusser.

P3.21.1.4 FREMADGAENDE RENSNINGSFREKVENS (ID1717)

Autorensningsfunktionen accelererer hhv. decelererer pumpen for at fjerne snavset.

Du kan indstille frekvens og tid for rensningscyklussen vha. parametrene P3.21.1.4,
P3.21.1.5, P3.21.1.6 og P3.21.1.7.

P3.21.1.5 FREMADGAENDE RENSNINGSTID (ID1718)

Se parameter P3.21.1.4 Fremadgdende rensningsfrekvens.

P3.21.1.6 BAGLAENS RENSNINGSFREKVENS (ID1719)

Se parameter P3.21.1.4 Fremadgdende rensningsfrekvens.

P3.21.1.7 BAGLANS RENSNINGSTID (ID1720]

Se parameter P3.21.1.4 Fremadgdende rensningsfrekvens.
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P3.21.1.8 ACCELERATIONSTID FOR RENSNING (ID1721)

Du kan indstille rampetider for acceleration og deceleration til autorensningsfunktionen vha.
parametrene P3.21.1.8 og P3.21.1.9.

P3.21.1.9 DECELERATIONSTID FOR RENSNING (ID1722)

Du kan indstille rampetider for acceleration og deceleration til autorensningsfunktionen vha.
parametrene P3.21.1.8 og P3.21.1.9.

Udgangsfrekvens Frgmadgﬁengde
A rensningstid
Fremadgdende -~
rensningsfrekvens| """\ T T\ "TTTTTTTTTTToooTTTTTomoooeos

Nulfrekvens |/ N o\ ______

) Baglaens
rensningsfrekvens| """ rTTTTTTTTTTTTTn i e

|

i Bagleens | !
rensningstid: ;

\4

Cyklus1 ‘ Cyklus2

Rensningscyklusser-....___.

A

Rensefunktion —

Aktivering
af rensning — 1 L

Fig. 90: Autorensningsfunktionen

9.18.2 HJALPEPUMPE

P3.21.2.1 JOCKEYFUNKTION [(ID1674]

Jockeypumpen er en mindre pumpe, der benyttes til at holde trykket i rgrledningen, nar
hovedpumpen er i dvaletilstand. Dette kan for eksempel ske om natten.

Jockeypumpefunktionen styrer jockeypumpen vha. et digitalt udgangssignal. Du kan bruge
en jockeypumpe, hvis der benyttes en PID-controller til at styre hovedpumpen. Funktionen
har tre driftstilstande.

Nummer Navn Beskrivelse

0 lkke anvendt

Jockeypumpen starter, nér PID-dvale p& hovedpumpen akti-
1 PID-dvale veres. Jockeypumpen standser, nar hovedpumpen vagner fra
dvaletilstand.

Jockeypumpen starter, nar PID-dvale aktiveres, og PID-feed-
backsignalet falder under det niveau, som er fastsat i para-
meter P3.21.2.2.

Jockeypumpen stopper, PID-feedbacksignalet overskrider
det niveau, som er fastlagt i parameter P3.21.2.3, eller nar
hovedpumpen vagner fra dvaletilstand.

2 PID-dvale (niveau)
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PID-feedback

Jockeystopniveau

Jockeystartniveau

Opvagningsniveau
for PID-controller

Udgangsfrekvens | PIDD- |
:dvalefor—;

A  sinkelse |
Ll

PID-dvale

Styring af jockeypumpe
(valgt veerdi = PID-dvale)

Styring af jockeypumpe
(valgt veerdi
= PID-dvale (niveau))

Fig. 91: Jockeypumpefunktionen

9.18.3 SPZADNINGSPUMPE

En spadningspumpe er en mindre pumpe, som spaeder indlgbet pa hovedpumpen for at
forhindre luftindtag.

Spaedningspumpefunktionen styrer spaedningspumpen vha. et digitalt udgangssignal. Du kan
angive en forsinkelsestid ved start af spaedningspumpen, til hovedpumpen startes.
Spadningspumpen kgrer kontinuerligt, sa l&enge hovedpumpen kgrer.
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Startkommando
(hovedpumpe)

Styring af spadningspumpe |
(digitalt udgangssignal)

|
|
: Speaedetid :
4 —>
| |

Udgangsfrekvens | /
|

(hovedpumpe)

Fig. 92: Spaedningspumpefunktionen
P3.21.3.1 SPEDNINGSFUNKTION (ID1677)

Parameter P3.21.3.1 gor det muligt at styre en ekstern spadningspumpe vha. en digital
udgang. Du skal fgrst angive vaerdien til styring af spaedningspumpe pa den digitale udgang.

P3.21.3.2 SPADETID (ID1678]

Denne parameterveerdi fortzeller dig, hvor lang tid der skal ga fra start af spaedningspumpen
til start af hovedpumpen.

9.19 TOTAL OG TRIPTALLERE

Vacon®-frekvensomformeren har forskellige tallere, der er baseret pa
frekvensomformerens driftstid og energiforbrug. Nogle af taellerne maler totalvaerdier,
mens andre taellere kan nulstilles.

Energitzellere maler den energi, der tages fra forsyningsnettet. De gvrige teellere bruge til
f.eks. at male frekvensomformerens driftstid eller motorens kgrselstid.

Det er muligt at overvage samtlige teellervaerdier fra pc'en, betjeningspanelet eller fieldbus.
Hvis du anvender betjeningspanelet eller pc'en, kan du overvage tzllervaerdierne fra
menuen Diagnostik. Hvis du bruger fieldbus, kan du leese tellervaerdierne vha. ID-numrene.
| dette kapitel kan du finde oplysninger om disse ID-numre.

9.19.1 DRIFTSTIDSTALLER

Det er ikke muligt at nulstille driftstidsteelleren for styreenheden. Teelleren eri
undermenuen Teallere i alt. Tallerveerdien har fem forskellige 16-bit vaerdier. Hvis du bruger
fieldbus til at laese teellervaerdierne med, skal du bruge disse ID-numre.

« |ID1754 Driftstidstzeller (ar)

« ID1755 Driftstidstzeller (dage)

» ID1756 Driftstidstzeller (timer)

« ID1757 Driftstidstaeller (minutter)
« |D1758 Driftstidstaeller (sekunder)

Eksempel: Du modtager vaerdien Ta 143d 02:21 fra driftstidstzelleren pa fieldbus.
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e ID1754:1 (ar)

+ ID1755: 143 (dage)

+ ID1756: 2 (timer)

« ID1757: 21 (minutter)
« |D1758: 0 (sekunder)

9.19.2  TRIPTALLER FOR DRIFTSTID

Driftstidsteelleren for styreenheden kan nulstilles. Den findes i undermenuen Tripteellere.
Taelleren kan nulstilles fra pc'en, betjeningspanelet eller fieldbus. Teellervaerdien har fem
forskellige 16-bit vaerdier. Hvis du bruger fieldbus til at leese teellervaerdierne med, skal du
bruge disse ID-numre.

« ID1766 Driftstidstriptaeller (ar)

« ID1767 Driftstidstriptaeller (dage)

+ ID1768 Driftstidstriptaeller (timer)

« ID1769 Driftstidstriptaeller [minutter)
« ID1770 Driftstidstriptaeller (sekunder)

Eksempel: Du modtager vaerdien Ta 143d 02:21 fra driftstidstripteelleren fra fieldbus.

e ID1766:1 (ar)

« ID1767: 143 (dage)

« ID1768: 2 (timer)

« ID1769: 21 (minutter)
« |D1770: 0 (sekunder)

ID2311 NULSTILLING AF DRIFTSTIDSTRIPTALLER

Du kan nulstille driftstidstripteelleren fra pc'en, betjeningspanelet eller fieldbus. Hvis du
anvender pc'en eller betjeningspanelet, skal teelleren nulstilles i Diagnostik-menuen.

Hvis du bruger fieldbus til at nulstille teelleren med, skal du angive en stigende kant (0 => 1)
til ID2311 Nulstilling af driftstidstripteeller.

9.19.3  KORSELSTIDSTALLER

Motorens driftstidstaeller kan ikke nulstilles. Den findes i undermenuen Teellere i alt.
Taellervaerdien har fem forskellige 16-bit vaerdier. Hvis du bruger fieldbus til at leese
taellerveerdierne med, skal du bruge disse ID-numre.

« ID1772 Korselstidstaeller (ar)

« 1D1773 Korselstidstaller (dage)

« ID1774 Kerselstidstzeller (timer)

« ID1775 Kgrselstidstaeller (minutter)
« ID1776 Kgrselstidstzeller (sekunder)

Eksempel: Du modtager vaerdien Ta 143d 02:21 fra driftstidstaelleren fra fieldbus.
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e ID1772:1 (ar)

« ID1773: 143 (dage)

o ID1774: 2 (timer)

« ID1775: 21 (minutter)
« ID1776: 0 (sekunder)

9.19.4  TIDSTALLER FOR TANDT TID

Stremenhedens tidstaeller for teendt tid findes i undermenuen Teellere i alt. Det er ikke
muligt at nulstille taelleren. Taellervaerdien har fem forskellige 16-bit vaerdier. Hvis du bruger
fieldbus til at laese taellervaerdierne med, skal du bruge disse ID-numre.

« ID1777 Taller for taendt tid (ar)

« ID1778 Teeller for teendt tid (dage)

« ID1779 Tzeller for taendt tid (timer)

« 1D1780 Tzeller for taendt tid (minutter)
« 1D1781 Tzeller for taendt tid (sekunder)

Eksempel: Du modtager veerdien Ta 240d 02:18 for stramenhedens tidstzeller fra fieldbus.

e ID1777:1 (ar)

« ID1778: 240 (dage)

«  ID1779: 2 (timer)

« |D1780: 18 (minutter)
+ |D1781: 0 (sekunder)

9.19.5 ENERGITALLER

Energiteellere teeller den samlede mangde af energi, som frekvensomformeren modtager
fra forsyningsnettet. Taelleren kan ikke nulstilles. Hvis du bruger fieldbus til at laese
teellerveerdierne med, skal du bruge disse ID-numre.

ID2291 Energitaeller

Veerdien bestar altid af 4 cifre. Teellerens format og enhed andres dynamisk i henhold til
vaerdien for Energitaelleren. Se eksemplet nedenfor.

Eksempel:

« 0,001 kWh
« 0,010 kWh
« 0,700 kWh
« 1.000 kWh
« 10,00 kWh
« 100,0 kWh
+ 1.000 MWh
« 10,00 MWh
« 100,0 MWh
« 1.000 GWh
*  0SV..

ID2303 Energitellerformat
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Energiteellerformatet angiver placeringen af decimaltegnet i vaerdien Energiteeller.

e« 40 =4 cifre, 0 decimaler
e 41 =4cifre, 1 decimal

e 42 =4 cifre, 2decimaler
e 43 =4 cifre, 3decimaler

Eksempel:
« 0,001 kWh (Format = 43)

« 100,0 kWh (Format = 41)
« 10,00 MWh (Format = 42)

ID2305 Energitellerenhed

Energiteellerenheden angiver enheden for vaerdien i Energitaelleren.

« 0=kWh
« 1=MWh
« 2=GWh
« 3=TWh
« 4=PWh

Eksempel: Hvis du modtager vaerdien 4.500 fra 1D2291, 42 fra ID2303 og veerdien 0 fra 1D2305,
vil resultatet blive 45,00 kWh.

9.19.6  TRIPTALLER FOR ENERGI

Energitripteellerne taller den mangde af energi, som frekvensomformeren modtager fra
forsyningsnettet. Taelleren er i undermenuen Triptaellere. Du kan nulstille driftstidsteelleren
fra pc'en, betjeningspanelet eller fieldbus. Hvis du bruger fieldbus til at laese
teellerveerdierne med, skal du bruge disse ID-numre.

ID2296 Energitriptzeller

Veerdien bestar altid af 4 cifre. Teellerens format og enhed @ndres, s& den stemmer overens
med energitripteaeller-vaerdien. Se eksemplet nedenfor. Du kan overvage energitellerens
format og enhed vha. ID2307 Energitriptaellerformat og ID2309 Energitriptaellerenhed.

Eksempel:

« 0,001 kWh
« 0,010 kWh
« 0,700 kWh
+ 1.000 kWh
+ 10,00 kWh
« 100,0 kWh
+ 1.000 MWh
« 10,00 MWh
« 100,0 MWh
« 1.000 GWh
*  OSV..
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ID2303 Energitriptaellerformat

Energiteellerformatet angiver placeringen af decimaltegnet i vaerdien for energitriptaelleren.
e 40 =4 cifre, 0 decimaler

e 41 =4cifre, 1 decimal

e 42 =4 cifre, 2 decimaler
43 =4cifre, 3 decimaler

Eksempel:
« 0,001 kWh (Format = 43)

« 100,0 kWh (Format = 41)
+ 10,00 MWh (Format = 42)

ID2309 Energitriptaellerenhed

Energitripteellerenheden angiver enheden for veerdien i energitripteelleren.

+ 0=kWh
« 1=MWh
« 2=GWh
« 3=TWh
 4=PWh

ID2312 Nulstil energitriptzeller

Brug pc’en til at nulstille energitripteelleren, betjeningspanelet eller fieldbus. Hvis du
anvender pc'en eller betjeningspanelet, skal taelleren nulstilles i Diagnostik-menuen. Hvis
du bruger fieldbus, skal du angive en stigende kant til ID2312 Nulstilling af Energitriptaeller.
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10 FEJLFINDING

Nar AC-frekvensomformerens kontroldiagnostik registrerer en usaedvanlig driftstilstand,
vises en meddelelse pa betjeningspanelet. Meddelelsen vises pa betjeningspanelet.
Betjeningspanelet viser koden og navnet og giver en kort beskrivelse af fejlen eller alarmen.

Kildeoplysningerne forteeller brugeren, hvor fejlen er opstaet, hvad der har forarsaget den
oSsV.

Der findes tre forskellige typer af meddelelser.

+ Meddelelsen har ingen indflydelse pa frekvensomformerens drift. Du skal nulstille
meddelelsen.

« Enalarmvises, hvis der forekommer usadvanlig driftstilstand. Dette vil ikke standse
frekvensomformeren. Du skal nulstille alarmen.

* Enfejl stopper frekvensomformeren. Du skal nulstille frekvensomformeren og finde en
lgsning pa problemet.

Du kan programmere forskellige svar for visse fejl i programmet. Laes mere i kapitel 5.9
Gruppe 3.9: Beskyttelser.

Nulstil fejlen vha. knappen Nulstil pa betjeningspanelet eller pa I/0-klemmen, fieldbus eller
pc-veaerktgjet. Fejlene gemmes i fejlregistreringsmenuen, hvor du har mulighed for at ga ind
og undersgge dem. Du kan finde de forskellige fejlkoder i kapitel 70.3 Fejlkoder.

Fer du tager kontakt til leverandgren eller fabrikken pga. den usaedvanlige drift, skal du have
nogle oplysninger klar. Sgrg for at skrive teksterne, der vises pa betjeningspanelet, ned, dvs.
fejlkoder, kildeoplysninger, listen over Aktive fejl og Fejlhistorikken.

10.1 DER VISES EN FEJL

Nar der opstar en fejl, og frekvensomformeren stopper, skal du undersgge fejlens arsag og
nulstille den.
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Du kan nulstille en fejl pa to mader: vha. knappen Nulstil eller vha. en parameter.
NULSTIL VHA. KNAPPEN NULSTIL.
1 Tryk pa knappen Nulstil pa betjeningspanelet i 2
sekunder.
NULSTILLING VHA. EN PARAMETER PA DET GRAFISKE BETJENINGSPANEL
1 Gatil Diagnostikmenu
] storP|(T| READY | | o
G Main Menu
ID: M4
e Monitor
(5 )
3 Parameters
( 12)
= Di ti
:L(aggo)s ics
2 Gatil undermenuen Nulstil fejl.
stor|(G| READY | | o

G Diagnostics
ID: M4.1

Active faults
(0)
Reset faults
O

Iil Fault history
(39)
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3 Velg en parameter under Nulstil fejl.
stor|(| READY | | o
Reset faults

ID: M4.2

Va Reset faults
@ Help

NULSTILLING VHA. EN PARAMETER | TEKSTBETJENINGSPANELET

1 Ga til Diagnostikmenu. READY RUN STOP ALARM FA‘ULT
A Py
e T 1
T HGHUSTTL
MLJ
(YU
h 4 v
FWD REV I/0 KEYPAD BUS
2 Brug piletasterne op/ned for at finde parameteren READY RUN  SToP  ALARM  FAULT
Nulstil fejl. A A
OCCET L
L B B B | I'/I_Il_
h 4 h 4
FWD  REV /0 KEYPAD BUS
3 VeelgenveerdiJa, og tryk pa OK. READY RUN  STOP  ALARM  FAULT
A CAC
N\ / 0N
- LI -
=N
/
/
h 4 h 4
FWD  REV /0O KEYPAD BUS
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10.2 FEJLHISTORIK

| Fejlhistorik kan du finde flere oplysninger om fejlene. Der er maksimalt 40 anfgrte fejl i
Fejlhistorik.

UNDERS@GELSE AF FEJLHISTORIK | DET GRAFISKE BETJENINGSPANEL

1 | Fejlhistorik kan du finde flere oplysninger om
fejlene. stoP|(| READY o
@ Diagnostics
ID: M4.1

Active faults

(0)

Reset faults

Ii—l Fault history

(39)

2 Brug hgjre piletast for at se oplysninger om en fejl.

STOP|G| READY | 110
D Fault history

ID: M4.3.3
External Fault 51
. Fault old 891384s
External Fault 51
- Fault old 871061s

— Device removed 39
Info old 862537s
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3 Dukan se dataene pa en liste.
STOP|G| READY | e
Fault history

ID: M4.3.3.2

Code 39 I
ID 380
State Info old
Date 7.12.2009
Time 04:46:33
Operating time 862537s
Source 1
Source 2
Source 3

UNDERS@GELSE AF FEJLHISTORIK | DET GRAFISKE TEKSTBETJENINGSPANEL

1 Tryk pa OK for at ga til Fejlhistorik.
READY RUN STOP ALARM FAULT
A A
NN [ [T
l"l"?’l_l/_ i I'/l b)
ML _
. _
v
FWD  REV 1/0  KEYPAD BUS
2 ;I'r}(k pa OK igen, hvis du vil se oplysninger om en READY  RUN  Stop ALARM  FAULT
ejl. A A
Im MM T l‘q T
o r et
MLJ /
i, _ /
v h 4
FWD  REV 1/0  KEYPAD BUS
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3 Brug piletasten ned for at se alle oplysninger.

READY  RUN STOP ALARM FAULT

A A
-

h 4 h 4

FWD REV 1/0 KEYPAD BUS
READY RUN STOP ALARM FAULT
A A

I Tl

I Ay

h 4 h 4

FWD REV 1/0 KEYPAD BUS
READY RUN STOP ALARM FAULT
A A

CTOTEC

1071

A 4 v

FWD REV 1/0 KEYPAD BUS
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10.3 FEJLKODER
Fejlnavn Mulig drsag Sadan korrigeres fejlen

1 1 Overstrgm (hardwa- | Frekvensomformeren har Kontroller belastningen.

refejl) registreret en for hgj strem | Kontroller motoren.

(>4*1 H) i motorkablet. Arsa- |Kontroller kablerne og forbindel-
2 Overstrgm (software- |gen kan veere én af disse. serne.
fejl) Udfgr en identifikationskegrsel.
. . Indstil en leengere accelerationstid

* enpludselig kraftig (pg 4 1 09 P3.4.2.2).
ggning i belastning

. en kortslutning i
motorkablerne

. motoren er ikke den
korrekte type

. parameterindstillin-
gerne er ikke korrekte

2 10 Overspanding (hard- [Jaevnstremsspaendingen er |Indstil en leengere accelerationstid
warefejl) hgjere end de angivne (P3.4.1.3 0og P3.4.2.3).

granser. Brug bremsechopperen eller

11 Overspanding (soft- bremsemodstanden. De f&s som
warefejl) ) tilbehgr.

' fgr kort decelerations- | aytiver overspaendingsstyringen.
t'd_ . Kontroller indgangsspasndingen.

. hoje overspaendings-
spidser i forsynings-
spaendingen

3 20 Jordforbindelsesfejl  [Stremmalingen viser, at Kontroller motorkablerne og
(hardwarefejl) summen af motorfases- motoren.
tremmen ikke er nul. Kontroller filtrene.
21 Jordforbindelsesfejl
(softwarefe;jl) . . .

. en isolationsfejl i
kabler eller i motoren

«  enfejlidu/dt- eller
sinusfilteret

5 40 Ladekontakt Ladekontakten er lukket, og |[Nulstil fejlen, og genstart fre-
feedbackoplysningerne er kvensomformeren.

ABEN. Kontroller feedbacksignalet og

kabelforbindelsen mellem kontrol-
) ) kortet og strgmkortet.
: driftsfejl Hvis fejlen opstar igen, skal du
' defekt komponent radfere dig med din naermeste
leverandgr.
7 60 Maetning Denne fejl kan ikke nulstilles fra

. Defekt IGBT styringspanelet.

. afmaetningskortslut- Sluk for stremmen.
ning i IGBT UNDLAD AT GENSTARTE FRE-

. kortslutning eller over- |KVENSOMFORMEREN ELLER
belastning i bremse- T/ANDE FOR STROMMEN IGEN!
modulet Kontakt fabrikken for at fa vejled-

ning.
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Fejlnavn

Mulig arsag

Sadan korrigeres fejlen

8 600

601

602

603

604

605

606

607

608

609

Systemfejl

Kommunikationen mellem
kontrolkortet og strgmen-
heden er afbrudt.

Defekt komponent.
Driftsfejl.

Defekt komponent.
Driftsfejl.

Spandingen i stremenhe-
dens reservestrgmforsynin-
gen er for lav.

Defekt komponent.
Driftsfejl.
Udgangsfasespandingen
harmonerer ikke med refe-
rencen.

Feedbackfejl.

Defekt komponent.
Driftsfejl.

Softwaren i kontrolenheden
er ikke kompatibel med
softwaren i stramenheden.

Softwareversionen kan ikke
leses. Der er ingen soft-
ware i stremenheden.
Defekt komponent.
Driftsfejl (der er et problem
med strgmkortet eller
malerkortet).

En CPU er overbelastet.

Nulstil fejlen, og genstart fre-
kvensomformeren.

Hent og opdater den nyeste fra
Vacons hjemmeside. Opdater fre-
kvensomformeren med den.

Hvis fejlen opstar igen, skal du
radfere dig med din naermeste
leverandgr.

Defekt komponent.
Driftsfejl.

Nulstil fejlen, og luk ned for fre-
kvensomformeren ad to omgange.
Hent og opdater den nyeste fra
Vacons hjemmeside. Opdater fre-
kvensomformeren med den.
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. fejl i forsyningsspaen-
dingen

. en defekt sikring eller
fejl pa forsyningskab-
lerne

Belastningen skal vaere
mindst 10-20 %, for at over-
vagningen kan fungere.

8 610 Systemfejl Defekt komponent. Nulstil fejlen, og genstart.

Driftsfejl. Hent og opdater den nyeste fra
Vacons hjemmeside. Opdater fre-

614 Konfigurationsfejl. kvensomformeren med den.
Softwarefejl. Hvis fejlen opstar igen, skal du
Komponentfejl (et defekt radfere dig med din naermeste
kontrolkort). leverander.
Driftsfejl.

647 Defekt komponent.
Driftsfejl.

648 Driftsfejl.
Systemsoftwaren er ikke
kompatibel med applikatio-
nen.

649 Ressourceoverbelastning. Indlees fabriksindstillingerne.
Fejl ved indlaesning, gen- Hent og opdater den nyeste fra
dannelse eller lagring af Vacons hjemmeside. Opdater fre-
parametre. kvensomformeren med den.

9 80 Underspaending (fejll |Jaevnstremsspaendingen er || tilfeelde af et kortvarigt spaen-
lavere end de angivne graen- |dingsudfald skal fejlen nulstilles og
ser. AC-frekvensomformeren genstar-

tes.
) Kontroller forsyningsspaendingen.
: for lav _forsymngs— Hvis forsyningsspaendingen er util-
spanding straekkelig, er der en intern fejl.
' defekt komponent . Kontroller, om der er fejl pa forsy-
. en defekt indgangssik- ningsnettet.
ring Kontakt den naeermeste leverandgr
: den ek;terne ladekon- for at bede om vejledning.
takt er ikke lukket
BEMARK!
Denne fejl aktiveres kun,
hvis frekvensomformeren
er i driftstilstand.
10 91 Startfase Kontroller forsyningsspandingen,

sikringerne og forsyningskablet, og
gendan tyristorens (MRé->) bridge-
og gatestyring.
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11 100 Udgangsfaseovervag- |Strgmmalingen viser, at én | Kontroller motorkablet og moto-
ning af motorfaserne mangler ren.
strgm. Kontroller du/dt- og sinusfiltrene.
. driftsfejl i motor eller
motorkabler
«  driftsfejl pa du/dt- eller
sinusfilteret

12 110 Bremsechopperover- |[Der er ingen bremsemod- Kontroller bremsemodulet og
vagning (hardware- stand. Bremsemodulet er kabelfgringen.
fejl) defekt. Defekt bremsechop- |Hvis de er i god stand, er der fejl pa

per. modulet eller chopperen. Kontakt
111 Maetningsalarm for den narmeste leverandgr for at
bremsechopper bede om vejledning.

13 120 Undertemperatur i Der er blevet malt en for hgj |Rumtemperaturen er for lav for
AC-frekvensomfor- temperatur i strgmenhe- frekvensomformeren. Flyt fre-
mer (fejl) dens kglelegeme eller pd kvensomformeren til et varmere

strgmkortet. sted.

14 130 Overtemperatur i AC- |Der er blevet méalt en for hgj |Kontroller den faktiske maengde og
frekvensomformer temperatur i stremenhe- gennemstrgmningen af kgleluft.
(fejl, kelelegeme) dens kglelegeme eller pa Undersgg, om der er stgv pa kole-

strgmkortet. Temperatur- legemet.

131 Overtemperaturi AC- |graenserne for kglelegemet |Kontroller rumtemperaturen.
frekvensomformer er forskellige for alle ram-  [Sgrg for, at switchfrekvensen ikke
(alarm, kolelegeme]  |mer. er for hgj i forhold til rumtempera-

turen og motorbelastningen.

132 Overtemperatur i AC- Kontroller kgleventilatoren.
frekvensomformer
(alarm, kort)

133 Overtemperatur i AC-
frekvensomformer
(alarm, kort)

15 140 Motorstall Motoren standsede. Kontroller motoren og belastnin-

gen.

16 150 Overtemperatur i Der er for stor belastning pd |Reducer motorbelastningen. Hvis
motoren motoren. der ikke er overbelastning pa

motoren, skal parametrene for ter-
misk beskyttelse af motoren kon-
trolleres (parameter gruppe 3.9
Beskyttelse).

17 160 Motoren underbela- Der er ikke tilstraekkelig Kontroller belastningen.
stet belastning p& motoren. Kontroller parametrene.

Kontroller du/dt- og sinusfiltrene.
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streret en overtemperatur.

19 180 Effektoverbelastning |Frekvensomformerens Reducer belastningen.
(kortvarig overvag- effekt er for hgj. Kontroller frekvensomformerens
ning) dimensioner. Kontroller, om den er
for lille i forhold til belastningen.
181 Effektoverbelastning
(langvarig overvag-
ning)
25 240 Motorkontrolfejl Denne fejl optraeder kuni en |Nulstil fejlen, og genstart fre-
kundespecifik applikation. kvensomformeren.
241 Fejl i igangseettelse af start- |Forgg identifikationens stramni-
vinkelidentifikation. veau.
Du kan finde flere oplysningeri
) fejlhistoriekilden.
. Rotoren bevaeger sig
under identifikationen.
. Den nye vinkel stem-
mer ikke overens med
den gamle vaerdi.
26 250 Start forhindret Det er ikke muligt at starte | Nulstil fejlen, og stop frekvensom-
frekvensomformeren. Nar formeren.
driftskommando er slaet Indlaes softwaren, og start fre-
TIL, bliver en ny software kvensomformeren.
(firmware eller applikation),
en ny parameterindstilling
eller en anden fil, som
pavirker frekvensomforme-
rens funktion, indleest i fre-
kvensomformeren.
29 280 Atex-termistor Atex-termistoren har regi- Nulstil fejlen. Kontroller termisto-

ren og dens forbindelser.
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30

290 Sikker fra Det sikre Fra-signal A tilla- | Nulstil fejlen, og genstart fre-
der ikke, at du indstiller fre- |kvensomformeren.
kvensomformeren i tilstan- [ Kontroller signalerne fra kontrol-
den KLAR. kortet til strgmenheden og D-stik-
ket.
291 Sikker fra Det sikre Fra-signal B tilla-
der ikke, at du indstiller fre-
kvensomformeren i tilstan-
den KLAR.
500 Sikkerhedskonfigura- |Sikkerhedskonfigurations- [Fjern sikkerhedskonfigurations-
tion kontakten var installeret. kontakten fra kontrolkortet.
501 Sikkerhedskonfigura- |Der er for mange STO-opti- |Behold ét af STO-optionskortene.
tion onskort. Det er muligt kun Fjern de andre. Se sikkerhedsma-
at benytte ét. nualen.
502 Sikkerhedskonfigura- |STO-optionskortet var Placer STO-optionskortet i den rig-
tion installeret i den forkerte tige slids. Se sikkerhedsmanualen.
slids.
503 Sikkerhedskonfigura- |Der eringen sikkerheds- Installer sikkerhedskonfigurati-
tion konfigurationskontakt pa onskontakten pa kontrolkortet. Se
kontrolkortet. sikkerhedsmanualen.
504 Sikkerhedskonfigura- |Sikkerhedskonfigurations- Installer sikkerhedskonfigurati-
tion kontakten var installeret onskontakten pa det rigtige sted pa
forkert pd kontrolkortet. kontrolkortet. Se sikkerhedsma-
nualen.
505 Sikkerhedskonfigura- |Sikkerhedskonfigurations- | Kontroller installationen af sikker-
tion kontakten pa STO-options- |hedskonfigurationskontakten pa
kortet var installeret for- STO-optionskortet. Se sikkerheds-
kert. manualen.
506 Sikkerhedskonfigura- |Der er ingen kommunika- Kontroller installationen af STO-
tion tion med STO-optionskortet. |optionskortet. Se sikkerhedsma-
nualen.
507 Sikkerhedskonfigura- |STO-optionskortet er ikke Nulstil frekvensomformeren, og

tion

kompatibel med hardwaren.

genstart den. Hvis fejlen opstar
igen, skal du radfgre dig med din
naermeste leverandgr.
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30 520

Sikkerhedsdiagnostik

STO-indgangene har for-
skellige statusser.

Kontroller den eksterne sikker-
hedsafbryder. Kontroller indgangs-
forbindelsen og kablet til sikker-
hedsafbryderen.

Nulstil frekvensomformeren, og
genstart.

Hvis fejlen opstar igen, skal du
radfgre dig med din naermeste
leverandgr.

521

Sikkerhedsdiagnostik

Diagnostikfejl i ATEX-ter-
mistoren. Der er ingen for-
bindelse til ATEX-termisto-
rens indgangsforbindelse.

Nulstil frekvensomformeren, og
genstart.

Udskift optionskortet, hvis fejlen
opstar igen.

522

Sikkerhedsdiagnostik

Der er en kortslutning i for-
bindelsen til ATEX-termisto-
rindgangen.

Kontroller ATEX-termistorens ind-
gangsforbindelse.

Kontroller den eksterne ATEX-for-
bindelse.

Kontroller den eksterne ATEX-ter-
mistor.

523

Sikkerhedsdiagnostik

Problemet opstod i det
interne sikkerhedskredslgb.

Nulstil frekvensomformeren, og
genstart.

Hvis fejlen opstar igen, skal du
radfgre dig med din naermeste
leverandgr.

524

Sikkerhedsdiagnostik

Overspaending i optionskor-
tet

Nulstil frekvensomformeren, og
genstart.

Hvis fejlen opstar igen, skal du
radfgre dig med din naermeste
leverandgr.

525

Sikkerhedsdiagnostik

Underspaending i options-
kortet

Nulstil frekvensomformeren, og
genstart.

Hvis fejlen opstar igen, skal du
radfgre dig med din naermeste
leverandgr.

526

Sikkerhedsdiagnostik

Der er en intern fejl i opti-
onskortet CPU elleri
behandlingen af hukommel-
sen

Nulstil frekvensomformeren, og
genstart.

Hvis fejlen opstar igen, skal du
radfgre dig med din naermeste
leverandgr.

527

Sikkerhedsdiagnostik

Intern fejl i sikkerhedsfunk-
tionen

Nulstil frekvensomformeren, og
genstart.

Hvis fejlen opstar igen, skal du
radfgre dig med din naermeste
leverandgr.

530

Sikkert moment fra

Ngdstopknappen blev til-
sluttet, eller en anden STO-
handling blev aktiveret.

N&r STO-funktionen aktiveres, er
frekvensomformeren i sikker til-
stand.
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type)

men henviser til slids W.

32 3N Ventilatorkeling Ventilatorhastigheden fglger |Nulstil fejlen, og genstart fre-
ikke hastighedsreferencen kvensomformeren. Renggr eller
ngjagtigt. Frekvensomfor- udskift ventilatoren.
meren fungerer dog kor-
rekt. Denne fejl vises kun i
MR7 og i sterre frekvens-
omformere.

312 Ventilatorkgling Ventilatorens levetid (50.000 |Udskift ventilatoren, og nulstil teel-
timer) er udlgbet. leren for ventilatorens levetid.

33 320 Brandtilstand aktive- |Brandtilstand for frekvens- | Kontroller parameterindstillin-

ret omformeren er blevet akti- [gerne og signalerne. Nogle af fre-
veret. Beskyttelsen af fre- kvensomformerens beskyttelser er
kvensomformeren er ikke i |deaktiveret.
brug.
Denne alarm nulstilles
automatisk, nar brandtil-
stand deaktiveres.
37 361 Enhed skiftet (samme |Strgmenheden er blevet Nulstil fejlen.
type) udskiftet med en anden af Frekvensomformeren genstartes
samme stgrrelse. Enheden |efter nulstilling af fejlen.
er klar til brug Parametrene
for frekvensomformeren er
tilgeengelige.
362 Enhed skiftet (samme |Optionskortet i slids B er Nulstil fejlen. Frekvensomforme-
type) blevet udskiftet med et nyt ren begynder at bruge de gamle
kort, der ikke tidligere har parameterindstillinger.
veeret indsat i den samme
slids. Enheden er klar til
brug
363 Enhed skiftet (samme |Samme arsag som 1D362,
type) men henviser til slids C.
364 Enhed skiftet (samme |Samme arsag som 1D362,
type) men henviser til slids D.
365 Enhed skiftet (samme |Samme arsag som 1D362,
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peratur er for hgj.

. for stor motorbelast-
ning

. for hgj rumtemperatur

. hardwarefejl

38 372 Enhed tilfgjet (samme |Et optionskort er blevet til- |Enheden er klar til brug Frekvens-
type) fgjet slids B. Du har tidligere |omformeren begynder at bruge de
brugt optionskortet i den gamle parameterindstillinger.
samme slids. Enheden er
klar til brug
373 Enhed tilfgjet (samme |Samme arsag som ID372,
type) men henviser til slids C.
374 Enhed tilfgjet (samme |Samme arsag som 1D372,
type) men henviser til slids D.
375 Enhed tilfgjet (samme |Samme arsag som ID372,
type) men henviser til slids E.

39 382 Enhed fjernet Et optionskort er blevet fjer- |Enheden er ikke tilgaengelig. Nul-

net fra slids A eller B. stil fejlen.
383 Enhed fjernet Samme arsag som 1D380,

men henviser til slids C.
384 Enhed fjernet Samme arsag som 1D380,

men henviser til slids D.
385 Enhed fjernet Samme arsag som 1D380,

men henviser til slids E.

40 390 Ukendt enhed En ukendt enhed blev til- Enheden er ikke tilgeengelig. Hvis
sluttet (stremenhed/opti- fejlen opstar igen, skal du rédfgre
onskort] dig med din naermeste leverandgr.

41 400 IGBT-temperatur Den beregnede IGBT-tem- Kontroller parameterindstillin-

gerne.
Kontroller den faktiske maengde og
gennemstrgmningen af kgleluft.
Kontroller rumtemperaturen.
Undersgg, om der er stgv pa kole-
legemet.

Serg for, at switchfrekvensen ikke
er for hgj i forhold til rumtempera-
turen og motorbelastningen.
Kontroller kgleventilatoren.

Udfer en identifikationskearsel.
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L4 431 Enhed udskiftet Der er blevet tilsluttet en Nulstil fejlen.
(anden type) anden type strégmenhed. Frekvensomformeren genstartes
Parametrene er ikke tilgaen- |efter nulstilling af fejlen.
gelige i indstillingerne. Indstil parametrene for strgmen-
heden igen.
433 Enhed udskiftet Optionskortet i slids C er Nulstil fejlen. Indstil parametrene
(anden type) blevet udskiftet med et kort, |for optionskortet igen.
der ikke tidligere har vaeret
indsat i den samme slids.
Der er ikke gemt nogen
parameterindstillinger.
434 Enhed udskiftet Samme arsag som 1D433,
(anden type) men henviser til slids D.
435 Enhed udskiftet Samme arsag som 1D433,
(anden type) men henviser til slids D.
45 441 Enhed tilfgjet (anden |Der er blevet tilsluttet en Nulstil fejlen.
type) anden type strgmenhed. Frekvensomformeren genstartes
Parametrene er ikke tilgaen- |efter nulstilling af fejlen.
gelige i indstillingerne. Indstil parametrene for strgmen-
heden igen.
443 Enhed tilfgjet (anden |Et optionskort, der ikke tid- |Indstil parametrene for options-
type) ligere har veeret indsat i kortet igen.
denne slids, er blevet indsat
i slids C. Parameterindstil-
lingerne bliver ikke gemt.
AN Enhed tilfgjet (anden |Samme arsag som ID443,
type) men henviser til slids D.
445 Enhed tilfgjet (anden |Samme arsag som 1D443,
type) men henviser til slids E.
46 662 Realtidsur RTC-batterispaendingen er  |Udskift batteriet.
lav.
47 663 Software opdateret Softwaren til frekvensom- Ingen handling pakraevet.
formeren er blevet opdate-
ret, hele softwarepakken
eller en applikation.
50 1050 Al lav-fejl Mindst ét af de tilgeengelige |Udskift de defekte dele.
analoge indgangssignaler er |Kontroller det analoge indgangs-
faldet til under 50 % af det kredslgb.
angivne minimumessignalin- | Kontroller, at parameteren Al1-
terval. signalomréde er indstillet korrekt.
Kontrolkablet er knaekket
eller gaet lgs.
Fejl i signalkilden.
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fejl

51 1051 Fejl i ekstern enhed Det digitale indgangssignal, |Dette er en brugerdefineret fejl.
der er defineret vha. para- Kontroller den digitale indgang/
meter P3.5.1.11 eller skematik.

P3.5.1.12, er aktiveret.
52 1052 Panelkommunikati- Forbindelsen mellem betje- |Kontroller forbindelsen til betje-
onsfejl ningspanelet og AC-fre- ningspanelet og eventuelt panel-
1352 kvensomformeren er defekt. |kablet.
53 1053 Fieldbus-kommuni- Dataforbindelsen mellem Kontroller installationen og field-
kationsfejl fieldbus-masteren og field- |bus-masteren.
bus-kortet er defekt.

54 1354 Fejlislids A Defekt optionskort eller Kontroller kortet og slidsen.

slids Kontakt en leverandgr, hvis fejlen
1454 Fejlislids B opstar igen.
1554 Fejlislids C
1654 Fejlislids D
1754 Fejlislids E

57 1057 |dentifikation Identifikationskgrslen mis- Kontroller, at motoren er forbun-

lykkedes. det med frekvensomformeren.
Sgrg for, at der ikke er belastning
pa& motorakslen.
Sgrg for, at startkommandoen ikke
slettes, fgr identifikationskgrslen
er feerdig.

58 1058 Mekanisk bremse Faktisk status for den Kontroller status og forbindelser
mekaniske bremse er for- for den mekaniske bremse.
skelligt fra styresignalet i Se parameter P3.5.1.44 og para-
leengere tid end den, der er | metergruppe 3.20: Mekanisk
defineret vha. P3.20-6. bremse.

63 1063 Hurtigt stop-fejl Funktionen Hurtigt stop er | Tjek &rsagen til aktiveringen af
aktiveret hurtigt stop. Nar du har fundet

1363 Hurtigt stop-alarm den, skal den justeres. Nulstil fej-
len, og genstart frekvensomforme-
ren.

Se parameter P3.5.1.26 og Hurtigt
stop-parametrene.

65 1065 Pc-kommunikations- |Dataforbindelsen mellem Kontroller installationen, kablet og

pc'en og frekvensomforme-
ren er defekt

klemmerne mellem pc'en og fre-
kvensomformeren.
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66 1366 Fejlitermistorind- Motortemperaturen er ste- | Kontroller motorafkglingen og
gang 1 get. belastningen.
Kontroller termistorforbindelsen.
1466 Fejli termistorind- Hvis termistorindgangen ikke
gang 2 anvendes, skal den kortsluttes.
Kontakt en leverandgr, hvis fejlen
1566 Fejli termistorind- opstar igen.
gang 3
68 1301 Alarm for vedligehol- [Vedligeholdelsestzelleren er |Udfgr den ngdvendige vedligehol-
delsestzller 1 hgjere end alarmgransen. delse. Nulstil maleren. Se parame-
trene B3.16.4 eller P3.5.1.40.
1302 Fejl for vedligeholdel- |Veerdien for vedligeholdel-
sesteaeller 1 sestzelleren er hgjere end
fejlgraensen.

1303 Alarm for vedligehol- [Vedligeholdelsesteelleren er

delsestaeller 2 hgjere end alarmgraensen.

1304 Fejl for vedligeholdel- |Vaerdien for vedligeholdel-

sestaeller 2 sestzelleren er hgjere end
fejlgraensen.

69 1310 Fieldbus-kommuni- ID-nummeret, der benyttes | Kontroller parametrene i menuen

kationsfejl til at tilknytte veerdier til Fieldbus-datatilknytning.
Fieldbus-procesdata ud, er
ikke gyldigt.

1311 Det er ikke muligt at kon- Veerditypen er ikke defineret. Kon-
vertere én eller flere veer- troller parametrene i menuen
dier til Fieldbus-procesdata |Fieldbus-datatilknytning.
ud.

1312 Der bliver overlgb, nar veer- |Kontroller parametrene i menuen
dierne for Fieldbus-proces- |Fieldbus-datatilknytning.
data ud (16-bit) mappes og
konverteres.

76 1076 Start forhindret Startkommandoen er bloke- |Nulstil frekvensomformeren for at
ret for at forhindre utilsigtet [genoptage den korrekte drift.
rotation af motoren under Parameterindstillingerne angiver,
den fgrste opstart. om det er ngdvendigt at genstarte

frekvensomformeren.

77 1077 >5 forbindelser Der findes mere end 5 Lad 5 aktive forbindelser sta.
aktive fieldbus- eller pc-for- |Fjerne de andre forbindelser.
bindelser. Du kan kun bruge
5 forbindelser samtidigt.
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indgangssignalerne (indstil-
let i P3.9.6.5) er hgjere end
fejlgraensen (P3.9.6.7).

100 1100 Timeout for langsom [Der er timeout i PID-con- Kontroller processen.
opfyldning trollerens Funktion til lang- |Tjek parametrene i menuen
som opfyldning. Den M3.13.8.
gnskede procesvaerdi blev
ikke ndet inden for tidsrum-
met.
,&rsagen kan veere brud pa
et rgr.
101 1101 Feedbackovervég- PID-controller: feedbac- Kontroller processen.
ningsfejl (PID1) kvaerdien ligger ikke inden Kontroller parameterindstillin-
for overvagningsgranserne |[gerne, overvagningsgranserne og
(P3.13.6.2 0og P3.13.6.3) og forsinkelsen.
forsinkelsen (P3.13.6.4), hvis
du har indstillet forsinkel-
sen.
105 1105 Feedbackovervag- Ekstern PID-controller:
ningsfejl (ExtPID) Feedbackvaerdien er uden
for overvagningsgranserne
(P3.14.4.2 og P3.14.4.3) og
forsinkelsen (P3.14.4.4), hvis
den er indstillet.
109 1109 Overvagning af ind- Overvagningssignalet for Kontroller processen.
gangstryk indgangstryk (P3.13.9.2) er  |Tjek parametrene i menuen
faldet under alarmgraensen |M3.13.9.
(P3.13.9.7). Kontroller indgangstryksensoren
og forbindelserne.
1409 Overvagningssignalet for
indgangstryk (P3.13.9.2) er
faldet under fejlgraensen
(P3.13.9.8).
1M1 1315 Temperaturfejl 1 Mindst ét af de valgte tem- Find arsagen til temperaturstignin-
peraturindgangssignaler gen.
(indstillet i P3.9.61) er Kontroller temperatursensoren og
hgjere end alarmgraensen forbindelserne.
(P3.9.6.2). Hvis der ikke er tilsluttet en
sensor, skal du sgrge for, at tem-
1316 Et eller flere af de valgte peraturindgangen er tilsluttet.
temperaturindgangssigna- |Se i manualen til optionskortet for
ler (indstillet i P3.9.6.1) har |at fa flere oplysninger.
ndet alarmgraensen
(P3.9.6.3).
12 1317 Temperaturfejl 2 Et eller flere af temperatur-
indgangssignalerne (indstil-
let i P3.9.6.5) er hgjere end
fejlgraensen (P3.9.6.6).
1318 Et eller flere af temperatur-
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FEJLFINDING

Fejlnavn

Mulig arsag Sadan korrigeres fejlen

300 700

lkke understgttet

701

Applikationen er ikke kom- | Skift applikationen.
patibel (den er ikke under-

stottet)

Optionskort eller slids er Fjern optionskortet.
ikke kompatible. (ikke-

understgttet).
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11  APPENDIKS 1

1.1 PARAMETRENES STANDARDVARDIER FOR DE FORSKELLIGE
APPLIKATIONER

Forklaring pa symbolerne i tabellen

* A =>Standardapplikation

« B =Applikation til lokal-/fjernstyring

» C=Applikation til flertrinshastighed

» D =PID-styringsapplikation

+ E=Multifunktionsapplikation

* F = Applikation til motorpotentiometer
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APPENDIKS 1

Tabel 122: Parametrenes standardvardier for de forskellige applikationer

Parameter

Standard

Beskrivelse

3.2.1 Fjernstyrings- |0 0 0 0 0 0 172 0 = I/0-styring
sted
3.2.2 Lokal/fjernbe- |0 0 0 0 0 0 211 0 =Fjern
tjening
3.2.6 I/0 A Logik 2 2 2 2 2 2 300 2 = Frem-tilbage (kant)
3.2.7 I/0 B Logik 2 2 2 2 2 2 363 2 = Frem-tilbage (kant)
3.3.1.5 I/0 A Ref Sel 6 5 6 7 6 8 117
5=AI2
6=AI1+AI2
7=PID
8 = Motorpotentiometer
3.3.1.6 I/0 B Ref Sel 4 4 4 4 4 4 131 4 =Al1
3.3.1.7 Panelref. valg 2 2 2 2 2 2 121 2 = Panelreference
3.3.1.10 FieldBus- 3 3 3 3 3 3 122 3 = Fieldbus-reference
ref.valg
3.3.2.1 Valg af 0 0 0 0 4 0 641
momentref. 0 = Anvendes ikke
4 =Al2
3.3.3.1 Fast frekv.til- - - 0 0 0 0 182 0 = Binaert kodet
stand
3.3.3.3 Fast frekv. 1 - - 10.0 (10.0 |5.0 [10.0 105
3.3.3.4 Fast frekv. 2 - - 15.0 |- - - Hz 106
3.3.35 Fast frekv. 3 - - 20.0 |- - - Hz 126
3.3.3.6 Fast frekv. 4 - - 25.0 |- - - Hz 127
3.3.3.7 Fast frekv. 5 - - 30.0 |- - - Hz 128
3.3.3.8 Fast frekv. 6 - - 40.0 |- - - Hz 129
3.3.3.9 Fast frekv. 7 - - 50.0 |- - - Hz 130
3.5.1.1 Styresignal 1A |100 |100 [100 |100 (100 |[100 403 100 = Digln SlotA.1
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Tabel 122: Parametrenes standardvardier for de forskellige applikationer

Indeks

Parameter

Standard

Beskrivelse

3.5.1.2 Styresignal2A [101 [101 [101 |O 101 101 404
0 = DigIN Slot0.1
101 = DigIN SlotA.2
3.5.1.4 Styresignal 1B |0 103 |0 103 |0 0 423
0 = DigIN Slot0.1
103 = DigIN SlotA.4
3.5.15 Styresignal 2B |- 104 |- - - - 424 104 = DigIN SlotA.5
3.5.1.7 I/0 B styre- 0 105 |0 105 |0 0 425
tvang 0 = DigIN Slot0.1
105 = DigIN SlotA.6
3.5.1.8 I/0 B Ref Force |0 105 |0 105 |0 0 343
0 = DigIN Slot0.1
105 = DigIN SlotA.6
3.5.1.9 Fieldbus-styre- |0 0 0 0 0 0 411 0 = DigIN Slot0.1
tvang
3.5.1.10 Panelstyrekraft |0 0 0 0 0 0 410 0 = DigIN Slot0.1
3.5.1.11 Ekstern fejl 102 (102 |102 |101 |[104 |102 405
(luk] 101 = DigIN SlotA.2
102 = DigIN SlotA.3
104 = DigIN SlotA.5
3.5.1.13 Fejlnulstil.luk- [105 (O 0 102 [102 (O 414
ning 0 = DigIN Slot0.1
102 = DigIN SlotA.3
105 = DigIN SlotA.6
3.5.1.19 Rampe 2-valg |0 0 0 0 105 |0 408
0 = DigIN Slot0.1
105 = DigIN SlotA.6
3.5.1.21 Fast frekv. Sel0 [103 (O 103 |[104 (103 (103 419
0 = DigIN Slot0.1
103 = DigIN SlotA.4
104 = DigIN SlotA.5
3.5.1.22 Fast frekv. Sel1 [104 (O 104 |0 0 0 420

0 = DigIN Slot0.1
104 = DigIN SlotA.5
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Tabel 122: Parametrenes standardvardier for de forskellige applikationer

Indeks Parameter Standard Beskrivelse

3.5.1.23 Fast frekv. Sel2 |0 0 105 |0 0 0 421
0 = DigIN Slot0.1
105 = DigIN SlotA.6
3.5.1.24 MotPot OP 0 0 0 0 0 104 418
0 = DigIN Slot0.1
104 = DigIN SlotA.5
3.5.1.25 MotStream NED |0 0 0 0 0 105 417
0 = DigIN Slot0.1
105 = DigIN SlotA.6
3.5.2.1.1 Al1-signalvalg 100 |100 |100 |100 (100 |100 377 100 = AnIN SlotA.1
3.5.2.1.2 Al1-filtertid 0.1 0.1 0.1 0.1 0.1 0.1 sek. |378
3.5.2.1.3 Al1-signalom- |0 0 0 0 0 0 379 0=0..10V/0...20 mA
rédde

3.5.2.1.4 Al1-tilpas min. |0.0 (0.0 (0.0 [0.0 0.0 |0.0 (% 380

3.5.2.1.5 Al1-tilpas 100. |100 [100. |100. [100. [100. |% 381
maks. 0 .0 0 0 0 0
3.5.2.1.6 Al1-signalin- 0 0 0 0 0 0 387 0 = Normal
vertering
3.5.2.2.1 Al2-signalvalg |101 [101 [101 [101 [101 |101 388 101 = AnIN SlotA.2
3.5.2.2.2 Al2-filtertid 0.1 (0.1 f0.1 (0.1 0.1 ]0.1 [sek. |389
3.5.2.2.3 Al2-signalom- |1 1 1 1 1 1 390 1=2.10V/4..20 mA
réde

3.5.2.2.4 Al2-tilpas min. |0.0 (0.0 (0.0 [0.0 0.0 |0.0 (% 391

3.5.2.2.5 Al2 - tilpasset |100. [100 [100. [100. [100. |100. % 392

maks. 0 .0 0 0 0 0
3.5.2.2.6 Al2-signalin- 0 0 0 0 0 0 398 0 = Normal
vertering
3.5.3.2.1 RO1-funktion 2 2 2 2 2 2 11001 |2 = Drift
3.5.3.2.4 RO2-funktion 3 3 3 3 3 3 11004 |3 =Fejl
3.5.3.2.7 RO3-funktion 1 1 1 1 1 1 11007 |1 =Klar
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Tabel 122: Parametrenes standardvardier for de forskellige applikationer

Indeks Parameter Standard Beskrivelse

3.5.4.1.1 AO1-funktion 2 2 2 2 2 2 10050 |2 = Udgangsfrekvens
3.5.4.1.2 AO1-filtertid 1.0 1.0 |1.0 1.0 [1.0 [1.0 |sek. [10051
3.5.4.13 AOT-min. sig- 0 0 0 0 0 0 10052
nal
3.5.4.1.4 AO1-min. skala (0.0 0.0 (0.0 0.0 (0.0 |0.0 10053
3.5.1.1.5 AOT1-maks. 0.0 (0.0 (0.0 (0.0 |[0.0 |0.0 10054
skala
3.13.2.6 SP1 Kilde - - - 3 - - 332 3=Al1
3.13.3.1 Funktion - - - 1 - - 333 1 =Kilde 1
3.13.3.3 FB 1 Kilde - - - 2 - - 334 2=AI2
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