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Upphovsratten for handboken tillhor Vacon Ltd. Alla rattigheter forbehalls. Handboken kan
komma att &ndras utan foregdende meddelande.

| den har handboken beskrivs funktionerna i frekvensomriktaren fran Vacon® och hur
omriktaren anvands. Handboken &r upplagd pa samma s&tt som omriktarens menyer
(avsnitt 1 och 4-8).

Avsnitt 1, Snabbstartsguide

» Starta arbetet med hjalp av mandverpanelen.
Avsnitt 2, Guider
» Valja en applikationskonfiguration.

+ Stallain en applikation.
» Applikationerna med exempel.

Avsnitt 3, Anvandargranssnitt
» Visningstyper och hur mandverpanelen anvands.

» Datorverktyget Vacon Live.
» Faltbussfunktionerna.

Avsnitt 4, Menyn Driftvarden

* Uppgifter om overvakningsvarden.

Avsnitt 5, Menyn Parameter

* Visning av aktuella driftvarden.

Avsnitt 6, Menyn Diagnostik

Avsnitt 7, Menyn 1/0 och hardvara

Avsnitt 8, Anviandarinstillningar, favoriter och menyer pa anvandarniva
Avsnitt 9, Beskrivningar av overvakningsvarden

Avsnitt 10, Parameterbeskrivningar
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» Parameteranvandningen.
« Programmering av digitala och analoga ingangar.
* Applikationsspecifika funktioner.

Avsnitt 11, Felsokning
. l:'el och felorsaker.
« Aterstallning av fel.

Avsnitt 12, Bilaga

* Uppgifter om olika standardvarden i applikationerna.

Handboken innehaller manga parametertabeller. De har instruktionerna anger hur
tabellerna ska tolkas.

R_&8 9% %R KX

Index Parameter ax Unit Default | ID Description

G-

A. Parameternumret, det vill saga F. Det fabriksinstallda vardet.
parameterns placering i menyn. G. Parameterns ID-nummer.

B. Parameterns namn. H. En kort beskrivning av parameterns

C. Parameterns minimivarde. varden och/eller funktion.

D. Parameterns maximivarde.

E. Parameterns enhet. Enheter visas om

den ar tillganglig.
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I. Nar symbolen visas gar det att ldsa mer
om parametern i avsnittet
Parameterbeskrivningar.

Funktioner i frekvensomriktaren fran Vacon®

* Du kanvalja den applikation du behover: Standard, HVAC, PID-regulator, Multipump
(separat omriktare) eller Multipump (multiomriktare). Omriktaren gor vissa av de
nodvandiga installningarna automatiskt, vilket underlattar driftsattningen.

»  Guider for forsta starten och brandfunktionen.

«  Guider for varje applikation: Standard, HVAC, PID-regulator, Multipump (separat
omriktare) och Multipump (multiomriktare).

* FUNCT-knappen for snabb vaxling mellan lokal styrning och fjarrstyrning.
Fjarrstyrplatsen kan vara I/0 eller faltbuss. Du kan valja fjarrstyrningen med en
parameter.

. Atta férinstallda frekvenser.

* Funktioner for motorpotentiometer.

*  Spolfunktion.

« 2ramptider som du kan programmera, 2 6vervakningar och 3 omraden med férbjudna
frekvenser.

«  Ett tvangsstopp.

» Enstyrsida for drift och dvervakning av de viktigaste vardena.

» Faltbuss med datamappning.

« Enautomatisk aterstallning.

* Olika forvarmningslagen som forhindrar problem med kondens.

« En hogsta utfrekvens pa 320 Hz.

«  Funktioner for realtidsklocka och timer (om ett extra batteri har installerats). Det gar att
programmeras tre tidskanaler for olika funktioner i omriktaren.

* Enextern PID-regulator ar tillganglig. Anvand den nar du exempelvis vill styra en ventil
med omriktarens 1/0.

* Envilolagesfunktion som automatiskt aktiverar och inaktiveras omriktarens drift for att
spara energi.

+  En PID-regulator for tva zoner med tva olika arvardesignaler: minimum och maximum.

«  Tvaolika borvarden for PID-regulatorn. Du kan valja med en digital ingang.

» En funktion for PID-borvardeokning.

« Enframkopplingsfunktion for att férbattra systemets reaktioner pa processéndringar.

« Overvakning av processvarden.

*  Multipumpstyrning for systemen med separat omriktare och multiomriktare.

*  Multimaster- och multislavlagen i multiomriktarsystemet.

+  Ett multipumpsystem som byter pump automatiskt efter en realtidsklocka.

«  Enunderhallsraknare.

*  Pumpstyrningsfunktioner: primingpump, jockeypump, autorensning av pumphjul,
overvakning av ingangstryck och frostskyddsfunktion.

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFOSS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/




VACON - 6

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFOSS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/




INNEHALLSFORTECKNING VACON -7

INNEHALLSFORTECKNING

Inledning
OM NaNABOKEN ...t 3
T Snabbstartsguide ... 12
1.1 Manoverpanel 0Ch KNapPar ... 12
1.2 MaANOVEIPANELET ..ottt 12
1.3 FOrSta STArtEN ..o e 13
1.4 Beskrivning av applikationerna ... 14
1.4.1 Standard- och HVAC-applikationer ..o 14
1.4.2 PID-reglering ....o.ovoveiceeeeeee e 22
1.4.3 Multipumpapplikation (separat omriktare) ..., 30
1.4.4 Multipumpapplikation (multiomriktare) ..., bb
2 GUILRI .. 77
2.1 Guiden for standardapplikation .............cccoooiiiiiiee e 77
2.2 Guiden for HVAC-appliKationer ... 78
2.3 PID-regleringSQUIAEN . ......ococoiiiee e 79
2.4 Applikationsguide for multipump (separat omriktare) ...l 81
2.5  Applikationsguide for multipump (Multiomriktare) ..o 84
2.6 BrandfunktionSQUIAE ..........coooiiiiie e 87
3 ANVANAArgranSSNItY ... et 89
3.1 Navigera pa manoverpanelen ... 89
3.2 Anvanda den grafiska SKarmen ... 91
3.2.1 Redigera Vardena ..o 91
3.2.2 ALCrStALLA fl .ooooo oo 94
3.2.3 FUNKtioNSKN@PPEN ..o 94
3.2.4 Kopiera parametrarna ..........ccccoovovoiiieeeeeceeeee e 98
3.2.5 Jamfora parametrarna ...........ccocooooiieeeeeeeeeee e 100
3.2.6 H AP X O e 102
3.2.7 Anvanda Menyn FaVOriTer ... 103
3.3 Anvanda texXtSKArMEeN ... 103
3.3.1 Redigera vardena .............ccccoooooioiioeeeeeeeeeeee e 104
3.3.2 L L £ R 105
3.3.3 FUnNKEioNSKNaPPEN ..o 105
3.4 MENYSTEUKLUL ..o 109
3.4.1 SNabbinStAllNING ..., 110
3.4.2 OVEIVAKNING ..o s e s eese s 110
3.0 VACON LIVE oo 112

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFOSS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/




VACON - 8 INNEHALLSFORTECKNING
b MenYN DERIfEVAIAE ..ot 113
A1 OVEIVAKNINGSGIUDD ..o s e s ee e s e ees e e s e s 113
4.1.1 MULLIAISPLAY ..o 113

4.1.2 TrenNAKUIVA ..o 114

4.1.3 ALLMANNA Lo 17

4.1.4 /O e 119

4.1.5 TemMPeraturiNng@NQAT ........co.ovieeeeeeeeeeeeeeeeeeeee et 119

4.1.6 Tillagg 0Ch @vanCerat ... 121

4.1.7 Overvakning av timerfunKtioner ... 122

4.1.8 Overvakning av PID-requlator ... ..o 123

4.1.9 Overvaka extern PID-regulator ... 124

4.1.10 Multipump-0vervakning ..., 124

4.1.11 UNAErRAUSIEKNATE ..., 126

4.1.12  Overvakning av faltbussprocessdata ...........ccoowccooeeeeoomeeecrmeereeseeeren 127

4.1.13 Blockprogrammeringsovervakning ............c.c.ccococoiiieieeeeceeeeeeeeeee 128

B PaAr@mMEIEIMENY ... ettt ettt ettt et ee e 129
5.1 Grupp 3.1: MotorinstallNing .......c.oooieceeeee e 129
5.2 Grupp 3.2: InStAlNING @V STart/StOP ... 132
5.3 Grupp 3.3: BOTVATAEN ..ot 134
5.4 Grupp 3.4: Installningar av ramper och bromsning ............c.ccocoooeiieieeceen. 137
5.5 Grupp 3.5: 1/0-KoNfiQUIration ..........o.coooioeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeee e 139
5.6 Grupp 3.6: Faltbuss med datamappning ........c.ccccoooooioiieeeeeeeeeeeeeeeeeeee, 150
5.7 Grupp 3.7: FOrbjudna freKVENSEr .......o.oiiiieeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeee e 151
5.8  Grupp 3.8: OVErVAKNMINGAT ... s e e e ees e ess e 152
5.9 Grupp 3.9: SKyddsTUuNKEIONET .....oooiie e 153
5.10  Grupp 3.10: Automatisk aterstallning ...........coooovivoeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeee e 159
5.11  Grupp 3.11: Applikationsinstallningar ... 160
512 Grupp 3.12: TIMerfunK ONET .....ooovieceeeeeeeee e, 160
5.13  Grupp 3.13: PID-regulator ..o 164
5.14  Grupp 3.14: Extern PID-regulator ... 178
9.15  Grupp 3.15: MULLIPUMIP .o 182
5.16  Grupp 3.16: UNderhalSraKNAre ..........co.ovuivoeoeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeee e 185
517 Grupp 3.17: BrandfunKEioN ... 186
5.18  Grupp 3.18: Parametrar for forvarmning av motorn ... 187
5.19  Grupp 3.19: BloCKprogrammering ..........cccccooooiiiiiiieeeeeeeeeeeeeee e 187
5.20  Grupp 3.2T: PUMPSEYINING ..o 188

6 MenYN DIagOStiK ..., 192
6.1 AKEIVA FEL oo 192
6.2 ALrStALLTEL oo 192
6.3 FELRISTOMIK ..o 192
6.4 TOTALFAKNATE ..ottt 192
6.5 TRIPPIEKNATE ..ot 194
6.6 Programvaruinformation ... 195

T 1/00Ch RAIAVANA ... 196
T SEANAANG 10 oo 196
7.2 Kortplatser fOr eXtrakort ... . ..o 198

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFOSS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/



INNEHALLSFORTECKNING VACON - 9

7.3 REALLIASKLOCKA ..ot 199
7.4 Kraftdel INStallniNgar ... ... 199
7.5 PAN@L ..ottt 201
7.6 FALEDUSS .ot 201
8 Anvindarinstillningar, favoriter och menyer pa anvandarniva ......................coccocoooo..... 202
8.1 AnvandarinstallNiNGar ... 202
8.1.1 Anvandarinstallningar ..o, 202

8.1.2 Parameterbackup ... 203

8.2 FAVOTIEET oo 203
8.2.1 Lagga till ett objekt i Favoriter ..o, 204

8.2.2 Ta bort ett objekt fran Favoriter ...........coooooiioeeeeeeeeeeeeeeeeee e 204

8.3 BeNOMIGNEISMIVART ..o 205
8.3.1 Andra behorighetskoden fér anvandarnivaer ..........oocooovvcoeeveooeeeeoeernn. 206

9 Beskrivningar av overvakningSVarden ... 208
9.1 ALLMANNA oo 208
9.2 L/ e 209
9.3 TemMPeratUriNG@NGAT ..o 210
9.4 TillAgQ 0Ch @VANCEIAt .......cocoiiiieeeeeeeeeeeeeeeeee e 211
9.5 TIMErfUNKEIONEE ..o 213
9.6 PID-TeQULATOT ..ottt 213
9.7 EXTErn PID-reguUlator ...t 214
9.8 MU DU e 215
9.9 UNAErNAUSTEKNEAIE .. ... 216
910 FAUBUSSAAtA ... 216
911 BLloCKprogrammering ... 218
10 ParameterbesKIIVIINGQAI ... .........ocoooooooeeeeeeeeee ettt ettt 220
10T TFENAKUIVA ..ottt 220
10.2 MotorinNSTALNING ..ot 221
10.2.1 Parametrar fran motorns MarksKylt ..........ocoocoooioioeeeeeeeeeeeeeeeeees 221

10.2.2 Motorstyrningsparametrar ..........c.o.oooooeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeee 222

10.2.3 MOTOIGIANSEI ...ttt 226

10.2.4 OPeNn LoOP-ParamMEtrar .. ... 226

10.2.5 I/F StartfUNKEION (... 230

T0.3  SEAMT/STOP INST oo 231
104 BOIVATUEN ..ot 241
10.4.1 Frekvensreferens . ... ..., 241

10.4.2 Forvalda frekVeNSEr ... ....cooooeeeeeeeeeeeeee e, 242

10.4.3 Motorpotentiometerparametrar ..........ooooooeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeee e 246

10.4.4 Parametrar for spolning ........ccooooiioeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeee 247

10.5 Installningar av ramper och bromsning ..........ccccooiiiiieieeeeeeeeeeeeeeeeeeeeen 248
10.5.1 R 1 e 248

10.5.2 RAMID 2 e 249

10.5.3 Start formagnetiSering ........ccoooviioeeeeeeeeeeeeeeeeeeee s 250

10.5.4 LiksStromSbromsNiNg .........ooooiiioeoeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeee, 251

10.5.5 FLOAESOIrOMS ... 251

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFOSS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/




VACON - 10 INNEHALLSFORTECKNING
10.6  1/0-KONFIGUIAtION ..o 251
10.6.1 Programmering av digitala och analoga ingangar ..........cccccooevveveu.... 251

10.6.2 Standardfunktioner av programmerbara ingangar .............cccccocvevv... 262

10.6.3 Digitala INGANGAT ... 262

10.6.4 ANaloga INGANGAT ... 268

10.6.5 DIgItalutgaNngar ... 273

10.6.6 ANALOGA ULGANGAT ... 276

10.7  FaltbussdataKarta ...........ccccoooiiiiieeeee e 280
10.8  FOrbjudna freKVENSEI (... 282
10.9  OVEIVAKNINGAT oo e e s e e s e e ee s eeees 284
1010 SKyddSTUNKLIONET ... 284
TOT0T  AWMENT e 284
10.10.2  Termiskt Motorskydd ...........coooiiiiiieeceeeeeeeeeeeeeeeeeeeee e, 286
10.10.3  Skydd mot fastldsning av mMotorn ..., 290
10.10.4  Underbelastningsskydd (torr pump) ..., 292
10.10.5  SNAbBSTOPP oo 294
10.10.6  ALLAGE SKYAT ..o 295

10.11 Automatisk AterstallNINg ...........o.oioivoeeeeeeeeeeeeeeeeeeeee e, 297
10.12 ApplikationsinsStallNINGar ............coooiiioeeeeeeeeeeeeee e, 299
1013 TIMerfUuNKONET ..o 299
1014 PID-reQULATON <.oooeeceeeeeeee ettt 304
10.14.1  GrundinStAllNING ..o, 304
10142 BOIVATAEN ..o 305
10143 ATVATL ..o 307
10.14.4  FramKoPPliNgG ..o 307
10.14.5  Vilolagesfunktion ... 309
10.14.6  ArvArdesOVErVAKNING .........oovvooeeeeeeeeeeeeeeeeeeeee e eee e s e 311
10.14.7  Kompensation for tryckfall ... 313
10.14.8  MJUKFYLINING .o 314
10.14.9  IngANGStryck OVErvaKNiNG .....oovoooveeeeeeeeeeeeeeceeeeeeeeeeeeeeee e 316
10.14.10 Vilolage nar ingen efterfragan detekteras .............cccooovoevecvecveeiei, 318

10.15 ExXtern PID-regqulator ... 320
10.16 MUltipumMPTUNKEION Lo 320
10.16.1  Checklista for driftsattning av multipumpsystem (multiomriktare) ... 320
10.16.2  Systemkonfiguration ... 322
10.16.3  FOIrTegUNGaAr ..o 327
10.16.4  Arvirdegivarkoppling i ett multipumpsystem ..., 327
10.16.5  Overtryck OVErVaKNING .......o.ooooveeeoeeeeeeeeeeee e 337
10.16.6  Raknare for pumpdrifttid ... 338
10.16.7  Avancerade inStallningar ..o 340

1017 UNAErNAISTEKNATIE ..o e 341
1018 BrandfunKuion ..o 342
10.19 Motorns forvarmningsfunkiion ..............ccooiiiioeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeee 345
10.20 BLlockprogrammering ..o 346

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFOSS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/



INNEHALLSFORTECKNING VACON - 11

10.2T PUMPSEYINING .ottt 346
10.21.1  AULOFENSNING oo 346
10.2T.2  JOCKEYPUMIP oottt 349
10.2T.3  PrimiNGPUMIP oo 351
10.21.4  Antiblockeringsfunktion ... 351
10.21.5  FroSESKYA ... et 352

10.22 REKNATE ..ot 353
10.22.1  DrifttidSr8KNAre .........cooovoii s 353
10.22.2  TrIPPFAKNATE ..ot 353
10.22.3  Raknare for motorns drifttid .........ccocooooioiieieee 354
10.22.4  Raknare for spanningssatt tid ... 354
10.22.5  ENErgirGKNAre ..ot 355
10.22.6  ENergitripprakNare ... 356

TT F@USOKINING ...ttt ettt e 358

TTT EREFELVISAS oo 358
11.1.1 Aterstalla med &terstallningSKNAPPEN ..o 359
11.1.2 Aterstalla via en parameter pa den grafiska skarmen ... 359
11.1.3 Aterstilla via en parameter pa textskarmen ..........cccooomveerecveennn. 360

T1.2 FEURISTOTIK oo 361
11.2.1 Undersdka felhistoriken pa den grafiska skarmen ..., 361
11.2.2 Undersoka felhistoriken pad textsKarmen ..., 362

T1.3  FEUKOAOI .ot 364

T2 Bilaga T ettt 376

12.1  Standardvardena for parametrarna i de olika applikationerna ... 376

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFOSS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/




VACON - 12

SNABBSTARTSGUIDE

1

1.1

SNABBSTARTSGUIDE

MANOVERPANEL OCH KNAPPAR

Manoverpanelen utgor granssnittet mellan frekvensomriktaren och anvandaren. Med
manoverpanelen kan du styra motorns hastighet och overvaka utrustningens status. Du kan
ocksa stalla in omriktarens parametrar med panelen.

Bild 1: Manéverpanelens knappar

A. Knappen BACK/RESET. Ga tillbaka i Hogerpilknappen.
menyn, avsluta redigeringslaget eller Startknappen.
aterstall ett fel med knappen. Nedatpilknappen. Anvand knappen nar
B. Uppatpilknappen. Anvénd knappen néar du vill bladddra nedat pa menyn eller
du vill bladddra uppat pa menyn eller 6ka minska ett varde.
ett varde. Stoppknappen.
C. Knappen FUNCT. Andra motorns Vansterpilknappen. Flytta markoren at

rotationsriktning, oppna styrsidan eller
andra placeringen av styrningen med
knappen. Mer information finns i 3.3.3
Funktionsknappen.

vanster med knappen.
OK. Anvand den nar du vill ga till en aktiv
niva eller objekt eller godkanna ett val.

1.2 MANOVERPANELER

Det finns tva olika mandverpaneler: en grafisk och en textbaserad. Mandverpanelen bestar
alltid av samma tangentbord och knappar.

| displayen visas:

Omriktarens och motorns status.
Fel i omriktaren och motorn.
Var du ar i menystrukturen.
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PP PP @

STOP|Cj| READY| / |’ 10
Maln Menu

Qu1ck Setup /©

Mon1t

EII (5 )
= Parameters
li] (12 )

Bild 2: Den grafiska skdrmen

A. Forsta statusfaltet: STOPP/DRIFT F. Platsfaltet: parameterns id-nummer och
B. Motorns rotationsriktning den aktuella placeringen i menyn.

C. Andra statusfaltet: KLAR/EJ KLAR/FEL G. En aktiverad grupp eller ett aktiverat

D. Varningsfaltet: VARNING/- objekt

E. Styrplatsfaltet: PC/IO/PANEL/FALTBUSS H. Antalet objekt i gruppen

READY RUN STOP ALARM FAULT
a_ ®

GUITCK SETU

M I
m 1 06

v v

FWD REV II0 KEYPAD BUS

@

Bild 3: Textskdrmen. Om texten &r for lang rullas den automatiskt pa skarmen.

A. Statusindikatorerna D. Den aktuella placeringen i menyn
B. Indikatorerna for varning och fel E. Indikatorerna for styrplatsen
C. Namnet pa gruppen eller objektet pa F. Indikatorerna for motorns

den aktuella platsen rotationsriktning

1.3 FORSTA STARTEN

Nar strommen till omriktaren har slagits pa 6ppnas startguiden.
| startguiden anger du de uppgifter som ska styra omriktaren.
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1 Val av sprak (Pé6.1) Urvalet varierar for de olika sprakpaketen
Sommartid* (P5.5.5)
Ryssland
2 USA
EU
FRAN
3 Tid* (P5.5.2) hh:mm:ss
4 Ar* (P5.5.4) ARAA
5 Datum* (P5.5.3) DD.MM.
* Stegen visas om ett batteri ar installerat.
Vill du kora startguiden?
6 Ja
Nej

Valj Ja och tryck pa OK. Om du valjer Nej lamnar frekvensomriktaren startguiden.
Om du vill stalla in parametervardena manuellt valjer du Nej och trycker sedan pa OK.

Valj applikation (P1.2 Applikation, 1D212)
Standard

HVAC

PID-reglering

Multipump (separat omriktare)
Multipump (multiomriktare)

Valj Ja och tryck pa OK om du vill fortsatta till applikationsguiden som du valde i steg 7.
Beskrivningar av applikationsguiderna finns i avsnitt 2 Guider.

Om du valjer Nej och trycker pa OK avslutas startguiden och du maste valja alla
parametrarna manuellt.

Du kan 6ppna startguiden igen pa tva satt. G& till parameter P6.5.1 Aterst fabr.inst eller
parameter B1.1.2 Startguide. Stall sedan in vardet pa Aktivera.

1.4 BESKRIVNING AV APPLIKATIONERNA

Valj en applikation fér omriktaren med hjalp av parametern P1.2 (Applikation). Nar
parametern P1.2 dndras far en grupp av parametrar sina forinstallda varden.

1.4.1 STANDARD- OCH HVAC-APPLIKATIONER
Standard- och HVAC-applikationer kan anvandas till att styra pumpar eller flaktar, t.ex.
Omriktaren kan styras fran panelen, faltbussen eller I/0-plinten.

Nar du styr omriktaren fran I/0-styrning ansluts frekvensreferenssignalen antingen till Al1
(0-10 V) eller Al2 (4-20 mA]. Anslutningen specificeras av typen av signal. Det finns dven tre
forvalda frekvensreferenser tillgangliga. Du kan aktivera de forvalda referenserna med Dl4
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och DI5. Omriktarens start- och stoppsignaler ansluts till DI1 (start framat) och DI2 (start
bakat).

Det gar att fritt konfigurera alla omriktarens utgangar i alla applikationer. Det finns en
analogutgang (utfrekvens) och tre relautgangar (drift, fel, klar) pa standard-1/0-kortet.

Se beskrivningarna av parametrarna i 10 Parameterbeskrivningar.
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Standard I/0-kort
X_
N }l 1 | [+10v, | [Referensutgang || |
L
Referenspo- | A 2 Al + Analog ingdng 1 +
tentiometer Frekvensreferens
1-10ke || (standard 0-10 V)
3 All- Analog ingdng 1 -
4 | |AR+ Analog ingéng 2 + Frekvensreferens
(standard 4-20 mA)

5 Al2- Analog ingang 2 -
FrTTTT e 6 |[24v, @ ] [24Vhjalpspénning || |
; ) [7 |[enD o | [1/0-jord i |
R kb {1 8 ||pn | |digital ing3ng 1 | Start framat |
S 19 ||pn | |digital ing8ng 2 | Start bakat |
R IR 110 | [p13 | [digital ingng 3 | Externt fel |
E | 11 | | CM ® | |gemensam for DIl—D16| | |
i | 12 [[24v, O] | |[24Vhjalpspanning || |
| ----{13 | [ oD ¢ | [0-jord | |
! .7 | DI4 | DI5 | frekv.borv.
) S 14 | | b4 digital ingéng 4 Gppen [Oppen [ Analog ingang 1
' . ! Sluten |Oppen | Forvald frekvens 1
: P | — ) Sluten | Forvald frekvens 2
R BERE 15 | | DI5 | |d|g|tal ingang 5 | sﬂ?:? 5|3t§2 nggld fer¥§2§3
E.___/ ---'r-----| 16 | | DI6 | |digita| ingdng 6 | | Feldterstalining
1 1
! ! 17 | |[CM ® gemensam for DI1-DI6
,f"\\__s_____ 18 | | ao1+ analog utgdng 1 + .
"l mA I Utgangsfrekvens
bbbt 19 | | AO1- @ | |analog utgdng 1 - 0-20 mA
1 1
' 1
. | . o .
| | 30 || +24v, 24 V ingding for
: ! hjalpspanning
X A RS485 Seriell buss, negativ Modbus RTU,
' 1
! ! B RS485 Seriell buss, positiv N2, BACnet
' 1
, 21 RO1/1 NC 5 3
: DRIFT ! / Reldutgang 1
: oo 22 | |RO1/2 CM DRIFT
®1 ------- 23 | | RO1/3 NO —
! 1
: ! 24 | | RO2/1 NC 7 Reldutgang 2
,  FEL L 25 | [ RO2/2 CM FEL
1
- @ -------- 26 | | RO2/3 NO

28 | | TI1+ Termistoringang *)

29 TI1-

32 RO3/2 CM _~ Reldutgang 3 KLAR *%)

33 RO3/3 NO

Bild 4: Standardstyranslutningar i standard- och HVAC-applikationer

* = Endast tillganglig i Vacon 100 X.
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** = Information om DIP-omkopplarnas konfiguration i Vacon 100 X finns i
installationshandboken for Vacon 100 X.

Al2

[T

DIO's

O|lkion
S

GN

[EniEn IR )]
DDDDD

Bild 5: DIP-omkopplare

A. Digitalingangar C. Ansluten till GND (standard])
B. Flytande

Tabell 2: M1.1 Guider

Index Parameter Min Max Enhet Standard ID Beskrivning

0 = Aktivera ej

1 = Aktivera
1.1.1 Startguide 0 1 0 1170

Alternativet Aktivera
oppnar Startguiden (se
Tabell 1 Startguiden).

Alternativet Aktivera
oppnar brandfunk-
tionsguiden (se 2.6
Brandfunktionsguide.

1.1.2 Brandfunktionsguide 0 1 0 1672
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Tabell 3: M1 Snabbinstallning

Index Parameter Min Max Enhet Standard Id Beskrivning
0 = Standard
1.2 1=HVAC
- 2 = PID-regulator
@ Applikation 0 4 0 212 3 = Multipump [separat
omriktare)
4 = Multipump (mul-
tiomriktare)

Min frekvensrefe- Den lagsta frekvensre-

1.3 rens 0.00 P1.4 Hz 0.0 101 ferensen som accepte-
ras.

Den maximala frek-
102 vensreferensen som
accepteras.

14 Max frekvensrefe- P13 1200 Hy 50.0/
rens 60.0

Anger den tid det tar
for utfrekvensen att
oka fran 0 till maxfrek-
vensen.

1.5 Accelerationstid 1 0.1 3000.0 s 5.0 103

Anger den tid det tar
for utfrekvensen att
minska fr&n maxfrek-
vensen till 0.

1.6 Retardationstid 1 0.1 3000.0 3 5.0 104

Maximal motorstrom
1.7 Motorns effektgrans | IH x 0,1 IS A Varierar 107 fran frekvensomrikta-
ren.

0 = Asynkronmotor

1.8 Motortyp 0 2 0 650 1 = Permanentmagnet-
motor

2 = Reluktansmotor

Detta varde - Un -
anges pa motorns
markskylt.

Motorns markspan- Varierar | Varierar \% Varierar 110 |0oBS!

ning
Ta reda pa om moto-
ranslutningen ar
Delta eller Star.
. Detta varde - fn -
1.10 Motorns mdrkfrek- 8.0 320.0 Hz 50/60 | 111 |anges p& motorns

vens markskylt.
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Tabell 3: M1 Snabbinstallning

Index Parameter Min Max Enhet Standard Id Beskrivning

Detta varde - nn -
1.1 Motorns markvarvtal 24 19200 rpm Varierar 112 |anges pa motorns
markskylt.

Detta varde - In -
1.12 Motorns markstrom | IH x 0,1 IH x 2 A Varierar 113 |anges pa motorns
markskylt.

Motorns cos fi 0.30 1.00 Varierar 120 Detta varde anges pa

113 (Effektfaktor) motorns markskylt.

Omriktaren hittar
minsta motorstrom for
att anvanda mindre
energi och sanka
motorljudet. Anvand
funktionen tillsam-
mans med exempelvis
flaktar och pumpar.

1.14 Energioptimering 0 1 0 666

0 = Forhindrad
1 =Tilldten

Under identifieringen
beraknas eller mats
motorparametrarna
som ar nodvandiga for
bra motor- och varv-
talsstyrning.

1.15 Identifiering 0 2 0 631 0 = Ingen &tgard

1 = Vid stillestand
2 = Med rotation

Innan du gor identifika-
tionskérningen maste
du stalla in motorns
markdata.

1.16 Startfunktion 0 1 0 505 0 =Ramp
1=Flygande start

1.17 Stoppfunktion 0 1 0 506 0 = Utrullning
1=Ramp

1.18 Autom aterstalln 0 1 0 731 0 = Forhindrad
1 =Tilldten
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Tabell 3: M1 Snabbinstallning

Index Parameter Min Max Enhet Standard Id Beskrivning

0 = Ingen atgard

o 1=Larm
119 Responsfpa externt 0 3 2 701 2 = Fel [stopp enligt
el stopplage)
3 = Fel (stopp genom
utrullning)

0 = Ingen atgéard
1=Larm

2 =Larm + forvald fel-
frekvens (P3.9.1.13)

0 5 0 700 |3 =Larm +foregadende
frekvens

4 = Fel (stopp enligt
stopplage)

5 = Fel (stopp genom
utrullning)

Respons pa Al Lag

1.20 ;
signal

Val av fjarrstyrplats
(start/stopp).

1.21 Fjarrstyrplats 0 1 0 172
0 = 1/0-styrning

1 = Faltbusstyrning
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Tabell 3: M1 Snabbinstallning

Index

1.22

Parameter

I/0-styrplats A, val av
borvarde

Min

Max Enhet

20

Standard

Id

17

Beskrivning

Val av frekvensrefe-
renskalla nar styrplats
arl/0A.

0 = Dator

1 = Forvald frekvens 0
2 = Panelborvarde

3 = Faltbuss

4=Al

5=AI2

5=Al1+Al2

7 = PID referens

8 = Motorpotentiome-
ter

11 = Block ut.1

12 = Block ut.2

13 = Block ut.3

14 = Block ut.4

15 = Block ut.5

16 = Block ut.6

17 = Block ut.7

18 = Block ut.8

19 = Block ut.9

20 = Block ut.10

Standardvardet anges
av den applikation du
valjer med parameter
1.2.

1.23

Panelstyrning, val av
borvarde

20

121

Val av frekvensrefe-
renskalla nar styrplat-
sen ar panelen.

Se P1.22.

1.24

Faltbusstyrning, val
av borvarde

20

122

Val av frekvensrefe-
renskalla nar styrplat-
sen ar faltbussen.

Se P1.22.

1.25

Al1 signalomrade

379

0= 0-10 V/0-20 mA
1=2-10V/4-20 mA

1.26

Al2 signalomrade

390

0= 0-10 V/0-20 mA
1=2-10V/4-20 mA

1.27

RO1 funktion

51

1101

Se P3.5.3.2.1

1.28

RO2 funktion

51

1104

Se P3.5.3.2.1

1.29

RO3 funktion

51

1107

Se P3.5.3.2.1
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Tabell 3: M1 Snabbinstallning

Parameter i Beskrivning
1.30 | AO1 funktion | 0 | 31 | | 2 | 10050 |Se P3.5.4.1.1 |
Tabell 4: M1.31 Standard / M1.32 HVAC
Index Parameter Min Max Enhet Standard Id Beskrivning

Valj en forvald frekvens
1.31.1 Forvald frekvens 1 P1.3 P1.4 Hz 10.0 105 [med digitalingédngen
Dl4.

Valj en forvald frekvens
1.31.2 Forvald frekvens 2 P1.3 P1.4 Hz 15.0 106 |med digitalingdngen
DI5.

Valj en forvald frekvens
1.31.3 Forvald frekvens 3 P1.3 P1.4 Hz 20.0 126 | med digitalingadngen

Dl4 och DI5.

1.4.2 PID-REGLERING

Anvand PID-regulatorn med processer dar du styr processvariabeln, t.ex. trycket, genom
reglering av motorns varvtal.

| en saddan applikation konfigureras omriktarens interna PID-regulator med ett bérvéarde och
ett arvarde.

Du kan anvanda tva styrplatser. Valj fjarrstyrplatsen A eller B med DI6. N&r styrplats A &r
aktiverad ger DI1 start- och stoppkommandon och PID-regulatorn anger
frekvensreferensen. Nar styrplats B ar aktiverad ger Dl4 start- och stopp-kommandon och
Al1 anger frekvensreferensen.

Du kan konfigurera alla omriktarens utgangar i alla applikationer. Det finns en analogutgang
(utfrekvens) och tre relautgangar (drift, fel, klar) pa standard-1/0-kortet.

Se beskrivningarna av parametrarna i Tabell T Startguiden.
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Standard I/0-kort

x
- _[ - ]_I 1 | | +10Vref | |Referensutgé’mg || |
Referenspo- - U
i ' Plats A: PID-borvérde
tentiometer \ 02 .
_. AIl+ Analog ingang 1 +
1-10kQ | | 2 91ngang (referens)
__ _ Analoa inadna 1 Plats B: Frekvensreferens
- | - .
2-trads givare 3 ALl g Ingang (standard: 0-10V)
Arvérde - ___1 a AI2+ Ana|og inggng 2 + PID'érVérde
(driftvarde)
. (standard: 4-20 mA)
I= N \---4 5 AI2- Analog ingang 2 -
|
(0)4...20mAF -7~ 6 [[24vut @ | [24 V hjalpspanning | | |
! ) -] 7 ][ enD e | [V0-jord | |
| -
pe--t o {8 |[on | [digital ingang 1 | [Pats A: Start framét (PID-regulator)]
L R 1 9 || | |digital ingdng 2 || Externt fel |
L -| 10 | | DI3 | |digita| ingang 3 | | Feldterstallning |
| 11 | | CM | |gemensam for DIl—D16| | |
e .| 12 | | 24 V ut L | | 24 V hjélpspanning | | |
! r----1 13 || GND ® | |1/0-jord | |
s | o, Plats B: Start framat
roos By 14 | | D4 digital ingang 4 (frekvensreferens P3.3.1.6
poo-t” _--E------| 15 | | DIs | |digital ing&ng 5 || Forvald frekvens 1|
bo--” —-f----{ 16 || DI6 | |digital ing8ng 6 | [Val av styrplats A/B___]
1 1
E ! 17 | |[CM gemensam for DI1-DI6
,""\\__L____ 18 | | po1+ analog utgédng 1 +
ol mA Utgangsfrekvens
NP T \ g 1 - 0-20 mA
: ! 19 AO1-/GND ® | |analog utgéng 1
! 1
i ! o ..
E : 30 | | +24 Vin 24 Vingang for
: ! hjalpspanning
i \ A RS485 Seriell buss, negativ
1
: d Modbus RTU
‘ E B RS485 Seriell buss, positiv
1 1
' DRIFT | 21 | | RO1/1 NC 7 Relautgdng 1
| koo 22 | |[RO1/2 CM DRIFT
@ ------- 23 | [RO1/3 NO —
! 1
' ! 24 | | RO2/1 NC Reldutgdng 2
1
'OFEL Lo 35 | [Roz/2 M / FEL
1
- @ -------- 26 | [ RO2/3 NO
28 TI1+
Termistoringdng *)
29 TI1-
32 | | RO3/2 CM |~ Reldutgdng 3 KLAR x
33 RO3/3 NO I )

Bild é: Standardstyranslutningar i PID-regulatorn

* = Endast tillganglig i Vacon 100 X.
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** = Information om DIP-omkopplarnas konfiguration i Vacon 100 X finns i
installationshandboken for Vacon 100 X.

Al2

[T

DIO's

O|lkion
S

GN

[EniEn IR )]
DDDDD

Bild 7: DIP-omkopplare

A. Digitalingangar C. Ansluten till GND (standard])
B. Flytande

Tabell 5: M1.1 Guider

Index Parameter Min Max Enhet Standard ID Beskrivning

0 = Aktivera ej

1 = Aktivera
1.1.1 Startguide 0 1 0 1170

Alternativet Aktivera
oppnar Startguiden (se
1.3 Férsta starten).

Alternativet Aktivera
oppnar brandfunk-
tionsguiden (se 2.6
Brandfunktionsguide).

1.1.2 Brandfunktionsguide 0 1 0 1672
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Tabell 6: M1 Snabbinstéllning

Index Parameter Min Max Enhet Standard Id Beskrivning
0 = Standard
1.2 1=HVAC
- 2 = PID-regulator
@ Applikation 0 4 2 212 3 = Multipump [separat
omriktare)
4 = Multipump (mul-
tiomriktare)

Min frekvensrefe- Den lagsta frekvensre-

1.3 rens 0.00 P1.4 Hz 0.0 101 ferensen som accepte-
ras.

Den maximala frek-
102 vensreferensen som
accepteras.

14 Max frekvensrefe- P13 1200 Hy 50.0/
rens 60.0

Anger den tid det tar
for utfrekvensen att
oka fran 0 till maxfrek-
vensen.

1.5 Accelerationstid 1 0.1 3000.0 s 5.0 103

Anger den tid det tar
for utfrekvensen att
minska fr&n maxfrek-
vensen till 0.

1.6 Retardationstid 1 0.1 3000.0 3 5.0 104

Maximal motorstrom
1.7 Motorns effektgrans | IH x 0,1 IS A Varierar 107 fran frekvensomrikta-
ren.

0 = Asynkronmotor

1.8 Motortyp 0 2 0 650 1 = Permanentmagnet-
motor

2 = Reluktansmotor

Detta varde - Un -
anges pa motorns
markskylt.

Motorns markspan- Varierar | Varierar \% Varierar 110 |0oBS!

ning
Ta reda pa om moto-
ranslutningen ar
Delta eller Star.
- Detta varde - fn -
1.10 Motorns mdrkfrek- 8.0 320.0 Hz 50.0/ 111 anges pa motorns
vens 60.0

markskylt.
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Tabell 6: M1 Snabbinstéllning

Index Parameter Min Max Enhet Standard Id Beskrivning

Detta varde - nn -
1.1 Motorns markvarvtal 24 19200 rpm Varierar 112 |anges pa motorns
markskylt.

Detta varde - In -
1.12 Motorns markstrom | IH x 0,1 IS A Varierar 113 |anges pa motorns
markskylt.

Motorns cos fi 0.30 1.00 Varierar 120 Detta varde anges pa

113 (Effektfaktor) motorns markskylt.

Omriktaren hittar
minsta motorstrom for
att anvanda mindre
energi och sanka
motorljudet. Anvand
funktionen tillsam-
mans med exempelvis
flaktar och pumpar.

1.14 Energioptimering 0 1 0 666

0 = Forhindrad
1 =Tilldten

Under identifieringen
beraknas eller mats
motorparametrarna
som ar nodvandiga for
bra motor- och varv-
talsstyrning.

1.15 Identifiering 0 2 0 631 0 = Ingen &tgard

1 = Vid stillestand
2 = Med rotation

Innan du gor identifika-
tionskérningen maste
du stalla in motorns
markdata.

1.16 Startfunktion 0 1 0 505 0 =Ramp
1=Flygande start

1.17 Stoppfunktion 0 1 0 506 0 = Utrullning
1=Ramp

1.18 Autom aterstalln 0 1 0 731 0 = Forhindrad
1 =Tilldten
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Tabell 6: M1 Snabbinstéllning

Index Parameter Min Max Enhet Standard Id Beskrivning

0 = Ingen atgard

o 1=Larm
119 Responsfpa externt 0 3 2 701 2 = Fel [stopp enligt
el stopplage)
3 = Fel (stopp genom
utrullning)

0 = Ingen atgéard
1=Larm

2 =Larm + forvald fel-
frekvens (P3.9.1.13)

0 5 0 700 |3 =Larm +foregadende
frekvens

4 = Fel (stopp enligt
stopplage)

5 = Fel (stopp genom
utrullning)

Respons pa Al Lag

1.20 ;
signal

Val av fjarrstyrplats
(start/stopp).

1.21 Fjarrstyrplats 0 1 0 172
0 = 1/0-styrning

1 = Faltbusstyrning
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Tabell 6: M1 Snabbinstéllning

Index Parameter Min Max Enhet Standard Id Beskrivning

Val av frekvensrefe-
renskalla nar styrplats
arl/0A.

0 = Dator

1 = Forvald frekvens 0
2 = Panelreferens

3 = Faltbuss

4=Al

5=AI2

6=Al1+Al2

7 = PID referens

8 = Motorpotentiome-
I/0-styrplats A, val av ter

bbrvirde ! 20 6 M7 111 = Block ut.1
12 = Block ut.2
13 = Block ut.3
14 = Block ut.4
15 = Block ut.5
16 = Block ut.6
17 = Block ut.7
18 = Block ut.8
19 = Block ut.9
20 = Block ut.10

1.22

Standardvardet anges
av den applikation du
valjer med parameter
1.2.

Panelstyrning, val av Se P1.22.

1.23 borvirde 1 20 1 121

Faltbusstyrning, val Se P1.22.

1.24 av borvarde ! 20 2 122

1.25 Al1 signalomrade 0 1 0 379 | 0=0-10V/0-20 mA
1=2-10V/4-20 mA

1.26 Al2 signalomrade 0 1 1 390 0= 0-10 V/0-20 mA
1=2-10 V/4-20 mA

1.27 RO1 funktion 0 51 2 11001 |Se P3.5.3.2.1

1.28 RO2 funktion 0 51 3 11004 |Se P3.5.3.2.1

1.29 RO3 funktion 0 51 1 11007 |Se P3.5.3.2.1

1.30 AO01 funktion 0 31 2 10050 |Se P3.5.4.1.1
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Tabell 7: M1.33 PID-regulator

Index

1.33.1

Parameter

PID Forstarkning

Min

0.00

Max Enhet

100.00

%

Standard

100.00

ID

118

Beskrivning

Om vardet for parame-
tern stélls in pd 100 %
gér en dndring pa 10 %
i avvikelsen att regula-
torns utgang andras
med 10 %.

1.33.2

PID Integrationstid

0.00

600.00

1.00

19

Om parametern stalls
in pd 1,00 s inneb&r en
andring pa 10 % i awvi-
kelsen att regulatorns
utgéng dndras med
10,00 %/s.

1.33.3

PID Deriveringstid

0.00

100.00

0.00

1132

Om parametern stalls
in pd 1,00 s inneb&r en
dndring pa 10 % i awvi-
kelsen under 1,00 s att
regulatorns utgéng

andras med 10,00 %/s.

1.33.4

Val av processenhet

44

1036

Valj processens enhet.
Se P3.13.1.4

1.33.5

Processenhet min.

Varierar

Varierar

Varierar

1033

Processenhetsvardet
som ar samma som 0
% av PID-arvardesig-
nalen.

1.33.6

Processenhet max.

Varierar

Varierar

Varierar

1034

Processenhetsvardet
som ar samma som
100 % av PID-arvarde-
signalen.

1.33.7

Arvarde 1 val av killa

30

334

Se P3.13.3.3

1.33.8

Borvarde 1 val av
kalla

32

332

Se P3.13.2.6

1.33.9

Borvarde 1 fran
panel

Varierar

Varierar

Varie-
rar

167

1.33.10

Viloldgesfrekvens-
grans 1

0.0

320.0

Hz

0.0

1016

Omriktaren Gvergar i
vilolage om utfrekven-
sen héller sig under
denna grans under
langre tid &n som spe-
cificeras av parame-
tern Insomningsford-
rojning.
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Tabell 7: M1.33 PID-regulator

Index Parameter Min Max Enhet Standard ID Beskrivning

Den minsta tid som
frekvensen haller sig
1.33.11 Insomnford 1 0 3000 s 0 1017 |under viloldgesniva
innan omriktaren stop-
pas.

Uppvakningsvardet for
PID-arvardedvervak-

1.33.12 Uppvakningsnivd 1 | Varierar |Varierar Varie- Varierar 1018 |Mngen: Uepvaknlngs-
rar niva 1 anvander de
valda processenhe-
terna.

Den forvalda frekvens
1.33.12 Forvald frekvens 1 P1.3 P1.4 Hz 10.0 105 |som digitalingdngen
DI5 valjer.

1.4.3 MULTIPUMPAPPLIKATION (SEPARAT OMRIKTARE)

Multipumpapplikationen (separat omriktare) kan anvandas i applikationer dar 1 omriktare
styr ett system med hogst 8 parallella motorer, t.ex. pumpar, flaktar eller kompressorer.
Multipumpapplikationen (separat omriktare) konfigureras som standard for 3 parallella
motorer.

Omriktaren &r ansluten till en av motorerna som da fungerar som styrmotor. Omriktarens
interna PID-regulator reglerar styrmotorns varvtal och skickar styrsignaler via reldutgangar
som startar eller stoppar hjalpmotorerna. Externa kontaktorer (brytare] staller in
hjalpmotorerna till elnatet.

Du kan styra en processvariabel, t.ex. trycket, genom reglering av styrmotorns varvtal och
antalet motorer som ar i drift.

Se beskrivningarna av parametrarna i 10 Parameterbeskrivningar.
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Bild 8: Multipumpens konfiguration (separat omriktare)

Autovaxlingsfunktionen (andring av startordning) férdelar belastningen av motorerna i
systemet jamnare. Funktionen overvakar drifttiden och staller in startordningen for varje
motor. Motorn med den kortaste drifttiden startas forst och motorn med den langsta
drifttiden startas sist. Autovaxlingen kan konfigureras sa att den startas baserat pa
autovaxlingsintervalltiden som stalls in av omriktarens interna realtidsklocka (ett batteri
behovs i realtidsklockan).

Du kan konfigurera autovaxlingen for alla motorer i systemet eller endast hjalpmotorerna.
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M2 M3

M1

Bild 9: Kopplingsschema dér endast hjalpmotorerna ar konfigurerade for autovaxling

K1 K1i.1 K2 | K2.1 K2 | K3.1

Bild 10: Kopplingsschema dé&r alla motorer ar konfigurerade fér autovéxling

Du kan anvanda tva styrplatser. Valj fjarrstyrplatsen A eller B med DI6. V&lj styrplatsen A
eller B med DI6. Nar styrplats A ar aktiverad ger DI1 start- och stoppkommandon och PID-
regulatorn anger frekvensreferensen. Nar styrplats B ar aktiverad ger Dl4 start- och stopp-
kommandon och Al1 anger frekvensreferensen.
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Du kan konfigurera alla omriktarens utgangar i alla applikationer. Det finns en analogutgang
(utfrekvens) och tre relautgangar (drift, fel, klar) pd standard-1/0-kortet.
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Standard I/0-kort
| Anslutning | Signal ] Beskrivning
"k_ 2] 1 || +10v, | | Referensutgdng || |
Referens- |—|_ o ref Blats A: Anvand -
tentio- .9 ats A Anvands e
pc:ni:e'l? | ‘. 2 All+ Analog ingang 1 + Plats B: ]
Loioke Frekveﬁsreferens
| 3 || An- Analog ingdng 1 - || (standard: 0-10 V
2-tradig sédndare ( )
Drlftvarde L - _ _ _ 4 Al2+ Analog ingéng 2+ PID_arvarde
(driftvarde)
477 5 AI2- Analog ing8ng 2 - (standard: ...20mA)
|
1=(04-20mAf “7°"7 6 |[24Vv, @ | [24Vhjalpspanning || |
I [ _| 7 | | GND ® | |I/O-signa| till jord | | |
I - 5 -
RS {7s | [on | [oigiel nghng 1| [ ™ |
| i .. . o T
Tmm= e 19 |[DI2 | [Digital ing8ng 2 | [ficer rer s 5 e) |
R TR { 10 | | DI3 | [Digital ing&ng 3 | [ Val av styrplats A/B |
| 11 | | CM | |Gemensam for DIl—DI6| | |
O {12][24v, @] [ ] |24V hjalpspanning || |
E r-- ---I 13 | | GND [ ] | |I/O—signa| till jord | | |
1 P 1
R ) 14 | | DI4 Digital ingdng 4 Motor 1 forregling
1 1
E.___/ ___E.____.I 15 | | DI5 | |Digita| ingang 5 | |Motor2f6rreg|ing |
E___-’/ ---:------| 16 | | DI6 | |Digita| ingdng 6 | |Motor3f6rreg|ing |
1 1
E ! 17 CM Gemensam fér DI1-D16 |
' - 1 o
K mA\\'_ Sk ~| 18 | AO1+ Analog utgang 1 + Utg3ngsfrekvens
o ;o . (standard 0...20mA)
' Seoef ok 19 AO1-/GND ® | |Analog utgang 1 -
. 1
1 1
! [ : 24V
' | 30 +24 Vin hjalpingdngsspénning
1 1
E A RS485 Ser-ieII buss, neg-a-tiv Modbus RTU
‘ ! B RS485 Seriell buss, positiv
1 1
5 ! 21 | | RO1/1 NC jReléutgéng 1
' A1l 1A2 :— ————— 22 RO1/2 CM Motor 1 styrning
P D: _______ 23 RO1/3 NO - (multipump K2 kontaktor)
! 1
1 . o
! ! 24 | | ROZ/1 NC / Reldutgang 2 | | Motor 2 styrning
' A1 A2 E--- 25 RO2/2 CM (multipump K2 kontaktor)
1
oo Dr ------ 26 | [ RO2/3 NO —
! 1
TI1+ Q
| Al A2 . 22 ﬁ{ermistoringang *)
! - TI1-
! 1
L A1l A2 Foo--q 32 RO3/2 CM " Relautgang 3 Motor 3 styrning %)
[Pl I 33 RO3/3 NO (Multipump K2 kontaktor

Bild 11: Férvalda styranslutningar fér multipumpapplikationen (separat omriktare]

* = Endast tillganglig i Vacon 100 X.
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** = Information om DIP-omkopplarnas konfiguration i Vacon 100 X finns i
installationshandboken for Vacon 100 X.

Al2

[T

DIO's

O|lkion
S

GN

[EniEn IR )]
DDDDD

Bild 12: DIP-omkopplare

A. Digitalingangar C. Ansluten till GND (standard])
B. Flytande

Tabell 8: M1.1 Guider

Index Parameter Min Max Enhet Standard ID Beskrivning

0 = Aktivera ej

1 = Aktivera
1.1.1 Startguide 0 1 0 1170

Alternativet Aktivera
oppnar startguiden (se
1.3 Férsta starten).

Alternativet Aktivera
oppnar brandfunk-
tionsguiden (se 2.6
Brandfunktionsguide.

1.1.2 Brandfunktionsguide 0 1 0 1672
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Tabell 9: M1 Snabbinstallning

Index Parameter Min Max Enhet Standard Id Beskrivning
0 = Standard
1.2 1=HVAC
- 2 = PID-regulator
@ Applikation 0 4 2 212 3 = Multipump [separat
omriktare)
4 = Multipump (mul-
tiomriktare)

Min frekvensrefe- Den lagsta frekvensre-

1.3 rens 0.00 P1.4 Hz 0.0 101 ferensen som accepte-
ras.

Den maximala frek-
102 vensreferensen som
accepteras.

14 Max frekvensrefe- P13 1200 Hy 50.0/
rens 60.0

Anger den tid det tar
for utfrekvensen att
oka fran 0 till maxfrek-
vensen.

1.5 Accelerationstid 1 0.1 3000.0 s 5.0 103

Anger den tid det tar
for utfrekvensen att
minska fr&n maxfrek-
vensen till 0.

1.6 Retardationstid 1 0.1 3000.0 3 5.0 104

Maximal motorstrom
1.7 Motorns effektgrans | IH x 0,1 IS A Varierar 107 fran frekvensomrikta-
ren.

0 = Asynkronmotor

1.8 Motortyp 0 2 0 650 1 = Permanentmagnet-
motor

2 = Reluktansmotor

Detta varde - Un -
anges pa motorns
markskylt.

Motorns markspan- Varierar | Varierar \% Varierar 110 |0oBS!

ning
Ta reda pa om moto-
ranslutningen ar
Delta eller Star.
- Detta varde - fn -
1.10 Motorns mdrkfrek- 8.0 320.0 Hz 50.0/ 111 anges pa motorns
vens 60.0

markskylt.
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Tabell 9: M1 Snabbinstallning

Index Parameter Min Max Enhet Standard Id Beskrivning

Detta varde - nn -
1.1 Motorns markvarvtal 24 19200 rpm Varierar 112 |anges pa motorns
markskylt.

Detta varde - In -
1.12 Motorns markstrom | IH x 0,1 IS A Varierar 113 |anges pa motorns
markskylt.

Motorns cos fi 0.30 1.00 Varierar 120 Detta varde anges pa

113 (Effektfaktor) motorns markskylt.

Omriktaren hittar
minsta motorstrom for
att anvanda mindre
energi och sanka
motorljudet. Anvand
funktionen tillsam-
mans med exempelvis
flaktar och pumpar.

1.14 Energioptimering 0 1 0 666

0 = Forhindrad
1 =Tilldten

Under identifieringen
beraknas eller mats
motorparametrarna
som ar nodvandiga for
bra motor- och varv-
talsstyrning.

1.15 Identifiering 0 2 0 631 0 = Ingen &tgard

1 = Vid stillestand
2 = Med rotation

Innan du gor identifika-
tionskérningen maste
du stalla in motorns
markdata.

1.16 Startfunktion 0 1 0 505 0 =Ramp
1=Flygande start

1.17 Stoppfunktion 0 1 0 506 0 = Utrullning
1=Ramp

1.18 Autom aterstalln 0 1 0 731 0 = Forhindrad
1 =Tilldten
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Tabell 9: M1 Snabbinstallning

Index Parameter Min Max Enhet Standard Id Beskrivning

0 = Ingen atgard

o 1=Larm
119 Responsfpa externt 0 3 2 701 2 = Fel [stopp enligt
el stopplage)
3 = Fel (stopp genom
utrullning)

0 = Ingen atgéard
1=Larm

2 =Larm + forvald fel-
frekvens (P3.9.1.13)

0 5 0 700 |3 =Larm +foregadende
frekvens

4 = Fel (stopp enligt
stopplage)

5 = Fel (stopp genom
utrullning)

Respons pa Al Lag

1.20 ;
signal

Val av fjarrstyrplats
(start/stopp).

1.21 Fjarrstyrplats 0 1 0 172
0 = 1/0-styrning

1 = Faltbusstyrning
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Tabell 9: M1 Snabbinstallning

Index Parameter Min Max Enhet Standard Id Beskrivning

Val av frekvensrefe-
renskalla nar styrplats
arl/0A.

0 = Dator

1 = Forvald frekvens 0
2 = Panelreferens

3 = Faltbuss

4=Al

5=AI2

6=Al1+Al2

7 = PID referens

8 = Motorpotentiome-
I/0-styrplats A, val av ter

bbrvirde ! 20 6 M7 111 = Block ut.1
12 = Block ut.2
13 = Block ut.3
14 = Block ut.4
15 = Block ut.5
16 = Block ut.6
17 = Block ut.7
18 = Block ut.8
19 = Block ut.9
20 = Block ut.10

1.22

Standardvardet anges
av den applikation du
valjer med parameter
1.2.

Panelstyrning, val av Se P1.22.

1.23 borvirde 1 20 1 121

Faltbusstyrning, val Se P1.22.

1.24 av borvarde ! 20 2 122

1.25 Al1 signalomrade 0 1 0 379 | 0=0-10V/0-20 mA
1=2-10V/4-20 mA

1.26 Al2 signalomrade 0 1 1 390 0= 0-10 V/0-20 mA
1=2-10 V/4-20 mA

1.27 RO1 funktion 0 51 2 11001 |Se P3.5.3.2.1

1.28 RO2 funktion 0 51 3 11004 |Se P3.5.3.2.1

1.29 RO3 funktion 0 51 1 11007 |Se P3.5.3.2.1

1.30 AO01 funktion 0 31 2 10050 |Se P3.5.4.1.1
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Tabell 10: M1.34 Multipump (separat omriktare)

Parameter i Beskrivning
Om vardet for
parametern stalls
in pa 100 % gor en
1.34.1 PID Férstarkning 0.00 100.00 % 100.00 118 dndring pd 10 % i
awvikelsen att
regulatorns utgang
andras med 10 %.
Om parametern
stélls in p&d 1,00 s
. innebdr en andring
1362 |PP '”tet?drat'ons' 0.00 600.00 s 1.00 119 |p& 10 % i awvikel-
sen att regulatorns
utgadng andras med
10,00 %/s.
Om parametern
stélls in pd 1,00 s
innebar en andring
PID Deriverings- pa 10 % i avvikel-
1.34.3 tid 0.00 100.00 s 0.00 1132 sen under 1,00 s att
regulatorns utgang
andras med
10,00 %/s.
Val av proces- Valj processens
1.34.4 senhet ! 4h ! 1036 enhet. Se P3.13.1.4
Processenhetsvar-
1345 Proce;senhet Varierar Varierar Varie- 1033 det som ar samma
min. rar som 0 % av PID-
arvardesignalen.
Processenhetsvar-
1346 Processenhet Varierar Varierar Varie- 1034 det som ar samma
max. rar som 100 % av PID-
arvardesignalen.
134.7 Arvard? 1val av 0 30 2 334 Se P3.13.3.3
kalla
134.8 Borvarqe 1val av 0 32 1 339 Se P3.13.2.6
kalla
1.34.9 Borvarde 1 fran Varierar Varierar Varierar 0 167
panel
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Tabell 10: M1.34 Multipump (separat omriktare)

Parameter i Beskrivning

Omriktaren
overgarivilolage
om utfrekvensen
haller sig under
0.0 320.0 Hz 0.0 1016 denna grans under
langre tid an som
specificeras av
parametern Insom-
ningsférdrojning.

Vilolagesfrek-

1.34.10 N
vensgrans 1

Den minsta tid som
frekvensen haller
1.34.11 Insomnférd 1 0 3000 s 0 1017 sig under vilolages-
niva innan omrikta-
ren stoppas.

Uppvakningsvardet
for PID-arvardeo-
Uppvakningsniva . . . Varie- vervakningen. Upp-
Varierar Varierar Varierar 1018 . > o
1 rar vakningsniva 1
anvander de valda

processenheterna.

1.34.12

Valjer multipump-
laget.

13413 MU[UpUmplage 0 2 0 1785 0 =Separat Omrik_

tare
1 = Multislav
2 = Multimaster

Totalt antal moto-
rer (pumpar/flék-
1.34.14 Antal pumpar 1 8 1 1001 tar) som anvands i
multipumpsyste-
met.

Aktivera/forhindra
forreglingar. For-
regling innebar att
systemet far veta

1032 vilka motorer som

1.34.15 Pumpforregling 0 1 1 s anslutna.

0 = Forhindrad
1 =Tilldten
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Tabell 10: M1.34 Multipump (separat omriktare)

Parameter i Beskrivning

Stang av/aktivera
rotation av star-
tordningen och
prioriteten mellan
motorerna.

1.34.16 Autovaxla 0 2 1 1027
0 = Forhindrad
1 =Tillganglig
(intervall)

2 =Tillganglig
(dagar]

1.34.17 |Autovaxlad pump 0 1 1 1028 0 = Hjalppump
1 = Alla pumpar

Nar tiden som spe-
cificeras av den har
parametern
anvands startar
autovaxlingsfunk-
tionen. Autovax-
0.0 3000.0 h 48.0 1029 lingen startar dock
endast om kapaci-
teten underskrider
den niva som spe-
cificeras av para-
metrarna P1.34.21.
och P1.34.22.

Autovaxlingsin-

1.34.18 tervall

Omrade

B0 = Séndag
B1=Mandag
0 127 15904 B2 = Tisdag

B3 = Onsdag
B4 = Torsdag
B5 = Fredag
Bé6 = Lordag

Autovaxlingsda-
gar

1.34.19

Omrade:

1.34.20 Autovaxlingstid 00:00:00 23:59:59 Tid 15905 00:00:00-23:59:59

1341 | Autovaxta: frek- 0.00 P3.3.1.2 Hz | 2500 | 1031 |Dessaparametrar
vensgrans anger den nivd som
kapaciteten maste
Autovixla: halla sig under for
1.34.22 ) 1 6 1030 att autovaxlingen

Pumpgrans ska paborjas.
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Tabell 10: M1.34 Multipump (separat omriktare)

Standa

Index Parameter Min Max Enhet rd ID Beskrivning
Procent av borvar-
det. T.ex.
Borvarde = 5 bar

. Regleromrade = 10
1.34.23 Regleromrade 0 100 % 10 1097 o,
Nar drvardet haller
sig mellan 4,5 och
5,5 bar forblir
motorn ansluten.
Den tid efter vilken
pumpar laggs till
13424 | Fordrojning 0 3600 s 10 109g |Cllertasbortom
arvardet ligger
utanfor reglerom-
radet.
DigIN
13405 | Pump 1, forreg- Kort- 426 | OPPEN =Inte aktiv
ling plats0. STANGD = Aktiv
1
DigIN Se 1.34.25
1.34.26 Pump 2 forreg- Kort- 427
ling platsO0.
1
DigIN Se 1.34.25
134.27 Pump 3 forreg- Kort- 428
ling plats0.
1
DigIN Se 1.34.25
134.28 Pump A forreg- Kort- 429
ling plats0.
1
DigIN Se 1.34.25
1.34.29 Pump 5 forreg- Kort- 430
ling plats0.
1
DigIN Se 1.34.25
1.34.30 Pump 6 forreg- Kort- 486
ling platsO.
1
DigIN Se 1.34.25
134.31 Pump 7 forreg- Kort- 487
ling platsO.
1
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Tabell 10: M1.34 Multipump (separat omriktare)

Parameter i Beskrivning
DigIN Se 1.34.25
1.34.32 Pump 8 forreg- Kort- 488
ling plats0.

1.4.4 MULTIPUMPAPPLIKATION (MULTIOMRIKTARE)

Multipumpapplikationen (multiomriktare) kan anvandas i system med hogst 8 parallella
motorer med olika varvtal, t.ex. pumpar, flaktar eller kompressorer.
Multipumpapplikationen (multiomriktare) ar som standard konfigurerad for 3 parallella
motorer.

Se beskrivningarna av parametrarna i 10 Parameterbeskrivningar.

Checklistan for driftsattning av ett multipumpsystem (multiomriktare) beskrivs i avsnitt
10.16.1 Checklista for driftséattning av multipumpsystem (multiomriktare].

Varje motor har en omriktare som styr den tillampliga motorn. Systemets omriktare
kommunicerar med varandra via Modbus-RTU-kommunikation.

3~

il

Start/Stopp

| | | FB []
) E ))2= ) ES-
— — —
M1 M2 M3
=
M2
— 10 —

M3

G

Bild 13: Multipumpens konfiguration [multiomriktare)
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Du kan styra en processvariabel, t.ex. trycket, genom reglering av styrmotorns varvtal och
antalet motorer som ar i drift. Den interna PID-regulatorn i styrmotorns omriktare styr
varvtalet och start och stopp av motorerna.

Systemdriften specificeras av det valda driftlaget. | multislavlaget foljer hjalpmotorerna
styrmotorns varvtal.

Pump 1 styr och pumparna 2 och 3 foljer varvtalet i pump 1, som kurvorna A visar.

Bild 14: Reglering i multislavldge

| figuren nedan visas ett exempel pa multimasterlaget dar styrmotorns varvtal lases till den
konstanta produktionshastigheten B nar nasta motor startas. Kurvorna A visar regleringen
av pumparna.

+y

\ N E=—
"3‘ AUS

P2 P3
Bild 15: Reglering i mult/master[age

Autovaxlingsfunktionen (andring av startordning) fordelar belastningen av motorerna i
systemet jamnare. Funktionen overvakar drifttiden och staller in startordningen for varje
motor. Motorn med den kortaste drifttiden startas forst och motorn med den langsta
drifttiden startas sist. Autovaxlingens start kan konfigureras baserat pa
autovaxlingsintervalltiden eller omriktarens interna realtidsklocka (ett batteri behdvs i
realtidsklockan).
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Standard I/0-kort
— Ansiutning | Signal__|__ Beskrivning
| 1 | | +10V, | | Referensutgang | | |
2 All+ Analog ingdng 1 +
Anvénds inte som
standard
. 3 Al1- Analog ingéng 1 - (standard: 0-10 V)
2-tradig omvandlare
Driftvérde ~_1 4 A2+ Analog ingdng 2 + PID-arvarde (driftvarde
(standard 4...20mA)
- 5 AI2- Analog ingang 2 -
- |
(0420mA|--16 |[22av, » | [24 V hjalpspanning | | |
L[ 7][onD ® | [1/0-signal till jord | | |
:————’/ ————— {1 8 || b1t | [Digital ing8ng 1 || Start framt |
E" -7 LT o 'I 9 | | DI2 | |Digita| inggng 2 | | (Sgtoalpti?lgamét + spolningsfrekv.) |
Po-et - { 10] [ DI3 | |Digital ingdng 3 | [ SEha-PIRPIN AR sa-panei sp2) |
: [ 11 ]| c™M ® | | |Gemensam for DI1-DI6 | | |
[12 ][ 24V, o | [24 V hjalpspanning | | |
: r-1 13 | [ GND ® | [1/0-signal till jord | | |
1 P 1
L7 __.r-] 14 || D14 Digital ingéng 4 Felaterstallning
1 1
! e 1 — — - -
E. —_ -7 - -- —I 15 | | DI5 | | Digital ingang 5 | |(%‘§,’;l‘r’.f=°£i§%'|'|3§ngng, srangd=ti||ganglig)|
bo---" ---1-] 16 || DI6 | [Digital ingdng 6 | [ Externt fel |
1 1
E ! 17 CM L] Gemensam foér DI1-DI6
' - 1 o
Lo A\\_ -- -1 18 | AO1+ Analog utgang 1 + Utg8ngsfrekvens
Lo m b (0-20 mA)
! N~--%----1 19 || AO1- ® | |Analog utgéng 1 -
! 1
. I
| | 24V
H | 30 +24V,, ingdngshjalpspanning
1 1
R it TEF I RS485 Seriell buss, negativ Kommunikation
' ' ! ; — mellan omriktare
B -1 B RS485 Seriell buss, positiv (Modbus RTU)
! [ 1
P 21 | | RO1/1 NC Auta3
! ¥ DRIFT | / Reldutgang 1
H Ve :- -1 22 RO1/2 CM DRIFT
: @ 23 | [ RO1/3 NO —
Lo I
v . 24 | | RO2/1 NC Reldutgdng 2
) I | gang
Till Al /
o8 araca 1 FEL t-1 25 | [ RO2/2 CM FEL
omriktare ! | _@ _____ 26 RO2/3 NO
Y 28 || TI1+ Termistorings *)
Till uttag B pd ermistoringang
alndLrja omriktare 29 TI1-
32 | | RO3/2CM |__~"Relédutgéng 3 KLAR )
33 RO3/3 NO L

Bild 16: Férvalda styranslutningar for multipumpapplikationen (multiomriktare)

* = Endast tillganglig i Vacon 100 X.
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** = Information om DIP-omkopplarnas konfiguration i Vacon 100 X finns i
installationshandboken for Vacon 100 X.

Al2

[T

DIO's

O|lkion
S

GN

[EniEn IR )]
DDDDD

Bild 17: DIP-omkopplare

A. Digitalingangar C. Ansluten till GND (standard])
B. Flytande

Varje omriktare har en tryckgivare. Nar redundansnivan ar hog ar omriktaren och
tryckgivarna redundanta.

e Vid avbrott i en omriktare trader nasta omriktare in som master.
« Vid avbrott i en givare trader nasta omriktare (som har en separat givare) in som master.

Varje omriktare regleras med en separat brytare som har installningarna auto, av och
manuell.
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;|

H HEES

E. FEEEEEER FRE
oo ([
o@ (UL

o
t i

OMRIKTARE 1

2-TRADIG VACON 100 FLOW
SANDARE P1.2 Applikation = Multipump (multiomriktare)
P3.15.3 Pump-id-nummer =1
P TRYCKGIVARE 1 P3154 Startoch &rvarde = Anslutningssignaler
I 1| +10V_.| Referensspanning
H - 2| A2+ ] .
ANVANDS INTE (0...10V
3| _AlL- ( )
4 Al2+ ]PID ARVARDE (4...20mA)
L_ 5| AI2-
6 [¢+24 v ut 24V hjdlpspanning ut
r— 7 GND 1/0-signal till jord
8[| DIN1 || START FRAMAT
9 DIN2 (SSPgIr-tN;g(rsn%t + spolningsfrekv.)
10 | DIN3 || BBy R R i panel sp2)
i 0 A 11{[ CM Gemensam fér DI1-DI6
1S1 EAU(‘O _':/,'-AN TG 12[4+24 VIi§ 24 Vv hjslpspanning ut
‘ I ' : 13| GND|¢| 1/0-signal till jord
14| DIN4 FELATERSTALLNING
15| DINS||| PUMPFORREGLING

1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
(anvands inte som standard) :
16| DING| EXTERNT FEL \
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
|
1
1

17 CM Gemensam foér DI1-DI6
18| AO1+ ]UTFREKVENS (0...20mA)
19 AO1-

30|+24 V in| 24 V hjalpspanning in

A | RS485 |]Kommunikation mellan
omriktare (Modbus RTU)

B| RS485

21| RO1 o
Reldutgang 1
22l RO1 — (DRIFT)

23] rRO1 —

24| RO2 .
Rela 2

25 R0z |— feHlye
26] RO2 —,RI 8ra 3
" Relédutgang
32| RO3 (DRIFTKLAR)

33 RO3
DIO:r All AO
FLYTAI E:
GND I I [ |
A2 RS485-terminering

T |0 [T

Bild 18: Kopplingsschema for multipumpsystem [multiomriktare), exempel 1A

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFO0SS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/




SNABBSTARTSGUIDE VACON - 49

100 FL

OMRIKTARE 2 OMRIKTARE 3

: 351E' 4

OMRIKTARE 2

2-TRADIG VACON 100 FLOW

SAN DARE P1.2 Applikation = Multipump (multiomriktare)
P3.15.3  Pump-id-nummer =2
P TRYCKGIVARE 2 P3.15.4  Start och arvarde = Anslutningssignaler

I 1| +10Vref Referensspanning
+ - 2| A2+ ] .
ANVANDS INTE (0...10V
3 All- ( )
4] A2+ ]PID ARVARDE (4...20mA)
L_ 5 AI2-
6 [#24 V ut| 24 V hjalpspanning ut
r— 7 GND 1/0-signal till jord
8[| DIN1 || START FRAMAT
SPOLNING
9 DIN2 (Start framdt + spolningsfrekv.
10| | DIN3 || RDRORVARRE AL panel sp2)
11/| CM Gemensam fér DI1-DI6
12(+24 V Ut 24 V hjélpspéanning ut

251 Ao|

13| GND 1/0-signal till jord

14| DIN4 FELATERSTALLNING

PUMPFORREGLING
15 DIN5] (anvénds inte som standard)

1 I
1 I
1 I
1 I
1 I
1 I
1 I
1 I
1 I
1 I
1 I
1 I
1 I
1 I
1 I
1 I
1 I
1 I
1 I
1 I
1 I
1 I
1 I
1 I
1 I
1 I
1 I
1 I
1 I
1 I
1 I
1 I
1 I
1 I
: 16| DING||| EXTERNT FEL :
1 I
1 I
1 I
1 I
1 I
1 I
1 I
1 I
1 I
1 I
1 I
1 I
1 I
1 I
1 I
1 I
1 I
1 I
1 I
1 I
1 I
1 I
1 I
1 I
1 I
1 I
1 I
1 I
1 I
1 I
1 I
1 I
] I

I

I

17 CM Gemensam foér DI1-DI6
18| AO1+ ]UTFREKVENS (0...20mA)
19 AO1-

30[+24 V in| 24 V hjélpspanning in

A | RS485 |]Kommunikation mellan
omriktare (Modbus RTU)

B| RS485

21| RO1 o
Reldutgang 1
221 RO1 — (DRIFT)

23] rRO1 —

24| RO2 .
Rela 2

25 ROz |— feHly e
26| RO2 —,RI 8ra 3
" Relédutgang
32| RO3 (DRIFTKLAR)

33 RO3

DIO:r Al A0
FLYTAI B:
GND T | |

A2 RS485-terminering

T |0 [T

Bild 19: Kopplingsschema for multipumpsystem [multiomriktare), exempel 1B

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFO0SS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/




VACON - 50 SNABBSTARTSGUIDE

OMRIKTARE 3

OMRIKTARE 1

00 FL

100 FL

) 251E""

| EEEEEEEE R e L

OMRIKTARE 3

2-TRADIG VACON 100 FLOW
SANDARE P1.2 Applikation = Multipump (multiomriktane)
P3.15.3 Pump-id-nummer =3
P TRYCKGIVARE 3 P3.15.4 Startoch arvarde = Anslutningssignaler
I 1| +10Vref Referensspanning
+ - 2| AI2+ ] "
ANVANDS INTE (0...10V
3 AlIl- ( )
4 Al2+ ]PID ARVARDE (4...20mA)
L_ 5] AI2-
6 |#24 vV ut| 24V hjdlpspanning ut
r— 7 GND 1/0-signal till jord
8 || DIN1 || START FRAMAT
SPOLNING (S fi a
9 DIN2 + spol_ning__s(fr;ic.) ramst
10| | DIN3 || B R dhi-panel s72)
; s FA T 11]| CM Gemensam fér DI1-DI6
351 gAU(? _[’J.AN TG 12[#24 V §f| 24 v hjslpspanning ut
" I ’ H 13| GND 1/0-signal till jord
14| DIN4 FELATERSTALLNING
15| DINS PUMPFORREGLING

1 I
1 I
1 I
1 I
1 I
1 I
1 I
1 I
1 I
1 I
1 I
1 I
1 I
1 I
1 I
1 I
1 I
1 I
1 I
1 I
1 I
1 I
1 I
1 I
1 I
1 I
1 I
1 I
1 I
1 I
1 I
1 I
1 I
! (anvénds inte som standard) :
X 16| DING||| EXTERNT FEL !
1 I
1 I
1 I
1 I
1 I
1 I
1 I
1 I
1 I
1 I
1 I
1 I
1 I
1 I
1 I
1 I
1 I
1 I
1 I
1 I
1 I
1 I
1 I
1 I
1 I
1 I
1 I
1 I
1 I
1 I
1 I
1 I
] I

I

I

I

17] CM Gemensam fér DI1-DI6
18] AO1+ ]UTFREKVENS (0...20mA)
19| AO1-

30| +24 V in 24 V hjalpspanning in

A | RS485 |]Kommunikation mellan
omriktare (Modbus RTU)

B | RS485

21| RO1 o
Reldutgang 1
221 RO1 — (DRIFT)

23] rRO1 —

24| RO2 .
Reld 2

25 ROz |— feHly e
26| RO2 —,RI 8re 3
" Relautgang
32| RO3 (DRIFTKLAR)

33] RO3
DIO:r All AO
FLYTAI E:
GND I I [ |
A2 RS485-terminering

T |0 [T

Bild 20: Kopplingsschema for multipumpsystem [multiomriktare), exempel 1C

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFO0SS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/




SNABBSTARTSGUIDE VACON - 51

En givare &ar ansluten till alla omriktare. Systemets redundansniva ar lag eftersom endast
omriktarna ar redundanta.

* Vid avbrott i en omriktare trader nasta omriktare in som master.
* Vid avbrott i en givare stoppas systemet.

Varje omriktare regleras med en separat brytare som har installningarna auto, av och
manuell.

Plint 17 ansluter +24 V mellan omriktarna 1 och 2. Externa dioder ar anslutna mellan
plintarna 1 och 2. Digitalingangssignalerna tillampar negativ logik (PA = OV).

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFO0SS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/




VACON - 52 SNABBSTARTSGUIDE

OMRIKTARE 1 OMRIKTARE 2 OMRIKTARE 3

'VACON 100 FLOW. VAGON 100°F1

E I

=l

.,
\ 1
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
L

OMRIKTARE 1
2-TRADIG
SANDARE VACON 100 FLOW
P1.2 Applikation = Multipump (multiomriktare)
P TRYCKGIVARE 1 P3.15.3 Pump-id-nummer =1
I P3.15.4 Startoch arvarde = Anslutningssignaler
+ - 1| +10Vref Referensspanning
2| A2+ .
3T ATL: ] ANVANDS INTE (0...10V
S 4 AI2+ -
r 51 AlD- ] PID ARVARDE (4...20mA
6 [¢+24 V ut 24V hjélpspanning ut
7 || GND 1/0-signal till jord
8 || DIN1 || START FRAMAT
9 [ DIN2 SPOLNING (Start framdt

+ spolningsfrekv.)
10( | DIN3 PID- BORVARDE VAL

I
1
I
1
1
1
I
I
I
d
1
1
I
I
I
1
1
1
I
I
I
1
1
1
I
I
I
I
sPY)
11{| CM Gemensam for DI1-DI6 |
12|e+24 VUt 24 V hjalpspanning ut !
I

13| GND 1/0-signal till jord |
14| DIN4 FELATERSTALLNING :
1

I

I

I

I

1

1

I

I

I

I

1

1

I

I

I

I

1

1

I

I

I

I

1

1

I

I

I

I

1

1

I

I

]

I

—
n

PUMPFORREGLING
15[ DINS (anvénds inte som standard)

16| DIN6 EXTERNT FEL

17 CM Gemensam foér DI1-DI6
18| AO1+ ] UTFREKVENS (0...20mA)
19| AO1-

30]+24 Vin 24V hjalpspanning in
A | RS485 ] Kommunikation mellan

omriktare (Modbus RTU)

B | RS485

21| RO1 s 49
Reldutgang 1

22| RO1 — (DRIFT)

23] rRO1 }—

;45‘ 285 P Relautgang 2
26 ROz | 9

32 RO3 | Relautgéng 3
35 Ro3 (DRIFTKLAR)

DIO:r AIl

FLYTA

[_GND |
RS485 termlnerlng
[ FREN] N
TILL

Bild 21: Kopplingsschema for multipumpsystem [multiomriktare), exempel 2A

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFO0SS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/




SNABBSTARTSGUIDE VACON - 53

OMRIKTAR OMRIKTARE 2 OMRIKTARE 3

VAGON 100°F1

E I

OMRIKTARE 2

VACON 100 FLOW
P1.2 Applikation = Multipump (multiomriktare)
P3.15.3  Pump-id-nummer =2
P3.15.4 Startoch arvarde = Anslutningssignaler

1| +10vref| Referensspéanning

2| A2+ ] ANVANDS INTE (0...10V

3| AIl-

4| A2+ -

51 AlD- ] PID ARVARDE (4...20mA

6 [¢+24 V ut 24V hjélpspanning ut

7 || GND 1/0-signal till jord

8 || DIN1 || START FRAMAT

9 DIN2 (SSPthIFthIr'\é?nat + spolningsfreky.)
10| [ DIN3 [} FID-BORVARDE: VAL panei seh)
11{| CM Gemensam fér DI1-DI6

12|e+24 VUt 24 V hjalpspanning ut
13| GND 1/0-signal till jord

14| DIN4 FELATERSTALLNING

PUMPFORREGLING
15[ DINS (anvénds inte som standard)

16| DIN6 EXTERNT FEL

17 CM Gemensam foér DI1-DI6
18| AO1+ ] UTFREKVENS (0...20mA)
19| AO1-

30[ +24Vin 24V hjélpspénning in

A | RS485 Kommunikation mellan
B | RS485 omriktare (Modbus RTU)

21| RO1 s 49
Reldutgang 1

22| RO1 — (DRIFT)

23] rRO1 }—

;45‘ 285 P Relautgang 2
26 ROz | 9

32 RO3 | Relautgéng 3
35 Ro3 (DRIFTKLAR)

DIO:r AIl

FLYTA

[_GND |
RS485 -terminering
[ FREN] N
TILL

gy SO S

Bild 22: Kopplingsschema for multipumpsystem [multiomriktare), exempel 2B

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFO0SS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/




VACON - 54 SNABBSTARTSGUIDE

OMRIKTARE 1 OMRIKTAR!E 2

00 LS

I
OMRIKTARE 3

'VACON 100 FLOW.

1
1
1
1
OMRIKTARE 3 !
1
1
VACON 100 FLOW |
P1.2 Applikation = Multipump (multiomrik*aré)
P3.15.3 Pump-id-nummer =3
P3.15.4 Start och arvarde = Anslutningssignaler
1| +10Vref| Referensspéanning
2| A2+ "
ANVANDS INTE (0...10V
3| AIl- ] (
41 AL+ PID ARVARDE (4...20mA
5| ALz- (4...20m
6 [¢+24 V ut 24V hjélpspanning ut
7 || GND 1/0-signal till jord
8[| DIN1 || START FRAMAT
SPOLNING
9 DIN2 (Start framat + spolningsfreky.)
10] | DIN3 || OO A - paner 5oy
11)| CM Gemensam fér DI1-DI6

12|e+24 VUt 24 V hjalpspanning ut
13| GND 1/0-signal till jord

14| DIN4 FELATERSTALLNING

PUMPFORREGLING
15[ DINS (anvénds inte som standard)

16| DIN6 EXTERNT FEL

17 CM Gemensam foér DI1-DI6
18| AO1+ ] UTFREKVENS (0...20mA)
19| AO1-

30[ +24Vin 24V hjélpspénning in

A | RS485 Kommunikation mellan
B | RS485 omriktare (Modbus RTU)

21| RO1 s 49
Reldutgang 1

22| RO1 — (DRIFT)

23] rRO1 }—

;45‘ 285 P Relautgang 2
26 ROz | 9

32 RO3 | Relautgéng 3
35 Ro3 (DRIFTKLAR)

DIO:r AIl

FLYTA

[_GND |
RS485 -terminering
[ FREN] N
TILL

Bild 23: Kopplingsschema for multipumpsystem [multiomriktare), exempel 2C

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFO0SS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/




SNABBSTARTSGUIDE VACON - 55

Tva omriktare har separata tryckgivare. Systemets redundansniva ar medel eftersom
omriktarna och tryckgivarna ar dubbla.

» Vid avbrott i en omriktare trader den andra omriktaren in som master.
« Vid avbrott i en givare trader den andra omriktaren (som har en separat givare) in som
master.

Varje omriktare regleras med en separat brytare som har installningarna auto, av och
manuell.

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFO0SS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/




VACON - 56 SNABBSTARTSGUIDE

OMRIKTARE 1 OMRIKTARE 2 OMRIKTARE 3

OMRIKTARE 1

2-TRADIG

SANDARE VACON 100 FLOW
P1.2 Applikation = Multipump (multiomriktarg)
P TRYCKGIVARE 1 P3.15.3 Pump-id-nummer =1
I P3.15.4  Start och arvarde = Anslutningssignaler

+ - 1 | +10vref| Referensspéanning

A2+
All-

AI2+

] ANVANDS INTE (0...10V)

] PID ARVARDE (4...20mA)

GND 1/0-signal till jord

DIN1 || START FRAMAT

2

3

4
L— 5| AI2-

6 |e+24 V ut 24V hjalpspanning ut
L7

8

9

DIN2 SPOLNING

! 1
! 1
! 1
! 1
! 1
! 1
! 1
! 1
! 1
l

' i
! 1
! 1
! 1
! 1
! 1
! 1
! 1
! 1
! 1
! 1
! 1
! 1
! 1
! 1
! l
1 (Start framat + spolningsfrekv. ),
| 10] | DIN3 || B O R D iz panel sv2)|!
| 11)| CM Gemensam fér DI1-DI6 |
! 12|e+24 VUt 24 V hjalpspanning ut |
l

| 13| GND 1/0-signal till jord :
! 14| DIN4 FELATERSTALLNING |
: 15/ DINS PUMEF@RREGLING |
| |
! 1
! 1
! 1
! 1
! 1
! 1
! 1
! 1
! 1
! 1
! 1
! 1
! 1
! 1
! 1
! 1
! 1
! 1
! 1
! 1
! 1
! 1
! 1
! 1
! 1
! 1
! 1
! 1
! 1
! 1
! 1
! 1
! 1
l

(anvénds inte som standard)
16| DIN6 EXTERNT FEL

17] CM Gemensam for DI1-DI6
18] AO1+ ] UTFREKVENS (0...20mA)
19] AO1-

30| +24 Vi 24V hjalpspanning in
A| RS485 ] Kommunikation mellan

omriktare (Modbus RTU)

B | RS485

21| RO1 s 49
Reldutgang 1

22| RO1 — (DRIFT)

23] RO1 }—

;45‘ 285 P Relautgang 2
26 ROz | 9

32 RO3 | Relautgéng 3
35 Ro3 (DRIFTKLAR)

DIO:r AIl

AO
H=
GND T T_|n

RS485-terminering

AI2
| ] e

Bild 24: Kopplingsschema for multipumpsystem [multiomriktare), exempel 3A

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFO0SS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/




SNABBSTARTSGUIDE VACON - 57

S

OMRIKTARE 1

OMRIKTARE 2

2-TRADIG

SANDARE VACON 100 FLOW
P1.2 Applikation = Multipump (multiomriktarf)
P TRYCKGIVARE 2 P3.15.3 Pump-id-nummer =2
I P3.15.4 Startoch arvarde = Anslutningssignaler

+10Vref| Referensspanning
AI2+
All-
AI2+
AI2-
y+24 V ut| 24 V hjélpspéanning ut
GND 1/0-signal till jord

DIN1 || START FRAMAT
SPOLNING

DIN2 (Start fram8t + spolningsfrekv.

10[ | DIN3 PID-BORVARDE, VAL,

] ANVANDS INTE (0...10V)

] PID ARVARDE (4...20mA)

L
C |

O|O|N|O|N|R|W|N|—

P2)

ppen=p ’

! 1
! 1
! 1
! 1
! 1
! 1
! 1
! 1
! 1
I
' i
! 1
! 1
! 1
! 1
! 1
! 1
! 1
! 1
! 1
! 1
! 1
! 1
! 1
! 1
! l
! I
I ool
\ P
\ 11)| CM Gemensam fér DI1-DI6 |
I 12|e+24 V Ui 24 V hjalpspanning ut |
I
| 13| GND 1/0-signal till jord :
: 14| DIN4 FELATERSTALLNING |
, 15/ DINS PUMPFORREGLING :
! 1
! 1
! 1
! 1
! 1
! 1
! 1
! 1
! 1
! 1
! 1
! 1
! 1
! 1
! 1
! 1
! 1
! 1
! 1
! 1
! 1
! 1
! 1
! 1
! 1
! 1
! 1
! 1
! 1
! 1
! 1
I

1

1
! 1
i

(anvénds inte som standard)
16| DIN6 EXTERNT FEL

17 CM Gemensam fér DI1-DI6
18| AO1+ ] UTFREKVENS (0...20mA)
19| AO1-

30| +24 Vin| 24V hjalpspanning in
A| RS485 ] Kommunikation mellan

omriktare (Modbus RTU)

B | RS485

21| RO1 s 49
Reldutgang 1

22| RO1 — (DRIFT)

23] RO1 }—

;45‘ 285 P Relautgang 2
26 ROz | 9

32 RO3 | Relautgéng 3
35 Ro3 (DRIFTKLAR)

DIO:r AIl

AO
H=
GND T T_|n

RS485-terminering

AI2
| ] e

Bild 25: Kopplingsschema for multipumpsystem [multiomriktare), exempel 3B

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFO0SS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/




VACON - 58 SNABBSTARTSGUIDE

OMRIKTARE 3

Inal

EEEEEEEE)EooEEEE0EEE0EE0EEEa0EE

0
0
0

0
0

OMRIKTARE 3

VACON 100 FLOW

P1.2 Applikation = Multipump (multiomriktar}
P3.15.3 Pump-id-nummer =3
P3.15.4 Start och arvarde = Anslutningssignaler

1| +10vref| Referensspéanning
2| AI2+
3| AIil-
4 Al2+
5| Al2-
6
7
8
9

] ANVANDS INTE (0...10V)

] PID ARVARDE (4...20mA)

+24 V utf 24 V hjalpspanning ut

GND 1/0-signal till jord

DIN1 || START FRAMAT

SPOLNING
DIN2 (Start framat + spolningsfrekv.

I
I
I
I
I
I
I
I
I
3
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
1
10[| DIN3 [} FID:BORVARDE, VAL sanel spa|!
11/| CM Gemensam fér DI1-DI6 :
12|e+24 V U 24 V hjalpspanning ut |
13| GND 1/0-signal till jord :
14| DIN4 FELATERSTALLNING |
I

I

I

I

I

I

I

I

I

I

I

I

I

I

I

I

I

I

I

I

I

I

I

I

I

I

I

I

I

I

I

I

I

I

I

I

PUMPFORREGLING
15[ DINS (anvénds inte som standard)

16| DIN6 EXTERNT FEL

17 CM Gemensam fér DI1-DI6
18| AO1+ ] UTFREKVENS (0...20mA)
19| AO1-

30| +24 Vin[ 24V hjalpspanning in
A| RS485 ] Kommunikation mellan

omriktare (Modbus RTU)

B | RS485

21| RO1 s 49
Reldutgang 1

22| RO1 — (DRIFT)

23] RO1 }—

;45‘ 285 P Relautgang 2
26 ROz | 9

32 RO3 | Relautgéng 3
35 Ro3 (DRIFTKLAR)

DIO:r AIl

FLYTA

GND
RS485 termlnermg
[ FREN] N
TILL

Bild 26: Kopplingsschema for multipumpsystem [multiomriktare), exempel 3C

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFO0SS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/




SNABBSTARTSGUIDE VACON - 59

En gemensam tryckgivare ar ansluten till tva omriktare. Systemets redundansniva ar lag
eftersom endast omriktarna ar redundanta.

e Vid avbrott i en omriktare trader den andra omriktaren in som master.
* Vid avbrott i en givare stoppas systemet.

Varje omriktare regleras med en separat brytare som har installningarna auto, av och
manuell.

Plint 17 ansluter +24 V mellan omriktarna 1 och 2. Externa dioder ar anslutna mellan
plintarna 1 och 2. Digitalingangssignalerna tillampar negativ logik (PA = OV).

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFO0SS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/




VACON - 60 SNABBSTARTSGUIDE

OMRIKTARE 1 OMRIKTARE 2 OMRIKTARE 3

'VACON 100 FLOW. \ 'VACON 100 FLOW VACON 100 FLOW.

| A

OMRIKTARE 1 |
2-TRADIG |

SANDARE VACON 100 FLOW
P TRYCKGIVARH 1 P12 Applikation = Multipump (multiomriktare)

P3.15.3 Pump-id-nummer =1
I P3.15.4 Startoch arvarde = Anslutningssignaler

+10Vref| Referensspanning
AL2+ ] ANVANDS INTE (0...10V
All-

A2+ PID ARVARDE (4...20mA
AlZ- (4...20m

+24 V ut 24V hjalpspanning ut
GND 1/0-signal till jord

DIN1 || START FRAMAT
SPOLNING
DIN2 (Start framat + spRImngsfrek ).

10| DIN3 || PID-BORVARDE

(6ppen=panel SP1, stangd' panel SP2)
11{| CM Gemensam fér DI1-DI6
12|e+24 VUt 24 V hjalpspanning ut
13| GND 1/0-signal till jord

14| DIN4 FELATERSTALLNING

PUMPFORREGLING
15[ DINS (anvénds inte som standard)

16| DIN6 EXTERNT FEL

O|O|N|O| | A|WIN| =

17 CM Gemensam foér DI1-DI6
19| AO1-

30| +24 Vin| 24 V hjalpspéanning in
A| RS485 ] Kommunikation mellan

omriktare (Modbus RTU)

B | RS485

21| RO1 s 49
Reldutgang 1

22| RO1 — (DRIFT)

23] rRO1 }—

;45‘ 285 P Relautgang 2
26 ROz | 9

32 RO3 | Relautgéng 3
35 Ro3 (DRIFTKLAR)

DIO:r AIl

FLYTA

[_GND |
RS485 -terminering
[ FREN] N
TILL

1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
18| AO1+ ]UTFREKVENS (0...20mA) :
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1

Bild 27: Kopplingsschema for multipumpsystem [multiomriktare), exempel 4A
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T
OMRIKTARE 1 OMRIKTARE 2 OMRIKTARE 3

'VACON 100 FLOW. 'VACON 100 FLOW. VACON 100 FLOW.

OMRIKTARE 2

VACON 100 FLOW

P1.2 Applikation = Multipump (multiomriktare)
P3.15.3 Pump-id-nummer =2
P3.15.4 Startoch arvarde = Anslutningssignaler

1| +10Vref| Referensspanning
Al2+
AIl-

2

3

4 Al2+ P

5| ALD- ] PID ARVARDE (4...20mA)
I: 6 24 V hjalpspanning ut

7

8

9

] ANVANDS INTE (0...10V)

GND 1/0-signal till jord
DIN1 || START FRAMAT
DIN2 SPOLNING (Start framat + spolningsfrekv.)

PID-BORVARDE, VAL.
10[ | DIN3 (6ppen=panel SP1, stangd=panel SP2)

11{| CM Gemensam fér DI1-DI6

12|e+24 V Ukl 24 V hjalpspanning ut

13| GND 1/0-signal till jord

14| DIN4 FELATERSTALLNING

15/ DINS PUMPFORREGLING (anvénds inte som standard)

16| DIN6 EXTERNT FEL

17 CM Gemensam foér DI1-DI6
18| AO1+ ] UTFREKVENS (0...20mA)
19| AO1-

30[+24 V in 24 V hjalpspénning in
A| RS485 ] Kommunikation mellan omriktare (Modbus RTU)
B [ RS485

;; Egi _F Relautgdng 1 (DRIFT)

23| rRO1 —

545‘ Eg; ;‘ Relautgang 2 (FEL)

26| rRO2 —

32 RO3 | Relautgéng 3 (DRIFTKLAR)
33 RO3 —

DIO:r AIl AO

FLYTA| HH H
LT 11 T ]
2

RS485-terminering

Al
| ] e

Bild 28: Kopplingsschema for multipumpsystem [multiomriktare), exempel 4B
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T
OMRIKTARE 1 OMRIKTARE 2 OMRIKTARE 3

'VACON 100 FLOW. 'VACON 100 FLOW VACON 100 FLOW.

1
1
1
1
OMRIKTARE 3 !
1
1
VACON 100 FLOW |
P1.2 Applikation = Multipump (multiomrik‘aré)
P3.15.3 Pump-id-nummer =3
P3.15.4 Startoch arvarde = Anslutningssignaler
1| +10vref| Referensspanning
2] Al2+ ] ANVANDS INTE (0...10V
3| AIl-
4| Al2+ P
PID ARVARDE (4...20mA
5| AI2- ] (
6 |e+24 V ut 24V hjalpspanning ut
7 || GND 1/0-signal till jord
8 ||DIN1 || START FRAMAT
9 DIN2 SPOLNING

(Start framat + spolningsfreky.)
10( | DIN3 fID BORVARDE VAL. <o)

11{| CM Gemensam for DI1-DI6
12|e+24 V 24 V hjalpspanning ut
13| GND 1/0-signal till jord

14| DIN4 FELATERSTALLNING

PUMPFORREGLING
15[ DINS (anvénds inte som standard)

16| DIN6 EXTERNT FEL

17 CM Gemensam foér DI1-DI6
18| AO1+ ] UTFREKVENS (0...20mA)
19| AO1-

30| +24 Vi 24V hjalpspénning in

A | RS485 Kommunikation mellan
B | RS485 omriktare (Modbus RTU)

21| RO1 s 49
Reldutgang 1

22| RO1 — (DRIFT)

23] rRO1 }—

;45‘ Eg; P Relautgang 2
26 ROz | 9

32 RO3 | Relautgéng 3
35 Ro3 (DRIFTKLAR)

DIO:r AIl

FLYTA

[_GND |
RS485 -terminering
[ FREN] N
TILL

Bild 29: Kopplingsschema for multipumpsystem [multiomriktare), exempel 4C

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFO0SS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/




SNABBSTARTSGUIDE VACON - 63

En tryckgivare ar ansluten till den forsta omriktaren. Systemet ar inte redundant eftersom
det stoppas om det blir avbrott i en omriktare eller givare.
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OMRIKTARE 3

00 F

OMRIKTARE 1

2-TRADIG VACON 100 FLOW
SANDARE P1.2 Applikation = Multipump (multiomriktare)
P3.15.3 Pump-id-nummer =1
P TRYCKGIMARE 1 P3-154 Start och @rvarde = Anslutningssignaler
I 1| +10vref| Referensspanning
+ - 2| A2+ ] .
ANVANDS INTE (0...10V
3 All- ( )
41 AL+ ]PID ARVARDE (4...20mA)
L_ 5] AI2-
6 | 9+24 V ut| 24V hjdlpspanning ut
r— 7 GND 1/0-signal till jord
8 || DIN1 || START FRAMAT
SYSTEMSTARTKOMMANDO 9 [T DIN2 [| 0 Momst + sponingsfrekv.

10] | DIN3 || RIRRORVARRE Y Aki-panel sp2)
11 CM Gemensam fér DI1-DI6
12| ¢+24 VU 24 V hjélpspanning ut

13| GND 1/0-signal till jord

14| DIN4||| FELATERSTALLNING

PUMPFORREGLING
15 DIN5] (anvénds inte som standard)

I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
16] DING[|| EXTERNT FEL :
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I

17] CM Gemensam foér DI1-DI6
18| AO1+ ]UTFREKVENS (0...20mA)
19| AO1-

30[+24 V in| 24 V hjalpspanning in

A| RS485 |]Kommunikation mellan
omriktare (Modbus RTU)

B | RS485

21| RO1 o
Reldutgang 1
221 RO1 — (DRIFT)

23] rRO1 —

24| RO2 .
Rela 2

25 ROz |— feHly e
26| RO2 —,RI 8ra 3
" Relédutgang
32| RO3 (DRIFTKLAR)

33] RO3
DIO:r All AO
FLYTAI E:
GND I I [ |
A2 RS485-terminering

T |0 [T

Bild 30: Kopplingsschema for multipumpsystem [multiomriktare), exempel 5A
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OMRIKTARE 2

VACON 100 FLOW

P1.2 Applikation = Multipump (multiomriktare)
P3.15.3 Pump-id-nummer =2
P3.15.4 Startoch arvarde = Anslutningssignaler
1| +10Vref| Referensspanning
2| AI2+ "
ANVANDS INTE (0...10V
3 All- ] ( )
4 Al2+ ]PID ARVARDE (4...20mA)
5| AI2-
6 [e+24 V ufl 24V hjdlpspanning ut
7 GND 1/0-signal till jord
8[| DIN1 || START FRAMAT
9 DINZ SPOLNING

(Start framat + spolningsfrekv.
PID-BORVARDE, VAL.
10]| DIN3 (6ppen=panel SP1, stingd=panel SP2)

11 CM Gemensam fér DI1-DI6
12| 4+24 VY| 24 V hjélpspanning ut
13| GND 1/0-signal till jord

14| DIN4|[| FELATERSTALLNING

PUMPFORREGLING
15 DIN5] (anvénds inte som standard)

1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
DIN6||| EXTERNT FEL X
17 CM Gemensam fér DI1-DI6 1
1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

18[ AO1+ ]UTFREKVENS (0...20mA)
19] AO1-

30| +24Vin24 V hjalpspanning in
A| RS485 ]Kommunikation mellan

B RS485 omriktare (Modbus RTU)

21 RO
NG ——/L Reldutgdng 1
ROT— | (DRIFT)
22 RO
23—RO+
24 RO
41—RE P
I N Reldutgdng 2
26T—RO2
22l nAo Relautgdng 3
AT YT | (DRIFTKLAR)
2ol pAn
33—R6O3

b
b

TILL

—
o))

Bild 31: Kopplingsschema for multipumpsystem [multiomriktare), exempel 5B
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OMRIKTARE 1 ~ OMRIKTA

OMRIKTARE 3

VACON 100 FLOW

P1.2 Applikation = Multipump (multiomriktafe)
P3.15.3  Pump-id-nummer =3
P3.15.4  Start och arvérde = Anslutningssignaler

1| +10Vref| Referensspénning

2| A2+ ] "

ANVANDS INTE (0...10V
3| AIl- ( )
4 Al2+ ]PID ARVARDE (4...20mA)
5[ AI2-

6 [¢+24 v ut 24V hjdlpspanning ut
7 GND 1/0-signal till jord

8 || DIN1 || START FRAMAT

9 DIN2 SPOLNING

(Start_franj%t + spolningsfrekv.
10 DIN3 i:;'[p[;))éﬁgp’gyeAl'é lE,'st\élr\\ng:panel SP2)
11/| CM Gemensam fér DI1-DI6
12| ¢ +24 VUt 24 V hjélpspanning ut

13| GND 1/0-signal till jord

14| DIN4||| FELATERSTALLNING

PUMPFORREGLING
15 DIN5] (anvénds inte som standard)

DING| EXTERNT FEL

17 CM Gemensam foér DI1-DI6
18] AO1+ ]UTFREKVENS (0...20mA)
19| AO1-

30| +24Ving24 V hjélpspanning in

A | RS485 |]Kommunikation mellan
B| RS485 omriktare (Modbus RTU)

21| RO1 o
Reldutgang 1
22l RO1 — (DRIFT)

23] rRO1 —

24 RO2 .
Rela 2

25 R0z |— feHlye
26] RO2 —,RI 8ra 3
" Relédutgang
32| RO3 (DRIFTKLAR)

33] RO3

DIO:r Al A0
FLYTAI B:
GND T | |

RS485-terminering

AI2
T (W] [T

—
o))
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VACON - 67

Tabell 11: M1.1 Guider

Index

Parameter

Startguide

Min

Max Enhet

Standard

ID

1170

Beskrivning

0 = Aktivera ej
1 = Aktivera

Alternativet Aktivera
oppnar startguiden (se
avsnitt 1.3 Férsta star-
ten).

Brandfunktionsguide

1672

Alternativet Aktivera
oppnar brandfunk-
tionsguiden (se avsnitt
1.3 Forsta starten.
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SNABBSTARTSGUIDE

Tabell 12: M1 Snabbinstallning

Parameter Beskrivning
0 = Standard
1.2 1=HVAC
I 2 = PID-regulator
0 Applikation 0 4 2 212 3 = Multipump
(separat omriktare)
4 = Multipump (mul-
tiomriktare)
Min frek- Den lagsta frekvens-
1.3 vensrefe- 0.00 P1.4 Hz 0.0 101 referensen som
rens accepteras.
Max frek- 50.0/ Den maximala frek-
1.4 vensrefe- P1.3 320.0 Hz 6(5 0 102 vensreferensen som
rens ’ accepteras.
Anger den tid det tar
Accelera- for utfrekvensen att
19 tionstid 1 0.1 3000.0 s 50 103 [5ka frén 0 till max-
frekvensen.
Anger den tid det tar
1.6 Retarda- 0.1 3000.0 s 5.0 104 [forutirekvensen att
tionstid 1 minska fran max-
frekvensen till 0.
Motorns Maximal motorstrom
1.7 .. IH % 0,1 IS A Varierar 107 frén frekvensomrik-
effektgrans
taren.
0 = Asynkronmotor
1.8 Motortyp 0 2 0 650 1 = Permanentmag-
netmotor
2 = Reluktansmotor
Detta varde - Un -
anges pa motorns
markskylt.
Motorns
1.9 markspan- Varierar Varierar \% Varierar 110 OBS!
ning
Ta reda pd om
motoranslutningen
ar Delta eller Star.
Motorns 50.0/ Detta varde - fn -
1.10 markfrek- 8.0 320.0 Hz . m anges pa motorns
60.0 -
vens markskylt.
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VACON - 69

Tabell 12: M1 Snabbinstallning

Parameter

Beskrivning

Motorns
markvarvtal

24

19200

rpm

Varierar

112

Detta varde - nn -
anges pa motorns
markskylt.

Motorns
markstrom

IHx 0,1

Varierar

13

Detta varde - In -
anges pa motorns
markskylt.

Motorns cos
fi (Effektfak-
tor)

0.30

1.00

Varierar

120

Detta vérde anges pa
motorns markskylt.

1.14

Energiopti-
mering

666

Omriktaren hittar
minsta motorstrom
for att anvanda
mindre energi och
sanka motorljudet.
Anvand funktionen
tillsammans med
exempelvis flaktar
och pumpar.

0 = Forhindrad
1 =Tilldten

1.15

Identifiering

631

Under identifieringen
berdknas eller mats
motorparametrarna
som ar nodvandiga
for bra motor- och
varvtalsstyrning.

0 = Ingen atgard
1 = Vid stillestand
2 = Med rotation

Innan du gor identifi-
kationskorningen
maste du stalla in
motorns markdata.

Startfunk-
tion

505

0=Ramp
1=Flygande start

Stoppfunk-
tion

506

0 = Utrullning
1=Ramp
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SNABBSTARTSGUIDE

Tabell 12: M1 Snabbinstallning

Parameter

Beskrivning

Autom ater-
stalln

0 1 0 731

0 = Forhindrad
1 =Tillaten

Respons pa
externt fel

0 3 2 701

0 = Ingen atgard
1=Larm

2 = Fel (stopp enligt
stopplage)

3 = Fel (stopp genom
utrullning)

1.20

Respons pa
Al Lag sig-
nal

0 5 0 700

0 = Ingen atgard
1=Larm

2 =Larm + forvald
felfrekvens
(P3.9.1.13)

3 =Larm + fore-
gdende frekvens

4 = Fel (stopp enligt
stopplédge)

5 = Fel (stopp genom
utrullning)

1.21

Fjarrstyr-
plats

0 1 0 172

Val av fjarrstyrplats
(start/stopp).

0 =1/0-styrning
1 = Faltbusstyrning
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Tabell 12: M1 Snabbinstallning

Parameter i Beskrivning

Val av frekvensrefe-
renskalla nar styr-
plats ar 1/0 A.

0 = Dator

1 =Fdrvald frekvens
0

2 = Panelreferens
3 = Féaltbuss
4=Al

5=AI2
6=Al1+AI2

7 = PID referens
I/0-styrplats 8 = Motorpotentio-
1.22 A, val av 1 20 6 117 meter

borvarde 11 = Block ut.1

12 = Block ut.2

13 = Block ut.3

14 = Block ut.4

15 = Block ut.5

16 = Block ut.6

17 = Block ut.7

18 = Block ut.8

19 = Block ut.9

20 = Block ut.10

Standardvardet
anges av den appli-
kation du valjer med
parameter 1.2.

Panelstyr- Se P1.22.
1.23 ning, val av 1 20 1 121
bérvarde
Faltbusstyr- Se P1.22.
1.24 ning, val av 1 20 2 122
bérvarde
1.25 All Si%gal' 0 1 0 379 | 0=0-10V/0-20 mA
omrade 1= 2-10 V/4-20 mA
1.26 Al2 Sig,’;al' 0 1 1 390 |0=0-10V/0-20 mA
omrade 1= 2-10 V/4-20 mA
127 RO1_funk— 0 51 ’ 11001 Se P3.5.3.2.1
tion
128 ROfi(f;:]nk- 0 51 3 11004 Se P3.5.3.2.1
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Tabell 12: M1 Snabbinstallning

Parameter i Beskrivning
129 RO3_funk— 0 51 1 11007 Se P3.5.3.2.1
tion
1.30 AO1 funktion 0 31 2 10050 |[Se P3.5.4.1.1
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Tabell 13: M1.35 Multipump (multiomriktare)

Parameter i Beskrivning
Om vardet for
parametern stalls
in pa 100 % gor en
1.35.1 PID Férstarkning 0.00 100.00 % 100.00 118 dndring pd 10 % i
awvikelsen att
regulatorns utgang
andras med 10 %.
Om parametern
stélls in p&d 1,00 s
. innebdr en andring
1352 |PP '”tet?drat'ons' 0.00 600.00 s 1.00 119 |p& 10 % i awvikel-
sen att regulatorns
utgadng andras med
10,00 %/s.
Om parametern
stélls in pd 1,00 s
innebar en andring
PID Deriverings- pa 10 % i avvikel-
1.35.3 tid 0.00 100.00 s 0.00 1132 sen under 1,00 s att
regulatorns utgang
andras med
10,00 %/s.
Val av proces- Valj processens
1.35.4 senhet ! 4h ! 1036 enhet. Se P3.13.1.4
Processenhetsvar-
1355 Proce;senhet Varierar Varierar Varie- 1033 det som ar samma
min. rar som 0 % av PID-
arvardesignalen.
Processenhetsvar-
135.6 Processenhet Varierar Varierar Varie- 1034 det som ar samma
max. rar som 100 % av PID-
arvardesignalen.
135.7 Arvard? 1val av 0 30 2 334 Se P3.13.3.3
kalla
135.8 Borvarqe 1val av 0 32 1 339 Se P3.13.2.6
kalla
1.35.9 Borvarde 1 fran Varierar Varierar Varierar 0 167
panel
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Tabell 13: M1.35 Multipump (multiomriktare)

Parameter i Beskrivning

Omriktaren
overgarivilolage
om utfrekvensen
haller sig under
0.0 320.0 Hz 0.0 1016 denna grans under
langre tid an som
specificeras av
parametern Insom-
ningsférdrojning.

Vilolagesfrek-

1.35.10 N
vensgrans 1

Den minsta tid som
frekvensen haller
1.35.11 Insomnférd 1 0 3000 s 0 1017 sig under vilolages-
niva innan omrikta-
ren stoppas.

Uppvakningsvardet
for PID-arvardeo-
Uppvakningsniva . . . Varie- vervakningen. Upp-
Varierar Varierar Varierar 1018 . > o
1 rar vakningsniva 1
anvander de valda

processenheterna.

1.35.12

Valjer multipump-
laget.

13513 MU[UpUmplage 0 2 0 1785 D =Separat Omrik_

tare
1 = Multislav
2 = Multimaster

Totalt antal moto-
rer (pumpar/flék-
1.35.14 Antal pumpar 1 8 1 1001 tar) som anvands i
multipumpsyste-
met.

Omriktarens ord-
ningsnummer i
pumpsystemet.
Pump-ID-num- 1 8 1 1500 Den hérlparame-

mer tern anvands
endast i multislav-
och multimasterla-
gen.

1.35.15

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFO0SS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/




SNABBSTARTSGUIDE VACON - 75

Tabell 13: M1.35 Multipump (multiomriktare)

Parameter i Beskrivning

Valj med den har
parametern om
startsignalen och/
eller PID-arvarde-
signalerna ar
anslutna till omrik-
Start- och arvar- taren.

1.35.16 . 0 2 1 1782
designaler

0 = Inte ansluten
1=Endast startsig-
nal ansluten
2=Bada signalerna
anslutna

Aktivera/forhindra
forreglingar. For-
regling innebar att
systemet far veta

vilka motorer som

1.35.17 Pumpforregling 0 1 1 1032 5 anslutna.

0 = Forhindrad
1 =Tilldten

Stang av/aktivera
rotation av star-
tordningen och
1.35.18 prioriteten mellan

0 Autovaxla 0 1 1 1027 motorerna.

0 = Forhindrad
1 =Tillganglig
(intervall)

1.35.19 |Autovaxlad pump 0 1 1 1028 0 = Hjalppump
1 = Alla pumpar

Nar tiden som spe-
cificeras av den har
parametern
anvands startar
autovaxlingsfunk-
tionen. Autovax-
0.0 3000.0 h 48.0 1029 lingen startar dock
endast om kapaci-
teten underskrider
den nivé som spe-
cificeras av para-
metrarna P1.35.23.
och P1.35.24.

Autovaxlingsin-

1.35.20 tervall
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Tabell 13: M1.35 Multipump (multiomriktare)

Parameter i Beskrivning

Autovixlingsda- Omrade: Mandag

1.35.21 bar 0 127 1786 |l sondag
L . Omrade: 00:00:00
1.35.22 Autovaxlingstid Tid 1787 till 23:59:59
13523 | Autovaxla: frek- 0.00 P3.3.1.2 Hz 25:00 1037  |Dessaparametrar
Vensgrans anger den niva som

kapaciteten méaste
Autovixla: halla sig under for
1.35.24 . 1 6 1030 att autovaxlingen
Pumpgrans P
ska paborjas.

Nir arvardet haller
sig mellan 4,5 och
5,5 bar forblir
motorn ansluten.

Borvarde = 5 bar
Regleromrade = 10
%

1.35.25 Regleromrade 0 100 % 10 1097

N&r drvardet haller
sig mellan 4,5 och
5,5 bar forblir
motorn ansluten.

Den tid efter vilken
pumpar laggs till
eller tas bort om
arvardet ligger
utanfor reglerom-
radet.

1.35.26 Fordrojning 0 3600 s 10 1098

Anger det kon-
stanta varvtal som
pumpen kors i nar

Konstant pro- den gar till den

1.35.27 duktionshastig- 0 100 % 100 1513 ;
maximala frekven-
het N
sen. Nasta pump
startar regleringen
i multimasterlage.
DigIN
135.28 Pump 1 forreg- Kort- 426 OP.PEN = Inte .aktiv
ling platsO. STANGD = Aktiv
1
Anger frekvensre-
13529 | Spolborvarde | Maxrefe- | Maxrefe- Hz 50.00 1239  [ferensen ndr spol-
rens rens funktionen ar akti-

verad.
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2 GUIDER

2.1 GUIDEN FOR STANDARDAPPLIKATION

Applikationsguiden gor att du kan stalla in de grundlaggande parametrarna for
applikationen.

Oppna standardapplikationsguiden genom att ge parametern P1.2 Applikation (ID 212) vardet
Standard pa panelen.

OBS!

Om du startar guiden for standardapplikation fran startguiden visas steg 11 direkt.

Ange ett varde for P3.1.2.2 Motortyp (ska stdmma
med motorns markskylt) PM-motor

Asynkronmotor
Reluktansmotor

Ange ett varde for P3.1.1.1 Motorns méarkspéanning  [Omrade: Varierar

2 (ska stamma med motorns markskylt]

3 Ange ett varde for P3.1.1.2 Motorns markfrekvens Omrade: 8.00-320.00 Hz.
(ska stdmma med motorns markskylt)

4 Ange ett varde for P3.1.1.3 Motorns markvarvtal Omrade: 24-19 200 rpm
(ska stamma med motorns markskylt)

5 Ange ett varde fér P3.1.1.4 Motorns markstrém (ska [Omrade: Varierar

stdmma med motorns markskylt)

Steg 6 visas endast om du valde Asynkronmotor i steg 1.

6 Ange ett varde fér P3.1.1.5 Motorns cos phi Omrade: 0.30-1.00

7 Ange ett varde for P3.3.1.1 Min frekvensreferens Omré&de: 0.00-P3.3.1.2 Hz

8 Ange ett varde fér P3.3.1.2 Hogsta frekvensreferens [Omrade: P3.3.1.1-320.00 Hz

9 Ange ett varde for P3.4.1.2 Accelerationstid 1 Omrade: 0,1-3000,0 s
10 Ange ett varde for P3.4.1.3 Retardationstid 1 Omrade: 0,1-3 000,0 s
Valj en styrplats som ger omriktaren start- eller
stoppkommandon och frekvensreferensen. I/0-styrning
n Faltbuss
Panel

Guiden for standardapplikation har slutforts.
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2.2 GUIDEN FOR HVAC-APPLIKATIONER

Applikationsguiden gor att du kan stalla in de grundlaggande parametrarna for
applikationen.

Oppna guiden fér HVAC-applikationen genom att ange vardet HVAC for parametern P1.2
Applikation (ID 212) pa panelen.

Valj den typ eller process (eller applikation] som du
styr. Kompressor
1 Flakt

Pump
Annan

Vissa parametrar har forinstallda varden som bestams av valet du gjorde i steg 1. Se
parametrar och deras varden i slutet av det har avsnittet i Tabell 74.

2 Ange ett varde for P3.2.11 omstartsfordrojning. Omréade: 0-20 min

Steg 2 visas endast om du valde Kompressor i steg 1.

Ange ett varde for P3.1.2.2 Motortyp (ska stimma
med motorns markskylt) PM-motor
3
Asynkronmotor
Reluktansmotor
Ange ett varde for P3.1.1.1 Motorns méarkspéanning  [Omréade: Varierar
4 . .
(ska stamma med motorns markskylt]
5 Ange ett varde for P3.1.1.2 Motorns markfrekvens Omré&de: 8.00-320.00 Hz.
(ska stamma med motorns markskylt)
6 Ange ett varde for P3.1.1.3 Motorns markvarvtal Omrade: 24-19 200 rpm
(ska stamma med motorns markskylt)
7 Ange ett varde for P3.1.1.4 Motorns markstrom (ska [Omrade: Varierar
stdmma med motorns méarkskylt)
8 Ange ett varde for P3.1.1.5 Motorns cos phi (ska Omrade: 0.30-1.00
stdamma med motorns méarkskylt)

Steg 8 visas endast om du valde Asynkronmotor i steg 3.

9 Ange ett varde for P3.3.1.1 Min frekvensreferens Omréde: 0.00-3.3.1.2 Hz.

10 Ange ett varde for P3.3.1.2 Max frekvensreferens Omrade: P3.3.1.1-320.00 Hz

Steg 11 och 12 visas endast om du valde Annan i steg 1.

1 Ange ett varde for P3.4.1.2 Accelerationstid 1 Omréade: 0,1-3000,0 s

12 Ange ett varde for P3.4.1.3 Retardationstid 1 Omrade: 0,1-3 000,0 s
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Darefter visas steg som specificeras av applikationen.

Valj en styrplats (dar du ger start- och stoppkom-
mandon och frekvensreferens) I/O-styrning
Faltbuss
Panel

13

Guiden for HVAC-applikationen har slutforts.

Tabell 14: Forinstallda parametervarden

Processtyp

Parameter
I T
P3.1.4.1 U/f-férhallande Linjar Kvadratisk Linjar
P3.2.4 Startfunktion Ramp Flygande start Ramp
P3.2.5 Stoppfunktion Ramp Utrullning Ramp
P3.4.1.2 Accelerationstid 50s 30.0s 3,0s
P3.4.1.3 Retardationstid 50s 30.0s 3,0s

2.3 PID-REGLERINGSGUIDEN

Applikationsguiden gor att du kan stalla in de grundlaggande parametrarna for
applikationen.

Oppna PID-regleringsguiden genom att ge parametern P1.2 Applikation (ID 212) vardet PID-
reglering pa panelen.

0OBS!

Om du startar applikationsguiden fran startguiden visas steg 11 direkt.

Ange ett varde for P3.1.2.2 Motortyp (ska stdamma
med motorns méarkskylt) PM-motor

Asynkronmotor
Reluktansmotor

Ange ett varde for P3.1.1.1 Motorns markspénning  [Omrade: Varierar

2 (ska stamma med motorns markskylt)

3 Ange ett varde for P3.1.1.2 Motorns markfrekvens Omrade: 8,00-320,00 Hz
(ska stamma med motorns markskylt)

4 Ange ett varde for P3.1.1.3 Motorns markvarvtal Omréade: 24-19 200 rpm
(ska stamma med motorns markskylt)

5 Ange ett varde for P3.1.1.4 Motorns markstrom (ska [Omrade: Varierar

stdmma med motorns méarkskylt)
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Steg 6 visas endast om du valde Asynkronmotori steg 1.

6 Ange ett varde for P3.1.1.5 Motorns cos phi Omrade: 0.30-1.00
7 Ange ett varde for P3.3.1.1 Min frekvensreferens Omrade: 0.00-P3.3.1.2 Hz
8 Ange ett varde for P3.3.1.2 Hogsta frekvensreferens [Omrade: P3.3.1.1-320.00 Hz
9 Ange ett varde for P3.4.1.2 Accelerationstid 1 Omrade: 0,1-3 000,0 s
10 Ange ett varde for P3.4.1.3 Retardationstid 1 Omréade: 0,1-3000,0 s
Valj en styrplats (dar du anger start- och stoppkom-
mandon och frekvensreferens) /0-styrning
1 )
Faltbuss
Panel
12 Ange ett varde for P3.13.1.4 Val av processenhet Mer an ett val

Om du valjer nagon annan enhet an % visas de efterféljande fragorna. Om du véljer procent
visas steg 16 direkt.

13 Ange ett varde for P3.13.1.5 Processenhet min. Omradet specificeras av valet i steg 12.
14 Ange ett varde for P3.13.1.6 Processenhet max. Omréadet specificeras av valet i steg 12.
15 Ange ett varde for P3.13.1.7 Processenhet decima-  |Omrade: 0-4
ler
16 Ange ett varde for P3.13.3.3 Arvarde 1 val av killa Se tabellen med arvardeinstallningar i Tabell

75 Arvdrdeparametrar

Om du valjer en analog ingangssignal visas steg 18. Om du valjer ett annat alternativ visas

steg 19.
Ange signalomradet fér den analoga insignalen
17 0=0-10V/0-20 mA
1=2-10V/4-20 mA
Ange ett varde for P3.13.1.8 Reglerfel invertering
18 0 = normalt
1 =inverterat
19 Ange ett varde for P3.13.2.6 Val av kalla for bor- Se bérvardestabellen i Tabell 75 Arvérdepara-

varde

metrar

Om du valjer en analog ingangssignal visas steg 21. Om du valjer ett annat alternativ visas

steg 23.

Om du valjer nagot av alternativen Borvarde 1 fran panel eller Borvarde 2 fran panel visas steg

22 direkt.
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Ange signalomradet fér den analoga insignalen
20 0=0-10V/0-20 mA
1=2-10 V/4-20 mA

Ange ett varde for P3.13.2.1 (Borvarde 1 fran panel] |Specificeras av omradet som angavs i steg 20

21 och P3.13.2.2 (Borvarde 2 fran panel

Anvand vilolagesfunktionen

22 0=nej
1=ja

Om du svarar Ja pa fraga 22 visas de efterféljande tre fragorna. Om du véljer Nej sténgs
guiden.

23 Ange ett varde for P3.13.5.1 Viloldgesfrekvensgrans |Omréde: 0.00-320.00 Hz.

24 Ange ett varde for P3.13.5.2 Insomnférd 1 Omrade: 0-3000 s
25 Ange ett varde for P3.13.5.3 Uppvakningsniva Omradet specificeras av den angivna proces-
senheten.

PID-regleringsguiden har slutforts.

2.4 APPLIKATIONSGUIDE FOR MULTIPUMP (SEPARAT OMRIKTARE)

Applikationsguiden gor att du kan stalla in de grundlaggande parametrarna for
applikationen.

Oppna applikationsguiden for multipump (separat omriktare) genom att ange vardet
Multipump (separat omriktare] for parametern P1.2 Applikation (ID 212) pa panelen.

OBS!

Om du startar applikationsguiden fran startguiden visas steg 11 direkt.

Ange ett varde for P3.1.2.2 Motortyp (ska stdmma
med motorns markskylt) PM-motor

Asynkronmotor
Reluktansmotor

Ange ett varde for P3.1.1.1 Motorns méarkspénning  [Omrade: Varierar

2 (ska stamma med motorns markskylt]

3 Ange ett varde for P3.1.1.2 Motorns markfrekvens Omrade: 8.00-320.00 Hz.
(ska stdmma med motorns markskylt)

4 Ange ett varde for P3.1.1.3 Motorns markvarvtal Omrade: 24-19 200 rpm
(ska stamma med motorns markskylt)

5 Ange ett varde fér P3.1.1.4 Motorns markstrém (ska [Omrade: Varierar

stdamma med motorns markskylt)

Steg 6 visas endast om du valde Asynkronmotor i steg 1.
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6 Ange ett varde for P3.1.1.5 Motorns cos phi Omrade: 0.30-1.00
7 Ange ett varde for P3.3.1.1 Min frekvensreferens Omrade: 0.00-P3.3.1.2 Hz
8 Ange ett varde for P3.3.1.2 Hogsta frekvensreferens |Omrade: P3.3.1.1-320.00 Hz
9 Ange ett varde for P3.4.1.2 Accelerationstid 1 Omréade: 0,1-3 000,0 s
10 Ange ett varde for P3.4.1.3 Retardationstid 1 Omrade: 0,1-3000,0 s
Valj en styrplats (dar du anger start- och stoppkom-
mandon och frekvensreferens) /0-styrning
11 N
Faltbuss
Panel
12 Ange ett varde for P3.13.1.4 Val av processenhet Mer &n ett val

Om du valjer ndgot annat &n % visas de efterféljande tre stegen. Om du valjer procent visas
steg 16 direkt.

13 Ange ett varde for P3.13.1.5 Processenhet min. Omréadet specificeras av valet i steg 12.
14 Ange ett varde for P3.13.1.6 Processenhet max. Omradet specificeras av valet i steg 12.
15 Ange ett varde for P3.13.1.7 Processenhet decima-  [Omrade: 0-4
ler
16 Ange ett varde for P3.13.3.3 Arvirde 1 val av killa Se tabellen med arvardeinstallningar i Tabell

75 Arvérdeparametrar

Om du valjer en analog ingangssignal visas steg 17. Om du valjer ett annat alternativ visas

steg 18.
Ange signalomradet fér den analoga insignalen
17 0 =0-10V/0-20 mA
1=2-10 V/4-20 mA
Ange ett varde for P3.13.1.8 Reglerfel invertering
18 0 = normalt
1 =inverterat
19 Ange ett varde for P3.13.2.6 Val av kalla for bor- Se borvardestabellen i Tabell 74 Parametrar

varde

fér bérvdrden

Om du valjer en analog ingangssignal visas forst steg 20 och sedan steg 22. Om du valjer ett
annat alternativ visas steg 21.

Om du valjer nagot av alternativen Borvarde 1 fran panel eller Borvarde 2 fran panel visas steg

22 direkt.
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Ange signalomradet fér den analoga insignalen

20 0=0-10V/0-20 mA

1=2-10V/4-20 mA

21 Ange ett varde for P3.13.2.1 (Borvarde 1 fran panel] |Specificeras av omradet som angavs i steg 19
och P3.13.2.2 (Borvarde 2 fran panel
Anvand vilolagesfunktionen

22 0=nej

1=ja

Om du anger vardet Ja i steg 22 visas de efterfoljande tre stegen. Om du anger vardet Nej
visas steg 26.

23 Ange ett varde for P3.13.5.1 Viloldgesfrekvensgrans |Omréde: 0.00-320.00 Hz.
24 Ange ett varde for P3.13.5.2 Insomnférd 1 Omrade: 0-3000 s
25 Ange ett varde for P3.13.5.3 Uppvakningsniva Omradet specificeras av den angivna proces-
senheten.
26 Ange ett varde for P3.15.2 Antal pumpar Omrade: 1-8
Ange ett varde for P3.15.5 Pumpforregling
27 0 = Anvands inte
1 =Tillaten
Ange ett varde for P3.15.6 Autovaxla
28 0 = Forhindrad

1 = Tillgénglig (intervall)
2 = Tillganglig (realtid)

Om du anger vardet Tillgénglig (intervall eller realtid) for parametern Autovaxla visas stegen
29-34. Om du anger vardet Férhindrad for parametern Autovaxla visas steg 35 direkt.

29

Ange ett varde for P3.15.7 Autovaxlade pumpar

0 = Hjalppumpar
1 = Alla pumpar

Steg 30 visas endast om du anger vardet Tillganglig [intervall] for parametern Autovaxla i steg

28.

30

Ange ett varde for P3.15.8 Autovaxlingsintervall

Omrade: 0-3 000 h

Stegen 31 och 32 visas endast om du anger vardet Tillgénglig [realtid) for parametern
Autovaxla i steg 28.
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31 Ange ett varde for P3.15.9 Autovaxlingsdagar Omrade: Mandag till sondag

32 Ange ett varde for P3.15.10 Autovaxlingstid Omrade: 00:00:00 till 23:59:59

Ange ett varde for P3.15.11 Autovaxlingsfrekvens- Omrade: P3.3.1.1-P3.3.1.2 Hz

33 2
grans

34 Ange ett varde for P3.15.12 Autovéxlingspumpgrans [Omrade: 1-8

35 Ange ett varde for P3.15.13 Regleromrade Omrade: 0-100%

Ange ett varde for P3.15.14 Fordrojning
36
Omrade: 0-3 600 s

Applikationsguiden for multipump (separat omriktare) har slutférts.

2.5 APPLIKATIONSGUIDE FOR MULTIPUMP (MULTIOMRIKTARE)

Applikationsguiden gor att du kan stalla in de grundlaggande parametrarna for
applikationen.

Oppna applikationsguiden for multipump (multiomriktare) genom att ange vardet Multipump
[multiomriktare) for parametern P1.2 Applikation (ID 212) pa panelen.

OBS!

Om du startar applikationsguiden fran startguiden visas steg 11 direkt.

Ange ett varde for P3.1.2.2 Motortyp (ska stimma
med motorns markskylt) PM-motor

Asynkronmotor
Reluktansmotor

Ange ett varde for P3.1.1.1 Motorns markspénning  [Omrade: Varierar

2 (ska stamma med motorns markskylt)

3 Ange ett varde for P3.1.1.2 Motorns markfrekvens Omréade: 8.00-320.00 Hz.
(ska stamma med motorns markskylt)

4 Ange ett varde for P3.1.1.3 Motorns markvarvtal Omrade: 24-19 200 rpm
(ska stamma med motorns markskylt)

5 Ange ett varde for P3.1.1.4 Motorns markstrom (ska [Omrade: Varierar

stdmma med motorns méarkskylt)

Steg 6 visas endast om du valde Asynkronmotor i steg 1.
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6 Ange ett varde for P3.1.1.5 Motorns cos phi Omrade: 0.30-1.00
7 Ange ett varde for P3.3.1.1 Min frekvensreferens Omrade: 0.00-P3.3.1.2 Hz
8 Ange ett varde for P3.3.1.2 Hogsta frekvensreferens |Omrade: P3.3.1.1-320.00 Hz
9 Ange ett varde for P3.4.1.2 Accelerationstid 1 Omréade: 0,1-3 000,0 s
10 Ange ett varde for P3.4.1.3 Retardationstid 1 Omrade: 0,1-3000,0 s
Valj en styrplats (dar du anger start- och stoppkom-
mandon och frekvensreferens) /0-styrning
11 N
Faltbuss
Panel
12 Ange ett varde for P3.13.1.4 Val av processenhet Mer &n ett val

Om du valjer ndgot annat &n % visas de efterféljande tre stegen. Om du valjer procent visas
steg 16 direkt.

13 Ange ett varde for P3.13.1.5 Processenhet min. Omréadet specificeras av valet i steg 12.
14 Ange ett varde for P3.13.1.6 Processenhet max. Omradet specificeras av valet i steg 12.
15 Ange ett varde for P3.13.1.7 Processenhet decima-  [Omrade: 0-4
ler
16 Ange ett varde for P3.13.3.3 Arvirde 1 val av killa Se tabellen med arvardeinstallningar i avsnitt

Tabell 74 Parametrar fér bérvarden

Om du valjer en analog ingangssignal visas steg 17. Om du valjer ett annat alternativ visas

steg 18.
Ange signalomradet fér den analoga insignalen
17 0 =0-10V/0-20 mA
1=2-10 V/4-20 mA
Ange ett varde for P3.13.1.8 Reglerfel invertering
18 0 = normalt
1 =inverterat
19 Ange ett varde for P3.13.2.6 Val av kalla for bor- Se borvardestabellen i avsnitt Tabell 74 Para-

varde

metrar for borvarden

Om du valjer en analog ingangssignal visas forst steg 20 och sedan steg 22. Om du valjer ett
annat alternativ visas steg 21.

Om du valjer nagot av alternativen Borvarde 1 fran panel eller Borvarde 2 fran panel visas steg

22 direkt.
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Ange signalomradet fér den analoga insignalen
20 0=0-10V/0-20 mA
1=2-10 V/4-20 mA

Ange ett varde for P3.13.2.1 (Borvarde 1 fran panel] |Specificeras av omradet som angavs i steg 19

21 och P3.13.2.2 (Borvarde 2 fran panel

Anvand vilolagesfunktionen
22 0=nej
1=ja

Om du anger vardet Ja i steg 22 visas de efterfoljande tre stegen. Om du anger vardet Nej
visas steg 26.

23 Ange ett varde for P3.13.5.1 Viloldgesfrekvensgrans |Omréde: 0.00-320.00 Hz.

24 Ange ett varde for P3.13.5.2 Insomnférd 1 Omrade: 0-3000 s
25 Ange ett varde for P3.13.5.3 Uppvakningsniva Omradet specificeras av den angivna proces-
senheten.

Ange ett varde for P3.15.1 Multipumplage

26 Multislav
Multimaster
27 Ange ett varde for P3.15.3 Pump-ID-nummer Omréade: 1-8

Ange ett varde for P3.15.4 Start och arvarde
0 = Inte ansluten

28 1=Endast startsignal ansluten
2=Bada signalerna anslutna
29 Ange ett varde for P3.15.2 Antal pumpar Omrade: 1-8
Ange ett varde for P3.15.5 Pumpforregling
30 0 = Anvands inte
1 =Tillaten
Ange ett varde for P3.15.6 Autovaxla
. 0 = Forhindrad

1 = Tillgénglig (intervall)
2 = Tillganglig (dagar)

Om du anger vardet Tillgénglig (intervall] fér parametern Autovéxla visas steg 33. Om du
anger vardet Tillgénglig (dagar] for parametern Autovéxla visas steg 34. Om du anger vardet
Férhindrad for parametern Autovaxla visas steg 36 direkt.

Ange ett varde for P3.15.7 Autovaxlade pumpar
32 0 = Hjalppumpar
1 = Alla pumpar
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Steg 33 visas endast om du anger vardet Tillgdnglig [intervall] for parametern Autovaxla i steg
31.

33 Ange ett varde for P3.15.8 Autovaxlingsintervall Omréade: 0-3 000 h

Stegen 34 och 35 visas endast om du anger vardet Tillgdnglig [dagar] for parametern
Autovaxla i steg 31.

34 Ange ett varde for P3.15.9 Autovaxlingsdagar Omréade: Mandag till sondag
35 Ange ett varde for P3.15.10 Autovaxlingstid Omrade: 00:00:00 till 23:59:59
36 Ange ett varde for P3.15.13 Regleromrade Omrade: 0-100%

Ange ett varde for P3.15.14 Fordrojning
37
Omrade: 0-3 600 s

Applikationsguideen for multipump (multiomriktare) har slutforts.

2.6 BRANDFUNKTIONSGUIDE

Oppna brandfunktionsguiden genom att valja Aktivera for parametern 1.1.2 pa
snabbinstallningsmenyn.

C VAR FORSIKTIG!
Las om losenord och garantifrdgor innan du fortsatter i avsnitt 70.718 Brandfunktion.

1 Ange ett varde for parameter P3.17.2 Brandfunktion |Mer an ett val
frekvenskalla

Om du valjer ett annat varde an Frekvens vid brandfunktion visas steg 3 direkt.

2 Ange ett varde for parameter P3.17.3 Frekvens vid Omrade: varierar
brandfunktion

Aktivera signalen nar kontakten dppnas eller stangs

3 0 = 6ppen kontakt
1 = stangd kontakt

Om du anger virdet Oppen kontakt i steg 3 visas steg 5 direkt. Om du anger vardet Stingd
kontakt i steg 3 behovs inte steg 5.
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Ange ett varde for parametrarna P3.17.4 Brand- Valj den digitalingdng som ska aktivera
4 funktion aktivering vid OPPNA och P3.17.5 Brand- brandfunktionen. Mer information finns i
funktion aktivering vid STANG avsnitt 10.6.1 Programmering av digitala och
analoga ingéngar.
Ange ett varde for parameter P3.17.6 Brandfunktion |Valj den digitalingdng som ska aktivera rikt-
bakat ningen bakat for brandfunktionen.
5
Digln Kortplats0.1 = Framat
Digln Kortplats0.2 = Bakat
Ange ett varde for P3.17.1 Losenord for brandfunk- |Ange ett l6senord for aktivering av brand-
tion funktionen.
6
1234 = aktivera testlage
1002 = aktivera brandfunktion

Brandfunktionsguiden ar slutford.
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3 ANVANDARGRANSSNITT

3.1 NAVIGERA PA MANOVERPANELEN

Informationen om frekvensomriktaren ar ordnad i menyer och undermenyer. Du flyttar
mellan menyerna med hjalp av upp&t- och nedatpilarna pa panelen. Oppna en grupp eller ett
objekt genom att trycka pa OK. Ga tillbaka till foregaende niva genom att trycka pa bakat-/
aterstallningsknappen.

P& skarmen visas den aktuella positionen p& menyn, exempelvis M3.2.1. Aven namnet p
gruppen eller objektet pa den aktuella platsen visas.
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Bild 32: Frekvensomriktarens menystruktur
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3.2 ANVANDA DEN GRAFISKA SKARMEN

pp e ®
STo’P|C’j| RE//\DY| / |’ 110
G MaW%z>
ID: M1l
Quick Setup /@

( 17

= Monitorw
(5 )/

= Parameters
(12 )

Bild 33: Huvudmenyn pa den grafiska skdrmen

A. Forsta statusfaltet: STOPP/DRIFT F. Platsfaltet: parameterns id-nummer och
B. Rotationsriktningen den aktuella placeringen i menyn

C. Andra statusfaltet: KLAR/EJ KLAR/FEL G. En aktiverad grupp eller ett aktiverat

D. Varningsfaltet: VARNING/- objekt: 6ppna genom att trycka pa OK

E. Styrplatsen: PC/IO/PANEL/FALTBUSS H. Antalet objekt i gruppen

3.2.1 REDIGERA VARDENA

Det gar att &ndra ett vérde pa ett objekt pa tva olika satt via den grafiska skarmen.

Normalt gar det bara att ge en parameter ett varde. Valj i en lista med textvarden eller
numeriska varden.

ANDRA EN PARAMETERS TEXTVARDE

1 Hitta parametern med hjalp av pilknapparna.

STOP‘G READY‘ \ 110
\j m:sjjrt / Stop Setup

8.i. Rem Control Place
I/0 Control

M3.2.1

KeypadStopButton

[elee]

Yes
%) Start Function
Ramping
2 Oppna redigeringslaget genom att trycka tva
ganger pa OK eller trycka pa hoger pilknapp. STOP‘G READY ‘ ‘ Vo
Rem Control Place
m ID: M3.2.1
3f| Edit

@ Add to favourites
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3 Ange det nya vardet genom att trycka pa uppat-
eller nedatpilarna.

4 Godkann andringen genom att trycka pa OK. ,&ngra
andringen genom att trycka pa knappen Back/
Reset.

ANDRA SIFFERVARDENA

1 Hitta parametern med hjalp av pilknapparna.

2 Oppnaredigeringsliget.

3 Om vardet ar numeriskt vaxlar du mellan siffrorna

med hjalp av héger- och vansterpilarna. Andra
siffrorna med uppat- och nedatpilarna.

STOP‘G READY‘ \ 110

= Rem Control Place

ID: M3.2.1
FieldbusCTRL
I/0 Control ¢

stop| (G| READY | [ o
D Frequency Ref
1D:101 P3.3.1.1
g.i. MaxFreqReference I
o 0.00 Hz
MinFreqgReference
50.00 Hz
8:i. PosFreqRefLimit
O 320.00 Hz
stop| (] READY | | o
MinFreqReference
1D:101 P3.3.1.1
A N s
A\ — 0.00 Hz —
71N
Min: 0.00Hz
Max: 50.00Hz
stop| (G| READY | | o
5 MinFreqReference
1D:101 P3.3.1.1
N N s
v — 00.00 Hz-
71N
Min: 0.00Hz
Max: 50.00Hz
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4 Godkann andringen genom att trycka pa OK. Gor
inte &ndringen genom att trycka pd knappen Back/ STOP‘G READY ‘ ‘ Vo
Reset. g MinFreqReference
Ori. ID:101 P3.3.1.1
N N s
v —11.00 Hz—
2 RN
Min: 0.00Hz
Max: 50.00Hz

VALJA MER AN ETT VARDE

Det gar att ge ndgra parametrar mer &n ett varde. Markera en kryssruta vid varje varde som

behovs.

1 Sok efter parametern. En symbol visas pa skarmen
nar det gar att géra val med hjalp av kryssrutor.

2 Oppna listan med varden med hjilp av upp&t- och
nedatpilarna.
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STOP‘G READY‘ \ e
T mnees PEERL 1

ON Time 00:00:00
OFF Time 00:00:00
<

®

A. Symbolen for val via kryssruta

stor|(J] ReADY | | o

8ri. Days
o) iD: M 3.12.1.3.1

Monday

Tuesday

Wednesday

Thursday

|| Friday
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3 Valj ett varde genom att markera motsvarande
kryssruta med hjalp av hogerpilen. STOP‘G READY ‘ ‘ Vo

8;i. Days
o ID: M 3.12.1.3.1

Monday

[ ] Tuesday
Wednesday

|| Thursday

Friday

3.2.2 ATERSTALLA FEL

Nar du vill aterstélla ett fel anvander du aterstallningsknappen eller parametern Aterstall
fel. Mer information finns i 11.7 Ett fel visas.

3.2.3 FUNKTIONSKNAPPEN

Funktionsknappen anvands till fyra olika funktioner:

« Oppna styrsidan

» Vaxla mellan den lokala styrplatsen och fjarrstyrplatsen
»  Byta rotationsriktning

« Andra ett parametervirde

Valet av styrplats avgor varifran frekvensomriktaren far start- och stoppkommandona. Varje
styrplats har en egen parameter for val av frekvensreferenskalla. Den lokala styrplatsen ar
alltid mandverpanelen. Fjarrstyrplatsen kan vara I/0 eller faltbuss. Den valda styrplatset
visas i statusfaltet pa skarmen.

Det gar att anvanda I/0 A, 1/0 B och Faltbuss som fjarrstyrplatser. I/0 A och Faltbuss har
lagst prioritet. Valj ndgon av dem med P3.2.1 (Fjarrstyrplats). /0 B kan kringga I/0 A och
Faltbuss med en digital insignal. Du kan valja digital insignal med parametern P3.5.1.7
(Styrplats /0 B).

Vid lokal styrning anvands alltid mandverpanelen som styrplats. Lokal styrning har hogre
prioritet an fjarrstyrning. Nar du t.ex. anvander fjarrstyrning och om parametern P3.5.1.7
kringgar styrplatsen med en digital insignal och du valjer lokal styrning blir manéverpanelen
styrplats. Andra mellan lokal styrning och fjarrstyrning med hjalp av funktionsknappen eller
P3.2.2 Lokal/fjarr.
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BYTA STYRPLATS
1 Tryck pa FUNCT var som helst i menystrukturen.

2 V&l alternativ med hjalp av uppat- och
nedatpilarna. Tryck pa OK.

3 Valj antingen lokal styrplats eller fjarrstyrplats
med hjalp av uppat- och nedatpilarna. Godkann
valet genom att trycka pa OK.

4 Om du andrade styrplats fran Fjarr till Lokal, dvs.
mandverpanelen, maste du ange en
manoverpanelsreferens.

STOP \ G \ READY \ \ Keypad

Main Menu
ID: M1l

Monitor

(12)

Y Parameters
( 21 )

Di(aggo)stics

STOP‘G READY \ ‘Keypad
Choose action
ID:1805

Change direction
Control page

Local/Remote ¢

STOP‘G READY \ ‘Keypad
) Local/Remote
L] ID:211
Local
Remote ¢
STOP‘C‘ READY \ \ 110

Main Menu
c) ID: M1

e Monitor
l!ll ( 12 )

Y Parameters
li] (21)

= Diagnostics
Iill ( 6 )

Nar du har gjort valet visas samma meny pa skarmen som visades nar du tryckte pd FUNCT.

VISA STYRSIDAN

Det &r enkelt att 6vervaka de viktigaste vardena pa styrsidan.
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1 Tryck pa FUNCT var som helst i menystrukturen.

STOP|G| READY 110
c) Main Menu
ID:
= Monitor

(12 )
ﬁ Parameters

(21)

e Diagnostics

M1

2

Valj alternativ med hjalp av uppat- och

nedatpilarna. Oppna sidan genom att trycka pa OK. STOP|C| READY | Keypad
Styrsidan oppnas. o5 Choose action
i) ID:1805
Change direction
Control page
A
Local/Remote
\4
3 Omdu anvander den lokala styrplatsen och
mandverpanelsreferensen kan du stilla in P3.3.1.8 STOP|C| READY | Keypad
Mandverpanelsreferens genom att trycka pa OK. H{ Keypad Reference
ID: 184
A
.00Hz
v 0.00
Output Frequency Motor Torque
0.00Hz 0.00%
Motor Current Motor Power
0.00A 0.00%
4 Andra siffrorna med upp8t- och nedatpilarna.
Godkann andringen genom att trycka p& OK. stor| (G| READY | Keypad
Keypad Reference
H‘ ID: 168
N
. ~ 0.00HZ —
/1 N\

Output Frequency Motor Torque

0.00Hz 0.00%

Motor Current

Motor Power

0.00A 0.00%

Mer information om mandverpanelsreferensen finns i 5.3 Grupp 3.3: Bérvdrden. Om du
anvander andra styrplatser eller referensvérden visas frekvensreferensen som inte gar att

andra. Ovriga varden pd den har sidan ar multidvervakningsvarden. Valj bland virdena som
visas har (se anvisningar i 4.1.1 Multidisplay).

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFOSS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/



ANVANDARGRANSSNITT

VACON - 97

BYTA ROTATIONSRIKTNING

Du kan byta motorns rotationsriktning genom att trycka pa FUNCT.

OBS!
Kommandot Andra riktning visas bara i menyn om styrplatsen &r installd p& Lokal.

1 Tryck pd FUNCT var som helst i menystrukturen.

2 Valj alternativ med hjalp av uppat- och
nedatpilarna. Tryck pa OK.

3 Valj en ny rotationsriktning. Den rotationsriktning
som anvands blinkar. Tryck pa OK.

4 Rotationsriktningen andras omedelbart. En pil som
anger riktningen visas pa skarmens statusfalt.
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STOP|C| READY 110
Main Menu

G ID: M1

— Monitor

(7)

— Parameters

li] ( 15 )

Diagnostics

EII (6)

RUN |(j| READY | |Keypad

8,i, Choose action
le) ID:1805

Change direction
Control page Y

Local/Remote

RUN |C| READY | |Keypad

Choose action
ID:1805

Reverse
Forward y

STOF( N ) READY /0

Main Menu
ID: M1

= Monitor
(7)

— Parameters
( 15 )

Diagnostics

EII (6)
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SNABBREDIGERINGSFUNKTIONEN

Snabbredigeringsfunktionen ger snabb tillgéng till parametrar genom att du anger
parameterns id-nummer.

1 Tryck pa FUNCT var som helst i menystrukturen.

2 Valj snabbredigering med uppatpilen eller
nedatpilen och bekrafta genom att trycka pa OK.

3 Angeid-numret pa en parameter eller ett
overvakningsvarde. Tryck pa OK. Parametervardet
visas i redigeringslaget och dvervakningsvardet
visas i overvakningslaget.

3.2.4 KOPIERA PARAMETRARNA

0BS!
Funktionen &r endast tillganglig pa den grafiska skarmen.

Innan du kan kopiera parametrar fran mandverpanelen till omriktaren méaste du stoppa
omriktaren.
KOPIERA PARAMETRAR FOR EN FREKVENSOMRIKTARE

Anvand funktionen nar du vill kopiera parametrar fran en omriktare till en annan.

1 Spara parametrarna till mandverpanelen.

2  Koppla bort manoverpanelen och anslut den till en
annan omriktare.

3 Overfér parametrarna till den nya omriktaren med
hjalp av kommandot Kopiera fran panelen.

SPARA PARAMETRARNA | MANOVERPANELEN

1 Oppna menyn anvandarinstallningar.

STOP | C] READY Keypad

= Main Menu
ID: M6
= I/0 and Hardware
.

( )
User settings
Cay ¢

@ Favourites
(0)
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2 Oppna undermenyn Parameterbackup.
STOP|C| READY Keypad

User settings
8T o ue5

Language selection
Q
[¢]

English
I»‘:—l Parameter backup
(7))
2 Drive name .
g1 Drive
3 Valj funktion med hjalp av uppat- och nedatpilarna.
Godkann valet genom att trycka pa OK. STOPK;I READY Keypad
m Parameter backup
ID: M6.5.1

Restore factory defaults
[¢]

Save to keypad
O

Restore from keypad

Kommandot Aterst. fabr.inst. gor att parameterinstallningarna aterstalls till
fabriksinstallningarna. Med hjalp av kommandot Spara till panel kopierar du alla parametrar
till mandverpanelen. Kommandot Kop. fran panel gor att alla parametrar kopieras fran
manoverpanelen till omriktaren.

Parametrar som inte gar att kopiera om omriktarna har olika storlekar

Om du flyttar en mandverpanel till en omriktare av en annan storlek an den ursprungliga
omriktaren gar det inte att andra féljande parametrar:
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+  Motorns méarkspanning (P3.1.1.1)

«  Motorns markfrekvens (P3.1.1.2)

«  Motorns mérkvarvtal (P3.1.1.3)

»  Motorns mé&rkstrom (P3.1.1.4)

«  Motorns cos fi (P3.1.1.5)

+  Motorns méarkstrom (P3.1.1.6)

«  Kopplingsfrekvens (P3.1.2.3)

«  Magnetiseringsstrom (P3.1.2.5)

«  Statorspanningsjustering (P3.1.2.13)

»  Motorns effektgrans (P3.1.3.1)

«  Max frekvensreferens (P3.3.1.2)

«  Faltférsvagningspunktens frekvens (P3.1.4.2)
«  Spéanning vid faltforsvagningspunkt (P3.1.4.3)
«  U/f mittfrekvens (P3.1.4.4)

«  U/f mittspanning (P3.1.4.5)

«  Nollfrekvensspanning (P3.1.4.6)

«  Magnetiseringsstrom vid start (P3.4.3.1)
« DC-bromsstrom (P3.4.4.1)

+ Flodesbromsstrom (P3.4.5.2)

«  Motorns termiska tidskonstant (P3.9.2.4)
«  Grans for fastldsningsstrom (P3.9.3.2)

»  Motorns forvarmningsstrom (P3.18.3)

3.2.5 JAMFORA PARAMETRARNA

Med hjalp av den har funktionen kan du jamfora den aktiva parameteruppsattningen med en
av foljande fyra uppsattningar:

« Set1(Pé.5.4 Spara till Set 1)

*  Set2(P6.5.6 Spara till Set 2]

« Standardvarden (P6.5.1 Aterst fabr.inst)
« Mandverpanelen (P6.5.2 Spara till panel)

Mer information om parametrarna finns i Tabell 111 Parametrarna Parameterbackup pa
anvéndarinstallningsmenyn.

OBS!
Om du inte har sparat parameterinstallningen som du vill jamfora den aktuella
instéllningen med visas Jimforelsen misslyckades pa skarmen.
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ANVANDA PARAMETERJAMFORELSEFUNKTIONEN

1 Oppna Parameterjamférelse pd menyn
Anvandarinstallningar.

2 Valj ett jamforelsepar. Godkann valet genom att
trycka pa OK.

3 Valj Aktiv och tryck pa OK.
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STOP | G] READY 110

= User Settings
ID: M6.6

Language Selection
= English

r:x_—l Parameter Backup

(7)
|

Parameter Compare

(4)

STOP | (j] READY | 110

Parameter Compare
ID: B6.6.1

El Active set-Set 1

EI Active set-Set 2

EI Active set-Defaults

STOP | (j] READY | 110

E‘ Active set-Set 1
ID: M6.6.1

E| Active
@ Help

(7) Add to Favourites
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4 Undersok resultatet av jamforelsen.

STOP | C] READY 10

Active set-Set 1
m ID:113

Motor Nom Currnt

Motor Cos Phi

EETS

A. Det nuvarande vardet

B. Den andrainstallningens
varde

C. Det nuvarande vardet

D. Denandrainstallningens
varde

3.2.6 HJALPTEXTER

Pa den grafiska skarmen gar det att visa hjalptexter om manga amnen. Alla parametrar har
en hjalptext.

Det finns ocksa hjalptexter for fel, larm och startguiden.

LASA HJALPTEXT
1 Sok efter objektet du vill lasa om.
stor| (| RerpY | o
El Digital Inputs
ID:403 M3.5.1.1

Ctrl Signal 1 A

[}
[}
[¢]

oF Ctrl Signal 2 A

[¢]

oF Ctrl Signal 1 B

[¢]

2 Valj hjalpen med hjalp av uppat- och nedatpilarna.

STOP|C| READY 110
= Ctrl signal 1 A

ID:403 M3.5.1.1

Edit

( ) Add to favourites
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3 Oppna hjalptexten genom att trycka p8 OK.

STOP|C| READY 10
Ctrl signal 1 A
@ ID:403 M3.5.1.1

Start Signal 1 for control Place
I/0 A. Start Signal 1
functionality chosen with I/O A
Logic in Start/Stop Setup Menu.

0BS!
Hjalptexterna &r pa engelska.

3.2.7 ANVANDA MENYN FAVORITER

Om du ofta anvander samma objekt kan du lagga till dem i Favoriter. Samla ihop en
uppséattning parametrar eller 6vervakningssignaler fran alla menyer pa manoverpanelen.

Mer information om hur det gar till att anvénda menyn Favoriter finns i avsnitt 8.2 Favoriter.

3.3 ANVANDA TEXTSKARMEN

Du kan aven anvanda mandverpanelen med textskarmen som anvandargranssnitt.
Textskarmen och den grafiska skarmen har nastan samma funktioner. Dock &r nagra
funktioner bara tillgangliga pa den grafiska skarmen.

Pa skdrmen visas frekvensomriktarens och motorns status. Har visas ocksa driftfel som
galler motorn och omriktaren. P& skirmen visas den aktuella positionen p& menyn. Aven
namnet pa gruppen eller objektet pa den aktuella platsen visas. Om texten &r for lang rullas
den automatiskt pa skarmen.

o

READY RUN STOP ALARM FAULT
a_ ®

GUITCK SETL

M |
m 1 e

FWD REV IIo KEYPAD BUS

Bild 34: Huvudmenyn pa textskdrmen

A. Statusindikatorerna C. Namnet pa gruppen eller objektet pa
B. Indikatorerna for varning och fel den aktuella platsen
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D. Den aktuella placeringen i menyn F. Indikatorerna for motorns
E. Indikatorerna for styrplatsen rotationsriktning

3.3.1 REDIGERA VARDENA

ANDRA EN PARAMETERS TEXTVARDE

Med hjalp av den har proceduren ger du en parameter ett varde.

1 Hitta parametern med hjalp av pilknapparna. READY RUN  STop  ALARM  FAULT

A A
CTOOT 7 TG
i1 310Jre-

A 4 v

FWD REV 1/0 KEYPAD BUS

2 Oppna redigeringslaget genom att trycka pa OK. eADY  RUN  tor  ALARM  FAULT

A
H_M I~ I-I-J Fif
rci Coriry
h 4 v
FWD REV 1/0 KEYPAD BUS
3 Ange det nya vardet genom att trycka pa uppat- READY RUN  STop  ALARM  FAULT
eller nedatpilarna. A\\ 'S I 7/

AT T

I/ Sm T
1/ LCOnirs

-t

FWD REV 1/0 KEYPAD BUS

4 Godkann andringen genom att trycka pa OK. Gor
inte andringen genom att trycka pa knappen Back/
Reset.

ANDRA SIFFERVARDENA

1 Hitta parametern med hjalp av pilknapparna.
2 Oppnaredigeringsliget.
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3 Vaxla mellan siffrorna med hjalp av hoger- och
vansterpilarna. Andra siffrorna med uppéat- och
nedatpilarna.

4 Godkann andringen genom att trycka pa OK. Gor
inte andringen genom att trycka pa knappen Back/
Reset.

3.3.2 ATERSTALLA FEL

Nar du vill aterstalla ett fel anvénder du aterstéllningsknappen eller parametern Aterstall
fel. Mer information finns i 11.7 Ett fel visas.

3.3.3 FUNKTIONSKNAPPEN

Funktionsknappen anvands till fyra olika funktioner:

« Oppna styrsidan

» Vaxla mellan den lokala styrplatsen och fjarrstyrplatsen
« Byta rotationsriktning

«  Andra ett parametervérde

Valet av styrplats avgor varifran frekvensomriktaren far start- och stoppkommandona. Varje
styrplats har en egen parameter for val av frekvensreferenskalla. Den lokala styrplatsen ar
alltid mandoverpanelen. Fjarrstyrplatsen kan vara I/0 eller faltbuss. Den valda styrplatset
visas i statusfaltet p& skarmen.

Det gar att anvanda I/0 A, 1/0 B och Faltbuss som fjarrstyrplatser. I/0 A och Faltbuss har
lagst prioritet. Valj nagon av dem med P3.2.1 (Fjarrstyrplats). I/0 B kan kringga I/0 A och
Faltbuss med en digital insignal. Du kan valja digital insignal med parametern P3.5.1.7
(Styrplats I/0 B).

Vid lokal styrning anvands alltid mandverpanelen som styrplats. Lokal styrning har hogre
prioritet an fjarrstyrning. Nar du t.ex. anvander fjarrstyrning och om parametern P3.5.1.7
kringgar styrplatsen med en digital insignal och du véljer lokal styrning blir manéverpanelen
styrplats. Andra mellan lokal styrning och fjarrstyrning med hjélp av funktionsknappen eller
P3.2.2 Lokal/fjarr.

BYTA STYRPLATS
1 Tryck pa FUNCT var som helst i menystrukturen.

READY RUN STOP ALARM FAULT
A A
M T
HHEHNE TERYS
M _J1
i _J
v v
FWD REV I/0 KEYPAD BUS
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2 Valj alternativ med hjalp av uppat- och
READY RUN STOP ALARM FAULT

nedatpilarna. Tryck pa OK. A A
I I /e M
Locnrnc iy
/
/
v v
FWD  REV /0  KEYPAD BUS

3 Valj antingen lokal styrplats eller fjarrstyrplats
med hjalp av uppat- och nedatpilarna. Godk&nn
valet genom att trycka pa OK. _

READY  RUN STOP ALARM FAULT

FWD REV 1/0 KEYPAD BUS

4 Om du dndrade styrplats fran Fjarr till Lokal, dvs.
manoverpanelen, maste du ange en
manoverpanelsreferens.

Nar du har gjort valet visas samma meny pa skarmen som visades nar du tryckte pd FUNCT.

VISA STYRSIDAN

Det &r enkelt att 6vervaka de viktigaste vardena pa styrsidan.

1 Tryck pa FUNCT var som helst i menystrukturen.

READY  RUN STOP ALARM FAULT
A A
EIEEIMET T O EJC

l I'Ill rnc rery 2
M _J

Hi_l

h 4 h 4

FWD REV 1/0 KEYPAD BUS
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2 Valj alternativ med hjalp av uppat- och

nedatpilarna. Oppna sidan genom att trycka pa OK. | READY RUN STOP  ALARM FAULT

Styrsidan oppnas A A
rOnToOr oo’
LU Tirge I
/ L 3
!
\ 4 \ 4
FWD REV I/0 KEYPAD BUS

3 Omdu anvander den lokala styrplatsen och READY RUN  STop  ALARM  FAULT

manoverpanelsreferensen kan du stalla in P3.3.1.8 A A
Manoverpanelsreferens genom att trycka pa OK. VOO0 OCC

nNeCrrrrag v

LAL. 111

127, U
Hz
h 4 v
FWD REV I/0 KEYPAD BUS

Mer information om mandverpanelsreferensen finns i 5.3 Grupp 3.3: Borvarden). Om du
anvander andra styrplatser eller referensvarden visas frekvensreferensen som inte gar att
andra. Ovriga varden pa den har sidan ar multidvervakningsvarden. Vilj bland vardena som
visas har (se anvisningar i 4.1.1 Multidisplay).

BYTA ROTATIONSRIKTNING
Du kan byta motorns rotationsriktning genom att trycka pa FUNCT.

0BS!
Kommandot Andra riktning visas bara i menyn om styrplatsen ar installd pa Lokal.

1 Tryck pa FUNCT var som helst i menystrukturen.

2 Valj alternativ med hjalp av uppat- och
nedatpilarna. Tryck pa OK.

3 Valj en ny rotationsriktning. Den rotationsriktning
som anvands blinkar. Tryck pa OK.
Rotationsriktningen andras direkt och symbolen i
statusfaltet pa skarmen &ndras.

SNABBREDIGERINGSFUNKTIONEN

Snabbredigeringsfunktionen ger snabb tillgang till parametrar genom att du anger
parameterns id-nummer.

1 Tryck pa FUNCT var som helst i menystrukturen.

2 Valj snabbredigering med uppatpilen eller
nedatpilen och bekrafta genom att trycka pa OK.
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3 Angeid-numret pa en parameter eller ett
overvakningsvarde. Tryck pa OK. Parametervardet
visas i redigeringslaget och dvervakningsvardet
visas i overvakningslaget.
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3.4 MENYSTRUKTUR

Meny Funktion

Snabbinstéllning Se 1.4 Beskrivning av applikationerna.
Driftvarde Multidisplay*

Trendkurva*

Grund

1/0

Tillagg/avancerat

Timerfunktioner

PID-regulator

Extern PID-regulator

Multipump

Underhallsraknare

Faltbussdata
Parametrar Se 5 Parametermeny.
Diagnostik Aktiva fel

Aterstall fel

Felhistorik

Totalréknare

Trippraknare

Programvaruinformation
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Meny Funktion

1/0 och maskinvara Anvéndarinstallningar

Kortplats C

Kortplats D

Kortplats E

Realtidsklocka

Kraftdel installningar

Panel

RS-485

Ethernet

Anvandarinstallningar Val av sprak

Parameterbackup*

Parameterjamforelse

Omriktarnamn

Favoriter * Se 8.2 Favoriter.

Behorighetsnivaer Se 5 Parametermeny.

* = Funktionen ar inte tillganglig i en manoverpanel med textskarm.

3.4.1 SNABBINSTALLNING

Pa menyn Snabbinstallning finns de olika guiderna och snabbinstallningsparametrarna for
Vacon 100-applikationen. Mer information om parametrarna pa den har menyn finns i avsnitt
1.3 Forsta starten och 2 Guider.

3.4.2 OVERVAKNING

MULTIDISPLAY

Med multidisplayfunktionen kan du samla ihop fyra till nio objekt for overvakning. Se 4.1.1
Multidisplay.

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFOSS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/




ANVANDARGRANSSNITT VACON - 111

0BS!
Multidisplayfunktionen &r inte tillgédnglig pa textpanelen.

TRENDKURVA

Funktionen Trendkurva visar tva 6vervakningsvarden samtidigt i grafisk form. Se 4.7.2
Trendkurva.

GRUND

De allmdnna dvervakningsvardena kan innefatta statusvarden, uppmatta vérden och de
faktiska vardena pa parametrar och signaler. Se 4.1.3 ALLMANNA.

I/0

Du kan 6vervaka status och nivaer for in- och utgangssignalvardena. Se 4.1.4 1/0.
TEMPERATURINGANGAR

Se 4.1.5 Temperaturingangar.

TILLAGG/AVANCERAT

Du kan overvaka olika avancerade varden, t.ex. faltbussvarden. Se 4.1.6 Tilldgg och avancerat.
TIMERFUNKTIONER

Du kan évervaka timerfunktioner och realtidsklockan. Se 4.7.7 Overvakning av timerfunktioner.
PID-REGULATOR

Du kan évervaka PID-regulatorvardena. Se 4.1.8 Overvakning av PID-regulator.

EXTERN PID-REGULATOR

Du kan évervaka virdena for den externa PID-regulatorn. Se 4.1.9 Overvaka extern PID-
regulator.

MULTIPUMP

Du kan overvaka vardena for driften av fler an en omriktare. Se 4.1.10 Multipump-6vervakning.

UNDERHALLSRAKNARE

Du kan dvervaka varden for underhallsraknarna. Se 4.1.11 Underhéallsrdknare.

FALTBUSSDATA

Du kan se féltbussdata som Gvervakningsvarden. Anvand den har funktionen t.ex. under
driftsattning av faltbussen. Se 4.1.12 Overvakning av faltbussprocessdata.

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFO0SS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/




VACON - 112 ANVANDARGRANSSNITT

3.5 VACON LIVE

Vacon Live &r ett datorverktyg for driftsattning och underhall av frekvensomriktarna Vacon®
10, Vacon® 20 och Vacon® 100. Hdmta Vacon Live fran http://drives.danfoss.com.

Datorverktyget Vacon Live innehaller foljande funktioner:

* Installning av parametrar, dvervakning, omriktaruppgifter, dataloggar o.s.v.

» Verktyget Vacon Loader for laddning av programvara

» Seriell kommunikation och Ethernet-support

» Stod for Windows XP, Vista, 7 och 8

« 17 sprak: engelska, tyska, spanska, finska, franska, italienska, ryska, svenska, kinesiska,
tjeckiska, danska, nederlandska, polska, portugisiska, rumanska, slovakiska och
turkiska

Du kan uppratta anslutningen mellan frekvensomriktaren och datorverktyget med den
seriella kommunikationskabeln fran Vacon. De seriella kommunikationsdrivrutinerna
installeras automatiskt nar Vacon Live installeras. Nar du har anslutit kabeln hittar Vacon
Live den anslutna omriktaren automatiskt.

Mer information om hur du anvander Vacon Live finns i hjalpen till programmet.

File Edt View [Dvive Tools Help

VACON

J.- 1 [slemir- jal-
Ovives Parameter Browser X i
W Dive x - == R .

R Lb L .O =20 SALC B0 s &
| Fles ‘ ["m “ | index VariableText Value Min Max Unt  Dek*
“- Quick Setp .
A 1. Quick Setup (29)
# 1.31, Sanda
4 W 2 Monitor P12 Application Standard Standand Motor Potentiomater Standar
# 2.1, Multimonitor gl | P13 MinFreqReference 0,00 0.00 50,00 He 0,00
¥ 2.3 Basic
. : . f‘z’ P14  MaxfFreqReference 50,00 0,00 320,00 He 0,00
# 38 Extras/Advanced P15 Accel Time 1 50 01 3000,0 s 50
# 2.7. Timer Functions P18 Decel Time 1 50 o1 30000 s 50
’ ;2 ;xonrn‘lu;.\:;ca P17 Curment Limk 370 0,28 520 A 000
# 2.10. Mult-Pumg P18 Motor Type Induction Motor Induction Motor  PM Motor Indhuctic
¥ 2.11. Mainten. Counters P19 Motor Nom Voltg 230 180 240 v 0
P 212 :
g2 12 :F;‘”t*c-‘ Data P1.10  Motor Nom Freq 50,00 8,00 320,00 Hz 0,00
£33 e Cusiomirer
4 P 3 Paameiers - P 111 Motor Nom Speed 1370 24 19200 mpm 0
4 ¥ 3.1, Motor Settings P1.12  Motor Nom Cumi 150 026 520 A 000
¥ 3.1.1. Motor Nameplate PL13  Motor Cos Phi 0.74 0,30 1,00 0.00
« 312 Motor Control "
P 319 Limits P1.14  Energy Optimization Disabled Disabled Enabled Désable:
4 ¥ 3114 OpenlLoop P1.15  ideniification No Action No Action With Rotation Mo Actic
B # 3.1.4.12. 11 Stan P 116  Stant Function Ramping Ramgping Flying Stan Ramgin
a ¥ ,‘; ;::rf:j;i&mp P 117  Swop Function Coasting Coasting Ramping Coastin
# 313.1. Frequency Ref P18 Automatic Reset Disabled Disabled Enabled Dsabie
-9 ."33 Torque Rel P1.19  Extemal Fauk Faul No Action Fault Coast Fault
. 2as L?e::;; Cwl Open Loop P120  AlLowFaul Na Action No Action Fault Coast No Actik
a3l 4
# 334 Motor Potentiom. P121  Rem. Cul Place VO Control 1O Control FleddbusCTRL VO Con
# 335 Joystick P1.22 VOARelsel Alep2 PresetFreq0 Block Out 10 AlTe A2
8 228 =
. ? 34 JR;;;::ﬁ:’&m—s PLZ3 Keypad Ref Sai Meypad Ref PresetFreql Block Out. 10 Keypad
¥ 341 Ramo 1 P14  FieidBusRefSel  Ficldbus PresetFreqd  Block Ou10 Fredcibar
¥ 342 Ramp2 P125 Al SignalRange  0-10V0-20mA O-10V/0-20mA  2-10Vi4-20mA 0-10V/0
. -:_“: 3’:“3:':3"‘”“‘ P126 A2SonalRange  2-10V/4-20mA 0-10V/0-20mA  2-10Vi4-20mA 2-10vi4
¥ 3,45, Flux Braking P127 RO Function Run Not Used Motor Prefeat Active Run
4 35 VO Config e | 1B Ll
q vo Datalogger (@) | Clockwise Online @ | Reacy @ | Run @[ Fout @] Aaem @] @0

Bild 35: Datorverktyget Vacon Live
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4 MENYN DRIFTVARDE

4.1 OVERVAKNINGSGRUPP

Du kan dvervaka vardena pa parametrar och signaler. Du kan ocksa dvervaka statusvarden
och uppmatta varden. Nagra av vardena som ska overvakas ar anpassningsbara.

4.1.1 MULTIDISPLAY

Pa multidisplaysidan kan du samla ihop fyra till nio objekt for évervakning. Valj antal objekt
med hjalp av parametern 3.11.4 Multidisplay. Mer information finns i avsnitt .77 Grupp 3.11:
Applikationsinstallningar.

ANDRA VILKA OBJEKT SOM SKA OVERVAKAS

1 Oppna évervakningsmenyn genom att trycka pd OK.

STOP | C | READY 110

c} Main Menu
ID: M1
Qul(r.:lk) Setup
e
Pa(xz'a;-n)leters

2 Oppna Multidisplay.
STOP|C| READY | 10

Monitor
ID: M2.1

Multimonitor

Basic
(7)

Timer Functions
(13)

3 Aktivera ett objekt som du vill byta ut. Anvand
pilknapparna. STOP|C| READY 110
Multimonitor
@ ID:25 FreqReference

JRIN NI LN Y Output Freq Motor Speed
20.0 Hz 0.00 Hz 0.0 rpm

Motor Curre | Motor Torque |Motor Voltage|

0.00A 0.00 % 0.0V

DC-link volt | Unit Tempera |Motor Tempera

0.0V 81.9°C 0.0%
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4 Valj ett nytt objekt i listan och tryck pa OK.

STOP|C| READY 110
FreqReference
ID:1 M2.1.1.1

7 Output frequency 0.00 Hz
7 FreqReference 10.00 Hz
\/ Motor Speed 0.00 rpm
\/ Motor Current 0.00 A
|/] Motor Torque 0.00 %

4.1.2 TRENDKURVA

| funktionen Trendkurva framstalls tva dvervakade varden i grafisk form.

Nar du valjer ett varde startas registreringen av virdena. Pa undermenyn Trendkurva kan du
undersoka trendkurvan och valja signal. Du kan ocksa ange ldgsta och hégsta varden och
samplingsintervall samt anvanda automatisk skala.

ANDRA VARDENA

Proceduren gor att du kan andra overvakningsvardena.

1 Oppna menyn Driftvirden, letar reda p

undermenyn Trendkurva och tryck pa OK. STOP|C| READY | Vo
@ Monitor
ID: M2.2
@ Multimonitor I

Trend Curve

(7)
Basic
(13)

2 Oppna undermenyn Visa trendkurva genom att
trycka pa OK. STOP|C| READY | e

E’ Trend Curve
ID: M2.2.1

View Trend Curve I

(2)

Sampling interval
gn 100 ms

8F Channel 1 min
2 -1000
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3 Det gar bara att 6vervaka tva varden samtidigt som
trendkurvor. De aktuella valen som ska Gvervakas, STOP|C| READY /o

Frekvreferens och Motorvarvtal, visas langst ned i
vyn. Valj ett varde du vill andra med hjalp av
pilknapparna. Tryck pa OK.

4 Bladdra igenom listan med overvakningsvarden
med hjalp av pilknapparna.

5  Valj ett alternativ och tryck pa OK.

STOPPA KURVANS FORLOPP

| JFreqReference 0.00Hz

M Motor Speed Orpm
stor|(G| READY | o
FreqReference
ID:3 v2.2.1.1.4
] Output frequency [I]

\/ FreqReference
\/ Motor Speed

D Motor Current
. Motor Torque

|:| Motor Shaft Power

STOP|C| READY | II0
| IMotor Current 0.00A
M Motor Speed Orpm

| funktionen Trendkurva kan du ocksa pausa kurvans forlopp och ldsa av virdena. Sedan kan

du starta kurvan igen.
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1 Aktivera en kurva i kurvvyn genom att trycka pa
uppatpilknappen. Skdrmens ram markeras med
fetstil.

RUN |:)| READY 110

m

| | Motor Current 0.02A

Motor Speed -317rpm
2 Tryck pa OK vid kurvans malpunkt.
RUN |:)| READY e

Il Motor Current 0.02A

Motor Speed -327rpm
3 Enlodrét linje visas pa kurvan. Vardena i vyns
nederkant motsvarar den lodrata linjens placering. ||RUN |D| READY Vo
i
|
|
Mh
|
X |
1
P
| '
Il Motor Current 0.01A
Motor Speed
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4 Du kan flytta den lodrata linjen med vanster

respektive héger pilknapp om du vill se vardena p4 ||RUN [O)| READY o
en annan plats pa kurvan.
& ;
! i
; i
1 |
i
m[\——wv“ff/_\w
| i
i .
T TS,
|
Il Motor Current 0.01A

Motor Speed @

Tabell 15: Parametrar for trendkurva

Standard
Parameter i varde Beskrivning
(forvalt)
Oppna menyn nar du
M2.2.1 Visa trendkurva vill overvaka vardena i
form av en kurva.
P2.2.2 Samplingsintervall 100 432000 ms 100 2368
pP2.2.3 Kanal 1 min -214748 1000 -1000 2369
P2.2.4 Kanal 1 max -1000 214748 1000 2370
P2.2.5 Kanal 2 min -214748 1000 -1000 2371
pP2.2.6 Kanal 2 max -1000 214748 1000 2372
pP2.2.7 Autoskala 0 1 0 2373 | 0 =Forhindrad
1 =Tillaten

4.1.3 ALLMANNA

| foljande tabell visas de allmanna overvakningsvardena och tillhorande beskrivning.
0BS!

Overvakningsmenyn innehéller endast statusinformation om standard I/0-kort.
Statusen pa alla I/0-kortsignaler finns som radata pa systemmenyn 1/0 och
Hardvara.

Kontrollera statusen pa I/0-tilldggskortet i menyn 1/0 och Hardvara nar du uppmanas till det.
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Tabell 16: Alternativ pa 6vervakningsmenyn

Overvakningsvird

e Beskrivning
V2.3.1 Utfrekvens Hz 0.01 1
V2.3.2 Frekvensreferens Hz 0.01 25
V2.3.3 Motorvarvtal rpm 1 2
V2.3.4 Motorstrom A Varierar 3
V2.3.5 Motormoment % 0.1 4
V2.3.7 Motoraxeleffekt % 0.1 5

V2.3.8 Motoraxeleffekt kW/hk | Varierar 73

V2.3.9 Motorspanning \% 0.1 6
V2.3.10 DC-spanning \Y 1 7
V2.3.11 Enhetens tempe- oc 01 8

ratur
V2.3.12 Motortemperatur % 0.1 9

R . 0=AvV
V2.3.13 | Motorforvarmning 1 1228 1 = Varmning (DC-strémmatning)
v23.15 | KWh-tripprakna- |,y 1 1054

ren Lag

V2.3.14 kWh-tripprakna- 1 1067

ren Hog
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4.1.4 1/0

Tabell 17: Overvakning av I/0-signal

Overvakningsvird

Beskrivning
e

V241 Kortplats ADIN 1, 1 15

2,3
V2.4.2 Kortplats A DIN 4, 1 1%

56
V2.4.3 Kortplats BRO 1, 1 17

2,3
V2.4.4 Analog ingang 1 % 0.01 59 Kortplats A.1 som standard.
V2.4.5 Analog ingang 2 % 0.01 60 Kortplats A.2 som standard.
V2.4.6 Analog ingéng 3 % 0.01 61 Kortplats D.1 som standard.
V2.4.7 Analog ingang 4 % 0.01 62 Kortplats D.2 som standard.
V2.4.8 Analog ingéng 5 % 0.01 75 Kortplats E.1 som standard.
V2.4.9 Analog ingéng 6 % 0.01 76 Kortplats E.2 som standard.
V2.4.10 Kortplats A AO1 % 0.01 81

4.1.5 TEMPERATURINGANGAR
OBS!

Parametergruppen visas bara om ett tillaggskort for temperaturmatning (OPT-BH])
ar installerat.
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Tabell 18: Overvaka temperaturingdngar

Overvakningsvird

e Beskrivning
V251 Temperazuringéng oC 01 50
V2.5 Tempera;uringéng oc 01 51
V253 Temperaturingang oC 01 57
V25.4 Temperaturingang oc 01 49
V255 Temperaturingang oC 01 70
V2.5.6 Temperazuringéng oc 01 71
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4.1.6 TILLAGG OCH AVANCERAT

Tabell 19: Overvaka avancerade virden

Overvakningsvird

Beskrivning
e
B1=Klar
B2 = Drift
B3 = Fel
B6 = Frigivning
V2.6.1 Omriktarstatusord 1 43 B7 = Aktivt larm

B10 = DC-strom stoppad
B11=DC-broms aktiv

B12 = Driftbegaran

B13 = Motorregulator aktiv

BO = Driftfrigivning aktiv

B1 =Inget fel

B2 = Laddn.brytare stangd

V2.6.2 Driftklar status 1 78 B3 = DC-spanning OK

B4 = Kraftenhet OK

B5 = Start tillats (kraftenh)

Bé = Start tillats (systemprogram)

BO = Driftforregl 1

B1 = Driftforregl 2

B2 = Ramp 2 aktiv

B3 = Reserverad

B4 =1/0 A-styrning aktiv

B5 = 1/0 B-styrning aktiv

B6 = Faltbusstyrning aktiv

1 89 B7 = Lokal styrning aktiv

B8 = PC-styrning aktiv

B9 = Forvalda frekvenser aktivt
B10 = Spolning aktivt
B11=Brandfunktion aktiv

B12 = Motorférvarmning aktivt
B13 = Snabbstopp aktivt

B14 = Stoppad frén panel

Applikation sta-

V2.63 tusord1

B0 = Acc/Ret forbjudet

B1 = Motorbrytare dppen

B2 =PID i drift

B3 = PID-vilolage

B4 = PID mjukfyllning

B5 = Autorens aktivt

Applikation sta- B6 = Jockeypump
tusord?2 B7 = Primingpump

B8 = Antiblockering

B9 = Ingangstryck larm

B10 = Frostskydd larm

B11=0vertryckslarm

B14 = Overvakning 1

B15 = Overvakning 2

V2.6.4

V2.6.5 DIN-statusord 1 1 56

V2.6.6 DIN-statusord 2 1 57
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Tabell 19: Overvaka avancerade virden

Overvakningsvird

e Beskrivning

V2.6.7 Motorstrqm med 01 45
en decimal

0 = Dator
1 =Forv frekv
2 = Panelreferens
3 = Faltbuss
4=Al
5=AI2
6=Al1+AlI2
7 = PID-regulator
8 = Motor potentiom.
10=Spolning
Frekvensrefe- 11 =Blockut.1
V2.6.8 renskilla 1 1495 12 = Block ut.2
13 = Block ut.3
14 = Block ut.4
15 = Block ut.5
16 = Block ut.6
17 = Block ut.7
18 = Block ut.8
19 = Block ut.9
20 = Block ut.10
100 = Inte definierad
101 = Larm,ForvFreky
102=Autorensning

Senast aktiva fel-

V2.6.9 kod 1 37

V2.6.10 Senast e|1ID<t|va fel- 1 95

V2.6.11 Senast aktiva 1 74
larmkod

V2.6.12 Senast aktiva 1 94
larm-ID

BO = Stréomgréns (motor)

B1 = Stromgrans (generator)

B2 = Varvtalsgrans (motor])

Motorregulator- B3 = Varvtalsgrans (generator)
status B4 = Overspanningsregulator

B5 = Underspanningsregulator

Bé6 = Effektgréans (motor)

B7 = Effektgréns (generator)

V2.6.13

4.1.7 OVERVAKNING AV TIMERFUNKTIONER

Overvakar vardena for timerfunktioner och realtidsklockan.
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Tabell 20: Overvaka timerfunktionerna

Overvakningsvird

e Beskrivning
V2.7.1 TK1, TK2, TK3 1 1441
V2.7.2 Intervall 1 1 1442
V2.7.3 Intervall 2 1 1443
V2.7.4 Intervall 3 1 1444
V2.7.5 Intervall 4 1 1445
V2.7.6 Intervall 5 1 1446
V2.7.7 Timer 1 s 1 1447
V2.7.8 Timer 2 s 1 1448
V2.7.9 Timer 3 s 1 1449
V2.7.10 Realtidsklocka 1450

4.1.8 OVERVAKNING AV PID-REGULATOR

Tabell 21: Overvaka vérden for PID-regulatorn

Overvakningsvird

Beskrivning
e
V2.8.1 PID bérvard Vari somi 20
8. érvarde arierar | poay o
V2.8.2 PIDsrvirde  |Varierar | 20T 21
o P3.13.1.7
. . Som i
V2.8.3 PID-arvarde (1) | Varierar P3.13.1.7 15541
. . Som i
V2.8.4 PID-arvarde (2) |Varierar P3.13.1.7 15542
V2.8.5 PID regl.fel Vari somi 22
8. regl.fe arierar | poay o
V2.8.6 PID utgang % 0.01 23
0 = Stoppad
1 =1drift
V2.8.7 PID status 1 24 3 =Vilolage
4 = | dodbandet (se 5.13 Grupp 3.13: PID-regu-
lator)
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4.1.9 OVERVAKA EXTERN PID-REGULATOR

Tabell 22: Overvakning av virdena for den externa PID-regulatorn

Overvakningsvird

e Beskrivning

Somi
P3.14.1.1
0 (se
5.14
V2.9.1 ExtPID borvarde |Varierar | Grupp 83
3.14:
Extern
PID-
regulator)

Som i
V2.9.2 ExtPID arvarde Varierar | P3.14.1.1 84
0

Somii
V2.9.3 ExtPID-fel Varierar |P3.14.1.1 85
0

V2.9.4 ExtPID-utgang % 0.01 86

0 = Stoppad

1 =1drift

2=l dodbandet (se 5.14 Grupp 3.14: Extern PID-
regulator)

V2.9.5 ExtPID status 1 87

4.1.10  MULTIPUMP-OVERVAKNING

Du kan anvanda dvervakningsvarden fran Pump 2 drifttid till Pump 8 drifttid i
multipumpléget (separat omriktare).

Om multimaster- eller multislavlaget anvands ska vardet for pumparnas kortidsraknare
lasas fran dvervakningsvardet Pump (1) drifttid. Lds pumpdrifttiden fran varje omriktare.
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Tabell 23: Multipump-évervakning

Overvakningsvird

Beskrivning
e
V2.10.1 Motorer i drift 1 30
V2.10.2 Autvax Till/Fran 1 114
V2.10.3 Nasta autovaxling h 0.1 1503
V2.10.4 Driftmod 1 1505 |97k
1 = Master

0 = Anvands inte

10 = Stoppad
20=Vila

30 = Antiblockering
40 = Autorensning
V2.10.5 Multipumpstatus 1 1628 |50=Spolning

60 = Mjukfyllning
70=Reglerar

80=Fdljer
90 = Konst. produktion
200=0kand
0 = Anvands inte (multipump multiomriktar-
funktion)
10 = Allvarligt kommunikationsfel (eller
V2.10.6 Kommunikations- h 01 1629 ingen kommunikation alls)
T status ' 11 = Fel (datasandning)
12 = Fel (datamottagning)
20 = Kommunikationen fungerar, inga fel
30 = Okand status
v2.10.7 Pump (1) drifttid h 0.1 1620
v2.10.8 Pump 2 drifttid h 0.1 1621
V2.10.9 Pump 3 drifttid h 0.1 1622
V2.10.10 Pump 4 drifttid h 0.1 1623
V2.10.11 Pump 5 drifttid h 0.1 1624
V2.10.12 Pump 6 drifttid h 0.1 1625
V2.10.13 Pump 7 drifttid h 0.1 1626
V2.10.14 Pump 8 drifttid h 0.1 1627
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4.1.11 UNDERHALLSRAKNARE

Tabell 24: Overvakning av underh3llsriknare

Overvakningsvird

e Beskrivning

Underhallsrak-

Varierar
nare 1

V2.11.1 h/kRev

1101 |
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4.1.12  OVERVAKNING AV FALTBUSSPROCESSDATA

Tabell 25: Overvakning av filtbussprocessdata

Overvakningsvird

e Beskrivning
V2.12.1 FB-kontrollord 1 874
v2.12.2 | FBvarvtalsbor- Varierar | 875
varde
V2.12.3 FB-datai 1 1 876
V2.12.4 FB-datai2 1 877
V2.12.5 FB-datai3 1 878
V2.12.6 FB-datai 4 1 879
V2.12.7 FB-datai5 1 880
V2.12.8 FB-datai 6 1 881
V2.12.9 FB-datai7 1 882
V2.12.10 FB-datai8 1 883
V2.12.11 FB statusord 1 864
v2.12.12 | FBvarvtalsar- 0.01 865
varde
V2.12.13 FB-data ut 1 1 866
V2.12.14 FB-data ut 2 1 867
V2.12.15 FB-data ut 3 1 868
V2.12.16 FB-data ut 4 1 869
V2.12.17 FB-data ut b 1 870
V2.12.18 FB-data ut 6 1 871
V2.12.19 FB-data ut 7 1 872
V2.12.20 FB-data ut 8 1 873
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4.1.13  BLOCKPROGRAMMERINGSOVERVAKNING

Tabell 26: Blockprogrammeringsdévervakning

Overvakningsvird

e Beskrivning
V2.13.2 Block ut.1 15020
V2.13.3 Block ut.2 15040
V2.13.4 Block ut.3 15060
V2.13.5 Block ut.4 15080
V2.13.6 Block ut.5 15100
V2.13.7 Block ut.6 15120
V2.13.8 Block ut.7 15140
V2.13.9 Block ut.8 15160
V2.13.10 Block ut.9 15180
V2.13.11 Block ut.10 15200
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5 PARAMETERMENY

Du kan nar som helst &ndra och redigera parametrarna pad menyn Parametrar (M3).
5.1 GRUPP 3.1: MOTORINSTALLNING

Tabell 27: Parametrar fran motorns méarkskylt

Index Parameter Min Max Enhet Standard Id Beskrivning

Motorns markspan- . . .

P3.1.1.1 ning Varierar | Varierar Vv Varierar 110

p3.1.12 | Motornsmarkirek- | g 05 | 350 Hz 50/ 60 111

vens

P3.1.1.3 | Motorns markvarvtal 24 19200 rpm Varierar 112

P3.1.1.4 Motorns markstrom | IH x 0,1 IHx 2 A Varierar 113
Motorns cos fi .

P3.1.1.5 (Effektfaktor) 0.30 1.00 Varierar 120

P3.1.1.6 Motorns markeffekt | Varierar | Varierar kW Varierar 116
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Tabell 28: Parametrar for motorstyrning

Index Parameter Min Max Unit Forvalt ID Beskrivning

0 = Asynkronmotor
P3.1.2.2 Motortyp 0 1 0 650 1 = PM-motor
2 = Reluktansmotor

P3.1.2.3 Kopplingsfrekvens 1.5 Varierar kHz Varierar 601

0 = Ingen atgard
P3.1.2.4 Identifiering 0 2 0 631 1 = Vid stillestadnd
2 = Med rotation

Magnetiserings-

P3.1.2.5 N 0.0 2xIH A 0.0 612
strom
0 = Forhindrad
P3.1.2.6 Motorbrytare 0 1 0 653 1= Tillsten
P3.12.10 Overspanningsregu- 0 1 1 607 0= Fgrblndrad
lator 1 =Tillaten
P3.12.11 Underspanningsre- 0 1 1 408 0= Fprblndrad
gulator 1 =Tillaten
N . 0 = Forhindrad
P3.1.2.12 Energioptimering 0 1 0 666 1= Tilldten
P3.1.2.13 | tatorspanningsjus= | g4 | q500 | 9 1000 | 659

tering

Tabell 29: Motorgransinstallningar

Parameter [ Forvalt Beskrivning
P3.1.3.1 Motorns effektgrans | IH x 0,1 IS A Varierar 107
P3.1.3.2 | Motormomentgrans 0.0 300.0 % 300.0 1287
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Tabell 30: Parametrar for liget Oppen loop

Index Parameter Min Max Unit Forvalt ID Beskrivning
O=Linjar
P3.1.4.1 U/f-férhallande 0 2 0 108 | 1=Kvadratisk
2=Programmerbar
p3.1.42 | Féltforsvagnings- 800 |[P33.1.2| Hz | Varierar | 602
punktens frekvens
P3.1.43 | Spanningvidfalt- | 045 | 50009 % 10000 | 603
forsvagningspunkt
P3.1.4.4 U/f mittfrekvens 0.00 P3.1.4.2. Hz Varierar 604
P3.1.4.5 U/f mittspénning 0.0 100.0 % 100.0 605
P3.1.4.6 NO“fre‘r‘]in‘fgSSpa”' 000 | 4000 | % | Varierar | 606
B0 = Sok endast axel-
frekvensen fran
samma riktning som
frekvensreferensen
B1 = Blockera AC-
skanning
P3.1.4.7 |Alt. for flygande start 0 51 0 1590 |B4 = Anvand frekvens-
referensen som
ingangsvarde
B5 = Inaktivera DC-pul-
ser
B6 = Flodesuppbygg-
nad med stromstyrning
p3.14g | Flygandestartssk- | 4, 100.0 % | varierar | 1610
strom
A 0 = Forhindrad
P3.1.4.9 Starta dkning 0 1 0 109 1= Tilldten
M3.1.4.12 I/f start Den har menyn innehaller tre parametrar. Se tabellen nedan.

Tabell 31: Parametrar for I/f start

Parameter i Beskrivning
P3.1.4.12.1 I/f start 0 1 0 534 0= Fprplndrad
1 =Tillaten
P3.1.4.12.2 |/f start frekvens 5.0 0.5x P3. 02xP3.1 | e
1.1.2 1.2
P3.1.4.12.3 I/f start strom 0.0 100.0 % 80.0 536
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5.2 GRUPP 3.2: INSTALLNING AV START/STOP

Tabell 32: Menyn Start/Stop instéllning

Index Parameter Min Max Enhet itandar Id Beskrivning

0 = I/0-styrning

P3.2.1 Fjarrstyrplats 0 1 0 172 1 = Faltbusstyrning

0=Fjarr
*
P3.2.2 Lokal/Fjarr 0 1 0 21 1 = Lokal

Stoppknapp pa pane- 0 1 0 14 O0=ja

P3.2.3 len 1=nej

0 =Ramp

P3.2.4 Startfunktion 0 1 0 505 1 = Flygande start

0 = Utrullning

P3.2.5 Stoppfunktion 0 1 0 506 1= Ramp

Logik=0

Styrsignal 1 = Framét
Styrsignal 2 = Bakat

Logik =1

Styrsignal 1 = Framét
(flank]

Styrsignal 2 = Inverte-
rat stopp

Styrsignal 3 = Bakat
(flank]

Logik for I/0 A start/
stopp

Logik =2

Styrsignal 1 = Framat
(flank]

Styrsignal 2 = Bakat
(flank])

P3.2.6 0 4 2% 300

Logik =3
Styrsignal 1 = Start
Styrsignal 2 = Bakat
Logik =4

Styrsignal 1 = Start
(flank]
Styrsignal 2 = Bakat

Logik for I/0 B start/ 0 Se ovan.

P3.2.7 4 2 363
stopp
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Tabell 32: Menyn Start/Stop instéllning

Standar

Index Parameter Min Max Enhet d Id Beskrivning
0 = Stigande flank ar
P3.2.8 Faltbuss startlogik 0 1 0 889 nédvandig
1 = Status
P3.2.9 Start Delay 0.000 60.000 s 0.000 524
0 = Fortsatt drift
P3.2.10 Fjarrstyrplats till 0 2 2 181 1 = Fortsatt drift &
Lokal styrplats referens
2 = Stopp
P3.2.11 Omstartsfordrojning 0.0 20.0 min 0.0 15555 |0 =Anvands inte

* = Om applikationen valjs med parameter P1.2 Applikation anges standardvardet. Se
standardvardena i avsnitt 12.1 Standardvérdena fér parametrarna i de olika applikationerna.
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5.3 GRUPP 3.3: BORVARDEN

Tabell 33: Frekvensreferensparametrar

Index Parameter Min Max Enhet Standard Id Beskrivning
p33.1.1 | Minfrekvensrefe- 000 |P33.1.2 | Hz 0.00 101
rens
p33.1p | Maxfrekvensrefe- | 5440 | 35000 Hz 50.00/ 1 44y
rens 60.00
p3.3.1.3 |Fositivirekvensrefe- | 5o00 | 3200 | Hz | 32000 | 1285
rensgrans
P3.3.1.4 | Negatvirekvensre= | 3554 | 3200 Hz | -320.00 | 1286
ferensgrans
0 = Dator
1 =Forvald frekvens 0
2 = Panelreferens
3 = Faltbuss
4=Al
5=AI2
6=Al1+AI2
7=PID
8 = Motorpotentiome-
I/0-styrplats A, val av N ter
P3.3.1.5 borvarde 0 20 6 17 11 = Block ut.1
12 = Block ut.2
13 = Block ut.3
14 = Block ut.4
15 = Block ut.5
16 = Block ut.6
17 = Block ut.7
18 = Block ut.8
19 = Block ut.9
20 = Block ut.10
p33.1.6 | V/O-styrplats B, val 0 20 4* 131
av borvarde
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Tabell 33: Frekvensreferensparametrar

Index Parameter Min Max Enhet Standard Id Beskrivning

0 = Dator

1 =Forvald frekvens 0
2 = Panelreferens

3 = Faltbuss

4=Al

5=AI2

6=AI1+AI2

7=PID

8 = Motorpotentiome-
Panelstyrning, val av " ter

bérvarde 0 20 ! 121 11 = Block ut.1
12 = Block ut.2
13 = Block ut.3
14 = Block ut.4
15 = Block ut.5
16 = Block ut.6
17 = Block ut.7
18 = Block ut.8
19 = Block ut.9
20 = Block ut.10

P3.3.1.7

P3.3.1.8 Panelreferens 0.00 P3.3.1.2. Hz 0.00 184

0 = Framat

P3.3.1.9 Panel rotriktn 0 1 0 123 1 = Bak&t

0 = Dator

1 = Forvald frekvens 0
2 = Panelreferens

3 = Faltbuss

4=Al

5=AI2

6=Al1+AI2

7 =PID

8 = Motorpotentiome-
Faltbusstyrning, val " ter

av borvarde 0 20 2 122 11 = Block ut.1
12 = Block ut.2
13 = Block ut.3
14 = Block ut.4
15 = Block ut.5
16 = Block ut.6
17 = Block ut.7
18 = Block ut.8
19 = Block ut.9
20 = Block ut.10

P3.3.1.10

* = Om applikationen valjs med parameter P1.2 Applikation anges standardvardet. Se
standardvardena i avsnitt 12.1 Standardvardena for parametrarna i de olika applikationerna.
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Tabell 34: Parametrar for forvalda frekvenser

Index Parameter Min Max Unit Forvalt ID Beskrivning

0 = Binarkodad

P3.3.3.1 |[Fdrvald frekvensmod 0 1 0* 182 1 = Antal ingngar
P3.3.3.2 Forvald frekvens 0 | P3.3.1.1 | P3.3.1.2 Hz 5.00 180
P3.3.3.3 Forvald frekvens 1 P3.3.1.1 | P3.3.1.2 Hz 10.00 * 105
P3.3.3.4 Forvald frekvens 2 | P3.3.1.1 | P3.3.1.2 Hz 15.00 * 106

P3.3.3.5 Forvald frekvens 3 | P3.3.1.1 | P3.3.1.2 Hz 20.00 * 126

P3.3.3.6 Forvald frekvens 4 | P3.3.1.1 | P3.3.1.2 Hz 25.00 * 127

P3.3.3.7 Forvald frekvens 5 | P3.3.1.1 | P3.3.1.2 Hz 30.00 * 128

P3.3.3.8 Forvald frekvens 6 | P3.3.1.1 | P3.3.1.2 Hz 40.00 * 129

P3.3.3.9 Férvald frekvens 7 P3.3.1.1 | P3.3.1.2 Hz 50.00 * 130
. DigIN
P3.3.3.10 Forvald frgkvens val Kort- 419
platsA.4
. DigIN
P3.3.3.11 Forvald fr1ekvens val Kort- 420
platsA.5
. DigIN
P3.3.3.12 Forvald frekvens val Kort- 421
2
plats0.1

* Parameterns standardvarde specificeras av den applikation du valjer med parametern P1.2
Applikation. Se 10.1 Standardparametervarden.
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Tabell 35: Motorpotentiometerparametrar

Index Parameter Min Max Unit Forvalt ID Beskrivning
Motorpotentiometer DigIN OPPEN = Inte aktiv
P3.3.4.1 P Kort- 418 | STANGD = Aktiv
UPP
plats0.1
Motorpotentiometer DigIN OPPEN = Inte aktiv
P3.3.4.2 P Kort- 417 | STANGD = Aktiv
NED
plats0.1
p3.3.43 | Motorpotentiometer |, , 500.0 | Hz/s 10.0 331
ramptid
0 = Ingen nollstallning
o Sy 1 = Nollstallning vid
SSTU Pcrctichtll ICR B | |
P 2 = Nollstallning vid
spanningsfranslag

Tabell 36: Parametrar for spolning

Parameter [ Forvalt Beskrivning
L DigIN
Pa3e | AKHveHng 2t spol Kort- | 530
plats0.1 *
P3.3.6.2 Spolbdrvarde -MaxRef |MaxRef Hz 0.00 * 1239

* Parameterns standardvarde specificeras av den applikation du valjer med parametern P1.2
Applikation. Se 10.1 Standardparametervarden.

5.4 GRUPP 3.4: INSTALLNINGAR AV RAMPER OCH BROMSNING

Tabell 37: Ramp 1 installning

Parameter i Beskrivning
P3.4.1.1 Ramp 1 form 0.0 100.0 % 0.0 500
P3.4.1.2 Accelerationstid 1 0.1 3000.0 s 5.0 103
P3.4.1.3 Retardationstid 1 0.1 3000.0 s 5.0 104
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Tabell 38: Ramp 2 inst

Index Parameter Min Max Unit Forvalt ID Beskrivning
P3.4.2.1 Ramp 2 form 0.0 100.0 % 0.0 501
P3.4.2.2 Accelerationstid 2 0.1 3000.0 s 10.0 502
P3.4.2.3 Retardationstid 2 0.1 3000.0 s 10.0 503

OPPEN = Ramp 1 form,
accelerationstid 1 och

DigIN retardationstid 1
P3.4.2.4 Ramp 2 val Varierar | Varierar Kort- 408 STANGD = Ramp 2
plats0.1 . .
form, accelerationstid
2 och retardationstid 2.
P34.25 Ramp 2-troskelvar- 0.0 P3.3.1.2 Hz 0.0 533 0 = Anvands inte

defrekvens

Tabell 39: Parametrar for formagnetisering vid start

Parameter [ Beskrivning
P34.3.1 Formagnﬁehsermg 0.00 I A I 517 0 = Forhindrad
strom
P3.4.3.2 |Foérmagnetisering tid 0.00 600.00 s 0.00 516

Tabell 40: DC-bromsparametrar

Index Parameter Min Max Enhet Standard ID Beskrivning
P3.4.4.1 DC-bromsstrom 0 IL A IH 507 0 = Férhindrad
P3.4.42 | DC-bromstidvid 0.00 | 600.00 s 0.00 s0g |0 = DC-bromsning

stopp anvands inte

Startfrekvens for
P3.4.4.3 DC-bromsning vid 0.10 10.00 Hz 1.50 515
rampstopp

Tabell 41: Parametrar for flodesbromsning

Parameter [ Forvalt Beskrivning
P3.4.5.1 Flédesbroms 0 1 0 520 |0 = Forhindrad
1 =Tillaten
P3.4.5.2 Flodesbromsstrém 0 IL A IH 519
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5.5

GRUPP 3.5: I/0-KONFIGURATION

Tabell 42: Parametrar for digitalingangar

Index Parameter Standard Id Beskrivning
P3.5.1.1 Styrsignal 1 A Digin KortplatsA.1 1 g3
P3.5.1.2 Styrsignal 2 A DigIN Kortpl.A.2 * 404
P3.5.1.3 Styrsignal 3 A DigIN Kortplats0.1 434
P3.5.1.4 Styrsignal 1 B DigIN Kortplats0.1 |53
P3.5.1.5 Styrsignal 2 B DigIN Kortplats0.1 424
P3.5.1.6 Styrsignal 3 B DigIN Kortplats0.1 435
P3.5.1.7 Styrplats 1/0 B DigIN KortplatsO.1 | 455
P3.5.1.8 Brv. referens /0 B DigIN Kortplats0.1 | 5,5
P3.5.1.9 Styrplats faltbuss DigIN KortplatsO.1 | -4
P3.5.1.10 Styrplats panel DigIN Kortplats0.1 |,
. DigIN KortplatsA. OPPEN = 0K
P3.5.1.11 Externt fel (sténg) 7+ 405 | cTANGD = Externt fel
. DigIN kortplats OPPEN = Externt fel
P3.5.1.12 Externt fel (6ppna) 0.2 406 STANGD = OK
P3.5.1.13 Felaterstalln stang Varierar 414 |STANGD = Aterstiller alla aktiva fel.
P3.5.1.14 Feldterstalln 6ppna DigIN Kortplats0.1 213 |OPPEN = Aterstiller alla aktiva fel.
P3.5.1.15 Driftférregl DigIN g"zrtplats 407
e DigIN kortplats OPPEN = Start tillats inte.
P3.5.1.16 Driftforregl 1 0.2 1041 STANGD = Start till3ts.
P3.5.1.17 Driftférregl 2 DigIN g"zrtplats 1042 |0 ovan.
O'P.PEN = Ingen atgérd.
P3.5.1.18 Motorfdrvirmning TILL | DigIN Kortplats0.1 | 1044 |>TANGD = Anvander motorforvarm-

ningens DC-strom i stopplaget.
Anvands nar vardet pa P3.18.1 ar 2.
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Tabell 42: Parametrar for digitalingangar
Index Parameter Standard Id Beskrivning
OPPEN = Ramp 1 form, accelera-
. tionstid 1 och retardationstid 1.
P3.5.1.19 Ramp 2 val DigIN Kortplats0.1 408 STANGD = Ramp 2 form, accelera-
tionstid 2 och retardationstid 2.
P3.5.1.20 Acc/Ret férbjudet DigIN Kortplats0.1 415
P3.5.1.21 Férvald frekvens val 0 DigIN KZthlatSA' 419
P3.5.1.22 Forvald frekvens val 1 Varierar 420
P3.5.1.23 Forvald frekvensval 2 |D19INKortplats0.T 45y
. . OPPEN = Inte aktiv
P3.5.1.24 Motorpotentiometer UPP DigIN Kortplats0.1 418 STANGD = Aktiv
. . OPPEN = Inte aktiv
P3.5.1.25 Motorpotentiometer NED DigIN Kortplats0.1 417 STANGD = Aktiv
P3.5.1.26 Snabbstopp aktivering Varierar 1213 |OPPEN = Tilldten
P3.5.1.27 Timer 1 DigIN Kortplats0.1 447
P3.5.1.28 Timer 2 DigIN Kortplats0.1 448
P3.5.1.29 Timer 3 DigIN Kortplats0.1 449
. . OPPEN = Ingen 6kningsfunktion
P3.5.1.30 PID borvardeokning DigIN Kortplats0.1 | 1046 STANGD = Gkning
- DigIN Kortplats0.1 OPPEN = Bérvirde 1
P3.5.1.31 Val av PID-borvarde " 1047 STANGD = Bérvirde 2
) . DigIN kortplats OPPEN = PID2 i stopplige
P3.5.1.32 Extern PID-startsignal 0.2 1049 STANGD = PID2-reglering
- . OPPEN = Bérvérde 1
P3.5.1.33 | Valavexternt PID-borvarde |[DigIN Kortplats0.1 | 1048 STANGD = Bérvirde 2
P3.5.1.34 |Aterstall underhallsraknare 1 DigIN Kortplats0.1 490 |STANGD = Aterstall
P3.5.1.36 Aktivering av spolborvarde DigIN Ko:tplatsOJ 530
P3.5.138 Brandfunktion aktivering DigIN kortplats 1596 OPPEN = Brandfunktion aktiv
B OPPNA 0.2 STANGD = Ingen &tgard
Brandfunktion aktivering . OPPEN = Ingen atgard
P3.5.1.39 STANG DigIN KortplatsO.1 f 1619 1o 14NGD = Brandfunktion aktiv
P3.5.1.40 Brandfunktion bakat DigIN Kortplats0.1 | 1618 |OPFEN =Framat

STANGD = Omvind

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFOSS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/




PARAMETERMENY

VACON - 141

Tabell 42: Parametrar for digitalingangar

Index Parameter Standard Id Beskrivning
P3.5.1.41 Aktivering av autorensning | DigIN Kortplats0.1 | 1715

P3.5.1.42 Pump 1, férregling DigIN Kortplats0.1 156 2?{525!”;&?&““
P35 1.43 Pump 2, férregling DigIN Ko:tplats[).’l 427 CS')_lF_’E,\ElngZInAtEt?vktiv
P3.5.1.44 Pump 3, férregling DigIN Kortplats0.1 |5 2?{525!”;&?&““
P3.5.1.45 Pump 4, férregling DigIN Kortplats0.1 | 429 gigsgDzinAtEt?vkﬂv
P3.5.1.46 Pump 5, férregling DigIN Kortplats0.1 | 430 gigNEng:inAtﬁt?vk“V
P3.5.1.47 Pump 6, forregling DigIN Kortplats0.1 | 486 gigsgDzinAtEt?vktiv
P3.5.1.48 Pump 7, férregling DigIN Kortplats0.1 | 487 gigNEng:inAtﬁt?vk“V
P3.5.1.49 Pump 8, férregling DigIN Kortplats0.1 | 488 gigsgDzinAtEt?vkﬂv
P3.5.1.52 |[Aterstalla kWh-trippraknaren [DigIN Kortplats0.1 [ 1053

P3.5.153 | Parameterinstalining 1/2 val | DigIN Kortplats0.1 | 496 |OPPEN = Parameterinstéllning |

STANGD = Parameterinstillning 2

* = Om applikationen valjs med parameter P1.2 Applikation anges standardvardet. Se
standardvardena i 12.1 Standardvardena for parametrarna i de olika applikationerna.

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFO0SS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/
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Tabell 43: Analog ingang 1 instéllningar

Index Parameter Min Max Enhet Standard Id Beskrivning
AnIN
P3.5.2.1.1 Al1 signalval Kort- 377
platsA.1 *

P3.5.2.1.2 | Al signal filtertid 0.00 300.00 s 0.1* 378

. 0=0-10V/0-20 mA

*

P3.5.2.1.3 Al1 Signal omr 0 1 0 379 1 =210 V/4-20 mA
P3.5.2.1.4 Al1 Eget Min -160.00 | 160.00 % 0.00 * 380
P3.5.2.1.5 Al1 Eget Max -160.00 | 160.00 % 100.00 * 381
P3.5.2.1.6 | Al signalinvertering 0 1 0* 3gy |Y-normalt

1 =Signal inverterat

* = Om applikationen valjs med parameter P1.2 Applikation anges standardvardet. Se
standardvardena i 12.1 Standardvérdena for parametrarna i de olika applikationerna.

Tabell 44: Analog ingang 2 instéllningar

Index Parameter Min Max Enhet Standard Id Beskrivning

AnIN Se P3.5.2.1.1.
P3.5.2.2.1 Al2 signalval Kort- 388

platsA.2 *

P3.5.2.2.2 | AI2 signal filtertid 0.00 300.00 s 0.1* 389 [Se P3.5.2.1.2.
P3.5.2.2.3 Al2 signalomrade 0 1 1* 390 [Se P3.5.2.1.3.
P3.5.2.2.4 Al2 Eget. Min -160.00 | 160.00 % 0.00 * 391  |Se P3.5.2.1.4.
P3.5.2.2.5 Al2 Eget. Max -160.00 | 160.00 % 100.00 * 392 |Se P3.5.2.1.5.
P3.5.2.2.6 | Al2 signalinvertering 0 1 0x 398 |Se P3.5.2.1.6.

* = Om applikationen valjs med parameter P1.2 Applikation anges standardvardet. Se
standardvardena i 12.1 Standardvérdena for parametrarna i de olika applikationerna.

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFOSS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/
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Tabell 45: Analog ingang 3 instéllningar

Index Parameter Min Max Enhet Standard Id Beskrivning

AnIN Se P3.5.2.1.1.
P3.5.2.3.1 Al3 signalval Kort- 141

platsD.1

P3.5.2.3.2 | Al3 signal filtertid 0.00 300.00 s 0.1 142 |Se P3.5.2.1.2.
P3.5.2.3.3 Al3 signalomrade 0 1 0 143 |Se P3.5.2.1.3.
P3.5.2.3.4 AlI3 Eget. Min -160.00 | 160.00 % 0.00 144 |Se P3.5.2.1.4.
P3.5.2.3.5 AlI3 Eget. Max -160.00 | 160.00 % 100.00 145 |Se P3.5.2.1.5.
P3.5.2.3.6 | AI3 signalinvertering 0 1 0 151 Se P3.5.2.1.6.

Tabell 46: Analog ingang 4 instéillningar

Index Parameter Min Max Enhet Standard Id Beskrivning

AnIN Se P3.5.2.1.1.
P3.5.2.4.1 Al4 signalval Kort- 152

platsD.2

P3.5.2.4.2 | Al4 signal filtertid 0.00 300.00 s 0.1 153 |Se P3.5.2.1.2.
P3.5.2.4.3 Al4 signalomrade 0 1 0 154 |Se P3.5.2.1.3.
P3.5.2.4.4 Al4 Eget. Min -160.00 | 160.00 % 0.00 155 |Se P3.5.2.1.4.
P3.5.2.4.5 Al4 Eget. Max -160.00 | 160.00 % 100.00 156 |Se P3.5.2.1.5.
P3.5.2.4.6 | Al4 signalinvertering 0 1 0 162 |Se P3.5.2.1.6.

Tabell 47: Analog ingang 5 instéllningar

Index Parameter Min Max Enhet Standard Id Beskrivning

AnIN Se P3.5.2.1.1.
P3.5.2.5.1 Al5 signalval Kort- 188

platsE.1

P3.5.2.5.2 | Al5signal filtertid 0.00 300.00 s 0.1 189 |Se P3.5.2.1.2.
P3.5.2.5.3 Al5 signalomrade 0 1 0 190 [Se P3.5.2.1.3.
P3.5.2.5.4 Al5 Eget. Min -160.00 | 160.00 % 0.00 191 |Se P3.5.2.1.4.
P3.5.2.5.5 Al5 Eget. Max -160.00 | 160.00 % 100.00 192 |Se P3.5.2.1.5.
P3.5.2.5.6 | Al5 signalinvertering 0 1 0 198 [Se P3.5.2.1.6.

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFOSS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/
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Tabell 48: Analog ingang é instéllningar

Index Parameter Min Max Enhet Standard Id Beskrivning

AnIN Se P3.5.2.1.1.
P3.5.2.6.1 Alé signalval Kort- 199

platsE.2

P3.5.2.6.2 | Alé signal filtertid 0.00 300.00 s 0.1 200 [Se P3.5.2.1.2.
P3.5.2.6.3 Al6 signalomrade 0 1 0 201 |[Se P3.5.2.1.3.
P3.5.2.6.4 Al6 Eget. Min -160.00 | 160.00 % 0.00 202 |Se P3.5.2.1.4.
P3.5.2.6.5 Al6 Eget. Max -160.00 | 160.00 % 100.00 203 |[Se P3.5.2.1.5.
P3.5.2.6.6 | Al6 signalinvertering 0 1 0 209 |Se P3.5.2.1.6.

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFOSS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/
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Tabell 49: Parametrar for digitalutgangar pa standard-1/0-kort, kortplats B

Index Parameter Min Max Unit Forvalt ID Beskrivning

Funktionsvalet for
RO1 pa standard-
kort

0 =Ingen

1 = Driftklar

2 = Drift

3 = Allmant fel

4 = Allmant fel inverte-
rat

5= Allmant larm

6 = Reverserad

7 = Varvtal uppnatt

8 = Termistorfel

9 = Motorregulator
aktiv

10 = Startsignal aktiv
11 = Panelstyrning
aktiv

12 = Styrplats /0 B
aktiverad

P3.5.3.2.1 RO1-funktion 0 69 Varierar | 11001 |13 =Overvakning
gransvarde 1

14 = Overvakning
gransvarde 2

15 = Brandfunktion
aktiv

16 = Spolning aktivt
17 = Forvald frekvens
aktivt

18 = Snabbstopp akti-
verat

19 =PID i viloldage

20 = PID mjukfyllning
aktiv

21 = PID-arvardeover-
vakning (gransvarden)
22 = Ex. PID-0vervak-
ning (gransvarden)

23 = Ingangstryck. var-
ning/fel

24 = Frostskydd var-
ning/fel

25 =Tidskanal 1

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFO0SS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/
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Tabell 49: Parametrar for digitalutgangar pa standard-1/0-kort, kortplats B

Index Parameter Min Max Unit Forvalt ID Beskrivning

26 = Tidskanal 2

27 = Tidskanal 3

28 = FB kontrollord
B13

29 = FB kontrollord
B14

30 = FB kontrollord
B15

31 =FB Process-
Data1.B0

32 =FB Process-
Data1.B1

33 =FB Process-
Data1.B2

34 = Underhallslarm
35 = Underhallsfel
36 =Block 1 ut

37 = Block 2 ut

38 = Block 3 ut

39 = Block 4 ut

40 = Block 5 ut
P3.5.3.2.1 RO1-funktion 0 69 Varierar | 11001 |41 =Block 6 ut

42 = Block 7 ut

43 = Block 8 ut

44 = Block 9 ut

45 = Block 10 ut

46 = Jockeypumpstyr-
ning

47 = Primingpumpstyr-
ning

48 = Autorensning
aktiv

49 = Multipump K1
kontroll

50 = Multipump K2
kontroll

51 = Multipump K3
kontroll

52 = Multipump K4
kontroll

53 = Multipump K5
kontroll

54 = Multipump Ké
kontroll

55 = Multipump K7
kontroll

P3.5.3.2.1 RO1-funktion 0 69 Varierar | 11001 |56 = Multipump K8
kontroll

69 = Vald parameterin-
stallning

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFOSS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/
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Tabell 49: Parametrar for digitalutgangar pa standard-1/0-kort, kortplats B

Index Parameter Min Max Unit Forvalt ID Beskrivning
P3.5.3.2.2 RO1 TILL fordr 0.00 320.00 s 0.00 11002
P3.5.3.2.3 ROT AV fordr 0.00 320.00 s 0.00 11003
P3.5.3.2.4 R02-funktion 0 56 Varierar | 11004 [Se P3.5.3.2.1.
P3.5.3.2.5 RO2 TILL fordr 0.00 320.00 s 0.00 11005 |Se M3.5.3.2.2.
P3.5.3.2.6 R02 AV fordr 0.00 320.00 s 0.00 11006 |Se M3.5.3.2.3.
Se P3.5.3.2.1. Visas om
P3.5.3.2.7 RO3-funktion 0 56 Varierar | 11007 |[fler &n tva utgangsre-
laer ar installerade.

* = Om applikationen valjs med parameter P1.2 Applikation anges standardvardet. Se
standardvardena i 12.1 Standardvérdena for parametrarna i de olika applikationerna.

DIGITALUTGANGARNA PA TILLAGGSKORTPLATSERNA C, D OCH E

Visar endast parametrar for utgangarna pa tillaggskort som placerats i kortplatserna C, D
och E. Valen &r desamma som for standard-R01 (P3.5.3.2.1).

Den har gruppen eller dess parametrar visas inte om det inte finns nagra digitalutgangar i
kortplatserna i C, D eller E.

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFO0SS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/
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Tabell 50: Parametrar for analoga utgangar pa standard-1/0-kort, kortplats A

Index Parameter Min Max Unit Forvalt ID Beskrivning

0=TEST 0 % (anvands
inte)

1=TEST+100 %

2 = Utfrekvens (0-
fmax)

3 = Frekv.referens (0-
frmax)

4 = Motorvarvtal (0-
Motorns markvarvtal)
5 = Utgangsstrom (0 -
InMotor)
6=Motormoment (0 -
TnMotor)

7 = Motoreffekt (0 -
PnMotor)

8 = Motorspéanning (0 -
UnMotor)

9 = DC-spénning (0-
1000V)

10 = PID-borvarde (0-
100 %)

11 = PID-4rvarde (0-
100 %)

12 = PID1 utgéng (0-
100 %)

13 = Ext.PID-utsignal
(0-100 %)

14 = ProcessDataln1
(0-100 %)

15 = ProcessDataln?2
(0-100 %)

16 = ProcessDataln3
(0-100 %)

P3.5.4.1.1 AO1 funktion 0 31 2% 10050

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFOSS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/
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Tabell 50: Parametrar for analoga utgangar pa standard-1/0-kort, kortplats A

Index Parameter Min Max Unit Forvalt ID Beskrivning

17 = ProcessDataln4
(0-100 %)

18 = ProcessDataln5
(0-100 %)

19 = ProcessDatalné
(0-100 %)

20 = ProcessDataln?7
(0-100 %)

21 = ProcessDataln8
(0-100 %)

22 = Block ut.1 (0-
100 %)

23 = Block ut.2 (0-
100 %)

P3.5.4.1.1 AO01 funktion 0 31 2* 10050 |24 = Block ut.3 (0-
100 %)

25 = Block ut.4 (0-
100 %)

26 = Block ut.5 (0-
100 %)

27 = Block ut.6 (0-
100 %)

28 = Block ut.7 (0-
100 %)

29 = Block ut.8 (0-
100 %)

30 = Block ut.9 (0-
100 %)

31 = Block ut.10 (0-
100 %)

P3.5.4.1.2 AO01 filtertid 0.0 300.0 s 1.0* 10051 |0 = Inget filter

0=0mA/ 0V

o *
P3.5.4.1.3 AO1 minimum 0 1 0 10052 1=4mA/2V

P3.5.4.1.4 | AO1 - min skalning '21§‘Z[‘8' 2”5148' V?_;'re' 0.0* | 10053

-214748. .
P3.5.4.1.5 | AOT - max skalning [36Varie- 2“57648' Vi;‘f' 0.0* | 10054
rar

* = Om applikationen valjs med parameter P1.2 Applikation anges standardvardet. Se
standardvardena i 12.1 Standardvérdena for parametrarna i de olika applikationerna.

DE ANALOGA UTGANGARNA PA TILLAGGSKORTPLATSERNA C, D OCH E

Visar endast parametrar for utgangarna pa tilldggskort som placerats i kortplatserna C, D
och E. Valen ar desamma som for standard-A01 (P3.5.4.1.1).

Den har gruppen eller dess parametrar visas inte om det inte finns nagra digitalutgangar i
kortplatserna i C, D eller E.

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFOSS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/
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5.6 GRUPP 3.6: FALTBUSS MED DATAMAPPNING

Tabell 51: Faltbuss med datamappning

Standard
Parameter i varde Beskrivning

(forvalt)
P3.6.1 FB-data ut 1 val 0 35000 1 852
P3.6.2 FB-data ut 2 val 0 35000 2 853
P3.6.3 FB-data ut 3 val 0 35000 3 854
P3.6.4 FB-data ut 4 val 0 35000 4 855
P3.6.5 FB-data ut 5 val 0 35000 5 856
P3.6.6 FB-data ut 6 val 0 35000 6 857
P3.6.7 FB-data ut 7 val 0 35000 7 858
P3.6.8 FB-data ut 8 val 0 35000 37 859

Tabell 52: Standardvardena for processdata till faltbuss

Data Standardvarde Skala
Processdata ut 1 Utgangsfrekvens 0,01 Hz
Processdata ut 2 Motorvarvtal 1rpm
Processdata ut 3 Motorstrom 0,1TA
Processdata ut 4 Motormoment 0.1%
Processdata ut 5 Motoreffekt 0.1%
Processdata ut 6 Motorspanning 0,1V
Processdata ut 7 DC-mellanledets spanning 1V
Processdata ut 8 Senast aktiva felkod 1

Till exempel, vardet 2500 for Utfrekvens ar ljka med 25,00 Hz eftersom skalan ar 0,01. Alla
overvakningsvarden som visas i avsnitt 4.7 Overvakningsgrupp far skalningsvardet.

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFOSS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/
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5.7 GRUPP 3.7: FORBJUDNA FREKVENSER

Tabell 53: Forbjudna frekvenser

Index Parameter Min Max Enhet Standard id Beskrivning

Forbjudet frekven- 0 = Anvands inte
P3.7.1 sintervall 1 undre -1.00 320.00 Hz 0.00 509
grans

Forbjudet frekven- 0 = Anvands inte
P3.7.2 sintervall 1 dvre 0.00 320.00 Hz 0.00 510
grans

Forbjudet frekven- 0 = Anvands inte
P3.7.3 sintervall 2 undre 0.00 320.00 Hz 0.00 511
grans

Forbjudet frekven- 0 = Anvands inte
P3.7.4 sintervall 2 6vre 0.00 320.00 Hz 0.00 512
grans

Forbjudet frekven- 0 = Anvands inte
P3.7.5 sintervall 3 undre 0.00 320.00 Hz 0.00 513
grans

Forbjudet frekven- 0 = Anvands inte
P3.7.6 sintervall 3 dvre 0.00 320.00 Hz 0.00 514
grans

P3.7.7 Ramptidsfaktor 0.1 10.0 ganger 1.0 518

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFOSS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/
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5.8 GRUPP 3.8: OVERVAKNINGAR

Tabell 54: Overvakningsinstéllningar

Standar
Parameter i dvarde Beskrivning
(forvalt)
0 = Utgangsfrekvens
1 = Frekvensreferens
2 = Motorstrom
3 = Motormoment
4 = Motoreffekt
5 = DC-mellanledets
spanning
6 = Analog ingéng 1
Overvakning nr1 val 7 = Analog ingéng 2
P3.8.1 av objekt 0 17 0 1431 8 = Analog ingang 3
9 = Analog ingang 4
10 = Analog ingang 5
11 = Analog ingang 6
12 = Temperaturingéng 1
13 = Temperaturingéng 2
14 = Temperaturingang 3
15 = Temperaturingang 4
16 = Temperaturingang 5
17 = Temperaturingang 6
0 = Anvands inte
P3.8.2 Overvakning nr 1 0 9 0 1432 1 = Overvakning av undre
mod grans
2 = Overvakning av dvre
grans
paga | Overvakmingnrl | 5500 | 5000 | VOM® | 2500 | 1433
gréans rar
P3.8.4 Overvakning nri 0.00 5000 | V3 | 500 | 1434
gréns hysteres rar
P385 Overvaknm.g nr2 val 0 17 1 1435 Se P3.8.1
av objekt
P3.8.6 Overvakning nr2 lige 0 2 0 1436 |Se P3.8.2
P3.8.7 Overvakningnr2 | 5500 | 5000 | Y@® | 4000 | 1437
gréns rar
P3.8.8 Overvakning nr2 000 | 5000 |Yae | 500 | 1438
gréns hysteres rar
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5.9 GRUPP 3.9: SKYDDSFUNKTIONER
Tabell 55: Allmdnna skyddsinstallningar
Index Parameter Min Max Unit Forvalt ID Beskrivning
0 = Ingen atgard
1 =Varning
P3912 Respons pa externt 0 3 9 701 2 =Fel [sto.pp enligt
fel stoppfunktion)
3 =Fel (stopp genom
utrullning)
S 0 = Stod for 3-fas
P3.9.1.3 Feliingangsfas 0 1 0 730 1= Stad fér 1-fas
0 = Fel lagrat i histori-
o ken
P3.9.1.4 Underspanningsfel 0 1 0 727 I = Fel o] lagrat i histo-
riken
P3.9.15 | Responspa feli 0 3 2 702
utgangsfas
0 = Ingen atgard
1 =Varning
2 =Larm + forvald fel-
Respons pa fel i falt- frekvens (P3.9.1.13)
P3.9.1.6 busskommunikation 0 4 3 733 3 = Fel (stopp enligt
stoppfunktion)
4 = Fel (stopp genom
utrullning)
P3.917 Kom{numkatlonsfel 0 3 2 734
for kortplats
P3.9.1.8 Termistorfel 0 3 0 732
P3.9.1.9 | PID mjukfyllningsfel 0 3 2 748
P39.1.10 | ResponspaPID 0 3 2 749
overvakningsfel
Respons pa externt
P3.9.1.1 PID-6vervakningsfel 0 3 2 757
p3.9.1.13 | Forvaldlarmirek= a5 4 1p3312 | He 25.00 183
vens
Respons pa STO 0 = Ingen atgard
(Safe Torque Off - 1 =Varning
P3.9.1.14 | séker momentfran- 0 2 2 775 |2 =Fel (stopp genom
koppling) vervak- utrullning)
ningsfel
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Tabell 56: Parametrar for termiskt motorskydd

Index Parameter Min Max Enhet Standard Id Beskrivning
0 = Ingen atgard
1 =Varning
P3.9.2.1 [Termiskt motorskydd 0 3 2 704 2= Felﬂ[stopp enligt
stopplage)
3 =Fel (stopp genom
utrullning)
P3.9.2.2 Omg'v”'”tgusrtempera' -200 | 100.0 °C 40.0 705
P3.9.2.3 | Kylfaktor vid nollvarv 5.0 100.0 % Varierar 706
P3.9.2.4 | Motornstermiska 1 200 | min | Varierar | 707
tidskonstant
Motorns termiska o
P3.9.2.5 belastbarhet 10 150 Yo 100 708
Tabell 57: Parametrar fér motorns fastlasningsskydd
Index Parameter Min Max Enhet |Standard Id Beskrivning
0 = Ingen atgard
1=Larm
P3.9.3.1 | Motorfastldsningsfel | 0 3 0 709 |%=Fel lstopp enligt
stopplage)
3 =Fel (stopp genom
utrullning)
P3.9.3.2 Fastl. strom 0.00 5.2 A 3.7 710
P3.9.3.3 Fastl@sningstid 1.00 120.00 s 15.00 711
P3.9.3.4 | ostlasningsfrek- 100 |P33.12 | Hz 25.00 712
vensgrans
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Tabell 58: Installningar for motorunderbelastningsskydd

Index Parameter Min Max Enhet Standard ID Beskrivning
0 = Ingen atgard
1 =Varning
P3.9.4.1 | Underbelastningsfel 0 3 0 713 2= Felﬂ[stopp enligt
stopplage)
3 =Fel (stopp genom
utrullning)
Underbelastnings-
P3.9.4.2 |Skydd:Belastningfor | g0 1 450 % 50.0 714
faltforsvagningsom-
rade
Underbelastnings-
P3.9.4.3 | skydd: Nollfrekvens- 5.0 150.0 % 10.0 715
belastning
P3.9.4.4 | Underbelastnings- |, g5 | 50 gg s 20.00 716
skydd: Tidsgrans
Tabell 59: Parametrar for snabbstopp
Index Parameter Min Max Unit Forvalt ID Beskrivning
0 = Utrullning
1 =Snabbstopp retar-
P3.9.5.1 Snabbstoppslage 0 2 Varierar | 1276 [dationstid
2 = Stopp enligt stopp-
funktion (P3.2.5)
. DigIN OPPEN = Till3ten
P3.9.5.2 Snabbstqpp aktiver- Varierar |Varierar kortplats | 1213
ing
0.2
p3953 |°nabbstoppretarda- |, 300.0 s | varierar | 1256
tionstid
0 = Ingen atgard
Respons pa snabb- , 1 =Varning
P3.9.5.4 stoppsfel 0 2 Varierar 744 2 = Fel (stopp enligt
snabbstoppslage)

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFOSS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/




VACON - 156 PARAMETERMENY

Tabell 60: Parametrar fér Temp.ingang fel 1

Index Parameter Min Max Enhet Standard ID Beskrivning

B0 = Temperatursignal
1
B1 = Temperatursignal

2
B2 = Temperatursignal

P3.9.6.1 Temperatursignal 1 0 63 0 739 |3
B3 = Temperatursignal
4
B4 = Temperatursignal
5
B5 = Temperatursignal
6

P3.9.6.2 Larmgrans 1 -30.0 200.0 °C 130.0 741

P3.9.6.3 Felgrédns 1 -30.0 200.0 °C 155.0 742
0 = Ingen reaktion
1 =Varning

P3.9.6.4 Felgrans respons 1 0 3 2 740 2 = Fel (stopp enligt
stopplage)
3 =Fel (stopp genom
utrullning)

0oBS!

Temperaturingangsinstallningar &r endast tillgangliga om ett B8- eller BH-
optionskort ar installerat.
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Tabell 61: Parametrar fér Temp.ingang fel 2

Index Parameter Min Max Enhet Standard ID Beskrivning

B0 = Temperatursignal
1
B1 = Temperatursignal

2
B2 = Temperatursignal

P3.9.6.5 | Temperatursignal 2 0 63 0 763 |3
B3 = Temperatursignal
4
B4 = Temperatursignal
5
B5 = Temperatursignal
6

P3.9.6.6 Larmgrans 2 -30.0 200.0 °C 130.0 764

P3.9.6.7 Felgrédns 2 -30.0 200.0 °C 155.0 765
0 = Ingen reaktion
1 =Varning

P3.9.6.8 Felgrans respons 2 0 3 2 766 2 = Fel (stopp enligt
stopplage)
3 =Fel (stopp genom
utrullning)

0oBS!

Temperaturingangsinstallningar &r endast tillgangliga om ett B8- eller BH-
optionskort ar installerat.
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Tabell 62: Parametrar for Al Lagt skydd

Index Parameter Min Max Unit Forvalt ID Beskrivning

0 = Inget skydd

Analogingang lag 0 ’ 747 1 = Skydd aktiverat
signal skydd under drift

2 = Skydd aktiverat

under drift och stopp

P3.9.8.1

0 = Ingen atgard

1 =Varning

2 =Larm + forvald fel-
frekvens (P3.9.1.13)

0 5 0 700 |3 =Larm +foregadende
frekvensreferens

4 = Fel (stopp enligt
stopplage)

5 = Fel (stopp genom
utrullning)

Analogingang lag

P3.9.8.2 .
signal, respons
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5.10 GRUPP 3.10: AUTOMATISK ATERSTALLNING

Tabell 63: Parametrar for automatisk aterstéllning

Index Parameter Min Max Unit Forvalt ID Beskrivning

0 = Forhindrad

o . *
P3.10.1 Autom aterstalln 0 1 0 731 1= Tilldten

0 = Flygande start

P3.10.2 Omstartsfunktion 0 1 1 719 1 = Enligt P3.2.4.
P3.10.3 Vantetid 0.10 10080'0 s 0.50 717
P3.10.4 Forsokstid 0.00 100{[)]0.0 s 60.00 718
P3.10.5 Antal forsok 1 10 4 759
P3.10.6 Agtomahsk at(?.rst:.:all- 0 1 1 720 0= nej
ning: Underspanning 1=ja
P3.10.7 Au_tomqﬂsk at”erst.all— 0 1 1 791 0= nej
ning: Overspanning 1=ja
P310.8 Autgmat].sk aternstall- 0 1 1 799 0= nej
ning: Overstrom 1=ja
P3.10.9 Automa'usk ateorstall— 0 1 1 793 0= nej
ning: Al Lag 1=ja
Automatisk aterstall- 0 = nej
P3.10.10 | ning: Overtempera- 0 1 1 724 |1=ja
tur i enheten
Automatisk aterstall- 0 = nej
P3.10.11 ning: Overtempera- 0 1 1 725 1=ja
tur hos motor
P3.10.12 Autqmahsk aterstall- 0 1 0 796 0= nej
ning: Externt fel 1=ja
Automatisk aterstall- 0 = nej
P3.10.13 | ning: Underbelast- 0 1 0 738 [1=]ja
ningsfel
Automatisk aterstall- 0 = nej
P3.10.14 ning: PID-dvervak- 0 1 0 776 1=ja
ningsfel
Automatisk aterstall- 0 =nej
P3.10.15 | ning: Ext. PID-dver- 0 1 0 777 [1=ja

vakningsfel

* Om applikationen valjs med parameter P1.2 Applikation anges standardvardet. Se
standardvardena i 12.1 Standardvardena for parametrarna i de olika applikationerna.
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5.11 GRUPP 3.11: APPLIKATIONSINSTALLNINGAR

Tabell 64: Applikationsinstallningar

Index Parameter Min Max Enhet Standard ID Beskrivning
P3.11.1 Ldosenord 0 9999 0 1806
0 = Celsius
*
P3.11.2 Valav C/F 0 1 0 1197 1 = Fahrenheit
P3.11.3 Val av kW/hk 0 1 0 1198 ?:E\ﬁv

0 =2 x 2-avsnitt
P3.11.4 Multidisplay 0 2 1 1196 [1=23x 2-avsnitt
2 =3 x 3-avsnitt

5.12 GRUPP 3.12: TIMERFUNKTIONER

Tabell 65: Intervall 1

Standard
Parameter [ varde Beskrivning
(forvalt)
P3.12.1.1 PA-tid 00:00:00 [23:59:59 hh:srrsmm: 00:00:00 1464
P3.12.1.2 AV-tid 00:00:00 |23:59:59 ("™ | 00.00:00 | 1465
B0 = Sondag
B1=Mandag
B2 =Tisdag
P3.12.1.3 dgr 1466 |B3=0nsdag
B4 =Torsdag
B5 = Fredag
Bé6 = Lordag
BO = Tidskanal 1
P3.12.1.4 Koppla till kanal 1468 |B1 =Tidskanal 2
B2 = Tidskanal 3
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Tabell 66: Intervall 2

Standard
Parameter i varde Beskrivning
(forvalt)
P3.12.2.1 PA-tid 00:00:00 | 23:59:59 hh:s”gm: 00:00:00 | 1469 [°€'ntervalll.
P3.12.2.2 AV-tid 00:00:00 |23:59:59 hh’s”s‘m’ 00:00:00 | 1470 [5€'ntervalll.
P3.12.2.3 Dagar 1471 |Se Intervall 1.
P3.12.2.4 Koppla till kanal 1473 |Se Intervall 1.

Tabell 67: Intervall 3

Standard
Parameter i varde Beskrivning
(forvalt)
P3.12.3.1 PA-tid 00:00:00 |23:59:59 hh:S”S‘m: 00:00:00 | 1474 [°€'ntervalll.
P3.12.3.2 AV-tid 00:00:00 |23:59:59 hh’s”s‘m’ 00:00:00 | 1475 [°¢!ntervalll.
P3.12.3.3 Dagar 1476 |Se Intervall 1.
P3.12.3.4 Koppla till kanal 1478 |Se Intervall 1.

Tabell 68: Intervall 4

Standard
Parameter i varde Beskrivning
(forvalt)
P3.12.4.1 PA-tid 00:00:00 |23:59:59 hh::;m: 00:00:00 | 1479 [5€Intervalll.
P3.12.4.2 AV-tid 00:00:00 |23:59:59 hh:s”s‘m: 00:00:00 | 1480 [°€'ntervalll.
P3.12.4.3 Dagar 1481 |Se Intervall 1.
P3.12.4.4 Koppla till kanal 1483 |Se Intervall 1.
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Tabell 69: Intervall 5

Standard
Parameter i varde Beskrivning
(forvalt)
P3.12.5.1 PA-tid 00:00:00 | 23:59:59 hh:s”gm: 00.00:00 | 1484 |°€'ntervalll.
P3.12.5.2 AV-tid 00:00:00 |23:59:59 hh’s”s‘m’ 00:00:00 | 1485 [°€!ntervalll.
P3.12.5.3 Dagar 1486 |Se Intervall 1.
P3.12.5.4 Koppla till kanal 1488 |Se Intervall 1.

Tabell 70: Timer 1

YELLE]
Parameter i varde i Beskrivning
(forvalt)
P3.12.6.1 Varaktighet 0 72000 s 0 1489
DigIN-
P3.12.6.2 Timer 1 Kortplats 447
0.1

BO = Tidskanal 1
P3.12.6.3 Koppla till kanal 1490 |B1 =Tidskanal 2
B2 = Tidskanal 3

Tabell 71: Timer 2

Standard
Parameter i varde Beskrivning
(forvalt)
P3.12.7.1 Varaktighet 0 72000 s 0 1491 |Se Timer 1.
DigIN- Se Timer 1.
P3.12.7.2 Timer 2 Kortplats 448
0.1
P3.12.7.3 Koppla till kanal 1492 |Se Timer 1.
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Tabell 72: Timer 3

Standard
Parameter i varde Beskrivning
(forvalt)

P3.12.8.1 Varaktighet 0 72000 s 0 1493 |Se Timer 1.
DigIN- Se Timer 1.

P3.12.8.2 Timer 3 Kortplats 449

0.1
P3.12.8.3 Koppla till kanal 1494 |Se Timer 1.
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513  GRUPP 3.13: PID-REGULATOR
Tabell 73: PID-regulator 1 grundinstallning
Index Parameter Min Max Enhet :tandar Id Beskrivning
P3.13.1.1 PID Forstarkning 0.00 1000.00 % 100.00 118
P3.13.1.2 PID Integrationstid 0.00 600.00 s 1.00 19
P3.13.1.3 PID Deriveringstid 0.00 100.00 s 0.00 132
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Tabell 73: PID-regulator 1 grundinstallning

Index Parameter Min Max Enhet ztandar Id Beskrivning

1=%
2=1/min
3=rpm
4=ppm
5=pps
6=l/s
7=|/min
8=l/h
9=kg/s
10=kg/min
11=kg/h
12 =m3/s
13 = m3/min
14 =m3/h
15=m/s
16=mbar
17=bar
18=Pa
19=kPa

20 =mVS
21 = kW
22=°C
23=gal/s
24=gal/min
25=gal/h
26=lb/s
27=lb/min
28=lb/h
29 = ft3/s
30 = ft3/min
31 =ft3/h
32=ft/s
33=in wg
34=ft wg
35 =SPI
36 = lb/in2
37=psig
38 = hk
39=°F
40=ft
41=tum
42=mm
43=cm
4b=m

45 =gpm
46 = cfm

P3.13.1.4 | Val av processenhet 1 46 1 1036

P3.13.1.5 Processenhet min. |Varierar |Varierar V?;‘f_ 0 1033

P3.13.1.6 Processenhet max. |Varierar |Varierar Vi;‘f_ 100 1034
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Tabell 73: PID-regulator 1 grundinstallning

Parameter

Beskrivning

Processenhet deci-

P3.13.1.7 0 4 2 1035
maler
0 = Normal (arvarde <
bérvarde -> oka PID-
. . utsignal)

P3.13.1.8 | Reglerfel invertering 0 1 0 340 1= Inverterad (arvérde
< borvarde -> minska
PID-utsignal]

P3.13.1.9 Dédband 000 |77999.9 | Varie- 0 1056

9 rar
P3.13.1.10 |Dodbandsférdréjning 0.00 320.00 s 0.00 1057
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Tabell 74: Parametrar for borvdrden

Index Parameter Min Max Unit Forvalt ID Beskrivning
P3.13.2.1 Borvarde 1 fran P3.13.1. | P3.13.1. | P3.13.1 0 167
panel 5 6 4
P3.13.2.2 Borvarde 2 fran P3.13.1. | P3.13.1. | P3.13.1 0 168
panel 5 6 A
P3.13.2.3 |Ramptid for borvarde 0.00 300.0 s 0.00 1068
e DigIN OPPEN = Ingen 6knings-
P3.13.2.4 PID bor\;akrt(ijve okning Varierar |Varierar Kort- 1046 [funktion
plats0.1 STANGD = Okning
DigIN OPPEN = Bérvérde 1
P3.13.2.5 Val av PID-borvarde |Varierar | Varierar Kort- 1047 STANGD = Borvdrde 2
plats0.1
*
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Tabell 74: Parametrar for borvdrden

Index Parameter Min Max Unit Forvalt ID Beskrivning

0 = Anvands inte
1=Borvarde 1 frén
panel

2 = Borvarde 2 fran
panel

3=Al

4=Al2

5=AI3

6=Al4

7 =AlI5

8=Al6

9 = ProcessDataln 1

10 = ProcessDataln 2
11 = ProcessDataln 3
12 = ProcessDataln 4
13 = ProcessDataln 5
14 = ProcessDataln 6
15 = ProcessDataln 7
16 = ProcessDataln 8
17 = Temperaturingang
P3.13.2.6 Val av bérvardeskalla 0 33 3 332 1 o
1 18 = Temperaturingang
2

19 = Temperaturingang
3

20 = Temperaturingang
4

21 = Temperaturingang
5

22 = Temperaturingang
6

23 = Block ut.1

24 = Block ut.2

25 = Block ut.3

26 = Block ut.4

27 = Block ut.5

28 = Block ut.6

29 = Block ut.7

30 = Block ut.8

31 =Block ut.9

32 = Block ut.10

33 = Multiborvarde

Minimum for bor-

P3.13.2.7 N -200.00 | 200.00 % 0.00 1069
varde 1
Maximum for bor-
P3.13.2.8 N -200.00 | 200.00 % 100.00 | 1070
varde 1
P3.13.2.9 Borvarde 1 Okning -2.0 2.0 X 1.0 1071
P3.13.2.10 Val av borvzardeskalla 0 Varierar 9 % 431 Se P3.13.2.6.
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Tabell 74: Parametrar for borvdrden

Index Parameter Min Max Unit Forvalt ID Beskrivning

p3.13.2.11 | Mimimumferbor- 1 o000 | 20000 | % 000 |[1073 |>eP313:27.
varde 2

p3.13.2.12 | MaImumiorbor- 1 oq09 | 20000 | % | 10000 |1074 |°€P313-28.
varde 2

P3.13.2.13 | Borvirde 2 Okning | -2.0 2.0 x 10 | 1078 |seP3.13.2.9.

* = Om applikationen valjs med parameter P1.2 Applikation anges standardvardet. Se
standardvardena i 12.1 Standardvérdena for parametrarna i de olika applikationerna.
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Tabell 75: Arvirdeparametrar

Standar

Index Parameter Min Max Enhet d Id Beskrivning

1 = Endast kalla 1
anvands

2 = KVRT(Kalla1);
(Flode=Konstant x KVRT
(Tryck))

3 = KVRT(Kalla 1- Kalla 2)
4 = KVRT(Kélla 1) +
KVRT(K&lla 2)

5=Kalla 1 + Kalla 2

6 = Kalla 1 + Kalla 2

7 = MIN(Kalla 1, Kalla 2)
8 = MAX(Kalla 1, Kalla 2)
9 = MEDEL (Kalla 1, Kalla
2)

P3.13.3.1 Arvardefunktion 1 9 1% 333

p3.13.3.2 | Arvardefunktionfor-f 45604 1 1000.0 % 100.0 | 1058
starkning

0 = Anvands inte

1=Al

2=AI2

3=AI3

4=Al4

5=AI5

6=Al6

7 = ProcessDataln 1

8 = ProcessDataln 2

9 = ProcessDataln 3

10 = ProcessDataln 4

11 = ProcessDataln 5

12 = ProcessDataln 6

13 = ProcessDataln 7

14 = ProcessDataln 8
P3.13.3.3 |Arvirde 1val av killa 0 30 2* 334 [15=Temperaturingang 1
16 = Temperaturingang 2
17 = Temperaturingang 3
18 = Temperaturingdng 4
19 = Temperaturingéng 5
20 = Temperaturingang 6
21 = Block ut.1

22 = Block ut.2
23 = Block ut.3
24 = Block ut.4
25 = Block ut.5
26 = Block ut.6
27 = Block ut.7
28 = Block ut.8
29 = Block ut.9
30 =Block ut.10

P3.13.3.4 M'”'m“mzora”’arde -200.00 | 200.00 % 0.00 336
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Tabell 75: Arvirdeparametrar

Index Parameter Min Max Enhet itandar Id Beskrivning
P3.13.3.5 Maximum for -200.00 | 200.00 % 100.00 | 337
arvarde 1
P3.13.3.6 |Arvirde 2 val av killa 0 30 0 335 |Se P3.13.3.3.
p3.13.3.7 |Minimum ;‘“”’arde -200.00 | 200.00 % 0.00 338 [°eP3133.4
M3.13.3.8 Maximum for -200.00 | 200.00 % 100.00 | 339 [°€P313:35.
arvarde 2

* = Om applikationen valjs med parameter P1.2 Applikation anges standardvardet. Se
standardvardena i 12.1 Standardvardena for parametrarna i de olika applikationerna.

Tabell 76: Parametrar for framkoppling

Parameter [ Forvalt Beskrivning
P313.4.1 Framkoppllngsfunk— 1 9 : 1059 Se P3.13.3.1
tion
Forstarkning av Se P3.13.3.2
P3.13.42 | framkopplingsfunk- | -1000 | 1000 % 1000 | 1060
tion
p313.4.3 | Framkoppling 1 val 0 30 0 1051 |SeP3.1333
av kalla
P3.13.4.4 | MM f"[“‘:;a:”k"pp' -200.00 | 200.00 | % 000 | 1062 |°8 31334
P3.13.4.5 | Max folrirf;ar“kc’pp' -200.00 | 200.00 | % 100.00 | 1063 |°€P313:35
p3.13.4.6 | Framkoppling 2val 0 30 0 1064 |SeP3-13:33
av kalla
p3.13.4.7 | MM f°[i:];a;“k°pp' -200.00 | 200.00 | % 000 | 1065 |5€P31337
P3.13.4.8 | Mo* folri;;a;‘k‘)pp' 200.00 | 20000 | % 10000 | 1066 [S€M31338
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Tabell 77: Installningar for viloldgesfunktionen

Index Parameter Min Max Unit Forvalt ID Beskrivning
p3.13.5.1 | OF1 Vitelagesfrek=1 4 55| 32900 Hz 0.00 1016
vensgrans
P3.13.5.2 SP1 Insomnford 0 3000 s 0 1017
p3.135.3 | P! Uppvaknings- |-214748. 1 214748. |\, oo | 00000 | 1018
niva 36 36
SP1 Uppvaknings- 0=Absolut niva
P3.13.5.4 lage 0 ! 0 1019 1=Relativt bérvarde
P3.13.55 SP1 Insomnlngsdk— -99999.9 1 99999.9 P3.13.1.4 0 1793
ning 9 9
P3.13.54 |01 Insomningstk- |, 300 s 30 1795
ning maximumtid
P3.13.5.7 SP2 Vilolagesfrek- 0.00 320.00 Hy 0.00 1075 Se P3.13.5.1
vens
P3.13.5.8 SP2 Insomnford 0 3000 s 0 1076 |Se P3.13.5.2
P313.5.9 SP2 Upp_vaoknmgs— -214748. | 214748. Varierar 0.0 1077 Se P3.13.5.3
niva 36 36
SP2 Uppvaknings- 0=Absolut niva
P3.13.5.10 lage 0 ! 0 1020 1=Relativt borvarde
P313.5.11 SP2 Insomnlngsbk— -99999.9 | 99999.9 P313.1.4 0 1794 Se P3.13.5.5
ning 9 9
P3.13.5.12 |2 nsomningsck- 1 300 s 30 179¢ |6 P31356
ning maximumtid
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Tabell 78: Parametrar for overvakning av drvarden
Index Parameter Min Max Unit Forvalt ID Beskrivning
P3.13.6.1 Aktivera érv.érde'd- 0 1 0 735 0= F:cirblndrad
vervakning 1 =Tillaten
P3.13.6.2 Ovre grans "99999.9 199999.9 | Varie- |\ erar | 736
9 9 rar
P3.13.6.3 Nedre grans "99999.9 | 99999.9 | Varie- Varierar 758
9 9 rar
P3.13.6.4 Fordrdjning 0 30000 s 0 737
0 = Ingen atgard
1 =Varning
P313.6.5 Sespons pa PID 0 3 2 749 2= Fel“[stopp enligt
overvakningsfel stopplage)
3 = Fel (stopp genom
utrullning)

Tabell 79: Parametrar for kompensation for tryckfall

Parameter

Beskrivning
P3.13.7.1 | Aktivera bérvarde 1 | 0 i 0 1189 |0 =Forhindrad
1 =Tillaten

P3.13.7.2 Ma)ﬁ. ko.rnplfansatlon -99999.9 | 99999.9 | Varie- 0.00 1190

for borvarde 1 9 9 rar
P3.13.7.3 | Aktivera borvarde 2 0 1 0 1191 |Se P3.13.7.1.
P3.13.74 Ma>$.. ko‘mp‘f—:‘nsatlon -99999.9 | 99999.9 | Varie- 0.00 1192 Se P3.13.7.2.

for borvarde 2 9 9 rar

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFOSS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/




VACON - 174 PARAMETERMENY

Tabell 80: Parametrar for mjukfyllning

Index Parameter Min Max Unit Forvalt ID Beskrivning

0 = Forhindrad
0 2 0 1094 |1 =Till, niva
2 =Till, timeout

Mjukfyllningsfunk-

P3.13.8.1 .
tion

Frekvens for mjuk-

P3.13.8.2 fyllning

0.00 P3.3.1.2 Hz 20.00 1055

-99999.9 | 99999.9 | Varie-

P3.13.8.3 | Niva fér mjukfyllning 9 9 rar

0.0000 1095

P3.13.8.4 Mjukfylln.tid 0 30000 s 0 1096 |0=Ingen timeout, ingen
felutlosning

0 = Ingen atgard

1 =Varning
P3.13.85 | Mjukfyllningsfel 0 3 2 738 |2 = Fellstopp enligt
stopplage)

3 = Fel (stopp genom
utrullning)
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Tabell 81: Parametrar for Ingangstryck Overvakning

Index

P3.13.9.1

Parameter

Aktivera over-
vakning

Min

Max

Enhet

1685

Beskrivning

0 = Forhindrad
1 =Tilldten

P3.13.9.2

Overvaknings-
signal

23

1686

0 = Analog ingang 1

1 = Analog ingéng 2

2 = Analog ingang 3

3 = Analog ingang 4

4 = Analog ingéng 5

5 = Analog ingéng 6

6 = ProcessDataln1 (0-
100 %)

7 = ProcessDataln2 (0-
100 %)

8 = ProcessDataln3 (0-
100 %)

9 = ProcessDataln4 (0-
100 %)

10 = ProcessDataln5
(0-100 %)

11 = ProcessDatalné
(0-100 %)

12 = ProcessDataln7
(0-100 %)

13 = ProcessDataln8
(0-100 %)

14 = Block ut.1

15 = Block ut.2

16 = Block ut.3

17 = Block ut.4

18 = Block ut.5

19 = Block ut.6

20 = Block ut.7

21 = Block ut.8

22 = Block ut.9

23 = Block ut.10

P3.13.9.3

Overvaknings-
enhet borvarde

Varierar

1687

1=%
2=mbar
3=bar
4=Pa
5=kPa

6 =PSI
7=mmHg
8=Torr

9 = lb/in2

P3.13.9.4

Overvaknings-
enhet decimal

1688

P3.13.9.5

Overvaknings-
enhet min.

-99999.99

99999.99

P3.13.9.3

0.00

1689
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Tabell 81: Parametrar for Ingangstryck Overvakning

Standar

Index Parameter Min Max Enhet d Id Beskrivning
P3.13.9.6 | Overvaknings- 1 59999 99 9999999 | P3.13.93 | 1000 | 1690
enhet max.
P3.13.9.7 | Overvakning | s s 05 [p3.13.9.6 | P3.13.9.3 |Varierar | 1691
Varningsniva
P3.13.9.8 | Overvakning | psas95 |p3.13.9.7 | P3.13.93 | 010 1692
Felniva
P3.13.9.9 | Overvakning 0.00 60.00 s 5.00 1693
Felfordrdjning
p3.13.9.10 | FID borvarde 0.0 100.0 % 10.0 1694
reduktion
Det har dvervaknings-
V3.13.9.11 | Ingangstryck | P3.13.9.5 [P3.13.9.6 | P3.13.9.3 |Varierar | 1495 |Vardetvisar detaktu-
ella vardet for pum-
pens ingdngstryck.

Tabell 82: Vilolidge - ingen efterfragan detekterad

Standa

Index Parameter Min Max Enhet rd ID Beskrivning
Aktivera Vilolage, 0=nej
P3.13.10.1 |ingen efterfragan 0 1 0 1649 [1=ja
detekterad
P3.13.10.2 SNDD'rfihVSte' 0 99999.9 | P3.13.1.4 | 05 1658
p3.13.103 | SNDD-frekven-f o 50 | b33 Hz 3.00 | 1663
shysteres
p3.13.10.4 | ONDD-Overvak- 0 600 s 120 1648
ningstid
P3.13.10.5 Légg.tlll"SNDD— 0.00 P3.13.10.2 |P3.13.1.4 0.5 1669
driftvarde
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Tabell 83: Multiborvdrdesparametrar

Index Parameter Min Max Beskrivning

Multiborvarde

P3.13.12.1 0 P3.13.1.5 | P3.13.1.6 | P3.13.1.4 | 00 | 15560
P3.13.12.2 M“l“b?wérde P3.13.1.5 | P3.13.1.6 | P3.13.14 | 00 | 15561
P3.13.12.3 M“mbgwérde P3.13.1.5 | P3.13.1.6 | P3.13.1.4 | 00 | 15562
P3.13.12.4 M“l“bgwérde P3.13.1.5 | P3.13.1.6 | P3.13.1.4 | 00 [ 15563
P3.13.12.5 M“mbirVérde P3.13.1.5 | P3.13.1.6 | P3.13.1.4 | 00 | 15564
P3.13.12.6 M“l“bgwérde P3.13.1.5 | P3.13.1.6 | P3.13.14 | 00 | 15565
P3.13.12.7 M“mbzrVérde P3.13.1.5 | P3.13.1.6 | P3.13.1.4 | 00 | 15566
P3.13.12.8 M“l“bgwérde P3.13.1.5 | P3.13.1.6 | P3.13.1.4 | 00 | 15567
P3.13.12.9 M“mbgwérde P3.13.1.5 | P3.13.1.6 | P3.13.1.4 | 00 | 15568
P3.13.12.10 M“l“bgwérde P3.13.1.5 | P3.13.1.6 | P3.13.1.4 | 00 [ 15569
P3.13.12.11 M“Ltib160rVérde P3.13.1.5 | P3.13.1.6 | P3.13.1.4 | 00 [ 15570
P3.13.12.12 M““ib161"Vérde P3.13.1.5 | P3.13.1.6 | P3.13.1.4 | 00 | 15571
P3.13.12.13 M“Ltib162fVérde P3.13.1.5 | P3.13.1.6 | P3.13.1.4 | 00 | 15572
P3.13.12.14 M“l“bf;Vérde P3.13.1.5 | P3.13.1.6 | P3.13.1.4 | 00 [ 15573
P3.13.12.15 M“mb&rVérde P3.13.1.5 | P3.13.1.6 | P3.13.1.4 | 00 | 15574
P3.13.12.16 M“l“bngérde P3.13.1.5 | P3.13.1.6 | P3.13.1.4 | 00 | 15575
P3.13.12.17 | YaLay multi- alogrltN 15576
borvarde 0 plats0.1
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Tabell 83: Multiborvdrdesparametrar

Standar

Index Parameter Min Max Enhet d ID Beskrivning
. DigIN
P3.13.12.18 | /alavmulti- Kort- | 15577
borvarde 1
plats0.1
. DigIN
P3.13.12.19 | Valavmulti- Kort- | 15578
bérvarde 2
plats0.1
. DigIN
P3.13.12.20 | Valavmulti- Kort- | 15579
bérvarde 3
plats0.1
5.14 GRUPP 3.14: EXTERN PID-REGULATOR
Tabell 84: Grundinstallning for extern PID-regulator
Index Parameter Min Max Enhet itandar Id Beskrivning
P3.14.1.1 | Aktivera extern PID 0 1 0 1630 |° = Forhindrad
1 =Tillaten
DigIN %ZZEN =PID2 i stopp-
P3.14.1.2 Startsignal kort- 1049 STANGD = PID2-
plats 0.2 .
reglering
P3.14.1.3 Utgang vid stopp 0.0 100.0 % 0.0 1100
P3.14.1.4 PID Forstarkning 0.00 1000.00 % 100.00 1631 |Se P3.13.1.1
P3.14.1.5 PID Integrationstid 0.00 600.00 s 1.00 1632 |Se P3.13.1.2
P3.14.1.6 PID Deriveringstid 0.00 100.00 s 0.00 1633 |Se P3.13.1.3
P3.14.1.7 | Val av processenhet 0 46 0 1635 |[Se P3.13.1.4
P3.14.1.8 Processenhet min. | Varierar |Varierar Varglre- 0 1664 e P3.13.1.5
P3.14.1.9 Processenhet max. |Varierar |Varierar V?_;'f_ 100 1665 e P3.13.1.6
P3.14.1.10 Processenhet deci- 0 4 2 1666 Se P3.13.1.7
maler
P3.14.1.11 | Reglerfel invertering 0 1 0 1636 |Se P3.13.1.8
P3.14.1.12 Dédband 0.00 |Varierar Var;'re' 0.0 1637 |5 P31319
P3.14.1.13 | Dodbandsférdrojning 0.00 320.00 s 0.00 1638 |Se P3.13.1.10
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Tabell 85: Borvarden for den externa PID-regulatorn

Parameter i Beskrivning

P3.14.2.1 Borvarde 1 fran P3.14.1. | P3.14.1. | Varie- 0.00 1640
panel 8 9 rar

P3.14.2.2 Borvarde 2 fran P3.14.1. | P3.14.1. | Varie- 0.00 1641
panel 8 9 rar

P3.14.2.3 |Ramptid for bérvarde 0.00 300.00 s 0.00 1642

DigIN OPPEN = Bérvarde 1
P3.14.2.4 Val av borvarde Kort- 1048 |STANGD = Bérvirde 2
plats0.1

0 = Anvands inte

1 =Borvarde 1 fran

panel

2 = Borvarde 2 fran

panel

3=Al1

4=Al2

5=AI3

6=Al4

7 =Al5

8=Al6

9 =ProcessDataln 1

10 =ProcessDataln 2

11 =ProcessDataln 3

12 =ProcessDataln 4

13 =ProcessDataln 5

14 =ProcessDataln 6

15 =ProcessDataln 7

16 =ProcessDataln 8

p31405 |Valav bb'rvfirdeskélla 0 - : 1643 17‘Temperat“””9a”9
18 = Temperaturingang

2

19 = Temperaturingang

3

20 = Temperaturingang

4

21 = Temperaturingang

5

22 = Temperaturingang

6

23 = Block ut.1

24 = Block ut.2

25 = Block ut.3

26 = Block ut.4

27 = Block ut.5

28 = Block ut.6

29 = Block ut.7

30 = Block ut.8

31 = Block ut.9

32 =Block ut.10
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Tabell 85: Borvarden for den externa PID-regulatorn

Standar

Index Parameter Min Max Enhet d ID Beskrivning
Minimum for bor-
P3.14.2.6 - -200.00 | 200.00 % 0.00 1644
varde 1
Maximum for bor-
P3.14.2.7 - -200.00 | 200.00 % 100.00 1645
varde 1
P3.14.2.8 Val av borv2ardeskalla 0 32 2 1646 Se P3.14.2.5.
Minimum for bor-
P3.14.2.9 - -200.00 | 200.00 % 0.00 1647
varde 2
Maximum for bor-
P3.14.2.10 . -200.00 | 200.00 % 100.00 1648
varde 2

Tabell 86: Arvirde for den externa PID-regulatorn

Parameter [ Standard Beskrivning

P3.14.3.1 | Arvardefunktion 1 9 1 1650 |Se P3.13.3.1
P3.14.3.2 | Arvardefunktionfor-f 45604 1 10000 % 100.0 1657 |>€P313:32

starkning
P3.14.3.3 |Arvarde 1 val av killa 0 30 2 1652 |Se P3.13.3.3
P3.14.3.4 |Minimum f1°r arvarde | 56000 | 200.00 % 0.00 1653
P3.14.3.5 Maximum for -200.00 | 200.00 % 100.00 | 1654

arvarde 1
P3.14.3.6 |Arvarde 2 val av killa 0 30 0 1655 |Se P3.13.3.6.
P3.14.3.7 |Minimum ;‘“”’arde -200.00 | 200.00 % 0.00 1656
P3.14.3.8 Maximum for -200.00 | 200.00 % 100.00 | 1657

arvarde 2
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Tabell 87: Gvervakning av den externa PID-regulatorn
Index Parameter Min Max Enhet Standard Id Beskrivning
P3.14.4.1 | Aktivera 6vervakning 0 1 0 1659 ? jﬁ[gg;‘:rad
P3.14.4.2 Ovre grans Varierar | Varierar Var:f_ 0 1660 SeP313.6.2
P3.14.4.3 Nedre grans Varierar | Varierar V?;if_ 0 1661 S5eP3.13.6.3
P3.14.4.4 Fordrojning 0 30000 s 0 1662
ees | femmeseent | o | IR
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5.15 GRUPP 3.15: MULTIPUMP

Tabell 88: Parametrar for multipumpfunktionen

Index Parameter Min Max Unit Forvalt ID Beskrivning

0 = Separat omriktare
P3.15.1 Multipumplage 0 2 0* 1785 |1 =Multislav
2 = Multimaster

P3.15.2 Antal pumpar 1 8 1* 1001

P3.15.3 Pump-ID-nummer 1 8 0 1500

O=Inte ansluten

I 1=Endast startsignal
p3.154 | Stert-ocharvarde- 0 2 1 1782 |ansluten

signaler 2=B&da signalerna
anslutna

0 = Anvands inte

P3.15.5 Pumpforregling 0 1 1 1032 1= Tilldten

0 = Forhindrad

1 = Tillganglig (inter-
vall)

2 = Tillganglig (dagar)

P3.15.6 Autvéx Till/Fran 0 2 1* 1027

0 = Hjalppumpar

. "
P3.15.7 | Autovaxlade pumpar 0 1 1 1028 1 = Alla pumpar

P3.15.8 | Autovaxlingsintervall 0.0 3000.0 h 48.0* 1029

B0 = Sondag
B1 = Mandag
B2 =Tisdag

P3.15.9 Autovaxlingsdagar 0 127 0 1786 |B3=0nsdag
B4 = Torsdag
B5 = Fredag
B6 = Lordag

P3.15.10 | Autovaxla: Klockslag |00:00:00 |23:59:59 Tid 00:00:00 1787

p3.15.17 |Autovaxla: Frekvens- | o 55 I paaqo | pyy 25.00* | 1031
grans

Autovaxla: Pump-

P3.15.12 N 0 8 1* 1030
grans
o Borvarde = 5 bar
0 *
P3.15.13 Regleromrade 0 100 %o 10 1097 Regleromrade = 10 %.
P3.15.14 Fordrojning 0 3600 s 10 * 1098
p3.15.15 | Konstant produk- 00 | 1000 | % 80.0* | 1513
tionshastighet
P3.15.16 | Grans pumpar i drift 1 P3.15.2 3* 1187
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Tabell 88: Parametrar for multipumpfunktionen

Index Parameter Min Max Unit Forvalt ID Beskrivning
M3.15.17 | Forreglingssignaler |Se forreglingssignalernas parametrar nedan.
M3.15.18 Overtrycll( Overvak- |Se parametrar for dvertrycksdvervakning nedan.
ning
M3.15.19 Pumpens drifttid Se parametrarna for raknaren for pumpdrifttid nedan.
M3.15.22 Avancer.ade install- |Se parametrarna for avancerade installningar nedan.
ningar

* = Om applikationen valjs med parameter P1.2 Applikation anges standardvardet. Se
standardvardena i 12.1 Standardvérdena for parametrarna i de olika applikationerna.

Tabell 89: Forreglingssignaler

Index Parameter Min Max Unit Forvalt ID Beskrivning
DigIN OPPEN = Inte aktiv
P3.15.17.1 Pump 1 forregling | Varierar |Varierar Kort- 426 |STANGD = Aktiv
plats0.1
DigIN OPPEN = Inte aktiv
P3.15.17.2 Pump 2 forregling | Varierar |Varierar Kort- 427 |STANGD = Aktiv
plats0.1
DigIN OPPEN = Inte aktiv
P3.15.17.3 Pump 3 forregling | Varierar |Varierar Kort- 428 |STANGD = Aktiv
plats0.1
DigIN OPPEN = Inte aktiv
P3.15.17.4 Pump 4 forregling | Varierar |Varierar Kort- 429 |STANGD = Aktiv
plats0.1
DigIN OPPEN = Inte aktiv
P3.15.17.5 Pump 5 forregling | Varierar |Varierar Kort- 430 |STANGD = Aktiv
plats0.1
DigIN OPPEN = Inte aktiv
P3.15.17.6 Pump 6 forregling | Varierar |Varierar Kort- 486 |STANGD = Aktiv
plats0.1
DigIN OPPEN = Inte aktiv
P3.15.17.7 Pump 7 forregling | Varierar |Varierar Kort- 487 |STANGD = Aktiv
plats0.1
DigIN OPPEN = Inte aktiv
P3.15.17.8 Pump 8 forregling | Varierar |Varierar Kort- 488 |STANGD = Aktiv
plats0.1
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Tabell 90: Parametrar for Overtryck Overvakning

Index Parameter Min Max Unit Forvalt ID Beskrivning
P3.15.18.1 Aktlverz.a. overvakning 0 1 0 1698 0= Fpromndrad
av overtryck 1 =Tillaten
p3.15.182 | OvervakningVar-y ierar [Varierar | Y37 | 000 | 1699
ningsniva rar

Tabell 91: Parametrar for raknare for pumpdrifttid

Parameter i Beskrivning

0 = Ingen atgard
1 =5Stallin det varde

Stall in kortidsrak- som specificeras av
P3.15.19.1 nare 0 ! 0 1673 P3.15.19.2 till kortids-
raknaren for den valda
pumpen.
P3.15.19.2 | Stéllin kortidsrak- o |300000 | 0 1087
nare: Varde

0 = Alla pumpar
1=Pump (1)
2=Pump 2
Stall in kortidsrak- 3=Pump3

P3.15.19.3 0 8 1 1088 |4 =Pump4
nare: Val av pump

5=Pump 5
6=Pump 6
7 =Pump 7
8 =Pump 8
P3.15.19 4 Pumpdrlftld larm- 0 300 000 h 0 1109 0 = Anvands inte
grans
P3.15.19 5 Pumpdr.l.fttld fel- 0 300 000 h 0 1110 0 = Anvands inte
grans
Tabell 92: Avancerade installningar
Index Parameter Min Max Unit Forvalt ID Beskrivning
P3.15.22.1 Startfrekvens P3.3.1.1 320.0 Hz 320.0 15545
P3.15.22.2 Stoppfrekvens 0.0 P3.3.1.2 Hz 0.00 15546
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5.16 GRUPP 3.16: UNDERHALLSRAKNARE

Tabell 93: Underhallsrdknare

Index Parameter Min Max Enhet Standard ID Beskrivning

0 = Anvands inte
P3.16.1 Raknare 1 mod 0 2 0 1104 |1 =Timmar
2 =Varv x 1000

P3.16.2 Raknareﬂ1 larms- 0 2147483 h/kRev 0 1105 0 = Anvands inte
grans 647
P3.16.3 | Réknare 1 felgrans 0 212%83 h/kRev 0 1106 |0 =Anvandsinte
P3.16.4 Raknare 1 aterstall- 0 1107
ning
P3.16.5 Raknarset;llli)l Ater- 0 490 STANGD = Aterstall
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5.17 GRUPP 3.17: BRANDFUNKTION

Tabell 94: Parametrar for brandfunktionen

Index Parameter Min Max Unit Forvalt ID Beskrivning

Losenord for brand- 1002 = Tillganglig
P3.17.1 funktion 0 9999 0 1599 1234 = Testlage

0 = Frekvens vid brand-

funktion

1 = Férvalda frekvenser

2 = Panel

3 = Faltbuss

4=Al

5=AI2

6=Al1+AI2

7 = PID1
.. .. . 8 = Motorpotentiome-

P3.17.2 Ka”ba f"rdffrekkvf”s vid 0 18 0 1617 |ter P
randtunxtion 9 = Block ut.1

10 = Block ut.2

11 = Block ut.3

12 = Block ut.4

13 =Block ut.5

14 = Block ut.6

15 = Block ut.7

16 = Block ut.8

17 = Block ut.9

18 = Block ut.10

Frekvens vid brand-

P3.17.3 . 0.00 P3.3.1.2 Hz 50.00 1598
funktion
Brandfunktion akti- DigIN OPPEN = Brandfunk-
P3.17.4 vering OPPNA kortplats | 1596 |tion aktiv
g 0.2 STANGD = Ingen &tgard
. . DigIN OPPEN = Ingen atgérd
p3.17.5 | Brandfunktion akti- Kort- | 1619 |STANGD = Brandfunk-
vering STANG . .
plats0.1 tion aktiv
OPPEN = Framat
. STANGD = Omvénd
DigIN DigIN Kortplats0.1 =
P3.17.6 | Brandfunktion bakat Kort- 1618 | o'9 fortpratsyt =
lats0.1 Framat
pratst. DigIN Kortplats0.2 =
Bakat
Se Tabell 16 Alternativ
pa dvervakningsmenyn.
0 = Forhindrad
V3.17.7 | Brandfunktion status 0 3 1597 |1 =Tillaten
2 = Till (Tillganglig + DI
oppen)
3 =Testlage
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Tabell 94: Parametrar for brandfunktionen

Parameter i Forvalt Beskrivning

Brandfunktion rak-
nare

V3.17.8 0

65535 | |

5.18 GRUPP 3.18: PARAMETRAR FOR FORVARMNING AV MOTORN

Tabell 95: Parametrar for forvirmning av motorn

Index Parameter Min Max Unit Forvalt ID Beskrivning

0 = Anvands inte
- 1 = Alltid i stopplage
p3.1gq | Motorns forvarm- 0 3 0 1225 |2 =Styrs av DI
ningsfunktion “
3 = Temperaturgrans,

kylflans
p3.1g [Forvarmningstempe- | 5, 100 °C/F 0 1226
raturgrans
Motorns forvarm- .
P3.18.3 . . 0 0,5xIL A Varierar 1227
ningsstrom
DigIN OPPEN = Ingen &tgérd
P3.18.4 MotorfGrvarmning Varierar | Varierar Kort- 1044 S.TANGD. - For\{arm-
TILL plats0.1 ning aktiverad i stopp-

lage

5.19 GRUPP 3.19: BLOCKPROGRAMMERING

Tabell 96: Blockprogrammeringsparametrar

Parameter i Forvalt Beskrivning
P3.19.1 Driftlage 0 1 1 15001 |0 Utfor program
1 =Programmering
0OBS!

Anvand det grafiska verktyget Blockprogrammering i Vacon Live nar du anvander
Blockprogrammering.
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5.20 GRUPP 3.21: PUMPSTYRNING

Tabell 97: Parametrar for autorensning

Index Parameter Min Max Unit Forvalt ID Beskrivning
0 = Forhindrad
. . 1 = Tillgénglig (DIN]
P3.21.1.1 Rensningsfunktion 0 3 0 1714 2-Tillgénglig [strém]
3 =Tillganglig (dagar)
DigIN
P3.21.1.2 | Rensningsaktivering Kort- 1715
plats0.1
P3.21.1.3 | Rensningsstrom- 0.0 200.0 % 1200 | 1712
grans
P3.21.1.4 | Tensningsstrom- 0.0 300.0 s 60.0 1713
fordrojning
B0 = Sondag
B1 = Mandag
B2 =Tisdag
P3.21.1.5 Rensningsdagar 0 127 0 1723 |B3 =0nsdag
B4 = Torsdag
B5 = Fredag
B6 = Lordag
P3.21.1.6 | Rensningsklockslag |00:00:00 |23:59:59 00:00:00 1700
P3.21.1.7 Rensningscykler 1 100 5 1716
p3.21.1. | Rensningsframat- 0.00 50.00 Hz 45.00 1717
frekvens
P3.21.1.9 | Rensningsframattid 0.00 320.00 s 2.00 1718
P3.21.1.1 | Rensningsbakatfrek- 0.00 50.00 Hy 45.00 1719
0 vens
P3'211'1'1 Rensningsbakattid 0.00 320.00 s 0.00 1720
P3.21.1.1 Rensnl.ng ac.celera- 01 3000 S 01 1721
2 tionstid
P3.21.1.1 Rensn_mg rgtarda— 01 3000 S 01 1722
3 tionstid
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Tabell 98: Parametrar for jockeypump

Index Parameter Min Max Unit Forvalt ID Beskrivning
0 = Anvands inte
P3.21.2.1 Jockeyfunktion 0 2 0 1674 |1 =PID-vila
2 = PID-vila (niva)
- . . Varie-
P3.21.2.2 Jockey startniva Varierar |Varierar rar 0.00 1675
e . . Varie-
P3.21.2.3 Jockey stoppniva Varierar |Varierar rar 0.00 1676

Tabell 99: Parametrar for primingpump

Parameter Forvalt Beskrivning
. . 0 = Forhindrad
P3.21.3.1 Primingfunktion 0 1 0 1677 1= Tilldten
P3.21.3.2 Primingtid 0.0 320.00 3 3.0 1678
Tabell 100: Antiblockeringsparametrar
Index Parameter Min Max Unit Forvalt ID Beskrivning
P3.21.4.1 |Antiblockeringsinter- 1, 96.0 h 0 1696
vall
p3.21.42 | Antiblockingering 0 300 s 20 1697
drifttid
P3.21.4.3 A”t'bloct‘:r:'snggrek' P3.3.1.1 |P3.3.1.2 | Hz 15.0 1504
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Tabell 101: Parametrar for frostskydd

Index Parameter Min Max Enhet |Standard ID Beskrivning

0 = Forhindrad

P3.21.5.1 Frostskydd 0 1 0 1704 1= Tilldten

0 = Temperaturingang
1 (-50 - 200 °C)

1 = Temperaturingang
2 (-50 - 200 °C)

2 = Temperaturingdng
3(-50 - 200 °C)

3 = Temperaturingang
4 (-50 - 200 °C)

4 = Temperaturingang
5(-50 - 200 °C)

5 = Temperaturingdng
6 (-50 - 200)

6 = Analog ingang 1

7 = Analog ingang 2

8 = Analog ingéang 3

9 = Analog ingang 4
10 = Analog ingang 5
11 = Analog ingéng 6
12 = ProcessDataln1
(0-100 %)

13 = ProcessDataln2
(0-100 %)

14 = ProcessDataln3
(0-100 %)

15 = ProcessDataln4
(0-100 %)

16 = ProcessDataln5
(0-100 %)

17 = ProcessDatalné
(0-100 %)

18 = ProcessDataln7
(0-100 %)

19 = ProcessDataln8
(0-100 %)

20 = Block ut.1

21 = Block ut.2

22 = Block ut.3

23 = Block ut.4

24 = Block ut.5

25 = Block ut.6

26 = Block ut.7

27 = Block ut.8

28 = Block ut.9

29 = Block ut.10

P3.21.5.2 Temperatursignal 0 29 6 1705

Temperatursignal -50,0 P3.21.5.4.

P3.21.5.3 o o) A

°C/°F |[-50,0 (°C) | 1706

Temperatursignal | P3.21.5.

P3.21.5.4
max. 3

200,0 (°C) [ °C/°F |200,0 (°C) | 1707
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Tabell 101: Parametrar for frostskydd

Index Parameter Min Max Enhet |Standard ID Beskrivning
p3.21.55 |Frostskyddtempera- | P3.21.5. | og 51 5 4 | ocsor | 500(°c) | 1708
turgrans 3
P3.21.5.6 | Frostskydd Frekvens 0.0 P3.3.1.2 Hz 10.0 1710
Det har dvervaknings-
Frosttermnperatur vardet visar vardet for
V3.21.5.7 = pe Varierar | Varierar | °C/°F 1711 |den temperatursignal
Overvakning - )
som anvands i frosts-
kyddsfunktionen.
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6 MENYN DIAGNOSTIK

6.1 AKTIVA FEL

Nar ett eller flera fel uppstar blinkar displayen och visar namnet pa felet. Tryck pa OK om du
vill ga tillbaka till diagnosmenyn. Undermenyn for aktiva fel visar antalet fel. Om du vill visa
uppgifter om feltiden markerar du ett fel och trycker pa OK.

Felet ar aktivt tills du aterstaller det. Det gar att aterstalla ett fel pa fem satt.
*  Tryck ned aterstallnlngsknappen i tva sekunder.

«  Oppna undermenyn Aterstall fel och anvind parametern Aterstall fel.

+  Skicka en aterstallningssignal via I/O-terminalen.

+  Skicka en aterstallningssignal via faltbussen.
«  Skicka en aterstéallningssignal via Vacon Live.

Undermenyn for aktiva kan spara hogst tio fel. Felen visas i den ordning de uppstod.

6.2 ATERSTALL FEL

Pa den har menyn kan du aterstalla fel. Mer information finns i avsnitt 11.7 Ett fel visas.

f VAR FORSIKTIG!
Innan du aterstaller felet tar du bort den externa styrsignalen sa att inte

omriktaren startas om oavsiktligt.

6.3 FELHISTORIK
40 fel kan visas i felhistoriken.

Om du vill visa uppgifter om ett fel 6ppnar du felhistoriken, letar reda pa felet och trycker pa
OK.

6.4 TOTALRAKNARE

Om du laser ett raknarvarde via faltbussen, se 10.22 Réknare.
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Tabell 102: Totalrdknarparametrar pa diagnostikmenyn

Index Parameter Min Max Enhet Standard id Beskrivning
Mangden energi fran
natspanning. Det gér
inte att aterstalla rak-

V4.4 naren.
@ Energirsknare Varie- 2991 Pﬁi textskarm.en: den
rar hdogsta energienheten
som visas MW. Om den
uppmatta energin
overstiger 999,9 MW
visas ingen enhet.
Vh 43 Dr|ft'5|d (grafisk a d. 2998 Styrenhetens drifttid.
mandverpanel hh:min
V444 | Drifttid [textpanel) a grt_yre”hetens drifttid
V445 | Drifttid [textpanel) d Styrenhetens drifttid i
dagar.
hh:-mm- Styrenhetens drifttid i
V4.4.6 Drifttid (textpanel) .ss : timmar, minuter och
sekunder.
V4T Drlfttld rr.w.otor (gra- a d. 2993 Motorns drifttid.
fisk manoverpanel) hh:min
VA 4.8 Drifttid motor (text- 5 l:/lotorns totala drifttid i
panel ar.
V49 Drifttid motor (text- q Motorns totala drifttid i
panel] dagar.
. Motorns drifttid i tim-
V4410 Drifttid motor (text- hh:mm: mar, minuter och
panel ss
sekunder.
Spanningsatt td ad o i spénmingseatt,
V4.4.11 (grafisk mandverpa- hh-min 2294 Det gar inte att Ster-
nel) A
stalla raknaren.
V412 Spanningsatt tid 3 Tstalspannlngssatt tid
(textpanel) iar.
V413 Spanningsatt tid q Total spanningssatt tid
(textpanel] i dagar.
s . I Spanningssatt tid i tim-
V4.4.14 Spanningsatt tid hh:mm: mar, minuter och
(textpanel) ss
sekunder.
Raknare for start- Det antal ganger som
V4415 kommandot 2295 kraftenheten startas.
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6.5 TRIPPRAKNARE

Om du laser ett raknarvarde via faltbussen laser du avsnitt 10.22 Raknare.

Tabell 103: Trippridknarparametrar pa diagnostikmenyn

Standard

Parameter i varde Beskrivning
(forvalt)

Det gar att aterstalla
raknaren. Pa textskéar-
men: den hogsta ener-
gienheten som visas
MW. Om den uppmatta
energin overstiger
999,9 MW visas ingen
enhet.

Aterstilla rikna-

P4.5.1 Energitrippraknare Varglre- 2296 [ren

«  Patextskarmen:
Tryck ned OKii
fyra sekunder.

. Den grafiska
skarmen: Tryck
pa OK. Sidan for
aterstallning av
raknaren visas.
Tryck en gang till
pé OK.

Det gar att aterstalla
Drifttid (grafisk ad 2299 raknaren. Mer infor-
manoverpanel) hh:min mation finns i P4.5.1

ovan.

P4.5.3

P4.5.4 Drifttid (textpanel) a Total drifttid i ar.

P4.5.5 Drifttid (textpanel) d Total drifttid i dagar.

hh:mm: Drifttid i timmar, minu-

P4.5.6 Drifttid (textpanel) cs ter och sekunder.
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6.6 PROGRAMVARUINFORMATION

Tabell 104: Parametrar for programvaruinformation pa diagnostikmenyn

Standard
Parameter varde Beskrivning
(forvalt)
Programvarupaket Koden for mjukvaru-
V4.6.1 (grafisk mangverpa- identifiering
nel)
Programvarupaket-
Va.6.2 id (textpanel)
VA 6.3 Progr.amvarupakets—
version (textpanel]
Vbbb Systemlast 100 % 2300 |Belastning pa styren-
hetens processor.
Applikation (grafisk Namnet pd applikatio-
V4.6.5 B
mandverpanel) nen.
V4.6.6 Applik.-id Applikationskoden
V4.6.7 Applikationsversion
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7 1/0 OCH HARDVARA

P& menyn 1/0 och hardvara finns olika installningar med anknytning till alternativen. Vardena
pa den har menyn ar ravarden, de har alltsa inte anpassats efter applikationen.

7.1 STANDARD I/0

Pa standard-1/0-menyn kan du 6vervaka statusvarden for de digitala ingangarna och
utgdngarna.
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Tabell 105: Standardparametrarna for /0 i menyn fér 1/0 och hardvara

Standard

Parameter i varde Beskrivning
(forvalt)

Status for den digitala

V5.1.1 Digital ingang 1 0 1 0 insignalen

Status foér den digitala

V5.1.2 Digital ingang 2 0 1 0 insignalen

Status for den digitala

V5.1.3 Digital ingang 3 0 1 0 insignalen

Status for den digitala

V5.1.4 Digital ingdng 4 0 1 0 insignalen

Status for den digitala

V5.1.5 Digital ingang 5 0 1 0 insignalen

Status for den digitala

V5.1.6 Digital ingang 6 0 1 0 insignalen

Visar det valda laget
for den analoga insig-
nalen. Installningen
gors med en DIP-

3 omkopplare pa styr-

V5.1.7 Analog ingang 1, lage 1 3 kortet.

Status for den analoga

N o
V5.1.8 Analog ingang 1 0 100 %o 0.00 insignalen

Visar det valda laget
for den analoga insig-
nalen. Installningen
gors med en DIP-

N - omkopplare pa styr-
V5.1.9  |Analogingang 2, lage 1 3 3 Kortet.

Status for den analoga

- o
V5.1.10 Analog ingang 2 0 100 Jo 0.00 insignalen
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Tabell 105: Standardparametrarna for /0 i menyn fér 1/0 och hardvara

Standard
Parameter i varde Beskrivning
(forvalt)
Visar det valda laget
for den analoga insig-
nalen. Installningen
gors med en DIP-
V5.1.11 Analog"utgang 1, 1 3 1 omkopplare pa styr-
lage kortet.
1=0-20 mA
3=0-10V
V5.1.12 Analog utgéng 1 0 100 % 0.00 Sta.tus for den analoga
utsignalen
V5.1.13 Reliutgéng 1 0 1 0 Lsetstus for relautsigna-
V5.1.14 Relsutgéng 2 0 1 0 [Setstus for reldutsigna-
V5.1.15 Reliutgang 3 0 1 0 Lsetstus for reldutsigna-

7.2 KORTPLATSER FOR EXTRAKORT

Parametrarna i menyn ar olika for alla tillaggskort. Det ar parametrarna for det installerade
tillaggskortet som visas. Om inget tillaggskort har satts in i kortplats C, D eller E visas inga
parametrar. Mer information om kortplatserna finns i avsnitt 10.6.7 Programmering av
digitala och analoga ingangar.

Nar du tar bort ett tillaggskort visas felkod 39 och felet Enhet borttagen i displayen. Se avsnitt
11.3 Felkoder.

Tabell 106: Parametrar for tillaggskort

Meny Funktion Beskrivning
Installningar Installningarna for tillaggskortet
Kortplats C
Overvakning Overvaka uppgifter for tillaggskortet
Installningar Installningarna for tillaggskortet
Kortplats D - -
Overvakning Overvaka uppgifter for tillaggskortet
Installningar Installningarna for tilldggskortet
Kortplats E - -
Overvakning Overvaka uppgifter for tillaggskortet
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7.3 REALTIDSKLOCKA

Tabell 107: Parametrar for realtidsklockan pa menyn for 1/0 och hardvara

Index Parameter Min Max Enhet Standard id Beskrivning

Batteriets status.

V5.5.1 Batteristatus 1 3 2205 |1 =e¢jinstallerat
2 = installerat

3 = Byt realtidsklock-

ans batteri
P5 5 9 Tid hh:srrswm: 2201 Aktuellt klockslag
P5.5.3 Datum DD.MM. 2202 |Aktuellt datum
P5.5.4 Ar ARAA 2203 | Aktuellt &r

Regel for sommartid

1 = normaltid

2 =EU: borjar den sista
sondagen i mars och
slutar den sista sonda-
P5.5.5 Sommartid 1 4 1 2204 gen i oktober

3 = USA: borjar den
andra sondagen i mars
och slutar den forsta
sondagen i november
4 = Ryssland (perma-
nent)

7.4 KRAFTDEL INSTALLNINGAR
| den har menyn kan du andra installningarna for flakten och sinusfiltret.

Flékten kors antingen i optimerat lége eller ocksa ar den alltid pa. | det optimerade laget
styrs flaktens varvtal i forhallande i uppmétt temperatur for enheten. Nar enheten évergar
till Laget Driftklar stoppas flakten efter fem minuter. Om flékten alltid &r pa kors den alltid i
hogsta hastigheten och den stoppas aldrig.

Sinusfiltret gor att djupet pa évermoduleringen begrénsas och forhindrar att
kopplingsfrekvensen minskar pa grund av funktionerna for temperaturhantering.
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Tabell 108: Kraftdel install

Standard

Parameter i varde Beskrivning
(forvalt)

P5.6.1.1 Flaktstyrningslage 0 1 1 2377 | 0= alltid pa
1 = optimerad

P5.6.4.1 Sinusfilter 0 1 0 0 = Anvands inte
1 =Anvands
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7.5 PANEL

Tabell 109: Manéverpanelsparametrarna i menyn for 1/0 och hardvara

Index Parameter Min Max Enhet Standard id Beskrivning

Den tid som det tar
innan displayen ater-
gar till den sida som
definieras av parame-

2 ° . H *
P5.7.1 Atergangstid 0 60 min 0 tern P5.7.2.

0 = Anvands inte

Den sida som visas nar
strommen till omrikta-
ren slas pa eller nar
den tid som har stallts
in med P5.7.1 har gatt.
Om vardet ar 0 visas
den sida som senast
P5.7.2 Standardsida 0 4 0* visades.

0 =Ingen

1 = Ange menyindex
2 = Huvudmeny

3 = Borvardessida

4 = Multidisplay

Ange en sida som ska
P5.7.3 Menyindex vara menyindex. (Valet
1iP5.7.2))

Stall in skarmens kon-

*% 0,
P5.7.4 Kontrast 30 70 %o 50 trast (30-70 %).

Stallin den tid efter vil-
ken displayens bak-
grundsbelysning ska
slackas (0-60 min). Om
vardet ar 0 ar belys-
ningen alltid pa.

P5.7.5 Belysningstid 0 60 min 5

* Om du valjer applikationen med parameter P1.2 Applikation anges standardvardet. Se
standardvardena i 12.1 Standardvérdena fér parametrarna i de olika applikationerna.

** Endast tillganglig pa den grafiska panelen.

7.6 FALTBUSS

Parametrar for olika faltbusskort finns pa menyn 1/0 och hardvara. Anvisningar om hur du
anvander parametrarna finns i respektive faltbusshandbok.
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8 ANVANDARINSTALLNINGAR FAVORITER OCH
MENYER PA ANVANDARNIVA

8.1 ANVANDARINSTALLNINGAR

8.1.1 ANVANDARINSTALLNINGAR

Tabell 110: Allm&nna instéllningar pa anvdndarinstillningsmenyn

Index Parameter Min Max Enhet Standard id Beskrivning
Pé.1 Val av sprak Varierar |Varierar Varierar 802 Uf"alet viarlerarfor de
olika sprakpaketen.
P6.2 Applikationsval 801 Valj applikation.
Mé6.5 Parameterbackup |Se Tabell 111 Parametrarna Parameterbackup pad anvéndarinstéllningsmenyn.
Mb.6 Parameterjamfo-
relse

Ge enheten ett namn

Pe.7 Omriktarnamn om det ar nodvandigt.
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8.1.2 PARAMETERBACKUP
Tabell 111: Parametrarna Parameterbackup pa anvindarinstillningsmenyn

Standard

Parameter i varde Beskrivning
(forvalt)

. Aterstaller paramet-
Aterstall fabriksin- rarna till sina stan-
P6.5.1 stallningarna 831 | dardvarden och startar

Startguiden.

Sparar parametervar-
dena i mandverpanelen
for t.ex. kopiering till

Spara till mandver-
en annan enhet.

P6.5.2 panelen 0 1 0

*

0 = nej
1=ja

Kob fran panel Laser in parametervar-
P6.5.3 P * P den frdn mandverpane-
len till omriktaren.

Sparar en anpassad
uppsattning paramet-
rar (alla parametrar i
applikationen).

B6.5.4 Spara till Set 1

Laserin den anpas-
sade parameterupp-
sattningen till omrikta-
ren.

B6.5.5 Aterst fran Set 1

Sparar en annan
anpassad uppsattning
parametrar (alla para-
metrar i applikationen).

B6.5.6 Spara till Set 2

Laserin den andra
anpassade paramete-
ruppsattningen till
omriktaren.

B6.5.7 Aterst fran Set 2

* Endast tillgénglig pa den grafiska mandverpanelen.

8.2 FAVORITER
0BS!

Den har menyn finns pa manoverpanelen med grafisk skarm, men inte pa
manoverpanelen med textskarm.
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0BS!
Den har menyn ar inte tillganglig i Vacon Live-verktyget.

Om du ofta anvander samma objekt kan du lagga till dem i Favoriter. Samla ihop en
uppséattning parametrar eller 6vervakningssignaler fran alla menyer pa mandverpanelen.
Det &r inte nddvandigt att hitta var och en av dem i menystrukturen. Du kan ocksa ldgga till
dem i mappen Favoriter dar det ar enkelt att hitta dem.

LAGGA TILL ETT OBJEKT | FAVORITER

1 Leta reda pa objektet du vill lagga till i Favoriter.

Tryck pa OK. STOP|G| READY /0
D Basic Settings
Motor Nom Voltg
230.00 v
Motor Nom Freq
50.00 Hz
oF Motor Nom Speed
e 1430 rpm

2 Valj Lagg till i Favoriter och tryck pa OK.

STOP | C] READY| | 110

Motor Nom Freq
Edit
@ Help

3 Duhar nu slutfort stegen. Fortsatt genom att lasa

instruktionerna pa skarmen. STOP|C| READY| | Vo
§i’ Motor Nom Freq

was added to
favourites. Press OK
to continue.

TA BORT ETT OBJEKT FRAN FAVORITER

1 Oppna Favoriter.
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2 Letareda pa objektet du vill ta bort. Tryck pa OK.

STOP | C] READY | 10

El Favourites

Motor Nom Freq

50.00 Hz
3 Valj Ta bort ett objekt fran Favoriter.
stor| (G| Rerpy /o
Motor Nom Freq

Rem from favourites

4 Tabort objektet genom att trycka pa OK igen.

8.3 BEHORIGHETSNIVAER

Anvéand anvandarnivaparametrarna nar du vill hindra inte behorig personal fran att gora
andringar. Du kan ocksa forhindra oavsiktliga andringar av parametrarna.

Nar du valjer en anvdndarniva visas inte alla parametrar i displayen for anvandaren.
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Tabell 112: Anvdndarnivaparametrarna

Standard

Parameter i varde Beskrivning
(forvalt)

1 =normalt. Alla
menyer visas pa
huvudmenyn.

2 = dvervakning. Bara
overvaknings- och
P8.1 Behorighetsniva 1 3 1 1194 | behérighetsnivdmeny-
erna visas pa huvud-
menyn.

3 = favoriter. Bara
menyer for favoriter
och behdrighetsnivaer
visas pa huvudmenyn.

Om du staller in para-
metern pd annat &an 0
innan du gar till Over-
vakning fran exempel-
vis Normal maste du
ange behorighetskoden
nar du gar tillbaka till
Normaligen. Detta for-
hindrar att obehoriga
kan andra paramet-
rarna via mandverpa-
nelen.

P8.2 Behorighetskod 0 99999 0 2362

f VAR FORSIKTIG!
Forvara koden pa ett sakert satt. Om du férlorar koden kontaktar du ndrmaste
servicecenter eller en partner.

ANDRA BEHORIGHETSKODEN FOR ANVANDARNIVAER

1 Gatill behorighetsnivaerna.
2  Gatill objektet Behdrighetskod och tryck pa
hogerpil.

STOP|G| READY| ALARM |Keypad

Main Menu
ID:2362 P8.2

g User level
oi Normal

Access code

00000
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3 Andra siffrorna i koden med hjalp av uppat- och

nedatpilarna. stoP|(T| READY| ALARM | 10
25 Access code
© ID:2362 P8.2
A
\4
00000
Min:0
Max:9

4 Godkann andringen genom att trycka pa OK.
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9 BESKRIVNINGAR AV OVERVAKNINGSVARDEN

| det har avsnittet ges allmanna beskrivningar av alla 6vervakningsvarden.

9.1 ALLMANNA

V2.3.1 UTFREKVENS (ID 1)

Det har overvakningsvardet visar den aktuella utfrekvensen till motorn.

V2.3.2 FREKVENSREFERENS (ID 25)

Det har overvakningsvardet visar den aktuella frekvensreferensen for motorstyrningen.
Vardet uppdateras i 10 ms-intervall.

V2.3.3 MOTORVARVTAL (ID 2]

Det har dvervakningsvardet visar motorns aktuella hastighet i rpm (beréknat varde).

V2.3.4 MOTORSTROM (ID 3)

Det har dvervakningsvardet visar motorns uppmatta strom.
Skalningen av vardet ar olika for olika omriktarstorlekar.

V2.3.5 MOTORMOMENT (ID 4]

Det har dvervakningsvardet visar motorns aktuella moment (berdknat varde).

V2.3.7 MOTORAXELEFFEKT (ID 5]

Det har dvervakningsvardet visar motorns aktuella axeleffekt (beraknat varde) i procent av
motorns markeffekt.

V2.3.8 MOTORAXELEFFEKT (ID 73]

Det har 6vervakningsvardet visar motorns aktuella axeleffekt (berdknat varde).
Mattenheten &r kW eller hk beroende pa parametervardet for Val av kW/hk.

V2.3.9 MOTORSPANNING (ID 6]

Det har dvervakningsvardet visar den aktuella utspanningen till motorn.
V2.3.10 DC-SPANNING (ID 7]

Det har 6vervakningsvardet visar omriktarens uppmatta DC-spanning.
V2.3.11 OMR. TEMPERATUR [ID 8]

Det har dvervakningsvardet visar omriktarens kylflanstemperatur.
Enheten for 6vervakningsvardet ar grader Celsius eller Fahrenheit beroende pa
parametervardet for Val av °C/°F.
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V2.3.12 MOTORTEMPERATUR (ID 9)

Det har dvervakningsvardet visar beraknad motortemperatur i procent avden nominella
arbetstemperaturen.
Nar vardet overstiger 105 % loser omriktaren ut for motoroverlastfel.

V2.3.13 MOTORFORVARMNING (ID 1228)

Det har 6vervakningsvardet visar status for motorforvarmningsfunktionen.

V2.3.15 KWH-TRIPPRAKNAREN LAG (ID 1054]

Det har 6vervakningsvardet visar kWh-raknarens aktuella varde (energirdknare).
Nar raknarens varde 6verskrider 65535 borjar raknare om fran 0.

V2.3.16 KWH-TRIPPRAKNAREN HOG (ID 1067]

Det h&r overvakningsvardet visar hur manga ganger kWh-réknaren (energirdknaren) har
gatt runt ett varv.

9.2 1/0

V2.4.1 KORTPL.A DIN 1,2,3 (ID 15]

Det har dvervakningsvardet visar status for digitalingangarna 1-3 i kortplats A (standard-

1/0).
V2.4.2 KORTPL.A DIN 4,5,6 [ID 16)

Det har dvervakningsvardet visar status for digitalingangarna 4-6 i kortplats A (standard-
1/0).

V2.4.3 KORTPL.B RO 1,2,3(ID 17]
Det har overvakningsvardet visar status for relautgangarna 1-3 i kortplats B.

V2.4.4 ANALOGINGANG 1 (ID 59)

Det har 6vervakningsvardet visar vardet for den analoga insignalen i procent av anvant
omrade.

V2.4.5 ANALOGINGANG 2 (ID 60]

Det har dvervakningsvardet visar vardet for den analoga insignalen i procent av anvant
omrade.

V2.4.6 ANALOGINGANG 3 (ID 61)

Det har overvakningsvardet visar vardet for den analoga insignalen i procent av anvant
omrade.
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V2.4.7 ANALOGINGANG 4 (ID 62)

Det har dvervakningsvardet visar vardet for den analoga insignalen i procent av anvant
omrade.

V2.4.8 ANALOGINGANG 5 (ID 75)

Det har dvervakningsvardet visar vardet for den analoga insignalen i procent av anvant
omrade.

V2.4.9 ANALOGINGANG 6 (ID 76)

Det har 6vervakningsvardet visar vardet for den analoga insignalen i procent av anvant
omrade.

V2.4.10 KORTPL.AAO 1 (ID 81]

Det har dvervakningsvardet visar vardet for den analoga utsignalen i procent av anvant
omrade.

9.3 TEMPERATURINGANGAR

Overvakningsvardena for temperaturingdngsinstallningar ar endast tillgangliga om ett B8-
eller BH-optionskort ar installerat.

V2.5.1 TEMPERAT.INGANG 1 (ID 50)

Det har overvakningsvardet visar vardet for uppmatt temperatur.
Enheten for dvervakningsvardet &r grader Celsius eller Fahrenheit beroende pa
parametervardet for Val av °C/°F.

0BS!

ﬂ Listan 6ver temperaturingangar utgors av de sex forsta tillgangliga
temperaturingangarna. Listan borjar fran kortplats A och slutar med kortplats E.
Om en ingang &r tillganglig men ingen givare ar ansluten, visas det maximala
vardet eftersom den uppmatta resistansen ar oandlig. Om du vill att vardet ska ga
till minimivardet byglar du ingangen.

V2.5.2 TEMPERAT.INGANG 2 (ID 51)

Det har overvakningsvardet visar vardet for uppmatt temperatur.
Enheten for dvervakningsvardet &r grader Celsius eller Fahrenheit beroende pa
parametervardet for Val av °C/°F.

V2.5.3 TEMPERAT.INGANG 3 (ID 52)

Det har overvakningsvardet visar vardet for uppmatt temperatur.
Enheten for 6vervakningsvardet ar grader Celsius eller Fahrenheit beroende pa
parametervardet for Val av °C/°F.
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V2.5.4 TEMPERAT.INGANG 4 (ID 69)

Det har dvervakningsvardet visar vardet for uppmatt temperatur.
Enheten for dvervakningsvardet ar grader Celsius eller Fahrenheit beroende pa
parametervardet for Val av °C/°F.

V2.5.5 TEMPERAT.INGANG 5 (ID 70)

Det har dvervakningsvardet visar vardet for uppmatt temperatur.
Enheten for 6vervakningsvardet &r grader celsius eller Fahrenheit beroende pa
parametervardet for Val av °C/°F.

V2.5.6 TEMPERAT.INGANG 6 (ID 71)

Det har overvakningsvardet visar vardet for uppmatt temperatur.
Enheten for vervakningsvardet &r grader celsius eller Fahrenheit beroende pa
parametervardet for Val av °C/°F.

9.4 TILLAGG OCH AVANCERAT

V2.6.1 OMRIKTARSTATUSORD (ID 43]

Det har 6vervakningsvardet visar omriktarens bitkodade status.

V2.6.2 DRIFTKLAR STATUS (ID 78]

Det har 6vervakningsvardet visar bitkodade data om omriktarens Driftklar-kriterium.
Uppgifterna ar anvandbara vid felsokning nar enheten inte ar driftklar.

OBS!
Vardena visas som kryssrutor pa den grafiska mandverpanelen. Vardet ar aktivt om
rutan ar markerad.

V2.6.3 APPLIKATIONSSTATUSORD 1 (ID 89]

Det har overvakningsvardet visar applikationens bitkodade status.

0BS!
Vardena visas som kryssrutor pa den grafiska mandverpanelen. Vardet ar aktivt om
rutan ar markerad.

V2.6.4 APPLIKATIONSSTATUSORD 2 (ID 90]

Det har dvervakningsvardet visar applikationens bitkodade status.

0BS!
Vardena visas som kryssrutor pa den grafiska mandverpanelen. Vardet ar aktivt om
rutan ar markerad.
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V2.6.5 DIN-STATUSORD 1 (ID 56)

Det har dvervakningsvardet visar de digitala insignalernas bitkodade status.
Overvakningsvirdet &r ett 16-bitars ord dar varje bit visar status for en digitalingdng. Sex
digitalingangar lases fran varje kortplats. Ord 1 bérjar fran ingang 1i kortplats A (bit0) och
slutar med ingang 4 i kortplats C (bit15).

V2.6.6 DIN-STATUSORD 2 (ID 57

Det har dvervakningsvardet visar de digitala insignalernas bitkodade status.
Overvakningsvardet ar ett 16-bitars ord dar varje bit visar status fér en digitalingdng. Sex
digitalingangar lases fran varje kortplats. Ord 2 bérjar fran ingang 5 i kortplats C (bit0) och
slutar med ingang 6 i kortplats E (bit13]).

V2.6.7 MOTORSTROM 1 DECI (ID 45)

Det har dvervakningsvardet visar motorns uppmatta strom med ett fast antal decimaler och
mindre filtrerat.

Overvakningsvérdet kan anvindas med exempelvis faltbuss for att alltid f ratt varde oavsett
omriktarstorlek eller for overvakning nar mindre filtreringstid kravs for motorstrommen.

V2.6.8 FREKVENSREFERENSKALLA (ID 1495]

Det har overvakningsvardet visar den for tillfallet aktuella frekvensreferenskallan.

V2.6.9 SENAST AKTIVA FELKOD [ID 37)

Det har overvakningsvardet visar felkoden for det senast aktiverade felet som inte har
aterstallts.

V2.6.10 SENAST AKTIVA FEL-ID (ID 95)

Det har overvakningsvardet visar fel-id for det senast aktiverade felet som inte har
aterstallts.

V2.6.11 SENAST AKTIVA VARNINGSKOD (ID 74)

Det har overvakningsvardet visar varningskoden for den senast aktiverade varningen som
inte har aterstallts.

V2.6.12 SENAST AKTIVA VARNINGS-ID [ID 94]

Det har dvervakningsvardet visar varnings-id for den senast aktiverade varningen som inte
har aterstallts.

V2.6.13 MOTORREGULATORSTATUS [ID 77)

Det har dvervakningsvardet visar motorgransregulatorns bitkodade status.

0OBS!
Vardena visas som kryssrutor pa den grafiska mandverpanelen. Begransningen ar
aktiv om rutan ar markerad.
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9.5 TIMERFUNKTIONER

V2.7.1TK 1, TK 2, TK 3 [ID 1441)

Det har dvervakningsvardet visar status for tidkanalerna 1, 2 och 3.

V2.7.2 INTERVALL 1 (ID 1442)

Det har dvervakningsvardet visar status for intervallfunktionen.

V2.7.3 INTERVALL 2 (ID 1443)

Det har dvervakningsvardet visar status for intervallfunktionen.

V2.7.4 INTERVALL 3 (ID 1444)

Det har dvervakningsvardet visar status for intervallfunktionen.

V2.7.5 INTERVALL 4 (ID 1445)

Det har dvervakningsvardet visar status for intervallfunktionen.

V2.7.6 INTERVALL 5 (ID 144¢6)

Det har dvervakningsvardet visar status for intervallfunktionen.

V2.7.7 TIMER 1 (ID 1447)

Overvakningsvirdet visar aterstdende tid for timern om timern &r aktiv.

V2.7.8 TIMER 2 (ID 1448)

Overvakningsvardet visar aterstdende tid for timern om timern &r aktiv.

V2.7.9 TIMER 3 (ID 1449)

Overvakningsvardet visar aterstdende tid for timern om timern &r aktiv.

V2.7.10 REALTIDSKLOCKA (ID 1450)

Det har dvervakningsvardet visar realtidsklockans aktuella tid i formatet hh:mm:ss.

9.6 PID-REGULATOR

v2.8.1 PID BORVARDE (ID 20)

Det har 6vervakningsvardet visar vardet for PID-borvardesignalen i processenheter.
Du kan anvanda parametern P3.13.1.7 till att vélja processenhet (se 10.74.1 Grundinstallning).

V2.8.2 PID ARVARDE (ID 21)

Det har overvakningsvardet visar vardet for PID-arvardesignalen i processenheter.
Du kan anvanda parametern P3.13.1.7 till att valja processenhet (se 10.74.1 Grundinstéllning).
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V2.8.3 PID-ARVARDE (1] (ID 15541)

Det har dvervakningsvardet visar vardet for PID-arvardesignal 1 i processenheter.

V2.8.4 PID-ARVARDE (2] (ID 15542)

Det har dvervakningsvardet visar vardet for PID-arvardesignal 2 i processenheter.

V2.8.5 PID-REGLERFEL (ID 22)

Det har overvakningsvardet visar PID-regulatorns varde for regleravvikelsen.

V2.8.6 PID-UTSIGNAL (ID 23]

Det har dvervakningsvardet visar PID-regulatorns utgang i procent (0-100 %).

V2.8.7 PID STATUS (ID 24)

Det har dvervakningsvardet visar PID-regulatorns status.

9.7 EXTERN PID-REGULATOR

V2.9.1 EXTPID BORVARDE (ID 83)

Det har 6vervakningsvardet visar vardet for PID-borvardesignalen i processenheter.
Du kan anvanda parametern P3.14.1.10 till att valja processenhet (se 10.74.1
Grundinstéllning).

V2.9.2 EXTPID ARVARDE (ID 84)

Det har overvakningsvardet visar vardet for PID-arvardesignalen i processenheter.
Du kan anvanda parametern P3.14.1.10 till att vélja processenhet (se 70.74.1
Grundinstallning).

V2.9.3 EXTPID-FEL (ID 85)

Det har dvervakningsvardet visar PID-regulatorns varde for regleravvikelse.
Regleravvikelsen ar PID &rvardets avvikelse fran PID borvardet i processenheter.
Du kan anvanda parametern P3.14.1.10 till att vélja processenhet (se 70.74.1
Grundinstallning).

V2.9.4 EXTPID-UTGANG (ID 86)

Det har dvervakningsvéardet visar PID-regulatorns utgang i procent (0-100 %).
Du kan ge det har vardet till exempelvis en analogutgang.

V2.9.4 EXTPID STATUS (ID 87)

Det har overvakningsvardet visar PID-regulatorns status.
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9.8 MULTIPUMP

V2.10.1 MOTORER | DRIFT (ID 30]

Det har overvakningsvardet visar det aktuella antalet motorer som ar i drift i
Multipumpsystemet.

V2.10.2 AUTOVAXLA (ID 1114)

Det har dvervakningsvardet visar status for begard autovaxling.

V2.10.3 NASTA AUTOVAXLING (ID 1503)

Det har dvervakningsvardet visar den tid som aterstar till nasta autovaxling.

V2.10.4 DRIFTLAGE (ID 1505)

Det har dvervakningsvardet visar driftlaget for omriktaren i multipumpsystemet.

V2.10.5 MULTIPUMPSTATUS (ID 1628)

Det har dvervakningsvardet visar status for omriktaren i multipumpsystemet.

V2.10.6 KOMMUNIKATIONSSTATUS (ID 1629)

Det har dvervakningsvardet visar status for kommunikationen mellan omriktarna i
multipumpsystemet.

V2.10.7 PUMP (1) DRIFTTID (ID 1620]

Det har overvakningsvardet visar drifttimmarna for pumpen i multipumpsystemet.

V2.10.8 PUMP 2 DRIFTTID [ID 1621)

Det har dvervakningsvardet visar drifttimmarna for pumpen i multipumpsystemet.

V2.10.9 PUMP 3 DRIFTTID [ID 1622)

Det har dvervakningsvardet visar drifttimmarna for pumpen i multipumpsystemet.

V2.10.10 PUMP 4 DRIFTTID [ID 1623)

Det har overvakningsvardet visar drifttimmarna for pumpen i multipumpsystemet.

V2.10.11 PUMP 5 DRIFTTID [ID 1624)

Det har overvakningsvardet visar drifttimmarna for pumpen i multipumpsystemet.

V2.10.12 PUMP 6 DRIFTTID [ID 1625)

Det har dvervakningsvardet visar drifttimmarna for pumpen i multipumpsystemet.
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V2.10.13 PUMP 7 DRIFTTID [(ID 1626)

Det har dvervakningsvardet visar drifttimmarna for pumpen i multipumpsystemet.

V2.10.14 PUMP 8 DRIFTTID (ID 1627)

Det har dvervakningsvardet visar drifttimmarna for pumpen i multipumpsystemet.

9.9 UNDERHALLSRAKNARE

V2.11.1 UNDERHALLSRAKNARE 1 (ID 1101)

Det har overvakningsvardet visar status for underhallsraknaren.
Underhallsraknarens status visas i antal varv multiplicerat med 1 000, eller i timmar.
Information om konfiguration och aktivering av den har raknaren finns i avsnitt 10.17
Underhallsrdknare.

9.10 FALTBUSSDATA

V2.12.1 FB STYRORD (ID 874)

Det har dvervakningsvardet visar status for det faltbusstyrord som anvands av applikationen
i forbikopplingslage.

Beroende pa faltbussens typ eller profil kan data som tas emot fran faltbussen &ndras innan
de skickas till applikationen.

V2.12.2 FB VARVTALSBORVARDE (ID 875)

Det har 6vervakningsvardet visar faltbussens frekvensreferens i procent av omradet min. till
max. frekvens.

Hastighetsreferensinformationen ar skalanpassad mellan minimi- och maximifrekvensen vid
det tillfalle da den mottogs av applikationen. Du kan &ndra minimi- och maximifrekvenserna

efter att referensen &r mottagen utan att referensen paverkas.

V2.12.3 FB-DATA IN 1 (ID 876)

Det har overvakningsvardet visar ravardet for processdata i ett 32-bitars signerat format.

V2.12.4 FB-DATAIN 2 (ID 877)

Det har overvakningsvardet visar ravardet for processdata i ett 32-bitars signerat format.

V2.12.5 FB-DATA IN 3 (ID 878)

Det har overvakningsvardet visar ravardet for processdata i ett 32-bitars signerat format.

V2.12.6 FB-DATA IN 4 (ID 879)

Det har overvakningsvardet visar ravardet for processdata i ett 32-bitars signerat format.
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V2.12.7 FB-DATA IN 5 (ID 880)

Det har dvervakningsvardet visar ravardet for processdata i ett 32-bitars signerat format.

V2.12.8 FB-DATAIN 6 (ID 881)

Det har dvervakningsvardet visar ravardet for processdata i ett 32-bitars signerat format.

V2.12.9 FB-DATA IN 7 [ID 882)

Det har dvervakningsvardet visar ravardet for processdata i ett 32-bitars signerat format.

V2.12.10 FB-DATA IN 8 [ID 883)

Det har dvervakningsvardet visar ravardet for processdata i ett 32-bitars signerat format.

V2.12.11 FB STATUSORD (ID 864)
Det har dvervakningsvardet visar status for det faltbusstatusord som applikationen anvander

i bypass-lage.
Beroende pa typ eller profil av faltbuss kan data modifieras innan de skickas till faltbussen.

V2.12.12 FB VARVTALSARVARDE (ID 865)

Det héar overvakningsvardet visar omriktarens faktiska varde i procent omradet min. till max.
frekvens.

Vardet 0 % anger minimifrekvensen och vardet 100 % anger maximifrekvensen.
Overvakningsvardet uppdateras kontinuerligt beroende pa de tillfdlliga min- och
maxfrekvenserna och utfrekvensen.

V2.12.13 FB-DATA UT 1 [ID 866)

Det har dvervakningsvardet visar ravardet for processdata i ett 32-bitars signerat format.

V2.12.14 FB-DATA UT 2 [ID 867)

Det har dvervakningsvardet visar ravardet for processdata i ett 32-bitars signerat format.

V2.12.15 FB-DATA UT 3 [ID 868)

Det har dvervakningsvardet visar ravardet for processdata i ett 32-bitars signerat format.

V2.12.16 FB-DATA UT 4 [ID 869)

Det har dvervakningsvardet visar ravardet for processdata i ett 32-bitars signerat format.

V2.12.17 FB-DATA UT 5 (ID 870)

Det har dvervakningsvardet visar ravardet for processdata i ett 32-bitars signerat format.

V2.12.18 FB-DATA UT 6 [ID 871)

Det har dvervakningsvardet visar ravardet for processdata i ett 32-bitars signerat format.
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V2.12.19 FB-DATA UT 7 [ID 872)

Det har dvervakningsvardet visar ravardet for processdata i ett 32-bitars signerat format.

V2.12.20 FB-DATA UT 8 [ID 873)

Det har dvervakningsvardet visar ravardet for processdata i ett 32-bitars signerat format.

9.1 BLOCKPROGRAMMERING

V2.13.2 BLOCK 1 UT (ID 15020)

Det héar 6vervakningsvardet visar vardet for funktionsblockutgangen i
blockprogrammeringsfunktionen.

V2.13.3 BLOCK 2 UT (ID 15040]

Det har 6vervakningsvardet visar vardet for funktionsblockutgangen i
blockprogrammeringsfunktionen.

V2.13.4 BLOCK 3 UT (ID 15060]

Det har 6vervakningsvardet visar vardet for funktionsblockutgangen i
blockprogrammeringsfunktionen.

V2.13.5 BLOCK 4 UT (ID 15080)

Det har 6vervakningsvardet visar vardet for funktionsblockutgangen i
blockprogrammeringsfunktionen.

V2.13.6 BLOCK 5 UT (ID15100)

Det har 6vervakningsvardet visar vardet for funktionsblockutgangen i
blockprogrammeringsfunktionen.

V2.13.7 BLOCK 6 UT (ID 15120)

Det har dvervakningsvardet visar vardet for funktionsblockutgangen i
blockprogrammeringsfunktionen.

V2.13.8 BLOCK 7 UT (ID 15140]

Det har overvakningsvardet visar vardet for funktionsblockutgadngen i
blockprogrammeringsfunktionen.

V2.13.9 BLOCK 8 UT (ID 15160]

Det har 6vervakningsvardet visar vardet for funktionsblockutgangen i
blockprogrammeringsfunktionen.
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V2.13.10 BLOCK 9 UT (ID 15180)

Det har 6vervakningsvardet visar vardet for funktionsblockutgangen i
blockprogrammeringsfunktionen.

V2.13.11 BLOCK 10 UT (ID 15200)

Det har dvervakningsvardet visar vardet for funktionsblockutgangen i
blockprogrammeringsfunktionen.
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10 PARAMETERBESKRIVNINGAR

| det har avsnittet presenteras uppgifter om de avancerade parametrarna i applikationen.
For de flesta parametrar i Vacon 100-applikationen racker standardbeskrivningarna.
Standardbeskrivningarna visas i tabellerna i avsnitt 5 Parametermeny. Om du behover mer
information far du det av din leverantor.

P1.2 APPLIKATION (ID 212)

Valj applikationskonfiguration for omriktaren med den har parametern.

Applikationerna innehaller forinstallda konfigurationer, dvs. uppsattningar av fordefinierade
parametrar. En applikation gor driftssattningen av omriktaren enkel och den minskar ocksa
behovet av att stalla in parametrarna manuellt.

Nar vérdet for denna parameter andras far en grupp parametrar sina férvalda varden. Du
kan andra vardet nar du startar omriktaren eller tar den i drift.

Om du &ndrar parametern via panelen 6ppnas en guide dar du far hjalp att stélla in de
grundlaggande parametrarna. Guiden dppnas inte om du andrar parametrarna via
datorverktyget. Uppgifter om applikationsguiderna finns i avsnitt 2 Guider.

Foljande applikationer finns:

0 = Standard

1=HVAC

2 = PID-regulator

3 = Multipump (separat omriktare)
4 = Multipump (multiomriktare)

0BS!
Nar du byter applikation &ndras ocksa snabbinstallningsmenyn.
10.1 TRENDKURVA

P2.2.2 SAMPLINGSINTERVALL [(ID 2368)
Stall in samplingsintervallet med den har parametern.

P2.2.3 KANAL 1 MIN [ID 2369]

Den har parametern anvander skalning som standard.
Varden kan behova justeras.

P2.2.4 KANAL 1 MAX (ID 2370)

Den har parametern anvander skalning som standard.
Varden kan behova justeras.
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P2.2.5 KANAL 2 MIN (ID 2371)

Den har parametern anvander skalning som standard.
Varden kan behova justeras.

P2.2.6 KANAL 2 MAX (ID 2372)

Den har parametern anvander skalning som standard.
Varden kan behova justeras.

P2.2.7 AUTOSKALA (ID 2373)

Stall in autoskalning till pa eller av med den har parametern.
Om autoskalning ar aktiverat skalanpassas signalen automatiskt mellan minimi- och
maximivardena.

10.2 MOTORINSTALLNING

10.2.1 PARAMETRAR FRAN MOTORNS MARKSKYLT

P3.1.1.1 MOTORNS NOMINELLA SPANNING (ID 110)

Vardet Un anges pa motorns markskylt.
Ta reda pa om motoranslutningen ar Delta eller Star.

P3.1.1.2 MOTORNS MARKFREKVENS (ID 111]

Vardet fn anges pa motorns méarkskylt.

N&r parametern dndras paverkas parametrarna P3.1.4.2 Faltforsvagningspunktens frekvens
P3.1.4.3 Faltforsvagningspunktens frekvens automatiskt. De tva parametrarna har olika
varden for varje motortyp. Se tabellerna i P3.1.2.2 Motortyp [id 650).

P3.1.1.3 MOTORMARKVARVTAL (ID 112)

Vardet nn anges pa motorns markskylt.

P3.1.1.4 MOTORMARKSTRGM (ID 113)

Vardet In anges pa motorns markskylt.

P3.1.1.5 MOTOR COS PHI (ID 120)

Detta varde anges pa motorns mérkskylt.

P3.1.1.6 MOTORMARKEFFEKT (ID 116)

Vardet In anges pa motorns markskylt.
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10.2.2 MOTORSTYRNINGSPARAMETRAR

P3.1.2.2 MOTORTYP (ID 650]

Stall in motortypen med den har parametern.

Alternativets

nummer Bendamning Beskrivning
0 Asynkronmotor (IM) Valj detta om du anvander en asynkronmotor.
1 Permanentmagnetmotor (PM) [Valj detta om du anvénder en permanent magnetmotor.
2 Reluktansmotor Valj detta om du anvander en reluktansmotor.

Nar du dndrar vardet pa parametern P3.1.2.2 Motortyp andras vardena fér parametrarna
P3.1.4.2 Faltforsvagningspunktens frekvens och P3.1.4.3 Spanning vid faltforsvagningspunkt
automatiskt, sdsom framgar av tabellen nedan. De tva parametrarna har olika varden for
varje motortyp.

Parameter Asynkronmotor (IM) Permanentmagnetmotor (PM)
P3.1.4.2 (Faltférsvagningspunktens Motorns markfrekvens Beraknas internt
frekvens)
P3.1.4.3 (Spénning vid faltférsvag- Berdknas internt
. 100.0%
ningspunkt)

P3.1.2.3 KOPPLINGSFREKVENS (ID 601)

Stall in frekvensomriktarens kopplingsfrekvens med den har parametern.

Om du okar kopplingsfrekvensen minskar frekvensomriktarens kapacitet. Nar du vill minska
kapacitiva strommarna i en lang motorkabel rekommenderar vi att du anvander en lag
kopplingsfrekvens. Om du vill minska motorljudet anvander du en hog kopplingsfrekvens.

P3.1.2.4 IDENTIFIERING (ID 631)

Hitta parametervarden som ar optimala for omriktardriften med den har parametern.
Under identifieringen beraknas eller mats motorparametrarna som ar nodvandiga for bra
motor- och varvtalsstyrning.

Identifikationskorning gor att du kan justera motorspecifika och omriktarspecifika
parametrar. Det &r ett verktyg for driftssattning och underhall av omriktaren.

0BS!
Innan du gor identifikationskérningen maste du stélla in parametrarna for motorns
markdata.
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Alternativets
nummer

Bendamning Beskrivning

0 Ingen atgard Ingen identifiering har begarts.

Omriktaren kors med stillastdende motor nédr du gor identifi-
kationskorningen for motorparametrarna. Motorn matas
med strém och spdnning men frekvensen &r noll. U/f-forhal-
landet och startmagnetiseringsparametrarna identifieras.

1 Identifiering vid stillestand

Omriktaren kdors med roterande motor nar du gor identifika-
tionskorningen for motorparametrarna. U/f-férhallandet,
magnetiseringsstrommen och startmagnetiseringsparamet-

2 Identifiering med motorrotation rarna identifieras.

Identifikationskdrningen maste utféras med tomgaende
motor for att resultatet ska bli korrekt.

Aktivera identifikationsfunktionen genom att stalla in parametern P3.1.2.4 och ge ett
startkommando. Du maste ge startkommandot inom 20 sekunder. Om det inte kommer ett
startkommando startas inte identifikationskérningen. Parametern P3.1.2.4 aterstalls till
standardvardet och en identifieringsvarning visas.

Stoppa identifikationskorningen innan den ar slutford genom att ge ett stoppkommando.
Parametern aterstalls till standardvardet. Om identifikationskérningen inte ar klar visas en
varning.

OBS!
Starta omriktaren efter identifikationen med ett nytt startkommando.

P3.1.2.5 MAGNETISERINGSSTROM (ID 612)

Stall in motorns magnetiseringsstrom med den har parametern.

Vardena for U/f-parametrarna identifieras av magnetiseringsstrommen
(tomgéngsstrommen) om de har angetts fore identifikationskérningen. Om vardet ar installt
pa noll berédknas magnetiseringsstrommen internt.

P3.1.2.6 MOTORBRYTARE (ID 653)

Aktivera motorbrytarfunktionen med den har parametern.

Motorbrytarfunktionen kan anvandas om den kabel som ansluter motorn till omriktaren
innehaller en arbetsbrytare. Anvéndning av arbetsbrytaren ser till att motorn isoleras fran
spanningskallan och inte startar medan underhallsarbete utfors.

Funktionen aktiveras genom att stalla in parametervardet P3.1.2.6 pa vardet Tillgten.
Omriktaren stoppas automatiskt nar arbetsbrytaren éppnas och den startar automatiskt nar
arbetsbrytaren slas till. Omriktaren loser inte ut ndr motorbrytarfunktionen anvéands.
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o T

Bild 36: Arbetsbrytare mellan omriktaren och motorn
A. Motorbrytaren B. Nat

P3.1.2.10 GVERSPANNINGSREGULATOR (ID 607)

Ta dverspanningsregulatorn ur drift med den har parametern.

Funktionen behdvs nar

* matningsspanningen andras, t.ex. mellan -15 % och +10 %, och

* den process du styr inte har tolerans for de andringar som under- och
overspanningsregulatorerna gor med omriktarens utfrekvens.

Overspanningsregulatorn ékar omriktarens utfrekvens
«  for att halla DC-spanningen inom de tillatna granserna, och
«  for att se till att omriktaren inte l6ser ut pa grund av 6verspanningsfel.

0BS!
Omriktaren kan losa ut nar overspannings- och underspanningsregulatorerna ar
inaktiverade.

P3.1.2.11 UNDERSPANNINGSREGULATOR (ID 608)

Ta underspanningsregulatorn ur drift med den har parametern.

Funktionen behdvs nar

* matningsspanningen andras, t.ex. mellan -15 % och +10 %, och

» den process du styr inte har tolerans for de andringar som under- och
overspanningsregulatorerna gor med omriktarens utfrekvens.

Underspanningsregulatorn minskar omriktarens utfrekvens

«  for att fa energi fran motorn till att halla DC-spanningen 6ver miniminiva nar spanningen
ligger nara den lagsta tillatna gransen, och

«  for att se till att omriktaren inte l6ser ut pa grund av underspanningsfel.
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0BS!
Omriktaren kan losa ut nar overspannings- och underspanningsregulatorerna ar
inaktiverade.

P3.1.2.12 ENERGIOPTIMERING (ID 666)

Aktivera energioptimeringsfunktionen med den har parametern.

Omriktaren soker efter minsta motorstrom for att kunna spara energi och sanka
motorljudet. Anvand funktionen tillsammans med exempelvis flaktar och pumpar. Anvand
inte funktionen med snabba PID-reglerade processer.

P3.1.2.13 STATORSPANNINGSJUSTERING (ID 659)

Justera statorns spanning for en permanent magnetmotor med den har parametern.

0BS!

Den har parametern stalls in automatiskt under identifikationskorningen. Vi
rekommenderar att du gor identifikationskorningen om det ar mojligt. Gor
korningen med parameter P3.1.2.4.

Det gar bara att justera parametern nar parametern P3.1.2.2 Motortyp har vardet PM-motor.
Om du stéller in motortypen pa asynkronmotor andras vardet automatiskt till 100 % och det
gar inte att andra vardet.

Nar du andrar vardet pa P3.1.2.2 (Motortyp) till PM-motor 6kas parametrarna P3.1.4.2
(Faltforsvagningspunktens frekvens) och P3.1.4.3 (Spanning vid faltforsvagningspunkt)
automatiskt for att bli lika med omriktarens utgangsspanning. Det installda U/f-forhallandet
andras inte. Det beror pa att PM-motorn inte ska kunna kéras i faltférsvagningsomradet.
PM-motorns markspanning ar mycket lagre an omriktarens fulla utmatningsspanning.

PM-motorns markspanning overensstammer med motorns motriktade elektromotoriska
kraft vid markfrekvensen. | en motor av ett annat marke kan den exempelvis vara lika med
statorns spanning vid nominell belastning.

Statorspanningsjustering gor att du kan justera omriktarens U/f-kurva till ett vérde i
narheten av kurvan for den motriktade elektromotoriska kraften. Du behdver darmed inte
andra vardena pa sa manga parametrar for U/f-kurvan.

Parametern P3.1.2.13 bestammer omriktarens utspanning i procent av motorns
markspanning vid motorns markfrekvens. Justera omriktarens U/f-kurva pa sa satt att den
ligger nagot 6ver kurvan for motorns motriktade elektromotoriska kraft. Motorstrémmen
okar ju mer omriktarens U/f-kurva avviker fran kurvan fér motorns motriktade
elektromotoriska kraft.
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Bild 37: Justering av statorspanningen

10.2.3 MOTORGRANSER

P3.1.3.1 MOTORNS STROMGRANS (ID 107)

Stall in den maximala motorstrom som frekvensomriktaren lamnar med den har
parametern.
Parameterns vardeomrade ar olika for olika omriktarstorlekar.

Om stromgransen ar aktiverad minskas omriktarens utfrekvens.

OBS!
Motorns stromgrans ar inte utlosningsvardet for motoroverlastskyddet.

P3.1.3.2 MOTORMOMENTGRANS (ID 1287]

Stall in maximal momentgrans for motorsidan med den har parametern.
Parameterns vardeomrade ar olika for olika omriktarstorlekar.

10.2.4  OPEN LOOP-PARAMETRAR

P3.1.4.1 U/F-FORHALLANDE (ID 108)

Stallin typ av U/f-kurva mellan noll och faltforsvagningspunkten med den har parametern.
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Alternativets

Bendamning
nummer

Beskrivning

0 Linjar

Motorns spanning andras linjart som en funktion av utfrek-
vensen. Spanningsandringarna fran vardet for P3.1.4.6 (noll-
frekvensspanning) till vardet for P3.1.4.3 (Spanning vid falt-
forsvagningspunkt) vid en frekvens som anges i P3.1.4.2
(Faltforsvagningspunktens frekvens). Anvand den har stan-
dardinstallningen om du inte behdver en annan installning.

1 Kvadratisk

Motorspanningen dndras fran vardet pa P3.1.4.6 (Nollfrek-
vensspanning) till vardet pa P3.1.4.2 (Faltforsvagningspunk-
tens frekvens] enligt en kvadratisk kurva. Motorn kors
undermagnetiserad under faltforsvagningspunkten och pro-
ducerar lagre vridmoment. Anvand det kvadratiska U/f-for-
hallandet i applikationer dar kravet pa vridmoment &r pro-
portionellt till kvadraten av hastighet, t.ex. i centrifugalflak-
tar och pumpar.

2 Programmerbar

U/f-kurvan kan programmeras med tre olika punkter: noll-
frekvensspanning (P1), mittspanning/-frekvens (P2]) och falt-
forsvagningspunkt (P3). Om det krévs mer vridmoment
anvander du den programmerbara U/f-kurvan vid laga frek-
venser. De optimala installningarna hittas automatiskt
genom en identifikationskérning for motorn (P3.1.2.4).

f[Hz]

Bild 38: Linjar och kvadratisk &ndring av motorspdnningen

A. Standard: Motorns nominella spanning C. Linjar

B. Faltforsvagningspunkt

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFO0SS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/

D. Kvadratisk
E. Standard: Motorns nominella frekvens




VACON - 228 PARAMETERBESKRIVNINGAR
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Bild 39: Den programmerbara U/f-kurvan

A. Standard: Motorns nominella spanning C. Standard: Motorns nominella frekvens
B. Faltforsvagningspunkt

Nar parametern Motortyp har vardet PM-motor (Permanentmagnetmotor) far den har
parametern automatiskt vardet Linjar.

Nar parametern Motortyp har vardet Asynkronmotor och den har parametern andras far
dessa parametrar standardvardena.

+ P3.1.4.2 Faltforsvagningspunktens frekvens

* P3.1.4.3 Spanning vid faltforsvagningspunkt

«  P3.1.4.4 U/f mittfrekvens

«  P3.1.4.5 U/f mittspénning

« P3.1.4.6 Nollfrekvensspanning

P3.1.4.2 FALTFGRSVAGNINGSPUNKTENS FREKVENS (ID 602)

Stallin den utfrekvens vid vilken utspanningen nar faltférsvagningspunktens spanning med
den har parametern.

P3.1.4.3 SPANNING VID FALTFORSVAGNINGSPUNKT (ID 603)

Stall in spanningen vid faltforsvagningspunkten i procent av motorns markspanning med den
har parametern.

Ovanfor frekvensen for faltforsvagningspunkten férblir utspanningen pa den installda
maxvardet. Under frekvensen for faltférsvagningspunkten beror utspanningen pa
installningarna for U/f-kurvans parametrar. Se U/f-parametrarna P3.1.4.1, P3.1.4.4 och
P3.1.4.5.

Nar du staller in parametrarna P3.1.1.1 (Motorns marksp&nning) och P3.1.1.2 (Motorns
markfrekvens) far parametrarna P3.1.4.2 och P3.1.4.3 automatiskt motsvarande varden. Om
du vill ha andra varden pa P3.1.4.2 and P3.1.4.3 &ndrar du de har parametrarna efter att du
har stallt in parametrarna P3.1.1.1 och P3.1.1.2.
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P3.1.4.4 U/F MITTFREKVENS (ID 604]

Stall in mittpunktsfrekvensen for U/f-kurvan med den har parametern.

OBS!
Denna parameter ger kurvans mittfrekvens om vardet for P3.1.4.1 ar
programmerbart.

P3.1.4.5 U/F MITTSPANNING (ID 605)

Stall in mittpunktsspanningen for U/f-kurvan med den har parametern.

OBS!
Denna parameter ger kurvans mittspanning om vardet for P3.1.4.1 ar
programmerbart.

P3.1.4.6 NOLLFREKVENSSPANNING (ID 606)

Stallin nollfrekvensspanningen for U/f-kurvan med den har parametern.
Standardvardet for parametern ar olika for varje omriktarstorlek.

P3.1.4.7 ALTERNATIV FOR FLYGANDE START (ID 1590}

Stall in alternativen for flygande start med den har parametern.
Det gar att valja varden fér parametern Alternativ for flygande start med hjalp av kryssrutor.

Bitarna kan ha dessa varden:

«  Sok endast axelfrekvensen fran samma riktning som frekvensreferensen
» Sparra AC-skanningen

* Anvand frekvensreferens for den inledande gissningen

* Inaktivera DC-pulserna

* Flodesuppbyggnad med stromstyrning

Sokriktningen bestams av biten B0. N&r denna bit far véardet 0 kommer axelfrekvensen att
sokas igenom bade i positiv och negativ riktning. Nar denna bit far vardet 1 kommer
axelfrekvensen bara att sokas igenom i vald riktning. Det forhindrar axelrorelser for den
andra riktningen.

Bit B1 reglerar AC-skanningen som formagnetiserar motorn. Under AC-skanningen andras
frekvensen fran maxvarde till nollfrekvens. AC-skanningen stoppas nar en anpassning till
axelfrekvensen sker. Inaktivera AC-skanning genom att stélla in B1 pa 1. Om vardet pa
Motortyp ar PM-motor inaktiveras AC-skanningen automatiskt.

Bit B5 ar avsedd for inaktivering av DC-pulserna. DC-pulsernas framsta funktion ar att
formagnetisera motorn och underséka motorns rotation. Om bade DC-pulser och AC-
skanningen ar aktiverade anger efterslapningsfrekvensen vilken procedur som galler. Om
efterslapningsfrekvensen ar lagre an 2 Hz eller motortypen ar PM-motor inaktiveras DC-
pulserna automatiskt.

P3.1.4.8 FLYGANDE START-SKANNINGSSTRGM (ID 1610)

Stall in skanningsstrommen i procent av motormarkstrommen med den har parametern.
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P3.1.4.9 STARTA OKNING (ID 109)

Anvand den har parametern med en process som har hogt startmoment pa grund av friktion.
Starta okning kan endast anvandas nar omriktaren startas. Starta okning inaktiveras efter 10
sekunder eller nar omriktarens utfrekvens 6verstiger halften av faltforsvagningspunktens
frekvens.

Motorspanningen andras i férhallande till det nédvéandiga momentet. Det gor att motorn
genererar hogre moment vid start och vid kérning pa laga frekvenser.

Starta 6kning har effekt med en linjar U/f-kurva. Du far bast resultat efter
identifikationskdrningen och nar du har aktiverat den programmerbara U/f-kurvan.

10.2.5  |/F STARTFUNKTION

Nar du anvander en PM-motor startar du motorn med konstant stromreglering med hjalp av
|/f-startfunktionen. Du far b&st resultat med en motor med hdg effekt. | en sadan ar
resistansen lag och det &r svart att gora justeringar av U/f-kurvan.

Funktionen I/f start kan ocksa forse motorn med tillrackligt moment vid start.

A

¥

®

P [s]

Bild 40: Parametrarna for I/f start

A. |/f start strom C. Motorstrom

B. Utfrekvens D. |/f start frekvens
P3.1.4.12.1 I/F START (ID 534)

Aktivera |/f-startfunktionen med denna parameter.

Nar du anvander |/f-startfunktionen startas omriktaren i stromregleringsldget. En konstant
strom matas till motorn tills utfrekvensen gar 6ver nivan som har angetts i P3.1.4.12.2. N&r
utfrekvensen ligger 6ver nivan for I/f start frekvens andras omriktarens driftlége tillbaka till
normalt U/f-styrningslége.

P3.1.4.12.2 I/F STARTFREKVENS (ID 535)

Stall in den utfrekvensgréans under vilken den definierade I/f start-strémmen matas till
motorn med den har parametern.
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Nar omriktarens utfrekvens ligger under gréansen for parametern aktiveras I/f start. Nar
utfrekvensen ligger dver gransen andras omriktarens driftslage tillbaka till normalt U/f-
styrningslage.

P3.1.4.12.3 I/F START STROM (ID 536}

Stall in strommen som anvands nar |/f-startfunktionen ar aktiv med den har parametern.

10.3 START/STOP INST

Omriktaren startas och stoppas fran en styrplats. Varje styrplats har en egen parameter for
val av frekvensreferenskalla. Du maste ge start- och stoppkommandon pa varje styrplats.
Den lokala styrplatsen ar alltid panelen. Fjarrstyrplatsen (/0 eller Faltbuss) valjs med
parametern P3.2.1 Fjarrstyrplats. Den valda styrplatsen visas i panelens statusfalt.
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Bild 41: Styrplats

FJARRSTYRPLATS (1/0 A)

Anvand parametrarna P3.5.1.1 (Styrsignal 1 A, P3.5.1.2 (Styrsignal 2 A) och P3.5.1.3
(Styrsignal 3 A) nar du vill vélja digitala ingangar. De digitala ingdngarna styr start-, stopp-
och reverseringskommandona. Vilj sedan en logik fér ingangarna med P3.2.6 1/0 A logik.

FJARRSTYRPLATS (1/0 B)

Anvand parametrarna P3.5.1.4 (Styrsignal 1 B), P3.5.1.5 (Styrsignal 2 B) och P3.5.1.6
(Styrsignal 3 B) nar du vill valja digitala ingangar. De digitala ingadngarna styr start-, stopp-
och reverseringskommandona. Vilj sedan en logik for ingdngarna med P3.2.7 I/0 B logik.

LOKAL STYRPLATS (MANOVERPANEL)

Start- och stoppkommandona kommer fran knapparna pa manéverpanelen. Motorns
rotationsriktning anges med parametern P3.3.1.9 Panelstyrningsriktning.

FJARRSTYRPLATS (FALTBUSS)
Start-, stopp- och reverseringskommandona kommer fran faltbussen.
P3.2.1 FJARRSTYRPLATS (ID 172]

Valj fjarrstyrplats (start/stopp) med den har parametern.
Anvand denna parameter nar du vill byta tillbaka till fjarrstyrning via Vacon Live, exempelvis
om manoverpanelen ar trasig.

P3.2.2 LOKAL/FJARR (ID 211)

Vaxla mellan lokal- och fjarrstyrningsplatser med den har parametern.
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Lokal styrplats &r alltid panelstyrning. Fjarrstyrplatsen kan vara I/0 eller Faltbuss beroende
pa parametervardet for Fjarrstyrplats.

P3.2.3 PANEL STOPPKNAPP (ID 114)

Aktivera panelstoppknappen med den har parametern.

N&r den har funktionen &r aktiverad stoppas omriktaren alltid nar du trycker pa
stoppknappen pa panelen (oavsett styrplats). Nar den har funktionen &r inaktiverad stoppas
omriktaren endast i lokalstyrningslage nar du trycker pa stoppknappen pa panelen.

Alternativets

Bendamning Beskrivning
nummer
0 Ja Panelens stoppknapp ar alltid aktiverad.
1 Nej Panelens stoppknapp har begransad funktion.

P3.2.4 STARTFUNKTION (ID 505)

Valj typ av startfunktion med den har parametern.

Alternativets
nummer

Benamning Beskrivning

Omriktaren accelererar fran nollfrekvens till frekvensrefe-
0 Ramp

rens.

Omriktaren detekterar motorns varvtalsarvarde och accele-
1 Flygande start 0 N .

rerar fran det vardet till frekvensreferensen.

P3.2.5 STOPPFUNKTION (ID 506)

Valj typ av stoppfunktion med den har parametern.

Alternativets I Lo
Benamning Beskrivning
nummer
Motorn stoppas av sin egen troghet. Nar stoppkommandot
0 Utrullning har getts stoppas styrningen av omriktaren och strommen
frén omriktaren gar till 0.

Efter stoppkommandot minskas motorns varvtal till noll i

! Ramp enlighet med retardationsparametrarna.

OBS!

Rampstopp kan inte garanteras i alla situationer. Om rampstopp ar aktiverat och
natspanningen andras med mer an 20 % kommer spanningsberakningen att
misslyckas. | sa fall ar rampstopp inte mojligt.
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P3.2.6 LOGIK FOR I/0 A START/STOPP (ID 300)

Styr start och stopp av omriktaren med de digitala signalerna med den har parametern.
Valen kan innehalla ordet flank (edge) for att hjalpa dig att undvika oavsiktlig start.

Exempel pa omstindigheter da oavsiktliga starter kan intriffa

« Nér du slar pa strommen.

« Né&r strommen kopplas pa igen efter strémavbrott.
« Nar ett fel aterstalls.

* Nar Driftfrigivning stoppar omriktaren.

« Nar du andrar styrplatsen till I/0-reglering.

Innan du kan starta motorn maste du 6ppna start/stoppkontakten.

| alla exempel pa féljande sidor ar stopplaget Utrullning. CS = Styrsignal.

Alternativets

Benamning Beskrivning
nummer

Funktionerna aktiveras nar kontakterna sluts.

0 CS1 = Framat
CS2 = Bakat

FRAMAT | Utg@ngsfrekvens

frekvens /_\ ------------------- /_ /
| | t

0 Hz L | . X
Vald frekveps| | R R \ | L L

BAKAT

Driftfrigivning

Styrsignal 1 —l

Styrsignal 2 _i_i

Startknapp pa
mandverpanelen

Stoppknapp pa __. Lo — : : 1

mangverpanelen @ @@ @@ @ @ @ A @

Bild 42: Logik fér I/0 A start/stopp = 0
1. Styrsignal (CS) 1 aktiveras vilket gor att 3. CS1inaktiveras vilket gor att riktningen

utfrekvensen 6kar. Motorn kors framat. bérjar dndras (FRAMAT till BAKAT)
2. CS2 aktiveras utan att det har nagon eftersom CS2 fortfarande ar aktiv.

effekt pa utfrekvensen eftersom den 4. CS2inaktiveras och frekvensen som

forst valda riktningen har hogsta matas till motorn gar till 0.

prioritet.
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5. CS2 aktiveras igen vilket far motorn att
accelerera (BAKAT] till den angivna
frekvensen.

6. CS2 inaktiveras och frekvensen som
matas till motorn faller till 0.

7. CS1 aktiveras och motorn accelererar
(FRAMAT] till den angivna frekvensen.

8. Driftfrigivningssignalen tas bort vilket
gor att frekvensen gar till 0. Konfigurera
driftfrigivningssignalen med parameter
P3.5.1.15.

9. Driftfrigivningssignalen sluts vilket gor
att frekvensen okar till den angivna
frekvensen eftersom CS1 fortfarande ar
aktiv.

Alternativets

Benamning

10.

11.

12.

13.

Stoppknappen pa panelen trycks ned och
frekvensen som matas till motorn gar
till 0. (Den har signalen fungerar endast
om vardet for P3.2.3 Stoppknapp pa
panel ar Ja.)

Omriktaren startas eftersom
startknappen péa panelen trycks ned.
Stoppknappen pa panelen trycks ned
igen for att stoppa omriktaren.
Forsoket att starta omriktaren med
startknappen misslyckas eftersom CS1
ar inaktiv.

Beskrivning

nummer

For 3-tradig styrning (pulsstyrning)

CS1 = Framat [flank]
CS2 = Inverterat stopp
CS3 = Bakat [flank)

FRAMAT .
Utgangsfrekvens

Vald frekVens | o
/ / O\ / t
0 Hz , —\

Vald frekvens |.....

Stoppknapp pa

wdty L -
Driftfrigivning —— : BN : |
Styrsignal 1 __[1 E [ | | 111 ! E i
Styrsignal 2 i—l : i , i i_|—
Styrsignal 3 I._I i : .rl

[ .

manodverpanelen

® &

® ©

O ® 0 ©

Bild 43: Logik fér I/0 A start/stopp = 1

1. Styrsignal (CS) 1 aktiveras vilket gor att
utfrekvensen okar. Motorn kors framat.
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3. CS1 aktiveras vilket gor att utfrekvensen 8. Stoppknappen pa panelen trycks ned och

okar igen. Motorn kors framat. frekvensen som matas till motorn gar
4. CS3 aktiveras vilket gor att riktningen till 0. (Den har signalen fungerar endast
borjar andras (FRAMAT till BAKAT). om vardet for P3.2.3 Stoppknapp pa
5. Driftfrigivningssignalen tas bort vilket panel ar Ja.)
gor att frekvensen gar till 0. Konfigurera 9. CS3 aktiveras vilket gor att motorn
driftfrigivningssignalen med parameter startas och kors bakat.
3.5.1.15. 10. CS2 inaktiveras och frekvensen som
6. Startforsoket med CS1 lyckas inte matas till motorn gar till 0.

eftersom driftfrigivningssignalen
fortfarande &r OPPEN.

7. CS1 aktiveras och motorn accelererar
(FRAMAT] till den angivna frekvensen
eftersom driftfrigivningssignalen ar
sluten.

Alternativets
nummer

Benamning Beskrivning

Anvand den har funktionen nar du vill forhindra oavsiktliga

2 CS1 = Framat (flank) starter. Innan du kan starta motorn igen maste du éppna
CS2 = Bakat (flank) start/stoppkontakten.
FRAMAT .
Utgangsfrekvens
Ang

frekvens| /_‘\ ''''''''''''''''''''''''''''' /_ """"""" / """" / """""""
0 Hz i
Ange ...

frekvens :

BAK
Driftfrigivning

Styrsignal 2 _,_l

|
1
1
1
4
1
1
|
1
1
|
1
|
|
|
|
1
|
1
|
1
1
|
1 1
1
I

Styrsignal 1 _ |
| i i

Stoppknapp pa |
manoverpaneleq

OXOIO) ® ©® @
Bild 44: Logik fér I/0 A start/stopp = 2

1. Styrsignal (CS) 1 aktiveras vilket gor att
utfrekvensen okar. Motorn kors framat.

. [
® © OO @
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2. CS2 aktiveras utan att det har nagon
effekt pa utfrekvensen eftersom den
forst valda riktningen har hogsta
prioritet.

3. CS1inaktiveras vilket gor att riktningen
borjar dndras (FRAMAT till BAKAT)
eftersom CS2 fortfarande ar aktiv.

4. CS2inaktiveras och frekvensen som
matas till motorn gar till 0.

5. CS2 aktiveras igen vilket far motorn att
accelerera (BAKAT) till den angivna
frekvensen.

6. CS2 inaktiveras och frekvensen som
matas till motorn gar till 0.

7. CS1 aktiveras och motorn accelererar
(FRAMAT) till den angivna frekvensen.

8. Driftfrigivningssignalen tas bort vilket

gor att frekvensen gar till 0. Konfigurera

driftfrigivningssignalen med parameter
P3.5.1.15.

Alternativets

Bendamning

10.

1.

12.

Driftfrigivningssignalen sluts, vilket inte
har nagot effekt eftersom en stigande
flank kravs for starten, aven om CS1 ar
aktiv.

Stoppknappen pa panelen trycks ned och
frekvensen som matas till motorn gar
till 0. (Den har signalen fungerar endast
om vardet for P3.2.3 Stoppknapp pa
panel ar Ja.)

CS1 6ppnas och stangs igen vilket gor
att motorn startar.

CS1 inaktiveras och frekvensen som
matas till motorn gar till 0.

Beskrivning

nummer

3 CS1 = Start
CS2 = Bakat
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FRAMAT .
Utgangsfrekvens

Vald

Vald

BAKAT

oI/ Y I I A
-,

|

|

I
frekvens |
|
Driftfrigivning :
|

Styrsignal 1 _!

Styrsignal2 —L |

Startknapp pa I

manoverpanelen ' ‘ ‘

|

l

| | |

f

Stoppknapp '

r_1
|
!
!

manoverpaneuend> @ ®®| @ @ @H‘ @ @

Bild 45: Logik fér I/0 A start/stopp = 3

1. Styrsignal (CS) 1 aktiveras vilket gor att
utfrekvensen 6kar. Motorn kérs framat.

2. CS52 aktiveras vilket gor att riktningen
bérjar andras (FRAMAT till BAKAT).

3. CS2inaktiveras vilket gor att riktningen
borjar dndras (BAKAT till FRAMAT)
eftersom CS1 fortfarande ar aktiv.

4. CS1inaktiveras och frekvensen som
matas till motorn gar till 0.

5. Trots att CS2 aktiveras startar inte
motorn eftersom CS1 ar inaktiv.

6. CS1 aktiveras vilket gor att utfrekvensen
okar igen. Motorn kors framat eftersom
CS2 ar inaktiv.

7. Driftfrigivningssignalen tas bort vilket
gor att frekvensen gar till 0. Konfigurera
driftfrigivningssignalen med parameter
P3.5.1.15.

Alternativets

Benamning
nummer

10.

11.

12.

Driftfrigivningssignalen sluts vilket gor
att frekvensen okar till den angivna
frekvensen eftersom CS1 fortfarande ar
aktiv.

Stoppknappen pa panelen trycks ned och
frekvensen som matas till motorn gar
till 0. (Den har signalen fungerar endast
om vérdet for P3.2.3 Stoppknapp pa
panel ar Ja.)

Omriktaren startas eftersom
startknappen péa panelen trycks ned.
Omriktaren stoppas igen med
stoppknappen pa panelen.

Forsoket att starta omriktaren med
startknappen misslyckas eftersom CS1
ar inaktiv.

Beskrivning

Anvand den har funktionen nar du vill forhindra oavsiktliga

4 CS1 = Start (flank)

starter. Innan du kan starta motorn igen maste du éppna

CS?2 = Bakat start/stoppkontakten.
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FRAMAT .
Utgangsfrekvens

Vald {-----
frekvens

0 Hz

frekvens
BAKAT

|

[
Vald {---4
|

|

|
Driftfrigivning |
|

Styrsignal 1 _||

‘ |
Styrsignal 2 —— L !_I '
2 |

|

|

Stoppknapppd ! | !
manoverpanelen@ @

Bild 46: Logik for I/0 A start/stopp = 4
1. Styrsignal (CS) 1 aktiveras vilket gor att 7. Driftfrigivningssignalen tas bort vilket

utfrekvensen 6kar. Motorn kors framat gor att frekvensen gar till 0. Konfigurera

eftersom CS2 ar inaktiv. driftfrigivningssignalen med parameter
2. (CS2 aktiveras vilket gor att riktningen P3.5.1.15.

borjar andras (FRAMAT till BAKAT). 8. Innan du kan starta omriktaren maste
3. CS2inaktiveras vilket gor att riktningen du 6ppna och stanga CS1 igen.

borjar andras (BAKAT till FRAMAT) 9. Stoppknappen pa panelen trycks ned och

eftersom CS1 fortfarande ar aktiv. frekvensen som matas till motorn gar
4. CS1inaktiveras och frekvensen som till 0. (Den har signalen fungerar endast

matas till motorn gar till 0. om vardet for P3.2.3 Stoppknapp pa
5. Trots att CS2 aktiveras startar inte panel ar Ja.)

motorn eftersom CS1 ar inaktiv. 10. Innan du kan starta omriktaren maste
6. CS1 aktiveras vilket gor att utfrekvensen du oppna och stanga CS1 igen.

okar igen. Motorn kors framat eftersom 11. CS1 inaktiveras och frekvensen som

CS2 ar inaktiv. matas till motorn gar till 0.

P3.2.71/0 B START/STOPPLOGIK (ID 363)

Styr start och stopp av omriktaren med de digitala signalerna med den har parametern.
Valen kan innehalla ordet flank (edge) for att hjalpa dig att undvika oavsiktlig start.
Mer information finns i P3.2.6.

P3.2.8 FALTBUSS STARTLOGIK [ID 889)

Stall in faltbusstartlogiken med den har parametern.
Valen kan innehalla ordet flank (edge) for att hjalpa dig att undvika oavsiktlig start.
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Alternativets

Bendamning Beskrivning
nummer
0 Stigande flank ar nddvandig
1 Status

P3.2.9 STARTFGRDROJNING (ID 524)

Stall in fordrojningen mellan startkommandot och omriktarens faktiska start med den har
parametern.

P3.2.10 FJARR TILL LOKAL FUNKTION (ID 181]

Stall in valet av kopieringsinstallningar vid 6vergang fran fjarrstyrning till lokal styrning
(panel) med den har parametern.

Alternativets

nummer Benamning Beskrivning
0 Fortsatt drift
1 Fortsatt drift & referens
2 Stopp

P3.2.11 OMSTARTSFORDROJNING (ID 15555)

Anvand den har parametern till att stalla in den tidsfordrojning under vilken omriktaren inte
kan startas om efter att omriktaren har stoppats.
Parametern anvands i kompressorapplikationer.

Alternativets
nummer

Bendamning Beskrivning

Omstartsfordréjning anvands
inte
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10.4 BORVARDEN

10.4.1 FREKVENSREFERENS

Det gar att programmera kéllan till frekvensreferensen pa alla styrplatser, utom via
datorverktyget. Om du anvander datorn hamtas alltid frekvensreferensen frén
datorverktyget.

FJARRSTYRPLATS (1/0 A)

Ange kéllan till frekvensreferensen for I/0 A med parametern P3.3.1.5.

FJARRSTYRPLATS (1/0 B)

Ange kéllan till frekvensreferensen for /0 B med parametern P3.3.1.6.

LOKAL STYRPLATS (PANEL)

Om du anvander standardvardet manéverpanel for parameter P3.3.1.7 galler referensen du
har stallt in for P3.3.1.8 Manoverpanelsreferens.

FJARRSTYRPLATS (FALTBUSS)

Om du behaller standardvardet féltbuss pa parametern P3.3.1.10 hamtas frekvensreferensen
fran faltbussen.

P3.3.1.1 MIN. FREKVENSREFERENS (ID 101)

Stall in den minsta frekvensreferensen med den har parametern.

P3.3.1.2 MAX. FREKVENSREFERENS (ID 102)

Stall in den maximala frekvensreferensen med den har parametern.

P3.3.1.3 POSITIV FREKVENSREFERENSGRANS (ID 1285]

Stall in den slutliga frekvensreferensgransen for positiv riktning med den har parametern.

P3.3.1.4 NEGATIV FREKVENSREFERENSGRANS (ID 1286]

Stall in den slutliga frekvensreferensgransen for negativ riktning med den har parametern.
Anvand parametern nar du t.ex. vill hindra motorn fran att kéras i omvand riktning.

P3.3.1.5 VAL AV I/0-STYRNINGSBORVARDE A (ID 117)

Valj referenskalla med den har parametern nar styrplatsen ar 1/0 A,
Standardvardet anges av den applikation du valjer med parameter 1.2.

P3.3.1.6 VAL AV I/0-STYRNINGSBGRVARDE B (ID 131)

Valj referenskalla med den har parametern nar styrplatsen ar 1/0 B.
Mer information finns i P3.3.1.5. Du kan bara tvinga styrplatsen 1/0 B att aktiveras med en
digital ingang (P3.5.1.7).
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P3.3.1.7 VAL AV PANELSTYRNINGSBORVARDE (ID 121]

Valj referenskalla med den har parametern nar styrplatsen ar panel.

P3.3.1.8 PANELBORVARDE (ID 184)

Justera frekvensreferensen pa panelen med den har parametern.

P3.3.1.9 PANEL ROT.RIKTN (ID 123)

Stall in motorns rotationsriktning nar styrplatsen ar panelen med den har parametern.

P3.3.1.10 VAL AV FALTBUSSTYRNINGSBORVARDE (ID 122)

Valj referenskalla med den har parametern nar styrplatsen ar faltbuss.
Om applikationen valjs med parameter P1.2 Applikation anges standardvardet. Se
standardvardena i avsnitt 12 Bilaga 1.

10.4.2  FORVALDA FREKVENSER

P3.3.3.1 FORVALT FREKVENSLAGE (ID 182)

Stallin logiken for den digitala ingdngens forvalda frekvenser med den har parametern.
Med den har parametern kan du stalla in logiken som anvands nar en av de forinstallda
frekvenserna tas i bruk. Det finns tva olika logiker.

Antalet aktiva digitalingangar med forvald frekvens anger den férvalda frekvensen.

Alternativets

Bendamning Beskrivning
nummer
Ingéngarnas status ar bindrkodad. De olika uppséttningarna
- aktiva digitalingdngar bestams av den férvalda frekvensen.
0 Binarkodad . : . . . .
Narmare uppgifter finns i Tabell 113 Forvalda frekvenser ndr
P3.3.3.1 &r Bindrkodad.
1 Antal (av de ingdngar som Antalet aktiva ingangar anger vilken férvald frekvens som
anvands) anvands: 1, 2 eller 3.

P3.3.3.2 FORVALD FREKVENS 0 (ID 180)

Anvand den har parametern till att ange det forinstallda frekvensborvardet nar den forvalda
frekvensfunktionen anvands.
Valj de forvalda frekvenserna med de digitala insignalerna.

P3.3.3.3 FORVALD FREKVENS 1 (ID 105)

Anvand den har parametern till att ange det forinstallda frekvensborvardet nar den forvalda
frekvensfunktionen anvands.
Valj de forvalda frekvenserna med de digitala insignalerna.
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P3.3.3.4 FORVALD FREKVENS 2 (ID 106)

Anvand den har parametern till att ange det forinstallda frekvensborvardet nar den forvalda
frekvensfunktionen anvands.
Valj de forvalda frekvenserna med de digitala insignalerna.

P3.3.3.5 FORVALD FREKVENS 3 (ID 126)

Anvand den har parametern till att ange det forinstallda frekvensborvardet nar den forvalda
frekvensfunktionen anvands.
Valj de forvalda frekvenserna med de digitala insignalerna.

P3.3.3.6 FORVALD FREKVENS 4 (ID 127)

Anvand den har parametern till att ange det forinstallda frekvensborvardet nar den forvalda
frekvensfunktionen anvands.
Valj de forvalda frekvenserna med de digitala insignalerna.

P3.3.3.7 FORVALD FREKVENS 5 (ID 128)

Anvand den har parametern till att ange det forinstallda frekvensborvardet nar den forvalda
frekvensfunktionen anvands.
Valj de forvalda frekvenserna med de digitala insignalerna.

P3.3.3.8 FORVALD FREKVENS 6 (ID 129)

Anvand den har parametern till att ange det forinstallda frekvensborvardet nar den forvalda
frekvensfunktionen anvands.
Valj de forvalda frekvenserna med de digitala insignalerna.

P3.3.3.9 FORVALD FREKVENS 7 (ID 130)

Anvand den har parametern till att ange det forinstallda frekvensborvardet nar den forvalda
frekvensfunktionen anvands.
Valj de forvalda frekvenserna med de digitala insignalerna.

VARDET 0 HAR VALTS FOR PARAMETER P3.3.3.1:

Om du vill anvanda den forvalda frekvensen 0 som referens staller du in vardet 0, Férvald
frekvens 0, i P3.3.1.5 (I/O-styrplats A, val av borvarde).

Valj nagon av de forvalda frekvenserna mellan 1 och 7 genom att ge digitala ingangar till
P3.3.3.10 (Forvald frekvens val 0), P3.3.3.11 (Forvald frekvens val 1) och/eller P3.3.3.12
(Forvald frekvens val 2). De olika uppsattningarna aktiva digitalingangar bestams av den
forvalda frekvensen. Mer information finns i tabellen nedan. Vardena for de forvalda
frekvenserna begransas automatiskt till omradet mellan de lagsta och hogsta frekvenserna
(P3.3.1.1 och P3.3.1.2).

Nodvandiga steg Aktiverad frekvens

Valj vardet O for parametern P3.3.1.5. Forvald frekvens 0
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Tabell 113: Forvalda frekvenser nér P3.3.3.1 ar Bindrkodad

Aktiverad digital insignal Aktiverad

frekvensreferens
Forvald frekvens 2 Forvald frekvens 1 Forvald frekvens 0
(P3.3.3.12) (P3.3.3.11) (P3.3.3.10)

Forvald frekvens 0

Det ar bara den forvalda
frekvensen 0 som stalls in
som frekvensreferens-
kalla med P3.3.3.1.5,
P3.3.1.6, P3.3.1.7 eller
P3.3.1.10.

* Forvald frekvens 1

Forvald frekvens 2

* * Forvald frekvens 3
* Forvald frekvens 4
* * Forvald frekvens 5
* * Forvald frekvens 6
* * *

Forvald frekvens 7

* = Ingangen &r aktiv.
VARDET 1 HAR VALTS FOR PARAMETER P3.3.3.1:

Du kan anvanda de forvalda frekvenserna 1 till 3 med olika uppsattningarna aktiva digitala
ingangar. Antalet aktiva ingangar anger vilken forvald frekvens som anvands.
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Tabell 114: Forvalda frekvenser nar P3.3.3.1 ar Antal ingangar

Aktiverad digital insignal Aktiverad

frekvensreferens
Forvald frekvens 2 Forvald frekvens 1 Forvald frekvens 0
(P3.3.3.12) (P3.3.3.11) (P3.3.3.10)

Forvald frekvens 0

Det ar bara den forvalda
frekvensen 0 som stalls in
som frekvensreferens-
kalla med P3.3.3.1.5,
P3.3.1.6, P3.3.1.7 eller
P3.3.1.10.

* Forvald frekvens 1

Forvald frekvens 1

Forvald frekvens 1

* * Forvald frekvens 2

* * Forvald frekvens 2

* * Forvald frekvens 2

* * * Forvald frekvens 3

* = Ingangen &r aktiv.
P3.3.3.10 FORVALD FREKVENS VAL 0 (ID 419)

Valj den digitala insignal som anvands som valjare for forvalda frekvenser med den har
parametern.

Denna parameter &r en binar valjare for forvalda frekvenser (0-7). Se parametrarna P3.3.3.2
till P3.3.3.9.

P3.3.3.11 FORVALD FREKVENS VAL 1 (ID 420)

Valj den digitala insignal som anvands som valjare for forvalda frekvenser med den har
parametern.

Denna parameter &r en binar valjare for forvalda frekvenser (0-7). Se parametrarna P3.3.3.2
till P3.3.3.9.

P3.3.3.12 FORVALD FREKVENS VAL 2 (ID 421)

Valj den digitala insignal som anvands som valjare for forvalda frekvenser med den har
parametern.

Denna parameter &r en binér valjare for forvalda frekvenser (0-7). Se parametrarna P3.3.3.2
till P3.3.3.9.

Nar du vill anvénda de forvalda frekvenserna 1 till 7 ansluter du en digital ingar till
funktionerna med hjalp av anvisningarna i avsnitt 10.6.1 Programmering av digitala och
analoga ingangar. Mer information finns i Tabell 113 Forvalda frekvenser nar P3.3.3.1 &r
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Bindrkodad samt i Tabell 34 Parametrar for forvalda frekvenser och Tabell 42 Parametrar for
digitalingangar.

10.4.3 MOTORPOTENTIOMETERPARAMETRAR

Motorpotentiometerns frekvensreferens ar tillgangligt fran alla styrplatser. Det gar bara att
andra motorpotentiometerreferensen nar omriktaren ar i drift.

0BS!
Om du stéller in utfrekvensen pa ett ldngsammare varde an motorpotentiometerns
ramptid begransas den av de normala accelerations- och retardationstiderna.

P3.3.4.1 MOTORPOTENTIOMETER UPP [ID 418]

Oka utfrekvensen med en digital insignal med den har parametern.

Med en motorpotentiometer kan du dka eller minska utfrekvensen. Nar du ansluter en
digitalingang till parametern Motorpotentiometer upp och den digitala insignalen &r aktiv
stiger utfrekvensen.

Motorpotentiometerns referens OKAR tills kontakten 6ppnas.

P3.3.4.2 MOTORPOTENTIOMETER NED (ID 417)

Minska utfrekvensen med en digital insignal med den har parametern.

Med en motorpotentiometer kan du oka eller minska utfrekvensen. Nar du ansluter en
digital ingang till parametern Motorpotentiometer ned och den digitala insignalen &r
aktiverad sjunker utfrekvensen.

Motorpotentiometerns referens MINSKAR tills kontakten oppnas.

Tre olika parametrar paverkar hur utfrekvensen stiger eller sjunker nar Motorpotentiometer
upp eller ned ar aktiverad. Parametrarna ar Motorpotentiometer ramptid (P3.3.4.3),
Accelerationstid (P3.4.1.2) och Retardationstid (P3.4.1.3).

A

©

» [s]

®_I
©—

Bild 47: Motorpotentiometerparametrarna

A. Frekvensreferens B. Max.frekvens
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C. Min.frekvens F. Motorpotentiometer UPP
D. Motorpotentiometer ramptid G. Motorpotentiometer NED
E. Tid

P3.3.4.3 MOTORPOTENTIOMETER RAMPTID (ID 331)

Stall in andringshastigheten for motorpotentiometerns referens vid 6kning eller minskning
med den har parametern.
Parametervardet anges i Hz/sekund.

P3.3.4.4 ATERSTALLNING AV MOTORPOTENTIOMETER (ID 367)

Stall in logiken for aterstéllning av motorpotentiometerns frekvensreferens med den har
parametern.

Denna parameter definierar ndr motorpotentiometerns borvarde ar installt pa 0.
Det finns tre alternativ i aterstéllningsfunktionen: ingen aterstallning, aterstallning nar
omriktaren stoppas och aterstéllning nar strémmen till omriktaren sténgs av.

Alternativets
nummer

Bendamning Beskrivning

Den senaste frekvensreferensen for motorpotentiometern
0 Ingen aterst bibehalls under stopplaget och sparas i minnet i hdndelse av
stromavbrott.

Motorpotentiometerns frekvensreferens stills in pa noll nar

1 i stopplage omriktaren ar i stoppldge eller om strommen till omriktaren
bryts.
2 Avstingd Motorpotentiometerns frekvensreferens stalls enbart in pa

noll vid stromavbrott.

10.4.4  PARAMETRAR FOR SPOLNING

Anvand spolfunktionen nar du tillfalligt vill asidosatta den normala styrningen. Med den hér
funktionen kan du t.ex. spola rorledningen eller kéra pumpen manuellt vid en forinstalld
konstant hastighet.

Spolfunktionen startar omriktaren vid det valda borvardet utan nagot startkommando
oavsett styrplats.

P3.3.6.1 AKTIVERING AV SPOLBORVARDE (ID 530)

Valj den digitala insignal som aktiverar spolfunktionen med den har parametern.
Spolfunktionens frekvensreferens ar dubbelriktad och ett bakatkommando paverkar inte
riktningen for spolborvardet.

0BS!
Nar digitalingangen aktiveras startas omriktaren.
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P3.3.6.2 SPOLBORVARDE (ID 1239)

Anvand den har parametern till att stalla in omriktarens frekvensreferens nar
spolningsfunktionen anvands.

Referensen &r dubbelriktad och ett bakatkommando paverkar inte riktningen for
spolborvardet. Referensen for framatriktningen anges som ett positivt varde och
bakatriktningen som ett negativt varde.

10.5 INSTALLNINGAR AV RAMPER OCH BROMSNING

10.5.1 RAMP 1

P3.4.1.1 RAMP 1 FORM (ID 500]

Gor borjan och slutet av accelerations- och retardationsramperna jamnare med den har
parametern.

Borjan och slutet av accelerations- och retardationsramperna kan jamnas ut med hjalp av
parametrarna Ramp 1 form och Ramp 2 form. Om du stéller in vardet 0,0 % far du en linjar
rampform. Accelerationen och retardationen reagerar direkt pa éndringar i
referenssignalen.

Nar du staller in ett varde mellan 1,0 och 100,0 % far du en S-formad accelerations- eller
retardationsramp. Funktionen anvénds vanligen for att minska mekanisk pakanning och
stromspikar nar referenssignalen andras. Du kan andra accelerationstiden med
parametrarna P3.4.1.2 (Accelerationstid 1) och P3.4.1.3 (Retardationstid 1).

A
[Hz]

ID103,

[t

Bild 48: Acceleration/retardation (S-formad)

P3.4.1.2 ACCELERATIONSTID 1 (ID 103)

Stallin hur lang tid det tar for utfrekvensen att 6ka fran noll till maxfrekvens med den hér
parametern.
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P3.4.1.3 RETARDATIONSTID 1 (ID 104)

Stall in hur lang tid det tar for utfrekvensen att minska fran maxfrekvensen till noll med den
har parametern.

10.5.2 RAMP 2

P3.4.2.1 RAMP 2 FORM (ID 501)

Gor borjan och slutet av accelerations- och retardationsramperna jamnare med den har
parametern.

Baorjan och slutet av accelerations- och retardationsramperna kan jamnas ut med hjalp av
parametrarna Ramp 1 form och Ramp 2 form. Om du stéller in vardet 0,0 % far du en linjar
rampform. Accelerationen och retardationen reagerar direkt pa éndringar i
referenssignalen.

Nar du staller in ett varde mellan 1,0 och 100,0 % far du en S-formad accelerations- eller
retardationsramp. Funktionen anvénds vanligen for att minska mekanisk pakanning och
stromspikar nar referenssignalen andras. Du kan andra accelerationstiden med
parametrarna P3.4.2.2 (Accelerationstid 2) och P3.4.2.3 (Retardationstid 2).

[Hz]

ID103, ID104 —

(]

Bild 49: Acceleration/retardation (S-formad)

P3.4.2.2 ACCELERATIONSTID 2 (ID 502)

Stallin hur lang tid det tar for utfrekvensen att 6ka fran noll till maxfrekvens med den hér
parametern.

P3.4.2.3 RETARDATIONSTID 2 (ID 503)

Stall in hur lang tid det tar for utfrekvensen att minska fran maxfrekvensen till noll med den
har parametern.
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P3.4.2.4 RAMP 2 VAL (ID 408)

Valj antingen ramp 1 eller ramp 2 med denna parameter.

Alternativets

Bendamning Beskrivning
nummer
0 OPPEN Ramp 1 form, accelerationstid 1 och retardationstid 1.
1 STANGD Ramp 2 form, accelerationstid 2 och retardationstid 2.

P3.4.2.5 RAMP 2-TROSKELVARDEFREKVENS (ID 533)

Stall in den utfrekvensgrans over vilken ramp 2 ska anvandas med den har parametern.

Funktionen kan t.ex. anvandas i applikationer for djupbrunnspumpar dar det behovs
snabbare ramptider nar pumpen startas eller stoppas (kors under minimifrekvensen).

De andra ramptiderna aktiveras nar omriktarens utfrekvens gar 6ver den grans som
specificeras av den har parametern. Om du vill inaktivera funktionen staller du in
parametervardet pa 0.

P3.4.2.2 P3.4.2.3

P3 452 ————— (N —— - — — =

t [s]

Bild 50: Ramp 2-aktivering nér utfrekvensen gar éver traskelnivan. [P.3.4.5.2 =
Ramptraskelfrekvens, P3.4.1.2 = Accelerationstid 1, P3.4.2.2 = Accelerationstid 2, P3.4.1.3 =
Retardationstid 1, P3.4.2.3 = Retardationstid 2)

10.5.3  START FORMAGNETISERING

P3.4.3.1 START FORMAGNETISERINGSSTROM (ID 517)

Stall in den DC-strom som matas till motorn vid start med den har parametern.
Om detta parametervarde ar installt pa 0 &r funktionen Start formagnetiseringsstrom
inaktiverad.

P3.4.3.2 START FORMAGNETISERINGSTID (ID 516)

Stall in hur lange likstrommen ska matas till motorn innan accelerationen startar med den
har parametern.
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10.5.4  LIKSTROMSBROMSNING

P3.4.4.1 DC-BROMSSTROM (ID 507]

Stall in den strom som matas till motorn under DC-bromsning med den har parametern.
Om detta parametervarde ar installt pa 0 ar DC-bromsfunktionen inaktiverad.

P3.4.4.2 DC-BROMSTID VID STOPP (ID 508)

Stall in bromsning till PA eller AV och ange bromsningstiden nar motorn stoppas med den
har parametern.
Om detta parametervérde ar installt pa 0 &r DC-bromsfunktionen inaktiverad.

P3.4.4.3 STARTFREKVENS FOR DC-BROMSNING VID RAMPSTOPP (ID 515)

Stall in den utfrekvens vid vilken DC-bromsning ska starta med den har parametern.

10.5.5 FLODESBROMS

P3.4.5.1 FLODESBROMS (ID 520)

Aktivera flodesbromsning med denna parameter.
Flodesbromsning kan anvandas som ett alternativ till DC-bromsning. Flédesbromsning ckar
bromsformagan i de fall d& extra bromsmotstand inte behdvs.

Nar bromsning behovs minskas frekvensen och flodet i motorn okar. Det leder till att battre
bromsformaga i motorn. Motorns varvtalet regleras vid bromsningen.

f VAR FORSIKTIG!
Anvand flodesbromsning sparsamt. Flodesbromsningen omvandlar energin till
varme som kan orsaka skador pa motorn.

P3.4.5.2 FLODESBROMSSTROM (ID 519)

Stall in stromnivan for flodesbromsning med den har parametern.

10.6 1/0-KONFIGURATION

10.6.1 PROGRAMMERING AV DIGITALA OCH ANALOGA INGANGAR

Programmeringen av ingangarna i frekvensomvandlaren &r flexibel. Du kan fritt anvanda
ingdngarna pa standard-1/0-kortet och tillaggskorten till olika funktioner.

Det gar att bygga ut I/0-kapaciteten genom att lagga till extra kort. Installera tillaggskorten i
kortplatserna C, D och E. Mer information om hur du installerar tillaggskort finns i
installationshandboken.
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Bild 51: Kortplatser fér tillaggskort och programmerbara ingangar

uf
il
&

A. Standardkortplats A med plintar E. Kortplats E for extrakort
B. Standardkortplats B med plintar F. Programmerbara digitala ingangar (DI}
C. Kortplats C for extrakort G. Programmerbara analoga ingangar (Al)

D. Kortplats D for extrakort

10.6.1.1 Programmera digitalingdngar

Funktionerna som kan anvéndas till digitalingangar visas som parametrar i parametergrupp
M3.5.1. Tilldela en digital ingadng en funktion genom att stalla in ratt parametervarde. Listan
over de funktioner som kan anvandas finns i Tabell 42 Parametrar fér digitalingangar.

Exempel
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STOP | & | READY\ \ | 110

|J=*_—| Digital Inputs
ID:405 P3.5\1.11

Ext Fault 'Close |

DigINSIotA’3
= Ext Fault Open
g1 DigINSIot0.2

Fault Reset Close
° DigINSIotA.6

Bild 52: Menyn for digitala ingangar pa den grafiska skdrmen
A. Den grafiska skarmen C. Parameterns varde, dvs. den angivna
B. Parameterns namn, dvs. funktionen digitalingangen

®

READY \ RUN STOP ALARM FAULT

A A /
l"jll. b II / / /'_'X l’
n 1 LJd _J
4 1 nh1
h 4 h 4
FWD REV 1/0 KEYPAD BUS

Bild 53: Menyn for digitalingangar pa textskdrmen
A. Textskarmen C. Parameterns varde, dvs. den angivna
B. Parameterns namn, dvs. funktionen digitalingangen

Det finns sex digitalingangar pa standard-1/0-kortet: plintarna 8, 9, 10, 14, 15 och 16 i
kortplats A.
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Ingdngstyp (gra-  |Ingangstyp |Kortplats Férklaring

fisk skarm) (textskdrm)

DigIN dl A . Ei[gsi:;;rﬁirjagrl.(;r[tp]).lint 8) pa kortet i kortplats
DigIN dl A ) gi[g;tt:#ijr;grirjagi’l.(grltp])-lint 9) pa kortet i kortplats
oo | a [ a [ o Pt e
oo | a [ a [ e Pt e
oo | a [ a [ s Pt e
oo | a [ a [ e Pt e

Funktionen Externt fel (stang), platsen for menyn M3.5.1, &r parameter P3.5.1.11.
Parametern far vardet DigIN KortplatsA.3 pa den grafiska skarmen och dl A.3 pa
textskdarmen. Det leder till att en digital signal till digitalingangen DI3 (plint 10) styr Externt
fel (stang).

Parameter Standard Beskrivning

P3.5.1.11 Externt fel (stdng) | DigIN KortplatsA.3 405 OP.PEN = 0K
STANGD = Externt fel

Andra ingdngen fran DI3 till exempelvis D16 (plint 16) p& standard-I/0-kortet enligt
anvisningarna nedan.

PROGRAMMERA VIA DEN GRAFISKA SKARMEN

1 Valj en parameter. Oppna redigeringsliget genom

att trycka pa hogerpil. STOPK:I READY| | Vo
m Digital inputs
ID:405 P3.5.1.11

o7 Ext Fault Close
DigINSlotA3 |

Ext Fault Open
° DigINSlot0.2

5 Fault Reset Close
gt DigINSlotA6
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2 Iredigeringslaget blinkar DigIN KortplatsA och ar
understruket. Om det finns fler digitalingangar
tillgangliga pa ditt I/0-kort, kanske for att det finns
tillaggskort i kortplatserna C, D och E kan du valja
dem.

3 Aktivera plint 3 genom att trycka pa hogerpil.

4 Byt till plint 6 genom att trycka tre ganger pa
uppatpilen. Godkann andringen genom att trycka
pa OK.

5 Omdigitalingdngen DI6 redan anvdnds fér ndgon
annan funktion visas ett meddelande. Andra nagot
av valen.
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Ext Fault Close

= ID: 405 P3.5.1.11
A ~ I s
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Max:
stor|(T| RerpY| | wo
Ext Fault Close

© ID:405 P3.5.1.11
A N

v DigIN SlotA.3 -

VAN

Min:

Max:
STOP|C| READY| | e
Ext Fault Close

= ID:405 P3.5.1.11
A N

v DigIN SlotA.6 -—

/1 N

Min:

Max:
STOP|C| READY| | e

ID:

At least one digital input has
been selected to seeral
operations.

To prevent possible tnwanted
operations, please check all
digital input selection peameters
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PROGRAMMERA VIA TEXTSKARMEN
1 Valj en parameter. Oppna redigeringsliget genom READY RUN  SToP  ALARM  FAULT
att trycka pa OK. A &
,L’.l-b,l,l,l - X0
1 LJid _J
L0 1
v v
FWD REV 1/0 KEYPAD BUS
2  Bokstaven D blinkar i redigeringslaget. Om det READY RUN  SToP  ALARM  FAULT
finns fler digitalingangar tillgéngliga pa ditt I/0- A A
kort, kanske for att det finns tillaggskort i A3 F 1 1 T
kortplatserna C, D och E kan du valja dem. r";i;g/& |1 E/\ l’
o 7
S 4 .3
N
v v
FWD REV 1/0 KEYPAD BUS
3 Aktivera plint 3 genom att trycka pa hogerpil. READY RUN  STop  ALARM  FAULT
Bokstaven D slutar blinka. A A
P35 |11 EX]
rn 1 LJ _J
L0
h 4 v
FWD REV 1/0 KEYPAD BUS

ALARM FAULT

Byt till plint 6 genom att trycka tre ganger pa

4

uppatpilen. Godkann andringen genom att trycka A A

pa OK. _ o

PIS LI EXT

n 1 LJL

B 1 Y |

v v

FWD  REV 1/0  KEYPAD  BUS
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5 Om d|g|tal|n_ganglen Dl6 redan anvands for nagon READY RUN  STop  ALARM  FAULT
annan funktion visas ett meddelande. Andra nagot A A
av valen. -7 FACT A
T T
HI LEHST U
h 4 v
FWD  REV 1/0  KEYPAD BUS

Nar du har genomfort stegen regleras funktionen Externt fel (stdng) med en digital signal till
digitalingangen DIé.

Vardet pa en funktion kan vara DigIN Kortplats0.1 (pa den grafiska skdarmen) eller dl 0.1 (pa
textskarmen). | dessa fall har du inte tilldelat funktionen en plint eller ocksa har ingangen
stallts in pa sa satt att den alltid &r 6ppen. Det har ar standardvardet for de flesta
parametrar i grupp M3.5.1.

A andra sidan ar en del ingangar som standard alltid stangda. Deras varde visas i DigIN
Kortplats0.2 pa den grafiska skarmen och dI 0.2 pa textskarmen.

0BS!
Du kan ocksa tilldela digitalingangar tidskanaler. Mer information finns i 712.1
Standardvéardena for parametrarna i de olika applikationerna.

10.6.1.2 Programmera analoga ingangar

Du kan vélja malingadngen for den analoga frekvensreferenssignalen bland de tillgéngliga

analoga ingangarna.

stop| (| Rerpy | jio

E’ Analog Input 1
1D:377 P3.5.2.7.1

AIl Signal Sel

S AnINSIotA.1

o ATl Filter Time

© 0.10s

AIl Signal Range

= 0-10V/0-20mA

©

A. Den grafiska skarmen C. Parameterns varde, dvs. den angivna
B. Parameterns namn analoga ingangen

Bild 54: Menyn for analoga ingangar pa den grafiska skdrmen
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®

READY  RUN STOP ALARM FAULT

FWD REV 1/0 KEYPAD BUS

Bild 55: Menyn fér analoga ingangar pa textskdarmen

A. Textskarmen C. Parameterns varde, dvs. den angivna
B. Parameterns namn analoga ingangen

Det finns tva analoga ingédngar pa standard-I/0-kortet: plintarna 2/3 och 4/5 i kortplats A.

Ingangstyp (gra-  |Ingangstyp Férklaring

fisk skdarm) (textskdrm)

Analog ingang nr. 1 (plintarna 2/3) pa kortet i

AniN Al A ! kortplats A (standard-I/0-kort).

Analog ingang nr. 2 (plintarna 4/5) pa kortet i

AniN Al A 2 kortplats A (standard-1/0-kort).

Parametern P3.5.2.1.1 Al1 signalval finns p& menyn M3.5.2.1. Parametern far standardvérdet
AnIN KortplatsA.1 pa den grafiska skarmen och Al A.1 pa textskarmen. Det betyder att malet
for den analoga frekvensreferenssignalen Al1 ar den analoga ingangen i plintarna 2/3. Stall
in signalen pa spanning eller strom med hjalp av omkopplarna. Mer information finns i
installationshandboken.

Parameter Standardvarde Beskrivning

(forvalt)

P3.5.2.1.1 Al1 signalval AnIN KortplatsA.1 | 377 |

Andra ing&ngen frén Al1 till exempelvis den analoga ingdngen pa tillaggskortet i kortplats C
enligt anvisningarna nedan.
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PROGRAMMERA ANALOGA INGANGAR PA DEN GRAFISKA SKARMEN

1 Valj parametern genom att trycka pa hogerpil.
stor| (G| Rerpy| | wo

mAnalogue Input 1

ID:377 P3.5.2.1.1

o AIl Signal Sel |
&i AnIN SlotA.l

AIl Filter Time
£ 0.10s

o= AIl Signal Range
gt 0-10V/0-20mA

2 |redigeringslaget blinkar AnIN KortplatsA och ar
understruket. stor| (G| Rerpy| | o

o AIl Signal Sel

2 ID:377 P3.5.2.1.1
‘ﬂ)\\_// \\_,/(‘_

DAnIN SlotA.IC
—“7//”\\ //‘\\("

N
\4

Min:
Max:

3 Andravardet till AnIN KortplatsC genom att trycka
en géng pd uppatpilen. Godkann dndringen genom sTor| (G| READY| | o
AIl Signal Sel

att trycka pa OK. o
ID:377 P3.5.2.1.1

SAnIN SlotC.I1C_

N
\4

Min:
Max:

PROGRAMMERA ANALOGA INGANGAR PA TEXTSKARMEN

1 Valj parametern genom att trycka pa OK. READY RUN  STOP _ ALARM _ FAULT

[
. Ti
[ W |

(N B D |

-~

v h 4

FWD REV 1/0  KEYPAD  BUS
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2  Bokstaven A blinkar i redigeringslaget. READY RUN  STop  ALARM  FAULT
A A
PIRQ 11 Al |
DN vt B R
5 l§: r1. 1
N
v h 4
FWD  REV 1/0  KEYPAD BUS
3 Andravardet till C genom att trycka en gdng pé CEADY RUN  Stor ALARM  FAULT
uppatpilen. Godkéann andringen genom att trycka A A
pa OK. _— - -
PI52 1 Al |
DN W g B |
DL
o
v v
FWD REV 1/0 KEYPAD BUS
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10.6.1.3 Beskrivningar av signalkallor

Kalla Funktion

KortplatsO.# Digitalingéngar:

Anvand funktionen nar du vill stalla in en digital signal i ett konstant
OPPEN eller STANGD-l4ge. Tillverkaren har stallt in ndgra signaler s
att de alltid &r i laget STANGD, exempelvis parametern P3.5.1.15 (Drift-
frigivning). Driftfrigivningen ar alltid pd om du inte &ndrar signalen.

# = 1: Alltid 6ppen

# =2-10: Alltid stangd

Analoga ingéngar (anvands for testindamal):

#=1: Analog ingang = 0 % av signalstyrkan

# = 2: Analog ingang = 20 % av signalstyrkan

# = 3: Analog ingang = 30 % signalstyrka osv.
# =10: Analog ingéng = 100 % av signalstyrkan

KortplatsA.# Numret motsvarar en digital ingang i kortplats A.
KortplatsB.# Numret motsvarar en digital ingang i kortplats B.
KortplatsC.# Numret motsvarar en digital ingang i kortplats C.
KortplatsD.# Numret motsvarar en digital ingang i kortplats D.
KortplatsE.# Numret motsvarar en digital ingdng i kortplats E.
Tidkanal.# 1=Tidskanall, 2=Tidskanal2, 3=Tidskanal3
FaltbussCW.# Numret motsvarar ett bitnummer i kontrollordet.
FaltbussPD.# Numret motsvarar bitnumret for processdata 1.
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10.6.2 STANDARDFUNKTIONER AV PROGRAMMERBARA INGANGAR
Tabell 115: Standardfunktioner av programmerbara digitala och analoga ingangar

Ingang

.- Anslutning(ar) Referens Funktion Parameterindex

DI1 8 Al Styrsignal 1 A P3.5.1.1

DI2 9 A2 Styrsignal 2 A P3.5.1.2

DI3 10 A3 Externt fel (sténg) P3.5.1.11
Dl4 14 Al Forvald frekvens val 0 [P3.5.1.21
DI5 15 A5 Forvald frekvensval 1 [P3.5.1.22
DI6 16 A6 Felaterstalln stang [P3.5.1.13
Al 2/3 Al Al1 signalval P3.5.2.1.1
Al2 4[5 A2 Al2 signalval P3.5.2.2.1

10.6.3  DIGITALA INGANGAR

Parametrarna ar funktioner som du kan koppla till en digital ingangsplint. Texten Dig/n
Kortplats A.2 betyder den andra ingangen i kortplats A. Det gar ocksa att koppla funktionerna
till tidskanaler. Tidskanalerna fungerar som plintar.

Du kan 6vervaka de digitala ingangarna och utgangarnas statusvérdena i
multiovervakningsvy.

P3.5.1.1 STYRSIGNAL 1 A (ID 403]

Valj med den har parametern den digitala insignal (styrsignal 1) som startar och stoppar
omriktaren nar styrplatsen ar 1/0 A (FRAMAT).

P3.5.1.2 STYRSIGNAL 2 A [ID 404]

Valj med den har parametern den digitala insignal (styrsignal 2) som startar och stoppar
omriktaren nar styrplatsen ar 1/0 A (BAKAT).

P3.5.1.3 STYRSIGNAL 3 A [ID 434)

Valj med den har parametern den digitala insignal (styrsignal 3) som startar och stoppar
omriktaren nar styrplatsen &ar 1/0 A.

P3.5.1.4 STYRSIGNAL 1B [ID 423)

Valj med den har parametern den digitala insignal (styrsignal 1) som startar och stoppar
omriktaren nar styrplatsen &ar 1/0 B.
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P3.5.1.5 STYRSIGNAL 2 B [ID 424)

Valj med den har parametern den digitala insignal (styrsignal 2) som startar och stoppar
omriktaren nér styrplatsen ar I/0 B.

P3.5.1.6 STYRSIGNAL 3 B [ID 435)

Valj med den har parametern den digitala insignal (styrsignal 3) som startar och stoppar
omriktaren nar styrplatsen &ar 1/0 B.

P3.5.1.7 STYRPLATS I/0 B [ID 425]

Valj den digitala insignal som véxlar styrplats fran I/0 A till /0 B med den har parametern.

P3.5.1.8 BORVARDESREFERENS 1/0 B (ID 343)

Valj den digitala insignal som vaxlar frekvensreferenskalla fran I/0 A till I/0 B med den hér
parametern.

P3.5.1.9 FALTBUSS STYRPLATS (ID 411)

Valj med den har parametern den digitalinsignal som vaxlar styrplats- och
frekvensreferenskalla till faltbuss (fran I/0 A, 1/0 B eller lokal styrning].

P3.5.1.10 PANEL STYRPLATS (ID 410]

Valj med den har parametern den digitalinsignal som vaxlar styrplats- och
frekvensreferenskalla till panel (fran alla styrplatser].

P3.5.1.11 EXTERNT FEL SLUTANDE (ID 405)

Valj den digitala insignal som aktiverar ett externt fel med den har parametern.

P3.5.1.12 EXTERNT FEL BRYTANDE [ID 406]

Valj den digitala insignal som aktiverar ett externt fel med den har parametern.

P3.5.1.13 FELATERSTALLN STANG (ID 414)

Valj den digitala insignal som aterstéller alla aktiva fel med den har parametern.
Aktiva fel aterstéalls nar status for digitalingangen &ndras fran éppna till sténg (stigande
flank].

P3.5.1.14 FELATERSTALLN GPPNA (ID 213)

Valj den digitala insignal som aterstéller alla aktiva fel med den har parametern.
Aktiva fel aterstalls nar status for digitalingdngen &ndras fran sténg till ppna (fallande
flank].

P3.5.1.15 DRIFTFRIGIVNING (ID 407)
Valj den digitala insignal som staller omriktaren i driftklart lage med den har parametern.

Nar kontakten ar oppen ar motorstarten inaktiverad.
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Nar kontakten ar stangd ar motorstarten aktiverad.
Vardet pa P3.2.5 Stoppfunktion galler vid stopp.
P3.5.1.16 DRIFTFORREGLING 1 (ID 1041]

Valj den digitala insignal som forhindrar start av omriktaren med den har parametern.
Omriktaren kan vara driftklar men den gar inte att starta nar forreglingssignalens status ar
Oppen (dampningsforregling).

P3.5.1.17 DRIFTFORREGLING 2 (ID 1042]

Valj den digitala insignal som forhindrar start av omriktaren med den har parametern.
Omriktaren kan vara driftklar men den gr inte att starta nar forreglingssignalens status ar
Oppen (dampningsfdérregling).

Om en forregling ar aktiv kan inte omriktaren startas.

Anvand funktionen nar du vill hindra omriktaren fran att starta nar démpningen &r stangd.
Om du aktiverar en forregling nar omriktaren ar i drift stoppas omriktaren.

P3.5.1.18 MOTORFORVARMNING TILL (ID 1044)

Valj den digitala insignal som aktiverar motorforvarmningsfunktionen med den har
parametern.
Motorforvarmningsfunktionen matar DC-strom till motorn nar omriktaren ar i stopplage.

P3.5.1.19 RAMP 2 VAL (ID 408]
Valj den digitala insignal som valjer ramptiden som ska anvandas med den har parametern.
P3.5.1.20 ACC/RET BLOCK [ID 415)

Valj den digitala insignal som forhindrar acceleration och retardation av omriktaren med den
har parametern.
Ingen acceleration eller retardation ar mojlig forran kontakten oppnas.

P3.5.1.21 FORVALD FREKVENS VAL 0 (ID 419)

Stall in den digitala insignalen som valjer forvalda frekvenser med den har parametern.

P3.5.1.22 FORVALD FREKVENS VAL 1 (ID 420)

Stall in den digitala insignalen som valjer forvalda frekvenser med den har parametern.

P3.5.1.23 FORVALD FREKVENS VAL 2 (ID 421)

Stall in den digitala insignalen som valjer forvalda frekvenser med den har parametern.

P3.5.1.24 MOTORPOTENTIOMETER UPP (ID 418]

Oka utfrekvensen med en digital insignal med den har parametern.
Motorpotentiometerns referens OKAR tills kontakten ar oppen.
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P3.5.1.25 MOTORPOTENTIOMETER NER (ID 417)

Minska utfrekvensen med en digital insignal med den har parametern.
Motorpotentiometerns referens MINSKAR tills kontakten ar oppen.

P3.5.1.26 SNABBSTOPP AKTIVERING [ID 1213)

Valj den digitala insignal som aktiverar snabbstoppsfunktionen med den har parametern.
Snabbstoppsfunktionen stoppar omriktaren oavsett styrplats eller status for styrsignalerna.

P3.5.1.27 TIMER 1 (ID 447]

Valj den digitala insignal som startar timern med den har parametern.
Timern startar nar den har signalen inaktiveras (fallande flank]. Utgédngen inaktiveras nar
den tid som anges i varaktighetsparametern har passerat.

P3.5.1.28 TIMER 2 [ID 448)

Valj den digitala insignal som startar timern med den har parametern.
Timern startar nar den har signalen inaktiveras (fallande flank]. Utgangen inaktiveras nar
den tid som anges i varaktighetsparametern har passerat.

P3.5.1.29 TIMER 3 [ID 449)

Valj den digitala insignal som startar timern med den har parametern.
Timern startar nar den har signalen inaktiveras (fallande flank]). Utgangen inaktiveras nar
den tid som anges i varaktighetsparametern har passerat.

P3.5.1.30 PID BORVARDESGOKNING (ID 1046)

Valj den digitala insignal som aktiverar 6kning av PID-borvardet med den har parametern.
Timern startar nar den har signalen inaktiveras (fallande flank]. Utgédngen inaktiveras nar
den tid som anges i varaktighetsparametern har passerat.

P3.5.1.31 VAL AV PID-BORVARDE (ID 1047)

Anvand den har parametern till att stalla in den digitala insignal som valjer PID-borvardet
som ska anvandas.

P3.5.1.32 EXTERN PID-STARTSIGNAL (ID 1049)

Valj med den har parametern den digitala insignal som startar och stoppar den externa PID-
regulatorn.

OBS!
Den har parametern har ingen verkan om den externa PID-regulatorn inte ar
aktiverad i grupp 3.14.

P3.5.1.33 VAL AV EXTERNT PID-BORVARDE (ID 1048)

Anvand den har parametern till att stalla in den digitala insignal som valjer PID-borvardet
som ska anvandas.
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P3.5.1.34 ATERSTALL UNDERHALLSRAKNARE 1 (ID 490)

Valj den digitala insignal som aterstéaller vardet i underhallsréknaren med den har
parametern.

P3.5.1.36 AKTIVERING AV SPOLBORVARDE (ID 530]

Valj den digitala insignal som aktiverar spolfunktionen med den har parametern.
Spolfunktionens frekvensreferens ar dubbelriktad och ett bakdtkommando paverkar inte
riktningen for spolborvardet.

OBS!
Nar digitalingangen aktiveras startas omriktaren.

P3.5.1.38 AKTIVERING AV BRANDFUNKTION GPPEN (ID 1596)

Valj den digitala insignal som aktiverar brandfunktionen med den har parametern.
P3.5.1.39 AKTIVERING AV BRANDFUNKTION STANGD (ID 1619]

Valj den digitala insignal som aktiverar brandfunktionen med den har parametern.
P3.5.1.40 BRANDFUNKTION BAKAT (ID 1618)

Valj med den har parametern den digitala ingangssignal som ger kommando om omvand
rotationsriktning nar brandfunktionen ar aktiverad.
Den har funktionen har ingen verkan vid normal drift.

P3.5.1.41 AUTORENSNING AKTIVERING (ID 1715)

Valj med den har parametern den digitala insignal som startar autorensningssekvensen.
Autorensningen stoppas om aktiveringssignalen tas bort innan processen har slutforts.

OBS!
Om ingangen aktiveras startar omriktaren.

P3.5.1.42 PUMP 1 FORREGLING (ID 426)

Valj den digitala insignal som anvands som forreglingssignal for multipumpsystemet med
den har parametern.
Om applikationen valjs med parameter P1.2 Applikation anges standardvardet.

P3.5.1.43 PUMP 2 FORREGLING (ID 427]

Valj den digitala insignal som anvands som forreglingssignal for multipumpsystemet med
den har parametern.
Om applikationen valjs med parameter P1.2 Applikation anges standardvardet.
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P3.5.1.44 PUMP 3 FORREGLING (ID 428)

Valj den digitala insignal som anvands som forreglingssignal for multipumpsystemet med
den har parametern.
Om applikationen valjs med parameter P1.2 Applikation anges standardvardet.

P3.5.1.45 PUMP 4 FORREGLING (ID 429]

Valj den digitala insignal som anvands som forreglingssignal for multipumpsystemet med
den har parametern.

P3.5.1.46 PUMP 5 FORREGLING (ID 430)

Valj den digitala insignal som anvands som forreglingssignal for multipumpsystemet med
den har parametern.

P3.5.1.47 PUMP 6 FORREGLING (ID 486)

Valj den digitala insignal som anvands som forreglingssignal for multipumpsystemet med
den har parametern.

P3.5.1.48 PUMP 7 FORREGLING (ID 487)

Valj den digitala insignal som anvands som forreglingssignal for multipumpsystemet med
den har parametern.

P3.5.1.49 PUMP 8 FORREGLING (ID 488)

Valj den digitala insignal som anvands som forreglingssignal for multipumpsystemet med
den har parametern.

P3.5.1.52 ATERSTALLA KWH-TRIPPRAKNAREN (ID 1053)

Valj den digitala insignal som aterstéller kWh-trippraknaren med den har parametern.

P3.5.1.53 PARAMETERINSTALLNING 1/2 VAL (ID 496)

Parametern anger digitalingdngen som anvands for att vélja Parameterinstallning 1 eller 2.
Funktionen ar aktiv om andra kortplatser an DigIN Kortplats0 har valts for den har
parametern. Val av parameterinstallning kan endast goras och installningen andras endast
nar omriktaren ar stoppad.

«  Oppen kontakt = Parameterinstillning 1 ar installd som aktiv
» Stangd kontakt = Parameterinstallning 2 ar installd som aktiv

0BS!

Parametervardena sparas i Set 1 och 2 med parametrarna B6.5.4 Spara till Set 1
och B6.5.4 Spara till Set 2. Du kan anvanda dessa parametrar med panelen eller
datorverktyget Vacon Live.
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10.6.4  ANALOGA INGANGAR

P3.5.2.1.1 Al1 SIGNALVAL (ID 377)

Anslut Al-signalen till valfri analog insignal med denna parameter.
Denna parameter ar programmerbar. Se Tabell 115 Standardfunktioner av programmerbara
digitala och analoga ingangar.

P3.5.2.1.2 Al1 SIGNAL FILTERTID (ID 378]

Filtrera bort storningar i den analoga insignalen med den har parametern.
Aktivera parametern genom att ange ett varde storre an 0.

0BS!
En ang filtertid ger ldngsammare regleringsrespons.

Analog
insignal

[%]A

Ofiltrerad signal

100% {----}

Filtrerad signal
63% -f - A

t [s]

ID378
———>

Bild 56é: Filtreringen av Al1-signal

P3.5.2.1.3 Al1 SIGNALOMRADE [ID 379]

Andra omrédet for den analoga signalen med den har parametern.
Detta parametervarde kringgds om standardskalningsparametrar anvands.

Valj typ av analog insignal (strém eller spdnning) med DIP-omkopplarna pa styrkortet. Mer
information finns i installationshandboken.

Det gar ocksa att anvénda den analoga ingadngssignalen som frekvensreferens. Vardet 0 eller
1 &ndrar den analoga ingangssignalens skalanpassning.
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Alternativets
nummer

Bendamning Beskrivning

Omfanget for den analoga ingédngen ar 0-10 V eller 0-20 mA
0 0-10V/0-20 mA (beroende pa instéllningarna for DIP-omkopplaren péa styr-
kortet). Ingangssignalen ar 0-100 %.

®

[Hz]

o
@ 0% 50% 100%™ @ [%]
0 mA 10 mA 20 mA

Bild 57: Omfanget for analog insignal, val 0

A. Frekvensreferens C. Min. frekv.referens
B. Max. frekv.referens D. Analoginsignal

Alternativets
nummer

Benamning Beskrivning

Omfanget for den analoga ingédngen ar 2-10V eller 4-20 mA
1 2-10 V/4-20 mA (beroende pa installningarna for DIP-omkopplaren pa styr-
kortet). Ingangssignalen &r 20-100 %.
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®

—

T
V&

®

© 0% 26% 50% 100%™ (@) [%]
0mA 4 mA 10 mA 20 mA

Bild 58: Omfanget for analog insignal, val 1

A. Frekvensreferens C. Min. frekv.referens
B. Max. frekv.referens D. Analoginsignal

P3.5.2.1.4 Al1 EGET MIN (ID 380]
Justera analoginsignalens omrade mellan -160 % och 160 % med den har parametern.
P3.5.2.1.5 Al1 EGET MAX (ID 381]

Justera analoginsignalens omrade mellan -160 % och 160 % med den har parametern.

Du kan exempelvis anvanda den analoga insignalen som frekvensreferens och stalla in
parametrarna P3.5.2.1.4 och P3.5.2.1.5 pa mellan 40 och 80 %. | det har fallet &ndras
frekvensreferensen mellan Lagsta frekvensreferens och Hogsta frekvensreferens och den
analoga ingangssignalen andras mellan 8-16 mA.
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@ 0% 40% 80%  100%> @ [%]
0 mA 8 mA 16 mA 20 mA

® ®

Bild 59: Al1-signal eget min/max

A. Frekvensreferens D. Analoginsignal
B. Max. frekv.referens E. Al eget min
C. Min. frekv.referens F. Al eget max

P3.5.2.1.6 Al1 SIGNALINVERTERING (ID 387]

Invertera den analoga insignalen med den har parametern.
Nar den analoga insignalen inverteras andras signalkurvan till den motsatta.

Det gar att anvanda den analoga ingangssignalen som frekvensreferens. Vardet 0 eller 1
andrar den analoga ingangssignalens skalanpassning.

Alternativets
nummer

Bendamning Beskrivning

Ingen invertering. 0 % av den analoga ingéngssignalen mot-
0 Normal svarar den lagsta frekvensreferensen. 100 % av den analoga
ingédngssignalen motsvarar den hogsta frekvensreferensen.
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@ 0%

0 mA

(o)
50% 100% > @ [%]
10 mA 20 mA

Bild 60: Al1-signalinvertering, val 0

A. Frekvensreferens
B. Makx. frekv.referens

Alternativets
nummer

Benamning

C. Min. frekv.referens
D. Analoginsignal

Beskrivning

1 Inverterad

Signalinvertering 0 % av den analoga ingéngssignalen mot-
svarar den hogsta frekvensreferensen. 100 % av den analoga
ingangssignalen motsvarar den lagsta frekvensreferensen.

®

[Hz]

©

0%
0 mA

Ol
50% 100% > 2 %]
10 mA mA

Bild 61: Al1-signalinvertering, val 1

A. Frekvensreferens
B. Max. frekv.referens

C. Min. frekv.referens
D. Analog insignal
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10.6.5 DIGITALUTGANGAR

P3.5.3.2.1 GRUNDLAGGANDE RO1-FUNKTION (ID 11001)

Anvand den har parametern till att valja en funktion eller en signal som ar kopplad till
relautgangen.
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Tabell 116: Utsignalerna via RO1

Alternativets

Benamning Beskrivning
nummer

0 Anvands inte Utgéngen anvands inte.

1 Driftklar Omriktaren ar klar for anvandning.

2 Drift Frekvensomriktaren &r igang (motorn kors).

3 Allmant fel Ett omriktarskydd har losts ut.

4 Allmant fel inverterat Ett omriktarskydd har inte lGsts ut.

5 Allmant larm Ett larm har intraffat.

6 Omvand Bakatkommandot har getts.

7 Varvtal uppnatt Utfrekvensen blir samma som den installda frekvensrefe-
rensen.

8 Termistorfel Ett termistorfel har intraffat.

9 Motorregulator aktiverad En av begrénsningsregulatorerna (t.ex. stromgrans eller
varvtalsgrans) har aktiverats.

10 Startsignal aktiv Omriktarens startkommando ar aktiverat.

" Panelstyrning aktiv Panelen har valts som styrplats.

12 I/0-styrplats B aktiv I/0-styrplats B har valts.

13 Overvakning gransvarde 1 Gransovervakningen aktiveras om signalvardet gar under
eller 6ver den angivna Gvervakningsgransen (P3.8.3 eller

14 Overvakning grénsvarde 2 P3.8.7).

15 Brandfunktion aktiv Brandfunktionen ar aktiverad.

16 Spolning aktivt Joggingfunktionen ar aktiverad.

17 Forvald frekvens aktivt Den forvalda frekvensen har valts med digitalingédngssigna-
ler.

18 Snabbstopp aktivt Snabbstoppsfunktionen har aktiverats.

19 PID i vilolage PID-regulatorn ar i vilolage.

20 PID mjukfyllning aktiverad PID-regulatorns mjukfyllningsfunktion ar aktiverad.

21 Overvakning av PID-regula- PID-regulatorns arvarde ligger inte inom dvervakningsgran-

torns arvarde serna.

22 Overvakning av ExtPID &rvirde [Den externa PID-regulatorns arvarde ligger inte inom dver-
vakningsgranserna.

23 Ingangstryck larm Signalvardet for ingadngstrycket i pumpen underskrider nivan
som har valts med parametern P3.13.9.7.
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Tabell 116: Utsignalerna via RO1

Alternativets

Benamning Beskrivning
nummer
2% Frostskyddslarm Den uppmétta temperaturen i pumpen underskrider nivan
som har valts med parametern P3.13.10.5.
25 Tidskanal 1 Statusen pa Tidskanal 1.
26 Tidskanal 2 Statusen pa Tidskanal 2.
27 Tidskanal 3 Statusen pa Tidskanal 3.
08 Faltbuss Kontrollord bit 13 Den digitala (reld) utgdngsstyrningen fran Faltbuss Kontroll-
ord bit 13.
29 Faltbuss Kontrollord bit 14 Den digitala (reld) utgdngsstyrningen frén Faltbuss Kontroll-
ord bit 14.
10 Faltbuss Kontrollord bit 15 Den digitala (reld) utgdngsstyrningen fran Faltbuss Kontroll-
ord bit 15.
31 Faltbuss Process Data In1 bit 0 |Den digitala (rela) utgangsstyrningen fran Faltbuss process-
data In1, bit 0.
9 Faltbuss Process Data In1 bit 1 | Den digitala (reld) utgangsstyrningen fran Faltbuss process-
data In1, bit 1.
13 Faltbuss Process Data In1 bit 2 | Den digitala (rela) utgangsstyrningen fran Faltbuss process-
data In1, bit 2.
Underhallsraknare 1 larm Underhéllsraknaren gar till den larmgréns som har valts
34
med parametern P3.16.2.
Underhéallsraknare 1 fel Underhéllsraknaren gér till den larmgrins som har valts
35
med parametern P3.16.3.
Block ut.1 Utgangen for programmerbara Block 1. Se parametermenyn
36 .
M3.19 Blockprogrammering.
Block ut.2 Utgangen for programmerbara Block 2. Se parametermenyn
37 .
M3.19 Blockprogrammering.
Block ut.3 Utgangen for programmerbara Block 3. Se parametermenyn
38 .
M3.19 Blockprogrammering.
Block ut.4 Utgangen for programmerbara Block 4. Se parametermenyn
39 .
M3.19 Blockprogrammering.
Block ut.5 Utgangen for programmerbara Block 5. Se parametermenyn
40 .
M3.19 Blockprogrammering.
Block ut.6 Utgangen for programmerbara Block 6. Se parametermenyn
41 .
M3.19 Blockprogrammering.
Block ut.7 Utgangen for programmerbara Block 7. Se parametermenyn
42 .
M3.19 Blockprogrammering.
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Tabell 116: Utsignalerna via RO1

Alternativets

Benamning Beskrivning
nummer
Block ut.8 Utgangen for programmerbara Block 8. Se parametermenyn
43 .
M3.19 Blockprogrammering.
Block ut.9 Utgangen for programmerbara Block 9. Se parametermenyn
4t .
M3.19 Blockprogrammering.
Block ut.10 Utgéngen for programmerbara Block 10. Se parameterme-
45 }
nyn M3.19 Blockprogrammering.
46 Jockeypumpstyrning Styrsignalen for den externa jockeypumpen.
47 Primingpumpstyrning Styrsignalen for den externa primingpumpen.
48 Autorensning aktivt Pumpens autorensningsfunktion ar aktiverad.
49 Multipump K1 kontroll Kontaktorstyrning for multipumpfunktionen.
50 Multipump K2 kontroll Kontaktorstyrning for multipumpfunktionen.
51 Multipump K3 kontroll Kontaktorstyrning for multipumpfunktionen.
52 Multipump K4 kontroll Kontaktorstyrning for multipumpfunktionen.
53 Multipump K5 kontroll Kontaktorstyrning for multipumpfunktionen.
54 Multipump Ké kontroll Kontaktorstyrning for multipumpfunktionen.
55 Multipump K7 kontroll Kontaktorstyrning for multipumpfunktionen.
56 Multipump K8 kontroll Kontaktorstyrning for multipumpfunktionen.
Visar aktiv parameterinstallning:
69 Vald parameterinstallning N ) ) )
OPPEN = Parameterinstallning 1 aktivt
STANGD = Parameterinstéllning 2 aktivt

P3.5.3.2.2 ALLMAN RO1 TILL FORDR (ID 11002)

Stallin tillslagsférdréjningen for reldutgangen med den h&r parametern.

P3.5.3.2.3 ALLMAN RO1 FRAN FGRD (ID 11003)

Stall in franslagsfordrojningen for relautgdngen med den har parametern.

10.6.6  ANALOGA UTGANGAR

P3.5.4.1.1 AO1 FUNKTION (ID 10050)]

Anvand den har parametern till att valja en funktion eller en signal som ar kopplad till
analogutgangen.
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Innehallet i den analoga utsignalen 1 anges med den har parametern. Skalanpassningen av
den analoga utgangssignalen beror pa signalen.
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Alternativets
nummer

Bendamning

Beskrivning

0 Test 0 % (anvénds inte) Analogutgangen har fatt vardet 0 % eller 20 % f6r att kunna
motsvara parametern P3.5.4.1.3.

1 TEST 100 % Analogutgdngen far vardet 100 % av signalen (10 V/20 mA).

2 Utfrekvens Den verkliga utgangsfrekvensen fran noll till maxfrekven-
sens borvarde.

3 Frekvensreferens Den verkliga frekvensreferensen fran noll till maxfrekven-
sens borvarde.

4 Motorvarvtal Det verkliga motorvarvtalet fran noll till motorns méarkvarv-
tal.

5 Utgangsstrém Omriktarens utgangsstrém fran noll till motorns nominal-
strom.

6 Motormoment Det verkliga motormomentet fran noll till motorns nominella
moment (100 %).

7 Motoreffekt Det verkliga motorvarvtalet fran noll till motorns markstrém
(100 %).

8 Motorspanning Det verkliga motorvarvtalet fran noll till motorns nominella
spanning.

9 DC-bryggans spanning DC-bryggans verkliga spanning 0-1000 V.

10 PID borvarde Det verkliga bérvardet for PID-regulatorn (0-100 %).

11 PID &rvarde Det verkliga &rvardet fér PID-regulatorn (0-100 %).

12 PID-utsignal PID-regulatorns utgéng (0-100 %).

13 ExtPID-utgang Den extern PID-regulatorns utsignal (0-100 %).

14 Faltbuss processdata In 1 Faltbuss processdata In 1: 0-10 000 (motsvarar 0-100,00 %).

15 Faltbuss processdata In 2 Faltbuss processdata In 2: 0-10 000 (motsvarar 0-100,00 %).

16 Faltbuss processdata In 3 Faltbuss processdata In 3: 0-10 000 (motsvarar 0-100,00 %).

17 Faltbuss processdata In 4 Faltbuss processdata In 4: 0-10 000 (motsvarar 0-100,00 %).

18 Faltbuss processdata In 5 Faltbuss processdata In 5: 0-10 000 (motsvarar 0-100,00 %).

19 Faltbuss processdata In 6 Faltbuss processdata In 6: 0-10 000 (motsvarar 0-100,00 %).

20 Faltbuss processdata In 7 Faltbuss processdata In 7: 0-10 000 (motsvarar 0-100,00 %).

21 Faltbuss processdata In 8 Faltbuss processdata In 8: 0-10 000 (motsvarar 0-100,00 %).

Block ut.1 Utgangen for det programmerbara block 1: 0-10 000 (mot-

22 svarar 0-100,00 %). Se parametermenyn M3.19 Blockpro-

grammering.

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFOSS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/




PARAMETERBESKRIVNINGAR VACON - 279

Alternativets
nummer

Bendamning Beskrivning

Block ut.2 Utgangen for det programmerbara block 2: 0-10 000 (mot-
23 svarar 0-100,00 %). Se parametermenyn M3.19 Blockpro-
grammering.

Block ut.3 Utgangen for det programmerbara block 3: 0-10 000 (mot-
24 svarar 0-100,00 %). Se parametermenyn M3.19 Blockpro-
grammering.

Block ut.4 Utgangen for det programmerbara block 4: 0-10 000 (mot-
25 svarar 0-100,00 %). Se parametermenyn M3.19 Blockpro-
grammering.

Block ut.5 Utgangen for det programmerbara block 5: 0-10 000 (mot-
26 svarar 0-100,00 %). Se parametermenyn M3.19 Blockpro-
grammering.

Block ut.6 Utgangen for det programmerbara block 6: 0-10 000 (mot-
27 svarar 0-100,00 %). Se parametermenyn M3.19 Blockpro-
grammering.

Block ut.7 Utgangen for det programmerbara block 7: 0-10 000 (mot-
28 svarar 0-100,00 %). Se parametermenyn M3.19 Blockpro-
grammering.

Block ut.8 Utgangen for det programmerbara block 8: 0-10 000 (mot-
29 svarar 0-100,00 %). Se parametermenyn M3.19 Blockpro-
grammering.

Block ut.9 Utgangen for det programmerbara block 9: 0-10 000 (mot-
30 svarar 0-100,00 %). Se parametermenyn M3.19 Blockpro-
grammering.

Block ut.10 Utgangen for det programmerbara block 10: 0-10 000 (mot-
31 svarar 0-100,00 %). Se parametermenyn M3.19 Blockpro-
grammering.

P3.5.4.1.2 A01 FILTERTID (ID 10051)

Stall in filtertiden for den analoga signalen med den har parametern.
Filterfunktionen ar inaktiverad nar filtertiden ar 0. Se P3.5.2.1.2.

P3.5.4.1.3 A01 MINIMUM (ID 10052}

Andra omrédet for den analoga utsignalen med den har parametern.

Om t.ex. 4 mA har valts 4r omradet for den analoga utsignalen 4,20 mA.

Valj signaltyp (strom/spéanning) med DIP-omkopplarna. Den analoga utgangsskalningen ar
en annan i P3.5.4.1.4. Se aven P3.5.2.1.3.

P3.5.4.1.4 AO1 MINIMISKALNING (ID 10053)

Skala den analoga utsignalen med den har parametern.
Skalningsvardena (min. och max.) anges i den processenhet som specificeras genom val av
AO-funktionen.
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P3.5.4.1.5 A01 MAXIMISKALNING (ID 10054)

Skala den analoga utsignalen med den har parametern.

Skalningsvardena (min. och max.) anges i den processenhet som specificeras genom val av
AO-funktionen.

Exempelvis kan du vélja utfrekvens for omriktaren fér innehallet i den analoga
utgangssignalen och ge parametrarna P3.5.4.1.4 och P3.5.4.1.5 ett viarde mellan 10-40 Hz.
Nar omriktarens utfrekvens véxlar mellan 10 och 40 Hz vaxlar den analoga utgangssignalen
mellan 0 och 20 mA.

®

[%]

100%
20 mA

50%
10 mA

0%
0 mA | @ [Hz]

0 Hz 10 Hz 40 Hz @

©

Bild 62: Skalanpassning av AO1-signalen

A. Analog utsignal D. Max. frekv.referens
B. AO min skaln E. Utfrekvens
C. AO max skaln

10.7 FALTBUSSDATAKARTA

P3.6.1 FB-DATA UT 1 VAL (ID 852]

Valj data som skickas till faltbussen med parameterns eller dvervakningsvardets ID-
nummer med den har parametern.
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Data skalanpassas till osignerat 16-bitarsformat enligt formatet for manoverpanelen
25,5 pa displayen ar t.ex. lika med 255.

P3.6.2 FB-DATA UT 2 VAL (ID 853)

Valj data som skickas till faltbussen med parameterns eller évervakningsvardets ID-
nummer med den har parametern.

Data skalanpassas till osignerat 16-bitarsformat enligt formatet for manoverpanelen.

25,5 pa displayen ar t.ex. lika med 255.

P3.6.3 FB-DATA UT 3 VAL (ID 854)

Valj data som skickas till faltbussen med parameterns eller dvervakningsvardets ID-
nummer med den har parametern.

Data skalanpassas till osignerat 16-bitarsformat enligt formatet for manoverpanelen.

25,5 pa displayen ar t.ex. lika med 255.

P3.6.4 FB-DATA UT 4 VAL (ID 855)

Valj data som skickas till faltbussen med parameterns eller évervakningsvardets ID-
nummer med den har parametern.

Data skalanpassas till osignerat 16-bitarsformat enligt formatet for manoverpanelen.

25,5 pa displayen ar t.ex. lika med 255.

P3.6.5 FB-DATA UT 5 VAL (ID 856)

Valj data som skickas till faltbussen med parameterns eller dvervakningsvardets ID-
nummer med den har parametern.

Data skalanpassas till osignerat 16-bitarsformat enligt formatet for manoverpanelen.

25,5 pa displayen ar t.ex. lika med 255.

P3.6.6 FB-DATA UT 6 VAL (ID 857)

Valj data som skickas till faltbussen med parameterns eller évervakningsvardets ID-
nummer med den har parametern.

Data skalanpassas till osignerat 16-bitarsformat enligt formatet for manoverpanelen.

25,5 pa displayen ar t.ex. lika med 255.

P3.6.7 FB-DATA UT 7 VAL (ID 858]

Valj data som skickas till faltbussen med parameterns eller dvervakningsvardets ID-
nummer med den har parametern.

Data skalanpassas till osignerat 16-bitarsformat enligt formatet for manoverpanelen.

25,5 pa displayen ar t.ex. lika med 255.

P3.6.8 FB-DATA UT 8 VAL (ID 859)

Valj data som skickas till faltbussen med parameterns eller évervakningsvardets ID-
nummer med den har parametern.

Data skalanpassas till osignerat 16-bitarsformat enligt formatet for manoverpanelen.

25,5 pa displayen ar t.ex. lika med 255.
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10.8 FORBJUDNA FREKVENSER

| vissa processer kan det vara nodvandigt att undvika vissa frekvenser for att slippa problem
med mekanisk resonans. Tack vare funktionen for férbjudna frekvenser gar det att undvika
dessa frekvenser. N&r ingadngens frekvensreferens okar, behalls den interna
frekvensreferensen pa den lagre gréansen tills ingangsreferensen ar ovanfor den hégre
gransen.

P3.7.1 FORBJUDET FREKVENSINTERVALL 1 UNDRE GRANS (ID 509)

Forhindra kérning av omriktaren pa forbjudna frekvenser med den har parametern.
| vissa processer kan det vara nodvandigt att undvika vissa frekvenser eftersom de orsakar
mekanisk resonans.

P3.7.2 FORBJUDET FREKVENSINTERVALL 1 GVRE GRANS (ID 510)

Forhindra kérning av omriktaren pa forbjudna frekvenser med den har parametern.
| vissa processer kan det vara nodvandigt att undvika vissa frekvenser eftersom de orsakar
mekanisk resonans.

P3.7.3 FORBJUDET FREKVENSINTERVALL 2 UNDRE GRANS (ID 511)

Forhindra kérning av omriktaren pa forbjudna frekvenser med den har parametern.
| vissa processer kan det vara nodvandigt att undvika vissa frekvenser eftersom de orsakar
mekanisk resonans.

P3.7.4 FORBJUDET FREKVENSINTERVALL 2 GVRE GRANS (ID 512)

Forhindra kérning av omriktaren pa forbjudna frekvenser med den har parametern.
| vissa processer kan det vara nodvandigt att undvika vissa frekvenser eftersom de orsakar
mekanisk resonans.

P3.7.5 FORBJUDET FREKVENSINTERVALL 3 UNDRE GRANS (ID 513)

Forhindra kérning av omriktaren pa forbjudna frekvenser med den har parametern.
| vissa processer kan det vara nodvandigt att undvika vissa frekvenser eftersom de orsakar
mekanisk resonans.

P3.7.6 FORBJUDET FREKVENSINTERVALL 3 GVRE GRANS (ID 514)

Forhindra kérning av omriktaren pa forbjudna frekvenser med den har parametern.
| vissa processer kan det vara nodvandigt att undvika vissa frekvenser eftersom de orsakar
mekanisk resonans.
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Bild 63: De férbjudna frekvenserna

A. Arvirde C. Undre gréns
B. Ovregrans D. Onskatvarde

P3.7.7 RAMPTIDSFAKTOR (ID 518)

Anvand den har parametern till att stalla in multiplikatorn for valda ramptider nar
omriktarens utfrekvens ligger mellan de forbjudna frekvensgranserna.

Ramptidsfaktor definierar accelerations- och retardationstiden nar utfrekvensen ar inom ett
forbjudet frekvensintervall. Ramptidsfaktorn multipliceras med vardet for parametern
P3.4.1.2 (Accelerationstid 1) eller P3.4.1.3 (Retardationstid 1). Vardet 0,1 gor t.ex.
accelerations-/retardationstiden tio ganger kortare.

H
[AZ]

©
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Bild 64: Ramptidsfaktorn

A. L:ltfrekvens D. Ramptidsfaktor = 0,3
B. Ovre grans E. Ramptidsfaktor =2,5
C. Undre grans F. Tid
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10.9 OVERVAKNINGAR

P3.8.1 OVERVAKNING NR1 VAL AV OBJEKT (ID 1431)

Valj overvakningsforemalet med den har parametern.
Overvakningsfunktionens utgang kan valjas till relautgangen.

P3.8.2 GVERVAKNING NR 1 MOD (ID 1432)

Stall in overvakningslaget med den har parametern.

N&r laget Undre gréns ar valt &r overvakningsfunktionens utgang aktiv nar signalen ligger
under dvervakningsgransen.

Nar laget Ovre grans ar valt dr 6vervakningsfunktionens utgdng aktiv nar signalen ligger
over overvakningsgransen.

P3.8.3 OVERVAKNING NR1 GRANS [ID 1433)

Stall in overvakningsgransen for det valda objektet med den har parametern.
Enheten visas automatiskt.

P3.8.4 OVERVAKNING NR1 GRANSHYSTERES (ID 1434]

Stall in 6vervakningsgransens hysteres for det valda objektet med den har parametern.
Enheten visas automatiskt.

P3.8.5 OVERVAKNING NR2 VAL AV OBJEKT (ID 1435)

Valj overvakningsforemalet med den har parametern.
Overvakningsfunktionens utgang kan valjas till relautgangen.

P3.8.6 OVERVAKNING NR 2 MOD (ID 1436)

Stall in overvakningslaget med den har parametern.

P3.8.7 GBVERVAKNING NR2 GRANS [ID 1437)

Stall in overvakningsgransen for det valda objektet med den har parametern.
Enheten visas automatiskt.

P3.8.8 OVERVAKNING NR2 GRANSHYSTERES (ID 1438)

Stall in overvakningsgransens hysteres for det valda objektet med den har parametern.
Enheten visas automatiskt.

10.10 SKYDDSFUNKTIONER

10.10.1 ALLMANT

P3.9.1.2 RESPONS PA EXTERNT FEL (ID 701)

Valj omriktarens svar pa externt fel med den har parametern.
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Om ett fel intraffar kan det visas ett meddelande pa omriktarens skarm.
Ett externt fel aktiveras med en digital insignal. Standardingangen ar DI3. Du kan ocksa
programmera svarsdata i en relautgang.

P3.9.1.3 FEL | INGANGSFAS (ID 730)

Valj matningsfaskonfiguration for omriktaren med den har parametern.

OBS!
Om du anvander 1-fasmatning maste detta parametervarde stallas in pa Stod for 1-
fas.

P3.9.1.4 UNDERSPANNINGSFEL (ID 727]

Anvand denna parameter till att valja om underspanningsfel ska sparas i felhistoriken eller
ej.

P3.9.1.5 RESPONS PA FEL | UTGANGSFAS (ID 702)

Valj omriktarens svar pa utgangsfasfel med den har parametern.

Om matningen av motorstrommen detekterar att strom saknas i en av 1-motorfasen
intraffar ett fel i utgangsfas.

Se P3.9.1.2.

P3.9.1.6 RESPONS PA FEL | FALTBUSSKOMMUNIKATION (ID 733]

Valj omriktarens svar pa faltbussatergangsfel med den har parametern.
Om dataanslutningen mellan master och faltbusskortet inte fungerar intraffar ett faltbussfel.

P3.9.1.7 KOMMUNIKATIONSFEL FGR KORTPLATS (ID 734]

Valj omriktarens svar pa kortplatskommunikationsfel med den har parametern.

Om omriktaren detekterar ett defekt optionskort intraffar ett kommunikationsfel for
kortplats.

Se P3.9.1.2.

P3.9.1.8 TERMISTORFEL (ID 732

Valj omriktarens svar pa termistorfel med den har parametern.
Om termistorn detekterar for hog temperatur intraffar ett termistorfel.
Se P3.9.1.2.

P3.9.1.9 PID MJUKFYLLNING FEL (ID 748)

Valj omriktarens svar pa PID-mjukfylliningsfel med den har parametern.

Om PID-&rvardet inte uppnar den angivna nivan inom tidsgransen intraffar ett
mjukfyllningsfel.

Se P3.9.1.2.

P3.9.1.10 RESPONS PA PID-GVERVAKNINGSFEL (ID 749)

Valj omriktarens svar pa PID-6vervakningsfel med den har parametern.
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Om PID-arvardet ligger utanfor overvakningsgranserna under langre tid an
overvakningsfordrojningen intraffar ett PID-6vervakningsfel.
Se P3.9.1.2.

P3.9.1.11 RESPONS PA EXTERNT PID-GVERVAKNINGSFEL (ID 757)

Valj omriktarens svar pa PID-6vervakningsfel med den har parametern.
Om PID-arvardet ligger utanfor overvakningsgranserna under langre tid an
overvakningsfordrojningen intraffar ett PID-overvakningsfel.

Se P3.9.1.2.

P3.9.1.13 FORVALD LARMFREKVENS (ID 183)

Anvand den har parametern for installning av omriktarens frekvens nar ett fel ar aktivt och
svaret pa felet ar installt pad Larm + forvalsfrekvens.

P3.9.1.14 RESPONS PA STO-FEL (ID 775)

Valj omriktarens svar pa STO-fel med den har parametern.

Med parametern anges hur omriktaren ska fungera nar STO-funktionen &r aktiv (nar
exempelvis nédstoppknappen har anvants eller ndgon annan STO-atgéard har aktiverats).
Se P3.9.1.2.

10.10.2 TERMISKT MOTORSKYDD

Det termiska motorskyddet ar till for att skydda motorn fran verhettning.

Omriktaren kan ge hogre strom an markstrommen. Om den hogre strommen ar nédvandig
for lasten maste den anvandas. | sadana fall finns det risk for termisk dverbelastning. Risken
ar hogre vid laga frekvenser. Vid laga frekvenser reduceras saval motorns kylningseffekt
som kapacitet. Om motorn &r utrustad med en extern flakt ar laddningsreduktionen vid laga
frekvenser liten.

Det termiska motorskyddet baseras pa berékningar. Skyddsfunktionen anvander
omriktarens utgangsstrom for att faststélla motorns belastning. Om styrkortet inte &r far
strom aterstalls berdkningarna.

Justera det termiska motorskyddet med parametrarna fran P3.9.2.1 till P3.9.2.5. Du kan
overvaka motorns termiska tillstand pd mandverpanelen. Se avsnitt 3 Anvéandargréanssnitt.

0BS!

Om du anvéander langa motorkablar (upp till 100 m) tillsammans med sma
omriktare (<1,5 kW) kan den motorstrém som mats av omriktaren vara mycket
hogre an den faktiska motorstrommen. Det orsakas av kapacitiv strom i motorns
kablar.

VAR FORSIKTIG!

>

Se till att luftflodet till motorn inte ar blockerat. Om luftflodet ar blockerat skyddas
inte motorn av funktionen och motorn kan éverhettas. Det kan leda till skador pa
motorn.
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P3.9.2.1 MOTOROVERLASTSKYDD (ID 704)

Valj omriktarens respons pa Motoréverlastfel med den har parametern.
Om Motoroverlastskyddet detekterar att motorns temperatur ar for hog intraffar ett
motoroverlastfel.

0OBS!
Om du anvander en motor-termistor kan du anvanda den for att skydda motorn.
Stall in den h&r parameterns varde pa 0.

P3.9.2.2 OMGIVNINGSTEMPERATUR (ID 705)

Stall in omgivningstemperatur dar motorn ar installerad med den har parametern.
Temperaturvardet anges i grader Celsius eller Fahrenheit.

P3.9.2.3 KYLFAKTOR VID NOLLVARYV [(ID 706)

Anvand den har parametern till att stalla in kylfaktorn vid stillastaende i forhallande till den
punkt déar motorn gar med nominellt varvtal utan extern kylning.

Standardvéardet &ar installt for omstandigheter da det inte finns nagon yttre flakt. Om du
anvander en yttre flakt kan du stalla in ett hogre varde, exempelvis 90 %.

Om du &ndrar vardet for parametern P3.1.1.4 (Motorns markstrom) aterstalls parametern
P3.9.2.3 automatiskt till standardvardet.

Aven om du dndrar parametern har den ingen effekt pd omriktarens maximala
utgangsstrom. Det &r bara parametern P3.1.3.1 Motorns stromgréans som kan andra den
maximala utgangsstrommen.

Hornfrekvensen for det termiska skyddet &r 70 % av vardet pa parametern P3.1.1.2 Motorns
markfrekvens.
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Bild 65: Motorns termiska strom-It-kurva

P3.9.2.4 MOTORNS TERMISKA TIDSKONSTANT (ID 707)

Stall in motorns termiska tidskonstant med den har parametern.

Tidskonstanten &r den tid inom vilken den berdknade termiska modellen har natt 63 % av sitt
slutvarde. Det slutliga termiska steget motsvarar oavbruten korning av motorn med
nominell belastning vid nominell hastighet. Tidskonstantens langd beror pa motorns
dimension. Ju storre motor, desto storre tidskonstant.

Den termiska tidskonstanten &r olika i olika motorer. Den skiljer sig ocksa at hos olika
motortillverkare. Standardvardet for parametern varierar mellan olika storlekar.

té6-tiden ar den tidsléangd i sekunder som motorn kan koras pa ett sdkert satt vid sex gangen
markstrommen. Det kan handa att motortillverkaren har angett dessa uppgifter. Om du
kanner till motorns té6-varde kan du anvanda vardet nar du staller in tidskonstanten.
Vanligtvis ar motorns termiska tidskonstant i minuter 2 x t6. Nar omriktaren ar i stopplaget
okas tidskonstanten internt till tre ganger parameterinstallningen eftersom kylningen
baseras pa konvektion.
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Bild 66: Motorns termiska tidskonstant
A. Strom B. T =Motorns termiska tidskonstant

P3.9.2.5 MOTORNS TERMISKA BELASTBARHET (ID 708)

Stall in motorns termiska lastbarhet med den har parametern.
Om du exempelvis anger vardet 130 % leder det till att motorn uppnar den nominella
temperaturen med 130 % av motorns nominella strom.
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Bild 67: Berdkningen av motortemperatur
A. Strém C. Utlésningsomrade
B. Fel/Larm D. Lastbarhet

10.10.3 SKYDD MOT FASTLASNING AV MOTORN

Skyddet mot fastlasning skyddar motorn mot korta 6verbelastningar. Motorn kan
overbelastas om exempelvis axeln fastnar. Reaktionstiden for fastlasningsskyddet kan
stallas in for att vara kortare an termiskt motorskydd.

Fastlasningen definieras av tva parametrar, P3.9.3.2 Fastldsningsstrom och P3.9.3.4
Fastlasningsfrekvensgrans. Om strommen &ar hogre och utfrekvensen ar lagre an de
faststéllda grénserna ar fastlasningen ett faktum.

Skyddet mot fastlasning &r en typ av 6verstromsskydd.
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0BS!

Om du anvéander langa motorkablar (upp till 100 m] tillsammans med sma
omriktare (<1,5 kW) kan den motorstrém som mats av omriktaren vara mycket
hogre an den faktiska motorstrommen. Det orsakas av kapacitiv strom i motorns
kablar.

P3.9.3.1 FASTLASNINGSFEL (ID 709)

Valj omriktarens respons pa Fastlasningsfel med den har parametern.
Om fastldsningsskyddet detekterar att motorns axel har st sig intréffar ett fastlasningsfel.

P3.9.3.2 FASTLASNINGSSTRGM (ID 710)

Anvéand denna parameter till att stalla in den grans som motorstrommen maste ligga over
for att fastldsning ska intraffa.

Om parametervardet for motorstromgransen andras stalls denna parameter automatiskt in
pa 90 % av stromgrénsen.

Du kan ge den h&r parametern ett varde mellan 0,0 och 2 x IL. For att ett fastlasningtillstand
ska uppstd, méaste strommen ha overstigit det har gréansvardet. Om parameter P3.1.3.1
Motorns stromgrans andras beraknas den har parametern automatiskt till 90 % av
stromgransen.

0BS!
Vardet pa fastlasningsstrommen maste vara under motorstromgréansen.

1‘1

Fastlaspingsom-
rade

ID710

v

ID712

Bild 68: Instéllning av fastlasningsfunktioner

P3.9.3.3 FASTLASNINGSTID (ID 711)

Stall in maximal tid for en fastldsning med den har parametern.

Det &r den léangsta tid som ett fastlasningslége far paga innan ett fastlasningsfel intraffar.
Du kan ge parametern ett varde mellan 1 och 120 sekunder. Fastldsningstiden mats av en
intern raknare.

Om réknaren for fastlasningstiden gar dver denna grans leder skyddet till en utlésning.
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P3.9.3.4 FASTLASNINGSFREKVENSGRANS (ID 712)

Stall in den grans som omriktarens utfrekvens maste ligga under for att fastlasning ska ske
med den har parametern.

0BS!
For att ett fastldsningtillstand ska uppsta, maste utfrekvensen ha varit under detta
gransvarde under en viss tid.

10.10.4 UNDERBELASTNINGSSKYDD (TORR PUMP)

Motorns skydd for underbelastning garanterar att det finns belastning pa motorn néar
omriktaren ar i drift. Om motorn forlorar sin belastning kan det bli problem i processen.
Exempelvis kan en rem brista eller en pump ga torr.

Du kan justera skyddet for underbelastning genom att stalla in parametrarna P3.9.4.2
(Underbelastningsskydd: Belastning for faltforsvagningsomrade) och P3.9.4.3
(Underbelastningsskydd: Nollfrekvensbelastning). Underbelastningskurvan ar en fyrkantig
kurva mellan nollfrekvens och faltforsvagningspunkten. Skyddet ar inte aktivt under 5 Hz.
Tidsraknaren gar inte under 5 Hz.

Vardena pa parametrarna for underbelastning anges i procent av motorns
nominalvridmoment. Sok efter skalningsomradet for det interna momentvardet med hjalp av
uppgifterna pa motorns markskylt, motorns nominella strém och omriktarens nominella
strom IH. Om du anvander en annan strom an motorns nominella strom blir berakningarna
mindre noggranna.

0BS!

Om du anvéander langa motorkablar (upp till 100 m] tillsammans med sma
omriktare (<1,5 kW) kan den motorstrém som mats av omriktaren vara mycket
hogre an den faktiska motorstrommen. Det orsakas av kapacitiv strom i motorns
kablar.

P3.9.4.1 UNDERLASTFEL [(ID 713)

Valj omriktarens svar pa underlastfel med den har parametern.
Om underlastskyddet detekterar att motorns last ar otillracklig intraffar ett underlastfel.

P3.9.4.2 UNDERBELASTNINGSSKYDD: FELASTNING FOR FALTFGRSVAGNINGSOMRADE (ID 714)

Anvand den har parametern till att stalla in minsta moment som motorn behdver nar
omriktarens utfrekvens ligger over forsvagningspunktens frekvens.

Du kan ge den har parametern ett varde mellan 10,0 och 150,0 % x TnMotor. Vardet ar
gransen for det minsta tillatna vridmomentet nar utfrekvensen &ar Gver
faltforsvagningspunkten.

Om du &ndrar vérdet pa parametern P3.1.1.4 (Motorns markstrom) aterstalls denna
parameter automatiskt till standardvérde. Se 70.70.4 Underbelastningsskydd (torr pump).
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Bild 69: Stélla in minsta belastning

P3.9.4.3 UNDERBELASTNINGSSKYDD: NOLLFREKVENSLAST (ID 715)

Anvand den har parametern till att stalla in det lagsta moment som motorn behover nar
omriktarens utfrekvens ar 0.

Om du &ndrar vérdet for parameter P3.1.1.4 aterstalls denna parameter automatiskt till
standardvarde.

P3.9.4.4 UNDERBELASTNINGSSKYDD: TIDSGRANS (ID 716)

Stall in maximal tid for ett underbelastningstillstand med den har parametern.
Det &r den léangsta tid som ett underlastlage far paga innan ett underlastfel intraffar.
Du kan stalla in tidsgransen pa ett intervall mellan 2,0 och 600,0 sek.

Underbelastningstiden méts av en intern réaknare. Om réknaren gar over denna grans leder
skyddet till en utlosning. Utlosningen sker enligt parametern P3.9.4.1 Underbelastningsfel.
Om omriktaren stoppas aterstalls réknaren for underbelastning till noll.
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Bild 70: Réknaren fér underbelastningstid

A. Tidraknare for underlast D. Tid

B. Utlosningsomrade E. Underlast

C. Utlosning/varning id 713 F. Ingen underlast

10.10.5 SNABBSTOPP

P3.9.5.1 SNABBSTOPPSLAGE (ID 1276]

Anvand den har parametern till att valja metod for att stoppa omriktaren nar
snabbstoppskommandot kommer fran DI eller faltbuss.

P3.9.5.2 SNABBSTOPP AKTIVERING (ID 1213)

Valj den digitala insignal som aktiverar snabbstoppsfunktionen med den har parametern.
Snabbstoppsfunktionen stoppar omriktaren oavsett styrplats eller status for styrsignalerna.

P3.9.5.3 SNABBSTOPP RETARDATIONSTID (ID 1256)

Anvand den har parametern till att stélla in hur lang tid det tar for utfrekvensen att minska
fran maxfrekvensen till 0 nar ett snabbstoppskommando ges.

Detta parametervarde tillampas endast nar parametern for snabbstoppslaget ar installd pa
Snabbstopp retardationstid.

P3.9.5.4 RESPONS PA SNABBSTOPPSFEL [ID 744)

Valj omriktarens svar pd snabbstoppsfel med den har parametern.
Om snabbstoppskommandot ges fran Dl eller faltbuss intraffar ett snabbstoppsfel.

Snabbstoppsfunktionen gor att du kan stanna omriktaren fran I/0 eller faltbussen i ett
undantagslage. Nar snabbstoppsfunktionen ar aktiv kan du retardera och stoppa omriktaren.
Ett larm eller en felrepsons kan ocksa stallas in for att markera att ett snabbstopp har
begarts i felhistoriken.
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f VAR FORSIKTIG!
Anvand inte snabbstoppet som nodstopp. Vid ett nodstopp bryts strommen till
motorn. Strommen till motorn bryts inte vid ett snabbstopp.

(FB | kontrollord B12 »—————

(1/0 | snabbstopp aktivt— Normal drift |q_

ELLER
IN1
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Snabbstopp
aktivt
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Start-/
stoppsekvens
enligt
Snabbstoppslage
och Snabbstopp
retardationstid.

Omriktaren
stoppad?

NEJ]

Ja

v

Omriktaren tvingas
tillEj klar och
larm/fel
utldses enligt
Respons
pa snabbstoppsfel

Snabbstopp
aktivt

Bild 71: Logiken for snabbstopp

10.10.6 Al LAGT SKYDD

P3.9.8.1 ANALOGINGANG LAGT SKYDD (ID 767)

Valj med den har parametern nar Al Lag signal-6vervakning ska aktiveras.
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Anvand Al Lagt skydd nar du letar efter fel i analogingdngssignalerna. Funktionen skyddar
endast de analoga ingangarna som anvands som frekvensreferens eller i PID/ExtPID-
regulatorerna.

Skyddat kan vara aktivt nar omriktaren i laget DRIFT eller lagena DRIFT och STOPP.

Alternativets

——— Bendamning Beskrivning
1 Skydd inaktiverat
2 Skydd aktiverat under drift Skyddet kan endast aktiveras nar omriktaren ar i driftlage.
3 Skydd aktiv\i(rjaétl;r;(;er drift och |Skyddet &r aktiverat under b&de drift och stopp.

P3.9.8.2 ANALOGINGANG LAG SIGNAL (ID 700)

Valj omriktarens svar pa Al l&g signal-fel med den har parametern.
Om den analoga insignalen blir lagre an 50 % av minimisignalen i 500 ms intraffar ett Al Lag
signalfel.

Om Al Lagt skydd har aktiverats med parametern P3.9.8.1 svarar den har parametern pa
felkoden 50 (fel-id 1050).

Al Lagt skydd dvervakar signalnivan for analogingdngarna 1-6. Om den analoga
ingangssignalen blir lagre an 50 % av minimisignalen under 500 ms visas ett fel eller larm
for Al Lag.

OBS!

Anvand vardet Larm + Foregdende frekvens endast nar du anvander analogingang 1
eller analogingang 2 som frekvensreferens.

Alternativets

Benamning Beskrivning
nummer
0 Ingen atgard Al Lagt skydd anvénds inte.
1 Larm

Frekvensreferensen stalls in som i P3.9.1.13 Forvald larm-

2 Larm, forvald frekvens frekvens.

3 Larm, féregaende frekvens Den sista giltiga frekvensen behdlls som frekvensreferens.
4 Fel Omriktaren stoppas enligt installningen i P3.2.5 Stopplage.
5 Fel, utrullning Omriktaren stoppas genom utrullning.
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10.11  AUTOMATISK ATERSTALLNING

P3.10.1 AUTOMATISK ATERSTALLNING (ID 731)

Aktivera den automatiska aterstéllningsfunktionen med den har parametern.
Valj de fel som ska aterstéallas automatiskt genom att ange vardet 0 eller 7 for parametrarna
P3.10.6 till P3.10.13.

0BS!
Det &r bara vissa feltyper som gar att aterstalla automatiskt.

P3.10.2 ATERSTARTFUNKT (ID 719)

Valj startlége for den automatiska aterstéllningen med den har parametern.

P3.10.3 VANTETID (ID 717)

Anvéand den har parametern nar du vill stalla in vantetiden innan den forsta aterstallningen
gors.

P3.10.4 FORSOKSTID (ID 718)

Anvanda den har parametern nar du vill stalla in forsokstiden for den automatiska
aterstallningen.

Under den tiden genomfors forsok till aterstéllning nar fel har intraffat. Tiden borjar métas
fran forsta automatiska aterstallningen. Vid nésta fil bérjar tidsrakningen om igen.

P3.10.5 ANTAL FORSOK (ID 759)

Stall in det totala antalet autoaterstéllningsforsék med den har parametern.

Om antalet forsok under forsokstiden overskrider det varde som anges med den har
parametern visas ett permanent fel. Annars dolj felet nar forsokstiden ar slut.
Feltypen paverkar inte antalet forsok.
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Vantetid Vantetid Vantetid
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Antal férsék: (id 759 = 2)

Bild 72: Funktionen fér automatisk aterstallning

P3.10.6 AUTOMATISK ATERSTALLNING: UNDERSPANNING (ID 720)

Aktivera automatisk aterstallning efter ett underspanningsfel med den har parametern.
P3.10.7 AUTOMATISK ATERSTALLNING: GVERSPANNING (ID 721)

Aktivera automatisk aterstallning efter ett Gverspanningsfel med den har parametern.
P3.10.8 AUTOMATISK ATERSTALLNING: GVERSTROM (ID 722)

Aktivera automatisk aterstallning efter ett overstromsfel med den har parametern.

P3.10.9 AUTOMATISK ATERSTALLNING: Al LAG SIGNAL [ID 723)

Aktivera automatisk aterstallning efter ett fel orsakat av lag Al-signal med den har
parametern.

P3.10.10 AUTOMATISK ATERSTALLNING: GVERTEMPERATUR | ENHETEN (ID 724)

Aktivera automatisk aterstéallning efter ett fel orsakat av omradesovertemperatur med den
har parametern.

P3.10.11 AUTOMATISK ATERSTALLNING: MOTORGVERLAST (ID 725)

Aktivera automatisk aterstéallning efter ett fel orsakat av motordverlast med den hér
parametern.
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P3.10.12 AUTOMATISK ATERSTALLNING: EXTERNT FEL (ID 726)

Aktivera automatisk aterstallning efter ett externt fel med den har parametern.

P3.10.13 AUTOMATISK ATERSTALLNING: UNDERLASTFEL [ID 738)

Aktivera automatisk aterstallning efter ett underlastfel med den har parametern.

P3.10.14 AUTOMATISK ATERSTALLNING: PID-GVERVAKNINGSFEL (ID 776)

Aktivera automatisk aterstallning efter ett PID-6vervakningsfel.

P3.10.15 AUTOMATISK ATERSTALLNING: EXTPID-GVERVAKNINGSFEL (ID 777)

Aktivera automatisk aterstallning efter ett externt PID-6vervakningsfel.

10.12  APPLIKATIONSINSTALLNINGAR

P3.11.1 LOSENORD [ID 1806)

Stall in administratorslosenordet med den har parametern.

P3.11.2 VAL AV C/F (ID 1197]

Stall in temperaturmatningsenheten med den har parametern.
Alla temperaturrelaterade parametrar och dvervakningsvarden visas i den valda enheten.

P3.11.3 VAL AV KW/HK (ID 1198)

Stall in effektmatningsenheten med den har parametern.
Systemet visar alla kraftrelaterade parametrar och dvervakningsvarden i den angivna
enheten.

3.11.4 MULTIDISPLAY VY (ID 1196]

Anvand den har parametern till att stalla in uppdelningen av mandverpanelens display nar
multidisplayfunktionen anvands.

10.13 TIMERFUNKTIONER

Timerfunktionen gor det mgjligt att reglera funktioner med den interna realtidsklockan
(RTC). Alla funktioner som kan regleras med en digital ingar kan ocksa regleras med
realtidsklockan med tidskanalerna 1-3. Det ar inte nodvandigt att anvanda en extern PCL till
regleringen av en digital ingang. Du kan stalla in intervallen fér 6ppna och sténga internt.

Bast resultat av timerfunktionerna far du om du installerar ett batteri och staller in
realtidsklockan i startguiden. Du kan skaffa batteriet som extra tillbehor.
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0BS!

Vi rekommenderar att du inte anvander timerfunktionen utan ett hjalpbatteri.
Tidsinstallningarna i omriktaren aterstélls varje gang strommen stédngs av om inte
ett batteri har installerats.

TIDSKANALER

Du kan koppla intervall- och timerfunktionernas utgang till tidskanalerna 1-3. Anvand
tidskanalerna nar du reglerar av- och pafunktioner, exempelvis relautgangar och digitala
ingangar. Stall in av- och palogiken for tidskanalerna genom att koppla intervall och timer
till kanalerna. En tidskanal gar att reglera via flera olika intervall och timer.

(p| Tilldela kanal )

Intervall 1

C Tidskanal 1
( Intervall 2

( Intervall 3 I

( Intervall 4 ) .

( Intervall 5 ) Tidskanal 2

( Timer1 Y |

( Timer 2 | -
- Tidskanal 3
( Timer3
I
Bild 73: Tidkanalerna kan tilldelas intervall och timer p4 olika sétt. Varje intervall och timer har

sin egen parameter for tilldelning.

INTERVALL

Anvand parametrar nar du ger intervallerna en tid for pa och av. Det har &r tiden pa dagen da
intervalet ar aktivt under dagarna som anges med parametrarna for fran- och tilldagar.
Parameterinstallningen nedan innebar att intervallet ar aktivt fran 7.00 till 9.00 fran mandag
till fredag. Tidskanalen ar som en virtuell digital ingang.

PA-tid: 07:00:00
AV-tid: 09:00:00
Fran dag: Mandag
Till dag: Fredag

TIMERS

Anvand timer nar du vill stalla in tidskanaler fér en period via ett kommando fran en digital
ingang eller en tidskanal.
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Bild 74: Aktiveringssignalen kommer fran en digitalingang eller en virtuell digitalingang sdsom en
tidskanal. Timern réknar ned fran en fallande flank.

A. Aterstdende tid D. Tid
B. Aktivering E. UT
C. Varaktighet

Parametrarna nedan aktiverar timern nar digitalingang 1 vid kortplats A &r stangd. Timern
halls aktiv under 30 sekunder efter att den har 6ppnats.

* Varaktighet: 30 s
+ Timer: Digln KortplatsA.1

Du kan anvanda en varaktighet pa 0 sekunder for att asidosatta en tidskanal som har
aktiverats fran en digitalingang. Ingen franslagsfordrojning intraffar efter den fallande
flanken.

Exempel:
Problem:

Frekvensomriktaren star i ett lager och reglerar luftkonditioneringen. Den maste vara igang
mellan 7.00 och 17.00 pa vardagar och 9.00 och 13.00 pa helger. Omriktaren kan ocksa kéras
pa andra tider om det behdvs, t.ex. nar det &r personal i byggnaden. Omriktaren maste ga i
30 minuter efter att personalen har gatt.

Losning:

Stallin tva intervallet: en for vardagar och en for veckosluten. Det behdvs ocksa en timer for
aktivering av processen pa andra tiden. Se konfigurationen nedan.

Intervall 1

P3.12.1.1: PA-tid: 07:00:00

P3.12.1.2: AV-tid: 17:00:00

P3.12.1.3: Dagar: Mandag, Tisdag, Onsdag, Torsdag, Fredag
P3.12.1.4: Koppla till kanal: Tidskanal 1
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Bild 75: Stalla in ett intervall med hjélp av timerfunktioner

STOP | G] READY | 10
4 Days
D ID: M3.12.1.3

@ Add to favourites

Bild 76: Oppnar redigeringsléget

STOP | & | READY | 10

Days

iD: M3.12.1.3.1

[ ] Monday

|| Tuesday

Wednesday

: Thursday

[ ] Friday

Bild 77: Kryssrutor for val av dagar

Intervall 2

P3.12.2.1: PA-tid: 09:00:00

P3.12.2.2: AV-tid: 13:00:00

P3.12.2.3: Dagar: Lordag, Sondag
P3.12.2.4: Koppla till kanal: Tidskanal 1

Timer 1

P3.12.6.1: Varaktighet: 1800 s (30 min)

P3.12.6.2: Timer 1: Digln KortplatsA.1 (Parameter finns pa menyn for digitala ingangar.)
P3.12.6.3: Koppla till kanal: Tidskanal 1

P3.5.1.1: Styrsignal 1 A: Tidskanal 1 for 1/0-kérkommandot
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Intervall 1
Dagar = Mandag till fredag :
PA = 07:00:00 hs AV = 17:00:00 hs CP styrsignal lA)

Intervall 2 I

Dagar = Lérdag och sdndag :
PR = 09:00:00 hs AV = 13:00:00 hs Tidskanal 1~ ===r-- Sl

Digitalingdng 1
pa Kortplats A Timer 1,
varaktighet = 1800s

Bild 78: Tidskanal 1 anvands som styrsignal for startkommandot istallet for en digitalingang

P3.12.1.1 PA TID (ID 1464)

Anvand den har parametern till att stélla in den tid pa dygnet da intervallfunktionens utgang
aktiveras.

P3.12.1.2 AVTID (ID 1465]

Anvand den har parametern till att stélla in den tid pa dygnet da intervallfunktionens utgang
inaktiveras.

P3.12.1.3 DAGAR (ID 1466)

Valj de dagar i veckan da intervallfunktionen ar aktiv med den har parametern.

P3.12.1.4 TILLDELA KANAL [ID 1468)

Valj med den har parametern den tidkanal d&r intervallfunktionens utgang tilldelas.
Av-/P3a-funktioner kan styras med tidkanaler, t.ex. reldutgangar eller andra funktioner som
kan styras med Dl-signal.

P3.12.6.1 VARAKTIGHET (ID 1489)

Anvand den har parametern till att stalla in varaktigheten som timerns kors nar
aktiveringssignalen tas bort (franslagsfordrojning).

P3.12.6.2 TIMER 1 (ID 447)

Valj den digitala insignal som startar timern med den har parametern.

Timerns utgang aktiveras nar denna signal aktiveras. Timern bérjar rékna nar denna signal
inaktiveras (fallande flank]. Utgdngen inaktiveras nar den tid som anges i
varaktighetsparametern har passerat.

Den stigande flanken startar Timer 1 som programmeras i gruppen 3.12.

P3.12.6.3 TILLDELA KANAL [ID 1490)

Valj med denna parameter den tidkanal dar timerfunktionens utgang tilldelas.
Av-/P3a-funktioner kan styras med tidkanaler, t.ex. reldutgangar eller andra funktioner som
kan styras med Dl-signal.
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10.14  PID-REGULATOR

10.14.1 GRUNDINSTALLNING

P3.13.1.1 PID-FGRSTARKNING (ID 118)

Justera PID-regulatorns forstarkning med den har parametern.
Om parametern &r instélld pa 100 % innebar en dndring pa 10 % i felet att regulatorns
utgang &ndras med 10 %.

P3.13.1.2 PID-INTEGRATIONSTID (ID 119)

Justera PID-regulatorns integrationstid med den har parametern.
Om parametern stélls in pa 1,00 s innebé&r en andring pa 10 % i avvikelsen att regulatorns
utgang andras med 10,00 %/s.

P3.13.1.3 PID-DERIVERINGSTID (ID 132)

Justera PID-regulatorns deriveringstid med den har parametern.
Om parametern stélls in pa 1,00 s inneb&r en andring pa 10 % i avvikelsen under 1,00 s att
regulatorns utgang andras med 10,00 %/s.

P3.13.1.4 VAL AV PROCESSENHET (ID 1036

Valj enhet for PID-regulatorns arvarde- och borvardesignaler med den har parametern.
Valj enhet for det aktuella vardet.

P3.13.1.5 PROCESSENHET MIN [ID 1033)

Stall in minsta varde for PID-arvardesignalen med den har parametern.

Till exempel, en analog signal pa 4-20 mA motsvarar ett tryck pa 0-10 bar.

Vardet for processenheter vid 0 % arvarde eller borvarde. Denna skalning gors endast for
overvakningsandamal. PID-regulatorn anvander fortfarande procentandelen internt for
arvarden och borvarden.

P3.13.1.6 PROCESSENHET MAX (ID 1034)

Stall in maximalt varde for PID-arvardesignalen med den har parametern.

Till exempel, en analog signal pa 4-20 mA motsvarar ett tryck pa 0-10 bar.

Vardet for processenheter vid 0 % arvarde eller borvarde. Denna skalning gors endast for
overvakningsdndamal. PID-regulatorn anvander fortfarande procentandelen internt for
arvarden och borvarden.

P3.13.1.7 PROCESSENHET DECIMALER (ID 1035)

Stall in antalet decimaler for processenhetsvardena med den har parametern.

Till exempel, en analog signal pa 4-20 mA motsvarar ett tryck pa 0-10 bar.

Vardet for processenheter vid 0 % arvarde eller borvarde. Denna skalning gors endast for
overvakningsandamal. PID-regulatorn anvander fortfarande procentandelen internt for
arvarden och borvarden.
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P3.13.1.8 REGLERFEL INVERT [ID 340)

Invertera PID-regulatorns felvarde med den har parametern.

P3.13.1.9 DGDBAND (ID 1056)

Anvand den har parametern till att stalla in dodbandsomradet kring PID-borvardet.
Vardet for denna parameter anges i vald processenhet. PID-regulatorutgangen lases om
arvardet haller sig inom dédbandsomradet under den angivna tiden.

P3.13.1.10 DODBANDSFORDRGJNING (ID 1057)

Anvéand den har parametern till att stélla in den tid som &rvardet maste vara i
dodbandsomradet innan PID-regulatorns utgang lases.

PID-regulatorns utgang ar last om driftvardet forblir inom dodbandsomradet under en tid
som har angetts i Dodbandsfordrojning. Denna funktion forhindrar att stalldon, exempelvis
ventiler, startas och slits i onddan.

T/

\
\

\
\

Bild 79: Dédbandsfunktionen

A. Dédband (id 1056) D. Driftvarde
B. Dodbandsfordrajning (id 1057) E. Utsignal last
C. Reference

10.14.2 BORVARDEN

P3.13.2.1 PANELBORVARDE 1 (ID 167)

Stall in borvardet for PID-regulatorn nar borvardeskallan ar Panel SP med den har
parametern.
Vardet for denna parameter anges i vald processenhet.
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P3.13.2.2 PANELBORVARDE 2 (ID 168)

Stall in borvardet for PID-regulatorn nar borvardeskallan ar Panel SP med den har
parametern.
Vardet for denna parameter anges i vald processenhet.

P3.13.2.3 RAMPTID FOR BORVARDE (ID 1068)

Stall in stigande och fallande ramptider for andringar av borvardet med den har parametern.
Ramptid ar den tid det tar for borvardet att &ndras fran minimum till maximum. Om detta
parametervarde &r installt pa 0 anvands inga ramper.

P3.13.2.4 AKTIVERING AV PID-BORVARDESGKNING (ID 1046)

Valj den digitala insignal som aktiverar 6kning av PID-borvardet med den har parametern.

P3.13.2.5 VAL AV PID-BORVARDE (ID 1047)

Anvand den har parametern till att stalla in den digitala insignal som valjer PID-borvardet
som ska anvandas.

P3.13.2.6 VAL AV BORVARDESKALLA 1 (ID 332)

Valj PID-borvardets kalla med den har parametern.
Al och ProcessDataln hanteras som procent (0,00-100,00 %) och skalan anpassas till max.
och min. for borvardet.

0OBS!
ProcessDataln anges med tva decimaler.

Om temperaturingdngar valjs maste du ange varden for parametrarna P3.13.1.5
Processenhet min. och P3.13.1.6 Processenhet max. som motsvarar temperaturmatkortets
skala: ProcessEnhetMin = -50 °C and ProcessEnhetMax = 200 °C.

P3.13.2.7 BORVARDE 1 MINIMUM (ID 1069)

Stall in minimalt varde for borvardesignalen med den har parametern.
P3.13.2.8 BORVARDE 1 MAXIMUM (ID 1070)

Stall in maximalt varde for borvardesignalen med den har parametern.
P3.13.2.9 BORVARDE 1 GKNING (ID 1071]

Stall in multiplikatorn for borvardesokningsfunktionen med den har parametern.
Nar kommandot for borvardesokning ges multipliceras borvardet med den faktor som anges
med denna parameter.
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10.14.3 ARVARDE

P3.13.3.1 ARVARDEFUNKTION (ID 333]

Valj om arvardet ska tas fran en enskild signal eller kombinerat fran tva signaler med den
har parametern.
Du kan vélja den matematiska funktion som anvands néar tva arvardessignaler kombineras.

P3.13.3.2 ARVARDEFUNKTION FORSTARKNING (ID 1058)

Justera arvardesignalens forstarkning med den har parametern.
Denna parameter anvands exempelvis med vardet 2 i arvardefunktionen.

P3.13.3.3 ARVARDE 1 VAL AV KALLA (ID 334)

Valj PID-arvardets kalla med den har parametern.
Al och ProcessDataln hanteras som procent (0,00-100,00 %) och skalanpassas enligt
borvardets minimum och maximum.

OBS!
ProcessDataln anges med tva decimaler.

Om temperaturingangar valjs maste du ange varden for parametrarna P3.13.1.5
Processenhet min. och P3.13.1.6 Processenhet max. som motsvarar temperaturmatkortets
skala: ProcessEnhetMin = -50 °C and ProcessEnhetMax = 200 °C.

P3.13.3.4 ARVARDE 1 MINIMUM (ID 336)

Stall in minsta varde for arvardesignalen med den har parametern.

P3.13.3.5 ARVARDE 1 MAXIMUM (ID 337)

Stall in maximalt varde for arvardesignalen med den har parametern.

10.14.4 FRAMKOPPLING

P3.13.4.1 FRAMKOPPLINGSFUNKTION (ID 1059]

Valj om framkopplingsvardet ska tas fran en enskild signal eller kombinerat fran tva signaler
med den har parametern.

Du kan valja den matematiska funktion som anvéands nar tva framkopplingssignaler
kombineras.

Noggranna processmodeller ar vanligtvis nddvandiga for framkopplingsfunktionen. Under
vissa omstandigheter racker det med en framkoppling av typen forstarkning och offset.
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Framkopplingsdelen anvander inga matningar av drvarden fran den styrda processen. Vid
framkopplingsstyrning anvands andra matningar som paverkar den styrda processen.

EXEMPEL 1:

Du kan reglera vattennivan i en tank med hjalp av flodeskontroll. Den 6nskade vattennivan
anges i form av ett borvéarde och drvardet ar den faktiska nivan. Styrsignalen évervakar det
inkommande flodet.

Utflodet ar som en matbar storning. Med hjalp av storningsmatningen kan du forsoka
kompensera storningen med en framkopplingsstyrning (férstarkning+offset] som du lagger
till i PID-utgangen. PID-regulatorn reagerar snabbare nar utflédet ska &ndras an om du bara
maéter vattennivan.

®- PID ___T_Qf ....... FFW  f

%ﬂ

S o o

\
L

Bild 80: Framkopplingsstyrningen

A. Ref.niva C. Utflédesstyrning
B. Nivastyrning

P3.13.4.2 FRAMKOPPLINGSFGRSTARKNING (ID 1060]
Justera framkopplingssignalens forstarkning med den har parametern.

P3.13.4.3 FRAMKOPPLING 1 VAL AV KALLA (ID 1061)

Valj PID-framkopplingssignalens kalla med den har parametern.

P3.13.4.4 FRAMKOPPLING 1 MINIMUM (ID 1062)

Stall in minimalt varde for framkopplingssignalen med den har parametern.

P3.13.4.5 FRAMKOPPLING 1 MAXIMUM (ID 1063)

Stall in maximalt varde for framkopplingssignalen med den har parametern.
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10.14.5 VILOLAGESFUNKTION

P3.13.5.1 BV1 VILOLAGESFREKVENS (ID 1016)

Anvand den har parametern till att stalla in den grans som utfrekvensen maste halla sig
under i en angiven tid innan omriktaren Gvergar i vilolage.

Parameterns varde anvédnds nar borvardessignalen for PID-regulatorn hamtas fran
borvardeskalla 1.

Kriterier for att ga i vilolige

« Utgangsfrekvens ligger kvar under vilofrekvensen under léangre tid &n den angivna tiden
for vilolagesfordrojning
«  PID-&rvérdessignalen ligger kvar 6ver den angivna uppvakningsnivan

Kriterier for uppvaknande fran viloliage

«  PID-&rvérdessignalen hamnar under den angivna uppvakningsnivan

OBS!
Felaktigt installd uppvakningsniva kan gora att omriktaren stéalls i viloldget

P3.13.5.2 BV1 INSOMNINGSFORDROJNING (ID 1017)

Anvand den har parametern till att stélla in den minsta varaktighet som utfrekvensen maste
halla sig under en angiven grans innan omriktaren 6vergar i vilolage.

Parameterns varde anvénds nar borvardessignalen for PID-regulatorn hamtas fran
borvardeskalla 1.

P3.13.5.3 BV1 UPPVAKNINGSNIVA (ID 1018)

Stall in nivan dar omriktaren ska vakna fran vilolaget med den har parametern.

Nar PID-arvardet faller under den nivd som anges med denna parameter vaknar omriktaren
upp fran vilolaget. Operationen fér denna parameter valjs med parametern for
uppvakningslaget.

P3.13.5.4 BV1 UPPVAKNINGSLAGE (ID 1019)

Anvand den har parametern till att valja funktion for uppvakningsgransen.
Omriktaren aktiveras fran viloldget nar PID-arvardet gar under uppvakningsnivan.
Parametern anger om uppvakningsldget anvands som en fast absolut niva eller en relativ

niva som foljer PID-borvardet.

Val 0 = Absolut niva (Uppvakningsniva ar en fast niva som inte foljer bérvardet.)
Val 1 = Relativt borvarde (Uppvakningsnivan &r offset under det faktiska borvardet.
Uppvakningsnivan foljer det faktiska borvardet.)
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Borvarde PID borvarde
v

Uppvakningsniva

Bild 81: Uppvakningslége: absolut niva

Borvarde PID borvarde
A

Uppvakningsniva

Bild 82: Uppvakningslage: relativt bérvarde

P3.13.5.5 SP1 INSOMNINGSOKNING (ID 1793]

Anvand den har parametern till att stalla in det varde som laggs till det aktuella borvardet
nar vilolagesokning anvands.

Innan omriktaren Gvergar i viloldge okar borvardet for PID-regleringen automatiskt, vilket
ger ett hogre processvarde. Viloldget &r langre, dven om mattligt lackage foreligger.

Okningsnivan anvands vid frekvenstréskel och fordrojning, och omriktaren évergar i vilolge.
Efter borvardesokningen med det faktiska vardet raderas borvardets okning och omriktaren
overgér i viloldge och motorn stoppas. Okningen ar positiv med den direkta PID-regleringen
(P3.13.1.8 = Normal) och negativ med den inverterade PID-regleringen (P3.13.1.8 =
Inverterad).

Om det faktiska vardet inte uppgar till borvardesokningen raderas dkningsvérdet efter den
tid som valts med P3.13.5.5. Omriktaren Gvergar till normal reglering med normalt borvarde.

Om en hjalppump i en multipumpinstallation startas under okningen stoppas
okningssekvensen och den normala regleringen fortsatter.

P3.13.5.6 SP1 INSOMNINGSOKNING MAXIMUMTID (ID 1795]
Anvand den har parametern till att stalla in tergangstiden for vilolagesokningsfunktionen.
P3.13.5.7 SP2 INSOMNINGSFREKVENS (ID 1075)

Anvand den har parametern till att stélla in den gréns som utfrekvensen maste halla sig
under i en angiven tid innan omriktaren 6vergar i vilolage.

P3.13.5.8 SP2 INSOMNINGSFORDROJNING (ID 1076]

Anvand den har parametern till att stélla in den minsta varaktighet som utfrekvensen maste
halla sig under en angiven gréns innan omriktaren 6vergar i vilolage.
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P3.13.5.9 SP2 UPPVAKNINGSNIVA (1D 1077)

Stall in nivan dar omriktaren ska vakna fran vilolaget med den har parametern.

P3.13.5.10 SP2 UPPVAKNINGSLAGE (ID 1020)

Anvand den har parametern till att valja funktion for uppvakningsgransen.

P3.13.5.11 SP2 INSOMNINGSGKNING (ID 1794)

Anvand den har parametern till att stalla in det varde som laggs till det aktuella borvardet
nar vilolagesokning anvands.

P3.13.5.12 SP2 INSOMNINGSOKNING MAXIMUMTID (ID 1796]

Anvand den har parametern till att stalla in atergangstiden for viloldgesokningsfunktionen.

10.14.6 ARVARDESOVERVAKNING

Anvand arvardesovervakningen for att kunna kontrollera att PID-arvardet (processvéardet
eller det faktiska vardet) haller sig inom de férvalda gréanserna. Den hé&r funktionen gor att
du exempelvis kan hitta rorbrott och stoppa dversvamning.

Dessa parametrar faststéller omfanget inom vilket PID-&rvardessignalen forblir inom ratt
forhallanden. Om PID-arvardessignalen inte stannar inom omfanget och detta varar under
langre tid an fordrojningen visas ett drvardesévervakningsfel (fel-id 101).

P3.13.6.1 AKTIVERA ARVARDESGVERVAKNING (ID 735)

Aktivera arvardesovervakning med den har parametern.
Anvand arvardedvervakningen for att se till att PID-arvardet haller sig inom angivna granser.
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Bild 83: Arvérdesévervakningen

A. Ovre grans (id 736) E. Fordrojning (id 737)
B. Nedre gréns (id 758) F. |drift
C. Driftvarde G. Larm eller fel

D. Reference

P3.13.6.2 GVRE GRANS (ID 736)

Stall in ovre grans for PID-arvardesignalen med den har parametern.
Om PID-arvardesignalens varde overstiger denna grans under langre an angiven tid intraffar
ett arvardeodvervakningsfel.

P3.13.6.3 NEDRE GRANS (ID 758)

Stall in undre grans for PID-arvardesignalen med den har parametern.

Om PID-arvardesignalens varde understiger denna grans under langre an angiven tid
intraffar ett arvardeovervakningsfel.

Stall in den 6vre och nedre gransen kring referensvardet. Nar driftvardet ar lagre eller hogre
an granserna raknas en raknare upp. Nar driftvardet ar inom granserna raknar raknaren
ned. Nar raknaren nar ett varde som ar hégre an vardet a P3.13.6.4 Fordrojning visas ett fel
eller ett larm. Valj svar med parametern P3.13.6.5 (Respons pa PID1 6vervakningsfel).

P3.13.6.4 FORDROJNING (ID 737]

Anvand den har parametern till att stalla in maximal tid som PID-arvardesignalen ska ligga
utom overvakningsgransen innan arvardesovervakningsfel intraffar.
Om malvardet inte uppnds inom denna tidsrymd genereras ett fel eller varning.
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P3.13.6.5 RESPONS PA PID-GVERVAKNINGSFEL (ID 749)

Valj omriktarens svar pa PID-6vervakningsfel med den har parametern.
Om PID-arvardet ligger utanfor overvakningsgranserna under langre tid an
overvakningsfordrojningen intraffar ett PID-6vervakningsfel.

10.14.7 KOMPENSATION FOR TRYCKFALL

Nar du trycksatter ett langt rér med manga forgreningar kan det basta laget for tryckgivaren
vara i mitten pa roret (position 2 pa bilden). Du kan ocksa sétta givaren direkt efter pumpen.
Det ger ratt tryck direkt efter pumpen men langre bort i roret faller trycket med flodet.

®
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A A /A A
Bild 84: Tryckgivarens position
A, Tryck D. Rorlangd
B. Utan flode E. Position 1
C. Med flode F. Position 2

P3.13.7.1 AKTIVERA BORVARDE 1 (ID 1189)

Aktivera tryckforlustkompensation i pumpsystemet med den har parametern.
| ett tryckstyrt system kompenserar den har funktionen den tryckforlust som uppstar i slutet
av rorledningen pa grund av vatskeflodet.

P3.13.7.2 MAX. KOMPENSATION FGR BORVARDE 1 (ID 1190)

Anvand den har parametern till att stalla in den maximala kompensation for PID-borvarde
som tillampas nar omriktarens utfrekvens ligger pa maxfrekvens.

Lagger till kompensationsvardet till det faktiska borvardet som en utfrekvensfunktion.
Kompensation fér borvarde = max. kompensation x (FrekvUt-MinFrekv)/(MaxFrekv-
MinFrekv)
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Givaren placeras i position 1. Trycket i roret &r konstant nar det inte ar nagot flode. Nar ett
flode sker kommer dock trycket att sjunka langs roret. Kompensera genom att oka
borvardet nar flodet 6kar. | sa fall beraknas flodet av utfrekvensen och borvardet okas linjart
med flodet.

Borvarde
A

Bérvarde + max. kompensation

Borvarde
Min. frekvens och flode Max. frekvens och flode
Tryck
A
e Med fis
il
Utan flode Ode och kompensation
//
//

»

Rérlangd

Position 1 Position 2

Bild 85: Aktivera borvarde 1 for kompensation for tryckfall

10.14.8 MJUKFYLLNING

Funktionen for mjukfyllning anvénds for att processen ska tas langsamt till en viss niva
innan PID-regulatorn tar éver styrningen. Om den angivna nivan inte uppnatts inom
tidsgransen utloses ett fel.

Du kan anvanda funktionen nér du till exempel langsamt vill fylla en rérledning och undvika
ett starkt flode som kan skada roren.

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFOSS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/




PARAMETERBESKRIVNINGAR VACON - 315

Vi rekommenderar att du alltid anvander mjukfyllningsfunktionen tillsammans med
multipumpfunktionen.

P3.13.8.1 MJUKFYLLNINGSFUNKTION (ID 1094]

Aktivera mjukfyllningsfunktionen med den har parametern. Du kan anvanda funktionen nar
du vill tomma ett ror ldngsamt och undvika ett starkt flode som kan skada réret.

Tabell 117: Valtabell

Alternativets
nummer

Benamning Beskrivning

0 Disabled

Till (niva) Omriktaren kors pa en konstant frekvens (P3.13.8.2 Frek-
vens for mjukfyllning) tills PID-&rvardesignalen uppgar till
mjukfyllningsnivan (P3.13.8.3 Niva for mjukfyllning). PID-
regulatorn paborjar regleringen.

1 Om PID-&rvardesignalen inte uppgar till mjukfyllningsnivén
for mjukfyllningstid (P3.13.8.4 Tidsgrans for mjukfyllning)
visas ett mjukfyllningsfel (P3.13.8.4 Mjukfyllningstid har ett
varde som &r stérre &n noll).

Mjukfyllningslaget anvands i vertikala installationer.

Till (timeout) Omriktaren kors pa en konstant frekvens (P3.13.8.2 Frek-
vens for mjukfyllning) tills mjukfyllningstiden (P3.13.8.4
Mjukfylln.tid) har gatt. Efter mjukfyllningstiden pabérjar PID-
regulatorn regleringen.

| det har laget ar inte mjukfyllningsfelet tillgangligt.
Mjukfyllningslaget anvands i horisontala installationer.

P3.13.8.2 FREKVENS FOR MJUKFYLLNING (ID 1055]

Anvand den har parametern till att stalla in omriktarens frekvensreferens nar
mjukfyllningsfunktionen anvands.

P3.13.8.3 NIVA FGR MJUKFYLLNING (ID 1095)

Anvand den har parametern till att stalla in den grans under vilken mjukfyllningsstyrningen
aktiveras nar omriktaren startas.

Omriktaren kors pa PID-startfrekvensen tills drvardet nar det angivna vérdet. Sedan bérjar
PID-regulatorn att styra omriktaren.

Den har parametern tillampas om mjukfyllningsfunktionen ar installd pa Till (niva).

P3.13.8.4 MJUKFYLLN.TID (ID 1096)

Anvand den har parametern till att stalla in atergangstiden for mjukfyllningsfunktionen. Nar
mjukfyllningsfunktionen ar installd pa Till [niva) anger den har parametern den tidsgrans for
mjukfyllningsnivan efter vilken ett mjukfyllningsfel intraffar. Nar mjukfyllningsfunktionen &r
installd pa Till (timeout) kors omriktaren pa mjukfyllningsfrekvens tills den tid som anges av
denna parameter loper ut.

Om du valde alternativet Till (timeout) i parametern P3.13.8.1 Mjukfyllningsfunktion anger
parametern Mjukfylln.tid den tidsldangd som omriktaren kors pa den konstanta
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mjukfyllningsfrekvensen (P3.13.8.2 Frekvens for mjukfyllning) innan PID-regulatorn pabérjar
regleringen.

P3.13.8.5 MJUKFYLLNINGSFEL (ID 748)

Valj omriktarens svar pa PID-mjukfylliningsfel med den har parametern. Om PID-arvardet
inte uppnar den angivna nivan inom tidsgransen intraffar ett mjukfyllningsfel.

0 = Ingen atgard

1 =Varning

2 = Fel (stopp enligt stopplage)
3 = Fel (stopp genom utrullning)

10.14.9 INGANGSTRYCK OVERVAKNING

Overvaka ing8ngstrycket nar du vill vara siker p& att det finns tillrackligt med vatten vid
pumpens insug. Om det finns tillrackligt med vatten suger inte pumpen luft och ingen
kavation uppstar. Installera en tryckgivare vid pumpens insug nar du vill anvanda funktionen.

Om signalvardet for ingangstrycket i pumpen sjunker under nivan en viss niva visas ett larm.
Bérvardet pa PID-regulatorn sjunker och gor att pumpens uttryck sjunker. Om trycket faller
under felgransen stoppas pumpen och ett fel visas.

ol

Bild 86: Tryckgivarens position

A. Nat C. Utlopp
B. Inlopp
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Bild 87: Overvakningsfunktionen for ingdngstrycket

P3.13.9.1 AKTIVERA OVERVAKNING (ID 1685)

Aktivera 6vervakningsfunktionen fér ingangstryck med den har parametern.
Anvand den har funktionen for att se till att det finns tillrackligt med vatska vid pumpens
insug.

P3.13.9.2 GVERVAKNINGSSIGNAL (ID 1686)

Valj ingdngstrycksignalens kélla med den h&r parametern.

P3.13.9.3 VAL AV OVERVAKNINGSENHET (ID 1687)

Valj enhet for ingangstrycksignalen med den h&r parametern.
Overvakningssignalen (P3.13.9.2) kan skalanpassas till processenheter pa panelen.

P3.13.9.4 GVERVAKNINGSENHET DECIMAL (ID 1688]

Stallin antalet decimaler fér ingangstrycksignalens enhet med den har parametern.
Overvakningssignalen (P3.13.9.2) kan skalanpassas till processenheter pa panelen.

P3.13.9.5 OVERVAKNINGSENHET MIN.VARDE (ID 1689]

Stall in minimalt varde for ingangstrycksignalen med den har parametern.
Ange vardet i den valda processenheten. Till exempel, en analog signal pa 4-20 mA
motsvarar ett tryck pa 0-10 bar.

P3.13.9.6 OVERVAKNINGSENHET MAXVARDE (ID 1690)

Stall in maximalt varde for ingangstrycksignalen med den har parametern.
Ange vardet i den valda processenheten. Till exempel, en analog signal pa 4-20 mA
motsvarar ett tryck pd 0-10 bar.
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P3.13.9.7 GVERVAKNING LARMNIVA (ID 1691)

Stall in grénsen for ingangstrycklarmet med den har parametern.
Om det uppmaétta ingangstrycket faller under denna niva utloses ett ingangstrycklarm.

P3.13.9.8 GVERVAKNING FELNIVA (ID 1692)

Stall in grénsen for ingangstryckfel med den har parametern.
Om det uppmétta ingangstrycket haller sig under denna niva langre an den angivna tiden
intraffar ett ingdngstryckfel.

P3.13.9.9 GVERVAKNING FELFORDROJNING (ID 1693]

Anvand den har parametern till att stélla in maximal varaktighet som ingadngstrycket ska
ligga under felgransen innan ett ingangstryckfel intraffar.

P3.13.9.10 PID BORVARDE MINSKNING (ID 1694)

Anvand den har parametern till att stalla in frekvensen for reducering av PID-borvardet nar
det uppmatta ingangstrycket ligger under larmgransen.

10.14.10 VILOLAGE NAR INGEN EFTERFRAGAN DETEKTERAS

Den héar funktionen ser till att pumpen inte kérs med hogt varvtal nar det inte finns nagon
efterfrdgan i systemet.

Funktionen aktiveras nar omriktarens PID-arvéardesignal och utfrekvens haller sig inom
specificerade hysteresomraden under langre tid &n den som stéllts in med parametern
P3.13.10.4 SNDD-overvakningstid.

PID-arvardesignalen och utfrekvensen har olika hysteresinstallningar. Hysteresen for PID-
arvardet (SNDD-felhysteres P3.13.10.2) anges i de valda processenheterna kring PID-
borvardet.

Nar funktionen ar aktiv laggs ett korttidsvarde for forspanning (Lagg till SNDD-driftvarde) till

internt till arvardet.

« Om det inte finns ndgon efterfragan i systemet minskar omriktarens PID-utsignal och
utfrekvens i riktning mot 0. Om PID-arvardet haller sig inom hysteresomraet 6vergar
omriktaren i vilolage.

+ Om PID-arvardet inte haller sig inom hysteresomradet inaktiveras funktionen och
omriktaren fortsatter att kora.
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®

t

Bild 88: Viloldge, ingen efterfragan detekterad
A. Omriktarens utfrekvens H. Omriktarens PID-arvarde och utfrekvens
B. PID-arvardet ar inom angivna hysteresomraden under
C. PID-borvardet den angivna tiden (SNDD-
D. SNDD-frekvenshysteresis (P3.13.10.3) overvakningstid) Ett forspanningsvarde
E. SNDD-felhysteresis (P3.13.10.2) (Lagg till SNDD-driftvarde) laggs till

Hysteresomradet kring PID-b&rvardet PID-arvardet
F. L&gg till SNDD-driftvarde (P3.13.10.5) I.  SP1Insomningsfordrojningstid
G. SNDD-6vervakningstid (P3.13.10.4) (P3.13.5.2)

J. Omriktaren Gvergar i vilolage
K. Processenhet (P3.13.1.4)

P3.13.10.1 AKTIVERA VILOLAGE, INGEN DETEKTION AV EFTERFRAGAN (ID 1649)

Aktivera funktionen Vilolage, ingen detektion av efterfragan (SNDD) med den hé&r
parametern.

P3.13.10.2 SNDD FELHYSTERES (ID 1658)

Stall in hysteresen for PID-regulatorns felvarde med den har parametern.
P3.13.10.3 SNDD FREKVENSHYSTERES (ID 1663)

Stall in hysteresen for omriktarens utfrekvens med den har parametern.
P3.13.10.4 SNDD OVERVAKNINGSTID (ID 1668)

Anvand den har parametern for att ange tiden som omriktarens utfrekvens och PID-
regulatorns felvdrde maste halla sig inom hysteresomradet innan SNDD-funktionen blir
aktiv.

P3.13.10.5 LAGG TILL SNDD-DRIFTVARDE (ID 1669)

Anvand den har parametern till att stalla in det varde som laggs till det aktuella PID-arvardet
under en kort tid nar SNDD-funktionen ar aktiv.
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10.15 EXTERN PID-REGULATOR

P3.14.1.1 AKTIVERA EXTERN PID (ID 1630)

Aktivera PID-regulatorn med denna parameter.

OBS!
Denna regulator ar endast for extern anvandning. Den kan anvandas med en
analog utsignal.

P3.14.1.2 STARTSIGNAL (ID 1049]

Stall in signalen for start och stopp av PID-regulator 2 for externt bruk med denna
parameter.

0OBS!
Om PID2-regulatorn inte ar aktiverad i grundmenyn for PID2 har parametern ingen
effekt.

P3.14.1.3 UTGANG VID STOPP (ID 1100}

Anvand denna parameter till att stalla in utgangsvardet for PID-regulatorn i procent av dess
maximala utgangsvarde nar den &r stoppad fran en digitalutgang.

Om vardet for denna parameter ar installt pa 100 % orsakar en d@ndring pa 10 % i felvardet en
andring pa 10 % i regulatorns utgang.

10.16 MULTIPUMPFUNKTION

Med multipumpfunktionen kan du styra ett system med hogst 8 motorer, t.ex. pumpar,
flaktar eller kompressorer, som arbetar parallellt. Omriktarens interna PID-regulator driver
det nédvéandiga antalet motorer och styr motorernas varvtal nar det finns efterfragan.

10.16.1 CHECKLISTA FOR DRIFTSATTNING AV MULTIPUMPSYSTEM (MULTIOMRIKTARE)

Checklistan hjalper dig att konfigurera grundinstallningarna i multipumpsystemet
(multiomriktare). Om du staller in parametrarna med panelen far du hjalp med
grundinstallningarna i applikationsguiden.

Starta driftssattningen med omriktarna som har PID-arvardesignalen (t.ex. tryckgivare)
ansluten till en analog ingang (standard: Al2). G& igenom alla omriktarna i systemet.
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Steg .&tgérd

Undersdka ledningskopplingarna

. Se korrekta kraftkablar (natkabel, motorkabel) fér omriktaren i Installationshandboken.

«  Se korrekta styrkablar (I/0, PID-&rvardegivare, kommunikation) i Bild 18 Kopplings-

1 schema fér multipumpsystem (multiomriktare], exempel 1A och i Bild 16 Férvalda styrans-
lutningar for multipumpapplikationen (multiomriktare).

. Om det behdvs redundans ska du se till att PID-&rvdrdesignalen (standard: Al2) ar
ansluten till minst tvd omriktare. Se kopplingsinstruktionerna i Bild 18 Kopplingsschema
fér multipumpsystem [multiomriktare], exempel 1A.

Sla pa strommen till omriktaren och pabérja parameterinstillningen

2 . Borja med att stalla in parametrarna for de omriktare som har PID-arvardesignalen
ansluten. Omriktarna kan fungera som master i multipumpsystemet.
. Parametrarna kan stallas in med panelen eller datorverktyget.

Valj konfiguration for multipumpapplikationen (multiomriktare) med para-
meter P1.2.

. De flesta multipumprelaterade installningar och konfigurationer gors automatiskt nar

3 multipumpapplikationen (multiomriktare) valjs med parametern P1.2 Applikation (ID
212). Se 2.5 Applikationsguide for multipump [multiomriktare).

. Om du staller in parametrarna med panelen startas applikationsguiden nar du andrar
parameter P1.2 Applikation (ID 212). Applikationsguiden hjalper dig med multipumprela-
terade fragor.

Stall in motorparametrarna.

4
. Stall in motorns markskyltsparametrar som specificeras pd motorns markskylt.
Stall in det totala antalet omriktare som anvands i multipumpsystemet.
5 . Det har vardet stalls in med parametern P1.35.14 snabbinstallningsmenyn.

+  Samma parameter finns ocksd p& menyn Parametrar -> Grupp 3.15 -> P3.15.2.
. Multipumpsystemet har som standard 3 pumpar (omriktare).

Vdlj signalerna som ar anslutna till omriktaren.

+  Gatill parametern P1.35.16 (snabbinst&llningsmenyn).

. Samma parameter finns ocksd pa menyn Parametrar -> Grupp 3.15 -> P3.15.4.

. Om PID-arvardesignalen ar ansluten kan omriktaren fungera som master i multipump-

6 systemet. Om signalen inte ar ansluten fungerar omriktaren som slav.

«  Valj Anslutningssignaler om start- och PID-arvardesignalerna [t.ex. tryckgivaren) ar
anslutna till omriktaren.

. Valj Endast startsignal om endast startsignalen &r ansluten till omriktaren (PID-arvarde-
signalen &r inte ansluten).

. Valj Inte ansluten om start- eller PID-arvardesignalerna inte ar anslutna till omriktaren.
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Steg .&tgﬁrd

Stalla in pumpens ID-nummer

+  Gatill parametern P1.35.15 (snabbinst&llningsmenyn).

. Samma parameter finns ocksd p& menyn Parametrar -> Grupp 3.15 -> P3.15.3.

7 . Varje omriktare i multipumpsystemet maste ha ett ID-nummer som ingen annan omrik-
tare har for att kommunikationen mellan omriktarna ska bli korrekt. Id-numren maste
vara i nummerordning och bdorja med nummer 1.

. Omriktarna som har en PID-drvérdesignal ansluten har de lagsta ID-numren (t.ex. ID 1
och ID 2]. Det ger kortast majliga startfordrojning nar du slar pa strommen till systemet.

Konfigurera forreglingsfunktionen

+  Gatill parametern P1.35.17 (snabbinst&llningsmenyn).

. Samma parameter finns ocksa p& menyn Parametrar -> Grupp 3.15 -> P3.15.5.

8 . Forreglingsfunktionen ar inaktiverad som standard.

. Valj Tillaten om forreglingssignalen &r ansluten till omriktarens digitalingdng DI5. For-
reglingssignalen ar den digitala insignalen som anger om pumpen ar tillganglig i multi-
pumpsystemet.

. V&lj Anvénds inte om férreglingssignalen inte &r ansluten till omriktarens digitalingang
DI5. Systemet uppfattar att alla pumpar i multipumpsystemet ar tillgangliga.

Undersdka kallan till PID-borvardessignalen

9 . PID-borvardet kommer som standard fran parametern P1.35.9 Bérvarde 1 frén panel.
. Vid behov kan du andra kallan till PID-arvardesignalen med parametern P1.35.8. Du kan
t.ex. valja den analoga ingadngen eller Faltbuss processdata In 1-8.

Grundinstallningarna i multipumpsystemet ar nu slutférda. Checklistan kan ocksa anvéndas
nar du staller in de foljande omriktarna i systemet.

10.16.2 SYSTEMKONFIGURATION

Multipumpfunktionen har 2 olika konfigurationer. Konfigurationen specificeras av antalet
omriktare i systemet.

KONFIGURATION MED SEPARAT OMRIKTARE

Laget med separat omriktare styr system med en hastighetsreglerad pump och hogst sju
hjalppumpar. Omriktarens interna PID-regulator styr varvtalet for en pump och skickar
styrsignaler med reldutgangar for att starta eller stoppa hjalppumparna. Externa
kontaktorer behovs for att kunna vaxla hjalppumparna till elnatet.
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Bild 89: Konfiguration med separat omriktare (PT = tryckgivare)
KONFIGURATION MED MULTIOMRIKTARE

Multiomriktarlagen (multimaster och multislav] styr system med hdogst atta
hastighetsreglerade pumpar. Varje pump styrs av en omriktare. Omriktarens interna PID-
regulator styr alla pumpar. Omriktarna kommunicerar via en kommunikationsbuss (Modbus
RTU).

| figuren nedan visas principerna for multiomriktarkonfigurationen. Se aven
multipumpsystemets allmanna kopplingsschema i Bild 18 Kopplingsschema fér
multipumpsystem (multiomriktare], exempel 1A.
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Bild 90: Konfiguration med multiomriktare (PT = tryckgivare]

P3.15.1 MULTIPUMPLAGE (ID 1785)

Valj multipumpsystemets konfiguration och styrlage med den har parametern. Med
multipumpfunktionen kan du styra upp till 8 motorer (pumpar, flaktar eller kompressorer)
med PID-regleringen.

0 = SEPARAT OMRIKTARE

Laget med separat omriktare styr system med en pump som kan andra hastigheten och
hogst sju hjalppumpar. Omriktarens interna PID-regulator styr varvtalet for en pump och
skickar styrsignaler med reldutgangar for att starta eller stoppa hjalppumparna. Externa
kontaktorer behovs for att kunna koppla hjalppumparna till elnatet.

En av pumparna ar ansluten till omriktaren och styr systemet. Nar pumpen som styr
upptacker att hogre kapacitet behovs (kors pa maximal frekvens), signalerar omriktaren
med reldutgangen att nasta hjalppump ska startas. Nar hjalppumpen startas fortsatter
pumpen som styr att styra med bérjan fran minimifrekvensen.

Nar pumpen som styr systemet upptédcker att det finns fér mycket kapacitet (kors pa
minimifrekvensen) stoppar pumpen den hjalppump som startades. Om inga hjalppumpar
kors nar overkapaciteten upptacks overgar pumpen i vilolage (om vilolagesfunktionen ar
aktiv).
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Bild 91: Reglering i lage med separat omriktare

P1 Pumpen som styr systemet B Hjalppumparna abslutna till elnatet
(direkt online)

1 =MULTISLAV

Multislavlaget styr system med hogst atta pumpar som kan andra hastigheten. Varje pump
styrs av en omriktare. Omriktarens interna PID-regulator styr alla pumpar.

En av pumparna styr alltid systemet. Nar pumpen som styr upptacker att hogre kapacitet
behdvs (kors pa maximal frekvens), startar pumpen nasta pump med hjalp av
kommunikationsbussen. Nasta pump okar varvtalet och borjar kdra med samma varvtal som
den styrande pumpen. Hjalppumparna kors med samma varvtal som pumpen som styr
systemet.

Nar pumpen som styr systemet upptéacker att det finns fér mycket kapacitet (kors pa
minimifrekvensen) stoppar pumpen den pump som startades. Om inga hjalppumpar koérs nar
overkapaciteten upptéacks évergar pumpen i vilolage (om vilolagesfunktionen ar aktiv).

>
t
Bild 92: Reglering i multislavldge
P1 Pumpen som styr systemet. P3 Pumpen foljer varvtalet for P1.

P2 Pumpen foljer varvtalet for P1.
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A Kurva A visar hjalppumparna som foljer
varvtalet for pump 1.

1 =MULTIMASTER

Multimasterlaget styr system med hégst atta pumpar som kan andra hastigheten. Varje
pump styrs av en omriktare. Omriktarens interna PID-regulator styr alla pumpar.

En av pumparna styr alltid systemet. Nar pumpen som styr upptacker att hogre kapacitet
behdvs (kors pa maximal frekvens), lases den till en konstant produktionshastighet och far
nasta pump att starta och styra systemet.

Nar pumpen som styr systemet upptédcker att det finns fér mycket kapacitet (kors pa
minimifrekvensen) stoppar den. Pumpen som kors i konstant produktionshastighet bérjar
styra systemet. Om flera pumpar kors i konstant produktionshastighet borjar den startade
pumpen att styra systemet. Om inga pumpar kors i konstant produktionshastighet nar
overkapaciteten upptéacks évergar pumpen i vilolage (om vilolagesfunktionen ar aktiv].

D B
S —
P1 P2 P3
Bild 93: Reglering i multimasterldge
A. A-kurvorna visar styrningen av B. Pumparna ar (3sta till en konstant
pumparna. produktionsfrekvens.

P3.15.2 ANTAL PUMPAR (ID 1001)

Stall in det totala antalet motorer/pumpar som anvands i multipumpsystemet med den héar
parametern. Det hogsta antalet pumpar i ett multipumpsystem ar 8.

Stall in den har parametern i installationen. Om du tar bort en omriktare, t.ex. for att serva
pumpen, behover den har parametern inte andras.

0OBS!
| multislav- och multimasterlagen maste alla omriktare ha samma vérde i den har
parametern for att kommunikationen mellan omriktarna ska bli korrekt.

P3.15.3 PUMP-ID-NUMMER [ID 1500)

Stall in omriktarens ID-nummer med den har parametern. Den har parametern anvands
endast | multislav- och multimasterlagen.
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Varje omriktare i pumpsystemet maste ha ett unikt ordningsnummer (ID), borja alltid fran 1.

Pump nummer 1 ar alltid den primara mastern i multipumpsystemet. Omriktare nummer 1
styr processen och PID-regulatorn. PID-arvarde- och PID-borvardesignalerna maste vara
anslutna till omriktare nummer 1.

Om omriktare nummer 1 inte ar tillganglig i systemet, t.ex. om omriktarens strom bryts,
borjar nasta omriktare att kora som sekundar master i multipumpsystemet.

ﬂ -
Kommunikationen mellan omriktarna ar inte korrekt om:

¢ Pump-ID-numren inte ar i nummerordning (med bérjan fran 1) eller
« tvd omriktare har samma ID-nummer

P3.15.4 START- OCH ARVARDESIGNALER (ID 1782)

Valj signaler som ar kopplade till omriktaren med den har parametern.

0 = Start- och PID-arvardesignalerna ar inte anslutna till den aktuella omriktaren
1 = Endast startsignalerna ar anslutna till den aktuella omriktaren
2 = Start- och PID-arvardesignalerna ar anslutna till den aktuella omriktaren

0BS!

ﬂ Driftlaget (master eller slav] i multipumpsystemet specificeras av den har
parametern. Omriktare som har bade startorder- och PID-&rvéardesignalerna
anslutna kan koras som masteromriktare i multipumpsystemet. Om det finns
manga omriktare i multipumpsystemet som har alla signaler anslutna, borjar
omriktaren med det lagsta pump-ID-numret (P3.15.3) kdra som master.

10.16.3 FORREGLINGAR

Forreglingarna informerar multipumpsystemet om att en motor inte ar tillganglig. Det kan
ske nar en motor har tagits ur drift for underhall eller kérs manuellt.

P3.15.5 PUMPFORREGLING (ID 1032)

Aktivera eller inaktivera forreglingarna med den har parametern. Forreglingssignalen talar
om for multipumpsystemet om motorn ar tillganglig eller inte. Forreglingssignaler ges med
Dl-signaler.

Anvand forreglingar genom att aktivera parametern P3.15.2. Valj status for varje motor med
en digital ingdng (parametrarna P3.5.1.34 till P3.5.1.39). Om insignalens véarde &r STANGD,
det vill saga aktiv, ansluter multipumplogiken motorn till multipumpsystemet.

10.16.4 ARVARDEGIVARKOPPLING | ETT MULTIPUMPSYSTEM

Hogsta precision och redundans i ett multipumpsystem uppnas med arvardegivare for varje
omriktare.
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Omriktare 1: Standard I/0-kort
Driftvarde _ 4 |A12+ Analog ingang 2+
,— 5 |A12- Analog ingang 2-
(0)4-20 mAL-+ L 6 |24 V ut 24 V hjalpspanning
7 | GND I/0-signal till jord
Omriktare 2: Standard I/0-kort
Driftvarde _ 4 |A12+ Analog ingang 2+
,— 5 |A12- Analog ingang 2-
- +
(0)4-20 mA L 6|24 V ut 24 V hjalpspanning
7 | GND I/0O-signal till jord
Omriktare 3: Standard I/0-kort
Driftvarde _ 4 |A12+ Analog ingang 2+
,— 5 |A12- Analog ingang 2-
_ +
(0)4-20 mA L 6 (24 V ut 24 V hjadlpspanning
7 | GND I/0-signal till jord

Bild 94: Koppling av &rvardegivare for varje omriktare

Du kan ocksa anvanda samma givare for alla sensorer. Givaren (omvandlaren) kan matas
med extern 24 V natspanning eller fran omriktarens styrkort.
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Driftvarde 4 |A12+ Analog ingdng 2+
A12- Analog ingang 2-
(0)4-20 mA[ ™ 24V ut

Omriktare 1: Standard I/0-kort

12
;% 13

24 V hjalpspanning

GND

I/0-signal till jord

17

CM

Gemensam for DI1-DI6

Omriktare 2: Standard I/0-kort

Analog ingang 2+

12
;% 13
17

Analog ingéng 2-

24 V hjalpspanning

I/0O-signal till jord

\V

Gemensam for DI1-DI6

Omriktare 3: Standard I/0-kort

[4lat2+ Analog ingang 2+

Al2- Analog ingéng 2-
12124 V ut 24 V hjalpspanning
13[{GND I/0-signal till jord
17|CM Gemensam for DI1-DI6

Bild 95: Koppling av samma givare for alla omriktare [matad fran omriktarens I/0-kort]
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Exter 24V
Matning

Omriktare 1: Standard I/0-kort

Anslutning

Driftvarde 5 4 |A12+ Analog ingdng 2+
— 1 5|A12- Analog ingdng 2-
(0)4-20 mA— 6 24 V ut 24 V hjalpspanning

7 | GND I/0-signal till jord

Omriktare 2: Standard I/0-kort

| 4 |A12+ Analog ingang 2+
— 5 |A12- Analog ingdng 2-

6 (24 V ut 24 V hjalpspanning

7 | GND I/0-signal till jord

Omriktare 3: Standard I/0-kort

| 4 |A12+ Analog ingang 2+
5 |A12- Analog ingang 2-
6|24 V ut 24 V hjalpspanning
7 | GND I/0-signal till jord

Bild 96: Koppling av samma givare for alla omriktare [matad fran extern 24 V)

Om en givare matas fran omriktarens I/0-kort och dioderna ar anslutna mellan plintarna 12
och 17 maste digitalingangarna isoleras fran jorden. Stall in isolerings-DIP-brytaren pa
Flytande.

Digitalingdngarna ar aktiva nar de ar anslutna till GND, som &r standardtillstandet.
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Bild 97: Isolerings-DIP-omkopplare

A. Digitalingangar
B. Flytande

P3.15.6 AUTOVAXLA (ID 1027)

C. Ansluten till GND (standard)

Aktivera eller inaktivera vaxling av startordningen och prioriteten mellan motorerna med

den har parametern.

Autovaxlingen andrar den ordning som motorerna startar i for att motorerna ska belastas

jamnt.

Alternativets
nummer

Benamning

Beskrivning

0 Disabled

Vid normal drift ar motorernas ordning alltid 1, 2, 3, 4, 5.
Ordningen kan andras under driften om du lagger till eller
tar bort forreglingar. Nar omriktaren har stoppats aterstalls
alltid ordningen igen.

1 Tillgénglig (intervall)

Ordningen andras i intervall for att motorn ska belastas
jamnt. Autovaxlingsintervallen kan justeras med parametern
P3.15.8. Autovaxlingsintervalltimern kdrs endast nar multi-
pumpsystemet kors.

2 Till (realtid)

Startordningen dndras pa angiven veckodag och klockslag.
Ange dessa med parametrarna P3.15.9 och P3.15.10.

Om det héar laget ska anvandas maste omriktaren ha ett
batteri till realtidsklockan.

Exempel

Efter autovaxlingen placeras den forsta motorn sist. De dvriga motorerna flyttas upp en

position.

Motorernas startordning ar: 1, 2, 3, 4, 5
--> Autovaxla -->
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Motorernas startordning ar: 2, 3, 4, 5, 1
--> Autovaxla -->

Motorernas startordning ar: 3, 4,5, 1, 2

P3.15.7 AUTOVAXLADE PUMPAR (ID 1028)

Inkludera reglerad motor/pump i autovaxlings- och forreglingssystemet med den har
parametern.

Alternativets

Bendamning Beskrivning
nummer
Omriktaren ar alltid ansluten till motor 1. Forreglingen
0 Hjalppumpar paverkar inte motor 1 och den ingar heller inte autovaxlings-

logiken.

Det gar att ansluta omriktaren till ndgon av de andra moto-
1 Alla pumpar rerna i systemet. Férreglingarna paverkar alla motorer. Alla
motorer ingar i autovéxlingslogiken.

LEDNINGSDRAGNING
Anslutningarna ar olika for parametervardena 0 och 1.
ALTERNATIV 0, HJALPPUMPAR

Omriktaren &r direkt ansluten till motor 1. De 6vriga motorerna ar hjalpmotorer. De far
spanning fran natet via kontaktorer och styrs av reléer i omriktaren. Logiken for
autovaxlingen och forreglingen paverkar inte motor 1.

ALTERNATIV 7, ALLA PUMPAR

Om styrmotorn ska inga i logiken for autovaxlingen eller férreglingen foljer du
instruktionerna i figuren nedan. Ett rela styr varje motor. Kontaktorlogiken ansluter alltid
den forsta motorn till omriktaren och de foljande motorerna till elnatet.
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Alimentacidn eléctrica

Motor 1 relastyrd Motor 2 relastyrd Motor 3 relastyrd
| | |
| | |
| | |
K3 K2 \ K3 K3 K1 \ K3 K1 K2 \ K1
K2 K1 K2
Ki.1 K1 K2.1 K2 K3.1 K3
K1 Ki. K2 K2. K3 K3.

Bild 98: Alternativ 1

P3.15.8 AUTOVAXLINGSINTERVALL (ID 1029]

Justera autovaxlingsintervallen med den har parametern.

Autovaxlingsintervallet ar den tid efter vilken autovaxlingsfunktionen startar om den anvanda
kapaciteten ligger under den angivna nivan. Timerns varde kors inte nar multipumpsystemet
har stoppats eller ar i viloldge. Om du vill anvanda parametern valjer du Till (intervall] med
parametern P3.15.6 Autovaxlingslage.

Autovaxlingen gors om:
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«  multipumpsystemet kors (startordern ar aktiv)

 autovéxlingsintervalltiden gar

* pumpen som styr systemet kors under den frekvens som specificeras av parametern
P3.15.11 Autovaxlingsfrekvensgrans

» antalet pumpar som kors ar farre eller lika med den grans som specificeras av
parametern P3.15.12 Autovaxlingspumpgrans

P3.15.9 AUTOVAXLINGSDAGAR [ID 1786]

Stall in de dagar i veckan da autovéxling ska startas med den har parametern. Den har
parameterns varde tillampas om autovaxlingsléaget ar Till (vardagar).

P3.15.10 AUTOVAXLINGSTID (ID 1787]

Stall in den tid pa dygnet da autovaxling ska startas med den har parametern. Den har
parameterns varde tillampas om autovéxlingsléget ar Till (vardagar).

Om du vill anvanda parametrarna véaljer du Tillgdnglig (realtid) med parametern P3.15.6
Autovaxla.

Autovaxlingen gors om:

« multipumpsystemet kors (startordern ar aktiv)

» det ar dags for autovaxling enligt veckodagen och klockslaget

* pumpen som styr systemet kors under den frekvens som specificeras av parametern
P3.15.11 Autovaxlingsfrekvensgrans

» antalet pumpar som kors ar farre eller lika med den grans som specificeras av
parametern P3.15.12 Autovaxlingspumpgrans

P3.15.11 AUTOVAXLINGSFREKVENSGRANS (ID 1031)

Stall in autovaxlingsfrekvensgransen med den har parametern.
Autovaxlingens frekvensgrans ar den grans som den reglerande omriktarens utfrekvens
maste halla sig under for att autovaxlingen ska starta.

P3.15.12 AUTOVAXLINGSPUMPGRANS (ID 1030}

Stall in antalet pumpar som anvands i multipumpfunktionen med den har parametern.
Autovéxlingens pumpgréns ar den grans som antalet motorer som kérs maste halla sig
under for att autovaxlingen ska starta.

Om antalet pumpar som kors i multipumpsystemet ar farre an eller lika med den grans som
specificeras av parameter P3.15.12 och pumpen som styr systemet kors under den frekvens
som specificeras av parameter P3.15.11, kan autovaxling ske.

0BS!
Dessa parametrar anvands i laget med separat omriktare eftersom autovaxlingen
kan starta om systemet (beroende pa antalet motorer som kors).

| multislav- och multimasterldgen kan du stalla in parametrarna pa de hogsta vardena sa att
autovaxlingen kan ske direkt pd det angivna klockslaget. | multislav- och multimasterldgen
har antalet pumpar som koérs ingen inverkan pa autovéxlingen.
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P3.15.13 REGLEROMRADE (ID 1097)

Anvand den har parametern till att stélla in bandbreddsomradet kring PID-borvardet for
start och stopp av hjalpmotorer.

Nar PID-&rvardet haller sig i bandbreddsomradet startas eller stoppas inte hjalpmotorerna.
Vardet for denna parameter anges i procent av borvardet.

P3.15.14 FORDROJNING (ID 1098)

Anvand den har parametern till att stalla in varaktigheten innan hjalpmotorerna startas eller
stoppas.

Nar PID-&rvardet inte ligger inom bandbreddsomradet méaste den tid som anges med den
har parametern ha passerat innan hjalpmotorerna startas eller stoppas. Antalet pumpar
som kors okas eller minskas om PID-regulatorn inte kan halla processvardet (arvardet)
inom det specificerade regleromradet kring bérvardet.

Regleromradet anges som ett procentvarde av PID-bérvardet. Nar PID-arvardet haller sig
inom regleromradet ar det inte nédvandigt att 6ka eller minska antalet pumpar som kérs.

Nar arvardet hamnar utanfor regleromradet maste den tidsperiod som specificeras av
parameter P3.15.14 ga innan antalet pumpar som kors 6kas eller minskas. Fler pumpar

maste vara tillgéngliga.
P3.15.14 P3.15.14 @
- f—ﬁ/c
I [

P3.15.13: :

b i
\I\IJ:N/ | | >

| | | |

| | |

@/ | \@> I |

| | | |

| | | |

| | | |

= I I | |
L8 - — — 38
- | ! .@
- £ — !. 8

Bild 99: Start eller stopp av hjalppumparna [P3.15.13 = Regleromréade, P3.15.14 = Férdréjning)
A. Pumpen som styr systemet kors pa ndra  C. Antalet pumpar som kors okas eller

maxfrekvens (-2 Hz). Detta 6kar antalet minskas om PID-regulatorn inte kan
pumpar som Kors. halla processvardet (arvardet) inom det
B. Pumpen som styr systemet kors pa néra specificerade regleromradet kring
minimifrekvens (+2 Hz). Detta minskar borvardet.
antalet pumpar som kors. D. Det specificerade regleromradet kring
borvardet.
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P3.15.15 KONSTANT PRODUKTIONSHASTIGHET (ID 1513)

Anvand den har parametern for att stalla in den konstanta hastighet vid vilken motorn lases
nar nasta motor startas i multimastersystemet.

Den har parameterns varde anges i procent av minimal frekvens i forhallande till maximal
frekvens.

P3.15.16 GRANS PUMPAR | DRIFT (ID 1187)

Anvand den har parametern for att stalla in det maximala antalet motorer som kors
samtidigt i multipumpsystemet.

0BS!
Om vardet for parameter P3.15.2 Antal pumpar andras, sa dndras samma varde
automatiskt till denna parameter.

Exempel:
Multipumpsystemet har 3 pumpar men bara 2 kan kdras samtidigt. Den tredje pumpen
installeras for redundans. Antalet pumpar som kan koras samtidigt:

« Grans pumpidrift=2
P3.15.17.1 PUMP 1 FGRREGLING (ID 426]

Valj den digitala insignal som anvands som forreglingssignal for multipumpsystemet med
den har parametern.

Nar pumpforreglingsfunktionen (P3.15.5) &r aktiv ldser omriktaren statusen fér
pumpforreglingens digitalingdngar (&rvardet). N&r insignalen & STANGD &r motorn
tillganglig for multipumpsystemet.

Nar pumpférreglingsfunktionen (P3.15.5) ar inaktiverad laser omriktaren inte statusen for
pumpforreglingens digitalingédngar (arvardet). Multipumpsystemet uppfattar alla pumpar i
systemet som tillgangliga.

* | laget med separat omriktare visar den digitala insignal som valjs med den har
parametern forreglingsstatusen for pump 1 i multipumpsystemet.

« I multislav- och multimasterlédgena visar den digitalingangssignal som valjs
med den har parametern forreglingsstatusen for den pump som ar ansluten till
omriktaren.

P3.15.17.2 PUMP 2 FORREGLING (ID 427)

Valj den digitala insignal som anvands som forreglingssignal for multipumpsystemet med
den har parametern.

P3.15.17.3 PUMP 3 FORREGLING (ID 428)

Valj den digitala insignal som anvands som forreglingssignal for multipumpsystemet med
den har parametern.
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P3.15.17.4 PUMP 4 FORREGLING (ID 429)

Valj den digitala insignal som anvands som forreglingssignal for multipumpsystemet med
den har parametern.

P3.15.17.5 PUMP 5 FORREGLING (ID 430)

Valj den digitala insignal som anvands som forreglingssignal for multipumpsystemet med
den har parametern.

P3.15.17.6 PUMP 6 FORREGLING (ID 486)

Valj den digitala insignal som anvands som forreglingssignal for multipumpsystemet med
den har parametern.

P3.15.17.7 PUMP 7 FGRREGLING (ID 487]

Valj den digitala insignal som anvands som forreglingssignal for multipumpsystemet med
den har parametern.

P3.15.17.8 PUMP 8 FGRREGLING (ID 488]

Valj den digitala insignal som anvands som forreglingssignal for multipumpsystemet med
den har parametern.

0BS!
Dessa parametrar anvands endast i ldget med separat omriktare.

Nar pumpférreglingsfunktionen (P3.15.5) &r aktiv laser omriktaren statusen for
pumpfdrreglingens digitalingangar. Nar insignalen ar STANGD &ar motorn tillganglig for
multipumpsystemet.

Nar pumpférreglingsfunktionen (P3.15.5) &r inaktiverad laser omriktaren inte statusen for
pumpférreglingens digitalingangar. Multipumpsystemet uppfattar alla pumpar i systemet
som tillgangliga.

10.16.5 OVERTRYCK OVERVAKNING

Funktionen for overvakning av overtryck kan anvandas i ett multipumpsystem. Nar du
exempelvis snabbt stanger pumpsystemets primara ventil okar trycket i rorledningen.
Trycket kan oka for fort for PID-regulatorn. For att forhindra att roren skadas stoppar
overtrycksovervakningen hjalpmotorerna i multipumpsystemet.

P3.15.18.1 AKTIVERA OVERVAKNING AV OVERTRYCK (ID 1698)

Aktivera overtrycksovervakningen med den har parametern.

Overtrycksfunktionen dvervakar arvardesignalen fran PID-regulatorn, dvs. trycket. Om
signalen blir hogre &n overtrycksnivan stoppas alla hjalppumpar omedelbart. Endast
styrmotorn fortsatter att koras. Nar trycket minskar fortsatter system att arbeta normalt och
hjalpmotorerna kopplas in igen, en efter en.
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Tryck PID arvarde
. (id 21)
Overvakn.
Larmniva
id 1699

PID borvarde
id 167

B S B e

Bild 100: Overtrycksfunktionen

P3.15.18.2 GVERVAKNING LARMNIVA (ID 1699)

Stall in overtrycksgransen for overtrycksovervakningen med den har parametern.

Om PID-arvardet blir hogre an den installda overtrycksgransen stoppas alla hjalpmotorer
omedelbart. Endast styrmotorn fortsatter att koras.

10.16.6 RAKNARE FOR PUMPDRIFTTID

I multipumpsystemet dvervakas den tid som varje pump kors av en kortidsraknare.
Pumpstartordningen specificeras t.ex. av kértidsrédknarens varden for att fa en jamnare
fordelning av slitaget pa pumparna.

Pumpdrifttidsraknarna kan ocksd uppmana operatoren att utfora underhall pa en pump
(parametrarna P3.15.19.4-P3.15.19.5 nedan).

Pumpdrifttidsrdknarna finns pa vervakningsmenyn, se Tabell 23 Multipump-dvervakning.

P3.15.19.1 STALL IN KORTIDSRAKNARE (ID 1673

Anvand den har parametern till att stalla in det varde som specificeras av parametern Ange
drifttid: Varde till kortidsraknaren for den valda pumpen.

P3.15.19.2 STALL IN KGRTIDSRAKNARE: VARDE (ID 1087)

Anvand den har parametern for att stalla in kortidsraknarens varde for den valda pumpen
nar parametern Ange kortid: Varde ar vald.
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0BS!

| multimaster- eller multislavlagen gar det endast att aterstalla eller stélla in det
nodvandiga vardet for raknaren Pump (1) drifttid. | multimaster- och
multislavlagen visar 6vervakningsvardet Pump (1) drifttid timmarna for den pump
som ar ansluten till den har omriktaren; pumpens ID-nummer spelar ingen roll.

EXEMPEL

| multipumpsystemet (separat omriktare) ersatts pump nummer 4 med en ny. Raknarvardet
for Pump 4 drifttid maste aterstallas.

Valj Pump 4 med parametern P3.15.19.3.

Stall in vardet for parameter P3.15.19.2 pa 0 h.
Tryck pa knapparametern P3.15.19.1.

Pump 4 drifttid aterstalls.

LN~

P3.15.19.3 STALL IN KORTIDSRAKNARE: VAL AV PUMP (ID 1088)

Valj med den har parametern pumpar vars drifttidsraknarvarde specificeras av parametern
Ange drifttid: Varde.

Om multipumplaget (separat omriktare) valjs ar foljande val tillgangliga:

0 = Alla pumpar

1 =Pump (1)
2 =Pump?2
3=Pump3
4 =Pump 4
5=Pump5b
6 =Pumpé6
7=Pump 7
8 =Pump 8

Om multislav- eller multimasterlaget valjs ar endast foljande val tillgangligt:

1 =Pump (1)

OBS!

| multimaster- eller multislavlagen gar det endast att aterstélla eller stalla in det
nodvandiga vardet for Pump (1) drifttid. | multimaster- och multislavlagen visar
overvakningsvardet Pump (1) drifttid timmarna fér den pump som &r ansluten till
den har omriktaren; pumpens ID-nummer spelar ingen roll.

EXEMPEL

| multipumpsystemet (separat omriktare) ersatts pump nummer 4 med en ny. Raknarvardet
for Pump 4 drifttid maste aterstallas.
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1. Valj Pump 4 med parametern P3.15.19.3.

2. Stallin vardet for parameter P3.15.19.2 pa 0 h.
3. Tryck pa knapparametern P3.15.19.1.

4. Pump 4 drifttid aterstélls.

P3.15.19.4 PUMPKORTID LARMGRANS (ID 1109)

Stall in larmgransen for pumpens kortidsraknare med den har parametern.

Nar pumpkortidsraknarens varde overskrider den har gransen utloses ett
kortidsraknarlarm.

P3.15.19.5 PUMPKORTID FELGRANS (ID 1110}

Stall in felgransen for pumpens kortidsraknare med den har parametern.

Nar pumpkortidsraknarens varde overskrider den har gransen intraffar ett kortidsraknarfel.

10.16.7 AVANCERADE INSTALLNINGAR

P3.15.22.1 STARTFREKVENS (ID 15545]

Anvand parametern for att justera den utfrekvensniva vid vilken hjalpmotorn startas i
multipumpsystemet.

0BS!
Parametern har ingen effekt om vardet stalls in pa hogre &n Hogsta
frekvensreferens (P3.3.1.2).

Som standard startas en hjalppump om PID-arvardesignalen gar under det specificerade
regleromradet och pumpen som styr systemet kors pa den hogsta frekvensen.

Hjalppumpen kan startas vid en lagre frekvens for att fa battre processvarden eller forbruka
mindre energi. D& ska parametern anvandas till att stalla in hjalppumpens startfrekvens pa

ett varde under den hogsta frekvensen.
ILLSLAGSFQ D_RQ.lleLN_G—>
IN uTt V |Starta hjalppump
TID

(M]PID &rvarde

(M|PID bérvérde
(P |Regleromrade

(M]Utgangsfrekv

(P |[Frekvreferens v
(P |Startfrekvens

(P |[Férdréjning DS

Bild 101: Startfrekvens
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P3.15.22.2 STOPPFREKVENS (ID 15546]

Anvand den har parametern for att justera den utfrekvensniva vid vilken hjalpmotorn stoppas
i multipumpsystemet.

0OBS!
Parametern har ingen effekt om vardet stélls in pa lagre an L&agsta
frekvensreferens (P3.3.1.1).
Som standard stoppas en hjalppump om PID-arvardesignalen gar dver det specificerade
regleromradet och pumpen som styr systemet kors pa den lagsta frekvensen.

Hjalppumpen kan stoppas vid en hogre frekvens for att fa battre processvarden eller
forbruka mindre energi. Da ska parametern anvandas till att stélla in hjalppumpens
startfrekvens pa ett vérde dver den lagsta frekvensen.

ADD jIN
(M]|PID bérvarde —IN
(P [Regleromrgde - N -
(M|Utgangsfrekv >—IN1

jIN 2

(P |[Férdréjning DS

GT [ OCH ILLSLAGSFQ W
(M|PID &rvérde D IN 1 IN 1 IN UT V |Stoppa hjalppump
2 fIN 2 TID

M
(P |Frekvreferens MinIN
(P [Stoppfrekvens - UN

Bild 102: Stoppfrekvens

10.17 UNDERHALLSRAKNARE

En raknare anger nar underhallet ska genomféras. Det kan exempelvis gélla en rem eller
vaxelladsolja som behdver bytas. Det finns tva olika lagen for underhallsraknare: timmar
eller varv multiplicerat med 1000. Raknarna okas bara nar omriktaren ar i drift.

C VARNING!
Gor inte underhall om du inte har behdrighet. Det &r bara en behdrig elektriker
som far géra underhallet. Det finns risk for skador.

OBS!
Varvrakningen baseras pa motorns varvtal som bara ar en uppskattning.
Omriktaren mater varvtalet varje sekund.

N&r réknaren nar ett varde som ar hogre an gransen visas ett larm eller fel. Du kan koppla
larm- och felsignalerna till en digital- eller relautgang.

Nar underhallet ar klart aterstaller du raknaren via en digital ingar eller parametern P3.16.4
Raknare 1 aterstallning.

P3.16.1 RAKNARE 1 MOD (ID 1104)

Aktivera underhallsraknaren med den har parametern.
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En underhallsraknare anger nar underhallet maste genomforas da raknarvardet overskrider
den installda gransen.

P3.16.2 RAKNARE 1 LARMGRANS (ID 1105)

Stallin larmgrénsen for underhallsraknaren med den har parametern.
Nar raknarens varde 6verskrider denna grans utloses ett underhallslarm.

P3.16.3 RAKNARE 1 FELGRANS (ID 1106]

Stall in felgransen for underhallsraknaren med den h&r parametern.
Nar réknarens varde Gverskrider denna grans intraffar ett underhallsfel.

P3.16.4 RAKNARE 1 ATERSTALLNING (ID 1107)

Aterstall underh&llsraknaren med den har parametern.

P3.16.5 RAKNARE 1 DI ATERSTALLNING (ID 490)

Valj den digitala insignal som aterstaller vérdet i underhallsréknaren med denna parameter.

10.18 BRANDFUNKTION

Nar brandfunktionen &r aktiv aterstaller omriktaren alla fel som kan komma att utldsas och
den kors pa den forinstallda frekvensen sa lange som mojligt. Omriktaren ignorerar alla
kommandon fran mandverpanel, faltbussar och datorverktyget. Det &r bara signalerna 1/0-
signalerna Brandfunktion aktivering, Brandfunktion bakat, Driftfrigivning, Driftférregl 1 och
Driftforregl 2 som omriktaren svarar pa.

Det finns tva driftlagen for brandfunktionen: test och aktiverad. Valj ett ldge genom att angett
l6senord i parametern P3.17.1 (Losenord for brandfunktion). | testldget aterstalls inte fel
automatiskt. Omriktaren stoppas om ett fel intraffar.

Det gar ocksé att stalla in brandléget via brandldgesguiden. Oppna den fran
snabbinstallningsmenyn med parametern B1.1.4.

Om du aktiverar brandfunktionen visas ett larm pa mandverpanelen.

C VAR FORSIKTIG!
Garantin upphor om brandskyddsfunktionen aktiveras! Du kan anvanda testlage om
du vill testa brandfunktionen utan att garantin upphor.

P3.17.1 LOSENORD FOR BRANDFUNKTION (ID 1599)

Aktivera brandfunktionen med denna parameter.

0OBS!
Alla andra brandfunktionsparametrar sparras om brandfunktionen aktiveras och
ratt losenord anges i denna parameter.

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFOSS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/




PARAMETERBESKRIVNINGAR VACON - 343

Alternativets

Bendamning Beskrivning
nummer
Omriktaren aterstaller alla fel som kan komma att utlésas
1002 Laget Tillganglig och den kors pa den forinstallda frekvensen sa lange som
mojligt.
1234 Testlige Omriktaren att.arstlgller inte automatiskt felen och den stop-
pas om ett fel intraffar.

P3.17.2 BRANDFUNKTIONSFREKVENSKALLA (ID 1617)

Valj med den har parametern frekvensreferenskalla nar brandfunktionen ar aktiverad.
Denna parameter gor det mgjligt att exempelvis valja Al1 eller PID-regulatorn som
referenskalla nar brandfunktionen anvands.

P3.17.3 FREKVENS VID BRANDFUNKTION (ID 1598

Anvand den har parametern till att stalla in den frekvens som anvands nar brandfunktionen
ar aktiv.

Omriktaren anvander frekvensen nar vardet pa parametern P3.17.2 Frekvens vid
brandfunktionskalla ar Frekvens vid brandfunktion.

P3.17.4 BRANDFUNKTION AKTIVERING VID OPPEN (ID 1596)

Valj den digitala insignal som aktiverar brandfunktionen med den har parametern.
Om digitalingadngssignalen ar aktiv visas ett larm pa mandverpanelen och garantin upphor.
Typen av signal ar NC (normalt stangd).

Det gar att testa brandfunktionen med l6senordet som aktiverar testlaget. D& upphor inte
garantin.

OBS!

Om brandfunktionen ar aktiv och du anger ratt losenord i ldsenordsparametern
sparras alla brandfunktionsparametrar. Om du vill andra parametrarna for
brandfunktionen maste du forst &ndra vardet i P3.17.1 Losenord for brandfunktion
till noll.

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFO0SS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/




VACON - 344 PARAMETERBESKRIVNINGAR
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Bild 103: Brandfunktionen

P3.17.5 BRANDFUNKTION AKTIVERING VID STANGD (ID 1619)

Valj den digitala insignal som aktiverar brandfunktionen med den har parametern.
Typen av signal ar NO (normalt 6ppen). Se beskrivningen av P3.17.4 Brandfunktion aktivering
vid oppen.

P3.17.6 BRANDFUNKTION BAKAT (ID 1618)

Valj med den har parametern den digitala ingangssignal som ger kommando om omvénd
rotationsriktning nar brandfunktionen ar aktiverad.
Parametern paverkar inte den normala driften.

Om motorn alltid ska kéras FRAMAT eller BAKAT i brandfunktionslaget valjer du
motsvarande digitalingang.

Digln Kortplats0.1 = alltid FRAI:/I,&T
Digln Kortplats0.2 = alltid BAKAT

V3.17.7 BRANDFUNKTIONSSTATUS (ID 1597)

Det har dvervakningsvardet visar status for brandfunktionen.

V3.17.8 BRANDFUNKTIONSRAKNARE (ID 1679]

Det har dvervakningsvardet visar antalet brandfunktionsaktiveringar.
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OBS!

Det gar inte att aterstalla raknaren.

10.19 MOTORNS FORVARMNINGSFUNKTION

P3.18.1 MOTORNS FGRVARMNINGSFUNKTION (ID 1225)

Aktivera eller inaktivera motorforvarmningsfunktionen med den har parametern.
Motorns férvarmningsfunktion haller omriktaren och motorn varm under ett stopplage.
Under forvarmningen matas motorn med likstrom. Forvarmningen forhindrar exempelvis
kondens.

Alternativets

Benamning Beskrivning
nummer
0 Anvands inte Motorns forvarmningsfunktion ar inaktiv.
1 Alltid i stopplage Motorns forvarmningsfunktionen aktiveras alltid nar omrik-

taren ar i stoppldge.

Motorns forvarmningsfunktion aktiveras med en digital
2 Styrs av digitalingang ingangssignal nar omriktaren ar i stopplage. Du kan valja
digital insignal for aktiveringen med parametern P3.5.1.18.

Motorns forvarmningsfunktion aktiveras nar omriktaren ar i
stopplage och temperaturen i omriktarens kylare sjunker
under den temperaturgrans som anges med parameter
P3.18.2.

3 Temperaturgrans (kylare)

Motorns forvarmningsfunktion aktiveras nar omriktaren ari
stoppldge och den uppmatta motortemperaturen sjunker
under den temperaturgrans som anges med parameter
P3.18.2. Valj signalen for motortemperaturen med parame-
Temperaturgréans (uppmétt tern P3.18.5.

motortemperatur)

OBS!

Nar du vill anvdnda det har driftlaget méaste du installera ett
tillaggskort for temperaturmétning (t.ex. OPT-BH).

P3.18.2 FORVARMNINGSTEMPERATURGRANS (ID 1226)

Stall in motorforvarmningens temperaturgrans med den har parametern.
Forvarmning av motorn slas pa nar kylflansens temperatur eller den uppmatta
motortemperaturen gar under den har nivan och P3.18.1 har vardet 3 eller 4.

P3.18.3 MOTORFORVARMNINGSSTROM (ID 1227)

Stall in motorforvarmningens DC-strom med den har parametern.
DC-strommen for forvarmningen av motorn och omriktaren i stopplage. Aktiverat som i
P3.18.1.
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P3.18.4 MOTORFGRVARMNING TILL (ID 1044]

Valj den digitala insignal som aktiverar motorforvarmningsfunktionen med den har

parametern.
Denna parameter anvands nar P3.18.1 ar installd pa 2. Nar vardet pa P3.18.1 ar 2 kan du
ocksa ansluta tidkanaler till denna parameter.

10.20 BLOCKPROGRAMMERING

P3.19.1 DRIFTLAGE (ID 15001)

Valj driftlage for blockprogrammering med den har parametern.

Alternativets
nummer

Bendamning Beskrivning

Utfér program Blockprogrammering kors. Blockprogrammering kan inte
konfigureras.

Programmering Blockprogrammering kors inte. Blockprogrammering kan
konfigureras.

10.21 PUMPSTYRNING

10.21.1 AUTORENSNING

Anvand autorensningsfunktionen for att kunna avlagsna smuts och andra fororeningar som
kan ha fastnat pa pumphjulet. Det gar ocksa att anvanda funktionen nar ett blockerat rér
eller blockerad ventil ska rensas. Autorensning anvands exempelvis i avloppsvattensystem
for att pumpen ska fungera som avsett.

P3.21.1.1 RENSNINGSFUNKTION (ID 1714)

Aktivera autorensningsfunktionen med den har parametern.

Alternativets

Benamning Beskrivning
nummer
0 Disabled
Till (DIN) Rensningssekvensen startas med en digital ingdngssignal.
En stigande flank fran digitalingdngssignalen (P3.21.1.2)

1 startar rensningssekvensen om omriktarens startkom-
mando ar aktivt. Rensningssekvensen kan ocksa aktiveras
om omriktaren &r i vilolage (PID-vilolage).

Till (strom) Rensningssekvensen startas nar motorstrémmen gar dver

2 stromgransen (P3.21.1.3) under léngre tid &n vad som speci-
ficeras av P3.21.1.4.

3 Till (realtid) Rensningssekvensen foljer omriktarens interna realtids-
klocka.
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OBS!
Det maste finnas ett batteri i realtidsklockan.

Rensningssekvensen startas pa de valda dagarna (P3.21.1.5] pa det specificerade
klockslaget (P3.21.1.6) om omriktarens startkommando ar aktivt. Rensningssekvensen kan
ocksa aktiveras om omriktaren &r i vilolage (PID-viloldge).

Om du vill stoppa rensningssekvensen inaktiverar du omriktarens startkommando.
Nar 0 har valts anvands inte rensningsfunktionen.

P3.21.1.2 AKTIVERA RENSNING (ID 1715]

Valj med den har parametern den digitala insignal som startar autorensningssekvensen.
Processen stoppas om aktiveringssignalen tas bort innan sekvensen har slutforts.

0OBS!
Om ingangen aktiveras startar omriktaren.

P3.21.1.3 RENSNINGSSTRGMGRANS (ID 1712)

Anvand den har parametern till att stalla in den stromgrans vid vilken autorensningen ska
starta.

Om motorstrommen ligger over den har gransen langre an den angivna tiden startar en
autorensningssekvens.

P3.21.1.4 RENSNINGSSTROMFORDROJNING (ID 1713)

Anvéand den har parametern till att stélla in den tid som motorstrémmen maste ligga dver
gransen innan autorensningen startas.

Parametrarna P3.21.1.3 och P3.21.1.4 anvands endast nar P3.21.1.1 = 2.

Rensningssekvensen startas nar motorstrémmen gar éver strémgransen (P3.21.1.3) under
langre tid an vad som specificeras med P3.21.1.4. Stromgransen anges i procent av motorns
markstrom.

P3.21.1.5 RENSNINGSDAGAR (ID 1723)

Stall in de dagar i veckan da autorensning ska utforas med den har parametern.
Den har parametern anvands bara nar P3.21.1.1 = 3.

P3.21.1.6 RENSNINGSKLOCKSLAG [ID 1700)

Stall in den tid pa dygnet da autorensning ska utféras med den har parametern.
Den har parametern anvands bara nar P3.21.1.1 = 3.

OBS!
Det maste finnas ett batteri i realtidsklockan.
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P3.21.1.7 RENSNINGSCYKLER (ID 1716)

Stall in antalet framat- eller bakatgaende rensningscykler med denna parameter.

P3.21.1.8 RENSA FRAMAT FREKVENS (ID 1717)

Anvand den har parametern till att stalla in omriktarens frekvensreferens for
framatriktningen i autorensningscykeln.

Ange frekvensen och tiden for rensningscykeln med parametrarna P3.21.1.4, P3.21.1.5,
P3.21.1.6 och P3.21.1.7.

P3.21.1.9 RENSA FRAMAT TID (ID 1718)

Anvand den har parametern till att stalla in drifttiden for framatfrekvensen i
autorensningscykeln.
Se parameter P3.21.1.8 Rensa framatfrekvens.

P3.21.1.10 RENSA BAKAT FREKVENS [ID 1719)

Anvand den har parametern till att stalla in omriktarens frekvensreferens for den omvanda
riktningen i autorensningscykeln.
Se parameter P3.21.1.8 Rensa framatfrekvens.

P3.21.1.11 RENSA BAKAT TID (ID 1720)

Anvand den har parametern till att stélla in drifttiden for bakatfrekvensen i
autorensningscykeln.
Se parameter P3.21.1.8 Rensa framatfrekvens.

P3.21.1.12 RENSNING ACCELERATIONSTID (ID 1721)

Stall in motorns accelerationstid da autorensning ar aktiv med den har parametern.
Du kan faststalla skilda accelerations- och retardationsramper for autorensningsfunktionen
med parametrarna P3.21.1.12 och P3.21.1.13.

P3.21.1.13 RENSNING RETARDATIONSTID (ID 1722

Stall in motorns retardationstid da autorensning ar aktiv med den har parametern.
Du kan faststalla skilda accelerations- och retardationsramper for autorensningsfunktionen
med parametrarna P3.21.1.12 och P3.21.1.13.
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10.21.2 JOCKEYPUMP

P3.21.2.1 JOCKEYFUNKTION (ID 1674]

Styr jockeypumpfunktionen med denna parameter.
Jockeypumpen &r en mindre pump som anvands for att halla uppe trycket i rérledningen
t.ex. nattetid nar huvudpumpen &r i viloldge. Det kan behdvas pa exempelvis natten.

Jockeypumpfunktionen styr en jockeypump via en digital utsignal. Du kan anvanda en
jockeypump om en PID-regulator anvands till styrningen av huvudpumpen. Den har
funktionen har tre driftlagen.

Alternativets
nummer

Benamning Beskrivning

0 Anvands inte

Jockeypumpen startar nar PID-vila ar aktiveras i huvudpum-
1 PID vila pen. Jockeypumpen stoppas nar huvudpumpen atergar fran
vilolaget.

Jockeypumpen startar nar PID-vila aktiveras och PID-arvar-
dessignalen gar under nivan som faststallts med parametern
P3.21.2.2.

Jockeypumpen stoppas nar PID-arvardessignalen gar over
nivan som faststallts med parametern P3.21.2.3 eller nar
huvudpumpen aterstalls fran vilolaget.

2 PID vila (niva)
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Bild 105: Jockeypumpfunktionen

P3.21.2.2 JOCKEY STARTNIVA (ID 1675)

Anvand den har parametern till att stélla in PID-arvardesignalens niva under vilken
jockeypumpen startas nar huvudpumpen ar i vilolage.

Jockeypumpen startar nar PID-vila ar aktivt och PID-aterkopplingssignalen gar under nivan
som faststallts med den har parametern.

OBS!
Parametern anvands bara om P3.21.2.1 = 2 PID-vila (niva).

P3.21.2.3 JOCKEY STOPPNIVA (ID 1676)

Anvand den har parametern till att stalla in PID-arvardesignalens niva vid vilken
jockeypumpen stoppas nar huvudpumpen ar i vilolage.

Jockeypumpen stoppas nar PID-vila ar aktivt och PID-arvardessignalen gar 6ver nivan som
faststéllts med den har parametern eller om PID-regulatorn vaknar fran vila.
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oBS!
Parametern anvands bara om P3.21.2.1 = 2 PID-vila (niva).

10.21.3 PRIMINGPUMP

En primingpump ar en mindre pump som anvands for foraktivering av den storre
huvudpumpens insug i syfte att forhindra att huvudpumpen suger in luft.

Primingpumpfunktionen styr en primingpump via en digital utsignal. Du kan stalla in en
fordrojningstid om primingpumpen ska startas fore huvudpumpen. Primingpumpen
fortsatter att koras sa lange som huvudpumpen ar i drift.

® | I

—‘
e,

o

Bild 106: Primingpumpfunktionen

A. Startkommando (huvudpump) C. Utgangsfrekvens (huvudpump)
B. Primingpumpstyrning (digital utsignal) D. Primingtid

P3.21.3.1 PRIMINGFUNKTION (ID 1677]

Aktivera primningspumpfunktionen med den har parametern.
En primingpump ar en mindre pump som primar huvudpumpens insug for att forhindra
insugning av luft. Primingpumpfunktionen styr en primingpump via en reldutgangssignal.

P3.21.3.2 PRIMINGTID (ID 1678)

Anvand den har parametern till att stalla in den tid som primingpumpen &r igang innan
huvudpumpen startar.

10.21.4 ANTIBLOCKERINGSFUNKTION

Antiblockeringsfunktionen forhindrar att pumpen blockeras om den star stilla i vilolage
under en langre tid. Pumpen startar i intervall medan den ar i vilolage. Du kan konfigurera
intervall, kortid och hastighet for antiblockeringen.

P3.21.4.1 ANTIBLOCKERINGSINTERVALL (ID 1696)

Anvand den har parametern till att stalla in antiblockeringsfunktionens intervall.

Den har parametern anger efter hur lang tid pumpen startar med den specificerade
hastigheten (P3.21.4.3 Antiblockeringsfrekvens) och den specificerade tiden (P3.21.4.2
Antiblockering drifttid).
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Antiblockeringsfunktionen kan endast anvandas i laget for separat omriktare och i
multiomriktarsystem nar pumpen ar i vilolage eller standbylage (multiomriktarsystem).

Antiblockeringsfunktionen aktiveras nar vardet for den har parametern ar hogre an 0 och
inaktiveras nar vardet ar 0.

P3.21.4.2 ANTIBLOCKERING DRIFTTID (ID 1697]

Anvand den har parametern till att stalla in den tid som pumpen kors pa installd hastighet
nar antiblockeringsfunktionen ar aktiverad.

P3.21.4.3 ANTIBLOCKERINGSFREKVENS (ID 1504)

Anvand den har parametern till att stalla in frekvensreferensen for den omriktare som
anvands nar antiblockeringsfunktionen ar aktiverad.

10.21.5 FROSTSKYDD

Anvand frostskyddsfunktionen nar du vill skydda pumpen mot frostskador. Om pumpen ar i
vilolage och den uppmatta temperaturen i pumpen gar under angiven skyddstemperatur
driver du pumpen vid en fast frekvens (som anges i P3.13.10.6 Frostskydd Frekvens).
Funktionen kraver att du installerar en temperaturgivare eller temperatursensor i
pumpholjet eller i rorsystemet nara pumpen.

P3.21.5.1 FROSTSKYDD (ID 1704)

Aktivera frostskyddsfunktionen med den har parametern.
Om pumpens uppmatta temperatur faller under angiven niva och omriktaren &r i viloldge ser
frostskyddet till att pumpen startar och kérs pa en konstant frekvens.

P3.21.5.2 TEMPERATURSIGNAL (ID 1705)

Valj kallan till den temperatursignal som anvands i frostskyddsfunktionen med denna
parameter.

P3.21.5.3 TEMPERATURSIGNAL MINIMUM (ID 1706)

Stall in minimalt varde for temperatursignalen med den har parametern.
Till exempel motsvarar ett temperatursignalomrade pa 4 till 20 mA en temperatur pa -50 till
200 °C.

P3.21.5.4 TEMPERATURSIGNAL MAXIMUM (ID 1707)

Stall in maximalt varde for temperatursignalen med den har parametern.
Till exempel motsvarar ett temperatursignalomrade pa 4 till 20 mA en temperatur pa -50 till
200 °C.

P3.21.5.5 FROSTSKYDD TEMPERATURGRANS (ID 1708)

Anvand den har parametern till att stalla in den temperaturgrans vid vilken omriktaren ska
starta.

Om pumpens temperatur faller under denna niva och omriktaren &r i viloldge startar
frostskyddsfunktionen omriktaren.
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P3.21.5.6 FROSTSKYDD FREKVENS (ID 1710]

Anvand den har parametern till att stalla in frekvensreferensen for den omriktare som
anvands nar frostskyddsfunktionen ar aktiverad.

V3.21.5.7 FROSTTEMPERATUR OVERVAKNING (ID 1711)

Det har dvervakningsvardet visar vardet for den temperatursignal som anvands i
frostskyddsfunktionen.

10.22 RAKNARE

Frekvensomriktaren fran Vacon® innehaller flera raknare som baseras pa omriktarens
drifttid och energiférbrukning. Vissa raknare mater totalvdrden medan andra kan aterstallas
av anvandaren.

Energirdknarna mater energin som fas fran eln&tet. De dvriga raknarna mater t.ex.
omriktarens och motorns drifttider.

Det gar att 6vervaka alla raknare via datorn, panelen och faltbussen. Om du anvander
panelen eller datorn kan du 6vervaka réknarna pa diagnosmenyn. Om du anvander
faltbussen avlaser du raknarna med hjalp avid-nummer. Det har avsnittet innehaller
uppgifter om id-numren.

10.22.1 DRIFTTIDSRAKNARE

Det gar inte att aterstélla omriktarens drifttidsraknare. Raknaren finns pd undermenyn for
totalraknarna. Raknarens varde har fem olika 16-bitarsvarden. Du avlaser vardena via

faltbussen med hjalp av dessa id-nummer:

« 1d 1754 Drifttid (ar)

« 1d 1755 Drifttid (dagar)

« Id 1756 Drifttid (timmar)

« Id 1757 Drifttid (minuter)

« |d 1758 Drifttid (sekunder)

Exempel: Du far drifttidsraknarens varde Ta 143d 02:21 via faltbussen.

e 1d 1754: 1 (ar)

« 1d 1755: 143 (dagar)
« 1d 1756: 2 (timmar)

« 1d 1757: 21 (minuter)
« 1d 1758: 0 (sekunder)

10.22.2 TRIPPRAKNARE

Det gar att aterstélla styrenhetens trippraknare. Raknaren finns pa undermenyn for
trippraknarna. Det gar att aterstélla réknaren via datorn, mangverpanelen och faltbussen.
Raknarens varde har fem olika 16-bitarsvarden. Du avlaser vardena via faltbussen med hjalp
av dessa id-nummer:
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« Id 1766 Drifttid trippraknare (ar)

« 1d 1767 Drifttid trippraknare (dagar)

« 1d 1768 Drifttid trippraknare (timmar)

+ 1d 1769 Drifttid trippraknare (minuter)

« Id 1770 Drifttid trippraknare (sekunder)

Exempel: Du far trippraknarens varde 7a 743d 02:21 via faltbussen.

o 1d1766:1 (ar)

« 1d 1767: 143 (dagar)
« 1d 1768: 2 (timmar)

e 1d 1769: 21 [minuter)
« 1d 1770: 0 (sekunder)

ID 2311 DRIFTTID TRIPPRAKNARE ATERSTALLNING

Det gar att aterstalla raknaren via datorn, manéverpanelen och faltbussen. Om du anvander
mandverpanelen eller datorn aterstéller du vardet pa diagnosmenyn.

Om du anvander faltbussen nollstaller du trippraknaren genom att ge en stigande flank (0 =
1) vardet id 2311 Drifttid trippréknare aterstallning.

10.22.3 RAKNARE FOR MOTORNS DRIFTTID

Det gar att aterstélla motorns drifttidsraknare. Rdknaren finns pa undermenyn for
totalraknarna. Raknarens varde har fem olika 16-bitarsvarden. Du avlaser vardena via

faltbussen med hjalp av dessa id-nummer:

« 1d 1772 Drifttid (ar)

« 1d 1773 Drifttid (dagar)

« 1d 1774 Drifttid (timmar)

« Id 1775 Drifttid (minuter)

« 1d 1776 Drifttid (sekunder)

Exempel: Du far drifttidsraknarens varde Ta 143d 02:21 via faltbussen.

e 1d1772:1 (ar)

« 1d 1773: 143 (dagar)
e |d 1774: 2 [timmar)

« 1d 1775: 21 [minuter)
« 1d1776: 0 (sekunder)

10.22.4 RAKNARE FOR SPANNINGSSATT TID

Raknaren finns pa undermenyn for totalraknare. Det gar inte att aterstalla den har réknaren.
Raknarens varde har fem olika 16-bitarsvarden. Du avlaser vardena via faltbussen med hjalp
av dessa id-nummer:
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« 1d 1777 Spanningssatt tid (ar)

« Id 1778 Spanningssatt tid (dagar)

« 1d 1779 Spanningssatt tid (timmar)

« Id 1780 Spéanningssatt tid (minuter)

« 1d 1781 Spanningssatt tid (sekunder)

Exempel: Du far réknarens varde 7a 240d 02:18 via faltbussen.

e 1d1777:1 (3r)

« 1d 1778: 240 (dagar)
e 1d1779: 2 (timmar)

« 1d 1780: 18 [minuter)
« 1d 1781: 0 (sekunder)

10.22.5 ENERGIRAKNARE

Energiraknaren mater hur mycket energi som omriktaren far fran elnatet. Denna réknare
kan inte aterstéllas. Du avléser vardena via faltbussen med hjélp av dessa id-nummer:

Id 2291 Energirdknare

Vardet har alltid fyra siffror. Réknarens format och enhet andras beroende pa vardet for
energiraknaren. Se exemplet nedan.

Exempel:

« 0,001 kWh
« 0,010 kWh
« 0,100 kWh
« 1,000 kW

« 10,00 kWh
« 100,0 kWh
« 1,000 MWh
« 10,00 MWh
« 100,0 MWh
« 1,000 GWh
*  0.5.V.

Id 2303 Energiraknarens format

Energiraknarens format definierar var decimaltecknet placeras i energiraknarvardet.
e 40 = 4 siffror, 0 decimaler

e 41 =4 siffror, 1 decimal

e 42 =4 siffror, 2 decimaler
e 43 =4 siffror, 3 decimaler

Exempel:

« 0,001 kWh (Format = 43)
« 100,0 kWh (Format = 41)
« 10,00 MWh (Format = 42)
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Id 2305 Energiraknarens enhet

Energiraknarens enhet definierar enheten for energiraknarvardet.

« 0=kWh
« 1=MWh
« 2=GWh
« 3=TWh
+ 4=PWh

Exempel: Om du far vardet 4500 fran id 2291, vardet 42 fran id 2303 och vérdet 0 fran id 2305
blir resultatet 45,00 kWh.

10.22.6 ENERGITRIPPRAKNARE

Energitrippraknaren mater hur mycket energi som omriktaren far fran elnatet. Réknaren
finns pa undermenyn for trippraknarna. Det gar att aterstélla raknaren via datorn,
manoverpanelen och faltbussen. Du avlaser vardena via faltbussen med hjalp av dessa id-
nummer:

Id 2296 Energitrippraknare

Vardet har alltid fyra siffror. Raknarens format och enhet &@ndras beroende pa vardet for
energitrippraknaren. Se exemplet nedan. Overvaka raknarens format och enhet med id 2307
Energiraknarens format och id 2309 Energitrippraknarens enhet.

Exempel:

« 0,001 kWh
« 0,010 kWh
« 0,700 kWh
« 1,000 kWh
« 10,00 kWh
« 100,0 kWh
« 1,000 MWh
« 10,00 MWh
« 100,0 MWh
« 1,000 GWh
*  0.5.V.

Id 2307 Energitrippraknarens format

Energitrippraknarens format definierar var decimaltecknet placeras i
energitrippraknarvardet.

e 40 = 4 siffror, 0 decimaler
* 41 =4 siffror, 1 decimal

e 42 =4 siffror, 2 decimaler
43 =4 siffror, 3 decimaler

Exempel:
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« 0,001 kWh (Format = 43)
« 100,0 kWh (Format = 41)
+ 10,00 MWh (Format = 42)

Id 2309 Energitripprdaknarens enhet

Energitrippraknarens enhet definierar enheten for energitrippraknarvardet.

+ 0=kWh
« 1=MWh
« 2=GWh
« 3=TWh
* 4=PWh

Id 2312 Energitrippriknare aterstillning

Det gar att aterstalla réknaren via datorn, mandverpanelen och faltbussen. Om du anvander
manoverpanelen eller datorn aterstaller du vardet pa diagnosmenyn. Om du anvander
faltbussen ger du en stigande flank véardet id 2312 Drifttid trippréknare aterstallning.
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11  FELSOKNING

Om ett onormalt drifttillstand i frekvensomriktarens upptacks visas ett meddelande.
Meddelandet visas pa mandverpanelen. Dar visas koden, namnet pa och en kort beskrivning
av felet eller larmet.

Kallinformationen innehaller uppgifter om felets ursprung, orsaken till felet, var det
intraffade samt ovriga detaljer.

Det finns tre olika typer av meddelanden.

« Ettinformationsmeddelande paverkar inte driften av omriktaren. Du maste aterstalla
informationsmeddelandet.

» Ettlarm informerar om att omriktaren inte fungerar normalt. Omriktaren stoppas inte.
Du maste aterstalla larmet.

»  Ett fel stoppar omriktaren. Du maste aterstalla omriktaren och hitta en lésning pa
problemet.

Du kan programmera olika reaktionssatt pa vissa fel i applikationen. Mer information finns i
avsnitt 5.9 Grupp 3.9: Skyddsfunktioner.

Aterstall felet med hjalp av aterstallningsknappen pa mandverpanelen eller via I/0-plinten,
faltbussen eller datorverktyget. Felen lagras pa felhistorikmenyn dar du kan undersoka dem
narmare. Felkoderna visas i avsnitt 11.3 Felkoder.

Innan du kontakter distributéren eller fabriken pa grund av driftsfel rekommenderar vi att du
forbereder nagra uppgifter. Skriv upp all text som visas pa mandverpanelen, felkoden, felets
id, kallinformation, listan over aktiva fel och felhistoriken.

11.1 ETT FEL VISAS

Nar ett fel intraffar och omriktaren stannar undersoker du orsaken till felet och sedan
aterstaller du felet.
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Det gar att aterstalla ett fel pa tva satt: med aterstéllningsknappen och via en parameter.
ATERSTALLA MED ATERSTALLNINGSKNAPPEN

1 Tryck ned aterstéllningsknappen pa
mandverpanelen i tvd sekunder.

ATERSTALLA VIA EN PARAMETER PA DEN GRAFISKA SKARMEN

1 Oppna diagnosmenyn.

STOP|C| READY| | 110
G Main Menu
ID: M4
= Monitor
(5 )
Y Parameters
( 12)

Di?ggo)stics

2 Oppna undermenyn for feldterstillning.

STOP |C| READY | | 10
G Diagnostics
ID: M4.1

Active faults
(0)
Reset faults
O

Iil Fault history
(39)
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Valj parametern for felaterstallning.
stor|(| READY | | o
Reset faults

ID: M4.2

Va Reset faults
@ Help

3

ATERSTALLA VIA EN PARAMETER PA TEXTSKARMEN

STOP ALARM FA‘ULT

1 Oppna diagnosmenyn. READY  RON
A Py
O T
1 1 l'/l_?l InJ2J1 1L
ML
i
v h 4
FWD REV 1/0 KEYPAD BUS
2  Leta reda pa parametern for felaterstallning med AT RUN  Stor  ALARM  FAULT
hjalp av uppat- och nedatpilarna. A A
OCCET L
e Je 4t l./l_l/_
v A 4
FWD  REV /0 KEYPAD BUS
3 Valj Ja och tryck pé OK. READY  RUN STOP  ALARM  FAULT
A - A
AN /7 70N
e )
=N

/
/

h 4 v
KEYPAD  BUS

FWD REV 1/0
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11.2 FELHISTORIK

| felhistoriken finns mer information om felen. Felhistoriken kan innehalla hogst 40 fel.
UNDERSOKA FELHISTORIKEN PA DEN GRAFISKA SKARMEN

1 Oppna felhistoriken nar du vill veta mer om ett fel.

STOP | (j] READY 110
@ Diagnostics
ID: M4.1

Active faults

(0)
Reset faults

Iil Fault history
(39)

2 Undersok uppgifterna om ett fel genom att trycka
pa hogerpil. STOP|(5| READY | 110
D Fault history
ID: M4.3.3

External Fault 51
- Fault old 891384s

External Fault 51
. Fault old 871061s

— Device removed 39
Info old 862537s
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3 Uppgifter visas i en lista.
STOP|G| READY | e
Fault history

ID: M4.3.3.2

Code 39 I
ID 380
State Info old
Date 7.12.2009
Time 04:46:33
Operating time 862537s
Source 1
Source 2
Source 3

UNDERSOKA FELHISTORIKEN PA TEXTSKARMEN

1 Oppna felhistoriken genom att trycka pa OK.
READY RUN STOP ALARM FAULT

. _
A 4
FWD REV 1/0 KEYPAD  BUS

2 Undersok uppgifterna om ett fel genom att trycka
o READY RUN STOP ALARM FAULT
pa OK. A A

FWD REV 1/0  KEYPAD  BUS
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3 Undersok alla uppgifter genom att trycka pa

nedatpil.
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A A
-

h 4 h 4

FWD REV 1/0 KEYPAD BUS
READY RUN STOP ALARM FAULT
A A

I Tl

I Ay

h 4 h 4

FWD REV 1/0 KEYPAD BUS
READY RUN STOP ALARM FAULT
A A

CTOTEC

1071

A 4 v

FWD REV 1/0 KEYPAD BUS
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11.3 FELKODER

Felets namn Mojlig orsak Korrigera felet sa hir
1 1 Overstrom (hardvaru- |Strommen ar for hog (6ver | Kontrollera belastningen.
fel) 4 x IH) i motorkabeln. Det Kontrollera motorn.
kan ha orsakats av ndgot av |Kontrollera kablarna och anslut-
2 Overstrom (program- |fdljande: ningarna.
varufel] Gor en identifikationskorning.

e s N Ange en langre accelerationstid

. Plotslig belastningsok- (P3.4.1.2 och P3.4.2.2).
ning

. Kortslutning i motor-
kablarna

. Fel motortyp

. Felaktiga parameterin-
stallningar

2 10 Overspanning (hdrd- | DC-spanningen &r hdogre &n  |Ange en langre retardationstid
varufel] granserna. (P3.4.1.3 och P3.4.2.3].
Aktivera overspanningsregulatorn.
11 Overspanning (pro- . ) ... |Kontrollera den inkommande
gramvarufel) . Leta;rdatlonstlden ar for spanningen.
or

. Hbga dverspannings-
spikar i elnatet

3 20 Jordfel (hardvarufel] |Strommatningen visar att Kontrollera motorkablarna och
summan av motorns fas- motorn.
21 Jordfel [programva-  |strom inte &r 0. Kontrollera eventuella luftfilter.
rufel)
. Isoleringsfel i kablar
eller motor
. Ett filterfel (du/dt,
sinus)
5 40 Laddningsbrytare Laddningsbrytaren ar Aterstill felet och starta om
stangd nar arvardesinfor- omriktaren.
mationen fortfarande ar Kontrollera arvardesignalen och
OPPEN. kabelanslutningen mellan styrkor-

tet och kraftkortet.
Kontakta distributéren om felet

*  Driftstorningar intraffar pa nytt.

. Komponentfel

7 60 Méttning Felet gar inte att aterstalla fran
. Fel IGBT mandverpanelen.
. Kortslutning i IGBT Bryt strommen till omriktaren.
«  en kortslutning eller STARTA INTE OM OMRIKTAREN
dverbelastning i och ANSLUT INTE STROMMEN
bromsmotsténdet IGEN!

Kontakta fabriken.
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Felkod

Felets namn

Mojlig orsak

Korrigera felet sa hir

8 600

601

602

603

604

605

606

607

608

609

Systemfel

Kommunikationen mellan
styrkortet och kraftenheten
fungerar inte.

Komponentfel.
Driftstorningar.

Komponentfel.
Driftstorningar.

For lag hjalpspanning i
kraftenheten.

Komponentfel.
Driftstorningar.
Utgangsfasens spénning
foljer inte referensen.
Arvérdefel.

Komponentfel.
Driftstorningar.

Programvaran i styrenheten
ar inte kompatibel med pro-
gramvaran i kraftenheten.

Programvaruversionen kan
inte ldsas. Det finns ingen
programvaran i kraftenhe-
ten.

Komponentfel.
Driftstérningar (problem
med kraftkortet eller mat-
ningskortet).

CPU-dverbelastning.

Aterstill felet och starta om
omriktaren.

Hamta den nyaste programvaran
frén Vacons webbplats. Uppdatera
omriktaren.

Kontakta distributoren om felet
intraffar pa nytt.

Komponentfel.
Driftstorningar.

Aterstill felet och bryt strommen
till omriktaren tva ganger.

Hamta den nyaste programvaran
frén Vacons webbplats. Uppdatera
omriktaren.
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Felkod

Felets namn

Mojlig orsak

Korrigera felet sa hir

utgangsfaser

det inte finns ndgon strém i
en av faserna i motorn.

. Problem med motor
och motorkablar

. Ett filterfel (du/dt,
sinus)

8 610 Systemfel Komponentfel. Aterstall felet och starta om.
Driftstorningar. Hamta den nyaste programvaran
frén Vacons webbplats. Uppdatera
614 Konfigurationsfel. omriktaren.
Programvarufel. Kontakta distributoren om felet
Komponentfel (fel pa styr- intraffar pa nytt.
kortet).
Driftstorningar.
647 Komponentfel.
Driftstorningar.
648 Driftstorningar.
Systemprogrammet ar inte
kompatibelt med applikatio-
nen.
649 Resursoverbelastning. Ladda fabriksinstallningarna.
Ett fel vid inl&sning, ater- Hamta den nyaste programvaran
stéllning eller lagring aven |frén Vacons webbplats. Uppdatera
parameter. omriktaren.
9 80 Underspanning (fel) DC-spanningen ar lagre an  |Om det har intraffat ett tillfalligt
granserna. avbrott i matningsspanningen,
aterstiller du felet och startar om
. o . |omriktaren.
: rTJatrglngsspannmgen ar [ Kontrollera matningsspanningen.
for lag Om matningsspanningen ar till-
*en defe.kt I(oompqpept racklig ar felet internt.
: Defekt |ngangssakr|ng Kontrollera att elnatet ar felfritt.
: EXte':n l.addnlr.Tgsbry- Kontakta distributéren och fraga
tare ar inte stangd efter mer information.
0oBS!
Felet aktiveras endast nar
omriktaren ar i driftlage.
10 91 Ingéngsfas Kontrollera matningsspanning,
. Problem med spsnning |sdkringarna och matningskabeln,
. Fel p& sakring eller korrigera tyristorns brygga och
matningskablar inlopp (MR6->).
Lasten maste vara minst
10-20 % for att overvak-
ningen ska fungera.
M 100 Overvakning av Strommatningar visar att Kontrollera motorkabeln och

motorn.
Kontrollera du/dt- eller sinusfilt-
ret.
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Felkod

Felets namn

Mojlig orsak

Korrigera felet sa hir

identifiera startvinkeln kor-
rekt.

. Rotorn rorde sig under
identifikationen.

. Den nya vinkeln stam-
mer inte med det
gamla vardet.

13 120 Frekvensomriktarens |Temperatur ar for ag i Omgivningstemperaturen ar for lag
undertemperatur (fel] [kraftenhetens kylare elleri |for frekvensomriktaren. Flytta
kraftkortet. frekvensomriktaren till ett varmare
stalle.
14 130 Omriktare dvertem-  |Temperatur &r for 1&g i Kontrollera kylluftens faktiska
peratur (fel, kylare) kraftenhetens kylare elleri |mangd och flode.
kraftkortet. Kylarens tem- Kontrollera om det finns smuts i
131 Omriktare overtem- peraturgranser varierar kylaren.
peratur (larm, kylare)] |med olika chassin. Kontrollera omgivningstemperatu-
ren.
132 Omriktare dvertem- Se till att kopplingsfrekvensen inte
peratur (fel, kort) ar for hog i forhallande till omgiv-
ningstemperaturen och motorlas-
133 Omriktare dvertem- ten.
peratur (larm, kort) Kontrollera kylflékten.
15 140 Fastldsning Motor &r last. Kontrollera motorn och belas-
tningen.
16 150 Overtemperatur hos Belastningen pa motorn &r | Minska motorns belastning. Om
motor for hog. det inte féreligger nagon motoro-
verbelastning ska du kontrollera
parametrarna for det termiska
motorskyddet (parametergruppen
3.9 Skydd).
17 160 Motorunderbelast- Belastningen pa motorn ar | Kontrollera belastningen.
ning for lag. Kontrollera parametrarna.
Kontrollera du/dt- eller sinusfilt-
ren.
19 180 Kraftoverbelastning Drifteffekten ar for hog. Minska belastningen.
(kortvarig Gvervak- Undersok omriktarens dimensio-
ning) nering. Ta reda pa om den &r for
liten for belastningen.
181 Kraftdverbelastning
(l&ngvarig Gvervak-
ning)
25 240 Motorstyrningsfel Felet visas bara om du Aterstill felet och starta om
anvander en kundspecifik omriktaren.
241 applikation. Det gick inte att |Oka stromnivan fér identifikatio-

nen.
Mer information finns i felhistorik-
kallan.
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Felkod

Felets namn

Mojlig orsak

Korrigera felet sa hir

tion

kompatibelt med hardvaran.

26 250 Start forhindrad Det gar inte att starta Aterstill felet och stoppa omrikta-
omriktaren. Nar driftfor- ren.
fragningen ar aktiv ldses ny |Ladda programvaran och starta
programvara (fast program- |omriktaren.
vara eller en applikation), en
parameterinstallning eller
annan fil som paverkar
omriktarens drift in i omrik-
taren.
29 280 Atex termistor ATEX-termistorn har upp- Aterstill felet. Kontrollera termis-
tackt en 6vertemperatur. torn och anslutningarna.
30 290 Sakert Stopp Sakert stopp signal A tillater Aterstill felet och starta om
inte att frekvensomriktaren |omriktaren.
stélls in pa ldget KLAR. Kontrollera signalerna fran styr-
kortet till kraftenheten och D-
291 Sakert Stopp Sakert stopp signal B tilladter |anslutningen.
inte att frekvensomriktaren
stélls in pa ldget KLAR.
500 Sakerhetskonfigura- |Sakerhetskonfigurations- Ta bort sakerhetskonfigurations-
tion brytaren har installerats. brytaren frén styrkortet.
501 Sakerhetskonfigura- |Det finns for manga STO- Behall ett av STO-tillaggskorten.
tion tilldggskort. Det gar bara att |Ta bort de 6vriga. Se sdkerhets-
ha ett. handboken.
502 Sakerhetskonfigura- |STO-tillaggskortet har Placera STO-tillaggskortet i ratt
tion installerats i fel kortplats. kortplats. Se sakerhetshandboken.
503 Sakerhetskonfigura- | Det finns ingen sdkerhets- Installera sékerhetskonfigura-
tion konfigurationsbrytare pa tionsbrytaren pa styrkortet. Se
styrkortet. sakerhetshandboken.
504 Sakerhetskonfigura- |Sakerhetskonfigurations- Installera sakerhetskonfigura-
tion brytaren ar felaktigt instal- |tionsbrytaren pa ratt plats pa styr-
lerad pa styrkortet. kortet. Se sakerhetshandboken.
505 Sakerhetskonfigura- |Sakerhetskonfigurations- Kontrollera att sakerhetskonfigu-
tion brytaren pa STO-tillaggs- rationsbrytaren sitter ratt p& STO-
kortet ar felaktigt installe- tillaggskortet. Se sakerhetshand-
rad. boken.
506 Sakerhetskonfigura- |Kommunikationen med Kontrollera installationen av STO-
tion STO-tillaggskortet fungerar |tillaggskortet. Se sakerhetshand-
inte. boken.
507 Sakerhetskonfigura- |STO-tillaggskortet ar inte Aterstall omriktaren och starta

om. Kontakta distributoren om
felet intraffar pa nytt.
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30 520 Saker diagnostik STO-ingangarna har olika Kontrollera den externa saker-
status. hetsbrytaren. Kontrollera att
sakerhetsbrytarens anslutning och
kabel sitter ratt.
Aterstall omriktaren och starta
om.
Kontakta distributoren om felet
intraffar pa nytt.
30 521 Saker diagnostik Ett fel i ATEX-termistordiag- Aterstall omriktaren och starta
nosen. Det finns ingen om.
anslutning till ATEX-termis- |Om felet intraffar igen byter du till-
torns ingang. laggskortet.
30 522 Saker diagnostik Kortslutning i ATEX-termis- |Kontrollera ATEX-termistorn och
torns ingangsanslutning. anslutningarna.
Kontrollera den externa ATEX-
anslutningen.
Kontrollera den externa ATEX-ter-
mistorn.
30 530 Sakert stopp Ett nodstopp har anslutits Nar STO-funktionen ar aktiverad ar
eller ocksa har en annan omriktaren i sakert lage.
STO-atgard aktiverats.
32 3N Flaktkylning Flakthastigheten stammer Aterstill felet och starta om
inte med hastighetsreferen- [omriktaren. Rengdr eller byt flak-
sen men omriktaren funge- |ten.
rar korrekt. Felet visas bara
i MR7- och stérre omriktare.
312 Flaktkylning Flaktens livslangd (50 000 Byt flakten och nollstall réknaren
timmar) &r slut. for flaktens driftstid.
33 320 Brandfunktion aktiv Omriktarens brandfunktion |Kontrollera parameterinstallning-

ar aktiverad. Omriktarens
skyddsfunktioner anvands
inte.

Larmet aterstalls automa-
tiskt nar brandfunktionen

inaktiveras.

arna och signalerna. Vissa av
omriktarens skydd ar inaktiva.
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37 361 Enhet andrad Kraftenheten har bytts ut Aterstill felet.
(samma typ) mot en ny med samma stor- [Omriktaren startar om nar du har
lek. Enheten &r klar for aterstllt felet.
anvandning. Parametrarna
ar redan tillgangliga i
omriktaren.
362 Enhet andrad Tillaggskortet i kortplats B Aterstill felet. Omriktaren bérjar
(samma typ) har bytts till ett kort som du [anvadnda de tidigare parameterin-
tidigare har anvant i samma |stallningarna.
kortplats. Enheten ar klar
for anvandning.
363 Enhet andrad Samma orsak som ID 362
(samma typ) men hanvisar till kortplats
C.
364 Enhet andrad Samma orsak som ID 362
(samma typ) men hanvisar till kortplats
D.
365 Enhet andrad Samma orsak som [D 362
(samma typ) men hanvisar till kortplats
E.
38 372 Enhet tillagd (samma | Ett tillaggskort har lagts till |Enheten &ar klar for anvandning.
typ) i kortplats B. Tillaggskortet [Omriktaren bérjar anvanda de tidi-
har tidigare suttit i samma gare parameterinstallningarna.
kortplats. Enheten ar klar
for anvandning.
373 Enhet tillagd (samma |Samma orsak som ID 372
typ) men hanvisar till kortplats
C.
374 Enhet tillagd (samma |Samma orsak som ID 372
typ) men hanvisar till kortplats
D.
375 Enhet tillagd (samma |Samma orsak som ID 372
typ) men hanvisar till kortplats
E.
39 382 Enhet borttagen Ett tillaggskort har tagits Enheten ar inte langre tillganglig.
bort frén kortplats A eller B. |Aterstéll felet.
383 Enhet borttagen Samma orsak som ID 380
men hanvisar till kortplats
C.
384 Enhet borttagen Samma orsak som ID 380
men hanvisar till kortplats
D.
385 Enhet borttagen Samma orsak som ID 380
men hanvisar till kortplats
E.
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typ)

men hanvisar till kortplats
D.

40 390 Okand enhet En okand enhet har anslu- Enheten ar inte langre tillganglig.
tits (kraftenhet/tillaggskort) |Kontakta distributoren om felet
intraffar pa nytt.
41 400 IGBT-temperatur Den beraknade IGBT-tem- Kontrollera parametrarna.
peraturen ar for hog. Kontrollera kylluftens faktiska
mangd och flode.
) . Kontrollera omgivningstemperatu-
. motorbelastningen ar ren.
for hog ) Kontrollera om det finns smuts i
. den omgivande tempe- kylaren.
raturoen ar for hog Se till att kopplingsfrekvensen inte
*  Felpahardvaran 4r for hdg i forhallande till omgiv-
ningstemperaturen och motorlas-
ten.
Kontrollera kylflakten.
Gor en identifikationskorning.
VA 431 Enhet andrad (annan | Kraftenheten har bytts ut till Aterstill felet.
typ) en annan typ. Parametrarna |Omriktaren startar om nar du har
arinte tillgdngliga i install- | aterstallt felet.
ningarna. Ange kraftenhetens parametrar
igen.
433 Enhet ndrad (annan  |Tillaggskortet i kortplats C  [Aterstall felet. Ange tillaggskortets
typ) har bytts till ett kort som du |parametrar igen.
inte tidigare har anvant i
samma kortplats. Inga para-
meterinstallningar har spa-
rats.
434 Enhet andrad (annan |Samma orsak som ID 433
typ) men hanvisar till kortplats
D.
435 Enhet andrad (annan |Samma orsak som ID 433
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45 441 Enhet tillagd (annan Kraftenheten har bytts ut till |Aterstall felet.
typ) en annan typ. Parametrarna |Omriktaren startar om nar du har
arinte tillgdngliga i install- | aterstallt felet.
ningarna. Ange kraftenhetens parametrar
igen.
443 Enhet tillagd (annan Ett nytt tillaggskort som inte |Ange tillaggskortets parametrar
typ) har suttit i samma kortplats [igen.
tidigare har satts in i kort-
plats C. Inga parameterin-
stallningar har sparats.
444 Enhet tillagd (annan  |Samma orsak som ID 443
typ) men hanvisar till kortplats
D.
445 Enhet tillagd (annan Samma orsak som ID 443
typ) men hanvisar till kortplats
E.

46 662 Realtidsklocka Spanningen i RTC-batteriet | Byt ut batteriet.
ar for ag.

47 663 Programvaran upp- Omriktarens programvara Inga dtgarder ar nédvandiga.

daterad har uppdaterats. Det galler
antingen hela programpa-
ketet eller en applikation.

50 1050 Al Lag signal Minst en av de tillgangliga Byt ur de felaktiga delarna.
analoga ingéngssignalerna | Kontrollera analogingangens
underskrider 50 % av det krets.
minimala signalomradet. Kontrollera att parametern Al1
Styrkabeln ar trasig eller Signalomrade &r ratt installd.
ocksa har den lossnat.

Ett fel i signalkallan.

51 1051 Externt fel i enhet Den digitalingdngssignal Det har ar ett anvandarspecificerat
som valts med parametern |fel.

P3.5.1.11 eller P3.5.1.12 Kontrollera digitalingdngarna och
aktiverades. schemana.

52 1052 Kommunikationsfel Det &r fel pad anslutningen Kontrollera anslutningen och

mot panel mellan mandverpanelen och |kabeln till manéverpanelen.
1352 omriktaren.
53 1053 Faltbusskommunika- |Dataanslutningen mellan Kontrollera installationen och falt-
tionsfel faltbussmastern och falt- bussmastern.
busskortet fungerar inte
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54 1354 Felikortplats A Defekt tillaggskort eller Kontrollera kortet och kortplatsen.
kortplats Kontakta distributéren och fraga
1454 Fel kortplats B efter mer information.
1554 Fel kortplats C
1654 Fel kortplats D
1754 Fel kortplats E
57 1057 Identifiering Ett fel uppstod i identifika- Kontrollera att motorn ar ansluten
tionskorningen. till omriktaren.
Se till att det inte finns ndgon
belastning pa motoraxeln.
Sakerstall att startkommandot inte
tas bort innan identifikationskor-
ningen har slutforts.
63 1063 Felisnabbstopp Snabbstoppsfunktionen har [ Kontrollera orsaken till att snabb-
aktiverats stoppet aktiverades. Nar du har
1363 Snabbstoppslarm hittat orsaken rattar du till felet.
Aterstall felet och starta om
omriktaren.
Se parametern P3.5.1.26 och
snabbstopparametrarna.
65 1065 Datorkommunika- Dataanslutningen mellan Kontrollera installationen, kab-
tionsfel datorn och frekvensomrik- larna och plintarna mellan datorn
taren fungerar inte och frekvensomriktaren.
66 1366 Termistoringéng 1 fel [Motortemperaturen har Kontrollera motorkylningen och
okat. belastningen.
1466 Termistoringang 2 fel Kontrollera termistoranslutningen.
Om termistoringangen inte
1566 Termistoringang 3 fel anvands maste du kortsluta den.
Kontakta distributéren och fraga
efter mer information.
68 1301 Underhallsraknare 1 |Underhallsréknaren har Gor underhall. Aterstalla raknaren.
larm hogre an larmgransen. Se parametern B3.16.4 eller
P3.5.1.40.
1302 Underhéllsraknare 1 |Underhallsréknaren har
fel hogre an felgransen.
1303 Underhallsraknare 2 |Underhallsréknaren har
larm hogre an larmgransen.
1304 Underhéllsraknare 2 |Underhallsréknaren har

fel

hogre an felgransen.
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69 1310 Faltbusskommunika- |ld-numret som anvénds for | Kontrollera parametrarna pa
tionsfel att mappa varden till Falt- menyn Faltbuss med datamapp-
bussens processdata ut ar ning.
fel.

1311 Det gar inte att konvertera Vardetypen ar inte specificerad.
ett eller flera varden for Kontrollera parametrarna pé
Faltbuss processdata ut. menyn Faltbuss med datamapp-

ning.

1312 Det forekommer spill nar Kontrollera parametrarna péa
vardena Faltbuss process- menyn Faltbuss med datamapp-
data ut (16-bitars) mappas  [ning.
och konverteras.

76 1076 Start forhindrad Startkommandot ar sparrat Aterstall normal drift genom att
for att kunna forhindra att aterstalla omriktaren. Paramete-
motorn roterar oavsiktligt rinstallningarna anger om det ar
under startskedet. nodvandigt att starta om omrikta-

ren.

77 1077 >5 anslutningar Det finns fler &n fem aktiva | Behall fem aktiva anslutningar. Ta
anslutningar till faltbussen | bort de dvriga.
eller datorverktyget. Det gar
bara att anvanda fem
anslutningar samtidigt.

100 1100 Mjukfylln.tid Mjukfyllningsfunktionen i Kontrollera processen.
PID-regulatorn har natt Kontrollera parametrarna péa
timeout. Omriktaren nddde |menyn M3.13.8.
inte processvardet inom
tidsgransen.

Ett trasigt ror kan vara
orsaken.
101 1101 Fel vid arvardeover- PID-regulatorn: arvardet Kontrollera processen.
vakning (PID1) ligger utanfor dvervaknings- |Kontrollera parameterinstallning-
grénserna (P3.13.6.2 och arna, 6vervakningsgranserna och
P3.13.6.3) och fordrdjnings- | fordréjningen.
tiden (P3.13.6.4], om sadan
har stallts in.
105 1105 Felvid arvardedver- Den externa PID-regulatorn:
vakning (ExtPID) arvardet ligger utanfor dver-
vakningsgranserna
(P3.14.4.2 och P3.14.4.3) och
fordrojningstiden
(P3.14.4.4), om s&dan har
stallts in.
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109 1109 Ing&ngstryck Over- Signalen for 6vervakning av | Kontrollera processen.
vakning ingangstrycket (P3.13.9.2) Kontrollera parametrarna pa
har sjunkit under larmgran- |menyn M3.13.9.
sen (P3.13.9.7). Kontrollera ingangstryckets givare
och anslutningarna.

1409 Signalen for dvervakning av
ingangstrycket (P3.13.9.2)
har sjunkit under felgransen
(P3.13.9.8).

111 1315 Temperaturfel 1 Minst en av de valda tempe- |Undersdk orsaken till temperatu-
raturingdngssignalerna rokningen.

(anges i P3.9.6.1) har natt Kontrollera temperaturgivaren och
larmgrénsen (P3.9.6.2). anslutningarna.
Kontrollera att temperaturing-
1316 Minst en av de valda tempe- |angen &r fast ansluten om ingen
raturingdngssignalerna givare ar ansluten.
(anges i P3.9.6.1) har natt Mer information finns i handboken
felgransen (P3.9.6.3). till tillaggskortet.

112 1317 Temperaturfel 2 Minst en av de valda tempe-
raturingangssignalerna
(anges i P3.9.6.5) har natt
felgransen (P3.9.6.6).

1318 Minst en av de valda tempe-
raturingadngssignalerna
(anges i P3.9.6.5) har natt
felgransen (P3.9.6.7).

113 1113 Pumpens drifttid Minst 1 av raknarna for Utfor de nédvéandiga underhallsat-
pumpkértider i multipump- | g&rderna och aterstall sedan kor-
systemet ligger dver en tidsraknaren och larmet. Se Rak-
anvandarspecificerad larm- | nare for pumpdrifttid.
grans.

113 1313 Pumpens drifttid Minst 1 av raknarna for Utfor de nodvéandiga underhallsat-
pumpkértider i multipump- | g&rderna och aterstall sedan kér-
systemet ligger dver en tidsraknaren och larmet. Se Rak-
anvandarspecificerad larm- | nare for pumpdrifttid.
grans

300 700 Stods ej Applikationen ar inte kom- Byt applikation.
patibel (gar inte att
anvandal.

701 Tillaggskortet eller kortplat- | Ta bort tillaggskortet.

sen ar inte kompatibla (gar
inte att anvanda).
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12 BILAGA 1

12.1 STANDARDVARDENA FOR PARAMETRARNA | DE OLIKA
APPLIKATIONERNA

Forklaring av symbolerna i tabellen

A = Standardapplikation

B = HVAC-applikation

C = PID-regulatorapplikation

D = Multipumpapplikation (separat omriktare)
E = Multipumpapplikation (multiomriktare)
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Tabell 118: Standardvardena for parametrarna i de olika applikationerna

Parameter

Standard

Beskrivning

P3.2.1 Fjarrstyrplats 0 0 0 0 0 172 0 = I/0-styrning
P3.2.2 Lokal/fjarr 0 0 0 0 0 211
0 =Fjarr
P3.2.6 I/0 A logik 2 2 2 0 0 300
Fram-Back
2 = Fram-Back
(flank)
P3.2.7 I/0 B logik 2 2 2 2 2 363
2 = Fram-Back
(flank)
P3.3.1.5 I/0 A, val av bor- |6 6 7 7 7 117
varde 6=Al1+AI2
7 =PID
P3.3.1.6 I/0 B, val av bor- |4 4 4 4 4 131
varde 4=Al
P3.3.1.7 Panel, val av 2 2 2 2 2 121
bérvarde 2 = Panelrefe-
rens
P3.3.1.10 Faltbuss, valav |3 3 3 3 3 122
borvérde 3 = Borvarde for
faltbuss
P3.3.3.1 Forvald frekven- |0 0 0 0 0 182
smod 0 = Binarkodad
P3.3.3.3 Forvald frek- 10.0 10.0 10.0 10.0 10.0 Hz 105
vens 1
P3.3.3.4 Forvald frek- 15.0 15.0 15.0 15.0 15.0 Hz 106
vens 2
P3.3.3.5 Forvald frek- 20.0 20.0 20.0 20.0 20.0 Hz 126
vens 3
P3.3.6.1 Aktivera spol- 0 0 0 0 101 532
bérvarde
P3.3.6.2 Spolborvérde 0 0 0 0 101 530
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Tabell 118: Standardvardena for parametrarna i de olika applikationerna

Parameter

Standard

Beskrivning

ling

P3.3.6.4 Joggingreferens 0.0 0.0 0.0 0.0 50.0 Hz 1239
1

P3.3.6.6 Jogging ramp 10.0 10.0 10.0 10.0 ]3.0 s 1257

P3.5.1.1 Styrsignal 1 A 100 100 100 100 100 403

P3.5.1.2 Styrsignal 2 A 101 101 0 0 0 404

P3.5.1.4 Styrsignal 1 B 0 0 103 101 0 423

P3.5.1.7 Styrplats /0B |0 0 105 102 0 425

P3.5.1.8 Borv. referens 0 0 105 102 0 343
I/0 B

P3.5.1.9 Styrplats falt- 0 0 0 0 0 411
buss

P3.5.1.10 Styrplats panel |0 0 0 0 0 410

P3.5.1.11 Externt fel 102 102 101 0 105 405
(stang)

P3.5.1.13 Felaterstalln 105 105 102 0 103 414
(stdng)

P3.5.1.21 Val av férvald 103 103 104 0 0 419
frekvens 0

P3.5.1.22 Val av férvald 104 104 0 0 0 420
frekvens 1

P3.5.1.23 Val av férvald 0 0 0 0 0 421
frekvens 2

P3.5.1.31 Val av PID-bor- |0 0 0 0 102 1047
varde

P3.5.1.35 Aktivera DI 0 0 0 0 101 532
Jogging

P3.5.1.36 Aktivering av 0 0 0 0 101 530
spolborvarde

P3.5.1.42 Pump 1, forreg- |0 0 0 103 0 426
ling

P3.5.1.43 Pump 2, forreg- |0 0 0 104 0 427
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Parameter

Standard

Beskrivning

P3.5.1.44 Pump 3, forreg- |0 0 0 105 0 428
ling
P3.5.2.1.1 Al1 signalval 100 100 100 100 100 377
P3.5.2.1.2 Al filtertid 0.1 0.1 0.1 0.1 0.1 378
P3.5.2.1.3 Al1 signalom- 0 0 0 0 0 379
rade 0=0..10V/0...20
mA
P3.5.2.1.4 Al1 eget min 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 380
P3.5.2.1.5 Al1 eget max 100.0 [100.0 [100.0 [100.0 [100.0 381
P3.5.2.1.6 Al1 signalinver- |0 0 0 0 0 387
tering
P3.5.2.2.1 Al2 signalval 101 101 101 101 101 388
P3.5.2.2.2 Al2 filtertid 0.1 0.1 0.1 0.1 0.1 389
P3.5.2.2.3 Al2 signalom- 1 1 1 1 1 390
rade 1=2.10V/4..20
mA
P3.5.2.2.4 Al2 eget min 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 391
P3.5.2.2.5 Al2 eget max 100.0 [100.0 [100.0 [100.0 [100.0 392
P3.5.2.2.6 Al2 signalinver- |0 0 0 0 0 398
tering
P3.5.3.2.1 RO1 funktion 2 2 2 49 2 11001
2 = Drift
P3.5.3.2.4 RO2 funktion 3 3 3 50 3 11004
3 =fel
P3.5.3.2.7 RO3 funktion 1 1 1 51 1 11007
1 = Driftklar
P3.5.4.1.1 AO1 funktion 2 2 2 2 2 10050
2 = Utfrekvens
P3.5.4.1.2 AO01 filtertid 1.0 1.0 1.0 1.0 1.0 10051
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Tabell 118: Standardvardena for parametrarna i de olika applikationerna

Parameter Standard Beskrivning

P3.5.4.1.3 AOT min.signal |0 0 0 0 0 10052
P3.5.4.1.4 AO1 min skaln 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 10053
P3.5.4.1.5 AOT max skaln  |0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 10054
P3.10.1 Autom ater- 0 0 1 1 1 731
stalln 0 = Forhindrad
1 = Tilldten
P3.13.2.5 Val av PID-bor- |0 0 0 0 102 1047
varde
P3.13.2.6 Kalla for PID- - - 1 1 1 332
borvarden 1 1 =Borvarde 1
fran panel
P3.13.2.10 Kalla for PID- - - - - 2 431
borvarden 2 2 =Borvéarde 2
fran panel
P3.13.3.1 PID-arvarde- - - 1 1 1 333
funktion
P3.13.3.3 Kalla for PID- - - 2 2 2 334
arvarde
P3.15.1 Multipumplage |- - - 0 2 1785
P3.15.2 Antal pumpar 1 1 1 3 3 1001
P3.15.5 Pumpforregling |- - - 1 1 1032
P3.15.6 Autovaxla - - - 1 1 1027
P3.15.7 Autovaxlade - - - 1 1 1028
pumpar
P3.15.8 Autovaxlingsin- |- - - 48.0 |48.0 1029
tervall
P3.15.11 Autovaxlings- - - - 25.0 [50.0 Hz 1031
frekvensgrans
P3.15.12 Autovaxlings- - - - 1 3 1030
pumpgrans
P3.15.13 Regleromrade - - - 10.0 100 |% 1097
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Tabell 118: Standardvardena for parametrarna i de olika applikationerna

Parameter Standard Beskrivning

P3.15.14 Fordrojning - - - 10 10 s 1098
P3.15.15 Konstant pro- - - - - 100.0 |% 1513

duktionshastig-

het
P3.15.16 Grans pumpari |- - - 3 3 1187

drift
P5.7.1 Atergéngstid 5 5 5 5 5 min 804
P5.7.2 Standardsida 4 5 4 4 4 2318

4 = Multidisplay
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