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OM DENNE BETJENINGSVEJLEDNING
Vacon Plc har ophavsret til denne betjeningsvejledning. Alle rettigheder forbeholdes.

| denne betjeningsvejledning kan du laese om funktionerne i Vacon® -frekvensomformeren,
og om hvordan du bruger den. Betjeningsvejledningen har samme struktur som
frekvensomformerens menustruktur (kapitel 1 og 4-8).

Kapitel 1, Lynvejledning

« Sadan starter du betjeningspanelet.

Kapitel 2, Guider

» Hurtig konfiguration af en applikation.
Kapitel 3, Brugergraenseflader
» Displaytyper, og brugen af betjeningspanelet.

» PC-vearktgjet Vacon Live.
*  Fieldbus-funktioner.

Kapitel 4, Overvagningsmenu

« Data for overvagningsveerdier.

Kapitel 5, Parametermenu

» Liste over alle frekvensomformerparametre.

Kapitel 6, Diagnostikmenu

Kapitel 7, 1/0 og hardwaremenu

Kapitel 8, Brugerindstillinger, favoritter og brugerniveauer
Kapitel 9, Beskrivelse af parametre

« S&dan anvendes parametrene.

* Programmering af digitale og analoge indgange.
» Applikationsspecifikke funktioner.

Kapitel 10, Fejlfinding
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Fejl og arsager.
Nulstilling af fejl.

Betjeningsvejledningen indeholder en lang raekke parametertabeller. Vejledningen
indeholder oplysninger om, hvordan du skal laese parametertabellerne.

R_&8 3% RR XX

Index Parameter Min ax Unit Default Description

G-

>

mo oW

R

Parameterens placering i menuen, altsd ~ G. Parameterens ID-nummer.

parameternummeret. H. En kort beskrivelse af
Parameternavnet. parametervaerdien og/eller dennes
Parameterens mindsteveerdi. funktion.

Parameterens maksimumvaerdi. I. Nar symbolet vises, kan du fa flere
Parameterens enhedsveardi. Enheden oplysninger om parameteren i kapitlet
vises, hvis den er tilgaengelig. Beskrivelse af parametre.

Veaerdien er fabriksindstillet.

FUNKTIONER | VACON® AC-FREKVENSOMFORMEREN

Omfattende opstartsvejledninger, PID-styring, multipumpe- og brandtilstand, som ggr
ibrugtagningen nemmere.

Brug "Funct”-knappen til nemt at skifte mellem det lokale og fjerne styrested.
Fjernstyringsstedet kan vaere I/0 eller fieldbus. Du kan vaelge fjernstyringssted ved
hjeelp af en parameter.

Ker interlock-indgang (deempningsinterlock]. Frekvensomformeren starter ikke, for
denne indgang aktiveres.

Styringsside til nem og hurtig betjening og overvagning af de vigtigste veerdier.
Forskellige forvarmningstilstande for at undga problemer med kondens.

Maks. udgangsfrekvens: 320 Hz.

Realtidsur og timerfunktioner (kraever ekstra batteri). Det er muligt at programmere tre
tidskanaler for at opna forskellige funktioner pa frekvensomformeren.

Tilgeengelig, ekstern PID-kontroller. Du kan f.eks. bruge det til at kontrollere en ventil
ved hjzelp af AC-frekvensomformerens 1/0.

Funktion til dvaletilstand, som automatisk aktiverer/deaktiverer driften af
frekvensomformeren for at spare energi.

En 2-zoners PID-controller med to forskellige feedbacksignaler: mindste og maksimale
kontrol.

To setpunkt-kilder til PID-styringen. Du kan vaelge vha. en digital indgang.

Funktion til PID-setpunktsforstaerkning.

Feedforward-funktion til forbedring af reaktionen pa andringer i processen.
Procesvaerdiovervagning.

Multipumpestyring.

En tryktabskompensation til at kompensere tryktab i rgrsystemet, f.eks. nar sensoren er
placeret forkert naer pumpen eller ventilatoren.
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LYNVEJLEDNING

1

1.1

LYNVEJLEDNING

BETJENINGSPANEL

Betjeningspanelet fungerer som graenseflade mellem AC-frekvensomformeren og brugeren.
Ved hjelp af betjeningspanelet kan du kontrollere motorhastigheden og overvage AC-
frekvensomformerens tilstand. Du kan ogsa indstille AC-frekvensomformerens parametre.

Fig.
A.

1.2

1: Knapper pa betjeningspanelet.

TILBAGE/NULSTIL-knappen. Bruge
denne knap til at ga tilbage i menuen,
forlade redigeringstilstanden eller til at
nulstille fejl.

Piletasten OP. Brug den til rulle opad i
menuen eller til at gge en veerdi.
FUNCT-knappen. Bruge denne knap til
at @ndre motorens rotationsretning,
opna adgang til kontrolsiden eller a&ndre
styringsstedet. Laes mere i Tabel 12
Styringsreferenceindstillinger.

VISNINGERNE

nm

To

H@JRE piletast.

START-knappen.

Piletasten NED. Brug denne knap til at
rulle nedad i menuen eller til at
formindske vaerdien.

STOP-knappen.

VENSTRE piletast. Bruge denne knap til
at flytte markgren mod venstre.
OK-knappen. Brug den til at ga ind i et
aktivt niveau eller element eller til at
acceptere et valg.

Der er to typer betjeningspanel: grafisk display og tekstdisplay. Betjeningspanelet har altid
samme tastatur og knapper.

Displayet viser disse data.

Motor- og frekvensomformerens tilstand.

Fejl i motoren og frekvensomformeren.
Din placering i menustrukturen.

TEL. +358 (0)201 2121 - FAX +358 (0)201 212 205
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PP PP @

STOP|Cj| READY| / |’ 10

Maln Menu

Qu1ck Setup /©

Mon1t

EII (5 )

= Parameters
li] (12 )
Fig. 2: Det grafiske betjeningspanel

A. Det 1. statusfelt: STOP/K@R F. Placeringsfeltet: Parameterens ID-
B. Motorens rotationsretning nummer og nuvaerende placering i
C. Det 2. statusfelt: KLAR/IKKE KLAR/FEJL menuen
D. Alarmfeltet: ALARM/- G. En aktiveret gruppe eller element
E. Styringsstedfeltet: PC/I0/PANEL/ H. Antal elementeriden pagaeldende

FIELDBUS gruppe

o
READY  RUN STOP  ALARM  FAULT

A A
NINEED /©

M |
m 1 e

FWD REV 110 KEYPAD BUS

RG]

Fig. 3: Tekstbetjeningspanelet. Hvis teksten er for lang til at blive vist, vil teksten automatisk rulle
pa displayet.

A. Statusindikatorer D. Den nuvarende placering i menuen.

B. Alarm- og fejlindikatorer E. Styringsstedsindikatorer

C. Den nuvarende placerings gruppe- eller F. Rotationsretningsindikatorer
elementnavn

1.3 FORSTE OPSTART

| opstartsguiden finder du de oplysninger, der kraeves for at styre proceduren.

24-HOUR SUPPORT +358 (0)201 212 575 - EMAIL: VACON@VACON.COM
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1 Valg af sprog Valget er forskelligt i alle sprogpakkerne
Sommertid*
Rusland
2 USA
EU
FRA
3 Tidspunkt* tt:min:ss
4 Dato* dd.mm.
5 Ar EEEE!

* Disse spgrgsmal vises, hvis der er installeret et batteri.

Kgr Opstartsquiden?
6 Ja
Nej

For at indstille parametervaerdierne manuelt skal du vaelge Nej og trykke pa OK-knappen.

Veelg en proces

7 Pumpe
Ventilator
8 Angiv veerdien for nominel motorhastighed (i over-  |Interval: 24-19200
ensstemmelse med typeskiltet)
9 Angiv veerdien for nominel motorstrgm Interval: Varierer
10 Angiv vaerdien for mindste frekvens Interval: 0.00-50.00
1 Angiv veerdien for maks. frekvens Interval: 0.00-320.00

Nar du har foretaget disse valg, er opstartsguiden faerdig. Hvis du vil starte opstartsguiden
igen, har du to alternativer. Ga til parameter P6.5.1 Gendan fabriksstandarder, eller til
parameter P1.19 Opstartsguiden. Angiv herefter vaerdien til Aktiver.

1.4 BESKRIVELSE AF APPLIKATIONER

1.4.1 VACON HVAC-APPLIKATION

Vacon HVAC-frekvensomformeren indeholder en forudindlaest applikation til brug med det
samme.

Det er muligt at styre frekvensomformeren fra betjeningspanelet, Fieldbus, pc'en eller I/0-
klemmen.

TEL. +358 (0)201 2121 - FAX +358 (0)201 212 205
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Standard I/0O-kort
| Signal
1 +10 Vref Referenceudgang
Referencepo- | | | | || |
tentiometer | \ All+ Analog indgang,
1-10 kQ | - 2 spaending eller strgm *) )
| Spaending
- - - Analog indgang feelles (strgm)
2-tr@ds transmitter 3 AlI1-
- Analog indgang,
Fjernreference | — — — — 4 Al2+ spaending eller strgm
4-20 mA/0-10 V Strgm
(programmerbar) | + log ind fzell
_____ 5 Al2- Analog indgang feelles (strgm)
r___
.-------------: _______ 6 | 24 Vout | |24 V ekstern indgangsspaending | | |
! i—-_--[ 7 ][cnND ® | [yo-jordforbindelse | |
:*/ ———————— { 8 || b1t | [Digital indgang 1 || Start FREM |
j—/ -------- {1 9 ]| b2 | [Digital indgang 2 |[ StartBAK |
2—/ ———————— -| 10 | | DI3 | |Digita| indgang 3 || Fejl |
: — 11| [ cm ® | [Fzelles A for DIN1-DIN6**) || |
E | 12 | | 24 Vout ® | |24 V ekstern indgangsspaending || |
i r----{ 13 ] [ GND ®| | ] [o-jordforbindelse || |
1 1
L i) 1| D Digital indgang 4 Fast frekvensvalg 1
1 1
R _E___ NETIIEE | [Digital indgang 5 | |Fast frekvensvalg 2|
. |-[1e][om, | [Digital indgang 6 || Fejinulstilling ]
1 1
E ! 17 CM ® Faelles A for DIN1-DIN6**)
' -—— 1
. No-b----4 18 AO1+ Analogt signal (+udgang)
bl mA Udgangsfrekvens
Seofi-d--4-1 19 AO1-/GND ® Analog udgang fzlles
! :
1 1
H ! ; 30 +24 Vind o 24 V reserveindgangsspaending
v v =
A RS485 Seriel bus, negativ
| Til releekort 1 eller 2 | B RS485 Seriel bus, positiv

Fig. 4: Eksempel pa styringsforbindelser til standard I/0-kortet

* = Du kan bruge DIP-kontakter til at vaelge disse. Se installationsvejledningen til
vaegmonterede Vacon 100-frekvensomformere.

** = Du kan isolere de digitale indgange fra jorden vha. en DIP-kontakt.

24-HOUR SUPPORT +358 (0)201 212 575 - EMAIL: VACON@VACON.COM
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LYNVEJLEDNING

Fra standard-I/O-kort

Fra klemme Fra klemme
nr. 6 eller 12 #13

Relaxkort 1

Standard

Terminal

21

RO1/1 NC

22

RO1/2 CM

: Relaeudgang 1

23

RO1/3 NO

—_—

DRIFT

24

RO2/1 NC

25

RO2/2 CM

_7

Relaeudgang 2

26

RO2/3 NO

—_—

FEJL

32

RO3/1 CM

—

33

RO3/2 NO

Releeudgang 3
—_

KLAR

Fig. 5: Eksemplet pa styringsforbindelse for releekortet 1

BEMZARK!

Ikke tilgeengelig til Vacon 100 X.

Fra standard-1/0O-kort

Fra klemme Fra klemme
nr. 6 eller 12 #13

Relaxkort 1

Terminal

Standard

21

RO1/1 NC

22

RO1/2 CM

: Relaeudgang 1

23

RO1/3 NO

—]

DRIFT

24

RO2/1 NC

25

RO2/2 CM

_7

Releeudgang 2

26

RO2/3 NO

—_—

FEIL

32

RO3/1 CM

33

RO3/2 NO

Relaeudgang 3

—]

KLAR

Fig. 6: Eksemplet pa styringsforbindelse for releekortet 2

BEMZARK!

Du kan ogsa isolere de digitale indgange (terminaler 8-10 og 14-16) pa standard-1/0-kortet
fra jord. For at ggre dette skal du indstille DIP-kontakten til positionen FRA. Se pa figuren
herunder for at finde kontakterne og foretage de tilgaengelige valg, der passer til dine behov.

BEMZARK!

Vacon X 100.

Den eneste mulighed for Vacon 100 X.

TEL. +358 (0)201 2121 - FAX +358 (0)201 212 205
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Digitale indgange

$ Flydende
Tiksluttet til GND (standard!)

i

Fig. 7: DIP-kontakten

DODDDDDDDDHDHDDD g
2
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Tabel 2: Parametergruppe til hurtig opseetning

Indeks Parameter Min. [ ECR Enhed |Standard ID Beskrivelse

Nominel motor- Vardien Un fremgar af

P1.1 spaendin Varierer |Varierer \Y Varierer 110 | motorens typeskilt.
peneing Se P3.1.1.1.

Nominel motorfre- Vardien fn fremgar af

P1.2 kvens 8.0 320.0 Hz 50 11 motorens typeskilt.
Se P3.1.1.2.
P13 Nominel motorha- 2% 19200 o/min Varierer 112 Veaerdien nn fremgar af

stighed motorens typeskilt.

Veerdien In fremgar af

P1.4 Nominel motorstrgm | Varierer |Varierer A Varierer 113 .
motorens typeskilt.

P1.5 Motor Cos Phi 0.30 1.00 Varierer 120 Denne vaerdi fremgf’;lr
af motorens typeskilt.

P1.6 Nominel motoreffekt |Varierer |Varierer kW Varierer 116 Veerdien nn fremgar af
motorens typeskilt.
Den maksimale motor-

P1.7 Motorstremgraense | Varierer |Varierer A Varierer 107  |strem fra AC-frekvens-
omformeren.

P1.8 Min. frekvens 0.00 P1.9 Hz | Varierer | 101 [Mindsttilgzngelige
frekvensreference.
Maksimalt acceptable

P1.9 Maks. frekvens P1.8 320.00 Hz 50.00 102 [tilgeengelige frekvens-

reference.

Valg af frekvensrefe-

Valg af I/0-styrings- rencekilde, nar sty-
reference A ringsstedet er I/0 A.

Se P3.3.3 for valg.

P1.10

Veaelg med den digitale
indgang: Fast fre-
P1.11 Fast frekvens 1 P3.3.1 300.00 Hz 10.00 105 |kvensvalg 0 (P3.5.1.15)
(Standard = Digital ind-
gang 4)

Veaelg med den digitale
indgang: Fast fre-
P1.12 Fast frekvens 2 P3.3.1 300.00 Hz 15.00 106 |kvensvalg 1 (P3.5.1.16)
(Standard = Digital ind-
gang 5)

Giver den forngdne tid
til, at udgangsfrekven-
P1.13 Accelerationstid 1 0.1 3000.0 sek. 20.0 103 [sen kan gges fra nul-
frekvens til maksi-
mumfrekvens.

TEL. +358 (0)201 2121 - FAX +358 (0)201 212 205
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Tabel 2: Parametergruppe til hurtig opseetning

Indeks Parameter Min. [ ECR Enhed |Standard ID Beskrivelse

Giver den forngdne tid
til, at udgangsfrekven-
P1.14 Decelerationstid 1 0.1 3000.0 sek. 20.0 104 |[sen kan aftage fra
maksimalfrekvens til
nulfrekvens.

Valg af fjernstyrings-
sted (start/stop).
P1.15 Fjernstyringssted 1 2 1 172
0 = 1/0-styring

1 = Fieldbus-styring

p1.16 | Automatisk nulstil- 0 1 0 731 |0 = Deaktiveret

ling 1 = Aktiveret

0 = Ingen handling
1=Alarm

P1.17 Termistorfejl 0 3 0 732 2 = Fejl (stop i over-
ensstemmelse med
stoptilstand)

3 = Fejl (stop ved frilgb)

0 = Inaktiv
P1.18 PID-miniguide * 0 1 0 1803 |1 = Aktivér

Se

0 = Inaktiv
P1.19 Multipumpeguide * 0 1 0 1 = Aktivér

Se kapitel 2.2 Multi-
pumpeminiguide.

0 = Inaktiv
P1.20 Startguide ** 0 1 0 1171 | 1= Aktivér

Se kapitel 1.3 Farste
opstart.

p1p1 | Brendtilstandsguide |, 1 0 1672 | 0= Inaktiv

1 = Aktivér

* = Parameteren er kun synlig pa det grafiske betjeningspanel.

** = Parameteren er kun synlig pa det grafiske betjeningspanel og tekstbetjeningspanelet.

24-HOUR SUPPORT +358 (0)201 212 575 - EMAIL: VACON@VACON.COM
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GUIDER

2

2.1

Applikationsguiden hjae

GUIDER

PID-MINIGUIDE

applikationen.

lper dig med at indstille de basisparametre, der er relaterede til

PID-miniguiden kan startes ved at indstille veerdien Aktiver til parameteren P1.17 PID-
miniguide i menuen Hurtig opsatning.

Standardindstillingerne forklarer, hvordan du bruger PID-controlleren i "ét feedback-/ét
setpunkt”-tilstand. Standardstyrestedet er I/0 A og standardprocesenheden er %.

1

Foretag valg for Procesenhed (P3.12.1.4)

Mere end ét valg.

Hvis der vaelges en anden enhed end %, vises det naeste spsrgsmal. Hvis du vaelger %, gar
guiden direkte til spgrgsmal 5.

(P3.12.3.3)

2 Angiv en verdi for Min. for procesenhed (P3.12.1.5) |Omfanget afhaenger af valget i spgrgsmal 1.
3 Angiv en veerdi for Maks. for procesenhed Omfanget afhaenger af valget i spgrgsmal 1.
(P3.12.1.6)
4 Angiv en veerdi for Decimaler for procesenhed Interval: 0-4
(P3.12.1.7)
5 Angiv en veerdi for Valg af kilde for feedback 1 Se Tabel 34 Indstillinger for feedback

Hvis du veelger et analogt indgangssignal, far du vist spgrgsmal 6. Ved andre valg gar guiden
til spgrgsmal 7.

Angiv signalomréadet for den analoge indgang

0=0-10V/0..20 mA
6 1=2-10V/4..20 mA
Se Tabel 15 Indstillinger for analog indgang.
Angiv en veerdi for Fejlinvertering (P3.12.1.8)
7 0 = Normal
1 = Inverteret
8 Angiv en veerdi for Valg af setpunkt-kilde (P3.12.2.4) |Se Tabel 33 Indstillinger for setpunkter.

Hvis du veelger et analogt indgangssignal, far du vist spgrgsmal 9. Ved andre valg gar guiden
til spgrgsmal 11.

Hvis du angiver Betjeningspanel-setpunkt 1 eller Betjeningspanel-setpunkt 2 for veerdien, gar
guiden direkte videre til spgrgsmal 10.
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Angiv signalomréadet for den analoge indgang
0=0-10V/0-20 mA
9 1=2-10V/4-20 mA
Se Tabel 15 Indstillinger for analog indgang.
Angiv veerdien for Betjeningspanel-setpunkt 1 Afhanger af omfanget angivet i spgrgsmal 9.
10 (P3.12.2.1) og Betjeningspanel-setpunkt 2
(P3.12.2.2)
Sadan anvendes dvalefunktion
1 0 = Nej
1=Ja

Hvis du veelger vaerdien Ja til spgrgsmal 11, ser du de naeste 3 spgrgsmal. Hvis du vaelger
vaerdien Nej er guiden feerdig.

12 Angiv veerdien for Dvalefrekvensgraense (P3.12.2.7) [Interval: 0.00-320.00 Hz

13 Angiv veerdien for Dvaleforsinkelse 1 (P3.12.2.8) Interval: 0-3000 s

14 Angiv veerdien for Opvagningsniveau (P3.12.2.9) Omfanget afhaenger af den valgte procesen-
hed.

PID-miniguiden er feerdig.

2.2

MULTIPUMPEMINIGUIDE

Multipumpeminiguiden stiller de vigtigste spgrgsmal til konfiguration af et
multipumpesystem. Multipumpeminiguiden kommer altid efter PID-miniguiden.

15 Angiv veerdien for Antal motorer (P.3.14.1) 1-4
Angiv veerdien for Interlockfunktion (P3.14.2)
16 0 = Anvendes ikke
1 = Aktiveret
Angiv veerdien for Autoskift (P3.14.4)
17 0 = Deaktiveret
1 = Aktiveret

Hvis du aktiverer autoskiftfunktionen, far du vist naeste 3 spgrgsmal. Hvis
autoskiftfunktionen ikke benyttes, gar guiden direkte til spgrgsmal 21.

24-HOUR SUPPORT +358 (0)201 212 575 - EMAIL: VACON@VACON.COM
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Angiv veerdien for Inkluder FC (P3.14.3)
18 0 = Deaktiveret
1 = Aktiveret
19 Angiv veerdien for Interval for autoskift (P3.14.5) 0,0-3.000,0 timer
20 Angiv veerdien for Autoskift: Frekvensgraense 0.00-50.00 Hz
(P3.14.6)
21 Angiv veerdien for Bandbredde (P3.14.8) 0-100%
22 Angiv veerdien for Bandbreddeforsinkelse (P3.14.9) [0-3600 s

Herefter viser betjeningspanelet den konfiguration, applikationen har udfgrt for de digitale
indgange og releeudgange (kun grafisk betjeningspanel). Skriv disse veerdier ned til fremtidig
brug.

2.3 BRANDTILSTANDSGUIDE

Brandtilstandsguiden startes ved at veelge Aktiver for parameter B1.1.4 i menuen Hurtig
opseaetning.

C FORSIGTIG!
For du fortsaetter, skal du laese de vigtige oplysninger om adgangskoden og
garantien i kapitel 9.13 Brandtilstand.

Angiv veerdien for parameter P3.17.2 Kilde til Mere end ét valg
brandtilstandsfrekvens

Hvis der er valgt en anden kilde end Brandtilstandsfrekvens, gar guiden direkte til spgrgsmal
3.
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2 Angiv vaerdien for parameter P3.17.3 Brandtil- 8,00 Hz...P3.3.1.2 (MaxFreqRef]
standsfrekvens
Aktiver signalet, nar kontakten dbnes, eller nar den
3 lukkes 0 = Abn kontakt

1 = Lukket kontakt

Angiv veerdien for parametrene P3.17.4 Aktivering
4 af brandtilstand ved ABEN/P3.17.5 Aktivering af
brandtilstand ved LUKKET

Vaelg den digitale indgang for at aktivere
brandtilstand. Se ogsa kapitel 9.13 Brandtil-
stand.

Angiv vaerdien for parameter P3.17.6 Brandtilstand

Veelg den digitale indgang for at aktivere bag-

tilbage lens retning i brandtilstand.
5
Digln Slot0.1 = FORLANS
Digln Slot0.2 = BAGLANS
Angiv veerdien for P3.17.1 Adgangskode til brandtil- [Vaelg en adgangskode til at aktivere brandtil-
stand standsfunktionen.
6

1234 = Aktiver testtilstand
1001 = Aktiver brandtilstand
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3 BRUGERGRZANSEFLADER

3.1 NAVIGATION PA BETJENINGSPANELET

Data fra AC-omformeren findes i menuer og undermenuer. Brug pilene op og ned pa
betjeningspanelet til at mangvrere mellem menuerne. Tryk pa OK-knappen for at ga til en
gruppe eller et element. Tryk pa knappen Tilbage/Nulstil for at ga tilbage til det niveau, som
du var pa far.

Displayet viser din aktuelle placering i menuen, for eksempel M5.5.1. Du kan 0gsa se navnet
pa gruppen eller elementet i din aktuelle placering
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Fig. 8: AC-omformerens grundlaeggende menustruktur
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3.2 BRUG AF DET GRAFISKE DISPLAY

ppPe @
STo’P|C’j| RE//\DY| / |’ 110
G MaW%z>
Q1(1i§]7< Setup /@

= Monitorw
(5 )/

= Parameters
(12 )
Fig. 9: Hovedmenuen til det grafiske display

A. Det 1. statusfelt: STOP/K@R G. En aktiveret gruppe eller element: tryk
B. Rotationsretningen pa OK for at fa det vist

C. Det 2. statusfelt: KLAR/IKKE KLAR/FEJL  H. Antal elementeriden pagaeldende

D. Alarmfeltet: ALARM/- gruppe

E. Styringsstedet: PC/IO/PANEL/FIELDBUS

F. Placeringsfeltet: ID-nummeret pa

parameteren samt dens aktuelle
placering i menuen

3.2.1 REDIGERING AF VAERDIER
Pa det grafiske display findes der to forskellige metoder til at redigere et elements vaerdi.

Normalt kan der kun tildeles én vaerdi til en parameter. Veelg fra en liste med tekstveerdier
eller fra en raeekke med numeriske vaerdier.

ZNDRING AF EN PARAMETERS TEKSTVZARDI

1 Find parameteren med piletasterne.

STOP‘G READY \ \ 10
Start / Stop Setup
‘:_l ID:172 M3.2.1

,i, Rem Control Place
. I/0 Control

000

KeypadStopButton

Start Function
Ramping

[ele]e]
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2 Tryk to gange pa OK-knappen, eller tryk pa hgjre
piletast for at ga til redigeringstilstanden.

3 Angiv den nye veerdi vha. piletasterne op/ned.

4 Tryk pa OK-knappen for at acceptere andringen.

Tryk pa Tilbage/Nulstil knappen for at ignorere
andringen.

REDIGERING AF DE NUMERISKE VARDIER

1 Find parameteren med piletasterne.

2 Gatil tilstanden Rediger.

24-HOUR SUPPORT +358 (0)201 212 575 - EMAIL: VACON@VACON.COM

STOP‘G READY \ \ 110
ReIr:: Control jiice
8f| Edit

@ Add to favourites

STOP\(] READY‘ \ 110

Rem Control Place

m ID: M3.2.1
FieldbusCTRL
I/0 Control ¢

stop| (] READY | | o
D Frequency Ref
1D:101 P3.3.1.1
g.i. MaxFreqReference |
o 0.00 Hz
MinFreqReference
50.00 Hz
8.i. PosFreqRefLimit
© 320.00 Hz
stop| (G| READY | | o
o MinFregReference
1D:101 P3.3.1.1
N N s
v — 0.00 Hz —
RN
Min: 0.00Hz
Max: 50.00Hz




VACON - 26 BRUGERGRANSEFLADER

3 Hvis vaerdien er numerisk, skal du flytte dig fra

ciffer til ciffer vha. hgjre og venstre piletast. £ndr STOP‘G READY ‘ ‘ /0
cifrene vha. piletasterne op/ned. 9 MinFreqReference
1D:101 P3.3.1.1
VAN N s
\4 — 00.00 Hz
RN
Min: 0.00Hz
Max: 50.00Hz

4 Tryk pa OK-knappen for at acceptere andringen.

Ignorer aendringen ved at trykke pa knappen STOP‘G READY ‘ ‘ Vo
Tilbage/Nulstil for at ga tilbage til det niveau, du MinFreqReference
var pé fgr. ID:101 P3.3.1.1
N N
\'4 —11.00 Hz—
V2N
Min: 0.00Hz
Max: 50.00Hz

VALG AF MERE END EN VARDI.

Nogle parametre tillader dig at vaelge mere end én veerdi. Markér et afkrydsningsfelt ved
hver pakravet veerdi.

1 Find parameteren. Nar det er muligt at markere et
afkrydningsfelt, vises et symbol pa displayet. STOP‘G READY ‘ ‘ Vo

Iil Interval 1
ID:1466 P3.12.1.3
ON Time
00:00:00
o2& OFF Time
00:00:00

%] I
0 «
\@

A. Symbol for markering af
afkrydsningsfelt
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2 Brug piletasterne op/ned til bevaegelser pa listen
med vaerdier.

stor|(J] ReADY | | o

8;i. Days
o ID: M 3.12.1.3.1

Monday

[ ] Tuesday
Wednesday

|| Thursday

Friday

3  Fgjenveerdi til din markering ved at vaelge det felt,
der er ud for det, vha. den hgjre piletast.

stop| (] READY | | o

Days
ID: My3.12.1.3.1
Sunday I

Monday

[ ] Tuesday
Wednesday

|| Thursday

Friday

3.2.2 NULSTIL EN FEJL

Du kan bruge knappen Nulstil eller parameteren Nulstil fejl til at nulstille en fejl. Se
instruktionerne i 10.7 Der vises en fejl.

3.2.3 “FUNCT"-KNAPPEN

Du kan bruge Funct-knappen til 3 funktioner.

« Til at fa adgang til Styringssiden.
+ Til nemt skift mellem lokale- og fjernstyringssteder.
» Tilat @ndre rotationsretning.

Valg af styringssted afggr, hvorfra frekvensomformeren modtager start- og
stopkommandoer. Alle styringssteder har en parameter til valg af frekvensreferencekilden.
Det lokale styringssted er altid betjeningspanelet. Fjernstyringsstedet kan veere 1/0 eller
fieldbus. Det valgte styringssted vises pa betjeningspanelets statuslinje.

Det er muligt at benytte I/0 A, 1/0 B og fieldbus som fjernstyringssteder. I/0 A og fieldbus har
den laveste prioritet. Du kan udvaelge dem vha. P3.2.1 (fjernstyringssted). I/0 B kan omga
fiernstyringsstederne I/0 A og fieldbus vha. en digital indgang. Du kan udvzelge digitale
indgange vha. parametrene P3.5.1.5 (I/0 B tvunget styring)

Betjeningspanelet benyttes altid som styringssted, nar styringsstedet er lokalt. Lokal styring
har hgjere prioritet end fjernstyring. Nar du f.eks. er i fjernstyring, og parameter P3.5.1.5
omgar styringsstedet via en digital indgang, og du vaelger lokal, bliver betjeningspanelet til
styringsstedet. Anvend Funct-knappen eller P3.2.2 Lokal/Fjern for at skifte mellem lokal- og
fiernstyring.
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VACON - 28 BRUGERGRANSEFLADER

SKIFT STYRINGSSTED

1 Tryk pa FUNCT-knappen et vilkarligt sted i
menustrukturen.

STOP \ G \ READY \ \ Keypad

Main Menu
ID: M1l

Monitor

(12)
el Parameters
(21)
= Diagnostics

2 Brug piletasterne op/ned for at vaelge Lokal/Fjern.

Tryk pa OK-knappen. STOP‘G READY ‘ ‘Keypad
g Choose action
ID:1805

Change direction

Control page

Local/Remote ¢
3  Veelg Lokal eller Fjern vha. piletasterne op og ned.
Tryk pa OK-knappen for at acceptere valget. STOP‘G READY ‘ ‘ Keypad
) Local/Remote
u ID:211
Local
Remote 4
4 Huvis fjernstyringssted aendres til lokal
(betjeningspanel), skal der angives en STOP‘C‘ READY ‘ ‘ Vo
anelreference. Main Menu
p c) ID: M1

e Monitor
(12)
Y Parameters
= Diagnostics

Efter valget gar displayet tilbage til det samme sted, hvor det var, da der blev trykket pa
Funct-knappen.
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ABNING AF STYRINGSSIDEN
Det er nemt at overvdge de vigtigste vaerdier pa styringssiden.
1 Tryk pa FUNCT-knappen et vilkarligt sted i
menustrukturen. sTor|(G] READY Vo
c) Main Menu
ID: M1
= Monitor
(12 )
Q Parameters
(21)
® Diagnostics
2 Brug piletasterne op/ned for at veelge pa
styringssiden. Bekraeft med OK-knappen. STOP|C| READY | Keypad
Styringssiden dbnes o Choose action
© ID:1805
Change direction
Control page
Local/Remote A
\4
3

Hvis det lokale styringssted og panelreferencen
anvendes, kan P3.3.6 panelreferencen angives med stor| (] READY

| Keypad
OK knappen. Keypad Reference
H< ID: 184
. 0.00Hz

Output Frequency Motor Torque

0.00Hz 0.00%

Motor Current

Motor Power

0.00A 0.00%
4  Brug piletasterne op/ned for at @ndre cifrenes
vaerdi. Tryk pd OK-knappen for at acceptere STOP|C| READY | Keypad
andringen. Keypad Reference
H‘ ID: 168
N
. ~ 0.00Hz -
/ N\

Output Frequency Motor Torque

0.00Hz 0.00%

Motor Current

Motor Power

0.00A 0.00%

Du kan finde flere oplysninger om panelreference i kapitel 5.3 Gruppe 3.3:
Styringsreferenceindstillinger. Hvis du bruger andre styringssteder eller referencevardier,
viser displayet den frekvensreference, der ikke kan redigeres. De andre vaerdier pa siden er
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multiovervagningsvardier. Her kan du valge en raekke af de viste veerdier (se
instruktionerne i kapitel 4.1.7 Multiovervagning).

SKIFT ROTATIONSRETNING

Du kan hurtigt @&ndre motorens rotationsretning ved hjeelp af Funct-knappen.

BEMZRK!
Kommandoen Skift retning er tilgaengelig i menuen, hvis det aktuelle styringssted

er lokalt.
1 Tryk pa FUNCT-knappen et vilkarligt sted i
menustrukturen. STOP|C| READY /0
c} Main Menu
ID: M1
= Monitor
(7)
= Parameters
( 15 )
= Diagnostics
Iill (6)
2 Brug piletasterne op/ned, nar du vil skifte retning.
Tryk pa OK-knappen. RUN |C| READY | | Keypad

Choose action
ID:1805

Change direction
Control page y

Local/Remote
3 Veelg en ny rotationsretning. Den aktuelle
rotationsretning blinker. Tryk p& OK-knappen. RUN |C| READY | |Keypad
o) Choose action
ST
o ID:1805
Reverse

Torward 'y
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4 Rotationsretningen a&ndres straks. Du kan se, at

pilindikationen i displayets statusfelt eendres. STOF(D ) READY e}

Main Menu

G ID: M1

= Monitor

(7))

= Parameters

( 15 )

= Diagnostics

EII (6)

3.2.4 KOPIERING AF PARAMETRE

BEMZARK!
Denne funktion er kun tilgaengelig pa det grafiske betjeningspanel.

Fer du kan kopiere parametre fra styringspanelet til frekvensomformeren, skal
frekvensomformeren stoppes.

KOPIERING AF PARAMETRENE FOR AC-FREKVENSOMFORMEREN.

Anvend denne funktion til at kopiere parametre fra én frekvensomformer til en anden.

1 Gem parametrene til styringspanelet.

2 Afmonter styringspanelet, og tilslut det til en anden
frekvensomformer.

3  Download parametrene til den nye
frekvensomformer vha. kommandoen Gendan i
betjeningspanelet.

GEM PARAMETRENE PA STYRINGSPANELET.

1 Ga til menuen Brugerindstillinger.

stor|(| READY Keypad

Main Menu
L 1 6

= I/0 and Hardware

User settings

(4)
@ Favourites
(0)
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2 Gatil Parameterbackup-undermenuen.

STOP | (j] READY Keypad

User settings
m ID: M6.5
Language selection
Q
o English

I»‘:—l Parameter backup

(7)
2 Drive name .
st Drive
3 Brug piletasterne op/ned for at vaelge en funktion.
Tryk pd OK-knappen for at acceptere valget. STOP|C| READY Keypad
m Parameter backup
ID: M6.5.1

Restore factory defaults
[¢]

O

Restore from keypad

Kommandoen Gendan fabriksstandarder gendanner de oprindelige parameterindstillinger
fra fabrikken. Hvis du vaelger Gem til betjeningspanel, kan du kopiere alle parametre til
betjeningspanelet. Kommandoen Gendan pa betjeningspanelet kopierer alle parametre fra
styringspanelet til frekvensomformeren.

Parametrene kan ikke kopieres, hvis frekvensomformerne har forskellige stgrrelser.

Hvis en frekvensomformers betjeningspanel erstattes af et betjeningspanel pa en
frekvensomformer med en anden stgrrelse, vil veerdierne af disse parametre ikke andres.
+  Nominel motorspaending (P3.1.1.1)

«  Nominel motorfrekvens (P3.1.1.2)

«  Nominel motorhastighed (P3.1.1.3]

«  Nominel motorstrgm (P3.1.1.4)

+  Motor cos phii (P3.1.1.5)

«  Nominel motoreffekt (P3.1.1.6)

¢  Graense for motorspanding (P3.1.1.7)

«  Switchfrekvens (P3.1.2.1)

« Nulfrekvensspanding (P3.1.2.4)

«  Strgm til motorforvarmning (P3.1.2.7)

«  Statorspaendingsjustering (P3.1.2.17)

+  Maks. frekvens (P3.3.2)

«  Startmagnetiseringsstrgm (P3.4.8)

« Javnstrgmsbremsestrgm (P3.4.10)

«  Flux-bremsestrgm (P3.4.13)

«  Stall-stremgraense (P3.9.5)

+  Motorvarmetidskonstant (P3.9.9)
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3.2.5 SAMMENLIGNING AF PARAMETRE

Med denne funktion kan du sammenligne det aktuelle parametersaet med ét af disse fire
seet.

+  Set1(P6.5.4 Gem til st 1)

Sat2(P6.5.6 Gem til seet 2)

« Standarder (P6.5.1 Gendan fabriksstandarder)

+ Betjeningspanelsat (P6.5.2 Gem til betjeningspanel)

Laes mere om disse parametre i Tabel 57 Parametersammenligningen.

BEMZRK!
Hvis du ikke har gemt det parametersaet, du gnsker at sammenligne det aktuelle
st med, viser displayet teksten: "Sammenligning mislykkedes".

SADAN ANVENDES FUNKTIONEN PARAMETERSAMMENLIGNING

1 Ga til parametersammenligning i
brugerindstillinger. STOP|(_7| READY o)

= User Settings
ID: M6.6

Language Selection
2 English

D Parameter Backup
(7)

Parameter Compare

(4)

2 Velg to seet. Tryk pa OK-knappen for at acceptere
valget. stor| (| RerpY | o

Parameter Compare
ID: B6.6.1

E Active set-Set 1

EI Active set-Set 2

EI Active set-Defaults

3 Veelg Aktivér, og tryk pa OK-knappen.

STOP | C] READY | 110

El Active set-Set 1
ID: M6.6.1

E Active
@ Help

@ Add to Favourites
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4 Undersgg sammenligningen mellem de aktuelle
vaerdier og det 2. sats vaerdier. STOP|G| READY o

Active set-Set 1
m ID:113

Motor Nom Currnt

Aktuelle vaerdi
Veerdi af det 2. seet
Aktuelle vaerdi
Vaerdi af det 2. seet

oDowy

3.2.6 HJALPETEKSTER

Det grafiske betjeningspanel har gjeblikkelige hjaelpe- og informationsfunktioner vedr.
mange emner. Alle parametrene har hjzelpetekster.

Der er ogsa hjzlpetekster til fejl, alarmer og startguiden.

LASNING AF HJALPETEKST

1 Find det element, som du gnsker at laese om.

STOP|C| READY | 110
E’ Digital Inputs
ID:403 M3.5.1.1

Ctrl Signal 1 A

Q00

Ctrl Signal 2 A

000

Ctrl Signal 1 B
[¢]

2 Brug piletasterne op/ned for at vaelge en

hjeelpefunktion. STOP|C| READY 110
= Ctrl signal 1 A
ID:403 M3.5.1.1
Edit
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3 Tryk pad OK-knappen for at abne hjalpetekst.

STOP|C| READY 10
Ctrl signal 1 A
@ ID:403 M3.5.1.1

Start Signal 1 for control Place
I/0 A. Start Signal 1
functionality chosen with I/O A
Logic in Start/Stop Setup Menu.

BEMZRK!
Hjeelpetekster er altid pa engelsk.

3.2.7 BRUG AF FAVORITMENUEN

Hvis du bruger de samme elementer med jeevne mellemrum, kan du fgje dem til dine
Favoritter. Du kan samle et szt parametre eller overvagningssignaler fra alle
betjeningspanelets menuer.

Se mere om brugen af Favoritmenuen i kapitel 8.2 Favoritter.

3.3 SADAN ANVENDES TEKSTBETJENINGSPANELET

Du kan ogsa valge et tekstbetjeningspanel til din brugergraenseflade.
Tekstbetjeningspanelet og det grafiske betjeningspanel har stort set samme funktioner.
Visse funktioner er kun tilgeengelige pa det grafiske betjeningspanel.

Displayet viser status for motor og AC-frekvensomformeren. Det viser ogsa fejl i betjening af
motoren og frekvensomformeren. Displayet viser din aktuelle placering i menuen. Du kan
0gsa se navnet pa gruppen eller elementet i din aktuelle placering Hvis teksten er for lang til
at kunne vises pa displayet, vil teksten rulle for at vise hele tekststrengen.

2 @

READY RUN STOP ALARM FAULT

A A
NINEED /©

M |
m 1

FWD REV o] KEYPAD BUS

®

Fig. 10: Hovedmenuen til det grafiske betjeningspanel

A. Statusindikatorer B. Alarm- og fejlindikatorer
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C. Den nuvarende placerings gruppe- eller E. Styringsstedsindikatorer
elementnavn F. Rotationsretningsindikatorer
D. Den nuveaerende placering i menuen.

3.3.1 REDIGERING AF VERDIER

ZNDRING AF EN PARAMETERS TEKSTVARDI

Benyt fglgende fremgangsmade til at angive vaerdien af en parameter.

1 Find parameteren med piletasterne. READY RUN _ STOP _ ALARM  FAULT

A A
T T T /L T
L 341 s 310 0gre

FWD REV 1/0 KEYPAD BUS

2 Tryk pa OK-knappen for at ga til

. . . READY  RUN STOP ALARM FAULT
redigeringstilstanden.

A

H,M I~ I-I-J iy
r sl’ Cogrrirvy
Ll
b 4 b 4
FWD REV 1/0 KEYPAD BUS

3 Angiv den nye vaerdi vha. piletasterne op/ned. REAQY RUN  STOP ALARM FAULT

AN A | 7/
N A 111 Il E]

| 0 Curririg—
/17 |\
L

v v

FWD REV I/0 KEYPAD BUS

4 Tryk pa OK-knappen for at acceptere andringen.
Ignorer andringen ved at trykke pa knappen
Tilbage/Nulstil for at ga tilbage til det niveau, du
var pa far.

REDIGERING AF DE NUMERISKE VARDIER

1 Find parameteren med piletasterne.
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2 Gatiltilstanden Rediger.

3 Flyt fra ciffer til ciffer vha. hgjre- og venstre
piletast. Z£ndr cifrene vha. piletasterne op/ned.

4 Tryk pa OK-knappen for at acceptere andringen.
Ignorer andringen ved at trykke pa knappen
Tilbage/Nulstil for at ga tilbage til det niveau, du
var pa fer.

3.3.2 NULSTIL EN FEJL

Du kan bruge knappen Nulstil eller parameteren Nulstil fejl til at nulstille en fejl. Se
instruktionerne i 10.7 Der vises en fejl.

3.3.3 “FUNCT"-KNAPPEN

Du kan bruge Funct-knappen til 3 funktioner.

« Til at fa adgang til Styringssiden.
+ Til nemt skift mellem lokale- og fjernstyringssteder.
+ Tilat @ndre rotationsretning.

Valg af styringssted afggr, hvorfra frekvensomformeren modtager start- og
stopkommandoer. Alle styringssteder har en parameter til valg af frekvensreferencekilden.
Det lokale styringssted er altid betjeningspanelet. Fjernstyringsstedet kan vaere 1/0 eller
fieldbus. Det valgte styringssted vises pa betjeningspanelets statuslinje.

Det er muligt at benytte I/0 A, I/0 B og fieldbus som fjernstyringssteder. I/0 A og fieldbus har
den laveste prioritet. Du kan udveaelge dem vha. P3.2.1 (fjernstyringssted). I/0 B kan omga
fijernstyringsstederne 1/0 A og fieldbus vha. en digital indgang. Du kan udvzaelge digitale
indgange vha. parametrene P3.5.1.5 (I/0 B tvunget styring)

Betjeningspanelet benyttes altid som styringssted, nar styringsstedet er lokalt. Lokal styring
har hgjere prioritet end fjernstyring. Nar du f.eks. er i fjernstyring, og parameter P3.5.1.5
omgar styringsstedet via en digital indgang, og du vaelger lokal, bliver betjeningspanelet til
styringsstedet. Anvend Funct-knappen eller P3.2.2 Lokal/Fjern for at skifte mellem lokal- og
fiernstyring.

SKIFT STYRINGSSTED

1 Tryk pa FUNCT-knappen et vilkarligt sted i READY RUN  STOP _ ALARM _ FAULT
menustrukturen. A A

FWD REV 1/0 KEYPAD  BUS

24-HOUR SUPPORT +358 (0)201 212 575 - EMAIL: VACON@VACON.COM




BRUGERGRANSEFLADER

VACON - 38
2 Brug piletasterne op/ned for at vaelge Lokal/Fjern.
Trvk p§| OK—knappen READY RUN STOP ALARM FAULT
y ' A A
I I /e M
Locnrnc iy
/
/
v v
FWD  REV /0  KEYPAD BUS
3 Velg Lookal eller Fjern vha. piletasterne op og ned. READY RUN  STor  ALARM AU
Tryk pa OK-knappen for at acceptere valget. | A
LI MTE
g i c
- AN
r
LJ
v v
FWD REV 1/0 KEYPAD BUS

4 Huvis flernstyringssted aendres til lokal
(betjeningspanel), skal der angives en
panelreference.

Efter valget gar displayet tilbage til det samme sted, hvor det var, da der blev trykket pa
Funct-knappen.

ABNING AF STYRINGSSIDEN

Det er nemt at overvage de vigtigste veerdier pa styringssiden.

1 Tryk pa FUNCT-knappen et vilkarligt sted i
READY RUN STOP ALARM FAULT
menustrukturen. 7'\ A

FWD REV 1/0 KEYPAD  BUS
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2 Brug piletasterne op/ned for at veaelge pa
styringssiden. Bekraeft med OK-knappen.
Styringssiden dbnes

3 Hvis det lokale styringssted og panelreferencen
anvendes, kan P3.3.6 panelreferencen angives med
OK knappen.

READY  RUN STOP ALARM FAULT

A A

FOOToOm ol
AR IJIL'I\

/ L 3

!

)\ 4 )\ 4

FWD REV I/0 KEYPAD BUS

READY  RUN STOP ALARM FAULT

A A
[ ) R T
nNeCrr-ryg el

FWD REV 1/0 KEYPAD BUS

Du kan finde flere oplysninger om panelreferencen i kapitel 5.3 Gruppe 3.3:
Styringsreferenceindstillinger). Hvis du bruger andre styringssteder eller referencevardier,
viser displayet den frekvensreference, der ikke kan redigeres. De andre vaerdier pa siden er
multiovervagningsvaerdier. Her kan du vaelge en raekke af de viste veerdier (se

instruktionerne i kapitel 4.1.1 Multiovervagning).

SKIFT ROTATIONSRETNING

Du kan hurtigt @&ndre motorens rotationsretning ved hjzelp af Funct-knappen.

BEMZRK!
Kommandoen Skift retning er tilgaengelig i menuen, hvis det aktuelle styringssted

er lokalt.

1T Tryk pa FUNCT-knappen et vilkarligt sted i
menustrukturen.

2 Brug piletasterne op/ned, nar du vil skifte retning.
Tryk pa OK-knappen.

3 Velg en ny rotationsretning. Den aktuelle
rotationsretning blinker. Tryk pa OK-knappen.
Rotationsretningen skifter med det samme, og
pilindikatoren i statusfeltet pa displayet andres.
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3.4 MENUSTRUKTUR

Menu Funktion

Hurtig opsaetning Se kapitel 7.4.7 Vacon HVAC-applikation.
Overvag Multiovervagning*
Basis

Timerfunktioner

PID-controller 1

PID-controller 2

Multipumpe

Fieldbus-data

Temperaturindgange **

Parametre Se kapitel 5 Parametermenu.
Diagnostik Aktive fejl

Nulstil fejl

Fejlhistorik

Teellereialt

Tripteellere

Softwareinfo

1/0 og hardware Basis-1/0

Slids C

Slids D

Slids E

Realtidsur

Indstillinger for stramenhed

Panel

RS-485

Ethernet
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Menu Funktion

Brugerindstillinger Valg af sprog

Valg af applikation

Parameterbackup *

Navn pa frekvensomformer

Favoritter * Se kapitel 8.2 Favoritter.

Brugerniveauer Se kapitel 8.3 Brugerniveauer.

* = Funktionen er ikke tilgaengelig som tekstdisplay pa tekstbetjeningspanelet.

** = Denne funktion er kun tilgeengelig, nar OPT-88- eller OPT-BH-optionskortet er
forbundet til AC-frekvensomformeren.

3.4.1 HURTIG OPSZATNING

Menuen Hurtig opsaetning omfatter minimumsaettet med de parametre, der oftest benyttes
under installation og idriftsaettelse af Vacon 100 HVAC-applikationen. De er samlet i den
farste parametergruppe, sa de hurtigt og nemt kan findes. Du kan ogsa finde og redigere
dem i de faktiske parametergrupper. Nar du &ndrer en parametervaerdi i gruppen Hurtig
opsatning, &ndres parameterens vaerdi ogsa i den faktiske gruppe. Du finder mere
detaljerede oplysninger om parametrene i denne gruppe i kapitel 1.3 Fgrste opstart og 2
Guider.

3.4.2 OVERVAG

MULTIOVERVAGNING

Ved hjeaelp af multiovervagningsfunktionen kan du samle 4-9 punkter, som du vil overvage. Se
kapitel 4.1.1 Multiovervagning.
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BEMZRK!
Multiovervagningsmenuen er ikke tilgaengelig i tekstbetjeningspanelet.

BASIS

De basale overvagningsvaerdier kan inkludere statusser, malinger og aktuelle
parameterveerdier og -signaler. Se kapitel 4.1.2 Basis.

TIMERFUNKTIONER

Ved hjeelp af denne funktion kan du overvage timerfunktionerne og det interne ur. Se kapitel
4.1.3 Overvagning af timerfunktioner.

PID-CONTROLLER 1

Ved hjelp af denne funktion kan du overvage PID-controllervaerdierne. Se kapitel 4.7.4
Overvagning af PID1-controller.

PID-CONTROLLER 2

Ved hjeelp af denne funktion kan du overvage PID-controllervaerdierne. Se kapitel 4.1.5
Overvagning af PID2-controller.

MULTIPUMPE

Brug denne funktion til at overvage de vaerdier, der er relaterede til driften af mere end én
frekvensomformer. Se kapitel 4.1.6 Multipumpeovervagning.

FIELDBUS-DATA

Ved hjeelp af denne funktion vises Fieldbus-data som overvagningsvaerdier. Brug for
eksempel denne funktion til overvagning i lgbet af ibrugtagning af fieldbus. Se kapitel 4.1.7
Overvagning af Fieldbus-procesdata.

3.5 VACON LIVE

Vacon Live er et pc-veerktgj til ibrugtagning og vedligeholdelse af Vacon® 10, Vacon® 20, and
Vacon® 100 AC-frekvensomformere). Du kan downloade Vacon Live fra www.vacon.com.

Vacon Live pc-vaerktgjet indeholder disse funktioner.

« Angivelse af parametre, overvagning, oplysninger om frekvensomformere, datalogger
osv.

» Vacon Loader til download af software

*  Seriel kommunikation og Ethernet-understgttelse

* Understgttelse af Windows XP, Windows 7 og Windows 8

* 17 sprog: engelsk, tysk, spansk, finsk, fransk, italiensk, russisk, svensk, kinesisk,
tiekkisk, dansk, hollandsk, polsk, portugisisk, rumaensk, slovakisk og tyrkisk

Du kan tilslutte AC-frekvensomformeren og pc-vaerktgjet vha. Vacon-kablet til seriel
kommunikation. Driverne til seriel kommunikation installeres automatisk, nar Vacon Live
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installeres. Nar du har installeret kablet, finder Vacon Live automatisk den tilsluttede
frekvensomformer.

Du kan finde flere oplysninger om brugen af Vacon Live i programmets hjaelpemenu.

Flle Ecm View Drve Tools Help

VACON

T N [el=lr]=1al- = oxtvin o surves
|
B Dive X% . == [ &
Lkl L. QO =E=E0 SALORO s .
Filles . @ = Index VariableText Value Min Max Unit Deti *
P 1. Quick Sewp o~
9 131 e 1. Quick Setup (29)
4 P 2 Monitor P12 Application Standard Standand Motor Potentiometer Stancar
¥ 2.1, Multimonitor E P13 MinFreqRelerence 0,00 0,00 50,00 Hz 0,00
» 238
» i: Vo P14 MaxFreqRelerence 50,00 0,00 320,00 Hz 0,00
# 28 Extras/Advanced P15 Accel Time 1 50 0,1 3000,0 s 50
# 2.7. Timer Functions P18 Decel Time 1 50 01 30000 s 50
# 2 8. PID Controlier
# 2.9. ExPID Controier 57 e St e 3m 026 520 A 000
# 2.10. Mt Pumg P18 Motor Type Induction Motor Induction Motor | PM Motor Inductio
¥ 2.11. Mainten. Counters P19 Motor Nom Vioitig 230 180 240 v o
: ; :§ ;ﬁﬂ’é‘l‘;’“ P110  MorNomFreq 50,00 8,00 320,00 Hz 000
e Tz er
4 P 3 Paameters P11 Motor Nom Speed 1370 ] 18200 mm 0
4 ¥ 3.1. Motor Sesings P1.12  Motor Nom Currt 1,90 0.26 520 A 000
: ;:; :ﬁ;“’"ﬂ:“ P113  Motor Cos Phi 0.74 030 1.00 0,00
-
# 313 Limas = P 114 Energy Optimization Disabled Disabled Enabled Disa
« W 314 Openloop P1.15  identification Mo Action No Action With Rotation No Actic
B # 3.1.4.12. 19 Stan P118 St Funcion Rampeng Rampeng Flying Stan RAampan
32. SanSiop Setup " Coast Coast R Coast
« ¥ 373 References B __Soof
# 331, Frequency Ref P1.18  Automatic Reset Disabled Disabled Enabbed Disables
+ ¥ 332 Torque Ret P1.19  Exemal Fauk Fault No Action Faul Coast Fault
.
. 332.7. Torgue Cirl Open Loop P120 AlLowFault Mo Action No Action Fault Coast No Actic
333 Preset Fregs
# 335 Motor Potention. P121  Rem.Cul Place VO Control 1O Control FleldbusCTRL VO Con
# 335 Joystick P12 VOARslse AV+AD2 PresetFreq0 Bilock Out. 10 AlT+A2
# 338 Jogging
P Weypad Presetf, Block 1 Keypad
4 ¥ 34 Ramps And Brakes 33 Kevped el 5ol Ref reqd Out.10
¥ 34.1. Ramp | P1.24  FieldBus Ref Sel Fiekdbus PresetFreq Bilock Out 10 Fiekdbus
# 342 Ramp2 P125 A Signal Range O-10VID-20mA, 0-10V/0-20mA.  2-10VI4-20mA o-1ovio
: g:: gtcanﬂ;x\cuat P126 A2 Signal Range 2- 10Vi4-20mA. O-10VA0-20mA.  2-10Vi4-20mA 2-10vi4
# 3,45, Fiux Braidng P127 RO Funciion Run ot Used Motor Preteat Active Run
4 W 35 VO Config ot § Lo L]
! vo Dewoogc-’ Clockwise Dn-lne’ ﬁﬂmm Fault Qluarm ql (= 1]

IFig. 11: PC-veerktgjet Vacon Live.
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4  OVERVAGNINGSMENU

4.1 OVERVAGNINGSGRUPPE

Du kan overvage parametrene og signalernes aktuelle veerdier. Du kan ogsa overvage
statusser og malinger. Nogle af de vaerdier, der skal overvages, kan tilpasses.

4.1.1 MULTIOVERVAGNING

Pa multiovervagningssiden kan du samle 9 punkter, som du vil overvage.

GEM OVERVAGNINGSPUNKTER

T Tryk pa OK-knappen for at ga til
Overvagningsmenuen. STOP|C| READY /0

Main Menu
ID: M1

m Quick Setup
(4)

Monitor

(12)
— Parameters
(21)

2 Gatil Multiovervagning.

STOP | (j] READY 110

Monitor
ID: M2.1

Multimonitor

Basic
(7)

Timer Functions
(13)

3  For at gemme et gammelt element skal det
aktiveres. Brug piletasterne. stor| (] READY Vo
Multimonitor
@ ID:25 FreqReference

PRIV RII LN Y Output Freq Motor Speed
20.0 Hz 0.00 Hz 0.0 rpm

Motor Curre Motor Torque [Motor Voltage|

0.00A 0.00 % 0.0V

DC-1link volt | Unit Tempera |Motor Tempera

0.0v 81.9°C 0.0%
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4 Tryk pa OK-knappen, hvis du vil vaelge et nyt
element pd listen. STOP|C| READY o
FreqReference
ID:1 M2.1.1.1
z Output frequency 0.00 Hz
/| Freqreference 10.00 Hz
\/ Motor Speed 0.00 rpm
7 Motor Current 0.00 A
|/] Motor Torque 0.00 %

4.1.2 BASIS

De basale overvagningsvaerdier er de faktiske vaerdier for de valgte parametre, signaler,
statusser og mal. De forskellige applikationer kan have forskellige antal
overvagningsverdier.

Se naeste tabel, som viser basisovervagningsverdierne og disses relaterede data.

BEMZARK!
Det er kun standard-1/0-kortstatusser, der er tilgeengelige i menuen Overvagning.
Alle 1/0-kortsignalstatusser vises som radata i systemmenuen I/0 og hardware.

Tjek de udvidede I/0-kortstatusser i systemmenuen 1/0 og hardware, nar systemet beder dig
om det.
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Tabel 3: Elementer i overvagningsmenuen

Indeks Overvagningsvaerdi Enhed ID Beskrivelse
V2.2.1 Udgangsfrekvens Hz 1 Udgangsfrekvens til motor
V2.2.2 Frekvensreference Hz 25 Frekvensreference til motorstyring
V2.2.3 Motorhastighed o/min 2 Mgtorens faktiske hastighed i omdrejninger pr.
minut
V2.2.4 Motorstrgm A 3 Motorstrem
V2.2.5 Motormoment % 4 Beregnet akselmoment
V2.2.7 Motorens akselef- % 5 Beregnet motorakseleffekt i procent
fekt
V2.2.8 Motorens akselef- KW/HK 73 Berggngt motorakseleff.ekt i kW eller HK. Enheden
fekt angives i parameteren til valg af enhed.
V2.2.9 Motorspanding v 6 Udgangsspaending til motor
V2.2.10 DC-spaending \Y 7 Malt spaending i frekvensomformerens DC-link
V2.2.11 Enhedstemperatur oc 8 Kﬂlelggemetemperatur i grader Celsius eller Fah-
renheit
V2.2.12 Motortemperatur % 9 Den peregnede motortemperatur (i procent) af den
nominelle driftstemperatur
V2.2.13 Analog indgang 1 % 59 Indgangssignal i % af anvendt omréade.
V2.2.14 Analog indgang 2 % 60 Indgangssignal i % af anvendt omrade.
V2.2.15 Analog udgang 1 % 81 Indgangssignal i % af anvendt omrade.
Status for motorforvarmningsfunktionen
V2.2.16 Motorforvarmning 1228
0=FRA
1 = Forvarmning (tilfgrt jeevnstrgm)
Den bitkodede status for frekvensomformeren.
B1=Klar
B2 = Kgr
Statusord for fre- B3=Fejl
v2.2.17 kvensomformer 43 B6 = DriftAktiv
B7 = AlarmAktiv
B10 = Jaevnstrgm ved stop
B11 = Jaeevnstremsbremse aktiv
B12 = DriftAnmodning
B13 = MotorregulatorAktiv
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Tabel 3: Elementer i overvagningsmenuen

Indeks Overvagningsvaerdi Enhed ID Beskrivelse

0 = Deaktiveret
V2.2.19 Brandtilstandsstatus 1597 1 = Aktiveret
2 = Aktiveret
3 = Testtilstand

Et ord pa 16 bit, hvor hver bit angiver status for én
digital indgang. Der laeses 6 digitale indgange ved

V2.2.20 DIN-statusord 1 %6 hver slids. Ord 1 starter fra indgang 1i slids A
(bit0) og fortseetter til indgang 4 i slids C (bit15).
Et ord pa 16 bit, hvor hver bit angiver status for én

V2.2.21 DIN-statusord 2 57 digital indgang. Der leeses 6 digitale indgange ved

hver slids. Ord 2 starter fra indgang 5 i slids C
(bit0) og fortseetter til indgang 6 i slids E (bit13).

Overvéagningsvaerdien for motorstrgm med et fast
antal decimaler og mindre filtrering. Med denne
Motorstram med 1 parameter kan du for eksempel bruge Fieldbus for
V2.2.22 . 45 altid at laese den rigtige vaerdi uanset rammestgr-
decimal J S

relsen. Du kan ogsa bruge denne for at overvage
statussen, nar der kraeves mindre filtreringstid for
motorstrgmmen.

Det bitkodede applikationsstatusord 1.

BO = Interlock1

B1 = Interlock2, B5 = 1/0 A-styring akt.
Bé6 = 1/0 B-styring akt.

V2.2.23 Anv.StatusOrd1 89 B7 = Fieldbus-styring akt.

B8 = Lokal styring akt.

B9 = Pc-styring akt.

B10 = Faste frekvenser akt.

B12 = Brandtilstand akt.

B13 = Forvarmning akt.

Det bitkodede applikationsstatusord 2.

V2.2.24 Anv.StatusOrd?2 90
B0 = Accel./decel. forbudt
B1 = Motorkontakt akt.

V2.2.25 kWh triptzeller lav 1054 Energiteeller med en kWh-udgang. (Lavt ord)

. . Bestemmer, hvor mange gange energitzelleren

V2.2.26 kWh tripteeller hgj 1067 har kgrt rundt. (Hajt ord)

V2.2.97 SidsteAktiveFejlkode 37 Fejlkoden fqr den senest aktive fejl, der ikke er
blevet nulstillet.

V2.2.28 SidsteAktiveFejl-id 95 Fejl-id'et for den senest aktive fejl, der ikke er ble-

vet nulstillet.
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Tabel 3: Elementer i overvagningsmenuen

Indeks Overvagningsvaerdi Enhed ID Beskrivelse
SidsteAktiveAlarm- Alarmkoden for den senest aktive alarm, der ikke
V2.2.29 74 .
Kode er blevet nulstillet.
V2.2.30 S|dsteAk’.[|veAlarm— 94 Alarm-id'et for. den senest aktive alarm, der ikke
id er blevet nulstillet.
V2.2.31 U-fasestram A 39 Den n.\alte.vaerd| for motorfasestresmmen (med 1
sek. filtrering].
V2.2.32 V-fasestram A 40 Den malte_vaerdl for motorfasestremmen (med 1
sek. filtrering].
V2.2.33 W-fasestram A i Den mélte veerdi for motorfasestreammen (med 1

sek. filtrering].

BO: Stremgraense (motor)

B1: Stremgraense (generator)
B2: Momentgranse (motor)
V2.2.34 Motorregulat.Status 77 B3: Momentgraense (generator)
B4: Overspaendingsstyring

B5: Underspaendingsstyring
Bé: Stremgraense (motor)

B7: Stremgraense (generator)

4.1.3 OVERVAGNING AF TIMERFUNKTIONER

Her kan du overvage vaerdier for timerfunktioner og Realtidsur.

Tabel 4: Overvagning af timerfunktioner

Indeks Overvagningsvaerdi Enhed ID Beskrivelse

V2.3.1 TC1,TC2,7C3 1441 [I?l_LE;(an overvage statusserne for de tre tidskanaler
V2.3.2 Interval 1 1442 Status for timerintervallet

V2.3.3 Interval 2 1443 Status for timerintervallet

V2.3.4 Interval 3 1444 Status for timerintervallet

V2.3.5 Interval 4 1445 Status for timerintervallet

V2.3.6 Interval 5 1446 Status for timerintervallet

V2.3.7 Timer 1 sek. 1447 Den resterende tid pa timeren, hvis den er aktiv
V2.3.8 Timer 2 sek. 1448 Den resterende tid pa timeren, hvis den er aktiv
V2.3.9 Timer 3 sek. 1449 Den resterende tid pa timeren, hvis den er aktiv
vV2.3.10 Realtidsur 1450 tt:min:ss
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41.4 OVERVAGNING AF PID1-CONTROLLER
Tabel 5: Overvagning af vaerdier for PID1-controlleren

Indeks Overvagningsvaerdi Enhed ID Beskrivelse

Setpunktvaerdien for den eksterne PID1-controller
V2.4.1 PID1-setpunkt Varierer 20 i procesenheder. Du kan bruge en parameter til at
vaelge procesenheden med.

Setpunktvaerdien for den eksterne PID1-controller
V2.4.2 PID1-feedback Varierer 21 i procesenheder. Du kan bruge en parameter til at
vaelge procesenheden med.

Fejlveerdi for den eksterne PID1-controller. Afvi-

' . . gelse i feedback fra setpunktet i procesenheder.
V243 PID1-fejlvaerdi Varierer 22 Du kan bruge en parameter til at vaelge procesen-
heden med.

PID-udgang i procent (0-100 %]). Det er muligt at
V2.4.4 PID1-udgang % 23 overfgre denne vaerdi til Motorstyring (Frekvensre-
ference) eller til en analog udgang.

0 = Stoppet

1 =Kgrer

3 = Dvaletilstand

4 =1 dgdzone (se kapitel 5.12 Gruppe 3.12: PID-con-
troller 1)

V2.4.5 PID1-status 24
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4.1.5 OVERVAGNING AF PID2-CONTROLLER
Tabel 6: Overvagning af vaerdier for PID2-controlleren

Indeks Overvagningsvaerdi Enhed ID Beskrivelse

Setpunktvaerdien for den eksterne PID2-controller
V2.5.1 PID2-setpunkt Varierer 83 i procesenheder. Du kan bruge en parameter til at
vaelge procesenheden med.

Setpunktvaerdien for den eksterne PID2-controller
V2.5.2 PID2-feedback Varierer 84 i procesenheder. Du kan bruge en parameter til at
vaelge procesenheden med.

Fejlveerdi for den eksterne PID2-controller. Afvi-

' . . gelse i feedback fra setpunktet i procesenheder.
V253 PID2-fejlvaerdi Varierer 85 Du kan bruge en parameter til at vaelge procesen-
heden med.

PID2-controllerens udgang i procent (0-100 %).
V2.5.4 PID2-udgang % 86 Det er muligt at overfgre denne veerdi til f.eks. den
analoge udgang.

0 = Stoppet
V2.5.5 PID2-status 87 1 =Kgrer
2 = | dgdzone (se kapitel 5.13 Gruppe 3.13: PID-con-
troller 2)
4.1.6 MULTIPUMPEOVERVAGNING
Tabel 7: Multipumpeovervagning
Indeks Overvagningsvaerdi Enhed ID Beskrivelse
V261 Karende motorer 30 Antal.let af mo-torer, der kgrer, nar multipumpe-
funktionen eri brug.
V2.6.2 Autoskift 114 Systemet fortael.ler dig, om det er ngdvendigt at
foretage autoskift.
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4.1.7 OVERVAGNING AF FIELDBUS-PROCESDATA
Tabel 8: Overvagning af Fieldbus-data

Indeks Overvagningsvaerdi Enhed ID Beskrivelse

Fieldbus-kontrolordet, som benyttes af applikatio-
nen i overspringstilstand/-format. Afhaengigt af

V2.8l FB-kontrolord 874 fieldbus-typen eller profilen kan dataene redige-
res, fgr de sendes til applikationen.
Hastighedsreferencen er skaleret mellem mindste
og sterste frekvens pa det tidspunkt, hvor det blev

V2.8.2 FB-hastighedsrefe- 875 modtaget af applikationen. Du kan a&ndre mini-

rence mums- og maksimumsfrekvenserne, nér applika-
tionen har modtaget referencen, uden at det pavir-
ker referencen.

Den ra veerdi af procesdata i 32-bit format med

V2.8.3 FB-dataind 1 876
fortegn

V284 FB-data ind 2 877 Den ra veerdi af procesdata i 32-bit format med
fortegn

V2.8.5 FB-data ind 3 878 Den ra vaerdi af procesdata i 32-bit format med
fortegn

V286 FB-data ind 4 879 Den ra veerdi af procesdata i 32-bit format med
fortegn

V2.8.7 FB-data ind 5 880 Den ra vaerdi af procesdata i 32-bit format med
fortegn

V288 FB-data ind 6 881 Den ra veerdi af procesdata i 32-bit format med
fortegn

V2.8.9 FB-data ind 7 882 Den ra vaerdi af procesdata i 32-bit format med
fortegn

Vv2.8.10 FB-data ind 8 883 Den ra veerdi af procesdata i 32-bit format med
fortegn
Fieldbus-kontrolordet, som applikationen sender i

V2.8.11 FB-statusord 864 overspringstilstand/-format. Afhaengigt af field-

bus-typen eller profilen, kan dataene redigeres,
fgr de sendes til fieldbus.

Den aktuelle hastighed i procent. Vaerdien 0 % sva-
rer til minimumsfrekvensen, og den analoge sig-

Aktuelle FB-hastig- nalveerdi pa 100 % svarer til maksimumsfrekven-

v28.12 hed 865 sen. Denne opdateres lgbende afhangigt af de
aktuelle minimums- og maksimumsfrekvenser
samt udgangsfrekvensen.

V2.8.13 FB-data ud 1 866 Den ra vaerdi af procesdata i 32-bit format med
fortegn

V2.8.14 FB-data ud 2 867 Den ra veerdi af procesdata i 32-bit format med

fortegn
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Tabel 8: Overvagning af Fieldbus-data

Indeks Overvagningsvaerdi Enhed ID Beskrivelse

V2.8.15 FB-data ud 3 868 Den ra vaerdi af procesdata i 32-bit format med
fortegn

V2.8.16 FB-data ud 4 869 Den ra veerdi af procesdata i 32-bit format med
fortegn

V2.8.17 FB-data ud 5 870 Den ra vaerdi af procesdata i 32-bit format med
fortegn

V2.8.18 FB-data ud 6 871 Den ra veerdi af procesdata i 32-bit format med
fortegn

V2.8.19 FB-data ud 7 872 Den ra vaerdi af procesdata i 32-bit format med
fortegn

V2.8.20 FB-data ud 8 873 Den ra veerdi af procesdata i 32-bit format med

fortegn
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5 PARAMETERMENU

HVAC-applikationen har fglgende parametergrupper:

Menu- og parametergruppe Beskrivelse

Gruppe 3.1: Motorindstillinger Basis- og avancerede motorindstillinger.

Gruppe 3.2: Start-/Stopkonfiguration Start- og stopfunktioner.

Gruppe 3.3: Styringsreferenceindstillinger Frekvensreferenceopsaetning.

Gruppe 3.4: Konfiguration af rampe og bremser Konfiguration af acceleration/deceleration.

Gruppe 3.5: 1/0-konfiguration I/0-programmering.

Gruppe 3.6: Fieldbus-datatilknytning Parametre for Fieldbus-data ud.

Gruppe 3.7: Undvigelse af frekvenser Forbudt frekvensprogrammering.

Gruppe 3.8: Overvagning af graenser Programmerbare gransecontrollere.

Gruppe 3.9: Beskyttelser Beskyttelseskonfiguration.

Gruppe 3.10: Automatisk nulstilling Automatisk nulstilling efter fejlkonfiguration.

Gruppe 3.11: Timerfunktioner Konfiguration af 3 timere baseret pa realtidsur.

Gruppe 3.12: PID-controller 1 Parametre til PID-controller 1. Motorstyring eller eks-
tern funktion.

Gruppe 3.13: PID-controller 2 Parametre til PID-controller 2. Ekstern funktion.

Gruppe 3.14: Multipumpe Parametre til multipumpesystem.

Gruppe 3.16: Brandtilstand Parametre til brandtilstand.

Gruppe 3.17 Applikationsindstillinger

Gruppe 3.18 kWh impulsudgang Parametre til at konfigurere en digital udgang, der
giver impulser, som harmonerer med kWh tzelleren.

5.1 GRUPPE 3.1: MOTORINDSTILLINGER
BEMARK!

Disse parametre l3ses, hvis frekvensomformeren er i driftstilstand.
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Tabel 9: Parametre pa motorens typeskilt

Indeks Parameter Min. Maks. Enhed [Standard ID Beskrivelse
Find veerdien Un pa
motorens typeskilt.

P3.1.1.1 Nominel motor— Varierer | Varierer \ Varierer 110
spaending Find ud af, om motor-
tilslutningen er Delta
eller Star.
P3.1.1.2 Nominel motorfre- 8.00 320.00 Hz 50/ 60 111 Find vaerdien fn pa
kvens motorens typeskilt.
p3.1.1.3 | Nominel motorha- 24 19200 | o/min | Varierer | 112 |Find veerdiennn pa
stighed motorens typeskilt.
P3.1.1.4 | Nominel motorstrgm | Varierer |Varierer A Varierer 113 Find vaerdien In p.a
motorens typeskilt.
. . Find veerdien p& moto-
P3.1.1.5 Motor Cos Phi 0.30 1.00 Varierer 120 .
rens typeskilt.
P3.1.1.6 | Nominel motoreffekt |Varierer |Varierer kW Varierer 116 Find vaerdien In p.a
motorens typeskilt.
P3.1.1.7 Stgrste motorstrgm for
a Motorstremgraense | Varierer | Varierer A Varierer 107 feCn-frekvensomforme-
Veelg, hvilken motor-
type der anvendes.
P3.1.1.8 Motortype 0 1 0 650 0 = asynkron indukti-
onsmotor
1 =asynkron PM-
induktionsmotor
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Tabel 10: Indstillinger for motorstyring

Indeks Parameter Min. [ ECR Enhed |Standard ID Beskrivelse

Hvis du gger switchfre-
kvensen, reduceres
AC-frekvensomforme-
rens kapacitet. Det
anbefales at benytte en
lavere frekvens, hvis
P3.1.2.1 Switchfrekvens 1.5 Varierer kHz Varierer 601 motorkablet er langt,
for at minimere den
kapacitive strem i kab-
let. Det anbefales at
benytte en hgj switch-
frekvens for at redu-
cere motorstgjen.

N&r du aktiverer denne
funktion, forhindres
frekvensomformeren i
at blive afbrudt, nar
motorswitchen lukkes
P3.1.2.2 Motorkontakt 0 1 0 653 | og abnes, f.eks. i til-
standen Flyvende start.

0 = Deaktiveret
1 = Aktiveret

Denne parameter defi-
nerer U/f-kurvens nul-
frekvensspaending.
0.00 40.00 % Varierer 606 |Standardveerdien
adskiller sig fra for-
skellige enhedsstgrrel-
ser.

Nulfrekvensspaen-

P3.1.2.4 ding

0 = Anvendes ikke

1 = Altid i stoptilstand
2 = Styret via DI

3 =Tempgrense (kegle-

ion ti _ lade)
P3125 Funktion til motor 0 3 0 1225 p
forvarmning

Du kan aktivere den
virtuelle digitale ind-
gang med realtids-
uret.
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Tabel 10: Indstillinger for motorstyring

Indeks Parameter Min. [ ECR Enhed |Standard ID Beskrivelse

Motorforvarmningen
aktiveres, nar kglele-
gemets temperatur
eller den malte motor-
temperatur falder
under dette niveau,

Temperaturgranse forudsat at paramete-
P3.1.2.6 for motorforvarm- -20 80 °C 0 1226 |ren P3.1.2.5 erindstil-
ning let til Temperatur-

graense. Hvis tempera-
turgreensen f.eks. er 10
°C, starter den tilfgrte
strgm ved 10 °C og
stopper ved 11 °C (1
grads hysterese).

Jaevnstrgm til forvarm-
ning af motoren og fre-

kvensomformeren i
P3.127 Strgm til mptorfor- 0 0.5%IL A Varierer 1227 stoptllstand. Du kan
varmning aktivere denne para-
menter ved digital ind-
gang eller ved tempe-
raturgraense.
U/f-kurvetypen mellem
P312.8 nulfrekvensen og felt-
svaekningspunktet.
@ Valg af U/f-forhold 0 1 Varierer 108
0= Lineeer
1 = Kvadratisk
P3.1.2.15
Overspae.ndingssty— 0 1 1 607 0= Deqktiveret
@ ring 1 = Aktiveret
P3.1.2.16
Underspaendingssty- 0 1 1 408 |0 =Deaktiveret
@ ring 1 = Aktiveret
P3.1.2.17 Anvend dette for at
@ Statorspaepdmgsw- 500 150.0 % 100.0 659 Justgre statorspaendin-
stering gen i motorer med per-

manent magnet.
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Tabel 10: Indstillinger for motorstyring

Indeks Parameter Min. [ ECR Enhed |Standard ID Beskrivelse

Frekvensomformeren
sgger efter den laveste
motorstrgm for at
spare energi og redu-
cere motorstgjen. Du
kan bruge denne funk-
P3.1.2.18 Energioptimering 0 1 0 666 [tion til f.eks. ventilator-
og pumpeapplikatio-
ner.

0 = Deaktiveret
1 = Aktiveret

0 =Sgg i akselretnin-
gen fra begge retnin-
ger

1 =Sgg kun pa aksel-
frekvensen fra samme
retning som frekvens-
referencen

P3.1.2.19 Indst. flyv. start 0 1 1590

P3.1.2.20 |/f-start 0 1 0 534 0 = Deaktiveret
1 = Aktiveret

Under denne udgangs-
0,2* 535 frekvens tilfgres den
P3.1.1.2 indstillede I/f-starts-

trgm til motoren.

P3.1.2.21 |/f-startfrekvens 5.0 25 Hz

Strgemmen, som tilfg-
res til motoren, nar I/f-
startfunktionen er akti-
veret.

P3.1.2.22 I/f-startstrem 0 100 % 80 536
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5.2 GRUPPE 3.2: START-/STOPKONFIGURATION

Tabel 11: Menuen Start-/stopkonfiguration

Indeks Parameter Min. [ ECR Enhed |Standard ID Beskrivelse

Valg af fjernstyrings-
sted (start/stop). Kan
bruges til at vende til-
bage til fjernstyring fra
Vacon Live, f.eks. hvis
P3.2.1 Fjernstyringssted 0 1 0 172 |panelet er gdet i styk-
ker.

0 = 1/0-styring
1 = Fieldbus-styring

Skift mellem lokal- og
flernstyringssted.

P3.2.2 Lokal/fjernbetjening 0 1 0 211

0 =Fjern
1 = Lokal

0 = Stop-knappen er
Stop-knap pa betje- 0 1 0 14 altid aktiveret (Ja)

ningspanel 1 = Stop-knappen har
begraenset funktion
(Nej)

P3.2.3

P3.2.4 Startfunktion 0 1 Varierer 505 0 = Rampe
1 = Flyvende start

P3.2.5

Stopfunktion 0 1 0 506 |0 =Frilgb
0 1 =Rampe
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Tabel 11: Menuen Start-/stopkonfiguration

Indeks

P3.2.6

Parameter

I/0 A-start/stop-
logik

Min. [ ECR Enhed |Standard ID

0 4 0 300

Beskrivelse

Logik =0

Styresignal 1 = For-
leens
Styresignal 2 = Bag-
lens

Logik =1

Styresignal 1 = For-
leens (kant)
Styresignal 2 =
Omvendt stop

Logik =2

Styresignal 1 = For-
leens (kant)
Styresignal 2 = Bag-
leens (kant)

Logik =3

Styresignal 1 = Start
Styresignal 2 = Bag-
leens

Logik =4

Styresignal 1 = Start
(kant)
Styresignal 2 = Bag-
lens

P3.2.7

I/0 B-start-/stoplo-
gik

0 4 0 363

Se ovenfor.

P3.2.8

Fieldbus-startlogik

0 1 0 889

0 = Der er behov for en
stigende kant
1 =Tilstand
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5.3 GRUPPE 3.3: STYRINGSREFERENCEINDSTILLINGER

Tabel 12: Styringsreferenceindstillinger

Indeks Parameter Min. [ ECR Enhed |Standard ID Beskrivelse

Minimumfrekvensrefe-
rencen

P3.3.1 Min. frekvens 0.00 P3.3.2 Hz 0.00 101

Maksimumfrekvensre-

P3.3.2 Maks. frekvens P3.3.1 320.00 Hz 50.00 102
ferencen

Valg af referencekilde,
nar styringsstedet er
I/0 A.

1 = Fast frekvens 0
2 = Panelreference
3 =Fieldbus

4=Al

1 11 6 117 5=Al2

6=Al1+AlI2

7 = PID 1-reference
8 = Motorpotentiome-
ter

9 = Gennemsnit (Al1,
Al2)

10 = Min. (AI1, Al2)
12 = Maks. (A1, Al2)

Valg af I/0-styrings-

P3.3.3 reference A

Valg af referencekilde,
nar styringsstedet er
I/0 A. Se ovenfor. Du

1 10 4 131 kan kun tvinge 1/0 B-
styringsstedet til at
blive aktivt vha. en digi-
tal indgang (P3.5.1.5).

Valg af I/0-styrings-

P3.3.4 reference B

Valg af referencekilde,
nar styringsstedet er
betjeningspanel.

1 = Fast frekvens 0

2 = Betjeningspanel

1 8 2 121 |3 = Fieldbus

4=Al

5=AI2

6=Al1+AI2

7 = PID 1-reference

8 = Motorpotentiome-
ter

Valg af betjeningspa-

P3.3.5 .
nelstyringsreference

Du kan justere fre-

Betjeningspanelrefe- 0.00 P332 Hy 0.00 184 kve.nsr_eferencen pa
rence betjeningspanelet vha.

denne parameter.

P3.3.6

TEL. +358 (0)201 2121 - FAX +358 (0)201 212 205




PARAMETERMENU VACON - 61

Tabel 12: Styringsreferenceindstillinger

Indeks Parameter Min. [ ECR Enhed |Standard ID Beskrivelse

Motorens rotationsret-
ning, nar styringsste-
det er betjeningspane-

Betjeningspanelret- let.

P3.3.7 . 0 1 0 123
ning

0 = Forlens
1 = Baglaens

Nar styringsstedet er
ndret til betjenings-
panel, skal du vaelge,
om driftstilstanden og
referencen kopieres.
Hvis referencen kopie-
res, erstatter den

0 2 1 181 parameteren 3.3.6
Panelreference.

Kopi af betjeningspa-

P3.3.8
nelreference

0 = Kopireference

1 = Kopireference og
driftstilstand

2 =Ingen kopiering

Valg af referencekilde,
nar styringsstedet er
fieldbus.

1 = Fast frekvens 0

Valg af Fieldbus-sty- 2 = Betjeningspanel
gingsreference 0 8 3 122 |3 =Fieldbus

4=Al

5=AI2

6=AI1+AI2

7 =PID 1-reference

8 = Motorpotentiome-

ter

P3.3.9

0 = Bineert kodet
P3.3.10 1 = Antal indgange

@ Fast frekvenstilstand 0 1 0 182 Antallet af aktive, faste

digitale hastighedsind-
gange definerer den
faste frekvens.

P3.3.11 Den grundleeggende

O Fast frekvens 0 P3.3.1 | P332 Hz 5.00 180 |faste frekvenser0, nar
den er angivet med

P3.3.3.
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Tabel 12: Styringsreferenceindstillinger

Indeks Parameter Min. Maks. Enhed |Standard ID Beskrivelse
P3.3.12 Veaelg den faste fre-
O Fast frekvens 1 P33.1 | P33.1 Hz 10.00 105 |Xvens vha. digital ind-
gang for fast frekvens-
valg 0 (P3.5.1.15).
P3.3.13 Vealg den faste fre-
kvens vha. digital ind-
@ Fast frekvens 2 P3.3.1 P3.3.1 Hz 15.00 106
gang for fast frekvens-
valg 1 (P3.5.1.16).
P3.3.14 Veelg den faste fre-
Fast frekvens 3 P33.1 | P33.1 Hz 20.00 126 |Xvensvha. digitaleind-
@ gange for fast fre-
kvensvalg 0 og 1.
P3.3.15 Veaelg den faste fre-
O Fast frekvens 4 P33.1 | P33.1 Hz 25.00 127 |Xvens vha. digital ind-
gang for fast frekvens-
valg 2 (P3.5.1.17).
P3.3.16 Valg den faste fre-
@ Fast frekvens 5 P3.3.1 P3.3.1 Hz 30.00 128 kvens vha. digitale ind-
gange for fast fre-
kvensvalg 0 og 2.
P3.3.17 Veelg den faste fre-
Fast frekvens 6 P33.1 | P33.1 Hz 40.00 129 |Xvensvha. digitale ind-
@ gange for fast fre-
kvensvalg 1 og 2.
P3.3.18 Veaelg den faste fre-
Fast frekvens 7 P33.1 | P33.1 Hz 50.00 130 |Xvensvha. digitale ind-
@ gange for fast fre-

kvensvalg 0 og 1 og 2.

Denne frekvens anven-
des, nar fejlreaktionen
(i Gruppe 3.9: Beskyt-
telser) er Alarm + fast
P3.3.19 Fast alarmfrekvens P3.3.1 P3.3.2 Hz 25.00 183 |fejlfrekvens.

Brug kun denne fre-
kvens, nar fejlen, som
udlgste denne alarm-
frekvens, er aktiv.

Zndringshastigheden i
P3.3.20 Rampet|d.for motor- 01 500.0 Hz/sek. 10.0 331 motorpotenpometerre-
potentiometer ferencen, nar den for-

gges eller reduceres.
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Tabel 12: Styringsreferenceindstillinger

Indeks Parameter Min. [ ECR Enhed |Standard ID Beskrivelse

Logik for nulstilling af
motorpotentiometerets
frekvensreference.
Nulstilling af motor- 0 2 1 347

P3.3.21 potentiometer

0 = Ingen nulstilling
1 = Nulstil, hvis stoppet
2 = Nulstil, hvis slukket

Denne parameter sty-
rer funktionen til at
kgre motoren baglaens.
Hvis der er risiko for at
beskadige processenii
forbindelse med at
kgre motoren baglaens,
skal du indstille denne
parameter til "Baglaens
forhindret”.

P3.3.22 Modsat retning 0 1 0 15530

0 = Bagleens tilladt
1 = Baglaens forhindret
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5.4 GRUPPE 3.4: KONFIGURATION AF RAMPE 0G BREMSER

Tabel 13: konfiguration af rampe og bremser

Indeks Parameter Min. [ ECR Enhed |Standard ID Beskrivelse

Du kan foretage jaev-
nere start og stop af
@ Rampe 1-form 0.0 10.0 sek. 0.0 500 [accelerations- og

decelerationsram-
perne.

P3.4.1

Angiver den tid, det
tager for udgangsfre-
P3.4.2 Accelerationstid 1 0.1 3000.0 sek. 20.0 103 |kvensen at stige fra
nulfrekvens til maksi-
malfrekvens.

Angiver den tid, det
tager for udgangsfre-
P3.4.3 Decelerationstid 1 0.1 3000.0 sek. 20.0 104 |kvensen at aftage fra
maksimalfrekvens til
nulfrekvensen.

Du kan foretage jaev-
nere start og stop af
P3.4.4 Rampe 2-form 0.0 10.0 sek. 0.0 501 |accelerations- og
decelerationsram-
perne.

Angiver den tid, det
tager for udgangsfre-
P3.4.5 Accelerationstid 2 0.1 3000.0 sek. 20.0 502 |[kvensen at stige fra
nulfrekvens til maksi-
malfrekvens.

Angiver den tid, det
tager for udgangsfre-
P3.4.6 Decelerationstid 2 0.1 3000.0 sek. 20.0 503 |kvensen at aftage fra
maksimalfrekvens til
nulfrekvensen.

Angiver tiden for, hvor

Startmagnetise- leenge jeevnstrgmmen

P3.4.7 . . 0.00 600.00 sek. 0.00 516 tilfgres motoren, for
ringstid .
accelerationen begyn-
der.
Startmagnetise- . . .
P3.4.8 . Varierer | Varierer A Varierer 517
ringsstrem
Bestemmer, om
Javnstremsbremse- bremsning er TIL eller
P3.4.9 . 0.00 600.00 sek. 0.00 508 |FRA og angiver brem-
tid ved stop . 2
setiden, nar motoren
stopper.
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Tabel 13: konfiguration af rampe og bremser

Indeks Parameter Min. Maks. Enhed [Standard ID Beskrivelse
Angiver jeevnstrgm-
men, der tilfgres moto-

Jaevnstramsbremse- ren under jevnstrgms-
P3.4.10 Varierer |Varierer A Varierer 507 bremsning.
strgm
0 = Deaktiveret
Frekvens til start af Udgangsfrekvensen,
P3.4.11 jeevnstrgmsbrems- 0.10 10.00 Hz 1.50 515 | hvormed jeevnstrgms-
ning ved rampestop bremsning startes.
P3.4.12
Flux-bremsning 0 1 0 520 |0=Deaktiveret
a 1 = Aktiveret
Angiver det aktuelle
P3.4.13 Flux-bremsestrgm 0 Varierer A Varierer 519 niveau for flux-brems-
ning.
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5.5

GRUPPE 3.5: 1/0-KONFIGURATION

Tabel 14: Digitale indgangsindstillinger

Indeks Parameter Standard ID Beskrivelse
. . . Startsignal 1, nar styringsstedet er
P3.5.1.1 Styringssignal 1 A DigIN SlotA.1 403 /0 A (FREM.
. . . Startsignal 2, nar styringsstedet er
P3.5.1.2  |Styringssignal 2 A DigIN SlotA.2 404 /0 A (BAK.
P35.13 |[Styringssignal 1B DigIN Slot0.1 423 ls/gigs'gnal 1, nar styringsstedet er
P3.5.1.4 |Styringssignal 2 B DigIN Slot0.1 424 ls/tg‘rBtS'gnal 2, ndr styringsstedet er
P3.5.1.5 |1/0 B-styring tvunget DigIN Slot0.1 425 EUKKET = Tving styringsstedet til I/0
P3.5.1.6  [1/0 B-reference tvunget DigIN Slot0.1 343 |LUKKET =1/0-reference B [P3.3.4]
angiver frekvensreferencen.
P3.5.1.7  |Ekstern fejl (Luk) DigIN SlotA.3 405 | ABEN =0K
LUKKET = Ekstern fejl
P3.5.1.8 |Ekstern fejl (3ben) DigIN Slot0.2 406 | ABEN = Ekstern fejl
LUKKET = OK
Nulstiller alle aktive fejl, nar den
P3.5.1.9 Fejlnulstil.lukning DigIN SlotA.6 414 |digitale indgangs tilstand a&ndres fra
0 til 1 (stigende kant].
Nulstiller alle aktive fejl, nar den
P3.5.1.10 |Fejlnulstil.dbning DigIN Slot0.1 213 |digitale indgangs tilstand sendres fra
1 til 0 (faldende kant).
P3.5.1.11 Du kan indstille frekvensomforme-
. . . rens til tilstanden Klar, nér denne er
@ Drift aktiveret DigIN Slot0.2 407 TENDT.
P3.5.1.12 Frekvensomformeren er muligvis
5 |Drift interlock 1 DigIN Slot0.2 1041 |Ktar. men deter ikke muligt at starte
0 den, sa laenge interlock er aktiveret
(deempningsinterlock].
P3.5.1.13 Som ovenfor.
Drift interlock 2 DigIN Slot0.2 1042

o
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Tabel 14: Digitale indgangsindstillinger

Indeks Parameter Standard ID Beskrivelse
ABEN = Ingen handling.
P3.5.1.14 |Motorforvarmning TIL DigIN Slot0.1 1044 | UKKET = Bruger jevnstrommen fra
motorforvarmningen i stoptilstanden.
Anvendes, nar veerdien af P3.1.2.5 er
2.
P3.5.1.15 Binaer vaelger til faste hastigheder
7 Fast frekvensvalg 0 DiglIN SlotA.4 419 [O_.7]' S_e _Tabe[ 12 Styringsreferen-
0 ceindstillinger.
P3.5.1.16 Binzer vaelger til faste hastigheder
Fast frekvensvalg 1 DigIN SlotA.5 420 |(0-7)- Se 5.3 Gruppe 3.3: Styringsrefe-
@ renceindstillinger.
P3.5.1.17 Binaer vaelger til faste hastigheder
Fast frekvensvalg 2 DigIN Slot0.1 421 |10-7). Se Tabel 12 Styringsreferen-
@ ceindstillinger.
Den stigende kant starter Timer 1,
P3.5.1.18 |Timer 1 DigIN Slot0.1 447 |der blev programmeret i Gruppe
3.11: Timerfunktioner.
P3.5.1.19 [Timer 2 DigIN Slot0.1 448 | Se ovenfor.
P3.5.1.20 |Timer3 DigIN Slot0.1 449  |Se ovenfor.
Dette digitale indgangssignal styrer
alle timerfunktioner (f.eks. interval
1-5 og timer 1-3).
P3.5.1.21 |Deaktiver timerfunktion DigIN Slot0.1 1499
LUKKET = Deaktiverer timerfunktio-
nerne og nulstiller timere.
ABEN = Aktiverer timerfunktionerne.
P3.5.1.22 |Forsteerk PID1-setpunkt DigIN Slot0.1 1047 | ABEN = Ingen forstaerkning
LUKKET = Forstaerkning
P3.5.1.23 |Vealg PID1-setpunkt DigIN Slot0.1 1046 | ABEN = Setpunkt 1
LUKKET = Setpunkt 2
ABEN = PID2 i stoptilstand
LUKKET = PID2 regulerer
P3.5.1.24 |PID2-Startsignal DigIN Slot0.2 1049

Denne parameter har ingen betyd-
ning, hvis PID2-controlleren ikke er
aktiveret i menuen Basis for PID2
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Tabel 14: Digitale indgangsindstillinger

Indeks Parameter Standard ID Beskrivelse

P3.5.1.25 |Vealg PID2-setpunkt DigIN Slot0.1 1048 | ABEN = Setpunkt 1
LUKKET = Setpunkt 2

P3.5.1.26 |Motor 1-interlock DigIN Slot0.2 426 | ABEN = Ikke aktiv
LUKKET = Aktiv

P3.5.1.27 |Motor 2-interlock DigIN Slot0.1 427 | ABEN = Ikke aktiv
LUKKET = Aktiv

P3.5.1.28 |Motor 3-interlock DiglIN Slot0.1 428 | ABEN = Ikke aktiv
LUKKET = Aktiv

P3.5.1.29 |Motor 4-interlock DigIN Slot0.1 429 | ABEN = Ikke aktiv
LUKKET = Aktiv

P3.5.1.30 |Motor 5-interlock DigIN Slot0.1 430 | ABEN = Ikke aktiv
LUKKET = Aktiv

ABEN = Ikke aktiv

P3.5.1.31 |Motorpotentiometer OP DigIN Slot0.1 418 LUKKET = Aktiv. Motorpotentiome-
terreferencen STIGER, indtil kontak-
ten dbnes.

ABEN = Ikke aktiv

P3.5.1.32 |Motorpotentiometer NED DigIN Slot0.1 417 LUKKET = Aktiv. Motorpotentiome-
terreferencen FALDER, indtil kontak-
ten abnes.

Skift mellem rampe 1 og 2.

P3.5.1.33 [Acc/dec.-tidsvalg DigIN Slot0.1 408 |ABEN =Rampe 1-form, accelerati-
onstid 1 og decelerationstid 1.

LUKKET = Rampe 2-form, accelerati-
onstid 2 og decelerationstid 2.

LUKKET = Tvinger styrestedet til

P3.5.1.34 |Fieldbus-styring DigIN Slot0.1 441 Fieldbus
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Tabel 14: Digitale indgangsindstillinger

Indeks Parameter Standard ID Beskrivelse
Aktiverer brandtilstanden, hvis den er
aktiveret med den rigtige adgangs-
- . kode.
Aktivering af brandtilstand .
P3.5.1.39 ABEN DigIN Slot0.2 1596
ABEN = Aktiv
LUKKET = Inaktiv
Aktiverer brandtilstanden, hvis den er
aktiveret med den rigtige adgangs-
L . kode.
Aktivering af brandtilstand .
P3.5.1.40 LUKKET DigIN Slot0.1 1619
ABEN = Inaktiv
LUKKET = Aktiv
Bakkommando for rotationsretning
P3.5.1.41 |Brandtilstand baglaens DigIN Slot0.1 1618 |under brandtilstand. Funktionen har
ingen effekt ved normal drift.
P3.5.1.42 |Panelstyring Digln Slot0.1 410 | Tvinger styrested til panel.
P3.5.1.43 |Nulstil kwh-tripteeller Digln Slot0.1 1053 | Nulstiller kwh-tripteelleren
. Fer du kan aktivere dette valg, skal
P3.5.1.44 Barl"“”gt'LSta”d' fast frekvens- | o1 Stot0.1 15531 | du indstille Brandtilstand-frekvens-
valg kilden til Brandtilstand-frekvens.
. Fgr du kan aktivere dette valg, skal
P3.5.1.45 Earf”ft“sm”d' fast frekvens- |5, 011 Sl0t0.1 15532 |du indstille Brandtilstand-frekvens-
9 kilden til Brandtilstand-frekvens.
Valg af parameterseettet (1 eller 2).
P3.5.1.46 |Param. Valg af szt 1/2 DigIN Slot0.1 496

ABEN = Parametersat 1
LUKKET = Parametersaet 2
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Tabel 15: Indstillinger for analog indgang

Indeks Parameter Min. [ ECR Enhed |Standard ID Beskrivelse

Brug denne parameter
AnIN til at forbinde Al1-sig-
P3.5.2.1 Al1-signalvalg SlotA 1 377 [nalettil den gnskede

’ analoge indgang. Pro-
grammerbar.

Filtreringstiden til den
analoge indgang. En
veerdi over 0 aktiverer
P3.5.2.2 den lave passage, der
Al filtertid 00 | 3000 | sek. 1.0 a7g |filtrerer funktionen for

@ dette signal. Filtre-
ringstiden er den tid,
det tager at nd 63 % af
en trinvis eendring i
signalet.

P3.5.2.3 Al1-signalomrade 0 1 0 379 |[0=0-10V/0-20 mA
1=2-10V/4-20 mA

Min. indstilling for til-
P3.5.2.4 Al1-tilpasset. Min. -160.00 | 160.00 % 0.00 380 |passet omrade, 20 % =
4-20 mA/2-10V

Maks. indstilling for til-

P3.5.2.5 | Al1-tilpasset. Maks. | -160.00 | 160.00 % 100.00 381 passet omrade.
P3.5.2.6 [Al1-signalinvertering 0 1 0 387 0 = Normal
1 = Signal inverteret

P3.5.2.7 Al2-signalvalg Sfontl,ﬁl\\fZ agg > P352]
P3.5.2.8 Al2-filtertid 0.0 300.0 sek. 1.0 389 |SeP3.5.2.2
P3.5.2.9 Al2-signalomrade 0 1 1 390 [SeP3.5.2.3
P3.5.2.10 Al2-tilpasset. Min. | -160.00 | 160.00 % 0.00 391 |Se P3.5.2.4
P3.5.2.11 | Al2-tilpasset. Maks. | -160.00 | 160.00 % 100.00 392 |Se P3.5.2.5
P3.5.2.12 | Al2-signalinvertering 0 1 0 398 |Se P3.5.2.6
P3.5.2.13 Al3-signalvalg S‘L\:t'& 141 |SeP3D21
P3.5.2.14 AlI3-filtertid 0.0 300.0 sek. 1.0 142 Se P3.5.2.2
P3.5.2.15 Al3-signalomrade 0 1 0 143 |Se P3.5.2.3
P3.5.2.16 Al3-tilpasset. Min. | -160.00 | 160.00 % 0.00 144 |Se P3.5.2.4
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Tabel 15: Indstillinger for analog indgang

Indeks Parameter Min. Maks. Enhed |Standard ID Beskrivelse
P3.5.2.17 | AlI3-tilpasset. Maks. | -160.00 | 160.00 % 100.00 145 |Se P3.5.2.5
P3.5.2.18 | Al3-signalinvertering 0 1 0 151 Se P3.5.2.6
P3.5.2.19 Al4-signalvalg sf;'& 152 [S€P3D21
P3.5.2.20 Al4-filtertid 0.0 300.0 sek. 1.0 153 |Se P3.5.2.2
P3.5.2.21 Al4-signalomrade 0 1 0 154 [Se P3.5.2.3
P3.5.2.22 Al4-tilpasset. Min. -160.00 | 160.00 % 0.00 155 |Se P3.5.2.4
P3.5.2.23 | Al4-tilpasset. Maks. | -160.00 | 160.00 % 100.00 156 |Se P3.5.2.5
P3.5.2.24 | Al4-signalinvertering 0 1 0 162 |Se P3.5.2.6
P3.5.2.25 Al5-signalvalg S‘L\:t'& 188 |°€P3021
P3.5.2.26 Al5-filtertid 0.0 300.0 sek. 1.0 189 [Se P3.5.2.2
P3.5.2.27 Al5-signalomrade 0 1 0 190 |Se P3.5.2.3
P3.5.2.28 Al5-tilpasset. Min. -160.00 | 160.00 % 0.00 191 Se P3.5.2.4
P3.5.2.29 | Al5-tilpasset. Maks. | -160.00 | 160.00 % 100.00 192 |Se P3.5.2.5
P3.5.2.30 |Al5-signalinvertering 0 1 0 198 [Se P3.5.2.6
P3.5.2.31 Al6-signalvalg Sf:t'gh 199 [S€P3D21
P3.5.2.32 Alé-filtertid 0.0 300.0 sek. 1.0 200 |SeP3.5.2.2
P3.5.2.33 Alé6-signalomrade 0 1 0 201 Se P3.5.2.3
P3.5.2.34 Alé-tilpasset. Min. -160.00 | 160.00 % 0.00 202 |Se P3.5.2.4
P3.5.2.35 | Alé-tilpasset. Maks. | -160.00 | 160.00 % 100.00 203 |Se P3.5.2.5
P3.5.2.36 |Alé6-signalinvertering 0 1 0 209 |Se P3.5.2.6
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Tabel 16: Digitale udgangsindstillinger pa standard-1/0-kort

Indeks Parameter in. Beskrivelse

Funktionsvalg for
basis-R01:

0 =Ingen

1=Klar

2 = Drift

3=Fejl

4 = Fejlinverteret
5=Alarm

6 = Baglaens

7 =1fart

8 = Motorregulator
aktiv

9 = Fast hastighed
10 = Panelstyring
11 =1/0 B-styring
12 = Graenseovervag-

ning 1
13 = Graenseovervag-
P3.5.3.2.1 ning 2
Basis-RO1-funktion 0 41 0 11001 |14 =Startsignal
0 15 = Reserveret

16 = Aktivering af
brandtilstand

17 = RTC-tid kanal 1-
styring

18 = RTC-tid kanal 2-
styring

19 = RTC-tid kanal 3-
styring

20 = FB-styreord B13
21 = FB-styreord B14
22 = FB-styreord B15
23 =PID 1 i dvaletil-
stand

24 = Reserveret

25 = PID1-overvag-
ningsgranser

26 = PID2-overvag-
ningsgraenser

27 = Motor 1-styring
28 = Motor 2-styring
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Tabel 16: Digitale udgangsindstillinger pa standard-1/0-kort

Standar

Indeks Parameter Min. Maks. Enhed d ID Beskrivelse
29 = Motor 3-styring
30 = Motor 4-styring
31 = Motor 5-styring
32 = Reserveret
33 = Reserveret
34 =Vedligeholdelses-
P3.5.3.2.1 alarm
W Basis-RO1-funktion 0 41 0 11001 f3e5jl= Vedligeholdelses-
36 = Termistorfejl
37 = Motorkontakt
38 = Forvarmning
39 = kWh impulsud-
gang
40 = Kgrselsindikation
41 =Valgt parameter
Saet
P353297 Basis-R01 TIL forsin- 0.00 320.00 ek, 0.00 11002 Forsinkelse for relee
kelse TIL.
P35323 BaS|s—RO1 FRA for- 0.00 32000 ek, 0.00 11003 Forsinkelse for relee
sinkelse FRA.
P3.5.3.2.4 Basis-R02 funktion 0 39 3 11004 |Se P3.5.3.2.1.
p353.25 |Basis-RO2TILforsin-1 455 | 30000 | sek. 000 |11005 |°€P3532.2
kelse
P35.3.2.6 | DasisTROZFRAfor-—| 6 00 | 30000 | sek. | 000 |[11006 |8 P395323
sinkelse
Se P3.5.3.2.1. Ikke syn-
P3.5.3.2.7 | Basis-R03-funktion 0 39 1 11007 |19 hvis der kun er
installeret 2 udgangs-
relaeer.

DIGITALE UDGANGE | UDVIDELSESSLIDSERNEC, D OG E

Viser kun parametre for udgangene péa optionskort i slids C, D og E. Valg, som for Basis-R01-
funktion (P3.5.3.2.1).

Denne gruppe eller disse parametre er ikke synlige, hvis der ikke findes digitale udgange i
slids C, D eller E.
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Tabel 17: Analoge udgangsindstillinger for standard-1/0-kort

Indeks

P3.5.4.1.1

Parameter

AO1-funktion

Min. [ ECR

PID-
0 feed-
back

Enhed

Standard

ID

10050

Beskrivelse

0=TEST 0 % (anven-
des ikke)

1=TEST 100 %

2 = Udgangsfrekv. (0-
fmax)

3 = Frekvensreference
(0 - fmax)

4 = Motorhastighed (0 -
Nominel motorhastig-
hed)

5 = Udgangsstrgm (0 -
InMotor)

6 = Motormoment (0 -
TnMotor)

7 = Motoreffekt (0 -
PnMotor)

8 = Motorspanding (0 -
UnMotor)

9 = DC-spaending
(0-1000V)

10 = PID1-udgang
(0-100 %)

11 = PID2-udgang
(0-100 %)

12 = ProcessDataln1
(0-100 %)

13 = ProcessDataln?2
(0-100 %)

14 = ProcessDataln3
(0-100 %)

15 = ProcessDataln4
(0-100 %)

16 = ProcessDataln5
(0-100 %)

17 = ProcessDatalné
(0-100 %)

18 = ProcessDataln7
(0-100 %)

19 = ProcessDataln8
(0-100 %)

For ProcessDataln
skal du bruge en
veerdi uden en deci-
malseparator, f.eks.
5000 = 50,00 %.
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Tabel 17: Analoge udgangsindstillinger for standard-1/0-kort

Indeks Parameter Min. [ ECR Enhed |Standard ID Beskrivelse

Filtreringstiden for det
analoge udgangssig-

P3.5.4.1.2 AO1-filtertid 0.0 3000 | sek. 10 10057 |nal-SeP3.5.2.2.

0 = Ingen filtrering

0=0mA/0V
1=4mA/2V

Veelg signaltype
(strem/spaending) vha.
DIP-kontakterne. Den
analoge udgangsskale-
ring er forskellig i
P3.5.4.1.4.

P3.5.4.1.3 AOT minimum 0 1 0 10052

Varie- Min. skaleringen i pro-

P3.5.4.1.4 | AO1-minimumsskala | Varierer |Varierer ane 0.0 10053 |cesenheden. Afhaengigt
rer ;

af valg af AO1-funktion.

AO1-maksimums- Varie- Min. skaleringen i pro-
P3.5.4.1.5 Varierer |Varierer 0.0 10054 |[cesenheden. Afhangigt

skala rer af valg af AO1-funktion.

SLIDS C, D OG E ER ANALOGE UDGANGE
Viser kun parametre for eksisterende udgange i slids C/D/E. Valgene er de samme som i

basis AO1. Denne gruppe eller disse parametre er ikke synlige, hvis der ikke findes digitale
udgange i slids C, D eller E.
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5.6 GRUPPE 3.6: FIELDBUS-DATATILKNYTNING

Tabel 18: Fieldbus-datatilknytning

Indeks Parameter Min. Maks. Enhed |Standard ID Beskrivelse
Veaelg et antal af de
data, der er blevet
sendt til fieldbus sam-
men med parameter-
eller overvagnings-
id'et. Dataene skaleres

P3.6.1 Fieldbus-data ud 1- 35000 1 852 til et 16-bit format
valg uden fortegn i overens-
stemmelse med for-
matet pa betjeningspa-
nelet. For eksempel
stemmer 25,5 pa dis-
playet overens med
255.
. Du kan vaelge proces-
P36 | Fieldbus-dataud2- 35000 2 853 |data ud vha. parame-
valg -
ter-id'et.
. Du kan vaelge proces-
P3.6.3 Fieldbus-data ud 3- 35000 45 854 |data ud vha. parame-
valg -
ter-id'et.
. Du kan veelge proces-
P36 | Fieldbus-dataud 4- 35000 4 855 |data ud vha. parame-
valg -
ter-id'et.
. Du kan vaelge proces-
p3e5 | Fieldbus-datauds- 35000 5 856 |data ud vha. parame-
valg -
ter-id'et.
. Du kan vaelge proces-
P3.6.6 Fieldbus-data ud 6- 35000 6 857 |data ud vha. parame-
valg -
ter-id'et.
. Du kan veelge proces-
P37 | Fieldbus-dataud? 35000 7 858 |data ud vha. parame-
valg -
ter-id'et.
. Du kan vaelge proces-
p3eg | Fieldbus-dataud8- 35000 37 859 |data ud vha. parame-
valg -
ter-id'et.
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Tabel 19: Standardvardierne for procesdata ud i fieldbus

Data Standardvaerdi Skala
Procesdata ud 1 Udgangsfrekvens 0,01 Hz
Procesdata ud 2 Motorhastighed 1 o/min
Procesdata ud 3 Motorstrgm 0,1TA
Procesdata ud 4 Motormoment 0.1%
Procesdata ud 5 Motoreffekt 0.1%
Procesdata ud 6 Motorspaending 0,1V
Procesdata ud 7 DC-spaending 1V
Procesdata ud 8 Sidste aktive fejlkode 1

For eksempel stemmer vaerdien 2500 for Udgangsfrekvens overens med 25,00 Hz, fordi
skaleringen er 0,01. Alle de overvagningsveerdier, der er naevnt i kapitel 4.7
Overvagningsgruppe, forudsaetter skaleringsvaerdien.
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5.7

GRUPPE 3.7: UNDVIGELSE AF FREKVENSER

Tabel 20: Undvigelse af frekvenser

Indeks Parameter Min. Maks. Enhed |Standard ID Beskrivelse
Undvigelse i fre- 0 = Anvendes ikke
P3.7.1 kvensomrade 1, -1.00 320.00 Hz 0.00 509
nedre graense
Undvigelse i fre- 0 = Anvendes ikke
pP3.7.2 kvensomrade 1, gvre 0.00 320.00 Hz 0.00 510
graense
Undvigelse i fre- 0 = Anvendes ikke
P3.7.3 kvensomrade 2, 0.00 320.00 Hz 0.00 511
nedre graense
Undvigelse i fre- 0 = Anvendes ikke
P3.7.4 kvensomrade 2, gvre 0.00 320.00 Hz 0.00 512
graense
Undvigelse i fre- 0 = Anvendes ikke
P3.7.5 kvensomrade 3, 0.00 320.00 Hz 0.00 513
nedre graense
Undvigelse i fre- 0 = Anvendes ikke
P3.7.6 kvensomrade 3, gvre 0.00 320.00 Hz 0.00 514
graense
Multiplikator af den
. indstillede rampetid
P3.7.7 Rampetidsfaktor 0.1 10.0 Gange 1.0 518 .
mellem undvigelses-
frekvensgraenser.
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5.8 GRUPPE 3.8: OVERVAGNING AF GRENSER

Tabel 21: Indstillinger for overvagning af graenser

Parameter in. Beskrivelse
0 = Udgangsfrekvens
1 = Frekvensreference
Valg af o 2 = Motorstrgm
P3.8.1 a'g at overvag- 0 7 0 1431 | 3 = Motormoment
ningsemne nr. 1 4 = Motoreffekt
5 = Jeevnspaending
6 = Analog indgang 1
7 = Analog indgang 2
0 = Anvendes ikke
1 = Overvagning af nedre
P3.8.2 Overvagningstilstand 0 2 0 1432 greense (udgang aktiv
nr. 1 over graense)
2 = Overvagning af gvre
graense (udgang aktiv
under granse)
Granse for overvag- Varie- Overvagningsgraense for
P3.8.3 ) 97 | -200.00 | 200.00 25.00 1433 |den valgte enhed. Enhe-
ning nr. 1 rer . .
den vises automatisk.
Overvagningsgransehy-
P3.8.4 Grr—.enseohys.terese for 20000 | 200.00 Varie- 5.00 1434 sterese for den v.algte.
overvagning nr. 1 rer enhed. Enheden indstil-
les automatisk.
P3.8.5 Vf'alg af overvag- 0 7 1 1435 Se P3.8.1
ningsemne nr. 2
P3.8.6 Overvagningstilstand 0 9 0 1436 Se P3.8.2
nr.2
p3.gy |OreEnseforovenvag- | o000 | 20000 | YaM® | 4000 | 1437 [P0 P83
ning nr. 2 rer
P3.8.8 Graensechys.terese for 20000 | 200.00 Varie- 5.00 1438 Se P3.8.4
overvagning nr. 2 rer
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5.9 GRUPPE 3.9: BESKYTTELSER

Tabel 22: Beskyttelsesindstillinger

Indeks Parameter Min. [ ECR Enhed |Standard ID Beskrivelse

0 = Ingen handling
1=Alarm

2 = Alarm, indstil fast

0 4 0 700 | fejlfrekvens (P3.3.19)

3 =Fejl (stop i over-
ensstemmelse med
stoptilstand)

4 = Fejl (stop ved frilgb)

Reaktion pa fejl ved

P3.9.1 lav analog indgang

0 =Ingen handling
Reakti S ekst 1=Alarm
@ eaxtion pa ekstern 0 3 2 701 | 2="Fejl (stop i over-
fejl
ensstemmelse med
stoptilstand)
3 = Fejl [stop ved frilgb)

P3.9.2

Veelg konfigurationen
af forsyningsfasen.
Overvagning af ind-
gangsfasen sikrer, at

Reaktion p& ind- frekvensomformerens
P3.9.3 . 0 1 0 730 |indgangsfaser har
gangsfasefejl
omtrent samme strgm.
0 = 3-fasesupport
1 =1-fasesupport
. . 0 = Fejl lagret i historik
P3.9.4 Underspaendingsfejl 0 1 0 727 1 = Fejl ikke lagret i
historik
P39 5 Reaktion pa ‘ 0 3 2 702 Se P3.9.2.
udgangsfasefejl
P3.9 6 Motorvarmebeskyt- 0 3 2 704 Se P3.9.2.
telse
Faktor for motors Rumtemperaturi °C.
P3.9.7 omgivelsestempera- -20.0 100.0 °C 40.0 705
tur

Angiver kglefaktoren

P3.9.8 . ved nulhastighed i for-

Kaling af motor- hold til det sted, hvor

varme ved nulhastig- 5.0 150.0 % 60.0 706 '

@ hed motoren kgrer ved
nominel hastighed

uden ekstern kgling.
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Tabel 22: Beskyttelsesindstillinger

Indeks Parameter Min. Maks. Enhed |Standard ID Beskrivelse
P399 Tldskonst.anten er tids-
Motorvarmetidskon- rummet, inden den
@ tant 1 200 min. Varierer 707 |beregnede varmetil-
sta stand har ndet 63 % af
den endelige vaerdi.
P3.9.10
@ Motorvar.mebelast- 0 150 % 100 708
ning
P3.9.11 Motorstallfejl 0 3 0 709 |Se P3.9.2.
P3.9.12 Strgmmen skal have
Stallstrem 0.00 2*IH A IH 710 |overskredetdenne
@ graense, for at en stall-
tilstand kan opsta.
P3.9.13 Dette er den maksi-
Stalltidsgraense 100 | 12000 | sek. | 1500 | 719 [malttilladtetidforen
a stalltilstand.
Udgangsfrekvensen
skal veere under denne
P3.9.14 |Stallfrekvensgreense | 1.00 | P332 | Hz 2500 | 712 [9r@nseiet bestemt
tidsrum angivet i para-
meteren P3.9.13 Stall-
tidsgraense.
Underbelastningsfejl Se P3.9.2.
P3.9.15 |(rembrud/tgrlgb med 0 3 0 713
pumpe])
Angiver vaerdien for det
P3.9.16 Beskyttelse mod mindst mulige
underpelgstnlng: 10.0 150.0 % 50.0 M4 moment, nar udgangs-
@ Belastning i feltsvae- frekvensen er stgrre
kningsomrade end feltsvaekning-
spunktet.
Angiver veaerdien for det
mindst mulige moment
Beskyttelse mod med nulfrekvens. Hvis
underbelastning: o du esendrer veerdien for
P3.9.17 Nulfrekvensbelast- 5.0 150.0 % 10.0 715 parameter P3.1.1.4,
ning gendannes denne
parameter automatisk
til standardvaerdien.
P3.9.18 underbelastning: 2.00 600.00 sek. 20.00 716 . .
. underbelastningstil-
Tidsgreense stand
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Tabel 22: Beskyttelsesindstillinger

Indeks Parameter Min. [ ECR Enhed |Standard ID Beskrivelse
Reaktion pa Field- Se P3.9.1
P3.9.19 bus-kommunikati- 0 4 3 733
onsfejl
P3.9 20 Sl|dskommgn|kat|— 0 3 2 734 Se P3.9.2.
onsfejl
P3.9.21 Termistorfejl 0 3 0 732 Se P3.9.2.
P3.9 99 Reaktloon pa PID‘1— 0 3 2 749 Se P3.9.2.
overvagningsfejl
P3.9 93 Reaktion pa PID2- 0 3 2 757 Se P3.9.2.

overvagningsfejl

Ikke Brug denne til at
P3.9.25 Midl.Fejl - signal 0 3 739 |veelge, hvilke signaler
anvendt ) .
der viser alarm og fejl.

Temperaturen, der

P3.9.26 | Midl.Alarm - graense | -30.0 200 130.0 741 .
viser en alarm.

Temperaturen, der

P3.9.27 Midl.Fejl - graense -30.0 200 155.0 742 . .
viser en fejl.

En fejlreaktion pa tem-
peraturfejlen.

0 = Ingen reaktion
P3.9.28 Midl.Fejl - svar 0 3 Fejl 740 |1=Alarm

2 = Fejl (stop i over-
ensstemmelse med
stoptilstand)

3 = Fejl [stop ved frilgb)

*
P3.9.29 Reaktion pa Sikkert 0 = Ingen handlin
@ moment Fra (STOJ- 0 2 2 NI Alg g
i = Alarm

2 = Fejl (stop ved frilgb)

*) Denne parameter er ikke synlig, hvis frekvensomformeren ikke understgtter sikkert
moment fra-funktionen.
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5.10 GRUPPE 3.10: AUTOMATISK NULSTILLING

Tabel 23: Indstillinger for automatisk nulstilling

Indeks Parameter Min. Maks. Enhed |Standard Id Beskrivelse
P3.10.1
Automatjsk nulstil- 0 1 1 731 0= Degktiveret
@ ling 1 = Aktiveret

Valg af starttilstand til
automatisk nulstilling.
Funktion til gen-

P3.10.2 0 1 1 719
start
0 = Flyvende start
1 =1henhold til P3.2.4.
P3.10.3 Ventetid, fgr den fgrste
O Ventetid 0.0 | 1000000 | sek. 0.50 77 [nutstilling er udfort.
P3.10.4 Hvis prgvetiden er
Provetid 000 | 1000000 | sek. | 60.00 | 718 [udiebet ogfejlen sta-
@ dig er aktiv, udlgses
frekvensomformeren.
Samlede antal forsgg.
Fejltypen har ikke
P3.10.5 nogen effekt pa den.

Hvis frekvensomfor-
@ Antal forsgg 1 10 4 759 | meren ikke kan nulstil-

les vha. antallet af for-
s@gg og den angivne
prgvetid, genereres der
en fejl.

Automatisk nulstilling

Automatisk nulstil- tilladt?
P3.10.6 ling: Underspaen- 0 1 1 720
ding 0 = Nej
1=Ja

Automatisk nulstilling

Automatisk nulstil- tilladt?
P3.10.7 ling: Overspaen- 0 1 1 721
ding 0= Nej
1=Ja

Automatisk nulstilling

tilladt?
P3.10.8 Au.tomatlsk nulstil- 0 1 1 799
ling: Overstrgm .
0 = Nej
1=Ja

24-HOUR SUPPORT +358 (0)201 212 575 - EMAIL: VACON@VACON.COM




VACON - 84 PARAMETERMENU

Tabel 23: Indstillinger for automatisk nulstilling

Indeks Parameter Min. Maks. Enhed |Standard Id Beskrivelse

Automatisk nulstilling

tilladt?
P3.10.9 Automatlsk nulstil- 0 1 1 793
ling: Al lav )
0 = Nej
1=Ja

Automatisk nulstilling

Automatisk nulstil- tilladt?

P3.10.10 [ling: Overtempera- 0 1 1 724
tur i enheden 0 = Nej
1=Ja

Automatisk nulstilling

Automatisk nulstil- tilladt?
P3.10.11 [ling: Overtempera- 0 1 1 795
tur i motoren 0 = Nej
1=Ja

Automatisk nulstilling

tilladt?
P3.10.12 Au.tomatlsk nulst'|l- 0 1 0 726
ling: Ekstern fejl )
0 = Nej
1=Ja

Automatisk nulstilling

Automatisk nulstil- tilladt?
P3.10.13 | ling: Underbelast- 0 1 0 738
ningsfejl 0 = Nej
1=Ja
Automatisk nulstilling
tilladt?
P3.10.14 PID-overvagning Nej Ja Nej 15538
0 = Nej
1=Ja
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5.11 GRUPPE 3.11: TIMERFUNKTIONER

Tabel 24: 3.11.1 Interval 1

Indeks Parameter Min. Maks. Enhed (Standard ID Beskrivelse
P3.11.1.1 TIL-tid 00:00:00 [23:59:59 | ™™ | on.00:00 | 1464 | TN
P3.11.1.2 FRA-tid 00:00:00 [23:59:59 | | 0p.00.00 | 1465 |TRAtIdeN

S

Den ugedag, hvor en
funktion aktiveres.

0 = Sgndag
P3.11.1.3 Fra dag 0 6 0 1466 | 1=Mandag
2 =Tirsdag
3 =0nsdag
4 =Torsdag
5 = Fredag
6 =Lgrdag

Den ugedag, hvor en
funktion deaktiveres.

0 = Sgndag
P3.11.1.4 Til dag 0 6 0 1467 | 1=Mandag
2 =Tirsdag
3 = Onsdag
4 =Torsdag
5 =Fredag
6 = Lgrdag

Valg af tidskanal.

Markering af

, _ afkrydsningsfelt
P3.11.1.5 Tildel til kanal 0 1468

0 = Anvendes ikke
1 =Tidskanal 1
2 =Tidskanal 2
3 =Tidskanal 3
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Tabel 25: 3.11.2 Interval 2

Indeks Parameter Min. Maks. Enhed |Standard ID Beskrivelse
P3.11.2.1 TIL-tid 00:00:00 [23:59:59 | ™™ | oo.00:00 | 1469 | MeMALT
P3.11.2.2 FRA-tid 00:00:00 |23:59:59 ”:ms'”:s 00:00:00 | 1470 [°€'ntervall.
P3.11.2.3 Fra dag 0 6 0 1471 |Se Interval 1.
P3.11.2.4 Til dag 0 6 0 1472 | Se Interval 1.
P3.11.2.5 Tildel til kanal 0 3 0 1473 |Se Interval 1.

Tabel 26: 3.11.3 Interval 3

Indeks Parameter in. Standard Beskrivelse
P3.11.3.1 TIL-tid 00:00:00 [23:59:59 | ™™ | go00:00 | 1474 | MerALT
P3.11.3.2 FRA-tid 00:00:00 [23:59:59 | ™" | 00:00:00 | 1475 Se Interval 1.
P3.11.3.3 Fra dag 0 6 0 1476 |Se Interval 1.
P3.11.3.4 Til dag 0 6 0 1477 |Se Interval 1.
P3.11.3.5 Tildel til kanal 0 3 0 1478 |Se Interval 1.

Tabel 27: 3.11.4 Interval 4

Parameter in. Standard Beskrivelse
P3.11.4.1 TIL-tid 00:00:00 |23:59:59 ”"“S'”’S 00:00:00 | 1479 [5€'ntervall.
P3.11.4.2 FRA-tid 00:00:00 | 23:59:59 tt:”;'”:s 00:00:00 | 1480 [°€!ntervall.
P3.11.4.3 Fra dag 0 6 0 1481 |Se Interval 1.
P3.11.4.4 Til dag 0 6 0 1482 |Se Interval 1.
P3.11.4.5 Tildel til kanal 0 3 3 1483 |Se Interval 1.
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Tabel 28: 3.11.5 Interval 5

Indeks Parameter Min. Maks. Enhed |Standard ID Beskrivelse
P3.11.5.1 TIL-tid 00:00:00 [23:59:59 | ™™ | oo.00:00 | 144 |0 MemALT
P3.11.5.2 FRA-tid 00:00:00 |23:59:59 ”:ms'”:s 00:00:00 | 1485 [°€'ntervall.
P3.11.5.3 Fra dag 0 6 0 1486 |Se Interval 1.
P3.11.5.4 Til dag 0 6 0 1487 |Se Interval 1.
P3.11.5.5 Tildel til kanal 0 3 0 1488 |Se Interval 1.

Tabel 29: 3.11.6 Timer 1

Indeks

Parameter

Standard

Beskrivelse

P3.11.6.1

Varighed

72000

sek.

Den tid, timeren kegrer,
nar den aktiveres af DI.

P3.11.6.2

Tildel til kanal

1490

Valg af tidskanal.

Markering af
afkrydsningsfelt

0 = Anvendes ikke
1 =Tidskanal 1
2 =Tidskanal 2
3 =Tidskanal 3

P3.11.6.3

Tilstand

TFRA

TTIL

TFRA

15527

Veaelg, om timeren fun-
gerer med til- eller
fra-forsinkelse.

Tabel 30: 3.11.7 Timer 2

Indeks Parameter Standard Beskrivelse
P3.11.7.1 Varighed 0 72000 sek. 0 1491 [Se Timer 1.
P3.11.7.2 Tildel til kanal 0 3 0 1492 |Se Timer 1.
P3.11.7.3 Tilstand TFRA TTIL TFRA 15528 |Se Timer 1.
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Tabel 31: 3.11.8 Timer 3
Indeks Parameter Min. Maks. Enhed |Standard ID Beskrivelse
P3.11.8.1 Varighed 0 72000 sek. 0 1493 |Se Timer 1.
P3.11.8.2 Tildel til kanal 0 3 0 1494 |Se Timer 1.
P3.11.8.3 Timer 3 TFRA TTIL TFRA 15523 |Se Timer 1.
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5.12 GRUPPE 3.12: PID-CONTROLLER 1

Tabel 32: Grundlaeggende indstillinger for PID-controller 1

Parameter in. Beskrivelse

Hvis vaerdien af para-
meteren angives til 100
%, vil en &ndring pa 10
P3.12.1.1 PID-forsteerkning 0.00 1000.00 % 100.00 118 | % i fejlveerdien med-
fgre en andring pa 10
% i udgangsvaerdien
fra controlleren.

Hvis denne parameter
indstilles til 1,00 sek.,
vil en aendring pa 10 %
P3.12.1.2 PID-integrationstid 0.00 600.00 sek. 1.00 119 |ifejlvaerdien medfgre
en andring pa 10,00 %/
sek. i controllerens
udgangsveerdi.

Hvis denne parameter
indstilles til 1,00 sek.,

vil en &ndring pd 10 %
P3.12.1.3 PID-afledt tid 0.00 100.00 sek. 0.00 132 |i 1,00 sekund medfagre
en andring pa 10,00 %
i controllerens

udgangsveerdi.

P3.12.1.4 | Valg af procesenhed 1 40 1 1036 |/®'9 enheden for den
aktuelle veerdi.

. . . Varie-
P3.12.1.5 | Min. for procesenhed |[Varierer |Varierer rer 0 1033
p3.12.1.6 | Maks-forprocesen- |\ oo | varierer | Y31 | 100 | 1034
hed rer
P3.12.1.7 Decimaler for proce- 0 4 2 1035 Antallet af deumalgr i
senhed procesenhedsveaerdien.

0 = Normal (feedback <
Setpunkt -> Udvid PID-

P3.13.1.8 Fejlinvertering 0 1 0 340 udgang)

1 = Inverteret (Feed-
back < Setpunkt ->
Formindsk PID-
udgang)
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Tabel 32: Grundlaeggende indstillinger for PID-controller 1

Indeks Parameter in. Beskrivelse

Dgdzoneomradet
omkring setpunktet i
Varie- procesenheder. PID-
0 Dgdzonehysterese | Varierer |Varierer 0 1056 |udgangen er ast, hvis
rer S
feedback forbliver i
dgdzoneomradet i det
indstillede tidsrum.

P3.13.1.9

P3.12.1.10 Hvis feedback forbliver
Dodzoneforsinkelse | 0.00 | 320.00 | sek. 000 | 1057 | dedzoneomradetidet
“ indstillede tidsrum, vil

udgangen veere 3st.

TEL. +358 (0)201 2121 - FAX +358 (0)201 212 205




PARAMETERMENU

VACON - 91

Tabel 33: Indstillinger for setpunkter

Indeks

P3.12.2.1

Parameter

Betjeningspanel-
setpunkt 1

Varierer

Varierer

Varie-
rer

167

Beskrivelse

P3.12.2.2

Betjeningspanel-
setpunkt 2

Varierer

Varierer

Varie-
rer

168

P3.12.2.3

Rampetid for set-
punkt

0.00

300.0

sek.

0.00

1068

Angiver de stigende og
faldende rampetider for
setpunktaendringerne.
Det vil sige, tiden det
tager at skifte fra mini-
mum til maksimum.

P3.12.2.4

Valg af kilde for set-
punkt 1

16

332

0 = Anvendes ikke

1 = Betjeningspanel-set-
punkt 1

2 = Betjeningspanel-set-
punkt 2

3=Al

4=Al2

5=AI3

6=Al4

7 =Al5

8=Al6

9 = ProcessDataln1

10 = ProcessDataln2

11 = ProcessDataln3

12 = ProcessDataln4

13 = ProcessDatalnb

14 = ProcessDatalné

15 = ProcessDataln7

16 = ProcessDataln8

Al'erne og ProcessDa-
taln hédndteres i %
(0,00-100,00 %) og ska-
leres i henhold til set-
punktsminimum- hhv. -
maksimum.

ProcessDataln-signa-
ler benytter to decima-
ler.

P3.12.2.5

Minimum for set-
punkt 1

-200.00

200.00

%

0.00

1069

Mindsteveerdien ved
minimum for analogt
signal.

P3.12.2.6

Maksimum for set-
punkt 1

-200.00

200.00

%

100.00

1070

Stgrstevaerdien ved
maksimum for analogt
signal.
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Tabel 33: Indstillinger for setpunkter

Indeks Parameter in. Beskrivelse

Frekvensomformeren
gér i dvaletilstand, nar
P3.12.2.7 udgangsfrekvensen for-
Dvalefrekvens- 0.00 320.00 Hy 0.00 1016 bliver un.der denne.
@ graense 1 graense i leengere tid
end den, der er defineret
vha. parameteren Dvale-

forsinkelse.

Det mindste tidsrum,
som frekvensen skal
a Dvaleforsinkelse 1 0 3000 sek. 0 1017 [forblive pa under dvale-
niveauet, fgr frekvens-
omformeren stopper.

P3.12.2.8

Hvis PID-controlleren er
i dvaletilstand, starter
den frekvensomforme-
P3.12.2.9 ren og regulerer, hvor-
nar den kommer under
dette niveau. Absolut
niveau eller relativ i for-
hold til setpunktet base-
ret pa parameteren for
opvagningstilstand.

0 Véagn op-niveau 1 0.01 100 X 0 1018

Valg til betjening af

P3.12.2.9.
P3.12.2.10 | Setpunkt1-opvag-1 4 1 0 |15539
ningstilstand )
0 = Absolut niveau
1 = Relativt setpunkt
Det er muligt at for-
P3.12.2.11 | Setpunkti-for- -2.0 2.0 X 10 | 1071 |sterke setpunktet vha.
staerkning o
en digital indgang.
P3.12.2.12 Valg af kilde for set- 0 16 2 431 Se P3.12.2.4.
punkt 2
Minimum for set- Mindsteveerdien ved
P3.12.2.13 -200.00 | 200.00 % 0.00 1073 | minimum for analogt
punkt 2 .
signal.
Maksimum for set- Stgrstevaerdien ved
P3.12.2.14 -200.00 | 200.00 % 100.00 1074 | maksimum for analogt
punkt 2 .
signal.
P3.12.2.15 Dvalefrekvens- 0.00 120,00 Hy 0.00 1075 Se P3.12.2.7.
graense 2
P3.12.2.16 | Dvaleforsinkelse 2 0 3000 sek. 0 1076 |[Se P3.12.2.8.
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Tabel 33: Indstillinger for setpunkter

Indeks Parameter

Beskrivelse

P3.12.2.17 | VAgn op-niveau 2 V?_;'re' 0.0000 | 1077 [°€P31228

Valg til betjening af

P3.12.2.17.
P3.12.2.18 Setpunkt 2 - opvag-

. . 0 1 0 15540
ningstilstand )
0 = Absolut niveau

1 = Relativt setpunkt

p312219 | Setpunkt2-for-

. -2.0 2.0 X 1.0 1078 Se P3.12.2.11.
steerkning
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Tabel 34: Indstillinger for feedback

Standar

Indeks Parameter Min. [ ETCR Enhed d ID Beskrivelse

1 = Kun Kilde 11 brug

2 = SQRT(kilde 1);(Flow =
Konstant x SQRT(tryk])

3 = SQRT(Kilde1- Kilde 2)
4 = SQRT(Kilde 1) + SQRT
P3.12.3.1 Feedbackfunktion 1 9 1 333 | (Kilde 2]

5 = Kilde 1 + Kilde 2

6 = Kilde 1 - Kilde 2

7 = MIN(Kilde 1, Kilde 2)

8 = MAX (Kilde 1, Kilde 2)
9 = MEAN (Kilde 1, Kilde

2]

Feedbackfunktions- Bruges f.eks. sammen

P3.12.3.2 . -1000.0 | 1000.0 % 100.0 1058 |[med veerdi 2 i Feedback-
forsteerkning funktion
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Tabel 34: Indstillinger for feedback

Indeks Parameter in. Beskrivelse

0 = Anvendes ikke
1=Al

2=AI2

3=AI3

4=Al4

5=AI5

6=Al6

7 = ProcessDataln1
8 = ProcessDataln?2
9 = ProcessDataln3
10 = ProcessDataln4
11 = ProcessDataln5
12 = ProcessDatalné
13 = ProcessDataln7
14 = ProcessDataln8

Al’erne og ProcessDataln
vises i procenter
(0,00-100,00 %) og bru-
ger setpunktsminimum-
0 14 2 334 |og maksimum til skale-
ring.

Valg af kilde for

P3.12.3.3 feedback 1

BEMZARK!

ProcessDataln-signa-
lerne har 2 decimaler.
Hvis temperaturindgan-
gene er valgt, skal du
indstille veerdierne for
parametrene P3.13.1.7
Min. for procesenhed og
P3.13.1.8 Maks. for pro-
cesenhed, sd de eri
overensstemmelse med
skalaen for kortet til
temperaturmaling:

Proc.enh., min. =-50°C
Proc.enh., maks. = 200
°C

Feedback 1-mini- Mindsteveerdien ved

P3.12.3.4 mum -200.00 | 200.00 % 0.00 336 | minimum for analogt sig-
nal.

P3.1235 Feedback 1-maksi- -200.00 200.00 % 100.00 337 S_t(arstevaerd|en ved mak-
mum simum for analogt signal.

Valg af kilde for Se P3.12.3.3.

P3.12.3.6 feedback 2 0 14 0 335
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Tabel 34: Indstillinger for feedback

Indeks Parameter Min. [ ETCR Enhed itandar ID Beskrivelse
Feedback 2-mini- Mindsteveaerdien ved
P3.12.3.7 mum -200.00 | 200.00 % 0.00 338 | minimum for analogt sig-
nal.
M3.123.8 Feedback 2-maksi- -200.00 200.00 % 100.00 339 S_t(arstevaerd|en ved mak-
mum simum for analogt signal.
Tabel 35: Indstillinger for feedforward
Indeks Parameter Min. [ ETCR Enhed |Standard ID Beskrivelse
P3.12.4.1 Se P3.12.3.1
Feedforvyard-funk- 1 9 1 1059
@ tion
P3.12.4.2 | Forsterkningfor 1 44, 1000 % 100.0 1060 o€ P3-1232
feedforward-funktion
P3.12 4.3 Valg af kilde for 0 14 0 1061 Se P3.12.3.3
Feedforward 1
P3.12.4.4 |Feedforward I-mini- 1 o56 56 | 900,00 % 0.00 1062 |>€P312.34
mum
p3.12.4.5 |Feedforward I-mak- 1,56 54 | 200,00 % 10000 | 1063 o€ P31235
simum
P312.4.6 Valg af kilde for 0 14 0 1064 Se P3.12.3.6
Feedforward 2
P3.12.4.7 | Feedforward 2-min | -200.00 | 200.00 % 0.00 1065 |Se P3.12.3.7
P3.12.4.8 | Feedforward 2-maks | -200.00 | 200.00 % 100.00 1066 |Se M3.12.3.8
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Tabel 36: Parametre for procesovervagning

Indeks Parameter Min. Maks. Enhed (Standard ID Beskrivelse
P3.12.5.1
Aktiveropro_cesover- 0 1 0 735 0= Deqktiveret
a vagning 1 = Aktiveret
Varie- Overvagning af den
P3.12.5.2 @vre graense Varierer |Varierer arere Varierer 736  |ovre, aktuelle/proce-
svaerdi.

Varie- Overvégning af den
P3.12.5.3 Nedre graense Varierer | Varierer rer Varierer 758 |nedre, aktuelle/proce-
svaerdi.

Hvis den gnskede mal-
vaerdi ikke er ndet
P3.12.5.4 Forsinkelse 0 30000 sek. 0 737 inden for denne tid,
vises en fejl eller
alarm.

Tabel 37: Parametre for kompensation for tryktab

Indeks Parameter in. Standard Beskrivelse

Aktiverer tryktabskom-

P3.12.6.1 pensation for setpunkt
12.6. 1

a Aktiver setpunkt 1 0 1 0 1189

0 = Deaktiveret
1 = Aktiveret

Veerdi, der laegges pro-
portionelt til fre-
P3.12.6.2 kvensen. Setpunkt-

Maks. kompensation Varierer | Varierer Varie- Varierer 1190 |skompensation = Maks.
0 for setpunkt 1 rer .
kompensation * (Fre-
qOut-MinFreq)/(Max-
Freg-MinFreq).
P3.12.6.3 Aktiver setpunkt 2 0 1 0 1191 |Se P3.12.6.1.
P3.12.6.4 Maks. kompensation Varierer | Varierer Varie- Varierer 1192 Se P3.12.6.2.
for setpunkt 2 rer

24-HOUR SUPPORT +358 (0)201 212 575 - EMAIL: VACON@VACON.COM




VACON - 98 PARAMETERMENU

5.13 GRUPPE 3.13: PID-CONTROLLER 2

Tabel 38: Grundlaeggende indstillinger

Indeks Parameter Min. Maks. Enhed ztandar ID Beskrivelse
P3.13.1.1 Aktiver PID 0 1 0 1630 |0 = Deaktiveret
1 = Aktiveret
Udgangsvaerdien for
PID-controlleren i pro-
P3.13.1.2 Udgang i stop 00 | 1000 | % 00 | 1100 [centafdenmaksimale
udgangsveerdi, nar den
er stoppet fra en digital
udgang.
P3.13.1.3 PID-forsteerkning 0.00 1000.00 % 100.00 1631
P3.13.1.4 PID-integrationstid 0.00 600.00 sek. 1.00 1632
P3.13.1.5 PID-afledt tid 0.00 100.00 sek. 0.00 1633
P3.13.1.6 | Valg af procesenhed 0 40 0 1635
. . . Varie-
P3.13.1.7 | Min. for procesenhed |[Varierer |Varierer rer 0 1664
p3.13.1.8 | Maks-forprocesen- . oror fvarierer | Y3 | 100 | 1665
hed rer
Decimaler for proce-
P3.13.1.9 0 4 2 1666
senhed
P3.13.1.10 Fejlinvertering 0 1 0 1636
. . Varie-
P3.13.1.11 Dgdzonehysterese |Varierer |Varierer ror 0.0 1637
P3.13.1.12 | Dgdzoneforsinkelse 0.00 320.00 sek. 0.00 1638
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Tabel 39: Setpunkter

Indeks Parameter in. Beskrivelse
p3.13.2.1 |Betieningspanel-set- | 455 | 4gq0g | Varie- | a5 [ 1640
punkt 1 rer
p3.13.2.2 |Betieningspanel-set- | 55 | 1g00g | Varie- | a5 [ a4
punkt 2 rer
p3.1323 | Rampetid forset- 000 | 30000 | sek. 0.00 | 1642
punkt
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Tabel 39: Setpunkter

Indeks Parameter in. Beskrivelse

0 = Anvendes ikke
1 = Betjeningspanel-set-

punkt 1
2 = Betjeningspanel-set-
punkt 2
3=Al1
4 =AlI2
5=AI3
6=Al4
7=AI5
8=Al6

9 = ProcessDataln1

10 = ProcessDataln2
11 = ProcessDataln3
12 = ProcessDataln4
13 = ProcessDatalnb
14 = ProcessDatalné
15 = ProcessDataln7
16 = ProcessDataln8

Al'erne og ProcessDa-
taln vises i procenter

Valg af kilde for set- (0,00-100,00 %) og bru-
punkt 1 0 16 1 1643 ger setpunktsminimum-
0og maksimum til skale-

ring.

P3.13.2.4

BEMARK!

ProcessDataln-signa-
lerne har 2 decimaler.
Hvis temperaturin-
dgangene er valgt, skal
du indstille veerdierne
for parametrene
P3.14.1.8 Maks. for
procesenhed og
P3.14.1.9 Min. for pro-
cesenhed, sd de eri
overensstemmelse
med skalaen af kortet
til temperaturmaling:

Proc.enh., min. =-50 °C
Proc.enh., maks. = 200
°C

. Mindsteveaerdien ved
Minimum for set-

P3.13.2.5 -200.00 | 200.00 % 0.00 1644 | minimum for analogt
punkt 1 signal
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Tabel 39: Setpunkter
. Standar .
Indeks Parameter Min. Maks. Enhed d ID Beskrivelse
Maksimum for set- Stgrsteveerdien ved
P3.13.2.6 -200.00 | 200.00 % 100.00 | 1645 |maksimum for analogt
punkt 1 .
signal.
P3.13.2.7 Valg af kilde for set- 0 16 0 1646 Se P3.13.2.4.
punkt 2
Minirmum for set- Mindsteveerdien ved
P3.13.2.8 um torse -200.00 | 200.00 % 0.00 | 1647 |minimum for analogt
punkt 2 .
signal.
Maksimum for set- Stgrstevaerdien ved
P3.13.2.9 -200.00 | 200.00 % 100.00 | 1648 |maksimum for analogt
punkt 2 .
signal.
Tabel 40: Feedback
Indeks Parameter in. Standard Beskrivelse
P3.13.3.1 Feedbackfunktion 1 9 1 1650
p3.13.3.2 | Feedbackfunktions= | 40055 | 10000 | % 100.0 | 1651
forsteerkning
Valg af kilde for
P3.13.3.3 feedback 1 0 14 1 1652
Feedback 1-mini- Mindsteveerdien ved
P3.13.3.4 mum -200.00 | 200.00 % 0.00 1653 | minimum for analogt
signal.
Feedback 1-maksi- Stgrstevaerdien ved
P3.13.3.5 um -200.00 | 200.00 % 100.00 1654 | maksimum for analogt
signal.
Valg af kilde for
P3.13.3.6 feedback 2 0 14 2 1655
Feedback 2-mini- Mindsteveerdien ved
P3.13.3.7 mum -200.00 | 200.00 % 0.00 1656 | minimum for analogt
signal.
Feedback 2-maksi- Stgrstevaerdien ved
P3.13.3.8 mum -200.00 | 200.00 % 100.00 1657 [ maksimum for analogt
signal.
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PARAMETERMENU
Tabel 41: Procesovervagning
Indeks Parameter Min. Maks. Enhed |Standard ID Beskrivelse
P3.13.4.1 | Aktiver overvagning 0 1 0 1659 |0 = Deaktiveret
1 = Aktiveret
. . Varie- .
P3.13.4.2 @vre graense Varierer | Varierer rer Varierer 1660
. . Varie- .
P3.13.4.3 Nedre graense Varierer | Varierer ror Varierer 1661
Hvis den gnskede mal-
vaerdi ikke er naet
P3.13.4.4 Forsinkelse 0 30000 sek. 0 1662 [inden for dette tids-
rum, vises en fejl eller
alarm.
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5.14 GRUPPE 3.14: MULTIPUMPE

Tabel 42: Multipumpeparametre

Indeks Parameter Min. [ ECR Enhed |Standard ID Beskrivelse

Antallet af motorer
(eller pumper eller
ventilatorer) i multi-
pumpesystemet.

P3.14.1 Antal motorer 1 5 1 1001

Aktivér/deaktivér brug
af interlocks. Inter-
P3.14.2 locks kan bruges til at
forteelle systemet, om
@ Interlock-funktion 0 1 1 1032 |en motor er tilkoblet.

0 = Deaktiveret
1 = Aktiveret

Medtag AC-frekvens-
omformeren i auto-
P3.14.3 skift- og interlock-

@ Inkluder FC 0 1 1 1028 SYStemet.

0 = Deaktiveret
1 = Aktiveret

Deaktivér eller aktivér
roterende startsekvens
P3.14.4 og prioritet for moto-

@ Autoskift 0 1 1 1027 |Temne

0 = Deaktiveret
1 = Aktiveret

Nar perioden er afslut-
tet, vil der forekomme
autoskift, hvis kapaci-
P3.14.5 Interval for autoskift 0.0 3000.0 h 48.0 1029 [teten er under
niveauet, som er angi-
vet med P3.14.6. og

P3.14.7.
P3.14.6 Autoskift: Frekvens- 0.00 50.00 Hy 25.00 1031 Disse parametre.
graense bestemmer det niveau,

som den anvendte
. : kapacitet skal ligge
p3.147 | Autoskift:Motor 0 4 1 1030 [under, hvis der skal
graense .
udfgres autoskift.
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Tabel 42: Multipumpeparametre

Indeks Parameter Min. [ ECR Enhed |Standard ID Beskrivelse

Procentdel af setpunk-
tet. For eksempel, hvis
setpunkt = 5 bar, band-
bredde = 10 %. S&
P3.14.8 Bandbredde 0 100 % 10 1097 |leenge feedbackvaer-
dien holder sig mellem
4,5...5,5 bar, bliver
motoren ikke frakoblet
eller fjernet.

Hvis feedback ligger
Bandbreddeforsin- uden for bandbredden,
P3.14.9 0 3600 sek. 10 1098 [skal dette tidsrum for-
kelse e
lgbe, fgr du kan tilfgje
eller fjerne pumper.
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5.15 GRUPPE 3.16: BRANDTILSTAND

Tabel 43: Brandtilstandsparametre

Indeks Parameter Min. [ ECR Enhed |Standard ID Beskrivelse

P3.16.1

Adgangskode til
brandtilstand

9999

1599

1002 = Aktiveret
1234 = Testtilstand

P3.16.2

Brandtilstand aktiv.
Aben

DigIN
Slot0.2

1596

Aben = Brandtilstand
aktiv
Lukket = Ingen hand-
ling

P3.16.3

Brandtilstand aktiv
Luk

DigIN
Slot0.1

1619

Aben = Ingen handling
Lukket = Brandtilstand
aktiv

P3.16.4

Brandtilstandsfre-
kvens

8.00

P3.3.2

Hz

0.00

1598

Den frekvens, der
benyttes, nar brandtil-
stand er aktiveret.

P3.16.5

Kilde til brandtil-
standsfrekvens

1617

Valg af frekvensrefe-
rencekilde, ndr brand-
tilstand er aktiv. Dette
ger det muligt at veelge
f.eks. Al1 eller PID-
controlleren som refe-
rencekilde, ndr der
kgres i brandtilstand.

0 = Brandtilstandsfre-
kvens

1 = Faste hastigheder
2 = Betjeningspanel
3 =Fieldbus

4=Al

5=AI2

6=Al1+AI2

7 = PID1

8 = Motorpotentiome-
ter

P3.16.6

Brandtilstand bag-
lens

DigIN
Slot0.1

1618

Bakkommando for
rotationsretning under
brandtilstand. Funktio-
nen har ingen effekt
ved normal drift.

Aben = Frem
Lukket = Bak
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Tabel 43: Brandtilstandsparametre

Indeks Parameter Min. [ ECR Enhed |Standard ID Beskrivelse
Fast frekvens 1 for Fast frekvens for
P3.16.7 brandtilstand 0 50 10 19535 brandtilstand.
P3.16.8 Fast frek\(ens 2 for 0 50 20 15534 Se ovenfor.
brandtilstand
P3.16.9 Fast frek\(ens 3 for 0 50 30 15537 Se ovenfor.
brandtilstand
En overvagningsveerdi.
Se 4.1.2 Basis.
M3.16.10 |Brandtilstandsstatus 0 3 0 1597 |0 =Deaktiveret
1 = Aktiveret
2 = Aktiveret (aktiveret
+Dl &ben)
3 = Testtilstand
Viser, hvor mange
gange brandtilstand er
. blevet aktiveret i til-
M3.16.11 | Brandtilstandsteaeller 0 1679 ctanden Aktiveret. Du
kan ikke nulstille
denne teeller.
P3.16.12 Strgmgrensen for kor-
Kerselsindikation for o selsindikationssignalet
0 brandtilstand, strem 0.0 100.0 o 200 15580 for den digitale
udgang.
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5.16 GRUPPE 3.17: APPLIKATIONSINDSTILLINGER

Tabel 44: Applikationsindstillinger

Indeks Parameter Min. [ ECR Enhed |Standard ID Beskrivelse

P3.17.1 Adgangskode 0 9999 0 1806

Et valg til panelet for at
f& vist temperaturen
P3.17.2 Valg af °C/°F °C 1197 |som enten grader Cel-
sius eller grader Fah-
renheit.

Et valg til panelet for at
P3.17.3 Valg af kW/hk kW 1198 |fa vist motorakselef-
fekten i kW eller hk.

Denne parameter
bestemmer, hvilke valg
P3.17.4 FunktKnapKonfig 0 7 3 1195 |[der er synlige, nar du
trykker pa funktions-
knappen.

5.17 GRUPPE 3.18: INDSTILLINGER FOR KWH IMPULSUDGANG

Tabel 45: Indstillinger for kWh impulsudgang

Indeks Parameter in. Standard Beskrivelse

Laengden af kWh
P3.18.1 kWh impulslaengde 50 200 ms 50 15534 [impulsen i millisekun-
der.

kWh impulsoplgs- 1 100 KWh 1 15533 Angiver, hvor ofte kWh

P3.18.2 ning impulsen skal udlgses.
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6 DIAGNOSTIKMENU

6.1 AKTIVE FEJL

Nar der opstar en eller flere fejl, vises navnet pa fejlen pa det blinkende display. Tryk pa OK
for at komme tilbage til menuen Diagnostik. Undermenuen Aktive fejl viser antallet af fejl.
Vaelg fejlen, og tryk pa OK for at se dataene pa fejltidspunktet.

Fejlen forbliver aktiv, indtil den fjernes med Nulstil-knappen. Der er fem mader, hvorpa du

kan nulstille en fejl.

«  Tryk pa Nulstil-knappen i 2 sekunder.

« Gaindiundermenuen Nulstil fejl, og brug parameteren Nulstil fejl.
« Angiv et nulstillingssignal fra I/0-klemmen.

* Angiv et nulstillingssignal fra fieldbus.

* Angiv et nulstillingssignal i Vacon Live.

Undermenuen Aktive fejl kan hgjst lagre 10 fejl. Undermenuen viser fejlene i den
raekkefglge, de opstod.

6.2 NULSTIL FEJL

| denne menu kan du nulstille fejl. Se instruktioner i kapitel 10.7 Der vises en fejl.

C FORSIGTIG!
Fjern det eksterne styringssignal, fer du nulstiller fejlen, for at undga utilsigtet
genstart af frekvensomformeren.

6.3 FEJLHISTORIK
Du kan se de seneste 40 fejl Fejlhistorikken.

Ga i Fejlhistorik for at finde oplysninger om en fejl, find fejlen og klik pa OK.
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6.4 TALLERE I ALT

Tabel 46: Samlede antal tellerparametre i Diagnostikmenu

Indeks Parameter Min. Maks. Enhed |Standard Id Beskrivelse
Den mangde af energi,
som modtages fra for-
syningsnettet (trip-
veerdi). Du kan ikke
nulstille teelleren.
Bemeerkning til tekst-
Varie- betjeningspanel: Den
V4.4 Energiteeller rer 2291 |hgjeste energienhed,
der kan vises pa stan-
dardbetjeningspanelet,
er MW. Hvis den malte
energi overstiger 999,9
MW, vises der ikke
nogen enhed pa betje-
ningspanelet.
VA 43 Drlftst.ld (grafisk a d. 2998 Styremodulets drifts-
betjeningspanel tt:min tid.
N Driftstid (tekstbetje- 3 Styreenhedens sam-
o ningspanel) lede driftstid i ar.
VA 45 Driftstid (tekstbetje- q Styreenhedens sam-
o ningspanel) lede driftstid i dage.
Driftstid (tekstbetje- tt:min:s styreenhgdens driftstid
V4.4.6 nin nel) i timer, minutter og
gspane s sekunder.
V4T Kﬂr;el;tld (grafisk a d. 2993 Motorens kgrselstid.
betjeningspanel tt:min
Kgrselstid (tekstbe- Motorens samlede kgr-
V4.4.8 o a NN
tjeningspanel) selstid i ar.
Kerselstid (tekstbe- Motorens samlede kgr-
V4.4.9 s d L
tjeningspanel selstid i dage.
Kerselstid (tekstbe- tt:min:s Motorens karselstid i
V4.4.10 tieningspanel) < timer, minutter og
J gsp sekunder.
Det tidsrum, stremen-
Teendt tid (grafisk ad heden indtil nu har
Va4 betjeningspanel) tt:min 2294 veeret teendt. Du kan
ikke nulstille teelleren.
V4412 Tae_ndt.t|d (tekstbe- 3 Samlet teendt tid i ar.
tjeningspanel
V4413 Taspdt.tld (tekstbe- d Samlet teendt tid i
tjeningspanel) dage.
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Tabel 46: Samlede antal tellerparametre i Diagnostikmenu

Indeks Parameter Min. [ ECR Enhed |Standard Id Beskrivelse
Taendt tid (tekstbe- tt:min:s Teendt tid i timer,
V4414 L )
tjeningspanel] s minutter og sekunder.
Det antal gange,
V4415 | Tlerfor startkom- 2295 |stromenheden er ble-
mando
vet startet.
6.5 TRIPTZALLERE

Tabel 47: Diagnostikmenu, parametre for teellere i alt

Parameter

Standard

Beskrivelse

Energitzeller, der kan
nulstilles. Bemarkning
til tekstbetjeningspa-
nel: Den hgjeste ener-
gienhed, der kan vises
pa standardbetjenings-
panelet, er MW. Hvis
den malte energi over-
stiger 999,9 MW, vises
der ikke nogen enhed
pa betjeningspanelet.

P4.5.1 Tripteeller for energi Varie- 2296 Nulstilling af teel-
rer leren
. Bemaerkning til
tekstbetjenings-
panel: Hold knap-
pen OK inde i 4
sek.
+  Padet grafiske
betjeningspanel:
Tryk OK. Siden
Nulstil teeller
vises. Tryk pa OK
én gang til.
e L . Energitzeller, der kan
P45.3 Egg;tl'gg[g;:‘:ﬁ ol 2299 |nulstilles. Se instruk-
’ tionerne i P4.5.1.
P45 4 Drifts.tid (tekstbetje- 3 I;.)riftstid i samlet antal
ningspanel) ar.
P4 55 Drifts.tid (tekstbetje- q Driftstid i samlet antal
ningspanel) dage.
Driftstid (tekstbetje- tt:min:s Driftstid i timer, minut-
P4.5.6 .
ningspanel) s ter og sekunder.
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6.6 SOFTWAREINFO

Tabel 48: Diagnostikmenu, parametre for softwareinfo

Indeks Parameter Min. Maks. Enhed |Standard ID Beskrivelse
Vh 6.1 S.oftwar.epfakke (gra- 2524 Kode til identifikation
fisk betjeningspanel) af software
Softwarepakke-id
V4.6.2 (tekstbetjeningspa-
nel)
Softwarepakkever-
V4.6.3 sion (tekstbetje-
ningspanel)
Vibh | Systembelastnin 0 100 % 2300 |Belastning af styreen-
© y g ° hedens CPU.
Applikationsnavn Navn pé applikation.
V4.6.5 (grafisk betjenings- 2525
panel
V4.6.6 Applikations-id 837 | Applikationskode
V4.6.7 Applikationsversion 838
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7 /0 0G HARDWAREMENU

| denne menu finder du forskellige optionsrelaterede indstillinger.

7.1 BASIS-1/0

Her kan du overvage status for indgange og udgange.
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Tabel 49: /0 og hardwaremenu, parametre for basis-1/0

Indeks Parameter Min. [ ECR Enhed |Standard ID Beskrivelse

V5.1.1

Digital indgang 1

Status for det digitale
indgangssignal

V5.1.2

Digital indgang 2

Status for det digitale
indgangssignal

V5.1.3

Digital indgang 3

Status for det digitale
indgangssignal

V5.1.4

Digital indgang 4

Status for det digitale
indgangssignal

V5.1.5

Digital indgang 5

Status for det digitale
indgangssignal

V5.1.6

Digital indgang 6

Status for det digitale
indgangssignal

V5.1.7

Analog indgang 1-til-
stand

Viser tilstanden, som
er angivet for det ana-
loge indgangssignal.
Valget foretages ved
hjeelp af en DIP-kon-
takt pa kontrolkortet.

1=0..20mA
3=0..10V

V5.1.8

Analog indgang 1

0 100

%

0.00

Status for det analoge
indgangssignal

V5.1.9

Analog indgang 2-til-
stand

Viser tilstanden, som
er angivet for det ana-
loge indgangssignal.
Valget foretages ved
hjeelp af en DIP-kon-
takt pd kontrolkortet.

1=0...20mA
3=0..10V

V5.1.10

Analog indgang 2

0 100

%

0.00

Status for det analoge
indgangssignal
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Tabel 49: /0 og hardwaremenu, parametre for basis-1/0

Indeks Parameter Min. [ ECR Enhed |Standard ID Beskrivelse

Viser tilstanden, som
er angivet for det ana-
loge indgangssignal.
Valget foretages ved
Analog udgang 1-til- 1 3 1 hjeelp af en DIP-kon-

Va1 stand takt pa kontrolkortet.

1=0..20mA
3=0..10V

Status for det analoge

0,
V5.1.12 Analog udgang 1 0 100 %o 0.00 udgangssignal

Status for releeud-

V5.1.13 Releeudgang 1 0 1 0 .
gangssignal

Status for releeud-

V5.1.14 Relaeudgang 2 0 1 0 .
gangssignal

Status for releeud-

V5.1.15 Releeudgang 3 0 1 0 .
gangssignal

7.2 SLIDSER TIL OPTIONSKORT

Parametrene i denne gruppe afhanger af det installerede optionskort. Parametrene i denne
gruppe afhanger af det installerede optionskort. Hvis der ikke er sat et optionskort i slids C,
D eller E, vises der ikke nogen parametre. Se kapitel 9.5 I/0-konfiguration vedrgrende
placeringen af slidserne.

Nar et optionskort fjernes, vises infotekst 39 Enhed fjernet pa displayet. Se kapitel 70.3
Fejlkoder.

Tabel 50: Optionskortrelaterede parametre

Menu Funktion Beskrivelse
Indstillinger Indstillinger, som er relateret til optionskortet
Slids C
Overvagning Overvag data, som er relateret til optionskortet
Indstillinger Indstillinger, som er relateret til optionskortet
Slids D
Overvagning Overvag data, som er relateret til optionskortet
Indstillinger Indstillinger, som er relateret til optionskortet
Slids E
Overvagning Overvag data, som er relateret til optionskortet
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7.3 REALTIDSUR

Tabel 51: Parametre for realtidsur i menuen I/0 og hardware

Indeks Parameter Min. [ ECR Enhed |Standard ID Beskrivelse

Status for batteri.

V5.5.1 Batteritilstand 1 3 2205 1 = lkke installeret

2 = Installeret
3 = Skift batteri

P55 2 Tidspunkt tt:msln:s 2201 Aktuelt klokkeslaet
P5.5.3 Dato dd.mm. 2202 [Dags dato
P5.5.4 Ar 3333 2203 | Aktuelt r

Regel for sommertid

1=Fra

2 = EU: starter den sid-
ste sgndag i marts,
slutter den sidste sgn-
P5.5.5 Sommertid 1 4 1 2204 dag i oktober

3 = US: starter den 2.
sgndag i marts, slutter
den 1. sgndag i novem-
ber

4 = Rusland (perma-
nent)

1.4 INDSTILLINGER FOR STROMENHED

| denne menu kan du aendre indstillingerne for ventilatoren og sinusfilteret.

Ventilatoren kgrer i optimeret tilstand, eller den kgrer altid. | optimeret tilstand modtager
frekvensomformerens interne logik data om temperaturen og styrer ventilatorens hastighed.
Ventilatoren stopper i lgbet af 5 minutter, nar frekvensomformeren er i tilstanden Klar. |
Korer-tilstanden kgrer ventilatoren altid med fuld hastighed, uden at stoppe.

Understgttelse af sinusfiltret begranser overmoduleringsdybden og forhindrer, at de
termiske styrefunktioner mindsker switchfrekvensen.
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Tabel 52: Indstillinger for stromenhed, Ventilator

Indeks Parameter Min. Maks. Enhed [Standard ID Beskrivelse
vs.5.1.1 | Ventilatorstyretil 0 i 1 2377 |0 = Korer altid
stand .
1 = Optimeret
Ikke til- | Ikke til- Ventilatorlevetid
M5.6.1.5 Ventilatorlevetid genge- | geenge- 849
lig lig
M5.6.16 Vent.levetid, 0 200 000 h 50 000 824 Vent.levetid, alarmgr.
alarmgr.
Ikke til- | Ikke til- Nulstil vent.levetid
M5.6.1.7 Nulstil vent.levetid | genge- | geenge- 0 823
lig lig

Tabel 53: Enheder for stromenhed, Sinusfilter

Indeks Parameter in. Standard Beskrivelse

P5.6.4.1 Sinusfilter 0 1 0 2507 | 0 =Anvendes ikke
1 = Anvendes
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7.5 PANEL

Tabel 54: Menuen I/0 og hardware, parametre for betjeningspanel

Indeks Parameter Min. [ ECR Enhed |Standard ID Beskrivelse

Den tid, det tager, fgr
displayet gar tilbage til
den side, der er define-
ret vha. parameteren

P5.7.1 Timeout-tid 0 60 min. 0 804 P57 9

0 = Anvendes ikke

0 =1Ingen

1 =Indgang til menuin-
P5.7.2 Standardside 0 4 0 2318 | dekset

2 = Hovedmenuen

3 = Styresiden

4 = Multiovervagning

Angiv en side til at
P5.7.3 Menuindeks 2499 |vaere menuindekset.
(Valg 1iP5.7.2)

Angiv displayets kon-

P5.7.4 Kontrast * 30 70 % 50 830
trast.

Angiv tidspunktet, hvor
displayets baglys sluk-
P5.7.5 Baglystid 0 60 min. 5 818 | kes. Hvis veerdien angi-
ves til 0, er baglyset
altid teendt.

* Kun tilgengeligt vha. det grafiske betjeningspanel.

7.6 FIELDBUS

| 1/0- og hardwaremenuen findes parametrene, der er relaterede til forskellige fieldbus-kort.
Disse parametre er forklaret mere detaljeret i den tilhgrende fieldbus-manual.
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8 MENUERNE BRUGERINDSTILLINGER,
FAVORITTER OG BRUGERNIVEAUER

8.1 BRUGERINDSTILLINGER

Tabel 55: Generelle indstillinger i menuen Brugerindstillinger

Indeks Parameter Min. Maks. Enhed |Standard ID Beskrivelse

Valget er forskelligt i

P6.1 Valg af sprog Varierer |Varierer Varierer 802 alle sprogpakkerne

Se Tabel 56 Parametre

Mé.5 Parameterbackup t/lparameterbagkup{
menuen Brugerindstil-
linger.

Mb.6 Paramgter_sammen—

ligning
Brug veerktgjet Vacon
Navn b3 frekvens- Live PC til at give fre-

P6.7 avn pa frexvens kvensomformeren et

omformer

navn, hvis det er ngd-
vendigt.
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8.1.1 PARAMETERBACKUP

Tabel 56: Parametre til parameterbackup i menuen Brugerindstillinger

Indeks Parameter in. Standard Beskrivelse

. Gendanner standard-
Gendan fabriksstan- .
P6.5.1 831 parametervaerdierne
darder .
og starter Startguiden

Gem parameterveerdi-
Gem til betjenings- erne til panelet, f.eks.
P6.5.2 panel 2487 |for at kopiere dem til
* en anden frekvensom-
former.

Gendan fra betje- 2488 Indlaes parametervaer-
P6.5.3 ningspanel dierne fra panelet til
* frekvensomformeren.

Bevarer parameter-
P6.5.4 Gem til seet 1 veerdier til parameter-
saet 1.

Indleeser parameter-
vaerdierne fra parame-
terseet 1 til frekvens-
omformeren.

P6.5.5 Gendan fra saet 1

Bevarer parameter-
P6.5.6 Gem til seet 2 veerdier til parameter-
saet 2.

Indlaeser parameter-
veerdierne fra parame-
terseet 2 til frekvens-
omformeren.

P6.5.7 Gendan fra saet 2

* Kun tilgengeligt med det grafiske betjeningspanel.

24-HOUR SUPPORT +358 (0)201 212 575 - EMAIL: VACON@VACON.COM




VACON - 120 MENUERNE BRUGERINDSTILLINGER, FAVORITTER 0G BRUGERNIVEAUER

Tabel 57: Parametersammenligningen

Indeks Parameter Min. [ ECR Enhed |Standard ID Beskrivelse

Starter en sammenlig-

P6.6.1 Aktiv grup1pe-Gruppe 2493 [ning af parametrene til
den valgte gruppe.

. Starter en sammenlig-

P6.6.2 Aktiv grupzpe—Gruppe 2494 [ning af parametrene til

den valgte gruppe.

Starter en sammenlig-
P6.6.3 Aktiv grp-standarder 2495 |ning af parametrene til
den valgte gruppe.

Starter en sammenlig-
2496 [ning af parametrene til
den valgte gruppe.

Aktiv gruppe-panel-
gruppe

P6.6.4

8.2 FAVORITTER

BEMZARK!

Denne menu er ikke tilgaengelig pa tekstbetjeningspanelet.

Hvis du bruger de samme elementer med jaevne mellemrum, kan du fgje dem til dine
Favoritter. Du kan samle et szt parametre eller overvagningssignaler fra alle
betjeningspanelets menuer. Det er ikke ngdvendigt at finde dem én efter én i
menustrukturen. Alternativt kan de tilfgjes mappen Favoritter, hvor det er nemt at finde
dem.

TILF@J ET ELEMENT TIL FAVORITTER

1 Find det element, som du gnsker at tilfgje til

Favoritter. Tryk p& OK-knappen. STOP|G| READY Vo
D Basic Settings
Motor Nom Voltg
230.00 Vv
Motor Nom Freq
50.00 Hz
oF Motor Nom Speed
e 1430 rpm
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2 Udveelg Tilfgj til favoritter, og tryk pa knappen OK.

STOP | C] READY| | 110

§‘i’ Motor Nom Freq
Edit
@ Help
Q Add to favourites
3 Nu er trinnene udfart. For at fortsaette bedes du

laese instruktionerne pa betjeningspanelet. stop| (G| ReADY| | o
oF Motor Nom Freq

[0}

was added to
favourites. Press OK
to continue.

FJERN ET ELEMENT FRA FAVORITTER

1 Ga til Favoritter.

2 Find det element, som du gnsker at fjerne. Tryk pa
OK-knappen. stor|(G| READY [ o

E’ Favourites

Motor Nom Freq
. 50.00 Hz

3 Velg Fjern fra favoritter.

STOP|C| READY 110
Motor Nom Freq
q Monitor

@ Help

Iﬁ Rem from favourites

4 Tryk pa OK-knappen igen for at fjerne elementet.
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8.3 BRUGERNIVEAUER

Brug Brugerniveauparametrene for at forhindre uautoriseret personale i at foretage
e@ndringer i parametrene. Du kan ogsa forhindre utilsigtede @ndringer i parametrene.

Brugeren kan ikke se alle parametrene pa betjeningspanelets display, nar du har valgt et
brugerniveau.

Tabel 58: Brugerniveauparametre

Indeks Parameter Min. Maks. Enhed |Standard ID Beskrivelse

0 =Normal.

1 = Overvagning. Kun
menuerne Overvag-
ning, Favoritter og
Brugerniveauer er
synlige i hovedmen-
uen.

P8.1 Brugerniveau 0 1 0 1194

Hvis vaerdien indstilles
til en anden veerdi end
0, far der skiftes til
Overvagning, fra f.eks.
Normal skal du indta-
ste adgangskoden, nar
P8.2 Adgangskode 0 9 0 2362 |du gar tilbage til Nor-
mal. Dette forhindrer,
at uautoriseret perso-
nale kan foretage
a@ndringer i parame-
trene pa betjeningspa-
nelet.

C FORSIGTIG!
Undga at miste koden! Hvis koden bliver vaek, skal du kontakte naermeste
servicecenter eller partner.

ZNDRING AF ADGANGSKODEN PA BRUGERNIVEAUER

1 Gatil Brugerniveauer.

2  Gatil elementet for Adgangskoden, og tryk pa hgjre
piletast.

STOP|G| READY| ALARM |Keypad

Main Menu
ID:2362 P8.2

User level

000

Normal

Access code

[ele]e)

00000
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3 Brug alle piletasterne for at aendre cifrene i
adgangskoden. stoP|(T| READY| ALARM | 10
25 Access code
© ID:2362 P8.2
A
\4
00000
Min:0
Max:9

4 Tryk pa OK-knappen for at acceptere &ndringen.
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9 BESKRIVELSER AF PARAMETRE

| dette kapitel finder du oplysninger om nogle af de mest avancerede parametre i
applikationen. En grundlaeggende beskrivelse er tilstraekkelig i de fleste Vacon 100-
applikationsparametre. Du finder de grundleeggende beskrivelser i parametertabellerne i
kapitel 5 Parametermenu. Hvis du har behov for andre data, kan din leverandgr hjalpe dig.

9.1 MOTORINDSTILLINGER

P3.1.1.7 MOTORSTROMGRAENSE (ID107]

Denne parameter bestemmer den maksimale motorstrgm fra AC-frekvensomformeren.
Parameterens vaerdiomrade varierer for hver rammestgrrelse i frekvensomformeren.

Hvis stréamgraensen er aktiv, reduceres frekvensomformerens udgangsfrekvens.
BEM/ZRK!

Motorstremgraensen er ikke en beskyttelsesgranse for overspaending.

P3.1.2.9 VALG AF U/F-FORHOLD (ID108)

Nummer Navn Beskrivelse

Motorspaendingen andres linezert som fglge af udgangsfre-
kvensen. Spaendingen &ndres fra vaerdien for P3.1.2.4 (nul-
frekvensspanding) til vaerdien for spanding ved feltsvee-
kningspunktet ved en frekvens, der er angivet i Feltsvae-
kningspunktfrekvens. Brug denne standardindstilling, hvis
der ikke er behov for en anden indstilling.

0 Lineaer

Motorspaendingen @ndres fra veerdien for P3.1.2.4 (nulfre-
kvenspandingen) efter en kvadratisk kurveform fra nul til
feltsvaekningspunktfrekvensen. Motoren kgrer undermagne-
1 Kvadratisk tiseret under feltsveekningspunktet og udvikler mindre
moment. Kvadratisk U/f-forhold kan benyttes i applikationer,
hvor kravet til moment er proportionalt med kvadratet pa
hastigheden, f.eks. i centrifugalventilatorer og pumper.
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ID603 Standard:

Nominel motorspaending

Feltsvaekningspunkt

Lineaer

Kvadratisk Standard:
Nominel motorfrekvens
I
/ ]
I
ID602

Fig. 12: Lineaer og kvadreret &endring af motorspaendingen

P3.1.2.15 OVERSP/ZNDINGSSTYRING (ID607]

Se beskrivelsen i P3.1.2.16 Underspandingsstyring.

P3.1.2.16 UNDERSP/ANDINGSCONTROLLER (ID608)]

Nar du aktiverer P3.1.2.15 eller P3.1.2.16, begynder controllerne at overvage @ndringerne i
forsyningsspaendingen. Controllerne aendrer udgangsfrekvensen, hvis den bliver for hgj eller
for lav.

Deaktivér disse to parametre for at stoppe funktionen af underspaendings- og
overspaendingscontrollerne. Dette kan f.eks. vaere nyttigt, hvis netspaendingen varierer med
mere end -15 % til +10 %, og applikationen ikke tolererer brug af over-/
underspandingsstyring.

P3.1.2.17 STATORSPANDINGSJUSTERING (ID659)

Denne parameter kan kun bruges, nar parameter P3.1.1.8 Motortype har veerdien PM-motor.
Nar der benyttes en induktionsmotor som motortype, sattes vaerdien internt til 100 %, og den
kan ikke a&ndres.

Hvis veerdien af parameteren P3.1.1.8 (Motortype) aendres til PM-motor, gges U/f-kurven
automatisk for at veere lig med frekvensomformerens udgangsspaending. Det definerede
U/f-forhold @ndres ikke. Dette sker for at undga, at PM-motoren kgrer i
feltsvaekningsomradet. PM-motorens nominelle spanding er meget lavere end
frekvensomformerens fulde udgangsspanding.
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PM-motorens nominelle spaending svarer til motorens bag-EMF-spaending ved nominel
frekvens. Afhaengigt af motorproducenten, kan det f.eks. repraesentere statorspaendingen
ved nominel belastning.

Statorspaendingsjustering gor det let at justere frekvensomformerens U/f-kurve naer
motorens bag-EMF-kurve. Det er ikke ngdvendigt at eendre vaerdien for flere U/f-
kurveparametre.

Parameteren P3.1.2.17 definerer frekvensomformerens udgangsspanding i procent af
motorens nominelle spaending ved motorens nominelle frekvens. Indstil
frekvensomformerens U/f-kurve, sa den ligger over motorens bag-EMF-kurve.
Motorstremmen stiger, jo mere frekvensomformerens U/f-kurve afviger fra motorens bag-
EMF-kurve.

ulLv
A[] V]\?

O
Statorspaendingsjustering =
Spaending i (50..200 %)

feltsvaekningspunktet

Nominel
motorspanding

Nulfrekvensspaending

f [Hz]

Nominel Feltsvaekningspunkt
motorfrekvens

Fig. 13: Statorspaendingsjustering

9.2 START-/STOPKONFIGURATION

P3.2.5 STOPFUNKTION (ID506)

Brug denne parameter til at vaelge typen af stopfunktion.

Nummer Navn Beskrivelse

Motoren stopper ved sin egen inerti. Nar stopkommandoen
0 Frilgb gives, stopper styringen fra frekvensomformeren, og spaen-
dingen til frekvensomformeren falder til 0.

Efter stopkommandoen reduceres motorens hastighed til

! Rampe nul i henhold til decelerationsparametrene.
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P3.2.6 I/0 START-/STOPLOGIK (ID300)

Det er muligt at styre frekvensomformerens start og stop vha. de digitale signaler i denne

parameter.

Valgene, som indeholder ordet kant, hjaelper dig med at forhindre en utilsigtet start.

En utilsigtet start kan forekomme, f.eks. under disse forhold

«  Nardu tilslutter strammen.
«  Nar strgmmen gentilsluttes efter et stremsvigt.
«  Nar du nulstiller en fejl.

«  Nar Drift aktiveret stopper frekvensomformeren.

«  Nar styringssted andres til I/0-styring.

For du kan starte motoren, skal du dbne Start/Stop-

kontakten.

| alle eksempler pa de nzeste sider kgrer stoptilstanden i tomgang. CS = Styresignal.

Nummer Navn

0 CS1 = Forleens
CS2 = Bagleens

Funktionerne aktiveres, nar kontakterne lukkes.

Beskrivelse

FORLANS | Udgangsfrekvens

Drift aktiveret

frekvens N\ T /— ----------- / ..........
1 1 t
OHz |/ = '\ | . g
Set frequency {--.1.._.. S U R N e

a RE\»;

Styresignal 1 —l |

Styresignal 2 —,—‘

betJenlngspaneI
Stopknap

Stopknap pa :

f

betJenlngSPanel @ @@ @@ @ @ ‘@ @@

Fig. 14: 1/0 A-start/stop-logik = 0

1. Styresignal (CS] 1 aktiveres og far 2.
udgangsfrekvensen til at stige. Motoren
kgrer forlens.
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CS1 deaktiveres og far retningen til at
skifte (FORLZANS til BAGLZANS), fordi
CS2 stadig er aktiv.

CS2 deaktiveres, og den frekvens, der
tilfeares motoren, falder til O.

CS2 aktiveres igen og far motoren til at
accelerere (BAGLZANS) mod den
indstillede frekvens.

CS2 deaktiveres, og den frekvens, der
tilferes motoren, falder til O.

CS1 aktiveres, og motoren accelererer
(FORLZANS) mod den indstillede
frekvens

Signalet Drift aktiveret indstilles til
ABEN, hvilket far frekvensen til at falde
til 0. Konfigurer signalet for Drift
aktiveret vha. parameter P3.5.1.10.
Signalet Drift aktiveret indstilles til
LUKKET, hvilket far frekvensen til at
stige mod den indstillede frekvens, fordi
CS1 stadig er aktiv.

Nummer

10.

11.

12.

13.

Tryk pa STOP-knappen pa
betjeningspanelet medfgrer, at
frekvensen, som tilfgres motoren, falder
tiL 0. (Dette signal virker kun, hvis
vaerdien for P3.2.3-betjeningspanelets
stopknap er Ja.)

Frekvensomformeren starter, fordi der
blev trykket pa START-knappen pa
betjeningspanelet.

Tryk pa STOP-knappen pa
betjeningspanelet igen for at stoppe
frekvensomformeren.

Forsgget pa at starte
frekvensomformeren vha. START-
knappen mislykkedes, fordi CS1 er
inaktiv.

Beskrivelse

1 CS1 = Forleens (kant)
CS2 = Inverteret stop
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FORLANS, Udgangsfrekvens

Indstil frekvens]....... ...

0 Hz

Indstil frekvens |- cdoee
BAGLAENS

Drift aktiveret

Styresignal 1 _I_l
Styresignal 2

r
|
|
|
|
|
1
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
I
I
I
|

Stopknap pa
betjeningspanel

®

® G

1
@ 60 @ ©® O

Fig. 15: I/0 A-start/stop-logik = 1

1. Styresignal (CS) 1 aktiveres og far Tryk pa STOP-knappen pa
udgangsfrekvensen til at stige. Motoren betjeningspanelet medfgrer, at
kgrer forlaens. frekvensen, som tilfgres motoren, falder
2. CS2 deaktiveres og far frekvensen til at til 0. (Dette signal virker kun, hvis
falde til 0. vaerdien for P3.2.3-betjeningspanelets
3. CS1 aktiveres og far udgangsfrekvensen stopknap er Ja.)
til at stige igen. Motoren kgrer forlaens. CS1 aktiveres og far udgangsfrekvensen
4. Signalet Drift aktiveret er indstillet til til at stige igen. Motoren kgrer forlaens.
ABEN, og det far frekvensen til at falde CS2 deaktiveres og far frekvensen til at
til 0. Konfigurer signalet for Drift falde til 0.
aktiveret vha. parameter 3.5.1.10.
5. Startforspg med CS1T mislykkes, fordi
signalet Drift aktiveret stadigt er ABEN.
6. CS1 aktiveres, og motoren accelererer

(FORLZANS) mod den indstillede
frekvens, fordi signalet Drift aktiveret er
indstillet til LUKKET.

Beskrivelse

Brug denne funktion til at forhindre en utilsigtet start. Fgr du

2 CS1 = Forlaens (kant)
CS2 = Baglaens (kant]

kan starte motoren igen, skal du dbne Start/Stop-kontakten.
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FORLAENS
Udgangsfrekvens

Indstil

frekvens| ™~ /_\ """"""""""""""""""""""" /_ """"""" / """" / """""""
0 Hz ;

Indstil
frekvens|

BAGLAENS

Drift aktiveret

Styresignal 1 _ |
i

|
1
1
1
L
1
1
|
1
1
|
1
|
|
|
|
1

|| A

Styresignal 2 __l

Stopknap p§ | |
betjeningspanel . .

ODRG® O ® ® OO @

|
1
1
1
4
1
1
|
1
1
|
1
|
|
|
|
1
|
1
|
1
1
|
1

|
1
1
1
b
1
1
|
1
1
|
1
|
|
|
|
1
|
1
1
|
1
1
|
|

Fig. 16: /0 A-start/stop-logik = 2

1. Styresignal (CS) 1 aktiveres og far 8. Signalet Drift aktiveret indstilles til
udgangsfrekvensen til at stige. Motoren ABEN, hvilket far frekvensen til at falde
kgrer forlens. til 0. Konfigurer signalet for Drift

2. (CS2 aktiveres, men det har ikke aktiveret vha. parameter P3.5.1.10.
betydning for udgangsfrekvensen, fordi 9. Signalet Drift aktiveret er indstillet til
den fgrst valgte retning har den hgjeste LUKKET, men det har ikke nogen
prioritet. betydning, fordi der kraeves stigende

3. CS1 deaktiveres og far retningen til at kant for at starte, selvom CS1 er aktiv.
skifte ([FORLZNS til BAGLZANS], fordi 10. Tryk pa STOP-knappen pa
CS2 stadig er aktiv. betjeningspanelet medfgrer, at

4. CS2 deaktiveres, og den frekvens, der frekvensen, som tilfegres motoren, falder
tilfgres motoren, falder til 0. til 0. (Dette signal virker kun, hvis

5. CS2 aktiveres igen og far motoren til at vaerdien for P3.2.3-betjeningspanelets
accelerere (BAGLANS) mod den stopknap er Ja.)
indstillede frekvens. 11. CS1 abnes og lukkes igen, og dermed

6. CS2 deaktiveres, og den frekvens, der startes motoren.
tilferes motoren, falder til O. 12. CS1 deaktiveres, og den frekvens, der

7. CS1 aktiveres, og motoren accelererer tilfgres motoren, falder til 0.
(FORLZANS]) mod den indstillede
frekvens.

TEL. +358 (0)201 2121 - FAX +358 (0)201 212 205




BESKRIVELSER AF PARAMETRE

VACON - 131

Drift aktiveret
Styresignal 1 _!
Styresignal2 1|

betjeningspanel | ‘ ‘

betjeni

—_ - = — = —

_ - - — = —

Nummer Navn Beskrivelse
3 CS1 = Start
CS2 = Bagleens
FORLAENS
Udgangsfrekvens
Indstil
frekvens /_\ """""" /\ """"" /_ """ /——‘ """ /— """"""
0 Hz : | | ;
. | | | |
Indstil | \ / y |
frekvens] 7T A e S
BAGLAENS | | |
| | |
|
|
|

Stopknap pa !

4 — - - | =— —]| — — — +— —

Stopknap pa

!_I
|
!
!
|

®

e 00 000 00 00

Fig. 17: /0 A-start/stop-logik = 3

1.
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Styresignal (CS) 1 aktiveres og far
udgangsfrekvensen til at stige. Motoren
kgrer forlens.

CS2 aktiveres og far retningen til at
skifte (FORLZNS til BAGLANS).

CS2 deaktiveres, og det far retningen til
at skifte (FORLZNS til BAGLZANS), fordi
CS1 stadig er aktiv.

CS1 deaktiveres og far frekvensen til at
falde til 0.

CS2 aktiveres, men motoren starter
ikke, fordi CS1 er inaktiv.

CS1 aktiveres og far udgangsfrekvensen
til at stige igen. Motoren kgrer fremad,
fordi CS2 er inaktiv.

Signalet Drift aktiveret indstilles til
ABEN, hvilket far frekvensen til at falde
til 0. Konfigurer signalet for Drift
aktiveret vha. parameter P3.5.1.10.

10.

1.

12.

Signalet Drift aktiveret indstilles til
LUKKET, hvilket far frekvensen til at
stige mod den indstillede frekvens, fordi
CS1 stadig er aktiv.

Tryk pa STOP-knappen pa
betjeningspanelet medfgrer, at
frekvensen, som tilfgres motoren, falder
til 0. (Dette signal virker kun, hvis
vaerdien for P3.2.3-betjeningspanelets
stopknap er Ja.)

Frekvensomformeren starter, fordi der
blev trykket pa START-knappen pa
betjeningspanelet.
Frekvensomformeren stoppes igen vha.
STOP-knappen pa betjeningspanelet.
Forsgget pa at starte
frekvensomformeren vha. START-
knappen mislykkedes, fordi CS1 er
inaktiv.
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Drift aktiveret

Styresignal 1 _||
Styre5|gnaI2 —I—- I '

bet3emngspanel® @

Nummer Navn Beskrivelse
Brug denne funktion til at forhindre en utilsigtet start. Fgr du
4 CS1 = Start (kant) kan starte motoren igen, skal du abne Start/Stop-kontakten.
CS2 = Bagleens
FORLANS
Udgangsfrekvens
Indstil|
frekvens | /I / / /
| t
0 Hz >
| | [ [ [
] | | | | | |
Indstil| __, [T VRN NS B Qoo (TR T IO T IO
frekvens | | |
BAGLANS | | |
I I I
I I I
I I I

_ - - = . - =

Stopknap

Fig. 18: /0 A-start/stop-logik = 4

1.

Styresignal (CS) 1 aktiveres og far
udgangsfrekvensen til at stige. Motoren
kgrer fremad, fordi CS2 er inaktiv.

CS2 aktiveres, og det far retningen til at
skifte (FORLZNS til BAGLANS).

CS2 deaktiveres, og det far retningen til
at skifte (FORLZNS til BAGLZANS), fordi
CS1 stadig er aktiv.

CS1 deaktiveres og far frekvensen til at
falde til 0.

CS2 aktiveres, men motoren starter
ikke, fordi CS1 er inaktiv.

CS1 aktiveres og far udgangsfrekvensen
til at stige igen. Motoren kgrer fremad,
fordi CS2 er inaktiv.

Signalet Drift aktiveret indstilles til
ABEN, hvilket far frekvensen til at falde
til 0. Konfigurer signalet for Drift
aktiveret vha. parameter P3.5.1.10.

10.

1.

Far frekvensomformeren kan starte,
skal du abne og lukke CS1 igen.

Tryk pa STOP-knappen pa
betjeningspanelet medfgrer, at
frekvensen, som tilfgres motoren, falder
til 0. (Dette signal virker kun, hvis
vaerdien for P3.2.3-betjeningspanelets
stopknap er Ja.)

For frekvensomformeren kan starte,
skal du abne og lukke CS1 igen.

CS1 deaktiveres og far frekvensen til at
falde til 0.
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9.3 REFERENCER

Du kan bruge funktionen Faste frekvenser i processer, hvor mere end én fast
frekvensreference er ngdvendig. Der finde otte tilgaengelige, faste frekvensreferencer. Du
kan veelge en fast frekvensreference vha. de digitale indgangssignaler P3.5.1.15, P3.5.1.16 og
P3.5.1.17.

P3.3.10 FAST FREKVENSTILSTAND (ID182)

Ved hjeelp af denne parameter kan du definere den logik, som skal anvendes pa en af de
faste frekvenser. Vaelg mellem to forskellige logikker.

Nummer Navn Beskrivelse

Blandingen af indgangene er bineert kodet. De forskellige
seet af aktive digitale indgange bestemmer den faste fre-

0 Binzrt kodet kvens. Se flere data i Tabel 59 Valget af faste frekvenser, nar
P3.3.10 = Binaert kodet.
1 Antal (anvendte indgange) Antallet af aktive indgange viser, hvilken fast frekvens der

bruges: 1, 2 eller 3.

P3.3.12 FAST FREKVENS 1 (ID180)

P3.3.13 FAST FREKVENS 2 (ID106)

P3.3.14 FAST FREKVENS 3 (ID126)

P3.3.15 FAST FREKVENS 4 (ID127)

P3.3.16 FAST FREKVENS 5 (ID128)

P3.3.17 FAST FREKVENS é (ID129)

P3.3.18 FAST FREKVENS 7 (ID130)

Hvis du vil veelge en fast frekvens mellem 1 og 7, skal du dedikere digitale indgange til
P3.5.1.15 (Fast frekvensvalg 0], P3.5.1.16 (Fast frekvensvalg 1) og/eller P3.5.1.17 (Fast
frekvensvalg 2). De forskellige st af aktive digitale indgange bestemmer den faste frekvens.
Du kan finde flere data i tabellen nedenfor. Veerdierne for de faste frekvenser forbliver
automatisk mellem de mindste og stgrste frekvenser (P3.3.1 og P3.3.2).

Ngdvendig handling Aktiveret frekvens

Veelg en veerdi 1 til parameter P3.3.3. Fast frekvens 0
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Tabel 59: Valget af faste frekvenser, nar P3.3.10 = Binzert kodet

Aktiveret digitalt indgangssignal Aktiveret

frekvensreference

Fast frekvens 0

Fast frekvens 1

Fast frekvens 2

* * Fast frekvens 3
* Fast frekvens 4
* * Fast frekvens 5
* * Fast frekvens 6
* * *

Fast frekvens 7

* =indgangen er aktiveret.

9.4 KONFIGURATION AF RAMPER 0G BREMSER

P3.4.1 RAMPE 1-FORM (ID500)

Med parameteren Rampe 1-form kan du ggre start og stop af accelerations- og
decelerationsramperne mere jeevn. Du far en linezer rampeform, hvis vaerdien 0 % er
angivet. Acceleration og deceleration reagerer med det samme pa andringer i
referencesignalet.

Nar du indstiller vaerdien til mellem 0,1 og 10 s, far du en S-formet accelerations- eller
decelerationsrampe. Brug denne funktion til at reducere mekanisk erosion af delene og
strgmspidser, nar referencen @ndres. Du kan &ndre accelerationstiden for parametrene
P3.4.2 (Accelerationstid 1) og P3.4.3 (Decelerationstid 1).
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[Hz]

ID103,

[t]

Fig. 19: Accelerations/decelerationskurven (S-formet)
P3.4.12 FLUX-BREMSNING (ID520)

Som et alternativ til DC-bremsning, kan du benytte flux-bremsning. Flux-bremsning gger
bremsekapaciteten under forhold, hvor yderligere bremsemoduler ikke er ngdvendige.

Nar bremsning er ngdvendig, reducerer systemet frekvensen og gger fluxen i motoren. Dette
gger motorens bremseevne. Motorens hastighed styres under opbremsningen.

Du kan aktivere og deaktivere Flux-bremsning.

é FORSIGTIG!

Brug kun bremsen i korte perioder. Flux-bremsning konverterer energi til varme
og kan beskadige motoren.

9.5 1/0-KONFIGURATION

9.5.1 PROGRAMMERING AF DIGITALE OG ANALOGE INDGANGE

Programmeringen af indgange for AC-frekvensomformeren er fleksibel. Du kan frit bruge de
tilgaengelige indgange pa standard- og valgfri I/0 til forskellige funktioner.

Brug formaterne herunder til at angive vaerdien for de programmerbare parametre:

+ DiglIN SlotA.1/AnIN SlotA.1 (grafisk betjeningspanel] eller
« dlA.1/al A1 (tekstbetjeningspanel).
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Navn Eksempel Beskrivelse

Indgangstype DigIN/dI
DigIN/dl = Digital indgang
AnIN/al = Analogue indgang

Slidstype Slids A Korttypen:

A/B = Standardkort for Vacon-AC-frekvensomformer
C/D/E = Optionskort
0 = Parametersignalet er ikke forbundet til nogen klemme

Klemmenummer 1 Klemmenummeret pa det valgte kort.

“DigIN SlotA.1" eller "dl A.1" viser f.eks., at DIN1 pa standardkortet er forbundet i kortslids

e e aw em

4 5 6 7 9 1011 121314151617 181930A B

OQQ@OOOQQQOOOOQQOOOOOO

G

Slot A

ﬂCNE
©
@@@T/

X

21 22 23 24 25 26 33 3
SltB 150000000

|locoooooooooroooore000)|

e e s B
|
[

|

[o2][eec][229]

®

ncC

N
)

Fig. 20: Slidser til optionskort og programmerbare indgange

A. Standardkortslids A og dets klemmer B. Standardkortslids B og dets klemmer
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C. Slids C til optionskort F. Programmerbare digitale indgange (DI)
D. Slids D til optionskort G. Programmerbare analoge indgange (Al)
E. Slids E til optionskort

9.5.1.1 Programmering af digitale indgange

Du kan finde de relevante funktioner for digitale indgange som parametre i
parametergruppen M3.5.1. Hvis du vil knytte en digital indgang til en funktion, skal du angive
en veerdi for den korrekte parameter. Listen over relevante funktioner vises i Tabel 14
Digitale indgangsindstillinger.

Eksempel

stor| (G| RerDY | \| wo

D Digital IXnputs
ID: 405 P3.5\1.7

o Ext Fault 'Close |
8 DigINSIOtA'3

= Ext Fault Open
DigINSlot0.2
Fault Reset Close

° DigINSIotA.6

Fig. 21: Menuen for digitale indgange i det grafiske betjeningspanel

A. Det grafiske betjeningspanel C. Parameterens veerdi, dvs. den angivne
B. Parameterens navn, dvs. funktionen digitale indgang

(®

READY \ RUN STOP ALARM FAULT

A A
HA45 19 EXT
T 0o
1 /1.7
h 4 h 4

FWD REV 1/0 iKEYPAD BUS

Fig. 22: Menuen for digitale indgange i tekstbetjeningspanelet

A. Tekstbetjeningspanelet C. Parameterens veerdi, dvs. den angivne
B. Parameterens navn, dvs. funktionen digitale indgang

Der er seks tilgeengelige digitale indgange i standard-1/0-kortsammensatningen: Slids A-
klemmerne 8, 9, 10, 14, 15 og 16.
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Indgangstype Indgangs- Indgang nr. |Forklaring
(grafisk betje- type (tekst-
ningspanel) betjenings-
panel)
. Digital indgang #1 (klemme 8) pa et kort i slids
DigIN di A ! A (standard-1/0-kort).
. Digital indgang #2 (klemme 9) pa et kort i slids
DigIN di A 2 A (standard-I/0-kort).
. Digital indgang #3 (klemme 10) pa et kort i
DigIN di A 3 slids A (standard-1/0-kort).
. Digital indgang 4 (klemme 14) pa et kort i slids
DigIN di A 4 A (standard-I/0-kort).
. Digital indgang #5 (klemme 15) pa et kort i
DigIN di A 5 slids A (standard-1/0-kort).
. Digital indgang #6 (klemme 16) pa et kort i
DigIN di A 6 slids A (standard-1/0-kort).

Funktionen Ekstern fejl (luk), som findes i menuen M3.5.1, er parameteren P3.5.1.11. Den far
standardvardien DigIN SlotA.3 pa det grafiske betjeningspanel og dl A.3 pa
tekstbetjeningspanelet. Efter dette valg styrer et digitalt signal til den digitale indgang DI3
(klemme 10) Ekstern fejl (luk).

Indeks Parameter Standard Beskrivelse

P3.5.1.11 Ekstern fejl (luk) DigIN SlotA.3 405 ABEN = 0K
LUKKET = Ekstern fejl

Hvis du vil @ndre indgang fra DI3 til eksempelvis DI6 (klemme 16) pa standard-1/0, skal du
folge disse instruktioner.

PROGRAMMERING PA DET GRAFISKE BETJENINGSPANEL

1 Velg en parameter. Tryk pa hgjre piletast for at ga

til redigeringstilstanden. STOP|G| READY| | Vo
E Digital inputs
ID:405 P3.5.1.7

o7 Ext Fault Close
DigINSlotA3 |

Ext Fault Open
= DigINSlot0.2

3 Fault Reset Close
) DigINSlotA6
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2 Iredigeringstilstanden er slidsvaerdien DigIN SlotA
understreget og blinker. Hvis du har flere
tilgeengelige digitale indgange i din I/0, for
eksempel pa grund af optionskort i slids C, D eller
E, skal du udveelge dem.

3 Tryk pa hgjre piletast igen for at aktivere klemme
3.

4 Tryk pa Pil op tre gange for at &endre klemmen til

6. Tryk pa OK-knappen for at acceptere andringen.

5 Hvis den digitale indgang DIé allerede var i brug til
en anden funktion, vises en meddelelse pa
betjeningspanelet. Rediger et af disse valg.
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STOP|C| READY| | 110
Ext Fault Close
2 ID:405 P3.5.1.7
A ~ I e
Vv —DigIN SlotA.3 —
- | ~
Min:
Max:
STOP|C| READY| | 110
Ext Fault Close
© 1ID:405 P3.5.1.7
A N
v DigIN SlotA.3 -—
VRN
Min:
Max:
STOP|C| READY| | II0
Ext Fault Close
© ID:405 P3.5.1.7

A N
v DigIN SlotA.6 —
/1N

Min:
Max:

STOP | & | READY| | II0

ID:

At least one digital input has
been selected to seeral
operations.

To prevent possible inwanted
operations, please check all
digital input selection peameters
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PROGRAMMERING PA TEKSTBETJENINGSPANELET
1 Velg en parameter. Tryk pd OK-knappen for at ga

READY RUN STOP ALARM FAULT

til redigeringstilstanden. A A
FPA45 17 EXI
n 1+ LJ _J
0 1
h 4 h 4
FWD  REV 1/0  KEYPAD  BUS

2 |redigeringstilstanden blinker bogstavet D. Hvis du READY RUN  STor ALARM  FAULT

har flere tilgeengelige digitale indgange i din 1/0, for A A
eksempel pa grund af optionskort i slids D eller E, - - - JE
oJC 17 ~ v T
skal du udvaelge dem. [ _\;/&/ 11 I
o -
S99 .3
N
v v
FWD REV 1/0 KEYPAD BUS

3 Tryk pa hgjre piletast igen for at aktivere klemme READY RUN  STOP  ALARM  FAULT

3. Bogstavet D holder op med at blinke. A A
,IZI;./' tl 1 N
1 L1 _Jd
0 11 _
v v
FWD REV 1/0 KEYPAD BUS

4 Tryk pa Pil op tre gange for at andre klemmen til READY RUN  SToP  ALARM  FAULT

6. Tryk pa OK-knappen for at acceptere andringen. A A
PISIT EXT
n 1 LJL
L 0 e
h 4 h 4
FWD REV 1/0 KEYPAD BUS
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5 Hvis den digitale indgang DIé allerede var i brug til READY RUN  STop  ALARM  FAULT
en anden funktion, vises en rullende meddelelse pa A A
betjeningspanelet. Rediger et af disse valg. _ o

T 1 'F”" T
i+ cCcocrJgr o

v h 4

FWD  REV 1/0  KEYPAD BUS

Efter disse trin styrer et digitalt signal til den digitale indgang DI6-funktionen Ekstern fejl

(Luk).

Vaerdien for en funktion kan vaere DigIN Slot0.1 (pa det grafiske betjeningspanel) eller dl 0.1
(pa tekstbetjeningspanelet). Under disse forhold knyttede du ikke en klemme til funktionen,
eller indgangen var indstillet til altid at vaere ABEN. Dette er standardvaerdien for de fleste

parametre i gruppen M3.5.1.
Nogle indgange har standardvaerdien altid LUKKET. Deres veaerdi viser DigIN Slot0.2 pa det

grafiske betjeningspanel og dl 0.2 pa tekstbetjeningspanelet.

BEMZRK!
Du kan ogsa dedikere tidskanaler til digitale indgange. Du finder flere oplysninger
om dette i tabellen. Tabel 74 Digitale indgangsindstillinger.

9.5.1.2 Beskrivelser af signalkilder

Kilde Funktion

Slids0 )

1 = Altid ABEN

2-9 = Altid LUKKET
SlidsA Nummer svarer til den digitale indgang i slids A.
SlidsB Nummer svarer til den digitale indgang i slids B.
SlidsC Nummer svarer til den digitale indgang i slids C.
SlidsD Nummer svarer til den digitale indgang i slids D.
SlidsE Nummer svarer til den digitale indgang i slids E.
Tidskanal (tCh) 1 =Tidskanall, 2 = Tidskanal2, 3 = Tidskanal3

9.5.2 DIGITALE INDGANGE

Parametre er funktioner, der er knyttet til en digital indgangsklemme. Teksten Dig/n Slot A.2
henviser til den 2. indgang pa slids A. Det er ogsa muligt at forbinde funktionerne til
tidskanaler. Tidskanalerne fungerer som klemmer.

| multiovervagningsvisningen kan du overvage status for de digitale ind- og udgange.
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P3.5.1.11 DRIFT AKTIVERET (ID 407)

Nar kontakten star aben, deaktiveres motorstart.
Nar kontakten er LUKKET, aktiveres motorstart.

Frekvensomformeren adlyder vaerdien P3.2.5 Stop Funktion og stopper. Fglgeren laver altid
et tomgangsstop.

P3.5.1.12 DRIFT INTERLOCK 1 (ID 1041)

P3.5.1.13 DRIFT INTERLOCK 2 (ID 1042)

Frekvensomformeren starter ikke, hvis der er en aktiv interlock.

Du kan bruge denne funktion til at forhindre, at frekvensomformeren starter, nar deemperen
er lukket. Hvis du aktiverer en interlock under drift af frekvensomformeren, standser den.

P3.5.1.15 FAST FREKVENSVALG 0 (ID419)
P3.5.1.16 FAST FREKVENSVALG 1 [ID420)

P3.5.1.17 FAST FREKVENSVALG 2 (ID421)

Hvis du vil anvende Faste frekvenser 1 til 7, skal du tilslutte en digital indgang til disse
funktioner ved hjeelp af instruktionerne i kapitel 9.5.7 Programmering af digitale og analoge
indgange. Se flere data i Tabel 59 Valget af faste frekvenser, nar P3.3.10 = Binaert kodet og 0gsa i
Tabel 12 Styringsreferenceindstillinger og Tabel 14 Digitale indgangsindstillinger.

9.5.3 ANALOGE INDGANGE

P3.5.2.2 Al1-SIGNALFILTERTID (ID 378)

Denne parameter bortfiltrerer forstyrrelser i det analoge indgangssignal. Du aktiverer
parameteren ved at give den en veerdi, der er stgrre end 0.

BEMZRK!
En lang filtreringstid g@r reguleringsreaktionen langsom.
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Analogt indgangssignal

A
[%]
Ufiltreret signal
100% +----}
Fitreret signal
63% |- A

t[s]

\

ID378

Fig. 23: Al1-signalfiltrering
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9.5.4

DIGITALE UDGANGE

P3.5.3.2.1 BASIS RO1-FUNKTION (ID 11001)

Tabel 60: Udgangssignaler via RO1

Nummer Navn Beskrivelse

0 Ikke anvendt Udgangen anvendes ikke.

1 Klar AC-frekvensomformeren er klar til brug.

2 Kar AC-frekvensomformeren kgrer (motoren kgrer).

3 Generel fejl Der er opstaet en fejl.

4 Generel fejl inverteret Der er ikke opstaet en fejl.

5 Generel alarm

6 Omvendt Kommandoen Baglaens blev afgivet.

7 [ fart Udgangsfrekvensen er blevet den samme som frekvensrefe-
rencen.

8 Motorregulator aktiveret En af graenseregulatorerne [f.gks. stremgraense eller
momentgraense) er blevet aktiveret.

9 Fast frekvens aktiv Den faste frekvens er blevet valgt vha. digitale indgangssig-
naler.

10 Panelstyring aktiv Panelstyring er valgt (det aktive styringssted er panelet).

11 I/0-styring B aktiv I/0-styringssted B er valgt (det aktive styringssted er 1/0 B).

12 Graenseovervagning 1 Graenseovervagning vil blive aktiveret, hvis signalveaerdien
falder under eller overstiger den angivne overvagnings-

13 Graenseovervagning 2 graense (P3.8.3 eller P3.8.7).

14 Startkommando aktiv Startkommando er aktiv.

15 Reserveret

16 Brandtilstand TIL

17 Styring af RTC-timer 1 Tidskanal 1 eri brug.

18 Styring af RTC-timer 2 Tidskanal 2 eri brug.

19 Styring af RTC-timer 3 Tidskanal 3 eri brug.

20 FB-kontrolord, B13

21 FB-kontrolord, B14

22 FB-kontrolord, B15

23 PID i dvaletilstand
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Tabel 60: Udgangssignaler via RO1

Nummer Navn Beskrivelse

24 Reserveret

25 PID1-overvagningsgranser Den ekst(oarn(? PID1-controllers feedbackvardi ligger uden
for overvagningsgraenserne.

2% PID2-overvagningsgranser Den ekstfrng PID2-controllers feedbackvaerdi ligger uden
for overvagningsgraenserne.

27 Motor 1-styring Kontaktorkontrol til multipumpefunktionen.

28 Motor 2-styring Kontaktorkontrol til multipumpefunktionen.

29 Motor 3-styring Kontaktorkontrol til multipumpefunktionen.

30 Motor 4-styring Kontaktorkontrol til multipumpefunktionen.

31 Motor 5-styring Kontaktorkontrol til multipumpefunktionen.

32 Reserveret (altid &ben)

33 Reserveret (altid &ben)

34 Vedligeholdelsesadvarsel

35 Vedligeholdelsesfejl

36 Termistorfejl Der opstod termistorfejl.

37 Motorkontakt Funktionen til motorskift har registreret,oatokontakten mel-
lem frekvensomformeren og motoren star aben.

38 Forvarmning

39 kWh impulsudgang

40 Kgrselsindikation

41 Valgt param.saet

9.6 UNDVIGELSE AF FREKVENSER

| nogle processer kan det veere ngdvendigt at undga visse frekvenser, fordi de giver
problemer med mekanisk resonans. Du kan forhindre brugen af disse frekvenser vha.
funktionen Forbudte frekvenser. Nar indgangsfrekvensreferencen forgges, holdes den
interne frekvensreference pa den nedre granse, indtil indgangsreferencen er over den gvre
granse.
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9.7 BESKYTTELSER

P3.9.2 REAKTION PA EKSTERN FEJL (ID701]

Med denne parameter kan du angive frekvensomformerens respons pa en ekstern fejl. Hvis
der opstar en fejl, kan frekvensomformeren vise en meddelelse af denne pa displayet.
Meddelelsen er lavet med en digital indgang. Standarddigitalindgangen er DI3. Du kan ogsa
knytte responsdata til en relaeudgang.

9.7.1 MOTORVARMEBESKYTTELSE

Motorvarmebeskyttelse beskytter motoren mod overophedning.

AC-frekvensomformeren kan levere en strgm, der er stgrre end motorens nominelle strgm.
Den hgje stremstyrke kan veere ngdvendig pga. belastningen, og den SKAL bruges. Der er
risiko for overophedning under disse forhold. Der er hgjere risiko ved lave frekvenser. Ved
lave frekvenser reduceres motorens kgleeffekt og kapacitet. Hvis motoren er udstyret med
en ekstern ventilator, vil belastningsreduktionen ved lave frekvenser vaere lille.

Motorvarmebeskyttelsen er baseret pa udregninger. Beskyttelsesfunktionen bruger
frekvensomformerens udgangsstrem til at fastslda motorbelastningen. Udregningerne
nulstilles, hvis kontrolkortet ikke aktiveres.

Brug parametrene P3.9.6 til P3.9.10 til at justere motorens varmebeskyttelse. Varmestrgm It
angiver belastningsstrgmmen, over hvilken motoren overbelastes. Denne strgmgraense er
en funktion af udgangsfrekvensen.

BEMZRK!
Hvis du bruger lange motorkabler (maks. 100 meter) sammen med sma

frekvensomformere (<1,5 kW), kan motorstrgmmen, som frekvensomformeren
maler, vaere langt hgjere end den faktiske motorstrgm. Det skyldes den kapacitive
ladestrgm i motorkablet.

c FORSIGTIG!
Kontroller, at luftstremmen til motoren ikke blokeres. Hvis luftstremmen er
blokeret, vil denne funktion ikke beskytte motoren, og motoren kan blive
overophedet. Det kan beskadige motoren.

P3.9.8 KOLING AF MOTORVARME VED NULHASTIGHED (ID706)

Nar hastigheden er 0, udregner denne funktion kglefaktoren i forhold til det sted, hvor
motoren kgrer ved nominel hastighed uden ekstern kgling.

Standardveerdien angives under antagelse af, at der ikke er en ekstern ventilator. Hvis der
benyttes en ekstern ventilator, kan du indstille en hgjere vaerdi uden ventilatoren, f.eks. 90
%.

Hvis du eendrer parameteren P3.1.1.4 (Nominel motorstrgm), indstilles P3.9.2.3 automatisk
til standardvaerdien.
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/Z&ndring af denne parameter indvirker ikke pa frekvensomformerens maksimale
udgangsstrgm. Det er kun parameter P3.1.1.7 Motorstréemsgranse, der kan andre den
maksimale strgmudgang.

Hjernefrekvensen for varmebeskyttelse er 70 % af vaerdien i parameter P3.1.1.2 Nominel
motorfrekvens.

Pafk;zﬂing A
Overbelastningsomrade
100% (T gy
; i
ID706=40% ! 5
: | >
0 Hjgrnefrekv. f, f

Fig. 24: Motorvarmestrgm It kurve

P3.9.9 MOTORVARMETIDSKONSTANT (ID707)

Tidskonstanten er tidsrummet i hvilket, den beregnede varmekurve bliver 63 % af dets
malveerdi. Leengden af tidskonstanten har at ggre med motorstgrrelsen. Jo stgrre motor,
desto stgrre tidskonstant.

Motorvarmetidskonstanten varierer alt efter motortype. Den varierer ogsa i forhold til
forskellige motormeaerker. Parameterens standardvaerdi eendres fra stgrrelse til stgrrelse.

t6-tid er den tid i sekunder, som motoren kan kgre sikkert ved 6x den nominelle strem. Det
er muligt, at motorproducenten har leveret oplysninger om dette sammen med motoren.
Hvis du kender motorens té, kan du angive tidskonstantparameteren pa baggrund af dette.
Saedvanligvis er motorvarmetidskonstanten 2*t6. Hvis frekvensomformeren er i STOP-
tilstand, gges tidskonstanten internt med 3x den angivne parameterveerdi, da afkglingen
forekommer pa grundlag af konvektion. Se Fig. 25 Beregning af motortemperaturen.

P3.9.10 MOTORVARMEBELASTNING (ID708)

Hvis veerdien eksempelvis er indstillet til 130 %, betyder det, at den nominelle temperatur
nas med 130 % af den nominelle motorstrgm.
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I/ITA
f;fzim
t
Fejl/Alarm
T 7
Tripomrade v
105%
P 7
s
7/
2
e
t

— — — — Belastning 80 %
Belastning 100 %

"""""" Belastning 130 %

Fig. 25: Beregning af motortemperaturen

9.7.2 BESKYTTELSE MOD MOTORSTALL

Beskyttelsesfunktionen mod motorstall beskytter motoren mod kortvarige overbelastninger.
En overbelastning kan eksempelvis vaere forarsaget af, at en aksel er stallet. Det er muligt at
angive en kortere reaktionstid for motorstallbeskyttelsen end for motorvarmebeskyttelsen.

Motorens stalltilstand defineres vha. to parametre, P3.9.12 (Stallstrem) og P3.9.14
(Stallfrekvensgraense). Hvis strammen overstiger graensen, og udgangsfrekvensen er lavere
end graensen, vil motoren stalle.

Stallbeskyttelse er en slags beskyttelse mod overstrgm.

BEMZARK!
Hvis du bruger lange motorkabler (maks. 100 meter) sammen med sma

frekvensomformere (<1,5 kW), kan motorstrgmmen, som frekvensomformeren
maler, veere langt hgjere end den faktiske motorstrgm. Det skyldes den kapacitive
ladestrgm i motorkablet.
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P3.9.12 STALLSTROM (ID710)

Vaerdien af denne parameter skal ligge mellem 0,0 og 2*IL. Stremmen skal have overskredet
denne graense, for at der kan opsta en stalltilstand. Hvis parameteren P3.1.1.7
Motorstrgmgraense a&ndres, beregnes denne parameter automatisk til at veere 90 % af
stremgraensen.

BEMZRK!
Veerdien af stallstrammen skal ligge under motorstrgmgraensen.

1‘1

Stallomrade

ID710

v

ID712

Fig. 26: Indstillinger for stallkarakteristika

P3.9.13 STALLTIDSGRANSE (ID711)]

Du kan angive parameterens vardi til mellem 1,0 og 120,0 s. Det er det maksimale tidsrum,
hvori stallstatus bliver aktiv. En intern tzeller registrer stalltiden.

Hvis stalltidstzellerens vaerdi overstiger denne graense, vil det afbryde frekvensomformeren.

9.7.3 BESKYTTELSE MOD UNDERBELASTNING (T@R PUMPE)

Formalet med beskyttelse mod underbelastning af motoren er at sikre, at motoren er
belastet, nar frekvensomformeren kgrer. Hvis motoren mister belastningen, kan det skyldes
et problem i processen. Eksempelvis en knaekket rem eller en tgr pumpe.

Beskyttelse mod underbelastning af motoren kan justeres vha. parametrene P3.9.16
(Beskyttelse mod underbelastning: Belastning i feltsveekningsomrade) og P3.9.17
(Beskyttelse mod underbelastning: Nulfrekvensbelastning). Underbelastningskurven er en
kvadratisk kurve, der er angivet mellem nulfrekvensen og feltsveekningspunktet.
Beskyttelsen er ikke aktiv under 5 Hz. Underbelastningstzlleren er ikke aktiv under 5 Hz.

Veaerdierne af underbelastningskurvens beskyttelsesparametre er angivet i procenttal, af
motorens nominelle moment. Ggr brug af dataene pa motorens typeskilt til at stadfaeste
skaleringsforholdet for det interne moment, motorens nominelle strgm og
frekvensomformerens nominelle strgm IL. Hvis der benyttes en anden type strgm end den
nominelle, vil momentberegningen reduceres.
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BEM/ZRK!
Hvis du bruger lange motorkabler (maks. 100 meter) sammen med sma

frekvensomformere (<1,5 kW), kan motorstrgmmen, som frekvensomformeren
maler, vaere langt hgjere end den faktiske motorstrgm. Det skyldes den kapacitive
ladestrgm i motorkablet.

P3.9.16 BESKYTTELSE MOD UNDERBELASTNING: BELASTNING | FELTSV/AEKNINGSOMRADE
(ID714)

Vardien af denne parameter skal ligge mellem 10,0 og 150,0 % x TnMotor. Denne veaerdi
angiver gransen for det mindst tilladte moment, nar udgangsfrekvensen er over
feltsvaekningspunktet.

Hvis du eendrer parameteren P3.1.1.4 (Nominel motorstrgm), nulstilles parameteren
automatisk til standardveaerdien. Se kapitel 5.9 Gruppe 3.9: Beskyttelser.

+ Moment

ID714

ID715 :
Underbelastningsomrade

f

»
»

5 Hz Feltsvaekriingspunkt

Fig. 27: Indstilling af minimumsbelastningen

P3.9.18 BESKYTTELSE MOD UNDERBELASTNING: TIDSGRANSE (ID716)

Du kan indstille dette tidsrum mellem 2,0 og 600,0 sek.

Det er den laengste periode, en underbelastningstilstand ma vare aktiv. En intern taeller
registrerer underbelastningsperioden. Hvis tallet pa teelleren overstiger denne graense, vil
beskyttelsen medfgre et trip i frekvensomformeren. Frekvensomformeren tripper, som
angivet i parameter P3.9.15 Underbelastningsfejl. Hvis frekvensomformeren stoppes,
nulstilles underbelastningstaelleren.
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4 Tidstaeller for underbelastning

Tripomrade
ID716 |
\
, Trip/advarsel ID713
I
I
I
I
I
I
|
I
. Tidspunkt
Underbelastning T

Ingen underbelastning

Fig. 28: Tidstzellerfunktion for underbelastning

P3.9.29 REAKTION PA SIKKERHEDSMOMENT SLUKKET (STO) FEJL-ID (ID 775)

Denne parameter bestemmer reaktionen pa F30 - Sikkerhedsmoment Slukket (Fejl-ID: 530).

Denne parameter angiver drift af frekvensomformeren, nar Sikkert moment (STO) er
aktiveret (f.eks. nar der er blevet trykket pa ngdstopknappen, eller en anden STO-funktion er
blevet aktiveret].

0 =Ingen handling
1=Alarm
2 = Fejl, stop ved frilgb

BEMZRK!
Denne parameter er ikke synlig, hvis frekvensomformeren ikke understgtter
sikkert moment fra-funktionen.

9.8 AUTOMATISK NULSTILLING

P3.10.1 AUTOMATISK NULSTILLING

Brug parameteren P3.10.1 til at aktivere den automatiske nulstillingsfunktion. For at vaelge
fejl der skal nulstilles automatisk, angives veerdien 0 eller 1 til parametrene fra P3.10.6 til
P3.10.14.

BEMZRK!
Den automatiske nulstillingsfunktion er kun tilgaengelig for visse fejltyper.

P3.10.3 VENTETID (ID717)

Brug denne parameter til at indstille ventetiden, fgr den fgrste nulstilling udfgres.
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P3.10.4 AUTOMATISK NULSTILLING: PROVETID (ID 718)

Brug denne parameter til at aktivere prgvetiden pa den automatiske nulstillingsfunktion. Den
automatiske nulstillingsfunktion vil automatisk forsgge at nulstille de fejl, der opstar i
proveperioden. Tidstaelleren gar i gang efter fgrste automatiske nulstilling. Den neeste fejl
starter prgvetiden igen.

P3.10.5 ANTAL FORS@G (ID759)

Hvis antallet af forsgg i lebet af prgvetiden overskrider veerdien af parameteren, vises der en
permanent fejl. Hvis dette ikke er tilfaeldet, bliver fejlen fjernet fra visningen, nar
prgveperioden er overstdet.

Ved hjzelp af parameter P3.10.5 kan du angive maks. antal automatiske fejlnulstillingsforsgg
i den prevetid, som er angivet i P3.10.4. Fejltypen har ikke nogen indflydelse pa det
maksimale antal.

Ventetid Ventetid Ventetid
. ID717 ID717 ID717
Fejludigser ) ]
Alarm
Nulstil 1 Nulstil 2
Automatisk _‘ _‘
nulstillhg
Prgvetid Prgvetid ID718 -
Fejl aktiv

Antal forsgg: (ID759 = 2)
Fig. 29: Automatisk nulstillingsfunktion

9.9 TIMERFUNKTIONER

Timerfunktionerne giver det interne ur (RTC - Real Time Clock) mulighed for at styre
funktionerne. Alle funktioner, der kan kontrolleres via en digital indgang, kan ogsa styres af
det interne ur vha. tidskanalerne 1-3. Det er ikke ngdvendigt med en ekstern PLC til at styre
en digital indgang. Du kan programmere indgangens lukkede og abne intervaller internt.

Du opnér de bedste resultater i timerfunktionen, hvis du szetter et batteri i og foretager
indstillingerne af uret (RTC) sa ngjagtigt som muligt i henhold til opstartsguiden. Batteriet
fas som tilvalg.
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BEMZRK!
Det anbefales ikke at benytte disse funktioner uden batteribackup.

Frekvensomformerens indstillinger for klokkeslaet og data nulstilles ved hver
slukning, hvis der ikke er installeret et batteri til det interne ur.

TIDSKANALER

Du kan tildele udgang i forhold til interval- og/eller timerfunktionerne til tidskanalerne 1-3.
Du kan bruge tidskanalerne til at styre funktionerne til/fra, eksempelvis releeudgange eller
digitale indgange. Konfigurer tidskanalernes til/fra-logik ved at tildele intervaller eller
timere til dem. En tidskanal styres af mange forskellige intervaller eller timere.

(P| Tildel til kanal )

E Interval 1 Tidskanal 1
Interval 2
( Interval 3 |
( Interval4 )
Tidskanal 2
Interval 5
( ) /
( Timer1 Y |
( Timer 2 | -
( Timer 3 Tidskanal 3 |

I
Fig. 30: Intervallerne og timerne kan tildeles fleksibelt til tidskanalerne. Hvert interval og hver
timer har en parameter, sa du kan tildele den til en tidskanal.

INTERVALLER

Anvend parametre for at tildele hvert interval en TENDT- og SLUKKET-tid. Dette er det
daglige tidsinterval, hvor intervallet er aktivt pa de dage, der angives med parametrene "Fra
dag” og “Til dag”. Parameterindstillingen nedenfor betyder f.eks., at intervallet er aktivt fra
kl. 7.00 til 9.00 pa alle hverdage, mandag til fredag. Tidskanalerne er ligesom en digital
indgang, blot virtuelle.

TIL-tid: 07:00:00
FRA-tid: 09:00:00
Fra dag: Mandag
Til dag: Fredag

TIMERE

Timere kan bruges til at angive en tidskanal som aktiv i et bestemt tidsrum vha. en
kommando fra en digital indgang eller en tidskanal.
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A

Resterende tid

Tid‘spunkt

Aktivering

J | Varighed —— >

Fig. 31: Aktiveringssignalet kommer fra en digital indgang eller “en virtuel digital indgang” som
f.eks. en tidskanal. Timeren teeller ned fra den faldende kant.

Fglgende parametre indstiller timeren til aktiv, nar Digital indgang 1 pa Slids A lukkes. De
bevirker, at timeren er aktiv i 30 sekunder efter abning.

» Varighed: 30 sek.
* Timer: Digln SlotA.1

Du kan bruge en varighed pa 0 sekunder til at tilsidesatte en tidskanal, der er blevet
aktiveret fra en digital indgang. Der er ingen forsinkelse efter den faldende kant.

Eksempel:
Problem:

AC-frekvensomformeren er pa et lager og styrer et airconditionanlaeg. Den skal kgre fra kl.
7-17 pa hverdage og fra kl. 9-13 i weekenden. Det er ogsa ngdvendigt, at
frekvensomformeren kgrer udover disse tider, hvis der er personale i bygningen.
Frekvensomformeren skal fortsat kgre i 30 minutter, efter at personalet har forladt
bygningen.

Lgsning:

Indstil 2 intervaller: ét til ugedagene og ét til weekenden. Det er ogsa ngdvendigt at aktivere
processen, der skal anvendes udover disse timer. Se nedenstdende konfiguration.

Interval 1

P3.11.1.1: TIL-tid: 07:00:00
P3.11.1.2: FRA-tid: 17:00:00
P3.11.1.3: Fra dag: 1 (= Mandag)
P3.11.1.4: Til dag: 5 (= Fredag])
P3.11.1.5: Tildel til kanal: Tidskanal 1
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Interval 2

P3.11.2.1: TIL-tid: 09:00:00
P3.11.2.2: FRA-tid: 13:00:00
P3.11.2.3: Fra dag: Lgrdag

P3.11.2.4: Til dag: Sendag

P3.11.2.5: Tildel til kanal: Tidskanal 1

Timer 1

Du kan starte motoren med den digitale indgang 1 slids A pa andre tidspunkter end dem,
der er angivet med intervallerne. | dette tilfeelde angiver timeren, hvor lang tid motoren
kagrer.

P3.11.6.1: Varighed: 1.800 sek. (30 min)

P3.11.6.2: Tildel til kanal: Tidskanal 1

P3.5.1.18: Timer 1: DigIn SlotA.1 (parameteren er placeret i menuen Digitale indgange)

Interval 1
Til = fredag Til = fredag
TIL = 07:00:00 timer[FRA = 17:00:00 timer] G’ Styresignal 1@

Interval 2 |
Fra = Igrdag Til = sgndag !

TIL = 09:00:00 timer|FRA = 13:00:00 timef Tidskanal 1~ ---r-- Sl sl

Djgital indgang _
pa slids A Timer 1
Varighed = 1800 sek|

Fig. 32: Tidskanal 1 benyttes som styresignal for startkommandoen i stedet for en digital indgang

9.10 PID-CONTROLLER 1
P3.13.1.9 DODZONEHYSTERESE (ID 1056)

9.10.1  SETPUNKTER

P3.12.2.8 DVALEFORSINKELSE 1 (ID1017)

Se beskrivelsen af parameter P3.12.2.10.

P3.12.2.9 VAGN OP-NIVEAU 1 (ID1018)

Se beskrivelsen af parameter P3.12.2.10.

P3.12.2.10 SP1 OPVAGNINGSTILSTAND (ID 15539)

Med disse parametre kan du angive, hvornar frekvensomformeren skal vagne fra
dvaletilstand.
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Frekvensomformeren vagner fra dvaletilstand nar, PID-feedbackvardien falder under
opvagningsniveauet.

Denne parameter bestemmer, om opvagningsniveauet bruges som et statisk, absolut niveau
eller som et relativt niveau, der fglger PID-setpunktsvardien.

Valg 0 = Absolut niveau (opvagningsniveauet er et statisk niveau, der ikke fglger
setpunktsvaerdien)

Valg 1 = Relativt setpunkt (opvagningsniveauet er en forskydning under den aktuelle
setpunktsveerdi. Opvagningsniveauet fglger det aktuelle setpunkt.)

Setpunkt PID-setpunkt
/N

Opvéagningsniveau

> t
Fig. 33: Opvagningstilstand: absolutte niveau
Setpunkt PID-setpunkt
A
Opvagningsniveau
» t

Fig. 34: Opvagningstilstand: relativt setpunkt

P3.12.2.7 DVALEFREKVENSGR/NSE 1 (ID1016)

Se beskrivelsen af parameter P3.12.2.10.

9.10.2 FEEDFORWARD

P3.12.4.1 FEEDFORWARD-FUNKTION (ID 1059)

Feedforward behgver normalt pracise procesmodeller. | visse tilfaelde er feedforward med
forstaerkning og forskydning tilstreekkelig. Feedforward-delen bruger ikke nogen
feedbackmalinger af den faktiske, styrede procesvaerdi. Feedforward-styring anvender andre
malinger, der indirekte pavirker den styrede procesvaerdi.

EKSEMPEL 1:

Du kan styre vandstanden i en beholder ved hjaelp af flowstyring. Den gnskede vandstand er
defineret som et setpunkt og den faktiske vandstand som feedback. Styresignalet
kontrollerer det indgdende flow.

Det udgaende flow kan opfattes som en forstyrrelse, der kan males. Ved hjalp af malinger af
forstyrrelsen kan du forsgge at justere forstyrrelsen vha. feedforward-styring (forstaerkning
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og forskydning), som du tilfgjer til PID-udgangen. PID-controllerne reagerer langt hurtigere
pa andringer i det udgdende flow, end hvis du kun havde malt vandstanden.

Niveau-ref-- - | + +
PID  f--- - -Q‘ ------- FFW  fooooee .
: i :
: i :
: @ Udgdende
fTTTTTTTTTommmTTommmmmmees - strgmkontrol

Niveaustyring

—

Fig. 35: Feedforward-styring

9.10.3 PROCESOVERVAGNING

Brug procesovervagning til at kontrollere, at PID-feedbackvaerdien (processens verdi eller
faktiske vaerdi) forbliver inden for de indstillede graensevaerdier. Du kan f.eks. bruge denne
funktion til at finde et brud pa en rgrledning og stoppe oversvgmmelsen.
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P3.12.5.1 AKTIVER PROCESOVERVAGNING (ID 735)

@vre Faktisk veerdi,
graense ' '
(ID736) /
Reference

| |
| |

[
Nedre I i
greense :
(ID758) | :

\
\

\
\

Forsinkelse : :
i

(ID737)
Reguleringstilstand Alarm
eller fejl

Fig. 36: Feedbackovervagningsfunktionen

Angiv den gvre og nedre graense omkring referencen. Nar den aktuelle vaerdi er mindre eller
stgrre end granserne, vil en teeller begynde at teelle opad. Nar den faktiske vaerdi ligger
imellem graenserne, teeller taelleren nedad. Nar taelleren modtager en veerdi, der er hgjere
end vaerdien i P3.12.5.4 Forsinkelse, vises en alarm eller fejl.

9.10.4 KOMPENSATION FOR TRYKTAB

Nar et langt rer med mange udlgb sattes under tryk, er det bedst at placere sensoren midt i
rgret (position 2 i figuren). Du kan ogsa placere sensoren lige efter pumpen. Dette giver det
rigtige tryk lige efter pumpen, men leengere nede i rgret falder trykket, afhaengigt af
stremmen.
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Ingen strgmning

—— e

Med strgmning

\\
\ A

»
>

Rgrleengde

Position 1 Y Y Position 2 \ Y

Fig. 37: Tryksensorens position

P3.12.6.1 AKTIVER SETPUNKT 1 (ID1189)]

P3.11.6.2 MAKS. KOMPENSATION FOR SETPUNKT 1 (ID 1190)

Sensoren er placeret i Position 1. Trykket i rgret forbliver konstant, nar der ikke er nogen
strem. Men pga. strammen falder trykket la&engere nede i rgret. Du kan kompensere for dette
ved at haeve setpunktet i takt med, at stremmen gges. | dette tilfeelde estimeres stremmen
ud fra udgangsfrekvensen, og setpunktet forgges lineaert med strgmmen.
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Setpunkt

A

Setpunkt + maks. kompensation

Setpunkt
Min. frekv. og strgmning Maks. frekv. og strgmning
Tryk
A
e Med
Ingen strgmning strom 0g kOmpensat,-on
//
//

Rgrlzengde

Position 1 Position 2

Fig. 38: Aktiverer setpunkt 1 for tryktabskompensation.

9.1 PID-CONTROLLER 2

P3.13.1.10 DODZONEFORSINKELSE (ID1057)
Hvis den aktuelle vaerdi bliver ved med at vaere i dgdzone i et tidsrum, som er angivet

dgdzoneforsinkelse, lases PID-controllerudgangen. Denne funktion forhindrer ugnskede
bevaegelser og slid pa aktuatorer, f.eks. ventiler.
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Dgdzone (ID1056) Reference

AN
AN I

Dodzoneforsinkelse i(ID1057) Faktisk veerdi

Udgang I3st

Fig. 39: Dedzonefunktion

9.12 MULTI-PUMP FUNCTION

Multipumpefunktionen giver dig mulighed for at styre maks. 4 motorer, pumper eller
ventilatorer vha. PID-controlleren.

AC-frekvensomformeren er tilsluttet den regulerende motor. Den regulerende motor
tilslutter og frakobler de gvrige motorer til/fra forsyningsnettet via relaer. Det sker for at
opretholde det korrekte setpunkt. Autoskiftfunktionen styrer den sekvens, i hvilken
motorerne startes, for at sikre, at de slides ens. Den regulerende motor kan inkluderes i
autoskift- og interlock-logikken eller indstilles til altid at vaere Motor 1. Det er muligt -
kortvarigt - at fjerne motorer vha. interlock-funktionen, f.eks. med henblik pa
vedligeholdelse.
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Bandbredde Setpunkt

A

= \ \\/ \/

Tibagemelding

orsinkelse
~om TIL
N — N e FRA
= TIL
M2 ) ) ——— FRA

Frekvensomformeren kgrer pa hgjeste
eller teet pa hgjeste frekvens

Fig. 40: Multipumpefunktionen

En eller flere motorer tilkobles/frakobles, hvis PID-controlleren ikke kan holde
procesvardien eller feedback inden for den definerede bandbredde.

Der tilsluttes og/eller tilfgjes motorer, nar:

» Feedbackverdien ligger uden for bandbreddeomradet.

« Denregulerende motor kegrer teet pa maks. frekvensen (-2 Hz).

« Ovenstaende betingelser er opfyldt i leengere tid end bandbreddeforsinkelsen.
» Dererflere tilgeengelige motorer

Der skal frakobles og/eller fjernes motorer, nar:

» Feedbackverdien ligger uden for bandbreddeomradet.

« Denregulerende motor kegrer taet pa min. frekvensen (+2 Hz).

« Ovenstaende betingelser er opfyldt i leengere tid end bandbreddeforsinkelsen.
* Derer flere motoreridrift end den regulerende.

P3.14.2 INTERLOCKFUNKTION (ID 1032)

Interlocks fortaeller multipumpesystemet, at en motor ikke er tilgaengelig. Dette kan ske, nar
en motor fjernes fra systemet i forbindelse med vedligeholdelse, eller den omgas til manuel
styring.

Hvis du gnsker at anvende disse interlocks, skal du aktivere parameter P3.14.2. Valg den
ngdvendige status for hver motor vha. en digital indgang (parametrene P3.5.1.25 til
P3.5.1.28). Hvis veerdien for indgangen er LUKKET, dvs. aktiv, sa vil motoren vaere
tilgeengelig for multipumpesystemet. Hvis ikke, vil multipumpelogikken ikke tilslutte den.
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= 2=
LS o
—
M1 M3

Startreekkefglge for motorerne
Fig. 41: Interlock-logik 1

Motorsekvensener1, 2, 3, 4, 5.

Hvis du fjerner interlock’en pa Motor 3, dvs. hvis du indstilller vaerdien for parameter
P3.5.1.36 til ABEN, vil sekvensen aendre sigtil 1, 2, 4, 5.

ID428 = FALSK

PEEE

Startreekkefglge for motorerne
Fig. 42: Interlock-logik 2

Hvis du tilfgjer motor 3 igen (vaerdien for P3.5.1.36 skal indstilles til LUKKET), vil systemet

tilfgje motor 3 sidst i sekvensen: 1, 2, 4, 5, 3. Systemet stopper ikke, men fortsaetter med at
kare.
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ID428 = SAND

58

M1

Ny startreekkefglge for motorerne

Fig. 43: Interlock-logik 3

Nar systemet stopper eller gar i dvaletilstand, sendres sekvensen tilbage til 1, 2, 3, 4, 5.

P3.14.3 INKLUDER FC (ID 1028)

Nummer Navn Beskrivelse

Frekvensomformeren er konstant tilsluttet motor 1. Inter-
0 Deaktiveret locks har ingen indvirkning p& motor 1. Motor 1 er ikke
inkluderet i autoskiftproceduren.

Det er muligt at tilslutte frekvensomformeren til samtlige
1 Aktiveret motorer i systemet. Interlocks har indvirkning pa alle moto-
rerne. Alle motorerne er inkluderet i autoskiftlogikken.

KABELF@RING

Tilslutningerne adskiller sig fra parametervaerdierne 0 og 1.

VALG 0 DEAKTIVERET

Frekvensomformeren er sluttet direkte til motor 1. De gvrige motorer er reservemotorer. De
er tilsluttet forsyningsnettet vha. kontakter og styres af releeer af frekvensomformeren.
Autoskiftet eller interlock-logikken har ingen indflydelse pa motor 1.
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Strgmforsyningsnet

Motor 1-kontrol Motor 2-kontrol Motor 3-kontrol
fra relee fra relee fra relae

. ' !
IKKE ANVENDT k2[ ] k3[ ]

Fig. 44: Valg 0

VALG 7, AKTIVERET
For at medtage den regulerende motor i autoskift- eller interlock-logikken, skal du fglge

instruktionerne i figuren nedenfor. Et relae styrer hver motor. Kontaktorlogikken tilslutter
altid den fgrste motor til frekvensomformeren og de naeste motorer til forsyningsnettet.
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Strgmforsyningsnet

Q
o

M1

Motor 1-kontrol
fra relee

K3 K2 \K3

K2

K1.1 K1

K1 K1.

Motor 3-kontrol

Motor 2-kontrol

fra relae fra relae
| |
| |
| |
K3 K1 \ K3 K1 K2 \ K1
K1 K2
K2.1 K2 K3.1 K3
K2 K2. K3 K3.

Fig. 45: Valg 1

P3.14.4 AUTOSKIFT (ID 1027)

Nummer Navn

Deaktiveret

Beskrivelse

Ved normal drift vil reekkefglgen af motorer altid veere nor-
mal drift 1, 2, 3, 4, 5. Hvis du tilfgjer eller fjerner interlocks,
kan reekkefglgen @ndre sig under drift. Nar frekvensomfor-
meren stopper, nulstilles raekkefglgen altid.

Aktiveret

Systemet &ndrer sekvensen i intervaller for at udjeevne slid-
det pd motorerne. Du kan justere intervallerne for autoskift.
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Anvend P3.14.5 Interval for autoskift for at justere autoskiftintervallerne. Du kan angive det
maksimale antal motorer, som kan kgre sammen med parameteren Autoskift: Motorgraense
(P3.14.7). Du kan ogséa angive den maksimale frekvens for den regulerende motor (Autoskift:
Frekvensgranse P3.14.6).

Nar processen nar til de begraensninger, der er sat vha. parametrene P3.14.6 og P3.14.7, vil
der forekomme autoskift. Hvis processen ikke nar disse begransninger, vil systemet vente,
til den gor og farst derefter udfgre autoskift. Dermed undgas pludselige fald i trykket under
autoskift, f.eks. nar det er ngdvendigt at kere med hgj kapacitet pa en pumpestation.

EKSEMPEL

Efter et autoskift placeres den fgrste motor sidst. De andre motorer flytter 1 position op.

Motorernes startraekkefglge: 1,2, 3, 4,5
--> Autoskift -->
Motorernes startraekkefglge: 2, 3, 4, 5, 1
--> Autoskift -->

Motorernes startraekkefglge: 3, 4,5, 1, 2

9.13 BRANDTILSTAND

Nar Brandtilstand aktiveres, nulstiller frekvensomformeren alle kommende fejl og
fortseetter med at kgre pa samme hastighed, indtil det ikke laeengere er muligt.
Frekvensomformeren ignorerer alle kommandoer fra betjeningspanelet, fieldbus og pc-
vaerktgjet.

Brandtilstandsfunktionen har to driftstilstande: Testtilstand og Aktiveret tilstand. For at
vaelge tilstand skal du skrive en adgangskode i parameter P3.16.1 (Adgangskode for
brandtilstand). | testtilstand nulstiller frekvensomformeren ikke automatisk fejl, og den
stopper derfor, nar der opstar en fejl.

BEMZRK!
Denne indgang er normalt lukket.

Nar du aktiverer brandtilstandsfunktionen, vises en alarm pa betjeningspanelet.

é FORSIGTIG!
Garantien bortfalder, hvis denne brandtilstandsfunktionen aktiveres! Du kan teste
Testtilstand for at afprgve Brandtilstand, uden at garantien bortfalder.

P3.16.12 KORSELSINDIKATION FOR BRANDTILSTAND, STROM

Denne parameter har kun virkning, hvis "Kgrselsindikation™ er valgt som indstillingen for en
releeudgang, og brandtilstanden er aktiv. Releudgangsfunktionen "Run indication™ angiver
hurtigt, hvis motoren forsynes med strgm under en brand.

Veardien af denne parameter er en procentdel af den nominelle motorstrgm. Hvis der er en
brand, og den strgm, som motoren forsynes med, er over den nominelle strgm gange
vaerdien af denne parameter, lukker relaeeudgangen.
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Hvis f.eks. den nominelle motorstrgm er 5 A, og du indstiller standardvaerdien 20 % for
denne parameter, lukkes releeudgangen, og brandtilstanden aktiveres, nar
udgangsstrgmmen skifter til 1 A.

BEMZRK!

Denne parameter har ingen virkning, hvis brandtilstanden ikke er aktiv. Hvis du
under normal drift veelger "Kgrselsindikation” som indstillingen for en relseudgang,
er resultatet det samme, som nar "Ker" er valgt for releeudgangen.

9.14 APPLIKATIONSINDSTILLINGER

P3.17.4 KONFIGURATION AF FUNCT-KNAPPEN

Denne parameter angiver, hvilke valg der vises, nar du trykker pa Funct-knappen.

« Lokal/fjernbetjening
» Styreside
»  Skift retning (kun synlig i styrestedet]
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10 FEJLFINDING

Nar AC-frekvensomformerens kontroldiagnostik registrerer en usaedvanlig driftstilstand,
vises en meddelelse pa betjeningspanelet. Meddelelsen vises pa betjeningspanelet.
Betjeningspanelet viser koden og navnet og giver en kort beskrivelse af fejlen eller alarmen.

Kildeoplysningerne forteeller brugeren, hvor fejlen er opstaet, hvad der har forarsaget den
oSsV.

Der findes tre forskellige typer af meddelelser.

+ Meddelelsen har ingen indflydelse pa frekvensomformerens drift. Du skal nulstille
meddelelsen.

« Enalarmvises, hvis der forekommer usadvanlig driftstilstand. Dette vil ikke standse
frekvensomformeren. Du skal nulstille alarmen.

* Enfejl stopper frekvensomformeren. Du skal nulstille frekvensomformeren og finde en
lgsning pa problemet.

Du kan programmere forskellige svar for visse fejl i programmet. Laes mere i kapitel 5.9
Gruppe 3.9: Beskyttelser.

Nulstil fejlen vha. knappen Nulstil pa betjeningspanelet eller pa I/0-klemmen, fieldbus eller
pc-veaerktgjet. Fejlene gemmes i fejlregistreringsmenuen, hvor du har mulighed for at ga ind
og undersgge dem. Du kan finde de forskellige fejlkoder i kapitel 70.3 Fejlkoder.

Fer du tager kontakt til leverandgren eller fabrikken pga. den usaedvanlige drift, skal du have
nogle oplysninger klar. Sgrg for at skrive teksterne, der vises pa betjeningspanelet, ned, dvs.
fejlkoder, kildeoplysninger, listen over Aktive fejl og Fejlhistorikken.

10.1 DER VISES EN FEJL

Nar der opstar en fejl, og frekvensomformeren stopper, skal du undersgge fejlens arsag og
nulstille den.
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Du kan nulstille en fejl pa to mader: vha. knappen Nulstil eller vha. en parameter.
NULSTIL VHA. KNAPPEN NULSTIL.
1 Tryk pa knappen Nulstil pa betjeningspanelet i 2
sekunder.
NULSTILLING VHA. EN PARAMETER PA DET GRAFISKE BETJENINGSPANEL
1 Gatil Diagnostikmenu
] storP|(T| READY | | o
G Main Menu
ID: M4
e Monitor
(5 )
3 Parameters
( 12)
= Di ti
:L(aggo)s ics
2 Gatil undermenuen Nulstil fejl.
stor|(G| READY | | o

G Diagnostics
ID: M4.1

Active faults
(0)
Reset faults
O

Iil Fault history
(39)
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3 Velg en parameter under Nulstil fejl.
stor|(| READY | | o
Reset faults

ID: M4.2

Va Reset faults
@ Help

NULSTILLING VHA. EN PARAMETER | TEKSTBETJENINGSPANELET

1 Ga til Diagnostikmenu. READY RUN STOP ALARM FA‘ULT
A Py
e T 1
T HGHUSTTL
MLJ
(YU
h 4 v
FWD REV I/0 KEYPAD BUS
2 Brug piletasterne op/ned for at finde parameteren READY RUN  SToP  ALARM  FAULT
Nulstil fejl. A A
OCCET L
L B B B | I'/I_Il_
h 4 h 4
FWD  REV /0 KEYPAD BUS
3 VeelgenveerdiJa, og tryk pa OK. READY RUN  STOP  ALARM  FAULT
A CAC
N\ / 0N
- LI -
=N
/
/
h 4 h 4
FWD  REV /0O KEYPAD BUS
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10.2 FEJLHISTORIK

| Fejlhistorik kan du finde flere oplysninger om fejlene. Der er maksimalt 40 anfgrte fejl i
Fejlhistorik.

UNDERS@GELSE AF FEJLHISTORIK | DET GRAFISKE BETJENINGSPANEL

1 | Fejlhistorik kan du finde flere oplysninger om
fejlene. stoP|(| READY o
@ Diagnostics
ID: M4.1

Active faults

(0)

Reset faults

Ii—l Fault history

(39)

2 Brug hgjre piletast for at se oplysninger om en fejl.

STOP|G| READY | 110
D Fault history

ID: M4.3.3
External Fault 51
. Fault old 891384s
External Fault 51
- Fault old 871061s

— Device removed 39
Info old 862537s
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3 Dukan se dataene pa en liste.
STOP|G| READY | e
Fault history

ID: M4.3.3.2

Code 39 I
ID 380
State Info old
Date 7.12.2009
Time 04:46:33
Operating time 862537s
Source 1
Source 2
Source 3

UNDERS@GELSE AF FEJLHISTORIK | DET GRAFISKE TEKSTBETJENINGSPANEL

1 Tryk pa OK for at ga til Fejlhistorik.
READY RUN STOP ALARM FAULT
A A
NN [ [T
l"l"?’l_l/_ i I'/l b)
ML _
. _
v
FWD  REV 1/0  KEYPAD BUS
2 ;I'r}(k pa OK igen, hvis du vil se oplysninger om en READY  RUN  Stop ALARM  FAULT
ejl. A A
Im MM T l‘q T
o r et
MLJ /
i, _ /
v h 4
FWD  REV 1/0  KEYPAD BUS
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3 Brug piletasten ned for at se alle oplysninger.

READY  RUN STOP ALARM FAULT

A A
-

h 4 h 4

FWD REV 1/0 KEYPAD BUS
READY RUN STOP ALARM FAULT
A A

I Tl

I Ay

h 4 h 4

FWD REV 1/0 KEYPAD BUS
READY RUN STOP ALARM FAULT
A A

CTOTEC

1071

A 4 v

FWD REV 1/0 KEYPAD BUS
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10.3 FEJLKODER
Tabel 61: Fejlkoder
Fejlkod Fejlnavn Mulig arsag Sadan korrigeres fejlen
e
1 1 Overstrgm (hardwa- Frekvensomformeren har Kontroller belastningen.
refejl) registreret en for hgj strgm | Kontroller motoren.
(>4* H) i motorkablet. Arsa- |Kontroller kablerne og forbindel-
2 Overstrgm (software- |gen kan veere én af disse. serne.
fejl) Udfer en identifikationskegrsel.
) ) Kontroller rampetiderne.
. en pludselig, kraftig
ggning i belastning
. en kortslutning i
motorkablerne
. motoren er ikke den
korrekte type
2 10 Overspanding (hard- |Jeaevnstremsspaendingen er |Indstil leengere decelerationstid.
warefejl) hgjere end de angivne Aktiver overspeendingsstyringen.
graenser. Kontroller indgangsspasndingen.
11 Overspanding (soft-
warefejl) ]
. for kort decelerations-
tid
. hgje overspaendings-
spidser i forsynings-
spandingen
. Start-/stopsekvens for
hurtig
3 20 Jordforbindelsesfejl  [Stremmalingen viser, at Kontroller motorkablerne og
(hardwarefejl) summen af motorfases- motoren.
trgmmen ikke er nul.
21 Jordforbindelsesfejl
(softwarefejl) ) ) o
. en isolationsfejl i
kabler eller i motoren
5 40 Ladekontakt Ladekontakten er aben, nar [Nulstil fejlen, og genstart fre-
START-kommandoen afgi- kvensomformeren.
ves. Hvis fejlen opstar igen, skal du
radfgre dig med din naermeste
. . leverandgr.
. driftsfejl
. defekt komponent
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Tabel 61: Fejlkoder

Fejlkod Fejlnavn Mulig arsag Sadan korrigeres fejlen

(]

7 60 Maetning Denne fejl kan ikke nulstilles fra

+  Defekt komponent styringspanelet.

Sluk for stremmen. UNDLAD AT
GENSTARTE FREKVENSOMFOR-
MEREN ELLER TANDE FOR
STR@MMEN IGEN!

Kontakt fabrikken for at f vejled-
ning.

Hvis den fejl vises samtidigt med
F1, skal motorkablerne og moto-
ren kontrolleres.
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Tabel 61: Fejlkoder

Fejlkod
e

8 600

602

603

604

605

606

607

608

609

610

647

648

649

Fejlnavn

Systemfejl

Mulig arsag

Kommunikationen mellem
kontrolkortet og stremen-
heden er afbrudt.

Overvagning har nulstillet
CPU’en.

Spaendingen i stremenhe-
dens reservestrgmforsynin-
gen er for lav.

Fasefejl: Udgangsfasespaen-
dingen harmonerer ikke
med referencen.

Standard i CPLD, men der
er ingen detaljerede oplys-
ninger om fejlen.

Sadan korrigeres fejlen

Nulstil fejlen, og genstart fre-
kvensomformeren.

Hvis fejlen opstar igen, skal du
radfere dig med din naermeste
leverandgr.

Softwaren i kontrolenheden
er ikke kompatibel med
softwaren i stramenheden.

Hent og opdater den nyeste fra
Vacons hjemmeside. Opdater fre-
kvensomformeren med den.

Hvis fejlen opstar igen, skal du
radfgre dig med din naermeste
leverandgr.

Softwareversionen kan ikke
leeses. Der er ingen soft-
ware i stremenheden.

Opdater stremenhedens software.
Hvis fejlen opstar igen, skal du
radfgre dig med din naermeste
leverandgr.

En CPU er overbelastet. En
del af softwaren [f.eks.
applikationen) har forarsa-
get en overbelastningssitua-
tion.

Adgang til hukommelsen
mislykkedes. Det var f.eks.
ikke muligt at gendanne
fastholdelsesvariablerne.

De ngdvendige enhedsegen-
skaber kan ikke laeses.

Nulstil fejlen, og genstart.
Hvis fejlen opstar igen, skal du
radfere dig med din naermeste
leverandgr.

Softwarefejl.

Der er anvendt en ugyldig
funktionsblok i applikatio-
nen. Systemsoftwaren er
ikke kompatibel med appli-
kationen.

Ressourceoverbelastning.
Fejl ved indleesning, gen-
dannelse eller lagring af
parametre.

Hent og opdater den nyeste fra
Vacons hjemmeside. Opdater fre-
kvensomformeren med den.

Hvis fejlen opstar igen, skal du
radfgre dig med din naermeste
leverandagr.
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Tabel 61: Fejlkoder

Fejlkod
e

Fejlnavn

Mulig arsag

Sadan korrigeres fejlen

9 80 Underspaending (fejl] |Jaevnstremsspeaendingen er || tilfeelde af et kortvarigt spaen-
lavere end de angivne graen- |dingsudfald skal fejlen nulstilles og
81 Underspeaending ser. AC-frekvensomformeren genstar-
(alarm]) tes.
) Kontroller forsyningsspaendingen.
: for lav forsynmgs— Hvis forsyningsspaendingen er util-
spaending straekkelig, er der en intern fejl.
* Intern AC-frekvensom- |, ntakt den naermeste leverander
formerfejl. . for at bede om vejledning.
. en defekt indgangssik-
ring
. den eksterne ladekon-
takt er ikke lukket
BEMARK!
Denne fejl aktiveres kun,
hvis frekvensomformeren
er i driftstilstand.
10 91 Startfase Indgangslinjefasen mangler. | Kontroller forsyningsspaendingen,
sikringerne og forsyningskablet.
" 100 Udgangsfaseovervag- |Stremmalingen viser, at én | Kontroller motorkablet og moto-
ning af motorfaserne mangler ren.
strgm.
13 120 Undertemperaturi Der er blevet malt en for hgj
AC-frekvensomfor- temperatur i strgmenhe-
mer (fejl) dens kglelegeme eller pa
strgmkortet. Kglelegemets
121 Undertemperatur i temperatur er under -10 °C.
AC-frekvensomfor-
mer (alarm])
14 130 Overtemperatur i AC- |Der er blevet malt en for hgj |Kontroller den faktiske maengde og
frekvensomformer temperatur i stremenhe- gennemstrgmningen af kgleluft.
(fejl, kelelegeme) dens kglelegeme eller pd Undersgg, om der er stgv pa kole-
stremkortet. Kglelegemets [legemet.
131 Overtemperatur i AC- [temperatur er over -100 °C. [Kontroller rumtemperaturen.
frekvensomformer Serg for, at switchfrekvensen ikke
(alarm, kglelegeme) er for hgj i forhold til rumtempera-
turen og motorbelastningen.
132 Overtemperatur i AC-
frekvensomformer
(alarm, kort)
133 Overtemperatur i AC-
frekvensomformer
(alarm, kort)
15 140 Motoren stallet Motoren standsede. Kontroller motoren og belastnin-

gen.

TEL. +358 (0)201 2121 - FAX +358 (0)201 212 205



FEJLFINDING VACON - 179

Tabel 61: Fejlkoder

Fejlkod Fejlnavn Mulig arsag Sadan korrigeres fejlen

e

16 150 Overtemperaturi Der er for stor belastning pd |Reducer motorbelastningen. Hvis
motoren motoren. der ikke er nogen motoroverbe-

lastning, s kontroller temperatur-
modellens parametre.

17 160 Motoren underbela- Der er ikke tilstrakkelig Kontroller belastningen.
stet belastning pa motoren.
19 180 Effektoverbelastning |Frekvensomformerens Reducer belastningen.
(kortvarig overvag- effekt er for hgj.
ning)
181 Effektoverbelastning
(langvarig overvag-
ning)
25 Motorkontrolfejl Fejliigangsaettelse af start-

vinkelidentifikation.
En generisk motorkontrol-
fejl.
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Sadan korrigeres fejlen

Nulstil fejlen, og genstart fre-
kvensomformeren.

Kontroller signalerne fra kontrol-
kortet til stremenheden og D-stik-
ket.

Fjern sikkerhedskonfigurations-
kontakten fra kontrolkortet.

Behold ét af STO-optionskortene.
Fjern de andre. Se sikkerhedsma-
nualen.

Placer STO-optionskortet i den rig-
tige slids. Se sikkerhedsmanualen.

Installer sikkerhedskonfigurati-
onskontakten pa kontrolkortet. Se
sikkerhedsmanualen.

Installer sikkerhedskonfigurati-
onskontakten pd det rigtige sted pa
kontrolkortet. Se sikkerhedsma-
nualen.

Kontroller installationen af sikker-
hedskonfigurationskontakten pa
STO-optionskortet. Se sikkerheds-
manualen.

Kontroller installationen af STO-
optionskortet. Se sikkerhedsma-
nualen.

Tabel 61: Fejlkoder

Fejlkod Fejlnavn Mulig arsag

e

30 290 Sikker fra Det sikre Fra-signal A tilla-
der ikke, at du indstiller fre-
kvensomformeren i tilstan-
den KLAR.

291 Sikker fra Det sikre Fra-signal B tilla-
der ikke, at du indstiller fre-
kvensomformeren i tilstan-
den KLAR.

500 Sikkerhedskonfigura- |Sikkerhedskonfigurations-

tion kontakten var installeret.

501 Sikkerhedskonfigura- |Der er for mange STO-opti-

tion onskort. Det er muligt kun
at benytte ét.

502 Sikkerhedskonfigura- [STO-optionskortet var

tion installeret i den forkerte
slids.

503 Sikkerhedskonfigura- |Der er ingen sikkerheds-

tion konfigurationskontakt pa
kontrolkortet.

504 Sikkerhedskonfigura- |Sikkerhedskonfigurations-

tion kontakten var installeret
forkert p& kontrolkortet.

505 Sikkerhedskonfigura- |Sikkerhedskonfigurations-

tion kontakten pa& STO-options-
kortet var installeret for-
kert.

506 Sikkerhedskonfigura- |Der er ingen kommunika-

tion tion med STO-optionskortet.

507 Sikkerhedskonfigura- |STO-optionskortet er ikke

tion kompatibel med hardwaren.

Nulstil frekvensomformeren, og
genstart den. Hvis fejlen opstar
igen, skal du radfgre dig med din
naermeste leverandgr.
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Tabel 61: Fejlkoder

Fejlkod
e

30 520

Fejlnavn

Sikkerhedsdiagnostik

Mulig arsag

STO-indgangene har for-
skellige statusser.

Sadan korrigeres fejlen

Kontroller den eksterne sikker-
hedsafbryder. Kontroller indgangs-
forbindelsen og kablet til sikker-
hedsafbryderen.

Nulstil frekvensomformeren, og
genstart.

Hvis fejlen opstar igen, skal du
radfgre dig med din naermeste
leverandagr.

521

Sikkerhedsdiagnostik

Diagnostikfejl i ATEX-ter-
mistoren. Der er ingen for-
bindelse til ATEX-termisto-
rens indgangsforbindelse.

Nulstil frekvensomformeren, og
genstart.

Udskift optionskortet, hvis fejlen
opstar igen.

522

Sikkerhedsdiagnostik

Der er en kortslutning i for-
bindelsen til ATEX-termisto-
rindgangen.

Kontroller ATEX-termistorens ind-
gangsforbindelse.

Kontroller den eksterne ATEX-for-
bindelse.

Kontroller den eksterne ATEX-ter-
mistor.

523

Sikkerhedsdiagnostik

Problemet opstod i det
interne sikkerhedskredslgb.

Nulstil frekvensomformeren, og
genstart.

Hvis fejlen opstar igen, skal du
radfgre dig med din naermeste
leverandagr.

524

Sikkerhedsdiagnostik

Overspanding i optionskor-
tet

Nulstil frekvensomformeren, og
genstart.

Hvis fejlen opstar igen, skal du
radfgre dig med din naermeste
leverandagr.

525

Sikkerhedsdiagnostik

Underspaending i options-
kortet

Nulstil frekvensomformeren, og
genstart.

Hvis fejlen opstar igen, skal du
radfgre dig med din naermeste
leverandagr.

526

Sikkerhedsdiagnostik

Der er en intern fejl i opti-
onskortet CPU elleri
behandlingen af hukommel-
sen

Nulstil frekvensomformeren, og
genstart.

Hvis fejlen opstar igen, skal du
radfgre dig med din naermeste
leverandagr.

527

Sikkerhedsdiagnostik

Intern fejli sikkerhedsfunk-
tionen

Nulstil frekvensomformeren, og
genstart.

Hvis fejlen opstar igen, skal du
radfgre dig med din naermeste
leverandagr.

530

Sikkert moment fra

Ngdstopknappen blev til-
sluttet, eller en anden STO-
handling blev aktiveret.

Nar STO-funktionen aktiveres, er
frekvensomformeren i sikker til-
stand.
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Tabel 61: Fejlkoder
Fejlkod Fejlnavn Mulig arsag Sadan korrigeres fejlen
e
32 312 Ventilatorkgling Ventilatorens levetid er Udskift ventilatoren, og nulstil teel-
udlgbet. leren for ventilatorens levetid.
33 Brandtilstand aktive- |Brandtilstand for frekvens-
ret omformeren er blevet akti-
veret. Beskyttelsen af fre-
kvensomformeren er ikke i
brug.
37 360 Enhed skiftet (samme |Optionskortet er blevet Enheden er klar til brug Frekvens-
type) udskiftet med et nyt kort, omformeren begynder at bruge de
der ikke tidligere har vaeret |gamle parameterindstillinger.
indsat i den samme slot.
Parametrene for frekvens-
omformeren er tilgaenge-
lige.
38 370 Enhed tilfgjet (samme |Optionskortet blev tilfgjet. Enheden er klar til brug Frekvens-
type) Du har tidligere brugt det omformeren begynder at bruge de
samme optionskort i den gamle parameterindstillinger.
samme slids. Parametrene
for frekvensomformeren er
tilgeengelige.
39 380 Enhed fjernet Et optionskort er blevet fjer- |Enheden er ikke tilgaengelig. Nul-
net fra slottet. stil fejlen.
40 390 Ukendt enhed En ukendt enhed blev til- Enheden er ikke tilgeengelig.
sluttet (stremenhed/opti-
onskort]
41 400 IGBT-temperatur Den beregnede IGBT-tem- Kontroller belastningen.
peratur (enhedstemperatur | Kontroller motorstgrrelsen.
+ 12T) er for hgj. Udfgr en identifikationskgrsel.
43 420 Encoder-fejl Encoder 1, kanal A mangler. |Kontroller encoder-forbindelserne.
Kontroller encoderen og encoder-
421 Encoder 1, kanal B mangler. |kablet.
Kontroller encoder-kortet.
422 Begge encoder 1-kanaler Kontroller encoder-frekvensen i
mangler. den abne lgkke.
423 Encoder omvendt.
424 Encoder-kort mangler.
L4 430 Enhed udskiftet Optionskortet er blevet Indstil parametrene for strgmen-
(anden type) udskiftet med et nyt kort, heden igen.
der ikke tidligere har vaeret
indsat i den samme slids.
Der er ikke gemt nogen
parameterindstillinger.
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Tabel 61: Fejlkoder

Fejlkod
e

Fejlnavn

Mulig arsag

Sadan korrigeres fejlen

45 440 Enhed tilfgjet (anden |Der er blevet tilsluttet en Indstil parametrene for strgmen-
type) anden type optionskort. heden igen.
Ingen parametre tilgaenge-
lige i indstillingerne.
51 1051 Ekstern fejl Det digitale indgangssignal,
der er defineret vha. para-
meter P3.5.1.7 eller
P3.5.1.8, er aktiveret.
52 1052 Panelkommunikati- Forbindelsen mellem betje- |Kontrollér forbindelsen til betje-
onsfejl ningspanelet og AC-fre- ningspanelet og eventuelt betje-
1352 kvensomformeren er defekt. [ningspanelkablet.
53 1053 Fieldbus-kommuni- Dataforbindelsen mellem Kontroller installationen og field-
kationsfejl fieldbus-masteren og field- |bus-masteren.
bus-kortet er defekt.
54 1354 Fejlislids A Defekt optionskort eller Kontroller kortet og slidsen.
slids

1454 Fejlislids B

1654 Fejlislids D

1754 Fejlislids E

65 1065 Pc-kommunikations- |Dataforbindelsen mellem
fejl pc'en og frekvensomforme-
ren er defekt
66 1066 Termistorfejl Motortemperaturen er ste- | Kontroller motorafkglingen og
get. belastningen.
Kontroller termistorforbindelsen.
Hvis termistorindgangen ikke
anvendes, skal den kortsluttes.
69 1310 Fejl ved Fieldbus-til- |ID-nummeret, der benyttes |Kontroller parametrene i menuen
knytning til at tilknytte vaerdier til Fieldbus-datatilknytning.
Fieldbus-procesdata ud, er
ikke gyldigt.

1311 Det er ikke muligt at kon- Veerditypen er ikke defineret. Kon-
vertere én eller flere veer- troller parametrene i menuen
dier til Fieldbus-procesdata |Fieldbus-datatilknytning.
ud.

1312 Der bliver overlgb, nar veer-

dierne for Fieldbus-proces-
data ud (16-bit) mappes og
konverteres.
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Tabel 61: Fejlkoder
Fejlkod Fejlnavn Mulig arsag Sadan korrigeres fejlen
e
101 1101 Procesovervagnings- |PID-controller: feedbac-
fejl (PID1) kvaerdien ligger ikke inden

for overvagningsgraenserne
og forsinkelsen, hvis du har
indstillet forsinkelsen.

105 1105 Procesovervagnings- |PID-controller: Feedbac-
fejl (PID2) kvaerdien ligger ikke inden
for overvagningsgraenserne
og forsinkelsen, hvis du har
indstillet forsinkelsen.
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