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A KEZIKONYVROL

Jelen kézikonyv szerz6i joganak tulajdonosa a Vacon Plc. Minden jog fenntartva.

Jelen Utmutatd a Vacon® frekvenciavalto funkcioit és hasznalatat irja le. A hasznalati
Utmutatd szerkezete megegyezik a frekvenciavaltd menijének szerkezetével (1. és 4-8.
fejezetek).

1. fejezet, Gyorsinditasi Gtmutato

* Hogyan kezdjiik el a munkat a kezel6pulttal.

2. fejezet, Varazslok

« Az alkalmazas-beallitdsok kivalasztasa.
« Alkalmazas gyors beallitasa.
« AKkilonboz6 alkalmazasok bemutatasa példakkal.

3. fejezet, Felhasznaloi feliiletek
« Megjelenitési tipusok és a kezel6pult hasznalata.

* AVacon Live szamitdgépes eszkoz.
« Aterepibusz funkcidi.

4. fejezet, Monitorozas menii

« A monitorozhato értékek adatai.

5. fejezet, Paraméterek menii

« Afrekvenciavalté 6sszes paraméterének listaja.
. fejezet, Diagnosztika menii
. fejezet, 1/0- és hardver menii

. fejezet, Felhasznaloi beallitasok, kedvencek és felhasznalodi szintek meniik

NV 00 N o

. fejezet, Paraméterek leirasa
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« A paraméterek hasznalata.
« Digitalis és analég bemenetek programozasa.
»  Alkalmazasspecifikus funkciok.

10. fejezet, Hibafeltaras
« Ahibéak és okaik.
« Ahibajelzések torlése.

11. fejezet, Fiiggelék

« AKkilonbozé alkalmazasok alapértelmezett értékeinek adatai.

Ez az Utmutatd szamos tablazatot tartalmaz a paraméterezésre vonatkozdan. A kovetkez6
példa a tablazatok értelmezésében segit.

R_&8 9% %R KX

Index Parameter ax Unit Default | ID Description

\LB0

A. A paraméter elhelyezkedése a meniiben, F. A gyari beallitas értéke.
azaz a paraméter szama. G. A paraméter azonositoszama.

B. A paraméter neve. H. A paraméter értékeinek és/vagy

C. A paraméter minimalis értéke. funkciojanak rovid leirasa.

D. A paraméter maximalis értéke. I.  Ezaszimbo6lum azt jeldli, hogy a

E. A paraméter értékének mértékegysége. parameéterrél tobbet is megtudhat a
A mértékegység akkor jelenik meg, ha Paraméterek leirdsa fejezetben.

elérhetd.

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFOSS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/




ELOSZ6 VACON -5

A VACON® FREKVENCIAVALTO FUNKCIOI

« Az On altal hasznalt folyamathoz az alabbi elére beallitott alkalmazasok koziil valaszthat:
Standard, Helyi/Tavoli, Toébb lépcsGs sebesség, PID-szabalyzé, Tobb funkcids vagy
Motor-potenciométer. A frekvenciavalté automatikusan elvégez egyes sziikséges
beallitasokat, igy egyszerl lesz az iizembe helyezés.

« Elsé inditas és Tlizvédelmi mdd varazsloja.

« Varazsldk az egyes alkalmazasokhoz: Standard, Helyi/Tavoli, Tobb lépcsds sebesség,
PID-szabalyzo, Tobb funkcids vagy Motor-potenciométer.

« A FUNCT gomb egyszer( valtast tesz lehetévé a helyi és a tavoli vezérlési hely kozott. A
tavoli vezérlési hely lehet I/0 vagy terepibusz. A tavoli vezérlési helyet egy paraméterrel
jelolheti ki.

« 8eldre beallitott frekvencia.

*  Motor-potenciométer funkciok.

« Joystick-vezérlés.

«  Szerviz (beallitasi Gzem) funkcio.

« Két programozhaté rampaid6, két felligyelet és harom tiltott frekvenciatartomany.

«  Kényszeritett leallas.

« Vezérl6 oldal, ahol gyorsan kezelheti és monitorozhatja a legfontosabb értékeket.

« Terepibusz-adatok leképezése.

» Automatikus visszaallitas.

«  Kiilonb6z6 elémelegitési mddok a kondenzacids problémak elkeriilése érdekében.

« 320 Hz maximalis kimeneti frekvencia.

« Valds idej( 6ra és id6zité funkciok (opcionalis elem sziikséges). Harom programozhato
id6csatorna segitségével a frekvenciavaltd kiilonb6z6 funkcidi érhetdk el.

« Kilso PID-szabalyzo. Ennek segitségével vezérelhet példaul egy szelepet a
frekvenciavalté I/0-javal.

« Alvd izemmod, mely automatikusan be- és kikapcsolja a frekvenciavalté mikodését
energiatakarékossag céljabol.

« Kétzonas PID-szabalyzo két kiilonboz6 ellendrzdjellel: minimum és maximum iranyitas.

« Két alapértékforras a PID-szabalyzohoz. Ezeket egy digitalis bemenettel valaszthatja ki.

« APID alapértékeit novels funkcid.

« El6recsatolasi funkcio, mely javitja a reakciét a folyamatban beallt valtozasokra.

« Folyamatérték-felligyelet.

e Tobb szivattyus vezérlés.

« Karbantartas-szamlalé.

« SzivattyUvezérlési funkciok: eldszivattyu-vezérlés, gorgdszivattyu-vezérlés,
szivattyurotor automatikus tisztitasa, szivattyl bemeneti nyomasanak felligyelete és
fagyas elleni védelem funkcidk.
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1 GYORSINDITASI UTMUTATO

1.1 KEZELOPULT ES BILLENTYUZET

A kezel6pult biztositja a felhasznald és a frekvenciavaltd kozotti kommunikacios feliiletet. A
kezel6pult segitségével iranyithatja a motor fordulatszamat és ellendrizheti a frekvenciavalto
allapotat. Ezen felll beallithatja a frekvenciavalté paramétereit.

Abra 1: A billenty(izet gombjai

A. A BACK/RESET (VISSZA/TORLES) gomb.  D. A JOBB nyilgomb.
Ezzel mozoghat visszafelé a meniiben, E. ASTART gomb.
éphet ki a szerkesztés mddbol, és F. ALE nyilgomb. Ezzel mozoghat lefelé a
torolhet egy hibat. menlben, és csokkenthet egy értéket.
B. A FEL nyilgomb. Ezzel mozoghat felfelé G. ASTOP gomb.
a menilben, és novelhet egy értéket. H. A BAL nyilgomb. Ezzel mozgathatja a
C. AFUNCT gomb. Ezzel valtoztathatja meg kurzort balra.
a motor forgasi irdnyat, férhet hozza a I. Az OK gomb. Ezzel léphet be egy aktiv
vezérld oldalhoz és valtoztathatja meg a szintbe vagy elembe, vagy hagyhat jéva
vezérlési helyet. Tovabbi informaciok: 3 egy kivalasztast.

Felhasznaloi feliiletek.

1.2 KIJELZOK

Két kijelzbtipus létezik: a grafikus kijelz6 és a szoveges kijelz6. A kezel6pult mindig
ugyanazzal a billenty(zettel és gombokkal rendelkezik.

A kijelz6 ezeket az adatokat jeleniti meg:

« A motor és a frekvenciavalto allapota.

* Hibdk a motorban és a frekvenciavaltéban.

«  Eppen hol tartézkodik most a meniiszerkezetben.
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Abra 2: A grafikus kijelzé

A. Elsé allapotmezé: STOP/RUN E. Vezérlési hely mezé: PC/10/
(LEALLITAS/FUTTATAS) BILLENTYUZET/TEREPIBUSZ
B. A motor forgasiiranya F. Ahely mez6: a paraméter azonositdja és
C. Masodik allapotmezé: READY/NOT jelenlegi tartézkodasi helye a meniben
READY/FAULT (KESZ/NINCS KESZ/ G. Az aktiv csoport vagy elem
HIBA) H. Akérdéses csoportba tartozé elemek
D. Riasztasi mezd: RIASZTAS/- szama
o
READY  RUN STOP  ALARM  FAULT

quick seTy S

M
1" l\@

v v

FWD REV 110 KEYPAD BUS

RG]

Abra 3: A széveges kijelz6. A megjelenitéshez til hosszu széveg automatikusan szkrollozva jelenik
meg a kijelzén.

A. Allapotjelzék D. Tartézkodasi helye a meniiben
B. Riasztasi- és hibajelzdk. E. Avezérlési hely jelzli
C. Ajelenlegitartdzkodasi hely F. Aforgasiirany jelzoi

csoportjanak vagy elemének neve

1.3 ELSO INDITAS

Az Inditasi varazslé kozli Onnel, hogy meg kell adnia a miivelet vezérléséhez sziikséges
adatokat a frekvenciavaltdnak.
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VACON - 14 GYORSINDITASI UTMUTATO
1 Nyelv kivalasztasa (P6.1) Minden nyelvi csomagban mas valasztasi
lehetéségek jelennek meg
Nyari idészamitas* (P5.5.5)
Oroszorszag
2 USA
EU
Kl
3 Id6* (P5.5.2) 66:pp:mpmp
4 Ev* (P5.5.4) éééé
5 Datum* (P5.5.3) nn.hh.
* Ezeket a épéseket akkor latja, ha elemet telepitett.
Futtatja az Inditasi varazslot?
6 Igen
Nem

A paraméterek értékeinek manualis beallitdsahoz valassza a Nem lehet6séget, majd nyomja
meg az OK gombot.

Valasszon ki egy alkalmazast (P1.2 Alkalmazas,
1D212) Szabvanyos
Helyi/tavoli
7 Tobb lépcsés sebesség
PID-szabalyzé
Tobb funkcids
Motor-potenciométer
Allitson be értéket a P3.1.2.2 Motortipus paramé-
terhez (Ugy, hogy az megfeleljen az adattablan PM-motor
8 olvashaténak] Indukcids motor
Reluktanciamotor
Allitson be értéket a P3.1.1.1 Névleges motorfe- Tartomany: Valtozo
9 szliltség paraméterhez (Ugy, hogy az megfeleljen az
adattablan olvashatdénak)
Allitson be értéket a P3.1.1.2 Névleges motorfrek-  [Tartomany: 8,00...320,00 Hz
10 vencia paraméterhez (Ugy, hogy az megfeleljen az
adattablan olvashatdnak])
Allitson be értéket a P3.1.1.3 Névleges motorfordu- |Tartomany: 24...19200
11 latszam paraméterhez (Ugy, hogy az megfeleljen az
adattablan olvashatonak)
12 Allitson be értéket a P3.1.1.4 Névleges motoraram  |Tartomany: Valtozé
paraméterhez
13 Allitson be értéket a P3.1.1.5 Motor cos fi paramé-  [Tartomany: 0.30-1.00
terhez
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GYORSINDITASI UTMUTATO VACON - 15

Amennyiben a Motortipusnal az Indukcids motor lehet6séget allitotta be, megjelenik a
kovetkez6 lépés. Amennyiben a PM-motor lehetéséget valasztja, a P3.1.1.5 Motor cos fi
paraméter értékét a varazsld 1,00-ra allitja, és egyenesen a 14. épésre ugrik.

14 Allitson be értéket a P3.3.1.1 Minimalis frekvencia- Tartomany: 0,00...P3.3.1.2 Hz
alapjel paraméterhez

15 Allitson be értéket a P3.3.1.2 Maximalis frekvencia- [Tartomany: P3.3.1.1...320,00 Hz
alapjel paraméterhez

16 Allitson be értéket a P3.4.1.2 1. indulasi id6 para- Tartomany: 0,1...300,0 mp
méterhez

17 Allitson be értéket a P3.4.1.3 1. lellasi id6 paramé- |Tartomany: 0,1...300,0 mp
terhez
Futtatja az Alkalmazas varazslot?

18 Igen

Nem

Ha szeretné az alkalmazas varazsloval folytatni, valassza az Igen lehet6séget, majd nyomja
meg az OK gombot. A kiilonboz6 alkalmazasok varazsloinak leirasat lasd a kovetkezo
fejezetben: 2 Varazslok.

Ezen adatok megadasaval az Inditasi varazsloé befejez6dott. Az Inditasi varazslé ismételt
elinditasara két lehet6ség van: Keresse meg a P6.5.1 A gyari alapértékek visszaallitasa vagy
a B1.1.2 Inditasi varazslé paraméterek valamelyikét, majd allitsa be az Aktivalas értéket.

1.4 AZ ALKALMAZAS LEIRASA

A P1.2 (Alkalmazas) paraméter segitségével valassza ki a frekvenciavalté alkalmazasat. A
P1.2 paraméter megvaltoztatadsaval egy sor mas paraméter azonnal az el6re beallitott
értékre all.

1.4.1 SZABVANYOS ALKALMAZAS

A Szabvanyos alkalmazas olyan fordulatszam-vezérelt folyamatoknal hasznalhato, ahol nincs
sziikség specialis funkciokra. Ilyenek a szivattyuk, ventiladtorok vagy futdészalagok.

A frekvenciavaltot a billentylzetrdl, a terepibuszrél vagy az /0 sorkapocsrol lehet vezérelni.

Ha az I/0 sorkapocsrol vezérli a frekvenciavaltot, a frekvencia-alapjel az Al1-hez (0...10V])
vagy az Al2-h6z (4...20mA) csatlakozik. A csatlakozas a jel tipusatol fiigg. 3 kiilonféle, el6re
beallitott frekvencia-alapjel is elérhetd. A DI4 és a DI5 segitségével lehet aktivalni az elére
beallitott frekvencia-alapjeleket. A frekvenciavalto inditasi/leallitasi jelei a DI1-hez
(eléremenet inditasa) és a DI2-hoz (hatramenet inditasa) csatlakoznak.

A frekvenciavalté minden kimenetét szabadon lehet konfiguralni az 6sszes alkalmazasban. 1
analdg kimenet (Kimeneti frekvencia) és 3 relékimenet (Futtatas, Hiba, Kész) érhet6 el az
alap I/0 kartyan.
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VACON - 16 GYORSINDITASI UTMUTATO

Szabvanyos I/0 kartya

Csatlakozé “ Leiras

R

30 +£24V bemenet 24 V kiegészitd bemaneti fesziltseg

I_[ Z ]_I 1 | | +10V ref | | Referencia jelkimenet || |

Referencia- ‘o 2 All+ 1. analég bemenet +
potenciométer| | ' Frekvencia-alapjel
1...10kQ l_ _ _ (alapért. 0...10V)

3 All- 1. analég bemenet -

4 A2+ 2. anal6g bemenet +| | Frekvencia-alapjel

(alapért. 4...20mA)

5 Al2- 2. analég bemenet -
CTTTTTTTm T 6 | 24 V kimene® | |24 V kiegészitd fesziiltség | | |
5 ) [ 7 |[FoDELEs | ] [1/0fold || |
i————’// ———————— 1 8 ||pn | [Digitalis bemenet 1 | | Eléremenet inditasa |
E————’// ———————— {1 9 ||b12 | [Digitalis bemenet 2 | [ Inditas hatra |
IR, {10 ][ D13 | [Digitalis bemenet 3 | [ Kiilsé hiba |
| [[11 ][ cMm ® | | [kozos DI1-DI6-hoz || |
E | 12 | | 24 \/ kimen® | |24 V kiegészitd fesziiltség | | |
| r----1 13 | | FOLDELES ® | [1/0 fold || |
' . ! . j.
R S 14 || D14 Digitalis jelbemenet 4| NyRott [Nyitott]s, eralés seoemerer
' L ! r ore beallitof rekyv|
o i [15] [oI5 | [Digitélis bemenet 5 | | 2R |23 |eoe vesiton s e
bo-or” ooob----{ 16 ][ DI6 | |Digitalis bemenet 6 | [ Hibatorlés
| |
: ' 17 | | CM ® K6z6s DI1-DI6-hoz
E I/”_\\--E--- --1 18 AO1+ 1. analdg kimenet + | | kimeneti frekvencia
P MA T (0...20mA)
NPT TR 19 AO1- ® | |1. analég kimenet -

A RS485 Soros busz, negativ Modbus RTU,
B RS485 Soros busz, pozitiv N2, BACnet
FUT z; RO1/1 NC jRelékimenet 1
T RO1/2 CM FUT

:'"'®""‘: """" 23 RO1/3 NO —

! ! 24 RO2/1 NC AKi

E . L - Rozjz = jReleklmenet 2 HIBA

- @ -------- 26 | [ RO2/3 NO
28 || TI1+ Termisztor bemenet *)
29 TI1-
32 RO3/2 CM | _~Relékimenet 3 KESZENLET *%)
33 | [ RO3/3 NO .

Abra 4: A Szabvanyos alkalmazés alapértelmezett vezérlicsatlakozésai

* = Csak Vacon 100 X berendezésnél érhetg el.
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Abra 5: DIP-kapcsolo

A. Adigitalis jelbemenet DIP-kapcsoldja C. Csatlakozva a FLDh6z (alapértelmezett)
B. Lebeg6

Tablazat 2: M1.1 Varazslok

Paraméter i Leiras

0 = Nincs aktivalas
1 = Aktivalas

Az Aktivalas lehet6sé-
get valasztva elindul az
Inditasi varazslo (lasd a
kovetkez6 fejezetben:
Tablazat 1 Az inditasi
varazslo.

1.1.1 Inditasi varazslo 0 1 0 1170

Az Aktivalas lehetdsé-
get valasztva elindul a
Tobb szivattyls

0 1 0 1671 |varazslé (lasd a kovet-
kezé fejezetben: 2.7
Tébb szivattyus
vargzsld).

Tobb szivattyds
varazslo

Az Aktivalas lehetGsé-
get valasztva elindul a
Tlizvédelmi maod Tﬁzyédglmj mdd .
1.1.4 varazslé 0 1 0 1672 |varazslé (l&dsd a kovet-

kez6 fejezetben: 2.8
Tlzvédelmi mod
vargzsld).
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Tablazat 3: M1 Gyors beallitas

Alapértel

Paraméter Leiras
mezett

0 = Szabvanyos

1 = Helyi/tavoli

2 =Tobb lépcsds

1.2 Alkalmazas 0 5 0 212 | sebesség

3 = PID-szabalyzo

4 = Tdbb funkcids

5 = Motor-potenciomé-
ter

Minimum frekvencia-

1.3 . 0.00 P1.4 Hz 0.0 101
alapjel
1.4 Maximum frekven- | 513 | 320 Hz 500/ 102
cia-alapjel 60.0
1.5 1.indulési idé 0.1 300.0 mp 5.0 103
1.6 1. leallasi id6 0.1 300.0 mp 5.0 104
1.7 Motoraramkorlat [H*0.1 Is A Valtozo 107
0= I,ndukciés motor
1.8 Motortipus 0 2 0 650 1= Alland6 magneses
motor
2 = Reluktanciamotor
Ezt az Un értéket a
motor adattablajan
talalja.
19 | Nevtegesmotorfe- |y 06 | vattozo | v | valtoze | 110 |MEGJEGYZES!
sziiltség

Ellendrizze, hogy a
motorcsatlakozas
Delta vagy Star (Csil-
lag).

Névleges motorfrek- Eztaz fn érteket a

1.10 . 8.0 320.0 Hz 50/ 60 1M1 motor adattablajan
vencia o
talalja.
, Ezt az nn értéket a
1.11 Névleges motorfor- 24 19200 | Y | Vawozs | 112 |motor adattablajan
dulatszam perc e
talalja.
Ezt az In értéket a
1.12 Névleges motoraram | IH* 0.1 IH* 2 A Valtozo 113 | motor adattablajan

talalja.
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Tablazat 3: M1 Gyors beallitas

Paraméter i Leiras

143 | Motor Cos Philtelje- | 4, 1.00 Valtozs | 120 |E?tazerteketamotor
sitménytényezd) adattablajan talalja.
1.14 Energiaoptimalizalas 0 1 0 666 | 0= Letiltva
1= Engedélyezve
f 0 = Nincs mvelet
1.15 Azonositas 0 2 0 631 1= AlL6 helyzetben
2 = Forgasban
1.16 Start méd 0 1 0 505 |0=Rampazé
1 =Replldstart
1.17 Leallas funkcid 0 1 0 506 0 = Szabadon futas

1= Rampazé

118 Automatikus visz- 0 1 0 731 |0 = Letiltva

szaallitas 1 = Engedélyezve

0 = Nincs mdvelet

1 = Riasztas

1.19 Valasz kilsé hibara 0 3 2 701 2 = Hiba (leallas a lea-
ldsi mod szerint)

3 = Hiba (ledllds sza-
badon futassal)

0 = Nincs mdvelet

1 = Riasztas

2 = Riasztas + el6re
beallitott hibafrekven-
Valasz Al alacsony cia (P3.9.1.13)

hibara 0 5 0 700 3 = Riasztas + el6z6
frekvencia

4 = Hiba (ledllas a lea-
l&si mo6d szerint)

5 = Hiba (ledllas sza-
badon futdssal)

1.20

0=1/0 vezérlés
1 =Terepibusz-vezér-
lés

1.21 Tavoli vezérlési hely 0 1 0 172
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Tablazat 3: M1 Gyors beallitas

Index

1.22

Paraméter

I/0 A" vezérlési
alapjel kivalasztasa

Max

Uni

. Alapértel
t
mezett

Azono
sito

17

Leiras

0 =0. elére beallitott
frekvencia

1 = Billentylizet-alapjel
2 =Terepibusz

3=Al

4=Al2

5= Al1+AI2

6 = PID-alapjel

7 = Motor-potenciomé-
ter

8 = Joystick-alapjel

9 = Szerviz (beallitasi
tizem) alapjel

10 = 1. blokk ki

11 = 2. blokk ki
12 = 3. blokk ki
13 = 4. blokk ki
14 = 5. blokk ki
15 = 6. blokk ki
16 = 7. blokk ki
17 = 8. blokk ki
18 = 9. blokk ki
19 = 10. blokk ki

1.23

Billenty(izetes vezér-
lési alapjel kivalasz-
tasa

121

Lasd P1.22.

1.24

Terepibusz vezérlési
alapjel kivalasztasa

122

Lasd P1.22.

1.25

Al1 jeltartomany

379

0=0..10V/ 0..20mA
1=2.10V/ 4..20mA

1.26

Al2 jeltartomanya

390

0=0..10V/ 0..20mA
1=2..10V/ 4..20mA

1.27

RO1 funkcid

51

1101

Lasd P3.5.3.2.1

1.28

RO2 funkcié

51

1104

Lasd P3.5.3.2.1

1.29

RO3 funkcid

51

1107

Lasd P3.5.3.2.1

1.30

AO1 funkcid

31

10050

Lasd P3.5.4.1.1
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Tablazat 4: M1.31 Szabvanyos

Alapértel

Paraméter Leiras
mezett

1. elére beallitott

1311 . P13 P14 Hz 10.0 105
frekvencia

131.2 2. elre beallitott P13 P14 Hz 15.0 106
frekvencia

1313 3. elbre beallitott P13 P14 Hz 20.0 126

frekvencia

1.4.2 HELYI/TAVOLI ALKALMAZAS

Hasznalja a Helyi/tavoli alkalmazast példaul olyan esetekben, amikor két kiilonb6z48
vezérlési hely kozott kell valtania.

A helyi és a tavoli vezérlési hely kozotti valtashoz hasznalja a DI6-ot. Tavoli vezérlés esetén a
terepi busz vagy az I/0 sorkapocs (DI1 és DI2) segitségével adhatja ki az inditasi/leallitasi
parancsot. Helyi vezérlés esetén a billenty(zet vagy az I/0 sorkapocs (Dl4 és DI5)
segitségével adhatja ki az inditasi/leallitasi parancsot.

A frekvencia-alapjelet mindkét vezérlési hely esetén kivalaszthatja a billentylizetrél, a
terepibuszrol vagy az /0 sorkapocsrdl (Al1 vagy Al2).

A frekvenciavalté minden kimenetét szabadon lehet konfiguralni az 6sszes alkalmazasban. 1
analog kimenet (Kimeneti frekvencia) és 3 relékimenet (Futtatas, Hiba, Kész) érhet6 el az
alap 1/0 kartyan.
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Szabvanyos I/0 kartya
Csatlakozé [ Jel | Leiras
_rk\— Al 1 | | +10 Vref | |a|apje| kimenet | | |
Referenciaa-| , L >
ol B
potenciomete | Voo | AL+ 1. an. bemenet 1 + | |HELYI:
Frekvencia-alapjel
l_ _ _ (alapért. 0...10V)
3 All- 1. an. bemenet 1 -
e~ 4 || A2+ 2. an. bemenet 2 + | |TAVOLI:
Tavoli alapjel Frekvencia-alapjel
4...20mA (alapért. 4...20mA)
- (_ i -0- - -)- -4 5 Al2- 2. an. bemenet 2 -
6 | [24VKI PY | |24V kiegészité fesz. | | |
If‘z""ﬁlz)er'es [ 7 |[FD e | [1/0 fold | |
IR { s |[DI1 | [ 1. digitalis bem. | [TAVOLI: Eléremenet inditasal
Foomt e {1 o |[p12 | [2. digitalis bem. | [TAVOLI: Inditas hatra |
1 e
booor’ e { 10 | | DI3 | |3. digitdlis bem. | [Kiilsé hiba |
Tavvezériésfold [ 11 ] [cM ® | | [Koz6s DI1-DI6-hoz || |
e .| 12 | | 24VKI ® | |24V kiegészitd fesz. | | |
| c----{ 13 | [FD ¢ | [1/0 fold | |
1 P 1
Lo ] 14 | | DI4 4. digitélis bem. HELYI: ElGremenet inditésa
1 1
oot b [ 15 ] [DI5 | [5. digitalis bem. | [HELYI: Inditas hatra |
bo--" --t----{ 16 | |DI6 | |6. digitalis bem. | [HELYI/TAVOLI kivalasztasal
1 1
‘ ! 17 CM [ J K6z6s DI1-DI6-hoz
I," _\\——E-—— --4 18 | | AO1+ 1. analdg kimenet + Kimeneti
Y mA 1o frekvencia
N 19 | | AO1-/FLD ® | | 1. analég kimenet - (0...20mA)
. 1
1 1
' I 24 kiegészit6
i | 30 +24Vbe bem. fesz.
1 1
! A RS485 Soros busz, negativ Modbus RTU,
1 1
! ! B RS485 Soros busz, pozitiv N2, BACnet
FUT E 21 | | RO1/1NC j 1. relékimenet]
i (B — 22 RO1/2 CM FUT
| 1
® ------- 23 | [RO1/3NO I
! 1
I | 24 RO2/1 NC 2. relékimene
1 1 .
b HIBA 25 | [RO2/2 CM / HIBA
1
- @ ———————— 26 | [RO2/3NO
28 | | TI1+ Termisztor bemenet *)
29 TI1-
32 - ki . . **)
RO3/2 CM 3. relékimene KESZENLET
33 | [RO3/3NO —

Abra 6: A Helyi/tavoli alkalmazés alapértelmezett vezérlécsatlakozésai

* = Csak Vacon 100 X berendezésnél érhetg el.
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Abra 7: DIP-kapcsolo

A. Adigitalis jelbemenet DIP-kapcsoldja C. Csatlakozva a FLDh6z (alapértelmezett)
B. Lebeg6

Tablazat 5: M1.1 Varazslok

Paraméter i Leiras

0 = Nincs aktivalas
1 = Aktivalas

Az Aktivalas lehet6sé-
get valasztva elindul az
Inditasi varazslo (lasd a
kovetkez6 fejezetben:
Tablazat 1 Az inditasi
varazslo.

1.1.1 Inditasi varazslo 0 1 0 1170

Az Aktivalas lehetdsé-
get valasztva elindul a
Tobb szivattyls

0 1 0 1671 |varazslé (lasd a kovet-
kezé fejezetben: 2.7
Tébb szivattyus
vargzsld).

Tobb szivattyds
varazslo

Az Aktivalas lehetGsé-
get valasztva elindul a
Tlizvédelmi maod Tﬁzyédglmj mdd .
1.1.4 varazslé 0 1 0 1672 |varazslé (l&dsd a kovet-

kez6 fejezetben: 2.8
Tlzvédelmi mod
vargzsld).
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Tablazat 6: M1 Gyors beallitas

Alapértel

Paraméter Leiras
mezett

0 = Szabvanyos

1 = Helyi/tavoli

2 =Tobb lépcsds

1.2 Alkalmazas 0 5 1 212 | sebesség

3 = PID-szabalyzo

4 = Tdbb funkcids

5 = Motor-potenciomé-
ter

Minimum frekvencia-

1.3 . 0.00 P1.4 Hz 0.0 101
alapjel
1.4 Maximum frekven- | 513 | 320 Hz 500/ 102
cia-alapjel 60.0
1.5 1.indulési idé 0.1 300.0 mp 5.0 103
1.6 1. leallasi id6 0.1 300.0 mp 5.0 104
1.7 Motoraramkorlat [H*0.1 Is A Valtozo 107
0= I,ndukciés motor
1.8 Motortipus 0 2 0 650 1= Alland6 magneses
motor
2 = Reluktanciamotor
Ezt az Un értéket a
motor adattablajan
talalja.
19 | Nevtegesmotorfe- |y 06 | vattozo | v | valtoze | 110 |MEGJEGYZES!
sziiltség

Ellendrizze, hogy a
motorcsatlakozas
Delta vagy Star (Csil-
lag).

Névleges motorfrek- Eztaz fn érteket a

1.10 . 8.0 320.0 Hz 50/ 60 1M1 motor adattablajan
vencia o
talalja.
, Ezt az nn értéket a
1.11 Névleges motorfor- 24 19200 | Y | Vawozs | 112 |motor adattablajan
dulatszam perc e
talalja.
Ezt az In értéket a
1.12 Névleges motoraram | IH* 0.1 IH* 2 A Valtozo 113 | motor adattablajan

talalja.
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Tablazat 6: M1 Gyors beallitas

Paraméter i Leiras

143 | Motor Cos Philtelje- | 4, 1.00 Valtozs | 120 |E?tazerteketamotor
sitménytényezd) adattablajan talalja.
1.14 Energiaoptimalizalas 0 1 0 666 | 0= Letiltva
1= Engedélyezve
f 0 = Nincs mvelet
1.15 Azonositas 0 2 0 631 1= AlL6 helyzetben
2 = Forgasban
1.16 Start méd 0 1 0 505 |0=Rampazé
1 =Replldstart
1.17 Leallas funkcid 0 1 0 506 0 = Szabadon futas

1= Rampazé

118 Automatikus visz- 0 1 0 731 |0 = Letiltva

szaallitas 1 = Engedélyezve

0 = Nincs mdvelet

1 = Riasztas

1.19 Valasz kilsé hibara 0 3 2 701 2 = Hiba (leallas a lea-
ldsi mod szerint)

3 = Hiba (ledllds sza-
badon futassal)

0 = Nincs mdvelet

1 = Riasztas

2 = Riasztas + el6re
beallitott hibafrekven-
Valasz Al alacsony cia (P3.9.1.13)

hibara 0 5 0 700 3 = Riasztas + el6z6
frekvencia

4 = Hiba (ledllas a lea-
l&si mo6d szerint)

5 = Hiba (ledllas sza-
badon futdssal)

1.20

0=1/0 vezérlés
1 =Terepibusz-vezér-
lés

1.21 Tavoli vezérlési hely 0 1 0 172
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Tablazat 6: M1 Gyors beallitas

Index

1.22

Paraméter

I/0 A" vezérlési
alapjel kivalasztasa

Max

Uni

. Alapértel
t
mezett

Azono
sito

17

Leiras

0 =0. elére beallitott
frekvencia

1 = Billentylizet-alapjel
2 =Terepibusz

3=Al

4=Al2

5= Al1+AI2

6 = PID-alapjel

7 = Motor-potenciomé-
ter

8 = Joystick-alapjel

9 = Szerviz (beallitasi
tizem) alapjel

10 = 1. blokk ki

11 = 2. blokk ki
12 = 3. blokk ki
13 = 4. blokk ki
14 = 5. blokk ki
15 = 6. blokk ki
16 = 7. blokk ki
17 = 8. blokk ki
18 = 9. blokk ki
19 = 10. blokk ki

1.23

Billenty(izetes vezér-
lési alapjel kivalasz-
tasa

121

Lasd P1.22.

1.24

Terepibusz vezérlési
alapjel kivalasztasa

122

Lasd P1.22.

1.25

Al1 jeltartomany

379

0=0..10V/ 0..20mA
1=2.10V/ 4..20mA

1.26

Al2 jeltartomanya

390

0=0..10V/ 0..20mA
1=2..10V/ 4..20mA

1.27

RO1 funkcid

51

1101

Lasd P3.5.3.2.1

1.28

RO2 funkcié

51

1104

Lasd P3.5.3.2.1

1.29

RO3 funkcid

51

1107

Lasd P3.5.3.2.1

1.30

AO1 funkcid

31

10050

Lasd P3.5.4.1.1
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Tablazat 7: M1.32 Helyi/tavoli

Alapértel

Paraméter Leiras
mezett

132.1 I/O.,,B IV(IezerLe:%l 1 20 4 131 Lasd P1.22
alapjel kivalasztasa
/0 .B" vezérlés DigIN ZARVA=Az1/0 .B"
1.32.2 . g 425 |vezérlési hely haszna-
kényszeritése SlotA.6 . . o
latanak kényszeritése.
ZARVA = A hasznalt
" s . frekvencia-alapjelet az
1323 | V0B alapjelkény- DigIN 343 |1/0 alapjel .B" paramé-
szeritése SlotA.6 .
tere hatdrozza meg
(P1.32.1)
. e DigIN
1.32.4 1..B" vezeérlési jel SlotA 4 423
- L DigIN
1.32.5 2. ,B" vezérlesi jel SlotA 5 424
Billentylizetes vezér- DigIN
1.32.6 lés kényszeritése SlotA.1 410
Terepibusz vezérlés DigIN
1327 kényszeritése Slot0.1 4
s . DigIN
1.32.8 Kilsé hiba (Zarva) SlotA3 405 | NYITVA = OK
oA ZARVA = Kiilsé hiba
DiaIN Amennyiben ZARVA, az
1.32.9 Hibatorlés (Zarva) g 414 | Gsszes aktiv hiba tor-
Slot0.1 . .
lésre kerdil.

1.4.3 TOBB LEPCSOS SEBESSEG ALKALMAZAS

A Tobb lépcsds sebesség alkalmazas olyan folyamatoknal hasznalhato, ahol egynél tobb
rogzitett frekvencia-alapjelre van sziikség. Ilyenek példaul a vizsgaldopadok.

1+ 7 frekvencia-alapjel hasznalhaté: 1 alapveté alapjel (A1 vagy Al2]) és 7 elére beallitott
alapjel.

Az eldre beallitott frekvencia-alapjelek kivalasztasat a DI4, DI5S és Dlé digitalis bemenettel
végezheti el. Amennyiben ezen bemenetek egyike sem aktiv, a frekvencia-alapjelet a
rendszer eltavolitja az analdg bemenetbdl (Al1 vagy Al2). Az inditasi/leallasi parancsokat az
I/0 sorkapocsbdl (DI1 és DI2) adhatja le.

A frekvenciavalté minden kimenetét szabadon lehet konfiguralni az 6sszes alkalmazasban. 1
analog kimenet (Kimeneti frekvencia) és 3 relékimenet (Futtatads, Hiba, Kész) érhet6 el az
alap 1/0 kartyan.
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Szabvanyos I/0 kartya
Csatlakozo N Jel |
_l‘k_ ‘I_I 1 | |+10 Vref | |a|apje| kimenet | | |
Referencia- || Lo
potenciométer | A S All+ 1. an. bemenet 1 +
1...10kQ Frekvencia-alapjel
_ _ _ (alapért. 0...10V)
3 All- 1. an. bemenet 1 -
4 Al2+ 2. an. bemenet 2 + Frekvencia-alapjel
(alapért. 4...20mA)
5 Al2- 2. an. bemenet 2 -
prmememememeoeees 6 | [24vkI ® | [24V Kiegészité fesz. | | |
| . L7 |[FD ® | [1/0 o1d || |
E__ T __ _I 8 | | DI1 | |1_ digitélis bem. | | El6remenet inditdsa |
Lo s {9 |[o2 | |2. digitalis bem. | [ Inditas hétra |
I IEEEEEEEE { 10 [D13 | [3. digitalis bem. | [ Kls8 hiba |
: | 11 | |cM | |Kozos DI1-DI6-hoz || |
: | 12 ] [24vkI ®| | ] [24V kiegészits fesz. | | |
; ----{13] [ ¢ [0 | |
! L : D14 DIS | DI6 | Frekv.-alapj.
) 14 | D14 4. digitalis bem. Y e
, . ! 0 1 0 glére bedlltott 2 frekv.
b---r" ——-v----1 15| [DI5 | [5. digitalis bem. | | 00 |1 e beannon 1 ren
' . 1 1 0 d|§re bedllitott 5 freky.
to-or” —r----] 16| [DI6 | [6. digitalis bem. | [-21 et ctae
1 1
E ! 17 CM K6zos DI1-DI6-hoz
' -— 1
v \--:—---"I 18 | AO1+ 1. analdg kimenet + Kimeneti
P MAL frekvencia
[ il 19 | | AO1-/FLD ® | | 1. analdg kimenet - | | (alapért. 0...20mA)
! 1
' 1
' ! 24 kiegészitd
! | 30 +24Vbe bem. fesz.
1 1
5 | A | |RS485 Soros busz, negativ Modbus RTU,
1 1
, ! B RS485 Soros busz, pozitiv N2, BACnet
1 1
I 21 RO1/1 NC Aki
: FUT ! /1. relékimenet
' :— ----- 22 RO1/2 CM FUT
@ ------- 23 | |RO1/3 NO —
! 1
! ! 24 RO2/1 NC relékimene
1 | .
E HIBA [E—— 25 RO2/2 CM 7 HIBA
- @ ———————— 26 | |[R02/3 NO
28 | | TI1+ Termisztor bemenet *)
29 TI1-
32 | [RO3/2CM 3. relekimene KESZENLET *%)
33 | [RO3/3 NO

Abra 8: A Tobb lépcsds sebesséq alkalmazas alapértelmezett vezérlécsatlakozasai

* = Csak Vacon 100 X berendezésnél érhetg el.
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Abra 9: DIP-kapcsolo

A. Adigitalis jelbemenet DIP-kapcsoldja C. Csatlakozva a FLDh6z (alapértelmezett)
B. Lebeg6

Tablazat 8: M1.1 Varazslok

Paraméter i Leiras

0 = Nincs aktivalas
1 = Aktivalas

Az Aktivalas lehet6sé-
get valasztva elindul az
Inditasi varazslo (lasd a
kovetkez6 fejezetben:
Tablazat 1 Az inditasi
varazslo.

1.1.1 Inditasi varazslo 0 1 0 1170

Az Aktivalas lehetdsé-
get valasztva elindul a
Tobb szivattyls

0 1 0 1671 |varazslé (lasd a kovet-
kezé fejezetben: 2.7
Tébb szivattyus
vargzsld).

Tobb szivattyds
varazslo

Az Aktivalas lehetGsé-
get valasztva elindul a
Tlizvédelmi maod Tﬁzyédglmj mdd .
1.1.4 varazslé 0 1 0 1672 |varazslé (l&dsd a kovet-

kez6 fejezetben: 2.8
Tlzvédelmi mod
vargzsld).
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Tablazat 9: M1 Gyors beallitas

Alapértel

Paraméter Leiras
mezett

0 = Szabvanyos

1 = Helyi/tavoli

2 =Tobb lépcsds

1.2 Alkalmazas 0 5 2 212 | sebesség

3 = PID-szabalyzo

4 = Tdbb funkcids

5 = Motor-potenciomé-
ter

Minimum frekvencia-

1.3 . 0.00 P1.4 Hz 0.0 101
alapjel
1.4 Maximum frekven- | 513 | 320 Hz 500/ 102
cia-alapjel 60.0
1.5 1.indulési idé 0.1 300.0 mp 5.0 103
1.6 1. leallasi id6 0.1 300.0 mp 5.0 104
1.7 Motoraramkorlat [H*0.1 Is A Valtozo 107
0= I,ndukciés motor
1.8 Motortipus 0 2 0 650 1= Alland6 magneses
motor
2 = Reluktanciamotor
Ezt az Un értéket a
motor adattablajan
talalja.
19 | Nevtegesmotorfe- |y 06 | vattozo | v | valtoze | 110 |MEGJEGYZES!
sziiltség

Ellendrizze, hogy a
motorcsatlakozas
Delta vagy Star (Csil-

lag).
Névleges motorfrek- Ezt az fn érteket a
1.10 9 . 8.0 320.0 Hz 50/ 60 1M1 motor adattablajan
vencia L1
talalja.
, Ezt az nn értéket a
1.11 Névleges motorfor- 24 19200 | Y | Vawozs | 112 |motor adattablajan
dulatszam perc e
talalja.
Ezt az In értéket a
1.12 Névleges motoraram | IH* 0.1 IH* 2 A Valtozo 113 | motor adattablajan

talalja.
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Tablazat 9: M1 Gyors beallitas

Paraméter i Leiras

143 | Motor Cos Philtelje- | 4, 1.00 Valtozs | 120 |E?tazerteketamotor
sitménytényezd) adattablajan talalja.
1.14 Energiaoptimalizalas 0 1 0 666 | 0= Letiltva
1= Engedélyezve
f 0 = Nincs mvelet
1.15 Azonositas 0 2 0 631 1= AlL6 helyzetben
2 = Forgasban
1.16 Start méd 0 1 0 505 |0=Rampazé
1 =Replldstart
1.17 Leallas funkcid 0 1 0 506 0 = Szabadon futas

1= Rampazé

118 Automatikus visz- 0 1 0 731 |0 = Letiltva

szaallitas 1 = Engedélyezve

0 = Nincs mdvelet

1 = Riasztas

1.19 Valasz kilsé hibara 0 3 2 701 2 = Hiba (leallas a lea-
ldsi mod szerint)

3 = Hiba (ledllds sza-
badon futassal)

0 = Nincs mdvelet

1 = Riasztas

2 = Riasztas + el6re
beallitott hibafrekven-
Valasz Al alacsony cia (P3.9.1.13)

hibara 0 5 0 700 3 = Riasztas + el6z6
frekvencia

4 = Hiba (ledllas a lea-
l&si mo6d szerint)

5 = Hiba (ledllas sza-
badon futdssal)

1.20

0=1/0 vezérlés
1 =Terepibusz-vezér-
lés

1.21 Tavoli vezérlési hely 0 1 0 172
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Tablazat 9: M1 Gyors beallitas

Index

1.22

Paraméter

I/0 A" vezérlési
alapjel kivalasztasa

Max

Uni

. Alapértel
t
mezett

Azono
sito

17

Leiras

0 =0. elére beallitott
frekvencia

1 = Billentylizet-alapjel
2 =Terepibusz

3=Al

4=Al2

5= Al1+AI2

6 = PID-alapjel

7 = Motor-potenciomé-
ter

8 = Joystick-alapjel

9 = Szerviz (beallitasi
tizem) alapjel

10 = 1. blokk ki

11 = 2. blokk ki
12 = 3. blokk ki
13 = 4. blokk ki
14 = 5. blokk ki
15 = 6. blokk ki
16 = 7. blokk ki
17 = 8. blokk ki
18 = 9. blokk ki
19 = 10. blokk ki

1.23

Billenty(izetes vezér-
lési alapjel kivalasz-
tasa

121

Lasd P1.22.

1.24

Terepibusz vezérlési
alapjel kivalasztasa

122

Lasd P1.22.

1.25

Al1 jeltartomany

379

0=0..10V/ 0..20mA
1=2.10V/ 4..20mA

1.26

Al2 jeltartomanya

390

0=0..10V/ 0..20mA
1=2..10V/ 4..20mA

1.27

RO1 funkcid

51

1101

Lasd P3.5.3.2.1

1.28

RO2 funkcié

51

1104

Lasd P3.5.3.2.1

1.29

RO3 funkcid

51

1107

Lasd P3.5.3.2.1

1.30

AO1 funkcid

31

10050

Lasd P3.5.4.1.1
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Tablazat 10: M1.33 Tobb lépcsds sebesség

Alapértel

Paraméter Leiras
mezett

133.1 1. elore beallitott P13 P14 Hz 10.0 105
frekvencia

133.2 2. elre beallitott P13 P14 Hz 15.0 106
frekvencia

3. el6re beallitott

1.33.3 ) P1.3 P1.4 Hz 20.0 126
frekvencia
1334 | 4 elore beallitott P1.3 P14 Hz 25.0 127
frekvencia
1335 | ©°-elorebeallitott P1.3 P14 Hz 30.0 128
frekvencia
133.6 6. elore beallitott P1.3 P14 Hz 40.0 129
frekvencia
1337 | 7-elore beallitott P1.3 P14 Hz 50.0 130
frekvencia
0 = Binaris kddolasu
1 = Bemenetek szama
1338 El6re bea.lUtot,t frek- 0 1 0 128 Az el.orre bealﬂlltott frek—
vencia madd venciat az el6re bealli-

tott fordulatszam digi-
talis bemenetek szama
hatarozza meg.

1.33.9 Kiils8 hiba (Zarva) S[l)'%'AN3 405 | ZARVA = 0K
OtA. NYITVA = Kiils hiba
DiaIN Amennyiben ZARVA, az
1.33.10 Hibatorlés (Zarva) SLO%O 1 414 | 0Osszes aktiv hiba tor-

lésre kerul.

1.4.4 PID-SZABALYZO ALKALMAZAS

A PID-szabalyzé alkalmazas olyan folyamatoknal hasznalhaté, ahol On vezérli a folyamat
valtozoit (példaul a nyomast) a motor fordulatszamanak vezérlésén keresztiil.

Ebben az alkalmazasban a frekvenciavalté PID-szabalyzoéja 1 alapértékre és 1 ellenérzéjelre
van beallitva.

2 vezérlési hely hasznalhatd. A D16 segitségével valassza ki az ,A” vagy a ..B” vezérlési
helyet. Ha az , A" vezérlési hely aktiv, az inditasi/leéllasi parancsokat a DI1, a frekvencia-
alapjelet pedig a PID-szabalyzé adja. Ha a .B” vezérlési hely aktiv, az inditasi/leallasi
parancsokat a Dl4, a frekvencia-alapjelet pedig a Al1 adja.
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A frekvenciavaltéo minden kimenetét szabadon lehet konfiguralni az 6sszes alkalmazasban. 1

analég kimenet (Kimeneti frekvencia) és 3 relékimenet (Futtatas, Hiba, Kész) érheté el az
alap 1/0 kartyan.
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Szabvanyos I/0 kartya

Csatlakozo N Jel |

_rk— | 1 | |+10 vref | |alapjel kimenet || |
. Lo
Referenciaa- w . Arté
S | A" hely: PID-alapertek
t t \ ” s
20 i"c'ggl‘(e ) | _| 2 AIl+ 1. an. bemenet 1 + (alap]el)
| »B" hely: Frekvencia-
2-vezetékes 3 | |AIl- 1. an. bemenet 1 - | [@laPjel
tavado (alapért. 0...10V)
- - AI2+ Py
alzta\lllzzk?ttc.’) ______ 4 2. an. bemenet 2 + PIp—eIIe,:norZOJeI
(teny. ert.)
7 5 | |Al2- 2. an. bemenet 2 - | |(alapert. 4...20mA)
|
—— 77777 6 [[2aw ® | [24V kiegészits fesz. | | |
. -] 7 |[FoD e | [1/0 fold || |
| - T B
o s 1.8 ||bi | [1. digitalis bem. | [y 0eyi Fgremenet |
| e o 77 n
 AICEEEEEES {1 9o |[p2 | [2. digitalis bem. || Kilsd hiba |
| PR o N 1 7
ST e { 10 | [DI3 | |3. digitalis bem. | Hibatdrles |
| 11 |[cmM | [K6z8s DI1-DI6-hoz || |
S [ 127] [2avk ° | [24V kiegészits fesz. | | |
; ~—--{13] [o ¢ [oroi I |
1 1
! I | o »B” hely: Inditas el6re
Fo-- Smmremo 14 DIi4 4. digitalis bem. (frekv.-alapjel P3.3.1.6)
E.___/’ ---E------| 15 | | DI5 | |5. digitalis bem. | | 1. eldre bedllitott frekvencia|
bo---" ---p----] 16 | DI6 | 6. digitalis bem. | [,A"/,B" vezériési hely kiv. ]
1 1
E ! 17 CM K6z6s DI1-DI16-hoz
' - 1
' I/’ Noobeoe- ~| 18 | AO1+ 1. analdg kimenet + Kimeneti
b MALT frekvencia
1 N~o-f------ 4 19 | [ AO1-/FLD ® | 1. analég kimenet - (0...20mA)
! 1
, 1
. ! S
; | a0 || v2avne 24 kiegészi
1 1
; X A RS485 Soros busz, negativ Modbus RTU,
1 1
‘ ! B RS485 Soros busz, pozitiv N2, BACnet
1 1
I 21 RO1/1 NC %
: FUT ! / 1. relékimenet
' :- ----- 22 RO1/2 CM FUT
@ ------- 23 | [RO1/3NO —
! 1
! 1 24 RO2/1 NC 2. relékimene
1 ] .
E HIBA [E—— 25 RO2/2 CM j HIBA
- @ --------- 26 | |[RO2/3 NO
28 TI1+ Termisztor bemenet *)
29 TI1-
32 RO3/2 CM L 3. relékimene KESZENLET
33 | [RO3/3NO —

Abra 10: A PID-szabélyzé alkalmazés alapértelmezett vezérlécsatlakozasai

* = Csak Vacon 100 X berendezésnél érhetg el.
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Abra 11: DIP-kapcsolé

A. Adigitalis jelbemenet DIP-kapcsoldja C. Csatlakozva a FLDh6z (alapértelmezett)
B. Lebeg6

Tablazat 11: M1.1 Varazslok

Paraméter i Leiras

0 = Nincs aktivalas
1 = Aktivalas

Az Aktivalas lehet6sé-
get valasztva elindul az
Inditasi varazslo (lasd a
kovetkez6 fejezetben:
Tablazat 1 Az inditasi
varazslo.

1.1.1 Inditasi varazslo 0 1 0 1170

Az Aktivalas lehetdsé-
get valasztva elindul a
Tobb szivattyls

0 1 0 1671 |varazslé (lasd a kovet-
kezé fejezetben: 2.7
Tébb szivattyus
vargzsld).

Tobb szivattyds
varazslo

Az Aktivalas lehetGsé-
get valasztva elindul a
Tlizvédelmi maod Tﬁzyédglmj mdd .
1.1.4 varazslé 0 1 0 1672 |varazslé (l&dsd a kovet-

kez6 fejezetben: 2.8
Tlzvédelmi mod
vargzsld).
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Tablazat 12: M1 Gyors beallitas

Alapértel

Paraméter Leiras
mezett

0 = Szabvanyos

1 = Helyi/tavoli

2 =Tobb lépcsds

1.2 Alkalmazas 0 5 3 212 | sebesség

3 = PID-szabalyzo

4 = Tdbb funkcids

5 = Motor-potenciomé-
ter

Minimum frekvencia-

1.3 . 0.00 P1.4 Hz 0.0 101
alapjel
1.4 Maximum frekven- | 513 | 320 Hz 500/ 102
cia-alapjel 60.0
1.5 1.indulési idé 0.1 300.0 mp 5.0 103
1.6 1. leallasi id6 0.1 300.0 mp 5.0 104
1.7 Motoraramkorlat [H*0.1 Is A Valtozo 107
0= I,ndukciés motor
1.8 Motortipus 0 2 0 650 1= Alland6 magneses
motor
2 = Reluktanciamotor
Ezt az Un értéket a
motor adattablajan
talalja.
19 | Nevtegesmotorfe- |y 06 | vattozo | v | valtoze | 110 |MEGJEGYZES!
sziiltség

Ellendrizze, hogy a
motorcsatlakozas
Delta vagy Star (Csil-
lag).

Névleges motorfrek- Eztaz fn érteket a

1.10 . 8.0 320.0 Hz 50/ 60 1M1 motor adattablajan
vencia o
talalja.
, Ezt az nn értéket a
1.11 Névleges motorfor- 24 19200 | Y | Vawozs | 112 |motor adattablajan
dulatszam perc e
talalja.
Ezt az In értéket a
1.12 Névleges motoraram | IH* 0.1 IH* 2 A Valtozo 113 | motor adattablajan

talalja.
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Tablazat 12: M1 Gyors beallitas

Paraméter i Leiras

143 | Motor Cos Philtelje- | 4, 1.00 Valtozs | 120 |E?tazerteketamotor
sitménytényezd) adattablajan talalja.
1.14 Energiaoptimalizalas 0 1 0 666 | 0= Letiltva
1= Engedélyezve
f 0 = Nincs mvelet
1.15 Azonositas 0 2 0 631 1= AlL6 helyzetben
2 = Forgasban
1.16 Start méd 0 1 0 505 |0=Rampazé
1 =Replldstart
1.17 Leallas funkcid 0 1 0 506 0 = Szabadon futas

1= Rampazé

118 Automatikus visz- 0 1 0 731 |0 = Letiltva

szaallitas 1 = Engedélyezve

0 = Nincs mdvelet

1 = Riasztas

1.19 Valasz kilsé hibara 0 3 2 701 2 = Hiba (leallas a lea-
ldsi mod szerint)

3 = Hiba (ledllds sza-
badon futassal)

0 = Nincs mdvelet

1 = Riasztas

2 = Riasztas + el6re
beallitott hibafrekven-
Valasz Al alacsony cia (P3.9.1.13)

hibara 0 5 0 700 3 = Riasztas + el6z6
frekvencia

4 = Hiba (ledllas a lea-
l&si mo6d szerint)

5 = Hiba (ledllas sza-
badon futdssal)

1.20

0=1/0 vezérlés
1 =Terepibusz-vezér-
lés

1.21 Tavoli vezérlési hely 0 1 0 172
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Tablazat 12: M1 Gyors beallitas

. Alapértel | Azono

Index Paraméter Min Max Unit Y Leiras
mezett sito

0 = 0. el6re beallitott
frekvencia
1 = Billentylizet-alapjel
2 =Terepibusz
3=Al
4=AlI2
5= Al1+AI2
6 = PID-alapjel
7 = Motor-potenciomé-
ter
8 = Joystick-alapjel
9 = Szerviz (beallitasi
I/0 A" vezérlési lizem) alapjel
alapjel kivalasztasa 0 7 6 M7 10=1. blokk ki
11 = 2. blokk ki
12 = 3. blokk ki
13 = 4. blokk ki
14 = 5. blokk ki
15 = 6. blokk ki
bl
bl
b

1.22

16 = 7. blokk ki
17 = 8. blokk ki
18 = 9. blokk ki
19 = 10. blokk ki

Az 1.2 paraméterrel
megadott alkalmazas
alapjan irédik be az
alapértelmezett érték.

Billentylizetes vezér- Lasd P1.22.
1.23 lési alapjel kivalasz- 0 9 1 121
tasa

Terepibusz vezérlési Lasd P1.22.

124 alapjel kivalasztasa 0 ? 2 122

1.25 Al1 jeltartomany 0 1 0 379 0=0..10V/0..20mA
1=2.10V/ 4..20mA

1.26 Al2 jeltartomanya 0 1 1 390 0=0..10V/ 0..20mA
1=2..10V / 4..20mA

1.27 RO1 funkcié 0 51 2 1101 |Lasd P3.5.3.2.1

1.28 RO2 funkcié 0 51 3 1104 |Léasd P3.5.3.2.1

1.29 RO3 funkcié 0 51 1 1107 |Lasd P3.5.3.2.1

1.30 AO1 funkcid 0 31 2 10050 |[Lasd P3.5.4.1.1
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Tablazat 13: M1.34 PID-szabalyzo

Alapértel

Paraméter Leiras
mezett

1.34.1 PID erdsités 0.00 100.00 % 100.00 18
1.34.2 PID integracids idé 0.00 600.00 mp 1.00 119
1.34.3 PID derivéacios idé 0.00 100.00 mp 0.00 1132
1344 1. felleno.rz?Jel forra- 0 30 2 334 Lasd P3.13.3.3
sanak kivalasztasa
1345 1. alape.rt:ek for,rasa— 0 32 1 332 Lasd P3.13.2.6
nak kivalasztasa
1346 | 1-Pillentydzetalap- 1y 06 | vattoze | Valtozs 0 167
erték
1. alvasi frekvencia-
1.34.7 , 0.0 320.0 Hz 0.0 1016
korlat
1.34.8 1. alvas késleltetése 0 3000 mp 0 1017
1.34.9 1. ébresztési szint Valtozd | Valtozo | Valtozd | Valtozo 1018
13410 | -elore beallitott P1.3 P14 Hz 10.0 105

frekvencia

1.4.5 TOBB FUNKCIOS ALKALMAZAS

A Tobb funkcids alkalmazas olyan kilonféle folyamatoknal (példaul futészalagoknal)
hasznalhatd, ahol motorvezérlési funkciok széles tarhazara van sziikség.

A frekvenciavaltot a billentylzetrél, a terepibuszrél vagy az /0 sorkapocsrol lehet vezérelni.
Ha az I/0 sorkapcsot hasznalja vezérlésre, az inditasi/ledllasi parancsokat a DI1 és DI2-n
keresztil, a frekvencia-alapjelet pedig az Al1 és az Al2 adja ki.

Két indulasi/leallasi rdmpa érhetd el. Az 1. rdmpa és a 2. rdmpa kozotti valasztast a DI6
végzi.

A frekvenciavaltd minden kimenetét szabadon lehet konfiguralni az 6sszes alkalmazasban. 1
analdg kimenet (Kimeneti frekvencia) és 3 relékimenet (Futtatas, Hiba, Kész) érhet6 el az
alap 1/0 kartyan.
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Szabvanyos I/0 kartya

Csatlakozé | Jel | Leirds

rk— ‘I_I 1 | |+10 Vref | |a|apje| kimenet | | |
: A N
Refere'nuala- |
potenciométer V| o | |AIL+ 1. an. bemenet 1 +
| Frekvencia-alapjel
I (alapért. 0...10V)
3 All- 1. an. bemenet 1 -
2-vezet. |l -___ ] a ||A2+ 2. an. bemenet 2 + Frekvencia-alapjel
atalakito (alapért. 4...20mA)
-] Al2- 2. an. bemenet 2 -
+ |
(04..20mAF -~--T 6 [ 24VKI [ | [24V kiegészits fesz. | | |
' |
: ) t--{ 7 ||FD ® | /0 fold || |
Lol . _I 8 | |DIl | |1. digitalis bem. | | El6remenet inditasa |
- —’// ———————— {1 9 ||p12 | |2. digitalis bem. |[ Inditas hatra |
R { 10][p13 | [3. digitalis bem. || Kuls8 hiba |
: | 11 | [cm ® | | [Ko6z6s DI1-DI6-hoz || |
5 [ 12 | [24vk ® | [24V kiegészits fesz. || |
: r----1 13 | [FLD ® | [1/0f5ld | |
‘ . |
5_ T o 14 DI4 4. digitalis bem. 1. el6re bedllitott frekvencia
1 1
boo-” o[ 15| [DI5 | [5. digitalis bem. || Kiils8 hiba |
E— ---'r-----l 16 | |D16 | |6. digitalis bem. | [1. v. 2. rampa kivalasztasa |
1 1
' ! 17 CM [ ] K6z6s DI1-DI6-hoz
,"_\\——:-———— 18 | |[AO1+ 1. analdg kimenet + Kimeneti
| ! !
Lo mA /1 ! frekvencia
ity 19 | |AO1-/FLD ® | (1. analég kimenet - (0...20mA)
1 1
! 1
| | 24 kiegészit6é
' | 30 | | +24Vbe bem. fesz.
1 1
X A RS485 Soros busz, negativ Modbus RTU,
E B RS485 Soros busz, pozitiv N2, BACnet
FUT E 21 | |RO1/1NC 7 1. relékimenet
E :— ----- 22 RO1/2 CM FUT
@J ------- 23 | |[RO1/3 NO —
! 1
! ! 24 | |[RO2/1 NC 2. relékimene
1 1 .
o HIBA o 25 | [RO2/2 CM _/ HIBA
1
- @ -------- 26 | [RO2/3 NO
28 | [TI1+ Termisztor bemenet *)
29 TI1-
. relékimene . .
32 | [RO3/2CM 3. reléki CESTENLET **)
33 RO3/3 NO —

Abra 12: A Tébb funkciés alkalmazas alapértelmezett vezérlécsatlakozasai

* = Csak Vacon 100 X berendezésnél érhetg el.
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Abra 13: DIP-kapcsolé

A. Adigitalis jelbemenet DIP-kapcsoldja C. Csatlakozva a FLDh6z (alapértelmezett)
B. Lebeg6

Tablazat 14: M1.1 Varazslok

Paraméter i Leiras

0 = Nincs aktivalas
1 = Aktivalas

Az Aktivalas lehet6sé-
get valasztva elindul az
Inditasi varazslo (lasd a
kovetkez6 fejezetben:
Tablazat 1 Az inditasi
varazslo.

1.1.1 Inditasi varazslo 0 1 0 1170

Az Aktivalas lehetdsé-
get valasztva elindul a
Tobb szivattyls

0 1 0 1671 |varazslé (lasd a kovet-
kezé fejezetben: 2.7
Tébb szivattyus
vargzsld).

Tobb szivattyds
varazslo

Az Aktivalas lehetGsé-
get valasztva elindul a
Tlizvédelmi maod Tﬁzyédglmj mdd .
1.1.4 varazslé 0 1 0 1672 |varazslé (l&dsd a kovet-

kez6 fejezetben: 2.8
Tlzvédelmi mod
vargzsld).
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Tablazat 15: M1 Gyors beallitas

Alapértel

Paraméter Leiras
mezett

0 = Szabvanyos

1 = Helyi/tavoli

2 =Tobb lépcsds

1.2 Alkalmazas 0 5 4 212 | sebesség

3 = PID-szabalyzo

4 = Tdbb funkcids

5 = Motor-potenciomé-
ter

Minimum frekvencia-

1.3 . 0.00 P1.4 Hz 0.0 101
alapjel
1.4 Maximum frekven- | 513 | 320 Hz 500/ 102
cia-alapjel 60.0
1.5 1.indulési idé 0.1 300.0 mp 5.0 103
1.6 1. leallasi id6 0.1 300.0 mp 5.0 104
1.7 Motoraramkorlat [H*0.1 Is A Valtozo 107
0= I,ndukciés motor
1.8 Motortipus 0 2 0 650 1= Alland6 magneses
motor
2 = Reluktanciamotor
Ezt az Un értéket a
motor adattablajan
talalja.
19 | Nevtegesmotorfe- |y 06 | vattozo | v | valtoze | 110 |MEGJEGYZES!
sziiltség

Ellendrizze, hogy a
motorcsatlakozas
Delta vagy Star (Csil-
lag).

Névleges motorfrek- Eztaz fn érteket a

1.10 . 8.0 320.0 Hz 50/ 60 1M1 motor adattablajan
vencia o
talalja.
, Ezt az nn értéket a
1.11 Névleges motorfor- 24 19200 | Y | Vawozs | 112 |motor adattablajan
dulatszam perc e
talalja.
Ezt az In értéket a
1.12 Névleges motoraram | IH* 0.1 IH* 2 A Valtozo 113 | motor adattablajan

talalja.
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Tablazat 15: M1 Gyors beallitas

Paraméter i Leiras

143 | Motor Cos Philtelje- | 4, 1.00 Valtozs | 120 |E?tazerteketamotor
sitménytényezd) adattablajan talalja.
1.14 Energiaoptimalizalas 0 1 0 666 | 0= Letiltva
1= Engedélyezve
f 0 = Nincs mvelet
1.15 Azonositas 0 2 0 631 1= AlL6 helyzetben
2 = Forgasban
1.16 Start méd 0 1 0 505 |0=Rampazé
1 =Replldstart
1.17 Leallas funkcid 0 1 0 506 0 = Szabadon futas

1= Rampazé

118 Automatikus visz- 0 1 0 731 |0 = Letiltva

szaallitas 1 = Engedélyezve

0 = Nincs mdvelet

1 = Riasztas

1.19 Valasz kilsé hibara 0 3 2 701 2 = Hiba (leallas a lea-
ldsi mod szerint)

3 = Hiba (ledllds sza-
badon futassal)

0 = Nincs mdvelet

1 = Riasztas

2 = Riasztas + el6re
beallitott hibafrekven-
Valasz Al alacsony cia (P3.9.1.13)

hibara 0 5 0 700 3 = Riasztas + el6z6
frekvencia

4 = Hiba (ledllas a lea-
l&si mo6d szerint)

5 = Hiba (ledllas sza-
badon futdssal)

1.20

0=1/0 vezérlés
1 =Terepibusz-vezér-
lés

1.21 Tavoli vezérlési hely 0 1 0 172
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Tablazat 15: M1 Gyors beallitas

. Alapértel | Azono

Index Paraméter Min Max Unit Y Leiras
mezett sito

0 = 0. el6re beallitott
frekvencia
1 = Billentylizet-alapjel
2 =Terepibusz
3=Al
4=AlI2
5= Al1+AI2
6 = PID-alapjel
7 = Motor-potenciomé-
ter
8 = Joystick-alapjel
9 = Szerviz (beallitasi
tizem) alapjel
0 9 5 117 110 = 1. blokk ki
11 = 2. blokk ki
12 = 3. blokk ki
13 = 4. blokk ki
14 = 5. blokk ki
15 = 6. blokk ki
bl
bl
b

I/0 A" vezérlési

122 alapjel kivalasztasa

16 = 7. blokk ki
17 = 8. blokk ki
18 = 9. blokk ki
19 = 10. blokk ki

Az 1.2 paraméterrel
megadott alkalmazas
alapjan irédik be az
alapértelmezett érték.

Billentylizetes vezér- Lasd P1.22.
1.23 lési alapjel kivalasz- 0 9 1 121
tasa

Terepibusz vezérlési Lasd P1.22.

124 alapjel kivalasztasa 0 ? 2 122

1.25 Al1 jeltartomany 0 1 0 379 0=0..10V/0..20mA
1=2.10V/ 4..20mA

1.26 Al2 jeltartomanya 0 1 0 390 0=0..10V/ 0..20mA
1=2..10V / 4..20mA

1.27 RO1 funkcié 0 51 2 1101 |Lasd P3.5.3.2.1

1.28 RO2 funkcié 0 51 3 1104 |Léasd P3.5.3.2.1

1.29 RO3 funkcié 0 51 1 1107 |Lasd P3.5.3.2.1

1.30 AO1 funkcid 0 31 2 10050 |[Lasd P3.5.4.1.1
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Tablazat 16: M1.35 Tobb funkcios

Alapértel

Paraméter Leiras
mezett

0 = U/f nyilt hurkd
frekvenciavezérlés

1 = Fordulatszam-
vezérlés (nyilt hurok-
kal)

2 = Nyomatékvezérlés
(nyilt hurokkal)

1.35.1 Vezérlési maod 0 2 0 600

Auto nyomatéknove-

1.35.2 , 0 1 0 109 |0= Letiltva

lés ,

1 = Engedélyezve
1.35.3 2. indulasi idé 0.1 300.0 mp 10.0 502
1.35.4 2. leallasi ids 0.1 300.0 mp 10.0 503
1.35.5 1. elore beallitott P1.3 P1.4 Hz 5.0 105
frekvencia

1.35.6 U/f arany 0 2 0 108 |9 Linearis

1 = Négyzetes
2 = Programozhatd

1.35.7 Frekvenciaamezo- | g P1.4 Hz Valtozé | 602
gyengites pontjan

Fesziiltség a mez6-

1.35.8 ¢ % 10.00 | 200.00 % 100.00 603
gyengites pontjan
1.35.9 U/t felezponti frek- 0.0 P1.35.7 | Hz Valtozé | 604
vencla

1.35.10 U/t felezGponti 00 | 10000 | % 1000 | 605

fesziiltség
1.35.11 Nullfrekvencia 0.00 40.00 % Valtozé | 606

feszliltsége
13512  |Magnesesaramindi- | 4 5 | yg006 A Valtozé | 517

tasa
13513 | /nditasimagnesezes |00 | 40000 | mp 0.00 516
ideje
1.35.14 DC-fék arama Valtozo | Valtozo A Valtozo 507 .
0 = Letiltva

1.35.15 A DC-fékezes ideje 0.00 | 600.00 mp 0.00 508

ledllasnal
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Tablazat 16: M1.35 Tobb funkcios

Paraméter i Leiras

A DC-fékezés indita-
1.35.16 sanak frekvencidja 0.10 50.00 % 0.00 515
rampas leallasnal

1.35.17 Terhelésesés 0.00 50.00 % 0.00 620

1.35.18 Terhelésesés ideje 0.00 2.00 mp 0.00 656

0 = Normal; a Terhelé-
sesés tényezdje a frek-
venciatartomany egé-
szében allandd

1.35.19 Terhelésesés mod 0 1 0 1534 | 1 = Linearis eltavolitas;
A Terhelésesés lineari-
san tavolodik a névle-
ges frekvenciatél a
nullfrekvencia felé
haladva

1.4.6 MOTOR-POTENCIOMETER ALKALMAZAS

Hasznalja a Motor-potenciométer alkalmazast olyan folyamatokhoz, ahol a motor
frekvencia-alapjelét digitalis bemeneteken keresztiil kell iranyitani (tehat novelni és
csokkenteni.

Ebben az alkalmazasban az I/0 sorkapocs az alapértelmezett vezérlési hely. Az inditasi/
leallasi parancsokat a DI1 és a DI2 adja. A motor frekvencia-alapjelét a DI5-tel lehet novelni
és a DI6-tal lehet csokkenteni.

A frekvenciavaltd minden kimenetét szabadon lehet konfiguralni az 6sszes alkalmazasban. 1
analdg kimenet (Kimeneti frekvencia) és 3 relékimenet (Futtatas, Hiba, Kész) érhet6 el az
alap 1/0 kartyan.
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Szabvanyos I/0 kartya

Csatlakozé __Q§ __ Jel |

| 1 |[+10Vref | |alapjel kimenet | | |
2 AIl+ 1. an. bemenet 1 +
Frekvencia-alapjel
(alapért. 0...10V)
3 All- 1. an. bemenet 1 -
4 AI2+ 2. an. bemenet 2 + Frekvencia-alapjel
(alapért. 4...20mA)
5 AlI2- 2. an. bemenet 2 -
J 6 | [24VKI ® | [24V kiegészits fesz. | | |
| ) | 7 |[FD e | [1/0f51d | |
________ { 8 |[p11 | [1. digitalis bem. | [ El6remenet inditasa|
E————’// ———————— {1 9 ||p12 | |2. digitalis bem. |[ Indités hatra |
R ks { 10 | [DI3 | [3. digitalis bem. || Kulsd hiba |
: | 11 | [c™ @ | | [Kozos DI1-DI6-hoz || |
5 | 12 | [24VKI ° | [24V kiegészits fesz. || |
| c----{ 13 | [FiD ¢ | [0 fold || |
bo--r” —-or----1 14 | [D14 | |4. digitalis bem. | [1. etére beallitott frekvencia]
' - 1
[ __.I 15 | |D15 | |5. digitélis bem. | [Frekvencia-alapjel FEL|
Lt [16e][DI6 | |6. digitalis bem. | [frekvencia-alapjel LE]
E I [ (17 ][cm ® | | [kozos DI1-DI6-hoz || |
1 1
: 1
' AR 18 | [AO1+ 1. analdég kimenet + ) )
e Voo Kimeneti
N mA b frekvencia
i 19 | |AO1-/FLD ® | 1. analég kimenet - | | (alapért. 0...20mA)
1 1
, ! .
L [ ][raem
1 1
X A RS485 Soros busz, negativ Modbus, RTU,
E B RS485 Soros busz, pozitiv BACnet, N2
| 21 | |RO1/1 NC 1. relékimenet
; FuT booo 22 | [RO1/2 CM _/ FUT
@J ------- 23 | [RO1/3 NO —
! 1
! ! 24 RO2/1 NC 2. reléki
| OHIBA Lo 25 | [RO2/2 CM | e HIBA
- @ ———————— 26 | [RO2/3 NO
28 || TIi+ Termisztor bemenet *)
29 TI1-
0 *%
32 | |RO3/2CM |__73. relékimene KESZENLET )
33 RO3/3 NO L

Abra 14: A Motor-potenciométer alkalmazés alapértelmezett vezérlécsatlakozésai

* = Csak Vacon 100 X berendezésnél érhetg el.
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Abra 15: DIP-kapcsolé

A. Adigitalis jelbemenet DIP-kapcsoldja C. Csatlakozva a FLDh6z (alapértelmezett)
B. Lebeg6

Tablazat 17: M1.1 Varazslok

Paraméter i Leiras

0 = Nincs aktivalas
1 = Aktivalas

Az Aktivalas lehet6sé-
get valasztva elindul az
Inditasi varazslo (lasd a
kovetkez6 fejezetben:
Tablazat 1 Az inditasi
varazslo.

1.1.1 Inditasi varazslo 0 1 0 1170

Az Aktivalas lehetdsé-
get valasztva elindul a
Tobb szivattyls

0 1 0 1671 |varazslé (lasd a kovet-
kezé fejezetben: 2.7
Tébb szivattyus
vargzsld).

Tobb szivattyds
varazslo

Az Aktivalas lehetGsé-
get valasztva elindul a
Tlizvédelmi maod Tﬁzyédglmj mdd .
1.1.4 varazslé 0 1 0 1672 |varazslé (l&dsd a kovet-

kez6 fejezetben: 2.8
Tlzvédelmi mod
vargzsld).
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Tablazat 18: M1 Gyors beallitas

Alapértel

Paraméter Leiras
mezett

0 = Szabvanyos

1 = Helyi/tavoli

2 =Tobb lépcsds

1.2 Alkalmazas 0 5 5 212 | sebesség

3 = PID-szabalyzo

4 = Tdbb funkcids

5 = Motor-potenciomé-
ter

Minimum frekvencia-

1.3 . 0.00 P1.4 Hz 0.0 101
alapjel
1.4 Maximum frekven- | 513 | 320 Hz 500/ 102
cia-alapjel 60.0
1.5 1.indulési idé 0.1 300.0 mp 5.0 103
1.6 1. leallasi id6 0.1 300.0 mp 5.0 104
1.7 Motoraramkorlat [H*0.1 Is A Valtozo 107
0= I,ndukciés motor
1.8 Motortipus 0 2 0 650 1= Alland6 magneses
motor
2 = Reluktanciamotor
Ezt az Un értéket a
motor adattablajan
talalja.
19 | Nevtegesmotorfe- |y 06 | vattozo | v | valtoze | 110 |MEGJEGYZES!
sziiltség

Ellendrizze, hogy a
motorcsatlakozas
Delta vagy Star (Csil-
lag).

Névleges motorfrek- Eztaz fn érteket a

1.10 . 8.0 320.0 Hz 50/ 60 1M1 motor adattablajan
vencia o
talalja.
, Ezt az nn értéket a
1.11 Névleges motorfor- 24 19200 | Y | Vawozs | 112 |motor adattablajan
dulatszam perc e
talalja.
Ezt az In értéket a
1.12 Névleges motoraram | IH* 0.1 IH* 2 A Valtozo 113 | motor adattablajan

talalja.
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Tablazat 18: M1 Gyors beallitas

Paraméter i Leiras

143 | Motor Cos Philtelje- | 4, 1.00 Valtozs | 120 |E?tazerteketamotor
sitménytényezd) adattablajan talalja.
1.14 Energiaoptimalizalas 0 1 0 666 | 0= Letiltva
1= Engedélyezve
f 0 = Nincs mvelet
1.15 Azonositas 0 2 0 631 1= AlL6 helyzetben
2 = Forgasban
1.16 Start méd 0 1 0 505 |0=Rampazé
1 =Replldstart
1.17 Leallas funkcid 0 1 0 506 0 = Szabadon futas

1= Rampazé

118 Automatikus visz- 0 1 0 731 |0 = Letiltva

szaallitas 1 = Engedélyezve

0 = Nincs mdvelet

1 = Riasztas

1.19 Valasz kilsé hibara 0 3 2 701 2 = Hiba (leallas a lea-
ldsi mod szerint)

3 = Hiba (ledllds sza-
badon futassal)

0 = Nincs mdvelet

1 = Riasztas

2 = Riasztas + el6re
beallitott hibafrekven-
Valasz Al alacsony cia (P3.9.1.13)

hibara 0 5 0 700 3 = Riasztas + el6z6
frekvencia

4 = Hiba (ledllas a lea-
l&si mo6d szerint)

5 = Hiba (ledllas sza-
badon futdssal)

1.20

0=1/0 vezérlés
1 =Terepibusz-vezér-
lés

1.21 Tavoli vezérlési hely 0 1 0 172

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFO0SS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/




VACON - 52

GYORSINDITASI UTMUTATO

Tablazat 18: M1 Gyors beallitas

Index

1.22

Paraméter

I/0 A" vezérlési
alapjel kivalasztasa

Min

Max

Uni

. Alapértel
t
mezett

Azono
sito

17

Leiras

0 =0. elére beallitott
frekvencia

1 = Billentylizet-alapjel
2 =Terepibusz

3=Al

4=Al2

5= Al1+AI2

6 = PID-alapjel

7 = Motor-potenciomé-
ter

8 = Joystick-alapjel

9 = Szerviz (beallitasi
tizem) alapjel

10 = 1. blokk ki

11 = 2. blokk ki
12 = 3. blokk ki
13 = 4. blokk ki
14 = 5. blokk ki
15 = 6. blokk ki
16 = 7. blokk ki
17 = 8. blokk ki
18 = 9. blokk ki
19 = 10. blokk ki

Az 1.2 paraméterrel
megadott alkalmazas
alapjan irédik be az
alapértelmezett érték.

1.23

Billentylizetes vezér-
lési alapjel kivalasz-
tasa

121

Lasd P1.22.

1.24

Terepibusz vezérlési
alapjel kivalasztasa

122

Lasd P1.22.

1.25

Al1 jeltartomany

379

0=0..10V/ 0..20mA
1=2..10V/ 4..20mA

1.26

Al2 jeltartomanya

390

0=0..10V/0..20mA
1=2..10V / 4..20mA

1.27

RO1 funkcid

51

1101

Lasd P3.5.3.2.1

1.28

RO2 funkcid

51

1104

Lasd P3.5.3.2.1

1.29

RO3 funkcid

51

1107

Lasd P3.5.3.2.1

1.30

AO1 funkcid

31

10050

Lasd P3.5.4.1.1
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Tablazat 19: M1.36 Motor-potenciométer

Paraméter Alapertel Leiras
mezett
Motor-potenciomé-
1.36.1 X . 0.1 500.0 Hz/s 10.0 331
ter rampaideje
0 = Nincs visszaallitas
1312 Motor.—pote,ncllolme— 0 2 1 347 1,= Vlssz,aallltas lealli-
ter visszaallitasa tas esetén
2 = Visszaallitds dram-
talanitas esetén
131.2 1. eldre beallitott P1.3 P14 Hz 10.0 105
frekvencia
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2 VARAZSLOK

2.1 SZABVANYOS ALKALMAZAS VARAZSLO

Az alkalmazas varazslo segit beallitani az alkalmazashoz kapcsolddé alapvetd
paramétereket.

A Szabvanyos alkalmazas varazslé inditasahoz allitsa a P1.2 Alkalmazas (ID 212) paramétert
a Szabvanyos értékre a billentylzeten.

MEGJEGYZES!

Amennyiben az Inditasi varazslobol futtatja az alkalmazasvarazslét, az egybéla 11.
épésre ugrik.

Allitson be értéket a P3.1.2.2 Motortipus paramé-
terhez (Ugy, hogy az megfeleljen a motor adattabla- | PM-motor
1 jan olvashaténak) Indukcids motor

Reluktanciamotor

Allitson be értéket a P3.1.1.1 Névleges motorfe- Tartomany: Valtozé
2 sziiltség paraméterhez (Ugy, hogy az megfeleljen a
motor adattablajan olvashaténak)

Allitson be értéket a P3.1.1.2 Névleges motorfrek- Tartomany: 8,00...320,00 Hz
3 vencia (Ugy, hogy az megfeleljen a motor adattabla-
jan olvashaténak)

Allitson be értéket a P3.1.1.3 Névleges motorfordu- [Tartomany: 24...19200 ford/perc
4 latszam paramétert (Ugy, hogy az megfeleljen a
motor adattablajan olvashaténak)

Allitson be értéket a P3.1.1.4 Névleges motoraram  [Tartomany: Valtozé
5 paramétert (Ugy, hogy az megfeleljen a motor adat-
tablajan olvashatdénak)

Amennyiben a Motortipusnal az Indukciés motor lehet6séget allitotta be, megjelenik a
kovetkez6 lépés. Amennyiben a PM-motor lehetéséget valasztja, a P3.1.1.5 Motor cos fi
paraméter értékét a varazslo 1,00-ra allitja, és egyenesen a 7. lépésre ugrik.
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Allitson be értéket a P3.3.1.5 Motor cos fi paramé-  |Tartomany: 0.3...1.00

6 terhez (Ugy, hogy az megfeleljen a motor adattabla-
jan olvashaténak)

7 Allitson be értéket a P3.3.1.1 Minimalis frekvencia- Tartomany: 0,00...P3.3.1.2 Hz
alapjel paraméterhez

8 Allitson be értéket a P3.3.1.1 Maximalis frekvencia- [Tartomany: P3.3.1.1...320,00 Hz
alapjel paraméterhez

9 Allitson be értéket a P3.4.1.2 1. indulasi id6 para- Tartomany: 0,1...300,0 mp
méterhez

10 Allitson be értéket a P3.4.1.2 1. leallasi id6 paramé- |Tartomany: 0,1...300,0 mp
terhez
Vélassza ki a vezérlési helyet (ahonnan kiadja az
inditasi és leallasi parancsokat és megadja a frek- /0 sorkapocs

n venciavaltd frekvencia-alapjelét) Terepibusz

Billenty(izet

A Szabvanyos alkalmazas varazslo befejez6dott.

2.2 HELYI/TAVOLI ALKALMAZAS VARAZSLO

Az alkalmazas varazslo segit beallitani az alkalmazashoz kapcsolddé alapvetd
parameétereket.

A Helyi/tavoli alkalmazas varazslé inditasahoz allitsa a P1.2 Alkalmazas (ID 212) paramétert
a Helyi/tavoli értékre a billenty(izeten.

MEGJEGYZES!

Amennyiben az Inditasi varazslobdl futtatja az alkalmazasvarazsloét, az egybéla 11.
épésre ugrik.
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Allitson be értéket a P3.1.2.2 Motortipus paramé-
terhez (Ugy, hogy az megfeleljen a motor adattabla- | PM-motor

! jan olvashaténak] Indukciés motor
Reluktanciamotor
Allitson be értéket a P3.1.1.1 Névleges motorfe- Tartomany: Valtozo
2 szliltség paraméterhez (Ugy, hogy az megfeleljen a

motor adattablajan olvashatonak)

Allitson be értéket a P3.1.1.2 Névleges motorfrek- Tartomany: 8,00...320,00 Hz
3 vencia (Ugy, hogy az megfeleljen a motor adattabla-
jan olvashaténak]

Allitson be értéket a P3.1.1.3 Névleges motorfordu- [Tartomany: 24...19200 ford/perc
4 latszdm paramétert (Ugy, hogy az megfeleljen a
motor adattablajan olvashaténak)

Allitson be értéket a P3.1.1.4 Névleges motoraram  |Tartomany: Valtozé
5 paramétert (Ugy, hogy az megfeleljen a motor adat-
tablajan olvashatdnak)

Amennyiben a Motortipusnal az Indukciés motor lehet6séget allitotta be, megjelenik a
kovetkez6 lépés. Amennyiben a PM-motor lehetéséget valasztja, a P3.1.1.5 Motor cos fi
paraméter értékét a varazslo 1,00-ra allitja, és egyenesen a 7. lépésre ugrik.

Allitson be értéket a P3.1.1.5 Motor cos fi paramé-  [Tartomany: 0.30...1.00

6 terhez (Ugy, hogy az megfeleljen a motor adattabla-
jan olvashatdnak]

7 Allitson be értéket a P3.3.1.1 Minimalis frekvencia- Tartomany: 0,00...P3.3.1.2 Hz
alapjel paraméterhez

8 Allitson be értéket a P3.3.1.2 Maximalis frekvencia- |Tartomany: P3.3.1.1...320,00 Hz
alapjel paraméterhez

9 Allitson be értéket a P3.4.1.2 1. indulasi id6 para- Tartomany: 0,1...300,0 mp
méterhez

10 Allitson be értéket a P3.4.1.3 1. leallasi id6 paramé- |Tartomany: 0,1...300,0 mp
terhez
Véalassza ki a tavoli vezérlési helyet (ahonnan tavoli

1 vezérlés esetén kiadja az inditasi és leallasi paran- [ |/0 sorkapocs
csokat és megadja a frekvenciavaltd frekvencia- Terepibusz
alapjelét)

Amennyiben a Tavoli vezérlés helyénél az I/0 sorkapocs lehetéséget allitotta be, megjelenik a
kovetkez6 lépés. Amennyiben a Terepibusz lehet6séget adta meg, a varazsld egyenesen a 14.
épésre ugrik.
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P1.26 2. analdg jelbemenet jeltartomanya

12 0=0..10V/0...20mA
1=2..10V/ 4..20mA

Véalassza ki a helyi vezérlési helyet (ahonnan helyi

vezérlés esetén kiadja a frekvenciavaltonak az indi- [ Terepibusz
13 tasi és leallasi parancsokat és megadja frekvencia- Billentytizet
alapjelet) I/0 (B) sorkapocs

Amennyiben a Helyi vezérlés helyénél az I/0 (B] sorkapocs lehetGséget allitotta be,
megjelenik a kovetkez6 épés. Amennyiben mast valaszt, a varazslé egyenesen a 16. lépésre
ugrik.

P1.25 1. analég jelbemenet jeltartomanya

14 0=0...10V/0...20mA
1=2..10V / 4...20mA

A Helyi/tavoli alkalmazas varazslé befejez6dott.

2.3 TOBB LEPCSOS SEBESSEG ALKALMAZAS VARAZSLO

Az alkalmazas varazslo segit beallitani az alkalmazashoz kapcsolddé alapvetd
paramétereket.

A T6bb lépcs6s sebesség alkalmazas varazslé inditdsahoz allitsa a P1.2 Alkalmazas (1D 212)
paramétert a Tobb lépcsds sebesség értékre a billentylizeten.

MEGJEGYZES!

Amennyiben az Inditasi varazslobol futtatja az alkalmazas varazsloét, az kizarolag az
I/0 konfiguracidt fogja megjeleniti.

Allitson be értéket a P3.1.2.2 Motortipus paramé-
terhez (Ggy, hogy az megfeleljen a motor adattabla- | PM-motor
jén olvashaténak) Indukciés motor

Reluktanciamotor

Allitson be értéket a P3.1.1.1 Névleges motorfe- Tartomany: Valtozé
2 szliltség paraméterhez (Ugy, hogy az megfeleljen a
motor adattablajan olvashatdénak)

Allitson be értéket a P3.1.1.2 Névleges motorfrek-  [Tartomany: 8,00...320,00 Hz
3 vencia gy, hogy az megfeleljen a motor adattabla-
jan olvashaténak]

Allitson be értéket a P3.1.1.3 Névleges motorfordu- |Tartomany: 24...19200 ford/perc
4 latszam paramétert (Ugy, hogy az megfeleljen a
motor adattablajan olvashatdnak)

Allitson be értéket a P3.1.1.4 Névleges motoraram  [Tartomany: Valtozé
5 paramétert (Ugy, hogy az megfeleljen a motor adat-
tablajan olvashatdonak)
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Amennyiben a Motortipusnal az Indukcids motor lehet6séget allitotta be, megjelenik a
kovetkez6 lépés. Amennyiben a PM-motor lehetéséget valasztja, a P3.1.1.5 Motor cos fi
paraméter értékét a varazslo 1,00-ra allitja, és egyenesen a 7. lépésre ugrik.

Allitson be értéket a P3.1.1.5 Motor cos fi paramé-  [Tartomany: 0.30...1.00
6 terhez (Ugy, hogy az megfeleljen a motor adattabla-
jan olvashaténak]

Allitson be értéket a P3.3.1.1 Minimalis frekvencia- Tartomany: 0,00...P3.3.1.2 Hz

7 alapjel paraméterhez

8 Allitson be értéket a P3.3.1.2 Maximalis frekvencia- Tartomany: P3.3.1.1...320,00 Hz
alapjel paraméterhez

9 Allitson be értéket a P3.4.1.2 1. indulasi id§ para- Tartomany: 0,1...300,0 mp
méterhez

10 Allitson be értéket a P3.4.1.3 1. leallasi id§ paramé- [Tartomany: 0,1...300,0 mp

terhez

A Tobb lépcsds sebesség alkalmazas varazsld befejez6dott.

2.4 PID-SZABALYZO ALKALMAZAS VARAZSLO

Az alkalmazas varazslo segit beallitani az alkalmazashoz kapcsolddé alapvetd
paramétereket.

A PID-szabalyz6 alkalmazas varazslé inditdsahoz allitsa a P1.2 Alkalmazas (ID 212)
paramétert a PID-szabalyzo értékre a billentylzeten.

MEGJEGYZES!

Amennyiben az Inditasi varazslobol futtatja az alkalmazasvarazslét, az egybéla 11.
épésre ugrik.
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Allitson be értéket a P3.1.2.2 Motortipus paramé-
terhez (Ugy, hogy az megfeleljen a motor adattabla-

PM-motor

tablajan olvashatdnak)

1 jan olvashaténak] Indukcids motor
Reluktanciamotor

Allitson be értéket a P3.1.1.1 Névleges motorfe- Tartomany: Valtozo
2 szliltség paraméterhez (Ugy, hogy az megfeleljen a

motor adattablajan olvashatonak)

Allitson be értéket a P3.1.1.2 Névleges motorfrek- Tartomany: 8,00...320,00 Hz
3 vencia (Ugy, hogy az megfeleljen a motor adattabla-

jan olvashaténak]

Allitson be értéket a P3.1.1.3 Névleges motorfordu- [Tartomany: 24...19200 ford/perc
4 latszdm paramétert (Ugy, hogy az megfeleljen a

motor adattablajan olvashaténak)

Allitson be értéket a P3.1.1.4 Névleges motoraram  |Tartomany: Valtozé
5 paramétert (Ugy, hogy az megfeleljen a motor adat-

Amennyiben a Motortipusnal az Indukciés motor lehet6séget allitotta be, megjelenik a
kovetkez6 lépés. Amennyiben a PM-motor lehetéséget valasztja, a P3.1.1.5 Motor cos fi
paraméter értékét a varazslo 1,00-ra allitja, és egyenesen a 7. lépésre ugrik.

Allitson be értéket a P3.1.1.5 Motor cos fi paramé-

Tartomany: 0.30...1.00

lasztasa paraméterhez

6 terhez (Ugy, hogy az megfeleljen a motor adattabla-
jan olvashatdnak]

7 Allitson be értéket a P3.3.1.1 Minimalis frekvencia- Tartomany: 0,00 Hz...P3.3.1.2
alapjel paraméterhez

8 Allitson be értéket a P3.3.1.2 Maximalis frekvencia- |Tartomany: P3.3.1.1...320,00 Hz
alapjel paraméterhez

9 Allitson be értéket a P3.4.1.2 1. indulasi id6 para- Tartomany: 0,1...300,0 mp
méterhez

10 Allitson be értéket a P3.4.1.3 1. leallasi id6 paramé- |Tartomany: 0,1...300,0 mp
terhez
Véalassza ki a vezérlési helyet (ahonnan kiadja az
inditasi/leallasi parancsokat) /0 sorkapocs

" Terepibusz

Billenty(izet
12 Allitson be értéket a P3.13.1.4 Mértékegyséq kiva- Egynél tobb valasztasi lehetlség

Amennyiben nem a % lehet6séget valasztotta, megjelennek a kovetkez6 lépések.
Amennyiben a % lehet6séget valasztotta, a varazslo egyenesen a 17. lépésre ugrik.
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13 Allitson be értéket a P3.13.1.5 Mértékegység min A tartomany a 12. lépésnél adott valasztol
paraméterhez fugg.
14 Allitson be értéket a P3.13.1.6 Mértékegység max A tartomany a 12. lépésnél adott valasztol
paraméterhez flgg.
15 Allitson be értéket a P3.13.1.7 1. Mértékegység tize- |Tartomany: 0...4
desjegyei paraméterhez
Allitson be értéket a P3.13.3.3 1. ellendrzdjel forra-  |Lasd az Ellendrzdjel beallitasok tablazatot a
16 sanak kivalasztasa paraméterhez kovetkezd fejezetben: 5.13 3.13-es csoport:
PID-szabalyzo

Amennyiben analég bemeneti jelet valaszt, a 18. [épés jelenik meg. Ha mast valaszt, a
varazslé egyenesen a 19. lépésre ugrik.

Allitsa be az analég bemenet jeltartomanyat
17 0=0..10vV/0..20mA
1=2..10V/ 4..20mA
Allitson be értéket a P3.13.1.8 Hibainvertalas para-
18 méterhez 0 = Normal
1 =Invertalva
19 Allitson be értéket a P3.13.2.6 Alapérték forrasanak |[Lasd az Alapértékek tablazatot a kovetkezd
kivalasztasa paraméterhez fejezetben: 5.13 3.13-es csoport: PID-szabalyzé

Amennyiben analég bemeneti jelet valaszt, a 21. [épés jelenik meg. Ha mast valaszt, a
varazslo egyenesen a 23. lépésre ugrik.

Amennyiben az 1. billentylzet alapérték vagy a 2. billentylizet alapérték lehet6séget valasztja, a
varazslé egyenesen a 22. lépésre ugrik.

Allitsa be az analég bemenet jeltartomanyat

20 0=0..10V/0..20mA
1=2..10V/ 4..20mA
Allitson be értéket a P3.13.2.1 (1. billenty(izet alap-  [A 20. lépésnél meghatarozott tartomanytél
21 érték) és a P3.13.2.2 (2. billentylizet alapérték]) fugg.
paraméterekhez
Az alvas funkcié hasznalata
22 0=Nem
1=Igen

Amennyiben /gen valaszt ad meg a 22. [épésnél, megjelenik a kovetkez6 harom lépés.
Amennyiben Nem véalaszt ad, a varazslé befejezddik.
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23 Allitson be értéket a P3.34.7 Alvasi frekvenciakorlat Tartomany: 0,00...320,00 Hz
paraméterhez

2 Allitson be értéket a P3.34.8 1. alvas késleltetése Tartomany: 0...3000 mp
paraméterhez

25 Allitson be értéket a P3.34.9 Ebresztési szint para-  |A tartomany a beallitott mértékegységtsl
méterhez flgg

A PID-szabalyzo alkalmazas varazslo befejezddott.

2.5

TOBB FUNKCIOS ALKALMAZAS VARAZSLO

Az alkalmazas varazslo segit beallitani az alkalmazashoz kapcsolddé alapvetd
paramétereket.

A Tobb funkcids alkalmazas varazslo inditasahoz allitsa a P1.2 Alkalmazas (ID 212)
parameétert a Tobb funkcids értékre a billentylzeten.

MEGJEGYZES!

épésre ugrik.

Amennyiben az Inditasi varazsldbol futtatja az alkalmazasvarazslét, az egybdla 11.

Allitson be értéket a P3.1.2.2 Motortipus paramé-
terhez (Ugy, hogy az megfeleljen a motor adattabla-
jan olvashaténak]

PM-motor
Indukciés motor
Reluktanciamotor

Allitson be értéket a P3.1.1.1 Névleges motorfe-
sziiltség paraméterhez (Ugy, hogy az megfeleljen a
motor adattablajan olvashatdnak)

Tartomany: Valtozo

Allitson be értéket a P3.1.1.2 Névleges motorfrek-
vencia gy, hogy az megfeleljen a motor adattabla-
jan olvashatdénak]

Tartomany: 8,00...320,00 Hz

Allitson be értéket a P3.1.1.3 Névleges motorfordu-
latszdm paramétert (Ugy, hogy az megfeleljen a
motor adattablajan olvashatonak)

Tartomany: 24...19200 ford/perc

Allitson be értéket a P3.1.1.4 Névleges motoraram
paramétert (Ugy, hogy az megfeleljen a motor adat-
tablajan olvashatonak)

Tartomany: Valtozo

Amennyiben a Motortipusnal az Indukciés motor lehet6séget allitotta be, megjelenik a
kovetkezd lépés. Amennyiben a PM-motor lehetéséget valasztja, a P3.1.1.5 Motor cos fi
parameéter értékét a varazslo 1,00-ra allitja, és egyenesen a 7. lépésre ugrik.
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Allitson be értéket a P3.1.1.5 Motor cos fi paramé-  [Tartomany: 0.30...1.00

6 terhez (Ugy, hogy az megfeleljen a motor adattabla-
jan olvashaténak)

7 Allitson be értéket a P3.3.1.1 Minimalis frekvencia- Tartomany: 0,00...P3.3.1.2 Hz
alapjel paraméterhez

8 Allitson be értéket a P3.3.1.2 Maximalis frekvencia- |Tartomany: P3.3.1.1...320,00 Hz
alapjel paraméterhez

9 Allitson be értéket a P3.4.1.2 1. indulasi id6 para- Tartomany: 0,1...300,0 mp
méterhez

10 Allitson be értéket a P3.4.1.3 1. lellasi id6 paramé- [Tartomany: 0,1..300,0 mp
terhez
Vélassza ki a vezérlési helyet (ahonnan kiadja az
inditasi és leallasi parancsokat és megadja a frek- /0 sorkapocs

n venciavaltd frekvencia-alapjelét) Terepibusz

Billenty(izet

A Tobb funkcids alkalmazas varazsld befejezddott.

2.6 MOTOR-POTENCIOMETER ALKALMAZAS VARAZSLO

Az alkalmazas varazslo segit beallitani az alkalmazashoz kapcsolddé alapvetd
parameétereket.

A Motor-potenciométer alkalmazas varazslo inditasahoz allitsa a P1.2 Alkalmazas (ID 212)
paramétert a Motor-potenciométer értékre a billentylzeten.

MEGJEGYZES!

Amennyiben az Inditasi varazslobdl futtatja az alkalmazasvarazsloét, az egybéla 11.
épésre ugrik.
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Allitson be értéket a P3.1.2.2 Motortipus paramé-

terhez (Ugy, hogy az megfeleljen a motor adattabla- | PM-motor
! jan olvashaténak] Indukciés motor

Reluktanciamotor

Allitson be értéket a P3.1.1.1 Névleges motorfe- Tartomany: Valtozo
2 szliltség paraméterhez (Ugy, hogy az megfeleljen a

motor adattablajan olvashatonak)

Allitson be értéket a P3.1.1.2 Névleges motorfrek- Tartomany: 8,00...320,00 Hz
3 vencia (Ugy, hogy az megfeleljen a motor adattabla-

jan olvashaténak]

Allitson be értéket a P3.1.1.3 Névleges motorfordu- [Tartomany: 24...19200 ford/perc
4 latszdm paramétert (Ugy, hogy az megfeleljen a

motor adattablajan olvashaténak)

Allitson be értéket a P3.1.1.4 Névleges motoraram  |Tartomany: Valtozé
5 paramétert (Ugy, hogy az megfeleljen a motor adat-

tablajan olvashatdnak)

Amennyiben a Motortipusnal az Indukciés motor lehet6séget allitotta be, megjelenik a
kovetkez6 lépés. Amennyiben a PM-motor lehetéséget valasztja, a P3.1.1.5 Motor cos fi
paraméter értékét a varazslo 1,00-ra allitja, és egyenesen a 7. lépésre ugrik.

Allitson be értéket a P3.1.1.5 Motor cos fi paramé-

Tartomany: 0.30...1.00

6 terhez (Ugy, hogy az megfeleljen a motor adattabla-
jan olvashatdnak]

7 Allitson be értéket a P3.3.1.1 Minimalis frekvencia- Tartomany: 0,00...P3.3.1.2 Hz
alapjel paraméterhez

8 Allitson be értéket a P3.3.1.2 Maximalis frekvencia- |Tartomany: P3.3.1.1...320,00 Hz
alapjel paraméterhez

9 Allitson be értéket a P3.4.1.2 1. indulasi id6 para- Tartomany: 0,1...300,0 mp
méterhez

10 Allitson be értéket a P3.4.1.3 1. leallasi id6 paramé- |Tartomany: 0,1...300,0 mp
terhez

1 Allitson be értéket a P1.36.1 Motor-potenciométer  [Tartomany: 0,1...500,0 Hz/mp
rampaideje paraméterhez
Allitson be értéket a P1.36.2 Motor-potenciométer

12 visszaallitdsa paraméterhez 0 = Nincs visszaallitas

1 = Leéllasi allapotban
2 = Aramtalanitaskor

A Motor-potenciométer alkalmazas varazsld befejez6datt.

2.7

TOBB SZIVATTYUS VARAZSLO

A Tobb szivattyls varazslé elinditdsahoz valassza az Aktivalas lehet6séget a B1.1.3
paraméternél a Gyors bedllitds menliben. Az alapértelmezett beallitasok szerint az egy
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ellendrzdjel / egy alapérték modban a PID-szabalyzot kell hasznalnia. Az alapértelmezett
vezérlési hely az 1/0 , A", az alapértelmezett mértékegység a %.

Allitson be értéket a P3.13.1.4 Mértékegyséq kiva- Egynél tobb valasztasi lehetdség.
lasztasa paraméterhez

Amennyiben nem a % lehetéséget valasztotta, megjelennek a kovetkezd lépések.
Amennyiben a % lehet6séget valasztotta, a varazslo egyenesen a 5. lépésre ugrik.

Allitson be értéket a P3.13.1.5 Mértékegység min Valtozo

2 paraméterhez

3 Allitson be értéket a P3.13.1.6 Mértékegység max Valtozo
paraméterhez

4 Allitson be értéket a P3.13.1.7 1. Mértékegység tize- [0...4

desjegyei paraméterhez

Allitson be értéket a P3.13.3.3 1. ellendrzdjel forra- [Lasd az Ellenérzéjel beallitasok tablazatot a
5 sanak kivalasztasa paraméterhez kovetkez6 fejezetben: 5.13 3.13-es csoport:
PID-szabalyzé.

Amennyiben analég bemeneti jelet valaszt, a 6. lépés jelenik meg. Ha mast valaszt, a
varazslo egyenesen a 7. lépésre ugrik.

Allitsa be az analég bemenet jeltartomanyat

0=0..10vV/0..20mA

1=2..10V/ 4..20mA

Lasd az Analog bemenetek tablazatot a
kovetkezé fejezetben: 5.5 3.5-es csoport: I/0
konfiguracio.

Allitson be értéket a P3.13.1.8 Hibainvertalas para-

7 méterhez 0 = Normal
1 = Invertalva

Allitson be értéket a P3.13.2.6 1. alapjel forrasanak |[Lasd az Alapértékek tablazatot a kévetkezd
8 kivalasztasa paraméterhez fejezetben: 5.13 3.13-es csoport: PID-sza-
bélyzg.

Amennyiben analdg bemeneti jelet valaszt, a 9. lépés jelenik meg. Ha mast valaszt, a
varazslo egyenesen a 11. lépésre ugrik.

Amennyiben az 1. billentylzet alapérték vagy a 2. billentylzet alapérték lehetéséget valasztja,
megjelenik a 10. [épés.
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Allitsa be az analdég bemenet jeltartomanyat
0=0..10V/0..20mA
9 1=2..10V/ 4..20mA
Lasd az Analdg bemenetek tablazatot a
kovetkezd fejezetben: 5.5 3.5-es csoport: I/0
konfiguracio.
Allitson be értéket a P3.13.2.1 (1. billentyiizet alap- |Valtozé
10 érték) és a P3.13.2.2 (2. billentylizet alapérték])
paraméterekhez
Az alvas funkci6 hasznalata
11 Nem
lgen

Amennyiben /gen valaszt ad meg a 11. lépésnél, megjelenik a kdvetkezd harom lépés.

12 Allitson be értéket a P3.13.5.1 1. alvasi frekvencia- 0,00...320,00 Hz
korlat paraméterhez
13 Allitson be értéket a P3.13.5.2 1. alvas késleltetése [0...3000 mp
paraméterhez
14 Allitson be értéket a P3.13.5.6 1. ébresztési szint A tartomany a beallitott mértékegységtol
paraméterhez fligg.
15 Allitson be értéket a P3.15.1 1. Motorok szama 1...6
paraméterhez
Allitson be értéket a P3.15.2 Retesz funkci6 para-
16 méterhez 0 = Nincs hasznalatban
1 = Engedélyezve
Allitson be értéket a P3.15.4 Automatikus valtas
17 paraméterhez 0 = Letiltva
1 = Engedélyezve

Amennyiben engedélyezi az Automatikus valtas funkciot, megjelenik a kovetkez6 3 lépés.
Amennyiben nem hasznalja az Automatikus valtas funkcidt, a varazslé egyenesen a 21.
lépésre ugrik.

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFO0SS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/




VACON - 66 VARAZSLOK

Allitson be értéket a P3.15.3 FC-vel egyiitt paramé-
18 terhez 0 = Letiltva
1 = Engedélyezve

19 Allitson be értéket a P3.15.5 Automatikus valtas 0,0...3000,0 6
intervalluma paraméterhez
Allitson be értéket a P3.15.6 Automatikus valtas 0,00...50,00 Hz
20 , . .
paraméterhez: Frekvenciakorlat
21 Allitson be értéket a P3.15.8 Savszélesség paramé- [0...100%
terhez
22 Allitson be értéket a P3.15.9 Savszélesség késlelte- [0...3600 mp

tése paraméterhez

Ezt kdvetéen megjelenik a képernydn a digitalis bemenet és a relékimenet konfiguracidja,
amit az alkalmazas automatikusan elvégez. Irja le ezeket az értékeket. Ez a funkcid a
szoveges kijelzén nem érhetd el.

2.8 TUZVEDELMI MOD VARAZSLO

A Tlizvédelmi mdd varazslo elinditdsahoz valassza az Aktivalas lehet6séget a B1.1.4
paraméternél a Gyors beallitdas meniben.

f VIGYAZAT!
Mielétt folytatnd, olvassa el a jelszdra és a garanciara vonatkozd fontos
informacidkat a kovetkez6 fejezetben: 10.18 Tizvédelmi madd.

Allitson be értéket a P3.17.2 Tiizvédelmi méd frek-  [Egynél tobb valasztasi lehetdség
vencia forradsa paraméterhez

Amennyiben nem a Tizvédelmi mdd frekvencia értéket adja meg, a varazslo egyenesen a 3.
épésre ugrik.
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Allitson be értéket a P3.17.3 Tiizvédelmi mod frek- 8,00 Hz...P3.3.1.2 (MaxFreqRef)
vencia paraméterhez

Aktivalja a jelet, amikor a kontaktus nyit vagy zar

3 0 = Nyitott kontaktus
1 = Zart kontaktus

Allitson be értéket a P3.17.4 Tizvédelmi mod akti-  [Valassza ki a digitalis bemenetet a Tlzvé-
4 valasa nyitasnal / P3.17.5 Tlzvédelmi mdd aktiva- delmi mod aktivalasdhoz. Lasd még a kovet-
lasa zarasnal paraméterekhez kez6 fejezetben: 10.6.1 A digitalis és analdg
bemenetek programozasa.
Allitson be értéket a P3.17.6 Tiizvédelmi méd hatra  [Valassza ki a digitalis bemenetet a hatrame-
paraméterhez netes Tizvédelmi mdd aktivaldsahoz.
5
Digln Slot0.1 = ELORE
Digln Slot0.2 = HATRA
Allitson be értéket a P3.17.1 Tlzvédelmi méd jelszé  |Allitson be jelszdt a Tlzvédelmi méd funkcié
paraméterhez engedélyezéséhez.
6

1234 = Teszt mod engedélyezése
1002 = Tzvédelmi mdd engedélyezve
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3 FELHASZNALOI FELULETEK

3.1 NAVIGACIO A BILLENTYUZETEN

A frekvenciavalto adatai meniikben és almeniikben helyezkednek el. A meniikben valé
mozgashoz hasznalja a billenty(zet Fel és Le nyilgombjait. Egy csoportba vagy elembe valé
belépéshez nyomja meg az OK gombot. Az el6z6 szintre valo visszalépéshez nyomja meg a
Back/Reset (Vissza/Torlés) gombot.

A kijelzon lathatja jelenlegi helyét a meniben, ez lehet példaul M3.2.1. Ezen feldil
megtekintheti a jelenlegi tartozkodasi hely csoportjanak vagy elemének nevét is.
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3.2 A GRAFIKUS KIJELZO HASZNALATA

PPPP P

STo’P|C’j| RE//\DY| / |’ 110
G ID: M1l /@
Q1(1i§]7< Setup

= oni Orw
M t /

(5)
= Parameters
(12 )

Abra 17: A grafikus kijelzé fémentije

A. Elsé allapotmezd: STOP/RUN F. Ahely mezG: a paraméter azonositoja és
(LEALLITAS/FUTTATAS) jelenlegi tartézkodasi helye a meniiben

B. Forgasiirany G. Az aktiv csoport vagy elem: OK

C. Masodik allapotmezé: READY/NOT megnyomasaval léphet be
READY/FAULT (KESZ/NINCS KESZ/ H. Akérdéses csoportba tartozé elemek
HIBA) szdma

D. Riasztasi mez6: RIASZTAS/-

E. Vezérlési hely: PC/IO/BILLENTYUZET/

TEREPIBUSZ

3.2.1 AZ ERTEKEK SZERKESZTESE

A grafikus kijelzén két kiilonboz6 mddszerrel szerkesztheti egy elem értékét.

Altalaban egy paraméterhez csak egy értéket adhat meg. Valasszon a széveges vagy
numerikus értékek listajabol.

EGY PARAMETER SZOVEGES ERTEKENEK MEGVALTOZTATASA

1 Anyilgombokkal keresse meg a paramétert.

STOP‘G READY \ \ e
\i_l Start / Stop Setup
ID:172 M3.2.1

,i, Rem Control Place
. I/0 Control

KeypadStopButton
Yes

000

[ele]e]

g Start Function
oril Ramping
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2 A Szerkesztési mddba valo belépéshez nyomja meg
kétszer az OK gombot, vagy egyszer a jobb
nyilgombot.

3 Uj érték megadasahoz hasznalja a Fel és Le
nyilgombokat.

4 Avaltoztatas elfogadasahoz nyomja meg az OK
gombot. A valtoztatas figyelmen kivil hagydsahoz
nyomja meg a Back/Reset (Vissza/Torlés) gombot.

A NUMERIKUS ERTEKEK SZERKESZTESE

1 Anyilgombokkal keresse meg a paramétert.

2 Lépjen be a Szerkesztési modba.
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STOP‘G READY \ \ 110
ReIr:: Control jiice
8f| Edit

@ Add to favourites

STOP\(] READY‘ \ 110

Rem Control Place

m ID: M3.2.1
FieldbusCTRL
I/0 Control ¢

stop| (] READY | | o
D Frequency Ref
1D:101 P3.3.1.1
g.i. MaxFreqReference |
o 0.00 Hz
MinFreqReference
50.00 Hz
8.i. PosFreqRefLimit
© 320.00 Hz
stop| (G| READY | | o
o MinFregReference
1D:101 P3.3.1.1
N N s
v — 0.00 Hz —
RN
Min: 0.00Hz
Max: 50.00Hz
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3 Amennyiben az érték numerikus, lépjen egyik

szamjegyrél a masikra a bal és jobb nyilgombokkal. stop| (] READY | | wo
A fel és le nyilgombokkal valtoztathatja meg a o MinFreqReference
szamjegyet. ID:101 P3.3.1.1
N N
v — 00.00 Hz-
2N
Min: 0.00Hz
Max: 50.00Hz

4 Avaltoztatas elfogadasahoz nyomja meg az OK

gombot. A valtoztatas figyelmen kiviil hagyasahoz STOP‘G READY ‘ ‘ Vo
vagy az el6z6 szintre valo visszalépéshez nyomja MinFreqReference
meg a Back/Reset (Vissza/T6rlés) gombot. 1p:101 F3.3.1.1
N N s
\Y —11.00 Hz—
71N
Min: 0.00Hz
Max: 50.00Hz

EGYNEL TOBB VALASZTASI LEHETOSEG MEGADASA

Egyes paramétereknél lehetéség van egynél tobb értéket is kivalasztani. Minden kivant érték
mellett ikszelje be a jelolonégyzetet.

1 Keresse meg a paramétert. A kijelzén megjelenik

egy szimbélum, amikor jeldlénégyzetes STOP‘G READY ‘ ‘ Vo
kivalasztasra van lehetdség. Iil Interval 1
ID:1466 P3.12.1.3

ON Time 00:00:00
OFF Time 00:00:00

I
0 «
\@

A. Ajelolénégyzet
kivalasztasanak szimbdluma
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2 Az értékek listajaban valo mozgashoz hasznalja a

fel és le nyilgombokat. STOF"G READY ‘ ‘ l[e

8;i. Days
o ID: M 3.12.1.3.1

Monday

[ ] Tuesday
[ ] Wednesday

|| Thursday

Friday

3 Erték kivalasztasahoz jellje be a mellette Lévé
dobozt a jobb nyilgombbal. STOP‘G READY ‘ ‘ Vo

Days
ID: My3.12.1.3.1
Sunday I

Monday

[ ] Tuesday
Wednesday

|| Thursday

Friday

3.2.2 HIBA TORLESE

Hiba torléséhez hasznalja a Reset (Térlés) gombot vagy a Hibak torlése paramétert.
Utasitasokért lasd: 71.7 Hiba jelenik meg.

3.23 A FUNCT GOMB
A FUNCT gomb négy funkcioéval bir.

* Hozzaférés a Vezérls oldalhoz.

« Gyors valtas a helyi és a tavoli vezérlési hely kozott.
« A motor forgasi irdnyanak megvaltoztatasa.

« Egy paraméter értékének gyors szerkesztése.

A vezérlési hely hatarozza meg, hogy honnan kapja az inditasi és leallasi parancsokat a
frekvenciavaltd. Minden vezérlési helyhez tartozik egy paraméter, mellyel ki lehet valasztani
a frekvencia-alapjel forrasat. A Helyi vezérlési hely mindig a billenty(lzet. A Tavoli vezérlési
hely lehet az I/0 vagy a terepibusz. A kijelz6 allapotsoraban lathatja az aktualis vezérlési
helyet.

Tavoli vezérlési hely lehet az I/0 ,A" vagy .B” és a terepibusz. Az 1/0 ,A” és a terepibusz
rendelkezik a legalacsonyabb prioritassal. Ezeket a P3.2.1 (Tavoli vezérlési hely)
paraméterrel is kivalaszthatja. Digitalis bemenettel az I/0 ,.B” megkerilheti az I/0 ,A" és a
terepibusz tavoli vezérlési helyeket. A digitalis bemenetet a P3.5.1.7 (1/0 ,.B” vezérlés
kényszeritése) paraméterrel valaszthatja ki.

A billenty(zet Helyi vezérlési mddban mindig hasznalhatd vezérlési helyként. A Helyi vezérlés
magasabb prioritdssal rendelkezik, mint a Tavoli vezérlés. Példaul ha tavoli vezérlést )
hasznal, és a P3.5.1.7 paraméter egy digitalis bemenettel megkerili a vezérlési helyet, és On
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a Helyi lehetéséget valasztja, a billentylzet valik a vezérlés helyévé. A Helyi és a Tavoli
vezérlés kozott a FUNCT gombbal vagy a P3.2.2 Helyi/tavoli paraméterrel valthat.

VEZERLESI HELY MEGVALTOZTATASA
1 Nyomja meg a FUNCT gombot a meniiben akarhol.

2 Valassza ki a megfeleldt a Helyi/tavoli kozil a fel és
le nyilgombokkal. Nyomja meg az OK gombot.

3 AHelyivagy a Tavoli kozt ismét a fel és le
nyilgombokkal valthat. A valasztas elfogadasahoz
nyomja meg az OK gombot.

4 Ha Tavolibol Helyi vezérlési helyre, tehat a
billentylizetre valtott, adja meg a billenty(zet
alapjelét.

STOP \ (j READY \ \ Keypad

Main Menu
ID: M1l

Monitor

(12)

9 Parameters

Di(aggo)s tics

stop| (G| ReADY | | Keypad

8,i. Choose action
o ID:1805

Change direction
Control page

Local/Remote ¢

STOP‘G READY \ ‘Keypad
Local/Remote
L] ID:211
Local
Remote ¢
STOP‘G READY \ \ e

Main Menu
ID: M1l

® Monitor
(12)

Y Parameters
(21)
= Diagnostics

Miutan megtdrtént a kivalasztas, a kijelzd visszatér arra a helyre, ahol On a FUNCT gomb

megnyomasa el6tt tartézkodott.
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A VEZERLO OLDAL MEGNYITASA

A Vezérl6 oldalon egyszer(en ellendrizheti a rendszer legfontosabb értékeit.

1 Nyomja meg a FUNCT gombot a meniiben akarhol.

stor|(| READY IIo
c) Main Menu
ID: M1

= Monitor

(12 )

Q Parameters

(21)

® Diagnostics

2 Valassza ki a Vezérl6 oldalt a fel és le
nyilgombokkal. Lépjen be az OK gombbal. STOP|C| READY | Keypad
Megnyilik a vezérlé oldal. o7 Choose action

© ID:1805

Change direction
Control page
Local/Remote ¢
3 HaaHelyivezérlési helyet és billentylizet-alapjelet
hasznalja, beallithatja a P3.3.1.8 Billenty(izet- stor| (] READY | Keypad
alapjel paramétert is az OK gombbal. i‘ Keypad Reference
ID: 184
. 0.00Hz
Output Frequency Motor Torque
0.00Hz 0.00%
Motor Current Motor Power
0.00A 0.00%
4 Az érték szamjegyeit a fel és le nyilgombokkal
valtoztathatja meg. A valtoztatas elfogadasahoz STOP|C| READY | Keypad
nyomja meg az OK gombot.

Output Frequency

Keypad Reference
168

r

A
A\

ID:

N
— 0.00Hz —
/ N\
Motor Torque

0.00Hz 0.00%

Motor Current

Motor Power

0.00A

0.00%

A Billenty(izet-alapjelrol tobbet is megtudhat a kovetkez6 helyen: 5.3 3.3-as csoport: Alapjelek
Ha mas vezérlési helyeket vagy alapjel-értékeket hasznal, a kijelz6n megjelenik a

frekvencia-alapjel, melyet nem lehet szerkeszteni. Az oldalon lathatd tobbi érték Tébbszoros
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monitorozasi érték. Az itt lathato értékek koziil valaszthat (utasitasokat lasd a kovetkez§
helyen: 4.1.1 Tébbszdros monitorozas).

A FORGASI IRANY MEGVALTOZTATASA

A motor forgasi irdanyat gyorsan megvaltoztathatja a FUNCT gombbal.

ﬂ MEGJEGYZES!

Az Irdnymodositas parancs csak akkor érhet6 el a meniiben, ha a Helyi vezérlési

2

hely van beallitva.
Nyomja meg a FUNCT gombot a meniiben akarhol.

Valassza ki az Iranymddositas parancsot a fel és le
nyilgombokkal. Nyomja meg az OK gombot.

Adja meg az Uj forgasi iranyt. A jelenlegi forgasi
irdnyt villogas jelzi. Nyomja meg az OK gombot.

STOP|C| READY 110
Main Menu

c) ID: M1l

— Monitor

(7)

= Parameters

( 15 )

Diagnostics

(6)

RUN |(j| READY | |Keypad

Choose action
ID:1805

Change direction
Control page y

Local/Remote
RUN |C| READY | |Keypad
o Choose action
8ril 1D:1805

Reverse
Forward Y
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4 Aforgasiirany azonnal megvaltozik. Ezt a kijelzdn,

az allapotmezében lathato nyil is jelzi. STOF(D ) READY 10

Main Menu

G ID: M1

= Monitor

(7)

~ Parameters

( 15 )

= Diagnostics

( 6)

A GYORS SZERKESZTES FUNKCIO

A Gyors szerkesztés funkcidé révén gyorsan hozzaférhet egy paraméterhez, ha bediti annak
azonositészamat.

1 Nyomja meg a FUNCT gombot a meniiben akarhol.

2  Valassza ki a Gyors szerkesztés lehetdséget a fel
és le nyilgombokkal, és fogadja el az OK gombbal.

3 irjabe egy paraméter vagy monitorozasi érték
azonositészamat. Nyomja meg az OK gombot. A
kijelzén szerkesztési mddban a paraméter értéke,
monitorozasi modban pedig a monitorozasi érték
jelenik meg.

3.2.4 A PARAMETEREK MASOLASA

MEGJEGYZES!
Ez a funkcio csak a grafikus kijelzén érhetd el.

Allitsa le a frekvenciavaltét, csak ezt kévetden tud paramétereket masolni a kezelSpultrél a
frekvenciavaltora.

EGY FREKVENCIAVALTO PARAMETEREINEK MASOLASA

Ezzel a funkcidval masolhat paramétereket egyik frekvenciavaltordl a masikra.

1 Mentse el a paramétereket a kezelépultra.

2 Valassza le a kezel6pultot, majd csatlakoztassa egy
masik frekvenciavaltdhoz.

3  Toltse le a paramétereket az Uj frekvenciavaltdra a
billenty(izeten kiadott Visszaallitas paranccsal.
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A PARAMETEREK MENTESE A KEZELOPULTRA

1 Lépjen be a Felhasznaldi beallitasok menibe.

2 Lépjen be a Paraméterek mentése almenibe.

3 Valassza ki a megfeleld funkciot a fel és le
nyilgombokkal. A valasztas elfogadasahoz nyomja
meg az OK gombot.

STOP | G] READY Keypad

Main Menu
I 1 w6

= I/0 and Hardware
5

(9)
User settings
(4)

@ Favourites
(0)

STOP | G] READY Keypad

User settings
K Ty ue.5

5 Language selection
-
o English

I—i—l Parameter backup

(7)
o Drive name .
4 Drive
STOP|C| READY Keypad
m Parameter backup

iD: M6.5.1

Restore factory defaults
[¢]

Save to keypad
[¢]

Restore from keypad

A gyari alapértékek visszaallitasa parancs visszaallitja a paramétereket arra, amire azokat a
gyarban eredetileg beallitottdk. A Mentés a billentylzetre paranccsal masolhatja az 6sszes
paramétert a kezelSpultra. A Visszaallitas a billenty(izetrél paranccsal a kezelépulton tarolt

0sszes paramétert felmasolhatja a frekvenciavaltéra.

Paraméterek, melyeket nem lehet masolni kiilonb6zo méretii frekvenciavaltok kozott

Nem fognak megvaltozni a kovetkezé paraméterek értékei, ha a kezel6pultot két kiilonboz6

méretl frekvenciavalto kozott cseréli.
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+  Névleges motorfesziiltség (P3.1.1.1)

« Névleges motorfrekvencia (P3.1.1.2)

« Névleges motorfordulatszam (P3.1.1.3)

«  Névleges motordram (P3.1.1.4)

«  Motor cos fi (P3.1.1.5)

+  Névleges motorteljesitmény (P3.1.1.6)

+  Kapcsoléfrekvencia (P3.1.2.3)

«  Mégnesezési dram (P3.1.2.5)

«  Alldrész fesziiltségének beallitasa (P3.1.2.13)
«  Motoraramkorlat (P3.1.3.1)

«  Maximum frekvencia-alapjel (P3.3.1.2)

«  Frekvencia a mez6gyengités pontjan (P3.1.4.2)
+ Fesziltség a mezdgyengités pontjan (P3.1.4.3)
«  U/f felezGponti frekvencia (P3.1.4.4)

«  U/f felez8ponti fesziiltség (P3.1.4.5)

»  Nullfrekvencia fesziiltsége (P3.1.4.6)

« Inditaskori magnesezési dram (P3.4.3.1)

+ DC-fék drama (P3.4.4.1)

«  Fluxusfékezés arama (P3.4.5.2)

« A motor termikus idéallandéja (P3.9.2.4)

« Elakadasi dramkorlat (P3.9.3.2)

«  Motor-el6melegitési aram (P3.18.3)

3.2.5 A PARAMETEREK 0SSZEHASONLITASA

Ezzel a funkcidval 0sszehasonlithatja az aktualisan beallitott paramétereket a kovetkezd
négy beallitasi készlet egyikével.

« 1.készlet ([P6.5.4 Mentés a 1. készletbe)

« 2. készlet (P6.5.6 Mentés a 2. készletbe)

« Agyarialapértékek (P6.5.1 A gyari alapértékek visszaallitasa)
+  Készlet a billentylizeten (P6.5.2 Mentés a billenty(izetre)

Tudjon meg tobbet ezekrél a paraméterekrdl a kovetkez6 helyen: Tabldzat 117 A paraméterek
mentése paraméter a felhasznaldi beallitdsok meniiben.

MEGJEGYZES!
Ha On még nem mentette el azt a paraméterkészletet, mellyel 6ssze szeretné

hasonlitani az aktualis beallitasait, a kijelzén a kovetkezd szoveg jelenik meg:
Osszehasonlitas sikertelen.
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A PARAMETEREK OSSZEHASONLITASA FUNKCIO HASZNALATA

1 Lépjen be a Felhasznaloi beallitdsok meniiben a
Paraméterek 6sszehasonlitdsa almeniibe.

2 Valassza ki a két 6sszehasonlitando készletet. A
valasztas elfogadasahoz nyomja meg az OK
gombot.

3 Valassza ki az Aktiv lehet6séget, majd nyomja meg
az OK gombot.

STOP|G| READY 110
= User Settings
ID: M6.6

Language Selection
= English

r:x_—l Parameter Backup
(7) |

Parameter Compare

(4)

STOP|G| READY | 110
Ili’:rameter C::Eire

El Active set-Set 1

EI Active set-Set 2

EI Active set-Defaults

STOP | (j] READY | 110

E‘ Active set-Set 1
ID: M6.6.1

E| Active
@ Help

(7) Add to Favourites
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4 Hasonlitsa dssze a jelenlegi értékeket és a masik
készlet értékeit. STOP|G| READY /0

Active set-Set 1
m ID:113

Motor Nom Currnt

Motor Cos Phi

EETS

A jelenlegi érték:
Erték a masik készletben
Ajelenlegi érték:
Erték a masik készletben

oDowy

3.2.6 sUGO SZOVEGEK

A grafikus kijelzé szamos témaban képes sugo szovegeket megjeleniteni. Minden
paraméterhez tartozik sigoé szoveg.

A hibak, riasztasok és az Inditasi varazslé is rendelkezik sugé szovegekkel.

SUGO SZOVEG ELOLVASASA

1 Keresse meg az elemet, amelyrél olvasni szeretne.

STOP|C| READY | 110
E’ Digital Inputs
ID:403 M3.5.1.1

Ctrl Signal 1 A

Q00

Ctrl Signal 2 A

000

Ctrl Signal 1 B
[¢]

2 Valassza ki a Sugé funkciot a fel és le

nyilgombokkal. STOP|C| READY 110
= Ctrl signal 1 A
ID:403 M3.5.1.1
Edit
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3 Sugo6 szoveg megnyitasahoz nyomja meg az OK

gombot. stor| (G| RerpY %)
Ctrl signal 1 A
@ ID:403 M3.5.1.1

Start Signal 1 for control Place
I/0 A. Start Signal 1
functionality chosen with I/O A
Logic in Start/Stop Setup Menu.

MEGJEGYZES!
A slgo szovegek mindig angol nyelven jelennek meg.

3.2.7 A KEDVENCEK MENU HASZNALATA

A gyakran hasznalt elemeket hozzaadhatja a Kedvencekhez. A billentylizettel elérhet6 dsszes
meniib6l valogathat paramétereket és monitorozasi jeleket.

A Kedvencek meni hasznalatarol tobbet tudhat meg a kovetkez6 fejezetben: 8.2 Kedvencek.

3.3 A SZOVEGES KIJELZO HASZNALATA

Felhasznaldi feliletén helyet kaphat a szoveges kijelzével ellatott kezelSpult is. A grafikus
kijelz6 és a szoveges kijelzd kozel azonos funkcidkkal bir. Egyes funkcidk csak a grafikus
kijelzén érhetdk el.

A kijelz6n lathato a motor és a frekvenciavalto allapota. Ezen feliil jelzi a motor és a
frekvenciavaltd mdkodési hibait is. A kijelzén lathatja jelenlegi tartdzkodasi helyét a
meniben. Ezen felil megtekintheti a jelenlegi tartézkodasi hely csoportjanak vagy elemének
nevét is. A teljes karaktersor szkrollozva jelenik meg, amennyiben a szoveg tul hosszu, és igy

nem fér el a kijelzdn.

READY RUN STOP ALARM FAULT

A A
NINEED /©

M |
m 1

FWD REV o] KEYPAD BUS

RG]

Abra 18: A széveges kijelzé fémeniije

A. Allapotjelz6k B. Riasztasi- és hibajelzdk.
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E. Avezérlési hely jelz6i
F. Aforgasiirany jelzoi

C. Ajelenlegitartdzkodasi hely
csoportjanak vagy elemének neve
D. Tartézkodasi helye a meniiben

3.3.1 AZ ERTEKEK SZERKESZTESE

EGY PARAMETER SZOVEGES ERTEKENEK MEGVALTOZTATASA

Ezzel a folyamattal egy paraméter értékét allithatja be.

1 Anyilgombokkal keresse meg a paramétert.

READY RUN STOP ALARM FAULT
A A
CCTEIET /l.- Tril
170y 1 v 1 Jr
M_J1 _J
H_J.
h 4 v
FWD REV 1/0 KEYPAD BUS
2 ASzerkesztési mddba valé belépéshez nyomja meg ADY  RUN o FAUT
az OK gombot. A SToP
II,IVI I~ I-I-l L
r I’ Loy
Ll
h 4 v
FWD REV 1/0 KEYPAD BUS
3 Uj érték megadasahoz hasznalja a Fel és Le READY RUN  STop  ALARM  FAULT
nyilgombokat. A\\ A I /
I /1 ranTar
1y Loty T
1 N
L
A 4 v
FWD REV I/0 KEYPAD BUS

4 Avaltoztatas elfogadasdhoz nyomja meg az OK
gombot. A valtoztatas figyelmen kivil hagyasahoz
vagy az el6z6 szintre vald visszalépéshez nyomja

meg a Back/Reset (Vissza/Torlés) gombot.

A NUMERIKUS ERTEKEK SZERKESZTESE

1 Anyilgombokkal keresse meg a paramétert.
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2  Lépjen be a Szerkesztési modba.

3  Lépjen egyik szdmjegyrél a masikra a bal és jobb
nyilgombokkal. A fel és le nyilgombokkal
valtoztathatja meg a szamjegyet.

4 Avaltoztatas elfogadasahoz nyomja meg az OK
gombot. A valtoztatas figyelmen kiviil hagyasahoz
vagy az el6z6 szintre valo visszalépéshez nyomja
meg a Back/Reset (Vissza/Torlés) gombot.

3.3.2 HIBA TORLESE

Hiba torléséhez hasznalja a Reset (Torlés) gombot vagy a Hibak torlése paramétert.
Utasitasokért lasd: 71.7 Hiba jelenik meg.

3.3.3 A FUNCT GOMB
A FUNCT gomb négy funkciéval bir.

« Hozzaférés a Vezérls oldalhoz.

«  Gyors valtas a helyi és a tavoli vezérlési hely kozott.
* A motor forgasi iranyanak megvaltoztatasa.

« Egy paraméter értékének gyors szerkesztése.

A vezérlési hely hatarozza meg, hogy honnan kapja az inditasi és leallasi parancsokat a
frekvenciavaltd. Minden vezérlési helyhez tartozik egy paraméter, mellyel ki lehet valasztani
a frekvencia-alapjel forrasat. A Helyi vezérlési hely mindig a billenty(lzet. A Tavoli vezérlési
hely lehet az I/0 vagy a terepibusz. A kijelz6 allapotsoraban lathatja az aktualis vezérlési
helyet.

Tavoli vezérlési hely lehet az I/0 A" vagy ..B” és a terepibusz. Az I/0 , A" és a terepibusz
rendelkezik a legalacsonyabb prioritassal. Ezeket a P3.2.1 (Tavoli vezérlési hely)
paraméterrel is kivalaszthatja. Digitalis bemenettel az I/0 ,.B” megkeriilheti az I/0 ,A" és a
terepibusz tavoli vezérlési helyeket. A digitalis bemenetet a P3.5.1.7 (/0 ,,.B” vezérlés
kényszeritése) paraméterrel valaszthatja ki.

A billenty(zet Helyi vezérlési mdodban mindig hasznalhatd vezérlési helyként. A Helyi vezérlés
magasabb prioritassal rendelkezik, mint a Tavoli vezérlés. Példaul ha tavoli vezérlést
hasznal, és a P3.5.1.7 paraméter egy digitalis bemenettel megkeriili a vezérlési helyet, és On
a Helyi lehetéséget valasztja, a billentylizet valik a vezérlés helyévé. A Helyi és a Tavoli
vezérlés kozott a FUNCT gombbal vagy a P3.2.2 Helyi/tavoli paraméterrel valthat.
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VEZERLESI HELY MEGVALTOZTATASA
1 Nyomja meg a FUNCT gombot a meniiben akarhol.

READY  RUN STOP ALARM FAULT

A A
M T C
HHERHNE TERS

FWD REV 1/0 KEYPAD BUS

2 Valassza ki a megfeleldt a Helyi/tavoli kozil a fel és

le nyilgombokkal. Nyomja meg az OK gombot. READY RUN _ STOP AUARM _FAULT

A A
| i /e nEid
coerie s ey
/
/
A 4 h 4
FWD REV I/0 KEYPAD BUS

3 AHelyivagy a Tavoli kozt ismét a fel és le
nyilgombokkal valthat. A valasztas elfogadasahoz
nyomja meg az OK gombot.

READY  RUN ST

o

P ALARM FAULT

)

|
JCMOT
vCnig

|

“ﬁ

/ I":“| )

Iy =
‘\

<

v

REV 1/0 KEYPAD  BUS

_n
=
o

4 Ha Tavolibol Helyi vezérlési helyre, tehat a
billenty(izetre valtott, adja meg a billenty(zet
alapjelét.

Miutan megtdrtént a kivalasztas, a kijelzd visszatér arra a helyre, ahol On a FUNCT gomb
megnyomasa el6tt tartozkodott.

A VEZERLO OLDAL MEGNYITASA

A Vezérlé oldalon egyszerien ellenérizheti a rendszer legfontosabb értékeit.
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1 Nyomja meg a FUNCT gombot a meniiben akarhol.

READY  RUN STOP ALARM FAULT

A A
Came TE Cc
r-rin IL7HII_ | I_NI_I
M __

Hi_J

h 4 h 4

FWD REV I/0 KEYPAD BUS

2 Valassza ki a Vezérlg oldalt a fel és le

nyilgombokkal. Lépjen be az OK gombbal. READY RUN  STOP ALARM FAULT

Megnyilik a vezérlé oldal. \A_ = .
T eI LILY
Loinrirsge rrt g
/-
c
A 4 A 4
FWD REV I/0 KEYPAD BUS

3 HaaHelyivezérlési helyet és billenty(izet-alapjelet
hasznalja, beallithatja a P3.3.1.8 Billenty(izet-
alapjel paramétert is az OK gombbal.

READY RUN  STOP  ALARM  FAULT
A

FWD REV 1/0 KEYPAD BUS

A Billenty(izet-alapjelrél tobbet is megtudhat a kovetkezd helyen: 5.3 3.3-as csoport:
Alapjelek). Ha mas vezérlési helyeket vagy alapjel-értékeket hasznal, a kijelz6n megjelenik a
frekvencia-alapjel, melyet nem lehet szerkeszteni. Az oldalon lathatd tobbi érték Tébbszords
monitorozasi érték. Az itt lathato értékek kozil valaszthat (utasitdsokat lasd a kovetkezd
helyen: 4.1.1 Tébbszérés monitorozds).

A FORGASI IRANY MEGVALTOZTATASA

A motor forgasi irdnyat gyorsan megvaltoztathatja a FUNCT gombbal.

MEGJEGYZES!
Az Irdnymodositas parancs csak akkor érhet6 el a meniiben, ha a Helyi vezérlési
hely van beallitva.

1 Nyomja meg a FUNCT gombot a mentiiben akarhol.

2 Valassza ki az Irdnymodositas parancsot a fel és le
nyilgombokkal. Nyomja meg az OK gombot.
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3  Adja meg az Uj forgasi iranyt. A jelenlegi forgasi
iranyt villogas jelzi. Nyomja meg az OK gombot. A
forgasi irany azonnal megvaltozik, és ezt a kijelzdn,
az allapotmezdben lathato nyil is jelzi.

A GYORS SZERKESZTES FUNKCIO

A Gyors szerkesztés funkcio révén gyorsan hozzaférhet egy paraméterhez, ha beliti annak
azonositészamat.

1 Nyomja meg a FUNCT gombot a meniiben akarhol.

2 Valassza ki a Gyors szerkesztés lehetdséget a fel
és le nyilgombokkal, és fogadja el az OK gombbal.

3 irja be egy paraméter vagy monitorozasi érték
azonositészamat. Nyomja meg az OK gombot. A
kijelzén szerkesztési modban a paraméter értéke,
monitorozasi mdédban pedig a monitorozasi érték
jelenik meg.
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FELHASZNALOI FELULETEK

3.4 MENU SZERKEZETE

Gyors beallitas

Lasd a kovetkezd fejezetben: 1.4 Az alkalmazas leirasa.

Monitor

TObbszoros monitorozas

Trendgorbe

Alapbeallitas

1/0

Extra/specialis

|d6zit6 funkciok

PID-szabalyzé

Kiilsé PID-szabalyzo

Tobb szivattyus

Karbantartas-szamlalok

Terepibusz-adatok

Paraméterek

Lasd a kovetkezd fejezetben: 5 Paraméterek mend.

Diagnosztika

Aktiv hibak

Hibak torlése

Hibaelézmények

Totalszamlalok

Utszamlald

Szoftveradatok
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1/0 és hardver Alap I/0

.C" foglalat

.D" foglalat

.E” foglalat

Valds idejl 6ra

Teljesitménykar beallitasai

Billenty(izet

RS-485

Ethernet

Felhasznaloi beallitasok Nyelv kivalasztasa

Paraméterek mentése *

Frekvenciavalto neve

Paraméter 6sszehasonlitas

Kedvencek * Lasd a kovetkezd fejezetben: 8.2 Kedvencek.

Felhasznaloi szintek Lasd a kovetkez6 fejezetben: 8.3 Felhasznaldi szintek.

* = Ez a funkcio a kezel6pulton szdveges kijelzével nem érhet6 el.

3.4.1 GYORS BEALLITAS

A Gyors beallitas csoportba tartoznak a Vacon 100 Alkalmazas kiilonboz6 varazsléi és
gyorsbeallitadsi paraméterei. Az ebbe a csoportba tartozé paraméterekrél részletesebb
informacidkat talal a kovetkezd fejezetekben: 1.3 Elsé inditas és 2 Vardzslok.

3.4.2 MONITOR

TOBBSZOROS MONITOROZAS

A Tébbszoros monitorozas funkcidval 4-9 elemet gydjthet 6ssze monitorozasra. Lasd: 4.1.1
Tébbszorés monitorozas.
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MEGJEGYZES!
A Tébbszoros monitorozas funkcid a szoveges kijelz6n nem érhetd el.

TRENDGORBE

A Trendgorbe funkcié két monitorozasi értéket jelenit meg egyszerre grafikusan. Lasd: 4.1.2
Trendgérbe.

ALAPBEALLITAS

Az alapvet6 monitorozasi értékek lehetnek allapotok, mérések és paraméterek és jelek
tényleges értékei. Lasd: 4.1.3 Alap.

I/0

Lehetséges a bemeneti és kimeneti jelek értékeinek allapotat és szintjeit is monitorozni.
Lasd: 4.1.4 1/0.

EXTRA/SPECIALIS

Ezen felll specialis értékeket, példaul terepibusz-értékeket is monitorozhat. Lasd: 4.7.6
Extra és specialis lehetéségek.

IDOZITO FUNKCIOK

Ezzel a funkcidval a valos idejli érat és az id6zit6 funkciokat monitorozhatja. Lasd: 4.1.7
ldézité funkcidk monitorozasa.

PID-SZABALYZO0

Ezzel a funkcidval a PID-szabalyzd értékeit monitorozhatja. Lasd: 4.1.8 PID-szabalyzo
monitorozasa.

KULSO PID-SZABALYZ0

A kiils6 PID-szabalyzéhoz kapcsolodo értékeket monitorozza. Lasd: 4.1.9 Kiilsé PID-szabalyzé
monitorozasa.

TOBB SZIVATTYUS

Ezzel a funkcidval egynél tobb frekvenciavaltd mikodéséhez kapcsolddo értékeket
monitorozhat. Lasd: 4.1.10 T6bb szivattyus monitorozas.

KARBANTARTAS-SZAMLALOK

A karbantartasi szamlalokhoz kapcsolddd értékeket monitorozza. Lasd: 4.1.11 Karbantartas-
szamlalok.

TEREPIBUSZ-ADATOK

Ezzel a funkcidval a terepibusz-adatokat lathatja monitorozasi értékekként. Ezt a funkciot
hasznalhatja példaul a terepibusz lizembe helyezésénél. Lasd: 4.1.12 Terepibusz folyamati
adatok monitorozasa.
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3.5 VACON LIVE

AVacon Live egy szamitdgépes eszkoz a Vacon® 10, a Vacon® 20, és a Vacon® 100
frekvenciavaltok izembe helyezéséhez és karbantartasahoz. A Vacon Live letolthet6 a
www.vacon.com cimen.

A Vacon Live szamitégépes eszkoz a kovetkezd funkciokkal bir.

« Paraméterezés, monitorozas, frekvenciavaltd-informaciok beszerzése, adatnaplozo stb.

» AVacon Loader szoftverletolté eszkoz

«  Soros kommunikacio és Ethernet tdmogatas

«  Windows XP, Vista, 7 és 8 tdmogatasa

« 17 nyelven: angol, német, spanyol, finn, francia, olasz, orosz, svéd, kinai, cseh, dan,
holland, lengyel, portugal, roman, szlovak és torok

A Vacon soros kommunikacios kabel segitségével 6sszekapcsolhatja az AC meghajtét a PC
eszkdzzel. A Vacon Live telepitése alatt a soros kommunikacios driver programok
automatikusan telepitésre keriilnek A kabel elhelyezését kdvetéen a Vacon Live
automatikusan megkeresi a csatlakoztatott meghajtot.

A Vacon Live hasznalatarol tobbet is megtudhat a program sajat sugodjaban.

File Edt View [Dvive Tools Help

VACON

v8 IoCEEabak
Drives Parameter Browser X M
B0 Dive X . » . = == =i 3 ”
h:ﬁ "‘,, (%] == W éﬁL_mﬂ‘) Search &
Fies 4 E"m - Index VariableText Value Min Max Unit Det: *
- 4 ¥ 1, Quick Sewp =
~ 1. Quick Setup (29)
# 1.31, Sandard
4 W 2 Monitor P12 Application Standard Standand Motor Potentiometer Standar
# 2.1, Multimonitor El| P13 MinFreqRelerence 0,00 0,00 50,00 Hz 000
P 23 Basic
. : . f‘g" P14  MamfreqReference 50,00 0,00 320,00 He 0,00
# 38 Extras/Advanced P15 Accel Time 1 50 01 3000,0 s 50
# 2.7. Timer Functions P18 Decel Time 1 50 o1 30000 s 50
» ;2 i‘xt');r;::(-::;ee P17 Curment Limk 370 0.26 520 A 000
# 2.10. Mt Pumg P18 Motor Type Incuction Motar Induction Motor  PM Motor Inchactio
¥ 2.11. Mainten. Counters P19 Motor Nom Voltg 230 180 240 v 0
» 212 -
. Z12 g*’ﬂt‘;:m P1.10  Motor Nom Freq 50,00 8,00 320,00 Hz 0,00
£33 Ve Tz er
4 (P 3 Parsmators - P1.11  MotorNom Speed 1370 24 18200 pen O
4 ¥ 3.1, Motor Sestings P1.12  Motor Nom Curmmi .90 026 520 A 0,00
: 3.3 2 :':e:-* E"-‘-""‘“’! P113  Motor CosPhi 0.74 030 1.00 0.00
4 1.2. Motor Control
» ;‘ 14 L,,_,:,. o P 114 Energy Optimization Disabled Disabled Enabled Drsatie
4 ¥ 3.1.4.OpenLoop P115  identification No Action Ne Action With Rotation No Actic
# 3.1.4.12. 14 Stant P1.16  Start Function Ramping Ramping Flying Stan Ramgan
¥ 32 Swan'Swop Setup P17 Swof romes s o~
4 P 33 References et e —. ) etk ke Coas
# 313.1. Frequency Ref P18 Automatic Reset Drsabled Diisabled Enabled Disables
-9 ."32 Torque Rel P1.19  Extemal Fauk Faul No Action Fault Coast Fault
. 2as “F;:e::i:ttmm,- Loop P120  AllowFaul No Action No Action Fault Coast No Acti
333 4
# 334 Motor Potentiom. P121 Rem. Cui Place VO Control VO Control FleldbusCTRL VO Con
# 335 Joystick P122 VOARsiss AllsA2 PresetFreq0 Block Out. 10 AltsAL2
Mg
S _;;:f_;‘;mG P123  Keypad Ref Saf Kevpad Rt PresetFreql  Block Out.10 Kevpad
¥ 341 Ramo 1 P124 FieldBusRefSel  Fiekibus PresetFreqd  Block Oul.10 Freddbur
® 342 Ramp2 P125 Al SgnaiRange  0-10V/0-20mA O-10VI0-20mA  2-10Vi4-20mA 0-10V0
’ ':1: 3::;:;““; P16 A2 Sgnal Range  2-10VI4-20mA 0-10V/0-20mA 2-10Vi4-20mA 210w
¥ 3,45, Flux Braking P127 RO Function Run Not Used Motor Preteat Active Run
4 35 VO Config e | 1B Ll
q vo Datalogger (@) | Clockwise Online @ | Reacy @ | Run @[ Fout @] Aaem @] @0

Abra 19: A Vacon Live szémitégépes eszkiz
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4 MONITOROZASI MENU

4.1 MONITOROZASI CSOPORT

Monitorozhatja a paraméterek és jelek tényleges értékeit. Ezen feliil monitorozhatja az
allapotokat és méréseket. A monitorozhatd értékek némelyikét testre is szabhatja.

4.1.1 TOBBSZOROS MONITOROZAS

A Tobbszoros monitorozas oldalon 4-9 elemet gy(jthet 6ssze monitorozasra. Az elemek
szamat a 3.11.4 Tobbszords monitorozasi nézet paraméterrel adhatja meg. Tovabbi
informacidk: 5.17 3.11-es csoport: Alkalmazasbeallitasok.

A MONITOROZANDO ELEMEK MEGVALTOZTATASA

1 Lépjen be a Monitorozas meniibe az OK gombbal.

STOP | C | READY 110

c} Main Menu
ID: M1
Qul(r.:lk) Setup
e
Pa(xz'a;-n)leters

2 Valassza a Tobbszoros monitorozast.

STOP | & | READY | 10

Monitor
ID: M2.1

Multimonitor

Basic
(7)

Timer Functions
(13)

3 Aktivalja a régi elemet, melyet le kivan cserélni.
Hasznalja a nyilgombokat. STOP|C| READY /o
Multimonitor
@ ID:25 FreqReference

JRIN NI LN Y Output Freq Motor Speed
20.0 Hz 0.00 Hz 0.0 rpm

Motor Curre | Motor Torque |Motor Voltage|

0.00A 0.00 % 0.0V

DC-link volt | Unit Tempera |Motor Tempera

0.0V 81.9°C 0.0%
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4 Valassza ki az Uj elemet a listabol az OK gombbal.
stor| (G| RerpY IIo
FreqReference
ID:1 M2.1.1.1

7 Output frequency 0.00 Hz
\/ FreqReference 10.00 Hz
\/ Motor Speed 0.00 rpm
7 Motor Current 0.00 A
l Motor Torque 0.00 %
D Motor Power 0.00 %

4.1.2 TRENDGORBE

A Trendgodrbe két monitorozasi értéket jelenit meg egyszerre grafikusan.

Amikor kivalaszt egy értéket, a frekvenciavaltd elkezdi feljegyezni az értékeket. A
Trendgorbe almeniliben megvizsgalhatja a trendgorbét, és kivalaszthatja a jeleket. Ezen feliil
megadhatja a minimalis és maximalis beallitdsokat és a mintavételi intervallumot, vagy
hasznalhatja az Automatikus méretezést.

AZ ERTEKEK MEGVALTOZTATASA

Ezzel a folyamattal a monitorozasi értékeket valtoztathatja meg.

1 A Monitorozas meniiben keresse meg a

Trendgdrbe almeniit, majd nyomja meg az OK STOP|C| READY | Vo
gombot. Monitor

@ ID: M2.2

@ Multimonitor I

Trend Curve

(7)

Basic
(13)
2 Az OK gomb megnyomasaval lépjen be a
Trendgdrbe megtekintése almeniibe. stor| (] READY | vo
E’ Trend Curve
ID: M2.2.1

View Trend Curve

(2)

Sampling interval
8T 100 ms

Channel 1 min
= -1000
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3  Egytrendgorbén egyszerre két értéket
monitorozhat. Az aktualis kivalasztott értékek, a
Frekv.-alapjel és a Motorfordulatszam a kijelz6
aljan lathatdk. Az aktualis kivalasztott érték
megvaltoztatdsahoz hasznalja a fel és le
nyilgombokat. Nyomja meg az OK gombot.

4 A monitorozasi értékek listajan az iranygombokkal
haladhat végig.

5  Valassza ki, amit szeretne, majd nyomja meg az OK
gombot.

A GORBE ELOREHALADASANAK MEGALLITASA

STOP | C] READY 10

| JFreqReference 0.00Hz

M Motor Speed Orpm
stor|(G| READY | o
FreqReference
ID:3 v2.2.1.1.4
] Output frequency [I]

\/ FreqReference
\/ Motor Speed

D Motor Current
. Motor Torque

|:| Motor Shaft Power

STOP|C| READY | II0
| IMotor Current 0.00A
M Motor Speed Orpm

A Trendgorbe funkcid lehet6séget ad a gorbe megallitasara és az aktualis értékek
leolvasasara. Ha ezzel végzett, ismét elindithatja a gorbe elérehaladasat.
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1 ATrendgodrbe nézetben a fel nyilgombbal aktivalhat
egy adott gorbét. A kijelz6 kerete félkovérré valik.

2 Nyomja meg az OK gombot a gorbe célzott pontjan.

3 Akijelzdn fliggbleges vonal jelenik meg. A kijelzd
aljan lathatd értékek megfelelnek a vonal
helyzetének.
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m

| | Motor Current 0.02A

Motor Speed -317rpm
RUN [D)] ReapY 110
WWMW
Il Motor Current 0.02A
Motor Speed -327rpm
RUN [D] ReADY /o
i
|
|
Mh
|
; |
{
——
| !
Il Motor Current 0.01A
Motor Speed
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4 Abal és jobb nyilgombokkal mozgathatja a vonalat,
igy mas helyekhez tartozé értékeket is RUN [D)] READY Vo
megtekinthet.

T

“W

Il Motor Current 0.01A

Motor Speed @

Tablazat 20: A trendgérbe paraméterei

Alapértel | Azono

Index Paraméter Min Max Egység mezett sit6 Leiras
Lépjen be ebbe a
Trendaérbe meate- mentibe, ha gorbe for-
M2.2.1 gor: g majaban szeretné
kintése . . .
monitorozni az értéke-
ket.
P2.2.2 Mintavetelezesi 100 | 432000 | ms 100 | 23¢8
intervallum
pP2.2.3 1. csatorna min. -214748 1000 -1000 2369
P2.2.4 1. csatorna max. -1000 214748 1000 2370
pP2.2.5 2. csatorna min. -214748 1000 -1000 2371
P2.2.6 2. csatorna max. -1000 214748 1000 2372
ppo7 | Automatikus mére- 0 1 0 2373 | 0= Letiltva
tezes ,
1 = Engedélyezve

4.1.3 ALAP

Az alapvet6 monitorozasi értékeket és a hozzajuk kapcsolodd adatokat a kovetkezd
tablazatban talalja.

MEGJEGYZES!

A Monitorozas meniiben csak a szabvanyos |/0 kartya allapotai érhetdk el. Az
osszes I/0 kartya jeleit nyers adatként megtalalja az I/0 és hardver meniiben.

Ellendrizze a kiterjeszt6 1/0 kartya allapotait az I/0 és hardver meniben, ha a rendszer erre
szolitja fel.
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Tablazat 21: Elemek a monitorozasi meniiben

Monitorozhato Azonosit .
- , Leiras
ertek (¢]
V2.3.1 K|menet|.frekven- Hz 0.01 1
cia
V2.3.2 Frekvencia-alapjel Hz 0.01 25
V233 Motorfqrdulat- rpm 1 9
szam
V2.3.4 Motoraram A Valtozo 3
V2.3.5 Motornyomaték % 0.1 4
v237 | Amotortengely- | o 0.1 5
teljesitménye
vo3g | Amotortengely- o | vaitozs | 73
teljesitménye
V2.3.9 Motorfesziiltség v 0.1 6
V2.3.10 DC—korIfeszult— N 1 7
sége
v2.3.11 | E9yseghomer- °C 0.1 8
séklete
V2.3.12 Motorhémérséklet % 0.1 9
v2.3.13 | Moter f,lome“eg" 1 1228 [0=KI
ese 1 = Melegités alatt (DC-aram betaplalasa)
V2.3.14 Nyomatékalapjel % 0.1 18
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4.1.4 1/0

Tablazat 22: 1/0 jel monitorozasa

Monitorozhatd Azonosit
érték 0

A" foglalat, DIN
V2.4.1 123 1 15

A" foglalat, DIN
V2.4.2 45,6 1 16
V243 .B" foglalat, RO 1, 1 17

2,3

V2.4.4 1. analég bemenet % 0.01 59 Alapértelmezésként az A.1. foglalat.
V2.4.5 2. analég bemenet % 0.01 60 Alapértelmezésként az A.2. foglalat.
V2.4.6 3. analdg bemenet % 0.01 61 Alapértelmezésként a D.1. foglalat.
V2.4.7 4. analég bemenet % 0.01 62 Alapértelmezésként a D.2. foglalat.
V2.4.8 5. analég bemenet % 0.01 75 Alapértelmezésként az E.1. foglalat.
V2.4.9 6. analég bemenet % 0.01 76 Alapértelmezésként az E.2. foglalat.
V2.4.10 A" foglalat, AO1 % 0.01 81

4.1.5 HOMERSEKLETI BEMENETEK
MEGJEGYZES!

Ez a paramétercsoport akkor érheté el, ha On rendelkezik h6mérsékletmérésre
szolgald bdvitkartyaval (OPT-BH).
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Tablazat 23: A homérsékleti bemenetek monitorozasa

Monitorozhato Azonosit

érték o Leiras

1. h6mérsékleti

V2.5.1 °C 0.1 50
bemenet

V2.5.2 2. hémérsékleti oc 01 51
bemenet

V253 3. hémérsékleti oc 01 52
bemenet

4. hémérsékleti

V2.5.4 °C 0.1 69
bemenet

V255 5. hdmeérsekleti oc 01 70
bemenet

V2.5.6 6. hémérsékleti oc 01 71

bemenet
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4.1.6 EXTRA ES SPECIALIS LEHETOSEGEK
Tablazat 24: A specialis értékek monitorozasa

Monitorozhato Azonosit

érték 6

B1=Kész

B2 = Futtatas

B3 = Hiba

Bé = FuttatasEng.

B7 = RiasztasAktiv

B10 = DC-aram leallasi allapotban
B11 = DC-fék aktiv

B12 = FuttatasKérelm.

B13 = MotorregulatorAktiv

Meghajté allapot-

V2.6.1 L
jelzd szava

BO = FuttatasEng. magas

B1 = Nincs aktiv hiba

B2 = Toltéskapcsolé zarva

B3 = DC-aram hatarértéken beliil

B4 = Aramkezelés elinditva

B5 = Teljesitménykdr nem blokkolja az indi-
tast

B6 = Rendszerszoftver nem blokkolja az indi-
tast

V2.6.2 Készenléti allapot 1 78

B0 =1. retesz

B1=2.retesz

B2 = Lefoglalva

B3 = 2. rdmpa aktiv

B4 = Mechanikus fék vezérlése

B5=1/0 ., A" vezérlés aktiv

Alkal e 1 B6 =1/0 ,B” vezérlés aktiv

V2.6.3 AL at.mlaz,,as ) 1 89 B7 = Terepibusz-vezérlés aktiv
atlapofjeizo szava B8 = Helyi vezérlés aktiv

B9 = PC-vezérlés aktiv

B10 = El6re beallitott frekvencidk aktivak
B11 = Szerviz (beallitasi Lizem) aktiv

B12 = TGzvédelmi mod aktiv

B13 = Motor-el6melegités aktiv

B14 = Gyorsleallas aktiv

B15 = Meghajto ledllitva a billenty(izetrél

BO = Ind/leall. tiltdsa
B1 = Motorkapcsolé nyitva
. B5 = Gorgdszivattyu aktiv
v2.64 | Alkalmazas?2. 1 90 | Bb - Eldssivattyd aktiv
allapotjelzd szava B7 = Bemeneti nyomas feliigyelete (Riasztas/
Hiba)
B8 = Fagyas elleni védelem (Riasztas/Hiba)
B9 = Automatikus tisztitas aktiv
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Tablazat 24: A specialis értékek monitorozasa

Monitorozhato Azonosit

érték o Leiras

V265 DIN 1. allapotjelzé 1 56
szava
V2.6 DIN 2. allapotjelzé 1 57
szava
V267 Motoréram 1 tize- 0.1 45
desjeggyel
0=PC
1 = Elére beallitott frekv.
2 = Billentylizet-alapjel
3 = Terepibusz
4=Al
. . 5=Al2
V2.6.8 Frekvfenc'?'alapjel 1 1495 | 6=Al1+AI2
orrasa 7 = PID-szabalyzé
8 = Motor-potenciom.
9 = Joystick
10 = Szerviz (beallitasi izem)
100 = Nincs meghatarozva
101 = Riasztas, PresetFreq
102 = Automatikus tisztitas
Utoljara aktiv
V2.6.9 hibaksd 1 37
V2.6.10 Utoljara ak}tilv. hiba 1 95
azonositoja
V2.6.11 Utoljara aktiv 1 74
riasztas kddja
Utoljara aktiv
V2.6.12 riasztas azonosi- 1 94
toja
BO = Aramkorlat [Motor]
B1 = Aramkorlat (Generator)
Motorregultor B2 = Nyomatékkorlat (Motor)
V2.6.13 {Uapot 1 77 B3 = Nyomatékkorlat (Generator)
atlapo B4 = Tulfesziiltség-szabalyozas
B5 = Fesziiltséghiany-szabalyozas
Bé6 = Teljesitménykorlat (Motor)
B7 = Teljesitménykorlat (Generator)

4.1.7 IDOZITO FUNKCIOK MONITOROZASA

A valds idejl déra és az id6zit6 funkciok monitorozasa.
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Yy

Tablazat 25: Az idozito funkciok monitorozasa

Moni;:g:haté Azogosit Leiras
V2.7.1 TC1,TC2,TC3 1 1441
V2.7.2 1. intervallum 1 1442
V2.7.3 2. intervallum 1 1443
V2.7.4 3. intervallum 1 1444
V2.7.5 4. intervallum 1 1445
V2.7.6 5. intervallum 1 1446
V2.7.7 1.id6zit6 mp 1 1447
V2.7.8 2.id6zité mp 1 1448
V2.7.9 3. id6zité mp 1 1449
V2.7.10 Valds idejl ora 1450
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4.1.8 PID-SZABALYZO MONITOROZASA
Tablazat 26: A PID-szabalyzo értékeinek monitorozasa

Monitorozhato Azonosit

érték 6

P3.13.1.7
paramé-
ter sze-
rint
V2.8.1 PID1 alapérték Valtoz6 (Lasd: 20
5.133.13-
es cso-
port: PID-
sza-
balyzd)

A
P3.13.1.7
V2.8.2 PID1-ellendrzdjel | Valtozé | paramé- 21
ter sze-

rint

A
P3.13.1.7
V2.8.3 PID1 hibaértéke | Valtozé | paramé- 22
ter sze-

rint

V2.8.4 PID1-kimenet % 0.01 23

0 = Leallitva

1 = Futtatas

3 = Alvds mad

4 = Holtsavban (lasd: 5.13 3.13-es csoport:
PID-szabalyzd)

V2.8.5 PID1 allapota 1 24
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4.1.9 KULSO PID-SZABALYZO MONITOROZASA
Tablazat 27: A kiilsé PID-szabalyzo értékeinek monitorozasa

Monitorozhato Azonosit

érték 6

P3.14.1.1
0 para-
méter
szerint
(Lasd:

514 3.14-
es cso-
port:
Kiilsé

PID-sza-
bélyzd)

V2.9.1 KulPID-alapérték | Valtozd 83

A

) . P3.14.1.1
V2.9.2 K“lP'D'?elllenorZ"' Valtozé | 0 para- 84
) méter
szerint

A
P3.14.1.1
V2.9.3 KilPID Hiba Valtozé | 0 para- 85
méter
szerint

V2.9.4 KGlPID-kimenet % 0.01 86

0 = Leallitva

1 = Futtatas

2 = Holtsavban (lasd: 5.74 3.14-es csoport:
KiilsG PID-szabélyzd)

V2.9.5 KULPID allapota 1 87

4.1.10  TOBB SZIVATTYUS MONITOROZAS

Tablazat 28: Tobb szivattyus monitorozas

Monitorozhato Azonosit .
- . Leiras
ertek (¢]
V2.10.1 Jardé motorok 1 30
V2.10.2 Automat. csere 1 1114
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4111 KARBANTARTAS-SZAMLALOK

Tablazat 29: Karbantartas-szamlalok monitorozasa

Monitorozhato Azonosit

érték 6

1. karbantartas- , ,
. i Valtozo
szamlalo

h/ kRev 1101 |

V2.11.1 |
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4.1.12  TEREPIBUSZ FOLYAMATI ADATOK MONITOROZASA

Tablazat 30: Terepibusz folyamati adatok monitorozasa

Monitorozhato Azonosit
érték o
V2.12.1 FB-vezérl6szd 1 874
v2.12.2 | FBfordulatszam- Valtozé | 875
alapjel

V2.12.3 1. FB-adatbeme- 1 876
net

2. FB-adatbeme-

V2.12.4 1 877
net

V2.12.5 3. FB-adatbeme- 1 878
net

V2.12.6 4. FB-adatbeme- 1 879
net

V2.12.7 5. FB-adatbeme- 1 880
net

V2.12.8 6. FB-adatbeme- 1 881
net

V2.12.9 7. FB-adatbeme- 1 882
net

V2.12.10 8. FB-adatbeme- 1 883

net

FB allapotjelzd

V2.12.11 <zava 1 864
v2.12.12 | B tényteges for- 0.01 865
dulatszama
V2.12.13 |1. FB-adatkimenet 1 866
V2.12.14 |2. FB-adatkimenet 1 867
V2.12.15 |3. FB-adatkimenet 1 868
V2.12.16 |4. FB-adatkimenet 1 869
V2.12.17 |5. FB-adatkimenet 1 870
V2.12.18 |é6. FB-adatkimenet 1 871
V2.12.19 |7. FB-adatkimenet 1 872
V2.12.20 |8. FB-adatkimenet 1 873
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5 PARAMETEREK MENU

5.1 3.1-ES CSOPORT: MOTORBEALLITASOK

Tablazat 31: A motor adattablajarol leolvashato paraméterek

Alapértel

Paraméter Leiras
mezett
Névleges motorfe- . . . . ez
P3.1.1.1 e . Valtozo | Valtozo \ Véltozo 110
sziiltség
p3.1.12 |Nevieges motorfrek- | g 0q | 359 9 Hz 50/60 | 111
vencia
Névleges motorfor- s
P3.1.1.3 . 24 19200 rpm Valtozd 112
dulatszam
P3.1.1.4 |[Névleges motordram | IH* 0.1 [H* 2 A Valtozé 113
p3.1.15 |Motor Cos Philtelie- | 4 1.00 Valtozé | 120
sitménytényezd)
Névleges motortelje- , , , , , ,
P3.1.1.6 o Valtozo | Valtozo kW Valtozo 116
sitmeny
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Tablazat 32: Motorvezérlés beallitasai

Alapértel

Paraméter Leiras
mezett

0 = Frekvenciavezérlés
(nyilt hurokkal)
1 = Fordulatszam-

P3.1.2.1 Vezérlési méd 0 2 0 600 - ;
vezérlés (nyilt hurok-
kal)
2 = Nyomatékvezérlés
(nyilt hurokkal)
P3.1.2.2 Motortipus 0 2 0 g50 | U= Indukcios motor

1 =PM-motor
2 = Reluktanciamotor

P3.1.2.3 Kapcsolofrekvencia 1.5 Valtozo kHz Valtozo 601

0 = Nincs mdvelet

P3.1.2.4 Azonositas 0 2 0 631 1= AlS helyzetben
2 = Forgasban
P3.1.2.5 Méagneses aram 0.0 2*IH A 0.0 612
P3.1.2.6 Motorkapcsold 0 1 0 653 | 0 = Letiltva
1 = Engedélyezve
P3.1.2.7 Terhelésesés 0.00 20.00 % 0.00 620
P3.1.2.8 Terhelésesés ideje 0.00 2.00 mp 0.00 656
P3.1.2.9 Terhelésesés maod 0 1 0 1534 | 0= Normal.
1 = Linearis eltavolitas.
p3.1.2.10 |TUtfeszlltség-szaba- | g 1 1 607 | 0= Letiltva

lyozas 1 = Engedélyezve

Fesziltséghiany-

P3.1.2.11 L 0 1 1 608 0 = Letiltva
ellenérzés .
1 = Engedélyezve
P3.1.2.12 | Energiaoptimalizalas 0 1 0 666 | 0= Letiltva
1 = Engedélyezve
p3.1.2.13 [Alloreszleszilisege- | gg | q50g | o 1000 | 659

nek bedllitasa
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Tablazat 32: Motorvezérlés beallitasai

Paraméter i Leiras

P3.1.2.14 Talmodulalas 0 1 1 1515 |0 = Letiltva
1 =Engedélyezve

Tablazat 33: Motorkorlat beallitasai

Alapértel

Paraméter Leiras
mezett
P3.1.3.1 Motoraramkorlat IH*0.1 IS A Valtozo 107
P3.13.2 M°t°r”y°gtatek'k°r' 0.0 300.0 % 3000 | 1287
p3.133 | Generator nyomat- 0.0 300.0 % 300.0 1288
tékkorlatja
p3.134 | Motortelesitmeny-f 4 300.0 % 3000 | 1289
korlat
p3135 | Generator teljesit- 0.0 300.0 % 3000 | 1290
ménykorlatja
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Tablazat 34: Nyilt hurok beallitasai

Paraméter Alapertel Leiras
mezett
, 0 = Linearis
P3.1.4.1 U/f-arany 0 2 0 108 1 = Négyzetes
2 = Programozhato
P14 | rekvendaamezs- | goq Ip33qo [ Hz | valezo | 602
gyengites pontjan
p3.1.43 | FesziltsegamezC- | 4 00 | 500 gg % 10000 | 603
gyengites pontjan
p3.14s |U/ffelezbpontifrek- 100 Hpay 0 | hy Valtozs | 604
vencia
P3.1.4.5 U/t felez6ponti 0.0 100.0 % 100.0 605
feszliltség
P3.1.4.6 Nullirekvencia 0.00 | 40.00 % Valtozé | 606
feszlltsége
B0 = Csak ugyanabbdl
az iranybol keresse a
tengelyfrekvenciat,
mint a frekvencia-
alapjelet
B1 = AC-keresés letil-
P3.1.4.7 Repiildstart opcidk 0 127 0 1590 |tasa
B4 = A kezdeti becslés-
hez hasznalja a frek-
vencia-alapjelet
B5 = DC-impulzusok
letiltasa
B6 = Fluxus kialakitasa
aramszabalyozassal
P3.1.4g |ReplostartkeresSa- | oo | 100 | % 450 | 1610
ram
P3.1.4.9 |Autonyomatekndve- | 1 0 109 | 0= Letiltva
lés .
1 = Engedélyezve
P3.1.4.10 | Nyomateknoveléses | 100.0 % 100.0 667
motorerosites
P3.1.4.11 | \yomateknoveleses | 100.0 % 0.0 665
generatorerosites
M3.1.4.12 I/f-inditas Ez a menil 3 paramétert tartalmaz. Lasd az alabbi tablazatot.
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Tablazat 35: I/f-inditas paraméterei

Paraméter i Leiras

P3.1.4.12.1 I/f-inditas 0 1 0 534 | 0= Letiltva
1 =Engedélyezve

I/f-inditas frekvenci- 0,5* 0,2*
P3.1.4.12.2 aja 5.0 P3.1.1.2 P3.1.1.2 535
P3.1.4.12.3 |/f-inditasi aram 0.0 100.0 % 80.0 536

Tablazat 36: Nyomatékstabilizator paraméterei

Paraméter i Leiras

Nyomatékstabilizator

P3.1.4.13.1 v s
erositese

0.0 5000 (% 50.0 1412

Nyomatékstabilizator
P3.1.4.13.2 | erGsitése a mez6- 0.0 500.0 % 50.0 1414
gyengités pontjan

Nyomatékstabilizator
P3.1.4.13.3 fojtasi idejének 0.0005 1.0000 mp 0.0050 1413
allanddja

Nyomatékstabilizator
fojtasi idejének
allanddja (PM-

motoroknal)

P3.1.4.13.4 0.0005 1.0000 mp 0.0050 1735

Tablazat 37: Erzékeld nélkiili vezérlési beallitisok

Paraméter i Leiras

P3.1.6.1 Erzekelo nélkli 0 1 0 1724 | 0= Letiltva

vezerles 1 = Engedélyezve
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5.2 3.2-ES CSOPORT: START/STOP-BEALLITAS

Tablazat 38: Start/stop-beallitasi menii

Alapértel

Paraméter
mezett

0=1/0vezérlés

P3.2.1 Tavoli vezérlési hely 0 1 0* 172 . .
1 = Terepibusz-vezér-
lés
P3.2.2 Helyi/Tavoli 0 1 0* 211 0 = Tavoli
1 =Helyi
p3o3 | BillentylzetStop 0 1 0 114 |0=1gen
gombja 1=Nem
P3.2.4 Start mod 0 1 0 505 0 = Rdmpazo
1 = Replildstart
P3.2.5 Stop mdd 0 1 0 506 |0 =Szabadon futas

1 =Rampazo

Logika=0

1. vez. jel = Eldre
2.vez. jel = Hatra

Logika =1

1. vez. jel = Elére (él)
2. vez. jel = Invertalt
ledllas

3. vez. jel = Hatra (él)

I/0 A" Start/stop 0 4 9 * 300 Logika =2
logika 1. vez. jel = El6re (él)
2. vez. jel = Hatra (él)

P3.2.6

Logika=3

1. vez. jel = Inditas
2.vez. jel = Hatrame-
net

Logika = 4

1. vez. jel = Inditas (él)
2.vez. jel = Hatrame-
net
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Tablazat 38: Start/stop-beallitasi menii

Paraméter i Leiras
P327 I/0 .B" Start/stop 0 4 o * 343 |Lésd fent.
logika
P3.2.8 Tereplbgsz start 0 1 0 889 0 = Felfuto él sziiksé-
logika ges
1 = Allapot
P3.2.9 Start Delay 0.000 60.000 mp 0.000 524
L . 0 = Tovabbfuttatas
p3.2.10 | TavelibotHelyifunk-—1 2 2 181 |1 =Tovabbfuttatas és
clo alapjel megtartasa
2 = Leallitas

* = Az alkalmazas kivalasztasa (P1.2 Alkalmazas paraméter) megadja az alapértelmezett
értéket. Az alapértelmezett értékeket lasd a kovetkezd fejezetben: 12 1. fiiggelék.
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5.3 3.3-AS CSOPORT: ALAPJELEK

Tablazat 39: Frekvencia-alapjel paraméterei

Alapértel

Paraméter
mezett

Minimum frekvencia-

P3.3.1.1 . 000 [P33.1.2 | Hz 0.00 101
alapjel
p3.3.1.2 | Maximumirekven- o 44 | 35000 | Hz | 3000/ | 4p2
cia-alapjel 40.00

A frekvencia-alapjel

P3:3.1.3 pozitiv korlatja

-320.0 320.0 Hz 320.00 1285

A frekvencia-alapjel

P3.3.1.4 negativ korlatja

-320.0 320.0 Hz -320.00 1286

0 =0. elére beallitott
frekvencia

1 = Billentylizet-alapjel
2 =Terepibusz

3=Al

4=Al2

5= Al1+AI2

6 = PID-alapjel

7 = Motor-potenciomé-
ter

I/0 A" vezérlési 8 = Joystick-alapjel

*
P3.3.1.5 alapjel kivalasztasa 0 19 5 17 9 = Szerviz (bedllitasi
tizem) alapjel

10 = 1. blokk ki
11 = 2. blokk ki
12 = 3. blokk ki
13 = 4. blokk ki
14 = 5. blokk ki
15 = 6. blokk ki
16 = 7. blokk ki
17 = 8. blokk ki
18 = 9. blokk ki

19 = 10. blokk ki

P3.3.1.6 /0 B vezérlési 0 9 4* 131
alapjel kivalasztasa
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Tablazat 39: Frekvencia-alapjel paraméterei

Paraméter i Leiras

0 =0. elére beallitott

frekvencia

1 = Billenty(zet

2 =Terepibusz

3=Al

4=AlI2

5= Al1+AI2

6 = PID-alapjel

7 = Motor-potenciomé-

ter

8 = Joystick

9 = Szerviz (beallitasi

tizem) alapjel

10 = 1. blokk ki

11 = 2. blokk ki

12 = 3. blokk ki

13 = 4. blokk ki

14 = 5. blokk ki

15 = 6. blokk ki
bl
bl
b

Billenty(izetes vezér-
P3.3.1.7 | lési alapjel kivalasz- 0 19 2* 121
tasa

16 = 7. blokk ki
17 = 8. blokk ki
18 = 9. blokk ki
19 = 10. blokk ki

P3.3.1.8 Panel referencia P3.3.1.1 |P3.3.1.2. Hz 0.00 184

P3.3.1.9 Panel forg.irany 0 1 0 123 | 0=Elére
1= Hatra
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Tablazat 39: Frekvencia-alapjel paraméterei

Paraméter i Leiras

0 =0. elére beallitott
frekvencia

1 = Billenty(zet

2 =Terepibusz
3=Al

4=AlI2

5 = Al1+AI2

6 = PID-alapjel

7 = Motor-potenciomé-
ter

8 = Joystick

9 = Szerviz (beallitasi
tizem) alapjel

Terepibusz vezérlési

P3.3.1.10 alapjel kivalasztasa

0 19 3* 122

10 = 1. blokk ki
11 = 2. blokk ki
12 = 3. blokk ki
13 = 4. blokk ki
14 = 5. blokk ki
15 = 6. blokk ki
16 = 7. blokk ki
17 = 8. blokk ki
18 = 9. blokk ki

19 = 10. blokk ki

* = Az alkalmazas kivalasztasa (P1.2 Alkalmazas paraméter) megadja az alapértelmezett
értéket. Az alapértelmezett értékeket lasd a kovetkez0 fejezetben: 12 1. fliggelék.
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Tablazat 40: Nyomatékalapjel paraméterei

Paraméter

Alapértel

mezett

Leiras

P3.3.2.1

Nyomatékalapjel
kivalasztasa

26

0*

641

0 = Nincs hasznalatban
1 = Billenty(zet

2 = Joystick

3=Al

4=Al2

5=AI3

6=Al4

7 =Al5

8=Al6

9 = In1-adatok feldol-
gozasa

10 = In2-adatok feldol-
gozasa

11 = In3-adatok feldol-
gozasa

12 = In4-adatok feldol-
gozasa

13 = In5-adatok feldol-
gozasa

14 = In6-adatok feldol-
gozasa

15 = In7-adatok feldol-
gozasa

16 = In8-adatok feldol-
gozasa
17 =1.bl
18 = 2. bl

19 =3. bl

20 = 4. bl

21 =5. blokk ki
22 =6.bl
23=17.bl

24 =8. bl
25=9.bl

26 =10. blokk ki

P3.3.2.2

Minimalis nyomaté-
kalapjel

-300.0

300.0

%

0.0

643

P3.3.2.3

Maximalis nyomaté-
kalapjel

-300.0

300.0

%

100.0

642

P3.3.2.4

Nyomatékalapjel
szlrési ideje

0.00

300.00

mp

0.00

1244

P3.3.2.5

Nyomatékalapjel
holtsavja

0.0

300.0

%

0.0

1246

P3.3.2.6

Billenyt(izet nyoma-
tékalapjele

0.0

P3.3.2.3

%

0.0

1439
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Tablazat 40: Nyomatékalapjel paraméterei

Paraméter i Leiras

P3.3.27 Nyomatékvezeérlés 0 1 0 1278 0 = Poz/neg. frekvenci-

frekvenciakorlatja akorlat
1 = frekvencia-alapjel

Nyomatékvezérlés |Ez a meni 3 paramétert tartalmaz. Lasd az alabbi tablazatot.
M3.3.2.8 .
(nyilt hurokkal)

Tablazat 41: Nyomatékvezérlés (nyilt hurokkal] paraméterei

Alapértel
mezett

Paraméter

Nyilt hurkos nyoma-
P3.3.2.8.1 | tékvezérlés minima- 0.0 P3.3.1.2 Hz 3.0 636
lis frekvencidja

Nyilt hurkos nyomat-
P3.3.2.8.2 | kékvezérlés P-er6si- 0.0 32000.0 0.01 639
tése

Nyilt hurkos nyomat-
P3.3.2.8.3 | kékvezérlés |-erdsi- 0.0 32000.0 2.0 640
tése

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFOSS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/




PARAMETEREK MENU VACON - 119

Tablazat 42: Elore beallitott frekvencia-paraméterek

Alapértel

Paraméter Leiras
mezett

P33 |FElore beallitottfrek- | 1 0* 182 | 0= Binaris kédolas

vencia mod ,
1 =Bemenetek szama

3332 | O-elorebeallitott | o050 tpaaqo | py 5.00 180
frekvencia

p3333 | T-elorebeallitott | o050 tpaaqo | py 1000* | 105
frekvencia

2. el6re beallitott

P3.3.3.4 . P33.1.1 |P33.12 | Hz 1500* | 106
frekvencia

3335 | S-elorebeallitott | o050 tpaaqo | py 2000% | 126
frekvencia

3334 | Helorebeallitott | oq 500 dpaaqo | py 25.00% | 127
frekvencia

P3.3.3.7 5. elore beallitott | oo 50y 1 pagqo | py 30.00% | 128
frekvencia

P3.3.3.8 6. elbre beallitott | oy 5314 1 pgaqo | py 40.00* | 129
frekvencia

P3.3.3.9 7.elore beallitott | oy 504 1 paaqo | py 50.00* | 130

frekvencia

0. elére beallitott

T DigIN
P3.3.3.10 frekvenala kivalasz- SlotA 4 419
tasa
1. el6re beallitott DigIN
P3.3.3.11 frekvenu,a kivalasz- SlotA 5 420
tasa
2. elére beallitott DialN
P3.3.3.12 | frekvencia kivalasz- '9 421
Slot0.1

tasa
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Tablazat 43: Motor-potenciométer paraméterei

Paraméter Alapertel Leiras
mezett
P3.34.1 | Motor potenciome: oG | 418 | NYITVA = Nem aktiv
er ot ZARVA = Aktiv
Pa34p | Motorpotenciome: oG | 417 | NYITVA = Nem aktiv
er o ZARVA = Aktiv
Motor-potenciomé-
P3.3.4.3 X . 0.1 500.0 Hz/s 10.0 331
ter rampaideje
0 = Nincs visszaallitas
P3.3.4.4 Motor.-potelnclmlme- 0 2 1 367 1,= Vlssz,aallltas lealli-
ter visszaallitasa tas esetén
2 = Visszaallitas aram-
talanitas esetén

Tablazat 44: A joystick-vezérlés paraméterei

Paraméter Alapertel
mezett
0 = Nincs hasznalatban
1=Al1(0-100%)
A joystick-jel kiva- 2 =Al2 (0-100%)
P33.51 lasztésa 0 6 0 #1132 A3 (0-100%)
4= Al4 (0-100%)
5 = Al5 (0-100%)
6 = Al6 (0-100%)
P3.3.5.2 Joystick holtsavja 0.0 20.0 % 2.0 384
P3.3.5.3 [Joystick alvasi zonaja 0.0 20.0 % 0.0 385 0 = Nincs hasznalatban
Joystick alvasi kés-
P3.3.5.4 leltetése 0.00 300.00 mp 0.00 386 0 = Nincs hasznalatban
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Tablazat 45: Szerviz [beallitasi iizem) paraméterei

Alapértel | Azono

Index Paraméter Min Max Unit Y Leiras
mezett sité
3361 | DI-szervizengede- |06 | valtozs DigIN 532
lyezése Slot0.1
1. szerviz (beallitasi DigIN
P3.3.6.2 |izem) alapjel aktiva- | Valtozdé | Valtozé g 530
, Slot0.1
lasa
2. szerviz (beallitasi DialN
P3.3.6.3 |uzem) alapjel aktiva- | Valtozé | Valtozd g 531
B Slot0.1
lasa
p33.6s | 1-szervizlbedllitasi |\ oot | Maxref | Hz 0.00 1239
tizem) alapjel
P35 | 2 szervizlbedllitasi |\ oot | MaxRef | Hz 0.00 1240
izem) alapjel
P3.3.6.6 Szervizrampa 0.1 300.0 mp 10.0 1257

* = Az alkalmazas kivalasztasa (P1.2 Alkalmazas paraméter) megadja az alapértelmezett
értéket. Az alapértelmezett értékeket lasd a kovetkezo fejezetben: 12 1. fliggelék.

5.4 3.4-ES CSOPORT: RAMPAK ES FEKEK BEALLITASA

Tablazat 46: 1. rampa beallitasa

Paraméter Alapértel
mezett
P3.4.1.1 Rampa 1 forma 0.0 100.0 % 0.0 500
P3.4.1.2 1.induldsi id6 0.1 300.0 mp 5.0 103
P3.4.1.3 1. leallasi id6 0.1 300.0 mp 5.0 104

Tablazat 47: 2. rampa beallitasa

Alapértel

Paraméter
mezett

P3.4.2.1 | Rampa2forma 0.0 100.0 % 0.0 501

P3.4.2.2 2. indulasi id6 0.1 3000 | mp 10.0 502

P3.4.2.3 2. ledllasi id6 0.1 3000 | mp 10.0 503

P3424 | % remee KValasz™ | yiitoze | Valtozo SDllgtION1 408 |0 =OPEN
asa ot 1= ZARVA
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Tablazat 48: Inditasi magnesezés paraméterei

Paraméter Alapertel Leiras
mezett
p3.431 | nditasimagneses 0.00 IL A IH 517 .
aram 0 = Letiltva
p3.4.32 |Nditaskorimagnese- | a5 | 4o000 | mp 0.00 516
zési ido

Tablazat 49: DC-fék paraméterei

Alapértel

Paraméter Leiras
mezett

P3.4.4.1 DC-fék arama 0 IL A IH 507 1g< Letiltva

A DC-fékezés ideje

P3.4.4.2 ledllasnal

0.00 600.00 mp 0.00 508

A DC-fékezés indita-
P3.4.4.3 sanak frekvencija 0.10 10.00 Hz 1.50 515
rampas leallasnal

Tablazat 50: Fluxusfékezés paraméterei

Alapértel

Paraméter Leiras
mezett

P3.4.5.1 Fluxusfékezés 0 1 0 520 0 = Letiltva
1 = Engedélyezve

P3.4.5.2 |Fluxusfékezés drama 0 IL A IH 519
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5.5 3.5-ES CSOPORT: I/0 KONFIGURACIO

Tablazat 51: Digitalis bemenet beallitasai

Alapértel | Azono

Index Paraméter Min Max Unit i Leiras
mezett sito
. e DigIN
P3.5.1.1 1. .A” vezérlési jel SlotA 1 * 403
. e DigIN
P3.5.1.2 2. A" vezérlési jel SlotA2 * 404
. e DigIN
P3.5.1.3 3. A" vezérlési jel Slot0.1 434
. e DigIN
P3.5.1.4 1. .B" vezérlési jel Slot0.1 * 423
. e DigIN
P3.5.1.5 2. .,B" vezérlési jel Slot0 1 * 424
. e DigIN
P3.5.1.6 3. .B" vezérlési jel Slot0.1 435
/0 .B" vezérlés DigIN ZARVA =Az1/0.B"
P3.5.1.7 ; g 425  |vezérlési hely haszna-
kényszeritése Slot0.1 * , . s
latdnak kényszeritése.
ZARVA=A ,B" 1/0-
P3.5.1.8 I/0 .B alapjel kény- DigIN a4 [2lepiel [P3.3.‘|.6_] adja
szeritése Slot0.1 * meg a frekvencia-alap-
jelet.
Terepibusz vezérlés DigIN
P3.51.9 kényszeritése Slot0.1 * 4
Billentylizetes vezér- DigIN
P3.5.1.10 lés kényszeritése Slot0.1 * 410
e DigIN
P3.5.1.11 Kiils6 hiba zarva SlotA 3 * 405 NYITVA = OK
oA ZARVA = Kiils6 hiba
s . DigIN VP
P3.5.1.12 Kilso hiba nyitva Slot0.2 406 N}(ITVA = Kiilsé hiba
o ZARVA = 0K
P3.5.1.13 | Hibatérlés zarva Valtozo | 414 |ZARVA=Azosszes
aktiv hiba torlése.
Qi s DigIN NYITVA = Az 6sszes
P3.5.1.14 Hibatorlés nyitas Slot0.1 213 aktiv hiba térlése.
. . DigIN
P3.5.1.15 Uzem engedély S10t0.2 407
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Tablazat 51: Digitalis bemenet beallitasai

Paraméter i Leiras
, DigIN
P3.5.1.16 | Futtatas 1. rekesze Slot0.2 1041
, DigIN
P3.5.1.17 Futtatas 2. rekesze Slot0.2 1042
NYITVA = Nincs mdve-
Lelt.
ZARVA = A motor el6-
Motor el6melegitése DigIN melegitésének egyen-
P3.5.1.18 BE Slot0.1 1044 aramat hasznalja alld
helyzetben. Akkor
hasznalja a rendszer,
ha a P3.18.1 paraméter
értéke 2.
NYITVA = 1. rdmpa
, o . alakja, 1. indulasi id6
P3s5..19 | TaMPa Kivalasz: SlD't%”;' . | 408 |és 1. ledllasiids.
asa ote ZARVA = 2. rémpa
alakja, 2. indulasi idé
és 2. leallasi idé.
L DigIN
P3.5.1.20 Fel/Lefutas tilt Slot0. 1 415
0. el6re beallitott DigIN
P3.5.1.21 frekvenc[a kivalasz- SlotA 4 * 419
tasa
1. el6re beallitott
P3.5.1.22 | frekvencia kivalasz- Valtozo 420
tésa
2. el6re beallitott DigIN
P3.5.1.23 frekvenu’a kivalasz- Slot0.1 * 421
tasa
Pa.5.1.24 | MotorPotenciome: oIN, | 418 | NYITVA = Nem aktiv
e o ZARVA = Aktiv.
Pas..2s | Motorpotenciome- N, | 417 | NYITVA = Nem aktiv
er ot ZARVA = Aktiv.
Gyorsleallas aktiva- , ,
P3.5.1.26 lasa Valtozo | 1213 1 NviTva - Aktivalva
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Tablazat 51: Digitalis bemenet beallitasai

Paraméter i Leiras
w DigIN
P3.5.1.27 1.id06zit6 Slot0.1 447
w o DigIN
P3.5.1.28 2.id6zité Slot0.1 448
w DigIN
P3.5.1.29 3.idozitd Slot0.1 449
P3.5.1.30 PID1 alap,ertek nove- DigIN 1046 NIYITVA = Nincs erési-
lése Slot0.1 te,s
ZARVA = Erdsités
pasi31 | FIDT2Epertekiiva: o9 | 1047 [ NYITVA= 1. alapértsk
asziasa ote- ZARVA = 2. alapérték
DigIN NYITVA = PID2 leallasi
P3.5.1.32 | Kiilsé PID startjele Sl'gto , | 1049 | médban
o ZARVA = PID2 szaba-
lyozas
P3.5.1.33 | KIS0 PID-aapertek o9 | 1048 [ NYITVA= 1. alapértsk
vatasztasa ote- ZARVA = 2. alapérték
DigIN B )
P3.5.1.34 1. motor retesze Slot0.1 426 N}(ITVA = Nem aktiv
ot ZARVA = Aktiv
DigIN ,
P3.5.1.35 2. motor retesze Slot0.1 427 NYITVA = Nem aktiv
ot ZARVA = Aktiv
DigIN ,
P3.5.1.36 3. motor retesze Slot0.1 428 NYITVA = Nem aktiv
o ZARVA = Aktiv
DigIN ,
P3.5.1.37 4. motor retesze Slot0.1 429 NYITVA = Nem aktiv
oL ZARVA = Aktiv
DigIN )
P3.5.1.38 5. motor retesze SLot0.1 430 NYITVA = Nem aktiv
o ZARVA = Aktiv
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Tablazat 51: Digitalis bemenet beallitasai

Paraméter i Leiras
DigIN .
P3.5.1.39 6. motor retesze Slot0.1 486 NYITVA = Nem aktiv
o ZARVA = Aktiv
Karbantartas-szam- DigIN
P3.5.1.40 lalo lenullazasa Slot0.1 490 ZARVA = Nullazas
Dl-szerviz engedé- DigIN
P3.5.1.41 lyezése Slot0.1 532
1. szerviz (beallitasi DigIN
P3.5.1.42 | lizem) alalpjel aktiva- Slot0.1 530
lasa
2. szerviz (beallitasi DigIN
P3.5.1.43 | tizem) alalpjel aktiva- Slot0.1 531
lasa
Mechanikus fék DigIN
P3.5.1.44 ellendrzéjele Slot0.1 1210
. L . OPEN = Tlzvédelmi
Pasi4s | uzvedelm moo oI | 159 | mod aktiv
axtivatasa o ZARVA = Nincs miive-
let
Tiizvédelmi méd DigIN NYITVA = Nincs mdve-
P3.5.1.46 Ktivaldsa ZARVA Slot. 1 1619 | let
axtivatasa o ZARVA = T(izvédelmi
mad aktiv
P3.5.1.47 Tuzveg?tlm' mod S[fl%N1 1618 | OPEN = Elére
atra ot ZARVA = Hatra
Automatikus tisztitas DigIN
P3.5.1.48 aktivalasa Slot0.1 1715
, . NYITVA = 1. paramé-
P35y || Y29V 7 parameter- o9 | 496 [terkészlet
esziet kivatasziasa ot ZARVA = 2. paraméter-
készlet
Felhasznald altal DigIN NYITVA = Nincs m(ve-
P3.5.1.50 definialt hiba 1 Slot0.1 19523 let
ZARVA = Hiba aktivalva
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Tablazat 51: Digitalis bemenet beallitasai

Paraméter

Leiras

Felhasznalé altal DigIN NYITVA = Nincs m{ve-
P3.5.1.51 definialt hiba 2 Slot0.1 19524 | gt

ZARVA = Hiba aktivélva

MEGJEGYZES!

Az elérhet6 analog bemenetek szamat a bdvitékartya és a kartya beallitasai
hatarozzak meg. A szabvanyos /0 kartya két analég bemenettel rendelkezik.

* = Az alkalmazas kivalasztasa (P1.2 Alkalmazas paraméter) megadja az alapértelmezett
értéket. Az alapértelmezett értékeket lasd a kovetkez0 fejezetben: 12 1. fliggelék.

Tablazat 52: 1. analog bemenet beallitasai

Paraméter

Leiras
S AnIN

P3.5.2.1.1 Al1-jel kijelolése SlotA 1 377

P3.5.2.1.2 | Al1 jel szlirési ideje 0.00 300.00 mp 0.1* 378

P3.5.2.1.3 Al1 jeltartomany 0 1 0* 379 |[0=0..10V/0..20mA
1=2..10V/4..20mA

P3.5.2.1.4 Al1 egyedi Min -160.00 | 160.00 % 0.00 * 380

P3.5.2.1.5 Al1 egyedi Max -160.00 | 160.00 % 100.00 * 381

P3.5.2.1.6 Al1 jelinvertalas 0 1 0* 387 0 =Normal
1 =Jelinvertalva
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Tablazat 53: 2. analog bemenet beallitasai

Alapértel | Azono

Index Paraméter Min Max Egység mezett sité Leiras
P3.5.2.2.1 |  Al2-jel kijellése s?orll/sz 3gg |L8sd P35.211.
P3.5.2.2.2 | Al2jelszirésiideje | 0.00 | 300.00 | mp 0.1* 389 [Lasd P3.5.2.1.2.
P3.5.2.2.3 | Al2jeltartomanya 0 1 1% 390 [Lasd P3.5.2.1.3.
P3.5.2.2.4 | A2 egyedi Min -160.00 | 160.00 % 0.00 * 391 |Lasd P3.5.2.1.4.
P3.5.2.2.5 |  Al2 egyedi Max -160.00 | 160.00 % 100.00* | 392 [L&sd P3.5.2.1.5.
P3.5.2.2.6 | Al2 jelinvertalas 0 1 0* 398 [Lasd P3.5.2.1.6.

Tablazat 54: 3. analog bemenet beallitasai

Paraméter Alapértel Leiras
mezett

P3.5.2.3.1 | AI3-jel kijelslése SIAO”t'[']\'_1 141 |L8sdP352.1.1,
P3.5.2.3.2 | Al3jelsziirésiideje | 0.00 | 300.00 | mp 0.1 142 |Lasd P3.5.2.1.2.
P3.5.2.3.3 | Al3jeltartomanya 0 1 0 143 |Lésd P3.5.2.1.3.
P3.5.2.3.4 |  AI3 egyedi Min -160.00 | 160.00 % 0.00 144 |Lasd P3.5.2.1.4.
P3.5.2.3.5 |  Al3 egyedi Max -160.00 | 160.00 % 100.00 | 145 |Lésd P3.5.2.1.5.
P3.5.2.3.6 | Al3jelinvertalas 0 1 0 151 |Lasd P3.5.2.1.6.

Tablazat 55: 4. analog bemenet beallitasai

Alapértel | Azono

Index Paraméter Min Max Egység mezett sité Leiras
P3.5.2.4.1 | Ald-jel kijelslése sf\orllgz 152 |-8sdP3.5.2.1.1.
P3.5.2.4.2 | Al4 jel szlirésiideje 0.00 300.00 mp 0.1 153 Lasd P3.5.2.1.2.
P3.5.2.4.3 Al4 jeltartomanya 0 1 0 154 |Lasd P3.5.2.1.3.
P3.5.2.4.4 Al4 egyedi Min -160.00 | 160.00 % 0.00 155 Lasd P3.5.2.1.4.
P3.5.2.4.5 Al4 egyedi Max -160.00 | 160.00 % 100.00 156 Lasd P3.5.2.1.5.
P3.5.2.4.6 Al4 jelinvertalas 0 1 0 162 |Lasd P3.5.2.1.6.

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFO0SS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/




PARAMETEREK MENU VACON - 129

Tablazat 56: 5. analog bemenet beallitasai

Alapértel | Azono

Index Paraméter Min Max Egység mezett sité Leiras
P3.5.2.5.1 | Al5-jel kijelélése Sfo”t'g] 188 [L8sdP352.1.1,
P3.5.2.5.2 | Al5 jel szirésiideje | 0.00 | 300.00 | mp 0.1 189 |Lasd P3.5.2.1.2.
P3.5.2.5.3 | A5 jeltartomanya 0 1 0 190 |Lasd P3.5.2.1.3.
P3.5.2.5.4 | A5 egyedi Min -160.00 | 160.00 % 0.00 191 |Lasd P3.5.2.1.4.
P3.5.2.5.5 |  AI5 egyedi Max -160.00 | 160.00 % 100.00 | 192 |Lasd P3.5.2.1.5.
P3.5.2.5.6 | A5 jelinvertalas 0 1 0 198 |Lasd P3.5.2.1.6.

Tablazat 57: 6. analog bemenet beallitasai

Paraméter Alapértel Leiras
mezett

P3.5.2.6.1 | Al6-jel kijelslése Sfo"t'gZ 199 [L8sdP352.1.1,
P3.5.2.6.2 | Aléjelsziirésiideje | 0.00 | 300.00 | mp 0.1 200 |Lasd P3.5.2.1.2.
P3.5.2.6.3 | Aléjeltartomanya 0 1 0 201 |Lasd P3.5.2.1.3.
P3.5.2.6.4 |  Al6 egyedi Min -160.00 | 160.00 % 0.00 202 |Lasd P3.5.2.1.4.
P3.5.2.6.5 |  Al6 egyedi Max -160.00 | 160.00 % 100.00 | 203 |Lésd P3.5.2.1.5.
P3.5.2.6.6 | Al6jelinvertalas 0 1 0 209 |Lasd P3.5.2.1.6.
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Tablazat 58: Digitalis kimeneti beallitasok a szabvanyos 1/0 kartyan

Paraméter i Leiras

0 = Nincs

1 = Készenlét

2 = Futtatas

3 = Altalanos hiba

4 = Altalanos invertalt
hiba

5 = Altalanos riasztas
6 = Hatra

7 = Fordulatszamon

8 = Termisztorhiba

9 = Motorregulator
aktiv

10 = Startjel aktiv

11 = Billenty(lzetes
vezérlés aktiv

12=1/0 ,B" vezérlés
aktivalva

13 = 1. korlatozas-felu-
0 59 Valtozé | 11001 | gyelet

14 = 2. korlatozas-fell-
gyelet

15 = Tlizvédelmi maod
aktiv

16 = Szerviz (beallitasi
tizem) aktivalva

17 = Az elére beallitott
fordulatszam aktiv

18 = Gyorsleallas akti-
valva

19 = PID Alvas mddban
20 = PID lagy kitoltés
aktiv

21 =PID ellenérzéjel-
felligyelet (korlatok]
22 = Kiils. PID felligye-
lete (korlatok)

23 = Bemeneti nyom.
riasztas/hiba

Az alapveté RO1

P3.53.2.1 funkcidja
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Tablazat 58: Digitalis kimeneti beallitasok a szabvanyos 1/0 kartyan

Paraméter

Az alapvetd RO1

P3.5.3.2.1 funkcidja

59

Valtozo

11001

24 = Fagy. ell. véd.
riasztas/hiba

25 =1. motor vezérlése
26 = 2. motor vezérlése
27 = 3. motor vezérlése
28 = 4. motor vezérlése
29 = 5. motor vezérlése
30 = 6. motor vezérlése
31 =1.idGcsatorna

32 = 2. id6csatorna

33 = 3. id6csatorna

34 = FB-vezérloszo
B13

35 = FB-vezérldszo
B14

36 = FB-vezérldszo
B15

37 = FB Process-
Data1.B0

38 = FB Process-
Data1.B1

39 = FB Process-
Data1.B2

40 = Karbantartasi
riasztas

41 = Karbantartasi hiba
42 =Mechanikus fék
(Féknyitas parancs)

43 = Mech. fék inver-
talva

44 =1, blokk ki

45 = 2. blokk ki
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Tablazat 58: Digitalis kimeneti beallitasok a szabvanyos 1/0 kartyan

Paraméter

Alapért

elmezet
t

Az alapvetd RO1

46 = 3. blokk ki
47 = 4. blokk ki
58 = 5. blokk ki
49 = 6. blokk ki
50 = 7. blokk ki
51 =8. blokk ki
52 =9. blokk ki

53 =10. blokk ki
54 = Gorgdszivattyd

funkcidja

P3.5.3.2.1 funkeisi 0 59 Valtozé | 11001 |vezérlése
unkcioja 55 = ElGszivattyu
vezérlése
56 = Automatikus tisz-
titds aktiv
57 = Motorkapcsolé
nyitva
58 = TESZT (Mindig
zarva)
59 = Motor-elémelegi-
tés aktiv
Alapvet6 ROT ON
P3.5.3.2.2 |(Be) allapotanak kés- 0.00 320.00 mp 0.00 11002
leltetése
Alapvet6 RO1 OFF
P3.5.3.2.3 | [Ki) 4llapotanak kés- 0.00 320.00 mp 0.00 11003
leltetése
P353.24 | AZ3lapvetoRO2 0 56 Valtozé | 11004 |-35dP3:53.2.1.
funkcidja
Alapveté RO2 ON Lasd P3.5.3.2.2.
P3.5.3.2.5 |(Be] allapotanak kés- 0.00 320.00 mp 0.00 11005
leltetése
Alapveté RO2 OFF Lasd P3.5.3.2.3.
P3.5.3.2.6 | (Ki) allapotanak kés- 0.00 320.00 mp 0.00 11006
leltetése
Lasd P3.5.3.2.1. Nem
P35327 Az alapveté RO3 0 56 Valtozs | 11007 lathato, ha csak 2

kimeneti relé van tele-
pitve.
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* = Az alkalmazas kivalasztasa (P1.2 Alkalmazas paraméter) megadja az alapértelmezett
értéket. Az alapértelmezett értékeket lasd a kovetkezd fejezetben: 12 1. figgelék.

A.C“, .D“ES ,E“ KITERJESZTO FOGLALATOK DIGITALIS KIMENETEI

Csak a C, D és E bovitékartyak kimeneteinek paramétereit mutatja. A beallitdsokat az
Alapveté RO1 funkcidja (P3.5.3.2.1) paraméterhez hasonldan végezze el.

Ez a csoport vagy ezek a paraméterek nem latszanak, amennyiben a ,.C", .D" vagy
.E” foglalatokban nincsenek digitalis kimenetek.
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Tablazat 59: Szabvanyos I/0 kartya analog kimeneti beallitasai

Alapértel

Paraméter Leiras
mezett

0=TESZT 0% (Nincs
hasznalatban)
1=TESZT 100%

2 = Kimeneti frek. (0-
fmax)

3= Frek-alapjel (0 -
fmax)

4 = Motorfordulatszam
(0 - Névleges motor-
fordulatszam)

5 = Kimend aram (0 -

InMotor)

6 = Motornyomaték (0 -

TnMotor)

7 = Motorteljesitmény

(0 - PnMotor)
P3.5.4.1.1 AO1 funkcid 0 31 2% 10050 |8 = Motorfesziltség (0

- UnMotor)

9 = DC-kor fesziiltsége

(0 - 1000V)

10 = PID-alapérték

(0-100%)

11 = PID-ellendrzgjel

(0-100%])

12 = PID1 kimenet

(0-100%)

13 = KUlPID-kimenet

(0-100%)

14 = In1-adatok feldol-
gozéasa (0-100%)
15 = In2-adatok feldol-
gozasa (0-100%)
16 = In3-adatok feldol-
gozasa (0-100%)
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Tablazat 59: Szabvanyos I/0 kartya analog kimeneti beallitasai

. Alapértel | Azono

Index Paraméter Min Max Unit Y Leiras
mezett sito

17 = In4-adatok feldol-
gozasa (0-100%)

18 = Inb-adatok feldol-
gozasa (0-100%)

19 = In6-adatok feldol-
gozéasa (0-100%)

20 = In7-adatok feldol-
gozasa (0-100%)

21 = In8-adatok feldol-
gozasa (0-100%)

22 =1. blokk ki
(0-100%)

23 = 2. blokk ki
(0-100%)

P3.5.4.1.1 AO1 funkcid 0 31 2* 10050 | 24 = 3. blokk ki
(0-100%)

25 = 4. blokk ki
(0-100%)

26 = 5. blokk ki
(0-100%)

27 = 6. blokk ki
(0-100%)

28 = 7. blokk ki
(0-100%)

29 = 8. blokk ki
(0-100%)

30 = 9. blokk ki
(0-100%)

31 =10. blokk ki
(0-100%)

P3.5.4.1.2 | AO1 jelszlirésiideje 0.0 300.0 mp 1.0* 10051 e _
0 = Nincs szlirés

P3.5.4.1.3 AO1 minimalis 0 1 0* 10052 |0=0mA/0V
T=4mA/2V

P3.5.4.1.4 | AO1 minimalis skala | Valtozdo | Valtozé | Valtozo 0.0* 10053

P3.5.4.1.5 | AO1 maximalis skala | Valtozo | Valtozdé | Valtozo 0.0* 10054

* = Az alkalmazas kivalasztasa (P1.2 Alkalmazas paraméter) megadja az alapértelmezett
értéket. Az alapértelmezett értékeket lasd a kovetkezd fejezetben: 12 1. fiiggelék.

A.C", .D“ES ,.E“ KITERJESZTO FOGLALATOK ANALOG KIMENETEI

Csak a C, D és E bovitékartyak kimeneteinek paramétereit mutatja. A beallitdsokat az
Alapvet6 AO1 funkcidja (P3.5.4.1.1) paraméterhez hasonldéan végezze el.
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Ez a csoport vagy ezek a paraméterek nem latszanak, amennyiben a ,.C", .D" vagy
.E” foglalatokban nincsenek digitalis kimenetek.

5.6 3.6-ES CSOPORT: TEREPIBUSZ-ADATOK LEKEPEZESE

Tablazat é0: Terepibusz-adatok leképezése

Alapértel | Azono

mezett sito Leiras

Index Paraméter Min Max Egység

1. terepibusz-adat
P3.6.1 kimenetének kiva- 0 35000 1 852
lasztasa

2. terepibusz-adat
P3.6.2 kimenetének kiva- 0 35000 2 853
lasztasa

3. terepibusz-adat
P3.6.3 kimenetének kiva- 0 35000 3 854
lasztasa

4. terepibusz-adat
P3.6.4 kimenetének kiva- 0 35000 4 855
lasztasa

5. terepibusz-adat
P3.6.5 kimenetének kiva- 0 35000 5 856
lasztasa

6. terepibusz-adat
P3.6.6 kimenetének kiva- 0 35000 6 857
lasztasa

7. terepibusz-adat
P3.6.7 kimenetének kiva- 0 35000 7 858
lasztasa

8. terepibusz-adat
P3.6.8 kimenetének kiva- 0 35000 37 859
lasztasa
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Tablazat 61: A Kimend folyamati adatok alapértelmezett értékei a

terepibuszon

Adat Alapértelmezett érték Skala

1. kimeno ftoolzamatl ada- Kimeneti frekvencia 0,01 Hz

2. kimeno ftc:)LKamatl ada- Motorfordulatszam 1 ford/perc

3. kimend folyamati ada- Motoraram 0.1A
tok

4. kimeno folyamati ada- Motornyomaték 0.1%
tok

5. kimen folyamati ada- Motorteljesitmény 0.1%
tok

6. kimeng folyamati ada- Motorfesziiltség 0.1V
tok

7. kimend folyamati ada- DC-kér fesziiltsége 1V
tok

8. kiment ft‘z)tiamat' ada- Utoljara aktiv hibakéd 1

A kimeneti frekvencia értékénél példaul a 2500 25,00 Hz-nek felel meg, mivel a
skalabeosztas értéke 0,01. A kdvetkezé fejezetben talalhatd monitorozasi értékek
mindegyike rendelkezik a skalazasi értékkel: 4.7 Monitorozasi csoport.
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5.7 3.7-ES CSOPORT: TILTOTT FREKVENCIAK

Tablazat é2: Tiltott frekvenciak

Paraméter Alapertel
mezett
1. tiltott frekvencia- 0 = Nincs hasznalatban
P3.7.1 tartomany alsé kor- -1.00 320.00 Hz 0.00 509
latja
1. tiltott frekvencia- 0 = Nincs hasznalatban
P3.7.2 tartomany fels6 kor- 0.00 320.00 Hz 0.00 510
latja
2. tiltott frekvencia- 0 = Nincs hasznalatban
P3.7.3 tartomany alsoé kor- 0.00 320.00 Hz 0.00 511
latja
2. tiltott frekvencia- 0 = Nincs hasznalatban
P3.7.4 tartomany fels6 kor- 0.00 320.00 Hz 0.00 512
latja
3. tiltott frekvencia- 0 = Nincs hasznalatban
P3.7.5 tartomany alsoé kor- 0.00 320.00 Hz 0.00 513
latja
3. tiltott frekvencia- 0 = Nincs hasznalatban
P3.7.6 tartomany felsé kor- 0.00 320.00 Hz 0.00 514
latja
P3.7.7 Rampa id6tényezéje 0.1 10.0 Id6 1.0 518
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5.8 3.8-ES CSOPORT: FELUGYELET

Tablazat 63: Feliigyeletek beallitasai

Paraméter Alaperte
lmezett
0 = Kimeneti frekvencia
1 = Frekvencia-alapjel
2 = Motoraram
3 = Motornyomaték
4 = Motorteljesitmény
5 = DC-kor fesziiltsége
6 =1. analdég bemenet
7 = 2. analdg bemenet
8 = 3. analdog bemenet
9 = 4. analdog bemenet
1 feliigvelet - el 10 = 5. analég bemenet
P3.8.1 Sfetugyeret - etem 0 17 0 1431 |11 = 6. analég bemenet
kivalasztasa P .
12 =1. hémeérsékleti
bemenet
13 = 2. hémérsékleti
bemenet
14 = 3. hémérsékleti
bemenet
15 = 4. hémérsékleti
bemenet
16 = 5. hémérsékleti
bemenet
17 = 6. hémérsékleti
bemenet
0 = Nincs hasznalatban
P3.8.2 | 1.feligyelet - méd 0 2 0 1432 EetzeAlS" korlat felligye-
2 = Fels6 korlat feltigye-
lete
P3.8.3 1. feliigyelet - korldt | -50.00 50.00 | Valtozé 25.00 1433
p3gs |1-fetigvelet-korlat- o 00 1 5000 |vatozs | 500 | 1434
hiszterézis
P3.8.5 2. fel_ugyelet,- elem 0 17 1 1435 Lasd P3.8.1
kivalasztasa
P3.8.6 2. feliigyelet - mod 0 2 0 1436 |Lasd P3.8.2
P3.8.7 2. feliigyelet - korlat | -50.00 50.00 | Valtozé 40.00 1437
pagg |2 fellgyelet-korlat- | o0 1 5000 [vaitozs | 500 | 1438
hiszterézis
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5.9 3.9-ES CSOPORT: VEDELMI FUNKCIOK

Tablazat é4: Altalanos védelmi funkciok beallitasai

Alapértel

Paraméter
mezett

0 = Nincs muvelet
1 = Riasztas
2 = Hiba (leallas a lea-

P3.9.1.2 Valasz kiils6 hibara 0 3 2 701 , . .
llds funkcid szerint)
3 = Hiba (ledllas sza-
badon futdssal)
P3.9.1.3 |Bemeneti fazis hibdja | 0 1 0 730 |0 = 3-fazisd tamogatas
1 = 1-fazisd tdmogatas

0 = Hiba tarolva az

P3.914 Alacsony.feszultseg 0 1 0 797 elozmenygkben,
hiba 1 = Hiba nincs tarolva
az el6zményekben
P3.9.1.5 |Velaszkimenetifazis | g 3 2 702
hibajara
0 = Nincs mvelet
1 = Riasztas
2 = Riasztas + eldre
Valasz terepibusz beallitott hibafrekven-
P3.9.1.6 kommunikacios 0 5 3 733  |cia (P3.9.1.13)
hibajara 3 =Hiba (leallds a lea-
(l&s funkcio szerint)
4 = Hiba (leéllads sza-
badon futdssal)
p3.9.1.7 | Fogtatat kommuni- 0 3 2 734
kacids hibaja
P3.9.1.8 Termisztorhiba 0 3 0 732
P399 | PIDlagykitoltes 0 3 2 748
hibaja
P3.9.1.10 | Vatasz PID-fellgye- 0 3 2 749

leti hibara

p3.9.1.17 |Valaszkils PID-fel- | 3 2 757
tgyeleti hibara

P3.9.1.12 Féldzarlat 0 3 3 703

p3.9.1.13 |Elorebeallitottriasz- f o 50y 1 paaqo | 1y 25.00 183
tasi frekvencia

0 = Nincs mdvelet

1 = Riasztas

2 = Hiba (ledllds sza-
badon futassal)

Valasz Biztonsagi
P3.9.1.14 nyomatékelvétel 0 2 2 775
(STO) hibara
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Tablazat 65: A motor termikus védelmének beallitasai

Alapértel

Paraméter Leiras
mezett

0 = Nincs muvelet

1 = Riasztas
P399 1 A m0t9r termikus 0 3 2 704 21= I.-||brf1 [leallgs lea-
védelme ldsi mod szerint)
3 = Hiba (ledllas sza-
badon futdssal)
Kornyezeti h6mér- o
P3.9.2.2 -20.0 100.0 C 40.0 705

séklet

P393 |Mtesnullafordulat-1 150.0 % Valtozé | 706
szamon tényezdje

P3.9.2.4 | Amotortermikus 1 200 perc | Valtozs | 707
idéallandoja

p3.9.25 | Amotortermikus 10 150 % 100 708
terhelhet6sége

Tablazat 66: A motor elakadassal szembeni védelmének beallitasai

Paraméter i Leiras

0 = Nincs mvelet

1 = Riasztas

P3.9 31 Motor_el?kadési 0 3 0 209 z,= I._“be,] [[eé[[és a lea-
hibaja (lasi mdd szerint)

3 = Hiba (leallds sza-
badon futassal)

P3.9.3.2 EV 4ram 0.00 5.2 A 3.7 710
P3.9.3.3 | Elakadasidékorlatia | 1.00 | 12000 | mp 15.00 711
P393y |Elekadasirekvencia- | g5 Hpaaqo | 1y 25.00 712

korlatja
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Tablazat 67: Motor alulterhelése elleni védelmének beallitasai

Alapértel

Paraméter Leiras
mezett

0 = Nincs muvelet

1 = Riasztas

2 = Hiba (leallas a lea-
ldsi mod szerint)

3 = Hiba (ledllas sza-
badon futdssal)

P3.9.4.1 Alulterhelési hiba 0 3 0 713

Alulterhelés elleni
védelem Mezdgyen-
gitési terileti terhe-

lés

P3.9.4.2 10.0 150.0 % 50.0 714

Alulterhelés elleni
P3.9.4.3 védelem Nullfrek- 5.0 150.0 % 10.0 715
vencias terhelés

Alulterhelés elleni
P3.9.4.4 védelem Idékorlat 2.00 600.00 mp 20.00 716

Tablazat é8: Gyorsleallas beallitasai

Paraméter i Leiras

0 = Szabadon futas

1 = Gyorsleallas lea-
P3.9.5.1 Gyorsleallas modja 0 2 Valtozo 1276 |Uasiideje

2 = Ledllas a Leallas
funkcié (P3.2.5) szerint

P3.95.2 Gyorslea!las aktiva- Valtozs | Valtozs DigIN 1213 NYITVA = Aktivalva
lasa Slot0.2
p39s53 | COvorsteallasleallasi | 4 300.0 mp | Valtozé | 1256
ideje
0 = Nincs mvelet
Véalasz a Gyorsleallas 1 = Riasztas
P3.9.5.4 | 2O 0 2 Valtozd 744 |2 =Hiba (ledllas a
hibajara s .
Gyorsleallds mod sze-
rint)
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Tablazat 69: 1. homérsékleti bemenet hiba beallitasai

Alapértel
mezett

Paraméter

Leiras

B0 = 1. hémérsékleti
jel
B1=2. h6mérsékleti
jel
B2 = 3. h6mérsékleti
P3.9.6.1 1. hémérsékleti jel 0 63 0 739 jel
B3 = 4. hémérsékleti
jel
B4 =5. h6mérsékleti
jel
B5 = 6. h6mérsékleti
jel

P3.9.6.2 1. riasztasi korlat -30.0 200.0 °C 130.0 741

P3.9.6.3 1. hibakorlat -30.0 200.0 °C 155.0 742
0 = Nincs valasz
1 = Riasztas

P3.9.6.4 | 1.hibakorlatvalasz 0 3 2 740 |2 =Hiba (leallds a lea-
l&si mo6d szerint)
3 = Hiba (ledllas sza-
badon futdssal)

MEGJEGYZES!

Hémérsékleti bemenet beallitdsok csak telepitett B8 vagy BH bévitékartya esetén
elérhetdek.
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Tablazat 70: 2. homérsékleti bemenet hiba beallitasai

Alapértel

Paraméter Leiras
mezett

B0 = 1. hémérsékleti
jel
B1=2. h6mérsékleti
jel
B2 = 3. h6mérsékleti
P3.9.6.5 2. hémérsékleti jel 0 63 0 763 jel
B3 = 4. hémérsékleti
jel
B4 =5. h6mérsékleti
jel
B5 = 6. h6mérsékleti
jel

P3.9.6.6 2. riasztasi korlat -30.0 200.0 °C 130.0 764

P3.9.6.7 2. hibakorlat -30.0 200.0 °C 155.0 765
0 = Nincs valasz
1 = Riasztas

P3.9.6.8 | 2. hibakorlatvalasz 0 3 2 766 |2 =Hiba (leallds a lea-
l&si mo6d szerint)
3 = Hiba (ledllas sza-
badon futdssal)

MEGJEGYZES!

Hémérsékleti bemenet beallitdsok csak telepitett B8 vagy BH bévitékartya esetén
elérhetdek.
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Tablazat 71: Alacsony Al elleni védelem beallitasai

Alapértel

Paraméter Leiras
mezett

0 = Nincs védelem

1 = Védelmi funkciok
Analég bemenet ala- engedélyezve Futtatasi

. 0 2 767 .
csony védelme allapotban

2 = Védelmi funkciok
engedélyezve Futtatasi
és Leallasi allapotban

P3.9.8.1

0 = Nincs mdvelet

1 = Riasztas

2 = Riasztas + el6re
beallitott hibafrekven-
osesirttncil I 5 N IR SV
frekvencia-alapjel

4 = Hiba (ledllas a lea-
Wasi méd szerint)

5 = Hiba (ledllas sza-
badon futassal)

P3.9.8.2

Tablazat 72: Felhasznalo altal definialt hibaparaméterek 1

Alapértel

Paraméter
mezett

Felhasznald altal . . e
P3.9.9.1 | definialt hibapara- N/A N/A DigIN | 45595 | NYITVA = Nincs mdko-
sterek | Slot0.1 dgs
metere ZARVA = Hiba aktivalva
Valasz a felhasznald . .
P3.9.9.2 | altal definialt hiba 1- | N/A N/A H'b"gg'f”t 15525
re
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Tablazat 73: Felhasznalo altal definialt hibaparaméterek 2

Alapértel

Paraméter Leiras
mezett

Felhasznalo altal
P3.9.10.1 | definialt hibapara- N/A N/A
méterek 2

DigIN NYITVA = Nincs muko-
Slot0.1 15524 dés

ZARVA = Hiba aktivélva

Valasz a felhasznalo
P3.9.10.2 | altal definialt hiba 2- N/A N/A
re

Hiba,Kifut
as

15526
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5.10 3.10-ES CSOPORT: AUTOMATIKUS VISSZAALLITAS

Tablazat 74: Automatikus visszaallitas beallitasai

Alapértel | Azono

Index Paraméter Min Max Unit Y Leiras
mezett sito

p3.10.1 | Automatikus visz- 0 1 0 731 | 0= Letiltva

szaallitas 1= Engedélyezve

P3.10.2 Ujrainditasi funkcié 0 1 1 719 0 = Repuléstart
1=AP3.2.4 szerint

P3.10.3 Varakozasi ido 0.10 10080'0 mp 0.50 717
P3.10.4 | Probalkozasiids | 0.00 10080'0 mp 6000 | 718
P3.10.5 Probalkozas szam 1 10 4 759
Automatikus visz-
P3.10.6 szaallitas: Alacsony 0 1 1 720 0=Nem
Fesz 1=Igen
Automatikus visz-
P3.10.7 szaallitas: Tulfe- 0 1 1 721 0=Nem
szliiltség 1=Igen

p3.10g | Automatikusvisz- 0 1 1 722 | 0=Nem
szaallitas: Tularam

1=Igen

Automatikus visz-
P3.10.9 szaallitas: Al ala- 0 1 1 723 0=Nem
csony 1=1gen

Automatikus visz-
P3.10.10 szaallitds: Egység 0 1 1 724 [0 =Nem
tdlmelegedése 1=1Igen

Automatikus visz-
P3.10.11 szaallitds: A motor 0 1 1 725 0=Nem
talmelegszik 1=lgen

Automatikus visz-
P3.10.12 | o aallitas: Kiilss hiba 0 ! 0 726 |0 =Nem

1=Igen

Automatikus visz-
P3.10.13 |szaallitas: Alulterhe- 0 1 0 738 0=Nem
lési hiba 1=Igen
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Tablazat 74: Automatikus visszaallitas beallitasai

Alapértel | Azono

Index Paraméter Min Max Unit i Leiras
mezett sito
Automatikus visz-
P3.10.14 | szaallitas: PID-feli- 0 1 0 776 0=Nem
gyeleti hiba 1=Igen
Automatikus visz-
P3.10.15 | szaallitas: Kiils. PID- 0 1 0 777 0=Nem
felligyeleti hiba 1=Igen
5.11  3.11-ES CSOPORT: ALKALMAZASBEALLITASOK
Tablazat 75: Alkalmazasbeallitasok
Index Paraméter Min Max Egység Alapertel Az’or’w Leiras
mezett sito
P3.11.1 Jelszd 0 9999 0 1806
P3.11.2 C/F kivalasztasa 0 1 0* 1197 |0 =_Celsius
1 = Fahrenheit
P3.11.3 kW/hp kivélasztasa 0 1 0* 1198 | 0=kW
1=hp
P3.114 Tobbszolros Imonlto- 0 9 1 1196 0=2x2 rt?szleg
rozas nézet 1 =3x2 részleg
2 =3x3részleg
B0 = Helyi/tavoli
P3.115 AFUNCT gl]o.rrlb kon- 0 15 15 1195 B1 =Ve,zerlo old?l
figuracidja B2 = Irany megvaltoz-
tatasa
B3 = Gyors szerkesztés

* = Az alapértelmezett érték az USA-ban 1.
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5.12 3.12-ES CSOPORT: IDOZITO FUNKCIOK

Tablazat 76: 1. intervallum

Alapértel | Azono

Index Paraméter Min Max Unit Y
mezett sito

Leiras

P3.12.1.1 | Bekapcsolds ideje [00:00:00 |23:59:59 ;Opﬁfp 00:00:00 | 1464

P3.12.1.2 | Kikapcsolas ideje  [00:00:00 | 23:59:59 r‘_’nopfnpp 00:00:00 | 1465

B0 = vasarnap
B1 = hétfé

B2 = kedd
P3.12.1.3 Nap 1466 |B3=szerda
B4 = csitortok
B5 = péntek
B6 = szombat

B0 = 1. id6csatorna
P3.12.1.4 | Csatorna kiosztasa 1468 |B1=2.id6csatorna
B2 = 3. id6csatorna

Tablazat 77: 2. intervallum

Alapértel | Azono

Index Paraméter Min Max Unit Vs Leiras
mezett sito

P3.12.2.1 | Bekapcsolasideje |00:00:00 [23:59:59 ;Opﬁfp 00:00:00 | 1449 [-sd T intervallum.

P3.12.2.2 | Kikapcsolasideje |00:00:00 [23:59:59 r‘_’nopfnpp 00:00:00 | 1470 [L@sd T intervallum.

P3.12.2.3 Nap 1471 |[Lasd 1. intervallum.

P3.12.2.4 Csatorna kiosztasa 1473 |Lasd 1. intervallum.

Tablazat 78: 3. intervallum

Paraméter i Leiras

P3.12.3.1 | Bekapcsolasideje |00:00:00 [23:59:59 fnopfnpp 00:00:00 | 1474 [t@sd T intervallum.

P3.12.3.2 | Kikapcsolas ideje  |00:00:00 |23:59:59 ;Op&pp 00:00:00 | 1475 [-@sd T intervallum.

P3.12.3.3 Nap 1476 |Lasd 1. intervallum.

P3.12.3.4 Csatorna kiosztasa 1478 |Lasd 1. intervallum.
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Tablazat 79: 4. intervallum

Paraméter Alapertel Leiras
mezett
P3.12.4.1 | Bekapcsolsideje |00:00:00 [23:59:59 ;Opﬁfp 00:00:00 | 1479 [-@sd T intervallum.
P3.12.42 | Kikapcsolasideje |00:00:00 [23:59:59 r‘_’nopfnpp 00:00:00 | 1480 [L@sd T intervallum.
P3.12.4.3 Nap 1481 |[Lasd 1. intervallum.
P3.12.4.4 Csatorna kiosztasa 1483 |Lasd 1. intervallum.

Tablazat 80: 5. intervallum

Alapértel

Paraméter Leiras
mezett

P3.12.5.1 | Bekapcsolasideje |00:00:00 [23:59:59 fnopfnpp 00:00:00 | 1484 [-sd T intervallum.

P3.125.2 | Kikapcsolas ideje  |00:00:00 |23:59:59 ;Op&pp 00:00:00 | 1485 [-@sd T intervallum.

P3.12.5.3 Nap 1486 |Lasd 1. intervallum.

P3.12.5.4 Csatorna kiosztasa 1488 |Lasd 1.intervallum.

Tablazat 81: 1. idozitd

Alapértel

Paraméter
mezett

P3.12.6.1 Id6tartam 0 72000 mp 0 1489

DigINSlot

P3.12.6.2 1.id6zito 01

447

B0 = 1. idGcsatorna
P3.12.6.3 Csatorna kiosztasa 1490 |B1=2.id6csatorna
B2 = 3. id6csatorna
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Tablazat 82: 2. idozito

Paraméter Alapertel Leiras

mezett
P3.12.7.1 IdGtartam 0 72000 mp 0 1491 |Lasd 1.idé6zit6.
P3.12.7.2 2 id82its Dlg:]N1Slot 448 Lasd 1. id6zité.
P3.12.7.3 Csatorna kiosztasa 1492 |Lasd 1. idézit6.

Tablazat 83: 3. idozitd

Paraméter Alapertel
mezett
P3.12.8.1 Id6tartam 0 72000 mp 0 1493 |Lasd 1.id6zité.
P3.12.8.2 3. id6zits D'gnglOt 4y |Lesd 1. idezits.
P3.12.8.3 | Csatorna kiosztasa 1494 |Lasd 1.id6zit6.
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5.13 3.13-ES CSOPORT: PID-SZABALYZ0

Tablazat 84: PID-szabalyzo alapvetd beallitasai

Paraméter i Leiras

P3.13.1.1 PID erésités 0.00 1000.00 % 100.00 118

P3.13.1.2 PID integréacids id6 0.00 600.00 mp 1.00 19

P3.13.1.3 PID derivaciés id6 0.00 100.00 mp 0.00 132

P3.13.1.4 | Mertekegységkiva- | 38 1 1036
lasztasa

P3.13.1.5 Mértékegység min Valtozé | Valtozd | Valtozo 0 1033

P3.13.1.6 Mértékegység max | Valtozo | Valtozé | Valtozo 100 1034

Mértékegység tize-

P3.13.1.7 : . 0 4 2 1035
desjegyei

0 = Normél (ellendrzé-
jel < alapérték -> PID

P3.13.1.8 Hiba invertalas 0 1 0 340 | Kimenetnovelése)
1 = Invertalva (ellendr-
zGjel < alapérték ->
PID kimenet csokken-
tése)

P3.13.1.9 Holtsav Valtozo | Valtozo | Valtozo 0 1056

P3.13.1.10 | Holtsav késleltetése 0.00 320.00 mp 0.00 1057
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Tablazat 85: Alapérték beallitasai

Paraméter i Leiras

P332 | 1-Pillentylzetalap- 1§y o | vaitozs |Valtozs | 0 167

érték
p3.13.2.2 | 2 billentylzetalap- |y | Valtozs | Valtozs 0 168

érték
P3.13.2.3 Alape”j;erampa" 000 | 3000 | mp | 000 |1068
P3.13.2.4 Pl',D',alaEer;?k,”l‘,’Ve' Valtozs | Valtozo S[E'%'ON1 1046 | NYITVA = Nincs ergsités

esenek akKtlivalasa otu. ZARVA _ Er65|’té5

P3.1325 | 078K vattoss | Vattozo o9 | 1047 [NVITVA= 1. alapérték

asztasa ot ZARVA = 2. alapérték
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Tablazat 85: Alapérték beallitasai

P3.13.2.6

Paraméter

1. alapérték forrasa-
nak kivalasztasa

32

332

0 = Nincs hasznalatban
1=1. billenty(zet alap-
érték

2 = 2. billenty(zet alap-
érték

3=Al

4=Al2

5=AI3

6=Al4

7 =Al5

8=Al6

9 =In1-adatok feldolgo-
zasa

10 = In2-adatok feldol-
gozasa

11 = In3-adatok feldol-
gozasa

12 = In4-adatok feldol-
gozésa

13 = Inb-adatok feldol-
gozasa

14 = In6-adatok feldol-
gozasa

15 = In7-adatok feldol-
gozésa

16 = In8-adatok feldol-
gozasa

17 = 1. hémérsékleti
bemenet

18 = 2. hGmérsékleti
bemenet

19 = 3. hémérsékleti
bemenet

20 = 4. h6mérsékleti
bemenet

21 =5. h6mérsékleti
bemenet

22 = 6. h6mérsékleti
bemenet

23 = 1. blokk ki

24 = 2. blokk ki

25 = 3. blokk ki

26 = 4. blokk ki

27 = 5. blokk ki

28 = 6. blokk ki

29 = 7. blokk ki

30 = 8. blokk ki

31 =9. blokk ki

32 =10. blokk ki

P3.13.2.7

1. alapérték mini-
muma

-200.00

200.00

%

0.00

1069
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Tablazat 85: Alapérték beallitasai

Paraméter

1. alapérték maxi-

P3.13.2.8 -200.00 | 200.00 % 100.00 | 1070
muma

P3.13.2.9 | 1. alapérték novelése -2.0 2.0 X 1.0 1071

P3.13.2.10 2. alape.rtfek forlrasa- 0 27 5 431 Lasd P3.13.2.6.

nak kivalasztasa

P3.13.2.11 2. alapérték mini- 200.00 | 200.00 % 0.00 1073 Lasd P3.13.2.7.
muma

P3.13.2.12 | Z-@lapertekmaxi- 1 5000 | 20000 | % | 100.00 [1074 |FesdP31328
muma

P3.13.2.13 | 2. alapérték novelése -2.0 2.0 X 1.0 1078 |Léasd P3.13.2.9.

* = Az alkalmazas kivalasztasa (P1.2 Alkalmazas paraméter) megadja az alapértelmezett
értéket. Az alapértelmezett értékeket lasd a kovetkezd fejezetben: 12 1. figgelék.
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Tablazat 86: Ellendrzojel beallitasok

Paraméter i Leiras

1 =Csak az 1. forras
hasznalatban

2 = SQRT(1. forras);
(Aramlas=Konstans x
SQRT(Nyomas))

3 =SQRT(1. forrés - 2.
forras)

4 =SQRT (1. forras) +

P3.13.3.1 Ellenérzéjel funkcid 1 9 1* 333 SQRT (2. forras)
5=1.forras + 2. forras
6 =1.forras - 2. forras
7 = MIN(1. forras, 2. for-
ras)
8 = MAX (1. forras, 2. for-
ras)
9 = KOZEP (1. forras, 2.
forras)

p3.133.2 | Ellenorzojeliunkeid 1 45644 | 10000 % 100.0 | 1058

novelése
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Tablazat 86: Ellendrzojel beallitasok

Paraméter i Leiras

0 = Nincs hasznalatban
1=Al

2=AI2

3=AI3

4=Al4

5=AI5

6=Al6

7 =In1-adatok feldolgo-
zasa

8 = In2-adatok feldolgo-
zasa

9 = In3-adatok feldolgo-
zasa

10 = In4-adatok feldolgo-
zasa

11 = In5-adatok feldolgo-
zasa

12 = In6-adatok feldolgo-
zasa

13 = In7-adatok feldolgo-
zasa

1. fallenc'i'rzéijel fo!"ré- 0 30 9+ 334 1{+ = In8-adatok feldolgo-
sanak kivalasztasa zasa

15=1. hémérsékleti
bemenet

16 = 2. h6mérsékleti
bemenet

17 = 3. hémérsékleti
bemenet

18 = 4. hémérsékleti
bemenet

19 = 5. h6mérsékleti
bemenet

20 = 6. h6mérsékleti
bemenet

21 =1. blokk ki

22 = 2. blokk ki

23 = 3. blokk ki

24 = 4. blokk ki

25 = 5. blokk ki

26 = 6. blokk ki

27 = 7. blokk ki

28 = 8. blokk ki

29 =9. blokk ki

30 =10. blokk ki

P3.13.3.3

1. ellendrzdjel mini-
muma

P3.13.3.4 -200.00 | 200.00 % 0.00 336

1. ellendrzéjel maxi-
muma

P3.13.3.5 -200.00 | 200.00 % 100.00 337
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Tablazat 86: Ellendrzojel beallitasok

Alapérte | Azon

Index Paraméter Min Max Egység Imezett osit6 Leiras
P313.3.4 |2 ellendrzdjel forra- 0 20 0 435 |Lésd P3.13.33.
sanak kivalasztasa
P313.3.7 2. ellendrzdjel mini- 200.00 | 200.00 % 0.00 238 Lasd P3.13.3.4.
muma
M3.133.8 | 2 SENOrZARIMX™ | 20000 | 20000 | % | 10000 | 339 [FASHFOISSS

* = Az alkalmazas kivalasztasa (P1.2 Alkalmazas paraméter) megadja az alapértelmezett
értéket. Az alapértelmezett értékeket lasd a kovetkezd fejezetben: 12 1. fiiggelék.

Tablazat 87: Elorecsatolas beallitasai

Alapértel

Paraméter Leiras
mezett
Pa.1g4 | Florecsato@siunke |y o : l05 |L8sd P3.13.3.1
P313.4.2 Elore.c’sa.t.olas,l funk- -1000 1000 % 100.0 1060 Lasd P3.13.3.2
cio novelése
P3.13.4.3 1’. ellorecs.atlolas f?r- 0 25 0 1061 Lasd P3.13.3.3
rasanak kivalasztasa
P3.13.4.4 | 1-elorecsatolas | 50000 | 20000 | % 000 | 1062 |MesdP31334
minimuma
P3.13.45 | 1-elrecsatolas 4 o500 | 20000 | % | 10000 | 1063 [R3SdP313:35
maximuma
P313.4.6 2,. e,lorecs_atplas f?r- 0 25 0 1064 Lasd P3.13.3.6
rasanak kivalasztasa
P3.13.4.7 | 2. el6recsatolds min | -200.00 | 200.00 % 0.00 1065 |Lasd P3.13.3.7
P3.13.4.8 | 2. el6recsatoldas max | -200.00 | 200.00 % 100.00 1066 |Lasd P3.13.3.8
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Tablazat 88: Az alvas funkcio beallitasai

Paraméter Alapertel Leiras
mezett
P3.135.1 |°F! al"a;ij:ekve““' 0.00 | 320.00 Hz 0.00 1016
P3.13.5.2 | SP1 Alvaskésleltetés 0 300 mp 0 1017
P3.13.5.3 | SP1 ébresztési szint Valtozo 0.0000 1018
P3.13.5.4 | SP1 ébresztési maod 0 1 0 1019 |0 = Abszolut szint
1 = Relativ alapérték

P3.1355 |2 al"a;ij:ekve““' 0.00 | 320.00 Hz 0.00 1075 |Lasd P3.13.5.1.
P3.13.5.6 | SP2 Alvaskésleltetés 0 3000 mp 0 1076 |Léasd P3.13.5.2.
P3.13.5.7 | SP2 ébresztési szint Valtozo 0.0000 1077 |Léasd P3.13.5.3.
P3.13.5.8 | SP2 ébresztési mod 0 1 0 1020 |Lasd P3.13.5.4.

Tablazat 89: Ellendrzojel-feliigyelet paraméterei

Paraméter Alapertel Leiras
mezett
P3.13.6.1 |Ellenorzojel-feligye- | 4 1 0 735 | 0= Letiltva
let engedélyezése _ .
1 = Engedélyezve
P3.13.6.2 Felsé korlat Valtozd | Valtozo | Valtozd | Valtozo 736
P3.13.6.3 Also korlat Valtozd | Valtozo | Valtozd | Valtozo 758
P3.13.6.4 Késleltetés 0 30000 mp 0 737
0 = Nincs mdvelet
, .. 1 = Riasztas
P3.13.6.5 | Yalasz PID-felugye- 0 3 2 749 |2 =Hiba (leallas a lea-
leti hibara L )
W&si méd szerint)
3 = Hiba (ledllas sza-
badon futdssal)

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFO0SS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/




VACON - 160 PARAMETEREK MENU

Tablazat 90: Nyomasveszteség-kompenzacio paraméterei

Paraméter Alapertel Leiras
mezett
P3.13.7.1 | !-alaperték engede- 0 1 0 1189 | 0= Letiltva
lyezése B}
1 = Engedélyezve
P3.13.7.2 |!-alapertek maxima- |y 76 | valtozo |Valtozé | Valtozs | 1190
lis kompenzacio
P3.13.73 2. alapertel} engedé- 0 1 0 1191 Lasd P3.13.7.1.
lyezése
P3.13.7.4 |2 3laPertek maxima- {6 | Valtozs |Valtozé | Valtozs | 1192 |-oS4P313.7:2
lis kompenzacio

Tablazat 91: Lagy kitoltés beallitasai

Alapértel

Paraméter Leiras

mezett

Lagy kitoltés enge-

P3.13.8.1 , .
délyezése

0 1 0 1094 | 0 = Letiltva
1 = Engedélyezve

Lagy kitoltés frek-
venciaja

P3.13.8.2 0.00 50.00 Hz 20.00 1055

P3.13.8.3 | Lagy kitoltés szintje | Valtozé | Valtozd | Valtozo 0.0000 1095

Lagy kitoltési idstal-

P3.13.8.4 épés 0 30000 mp 0 1096 0 = Nincs idtallépés
0 = Nincs mivelet
Valasz a PID lagy 1 = Riasztas
P3.13.8.5 kitoltési idgtullé- 0 3 2 748 |2 =Hiba (leallds a lea-
pésre lladsi méd szerint)

3 = Hiba (leéllas sza-
badon futassal)
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Tablazat 92: Bemeneti nyomas feliigyeletének paraméterei

P3.13.9.1

Paraméter

Felligyelet engedé-
lyezése

1685

Leiras

0 = Letiltva
1 = Engedélyezve

P3.13.9.2

Fellgyeleti jel

23

1686

0 =1.analdg bemenet
1=2.analég bemenet
2 = 3. analdg bemenet
3 =4. analég bemenet
4 =5.analdég bemenet
5= 6. analdg bemenet
6 =In1-adatok feldol-

gozasa (0-100%)

7 = In2-adatok feldol-

gozasa (0-100%)

8 = In3-adatok feldol-

gozéasa (0-100%)

9 = In4-adatok feldol-

gozasa (0-100%)

10 = In5-adatok feldol-
gozasa (0-100%)

11 = In6-adatok feldol-
gozéasa (0-100%)

12 = In7-adatok feldol-
gozasa (0-100%)

13 = In8-adatok feldol-
gozasa (0-100%)

14 = 1. blokk ki

15 = 2. blokk ki
16 = 3. blokk ki
17 = 4. blokk ki
18 = 5. blokk ki
19 = 6. blokk ki
20 =7. blokk ki
21 = 8. blokk ki
22 =9. blokk ki
23 =10. blokk ki

P3.13.9.3

Fellgyeleti mérték-
egység kivalasztasa

Véltozo

1687

P3.13.9.4

Felligyeleti mérték-
egység tizedesjegyei

1688

P3.13.9.5

Fellgyeleti mérték-
egység minimalis
értéke

Valtozd

Valtozd

Valtozd

Valtozo

1689

P3.13.9.6

Felligyeleti mérték-
egység maximalis
értéke

Valtozo

Valtozo

Valtozo

Valtozo

1690
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Tablazat 92: Bemeneti nyomas feliigyeletének paraméterei

Paraméter

Felugyeleti riasztas

P3.13.9.7 C Valtozo | Valtozo | Valtozo | Valtozo 1691
szintje

p3.13.9.8 | Fetdayeletihiba H o6 | Valtozs | Valtozs | Valtozs | 1692
szintje

P3.13.9.9 |Fetigveletihibakes-| a0 | po00 | mp | 500 | 1693
leltetése

p3.13.9.10 | PID-alapertek csok- 0.0 100.0 % 10.0 1694

kentése

Ez a monitorozasi érték
a szivattyld bemeneti
nyomasanak aktualis
értékét mutatja.

V3.13.9.11 Bemeneti nyomas Valtozé | Valtozd | Valtozé | Valtozo 1695
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Tablazat 93: Fagyas elleni védelem paraméterei

Egysé |Alapértel

Paraméter Leiras

Fagyas elleni véde-

0 1 0 1704 | 0 = Letiltva
lem

1 = Engedélyezve

P3.13.10.1

0=1. hémérsékleti
bemenet (-50..200 C)

1 =2. h6mérsékleti
bemenet (-50..200 C)

2 = 3. hémérsékleti
bemenet (-50..200 C)
3 = 4. hGmérsékleti
bemenet (-50..200 C)
4 =5. h6mérsékleti
bemenet (-50..200 C)
5= 6. hémérsékleti
bemenet (-50..200 C)

6 =1.analdg bemenet
7 = 2. analdg bemenet
8 = 3. analdg bemenet
9 = 4. analdog bemenet
10 = 5. analég bemenet
11 = 6. analdg bemenet
12 = In1-adatok feldol-
gozéasa (0-100%)

13 = In2-adatok feldol-
P3.13.10.2 Hémérsékleti jel 0 29 6 1705 | gozasa (0-100%)

14 = In3-adatok feldol-
gozasa (0-100%)

15 = In4-adatok feldol-
gozasa (0-100%)

16 = In5-adatok feldol-
gozasa (0-100%)

17 = In6-adatok feldol-
gozasa (0-100%)

18 = In7-adatok feldol-
gozéasa (0-100%)

19 = In8-adatok feldol-
gozasa (0-100%)

20 = 1. blokk ki
21 = 2. blokk ki
22 = 3. blokk ki
23 = 4. blokk ki
24 =5. blokk ki
25=6. blokk ki
26 =17. blokk ki
27 = 8. blokk ki
28 = 9. blokk ki

29 =10. blokk ki

Hoémérsékleti jel 21000 P3.13.10. oc/°F |-50,0°C) | 1706

P3.13.10.3 .
minimuma 4
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Tablazat 93: Fagyas elleni védelem paraméterei

Paraméter i Leiras
P3.13.10.4 | Homersekletijel IP3.13.10 | 5504 ocsor {2000 (°c) | 1707
maximuma 3
P3.13.10.5 Fagyas,,ell,enllvede— P3.13.10 | P3.13.10. oC/oF 5.00 1708
lem hémérséklete 3 4
Fagyas elleni véde- , ,
P3.13.10.6 0.0 Valtozd Hz 10.0 1710
lem frekvenciaja
A Fagyas elleni véde-
lem funkcid esetén a
v3.13.107 | Fagvasellenivede- o 6 | Vaiozs | oc/oF 1717 |mert homersekleti jel-
lem monitorozasa hez tartozé monitoro-
zasi érték. Skalazasi
érték: 0.1.
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5.14 3.14-ES CSOPORT: KULSO PID-SZABALYZ0

Tablazat 94: A kiilsé PID-szabalyzo alapvetd beallitasai

Paraméter i Leiras
P3.14.1.1 | Kutse PID engede- 0 1 0 1630 |0 = Letiltva
lyezése _ B}
1 = Engedélyezve
DigIN NYITVA = PID2 leéllasi
P3.14.1.2 Startjel Sl | 1049 | médban
o ZARVA = PID2 szaba-
lyozas
P3.14.1.3 Kimenet leallitva 0.0 100.0 % 0.0 1100
P3.14.1.4 PID erdsités 0.00 1000.00 % 100.00 1631 |Léasd P3.13.1.1
P3.14.1.5 PID integrécids id6 0.00 600.00 mp 1.00 1632 |Léasd P3.13.1.2
P3.14.1.6 PID derivacios idé 0.00 100.00 mp 0.00 1633 |Lasd P3.13.1.3
P3.14.1.7 Mertekegy§eg kiva- 0 37 0 1635 Lasd P3.13.1.4
lasztasa
P3.14.1.8 Mértékegység min | Valtozd | Valtozé | Valtozd 0 1664 |Lasd P3.13.1.5
P3.14.1.9 Mértékegység max | Valtozé | Valtozé | Valtozo 100 1665 |Lasd P3.13.1.6
P3.14.1.10 Mertekegyseg_ﬂze- 0 4 2 1666 Lasd P3.13.1.7
desjegyei
P3.14.1.11 Hiba invertalas 0 1 0 1636 |Lasd P3.13.1.8
P3.14.1.12 Holtsav Valtozd | Valtozd | Valtozd 0.0 1637 |Lasd P3.13.1.9
P3.14.1.13 | Holtsav késleltetése 0.00 320.00 mp 0.00 1638 |Lasd P3.13.1.10
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Tablazat 95: A kiilsé PID-szabalyzo alapértékei

Paraméter i Leiras
p3.14.2.1 | 1-Pllentylzetalap= | g0 | 10000 [valtozo | 000 | 1640 |FeS4P31321
érték
P3.14.2.2 | 2 Pillentydzetalap= 1 qq0 | 10000 [valtozs | 000 | 1641 |F2S0P31322
érték
P3.14.2.3 Alape”j;erampa" 000 | 30000 | mp | 000 |1642 |FBS4P313:23
P3.14.2.4 Alapertf?‘k'valasz' Valtozé | Valtozé S[E'%'ON1 1048 | NYITVA = 1. alapérték
asa ot ZARVA = 2. alapérték
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Tablazat 95: A kiilsé PID-szabalyzo alapértékei

Paraméter

0 = Nincs hasznalatban
1=1. billenty(zet alap-
érték

2 = 2. billenty(zet alap-
érték

3=Al

4=Al2

5=AI3

6=Al4

7 =Al5

8=Al6

9 =In1-adatok feldolgo-
zasa

10 = In2-adatok feldol-
gozasa

11 = In3-adatok feldol-
gozasa

12 = In4-adatok feldol-
gozésa

13 = Inb-adatok feldol-
gozasa

14 = In6-adatok feldol-
gozasa

1. alapé.rtlék forrésé- 0 39 1 1643 15 =,In7—adatok feldol-
nak kivalasztasa gozasa

16 = In8-adatok feldol-
gozasa

17 = 1. hémérsékleti
bemenet

18 = 2. hGmérsékleti
bemenet

19 = 3. hémérsékleti
bemenet

20 = 4. h6mérsékleti
bemenet

21 =5. h6mérsékleti
bemenet

22 = 6. h6mérsékleti
bemenet

23 = 1. blokk ki

24 = 2. blokk ki

25 = 3. blokk ki

26 = 4. blokk ki

27 = 5. blokk ki

28 = 6. blokk ki

29 = 7. blokk ki

30 = 8. blokk ki

31 =9. blokk ki

32 =10. blokk ki

P3.14.2.5
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Tablazat 95: A kiilsé PID-szabalyzo alapértékei

Paraméter
Amennyiben hémérsék-
leti bemeneteket valaszt
ki, gy kell bedllitania a
-y s P3.14.1.8 Mértékegység
P3.14.2.5 | !-alapertékforrasa 0 32 1 1643 |min. és P3.14.1.9 Mér-
nak kivalasztasa . . .
tékegység max. paramé-
terek értékét, hogy azok
megfeleljenek a hémérd
kartya skalajaval.
P3.14.26 | -A@PETEkmINT 50000 | 20000 | % 0.00 | 1644
muma
P3.14.27 | '-alapertekmaxi- {50000 | 20000 | % | 10000 | 1645
muma
P3.14.2.8 2. alape.rt,ek forrasa- 0 29 0 1646 Lasd P3.14.2.5.
nak kivalasztasa
2. alapérték mini-
P3.14.2.9 -200.00 | 200.00 % 0.00 1647
muma
P3.14.2.10 | 2-3l@pertekmaxi- 1 oo000 | 20000 | % | 100.00 | 1648
muma
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Tablazat 96: A kiilsé PID-szabalyzo ellendrzéjele

Alapértel | Azono

Index Paraméter Min Max Egység mezett sit6 Leiras
P3.14.3.1 | Ellendrzsjel funkcié 1 9 1 1650
p3.14.3.2 | Ellenorzdjelfunkeis | 45604 1 10000 % 100.0 1651
novelése
P3.14.3.3 1. ,ellenorzngel fo,rra- 0 25 1 1652 Lasd P3.13.3.3.
sanak kivalasztasa
P3.14.3.4 | 1-ettendrzojelmini-— 506 05 | 200,00 % 0.00 1653
muma
P3.14.3.5 | 1-elenorzojelmaxi- | 554 56 | 50000 % 100.00 | 1654
muma
P3.14.3.6 2. falleno.rz?Jel folrra— 0 25 2 1655 Lasd P3.13.3.6.
sanak kivalasztasa
P3.14.3.7 | & ettendrzojelmini-—f 56 56 | 200,00 % 0.00 1656
muma
P3.14.3.8 | 2 elendrzojelmaxi- | ,06 56 | 200,00 % 100.00 | 1657
muma

Tablazat 97: A kiilsé PID-szabalyzo folyamat-feliigyelete.

Alapértel | Azono

Index Paraméter Min Max Egység mezett sit6 Leiras
P3.14.4.1 | Fellgyelet engede- 0 1 0 1659 | 0 = Letiltva

lyezése .

1 = Engedélyezve
P3.14.4.2 Felsd korlat Valtozd | Valtozo | Valtozd | Valtozo 1660
P3.14.4.3 Also korlat Valtozé | Valtozo | Valtozd | Valtozo 1661
P3.14.4.4 Késleltetés 0 30000 mp 0 1662
P3.14.4.5 Valész kul;o .PI,D-fel- 0 3 2 757 Lasd P3.9.1.11.
tgyeleti hibara
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5.15 3.15-ES CSOPORT: TOBB SZIVATTYUS

Tablazat 98: Tébb szivattyus paraméterek

Alapértel

Paraméter
mezett

P3.15.1 Motorok szama 1 6 1 1001
P3.15.2 Retesz funkcid 0 1 1 1032 | 0= Letiltva

1 = Engedélyezve
P3.15.3 FC-vel egyiitt 0 1 1 1028 |0 = Letiltva

1 = Engedélyezve
P3.15.4 Automat. csere 0 1 1 1027 | 0= Letiltva

1 = Engedélyezve

p3.155 | Automatikusvaltas o6 1 55000 | 4q 48.0 1029
intervalluma

p3.156 | Automatikusvaltas: | o5 Hpaaqo | 25.00 | 1031
Frekvencia hatar

Automatikus valtas:
P3.15.7 Motorkorlat 1 6 1 1030

P3.15.8 Savszélesség 0 100 % 10 1097
p3.159 [Sdvszelessegkeslel- 0 3600 mp 10 1098
tetes
P3.15.10 1. motor retesze Véltozd | Valtozo S[il%N1 426 NYITVA = Nem aktiv
ot ZARVA = Aktiv

P3.15.11 2. motor retesze Valtozd | Valtozo DigIN 427 Lasd P3.15.10
Slot0.1

P3.15.12 3. motor retesze Valtozd | Valtozo DigIN 428 Lasd P3.15.10
Slot0.1

P3.15.13 4. motor retesze Valtozd | Valtozo DigIN 429 Lasd P3.15.10
Slot0.1

P3.15.14 5. motor retesze Valtozd | Valtozo DigIN 430 Lasd P3.15.10
Slot0.1

P3.15.15 6. motor retesze Valtozd | Valtozo S?(')%BN1 486 Lasd P3.15.10

Tdlnyomas feliigye- |Alabb tekintheti at a tilnyomas felligyeletének paramétereit.

M3.15.16 lete
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Tablazat 99: Tulnyomas feliigyeletének paraméterei

Paraméter i Leiras

Tulnyomas felligye-

P3.15.16.1 letének engedélye- 0 1 0 1698 |0 = Letiltva
zése 1 = Engedélyezve
P3.15.16.2 Feligyeleti riasztas | P3.13.1. | P3.13.1. | P3.13.1 0.00 1699

szintje 5 6 A

5.16 3.16-ES CSOPORT: KARBANTARTAS-SZAMLALOK

Tablazat 100: Karbantartas-szamlalok

Paraméter i Leiras

0= Nincs hasznalatban
P3.16.1 1. szamlalé madja 0 2 0 1104 |1=0ra
2 = Fordulat * 1000

P3.16.2 1. szamlalcz r|aszta5| 0 2147483 h/kRev 0 1105 0 = Nincs hasznalatban
korlatja 647
P3.16.3 1. szamlallc.) hibakor- 0 2147483 h/kRev 0 1106 0 = Nincs hasznalatban
latja 647
B3.16.4 ‘|.szamla}[o lenulla- 0 1 0 1107
zasa
Pates | 1980 DNl | vattozs | valtozs 0 490 |#ARVA=Nullazas
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5.17 3.17-ES CSOPORT: TUZVEDELMI MOD

Tablazat 101: Tizvédelmi mod paraméterei

Alapértel

Paraméter
mezett

Tuzvedelmllmod jel- 0 9999 0 1599 1002 = Engedélyezve

P3.17.1 sz0 1234 = Teszt mad

0 = Tlizvédelmi mod
frekvenciaja

1 = El6re beallitott for-
dulatszamok

2 = Billenty(zet

3 = Terepibusz

4=Al

5=AI2

6=Al1+AI2

7 = PID1

3172 T(]zvédglmi m{)d 0 18 0 1617 8 = Motor-potenciomé-
frekvencia forrasa ter

9 =1. blokk ki
10 = 2. blokk ki
11 = 3. blokk ki
12 = 4. blokk ki
13 = 5. blokk ki
14 = 6. blokk ki
15 = 7. blokk ki
16 = 8. blokk ki
17 = 9. blokk ki
18 = 10. blokk ki

P3.17.3 Tlzvédelmi mod 8.00 |[P3312 | Hz 50.00 1598
frekvenciaja

OPEN = TGzvédelmi

y ' ZARVA = Nincs miivelet
NYITVA = Nincs muve-
Tlzvédelmi madd DigIN let
P3.17.5 aktivalasa zarasnal Slot0.1 1619 ZARVA = Tiizvédelmi
mod aktiv
OPEN = El6re
Tlzvédelmi mod DigIN ZARVA = Hatra
P3.17.6 hatra Slot0.1 1618 DigIN Slot0.1 = El6re
DigIN Slot0.2 = Hatra
lasd itt: Tabldzat 21 Ele-
mek a monitorozasi
meniiben.
V3.17.7 Tuzv:edelml mad 0 3 0 1597 0= Letlltvaf
allapota 1 = Engedélyezve

2 = Aktivalva (Engedé-
lyezve + DI nyitva)
3 =Teszt mdd
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Tablazat 101: Tizvédelmi mod paraméterei

Paraméter i Leiras

V3.17.8 Y
szamlalo

TGzvédelmi mdd ‘ ‘ | |

5.18 3.18-ES CSOPORT: A MOTOR ELOMELEGITESENEK PARAMETEREI

Tablazat 102: A motor elomelegitésének paraméterei

Alapértel

Paraméter Leiras
mezett

0 = Nincs hasznalatban
1 = Leallasi allapotban
mindig
Motor-elémelegitési 2 =Dl vezérli

funkcio 0 4 0 1225 3 = Homérsékleti kor-
lat

4 = Hémérsékleti kor-
lat (Mért motorhémér-
séklet)

P3.18.1

Elémelegités hémér-

P3.18.2 sékleti korlatja

-20 100 °C 0 1226

Motor-elémelegitési

P3.18.3 .
aram

0 31048 A Valtozd 1227

NYITVA = Nincs m(ve-
Motor elémelegitése e e DigIN let

BE Valtozo | Valtozo stot0.1 | 1% | ZARVA = Elémelegités
Leallasi allapotban

aktivalva

P3.18.4

0 = Nincs hasznalatban

1=1. hémérsékleti

bemenet

2 =2. hémérsékleti

bemenet

Elémélegfté:% motor- 0 6 0 1045 3 = 3. h6mérsékleti
homeérséklet bemenet

4 = 4. hémérsékleti

bemenet

5=5. hémérsékleti

bemenet

6 = 6. hémérsékleti

bemenet

P3.18.5
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5.19 3.19-ES CSOPORT: HAJTAS TESTRESZABAS

Tablazat 103: Hajtas testreszabas paraméterek

Alapértel

Paraméter
mezett

Hasznalja a grafikus
Progra- Hajtas testreszabas
. 15001 . ;
mozas eszkozt a Vacon Live-
on.

P3.19.1 Mikodési mad N/A N/A

5.20 3.20-ES CSOPORT: MECHANIKUS FEK

Tablazat 104: Mechanikus fék paraméterei

Paraméter Alapertel
mezett

0 = Letiltva

P3.20.1 Fék vezérlése 0 2 0 1541 | 1= Engedélyezve
2 = Fékallapot fellgye-
letével engedélyezve

P3.20.2 Fek mechanikus 0.00 60.00 mp 0.00 353

késleltetése
p320.3 | Feknyitasirekvenci- | o300, Ip3312 | He 2.00 1535
akorlatja
P304 |FEkzarasirekvencia- | oq g4y Ip3aqy | 2.00 1539
korlatja

P3.20.5 Fék aramkorlatja 0.0 Valtozé A 0.0 1085

P3.20.6 Fékhiba-késleltetés 0.00 60.00 mp 2.00 352
0 = Nincs mdvelet
1 = Riasztas

P3.20.7 Valasz fékhibara 0 3 0 1316 |2 =Hiba (leéllds a lea-
lldsi mod szerint)
3 = Hiba (leallas sza-
badon futassal)

. . DigIN
P3.20.8 Fékellendrzdjel S1ot0.1 1210
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5.21 3.21-ES CSOPORT: SZIVATTYUVEZERLES

Tablazat 105: Automatikus tisztitas paraméterei

Alapértel | Azono

Index Paraméter Min Max Unit e Leiras
mezett sito
P3.21.1.1 Tisztitasi funkcio 0 1 0 1714 | 0 = Letiltva
1 =Engedélyezve
L DigIN
P3.21.1.2 Tisztitas aktivalasa Slot0.1 1715
P3.21.1.3 | Tisztitasi ciklusok 1 100 5 1716
P3.21.1.4 | Tistitas elbrefrek-—f o5 | 540 Hz 4500 | 1717
VenCIaJa
P3.21.1.5 | Tisztitas elére ideje 0.00 320.00 mp 2.00 1718
P3.21.1.6 | Tsztitas hatrafrek-—| o5 | 54 g Hz 45.00 | 1719
VenClaJa
P3.21.1.7 | Tisztitss hatraideje | 0.00 | 32000 | mp 0.00 1720
p3211g | Tis#titasindulasi 0.1 3000 | mp 0.1 1721
ideje
p321.1.9 | Tis#itas leallasi 0.1 3000 | mp 0.1 1722
ideje

Tablazat 106: Gorgdszivattyu paraméterei

Paraméter i Leiras
P3.21.2.1 Gorgsfunkcio 0 2 0 1674 |9 = Nincs hasznalatban
1 =PID-alvas
2 = PID-alvas (szint)
P3.21.2.2 | Gérgé inditasi szintje 0.00 100.00 % 0.00 1675
P3.21.2.3 | Gorgé leallasi szintje 0.00 100.00 % 0.00 1676
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Tablazat 107: Elészivattyu paraméterei

Alapértel

Paraméter Leiras
mezett

P3.21.3.1 Telit6 funkcio 0 1 0 1677 |0 = Letiltva
1 =Engedélyezve

P3.21.3.2 Telitési id 0.0 320.00 3.0 1678
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6 DIAGNOSZTIKA MENU

6.1 AKTIV HIBAK

Egy vagy tobb hiba esetén a kijelz6 megjeleniti a hiba nevét, és villogni kezd. A Diagnosztika
menlibe valo visszalépéshez nyomja meg az OK gombot. Az Aktiv hibak almeni mutatja a
hibdk szamat. A hiba idejével kapcsolatos adatok megtekintéséhez lépjen a hibara, és
nyomja meg az OK gombot.

A hiba torléséig aktiv marad. Egy hibat 6tféle modon lehet torolni.

« Tartsa nyomva a Reset (Torlés) gombot 2 masodpercig.

« Lépjen be a Hibak torlése almeniibe, és hasznalja a Hibak torlése paramétert.
« Adjon le torlési jelet az I/0 sorkapcson.

« Adjon le torlési jelet a terepibusz segitségével.
« Adjon le torlési jelet a Vacon Live-on.

Az Aktiv hibak almeni legfeljebb 10 hibat tud tarolni. Ez az almeni bekovetkezésiik
sorrendjében jeleniti meg a hibakat.

6.2 HIBAK TORLESE

Ebben a meniiben tordlheti a hibakat. Utasitasokért lasd a kovetkezo fejezetet: 11.7 Hiba
Jelenik meg.

f VIGYAZAT!
A hiba torlése el6tt tavolitsa el a kiils6 Vezérlési jelet, igy megakadalyozza a
frekvenciavaltd véletlen Ujraindulasat.
6.3 HIBAELOZMENYEK
A Hibael6zmények kozott 40 hiba lathato.

A hiba részletes adatainak megtekintéséhez lépjen be a Hibael6zmények kozé, keresse meg
az adott hibat, és nyomja meg az OK gombot.

6.4 TOTALSZAMLALOK

A terepibuszon keresztil beolvasott szamlaléértékekrél a kovetkezo fejezetben tudhat meg
tobbet: 771.4 Total- és utszamlaldk.
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Tablazat 108: A totalszamlalo paraméterei a diagnosztika meniiben

Paraméter Alapertel Leiras
mezett
A taplalé halozatrol
beérkezett energia
mennyisége. Ezt a
szamlalot nem nullaz-
hatja le. A szoveges
kijelz6n: A kijelzdn
VA4 1 Energiaszamlals Valtozé 2091 |medjelenithetd legna-
gyobb mértekegység a
MW. Amennyiben a
rendszer 999,9 MW-nal
nagyobb energiat
szamlal, a kijelzén
semmi nem jelenik
meg.
VA 43 Mukod§5| id6 ,[Igrafl— ~an 2998 Avgzerlokor mUkdodési
kus billenty(izet) 06:perc ideje.
Vhibd M(ikodési idé (szove- a Avezérlékor mikodési
o ges billentylizet) ideje években.
VA4S M(ikodési id§ (szove- N A vezérlgkor miikodési
o ges billentyizet) ideje napokban.
A vezérlkor mikodési
Mikodési id6 (szove- 66:perc ideje drakban, percek-
V4.4.6 . p ; .
ges billentylizet) :mp ben és masodpercek-
ben.
V4T Futa§| id6 [graf|kus ~an 2993 A motor futasi ideje.
billentylizet) 00:perc
Futési id8 (széveges A motor futasi ideje
V448 billentylizet) a években.
Futasi id6 (szoveges A motor futasi ideje
V449 billentylizet) n napokban.
Futdsi id8 (szoveges 66:perc Az motor futasi ideje
V4.4.10 . ., 9 P orakban, percekben és
billentylizet) :mp )
masodpercekben.
Az az id6mennyiség,
- i . melyet a teljesitmény-
Vosr | Uzemids lgrafikus an 2294 |kér bekapcsolva téltstt.
billentylizet) 66:perc Ay
Ezt a szamlalét nem
nullazhatja le.
V412 Uzemldo [szoveges 3 Az lGzemido években.
billenty(zet)
V4413 Uzemldo [szoveges N Az izemidd napokban.
billentylizet)
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Tablazat 108: A totalszamlalo paraméterei a diagnosztika meniiben

Paraméter

Leiras
Uzemid§ (szoveges 66:perc Az lizemidg drakban,
V4414 . Zoveg P percekben és masod-
billentylizet) :mp
percekben.
Inditasi parancs- Ennyi alkalommal
V4.4.15 ! paral 2295 |indult el a teljesit-
szamlalo L
ménykor.

6.5 UTSZAMLALO

A terepibuszon keresztil beolvasott szamlaloértékekrél a kovetkezo fejezetben tudhat meg
tobbet: 17.4 Total- és utszamlaldk.
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Tablazat 109: Az utszamlalo paraméterei a diagnosztika meniiben

Alapértel

Paraméter Leiras
mezett

Ezt a szamlalét lenul-
ldzhatja. A sz6veges
kijelzén: A kijelzén
megjelenithetd legna-
gyobb mértékegység a
MW. Amennyiben a
rendszer 999,9 MW-nal
nagyobb energiat
szamlal, a kijelzdn
semmi nem jelenik
meg.

A szamlalo lenul-

o . lazasa

P4.5.1 Energia Utszamlald Valtozo 2296

*  Aszoveges kijel-
z6n: Tartsa
nyomva az OK
gombot 4 masod-
percig.

. A grafikus kijel-
z6n: Nyomja meg
az OK gombot.
Megjelenik a
Szamlald lenulla-
zasa oldal.
Nyomja meg
ismét az OK gom-
bot.

Ezt a szamlaloét lenul-
Miikodési id6 (grafi- an 9999 lazhatja. Utasitasokeért
kus billenty(izet) 60:perc lasd fentebb a P4.5.1

paramétert.

P4.5.3

M(ikodési idd (szove- A mikodési id6 évek-

Pé.5.4 ges billentylizet) ben.

M(ikodési id6 (széve- A miikodési id6 napok-

P4.5.5 ges billentyizet) ban.

A miikodésiid6 orak-
ban, percekben és
masodpercekben.

Miikodési id6 (szove- 66:perc

P4.5.6 ges billentytizet) :mp
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6.6 SZOFTVERADATOK

Tablazat 110: A szoftveradatok paraméter a diagnosztika meniiben

Paraméter Alapertel
mezett
Szoftvercsomag A szoftver azonositd
V4.6.1 (grafikus billentyd- kddja
zet)

Szoftvercsomag azo-
V4.6.2 nositdja (szoveges
billentylizet)

Szoftvercsomag ver-
V4.6.3 zidja (szoveges bil-

lenty(zet)
V464 | Rendszer terhelése 0 100 % 2300 |A vezerlokor procesz-
szorat éré terhelés
Alkalmazas neve Az alkalmazas neve.
V4.6.5 (grafikus billentyd-
zet)
Vh b.b Alkalmaz’als azono- Az alkalmazas kodja.
sito
V4.6.7 Alkalmazas verzidja
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7 1/0 ES HARDVER MENU

Az 1/0 és hardvermeniiben kiilonb6z6, opcidkhoz kapcsolddd bedllitdsok vannak. Itt
alapértékek jelennek meg, tehat ezeket az értékeket nem skalazza az alkalmazas.

7.1 ALAPI/0

Az Alap I/0 meniiben a bemenetek és kimenetek allapotat monitorozhatja.
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Tablazat 111: Az alap I/0 paraméterek az I/0 és hardver meniiben

Alapértel

Paraméter Leiras
mezett

V5.1.1

1.

digitalis bemenet

A digitalis bemeneti jel
allapota

V5.1.2

. digitalis bemenet

A digitalis bemeneti jel
allapota

V5.1.3

. digitalis bemenet

A digitalis bemeneti jel
allapota

V5.1.4

. digitalis bemenet

A digitalis bemeneti jel
allapota

V5.1.5

. digitalis bemenet

A digitalis bemeneti jel
allapota

V5.1.6

. digitalis bemenet

A digitalis bemeneti jel
allapota

V5.1.7

—_

. analdg bemenet

madja

Megjeleniti az analdg
bemeneti jelhez bealli-
tott modot. A modot
egy DIP-kapcsold
segitségével allithatja
be a vezérlékartyan.

1=0...20mA
3=0..10V

V5.1.8

—_

. analég bemenet

100

%

0.00

Az analdg bemeneti jel
allapota

V5.1.9

. analég bemenet

madja

Megjeleniti az analdg
bemeneti jelhez bealli-
tott mdédot. A mddot
egy DIP-kapcsold
segitségével allithatja
be a vezérlékartyan.

1=0...20mA
3=0..10V

V5.1.10

. analég bemenet

100

%

0.00

Az analdg bemeneti jel
allapota
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Tablazat 111: Az alap I/0 paraméterek az I/0 és hardver meniiben

Paraméter i Leiras
Megjeleniti az analdg
bemeneti jelhez bealli-
tott modot. A modot
egy DIP-kapcsold

V5.1.11 1. analég kimenet 1 3 1 segl'tség’éveil éllithatja

modja be a vezérlékartyan.

1=0..20mA
3=0...10V

V5.1.12 | 1.analég kimenet 0 100 % 0.00 Az analog kimeneti jel
allapota

V5.1.13 1. relékimenet 0 1 0 Az relekimenetijel
allapota

V5.1.14 2. relékimenet 0 1 0 Az relekimenetijel
allapota

V5.1.15 3. relékimenet 0 1 0 Az relekimeneti jel
allapota

7.2 BOVITOKARTYAK FOGLALATAI

Ehhez a meniihoz a kilonbozd bévitékartydknal mas-mas paraméterek tartoznak. Annak a
bévitékartyanak a paraméterei jelennek meg, melyet telepitett. Itt csak akkor jelennek meg
paraméterek, ha telepitett bévitékartyata .C", .D" vagy ..E” foglalatba. A foglalatok
elhelyezkedésérol tobbet is megtudhat a kovetkez6 fejezetben: 10.6.7 A digitalis és analdg
bemenetek programozasa.

Bovitokartya eltavolitasakor a 39-es hibakod és az Eszkoz eltavolitva hibalizenet jelenik meg a
képernydn. Lasd a kovetkez6 fejezetben: 11.3 Hibakddok.

Y as

Tablazat 112: Bévitokartyakkal kapcsolatos paraméterek

Menii Funkcio Leiras

Beallitasok A bévitékartyahoz kapcsolodo beallitasok

.C" foglalat
Monitorozas Monitorozza a bévitékartyahoz kapcsolddé adatokat
Beallitasok A bdvitékartydhoz kapcsolddo beallitasok

.D" foglalat
Monitorozas Monitorozza a bévitékartydhoz kapcsolodo adatokat
Beallitasok A bévitékartyahoz kapcsoldodo beallitasok

.E" foglalat
Monitorozas Monitorozza a bévitékartyahoz kapcsolédé adatokat
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7.3 VALOS IDEJU ORA

Tablazat 113: A valds idejii ora paraméterei az I/0 és hardver meniiben

Alapértel

Paraméter
mezett

Az elem allapota.

V5.5.1 Elem allapota 1 3 2205 |1 = Nincs telepitve
2 = Telepitve
3 =Cseréljen elemet

P5 5 2 146 60:pp: 2201 Az aktualis idd
mpmp

P5.5.3 Datum nn.hh. 2202 |Az aktualis datum

P5.5.4 Ev éééé 2203 |Az aktualis év

Nyari id6szamitas
hasznalata

1=Ki

2 = EU: marcius utolsé
vasarnapjan kezdddik
P5.5.5 | Nyariidgszamitas 1 4 1 2204 | és oktdber utols6
vasarnapjaig tart

3 = USA: marcius
masodik vasarnapjan
kezdddik és november
els6 vasarnapjaig tart
4 = Oroszorszag
(4lland¢)

7.4 TELJESITMENYKOR BEALLITASAI

Ebben a meniiben megvaltoztathatja a ventilator, a fékchopper és szinuszsz(iré beallitasait.

A ventilator optimalizalt vagy mindig bekapcsolt modban mikaodik. Optimalizalt modban a
frekvenciavaltd belsé logikaja adatokat fogad a hémérsékletrél, és ennek megfeleléen
vezérli a ventilator fordulatszamat. Ha a frekvenciavaltd Készenléti allapotba kapcsol, a
ventilator 5 perc mulva leall. Mindig bekapcsolt mddban a ventilator teljes fordulatszamon
tzemel, és soha nem all le.

A Szinuszsz(iré korlatok kozott tartja a tiulmodulalasi mélységet, és nem engedi, hogy a
hékezelési funkciok csokkentsék a kapcsoldéfrekvenciat.
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Tablazat 114: Teljesitménykor beallitasai

Alapértel

Paraméter Leiras
mezett
P5.6.1.1 | Ventilator vezérlesi 0 1 1 2377 | 0 = Mindig bekapcsolva
maddja T
1 = Optimalizalva
0 = Letiltva
1 = Engedélyezve (Fut-
. . tatas)

P5.6.2.1 Fékchopper madja 0 3 0 2 = Engedélyezve (Fut-
tatds és Leallas)
3 = Engedélyezve (Fut-
tatas, nincs tesztelés)

P5.6.4.1 Sine Filter 0 1 0 0 = Nincs hasznalatban
1 = Hasznalatban van
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7.5 BILLENTYUZET

Tablazat 115: Az billentyiizet paraméterei az I/0 és hardver meniiben

Alapértel

Paraméter
mezett

Az az idGtartam, mely-

nek elteltével a kijelzd

visszatér a P5.7.2 para-
méterben beallitott

P5.7.1 [d6tullépés ideje 0 60 min. 0 oldalra.

0 = Nincs hasznalatban

Az oldal, mely megjele-
nik a frekvenciavalt6
bekapcsolasakor, vagy
a P5.7.1 paraméternél
beallitott id6tartam
elteltével. Ha a bealli-
tott érték 0, a kijelz6 a
legutoljara megtekin-

Alapertelmezett 0 4 0 tett oldalt jeleniti meg.

P5.7.2 oldal
0 = Nincs

1 = Mentindex

2 = Fémeni

3 =Vezérl6 oldal

4 =Tobbszoros moni-
torozas

Allitson be oldalt

mendindexnek. (Az 1-
es érték valasztasa a
P5.7.2 paraméternél)

P5.7.3 Meniindex

A kijelz6 kontrasztja-

* 0,
P5.7.4 Kontraszt 30 70 % 50 nak beallitasa.

Az az id6tartam, mely-
nek elteltével a kijelzd
Hattérvilagitas id6- hattérvilagitasa kikap-
tartama ' csol. Ha a beéllitott
érték 0, a hattérvilagi-
tds sosem kapcsol ki.

P5.7.5

* Csak grafikus billentyGzettel.

7.6 TEREPIBUSZ

A terepibusz kartydihoz kapcsolédé paraméterek az I/0 és hardver meniiben. A paraméterek
hasznalatarol szold utasitasokat a megfeleld terepibusz kézikonyvében talalja.
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1. szintl 2. szintii almeni 3. szintli almenii 4. szintl almenii
almenii
RS-485 Altalanos beallitdsok  |Protokoll Modbus RTU

N2

Bacnet MSTP

RS-485 Modbus RTU Paraméterek Kiszolgalé egység cime

Adatatviteli sebesség

A paritas tipusa

Leallasi bitek

Kommunikacios id6tullépés

Uzemelés mdd

Monitorozas Terepibusz-protokoll allapota

Kommunikacio allapot

Helytelen funkcidk

Helytelen adatcimek

Helytelen adatértékek

A kiszolgalé eszkoz foglalt

Membériaparitasi hiba

A kiszolgald eszkdz meghibaso-
dott

Utolsé hibavalasz

Vezérl6szo

Allapotjelzé sz6
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1. szintl 2. szintii almeni 3. szintli almenii 4. szintl almenii

almenii

RS-485 N2 Paraméterek Kiszolgalé egység cime

Kommunikacios id6tullépés

Monitorozas Terepibusz-protokoll allapota

Kommunikacié allapot

Ervénytelen adatok

Ervénytelen parancsok

Parancs visszautasitva

Vezérl6szo

Allapotjelzé sz6

RS-485 Bacnet MSTP Paraméterek Adatatviteli sebesség

Automatikus bitatvitel

MAC cim

Példany szama

Kommunikacios id6tullépés

Monitorozas Terepibusz-protokoll allapota

Kommunikacié allapot

Aktualis példany szama

Hibakad

Vezérl6szo

Allapotjelzé sz6

Ethernet Altalanos beallitasok | IP-cim médja
Fix IP IP-cim
Alhalézati maszk
Alapértelmezett atjaro
[P-cim

Alhalézati maszk

Alapértelmezett atjaro

MAC cim
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1. szintl 2. szintii almeni 3. szintli almenii 4. szintl almenii

almenii

Ethernet Modbus TCP Paraméterek Kapcsolatkorlat

Egység azonositészama

Kommunikacids id6tullépés

Monitorozas Terepibusz-protokoll allapota

Kommunikacio allapot

Helytelen funkcidk

Helytelen adatcimek

Helytelen adatértékek

A kiszolgalé eszkoz foglalt

Memériaparitasi hiba

A kiszolgald eszkdz meghibaso-
dott

Utolsé hibavalasz

Vezérl6szo

Allapotjelz6 sz6

Ethernet Bacnet IP Paraméterek Példany szama

Kommunikacios id6tullépés

Protokoll hasznalatban

BBMD IP

BBMD-port

Hatralévo élettartam

Monitorozas Terepibusz-protokoll allapota

Kommunikacio allapot

Aktualis példany szama

Vezérl6szo

Allapotjelz§ sz6

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFO0SS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/




1/0 ES HARDVER MENU VACON - 191

1. szintl 2. szintii almeni 3. szintli almenii 4. szintl almenii

almenii

Ethernet Ethernet/ IP Paraméterek Hasznalt protokoll

Kimen6 kérelem

Bejovd kérelem

Kommunikaciods id6tullépés

Monitorozas Szamlaldk lenullazéasa

Igénylés megnyitasa

Formatumelutasitds megnyitasa

Forraselutasitdsok megnyitasa

Egyéb elutasitasok megnyitasa

Igénylések bezarasa

Formatumelutasitasok bezarasa

Egyéb elutasitasok bezarasa

Csatlakozasi id6tullépések

Kommunikacio allapot

Vezérl6szo

Allapotjelz6 sz6

Terepibusz-protokoll allapota

Ethernet Profinet 10 Paraméterek Hasznalt protokoll

Kommunikacios id6tullépés

Monitorozas FB-protokoll allapota

Komm. allapota

Alapérték-tavirat

Valos érték tavirata

Folyamati adatok szama

Vezérl6szo

Allapotjelzd sz6

Csatlakozasi idétullépések

Paraméterelérések
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8 FELHASZNALOI BEALLITASOK KEDVENCEK ES
FELHASZNALOI SZINTEK MENUK

8.1 FELHASZNALOI BEALLITASOK

Tablazat 116: Altalanos beallitisok a felhasznaldi beallitisok meniiben

Alapértel

Paraméter
mezett

Minden nyelvi csomag-
ban mas valasztasi

Pé6.1 Nyelv kivalasztasa Valtozo | Valtozd Valtozo 802 P .
lehet6ségek jelennek
meg

Paraméterek men- Lasd: 8.1.1 Paraméte-

Mé6.5 , c

tése rek mentése.
Mb.6 Paraméter 0sszeha-

sonlitas

Ha sziikségesnek érzi,
a Vacon Live szamito-
P6.7 Frekvenciavalt6 neve gépes eszkdz segitsé-
gével adjon nevet a
frekvenciavaltonak.
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8.1.1 PARAMETEREK MENTESE

Tablazat 117: A paraméterek mentése paraméter a felhasznaldi beallitasok meniiben

Alapértel

Paraméter
mezett

Visszaallitja a gyari
Gyari beallitdsok 831 beallitasokat, és elin-

visszaallitasa ditja az Inditasi varazs-
lot.

P6.5.1

Elmenti a paraméterek
értékeit a kezel6pultra,
ahonnan példaul 4tma-
Mentés a billenty(- solhatja dket egy masik

P6.5.2 zetre 0 1 0 frekvenciavaltora.
*

0=Nem
1=Igen

Visszaallitas a billen- Betolti a paraméterek
P6.5.3 tylizetrél értékeit a kezelSpultrol
* a frekvenciavaltéra.

Személyre szabott
. e paraméterkészlet
Be5.4 | Mentesazl.kesz (tehét az alkalmazas-
letbe 1y s
ban hasznalt 6sszes
paraméter] elmentése.

Betolti a személyre
Visszaallitas az 1. szabott paraméter-

készletbdl készletet a frekvencia-
valtora.

B6.5.5

Egy masik személyre
szabott paraméter-
Mentés a 2. kész- készlet (tehat az alkal-
letbe mazasban hasznalt
osszes paraméter)
elmentése.

B6.5.6

Betolti a 2. személyre
Visszaallitas a 2. szabott paraméter-

készletbdl készletet a frekvencia-
valtora.

B6.5.7

* Csak grafikus kijelzdével.

8.2 KEDVENCEK
MEGJEGYZES!

Ez a meni a szdveges kijelz6s vezérlépanelen nem, csak a grafikus kijelzés
vezérlépanelen érhet6 el.
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MEGJEGYZES!
Ez a menl nem érhetd el a Vacon Live eszkozdn.

A gyakran hasznalt elemeket hozzdadhatja a Kedvencekhez. A billenty(izettel elérhetd dsszes
meniibdl valogathat paramétereket és monitorozasi jeleket. Ezt kdvetéen mar nem kell
egyesével kikeresnie 6ket a meniib6l. Alternativ megoldasként felveheti ezeket a Kedvencek
mappaba, ahol aztan egyszerl megtalalni dket.

ELEM HOZZAADASA A KEDVENCEKHEZ

1 Keresse meg az elemet, amelyet szeretne

hozzaadni a Kedvencekhez. Nyomja meg az OK STOP|G| READY /0
gombot. D Basic Settings
Motor Nom Voltg
230.00 V
Motor Nom Freq
50.00 Hz
oF Motor Nom Speed
e 1430 rpm
2  Valassza ki a Hozzaadas a kedvencekhez
lehetéséget, és nyomja meg az OK gombot. sTor| (G| ReADY| | o
Motor Nom Freq
Edit

@ Help

3 Ezzel véget ért a folyamat. A folytatashoz olvassa el

a kijelz6n megjelend utasitasokat. STOP|C| READY| | et
oF Motor Nom Freq

[0}

was added to
favourites. Press OK
to continue.

ELEM ELTAVOLITASA A KEDVENCEK K6zUL

1 Lépjen be a Kedvencek mappaba.
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2  Keresse meg az elemet, amelyet szeretne
eltavolitani. Nyomja meg az OK gombot. STOP|G| READY | /o

El Favourites

Motor Nom Freq

50.00 Hz
3 Valassza az Eltav. a Kedvencekbdl lehetdséget.
stor| (G| Rerpy /o
Motor Nom Freq

Rem from favourites

4 Az elem eltavolitdsdhoz nyomja meg ismét az OK
gombot.

8.3 FELHASZNALOI SZINTEK

A Felhasznaldi szintek paraméter segitségével meggatolhatja, hogy az arra fel nem
hatalmazott személyek megvaltoztassak a paramétereket. Ezen feliil megakadalyozhatja
vele a paraméterek véletlen megvaltoztatasat is.

A felhasznaldhoz rendelt szintnek megfeleléen az adott személy nem lathatja a kezel6pult
kijelz6jén az 6sszes paramétert.
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Tablazat 118: A felhasznaloi szint paraméterei

Alapértel

Paraméter Leiras
mezett

1=Normal. A fémeni-
ben talalhatd osszes
mend latszik.

2 = Monitorozas. A
fémeniben csak a
monitorozasi és a fel-
hasznaldi szint menik
latszanak.

3 = Kedvencek. A
fémentben csak a
kedvencek és a fel-
hasznaldi szint menik
latszanak.

P8.1 Felhasznaldi szint 1 3 1 1194

Mieldtt a Monitorozas
szintre ép példaul a
Normal szintrél, és a
megadott érték nem 0,
meg kell adnia a hoz-
zaférési kodot, ha visz-
P8.2 Hozzaférési kod 0 99999 0 2362 |sza szeretne lépnia
Normal szintre. Ezzel
meggatolhatja, hogy az
arra fel nem hatalma-
zott személyek meg-
valtoztassadk a paramé-
tereket a kezel6pulton.

f VIGYAZAT!
Ne veszitse el a hozzaférési kddot. Ha elvesztette a hozzaférési kddot, vegye fel a
kapcsolatot a legkozelebbi szervizkozponttal vagy szervizpartnerével.

A FELHASZNALOI SZINTEK HOZZAFERESI KODJANAK MEGVALTOZTATASA

1 Lépjen be a Felhasznaldi szintekhez.
2 Menjen a Hozzaférési kod elemhez, és nyomja meg
a jobb nyilgombot.

STOP|C| READY| ALARM |Keypad

Main Menu
ID:2362 P8.2

2 User level
oi Normal

5 Access code
00000
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3 A hozzaférési kod szamjegyeit a nyilgombokkal
valtoztathatja meg. stoP|(T| READY| ALARM | 10
25 Access code
© ID:2362 P8.2
A
\4
00000
Min:0
Max:9

4 Avaltoztatas elfogadasdhoz nyomja meg az OK
gombot.
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9 MONITOROZASI ERTEKEK LEIiRASA

Ez a fejezet roviden leirja az egyes monitorozasi értékeket.

9.1 TOBBSZOROS MONITOROZAS

V2.1.1 FREKVENCIA-ALAPJEL (ID 25)

Ez a monitorozasi érték a motorvezérlés aktualis frekvencia alapjelét mutatja.
Az érték 10 ms-onként kerdl frissitésre.

V2.1.2 KIMENETI FREKVENCIA (ID 1)

Ez a monitorozasi érték a motorhoz mend aktualis kimend frekvenciat mutatja.

V2.1.3 MOTORARAM (ID 3]

Ez a monitorozasi érték a motor mért aramat mutatja.
Az érték skalazasa a frekvenciavaltd méretétol fliggéen valtozik.

V2.1.4 MOTORFORDULATSZAM (ID 2]

Ez a monitorozasi érték a motor aktualis fordultaszamat mutatja rpm-ben (szamitott érték).

V2.1.5 MOTORNYOMATEK (ID 4)

Ez a monitorozasi érték a motor aktualis nyomatékat mutatja (szamitott érték].

V2.1.6 MOTORTELJESITMENY (ID 5)

Ez a monitorozasi érték a motor aktualis tengelyteljesitményét mutatja (szamitott érték) a
névleges motorteljesitmény szazalékaban.

V2.1.7 MOTOR FESZULTSEG (ID 6)

Ez a monitorozasi érték a motorhoz mend aktualis kimeneti fesziiltséget mutatja.

V2.1.8 DC-KOR FESZULTSEGE (ID 7]

Ez a monitorozasi érték a frekvenciavalto DC-korében mért fesziiltséget mutatja.

V2.1.9 KESZULEK HOMERSEKLETE (ID 8)

Ez a monitorozasi érték a frekvenciavalté mért hltéborda hémérsékletét mutatja.
A mértékegység Celsius vagy Fahrenheit a 'C/F kivalasztasa' paraméter értékétél fliggéen.

9.2 ALAP

V2.3.1 KIMENETI FREKVENCIA (ID 1)

Ez a monitorozasi érték a motorhoz mend aktualis frekvenciat mutatja.
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V2.3.2 FREKVENCIA-ALAPJEL (ID 25)

Ez a monitorozasi érték a motorvezérlés aktualis frekvencia alapjelét mutatja.
Az érték 10 ms-onként kerdl frissitésre.

V2.3.3 MOTORFORDULATSZAM (ID 2]

Ez a monitorozasi érték a motor aktualis fordulatszamat mutatja rpm-ben (szamitott érték).

V2.3.4 MOTORARAM (ID 3]

Ez a monitorozasi érték a motor mért aramat mutatja.
Az érték skalazasa a frekvenciavaltd méretétdl fliggden valtozik.

V2.3.5 MOTORNYOMATEK (ID 4]

Ez a monitorozasi érték a motor aktualis nyomatékat mutatja (szamitott érték].

V2.3.7 A MOTOR TENGELYTELJESITMENYE (ID 5)

Ez a monitorozasi érték a motor aktualis tengelyteljesitményét mutatja (szamitott érték) a
névleges motorteljesitmény szazalékaban.

V2.3.8 A MOTOR TENGELYTELJESITMENYE (ID 73]

Ez a monitorozasi érték a motor aktualis tengelyteljesitményét mutatja (szamitott érték).
A mértékegység kW vagy hp a 'kW/hp kivalasztasa' paraméter értékétél fiiggéen.

V2.3.9 MOTOR FESZULTSEG (ID 6]

Ez a monitorozasi érték a motorhoz mend aktualis kimeneti fesziiltséget mutatja.

V2.3.10 DC-KOR FESZULTSEGE (ID 7)

Ez a monitorozasi érték a frekvenciavalté DC-korében mért fesziiltséget mutatja.

V2.3.11 KESZULEK HOMERSEKLETE (ID 8]

Ez a monitorozasi érték a frekvenciavalté mért hitéborda hémérsékletét mutatja.
A monitorozasi érték mértékegysége Celsius vagy Fahrenheit a 'C/F kivalasztasa' paraméter
értékétdl fliiggen.

V2.3.12 MOTORHOMERSEKLET (ID 9)

Ez a monitorozasi érték a motor szamitott homérsékletét mutatja a névleges lizemi
homérséklet szazalékaban.
Ha az érték tullépi a 105%-ot, motor termikus védelme hibat jelez.

V2.3.13 MOTOR ELOMELEGITES (ID 1228)

Ez a monitorozasi érték a motor elémelegités funkcid allapotat mutatja.
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V2.3.14 NYOMATEKALAPJEL (ID 18)

Ez a monitorozasi érték a motorvezérlés végs6é nyomaték alapjelét mutatja.

9.3 1/0

V2.4.1 SLOTA DIN 1,2,3 (ID 15]

Ez a monitorozasi érték az 1-3 digitalis jelbemenetek allapotat mutatja az ..,A” kartyahelyen
(szabvanyos 1/0)

V2.4.2 SLOTA DIN 4,5,6 (ID 16)

Ez a monitorozasi érték az 4-6 digitalis jelbemenetek allapotat mutatja az ,A” kartyahelyen
(szabvanyos 1/0)

V2.4.3SLOTB RO 1,2,3(ID 17)

Ez a monitorozasi érték az 1-3 relékimenetek allapotat mutatja a ,B” kartyahelyen.

V2.4.4 1. ANALOG BEMENET (ID 59)

Ez a monitorozasi érték az analég bemeneti jel értékét mutatja a felhasznalt tartomany
szazalékaban.

V2.4.5 2. ANALOG BEMENET (ID 60)

Ez a monitorozasi érték az analdg bemeneti jel értékét mutatja a felhasznalt tartomany
szazalékaban.

V2.4.6 3. ANALOG BEMENET (ID 61)

Ez a monitorozasi érték az analdg bemeneti jel értékét mutatja a felhasznalt tartomany
szazalékaban.

V2.4.7 4. ANALOG BEMENET (ID 62)

Ez a monitorozasi érték az analdg bemeneti jel értékét mutatja a felhasznalt tartomany
szazalékaban.

V2.4.8 5. ANALOG BEMENET (ID 75)

Ez a monitorozasi érték az analég bemeneti jel értékét mutatja a felhasznalt tartomany
szazalékaban.

V2.4.9 6. ANALOG BEMENET (ID 76)

Ez a monitorozasi érték az analog bemeneti jel értékét mutatja a felhasznalt tartomany
szazalékaban.
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V2.4.10 SLOTAAO 1 (ID 81)

Ez a monitorozasi érték az analdg kimeneti jel értékét mutatja a felhasznalt tartomany
szazalékaban.

9.4 HOMERSEKLETI BEMENETEK

A hémérsékleti bemenet beallitdsokkal kapcsolatos monitorozasi értékek csak telepitett B8
vagy BH bdvitékartya esetén elérhetéek.

V2.5.1 1. HOMERSEKLETI BEMENET (ID 50)

Ez a monitorozasi érték a hdmeérséklet mért értékét mutatja.
A monitorozasi érték mértékegysége Celsius vagy Fahrenheit a 'C/F kivalasztasa' paraméter
értékétdl fliggden.

MEGJEGYZES!

ﬂ A hémérsékleti bemenetek listaja az els6 6 elérhetd hdmérsékleti bemenetbdl all.
Alista az ,A" foglalattal kezdddik, és az ..E" foglalattal végzddik. Amennyiben egy
bemenet elérhetd, &m nem csatlakoztatott hozza érzékelét, a listdn a maximalis
érték jelenik meg, mivel a mért ellenallas végtelen. Az érték minimalisra
csokkentéséhez kdsse be a bemenetet.

V2.5.2 2. HOMERSEKLETI BEMENET (ID 51)

Ez a monitorozasi érték a hémeérséklet mért értékét mutatja.
A monitorozasi érték mértékegysége Celsius vagy Fahrenheit a 'C/F kivalasztasa' paraméter
értékétdl fliiggéen.

V2.5.3 3. HOMERSEKLETI BEMENET (ID 52)

Ez a monitorozasi érték a hémérséklet mért értékét mutatja.
A monitorozasi érték mértékegysége Celsius vagy Fahrenheit a 'C/F kivalasztdsa' paraméter
értékétol fiiggben.

V2.5.4 4. HOMERSEKLETI BEMENET (ID 69)

Ez a monitorozasi érték a hdmérséklet mért értékét mutatja.
A monitorozasi érték mértékegysége Celsius vagy Fahrenheit a 'C/F kivalasztasa' paraméter
értékétol fliggben.

V2.5.5 5. HOMERSEKLETI BEMENET (ID 70)

Ez a monitorozasi érték a h6meérséklet mért értékét mutatja.
A monitorozasi érték mértékegysége Celsius vagy Fahrenheit a 'C/F kivalasztasa' paraméter
értékétdl fliiggéen.

V2.5.6 6. HOMERSEKLETI BEMENET (ID 71)

Ez a monitorozasi érték a hémérséklet mért értékét mutatja.
A monitorozasi érték mértékegysége Celsius vagy Fahrenheit a 'C/F kivalasztasa' paraméter
értékétol fiiggben.
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9.5 EXTRA ES SPECIALIS LEHETOSEGEK

V2.6.1 FREKVENCIAVALTO ALLAPOTJELZO SZAVA (ID 43)

Ez a monitorozasi érték a frekvenciavalto bitkodolt allapotat mutatja.

V2.6.2 KESZENLETI ALLAPOT (ID 78]

Ez a monitorozasi érték a frekvenciavaltdo Kész kritériumainak bitkddolt adatait mutatja.
Ezek az adatok hasznosak a frekvenciavalté Készenléti allapoton kiviili monitorozasara.

MEGJEGYZES!
Az értékek jelolonégyzetként jelennek meg a grafikus kijelzon. Az aktiv értéket
bejelolt négyzet jelzi.

V2.6.3 ALKALMAZAS 1. ALLAPOTJELZO SZAVA (ID 89)

Ez a monitorozasi érték az alkalmazas bitkddolt allapotait mutatja.

MEGJEGYZES!
Az értékek jelolonégyzetként jelennek meg a grafikus kijelzén. Az aktiv értéket
bejeldlt négyzet jelzi.

V2.6.4 ALKALMAZAS 2. ALLAPOTJELZO SZAVA (ID 90)

Ez a monitorozasi érték az alkalmazas bitkddolt allapotait mutatja.

MEGJEGYZES!
Az értékek jelolonégyzetként jelennek meg a grafikus kijelzén. Az aktiv értéket
bejelolt négyzet jelzi.

V2.6.5DIN 1. ALLAPOTJELZG SZAVA (ID 56]

Ez a monitorozasi érték a digitalis bemeneti jelek bitkodolt allapotat mutatja.

A monitorozasi érték egy 16-bites sz, amelyben minden bit egy digitalis jelbemenet
allapotat jelzi. 6 digitalis jelbemenetet olvas be minden egyes foglalatbol. Az 1. sz6 az A"
foglalat 1. bemenetével kezdddik (bit0) és a ,,C” foglalat 4. bemenetével ér véget (bit15).

V2.6.6 DIN 2. ALLAPOTJELZO SZAVA (ID 57)

Ez a monitorozasi érték a digitalis bemeneti jelek bitkodolt allapotat mutatja.

A monitorozasi érték egy 16-bites sz6, amelyben minden bit egy digitalis jelbemenet
allapotat jelzi. 6 digitalis jelbemenetet olvas be minden egyes foglalatbdl. Az 2. sz6 a ,.C”
foglalat 5. bemenetével kezdédik (bit0) és az ,.E” foglalat 6. bemenetével ér véget (bit15).

V2.6.7 MOTORARAM 1 TIZEDESJEGGYEL (ID 45]

Ez a monitorozasi érték a motor mért aramat mutatja rogzitett szamu tizedesjeggyel, ami
kevésbé van sz(rve.
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Ez a monitorozasi érték hasznalhatd példaul a helyes érték beolvasasara terepibusszal gy,
hogy a vaz mérete ne legyen hatdssal a mérésre, vagy olyan monitorozasi esetekben, amikor
a motoraramhoz kevesebb sz(irési idére van sziikség.

V2.6.8 FREKVENCIA-ALAPJEL FORRASA (ID 1495)

Ez a monitorozasi érték a frekvencia-alapjel pillanatnyi forrasat mutatja.

V2.6.9 UTOLJARA AKTIV HIBAKOD (ID 37)

Ez a monitorozasi érték a hiba kodjat mutatja a legutobbi aktivalt, de még nem torolt
hibahoz.

V2.6.10 UTOLJARA AKTIV HIBA AZONOSITOJA (ID 95)

Ez a monitorozasi érték a hiba ID-jét mutatja a legutdbbi aktivalt, de még nem torolt hibahoz.

V2.6.11 UTOLJARA AKTIV RIASZTAS KODJA (ID 74)

Ez a monitorozasi érték a zavar kodjat mutatja a legutobbi aktivalt, de még nem torolt
zavarhoz.

V2.6.12 UTOLJARA AKTIV RIASZTAS AZONOSITOJA (ID 94)

Ez a monitorozasi érték a zavar ID-jét mutatja a legutdbbi aktivalt, de még nem torolt
zavarhoz.

V2.6.13 MOTORREGULATOR ALLAPOT (ID 77)

Ez a monitorozasi érték a motor hatarszabalyzdinak bitkodolt allapotat mutatja.

MEGJEGYZES!
Az értékek jelolonégyzetként jelennek meg a grafikus kijelzén. Bejelolt négyzet
esetén a hatarszabalyzo aktiv.

9.6 IDOZITO FUNKCIOK

V2.7.1TC 1, TC2, TC 3(ID 1441)

Ez a monitorozasi érték az 1., 2. és 3. id6csatorna allapotat mutatja.

V2.7.2 1. INTERVALLUM (ID 1442)

Ez a monitorozasi érték az id6koz funkcid allapotat mutatja.

V2.7.3 2. INTERVALLUM (ID 1443)

Ez a monitorozasi érték az id6koz funkcid allapotat mutatja.

V2.7.4 3. INTERVALLUM (ID 1444)

Ez a monitorozasi érték az id6koz funkcid allapotat mutatja.
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V2.7.5 4. INTERVALLUM (ID 1445)

Ez a monitorozasi érték az id6koz funkcio allapotat mutatja.

V2.7.6 5. INTERVALLUM (ID 144¢6)

Ez a monitorozasi érték az id6koz funkcio allapotat mutatja.

V2.7.7 1. IDOZITG (ID 1447)

A monitorozasi érték az id6zitén hatralévo idét mutatja, ha az idézit6 aktiv.

V2.7.8 2. IDOZITG (ID 1448)

A monitorozasi érték az id6zitén hatralévo idét mutatja, ha az idézit6 aktiv.

V2.7.9 3. IDOZITG (ID 1449)

A monitorozasi érték az id6zitén hatralévo idét mutatja, ha az idézit6 aktiv.

V2.7.10 VALOS IDEJU ORA (ID 1450)

Ez a monitorozasi érték a valos idejl ora aktualis idejét mutatja 66:pp:mm formatumban.

9.7 PID-SZABALYZ0

V2.8.1 PID-ALAPERTEK (ID 20)

Ez a monitorozasi érték a PID kért érték jelének értékét mutatja a folyamategységekben.
A P3.13.1.7 paraméter segitségével kivalaszthatja a mértékegységet (Lasd: 70.74.7
Alapbeallitisok).

V2.8.2 PID-ELLENORZGJEL (ID 21)

Ez a monitorozasi érték a PID visszajelzés jelének értékét mutatja a folyamategységekben.
A P3.13.1.7 paraméter segitségével kivalaszthatja a mértékegységet (Lasd: 70.74.1
Alapbeallitisok).

V2.8.3 PID HIBA (ID 22)

Ez a monitorozasi érték a PID szabalyzd hibaértékét mutatja.

A hibaérték a PID-ellendrzdjel eltérése az PID-alapértéktol a mértékegységben.
A P3.13.1.7 paraméter segitségével kivalaszthatja a mértékegységet (Lasd: 10.74.1
Alapbesllitdsok).

V2.8.4 PID KIMENET (ID 23]

Ez a monitorozasi érték a PID szabalyzé kimenetét mutatja szédzalékosan (0-100%).
Ezt az értéket a motorvezérléshez (frekvencia-alapjel) vagy egy analdg kimenethez is
rendelheti.
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V2.8.5 PID ALLAPOT (ID 24)

Ez a monitorozasi érték a PID szabalyzé allapotat mutatja.

9.8 KULSO PID-SZABALYZ0

V2.9.1 KULPID-ALAPERTEK (ID 83)

Ez a monitorozasi érték a PID kért érték jelének értékét mutatja a folyamategységekben.
A P3.14.1.10 paraméter segitségével kivalaszthatja a mértékegységet (Lasd: 70.74.7
Alapbeallitisok).

V2.9.2 KULPID-ELLENORZGJEL (ID 84)

Ez a monitorozasi érték a PID visszajelzés jelének értékét mutatja a folyamategységekben.
A P3.14.1.10 paraméter segitségével kivalaszthatja a mértékegységet (Lasd: 70.74.1
Alapbeallitisok).

V2.9.3 KULPID HIBA (ID 85)

Ez a monitorozasi érték a PID szabalyzd hibaértékét mutatja.

A hibaérték a PID-ellendrzdjel eltérése az PID-alapértéktol a mértékegységben.

A P3.14.1.10 paraméter segitségével kivalaszthatja a mértékegységet (Lasd: 10.74.1
Alapbesllitdsok).

V2.9.4 KULPID KIMENET (ID 86)

Ez a monitorozasi érték a PID szabalyzé kimenetét mutatja szédzalékosan (0-100%).
Ezt az értéket példaul az analdg kimenethez rendelheti.

V2.9.4 KULPID ALLAPOT (ID 87)

Ez a monitorozasi érték a PID szabalyzé allapotat mutatja.

9.9 TOBB SZIVATTYUS

v2.10.1 JARO MOTOROK (ID 30)

Ez a monitorozasi érték a Tobbszivattyds rendszerben lévé m(ikéd6 motorok aktualis szamat
mutatja.

V2.10.2 AUTOMATIKUS VALTAS (ID 1114)

Ez a monitorozasi érték a kért automata valtas allapotat mutatja.

9.10 KARBANTARTAS-SZAMLALOK

V2.11.1 1. KARBANTARTAS-SZAMLALO (ID 1101)

Ez a monitorozasi érték a karbantartasi szamlaloé allapotat mutatja.
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A karbantartas-szamlalé allapota jelenik meg ezerrel megszorzott fordulatokban, vagy
érakban. A szamlalo beallitasaval és aktivalasaval kapcsolatban lasd: 70.17 Karbantartas-
szamlalok.

9.1 TEREPIBUSZ-ADATOK

V2.12.1 TB-VEZERLGSZO (ID 874)

Ez a monitorozasi érték azon terepibusz vezérlészé allapotat mutatja, amelyet az alkalmazas
bypass mddban hasznal.

A terepibusz tipusatdl vagy profiljatol fliggéen a terepibuszbol érkezé adatokat lehet
modositani, miel6tt a rendszer elkiildi azokat az alkalmazasnak.

V2.12.2 TB FORDULATSZAM-ALAPJEL (ID 875)

Ez a monitorozasi érték a terepibusz frekvencia alapjelét mutatja a minimalis frekvencia és a
maximalis frekvencia hanyadosaként.

A fordulatszam-alapjel informacio az alkalmazas altali befogadas pillanataban érvényes
minimalis és maximalis frekvencia kozott keriil skalazasra. Megvaltoztathatja a minimalis és
maximalis frekvenciat azt kovetden is, hogy az alkalmazas megkapta az alapjelet, ez nem
lesz hatassal az alapjelre.

V2.12.3 1. TB ADAT BE (ID 876)

Ez a monitorozasi érték a folyamatadatok nyers értékét mutatja 32-bites jelzett
formatumban.

V2.12.4 2. TB ADAT BE (ID 877)

Ez a monitorozasi érték a folyamatadatok nyers értékét mutatja 32-bites jelzett
formatumban.

V2.12.5 3. TB ADAT BE [ID 878)

Ez a monitorozasi érték a folyamatadatok nyers értékét mutatja 32-bites jelzett
formatumban.

V2.12.6 4. TB ADAT BE [ID 879)

Ez a monitorozasi érték a folyamatadatok nyers értékét mutatja 32-bites jelzett
formatumban.

V2.12.7 5. TB ADAT BE [ID 880)

Ez a monitorozasi érték a folyamatadatok nyers értékét mutatja 32-bites jelzett
formatumban.

V2.12.8 6. TB ADAT BE [ID 881)

Ez a monitorozasi érték a folyamatadatok nyers értékét mutatja 32-bites jelzett
formatumban.
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V2.12.9 7. TB ADAT BE [ID 882)

Ez a monitorozasi érték a folyamatadatok nyers értékét mutatja 32-bites jelzett
formatumban.

V2.12.10 8. TB ADAT BE [ID 883)

Ez a monitorozasi érték a folyamatadatok nyers értékét mutatja 32-bites jelzett
formatumban.

V2.12.11 TB ALLAPOTJELZG SZAVA [ID 864)

Ez a monitorozasi érték azon terepibusz allapotszo allapotat mutatja, amelyet az alkalmazas
bypass modban hasznal.

A terepibusz tipusatol vagy profiljatol fliggéen az adatokat lehet modositani, miel6tt a
rendszer elkildi azokat a terepibusznak.

V2.12.12 TB TENYLEGES FORDULATSZAMA [ID 865)

Ez a monitorozasi érték a frekvenciavalto aktualis sebességét mutatja a minimalis és
maximalis frekvencia kozotti adattal, szazalékaban megadva.

A 0%-os érték a minimalis frekvencidanak, a 100%-os érték pedig a maximalis frekvencianak
felel meg. Ez a monitorozasi érték folyamatosan frissiil a pillanatnyi min. és max. frekvencia,
valamint a kimeneti frekvencia fliggvényében.

V2.12.13 1. TB ADAT KI [ID 866)

Ez a monitorozasi érték a folyamatadatok nyers értékét mutatja 32-bites jelzett
formatumban.

V2.12.14 2. TB ADAT KI [ID 867)

Ez a monitorozasi érték a folyamatadatok nyers értékét mutatja 32-bites jelzett
formatumban.

V2.12.15 3. TB ADAT KI [ID 868)

Ez a monitorozasi érték a folyamatadatok nyers értékét mutatja 32-bites jelzett
formatumban.

V2.12.16 4. TB ADAT KI (ID 869)

Ez a monitorozasi érték a folyamatadatok nyers értékét mutatja 32-bites jelzett
formatumban.

V2.12.17 5. TB ADAT KI (ID 870)

Ez a monitorozasi érték a folyamatadatok nyers értékét mutatja 32-bites jelzett
formatumban.

V2.12.18 6. TB ADAT KI [ID 871)

Ez a monitorozasi érték a folyamatadatok nyers értékét mutatja 32-bites jelzett
formatumban.
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V2.12.19 7. TB ADAT KI (ID 872)

Ez a monitorozasi érték a folyamatadatok nyers értékét mutatja 32-bites jelzett
formatumban.

V2.12.20 8. TB ADAT KI (ID 873)

Ez a monitorozasi érték a folyamatadatok nyers értékét mutatja 32-bites jelzett
formatumban.
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10 PARAMETEREK LEIRASA

Ebben a fejezetben az alkalmazas legspecialisabb paramétereirél talal adatokat. A Vacon 100
alkalmazas legtobb paraméteréhez elég egy rovid leirast tarsitani. Ezeket az alapvet6
leirasokat megtalalja a kovetkez6 fejezet tablazataiban: 5 Paraméterek ment. Ha tovabbi
adatokra van szliksége, kérje a terjeszt6 segitségét.

P1.2 ALKALMAZAS (1D212]

“ s

Az alkalmazasok kozott talal elére beallitott alkalmazaskonfiguraciokat, azaz elére megadott
paramétereket. Az alkalmazas kivalasztasa jelentésen leegyszer(siti a frekvenciavaltd
Uzembe helyezését, és csokkenti a paraméterek beallitasara forditandd manualis munka
mértékét.

Amikor e paraméter értéke megvaltozik, egy sor mas paraméter azonnal az el6re beallitott
értékre all. Ezt a paramétert megvaltoztathatja, amikor elinditja vagy tizembe helyezi a
frekvenciavaltot.

Ha a kezel6pulton valtoztatja meg a paramétert, elindul egy alkalmazas varazslo, mely segit
beallitani az alkalmazashoz kapcsolddo alapvet6 paramétereket. A varazslé nem indul el, ha
a szamitdgépes eszkozben valtoztatja meg ezt a paramétert. Az alkalmazas varazslokrol
tobbet tudhat meg a kovetkez6 fejezetben: 2 Vardzslok.

Ezek az alkalmazasok érhetdk el:

0 = Szabvanyos

1 = Helyi/tavoli

2 =Tobb lépcs6s sebesség
3 = PID-szabalyozas

4 =Tobb funkcios

5 = Motor-potenciométer

MEGJEGYZES!
Az alkalmazas megvaltoztatasaval megvaltozik a Gyorsbeallitds meni tartalma is.
10.1  TRENDGORBE

P2.2.2 MINTAVETELEZESI INTERVALLUM (ID 2368)

Hasznalja ezt a paramétert a mintavételi id6koz beallitasara.

P2.2.3 1. CSATORNA MIN. [ID 2369]

A skalazasban ez a paraméter hasznalatos alapértelmezés szerint.
Lehetséges, hogy tovabbi bedllitasokra van sziikség.

P2.2.4 1. CSATORNA MAX. (ID 2370)

A skaldzasban ez a paraméter hasznalatos alapértelmezés szerint.
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Lehetséges, hogy tovabbi beallitasokra van sziikség.

P2.2.5 2. CSATORNA MIN. [ID 2371)

A skaldzasban ez a paraméter hasznalatos alapértelmezés szerint.
Lehetséges, hogy tovabbi beallitasokra van szlikség.

P2.2.6 2. CSATORNA MAX. [ID 2372)

A skalazasban ez a paraméter hasznalatos alapértelmezés szerint.
Lehetséges, hogy tovabbi bedllitdsokra van sziikség.

P2.2.7 AUTOMATIKUS MERETEZES (ID 2373]

Hasznalja ezt a paramétert az automatikus skalazas be vagy ki beallitasara.
Ha az automatikus méretezés engedélyezett, a jelet a rendszer automatikusan skalazza a
min. és a max. értékek kozott.

10.2 MOTORBEALLITASOK

10.2.1 A MOTOR ADATTABLAJAROL LEOLVASHATO PARAMETEREK

P3.1.1.1 NEVLEGES MOTORFESZULTSEG (ID 110)

Az U értéket a motor adattablajan talalja.
Ellendrizze, hogy a motorcsatlakozas Delta vagy Star (Csillag).

P3.1.1.2 NEVLEGES MOTORFREKVENCIA (ID 111)

Az fn értéket a motor adattablajan talalja.

Ha megvaltoztatja ezt a paramétert, automatikusan elindul a kdvetkezd két paraméter is:
P3.1.4.2 Frekvencia a mez6gyengités pontjan és P3.1.4.3 Fesziiltség a mezdgyengités
pontjan. Ez a két paraméter minden egyes motortipushoz kiilonb6zé értékkel rendelkezik.
Lasd a tablazatokat: P3.1.2.2 Motortipus (ID 650).

P3.1.1.3 NEVLEGES MOTORFORDULATSZAM (ID 112]

Az nn értéket a motor adattablajan talalja.

P3.1.1.4 NEVLEGES MOTORARAM (ID 113]

Az |n értéket a motor adattablajan talalja.

P3.1.1.5 MOTOR COS FI (ID 120)

Az on értéket a motor adattablajan talalja.

P3.1.1.6 NEVLEGES MOTORTELJESITMENY (ID 116)

Az |n értéket a motor adattablajan talalja.
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10.2.2 MOTORVEZERLES PARAMETEREI

P3.1.2.1 VEZERLESI MOD (ID 600)

Hasznalja ezt a paramétert az AC frekvenciavalto vezérlési modjanak beallitasara.

Vala'sztas Valasztas neve Leiras
szama
. -y , A frekvenciavalto frekvencia-alapjele a szlipkompenzacio
Frekvenciavezérlés (nyilt B . s i .
0 nélkili kimeneti frekvenciara van allitva. A motor tényleges
hurokkal) ) . .
fordulatszamat a motor terhelése hatarozza meg.
. e s A frekvenciavalto frekvencia-alapjele a motor fordulatsza-
Fordulatszam-vezérlés (érzé- . L ey . . .
1 PR L. manak alapjelére van allitva. A motor terhelése nincs hatas-
keld nélkili vezérlés) . . AR
sal a motor fordulatszamara. A szlipkompenzaciéo mikodik.
A rendszer szabalyozza a motornyomatékot. A motor nyoma-
Nyomatékvezérlés (nvilt hurok- tékot hoz létre a beallitott fordulatszamkorlaton a nyomaté-
2 y y kalapjel elérése érdekében. A P3.3.2.7 (Nyomatékvezérlés
kal) . e . ,
frekvenciakorlatja) paraméter hatadrozza meg a motorfordu-
latszam korlatjat.

P3.1.2.2 MOTORTIPUS (ID 650)

Hasznalja ezt a paramétert a folyamatban hasznalt motor tipusanak beallitasara.

Va;’lzaés:]t:s Valasztas neve Leiras
0 Indukciés motor (IM) Vélassza ezt, ha indukcids motort hasznal.
1 Allandé magneses motor (PM) |Valassza ezt, ha allandé magneses motort hasznal.
2 Reluktanciamotor Valassza ezt, ha reluktanciamotort hasznal.

Ha modositja a P3.1.2.2 Motortipus paraméter értékét, a P3.1.4.2 Frekvencia a
mez6gyengités pontjan és a P3.1.4.3 Fesziiltség a mezdgyengités pontjan paraméterek
értékei is automatikusan megvaltoznak, az alabb lathato tablazat szerinti mddon. Ez a két
paraméter minden egyes motortipushoz kiilonb6z6 értékkel rendelkezik.

Paraméter Indukciés motor (IM) Allandé magneses motor (PM)

P3.1.4.2 (Frekvencia a mezGgyengi- . . Kiszamitasat a frekvenciavalto
Névleges motorfrekvencia

tés pontjan) végzi el

P3.1.4.3 [Fesziiltség a mezbgyengi- Kiszamitasat a frekvenciavalto
. o 100.0% o

tés pontjan) végzi el

P3.1.2.3 KAPCSOLOFREKVENCIA (ID 601)

Hasznalja ezt a paramétert az AC frekvenciavalto kapcsolasi frekvencidjanak beallitdsara.

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFO0SS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/




VACON - 212 PARAMETEREK LEIRASA

A kapcsoldfrekvencia novelésével a frekvenciavalto kapacitasa csokken. A hosszu
motorkabel magas kapacitivitasi aramanak csokkentése érdekében javasoljuk alacsony
kapcsolofrekvencia hasznalatat. A motorzaj csokkentéséhez hasznaljon magas
kapcsolofrekvenciat.

P3.1.2.4 AZONOSITAS (ID 631)

Hasznalja ezt a paramétert arra, hogy megtalalja a frekvenciavaltéo mikodéséhez optimalis
paraméterértékeket.

Az azonosito futtatas kiszamolja vagy megméri a motor megfeleld vezérléséhez és a motor
megfeleld fordulatszamanak beallitdsdhoz sziikséges paramétereket.

Az azonosito futtatas segit beallitani a motor- és frekvenciavalto-specifikus paramétereket.
Ez az eszkoz a frekvenciavalto izembe helyezésére és szervizelésére szolgal.

MEGJEGYZES!

Az azonosito futtatas el6tt be kell allitania a motor adattablajardl leolvashato
paramétereket.

Valasztas
szama

Valasztas neve Leiras

0 Nincs mUvelet Nem kért azonositast.

A frekvenciavalté a motor forgatasa nélkil méri a motorpa-
ramétereket azonositd futtatasnal. A motor kap dramot és
fesziiltséget, de a frekvencia nulla marad. A rendszer azono-
sitja az U/f-aranyt és az inditds magnesezési paramétereit.

1 Azonositas allo helyzetben

A frekvenciavalté motor forgatdsaval méri a motorparaméte-
reket azonosité futtatdsnal. A rendszer azonositja az U/f-
aranyt, a magnesezési aramot és az inditds magnesezési

2 Azonositas forgé motorral parametereit.

Pontos eredmények eléréséhez ezt az azonosito futtatast a
motortengely terhelése nélkil végezze el.

Az Azonositas funkcio aktivalasahoz allitsa be a P3.1.2.4 paramétert, és adja ki az inditasi
parancsot. Az inditasi parancsot 20 masodpercen belil ki kell adnia. Ha ezen id6tartam alatt
nem érkezik inditasi parancs, nem indul el az azonosito futtatas. A P3.1.2.4 paraméter
visszaall az alapértelmezett értékre, és megjelenik egy azonositasi riasztas.

Az azonosito futtatast még befejezése el6tt megszakithatja leallitasi parancs kiadasaval.
Ezzel visszaallitja a paramétert az alapértelmezett értékre. Ha az azonositd futtatas nem
fejez6dott be, megjelenik egy azonositasi riasztas.

MEGJEGYZES!

Az azonositast kovetden Ujra ki kell adnia egy inditasi parancsot a frekvenciavalto
elinditasahoz.
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P3.1.2.5 MAGNESEZO ARAM (ID 612)

Hasznalja ezt a paramétert a motor magnesezdé dramanak beallitasara.

A motor magnesez6 arama (terhelés nélkili arama) meghatarozza az U/f paraméterek
értékeit, amennyiben azokat az azonositd futtatas el6tt megadja. Ha az értéket 0-ra allitja, a
magnesezési aram kiszamitasat a frekvenciavaltd végzi el.

P3.1.2.6 MOTORKAPCSOLO (ID 653)

Hasznalja ezt a paramétert a motorkapcsold funkcio engedélyezésére.

Hasznalhatja a Motorkapcsold funkcidt is, amennyiben a motort és a frekvenciavaltét
0sszekot6 kabel rendelkezik motorkapcsoloval. A motorkapcsoléd mikodése biztositja, hogy
szervizelés alatt a motor el legyen valasztva a fesziiltség forrasatdl, illetve ne induljon el.

A funkciod aktivaldsahoz allitsa Engedélyezve értékre a P3.1.2.6 paramétert. A frekvenciavalto
automatikusan ledll, ha a motorkapcsold nyit, és automatikusan elindul, ha a motorkapcsolé
zar. A frekvenciavalté nem all ki hibara, ha a Motorkapcsold funkciot hasznalja.

g A

Abra 20: A motor és a frekvenciavalté kizti motorkapcsold

A. A motorkapcsolo B. Haldézat

P3.1.2.7 TERHELESESES (ID 620}

Hasznalja ezt a paramétert a terhelésesés funkcio engedélyezésére.

A Terhelésesés funkcié engedélyezi a sebességesést a terhelés egy funkcidjaként. Ez a
funkcio hasznalhatd példaul olyan esetekben, amikor kiegyenlitett terhelésre van sziikség a
mechanikusan 6sszekapcsolt motorok miatt. Ezt statikus esésnek nevezziik. Ez a funkcio
hasznalhatd akkor is, amikor dinamikus esés sziikséges a terhelés valtozasa miatt. Statikus
esés esetén a Terhelésesés ideje 0-ra van allitva, ez kizarja az esés romlasat. Dinamikus
esésnél a Terhelésesés ideje meg van hatarozva. A terhelésben pillanatnyi esés kovetkezik
be, amit a rendszer tehetetlenségi energiaja okoz. Ez csokkenti a nyomatéktiiskéket hirtelen
terhelésvaltozas esetén.

Ha a motor névleges frekvenciaja 50 Hz, a motort a névleges terhelés (a nyomaték 100%-a)
terheli, és a Terhelésesés 10%-ra van allitva, akkor a rendszer engedélyezi, hogy a kimeneti
frekvencia 5 Hz-t essen a frekvencia-alapjelhez képest.
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A

Abra 21: A Terhelésesés funkcié

A. Terhelésesés ideje (ID 656) C. Nyomaték
B. Motor frekvencia

P3.1.2.8 TERHELESESES IDEJE [ID 656)

Hasznalja ezt a paramétert a motor terhelésesési idejének beallitasara.
Hasznalja a terhelésesést dinamikus sebességesés elérésére a terhelés valtozasakor. Ez a
paraméter megadja azt az id6t, amely alatt a fordulatszam visszaall a valtozas el6tti 63%-ra.

P3.1.2.9 TERHELESESES MOD (ID 1534)

Hasznalja ezt a paramétert a terhelésesés madd beallitasara.

Valasztas

. Valasztas neve Leiras
szama
0 Normal A terhgleseses tényezdje a frekvenciatartomany egészében
allando.
S C s A terhelésesés linedrisan tavolodik a névleges frekvenciatol
1 Linearis eltavolitas . .
a nullfrekvencia felé haladva.

P3.1.2.10 TULFESZULTSEG-SZABALYOZAS (ID 607)

Hasznalja ezt a paramétert a tulfesziiltség-szabalyozd lizemen kiviil helyezésére.

A funkcio akkor szliksége, ha

« valtozik a tapfesziiltség, példaul -15% és +10% kozott, és

« avezérelt folyamat nem toleralja a valtozasokat, melyeket a tulfesziltség- és
fesziltséghidny-szabalyzo végez a frekvenciavalto kimeneti frekvencidjan.

A tulfesziiltség-szabalyzo6 noveli a frekvenciavaltd kimeneti frekvenciajat
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« annak érdekében, hogy az engedélyezett értékeken belil tartsa a DC-kor fesziiltségét,
és
»  biztositja, hogy a frekvenciavalté ne alljon ki hibara tulfesziltséghiba miatt.

MEGJEGYZES!
A frekvenciavaltd hibara allhat ki, ha a tulfesziltség- és a fesziiltséghiany-

szabalyzok le vannak tiltva.

P3.1.2.11 FESZULTSEGHIANY-SZABALYOZAS (ID 608)

Hasznalja ezt a paramétert az alacsonyfesziiltség-szabalyozé lizemen kivil helyezésére.

A funkcid akkor sziiksége, ha

« valtozik a tapfesziiltség, példaul -15% és +10% kozott, és

« avezérelt folyamat nem toleralja a valtozasokat, melyeket a tulfesziiltség- és
fesziltséghiany-szabalyzo végez a frekvenciavalto kimeneti frekvencijan.

A fesziiltséghiany-szabalyz6 csokkenti a frekvenciavaltd kimeneti frekvenciajat

« ,igy energiat szerez a motorbdl, melynek segitségével egy minimalis szinten tartja a DC-
kor feszliltségét, amikor a feszliltség az engedélyezett also korlat kézelében jar, és

« biztositja, hogy a frekvenciavalté ne alljon ki hibara fesziiltséghiany-hiba miatt.

MEGJEGYZES!
A frekvenciavalto hibara allhat ki, ha a tulfesziltség- és a fesziltséghiany-

szabalyzdk le vannak tiltva.

P3.1.2.12 ENERGIAOPTIMALIZALAS (ID 666)

Hasznalja ezt a paramétert az energiaoptimalizalas funkcio engedélyezésére.

A frekvenciavalto megkeresi a minimalisan sziikséges motoraramot, ezzel energiat takarit
meg, és csokkenti a motorzajt. Ezt a funkciot hasznalhatja példaul ventilatoros vagy
szivattyus folyamatoknal. Ne hasznalja a funkcidt gyors, PID-szabalyzott folyamatoknal.

P3.1.2.13 ALLORESZ FESZULTSEGENEK KIIGAZITASA (ID 659)

Hasznalja ezt a paramétert az dllandd magneses motorok alldrész-fesziiltségének
beallitadsara.

MEGJEGYZES!

Az azonosito futtatds automatikusan beallit egy értéket ehhez a paraméterhez.
Javasoljuk, hogy ha lehetséges, végezze el az azonositd futtatast. Az azonositd
futtatast a P3.1.2.4 paraméterrel végezheti el.

Ezt a paramétert csak akkor hasznalhatja, ha a P3.1.2.2 Motortipus paraméter értéke PM-
motor. Ha az indukcids motor lehetéséget valasztja motortipusként, az értéket automatikusan
100%-ra allitja a rendszert, és nem is engedi megvaltoztatni.

Ha a P3.1.2.2 (Motortipus) értékénél a PM-motor lehet6séget allitja be, a P3.1.4.2 (Frekvencia
a mezGgyengités pontjan) és a P3.1.4.3 (Fesziiltség a mezGgyengités pontjan) paramétereket
automatikusan megnoveli a rendszer, Ugy, hogy azok egyenldk legyenek a frekvenciavalto
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kimeneti fesziiltségével. A bedllitott U/f-arany nem valtozik. Ezzel a rendszer
megakadalyozza, hogy a PM-motor a mezdgyengitési teriileten mkodjon. A PM-motor
névleges fesziiltsége joval alacsonyabb, mint a frekvenciavalto teljes kimeneti fesziiltsége.

A PM-motor névleges fesziiltsége megfelel a névleges motorfrekvencian uralkodd induktiv
fesziiltségnek. Mas gyartd altal készitett motor esetén azonban lehetséges, hogy ez az érték
példaul az allérész fesziiltségének felel meg névleges terhelésen.

Az Allérész fesziiltségének kiigazitasa segit az induktiv fesziiltség gorbéjének kozelében
beallitani a frekvenciavalté U/f-gorbéjét. Nem sziikséges megvaltoztatni az U/f-gorbe
szamos paraméterének értékeit.

A P3.1.2.13 paraméter adja meg a frekvenciavaltd kimeneti fesziiltségét, a névleges
motorfesziiltség szazalékaban a névleges motorfrekvencian. lgazitsa a frekvenciavalté U/f-
gorbéjét a motor indukcids fesziiltségének gorbéje folé. A motordram annal jobban ng, minél
inkabb kilonbozik az U/f-gorbe a motor indukcids fesziiltségének gorbéjétél.

AU[V]

] cesL
. All6rész fesziiltségének W
oss 8 kiig. (50..200%)
mezogyengites

pontjan

Névleges
motorfeszliltség

Nullfrekvencia

feszliltsége f [Hz]

Névleges A mezdgyeng.
motorfrekvencia pontja

Abra 22: Az &llérész fesziiltségének kiigazitdsa
P3.1.2.14 TULMODULALAS (ID 1515)
Hasznalja ezt a paramétert az AC frekvenciavalto tulmodulaciojanak letiltasara.

A talmodulalas maximalja a frekvenciavalto kimeneti fesziiltségét, de harmonizalja a
motoraramot.

10.2.3  MOTORKORLATOK

P3.1.3.1 MOTORARAMKORLAT (ID 107]

Hasznalja ezt a paramétert az AC frekvenciavaltobol érkezé maximalis motoraram
beallitadsara.

A paraméter értéktartomanya a frekvenciavalté kilonbozé vazmeéreteivel egyditt valtozik.
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Ha az dramkorlat aktiv, a frekvenciavalté kimeneti frekvenciaja csokken.

MEGJEGYZES!
A Motoraramkorlat nem egyenlé a tularambdl eredé hibara kiallas hatarértékével.
P3.1.3.2 MOTORNYOMATEK-KORLAT (ID 1287)

Hasznalja ezt a paramétert a motoros oldal maximalis nyomatékkorlatjanak beallitasara.
A paraméter értéktartomanya a frekvenciavaltd kiilonboz6 vazméreteivel egylitt valtozik.

P3.1.3.3 GENERATOR NYOMATEKKORLATJA (ID 1288)

Hasznalja ezt a paramétert a generatoros oldal maximalis nyomatékkorlatjanak beallitasara.
A paraméter értéktartomanya a frekvenciavaltd kiilonboz6 vazméreteivel egylitt valtozik.

P3.1.3.4 MOTORTELJESITMENY-KORLAT (ID 1289)

Hasznalja ezt a paramétert a motoros oldal maximalis teljesitménykorlatjanak beallitasara.
A paraméter értéktartomanya a frekvenciavaltd kiilonboz6 vazméreteivel egylitt valtozik.

P3.1.3.5 GENERATOR TELJESITMENYKORLATJA (ID 1290)

Hasznalja ezt a paramétert a generatoros oldal maximalis teljesitménykorlatjanak
beallitasara.

A paraméter értéktartomanya a frekvenciavalto kiilonboz6 vazméreteivel egyiitt valtozik.

10.2.4  NYIiLT HUROK PARAMETEREK

P3.1.4.1 U/F-ARANY (ID 108)

Hasznalja ezt a paramétert az U/f-gorbe tipusanak beallitdsara a nullfrekvencia és a
mezdgyengitési pont kozott.
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Leiras

A motorfesziiltség linedrisan valtozik a kimeneti frekvencia
funkcidjaként. A fesziiltség a P3.1.4.6 (Nullfrekvencia
fesziiltsége) és a P3.1.4.3 (Fesziiltség a mezbgyengités pont-
jan) paraméterek értéke kozott valtakozik, a P3.1.4.2 (Frek-
vencia a mezégyengités pontjan) paraméternél beallitott
frekvencian. Hasznalja ezt az alapértelmezett beallitast, ha
nincs sziiksége egyéb érték beallitasara.

A motorfesziiltség négyzetes gorbe szerint valtakozik a
P3.1.4.6 (Nullfrekvencia feszliltsége) és a P3.1.4.3 (Fesziilt-
ség a mezbgyengités pontjan) paraméterek értéke kozott. A
motor alulmagnesezve, a mezégyengitési pont alatt miiks-
dik, és kevesebb nyomatékot allit el§. A négyzetes U/f-ardnyt
olyan alkalmazasoknal érdemes hasznalni, ahol a sziikséges
nyomaték a fordulatszam négyzetében van meghatarozva,
példaul centrifugalis ventilatoroknal és szivattyuknal.

Valasztas : ,
. Valasztas neve
szama
0 Linearis
1 Négyzetes
2 Programozhatd

3 kiilonbozd pont segitségével lehet programozni az U/f-gor-
bét: a nullfrekvencia fesziiltsége (P1), a felezGponti fesziilt-
ség/frekvencia (P2) és a mezGgyengitési pont (P3). Hasznalja
a programozhaté U/f-gorbét alacsony frekvencian, amennyi-
ben tobb nyomatékra van sziiksége. Az azonosito futtatas
(P3.1.2.4) segit megtalalni az optimalis beallitdsokat.

f[Hz]

1D602

Abra 23: A motorfesziiltség lineéris és négyzetes valtoztatasa

A. Alapértelmezett: Névleges
motorfesziiltség
B. A mez6gyengités pontja

C. Linearis
D. Négyzetes
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E. Alapértelmezett: Névleges
motorfrekvencia

A U[V]
UN-F-cmmmmmm e -

ID603 @

ID605

ID606 |

ol i .@ f[Hé]

1D604 ID602
Abra 24: A programozhaté U/f-gérbe

A. Alapértelmezett: Névleges C. Alapértelmezett: Névleges
motorfesziiltség motorfrekvencia
B. A mezd6gyengités pontja

Ha a Motortipus PM-motor (Allandé mégneses motor] értékre van allitva, a rendszer
automatikusan a Linedris értékre allitja ezt a paramétert.

Ha a Motortipus Indukcidés motor értékre van allitva, és ez a paraméter megvaltozik, a
rendszer az alapértelmezésiikre allitja ezeket az értékeket.

« P3.1.4.2 Frekvencia a mez6gyengités pontjan

« P3.1.4.3 Fesziiltség a mezdgyengités pontjan

o P3.1.4.4 U/f felezéponti frekvencia

« P3.1.4.5 U/f felezéponti feszliltség

« P3.1.4.6 Nullfrekvencia fesziiltsége

P3.1.4.2 FREKVENCIA A MEZOGYENGITES PONTJAN (ID 602)

Hasznalja ezt a paramétert azon kimend frekvencia beallitdsara, amelynél a kimend
fesziiltség eléri a mez6gyengitési pont fesziiltségét.

P3.1.4.3 FESZULTSEG A MEZOGYENGITES PONTJAN (ID 603)

Hasznalja ezt a paramétert a mezdgyengités pontjan mért fesziiltség beallitasara a névleges
motorfesziiltség szazalékaban.

A mezdgyengitési pont frekvenciaja felett a kimeneti fesziiltség a beallitott maximum
értéken marad. A mezdgyengitési pont frekvenciaja alatt az U/f-gorbe paraméterei
hatdrozzak meg a kimeneti fesziiltséget. Lasd a P3.1.4.1, P3.1.4.4 és P3.1.4.5 U/f-
paramétereket.

Amikor beallitja a P3.1.1.1 (Névleges motorfesziiltség) és a P3.1.1.2 (Névleges
motorfrekvencia) paramétereket, a P3.1.4.2 és a P3.1.4.3 paraméterekhez automatikusan az
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elébbiekhez kapcsolddo értékeket allit be a rendszer. Amennyiben nem az automatikus
értékeket szeretné hasznalni a P3.1.4.2 és P3.1.4.3 paramétereknél, beallitdsukat csak a
P3.1.1.1 és P3.1.1.2 meghatarozasa utan végezze el.

P3.1.4.4 U/F FELEZOPONTI FREKVENCIA (ID 604)

Hasznalja ezt a paramétert az U/f gorbe felezGponti frekvencidjanak beallitasara.

MEGJEGYZES!
Ez a paraméter hatarozza meg a gorbe felez6ponti frekvenciajat, amennyiben a
P3.1.4.1 paraméter programozhato.

P3.1.4.5 U/F FELEZOPONTI FESZULTSEG (ID 605)

Hasznélja ezt a paramétert az U/f gorbe felezéponti feszliltségének beéllitasara.

MEGJEGYZES!
Ez a paraméter hatdrozza meg a gorbe felez6ponti fesziiltségét, amennyiben a
P3.1.4.1 paraméter programozhatd.

P3.1.4.6 NULLFREKVENCIA FESZULTSEGE (ID 606}

Hasznalja ezt a paramétert az U/f-gorbe nullfrekvencias fesziiltségének beallitasara.
A paraméter alapértelmezett értéke az egység méretétol fliggden valtozik.

P3.1.4.7 REPULOSTART OPCIOK (ID 1590)

Hasznalja ezt a paramétert a repiiléstart-opciok beallitasara.
A Repliléstart opciok paraméternél jelolénégyzettel valaszthat az értékek kozil.

Ezeket az értékeket rendelheti a bitekhez.

« Csak ugyanabbol az iranybdl keresse a tengelyfrekvenciat, mint a frekvencia-alapjelet
» Az AC-keresés letiltasa

« Akezdeti becsléshez hasznalja a frekvencia-alapjelet

« A DC-impulzusok letiltasa

«  Fluxus kialakitasa aramszabalyozassal

A B0 bit hatarozza meg a keresés iranyat. Ha a bit beallitott értéke 0, a tengelyfrekvenciat
pozitiv és negativ iranyban, tehat két iranyban keresi a rendszer. Ha a bit beallitott értéke 1, a
tengelyfrekvenciat csak a frekvencia-alapjel irdnyaban keresi a rendszer. Ez
megakadalyozza, hogy a tengely a masik irdnyba mozogjon.

A B1 bit a motort eldémagnesezé AC-keresést vezérli. AC-keresésnél a rendszer a
maximumtol nullfrekvencia felé sopri a frekvenciat. Az AC-keresés véget ér, amikor a
rendszer érzékeli, hogy a frekvencia illeszkedik a tengelyfrekvencidhoz. Az AC-keresés
letiltasahoz allitsa a B1 bitet 1-re. Ha a Motortipusnal allanddé magneses motort valasztott,
az AC-keresést automatikusan kikapcsolja a rendszer.

A B5 bittel letilthatja a DC-impulzusokat. A DC-impulzusok elsédleges funkcidja a motor
elémagnesezése és forgasanak vizsgalata. Ha engedélyezi a DC-impulzusokat és az AC-
keresését, a szlipfrekvencia mondja meg, melyik mdveletet alkalmazza a rendszer. Ha a
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szlipfrekvencia kisebb mint 2 Hz, vagy a motor tipusa PM-motor, a DC-impulzusokat a
rendszer automatikusan letiltja.

77 7

P3.1.4.8 REPULOSTART KERESGARAM (ID 1610)

Hasznalja ezt a paramétert a repiildstart letapogatasi aramanak beallitasara a motor
névleges dramanak szazalékaban.

P3.1.4.9 AUTOMATIKUS NYOMATEKNGVELES (ID 109)

Hasznalja ezt a paramétert olyan folyamatoknal, ahol stirlédas miatt magas az indulasi
nyomaték.

A motorba érkezd fesziiltség a sziikséges nyomaték aranyaban valtozik. Ez azt jelenti, hogy a
motor tobb nyomatékot ad indulasnal és alacsony frekvencian torténé mikodésnél.

A nyomatékndvelésnek lineéris U/f-gorbénél hatasos. A legjobb eredményt a programozhaté
U/f-gorbe aktivalasa és az azonosito futtatas elvégzése utan kapja meg.

P3.1.4.10 NYOMATEKNOVELESES MOTOREROSITES (ID 667)

Hasznalja ezt a paramétert a motoros oldal IR-kompenzacioja skalazasi tényezéjének
beallitdsara nyomatékndvelés hasznalata esetén.

P3.1.4.11 NYOMATEKNOVELESES GENERATOREROSITES (ID 665)

Hasznalja ezt a paramétert a generatoros oldal IR-kompenzacidja skalazasi tényezdjének
beallitdsara nyomatékndvelés hasznalata esetén.

10.2.5  I/F-INDITAS FUNKCIO

PM-motor esetén hasznalja az |/f-inditas funkciot, igy konstans dramfeliigyelettel indithatja
el a motort. A legjobb eredményt nagy teljesitmény( motorral érheti el. Nagy teljesitményd
motor esetén kicsi az ellenallas, igy nem konny( megvaltoztatni az U/f-gérbét.

Az |/f-inditas funkcid képes elegend6 nyomatékot biztositani a motornak inditaskor.
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¥

> [s]

O,

A. I/f-inditasi dram C. Motor dram
B. Motor frekvencia D. I/f-inditas frekvencidja

Abra 25: Az I/f-inditas paraméterei

P3.1.4.12.1 I/F-INDITAS (ID 534)

Hasznalja ezt a paramétert az I/f start funkcié engedélyezésére.

Amikor aktivalja az I/f-inditas funkciot, a frekvenciavalté dramfeliigyeleti médban kezdi meg
mUkodését. A rendszer konstans aramot vezet a motorba addig, amig a kimeneti frekvencia
nem emelkedik a P3.1.4.12.2 paraméterben beallitott szint felé. Amikor a kimeneti
frekvencia az I/f inditas frekvencidja paraméternél beallitott szint felé emelkedik, a motor
visszakapcsol normal U/f vezérlési médba.

P3.1.4.12.2 I/F-INDITAS FREKVENCIAJA (ID 535)

Hasznalja ezt a paramétert azon kimend frekvenciakorlat beallitdsara, amely alatt a
beallitott I/f inditasi aramot a motorba taplalja a rendszer.

Ha a frekvenciavaltd kimeneti frekvenciaja a paraméternél beallitott szint alatt van, elindul
az |/f-inditds funkcid. Amikor a kimeneti frekvencia az I/f inditas frekvencidja paraméternél
beallitott szint felett van, a frekvenciavaltoé visszakapcsol normal U/f vezérlési modba.

P3.1.4.12.3 I/F-INDITASI ARAM (ID 536)

Hasznalja ezt a paramétert arra, hogy beallitsa az I/f start funkcié engedélyezése esetén
hasznalt dramot.

10.2.6 NYOMATEKSTABILIZATOR FUNKCIO

P3.1.4.13.1 NYOMATEKSTABILIZATOR EROSITESE (ID 1412)

Hasznalja ezt a paramétert a nyomatékstabilizator erdsitésének beallitasara nyilt hurkos
vezérlési mikodés esetén.
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P3.1.4.13.2 NYOMATEKSTABILIZATOR EROSITESE A MEZOGYENGITES PONTJAN (ID 1414)

Hasznalja ezt a paramétert a nyomatékstabilizator erdsitésének beallitasara a
mez6gyengités pontjan nyilt hurkos vezérlési mikodés esetén.
A nyomatékstabilizator stabilizalja a becsiilt nyomaték esetleges ingadozasait.

Két erdsitést hasznal a rendszer. A NyomStabErFWP erdsités minden kimeneti frekvencian
konstans. A NyomStabEr linearisan valtozik a nullfrekvencia és a mezdgyengitési pont
frekvenciaja kozott. A teljes erdsités 0 Hz-en kovetkezik be, az erdsités a mezdgyengitési
ponton nulla. Az dbra a kimeneti frekvencia funkcidjaként jeleniti meg az erésitéseket.

o, A
Erosités

Tényleges erdsités —»

(P | NyomStabErFWp P

(P | NyomStabEr .

KimFrekv.

CP | Mez6gyeng. pont )—

Abra 26: A nyomatékstabilizator erésitése

P3.1.4.13.3 NYOMATEKSTABILIZATOR FOJTASI IDEJENEK ALLANDOJA (ID 1413)

Hasznalja ezt a paramétert a nyomatékstabilizator fojtasi id6konstansanak beallitasara.

P3.1.4.13.4 NYOMATEKSTABILIZATOR FOJTASI IDEJENEK ALLANDOJA PM-MOTOROKNAL (ID
1735)

Hasznalja ezt a paramétert a nyomatékstabilizator fojtasi idkonstansanak beallitasara PM-
motorok (allandé magneses motor) esetén.

10.2.7 ERZEKELO NELKULI VEZERLES

P3.1.6.1 ERZEKELO NELKULI VEZERLES (ID 1724)

Hasznalja ezt a paramétert az érzékeld nélkili vezérlési funkcié engedélyezésére.

10.3 START/STOP-BEALLITAS

Az egyes vezérlési helyeknél mas-mas modon kell kiadnia az inditasi és leallitasi
parancsokat.

TAVOLI VEZERLESI HELY (1/0 ,A”)

Hasznalja a P3.5.1.1 (1. A" vezérlési jel), P3.5.1.2 (2. ,A" vezérlési jel) és P3.5.1.3 (3. ,A”
vezérlési jel) paramétereket a digitalis bemenetek kivalasztasara. Ezek a digitalis bemenetek
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vezérlik az inditasi, leallitasi és hatrameneti parancsokat. Aztan adja meg a bemenetek
logikajat a P3.2.6 1/0 , A" logika paraméterrel.

TAVOLI VEZERLESI HELY (1/0 ,,B”)

Hasznalja a P3.5.1.4 (1. .B” vezérlési jel], P3.5.1.5 (2. ,B" vezérlési jel) és P3.5.1.6 (3. .B”
vezérlési jel) paramétereket a digitalis bemenetek kivalasztasara. Ezek a digitalis bemenetek
vezérlik az inditasi, leallitasi és hatrameneti parancsokat. Aztan adja meg a bemenetek
logikajat a P3.2.7 1/0 .,.B” logika paraméterrel.

HELYI VEZERLESI HELY (BILLENTYUZET)

Az inditasi és leallitasi parancsok a billentylzet gombjairdl érkeznek. A forgasi iranyt a
P3.3.1.9 Billenty(izetes irany paraméter adja meg.

TAVOLI VEZERLESI HELY (TEREPIBUSZ)

Az inditasi, leallitasi és hatrameneti parancsok a terepibuszrol érkeznek.

P3.2.1 TAVVEZERLESI HELY (ID 172)]

Hasznalja ezt a paramétert a tavvezérlés helyének kivalasztasara (start/stop).
Ezzel a paraméterrel visszavalthat tavoli vezérlésre a Vacon Live-bdl, ha példaul elromlik a
vezérlépanel.

P3.2.2 HELYI/TAVOLI (ID 211)

Hasznalja ezt a paramétert a helyi és tavvezérlési helyek kozotti kapcsolasra.
A helyi vezérlési hely mindig a billenty(izet. A tavoli vezérlési hely lehet I/0 vagy terepibusz a
‘Tavoli vezérlési hely’ paraméter értékétol fliggden.

P3.2.3 BILLENTYUZET STOP GOMBJA (ID 114)

Hasznalja ezt a paramétert a billenty(izet stop gombjanak engedélyezésére.

Ha a funkcié engedélyezve van, a billentylizet stop gombjanak lenyomasa minden esetben
leallitja a frekvenciavaltot (tekintet nélkil a vezérlés helyére). Ha a funkcid le van tiltva, a
billenty(izet stop gombjanak lenyomasa csak a helyi vezérlési frekvenciavaltot allitja le.

Vala'sztas Valasztas neve Leiras
szama
0 lgen A billentylizet stop gombja minden esetben engedélyezve
g van.
1 Nem A billentylizeti stop gomb funkcidjanak korlatozasa.

P3.2.4 INDITOFUNKCIO (ID 505)

Hasznalja ezt a paramétert a start funkcio tipusanak kivalasztasara.

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFO0SS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/




PARAMETEREK LEiRASA VACON - 225

Vala’sztas Valasztas neve Leiras
szama
L A frekvenciavalto nullfrekvenciarél frekvencia-alapjelre
0 Rampazas ,
gyorsit.
L A frekvenciavalté megallapitja a motor aktualis fordulatsza-
1 Repuléstart L - N . . ,
mat és errdl a fordulatszamrol frekvencia-alapjelre gyorsit.

P3.2.5 LEALLAS FUNKCIO (ID 506)

Hasznalja ezt a paramétert a stop funkcid tipusanak kivalasztasara.

Vala's ztas Valasztas neve Leiras
szama
A motort sajat tehetetlensége allitja meg. Amikor kiadja a
0 Szabadon fut ledllitasi parancsot, a frekvenciavaltd vezérlése leall és a
frekvenciavaltd fesziiltsége 0-ra csokken.

A ledllitasi parancs kovetkeztében a motor fordulatszama

! Rampa nullara csokken a leallasi paraméterek szerint.

MEGJEGYZES!

Lassitassal torténd ledllitds nem garantalhaté minden szituacioban. Ha lassitassal
torténd leallitas van kivalasztva és a nettd fesziiltség 20 %-ot meghaladdan
valtozik, fesziiltségkiértékelés nem mdakodik. Ilyen esetben a lassitassal torténo
ledllitds nem lehetséges.

P3.2.61/0 ,A” START/STOP LOGIKA (ID 300)

Hasznalja ezt a paramétert arra, hogy a frekvenciavaltd inditasat és leallitasat digitalis jellel
vezérelje.

A valasztasi lehet6ségek tartalmazhatjak az ..él" szot, ilyen esetben a véletlen inditast
segitenek meggatolni.

Véletlen inditas bekdovetkezhet példaul a kovetkezoknél:

* Amikor aram ala helyezi a berendezést.

« Amikor dramsziinetet kovetéen Ujra csatlakoztatja az aramot.

» Hiba torlését kovetden.

« Miutan a Futtatas engedélyezése parancs leallitja a frekvenciavaltot.
«  Amikor az I/0-t allitja be vezérlési helyként.

A motor beinditasa el6tt bontani kell a Start/Stop kontaktust.

A kovetkezd oldalon olvashatd példakban a leadllasi mdd a szabadon futas. CS = Vezérlési jel.
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VEZ.HELY
( 1 10n )— IN 2 ‘ ES

IN1 . .y
(V | Ind. enged. j IN 2 ‘ I0_Inditofunkcio
Engedélyezés Inditas|—(V [0 AyB) vez. ind.)
(__[1/0A(/B)log. )}— startStopLogik. Hatra|—(V [0 AUB) vez. hatrd
(C_TIAUB) vez.jel  )H1.jel  KényszLedllAKtY |V rarmrormics )
( [2A(¢B) vez.jel 1. jel
(_ [3A(B)vez.jel 3. jel
(| StartGomb H GombsStart
BillStopGomb: KenyszLeall
NEM = HAMIS
IGEN=IGAZ SEL Inform. lzenet
(_P | BillStopGomb: HG Frekvenciavaltdt billentylizetrdl
(0] HAMIS HIN O ledllasi allapotba kényszeritették
((KP| StopGomb HIN 1 A frekvenciavaltoét Gjraindithatja
a billenty(zet start gombjaval,
amennyiben a Futtatas jel aktiv
maradt az eredeti forrasbol

Abra 27: Az I/0 A" Start/stop logika blokkdiagramja

Valasztas Valasztas neve

szama

A funkcidk a kontaktusok zarasaval aktivalodnak.

0 CS1=Elére
CS2 = Hatra
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engedélyezése

start gome_f'a
ill.
ledllitd gombija

ELORE | Kimeneti
frekvencia

HAT

Futtatas

1. vez. jel_l |

2. vez. jel | ‘

Bill.

Abra 28: 1/0 ,A” Start/stop logika = 0

1.
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Az 1. vezérlésijel (CS) aktivalodik, és
hatasara megnd a kimeneti frekvencia. A
motor eléremenetes mdédban muikaodik.
Aktivalodik a CS2, de ez nincs hatassal a
kimeneti frekvenciara, mivel az els6ként
beallitott forgasi irany rendelkezik a
magasabb prioritassal.

A CS1 inaktivva valik, és a forgasi irany
ennek kovetkeztében valtozni kezd (ELO-
b6l HAT-ra), mivel a CS2 tovabbra is
aktiv.

A CS2 inaktivalddik, és a motorba taplalt
frekvencia lemegy 0-ra.

A CS2 ismét aktivalodik, és ennek
kovetkeztében a motor gyorsitani kezd
(HAT) a beallitott frekvenciara.

A CS2 inaktivalédik, és a motorba taplalt
frekvencia 0-ra zuhan.

A CS1 aktivalodik, és ennek
kovetkeztében a motor gyorsitani kezd
(ELG) a beallitott frekvenciara

10.

1.

12.

13.

A Futtatas engedélyezése jel NYITVA-ra
van allitva, ennek kovetkeztében a
frekvencia lemegy 0-ra. A Futtatas
engedélyezése funkciot a P3.5.1.15
paraméterrel allithatja be.

A Futtatas engedélyezése jel ZARVA-ra
van allitva, ennek kovetkeztében a
frekvencia a beallitott frekvenciara ng,
mivel a CS1 még mindig aktiv.

Nyomja meg a billentylzeten a STOP
gombot, ezzel a motorba taplalt
frekvencia lemegy 0-ra. (Ez a jel csak
akkor m(kodik, ha a P3.2.3 Billenty(zet
Stop gombja paraméter értéke /gen.)

A frekvenciavalto elindul, mivel
megnyomta a billentylizeten a START
gombot.

A STOP gomb ismételt megnyomasaval
leallitja a frekvenciavaltot.

A frekvenciavalto inditdsa a START
gombbal sikertelen, mivel a CS1 inaktiv.
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szama

Valasztas

Valasztas neve

Leiras

3-vezetékes vezérléshez (impulzusvezérlés)

CS1=Elére (él)
CS2 = Invertalt ledllas
CS3 = Hatra (él)

engedélyezése

ELOREA _
Kimeneti
frekvencia

Beallitott

Beallitott
frekv.

HAT
Futtatas

SN [ :
N\

1. vez. jel
2. vez. jel

H

3. vez. jel

Bill. leallito .
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Abra 29: 1/0 ,A” Start/stop logika = 1
1.

Az 1. vezérlési jel (CS) aktivalddik, és
hatasara megnd a kimeneti frekvencia. A
motor el6remenetes mddban mikaodik.
A CS2 inaktivaladik, és a frekvencia
ennek kovetkeztében lemegy 0-ra.

A CS1 aktivalddik, és hatdsara ismét
megnd a kimeneti frekvencia. A motor
eléremenetes mddban mikaodik.

A CS3 aktivalodik, és a forgasi irany
ennek kdvetkeztében valtozni kezd (ELO-
b8l HAT-ra).

A Futtatas engedélyezése jel NYITVA-ra
van allitva, ennek kdvetkeztében a
frekvencia lemegy 0-ra. A Futtatas
engedélyezése funkciot a P3.5.1.15
paraméterrel allithatja be.

Az inditasi probalkozas CS1-gyel
sikertelen, mivel a Futtatas
engedélyezése jel értéke tovabbra is
NYITVA.

A CS1 ismét aktivalodik, a motor
gyorsitani kezd (ELO) a beallitott
frekvenciara, mivel a Futtatas
engedélyezése jel értékét ZARVA-ra
allitotta.

Nyomja meg a billentylizeten a STOP
gombot, ezzel a motorba taplalt
frekvencia lemegy 0-ra. (Ez a jel csak
akkor mikodik, ha a P3.2.3 Billenty(izet
Stop gombja paraméter értéke /gen.)
A CS3 aktivaladik, és ennek
kovetkeztében a motor elindul, és
hatramenetes iranyban kezd m(kadni.
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10. A CS2 inaktivaladik, és a frekvencia
ennek kovetkeztében lemegy 0-ra.

Vala'sztas Valasztas neve Leiras
szama
Ezzel a funkcidval meggatolhatja a véletlen induldst. A motor
2 CS1 = Elére (él) ismételt beinditasa el6tt fel kell nyitnia a Start/Stop kontak-
CS2 = Hatra (él) tust.
ELORE
Kimeneti frekvencia
Beallitott

Beallitott
frekv.

REV

Futtatas
engedélyezése

1. vez. jel —' ' |
I

AR YA AN A
-

|
1
1
1
L
1
1
|
1
1
|
1
|
|
|
|
1

L || A

OO0 0000 00 ®O0 O

Abra 30: 1/0 , A" Start/stop logika = 2

|
1
1
1
4
1
1
|
1
1
|
1
|
|
|
|
1
|
1
|
1
1
|
1

1. Az 1.vezérlésijel (CS) aktivalddik, és 7. A CS1 aktivalodik, és ennek
hatasara megnd a kimeneti frekvencia. A kovetkeztében a motor gyorsitani kezd
motor eléremenetes mddban mikaodik. (ELO) a beallitott frekvenciara.

2. Aktivalddik a CS2, de ez nincs hatdssala 8. A Futtatds engedélyezése jel NYITVA-ra
kimeneti frekvenciara, mivel az els6ként van allitva, ennek kovetkeztében a
beallitott forgasi irany rendelkezik a frekvencia lemegy 0-ra. A Futtatas
magasabb prioritassal. engedélyezése funkciot a P3.5.1.15

3. A CS1inaktivva valik, és a forgasi irany paraméterrel allithatja be.
ennek kovetkeztében valtozni kezd (ELO- 9. A Futtatds engedélyezése jel ZARVA-ra
bél HAT-ra), mivel a CS2 tovabbra is van allitva, ennek azonban nincs hatasa,
aktiv. mivel az induldshoz felfutd él sziikséges,

4. A CS2inaktivalodik, és a motorba taplalt még akkor is, ha a CS1 aktiv.
frekvencia lemegy 0-ra. 10. Nyomja meg a billenty(izeten a STOP

5. A CS2ismét aktivalddik, és ennek gombot, ezzel a motorba taplalt
kovetkeztében a motor gyorsitani kezd frekvencia lemegy 0-ra. (Ez a jel csak
(HAT) a beéllitott frekvenciara. akkor miikadik, ha a P3.2.3 Billenty(izet

6. A CS2inaktivalddik, és a motorba taplalt Stop gombja paraméter értéke /gen.)

frekvencia lemegy 0-ra.
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11. A CS1 felnyilik majd lezarul, ennek 12. A CS1 inaktivalédik, és a motorba taplalt
kovetkeztében elindul a motor. frekvencia lemegy 0-ra.

Vala'sztas Valasztas neve Leiras
szama
3 CS1 = Inditas
CS2 = Hatra
ELORE
Kimeneti
frekvencia

Beé:cllitott

/N [/ T/
\_/

v

Beallitott
frekv.

HAT
Futtatas
engedélyezese

1. vez. jel _!

|

2.vez. jel 1 1| I
Bill._ | -

[

4 — - - | =— —]| — — — +— —

start gombja ‘ ‘
Bill. ! '

Ieélll’tégombjad) @ @@%) @ @ @ @gé

| |

I |
| | |
| | |
[ | |
i I I
I | I

!_I
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Abra 31: 1/0 ,A” Start/stop logika = 3

1. Az 1.vezérlésijel (CS) aktivalodik, és 6. A CS1 aktivalodik, és hatasara ismét
hatasara megnd a kimeneti frekvencia. A megnd a kimeneti frekvencia. A motor
motor eléoremenetes modban mkaodik. eléremenetes mddban mikadik, mivel a

2. A CS2 aktivalodik, és a forgasi irany CS2 inaktiv.
ennek kovetkeztében valtozni kezd (ELO- 7. A Futtatas engedélyezése jel NYITVA-ra
bSl HAT-ra). van allitva, ennek kovetkeztében a

3. A CS2inaktivva valik, és a forgasi irany frekvencia lemegy 0-ra. A Futtatas
ennek kdvetkeztében valtozni kezd (ELO- engedélyezése funkciot a P3.5.1.15
b6l HAT-ra), mivel a CS1 tovabbrais paraméterrel allithatja be.
aktiv. 8. A Futtatas engedélyezése jel ZARVA-ra

4. A CS1inaktivalddik, és a frekvencia van allitva, ennek kovetkeztében a
lemegy O-ra. frekvencia a beallitott frekvenciara ng,

5. A CS2 aktivalodik, de a motor nem indul mivel a CS1 még mindig aktiv.

el, mivel a CS1 inaktiv.
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9. Nyomja meg a billenty(izeten a STOP 11. ASTOP gomb ismételt megnyomasaval
gombot, ezzel a motorba taplalt leallitja a frekvenciavaltot.
frekvencia lemegy 0-ra. (Ez a jel csak 12. A frekvenciavalto inditasa a START
akkor m(kodik, ha a P3.2.3 Billenty(izet gombbal sikertelen, mivel a CS1 inaktiv.

Stop gombja paraméter értéke Igen.)
10. A frekvenciavaltd elindul, mivel
megnyomta a billenty(izeten a START

gombot.
Véla'sztés Valasztas neve Leiras
SzZama
Ezzel a funkcidval meggatolhatja a véletlen induldst. A motor
4 CS1 = Inditas (él) ismételt beinditasa el6tt fel kell nyitnia a Start/Stop kontak-
CS2 = Hatra tust.
ELORET _
Kimeneti
frekvencia
Beallitott
frekv. |
|
0 Hz— | i | | | >
Y | | | | | | | | |
Beaflrlglc()\E’F cedeeeas T WY A : ----- Jomeomeea boeomees R I IR bemomes
, | | | | | | | | | | |
HATY | | I | | | | | |
Futtatds | | L1 | | | | | |
engedélyezesé : : : : | : !_| : : : :
|
R N == S ® R S B ey S
2. vez. jel ] / !_I | | | / | |
Bill. || Lo ! ! M ! !
A O M ® O ® ©® O
9 (® 19
Abra 32: 1/0 , A" Start/stop logika = 4
1. Az 1.vezérlésijel (CS) aktivalodik, és 3. A CS2inaktivva valik, és a forgasi irény"
hatasara megnd a kimeneti frekvencia. A ennek kovetkeztében valtozni kezd (ELO-
motor eléremenetes modban mkaodik, b8l HAT-ra), mivel a CS1 tovabbra is
mivel a CS2 inaktiv. aktiv.
2. A CS2 aktivalodik, és a forgasi irany ; 4. A CS1inaktivalddik, és a frekvencia
ennek kdvetkeztében valtozni kezd (ELO- lemegy 0-ra.
bl HAT-ra). 5. A CS2 aktivaldodik, de a motor nem indul

el, mivel a CS1 inaktiv.
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6. A CS1 aktivalodik, és hatasara ismét
megno a kimeneti frekvencia. A motor
eléremenetes mddban muikodik, mivel a
CS2 inaktiv.

7. A Futtatas engedélyezése jel NYITVA-ra
van allitva, ennek kovetkeztében a
frekvencia lemegy 0-ra. A Futtatas
engedélyezése funkciot a P3.5.1.15
paraméterrel allithatja be.

8. A frekvenciavaltd ismételt beinditasa
elott fel kell nyitnia majd le kell zarnia a
CS1 kontaktust.

P3.2.71/0,B” START/STOP LOGIKA (ID 363)

10.

1.

Nyomja meg a billentylzeten a STOP
gombot, ezzel a motorba taplalt
frekvencia lemegy 0-ra. (Ez a jel csak
akkor m(kodik, ha a P3.2.3 Billenty(zet
Stop gombja paraméter értéke /gen.)

A frekvenciavalto ismételt beinditasa
elétt fel kell nyitnia majd le kell zarnia a
CS1 kontaktust.

A CS1 inaktivaladik, és a frekvencia
lemegy 0-ra.

Hasznalja ezt a paramétert arra, hogy a frekvenciavalto inditasat és leallitasat digitalis jellel

vezérelje.

A valasztasi lehetéségek tartalmazhatjak az ,.él” szét, ilyen esetben a véletlen inditast

segitenek meggatolni.
Tovabbi informacidért lasd a P3.2.6 pontot.

P3.2.8 TEREPIBUSZ START LOGIKA [ID 889]

Hasznalja ezt a paramétert a terepibusz startlogikajanak beallitasara.
A valasztasi lehet6ségek tartalmazhatjak az ..él" sz6t, ilyen esetben a véletlen inditast

segitenek meggatolni.

Valasztas

. Valasztas neve Leiras
szama

0 Felfuto él sziikséges

1 Alla pot

P3.2.9 INDITASI KESLELTETES [ID 524)

Hasznalja ezt a paramétert a start parancs és a frekvenciavalto tényleges inditsa kozotti

késleltetés bedllitasara.

P3.2.10 TAVOLIBOL HELYI FUNKCIO (ID 181)

Hasznalja ezt a paramétert arra, hogy beallitsa a bedllitasok masolasanak kivalasztasat
Tavolirdl Helyi (billenty(izetes) vezérlésre valtas esetén.
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Valasztas
szama

Valasztas neve Leiras

0 Tovabbfuttatas

Tovabbfuttatas és alapjel meg-
tartasa

2 Stop

10.4 ALAPJELEK

10.4.1 FREKVENCIA-ALAPJEL

A frekvencia-alapjel forrasat a szamitdgépes eszkozon kivil minden vezérlési hely esetén be
lehet programozni. Szamitdgép hasznalata esetén a frekvencia-alapjel mindig a
szamitégépes eszkozbdl érkezik.

TAVOLI VEZERLESI HELY (I/0 ,A")

A frekvencia-alapjel beallitdsdhoz I/0 ,A" esetén hasznalja a P3.3.1.5 paramétert.
TAVOLI VEZERLESI HELY (I/0 ,,B")

A frekvencia-alapjel beallitdsdhoz I/0 ,B” esetén hasznalja a P3.3.1.6 paramétert.
HELYI VEZERLESI HELY (BILLENTYUZET)

Ha a P3.3.1.7 paraméternél az alapértelmezett billentydzet értéket adja meg, a P3.3.1.8
Billentylizet-alapjel paraméternél beallitott alapjelet fogja hasznalni a rendszer.

TAVOLI VEZERLESI HELY (TEREPIBUSZ)

Ha a P3.3.1.10 paraméternél megtartja az alapértelmezett terepibusz értéket, a frekvencia-
alapjel a terepibuszbdl fog érkezni.

P3.3.1.1 MINIMUM FREKVENCIA-ALAPJEL (ID 101)

Hasznalja ezt a paramétert a minimalis frekvencia alapjel beallitasara.

P3.3.1.2 MAXIMUM FREKVENCIA-ALAPJEL (ID 102)]

Hasznalja ezt a paramétert a maximalis frekvencia alapjel beallitasara.

P3.3.1.3 A FREKVENCIA-ALAPJEL POZITIV KORLATJA (ID 1285)

Hasznalja ezt a paramétert a végsé frekvenciaalapjel-korlat beallitdsara a pozitiv iranyban.

P3.3.1.4 A FREKVENCIA-ALAPJEL NEGATIV KORLATJA (ID 1286)

Hasznalja ezt a paramétert a végsoé frekvenciaalapjel-korlat bedllitdsara a negativ iranyban.
Ezzel a paraméterrel példaul megakadalyozhatja, hogy a motor hatramenetbe kapcsoljon.
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P3.3.1.51/0 ,,A” VEZERLESI ALAPJEL KIVALASZTASA (ID 117)

Hasznélja ezt a paramétert a referenciaforras kivalasztasara, amikor a vezérlési hely az I/0
WA
Az 1.2 paraméterrel megadott alkalmazas alapjan irodik be az alapértelmezett érték.

P3.3.1.6 1/0 ,,B” VEZERLESI ALAPJEL KIVALASZTASA (ID 131)

Hasznalja ezt a paramétert a referenciaforras kivalasztasara, amikor a vezérlési hely az I/0
B

Tovabbi informacidért lasd a P3.3.1.5 pontot. Az 1/0 ,.B” vezérlési hely kényszeritett
aktivalasat csak digitalis bemenettel (P3.5.1.7) tudja elvégezni.

P3.3.1.7 BILLENTYUZETES VEZERLESI ALAPJEL KIVALASZTASA (ID 121)

Hasznalja ezt a paramétert a referenciaforras kivalasztasara, amikor a vezérlési hely a
billentylizet.

P3.3.1.8 BILLENTYUZET-ALAPJEL (ID 184)

Hasznalja ezt a paramétert arra, hogy a billentylizeten beallitsa a frekvencia-alapjelet.

P3.3.1.9 BILLENTYUZET FORG.IRANY (ID 123)

Hasznalja ezt a paramétert a motor forgasi iranyanak beallitadsara abban az esetben, amikor
a vezeérlési hely a billenty(izet.

P3.3.1.10 TEREPIBUSZ VEZERLESI ALAPJEL KIVALASZTASA (ID 122)

Hasznalja ezt a paramétert a referenciaforras kivalasztasara, amikor a vezérlési hely a
terepibusz.

Az alkalmazas kivalasztdsa (P1.2 Alkalmazas paraméter) megadja az alapértelmezett
értéket. Az alapértelmezett értékeket lasd a kovetkez6 fejezetben: 12 1. fiiggelék.

10.4.2  NYOMATEKALAPJEL

Ha a P3.1.2.1 (Vezérlési mdd) paraméter értéke Nyomatékvezérlés [nyilt hurokkal), a rendszer
szabalyozni fogja a motornyomatékot. A motor fordulatszama a motor tengelyét éré
tényleges terheléstdl fiiggben is valtozik. A P3.3.2.7 (Nyomatékvezérlés frekvenciakorlatja)
paraméter hatdrozza meg a motorfordulatszam korlatjat.
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Abra 33: A nyomatékalapjel lancdiagramja
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P3.3.2.1 NYOMATEKALAPJEL KIVALASZTASA (ID 641)

Hasznalja ezt a paramétert a nyomatékalapjel kivalasztasara.

A nyomatékalapjel a P3.3.2.2. és P3.3.2.3. paraméterek kozott keril skalazasra.
Amennyiben olyan terepibusz-protokollt hasznal, melyben a nyomatékalapjelet Nm
mértékegységben lehet megadni, akkor a paraméter értékeként a InT-adatok feldolgozasa
lehetéséget kell valasztania.

P3.3.2.2 MINIMALIS NYOMATEKALAPJEL (ID 643)

Hasznalja ezt a paramétert a nyomatékalapjel minimalis értékének beallitasara.
Ez a paraméter hatarozza meg a nyomatékalapjel minimalis értékét negativ és pozitiv
iranyban.

MEGJEGYZES!
Ez az érték nem keril alkalmazasra, ha a nyomaték alapjel forrasa Joystick.

P3.3.2.3 MAXIMALIS NYOMATEKALAPJEL (ID 642)

Hasznalja ezt a paramétert a nyomatékalapjel maximalis értékének beallitdsara negativ és
pozitiv iranyban.

Ezek a paraméterek hatarozzak meg a kivalasztott nyomatékalapjel skalazasat. Az analog
bemeneti jelet példaul a Minimalis nyomatékalapjel és a Maximallis nyomatékalapjel kézott
skaldzza a rendszer.

[%]

Abra 34: A nyomatékalapjel skalzésa

A. Nyomatékalapjel C. Minimalis nyomatékalapjel
B. Maximalis nyomatékalapjel D. Analég bemeneti jel

P3.3.2.4 NYOMATEKALAPJEL SZURESI IDEJE [ID 1244)
Hasznalja ezt a paramétert a végs6 nyomatékalapjel szlrési idejének beallitasara.
P3.3.2.5 NYOMATEKALAPJEL HOLTSAVJA (ID 1246]

Hasznalja ezt a paramétert a nyomatékalapjel semleges zdnajanak beallitasara.
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A nyomatékalapjel alacsony, 0-hoz kozelité értékeinek figyelmen kiviil hagyasa érdekében
allitsa 0-nal nagyobbra ezt az értéket. Ha az alapjel 0 és 0 + a paraméter értéke kozé esik, a
nyomatékalapjelet 0-ra allitja a rendszer.

P3.3.2.6 BILLENTYUZET NYOMATEK-ALAPJELE (ID 1439]

Hasznalja ezt a paramétert a billenty(izet nyomaték-alapjelének beallitasara.
Ez a paraméter akkor hasznalatos, ha a P3.3.2.1. értéke 1. A paraméter értéke a P3.3.2.3. és
a P3.3.2.2. kozé eshet.

P3.3.2.7 NYOMATEKVEZERLES FREKVENCIAKORLATJA (ID 1278)

Hasznalja ezt a paramétert a nyomatékvezérléshez hasznalt kimeneti frekvenciakorlat
modjanak kivalasztasara.

Nyomatékvezérlési modban a frekvenciavalté kimeneti frekvenciajat a rendszer mindig a
MinFreqReference és a MaxFreqReference (P3.3.1.1 és P3.3.1.2) kozott korlatozza.

Ezzel a paraméterrel két masik mod koziil is valaszthat.
0 = Poz/neg frek. korlatok, azaz pozitiv és negativ frekvenciakorlatok.

A frekvenciat a rendszer A frekvencia-alapjel pozitiv korlatja (P3.3.1.3) és A frekvencia-
alapjel negativ korlatja (P3.3.1.4) k6z6tt korlatozza (amennyiben ezek a paraméterek
alacsonyabbra vannak allitva, mint a P3.3.1.2 Maximalis frekvencia).

Kimeneti frekvencia
[Hz]
A

P [Poz. frekv.-al. korl. e
( | oz TEXY.9. o7 >_>__ ford.szabalyzé aktiv

( P | Max frekv.-alapjel

Frekvenciavaltd Nyomatékvezérlésben

Frekvenciavaltd Nyomatékvezérlésben

C P |-Max frekv.-alapjel )— — -
( P |Neg. frekv.-al. korl F-t-—-———- ford.szabalyzo aktiv _

\/

Abra 35: Nyomatékvezérlés frekvenciakorlatja, érték: 0

1 = Frek.-alapjel, azaz a két irdnyhoz tartozo frekvencia-alapjel.

A frekvenciat mindkét irdnyban a tényleges frekvencia-alapjel korlatozza (a rampazé
szerint). Tehat a kimeneti frekvencia a beallitott rdmpaidén belil ndvekszik, egészen addig,
amig a tényleges nyomaték el nem éri a nyomatékalapjelet.
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Kimeneti frekvencia
[Hz]

ford.szabalyzo aktiv
C P | Poz. frekv.-al. korl. )——- ———————————————— Y Ea

( R|Frekvencia-alapjel )

Rampazo kimenet——a, Frekvenciavalté Nyomatékvezérlésben

>
.y . ., 1dé
Frekvenciavalté Nyomatékvezérlésben
( R|-Frekvencia-alapjel P e
(P |Neg. frekv.-al. korl. .

ford.szabalyzé aktiv

Abra 36: Nyomatékvezérlés frekvenciakorlétja, érték: 1

10.4.3 NYOMATEKVEZERLES NYiLT HUROKKAL

P3.3.2.8.1 NYILT HURKOS NYOMATEKVEZERLES MINIMALIS FREKVENCIAJA (ID 636)

Hasznalja ezt a paramétert azon kimeno frekvenciakorlat beallitasara, amely alatt a
frekvenciavaltod frekvenciavezérelt médban mikaodik.

P3.3.2.8.2 NYILT HURKOS NYOMATKEKVEZERLES P-EROSITESE (ID 639)

Hasznalja ezt a paramétert arra, hogy beallitsa a nyomatékvezérld P-erdsitését nyilt hurkos
vezérlésmodban.

Ha 1,0-ra allitja a P-erdsités értékét, az 1 Hz-es valtozast okoz a kimeneti frekvenciaban
akkor, amikor a nyomatékhiba a névleges motornyomaték 1%-a.

P3.3.2.8.3 NYIiLT HURKOS NYOMATKEKVEZERLES I-EROSITESE (ID 640)

Hasznalja ezt a paramétert arra, hogy beallitsa a nyomatékvezérld |-erdsitését nyilt hurkos
vezérlésmodban.

Ha 1,0-ra allitja az I-er6sités értékét, az integracio 1 masodperc alatt éri el az 1 Hz-et akkor,
amikor a nyomatékhiba a névleges motornyomaték 1%-a.

10.4.4 ELORE BEALLITOTT FREKVENCIAK

Az El6re beallitott frekvenciak funkcié olyan folyamatoknal hasznalhatd, ahol egynél tébb
rogzitett frekvencia-alapjelre van sziikség. 8 kiilonféle, eldre beallitott frekvencia-alapjel
érhetd el. Az elére beallitott frekvencia-alapjelekek kozil a P3.3.3.10, P3.3.3.11 és P3.3.3.12
digitalis bemenetekkel valaszthat.

P3.3.3.1 ELORE BEALLITOTT FREKVENCIA MOD (ID 182)

Hasznalja ezt a paramétert a digitalis bemeneti jel beallitott frekvenciai logikajanak
beallitasara.

Ezzel a paraméterrel beallithatja a kivalasztott eldre beallitott frekvencia altal hasznalt
logikat. Két kiilonb6z6 logika koziil valaszthat.
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Az elére beallitott frekvenciat az elére beallitott fordulatszam digitalis jelbemenetek szama
hatarozza meg.

Vala's ztas Valasztas neve Leiras
szama

A bemenetek keveréke binaris kddolasu. Az aktiv digitalis
bemenetek kiilonb6z6 készletei hatdrozzak meg az elére

0 Binaris kodolasu beallitott frekvenciat. Tovabbi adatok: Tabldzat 119 Az elére
beallitott frekvencia kivalasztasa, ha a P3.3.3.1 = Binaris kddo-
lasd.

1 Hasznalt bemenetek szama A hasznalt bg[neneteklgzama kozli, hogy melyik eldre bealli-
tott frekvenciat hasznalja: 1,2 vagy 3.

P3.3.3.2 0. ELORE BEALLITOTT FREKVENCIA (ID 180)

Hasznalja ezt a paramétert a beallitott frekvencia alapjel beallitasara, amikor a beallitott
frekvenciak funkcidja hasznalatban van.
Valassza ki az elére beallitott frekvencidkat a digitalis jelbemenetekkel.

P3.3.3.3 1. ELORE BEALLITOTT FREKVENCIA (ID 105]

Hasznalja ezt a paramétert a beallitott frekvencia alapjel beallitasara, amikor a beallitott
frekvenciak funkcidja hasznalatban van.
Valassza ki az eldre beallitott frekvencidkat a digitalis jelbemenetekkel.

P3.3.3.4 2. ELORE BEALLITOTT FREKVENCIA (ID 106)

Hasznalja ezt a paramétert a beallitott frekvencia alapjel beallitasara, amikor a beallitott
frekvenciak funkcidja hasznalatban van.
Valassza ki az eldre beallitott frekvenciakat a digitalis jelbemenetekkel.

P3.3.3.5 3. ELORE BEALLITOTT FREKVENCIA (ID 126)]

Hasznalja ezt a paramétert a beallitott frekvencia alapjel beallitasara, amikor a beallitott
frekvenciak funkcidja hasznalatban van.
Valassza ki az elére beallitott frekvencidkat a digitalis jelbemenetekkel.

P3.3.3.6 4. ELORE BEALLITOTT FREKVENCIA (ID 127)

Hasznalja ezt a paramétert a beallitott frekvencia alapjel beallitasara, amikor a beallitott
frekvenciak funkcidja hasznalatban van.
Valassza ki az eldre beallitott frekvencidkat a digitalis jelbemenetekkel.

P3.3.3.7 5. ELORE BEALLITOTT FREKVENCIA (ID 128)

Hasznalja ezt a paramétert a beallitott frekvencia alapjel beallitasara, amikor a beallitott
frekvenciak funkcidja hasznalatban van.
Valassza ki az eldre beallitott frekvenciakat a digitalis jelbemenetekkel.
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P3.3.3.8 6. ELORE BEALLITOTT FREKVENCIA (ID 129)

Hasznalja ezt a paramétert a beallitott frekvencia alapjel beallitasara, amikor a beallitott
frekvenciak funkcidja hasznalatban van.
Valassza ki az eldre beallitott frekvenciakat a digitalis jelbemenetekkel.

P3.3.3.9 7. ELORE BEALLITOTT FREKVENCIA (ID 130]

Hasznalja ezt a paramétert a beallitott frekvencia alapjel beallitasara, amikor a beallitott
frekvenciak funkcidja hasznalatban van.
Valassza ki az elére beallitott frekvencidkat a digitalis jelbemenetekkel.

HA A P3.3.3.1 PARAMETER ERTEKENEK 0-T ALLITOTT BE:

Ha a 1. elére beallitott frekvenciat szeretné alapjelként hasznalni, allitsa be a 0, azaz 0. eldre
beallitott frekvencia értéket a P3.3.1.5 paraméternél (I/0 , A" vezérlési alapjel kivalasztasa).

Ha az 1-7. eldre beallitott frekvencidk valamelyikét szeretné valasztani, adjon meg digitalis
bemeneteket a P3.3.3.10 (0. elére beallitott frekvencia kivalasztasa), P3.3.3.11 (1. eldre
beallitott frekvencia kivalasztasa) és/vagy P3.3.3.12 (2. el6re beallitott frekvencia
kivalasztasa) paraméterekhez. Az aktiv digitalis bemenetek kiilonb6z6 készletei hatarozzak
meg az eldre beallitott frekvenciat. Tovabbi adatokat az alabb lathatd tablazatban talal. Az
elére beallitott frekvenciak értéke automatikusan a minimalis és maximalis frekvencia
(P3.3.1.1 és P3.3.1.2) k6z6tt marad.

Sziikséges lépés Aktivalt frekvencia

Valassza a 0-t a P3.3.1.5 paraméternél. 0. elére beallitott frekvencia
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Tablazat 119: Az elore beallitott frekvencia kivalasztasa, ha a P3.3.3.1 = Binaris kédolasu

Aktivalt digitalis bemeneti jel Aktivalt frekvencia-
alapjel

2. elore beallitott frekv. 1. elore beallitott frekv. 0. elore beallitott frekv.
kiv. (P3.3.3.12) kiv. (P3.3.3.11) kiv. (P3.3.3.10)

0. el6re beallitott frekven-
cia

Csak akkor, ha a 0. el6re
bedll. frek.-et valasztotta
frekvencia-alapjelnek a
P3.3.3.1.5, P3.3.1.6,
P3.3.1.7 vagy P3.3.1.10
paraméterrel.

" 1. elére beallitott frekven-
cia

" 2. eldre beallitott frekven-
cia

" " 3. eldre beallitott frekven-
cia

" 4. eldre beallitott frekven-
cia

" " 5. el6re beallitott frekven-
cia

" " 6. elére bedllitott frekven-
cia

* " " 7: eldre beallitott frekven-
cia

* = 3 bemenet aktivalva.

HA A P3.3.3.1 PARAMETER ERTEKENEK 1-T ALLITOTT BE:

Az 1-3. elére beallitott frekvenciakat kiilonb6z6 aktiv digitalis bemenetekkel is hasznalhatja.
Az aktiv bemenetek szama kozli, hogy melyiket hasznalja.
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Tablazat 120: Az elore beallitott frekvencia kivalasztasa, ha a P3.3.3.1 = Bemenetek szama

Aktivalt digitalis bemeneti jel Aktivalt frekvencia-
alapjel

2. elore beallitott frekv. 1. elore beallitott frekv. 0. elore beallitott frekv.
kiv. (P3.3.3.12) kiv. (P3.3.3.11) kiv. (P3.3.3.10)

0. el6re beallitott frekven-
cia

Csak akkor, ha a 0. el6re
bedll. frek.-et valasztotta
frekvencia-alapjelnek a
P3.3.3.1.5, P3.3.1.6,
P3.3.1.7 vagy P3.3.1.10
paraméterrel.

" 1. elére beallitott frekven-
cia

" 1. elére beallitott frekven-
cia

" 1. elére beallitott frekven-
cia

" " 2. elére beallitott frekven-
cia

" " 2. el6re beallitott frekven-
cia

" " 2. elére beallitott frekven-
cia

* " " 3: eldre beallitott frekven-
cia

* = 3 bemenet aktivalva.

P3.3.3.10 0. ELORE BEALLITOTT FREKVENCIA KIVALASZTASA (ID 419)

Hasznalja ezt a paramétert azon digitalis bemeneti jel kivalasztasara, amely a beallitott
frekvenciak kivalasztasara szolgal.

Ez a paraméter az ElGre beallitott fordulatszamokhoz (0-7) tartozé binaris szelektor. Lasd a
P3.3.3.2 - P3.3.3.9 paramétereket.

P3.3.3.11 1. ELORE BEALLITOTT FREKVENCIA KIVALASZTASA [ID 420)

Hasznalja ezt a paramétert azon digitalis bemeneti jel kivalasztasara, amely a beallitott
frekvenciak kivalasztasara szolgal.

Ez a paraméter az ElGre beallitott fordulatszamokhoz (0-7) tartozé binaris szelektor. Lasd a
P3.3.3.2 - P3.3.3.9 paramétereket.
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P3.3.3.12 2. ELORE BEALLITOTT FREKVENCIA KIVALASZTASA [ID 421)

Hasznalja ezt a paramétert azon digitalis bemeneti jel kivalasztasara, amely a beallitott
frekvenciak kivalasztasara szolgal.

Ez a paraméter az ElGre beallitott fordulatszamokhoz (0-7) tartozé binaris szelektor. Lasd a
P3.3.3.2 - P3.3.3.9 paramétereket.

Az 1-7. elére beallitott frekvenciak alkalmazasahoz csatlakoztasson egy digitalis bemenetet
ezekhez a funkcidkhoz a kovetkez6 fejezetben leirtak szerint: 10.6.1 A digitalis és analdg
bemenetek programozasa. Tovabbi adatokat a kovetkez6ben talal: Tabldzat 119 Az elére
beallitott frekvencia kivalasztasa, ha a P3.3.3.1 = Binaris kddoldsu és a kdvetkez6 helyeken:
Tablazat 42 Elére beallitott frekvencia-paraméterek és Tablazat 51 Digitdlis bemenet beallitasai.

10.4.5 MOTOR-POTENCIOMETER PARAMETEREI

A Motor-potenciométer frekvencia-alapjele minden vezérlési helyen elérhetd. A motor-
potenciométer alapjelét csak akkor valtoztathatja meg, ha a frekvenciavalto futtatasi
allapotban van.

MEGJEGYZES!
Ha a kimeneti frekvenciat kisebbre allitja, mint a Motor-potenciométer

rampaidejét, akkor a normal indulasi és leallasi id6k szabjak meg annak korlatait.

P3.3.4.1 MOTOR-POTENCIOMETER FEL (ID 418)

Hasznalja ezt a paramétert arra, hogy a kimend frekvenciat digitalis bemeneti jellel novelje.
A motor-potenciométer segitségével ndvelheti vagy csckkentheti a kimeneti frekvenciat. A
kimeneti frekvencia ng, ha digitalis bemenetet csatlakoztat a Motor-potenciométer FEL
parameéterhez, és aktivalja a digitalis bemeneti jelet.

A motor-potenciométer frekvencia-alapjele NO, amig a kontaktus nem nyit.

P3.3.4.2 MOTOR-POTENCIOMETER LE (ID 417)

Hasznalja ezt a paramétert arra, hogy a kimend frekvenciat digitalis bemeneti jellel
csokkentse.

A motor-potenciométer segitségével ndvelheti vagy csckkentheti a kimeneti frekvenciat. A
kimeneti frekvencia csokken, ha digitalis bemenetet csatlakoztat a Motor-potenciométer LE
parameéterhez, és aktivalja a digitalis bemeneti jelet.

A motor-potenciométer frekvencia-alapjele CSOKKEN, amig a kontaktus nem nyit.

Harom kiilonféle paraméter lehet hatassal arra, hogy a Motor-potenciométer FEL vagy LE
aktivalasa esetén hogyan né6 vagy csdkken a kimeneti frekvencia. Ezek a paraméterek a
kovetkezbk: Motor-potenciométer rampaideje (P3.3.4.3), Indulasi id6 (P3.4.1.2) és Leallasi idé
(P3.4.1.3).
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Abra 37: A motor-potenciométer paraméterei

A. Frekvencia-alapjel E. Ido
B. Max. frekvencia F. Motor-potenciométer FEL
C. Min. frekvencia G. Motor-potenciométer LE

D. Motor-potenciométer rampaideje

P3.3.4.3 MOTOR-POTENCIOMETER RAMPAIDEJE (ID 331)

Hasznalja ezt a paramétert a motor-potenciométer alapjel valtozasi ratajanak beallitasara
annak novelése vagy csokkentése esetén.
A paraméter értékét Hz/masodpercben kell megadni.

P3.3.4.4 MOTOR-POTENCIOMETER VISSZAALLITASA (ID 367)

Hasznalja ezt a paramétert annak a logikanak a beallitdsara, mely szerint a motor-
potenciométer frekvencia-alapjelét visszaallitja a rendszer.

Ez a paraméter hatarozza meg, mikor lesz a motor-potenciométer alapjele nullara allitva.
A visszaallitasi funkcidt 3 kiilonbozé modon allithatja be: nincs visszaallitas, visszaallitas a
frekvenciavaltod leallasakor, vagy visszaallitas a frekvenciavaltd kikapcsolasakor.

Vala’s 2tas Valasztas neve Leiras
szama

A motor-potenciométer utolso frekvencia-alapjelét a rend-
0 Nincs visszaallitas szer megjegyzi leallasi allapotba és akkor is, ha dramtala-
nitja a berendezést.

A motor-potenciométer frekvencia-alapjelét a rendszer 0-ra
1 Leallasi allapot allitja, ha a frekvenciavalto leallasi allapotba kerdl, vagy
aramtalanitjak.

A motor-potenciométer frekvencia-alapjelét a rendszer 0-ra

2 Aramtalanitaskor allitja, ha a frekvenciavaltét aramtalanitjak.
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10.4.6 A JOYSTICK PARAMETEREI

Hasznalja a joystick paramétereit, ha a motor nyomatékalapjelét vagy a frekvencia-alapjelet
joystickkal vezérli. A motor joystickkal vald vezérléséhez csatlakoztassa a joystick jelét egy
analdg bemenetbe, és allitsa be a joystick paramétereit.

f VIGYAZAT!
Javasoljuk, hogy a joystick funkciét a -10V...+10V tartomanyba es6 analdg
bemenetekkel hasznalja. Ebben az esetben vezetékhiba esetén az alapjel nem
ugrik fel a maximalis értékre.

P3.3.5.1 A JOYSTICK-JEL KIVALASZTASA (ID 451)

Hasznalja ezt a paramétert arra, hogy beallitsa a botkormany funkciot vezérlé analdg
bemeneti jelet.

Hasznalja a joystick funkciét a motor nyomatékalapjelének vagy a frekvenciavaltd frekvencia-
alapjelének vezérlésére.

P3.3.5.2 JOYSTICK HOLTSAVJA (ID 384)

Hasznalja ezt a paramétert a botkormany semleges zdnajanak beallitasara.

Az alapjel alacsony, 0-hoz kozelité értékeinek figyelmen kiviil hagyasa érdekében allitsa 0-
nal nagyobbra ezt az értéket. Ha az analég bemeneti jel 0 és 0 + a paraméter értéke kozé
esik, a joystick alapjelét 0-ra allitja a rendszer.
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10V +10V
-100% -10% ! +100%
T

+10% ®) g

Abra 38: A Joystick funkcio

A. Al Joystick holtsavja = 10% D. Analdg jelbemenet
B. Reference E. MaxFrek
C. MaxFrek

P3.3.5.3 JOYSTICK ALVASI ZONAJA (ID 385)

Hasznalja ezt a paramétert a botkormany alvaszénajanak beallitasara.
A valtéaramd frekvenciavaltd leall, amennyiben a joystick alapjele a P3.3.5.4 paraméterrel
(Joystick alvasi késleltetése) megadott id6szaknal hosszabb ideig marad az alvasi zonaban.

MEGJEGYZES!
Az Alvas funkcid csak akkor érhetd el, ha a joystickot hasznalja a frekvencia-alapjel
vezérlésére.

P3.3.5.4 JOYSTICK ALVASI KESLELTETESE [ID 386)

Hasznalja ezt a paramétert a botkormany alvaskésleltetésének beallitasara.
A frekvenciavalto leall és az alvas mod bekapcsol, amennyiben a joystick alapjele az alvasi
késleltetésnél hosszabb ideig marad a beallitott alvasi zénaban.
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MEGJEGYZES!
Ha a paraméter értéke 0-ra van allitva, a Joystick alvas funkcid le van tiltva.

10.4.7 SZERVIZ (BEALLITASI UZEM) PARAMETEREI

A Szerviz (bedllitasi izem) funkcidval egy-egy pillanatra felilirhatja a normal vezérlést. Ezzel
a funkcidval példaul karbantartas kozben kiilonleges allapotba vagy pozicioba vezérelheti a
folyamatot. A vezérlési helyet vagy mas paramétereket nem kell megvaltoztatnia.

A Szerviz (bedllitasi izem) funkcidt csak leallasi dllapotban lehet aktivalni. Két kiilonbozg,
kétiranyd frekvencia-alapjelet hasznalhat. A Szerviz (beallitasi izem) funkciot a
terepibuszbdl vagy a digitalis bemeneti jelek segitségével aktivalhatja. A Szerviz (beallitasi
tzem) funkcid rendelkezik egy rampaiddével, melyet a rendszer mindig hasznal, ha aktivalja a
Szerviz (bedllitasi tizem) funkciot.

A Szerviz (beallitasi tizem) funkcié a beallitott alapjelen inditja el a frekvenciavaltét. Uj
inditasi parancsot nem kell kiadnia. A vezérlési hely erre nincs hatassal.

A Szerviz (bedllitasi tizem) funkcidt a terepibuszbdl megkeriilési mddban a Vezérlészd 10-es
és 11-es bitjeivel aktivalhatja.

Kimeneti
frekvencia

[Hz] Szervizrampa

. \
1. szerviz alapj. \
\

2. szerviz alapj.

DI-I6kés enged. __| |

(digitalis bemeneti jel)

1. |0kési alapjel enged. ‘ |
(digitalis bemeneti jel) ‘
2. |6kési alapjel enged. |

(digitalis bemeneti jel)

Terepibusz vezérl6szé 10. bit

Terepibusz vezérl6szd 11. bit L

Abra 39: A Szerviz [beéllitasi iizem) paraméterei

P3.3.6.1 DI-SZERVIZ ENGEDELYEZESE (ID 532)

Hasznalja ezt a paramétert arra, hogy engedélyezze a lassu fordulat parancsokat digitalis
bemenetekbdl.

Ez a paraméter adja meg a szervizparancsok a digitalis bemenetekbdl vald
engedélyezéséhez hasznalt digitalis bemeneti jelet. Ez a jel nincs hatadssal a terepibuszbdl
érkezd szervizparancsokra.
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P3.3.6.2 1. SZERVIZ [BEALLITASI UZEM) ALAPJEL AKTIVALASA (ID 530)

Hasznalja ezt a paramétert a digitalis jelbemeneti jelek beallitdsara, a szerviz (beallitasi
tzem) funkcid aktivalasa érdekében.

Ez a paraméter hatarozza meg a Szerviz (beéllitasi izem) funkciéhoz tartozo és a
frekvenciavaltodt elinditd frekvencia-alapjel beallitdsdhoz hasznalt digitalis jelbemeneti jelet.
Ezt a digitalis jelbemenetei jelet csak akkor hasznalhatja, ha a DI-szerviz engedélyezve van.

MEGJEGYZES!
Ha aktivalja a DI-szerviz engedélyezése paramétert és ezt a digitalis bemenetet, a
frekvenciavalté elindul.

MEGJEGYZES!
Ha a két aktivalasi jel egyszerre aktiv, a frekvenciavalto leall.

P3.3.6.3 2. SZERVIZ [BEALLITASI UZEM) ALAPJEL AKTIVALASA (ID 531)

Hasznalja ezt a paramétert a digitalis jelbemeneti jelek beallitdsara, a szerviz (beallitasi
tzem) funkcid aktivalasa érdekében.

Ez a paraméter hatarozza meg a Szerviz (beallitasi tizem) funkciéhoz tartozé és a
frekvenciavaltot elinditd frekvencia-alapjel beallitasahoz hasznalt digitalis jelbemeneti jelet.
Ezt a digitalis jelbemenetei jelet csak akkor hasznalhatja, ha a DI-szerviz engedélyezve van.

MEGJEGYZES!
Ha aktivalja a DI-szerviz engedélyezése paramétert és ezt a digitalis bemenetet, a
frekvenciavalto elindul.

MEGJEGYZES!
Ha a két aktivalasi jel egyszerre aktiv, a frekvenciavalto leall.

P3.3.6.4 1. SZERVIZ (BEALLITASI UZEM) ALAPJEL (ID 1239)

Hasznalja ezt a paramétert a lassu forgas funkcid frekvencia-alapjeleinek beallitasara.

A P3.3.6.4 és P3.3.6.5 paraméterekkel beallithatja a szerviz funkcidban hasznalt frekvencia-
alapjeleket. Az alapjelek kétiranydak. A szerviz alapjelek iranyara nincs hatassal a
hatrameneti parancs. Az eléremeneti irdnyhoz tartozo alapjel pozitiv, mig a hatrameneti
irdnyhoz tartozé alapjel negativ értékkel bir. A Szerviz (beallitasi izem) funkciét a
terepibuszbol megkerilési modban a Vezérlészd 10-es és 11-es bitjeivel, vagy digitalis
bemeneti jelekkel aktivalhatja.

P3.3.6.5 2. SZERVIZ (BEALLITASI UZEM) ALAPJEL (ID 1240)

Hasznalja ezt a paramétert a lassu forgas funkcid frekvencia-alapjeleinek beallitasara.

A P3.3.6.4 és P3.3.6.5 paraméterekkel beallithatja a szerviz funkcidban hasznalt frekvencia-
alapjeleket. Az alapjelek kétiranydak. A szerviz alapjelek iranyara nincs hatassal a
hatrameneti parancs. Az eléremeneti irdnyhoz tartozo alapjel pozitiv, mig a hatrameneti
irdnyhoz tartozé alapjel negativ értékkel bir. A Szerviz (beallitasi izem) funkciét a
terepibuszbol megkerilési modban a Vezérlészd 10-es és 11-es bitjeivel, vagy digitalis
bemeneti jelekkel aktivalhatja.
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P3.3.6.6 SZERVIZRAMPA (ID 1257)

Hasznalja ezt a paramétert a rampaidé beallitasara, amikor a lassu forgas aktiv.
Ez a paraméter megadja az induldsi és leallasi id6ket aktiv Szerviz (beallitasi Gzem) funkcié
mellett.

10.5 RAMPAK ES FEKEK BEALLITASA

10.5.1 1.RAMPA

P3.4.1.1 1. RAMPA ALAKJA (ID 500)

Hasznalja ezt a paramétert arra, hogy simabba tegye az indulasi és leallasi rampak kezdetét
és véget.

Az 1. rdmpa alakja és a 2. rampa alakja paraméterekkel simabba teheti az indulasi és leallasi
rampak kezdetét és végét. Ha az értéket 0,0%-ra allitja, a rémpa alakja linearis lesz. Az
indulasra és a leallasra azonnali hatdssal van az alapjel megvaltozasa.

Ha 1,0% és 100,00% kozotti értéket ad meg, S-alaku indulasi vagy leallasi rampat kap. Ezzel
a funkcidval csokkentheti az alkatrészek mechanikus kopasat és az alapjel valtozasakor
bekovetkez6 dramlokéseket. Az indulasi id6t a P3.4.1.2 (1. indulasi id6) és P3.4.1.3 (1. leallasi
id6) paraméterekkel médosithatja.

A
[Hz]

ID103,

[t]

Abra 40: Az induldsi/lealldsi gorbe (S-alaku)
P3.4.1.2 1. INDULASI IDO (ID 103)

Hasznalja ezt a paramétert annak az idének a beallitdsara, amennyi sziikséges ahhoz, hogy a
kimend frekvencia a nullfrekvenciarol a maximalis frekvencidra novekedjen.
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P3.4.1.3 1. LEALLASI IDO (ID 104)

Hasznalja ezt a paramétert annak az idének a beallitdsara, amennyi sziikséges ahhoz, hogy a
kimend frekvencia a maximum frekvenciardl a nullfrekvencia-értékre csokkenjen.

10.5.2 2.RAMPA

P3.4.2.1 2. RAMPA ALAKJA (ID 501)

Hasznalja ezt a paramétert arra, hogy simabba tegye az indulasi és leallasi rampak kezdetét
és végét.

Az 1. rdmpa alakja és a 2. rampa alakja paraméterekkel simabba teheti az indulasi és leallasi
rampak kezdetét és végét. Ha az értéket 0,0%-ra allitja, a rdmpa alakja linearis lesz. Az
indulasra és a leallasra azonnali hatassal van az alapjel megvaltozasa.

Ha 1,0% és 100,00% kozotti értéket ad meg, S-alaku indulasi vagy leallasi rampat kap. Ezzel
a funkcioval csokkentheti az alkatrészek mechanikus kopasat és az alapjel valtozasakor
bekovetkez6 aramlokéseket. Az induldsi id6t a P3.4.2.2 (2. indulasi id6) és P3.4.2.3 (2. leallasi
id6) paraméterekkel médosithatja.

A
[Hz]

ID103,

[t

Abra 41: Az induldsi/lellasi gorbe (S-alaku)
P3.4.2.2 2. INDULASI IDO (ID 502)

Hasznalja ezt a paramétert annak az id6nek a beallitasara, amennyi szilkséges ahhoz, hogy a
kimeno frekvencia a nullfrekvenciarél a maximalis frekvenciara novekedjen.

P3.4.2.3 2. LEALLASI IDO (ID 503)

Hasznalja ezt a paramétert annak az id6ének a beallitasara, amennyi szilkséges ahhoz, hogy a
kimend frekvencia a maximum frekvenciardl a nullfrekvencia-értékre csokkenjen.
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P3.4.2.4 2. RAMPA KIVALASZTASA (ID 408)

Hasznalja ezt a paramétert az 1. és a 2. rampa kozotti valasztashoz.

Valasztas . .
p Valasztas neve
szama
0 NYITVA 1. rdmpa alakja, 1. indulasi id6 és 1. leallasi idé.
1 ZARVA 2. rampa alakja, 2. indulasi id6 és 2. leallasi id6.

10.5.3 INDITASKORI MAGNESEZES

P3.4.3.1 INDITASKORI MAGNESEZESI ARAM (ID 517)

Hasznalja ezt a paramétert a motorba inditaskor taplalt DC aram beallitasara.
Amennyiben a paraméter értéke 0-ra van allitva, az Inditaskori magnesezési funkcid le van
tiltva.

P3.4.3.2 INDITASKORI MAGNESEZESI IDO (ID 516)

Hasznalja ezt a paramétert annak az idének a beallitdsara, amig a rendszer DC dramot taplal
a motorba az indulas el6tt.

10.5.4 DC-FEK

P3.4.4.1 DC-FEK ARAMA (ID 507)

Hasznalja ezt a paramétert a motorba DC fékezéskor taplalt aram beallitasara.
Amennyiben a paraméter értéke 0-ra van allitva, a DC-fék funkcié le van tiltva.

P3.4.4.2 AZ EGYENARAMU FEKEZES IDEJE LEALLASNAL (ID 508)

Hasznalja ezt a paramétert annak beallitdsara, hogy a fékezés BE vagy Kl van kapcsolva, és a
fékezési id6 megadasara a motor leallasakor.
Amennyiben a paraméter értéke 0-ra van allitva, a DC-fék funkcio le van tiltva.

P3.4.4.3 AZ EGYENARAMU FEKEZES INDITASANAK FREKVENCIAJA RAMPAS LEALLASNAL (ID
515)

Hasznalja ezt a paramétert azon kimend frekvencia beallitasara, amelynél megkezddédik a
DC fékezés.

10.5.5 FLUXUSFEKEZES

P3.4.5.1 FLUXUSFEKEZES (ID 520)

Hasznalja ezt a paramétert a fluxusfékezés engedélyezésére.

Az egyenaramu fékezés alternativajaként hasznalhatja a fluxusfékezést. Abban az esetben
célszer( alkalmazni, amikor novelni szeretnénk a fékezési kapacitast, de tovabbi
fékellenallasra még nincs sziikség.
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A rendszer fékezésnél csokkenti a frekvenciat és noveli a motor fluxusat. Ez néveli a motor
fékezési képességét. A motorfordulatszamot fékezésnél vezérli a rendszer.

f VIGYAZAT!
Csak iddszakosan fékezzen. A fluxusfékezés az energiat hové alakitja at, ezzel
karosithatja a motort.

P3.4.5.2 FLUXUSFEKEZES ARAMA (ID 519)

Hasznalja ezt a paramétert a fluxusfékezés dramszintjének beallitasara.

10.6 1/0 KONFIGURACIO

10.6.1 A DIGITALIS ES ANALOG BEMENETEK PROGRAMOZASA

A frekvenciavalté bemenetei rugalmasan programozhaték. A szabvanyos- és bévité I/0
kartyak elérheté bemeneteit szabadon hasznalhatja a kiilonb6z6 funkcidkhoz.

Az |/0 kapacitasat bévitékartyakkal kiterjesztheti. A bévitékartyakata ..C”, .D" és
.E" foglalatokba telepitheti. A bévitékartyak telepitésérdl tovabbi adatokat talal a Telepitési
Utmutatoban.
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Abra 42: A bévitékartyék és a programozhaté bemenetek

A. A" szabvanyos kartyafoglalat és D. .D" bévitékartya-foglalat
sorkapcsai E. .E” bdvitékartya-foglalat

B. .B” szabvanyos kartyafoglalat és F. Programozhatd digitalis bemenetek (DI)
sorkapcsai G. Programozhaté analég bemenetek (Al)

C. .C" bdvitékartya-foglalat

10.6.1.1 A diqgitalis bemenetek programozasa

A digitalis bemenetek vonatkozd funkcidirdl az M3.5.1 paramétercsoport paramétereinél
talal leirdst. Egy funkcio digitalis bemenethez vald rendeléséhez allitson be értéket a
megfeleld paraméterhez. Az alkalmazhato funkciok listajat a kdvetkezd helyen talalja:
Tablazat 57 Digitalis bemenet beallitasai.

Példa

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFO0SS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/




VACON - 254 PARAMETEREK LEiRASA

STOP | & | READY\ \ | 110

|J=*_—| Digital Inputs

ID:405 P3.5\1.11

Ext Fault 'Close |

DigINSIotA’3
= Ext Fault Open
g1 DigINSIot0.2

Fault Reset Close
° DigINSIotA.6

Abra 43: A Digitélis bemenetek menii a grafikus kijelzén
C. A paraméter értéke, azaz a beallitott

A. A grafikus kijelz6
digitalis bemenet

B. A paraméter neve, azaz a funkcid

READY \ RUN  STOP  A/ARM  FAULT
A A
aJ0: + 10 "o T
r-2. b [ I N AN
1 LJ1 _Jd
4 1 i
v h 4
FWD  REV 1/0 \KEYPAD BUS

Abra 44: A Digitélis bemenetek menii a széveges kijelzén
C. A paraméter értéke, azaz a beallitott

A. A szoveges kijelz0
digitalis bemenet

B. A paraméter neve, azaz a funkcid

A szabvanyos |/0 kartya kompilaciéjaban 6 digitalis bemenet érhet6 el: az ,A" foglalat 8-as,
9-es, 10-es, 14-es, 15-0s és 16-0s sorkapcsai.
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Bemenet tipusa Bemenet Magyarazat
(grafikus kijelzé) |tipusa (szo-

veges
kijelz6)

1. digitalis bemenet (8. sorkapocs) az .. A" fogla-
DigIN dl A 1 latban talalhatd kartyan (szabvanyos 1/0 kar-
tya).

2. digitalis bemenet (9. sorkapocs) az .,A” fogla-
DigIN dl A 2 latban talalhatd kartyan (szabvanyos 1/0 kar-
tya).

3. digitalis bemenet (10. sorkapocs) az ,,A” fog-
DigIN dl A 3 lalatban talalhaté kartyan (szabvanyos I/0 kar-
tya).

4. digitalis bemenet (14. sorkapocs) az A" fog-
DigIN dl A 4 lalatban talalhatd kartyan (szabvanyos 1/0 kar-
tya).

5. digitalis bemenet (15. sorkapocs) az A" fog-
DigIN dl A 5 lalatban talalhaté kartyan (szabvanyos 1/0 kar-
tya).

6. digitalis bemenet (16. sorkapocs) az . A” fog-
DigIN dl A 6 lalatban talalhaté kartyan (szabvanyos I/0 kar-
tya).

A Kiils6 hiba zarva funkcio, mely az M3.5.1 meniiben talalhatd, a P3.5.1.11 paraméterhez
tartozik. A grafikus kijelzén a DigIN SlotA.3 alapértelmezett értéket, a széveges kijelz6n a dI
A.3 értéket kapja meg. Ennek kivalasztasat kovetéen egy, a DI3 digitalis bemenetbe (10.
sorkapocs) mené digitalis jel vezérli a Kiilsé hiba zarva funkciot.

Paraméter Alapértelmezett Azonosito Leiras

P3.5.1.11 Kilsé hiba zarva DigIN SlotA.3 405 NYITVA = OK
ZARVA = Kiils6 hiba

Ha szeretné a bemenetet DI3-rél példaul Dlé-ra (16. sorkapocs) valtoztatni a szabvanyos I/0-
n, kovesse ezeket az utasitasokat.
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PROGRAMOZAS A GRAFIKUS KIJELZON

1 Valassza ki a paramétert. A Szerkesztési modba

vald belépéshez nyomja a Jobb nyilgombot. sTor| (G| ReADY| | o
m Digital inputs
ID:405 P3.5.1.11
5 Ext Fault Close
DigINSlotA3 |
Ext Fault Open
o DigINSlot0.2
S Fault Reset Close
gt DigINSlotA6
2 Szerkesztési mdédban a DigIN SlotA foglalati érték
aldhuzva és villogva jelenik meg. Ha az I/0-n tébb STOP|C| READY| | et
digitalis bemenet elérhetd, Példéul mert Ext Fault Close
bovitékartyat telepitetta ,.C", .D" vagy Lol P3.5.1.11
.E" foglalatokba, valassza ki koziilik, amelyiket A ~ | e
szeretnd. v —DigIN SlotA.3 —
Ve | ~N
Min:
Max:
3 A3.sorkapocs aktivaldsahoz nyomja meg ismét a
jobb nyilgombot. sTor| (G| ReADY| | o
Ext Fault Close
2 ID: 405 P3.5.1.11

A N
v DigIN SlotA.3 —

/1 N
Min:
Max:
4 Haa 6. sorkapocsra szeretne valtani, nyomja meg a
fel nyilgombot haromszor. A valtoztatas sTor| (] READY| | o
elfogadasahoz nyomja meg az OK gombot. Ext Fault Close
2 ID: 405 P3.5.1.11

A N

v DigIN SlotA.6 —
/1 N

Min:

Max:
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5 Amennyiben a DI6 digitalis bemenetet mar
felhasznalta mas funkcidhoz, lizenet jelenik meg a
kijelz6n. Adja meg, melyiket szeretné valasztani.

PROGRAMOZAS A SZOVEGES KIJELZON

1 Valassza ki a paramétert. A Szerkesztési modba
vald belépéshez nyomja meg az OK gombot.

2 Szerkesztési modban a D betd villog. Ha az 1/0-n
tobb digitalis bemenet elérhetd, példaul mert
bévitékartyat telepitetta .C”, .D" vagy
.E" foglalatokba, valassza ki koziilik, amelyiket
szeretné.

3 A3.sorkapocs aktivaldsahoz nyomja meg ismét a
jobb nyilgombot. A D betl mar nem villog.
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ID:

At least one digital input has
been selected to seeral
operations.

To prevent possible nwanted
operations, please check all
digital input selection peameters

READY RUN  STOP  ALARM  FAULT
A A
P;?lb [ ] l‘ 'X /
n 1 LJ _J

41 1
h 4 h 4
FWD  REV 1/0 KEYPAD BUS
READY RUN  STOP  ALARM  FAULT
A A
o360 1 10 CwvT
r _i/ﬁ/ 1.1 N
ST o

S4U49 3

%
A 4 A 4
FWD  REV 1/0 KEYPAD BUS

READY  RUN STOP ALARM FAULT

A A

A5 L1 EXT
1 L _J
0 1

A 4 v

FWD REV 1/0  KEYPAD BUS
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4 Ha a 6 sorkapoclsra szeretne \{altanl, pyomja Mega ooy roN  Stor  ALARM  FAULT
fel nyilgombot haromszor. A valtoztatas A A

|

]

elfogadasahoz nyomja meg az OK gombot.

I 1.0
v v
FWD  REV 1/0  KEYPAD  BUS

5 Amennyiben a DI6 digitalis bemenetet mar READY RUN  SToP  ALARM  FAULT

felhasznalta mas funkcidhoz, lizenet szkrollozik a A A
kijelzén. Adja meg, melyiket szeretné valasztani. _ o
A T 1 COCT M
[ A D N |
v
FWD REV 1/0 KEYPAD BUS

Ezeket a lépéseket kdvetden a DI6 digitalis bemenet vezérli a Kiils6 hiba zarva funkciot.

A funkcié értéke lehet DigIN Slot0.1 (a grafikus kijelz6n) vagy dl 0.1 (a szoveges kijelzén).
Vagy nem adott meg sorkapcsot a funkciéhoz, vagy ugy allitotta be a bemenetet, hogy mindig
NYITVA legyen. Ez az M3.5.1 csoportba tartozé paraméterek legtobbjének alapértelmezett
értéke.

Azonban egyes bemenetek alapértelmezett értéke a mindig ZARVA. Ezek értéke DigIN
Slot0.2 a grafikus kijelzdn, és dl 0.2 a szoveges kijelzdn.

MEGJEGYZES!
A digitalis bemenetekhez id6csatornakat is rendelhet. Errél tovabbi adatokat talal a
kovetkezd helyen: Tablazat 88 Az alvas funkcio beallitasai.

10.6.1.2 Az analdg bemenetek programozasa

Az analog frekvencia-alapjel célbemenetét az elérhet6 analdg bemenetek kozil valaszthatja
ki.
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ST6P|C| READY | //o
Analog Input 1

m ID:377 pP3.5.2.7.1

ATl Signal Sel l

= AnINSIotA.1

ATl Filter Time

o 0.10s

o ATl Ssignal Range

= 0-10V/0-20mA

Abra 45: Az Analdég bemenetek menii a grafikus kijelzén

A. A grafikus kijelz6 C. A paraméter értéke, azaz a beallitott
B. A paraméter neve analdg bemenet

®

READY  RUN STOP ALARM FAULT

[
111

=~

FWD REV 1/0 KEYPAD  BUS

Abra 46: Az Analég bemenetek menii a széveges kijelzén

A. A szbveges kijelz6 C. A paraméter értéke, azaz a beallitott
B. A paraméter neve analog bemenet

A szabvényos /0 kartya kompilaciéjaban 2 analég bemenet érheté el: az ,A” foglalat 2/3-as
és 4/5-0s sorkapcsai.
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Bemenet tipusa Bemenet Magyarazat
(grafikus kijelzé) |tipusa (szo-

veges
kijelz6)

1. digitalis bemenet (2/3. sorkapcsok] az ., A"

AnIN Al A 1 foglalatban talalhatd kartyan (szabvanyos 1/0
kartyal.
2. digitalis bemenet (4/5. sorkapcsok] az A"
AnIN Al A 2 foglalatban talalhatd kartyan (szabvanyos 1/0
kartya).

A P3.5.2.1.1 Al1 jel kivalasztasa paraméter elhelyezkedése az M3.5.2.1 meniiben. A grafikus
kijelzon az AnIN SlotA.1 alapértelmezett értéket, a szoveges kijelzon az Al A.1 értéket kapja
meg. Az Al1 analdg frekvencia-alapjel célbemenete igy a 2/3. sorkapcsok analég bemenete.
A jel tipusat (feszlltség vagy dram) a dip-kapcsolokkal allithatja be. Tovabbi adatokért
tekintse at a Telepitési atmutatot.

Paraméter Alapértelmezett Azonosito Leiras

P3.5.2.1.1 Al1-jel kijelolése AnIN SlotA.1 | 377 |

Ha szeretné a bemenetet Al1-ral példaul a ..C” foglalatban talalhaté bévitékartya analdg
bemenetére valtoztatni, kovesse ezeket az utasitasokat.

ANALOG BEMENETEK PROGRAMOZASA A GRAFIKUS KIJELZON

1 Valassza ki a paramétert a jobb nyilgombbal.

ST0P|(:1 READY| | 110
mAnalogue Input 1

ID:377 P3.5.2.1.1

o AIl Signal Sel |
8 AnIN SlotA.l

AIl Filter Time

o= AIl Signal Range
i 0-10V/0-20ma

0.10s

2 Szerkesztési mddban a AnIN SlotA foglalati érték

alahuzva és villogva jelenik meg. STOP|C| READY| | Vo
§.i. AIl Signal Sel
ID:377 P3.5.2.1.1
v SAnIN SlotaA.IC
Fj/_\ /\(‘
Min:
Max:

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFO0SS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/




PARAMETEREK LEiRASA

VACON - 261

3 Ha az értéket AnIN SlotC-re szeretné valtoztatni,
nyomja meg a fel nyilgombot. A valtoztatas
elfogadasahoz nyomja meg az OK gombot.

STOP|C| READY| | 110
§.i. AIl Signal Sel
ID:377 P3.5.2.1.1
v SAnIN SlotC.I
_7—/\ /\(_
Min:
Max:

ANALOG BEMENETEK PROGRAMOZASA A SZOVEGES KIJELZON

1 Valassza ki a paramétert az OK gombbal.

2 Szerkesztési mddban az A bet( villog.

3 Ha az értéket C-re szeretné valtoztatni, nyomja
meg a fel nyilgombot. A valtoztatas elfogadasahoz

nyomja meg az OK gombot.
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10.6.1.3 Jelforrasok leirdsa

Forras Funkcio

Slot0.# Digitalis bemenetek:
Ezzel a funkcioval beallithatja, hogy egy digitalis jel konstans NYITVA
vagy ZARVA allapotba keriljon. A gyarté egyes jeleket dgy allitott be,
hogy azok mindig ZARVA allapotban legyenek, példaul a P3.5.1.15 (Futta-
tas engedélyezése) paramétert. A Futtatds engedélyezése jel mindig be
van kapcsolva, ha ezen a felhasznalé nem valtoztat.
# = 1: Mindig NYITVA
# =2-10: Mindig ZARVA
Analég bemenetek (tesztcélokra):
# =1: Analdg bemenet = a jelerésség 0%-a
# =2: Analdg bemenet = a jelerésség 20%-a
# = 3: Analég bemenet = a jelerdsség 30%-a stb.
#=10: Analég bemenet = a jelerdsség 100%-a
Afogl# A szam (#) egy digitalis bemenetnek felel meg az A" foglalatban.
Bfogl# A szam (#) egy digitalis bemenetnek felel meg a ,B” foglalatban.
Cfogl# A szam (#) egy digitalis bemenetnek felel meg a ..C" foglalatban.
Dfogl# A szam (#) egy digitalis bemenetnek felel meg a ..D” foglalatban.
Efogl# A szam (#) egy digitalis bemenetnek felel meg az ..E” foglalatban.
|d6csatorna# 1=1.id6csatorna, 2 = 2. idécsatorna, 3 = 3. id6csatorna
TerepibuszVSZ# A szam (#) a vezérl8sz6 bitszamara utal.
TerepibuszFA# A szam (#) az 1. folyamati adatok bitszdmara utal.
BlokkKi# A szam (#) a megfeleld funkcids blokk kimenetére utal a Frekvenciavalté
testreszabasa meniiben.
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10.6.2 A PROGRAMOZHATO BEMENETEK ALAPERTELMEZETT FUNKCIOI
Tablazat 121: A programozhato digitalis és analog bemenetek alapértelmezett értékei

Bemen Sorkapocs/

ot sorkapesok Alapjel Funkcio Parameéterek listaja
DI1 8 Al 1. ..A” vezérlési jel P3.5.1.1
DI2 9 A2 2. A" vezérlésijel |P3.5.1.2
DI3 10 A3 Kiils6 hiba zarva P3.5.1.11
0. el6re beallitott P3.5.1.21
Dl4 14 JAWA frekvencia kivalasz-
tasa
1. el6re beallitott P3.5.1.22
DI5 15 A5 frekvencia kivalasz-
tasa
Dl6 16 A6 Hibatorlés zarva P3.5.1.13
Al 2/3 Al Al1-jel kijelolése P3.5.2.1.1
Al2 4[5 A2 Al2-jel kijelolése P3.5.2.2.1

10.6.3  DIGITALIS JELBEMENETEK

A paraméterek olyan funkcidk, melyeket egy digitalis bemeneti sorkapocshoz
csatlakoztathat. A Digln Slot A.2 szbveg az ,A” foglalat masodik bemenetét jelenti. A
funkciokat id6csatornakhoz is lehet csatlakoztatni. Az id6csatornak ugy mikodnek, mint a
sorkapcsok.

A digitalis bemenetek és -kimenetek allapotat a Tébbszoros monitorozas nézetben
ellendrizheti.

P3.5.1.1 1 A VEZERLESI JEL (ID 403)

Hasznalja ezt a paramétert azon digitalis bemeneti jel (vezérlgjel 1) kivalasztasara, amely a
frekvenciavaltot inditja és leallitja, amikor a vezérlési hely az 1/0 , A" (ELORE).

P3.5.1.2 2 A VEZERLESI JEL (ID 404)

Hasznalja ezt a paramétert azon digitalis bemeneti jel (vezérlgjel 2] kivalasztasara, amely a
frekvenciavaltot inditja és leallitja, amikor a vezérlési hely az 1/0 A" (HATRA].

P3.5.1.3 3 A VEZERLESI JEL (ID 434)

Hasznalja ezt a paramétert azon digitalis bemeneti jel (vezérlGjel 3) kivalasztasara, amely a
frekvenciavaltot inditja és leallitja, amikor a vezérlési hely az I/0 , A",

P3.5.1.4 1 B VEZERLESI JEL (ID 423)

Hasznalja ezt a paramétert azon digitalis bemeneti jel (vezérl6jel 1) kivalasztasara, amely a
frekvenciavaltot inditja és leallitja, amikor a vezérlési hely az 1/0 ,.B".
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P3.5.1.5 2 B VEZERLESI JEL (ID 424)

Hasznalja ezt a paramétert azon digitalis bemeneti jel (vezérlgjel 2) kivalasztasara, amely a
frekvenciavaltot inditja és leallitja, amikor a vezérlési hely az 1/0 ,.B".

P3.5.1.6 3 B VEZERLESI JEL (ID 435)

Hasznalja ezt a paramétert azon digitalis bemeneti jel (vezérlGjel 3) kivalasztasara, amely a
frekvenciavaltot inditja és leallitja, amikor a vezérlési hely az 1/0 ,.B”.

P3.5.1.71/0 ,,B” VEZERLES KENYSZERITESE (ID 425)

Hasznalja ezt a paramétert azon digitalis bemeneti jel kivalasztasara, amely a vezérlési
helyet 1/0 ,A"-rél 1/0 ,B"-re kapcsolja.

P3.5.1.81/0 ,,B” ALAPJEL KENYSZERITESE [ID 343)

Hasznalja ezt a paramétert azon digitalis bemeneti jel kivalasztasara, amely a frekvencia
referenciaforrasat I/0 ,A"-réL 1/0 ,B"-re kapcsolja.

P3.5.1.9 TEREPIBUSZ VEZERLES KENYSZERITESE (ID 411)

Hasznalja ezt a paramétert azon digitalis bemeneti jel kivalasztasara, amely a vezérlési
helyet és a frekvencia referenciaforrasat a terepibuszra kapcsolja (az /0 ,A"-rol, 1/0 ,B"-rél
vagy a helyi vezérlésrél).

P3.5.1.10 BILLENTYUZETES VEZERLES KENYSZERITESE (ID 410)

Hasznalja ezt a paramétert azon digitalis bemeneti jel kivalasztasara, amely a vezérlési
helyet és a frekvencia referenciaforrasat a billenty(izetre kapcsolja (barmelyik vezérlési
helyrél).

P3.5.1.11 KULSO HIBA ZARVA (ID 405)

Hasznalja ezt a paramétert azon digitalis bemeneti jel kivalasztasara, amely kiils6 hibat
aktival.

P3.5.1.12 KULSG HIBA NYITVA [ID 406)

Hasznalja ezt a paramétert azon digitalis bemeneti jel kivalasztasara, amely kiils6 hibat
aktival.

P3.5.1.13 HIBATGRLES ZARVA (ID 414]

Hasznalja ezt a paramétert azon digitalis bemeneti jel kivalasztasara, amely az 6sszes aktiv
hibat visszaallitja.

Amikor a digitalis jelbemenet allapota nyitottrol zartra valt (felfutd él), az aktiv hibak torlésre
kerulnek.

P3.5.1.14 HIBATGRLES NYITAS (ID 213)

Hasznalja ezt a paramétert azon digitalis bemeneti jel kivalasztasara, amely az 6sszes aktiv
hibat visszaallitja.
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Amikor a digitalis jelbemenet allapota zartrél nyitottra valt (esé él), az aktiv hibak torlésre
kerulnek.

P3.5.1.15 FUTTATAS ENGEDELYEZESE (ID 407)

Hasznalja ezt a paramétert azon digitalis bemeneti jel kivalasztasara, amely a
frekvenciavaltot kész allapotba allitja.

Ha a kontaktus NYITVA van, a motor inditasa le van tiltva.

Ha a kontaktus ZARVA van, a motor inditasa engedélyezett.

MEGJEGYZES!
Ha a jel allapota ‘nyitva’, a frekvenciavalto ‘Nincs kész' allapotban marad.

Ha a frekvenciavaltd ledllitdsa a Futtatas engedélyezése jellel tortént,
frekvenciavalté mindig szabad kifutassal all le, tekintet nélkil a P3.2.5 Leallas
funkcié paraméter beallitasara.

P3.5.1.16 FUTTATAS 1. REKESZE (ID 1041)

Hasznalja ezt a paramétert azon digitalis bemeneti jel kivalasztasara, amely megakadalyozza
a frekvenciavalto inditasat.

A frekvenciavalto készen allhat, de az inditas 'nyitott' allapotu reteszjelnél (fojtd retesz) nem
lehetséges.

P3.5.1.17 FUTTATAS 2. REKESZE (ID 1042)

Hasznalja ezt a paramétert azon digitalis bemeneti jel kivalasztasara, amely megakadalyozza
a frekvenciavalto inditasat.

A frekvenciavalté készen allhat, de az inditas 'nyitott’ allapotu reteszjelnél (fojtd retesz) nem
lehetséges.

Aktiv retesz mellett a frekvenciavalté nem tud elindulni.

Ezzel a funkcidval meggatolhatja a frekvenciavalté elindulasat akkor, amikor a fojté zarva
van. Ha m(kodés kozben aktivalja az egyik reteszt, a frekvenciavalto leall.

P3.5.1.18 MOTOR ELOMELEGITESE BE (ID 1044)

Hasznalja ezt a paramétert azon digitalis bemeneti jel kivalasztasara, amely aktivalja a
motor elémelegités funkciot.

A Motor elémelegités funkcio latja el egyenarammal a motort, amikor a frekvenciavalto
Leallasi allapotban van.

P3.5.1.19 2. RAMPA KIVALASZTASA (ID 408)]

Hasznalja ezt a paramétert azon digitalis bemeneti jel kivalasztasara, amely az
alkalmazandé rampaid6t kivalasztja.

P3.5.1.20 FEL/LEFUTAS TILT (ID 415)

Hasznalja ezt a paramétert azon digitalis bemeneti jel kivalasztasara, amely megakadalyozza
a frekvenciavalto gyorsitasat és lassitasat.
Amig a kontaktus nyitva van, nem lehetséges indulast vagy leallast véghezvinni.
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P3.5.1.21 0. ELORE BEALLITOTT FREKVENCIA KIVALASZTASA [ID 419)

Hasznalja ezt a paramétert azon digitalis bemeneti jel beallitdsara, amely a beallitott
frekvenciak kivalasztasara szolgal.

P3.5.1.22 1. ELORE BEALLITOTT FREKVENCIA KIVALASZTASA [ID 420)

Hasznalja ezt a paramétert azon digitalis bemeneti jel beallitdsara, amely a beallitott
frekvenciak kivalasztasara szolgal.

P3.5.1.23 2. ELORE BEALLITOTT FREKVENCIA KIVALASZTASA (ID 421)

Hasznalja ezt a paramétert azon digitalis bemeneti jel beallitasara, amely a beallitott
frekvenciak kivalasztasara szolgal.

P3.5.1.24 MOTOR-POTENCIOMETER FEL (ID 418]

Hasznalja ezt a paramétert arra, hogy a kimené frekvenciat digitalis bemeneti jellel ndvelje.
A motor-potenciométer frekvencia-alapjele NO, amig a kontaktus nyitva van.

P3.5.1.25 MOTOR-POTENCIOMETER LE (ID 417)

Hasznalja ezt a paramétert arra, hogy a kimeng frekvenciat digitalis bemeneti jellel
csokkentse. )
A motor-potenciométer frekvencia-alapjele CSOKKEN, amig a kontaktus nyitva van.

P3.5.1.26 GYORSLEALLAS AKTIVALASA (ID 1213]

Hasznalja ezt a paramétert azon digitalis bemeneti jel kivalasztasara, amely gyorsstop
funkciot aktival. A Gyorsleallas funkcid leallitja a frekvenciavaltot, tekintet nélkil a vezérlés
helyére vagy a vezérlési jel allapotara.

P3.5.1.27 1. IDOZITO (ID 447)

Hasznalja ezt a paramétert azon digitalis bemeneti jel kivalasztasara, amely elinditja az
id6zitét.

Az id6zit6 elindul, amint a jel deaktivalasra keril (esé él). A kimenet deaktivalédik, amint az
idétartam paraméternél beallitott id6 letelt.

P3.5.1.28 2. IDOZITO (ID 448)

Hasznalja ezt a paramétert azon digitalis bemeneti jel kivalasztasara, amely elinditja az
id6zitét.

Az id6zit6 elindul, amint a jel deaktivalasra keril (esé él). A kimenet deaktivalédik, amint az
id6tartam paraméternél beallitott id6 letelt.

P3.5.1.29 3. IDOZITO (ID 449)

Hasznalja ezt a paramétert azon digitalis bemeneti jel kivalasztasara, amely elinditja az
id6zitét.

Az id6zit6 elindul, amint a jel deaktivalasra keril (esé él). A kimenet deaktivalédik, amint az
idétartam paraméternél beallitott id6 letelt.
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P3.5.1.30 PID1 ALAPERTEK NOVELESE (ID 1046)

Hasznalja ezt a paramétert azon digitalis bemeneti jel kivalasztasara, amely aktivalja a PID
kért értékének novelését.

Az id6zité elindul, amint a jel deaktivalasra keril (esé él). A kimenet deaktivalodik, amint az
id6tartam paraméternél beallitott id6 letelt.

P3.5.1.31 PID1 ALAPERTEK KIVALASZTASA (ID 1047)

Hasznalja ezt a paramétert azon digitalis bemeneti jel beallitasara, amely az alkalmazandd
PID kért értéket kivalasztja.

P3.5.1.32 KULSG PID STARTJELE (ID 1049)

Hasznalja ezt a paramétert azon digitalis bemeneti jel kivalasztasara, amely a kiils6 PID-
szabalyzot elinditja és leallitja.

MEGJEGYZES!
Ennek a paraméternek csak akkor van hatasa, ha a 3.14-es csoportban

engedélyezte a PID-szabalyzot.

P3.5.1.33 KULSO PID-ALAPERTEK KIVALASZTASA (ID 1048)

Hasznalja ezt a paramétert azon digitalis bemeneti jel beallitdsara, amely az alkalmazandé
PID kért értéket kivalasztja.

P3.5.1.34 1. MOTOR RETESZE [ID 426)

Hasznalja ezt a paramétert azon digitalis bemeneti jel kivalasztasara, amely a tobbszivattyus
rendszer retesz jeléil szolgal.

P3.5.1.35 2. MOTOR RETESZE [ID 427)

Hasznalja ezt a paramétert azon digitalis bemeneti jel kivalasztasara, amely a tobbszivattyus
rendszer retesz jeléil szolgal.

P3.5.1.36 3. MOTOR RETESZE (ID 428]

Hasznalja ezt a paramétert azon digitalis bemeneti jel kivalasztdsara, amely a tobbszivattyus
rendszer retesz jeléil szolgal.

P3.5.1.37 4. MOTOR RETESZE (ID 429]

Hasznalja ezt a paramétert azon digitalis bemeneti jel kivalasztasara, amely a tobbszivattyus
rendszer retesz jeléil szolgal.

P3.5.1.38 5. MOTOR RETESZE (ID 430]

Hasznalja ezt a paramétert azon digitalis bemeneti jel kivalasztasara, amely a tobbszivattyls
rendszer retesz jeléll szolgal.
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P3.5.1.39 6. MOTOR RETESZE (ID 486)

Hasznalja ezt a paramétert azon digitalis bemeneti jel kivalasztasara, amely a tobbszivattyus
rendszer retesz jeléll szolgal.

P3.5.1.40 KARBANTARTAS-SZAMLALO LENULLAZASA (ID 490)

Hasznalja ezt a paramétert azon digitalis bemeneti jel kivalasztasara, amely a karbantartasi
szamlalo értékét visszaallitja.

P3.5.1.41 DI-SZERVIZ ENGEDELYEZESE [ID 532)

Hasznalja ezt a paramétert arra, hogy engedélyezze a lassu fordulat parancsokat digitalis
bemenetekbdl.
Ez a paraméter nincs hatassal a terepibuszbdl érkez6 szervizre.

P3.5.1.42 1. SZERVIZ (BEALLITASI UZEM) ALAPJEL AKTIVALASA (ID 530)

Hasznalja ezt a paramétert azon digitalis bemeneti jelek beallitasara, amelyek aktivaljak a
lassu fordulat funkciot.

MEGJEGYZES!
A bemenet aktivalasaval elindul a frekvenciavalto is.

P3.5.1.43 2. SZERVIZ (BEALLITASI UZEM) ALAPJEL AKTIVALASA (ID 531)

Hasznalja ezt a paramétert azon digitalis bemeneti jelek beallitasara, amelyek aktivaljak a
lassu fordulat funkciot.

MEGJEGYZES!
A bemenet aktivalasaval elindul a frekvenciavalto is.

P3.5.1.44 MECHANIKUS FEK ELLENGRZOJELE (ID 1210)

Hasznalja ezt a paramétert a mechanikus fékbdl érkezé fékezési allapot visszajelzé jel
beallitasahoz.

Csatlakoztassa ezt a bemeneti jelet a mechanikus fék kiegészité kontaktusahoz. Ha a
kontaktus nem zarul le a megadott idén belll, a frekvenciavaltd hibat jelenit meg.

P3.5.1.45 TUZVEDELMI MOD AKTIVALASA NYITVA (ID 1596)

Hasznalja ezt a paramétert azon digitalis bemeneti jel kivalasztasara, amely aktivalja a
tlzvédelmi maod funkcidt.

Ez a paraméter aktivalja a Tlizvédelmi mddot, amennyiben azt korabban a megfeleld
jelszdval engedélyezte.

P3.5.1.46 TUZVEDELMI MOD AKTIVALASA ZARVA (ID 1619)

Hasznalja ezt a paramétert azon digitalis bemeneti jel kivalasztasara, amely aktivalja a
tlzvédelmi maod funkcidt.
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Ez a paraméter aktivalja a Tlzvédelmi modot, amennyiben azt korabban a megfeleld
jelszoval engedélyezte.

P3.5.1.47 TUZVEDELMI MOD HATRA (ID 1618)

Hasznalja ezt a paramétert azon digitalis bemeneti jel kivalasztasara, amely tlzvédelmi
modban parancsot ad a hatramenetes forgasi irdnyra.
Ez a funkcioé nincs hatassal az altaldnos mikodésre.

P3.5.1.48 AUTOMATIKUS TISZTITAS AKTIVALASA (ID 1715)

Ez a paraméter azon digitalis jelbemeneti jel kivalasztasara hasznalatos, amely elinditja az
automatikus tisztitast.

Az automatikus tisztitas leall, amennyiben az aktivalasi jelet a folyamat befejezése el6tt
eltavolitja.

MEGJEGYZES!
A bemenet aktivalasaval elindul a frekvenciavalto is.

P3.5.1.49 1. VAGY 2. PARAMETERKESZLET KIVALASZTASA (ID 496)

Hasznalja ezt a paramétert azon digitalis bemeneti jel beallitdsara, amely az alkalmazandd
paraméterkészlet kivalasztasara szolgal.

Ez a funkcié mindig engedélyezve van, kivéve, ha a paraméterhez a ‘DigIN Slot0’ foglalatot
adta meg. A paraméterkészlet engedélyét csak ledllitott allapotban engedélyezi a rendszer.

Kontaktus nyitva = a rendszer az 1. paraméterkészletet tolti be
Kontaktus zarva = a rendszer a 2. paraméterkészletet tolti be

MEGJEGYZES!

A paraméterekhez tartozo értékeket a B6.5.4 Mentés az 1. készletbe és a B6.5.4
Mentés a 2. készletbe paraméterek segitségével mentheti el. Ezeket a
paramétereket a billenty(izetrél vagy a Vacon Live szamitdgépes eszkozrél is
hasznalhatja.

P3.5.1.50 (P3.9.9.1) FELHASZNALO ALTAL DEFINIALT HIBA 1 AKTIVALASA (ID 15523)

Ezzel a paraméterrel beallithatja azt a digitalis bemeneti jelet, mely aktivalja a Felhasznalo
altal definialt hiba 1-gyet (hibakdd: 1114).

P3.5.1.51 (P3.9.10.1) FELHASZNALO ALTAL DEFINIALT HIBA 2 AKTIVALASA (ID 15524)

Ezzel a paraméterrel beallithatja azt a digitalis bemeneti jelet, mely aktivalja a Felhasznald
altal definialt hiba 2-t (hibakod: 1115).
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10.6.4  ANALOG JELBEMENETEK

P3.5.2.1.1 Al1-JEL KIJELOGLESE (ID 377)

Hasznalja ezt a paramétert arra, hogy Al jelet csatlakoztassa az On altal valasztott analdg
bemenetbe.

Ez a paraméter programozhaté. Lasd: Tablazat 121 A programozhatd digitalis és analdg
bemenetek alapértelmezett értékei.

P3.5.2.1.2 Al1 JEL SZURESI IDEJE (ID 378)

Hasznalja ezt a paramétert az analdég bemeneti jelben fellép6 zavarok kiszlrésére.
A paraméter aktivalasahoz adjon meg nullanal nagyobb értéket.

MEGJEGYZES!
A hosszu filterezési id6 lassu szabalyozasi valaszt eredményez.

Analég bemeneti jel
A

[%]
Szlretlen jel
100% 4----}
Sz(rt jel
63% ||

t [mp]

ID378

Abra 47: Az Al jel sziirése

P3.5.2.1.3 Al1 JELTARTOMANYA (ID 379)

Hasznalja ezt a paramétert az analdg jel tartomanyanak mddositasara.
Egyedi skalazasi paraméterek hasznalatakor a paraméter értéke megkeriilésre kerdl.

Az analdg bemeneti jel tipusanak (dram vagy fesziiltség) beallitasara hasznalja a
vezérlépanel dip-kapcsoldit. Tovabbi informacidért tekintse at a Telepitési Utmutatot.
Ezen fellil hasznalhatja az analég bemeneti jelet is frekvencia-alapjelként. A 0 vagy az 1
érték beallitasaval az analdg bemeneti jel skalazasat valtoztathatja meg.
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Valasztas
szama

Valasztas neve Leiras

Az analég bemeneti jel tartomanya 0...10V vagy 0...20mA (a
0 0..10V/0...20mA kezel6pult dip-kapcsoldjanak beallitasa hatarozza meg, hogy
melyik). A bemeneti jel 0...100%.

®

[Hz]

o
© 0% 50% 100% > © %]
0 mA 10 mA 20 mA
Abra 48: Az analdg bemeneti jel tartomanya, 0 beallitva
A. Frekvencia-alapjel C. Min frekv.-alapjel
B. Max frekv.-alapjel D. Analég bemeneti jel

Valasztas
szama

Valasztas neve Leiras

Az analdg bemeneti jel tartomanya 2...10V vagy 4...20mA (a
1 2..10V/ 4..20mA kezel8pult dip-kapcsoléjanak bedllitdsa hatarozza meg, hogy
melyik]. A bemeneti jel 20...100%.
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®

—

T
V&

®

© 0% 26% 50% 100%™ (@) [%]
0mA 4 mA 10 mA 20 mA

Abra 49: Az analég bemeneti jel tartomanya, 1 beallitva

A. Frekvencia-alapjel C. Min frekv.-alapjel
B. Max frekv.-alapjel D. Analég bemeneti jel

P3.5.2.1.4 Al1 EGYEDI. MIN (ID 380]

Hasznalja ezt a paramétert arra, hogy az analég bemeneti jel tartomanyat beallitsa -160% és
160% kozott.

P3.5.2.1.5 Al1 EGYEDI. MAX (ID 381)

Hasznalja ezt a paramétert arra, hogy az analég bemeneti jel tartomanyat beallitsa -160% és
160% kozott.

Hasznalhatja példaul az analég bemeneti jelet frekvencia-alapjelként, a P3.5.2.1.4 és a
P3.5.2.1.5 paramétert pedig beallithatja 40 és 80% kozé. Ebben az esetben a frekvencia-
alapjel a Minimum frekvencia-alapjel és a Maximum frekvencia-alapjel kozétt, az analdg
bemeneti jel pedig 8 és 16 mA kozott valtozik.
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@ 0% 40% 80%  100%> @ [%]
0 mA 8 mA 16 mA 20 mA

® ®

Abra 50: Al1 jel egyedi minimuma/maximuma

A. Frekvencia-alapjel D. Analég bemeneti jel
B. Max frekv.-alapjel E. Al egyedi min.
C. Min frekv.-alapjel F. Al egyedi max.

P3.5.2.1.6 Al1 JELINVERTALAS (ID 387)

Hasznalja ezt a paramétert az analég bemeneti jel invertalasara.
Analdg bemeneti jel invertalasa esetén a jel gorbéje az eredeti ellentétévé valik.

Hasznalhatja az analdg bemeneti jelet is frekvencia-alapjelként. A 0 vagy az 1 érték
beallitdsaval az analdég bemeneti jel skalazasat valtoztathatja meg.

Valasztas
szama

Valasztas neve Leiras

Nincs invertalds. Az analdg bemeneti jel értékének 0%-a
megfelel a Minimum frekvencia-alapjelnek. Az analég beme-
neti jel értékének 100%-a megfelel a Maximum frekvencia-
alapjelnek.

0 Normal
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o
© 0% 50% 100% > © %]
0 mA 10 mA 20 mA
Abra 51: Al jelinvertéldsa, 0 beallitva
A. Frekvencia-alapjel C. Min frekv.-alapjel
B. Max frekv.-alapjel D. Analég bemeneti jel
Véla's 2tas Valasztas neve Leiras
SZama
Jelinvertalds. Az analdg bemeneti jel értékének 0%-a megfe-
1 Invertaly lel a Maximum frekvencia-alapjelnek. Az analdég bemeneti jel
ertatva értékének 100%-a megfelel a Minimum frekvencia-alapjel-
nek.
[Hz]
%
0% 50% 100% Ol
0 mA 10 mA 20 mA
Abra 52: Al1 jelinvertalasa, 1 beallitva
A. Frekvencia-alapjel C. Min frekv.-alapjel
B. Max frekv.-alapjel D. Analég bemeneti jel
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10.6.5  DIGITALIS JELKIMENETEK

P3.5.3.2.1 AZ ALAPVETO RO1 FUNKCIOJA (ID 11001)

Hasznalja ezt a paramétert a relé kimenethez kapcsolddo funkcio vagy jel kivalasztasara.
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Tablazat 122: Az RO1-en keresztiilhalado kimeneti jelek

Valasztas

. Valasztas neve Leiras
szama

0 Nincs hasznalatban A kimenet nincs hasznalatban.

1 Készenlét A frekvenciavalto készen all a hasznalatra.

2 Fut A frekvenciavalté mikédik (fut a motor).

3 Altalanos hiba Hiba tortént.

4 Altalanos invertalt hiba Nem tortént hiba.

5 Altalanos riasztas Riasztas aktivalddott.

6 Hatra Hatrameneti parancsot adott a rendszernek.

g Fordulatszamon A kimeneti frekvencia megegyez6vé valt a beallitott frekven-
cia-alapjellel.

8 Termisztorhiba Termisztorhiba tortént.

Motorregulator aktivalva Az egyik korlatszabalyzé (példaul az aramkorlat vagy a nyo-

9 : . .
matékkorlat) aktivalodott.

10 Startjel aktiv A frekvenciavaltd inditasi parancsa aktiv.

1 Billentylizetes vezérlés aktiv Billentylizetes vezérlés van beallitva (az aktiv vezérlési hely a
billenty(izet).

12 I/0 . B” vezérlés aktiv Avezérlés az I/0 ,B” vezérlési helyrél torténik (az aktiv
vezérlési hely az 1/0 .B”).

13 1. korlatozas-feligyelet A korlatozas-felligyelet akkor aktivalédik, ha a jel értéke a
bedllitott felligyeleti korlat (P3.8.3 vagy P3.8.7) ala esik vagy

14 2. korlatozas-felugyelet folé emelkedik.

15 Tlzvédelmi mod aktiv A Tlzvédelmi maod funkcié aktiv.

16 Szerviz (bedllitasi izem) aktiv | A Szerviz (bedllitasi izem) funkcid aktiv.

17 El6re bedllitott frekvencia aktiv | Az elére beallitott frekvencia kivalasztasa a digitalis beme-
neti jelekkel tortént.

18 Gyorsleallas aktiv A Gyorsleallas funkcio aktivalva van.

19 PID Alvéds médban A PID-szabalyzé alvds modban van.

20 PID lagy kitoltés aktivalva A PID-szabalyzd Lagy kitdltés funkcidja aktivalva van.

21 PID-ellendrzéjel felligyelete A PID-szabalyzo ellendrzéjelének értéke atlépte a felligyeleti
korlatot.

29 KilPID-ellendrzdjel felligyelete |A Kiilsé PID-szabalyzd ellendrzdjelének értéke atlépte a fel-
ligyeleti korlatot.
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Tablazat 122: Az RO1-en keresztiilhalado kimeneti jelek

Vala's ztas Valasztas neve Leiras
szama
23 Bemeneti nyomas riasztas A szivattyl bemeneti nyomasa a P3.13.9.7 paraméterrel
korabban beallitott érték alatt van.
2% Fagyas elleni védelem riasztds |A szivattyl mért nyomasa a P3.13.10.5 paraméterrel bealli-
tott szint alatt van.
25 1. motor vezérlése A Tobb szivattyus funkcié kontaktorait vezérld funkcio.
26 2. motor vezérlése A T6bb szivattyds funkcio kontaktorait vezérlé funkcio.
27 3. motor vezérlése A T6bb szivattyds funkcio kontaktorait vezérlé funkcio.
28 4. motor vezérlése A Tobb szivattyus funkcid kontaktorait vezérld funkcio.
29 5. motor vezérlése A Tobb szivattyus funkcié kontaktorait vezérld funkcio.
30 6. motor vezérlése A T6bb szivattyds funkcio kontaktorait vezérlé funkcio.
31 1. id6csatorna Az 1. id6csatorna allapota.
32 2. idécsatorna Az 2. id6csatorna allapota.
33 3. id6csatorna Az 3. id6csatorna allapota.
A terepibusz vezérlészavanak A digitalis (relé-) kimenet vezérlése a Terepibusz vezérlisza-
34 o . o
13. bitje vanak 13. bitje altal.
A terepibusz vezérlészavanak A digitalis (relé-) kimenet vezérlése a Terepibusz vezérlésza-
35 o . L
14. bitje vanak 14. bitje altal.
A terepibusz vezérldszavanak A digitalis (relé-) kimenet vezérlése a Terepibusz vezérlgsza-
36 o . o
15. bitje vanak 15. bitje altal.
Terepibusz In1-adatok feldol- A digitalis (relé-) kimenet vezérlése a Terepibusz In1-adatok
37 ) . . o
gozasa, 0. bit feldolgozasa, 0. bitbdl.
Terepibusz In1-adatok feldol- A digitalis (relé-) kimenet vezérlése a Terepibusz In1-adatok
38 - . . o
gozasa, 1. bit feldolgozasa, 1. bithol.
Terepibusz In1-adatok feldol- A digitalis (relé-) kimenet vezérlése a Terepibusz In1-adatok
39 ) . . o
gozasa, 2. bit feldolgozasa, 2. bitbdl.
40 1. karbantartas-szamlalé riasz- |A karbantartas-szamlald elérte a P3.16.2 paraméternél
tas beallitott riasztasi szintet.
M 1. karbantartas-szamlalo hiba |A karbantartads-szamlalé elérte a P3.16.3 paraméternél
beallitott riasztasi szintet.
42 Mechanikus fék vezérlése A Mechanikus fék nyitasa parancs.
i3 Mechanikus fék vezérlése A Mechanikus fék nyitasa (invertalva) parancs.
(Invertalva)
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Tablazat 122: Az RO1-en keresztiilhalado kimeneti jelek

Valasztas

. Valasztas neve Leiras
szama

m 1. blokk ki A programozhatd 1. blokk kimenete. Lasd az M3.19 Frekven-
ciavaltd testreszabasa paramétermentit.

45 2. blokk ki A programozhatd 2. blokk kimenete. Lasd az M3.19 Frekven-
ciavalto testreszabasa paramétermeniit.

46 3. blokk ki A programozhatod 3. blokk kimenete. Lasd az M3.19 Frekven-
ciavaltd testreszabasa paramétermentit.

47 4. blokk ki A programozhatd 4. blokk kimenete. Lasd az M3.19 Frekven-
ciavalto testreszabasa paramétermeniit.

48 5. blokk ki A programozhatd 5. blokk kimenete. Lasd az M3.19 Frekven-
ciavaltd testreszabasa paramétermentit.

49 6. blokk ki A programozhatd 6. blokk kimenete. Lasd az M3.19 Frekven-
ciavalto testreszabasa paramétermeniit.

50 7. blokk ki A programozhatd 7. blokk kimenete. Lasd az M3.19 Frekven-
ciavaltd testreszabasa paramétermentit.

51 8. blokk ki A programozhatd 8. blokk kimenete. Lasd az M3.19 Frekven-
ciavalto testreszabasa paramétermeniit.

52 9. blokk ki A programozhatd 9. blokk kimenete. Lasd az M3.19 Frekven-
ciavaltd testreszabasa paramétermentit.

53 10. blokk ki A programozhatd 10. blokk kimenete. Lasd az M3.19 Frek-
venciavaltd testreszabdsa paramétermentit.

54 GorgGszivattyd vezérlése A kiils6 gorgGszivattyu vezérlési jele.

55 El6szivattyd vezérlése A kiilsé eldszivattyu vezérlési jele.

56 Automatikus tisztitas aktiv A Szivattyl automatikus tisztitasa funkcid aktivalva van.

57 Motorkapcsold nyitva A Motorkapcsold funkcid észlelte, hogy a frekvenciavalté és a
motor kozotti kapcsold nyitva van.

58 TESZT (Mindig zarva)

59 Motor-elémelegités aktiv

P3.5.3.2.2 ALAPVETO RO1 ON (BE) ALLAPOTANAK KESLELTETESE (ID 11002)

Hasznalja ezt a paramétert a relé kimenet BE késleltetésének beallitasara.

P3.5.3.2.3 ALAPVETO RO1 OFF [KI) ALLAPOTANAK KESLELTETESE (ID 11003)

Hasznalja ezt a paramétert a relé kimenet Kl késleltetésének beallitasara.
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10.6.6  ANALOG JELKIMENETEK

P3.5.4.1.1 AO1 FUNKCIO (ID 10050)

Hasznalja ezt a paramétert az analdg kimenethez kapcsolodd funkcid vagy jel kivalasztasara.
Az 1. analdg kimeneti jel tartalmat ez a paraméter hatdrozza meg. Az analég kimeneti jel
skalazasa a jelt6l fugg.
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Valasztas

. Valasztas neve Leiras
szama
Teszt 0% (Nincs hasznalatban]) [Az analdg kimenet 0 vagy 20%-ra van allitva, Ggy, hogy meg-
0 . )
feleljen a P3.5.4.1.3 paraméternek.
1 TESZT 100% Az analdg kimenet a jel 100%-ara van allitva (10V / 20mA).
2 Kimeneti frekvencia A tényleges kimeneti frekvencia 0 és a Maximum frekvencia-
alapjel kozott.
3 Frekvencia-alapjel A tényleges frekvencia-alapjel 0 és a Maximum frekvencia-
alapjel kozott.
4 Motorfordulatszam A tényleges motorfordulatszam 0 és a Névleges motorfordu-
latszdm kozott.
5 Kimend aram A frekvenciavaltd kimeneti arama 0 és a Névleges motor-
aram kozott.
Motornyomaték A tényleges motornyomaték 0 és a Névleges motornyomaték
6 e
(100%) kozott.
Motorteljesitmény A tényleges motorteljesitmény 0 és a Névleges motorteljesit-
7 . o
mény (100%) kozott.
8 Motorfesziiltség A tényleges motorfesziiltség 0 és a Névleges motorfesziilt-
ség kozott.
9 DC-kor fesziiltsége A DC-kor tényleges fesziiltsége 0 és 1000V kozatt.
10 PID-alapérték A PID-szabalyzd tényleges alapértéke (0...100%).
PID ellendrzéjel A PID-szabalyzd ellendrzdjelének tényleges értéke
M
(0...100%).
12 PID-jelkimenet A PID-szabalyzoé kimeneti értéke (0...100%).
13 KUlPID-kimenet A Kiilsé PID-szabalyzé kimeneti értéke (0...100%).
14 Terepibusz In1-adatok feldol- Terepibusz In1-adatok feldolgozasa: 0...10000 (ez O...
gozasa 100,00%-nak felel meg).
15 Terepibusz In2-adatok feldol- Terepibusz In2-adatok feldolgozasa: 0...10000 (ez O...
gozasa 100,00%-nak felel meg].
16 Terepibusz In3-adatok feldol- Terepibusz In3-adatok feldolgozasa: 0...10000 (ez O...
gozasa 100,00%-nak felel meg).
17 Terepibusz In4-adatok feldol- Terepibusz In4-adatok feldolgozasa: 0...10000 (ez O...
gozasa 100,00%-nak felel meg].
18 Terepibusz In5-adatok feldol- Terepibusz In5-adatok feldolgozéasa: 0...10000 (ez O...
gozasa 100,00%-nak felel meg).
19 Terepibusz In6-adatok feldol- Terepibusz Iné-adatok feldolgozasa: 0...10000 (ez O...
gozasa 100,00%-nak felel meg].
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Valasztas Valasztas neve

szama

Terepibusz In7-adatok feldol- Terepibusz In7-adatok feldolgozasa: 0...10000 (ez O...

20 gozasa 100,00%-nak felel meg).

Terepibusz In8-adatok feldol- Terepibusz In8-adatok feldolgozasa: 0...10000 (ez O...

21 gozasa 100,00%-nak felel meg]).

1. blokk ki A programozhaté 1. blokk kimeneti értéke: 0...10000 (ez O...
22 100,00%-nak felel meg). Lasd az M3.19 Frekvenciavalté test-
reszabasa paramétermentit.

2. blokk ki A programozhatd 2. blokk kimeneti értéke: 0...10000 (ez O...
23 100,00%-nak felel meg). Lasd az M3.19 Frekvenciavaltd test-
reszabasa paramétermentit.

3. blokk ki A programozhaté 3. blokk kimeneti értéke: 0...10000 (ez O...
24 100,00%-nak felel meg). Lasd az M3.19 Frekvenciavalto test-
reszabdsa paramétermenit.

4. blokk ki A programozhaté 4. blokk kimeneti értéke: 0...10000 (ez O...
25 100,00%-nak felel meg). Lasd az M3.19 Frekvenciavalté test-
reszabasa paramétermentit.

5. blokk ki A programozhatd 5. blokk kimeneti értéke: 0...10000 (ez O...
26 100,00%-nak felel meg). Lasd az M3.19 Frekvenciavalté test-
reszabasa paramétermentit.

6. blokk ki A programozhaté 6. blokk kimeneti értéke: 0...10000 (ez O...
27 100,00%-nak felel meg). Lasd az M3.19 Frekvenciavalto test-
reszabdsa paramétermenit.

7. blokk ki A programozhaté 7. blokk kimeneti értéke: 0...10000 (ez O...
28 100,00%-nak felel meg). Lasd az M3.19 Frekvenciavalté test-
reszabasa paramétermentit.

8. blokk ki A programozhatd 8. blokk kimeneti értéke: 0...10000 (ez O...
29 100,00%-nak felel meg). Lasd az M3.19 Frekvenciavalto test-
reszabasa paramétermentit.

9. blokk ki A programozhaté 9. blokk kimeneti értéke: 0...10000 (ez O...
30 100,00%-nak felel meg). Lasd az M3.19 Frekvenciavalto test-
reszabdsa paramétermenit.

10. blokk ki A programozhaté 10. blokk kimeneti értéke: 0...10000 (ez O...
31 100,00%-nak felel meg). Lasd az M3.19 Frekvenciavalté test-
reszabasa paramétermentit.

P3.5.4.1.2 A01 SZURESI IDO (ID 10051)

Hasznalja ezt a paramétert az analdg jel szlirési idejének beallitasara.
Amennyiben a szlirési id6 0-ra van allitva, a sz(rési funkcio le van tiltva. Lasd a P3.5.2.1.2.
pontot.

P3.5.4.1.3 A01 MINIMUM (ID 10052

Hasznalja ezt a paramétert az analdg kimeneti jel tartomanyanak mddositasara.
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Ha példaul a "4mA’ opciot valasztja, az analdg kimeneti jeltartomanya 4..20mA lesz.
Valassza ki a jel tipusat (aram/fesziiltség) a dip-kapcsolokkal. Az analég kimenet skalazasa a
P3.5.4.1.4 paraméternél eltérd. Lasd még: P3.5.2.1.3.

P3.5.4.1.4 AO1 MINIMALIS SKALA (ID 10053)

Hasznalja ezt a paramétert az analdg kimeneti jel skalazasara.
A skalazasi értékek (min. és max.) az AO funkcid kivalasztdsaval megadott mértékegységben
vannak megadva.

P3.5.4.1.5 AO1 MAXIMALIS SKALA (ID 10054)

Hasznalja ezt a paramétert az analdg kimeneti jel skalazasara.
A skalazasi értékek (min. és max.) az AO funkci6 kivalasztasaval megadott mértékegységben
vannak megadva.

Példaul kivalaszthatja a frekvenciavalto kimeneti frekvenciajat az analdg kimeneti jel
tartalmahoz, és beallithatja a P3.5.4.1.4 és P3.5.4.1.5 paramétereket 10 és 40 Hz kozé. Ebben
az esetben a frekvenciavalté kimeneti frekvenciaja 10 és 40 Hz kozott, az analdg kimeneti jel
pedig 0 és 20 mA kozott valtozik.

®

[%]

100%
20 mA

50%
10 mA

0% > () [H]

0 mA
0 Hz 10 Hz 40 Hz @

©

Abra 53: Az AO1 jel skalazésa

A. Analdg kimeneti jel C. AO max skala
B. AO min skala D. Max frekv.-alapjel
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E. Kimeneti frekvencia

10.7 TEREPIBUSZ-ADATOK LEKEPEZESE

P3.6.11. TB ADAT JELKIM. KIJELOLESE (ID 852)

Hasznalja ezt a paramétert azon adatok kivalasztasara, amelyek a terepibuszba lesznek
kiildve a paraméter vagy a monitorozasi érték ID szamaval.

Az adatokat egy 16 bites, eldjel nélkili formatumba skalazza a rendszer, a kezelépult
formatumanak megfeleléen. PL. a kijelz6n megjelend 25,5 érték 255-nek felel meg.

P3.6.2 2. TB ADAT JELKIM. KIJELOLESE (ID 853)

Hasznalja ezt a paramétert azon adatok kivalasztasara, amelyek a terepibuszba lesznek
kildve a paraméter vagy a monitorozasi érték ID szamaval.

Az adatokat egy 16 bites, el6jel nélkili formatumba skaldzza a rendszer, a kezel6pult
formatumanak megfeleléen. PL. a kijelzdn megjelend 25,5 érték 255-nek felel meg.

P3.6.3 3. TB ADAT JELKIM. KIJELGLESE (ID 854)

Hasznalja ezt a paramétert azon adatok kivalasztasara, amelyek a terepibuszba lesznek
kiildve a paraméter vagy a monitorozasi érték ID szamaval.

Az adatokat egy 16 bites, eldjel nélkili formatumba skalazza a rendszer, a kezelépult
formatumanak megfeleléen. PL. a kijelz6n megjelend 25,5 érték 255-nek felel meg.

P3.6.4 4. TB ADAT JELKIM. KIJELOLESE (ID 855)

Hasznalja ezt a paramétert azon adatok kivalasztasara, amelyek a terepibuszba lesznek
kildve a paraméter vagy a monitorozasi érték |ID szamaval.

Az adatokat egy 16 bites, el6jel nélkili formatumba skaldzza a rendszer, a kezel6pult
formatumanak megfeleléen. PL. a kijelzdn megjelend 25,5 érték 255-nek felel meg.

P3.6.55. TB ADAT JELKIM. KIJELOLESE (ID 856)

Hasznalja ezt a paramétert azon adatok kivalasztasara, amelyek a terepibuszba lesznek
kiildve a paraméter vagy a monitorozasi érték ID szamaval.

Az adatokat egy 16 bites, eldjel nélkili formatumba skalazza a rendszer, a kezelépult
formatumanak megfeleléen. PL. a kijelz6n megjelend 25,5 érték 255-nek felel meg.

P3.6.6 6. TB ADAT JELKIM. KIJELOLESE (ID 857)

Hasznalja ezt a paramétert azon adatok kivalasztasara, amelyek a terepibuszba lesznek
kildve a paraméter vagy a monitorozasi érték ID szamaval.

Az adatokat egy 16 bites, el6jel nélkiili formatumba skaldzza a rendszer, a kezel6pult
formatumanak megfeleléen. PL. a kijelzdn megjelend 25,5 érték 255-nek felel meg.

P3.6.7 7. TB ADAT JELKIM. KIJELOLESE (ID 858)

Hasznalja ezt a paramétert azon adatok kivalasztasara, amelyek a terepibuszba lesznek
kiildve a paraméter vagy a monitorozasi érték ID szamaval.

Az adatokat egy 16 bites, eldjel nélkili formatumba skalazza a rendszer, a kezelépult
formatumanak megfeleléen. PL. a kijelz6n megjelend 25,5 érték 255-nek felel meg.
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P3.6.8 8. TB ADAT JELKIM. KIJELGLESE (ID 859)

Hasznalja ezt a paramétert azon adatok kivalasztasara, amelyek a terepibuszba lesznek
kiildve a paraméter vagy a monitorozasi érték |ID szamaval.

Az adatokat egy 16 bites, eldjel nélkili formatumba skalazza a rendszer, a kezelépult
formatumanak megfeleléen. PL. a kijelzdn megjelend 25,5 érték 255-nek felel meg.

10.8 TILTOTT FREKVENCIAK

Bizonyos esetekben sziikség lehet egyes frekvencidk elkeriilésére, mivel azok
rezonanciaproblémakat okozhatnak. A Tiltott frekvenciak funkcio6 segitségével meggatolhatja
ezen frekvenciadk hasznalatat. A frekvencia-alapjel a tiltott tartomany also6 korlatjan marad
akkor is, amikor a bemend frekvencia-alapjel n6. Egészen addig nem né a frekvencia, amig a
bemend frekvencia-alapjel a tiltott tartomany felsé korlatja felett nem lesz.

P3.7.11. TILTOTT FREKVENCIATARTOMANY ALSG KORLATJA (ID 509)

Hasznalja ezt a paramétert arra, hogy megakadalyozza a frekvenciavaltd mikodését a tiltott
frekvencidkon.

Bizonyos esetekben sziikség lehet egyes frekvenciak elkeriilésére, mivel azok
rezonanciaproblémakat okozhatnak.

P3.7.2 1. TILTOTT FREKVENCIATARTOMANY ALSO KORLATJA (ID 510}

Hasznalja ezt a paramétert arra, hogy megakadalyozza a frekvenciavalté miikodését a tiltott
frekvenciakon.

Bizonyos esetekben sziikség lehet egyes frekvenciadk elkeriilésére, mivel azok
rezonanciaproblémakat okozhatnak.

P3.7.3 2. TILTOTT FREKVENCIATARTOMANY ALSOG KORLATJA (ID 511)

Hasznalja ezt a paramétert arra, hogy megakadalyozza a frekvenciavaltd mikodését a tiltott
frekvencidkon.

Bizonyos esetekben sziikség lehet egyes frekvencidk elkeriilésére, mivel azok
rezonanciaproblémakat okozhatnak.

P3.7.4 2. TILTOTT FREKVENCIATARTOMANY ALSO KORLATJA (ID 512)

Hasznalja ezt a paramétert arra, hogy megakadalyozza a frekvenciavalté miikodését a tiltott
frekvenciakon.

Bizonyos esetekben sziikség lehet egyes frekvenciadk elkeriilésére, mivel azok
rezonanciaproblémakat okozhatnak.

P3.7.5 3. TILTOTT FREKVENCIATARTOMANY ALSG KORLATJA (ID 513)

Hasznalja ezt a paramétert arra, hogy megakadalyozza a frekvenciavalté mikodését a tiltott
frekvencidkon.

Bizonyos esetekben sziikség lehet egyes frekvencidk elkeriilésére, mivel azok
rezonanciaproblémakat okozhatnak.
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P3.7.6 3. TILTOTT FREKVENCIATARTOMANY FELSO KORLATJA (ID 514)

Hasznalja ezt a paramétert arra, hogy megakadalyozza a frekvenciavalté miikodését a tiltott
frekvenciakon.

Bizonyos esetekben sziikség lehet egyes frekvenciak elkeriilésére, mivel azok
rezonanciaproblémakat okozhatnak.

A
Y A
© =
Abra 54: A tiltott frekvencidk
A. Tényleges alapjel C. Also korl.
B. Felsé korl. D. Frekvencia-alapjel

P3.7.7 RAMPA IDOTENYEZGJE (ID 518)

Hasznalja ezt a paramétert a kivalasztott rampaidék egylitthatdjanak beallitasara, amikor a
frekvenciavalté kimend frekvencidja a tiltott frekvenciakorlatok kozott van.

A Rampa id6tényez6je hatdrozza meg az indulasi és leallasi idéket abban az esetben, amikor
a kimeneti frekvencia a tiltott frekvenciatartomanyban van. A R&mpa id6tényezé6je paraméter
értékét a rendszer megszorozza a P3.4.1.2 (1. indulési id6) vagy a P3.4.1.3 (1. ledllasi idd)
értékével. Ha példaul 0,1-et allit be, az azt jelenti, hogy az indulasi/leallasi id6 tizszer
rovidebbé valik.
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> (F) s

Abra 55: A Rémpa idétényezéje paraméter

A. Motor frekvencia D. Ra&mpa id6tényezdje = 0,3
B. Felsé korl. E. Rampa idétényezdje = 2,5
C. Alsé korl. F. 1do

10.9 FELUGYELET

P3.8.1 1. FELUGYELET - ELEM KIVALASZTASA (ID 1431)

Hasznalja ezt a paramétert a felligyeleti tétel kivalasztasara.
A felligyeleti funkcio kimenete relékimenetre iranyithato.

P3.8.2 P3.8.2 1. FELUGYELET - MOD (ID 1432)

Hasznalja ezt a paramétert a felligyeleti mod beallitasara.
‘Alacsony korlat’ mddban a felligyeleti funkcié kimenete akkor aktiv, ha a jel a felligyeleti
korlat alatt van.

‘Magas korlat’ modban a felligyeleti funkcio kimenete akkor aktiv, ha a jel a felligyeleti korlat
folott van.

P3.8.3 1. FELUGYELET - KORLAT (ID 1433)

Hasznalja ezt a paramétert a kivalasztott tétel felligyeleti korlatjanak beallitasara.
A mértékegység automatikusan megjelenik.

P3.8.4 1. FELUGYELET - KORLATHISZTEREZIS (ID 1434]

Hasznalja ezt a paramétert a kivalasztott tétel hiszterézise felligyeleti korlatjanak
beallitasara.

A mértékegység automatikusan megjelenik.

P3.8.52. FELUGYELET - ELEM KIVALASZTASA (ID 1435)

Hasznalja ezt a paramétert a felligyeleti tétel kivalasztasara.
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A feliigyeleti funkcié kimenete relékimenetre iranyithato.

P3.8.6 2. FELUGYELET - MOD [ID 1436)

Hasznalja ezt a paramétert a felligyeleti mdd beallitasara.

P3.8.7 2. FELUGYELET - KORLAT (ID 1437)

Hasznalja ezt a paramétert a kivalasztott tétel felligyeleti korlatjanak beallitasara.
A mértékegység automatikusan megjelenik.

P3.8.8 2. FELUGYELET - KORLATHISZTEREZIS (ID 1438)
Hasznalja ezt a paramétert a kivalasztott tétel hiszterézise felligyeleti korlatjanak

beallitasara.
A mértékegység automatikusan megjelenik.

10.10 VEDELMI FUNKCIOK

10.10.1 ALTALANOS

P3.9.1.2 VALASZ KULSO HIBARA (ID 701)

Hasznalja ezt a paramétert arra, hogy kivalassza a frekvenciavaltd valaszat 'kilsé hibara'.
A fellép6 hibakrol a frekvenciavalto képes értesitést megjeleniteni a frekvenciavaltd
kijelzéjén.

Digitalis bemenetti jellel kiilsé eszkdzhiba aktivalodik. A kiilsé hibara vonatkozoéan a DI3 az
alapértelmezett digitalis bemenet. A valaszadatokat egy relékimenetbe is programozhatja.

P3.9.1.3 BEMENETI FAZIS HIBA (ID 730)

/////////

MEGJEGYZES!
1-fazisu ellatas hasznalatakor a paramétert "1-fazisui tamogatas’ értékre kell

allitani.
P3.9.1.4 ALACSONY FESZULTSEG HIBA (ID 727)

Hasznalja ezt a paramétert annak beallitasara, hogy az alacsony fesziiltség hibak mentve
legyenek-e az el6z6 hibak kozt, vagy sem.

P3.9.1.5 VALASZ KIMENETI FAZIS HIBAJARA (ID 702)

Hasznalja ezt a paramétert arra, hogy kivalassza a frekvenciavaltd valaszat ‘kimeneti fazis'
hibara.

Ha a motordram mérésével a rendszer megallapitja, hogy az 1. motorfazison nincs dram, a
rendszer kimeneti fazis hibat jelez.

Lasd P3.9.1.2.
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P3.9.1.6 VALASZ TEREPIBUSZ KOMMUNIKACIOS HIBAJARA (ID 733)

Hasznalja ezt a paramétert arra, hogy kivalassza a frekvenciavalto valaszat ‘terepibusz
idétullépés’ hibara.

Amennyiben az adatkapcsolat a terepibusz master és a terepibusz kartya kozott hibas, a
rendszer terepibusz hibat jelez.

P3.9.1.7 FOGLALAT KOMMUNIKACIOS HIBAJA (ID 734)

Hasznalja ezt a paramétert arra, hogy kivalassza a frekvenciavaltd valaszat 'kartyahely
kommunikacids' hibara.

Ha a frekvenciavalté hibas bovitékartyat azonosit, a rendszer kommunikacids hibat jelez.
Lasd P3.9.1.2.

P3.9.1.8 TERMISZTORHIBA (ID 732)

Hasznalja ezt a paramétert arra, hogy kivalassza a frekvenciavaltd valaszat ‘termisztor’
hibara.

Ha a termisztor tul magas hdmérsékletet észlelt, a rendszer termisztor hibat jelez.
Lasd P3.9.1.2.

P3.9.1.9 PID LAGY KITGLTES HIBAJA (ID 748)

Hasznalja ezt a paramétert arra, hogy kivalassza a frekvenciavaltd valaszat 'PID lagytoltés’
hibara.

Amennyiben a PID-ellendrzéjel értéke az id6ékorlaton bellil nem éri el a beallitott értéket, a
rendszer lagy kitoltés hibat jelez.

Lasd P3.9.1.2.

P3.9.1.10 VALASZ PID-FELUGYELETI HIBARA (ID 749)

Hasznalja ezt a paramétert arra, hogy kivalassza a frekvenciavaltd valaszat ‘PID felligyelet’
hibara.

Amennyiben a PID-ellendrzdjel értéke a felligyeleti késleltetési idét meghaladd ideig
feligyeleti korlaton kiviil van, a rendszer PID felligyeleti hibat jelez.

Lasd P3.9.1.2.

P3.9.1.11 VALASZ KULSG PID-FELUGYELETI HIBARA (ID 757)

Hasznalja ezt a paramétert arra, hogy kivalassza a frekvenciavalté valaszat 'PID felligyelet’
hibara.

Amennyiben a PID-ellendrzdjel értéke a felligyeleti késleltetési idét meghaladé ideig
fellgyeleti korlaton kiviil van, a rendszer PID felligyeleti hibat jelez.

Lasd P3.9.1.2.

P3.9.1.12 FOLDZARLAT (ID 703)

Hasznalja ezt a paramétert arra, hogy kivalassza a frekvenciavalté valaszat ‘foldzarlat’
hibara.

Ha az aram mérésével a rendszer megallapitja, hogy a motorfazis aramok dsszege nullatol
eltérd, a rendszer foldzarlatot jelez.

Lasd P3.9.1.2.
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MEGJEGYZES!
Ezt a hibat csak az MR7, MR8 és MR9 vazméreteknél lehet beallitani.

P3.9.1.13 ELORE BEALLITOTT RIASZTASI FREKVENCIA (ID 183)

Hasznalja ezt a paramétert a frekvenciavaltd frekvencidjanak beallitdsara, amikor aktiv egy
hiba és a hibara adott valasz bedllitdsa 'Zavar + Beallitott frekvencia’.

P3.9.1.14 VALASZ BIZTONSAGI NYOMATEKELVETEL [STO) HIBAJARA (ID 775)

Hasznalja ezt a paramétert arra, hogy kivalassza a frekvenciavaltd valaszat 'STO hibara'.

Ez a paraméter hatarozza meg, hogyan mikaddjon a frekvenciavaltd, ha aktivalédik a
Biztonsagi nyomatékelvétel (STO) funkcid (pl. valaki megnyomta a vészstoppot vagy
valamilyen mas STO mdvelet aktivalodott).

Lasd P3.9.1.2.

10.10.2 A MOTOR TERMIKUS VEDELME

A motor termikus védelme megakadalyozza a motor tulmelegedését.

A frekvenciavaltd a névleges dramnal nagyobb erdsségli aramot is tud szolgaltatni. Ez az
erds aram sziikséges lehet a terhelés miatt, ezért hasznalata nem keriilhetd el. Ebben az
esetben azonban nagy a termikus tulterhelés veszélye. Alacsony frekvenciakon magasabb a
veszély. Alacsony frekvenciakon a h(it6hatas és a motor kapacitasa csokken. Alacsony
frekvencidkon nem jelentds a terheléscsokkentés, amennyiben a motor kiilsé ventilatorral
rendelkezik.

A motor termikus védelme szamolasokon alapul. Ez a védelmi funkcid a frekvenciavaltd
kimeneti arama alapjan allapitja meg a motor terhelését. Ha a vezérlékartya nincs dram
alatt, a szamitasok torlédnek.

A motor termikus védelmét a P3.9.2.1 - P3.9.2.5 paraméterek segitségével allithatja be. A
motor héallapotat a kezel6pult kijelz6jén is figyelemmel kisérheti. Lasd a kovetkezd
fejezetben: 3 Felhasznaldi feliiletek.

MEGJEGYZES!

Hosszu (legfeljebb 100 m) motorkabelek és kis frekvenciavaltok (<1,5 kW) egylittes
hasznalata esetén a frekvenciavalto altal mért motoraram joval magasabb lehet,
mint a tényleges motoraram. Ezt a motorkabelben jelen lévé kapacitivaram
okozza.

f VIGYAZAT!
Ugyeljen ra, hogy a motor légbeflvasa szabadon legyen. Ha a légbefavas nincs
szabadon, a funkcié nem képes védeni a motort, és az igy tulmelegedhet. Ez
karosithatja a motort.

P3.9.2.1 A MOTOR TERMIKUS VEDELME (ID 704)

Hasznalja ezt a paramétert arra, hogy kivalassza a frekvenciavalté valaszat a ‘'motor
tulmelegedés’ hibara.
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Amennyiben a motor termikus védelme funkcio tul magas motorhémeérsékletet észlel, a
rendszer motor tulmelegedés hibat jelez.

MEGJEGYZES!
Amennyiben rendelkezik vele, mindenképp hasznalja a termisztort a motor

védelmére. Allitsa a paraméter értékét nullara.

P3.9.2.2 KORNYEZETI HOMERSEKLET (ID 705)

Hasznalja ezt a paramétert a kornyezeti hdmérséklet beallitasara ott, ahol a motor telepitve
van.
A hémérséklet értéke Celsius vagy Fahrenheit fokban van megadva.

P3.9.2.3 HUTES NULLA FORDULATSZAMON TENYEZOJE (ID 706)

Hasznalja ezt a paramétert arra, hogy beallitsa a hitési tényez6t nulla fordulatszamon ahhoz
a ponthoz viszonyitva, ahol a motor névleges fordulatszamon tizemel kiils6 hités nélkil.

Az alapértelmezett érték ahhoz az esethez igazodik, amikor a rendszerben nincs kiils6
ventilator. Amennyiben kiils6 ventilatort is hasznal, ezt az értéket magasabbra is allithatja,
példaul 90%-ra.

Ha megvaltoztatja a P3.1.1.4 (Névleges motoraram) paraméter értékét, a P3.9.2.3 paraméter
is automatikusan visszaall az alapértelmezett értékére.

Habar ezt a paramétert megvaltoztathatja, ez valéjaban nincs hatadssal a frekvenciavalto
maximalis kimeneti aramara. A maximalis kimeneti aramot csak a P3.1.3.1 Motoraramkorlat
paraméter valtoztathatja meg.

A termikus védelem sarokfrekvencidja a P3.1.1.2 Névleges motorfrekvencia paraméter
értékének 70%-a.

Onités A
Tulterhelési terilet
100% (T T
; i
ID706=40% ! 5
: i >
0 Sarokfrekv. fp f

Abra 56: A motor termikus draménak It diagramja
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P3.9.2.4 A MOTOR TERMIKUS IDOALLANDOJA (ID 707)

Hasznalja ezt a paramétert a motorh¢ idékonstansanak beallitdsara.

Az id6allando6 az az id6, amelyen beliil a szamitott termikus szint eléri végso értékének 63%-
at. A végsé termikus szint a motor névleges terheléssel és névleges fordulatszammal
torténd folyamatos jaratasanak felel meg. Az idéallandé hossza kapcsolatban van a motor
méretével. Minél nagyobb a motor, annal hosszabb az idéallandé.

Kilonb6z6 motoroknak kiilonb6z6 a termikus id6allanddja. Ez az érték attdl fliggben is
valtozik, hogy ki gyartotta a motort. A paraméter alapértelmezett értéke méretrél méretre
valtozd.

A t6-id6 az az id6tartam masodpercben, amely alatt a motor biztonsagosan tud mdkodni a
névleges dram hatszorosan is. Lehetséges, hogy ezt az adatot a motor gyartdja mellékeli a
motor mellé. Amennyiben tudja a motor té értékét, az idéalland6 paramétert ennek
segitségével be tudja allitani. A motor termikus idéallandodja altaldban percekben megadva
2*t6. LEALLASI allapotban az id6allandét a rendszer a beallitott paraméterérték
haromszorosara noveli, mivel a h(ités alapja a konvekcio.
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Abra 57: A motor termikus idéallandéja
A. Aram B. T=A motor termikus idéallanddja

P3.9.2.5 A MOTOR TERMIKUS TERHELHETOSEGE (ID 708)

Hasznalja ezt a paramétert a motor héterhelhetéségének beallitdsara.
Ha ezt az értéket példaul 130%-ra allitja, a motor a névleges motoraram 130%-an éri el a
névleges hémérsékletet.
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Abra 58: A motor hémérsékletének kiszamitasa
A. Aram C. Hib. kiall. teril.
B. Hiba/Riasztas D. Terhelhetdség

10.10.3 MOTOR ELAKADASAVAL SZEMBENI VEDELEM

A motor elakadasaval szembeni védelem védelmet nyujt a motornak a rovid tulterhelések
ellen. Ilyen tulterhelést okozhat példaul a tengely elakadasa. Az elakadasi védelem
reakcioidejét a motor termikus védelméhez tartozo idénél kevesebbre is allithatja.

A motor elakadasi allapotat a P3.9.3.2 Elakadasi aram és a P3.9.3.4 Elakadasi
frekvenciakorladt paraméterek hatarozzak meg. Ha az aram a hatarérték folott, a kimeneti
frekvencia pedig a korlatnal alacsonyabban van, az azt jelenti, hogy a motor elakadasi
allapotba keriilt.

Az elakadasi védelem a tularam elleni védelem egy fajtaja.
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MEGJEGYZES!

Hosszu (legfeljebb 100 m) motorkabelek és kis frekvenciavaltok (<1,5 kW) egylittes
hasznalata esetén a frekvenciavalto altal mért motoraram joval magasabb lehet,
mint a tényleges motoraram. Ezt a motorkabelben jelen lévo kapacitivaram
okozza.

P3.9.3.1 MOTOR ELAKADASI HIBAJA (ID 709)

Hasznalja ezt a paramétert arra, hogy kivalassza a frekvenciavaltd valaszat a
‘motorelakadas’ hibara.

Amennyiben az elakadas védelem a motor tengelyének elakadasat észleli, a rendszer motor
elakadasi hibat jelez.

P3.9.3.2 ELAKADASI ARAM (ID 710)

Hasznalja ezt a paramétert annak a korlatnak a beallitdsara, amely felett kell maradnia a
motor aramanak ahhoz, hogy bekdvetkezzen az elakadasi fazis.

Ha a motoraramkorlat paraméter értéke megvaltozik, ezt a paramétert a rendszer
automatikusan az aktualis korlat 90%-ara allitja.

A paraméter értékét 0,0 és 2*IL kozott allithatja be. Elakadasi allapot bekovetkeztéhez az
aramerésségnek meg kell haladnia ezt az értéket. Ha megvaltoztatja a P3.1.3.1
Motoraramkorlat paraméter értékét, ezt a paramétert a rendszer automatikusan az aktualis
korlat 90%-ban hatarozza meg.

MEGJEGYZES!
Az Elakadasi aram értékének a motoraramkorlatnal alacsonyabban kell lennie.

31

Elakadasi
terulet

ID710

v

ID712

Abra 59: Elakadési beéllitésok

P3.9.3.3 ELAKADAS IDOKORLATJA (ID 711)

Hasznalja ezt a paramétert az elakadasi fazis maximalis idejének beallitdsara.
Az elakadasi allapot legfeljebb ennyi ideig tarthaté fenn, mielétt a rendszer motorelakadast
jelez.
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A paraméter értékét 1,0 és 120,0 masodperc kiézé allithatja be. Az elakadasi id6t bels6
szamlalé méri.

Ha az elakadasi idomérd értéke tullépi a fenti korlatot, a védelem hibara kiallasra készteti a
frekvenciavaltot.

P3.9.3.4 ELAKADAS FREKVENCIAKORLATJA (ID 712)

Hasznalja ezt a paramétert annak a korlatnak a beallitdsara, amely alatt kell maradnia a
frekvenciavaltd kimeno frekvencidjanak ahhoz, hogy bekovetkezzen az elakadasi fazis.

MEGJEGYZES!
Ahhoz, hogy bealljon az elakadasi allapot, a kimeneti frekvencianak meghatarozott
idére a korlat értéke ala kell esnie.

10.10.4 ALULTERHELES ELLENI VEDELEM

A motor alulterhelés elleni védelme biztositja, hogy a motor mindig terhelés alatt legyen,
amikor a frekvenciavalté mikodik. Ha a motorrol lekeril a terhelés, az problémat okozhat a
folyamatban. Példaul meghibasodhat egy szalag vagy kiszaradhat egy szivattyd.

A motor alulterhelés elleni védelmét a kdvetkezd paraméterekkel allithatja be: P3.9.4.2
(Alulterhelés elleni védelem: Mezdgyengitési terileti terhelés) és P3.9.4.3 (Alulterhelés
elleni védelem: Nullfrekvencias terhelés). Az alulterhelés gorbéje négyzetes, és a
nullfrekvencia és a mezdgyengitési pont kozott hizodik. A védelem 5 Hz alatt nem aktiv. Az
alulterhelés idémérdje 5 Hz alatt nem mkadik.

Az alulterhelés elleni védelem paramétereinek értékeit a névleges motornyomaték
szazalékaban kell megadni. A belsé nyomatékérték skalazasi aranyanak megallapitdsahoz
hasznalja a motor adattablajan talalhato adatokat, a névleges motoraramot és a
frekvenciavaltd |H névleges aramat. Pontatlanabb szamitast eredményez, ha a névleges
motoraramtol eltéré aramot hasznal.

MEGJEGYZES!

Hosszu (legfeljebb 100 m) motorkabelek és kis frekvenciavaltdok (<1,5 kW)
egylttes hasznalata esetén a frekvenciavalto altal mért motoraram joval magasabb
lehet, mint a tényleges motoraram. Ezt a motorkabelben jelen lév6 kapacitivaram
okozza.

P3.9.4.1 ALULTERHELESI HIBA (ID 713)

Hasznalja ezt a paramétert arra, hogy kivalassza a frekvenciavalté valaszat ‘alulterhelés’
hibara.

Ha az alulterhelés elleni védelem azt érzékeli, hogy nincs elegendd terhelés a motoron, a
rendszer alulterhelési hibat jelez.

P3.9.4.2 ALULTERHELES ELLENI VEDELEM: MEZOGYENGITESI TERULETI TERHELES (ID 714)

Hasznalja ezt a paramétert azon minimalis nyomaték beallitdsara, amennyit a motor igényel,
amikor a frekvenciavaltd kimen frekvencidja magasabb, mint a gyengitési pont frekvencidja.
A paraméter értékét 10,0 és 150.0% x TnMotor kozé allithatja be. Ez az érték a nyomaték

minimuma abban az esetben, amikor a kimeneti frekvencia a mezégyengitési pont felett van.
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Ha megvaltoztatja a P3.1.1.4 (Névleges motoraram) paraméter értékét, ez a paraméter is
automatikusan visszaall az alapértelmezett értékére. Lasd: 10.10.4 Alulterhelés elleni
védelem.

+ Nyomaték

ID714

ID715 '
Alulterhelési:teriilet

f

»
»

5 Hz A mezégyengités
pontja

Abra 60: A minimalis terhelés beéllitdsa

P3.9.4.3 ALULTERHELES ELLENI VEDELEM: NULLFREKVENCIAS TERHELES (ID 715)

Hasznalja ezt a paramétert azon minimalis nyomaték beallitdsara, amennyit a motor igényel,
amikor a frekvenciavaltd kimen frekvenciaja 0.

Ha megvaltoztatja a P3.1.1.4 paraméter értékét, ez a paraméter is automatikusan visszaall
az alapértelmezett értékre.

P3.9.4.4 ALULTERHELES ELLENI VEDELEM: IDOKORLAT (ID 716)

Hasznalja ezt a paramétert az alulterhelt allapot maximalis idejének beallitasara.
Az alulterheltségi allapot legfeljebb ennyi ideig tarthat6 fenn, miel6tt a rendszer
alulterhelési hibat jelez.

Az id6korlatot 2,0 és 600,0 masodperc kozé allithatja be.

Az alulterheléses id6t bels6 szamlaléo méri. Ha a szamlald értéke tullépi a fenti korlatot, a
védelem hibara kiallasra készteti a frekvenciavaltét. A frekvenciavalto ilyenkor a P3.9.4.1
Alulterhelési hiba paraméternél megadottak szerint viselkedik. A frekvenciavaltd leallasakor
az alulterhelés-szamlalo visszaall 0-ra.
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ID716 |

®

Abra 61: Az alulterhelés-id6méré funkcid

A. Alulterhelés idomérdje D. Ido

B. Hib. kiall. teral. E. Alulterhelés

C. Hib. kiall./figyelm. D713 F. Nincs alulterhelés

10.10.5 GYORSLEALLAS

P3.9.5.1 GYORSLEALLAS MODJA (ID 1276)

Hasznalja ezt a paramétert annak kivalasztasara, hogy alljon le a frekvenciavalto, ha a
gyorsstop parancsot adja ki a Dl vagy a terepibusz.

P3.9.5.2 GYORSLEALLAS AKTIVALASA (ID 1213)

Hasznalja ezt a paramétert azon digitalis bemeneti jel kivalasztasara, amely gyorsstop
funkciot aktival.

A Gyorsleallas funkcio leallitja a frekvenciavaltét, tekintet nélkil a vezérlés helyére vagy a
vezérlési jel allapotara.

P3.9.5.3 GYORSLEALLAS LEALLASI IDEJE (ID 1256)

Hasznalja ezt a paramétert annak az idének a beallitdsara, amennyi sziikséges ahhoz, hogy a
kimeno frekvencia a maximum frekvenciarél 0-ra csokkenjen, amikor a gyorsstop parancsot
kiadjak.

A paraméter értéke csak akkor keril alkalmazasra, ha a gyorsleallas mod paraméter
‘Gyorsleallas leallasi ideje’ értékre van allitva.

P3.9.5.4 VALASZ A GYORSLEALLAS HIBAJARA (ID 744)

Hasznalja ezt a paramétert arra, hogy kivalassza a frekvenciavalté valaszat 'gyorsstop’
hibara.

Ha a gyorsleallasi parancs a DI-b6l vagy a Terepibuszbdl érkezik, a rendszer gyorsleallasi

hibat jelez.

A gyorsleallas funkcidval szokatlan mUvelet esetén megallithatja a frekvenciavaltét az 1/0-
bdl, vagy szokatlan kortilmények kozott a terepibuszbdl. A gyorsleallas funkcidt aktivalva
elérheti, hogy a frekvenciavaltd lelassitson, majd lealljon. Beprogramozhatja a rendszert

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFO0SS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/




VACON - 298 PARAMETEREK LEiRASA

ugy, hogy az riasztas vagy hiba Utjan feljegyzést készitsen a hibael6zményekbe a beérkezett
gyorslallasi kérelemrél.

f VIGYAZAT!

Ne hasznalja vészleallito intézkedésként a gyorsleallast. A vészleallitdsnak meg
kell szlintetnie a motor dramellatasat. A gyorsleallas funkcié ezt nem teszi meg.

(FB|-vezérlsz6 B12 y———

(1/0|gyorsleallas aktiv — Normal

mikodés
VAGY
IN 1
IN 2

Igen

Inditsa el a
leallitasi
szekvenciat
a Gyorsleallasi
mod és a
Gyorsleallas
ledllasi
ideje szerint

NEM

Igen
v

Frekvenciavaltd
Nincs kész allapotba
kényszerllt,
riasztas/hiba
aktivalva a
Gyorsleallas
hibaja szerint

Gyorsleallas
aktivalva

Abra 62: A gyorsleélls logikaja
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10.10.6 HOMERSEKLET BEMENET HIBA

P3.9.6.1 1. HOMERSEKLETI JEL (ID 739)

Hasznalja ezt a paramétert a felligyelt hOmérséklet bemeneti jeleket.

A maximalis értéket a rendszer a beallitott jelek kozil hivja be, és ezt hasznalja a riasztasok
és hibak beinditadsahoz.

MEGJEGYZES!

ﬂ A rendszer csak az els6 6 h6mérsékleti bemenetet tdmogatja (,A"-,.E” foglalatok
kartyai).

P3.9.6.2 1. RIASZTASI KORLAT (ID 741)

Hasznalja ezt a paramétert a hémérséklet riasztas hatarértékének beallitasara.

A rendszer csak a P3.9.6.1 paraméterrel bevitt bemeneteket hasonlitja ssze.

P3.9.6.3 1. HIBAKORLAT (ID 742)

Hasznalja ezt a paramétert a hdmérséklet hiba hatarértékének beallitasara.

A rendszer csak a P3.9.6.1 paraméterrel bevitt bemeneteket hasonlitja 6ssze.

P3.9.6.4 1. HIBAKORLATVALASZ (ID 740]

Hasznalja ezt a paramétert arra, hogy kivalassza a frekvenciavaltd valaszat a 'hémérséklet’
hibara.

P3.9.6.5 2. HOMERSEKLETI JEL (ID 763)

Hasznalja ezt a paramétert a felligyelt h6mérséklet bemeneti jeleket.

A maximalis értéket a rendszer a beallitott jelek kozil hivja be, és ezt hasznalja a riasztasok
és hibak beinditasahoz.

MEGJEGYZES!
A rendszer csak az els6 6 h6mérsékleti bemenetet tdmogatja (,A"-,E" foglalatok
kartyai).

P3.9.6.6 2. RIASZTASI KORLAT (ID 764)

Hasznalja ezt a paramétert a h6mérséklet riasztas hatarértékének beallitasara.

A rendszer csak a P3.9.6.5 paraméterrel bevitt bemeneteket hasonlitja 0ssze.

P3.9.6.7 2. HIBAKORLAT (ID 765)

Hasznalja ezt a paramétert a hémérséklet hiba hatarértékének beallitasara.

A rendszer csak a P3.9.6.5 paraméterrel bevitt bemeneteket hasonlitja ssze.
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P3.9.6.8 2. HIBAKORLATVALASZ [ID 766)

Hasznalja ezt a paramétert arra, hogy kivalassza a frekvenciavaltd valaszat a ‘hémérséklet’
hibara.

MEGJEGYZES!
Homérsékleti bemenet beallitasok csak telepitett B8 vagy BH bdvitokartya esetén
elérhetdek.

10.10.7 ALACSONY Al ELLENI VEDELEM

P3.9.8.1 ANALOG BEMENET ALACSONY VEDELME (ID 767)

Hasznalja ezt a paramétert annak kivalasztasara, mikor engedélyezett az alacsony Al
feligyelet.

PL. az alacsony Al felligyelet csak akkor engedélyezhetd, ha a frekvenciavalto futtatasi
allapotban van.

Az Alacsony Al elleni védelem funkcidval hibakat kereshet az analég bemeneti jelekben. Ez a
funkcio kizarélag a frekvencia-alapjelként, nyomatékalapjelként vagy a PID/KGilPID-
szabalyzédhoz hasznalt analdég bemenetek szamara biztosit védelmet.

Beallithatja, hogy a védelem csak FUTTATAS &llapotban, vagy FUTTATAS és LEALLITAS
allapotokban is bekapcsoljon.

Vala’s. 2tas Valasztas neve Leiras
szama
1 Védelem letiltva
9 Védelmi funkciék engedélyezve [A védelem csak FUTTATAS allapotban engedélyezett.
FUTTATAS allapotban
Védelmi funkciék engedélyezve |A védelem FUTTATAS és LEALLITAS allapotban is engedé-
3 FUTTATAS és LEALLITAS alla- |lyezett.
potban

P3.9.8.2 ALACSONY ANALOG BEMENETI HIBA (ID 700)

Hasznalja ezt a paramétert arra, hogy kivalassza a frekvenciavaltd valaszat ‘alacsony Al’
hibara.

Ha az analég bemeneti jel legaldbb 500 ms-ra a minimalis jel 50%-a ala esik, a rendszer Al
alacsony hibat jelez.

Ez a paraméter adja meg az 50-es hibakddra adandd valaszt (hibaazonosité: 1050), ha az
Alacsony Al elleni védelem funkcidt engedélyezte a P3.9.8.1 paraméterrel.

Az Alacsony Al elleni védelem funkcio figyeli az 1-6. analdg bemenetek jelszintjét. Ha az
analdg bemeneti jel 500 ms-re a minimalis jel 50%-a ala esik, megjelenik az Al alacsony
hiba, vagy egy riasztas.
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MEGJEGYZES!
A Riasztds + El6z6 frek. értéket csak akkor hasznalhatja, ha a frekvencia-alapjel az
1. analég bemenet vagy a 2. analég bemenet.

Vala’s. 2tas Valasztas neve Leiras
szama
0 Nincs mivelet Nem hasznalja az Alacsony Al elleni védelmet.
1 Riasztas
9 Riasztds, elére beallitott frek- | A frekvencia-alapjelet a P3.9.1.13 Eldre bedllitott riasztasi
vencia frekvencia paraméter szerint allitja be a rendszer.
3 Riasztas, elézé frekvencia A? utolsé érvényes frekvenciat tartja meg frekvencia-alapjel-
ként a rendszer.
4 Hiba A frekvenciavalto a P3.2.5 Leallas modja szerint Leall.
5 Hiba, szabadon fut A frekvenciavalto szabadon futassal leall.

10.10.8 FELHASZNALO ALTAL DEFINIALT HIBAPARAMETEREK 1

P3.9.9.1 FELHASZNALO ALTAL DEFINIALT HIBAPARAMETEREK 1 (ID 15523)

Hasznalja ezt a paramétert azon digitalis bemeneti jel beallitdsara, amely aktivalja a
felhasznaloi hiba 1-et (Hiba ID: 1114).

P3.9.9.2 VALASZ A FELHASZNALO ALTAL DEFINIALT HIBA 1-RE (ID 15525)

Hasznalja ezt a paramétert annak kivalasztasara, hogyan valaszoljon a frekvenciavaltd
felhasznaldi hiba 1 esetén (Hiba ID 1114).

10.10.9 FELHASZNALO ALTAL DEFINIALT HIBAPARAMETEREK 2

P3.9.10.1 FELHASZNALO ALTAL DEFINIALT HIBAPARAMETEREK 2 (ID 15524)

Hasznalja ezt a paramétert azon digitalis bemeneti jel beallitasara, amely aktivalja a
felhasznaldi hiba 2-t (Hiba ID: 1115).

P3.9.10.2 VALASZ A FELHASZNALO ALTAL DEFINIALT HIBA 2-RE (ID 15526)

Hasznalja ezt a paramétert annak kivalasztasara, hogyan valaszoljon a frekvenciavalto
felhasznaldi hiba 2 esetén (Hiba ID 1115).

10.11 AUTOMATIKUS VISSZAALLITAS

P3.10.1 AUTOMATIKUS VISSZAALLITAS (ID 731)

Hasznalja ezt a paramétert az automatikus visszaallitas funkcié engedélyezésére.
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Az automatikusan visszaallitandd hibak listajanak kivalasztasahoz adjon meg 0 vagy 7 értéket
a P3.10.6 - P3.10.13 paraméterekhez.

MEGJEGYZES!
Az automatikus visszaallitas funkcidé csak bizonyos hibatipusoknal érheté el.

P3.10.2 UJRAINDITO FUNKCIO (ID 719)

Hasznalja ezt a paramétert az automatikus visszaallitas funkcid start modjanak
kivalasztasara.

P3.10.3 VARAKOZASI IDO (ID 717)
Hasznalja ezt a paramétert az elsé visszaallitas elvégzése elbtti varakozasi id6 beallitadsara.
P3.10.4 PROBAIDO (ID 718)

Hasznalja ezt a paramétert az automatikus visszaallitas funkcié probalkozasi idejének
beallitasara.

A probaidé tartama alatt az automatikus visszaallitas funkcié megprobalja tordlni a fellépo
hibakat. Az id6 szamlalasa az els6 automatikus visszaallitassal kezd6dik meg. A kovetkez6
hiba ismét elinditja a prébaid6-szamlalot.

P3.10.5 PROBAK SZAMA (ID 759)

Hasznalja ezt a paramétert a visszaallitasi probalkozasok teljes szamanak beallitasara.
Ha a probaidd alatti probalkozasok szama tullépi a paraméter értékét, allando hiba jelenik
meg. Ha nem, a hiba eltlinik a prébaidé lezarultaval.

A hibatipus nincs hatassal a probalkozasok maximalis szamara.
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Var. Var. Var.
id6 ido ido
—1 ID717 ” ID717 ’( ID717
Hibakioldd ‘
Riasztas
1. torlés 2. torlés
Auto. vissza. _‘ _‘

Prébaido Probaido6
ID718

[
Hiba aktiv L

Prébak szama: (ID759 = 2)

Abra 63: Az Automatikus visszaallités funkcié

P3.10.6 AUTOMATIKUS VISSZAALLITAS: FESZULTSEGHIANY (ID 720)

Hasznalja ezt a paramétert alacsony fesziiltség hiba utani automatikus visszaallitas
engedélyezésére.

P3.10.7 AUTOMATIKUS VISSZAALLITAS: TULFESZULTSEG (ID 721)

Hasznalja ezt a paramétert tulfesziiltség hiba utani automatikus visszaallitas
engedélyezésére.

P3.10.8 AUTOMATIKUS VISSZAALLITAS: TULARAM (ID 722)
Hasznalja ezt a paramétert tilaram hiba utani automatikus visszaallitas engedélyezésére.
P3.10.9 AUTOMATIKUS VISSZAALLITAS: Al ALACSONY (ID 723)

Hasznalja ezt a paramétert arra, hogy az alacsony Al jel okozta hiba utéan engedélyezze az
automatikus visszaallitast.

P3.10.10 AUTOMATIKUS VISSZAALLITAS: EGYSEG TULMELEGEDESE (ID 724)

Hasznalja ezt a paramétert arra, hogy az egység tulmelegedése okozta hiba utan
engedélyezze az automatikus visszaallitast.
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P3.10.11 AUTOMATIKUS VISSZAALLITAS: MOTOR TULMELEGEDESE (ID 725)

Hasznalja ezt a paramétert arra, hogy a motor tilmelegedése okozta hiba utan engedélyezze
az automatikus visszaallitast.

P3.10.12 AUTOMATIKUS VISSZAALLITAS: KULSO HIBA (ID 726)

Hasznalja ezt a paramétert kiilsé hiba utani automatikus visszaallitas engedélyezésére.

P3.10.13 AUTOMATIKUS VISSZAALLITAS: ALULTERHELESI HIBA (ID 738)

Hasznalja ezt a paramétert alulterhelés hiba utani automatikus visszaallitas
engedélyezésére.

P3.10.14 AUTOMATIKUS VISSZAALLITAS: PID-FELUGYELETI HIBA (ID 776)

Hasznalja ezt a paramétert a PID felligyelet hibaja utani automatikus visszaallitas
engedélyezésére.

P3.10.15 AUTOMATIKUS VISSZAALLITAS: KULS. PID-FELUGYELETI HIBA (ID 777)

Hasznalja ezt a paramétert kiilsé PID felligyelet hibaja utani automatikus visszaallitas
engedélyezésére.

10.12 ALKALMAZASBEALLITASOK

P3.11.1 JELSZO (ID 1806)

Hasznalja ezt a paramétert a rendszergazda jelszo beallitasara.

P3.11.2 C/F KIVALASZTASA (ID 1197)

Hasznalja ezt a paramétert a hémérsékletmérés egységének beallitdsara.
A rendszer a beallitott mértékegységben jeleniti meg az 6sszes hémérséklettel kapcsolatos
paramétert és monitorozasi értéket.

P3.11.3 KW/HP KIVALASZTASA [ID 1198)

Hasznalja ezt a paramétert a teljesitménymérés egységének beallitasara.
A rendszer a beallitott mértékegységben jeleniti meg az 0sszes teljesitménnyel kapcsolatos
paramétert és monitorozasi értéket.

3.11.4 TOBBSZOR(OS MONITOROZAS NEZET (ID 1196)

Hasznalja ezt a paramétert arra, hogy beallitsa a vezérlépanel kijelzéjének tobb szakaszra
osztasanak a tobbkijelzés nézetben.

3.11.5 A FUNCT GOMB KONFIGURACIOJA (ID 1195]

Hasznalja ezt a paramétert a FUNCT gomb értékeinek beallitasara.
Az itt beallitott értékek elérhetévé valnak, ha a billentylizeten megnyomja a FUNCT gombot.
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10.13 IDOZITO FUNKCIOK

Az id6zit6 funkcidk teszik lehet6vé, hogy a bels6 RTC (Valds idej( 6ra) vezérelje a funkcidkat.
Minden olyan funkciot, melyet lehet digitalis bemenettel vezérelni, lehet az RTC-vel is
vezérelni, az 1-3. id6csatornakkal. A digitalis bemenet vezérléséhez nem sziikséges kiilsé
PLC. A bemenet zarasi és nyitasi intervallumait belséleg is programozhatja.

Ha szeretné a lehetd legjobb eredményeket elérni az id6zit6 funkcidkkal, helyezzen be
elemet, és végezze el alaposan a Valds idejl ora beallitasait az Inditasi varazsloban. Az elem
opcionalis kiegészitéként kaphatd.

MEGJEGYZES!

Az id6zit6 funkciok hasznalata kiegészité elem nélkil nem javasolt. Ha nem telepit
elemet az RTC-hez, a frekvenciavalto ido- és datumbeallitdsai minden
aramtalanitaskor torlédnek.

IDOCSATORNAK

Az intervallum- és/vagy id6zit6 funkciok kimenetét hozzarendelheti az 1-3. id6csatornakhoz.
Az id6csatorndk segitségével be/ki tipust funkciokat irdnyithat, példaul relékimeneteket
vagy digitalis bemeneteket. Az idécsatornak be/ki logikdjanak beallitdsahoz rendeljen
hozzajuk intervallumokat és/vagy id6zit6ket. Egy idGcsatornat tobb kiilonboz6 intervallum

<P| Csatorna kioszt. )

vagy id6zit6 is vezérelhet.

- intervall, 1. idécsatorna
. intervall.
. intervall.
. intervall.

2. id6csatorna
. intervall.
1. id6zito

ul|| AW N+

. id0ozito

. id6csatorna |

Y Y Y Y Y Y

. id0ozit6

Abra 64: Az idécsatornakhoz rugalmasan lehet /nterva llumokat vagy idézitéket rendelni. Minden
intervallum vagy idézité rendelkezik egy paraméterrel, mellyel hozzarendelheti 6ket egy
idécsatornahoz.

INTERVALLUMOK

A paraméterekkel adja meg az intervallumok be- és kikapcsolasanak idejét. Az intervallum
ezen id6kozokben aktiv a Bekapcsolas napja és a Kikapcsolas napja paraméterek altal
meghatarozott napokon. Példaul a paraméter alabb lathato beallitdsa azt eredményezi, hogy
az intervallum hétfét6l péntekig, reggel 7 és 9 dra kozott aktiv. Az idécsatorna olyan, mint
egy digitalis bemenet, de virtualis.
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Bekapcsolas ideje: 07:00:00
Kikapcsolas ideje: 09:00:00
Bekapcsolas napja: Hétf6
Kikapcsolas napja: Péntek
IDOZITOK

Az id6zit6kkel aktivalhat egy id6csatornat egy adott id6szakra egy digitalis bemenetbdl vagy
idécsatornabol érkezd paranccsal.

®

A

®

®— ;
J |<_____@___>—®

Abra 65: Az aktivélési jel eqy digitalis bemenetbél vagy egy virtualis digitalis bemenetbdl, példaul
iddcsatornabdl érkezik. Az idézitd az esé éltél kezdve lefelé szamol.

A. Fennmaradd ido D. 1do
B. Aktivalas E. Kl
C. Idotartam

Az alabbi paraméterek aktivaljak az id6zitét, amikor az "A" kartyahelyen lévé 1. digitalis
bemenet zarva van. Ezek a paraméterek felnyitdsat kovetéen még 30 masodpercig aktivan
tartjak az id6zitét.

« Id6tartam: 30 mp.
» |d6zitd: Digln SlotA.1

0 masodperces id6tartam beallitdsaval feliilirhat egy digitalis bemenetbdl aktivalt
id6csatornat. Az esé6 él utan nincs kikapcsolasi késleltetés.

Példa:
Probléma:

A frekvenciavalto egy raktar légkondicionalasat vezérli. Hétkoznapokon 7 és 17 éra,
hétvégéken 9 és 13 dra kozott kell mikodnie. A frekvenciavaltonak sziikség esetén, példaul
ha dolgozdk tartézkodnak az éplletben, ezen drakon kiviil is mikaodnie kell. A
frekvenciavaltonak a dolgozok tavozasat kovetéen még 30 percen at mikddnie kell.

Megoldas:
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Allitson be két intervallumot, egyet hétkéznapokra, egyet hétvégére. Sziikség van még egy
idézitére, ami aktivalja a folyamatot a beallitott id6pontokon kiviil is. Lasd az alabbi
konfiguraciot.

1. intervallum

P3.12.1.1: Bekapcsolas ideje: 07:00:00

P3.12.1.2: Kikapcsolas ideje: 17:00:00

P3.12.1.3: Napok: Hétfd, kedd, szerda, csitortok, péntek
P3.12.1.4: Csatorna kiosztasa: 1. id6csatorna

STOP|C| READY e

m Interval 1
ID:1466 M3.12.1.3

ON Time

S 07:00:00

OFF Time

o 17:00:00

|

< Days

0 0]

Abra 66: Az id6zité funkciok hasznalata intervallum létrehozéséra

STOP | G] READY | 10
4 Days
D ID: M3.12.1.3

@ Add to favourites

Abra 67: Belépés a Szerkesztési médba

STOP | & | READY | 10

Days

ID: M3.12.1.3.1

[ ] Monday

|| Tuesday

Wednesday

] Thursday

|| Friday

Abra 68: A hétkiznapokhoz beikszelt jelolénégyzetek
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2. intervallum

P3.12.2.1: Bekapcsolas ideje: 09:00:00
P3.12.2.2: Kikapcsolas ideje: 13:00:00
P3.12.2.3: Napok: Szombat, vasarnap
P3.12.2.4: Csatorna kiosztasa: 1. id6csatorna

1. idozito

P3.12.6.1: Idétartam: 1800 mp (30 perc])

P3.12.6.2: 1.id6zitd: Digln SlotA.1 (A paraméter a digitalis bemenetek meniben talalhatd.)
P3.12.6.3: Csatorna kiosztasa: 1. id6csatorna

P3.5.1.1: 1. ,A” vezérlési jel: 1. id6csatorna az I/0 futtatds parancshoz

1. intervallum
Napok = hétf6-péntek
BE = 07:00:00 6ra KI = 17:00:00 dra @ 1A vez. jel )

2. intervallum |
Napok = szombat és vasarnap — :
BE = 09:00:00 6ra KI = 13:00:00 6ra 1. idScsatorna [ ---r-- S

Digitalis bemenet

1 ,A” foglalat | 1. id6zitd
Tartama = 1800mp

Abra 69: Digitalis bemenet helyett az 1. idécsatorna szolgél az inditasi parancs vezérlési jeleként
P3.12.1.1 BEKAPCSOLAS IDEJE (ID 1464)

Hasznalja ezt a paramétert azon id6pont beallitasara, amikor az id6koz funkcid kimenete
aktivalodik.

P3.12.1.2 KIKAPCSOLAS IDEJE (ID 1465)

Hasznalja ezt a paramétert azon idépont beallitdsara, amikor az id6koz funkcio kimenete
inaktivalodik.

P3.12.1.3 NAPOK (ID 1466]

Hasznalja ezt a paramétert a hét azon napjainak kivalasztasara, amikor az id6koz funkcid
engedélyezve van.

P3.12.1.4 CSATORNA KIOSZTASA [ID 1468)

Hasznalja ezt a paramétert azon idécsatorna kivalasztasara, amelyhez az id6koz funkcid
kimenete hozza van rendelve.

Az idécsatornak segitségével be/ki tipusu funkcidkat iranyithat, példaul relékimeneteket
vagy barmilyen olyan funkciot, melyet DI jellel lehet vezérelni.

P3.12.6.1 IDOTARTAM (ID 1489]

Hasznalja ezt a paramétert azon id6tartam beallitdsara, ameddig az id6zités tart, amikor az
aktivalasi jelet kiiktattak (Ki-késleltetés).
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P3.12.6.2 1. IDOZITO (ID 447)

Hasznalja ezt a paramétert azon digitalis bemeneti jel kivalasztasara, amely elinditja az
id6zitét.

E jel aktivalasakor az id6zit6 kimenete is aktivalodik. Az id6zité szamolni kezd, amint a jel
deaktivalasra keril (esé él). A kimenet deaktivalddik, amint az id6tartam paraméternél
beallitott idd letelt.

A felfutd él elinditja a 3.12-es csoportban beprogramozhaté 1. id6zitét.

P3.12.6.3 CSATORNA KIOSZTASA (ID 1490]

Hasznalja ezt a paramétert azon id6csatorna kivalasztasara, amelyhez az id6zit6 funkcid
kimenete hozza van rendelve.

Az idG6csatornédk segitségével be/ki tipust funkciokat irdnyithat, példaul relékimeneteket
vagy barmilyen olyan funkciot, melyet DI jellel lehet vezérelni.

10.14 PID-SZABALYZO0

10.14.1 ALAPBEALLITASOK

P3.13.1.1 PID EROSITES (ID 118)

Hasznalja ezt a paramétert a PID szabalyzo erdsitésének beallitasara.
Amennyiben a paraméter értéke 100%-ra van allitva, a hibaérték 10%-os valtozasa 10%-os
valtozast idéz el6 a vezérld kimenetében.

P3.13.1.2 PID INTEGRACIOS IDO (ID 119)

Hasznalja ezt a paramétert a PID szabalyzd integralasi idejének beallitasara.
Amennyiben a paraméter értéke 1,00 mp-re van allitva, a hibaérték 10%-os valtozasa
10,00%/mp-es valtozast idéz eld a vezérld kimenetében.

P3.13.1.3 PID DERIVACIOS IDO (ID 132)

Hasznalja ezt a paramétert a PID szabalyz6 derivalasi idejének beallitasara.
Amennyiben a paraméter értéke 1,00 mp-re van allitva, a hibaérték 1,00 mp alatt
bekovetkezett 10%-o0s valtozasa 10%-os valtozast idéz el a vezérlé kimenetében.

P3.13.1.4 MERTEKEGYSEG KIVALASZTASA (ID 1036)

Hasznalja ezt a paramétert a PID szabalyzo visszajelzési és kért érték jel egységének
kivalasztasara.
Valassza ki a tényleges érték mértékegységét.

P3.13.1.5 MERTEKEGYSEG MIN (ID 1033)

Hasznalja ezt a paramétert a PID visszajelzés jele minimalis értékének beallitasara.

Példaul egy 4...20 mA-es analég jel 0...10 bar nyomasnak felel meg.

0%-os ellen6rzéjel vagy alapérték értéke a mértékegységben. A skalazast monitorozasi okok
miatt végzi a rendszer. A PID-szabalyz6 az ellenérzdjelek és alapértékek belsé szamitasahoz
tovabbra is ezt a szazalékos aranyt hasznalja.
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P3.13.1.6 MERTEKEGYSEG MAX (ID 1034)

Hasznalja ezt a paramétert a PID visszajelzés jele maximalis értékének beallitasara.

Példaul egy 4...20 mA-es analog jel 0...10 bar nyomasnak felel meg.

0%-os ellendrzéjel vagy alapérték értéke a mértékegységben. A skalazast monitorozasi okok
miatt végzi a rendszer. A PID-szabalyz6 az ellenérzdjelek és alapértékek belsé szamitasahoz
tovabbra is ezt a szazalékos aranyt hasznalja.

P3.13.1.7 MERTEKEGYSEG TIZEDESJEGYEI (ID 1035)

Hasznalja ezt a paramétert a tizedesjegyek szamanak beallitdsdhoz a folyamategység-
értékeknél.

Példaul egy 4...20 mA-es analog jel 0...10 bar nyomasnak felel meg.

0%-os ellendrzdjel vagy alapérték értéke a mértékegységben. A skalazast monitorozasi okok
miatt végzi a rendszer. A PID-szabalyz6 az ellendrzdjelek és alapértékek belsé szamitdsahoz
tovabbra is ezt a szazalékos aranyt hasznalja.

P3.13.1.8 HIBAINVERTALAS (ID 340)

Hasznalja ezt a paramétert a PID szabalyzo6 hibaértékének invertalasara.

P3.13.1.9 HOLTSAV (ID 1056}

Hasznalja ezt a paramétert a PID kért érték korili holtsav-terilet beallitasara.
A paraméter értéke a kivalasztott mértékegységben van megadva. A rendszer lezarja a PID-
vezérl6 kimenetét, ha az ellendrzéjel értéke a beallitott id6n at a holtsdvban marad.

P3.13.1.10 HOLTSAV KESLELTETESE (ID 1057)

Hasznalja ezt a paramétert azon id6 beallitasara, amig a visszajelzd értéknek a holtsav-
terileten kell maradnia, mig sor nem keril a PID-szabalyzd kimenetének zarasara.

A rendszer lezarja a PID-szabalyzd kimenetét, ha a tényleges érték a Holtsav késleltetése
paraméternél beallitott idén at a holtsavban marad. Ez a funkcié meggatolja a kopast és az
inditokarok, példaul szelepek véletlen elmozdulasat.
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Abra 70: A Holtsév funkcid

A. Holtsav (ID1056) D. Tényleges érték
B. Holtsav késleltetése (ID1057) E. Kimenet lezarva
C. Reference

10.14.2 ALAPERTEK

P3.13.2.1 1. BILLENTYUZET ALAPERTEK (ID 167]

Hasznalja ezt a paramétert a PID szabalyzo kért értékének beallitasara, amikor a kért érték
forrasa a 'Billentylizet SP".
A paraméter értéke a kivalasztott mértékegységben van megadva.

P3.13.2.2 2. BILLENTYUZET ALAPERTEK (ID 168)

Hasznalja ezt a paramétert a PID szabalyzo kért értékének beallitdsara, amikor a kért érték
forrasa a 'Billenty(izet SP".
A paraméter értéke a kivalasztott mértékegységben van megadva.

P3.13.2.3 ALAPERTEK RAMPAIDG (ID 1068)

Hasznalja ezt a paramétert a kért érték valtozasaihoz tartozo felfuto és lefutd rampaidék
beallitasara.

A rdmpaid6 az az id6, ami az alapérték minimumrol maximumra valé novekedéséhez kell. Ha
e paraméter értékét nullara allitjuk, felfutds nem kerdl alkalmazasra.
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P3.13.2.4 PID-ALAPERTEK NOVELESENEK AKTIVALASA (ID 1046)

Hasznalja ezt a paramétert azon digitalis bemeneti jel kivalasztasara, amely aktivalja a PID
kért értékének novelését.

P3.13.2.5 PID-ALAPERTEK KIVALASZTASA [(ID 1047)

Hasznalja ezt a paramétert azon digitalis bemeneti jel beallitdsara, amely az alkalmazandd
PID kért értéket kivalasztja.

P3.13.2.6 1. ALAPERTEK FORRASANAK KIVALASZTASA (ID 332)

Hasznalja ezt a paramétert a PID kért érték jelforrasanak kivalasztasara.

Az Al és az In-adatok feldolgozasa valtozokat a rendszer szdzalékos aranyokként
(0,00-100,00%) kezeli, és az alapérték minimalis és maximalis értékének megfeleléen
skalazza.

MEGJEGYZES!
Az In-adatok feldolgozasa jelek 2 tizedesjegyet hasznalnak.

Amennyiben hémeérsékleti bemeneteket valaszt ki, gy kell beallitania a P3.13.1.5
Mértékegység min és P3.13.1.6 Mértékegység max paraméterek értékét, hogy azok
megfeleljenek a h6mérs kartya skalajaval: MértékegységMin = -50 °C és MértékegységMax =
200 °C.

P3.13.2.7 1. ALAPERTEK MINIMUMA (ID 1069)

Hasznalja ezt a paramétert a kért érték jel minimalis értékének beallitasara.
P3.13.2.8 1. ALAPERTEK MAXIMUMA (ID 1070)

Hasznalja ezt a paramétert a kért érték jel maximalis értékének beallitdsara.
P3.13.2.9 1. ALAPERTEK NGVELESE (ID 1071)

Hasznalja ezt a paramétert a kért érték novelési funkcid egyltthatdjanak beallitasara.
Az alapérték novelése parancs hatasara a rendszer megszorozza alapértéket a széban forgd
paraméternél beallitott egyltthatoval.

10.14.3 ELLENORZOJEL

P3.13.3.1 ELLENORZOJEL FUNKCIO (ID 333)
Hasznalja ezt a paramétert annak kivalasztasara, hogy a visszajelz6 érték egyetlen jelbdl

szarmazzon, vagy két jel kombinacidjabol.
Kivalaszthatja a két ellen6rzdjel kombinacidjakor hasznalatos matematikai funkcidt.

P3.13.3.2 ELLENORZOJEL FUNKCIO NGVELESE (ID 1058)

Hasznalja ezt a paramétert a visszajelzés jel erdsitésének beallitasara.
Ez a paraméter példaul az Ellendrzéjel funkcid 2-es értékével hasznalatos.
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P3.13.3.3 1. ELLENORZOJEL FORRASANAK KIVALASZTASA (ID 334)

Hasznalja ezt a paramétert a PID visszajelzés jelforrasanak kivalasztasara.

Az Al és az In-adatok feldolgozasa valtozdkat a rendszer szazalékos aranyokként
(0,00-100,00%) kezeli, és az ellen6rzéjel minimalis és maximalis értékének megfelelGen
skalazza.

MEGJEGYZES!
Az In-adatok feldolgozasa jelek 2 tizedesjegyet hasznalnak.

Amennyiben hémérsékleti bemeneteket valaszt ki, ugy kell beallitania a P3.13.1.5
Mértékegység min és P3.13.1.6 Mértékegység max paraméterek értékét, hogy azok
megfeleljenek a h6mérd kartya skalajaval: MértékegységMin = -50 °C és MértékegységMax =
200 °C.

P3.13.3.4 1. ELLENORZOJEL MINIMUMA (ID 336)

Hasznalja ezt a paramétert a visszajelzés jel minimalis értékének beallitasara.

P3.13.3.5 1. ELLENORZOJEL MAXIMUMA (ID 337)

Hasznalja ezt a paramétert a visszajelzés jel maximalis értékének beallitasara.

10.14.4 ELORECSATOLAS

P3.13.4.1 ELORECSATOLAS FUNKCIO (ID 1059)

Hasznalja ezt a paramétert annak kivalasztasara, hogy az elérecsatolas értéke egyetlen
jelb6l szarmazzon, vagy két jel kombinaciojabdl.
Kivalaszthatja a két elérecsatolas jel kombinacidjakor hasznalatos matematikai funkciot.

Az Elérecsatolas funkcié miikodéséhez altaldban pontos folyamati modellek szlikségesek.
Egyes esetekben egy erdsités és az elérecsatolas ellenérték-tipusa is elegendd. Az
elérecsatolt rész nem hasznalja a ténylegesen vezérelt folyamati értékek ellendrzéjel-
méréseit. Az elérecsatoldsos vezérlés mas, a vezérelt folyamati értékekre hatassal lévo
méréseket hasznal.

1. PELDA:

Szabalyozhatja példaul egy tartaly vizszintjét az dramlas szabalyozasaval. A célzott vizszint
alapértékkeént, a tényleges szint pedig ellendrzéjelként van megadva. A vezérlési jel
monitorozza a beérkezd aramlast.

A kifelé tarto aramlas olyan, mint egy mérhet6 zavar. Ha meg tudja mérni ezt a zavart, akkor
megprobalhat egy, a PID-kimenethez hozzaadott elérecsatolasos vezérléssel hatni ra
(erdsités és ellenérték). A PID-szabalyzd joval gyorsabban képes reagalni igy a kifelé tarto
aramlas valtozasara, mintha csak a vizszintet mérné.
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Abra 71: Az elérecsatoldsos vezérlés

A. Alapj. sz. C. Kif. aram. szab.
B. Szintvezérlés

P3.13.4.2 EROSITES

Hasznalja ezt a paramétert az elérecsatolas jel erdsitésének beallitasara.

P3.13.4.3 1. ELORECSATOLAS FORRASANAK KIVALASZTASA

Hasznalja ezt a paramétert a PID elérecsatolas jelforrasanak kivalasztasara.

P3.13.4.4 1. ELORECSATOLAS MINIMUMA

Hasznalja ezt a paramétert az elérecsatolas jel minimalis értékének beallitasara.

P3.13.4.5 1. ELORECSATOLAS MAXIMUMA

Hasznalja ezt a paramétert az elérecsatolds jel maximalis értékének beallitasara.

10.14.5 ALVAS FUNKCIO

P3.13.5.1 SP1 ALVAS FREKVENCIAJA (ID 1016)

Hasznalja ezt a paramétert annak a korlatnak a beallitdsara, amely alatt kell maradnia adott
ideig a frekvenciavaltd kimend frekvenciajanak, mielétt a frekvenciavalté alvo allapotba
lépne.

Ezen paraméter értékét akkor hasznalja a rendszer, ha a PID-szabalyzo alapértékének jelét
az 1. alapérték forrasbol kapta.
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Az alvas modba valod belépés feltételei

« Akimeneti frekvencia a beallitott alvas-késleltetési idonél hosszabban az alvasi
frekvencia alatt marad
« APID-ellenérzéjel a beallitott ébresztési szint felett marad

Az alvasbol valo felébredés feltételei

« APID-ellendrzéjel a beallitott ébresztési szint ala esik

MEGJEGYZES!
Ha rosszul allitja be az ébresztési szintet, akkor lehetséges, hogy a frekvenciavalto
nem tud alvas mddba kapcsolni

P3.13.5.2 SP1 ALVAS KESLELTETESE (ID 1017)

Hasznalja ezt a paramétert annak a minimalis id6tartamnak a beallitasara, ameddig a
frekvenciavaltd kimen frekvencidjanak a beallitott korlat alatt kell maradnia, miel6tt a
frekvenciavaltd alvo allapotba lépne.

Ezen paraméter értékét akkor hasznalja a rendszer, ha a PID-szabalyzé alapértékének jelét
az 1. alapérték forrasbol kapta.

P3.13.5.3 SP1 EBRESZTESI SZINT (ID 1018)

Hasznalja ezt a paramétert azon szint beallitasara, amelynél a frekvenciavalté felébred az
alvo allapotbdl.

Amint a PID-ellendrzdjel értéke e paraméternél beallitott szint ala csokken, a
frekvenciavaltod felébred az alvd allapotbdl. E paraméter miikodését az ébresztési mod
paraméterrel lehet beallitani.

P3.13.5.4 SP1 EBRESZTESI MOD (ID 1019)

Hasznalja ezt a paramétert az ébresztési szint paraméter mikodésének kivalasztasara.

A frekvenciavaltd akkor ébred fel, amikor a PID-ellendrzéjel értéke az Ebresztési szint felé
emelkedik.

Ez a paraméter meghatarozza, hogy az Ebresztési szint statikus abszoldt szint, vagy a PID-

alapérték értékéhez igazodd relativ szint.

0 = AbszolUt szint (Az ébresztés szintje statikus, nem igazodik az alapértékhez.)
1 = Relativ alapérték (Az ébresztés szintje a tényleges alapérték alatti ellenérték. Az
ébresztés szintje a tényleges alapértékhez igazodik.)
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Alapérték PID alapérték
I/

Ebresztési szint

Abra 72: Ebresztési mdd: abszoldt szint

Alapérték PID alapérték

A

Ebresztési szint

Abra 73: Ebresztési mod: relativ alapérték

P3.13.5.5 SP2 ALVAS FREKVENCIAJA (ID 1075)

Lasd a P3.13.5.1 paraméter leirasat.

P3.13.5.6 SP2 ALVAS KESLELTETESE (1076)

Lasd a P3.13.5.2 paraméter leirasat.

P3.13.5.7 SP2 EBRESZTESI SZINT (ID 1077)

Lasd a P3.13.5.3 paraméter leirasat.

P3.13.5.8 SP2 EBRESZTESI MOD (ID 1020)

Lasd a P3.13.5.4 paraméter leirasat.

10.14.6 ELLENORZOJEL FELUGYELETE

Az ellendrzéjel ellenérzése funkcidval biztosithatja, hogy a PID-ellenérzéjel értéke (folyamati
értéke vagy tényleges értéke) a beallitott korlatok k6z6tt marad. Ez a funkcid segithet
megtalalni példaul egy torétt csovet, igy leallithatja a viz omlését.

Ezek a paraméterek meghatarozzak a tartomanyt, melyben a PID-ellenérzéjel megfeleld
korilmények kozt marad. Ha a PID-ellenérzéjel nem marad ebben a tartomanyban, és ez az
allapot a késleltetésnél hosszabb ideig fennall, megjelenik egy Ellenérzéjel-ellendrzési hiba
(hibakad: 101).

P3.13.6.1 ELLENORZOJEL-FELUGYELET ENGEDELYEZESE (ID 735)

Hasznalja ezt a paramétert a tényleges érték felligyelet funkcio engedélyezésére.
Az ellendrzdjel felligyelete segitségével biztosithatja, hogy a PID-ellendrzdjel értéke a
beallitott hatarértékek kozott maradjon.
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Abra 74: Az Ellenérzéjel-feliigyelet funkcid

A. Felsé korlat (ID736) E. Késleltetés (ID737)
B. Alsé korlat (ID758) F. Szabalyozasi mdd
C. Tényleges érték G. Riasztas vagy hiba

D. Reference

P3.13.6.2 FELSO KORLAT (ID 736]

Hasznalja ezt a paramétert a PID visszajelzés jel felsé korlatjanak beallitasara.
Ha a PID-ellendrzéjel értéke a beallitott idétartamot meghaladdan Lépi tul ezt a hatarértéket,
a rendszer ellendrzdjel felligyeleti hibat jelez.

P3.13.6.3 ALSO KORLAT (ID 758)

Hasznalja ezt a paramétert a PID visszajelzés jel also korlatjanak beallitdsara.

Ha a PID-ellendrzdjel értéke a beallitott id6tartamot meghaladdan csokken e hatarérték ala,
a rendszer ellenérzéjel felligyeleti hibat jelez.

Az also- és felsé korlatot az alapjel kozelében hatarozza meg. Amikor az aktualis érték atlépi
a korlat alsé vagy fels6 hatarat, elindul egy szamlalé. Amikor az aktualis érték ismét a
hatarérték kozt van, a szamlaloé elkezd visszaszamolni. Ha a szamlalo tallépi a P3.13.6.4
Késleltetés paraméternél meghatarozott értéket, riasztas vagy hiba jelenik meg. A valaszt a
P3.13.6.5 (Valasz PID1-felligyeleti hibara) paraméterrel hatarozhatja meg.

P3.13.6.4 KESLELTETES (ID 737)
Hasznalja ezt a paramétert azon maximalis id6 beallitasara, amig a PID visszajelzés jelnek a

felugyeleti korlatokon kivil kell maradnia, amig a visszajelzés felligyeleti hiba be nem
kovetkezik.
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Amennyiben a célértéket ez id6 alatt nem éri el a rendszer, hiba vagy riasztas jelenik meg.
P3.13.6.5 VALASZ PID-FELUGYELETI HIBARA [ID 749)

Hasznalja ezt a paramétert arra, hogy kivalassza a frekvenciavaltd valaszat ‘PID felligyelet’
hibara.

Amennyiben a PID-ellendrzdjel értéke a felligyeleti késleltetési idét meghaladd ideig
feligyeleti korlaton kiviil van, a rendszer PID felligyeleti hibat jelez.

10.14.7 NYOMASVESZTESEG-KOMPENZACIO

Célszer(i a csé kozepére (az dbran a 2. pozicid) helyezni az érzékelét, ha egy hosszu, szamos
kivezeto nyilassal rendelkezd csovet helyez nyomas ala. Az érzékelét elhelyezheti
kozvetlenil a szivattyl utan is. Ezzel megkapja a szivattyd utan kozvetlendl fennallé nyomast,
de a cs6 tavolabbi részein a nyomas az dramlassal egyditt csokken.

®
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Abra 75: A nyomésérzékeld elhelyezkedése

A. Nyomas D. Cs6 hossza
B. Nincs aramlas E. 1. pozicio
C. Aramlassal F. 2. pozicid

P3.13.7.1 1. ALAPERTEK KOMPENZACIOJANAK ENGEDELYEZESE (ID 1189)

Hasznalja ezt a paramétert a nyomasvesztés kompenzacié engedélyezésére a
szivattydrendszerben.

Nyomasvezérelt rendszerben ez a funkcié kompenzalja a csévezeték végén tapasztalhatd,
folyadék dramlésabol adddd nyomasveszteséget.
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P3.13.7.2 1. ALAPERTEK MAXIMALIS KOMPENZACIO (ID 1190)

s s

melynek alkalmazasara akkor keril sor, ha a frekvenciavaltd kimen6 frekvencidja maximalis
frekvencian van.

A kompenzacio értéke hozzaadodik a tényleges alapértékhez a kimeneti frekvencia
funkciojakeént.

Alapérték kompenzacié = max kompenzacié * (KimFrek-MinFrek])/(MaxFrek-MinFrek).

Az érzékel( az 1. pozicidban talalhatd. Amikor nincs aramlas, a cs6 nyomasa allandd marad.
Aramlas esetén azonban a cs6 tavolabbi részein a nyomas csokken. Ezt kompenzalandd, ha
novekszik az aramlas, emelje meg az alapértéket is. A kimeneti frekvencia ezt kovetéen
becslést készit az aramlasrdl, és az alapérték az aramlassal egyditt linedrisan néni fog.

Alapérték

A

Alapérték + Max kompenzacié

Alapérték
Min frekv. és araml. Max frekv. és araml.
Nyomas
A
, -~ , Arami3 ;
Nincs aramlas ssal és kompenZéCiéVa’
//
//

Cs6 hossza

1. pozicié 2. pozicio

s
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10.14.8 LAGY KITOLTES

A Lagy kitoltés funkcid segitségével a folyamatot alacsony fordulatszamon eljuttathatja egy
beallitott szintre, még azelétt, hogy a PID-szabalyzo atvenné az iranyitast. Ha a folyamat nem
jut el a megadott szintre a megadott id6 alatt, hiba jelenik meg.

Ezzel a funkcidval példaul lassan megtdlthet egy lres csovet vizzel, igy elkerili az erds
aramlatokat, melyek eltorhetnék a csovet.

Javasoljuk, hogy Tobb szivattyis modban mindig hasznalja a Lagy kitoltés funkciot.

P3.13.8.1 LAGY KITGLTES ENGEDELYEZESE (ID 1094)

Hasznalja ezt a paramétert a lagytoltés funkcio engedélyezésére.
Ezzel a funkcidval példaul lassan megtolthet egy lires csovet folyadékkal, igy elkerdili az er6s
aramlatokat, melyek eltorhetnék a csovet.

P3.13.8.2 LAGY KITGLTES FREKVENCIAJA (ID 1055)

Hasznalja ezt a paramétert a frekvenciavaltd frekvencia-alapjelének beallitdsara, amikor a
lagytoltés funkcid hasznalatban van.

A frekvenciavaltd a vezérlés el6tt erre a frekvenciara gyorsit. Ezt kovet6en a frekvenciavalto
visszaall a normal PID-szabalyzé maddba.

P3.13.8.3 LAGY KITOLTES SZINTJE (ID 1095)

Hasznalja ezt a paramétert azon szint beallitasara, amely alatt a frekvenciavalté inditasakor
engedélyezve van a lagytoltés-vezérlés.

A frekvenciavalto PID inditasi frekvencian mikaodik, amig az ellenérzéjel el nem éri a
beallitott értéket. A PID-szabalyzé ezt kdvetden atveszi a frekvenciavaltd irdnyitasat.

Ez a paraméter akkor keril alkalmazasra, ha a lagy kitoltés funkcié 'Engedélyezve, Szint)'
értékre van allitva.

P3.13.8.4. LAGY KITOLTESI IDOTULLEPES (ID 1096)

Hasznalja ezt a paramétert a lagytoltés funkcid id6tullépési idejének bedllitasara.

Ha a lagy kitoltés funkcio 'Engedélyezve, Szint' értékre van allitva, a paraméter megadja a
lagy kitoltési szinthez tartozo id6tullépést, ezt kdvetden a rendszer lagy kitoltési hibat jelez.
Ha a lagy kitoltés funkcio ‘Engedélyezve, |d6tullépés’ értékre van allitva, a frekvenciavaltd
lagy kitoltési frekvencian mikaodik, amig el nem telik e paraméterrel megadott idé.

A frekvenciavaltd a lagy kitoltés frekvencidjan mikaodik, amig az ellendrzéjel értéke el nem
éri a lagy kitoltés szintjét. Ha az ellendrzdjel értéke nem éri el a lagy kitoltés szintjét a
megadott idé alatt, riasztas vagy hiba jelenik meg. A valaszt a P3.13.8.5 (Valasz a PID lagy
kitoltési id6tullépésre) paraméterrel hatarozhatja meg.

MEGJEGYZES!
Ha az értéket 0-ra allitja, nem jelenik meg hiba.

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFO0SS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/




PARAMETEREK LEIRASA VACON - 321

® ©

Abra 77: A Légy kitéltés funkcio

A. Reference E. Lagy kitoltés frekvenciaja
B. Tényleges érték F. Lagy kitoltési mod

C. Lagy kitoltés szintje G. Szabalyozasi mdd

D. Frekvencia

P3.13.8.5. VALASZ A PID LAGY KITGLTESI IDOTULLEPESRE (ID 748)

Hasznalja ezt a paramétert arra, hogy kivalassza a frekvenciavaltd valaszat 'PID lagytoltés’
hibara.

Amennyiben a PID-ellendrzéjel értéke az id6ékorlaton bellil nem éri el a beallitott értéket, a
rendszer lagy kitoltés hibat jelez.

10.14.9 BEMENETI NYOMAS FELUGYELETE

A Bemeneti nyomas felligyelete funkciéval megbizonyosodhat réla, hogy elegendd viz van a
szivattyu bemeneténél. Elegendd vizmennyiségnél a szivattyl nem sziv be leveg6t, igy nem
lép fel szivasi kavitacid. A funkcid hasznalatdhoz nyomasérzékelét kell szerelnie a szivattyu
bemenetéhez.

Ha a szivattyl bemeneti nyomasa a beallitott riasztasi szint ala csokken, riasztas jelenik
meg. A PID-szabalyzo alapértéke csokken, igy a szivattyu kimeneti nyomasa is csokken. Ha a
nyomas a hibaszint ala csokken, a szivattyu leall, és megjelenik egy hiba.
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Abra 78: A nyomésérzékeld elhelyezkedése

A. Halozat C. Kimenet
B. Bemenet

Bemeneti nyomas
A

Bemeneti nyomas monit.

~ Felugyeleti

riasztas szintje |*7 TR T T T T T
Ellenérzési | ... b L

hiba szintje ; E .

\Ellendrzési! Ellengrzésit

PID alapértek | hiba hiba |

A késleltetése késleltetése

! P

'f"ﬁi'[iié'l'éb'é&'é'li """""
csokkentése

PID alapérték— e ¥ ———— & Ao

Bementi nyomas riasztas
(digitalis kim. jel)
Motor jar

I T B B et b

Abra 79: A Bemeneti nyomas feliigyelete funkcic

P3.13.9.1 FELUGYELET ENGEDELYEZESE (ID 1685)

Hasznalja ezt a paramétert a bemeneti nyomas felligyelete funkcio engedélyezésére.
Ezzel a funkcidval biztosithatja, hogy elegendd folyadék legyen a szivattyd bemeneténél.

P3.13.9.2 FELUGYELETI JEL (ID 1686)

Hasznalja ezt a paramétert a bemeneti nyomasjel forrasanak kivalasztasara.
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P3.13.9.3 FELUGYELETI MERTEKEGYSEG KIVALASZTASA (ID 1687)

Hasznalja ezt a paramétert a bemeneti nyomasjel egységének kivalasztasara.
A feliigyeleti jelet (P3.13.9.2) a mértékegységhez skalazhatja a pulton.

P3.13.9.4 FELUGYELETI MERTEKEGYSEG TIZEDESJEGYEI (ID 1688)

Hasznalja ezt a paramétert a tizedesjegyek szamanak beallitdsahoz a bemeneti nyomasijel
egységnél.
A feliigyeleti jelet (P3.13.9.2) a mértékegységhez skalazhatja a pulton.

P3.13.9.5 FELUGYELETI MERTEKEGYSEG MINIMALIS ERTEKE (ID 1689)

Hasznalja ezt a paramétert a bemeneti nyomas jel minimalis értékének beallitasara.
Az értéket a kivalasztott mértékegységben adja meg. Példaul egy 4...20 mA-es analdg jel
0...10 bar nyomasnak felel meg.

P3.13.9.6 FELUGYELETI MERTEKEGYSEG MAXIMALIS ERTEKE (ID 1690)

Hasznalja ezt a paramétert a bemeneti nyomas jel maximalis értékének beallitasara.
Az értéket a kivalasztott mértékegységben adja meg. Példaul egy 4...20 mA-es analdg jel
0...10 bar nyomasnak felel meg.

P3.13.9.7 FELUGYELETI RIASZTAS SZINTJE (ID 1691)

Hasznalja ezt a paramétert a bemeneti nyomasriasztas korlatjanak beallitasara.
Ha a mért bemeneti nyomas e hatarérték ala csokken, a rendszer bemeneti nyomasriasztast
kild.

P3.13.9.8 FELUGYELETI HIBA SZINTJE (ID 1692)

Hasznalja ezt a paramétert a bemeneti nyomashiba korlatjanak beallitasara.
Ha a mért bemeneti nyomas a meghatarozott idénél hosszabb ideig e hatarérték alatt marad,
a rendszer bemeneti nyomasriasztast kild.

P3.13.9.9 FELUGYELETI HIBA KESLELTETESE (ID 1693)

Hasznalja ezt a paramétert azon maximalis id6tartam beallitdsara, amig a bemeneti
nyomasnak a hibakorlat alatt kell maradnia, mignem bemeneti nyomas hiba kovetkezik be.

P3.13.9.10 PID-ALAPERTEK CSGKKENTESE (ID 1694)

Hasznalja ezt a paramétert a PID kért érték csokkentési ratajanak beallitdsara, amikor a
mért bemeneti nyomas a riasztasi korlat alatt van.

10.14.10 FAGYAS ELLENI VEDELEM

A Fagyas elleni védelem funkcio a fagyasi karoktol védi a szivattyut. A szivattyut konstans
frekvencian (melyet a P3.13.10.6 Fagyas elleni védelem frekvencidja hataroz meg) mkadteti,
ha a szivattyd alvas mddban van, és a benne mért hémérséklet a beallitott védelmi
hémérséklet ala csokken. A funkcié hasznalatahoz héenergia-atalakitot vagy h6érzékelot
kell telepitenie a szivattyu boritasaba vagy a szivattyuhoz kozeli csévezetékbe.
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P3.13.10.1 FAGYAS ELLENI VEDELEM (ID 1704)

Hasznalja ezt a paramétert a fagyvédelem funkcio engedélyezésére.
Ha a szivattyl mért hdmérséklete a beallitott szint ala csokken, a frekvenciavaltd pedig alvo
allapotban van, a fagyvédelem elinditja és konstans frekvencian mikddteti a szivattyut.

P3.13.10.2 HOMERSEKLETI JEL (ID 1705

Hasznalja ezt a paramétert azon hdmérséklet jelforras kivalasztasara, amely a fagyvédelem
funkcidban hasznalatos.

P3.13.10.3 HOMERSEKLETI JEL MINIMUMA [ID 1706)

Hasznalja ezt a paramétert a h6mérsékletjel minimalis értékének beallitasara.
Példaul egy 4...20 mA-es hdmérsékleti jeltartomany -50...200 Celsius fokos tartomanynak
felel meg.

P3.13.10.4 HOMERSEKLETI JEL MAXIMUMA (ID 1707)

Hasznalja ezt a paramétert a hdmérsékletjel maximalis értékének beallitasara.
Példaul egy 4...20 mA-es hémérsékleti jeltartomany -50...200 Celsius fokos tartomanynak
felel meg.

P3.13.10.5 FAGYVEDELEM HOMERSEKLETE (ID 1708)

Hasznalja ezt a paramétert azon homérsékleti korlat beallitasahoz, amelyen a
frekvenciavaltd elindul.

Ha a szivattyld hdmérséklete e hatarérték ala csokken, a frekvenciavalté pedig alvé
allapotban van, a fagyvédelem funkci¢ elinditja a frekvenciavaltot.

P3.13.10.6 FAGYAS ELLENI VEDELEM FREKVENCIAJA (ID 1710)

Hasznalja ezt a paramétert a frekvenciavaltd azon frekvencia-alapjelének beallitdsara, amely
akkor hasznalatos, ha a fagyvédelem funkcio aktiv.

10.15 KULSO PID-SZABALYZ0

P3.14.1.1 KULSO PID ENGEDELYEZESE (ID 1630)

Ez a paraméter a PID szabalyz6 engedélyezésére szolgal.

MEGJEGYZES!
Ez a vezérld csak kiils6 hasznalatra szolgal. Analdg kimenettel hasznalhatd.

P3.14.1.2 STARTJEL (ID 1049)

Ez a paraméter a 2. PID-szabalyzot inditd és leallitd jel beallitasara szolgal kiils6 hasznalat
esetén.
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MEGJEGYZES!
Ennek a paraméternek csak akkor van hatasa, ha a PID2-vezérlét engedélyezte a
PID2 alapvet6 menijében.

P3.14.1.3 KIMENET LEALLITVA (ID 1100)

Ez a paraméter a PID-szabalyz6 kimeneti értékének a maximalis kimeneti érték
szazalékaban torténd beallitasara szolgal, amikor azt egy digitalis kimenet leallitja.
Amennyiben e paraméter értéke 100%-ra van allitva, a hibaérték 10%-os valtozasa 10%-os
valtozast idéz el6 a vezérld kimenetében.

10.16 TOBB SZIVATTYUS FUNKCIO

A Tobb szivattyus funkcio segitségével legfeljebb hat motort, szivattyut vagy ventilatort
iranyithat a PID-szabalyzoval.

A frekvenciavaltd egy motorhoz, a szabalyozé motorhoz csatlakozik. Ez a szabalyz6 motor
relék révén csatlakoztatja és valasztja le a tovabbi motorokat a halézatra/halozatrol. Ez a
megfeleld alapérték fenntartdsa miatt sziikséges. Az Automatikus valtas funkcié szabja meg
a motorok inditdsanak sorrendjét az egyenlé kopas érdekében. A szabalyozo motort
bevonhatja az automatikus valtas és a reteszek logikajaba, vagy beallithatja, hogy mindig ez
legyen az 1. motor. Id6szakosan eltavolithat motorokat a Retesz funkciéval, ez hasznos lehet
példaul karbantartasnal.

A

Abra 80: A Tobb szivattyus funkcic

A. Savszélesség D. Késleltetés
B. Alapérték E. BE
C. Ellendrzdjel F. Kl
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G. A frekvenciavalté maximalis vagy kozel
maximalis frekvencian fut

A rendszer csatlakoztatja vagy levalasztja a motort vagy motorokat, ha a PID-szabalyz6 nem
tudja a beallitott savszélességen beliil tartani az ellenérzéjelet.

Mikor csatlakoztasson és/vagy adjon hozza motorokat:

« Azellenérzdjel értéke nincs a savszélességi tartomanyban.

+ A szabalyozé motor a maximalis frekvencidhoz kozel mikaodik (-2 Hz).

« Afentifeltételek a savszélességi késleltetés id6tartamanal hosszabban érvényesiilnek.
« Tobb motor érhetd el

Mikor valasszon le és/vagy tavolitson el motorokat:

« Azellenérzdjel értéke nincs a savszélességi tartomanyban.

+ A szabalyozé motor a minimalis frekvencidhoz kozel mikodik (+2 Hz).

« Afentifeltételek a savszélességi késleltetés id6tartamanal hosszabban érvényesiilnek.
« A szabalyozo motoron kiviil tobb motor is mikaodik.

P3.15.1 MOTOROK SZAMA (ID 1001)

Hasznalja ezt a paramétert a tobbszivattyls rendszerben hasznalt motorok/szivattyuik teljes
szamanak beallitasara.

P3.15.2 RETESZ FUNKCIO (ID 1032)

Hasznalja ezt a paramétert a reteszek engedélyezésére vagy letiltasara.

A retesz segitségével kozolheti a Tobb szivattyls rendszerrel, hogy egy motor nem elérhetd.
Ez akkor fordul eld, ha a motort példaul karbantartas miatt kiveszik a rendszerbdl, vagy kézi
iranyitas végett megkerilik.

A reteszt a P3.15.2 paraméter engedélyezésével kezdheti el hasznalni. Valassza ki az egyes
motorok allapotat egy digitalis bemenettel (P3.5.1.34 - P3.5.1.39 paraméterek]. Ha a
bemenet értéke ZARVA, tehat aktiv, a motor elérhetd a Tébb szivattyUs rendszer szamara. Ha
nem, a Tobb szivattyUs logika nem kapcsolddik hozza.

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFO0SS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/




PARAMETEREK LEiRASA VACON - 327

Abra 81: Az 1. reteszlogika

A. Motorok inditasi sorrendje

A motorok sorrendje: 1, 2, 3, 4, 5.

Ha eltavolitja a 3. motor reteszét, azaz a P3.5.1.36 paramétert NYITVA értékre allitja, a
sorrend megvaltozik: 1, 2, 4, 5.

D428 =FALSE

=
M1 M4 M5

R k-

Abra 82: A 2. reteszlogika

A. Motorok inditasi sorrendje
Ha ismét hozzaadja a 3. motort (azaz a ZARVA lehetdséget valasztja a P3.5.1.36

paraméternél], akkor a 3. motor utolso tagként keril vissza a sorba: 1, 2, 4, 5, 3. A rendszer
nem all le, folytatja a mikddést.
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ID428 = TRUE

M1

Abra 83: Az 3. reteszlogika

A. Motorok Uj inditasi sorrendje
Ha a rendszer leall vagy alvas maddba lép, a sorrend visszavaltozik: 1, 2, 3, 4, 5.
P3.15.3 FC-VEL EGYUTT (ID 1028)

Hasznalja ezt a paramétert arra, hogy a vezérelt motor/szivattyut belevegye az automatikus
valtas és a retesz rendszerbe.

Ha a vezérelt motor/szivattyl nincs benne, a vezérlé motor mindig az 1. sz. motor. A bekotési
diagramot mindkét esethez a kézikonyvben talalja.

Vala's ztas Valasztas neve Leiras
szama

A frekvenciavalté az 1. motorhoz mindig kapcsolddik. A rete-
0 Disabled szek erre a motorra nincsenek hatassal. Az 1. motor nem
szerepel az automatikus valtas logikaban sem.

A frekvenciavaltot a rendszerben talalhatd barmelyik motor-
hoz csatlakoztathatja. A reteszek az 6sszes motorra hatassal
vannak. Az automatikus valtas logikajaban az 6sszes motor
szerepel.

1 Engedélyezve

KABELEZES
Eltérd csatlakozasokat kell alkalmaznia 0 és 7 paraméterértékek esetén.
0, LETILTVA

A frekvenciavaltd egyenesen az 1. motorhoz csatlakozik. A tobbi motor kiegészit6 szerepet
lat el. Ezeket kontaktorok csatlakoztatjak a halézathoz, és a frekvenciavaltd reléi vezérlik. Az
automatikus valtas és a retesz logikaja nincs hatassal az 1. motorra.
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Halozat

1. motor vezérlése relérol 2. motor vezérlése relérél 3. motor vezérlése relérdl

! | !
NINCS HASZN. K2[ ] ka[ ]

Abra 84: 0 besllitva

1, ENGEDELYEZVE

Ha szeretné, hogy a szabalyozé motor is belekeriiljon az automatikus valtas vagy a retesz
logikajaba, kovesse az alabbi abran lathatd utasitasokat. Minden motort egy relé vezérel. A

kontaktor logikaja mindig az elsé motort csatlakoztatja a frekvenciavaltéhoz, a kovetkez6
motorokat pedig a halézathoz.
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Halozat

1. motor

vezérlése relérdl
|
|

2. motor

vezérlése relérol
|
|

3. motor

vezeérlése relérdl

K3 K2 \K3 K3 K1 \ K3 K1 K2 \ K1
K2 K1 K2
K1.1 K1 K2.1 K2 K3.1 K3
K1 K1. K2 K2. K3 K3.

Abra 85: 1 besllitva

P3.15.4 AUTOMATIKUS VALTAS (ID 1027)

Hasznalja ezt a paramétert arra, hogy az indulasi szekvencia forgasat és a motorok
prioritdsat engedélyezze vagy letiltsa.
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Valasztas Valasztas neve Leiras

szama

Normal m{kddés sordn a motorok sorrendje mindig 1, 2, 3,
4,5. Ez a sorrend m(ikodés kdzben valtozhat, ha reteszeket
aktival vagy tavolit el. A rendszer leallasaval a sorrend is
visszaall az eredetire.

0 Disabled

A rendszer bizonyos id6kézonként megvaltoztatja a sorren-
1 Engedélyezve det, hogy a motorok egyenléen kopjanak. Az automatikus
valtas intervallumat be lehet allitani.

Az automatikus valtas intervallumanak mddositasat a P3.15.5 Automatikus valtas
intervalluma paraméterrel végezheti el. A mikod6 motorok maximalis mennyiségét az
Automatikus valtas: Motorkorlat (P3.15.7) paraméterrel allithatja be. Beallithatja a
szabalyoz6 motor maximalis frekvencidjat is ([Automatikus valtas: Frekvenciakorlat P3.15.6).

Amikor a folyamat a P3.15.6 és P3.15.7 paraméterek altal meghatarozott korlatok kozé ér,
bekovetkezik az automatikus valtas. Ha a folyamat nincs a korlatok kozott, a rendszer
megvarja, amig belép a korlatok kozé, és csak ekkor végzi el az automatikus valtast. Ez
meggatolja, hogy automatikus valtas kdzben hirtelen leessen a nyomas abban az esetben,
amikor példaul egy szivattydallomason magas kapacitasra van sziikség.

PELDA

Az automatikus valtast kdvetéen az elsé motor keriil az utolso helyre. A tébbi motor egy
hellyel el6rébb kerdil.

A motorok induldsi sorrendje: 1, 2, 3, 4,5
--> Automatikus valtas -->
A motorok indulasi sorrendje: 2, 3, 4, 5, 1
--> Automatikus valtas -->

A motorok induldsi sorrendje: 3, 4, 5, 1, 2

P3.15.5 AUTOMATIKUS VALTAS INTERVALLUMA (ID 1029]

Hasznalja ezt a paramétert az automatikus valtas id6kozeinek beallitasara.

Ez a paraméter hatarozza meg milyen gyakran kell rotalni a motorok/szivattydk inditasi
sorrendjét. Automatikus valtasra keril sor, ha a m(ikodé motorok szama nem éri el az
Automatikus valtas motor korlatot, a frekvencia pedig a Automatikus valtas frekv. korlat alatt
van.

Amint az automatikus valtas id6tartama lejar, automatikus valtasra akkor keril sor, ha a
kapacitas a P3.15.6. és P3.15.7. paramétereknél beallitott szint alatt van.

P3.15.6 AUTOMATIKUS VALTAS: FREKVENCIAKORLAT (ID 1031)

Hasznalja ezt a paramétert az automatikus valtas frekvenciakorlatjanak beallitasara.
Automatikus valtas id6tartamanak lejarta utan akkor keril sor automatikus valtasra, ha a
mUkoédo motorok szama nem éri el az automatikus valtas motor korlatot, a vezérlé
frekvenciavaltd frekvenciaja pedig az automatikus valtas frekvencia korlat alatt van.
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P3.15.7 AUTOMATIKUS VALTAS: MOTORKORLAT (ID 1030)

Hasznalja ezt a paramétert arra, hogy beallitsa a Tobbszivattyds funkcioban hasznalt
szivattyuk szamat.

Automatikus valtas id6tartamanak lejarta utan akkor keril sor automatikus valtasra, ha a
mkodo motorok szadma nem éri el az automatikus valtas motor korlatot, a vezérlo
frekvenciavaltd frekvenciaja pedig az automatikus valtas frekvencia korlat alatt van.

P3.15.8 SAVSZELESSEG (ID 1097)

Hasznalja ezt a paramétert a PID kért érték korili savszélesség-tartomany beallitdsara a
segédmotorok inditdsdhoz és ledllitasahoz.

Ha a PID-ellendrzdjel értéke a savszélesség-tartomanyon belil marad, a kiegészité motor
inditasara/leallitdsara nem keril sor. A paraméter értéke az alapérték szazalékaban van
megadva.

Példaul ha az alapérték =5 bar, akkor a savszélesség = 10%. Ha az ellen6rzéjel értéke 4,5 és
5,5 bar kozott marad, az azt jelenti, hogy a motort levalasztottak vagy eltavolitottak.

P3.15.9 SAVSZELESSEG KESLELTETESE (ID 1098)

Hasznalja ezt a paramétert azon id6tartam beallitdsara, amely utdn a segédmotorok
beindulnak vagy leallnak.

Ha a PID-ellendrzdjel értéke a savszélesség-tartomanyon kivil van, a széban forgd
paraméterrel beallitott idotartam elteltével adhat hozza vagy tavolithat el szivattyukat.

P3.15.10 1. MOTOR RETESZE [(ID 426)

Hasznalja ezt a paramétert azon digitalis bemeneti jel kivalasztasara, amely a tobbszivattyus
rendszer retesz jeléil szolgal.

10.16.1 TULNYOMAS FELUGYELETE

P3.15.16.1 TULNYOMAS FELUGYELETENEK ENGEDELYEZESE (ID 1698)

Hasznalja ezt a paramétert a tulnyomas felligyelet funkcio engedélyezésére.
Ha a PID-ellendrzéjel tullépi a tulnyomas korlatot, a kiegészité motorok mindegyike azonnal
leall. Csak a szabalyozo motor mikodik tovabb.

A Tulnyomas felligyelete funkcidt Tobb szivattyds rendszerben lehet hasznalni. Példaul ha a
szivattyurendszer elsédleges szelepét gyorsan zarja le, a csévezetéken belil megné a
nyomas. Ilyenkor el6fordulhat, hogy a nyomas tul gyorsan né a PID-szabalyzé szamara. A
csotorés elkeriilése érdekében a tulnyomas-feliigyelet ilyenkor leallitja a kiegészito
motorokat a Tobb szivattyus rendszerben.

A talnyomas-feliigyelet a PID-szabalyzé ellendrzéjelét figyeli, tehat a nyomast. Ha a jel
magasabbra ng, mint a tulnyomasi szint, az ellenérzé azonnal leéllitja a kiegészitd
szivattyukat. Csak a szabalyoz6 motor m{kodik tovabb. A nyomas csokkenésével a rendszer
tovabb m(kaodik, és egyesével visszakapcsolja a kiegészité motorokat.
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Abra 86: A Tilnyomas feliigyelete funkcio

A. Nyomas D. PID-ellenérzéjel (ID21)
B. Felugyeleti riasztas szintje (ID1699) E. BE
C. PID-alapérték (ID167) F. Kl

P3.15.16.2 FELUGYELETI RIASZTAS SZINTJE (ID 1699)

Hasznalja ezt a paramétert a tulnyomas-feliigyelet tilnyomas-korlatjanak beallitasara.
Ha a PID-ellendrzdjel tullépi a tulnyomas korlatot, a kiegészité motorok mindegyike azonnal
leall. Csak a szabalyozd motor mikodik tovabb.

10.17 KARBANTARTAS-SZAMLALOK

A karbantartas-szamlalé kozli Onnel, hogy karbantartasra van sziikség. Lehetséges, hogy le
kell cserélnie egy szalagot vagy az olajat a sebvaltoban. A karbantartasi szamlald két
kilonboz6 mdédon mikodik, orakat vagy fordulat*1000 értékeket jelenit meg. A szamlalo
értéke csak FUTTATAS lizemmoédban nd.

é FIGYELMEZTETES!
Csak akkor végezzen karbantartast, ha arra felhatalmaztak. Csak engedéllyel
rendelkezé villanyszerel6 végezhet karbantartast. Sérilés veszélye forog fenn.

MEGJEGYZES!
A fordulat mdd a motorfordulatszamot hasznalja, ami csak egy becsiilt érték. A
frekvenciavalté minden masodpercben méri a fordulatszamot.

Amikor egy szamlalé értéke tullépi a hatarértéket, riasztas vagy hiba jelenik meg. A riasztas
vagy hiba jelét csatlakoztathatja egy digitalis kimenethez vagy relékimenethez.

A karbantartas végeztével nulldzza le a szamlaldt egy digitalis bemenettel vagy a P3.16.4 1.
szamlald lenulldzasa paraméterrel.

P3.16.1 1. SZAMLALO MODJA (ID 1104)

Hasznalja ezt a paramétert a karbantartasi szamlalé engedélyezésére.
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A karbantartas-szamlalé kozli Onnel, hogy karbantartasra van sziikség, amint a szamlalé
értéke tullépi a beallitott kiliszobértéket.

P3.16.2 1. SZAMLALO RIASZTASI KORLATJA (ID 1105)

Hasznalja ezt a paramétert a karbantartads-szamlalo riasztasi korlatjanak beallitasara.
Ha a szamlald értéke tullépi ezt a korlatot, karbantartasi riasztas jelenik meg.

P3.16.3 1. SZAMLALO HIBAKORLATJA (ID 1106)

Hasznalja ezt a paramétert a karbantartas-szamlalé hibakorlatjanak beallitasara.
Ha a szamlalo értéke tullépi ezt a korlatot, rendszer karbantartasi hibat jelez.

P3.16.4 1. SZAMLALO LENULLAZASA (ID 1107)

Hasznalja ezt a paramétert a karbantartasi szamlalo visszaallitasara.

P3.16.5 1. SZAMLALO DI LENULLAZASA (ID 490)

Hasznalja ezt a paramétert azon digitalis jelbemeneti jel kivalasztasara, amely a
karbantartasi szamlald értékét visszaallitja.

10.18 TUZVEDELMI MOD

Tlzvédelmi modban a frekvenciavalto torol minden fellépd hibat, és ameddig lehetséges,
valtozatlan fordulatszamon lizemel. A frekvenciavaltéo minden, a billenty(lzetrél, a
terepibuszokbol vagy a szamitogépes eszkozbol érkezé parancsot figyelmen kiviil hagy.
Kizarodlag a Tlizvédelmi maod aktivalasa, Tlzvédelmi mod hatra, Futtatas engedélyezése,
Futtatas 1. retesze és Futtatas 2. rekesze jeleknek engedelmeskedik az I/0-bol.

A Tlzvédelmi mod funkcio 2 mdddal rendelkezik: Teszt mod és Engedélyezett mdd. A mad
kivalasztdsahoz irja be a jelszét a P3.17.1 (Tlzvédelmi mdd jelszd) paraméterhez. Teszt
modban a frekvenciavaltdo nem torli automatikusan a hibakat, és a frekvenciavalto leall, ha
hibat észlel.

A Tlzvédelmi modot a Tlzvédelmi mod varazsloban is beallithatja, ezt a Gyors beallitas
menlben, a B1.1.4 paraméterrel aktivalhatja.

A Tlzvédelmi mod aktivaldsakor egy riasztas jelenik meg a kijelzon.

f VIGYAZAT!
A Tlzvédelmi mod aktivalasaval semmissé teszi a garanciat! A Teszt mddban
kiprobalhatja a TGzvédelmi modot, igy a garanciat sem sérti meg.

P3.17.1 TUZVEDELMI MOD JELSZO (ID 1599)

Hasznalja ezt a paramétert a Tlizvédelmi madd funkcié engedélyezésére.

MEGJEGYZES!
Az 6sszes tobbi Tlzvédelmi mod paraméter lezarasra keril, amennyiben a

Tlzvédelmi mdd engedélyezve van és a paraméternél helyes jelsz6 megadasara
kerul sor.
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Valasztas Valasztas neve Leiras

szama

A frekvenciavalto tordl minden hibat, és ameddig lehetséges,

1002 Engedelyezett mod valtozatlan fordulatszamon tGizemel

A frekvenciavaltd nem torli automatikusan a hibakat, és a

1234 Teszt mod frekvenciavaltd leall, ha hibat észlel.

P3.17.2 TUZVEDELMI MOD FREKVENCIA FORRASA (ID 1617)

Hasznalja ezt a paramétert a frekvencia-alapjel forrasanak kivalasztasara aktiv tlizvédelmi
maddban.

Ezzel a paraméterrel kivalaszthatja, hogy a Tlizvédelmi mddban példaul az Al1 vagy a PID-
vezérld legyen az alapjel forrasa.

P3.17.3 TUZVEDELMI MOD FREKVENCIAJA (ID 1598)

Hasznalja ezt a paramétert a tlizvédelmi mdédban hasznalt frekvencia beallitasara.
A frekvenciavalto akkor hasznalja ezt a frekvenciat, amikor a P3.17.2 Tlzvédelmi mod
frekvencia forrasa paraméter értéke Tizvédelmi mdd frekvenciaja.

P3.17.4 TUZVEDELMI MOD AKTIVALASA NYITASNAL (ID 1596)

Hasznalja ezt a paramétert azon digitalis bemeneti jel kivalasztasara, amely aktivalja a
tlzvédelmi maod funkcidt.

Amennyiben ez a digitalis bemeneti jel aktiv, riasztas jelenik meg a képernydn, és a garancia
semmissé valik. Ezen digitalis bemeneti jel tipusa NC (altalanosan zart).

Lehetdsége van kiprébalni a Tizvédelmi médot a jelszéval, mely aktivalja a Teszt médot. igy
a garancia sem séril meg.

MEGJEGYZES!
A rendszer lezarja a Tlizvédelmi mdd dsszes paraméterét, ha bekapcsolja a

Tlzvédelmi mddot, majd helyes jelszét ad meg a Tlzvédelmi mod jelszd
paraméternél. A Tlizvédelmi mdd paramétereinek megvaltoztatasahoz ezt kovetéen
elészor 0-ra kell allitania a P3.17.1 Tlzvédelmi mod jelsz6 paramétert.
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Normal start J

Futt. eng. J

1. retesz J

futtatasa |

2. retesz
futtatasa |

|
Tlzvédelmi |

mod aktivalasa —T

(kapcs. zarva)

| |
| |
Motorford. | '
Tlzvéd. | '
méd ford. | T
|

Normal
ford.

Leallitva — — —

Abra 87: T(zvédelmi méd funkcié

P3.17.5 TUZVEDELMI MOD AKTIVALASA ZARASNAL (ID 1619)

Hasznalja ezt a paramétert azon digitalis bemeneti jel kivalasztasara, amely aktivalja a
tlzvédelmi maod funkcidt.

Ezen digitalis bemeneti jel tipusa NO (altalanosan nyitott). Lasd a P3.17.4 Tlzvédelmi mod
aktivalasa nyitasnal paraméter leirasat.

P3.17.6 TUZVEDELMI MOD HATRA (ID 1618)

Hasznalja ezt a paramétert azon digitalis bemeneti jel kivalasztasara, amely tlzvédelmi
modban parancsot ad a hatramenetes forgasi irdnyra.
A paraméter megvaltoztatasa nincs hatassal az altalanos mikodésre.

Amennyiben fontos, hogy a motor mindig ELORE vagy HATRA irdanyban miikadjon T(izvédelmi
modban, valassza ki a megfelel6 digitalis bemenetet.

Digln Slot0.1 = mindig EI_,('jRE
Digln Slot0.2 = mindig HATRA

V3.17.7 TUZVEDELMI MOD ALLAPOTA (ID 1597)

Ez a monitorozasi érték a tlizvédelmi mdd funkcid allapotat mutatja.

V3.17.8 TUZVEDELMI MOD SZAMLALO (ID 1679)

Ez a monitorozasi érték a tlizvédelmi mdd aktivalasainak szamat mutatja.
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MEGJEGYZES!

A szamlalot nem nulldzhatja le.
10.19 MOTOR-ELOMELEGITESI FUNKCIO

P3.18.1 MOTOR-ELOMELEGITESI FUNKCIO (ID 1225)

Hasznalja ezt a paramétert a motor elémelegitési funkcid engedélyezésére vagy letiltasara.
A Motor-elémelegitési funkcié melegen tartja a frekvenciavaltot és a motort LEALLITAS
allapotban. A motor elémelegitésénél a rendszer DC-aramot taplal a motorba. Ez a funkcio
meggatolja példaul a kondenzalédast.

Valasztas
szama

Valasztas neve Leiras

0 Nincs hasznalatban A Motor-eldmelegitési funkcio le van tiltva.

A Motor-elémelegitési funkcié mindig aktiv, ha a frekvencia-

! Leallasi allapotban mindig valto Leallasi dllapotban van.

A Motor-elémelegitési funkciot egy digitalis bemeneti jel
aktivalja Leallasi allapotban. A funkciot aktivalé digitalis
bemenetet a P3.5.1.18 paraméterrel valaszthatja ki.

Digitalis jelbemeneti vezérlés-
sel

A motor-elémelegités akkor aktivalodik, ha a frekvenciavalto
Leallasi allapotban van, és a h(itéborda hémérséklete a
P3.18.2 paraméterrel beallitott szint ala esik.

H8mérsékleti korlat (h(its-
borda)

A motor-elémelegités akkor aktivalédik, ha a frekvenciavalto
Leallasi allapotban van, és a motor mért hémérséklete a
P3.18.2 paraméterrel beallitott szint ala esik. A motorhémér-
séklet mérési jelét a P3.18.5 paraméterrel allithatja be.
Hémérsékleti korlat (mért

motorhémérséklet) MEGJEGYZES!

Ezen mkodési mod alkalmazasahoz rendelkeznie kell
hémérsékletmérésre szolgald bévitGkartyaval (példaul
OPT-BH).

P3.18.2 ELOMELEGITES HOMERSEKLETI KORLATJA (ID 1226)

Hasznalja ezt a paramétert a motor elémelegités funkcio homérsékleti korlatjanak
beallitasara.

A motor-elémelegités akkor aktivalédik, amikor a hiitéborda hdmérséklete vagy a mért
motorhémeérséklet az itt beallitott szint ala esik, és a P3. 18.1 paraméter 3-ra vagy 4-re van
allitva.

P3.18.3 MOTOR-ELOMELEGITESI ARAM (ID 1227)

Hasznalja ezt a paramétert a motor elémelegités funkcié DC dramanak beallitasara.
A motor és a frekvenciavalto leallasi allapotban torténd eldmelegitéséhez sziikséges DC-
aram. A P3.18.1 szerint aktivalva.
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P3.18.4 MOTOR ELOMELEGITESE BE (ID 1044)

Hasznalja ezt a paramétert azon digitalis bemeneti jel kivalasztasara, amely aktivalja a
motor elémelegités funkciot.

Ez a paraméter akkor hasznalatos, ha a P3.18.1. értéke 2. Ha a P3.18.1 értéke 2, ehhez a
paraméterhez id6csatornakat is csatlakoztathat.

P3.18.5 ELOMELEGITES MOTORHOMERSEKLET (ID 1045)

Hasznalja ezt a paramétert azon h6mérsékletjel kivalasztasara, amely a motorhémérséklet
mérésére hasznalatos a motor elémelegités funkcid esetén.

MEGJEGYZES!
Ez a paramétercsoport akkor érhetd el, ha On rendelkezik hémérsékletmérésre
szolgalo bovitékartyaval.

10.20 FREKVENCIAVALTO TESTRESZABAS

P3.19.1 MUKGDESI MOD (ID 15001)

Hasznalja ezt a paramétert a frekvenciavaltd testreszabas mikodési modjanak
kivalasztasara.

A 'Programozas’ kivalasztasaval a blokkprogram végrehajtasa leall és az dsszes
funkcioblokk kimenete 0 lesz. A 'Program végrehajtasa’ kivalasztasaval a blokkprogram lefut
és a blokk kimenetek standard modon frissitésre keriilnek. A Frekvenciavalto testreszabas
nem konfiguralhato, ha a ‘Program végrehajtasa’ van kivalasztva.

Hasznalja a grafikus Frekvenciavaltd testreszabas eszkozt a Vacon Live-on.

10.21 MECHANIKUS FEK

A mechanikus féket az Alkalmazas 1. allapotjelzé szava monitorozasi értékkel ellendrizheti
az Extra és specialis lehet6ségek monitorozasi csoportban.

A Mechanikus fék vezérlése funkcid egy kiilsé mechanikus féket iranyit digitalis kimeneti
jellel. A mechanikus fék akkor nyilik/zarul, amikor a frekvenciavalté kimeneti frekvencidja
attori a nyitasi/zarasi korlatot.

P3.20.1 FEK VEZERLESE (ID 1541)

Hasznalja ezt a paramétert a mechanikus fék mikodési mddjanak beallitasara.
A mechanikus fék allapota digitalis jelbemenet segitségével felligyelhetd, ha a 2. méd van
kivalasztva.
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Tablazat 123: A mechanikus fék miikodési modjanak kivalasztasa

Valasztas
szama

Valasztas neve Leiras

0 Letiltva Nem hasznalja a mechanikus féket.

A mechanikus fékvezérlés m(ikodik, de a rendszer nem feli-

1 Engedélyezve gyeli a fék allapotat.

Fékallapot felligyeletével enge- |A mechanikus fékvezérlés miikadik, a fék allapotat egy digi-
délyezve talis bemeneti jel monitorozza (P3.20.8).

Kimeneti frekvencia 5 6

A

Fék mech.
késl. .,
Frekvenciakorlat lezar.
ID1539[ "
Frekvenciakorl. megny.|------ 3

ID1535

Y gy

Inditasi para ncs—

Mech. fék nyitasa 1 '

parancs (digitalis kimenet)

Abra 88: A Mechanikus fék funkcié

1. Arendszer megkapja az Inditas 5. A frekvenciavalté kimeneti frekvenciaja a
parancsot. normal frekvencia-alapjelhez igazodik.
2. Javasoljuk, hogy hasznaljon inditasi 6. Arendszer megkapja a Leallitas
magnesezeést a rotorfluxus gyors parancsot.
kialakitdsa érdekében, és mivel igy a 7. A mechanikus fék akkor zarul, amikor a
motor gyorsabban lesz képes névleges kimeneti frekvencia a zarasi
nyomatékot eldallitani. frekvenciakorlat ala csokken.

3. Amikor befejezédik az inditasi
magnesezés, a rendszer hagyja, hogy a
frekvencia-alapjel elérje a nyitasi
frekvenciakorlatot.

4. Nyilik a mechanikus fék. A frekvencia-
alapjel a nyitasi frekvenciakorlaton
marad addig, amig el nem telik a fék
mechanikus késleltetése, és a rendszer
meg nem kapja a megfeleld
fékellendrzéjelet.
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ES
(v [Futtatas IN 1

IN 2

GE
Kimeneti frekvencia y— IN 1

P |Frekv.korl. megnyit. IN2

MechanikusFék

1/0|MechanikusFékInv

LE ES VAGY
Kimeneti frekvencia)— IN 1 IN 1 IN 1
P |Frekv.korl. lezér. IN 2 IN 2 IN 2
NEM
(V [Futtatés {IN )i
NEM
V |FuttataskKérelm IN
(v [Hiba
LT
("M [Motoraram IN 1
( P ‘Fék aramkorlatja )—J IN 2 ‘

Abra 89: A mechanikus fék nyitasi logikaja
P3.20.2 FEK MECHANIKUS KESLELTETESE [ID 353)

Hasznalja ezt a paramétert a fék nyitdsahoz sziikséges mechanikus késleltetés beallitasara.
A féknyitasi parancs kiadasat kovet6en a fordulatszam a P3.20.3 (Féknyitas
frekvenciakorlatja) paraméter értékén marad addig, amig le nem telik a fék mechanikus
késleltetés idGtartama. Allitsa be Ggy a késleltetés idejét, hogy az megfelels legyen a
mechanikus fék reakcididejéhez.

A Fék mechanikus késleltetése funkcid segitségével meggatolhatja az dram- és/vagy
nyomatékkiltéseket. A funkcié meggatolja, hogy a motor teljes fordulatszamon mikaddve
fékezzen. A P3.20.2 és a P3.20.8 egyiittes hasznalata esetén sziikség van a lejart
késleltetésre és az ellendrzéjelre, csak igy szabadul fel a fordulatszam-alapjel.

P3.20.3 FEKNYITAS FREKVENCIAKORLATJA (ID 1535)

Hasznalja ezt a paramétert a mechanikus fék nyitasat illetd frekvenciakorlat beallitasara.

A P3.20.3 paraméter értéke a frekvenciavalté azon kimeneti frekvenciakorlatja, melynél
felnyilik a mechanikus fék. Nyilt hurkos vezérlés esetén javasoljuk, hogy hasznaljon a motor
névleges szlipjével megegyez0 értéket.

A frekvenciavaltd kimeneti frekvenciaja ezen a szinten marad addig, amig a fék mechanikus
késleltetése el nem telik, és a rendszer meg nem kapja a megfelel fékellendrzéjelet.

P3.20.4 FEKZARAS FREKVENCIAKORLATJA (ID 1539)

Hasznalja ezt a paramétert a mechanikus fék zarasat illeté frekvenciakorlat beallitasara.
A P3.20.4 paraméter értéke a frekvenciavalté azon kimeneti frekvenciakorlatja, melynél
lezarul a mechanikus fék. A frekvenciavaltod ledll, és a kimeneti frekvencia lecsokken 0
kozelébe. Ezt a paramétert pozitiv és negativ irdnyban is hasznalhatja.

P3.20.5 FEK ARAMKORLATJA (ID 1085)

Hasznalja ezt a paramétert a fékezési aram hatarértékének beallitasara.
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A mechanikus fék automatikusan zar, amennyiben a motoraram a Fék aramkorlatja
paraméternél beallitott érték ala esik. Javasoljuk, hogy allitsa ezt az értéket a magneses
aram korulbelul felére.

Amikor a frekvenciavalté a mez6gyengitési tertileten mikaodik, a fékaram korlatja
automatikusan csokken a kimeneti frekvencia funkciojaként.

(B) [A]
A

@Hz
@ [Hz]

Abra 90: A fékdramkorlat belsé csokkentése

A. Aram D. Mezdgyengitési terilet
B. Fék dramkorlatja (ID1085) E. Kimeneti frekvencia
C. A mezdgyengités pontja (ID602)

P3.20.6 FEKHIBA-KESLELTETES (ID 352)

Hasznalja ezt a paramétert a fékhiba késleltetési idejének beallitasara.
Ha a késleltetés ideje alatt nem érkezik meg a megfelel fékellendrzéjel, hiba jelenik meg.
Ezt a késleltetést csak akkor hasznalja a rendszer, ha a P3.20.1 értéke 2-re van allitva.

P3.20.7 VALASZ FEKHIBARA (ID 1316]
Hasznalja ezt a paramétert a fékhibara adott valasz tipusanak beallitasahoz.

P3.20.8 (P3.5.1.44) FEKELLENORZOJEL (ID 1210)

Hasznalja ezt a paramétert a mechanikus fékbdl érkezé fékezési allapot visszajelzé jel
beallitasahoz.

A rendszer akkor hasznalja a Fékellendrzdjelet, ha a P3.20.1 paraméter értéke Fékallapot
feliigyeletével engedélyezve.

Csatlakoztassa ezt a digitalis bemeneti jelet mechanikus fék egyik kiegészité
csatlakozojahoz.
A kontaktus nyitva = a mechanikus fék zarva

A kontaktus zarva = a mechanikus fék nyitva

Ha a rendszerhez féknyitasi parancs érkezik, de a fékellendrzéjel kontaktusa nem zarul le a
megadott id6n belil, mechanikus fékhiba jelenik meg (hibakdd: 58).
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10.22 SZIVATTYUVEZERLES

10.22.1 AUTOMATIKUS TISZTITAS

Az Automatikus tisztitas funkcio segit eltavolitani a piszkot vagy egyéb nem kivant anyagokat
a szivattyurotorbol. Ezzel a funkcidval szabadithat fel egy eltomd&dott csovet vagy szelepet is.
Az automatikus tisztitds hasznos példaul szennyvizrendszereknél, ahol segit megfeleld
szinten tartani a szivattyu teljesitményét.

P3.21.1.1 TISZTITASI FUNKCIO (ID 1714)

Hasznalja ezt a paramétert az auto-tisztitas funkcié engedélyezésére.
A Tisztitasi funkcié paraméter engedélyezésével megkezdddik az automatikus tisztitas, és
aktivalédik a P3.21.1.2 paraméter altal meghatarozott digitalis bemeneti jel.

P3.21.1.2 TISZTITAS AKTIVALASA (ID 1715)

Hasznalja ezt a paramétert azon digitalis bemeneti jel kivalasztasara, amely elinditja az
automatikus tisztitasi szekvenciat.

Az automatikus tisztitas leall, amennyiben az aktivalasi jelet a szekvencia befejezése eldtt
eltavolitja.

MEGJEGYZES!
A bemenet aktivalasaval elindul a frekvenciavalto is.

P3.21.1.3 TISZTITASI CIKLUSOK (ID 1716)

Hasznalja ezt a paramétert az eldre és hatra tisztitasi ciklusok szamanak beallitasara.

P3.21.1.4 TISZTITAS ELORE FREKVENCIAJA (ID 1717)

Hasznalja ezt a paramétert a frekvenciavaltd frekvencia-alapjelének beallitasara az auto-
tisztitasi ciklus el6re iranya esetén.

A P3.21.1.4,P3.21.1.5, P3.21.1.6 és P3.21.1.7 paraméterekkel allithatja be a tisztitasi ciklus
frekvencidjat és idejét.

P3.21.1.5 TISZTITAS ELORE IDEJE (ID 1718)

Hasznalja ezt a paramétert arra, hogy beallitsa az automatikus tisztitasi ciklus elére
irdnyanak mikodési idejét.

Lasd a P3.21.1.4 Tisztitas elére frekvenciaja paramétert.

P3.21.1.6 TISZTITAS HATRA FREKVENCIAJA (ID 1719)

Hasznalja ezt a paramétert a frekvenciavaltd frekvencia-alapjelének beallitasara az auto-
tisztitasi ciklus hatra iranya esetén.
Lasd a P3.21.1.4 Tisztitas eldre frekvenciaja paramétert.
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P3.21.1.7 TISZTITAS HATRA IDEJE (ID 1720)

Hasznalja ezt a paramétert arra, hogy beallitsa az automatikus tisztitasi ciklus hatra
irdanyanak mdkodési idejét.
Lasd a P3.21.1.4 Tisztitas el6re frekvenciaja paramétert.

P3.21.1.8 TISZTITAS INDULASI IDEJE (ID 1721)

Hasznalja ezt a paramétert a motor inditasi idejének beallitdsara, amikor az auto-tisztitas
aktiv.

Az Automatikus tisztitas funkcid indulasi és leallasi rampait a P3.21.1.8 és P3.21.1.9
paraméterekkel allithatja be.

P3.21.1.9 TISZTITAS LEALLASI IDEJE (ID 1722)

Hasznalja ezt a paramétert a motor leallasi idejének beallitasara, amikor az auto-tisztitas
aktiv.

Az Automatikus tisztitas funkcid indulasi és leallasi rampait a P3.21.1.8 és P3.21.1.9
paraméterekkel allithatja be.

Kimeneti

frekvencia !
A 1

Tisztitas
elGre
i P ideje

Tisztitas elore J

frekvenciaja

Nullfrekvencia

Tisztitas hatra
frekvenciaja

P

Tisztitas
hatra
ideje

1. ciklus

\4

Tisztitasi ciklusok -----.___ 2. ciklus

Tisztitasi funkcié —
Tisztitas aktivaldsa —| L

Abra 91: Az Automatikus tisztitas funkcid

10.22.2 GORGOSZIVATTYU

P3.21.2.1 GGRGOFUNKCIO (ID 1674]

Hasznalja ezt a paramétert a gérgdszivattyu funkcid vezérlésére.
A gorg0szivattyu egy kisebb szivattyd, mely fenntartja a nyomast a csévezetékben akkor is,
amikor a fészivattyd alvé modban van. Ez eléfordulhat példaul éjszaka.

A Gorgdszivattyu funkcid egy gorgdszivattyut iranyit digitalis kimeneti jellel. Gorgdszivattyut

akkor hasznalhat, ha a fészivattyut PID-szabalyzo iranyitja. A funkcié harom mdakodési
moddal rendelkezik.
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Valasztas

szama

Valasztas neve Leiras

0 Nincs hasznalatban

1 PID-alvas alvads modja aktivalodik. A gorg6szivattyu leall, ha a fészi-

A gorg6szivattyu akkor indul el, amikor a fészivattyd PID-

vatty( felébred az alvd modbol.

2 PID-alvas (szint)

A gorg6szivattyd akkor indul el, amikor a PID-alvas aktivalo-
dik, és a PID-ellendrzéjel szintje a P3.21.2.2 paraméternél
beallitott szint ala esik.

A gorg6szivattyu leall, ha a PID-ellenérzdjel szintje a
P3.21.2.3 paraméternél beallitott szint felé emelkedik, vagy
ha a fészivattyu felébred az alvo madbal.

A

Gorg. leall. szint.

ébresztési szintje

Gorgd inditasi szintje f--
PID-szabalyzd|--

PID-ellendrzéijel

A

Kimeneti freky. PID A

vaskésleltetés
P ——p

'
'
'
'
'
'
'
L
T
'
'
'
'
'
'
'
'
'
'
'
'
'
[N
'
'
'
'
'
'
'
'
'
'
'
|

e e e e e e e el oo o

PID-alvas

Gorglszivattyu vezérlése
(kiv. érték = PID-alvas)

Gorglszivattyu vezérlése

(kiv. érték = PID-alvas (szint))

Abra 92: A Gorgészivattyd funkcio

P3.21.2.2 GORGO INDITASI SZINTJE (ID 1675)

Hasznalja ezt a paramétert arra, hogy beallitsa a PID visszajelzd jel azon szintjén, melynél
beindul a potszivattyd, amikor a fészivattyu alvo allapotban van.
A gorgdszivattyd akkor indul el, ha a PID-alvas aktiv, és a PID ellendrzdjel szintje az itt

megadott szint ala esik.
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MEGJEGYZES!
Ezt a paramétert csak akkor hasznalja a rendszer, ha a P3.21.2.1 = 2 PID-alvas

(szint).

P3.21.2.3 GORGO LEALLASI SZINTJE (ID 1676)

Hasznalja ezt a paramétert arra, hogy beallitsa a PID visszajelz6 jel azon szintjén, melynél
ledll a pdtszivattyd, amikor a fészivattyd alvé allapotban van.

A gorgdészivattyd akkor all le, ha a PID-alvas aktiv, és a PID ellendrzdjel szintje az itt
megadott szint felé emelkedik, vagy amikor a PID-szabalyzé felébred az alvasi modbdl.

MEGJEGYZES!
Ezt a paramétert csak akkor hasznalja a rendszer, ha a P3.21.2.1 = 2 PID-alvas

(szint).

10.22.3 ELOSZIVATTYU

Az elBszivattyu egy kisebb szivattyd, mely teliti a fészivattyut, és ezzel meggatolja, hogy az
leveg6t szivjon be.

Az el8szivattyu funkcid egy elészivattyat iranyit digitalis kimeneti jellel. Késleltetéssel
beallithatja, hogy mennyivel hamarabb inditsa a rendszer az elészivattyut a fészivattyu el6tt.
Az el6szivattyu a fészivattyuval egyszerre, folyamatosan mikodik.

® | I

—‘
e,

o

Abra 93: Az Elészivattyd funkcic
A. Inditdsi parancs (fészivattyu) C. Kimeneti frekvencia (fdsziv.)
B. ElGszivattyl vezérlése (digitalis kimeneti  D. Telitésiidé

jel)

P3.21.3.1 TELITG FUNKCIO (ID 1677]
Hasznalja ezt a paramétert az eldszivattyu funkcié engedélyezésére.

A toltszivattyd egy kisebb szivattyu, mely teliti a fészivattyut, és ezzel meggatolja, hogy az
leveg6t szivjon be. A toltészivattyd funkcid egy toltészivattyut iranyit relékimeneti jellel.
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P3.21.3.2 TELITESI IDO (ID 1678)

Hasznalja ezt a paramétert azon id6 beallitasara, amig az elészivattyd mikaodik, mig el nem
indul a fészivattyu.
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11  HIBAFELTARAS

A frekvenciavalté értesitéssel figyelmezteti Ont, ha a frekvenciavalté vezérlddiagnosztikaja
szokatlansagot észlel a frekvenciavaltéo mikodésében. Ezt az értesitést a kezel6pult
kijelzdjén tekintheti meg. Megjelenik a hiba vagy riasztas kodja, neve és rovid leirasa is.

A forrasinformacié a hiba forrasat, okat, eléfordulasi helyét és egyéb adatokat is kézél Onnel.

Harom kiilonb6zo tipusu értesités létezik.

« Informacid: nincs hatassal a frekvenciavaltéo mikodésére. Az informacidt tordlnie kell.

« Riasztas: a frekvenciavalto szokatlan mikodésére figyelmeztet. Nem allitja le a
frekvenciavaltét. A riasztast torolnie kell.

«  Hiba: leéllitja a frekvenciavaltét. Ujra kell inditania a frekvenciavaltét, és megoldast kell
talalnia a problémara.

Beallithatja, hogy az alkalmazas hogyan reagaljon egyes hibakra. Tovabbi informacidk: 5.9
3.9-es csoport: Védelmi funkcidk.

Torélje a hibat a billenty(izet Reset (Térlés) gombjaval, vagy az I/0 sorkapcson, a
terepibuszon vagy a szamitdgépes eszkozon keresztil. A hiba nem tlnik el a
Hibael6zményekbdl, itt megkeresheti, és megvizsgalhatja. A kiilonbozd hibakddokat a
kovetkez6 fejezetben talalja: 71.3 Hibakddok.

Készitsen el néhany adatot, miel6tt felvenné a kapcsolatot a gyartéval a szokatlan m(ikédés
miatt. Irja le a kijelz6n megjelend 0sszes szoveget, a hibakddot, a hibaazonositdt, a
forrasinformacidt, az Aktiv hibak listajat és a Hibael6zményeket.

11.1 HIBA JELENIK MEG

Amikor a frekvenciavalto hibat jelez és ledll, vizsgalja meg a hiba okat, majd tordlje azt.
Egy hibat kétféle mddon lehet torolni: a Reset (Torlés) gombbal vagy egy paraméterrel.
TORLES A RESET (TORLES) GOMBBAL

1 Tartsa nyomva a billentylzet Reset (Torlés)
gombjat 2 masodpercig.

TORLES PARAMETERREL A GRAFIKUS KIJELZON

1 Lépjen be a Diagnosztika menibe.

STOP|G| READY| | /0

G Main Menu
ID: M4
Monigtor
( )
Y Parameters
( 12)
= Diagnostics
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2  Lépjen be a Hibak torlése almeniibe.

3 Valassza a Hibak torlése paramétert.

TORLES PARAMETERREL A SZOVEGES KIJELZON

1 Lépjen be a Diagnosztika meniibe.

2  Afel és le nyilgombokkal keresse meg a Hibak
torlése paramétert.

STOP |C | READY | |

/10

G Diagnostics
ID: M4.1

Active faults
(0)
Reset faults
O

I‘il Fault history
(39)

STOP |C | READY | |

/0

= Reset faults
ID: M4.2

Va Reset faults
@ Help

READY RUN STOP ALARM FA‘ULT
A SA-

HHEEYINEIFISEEEE

diHGHLSTTL

M

i

v v

FWD REV 1/0 KEYPAD BUS

READY RUN STOP ALARM FA‘ULT
A A

T gl

rve e i M1 '/Ll L

v v

FWD REV 1/0 KEYPAD BUS
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3 Valasts)szta ki az Igen érteket, majd nyomja meg az OK  ———"—"— o ALARM  FAULT
gombot. .
AN /7 A /‘A\
- LT -
JE3]
v A 4
FWD REV 1/0 KEYPAD BUS

11.2 HIBAELOZMENYEK

A Hibaelézmények kozott tovabbi adatokat ismerhet meg a hibardl. A Hibaelézmények
legfeljebb 40 hibat képes tarolni.

A HIBAELOZMENYEK MEGTEKINTESE A GRAFIKUS KIJELZON

1 Ha tobb adatot szeretne megismerni egy hibarol,

lépjen be a Hibaelézményekbe. STOP|G| READY Vo
@ Diagnostics
ID: M4.1

Active faults

(0)
Reset faults

Iil Fault history
(39)

2  Egy adott hiba adatainak megtekintéséhez nyomja
meg a jobb nyilgombot. sToP| (| READY | o
D Fault history
ID: M4.3.3

External Fault 51

Fault old 891384s
External Fault 51
: Fault old 871061s

— Device removed 39
Info old 862537s
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3 Az adatok listaban jelennek meg.
STOP|G| READY | e
Fault history

ID: M4.3.3.2

Code 39 I
ID 380
State Info old
Date 7.12.2009
Time 04:46:33
Operating time 862537s
Source 1
Source 2
Source 3

A HIBAELOZMENYEK MEGTEKINTESE A SZOVEGES KIJELZON

1

2

Nyomja meg az OK gombot a Hibaelézményekbe

vald belépéshez.

Egy adott hiba adatainak megtekintéséhez nyomja

meg ismét az OK gombot.

READY  RUN STOP ALARM FAULT

. _
A 4
FWD REV 1/0 KEYPAD  BUS

READY  RUN STOP ALARM FAULT

A A

FWD REV 1/0  KEYPAD  BUS
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3 Ale nyilgombbal tekintheti meg a hiba adatait.
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11.3 HIBAKODOK

I EER

Hibakod Ve
zonosito

A hiba megnevezése

Lehetséges ok

A hiba kijavitasa

Taldram (hardveres
hiba)

2 Tuldram (szoftveres
hiba)

Az dramerdsség tul magas
(>4*1 H) a motorkabelben.
Ezt az alabbiak egyike okoz-
hatja.

«  hirtelen bekdvetkezg,
jelentés terhelésnove-

kedés

. rovidzarlat a motorka-
belekben

. nem megfelel6 motor-
tipus

¢ aparaméterek bedlli-
tasa helytelen

Ellendrizze a terhelést.
Ellendrizze a motort.

Ellendrizze a kabeleket és a csat-
lakozokat.

Végezzen azonosito futtatast.
Allitsa hosszabbra az indulési id6t
(P3.4.1.2 és P3.4.2.2).

. Hibas IGBT

. deszaturacios rovidzar-
lat az IGBT-ben

. rovidzarlat vagy tulter-
helés a fékellenallas-
ban

2 10 Talfesziiltség (hard- | A DC-kor fesziiltsége tallépi [Allitsa hosszabbra a leallasi id6t
veres hiba) a korlatot. (P3.4.1.3 és P3.4.2.3).
Hasznalja a fékchoppert vagy a
11 Tulfesziiltség (szoft- R Lo fékellenallast. Ezek opcios lehet6-
veres hiba) : tat rowd,a leal.l.a5| ,'d9 ségként kaphatok.
: magas tulfe§zultseg| Aktivalja a tulfesziiltség-szabaly-
kittések a tapban 26t
Ellendrizze a bemend fesziiltséget.
3 20 Féldzarlat (hardveres |Az dram mérésével a rend- |Ellendrizze a motorkabeleket és a
hiba) szer megallapitja, hogy a motort.
motorfazis aramanak Ellenérizze a sz(réket.
21 Foldzarlat (szoftveres |0sszege nem nulla.
hiba)
e szigetelési hiba a kabe-
lekben vagy a motor-
ban
. hiba valamelyik sz(ir6-
ben (du/dt, szinusz)
5 40 Toltéskapcsolod A toltéskapcsold zarva van, |Tordlje a hibat és inditsa Ujra a
az ellenérzéjel-informacio frekvenciavaltot.
NYITVA. Ellendrizze az ellendrzdjelet és a
kabelcsatlakozast a vezérlés és a
P teljesitményelektronika kozatt.
* mdkddesi hiba Ha a hiba Ujra fellép, kérje az
: alkatrészhiba Onhoz kdzel esé terjesztd tanacsat.
7 60 Szaturacio Ezt a hibat a kezelépultrél is tordl-

heti.

Kapcsolja le az dramot.

NE INDITSA UJRA A frekvenciaval-
tot, ES NE HELYEZZE ARAM ALA!
Kérjen utasitasokat a gyartotol.
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I EER

Hibakod Ve
zonosito

A hiba megnevezése

Lehetséges ok

A hiba kijavitasa

8 600

601

602

603

604

605

606

607

608

609

Rendszerhiba

Nincs kommunikacié a
vezérlés és a teljesitmény-
kor kozott.

Alkatrészhiba.
M(ikddési hiba.

Alkatrészhiba.

M(ikodési hiba.

A teljesitménykorben tual
alacsony a betaplalasi
fesziiltség.

Alkatrészhiba.

M(kodési hiba.

A kimeneti fazis feszliltsége
nem felel meg az alapjel-
nek.

Ellendrzéjel-hiba.

Alkatrészhiba.
M(ikodési hiba.

Avezérlékor szoftvere nem
kompatibilis a teljesitmény-
kor szoftverével.

Nem lehet beolvasni a szoft-
ver verziéjat. Nem tartozik
szoftver a teljesitménykor-
hoz.

Alkatrészhiba.

M(kddési hiba (probléma a
teljesitményelektronikai
modulban vagy a mérékar-
tyan).

Processzor-tulterhelés.

Tordlje a hibat és inditsa Ujra a
frekvenciavaltot.

Toltse le a legfrissebb szoftvert a
Vacon honlapjarol. Frissitse ezzel a
frekvenciavaltot.

Ha a hiba ujra fellép, kérje az
Onhoz kidzel esé terjesztd tanacsat.

Alkatrészhiba.
M(kodési hiba.

Torodlje a hibat és aramtalanitsa a
frekvenciavaltot kétszer.

Téltse le a legfrissebb szoftvert a
Vacon honlapjarél. Frissitse ezzel a
frekvenciavaltot.
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GILELGY ”'ba?', A hiba megnevezése Lehetséges ok A hiba kijavitasa
zonosito
8 610 Rendszerhiba Alkatrészhiba. Tordlje a hibat és inditsa Ujra a
M(ikodési hiba. frekvenciavaltot.
Toltse le a legfrissebb szoftvert a
614 Beallitasi hiba. Vacon honlapjarol. Frissitse ezzel a
Szoftveres hiba. frekvenciavaltot.
Alkatrészhiba (hibas vezér- |Ha a hiba Ujra fellép, kérje az
6kartya). Onhoz kozel esé terjesztd tanacsat.
Mikodési hiba.
647 Alkatrészhiba.
Mikddési hiba.
648 Mikodési hiba.
A rendszerszoftver nem
kompatibilis az alkalmazas-
sal.
649 Forrastulterhelés. Toltse be a gyari alapértékeket.
Hiba paraméter téltése, Téltse le a legfrissebb szoftvert a
visszaallitdsa vagy mentése |Vacon honlapjardl. Frissitse ezzel a
kdzben. frekvenciavaltot.
9 80 Alacsony fesziiltség | A DC-kor fesziiltsége nem Ha id6szakosan probléma lépett fel
(hiba) éri el a korlatot. a tapfesziltséggel kapcsolatban,
tordlje a hibat, és inditsa Ujra a
i i . frekvenciavaltot.
: tu,l alacsony tapfesziilt- | £\ jangrizze a tapfesziltséget.
seg Belsd hiba lépett fel, ha a tapfe-
+ alkatrészhiba sziiltség megfelels.
* thas bemeneti biztosi- Keressen hibat az elektromos
tek“ Lo .| haldézatban.
: a.kulsoltolteskapcsolo Kérje az Onhoz kozel esé terjeszté
nincs zarva tanacsat.
MEGJEGYZES!
Ez a hiba csak Futtatasi
allapotban aktivaladik.
10 91 Bemeneti fazis Ellenérizze a tapfesziiltséget, a
. hiba a tapfesziiltség- biztositékokat és a tapkabeleket,
ben az egyeniranyité hidat és a tirisztor
. hibas biztositék vagy a | kapuvezérlését (MR6->).
tapkabelek hibdja
A felligyelet mikodéséhez
legalabb 10-20%-os terhe-
lés sziikséges.
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GILELGY

I EER
zonosito

A hiba megnevezése

Lehetséges ok

A hiba kijavitasa

motoron.

" 100 Kimeneti fazis felu- Az dram mérésével arend- |Ellendrizze a motorkabeleket és a
gyelete szer megallapitja, hogy az 1. [motort.
motorfazisban nincs aram. Ellendrizze a du/dt- vagy a szinusz-
sz(r6t.
. hiba a motorban vagy a
motorkabelekben
. hiba valamelyik sziré-
ben (du/dt, szinusz)
12 110 Fékchopper feliigye- |Nem talalhatd fékellenallds. |Ellendrizze a fékellenallast és a
lete (hardveres hiba) | A fékellenalldas meghibaso- |kabeleket.
dott. Hibas fékchopper. Ha ezeket j6 allapotban talalja,
1M1 Fékchopper szatura- akkor a hiba az ellenallasban vagy
cids riasztas a chopperben keresendéd. Kérje az
Onhoz kozel esd terjesztd tanacsat.
13 120 Frekvenciavalto Tal alacsony a hémérséklet |Tul alacsony a kdrnyezeti h6mér-
homérséklete tdl ala- |a teljesitménykdr hiitébor-  [séklet. Helyezze melegebb helyre a
csony (hiba) dajan vagy a teljesitménye- |frekvenciavaltot.
lektronikai modulban.
14 130 Frekvenciavalto Tual magas a hémérséklet a | Ellendrizze a hitélevegd tényleges
hémérséklete tul teljesitménykdr hit6borda- |mennyiségét és daramlasat.
magas (hiba, h(té- jan vagy a teljesitményelekt- |Vizsgalja meg, hogy nem poros-e a
borda) ronikai modulban. A h(it6- hitéborda.
borda hémérsékleti korlatja |Ellendrizze a kornyezeti hémér-
131 Frekvenciavalto vazméretenként eltérd. sékletet.
hémérséklete tal Ugyeljen ra, hogy a kapcsolasi
magas (riasztas, frekvencia ne legyen tul magas a
h(téborda) kornyezeti hémérséklethez és a
motor terheléséhez viszonyitva.
132 Frekvenciavalté Ellendrizze a hltéventilatort.
hémérséklete tul
magas (hiba, kartya)
133 Frekvenciavalté
hémérséklete tul
magas (riasztas, kar-
tya)
15 140 Motor elakadt A motor elakadt. Ellen6rizze a motort és a terhelést.
16 150 A motor tdlmelegszik |Tul nagy a terhelés a Csokkentse a motor terhelését. Ha
motoron. nem éri tulterhelés a motort,
ellendrizze a motor termikus
védelmének paramétereit (3.9
Védelmi funkcidk paramétercso-
port).
17 160 A motor alulterhelt Nincs elegend6 terhelés a Ellendrizze a terhelést.

Ellendrizze a paramétereket.
Ellenérizze a du/dt- és a szinusz-
sz(ir6t.
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GILELGY ”'ba?', A hiba megnevezése Lehetséges ok A hiba kijavitasa
zonosito
19 180 Haldzati tulterhelés A frekvenciavalto tul sok Csokkentse a terhelést.
(rovid idGtartamd fel- |aramot kap. Vizsgalja meg a frekvenciavalto
tgyelet) méreteit. Allapitsa meg, hogy nem
tul kicsi-e a terheléshez képest.
181 Halozati tulterhelés
(hosszu id6tartamd
felligyelet)
25 240 Motorvezérlés hibdja |Ez a hiba csak akkor érhet6 |Tordlje a hibat és inditsa Ujra a
el, ha tgyfélspecifikus alkal- |frekvenciavaltot.

241 mazast hasznal. Hiba az Névelje az azonosité dramot.
induldsi szog azonositasa- Lasd a forrast a hibael6zmények-
nal. ben tovabbi informaciokért.

«  Arotor mozog azonosi-
tas kozben.
e Az jszdg nem felel
meg a régi értéknek.
26 250 Inditas sikertelen A frekvenciavaltdt nem lehet | Térdlje a hibat és allitsa le a frek-
elinditani. A Futtatads igény- [venciavaltot.
lés be van kapcsolva, Uj Toltse be a szoftvert, és inditsa el a
szoftvert (firmware vagy frekvenciavaltot.
alkalmazas), paraméter-
bealltast vagy egyéb, a
mUkddésre hatast gyakorlo
fajlt toltott a frekvenciaval-
tora.
29 280 Atex termisztor Az ATEX termisztor megal- | Tordlje a hibat. Ellendrizze a ter-
lapitotta, hogy a h6mérsék- |misztort és csatlakozasait.
let tal magas.
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30 290

Biztonsagi kikapcso-
las

A Biztonsagi kikapcsolas A"
jel nem engedélyezi, hogy
KESZENLET &llapotba kap-
csolja a frekvenciavaltot.

291

Biztonsagi kikapcso-
las

A Biztonsagi kikapcsolas
.B” jel nem engedélyezi,
hogy KESZENLET &llapotba
kapcsolja a frekvenciavaltét.

Tordlje a hibat és inditsa Ujra a
frekvenciavaltot.

Ellendrizze a vezérlékartyabdl a
teljesitménykor és a D csatlakozas
felé halado jeleket.

500

Biztonsagi beallitas

Biztonsagi beallitasi kap-
csoldt telepitett.

Tavolitsa el a biztonsagi beallitasi
kapcsolot a vezérlékartyarol.

501

Biztonsagi beallitas

Tal sok STO bévitkartya
van a rendszerben. Csak egy
lehet.

Tartson meg egyet az STO bovité-
kartyak kozil. Tavolitsa el a tobbit.
Lasd a biztonsagi kézikonyvet.

502

Biztonsagi beallitas

Az STO bévitékartyat nem
megfeleld foglalatba telepi-
tette.

Helyezze az STP bévitékartyat a
megfeleld foglalatba. Lasd a biz-
tonsagi kézikonyvet.

503

Biztonsagi beallitas

A vezérlékartyan nincs biz-
tonsagi beallitasi kapcsold.

Telepitsen biztonsagi beallitasi
kapcsolot a vezérlékartyara. Lasd a
biztonsagi kézikonyvet.

504

Biztonsagi beallitas

A biztonsagi beallitasi kap-
csoldt hibasan telepitették a
vezérlokartyara.

Telepitse a biztonsagi beallitasi
kapcsoldt megfeleld pozicidban a
vezérlékartyara. Lasd a biztonsagi
kézikonyvet.

505

Biztonsagi beallitas

A biztonsagi beallitasi kap-
csoldt nem megfeleléen
telepitették az STO bdvité-
kartyan.

Ellendrizze a biztonsagi beallitasi
kapcsold telepitésének madjat az
STO bévitékartyan. Lasd a bizton-
sagi kézikonyvet.

506

Biztonsagi beallitas

Nincs kommunikacié az STO
bévitékartyaval.

Ellendrizze az STO bévitékartya
telepitését. Lasd a biztonsagi kézi-
konyvet.

507

Biztonsagi beallitas

Az STO bévitékartya nem
kompatibilis a hardverrel.

Allitsa vissza a frekvenciavaltét,
majd inditsa Ujra. Ha a hiba Ujra
fellép, kérje az Onhoz kbzel esé
terjeszt6 tanacsat.
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30

520 Biztonsagi diagnosz- |Az STO bemenetek kiildn- Ellendrizze a kiilsé biztonsagi kap-
tika boz6 allapottal rendelkez- csolot. Ellendrizze a biztonsagi
nek. kapcsold bemeneti csatlakozasat
és kabelét.
Allitsa vissza a frekvenciavaltét,
majd inditsa Gjra.
Ha a hiba Ujra fellép, kérje az
Onhoz kdzel esé terjesztd tanacsat.
521 Biztonsagi diagnosz- |Hiba az ATEX termisztor Allitsa vissza a frekvenciavaltot,
tika diagnosztikajaban. Az ATEX |majd inditsa Ujra.
termisztor bemenete nem Ha a hiba ujra fellép, cserélje ki a
kapcsolodik. bévitékartyat.
522 Biztonsagi diagnosz- |Rodvidzarlat az ATEX ter- Ellendrizze az ATEX termisztor
tika misztor bemenetének csat- |bemenetének csatlakozasat.
lakozadsaban. Ellenérizze a kiilsé ATEX termisz-
tor csatlakozasat.
Ellendrizze a kiilsé ATEX termisz-
tort.
523 Biztonsagi diagnosz- | Probléma lépett fel a belsé | Allitsa vissza a frekvenciavaltét,
tika biztonsagi aramkaorben. majd inditsa Ujra.
Ha a hiba ujra fellép, kérje az
Onhoz kozel esé terjesztd tanacsat.
524 Biztonsagi diagnosz- |Tulfesziiltség a biztonsagi Allitsa vissza a frekvenciavaltét,
tika bovitékartyaban majd inditsa djra.
Ha a hiba ujra fellép, kérje az
Onhéz kbzel esé terjesztd tandcsat.
525 Biztonsagi diagnosz- | Fesziiltséghiany a biztonsagi |Allitsa vissza a frekvenciavaltét,
tika boévitékartyaban majd inditsa Ujra.
Ha a hiba ujra fellép, kérje az
Onhoz kozel esé terjesztd tanacsat.
526 Biztonsagi diagnosz- | Belsé hiba a biztonsagi bévi- |Allitsa vissza a frekvenciavaltét,
tika tékartya processzoraban majd inditsa Ujra.
vagy a memoriakezelésben |Ha a hiba ujra fellép, kérje az
Onhoz kdzel esé terjesztd tanacsat.
527 Biztonsagi diagnosz- |Belsé hiba a biztonsagi Allitsa vissza a frekvenciavaltot,
tika funkciéban majd inditsa Ujra.
Ha a hiba Ujra fellép, kérje az
Onhoz kdzel esé terjesztd tanacsat.
530 Biztonsagi nyomaté- |Vészleallast csatlakoztattak |Amikor az STO funkcio aktiv, a

kelvétel

vagy mas STO mdvelet akti-
valédott.

frekvenciavaltd biztonsagi allapot-
ban van.
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31

Ventilatoros hités

A ventilator fordulatszama
nem felel meg a fordulat-
szam-alapjelnek, de a frek-
venciavaltd hibatlanul tze-
mel. Ez a hiba csak az MR7
és az anndl nagyobb vazmé-
retek esetén jelenik meg.

Tordlje a hibat és inditsa Ujra a
frekvenciavaltot. Tisztitsa ki vagy
cserélje ki a ventilatort.

312

Ventilatoros hités

A ventilator elérte élettar-
tama (azaz 50.000 éra)
végét.

Cserélje ki a ventilatort és nullazza
le az élettartamat szamlalo idomé-
rét.

33

320

Tlzvédelmi mod
engedélyezve

A frekvenciavalto Tlzvé-
delmi médja engedélyezve
van. A frekvenciavalto
védelmi funkcidi nincsenek
hasznalatban.

A riasztas automatikus tor-
l6dik a TGzvédelmi mad
kikapcsolasakor.

Ellendrizze a paraméterek bealli-
tasait és a jeleket. A frekvencia-
valto egyes védelmi funkcioi le van-
nak tiltva.

37

361

Eszkdz megvaltozott
(ugyanaz a tipus)

A teljesitménykort egy ugya-
nolyan méret( Uj berende-
zésre cserélték. Az eszkoz
készen all a hasznalatra. A
paraméterek a frekvencia-
valtoban érhetdk el.

Torolje a hibat.
A hiba torlését kovetben a frekven-
ciavalté djraindul.

362

Eszkdz megvaltozott
(ugyanaz a tipus)

A .B" foglalatban talalhato
bévitékartyat olyan Uj kar-
tydra cserélték, melyet
kordbban mar hasznalt
ugyanebben a foglalatban.
Az eszkoz készen all a hasz-
nalatra.

363

Eszkdz megvaltozott
(ugyanaz a tipus)

Ugyanaz az ok, mint az
ID362 esetén, de a ,.C” fog-
lalatra vonatkozik.

364

Eszkdz megvaltozott
(ugyanaz a tipus)

Ugyanaz az ok, mint az
ID362 esetén, de a ..D” fog-
lalatra vonatkozik.

365

Eszkdz megvaltozott
(ugyanaz a tipus)

Ugyanaz az ok, mint az
ID362 esetén, de az ..E” fog-
lalatra vonatkozik.

Tordlje a hibat. A frekvenciavaltd a
régi paraméterbedllitdsokat kezdi
hasznalni.
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38 372 Eszkdz hozzaadva Bovitokartyat helyeztek a Az eszkoz készen all a hasznalatra.

(ugyanaz a tipus) .B" foglalatba. Ezt a bévité- |A frekvenciavalto a régi paramé-
kartyat korabban mar hasz- |[terbeallitdsokat kezdi hasznalni.
nalta ugyanebben a foglalat-
ban. Az eszkoz készen all a
hasznalatra.

373 Eszkdz hozzaadva Ugyanaz az ok, mint az

(ugyanaz a tipus) ID372 esetén, de a ..C" fog-

lalatra vonatkozik.
374 Eszkoz hozzaadva Ugyanaz az ok, mint az

(ugyanaz a tipus) ID372 esetén, de a ,D” fog-

lalatra vonatkozik.
375 Eszkdz hozzaadva Ugyanaz az ok, mint az

(ugyanaz a tipus) ID372 esetén, de az ,E” fog-
lalatra vonatkozik.

39 382 Eszkoz eltavolitva Egy bdvitékartyat eltavolitot- | Az eszkdz nem érhet6 el. Tordlje a
tak az ,A” vagy a ..B” fogla- | hibat.
latbol.

383 Eszkoz eltavolitva Ugyanaz az ok, mint az
ID380 esetén, de a ..C” fog-
lalatra vonatkozik.

384 Eszkoz eltavolitva Ugyanaz az ok, mint az
ID380 esetén, de a ..D” fog-
lalatra vonatkozik.

385 Eszkoz eltavolitva Ugyanaz az ok, mint az
ID380 esetén, de az ,.E” fog-
lalatra vonatkozik.

40 390 Ismeretlen eszkoz Ismeretlen eszkoz csatla- Az eszkoz nem érhet6 el. Ha a hiba
koztatasat észlelte arend-  |[ujra fellép, kérje az Onhdz kozel
szer (teljesitménykor/bbvi- | esé terjeszt6 tanacsat.
t6kartya)

41 400 IGBT hémérséklet A szamitott IGBT h6mérsék- |Ellendrizze a paraméterek bealli-
let tal magas. tasait.

Ellendrizze a hiitélevegd tényleges
, mennyiségét és aramlasat.
: tl,Jl nagy a motor terhe- | ¢yap5rizze kornyezeti h6mér-
lelzse . ) sékletet.
: tu”l nagy a krnyezeti Vizsgalja meg, hogy nem poros-e a
homérséklet hitéborda.
*  hardveres hiba Ugyeljen ra, hogy a kapcsolasi
frekvencia ne legyen tul magas a
kornyezeti h6mérséklethez és a
motor terheléséhez viszonyitva.
Ellenérizze a hitdventilatort.
Végezzen azonositd futtatast.
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A 431 Eszkdz megvaltozott |Uj, az el6z6tdl eltérd tipusd | Tordlje a hibat.
(kiilonbozé tipus) teljesitménykor van jelena | A hiba torlését kovetGen a frekven-
rendszerben. A paraméte- ciavalto ujraindul.
rek nem érhetdk el a bealli- [Ismét be kell allitania a teljesit-
tasokban. ménykor paramétereit.
433 Eszkdz megvaltozott |A .C” foglalatban taldlhaté | Tordlje a hibat. Ismét be kell allita-
(kiilonbozé tipus) bovitékartyat olyan Uj kar- nia a bovit6kartya paramétereit.
tyara cserélték, melyet
korabban még nem hasznalt
ugyanebben a foglalatban.
Nincsenek mentett paramé-
terek.
434 Eszkdz megvaltozott  [Ugyanaz az ok, mint az
(kiilonboz6 tipus) ID433 esetén, de a ,.D” fog-
lalatra vonatkozik.
435 Eszkdz megvaltozott [Ugyanaz az ok, mint az
(kiilonbozé tipus) ID433 esetén, de a,.D” fog-
lalatra vonatkozik.
45 441 Eszkdz hozzaadva Uj, az el6z6t6l eltérd tipust | Tordlje a hibat.
(kiilonboz4 tipus) teljesitménykor van jelena | A hiba torlését kdvetéen a frekven-
rendszerben. A paraméte- ciavalto ujraindul.
rek nem érhetdk el a bealli- |[Ismét be kell allitania a teljesit-
tasokban. ménykdr paramétereit.
443 Eszkdz hozzaadva Olyan Uj bévitékartyat Ismét be kell allitania a bévitékar-
(kiilonboz4 tipus) helyeztek a ,.C” foglalatba, tya paramétereit.
melyet kordbban még nem
hasznalt ebben a foglalat-
ban. Nincsenek mentett
paraméterek.
L4 Eszkoz hozzaadva Ugyanaz az ok, mint az
(kiilonbozé tipus) ID443 esetén, de a D" fog-
lalatra vonatkozik.
445 Eszkdz hozzaadva Ugyanaz az ok, mint az
(kiilonb6z6 tipus) ID443 esetén, de az E” fog-
lalatra vonatkozik.
46 662 Valés idejl ora Az RTC elemének fesziilt- Cserélje le az elemet.
sége alacsony.
47 663 Szoftver frissitve A frekvenciavalté szoftverét, |Onnek nem kell semmit tennie.

a teljes szoftvercsomagot
vagy egy alkalmazast frissi-
tettek.
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50 1050 Al alacsony hiba Az elérhet6 analdg bemeneti |Cserélje le a hibas alkatrészeket.
jelek kozll egy vagy tobb a Ellendrizze az analdg bemeneti
minimalis jeltartomany aramkort.
50%-a ala esett. Ellendrizze, hogy az Al1 Jeltarto-
Egy vezérldkabel meghiba- | many megfeleléen van beallitva.
sodott vagy kilazult.
Hiba a jel forrasaban.
51 1051 Kiils6 eszkdzhiba A P3.5.1.11 vagy P3.5.1.12 Ez egy felhasznald altal definialt
paraméterrel beallitott digi- [hiba.
talis bemeneti jel aktivald- Ellendrizze a digitalis bemeneteket
dott. és a vazlatokat.
52 1052 Billentylizet kommu- |Hibas a kapcsolat a kezel6- |Ellendrizze a kezelGpult csatlako-
nikacios hiba pult és a frekvenciavalto zasat és kabelét.
1352 kozott.
53 1053 Terepibusz kommuni- |Hibas az adatkapcsolat a Ellendrizze a terepibusz master
kacios hiba terepibusz master és a tere- |telepitését.
pibusz kartya kozott.
54 1354 Hiba az ,A” foglalat- |Hibas bdvitékartya vagy fog- |Ellendrizze a kartyat és a foglala-
ban lalat tot.
Kérje az Onhéz kdzel esé terjesztd
1454 Hiba a ..B” foglalat- tanacsat.
ban
1554 Hiba a ..C” foglalatban
1654 Hiba a D" foglalat-
ban
1754 Hiba az ..E” foglalat-
ban
57 1057 Azonositas Hiba tortént az azonositd Ellenérizze, hogy a motor csatla-
futtatasnal. koztatva van-e a frekvenciavalto-
hoz.
Bizonyosodjon meg réla, hogy nem
éri-e terhelés a motortengelyt.
Ugyeljen ra, hogy az inditasi paran-
csot ne tavolitsa el az azonosito
futtatas befejezése elétt.
58 1058 Mechanikus fék A mechanikus fék tényleges |Ellendrizze a mechanikus fék alla-
allapota a P3.20.6 paramé- |[potat és csatlakozasait.
ternél beallitott id6tartam-  |Lasd a P3.5.1.44 paramétert és a
nal hosszabban eltéra 3.20 Mechanikus fék paraméter-
vezérlési jeltdl. csoportot.
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Terepibusz kimeng folya-
mati adatokat leképezte és
konvertalta a rendszer.

63 1063 Gyorsleallas hibaja A Gyorsleallas funkcid akti- |Keresse meg a gyorsledllasi funk-
valva van ci6 aktivalodasanak okat. Ha meg-

1363 Gyorsleallasi riasztas talalta, javitsa ki a hibat. Tordlje a

hibat és inditsa Ujra a frekvencia-
valtot.
Lasd a P3.5.1.26 paramétert és a
gyorsleallds paramétereit.
65 1065 Kommunikaciés hiba [Hibas az adatkapcsolat a Ellendrizze a szamitogép és a frek-
a szamitogéppel szamitogép és a frekvencia- |venciavalto kozotti kapcsolat tele-
valtd kozott. pitését, a kabeleket és a sorkap-
csokat.
66 1366 1. termisztorbemenet [Megndtt a motorhdmeérsék- |Ellendrizze a motor hiitését és a
hibaja let. terhelést.
Ellendrizze a termisztor csatlako-
1466 2. termisztorbemenet zasat.
hibaja Ha nem hasznélja a termisztorbe-
menetet, rovidzarlatot kell okoznia

1566 3. termisztorbemenet benne.

hibaja Kérje az Onhoz kozel esé terjeszté
tanacsat.
68 1301 1. karbantartas- A karbantartas-szamlalé Végezze el a sziikséges karbantar-
szamlalo riasztas értéke magasabb, mint a tast. Nulldzza le a szdmlalot. Lasd
riasztasi szint. a P3.16.4 vagy a P3.5.1.40 paramé-
tert.
1302 1. karbantartas- A karbantartds-szamlaloé
szamlalo hiba értéke magasabb, mint a
hibaszint.
1303 2. karbantartas- A karbantartas-szamlald
szamlalo riasztas értéke magasabb, mint a
riasztasi szint.
1304 2. karbantartéas- A karbantartas-szamlalé
szamlald hiba értéke magasabb, mint a
hibaszint.
69 1310 Terepibusz kommuni- |Ervénytelen az azonosit6- Ellendrizze a paramétereket a
kacios hiba szam, mely a Terepibusz Terepibusz-adatok leképezése
kimeng folyamati adatokhoz |meniiben.
iranyitja az értékeket.

1311 A Terepibusz kimeng folya- | Az érték tipusa nincs meghata-
mati adatokhoz kapcsolddd |rozva. Ellendrizze a paramétereket
értékeket nem lehet konver- |a Terepibusz-adatok leképezése
talni. meniben.

1312 Tulfolyas lép fel, amikor a Ellendrizze a paramétereket a

Terepibusz-adatok leképezése
menuben.
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76 1076 Indulas sikertelen A rendszer blokkolja az indi- Allitsa vissza a frekvenciavaltét,
tasi parancsot az els6 ezzel beinditja a helyes m(kodést.
bekapcsolaskor, ezzel A paraméterbeallitasok kozlik,
megakadalyozza, hogy a hogy szlikséges-e Ujrainditani a
motor véletleniil forogni frekvenciavaltot.
kezdjen.

77 1077 >5 csatlakozas Tébb mint 6t terepibusz- Hagyjon meg 6t aktiv csatlakozast.
vagy szamitogépes eszkoz Tavolitsa el a tobbi csatlakozast.
csatlakozas aktiv. Egyszerre
csak 0t csatlakozast hagyjon
makadni.

100 1100 Lagy kitoltési idétal- | A PID-szabalyzdban id6tul- | Ellendrizze a folyamatot.

épés épés lépett fel Lagy kitoltés |Ellendrizze az M3.13.8 meniiben
funkcioban. A rendszer nem |talalhato paramétereket.
érte el a folyamati értéket
az idékorlat alatt.
Ezt okozhatja példaul egy
tordtt csé.
101 1101 Ellendrzojel-felligye- |A PID-szabalyzd: az ellenér- |Ellendrizze a folyamatot.
leti hiba (PID1) z6jel értéke nincs a feliigye- |Ellendrizze a paraméterek bealli-
leti korlatok (P3.13.6.2 és tasait, a fellgyeleti korlatokat és a
P3.13.6.3) kozdtt és nem késleltetést.
esik bele a késleltetésbe
(P3.13.6.4), ha azt bealli-
totta.
105 1105 Ellendrzdjel-feliigye- |A kiilsé PID-szabalyzo: az
leti hiba (KGULPID) ellenérzéjel értéke nincs a
fellgyeleti korlatok
(P3.14.4.2 és P3.14.4.3)
kozott és nem esik bele a
késleltetésbe (P3.14.4.4), ha
azt beallitotta.
109 1109 Bemeneti nyomas fel- |A bemeneti nyomas felligye- |Ellendrizze a folyamatot.
lgyelete leti jele (P3.13.9.2]) alacso- Ellendrizze az M3.13.9 meniben
nyabb, mint a riasztasi kor- |talalhatd paramétereket.
lat (P3.13.9.7). Ellendrizze a bemeneti nyomasér-
zékeldt és csatlakozasait.
1409 A bemeneti nyomas felligye-
leti jele (P3.13.9.2]) alacso-
nyabb, mint a hibakorlat
(P3.13.9.8).
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1M1 1315 1. hémérsékleti hiba |A hémérsékleti bemeneti Keresse meg a hémérséklet-emel-
jelek (P3.9.6.1 allitja be) kedés okat.
kozul egy vagy tobb maga- Ellendrizze a h6érzékelot és csat-
sabb, mint a riasztasi korlat |lakozasait.
(P3.9.6.2). Ha nem csatlakoztatott érzékel6t,
bizonyosodjon meg réla, hogy a
1316 A hémérsékleti bemeneti hémérsékleti bemenet be van-e
jelek (P3.9.6.1 allitja be) kotve vezetékesen.
kozul egy vagy tobb maga- Tovabbi adatokért tekintse at a
sabb, mint a hibakorlat bévitékartya kézikonyvét.
(P3.9.6.3).
12 1317 2. hémérsékleti hiba [A hémérsékleti bemeneti
jelek (P3.9.6.5 allitja be)
kozil egy vagy tobb maga-
sabb, mint a hibakorlat
(P3.9.6.6).
1318 A hémérsékleti bemeneti
jelek (P3.9.6.5 allitja be)
kozil egy vagy tobb maga-
sabb, mint a hibakorlat
(P3.9.6.7).
300 700 Nem tdmogatott Az alkalmazas nem kompa- |Cserélje ki az alkalmazast.
tibilis az eszkozzel (nem
tamogatott).
701 A bévitékartya vagy a fogla- | Tavolitsa el a bdvitékartyat.
lat nem kompatibilis az esz-
kozzel (nem tdmogatott).
11.4 TOTAL- ES UTSZAMLALOK

A Vacon@® frekvenciavaltok kiilonbozé szamlaldokkal mérik a frekvenciavalté mikodési idejét
és energiafogyasztasat. Egyes szamlaldk osszesitett értékeket mérnek, masokat le lehet
nullazni.

Az energiaszamlalok a taplald halozatrol felvett energiat mérik. Mas szamlaldk példaul a
frekvenciavaltd mikodési idejét vagy a motor futasi idejét tartjak szamon.

Az 6sszes szamlaléérték monitorozhatd szamitégéprdl, a billentylizetrél vagy a
terepibuszbol. A billentylzetr6l vagy szamitdgéprél a Diagnosztika meniiben monitorozhatja
a szamlaloértékeket. A terepibuszbdl az azonositdszamok segitségével olvashatja le a
szamlalok értékeit. Ebben a fejezetben megtalalja az azonositészamokhoz tartozé adatokat.

MUKODESI IDOMERO

A vezérlékor mikodési idomérdjét nem lehet lenullazni. A szamlald a Totalszamlalok
almentiben talalhatd. A szamlalo értéke ot kiilonbozd 16-bites értéket tartalmaz. Ha a
szamlalo értékét a terepibuszon keresztiil szeretné leolvasni, hasznalja ezeket az
azonositdszamokat.

11.4.1

LOCAL CONTACTS: HTTP://DRIVES.DANFOSS.COM/DANFOSS-DRIVES/LOCAL-CONTACTS/




VACON - 366 HIBAFELTARAS

+ ID 1754: Miikodési idomeéro (években)

« ID 1755: Miikddési idoméro (napokban)

« 1D 1756: Miikodési idé6mérd (6rakban)

+ ID 1757: Mikodési idoméro (percekben)

« 1D 1758: Miikodési idoméro (masodpercekben)

Példa: A miikodési idéméradtol a kovetkezd értéket kapja terepibuszon keresztil: 7a 743d
02:21.

« ID1754: 1 (év)

. ID1755: 143 [nap)

« ID1756: 2 (6ra)

« ID1757: 21 (Perc)

« ID1758: 0 (masodperc)

11.4.2 MUKODESI IDO UTSZAMLALOG

A vezérlékor miikodési id6 Gtszamlalojat le lehet nulldzni. Ez az Utszamlalék almeniiben
talalhato. A szamlalot lenullazhatja a szamitogéprdl, a kezel6pultrol vagy a terepibuszbol. A
szamlalo értéke ot kiilonbozd 16-bites értéket tartalmaz. Ha a szamlalo értékét a
terepibuszon keresztiil szeretné leolvasni, hasznalja ezeket az azonositdszamokat.

« 1D 1766: Miikodési id6 utszamlaloé (években)

« 1D 1767: Miikodési id6 Utszamlalé (napokban)

« 1D 1768: Miikodési ido utszamlalo (orakban)

+ 1D 1769: Miikodési ido utszamlalo (percekben)

+ ID 1770: Miikodési id6 utszamlalo [masodpercekben)

Példa: A miikodési id6 Utszamlaldtol a kovetkezd értéket kapja terepibuszon keresztiil: 7a
143d 02:21.

« ID1766: 1 (év)

- ID1767: 143 [nap)

+ ID1768: 2 (6ra)

+  ID1769: 21 (Perc)

« ID1770: 0 (m&sodperc)

ID 2311: MUKODESI ID6 UTSZAMLALO LENULLAZASA

A mikodési id6 utszamlalot lenullazhatja a szamitdgéprol, a kezel6pultrol vagy a
terepibuszbol. A kezel6pultrol vagy szamitdgéprdél a Diagnosztika meniiben nulladzhatja le a
szamlalot.

Terepibusz hasznalata esetén a szamlald lenullazasahoz allitson be felfuto élt (0 => 1) az
ID2311: M(ikodési idé Utszamlalo lenullazasa paraméterhez.

11.4.3  FUTASI IDOMERG

A motor futasi idomeérdjét nem lehet lenullazni. Ez a Totalszamlalok almeniiben talalhato. A
szamlalo értéke ot kiilonbozd 16-bites értéket tartalmaz. Ha a szamlalo értékét a
terepibuszon keresztiil szeretné leolvasni, hasznalja ezeket az azonositészamokat.
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+ 1D 1772: Futasi idoméro (években)

« 1D 1773: Futasi idoméro (napokban)

« ID 1774: Futasi idoméré (6rakban)

« 1D 1775: Futasi idoméro (percekben)

« 1D 1776: Futasi idoméro (masodpercekben)

Példa: A futdsi idémérotol a kovetkezd értéket kapja terepibuszon keresztil: Ta 743d 02:21.

« ID1772:1 (év)

«  ID1773: 143 (nap)

« ID1774: 2 (6ra)

« ID1775: 21 (Perc)

« ID1776: 0 (méasodperc)

1.4.4 UZEMIDOMERD

A tapegység lizemidejét mérd szamlald a Totalszamlalok almeniben talalhato. Ezt a
szamlalot nem lehet lenullazni. A szamlalo értéke ot kiilonbozd 16-bites értéket tartalmaz.
Ha a szamlalo értékét a terepibuszon keresztiil szeretné leolvasni, hasznalja ezeket az
azonositészamokat.

« ID 1777: Uzemid8iddméré (években)

« 1D 1778: Uzemiddidomérd (napokban)

« 1D 1779: Uzemiddiddmérd (6rakban)

« 1D 1780: Uzemiddidémérd (percekben)

« 1D 1781: Uzemiddidémérd (masodpercekben)

Példa: Az izemidémérdtdl a kovetkezo értéket kapja terepibuszon keresztil: 1a 240d 02:18.

« ID1777:1 (év)

«  ID1778: 240 (nap)

« ID1779: 2 (6ra)

« ID1780: 18 (Perc)

« ID1781: 0 (méasodperc)

11.4.5 ENERGIASZAMLALO

Az energiaszamlalo a frekvenciavaltd altal a taplald halozatrol felvett energia teljes
mennyiségét méri. Ezt a szamlalot nem nullazhatja le. Ha a szamlalo értékét a terepibuszon
keresztiil szeretné leolvasni, hasznalja ezeket az azonositészamokat.

ID 2291: Energiaszamlalo

Az érték négy szamjeggyel rendelkezik. A szamlaldé formatuma és mértékegysége az
energiaszamlalo értékének megfeleléen valtozik. Lasd az alabbi példat.

Példa:
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« 0,001 kWh
« 0,010 kWh
« 0,100 kWh
« 1,000 kWh
« 10,00 kWh
« 100,0 kWh
« 1,000 MWh
« 10,00 MWh
« 100,0 MWh
« 1,000 GWh
e sth.

ID2303: Energia szamlaloé formatuma

Az energiaszamlalo formatuma paraméter hatarozza meg a tizedesvesszé helyét az
Energiaszamlalo altal mutatott értékben.

* 40 =4 szamjegy, 0 tizedesjegy
e 41=4szamjegy, 1 tizedesjegy
e 42 =4 szamjegy, 2 tizedesjegy
« 43 =4 szamjegy, 3 tizedesjegy

Példa:

« 0,001 kWh (formatum = 43)
« 100,0 kWh (formatum = 41)
« 10,00 MWh (formatum = 42)

ID2305: Energiaszamlalo mértékegysége

Az energiaszamlalo mértékegysége paraméter hatarozza meg az Energiaszamlalo altal
mutatott érték mértékegységét.

« 0=kWh
* 1=MWh
« 2=GWh
« 3=TWh
* 4=PWh

Példa: Ha az ID2291 paraméter értéke 4500, az ID2303 értéke 42, az ID2305 értéke pedig 0, az
eredmény 45,00 kWh.

11.4.6  ENERGIA UTSZAMLALO

Az energia Utszamlald a frekvenciavalto altal a taplald halozatrol felvett energia mennyiségét
méri. A szamlalé az Utszamlalék almeniiben taldlhaté. A szamlalét lenullazhatja a
szamitogéprol, a kezel6pultrél vagy a terepibuszbdl. Ha a szamlald értékét a terepibuszon
keresztil szeretné leolvasni, hasznalja ezeket az azonositészamokat.

ID 2296: Energia utszamlalo

Az érték négy szamjeggyel rendelkezik. A szamlalé formatuma és mértékegysége az energia
Utszamlalo értékének megfelelden valtozik. Lasd az alabbi példat. Az energiaszamlald
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formatumat és mértékegységét az ID2307 Energia Utszamlalé formatuma és az 1D2309
Energia Utszamlalé mértékegysége paraméterekkel ellendrizheti.

Példa:

« 0,001 kWh
« 0,010 kWh
« 0,100 kWh
« 1,000 kWh
« 10,00 kWh
« 100,0 kWh
« 1,000 MWh
« 10,00 MWh
« 100,0 MWh
« 1,000 GWh
e sth.

ID2307: Energia Gtszamlalo formatuma

Az energia Utszamlalé formatuma paraméter hatarozza meg a tizedesvesszé helyét az
Energia Utszamlald altal mutatott értékben.

* 40 =4 szamjegy, 0 tizedesjegy
e 41=4szamjegy, 1 tizedesjegy
e 42 =4 szamjegy, 2 tizedesjegy
e 43 =4 szamjegy, 3 tizedesjegy

Példa:
« 0,001 KWh (formatum = 43)

« 100,0 kWh (formatum = 41)
« 10,00 MWh (formatum = 42)

ID2309: Energia Utszamlalo mértékegysége

Az energia Utszamlalé mértékegysége paraméter hatdrozza meg az Energia Utszamlalo altal
mutatott érték mértékegységét.

« 0=kWh
« 1=MWh
« 2=GWh
+ 3=TWh
« 4=PWh

ID2312: Energia Utszamlalo lenullazasa

Az energia Utszamlalot lenullazhatja a szamitogéprol, a kezelépultrdl vagy a terepibuszbol. A
kezel6pultrél vagy szamitdgéprél a Diagnosztika meniiben nulldzhatja le a szamlalét.
Terepibusz hasznalata esetén allitson be felfuto élt az ID2312: Energia utszamlalé
lenullazasa paraméterhez.
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12 1.FUGGELEK

12.1 A PARAMETEREK ALAPERTELMEZETT ERTEKEI A KULONB0ZO0
ALKALMAZASOKBAN

A tablazatban hasznalt szimbdélumok magyarazata

e A =Szabvanyos alkalmazas

« B =Helyi/tavoli alkalmazas

« C=Tobb lépcsbs sebesség alkalmazas
« D =PID-szabalyzé alkalmazas

« E=Tobb funkcids alkalmazas

« F =Motor-potenciométer alkalmazas
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Tablazat 124: A paraméterek alapértelmezett értékei a kiilonb6zo alkalmazasokban

Paraméter

Alapértelmezett

3.2.1 Tav. vezérlési 0 0 0 0 0 0 172 0 =1/0 vezérlés
hely
3.2.2 Helyi/tavoli 0 0 0 0 0 0 21 0 = Tavoli
3.2.6 I/0 A" logika 2 2 2 2 2 2 300 2 = ElGr.-Hatr. (él)
3.2.7 I/0 .B" logika 2 2 2 2 2 2 363 2 = El&r.-Hatr. (él)
3.3.1.5 I/0 A" alapj. 6 5 6 7 6 8 117
Kiv.
5=AI2
6=Al1+AI2
7=PID
8 = Motor-potenciométer
3.3.1.6 I/0 .B" alapj. 4 4 4 4 4 4 131 4=AN
Kiv.
3.3.1.7 Bill.-alapj. kiv. |2 2 2 2 2 2 121 2 = Billenty(izet-alapjel
3.3.1.10 Terepibusz 3 3 3 3 3 3 122 3 = Terepibusz-alapjel
alapj. kiv.
3.3.2.1 Nyom.alapj. kiv. |0 0 0 0 4 0 641
0 = Nincs hasznalatban
4=AlI2
3.3.3.1 El6re bedllitott |- - 0 0 0 0 182 0 = Binaris kdédolasu
frekv. mod
3.3.3.3 1. elére beall. - - 10.0 (10.0 |5.0 [10.0 105
frekv.
3.3.3.4 2. elére beall. - - 15.0 |- - - Hz 106
frekv.
3.3.3.5 3. eldre beall. - - 20.0 |- - - Hz 126
frekv.
3.3.3.6 4. elbre beall. - - 25.0 |- - - Hz 127
frekv.
3.3.3.7 5. el6re beall. - - 30.0 |- - - Hz 128
frekv.
3.3.3.8 6. elére beall. - - 40.0 |- - - Hz 129
frekv.
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Tablazat 124: A paraméterek alapértelmezett értékei a kiilonb6zo alkalmazasokban

Paraméter Alapértelmezett

3.3.3.9 7. el6re beall. - - 50.0 |- - - Hz 130
frekv.
3.5.11 1. .A" vez. jel 100 (100 |100 |100 [100 |100 403 100 = DigIN SlotA.1
3.5.1.2 2. A" vez. jel 101 101 101 |O 101 [101 404
0 = DigIN Slot0.1
101 = DigIN SlotA.2
3.5.1.4 1..B" vez. jel 0 103 |0 103 |0 0 423
0 = DigIN Slot0.1
103 = DigIN SlotA.4
3.5.1.5 2. .B" vez. jel - 104 |- - - - 424 104 = DigIN SlotA.5
3.5.1.7 I/0 ..B” vez. 0 105 |0 105 |0 0 425
kénysz. 0 = DigIN Slot0.1
105 = DigIN SlotA.6
3.5.1.8 I/0 B alapj. 0 105 |0 105 |0 0 343
kénysz. 0 = DigIN Slot0.1
105 = DigIN SlotA.6
3.5.1.9 Terepibusz vez. |0 0 0 0 0 0 411 0 = DigIN Slot0.1
kénysz.
3.5.1.10 Bill. vez. 0 0 0 0 0 0 410 0 = DigIN Slot0.1
kénysz.
3.5.1.11 Kils6 hiba 102 (102 |102 |101 |[104 |102 405
zarva 101 = DigIN SlotA.2
102 = DigIN SlotA.3
104 = DigIN SlotA.5
3.5.1.13 Hibatorlés 105 |0 0 102 [102 |0 414
zarva 0 = DigIN Slot0.1
102 = DigIN SlotA.3
105 = DigIN SlotA.6
3.5.1.19 2. rémpa kiva- |0 0 0 0 105 |0 408
lasztasa 0 = DigIN Slot0.1
105 = DigIN SlotA.6
3.5.1.21 0. eldre beall. 103 |0 103 [104 (103 [103 419
frekv. kiv. 0 = DigIN Slot0.1
103 = DigIN SlotA.4
104 = DigIN SlotA.5
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Tablazat 124: A paraméterek alapértelmezett értékei a kiilonb6zo alkalmazasokban

Paraméter Alapértelmezett

3.5.1.22 1. el6re beall. 104 |0 104 |0 0 0 420
frekv. kiv. 0 = DigIN Slot0.1
104 = DigIN SlotA.5
3.5.1.23 2. elére beall. |0 0 |105 |o 0 0 421
frekv. kiv. 0 = DigIN Slot0.1
105 = DigIN SlotA.6
3.5.1.24 MotPot FEL 0 0 |o 0 0 104 418
0 = DigIN Slot0.1
104 = DigIN SlotA.5
3.5.1.25 MotPot LE 0 0 |o 0 0 105 417
0 = DigIN Slot0.1
105 = DigIN SlotA.6
35.2.1.1  |All-jel kijels- |100 [100 [100 [100 |100 [100 377|100 = AnIN SlotA.1
lése

3.5.2.1.2 Al1 jelsz. ideje |0.1 |0.1 [0.1 [0.1 0.1 (0.1 [mp 378

3.5.2.1.3 Al1 jeltarto- 0 0 0 0 0 0 379 0=0..10V/0..20mA
many

3.5.2.1.4 Al1 egyedi min. |0.0 (0.0 (0.0 [0.0 0.0 |0.0 (% 380

3.5.2.1.5 Al1 egyedi max. |100. [100 [100. [100. [100. |100. % 381

3.5.2.1.6 Al1 jelinverta- 0 0 0 0 0 0 387 0 = Normal
las

3.5.2.2.1 Al2-jel kijelo- 101 [101 [101 |101 ]101 |101 388 101 = AnIN SlotA.2
lése

3.5.2.2.2 Al2 jelsz. ideje |0.1 |0.1 [0.1 (0.1 0.1 0.1 [mp 389

3.5.2.2.3 Al2 jeltartoma- |1 1 1 1 1 1 390 1=2.10V/4..20mA
nya

3.5.2.2.4 Al2 egyedi min. |0.0 (0.0 (0.0 [0.0 0.0 |0.0 (% 391

3.5.2.2.5 Al2 egyedi max. |100. [100 [100. [100. [100. |100. % 392

3.5.2.2.6 Al2 jelinverta- |0 0 0 0 0 0 398 0 = Normaél
las
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Tablazat 124: A paraméterek alapértelmezett értékei a kiilonb6zo alkalmazasokban

Paraméter Alapértelmezett

3.5.3.2.1 RO1 funkcid 2 2 2 2 2 2 11001 |2 = Futtatas
3.5.3.2.4 RO2 funkcid 3 3 3 3 3 3 11004 |3 =Hiba

3.5.3.2.7 RO3 funkcid 1 1 1 1 1 1 11007 |1 = Készenlét
3.5.4.1.1 AO1 funkcid 2 2 2 2 2 2 10050 |2 = Kimeneti frekv.

3.5.4.1.2 AO1 jelsz(rési |1.0 [1.0 [1.0 |1.0 |1.0 |1.0 |mp 10051

ideje
3.5.4.1.3 AO1T min. jel 0 0 0 0 0 0 10052
3.5.4.1.4 AO1 minskala |0.0 |0.0 (0.0 [0.0 |0.0 |0.0 10053
3.5.1.1.5 AO1 max skala |0.0 [0.0 (0.0 [0.0 |0.0 |0.0 10054
3.13.2.6 SP1 forras - - - 3 - - 332 3=Al
3.13.3.1 Funkcio - - - 1 - - 333 1=1.forras
3.13.3.3 FB 1 forras - - - 2 - - 334 2=AI2
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