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1. VACON 100 — ROZRUCH

1.1 KREATOR ROZRUCHU

W kreatorze rozruchu uzytkownik jest proszony o podanie istotnych informacji wymaganych przez na-
ped w celu rozpoczecia sterowania procesem. W kreatorze nalezy uzywac nastepujgcych przyciskow
panelu sterujgcego:

< ) Strzatki w lewo/w prawo. Umozliwiajg tatwg zmiane cyfry i miejsca dziesietnego.

7\

Strzatki w gore/w dét. Umozliwiajg przechodzenie miedzy opcjami menu oraz modyfikowa-
WV nie wartosci.

@ Przycisk OK. Stuzy do potwierdzenia wyboru.

BACK Przycisk Back/ Reset. Nacis$niecie tego przycisku powoduje powrét do poprzedniego pyta-
RESET) nia w kreatorze. Nacisniecie przycisku przy pierwszym pytaniu spowoduje anulowanie kre-
atora rozruchu.

Po podtgczeniu zasilania do przemiennika czestotliwosci Vacon 100 nalezy postepowac zgodnie z
ponizszymi instrukcjami, aby w prosty sposob skonfigurowaé naped.

UWAGA: Naped AC mozna wyposazy¢ w panel sterowania z wyswietlaczem graficznym lub LCD.

1 Wybor jezyka Zalezy od pakietu jezykowego

Rosja
* USA

2 Czas letni UE
WYL.

3 Czas* gg:mm:ss

4 Dzief* dd.mm.

5 Rok* rrer

*

Pytania wyswietlane tylko wtedy, gdy zainstalowana jest bateria
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VACON ® 3 YACON 100 — ROZRUCH

6 Uruchomic¢ kreatora rozruchu? L?:

Nacisnij przycisk OK, chyba ze chcesz recznie ustawi¢ wartosci wszystkich parametrow.

7 Wybierz proces Sfemng/?ator
Ustaw wartos¢ parametru PredkoSc¢ znamio-
8 nowa silnika (zg%dnie z tablicikq Znamionowa) Zakres: 24...19,200 rpm
9 U.stgw wartoécj: paramgtru Prad zpamionowy Zakres: Zmienny
silnika (zgodnie z tabliczkg znamionowa)
1 0 Ustaw warto$¢ parametru Czestotliwo$¢ mini- Zakres: 0.00...50 00 Hz
malna ’ ’
1 1 Ustaw warto$¢ parametru Czestotliwo$¢ mak- Zakres: 0.00...320.00 Hz
symalna ’ ’

Praca kreatora rozruchu zostata zakoficzona.

Aby w przysztosci ponownie uruchomic kreatora rozruchu, nalezy aktywowac parametr Przywréc¢ do-
myS$lne ustawienia fabryczne (par. P6.5.1) w podmenu Kopia zapasowa parametréw (M6.5) LUB
uzy¢ parametru p1.19 w menu szybkiej konfiguraciji.

1.2 MINIKREATOR PID

Minikreator PID jest aktywowany z poziomu menu Szybka konfiguracja. Kreator zaktada, ze uzytkow-
nik bedzie korzysta¢ z regulatora PID w trybie ,jedno sprzezenie zwrotne/ jedna warto$¢ zadana”.
Miejscem sterowania bedzie we/wy A, a domys$ing jednostkg procesowsg ,%”.

Minikreator PID wymaga ustawienia nastepujgcych wartosci:

(Kilka mozliwosci do wyboru. Patrz par.
P3.12.1.4)

W przypadku wybrania innej jednostki procesowej niz ,%” zostang wyswietlone ponizsze pytania. W
przeciwnym razie kreator przejdzie bezposrednio do kroku 5..

1 Wybor jednostki procesowe;j

2 Jednostka procesowa min.
3 Jednostka procesowa maks.
4 Miejsca dziesietne jednostki procesowej 0.4

Informacje na temat dostepnych opcji
5 Wybér zrédta sprzezenia zwrotnego 1 wyboru znajdujg sie w rozdziale
3.6.14.3 nastr. 77.

Jesli wybrano jeden z analogowych sygnatow wejsciowych, pojawia sie pytanie 6. W przeciwnym
razie kreator przechodzi do pytania 7.

0=0...10V/0...20mA
6 Zakres sygnatu wejscia analogowego 1=2...10V/4...20mA
Patrz str. 58.
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0 = normalny

7 Inwersja uchybu 1 = odwrécony

8 Wybor zrédta wartosci zadanej Dostepne opcje: patrz str. 75.

Jesli wybrano jeden z analogowych sygnatow wejsciowych, pojawia sie pytanie 9. W przeciwnym
razie kreator przechodzi do pytania 11.

W przypadku wybrania opcji Wartos¢ zadana z panelu 1 lub 2 pytanie 10 zostanie wyswietlone.

0=0...10V/0...20mA
9 Zakres sygnatu wejscia analogowego | 1 = 2...10V / 4...20mA
Patrz str. 58.

1 0 Miejsce zadawania z panelu

Nie
Tak
W przypadku wybrania opcji ,Tak” bedzie konieczne podanie trzech kolejnych wartosci.

1 1 Funkcja uspienia?

12 | [Czestotliwosé uspienia 1 0,00...320,00 Hz
13 || Opsznienie uspienia 1 0...3000 s
1 4 Poziom budzenia 1 Zakrgs zalezy od wybranej jednostki proce-
sowe;.
1.3 MINIKREATOR STEROWANIA WIELOPOMPOWEGO

Minikreator sterowania wielopompowego zadaje najwazniejsze pytania dotyczace konfiguracji uktadu
wielopompowego. Minikreator PID jest zawsze wysSwietlany przed minikreatorem sterowania wielo-
pompowego. Panel sterujgcy poprowadzi uzytkownika przez pytania zgodnie z rozdziatem 1.2, a na-
stepnie przez nastepujacy zestaw pytan:

15 ||Liczba silnikéw 1.4
16 |Funkga blokad 0 = nieuzywana
1 = wigczona
1 7 Automatyczna zmiana kolejnosci sil- |0 = wylgczona
nikow 1 = wigczona

Jesli witgczono funkcje automatycznej zmiany kolejnosci napedéw, zostang wyswietlone trzy pyta-
nia wymienione ponizej. Jesli funkcja automatycznej zmiany kolejnosci napeddéw nie jest uzywana,
kreator przejdzie bezposrednio do pytania 21.

1 8 Uwzglednij przemiennik czestotliwo- |0 = wylgczona
SCi 1 = wigczona

1 9 Przed2|.a+ czasu a.u’fomatycznej zmia- 0.0...3000,0 h
ny kolejnosci silnikow

20 A.utf)n?a.tyc.:zna zmiana Ifo'lejnosu sil- 0,00...50,00 Hz
nikéw: limit czestotliwosci

21 Szeroko$¢ pasma 0...100%
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VACON ® 5 YACON 100 — ROZRUCH

22 Opdznienie szerokosci pasma 0...3600 s

Nastepnie na panelu sterujgcym zostanie wyswietlona zalecana przez aplikacje konfiguracja wejs¢
cyfrowych i wyjs¢ przekaznikowych (tylko panel graficzny). Zapisz te wartosci, aby mozna byto z
nich skorzysta¢ w przysztosci.

1.4 KREATOR TRYBU POZAR

Kreator trybu pozarowego umozliwia fatwe uruchomienie funkcji trybu pozarowego. Kreator trybu
pozarowego mozna zainicjowac, wybierajgc opcje Uaktywnij dla parametru P1.20 w menu Szybka
konfiguracja. Kreator trybu pozarowego zadaje najwazniejsze pytania dotyczace konfiguracji trybu
pozarowego.

Uruchom kreato-
ra trybu pozaro-

wego
Czy tryb pozaro- TAK Pytanie: Konty-
wy jest juz wig- nuowac kreator?
czony?
NE |« *
/

} Parametr pytania:
Zrédto warto$ci zadawanej cze-
stotliwo$ci trybu pozarowego

Kontynuowaé
kreator?

Wybrano
czestotliwosc¢ trybu
pozarowego jako
czestotliwos$e
zadawang?

NIE

Parametr pytania:
Czestotliwos¢ trybu pozarowego

| A—
Parametr pytania:
Typ sygnatu aktywacji

Typ sygnatu
aktywacji?
(Otwarty /
Zamkniety)

OTWARTY

ZAMKNIETY
) J
Parametr pytania: Parametr pytania:
Aktyw. czestotliwosc¢ trybu poza- Aktyw. czestotliwosC trybu poza-
rowego Zamknij rowego Otwarty

| ¢ |

Parametr pytania:
Wstecz w trybie pozarowym

v

Parametr pytania:
Hasto trybu pozarowego

7073.emf

Zakonczono!
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2. PANEL STERUJACY NAPEDU

Panel sterujgcy stanowi interfejs pomiedzy przemiennikiem czestotliwosci Vacon 100 a uzytkowni-
kiem. Z panelu sterujgcego mozna sterowacé szybkoscia silnika, monitorowaé stan sprzetu oraz usta-
wiac parametry przemiennika czestotliwosci.

Dostepne sg dwa typy paneli uzytkownika: panel z wyswietlaczem graficznym oraz panel z segmen-
towym wyswietlaczem tekstowym.

Przyciski sg takie same na obu typach paneli.

Cofnij sie w strukturze menu Przewin menu do gory

Opus¢ tryb edycji Zwigksz warto$¢ ieft miei i
Kasuj usterki (dtugie nacisniecie) ¢ Zmien miejsce sterowania

Uzyskiwanie dostepu
do strony sterowania
Zmiana kierunku
Wiecej informacji
mozna znalez¢ w roz-
dziale 2.2.1.3.

Przesun kursor w

Przesun kursor
prawo

w lewo
Uruchomienie trybu
edycji
Strona pominiecia
wiasciwosci
Przycisk Stop Przewin menu w doét Przycisk Start

Zmniejsz wartosé

9086.emf

(8] .88 Otworz wybrany poziom/pozycje
Potwierdz wybor

Rysunek 1. Przyciski panelu

24-hour support +358 (0)201 212 575 « Email: vaconf@vacon.com
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21 PANEL VACON Z WYSWIETLACZEM GRAFICZNYM
Panel graficzny jest wyposazony w wys$wietlacz LCD i 9 przyciskéw.

211 WYSWIETLACZ PANELU

Wyswietlacz panelu sterujgcego wskazuje stan silnika i napedu, a takze wszelkie nieprawidtowosci w
ich dziataniu. Na wyswietlaczu widac¢ biezacy element menu wraz z informacjg o jego miejscu w struk-
turze menu.

Struktura menu jest kompleksowo przedstawiona na zatgczonym schemacie nawigaciji w panelu
sterujgcym.

2.1.1.1 Menu gtéwne

Dane wyswietlane na panelu sterujgcym sg zorganizowane sg w postaci menu gtéwnego i kilku pod-
menu. Do nawigacji po menu stuzg przyciski strzatek goéra/dot. Nacisniecie przycisku OK powoduije
otwarcie wybranego elementu lub grupy, a naci$nieciem przycisku Back/Reset mozna sie cofng¢ o
jeden poziom menu.

Pole potozenia wskazuje biezgce miejsce w strukturze menu. Pole statusu zawiera informacje o bie-
Zgcym stanie napedu. Patrz Rys. 1.

Pole statusu
Pole statusu READY/NOT READY/FAULT

STOP/RUN
\ Kierunek ALARM Miejsce sterowania:
) / . PC/IO/KEYPAD/FIELDBUS
sor |G| meaov | [ | o]

Pole potozenia
(ID parametru
N p—— i biezgce miejsce w menu)
Ll BT Wybrana grupa/element.
S OK, aby otworzy¢.

Pa(rarl“;t)ersﬁ Liczba elementow w grupie

9159.emf

Main Menu

ID: M1

Monitor
(5)

Rysunek 2. Menu gtowne

21.2 OBSLUGA GRAFICZNEGO PANELU STERUJACEGO

2.1.2.1 Modyfikowanie wartosci

Aby zmieni¢ warto$¢ parametru, nalezy postepowaé zgodnie z nastepujacag procedura;:
1. Znajdz parametr.
2. Przejdz w tryb Edycja.

3. Ustaw nowg wartos$¢ przyciskami strzatek gora/doét. W przypadku wartosci liczbowych wybierz
zmieniang cyfre strzatkami lewo/prawo, a nastepnie ustaw wartos¢ strzatkami gora/dot.

4. Naciénij przycisk OK, aby zatwierdzi¢ zmiane, lub powrdé do poprzedniego poziomu poprzez
nacis$niecie przycisku Back/Reset.

Tel. +358 (0] 201 2121 » Fax +358 (0]201 212 205
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STOP‘G READY ‘ | /0 STOP‘G READY ‘ | /0 STOP‘G READY | | /0

Iil Start/Stop Setup - Rem Control Place Rem Control Place
ID:172 M3.2.1 m ID: M3.2.1 m M3.2.1 @

Rem Control Place 5
I/0 Control 2 FieldbusCTRL BACK
KeypadStopButton —
RESET

0,
o Yes @ Help 1/0 Control c
] Start Function i
gi Ramping @ Add to favorites
sToP ‘(j READY ‘ | 1/0 sToP ‘G| READY ‘ ‘ 1/0

D Start/Stop Setup Rem Control Place
ID:172 M3.2.1 M3.2.1
LU B - ) Rem Control Place
[ 3 I/0 Control

0, KeypadStopButton
gi Yes I/0 Control ¢

FieldbusCTRL

o Start Function
oi Ramping

9160.emf

Rysunek 3. Edytowanie wartosci na graficznym panelu sterujgcym

2.1.2.2 Kasowanie usterek

Instrukcje kasowania usterek mozna znalez¢ w rozdziale 3.8.1 na str. 111.

2.1.2.3 Przycisk sterowania lokalnego/zdalnego

Przycisk LOC/REM stuzy do dwdch celéw: szybkiego dostepu do strony sterowania oraz fatwego
przetgczania miedzy sterowaniem lokalnym (panel sterujgcy) i zdalnym.

Miejsca sterowania

Miejsce sterowania to zrédto sterowania, z ktérego mozna uruchomic lub zatrzymac naped. Kazde
miejsce sterowania ma wtasny parametr wyboru Zrédta zadawania czestotliwosci. W przypadku
napeddéw HVAC lokalnym miejscem sterowania jest zawsze panel sterujgcy. Zdalne miejsce
sterowania okre$la parametr P1.15 (we/wy lub magistrala). Wybrane miejsce sterowania jest
wyswietlane na pasku stanu panelu sterujgcego.

Zdalne miejsce sterowania

Mozliwe zdalne miejsca sterowania to we/wy A, we/wy B i magistrala. Wartosci we/wy A i magistrali
majg najnizszy prioryteti mozna je wybra¢ parametrem P3.2.1 (Miejsce sterowania zdalnego). Z kolei
opcja we/wy B umozliwia zastgpienie zdalnego miejsca sterowania wybranego parametrem P3.2.1
poprzez wykorzystanie wejscia cyfrowego. Wejscie cyfrowe mozna wybraé parametrem P3.5.1.5
(Wymuszenie miejsca sterowania we/wy B).

Sterowanie lokalne

Lokalnym miejscem sterowania jest zawsze panel sterujgcy. Sterowanie lokalne ma wyzszy priorytet
od zdalnego. Oznacza to na przyktad, ze nawet jesli zostanie wymuszone wejscie cyfrowe parame-
trem P3.5.1.5 w trybie Zdalne, wybranie opcji Lokalne spowoduje przetgczenie miejsca sterowania na
panel sterujgcy. Do przetgczania miedzy sterowaniem lokalnym a zdalnym mozna uzywac przycisku
Loc/Rem na panelu lub parametru ,Lokalne/Zdalne” (ID211).

Zmiana miejsca sterowania
Zmiana miejsca sterowania ze zdalnego na lokalne (panel sterujacy).

1. Nacisnij przycisk Loc/Rem w dowolnym miejscu w strukturze menu.

2. Nacisnij przycisk strzatki w gore lub strzatki w dét, aby wybrac lokalne/zdalne miejsce sterowania,
a nastepnie potwierdz wybor przyciskiem OK.

3. Na nastepnym ekranie wybierz opcje Lokalne lub Zdalne i ponownie potwierdz przyciskiem OK.

4. Wyswietlacz powrdci do pozyciji, ktéra byta wyswietlana przed nacisnieciem przycisku Loc/Rem.
Jesli dokonano zmiany miejsca sterowania ze zdalnego na lokalne (panel sterujgcy), bedzie
konieczne zadanie wartosci odniesienia panelu.

24-hour support +358 (0)201 212 575 « Email: vaconf@vacon.com
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stop ‘d READY | ‘ Keypad STOP ‘(j Ready | ‘ Keypad STOP ‘(j READY ‘ | Keypad
Main Menu “ Choose action L) Local/Remote
ID: Ceb @ 1ID:1805

Monitor

(12) N

Parameters REM Control page Local

Eil (21) Local/Remote ¢ @ Remote ¢

D Diagnostics
@

e

srop‘d READY | ‘ 1/0

Main Menu

H
ID:211

ID: M1

Monitor
(12)

Parameters
T (21
Diagnostics
N (6)

11114.emf

Rysunek 4. Zmiana miejsca sterowania

Dostep do strony sterowania
Strona sterowania utatwia obstuge oraz monitorowanie najwazniejszych parametréw.

1. Nacisnij przycisk Loc/Rem w dowolnym miejscu w strukturze menu.

2. Nacisnij przycisk strzatki w gore lub strzatki w dét, aby wybraé opcje Strona sterowania, a
nastepnie potwierdz wybor przyciskiem OK.

3. Zostanie wyswietlona strona sterowania.
Jesli panel sterujgcy wybrano jako miejsce sterowania i zrodto odniesienia, po nacisnieciu
przycisku OK mozna ustawi¢ parametr Zadawanie z panelu. Dla pozostatych miejsc sterowania i
wartosci odniesienia na wy$wietlaczu bedzie widoczna zablokowana wartos$¢ czestotliwosci
odniesienia. Pozostate wartosci na tej stronie to warto$ci monitorowania wielopozycyjnego.
Monitorowane wartosci sg wybierane przez uzytkownika (opis tej procedury mozna znalez¢ na

str. 16).

STOP ‘( , READY ‘ ‘ 1/0 STOP |1 , Ready | ‘ Keypad STOP |1 , READY | | Keypad
Main Menu Choose action Keypad Reference
of Hq
ID: M1 @ 1D:1805 /'\ 1D:184
Monitor A
(12) Loc vV B 0.00 Hz @
—._. Parameters REM Control page Output Frequency | Motor Torque
(21) Local/Remote A 0.00HzZ 0.00%
@ Diagnostics Motor Current Motor Power
(6) 0.00a 0.00%
STOP ‘(j READY ‘ ‘ Keypad
i‘ Keypad Reference
ID:168
. SN A\
-0.00 Hz-
v e 1 N v
Output Frequency | Motor Torque
0.00Hz 0.00%
Motor Current Motor Power
0.00A 0.00%

11115.emf

Rysunek 5. Uzyskiwanie dostepu do strony sterowania
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21.24 Kopiowanie parametrow
UWAGA: Ta funkcja dostepna wytgcznie w graficznym panelu sterujgcym.

Funkcja kopiowania parametréw umozliwia kopiowanie parametréw z jednego napedu na inny.

Parametry sg zapisywane na panelu, ktéry jest nastepnie odtgczany, a pdzniej podtgczany do innego
napedu. Procedure koficzy wgranie parametrow z panelu na nowy naped.
Kopiowanie parametréw wymaga, aby naped zrodtowy zostat zatrzymany przed pobraniem z niego
parametrow.
* Otwoédrz menu Ustawienia uzytkownika, a nastepnie podmenu Kopia zapasowa parametrow. W
podmenu Kopia zapasowa parametrow dostepne sg trzy opcje:

*  Przywrdé¢ domysine ustawienia fabryczne: przywraca fabryczne ustawienia parametrow.
» Zapisz w panelu sterujgcym: umozliwia skopiowanie wszystkich parametrow na panel

sterujacy.
*  Przywrd¢ z panelu sterujgcego: kopiuje wszystkie parametry z panelu sterujgcego na naped.

STOP ‘1 , READY | | Keypad STOP |( , READY | ‘ Keypad STOP |(J" READY ‘ ‘ Keypad
,i, Main Menu ,i, User settings D Parameter backup
© ID: M6 © ID: M6.5 ID: P6.5.2

I/0 and Hardware 8? Language selectlon. Restore factory defaults
o English (¢}

(8)

= i Parameter backu 5

m User settings Iil P b‘[]’ Save to keypad
(4) (3) o

Favourites Ij Parameter compare Restore from keypad
(0) t4) °

o

11088.emf

Rysunek 6. Kopiowanie parametrow

UWAGA: W przypadku podtgczenia panelu sterujgcego do napedu o innym rozmiarze niz naped
zrodtowy nie zostang skopiowane wartosci nastepujgcych parametréw:

Znamionowy pobor pradu przez silnik (P3.1.1.4)
Znamionowe napiecie silnika (P3.1.1.1)
Znamionowa predko$¢ obrotowa silnika (P3.1.1.3)
Znamionowa moc silnika (P3.1.1.6)
Znamionowa czestotliwosé silnika (P3.1.1.2)
Wartos$¢ cos fi silnika (P3.1.1.5)

Czestotliwosc¢ kluczowania (P3.1.2.1)

Limit pradu silnika (P3.1.1.7)

Limit prgdu utkniecia (P3.9.12)

Limit czasu utkniecia (P3.9.13)

Czestotliwos¢ utkniecia (P3.9.14)
Czestotliwos¢ maksymalna (P3.3.2)
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2.1.2.5 Teksty pomocy

Na graficznym panelu sterujgcym dostepne sg funkcje pomocy i informacje dla poszczegdlnych po-
Zyciji.

Dla kazdego parametru mozna natychmiast wyswietli¢ komunikat pomocy. Wybierz opcje Pomoc i na-
cisnij przycisk OK.

Informacje tekstowe sg dostepne réowniez dla usterek, alarmow i kreatora rozruchu.

srop‘(j] READY | | 1/0 srop‘(j] READY | ‘ 1/0 srop‘(j READY ‘ ‘ 1/0

Digital Inputs - Ctrl signal 1 A @ Ctrl signal 1 A
ID:403 M3.5.1.1 E ID:403 M3.5.1.1

ID:403 M3.5.1.1

Ctrl Signal 1 A o) Start Signal 1 for control Place
Edit I/0 A. Start Signal 1

o functionality chosen with I/0 A

Logic in Start/Stop Setup Menu.

Ctrl Signal 2 A @ Help ‘
o
<]

Ctrl Signal 1 B 5
Add to favorites

9165.emf

Rysunek 7. Przyktad pomocy tekstowej.

2.1.2.6 Dodawanie elementu do ulubionych

Moze zaistnie¢ konieczno$¢ czestego korzystania z pewnych wartosci parametréw lub innych ele-
mentow. Zamiast lokalizowac¢ poszczegdlne elementy w strukturze menu, mozna je dodac¢ do folderu
Ulubione, gdzie beda tatwo dostepne.

Informacje na temat usuwania elementéw z folderu Ulubione mozna znalez¢ w rozdziale 2.3.7.

STOP |(j READY | ‘ 1/0 STOP ‘( . READY ‘ ‘ 1/0 STOP ‘( t READY | ‘ 1/0
E Basic Settings Motor Nom Fregq Motor Nom Fregq
o o
Motor Nom Voltg
Q Q : was added to
8? 230.00 V Edit favorites. Press OK
to continue.
(9<) Motor Nom Freq @
50.00 Hz Help .
Motor Nom Speed S
P " Add to favorites 8
o 1430 rpm >

Rysunek 8. Dodawanie elementu do ulubionych
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2.2 PANEL VACON Z SEGMENTOWYM WYSWIETLACZEM TEKSTOWYM

Jako interfejs uzytkownika mozna tez wybra¢ Panel sterujgcy z segmentowym wyswietlaczem teks-
towym (tekstowy panel sterujacy). Posiada on wiekszos¢ funkcji panelu graficznego, cho¢ niektore z
nich sg ograniczone.

221 WYSWIETLACZ PANELU
Wyswietlacz panelu sterujgcego wskazuje stan silnika i napedu, a takze wszelkie nieprawidtowosci w
ich dziataniu. Na wyswietlaczu widac¢ biezagcy element menu wraz z informacjg o jego miejscu w struk-

turze menu. Jesli tekst nie miesci sie na wyswietlaczu, bedzie przewijany od lewej do prawej, aby za-
prezentowac caty napis.

2.2.1.1 Menu gtéwne

Dane wyswietlane na panelu sterujgcym zorganizowane sg w postaci kilkupoziomowego menu (gtow-
ne, podmenu). Do nawigaciji po menu stuzg przyciski strzatek gora/dét. Nacisniecie przycisku OK po-
woduje otwarcie wybranego elementu lub grupy, a nacisnieciem przycisku Back/Reset mozna sie
cofna¢ o jeden poziom menu.

Wskazniki: Wskazniki:
Status Alarm, Fault
READALlJN\'UP ALARM/NLT
A A
1L CIC T o Nazwagrupylub
W1 K ;'";’ i parametru
’\ /I l Miejsce w menu
i g
S
. 4 w
FWD\/REV 1/0 ws
Wskazniki: Wskazniki:
Kierunek Miejsce sterowania

24-hour support +358 (0)201 212 575 « Email: vaconf@vacon.com
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2.2.2 OBSLUGA PANELU STERUJACEGO

2.2.2.1 Modyfikowanie wartosci

Aby zmieni¢ wartos¢ parametru, nalezy postepowaé zgodnie z nastepujacag procedura:
1. Znajdz parametr.
2. Przejdz w tryb Edycja poprzez nacisniecie przycisku OK.

3. Ustaw nowg wartos¢ przyciskami strzatek gora/dét. W przypadku wartosci liczbowych wybierz
zmieniang cyfre strzatkami lewo/prawo, a nastepnie ustaw wartos¢ strzatkami goéra/dot.

4. Nacisnij przycisk OK, aby zatwierdzi¢ zmiane, lub powrd¢ do poprzedniego poziomu poprzez
nacisniecie przycisku Back/Reset.
READY RUN STOP ALARM FAULT READY RUN STOP ALARM FAULT READY RUN STOP ALARM FAULT
a a a a a a A
r Tl;l 1T /L Tricd CIECM F i TEar -1 /0 T -
NN A ] iy Jou corniiu (N
M T D O (or
Z2C LJ L
BACK
4 \_4 i 4 A i 4 \ 4
FWi REV /o KEYPAD BUS FWD REV /o KEYPAD BUS FWD REV /o KEYPAD BUS

9168.emf

Rysunek 9. Modyfikowanie wartosci

2.2.2.2 Kasowanie usterek

Instrukcje kasowania usterek mozna znalez¢ w rozdziale 3.8.1 na str. 111.

2.2.2.3 Przycisk sterowania lokalnego/zdalnego

Przycisk LOC/REM stuzy do dwoch celéw: szybkiego dostepu do strony sterowania oraz fatwego
przetgczania miedzy sterowaniem lokalnym (panel sterujgcy) i zdalnym.

Miejsca sterowania

Miejsce sterowania to zrédto sterowania, z ktérego mozna uruchomié¢ lub zatrzyma¢ naped. Kazde
miejsce sterowania ma wiasny parametr wyboru zrédta zadawania czestotliwosci. W przypadku
napedow HVAC lokalnym miejscem sterowania jest zawsze panel sterujgcy. Zdalne migjsce
sterowania okres$la parametr P1.15 (we/wy lub magistrala). Wybrane miejsce sterowania jest
wyswietlane na pasku stanu panelu sterujgcego.

Zdalne miejsce sterowania

Mozliwe zdalne miejsca sterowania to we/wy A, we/wy B i magistrala. Wartosci we/wy A i magistrali
majg najnizszy prioryteti mozna je wybra¢ parametrem P3.2.1 (Miejsce sterowania zdalnego). Z kolei
opcja we/wy B umozliwia zastgpienie zdalnego miejsca sterowania wybranego parametrem P3.2.1
poprzez wykorzystanie wejscia cyfrowego. Wejscie cyfrowe mozna wybraé parametrem P3.5.1.5
(Wymuszenie miejsca sterowania we/wy B).

Sterowanie lokalne

Lokalnym miejscem sterowania jest zawsze panel sterujgcy. Sterowanie lokalne ma wyzszy priorytet
od zdalnego. Oznacza to na przyktad, ze nawet jesli zostanie wymuszone wejscie cyfrowe parame-
trem P3.5.1.5 w trybie Zdalne, wybranie opcji Lokalne spowoduje przetgczenie miejsca sterowania na
panel sterujgcy. Do przetgczania miedzy sterowaniem lokalnym a zdalnym mozna uzywac przycisku
Loc/Rem na panelu lub parametru ,Lokalne/Zdalne” (ID211).
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Zmiana miejsca sterowania

Zmiana miejsca sterowania ze zdalnego na lokalne (panel sterujacy).

1. Naciénij przycisk Loc/Rem w dowolnym miejscu w strukturze menu.

2. Przyciskami strzatek wybierz sterowanie lokalne lub zdalne i potwierdz przyciskiem OK.

3. Na nastepnym ekranie wybierz opcje Lokalne lub Zdalne i ponownie potwierdz przyciskiem OK.
4

Wyswietlacz powrdci do pozyciji, ktdra byta wyswietlana przed nacisnieciem przycisku Loc/Rem.
Jesli dokonano zmiany miejsca sterowania ze zdalnego na lokalne (panel sterujacy), bedzie
konieczne zadanie wartosci odniesienia panelu.

READY RUN sTOP ALARM FAULT READY RUN sTOP ALARM FAULT READY RUN sTOP ALARM FAULT

2

A a a a a a
oM T s | I e Mk S OCMOTE -
/" /Lc Fnc 1 cr \J LU /Iy FaN //‘s"ﬁ'mll_u . FaN
M / M v
117 / @ LJ @
| & w | & w | & w
FWD REV /o KEYPAD BUS FWD REV /o KEYPAD BUS FWD REV /o KEYPAD BUS

11089.emf

Rysunek 10. Zmiana miejsca sterowania

Dostep do strony sterowania
Strona sterowania utatwia obstuge oraz monitorowanie najwazniejszych parametrow.

1. Nacisnij przycisk Loc/Rem w dowolnym miejscu w strukturze menu.

2. Nacisnij przycisk strzatki w gore lub strzatki w dét, aby wybraé opcje Strona sterowania,
a nastepnie potwierdz wybér przyciskiem OK.

3. Zostanie wyswietlona strona sterowania.
Jesli panel sterujgcy wybrano jako miejsce sterowania i zrodto odniesienia, po nacisnieciu
przycisku OK mozna ustawi¢ parametr Zadawanie z panelu. Dla pozostatych miejsc sterowania i
wartosci odniesienia na wy$wietlaczu bedzie widoczna zablokowana wartos$¢ czestotliwosci
odniesienia.

READY RUN 5TOP ALARM FAULT READY RUN S5TOP ALARM FAULT READY RUN 5TOP ALARM FAULT
a a a a P a a
M T O - T e - A LT I
FHRANME TERD e LU TRUL FH KeYHHD REF O
M T T QD ucnm
117 ' 127,00 @
N Hz
% REV Vo KEYFAD BUS % REV Vo KEYPAD BUS % REV Vo KEYPAD BUS

11090.emf

Rysunek 11. Uzyskiwanie dostepu do strony sterowania
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23 STRUKTURA MENU
Kliknij element, na temat ktérego chcesz uzyskac wiecej informacji (dotyczy podrecznika elektronicz-
nego).

Tabela 1. Menu panelu sterujgcego
Szybka Patrz rozdziat 3.4.
konfiguracja
Monitorowanie | Monitorowanie wielopozycyjne*
Podstawowe
Funkcje sterowania czasowego
Regulator PID 1
Regulator PID 2
Sterowanie wielopompowe
Dane magistrali
Wejscia temperaturowe
Parametry Patrz rozdziat 3.

Diagnostyka Aktywne usterki
Kasuj usterki
Historia usterek
Liczniki sumaryczne
Liczniki kasowalne

Informacje o wersji
oprogramowania

We/wy i sprzet |Podstawowe we/wy
Gniazdo D

Gniazdo E

Zegar czasu rzeczywistego
Ustaw. modutu mocy
Panel sterujgcy

RS-485

Ethernet
Ustaw. Wybdr jezyka
uzytkow. Wybér aplikacji

Kopia zapasowa parametrow*
Nazwa napedu
Ulubione” Patrz rozdziat 2.1.2.6

Poziomy Patrz rozdziat 2.3.8.
uzytkownika

*

. Niedostepne w panelu tekstowym
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2.31 SZYBKA KONFIGURACJA

Menu Szybka konfiguracja obejmuje minimalny zestaw parametrow najczesciej uzywanych podczas
instalacji i uruchamiania. Bardziej szczegétowe informacje na temat parametréw nalezgcych do tej
grupy mozna znalezé w rozdziale 3.4.

2.3.2 MONITOROWANIE
Monitorowanie wielopozycyjne
UWAGA: Menu niedostepne na panelu tekstowym.

Na stronie monitorowania wielopozycyjnego mozna okresli¢ dziewie¢ wartosci, ktére majg by¢ moni-
torowane.

STOP ‘1 , READY | | 1/0 STOP ‘Q , READY ‘ | 1/0
c; Main Menu Monitor
ID: M1 ID: M2.1
E.T] Quick Setup @ Multimonitor
(4) @ (13)
-“ Monitor tl Basic
(5) (13)
Parameters tl Timer functions
(12) (10)
STOP |Q , READY | ‘ 1/0 STOP ‘( , Ready | | 1/0
@ Multimonitor FreqReference
1D25 FreqReference ID:1 M2.1.1.1
R ISRV Output Freq | Motor Speed @ Output frequency 0.00 Hz
0.00Hz 0.0rpm @ FreqReference 10.00 Hz
Motor Curre | Motor Torque|Motor Voltage @ Motor Speed 0.00 rpm
0.00A 0.00% 0.0V Motor Current 0.00 A
DC-link volt|Unit Tempera |[Motor Tempera Motor Torque 0.00 %

11116.emf

Rysunek 12. Strona monitorowania wielopozycyjnego

Monitorowang wartos¢ mozna zmieni¢ poprzez aktywacje komorki wartosci (przyciskami strzatek) i
klikniecie przycisku OK. Po wybraniu nowego elementu na liscie wartosci monitorowanych nalezy po-
nownie klikng¢ przycisk OK.

Podstawowe

Podstawowe wartosci monitorowane to faktyczne wartosci wybranych parametrow i sygnatéw, jak
réwniez stany oraz pomiary. Wartosci monitorowane i ich liczba mogg réznic sie w zaleznosci od
aplikacji.

Funkcje sterowania czasowego

Monitorowanie funkcji sterowania czasowego oraz zegara czasu rzeczywistego. Patrz rozdziat 3.5.3.
Regulator PID 1

Monitorowanie wartosci regulatora PID. Patrz rozdziaty 3.5.4 i 3.5.5.

Regulator PID 2

Monitorowanie wartosci regulatora PID. Patrz rozdziaty 3.5.4 i 3.5.5.

Sterowanie wielopompowe

Monitorowanie wartosci zwigzanych z uzyciem kilku silnikéw. Patrz rozdziat 3.5.6.

Dane magistrali

Dane magistrali wyswietlane jako warto$ci monitorowania dla potrzeb debugowania, np. podczas uru-
chamiania magistrali. Patrz rozdziat 3.5.7.
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233 PARAMETRY

Z poziomu tego podmenu mozna uzyskac dostep do grup parametréw i poszczegolnych parametrow
aplikacji. Wiecej informacji na temat parametrow mozna znalez¢ w rozdziale 3.

234 DIAGNOSTYKA

To menu obejmuje podmenu Aktywne usterki, Kasuj usterki, Historia usterek, Liczniki oraz Informacje
0 wersji oprogramowania.

2.3.4.1
Menu

Aktywne usterki

Funkcja Uwagi

Aktywne usterki

W przypadku wystgpienia usterki
zaczyna migac¢ wyswietlacz z
nazwg usterki. Nacisnij przycisk

Usterka pozostaje aktywna do czasu
jej skasowania przyciskiem Reset
(wcisnietym przez 2 s), otrzymania

OK, aby powrdci¢ do menu Diagno-
styka. W podmenu Aktywne usterki
wyswietlana jest liczba usterek. Aby

sygnatu skasowania ze ztgcza we/wy
lub magistrali bgdz wybrania opcji Ka-
suj usterki (patrz ponizej).

2.3.4.2 Kasuj uste

wyswietli¢ dane dotyczgce czasu
wystgpienia usterki, wybierz
usterke i nacisnij przycisk OK.

rki

Menu

Funkcja

Pamie¢ aktywnych usterek moze
przechowywac¢ maksymalnie 10 uste-
rek w kolejnosci ich wystgpienia.

Uwagi

Kasuj usterki

To menu umozliwia kasowanie
usterek. Bardziej szczegdtowe
instrukcje mozna znalez¢ w
rozdziale 3.8.1.

Zamierzonego ponownego rozruchu
napedu, nalezy przed skasowaniem
usterki odtgczy¢ sygnat sterowania
zewnetrznego.

2.34.3

Historia usterek

Menu

Funkcja

Uwagi

Historia usterek

W historii usterek
przechowywanych jest 40
ostatnich usterek.

Przejscie do menu Historia usterek i
klikniecie przycisku OK po wybraniu
usterki powoduje wy$wietlenie da-
nych na temat czasu (szczegotow)
wystgpienia tej usterki.
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2344 Liczniki sumaryczne
Tabela 2. Menu Diagnostyka, parametry licznikow sumarycznych
. Ust. .
Indeks Parametr Min. | Maks.| Jednostka ID Opis
fabryczne
llos¢ energii pobranej z sieci
zasilajgcej. Bez zerowania.
UWAGA DOTYCZACA
TEKSTOWEGO PANELU
STERUJACEGO: Najwieksza
V4.41 Licznik energii Zmienna 2291 | jednostka energii wyswietlana
na panelu standardowym to
MW. Jesli zliczona energia
przekroczy 999,9 MW, na
panelu nie bedzie wyswietlana
zadna jednostka.
V443 Czas pracy a d gg:min 2298 Czas_pracy modutu
(panel graficzny) sterujgcego
Czas pracy taczny czas pracy modutu
V4.4.4 a }
(panel tekstowy) sterujgcego (w latach)
Czas pracy taczny czas pracy modutu
V4.4.5 d - 4
(panel tekstowy) sterujgcego (w dniach)
Czas pracy modutu
Czas pracy . . .
V4.4.6 (panel tekstowy) gg:min:ss sterujgcego w godzinach,
P y minutach i sekundach
V447 | Czesdzislania a d gg:min 2293 | Czas dziatania silnika
(panel graficzny)
Czas dziatania taczny czas dziatania silnika
V4.4.8 a
(panel tekstowy) (w latach)
V4.4.9 Czas dziatania d taczny czas dziatania silnika
o (panel tekstowy) (w dniach)
Czas dziatania Czas dziatania silnika w
V4.4.10 (panel tekstowy) gg:min:ss godzinach, minutach i
P y sekundach
Czas zasilania Licznik czasu nieprzerwanego
V4.4.11 ) a dgg:min 2294 | zasilania modutu zasilajgcego.
(panel graficzny) i .
Brak mozliwosci kasowania.
V4412 Czas zasilania a taczny czas zasilania (w
(panel tekstowy) latach)
Czas zasilania taczny czas zasilania (w
V4.4.13 (panel tekstowy) d dniach)
Czas zasilania . Czas zasilania w godzinach,
Va.4.14 (panel tekstowy) 9g-min-ss minutach i sekundach
V4415 Licznik po'Iec'en 2295 LICZ'bE.\ uruchomiefi modutu
uruchomienia zasilajgcego.
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2.3.4.5 Liczniki kasowalne

Tabela 3. Menu Diagnostyka, parametry licznikow kasowalnych

Indeks Parametr Min. | Maks. | Jednostka . ID Opis
fabryczne
Licznik energii z mozliwoscig
zerowania.
UWAGA DOTYCZACA TEKS-
TOWEGO PANELU STERUJA-
CEGO:
Najwieksza jednostka energii
wyswietlana na panelu standar-
dowym to MW. Jesli zliczona
energia przekroczy 999,9 MW,
V451 | Licznik energii (+) Zmienna 2296 | @ Panelu nie bedzie wyswiet-
lana zadna jednostka.
W celu wyzerowania licznika:
Standardowy tekstowy panel ste-
rujgcy:
Nacisnij dtugo (przez 4 s) przy-
cisk OK.
Graficzny panel sterujgcy:
Nacisnij raz przycisk OK. Pojawi
sie strona Zeruj licznik.
Ponownie nacis$nij przycisk OK.
Czas pracy S e .
V4.5.3 (graficzny panel a dgg:min 2299 Il\l/lgz’lllwosc zerowania. Patrz str.
sterujacy) e
Czas pracy
V454 | (standardowy panel a Czas pracy jako suma lat
sterujacy)
Czas pracy
V455 | (standardowy panel d Czas pracy jako suma dni
sterujacy)
Czas pracy Czas pracy w godzinach
V4.5.6 (standardqu panel gg:min:ss minutach | sekundach
sterujacy)
2.34.6 Informacje o wersji oprogramowania

Tabela 4. Menu Diagnostyka, parametry informacji o oprogramowaniu

Indeks Parametr Min. | Maks. | Jednostka o ID Opis
fabryczne
Pakiet
V4.6.1 oprogramowania 2524
(panel graficzny)
ID pakietu Kod identyfikagji
V4.6.2 oprogramowania oproaramowania
(panel tekstowy) prog ’
Wersja pakietu
V4.6.3 oprogramowania
(panel tekstowy)
V4.6.4 | Obcigzenie systemu | 0 100 % 2300 | OPciazenie procesora moduh
sterujgcego.
V4.6.5 Nazwa aplikacji 2525 | Nazwa aplikacji
(panel graficzny)
V4.6.6 ID aplikacji 837 |Kod aplikaciji.
V4.6.7 Wersja aplikacji 838
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23.5 WE/WY | SPRZET
W tym menu znajdujg sie rozne ustawienia dodatkowe.

2.3.5.1 Podstawowe we/wy

To podmenu umozliwia monitorowanie stanu wejs¢ i wyjsc.

Tabela 5. Menu We/wy i sprzet, podstawowe parametry we/wy

Indeks Parametr Min. | Maks. | Jednostka S ID Opis
fabryczne
V5.1.1 Wejscie cyfrowe 1 0 1 2502 | Stan sygnatu wejscia cyfrowego.
V5.1.2 Wejscie cyfrowe 2 0 1 2503 | Stan sygnatu wejscia cyfrowego.
V5.1.3 Wejscie cyfrowe 3 0 1 2504 | Stan sygnatu wejscia cyfrowego.
V5.1.4 Wejscie cyfrowe 4 0 1 2505 | Stan sygnatu wejscia cyfrowego.
V5.1.5 Wejscie cyfrowe 5 0 1 2506 | Stan sygnatu wejscia cyfrowego.
V5.1.6 Wejscie cyfrowe 6 0 1 2507 | Stan sygnatu wejscia cyfrowego.
Pokazuje ustawiony zworkg tryb
Tryb wejscia -30... sygnatu wejscia analogowego.
Vo7 analogowego 1 L +200°C 2508 1=0...20mA
3=0..10vV
V5.1.8 | Wejcie analogowe 1| 0 | 100 % 2509 | Stan sygnatu wejscia
analogowego
Pokazuje ustawiony zworkg tryb
Tryb wejscia -30... sygnatu wejscia analogowego.
V.19 analogowego 2 1 +200°C 2510 1=0...20mA
3=0..10v
V5.1.10 | Wejscie analogowe 2| 0 | 100 % 2517 | Stan sygnahi wejscia
analogowego
Pokazuje ustawiony zworkg tryb
Tryb wyjscia -30... sygnatu wyjscia analogowego.
Vo111 analogowego 1 ! +200°C 2512 1=0...20mA
3=0..10V
V5.1.12 | Wyjécie analogowe 1| 0 | 100 % 2513 | Stan sygnaki wyjscia
analogowego

2.3.5.2 Gniazda kart opcjonalnych

Parametry w tej grupie zalezg od zainstalowanej karty opcjonalnej. Jesli w gniezdzie D ani E nie ma
kart opcjonalnych, nie bedg widoczne zadne parametry. Potozenie gniazd opisano w rozdziale 3.6.2.

Po usunieciu karty opcjonalnej na wyswietlaczu pojawi sie komunikat F39 Urzgdzenie usuniete. Patrz
Tabela 74.

Menu Funkcja Uwagi
Gniazdo D Ustawienia Ustawienia dotyczgce karty opcjonalne;.
Monitorowanie Monitorowanie informacji dotyczacych
karty opcjonalne;.
Gniazdo E Ustawienia Ustawienia dotyczace karty opcjonalne;.
Monitorowanie Monitorowanie informacji dotyczacych
karty opcjonalne;j.
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2.3.5.3

Zegar czasu rzeczywistego

Tabela 6. Menu We/wy i Sprzet, parametry z grupy Zegar czasu rzeczywistego

Indeks Parametr Min. | Maks. | Jednostka . ID Opis
fabryczne
Stan baterii.
M5.5.1 Stan baterii 1 3 2 2205 | ] = hiezainstalowana
2 = zainstalowana
3 = wymien baterie
M5.5.2 Czas gg:mm:ss 2201 | Biezgca godzina.
M5.5.3 Data mm.dd. 2202 |Biezgca data
M5.5.4 Rok reer 2203 | Biezacy rok
Reguta czasu letniego
1 = wylgczona
M5.5.5 Czas letni 1 4 1 2204 |2=EU
3=USA
4 = Rosja
2354 Ustaw. modutu mocy
Wentylator

Wentylator pracuje w trybie zoptymalizowanym lub jest zawsze wtgczony. W trybie
zoptymalizowanym predkos$¢ wentylatora jest sterowana algorytmem napedu. Naped odbiera
sygnaty z czujnikow temperatury (jesli modut mocy obstuguje te funkcje) a wentylator zatrzymuje
sie po 5 minutach od przejscia napedu w stan stopu. Gdy wentylator jest zawsze wtgczony, pracuje
z petng predkoscig bez zatrzymywania.

Tabela 7. Ustawienia modutu mocy, wentylator

Indeks Parametr Min. Maks. Lt CEET e ID Opis
nostka | fabryczne
V5.5.1.1 Tryb ster. went. 0 1 1 2377 | 0 = Zawsze wiaczone
1 = zoptymalizowano
M5.6.1.5| Zywot. wentylatora | Nie dot. | Nie dot. 0 849 | Zywot. wentylatora
M5.6.1.6 | Limit al. zyw. went. 0 200 000| godz. 50 000 824 | Limit al. zyw. went.
M5.6.1.7 | Res zyw. wentylatora | Nie dot. | Nie dot. 0 823 | Res zyw. wentylatora
Modut hamujacy
Tabela 8. Ustawienia modutu mocy, modut hamujgcy
Indeks Parametr Min. | Maks. ek | TR ID Opis
nostka | fabryczne
0 = wytgczony
. 1 = wilgczony (praca)
P5.6.2.1 | Tryb mod. hamujgcego 0 3 0 2526 2 = wiaczony (praca i stop)
3 = wt. (praca, bez testu)

Filtr sinusoidalny

Filtr sinusoidalny ogranicza gtebokos¢ przemodulowania i uniemozliwia zmniejszanie
czestotliwosci kluczowania przez funkcje zarzgdzania temperatura.
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Tabela 9. Ustawienia modutu mocy, filtr sinusoidalny

Jed- Ustawie-
Indeks Parametr Min. | Maks. nia ID Opis
nostka
fabryczne
P5.6.4.1| Filtr sinusoidalny 0 1 0 2507 | 9 = Wytaczony
1 = wigczony

2.3.5.5 Panel sterujacy

Tabela 10. Menu We/wy i sprzet, parametry z grupy Panel sterujgcy

Indeks Parametr Min. | Maks. | Jednostka . ID Opis
fabryczne

Czas, po ktérym wyswietlacz
P5.7.1 Czas powrotu 0 60 min 0 goy | Powroci do strony okreslonej

parametrem P5.7.2.

0 = nieuzywany

0 = brak

1 = otwdrz pozycje menu
P5.7.2 Strona domysina 0 4 0 2318 |2 = menu gtéwne

3 = strona sterowania
4 = monitor wielopozycyjny

Ustaw indeks menu pozgdanej
P5.7.3 Indeks pozycji menu 2499 | strony i aktywuj opcje
parametrem P5.7.2 = 1.

Ustawia kontrast wyswietlacza

* 0,
P5.7.4 Kontrast 30 70 % 50 830 | 30-70%).

Ustawia czas, po ktérym
nastgpi wytgczenie
podswietlenia wyswietlacza
P5.7.5 Czas podswietlenia 0 60 min 5 818 | (0—-60 min). W przypadku
wybrania wartosci 0
podswietlenie bedzie zawsze
wigczone.

* Dostepne tylko dla panelu graficznego
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2.3.5.6 Magistrala

Parametry dotyczace réznych kart magistrali mozna znalez¢ tez w menu We/wy i sprzet. Parametry
te sg objasnione w sposéb bardziej szczegbétowy w odpowiednim podreczniku uzytkownika magistrali.

Podmenu poziom 1| Podmenu poziom 2 | Podmenu poziom 3 | Podmenu poziom 4

RS-485 Ogodlne ustaw. Protokét Modbus/RTU
N2
BACnet MS/TP
Modbus/RTU Parametry Adres podrzedny

Pred. transmisji

Typ parzystosci

Bity stopu

Limit czasu komunik.
Tryb obstugi
Monitorowanie Stan protokotu komunikacyj-
nego szyny

Stan komunikacji
Niedozw. funkcje
Nied. adresy danych
Nied. wart. danych
Urz. podrz. zaj.

Bfad parzyst. pam.
Usterka urz. podrzed.
Odp na ost. usterke
Stowo sterujgce
Stowo stanu

N2 Parametry Adres urzadzenia
Limit czasu komunik.
Monitorowanie Stan protokotu komunikacyj-
nego szyny

Stan komunikac;ji
Nieprawid. dane
Nieprawid. polec

Polecenie nie jest akcepto-
wane

Stowo sterujgce
Stowo stanu

RS-485 BACnet MS/TP Parametry Pred. transmis;ji
Auto pr. trans.

Adres MAC

Numer instancji
Limit czasu komunik.
Monitorowanie Stan protokotu komunikacyj-
nego szyny

Stan komunikac;ji
Numer instanc;ji

Kod usterki

Stowo sterujgce
Stowo stanu
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Ethernet

Ogodlne ustaw.

Tryb adresu IP

Staty adres IP

Adres IP

Maska podsieci

Brama domysina

Adres IP

Maska podsieci

Brama domyslina

Modbus/TCP

Ogodlne ustaw.

Limit potagczeh

Adres podrzedny

Limit czasu komunik.

Monitorowanie*

Stan protokotu komunikacyj-
nego szyny

Stan komunikacji

Niedozw. funkcje

Nied. adresy danych

Nied. wart. danych

Urz. podrz. zaj.

Btad parzyst. pam.

Usterka urz. podrzed.

Odp na ost. usterke

Stowo sterujgce

Stowo stanu

BACnet/IP

Ustawienia

Numer instancji

Limit czasu komunik.

Uzywany protokot

IP BBMD

Port BBMD

Czas do aktyw.

Monitorowanie

Stan protokotu komunikacyj-
nego szyny

Stan komunikac;ji

Numer instancji

Stowo sterujgce

Stowo stanu

* Pojawi sie tylko po ustanowieniu potgczenia
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Tabela 11. Ogdlne ustaw. RS-485

Indeks Parametr Min. Maks. | Jednostka ":as;?';v‘i:i:i: ID Opis
0 = bez protokotu
P5.8.1.1 Protokot 0 9 0 2208 | ¢ _ \IOIPUS RTU
9 = BACnet MSTP

Tabela 12. Parametry ModBus RTU (Ta tabela jest widoczna tylko wtedy, gdy protokot
P5.8.1.1 = 4/Modbus RTU)

Indeks Parametr Min. | Maks. | Jednostka l:as;a:;v(i:::iea ID Opis
P5.8.3.1.1| Adres podrzedny 1 247 1 2320 | Adres podrzedny
P5.8.3.1.2 Pred. transmisji 300 igg bit/s 9600 2378 | Pred. transmis;ji
P5.8.3.1.3 Typ parzystosci Z?(;?é- Brak Brak 2379 | Typ parzystosci
P5.8.3.1.4 Bity stopu 1 2 2 2380 | Bity stopu
P5.8.3.1.5| CMt e komu- g | 5535 s 10 | 2321 | Limit czasu komunik.
P5.8.3.1.6 |  Tryb obstugi rzpeoddr;y r;';dr;y Podrzedny | 2374 | Tryb obstugi

Tabela 13. Monitorowanie ModBus RTU (Ta tabela jest widoczna tylko wtedy, gdy protokot
P5.8.1.1 = 4/Modbus RTU)

Indeks Parametr Min. | Maks. | Jednostka l::::'\;v(i;:i: ID Opis
M5.8.3.2.1 Sta:aiﬁaoek;;usiz?yuni- 0 2381 (S::/?:egg);()zl;(:; komunika-
P5.8.3.2.2 Stan komunikacji 0 0 0 2382 | Stan komunikaciji
M5.8.3.2.3 Niedozw. funkcje 0 2383 | Niedozw. funkcje
M5.8.3.2.4 | Nied. adresy danych 0 2384 | Nied. adresy danych
M5.8.3.2.5 Nied. wart. danych 0 2385 | Nied. wart. danych
M5.8.3.2.6 Urz. podrz. zaj. 0 2386 | Urz. podrz. zaj.
M5.8.3.2.7 Btad parzyst. pam. 0 2387 | Btad parzyst. pam.
M5.8.3.2.8 | Usterka urz. podrzed. 0 2388 | Usterka urz. podrzed.
M5.8.3.2.9 | Odp na ost. usterke 0 2389 | Odp na ost. usterke
M5.8.3.2.10 Stowo sterujgce 16#0 2390 | Stowo sterujgce
M5.8.3.2.11 Stowo stanu 16#0 2391 | Stowo stanu

Tabela 14. Parametry N2 (Ta tabela jest widoczna tylko wtedy, gdy protokot P5.8.1.1 = 5/N2)

Indeks Parametr Min. | Maks. | Jednostka UBETIEIE ID Opis
fabryczne
P5.8.3.1.1 Adres urzgdzenia 1 255 1 2350 Adres urzgdzenia
P5.8.3.1.2 | Limit czasu komunik. 0 255 10 2351 | Limit czasu komunik.
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Table 15: Monitorowanie N2 (Ta tabela jest widoczna tylko wtedy, gdy protokdt P5.8.1.1 = 5/

N2)
Indeks Parametr Min. | Maks. | Jednostka ijas;?';v;::i: ID Opis

M5.8.3.2.1 Staza[::r;}tnoek;;uslgrr’]nyuni— 0 2399 S;?:egroo;cil;%l; komunika-
M5.8.3.2.2 Stan komunikac;ji 0 0 0 2400 | Stan komunikaciji
M5.8.3.2.3 Nieprawid. dane 0 2401 | Nieprawid. dane
M5.8.3.2.4 Nieprawid. polec 0 2402 | Nieprawid. polec
M5.8.3.2.5 Polecenie NIEPOT 0 2403 | Polecenie NIEPOT
M5.8.3.2.6 Stowo sterujgce 16#0 2404 | Stowo sterujgce
M5.8.3.2.7 Stowo stanu 16#0 2405 | Stowo stanu

Tabela 16. Parametry BACnet MSTP (Ta tabela jest widoczna tylko wtedy, gdy protokét P5.8.1.1 =

9/BACNetMSTP)
Indeks Parametr Min. Maks. | Jednostka e el ID Opis
fabryczne

P5.8.3.1.1 Pred. transmis;ji 9600 | 76 800 bit/s 9600 2392 | Pred. transmis;ji
P5.8.3.1.2 Auto pr. trans. 0 1 0 2330 | Auto pr. trans.
P5.8.3.1.3 Adres MAC 1 127 1 2331 | Adres MAC
P5.8.3.1.4 Numer instancji 0 4310%4 0 2332 | Numer instancji
P5.8.3.1.5 | Limit czasu komunik. 0 65 535 10 2333 | Limit czasu komunik.

Tabela 17. Monitorowanie BACnet MSTP (Ta tabela jest widoczna tylko wtedy, gdy protokot
P5.8.1.1 = 9/BACNetMSTP)

Indeks Parametr Min. | Maks. | Jednostka CHEnTONE) ID Opis
fabryczne
M5.8.3.2.1 Stan prqtokolu komuni- 0 2393 Stgn protokotu komunika-
kacyjnego szyny cyjnego szyny
M5.8.3.2.2 Stan komunikac;ji 0 2394 | Stan komunikaciji
M5.8.3.2.3 Instancja 0 2395 | Instancja
M5.8.3.2.4 Kod usterki 0 2396 | Kod usterki
M5.8.3.2.5 Stowo sterujgce 16#0 2397 | Stowo sterujace
M5.8.3.2.6 Stowo stanu 16#0 2398 | Stowo stanu
Tabela 18. Ogdlne ustaw. Ethernet
Indeks Parametr Min. Maks. | Jednostka JpEiEle] ID Opis
fabryczne
0 = Staty adres IP
P5.9.1.1 Tryb adresu IP 0 1 1 2482 1 = DHCP 7 AutolP
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Tabela 19. Staty adres IP

Indeks Parametr Min. | Maks. | Jednostka SHEnTONE) ID Opis
fabryczne
Parametr jest uzywany,
P5.9.1.2.1 Adres IP 192.168.0.10| 2529 | gdy P5.9.1.1 = O/Staly
adres IP
Parametr jest uzywany,
P5.9.1.2.2 Maska podsieci 255.255.0.0 | 2530 | gdy P5.9.1.1 = O/Staly
adres IP
Parametr jest uzywany,
P5.9.1.2.3 Brama domysina 192.168.0.1 | 2531 | gdy P5.9.1.1 = O/Staty
adres IP
M5.9.1.3 Adres IP 0 2483 | Adres IP
M5.9.1.4 Maska podsieci 0 2484 | Maska podsieci
M5.9.1.5 Brama domysina 0 2485 | Brama domysina
M5.9.1.6 Adres MAC 2486 | Adres MAC
Tabela 20. Ogdine ustaw. ModBus TCP
Indeks Parametr Min. | Maks. | Jednostka s ID Opis
fabryczne
P5.9.2.1.1 Limit potgczen 0 3 3 2446 | Limit potaczen
P5.9.2.1.2 Adres podrzedny 0 255 255 2447 | Adres podrzedny
P5.9.2.1.3 | Limit czasu komunik. 0 65 535 S 10 2448 | Limit czasu komunik.
Tabela 21. Ustawienia BACnet IP
Indeks Parametr Min. | Maks. | Jednostka SEEnI ek ID Opis
fabryczne
. . 4194 . -
P5.9.3.1.1 Numer instanc;ji 0 303 0 2406 | Numer instanc;ji
P5.9.3.1.2 | Limit czasu komunik. 0 65 535 0 2407 | Limit czasu komunik.
P5.9.3.1.3 Uzywany protokét 0 1 0 2408 | Uzywany protokot
P5.9.3.1.4 IP BBMD 192.168.0.1 | 2409 | IP BBMD
P5.9.3.1.5 Port BBMD 1 65 535 47 808 2410 | Port BBMD
P5.9.3.1.6 Czas do aktyw. 0 255 0 2411 | Czas do aktyw.
Tabela 22. Monitorowanie BACnet IP
Indeks Parametr Min. | Maks. | Jednostka SBETETE ID Opis
fabryczne
M5.9.3.2 1 Stan prqtokoiu komuni- 0 2412 Stgn protokotu komunika-
kacyjnego szyny cyjnego szyny
P5.9.3.2.2 Stan komunikaciji 0 0 0 2413 | Stan komunikacji
M5.9.3.2.3 Instancja 0 2414 | Nieprawid. dane
M5.9.3.2.4 Stowo sterujgce 16#0 2415 | Stowo sterujgce
M5.9.3.2.5 Stowo stanu 16#0 2416 | Stowo stanu
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2.3.6 USTAW. UZYTKOW.

Tabela 23. Menu Ustawienia uzytkownika, Ustawienia ogolne

Indeks Parametr Min. | Maks. | Jednostka S U ID Opis
fabryczne
P6.1 Wybér jezyka ZmiennalZmienna Zmienna 802 Zalezyod pakietu
jezykowego.

Kopia zapasowa

M6.5 Patrz tabela 24 ponizej.

parametréw
M6.6 | Porown. parametrow Patrz tabela 25 ponizej.
P6.7 Nazwa napedu W raz’le potrzeby mozna
nada¢ napedowi nazwe.
2.3.6.1 Kopia zapasowa parametréw

Tabela 24. Menu Ustawienia uzytkownika, parametry z grupy Kopia zapasowa parametrow

Indeks Parametr Min. | Maks.| Jednostka SO ID Opis
fabryczne
Pravwréé domvéine Przywraca domys$ine wartosci
P6.5.1 yWros Y 831 | parametréw i uruchamia
ustawienia fabryczne
kreatora rozruchu.
Zapisuje wartosci parametréw
. . w panelu sterujgcym, np. w
P6.5.2 Zapisz w pan.st. 2487 celu skopiowania ich do innego
napedu.
Pravwréc z panelu ste- Weczytuje wartosci parametréw
P6.5.3 y > Z P . 2488 | z panelu sterujgcego do
rujgcego
napedu.
P6.5.4 | Zapisz w zestawie 1 2489 | 4aPisuje wartosci parametrow
do zestawu parametrow 1.
P6.5.5 | Przywroc¢ z zestawu 1 2490 Wezytuje wartosci p’arametrow
z zestawu parametréw 1.
P6.5.6 | Zapiszw zestawie 2 2491 | 23Pisuje wartosci parametrow
do zestawu parametrow 2.
P6.5.7 | Przywroc¢ z zestawu 2 2492 Wezytuje wartosci pgrametrow
z zestawu parametréw 2.

*

Dostepne tylko dla panelu graficznego

Tabela 25. Poréwn. parametrow

Indeks Parametr Min. | Maks.| Jednostka Ustawienia ID Opis
fabryczne
P6.6.1 | Akt zest— zestaw 1 2493 | Rozpoczyna porownanie para-
metrow z wybranym zestawem.
P6.6.2 | Akt zest— zestaw 2 2494 | ROZPOCZYNa porownanie para-
metréw z wybranym zestawem.
P6.6.3 | Akt. zestaw — domysl 2495 | Rozpoczyna porownanie para-
metréw z wybranym zestawem.
P6.6.4 | Aktzest—zestklawiat. 2496 | R0ZPOCZYyNa porownanie para-
metrow z wybranym zestawem.
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2.3.7 ULUBIONE
UWAGA: Menu niedostepne na panelu tekstowym.

Folder Ulubione zwykle stuzy do gromadzenia parametrow lub sygnatéw monitorujgcych z dowolnego
menu panelu sterujgcego. Do folderu tego mozna dodawac elementy lub parametry — patrz rozdziat
2.1.2.6.

Aby usung¢ element lub parametr z folderu Ulubione, wykonaj nastepujgce czynnosci:

srop‘(j READY | | 1/0 STOP|C| READY | ‘ 1/0
El Favorites Motor Nom Freq

Motor Nom Freq Q Monitor
@ Help

" Rem from favorites

2.3.8 POZIOMY UZYTKOWNIKA

Parametry poziomu uzytkownika umozliwiajg ograniczenie widocznosci parametréw w celu zapobie-
zenia nieuprawnionej lub niezamierzonej zmianie ustawien panelu sterujgcego.

2

9172.emf

Tabela 26. Parametry poziomu uzytkownika

Indeks Parametr Min. | Maks. |Jednostka . ID Opis
fabryczne

0 = normalny

1 = monitorowanie

Na poziomie monitorowania w
P8.1 Poziom uzytkownika 0 1 0 1194 | menu gtéwnym widoczne sg
tylko menu Monitorowanie,
Ulubione i Poziomy
uzytkownika.

Jesli przed przetaczeniem

z poziomu Normalny na poziom
monitorowania zostanie tu
podana wartos¢ inna niz 0,
przetgczenie z powrotem na
P8.2 Kod dostepu 0 9 0 2362 | poziom Normalny bedzie
wymagaé podania kodu
dostepu. Opcja ta umozliwia
zatem zabezpieczenie panelu
przed nieuprawniong zmiang
parametréw.

STOP |( , READY ‘ ALARM ‘ Keypad STOP ‘( , READY | ALARM | 1/0
T User levels 8? Access code
© 1ID:2362 P8.2 @ 1D:2362 8.2 < >
User level A
s Normal > v 00000
o) Access code A
00000 N
Min:0
Max:9

9173.emf
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3. APLIKACJA VACON HVAC

Naped Vacon HVAC zawiera fabrycznie zainstalowang i gotowg do uzycia aplikacje sterujgca.

Parametry tej aplikacji zostaty wymienione w rozdziale 3.6 niniejszej instrukciji, a ich bardziej szcze-
gotowe omowienie znajduje sie w rozdziale 3.7.

3.1 SZCZEGOLOWE FUNKCJE APLIKACJI VACON HVAC

Aplikacja sterujgca przemiennika Vacon HVAC jest tatwa w uzyciu i obstuguje zaréwno podstawowe
zastosowania zwigzane z pompami i wentylatorami, gdzie wymagany jest tylko jeden silnik i prze-
miennik, jak réwniez szerokie mozliwosci sterowania z wykorzystaniem regulatora PID.

Funkcje

* Kreator rozruchu umozliwia wyjatkowo szybkie przygotowanie do pracy w prostych zastoso-
waniach sterowania pompa lub wentylatorem.

* Minikreatory utatwiajg konfigurowanie poszczegoélnych aplikacji.

* Przycisk Loc/Rem umozliwia tatwe przetgczanie miedzy lokalnym (panel sterujgcy) a zdal-
nym miejscem sterowania. Zdalne miejsce sterowania (we/wy lub magistrale) mozna wybrac
za pomocg parametru konfiguracyjnego.

+ Strona sterowania zapewnia prostg obstuge i monitorowanie najwazniejszych wartosci.

* Wejscie blokady pracy (blokada od przepustnicy). Rozruch napedu jest mozliwy dopiero po
aktywacji tego wejscia.

* Rodzne tryby wstepnego podgrzewania pozwalajgce unikngé probleméw ze skraplaniem.

* Maksymalna czestotliwos¢ wyjsciowa 320 Hz.

* Dostepne sg funkcje zegara czasu rzeczywistego i sterowania czasowego (wymagana
jest opcjonalna bateria). Istnieje mozliwosé zaprogramowania 3 kanatéw czasowych w celu
uzyskania mozliwosci sterowania roznymi funkcjami napedu (np. czestotliwosci rozruchu/
zatrzymania i predkosci statej).

* Dostepny jest zewnetrzny regulator PID. Moze stuzy¢ np. do sterowania zaworem za pomoca
we/wy przemiennika czestotliwosci.

* Funkcja trybu uspienia automatycznie wigcza lub wytgcza naped pracujacy na poziomach
zdefiniowanych przez uzytkownika w celu oszczedzania energii.

» 2-strefowy regulator PID (2 rézne sygnaty sprzezenia zwrotnego; sterowanie minimalne i
maksymalne).

» Dwa zrodta zadawania wartosci regulatora PID. Wybierane za pomocg wejscia cyfrowego.

* Funkcja wzmocnienia wartosci zadanej regulatora PID.

* Funkcja sprzezenia wyprzedzajgcego zapewnia szybsze reagowanie na zmiany
W procesie.

¢ Monitorowanie wartosci procesu.

¢ Sterowanie wielopompowe.

+ Kompensacja strat cisnienia w celu uwzglednienia strat ci$nienia w instalacji np. w wyniku
nieprawidtowego umieszczenia czujnika w poblizu pompy lub wentylatora.
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3.2

PRZYKLADOWA KONFIGURACJA SYGNALOW STERUJACYCH

Tabela 27. Przyktadowa konfiguracja, standardowa karta we/wy

Standardowa karta WE/WY

\ Zacisk
(= \\ - — 1 +10 Vref Wyjscie napiecia zadajacego
| A} —
Wejscie analogowe
EREEE ! —— 2 A+ napieciowe lub pragdowe*
potencjometrem 1...10 | Napiecie
' Wspoélne wejscie analogowe
—————— 1 3 |An-
(pradowe)
Zadawanie zdalne ————— — — — 4 A2+ WeJ.SCI.e anatogowea
4...20mA/0...10V napieciowe tub pradowe Prad
(programowalne) 5 |Al2- Wspoélne wejscie analogowe
(pradowe)
T 6 24Vwy Pomocnicze napiecie 24 V
: 7 |GND @ |Masa dla wejscia/wyjscia
:J ________ 8 |DN Wejscie cyfrowe 1 Sptrazrgdduo
:J ———————— 9 |DI2 Wejscie cyfrowe 2 Sttayr{tudo
:J ________ 10 |DI3 Wejscie cyfrowe 3 Usterka
I Wspolny dla wejs¢ grupy A
| M ™ le |(DINT-BING)**
: 12 |24Vwy | | @|Pomocnicze napiecie 24 V
: s e 13 |[GND ¢ | | |Masa dla wejscia/wyjscia
' | Wybér cze-*
:_/ - + ———1{ 14 |Dl4 Wejscie cyfrowe 4 stotliwosci
| | statej 1
I | Wybér cze-4
L~ __1__L_] 15 |DI5 Wejscie cyfrowe 5 stotliwosci
: : statej 2
:,_/ __ % __L_] 16 |Di Wejécie cyfrowe 6 Sjtse‘;‘:(via”ie
Wspolny dla wejs¢ grupy A
| | 17 |CM |e|| (DINT-DINGJ**
| — = —d—- 18 |AO1+ Sygnat analogowy (+wyjscie) | Czestotli-
[ @ | wos¢ wyj-
| ———-——=-— 19 AO—/GI\‘D Wspdlny dla wyjsé¢ analogow. | éciowa
: : 30 |+24 Vwe Wejscie napiecia pomocniczego
v v ®| 24V
- agistrala szeregowa, ujemna
A |RS485 Magistral g i
Do karty p;rlzuebkginikowej B |RS485 Magistrala szeregowa, dodatnia

*Wybierane za pomoca przetgcznikow DIP, patrz
instrukcja instalacji Vacon 100.

**Wejscia cyfrowe moga by¢ odizolowane od masy.
Patrz Podrecznik instalacji.

9364.emf
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Tabela 28. Przyktadowa konfiguracja, karta przekaznikowa 1

Ze
standardowej karty WE/WY Karta przekaznikowa 1 Ust
Z zacisku Z zacisku . i
e 6 lub 12 r13 Zacisk Sygnat fabryczne
\ , 21 |RO1/1NC .
| PRACA ! ; Wyjécie
| L———m=| 22 |RO1/2CM orzekaznikowe 1 | PRACA
(- > 23 [ROI/3NO| — 1
24 |RO2/1NC
2% [Ro2;ZCM| — Wiscie
przekaznikowe 2 USTERKA
26 |RO2/3NO| —
32 |RO3/1CM " Wviéci o
33 |R0O3/2NO I prgéﬁgez'nikowe 3 [FOTOWOSC
9365.emf
Tabela 29. Przyktadowa konfiguracja, karta przekaznikowa 2
Ze
standardowej karty WE/WY Karta przekaznikowa 2 Ust.
VA isk YA isk
el Sygnat____fabrycene
| | 21 |RO1/1NC
| PRACA ! ; Wyjscie
| -—-—p| 22 |RO1/2CM orzekaznikowe 1 PRACA
- —® —————— > 23 |RO1/3NO| —
24 |RO2/1NC
/ ; Wyjscie
25 |R02/2CM przekaznikowe 2 | USTERKA
26 |RO2/3NO| —
Lo — 29 [TI1- termistorowe
9366.emf
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3.3 IZOLOWANIE WEJSC CYFROWYCH OD UZIEMIENIA

Wejscia cyfrowe (zaciski 8-10 i 14—16) na standardowej karcie we/wy mogg zosta¢ odizolowane od
uziemienia przez przestawienie przetgcznika DIP na karcie sterujgcej w pozycje OFF (WYL.).

Znajdz przetgczniki za pomocg Rysunek. 13 i dokonaj wyboru zgodnie z wkasnymi potrzebami.

AC 4= @:E@ - V
AC-[0 A2/ PV
ACH= A1 =PV

(WYL.) (WYL.)

9054.emf

Rysunek 13. Przetgczniki DIP i ich pozycje domysine. * Rezystor terminatora magistrali

Tel. +358 (0] 201 2121 » Fax +358 (0]201 212 205




ApLIKACJA YACON HVAC VACON ® 34

3.4 APLIKACJA HVAC — GRUPA PARAMETROW SZYBKIEJ KONFIGURACJI

Grupa parametrow szybkiej konfiguracii jest zbiorem parametréow najczesciej uzywanych podczas in-
stalacji i uruchamiania. Zostaty one zebrane w pierwszej grupie parametrow, dzieki czemu mozna je
szybko i tatwo odszukac. Istnieje rowniez mozliwo$¢ uzyskania do nich dostepu i modyfikowania ich
z poziomu grup parametréw, do ktérych faktycznie nalezg. Zmiana wartosci parametru w grupie pa-
rametrow szybkiej konfiguracji powoduje takze zmiane wartosci tego parametru w grupie, do ktérej
faktycznie nalezy.

Tabela 30. Grupa parametrow szybkiej konfiguracji

Indeks Parametr Min. Maks. (Jednostka Ust. ID Opis
fabryczne
ieci i Wartos¢ U tabli -
P1.1 Napleme.zr?amlonowe Zmienna | Zmienna Vv Zmienna | 110 .a 0s¢ ) n.n.a apliczee zna
silnika mionowe; silnika. Patrz str. 48.
Crestotliosé znamio Warto$¢ fi, na tabliczce
z iwo$¢ znamio-
P1.2 ¢ nowa silnika 8,00 320,00 Hz 50,00 111 | znamionowe; silnika. Patrz
str. 48.
56 i Wartos¢ np, na tabliczce
py.3 | Predkoscznamionowa |, 19200 | obr/min | Zmienna | 112 on e =
silnika znamionowe;j silnika.
i il- Wartos¢ | tabli
P1.4 Prad znamlonowy sil Zmienna | Zmienna A Zmienna | 113 @ O,SC n n.a .a .|czce
nika znamionowej silnika.
P15 Znamlonoyvy cos fi sil- 0,30 1,00 Zmienna | 120 Warjtosc mozna znalezp na
nika tabliczce znamionowe;j silnika.
i il- Wartos¢ | tabli
P1.6 Znamlonowa moc sil Zmienna | Zmienna kW Zmienna | 116 @ O_SC n n.a 'a .|czce
nika znamionowej silnika.
P1.7 Limit pradu silnika Zmienna | Zmienna A Zmienna | 107 Maksymalny prad silnika z
napedu AC
P18 Czestotliwos¢ mini- 0,00 P19 Hz Zmienna | 101 Mlnlmalpa q?puszczalna
malna czestotliwos¢ zadana
P19 Czestotliwos¢ maksy- P18 320,00 Hz 50,00 102 Maksymaln?ldopuszczalna
malna czestotliwo$¢ zadana
Wybér zrodta wartosci zadanej,
P1.10 Wybor' A dla sterowa- 1 8 6 17 gdy miejscem sterowan!a jest
nia z we/wy we/wy A. Dostepne opcje: patrz
str. 52.
Wybierz za pomocg wejscia
cyfrowego:
P1.11 Predkosc¢ stata 1 P3.3.1 300,00 Hz 10,00 105 | Wybdr czestotliwosci statej O
(P3.5.1.15)
(domyslnie = wejscie cyfr. 4)
Wybierz za pomocg wejscia
cyfrowego:
P1.12 Predkos¢ stata 2 P3.3.1 300,00 Hz 15,00 106 | Wybor czestotliwosci statej 1
(P3.5.1.16)
(domysinie = wejscie cyfr. 5)
P1.13 | Czas przyspieszania 1 0.1 3000,0 S 20,0 103 Czas pr'zyspleszanla 0(.’ zera do
predkosci maksymalnej
P1.14 | Czas hamowania 1 01 | 3000,0 s 20,0 | 104 |CZashamowania od predkosci
minimalnej do zera
Wyboér zdalnego miejsca
P1.15 Zdalne miejsce stero- 1 9 1 172 st?rowanla (start/stop)
wania 1 = welwy
2 = magistrala
P1.16 Automatyczne wzno- 0 1 0 731 0 = wylgczone
wienie pracy 1 = wigczone
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Tabela 30. Grupa parametrow szybkiej konfiguracji

0 = nieaktywny
P1.17 Minikreator PID * 0 1 0 1803 |1 = aktywny
Patrz rozdziat 1.2.

i 0 = nieaktywny
P18 | Licepomponego- | 0 | 0 1= aktywny
POmPONES Patrz rozdziat 1.3.

0 = nieaktywny
P1.19 Kreator rozruchu ** 0 1 0 1171 | 1 = aktywny
Patrz rozdziat 1.1.

0 = nieaktywne

P1.20 | Kreator trybu pozar 0 1 0 1672 1 = aktywne

* = Parametr jest widoczny tylko na graficznym panelu sterujgcym.
** = Parametr jest widoczny tylko na graficznym i tekstowym panelu sterujgcym.
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3.5 GRUPA WARTOSCI MONITOROWANYCH

Naped AC Vacon 100 zapewnia mozliwos¢é monitorowania rzeczywistych wartosci parametréw i syg-
natéw, a takze standéw i pomiaréw. Niektére monitorowane wartosci mozna dostosowac.

3.51 MONITOROWANIE WIELOPOZYCYJNE

Na stronie monitorowania wielopozycyjnego mozna okresli¢ dziewie¢ wartosci, ktére majg by¢é moni-
torowane. Wiecej informacji mozna znalez¢ na str. 16.

3.5.2 PODSTAWOWE
Tabela 31 zawiera podstawowe wartosci monitorowane.

UWAGA!

W menu monitorowania dostepne sg tylko stany standardowych kart we/wy. Stany sygnatow
wszystkich kart we/wy mozna znalez¢ w postaci danych nieprzetworzonych w menu systemo-
wym We/wy i sprzet.

Stany kart rozszerzef we/wy mozna w razie potrzeby sprawdzi¢ w menu systemowym We/wy i
sprzet.

Tabela 31. Elementy menu monitorowania

Kod Monltoroyv’ana Jednostka| ID Opis
wartos¢

V2.2.1 | Czestotliwo$¢ wyjsciowa Hz 1 Czestotliwos$¢ wyjscia na silnik

V2.2.2 | Czestotliwos¢ zadana Hz 25 | Czestotliwo$é zadana do sterowania silnikiem

V2.2.3 Predkos¢ silnika obr./min 2 | Predkos¢ obrotowa silnika w obr./min

V2.2.4 Prad silnika A 3

V2.2.5 Moment ;?(r:towy sil- % 4 | Obliczony moment obrotowy watu

V2.2.7| Moc na watku silnika % 5 |kaczny pobdr mocy napedu AC

V2.2.8| Moc na watku silnika kKW/KM 73

V2.2.9 Napiecie silnika \ 6

V2.2.10 Napiecie w obwodzie Vv 7

DC

V2.2.11| Temperatura jednostki °C 8 | Temperatura radiatora

V2.2.12| Temperatura silnika % 9 | Obliczona temperatura silnika

V2.2.13| Wejscie analogowe 1 % 59 | Procentowe wykorzystanie zakresu sygnatu

V2.2.14| Wejscie analogowe 2 % 60 |Procentowe wykorzystanie zakresu sygnatu

V2.2.15| Wyjscie analogowe 1 % 81 | Procentowe wykorzystanie zakresu sygnatu

V2216 Podgrzevyarye wstepne 1998 0 i wy+aczone? o

silnika 1 = ogrzewanie (zasilanie prgdem DC)
Bitowy status napedu
B1 = gotowosé
B2 = praca
o tat B3 = usterka
owo statusowe B6 = zezwolenie na prace

v2.2.17 napedu 43 |g7= aktywny alarm
B10 = hamowanie prgdem statym w stopie
B11 = aktywne hamowanie prgdem statym
B12 = Zzgdanie uruchomienia
B13 = aktywny regulator silnika
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Kod

V2.2.18

Tabela 31. Elementy menu monitorowania

Monitorowana
wartos¢

Ostatnia aktywna
usterka

Jednostka

ID

37

Opis

Kod ostatniej aktywowanej usterki, ktéra
nie zostata skasowana.

V2.2.19

Status trybu pozaro-
wego

1597

0 = wytgczony

1 = wtgczony

2 = aktywny (wigczony + otwarte DI)
3 = tryb testowy

V2.2.20

Status DIN Stowo 1

56

Stowo 16-bitowe, ktdrego kazdy bit repre-
zentuje status jednego wejscia cyfrowego.
Odczytywanych jest 6 wejs¢ cyfrowych z
kazdego gniazda. Stowo 1 zaczyna sie od
wejscia 1 w gniezdzie A (bit 0), a koficzy
wejsciem 4 w gniezdzie C (bit 15).

V2.2.21

Status DIN Stowo 2

o7

Stowo 16-bitowe, ktorego kazdy bit repre-
zentuje status jednego wejscia cyfrowego.
Odczytywanych jest 6 wejsé cyfrowych z
kazdego gniazda. Stowo 2 zaczyna sie od
wejscia 5 w gniezdzie C (bit 0), a koficzy
wejsciem 6 w gniezdzie E (bit 15).

V2.2.22

Prad silnika do 1 miej-
sca po przecinku

45

Wartos¢ monitorowania pradu silnika ze
statg liczbg miejsc po przecinku i mniejszym
filtrowaniem. Moze by¢ uzywana na przy-
ktad podczas konfigurowania magistrali,
aby zawsze otrzymywac wtasciwg wartosé
niezaleznie od wielkosci ramki, lub podczas
monitorowania, gdy wymagany jest krotszy
czas filtrowania pradu silnika.

V2.2.23

StowoStanuApl 1

89

Kodowane bitowo stowo stanu aplikacji 1.
BO = blokada 1, B1 = blokada 2, B5 = stero-
wanie we/wy A aktywne, B6 = sterowanie
we/wy B aktywne, B7 = sterowanie magi-
stralg aktywne, B8 = sterowanie lokalne
aktywne, B9 = sterowanie PC aktywne, B10
= czestotliwosci state aktywne, B12 = tryb
pozarowy aktywny, B13 = podgrzewanie
wstepne aktywne

V2.2.24

StowoStanuApl 2

90

Kodowane bitowo stowo stanu aplikaciji 2.
B0 = Przys/zwal zabronion, B1 = przetacz-
nik silnika aktywny

V2.2.25

LiczKasowKWh (nizej)

1054

Licznik energii wySwietlajgcy dane w kWh.
(stowo w dolnym wierszu)

V2.2.26

LiczKasowKWh (wyzej)

1067

Okresla liczbe obrotéw licznika energii.
(stowo w gérnym wierszu)
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3.5.3 MONITOROWANIE STEROWANIA CZASOWEGO

W tym obszarze mozna monitorowac wartosci funkcji sterowania czasowego oraz zegara czasu rze-
czywistego.

Tabela 32. Monitorowanie funkcji sterowania czasowego

Monitorowana
wartos¢

‘ Jednostka ID

V231 TC1.7C2 TC 3 1441 Mozhv’vosc monltorowa_nla stanu trzech
kanatéw czasowych (Time Channel — TC)

V232 Przedziat czasy 1 1442 Stan przedziatu czasu sterowania czaso-
wego

V233 Przedzial czasy 2 1443 Stan przedziatu czasu sterowania czaso-
wego

V234 Przedzial czasy 3 1444 Stan przedziatu czasu sterowania czaso-
wego

V235 Przedzial czasy 4 1445 Stan przedziatu czasu sterowania czaso-
wego

V236 Prredzial czasy 5 1446 Stan przedziatu czasu sterowania czaso-
wego

V237 | Sterowanie czasowe 1 s 1447 Pozostaty czas dla aktywnego sterowania
czasowego

V238 | Sterowanie czasowe 2 s 1448 Pozostaty czas dla aktywnego sterowania
czasowego

V239 | Sterowanie czasowe 3 s 1449 Pozostaty czas dla aktywnego sterowania
czasowego

V2310 Zegar czasu rzeczywi- 1450

stego
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3.54 MONITOROWANIE REGULATORA PID1

Tabela 33. Monitorowanie wartoSci regulatora PID1

Monitorowana

Kod .. Jednostka ID
wartosé

V2.4.1 Wartos¢ zadana Zmienna 20 Jednostki procesu wybierane za pomoca
PID1 parametru
V2.4.2 Sprzezenie zwrotne Zmienna 21 Jednostki procesu wybierane za pomocg
PID1 parametru
V243 PID1 uchyb Zmienna 29 Jednostki procesu wybierane za pomocg
parametru
V2.4.4 PID1 wyjscie % 23 WyJSC|e do sterowania silnikiem lub sterowa-
nia zewnetrznego (AO)
0 = zatrzymany
V2.4.5 Stan PID1 94 |1=praca
3 = tryb uspienia
4 = przy wytgczonym pasmie (patrz str. 74)
3.5.5 MONITOROWANIE REGULATORA PID2

Tabela 34. Monitorowanie warto$ci regulatora PID2

Kod Monitorowana Jednostka

wartosé

V25.1| Wartos¢ zadana PID2 | Zmienna | 83 | Jednostki procesu wybierane za pomoca
parametru
V252 Sprzezenie zwrotne Zmienna 84 Jednostki procesu wybierane za pomocag
PID2 parametru
V253 PID2 uchyb Zmienna 85 Jednostki procesu wybierane za pomocg
parametru
V2.5.4 PID2 wyjscie % 86 \(/X)gjue do sterowania zewnetrznego
0 = zatrzymany
V2.5.5 Stan PID2 g7 |1 =praca -
2 = przy wytgczonym pasmie (patrz
str. 74)
3.5.6 MONITOROWANIE STEROWANIA WIELOPOMPOWEGO

Tabela 35. Monitorowanie sterowania wielopompowego

Kod | Monitorowana |, . o ual ID ‘

wartosé

Liczba pracujgcych silnikéw w przypadku

V2.6.1 Pracujace silniki 30 o - o
uzycia funkcji sterowania wielopompowego.

Automatyczna zmiana
V2.6.2| kolejnosci napedow 1114
(autochange)

Informuje uzytkownika, czy wymagana jest
automatyczna zmiana kolejnosci napedow.
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3.5.7 MONITOROWANIE DANYCH MAGISTRALI STERUJACEJ

Tabela 36. Monitorowanie danych magistrali

Kod | Monitorowana |, . ikal ID

wartosé

Stowo sterujgce magistrali komunikacyjnej uzywane
V2.8.1 Stowo sterujgce 874 |Przez aplikacje w trybie (formacie) obejscia.
e magistrali W zaleznosci od typu lub profilu magistrali dane moga
by¢ modyfikowane przed przestaniem do aplikacji.
Zadana predko$¢ jest skalowana pomiedzy predko$cig
Zadawanie predko- minimalng i maksymalng w chwili, gdy odbierze jg apli-
V2.8.2 §ci z magistrali 875 |kacja sterujgca. Predkos¢ minimalng i maksymalng
komunikacyjne;j mozna zmienia¢ po odebraniu predkosci zadanej bez
wptywu na predkos¢ zadanag.
V283 Dana procesowa 876 Nieprzetworzona warto$¢ danej procesowej w formacie
o wejsciowa 1 32-bitowym
V2.8.4 Dana procesowa 877 Nieprzetworzona warto$¢ danej procesowej w formacie
e wejsciowa 2 32-bitowym
Dana procesowa Nieprzetworzona warto$¢ danej procesowej w formacie
V2.8.5 e 878 .
wejsciowa 3 32-bitowym
V2.8.6 Dana procesowa 879 Nieprzetworzona warto$¢ danej procesowej w formacie
o wejsciowa 4 32-bitowym
V2.8.7 Dana procesowa 880 Nieprzetworzona warto$¢ danej procesowej w formacie
e wejsciowa 5 32-bitowym
V2.8.8 Dana procesowa 881 Nieprzetworzona warto$¢ danej procesowej w formacie
o wejsciowa 6 32-bitowym
V2.8.9 Dana procesowa 882 Nieprzetworzona warto$¢ danej procesowej w formacie
o wejsciowa 7 32-bitowym
V2.8.10 Dana procesowa 883 Nieprzetworzona warto$¢ danej procesowej w formacie
e wejsciowa 8 32-bitowym
Stowo statusowe magistrali komunikacyjnej wysytane
V2.8.11 Stowo statusowe 864 |Przez aplikacje w trybie (formacie) obejscia. W zalezno-
e magistrali $ci od typu lub profilu magistrali dane moga by¢ modyfi-
kowane przed przestaniem do magistrali.
i Biezgca predkos¢ wyrazona w %. Wartosci 0 i 100% to
Prgcll;o;cnzktt:lnza odpowiednio predkosé minimalna i maksymalna. War-
v2.8.12| Preesy przez 865 |tosc¢ jest aktualizowana na biezgco na podstawie chwi-
magistrale komuni- . ROV o ) .
kacvi lowej predkosci minimalnej i maksymalnej, a takze
acyjng AT
predkosci wyjsciowe;j.
V2.8.13 Dana procesowa 866 Nieprzetworzona warto$¢ danej procesowej w formacie
- wyjsciowa 1 32-bitowym
V2814 Dana procesowa 867 Nieprzetworzona warto$¢ danej procesowej w formacie
o wyjsciowa 2 32-bitowym
V2815 Dana procesowa 868 Nieprzetworzona warto$¢ danej procesowej w formacie
e wyjéciowa 3 32-bitowym
Dana procesowa Nieprzetworzona warto$¢ danej procesowej w formacie
V2.8.16 2 869 ,
wyjéciowa 4 32-bitowym
Dana procesowa Nieprzetworzona warto$¢ danej procesowej w formacie
V2.8.17 L 870 )
wyjéciowa 5 32-bitowym
Dana procesowa Nieprzetworzona warto$¢ danej procesowej w formacie
V2.8.18 e 871 .
wyjsciowa 6 32-bitowym
Dana procesowa Nieprzetworzona warto$¢ danej procesowej w formacie
V2.8.19 o 872 :
wyjsciowa 7 32-bitowym
V2.8.20 Dana_ procesowa 873 Nieprzetworzona warto$¢ danej procesowej w formacie
wyjsciowa 8 32-bitowym
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3.5.8 MONITOROWANIE WEJSC TEMPERATUROWYCH

To menu jest widoczne tylko wtedy, gdy zainstalowano karte opcjonalng wyposazong w wejscia do
pomiaru temperatury, np. karte opcjonalng OPT-BJ.

Tabela 37. Monitorowanie wejs¢ temperaturowych

Indeks Parametr Min. Maks. LRI || U AT ID Opis
stka | fabryczne

Zmierzona wartos¢ na
wejsciu temperaturowym 1.
Jesli wejscie jest dostepne,
ale nie podtgczono do niego
P2.9.1 | Wej. temperaturowe 1 -50.0 200.0 °C 200 50 |czujnika, wyswietlana jest
maksymalna wartos¢,
poniewaz zmierzona
rezystancja to
nieskonczonose.

Zmierzona wartos¢ na
wejsciu temperaturowym 2.
Jesli wejscie jest dostepne,
ale nie podtgczono do niego
P2.9.2 | Wej. temperaturowe 2 -50.0 200.0 °C 200.0 51 |czujnika, wyswietlana jest
maksymalna wartos¢,
poniewaz zmierzona
rezystancja to
nieskonczonoseé.

Zmierzona wartos¢ na
wejsciu temperaturowym 3.
Jesli wejscie jest dostepne,
ale nie podtgczono do niego
P2.9.3 | Wej. temperaturowe 3 -50.0 200.0 °C 200.0 52 | czujnika, wyswietlana jest
maksymalna wartosé¢,
poniewaz zmierzona
rezystancja to
nieskonczonosé.
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3.6 APLIKACJA VACON HVAC — LISTY PARAMETROW APLIKACJI
Aby znalez¢ menu i grupy parametrow, nalezy postepowac zgodnie z ponizszymi wskazéwkami.

STOP |(j| READY | | Keypad STOP ‘d READY ‘ ‘ Keypad
Main Menu Parameters
ID: M3 Ij ID: M3.1
= Quick Setup Motor Settings
=i o
Monitor t] Start/Stop Setup
(6) (7)) E
References >
(18 ) 2

READY RUN 5ToP ALARM FAULT READY RUN 5TOP ALARM FAULT

A A A a
M E T I MIOTIRIED CCTT
DHRHME TERS iy UR SE 1
M ] @ M
117 HIZ1, .
w  w s 4 8
FWD REV Vo KEYFPAD BUS FWD REV Vo KEYPAD BUS

Aplikacja HVAC zawiera nastepujgce grupy parametréw:

Tabela 38. Grupy parametrow

Menu i grupa parametrow ‘ Opis
Grupa 3.1: Ustawienia silnika Podstawowe i zaawansowane ustawienia silnika
Grupa 3.2: Ustawienia Startu/Stopu Funkcje startu i zatrzymania

Grupa 3.3: Ustawienia Zrédet wartosci zadanych | Konfiguracja czestotliwo$ci zadanej

Grupa 3.4: Konfiguracja zbocza narastania i , . : : -
Konfiguracja przyspieszania/zwalniania

hamowania

Grupa 3.5: Konfiguracja we/wy Programowanie we/wy

Grupa 3.6: Mapowanie danych magistrali Parametry danych wyj$ciowych magistrali
Grupa 3.7: Czestotliwosci zabronione Programowanie zabronionych czestotliwos$ci
Grupa 3.8: Monitorowanie limitéw Programowalne ograniczniki

Grupa 3.9: Zabezpieczenia Konfiguracja zabezpieczen

Grupa 3.10: Automatyczne wznowienie pracy Ustawienia automatycznego kasowania po usterce

Konfiguracja 3 sterowai czasowych na podstawie

Grupa 3.11: Funkcje sterowania czasowego :
zegara czasu rzeczywistego

Parametry regulatora PID 1. Sterowanie silnikiem lub

Grupa 3.12: Regulator PID 1 .
wykorzystanie zewnetrzne.

Grupa 3.13: Regulator PID 2 Parametry regulatora PID 2. Wykorzystanie

zewnetrzne.
Grupa 3.14: Sterowanie wielopompowe Parametry sterowania wielopompowego
Grupa 3.16: Tryb pozarowy Parametry trybu pozarowego

Grupa 3.17 Ustawienia aplikacji

Parametry umozliwiajgce konfiguracje impulséw na

Grupa 3.18 Wyjscie impulsowe kWh wyjsciu cyfrowym odpowiadajgcym licznikowi kWh.
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3.6.1 OBJASNIENIA KOLUMN
Kod

wskaznik lokalizacji na panelu, pokazujgcy operatorowi numer
parametru

Parametr = nazwa parametru

Min. = minimalna warto$¢ parametru

Maks. = maksymalna wartos¢ parametru

Jednostka = jednostka wartosci parametru (jesli dostepna)
Ust. fabryczne = warto$¢ ustawiona w fabryce

ID = numer identyfikacyjny parametru

Opis = skrocony opis wartosci parametru lub jego funkgc;ji

| = dostepne sg dalsze informacje na temat tego parametru,
kliknij jego nazwe
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3.6.2 PROGRAMOWANIE PARAMETROW

Aplikacja Vacon HVAC daje duzg elastyczno$é programowania wejsé cyfrowych. Zaden z zaciskow
cyfrowych nie ma przypisanej konkretnej funkcji. Operator moze wybraé dowolny zacisk dla okreslo-
nej funkcji, poniewaz funkcje sg wyswietlane jako parametry, dla ktérych mozna wskaza¢ okreslone
zrodto danych. Liste funkcji wejs¢ cyfrowych zawiera Tabela 45 na str. 47.

Do wejs¢ cyfrowych mozna takze przypisywac kanaty czasowe. Wiecej informacji mozna znalez¢ na
str. 70.

Mozliwe do wybrania wartosci parametréw programowanych majg format:
DigIN SlotA.1 (panel graficzny) lub
dl A.1 (panel tekstowy),
gdzie
,»DIigIN / dI” oznacza wejscie cyfrowe.

»Slot_” wskazuje karte;

A i B to standardowe karty napedu AC Vacon, a D i E to karty opcjonalne (patrz Rysunek. 14). Patrz
rozdziat 3.6.2.3.

Cyfra po literze okres$lajgcej karte odnosi sie do konkretnego zacisku wybranej karty. Na przykfad Slo-
tA.1/ A.1 oznacza zacisk DIN1 na karcie standardowej w gniezdzie karty A. Jesli koficowg cyfre za-
miast litery poprzedza cyfra ,,0” (na przyktad DigIN Slot0.1/ dl 0.1), oznacza to, ze parametr (sygnat)
nie jest podtgczony do zadnego zacisku (nie jest uzywany).

Gniazdo™ | ‘ Gniazdo
kart opcjo- —— kart opcjo-
nalnych D nalnych E

11071.emf

Rysunek 14. Gniazda kart opcjonalnych
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PRZYKLAD:
Operator chce podtaczy¢ Sygnat sterujgcy 2 A (parametr P3.5.1.2) do wejscia cyfrowego DI2 na
standardowej karcie we/wy.

3.6.2.1 Przyktad programowania za pomoca panelu graficznego

1 Znajdz na panelu sterujgcym parametr Sygnat sterujgcy 2 A (P3.5.1.2).

STOP ‘G READY ‘ ‘ Keypad ‘ STOP ‘G READY ‘ ‘ Keypad STOP ‘G READY ‘ ‘ Keypad
Main Menu Parameters E I/0 Config

ID: M3 ID: M3.5 ID: M3.5.1
ET] Quick Setup Iil References Ij Digital Inputs

(17) OK (18 ) OK (26) OK

Monitor {ii] Ramps and Brakes [ii] Analog Inputs

(5) 7)) (36 )
= Parameters [ii] I/0 Config [i:] Digital Outputs
Eﬁl (12) (4) (1)
STOP ‘(j READY ‘ ‘ Keypad ‘

Eii] Digital Inputs
ID:404 M3.5.1.2

o) Ctrl Signal 1 A

DigIn SlotA.1l

Ctrl Signal 2 A

DigIn Slot0.1

9149.emf

o) Ctrl Signal 1 B
4 DigIn Slot0.1

2  |Przejdz wtryb Edygja.

STOP ‘(j READY ‘ ‘ Keypad STOP ‘d READY ‘ ‘ Keypad STOP ‘( , READY ‘ ‘ Keypad
= Ctrl signal 2 A = Ctrl signal 2 A

Digital Inputs
] i i
ID:404 M3.5.1.2

ID: M3.5.1.2

ID:404 M3.5.1.2
Ctrl Signal 1 A
o DigIn SlotA.l

Ctrl Signal 2 A

DigIn Slot0.1

Ctrl Signal 1 B
@ Add to favorites

9150.emf

DigIn Slot0.1

DigIN SlotA.2

Zmiei wartosé: Czes¢ wartosci, ktorg mozna edytowac (DigIN Slot0), jest podkre-
slona i miga. Zmien gniazdo na DigIN SlotA lub przypisz sygnat do kanatu czaso-
wego, uzywajgc przyciskow strzatek w gore i w dét. Przejdz do edycji numeru

3 zacisku (.1) poprzez jednokrotne nacisnigcie prawego przycisku, a nastepnie zmia-
ne wartosci na ,2” przyciskami strzatek w gore i w dot.

Zaakceptuj zmiane, naciskajgc przycisk OK, lub wré¢ do poprzedniego poziomu
menu za pomocy przycisku BACK/RESET.
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3.6.2.2

Przyktad programowania za pomocag panelu tekstowego

Znajdz na panelu sterujgcym parametr Sygnat sterujgcy 2 A (P3.5.1.2).

a a
CTRL 5160H
T
L0 .
% REV Vo KEYPAD BUS g
Przejdz w tryb Edycja poprzez nacisniecie przycisku OK. Pierwszy znak zacznie
migac. Przyciskami strzatek zmief wartos¢ zrédta sygnatu na ,A”.
2 Nacisnij przycisk strzatki w prawo. Teraz miga numer zacisku. Potgcz parametr
Sygnat sterujgcy 2 A (P3.5.1.2) z zaciskiem DI2 poprzez ustawienie numeru zaci-
sku ,2”.
REAADY RUN ﬂ:’ ALARM FAULT R‘DY RUN ;OP ALARM FAULT R‘D‘I RUN STx’ ALARM FAULT
CIRL SIGNA (O CIRL 51G0A CTRL 5160
\ -— -— v -— -— \ ! v -— — -—
M > Mmoo |
urour @7 wiora 4g 0 e
. 4 i 4 R4 8
FWD REV o KEYPAD BUS FWD REV Vo KEYPAD BUS FWD REV Vo KEYPAD BUS
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3.6.2.3 Opisy zrodet sygnatow:

Tabela 39. Opisy zrédet sygnatow

Zrédto Funkcja

Slot0 1 = zawsze FALSZ, 2-9 = zawsze PRAWDA

SlotA Liczba odpowiada wejsciu cyfrowemu gniazda.
SlotB Liczba odpowiada wejsciu cyfrowemu gniazda.
SlotC Liczba odpowiada wejsciu cyfrowemu gniazda.
SlotD Liczba odpowiada wejsciu cyfrowemu gniazda.
SlotE Liczba odpowiada wejsciu cyfrowemu gniazda.

TimeChannel (tCh) | 1 = kanat czasowy 1, 2 = kanat czasowy 2, 3 = kanat czasowy 3
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3.6.3 GRUPA 3.1: USTAWIENIA SILNIKA

3.6.3.1 Parametry podstawowe

Tabela 40. Podstawowe ustawienia silnika

Indeks Parametr Min. Maks. ) . ID Opis
nostka | fabryczne

Warto$¢ Uy, na tabliczce zna-

mionowej silnika. Ten para-
metr ustawia napiecie

Napiecie znamionowe w punkcie ostabienia pola na

P3.1.1.1 silnika Zmienna | Zmienna \Y Zmienna 110 Wartosé 100% * Unsiinika:
Nalezy zwréci¢ uwage na
uzywane potgczenie (Delta/
Star).

Y : Wartos¢ f, na tabliczce
p3.1.1.2 | Crestoliwoscznamio- | g5 | 35000 | Hz | zmienna | 111 >¢ In N ab1E2
nowa silnika znamionowej silnika.
y - Wartos¢ tabli
P3.1.1.3 | Fredkoscznamionowa | 5y | qgn5q | OOFN | Ziienng | qq2 | or oo i N tabliczee
silnika min znamionowe; silnika.
Prad znamionowy sil- . . : Wartos¢ |, na tabliczce
P3.1.1.4 : Zmienna | Zmienna A Zmienna 113 ) .
nika znamionowej silnika.

P3.115 Znamlonoyvy cos fi sil- 030 1,00 Zmienna | 120 Warltosc mozna znalezp na

nika tabliczce znamionowe; silnika.

P3.1.1.6 | Znamionowamocsil- | 7 onna | Zmienna | kW | Zmienna | 116 | L artosc Inmozna znalezC na

nika tabliczce znamionowej silnika.

P3.1.1.7 Limit pradu silnika Zmienna | Zmienna A Zmienna 107 Maksymalny prad silnika 2
napedu AC
Wybér uzywanego typu
silnika.

P3.1.1.8 Typ silnika 0 1 0 g50 |O = asynchroniczny silnik
indukcyjny,

1 = synchroniczny silnik
magnetoelektryczny (PM)
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3.6.3.2 Parametry sterowania silnikiem

Tabela 41. Zaawansowane ustawienia silnika

Indeks Parametr Min. Maks. LLh 5 ID Opis
nostka |fabryczne

Za pomocg wysokiej czestotliwo-
$ci kluczowania mozna zminimali-
zowac szumy silnika. Zwiekszanie
czestotliwosci kluczowania powo-
duje zmniejszanie wydajnosci
1.5 Zmienna | kHz Zmienna | 601 |napedu. W przypadku uzywania
dtugiego kabla silnikowego zaleca
sig stosowanie nizszej czestotliwo-
$ci w celu ograniczenia do mini-
mum pradéw pojemnosciowych na
kablu.
Wiaczenie tej funkcji zapobiega
samoczynnemu wytgczeniu
napedu po zamknieciu i otwarciu
P3.1.2.2 Wytgcznik silnika 0 1 0 653 | wylgcznika silnika, np. gdy uzy-
wany jest start ,w biegu”.
0 = wytgczone
1 = wtgczone
Ten parametr definiuje napiecie
przy zerowej czestotliwosci dla
0,00 40,00 % Zmienna | 606 |krzywej
U/f. Warto$¢ fabryczna zalezy od
wielkosci urzgdzenia.
0 = nieuzywana
1 = zawsze w stanie zatrzymania
2 = sterowanie z wejscia cyfrowego
3 = zaleznie od temperatury radia-
podgrzewania silnika 0 3 0 1225 tora

UWAGA: Wirtualne wejscie
cyfrowe mozna aktywowac za
pomoca zegara czasu rzeczywi-
stego.
Wiaczenie funkcji wstepnego pod-
grzewania silnika nastepuje w
przypadku spadku temperatury
radiatora ponizej tego poziomu
(jesli parametr P3.1.2.5 jest usta-
wiony na Zaleznie od tempe-
ratury radiatora.
Jesli np. ustawiony jest limit 10°C,
pobdr pradu rozpoczyna sie przy
temperaturze 10°C i koficzy przy
temperaturze 11°C (1-stopniowa
histereza).

Prad staty do wstepnego podgrze-
wania silnika i napedu w stanie

0 0,5 A Zmienna | 1227 |zatrzymania. Jest on aktywowany
za pomocg wejscia cyfrowego lub
granicznej warto$ci temperatury.
Typ krzywej U/f miedzy czestotli-
woscig zerowg a punktem ostabie-
.t P3.1.2.9 | Wybér proporcji U/f 0 1 Zmienna | 108 |nia pola.

0 = liniowa

1 = kwadratowa

0 = wylaczone

1 = wtgczone

Czestotliwos¢ kluczo-

P3.1.2.1 .
wania

Napiecie przy zerowej

P3.1.2.4 o
czestotliwosci

P3.125 Funkcja wstepnego

Graniczna tempera-
P3.1.2.6 | tura wstepnego pod- -20 80 °C 0 1226
grzewania silnika

Prad wstepnego pod-

P3.1.2.7 e
grzewania silnika

.t P3.1.2.15 | Regulator przepie¢ 0 1 1 607
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Tabela 41. Zaawansowane ustawienia silnika

Regulator zbyt 0 1 1 608 0 = wytgczone

P3.1.2.16 - 7
niskiego napiecia 1 = wigczone

Parametr do regulacji napiecia sto-
P3.1.2.17 | RegulNapigciaStojana | 50.0% | 150.0% 100.0 659 |jana w silnikach magnetoelektrycz-
nych.

Naped ustala minimalny wystar-

czajacy prad silnika, aby oszcze-

dzac energie i zapewni¢ cichszg

Optymalizacja zuzycia 0 1 0 666 |Prace Funkcja przydaje sie m.in.
energii przy sterowaniu wentylatorami i

pompami.

0 = wytgczone

1 = wtgczone

P3.1.2.18

0 = Kierunek watu jest
wyszukiwana w obu kierunkach.
1 = Kierunek watu jest
wyszukiwany tylko w tym samym
kierunku, co czestotliwosé
zadana.

P3.1.2.19 | Opcje startu w biegu 0 1 1590

Ten parametr wigcza/wytgcza

funkcje Start I/f.
P3.1.2.20 Start If 0 L 0 534 10 = wylaczona

1 = wigczona

02x Limit czestotliwosci wyjsciowej,
Czestotl. startu I/f 5 25 Hz ) 535 | ponizej ktdrego funkcja startu I/f

P3.1.2.21 P3.1.1.2 ; .
jest uaktywniana.

Definiuje prad staty podawany do
silnika (w procentach pradu
znamionowego), gdy funkcja
startu I/f jest uaktywniana.

0,
P3.1222 Prad startu I/f 0 100 Yo 80 536
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3.64 GRUPA 3.2: USTAWIENIA STARTU/STOPU
Polecenia Startu/Stopu sg wydawane réznie w zaleznosci od miejsca sterowania.
Zdalne miejsce sterowania (we/wy A): Polecenia startu, stopu i pracy do tylu sg sterowane dwoma

wejsciami cyfrowymi, okreslonymi parametrami P3.5.1.1 i P3.5.1.2. Nastepnie mozna okresli¢ dziata-
nie/logike tych wejsé parametrem P3.2.6 (w tej grupie).

Zdalne miejsce sterowania (we/wy B): Polecenia startu, stopu i pracy do tylu sg sterowane dwoma
wejsciami cyfrowymi, okreslonymi parametrami P3.5.1.3 i P3.5.1.4. Nastepnie mozna okresli¢ dziata-
nie/logike tych wejs¢ parametrem P3.2.7 (w tej grupie).

Lokalne miejsce sterowania (panel sterujacy): Polecenia startu i stopu sg wydawane za pomocag
przyciskow panelu sterowania, natomiast kierunek obrotu okresla parametr P3.3.7.

Zdalne miejsce sterowania (magistrala): Polecenia startu, stopu i pracy do tytu pochodzg z magi-
strali.

Tabela 42. Menu ustawien Startu/Stopu

Indeks Parametr Min. | Maks. oy . ID Opis
nostka| fabryczne

Wybér zdalnego miejsca sterowania
(start/stop). Umozliwia przetgczenie
z powrotem na zdalne sterowanie z
0 1 0 172 | programu Vacon Live np. w przy-
padku uszkodzenia panelu.

0 = sterowanie we/wy

1 = sterowanie magistralg

Zdalne miejsce ste-

P3.2.1 .
rowania

Przetgczanie miedzy lokalnym i zdal-
nym miejscem sterowania

0 = zdalne

1 = lokalne

P3.2.2 Lokalne/zdalne 0 1 0 211

1 = przycisk Stop jest zawsze wig-
Przycisk Stop na czony (Tak)
0 1 0 114 . I .
panelu 0 = ograniczone dziatanie przycisku
Stop (Nie)

P3.2.3

0 = narastanie

P3.2.4 Funkcja startu 0 1 Zmienna | 505 _ -
1 = start ,w biegu

0 = swobodne zwalnianie

P3.2.5 Funkcja stopu 0 1 0 506 _ o . -
1 = zmniejszanie predkosci

Logika = 0:

Sygnat 1 = do przodu

Sygnat 2 = wstecz

Logika = 1:

Sygnat 1 = do przodu (zbocze)
Sygnat 2 = odwrotny stop
Logika sygnatéw Logika = 2:

P3.2.6 Start/Stop dla 0 4 0 300 |Sygnat 1 =do przodu (zbocze)
welwy z grupy A Sygnat 2 = do tytu (zbocze)
Logika = 3:

Sygnat 1 = start

Sygnat 2 = zmiana kierunku
Logika = 4:

Sygnat 1 = start (zbocze)
Sygnat 2 = zmiana kierunku

Logika sygnatéw
P3.2.7 Start/Stop dla we/wy 0 4 0 363 | Patrz powyze;.
z grupy B

Logika startu z magi- 0 1 0 889 0 = wymagane narastajgce zbocze

P32.8 strali 1 =stan
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3.6.5 GRUPA 3.3: USTAWIENIA ZRODEX. WARTOSCI ZADANYCH

Zrédto zadawania czestotliwosci mozna programowaé dla wszystkich miejsc sterowania z wyjatkiem
PC — w tym przypadku zrodtem jest zawsze aplikacja na komputerze PC.

Zdalne miejsce sterowania (welwy A): Zrédto zadawania czestotliwo$ci mozna wybraé parametrem
P3.3.3.

Zdalne miejsce sterowania (we/wy B): Zrodto zadawania czestotliwo$ci mozna wybraé parametrem
P3.3.4.

Lokalne miejsce sterowania (panel sterujacy): Jesli uzywana jest domyslna wartos¢ parametru
P3.3.5, ma zastosowanie zrédto zadawania okreslone parametrem P3.3.6.

Zdalne miejsce sterowania (magistrala): Jesli zostanie zachowana domysina warto$¢ parametru
P3.3.9, zrodtem zadawania czestotliwosci jest magistrala.

Tabela 43. Ustawienia zrodet wartosci zadanych

Indeks Parametr Min. | Maks. AL CEL ID Opis
nostka fabryczne

Czestotliwos$¢ mini-
malna
Czestotliwos¢ maksy-
malna

Minimalna dopuszczalna czgstotli-
wos$¢ zadana
Maksymalna dopuszczalna czestotli-
wos$¢ zadana
Wybor zrodia wartosci zadanej, gdy
miejscem sterowania jest we/wy A
1 = predkos¢ stata 0
2 = zadawanie z panelu
Wybor A dla sterowania 1 8 6 17 3 = magistrala
z welwy 4=Al1
5=AI2
6 = Al1+Al2
7 = sygnat zadajacy dla PID 1
8 = potencjometr silnika
Wybdér zrodta wartosci zadanej, gdy
miejscem sterowania jest we/wy B.
Patrz powyzej.
1 8 4 131 |UWAGA: Miejsce sterowania B we/
wy mozna uaktywni¢ tylko za
pomoca wejscia cyfrowego
(P3.5.1.5).
Wybor zrodia wartosci zadanej, gdy
miejscem sterowania jest panel:
1 = predkos¢ stata 0
2 = panel sterujgcy
3 = magistrala
4=AN
5=AI2
6 = Al1+AlI2
7 = sygnat zadajacy dla PID 1
8 = potencjometr silnika

Ten parametr umozliwia zadawanie
czestotliwos¢ z panelu.

Kierunek obrotu silnika przy sterowa-
P3.3.7 Zmiana klerunku.z 0 1 0 123 nui z panelu
panelu sterowania 0 =do przodu

1=dotylu

P3.3.1 0,00 |P332| Hz 0,00 101

P3.3.2 P3.3.11320,00| Hz 50,00 102

P3.3.3

Wyb6r B dla sterowania

P3.34
z welwy

Wyb6r zrodta zadawa-
P3.3.5 nia przy sterowaniu z 1 8 2 121
panelu

P3.3.6 Zadawanie z panelu 0,00 | P3.3.2 Hz 0,00 184
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Tabela 43. Ustawienia zrédet wartosci zadanych

P3.3.8

Kopiowanie zrédia
zadawania na panel

181

Okresla zachowanie kopiowania
stanu pracy i wartosci zadanej po
Zmianie miejsca sterowania na
panel:

0 = kopiowanie wartosci zadanej
1 = kopiowanie wartosci zadanej i
stanu pracy

2 = bez kopiowania

P3.3.9

Wyb6r zrodta wartosci
zadanej przy sterowaniu
z magistrali

122

Wybor zrodia wartosci zadanej, gdy
miejscem sterowania jest magistrala:
1 = predkos¢ stata 0

2 = panel sterujgcy

3 = magistrala

4=AN

5=AI2

6 = Al1+AlI2

7 = sygnat zadajacy dla PID 1

8 = potencjometr silnika

P3.3.10

Tryb predkosci statej

182

0 = kodowana binarnie

1 = liczba wejs¢. Predko$c stata jest
wybierana na podstawie liczby
aktywnych cyfrowych wej$¢ zadanej
predkosci.

P3.3.11

Predkos¢ stata 0

P3.3.1

P3.3.2

Hz

5,00

180

Podstawowa predkos¢ stata 0 w
przypadku wyboru za pomocg para-
metru zrédta wartosci zadanej
(P3.3.3).

P3.3.12

Predkosc¢ stata 1

P3.3.1

P3.3.2

Hz

10,00

105

Wybierana za pomocg wejscia cyfro-
wego:
Wybér predkosci statej 0 (P3.5.1.15)

P3.3.13

Predkosc¢ stata 2

P3.3.1

P3.3.2

Hz

15,00

106

Wybierana za pomocg wejscia cyfro-
wego:
Wybér predkosci statej 1 (P3.5.1.16)

P3.3.14

Predkosc¢ stata 3

P3.3.1

P3.3.2

Hz

20,00

126

Wybierana za pomocg wejs¢ cyfro-
wych: Wybér predkosci statej 0 i 1

P3.3.15

Predko$c¢ stata 4

P3.3.1

P3.3.2

Hz

25,00

127

Wybierana za pomocg wejscia cyfro-
wego:
Wybor predkosci statej 2 (P3.5.1.17)

P3.3.16

Predkosc¢ stata 5

P3.3.1

P3.3.2

Hz

30,00

128

Wybierana za pomocg wej$¢ cyfro-
wych: Wybér predkosci statej 0 i 2

P3.3.17

Predkosc¢ stata 6

P3.3.1

P3.3.2

Hz

40,00

129

Wybierana za pomocg wej$¢ cyfro-
wych: Wybér predkosci statej 112

P3.3.18

Predkosc¢ stata 7

P3.3.1

P3.3.2

Hz

50,00

130

Wybierana za pomocg wej$¢ cyfro-
wych: Wybér predkosci statej 0, 1i 2

P3.3.19

Zadana czestotliwosé
alarmu

P3.3.1

P3.3.2

Hz

25,00

183

Czestotliwos¢ uzywana, gdy reakcja
na usterke (Grupa 3.9: Zabezpiecze-
nia) to alarm + ustawiona czestotli-
wosc¢.

P3.3.20

Czas narastania dla
potencjometru silnika

0,1

500,0

Hz/s

10,0

331

Tempo zmian wartos$ci zadanej w
reakcji na obracanie potencjometru
silnika.

P3.3.21

Reset potencjometru sil-
nika

367

Logika resetowania czestotliwosci
zadanej potencjometrem silnika.

0 = bez resetowania

1 = reset przy zatrzymaniu

2 = reset przy wytgczeniu zasilania
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Tabela 43. Ustawienia zrédet wartosci zadanych

Ten parametr wtgcza lub wytgcza
funkcje pracy silnika w kierunku
wstecznym. Ten parametr
powinien by¢ ustawiony na
zapobieganie pracy w kierunku
wstecznym, jesli istnieje ryzyko
P3.3.22 Kierunek wsteczny 0 1 0 15530 | spowodowania uszkodzen w
procesie w przypadku pracy w
kierunku wstecznym.

0 = Dozwolona praca w kierunku
wstecznym

1 = Zapobieganie pracy w kierunku
wstecznym
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3.6.6 GRUPA 3.4: KONFIGURACJA ZBOCZA NARASTANIA | HAMOWANIA

Dostepne sg dwa zbocza narastania (dwa zestawy parametréw czasu przyspieszania, czasu hamo-
wania i ksztattu zbocza). Drugie zbocze mozna aktywowac poprzez wejscie cyfrowe. UWAGA! Zbo-
cze 2 zawsze ma wyzszy priorytet i bedzie uzywane w przypadku aktywacji wyboru zbocza wedtug

wejscia cyfrowego lub jesli prég zbocza 2 jest nizszy od czestotliwosci wyjsciowej zbocza.

Tabela 44. Konfiguracja zbocza narastania i hamowania

Indeks Parametr Min. Maks. il — ID Opis
nostka |fabryczne
.k P3.4.1 Kszatlt zbocza 1 0,0 10,0 s 0,0 500 |Zbocze czasowe 1, krzywa S
Okresla czas wymagany do
P34.2 | Czasprzyspieszanial | 0,1 | 30000 | s 200 | 103 |oSiagniecia maksymalnej
czestotliwosci wyjsciowej z
poziomu zerowego.
Definiuje czas wymagany do
P3.4.3 | Czas hamowania 1 04 | 30000 | s 20,0 | 104 |2Mnieiszenia czestoliwosci
wyjsciowej od wartosci
maksymalnej do zera.
P3.4.4 Kszatt zbocza 2 0,0 10,0 s 0,0 51 |Zbocze czasowe 2, kizywa S.
Patrz P3.4.1.
P3.4.5 | Czas przyspieszania 2 0,1 3000,0 s 20,0 502 |Patrz P3.4.2.
P3.4.6 Czas hamowania 2 0,1 3000,0 s 20,0 503 |Patrz P3.4.3.
Czas maanesowania Parametr ten okresla czas
P3.4.7 o . 0,00 600,00 s 0,00 516 |podawania pradu statego na
przy starcie S . .
silnik przed przyspieszeniem.
P3.4.8 Prad magnesowania | 7 mienna | Zmienna A Zmienna | 517
przy starcie
Okresla, czy hamowanie jest
. witgczone czy tez wytgczone,
P3.49 | CZashamowaniaDC | 44, | go900 | s 0,00 | 508 |orazczas hamowania hamulca
przy zatrzymaniu
pradu statego podczas
zatrzymywania silnika.
Okresla prad wprowadzany do
P3.4.10 Wartosé prqdu przy Zmienna | Zmienna A Zmienna | 507 silnika podczas hamowania
hamowaniu DC pradem statym.
0 = wytgczone
Czestotliwos¢ rozpo- C
czecia hamowania DC Czestotliwosé wyjsciowa, przy
P3.4.11 . 0,10 10,00 Hz 1,50 515 | ktdrej wigczane jest
przy zatrzymywaniu wg h :
amowanie prgdem statym.
zbocza
Hamowanie strumie- 0 = wylgczone
.k P3.4.12 niem 0 1 0 520 1= wiaczone
P3.4.13 Prad hamovyanla stru- 0 Zmienna A Zmienna | 519 Okregla prad hamowania
mieniem strumieniem.
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3.6.7

3.6.7.1

GRUPA 3.5: KONFIGURACJA WE/WY

Wejscia cyfrowe

Wejscia cyfrowe zapewniajg duzg elastycznos¢. Parametrami sg funkcje podtgczone do wybranego
zacisku wejscia cyfrowego. Wejscia cyfrowe majg na przykiad posta¢ Dig/N Slot A.2, co oznacza dru-
gie wejscie w gniezdzie A.

Istnieje takze mozliwos¢ podtgczenia wejsc cyfrowych do kanatéw czasowych, kiére majg adresowa-
nie takie jak dla wejsé/wyjse¢.

UWAGA! Stany wejs¢ i wyjs¢ cyfrowych mozna monitorowa¢ w widoku monitorowania wielopozycyj-
nego (patrz rozdziat 3.5.1).

Tabela 45. Ustawienia wejs¢ cyfrowych

Indeks Parametr — ID Opis
fabryczne
. . Sygnat startu 1, gdy miejscem sterowania jest we/wy 1
P3.5.1.1 Sygnat sterujgcy 1 A DigIN SlotA.1 | 403 (DO PRZODU)
P3.512 Sygnat sterujacy 2 A DigIN Slot0.1 | 404 Sygnat startu 2, gdy miejscem sterowania jest we/wy 1
(DO TYLU)
P3.5.1.3 Sygnat sterujacy 1 B DigIN Slot0.1 | 423 |Sygnat startu 1, gdy miejscem sterowania jest we/wy B
P3.5.1.4 Sygnat sterujacy 2 B DigIN Slot0.1 | 424 | Sygnat startu 2, gdy miejscem sterowania jest we/wy B
P3.5.1.5 Wymuszer?le miejsca ste- DigIN Slot0.1 | 425 |PRAWDA = wymuszaj miejsce sterowania na we/wy B
rowania we/wy B
Wymuszenie zrédta zada- PRAWDA = aktywne zrédio zadawania okreslone jest
P3.5.1.6 y . DigIN Slot0.1 | 343 |przez parametr wyboru wartosci zadanej dla we/wy B
wania wg we/wy B
(P3.3.4).
Wejscie usterki zewnetrz- . FALSZ = OK
P3.5.1.7 nej, zestyk zamkniety DigiN SlotA.3 | 405 PRAWDA = usterka zewnetrzna
Wejscie usterki zewnetrz- . FAL.SZ = usterka zewnetrzna
P3.5.1.8 nej, zestyk otwarty DigIN Slot0.2 | 406 PRAWDA = OK
P3.5.1.9 Kasowanie usterki DigIN SlotA.6 | 414 |Kasowanie wszystkich aktywnych usterek
P3.5110 Wiaczenie pracy DigIN Slot0.2 | 407 Parametr mu'3|. by¢ wtgczony, aby naped przeszedt w
stan gotowosci.
P3.5.1.11 Blokada napedu dodatko- DigIN Slot0.1 | 1041 Ro.z’ru.ch napedu jest mozliwy qoplero po aktywacji tego
wego 1 wejscia (blokada od przepustnicy).
p35.1.12 | Blokadanapedu dodatko- | .\ 100 1 | 1042 | Jak powyzei.
wego 2
FALSZ = brak dziatania
il PRAWDA = uzywanie pradu statego wstepnego do
P3.5.1.13 Wstep:ﬁ(scﬁggzzivxzme sil DigIN Slot0.1 | 1044 | podgrzewania silnika w stanie Stop
a Uzywany, gdy dla parametru P3.1.2.5 ustawiono
wartosc 2.
Aktywacja trybu pozaro- . FALSZ = aktywny tryb pozarowy
P3.5.1.14 wego DigIN Slot0.2 | 159 | pRAWDA = brak dziafania
P3.5.1.15 | Wybdr predkosci statej 0 | DigIN SlotA.4 | 419 | Binarny selektor predkosci statej (0-7). Patrz str. 53.
P3.5.1.16 | Wybor predkosci statej 1 | DigIN SlotA.5 | 420 |Binarny selektor predkosci statej (0-7). Patrz str. 53.
P3.5.1.17 | Wybdr predkosci statej 2 | DigIN Slot0.1 | 421 | Binarny selektor predkosci statej (0-7). Patrz str. 53.
Narastajgce zbocze powoduje uruchomienie
P3.5.1.18 Sterowanie czasowe 1 DigIN Slot0.1 | 447 sterowanl’a czasowego 1 zaprogramowanego w grupie
parametréw Grupa 3.11: Funkcje sterowania
czasowego.
P3.5.1.19 Sterowanie czasowe 2 DigIN Slot0.1 | 448 |Patrz powyzej
P3.5.1.20 Sterowanie czasowe 3 DigIN Slot0.1 | 449 |Patrz powyzej
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Tabela 45. Ustawienia wejs¢ cyfrowych

Wzmocnienie wartosci

FALSZ = brak wzmocnienia

tej 1 trybu pozarowego

P3.5.1.21 zadanej PID1 DigIN Slot0.1 1 1047 | 5o AWDA = wzmocnienie
Wybér warto$ci zadanej . FALSZ = warto$¢ zadana 1
P3.5.1.22 PID1 DigIN Slot0.1 | 1046 | pRAWDA = wartos¢ zadana 2
FALSZ = PID2 w trybie Stop
. PRAWDA = praca regulatora PID2
P3.51.23 Sygnat startu PID2 DigIN Slot0.2 | 1049 Opcja nie bedzie dziata¢, jesli regulator PID2 nie
zostanie wigczony w menu podstawowym dla PID2.
Wybdr wartosci zadanej . FALSZ = warto$¢ zadana 1
P3.5.1.24 PID2 DigIN Slot0.1 | 1048 | b2 AWDA = wartosé zadana 2
- . FALSZ = nieaktywny
P3.5.1.25 Blokada silnika 1 DigIN Slot0.1 | 426 PRAWDA = aktywny
I . FALSZ = nieaktywny
P3.5.1.26 Blokada silnika 2 DigIN Slot0.1 | 427 PRAWDA = aktywny
- . FALSZ = nieaktywny
P3.5.1.27 Blokada silnika 3 DigIN Slot0.1 | 428 PRAWDA = aktywny
- . FALSZ = nieaktywny
P3.5.1.28 Blokada silnika 4 DigIN Slot0.1 | 429 PRAWDA = aktywny
I . FALSZ = nieaktywny
P3.5.1.29 Blokada silnika 5 DigIN Slot0.1 | 430 PRAWDA = aktywny
FALSZ = nieaktywny
P3.5.1.30 PotenCJom:etr silnika w DigIN Slot0.1 | 418 PRAWDA = aktywny (wartos¢ zadawana potencjometru
gore silnika
ROSNIE do chwili otwarcia zestyku)
FALSZ = nieaktywny
P3.5.1.31 | Potencjometr silnika DOt | DigIN Slot0.1 | 417 |PRAWDA = aktywny (warto$¢ zadana z potencjometru
silnika MALEJE az do otwarcia styku)
Przetgcza miedzy zboczem 1 2.
OTWARTY = ksztatt zbocza 1, czas przyspieszenia 1,
P3.5.1.32 Wybér zbocza 2 DigIN Slot0.1 | 408 |czas hamowania 1
ZAMKNIeTY = ksztalt zbocza 2, czas przyspieszenia 2,
czas hamowania 2
P35.133 | Sterowanie magistrala | DigIN Slot0.1 | 441 | ~AWDA =wymusza magistrale komunikacyjng jako
miejsce sterowania
Uaktywnia tryb pozarowy, jesli zostanie on wigczony
Tryb pozarowy wht., . za pomocg poprawnego hasta.
P3.5.1.39 otwarty Digln Slot0.2 | 1596 FALSZ = Aktywny
PRAWDA = Nieaktywny
Uaktywnia tryb pozarowy, jesli zostanie on wtgczony
Tryb pozarowy wht., . za pomocg poprawnego hasta.
P3.5.1.40 zamkniety Digln Slot0.1 | 1619 FALSZ = Aktywny
PRAWDA = Nieaktywny
Wstecz w trvbie pozaro- Polecenie zmiany kierunku obrotu w trybie
P3.5.1.41 wym P DigIn Slot0.1 | 1618 | pozarowym. To wejscie cyfrowe nie wptywa na
y normalne dziatanie.
P3.5.1.42 Ster z pan ster Digln Slot0.1 | 410 |Wymuszenie miejsca sterowania z panelu.
P3.5.1.43 ZerujLicznKasowKWh DigIN Slot0.1 | 1053 | Zerowanie kasowalnego licznika kWh
Wvbér czestotlivosci sta- Zrédio zadawania czestotliwosci trybu pozarowego
P3.5.1.44 y ¢ . DigIN Slot0.1 | 15531 | musi pracowac z czestotliwoscig trybu pozarowego
tej 0 trybu pozarowego L
przed uaktywnieniem wyboru.
Wvbér czestotlivosci sta- Zrédio zadawania czestotliwosci trybu pozarowego
P3.5.1.45 y ¢ DigIN Slot0.1 | 15532 | musi pracowac z czestotliwoscig trybu pozarowego

przed uaktywnieniem wyboru.
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3.6.7.2 Wejscia analogowe
Tabela 46. Ustawienia wejs¢ analogowych
Indeks Parametr Min. | Maks. Lk — ID Opis
nostka fabryczne
Za pomocg tego parametru
AnIN mozna podtgczy¢ sygnat Al1
P3.5.2.1 Wybdr sygnatu Al1 SlotA 1 377 | do wybranego wejscia analo-
’ gowego.
Programowalne
P3.5.22 Czas filtrowania sygnatu 0,00 | 300,00 s 10 378 Stata czasowa filtracji wejscia
Al analogowego.
0=0...10V/0...20mA
P3.5.2.3 Zakres sygnatu Al1 0 1 0 379 12210V /4. 20mA
Niestandardowe mini- Ustawienie min. zakresu nie-
P3.5.2.4 mum Al1 -160,00 | 160,00 % 0,00 380 |standardowego
20% = 4-20 mA/2-10 V
P3525 Niestandardowe maksi- 160,00 | 160,00 % 100,00 381 Ustawienie maks. zakresu nie-
mum Al1 standardowego
P3.5.2.6 | Inwersja sygnatu Al1 0 1 0 3g7 |0 =normalny
1 = sygnat odwrécony
) AnIN
P3.5.2.7 Wyboér sygnatu Al2 SIotA 2 388 |Patrz P3.5.2.1.
p3528 |73 f"tro"z\al‘?'a sygnali | 600 |300,00| s 10 | 389 |PatrzP3.5.2.2.
0=0...10vV/0...20mA
P3.5.2.9 Zakres sygnatu Al2 0 1 1 390 1=2 10V/4. . 20mA
Pas2.10 | NOSENGArAONe Mt | 16000 | 160,00 | % 0,00 | 391 |Patrz P3.5.2.4.
Niestandardowe maksi-
P3.5.2.11 mum Al2 -160,00 | 160,00 % 100,00 | 392 |Patrz P3.5.2.5.
P3.5.2.12 Inwersja sygnatu Al2 0 1 0 398 |Patrz P3.5.2.6.
Za pomocg tego parametru
AniN mozna podigczy¢ sygnat Al3
P3.5.2.13 Wybér sygnatu Al3 Slot0.1 141 | do wybranego wejscia analo-
' gowego.
Programowalne
P3.5.2.14 Czas filtrowania sygnatu 0,00 | 300,00 s 10 142 Stata czasowa filtracji wejscia
Al3 analogowego.
0=0...10v/0...20mA
P3.5.2.15 Zakres sygnatu Al3 0 1 0 143 1=2 10V /4. 20mA
P3.5.2.16 N'eSta”mduar;dZ‘l’ée M1 160,00 | 160,00 | % 0,00 | 144 |20% = 4-20 mA/2-10 V
P35217 Niestandardowe maksi- -160,00 | 160,00 % 100,00 145 Ustawienie maks. zakresu nie-
mum Al3 standardowego
P3.5.2.18 | Inwersja sygnatu A3 0 1 0 159 |0 = normainy
1 = sygnat odwrécony
. AnIN Patrz P3.5.2.13. Programo-
P3.5.2.19 Wybér sygnatu Al4 Slot0.1 152 walne
P3s5220 | C2STowEnasyonall | g0 130000 s 10 | 153 |Patrz P3.5.2.14.
0=0...10vV/0...20mA
P3.5.2.21 Zakres sygnatu Al4 0 1 0 154 122 10V/4. 20mA
P3.5.2.22 N'eSta”mduan:dZ‘l’ze M1 160,00 | 160,00 | % 0,00 | 155 |Patrz P3.5.2.16.
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Tabela 46. Ustawienia wej$¢ analogowych

Niestandardowe maksi-

P3.5.2.23 mum Ald -160,00 | 160,00 % 100,00 | 156 |Patrz P3.5.2.17.
P3.5.2.24 Inwersja sygnatu Al4 0 1 0 162 |Patrz P3.5.2.18.
Za pomocg tego parametru
AniN mozna podigczy¢ sygnat Al5
P3.5.2.25 Wybér sygnatu Al5 Slot0.1 188 |do wybranego wejscia analo-
’ gowego.
Programowalne.
P3.5.296 Czasfiltrowania sygnatu 0,00 | 300,00 s 10 189 Stata czasowa filtracji wejscia
Al5 analogowego.
0=0...10V/0...20mA
P3.5.2.27 Zakres sygnatu Al5 0 1 0 190 122 10V/4. . 20mA
P3.5.2.28 N'eSta”mduanrqu‘l’ée M1 160,00 | 160,00 | % 0,00 | 191 [20% = 4-20 mA/2-10 V
P3.5.2.29 Niestandardowe maksi- 160,00 | 160,00 % 100,00 192 Ustawienie maks. zakresu nie-
mum Al5 standardowego
P3.52.30 | Inwersja sygnatu Al5 0 1 0 1gg |0 =normalny
1 = sygnat odwrécony
. AnIN Patrz P3.5.2.13. Programo-
P3.5.2.31 Wybér sygnatu Al6 Slot0.1 199 walne
P3.5.2.32 Czan"tm"Z‘g'a sygnali | 660 |300,00| s 1,0 | 200 |Patrz P3.5.2.14.
0=0...10V/0...20mA
P3.5.2.33 Zakres sygnatu Al6 0 1 0 201 122 10V/4. . 20mA
P3.5.2.34 N'eSta”mduandeYée M1 160,00 | 160,00 | % 0,00 | 202 |PatrzP3.5.2.16.
P3.5.2.35 Nmsm”ﬁ;ﬁ%g maksi- | 160,00 160,00 | % | 100,00 | 203 |PatrzP3.5.2.17.
P3.5.2.36 Inwersja sygnatu Al6 0 1 0 209 |Patrz P3.5.2.18.
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3.6.7.3

Wyiscia cyfrowe, ghiazdo B (podstawowe)

Tabela 47. Ustawienia wyj$c¢ cyfrowych na standardowej karcie we/wy

Indeks

Parametr

Min.

Maks.

Jed-
nostka

Ust.
fabryczne

ID

Opis

P3.5.3.2.1

Funkcja podstawo-
wego RO1

39

11001

Wyb6r funkcji dla podstawowego prze-
kaznika RO1:

0 = brak

1 = gotowos¢

2 = praca

3 = usterka ogolna

4 = usterka ogdlna odwrécona

5 = alarm ogdiny

6 = praca rewers

7 = osiggnieto predkos¢ zadang

8 = aktywny regulator silnika

9 = aktywna predkos¢ stata

10 = aktywne sterowanie z panelu
11 = aktywne sterowanie z we/wy B
12 = monitorowanie limitu 1

13 = monitorowanie limitu 2

14 = sygnat startu aktywny

15 = zarezerwowane

16 = aktywacja trybu pozarowego
17 = sterowanie kanatem czasowym
RTC 1

18 = sterowanie kanatem czasowym
RTC 2

19 = sterowanie kanatem czasowym
RTC 3

20 = Stowo sterujgce magistrali B13
21 = Stowo sterujgce magistrali B14
22 = Stowo sterujgce magistrali B15
23 = PID1 w trybie uspienia

24 = zarezerwowane

25 = limity monitorowania PID1

26 = limity monitorowania PID2

27 = sterowanie silnikiem 1

28 = sterowanie silnikiem 2

29 = sterowanie silnikiem 3

30 = sterowanie silnikiem 4

31 = zarezerwowane (zawsze otwarte)
32 = zarezerwowane (zawsze otwarte)
33 = zarezerwowane (zawsze otwarte)
34 = konserwacja — alarm

35 = konserwacja — usterka

36 = usterka termist.

37 = przet. silnika

38 = podgrzewanie

39 = wyjscie impulsowe kWh

P3.5.3.2.2

Opodznienie wigczenia
podstawowego R0O1

0,00

320,00

0,00

11002

Opdznienie wigczenia przekaznika

P3.5.3.2.3

Opodznienie wytgcze-
nia podstawowego
RO1

0,00

320,00

0,00

11003

Opodznienie wytaczenia przekaznika

P3.5.3.2.4

Funkcja podstawo-
wego R02

39

11004

Patrz P3.5.3.2.1.

P3.5.3.2.5

Opodznienie wigczenia
podstawowego R02

0,00

320,00

0,00

11005

Patrz P3.5.3.2.2.

P3.5.3.2.6

Opodznienie wytgcze-
nia podstawowego
R02

0,00

320,00

0,00

11006

Patrz P3.5.3.2.3.

P3.5.3.2.7

Funkcja podstawo-
wego R03

39

11007

Patrz P3.5.3.2.1.
Niewidoczna, jesli zainstalowano jedy-
nie 2 przekazniki wyjsciowe.
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3.6.7.4 Wyijscia cyfrowe gniazd rozszerzen D i E

Tabela 48. Wyjscia cyfrowe gniazd D/E

Indeks Parametr Min. | Maks. LLh K ID Opis
nostka |fabryczne

Wyswietlane sg jedynie parametry

istniejgcych wyjs¢ w gniezdzie D/E.

Lista dynamicznych Opcje wyboru takie same jak dla
wyjs¢ aplikaciji podstawowego RO1.

Niewidoczna, jesli w gniezdzie D/E

nie znajduje sie wyjscie cyfrowe.

3.6.7.5 Wyiscia analogowe, Gniazdo A (standardowe)

Tabela 49. Ustawienia wyjS¢ analogowych standardowej karty we/wy

Indeks Parametr Min. | Maks. . K ID Opis
nostka fabryczne

0 = TEST 0% (nieuzywane)
1=TEST 100%

2 = czestotliwos¢ wyjsciowa (0—fmax)
3 = czestotliwo$¢ zadawana (0—fmax)
4 = predkos¢ silnika (O—znamionowa
predkos¢ silnika)

5 = prad wyjsciowy (0-Insiinik)

6 = moment obrotowy silnika
(0-Thsilnik)

7 = Moc silnika (0-Ppsiinik)

8 = Napiecie silnika (0-Unsiinik)

Sprz. 9 = napiecie w obwodzie DC
P3.5.4.1.1 | Funkcja AO1 0 zwrotne 2 10050 | (0-1000 V)
PID 10 = PID1 wyjscie (0-100%)

11 = PID2 wyjscie (0-100%)
12 = wejscie danych procesowych 1
13 = wejscie danych procesowych 2
14 = wejscie danych procesowych 3
15 = wejscie danych procesowych 3
16 = wejécie danych procesowych 5
17 = wejscie danych procesowych 6
18 = wejscie danych procesowych 7
19 = wejscie danych procesowych 8
UWAGA: Wartosci danych proceso-
wych: np. warto$¢
5000 = 50,00%
Czas filtrowania Czas filtrowania analogowego sygnatu
P3.5.4.1.2 AO1 0,00 | 300,00 s 1,00 10051 | wyjsciowego. Patrz P3.5.2.2.

0 = brak filtrowania

0=0mA/0V

Minimalna war- 1= 4. mA 2V A

P3.5.4.1.3 1086 AO1 0 1 0 10052 | Nalezy zwrdci¢ uwage na réznice skalo-
wania wyjscia analogowego w parame-

trze P3.5.4.1.4.

P35.4.1.4 | Minimalnaskala |, .o oo 7mienna|zmienna| 0,0 | 10053 | Minimalna skala w jednostce proceso-
wej (zalezy od wyboru funkcji AO1)

AO1
Maksymalna Maksymalna skala w jednostce proce-
sowej (zalezy od wyboru funkcji AO1)

P3.54.1.5 Zmienna|Zmienna|Zmienna 0,0 10054

skala AO1
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3.6.7.6 WyjScia analogowe gniazd rozszerzefi D i E
Tabela 50. Wyjscia analogowe gniazd D/E
Indeks Parametr Min. Maks. A - —_ ID Opis
nostka (fabryczne
Wyswietlane sg jedynie para-
metry istniejgcych wyj$¢ w
gniezdzie D/E.
Lista dynamicznych Opcje wyboru takie same jak
wyjs¢ aplikaciji dla podstawowego AO1.
Niewidoczna, jesli w gniezdzie
D/E nie znajduje sie wyjscie
analogowe.
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3.6.8 GRUPA 3.6: MAPOWANIE DANYCH MAGISTRALI
Tabela 51. Mapowanie danych magistrali
Indeks Parametr Min. Maks. X . ID Opis
nostka (fabryczne
Dane wysytane do magistrali
mozna wybieraé numerami ID
parametru i warto$ci
. I monitorowania. Dane sg
p3.6.1 | Vyborwyjsciadanych 1 0 35000 1 852 | skalowane do formatu 16-
magistrali . .
bitowego bez znaku, zgodnie z
formatem na panelu sterujgcym
(np. 25.5 na panelu to wartos¢
255).
e Wybierz wyjscie danych
P32 |VybOrwyjsciadanych2 0 35000 2 853 | procesu identyfikatorem
magistrali
parametru.
. . Wybierz wyjécie danych
p3.6.3 | /Nyborwyjsciadanych3 0 35000 45 854 | procesu identyfikatorem
magistrali
parametru.
. i Wybierz wyjécie danych
p3.6.4 | /NyPOrwyjsciadanych 4 0 35000 4 855 | procesu identyfikatorem
magistrali
parametru.
. . Wybierz wyjécie danych
p3.6.5 | \yPOrwyjsciadanych S 0 35000 5 856 | procesu identyfikatorem
magistrali
parametru.
. o Wybierz wyjscie danych
p3.6.6 | \YPOrwyjsciadanych6 0 35000 6 857 | procesu identyfikatorem
magistrali
parametru.
i . Wybierz wyjscie danych
P3.6.7 Wyborwyjsqa dgnych ’ 0 35000 7 858 | procesu identyfikatorem
magistrali
parametru.
e Wybierz wyjscie danych
p3g.g |/VypOrwyjsciadanych8 |, 35000 37 859 | procesu identyfikatorem
magistrali
parametru.

Wyjscie danych procesowych magistrali

Wartosci, ktére mozna monitorowaé poprzez magistrale:

Tabela 52. Wyjscie danych procesowych magistrali

Dane ‘ Wartos¢ ‘ Skala
Wyjscie danych procesowych 1 | Czestotliwos¢ wyjsciowa 0,01 Hz
Wyijscie danych procesowych 2 | Predkos¢ silnika 1 rpm
Wyjscie danych procesowych 3 | Prad silnika 0,1A
Wyjscie danych procesowych 4 | Moment obrotowy silnika 0,1%
Wyjscie danych procesowych 5 | Moc silnika 0,1%
Wyjscie danych procesowych 6 | Napiecie silnika 01V
Wyjscie danych procesowych 7 | Napiecie na szynie pradu statego 1V
Wyjscie danych procesowych 8 |Kod ostatniej aktywnej usterki
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3.6.9 GRUPA 3.7: CZESTOTLIWOSCI ZABRONIONE

W niektorych systemach moze by¢ konieczne unikanie pewnych czestotliwosci, ktére moga powodo-
wac problemy z rezonansem mechanicznym. Poprzez konfiguracje czestotliwosci zabronionych moz-
na pomijac takie zakresy czestotliwosci.

Tabela 53. Czestotliwo$ci zabronione

Indeks Parametr Min. Maks. — . ID Opis
nostka | fabryczne
P3.7.1 Dolna granica 1 -1,00 | 320,00 Hz 0,00 509 |0 = nieuzywana
P3.7.2 Goérna granica 1 0,00 320,00 Hz 0,00 510 |0 = nieuzywana
P3.7.3 Dolna granica 2 0,00 | 320,00 Hz 0,00 511 |0 = nieuzywana
P3.7.4 Goérna granica 2 0,00 320,00 Hz 0,00 512 |0 = nieuzywana
P3.7.5 Dolna granica 3 0,00 | 320,00 Hz 0,00 513 |0 = nieuzywana
P3.7.6 Goérna granica 3 0,00 320,00 Hz 0,00 514 |0 = nieuzywana
ez sl
P3.7.7 nia czasu narastania/ 0,1 10,0 Razy 1,0 518 . A P .
. miedzy limitami zabronionych
opadania S
czestotliwosci.
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3.6.10 GRUPA 3.8: MONITOROWANIE LIMITOW
W tej grupie mozna wybrac:

1. Jedng lub dwie (P3.8.1/P3.8.5) wartosci sygnatow do monitorowania.
2. Opcje monitorowania dolnych lub gérnych limitéw (P3.8.2/P3.8.6)
3. Rzeczywiste wartosci limitéw (P3.8.3/P3.8.7).
4. Histerezy ustawionych wartosci limitow (P3.8.4/P3.8.8).
Tabela 54. Ustawienia monitorowania limitow
Indeks Parametr Min. Maks. ol i ID Opis
nostka | fabryczne
0 = czestotliwos¢ wyjsciowa
1 = czestotliwos$¢ zadana
2 = prad silnika
WybGr elementu moni- 3 = moment obrotowy silnika
P3.8.1 y ) 0 7 0 1431 |4 = moc silnika
torowania nr 1 e .
5 = napiecie na szynie pradu
statego
6 = wejscie analogowe 1
7 = wejscie analogowe 2
0 = nieuzywany
1 = monitorowanie dolnego
limitu
(wyjscie aktywne powyzej
P3.8.2 | Tryb monitorowania nr 1 0 2 0 1432 | limitu)
2 = monitorowanie gérnego
limitu
(wyjscie aktywne ponizej
limitu)
Limit monitorowania dla
p3.g3 | Limitmonitorowania | 546600 | 200,000 [zmienna| 25,00 | 1433 | WYbranego elementu.
nr1 Jednostka jest wyswietlana
automatycznie.
Histereza limitu monitorowania
P3.8.4 Histereza I|r_n|tu monito- -200,000 | 200,000 |Zmienna 5,00 1434 dla wybran_ego elemgntu.
rowania nr 1 Jednostka jest ustawiana
automatycznie.
p3.g5 | Wyborelementumoni- |, 7 1 1435 | Patrz P3.8.1.
torowania nr 2
P3.8.6 | Tryb monitorowania nr 2 0 2 0 1436 | Patrz P3.8.2.
p3g7 | Hmi mor:‘r'tgro""a”'a -200,000 | 200,000 |Zmienna| 40,00 | 1437 | Patrz P3.8.3.
p3.g.g | istereza limitu monito-| 554 654 | 200,000 [zmienna| 500 | 1438 | Patrz P3.8.4.
rowania nr 2

Tel. +358 (0] 201 2121 » Fax +358 (0]201 212 205




ApLIKACJA YACON HVAC VACON ® 66

3.6.11 GRUPA 3.9: ZABEZPIECZENIA
Parametry zabezpieczenia termicznego silnika (P3.9.6 do P3.9.10)

Zabezpieczenie termiczne silnika stuzy do ochrony silnika przed przegrzaniem. Naped ma mozliwosé
dostarczania do silnika pradu wiekszego niz znamionowy. Jesli obcigzenie wymaga duzego pradu,
istnieje ryzyko cieplnego przecigzenia silnika. Zdarza sie to najczesciej przy niskich czestotliwos-
ciach. Przy niskich czestotliwosciach ulega pogorszeniu zdolnos¢ chtodzenia silnika i jego wydajnosé.
Jesli silnik jest wyposazony w zewnetrzny wentylator, zmniejszenie obcigzenia przy matych predkos-
ciach jest niewielkie.

Zabezpieczenie termiczne silnika jest oparte na modelu obliczeniowym i wykorzystuje prgd wyjsciowy
napedu w celu okreslenia obcigzenia silnika.

Zabezpieczenie termiczne silnika mozna dostosowac za pomocg parametrow. Prad termiczny I
okresla prad obcigzenia, powyzej ktérego silnik jest przecigzony. To ograniczenie pradu jest funkcjg
czestotliwosci wyjsciowej.

Stan termiczny silnika mozna monitorowac na wyswietlaczu panelu sterujgcego. Patrz rozdziat 3.5.

W przypadku uzywania dtugich kabli silnikowych (maks. 100 m) z matymi napedami
(1,5 kW) prad silnika mierzony przez naped moze by¢ znacznie wyzszy od faktycznego
A pradu silnika z powodu wystepowania na kablu silnikowym pragdédw pojemnosciowych.
Nalezy to bra¢ pod uwage podczas instalowania funkcji zabezpieczenia termicznego silnika.
Model obliczeniowy nie ochroni silnika, jesli doptyw powietrza do silnika zostanie ogra-
niczony przez zablokowanie wlotu pobierania. Po wytgczeniu zasilania karty sterowania
A model zostanie zainicjowany na podstawie wartosci obliczonej przed wytgczeniem
(dziatanie pamieci).

Parametry zabezpieczenia silnika przed utykiem (P3.9.11 do P3.9.14)

Zabezpieczenie silnika przed utykiem chroni silnik przed krétkotrwatymi przecigzeniami, takimi jak po-
wodowane przez zablokowany wat. Ustawienie czasu reakcji zabezpieczenia przed utykiem moze
by¢ krétsze niz zabezpieczenia termicznego silnika. Stan utkniecia jest definiowany za pomocag
dwodch parametréw: P3.9.12 (Prad utkniecia) i P3.9.14 (Limit czestotliwosci utkniecia). Jesli prad jest
wyzszy od ustawionego limitu, a czestotliwos¢ wyjsciowa nizsza od limitu, ma miejsce stan utyku. W
rzeczywistosci nie ma zadnego wskaznika obrotu watka silnika. Zabezpieczenie przed utykiem jest
rodzajem zabezpieczenia przed przekroczeniem dopuszczalnej wartosci pradu.

W przypadku uzywania dtugich kabli silnikowych (maks. 100 m) z matymi napedami (1,5 kW)

prad silnika mierzony przez naped moze by¢ znacznie wyzszy od faktycznego pradu silnika z
A powodu wystepowania na kablu silnikowym prgdow pojemnosciowych. Nalezy to braé pod
uwage podczas instalowania funkcji zabezpieczenia termicznego silnika.

Parametry zabezpieczenia silnika przed niedocigzeniem (P3.9.15 do P3.9.18)

Celem zabezpieczenia silnika przed niedocigzeniem jest zapewnienie, ze silnik jest obcigzony pod-
czas pracy napedu. Jesli silnik utracit obcigzenie, mogt wystgpi¢ problem w pracy, np. pekniecie pa-
ska lub sucha pompa.

Zabezpieczenie silnika przed niedocigzeniem mozna regulowac, ustawiajgc krzywg niedocigzenia za
pomocg parametréw P3.9.16 (Zabezpieczenie przed niedocigzeniem: obcigzenie w obszarze
ostabienia pola) i P3.9.17 (Zabezpieczenie przed niedocigzeniem: obcigzenie przy zerowej
czestotliwosci), patrz ponizej. Krzywa niedocigzenia jest krzywg paraboliczng ustawiang miedzy
czestotliwoscig zerowg i punktem ostabienia pola. Zabezpieczenie nie dziata ponizej 5 Hz (licznik
czasu niedocigzenia jest zatrzymywany).

Wartosci momentu obrotowego dla ustawiania krzywej niedocigzenia sg ustawiane jako wartosci pro-
centowe odnoszgce sie do znamionowego momentu obrotowego silnika. Dane z tabliczki znamiono-
wej silnika, parametr znamionowy prad silnika i znamionowy prad napedu || stuzg do okreslenia

wspotczynnika skalowania wartosci wewnetrznego momentu obrotowego. Jesli do napedu jest pod-
tgczony inny silnik niz znamionowy, doktadno$¢ obliczenia momentu obrotowego ulega pogorszeniu.
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W przypadku uzywania dtugich kabli silnikowych (maks. 100 m) z matymi napedami
(1,5 kW) prad silnika mierzony przez naped moze by¢ znacznie wyzszy od faktycznego

A pradu silnika z powodu wystepowania na kablu silnikowym pragddw pojemnosciowych.
Nalezy to bra¢ pod uwage podczas instalowania funkcji zabezpieczenia termicznego sil-

nika.
Tabela 55. Ustawienia zabezpieczen
Indeks Parametr Min. | Maks. L Lt ID Opis
nostka |fabryczne
0 = brak reakgiji
1 =alarm
2 = alarm, ustaw zadang czestotli-
Odpowiedz na usterke wos$¢ usterki (parametr
P3.9.1 | zbyt niskiej wartosci na 0 4 0 700 P3.3.19)
wejsciu analogowym 3 = usterka (zatrzymaj zgodnie z
trybem stopu)
4 = usterka (zatrzymaj bezwtad-
noscig)
0 = brak reakgiji
1 =alarm
.k P3.9.2 Odpowiedz na usterke 0 3 2 701 2 = usterka (zatrzymaj zgodnie z
e zewnetrzng trybem stopu)
3 = usterka (zatrzymaj bezwtad-
noscia)
Wybor konfiguracji fazy napigcia
zasilania. Monitorowanie fazy
napiecia wejsciowego
Odpowiedz na usterke zapewnia, ze fazy napiecia
P3.9.3 | fazy napiecia wejscio- 0 1 0 730 | wejsciowego przemiennika
wego czestotliwosci majg w
przyblizeniu taki sam prad.
0 = Pomoc w fazie 3
1 = Pomoc w fazie 1
P3.9.4 Usterka zbyt niskiego 0 1 0 797 0 = usterka zapisana w historii
o napiecia 1 = usterka niezapisana w historii
P35 | Odpowiedznausterke |, 3 2 702 |Patrz P3.9.2.
fazy wyjsciowej
P39, | Zabezpieczene ter- 0 3 2 704 |Patrz P3.9.2
miczne silnika
p3.g.7 | Vspolczynniktempera- |, o | 4504 | oc 400 | 705 |Temperatura otoczenia w °C
tury otoczenia silnika
Definiuje wspédtczynnik chtodzenia
o przy predkosci zerowej w odnie-
BEE | o3 |Chlodzeniesinikaprzy | 5o | 4504 | o 60,0 | 706 |sieniu do punktu, gdy silnik pra-
predkosci zerowej . e . .
cuje przy predkosci znamionowej
bez chtodzenia zewnetrznego.
Stata czasowa jest to czas, w
.t P3.9.9 Stata czasu ciepfa sil- 1 200 min Zmienna | 707 ciggu ktorggo obllg:zenloyvy model
nika cieplny osigga 63% swojej warto-
Sci koficowe;.
Obcigzalnos¢ cieplna 0
BEE" | P3.9.10 Sinka 0 150 % 100 | 708
P3.9.11 Usterka utyku silnika 0 3 0 709 |Patrz P3.9.2
. * Aby wystapit utyk, prad musi
2% I
BEE | P3o.12 Prad utkniecia 0,00 H A H 710 | ekrberyt ton limit
. - Jest to maksymalny dopuszczalny
BEE" | P39.13 | Limitczasu utkniecia | 1,00 |120,00| s 1500 | 711 | 20 etapu tknieda,
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Tabela 55. Ustawienia zabezpieczen

Limit predkosci utknie-

Aby wystapit utyk, czestotliwosé¢
wyjsciowa musi pozostawac poni-

P3.9.14 1,00 | P3.3.2 Hz 25,00 712 | .7 o )
cia zej tego limitu przez okreslony
czas.
Usterka niedocigzenia
P3.9.15 | (pekniety pasek/sucha 0 3 0 713 |Patrz P3.9.2
pompa)
. . Ten parametr okresla wartosé
Zabezpieczenie przed L
niedociazeniem: obcia- minimalnego dopuszczalnego
P3.9.16 | . a ) a 10,0 150,0 % 50,0 714 | momentu obrotowego, gdy cze-
Zenie w obszarze osta- PR . .
L stotliwos$¢ wyjsciowa jest powyzej
bienia pola S
punktu ostabienia pola.
Ten parametr okresla wartos¢
minimalnego dopuszczalnego
Zabezpieczenie przed momentu obrotowego dla czesto-
P3.917 .nlec'ioquenlem: o.bC|q- 5.0 150,0 % 10,0 715 tliwosci zerowe;j. . N
zenie przy zerowej cze- W przypadku zmiany wartosci
stotliwosci parametru P3.1.1.4 zostanie auto-
matycznie przywrocona wartos¢
domysina tego parametru.
Zabezpieczenie przed Jest to maksymalny dopuszczalny
P3.9.18 | niedocigzeniem: limit 2,00 | 600,00 S 20,00 716 | czas istnienia stanu niedocigze-
czasu nia.
p3.9.19 | Odpowiedzna usterke | 4 3 733 |Patrz P3.9.1
komunikacji magistrali
P3.9.20 | Dtad komunikacj 0 3 2 734 |Patrz P3.9.2
gniazda
P3.9.21 Usterka termistora 0 3 0 732 |Patrz P3.9.2
p3.9p | Odpowiedz na usterke 0 3 2 749 |Patrz P3.9.2
monitorowania PID1
p3.9.23 | Odpowiedz na usterke 0 3 2 757 |Patrz P3.9.2
monitorowania PID2
Nieuzy- Wybor sygnatow, ktére bedg uzy-
P3.9.25 SygnatUsterTemp 0 3 wang 739 |wane do wyzwalania alarmow i
usterek.
P3.9.26 |  LimitAlarmTemp -30.0 | 200.0 130.0 | 741 :;;“r';tfmperat“ry wyzwolenia
P3.9.27 LimitAlarmTemp -30.0 | 200.0 155.0 742 | Temperatura wyzwolenia alarmu.
Reakcja na usterke temperatury.
0 = brak reakgiji
1 =alarm
P3.9.28 | ReakcjaNaUsterTemp 0 3 Usterka | 740 |2 = usterka (zatrzymaj zgodnie z

trybem stopu)
3 = usterka (zatrzymaj bezwtad-
noscia)
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3.6.12 GRUPA 3.10: AUTOMATYCZNE WZNOWIENIE PRACY
Tabela 56. Ustawienia automatycznego wznawiania pracy
Indeks Parametr Min. Maks. i K ID Opis
nostka|fabryczne
P3.10 1 Automatyczne wzno- 0 1 0 731 0 i wytgczone
wienie pracy 1 = wtgczone
Za pomocg tego parametru
wybierany jest tryb startu dla
P3.10.2 Funkcja ponownego 0 1 1 719 automatycznego wznowienia
o startu pracy.
0 = start ,w biegu”
1 = wg parametru P3.2.4
P3.10.3 Czas zwioki 0,10 | 100000 | s 050 | 717 |CZ3SZwiokiprzed pierwsza
prébg wznowienia pracy.
Jesli uptynat czas proby, a
P3.10.4 Czas proby 0,00 | 100000 | s 60,00 | 71g |usterkanadaljestaktywna,
stan napedu zmieni sie na
usterke.
P3.10.5 Liczba préb 1 10 4 759 |UWAGA: Laczna liczba prob
(niezaleznie od typu usterki)
Automatyczne wzna- Dozwolone automatyczne
o
P3.10.6 wianie: 0 1 1 720 | FaAne”
Zbyt niskie napiecie _
1 =tak
Automatyczne wzna- Dozwolone automatyczne
i
P3.10.7 wianie: 0 1 1 721 | g
Przekroczenie napiecia 1 = tak
Automatyczne wzna- Dozwolone automatyczne
i
P3.10.8 wianie: 0 1 1 722 | AN
Przekroczenie pradu -
1 =tak
Dozwolone automatyczne
- ianie?
P3.10.9 Aut(.)mflatyczlne.wzna 0 1 1 793 wznaywame /
wianie: Niskie Al 0 = nie
1 =tak
Automatyczne wzna- Dozwolone automatyczne
i
P3.10.10 | wianie: Przegrzanie 0 1 1 724 | NS
modutu 1= tak
Automatyczne wzna- Dozwolone automatyczne
i
P3.10.11 | wianie: Przegrzanie si- | 0 1 1 725 | e
nika 1=tak
Automatyczne wzna- Dozwolone automatyczne
i
P3.10.12 wianie: 0 1 0 726 | e
Usterka zewnetrzna _
1 =tak
Automatyczne wzna- Dozwolone automatyczne
i
P3.10.13 wianie: 0 1 0 738 | e
Usterka niedocigzenia _
1 =tak
Uwzglednianie usterki w
P3.10.14 | Monitorowanie PID Nie Tak Nie 15538 | funkcji automatycznego

wznowienia pracy.
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3.6.13 GRUPA 3.11: FUNKCJE STEROWANIA CZASOWEGO

Funkcje sterowania czasowego (kanaty czasowe) napedu Vacon 100 umozliwiajg programowanie
funkcji, ktére majg by¢ sterowane wedtug wewnetrznego zegara czasu rzeczywistego. Sterowanie z
kanatu czasowego jest mozliwe praktycznie w przypadku wszystkich funkcji, ktére moga by¢ sterowa-
ne wejsciem cyfrowym. Zamiast zewnetrznego sterowania wejsciem cyfrowym przez system PLC
mozna zaprogramowa¢ wewnetrzne przedziaty czasowe wigczania i wytgczania sygnatu.

UWAGA! Aby w petni korzysta¢ z mozliwosci tej grupy parametréw, nalezy zainstalowa¢ opcjonalng
baterie oraz wprowadzi¢ prawidtowe ustawienia zegara czasu rzeczywistego w kreatorze rozruchu
(patrz str. 21i str. 3). Nie zaleca sie uzywania tych funkcji bez zasilania bateryjnego, poniewaz w przy-
padku braku baterii dla zegara czasu rzeczywistego ustawienia daty i godziny bedg zerowane po kaz-
dym wyltgczeniu zasilania.

Kanaly czasowe

Logike wigczania/wytgczenia kanatow czasowych okresSla sie poprzez przypisywanie im przedziatow
czasu i/lub sterowar czasowych. Jednym kanatem czasowym moze sterowac wiele przedziatow cza-
su lub sterowar czasowych — wystarczy ich przypisa¢ do kanatu czasowego tyle, ile potrzeba.

p |Przypisz do kanatu

Sterowanie
czasowe 1

czasowe 2 Kanat czasowy 3
Sterowanie
czasowe 3 |

9146.emf

Kanat czasowy 1

Kanat czasowy 2

Rysunek 15. Sposéb przypisywania przedziatow czasu i sterowan do kanatéw czasowych jest
bardzo elastyczny. Kazdy przedziat czasu i kazde sterowanie ma wfasny parametr umozliwiajgcy
przypisanie do kanatu czasowego.

Przedzialy czasu

Kazdy przedziat czasu ma przypisany parametrami ,czas wtgczenia” i ,czas wylgczenia”. We wska-
zanym czasie przedziat jest aktywny w dniach ustawionych parametrami ,od dnia” i ,do dnia”. Na przy-
ktad ponizsze ustawienia parametrow oznaczajg, ze przedziat jest aktywny od 7:00 do 9:00 w dni
robocze (od poniedziatku do pigtku). We wskazanym okresie kanat czasowy, do ktdrego jest przypi-
sany ten przedziat, bedzie widoczny jako zamkniete ,wirtualne wejscie cyfrowe”.

Czas wtaczenia: 07:00:00
Czas wyltaczenia: 09:00:00
Od dnia: poniedziatek

Do dnia: pigtek
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Sterowania czasowe

Sterowania czasowe umozliwiajg aktywacje kanatu czasowego o okreslonym czasie za pomocg po-
lecenia w wejscia cyfrowego (lub innego kanatu czasowego).

Pozostaty |
czas

Czas

Aktywacja
| Czas pracy wY

—_— — - = = = = = =

9137.emf

Rysunek 16. Sygnat aktywacji pochodzi z wejscia cyfrowego lub ,wirtualnego wejscia cyfrowego”, na
przyktad kanatu czasowego. Zegar sterowania odlicza od momentu opadania zbocza.

Ponizsze parametry spowodujg aktywacje sterowania czasowego na 30 sekund w momencie za-
mkniecia wejscia cyfrowego 1 gniazda A.

Czas pracy: 30s

Sterowanie czasowe: Digin SlotA.1

Wskazéwka: Ustawiajgc czas pracy 0 sekund, mozna zastgpi¢ kanat czasowy aktywowany z wejscia
cyfrowego bez zadnej zwtoki po zboczu opadajgcym.

PRZYKLAD
Problem:

Mamy w magazynie przemiennik czestotliwosci do klimatyzacji. Ma pracowac¢ w godzinach 7:00—
17:00 w dni robocze oraz 9:00-13:00 w weekendy. Poza tym musimy mie¢ mozliwo$¢ recznego wy-
muszenia pracy napedu poza godzinami pracy, jesli w budynku nadal sg ludzie, oraz zakoficzenia
pracy napedu po 30 minutach.

Rozwigzanie:

Nalezy skonfigurowa¢ dwa przedziaty czasu: jeden dla dni roboczych, a jeden dla weekenddw. Do
aktywacji poza godzinami pracy jest tez potrzebne sterowanie czasowe. Ponizej podano przyktadowa
konfiguracje.

Przedziat czasu 1:

P3.11.1.1: Czas wigczenia: 07:00:00
P3.11.1.2: Czas wytgczenia: 17:00:00
P3.11.1.3: Od dnia: ,1” (=poniedziatek)
P3.11.1.4: Do dnia: ,5" (=piatek)

P3.11.1.5: Przypisz do kanatu: kanat czasowy 1

Przedziat czasu 2:
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P3.11.2.1: Czas wigczenia: 09:00:00
P3.11.2.2: Czas wytgczenia: 13:00:00
P3.11.2.3: Od dnia: sobota

P3.11.2.4: Do dnia: niedziela

P3.11.2.5: Przypisz do kanatu: kanat czasowy 1

Sterowanie czasowe 1

Obejscie reczne mozna zrealizowaé poprzez wejscie cyfrowe 1 gniazda A (np. odrebnym witgcznikiem
lub podtgczeniem do oswietlenia).

P3.11.6.1: Czas pracy: 1800s (30min)
P3.11.6.2: Przypisz do kanatu: kanat czasowy 1

P3.5.1.18: Sterowanie czasowe 1: Digln SlotA.1 (Parametr z menu wejs¢ cyfrowych)

Przedziat czasu 1
Od dnia = poniedziatek | Do dnia = pigtek
WL. = 07:00:00 | WYE.=17:00:00

G Sygnat sterujgcy 1A} - -,

Przedziat czasu 2
Od dnia = sobota [ Do dnia = niedziela
WE. =09:00:00 | WYk, = 13:00:00

,,,,, Start/Stop

Kanat czasowy 1

Wejscie cyfrowe 1, gniazdo A

Sterowanie czasowe 1
Czas trwania = 1800 s

11092.emt

Rysunek 17. Ostateczna konfiguracja, w ktérej sygnat sterowania dla polecenia startu pochodzi z
kanatu czasowego 1 zamiast z wejscia cyfrowego.

Tabela 57. Funkcje sterowania czasowego

Indeks Parametr Min. Maks. |Jednostka — ID Opis
fabryczne

3.11.1 PRZEDZIAL CZASU 1

P3.11.1.1 | Czas wigczenia | 00:00:00 | 23:59:59 | gg:mm:ss | 00:00:00 Czas wiaczenia
P3.11.1.2 | Czas wytagczenia | 00:00:00 | 23:59:59 | gg:mm:ss | 00:00:00 | 1465 |Czas wylgczenia

Dzief tygodnia wtgczenia:
0 = niedziela

1 = poniedziatek

2 = wtorek

3 =$roda

4 = czwartek

5 = pigtek

6 = sobota

P3.11.1.4 Do dnia 0 6 0 1467 | Patrz powyzej

Wybierz odpowiedni kanat
czasowy (1-3)

0 = nieuzywany

1 = kanat czasowy 1

2 = kanat czasowy 2

3 = kanat czasowy 3

P3.11.1.3 Od dnia 0 6 0 1466

P3.11.1.5 | Przypisz do kanatu 0 3 0 1468

3.11.2 PRZEDZIAL CZASU 2

P3.11.2.1 | Czas wigczenia | 00:00:00 | 23:59:59 | gg:mm:ss | 00:00:00 Patrz Przedziat czasu 1
P3.11.2.2 | Czas wytagczenia | 00:00:00 | 23:59:59 | gg:mm:ss | 00:00:00 | 1470 |Patrz Przedziat czasu 1
P3.11.2.3 Od dnia 0 6 0 1471 | Patrz Przedziat czasu 1

P3.11.2.4 Do dnia 0 6 0 1472 | Patrz Przedziat czasu 1
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Tabela 57. Funkcje sterowania czasowego
P3.11.2.5 | Przypisz do kanatu 0 3 0 1473 | Patrz Przedziat czasu 1

3.11.3 PRZEDZIAL CZASU 3

P3.11.3.1 | Czas wigczenia | 00:00:00 | 23:59:59 | gg:mm:ss | 00:00:00 | 1474 |Patrz Przedziat czasu 1
P3.11.3.2 | Czas wytgczenia | 00:00:00 | 23:59:59 | gg:mm:ss | 00:00:00 | 1475 |Patrz Przedziat czasu 1

P3.11.3.3 Od dnia 0 6 0 1476 | Patrz Przedziat czasu 1
P3.11.3.4 Do dnia 0 6 0 1477 | Patrz Przedziat czasu 1
P3.11.3.5 | Przypisz do kanatu 0 3 0 1478 | Patrz Przedziat czasu 1

3.11.4 PRZEDZIAL CZASU 4

P3.11.4.1 | Czas wigczenia | 00:00:00 | 23:59:59 | gg:mm:ss | 00:00:00 | 1479 |Patrz Przedziat czasu 1
P3.11.4.2 | Czas wytgczenia | 00:00:00 | 23:59:59 | gg:mm:ss | 00:00:00 | 1480 |Patrz Przedziat czasu 1

P3.11.4.3 Od dnia 0 6 0 1481 | Patrz Przedziat czasu 1
P3.11.4.4 Do dnia 0 6 0 1482 | Patrz Przedziat czasu 1
P3.11.4.5 | Przypisz do kanatu 0 3 0 1483 | Patrz Przedziat czasu 1

3.11.5 PRZEDZIAL CZASU 5

P3.11.5.1 | Czas wigczenia | 00:00:00 | 23:59:59 | gg:mm:ss | 00:00:00 | 1484 |Patrz Przedziat czasu 1
P3.11.5.2 | Czas wytgczenia | 00:00:00 | 23:59:59 | gg:mm:ss | 00:00:00 | 1485 |Patrz Przedziat czasu 1

P3.11.5.3 Od dnia 0 6 0 1486 | Patrz Przedziat czasu 1
P3.11.54 Do dnia 0 6 0 1487 | Patrz Przedziat czasu 1
P3.11.5.5 | Przypisz do kanatu 0 3 0 1488 | Patrz Przedziat czasu 1

3.11.6 STEROWANIE CZASOWE 1

Czas pracy sterowania czaso-
wego po jego aktywaciji. (Akty-
wacja za pomocg wejscia
cyfrowego).

Wybierz odpowiedni kanat
czasowy (1-3)

0 = nieuzywany

1 = kanat czasowy 1

2 = kanat czasowy 2

3 = kanat czasowy 3

Wybér sterowania czaso-
P3.11.6.3 Tryb TOFF TON TOFF | 15527 | wego z op6znieniem wigczo-
nym i wytgczonym.

P3.11.6.1 Czas pracy 0 72000 s 0 1489

P3.11.6.2 | Przypisz do kanatu 0 3 0 1490

3.11.7 STEROWANIE CZASOWE 2

P3.11.7.2 | Przypisz do kanatu 0 3 0 1492 | Patrz Sterowanie czasowe 1
Wybér sterowania czaso-
P3.11.7.3 Tryb TOFF TON TOFF | 156528 | wego z op6znieniem wigczo-

nym i wytgczonym.

3.11.8 STEROWANIE CZASOWE 3

P3.11.8.2 | Przypisz do kanatu 0 3 0 1494 | Patrz Sterowanie czasowe 1
Wybér sterowania czaso-
P3.11.8.3 Tryb TOFF TON TOFF | 15523 | wego z op6znieniem wigczo-

nym i wytgczonym.
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3.6.14 GRUPA 3.12: REGULATOR PID 1
3.6.14.1  Parametry podstawowe
Tabela 58.
Indeks Parametr Min. Maks. i — ID Opis
nostka |fabryczne
Jesli warto$¢ parametru zosta-
nie ustawiona na 100%,
P3.12.1.1 Wzmocnienie PID 0,00 1000,00 % 100,00 118 | zmiana wartosci uchybu o
10% powoduje zmiane wyj-
$cia regulatora o 10%.
Jesli ten parametr zostanie
ustawiony na 1,00 s, zmiana
P3.12.1.2 | Czas zdwojenia PID 0,00 600,00 s 1,00 119 | wartosci uchybu o0 10%
powoduje zmiane wyjscia
regulatora o 10,00%/s.
Jesli ten parametr zostanie
Czas wvprzedzenia ustawiony na 1,00 s, zmiana
P3.12.1.3 y’le 0,00 100,00 s 0,00 132 | wartosci uchybu o 10% w
ciggu 1,00 s powoduje zmiane
wyjécia regulatora o 10,00%.
P3.12.1.4 Wybor jednost_kl pro- 1 38 1 1036 Wy_bor jed’nqstkl dla rzeczywi-
cesowej stej wartosci.
P3.12.1.5 | Jednostkaproce- | oo | Zmienna | Zmienna| 0 1033
sowa min.
p312.1.6 | Jednostkaproce- |, Lo | Zmienna | Zmienna| 100 | 1034
sowa maks.
P31217 | . Mlejscq dziesietne . 0 4 5 1035 L|czb§ miejsc d2|§3|etnych dlg
jednostki procesowe;j wartosci jednostki procesowej
0 = normalny (sprzezenie
zwrotne < warto$¢ zadana ->
P3.12.1.8 | Inwersja uchybu 0 1 0 340 |2Wigkszenie wyjscia PID)
1 = odwrécony (sprzezenie
zwrotne < warto$¢ zadana ->
zmniejszenie wyjscia PID)
Strefa martwa wokot wartosci
zadanej w jednostkach proce-
Histereza strefy mar- sowych. Wyjscie regulatora
P3.12.1.9 twei Zmienna | Zmienna | Zmienna 0 1056 | PID jest blokowane, jesli
) sprzezenie zwrotne pozostaje
w strefie martwej przez wstep-
nie zdefiniowany czas.
Jesli sprzezenie zwrotne pozo-
Obéznienie w strefie staje w strefie martwej przez
P3.12.1.10 P . 0,00 320,00 s 0,00 1057 | wstepnie zdefiniowany czas,
martwej ; i
wowczas wyjscie jest bloko-
wane.
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3.6.14.2

WartoSci zadane

Tabela 59.

Indeks

Parametr

Min.

Maks.

Jed-
nostka

Ust.
fabryczne

Opis

P3.12.2.1

Warto$¢ zadana z
panelu 1

Zmienna

Zmienna

Zmienna

0

167

P3.12.2.2

Warto$¢ zadana z
panelu 2

Zmienna

Zmienna

Zmienna

168

P3.12.2.3

Czas zbocza dla
wartosci zadanej

0,00

300,0

0,00

1068

Okresla czasu narastania i opa-
dania zbocza dla zmian wartosci
zadanej. (Czas przejscia od war-
tosci minimalnej do maksymal-
nej).

P3.12.2.4

Wybdér zrodta warto-
$ci zadanej 1

16

332

0 = nieuzywany

1 = wartos¢ zadana z panelu 1

2 = wartos$¢ zadana z panelu 2
3=Al1

4=AI2

5=AI3

6 =Al4

7=AI5

8 = Al6

9 = wejscie danych procesowych
1
10 = wejscie danych proceso-
wych 2

11 = wejscie danych proceso-
wych 3

12 = wejscie danych proceso-
wych 4

13 = wejscie danych proceso-
wych 5

14 = wejscie danych proceso-
wych 6

15 = wejscie danych proceso-
wych 7

16 = wejscie danych proceso-
wych 8

Wej$cia analogowe i wejscia
danych procesowych sg trakto-
wane jako wartosci procentowe
(0,00-100,00%) i skalowane
wedtug minimum i maksimum
warto$ci zadane;j.

UWAGA: Wartosci wejscia
danych procesowych sg okre-
$lane z doktadnoscig do dwdch
miejsc dziesietnych.

P3.12.2.5

Warto$¢ zadana 1
— minimum

-200,00

200,00

%

0,00

1069

Warto$¢ minimalna przy minimal-
nej wielkosci sygnatu analogo-
wego.

P3.12.2.6

Wartos$¢ zadana 1
— maksimum

-200,00

200,00

%

100,00

1070

Warto$¢ maksymalna przy mak-
symalnej wielkosci sygnatu ana-
logowego.

P3.12.2.7

Czestotliwos¢
uspienia 1

0,00

320,00

Hz

0,00

1016

Naped przechodzi w tryb uspie-
nia, gdy czestotliwo$¢ wyjsciowa
utrzymuje sie na poziomie niz-
szym od tego limitu przez diuzszy
czas niz okreslony za pomocag
parametru Op&znienie uspienia.
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Tabela 59.
Minimalny czas, przez ktéry cze-
P3.1228 Opoznle_nle uspie- 0 3000 s 0 1017 St0t|.I.W(:)SC p.owmna’ ppzqstawac
nia 1 ponizej poziomu uspienia przed
zatrzymaniem napedu.
W trybie uspienia regulator PID
uruchomi naped i rozpocznie
regulacje, gdy wartos¢ spadnie
P3.12.2.9 |Poziom budzenia 1| 0,01 100 X 0 1018 | ponizej tego poziomu. Poziom
bezwzgledny lub wzgledny do
wartosci zadanej na podstawie
parametru WakeUpMode.
Wybierz, jesli poziom budzenia
powinien dziata¢ jako poziom
P3.12.2.10 Wartosé zadan.a 1 0 1 0 15539 bezwz’gledny lub jako wzgledna
trybu budzenia warto$¢ zadana.
0 = poziom bezwzgledny
1 = wzgledna wartos¢ zadana
Wzmocnienie war- Warto$¢ zadang mozna wzmoc-
P3.12.2.11 o . -2,0 2,0 X 1,0 1071 | ni¢ za pomocg wejscia cyfro-
tosci zadanej 1
wego.
P3.12.2.12 | Wybor zrodia warto-| 16 2 431 |Patrz par. P3.12.2.4
$ci zadanej 2
x Warto$¢ minimalna przy minimal-
P3.12.2.13 Waioffl;f:;:a 2 1 20000 | 20000 | % 0,00 | 1073 | nej wielkosci sygnatu analogo-
wego.
iy Warto$¢ maksymalna przy mak-
P3.12.2.14 | Wartosczadana2 | ,, 54 | 990 g % 100,00 | 1074 |symalnej wielkosci sygnatu ana-
— maksimum
logowego.
P3.122.15 | CZestotiwose 0,00 | 32000 | Hz 0,00 | 1075 |Patrz P3.12.2.7.
uspienia 2
P3.12.2.16 Opoz”':iz'z uspie g 3000 s 0 1076 | Patrz P3.12.2.8.
P3.12.2.17 | Poziom budzenia 2 Zmienna | 0,0000 1077 |Patrz P3.12.2.9.
Wybierz, jesli poziom budzenia
dziata jako poziom
P3.122.18 Wartosé zadan.a 2 0 1 0 15540 bezwz’gle;dny lub jako wzgledna
trybu budzenia warto$¢ zadana.
0 = poziom bezwzgledny
1 = wzgledna warto$¢ zadana
P3.12.2.19 | VZmocnieniewar- ), 20 |Zmienna| 1,0 | 1078 |Patrz P3.12.2.11.
tosci zadanej 2
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3.6.14.3

Sprzezenie zwrotne

Tabela 60.

Indeks

Parametr

Min.

Maks.

Jed-
nostka

Ust.
fabryczne

Opis

P3.12.3.1

Funkcja sprzezenia
zwrotnego

333

1 = uzywane tylko zrédto 1

2 = PIERW(zrddto 1);(przeptyw =
stata x PIERW(cisnienie))

3= PIERW(zrédto 1 - zrédto 2)
4= PIERW(Zrodto 1) +
PIERW(zrédto 2)

5= zrodto 1 + zrddio 2

6= zrodio 1 - zrodio 2

7 = MIN(zrédto 1, zrédto 2)

8 = MAKS(zrédto 1, zrédto 2)

9 = SREDNIA(zrédto 1, zrédto 2)

P3.12.3.2

Wzmocnienie funkgji
sprzezenia zwrotnego

-1000,0

1000,0

100,0

1058

Uzywany np. z opcjg 2 funkcji
Sprzezenia zwrotnego.

P3.12.3.3

Wybdr zrodta sprzeze-
nia zwrotnego 1

14

334

0 = nieuzywany

1=AN1

2=AI12

3=AI3

4=Al4

5=AI5

6 = Al6

7 = wejscie danych procesowych 1
8 = wejscie danych procesowych 2
9 = wejscie danych procesowych 3
10 = wejscie danych procesowych 4
11 = wejscie danych procesowych 5
12 = wej$cie danych procesowych 6
13 = wej$cie danych procesowych 7
14 = wejscie danych procesowych 8
Wejscia analogowe i wejécia danych
procesowych sg traktowane jako
wartosci procentowe (0,00-
100,00%) i skalowane wedtug mini-
mum i maksimum sprzezenia zwrot-
nego.

UWAGA: Wartosci wejscia danych
procesowych sg okreslane z dokfad-
noscig do dwoch miejsc dziesiet-
nych.

P3.12.34

Sprzezenie zwrotne 1
— minimum

-200,00

200,00

0,00

336

Warto$¢ minimalna przy minimalnej
wielkosci sygnatu analogowego.

P3.12.35

Sprzezenie zwrotne 1
— maksimum

-200,00

200,00

100,00

337

Wartos¢ maksymalna przy maksy-
malnej wielkosci sygnatu analogo-
wego.

P3.12.3.6

Wybdr zrodta sprzeze-
nia zwrotnego 2

14

335

Patrz P3.12.3.3

P3.12.3.7

Sprzezenie zwrotne 2
— minimum

-200,00

200,00

%

0,00

338

Warto$¢ minimalna przy minimalnej
wielkosci sygnatu analogowego.

P3.12.3.8

Sprzezenie zwrotne 2
— maksimum

-200,00

200,00

%

100,00

339

Wartos¢ maksymalna przy maksy-
malnej wielkosci sygnatu analogo-
wego.
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3.6.14.4  Sprzezenie wyprzedzajace

Sprzezenie wyprzedzajgce zwykle wymaga doktadnych modeli procesowych, jednak w niektérych
prostych przypadkach wystarczajgcym typem sprzezenia jest wzmocnienie + przesuniecie. Sprzeze-
nie wyprzedzajgce zwykle nie wykorzystuje zadnych pomiaréw sprzezenia zwrotnego rzeczywistych
wartosci sterowanego procesu (poziom wody w przyktadzie na stronie 103). Podczas sterowania ze
sprzezeniem wyprzedzajgcym Vacon uzywane sg inne pomiary posrednio wptywajgce na wartosé
sterowanego procesu.

Tabela 61.
Indeks Parametr Min. Maks. Lk 5 ID Opis
nostka | fabryczne
P3.12.4.1 | Tunkcia sprzezenia 1 9 1 1059 | Patrz tabela 60, P3.12.3.1.
wyprzedzajgcego
Wzmocnienie funkgiji
P3.12.4.2 | sprzezenia wyprzedzaja- | -1000 1000 % 100,0 1060 | Patrz tabela 60, P3.12.3.2
cego
p3.12.43 | Nybor zrodia sprzeze- 0 14 0 1061 | Patrz tabela 60, P3.12.3.3
nia wyprzedzajgcego 1
P3.12.4.4 | SPreezeniewyprzedza- | 54 54 | 90000 | 9 0,00 | 1062 |Patrz tabela 60, P3.12.3.4
jace 1 — minimum
P3.12.4.5 | SPrzezenie wyprzedza- | o4, 64 [ 90000 | % 100,00 | 1063 | Patrz tabela 60, P3.12.3.5
jace 1 — maksimum
Wybor zrodia
P3.12.4.6 | sprzezenia wyprzedzaja- 0 14 0 1064 | Patrz tabela 60, P3.12.3.6
cego 2
p3.12.4.7 | SPreezenie wyprzedza- | 44 56 [ 90000 | % 0,00 | 1065 | Patrz tabela 60, P3.12.3.7
jgce 2 — min.
P3.12.4.8 | SPrzezeniewyprzedza- | o4, 66 [ 00000 | % 100,00 | 1066 | Patrz tabela 60, P3.12.3.8
jace 2 — maks.

3.6.14.5  Monitorowanie procesu

Monitorowanie procesu pozwala kontrolowag, czy rzeczywista warto$¢é miesci sie we wstepnie zdefi-
niowanych limitach. Funkcja ta umozliwia np. wykrycie powaznego pekniecia rury i ograniczenie skut-
kow wycieku. Wiecej informacji mozna znalez¢ na str. 103.

Tabela 62.
Indeks Parametr Min. Maks. s . ID Opis
nostka | fabryczne
P3.12 5.1 W’rqc; monitorowa- 0 1 0 735 0 = wylgczone
nie procesu 1 = wigczone

P3.12.5.2 Gorny limit Zmienna | Zmienna |Zmienna| Zmienna 736 Momtorqwarue gome.J wartosci

rzeczywistej/wartosci procesu
P3.12.5.3 Dolny limit Zmienna | Zmienna |Zmienna| Zmienna 758 Monitorowanie dolnej wartosci

rzeczywistej/wartosci procesu

Jesli w tym okresie nie zosta-
P3.12.54 Opdznienie 0 30000 s 0] 737 | nie osiggnieta zgdana wartos¢,

pojawia sie usterka lub alarm.
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3.6.14.6 Kompensacija spadku ci$nienia

Tabela 63.

Indeks Parametr Min. Maks. LLE —_ ID Opis
nostka | fabryczne

Wigczenie kompensaciji
spadku cisnienia dla wartosci

BEE" |P3.126.1 X\:ggﬁ anosc 0 1 0 1189 | zadanej 1.
a 0 = wytaczone
1 = wigczone

Wartos$¢ dodawana proporcjo-
nalnie do czestotliwosci.
Maks. kompensacja . . . . Kompensacja warto$ci zada-
BEE" |P3.1262 wartosci zadanej 1 Zmienna [Zmienna Zmienna|Zmienna | 1190 nej = Maks. kompensacja *
(CzestWy-CzestMin)/(Czest-
Maks-CzestMin)

Wiacz wartosé

P3.12.6.3 zadang 2

0 1 0 1191 | Patrz P3.12.6.1 powyze;.

Maks. kompensacja

P3.12.6.4 wartosci zadanej 2

Zmienna [Zmienna Zmienna | Zmienna 1192 |Patrz P3.12.6.2 powyzej.
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3.6.15

3.6.15.1

GRUPA 3.13: REGULATOR PID 2

Parametry podstawowe

Szczegoétowe informacje mozna znalez¢ w rozdziale 3.6.14.

Tabela 64.
Indeks Parametr Min. Maks. cLL CEL ID Opis
nostka |fabryczne
P3.13.1.1 Wiacz PID 0 1 0 1630 | 0 = Wytaczone
1 = wigczone
Wartos$¢ wyjsciowa regu-
latora PID jako % jego
P3.13.1.2 |  Wyjécie w trybie Stop 0,0 100,0 % 00 | 1100 | Maksymainej wartosci
wyjsciowej w przypadku
zatrzymania za pomoca
wejscia cyfrowego.
P3.13.1.3 Wzmocnienie PID 0,00 1000,00 % 100,00 |1631
P3.13.1.4 Czas zdwojenia PID 0,00 600,00 s 1,00 1632
P3.13.1.5 | Czas wyprzedzenia PID 0,00 100,00 ] 0,00 1633
P3.13.1.6 Wybo”ed“v‘\’lzjt.k' proceso- | 4 38 1 1635
P3.13.1.7 | Jednostka procesowa min. | Zmienna | Zmienna | Zmienna 0 1664
P3.13.1.8 Jed”OStfaﬁfcesowa Zmienna | Zmienna | Zmienna | 100 | 1665
P3.13.19 | Mejsca dziesietne jed- 0 4 2 1666
nostki procesowej
P3.13.1.10 Inwersja uchybu 0 1 0 1636
P3.13.1.11 | Histereza strefy martwej | Zmienna | Zmienna | Zmienna 0,0 1637
P3.13.1.12 Op°Z“'e”'etV‘C’ejStref'e mar1 0,00 | 320,00 s 0,00 [1638
3.6.15.2 WartoSci zadane
Tabela 65.
Indeks Parametr Min. Maks. X Lk ID Opis
nostka | fabryczne
P3.132.4 | ‘Nartosczadanaz 0,00 | 100,00 | Zmienna| 0,00 | 1640
panelu 1
P3.1322| Nartosczadanaz 0,00 | 100,00 |Zmienna| 0,00 | 1641
panelu 2
P3.132.3| ZPoczedawartosc | o6y | 30900 | s 0,00 | 1642
zadanej
P3.13.2.4 | Vybor Zrodia wartosci 0 16 1 1643
zadanej 1
s . Warto$¢ minimalna przy
p3.1325| 'Vartostzadana i 200,00 | 200,00 | % 0,00 | 1644 | minimalnej wielkosci syg-
minimum
natu analogowego.
Wartosé zadana 1 — Warto$¢ maksymalna przy
P3.13.2.6 . -200,00 | 200,00 % 100,00 1645 | maksymalnej wielkosci syg-
maksimum
natu analogowego.
p3.13.2.7 | Wybor Zrédia wartosci 0 16 0 1646 | Patrz P3.13.2.4.
zadanej 2
s Warto$é minimalna przy
p3132g| Warosczadana2— | ,q, 00 | 50000 | 9% 0,00 | 1647 | minimalnej wielkoci syg-
minimum
natu analogowego.

24-hour support +358 (0)201 212 575 « Email: vaconf@vacon.com




VACON ® 81 ApLIKACJA YACON HVAC

Tabela 65.

Warto$¢ zadana 2 — Warto$¢ maksymalna przy
P3.13.2.9 -200,00 | 200,00 % 100,00 | 1648 | maksymalnej wielkosci syg-

maksimum
natu analogowego.

3.6.15.3  Sprzezenie zwrotne
Szczegotowe informacje mozna znalez¢ w rozdziale 3.6.14.

Tabela 66.
Indeks Parametr Min. Maks. ALk K ID Opis
nostka | fabryczne
P3.13.3.1 | T Unkca sprzezenia 1 9 1 1650
zwrotnego
P3.1332| Wzmocnieniefunkdii | 4500 | 10000 | 9% 100,0 | 1651
sprzezenia zwrotnego
P3.133.3|  \Wyborzrodia 0 14 1 1652
sprzezenia zwrotnego 1
Sprzezenie zwrotne 1 Warto$¢ minimalna przy mini-
P3.13.34 P Q_ minimum -200,00 | 200,00 % 0,00 1653 | malnej wielkosci sygnatu ana-
logowego.
Sorzezenie zwrotne 1 Warto$¢ maksymalna przy
P3.13.3.5 prze : -200,00 | 200,00 % 100,00 1654 | maksymalnej wielkosci syg-
— maksimum
natu analogowego.
P3.13.3.6 Wybor zrodia 0 14 2 1655
sprzezenia zwrotnego 2
Sorzezenie zwrotne 2 Warto$¢ minimalna przy mini-
P3.13.3.7 P e_ minimum -200,00 | 200,00 % 0,00 1656 | malnej wielkosci sygnatu ana-
logowego.
Sorzezenie zwrotne 2 Warto$¢ maksymalna przy
P3.13.3.8 prze . -200,00 | 200,00 % 100,00 1657 | maksymalnej wielkosci syg-
— maksimum
natu analogowego.

3.6.15.4  Monitorowanie procesu
Szczegoétowe informacje mozna znalez¢ w rozdziale 3.6.14.

Tabela 67.
Indeks Parametr Min. Maks. 2k . ID Opis
nostka | fabryczne

P3.13.4.1 | Wigcz monitorowanie 0 1 0 1659 0 f wytgczone

1 = wigczone
P3.13.4.2 Gérny limit Zmienna | Zmienna | Zmienna | Zmienna | 1660
P3.13.4.3 Dolny limit Zmienna | Zmienna | Zmienna | Zmienna | 1661

Jesli w tym okresie nie
P3.13.4.4 Op6znienie 0 30000 s 0 1662 | ZOStanie osiagnieta 23dana

warto$¢, aktywowana jest
usterka lub alarm.
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3.6.16 GRUPA 3.14: STEROWANIE WIELOPOMPOWE

Funkcja Sterowanie wielopompowe umozliwia sterowanie maksymalnie 4 silnikami (pompy, wenty-
latory) za pomoca regulatora PID 1. Naped AC podtgczony jest do jednego silnika, ktory jest silnikiem
regulowanym. Pozostate silniki sg w zaleznosci od zapotrzebowania zatgczane lub odigczane od sieci
za pomocg stycznikow, ktdre sg sterowane przekaznikami w taki sposob, aby utrzymywac warto$¢
zadanga. Funkcja Automatyczna zmiana kolejnosci napedow kontroluje kolejnosé/priorytet uruchamia-
nia silnikéw celem zapewnienia ich rownomiernego zuzycia. Silnik regulowany moze zostaé
uwzgledniony w uktadzie automatycznej zmiany kolejnosci pracy i blokad. Mozna takze okres$lic¢, aby
zawsze pracowat jako silnik 1 Poszczegolne silniki mogg by¢ w kazdej chwili wytgczane z eksploata-
cji, np. w celach serwisowych, poprzez uzycie funkcji blokady silnika. Patrz str. 106.

Tabela 68. Parametry sterowania wielopompowego

Indeks Parametr Min. | Maks. Jed- Ust. ID Opis
nostka | fabryczne
Liczba silnikow (pomp/wentylato-
P3.14.1 Liczba silnikow 1 5 1 1001 |réw) uzywanych w uktadzie wielo-
pompowym

Wiaczenie/wytaczenie blokad. Blo-
kady napedu informujg uktad, czy
P3.14.2 Funkcja blokad 0 1 1 1032 |silnik jest podtgczony, czy nie.

0 = wytgczone

1 = wigczone

Uwzglednienie przemiennika cze-
stotliwosci w uktadzie automatycz-

Uwzglednij przemien- nej zmiany kolejnosci napedow i

P3.14.3 nik czestotliwosci 0 1 ! 1028 blokowania napedu.
0 = wylgczone
1 = wigczone
Wiaczenie/wytgczenie rotacii kolej-
P3.14.4 Autom.aty’cz.nell z.mi’ana 0 1 0 1027 nosci rozruchu i priorytetu silnikow.
kolejnosci silnikow 0 = wylgczone
1 = wigczone
Po uptywie czasu okreslonego tym
parametrem zostanie uruchomiona
Przedziat czasu auto- funkcja automatycznej zmiany
P3.14.5 matycznej zmiany 0,0 |3000,0| godz. 48,0 1029 | kolejnosci napeddw, jesli wykorzy-
kolejnosci silnikow stywana wydajnos¢ jest ponizej

poziomu okreslonego parametrami
P3.14.6i P3.14.7.

Automatyczna zmiana

P3.146 | kolejnosci silnikow: | 0,00 | 50,00 | Hz 2500 | 1031 | € parametry okreslaja poziom,
limit czestotliwosci ponizej ktérego musi pozostawac

wydajnos¢, aby mozna byto prze-
Automatyczna zmiana yaaj Y yto p

T prowadzi¢ automatyczng zmiane
P3.14.7 kplgmosm 3|!n|.ko’w. 0 4 1 1030 kolejnosci napedow.
limit liczby silnikow

Wartosé procentowa wartosci zada-
nej. Przyktad: warto$¢ zadana = 5
baréw, szeroko$é¢ pasma = 10%.
P3.14.8 Szerokos¢ pasma 0 100 % 10 1097 | Dopoki wartos$¢ sprzezenia zwrot-
nego miesci sie w przedziale od 4,5
do 5,5 bardéw, nie dojdzie do odtg-
czenia ani usuniecia silnika.

Jesli wartos¢ sprzezenia zwrotnego
Opdznienie szeroko- 0 3600 s 10 1098 wykracza poza szeroko$é pasma,

P3.14.9 $ci pasma przed dodaniem lub usunieciem

pomp musi uptyng¢ okreslony czas.
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3.6.17 GRUPA 3.16: TRYB POZAROWY

Gdy tryb pozarowy jest aktywny, naped pracuje ze statg predkoscig, nie reagujgc na polecenia z pa-
nelu sterujgcego, magistrali ani komputera PC. Aktywacja trybu pozarowego powoduje wyswietlenie
na panelu symbolu alarmu. W takim przypadku gwarancja traci waznos$¢. Wigczenie tej funkcji wy-
maga ustawienia hasta w polu opisu parametru Hasfo trybu pozarowego. Nalezy pamietaé, ze w sta-
nie normalnym to wejscie jest zamkniete!

UWAGA! AKTYWACJA TEJ FUNKCJI POWODUJE UNIEWAZNIENIE GWARANCJI! Ponadto
jest odrebne hasto do testowania trybu pozarowego bez utraty gwaranc;ji.

Tabela 69. Parametry trybu pozarowego

Indeks Parametr Min. Maks. L SEl ID Opis
nostka | fabryczne
P3.16.1 Hasto trybu pozaro- 0 9999 0 1599 1001 iw’raczony
wego 1234 = tryb testowy
Aktyw. czestotliwosé FALSZ = aktywny tryb
P3.16.2 trybu pozarowego DigIN Slot0.2 | 1596 |pozarowy
Otwarty PRAWDA = Nieaktywny
Aktyw. czestotliwos¢ FALSZ = nieaktywny
P3.16.3 trybu pozarowego DigIN Slot0.1 | 1619 | PRAWDA = aktywny tryb
Zamknij pozarowy
P3.16.4 Czestqtllwosc trybu 8,00 P332 Hz 0,00 1598 Czestotllyvosc pracy,_ gdy
pozarowego aktywny jest tryb pozarowy.
Wybor zrédta zadawania, gdy
tryb pozarowy jest aktywny.
Parametr umozliwia wybra-
nie np. Al1 lub regulatora PID
jako zrddta zadawania row-
niez podczas pracy w trybie
pozarowym.
Zrédto zadawania cze- 0 = czestotliwo$¢ trybu poza-
P3.16.5 | stotliwosci trybu poza- 0 8 0 1617 | rowego
rowego 1 = predkosci zadawane
2 = panel sterujgcy
3 = magistrala
4=AN1
5=AI2
6 =Al1+AI2
7 =PID1
8 = potencjometr silnika
Polecenie zmiany kierunku
obrotu w trybie pozarowym.
P3.16.6 Wstecz w trybie poza- DigIN Slot0.1 | 1618 Nle wptywa na zwykte dziata-
rowym nie.
FALSZ = do przodu
PRAWDA = do tytu
P316.7 Cze,stotllw_osc stata 1 0 50 10 15535 Czestotllyvosc stata dla
trybu pozarowego trybu pozarowego
p3.16.g | CPestotiwoststala2 |, 50 20 15536 | Patrz powyzej.
trybu pozarowego
P3.16.9 | CZestotliwosestatad |, 50 30 15537 | Patrz powyzej.
trybu pozarowego
Warto$¢é monitorowana
(patrz takze Tabela 31)
. 0 = wytgczona
M 3.16.10 | Status rybu pozaro- | 3 0 1597 |1 = wiaczona
wego _
2 = aktywna (wtgczona +
wejscie cyfrowe otwarte)
3 = tryb testowy
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Tabela 69. Parametry trybu pozarowego

Licznik trybu pozarowego
S . informuje o liczbie
Licznik trybu pozaro- 0 4 294 0 1679 | uaktywnien trybu
wego 967 295 . I .
pozarowego. Licznika nie
mozna wyzerowac.

M 3.16.11

3.6.18 GRUPA 3.17: USTAWIENIA APLIKACJI

Tabela 70. Ustawienia aplikacji

Indeks Parametr Min. Maks. y kL ID Opis
nostka | fabryczne

P3.17.1 |Hasto 0 9999 0 1806

3.6.19 GRUPA 3.18: USTAWIENIA WYJSCIA IMPULSOWEGO KWH

Tabela 71. Ustawienia wyjscia impulsowego kWh

Jedno Ustawieni
Indeks Parametr Min. Maks. a ID Opis
stka
fabryczne
P3.18.1 | Dlugosé impulsu kWh | 50 200 ms 50 15534 | Plugoscimpulsu kWh w milise-
kundach
Rozdzielczos¢ Sygnalizuje, jak czesto musi
P3.18.2 impulsu kWh L 100 kWh 1 15533 by¢ wyzwalany impuls kWh.
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3.7 APLIKACJA NAPEDU HVAC — DODATKOWE INFORMACJE O PARAMETRACH

Ze wzgledu na intuicyjnos$c i prostote uzycia wiekszos¢ parametrow aplikacji sterujgcej Vacon HVAC
wymaga jedynie podstawowego opisu. Opis tych parametrow przedstawiono w tabelach w rozdziale
3.6.

W niniejszym rozdziale znajdujg sie dodatkowe informacje na temat niektorych najbardziej zaawan-
sowanych parametrow aplikacji sterujgcej Vacon HVAC. W przypadku nieznalezienia potrzebnych in-
formacji nalezy sie skontaktowac z dystrybutorem.

P3.1.1.7 Limit pradu silnika

Ten parametr okresla maksymalny prad silnika z napedu AC. Zakres mozliwych warto$ci tego para-
metru zalezy od wielkosci elektrycznej urzadzenia.

W przypadku osiggniecia ograniczenia prgdu wyjsciowego czestotliwos¢ wyjsciowa przemiennika zo-
stanie obnizona.

UWAGA: Nie jest to limit dla zabezpieczenia nadprgdowego.

P3.1.2.9 Wybor proporcji U/f
Numer Nazwa wyboru Opis
wyboru y P

Napiecie silnika zmienia sie liniowo jako funkcja czestotliwosci
wyjsciowej, od napiecia czestotliwosci zerowej (P3.1.2.4) do

0 Liniowy napiecia punktu ostabienia pola przy czestotliwosci punktu osta-
bienia pola. Nalezy uzy¢ tego domyslnego ustawienia, jesli nie
jest specjalnie potrzebne inne ustawienie.

Poczgwszy od napiecia punktu zerowego (P3.1.2.4), napiecie
zmienia sie wedtug krzywej kwadratowej od zera do punktu osta-
bienia pola. Silnik pracuje niedomagnesowany ponizej punktu

1 Kwadratowy ostabienia pola i wytwarza mniejszy moment obrotowy. Kwadrato-
wego wspétczynnika U/f mozna uzywaé w zastosowaniach, gdzie
wymagany jest moment obrotowy proporcjonalny do kwadratu
predkosci, np. w wentylatorach i pompach odsrodkowych.

A U[V]

bénﬁy%%ié?néﬁié&é 77777777 ' Punkt ostabienia

znamionowe silnika ipola
|
|
|
|
|
1

Liniowa :
|
|
1 Domysinie: czestotliwos¢
Kwadratowa ' znamionowa silnika

| T f[Hz]
‘ >

11117.emf

Rysunek 18. Liniowa i kwadratowa zmiana napiecia silnika

P3.1.2.15 Regulator przepieé¢
P3.1.2.16 Regulator zbyt niskiego napiecia
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Te parametry umozliwiajg wytgczanie sterownikéw zbyt niskiego napiecia/przepie¢. Moze to na przy-
ktad by¢ przydatne, jesli napiecie zasilania sieci waha sie o wiecej niz od -15% do +10%, a w danym
zastosowaniu nie jest tolerowane takie za niskie/za wysokie napiecie. W takim przypadku regulator
steruje czestotliwoscig wyjsciowa z uwzglednieniem fluktuacji zasilania.

P3.1.2.17 Regulacja napiecia stojana.

Parametr Regulacja napiecia stojana jest uzywany tylko wtedy, gdy dla parametru P3.1.1.8 wybrano
opcje Silnik magnetoelektryczny (PM). Ten parametr nie dziata, jesli wybrano opcje Silnik indukcyjny.
Gdy jest uzywany silnik indukcyjny, wartos¢ jest wewnetrznie ustawiana na 100% i nie mozna jej
zmienic.

Gdy wartos¢ parametru P3.1.1.8 (Typ silnika) zostanie zmieniona na Silnik PM, krzywa U/f zostanie
automatycznie rozszerzona tak, aby uwzgledniata limit petnego napiecia wyjsciowego napedu przy
zachowaniu zdefiniowanego wspétczynnika U/f. Takie wewnetrzne rozszerzenie parametrow pozwa-
la unikng¢ pracy silnika magnetoelektrycznego (PM) w obszarze ostabienia pola, poniewaz napiecie
znamionowe takiego silnika jest zwykle o wiele nizsze niz petne napiecie wyjsciowe napedu.

Napiecie znamionowe magnetoelektrycznego (PM) zwykle odpowiada napieciu wywotanemu sitg
przeciwelektromotoryczng, ale zaleznie od producenta silnika moze odpowiadaé napieciu stojana
przy obcigzeniu znamionowym.

Parametr ten umozliwia tatwe dostosowanie krzywej U/f napedu do krzywej jego sity przeciwelektro-
motorycznej bez koniecznosci zmieniania wielu parametréw krzywej U/,

Parametr Regulacja napiecia stojana definiuje napiecie wyjsciowe w procentach napiecia znamiono-
wego silnika przy czestotliwosci znamionowe;j silnika.

Krzywa U/f jest zwykle ustawiana nieco powyzej krzywej sity przeciwelektromotorycznej silnika. Prad
silnika wzrasta tym bardziej, im bardziej krzywa U/f napedu rozni sie od krzywej sity przeciwelektro-
motorycznej silnika.

P3.2.5 Funkcja stopu
Numer Nazwa wyboru Opis
wyboru y P

Silnik zatrzymuje sie wskutek wiasnej bezwtadnosci. Sterowa-
0 Wybieg nie z napedu zostaje przerwane, a prad napedu spada do zera
bezposrednio po wydaniu polecenia zatrzymania.

Po wydaniu polecenia Stop szybkos¢ silnika jest zmniejszana
az do zera zgodnie z ustawionymi parametrami zwalniania.

1 Rampa

P3.2.6 Logika sygnatéw Start/Stop dla we/wy z grupy A

Wybierajgc wartosci 0...4, mozna okre$la¢ sposdb uruchamiania i zatrzymywania napedu AC sygna-
tem na wejsciach cyfrowych. CS = sygnat sterujgcy.

Wartosci z opcjg ,zbocze” nalezy uzywac, gdy konieczne jest unikniecie niezamierzonego startu.
Przyktadowe sytuacje tego typu: po zatgczeniu napiecia lub ponownym zatgczeniu napiecia po braku
zasilania, po skasowaniu usterki, po zatrzymaniu napedu brakiem zezwolenia na prace (Wtaczenie
pracy = FALSZ) lub po zmianie miejsca sterowania na sterowanie z we/wy. Uruchomienie silnika
wymaga, aby styk Start/Stop byt rozwarty.

Tryb stopu we wszystkich przyktadach to Wybieg.
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Numer
wyboru

Nazwa wyboru ‘

CS1: Do przodu

0 CS2: Do tyhu Funkcje sg uruchamiane w przypadku zamknietych zestykow.
PRZOD | Czestotliwo$é
wyjsciowa
Ustaw: | .

Ustaw
czestotliwo$¢ TYL| ...

Wigczenie

pracy

Sygnat |
sterujggy 2 _'_l

Przycisk Start : Lo |—|
na panelu | | i !
Przycisk Stop ‘ . .
napanelu 4 n ‘
9135.emf

Rysunek 19. Logika Start/Stop = 0 dla we/wy A

Wyjasnienia:

. Sygnat zezwolenia na prace ustawiony jest na
Sygnat kont’rollny (C .S) ! povyoc_:IUJe WerSt. FALSZ, co powoduje spadek czestotliwosci do 0.
czestotliwosci wyjsciowej. Silnik obraca sie do 8 . . .
rzodu Sygnat zezwolenia na prace jest skonfigurowany
P ’ przy pomocy parametru P3.5.1.10.
. . Sygnat zezwolenia na prace ustawiony jest na
Aktywny sy’gpa’f C82 nie ma o Je_dn.ak wplywu na PRAWDA, co powoduje wzrost czestotliwosci do
czestotliwosé wyjsciowg poniewaz pierwszy 9 L gy . . : .
. . . ustawionej wartosci, poniewaz CS1 jest ciggle
wybrany kierunek ma wyzszy priorytet.
aktywny.
CS1 jest nieaktywny, co powoduje poczgtek NaC|§n|ety zpsta% przycisk St.Op. na panelu. s
. . . . . . sterujgcym i podawana do silnika czestotliwos¢
zmiany kierunku (przod na tyt), poniewaz CS2 jest | 10 ! iata tvik
ciagle aktywny, spada do 0. (Sygnat ten dziata tylko wtedy, gdy
' P3.2.3 Przycisk Stop na panelu = Tak)
CS2 traci aktywnos¢, a czestotliwo$¢ podawana do 1 Naped uruchamia sie po nacisnieciu przycisku
silnika spada do 0. Start na panelu.
CS2 znowu aktywny, powodujac przyspieszanie 12 Przycisk stop zostat ponownie wcidniety, aby
silnika (do tytu) do zadanej czestotliwosci. zatrzymacé naped.
CS2 traci aktywno$c, a czestotliwosé podawana do Probg uruchomlgnla ngpedu poprzez na(.IISI’]IF,'C.Ie
L 13 | przycisku start nie powiodta sie, poniewaz CS1 jest
silnika spada do 0. .
nieaktywny.
CS2 znowu aktywny, powodujgc przyspieszanie
silnika (do przodu) do zadanej czestotliwosci.
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VACON ® 88

wyboru

Numer

Nazwa wyboru

CS1: do przodu
1 (zbocze)
CS2: odwrotny stop

PRZOD | Czestotliwosé

wyjsciowa

Ustaw.

czestotliwos¢| 11 [ | Ty pgT/Tm//m—|—|T 71
t
0 Hz »

Ustaw:
czestotliwos¢ TYL

Wigczenie:
4 pracy [ [ [ I I [ [
| | | | | |
Sygnat ' ' '
sy L1 — LI J E—

Sygnat
steruja{?y 2

| |
| |
| |
| |
| |
| |
| |
| |

Przycisk Stop

'_I

" 900 ©0 00 ©

9176.emf

Rysunek 20.Logika Start/Stop = 1 dla we/wy A

Wyjasnienia:

Sygnat kontrolny (CS) 1 powoduje wzrost
czestotliwosci wyjsciowej. Silnik obraca sie do
przodu.

CS1 aktywny i silnik przyspiesza (do przodu) do
zadanej czestotliwosci, poniewaz sygnat
zezwolenia na prace ustawiony jest na PRAWDA.

CS2 traci aktywnos¢, co powoduje spadek
czestotliwosci do 0.

Nacisniety zostat przycisk stop na panelu
sterujgcym i podawana do silnika czestotliwo$¢
spada do 0. (Sygnat ten dziata tylko wtedy, gdy
P3.2.3 Przycisk Stop na panelu = Tak)

CS1 staje sie aktywny, powodujgc powtérny wzrost
czestotliwosci. Silnik obraca sie do przodu.

CS1 staje sie aktywny, powodujgc powtdrny wzrost
czestotliwosci. Silnik obraca sie do przodu.

Sygnat zezwolenia na prace ustawiony jest na
FALSZ, co powoduje spadek czestotliwosci do 0.
Sygnat zezwolenia na prace jest skonfigurowany
przy pomocy parametru P3.5.1.10.

CS2 traci aktywnosc¢, co powoduje spadek
czestotliwosci do 0.

Proba startu przy pomocy CS1 nie powiodta sie,
poniewaz sygnat zezwolenia na prace ciggle jest
ustawiony na FALSZ.
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Numer Nazwa wyboru

wyboru

Powinien by¢ uzywany do wykluczenia mozliwosci niezamie-
rzonego startu. Ponowne uruchomienie silnika wymaga, aby
styk Start/Stop byt rozwarty.

CS1: do przodu (zbocze)
CS2: do tytu (zbocze)

PRZOD |Czestotliwosé
wyjsciowa

Ustaw

czestotliwos¢| | \ 70 71 /1
| |
| | t
0 Hz } } »

Wiaczenie

pracy T T 1
| |
Sygna’f_'_:_| L
| |

sterujacy 1 | | |
Sygnat | I
sterujggy 2 I I—I
|
|
|

Przycisk Stop__| |_| ‘\
napanelu | | |

11093.emf

Rysunek 21. Logika Start/Stop = 2 dla we/wy A

Wyjasnienia:

Sygnat kontrolny (CS) 1 powoduje wzrost
1 czestotliwosci wyjéciowej. Silnik obraca sie do 7
przodu.

CS2 znowu aktywny, powodujac przyspieszanie
silnika (do przodu) do zadanej czestotliwosci.

Sygnat zezwolenia na prace ustawiony jest na
FALSZ, co powoduje spadek czestotliwosci do 0.
Sygnat zezwolenia na prace jest skonfigurowany
przy pomocy parametru P3.5.1.10.

Aktywny sygnat CS2, nie ma to jednak wptywu na
2 | czestotliwos¢ wyjsciowg poniewaz pierwszy 8
wybrany kierunek ma wyzszy priorytet.

Sygnat zezwolenia na prace jest ustawiony na
PRAWDA, co jednak nie ma zadnego wptywu na
dziatanie (w odrdéznieniu od sytuacji, gdy dla tego
parametru jest ustawiona wartosé 0), poniewaz
nawet w przypadku aktywnego CS1 do startu
wymagane jest zbocze rosnace.

CS1 jest nieaktywny, co powoduje poczatek
3 | zmiany kierunku (przdd na tyt), poniewaz CS2 jest 9
ciggle aktywny.

Nacisniety zostat przycisk stop na panelu

CS2 traci aktywno$c, a czestotliwosé podawana do sterujgcym i podawana do silnika czestotliwos¢

4 silnika spada do 0. 10 spada do 0. (Sygnat ten dziata tylko wtedy, gdy
P3.2.3 Przycisk Stop na panelu = Tak)

CS2 znowu aktywny, powodujgc przyspieszanie CS1 jest ponownie otwarty i zamkniety, co
5 L . ROV 1" . ST

silnika (do tytu) do zadanej czestotliwosci. powoduje uruchomienie silnika.

CS2 traci aktywnos$¢, a czestotliwo$¢ podawana do CS1 traci aktywnos$¢, a czestotliwos¢ podawana
6 o 12 .

silnika spada do 0. do silnika spada do 0.
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Numer
wyboru

Nazwa wyboru ‘

CS1: start
CS2: do tytu

PRZOD | Czestotliwosé
wyjéciowa

Ustaw

czestotliwosé] ™~ F\ ”””””””””””” / ””” / ””” /_ ”””””””
0 Hz

Wigczenie
pracy

Sygnat
sterujacy 1

Sygnat
sterujacy 2 | |
Przycisk Start | I
na panelu " "
Przycisk Stop __1 |
| |

|

!

L

!

!

!

L

!

!

T 1
|

M ‘

""" 90 00 ©O00 006 060
|

11094.emf

Rysunek 22. Logika Start/Stop = 3 dla we/wy A

Wyjasnienia:

Sygnat zezwolenia na prace ustawiony jest na
FALSZ, co powoduje spadek czestotliwosci do 0.
Sygnat zezwolenia na prace jest skonfigurowany
przy pomocy parametru P3.5.1.10.

Sygnat kontrolny (CS) 1 powoduje wzrost
1 czestotliwosci wyjsciowej. Silnik obraca sie do 7
przodu.

Sygnat zezwolenia na prace ustawiony jest na
CS2 jest aktywny, co powoduje poczgtek zmiany PRAWDA, co powoduje wzrost czestotliwosci do
kierunku (przod na tyt). zadanej wartosci, poniewaz CS1 jest ciggle
aktywny.

Nacisniety zostat przycisk stop na panelu
sterujgcym i podawana do silnika czestotliwo$¢
spada do 0. (Sygnat ten dziata tylko wtedy, gdy
P3.2.3 Przycisk Stop na panelu = Tak)

CS2 jest nieaktywny, co powoduje poczatek
3 | zmiany kierunku (tyt na przéd), poniewaz CS1 jest 9
ciggle aktywny.

Takze CS1 traci aktywnos¢, a czestotliwos$¢ spada Naped uruchamia sie po nacisnieciu przycisku

4 do 0. 10 Start na panelu.
5 Pomimo aktywacji CS2 silnik nie startuje, poniewaz 1" Przycisk stop zostat ponownie wcisniety, aby
CS1 jest nieaktywny. zatrzymacé naped.
CS1 staje sie aktywny, powodujac powtorny wzrost Préba uruchomienia napedu poprzez naci$niecie
6 | czestotliwosci. Silnik obraca sie do przodu, 12 | przycisku start nie powiodta sie, poniewaz CS1 jest
poniewaz CS2 jest nieaktywny nieaktywny.
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Numer Nazwa wyboru

wyboru

CS1: start (zbocze)
CS2: do tytu

Powinien by¢ uzywany do wykluczenia mozliwosci niezamie-
rzonego startu. Ponowne uruchomienie silnika wymaga, aby
styk Start/Stop byt rozwarty.

PRZOD | Czestotliwosé
wyjsciowa

Ustaw
czestotliwo$e

0 Hz

Ustaw

I
|
|
T
|
|
L
|
|
|
|
|
|
|
|
]
|

|

Sygnat ! |_| !
sterUchy 2 !
|

|

Przycisk Stop w !

@ C s

[y

|

:

Wigczenie :

rac
e | u
Sygnat ' '
stertidcy 1 —| C— L= L] I

|
|
|
|

11095.emf

Rysunek 23. Logika Start/Stop = 4 dla we/wy A

Wyjasnienia:

Sygnat kontrolny (CS) 1 powoduje wzrost

Sygnat zezwolenia na prace ustawiony jest na
FALSZ, co powoduje spadek czestotliwosci do 0.

CS1 jest nieaktywny.

1 czestotliwosci wyjsciowej. Silnik obraca sie do 7 . . .
. ; . . Sygnat zezwolenia na prace jest skonfigurowany
przodu, poniewaz CS2 jest nieaktywny
przy pomocy parametru P3.5.1.10.
2 CS2 jest aktywny, co powoduje poczatek zmiany 8 Pomysiny start wymaga, aby CS1 zostat otwarty i
kierunku (przod na tyt). ponownie zamkniety.
CS2 jest nieaktywny, co powoduje poczatek NaC|§n|ety zpsta% przycisk St.Op. na panelu. s
. . . . . . sterujgcym i podawana do silnika czestotliwos¢
3 | zmiany kierunku (tyt na przéd), poniewaz CS1 jest 9 ;
ciaale aktvwn spada do 0. (Sygnat ten dziata tylko wtedy, gdy
a9 ywny. P3.2.3 Przycisk Stop na panelu = Tak)
4 Takze CS1 traci aktywnosc, a czestotliwos¢ spada 10 Pomysiny start wymaga, aby CS1 zostat otwarty i
do 0. ponownie zamkniety.
5 Pomimo aktywacji CS2 silnik nie startuje, poniewaz 11 | CS1 traci aktywnos¢, a czestotliwos¢ spada do 0.

CS1 staje sie aktywny, powodujac powtorny wzrost
6 | czestotliwosci. Silnik obraca sie do przodu,
poniewaz CS2 jest nieaktywny
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P3.3.10 Tryb predkosci stalej

Mozna uzy¢ parametréw predkosci statej w celu okreslenia z géry niektérych wartosci czestotliwosci
zadanych. Wartosci te sg nastepnie uzywane w wyniku aktywacji/dezaktywacji wejs¢ cyfrowych pod-
taczonych do parametrow P3.5.1.15, P3.5.1.16 i P3.5.1.17 (Wybor predkosci statej 0, Wybdr predko-
Sci statej 11 Wybdr predko$ci statej 2). Dostepne sg dwie rozne wartosci logiczne:

Numer
wyboru

Nazwa wyboru ‘ Uwagi

Potgcz aktywne wejscia zgodnie z Tabela 72 w celu wybrania
zgdanej predkosci statej.

W zaleznosci od liczby aktywnych wejs¢ przypisanych do
wybranych predko$ci statych mozna zastosowac¢ predkosci
state od 1 do 3.

0 Kodowane binarnie

Liczba (uzywanych
wejse)

P3.3.12 CZESTOTLIWOSCI STALE 1
P3.3.18 po7

Wartosci predkosci statych sg automatycznie ograniczane na podstawie minimalnej i maksymailnej
czestotliwosci (P3.3.1 1 P3.3.2). Patrz tabela ponizej.

Tabela 72. Wybér predkosci statych; |l = wejscie aktywne

Wymagane dziatanie Aktywna czestotliwo$¢

Wybierz wartos¢ 1 dla para-
metru P3.3.3

Predkos¢ stata 0

Predkos¢ stata 1

Predko$c¢ stata 2

Predkosc¢ stata 3
Predkosc stata 4
Predkosc stata 5
Predkosc stata 6
Predkos¢ stata 7

P3.4.1 Kszatit zbocza 1

Za pomocg tego parametru mozna wygtadzi¢ poczatek i koniec rampy przyspieszania i zwalniania.
Ustawienie wartosci 0 daje liniowy ksztatt opadania, ktory powoduje natychmiastowe zadziatanie
przyspieszania i zwalniania w reakcji na zmiany sygnatu zadajgcego.

Ustawienie wartosci tego parametru w zakresie 0,1...10 s daje krzywa przyspieszania/zwalniania w
ksztatcie litery S. Czas przyspieszania jest okreslany za pomocg parametrow P3.4.2 i P3.4.3. Patrz
Rysunek. 24.

Parametry te sg uzywane w celu ograniczenia zuzycia mechanicznego i udaréw prgdowych w przy-
padku zmiany wartosci zadane;.
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 [Ha]

11096.emf

Rysunek 24.Przyspieszanie/zwalnianie (ksztaft litery S)

P3.4.12 Hamowanie strumieniem

Zamiast hamowania pragdem statym mozna uzy¢ hamowania strumieniem w celu zwiekszenia zdol-
nosci hamowania w przypadku, gdy nie sg wymagane dodatkowe rezystory hamowania.

Gdy wystgpi potrzeba hamowania, czestotliwos¢ zostanie zmniejszona i wzrosnie strumien w silniku,
ktory z kolei zwiekszy zdolnos¢ hamowania silnika. W odréznienia od hamowania pradem statym
predkosc obrotowa silnika jest kontrolowana w czasie hamowania.

Hamowanie strumieniowe mozna wigczy¢ lub wytgczyc.

UWAGA: Hamowanie strumieniowe przeksztatca energie w ciepto silnika i powinno by¢ stosowane z
przerwami w celu unikniecia uszkodzenia silnika.

P3.5.1.10 Wiaczenie pracy

Zestyk otwarty: uruchomienie silnika niemozliwe
Zestyk zamkniety:uruchomienie silnika mozliwe

Przemiennik czestotliwos$ci jest zatrzymywany zgodnie z funkcjg wybrang w P3.2.5. Naped bedzie sie
zawsze zatrzymywac wybiegiem.

P3.5.1.11 Blokada napedu dodatkowego 1
P3.5.1.12 Blokada napedu dodatkowego 2
Nie jest mozliwe uruchomienie napedu, jesli ktérakolwiek blokada jest otwarta.

Funkciji tej mozna uzy¢ do blokady przepustnicy (klapy zwrotnej). Pozwoli ona zapobiec uruchomieniu
napedu w przypadku zamknigetej przepustnicy.

P3.5.1.15 Wybér predkosci statej 0
P3.5.1.16 Wybor predkosci statej 1
P3.5.1.17 Wybor predkosci statej 2

Podtaczenie do tych funkcji wejscia cyfrowego za pomocg metody programowania opisanej w roz-
dziale 3.6.2 umozliwia stosowanie predkosci statych od 1 do 7 (patrz Tabela 72 oraz strony 53, 56 i
92).
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P3.5.2.2 Czas filtrowania sygnatu Al1

Jesli parametr ten ma nadang wartos¢ wiekszg od 0, uaktywniana jest funkcja odfiltrowujgca zaktéce-
nia z przychodzacego sygnatu analogowego.

UWAGA: Dlugie czasy filtrowania spowalniajg odpowiedz regulaciji!

%
Sygnat niefiltrowany

100% +- -

Sygnat filtrowany
63% - -4-----f oo

t [s]

»

11097.emf

Rysunek 25. Filtrowanie sygnatu Al1

P3.5.3.2.1 Funkcja podstawowego R01

Tabela 73. Sygnaty wyj$ciowe za posrednictwem RO1

Wybér ‘ Nazwa wyboru ‘ Opis
0 Nieuzywane
1 Gotowos¢ Przemiennik czestotliwosci jest gotowy do pracy
2 Praca Przemiennik czestotliwosci dziata (silnik pracuje)
3 Usterka ogolna Wystgpita usterka
4 Odwrécona usterka ogdlna Usterka nie wystgpita
5 Alarm ogéiny
6 Rewers Wydano polecenie rewersu
7 Osiggnieto predkosé zadana Czestotliwos¢ wyjsciowa osiggnetfa ustawiong war-

tos¢ zadang
Jeden z ogranicznikéw (np. ogranicznik pradu,

8 Aktywny regulator silnika momentu obrotowego) zostat uaktywniony

9 Aktywna predkosé stata Predkosc¢ stata zostata wybrana za pomocg wejscia
cyfrowego

10 Aktywny panel sterujgcy Wybrano tryb panelu sterujgcego

11 Aktywne sterowanie z we/wy B | Wybrano miejsce sterowania na we/wy B

12 Monitorowanie limitu 1 Aktywowane, gdy warto$¢ sygnatu spada ponizej

13 Monitorowanie limitu 2 ustawionego limitu monit_orpwania lub go'przekr.allcza
(P3.8.3 lub P3.8.7), zaleznie od wybranej funkgiji.

14 Aktywne polecenie Start Polecenie Start jest aktywne.

15 Zarezerwowane

16 Tryb pozarowy wigczony
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Tabela 73. Sygnaty wyjsSciowe za poSrednictwem RO1

Wybor ‘ Nazwa wyboru ‘ Opis
Sterowanie regulatorem czaso- |, . .
17 wym RTC 1 Uzywany jest kanat czasowy 1.
Sterowanie regulatorem czaso- |, . :
18 wym RTC 2 Uzywany jest kanat czasowy 2.
Sterowanie regulatorem czaso- |, . :
19 wym RTC 3 Uzywany jest kanat czasowy 3.
20 Stowo sterujgce magistrali B.13
21 Stowo sterujgce magistrali B.14
22 Stowo sterujgce magistrali B.15
23 PID1 w trybie uspienia
24 Zarezerwowane
o5 Limity monitorowania PID1 \_Na_rtosc sprzezenia zwrotnego PID1 wykracza poza
limity monitorowania.
26 Limity monitorowania PID2 \(Vqﬂosc sprzezenia zwrotnego PID2 wykracza poza
limity monitorowania.
27 Sterowanie silnikiem 1 Sterowanie stycznikami dla funkcji sterowania wielo-
pompowego
28 Sterowanie silnikiem 2 Sterowanie stycznikami dla funkcji sterowania wielo-
pompowego
29 Sterowanie silnikiem 3 Sterowanie stycznikami dla funkcji sterowania wielo-
pompowego
30 Sterowanie silnikiem 4 Sterowanie stycznikami dla funkcji sterowania wielo-
pompowego
31 Zarezerwowane (Zawsze otwarte)
32 Zarezerwowane (Zawsze otwarte)
33 Zarezerwowane (Zawsze otwarte)
34 Konserwacja — ostrzezenie
35 Konserwacja — usterka
P3.9.2 Odpowiedz na usterke zewnetrzng

Za pomocg parametrow P3.5.1.7 i P3.5.1.8 mozna zaprogramowac reakcje na sygnat usterki ze-
wnetrznej (komunikat alarmowy lub dziatanie i komunikat usterki) podawany na wejscie cyfrowe (do-
myslnie wejscie DI3). Informacje te mozna réwniez zaprogramowac dla dowolnego z wyjsé
przekaznikowych.

P3.9.8 Chiodzenie silnika przy predkosci zerowej

Definiuje wspotczynnik chtodzenia przy predkosci zerowej w odniesieniu do punktu, gdy silnik pracuje
przy predkosci znamionowej bez chtodzenia zewnetrznego. Patrz Tabela 55.

Wartos¢ domysina jest ustawiana przy zatozeniu, ze silnik nie jest chtodzony przez Zaden wentylator
zewnetrzny. Jesli uzywany jest wentylator zewnetrzny, wartos¢ tego parametru mozna ustawi¢ na
90% lub wiecej.

W przypadku zmiany wartosci parametru P3.1.1.4 (Prgd znamionowy silnika) zostanie automatycznie
przywrécona wartos¢ domysina tego parametru.

Ustawienie tego parametru nie wptywa na maksymalny prad wyjsciowy napedu, ktory jest okreslany
wytgcznie przez parametr P3.1.1.7.
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Czestotliwosc¢ charakterystyczna zabezpieczenia termicznego stanowi 70% czestotliwosci znamiono-
wej silnika (P3.1.1.2).

PCoopchlodzenie

Obszar przecigzenia

100% fF - - - - - — - — - - — -~

»
|

0 Czestotliwos¢ obciecia f' f
n

11098.emf

Rysunek 26. Krzywa |1 charakterystyki cieplnej silnika

P3.9.9 Stala czasu ciepfa silnika

Stata czasowa jest to czas, w ciggu ktdrego obliczeniowy model cieplny osigga 63% swojej wartosci
koncowej. Im wiekszy silnik i/lub nizsza jego predkos¢, tym wieksza stata czasowa.

Stala czasowa silnika zalezy od konstrukc;ji silnika i jest ré6zna dla réoznych producentéow. Wartosé¢ do-
my$ina tego parametru zalezy od wielkosci silnika.

Jesli czas 16 silnika (t6 jest to czas w sekundach, przez ktory silnik moze bezpiecznie pracowac przy
szesciokrotnym przekroczeniu pragdu znamionowego) jest znany (podany przez producenta silnika),
parametr statej czasowej mozna ustawi¢ na jego podstawie. Zgodnie z regutg praktyczng cieplna sta-
ta czasowa silnika w minutach jest réwna 2*t6. Jesli naped jest w stanie zatrzymania, stata czasowa
jest wewnetrznie zwiekszana do potrojnej ustawionej wartosci parametru. Chtodzenie w stanie zatrzy-
mania opiera sie na konwekgc;ji i stata czasowa jest zwiekszana.

Patrz Rysunek. 27.

P3.9.10 Obcigzalnos¢ cieplna silnika

Ustawienie wartosci na 130% oznacza, ze temperatura znamionowa zostanie osiggnieta przy 130%
pradu znamionowego silnika.
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A
Temperatura silnika

Obszar automatycznego [r——- —

i | wytaczenia i /_
105% I I :

' |

Wartc/yj-

*
P
.

pradu I """" USt,e[,kﬁ/flffm .
silnikal P3.9.6
I/l | .
Stata czasowa
““““ ! Temperatura silnika B Czas

Zmienia sie wraz z wielko$cig silnika, —————»
modyfikowana parametrem P3.9.9

11099.emf

Rysunek 27.0bliczanie temperatury silnika

P3.9.12 Prad utkniecia

Prad mozna ustawia¢ w zakresie 0,0...2%] . Aby wystgpit utyk, prad musi przekroczy¢ ten limit. Patrz
Rysunek. 28. W przypadku zmiany parametru P3.1.1.7 Limit prgdu silnika wartos¢ tego parametru
jest przeliczana ponownie na 90% limitu prgdu. Patrz str. 66.

UWAGA! Aby zapewni¢ sprawne dziatanie, limit ten musi by¢ nizszy od limitu pradu.

Martwy punkt
silnika

Par. P3.9.12

\J

T

Par. P3.9.14

11100.emf

Rysunek 28. Ustawienia charakterystyki utkniecia

P3.9.13 Limit czasu utkniecia

Ten czas mozna ustawi¢ w zakresie od 1,0 s do 120,0 s.

Jest to maksymalny dopuszczalny czas etapu utknigecia. Czas utkniecia jest wyliczany przez we-
wnetrzny licznik géra/dot.

Jesli licznik czasu utkniecia przekroczy limit, zabezpieczenie spowoduje wytgczenie (patrz P3.9.11).
Patrz str. 66.
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ALicznik czasu utkniecia

Obszar automatyczne-
go wytgczenia

Par. P3.9.13 +

W>qczenie/
ostrzezenie par.
P3.9.11

Czas

»
»

CEAN

Brak utyku

11101.emf

Rysunek 29. Licznik czasu utkniecia

P3.9.16 Zabezpieczenie przed niedociazeniem: obcigzenie w obszarze osfabienia
pola

Limit momentu obrotowego mozna ustawia¢ w zakresie 10,0-150,0% * Tpsinika-

Ten parametr okresla warto$¢ minimalnego dopuszczalnego momentu obrotowego, gdy czestotli-
wos¢ wyjsciowa jest powyzej punktu ostabienia pola. Patrz Rysunek. 30.

W przypadku zmiany wartosci parametru P3.1.1.4 (Prgd znamionowy silnika) zostanie automatycznie
przywrocona wartos¢ domysina tego parametru. Patrz str. 66.

A Moment obrotowy

Par.

P39.16 |-~~~ "~~~y !
|
|
|
|
|
|
|

Par. :

P3.9.17. Obszar niedocigzenia
|
w f
|

5‘ Hy Punkt ostabienia -
pola

11102.emf

Rysunek 30. Ustawianie maksymalnego obcigzenia
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P3.9.18 Zabezpieczenie przed niedocigzeniem: limit czasu
Ten czas mozna ustawi¢ w zakresie od 2,0 s do 600,0 s.

Jest to maksymalny dopuszczalny czas istnienia stanu niedocigzenia. Wewnetrzny licznik gora/dot zli-
czatgczny czas niedocigzenia. Jesli warto$¢ licznika niedocigzenia przekroczy ten limit, zabezpiecze-
nie spowoduje wylgczenie zgodnie z parametrem P3.9.15. Jesli naped zostanie zatrzymany, licznik
niedocigzenia zostanie wyzerowany. Patrz Rysunek. 31 i str. 66.

ALicznik czasu niedocigzenia

Obszar automatycznego
wytaczenia
Par. P3.9.18 |

|
Wytaczenie/
ostrzezenie

par. P3.9.15

Niedocigzenie — ~
Brak n,iedo-J L
cigzenia .
11103.em

Rysunek 31. Funkcja licznika czasu niedocigzenia

P3.10.1 Automatyczne wznowienie pracy
Ten parametr umozliwia aktywacje funkcji automatycznego wznowienia pracy po wystgpieniu usterki.

UWAGA! Automatyczne wznowienie pracy jest dozwolone tylko dla niektérych usterek. Nadajgc pa-
rametrom od P3.10.6 do P3.10.13 wartosci 0 lub 1, mozna okreslac dla ktérych usterek jest dozwolo-
ne automatyczne wznowienie pracy.

P3.10.3 Czas zwloki
P3.10.4 Automatyczne wznowienie pracy: Czas proby
P3.10.5 Liczba préb

Funkcja automatycznego resetu kasuje wszelkie usterki pojawiajgce sie w czasie ustawionym tym pa-
rametrem. Jesli ilo$¢ usterek w czasie probnym przekroczy wartos¢ parametru P3.10.5, generowana
jest usterka trwata. W przeciwnym razie usterka jest kasowana po uptynieciu czasu prébnego, a od-
liczanie czasu proby jest ponownie uruchamiane wraz z nastepng usterka.

Parametr P3.10.5 okresla maksymalng liczbe automatycznych préb resetowania usterki w czasie
okreslonym przez ten parametr. Odliczanie czasu rozpoczyna sie od pierwszego automatycznego re-
setu. Liczba maksymalna jest niezalezna od typu usterki.
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Czas oczekiwania Czas oczekiwania Czas oczekiwania
] P3.10.3 P3.10.3 P3.10.3
Sygnat usterki T T
Alarm
Reset 1 Reset 2
Automatyczne T T
wznawianie
Czas proby Czas proby I
P3.10.4
Usterka
aktywna
Liczba préb: (P3.10.5 = 2) 11104.emf

Rysunek 32. Funkcja automatycznego wznowienia pracy
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P3.12.1.9 Histereza strefy martwej
P3.12.1.10 Opdznienie w strefie martwej

Wyjscie regulatora PID jest blokowane, jesli warto$¢ rzeczywista pozostaje w strefie martwej wokot
wartosci zadanej przez wstepnie okreslony czas. Funkcja ta zapobiega zbednym ruchom i zuzyciu si-
townikéw, np. zawordw.

Strefa martwa (P3.12.1.9) Warto$¢ zadana
B N ST o=l ; =<

L ] ] Wartos¢ rze(Zy/wista
Opédznienie w strefie martwej ;
-
1
Wyjscie zablokowane :

11105.emf

Rysunek 33. Strefa martwa

Tel. +358 (0] 201 2121 » Fax +358 (0]201 212 205




ApLIKACJA YACON HVAC VACON ® 102

P3.12.2.7 Czestotliwos¢ uspienia 1
P3.12.2.8 Opdznienie uspienia 1
P3.12.2.9 Poziom budzenia 1

Funkcja ta spowoduje przejscie napedu w tryb uspienia, jesli czestotliwos¢ bedzie utrzymywac sie po-
nizej limitu uspienia przez diuzszy czas niz okreslony za pomocg parametru Opdznienie uspienia
(P3.12.2.8). Oznacza to, ze polecenie Start pozostanie wigczone, a zadanie pracy zostanie wylgczo-
ne. Gdy wartos¢ rzeczywista przekroczy poziom przebudzenia w goére lub w dot (w zaleznosci od usta-
wionego trybu dziatania), naped spowoduje ponowng aktywacje zgdania pracy, o ile polecenie Start
bedzie nadal uruchomione.

Wartosé rzeczywista

Poziom budzenia

|

T

| Opédznienie uspienia
Czestotliwosé : P P
N (P3.12.2.8)

Limit
uspienia
(P3.12.2.7)

Tryb regulacji Uspij Tryb regulacji

11106.emf

Rysunek 34. Limit uspienia, opdznienie uspienia, poziom przebudzenia

P3.12.4.1 Funkcja sprzezenia wyprzedzajgcego

Sprzezenie wyprzedzajgce zwykle wymaga doktadnych modeli procesowych, jednak w niektérych
prostych przypadkach wystarczajgcym typem sprzezenia jest wzmochienie + przesuniecie. Sprzeze-
nie wyprzedzajgce zwykle nie wykorzystuje zadnych pomiaréw sprzezenia zwrotnego rzeczywistych
wartosci sterowanego procesu (poziom wody w przyktadzie na str. 103). Podczas sterowania ze
sprzezeniem wyprzedzajgcym Vacon uzywane sg inne pomiary posrednio wptywajgce na warto$¢
sterowanego procesu.

Przyktad 1:

Kontrola poziomu wody w zbiorniku za pomocg sterowania przeptywem. Zgdany poziom wody zostat
zdefiniowany jako wartos¢ zadana, a rzeczywisty poziom jako sprzezenie zwrotne. Sygnat sterujgcy
dziata na naptywajacg wode.

Odptyw mozna uznac za mozliwe do zmierzenia zakidcenie. Na podstawie pomiaru zaktdcenia mozna
podjaé prébe jego kompensacji za pomoca prostej funkcji sterowania sprzezeniem wyprzedzajgcym
(wzmocnienie i przesuniecie), ktérg dodaje sie do wyjscia regulatora PID.

W ten sposéb regulator bedzie znacznie szybciej reagowac na zmiany poziomu odptywu niz w przy-
padku bezposredniego pomiaru tego poziomu.
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Poziom_ _ _,]

zadany PID | __ +*Q. L FEW b .

Sterowanie
,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,, — wyptywem

Sterowanie poziomem

11107.emf

Rysunek 35. Sterowanie sprzezeniem wyprzedzajgcym

P3.12.5.1 Wiacz monitorowanie procesu
Gorny limit 3 : Warto$¢ rzeczywista
P3.12.5.2)

(P3.12.5.3)

Opodznienie
(P3.12.5.4)

Tryb regulacji Alarm lub usterka

11108.emf

Rysunek 36. Monitorowanie procesu

Ustawiony jest gérny i dolny limit wokot wartosci zadanej. Jesli wartosé rzeczywista przekroczy jeden
z tych limitéw, licznik zaczyna zlicza¢ czas w gore do wartosci op6znienia (P3.12.5.4). Gdy wartos¢
rzeczywista miesci sie w dozwolonym zakresie, ten sam licznik zlicza czas w dét. W przypadku gdy
wartosc licznika jest wieksza niz opdznienie, generowany jest alarm lub usterka (w zaleznosci od wy-
branej reakcji).

Tel. +358 (0] 201 2121 » Fax +358 (0]201 212 205




ApLIKACJA YACON HVAC VACON ® 104

KOMPENSACJA SPADKU CISNIENIA

Cisnienie
I Brak przeptywu
J/”

Dtugosc¢ rury

. . Y
Pozycja 1 A A Pozycja2 A\ A

11109.emf

Rysunek 37. Pozycja czujnika cisnienia

W przypadku zwiekszania cisnienia w diugiej rurze z wieloma odptywami prawdopodobnie najlep-
szym miejscem ustawienia czujnika bedzie potowa dtugosci rury (pozycja 2). Mozna jednak ustawic
czujniki na przyktad bezposrednio za pompa. W ten sposéb prawidtowe cisnienie zostanie osiggniete

bezposrednio za pompg, jednak na dalszych odcinkach rury spadnie ono w zaleznosci od wielkoSci
przeptywu.
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P3.12.6.1 Wiacz wartos¢ zadang 1
P3.12.6.2 Maks. kompensacja wartosci zadanej 1

Czujnik jest ustawiony w pozycji 1. Cisnienie w rurze bedzie sie utrzymywaé na statym poziomie w
przypadku braku przeptywu. Jednak podczas przeptywu cisnienie spadnie na dalszych odcinkach ru-
ry. Aby skompensowac spadek cisnienia, mozna zwieksza¢ wartos¢ zadang w miare wzrostu nateze-
nia przeptywu. W tym przypadku przeptyw jest obliczany za pomocg czestotliwosci wyjsciowej, a
warto$¢ zadana zwigksza sie liniowo wraz ze wzrostem natezenia przeptywu zgodnie z rysunkiem po-
nizej.

Warto$¢ zadana

Warto$¢ zadana + maks. kompensacja

Warto$¢ zadana

Min. czestotliwos$¢ i przeptyw Maks. czestotliwos¢ i przeptyw
Cisnienie

Brak przeptywu Z przeplywenm | kompensacjg

Dtugosé rury

Pozycja1 A X Pozycja 2 X A

11110.emf

Rysunek 38. Wigczanie wartosci zadanej 1 w celu kompensacji spadku cisnienia
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UZYWANIE STEROWANIA WIELOPOMPOWEGO

Silniki sg podtgczane/odtgczane, jesli regulator PID nie jest w stanie utrzyma¢ wartosci procesu lub
sprzezenia zwrotnego w zdefiniowanej szerokosci pasma wokot wartosci zadanej.

Kryteria podtgczania/dodawania silnikow (patrz takze Rysunek. 39):

» wartos¢ sprzezenia zwrotnego jest poza szerokoscig pasma,

» silnik regulujacy pracuje przy czestotliwosci zblizonej do maksymalnej (-2 Hz),

* powyzsze warunki sg spetnione przez czas diuzszy od opdznienia szerokosci pasma,
+ istniejg inne dostepne silniki.

'Szerokos’é pasma Wartos¢ zadar‘\a

’ N 7 N
/

Sprzezenie zwrotne

Opodznienie
WH.
Sink2 —— N e Wyt
/ — Wt
Sink3 — L N Wyt.

Naped pracuje z czestotliwoscig maksymalng
lub zblizong do maksymalne;j

11111.emf

Rysunek 39.

Kryteria odtgczania/usuwania silnikdw:

» wartos¢ sprzezenia zwrotnego jest poza szerokoscig pasma,

+ silnik regulujgcy pracuje przy czestotliwosci zblizonej do minimalnej (+2 Hz),

* powyzsze warunki sg spetnione przez czas dtuzszy od opdznienia szerokosci pasma,
* poza silnikiem regulujgcym pracujg takze inne silniki.

P3.14.2 Funkcja blokad

Blokady napedu mogg przekazywac uktadowi wielopompowemu informacje, ze dany silnik nie jest do-
stepny, gdyz np. zostat usuniety z uktadu w celach konserwacyjnych lub przetgczony na sterowanie
reczne.

Wigczenie tej funkcji umozliwia korzystanie z blokad silnikdw. Zgdany stan kazdego silnika nalezy wy-
bra¢ za pomocg wejs¢ cyfrowych (parametry od P3.5.1.25 do P3.5.1.28). Jesli wejscie jest zamkniete
(PRAWDA), silnik jest dostepny w uktadzie wielopompowym. W przeciwnym wypadku nie zostanie on
podtgczony przez sterowanie wielopompowe.
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PRZYKLADOWA LOGIKA BLOKAD:
Zatozmy, ze kolejnosé rozruchu silnikow to:
1->2->3->4->5

Nastepnie blokada silnika 3 zostaje usunieta, tj. wartos¢ parametru P3.5.1.27 zostaje ustawiona na
FALSZ. Kolejnos¢ zmienia sie na:

1->2->4->5.

Jesli silnik 3 zostanie ponownie dodany (poprzez zmiane wartosci parametru P3.5.1.27 na PRAW-
DA), ukfad bedzie pracowac¢ bez zatrzymania, a silnik 3 zajmie ostatnie miejsce w sekwenc;ji:

1->2->4->5->3

Po kolejnym zatrzymaniu uktadu lub jego przejsciu w tryb uspienia sekwencja jest aktualizowana i
przywracana jest pierwotna kolejnos¢.

1->2->3->4->5
P3.14.3 Uwzglednij przemiennik czestotliwosci
Wybér ‘ Nazwa wyboru Opis

Silnik 1 (silnik podtaczony do przemiennika czestotliwo-
0 Wytgczony 8ci) zawsze podlega sterowaniu predkosci, a blokady
nie majg wptywu na jego prace.

Wszystkie silniki moga by¢ silnikami regulowanymi, a
blokady majg wptyw na ich prace.

1 Wiaczone

OKABLOWANIE

Istniejg dwie r6zne metody dokonywania podtgczef, w zaleznosci od tego, czy jako warto$¢ parame-
tru ustawiono 0, czy 1.
Wybér 0, wytaczone:

Silnik regulujgcy podtgczony na state do przemiennika nie jest uwzgledniany w logice automatycznej
zmiany kolejnosci pracy ani blokad. Naped jest bezposrednio podigczony do silnika (Rysunek. 40 po-
nizej). Pozostatymi silnikami sg silniki dodatkowe podtgczone do sieci za pomocg stycznikow i stero-
wane przekaznikami napedu.
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Zasilanie sieciowe

Silnik 1
Sterowanie silnikiem 1

z przekaznika

|
NIEUZYWANE

o\

K2

Silnik 2

Sterowanie silnikiem 2
z przekaznika

I
K2 [ ]

Silnik 3

Sterowanie silnikiem 3
z przekaznika

ka[ |

11112.emf

Wybér 1, wiaczone:

Rysunek 40.

Jesli w ukfadzie logicznym automatycznej zmiany kolejnosci napeddéw i blokad ma zosta¢ uwzgled-
niony silnik regulujgcy, nalezy go podtaczy¢ zgodnie z Rysunek. 41 ponize;.

Kazdy silnik jest sterowany jednym przekaznikiem, jednak uktad logiczny stycznikéw dba o to, aby

pierwszy podtgczany silnik byt zawsze podtgczony do napedu, a nastepnie do sieci.
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Zasilanie sieciowe

Silnik 1
Sterowanie
silnikiem 1

z przel‘<ainika

Silnik 2
Sterowanie
silnikiem 2

Z przekaznika
\

Silnik 3

Sterowanie
silnikiem 3
Z przekaznika
\

K3 K2\ K3 K3 K1\ K3 K1 K2\ Ki
K2 K1 K2
K1.1 / KI K2.1 / K2 K3.1 /' K3
K1 K11 K2 K21 K3 K3.1
11113.emf
Rysunek 41.
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P3.14.4 Automatyczna zmiana kolejnosci silnikow

Wybér‘ Nazwa wyboru ‘ Opis

Podczas normalnej pracy priorytet/kolejnos¢ rozruchu silni-
kéow ma zawsze postac 1-2-3-4-5. Kolejnosé moze ulegaé
0 Wyigczony zmianie podczas pracy w przypadku usuwania i ponownego
dodawania blokad, jednak po zatrzymaniu kolejnosc¢ jest
zawsze przywracana.

Priorytet ulega zmianie w okreslonych odstepach czasu w
celu zapewnienia rownomiernego zuzycia wszystkich silni-
kow. Istnieje mozliwos¢ zmiany odstepdw czasu automatycz-
nej zmiany (P3.14.5). Mozna réwniez ustali¢ maksymalng
dozwolong liczbe pracujgcych silnikéw (P3.14.7), a takze
czestotliwos¢ maksymalng silnika regulujacego w przypadku
zastosowania automatycznej zmiany kolejnosci napedow

1 Witaczony (P3.14.6). Jesli po uptywie przedziatu czasu automatyczne;j
zmiany kolejnosci napeddéw (P3.14.5) nie zostata osiggnieta
maksymalna czestotliwosé i nie przekroczono maksymainej
liczby silnikow, automatyczna zmiana zostanie zastosowana
dopiero po spetnieniu wszystkich warunkéw. Ma to na celu
unikniecie np. nagtych spadkéw cisnienia w przypadku wyko-
nywania przez uktad automatycznej zmiany przy wysokim
zapotrzebowaniu na wydajnos¢ w stacji pomp.

PRZYKLAD:

Po zastosowaniu automatycznej zmiany kolejnosci napedow silnik o najwyzszym priorytecie w sek-
wencji automatycznej zmiany jest umieszczany na koficu, a pozostate silniki przesuwane sg o jedno
miejsce do przodu:

Kolejnos¢ rozruchu/priorytet silnikow: 1->2->3->4->5

--> Automatyczna zmiana kolejnosci silnikow -->

Kolejnos¢ rozruchu/priorytet silnikow: 2->3->4->5->1

--> Automatyczna zmiana kolejno$ci silnikow -->

Kolejnos¢ rozruchu/priorytet silnikow: 3->4->5->1->2
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3.8 APLIKACJA HVAC — SLEDZENIE USTEREK

W przypadku wykrycia nietypowych warunkéw pracy przez uktad diagnostyczny sterowania napedu
wysSwietlane jest stosowne powiadomienie np. na panelu sterujgcym. Na panelu zostanie wyswietlony
kod, nazwa i skrécony opis usterki badz alarmu.

Powiadomienia roznig sie pod katem konsekwencji i wymaganych dziatain. Usterki powodujg zatrzy-
manie napedu i wymagajg wznowienia jego pracy. Alarmy informujg o nietypowych warunkach pracy,
jednak nie powodujg zatrzymania napedu. Informacje moga wymagaé¢ wznowienia pracy napedu, jed-
nak nie wptywajg na jego dziatanie.

W aplikacji mozna zaprogramowac rézne reakcje dla niektérych usterek. Patrz: grupa parametrow Za-
bezpieczenia.

Usterke mozna skasowac przyciskiem Reset na panelu sterujgcym lub poprzez zaciski we/wy. Usterki
sg rejestrowane w menu historii usterek, gdzie mozna je przeglgdaé. Ponizsza tabela zawiera rézne
kody usterek.

UWAGA! W przypadku kontaktu z dystrybutorem lub producentem z powodu wystgpienia usterki na-
lezy zawsze zapisa¢ wszelkie informacje tekstowe i kody wyswietlane na panelu sterujgcym.

3.81 POJAWIENIE SIE USTERKI

W przypadku wystgpienia usterki i zatrzymania napedu nalezy zbada¢ przyczyne usterki, wykonaé
zalecane czynnosci wyswietlone na panelu oraz skasowac usterke:

1. przytrzymujgc wcisniety (1 s) przycisk Reset na panelu sterujgcym lub

2. przechodzgc do menu Diagnostyka (M4), podmenu Kasowanie usterek (M4.2) i wybierajgc
parametr Kasuj usterki.

3. Tylko panele z wyswietlaczem LCD: Wybierajgc warto$¢ Tak parametru i klikajgc przycisk OK.

‘ 1/0

Main Menu

sTOP ‘(j] READY |

ID: M4

Monitor

(5)

Parameters

I €
= Diagnostics Fault history &
(6) Ij ( 39) >
READY RUN 5TOP ALARM FAyLT READY RUN 5TOP ALARM FAyLT READY RUN 5TOP ALARM FAyLT

a _/A|~: a _/A|\ \ ’ a _/A| L
T arrrcCTr T ) L |
JHLGHUSTTL @ REhe D FHUL @ p RN
MLJ /
-1 AN A .
A v :
. 4 4 A 4 H
FWD REV o KEYPAD BUS FWD REV o KEYPAD BUS FWD REV Vo KEYPAD BUS

| 1/0

srop‘(j READY ‘ ‘ 1/0

Diagnostics

sTOP ‘(j READY |

ID: M4.1

Active faults
(0)

]

- Reset faults
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3.8.2

HISTORIA USTEREK

W menu M4.3 Historia usterek znajduje sie maksymalnie 40 zarejestrowanych usterek. Dla kazdej
usterki w pamieci dostepne sg takze dodatkowe informacje (patrz ponizej).

STOP ‘d READY ‘ ‘ /0 STOP ‘Gl READY | ‘ 1/0 STOP ‘d READY | ‘ 1/0
N Diag;::lstics |j N Faul;:)istory N Devi;i'x:‘ezmoved
Active faults —~ _ External Fault 51 Code 39
E (0) @ Fault old 891384s > D 380
R ¢ fault External Fault 51 State Info old
= eset faults - Fault old 871061s Date 7.12.2009 %
Fault history = Device removed 39 Time 04:46:33| 2
E] (39) ‘ Info old 862537s ‘ Operating time 862537s §
Sourcel
Source2
Source3
READY RUN STOP ALARM FAULT READY RUN STOP ALARM FAULT READY RUN STOP ALARM FAULT
a a a a a a
v T 1T I RIYIYININEN TR T
roge i I'{I_'H Lo e cLoae
MLL _ @ ML) ] @ L L vV
. _l M, _l | L
. 4 h 4 v w | W w
FWD REV o KEYPAD BUS FWD REV /4] KEYPAD BUS FWD REV Vo KEYPAD BUS
READY RUN STOP ALARM FAULT READY RUN sToP ALARM FAULT
a A a A
[T CTEOTE
1 1l 1 ;' '/) C
i L. A | vV
oo L .
2
A 4 v w \ 4 a
FWD REV [ KEYPAD BUS FWD REV ) KEYPAD BUS
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3.8.3 KODY USTEREK

Tabela 74. Kody i opisy usterek

Przekroczenie L
dopuszczalnej Naped AC wykryt wystgpienie zbyt
1 wartosci pradu duzego pradu (>4*lyy) na kablu silni- | Sprawdz obcigzenie.
(btad sprzetowy) kowym: Sprawdz silnik.
1 Prrek e * nagly i duzy wzrost Sprawdz kable i podtgczenia.
q ze roczelnlg obcigzenia, Wykonaj automatyczng identyfi-
) OF;tUS,Z‘T’ZE‘ njj . zwarcie w kablach kacje parametrow silnika.
V\t/)? ;SC' pradu silnikowych, Sprawdz czasy rampy.
ino?N y‘;rogra' - niewtasciwy silnik.
Przekroczenie Napiecie w obwodzie posrednicza-
10 dopuszczalnej cym DC przekroczyto ustawione
wartosci napiecia | limity: Wydtuz czas hamowania silnika.
(btad sprzetowy) » zbyt krétki czas hamowania, | Uzyj sterownika rezystanciji
2 i * wylgczony sterownik hamowania lub rezystora hamo-
Przekroczenie rezystancji hamowania, wania (dostepne opcjonalnie).
dopus,zcl;zaln_ej . * duze przepiecia w sieci Aktywuj regulator przepiec.
11 | wartosci napigcia energetycznej, Sprawdz napiecie wejsciowe.
(btad progra- + zbyt szybka sekwencja
mowy) startu/stopu.
Usterka doziemie- , ) o o
20 |nia (blad sprze- Pomiar prgdéw wyjscpwych silnika
3 towy) ;vg/rlz]aza’r, 26 suma faz jest rozna od Sprawdz kable silnikowe oraz
U.sterka doziemie- » uszkodzenie izolacji w sam silnik.
21 mi\%’ld progra- kablach lub silniku.
Przetgcznik tadowania pozostaje :gagl?oiitji':f | dokonaj ponow-
Przetacznik tado- | otwarty po sygnale START. gor ) o
5 40 . W razie ponownego wystgpienia
wania + btedna praca, .
. . powiadom lokalnego dystrybu-
* awaria podzespotow.
tora.
Nie mozna skasowac za pomocag
panelu sterujgcego.
RGZNE DIZVCZVNY: Whytgcz zasilanie.
Y sl NIE PODEACZAJ PONOWNIE
7 60 |Nasycenie vy P ot ZASILANIA!
» zwarcie lub przecigzenie o
. Skontaktuj sie z producentem.
rezystora hamowania. o I
Jesli usterka ta wystepuje réwno-
czesnie z usterkg F1, sprawdz
kable silnikowe i silnik.
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Kod Usterka

Nazwa usterki

Tabela 74. Kody i opisy usterek

Mozliwa przyczyna

Rozwiagzanie

usterki ID
600 Btad komunikacji miedzy kartg steru-
jaca a modutem mocy.
602 Uktad monitorujgcy dokonat resetu
procesora. s . ) .
Zbyt niskie napiecie dodatkowego kasyj usterke i dokonaj ponow-
603 . L nego rozruchu.
zrédta zasilania w module mocy. . i
_ ~ W razie ponownego wystgpienia
Usﬁe.rka leazy: napigcie fazyIV\{stmo— powiadom lokalnego dystrybu-
604 wej jest niezgodne z wartoscig tora.
zadang.
Nastgpita usterka uktadu CPLD, ale
605 brak szczegétowych informac;ji o
usterce.
Zaktualizuj oprogramowanie.
606 Wersje oprogramowania sterujgcego | W razie ponownego wystgpienia
i modutu mocy sg niezgodne. powiadom lokalnego dystrybu-
tora.
: . . o Zaktualizuj oprogramowanie
Nie mozna odczyta¢ wersji oprogra- modutu mocy. W razie bonow-
607 mowania. Brak oprogramowania w y- v P
module mocy nego wystgpienia powiadom
' lokalnego dystrybutora.
8 Usterka syste- Przecigzenie procesora. Jeden z
mowa elementéw oprogramowania (na
608 przyktad aplikacja) spowodowat . ) .
przecigzenie. Zrodio usterki zostato | Skasuj usterke i dokonaj ponow-
zawieszone. nego rozruchu.
Niepowodzenie dostepu do pamieci. V\éﬁ:;o‘::?oolg Tneegoovlljyziaptl)irjla
609 Na przykfad nie byto mozliwe przy- ’E)ora g0 dystry
wrdcenie zachowanych zmiennych. ’
610 Nie mozna odczyta¢ niezbednych
wiasciwos$ci urzadzenia.
647 Btad oprogramowania.
W aplikacji wykorzystano nieprawid-
tlowy blok funkcji. Oprogramowanie
648 . . .
systemowe jest niezgodne z aplika-
cja. Zaktualizuj oprogramowanie.
Przecigzenie zasobow. w rgzie ponownego wystgpienia
Blad podczas tadowania wartosci | POWiadom lokainego dystrybu-
poczatkowych parametrow. tora.
649 Btad podczas przywracania parame-
tréw.
Btad podczas zapisywania parame-
tréw.
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Kod Usterka

Tabela 74. Kody i opisy usterek

Nazwa usterki

Mozliwa przyczyna

Rozwiagzanie

usterki ID
Zbyt niskie napie- | Napiecie w obwodzie posrednicza-
80 . . -
cie (usterka) cym DC jest nizsze od zadanego
limitu.

* najbardziej prawdopodobna
przyczyna: zbyt niskie W przypadku chwilowej awarii
napiecie zasilajgce, zasilania skasuj usterke i doko-

+ usterka wewnetrzna napedu | naj ponownego rozruchu napedu

9 AC, AC. Sprawdz napiecie zasilania.
Zbyt niskie napie- » wadliwe zabezpieczenie Jesli jest prawidlowe, wystgpita
81 cie (alarm) wejsciowe, usterka wewnetrzna.

* zewnetrzny wytgcznik W takim przypadku skontaktuj sie
tadowania nie jest z lokalnym dystrybutorem.
zamkniety.

UWAGA! Ta usterka aktywuje sie
tylko wtedy, gdy naped jest w stanie
pracy.
10 o1 |Fazanapieciawej g\ fazy napiecia wejéciowego. Sprawdz napiccie zasilania, bez-
Sciowego pieczniki i kable.
1" 100 Kontrola faz wyj- | Pomiar prgdu wykazat brak jednej z | Sprawdz kable silnikowe oraz
$ciowych faz wyjSciowych. sam silnik.
Monitorowanie . L
110 |rezystorahamo- | Nie zainstalowano rezystora hamo- Sprawdz rezystor hamowania
wania (btad sprze-| wania. okablowanie.
L Jedli dziatajg prawidtowo, ste-
12 towy) Rezystor hamowania jest uszko- o .
_ rownik jest uszkodzony. W takim
Alarm nasycenia dzony. . przypadku skontaktuj sie z lokal-
11 rezy_stora hamo- |Awaria rezystora hamowania. nym dystrybutorem.
wania
Zbyt niska tempe-
120 | ratura napedu AC | Zbyt niska temperatura zmierzona w
13 (usterka) radiatorze modutu zasilajgcego lub
Zbyt niska tempe- | na karcie. Temperatura radiatora jest
121 |ratura napedu AC |nizsza niz -10°C.
(alarm)
Zbyt wysoka tem-
130 peratura napedu
AC (usterka,
radiator) Sprawdz, czy zapewniony jest
Zbyt wysoka tem- wiasciwy przeptyw powietrza
chtodzgcego.
peratura napedu ) ; . L
131 1ac (alarm Zbyt wysoka temperatura zmierzona | Sprawdz, czy radiator nie jest
14 radiator) ’ w radiatorze modutu zasilajgcego lub | zakurzony.
na karcie. Temperatura radiatora Sprawdz temperature otoczenia.
Zbyt wysoka tem- | oy racza 100°C. Sprawdz, czy czestotliwos¢ klu-
132 |Pperatura napedu czowania nie jest zbyt wysoka w
AC (usterka, stosunku do temperatury otocze-
karta) nia oraz obcigzenia silnika.
Zbyt wysoka tem-
133 | peratura napedu
AC (alarm, karta)
15 140 | Utyk silnika Silnik utknat. Sprawdz silnik i obcigzenie.
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Tabela 74. Kody i opisy usterek

Kod Usterka Nazwa usterki

Mozliwa przyczyna

Rozwiagzanie

usterki ID
Zmniejsz obcigzenie silnika.
16 150 P_rzegrzame sil- Silnik jest przecigzony. Jedli S|Ir’1|k nie jest przecigzony,
nika sprawdz parametry modelowania
temperatury silnika.
17 160 Sgrr:;k niedocia- Silnik jest niedocigzony. Sprawdz obcigzenie.
Przecigzenie
180 |MocY (mgnltoro-
wanie krotko-
trwate) ) o o
19 M Zbyt duza moc napedu. Zmniejsz obcigzenie.
Przecigzenie
mocy (monitoro-
181 ;
wanie dtugo-
trwate)
Usterka sterowa- Identyﬂkaqa kata startu nie powiodta
25 nia silnika SIe-
Ogdlna usterka sterowania silnika.
32 312 Chtodzenie wenty-| Zywotnos¢ wentylatora dobiegta Wymief wentylator i zresetuj licz-|
latorem kofica. nik jego zywotnosci.
Tryb pozarowy Tryb pozarowy napedy jest wta- _
33 czony. Zabezpieczenia napedu nie
witgczony ;
s3 uzywane.
Zmieniono urza- Wymlenlonq karte opq_opalqa na Urzadzenie jest gotowe do
. takg sama, jak wczesniej zainstalo- | . .
37 360 |dzenie (ten sam C o uzytku. Uzyte zostang stare usta-
wana w tym gniezdzie. Ustawienia o .
typ) f . wienia parametrow.
parametrow karty zostang zapisane.
Dodano opcjonalng karte. Karta
Zmieniono urzg- | opcjonalna byta wczesniej zainstalo- | Urzadzenie jest gotowe do
38 370 |dzenie (tensam |wana w tym samym gniezdzie. Usta-| uzytku. Uzyte zostang stare usta-
typ) wienia parametrow karty zostang wienia parametréw.
zapisane.
39 380 :izzdzenle usu- Usunieto opcjonalng karte z gniazda.| Urzadzenie nie jest juz dostepne.
Nieznane urza- Podigczono nieznane urzgdzenie L,
40 390 dzenie (modut mocy/karte opcjonalna) Urzadzenie nie jest juz dostepne.
T i Temperatura modutu IGBT (tempe- gprawg% obciazetnie. inik
1M 400 emperatura ratura przemiennika + I,T) jest za prawdz parametry siinika. -
modutu IGBT K Wykonaj automatyczng identyfi-
wysoka. kacje parametrow silnika.
420 Brak kanatu A kodera 1
421 Brak kanatu B kodera 1 Sprawd; podiaggenla kodera.
Sprawdz koder i jego kabel.
43 422 |Usterka kodera Brak obu kanatéw kodera 1 Sprawdz karte kodera.
423 Koder odwrécony, Sprawd; cze{stotllwosc kodera w
otwartej petli.
424 Brak karty kodera.
Wymieniono karte opcjonalng na
a4 430 Zmieniono urzg- |inng niz wczesniej zainstalowana w | Ponownie ustaw parametry karty
dzenie (inny typ) |tym gniezdzie. Ustawienia parame- |opcjonalne;j.
tréw nie zostaty zapisane.
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Tabela 74. Kody i opisy usterek

Kod Usterka Nazwa usterki

Mozliwa przyczyna

Rozwiagzanie

usterki ID
Dodano karte opcjonalng. Ta karta
Zmieniono urza- opcjonalna nie byta WCzESIIEI U2Y" | bonownie ustaw parametry karty
45 440 I wana w tym samym gniezdzie. Usta- . .
dzenie (inny typ) I ST opcjonalne;.
wienia parametréw nie zostaty
zapisane.
51 1051 Usterka Wejscie cyfrowe.
zewnetrzna
1052 Btad komunikacji z | Potagczenie pomiedzy panelem ste- | Sprawdz potgczenia panelu ste-
52 1352 panelem sterowa- |rujgcym a przemiennikiem czestotli- | rowania oraz jego ewentualne
nia wosci jest uszkodzone. kable.
Usterka komuni- PO'Q.C zenie danych migdzy kartq .| Sprawdz instalacje oraz sterow-
53 1053 o . . magistrali a zewnetrznym sterowni- | ~. . .
kacji magistrali . nik magistrali.
kiem zostato przerwane.
1354 | Usterka gniazda A
1454 |Usterka gniazda B i - i0-
54 Wadliwe gniazdo lub karta opcjo Sprawdz gniazdo oraz karte.
1654 |Usterka gniazda D|nalna.
1754 |Usterka gniazda E
Btad komunikacji z Polchemg r_nle,dzy kompute’re.m a
65 1065 przemiennikiem czestotliwosci jest
komputerem
uszkodzone.
Sprawdz chtodzenie i obcigzenie
silnika.
66 1066 | Usterka termistora Wejscie term|§to_ra wykryto wzrost S_pfalwdzl ’pc.)iaczerpe term!stgra
temperatury silnika. (jesli wejscie termistora nie jest
uzywane, musiato nastgpi¢ zwar-
cie).
Do mapowania wartosci wyjscia Sprawdz parametry w menu
1310 danych procesowych magistrali mapowania danych magistrali
uzyto nieistniejgcego numeru ID. (rozdziat 3.6.8).
Mapowana warto$¢ moze by¢
Nie jest mozliwa konwersja jednej | niezdefiniowanego typu.
69 1311 | Btad mapowania |lub wigkszej liczby wartosSci dla wyj- | Sprawdz parametry w menu
magistrali $cia danych procesowych magistrali.| mapowania danych magistrali
(rozdziat 3.6.8).
Przepetnienie podczas mapowania i
konwersji wartosci 16-bitowych dla
1312 o .
wyjécia danych procesowych magi-
strali.
Usterka monitoro- Regulator PID: Wartos¢ sprzezenia
. zwrotnego wykracza poza limity
101 1101 |wania procesu . . i s
monitorowania (i warto$¢ opdznie-
(PID1) : . .
nia, o ile zostata ustawiona).
useria montoro- FoSUeler I Warost e
105 1105 |wania procesu "Nego WyKre P P ’y_
monitorowania (i warto$¢ opoznie-
(PID2) . . .
nia, o ile zostata ustawiona).

Tel. +358 (0] 201 2121 » Fax +358 (0]201 212 205






VACON

DRIVEN BY DRIVES

Find your nearest Vacon office
on the Internet at:

WWw.vacon.com

Manual authoring:
documentation(@dvacon.com

Vacon Plc. Document ID:

Runsorintie 7
65380 Vaasa
Finland
D P DO 0O 5

Subject to change without prior notice 5 6 H
© 2013 Vacon Plc. Rev. H




	1. Vacon 100 — Rozruch
	1.1 Kreator rozruchu
	1.2 Minikreator PID
	1.3 Minikreator sterowania wielopompowego
	1.4 Kreator trybu pożar

	2. Panel sterujący napędu
	2.1 Panel Vacon z wyświetlaczem graficznym
	2.1.1 Wyświetlacz panelu
	2.1.2 Obsługa graficznego panelu sterującego

	2.2 Panel Vacon z segmentowym wyświetlaczem tekstowym
	2.2.1 Wyświetlacz panelu
	2.2.2 Obsługa panelu sterującego

	2.3 Struktura menu
	2.3.1 Szybka konfiguracja
	2.3.2 Monitorowanie
	2.3.3 Parametry
	2.3.4 Diagnostyka
	2.3.5 We/wy i sprzęt
	2.3.6 Ustaw. użytkow.
	2.3.7 Ulubione
	2.3.8 Poziomy użytkownika


	3. Aplikacja Vacon HVAC
	3.1 Szczegółowe funkcje aplikacji Vacon HVAC
	3.2 Przykładowa konfiguracja sygnałów sterujących
	3.3 Izolowanie wejść cyfrowych od uziemienia
	3.4 Aplikacja HVAC — grupa parametrów szybkiej konfiguracji
	3.5 Grupa wartości monitorowanych
	3.5.1 Monitorowanie wielopozycyjne
	3.5.2 Podstawowe
	3.5.3 Monitorowanie sterowania czasowego
	3.5.4 Monitorowanie regulatora PID1
	3.5.5 Monitorowanie regulatora PID2
	3.5.6 Monitorowanie sterowania wielopompowego
	3.5.7 Monitorowanie danych magistrali sterującej
	3.5.8 Monitorowanie wejść temperaturowych

	3.6 Aplikacja Vacon HVAC — listy parametrów aplikacji
	3.6.1 Objaśnienia kolumn
	3.6.2 Programowanie parametrów
	3.6.3 Grupa 3.1: Ustawienia silnika
	3.6.4 Grupa 3.2: Ustawienia Startu/Stopu
	3.6.5 Grupa 3.3: Ustawienia źródeł wartości zadanych
	3.6.6 Grupa 3.4: Konfiguracja zbocza narastania i hamowania
	3.6.7 Grupa 3.5: Konfiguracja we/wy
	3.6.8 Grupa 3.6: Mapowanie danych magistrali
	3.6.9 Grupa 3.7: Częstotliwości zabronione
	3.6.10 Grupa 3.8: Monitorowanie limitów
	3.6.11 Grupa 3.9: Zabezpieczenia
	3.6.12 Grupa 3.10: Automatyczne wznowienie pracy
	3.6.13 Grupa 3.11: Funkcje sterowania czasowego
	3.6.14 Grupa 3.12: Regulator PID 1
	3.6.15 Grupa 3.13: Regulator PID 2
	3.6.16 Grupa 3.14: Sterowanie wielopompowe
	3.6.17 Grupa 3.16: Tryb pożarowy
	3.6.18 Grupa 3.17: Ustawienia aplikacji
	3.6.19 Grupa 3.18: Ustawienia wyjścia impulsowego kWh

	3.7 Aplikacja napędu HVAC — dodatkowe informacje o parametrach
	3.8 Aplikacja HVAC — śledzenie usterek
	3.8.1 Pojawienie się usterki
	3.8.2 Historia usterek
	3.8.3 Kody usterek





