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Tento strucny pruvodce obsahUJe popis zakladnich krokd, které jsou nezbytné pro
instalaci a nast. $eho frekvenéniho ménice Fady Vacon 20.
Pred uvedenim frekvencniho ménice do provozu si stahnéte a prectéte uplnou
uzivatelskou prirucku k Fadé Vacon 20, ktera je dostupna na strankach:
www.vacon.com -> Ke stazeni

. BEZPECNOST

ELEKTRICKOU INSTALACI SMi PROVADET POUZE
OPRAVNENY ELEKTRIKAR!

-

B>

Tato strucna prirucka obsahuje zretelné oznacené vystrahy, které jsou urceny pro
zajisténi vasi osobni bezpecnosti a pro zabranéni neumyslného poskozeni vyrobku
nebo pripojenych zarizeni.

Peclivé si pFectéte tyto vystrahy:

Soucastky napajeci jednotky frekvencniho ménice jsou pod napétim,
pokud je jednotka Vacon 20 pripojena k hlavnimu napajeni. Kontakt
s timto napétim je extrémné nebezpeény a mize zplsobit smrt
nebo vazné poranéni.

Svorky motoru U, V, W (T1, T2, T3) a svorky brzdného rezistoru -/+
jsou pod napétim, pokud je jednotka Vacon 20 pripojena k hlavnimu
napajeni, i kdyz motor nebézi.

Svorky fizeni 1/0 jsou izolovany od potencialu hlavniho vedeni.
Vystupni svorky relé vSak mohou mit nebezpecné Fidici napéti,

i kdyZ je jednotka Vacon 20 odpojena od hlavniho napajeni.

Zemni svodovy proud frekven&nich méni&d Vacon 20 prekracuje
3,5 mA (stf. pr.). V souladu s EN61800-5-1 musi byt zajisténo
pripojeni k zesilenému ochrannému uzemnéni.

Viz kapitola 7!

Je-li jako soucast stroje pouzit frekvenéni ménic, je vyrobce stroje
odpovédny za vybaveni stroje hlavnim vypinadem (EN 60204-1).

Je-li ménic Vacon 20 odpojen od hlavniho napajeni v dobé,

kdy motor b&zi, zistava pod napétim, dokud je motor pohanén
technologii. V takovém pripadé motor funguje jako generator
dodavajici energii do frekvencniho ménice.

Po odpojeni frekven¢éniho ménice od hlavniho napajeni pockejte,
az se zastavi ventilator a zhasnou segmenty na displeji nebo stavové
indikatory na ¢elnim panelu. Pockejte jesté dalSich 5 minut, nez
zacnete délat jakoukoli praci na pripojeni jednotky Vacon 20.

Motor se mlZe po poruchovém stavu automaticky spustit, pokud
je aktivovana funkce autoreset.

»»»&E»»»
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2 ® VACON INSTALACE

2. INSTALACE

2.1 Mechanicka instalace
Jednotku Vacon 20 je na sténu mozné namontovat dvéma zpGsoby. MI1-MI3 budto
Srouby nebo pomoci listy DIN; MI4-MI5 na Srouby nebo pouZit vestavnou montaz.
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Obr. 1: MontéZ pomoci $roubd, MI1-MI3
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Obr. 2: MontédZ pomoci $roubl, MI4-MI5
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INSTALACE VACON ® 3

1 2

Obr. 3: Montéz pomoci listy DIN, MI1-MI3

Upozornéni! Prohlédnéte si montazni prostor pro ménic.

Ponechte volné misto pro chlazeni nad (100 mm), pod (50 mm) a po stranach
(20 mm) pfistroje Vacon 20! (Pro MI1-MI3 je bo¢ni montaZ povolena pouze tehdy,
je-li teplota okoli niz&i nez 40°C; pro MI4-MI5 neni boéni montaZ povolena.)
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Obr. 4: vestavna montaz, MI4-MI5
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4 ® VACON INSTALACE
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Obr. 5: Rozméry otvoru pro pfirubovou montaz MI4 (jednotka: mm)
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Obr. 6: Rozméry otvoru pro pfirubovou montaz MI5 (jednotka: mm)
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Obr. 7: Hloubkové rozméry pro prirubovou montaz MI4 a MI5 (jednotka: mm)
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6 ® VACON INSTALACE

Podpéru
pripevnéte AZ PO
montaZi silovych
kabeli

Tuto desku
pfipevnéte PRED
montazi silovych
kabeli

oo A o o
Obr. 8: Pripojeni PE desky a podpéry kabelu API, MI1-MI3

Toal Taad

Podpéru piipevnste
"AZ PO montazi

Tuto desku pipevnéte
PRED montazi
silovych kabelis

Obr. 9: Pripojeni PE desky a podpéry kabelu API, MI4-MI5
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INSTALACE VACON ® 7

2.2 Kabelaz a pFipojeni
2.2.1 Silové kabely
Upozornéni! Utahovaci moment pro silové kabely je 0,5-0,6 Nm (4-5 palcd na libru)
3~ (230 V, 400 V)

1~ (230V) Motor - vystup

Gdstrafite
plastovou izolaci
po celém
obvodu kabelu
NAPAJENI MOTOR

Obr. 10: Pripojeni napdjeni Vacon 20, MI1

3~(230V,400 V, 600 V) Externi brzdny rezistor
3~ (230 V, 400 V, 600 V)
- mnvx - (115\/;
Motor -vystup
L1 LZIN L3 R¢ R- UITI VIT2WIT3

— T 7‘ /ﬂ " = A \\
plastovou

l: S
calim =

obvodu
kabelu

BRZDNY
REZISTOR!

Obr. 11: Pripojeni napajeni Vacon 20, MI2-MI3
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8 ® VACON INSTALACE

3~ (380, 480 V)

Brzdny
NAPAJEN] REZISTOR “MoTOR

Obr. 12: Pripojeni napajeni Vacon 20, MI4

3~ (380, 480 V)

NAPAJENI Brzdny MOTOR
REZISTOR

Obr. 13: Pripojeni napdjeni Vacon 20, MI5
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2.2.2 Ridici kabely
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Obr. 15: Otevrete viko MI4-MI5
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10 ® VACON INSTALACE

moment fidicich
kabeld: 0,4 Nm

" plastovou
izolaci po
celém
obvodu
kabelu

Obr. 17: Pripevnéte Fidici kabely, MI4-MI5
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2.2.3 Povolené doplrikové desky v ménicich Vacon20

Povolené doplikové desky ve slotu jsou uvedeny nize:

[sLoT[EC[E3 [E5 [E6 [E7[B1[B2[B4[B5][ B9[] BH] BF]

Upozornéni! Je-li v méniéi Vacon20 pouZita deska OPT-B1/0PT-B4, je tieba pFipojit
napajeni +24 V DC (£10%, min. 300 mA) ke svorce 6 (vystup +24) a svorce 3 (uzemnéni)
na ridici desce.

Dopliikové desky (vSechny desky jsou lakované)

OPT-EC-V EtherCat

OPT-E3-V Profibus DPV1 (Sroubovaci konektor)

OPT-E5-V Profibus DPV1 (konektor D9)

OPT-E6-V CANopen

OPT-E7-V DeviceNet

OPT-B1-V 6 x DI/DO, kazdy /0 mize byt pouzit samostatné

OPT-B2-V 2 x relé vystupu + termistor

OPT-B4-V 1xAl, 2 x AO (izolovany)

OPT-B5-V 3 x relé vystupu

OPT-B9-V 1x RO, 5 x DI (42-240 V AC)

OPT-BH-V 3 x méFeni teploty [podpora snimac¢d PT100, PT1000, N11000,
KTY84-130, KTY84-150, KTY84-131)

OPT-BF-V 1xA0,1xDO, 1xRO

Montaz doplikové desky:

24hodinova podpora +358 (0)201 212 575 ¢ E-mail: vacon@vacon.com
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14 ® VACON

VACON 20 API

3. RIDICI 1/0 A SVORKY

Vacon 20
1-10kQ
Svorka Signal Nastaveni z vyroby Popis
1 [+10 Vref|Ref. vyst. napéti Maximalni zatizeni 10 mA
2 |A Vstupni analogovy signal 1| Ref. frekvence P 0-10V, Ri = 250 kQ
3 |GND ®[1/0signal zem
6 |24 Vout| |24V vystup pro DI. +20%, max. zatéz 50 mA
PR Digitalni vstup pro DI1-DI6 viz ta-|
7 DI_C [ Spolecny digitalni vstup bulka 2 pro DI spotiebi¢ového typu
————8 |DI1 Digitalni vstup 1 Start vpred P Kladny,
P ~ P Logicka 1: 18-30V,
{9 |DI2 Digitalni vstup 2 Start zpét Logicka 0: 0-5 V;
| o Zaporny,
10 |DI3 Digitalni vstup 3 Reset poruchy P Logicka 1: 010V, Logické 0: 18-30'V;
Ri = 10 KQ (neuzemnény)
A |A RS485 signal A Komunikace na KS |Zaporny
B |B RS485 signal B Komunikace na KS |Kladny
Vychozi:
Vetupni L . Skutecna 0(4)-20 mA, Ri<250 Q
4 |Ai2 g hodnota PID aref. [ Jiné:
slgna frekvence P! 0-10V, Ri =250 kQ
Volitelné mikrospinaéem
5 |GND @]1/0signal zem
|: 13 |po- Spolecny digitalni vystup Spolecny digitalni vystup
—114 |DI4 Digitalni vstup 4 Prednast. rychl. B0 |, p1
/ Jako DIT,
T Prednast. rychl. Jiné: Vstup enkodéru A
15 |DI5 Digitalni vstup 5 B1 P (frekvence aZ do 10 kHz)
Volitelné mikrospinaéem
Jako DI1,
I Jiné: Vstup enkodéru B
) " p
16 |DIé Digitalni vstup 6 Externi porucha [frekvence a2 do 10 kHz), pulzni
vstup (frekvence az do 5 kHz)
mA 0-10V,RL21KQ
18 |AO Analogovy vystup Vystup. frekvence P [0(4)-20 mA, RL <500 Q
Volitelné mikrospinacem
o Aktivni = Otevr. kolektor,
20 [DO Digitalni vystup PRIPRAVEN P max. zatéZ 35 V/50 mA
Tab. 1: Vychozi konfigurace I/0 a pfipojeni pro obecnou aplikaci jednotky

Vacon 20 pro fidici desku

P) = Programovatelna funkce, viz UZivatelska pfirucka: seznam

parametr( a podrobny popis
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VACON 20 API VACON ® 15
Svorka Signal Nastaveni z vyroby Popis
22 |RO1TNO Relé vystup 1 Max. spinaci zatés:
. . spinaci zatez:
23 [ROTCM Aktivni = CHOD P 160" Ac/3 A, 24 v DC 3 A
24 |RO2 NC o
25 |[RO2 CM Relé vistup 2 | ativn = Max. spinaci zatéz:
26 [RO2 NO PORUCHA P 250 VAC/3 A, 24VDC3A
Tab. 1:

Vacon 20 pro fidici desku
P) = Programovatelna funkce, viz UZivatelska prirucka: seznam
parametr( a podrobny popis

Vychozi konfigurace I/O a pFipojeni pro obecnou aplikaci jednotky

Signal

Nastaveni z vyroby

Popis

1/0 signal zem

24V vystup pro DI.

+20 %, max. zatéz 50 mA

Spolecny digitaln{
vstup

Spoleény digitalni vstup
pro DI1-DIé

Digitalni vstup 1

Start vpred P

Kladny, Logicka 1: 18-30V,
Logicka 0: 0-5V;
Zaporny, Logicka 1:0-10V,
Logicka 0: 18-30V;

Ri = 10 KQ [neuzemnény)

Digitalni vstup 2

Start zp&t P!

Digitalni vstup 3

Reset poruchy ”!

Digitalni vstup 4

Prednast.
rychl. BO P

Kladny, Logicka 1: 18-30V,
Logicka 0: 0-5V;
Zaporny, Logicka 1:0-10V,
Logicka 0: 18-30V;

Ri = 10 KQ [neuzemnény)

Digitalni vstup 5

Prednast. rychl. B1 P

Pouze pro DI.

Svorka

3 [GND

,:6 24 Vout

7 |bic

|8 |on
— {5 oz
——"— 10 (013
L 1 |ou
— {75 (D15
L~ 116 |Di6

Digitalni vstup 6

Externi porucha !

Pouze pro DI.

Tab. 2: DI Sink Type, vyjméte propojku J500 a pfipojte kabel pomoci tabulky 2

J500 sS4 S3  s2 st
ON
_2 o‘é ~EloE
ogls (< (3¢
Sl = >(=
OFF
Obr. 18: Mikrospinace
1/0 svorky jednotky Vacon 20:
Al2 GND DO- DI4 DI5 DI6 AO DO+ R13 R14 * R24
4 5 13 14 15 16 18 20 22 23 26
|oooooooo||00||00|
1 2 3 6 7 8 9 1 25 24
|°Ooooooo Oolloo
+10VAI1 GND 24V DI-C DI1 DI2 DI3 A B R21 R22
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4. NAVIGACE A SPUSTENI

4.1 Hlavni menu jednotky Vacon 20

NABIDKA READY RUN STOP ALARM FAULT READY RUN STOP ALARM FAULT
A
REFERENCE REeF REF
Zobrazi hodnoty
reference klavesnice  MON MON
bez ohledu na
vybrané mistofizeni.  PAR 7 PAR
sYs STISKNETE sys
FwWD REV 110 KEYPAD BUS FWD REV /0 KEYPAD BUS
l v STISKNETE
NABIDKA READY RUN STOP ALARM FAULT T
MONITO-  rer| * - REF
ROVANI MON MON
V této nabidce
muzete prochazet  PAR PAR
monitorovanymi SsYs ETE SYS
hodnotami. v STISKNETE v v
FWD REV /IO KEYPAD BUS FWD REV 10 KEYPAD BUS
l N STISKNETE
NABIDKA READY RUN STOP ALARM FAULT READY RUN STOP ALARM FAULT
a A
PARAMETRY REeF REF
Vtéto nabidce mizete
prochazet a upravovat MoN MON
tr
parametry. PaR)d AR
sYs STISKNETE SYS
v
FWD REV 110 KEYPAD BUS FWD REV /0 KEYPAD BUS
i STISKNETE
" READY RUN STOP ALARM FAULT READY RUN STOP ALARM FAULT
NABIDKA ry ry = 2
e REF
SYSTEM
Zde muzete MON
prochéazet parametry
systému a menu PAR
poruch i
STISKNETE SYS
v
FWD REV /0 KEYPAD BUS FWD REV 110 KEYPAD BUS

Obr. 19: Hlavni menu jednotky Vacon 20
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VACON
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4.2 Uvedeni do provozu a privodce spousténim

4.2.1 Kroky pFi uvddéni do provozu:

1. Prectéte si bezpecnostni pokyny na strané 1

7. Provedte testovaci béh bez motoru, viz
UzZivatelskou pFiru¢ku na www.vacon.com

2. Zabezpecte uzemnéni a ovérte, Ze vSechny
kabely vyhovuji pozadavkim

8. Provedte testy béhu bez zatiZeni,
bez pripojeni motoru k technologii

3. Ovérfte kvalitu a mnoZstvi chladiciho vzduchu

9. Provedte identifikacni béh (Par. ID631)

4. Ovéfte, ze véechny spinae start/stop jsou
v poloze STOP

10. PFipojte motor k technologii a provedte
testovaci béh jesté jednou

5. PFipojte jednotku k hlavnimu napajeni

11. Jednotka Vacon 20 je nyni pfipravena
k pouzivani

6. Spustte Priivodce spouéténim a nastavte
vSechny potiebné parametry

Tab. 3: Kroky pfi uvadéni do provozu

4.2.2 Priivodce spousténim

Priivodce spout&nim se spusti pfi prvnim zapnuti jednotky Vacon 20. Privodce je
mozné spustit nastavenim parametru SYS Par.4.2 =1. Nasledujici obrazky zobrazuji

postup.

UPOZORNENI! PouZitim Priivodce spousténim se viechny nastavené

parametry vrati na j

jich hodnoty z vyroby!

UPOZORNENI! Priivodce spusténim lze pFeskoéit trvalym stisknutim
tladitka STOP po dobu 30 sekund.

24hodinova podpora +358 (0)201 212 575 ¢ E-mail: vacon@vacon.com




18 ® VACON NAVIGACE A SPUSTENiI

READY RUN STOP ALARM FAULT READY RUN STOP ALARM FAULT
a a
REF — REF - -
won| LU won| L (.4
)

PAR |q PAR (4 -
svs svs

v v v v

FWD REV O KEYPAD BUS FWD REV O KEYPAD BUS

v o

Piejdéte do nabidky . i o
Parametry, vyberte P1.3 Stlskrlutlm'OK prejdéte
Jmenovité otaéky motoru do reZimu uprav

READY RUN STOP ALARM FAULT READY RUN STOP ALARM FAULT

v

@ Tlaéitkem Nahoru/Doll @ Provedte stejny postup

zmérite hodnotu P1.3 pro P1.4 jmenovity
a potvrdte ji stisknutim OK proud motoru

Obr. 20: Prdvodce spousténim Vacon 20 (standardni pouZiti)
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NAVIGACE & SPUSTENI VACON ® 19

REALY RUN STOP ALARM FAUT READLY RUN STOP ALARM FAUT READY RUN STOP ALARM FAUT
RE! a REF a REF] a
Ly
P B A

v v
FWD REV 0 KEWAD BU!

VO

P p i im OK piejdéte do Vyberte v rozmezi
zobrazi ¢islo par. 17.1. rezimu uprav. 0-3, viz nize!

Moznosti:

P1.7 P1.8 P1.15 | P22 | P23 | P31 | P42 | P43

. . 15X 0=Rizeni S =
0 = Zakladni INMOT | frokvence | Nep: emlny' OHz 3s 3s

0=Rizeni [0= 0= 1=

1= Cerpadlo INMOT | fokecers  |Nepouzi{Po | Po | 20mz | 55 55
vase  |ramps | rampe
" T1x 0=Rizeni (0= |- 0=

2 = Ventilator INMOT | frekvence Claegguzr Letmy | Voiny | 20Hz 20s 20s

= 4 " 15x% 1=Rizeni |4= - =
3 = Vysoka dynamika 1= = 0=

ohor): il INMOT | ryshlost . |Pouzito |Po Volny | 0Hz 1s 1s
P u smycoe rampé

s

Ovlivnéné P1.7  Limit proudu (A) P2.3 Funkce zastaveni

parametry: P1.8 Rezim fizeni motoru P3.1 Min. frekvence
P1.15 Zvy3enimomentu  P4.2 Cas rozb&hu (s)
P22 Zpulsob startu P4.3 Cas dobghu (s)

READY RUN STOP ALARM FAUT
a

RE
[ )
PARY )
sY§ 4 v

FWD REV 10 KEVAD BU

Stisknutim OK potvrd'te
nastaveni ménice

Obr. 21: ReZim pohonu
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MONITOROVANi A PARAMETRY

5. MONITOROVANi A PARAMETRY

UPOZORNENI! Tato priruéka je uréena pro standardni pouziti frekvenénich ménicé
Vacon 20. Potfebujete-li podrobny popis parametri, stahnéte si uZivatelskou
pFirucku ze stranek: www.vacon.com -> Podpora a Ke staZeni.

5.1 Monitorované hodnoty

Kéd Monitorovany signal Jedn. ID | Popis
V1.1 Vystupni frekvence Hz 1 Vystupni frekvence k motoru
V1.2 Referencni frekvence Hz 25 Reference frekvence k fizeni
motoru
V1.3 Otacky motoru ot./min 2 | Vypocitana rychlost motoru
V1.4 Proud motoru A 3 Zméreny proud motoru
V15 Moment motoru % 4 Spocw.ta'ny aktualni/nominalni
kroutici moment motoru
V16 | Vykon motoru na hiideli % 5 | Spotitany aktualni/nominalni
vykon motoru
V1.7 Napéti motoru \% 6 Napéti motoru
vig Napéti DC-obvodu v 7 Zme_rene napéti stejnosmérného
meziobvodu
V1.9 Teplota ménice °C 8 | Teplota chladice
V1.10 | Teplota motoru % 9 | Vypocitana teplota motoru
V1.1 Vystupni vykon KW 79 | Vystupni vykon z ménice k motoru
V2.1 | Analogovy vstup 1 % 59 | Rozsah signalu AlT v procentech
pouzitého rozsahu
V2.2 Analogovy vstup 2 % 60 Roz_i;.a)j signalu Al2 v procentech
pouzitého rozsahu
- Rozsah signalu AO v procentech
9
V2.3 Analogovy vystup % 81 pouZitého rozsahu
Stav digitalniho vstupu s
V2.4 DI, DI2, DI3 15 | Stav digitalniho vstupu
Stav digitalniho vstupu Sy
V2.5 DI4, DI5, DI6 16 | Stav digitalniho vstupu
V2.6 RO1, RO2, DO 17 | Stav relé/digitalniho vystupu
vy | Vetup enkodéru/pulzni % 1234 | 0-100% 2kala
vstup
v2.8 | Otagky enkodéru ot/min | 1235 | k8lovénipodle parametru
enkodéru, pocet pulzl na otacku
Tab. 4: Monitorované hodnoty
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VACON ©® 21

Monitorovany signal

Jedn.

Popis

Analogovy vstup E1

%

61

Analogovy vstupni signal 1v %
z dopliikové desky, skryty az do
pripojeni desky

V2.12

Analogovy vystup E1

31

Analogovy vystupni signal 1v %
z dopliikové desky, skryty az do
pripojeni desky

V2.13

Analogovy vystup E2

32

Analogovy vystupni signal 2 v %
z dopliikové desky, skryty az do
pripojeni desky

V2.14

DIE1, DIE2, DIE3

33

Tato monitorovana hodnota
udava stav digitalnich vstupl
1-3 doplrikové desky, které jsou
skryty az do pripojeni desky

V2.15

DIE4, DIES, DIES

34

Tato monitorovana hodnota
udava stav digitalnich vstupl
4-6 doplikové desky, které jsou
skryty az do pripojeni desky

V2.16

DOE1, DOE2, DOE3

35

Tato monitorovana hodnota
udava stav reléovych vystupl
1-3 doplrikové desky, které jsou
skryty az do pripojeni desky

V217

DOE4, DOES, DOE6

36

Tato monitorovana hodnota
udava stav reléovych vystupl
4-6 doplikové desky, které jsou
skryty az do pripojeni desky

V2.18

Vstup teploty 1

Namérena hodnota teplotniho
vstupu 1v teplotnich jednotkach
(celsius nebo kelvin) podle nastaveni
parametrd, skryta aZ do pfipojeni
dopliikové desky

v2.19

Vstup teploty 2

Namérena hodnota teplotniho
vstupu 2 v teplotnich jednotkach
(celsius nebo kelvin) podle nastaveni
parametrd, skryta aZ do pfipojeni
dopliikové desky

V2.20

Vstup teploty 3

Namérena hodnota teplotniho
vstupu 3 v teplotnich jednotkach
(celsius nebo kelvin) podle nastaveni
parametrd, skryta aZ do pfipojeni
dopliikové desky

Tab. 4:
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Kéd Monitorovany signal Jedn. ID | Popis

Bitové kody stavu ménice
BO = Pripraven

B1=_Chod

B2 = Reverzace

V3.1 Stavové slovo ménice 43 | B3 =Porucha

B6 = RunEnable

B7 = AlarmActive

B12 = RunRequest

B13 = MotorRegulatorActive

Bitové kody stavu aplikace:

B3 = Rampa 2 aktivni

B5 = Vzdalené fidici misto 1 aktivni
Bé6 = Vzdalené fidici misto 2 aktivni
B7 = Rizeni shérnice aktivni

B8 = Mistni fizeni aktivni

B9 = Rizeni PC aktivni

B10 = Prednast. frekvence aktivni

B0 =DI1
B1=DI2
B2=DI3
B3=Dl4
B4 =DI5
B5=DI6
B6 = DIE1
B7 = DIE2
B8 = DIE3
B9 = DIE4
B10=DIES
B11=DIE6

V3.2 Stavové slovo aplikace 89

V3.3 Stavové slovo DIN 56

V4.1 Nastavena hodnota PID % 20 | Reference regulatoru

V4.2 Hodnota zpétné vazby PID % 21 | Aktudlni hodnota regulatoru
V4.3 Chyba PID % 22 | Chyba regulatoru
Vb4 Vystup PID % 23 | Vystup regulatoru

Skalovana procesni proménna

V4.5 Proces 29 viz par. 15.18

Tab. 4: Monitorované hodnoty
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5.2 Parametry rychlého nastaveni [virtualni nabidka, zobrazena, je-li par. 17.2=1)

Kéd Parametr Min. | Max. | Jedn. | Vychozi | ID Poznamka
P1A Jmenovité napéti 180 490 v rizné 110 Ovérte Udaj na Stitku
motoru motoru.
Jmenovitd 50,00/ OvéFte Udaj na &titku
P1.2 frekvence motoru 30,00{320,00| Hz 60,00 m motoru.
Jmenovité otacky ot./ 1440/ Vychozi hodnota je
P1.3 motoru 3020000 min 1720 12 pro 4pdlovy motor
Jmenovity proud | 0,2x | 2,0x Ovéfte Udaj na &titku
P1.4 motoru INjedn. | Njedn A INjedn 13 motoru.
Ucinik motoru Sfte Gdaj na &ti
P15 030 | 1,00 0.85 120 Ovéfte Udaj na Stitku
cos (P motoru.
P 02x| 20x 1,5x%
P1.7 Proudovy limit Injec. | Ijedn A INjedn. 107 |Max. proud motoru
- 0 = Nepouzito
P1.15 | ZvySeni momentu 0 1 0 109 1 = Pousito
P 0 =1/0 svorkovnice
P2.1 V?ltb_a'vzdalleneho 0 2 0 172 |1 = Komunikacni sbérnice
Fidiciho mista 1
2= Panel
o 0="Porampé
P2.2 Zpisob startu 0 1 0 505 1= Letmy start
0 =Volny dobéh
P2.3 Funkce Stop 0 1 0 506 1= Po rampé
P3.1 Min. frekvence 0,00 | P3.2 Hz 0,00 101 |Min. ref. frekvence
50,00/
P3.2 | Max. frekvence | P3.1 (320,00 Hz 40,00 102 |Max. ref. frekvence
1= Prednast. rychl. 0
2 = Panel
3 = Komunikaéni sbérnice
4=Al
5=AI2
6=PID
7=Al1+AI2
Volba reference 8 = Motor potenciometr
frekvence o 9 = Pulzni vstup / enkodér
P33 1 vzdaleneho 1 [rdane 7 M7 110=aE1
fidiciho mista 1 11 = Teplotni vstup 1

12 = Teplotni vstup 2

13 = Teplotni vstup 3
Upozornéni: Vénujte
pozornost poloze prepi-
nace Dl/enkodér, je-li
zvoleno nastaveni

9 = Pulzni vstup / enkodér

Tab. 5: Parametry rychlého nastaveni
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Kod Parametr Min. | Max. | Jedn. | Vychozi | ID Poznamka
Prednast Prednast. rychlost 0 je

P3.4 - chtostlj P3.1| P3.2 Hz 5,00 180 |pouZita jako ref. frekvence,

¥ kdy je P3.3=1

P35 PFednast. P31 | P32 Hz 10,00 105 Aktivovéano digitalnimi

rychlost 1 vstupy

P36 Prednast. P31 | P32 Hz 15,00 106 Aktivovano digitalnimi

rychlost 2 vstupy

P37 Prednast. P31 | P32 Hz 20,00 126 Aktivovano digitalnimi

rychlost 3 vstupy

puz | Casrozbehu1 | 01 [so000f s 30 | 103 |Dobarozbéhuod 0 Hzdo
maximalni frekvence.

P . Cas dob&hu z maximalni

P43 Cas dobéhu 1 0,1 |3000,0] s 3,0 104 frekvence do 0 Hz.
0=0-100%

Rozsah signalu 1=20%-100%

P Al 0 ! 0 379 20% je stejné jako 2V
minimalni Grovné signalu.
0=0-100%

Rozsah signalu 1=20%-100%
P6.5 9 0 1 0 390 |20% je stejné jako 2V
Al2 PR
nebo 4 mA minimalni
Grovné signalu.
. 0 = Vypnout

P14.1 |Automaticky reset| 0 1 0 731 1 = Zapnout
0 = VSechny parametry
viditelné

P17.2 | Skryti parametrd | 0 1 1 115 |1 = Viditelna pouze
skupina parametrt
Rychlého nastaveni

Tab. 5: Parametry rychlého nastaveni
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5.3 Nastaveni motoru (Ovladaci panel: Menu PAR -> P1)

Kéd Parametr | Min. | Max. |Jedn.|Vychozi| ID Poznamka
prq | 2menovite ey e90 [ v | razne | 110 [overte adaj na gtitku motoru
napéti motoru
Jmenovita 50,00/ P i
P1.2 | {rekvence motoru 30,00 /320,00 Hz 40,00 111 |Ovéfte Gdaj na Stitku motoru
Jmenovité ot/ | 1440/ Vychozi hodnota je pro
P13 otacky motoru 30 (20000 min 1720 12 4polovy motor
Jmenovityproud | 0,2 x | 2,0x e .
P1.4 motoru Injedn. | Ijec. A INjedn 113 |OvéFte Gdaj na Stitku motoru
Ucinik motoru
P1.5 cos 0,30 | 1,00 0,85 120 |Ovéfte Gdaj na Stitku motoru
(Vykon. faktor)
0 = Indukéni
P Typ motoru 0 ! 0 650 1 = Permanentni magnet
P1.7 | Proudovy limit 02x | 2.0x A 15x 107 |Max. proud motoru
INjedn. | INjedn INjedn
Rezim fizeni 0 = Rizeni frekvence
P1.8 motoru 0 1 0 600 |1 \genllrychlEJstl
v oteviené smycce
uJf 0 = Linearni
P1.9 - 0 2 0 108 |1 = Kvadraticka
charakteristika .
2 = Programovatelna
Zakatek 50,00/ Frekvence zacatku
P1.10 odbuzovani 8,00 1320,00| Hz 60,00 602 odbuzovani
Napéti zacatku Napéti na zacatku
P1.11 odbuzovani 10.001200.001 % 100,00 | 603 odbuzovani jako % z Upmot
Stredni bod 50,00/ Stfedni bod frekvence pro
PIAZ | frekvence U/f 0.00 | P1.101 Kz 60,00 604 programovatelnou U/f
M Stredni bod napéti pro
P1.13 Stre%?,' S?fd 0,00 [P1.11| % 100,00 | 605 |programovatelné U/f
napeti jako % 2 Upmot
Napéti pfi o o Napéti pfi 0 Hz jako %
P1.14 | 1utové frekvenci 0,00 140,00 % rizné | 606 |, Unmot
Zvyseni 0= Zakazan
P15 momentu 0 ! 0 109 1 = Povolen
Spinaci Frekvence PWM. Jsou-li hod-
P1.16 P 1,5 | 16,0 | kHz | 4,0/2,0 | 601 [noty vy3si nez vychozi, snizte
frekvence syl
proudové zatizeni ménice

Tab. 6: Nastaveni motoru
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Kod Parametr | Min. | Max. [Jedn.|Vychozi| ID Poznamka
0= Zakazan
P1.17 | Brzdny stridac 0 2 0 504 |1 = Povolen: Vzdy

2 = Stav chodu

Urovef aktivace brzdného
stridace ve Voltech.

PFi napajeni 240 V:
240%1,35%1,18 =382V

Pri napajeni 400 V:

Urover 400%1,35%1,18 = 638 V
P1.18 brzdného 0 911 \ razné | 1267 |Poznamka: kdyz je pouzit
stridace brzdny stridac, je mozné

vypnout regulator prepéti
nebo je mozné nastavit
referenéni Groven prepéti
nad droven brzdného
stridace.
0 = Neaktivni
1 = Klidova identifikace
(pro aktivaci vyzaduje
pFikaz chod do 20 sekund)
Identifikace 2 = ldentifikace za chodu
P1.19 motoru 0 2 0 631 [pjo aktivaci je potrebny
prikaz chodu do 20 sekund.
Dostupna pouze
u vykonového SW V026
zahrnutého ve verzi
FW01070V010 nebo nov&jsi)

Pokles napéti na vinuti

Ubytek napéti

P1.20 na Rs 0,00 [100,00 % 0,00 662 [motoru jako % z Upmot
pri jmenovitém proudu.
0= Zakazan

Regulator 1 = Povolen, Standardni

P1.21 ey L 1 607 |rezim

prep 2 =Povolen, ReZim
narazového zatiZeni
Regulator 0 = Vypnout
P1.22 podpéti 0 1 1 608 1= Zapnout
. - 0 = Nepouzito
P1.23 Sinusovy filtr 0 1 0 522 1 = Pousito

Tab. 6: Nastaveni motoru
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Kod Parametr Min. | Max. [Jedn.|Vychozi| ID Poznamka

Konfiguracni heslo
modulatoru:
B1=modulace (DPWMMIN)
B2 = impulz klesa pri
nadmérné modulaci

Bé6 = Nedostatecna
modulace

P1.24 | Typ modulétoru 0 65535 28928 648 | B8 = Kompenzace
okamzitého napéti JP*

B11 = nizka hlu¢nost

B12 = kompenzace prostoje*
B13 = kompenzace

chyby toku*

* Ve vychozim nastaveni
povoleno

Optimalizace energie,
frekvencni ménic vyhledava

Optimalizace minimalni proud motoru

P1.25 Gginnosti* 0 1 0 666 |pro d:)sa;em Uspory energie
a snizeni hluku motoru
0 = deaktivovano
1 = aktivovano
0 = deaktivovano
*
P1.26 1/f start 0 1 0 534 1 = aktivovano
I/f start, limit Limit vystupni frekvence, pod
P1.27 referencni 1 100 % 10 535 |kterou je do motoru privadén
frekvence* stanoveny I/f start proud.
Vi start procentech
P1.28 referenéni 0 |1000| % 80,0 536 VP )
roud* jmenovitého proudu
P motoru [1=0,1%]
Vyberte rezim omezovace
Aktivovat napéti:
P1.29 omezovac 0 ! ! 1079 0 = deaktivovano
napéti* 1 = aktivovano

Tab. 6: Nastaveni motoru
UPOZORNEN:i!
* Tyto parametry jsou dostupné pouze u vykonového SW FWP00001V026 zahrnutého
ve verzi FW01070V010 nebo novéjsi.

UPOZORNENI! Tyto parametry jsou zobrazeny, pokud P17,2 = 0.
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5.4 Nastaveni Start/Stop (Ovladaci panel: Menu PAR -> P2)

Kod Parametr Min. [ Max. | Jedn.| Vychozi| ID Poznamka

- 0 =1/0 svorkovnice
pa.1 | Volbavzdalenéhol | ) 0 172 |1 = Kom. sbérnice
fidiciho mista

2 = Panel
0 = Po rampé
1= Letmy start

0 =Volny dobéh

p2.2| Zplsob startu 0 1 0 505

P2.3 Funkce Stop 0 1 0 506 1= Po rampé
1/0 Fidici
signal 2
0 Vpred Reverzace
P24 %(‘)fff%’ o | 4 2| 300 |1 vprhranal  Invert. stop
9 2 Vpi.lhrana)  Zpét(hrana)
3 Start Reverz.
4 Start(hrana) Reverz.
P25 | MistniVzdalens | 0 | 1 0 | 211 |97 Vzdalené Fizeni
1 = Mistni fizeni
P26 Smér rizeni 0 1 0 123 0 =Vpred
z panelu 1= Reverzace
P27 Tlacnlko Stop na 0 1 1 114 0= P?uze fizeni z panelu
klavesnici 1=Vzdy
o 0 =1/0 svorkovnice
pa.g | Volbavzdalencho | | ) 0 173 |1 = Kom. sbérnice
fidiciho mista 2
2 = Panel
0 = odemknout veSkera
Uzamknuti tlacitka klavesnice
P29 | acitka Loc/rem| © | 7 0 |15520

1 = tladitko LOC/REM
uzamknuto

Tab. 7: Nastaveni Start/Stop
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5.5 Reference frekvence (Ovladaci panel: Menu PAR -> P3)

Kod Parametr | Min. | Max. | Jedn. | Vychozi | ID Poznamka
pa1 | Min. frekvence | 0,00 | P32 | Hz | o000 101 [Minimélnipovolena
referencni frekvence
50,00/ Maximalni povolena
P3.2 | Max. frekvence | P3.1 |320,00 Hz 60,00 102 referencni frekvence
1 = Prednastavené otacky 0
2 = Panel
3=Komunikacnisbérnice
4=AI
5=AlI2
6=PID
7=Al1+AI2
Volba reference 8 = Motor potenciometr
frekvence o . 9 = Pulzni vstup / enkodér
P33 | vzdalensho 1| rane L R TN
fidiciho mista 1 11 =Teplotni vstup 1
12 =Teplotni vstup 2
13 = Teplotnivstup 3
Upozornéni: Vénujte
pozornost poloze prepi-
nace Dl/enkodér, je-li
zvoleno nastaveni
9 =Pulzni vstup / enkodér
Prednast Prednast. rychlost 0 je
P3.4 chlosld P3.1 | P3.2 Hz 5,00 180 | pouZita jako ref. frekvence,
Y kdy je P3.3=1
P35 Prednast. P3.1 P3.2 Hz 10,00 105 Aktivovano digitalnimi
rychlost 1 vstupy
P36 Prednast. P31 | P32 Hz 15,00 106 Aktivovano digitalnimi
rychlost 2 vstupy
P37 Prednast. P31 | P32 Hz 2000 |[126 Aktivovano digitalnimi
rychlost 3 vstupy
P3.8 PFednast. P31 | P32 Hz 2500 |127 Aktivovano digitalnimi
rychlost 4 vstupy
P3.9 Prednast. P31 | P32 Hz 30,00 128 Aktivovano digitalnimi
rychlost 5 vstupy
P3.10 Prednast. P31 | P32 Hz 40,00 |129 Aktivovano digitalnimi
rychlost 6 vstupy
P3.11 Prednast. P3.1 P3.2 Hz 50,00 130 Aktivovano digitalnimi
rychlost 7 vstupy
Volba reference
pagz | [rekvence 1| rtizne 5 [131|vizpas
vzdaleného
fidiciho mista 2

Tab. 8: Reference frekvence
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Kod Parametr Min. | Max. | Jedn. | Vychozi | ID Poznamka

P3.13 ;i;i?;;?ﬁz 1 50 Hz/s 5 331 |Rychlost zmény reference

0 =Bezresetu
Reset motor 1 = Reset pfi zastaveni
. 0 2 2 36 o .
potenciometru 2 = Reset pFi vypnuti
napajeni

=

P3.14

Tab. 8: Reference frekvence

UPOZORNENI! Tyto parametry jsou zobrazeny, pokud P17,2 = 0.
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5.6 Nastaveni Ramp a brzd (Ovladaci panel: Menu PAR -> P4)

Kéd Parametr Min. | Max. [Jedn.|Vychozi| 1D Poznamka

0 = Linearni

P41 Tvar rampy S 1 0,0 10,0 s 0,0 500 >0 = Doba rampy S-kFivky

Definuje dobu
vyzadovanou pro zvySeni
vystupni frekvence

z nuly na maximum.

p4.2 | Casrozbéhu 1 0,1 |30000] s 3,0 103

Definuje dobu
vyzadovanou pro snizeni
vystupni frekvence

z maxima na nulu.

p43| Casdobéhu 1 0,1 |30000] s 3,0 104

P4.4 Tvar rampy S 2 0,0 10,0 s 0,0 501 |Viz parametr P4.1

P45 Cas rozbéhu 2 0,1 |30000| s 10,0 502 |Viz parametr P4.2

P4.6 Cas dobéhu 2 0,1 |30000| s 10,0 503 |Viz parametr P4.3

Brzdéni ?Z\éyopb?:'m
P4.7 magnetickym 0 3 0 520 2 = Stfidac
tokem

3 = Plny rezim

Proud brzdéni

05 2,0
P4.8 magnetickym | X | X A INjedn 519 |Definuje droven proudu.
tokem Njedn. | 'Njedn.
Definuje proud
03 2,0 IR
P4.9 | Proud s.s. brzdéni IN' dx IN' dx A INjedn 507 |privadény do motoru
ljedn ljedn.

pfi s.s. brzdéni.

Urcuje, zda je brzdéni
ZAPNUTO nebo
Doba zastaveni's.s. VYPNUTO a dobu

P4.10 proudu 0.00 [600,00 s 0.00 508 brzdéni DC brzdy pri
zastavovani motoru.
0,00 = Neaktivni
Frekvence Vystupni frekvence,
P4.11 zastaveni s.s. 0,10 | 10,00 | Hz 1,50 515 |pri které je DC brzdénf
proudu aplikovano.

Doba spusténi s.s.

proudu 0,00 j600,00f s 0,00 516 0,00 = Neaktivni

P4.12

py3| Pranfrekvence f 605 1 p3o | Hz | 000 | 527 [0,00=zakézéno
Accel2

Tab. 9: Nastaveni ramp a brzd
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Kod Parametr Min. | Max. |Jedn.|Vychozi| ID Poznamka
py.14| Pranfrekvence f 605 1 p3o | Hz | 000 | 528 |0,00=zakdzéno
Decel2

Prodleva pred otevienim
320,00 s 0,20 1544 |brzdy po dosazeni limitu
oteviraci frekvence.

Externi brzda: 0,00

P45 Prodleva otevieni

Oteviraci frekvence pfi
prechodu z dopredného
(FWD) do reverzniho
(REW) sméru.

Externi brzda:
P4.16] Limit frekvence 0,00 P3.2 Hz 1,50 1535
otevieni

Zaviraci frekvence
z kladného sméru,
pokud neni aktivni

Externi brzda:
P4.17] Limit frekvence 0,00 P3.2 Hz 1,00 1539

zavieni o
pfikaz pro provoz.
Externi brzda: Zaviraci frekvence
P48 Limit trek'veﬁce 0,00 | P32 Hz 150 1540 |2 negat\vmho smeru,
zavreni pfi pokud neni aktivni
reverzaci prikaz pro provoz.

Brzda nenf oteviena,
pokud proud neprekroci
tuto hodnotu, a je
okamzité zaviena, pokud

Externi brzda: proud klesne pod ni.

P4.19 | Proudové omezeni| 0,0 | 200,0 | % 20,0 1585

otevieni/zavreni .
Tento parametr je

nastaven v procentech
jmenovitého proudu
motoru.

Tab. 9: Nastaveni ramp a brzd
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5.7 Digitalni vstupy (Ovladaci panel: Menu PAR -> P5)

Kod Parametr Min. | Max. |Jedn.|Vychozi| ID Poznamka
0 = NepouZito
1=DI
2=DI2
3=DI3
4=Dl4
5=DI5

P5.1 | 1/0 Fidici signal 1 0 rlizné 1 403 |6 =Dl
7 = DIE1
8=DIE2
9 =DIE3
10=DIE4
11 =DIES
12=DIE6

P5.2 | 1/0 Fidici signal 2 0 rizné 2 404 |Viz 5.1

P5.3 Reverzace 0 rizné 0 412 |Viz 5.1

P54 | Extporucha 0 | rozne 6 | 405 [vizs1

spinaci

ps5 | ExtPporucha 0 | rizné 0 | 406 [Viz5.1

rozpinaci

P5.6 Reset poruchy 0 rizné 3 414 |Viz 5.1

P5.7 Chod povolen 0 rdzné 0 407 |Viz 5.1

Prednastavena o .

P5.8 rychlost BO 0 rdzné 4 419 |Viz 5.1

psg | Prednastavend | | ;)04 5 |420 |vizs.1
rychlost B1
Prednastavena o .

P5.10 rychlost B2 0 rGzné 0 421 |Viz 5.1

P5.11 |Volba doby rampy 2 0 rizné 0 408 |Viz 5.1

p5.12 | Moterpotenciometr | g g, 0 |[418]viz5

- nahoru
p5.13 | Motorpotenciometr | g | g 0 |17 |vizs1
- doll
P5.14 Vzdalgne Fidici 0 rizné 0 425 A.ktlvu]e fidici misto 2
misto 2 Viz 5.1
Ref. frekvence 2 S
P5.15 |vzdalenshofidiciho | 0 | rtizné 0 | 343 [Aktivuje Fidici misto 2
, Viz parametr 5.1
mista
P5.16 | ReferencePID2 | 0 | riizné 0 |1047 Crz“s"?'je referenci 2

Tab. 10: Digitalni vstupy
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Kod Parametr Min. | Max. |Jedn.|Vychozi| ID Poznamka
Aktivuje predehrev
motoru (stejnosmérny
Predehfev motoru proud) v zastaveném
P5.17 o 0 rdzné 0 1044 | stavu, pokud je funkce
aktivni . P
Predehrati motoru
nastavena na 2
Viz5.18
Tab. 10: Digitdlni vstupy
5.8 Analogové vstupy (Ovladaci panel: Menu PAR -> P6)
Kod Parametr Min. | Max. | Jedn. | Vychozi | ID Poznamka
Rozsah 0=0-100% (0-10V)
PETT signalu Al 0 ! O 1379 {1 - 20%-100% (2-10V)
P6.2 | Uzivatel. min. Al1|-100,00| 100,00 % 0,00 380 10,00 = zadné min. méFitko
P6.3 |Uzivatel. max. Al1]-100,00/300,00 % 100,00 |38t | 100,00 = Zédné max.
méritko
P6.4 Doba 00 | 100 s 0.1 378 [0 = bez filtrovani
filtrovani Al1
Rozsah .
P6.5 signalu Al2 0 1 0 390 |Viz P6.1
P6.6 | Uzivatel. min. Al2|-100,00| 100,00 % 0,00 391 |Viz P6.2
P6.7 |Uzivatel. max. Al2]-100,00| 300,00 % 100,00 |392|Viz P6.3
Doba .
P6.8 filtrovani Al2 0,0 10,0 s 0,1 389 |Viz P6.4
Rozsah Viz P6.1, skryté az do
pe. signalu AIE1 0 ! 0 143 pripojeni doplikové desky
P6.10| Viastni min. AIET [-100,00] 100,00 | % 000 | 144"z P62 skryté az do
pripojeni dopliikové desky
P6.11 | Viastni max. AIET|-100.00| 30000 | % | 10000 [145)"i2Pé3 sktéazdo
pripojeni doplikové desky
Doba filtrovani Viz P6.4, skryté az do
pe.12 AIE1 00 100 s o1 142 pripojeni doplikové desky

Tab. 11: Analogové vstupy
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5.9 Pulzni vstup / enkodér (Ridici panel: Menu PAR -> P7)
Kod Parametr Min. | Max. | Jedn. | Vychozi | ID Poznamka
Min. frekvence Frekvence pulzd, ktera
P7.1 ' o 0 10000 Hz 0 1229 | bude interpretovana
pulzd . 0N e 2
jako %0 signal.
Max. frekvence Frekvence pulzd, ktera
P7.2 ) w2l 0,0 | 10000 Hz 10000 | 1230 [bude interpretovana
P jako 100 % signal.
Ref. T:ri'eri\i/:nce Frekvence odpovidajici
P7.3 P . 0,00 | P3.2 Hz 0,00 1231 |0%, pokud je pouzita
frekvenci ;
. o jako ref. frekv.
impulzd
Ref. ;:'enl:;/ince 50,00/ Frekvence odpovidajici
P7.4 P " 0,00 P3.2 Hz ! 12321100%, pokud je pouzita
frekvenci 60,00 .
. o jako ref. frekv.
impulzd
0 = Vypnout
P7.5 | Smérinverze 0 2 0 1233 |1 = Zapnout/Normalni
2 = Zapnout/Invertované
Pocet pulzl enkodéru
Pocet pulzl ulzd/ na jednu otacku. Pouzito
P7.6 P 1 |é5535 | P 256 | 629 |pouze pro vypocet
enkodéru ot Oy
hodnoty otacek
enkodéru.
0 =DI5a DlIé jsou pro
normalni digitalni vstup
X 1 =DIé je jako pulzni
P7.7 | Konfig. DI5aDI6| 0 2 0 1165 vstup
2 =DI5 a DI6 slouZi jako
vstupy enkodéru

Tab. 12: Pulzni vstup / enkodér
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5.10 Digitalni vystupy (Ovladaci panel: Menu PAR -> P8)

Kod Parametr

Min.

Max.

Jedn.

Vychozi

1D

MozZnosti

Vybér signalu
P8.1 RO1

rizné

313

0 = Nepouzito

1= Pfipraven

2 =Chod

3 =Porucha

4 = Invertovana porucha

5 = Varovani

6 = Reverzovany

7 = Reference dosaZena

8 = Regulator motoru aktivni
9 = Rid. slovo kom.

shérnice B13

10 = Rid. slovo kom.
shérnice B14

11 = Rid. slovo kom.
shérnice B15

12 = Vystup. frekv. superv.
13 = Vystup. moment. superv.
14 = Teplota jednotky. superv.
15 = Analogovy vstup superv.
16 = Pfednast. rychlost aktivni
17 = Rizeni vnéjsi brzdy

18 = Rizeni pomoci
klavesnice aktivni

19 = Rizeni I/0 aktivni

20 = Sledovani teploty

P82 Vybér signalu

rizné

314

Viz 8.1

P83 Vybér signalu

rlzné

312

Viz 8.1

P8.4 RO2 inverze 0

1588

0 =Bezinverze
1 = Invertovany

Zpozdéni

P85 sepnuti RO2

0,00

320,00

0,00

460

0,00 = Bez zpozdéni

Zpozdéni

P86 rozepnuti RO2

0,00

320,00

0,00

461

0,00 = Bez zpozdéni

P8.7 RO1 inverze 0

1587

0 =Bezinverze
1 = Invertovany

Zpozdéni

P88 sepnuti RO1

0,00

320,00

0,00

458

0,00 = Bez zpozdéni

Zpozdéni

P89 rozepnuti RO1

0,00

320,00

0,00

459

0,00 = Bez zpozdéni

Vybér signalu

P8.10 DOE]

0

rizné

317

Viz 8.1, skryté az do pripojeni
doplrikové desky

Tab. 13: Digitaini vystupy
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Kéd Parametr | Min.| Max. |Jedn.|Vychozi| ID MozZnosti
Vybér signalu o . Viz 8.1, skryté az do pripojeni
P81 DOE2 0 [ rizné 0| 318 | doplitkové desky
Vybér signalu o . Viz 8.1, skryté az do pfipojeni
P8.12 DOE3 0 rlzné 0 1386 dopliikové desky
Vybér signalu o Viz 8.1, skryté az do pripojeni
P8.13 DOE4 0 [rtzné 0 |1390] 4oplikové desky
P84 Vybér signalu 0 I~ 0 1391 Viz 8:1,sk'ryté azdo pripojeni
doplrikové desky
Vybér signalu o . Viz 8.1, skryté az do pripojeni
P8.15 DOE6 0 ruzne 0 139 dopliikové desky

Tab. 13: Digitaini vystupy

5.11 Analogové vystupy (Ovladaci panel: Menu PAR -> P9)

Kod Parametr | Min.| Max. |Jedn.|Vychozi| ID MozZnosti

0 = NepouZito

1 = Vystupni frekvence (0-f4,)
2 = Vystupni proud (0-1,motor)
3 = Moment motoru (0-Tyotor)
4 = Vystup PID (0-100%)

5 = Ref. frekvence (0-f;4y)

6 = Rychlost motoru (0-np,,)
7 = Vykon motoru (0-Ppyotor)
8 = Napéti motoru (0-Upyotor)
0 14 1 307 |9 = Napéti s.s. meziobvodu
(0-1000 V)

10 = Data procesu In1
(0-10000)

11 = Data procesu In2
(0-10000)

12 = Data procesu In3
(0-10000)

13 = Data procesu In4
(0-10000)

14 = Test 100%

0=0V/0mA
1=2V/4mA

Vybér
analogového
vystupniho
signalu

P9.

Min. analog.

P9.2 .
vystupu

Odstupnovani
P9.3 analogového 0,0 | 10000| % 100,0 | 31
vystupu

Faktor Skalovani

Tab. 14: Analogové vystupy
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Kod Parametr | Min.| Max. |Jedn.|Vychozi| ID MozZnosti
Doba filtru .
P9.4 | analogového | 0,00 | 10,00 s 0,10 | 308 [Casova konstanta filtru
vystupu
Vybér
P95 anlalogovleho 0 14 0 472 V|Vz P?.‘\ ,lskrytse az l,jo
vystupniho pripojeni doplikové desky
signalu E1
Min. analogovy Viz P9.2, skryté az do
P96 vystup E1 0 ! 0 475 pripojeni dopliikové desky
Odstupnovani . Ly
P9.7 | analogového | 00 | 10000 | % | 1000 | 476 V'rzl :?;'I,ﬂ;ryf;kﬁg‘éesk
vystupu E1 pripel P y
Doba filtru . Ly
P9.8 | analogového | 000 ] 1000 | s | 010 |473 V'rzl Z?;i‘fiﬁryfikizv?iesk
vystupu E1 pripol P Y
Vybér
P9.9 an'alogovleho 0 14 0 479 VIVZ P?.‘\ ,lskrytfe az l,jo
vystupniho pripojeni doplikové desky
signalu E2
Min. analogovy Viz P9.2, skryté az do
P9.10 vystup E2 0 ! 0 482 pripojeni doplikové desky
Odstupniovani . Ly
P9.11| analogového | 00 [ 10000 | % | 1000 | agy |ViZPTSSkveazdo
vystupu E2 pripel P y
Doba filtru . Ly
P9.12| analogového | 0.00 | 1000 [ s | 010 | 480 V'rzl Z?;i‘fiﬁryfikizv?iesk
vystupu E2 pripol P Y

Tab. 14: Analogové vystupy
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5.12 Mapovani dat komunikacni shérnice (Ovladaci panel: Menu PAR -> P10)

Kod Parametr Min. | Max. | Jedn. | Vychozi| 1D Poznamka
0 = Reference frekvence
1 = Reference vystupu
2 = Rychlost motoru
3 = Proud motoru
4 = Napéti motoru
5 = Moment motoru
6 = Vykon motoru
7 = Napéti s.s. meziobvodu
. 8 = Kdd aktivni poruchy
pro.g | VobaWSIpU | g | rizng o | 852 |9 = Analogovy Al1
| . 10 = Analogovy Al2
11 = Stav digitalniho vstupu
12 = Hodnota zpétné
vazby PID
13 = Reference PID
14 = Pulzni vstup / enkodér
(%)
15 = Pulzni vstup / enkodér ()
16 = AIE1
Volba vystupu o . Proménné mapované
P10.2 komn. sbér. 2 0 |rGzné 1 853 na PD2
Volba vystupu o Proménné mapované
P10.3 kom. sbér. 3 0 |razné 2 854 na PD3
Volba vystupu o . Proménné mapované
P10.4 Komn. Shér. 4 0 |rzné 4 855 ha PD4
Volba vystupu o . Proménné mapované
P10.5 komn. sbér. 5 0 rlzné 5 856 na PD5
Volba vystupu o . Proménné mapované
P10.6 kom. sbér. 6 0 |razné 3 857 na PD6
Volba vystupu o . Proménné mapované
P10.7 korn. sbér. 7 0 |rzné 6 858 ha PD7
Volba vystupu o . Proménné mapované
P10.8 korn. sbér 8 0 |rGzné 7 859 na PD8
PDI pro Pom. CW
0 = Nepouzito
oy 1=PDI1
plog | VWbérdatpro |, 5 o |1167]|2=PDI2
pomoc. CW 3-PDI3
4 =PDl4
5=PDI5

Tab. 15: Mapovaéni dat komunikaéni sbérnice
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5.13 Zakazané frekvence (Ovladaci panel: Menu PAR -> P11)

Kod Parametr Min. | Max. | Jedn. | Vychozi | ID Poznamka

Dolni limit rozsahu
P11.1 zakazanych 0,00 P3.2 Hz 0,00 509
frekvenci 1

Dolni limit
0,00 = NepouZzito

Horni limit rozsahu

PR Horni limit
P11.2 zakazany;h 0,00 | P32 Hz 0,00 510 0,00 = Nepoutito
frekvenci 1
Dolni limit rozsahu Dolni limit
P11.3 zakazanych 0,00 | P32 Hz 0,00 511 5
B 0,00 = Nepouzito
frekvenci 2

Horni limit rozsahu
P11.4 zakazanych 0,00 P3.2 Hz 0,00 512
frekvenci 2

Horni limit
0,00 = Nepouzito

Tab. 16: Zakazané frekvence

5.14 Limity kontrol (Control panel: Menu PAR -> P12)

Kod Parametr Min. | Max. | Jedn. |Vychozi| ID Poznamka
- 0 = Nepouzito
P12.1 fim‘“:jiis:iz'e 0 2 0 315 |1 = Dolnf timit
ystup 2 = Horni limit
P12.2 !_imit s'Ledovam 000 | P32 Hz 0,00 316 Prah kontr. vystup.
vystupni frekvence frekvence
0 = Nepouzito
p12.3| Funkee kontroly f o 2 o | 348 |1=Dolni timit
momentu PR
2 =Horni limit
pro.4| Limitkontroly ) o fag00 ] o 00 | 349 [Prah kontroly momentu
momentu
0 = NepouZito
pigs| fonrolateploly | o 2 o | 354 |1=Dolni timit
) Y 2 = Horni limit
Limit kontroly R o Préah kontroly teploty
P12.6 teploty jednotky 10 100 c 40 355 jednotky
Kontrol 0=All
P12.7 a:a”L ro a;‘g”' 0 | rizné 0 356 |1=AI2
0. vstupu 2= AIE1
pra.g| Akon® Srovel 1 o00 [10000 % | 8000 [ 357 |Alkontr prah zaP
pi2g| A k°"\‘/;;r°ven 0,00 100,00 % 40,00 | 358 |Al kontr. prah vYP

Tab. 17: Limity kontrol
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Kod Parametr Min. | Max. | Jedn. |Vychozi| ID Poznamka
Binarné kodovany vybér
signald uréenych k pouZiti
pro sledovani teploty

Vstup pro BO = Teplotni vstup 1

P12.10 Sledové:‘,fe ot 1 7 1 1431 |B1 = Teplotni vstup 2

ploty B2 = Teplotni vstup 3
UPOZORNENI!
Skryté az do pripojeni
dopliikové desky

P12.11 Funkce sledovani 0 2 P 1432 Vi} 12.1,'skry3e az'do

teploty pripojeni dopliikové desky
Prahova hodnota
Limit sledovani | -50,0/ | 200,0/ sledovani teploty,

P22l ™ eploty 2232 | 4732 80.0 1433 [y vt a2 do pripojeni

dopliikové desky

Tab. 17: Limity kontrol

5.15 Ochrany (Ovladaci panel: Menu PAR -> P13)

Kod Parametr Min. | Max. | Jedn. |Vychozi| ID Poznamka
0= Zadna akce
< 1 = Varovani
P h
n[i’;:écufos:i 2 = Alarm, prednast.
P13.1 L 6h 0 4 1 700 |frekv. alarmu
anatogoveho 3 = Porucha: Zplsob
vstupu zastaveni
4 = Porucha: Volny
1=74dna odezva (porucha
neni generovana, avéak
P13.2 | Porucha podpéti 1 2 2 727 |frekvencni ménic zastavi
modulaci)
2 = Porucha: Volny dobéh
0 = Zadna akce
1=Alarm
P13.3 Porucha 0 3 2 703 |2 = Porucha: Zpiisob
uzemneni zastaveni
3 =Porucha: Volny
Porucha .
PI34|  yyerupn faze 0 3 2 702 |Viz 13.3
Ochrana .
P13.5 zablokovani 0 3 0 709 |Viz13.3
Ochrana pfi .
P13.6 Jatizen( 0 3 0 713 |Viz 13.3
pia7 | Tepeind ochrana | o 3 2| 704 |viz133
. motoru :

Tab. 18: Ochrany
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Kod Parametr Min. | Max. | Jedn. |Vychozi| ID Poznamka

o

P13.8 | Mtp: Okolniteplota| -20 | 100 °C 40 705 |Teplota okoli

Mtp: Chlazeni pri Chlazeni jako % pfi 0

9
P13.9 nulové rychlosti 00 11500 K 400 706 rychlosti
Mtp: Tepelna . o . Tepelna casova
P13:10f zasova konstanta ! 200 min rizné | 707 konstanta motoru
20x Aby doslo k fazi zastaveni,
P13.11|Zastavovaci proud| 0,00 | ! A INjedﬂ. 710 |musi proud prekrocit
Njedn. tento Llimit
piagg| Caszastaveni | goq [30000] s [ 1500 | 717 [C3sOW limitzastaveni
pi pretizeni pfi pretizeni
pigaa| Frekvence zasta- | o 1o f35000| Wz | 2500 | 712 [Min:frekvence zastaven
veni pri pretizeni pri pretizeni
UL: Zatizeni Min. moment pfi

P13.14 10,0 | 150,0 % 50,0 T4

zaatku odbuzovani zacatku odbuzovani

UL: Zatizeni pri

il nulové frekvenci

50 | 1500 % 10,0 715 |Min. moment pfi FO

N Toto je maximalni
P13.16| UL: Casovy limit | 1,0 | 300,0 s 20,0 716 |pripustna doba vyskytu
odleh¢eného stavu

Zpozdéni signali-
zace poruchy pri
nizké drovni analo-
gového vstupu

Prodleva pro
0,0 10,0 s 0,5 1430 |poruchu analogového
proudového vstupu

P13.17

0 = Zadna akce

1 = Varovani

P13.18| Externi porucha 0 3 2 701 |2 =Porucha: Zplisob
zastaveni

3 = Porucha: Volny

Porucha komuni-

P13.19 PRI 0 4 3 733 |Viz 13.1
kacni sbérnice
Frekvence pouzit, je-Lli
P13.20 Prednastavena P31 | P32 Hz 25,00 183 odpovéd na poruchu )
frekvence alarmu Alarm + prednastavena
frekvence
P13.21 Zamek edltice 0 1 0 819 0=Upravy povgle'ny
parametri 1= Upravy zakazany

Tab. 18: Ochrany
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Kod Parametr Min. | Max. | Jedn. |Vychozi| ID Poznamka
0=74dné akce
1= Varovani
Porucha 2 = Porucha: Zpisob
P13.22 termistoru 0 3 2 732 |zastaveni
3 = Porucha: Volny
Skryté az do pripojeni
dopliikové desky
Kontrola konfliktu .
P13.23 FWD/REV 0 3 1 1463 |Viz P13.3
. Viz P13.3, skryté az do
P13.24| Teplotni porucha 0 3 0 740 piipojeni desky OPTBH
Binarné kodovany vybér
signall pouzitych ke
spousténi alarmd a poruch
Teplotni BO = Teplotni vstup 1
P13.25 poruchovy vstup ! 7 ! 739 B1 =Teplotni vstup 2
B2 =Teplotni vstup 3
UPOZORNENI! Skryté az
do pripojeni desky OPTBH
. , 0 = NepouZzito
P13.26 REZ'!‘ ‘ec‘;b‘”‘ o | 2 2 | 743 |1=Dotni timit
poruchy 2 = Horni limit
. . Prahova hodnota teplotni
P13.27 L'mgr‘:cpr:“”' 2520302/ 24070302/ 1000 | 742 |poruchy, skryta az do
poruchy ' ' pfipojeni desky OPTBH
P13.28 P“““f’;ievft“"”' 0 3 3| 730 |Jako parametr P133
Teplota moto 0= deaktivovano
P1329| _°F ml o | 2 2 |15521 [1=konstantni rezim

- rezim paméti*

2 =rezim posledni hodnoty

Tab. 18: Ochrany

UPOZORNEN:i!
* Tyto parametry jsou dostupné pouze u vykonového SW FWP00001V026 zahrnutého
ve verzi FW01070V010 nebo novéjsi.

UPOZORNENI! Tyto parametry jsou zobrazeny, pokud P17,2 = 0.
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5.16 Parametry chybového autoresetu (Ovladaci panel: Menu PAR -> P14)

Kod Parametr Min. | Max. [ Jedn. | Vychozi | ID Poznamka
Automaticky 0= Zakazan

P14.1 reset 0 ! 0 731 1= Zapnout

P14.2 Cas Cekani 0,10 | 10,00 s 0,50 717 | Cas ¢ekani po porude

©

P14.3| Trvani pokusu | 0,00 | 60,00 s 30,00 |718|Max. cas pro pokusy

o

P14.4| Pocet pokusl 1 10 3 759 |Max. pocet pokus

0 =Po rampé
P14.5| Funkce Restart 0 2 2 719 [1= Letmy start
2= Podle zplsobu startu

Tab. 19: Parametry chybového autoresetu

UPOZORNENI! Tyto parametry jsou zobrazeny, pokud P17,2 = 0.
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5.17 Parametry Fizeni PID (Ovladaci panel: Menu PAR -> P15)

Kéd Parametr Min. | Max. [Jedn.|Vychozi| ID Poznamka

0 = Pevné % reference
1=Al

2=AI2

3 = ProcessDataln1
(0-100%)

4 = ProcessDataln2
(0-100%)

5 = ProcessDataln3
(0-100%)

6 = ProcessDataln4
(0-100%)

7 = Pulzni vstup / enkodér
8 =AlE1

9 = Teplotni vstup 1

10 = Teplotni vstup 2
11 = Teplotni vstup 3

Volba zadané
hodnoty

o
o1
o

rizné 0 332

P15.2 | Pevnareference| 0,0 |1000| % 50,0 167 |Pevna reference

P15.3 Pevna 0.0 100,0 % 50,0 168 Alt.ernatllvm pevn§ reference,
reference 2 volitelnd pomoci DI

0=Al

1=AI2

2 = ProcessDataln1
(0-100%)

3 = ProcessDataln2
(0-100%)

4 = ProcessDataln3
Vybér zdroje P (0-100%)

zpétné vazby 0 rizne ! 334 [5 = ProcTssDatalnls
0-100%

6 = Al2-Aln

7 = Pulzni vstup / enkodér
8 = AlE1

9 = Teplotni vstup 1
10 = Teplotni vstup 2
11 = Teplotni vstup 3

P15.4

P155 MIE]. hF)dnota 0.0 50,0 % 0.0 336 H.odr]ota pfi minimalnim
zpétné vazby signalu

Max. hodnota Hodnota pfi maximalnim

P15.6 A 10,0 | 3000 % 100,0 | 337 |_. .
zpétné vazby signalu

P15.7 P zisk 0,0 |[10000| % 100,0 | 118 [Propor¢ni zesileni

Tab. 20: Parametry rizeni PID
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Kod Parametr Min. | Max. [Jedn.|Vychozi| ID Poznamka

P15.8 | éas 0,00 |320,00f s 10,00 119 |Integracni ¢as

P15.9 D ¢as 0,00 |10,00] s 0,00 132 |Derivacni ¢as
0= Pfimé (Zp. vazba <
Reference->Zvysit
vystup PID)

P15.10 | Inverze odchylky 0 1 0 340 1= Invert. (Zp. vazba>
Reference ->SniZit
vystup PID)

Pohon prejde do rezimu
parkovani, pokud vystupn{
Min. frekvence frekvence z{stava pod
P15.11 i P 0,00 | P3,2 | Hz 25,00 | 1016 |timto limitem po dobu
parkovani v
delsi, neZ je doba
definovand v parametru
Zpozdéni parkovani
pi5.12|  Zpozdeni 0 |3600]| s 30 1017 |%Pozdéni prechodu do
parkovani parkovani

P15.13 | Uroveni restartu | 0,0 | 1000 | % 50 [ 101 |Préh pro ukonceni

parkovani
Zesileni

P15.14 reference 0,0 50,0 % 10,0 | 1071 |VztaZeno na referenci

parkovani

pis.q5| Dobazwseni | g f o5 | ¢ 10 | 1072 | Doba zvyzeni po P15.12

reference

P15.16 Max. ztr/at/a 0.0 50,0 % 5.0 1509 VztaZeno naltwd'notu zpétné

parkovani vazby po zvySeni
Cas kontroly e

P15.17 2traty parkovani 1 300 s 30 1510 | Po dobé zvySeni P15.15
0 = Hodnota zpétné vazby PID
1 = Vystupni frekvence

Vybér zdroje 2 = Rychlost motoru
P15.18 procesni 0 6 0 1513 |3 = Moment motoru
jednotky 4 = Vykon motoru
5 = Proud motoru
6 = Pulzni vstup / enkodér
Desetinné
P15.19 hodnoty/ 0 3 1 1035 D.eseh.ljne hodnoty na
procesni displeji
jednotky

Tab. 20: Parametry Fizeni PID
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Kod Parametr Min. | Max. [Jedn. Poznamka
Minimalni
pis20|  hodnota 0.0 |P15.21 Min. hodnota procesu
procesni
jednotky
Maximalni
P15.21 hodnota 1 p15 20| 3200,0 Max. hodnota procesu
procesni
jednotky
Min. hodnota teploty pro
Min. hodnota | -50,0/ PID a stupnice referencni
P15.22 teploty 2232 P1523 frekvence, skryté az do
pripojeni desky OPTBH
Max. hodnota teploty pro
Max. hodnota 200,0/ PID a stupnice referen¢ni
P15.23 teploty P15.22 473,2 frekvence, skryté az do
pripojeni desky OPTBH

Tab. 20: Parametry Ffizeni PID

UPOZORNENI! Tyto parametry jsou zobrazeny, pokud P17,2 = 0.

5.18 Rizeni motoru (ovladaci panel: Menu PAR -> P16)

Kod Parametr Min. | Max. | Jedn. Poznamka
Funkce l‘: - \’;‘iedPO:eZI;?o stavu
P16.1|  predehfivani 0 2 12255 2 e
motoru = Rizeno digitalnim
vstupem
Stejnosmérny proud
pro predehrivani motoru
Proud 05x ameénice v zastaveném
P16.2| predehfivani [ . A 1227 | stavu. Aktivni ve stop
motoru Njedn stavu nebo fizeno
digitalnim vstupem
ve stop stavu.
Tab. 21: Predehréti motoru
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5.19 Menu snadného pouzivani (Ovladaci panel: Menu PAR -> P17)

Kod Parametr [ Min. |Max.|Jedn. | Vychozi

D

Poznamka

P17.1 Typ aplikace 0 3 0

540

0 = Zakladni

1 = Cerpadlo

2 = Ventilator

3 = Vysoka dynamika
UPOZORNEN! Viditelné
pouze v aktivnim Privodci
spousténim.

Skryti

P17.2 o
parametru

0 = VSechny parametry
viditelné

1 = Viditelna pouze skupina
parametrd Rychlého nastaveni

P17.3 | Jednotka teploty| 0 1 0

1197

0= celsius

1 = kelvin

UPOZORNENI! Skryté az
do pripojeni desky OPTBH

Heslo pro
P17.4 pristup 0 30000 0
k aplikaci*

2362

Po zadani spravného hesla
lze provést kontrolu skupiny
parametr( 18.

Tab. 22: Parametry menu snadného pouzivani

UPOZORNENI!

* Tyto parametry jsou dostupné pouze u vykonového SW FWP00001V026 zahrnutého

ve verzi FW01070V010 nebo novéjsi.
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5.20 Parametry systému
Kod Parametr | Min. |Max. |V)"chozi| ID | Poznamka
Informace o softwaru (MENU SYS -> V1)
V11 APISWID 2314
V1.2 Verze API SW 835
V1.3 ID Power SW 2315
V1.4 Verze Power SW 834
V1.5 ID aplikace 837
V1.6 Revize aplikace 838
V1.7 Zatizeni systému 839
Pokud nebyla nainstalovana dopliikova deska pro komunikaéni sbérnici nebo deska
OPT-BH, maji parametry ikaéni sbérnice Modb asledujici hodnoty
Stav Modbus
komunikace.
Format: xx.yyy
V2.1 Stav komunikace 808 kde xx = 0-64 (pocet
chybovych zprav)
yyy = 0-999 (pocet
dobrych zprav)
Protokol komunika¢ni 0 = NepouZito
P22 sbérnice 0 ! 0 809 1 = Pouzit Modbus
Vychozi nastaveni:
P2.3 Adresa slave 1 255 1 810 Z&dna parita,
1 zavérny bit
0=300
1=600
2=1200
3=2400
P2.4 Prenosova rychlost 0 8 5 811 4 = 4800
5=19600
6=19200
7 = 38400
8=57600

Tab. 23: Parametry systému
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Kod Parametr Min. | Max. | Vychozi ID Poznamka

0=Neni

1=Suda

2=Licha

Dva stop bity, je-li typ
P2.6 Typ parity 0 2 0 813 parity

0=Nenf

Jeden stop bit, je-li
typ parity

1=suda nebo 2 = licha

B 0 = NepouZito
Casovy limit komunikace | 0 255 10 814 1=1sekunda
2 = 2 sekundy, atd.

P2.

~

P2.8 Reset stavu komunik. 0 1 0 815

Pokud byla instalovana deska Canopen E6, maji i parametry

0 = Inicializace

4 = Zastaveno

5 = Provozni

6 = Pred provozem
14004 |7 = Obnoveni vychozi
aplikace

8= Obnoveni vychozi
komunikace

9 = Neznamy

Stavu komunikace

V21 Canopen

1 = Driver profil

P2.2 | Provozni rezim Canopen 1 2 1 14003
2 = Bypass

P2.3 ID uzlu Canopen 1 127 1 14001

3 =50 kbaud

4 =100 kbaud

Rychlost prenosu 5 =125 kbaud
Canopen 3 8 é 14002 6 =250 kbaud

7 =500 kbaud

8=1000 kbaud

P2.4

Tab. 23: Parametry systému
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Kod Parametr | Min. |Max.|Vy'chozi| ID | Poznamka
Pokud byla nainstalovana deska DeviceNet E7, maji komunikacni parametry
nasledujici hodnoty

Stav Modbus
komunikace. Format:
XXXX.Y, X = Pocitadlo
zprav DeviceNet

v2.1 Stav komunikace 14014 |Y = Stav DeviceNet
0 = Neexistujici nebo
bez napajeni shérnice
1 = Konfigurovani stavu
2 = Zavedeno
3 =Prodleva

P2.2 Typ vystupni sestavy 20 | 1M 21 14012 |20, 21, 23,25,101, 111

P23 MAC ID 0 63 63 14010
1 =125 kbit/s

P2.4 PFenosova rychlost 1 3 1 14011 2 =250 kbit/s
3 =500 kbit/s

P2.5 Typ vstupni sestavy 70 117 71 14013 70, 71,73, 75,107,117

nasledujici hodnoty

Pokud byla nainstalovana deska ProfiBus E3/E5, maji komunikacni parametry

V2.1 Stav komunikace 14022
V2.2 Stav protokolu 14023
komunikacni sbérnice
V2.3 Aktivni protokol 14024
Vo4 Aktivni prenosova 14025
rychlost

V2.5 Typ telegramu 14027
1 = Profidrive

P2.6 Rezim obsluhy 1 3 1 14021 2 = Bypass
3 =Echo

P2.7 Adresa slave 2 126 126 14020

Tab. 23: Parametry systému
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Kod Parametr | Min. |Max. |Vy'chozi| ID | Poznamka

Pokud byla instalovana deska OPT-BH, maji komunikaéni parametry nasledujici hodnoty

0 = Zadny snimaé
1=PT100
2=PT1000

P2.1 Senzor typ 1 0 6 0 14072 |3=Ni1000

4= KTY84
5=2xPT100
6=3xPT100

0 = Zadny snima¢
1=PT100
2=PT1000

P2.2 Senzor typ 2 0 6 0 14073 |3 =Ni1000

4= KTY84
5=2xPT100
6=3xPT100

0 = Zadny snimag
1=PT100
2=PT1000

P2.3 Senzor typ 3 0 6 0 14074 |3 =Ni1000
4=KTY84
5=2xPT100
6=3xPT100

Pokud byla instalovana deska OPT-EC, maji komunikaéni parametry nasledujici hodnoty
Parametry maji nasledujici hodnoty

Cislo verze softwaru

\VAl Cislo verze 0 desky
V2.2 Stav desky 0 Stav aplikace desky
Dalsi informace

V3.1 Pocitadlo MWh 827 Milién Watt-hodin

V3.2 Zapnuto dni 828

V3.3 Zapnuto hodin 829

V3.4 Pocitadlo chodu: Dny 840

V3.5 | Poéitadlo chodu: Hodiny 841

V3.6 Pocitadlo poruch 842

V3.7 Monitor stnavu sady Skryté pri pripojeni
parametrd panelu k PC.

azl| omiee [ [ ] o | e 1 e

Tab. 23: Parametry systému
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Kod Parametr Min. | Max. | Vychozi ID Poznamka
P43 Heslo 0000 | 9999 | 0000 832
Cas aktivniho panelu

Pi-4 a podsviceni LCD 0 9 5 833

UloZit sadu parametrd Skryté pri pripojeni
P45 do panelu 0 ! 0 k PC.

Obnovit sadu parametrd Skryté pri pripojeni
P46 z panelu 0 ! 0 k PC.
F5.x Menu Aktivni poruchy
F6.x Menu Historie poruch

Tab. 23: Parametry systému
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6. URCOVANI PORUCH

Kéd poruchy Nazev poruchy Kéd poruchy Nazev poruchy
1 Nadproud 27 Zpétna ochrana EMF
P! P
2 Prepéti 29 Porucha termistoru
p
- Komunikace po interni
3 Porucha uzemnéni 34 sbérnici
8 Systémova porucha 35 Chyba aplikace
9 Podpéti 41 PrehFati IGBT

Vybér analogového vstupu
20%-100% (vybrany

1 Porucha vystupni faze 50 rozsah signalu 4 az 20 mA
nebo 2az 10V)
Nizka teplota frekvencniho ,
13 ménice 51 Externi porucha
PFehréti frekvenéniho -
14 ménice 52 Porucha dvifek panelu
15 Zablokovany motor 53 St?g:;iiae komunikacni
16 PFehrati motoru 54 Porucha slotu
- Nespravny smér chodu
17 Odlehceni motoru 55 {konflikt FWD/REV)
Chyba kontrolniho souctu . e
22 EEPROM 57 Chyba identifikace
25 Chyba hlidace 1M1 Teplotni porucha

mikrokontroléru

Tab. 24: Kédy poruch. Podrobny popis poruch najdete v uZivatelské pfirucce.
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7. TECHNICKE UDAJE
Velikost Vyska (mm) Sitka (mm) Hloubka (mm) | Hmotnost (kg)
mm palce mm palce | mm palce | kg b
Mi1 157 6,2 66 2,6 98 3,9 05 1.1
2‘1’"‘é'y MI2 195 |77 9 |35 w2 |4 07 |15
MI3 262 10,3 100 3,9 109 43 1 2,2
Ml4 370 14,6 165 6,5 165 65 8 17,6
MI5 414 16,3 165 6,5 202 8 10 22
Site Jedrjf}tkyVarc'on 20s Jiny{ni Lfombln?cgmi filtrd nevi EMCIA velze
pouZivat v sitich se sdruzenym napétim (s uzemnénou fazi)
Napéjeci sit| Maximalni zkratovy proud musi byt <50 kA, pro MI4 bez stejnosmérné

Zkratovy proud

tlumivky musi byt maximalni zkratovy proud <2,3 kA, pro MI5 bez
stejnosmérné tlumivky musi byt maximalni zkratovy proud <3,8 kA

PFipojeni
k motoru

Vystupni napéti

0-Uj,

Vystupni proud

Trvaly proud Iy pFi teploté okoli max. +50 °C (zavisi na velikosti
jednotkyl, pietizeni 1,5 x Iy max. 1 min/10 min

Digitalni vstup

Kladny, Logicka 1: 18-30 V, Logicka 0: 0-5V; Zaporny,
Logicka 1: 0-10 V, Logicka 0: 18-30 V; Ri = 10 KQ (neuzemnény)

Napétianalogového
vstupu

0-10V, Ri =250 kQ

Proud
analogového
vstupu

0(4)-20 mA, Ri <250 Q

Analogovy vystup

0-10V, RL 2 1 kQ; 0(4)-20 mA, RL < 500 Q, prepinatelné
prostfednictvim mikrospinace

Digitalni vystup

OtevF. kolektor, max. zatéz 35 V/50 mA (neuzemnény)

Reléovy vystup

Max. spinaci zatéz: 250 VAC/3 A, 24V DC 3 A

Pomocné napéti

+20%, max. zatéz 50mA

Podmink
prostredi

Provozni teplota
prostiedi

-10°C (bez namrazy)-40/50°C (zavisi na velikosti jednotky):
jmenovita zatiZitelnost Iy

Bocéni montaz pro MI1-3 je vzdy 40°C; Pro IP21/Nemal v MI1-3
je max. teplota rovnéz 40°C.

Teplota skladovani’

-40°C-70°C

Relativni vlhkost

0 az 95% RH, bez kondenzace, nekorozivni prostredi,
bez kapajici vody

Nadmorska vyska

100% zatizeni (bez snizovani vykonu) az do 1000 m. 1% snizeni
vykonu pro kazdych 100 m nad 1000 m; max. 2000 m

Trida kryti

1P20/IP21/NEMA 1 pro MI1-3, IP21/NEMA 1 pro MI4-5

Stupefi
znecCistovani

PD2
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Imunita Vsouladu s EN50082-1, -2, EN61800-3
230V: V souladu s EMC kategorie C2; s internim filtrem RFI.
Emise Viz podrobné Mllf ab VythVLIjI Lfaleg(;ru Cz(,jj;otkl‘ Yy:)aveny dopliikovou
opisyv Uzivatelské stejnosmernou tlumivl ou a tlumivkou. . .
EMC popisy 400 V: V provedeni s vnitfnim odrusovacim filtrem vyhovuje
pfirucce jednotky K i C2 EMC: deni s dopliik M
Vacon 20 na: ategorii i v provedent s dopliikovou stejnosmérnou
WWWVacon éom] tlumivkou a CM tlumivkou vyhovuji MI4 a 5 kategorii C2.
! . Oba: Zadna ochrana pfed vyzarovanim EMC (Vacon droved N):
bez filtru RFI
Pro EMC: EN61800-3,
Normy Pro bezpenost: UL508C, EN61800-5
Osvédceni
a prohla- Pro bezpe&nost: CE, UL, cUL, KC
Seni Pro EMC: CE, KC
vyrobce (Podobnéjsi Gdaje o schvaleni najdete na Stitku na jednotce.)
o shodé

Silovy Velikost svorek min-max (mm?)
. napéjeci P
Velikost Pojistka (Al |\ apel Cu Hiavni | Uzem. | Ovtadaci
. < .| prvky
(mm?) vedeni | néni 4 relé
PoZzadavky na MI1 6
kabely a poji: 3*1,5+1,5 1,5-4
(Viz podrobné Mi2 10
udaje v uzivatelské | mi3 20 3%2,5+2,5 1,5-6
prFiruéce jednotky
Vacon 20 na: gg
www.vacon.com) w0
380-480V, 3~ . 1-10
208-240V, 3~ Mi4 (202 40 je 3*6+6 Cu 1-10
pouze pro
208-240V,
3-)
2,5-50
* : _ _
MI5 40 3*10+10 Cu/Al 2,5-35|0,5-1,5
Mi2 20 2*2,5+2,5
15V, 1~
Mi3 32 2%6+6
1,5-4
M 10 2*1,5+1,5
208-240, 1~ Mi2 20 2*2,5+2,5
MI3 32 2%6+6 1,5-6
MI3 6
3*1,5+415 1,5-4
600V MI3 10
MI3 20 3*2,5+42,5 15-6
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- Pres vySe uvedené pojistky je mozné jednotku pripojit k napajeni s maximalnim
zkratovym proudem 50 kA

- Pouzivejte kabely s tepelnou odolnosti nejméné +70°C.

- Pojistky slouzi rovnéz jako ochrana pred pretizenim kabelu.

- Tyto pokyny jsou pouZitelné jen v pripadé jednoho motoru a jednoho kabelového
spojeni od frekvencniho ménice k motoru.

- Pro dodrzeni normy EN61800-5-1 musi mit ochranny vodi nejméné 10 mm2 Cu
nebo 16 mm2 AL Jina moZnost je pouZiti dodate¢ného ochranného vodice nejméné
stejné velikosti, jako je pavodni vodi¢.
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Vacon 20 - jmenovité vykonové udaje

Napéti sité 208-240 V, 50/60 Hz, 1~ faze
J e Vykon motoru Jmenoyi(y’
menovité zatizeni na htideli vstupni
Typ frek- proud Mechanicka Hmot-
vencniho % 0 velikost nost
ménice [100% trvaly Pf"t“,? Pri1S0% | p p (A] lkg)
proud Iy [A] |PiE e [HP1 | KW
0001 17 2,6 0,33 0,25 4,2 MI1 0,55
0002 2,4 3,6 0,5 0,37 57 MI1 0,55
0003 2,8 4,2 0,75 0,55 6,6 MI1 0,55
0004 3,7 5,6 1 0,75 83 MI2 0,7
0005 4,8 7.2 1,5 1,1 11,2 MI2 0,7
0007 7 10,5 2 1,5 14,1 MI2 0,7
0009* 9,6 14,4 3 2,2 22,1 MI3 0,99
Tab. 25: Vacon 20 - jmenovité vykonové udaje 208-240 V
* Maximaln{ okolni provozni teplota ménice je 40°C!
Napéti sité 208-240 V, 50/60 Hz, 3~ faze
J PP Vykon motoru Jmenoyit)'f
menovité zatizeni hiideli vstupni
Typ frek- nanriaet proud Hmot-
yp Ire — Mechanicka
venvcn_lvho Proud pfi velikost nost
ménice [100% trvaly  |150% P P (Al lkg)
proud Iy [A] [pretizeni [HP] | [Kw]
[A]
0001 1,7 2,6 0,33 0,25 2,7 MI1 0,55
0002 2,4 3,6 05 0,37 3,5 MI1 0,55
0003 2,8 4,2 0,75 0,55 3,8 MI1 0,55
0004 3,7 5,6 1 0,75 4,3 MI2 0,7
0005 4,8 7,2 1,5 11 6,8 MI2 0,7
0007* 7 10,5 2 1,5 8,4 MI2 0,7
0011* 1 16,5 3 2,2 13,4 MI3 0,99
0012 12,5 18,8 4 3 14,2 Ml4 9
0017 17,5 26,3 5 4 20,6 MI4 9
0025 25 37,5 7.5 B3 30,3 Mi4 9
0031 31 46,5 10 7.5 36,6 MIS 1"
0038 38 57 15 11 44,6 MI5 11

Tab. 26: Vacon 20 - jmenovité vykonové udaje 208-240 V, 3~

* Maximalni okolni provozni teplota ménice je +40°C!
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Napéti sité 115V, 50/60 Hz, 1~ faze
J PR Vykon motoru Jmenoyily’
menovité zatizeni hideli vstupni
Typ frek- 1 hrided proud Hmot-
ypIre — Mechanicka
venvcn_lvho Proud pfi velikost nost
ménice [100% trvaly  [150% p p [A] lkg)
proud Iy [A] [pretizeni [HP] | [KWI
[A]
0001 1,7 2,6 0,33 0,25 9,2 MI2 0,7
0002 2,4 3,6 0,5 0,37 11,6 MI2 0,7
0003 2,8 4,2 0,75 0,55 12,4 MI2 0,7
0004 3,7 5,6 1 0,75 15 MI2 0,7
0005 4,8 7,2 1,5 11 16,5 MI3 0,99
Tab. 27: Vacon 20 - jmenovité vykonové udaje, 115V, 1~
Napéti sité 380-480 V, 50/60 Hz, 3~ faze
J e Vykon motoru Jmenoyi(y’
menovité zatizeni vl vstupni
Tvm frek na hrideli proud Himot:
yp Jrex- — Mechanicka | MO
"e”f”,'f“’ Proud pfi velikost nost
ménice [100% trvaly |150% P P [A] lkg)
proud Iy [A] |pretizeni [HPT | [kwW]
[A]
0001 1,3 2 0,5 0,37 2,2 MI1 0,55
0002 1,9 2,9 0,75 0,55 2,8 MI1 0,55
0003 24 3,6 1 0,75 3,2 MI1 0,55
0004 B 5 1,5 1.1 4 MI2 0,7
0005 4,3 6,5 2 1,5 5,6 MI2 0,7
0006 5,6 8,4 3 2,2 7.3 MI2 0,7
0008 7,6 11,4 4 3 9,6 MI3 0,99
0009 9 13,5 5 4 11,5 MI3 0,99
0012 12 18 7,5 55 14,9 MI3 0,99
0016 16 24 10 7.5 17,1 Ml4 9
0023 23 34,5 15 11 25,5 Ml4 9
0031 31 46,5 20 15 33 MI5 11
0038 38 57 25 18,5 41,7 MIS 1Al

Tab. 28: Vacon 20 - jmenovité vykonové udaje 380-480 V
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Napéti sité 600 V, 50/60 Hz, 3~ faze
. Jmenovity
Jmenovité zatizeni \;);k;:idn;ﬁtoru vstupni
- roud -
Typjrgk prov Mechanicka Hmot
vencnho Proud velikost nost
ménice |100% trvaly  |pfi 150% p p [A] lkg)
proud Iy [A] [pretizeni [HP] | [KWI
Al
0002 1,7 2,6 1 0,75 2 MI3 0,99
0003 2,7 4,2 2 1,5 3,6 MI3 0,99
0004 3,9 59 3 2,2 5 MI3 0,99
0006 6,1 9,2 5 4 7,6 MI3 0,99
0009 9 13,5 7,5 55 10,4 MI3 0,99

Tab. 29: Vacon 20 - jmenovité vykonové udaje, 600 V

Poznamka 1: Vstupni proudy jsou hodnoty vypoéitané pfi napajeni
transformatorem 100 kVA.

Poznamka 2:

Pro motor s permanentnimi magnety vybirejte jmenovity vykon

frekvencniho ménice podle vykonu motoru na hrideli, nikoli podle

jmenovitého proudu.

Rychlé nastaveni Modbus

1

A: Zvolte Komunikacni sbérnici jako vzdalené Fidici misto: P2.1 do 1 - Kom. sbérnice
B: Nastavte protokol Modbus RTU na .ZAPNUTO": SYS P2.2 az 1 - Modbus

A. Nastavte Ridici slovo na 0" (2001)
B. Nastavte Ridici slovo na 1" (2001)
C. Stav frekvencniho ménice je BEH

D. Nastavte Referenéni hodnotu na ..5000" (50,00%) (2003)

E. Aktualni rychlost je 5000 (25,00 Hz, pokud MinFreq je 0,00 Hz a MaxFreq je 50,00 Hz)

F. Nastavte Ridici slovo na .0 (2001)
G. Stav frekven¢éniho ménice je STOP
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