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OHUTUS Dok: DPD00843, vilja antud: 10.11.2011 VACON ® 1

See kiirjuhend sisaldab Vacon 20 sagedusmuunduri
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Enne sead alla ja lugege labi Vacon 20
tdielik kasutusjuhend, mis on saadaval aadressil
www.vacon.com -> Support & Downloads

-

.OHUTUS

ELEKTRILIST PAIGALDUST TOHIB TEOSTADA AINULT
PADEV ELEKTRIK!

B>

Kiirjuhend sisaldab selgelt téhistatud hoiatusi, mille eesmérk on tagada isiklik ohutus ja
véltida tahtmatut toote v6i (ihendatud seadmete kahjustamist.

Palun lugege neid hoiatusi tahelepanelikult.

Kui Vacon 20 on vooluvérku Gihendatud, on sagedusmuunduri
jouallika komponendid pingestatud. Pingega kokku puutumine
on véaga ohtlik ning véib pohjustada raskeid vigastusi voi surma.

Kui Vacon 20 on vooluvorku tihendatud, on mootori terminalid U,
V, W (T1, T2, T3) ja voimalikud pidurdustakisti -/+ terminalid
pingestatud, isegi kui mootor ei t66ta.

Sisend-valjundterminalid on vooluvérgust eraldatud. Relee
véljundterminalid voivad siiski talletada ohtlikku kontrollpinget,
isegi kui Vacon 20 pole vooluvorku Ghendatud.

Sagedusmuunduri Vacon 20 maatihendusvool on suurem kui

3,5 mA AC. Vastavalt standardile EN61800-5-1 tuleb kasutada
tugevdatud maandust.

Vvt tikki 7!

Kui sagedusmuundurit kasutatakse masina osana, on masina
varustamine maandusega masina tootja kohustuseks (EN 60204-1).

Kui Vacon 20 lahutatakse vooluvérgust ja mootor samal ajal

aab seade voolu alla, kui protseduur pingestab mootorit.
Sellisel juhul to6tab mootor generaatorina, suunates energiat
sagedusmuundurisse.

Parast sagedusmuunduri vooluvdrgust lahutamist oodake, kuni
ventilaator seiskub ning néidikud ja olekutuled esipaneelil kustuvad.
Enne Vacon 20 iihenduste kasitsemist oodake veel 5 minutit.

Kui automaatse lahestamise funktsioon on aktiveeritud, voib
mootor pérast rikkeolukorda automaatselt kdivituda.
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2 ® VACON PAIGALDAMINE

2. PAIGALDAMINE

2.1 Mehaaniline paigaldamine
Seadme Vacon 20 seinale kinnitamiseks on kaks véimalust. MI1 kuni MI3 jaoks kas kruvid
voi DIN ré6baskinnitus; MI4 ja MI5 jaoks kruvid voi darikkinnitus.

MI3
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Mi1 @ =ws

Joonis 1: Kruvikinnitus, MI1 kuni MI3
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Joonis 2: Kruvikinnitus, MI4 ja M15
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PAIGALDAMINE VACON ® 3

Joonis 3: DIN-ré6baskinnitus, MI1 kuni MI3
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Joonis 4: Aéarikkinnitus, M14 ja MI5

Markus! Vaadake kinnituse modtmeid seadme tagakiiljelt.

Jétke jahutuseks vaba ruumiVacon 20st tilespoole (100 mm), alla (50 mm) ja kiilgedele
(20 mm)! (MI1 kuni MI3 puhul on kérvuti paigaldamine lubatud ainult siis, kui keskkonna
temperatuur on alla 40 °C; Mi4 ja MI5 puhul pole kérvuti paigaldamine lubatud.
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4 ® VACON PAIGALDAMINE

Kinnitage tugi
PARAST
toitekaablite
paigaldamist

n

Kinnitage see plaat
ENNE toitekaablite
paigaldamist

ehe soe
aeet
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Joonis 5: PE-plaadi ja APl kaablitoe kinnitamine, MI1 kuni MI13

Tl Taal Taal

Kinnitage tugi
PARAST

paigaldamist

Kinnitage see plaat
ENNE toitekaablite
paigaldamist

Joonis 6: PE-plaadi ja APl kaablitoe kinnitamine, M14 ja MI5
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PAIGALDAMINE

VACON ® 5

2.2 Kaablid ja ithendused

2.2.1 Toitekaablid
Markus! Toitekaablite pingutusmoment on 0,5-0,6 Nm
3~(230V,400V)

Mootor vilja

Koorige

TOITELIN  plastikust MOOTOR
isolatsioon 360°
ulatuses

Joonis 7: Vacon 20 toitethendused, MI1

3~(230V,400V,575V)  Valise piduritakisti
3~(230V,400V,575V)

Mootor vilja
JITLVIT2 WIT3

Koorige maanduskaablilt

plastikust isolatsioon
360° ulatuses

TormeLin | PIDURI
TAKISTI

15

Joonis 8: Vacon 20 toitethendused, MI2 ja MI3
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6 ® VACON PAIGALDAMINE

3~ (380, 480V)

TOITELIIN  PIDURITAKISTI MOOTOR

Joonis 9: Vacon 20 toiteuhendused, M14

3~ (380, 480V)
Mootor vilja

TOITELIIN  PIDURITAKISTI MOOTOR

Joonis 10: Vacon 20 toitethendused, MI5
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PAIGALDAMINE VACON ® 7

2.2.2 Juhtkaablid

em———
S~ —————"

Joonis 12: Avage MI4 ja MI5 kaas
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8 ® VACON PAIGALDAMINE

uhtkaabli pingutamise
L. podrdemoment: 0,4 Nm

Koorige maanduskaablilt
* plastikust isolatsioon 360°
ulatuses

Joonis 14: Paigaldage juhtkaablid, MI4 ja MI5
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VACON 20 API VACON ® 9

3. JUHTSISENDID/VALJUNDID JA TERMINALID

Vacon 20
1-10kQ Terminal Signaal Tehasehaalestus Kirjeldus
. e Maksimaalne koormus
1 |+10 Vref|Tugipinge valjund 10mA
2 |an Analoogsignaali sisend 1|Sageduse etalon P|0-10 V, Ri >= 200 k Q
3 |GND ¢ |I/0-maandussignaal
6 24V 24V véljund +20%, maksimaalne
véljund |digitaalsetele sisenditele koormus 50 mA
Commom digitaalne DI1-DI6 commom
7 |DIC € sisend 9 digitaalne sisend, vt
tabelist 2 DI neelu tiupi
8 |DI1 Digitaalne sisend 1 Algusestedasi®? |[18-30V,Ri>5kQ
L |9 D2 Digitaalne sisend 2 Algusest tagasi ”
10 [oi3 | |Digitaaine sisend3  |Fikke
— gitaaine slse lahtestamine P!
A |A RS485 signaal A FB side Negatiivne
B |B RS485 signaal B FB side Positiivne
Vaikimisi:
Anal . ji PIDi tegelik 0(4)-20 mA, Ri <=250Q
4 |AI2 Ana oogsignaall vaartus ja Muud:
sisend 2 »
sageduse etalon”|0-10 v, Ri >= 200 kQ
Valitav mikroliiliti kaudu
GND @ |I/0-maandussignaal
Commonm digitaalne Commom digitaalne
DO- e e
véljund véljund
L . Eelhaalestatud )
DI4 Digitaalne sisend 4 Kiirus B0 ” 18-30V,Ri>5kQ
Nagu DI,
- . Eelhéélestatud Muud: Koodri sisend A
DI5 Digitaalne sisend 5 kiirus B1 P (sagedus kuni 10 kHz)
Valitav mikroliiliti kaudu
Nagu DI,
Muud: Koodri sisend B
Dl6 Digitaalne sisend 6 Viline rike P (sagedus kuni 10 kHz),
impulsijada sisend
(sagedus kuni 5 kHz)
0-10V,RL>1KQ
18 |AO Analoogviljund Valjundisagedus ™ |0(4)-20 mA, RL < 500 Q

Valitav mikroliiliti kaudu

Tabel 1: Vacon 20 vaikimisi 1/0-seadistus ja juhtpuldi thendused uldiseks
kasutamiseks
P) = programmeeritav funktsioon, vt kasutusjuhendist: parameetrite
nimekirjad ja detailsed kirjeldused
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10 ® VACON

VACON 20 API

Terminal Signaal Tehasehaalestus Kirjeldus
Digitaalne Avatud kollektor,
20 |DO valjundsignaal Aktiivne = VALMIS | maksimaalne koormus
48V /50 mA
22 |[RO13 _\ Relee valjund 1 Maksimaalne
Aktiivne = lilituskoormus:
23 |RO 14 LABIVOOL P 250Vac/2Avéoi
250Vdc/04A
24 |RO 22 . Maksimaalne
25 [RO21 ¥ Relee valjund 2 Ktiivne < Rikg P | lituskoormus:
26 lRo2e — Aktiivne =RIKE™ (550 v ac /2 A voi
250V dc/0,4 A

Tabel 1: Vacon 20

kasutamiseks

vaikimisi 1/0-seadistus ja juhtpuldi tthendused uldiseks

P) = programmeeritav funktsioon, vt kasutusjuhendist: parameetrite
nimekirjad ja detailsed kirjeldused
Terminal Signaal Tehasehaalestus Kirjeldus
3 |GND 1/0-maandussignaal
24V Zfl\IvaIJund +20%, maksimaalne
6 Viliund digitaalsetele
U sisenditele koormus 50 mA

I— 7 |DI_C

Commomdigitaalne
sisend

Commom digitaalne
sisend mudelitele DI1-DI6

18 [Dn

Digitaalne sisend 1

Algusest edasi P

18-30V,Ri > 5 kQ

{9 |bi2

Digitaalne sisend 2

Algusest tagasi ?

I {10 D13

Digitaalne sisend 3

Rikke lahtestamine P

— |14 |DI4

Digitaalne sisend 4

Eelhaalestatud kiirus
BOP

18-30V,Ri>5kQ

15 [DI5

Digitaalne sisend 5

Eelhalestatud kiirus
B1P

Nagu DI,

Muud: Koodri sisend A
(sagedus kuni 10 kHz)
Valitav mikroliliti kaudu

Digitaalne sisend 6

Viline rike P

Nagu DI,

Muud: Koodri sisend B
(sagedus kuni 10 kHz),
impulsijada sisend
(sagedus kuni 5 kHz)

Tabel 2: DI neelu tuip, eemaldage klemm J500 ja tihendage juhe tabeli 2 abil
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VACON 20 API VACON ® 11

J500 sS4 S3 S2 S1

ON
5| <| <
_2|gE|laE|BE
ogle < (B¢
HIEIRLE
OFF
Joonis 15: Mikrolulitid
Vacon 20 I/O-terminalid:
Al2 GND DO- DI4 DI5 DI6_AO DO+ R13 R14 *  R24
[6 8 5% 5s¢ez] [BB][c%F
1 2 3 6 7 8 9 10 25 24
|oooooooo| |°°||°°|
+10VAI1 GND 24V DI-C DI1 DI2 DI3 A B R21 R22
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12 ®* VACON NAVIGATSIOON JA KAIVITUS

4. NAVIGATSIOON JA KAIVITUS

4.1 Vacon 20 peameniiiid

READY RUN STOP ALARM FAULT READY RUN STOP ALARM FAULT
REFERENTS 7 . a 2
REFIMZ e REF (4 — - - -
.
MENUU | won L.y oot
Kuvab klahvistiku \ " " " '
referentsvairtuse PAR PAR PO LT SL TR AN
hooli litud.
onast s e VAUTAGE 515 e
v v v v
FWD REV IO KEYPAD BUS FWD REV VO KEYPAD BUS

l v VAJUTAGE

MONITOORIMIS READY RUN STOP ALARM FAULT
MENUU

Selles menilis sate sirvida
monitoorimisvadrtusi.

v v
FWD REV /0 KEYPAD BUS FWD REV /O KEYPAD BUS

l N/  VAJUTAGE

PARAMEETRITE READY RUN STOP ALARM FAULT READY RUN STOP ALARM FAULT
s 2 7Y a
MENUU REF — REF —
Selles meniiis sate MON Ly o LJ [ |
sirvida jaredigeerida ) ) « 1
parameetreid PARIL AR |4 Y
" VAJUTAGE
sys svs
v v v v
FWD REV 0 KEYPAD BUS FWD REV /0 KEYPAD BUS
l N  VAUTAGE
- READY RUN STOP ALARM FAULT READY RUN STOP ALARM FAULT
SUSTEEMI x 2 a
MENUU REF| — REF
Sin st svica won| Lo won| VS [
siisteemi parameetreid [ [} [ )
ja rikete alammeni, PAR| - PAR 1
v
SYS 14—, vajuTace SYS |4
Ny v v v
FWD REV /O KEYPAD BUS FWD REV /O KEYPAD BUS

Joonis 16: Vacon 20 peament
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NAVIGATSIOON JA KAIVITUS

VACON ® 13

4.2 Kasutuselevétt ja kdivitusviisard

4.2.1 Kasutuselevétu sammud

1. Lugege ohutusjuhiseid lehekiiljel 1

7.Viige labi kontrollkdivitus ilma mootorita, vaadake
kasutusjuhendit aadressil www.vacon.com

2. Uhendage maandus ja tehke kindlaks, et
kaablid vastavad nouetele

8. Viige l&bi nullkoormusega testid, mille puhul
mootor pole protsessiga tihendatud

3. Kontrollige jahutusohu kvaliteeti ja kogust

9. Viige labi tuvastuskaivitus (Par. ID631)

4. Kontrollige, et koik start/stop (alusta/lopeta)
liilitid on asendis STOP

10. Uhendage mootor protsessiga ja sooritage
testkaivitus uuesti

5. Uhendage ajam vooluvorku

11. Vacon 20 on niitid kasutamiseks valmis

6. Kéivitusviisardi abil seadistage koik vajalikud
parameetrid

Tabel 3: Kasutuselevétu sammud

4.2.2 Kaivitusviisard

Esmasel kasutuskorral Idheb kdima kaivitusviisard. Viisardit saab kaivitada sattega SYS
parameeter 4.2 = 1. Protseduuri on kujutatud allolevatel joonistel.

Maérkus! Kaivi

vastavalt tehasesétele!

b kéik parameetrid

READY RUN_STOP ALARM FAULT
A

REF

READY RUN STOP ALARM FAULT
a

REF

vou| L wou| b (.d
—>
PAR |q ’ PAR [4 ' ‘l.f'c‘.
s svs from}
v v v R
FWD REV IO KEYPAD BUS FWD REV 0 KEYPAD BUS

v

Minge parameetrite
meniiiisse, valige P1.3
mootori nominaalkiirus

®

READY RUN STOP ALARM FAULT

Vajutage OK sisenemaks
redigeerimisreziimi

©)

READY RUN STOP ALARM FAULT

A A
[ -
LT | T3 (0
e e e I (1

v v v v ",

v®

Muutke P1.3 véartust
Ules/alla nupuga ja
vajutage kinnitamiseks
nuppu OK

v

Viige sama protseduur
|abi P1.4 puhul, mootori
nominaalvoolutugevus

Joonis 17: Vacon 20 kaivitusviisard (standardrakendus)
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14 ®* VACON

NAVIGATSIOON JA KAIVITUS

READYRUN STOP ALARM FAULT
a

Vajutage OK sisenemaks

®

READYRUN STOP ALARM FAULT READYRUN STOP ALARM FAULT
REF a REF] a
won L (T o MON 1
P earle ! [ e Ll
SYS| 4 v sYs| v v
FWD REV 1O KEYPAD BU

Valige vahemikus

néitab par 17.1 redigeerimisreziimi. 0-3, vtallpool!
P g P
numbrit.
Valikud:
P11|P12 |P17 P18 P115  |P21| P22 |P23 |P3.1| P32 | P33 | P42 |P43
1,5 |o= 0= = _
" W | sor0 o volo= 1% fomz |som0 |a=an | o | 5,
0 = péhiline Hz  |INMOT]troll kasutusel ramp | bakaik Hz 0-10v
1,1 fo= 0= -
_ | sore0 I o o= 1= | aomgfs0ie0 | a=an | o |
1 =pumba ajam Hz  |'NMOT ftroll Kasutusel ramp | ramp Hz 0-10v.
- 1,1x fo= 0= = _
= X w | S0/60 h P vo 1= - |aomz|50%60 [ 4=A | 505 | 205
ventilaatori ajam Hz INMOT | troll kasutusel kaigus | bakaik Hz 0-10V
sors0 |15 % [Lideans - 50/60 | 4=A1n
v flsteemiga |- 1o o= - fomz s | s
Hz - [Ivor[Kiruse © iasutusel ramp | bakiik Hz | o010v

* Sama mis ajami pinge, valja arvatud 115 V ajamites,
kus vaartus on 230 V

Majutatud
parameetrid:

P1.1 Mootori Un (V) P23 Peatamisfunktsioon
P1.2 Mootori fn (Hz) P3.1 Minimaalne sagedus
P17 Voolutugevuse piir (A) P32 Maksimaalne sagedus

P1.8  Mootorijuhtreziim P3.3 1/0 etalon
P1.15 P86 Véi P42 Kiirend )
P2.1 Juhtkoht P43 Aeglustusaeg (s)

P22 Kaivitusfunktsioon

READYRUN STOP ALARM FAULT
ry

o )
PARY )
sv§ o v

FWD REV O KEYPAD BU

®

ajami seadistust.

Joonis 18: Ajamite seadistus

Vajutage OK kinnitamaks
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MONITOORIMINE JA PARAMEETRID VACON ® 15

5. MONITOORING JA PARAMEETRID

MARKUS! Antud juhend on moeldud Vacon 20 standardrakenduse]aoks,
kui k e erinevat rakend dige alla selle rakenduse juhend aadressilt:
www.vacon.com -> Support & downloads.

5.1 Monitooringuvaartused

Kood | Monitooringu signaal Uhik ID | Kirjeldus

VAR Véljundsagedus Hz 1 Mootori valjundsagedus

Vi2 Sageduse etalon Hz 25 Sa‘gedusetalon mootori kontrolli-
miseks

Vi3 Mootori kiirus p/min 2 Arvutatud mootori kiirus

Vi4 Mootori voolutugevus A 3 Mootori mdéddetud voolutugevus

V1.5 Mootori pé66rdemoment % 4 Mootori eir.yutatud tegelik /nomi-
naalne pé6rdemoment

V1.6 Valjundvéimsus kw 79 | Véljundvéimsus ajamilt mootorile

V1.7 Mootori pinge \ 6 Mootori pinge

V1.8 Alalisvoolutihenduse pinge \ 7 Mébédetud alalisvoolutihenduse pinge

AR Ajami temperatuur °C 8 Radiaatori temperatuur

V1.10 Mootori temperatuur % 9 Arvutatud mootori temperatuur

V1.1 Mootori teljevoimsus % 5 Mootori ?TV““"“‘d tegelik /nomi-
naalne véimsus

V2.1 Analoogsisend 1 % 13 Al1 signaali ulatus protsendina kasu-
tatud ulatusest

V22 Analoogsisend 2 % 12 Al2 signaali ulatus protsendina kasu-
tatud ulatusest

V23 Analoogvéljund % 2% AO signaali ulatus protsendina kasu-
tatud ulatusest

Digitaalse sisendi olek DI1, - . .
V2.4 DI2, DI3 15 | Digitaalse sisendi olek
Digitaalse sisendi olek D14, - . .

V2.5 DI, Di6 16 | Digitaalse sisendi olek

V2.6 RO1,RO2, DO 17 | Relee/ digitaalse valjundi olek

V2.7 Impulsijada/kooderi sisend % 1234 | Vaartus 0-100% skaalal

. . . Kaalutud vastavalt kooderi impulsse
V28 Kooderi p/min p/min | 1235 poorde kohta parameetritele

Tabel 4: Vacon 20 monitooringuvaartused (Uldise otstarbega rakendus)
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16 ® VACON

MONITOORIMINE JA PARAMEETRID

Kood

Monitooringu signaal

Ohik ID

Kirjeldus

V3.1

Ajami olek

43

Ajami olekud kodeerituna

BO = valmis

B1 =1t606s

B2 = tagurpidikaik

B3 =rike

B6 = t60 voimaldamine

B7 = alarm aktiveeritud

B12 =160 taotlus

B13 = mootori regulaator aktiveeritud

V3.2

Rakenduse olek

89

Rakenduse olekud kodeerituna

B3 =ramp 2 aktiivne

B5 = kaugkontroll kohas 1 aktiivne
B6 = kaugkontroll kohas 2 aktiivne
B7 = Fieldbusi kontroll aktiivne

B8 = kohalik kontroll aktiivne

B9 = PC kontroll aktiivne

B10 = eelseadistatud sagedused akti-
ivsed

V33

DINi olek

56

V4.1

PIDi sattepunkt

%

20

Regulaatori sattepunkt

V4.2

PIDi tagasisidevaartus

%

21

Regulaatori tegelik vaartus

Va3

PIDi térge

%

22

Regulaatori torge

Va4

PIDi véljund

%

23

Regulaatori valjund

V4.5

Protsess

29

Kaalutud protsessi muutuja
vt par. 15.18

Tabel 4: Vacon 20 monitooringuvaartused (Uldise otstarbega rakendus)
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MONITOORIMINE JA PARAMEETRID

VACON ® 17

5.2 Kiirseadistuse parameetrid (Virtuaalne meniiii, kuvatakse, kui parameeter

17.2=1)
Kood| Parameeter Min | Max | Uhik | Vaikimisi| ID Markus
P Mootorl.nomlnaal- 180 690 v Varieerub | 110 V?.adake moo.lori peal olevat
pinge véimsusplaati
Mootori nominaal- 50,00/ Vaadake mootori peal olevat
P12 sagedus 3000(320,00(  Hz 60,00 m voimsusplaati
OE Mooton"noml- 30 | 20000 | p/min [ 1440 /1720| 112 Valke‘seaded kehtlvad 4
naalkiirus pooliga mootori puhul
Mootori nomi- 02x| 2,0x Vaadake mootori peal olevat
P1.4 | naalne voolutuge- | | A INihik 1135 N
Niihik | INahik voimsusplaati
vus
R Vaadake mootori peal olevat
P15 | Mootoricos () 0,30 | 1,00 085 120 voimsusplaati
Voolutugevuse 02x 2x 1,5x Mootori maksimaalne
P1.7 L A 107
piirmaar Inahik | Nhik INGhik voolutugevus
Pé6rdemomendi 0 = pole kasutusel
il véimendus 0 ! 0 109 1 =kasutusel
S 0 =1/0-terminal
P2.1 Ka“g“]‘hvt;'l'i‘k“k°ha 0 2 0 172 |1 =Fieldbus
2 = klahvistik
. . 0 =ramp
p2.2 | Kaivitusfunktsioon| 0 1 0 505 1 = lendstart
Peatamis- 0 = vabakaik
P23 funktsioon 0 ! 0 506 1=ramp
T Minimaalne sage- 000 | P32 Hz 0,00 101 Minimaalne sageduse
dus etalon
Maksimaalne sage- 50,00/ maksimaalne sageduse
P3.2 dus P3.1 | 320,00 Hz 60,00 102 etalon
1 = eelhdélestatud kiirused 0|
2 = klahvistik
3 =Fieldbus
Kaugjuhtimiskoha :iﬁ:;
P3.3 | 1sagedusetaloni 1 9 7 172"
valik 6=PID
7=AI1+AI2
8 = mootori potentsio-
meeter
9 = impulsijada/kooder
Eelhéélestatud kiirust 0
P34 Eelhaalestatud P31 | P32 Hz 5,00 124 kasutatakse sagedusetalo-

kiirus O

nina
kuiP3.3=1

Tabel 5: Kiirseadistuse parameetrid
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18 ® VACON MONITOORIMINE JA PARAMEETRID

Kood| Parameeter Min | Max | Uhik | Vaikimisi| ID Markus

P35 Eelhaﬂalestatud p31 | P32 Hz 10,00 105 Aktlvegntud digitaalsete

kiirus 1 sisendite poolt

P36 i P31 | P32 Hz 15,00 106 Aktlve?rltud digitaalsete

kiirus 2 sisendite poolt

P37 Eelhaﬂalestatud p31 | P32 Hz 20,00 126 Aktlvegntud digitaalsete

kiirus 3 sisendite poolt
- Kiirendus 0 Hz juurest

P4.2 Kiirendusaeg 1 0,1 |3000,0 s 30 103 maksimaalse sageduseni.
Aeglustusaeg maksi-

P43 Aeglustusaeg 1 0,1 | 3000,0 s 3,0 104 | maalse sageduse juurest
0 Hz-ni.
0=0-100%

N " 1=20% - 100%

P6.1 | Allsignaaliulatus | 0 1 0 379 20% on sama kui 2 V mini-
maalne signaalitase.
0=0-100%
1=20%-100%

P6.5 | Al2 signaali ulatus 0 1 0 390 | 20% on sama kui 2 V
vOi 4 mA minimaalne sig-
naalitase.

Automaatne 0 = keelamine
P14.1 lahtestus 0 ! 0 731 1 =lubamine
0 = kéik parameetrid on
Parameetri nahtaval
P17.2 o 0 1 1 115 | 1 = ainult kiirseadistuse
varjamine N
parameetrite grupp on
nahtaval

Tabel 5: Kiirseadistuse parameetrid
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53 M i sdtted ( I: Meniiii PAR -> P1)

Kood| Parameeter | Min | Max | Uhik | Vaikimisi| ID Markus

201 Mooton. nomi- 180 690 v Varieerub | 11 Viadake moo‘torl peal olevat
naalpinge véimsusplaati
Mootori nominaal- 50,00/ Vaadake mootori peal olevat
P12 sagedus 3000132000 Hz 60,00 m véimsusplaati
Mootori nomi- . 1440/ Vaikeseaded kehtivad 4 poo-
P13 naalkiirus 30 [ 20000 p/min 1720 n2 liga mootori puhul
Mootori nomi-
ootori nomi 02x] 20x Vaadake mootori peal olevat
P1.4 | naalne voolutuge- A INahik 113 %7 A
Inahik | INahik véimsusplaati
vus
P15 Mootori cos (P 030 1,00 085 120 Vef]dake moo.ton peal olevat
"~ véimsusplaati
(Vdimsusfaktor)
- 0 = induktsioon
P1.6 Mootori tlilip 0 1 0 650 1= pusimagnet
Voolutugevuse | 02x| 2x 1,5x% Mootori maksimaalne voolu-
P1.7 A A 107
piirmaar INihik | INihik INiihik tugevus

Mootori 0 = sageduse juhtimine
P18 juhtrezii 0 1 0 600 | 1= avatud siisteemiga kii-
juhtreziim vatud s
ruse juhtimine

0 =lineaarne
P1.9 U/fsuhe 0 2 0 108 | 1 = teiseastmeline
2 = programmeeritav

Vilja nérgenemis- 50,00/ Vilja nérgenemispunkti
PO punkt 800 [32000f Hz 60,00 602 sagedus
Vilia né . Pinge vélja ndrgenemis-
prat | 2 NI 16,001 200,00] % | 100,00 | 603 [ punktis protsendina hikust
punkti pinge U
nmot
U/ f keskpunkti 50,00/ Programmeeritava U / f kesk-
P1.12 sagedus 000 [ P1.10  Hz 60,00 604 punkti sagedus
. Programmeeritava U / f kesk-
praz| U/ fkeskpunkti |00 [ p111| 9 | 10000 | 605 |punktipinge protsendina
pinge Gihikust Up ot
Nullsageduse . Pinge 0 Hz juures protsend-
P1.14 pinge 0,00 | 40,00 % Varieerub | 606 ina Ghikust Upmor
Pé6rdemomendi 0 = keelatud
P1.15 véimendus 0 ! 0 109 1 = lubatud

PWN sagedus Kui véartused
on suuremad kui vaikevaar-
tused, tuleb voolutugevust
véhendada

P1.16| Lilitussagedus 1.5 16,0 kHz 4,0/20 | 60

Tabel 6: Mootori satted
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Kood| Parameeter | Min | Max | Uhik | Vaikimisi| 1D Markus
0 = keelatud
P1.17 Pidurikatkesti 0 2 0 504 | 1 =lubatud Alati
2 = tooolekus
0 = mitteaktiivne
Mootori identifit- 0 1 0 631 1 = seisaku tuvastamine
P1.18 seerimine (aktiveerimiseks tuleb 20 s

jooksul sisestada kasklus)

Pinge langus mootori
méhisel nominaalse voolutu-
gevuse juures protsendina
Ghikust Upmot-

P1.19| Rspingelangus | 0,00 | 100,00 % 0,00 675

0 = keelatud
Ulepinge kon- 1 = lubatud, standardreziim
7220 troller 0 2 ! 607 2 =lubatud,
|166gikoormusreziim
Alapinge kon- 0 = keelamine
P1.21 troller 0 ! ! 608 1 =lubamine
p122|  Ssiinusfilter 0 1 0 527 | 9= pole kasutusel

1 =Kkasutusel

Tabel 6: Mootori satted

Markus! Neid parameetreid naidatakse, kui P17.2 =0.
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5.4 Stardi/stopi seadistamine (Juhtpaneel: Meniiii PAR -> P2)

Kood| Parameeter |Min| Max | Uhik| Vaikimisi| 1D Markus
S 0 =1/0-terminalid
P2.1 Kaug“‘hvt;mfk"ha] of 2 0 172 |1 = Fieldbus
2 =klahvistik
e . 0=ramp
P2.2 | Kaivitusfunktsioon| 0 1 0 505 1 = lendstart
p2.3 | Peatamisfunktsioon| 0 1 0 506 0 = vabakiik
1=ramp
1/0-juht- 1/0-juht-
signaal 1 signaal 2
0 Edasi Tagasi
P24 170 Start.ji/stopi 0 4 2 300 | 1 Edasi (dér)  Pooratud
loogika peatamine
2 Edasi (aar)  Tagasi (aar)
3 Kaivitus Tagurpidi
4 Kaivitus (aar) Tagurpidi
" 0 = kaugjuhtimine
P25 Kohalik/kaug 0 1 0 211 1 = kohalik juhtimine
P26 Klahvjuhtimise 0 1 0 123 O:edasln
suund 1 =tagasi
P27 KIahV|§t|ku peat- 0 1 1 114 0= alm{lt klahvistiku juhtimisel
amisnupp 1=alati
P 0 =1/O-terminalid
P28 KaugJ“h‘a'?.“k'SkOhaz o 2 0 | 173|1=Fieldbus
val 2 = Klahvistik

Tabel 7: Stardi/stopi seadistamine
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5.5 Sagedusetalonid (Juhtpaneel: Meniiii PAR -> P3)

Kood | Parameeter | Min | Max | Uhik | Vaikimisi| ID Markus
p3q |Minimaainesaged o oo | p3y [k, 000 [101
dus
Maksimaalne 50,00/
P3.2 sagedus P3.1 | 320,00 Hz 60,00 102
1 = eelhéalestatud kiirused 0f
2 = klahvistik
3 = Fieldbus
Kaugjuhtimiskoha : i 2:;
P3.3 | 1sagedusetaloni| 1 9 7 17|12~
valik 6=PID
7=Al1+AI2
8 = mootori potentsio-
meeter
9 = impulsijada/kooder
Eelhailestatud Eelhaalestatud kiirust 0 kasu-
P3.4 - P3.1 P3.2 Hz 5,00 124/ tatakse sagedusetalonina kui
kiirus O
P33=1
P35 Eelhaﬂalestatud P31 P32 Hz 1000 | 105 A_ktlve.erltud digitaalsete
kiirus 1 sisendite poolt
P36 Eelhaflestatud P31 P32 Hz 1500 | 106 Aktlvegrltud digitaalsete
kiirus 2 sisendite poolt
p3.7 Eelhaﬂalestatud P31 P32 Hz 2000 |126 A'ktlve.erltud digitaalsete
kiirus 3 sisendite poolt
P38 Eelhaﬂalestatud P3.1 P32 Hz 2500 |127 Aktlvegrltud digitaalsete
kiirus 4 sisendite poolt
P39 Eelhafalestatud P31 P32 Hz 3000 |128 Aktlvelerltud digitaalsete
kiirus 5 sisendite poolt
P3.10 Eelhaﬂalestatud P3.1 P32 Hz 2000 |129 A_ktlvegrltud digitaalsete
kiirus 6 sisendite poolt
P3.11 Eelhaélestatud P34 P32 Hz 5000 |130 Aktlvelerltud digitaalsete
kiirus 7 sisendite poolt
Kaugjuhtimiskoha
P3.12 | 2 sagedusetaloni 1 9 5 131|Nagu parameeter P3.3
valik
P3.13 Mootorl pvotenf 1 50 Hz/s 5 331|Kiiruse varieerumise maar
tsiomeetri ramp
0 = ei lahtestata
Mootori poten- 1 = lahtestatakse peatamise
P3.14 tsiomeetri 0 2 2 367] korral
lahtestamine 2 = |ahtestatakse valjaliilita-
mise korral

Tabel 8: Sagedusetalonid

Markus! Neid parameetreid naidatakse, kui P17.2 = 0.
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™

5.6 Rampide ja pidurite I: Meniiii PAR -> P4)

P

Kood Parameeter Min | Max | Uhik|Vaikimisi| ID Markus
- 0 = lineaarne
P4.1 S-kujuline ramp 0,0 10,0 s 0,0 500 >0 = S-kévera rambi aeg
P4.2 Kiirendusaeg 1 0,1 3000,0 H 3,0 103
P43 Aeglustusaeg 1 0,1 3000,0 s 30 104
P4.4 S-kujuline ramp 2 0,0 10,0 s 0,0 501
P45 Kiirendusaeg 2 0,1 3000,0 H 10,0 502
P4.6 Aeglustusaeg 2 0,1 3000,0 s 10,0 503
0 = vadljas
. 1 = aeglustus
P4.7 Voolupidurdus 0 3 0 520 2 = Katkesti
3 =taisreziim
Voolupidurduse 05x | 20x
Ineipi
P48 | voolutugevus | nank | Inank | ° Nehik | 319
Alalisvoolu pidur- | 03x | 2,0x Alallsvoplu p.ldurduse 3jal
P4.9 duse voolutugevus | Inghi . A INtihik 507 | mootorisse sisestatud
Nahik | Nahik voolutugevus.
Méérab, kas mootori pea-
tumise ajal on pidurdus
P4.10 | Peata alalisvoolu aeg| 0,00 | 600,00 s 0,00 508 |sees voi valjas ning alalis-
voolu piduri pidurdusaja.
0 = mitteaktiivne
Peata alalisvoolu Véljundsagedus, mille
P4.11 0,10 10,00 Hz 1,50 515 |juures rakendatakse alalis-
sagedus .
voolu pidurdust.
el Alust Z'ea;'s"“'“ 0,00 | 600,00| s 0,00 | 516 |0 = mitteaktiivne
pas3| Kirendus2sage- | 45 [ p3y [y | 000 | 527[0,00=keelatud
duse lavi
paia| Aeglustus2sage- | o5 | 3y |z [ 000 | 528[0,00= keelatud
duse lavi
pas | Valinepidur: Avatud| o 55 | 35050| 020 |1544
viivitus
pae | Valnepidur Avatud) 45 [ p3y ;| g50 [1535

sageduspiir

Tabel 9: Rampide ja pidurite seadistamine
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Kood Parameeter Min | Max | Uhik|Vaikimisi| ID Markus

Valine pidur: Sule-

pa7 tud sageduspiir

0,00 P3.2 Hz 1,00 1539

Valine pidur: Sule-
P4.18 tud sageduspiir 0,00 P3.2 Hz 1,50 1540
tagurpidikdiguga

Valine pidur: avatud/
P4.19| suletud voolutuge- 0,0 200,0 % 20,0 1585
vuse piir

Tabel 9: Rampide ja pidurite seadistamine
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5.7 Digitaalsed sisendid ( I: Meniiii PAR -> P5)

Kood Parameeter Min [ Max |Uhik|Vaikimisi| 1D Markus
0 = pole kasutusel
1=D11
2=DI2
P5.1 1/0-juhtsignaal 1 0 6 1 403 [3=DI3
4=Dl4
5=DI5
6=DI6
P5.2 1/0-juhtsignaal 2 0 6 2 404 |Nagu parameeter 5.1
P53 Tagurpidi 0 6 0 412 [Nagu parameeter 5.1
P5.4 Valise ”I.(ke 0 6 6 405 [Nagu parameeter 5.1
sulgemine
P5.5 | Vélise rikke avamine| 0 6 0 406 |Nagu parameeter 5.1
P5.6 Rikkelahtestus 0 6 3 414 |Nagu parameeter 5.1
P5.7 166 lubamine 0 6 0 407 |Nagu parameeter 5.1
P5.8 Eelhaales;)tud Kiirus 0 6 4 419 [Nagu parameeter 5.1
P5.9 Eelhaales;tud Kiirus 0 6 5 420 |Nagu parameeter 5.1
P5.10 Eelhaaleséaztud Kiirus 0 6 0 421 [Nagu parameeter 5.1
P5.11 Rambiaja 2 valik 0 6 0 408 |Nagu parameeter 5.1
ps.q2 | Mootoripotentsio- | 6 0 418 [Nagu parameeter 5.1
meeter lles
ps.13| Mootoripotentsio- | 6 0 | 417 |Nagu parameeter 5.1

meeter alla

Aktiveerib kaugjuhtimis-
P5.14 | Kaugjuhtimiskoht 2 0 6 0 425 |koha 2
Nagu parameeter 5.1

Aktiveerib kaugjuhtimis-

Kaugjuhtimiskoha

P5.15 sagedusetalon 2 0 6 0 343 |koha 2
9 Vt parameetrit 5.1
P5.16| PIDisittepunkt2 | 0 6 0 | 10az|AKiiveerib referentsi2
Nagu parameeter 5.1
Aktiveerib mootori eel-
soojenduse (alalisvool)
Mootori eelsoojen- stop-olekus, kui paramee-
P5.17 - . 0 6 0 1044| " - . .
dus aktiveeritud tri mootori eelsoojenduse

funktsioon on 2
Nagu parameeter 5.1

Tabel 10: Digitaalsed sisendid
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5.8 Analoogsisendid (Juhtpaneel: Meniiii PAR -> P6)

Kood| Parameeter Min | Max | Uhik |Vaikimisi

D Markus
0=0-100% (0-10V)

P6.1 | Al signaali ulatus 0 1 0 379 1.=20%-100% (2-10 V)
P6.2 All Koha.ndatud 100,00 100,00 % 0,00 380 0,00 = miinimumi haéles-
min tus puudub

6.3 All Kor:aar;datud -100,00| 300,00 % 100,00 | 381 100,00 = maksimumi

haalestus puudub
P6.4 Al filtri aeg 0,0 10,0 s 0,1 3780 = filtrimist ei toimu
0=0-10V/0-20mA

P6.5 | Al2 signaali ulatus 0 1 0 390 122-10V/4-20 mA
P6.6 Al2 Koha.ndatud -100,00] 100,00 % 0,00 391 0,00 = miinimumi haéles-
min tus puudub
P67 Al2 Kohandatud -100,00| 300,00 % 100,00 | 392 1(3(_?,00 = maksimumi

max haalestus puudub

P6.8 Al2 filtri aeg 0,0 10,0 s 0,1 389 | 0 = filtrimist ei toimu
Tabel 11: Analoogsisendid

5.9 Impulsijada/kooder (juhtpaneel: Meniiii PAR -> P7)

Kood| Parameeter Min [ Max [ Uhik [Vaikimisi| ID Markus
P71 | Mlnlmaalne o 10000 Hz o 1229 Impulsijada, mis saap tol-
impulsisagedus gendada 0% signaalina.
p72 | Maksn.maalne 00 10000 Hz 10000 | 1230 Impulsijada, m|5§aab t9l—
impulsisagedus gendada 100% signaalina.
Sargient:umsfatlaslgn Sagedust, mis vastab
P73 . . 0,00 P3.2 Hz 0,00 1231|0%-le, kasutatakse sage-
impulsisageduse N
dusetalonina.
korral
S;g:k(:;::\ea:ﬁn 50,00/ Sagedust, mis vastab
P74 1. . 0,00 P3.2 Hz . 1232]100%-le, kasutatakse
impulsisageduse 60,00 .
sagedusetalonina.
korral
0 = keelamine
P7.5 Koodri suund 0 2 0 12331 = lubamine/tavaline
2 = |ubamine/podratud

Tabel 12: Impulsijada/kooder
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Kood| Parameeter | Min [ Max | Uhik ikimisi| 1D Mérkus
Koodri poérde impulsilo-
end. Kasutatakse ainult

P7.6 Ko?é” impulsid 1 65535 ppr 256 629 |koodri p/min monitoori-
poorde kohta PR
mise véadrtuse
hindamiseks.
0 = DI5 ja DI6 normaalse
digitaalse valjundi puhul
DI5 ja DI6 seadis- 1 =DI6 on impulsijada
P7.7 tamine ° 2 0 1800 jaoks

2 =DI5 ja DI6 on koodri
sagedusreziimi jaoks

Tabel 12: Impulsijada/kooder
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5.10 Digitaalsed valjundid (Juhtpaneel: Meniiii PAR -> P8)

Kood| Parameeter | Min | Max [ Uhik| Vaikimisi| 1D Valikud
0 = pole kasutusel
3 =rike
4 = rike po6ratud
5 = hoiatus
6 = imber poo6ratud
7 = kiiruse juures
8 = mootori regulaator akti-
ivne
9 = FB kontroll Word.B13
10 = FB kontroll Word.B14
RO1 signaali 11 = FB kontroll Word.B15
P8l valik 0 ” 2 33 12 =viljundi sageduse kon-
troll
13 = viljundi p66rdemom
kontroll
14 = seadme temperatuuri
kontroll
15 = analoogsisendi kontroll
16 = eelhiélestatud kiirus
aktiivne
17 = valise piduri juhtimine
18 = klahvijuhtimine
aktiveeritud
9 =1/0-juhtimine aktiivne
P8.2 RO2 SIQHaaII 0 19 3 314 | Nagu parameeter 8.1
valik
P83 po1 ﬂgnaall 0 19 1 312 | Nagu parameeter 8.1
valik
P8.4 | RO2 inversioon 0 1 0 489 L
1 =pooratud
RO2 sees, viivi- o
P8.5 0,00 | 320,00 s 0,00 460 | 0,00 = viivituseta
tusega
pas | ROZvalias vivi-| 55 1 33000 s 000 | 461 |0,00=yviivituseta
tusega
pe7|  ROT o| 1 0 | 1587|9=cipoorata
inversioon 1=pooratud
pag | ROTseesVivi- | 06 | 350,00 s 000 | 458 |0,00=vivituseta
tusega
pag [ ROT valias vivi-l .06 | 33000| s 000 | 459 |0,00= viivituseta
tusega

Tabel 13: Digitaalsed valjundid
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Kood| Parameeter | Min [ Max | Uhik| Vaikimisi| ID Valikud
pgio| RO3signaali |, 19 0 317
valik

Nagu parameeter 8.1,

RO4 signaali RO3-RO5 on rakendatud,

P& valik 0 " 0 318 kuid peidetud, kuni tihen-
datakse valikupaneel.

pg.1z| ROSsignaali | 19 0 1386
valik

Tabel 13: Digitaalsed valjundid
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5.11 Analoogviljundid (Juhtpaneel: Meniiii PAR -> P9)

Kood| Parameeter | Min

Max

Uhik

Vaikimisi

D

Valikud

Analoogviljundi

Po. signaali valik

30

=

0 = pole kasutusel

1 =viljundi sagedus (0-f,,,)
2 = valjundi voolutugevus
(0-lamootor)

3 = mootori péérdemoment
(0-lnmootor)

4 = PIDi valjund (0-100%)

5 = sagedusetalon (0-f,,,)

6 = mootori kiirus (0-n,,)

7 = mootori véimsus
(0-Prmootor)

8 = mootori pinge (0-U,mootor)
9 = alalisvooluiihenduse
pinge (0-1000 V)

10 = protsessi teabe sisend 1
(0-10000)

11 = protsessi teabe sisend 2
(0-10000)

12 = protsessi teabe sisend 3
(0-10000)

13 = protsessi teabe sisend 4
(0-10000)

14 = test 100%

Analoogviljundi

P9.2 [
miinimum

310]

0=0V/0mA
1=2V/4mA

Analoogviljundi

po3 skaleerimine

1000,0

100,0

w

Skaleerimisfaktor

Analoogviljundi

Po4 filtriaeg

10,00

0,70

30

=)

Filtriaeg

Analoogviljundi

Po5 2 signaali valik

472,

Nagu parameeter 9.1, on AO2
ja AO3 valikupaneeli
thendamiseni rakendatud,
kuid peidetud.

Analoogviljundi

P9.6 e
2 miinimum

475

Sarnaselt parameetrile 9.2 on
AO2 ja AO3 valikupaneeli
ihendamiseni rakendatud,
kuid peidetud.

Analoogviljundi

po.7 2 skaleerimine

0,0

1000,0

%

100,0

Sarnaselt parameetrile 9.3 on
AO2 ja AO3 valikupaneeli
ihendamiseni rakendatud,
kuid peidetud.

Tabel 14: Analoogvaljundid
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Kood| Parameeter | Min | Max | Uhik/|Vail ID Valikud
Sarnaselt parameetrile 9.4 on
Po.g Analgogvaljundl 0,00 | 10,00 s 0,10 473 602]a Aq3 va.llkupaneell
filtriaeg ihendamiseni rakendatud,
kuid peidetud.
P9.9 Ana.IOOQV?IJur.‘d' 0 14 1 479| Nagu parameeter 9.5
3 signaali valik
P9.10 Analo?g}/aljur\dl 0 1 0 482| Nagu parameeter 9.6
3 miinimum
po.q1 | Analoogvaliundif o o f 000 o 100,0 |483|Nagu parameeter 9.7
3 skaleerimine
po.12| Analoogvaliundif o 0o | 500 | 0,10 | 480| Nagu parameeter 9.8
3filtriaeg

Tabel 14: Analoogvaljundid
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5.12 Fieldbusi and i dus (Jul I: Meniiii PAR -> P10)
Kood| Parameeter Min | Max | Uhik | Vaikimisi| 1D Markus
0 = sagedusetalon
1 = véljundi referents
2 = mootori kiirus
3 = mootori voolutugevus
4 = mootori pinge
5 = mootori péérdemo-
ment
6 = mootori véimsus
7 = alalisvooluiihenduse
FB teabe valjund 1 pinge
P10 valik ° 15 0 852 8 = aktiivne rikkekood
9 =analoog Al1
10 = analoog Al2
11 =digitaalse sisendi olek
12 = PIDi tagasiside vaartus
13 = PIDi sattepunkt
14 = impulsijada / koodri
sisend (%)
15 = impulsijada / koodri
impulss ()
P10.2 F8 teabve;}/iiljund 2 0 15 1 853 | PD2 varieeruv teisendus
P10.3 e teabvea;/iiljund 3 0 15 2 854 |PD3 varieeruv teisendus
P10.4 Fe teabve;}/iiljund 4 0 15 4 855 | PD4 varieeruv teisendus
P10.5 Fe teabvea;/iiljund 5 0 15 5 856 |PD5 varieeruv teisendus
P10.6 Fe teabve;}/iiljund 6 0 15 3 857 |PD6 varieeruv teisendus
P10.7 e teabvea;/iiljund 7 0 15 6 858 |PD7 varieeruv teisendus
P10.8 Fe teabve;}/iiljund 8 0 15 7 859 | PD8 varieeruv teisendus
PDI Aux CW jaoks
0 = pole kasutusel
. 1=PDI
prgg |AuxCWieavesissel 5 |5 o [1519|2=PDR
3=PDI3
4=PDI4
5=PDI5

Tabel 15: Fieldbusi andmeteisendus
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5.13 Keelatud d

9

I: Meniiii PAR -> P11)

Kood Parameeter Min | Max | Ohik |Vaikimisi|

Keelatud sageduse
ulatus 1 alumine piir

D Markus
Alumine piir
0 = pole kasutusel

P11.1 0,00 P3.2 Hz 0,00 509

pr1.2| Keelatudsageduse |y | by |y, 000 | 510|Ylemine pir
ulatus 1 tlemine piir 0 = pole kasutusel

P113 Keelatud saggdusg 0,00 P32 Hz 0,00 511 Alumine piir
ulatus 2 alumine piir 0 = pole kasutusel

P14 Keelatud sageduse 0,00 P32 He 0,00 512 Ulemine piir

ulatus 2 tlemine piir 0 = pole kasutusel

Tabel 16: Keelatud sagedused

5.14 Piirkontrollid (Juhtpaneel: Meniiii PAR -> P12)

Kood| Parameeter Min | Max | Ohik |Vaikimisi| ID Markus
Valjundi sageduse 0 = pole kasutusel
P12.1 kontrolli 0 2 0 315 |1 = alumine piir
funktsioon 2 = llemine piir
pr2.2| Valundisageduse o oy | b3y |y, 000 | 316 |Valiundisageduse kon-
kontrolli piir trolli lavi
P&6rdemomendi 0 = pole kasutusel
P12.3 kontrolli 0 2 0 348 |1 = alumine piir
funktsioon ilemine piir
P12.4 Poordemo.msndl 00 300,0 % 00 349 Poord"er‘nomendl kon-
kontrolli piir trolli lavi
0 = pole kasutusel
p12.5| Seadme temperat-| 2 0 354 [1 = alumine piir
uuri kontroll L "
2 = tilemine piir
P12:6 Seaqme temper‘?t- 10 100 o 20 355 Seadme.t?n?peratuun
uuri kontrolli piir kontrolli lavi
Analoogsisendi 0=Al
P127 kontrolli signaal 0 ! 0 356 1=A12
Al kontrolli tase o Al kontrolli lavi asendis
P12.8 asendis SEES 0,00 | 100,00 % 80,00 357 SEES
Al kontrolli tase Al kontrolli ldvi asendis
P12.9 asendis VALIAS 0,00 | 100,00 % 40,00 358 VALJAS

Tabel 17: Piirkontrollid
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5.15 Kaitsed (Juhtpaneel: Meniiii PAR -> P13)

Kood| Parameeter | Min| Max | Uhik |Vaikimisi| ID Markus
0 = tegevust pole
1=alarm
2 =alarm,
P13.1 Analoqgswgndl 0 4 1 700 eelhaélestatud
alumine rike alarmisagedusel
3 =rike:
peatamisfunktsioon
4 = rike: vabakaik
1 =Vastus puudub
(riket ei teki, kuid ajam
P13.2 Alapinge rike 1 2 2 727 |lopetab siiski
modulatsiooni)
2 =Rike: vabakaik
0 =tegevust pole
1=alarm
P13.3 Maanduse rike 0 3 2 703 |2 =rike:
peatamisfunktsioon
3 =rike: vabakaik
P13.4 | Valjundifaasi rike 0 3 2 702 |Nagu parameeter 13.3
P13.5 | Seiskumiskaitse 0 3 0 709 |Nagu parameeter 13.3
P13.6 | Alakoormuskaitse 0 3 0 713 |Nagu parameeter 13.3
Mootori ter-
P13.7 maalkaitse 0 3 2 704 |Nagu parameeter 13.3
Mtk: keskkonna- o Keskkonna
P15 temperatuur 20 100 c 40 705 temperatuur
Mtk: Nullkiirusel B Jahutus protsendina,
P13.9 jahutus 00 [ 1500 % 400 706 kui kiirus on 0
Mtk: Mootori ter- o . Mootori termaalaja
P13.10 maalaja konstant 1 200 | Miinimum| Varieerub | 707 Konstant
i - 2,0
P1341 Seisaku voolutuge- 0,00 | X A INghik 710
vus Niihik
P13.12 Seisakuaeg 0,00 | 300,00 s 15,00 711 |Piiratud seisakuaeg
. Seisaku minimaalne
P13.13| Seisakusagedus | 0,10 | 320,00 Hz 25,00 712 sagedus
RV ~ Vilja nérgenemise
pi3.1a| Vb Vaanorgen- 1 o0 1 aso0 | o 500 | 714 |minimaalne
emise koormus o
poérdemoment
Minimaalne
UL:Nullsageduse o P
P13.15 Koormus 50 | 150,0 % 10,0 715 ijc:cﬁ;(iemomem FO

Tabel 18: Kaitsed
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Kood| Parameeter | Min| Max Uhik [ Vaikimisi| ID Markus
P13.16 UL:Ajalimiit 10 300,0 s 20,0 716
pr3.47|_ Analoogsisendi [ 10, s 05 | 1430
alumise vea viivitus|
0 = tegevust pole
1=alarm
P13.18 Véline rike 0 3 2 701 |2 =rike:
peatamisfunktsioon
3 =rike: vabakaik
P13.19 Fieldbusi rike 0 4 3 733 |Nagu parameeter 13.1
Sagedus, mida
kasutatakse, kui
pr3o| Eethddlestatud f oo gy |y, 2500 | 183 [rikkevastus on Alarm +
alarmi sagedus o
eelhéalestatud
sagedus.
0 = redigeerimine
P13.21 Paramgetrite redig-| 0 1 0 819 Iubatuq o
eerimise lukustus 1 =redigeerimine
keelatud
0 =tegevust pole
1=alarm
2 =rike:
P1322| Termistoririke | o | 3 2 732 [peatamisfunktsioon
3 =rike: vabakaik
Peidetud, kuni
valikupaneel on
thendatud

Tabel 18: Kaitsed
Markus! Neid parameetreid ndidatakse, kui P17.2=0.

5.16 Rikke lak par: rid (Juhty I: Meniiii PAR -> P14)
Kood| Parameeter | Min| Max | Uhik| Vaikimisi| ID Markus
Automaatne 0 = keelatud
P lahtestus 0 ! 0 731 1 =lubamine
P1.42 Ooteaeg 0,10 10,00 s 0,50 717 | Ooteaeg parast riket
Maksimaalne katsetele
P14.3 Katseaeg 0,00 60,00 s 30,00 718 kuluv aeg
P14.4 Katsete arv 1 10 3 759 | Katsete maksimum
" . 0 =rambiga
P145 Lahtetst.amlsfunk- 0 5 5 719 .
sioon 2 = kaivitusfunktsioonist|

Tabel 19: Rikke automaatse lahtestamise parameetrid

Markus! Neid parameetreid néidatakse, kui P17.2=0.
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5.17 PIDi juhtimise parameetrid (Juhtpaneel: Meniiii PAR -> P15)

Kood | Parameeter | Min | Max | Uhik| Vaikimisi| 1D Markus
0 = fikseeritud sattepunkt %
1=AI
2=AI2
3 = protsessi teave sisse 1
(0-100%)
Sattepunkti 4 = protsessi teave sisse 2
P15 valik of 0| 332 0-100%)
5 = protsessi teave sisse 3
(0-100%)
6 = protsessi teave sisse 4
(0-100%)
7 = impulsijada/kooder
prsa | Flkseeritud | o0 1 1000 [ 9 500 | 167 |Fikseeritud sittepunkt
sattepunkt 1
Fikseeritud o Alternatiivne fikseeritud sét-
P153 sattepunkt 2 00 1000 % 500 168 tepunkt, DI-ga valitav
0=ANl
1=A12
2 = protsessi teave sisse 1
(0-100%)
Tagasiside (30:_1porgot/s)ess| teave sisse 2
P154 |  véartuse 0 7 1 334 o )
valimine 4 = protsessi teave sisse 3
(0-100%)
5 = protsessi teave sisse 4
(0-100%)
6 =AI2-Al
7 = impulsijada/kooder
Tagasiside Vaartus minimaalse signaali
P15.5 | vaartuse miini-| 0,0 50,0 % 0,0 336 |. 9
juures
mum
Tagasiside Védrtus maksimaalse signaali
P156 | vaartuse | 10,0 | 3000 | % 1000 | 337 | Vet ! ‘gnaall
. juures
maksimum
P15.7 P tulu 0,0 | 10000| % 10,00 118 | Proportsionaalne kasu
P15.8 laeg 0,00 | 320,00 s 10,00 119 |Integreeritav aeg
P15.9 Daeg 0,00 | 10,00 s 0,00 132 | Tuletatud aeg

Tabel 20: PIDi juhtimise parameetrid
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Kood | Parameeter | Min | Max | Uhik| Vaikimisi| 1D Mérkus

0 = otsene (tagasiside

< sattepunkt ->PIDi véljundi
P15.10 '.I'érket.eate o ] 0 340 suurepfiamine) B
inversioon 1 = pooratud (tagasiside

> sattepunkt ->PIDi valjundi
vahendamine)

Kui véljundsagedus jaab alla
antud piiri kauemaks kui

QotereZiimi arameetriga Sleep dela
P15.11| minimaalne | 0,00 | P32 | Hz | 2500 [ 1016 [Poramesirigaeep ceay
sagedus (ootereziimi mineku viivitus)
maératud aeg, laheb ajam
ootereziimi
pis.ag| OOtereimi | | 3600 | 30 | 1017 | Ootereziimi mineku viivitus
viivitus
P15.13| Arkamisviga 0,0 100,0 % 5,0 1018 | Ootereziimist véljumise lavi
OotereZiimi
P15.14| sattepunkti 0,0 50,0 % 10,0 1071 | Vastavalt sattepunktile
véimendus
Sattepunkti Vo6imendusaeg pérast para-
P15.15| véimenduse | 0 | 60 | s 10 |1072 ! g parastp
meetrit 15.12
aeg
Ootereziimi Vastavalt véimendusejérg-
P15.16 | maksimaalne | 0,0 | 500 | % 50 [ 1509 voimendusejarg
sele tagasisidevaartusele
kaotus
OotereZiimi
P15.17 kaotuse 1 300 s 30 1511 | Parast véimendusaega P15.15
kontrollaeg
0 = PIDi tagasiside vaartus
1 = véljundi sagedus
Protsessi kuva 2 = mootori kiirus
P15.18 paritolu 0 6 0 1513 | 3 = mootori pordemoment
valimine 4 = mootori véimsus

5 = mootori voolutugevus
6 = impulsijada/kooder

P15.19 Protsessi kuva 0 3 1 1035 | Kuvatud komakohad
komakohad

Protsessi kuva
P15.20| maksimaalne | 0,0 | 3200,0 100,0 1034
vaartus

Protsessi maksimaalne vaar-
tus

Tabel 20: PIDi juhtimise parameetrid

Markus! Neid parameetreid néidatakse, kui P17.2=0.
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5.18 Mootori eelsoojendus (Juhtpaneel: Meniiii PAR -> P16)

Kood| Parameeter | Min | Max | Uhik| Vaikimisi| 1D Markus
0 = pole kasutusel
Mootori eelsoojen-| 1 = alati peatatud olekus
P16.1 dusfunktsioon 0 2 0 1225 2 =juhitud digitaalse
sisendi poolt
Alalisvool mootori ja ajami
eelsoojendamiseks
P16.2 Mootori eelsoojen-| 0 0,5x A 0 1227 peatatud olekus. A}ftu‘vr‘\e
duse voolutugevus INiihik peatatud olekus voi digita-
alse sisendi poolt peatatud
olekus olles.

Tabel 21: Mootori eelsoojendus

5.19 Holpsa kasutamise meniiii (Juhtpaneel: Meniiii PAR -> P17)

Kood| Parameeter | Min | Max [ Uhik | Vaikimisi| ID Mérkus
0 = pohiline
1=pump
Rakenduse 2 = ventilaatori ajam
P17.1 t\']ijpu 0 3 0 540 3 = suur pdérdemoment

Mérkus! Ndhtaval vaid siis,
kui kaivitusviisard on
aktiivne.

0 = koik parameetrid on
nahtaval

5] 1 = ainult kiirseadistuse
parameetrite grupp on
nahtaval

pi7.2| Parameetri 0 1 1 1
varjamine

Tabel 22: Hdlpsa kasutamise menui parameetrid
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5.20 Siisteemi parameetrid

Kood Parameeter | Min | Max| vaikimisi| 1D Markus
Tarkvara teave (Meniiii PAR -> V1)
VAN APISWID 2314
V1.2 API SW versioon 835
V13 Véimsuse SW ID 2315
V1.4 Véimsuse SW versioon 834
V1.5 Rakenduse ID 837
V1.6 Rakenduse kontroll 838
V1.7 Siisteemi koormus 839
Kui paigaldatud on Modbus ja pole paigaldatud valikup i
on side- parameetrid jargmised
Modbusi side olek.
Formaat: xx.yyy
. kus xx = 0-64
Va1 Side olek 808 (torketeadete arv)
yyy =0-999 (heade
teadete arv)
P22 Fieldbusi protokoll o | 1 0 gog |0=Pole kasutusel
1=Modbus kasutusel
P23 Alluv aadress 1 255 1 810
0=300
1=600
2=1200
3 =2400
P2.4 Boodikiirus 0 8 5 811 4 =4800
5=9600
6=19200
7 = 38400
8=57800
0 = puudub
P2.6 Paarsuse tlilp 0 2 0 813 1 = paaritu
2 = paaris
0 = pole kasutusel
P2.7 Side aegumine 0 255 0 814 1=1s
2=2sjne
P2.8 | Side oleku lahtestamine 0 1 0 815
Kui paigaldatud on Canopeni paneel, on side- parameetrid jargmised
V2.1 Canopeni side olek 14004
P2.2 Canopeni tooreziim 1 2 1 14003
P23 Canopeni sélme-ID 1 127 1 14001
P2.4 Canopeni boodikiirus 1 8 6 14002

Tabel 23: Susteemi parameetrid
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Kood Parameeter | Min | Max ] vaikimisi| 1D Markus
Kui paigaldatud on DeviceNeti paneel, on side- parameetrid jargmised
V2.1 Side olek 14014
P2.2 Valjundkomplekti titp 20 m 21 14012
P23 MACID 0 63 63 14010
P2.4 Boodikiirus 1 3 1 14011
P2.5 Sisendkomplekti titip 70 | 117 7 14013
Kui paigaldatud on ProfiBusi paneel, on side- parameetrid jargmised
V2.1 Side olek 14022
V2.2 Fieldbusi protokoll 14023
V23 Aktiivne protokoll 14024
V2.4 Aktiivne boodikiirus 14025
V2.5 Telegrammi tutip 14027
P2.6 Kéitamisreziim 1 3 1 14021
P2.7 Alluv aadress 2 126 126 14020
Muu teave
V3.1 MWh loendur 827 Miljon vatt-tundi
V3.2 Péevi sisselilitatuna 828
V33 Tunde sisseliilitatuna 829
V3.4 | Toosoleku loendur: paevi 840
V3.5 | Téosoleku loendur: tunde 841
V3.6 Rikkeloendur 842
V37 Panee.li parém.e"etrj o!eku Yarjatud, kui seade on
seadistamise jalgimine tihendatud PC-ga.
1 = taastab koigi
P4.2 | Tehaseseadete taastamine 0 1 0 831 parameetrite
tehaseseaded
P43 Salasona 0000 | 9999 0000 832
Aeg, mille jooksul paneel ja
P4.4 LCD-taustvalgus on 0 99 5 833
aktiivsed
Parameetrite komplekti Varjatud, kui seade on
P45 | salvestamine paneeli jaoks 0 ! 0 ihendatud PC-ga.
Parameetrite komplekti Varjatud, kui seade on
P4.6 taastamine paneelist 0 ! 0 thendatud PC-ga.
F5.x Aktiivne rikkemenui
F6.x Rikkeajaloo mentiti

Tabel 23: Susteemi parameetrid
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6. RIKETE TUVASTUS

Rikkekood Rikke nimi Rikkekood Rikke nimi
1 Uleméarane voolutugevus 25 Mikrokontroller-jélgija rike
2 Ulepinge 27 Tagumine EMF kaitse
3 Maanduse rike 34 Sisemise siini side
8 Stisteemi rike 35 Rakenduse rike
9 Alapinge 41 IGBT iilekuumenemine

Analoogsisendi valik

- " - 20%-100% (valitud
1 Viljundi faasi rike 50 signaali ulatus 4 kuni
20 mA v6i 2 kuni 10 V)

13 Sagedusmuunduri liiga 51 Viline rike

madal temperatuur

Sagedusmuunduri liiga -
14 kérge temperatuur 52 Uksepaneeli rike
15 Mootori seiskumine 53 Fieldbusi rike
16 Mootori lilekuumenemine 54 Uurde rike
17 Mootori alakoormus 55 Valekaivituse rike
22 E.S;ROM kontrollsumma 57 Tuvastamise rike

Tabel 24: Rikkekoodid. Detailseks rikete kirjelduseks vaadake kasutusjuhendit.
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7. ULDINE TEAVE
Korpus Kérgus Laius Stigavus (mm) | Kaal (kg)
M 157 66 98 0,5
Méotmed MI2 195 90 102 0,7
jakaal MI3 262 100 109 [
Mi4 370 165 165 8
MI5 414 165 202 10
Vorgud Vacon 20 (400 V) seadet ei saa kasutada nurk-maandatud vorkudega
Toitevorgustik | _Maksimaglne luhiuhen}iusyo‘oﬂ\ tohib olla < 50 kA, MI4 puhul tohib
LihiGhendusvool | ilma alalisvooludrosselita lihitihendusvool olla < 2,3 kA, MI5 puhul
tohib ilma alalisvooludrosselita liihiihendusvool olla < 3,8 kA.
Viljundpinge 0-Ugisse
Mootori Pidev nimivool ly maksimaalse keskkonnatemperatuuri +50 °C
iihendus Viljundvool juures (oleneb seadme suurusest), iilekoormus
1,5 x Iy max 1 min /10 min
-10°C (hdrmatiseta)...+40 / 50 °C (olenevalt seadme suurusest):
Nominaalne koormatavus Iy
Keskkonna ~ o R .
©6 Korvuti paigaldatud seadmete MI1-MI3 jaoks on see alati 40 °C;
Gotemperatuur N 3
MI1-3 valiku IP21/Nema1 puhul on maksimaalne temperatuur
samuti 40 °C.
Hoiustamistempe 40°C...+70°C
1k ratuur
imused Suhteline 0...95% suhteline Ghuniiskus, mittekondenseeruv, mittekorrodeeriv,
©6huniiskus mittetilkuv
Kérgus 100% koormus (nimiandmete vahendamiseta) kuni 1000 m, 1%
mergeu innast nimiandmete vdhenemine iga 100 m kohta iile 1000 m;
repl maksimaalselt 2000 m
Korpuse klass 1P20/1P21 / Nema1 MI1-3 puhul, IP21 MI4-5 puhul
Saasteaste PD2
Taluvus Vastab standardile EN50082-1, -2, EN61800-3
Emissioonid (Vt 230 V: Vastab EMC C2 kategooriale; sisemise RFI filtriga.
detailsetkirjeldust| MI4&s5 kategooriale C2 valikulise alalisvooludrosseli ja CM drosseliga.
EMC Vacon 20 400 V: Vastab EMC C2 kategooriale; sisemise RFl filtriga.
kasutusjuhendist | MI4&5 kategooriale C2 valikulise alalisvooludrosseli ja CM drosseliga.
aadressil: Mélemad: EMC emissioonikaitse puudub (Vacon tase N): llma RFI
www.vacon.com) | filtrita
A EMC jaoks: EN61800-3,
Standardid Ohutuse jaoks: ULS08C, EN61800-5
saetr;';'tk:ad'd Ohutuse jaoks: CE, UL, cUL,
ooskglastusa EMC jaoks: CE, c-tick ! -
valdused (tdgiendavad heakskiidud leiate seadme nimesildilt)
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o Terminali kaabel min-max
Toitevorgu (mm?)
Korpus Kaitse (A) kaabel Cu T
(mm?) Toiteliin| Maandus| KONt
jarelee
Kaablite ja MIT 3
kai duded 3%1,5+1,5 1,54
(Vt detail: M2 10
kirjeldust Vacon 20 "3 20 3%2,542,5 1,56
aadressil: 20
www.vacon.com) 25
380-480V, 3~ 40 *,
208-240V, 3~ Mi4 (20ja40.0n 3%6+6 1-10Cu|  1-10
ainult208-240V,
3~ jaoks)
2,5-50
* % % 2
MI5 40 3*10+10 Cu/Al 2,535 | 0,5-1,5
MI2 20 2%2,5+2,5
115V, 1~
MI3 32 2%6+6
1,5-4
MI1 10 2%1,5+1,5
208 - 240, 1~ Mi2 20 2%2,5+2,5
Mi3 32 2%6+6 1,5-6
i3 6 3%1,5+1,5 1,54
575V Mi3 10 T i
MI3 20 3%2,5+2,5 1,5-6

- Ulalmainitud kaitsmetega vib ajamit (ihendada toiteallika kiilge, mille
ltihitihendusvool on kuni 50 kA.

- Kasutage kaableid, mille kuumustaluvus on véhemalt +70 °C.

- Kaitsmed toimivad ka kui kaabli tlekoormuse kaitse.

- Need juhendid kehtivad ainult juhul, kui on ainult tiks mootor ja tiks kaabel Gthendab
sagedusmuundurit mootoriga.

- Vastamaks standardile EN61800-5-1, peab kaitsejuht olema suuruses viahemalt 10 mm?
Cu véi 16 mm? Al. Teine véimalus on kasutada taiendavat kaitsejuhti, mis on esimesega
vahemalt samade méétmetega.
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Vacon 20 v8imsushinnang

Vooluvérgu pinge 208-240 V, 50/60 Hz, 1~
Nominaalne koormatavus t’\gﬁg\sgﬁnsus ls\f;)er:\‘gniaalne
Sagedus- voolutugevus Mehaaniline|Kaal
muunduri 150% kg)
taap p?ggevoolutug tilekoormuse P P (Al suurus 9
evus Iy [A] \[/Xolutugevus [hjl | [kw]
0001 1,7 2,6 033 | 0,25 4,2 MI1 0,55
0002 24 3,6 0,5 0,37 57 Mi1 0,55
0003 2,8 4,2 0,75 | 0,55 6,6 M 0,55
0004 3,7 56 1 0,75 83 MI2 0,55
0005 4,8 7.2 1,5 11 11,2 MI2 0,7
0007 7 10,5 2 1,5 14,1 MI2 0,7
0009* 9,6 14,4 3 2,2 221 Mi3 0,99

Tabel 25: Vacon 20 vdimsushinnang, 208—240 V

* Ajami maksimaalne keskkonna té6temperatuur on 40 °C!

Vooluvérgu pinge 208-240 V, 50/60 Hz, 3~
. Nominaalne
Nominaalne koormatavus m?gﬁgﬂ“sus sisend-
Sagedus- ) voolutugevus -
X Mehaaniline |Kaal
muunduri 150%
4 100% ks suurus (kg)
tidp pidevvoolutug tilekoormuse P P 1Al
evus Iy [A] v[zz]:lutugevus hj kW]
0001 1,7 2,6 0,33 | 0,25 2,7 MI1 0,55
0002 24 3,6 0,5 0,37 3,5 Mi1 0,55
0003 28 4,2 0,75 | 0,55 38 Ml 0,55
0004 3,7 5,6 1 0,75 43 MI2 0,7
0005 4,8 7,2 15 11 6,8 MI2 0,7
0007* 7 10,5 2 1,5 8,4 MI2 0,7
0011* 11 16,5 3 2,2 13,4 Mi3 0,99
0012 12,5 18,8 4 3 14,2 Mi4 9
0017 17,5 26,3 5 4 20,6 Mi4 9
0025 25 37,5 7,5 55 30,3 Mi4 9
0031 31 46,5 10 7,5 36,6 MI5 11
0038 38 57 15 11 44,6 MI5 1

Tabel 26: Vacon 20 véimsushinnang, 208-240 V, 3~

* Ajami maksimaalne keskkonna té6temperatuur on +40 °C!
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Vooluvérgu pinge 115V, 50/60 Hz, 1~ seeria
: Nominaalne
Nominaalne koormatavus mﬁg&g%sus sisend-
Sagedus- ) voolutugevus -
muunduri — Mehaaniline|Kaal
un 9 150% K
tatp | 100% iilek 3 P suurus 9)
pidevvoolutug | Y®! Ioormuse mit | [A]
evus Iy [A v[z]o utugevus [hjl | [kw]
0001 1.7 2,6 0,33 | 0,25 9,2 MI2 0,7
0002 24 3,6 05 | 037 11,6 MI2 0,7
0003 2,8 4,2 0,75 | 0,55 12,4 MI2 0,7
0004 3,7 56 1 0,75 15 MI2 0,7
0005 4,8 72 15 1,1 16,5 MI3 0,99

Tabel 27: Vacon 20 véimsushinnang, 115 V, 1~

Vooluvérgu pinge 380-480 V, 50/60 Hz, 3~
: Nominaalne
Nominaalne koormatavus Mﬁg&gﬂmus sisend-
Sagedus- ) voolutugevus -
muunduri — Mehaaniline |Kaal
il 100% 150% suurus (kg)
tidp pidevvoolutug lekoormuse P P Al
evus Iy E/A)]olutugevus [hjl | kwl
0001 13 2 0,5 0,37 2,2 MI1 0,55
0002 1,9 29 0,75 | 0,55 2,8 Mi1 0,55
0003 24 3,6 1 0,75 32 Ml 0,55
0004 33 5 1.5 11 4 MI2 0,7
0005 43 6,5 2 1.5 56 MI2 0,7
0006 5,6 8,4 3 2,2 73 MI2 0,7
0008 7,6 11,4 4 3 9,6 Mi3 0,99
0009 9 13,5 5 4 11,5 MI3 0,99
0012 12 18 7,5 55 14,9 MI3 0,99
0016 16 24 10 7,5 171 Mi4 9
0023 23 34,5 15 11 25,5 Mi4 9
0031 31 46,5 20 15 33 MI5 11
0038 38 57 25 18,5 4,7 MI5 11

Tabel 28: Vacon 20 vdimsushinnang, 380-480 V

* Nende ajamite maksimaalne keskkonna té6temperatuur on 50 °C
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Vooluvérgu pinge 575 V, 50/60 Hz, 3~ seeria
: Nominaalne
Nominaalne koormatavus tMeI(J?g\t/gi%sus sisend-
Sﬂ%ﬁ‘é‘ﬁ? voolutugevus| Mmehaaniline |Kaal

tiap | 100% 150% P P suurus (kg)

pidevvoolutug |ilekoormuse thil | w1 [A]

evus Iy [A] voolutugevus [A] ).
0002 1,7 26 1 0,75 2 MI3 0,99
0003 2,7 4,2 2 1,5 3,6 MI3 0,99
0004 39 59 3 2,2 5 MI3 0,99
0006 6,1 9,2 5 3,7 7,6 MI3 0,99
0009 9 135 7,5 55 10,4 MI3 0,99

Tabel 29: Vacon 20 vdimsushinnang, 575 V

Mérkus. Sisendvoolutugevused on arvutatud vaartused 100 kVA liini trafoga.

ModBusi kiireseadistus

1 A: Valige Fieldbus kaugjuhtkohana: P2.1 - 1 - Fieldbus
B: Seadke Modbus RTU protokoll olekusse SEES: $2.2 - 1 — Modbus

A. Seadke kontrollsénaks ,0” (2001)

B. Seadke kontrollsonaks ,1” (2001)

C. Sagedusmuunduri olek on TOOS

2 D. Seadke referentsvaartuseks ,5000” (50,00%) (2003)

E. Tegelik kiirus on 5000 (25,00 Hz kui min. sag on 0,00 Hz ja maks. sag on 50,00 Hz)
F. Seadke kontrollsénaks ,0” (2001)

G.Sagedusmuunduri olek on STOP

Tel. +358(0)201 2121 - Faks +358 (0)201 212205
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