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SAKERHET Dokument: DPD00854 Publicerat: 2011-11-10

Den hér snabbguiden innehaller de viktigaste stegen for en enkel
installation och start av din Vacon 20 frekvensomriktare.
Innan omriktaren tas i drift kan du ladda ned och lasa den kompletta

anvéandarhandboken for Vacon 20 fran:

www.vacon.com —> Support & Downloads

1. SAKERHET

ELEKTRISKA INSTALLATIONEN!

: ENDAST EN KVALIFICERAD ELEKTRIKER FAR UTFORA DEN

I den hér snabbguiden finns tydligt markerade varningstexter, som &r avsedda for din per-
sonliga sékerhet och for att undvika oavsiktliga skador pa produkten och ansluten utrust-

ning.

Lds noga igenom varningstexterna:

eeeegeee
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Komponenterna i frekvensomriktarens kraftenhet &r under span-
ning nér Vacon 20 ar ansluten till natet. Att komma i beréring med
denna spanning ar mycket farligt och kan medféra livsfara eller
orsaka svara skador.

Motorplintarna U, V, W (T1, T2, T3) och eventuella bromsmot-
standsplintar -/+ &r spanningssatta nar Vacon 20 ar ansluten till
nétspanningen, dven om motorn inte ar igang.

Styr- och I/O-anslutningarna &r isolerade fran natspanningen. Plin-
tarna pa relautgéngen kan dock ha en farlig manéverspanning
&ven om Vacon 20 &r bortkopplad fran natet.

Léackstrom till jord for Vacon 20-frekvensomriktarna 6verstiger 3,5
mA AC. Enligt standarden EN61800-5-1 ska en forstarkt anslutning
till skyddsjord installeras.

Se kapitel 7.

Om frekvensomriktaren anvénds som del av en maskin, ar maskin-
tillverkaren ansvarig for att férse maskinen med en huvudbrytare
(EN60204-1).

Om Vacon 20 ar bortkopplad fran nétspanningen medan motorn
arigang, ar den fortfarande stromférande om motorn spéannings-
satts av processen. | detta fall fungerar motorn som en generator
och levererar energi till frekvensomriktaren .

Vanta tills flakten stannar och displaysegmenten eller statuslysdio-
derna pa frontpanelen slocknat, efter att frekvensomriktaren bort-
kopplats frén natspanningen. Vanta ytterligare 5 minuter innan
nagot arbete utférs med anslutningarna till Vacon 20.

Motorn kan starta automatiskt efter en felsituation, om funktionen
for automatisk aterstalining &r aktiverad.
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2 ® vACON INSTALLATION

2. INSTALLATION

2.1 Mekanisk installation

Det finns tva olika satt att vdggmontera Vacon 20. MI1-MI3 vdaggmonteras med skruvar el-
ler DIN-skena, och MI4-MI5 med skruvar eller fldnsar.
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Figur 1: Skruvmontering, MIT-MI3

MI5
Mi4 =M6
0 o
® L
-~ =
258 &eg
1! I e !

[SEEE =

Figur 2: Skruvmontering, MI4-MI5
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INSTALLATION VACON ® 3

Figur 3: Montering med DIN-skena, MI1-MI3
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Figur 4: Fldnsmontering, MI4-MI5

Obs! Matt for montering ar angivna pa omriktarens baksida.

Lamna fritt utrymme f6r kylning ovanfér (100 mm), under (50 mm) och pa sidorna

(20 mm) av Vacon 20! (Fér MI1-MI3 &r installation sida vid sida endast tilldten om omgiv-
ningstemperaturen &r under 40 °C. For MI4-MI5 &r installation sida vid sida inte tillaten.)
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4 ® vQCON INSTALLATION

Fast hallaren EFTER
monteringen av
kraftkablarna

l\? | Ky

Fast platen FORE
monteringen av
kraftkablarna
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Figur 5: Montering av PE-plattan och fastet for API-kabeln, MI1-MI3

Fist hallaren EFTER
‘monteringen

Faist platen FORE
monteringen av
kraftkablarna

Figur 6: Montering av PE-plattan och féstet fér API-kabeln, MI4-MI5
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INSTALLATION VACON ® 5

2.1 Kablage och anslutningar
2.1.1 Kraftkablar
Obs! Atdragningsmomentet for kraftkablar &r 0,5-0,6 Nm

3~(230V, 400V)

Motor ut

(230V)

Skala bort kabelns
plastisolering for
jordning 360°

Figur 7: Kraftanslutningar till Vacon 20, MI1

3~(230 V, 400V, 575 V) Externt bromsmotstand
/—\ 3~(230 400V, 575 V)

1= (230 V)1~ (115 V)
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skala bort "=A WSS Al 770 Al A QL
kabelns ]
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gfor N &
jordning ®§ Tk N
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Figur 8: Kraftanslutningar till Vacon 20, MI2-MI3
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6 ® vaCcoN INSTALLATION

BROMSMOTST

NAT ND MOTOR

Figur 9: Kraftanslutningar till Vacon 20, Mi4

3~ (380, 480 V)

NAT BROMSMOTST MOTOR

Figur 10: Kraftanslutningar till Vacon 20, MI5
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INSTALLATION VACON ® 7

2.1.2 Styrkablar
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Figur 12: Oppna locket, MI4-MI5
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8 ® VACON INSTALLATION

Skala bort kabelns
plastisolering for
jordning 360°

Figur 13: Montera styrkablarna, MIT-MI3

Figur 14: Montera styrkablarna, MI4-MI5
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VACON 20 API VACON ® 9

3.1/0-STYRKORT OCH PLINTAR

Vacon 20
1-10kQ
lutni Signal Fabriksinstallning Beskrivning
1 [+10 Vref|Ref-utspanning Maximal last 10 mA
2 |An Analog insignal 1 Frekvensref.? 0-10V,Ri>=200k Q
3 |GND g |l/O-signaltill jord
6 |24V ut| |24V utfor dig. ing. +20 %, max. last 50 mA
- Digital gemensam ingang
7 |oic e|Pgial gemensam f5r DI1-DI6, se tabell 2 fir
ingang DI-flanstyp
. 8 |DNn Digital ingang 1 Start framat ? 18-30V,Ri>5kQ
|~ 19 [D12 Digital ingang 2 Start bakat P
| 110 D3 Digital ingang 3 Feldterstalining P
A |A RS485 signal A FB-kommunikation [Negativ
B |B RS485 signal B FB-kommunikation [Positiv
Standard:
PID-4rviird h 0(4)-20 mA, Ri <= 250 Q
. -arvérde oc| no
4 A2 Analog insignal 2 frekvensreferens P Ovrigt: .
0-10V,Ri >=200k Q
Valjs via mikrobrytare
— 5 |GND @]l/O-signal till jord
13 |po- Digital gemensam Digital gemensam
utgang utgéng
__|14 |Di4 Digital ingdng 4 Forvalt varvtal BOP |18-30V,Ri> 5 kQ
Som DI

Ovrigt: Pulsgivaringéng A
(frekvens upp till 10 kHz)
Véljs via mikrobrytare
Som DI

/ Ovrigt: Pulsgivaringang B
— |16 |DIl6 Digital ingang 6 Externt fel ? (frekvens upp till 10 kHz),
pulstdgsingéng (frekvens
upp till 5 kHz)
0-10V,RL>1KQ

18 |AO Analog utgdng Utfrekvens P 0(4)-20 mA, RL< 500 Q
Valjs via mikrobrytare
Oppen kollektor, max. last

/ 15 |DI5 Digital ingéng 5 Férvalt varvtal B1 P

20 |DO Digital utsignal Aktiv = DRIFTKLAR P

48 V/50 mA
22 |[RO13 —KReIéutgéng 1 Max. brytlast:
23 [rRo14 Aktiv = DRIFTP 250 VAC/2 A eller 250
VDC/0,4 A
Tabell 1: Vacon 20 - program f6r allmdn anvéndning, standard I/O-konfigurering och anslutningar till
styrkortet
P) = Programmerbar funktion, se Anvdndarhandbok: p listor och p. t

skriv P

ningar fér mer information
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10 ® vaCcoON VACON 20 API

Anslutning Signal Fabriksinstallning Beskrivning
24 JRO22 Relautgang 2] Max. brytlast:
25 |RO 21 _—/I/ Aktiv = FEL " 250 VAC/2 A eller 250
26 [RO24 |—— VDC/0,4 A

Tabell 1: Vacon 20 - program fér allmdn anvdndning, standard I/0-konfigurering och anslutningar till
styrkortet
P) = Programmerbar funktion, se Anvindarhandbok: p listor och p beskriv

ningar fér mer information

Anslutning Signal Fabriksinstallning Beskrivning
3 |GND 1/0-signal till jord
16 |24Vut |24V utfordig.ing. +20 %, max. last 50 mA
7 loi ¢ !Z)igital gemensam qigital gemensam ingang
- ingang for DI1-DI6
" 1s [on Digital ingang 1 Start framét P 18-30V, Ri > 5 kQ

" 1o [Di2  |Digitalingdng2 _ |Start bakatP
—"— 170 [oB Digital ingang 3 Felaterstéllning P
S FYN [ Digital ingdng 4 Forvalt varvtal BOP |18-30V, Ri> 5 kQ

Som DI

Ovrigt: Pulsgivaringéng A
(frekvens upp till 10 kHz)
Valjs via mikrobrytare

" 115 [ois  |Digitalingang5  |Forvalt varvtal 817

Som DI
/ Ovrigt: Pulsgivaringéng B
16 |Dl6 Digital ingang 6 Externt fel P (frekvens upp till 10 kHz),
pulstagsingang (frekvens
upp till 5 kHz)
Tabell 2: DI-fldnstyp, ta bort J500-bygling och anslut kabeln med hjlp av tabell 2

J500 sS4 S3 82 81
ON

o o]

(I

(]

(]

[ ]
DI
Enco Nor|
AO

V. mA
Al2

V. mA
RS485
- term

Figur 15: Mikrobrytare

Vacon 20 - I/O-plintar:

Al2 GND DO- DI4 DI5 DI6_AO DO+ R13 R14 *  R24
4 5 13 14 15 16 18 20 22 23 26
|o O O 0 0 0o o o | | o o9 | 0O |
1 2 3 6 7 8 9 10 25 24
|o 0O 0 0 o o o o | © o | () |
+10VAI1 GND 24V DI-C DI1 DI2 DI3 A B R21 R22
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NAVIGERING OCH START VACON ® 11

4. NAVIGERING OCH START

4.1Huvudmenyer for Vacon 20

REF Y READY RUN STOP ALARM FAULT READY RUN STOP ALARM FAULT
Visar tangentbords- A REF A
referensens varde L , ‘ ' ‘ . ‘
oavsett vald styr- MON .' IRIRIR]
plats. I
TRYCK svs e
FWD REV /0 KEYPAD BUS FWD REV /0 KEYPAD BUS

TRYCK

| v

DRIFTVARDESMENY READY RUN STOP ALARM FAULT
Y Ao

P& denna meny kan

dubladdrabland  REF
driftvardena MON |4
PAR
svs
v v
FWD REV /O KEYPAD BUS FWD REV /O KEYPAD BUS
l v TRYCK
PARAMETERMENY ~ READY RUN STOP ALARM FAULT READY RUN STOP ALARM FAULT
3 a a
Padennamenykan pec -
du bléddra bland pa-
rametervirdena och MON MON
redigera dem.
o PARIM PAR
svs TRYCK | svs
v
FWD REV /0 KEYPAD BUS FWD REV /0 KEYPAD BUS
l TRYCK
SYSTEMMENY READY RUN STOP ALARM FAULT READY RUN STOP ALARM FAULT
A a a a

Har kan du bliddra
igenom undermeny-
ema for systempara-
metrar och fel.

v
FWD REV /0 KEYPAD BUS FWD REV /O KEYPAD BUS

Figur 16: Huvudmeny fér Vacon 20
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12 ® VACON NAVIGERING OCH START

4.2 Driftsattning och startguide

4.2.1 Driftsdttning steg for steg:

1. Lés sékerhetsinstruktionerna pa sidan 1.

7. Gor en provkérning utan motor, se Anvandar-
handboken pa www.vacon.com.

2. Sdkerstall jordningen och kontrollera att kablar-
na uppfyller kraven.

8. Kor proven utan last och utan att motorn ar an-
sluten till processen.

3. Kontrollera kylluftens kvalitet och kvantitet.

9. Gor en identifikationskérning (Par. 1D631).

4.Kontrollera att alla start/stopp-omkopplare stér i
laget STOP.

10. Anslut motorn till processen och utfor prov-
kérningen igen.

5. Anslut omriktaren till natet.

11.Vacon 20 &r nu klar att anvéndas.

6. Kor startguiden och ange alla nédvéndiga para-
metrar.

Tabell 3: Driftscittning steg for steg

4.2.2 Startguide

Vacon 20 kor startguiden vid forsta start. Guiden kan koras genom man staller in SYS
Par.4.2 = 1. Proceduren visas i foljande figurer.

Obs! Nér startguiden anvénds aterstalls samtliga parametrar till fabriks-
instéllningarna!

READY RUN STOP ALARM FAULT READY RUN _STOP ALARM _FAULT
a a

REF - REF
won | L won | LY
PAR (¢ ’ PAR |4 '
svs svs

v v v A SR

FWD REV O KEYPAD BUS FWD REV 0 KEVPAD BUS

@ Ga in pa par.menyn, valj P1.3
(nom. motorhastigh.)

READY RUN STOP ALARM FAULT

Tryck pa OK, 6ppna
redigeringslaget

®

READY RUN STOP ALARM FAULT

Andra virdet P1.3 med
knappen Upp/Ned, och
bekrafta med OK

®

Utfor samma procedur for
P1.4, nominell motorstrém

®

Figur 17: Startguide fér Vacon 20 (standardprogram)
Tel. +358 (0)201 2121 « Fax +358 (0)201 212205




NAVIGERING OCH START

VACON @ 13

READY RUN STOP ALARM FAULT READY RUN STOP ALARM_FAULT READY RUN STOP ALARM FAULT
REF| a RE a REF a
won LA won| LA MoN ]
PaRle ) ot P orle ! [ | —Pmu it
svs v v SYS| v v
Vo REV_ T REVPRD BUS FWD REV 0 KEVPAD BUS FWD REV 0 KEYPAD BUS
Startguiden visar Oppna redigeringslaget Vilj ett varde
numret for par. genom att trycka pa OK. mellan 0 och 3
17.1. (se nedan).
Majliga val:
P1.1|P1.2 |P1.7 P1.8 lﬂ 15| P2.1|P2.2 |P2.3|P3.1|P3.2| P3.3 |P4.2 |P4.3
0= Grund 5060 |7 o d T 50160 | 4=AI1
= Grun o rekvensstym [Anvinds 0Hz =
A v (Y - V0 |Ramp  futrulla o lomov|® | =
1= Pumpdrift sor60| "1 [reoensr furn = = 5060 | 4=Al1
= winds =
P e | S hor fine - 10 fRamp framp |20 Hz [P0 | EO | s | s
2 = Flaktdrift sor6o |1 X [revensate [onang M 5060 | 4=A11 | 205 | 20
= . \ fro winds = s s
A% Hz INMOT 9 inte o 20 Hz Hz 010V
i B
3 50/60 | X Kanesstyming [anvands o= o= 50/60 | 4=AI1
Hogmomentsdrift | V' | Hz  [wor VO [ramp fuwla [0z o f g gy [ o f 1o
Samma som omriktarens spanning,
férutom i 115 V-omriktare dar véirdet ar
230V
Parametrar  P1.1 Motor Un (V) P23 Stoppfunktion

P1.2 Motor fn (Hz)

P1.7 Stromgréns (A)

P1.8 Motorstymingslage
P1.15 Momentmaximering
P2.1 Styrplats

som paverkas:

P3.1 Minimifrekvens
P3.2 Maximifrekvens
P3.3 1/O-referens
P4.2 Acctid (s)

P43 Ret:tid (s)

P2.2 Startfunktion

READY RUN STOP ALARM FAULT

FWD REV O KEYPAD BUS

Bekrafta omriktarens
installningar genom att
trycka pa OK

Figur 18: Installation av omriktaren
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14 ® VACON

OVERVAKNING OCH PARAMETRAR

5. OVERVAKNING OCH PARAMETRAR

Obs! Den har handboken dr avsedd for standardapplikationen Vacon 20. Om du anvan-
der en specialapplikation kan du ladda ned en applikationshandbok pa: www.va-

con.com -> Support & Downloads.

5.1 Driftvarden

Kod Overvakningssignal Enhet ID | Beskrivning
VAR Utgangsfrekvens Hz 1 Utfrekvens till motorn
V1.2 Frekvensreferens Hz 25 | Frekvensreferens till motorstyrning
Vi3 Motorvarvtal rpm 2 Beraknat motorvarvtal
V14 Motorstrom A 3 Uppmatt motorstrom
V15 Motormoment % 4 Beréknat aktuellt/nominellt motor-
moment
V1.6 Uteffekt kw 79 | Uteffekt fran omriktare till motor
V1.7 Motorspanning \ 6 Motorspanning
V1.8 DC-ledets spanning \ 7 Uppmatt spanning for DC-ledet
V1.9 Omriktarens temperatur °C 8 | Temperaturen hos kylflansarna
V1.10 Motortemperatur % 9 Beraknad motortemperatur
V111 Motoraxeleffekt % 5 Beraknad aktuell/nominell motoref-
fekt
- All-signalintervall i procent av
9
V2.1 Analog ingéng 1 % 13 anvént intervall
V22 Analog ingéng 2 % 14 Alziglgr.\allmervall i procent av
anvént intervall
V23 Analog utgéng % 2% AO-flgr?allntervaII i procent av
anvant intervall
Status for digital ingang S
V2.4 DI1, DI2, DI3 15 | Status for digital ingéng
Status for digital ingang e
V2.5 Di4, DI5, DI6 16 | Status for digital ingdng
V26 RO1,RO2, DO 17 Statﬂus for relautgang och digital
utgéng
v27 :/:?:”9 forpulstag/pulsgi- % 1234 | 0-100 % skalvéirde
V28 Rpm for pulsgivare rpm 1235 Skalanpassad efter pulsgivarpulsar/
varvparameter

Tabell 4: Vacon 20-driftvdrden (Program fér allmdn anvdndning)
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OVERVAKNING OCH PARAMETRAR

VACON ® 15

Kod

Overvakningssignal

Enhet

Beskrivning

V3.1

Omriktarstatusord

43

Omriktarens bitkodsstatus

BO = Driftklar

B1 = Idrift

B2 = Bakat

B3 =Fel

B6 = Driftfrigivning

B7 = Aktivt larm

B12 = Driftbegéran

B13 = Motorreglering aktiverad

V3.2

Programstatusord

89

Programmets bitkodsstatus

B3 = Ramp 2 aktiverad

B5 = Fjarrstyrningsplats 1 aktiverad
B6 = Fjarrstyrningsplats 2 aktiverad
B7 = Féltbusstyrning aktiverad

B8 = Lokal styrning aktiverad

B9 = Datorstyrning aktiverad

B10 = Forinstallda frekvenser aktive-
rade

V33

DIN-statusord

56

V4.1

PID-bérvarde

%

20

Regulatorns bérvérde

V4.2

PID-arvérde

%

21

Regulatorns arvarde

Va3

PID-fel

22

Regulatorfel

V4.4

PID-utgang

%

23

Regulatorutgang

V4.5

Process

29

Skalanpassad processvariabel
separ.15.18

Tabell 4: Vacon 20-driftvdrden (Program fér allmén anvindning)
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16 ® VACON

OVERVAKNING OCH PARAMETRAR

5.2 Parametrar i snabbmeny (Virtuell meny, visas om par. 17.2=1)

Stan-
Kod Parameter Min. | Max. | Enhet| dard- ID Anm.
vérde
Motorns mark- . N N
P1.1 Lo 180 | 690 v Varierar | 110 [ Avlas motorns markskylt.
spanning
Motorns mérkfrek- 50,00/ N ]
P1.2 vens 30,00 320,001 Hz 60,00 111 | Avlés motorns markskylt.
Motorns nomi- 1440/ Standardvérden géller for
P13 nella varvtal 30 | 200001 rpm 1720 12 en fyrpolig motor.
Motorns mark- | 0,2x | 2,0x N .
- A INuni 113 | Avlds motorns markskylt.
P14 strém Inanit | INunit Nunit Y
P1.5 Motorns cos (p 0,30 | 1,00 0,85 120 | Avlés motorns markskylt.
0,2 2 15 . "
P1.7 Stromgrans | X | x A | x 107 | Maximal motorstrém
Nunit | 'Nunit Nunit
Momentmaxime- 0= Anvénds inte
P1.15 ring 0 ! 0 109 1=Anvénds
. 0=1/0-plint
py.1 | Fidrrstymingsplats| 2 0 172 |1 = Féltbuss
1,val
2 = Panel
. 0=Ramp
P2.2 Startfunktion 0 1 0 505 1= Flygande start
i 0 = Utrullning
P2.3 Stoppfunktion 0 1 0 506 1=Ramp
P3.1 Min. frekvens 0,00 | P3.2 Hz 0,00 101 | Min. frekvensreferens
50,00/
P3.2 Max. frekvens P3.1 |1320,00f Hz 60,00 102 | Max. frekvensreferens
1 =Forinstallda varvtal 0
2 ="Panel
3 =Féltbuss
Fjarrstyrningsplats 4=AN
P3.3 | 1,val av frekvens- 1 9 7 117 |5=A12
referens 6=PID
7=Al1+AI2
8 = Motorpotentiometer
9 = Pulstag/pulsgivare
Férinstéllt varvtal 0
P3.4 | Forinstéllt varvtal 0| P3.1 | P3.2 Hz 5,00 124 |anvands som frekvensre-
ferens nar P3.3 =1
P35 |Forinstlitvarvial 1 P3.1 | P32 [ Mz | 1000 | 105 |AKtiveradvia digitala
ingangar

Tabell 5: Parametrar fér snabbmeny
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OVERVAKNING OCH PARAMETRAR

VACON ® 17

Stan-

Kod Parameter Min. | Max. | Enhet| dard- ID Anm.

vérde

P36 | Forinstalitvarvtal 2| P31 | P32 | Hz | 1500 | 106 |AKtiVeradviadigitala
ingéngar

P37 |Forinstalitvarvial 3| P31 | P32 | Hz | 2000 | 126 |AKtiveradviadigitala
Ingangar

pa2 | Accelerationstid 1| 01 [30000| s 30 103 | Accelerationstid frén 0 Hz
till maximal frekvens.

. . Retardationstid fran maxi-

P4.3 | Retardationstid 1 0,1 |3000,0 s 3,0 104 mal frekvens till 0 Hz.
0=0-100%

. < 1=20%-100%

P6.1 | All Signalomrade 0 1 0 379 20 % &r detsamma som 2
V lagsta signalniva.
0=0-100%
1=20%-100 %

P6.5 | Al2 Signalomrade 0 1 0 390 |20 % ar detsamma som 2
V eller 4mA lagsta signal-
niva.

Automatisk ater- 0 = Inaktivera
P14.1 stéllning 0 ! 0 730 1= Aktivera
0 = Alla parametrar syn-
Parameter liga
P17.2 dolj 0 1 1 115 | 1 =Endast parametrar i

snabbmenygruppen syn-
liga

Tabell 5: Parametrar fér snabbmeny
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18 ® vaCON OVERVAKNING OCH PARAMETRAR

5.3 Motorinstéllningar (Manoverpanel: Meny PAR -> P1)

Stan-
Kod Parameter Min. [ Max. | Enhet| dard- | ID Anm.
vérde
prg | Motormsmark | a0 1 6o | v [ varierar | 110 [ Aviis motorns markskyit
spanning
Motorns mérkfrek- 50,00/ " N
P1.2 vens 30,00 320,001 Hz 60,00 111 | Avlds motorns mérkskylt
Motorns nomi- 1440/ Standardvérden géller for en
P1.3 nella varvtal 30 | 200001 rpm 1720 n2 fyrpolig motor.
Motorns mark- | 0.2x | 2,0x
- A Inuni 113 | Avlds motorns mérkskylt
P14 strém Inunit | INunit Nunit y
prs | Motonscos@ | 35| 09 085 | 120 | Avias motorns mérkskylt
(Effektfaktor)
0 = Induktion
P16 Motortyp 0 ! 0 650 1 =Permanentmagnet
0,2 2 15 . .
P1.7 Strémgréans | x | x A | X 107 | Maximal motorstrom
Nunit | 'Nunit Nunit

0 = Frekvensstyrning
P1.8 Reglermetod 0 1 0 600 | 1=Varvtalsstyrning utan
aterkoppling

0 = Linjar
P1.9 | U/f-forhdllande 0 2 0 108 | 1 = Kvadratisk
2 =Programmerbar

Féltférsvagnings- 50,00/ Frekvens for faltforsvag-

P1.10 punkt 800 |32000f Hz 60,00 602 ningspunkt
Spénning i faltfor- o Spanning i faltférsvagnings-
P1.11 svagningspunkt 10,001 20000f % 10000 f 603 punkt i % av U, ot
U/f-mittpunkts- 50,00/ Mittpunktsfrekvens for pro-
P1.12 frekvens 000 | PLIOY Hz 60,00 604 grammerbar U/f
U/f-mittpunkts- Mittpunktsspanning for pro-
P09 spanning 000 P11 % 100,00 | 605 grammerbar U/fi% av Upmot
Spanning vid 0 Hzi % a:
B0 NoIIfrekyensspan 0,00 | 40,00 % Varierar | 606 Up ning vi 2% av
ning nmot
Momentmaxime- 0 = Spérrad
P05 ring 0 ! ° 109 1 ="Tillgénglig
PWM-frekvens. Sénk den
Kopplingsfrek- aktuella kapaciteten om var-
P1.16 vens 1.5 160 | kz | 40/20 | 601 dena &r hogre &n standard-
vérdena.

Tabell 6: Motorinstdllningar
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Stan-
Kod Parameter Min. | Max. | Enhet| dard- | ID Anm.
varde
0 = Spérrad
P1.17 Bromschopper 0 2 0 504 |1 =Tillgdnglig: Alltid
2 =Idrift
0 = Inte aktiv
. I 1=Stillastdende identifiering
P1.18 | Motoridentifiering] 0 1 0 631 (méste kéra kommandot
inom 20 s for att aktiveras)
Spénningsfall dver motor-
P1.19| Rs-spénningsfall | 0,00 | 100,00 % 0,00 675 |lindningarnai % av U, o vid
markstrom.
0 = Spérrad
Overspanningsre- 1 =Tillgénglig, standarddrift
P1.20 qulator 0 2 ! 607 15 _ Tillgéinglig, chockbelast-
ningsdrift
Underspannings- 0 = Inaktivera
P1.21 regulator 0 ! ! 608 1 = Aktivera
. y 0 = Anvénds ej
P1.22 Sinusfilter 0 1 0 522 1 = Anvinds

Tabell 6: Motorinstdllningar

Obs! Parametrarna visas nar P17.2 =0.
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5.4 Start/stopp-installningar (Mandverpanel: Meny PAR -> P2)

Stan-
Kod Parameter Min.| Max. | Enhet| dard- ID Anm.
vérde
. 0 =1/O-plintar
pp.q | Flarmstymingsplats| o |, 0 172 |1 = Faltbuss
1, val
2 =Panel
. 0=Ramp
P2.2 Startfunktion 0 1 0 505 1= Flygande start
i 0 = Utrullning
P23 Stoppfunktion 0 1 0 506 1= Ramp
1/0-styrning 1/0-styrning
signal 1 signal 2
. 0 Framat Bakat
P24 Start/fsgtr)l%—loglk 0 4 2 300 | 1 Frat(flank) Inverterat stopp
2 Fr.at (flank)  Bakat (flank)
3 Start Bakat
4 Start (flank) Bakat
P25 Lokal/fjirr o | 1 0 | 211 |9 Famstyming
1= Lokal styrning
P26 Panelsty_mlngsrlkt» o ] 0 123 0= Frar{\at
ning 1 =Bakat
o 0 = Endast mandverpanelstyr-
p2.7 Sr;‘;zm?pf:;ep: 0 1 1 114 | ning
P 1= Alltid
. 0 =1/O-plintar
pa.g | FIarstymingsplats| |, o | 173 |1=Faltbuss
2, val
2 ="Panel

Tabell 7: Start/stopp-instdllningar
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5.5 Frekvensreferenser (Mandverpanel: Meny PAR -> P3)

Stan-
Kod Parameter Min. | Max. | Enhet | dard- | ID Anm.
vérde
P3.1 Min. frekvens 0,00 P3.2 Hz 0,00 101
50,00/
P3.2 Max. frekvens P3.1 | 320,00 Hz 60,00 102
1 =Forinstéllda varvtal 0
2 = Panel
3 = Faltbuss
Fjérrstyrnings- 4=AN
P33 plats 1, val av 1 9 7 117|5=AI12
frekvensreferens 6=PID
7=AI1+AI2
8 = Motorpotentiometer
9 = Pulstag/pulsgivare
Férinstallt varval Forinstéllt varvtal 0
P34 0 P3.1 P3.2 Hz 5,00 124 |anvéands som frekvensrefe-
rensnarP3.3=1
P35 Forinstéllt varvtal P31 P32 Hz 10,00 105 Aktlﬂverad via digitala
1 ingangar
P36 Forinstallt varvtal P31 P32 Hz 15,00 106 Akt!’verad via digitala
2 ingangar
P37 Forinstéllt varvtal P31 P32 Hz 20,00 126 Aktlﬂverad via digitala
3 ingangar
P38 Forinstallt varvtal P31 P32 Hz 25,00 127 Akt!’verad via digitala
4 ingangar
P39 Forinstéllt varvtal P31 P32 Hz 30,00 128 Aktlﬂverad via digitala
5 ingangar
P3.10 Forinstallt varvtal P31 P32 Hz 40,00 129 Akt!’verad via digitala
6 ingangar
P3.11 Forinstéllt varvtal P31 P32 Hz 50,00 130 Aktlﬂverad via digitala
7 ingangar
Fjérrstyrnings-
P3.12 plats 2, val av 1 9 5 131 |Som parametern P3.3
frekvensreferens
Motorpotentio- . .
P3.13 1 50 Hz/s 5 331 | Varvtalsvariationshastighet
meterramp
beilning o R,
P3.14 | motorpotentio- | 0 2 2 367 |} = terstaining via stopp
2 = Aterstélining vid
meter A
avstangning

Tabell 8: Frekvensreferenser

Obs! Parametrarna visas nar P17.2 =0.
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5.6 Instéllning av ramper och bromsar (Manéverpanel: Meny PAR -> P4)

Stan-
Kod Parameter Min. | Max. |Enhet| dard- | ID Anm.
vérde
Rampens Sform | 00 | 100 | s 00 | s00 |07 tiniar
P41 P ’ ' v >0 = Ramptid for S-kurva
P42 | Accelerationstid 1 0,1 30000| s 3,0 103
P43 Retardationstid 1 0,1 3000,0 s 3,0 104
P4.4 | Rampens S-form 2 0,0 10,0 s 0,0 501
P45 | Accelerationstid 2 0,1 3000,0 s 10,0 502
P4.6 Retardationstid 2 0,1 3000,0 s 10,0 503
0=Av
1 = Retardation
P47 Magnetbroms 0 3 0 520 2= Chopper
3 =Fulltlage
Stromstyrkaimag- | 05x | 2,0x
! "
BE netbroms Inunit | Nunit A Nuric {519
Definierar strommen till
g DC-bromsstrém 03x | 20x A Inunit 507 motorn under DC-broms-
Inunit | INunit ning.
Avgor om bromsning ar
PA eller AV och anger
P Tid for likstroms- 0,00 | 600,00] s 0,00 508 bromsnlngftlden for DC-
stopp bromsen nar motorn stan-
nar.
0 = Inte aktiv
Frekvens for lik- Den utfrekvens vid vilken
P41 stromsstopp 010 [ 1000 | Hz 150 515 DC-bromsning appliceras.
P4.12 | Tid for likstromsstart] 0,00 | 600,00 s 0,00 516 |0 = Inte aktiv
paq3 | Frekvenstroskelfor | 0o | pss | 1z | 000 | 527 [0,00 = sparrad
accel. 2
pag| Frekvenstroskelfor | oo | pas | 1z | 000 | 528 [0,00 = sparrad
retard. 2
pass| , Bxtembroms: o450 f35500] 5 | 020 |1544
Oppen fordréjning

Tabell 9: Instdllning av ramper och bromsar
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Stan-
Kod Parameter Min. | Max. |Enhet| dard- | ID Anm.
vérde

Extern broms:
P4.16 | Oppen frekvens- 0,00 P3.2 Hz 1,50 1535
grans

Extern broms:
P4.17| Stangd frekvens- 0,00 P3.2 Hz 1,00 1539
gréns

Extern broms:
P4.18| Stangd frekvens- 0,00 P3.2 Hz 1,50 1540
gréns bakat

Extern broms:
P4.19 Oppen/sténgd frek- 0,0 200,0 % 20,0 1585
vensgrans

Tabell 9: Instdllning av ramper och bromsar
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5.7 Digitala ingdngar (Mandverpanel: Meny PAR -> P5)

Stan-
Kod Parameter Min. | Max. |Enhet| dard- | ID Anm.
vérde
0 = Anvénds inte
1=DI
2=DI2
P5.1 1/0-styrsignal 1 0 6 1 403 |3=DI3
4=Dl4
5=DI5
6=DI6
P5.2 1/0-styrsignal 2 0 6 2 404 | Som parameter 5.1
P53 Bakat 0 6 0 412 |Som parameter 5.1
P5.4 Ext. fel, slutande 0 6 6 405 | Som parameter 5.1
P5.5 Ext. fel, brytande 0 6 0 406 | Som parameter 5.1
P5.6 Felaterstéllning 0 6 3 414 | Som parameter 5.1
P5.7 Driftfrigivning 0 6 0 407 |Som parameter 5.1
P5.8 | Forinstallt varvtal BO 0 6 4 419 | Som parameter 5.1
P5.9 | Forinstallt varvtal B1 0 6 5 420 | Som parameter 5.1
P5.10 | Forinstéllt varvtal B2 0 6 0 421 | Som parameter 5.1
P5.11 Ramptid 2, val 0 6 0 408 | Som parameter 5.1
ps.12 | Motorpotentiome- | 6 o | 418 |Som parameter 5.1
terupp
P5.13 Motorpotentiome- 0 6 0 417 | Som parameter 5.1
ter ned
. Aktiverar styrningsplats 2
P5.14 | Fjarrstyrningsplats 2 0 6 0 425 Som parameter 5.1
P5.15 F‘(gkvenS(eferens for 0 6 0 343 Aktiverar styrningsplats 2
fjarrstyrningsplats 2 Se parameter 5.1
P5.16| PID-bsrvérde 2 0 6 0 [10ay|Aktiverar referens 2
Som parameter 5.1
Aktiverar forvarmningen
av motorn (likstrom) i
ps.i7| Forvérmningav 0 6 0 1044 stopplage"na[pare?metern
motor aktiv Motorns férvarmnings-
funktion ges vérdet 2
Som parameter 5.1

Tabell 10: Digitala ingangar
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5.8 Analoga ingangar (Manoverpanel: Meny PAR -> P6)

Stan-
Kod Parameter Min. | Max. | Enhet | dard- | ID Anm.
varde
. 2 0=0-100% (0-10V)
P6.1 | All Signalomrade 0 1 0 379 1=20-100% (2-10V)
P6.2 | Al1 Anpassat min. | -100,00| 100,00 % 0,00 3800,00 = ingen min. skalning
P6.3 | Al1 Anpassat max. | -10000 300,00] % 100,00 | 381 ;?:éoo =ingen max. skal-
P6.4 | Al filtreringstid 0,0 10,0 s 0,1 3780 = ingen filtrering
. N 0=0-10V/0-20 mA
P6.5 | Al2-signalomrade 0 1 0 390 1=2-10V/4-20 mA
P6.6 | Al2 Anpassat min.| -100,00| 100,00 % 0,00 3910,00 = ingen min. skalning
P6.7 | A2 Anpassat max. | -10000 300,00] % 100,00 | 392 l?:éoo =ingen max. skal-
P6.8 | Al2-filtreringstid 0,0 10,0 B 0,1 3890 = ingen filtrering

Tabell 11: Analoga ingéngar

5.9 Pulstag/pulsgivare (Manéverpanel: Meny PAR -> P7)

Stan-
Kod Parameter Min. | Max. | Enhet | dard- ID Anm.
varde
P7.1 | Min. pulsfrekvens| 0 | 10000 | Hz 0 1229 | Pulsfrekvensen ska tolkas
som en nollprocentig signal.
P72 | Max. pulsfrekvens| 0,0 [10000| Hz | 10000 | 1230[Pulsfrekvensenskatolkassom
en hundraprocentig signal.
Frekv.ref. vid min Frekvensen motsvarar 0 %
P7.3 i~ ‘| o000 P3.2 Hz 0,00 1231 [om den anvénds som frek-
pulsfrekv.
vensreferens.
" Frekvensen motsvarar 100
pr. |Frekurefvidmaxt oo f pay [z [ 59907 14535 (05 om den anvinds som
pulsfrekv. 60,00
frekvensreferens.
0 = Inaktivera
P7.5 | Pulsgivarriktning 0 2 0 12331 = Aktivera/Normal
2 = Aktivera/Inverterad
Pulsrékning i pulsgivaren
P76 Pulsgivarpulsar/ 1 65535 ppr 256 629 pner varv,.Anvandsen‘dast
varv for skalning av pulsgivarens
varvtalsévervakningsvarde.
0=DI5och DI6 &ravsedda
for normal digital matning
X 1=DI6 &r avsedd for puls-
57 Konflgb:zls och o 5 0 1800 tag
2=DI5 och DI6 aravsedda
for pulsgivarens frekvens-
lage

Tabell 12: Pulstdg/pulsgivare
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5.10 Digitala utgangar (Manoéverpanel: Meny PAR -> P8)

Stan-
Kod Parameter Min.| Max. |Enhet| dard- | ID Alternativ
vérde
0 = Anvénds inte
1 = Driftklar
2 =Idrift
3=Fel
4 = Inverterat fel
5 =Varning
6 = Reversering
7 = Vid varvtalet
8 = Motorreglering aktiverad
9 = FB-styrningsord.B13
P8.1 RO1 signalval 0 19 2 313 | 10 = FB-styrningsord.B14
11 = FB-styrningsord.B15
12 = Utfrekvensévervakn.
13 = Utmomentsovervakn.
14 = Overvakn. av enh.temp.
15 = Overvakn. av analog ing.
16 = Forinstallt varvtal aktivt
17 = Extern bromsstyrn.
18 = Mandverpanelsstyrning
aktiv
19 =1/0-styrning aktiv
P8.2 RO2 signalval 0 19 3 314 | Som parameter 8.1
P8.3 DO1 signalval 0 19 1 312 | Som parameter 8.1
P84 | RO2-invertering | 0 1 o | 4o |07 Ingeninvertering
1 =Inverterad
pes | RO? Pfi'rfgrdm" 000 ] 32000] s | 000 | 460|0,00=1Ingen fordrsjning
pas | RO2 Ar‘\’i'nf;”d’oj" 000 32000] s | 000 | 461]0,00=Ingen fordréjning
P87 | ROt-invertering | 0 1 0 | 1587|0=ngeninvertering
1=Inverterad
pgs | RO! Pr’:':g'd"’" 000 32000] s | 000 | 458]0,00=Ingen fordréjning
po | FOT Ar:/i:g'd“”' 000 ] 32000] s | 000 | 4590,00=1Ingen fordrsjning
P8.10| RO3-signalval 0 19 0 317 | Som parameter 8.1
P8.11| RO4signalval | 0 | 19 0 | 318 | RO3-RO5 harimplementerats
men &r dolda tills ett tillaggs-
Pe.12| ROSssignalval [ o | 19 0 1386 kortansluts.

Tabell 13: Digitala utgangar
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5.11 Analoga utgangar (Manoéverpanel: Meny PAR -> P9)

Stan-
Kod Parameter Min.| Max. |Enhet| dard- | ID Alternativ
vérde

0 = Anvénds inte
1 = Utfrekv. (0-f;5x)
2 = Utgéngsstrom (0-l,motor)
3 = Motormoment (0-Tp,yiotor)
4 = PID-utsignal (0-100 %)
5 = Frekv.ref. (0-fa)
6 = Motorvarvtal (0-np,,,)
7 = Motoreffekt (0-Pppotor)
8 = Motorspanning
Val av analog (0-Unmotor)
utgangssignal 9 = DC-ledets spanning
(0-1000V)
10 = Processdata in 1
(0-10000)
11 = Processdata in 2
(0-10000)
12 = Processdata in 3
(0-10000)
13 = Processdata in 4
(0-10000)
14 =Test 100 %
Analogt utgéngs- 0=0V/0mA
minimum 1=2V/4mA
Skalning av ana-
log utsignal
Filtertid for ana-
log utgéng

Po.

P9.2

P9.3 0,0 | 10000 % 100,0 | 31

Skalningsfaktor

P9.4 0,00 | 10,00 s 0,10 308 | Filtertid

Som parameter 9.1. AO2 och
Val av signal fran AO3 har implementerats men
analog utgang 2 ar dolda tills ett tillaggskort
ansluts.

P9.5

Som parameter 9.2. AO2 och
Min. fér analog AO3 har implementerats men
utgang 2 ar dolda tills ett tillaggskort

ansluts.

P9.6

Som parameter 9.3. AO2 och
AO3 har implementerats men
ar dolda tills ett tillaggskort
ansluts.

Skalning av ana-

po.7 log utsignal 2

0,0 | 10000| % 100,0 | 47

o

Tabell 14: Analoga utgdngar
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Stan-
Kod Parameter Min.| Max. |Enhet| dard- | ID Alternativ
varde
Som parameter 9.4. AO2 och
Filtertid for ana- AO3 har implementerats men
po8 log utgéng 0,00 { 10,00 s 010 | 473 ar dolda tills ett tillaggskort
ansluts.
pog | Valavsignalfian 14 1 479 | som parameter 9.5
analog utgang 3
P9.10 Mln.fonranalog 0 1 0 482 | Som parameter 9.6
utgang 3
po.qq| Skalningavana- |0 | 00001 o [ 1000 | 483 | Som parameter 9.7
log utsignal 3
po.12| Filtertidforana- | oo | 4500 [ 5 | o010 | 480 | Som parametero8
log utgéng 3

Tabell 14: Analoga utgdngar
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5.12 Datamappning i faltbuss (Manéverpanel: Meny PAR -> P10)

Stan-
Kod Parameter Min.| Max. | Enhet | dard- | ID Anm.
vérde

0 = Frekvensreferens

1= Utgangsreferens

2 = Motorvarvtal

3 = Motorstrém

4 = Motorspanning

5= Motormoment

6 = Motoreffekt

7 = DC-ledets spanning

" 8 = Aktiv felkod

proa | Vo f‘ﬂtt;““data o | 15 o | 852 [9=Analog Al

10 = Analog A2

11 = Lage for digital ink.

signal

12 =PID-érvarde

13 =PID-borvarde

14 = Ingéng for pulstag/

pulsgivare (%)

15 =Pulstag/

pulsgivarpuls ()
P02 | Valav fau';bZ”SSda‘a 0 15 1 853 |Mappad variabel ps PD2
pros | VAl faljtt;“”data o | 15 2 | 854 [Mappad variabel pa PD3
P10 | Valav fau':tjt”%da‘a 0 15 4 | 855 [Mappad variabel pa PD4
P10.5 Valav faulit;ussdata 0 15 5 856 |Mappad variabel pa PD5
P06 | V212 fau':t;”ss‘ja‘a 0 15 3 | 857 [Mappad variabel ps PD6
pro7 | VAl faljtt;“”data o | 15 6 | 858 [Mappad variabel pa PD7
pros | Va2 falJ:t’S”SSda‘a 0 15 7 | 859 |Mappad variabel pa PD8

PDI fér Aux. CW

0= Anvénds inte

1=PDI
P10.9 | Aux. CW-data i val 0 5 0 1519 |2=PDI2

3=PDI3

4=PDI4

5=PDI5

Tabell 15: Datamappning i faltbuss
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5.13 Forbjudna frekvenser (Mandverpanel: Meny PAR -> P11)

Stan-
Kod Parameter Min. | Max. | Enhet [ dard- | ID Anm.
vérde
P11.1 Forbjudet frekvenﬁm- 0,00 P32 Hz 0,00 509 Nedre g.lfans .
tervall 1, undre gréns 0 = Anvands inte
p11.2| Forbludet frekvensin-| oo | 35 |y | g0 [s10[OVrErEns
tervall 1, 6vre gréns 0 = Anvands inte
Forbjudet frekvensin- Nedre gréns
P11.3 tervall 2, undre gréns 0,00 P32 Hz 0,0 51 0 = Anvands inte
p11.4| FOrbludetfrekvensin-| oo | 3y |y | g0 [ s12|OVvregrEns
tervall 2, 6vre grédns 0 = Anvands inte

Tabell 16: Forbjudna frekvenser

5.14 Overvakningsgrins (Manéverpanel: Meny PAR -> P12)

Stan-
Kod Parameter Min. | Max. | Enhet | dard- | ID Anm.
vérde
I aknin 0 = Anvénds inte
P12 | e rekens | O 2 0 315 [1 = Nedre gréns
utgangsirekvens 2 =0vre gréns
Overvaknings- « . N .
P12.2| grans for utgangs-| 000 | P32 | Hz 000 | 316|Cvervakningstroskel for
utgangsfrekvens
frekvens
Momentévervak- 0=Anvands inte
P123 . 0 2 0 3481 = Nedre gréns
ning “ "
2=0vregrdns
P12.4 Morr_\entov"ervak- 00 300,0 % 00 349 Mf)mentovervaknlngs-
ningsgrans troskel
Overvakning av 0=Anvands inte
P12.5 9 0 2 0 354|1 = Nedre gréns
enhetstemp. “ "
2=0vregrdns
Overvaknings- ” ) . "
P12.6| gransforenhets- | -10 | 100 | °C 40 | 355|Overvakningsstrdskel for
enhetstemp.
temp.
P27 Overvakn.}lgr\alfor 0 1 0 356 0=Al
analog ingang 1=A2
P128 A"""Z’r‘;';”‘ P [ 000 | 10000| % 80,00 | 357 |PA-troskel for Al-Gvervakn,
P12.9 A"°"Z’[‘gi';”' A1 000 [10000] % 40,00 | 358 | AV-tréskel for Al-dvervakn,

Tabell 17: Overvakning av gréinsvéirden
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5.15 Skydd (Manéverpanel: Meny PAR -> P13)

Stan-
Kod Parameter Min.| Max. | Enhet | dard- | ID Anm.
vérde
0 =Ingen atgard
1=Larm
P13.1 Fe!: Iagvanalog 0 4 ] 700 2 = Larm, forinstalld larm-
ing.signal frekvens
3 = Fel: Stoppfunktion
4 = Fel: Frirulla
1= Inget svar (inget fel
genererades men enhe-
P13.2 | Underspéanningsfel| 1 2 2 727 |ten stoppar fortfarande
modulering)
2 =Fel: Utrulla
0 =Ingen atgérd
1=Llarm
P133 Jordfel 0 3 2 703 2 = Fel: Stoppfunktion
3 =Fel: Utrulla
P13.4 | Utgdende fasfel 0 3 2 702 |Som parameter 13.3
P13.5 | Fastlasningsskydd 0 3 0 709 |Som parameter 13.3
Skydd mot under-
P13.6 belastning 0 3 0 713 |Som parameter 13.3
Termiskt motor-
P13.7 skydd 0 3 2 704 |Som parameter 13.3
Tms: Omgivnings- o - N
P13.8 temperatur -20 100 C 40 705 |Omgivningstemperering
pr3g | Tmsiloiningvid | o0 | 450 | o 40,0 | 706 |Kylning i % vid varvtalet 0
: stillastdende ’ . ' yining 1%
Tms: Termisk tids- . . Motorns termiska tidskon-
P13.10 Kkonstant 1 200 min. | Varierar | 707 stant
PO . 2,0x
P13.11| Fastlasningsstréom | 0,00 | A INunit 710
Nunit
P13.12| Fastlasningstid 0,00 | 300,00 s 15,00 711 |Begr. fastlasningstid
P13.13 Fa“'asv"e';‘fmek' 010 | 32000 Hz | 2500 | 712 |Min. fastigsningsfrekvens
UL: Faltforsvag- o Minimimoment vid
P13.14 ningslast 100 | 150,0 % 500 714 faltérsvagning
pr3as| W N°'Ig;fk"e”5' 50 | 1500 % 10,0 | 715 |Min. moment vid FO
P13.16 UL: Tidsgrans 10 300,0 s 20,0 716

Tabell 18: Skydd
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Stan-
Kod Parameter Min.| Max. | Enhet | dard- | ID Anm.
vérde
Fordréjning: fel
P13.17| pga.lag analog 0,0 10,0 s 0,5 1430
ing.signal
0 =Ingen atgérd
1=Larm
P13.18 Externt fel 0 3 2 7052 Fel: Stoppfunktion
3 =Fel: Frirulla
P13.19 Féltbussfel 0 4 3 733 |Som parameter 13.1
Férinstalld larm- Frekvens som anvénds nar
P13.20| oM "™ P31 | P32 | Hz | 2500 | 183 [felsvaretarLarm + forin-
frekvens .
stélld frekvens.
P13.21 Last pgranjeterre— 0 1 0 819 0= Red!ger!ng mo;l.l.g
digering 1 = Redigering avstangd
0 =Ingen atgérd
1=Llarm
P1322|  Termistorfel o | 3 2 | 732 |2=FeliStoppfunktion

3 =Fel: Frirulla
Dold tills ett tillaggskort
ansluts

Tabell 18: Skydd

Obs! Parametrarna visas nar P17.2=0.

5.16 Automatisk aterstéllning vid fel (Man6verpanel: Meny PAR -> P14)

Stan-
Kod Parameter Min.| Max. [Enhet| dard- | ID Anm.
vérde
Automatisk ater- 0 = Spérrad
P14.1 stéllning 0 ! 0 731 1= Aktivera
P14.2 Vantetid 0,10 10,00 s 0,50 | 717 Vantetid efter fel
P14.3 Forsokstid 0,00 60,00 s 30,00 | 718] Maximal tid for forsok
P14.4 | Forsok nummer 1 10 3 759 | Maximalt antal forsok
0 =Rampning
P14.5 | Omstartsfunktion 0 2 2 719| 1 =Flygande
2 = Fran startfunktion

Tabell 19: Parametrar for automatisk dterstdllning efter fel

Obs! Parametrarna visas nar P17.2=0.
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5.17 PID-styrparametrar (Mandverpanel: Meny PAR -> P15)

Kod Parameter

Min.

Max.

Enhet|

Stan-
dard-
vérde

ID

Anm.

P15.1 Borvardesval

332

0 = Fast borvarde %
1=AI

2=A12

3 =ProcessDataln1
(0-100 %)

4 = ProcessDataln2
(0-100 %)

5 = ProcessDataln3
(0-100 %)

6 = ProcessDataln4
(0-100 %)

7 = Pulstag/pulsgivare

P15.2 | Fastborvérde 1

0,0

100,0

%

50,0

167

Fast borvarde

P15.3 | Fastborvarde 2

0,0

100,0

%

50,0

168

Alternativt fast borvarde, val-
bart med DI

P154 | Valavarvarde

334

0=AI

1=A12

2 =ProcessDataln1
(0-100 %)

3 = ProcessDataln2
(0-100 %)

4 = ProcessDataln3
(0-100 %)

5 =ProcessDataln4
(0-100 %)
6=AI2-All

7 = Pulstag/pulsgivare

Arvérdets mini-
mum

P15.5

0,0

50,0

%

0,0

336

Vérde vid minimisignal

Arvérdets maxi-
mum

P15.6

10,0

300,0

%

100,0

337

Vérde vid maximisignal

P15.7 | P-forstarkning

0,0

1000,0

%

10,00

18

Proportionell forstarkning

P15.8 I-tid

0,00

320,00

10,00

19

Integrationstid

P15.9 D-tid

0,00

10,00

0,00

132

Deriveringstid

P15.10| Felinvertering

340

0 = Direkt (Arvérde < Bor-
vérde ->Okning av utsigna-
len fran PID)

1 = Invertering (Arvarde >
Borvérde —>Minskning av
utsignalen frén PID)

Tabell 20: PID-styrparametrar
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Stan-
Kod Parameter | Min.| Max. |Enhet| dard- | ID Anm.
vérde
Omriktaren gar i vilolage om
utfrekvensen ligger under
prsgq| Ldgstainsom- | o001 pas [ Hz | 2500 | 1016 [denna gréns underen tids-
ningsfrekvens rymd som 6verstiger vérdet
pa parametern Insomnings-
fordréjning.
prs.az| Mmsomningsfor- | o | 3550 | o 30 [ 1017 | Fordrojning fore insomning
drgéjning
P15.13 | Uppvakningsniva| 0,0 | 1000 | % | 50 | 1018|Troskel forattgdurinsom-
ningsléage
pis14| Borvardeboost | o | g0 | og [ 100 | 1071 |Refererartill borvardet
forinsomning
pisas| Boosttidforbor | o o 1o 110 | 1072 [Boostiid efter P15.12
vérde
Maximal forlust o Refererar till &rvérde efter
P15:16 vid insomning 00 500 % 50 1509 boost
Kontrolltid for
P15.17 | insomningsfor- 1 300 s 30 1511 | Efter boosttid P15.15
lust
0 = PID-arvérde
1 = Utfrekvens
Val av processdis- 2=Motorvarvtal
P15.18 pla 0 6 0 1513 | 3 = Motormoment
pay 4 = Motoreffekt
5 = Motorstrém
6 = Pulstag/pulsgivare
P15.19 Demmalgrpa 0 3 1 1035 | Decimaler pé displayen
processdisplay
Maxvarde for "
P15.20 " 0,0 | 3200,0 100,0 | 1034 | Processens maxvarde
processdisplay

Tabell 20: PID-styrparametrar

Obs! Parametrarna visas nar P17.2=0.
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5.18 Motorforvarmning (Mandverpanel: Meny PAR -> P16)

Stan-
Kod Parameter Min. | Max. | Enhet | dard- | ID Anm.
vérde
. " 0 =Anvands ej
piq| Funktionfor | g 2 o | 1225]1 = Alltid i stopplige
motorférvarmning AR
2 = Styrs av digital insignal
Likstrom for férvarmning
S av motor och omriktare i
P16.2 Mro]it:rzzi\r’;:n_ 0 IO'S X A 0 1227 | stopplage. Aktiv i stopp-
9 Nunit lage eller vid digital insig-
nal i stopplage.
Tabell 21: Motorférvdrmning

5.19 Forenklad anvandarmeny (Mandéverpanel: Meny PAR -> P17)

Kod

Parameter

Min.

Max.

Enhet

Stan-
dard-
vérde

ID

Anm.

P17.1

Applikationstyp

540

0=Grund

1=Pump

2 = Flaktdrift

3 =Hogt moment
Obs! Synlig endast nér
startguiden &r aktiv.

P17.2

Parameter
dolj

15

0 = Alla parametrar synliga
1 =Endast parametrar i
snabbmenygruppen syn-
liga

Tabell 22: Parametrar i férenklad anvdndarmeny
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5.20 Systemparametrar

Stan-
Kod Parameter Min. | Max.| dard- ID Anm.
véarde
Programvaruinformation (MENYPAR —> V1)

V1.1 APl-program-ID 2314

V1.2 APIl-programversion 835

Vi3 Driftprograms-ID 2315

V14 Driftprogramsversion 834

V1.5 Applikations-ID 837

V1.6 Applikationsrevision 838

V1.7 Systemlast 839

Nar varken Modbus eller tillaggskort har i I ser ik P na ut
enligt féljande:

Status for Modbus-
kommunikation.
Format: xx.yyy

V2.1 Kommunikationsstatus 808 dar xx = 0-64 (antal fel-
meddelanden) och yyy
=0-999 (antal god-
kdnda meddelanden)

P22 Faltbussprotokoll 1 0 gog | O=Anvands inte
1=Modbus anvénds

P23 Slavadress 255 1 810
0=300
1=600
2=1200
3 =2400

P2.4 Overféringshastighet 8 5 811 4 =4800
5=9600
6 =19200
7 = 38400
8=157800
0=Ingen

P26 Paritetstyp 2 0 813 1=Udda
2=Jamn
0= Anvénds inte

P2.7 | Timeout i kommunikation 255 0 814 1=1sek.
2 =2 sek. osv.

P28 Aterstall kommunikations- ] o 815

status
Nar Canopen-kortet har i Il ser P rarna ut enligt féljande:
V2.1 Canop.en-kommunika- 14004
tionsstatus
P2.2 Canopen-driftlage 2 1 14003

Tabell 23: Systemparametrar
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Stan-
Kod Parameter Min. | Max.| dard- ID Anm.
vérde
P23 ID fér Canopen-nod 1 127 1 14001
P24 Canopen-t'?verféringshas- ] 8 6 14002
tighet
Nar DeviceNet-kortet har i llerats ser kommunikationsp. na ut enligt féljand:
V2.1 Kommunikationsstatus 14014
pao | Utgdngenssammanfo- f oo |, 21 14012
ringstyp
P23 MAC-ID 0 63 63 14010
P2.4 Overféringshastighet 1 3 1 14011
P25 '"ga”grei:;fy”;ma"fo' 70|17 7 14013
Nar ProfiBus-kortet har installerats ser ik p rarna ut enligt foljand
V2.1 Kommunikationsstatus 14022
V2.2 Faltbussprotokoll 14023
V2.3 Aktivt protokoll 14024
V2.4 | Aktiv 6verforingshastighet 14025
V2.5 Telegramtyp 14027
P2.6 Driftlage 1 3 1 14021
P2.7 Slavadress 2 126 126 14020
Ovrig information
V3.1 MWh-réknare 827 Megawattimmar
V3.2 Driftdagar 828
V33 Drifttimmar 829
V34 Driftraknare: Dagar 840
V3.5 Driftraknare: Timmar 841
V3.6 Felraknare 842
V3.7 Overvakning av status for Dold vid anslutning till
panelparametrar dator.
Aterga till fabriksinstall- 1 = {\telv'staller"fabriksf
P4.2 . 0 1 0 831 installningar for alla
ningar parametrar
P43 Losenord 0000 [ 9999 | 0000 832
Tid tills panel och LCD-bak-
P4 grundszelysning blir aktiv 0 » 5 833
Spara parameteruppsatt- Dold vid anslutning till
Pa.5 . :ing till pan:Ip 0 ! 0 dator. B
Aterstall parameterupp- Dold vid anslutning till
P4.6 sattning fran panel 0 ! 0 dator.
F5.x Meny for aktiva fel
F6.x Felhistorikmeny

Tabell 23: Systemparametrar
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6. FELSOKNING

Felkod Felnamn Felkod Felnamn
1 Overstrém 25 Overvakningsfel i mikropro-|
cessor
2 Overspanning 27 Skydd mot bak-EMF
3 Jordfel 34 Internbusskommunikation
8 Systemfel 35 Applikationsfel
9 Underspénning 41 IGBT-6vertemperatur

Analogt ingangsval 20 %-
1 Utgdende fasfel 50 100 % (valt signalintervall 4
till 20 mA eller2to 10V)

13 [Undertemperaturhosiekc | 5 e rnere

14 [Ovenempenaurhosfiel T 55 fogrpaneie

15 Motorn fastlast 53 Féltbussfel

16 Overtemperatur i motorn 54 Kortplatsfel

17 Underbelastning av motorn 55 Fel p.g.a. felaktig kérning
22 EEPROM-checksummefel 57 Identifikationsfel

Tabell 24: Felkoder. Detaljerade felbeskrivningar finns i Anvdndarhandboken.
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7. ALLMANNA DATA
Modell Hojd Bredd Djup (mm) Vikt (kg)
MI1 157 66 98 0,5
Matt M2 195 90 102 0,7
och vikt [E 262 700 09 [
Mi4 370 165 165 8
MI5 414 165 202 10
Nat Vacon 20 (400 V) kan inte anvéndas i elnat med hornjordade system.
Maximal kortslutningsstrom maste vara < 50 kA. Fér MI4 utan DC-dros-
Elnat Kortslutnings- sel méste den maximala kortslutningsstrommen vara < 2,3 kA. For MI5

strém

utan DC-drossel méste den maximala kortslutningsstrommen vara <
3,8 kA.

Utgéngsspanning

0-U;,

Motoran- Kontinuerlig mérkstrom Iy vid omgivningstemperatur max. +50 °C
slutning Utgangsstrém (beroende pa enhetens storlek), dverlast
1,5 x Iy max. 1 min/10 min
Omgivningst —10 °C (ej rimfrost) till +40/50 °C (beroende pd enhetens storlek): last-
g:;':?::ﬁ;m’ formaga enligt markskylt Iy
srift Vid installation sida vid sida for MI1-3 &r den alltid 40 °C. For alternativet
IP21/Nemat i MI1-3 &r maxtemperaturen ocksa alltid 40 °C.
Omgiy- | Lgringstempera-| _qoc 470 c
ningsférhal- | tur
nden Relativ fuktighet | 0-95 % RH, icke-kondenserande, icke-korrosiv, ej droppande vatten
Haid 100 % belastningskapacitet (ingen reducering) upp till 1 000 m. 1%
! minskning for varje 100 m Gver 1000 m, max. 2000 m.
Kapslingsklass 1P20/IP21/Nema1 for MI1-3, IP21 for Mi4-5
Féroreningsgrad | PD2
Immunitet Uppfyller EN50082-1, -2 och EN61800-3
Utstralning (se 230 V: Uppfyller EMC-kategori C2; med ett internt RFI-filter.
. 9 . MI4 och MI5 uppfyller C2 med tillvalsalternativen DC-drossel och CM-
utférliga beskriv-
EMC ningar i Vacon 20 drossel.
Anvéndarhand- 400 V: Uppfyller EMC-kategori C2; med ett internt RFI-filter.
bok pé MI4 och MI5 uppfyller C2 med tillvalsalternativen DC-drossel och CM-
drossel.
www.vacon.com) Bada: Inget emissionsskydd enligt EMC (Vaconniva N): utan RFI-filter
For EMC: EN61800-3,
Sty For sikerhet: UL508C, EN61800-5
Certifikat
Fentilie For sékerhet: CE, UL, cUL,
st For EMC: CE, C-tick
dverens- (se enhetens mérkskylt for mer detaljerade godkénnanden)
stammelse
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Modal sskring () Nitkabel Cu Plintkabel min-max (mm?)
jodel akrin ) -
9 (mm?) Nit | Jorg | Manover
reld
mn s 3¥1,5+1,5 1,5-4
KIﬂ"» pa kablar och M2 10 T "
sakringar
(Se utforliga data i MI3 20 3%2,5+2,5 1,56
Vacon 20 Anvéndar- 20
handbok pa: 25
www.vacon.com) 20
e ¥: & Mia (200ch 404r | 3*6+6 2;1 ® | 110
bara avsedda
for 208-240
V,3~)
2,5-50 0,5-1,5
MI5 40 3¥10+10 Caml | 2535
M2 20 2%2,5+2,5
115V, 1~
Mi3 32 2%6+6
1.5-4
mn 10 2*1,5+1,5
208 - 240, 1~ M2 20 2%2,5+2,5
Mi3 32 2%6+6 156
MI3 6
3%1,5+1,5 1.5-4
575V mi3 10
MI3 20 3%2,5+2,5 1.5-6

- Med sékringarna ovan kan omriktaren anslutas till en stromkalla vars kortslutnings-
strom ar hogst 50 kA.

- Anvénd kablar med en varmebestéandighet om minst +70 °C.

- Sékringarna fungerar dven som skydd mot 6verbelastning av kablarna.

- Instruktionerna galler endast fér en motor och en kabelanslutning fran frekvensomrik-
taren till motorn.

- For att uppfylla standarden EN61800-5-1 ska skyddsledaren ha minst 10 mm? Cu eller
16 mm~ Al. Alternativt kan en extra skyddsledare anvéndas, med atminstone samma
storlek som den ursprungliga.
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Vacon 20 mdrkeffekter
Natspanning 208-240 V, 50/60 Hz, 1~ serie
Lastformas I kskyl M leffek Noréninell
astformaga enligt méarkskylt otoraxeleffekt |ingangs-
Frekvens- strom Mekanisk | Vikt
P [100%Kkontin, |150% bverlast-| p P storlek | (kg)
stom Iy [A] |0 k| tew) (A
0001 1,7 2,6 0,33 0,25 4,2 MI1 0,55
0002 24 3,6 0,5 0,37 57 Mi1 0,55
0003 2,8 4,2 0,75 0,55 6,6 MI1 0,55
0004 3,7 5,6 1 0,75 8,3 MI2 0,55
0005 4.8 7,2 1,5 11 11,2 MI2 0,7
0007 7 10,5 2 1,5 14,1 MI2 0,7
0009* 9,6 14,4 3 2,2 22,1 Mi3 0,99

Tabell 25: Vacon 20 mdrkeffekter, 208-240 V

* Den hogsta omgivningstemperaturen under drift for omriktaren &r 40 °C!

Néatspanning 208-240 V, 50/60 Hz, 3~
. . . Nominell
Frekvens- Lastférméga enligt markskylt | Motoraxeleffekt Lr;%énn]gs Mekanisk Vit
omriktar- =
typ [100%kontin. 199 % overlast-|  p P storlek tka)
stom Iy [A] - |SRO™ hk | ww (Al
0001 1,7 2,6 0,33 0,25 2,7 M1 0,55
0002 24 3,6 0,5 0,37 3,5 Ml 0,55
0003 2,8 4,2 0,75 0,55 3,8 MI1 0,55
0004 3,7 56 1 0,75 4,3 MI2 0,7
0005 4,8 72 15 1,1 6,8 MI2 0,7
0007* 7 10,5 2 1,5 84 Mi2 0,7
0011* 1 16,5 3 2,2 13,4 Mi3 0,99
0012 12,5 18,8 4 3 14,2 Mi4 9
0017 17,5 26,3 5 4 20,6 Mi4 9
0025 25 37,5 7,5 5,5 30,3 Mi4 9
0031 31 46,5 10 7,5 36,6 Mi5 1
0038 38 57 15 11 44,6 MI5 11

Tabell 26: Vacon 20 mdirkeffekter, 208-240 V, 3~

* Den hogsta omgivningstemperaturen under drift for omriktaren ar +40 °C!
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Néatspanning 115V, 50/60 Hz, 1~ serie

e et Nominel
Frekvens- Lastformaga enligt markskylt | Motoraxeleffekt ;r;rg;éanqgs— Mekanisk ikt
omriktar- —
typ [100%kontin. |190% dverlast-|  p P stortek ko)
suomly (A [SO™ thk | w1 "
0001 1,7 2,6 0,33 0,25 9,2 MI2 0,7
0002 24 3,6 0,5 0,37 11,6 MI2 0,7
0003 28 4,2 0,75 0,55 12,4 MI2 0,7
0004 37 5,6 1 0,75 15 MI2 0,7
0005 4,8 72 15 1,1 16,5 MI3 0,99
Tabell 27: Vacon 20 mdrkeffekter, 115V, 1~
Néatspanning 380-480 V, 50/60 Hz, 3~ serie
AT Nominell

Frekvens- Lastférmaga enligt mérkskylt [ Motoraxeleffekt ;rggbéggs Mekanisk .

omriktar- — Vikt (kg)
typ [1009% kontin, [130%bverlast-| P storlek

srom Iy[A] [SH0m i | kw [A]

0001 13 2 0,5 0,37 2,2 MI1 0,55
0002 19 29 0,75 0,55 2,8 Mi1 0,55
0003 2,4 3,6 1 0,75 3,2 MI1 0,55
0004 B3 5 1,5 1,1 4 M2 0,7
0005 43 6,5 2 1,5 5,6 M2 0,7
0006 56 84 3 2,2 73 MI2 0,7
0008 7,6 11,4 4 3 9,6 MI3 0,99
0009 9 13,5 5 4 11,5 MI3 0,99
0012 12 18 7,5 55 14,9 MI3 0,99
0016 16 24 10 7,5 171 Mi4 9
0023 23 34,5 15 11 25,5 Mi4 9
0031 31 46,5 20 15 33 MI5 1
0038 38 57 25 18,5 41,7 MI5 11

Tabell 28: Vacon 20 mdrkeffekter, 380-480 V

* Den hogsta omgivningstemperaturen under drift for dessa omriktare ar +50 °C!
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Néatspanning 575V, 50/60 Hz, 3~ serie
. , . Nominell

f,ﬁ'ﬂﬁgff Lastférméaga enligt mérkskylt | Motoraxeleffekt ;r:lgaanqgs Mekanisk Vikt

typ  [T00% kontin. 150 % overlast-| P P Al storlek ke
strom Iy [A] strom [A] [hk] [kwW]

0002 1,7 2,6 1 0,75 2 MI3 0,99
0003 2,7 4,2 2 1,5 3,6 Mi3 0,99
0004 39 59 3 2,2 5 MI3 0,99
0006 6,1 9,2 5 57 7,6 MI3 0,99
0009 9 13,5 7,5 55 10,4 MI3 0,99

Tabell 29: Vacon 20 mdrkeffekter, 575 V

Obs! Ingéngsstrémmarna &r berdknade vdrden med matning frén en 100 kVA transformator.

Snabb Modbus-installation

1 A: Vilj Féltbuss som fjdrrstyrningsplats: P2.1 till 1 - Féltbuss
B: Stéll in Modbus RTU-protokollet till "PA”: 52.2 till 1 - Modbus

A. Ange styrordet till "0 (2001)

B. Ange styrordet till “1” (2001)

C. Frekvensomriktarens status &r DRIFT

2 D. Stéll in referensvérdet till 5000” (50,00 %) (2003)

E. Aktuellt varvtal & 5000 (25,00 Hz om MinFreq ar 0,00 Hz och MaxFreq &r 50,00 Hz)
F. Ange styrordet till "0” (2001)

C. Frekvensomriktarens status &r STOPP
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