TAAJUUSMUUTTAJAT

Kayttbohje
“"Five in One+"

-sovellusopas

Kaikki oikeudet muutoksiin ilman
etukateisilmoitusta pidatetaan.



TIETOJA KAYTTOOHJEESTA JA "FIVE IN ONE+" -SOVELLUSOPPAASTA

Tasta kasikirjasta l0ydat Vacon -taajuusmuuttajan yleiset kayttoohjeet seka ohjeet "Five
in One+" -sovellusten kayttdonottamiseksi.

Vacon CX/CXL/CXS kayttbohje antaa tarpeelliset tiedot Vacon -taajuusmuuttajan
asennusta, kayttéonottoa ja kayttéa varten. Suosittelemme, etta luette ndma ohjeet
huolellisesti.

Jos tarvitset kayttoosi erilaisen sovelluksen tai erilaiset tulo- ja/tai lahtosignaalit, valitse
kayttbohjeen kappaleesta 12, "Five in One+" -sovellukset, mahdollisesti sopivampi
sovellus. Tarkempaa tietoa naistd sovelluksista |6ydat oheisesta "Five in One+" -
sovellusoppaasta.

Jos asennuksen tai kayttdonoton yhteydessa nousee esiin erityiskysymyksia, ota yhteys
paikalliseen edustajaasi. Vacon Oyj ei vastaa ohjeiden vastaisesta kaytosta.
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TIETOJA KAYTTOOHJEESTA

Tama kayttoohje antaa tarpeelliset tiedot
Vacon CX/CXL/CXS -taajuusmuuttajan asen-
nuksesta, kayttbonotosta ja kaytosta. Suosit-
telemme, ettd luet nama ohjeet huolellisesti.
Suorita ainakin pikaohjeessa mainitut 10 toi-

Kayttoonoton pikaohjeet

1. Tarkista, ettd toimitus vastaa tilaustasi,
katso kappale 3.

2. Lue tarkoin kappaleen 1 turvallisuusoh-
jeet ennen kayttéonoton aloittamista.

3. Tarkista ennen mekaanista asennusta,
etta taajuusmuuttajan ymparille jaa
riittvasti tilaa.

Katso minimietaisyydet kappaleesta 5.2.
ja tarkista ymparistoolosuhteet taulukosta
4.3-1a.

4. Tarkista moottorikaapelin, verkkokaape-
lin ja paasulakkeiden mitoitus ja tarkista
kaapelilitannat, katso kappaleet 6.1.1,
6.1.2ja6.1.3.

5. Kappaleessa 6.1.4 on kaapelien
asennusohjeet.

6. Ohjauskaapelien koko ja maadoitukset
on esitetty kappaleessa 6.2. Perussovel-
luksen ohjaussignaalit on esitetty kappa-
leessa 10.2. Muista kytkea digitaalitulo-
jen yhteiset tulot.

Jos tarvitset kayttoosi erilaisen sovelluksen tai
erilaiset tulo- ja/tai lahtésignaalit, valitse
kappaleesta 12, "Five in One+"-sovellukset,
mahdollisesti sopivampi sovellus. Tarkempaa
tietoa naista sovelluksista I6ydéat oheisesta
"Five in One+" -sovellusoppaasta.

menpidettd asennuksen ja kayttéonoton yh-
teydessa.

Jos asennuksen tai kayttéonoton yhteydessa
nousee esiin erityiskysymyksia, ota yhteys
paikalliseen edustajaasi.

7. Lue ohjauspaneelin kayttéohjeet kappa-
leesta 7.

8. Perussovelluksessa on vain 12 parame
tria moottorin kilpiarvojen, parametri- ja
sovelluslukon lisaksi. Niilla kaikilla on jar-
kevat tehdasarvot. Aseta kuitenkin moot-
torin kilpiarvoparametrit varmistaaksesi
laitteen parhaan mahdollisen toiminnan:
- moottorin nimellisjannite
- moottorin nimellistaajuus,

- moottorin nimellinen py6rimisnopeus
- moottorin nimellisvirta

Aseta myds verkkojanniteparametri.

9. Seuraa kayttoonotto-ohjeita.
Lue kappale 8.

Taman jalkeen Vacon CX/CXL/CXS on
valmis kayttoon.

10.

Vacon Oyj ei vastaa tuotteidensa ohjeiden
vastaisesta kaytosta.
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1 1 TURVALLISUUS
VAIN AMMATTITAITOINEN SAHKOASENTAJA SAA
TEHDA SAHKOASENNUKSET
1.1 Varoitukset

1 Taajuusmuuttajan sisdiset komponentit ja komponenttilevyt, paitsi
galvaanisesti erotetut tulo- ja lahtdliittimet, ovat jannitteisia, kun taa-
juusmuuttaja on kytkettyna verkkoon. Jannitteisiin osiin koskeminen on
erittdin vaarallista ja se voi aiheuttaa kuoleman tai vakavia vaurioita.

Moottoriliittimet U, V, W ja DC-valipiiri/jarruvastusliittimet -,+ ovat jan-
nitteisia myds silloin, kun moottori ei kdy, jos taajuusmuuttaja on kyt-
kettyna verkkoon.

Ohjausliitdnnéat on erotettu verkon potentiaalista mutta relelahdoéissa
ja muissa I/O-liittimissa, jos pistike X4 on OFF-asennossa (katso kuva
6.2.2-1) voi esiintya vaarallinen ulkoinen ohjausjéannite myos silloin, kun
taajuusmuuttaja ei ole kytketty verkkoon.

Taajuusmuuttajassa on suuri kapasitiivinen vuotovirta.

Jos taajuusmuuttajaa kaytetdan koneen osana, konevalmistaja on
velvollinen huolehtimaan etta taajuusmuuttajalla on koneessa sy6ton
erotuskytkin (EN 60204-1).

6 Varaosina saa kayttda vain Vacon Oyj:n toimittamia varaosa-sarjoja.

Ol Wi

1.2 Turvallisuusohjeet

1 Taajuusmuuttaja on tarkoitettu vain kiinteisiin asennuksiin. Ala tee
mitdan mittauksia kun taajuusmuuttaja on kytkettyna verkkoon

2 Odota verkosta irtikytkemisen jalkeen kunnes laitteen puhallin pysah-
tyy ja paneelin merkkivalot sammuvat (jos paneelia ei ole katso kan-
nessa olevia merkkivaloja). Odota taman jalkeen viela 5 minuuttia
ennen kuin teet mitdan kytkentatoimenpiteitd taajuusmuuttajan
liitinnoissa. Ala avaa taajuusmuuttajan koteloakaan ennen ajan
umpeenkulumista.

Al4 tee minkaanlaisia jannitekoestuksia taajuusmuuttajan missaan
osassa.

Kytke moottorikaapeli irti taajuusmuuttajasta ennen mittausten
suorittamista kaapelissa tai moottorissa.

Ala koske komponenttilevyilla oleviin mikropiireihin. Staattisen
jannitteen purkaus voi vaurioittaa komponentteja.

oo h W

Varmista ennen verkkoon kytkemistd, etta taajuusmuuttajan kansi on
Kiinni.

7 Varmistu siitéd, ettd kondensaattoriparistoja ei ole kytketty moot-
toriliitdntaan.

Vacon Oyj Puhelin:0201-2121 Fax: 0201-212 205
Paivystys:040-8371 150 E-mail: vacon@vacon.com
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1.3 Maadoitukset ja maasulkusuojaus

Taajuusmuuttaja on aina maadoitettava maa-
doitusliittimesta @

Taajuusmuuttajan sisainen maasulkusuoja
suojaa ainoastaan itse laitteen, jos mootto-
rissa tai moottorikaapelissa tapahtuu maasul-
ku.

Vikavirtasuojat eivat valttdmatta toimi oikein
taajuusmuuttajien yhteydessa. Jos vikavirta-
suojia kaytetdan, on niiden toiminta testattava
mahdollisissa vikatapauksissa syntyvilla maa-
sulkuvirroilla.

1.4 Moottorin pydrimisnopeus

OHJAAMISESSA HUOMIOITAVA:

Varoitussymbolit 1

Huomaa oman turvallisuutesi vuoksi erityi-
sesti ne ohjeet, jotka on merkitty seuraavilla
symboleilla:

= Vaarallinen jannite

A =Yleinen varoitus

Ennen kuin k&ynnistat moottorin, tarkista, ettd moottori on kunnolla
kiinnitetty ja, etta siihen liitetty laite sallii kdynnistyksen.

Ennen kuin muutat moottorin akselin pydrimissuuntaa, varmista, etta

2 Moottorin suurin pydrimisnopeus on asetettava moottorin ja siihen
kytketyn laitteen suurimman pydrimisnopeuden mukaisesti.

se voidaan tehda turvallisesti.

Vacon Oyj Puhelin: 0201-2121 Fax:

0201-212 205

Paivystys:040-8371 150 E-mail: vacon@vacon.com
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EU-direktiivi

Vacon

2 EU-DIREKTIIVI
2.1 CE-merkki

CE-merkki tuotteessa takaa EU:n saantdjen
mukaisesti tuotteen vapaan liikkuvuuden
ETA-alueella. Tuotteeseen kiinnitettu CE-
merkki takaa, etta tuote on sitéa koskevien eri
direktiivien mukainen (tayttad EMC-direktiivin
ja mahdollisten muiden ns. uuden menette-
lytavan mukaisten direktiivien vaatimukset).

VACON CX/CXL/CXS-taajuusmuuttajissa on
CE-merkki osoituksena siita, etta laitteet ovat
Pienjannitedirektiivin (LVD) ja EMC-direktiivin
vaatimusten mukaisia. Testilaboratoriona on
toiminut FIMKO.

2.2 EMC-direktiivi
2.2.1 Yleista

EMC-direktiivin (Electro Magnetic Compatibili-
ty) siirtymaaika loppui 1.1.1996 ja se koskee
kaytannossa kaikkia sahkolaitteita. Direktiivi
maaraa, ettei sahkdlaite saa hairita kohtuutto-
masti ymparistéaan ja ettd sen pitdd myos
sietdd ymparistosséa olevia muita hairioita.

Vacon-taajuusmuuttajien EMC-direktiivin vaa-
timusten mukaisuuden tayttyminen on 0soi-
tettu Teknisen Rakennetiedoston avulla
(TCF), jonka on tarkastanut ja hyvaksynyt
FIMKO, joka on hyvaksytty laitos (Competent
Body). Teknistd Rakennetiedostoa on kaytetty
direktiivin yhdenmukaisuuden toteamiskeino-
na, koska kysymyksessa on tuoteperhe ja
suuri kokonaisuus, jonka testaaminen labora-
torio-olosuhteissa on mahdotonta ja joiden
installaatio vaihtelee sovelluksesta toiseen.

2.2.2 Tekniset perusteet

Peruslahtokohtana oli kehittad taajuus-
muuttajatuoteperhe, joka tarjoaa asiakkai-
den eri tarpeisiin mahdollisimman kayt-
tokelpoisen ja kustannustehokkaan tuotteen.
Jo suunnitteluvaiheessa Vacon-taajuus-
muuttajien rakenne, lay-out ja piiriratkaisut
on tehty huomioiden EMC-ongelmat.

Vacon CX/CXL/CXS tuoteperheiden markki-
na-alue on koko maailma, joten EMC tarpeet
vaihtelevat. Lahtokohdaksi otettiin tayttaa si-
etoisuuden osalta vaativimmatkin tarpeet kai-
kissa eri taajuusmuuttajamalleissa ja

paastbjen osalta tarjota asiakkaille vaihtoeh-
toja. Taajuusmuuttajat, jotka eivat tayta
kumpaakaan paéstdvaatimusta on tarkoitet-
tu Euroopan ulkopuolisille asiakkaille ja
asiakkaille, jotka huolehtivat itse EMC-direk-
tiivin paastdvaatimusten tayttamisesta.

2.2.3 Vacon-taajuusmuuttajien ryhmittely

Vacon-taajuusmuuttajat on jaettu kolmeen eri
tasoon. Eri tasojen laitteet ovat toimintaperi-
aatteeltaan ja ohjauselektroniikaltaan samo-
ja, mutta niiden EMC-ominaisuudet eroavat
seuraavasti:

CX -taso N:

Sarjan taajuusmuuttajat eivat ilman erillista verk-
kohéairidsuodatinta taytd EMC-hairiopaasttvaa-
timuksia. Ulkoisen suodattimen kanssa laite tayt-
téa raskaalle teollisuusympaéristolle asetetut EMC-
hairiopaastovaatimukset (EN 50081-2, EN61800-
3).

CXL, CXS -taso I:

Sarjan taajuusmuuttajan tayttavat raskaalle teolli-

suusymparistolle asetetut EMC-hairiopaéstovaati-
mukset (EN50081-2, EN61800-3).

CXL, CXS -taso C:

Sarjan taajuusmuuttajat tayttavat kotiteollisuus-,
toimisto- ja kevytteollisuusymparistossa kaytet-
taville laitteille asetetut EMC-hairibnpaéasto vaa-
timukset (EN50081-1,-2, EN61800-3 laajin kayt-
toalue).

Kaikki eri tasojen (N, | ja C) laitteet tayttavat kaikki
EMC -héiridnsietoisuusvaatimukset (EN50082-1,-
2 ja EN61800-3 standardit).

2.2.4 Valmistajan vakuutus

Seuraavilla neljalla sivulla on valokopiot val-
mistajan vakuutuksista, joista selvida Vacon
taajuusmuuttajien EMC-direktiivinmukaisuus.

Vacon Oyj
Paivystys:040-8371 150

Puhelin: 0201-2121 Fax:
E-mail: vacon@vacon.com

0201-212 205
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EU DECLARATION OF CONFORMITY
We

Manufacturer's Name: Vaasa Control

Manufacturer's Address: P.O. BOX 25
Runsorintie 5
FIN-65381 VAASA
Finland

hereby declares that the product:

Product name: Vacon CX Frequency converter
Vacon CXL Frequency converter
Vacon CXS Frequency converter

Model number Vacon ..CX.....
Vacon ..CXL.....
Vacon ..CXS.....

has been designed and manufactured in accordance with the following standards:

Safety: EN 50178 (1995) and relevant parts of EN60950
(1992), Am 1 (1993), Am 2 (1993), Am 3 (1995), EN60204-1 (1996)

EMC: ENS50082-2 (1995), EN61800-3 (1996)

and conforms to the relevant safety provisions of the Low Voltage Directive (73/23/
EEC) as amended by the Directive (93/68/EEC) and EMC Directive 89/336/EEC.

It is ensured through internal measures and quality control that product conforms at
all times to the requirements of the current Directive and the relevant standards.

-
Vaasa 12.05.1997 OC}7 ;"E::W

Veijo Karppinen

Managing Director

The last two digits of the year the CE marking was affixed _97

Vacon Oyj Puhelin: 0201-2121 Fax: 0201-212 205
Paivystys:040-8371 150 E-mail: vacon@vacon.com
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EU DECLARATION OF CONFORMITY
We
Manufacturer's Name: Vaasa Control

Manufacturer's Address: P.O. BOX 25
Runsorintie 5
FIN-65381 VAASA
Finland

hereby declares that the product:
Product name: Vacon CX Frequency converter
Model number VACON ..CX...N. + VACON .RFI...
has been designed and manufactured in accordance with the following standards:

Safety: EN 50178 (1995) and relevant parts of EN60950
(1992), Am 1 (1993), Am 2 (1993), Am 3 (1995), EN60204-1 (1996)

EMC: ENS50081-2 (1993), EN50082-2 (1995), EN61800-3 (1996)

Technical construction file

Prepared by: Vaasa Control Oy
Function: Manufacturer
Date: 03.05.1996
TCF no.: RP00012
Competent body
Name: FIMKO LTD
Address: P.O. Box 30 (Sarkiniementie 3)
FIN-00211 Helsinki
Country: Finland

and conforms to the relevant safety provisions of the Low Voltage Directive (73/23/
EEC) as amended by the Directive (93/68/EEC) and EMC Directive 89/336/EEC.

It is ensured through internal measures and quality control that product conforms at
all times to the requirements of the current Directive and the relevant standards.

Vaasa 12.05.1997 b’«fi}“.. T pt—
Veijo Karppinen

Managing Director

The last two digits of the year the CE marking was affixed _97

Vacon Oyj Puhelin:0201-2121 Fax: 0201-212 205
Paivystys:040-8371 150 E-mail: vacon@vacon.com
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EU DECLARATION OF CONFORMITY

We
Manufacturer's Name: Vaasa Control

Manufacturer's Address: P.O. BOX 25
Runsorintie 5
FIN-65381 VAASA
Finland

hereby declares that the product:
Product name: Vacon CXL Frequency converter
Model number VACON ..CXL...l.
has been designed and manufactured in accordance with the following standards:

Safety: EN 50178 (1995) and relevant parts of EN60950
(1992), Am 1 (1993), Am 2 (1993), Am 3 (1995), EN60204-1 (1996)

EMC: EN50081-2 (1993), EN50082-2 (1995), EN61800-3 (1996)

Technical construction file

Prepared by: Vaasa Control Oy
Function: Manufacturer
Date: 03.05.1996
TCF no.: RP00013
Competent body
Name: FIMKO LTD
Address: P.O. Box 30 (Sarkiniementie 3)
FIN-00211 Helsinki
Country: Finland

and conforms to the relevant safety provisions of the Low Voltage Directive (73/23/
EEC) as amended by the Directive (93/68/EEC) and EMC Directive 89/336/EEC.

It is ensured through internal measures and quality control that product conforms at
all times to the requirements of the current Directive and the relevant standards.

Vaasa 12.05.1997 o - ’At"::wm-;—-—r
Veijo Karppinen

Managing Director

The last two digits of the year the CE marking was affixed _97

Vacon Oyj Puhelin: 0201-2121 Fax: 0201-212 205
Paivystys:040-8371 150 E-mail: vacon@vacon.com
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EU DECLARATION OF CONFORMITY
We
Manufacturer's Name: Vaasa Control

Manufacturer's Address: P.O. BOX 25
Runsorintie 5
FIN-65381 VAASA
Finland

hereby declares that the product:
Product name: Vacon CXL Frequency converter
Model number VACON ..CXL...C.
has been designed and manufactured in accordance with the following standards:

Safety: EN 50178 (1995) and relevant parts of EN60950
(1992), Am 1 (1993), Am 2 (1993), Am 3 (1995), EN60204-1 (1996)

EMC: EN50081-1,-2 (1993), EN50082-1,-2 (1995), EN61800-3 (1996)

Technical construction file

Prepared by: Vaasa Control Oy
Function: Manufacturer
Date: 03.05.1996
TCF no.: RP00014
Competent body
Name: FIMKO LTD
Address: P.O. Box 30 (Sarkiniementie 3)
FIN-00211 Helsinki
Country: Finland

and conforms to the relevant safety provisions of the Low Voltage Directive (73/23/
EEC) as amended by the Directive (93/68/EEC) and EMC Directive 89/336/EEC.

It is ensured through internal measures and quality control that product conforms at
all times to the requirements of the current Directive and the relevant standards.

Vaasa 12.05.1997 PP fﬁ!ﬁ:ﬁ"ﬂ?‘r——
[
Veijo Karppinen

Managing Director

The last two digits of the year the CE marking was affixed _97

Vacon Oyj Puhelin:0201-2121 Fax: 0201-212 205
Paivystys:040-8371 150 E-mail: vacon@vacon.com
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vacon

EU DECLARATION OF CONFORMITY

We
Manufacturer's Name: Vaasa Control

Manufacturer's Address: P.O. BOX 25
Runsorintie 5
FIN-65381 VAASA
Finland

hereby declares that the product:
Product name: Vacon CXS Frequency converter
Model number VACON ..CXS...I.
has been designed and manufactured in accordance with the following standards:

Safety: EN 50178 (1995) and relevant parts of EN60950
(1992), Am 1 (1993), Am 2 (1993), Am 3 (1995), EN60204-1 (1996)

EMC: EN50081-2 (1993), EN50082-2 (1995), EN61800-3 (1996)

Technical construction file

Prepared by: Vaasa Control Oy
Function: Manufacturer
Date: 03.05.1996
TCF no.: RP0O0015
Competent body
Name: FIMKO LTD
Address: P.O. Box 30 (Sarkiniementie 3)
FIN-00211 Helsinki
Country: Finland

and conforms to the relevant safety provisions of the Low Voltage Directive (73/23/
EEC) as amended by the Directive (93/68/EEC) and EMC Directive 89/336/EEC.

It is ensured through internal measures and quality control that product conforms at
all times to the requirements of the current Directive and the relevant standards.

Vaasa 14.11.1997 o - fgﬁ‘\,vﬂm_—,
Veijo Karppinen

Managing Director

The last two digits of the year the CE marking was affixed _97

Vacon Oyj Puhelin: 0201-2121 Fax: 0201-212 205
Paivystys:040-8371 150 E-mail: vacon@vacon.com
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EU DECLARATION OF CONFORMITY
We
Manufacturer's Name: Vaasa Control

Manufacturer's Address: P.O. BOX 25
Runsorintie 5
FIN-65381 VAASA
Finland

hereby declares that the product:
Product name: Vacon CXS Frequency converter
Model number VACON ..CXS...C.
has been designed and manufactured in accordance with the following standards:

Safety: EN 50178 (1995) and relevant parts of EN60950
(1992), Am 1 (1993), Am 2 (1993), Am 3 (1995), EN60204-1 (1996)

EMC: EN50081-1,-2 (1993), EN50082-1,-2 (1995), EN61800-3 (1996)

Technical construction file

Prepared by: Vaasa Control Oy
Function: Manufacturer
Date: 03.05.1996
TCF no.: RP00016
Competent body
Name: FIMKO LTD
Address: P.O. Box 30 (Sarkiniementie 3)
FIN-00211 Helsinki
Country: Finland

and conforms to the relevant safety provisions of the Low Voltage Directive (73/23/
EEC) as amended by the Directive (93/68/EEC) and EMC Directive 89/336/EEC.

It is ensured through internal measures and quality control that product conforms at
all times to the requirements of the current Directive and the relevant standards.

Vaasa 14.11.1997 P ff;(;-:v*"m‘)'——
1
Veijo Karppinen

Managing Director

The last two digits of the year the CE marking was affixed _97

Vacon Oyj Puhelin:0201-2121 Fax: 0201-212 205
Paivystys:040-8371 150 E-mail: vacon@vacon.com
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3 PAKKAUKSEN VASTAANOTTO

Vacon CX/CXL/CXS -taajuusmuuttajille on  Jos laitteessa on kuljetusvaurioita, ota yhteys
ennen toimitusta suoritettu tehtaalla vaativat  ensisijaisesti kuljetusvakuutuksesta huolehti-
koestukset ja laatutarkastukset. Tarkista pak-  vaan vakuutusyhtioon tai laitteen huolitsijaan.
kauksen purkamisen jalkeen, etta laitteessa
ei esiinny merkkeja kuljetusvaurioista ja, etta
toimitus on tilauksesi mukainen (vertaa lait-
teen lajimerkkia kuvan 3-1 lajimerkkia-
vaimeen).

3.1 Lajimerkkiavain

Jos toimitus ei vastaa tilausta, ota valittomasti
yhteys laitteen toimittajaan.

VACON CA 22 CX 4 B 2 N 1 AA
VACON Vacon Oyj

Sovellusohjelman versiotunnus (CA on vakio versio)

Laitteen vakiomomenttikayton nimellisteho*

Tuotesarja CX, CXL, CXS

Nimellis verkkojannite:
2=230V, 4 =400V, 5 =500V, 6 = 690V (3-vaiheinen)

Ohjauspaneeli:
A = 7-segmentti LED-nayttdpaneeli
B = graafinen (LCD) nayttopaneeli
C = ilman paikallista ohjauspaneelia
D = erikoisvarustettu (kytkimet, potentiometri, jne)
G = alfanumeerinen paneeli

Kotelointiluokka:
0 =1P00, 2 = IP20, 5 = IP54 (NEMA 12/12K),
7 = 1P21 (NEMA 1) , 9 = erikoiskoteloitu
(IP54 ja IP21 vain CXL tuotesarjassa)

EMC-taso:
N = tayttda standardit EN50082-1,-2 , EN61800-3
| = tayttda standardit EN50081-2 , EN50082-1, -2,
EN61800-3
C = tayttaa standardit EN50081-1,-2 , EN50082-1,-2 ,
EN61800-3

Sisdinen jarrukatkoja:
1 = varustettu jarrukatkojalla, O = ei jarrukatkojaa

—— Erikoisversiotunnus (tarvittaessa)
Standardi versiossa puuttuu

* laite sellaisenaan kdy pumppu- ja puhallinkéytéissé (muuttuva/nelidllinen vastamomentti) luokkaa suuremmalle teholle
(katso taulukot 4.2-1—4.2-8)

Kuva 3-1 Lajimerkkiavain.

Huom! Alé hévita kuljetuspakkausta. Pakkauksen
kanteen on painettu mittapiirros, jota
voidaan k&yttdd apuna merkittdessé
kiinnitysreikien paikat seinélle.

Vacon Oyj Puhelin: 0201-2121 Fax: 0201-212 205
Paivystys:040-8371 150 E-mail: vacon@vacon.com
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Pakkauksen vastaanotto

Vacon

3.2 Varastointi

Jos taajuusmuuttaja pitda varastoida ennen
kayttéonottoa, tarkista, etta varastointi-
olosuhteet ovat hyvaksyttavat (lampdatila -
40°C—+60°C; suhteellinen kosteus <95%,
kondensoitumista ei sallita).

3.3 Huolto

Vacon CX/CXL/CXS -taajuusmuuttaja ei
normaalioloissa tarvitse erityistd huoltoa.

Jaahdytyselementin puhtaus on kuitenkin
syyta tarkistaa ja tarvittaessa elementti on
puhdistettava paineilmalla.

3.4 Takuu

Takuu kattaa vain valmistusvirheet. Valmistaja
ei vastaa kuljetuksen, pakkauksen avaa-
misen, asennuksen, kayttéonoton tai kayton
aikana aiheutuneista tai aiheutetuista vau-
rioista.

Koskaan ja missaan olosuhteissa ei valmista-
jalle voida asettaa vastuuta vaurioista ja vio-
ista, jotka aiheutuvat vaarinkaytosta, vaarasta
asennuksesta tai epanormaalista ym-
paristéolampdtilasta, polystd, korrodoivista
aineista tai nimellisarvon ylittavista sahkai-
sista suureista.

Valmistajaa ei voida koskaan asettaa vastuu-
seen mydskaan em. laitteen seurannaisvaiku-
tuksista.

Valmistajan myoéntama takuuaika on 18 kk
toimituksesta ja 12 kk kayttéonotosta sen
mukaan, kumpi ndista ajankohdista paattyy
ensin. (Yleiset toimitusehdot NL92/Orgalime
S92).

Laitteen paikallinen toimittaja voi myéntaa
ylldolevasta poikkeavan takuun, josta on mai-
ninta toimittajan myyntiehdoissa ja/tai hinnas-
toissa.

Ota kaikissa takuuta koskevissa asioissa en-
sin yhteys paikalliseen laitetoimittajaan.

Vacon Oyj
Paivystys:040-8371 150

Puhelin: 0201-2121 Fax:
E-mail: vacon@vacon.com

0201-212 205
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4 TEKNISET TIEDOT

4.1 Yleista

Kuvassa 4-1 on Vacon CX/CXL/CXS-taajuus-
muuttajan periaatteellinen lohkokaavio.

Kolmivaiheinen tuloliitinndn AC-kuristin muo-
dostaa vélipiirin kondensaattorin kanssa LC-
suodattimen, joka yhdessa diodisillan kanssa
muodostaa tasajannitteen syotoksi IGBT-
vaihtosuuntaajalle. AC kuristin suodattaa
myds verkon HF-hairi6itd taajuusmuuttajaan
pain seka taajuusmuuttajan aiheuttamia HF-
hairi6itd verkkoon pain. Lisaksi se parantaa
verkkovirran kdyramuotoa.

IGBT-vaihtosuuntaaja tuottaa saadettavan,
symmetrisen, kolmivaiheisen PWM moduloi-
dun jannitteen moottorille. Taajuusmuuttajan
verkosta ottama teho on lahes kokonaan
aktiivitehoa.

Moottori- ja sovellusohjausyksikkd perustuu
mikroprosessorin ohjelmiin. Mikroprosessori
ohjaa moottoria mittaustietojen, parametri-
asettelujen, ohjaus-1/O-piirin ja ohjauspanee-
lin antamien ohjaustietojen perusteella. Moot-
tori- ja sovellusohjausyksikkd ohjaa puoles-
taan moottorinohjaus-ASIC-piirid, joka laskee
tarvittavat ohjausjaksot IGBT-kytkimille.
Hilaohjausvahvistin vahvistaa moottorinoh-
jaus-ASIC-piirin ohjauspulssit IGBT-vaihto-
suuntaajaa varten.

Ohjauspaneeli on linkki kayttdjan ja taajuus-
muuttajan valilla. Ohjauspaneelin avulla kayt-

taja voi asetella parametreja, lukea kaytto-
tietoja ja antaa ohjauskomentoja. Ohjauspa-
neeli on irrotettava ja se voidaan asentaa
taajuusmuuttajasta erilleen asennuskaapelin
avulla. Ohjauspaneelin sijasta voidaan
kayttda myos tietokonetta, joka liitetaéan
taajuusmuuttajaan samalla kaapelilla kuin
ohjauspaneelikin.

Ohjaus-1/O-piiri on erotettu verkon potentiaa-
lista ja se on kytketty runkoon 1 MQ vastuk-
sen ja 4,7 nF kondensaattorin kautta. Tarvit-
taessa Ohjaus-1/O-piiri voidaan maadoittaa
ilman vastusta suoraan runkoon muuttamal-
la pistikkeen X4 (GND ON/OFF) asentoa
ohjauskortilla.

Peruskayttoliityntd ja parametrit (Perusso-
vellus) on helppo otttaa kayttéon. Jos moni-
puolisempaa liityntdad ja parametriasetteluita
tarvitaan, sopiva sovellus voidaan valita yh-
delld parametrilla Five in One+ -sovelluksista.
Sovellukset kuvataan tarkemmin Five in One+
-kayttdohjeessa.

Lis&varusteena saatava jarrukatkoja voidaan
tilauksen perusteella asentaa taajuusmuut-
tajaan tehtaalla tai lisata laitteeseen jalkeen-
pain. I/O-laajennuskortteja on myds saatavil-
la.

Tulo- ja l1&htdpiirin EMC-suodattimet eivat
osallistu laitteen perustoimintaan, mutta ne
tarvitaan EMC-direktiivin vaatimusten
tayttamiseksi.

Jarruvastus, jos
JarrukattI;OJa on

e _gyasennetu -

| R A |

i | Jarrukatkoja | (GBT :

: AC-kuristin Tasasuuntaaja (isavaruste), vaito- ‘
Verljgko 3 =t Suuntaaja glrurttjfil Méottori
L1 NN ~ = -

T Tulopiirin s o [ Y
L2 EMC- ,-W\__T L —K p L_ahtopu_ —iV
L3 ] in* [: T rin EMC-[

; suodatin NY\—EJ = 3~ suodatin—4 w

‘ } |

| | |

| | puhal l—] |

; v lin

| | @: Jannite- Mittaukset ‘

j ' lahde
PE ¢ l |

| B

: | Hilaohjaus |

‘ Ohjaus- |

i parjleeli : ‘

' Tl _| Moottori- ja i ‘

‘ I _ sovellusoh- g"h?gﬂ‘s’f};sm

1 g S RS 232 f\jausyksikko \

‘ !

i Galt\_/aaninen J L /l% |

; eron Ohjaus- rRCTTS |

jaus-| '

| /10 ! Listohiaus. !

[ * CXLICXS -malleissa U o aus ‘

| »VakionaCxsmalissa _ _ ___|ldeodeledel o .Roo... .

Kuva 4-1 Vacon CX/CXL/CXS lohkokaavio.

Puhelin: 0201-2121
Paivystys:040-8371 150

Fax: 0201-212 205
E-mail: vacon@vacon.com

Vacon Oyj
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4.2 Tehoalueet

leT = nimellisvirta (vakiomomenttikayttd, maks. 50°C)
lctmax = hetkellinen ylikuormitusvirta 1min/10min (vakiomomenttikayttd, maks. 50°C)
(Vas = nimellisvirta (muuttuva momentti, maks. 40°C)

* = |[P20 lisdvarusteella, **= saatavissa myds kaapitettuna, pyyda lisatietoja tehtaalta

Verkko- ja moottorijannite 380—440 V, 50/60 Hz, 3~ Sarja CX
Taajuusmuuttaja- Moottorin akseliteho ja lahtovirta Mek. koko/ Mitat Paino
tyyppi vakiomomentti muuttuva momentti | kotelointi LXKxS

P (kW) | It letmax | P (KW) [y (mm) kg
Vacon 22CX4 | 2.2 6.5 10 3 8 M4/I1P20 120 x 290 x 215 7
Vacon 3CX4 | 3 8 12 4 10 M4/IP20 120 x 290 x 215 7
Vacon 4CX4 4 10 15 55 13 M4/IP20 120 x 290 x 215 7
Vacon 55CX4 | 55 13 20 7.5 18 M4/1P20 120 x 290 x 215 7
Vacon 75CX4 | 7.5 18 27 11 24 M5/1P20 157 x 405 x 238 14.5
Vacon 11 CX 4 11 24 36 15 32 M5/IP20 157 x 405 x 238 14.5
Vacon 15CX 4 15 32 48 18.5 42 M5/1P20 157 x 405 x 238 14.5
Vacon 185CX4 | 185 |42 63 22 48 M6/1P20 220 x 525 x 290 27
Vacon 22CX 4 | 22 48 72 30 60 M6/1P20 220 x 525 x 290 27
Vacon 30CX4 | 30 60 90 37 75 M6/1P20 220 x 525 x 290 35
Vacon 37CX4 | 37 75 113 45 90 M6/1P20 220 x 525 x 290 35
Vacon 45CX 4 | 45 90 135 55 110 M6/1P20 220 x 525 x 290 35
Vacon 55CX 4 | 55 110 | 165 75 150 M7/IPO0* 250 x 800 x 315 61
Vacon 75CX4 | 75 150 | 225 90 180 M7/IPOO* 250 x 800 x 315 61
Vacon 90CX4 | 90 180 | 250 110 210 M7/IPOO* 250 x 800 x 315 61
Vacon 110CX 4 | 110 210 | 315 132 270 M8/IP00* 496 x 890 x 353 136
Vacon 132CX4 132 270 | 405 160 325 M8/IP0O0* 496 x 890 x 353 136
Vacon 160 CX 4 160 325 | 472 200 410 M8/IPO0* 496 x 890 x 353 136
Vacon 200CX4 | 200 410 | 615 250 510 M9/IPO0O* 700 x 1000 x 390 | 211
Vacon 250CX4 | 250 510 | 715 315 580 M9/IPO0O* 700 x 1000 x 390 | 211
Vacon 315CX4 | 315 600 | 900 400 750 M10/IPO0O* | 989 x 1000 x 390 | 273
Vacon 400CX 4 | 400 750 | 1000 | 500 840 M10/IPO0O* | 989 x 1000 x 390 | 273
Vacon 500CX4 | 500 840 | 1200 | 630 1050 | M11/IPOO** | (2x700)x1000x390 | 430
Vacon 630CX4 | 630 1050 | 1400 | 710 1160 M12/IPO0** | (2x989)x1000x390 | 550
Vacon 710CX4 | 710 1270 | 1500 | 800 1330 | M12/IPO0** | (2x989)x1000x390 | 550
Vacon 800CX4 | 800 1330 | 1600 | 900 1480 | M12/IPO0O** | (2x989)x1000x390 | 550
Vacon 900CX4 | 900 1480 | 1700 — — M12/IPO0** | (2x989)x1000x390 | 550
Vacon 1000 CX 4 | 1000 — — — 1600 | M12/IPO0** | (2x989)x1000x390| 550
Vacon 1100 CX 4 | 1100 | 1600 | 2100 — 1900 | M13/IPO0O** | (3x989)x1000x390 | 825
Vacon 1250 CX 4 | 1250 | 1800 | 2400 — 2100 | M13/IPO0O** | (3x989)x1000x390 | 825
Vacon 1500 CX 4 | 1500 — — — 2270 | M13/IP0O0** | (3x989)x1000x390 | 825

Taulukko 4.2-1 Vacon CX-sarjan 380—440V tehoalueet ja mitat.

Vacon Oyj Puhelin:0201-2121 Fax: 0201-212 205
Paivystys:040-8371 150 E-mail: vacon@vacon.com
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let = nimellisvirta (vakiomomenttikayttd, maks. 50°C)
lctmax = hetkellinen ylikuormitusvirta 1min/10min (vakiomomenttikayttd, maks. 50°C)
(Va3 = nimellisvirta (muuttuva momentti, maks. 40°C)

* = |P20 lisdvarusteella, **= saatavissa myds kaapitettuna, pyyda lisétietoja tehtaalta

Verkko- ja moottorijannite 440—500 V, 50/60 Hz, 3~ Sarja CX
Taajuusmuuttaja- Moottorin akseliteho ja lahtévirta Mek. koko/ Mitat Paino
tyyppi vakiomomentti muuttuva momentti| kotelointi LxKxS

P (kW)| Ir letmax | P (KW) Iyt (mm) kg
Vacon 2.2CX5 | 2.2 5 8 3 6 M4/1P20 120 x 290 x 215 7
Vacon 3CX5 | 3 6 9 4 8 M4/IP20 120 x 290 x 215 7
Vacon 4CX5 | 4 8 12 5.5 11 M4/IP20 120 x 290 x 215 7
Vacon 5.5CX5 | 5.5 11 17 7.5 15 M4/IP20 120 x 290 x 215 7
Vacon 7.5CX5 7.5 15 23 11 21 M5/IP20 157 x 405 x 238 14.5
Vacon 11 CX5 11 21 32 15 27 M5/IP20 157 x 405 x 238 14.5
Vacon 15 CX 5 15 27 41 18.5 34 M5/1P20 157 x 405 x 238 14.5
Vacon 185CX5 | 185 |34 51 22 40 M6/1P20 220 x 525 x 290 27
Vacon 22CX5 | 22 40 60 30 52 M6/1P20 220 x 525 x 290 27
Vacon 30CX5 | 30 52 78 37 65 M6/1P20 220 x 525 x 290 35
Vacon 37CX5 | 37 65 98 45 77 M6/1P20 220 x 525 x 290 35
Vacon 45CX5 | 45 77 116 55 96 M6/1P20 220 x 525 x 290 35
Vacon 55CX5 | 55 96 144 75 125 M7/IPOO* | 250 x 800 x 315 61
Vacon 75CX5 | 75 125 | 188 90 160 M7/IPO0* | 250 x 800 x 315 61
Vacon 90 CX5 | 90 160 | 210 110 180 M7/IPO0* | 250 x 800 x 315 61
Vacon 110CX5 | 110 180 | 270 132 220 M8/IPO0* | 496 x 890 x 353 136
Vacon 132CX5 132 220 | 330 160 260 M8/IPO0* | 496 x 890 x 353 136
Vacon 160 CX5 160 260 | 390 200 320 M8/IPO0* | 496 x 890 x 353 136
Vacon 200CX5 | 200 320 | 480 250 400 M9/IPOO* | 700 x 1000 x 390 | 211
Vacon 250CX5 | 250 400 | 571 315 460 M9/IPOO* | 700 x 1000 x 390 | 211
Vacon 315CX5 | 315 480 | 720 400 600 M10/IPOO* | 989 x 1000 x 390 | 273
Vacon 400 CX5 | 400 600 | 900 500 672 M10/IPO0O* | 989 x 1000 x 390 | 273
Vacon 500CX5 | 500 700 | 960 630 880 M11/IPO0** | (2x700)x1000x390 | 430
Vacon 630CX5 | 630 880 | 1120 710 1020 M12/IPO0** | (2x989)x1000x390 | 550
Vacon 710CX5 | 710 1020 | 1200 800 1070 M12/IPO0O** | (2x989)x1000x390 | 550
Vacon 800CX5 | 800 1070 | 1300 900 1200 M12/IPO0O** | (2x989)x1000x390 | 550
Vacon 900CX5 | 900 1200 | 1400 — — M12/IP00** | (2x989)x1000x390 | 550
Vacon 1000 CX 5 1000 — — — 1300 M12/IPO0O** | (2x989)x1000x390 | 550
Vacon 1100 CX 5 1100 |1300 | 1700 | — 1600 M13/IPO0** | (3x989)x1000x390| 825
Vacon 1250 CX5 | 1250 |[1530 | 2000 | — 1700 M13/IPO0** | (3x989)x1000x390| 825
Vacon 1500 CX 5 1500 — — — 1950 M13/IPO0** | (3x989)x1000x390| 825

Taulukko 4.2-2 Vacon CX-sarjan 440—500V tehoalueet ja mitat.

Vacon Oyj Puhelin: 0201-2121 Fax: 0201-212 205
Paivystys:040-8371 150 E-mail: vacon@vacon.com
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= nimellisvirta (vakiomomenttikayttd, maks. 50°C)

= hetkellinen ylikuormitusvirta 1min/10min (vakiomomenttikayttd, maks. 50°C)
= nimellisvirta (muuttuva momentti, maks. 40°C)

saatavissa my0s IP54, ** = pyyda lisatietoja tehtaalta

]

IC
ICTmax

V
*

1=

Verkko- ja moottorijannite 380 V—440 V, 50/60 Hz, 3~ Sarja CXL
Taajuusmuuttaja- Moottorin akseliteho ja lahtovirta Mek. koko/ Mitat Paino
tyyppi vakiomomentti muuttuva momentti| kotelointi LxKxS

P (KW)| It letmax | P (KW) It (mm) kg
Vacon 0.75CXL4 | 0.75 |25 3.8 1.1 3.5 M4/IP21* 120x390x 215 | 6
Vacon 1.1 CXL 4 1.1 3.5 5.3 15 4.5 M4/IP21* 120x390x 215 | 6
Vacon 1.5 CXL 4 15 4.5 6.8 2.2 6.5 M4/IP21* 120x390x 215 | 6
Vacon 2.2CXL4 | 2.2 6.5 10 3 8 M4/IP21* 120x 390 x 215 | 8
Vacon 3CXL4 | 3 8 12 4 10 M4/IP21* 120x 390 x 215 | 8
Vacon 4CXL4 | 4 10 15 5.5 13 M4/IP21* 120x 390 x 215 | 8
Vacon 55CXL4 | 55 13 20 7.5 18 M4/IP21* 120x 390 x 215 | 8
Vacon 7.5 CXL 4 7.5 18 27 11 24 M5/IP21* 157 x 515 x 238 | 16
Vacon 11 CXL 4 11 24 36 15 32 M5/IP21* 157 x 515x 238 | 16
Vacon 15 CXL 4 15 32 48 18.5 42 M5/IP21* 157 x515x 238 | 16
Vacon 18.5 CXL 4 18,5 |42 63 22 48 M6/1P21* 220 x 650 x 290 | 32
Vacon 22CXL4 | 22 48 72 30 60 M6/1P21* 220 x 650 x 290 | 32
Vacon 30CXL4 | 30 60 90 37 75 M6/IP21* 220 x 650 x 290 | 38
Vacon 37CXL4 | 37 75 113 45 90 M6/IP21* 220 x 650 x 290 | 38
Vacon 45CXL4 | 45 90 135 55 110 M6/1P21* 220 x 650 x 290 | 38
Vacon 55CXL4 | 55 110 | 165 75 150 M7/1P21* 374 x 1000 x 330 | 82
Vacon 75 CXL 4 75 150 | 225 90 180 M7/1P21* 374 x 1000 x 330 | 82
Vacon 90 CXL 4 90 180 | 250 110 210 M7/1P21* 374 x 1000 x 330 | 82
Vacon 110 CXL 4 110 210 | 315 132 270 M8/IP20** | 496 x 1290 x 353 | 153
Vacon 132 CXL 4 132 270 | 405 160 325 M8/IP20** | 496 x 1290 x 353 | 153
Vacon 160 CXL 4 160 325 | 472 200 410 M8/IP20** | 496 x 1290 x 353 | 153
Vacon 200 CXL 4 200 410 | 615 250 510 M9/IP20** | 700 x 1425 x 390 | 230
Vacon 250 CXL 4 250 510 | 715 315 580 M9/IP20** | 700 x 1425 x 390 | 230
Vacon 315 CXL 4 315 600 | 900 400 750 M10/ *** rxk *xk
Vacon 400 CXL 4 | 400 750 | 1000 | 500 840 M10/ *** rak *xk

Taulukko 4.2-3 Vacon CXL-sarjan 380V—500V tehoalueet ja mitat.

Vacon Oyj Puhelin:0201-2121 Fax: 0201-212 205
Paivystys:040-8371 150 E-mail: vacon@vacon.com
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ler = nimellisvirta (vakiomomenttikayttd, maks. 50°C)
lcrmax = hetkellinen ylikuormitusvirta 1min/10min (vakiomomenttikéayttd, maks. 50°C)
VT = nimellisvirta (muuttuva momentti, maks. 40°C)

* = saatavissa myos IP54, ** = pyyda lisatietoja tehtaalta

Verkko- ja moottorijannite 440 V—500 V, 50/60 Hz, 3~ Sarja CXL
Taajuusmuuttaja- Moottorin akseliteho ja lahtovirta Mek. koko/ Mitat Paino
tyyppi vakiomomentti muuttuva momentti| kotelointi LxKxS

P (kW) It letmax | P (KW) I (mm) kg
Vacon 0.75 CXL5 | 0.75 25 3.8 1.1 3 M4/1P21* | 120x390x215 6
Vacon 1.1CXL5 | 1.1 3 45 15 35 M4/IP21* | 120x390x215 7
Vacon 1.5CXL5 1.5 3.5 5.3 2.2 5 M4/1P21* 120x390x215 7
Vacon 2.2CXL5 2.2 5 8 3 6 M4/1P21* 120 x 390 x 215 8
Vacon 3CXL5 3 6 9 4 8 M4/IP21* 120 x 390 x 215 8
Vacon 4 CXL5 4 8 12 55 11 M4/1P21* 120 x 390 x 215 8
Vacon 5.5 CXL5 5.5 11 17 7.5 15 M4/1P21* 120 x 390 x 215 8
Vacon 7.5CXL5 7.5 15 23 11 21 M5/IP21* 157 x 515 x 238 16
Vacon 11 CXL5 11 21 32 15 27 M5/IP21* 157 x 515 x 238 16
Vacon 15 CXL 5 15 27 41 18.5 34 M5/IP21* 157 x 515 x 238 16
Vacon 18.5 CXL 5 185 |34 51 22 40 M6/1P21* 220 x 650 x 290 32
Vacon 22CXL5 22 40 60 30 52 M6/1P21* 220 x 650 x 290 32
Vacon 30CXL5 30 52 78 37 65 M6/1P21* 220 x 650 x 290 38
Vacon 37 CXL5 37 65 98 45 77 M6/1P21* 220 x 650 x 290 38
Vacon 45CXL5 45 77 116 55 96 M6/1P21* 220 x 650 x 290 38
Vacon 55CXL5 55 96 144 75 125 M7/IP21* 374 x 1000 x 330 | 82
Vacon 75CXL5 75 125 188 90 160 M7/1P21* 374 x 1000 x 330 | 82
Vacon 90 CXL5 90 160 | 210 110 180 M7/IP21* 374 x 1000 x 330 | 82
Vacon 110 CXL 5 110 180 | 270 132 220 M8/IP21* 496 x 1290 x 353 | 153
Vacon 132 CXL 5 132 220 | 330 160 260 M8/1P21* 496 x 1290 x 353 | 153
Vacon 160 CXL 5 160 260 | 390 200 320 M8/1P21* 496 x 1290 x 353 | 153
Vacon 200 CXL 5 200 320 | 480 250 400 M9/IP21* 700 x 1425 x 390 | 230
Vacon 250 CXL 5 250 400 | 571 315 460 M9/IP21* 700 x 1425 x 390 | 230
Vacon 315 CXL 5 315 480 | 720 400 600 M10/IP** 989 x 1425 x 390 | 305
Vacon 400 CXL 5 400 600 | 900 500 672 M10/IP** 989 x 1425 x 390 | 305

Taulukko 4.2-4 Vacon CXL-sarjan 440V—500V tehoalueet ja mitat.

Vacon Oyj Puhelin: 0201-2121 Fax: 0201-212 205
Paivystys:040-8371 150 E-mail: vacon@vacon.com



Sivu 18 (90) Tekniset tiedot Vacon

ler = nimellisvirta (vakiomomenttikayttd, maks. 50°C)
lcrmax = hetkellinen ylikuormitusvirta 1min/10min (vakiomomenttikayttd, maks. 50°C)
Iyt = nimellisvirta (muuttuva momentti, maks. 40°C)

**= saatavissa my0Os kaapitettuna, pyyda lisétietoja tehtaalta

Verkko- ja moottorijannite 525 V—690 V, 50/60 Hz, 3~ Sarja CX
Taajuusmuuttaja- Moottorin akseliteho ja lahtovirta Mek. koko/ Mitat Paino
tyyppi vakiomomentti muuttuva momentti| kotelointi LxKxS

P (KW)| leq lctmax | P (KW) Iyt (mm) kg
Vacon 2,2CX6 2,2 3,5 55 3 4,5 M5/IP20 157 x 440 x 265 | 16
Vacon 3CX6 3 4,5 7 4 55 M5/1P20 157 x 440 x 265 | 16
Vacon 4CX6 | 4 55 8,5 55 7,5 M5/1P20 157 x 440 x 265 | 16
Vacon 55CX6 55 7,5 11 7,5 10 M5/IP20 157 x 440 x 265 | 16
Vacon 7,5CX6 7,5 10 15 11 14 M5/IP20 157 x 440 x 265 | 16
Vacon 11CX 6 11 14 21 15 19 M5/1P20 157 x 440 x 265 | 16
Vacon 15CX 6 15 19 29 18,5 23 M5/1P20 157 x 440 x 265 | 16
Vacon 18,5CX 6 18,5 | 23 34 22 26 M5/1P20 157 x 440 x 265 | 16
Vacon 22CX 6 22 26 40 30 35 M5/1P20 157 x 440 x 265 | 16
Vacon 30CX 6 30 35 53 37 42 M6/IP20 220 x 618 x 290 | 38
Vacon 37CX6 37 42 63 45 52 M6/IP20 220 x 618 x 290 | 38
Vacon 45CX 6 45 52 78 55 62 M6/IP20 220 x 618 x 290 | 38
Vacon 55 CX 6 55 62 93 75 85 M6/1P20 220 x 618 x 290 | 38
Vacon 75 CX 6 75 85 127 90 100 M6/1P20 220 x 618 x 290 | 38
Vacon 90 CX 6 90 100 | 150 110 122 M8/1PO0 496 x 890 x 353 | 136
Vacon 110 CX 6 110 122 | 183 132 145 M8/1P00 496 x 890 x 353 | 136
Vacon 132CX6 132 145 | 218 160 185 M8/1P00 496 x 890 x 353 | 136
Vacon 160 CX 6 160 185 | 277 200 222 M9/IPO0 700 x 1000 x 390 | 211
Vacon 200 CX 6 200 222 | 333 250 287 M9/IP0O 700 x 1000 x 390 | 211
Vacon 250 CX 6 250 287 | 430 315 325 M10/IP00 989 x 1000 x 390 | 273
Vacon 315CX6 315 325 | 487 400 390 M10/IP00 989 x 1000 x 390 | 273
Vacon 400CX6 | 400 400 | 560 500 490 M11/IPO0* | (2x700)x1000x390| 430
Vacon 500 CX 6 500 490 | 680 630 620 M12/IPO0O* | (2x989)x1000x390| 550
Vacon 630CX6 630 620 | 780 710 700 M12/IPO0O* | (2x989)x1000x390| 550
Vacon 710CX 6 710 700 | 870 — — M12/IPO0O* | (2x989)x1000x390| 550
Vacon 800 CX 6 800 — — — 780 M12/IP0O0* | (2x989)x1000x390| 550
Vacon 900CX6 | 900 780 | 1030 | — 900 M13/IP00 (3x989)x1000x390| 820
Vacon 1000 CX 6 1000 | 880 | 1160 | — 1000 M13/IP00 (3x989)x1000x390| 820
Vacon 1100 CX 6 1100 | — — — 1100 M13/IP00 (3x989)x1000x390| 820
Vacon 1250 CX 6 1250 | — — — 1300 M13/IP00 (3x989)x1000x390| 820

Taulukko 4.2-5 Vacon CX-sarjan 525V—690V tehoalueet ja mitat.

Vacon Oyj Puhelin:0201-2121 Fax: 0201-212 205
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Vacon Tekniset tiedot Sivu 19 (90)

ler = nimellisvirta (vakiomomenttikayttd, maks. 50°C)
lcrmax = hetkellinen ylikuormitusvirta 1min/10min (vakiomomenttikayttd, maks. 50°C)
hyr = nimellisvirta (muuttuva momentti, maks. 40°C)
* = pyyda lisétietoja tehtaalta
Verkko- ja moottorijannite 380 V—440 V, 50/60 Hz, 3~ Sarja CXS
Taajuusmuuttaja- Moottorin akseliteho ja lahtovirta Mek. koko/ Mitat Paino
tyyppi vakiomomentti muuttuva momentt| kotelointi LxKxS
P (kW) | Iq letmax | P (KW) Iyt (mm) kg
Vacon 0.75CXS 4 | 0.75 |25 3.8 1.1 35 M3/1P20 120 x305x 150 | 4.5
Vacon 11CXS4| 1.1 3.5 5.3 15 4.5 M3/IP20 120 x 305x 150 | 4.5
Vacon 15CXS4| 1.5 4.5 6.8 2.2 6.5 M3/IP20 120 x 305x 150 | 4.5
Vacon 2.2 CXS 4 2.2 6.5 10 3 8 M3/IP20 120 x 305 x 150 | 4.5
Vacon 3CXS4 3 8 12 4 10 M3/IP20 120 x 305x 150 | 4.5
Vacon 4 CXS 4 4 10 15 5.5 13 M4B/IP20 135 x 390 x 205 7
Vacon 5.5 CXS 4 55 13 20 7.5 18 M4B/IP20 | 135x390x 205 | 7
Vacon 7.5.CXS4 | 7.5 18 27 11 24 M4B/IP20 | 135x390x 205 | 7
Vacon 11 CXS 4 11 24 36 15 32 M4B/IP20 | 135x390x 205 | 7
Vacon 15 CXS 4 15 32 48 18.5 42 M5B/1P20 185 x 550 x 215 | 21
Vacon 18.5 CXS 4 185 |42 63 22 48 M5B/1P20 185 x 550 x 215 | 21
Vacon 22CXS4 | 22 48 72 30 60 M5B/IP20 185 x 550 x 215 | 21
Verkko- ja moottorijannite 440 V—500 V, 50/60 Hz, 3~ Sarja CXS
Taajuusmuuttaja- Moottorin akseliteho ja lahtévirta Mek.koko/ Mitat Paino
tyyppi vakiomomentti muuttuva momentti| kotelointi LxKxS
P (kW) | Ip letmax | P (KW) It (mm) kg
Vacon 0.75 CXS 5 0.75 |25 3.8 1.1 3 M3/1P20 120 x 305 x 150 | 4.5
Vacon 1.1CXS5| 1.1 3 4.5 1.5 3.5 M3/IP20 120 x 305 x 150 4.5
Vacon 15CXS5| 15 3.5 5.3 2.2 5 M3/IP20 120 x 305x 150 | 4.5
Vacon 2.2 CXS5 2.2 5 8 3 6 M3/IP20 120 x 305 x 150 | 4.5
Vacon 3CXS5 3 6 9 4 8 M3/1P20 120 x 305 x 150 | 4.5
Vacon 4CXS5 | 4 8 12 5.5 11 M4B/IP20 | 135x390x 205 | 7
Vacon 55CXS5 5.5 11 17 7.5 15 M4B/IP20 | 135x390x 205 | 7
Vacon 7.5.CXS 5 7.5 15 23 11 21 M4B/IP20 135 x 390 x 205 7
Vacon 11CXS 5 11 21 32 15 27 M4B/IP20 135 x 390 x 205 7
Vacon 15 CXS5 15 27 41 18.5 34 M5B/IP20 185 x 550 x 215 21
Vacon 18.5 CXS 5 185 |34 51 22 40 M5B/1P20 185 x 550 x 215 | 21
Vacon 22CXS5 22 40 60 30 52 M5B/IP20 185 x 550 x 215 | 21
Taulukko 4.2-6 Vacon CXS-sarjan 380V—500V tehoalueet ja mitat.
Verkko- ja moottorijannite 230 V, 50/60 Hz, 3~ Sarja CXS
Taajuusmuuttaja- Moottorin akseliteho ja lahtévirta Mek. koko/ Mitat Paino
tyyppi vakiomomentti muuttuva momentti kotelointi LxKxS
P (kW) | It letmax | P (KW) It (mm) kg
Vacon 0.55 CXS 2 055 | 3.6 5.4 0.75 4.7 M3/1P20 120 x 305 x 150 | 4.5
Vacon 0.75 CXS 2 0.75 | 4.7 7.1 11 5.6 M3/1P20 120 x 305 x 150 | 4.5
Vacon 1.1CXS2 | 1.1 5.6 8.4 15 7 M3/IP20 120 x 305 x 150 | 4.5
Vacon 15CXS2 |15 7 11 2.2 10 M3/IP20 120 x 305 x 150 | 4.5
Vacon 2.2 CXS 2 2.2 10 15 3 13 M4B/IP20 | 135x390x205 | 7
Vacon 3CXs2 3 13 20 4 16 M4B/IP20 | 135x390x 205 | 7
Vacon 4CXS 2 | 4 16 24 5.5 22 M4B/IP20 | 135x390x205 | 7
Vacon 5.5 CXS 2 5.5 22 33 7.5 30 M4B/IP20 | 135x390x 205 | 7
Vacon 7.5 CXS 2 7.5 30 45 11 43 M5B/IP20 | 185x 550 x 215 | 21
Vacon 11 CXS 2 11 43 64 15 57 M5B/IP20 | 185x 550 x 215 | 21
Vacon 15 CXS 2 15 57 85 18.5 70 M5B/IP20 | 185x 550 x 215 | 21
Taulukko 4.2-7 Vacon CXS-sarjan 230V tehoalueet ja mitat.
Vacon Oyj Puhelin: 0201-2121 Fax: 0201-212 205

Paivystys:040-8371 150 E-mail: vacon@vacon.com



Sivu 20 (90) Tekniset tiedot Vacon

ler = nimellisvirta (vakiomomenttikayttd, maks. 50°C)
lcrmax = hetkellinen ylikuormitusvirta 1min/10min (vakiomomenttikayttd, maks. 50°C)
hyr = nimellisvirta (muuttuva momentti, maks. 40°C)
* = |P20 lisavarusteella, ** = saatavissa myo6s |P54
Verkko- ja moottorijannite 230 V, 50/60 Hz, 3~ Sarja CX
Taajuusmuuttaja- Moottorin akseliteho ja lahtovirta Mek. koko/ Mitat Paino
tyyppi vakiomomentti muuttuva momentti |kotelointi LxKxS

P (KW) | Ior lotmax | P (KW) It (mm) kg
Vacon 1.5CX 2 15 7 11 2.2 10 M4/1P20 120 x 290 x 215 7
Vacon 22CX?2 2.2 10 15 3 13 M4/1P20 120 x 290 x 215 7
Vacon 3CX2 3 13 20 4 16 M4/1P20 120 x 290 x 215 7
Vacon 4CX2 4 16 24 55 22 M5/IP20 157 x 405 x 238 15
Vacon 55CX 2 55 22 33 7.5 30 M5/IP20 157 x 405 x 238 15
Vacon 75CX?2 7.5 30 45 11 43 M5/1P20 157 x 405 x 238 15
Vacon 11 CX 2 11 43 64 15 57 M6/1P20 220 x 525 x 290 35
Vacon 15CX 2 15 57 85 18.5 70 M6/1P20 220 x 525 x 290 35
Vacon 18.5CX2 18.5 70 105 22 83 M6/1P20 220 x 525 x 290 35
Vacon 22 CX 2 22 83 124 30 113 M6/I1P20 220 x 525 x 290 35
Vacon 30CX 2 30 113 169 37 139 M7/IPOO* 250 x 800 x 315 61
Vacon 37CX2 37 139 | 208 45 165 M7/1PO0* 250 x 800 x 315 | 61
Vacon 45CX 2 45 165 247 55 200 M7/1POO* 250 x 800 x 315 61
Vacon 55CX 2 55 200 300 75 264 M8/IP00O* 496 x 890 x 353 136

Taulukko 4.2-8 Vacon CX-sarjan 230V tehoalueet ja mitat.

Verkko- ja moottorijannite 230 V, 50/60 Hz, 3~ Sarja CXL
Taajuusmuuttaja- Moottorin akseliteho ja lahtovirta Mek. koko/ Mitat Paino
tyyppi vakiomomentti muuttuva momentti | kotelointi LxKxS

P (kW) It lotmax | P (KW) Iy (mm) kg
Vacon 1.5 CXL 2 1.5 7 11 2.2 10 M4/IP21** 120 x 390 x 215 7
Vacon 2.2 CXL 2 2.2 10 15 3 13 M4/IP21** | 120 x 390 x 215 7
Vacon 3CXL2 3 13 20 4 16 M4/IP21** | 120 x 390 x 215 7
Vacon 4 CXL 2 4 16 24 55 22 M5/IP21** 157 x 515 x 238 15
Vacon 5.5 CXL 2 5.5 22 33 7.5 30 M5/IP21** | 157 x 515 x 238 15
Vacon 7.5 CXL 2 7.5 30 45 11 43 M5/IP21** 157 x 515 x 238 15
Vacon 11 CXL 2 11 43 64 15 57 M6/IP21** 220 x 650 x 290 35
Vacon 15 CXL 2 15 57 85 18.5 70 M6/1P21** | 220 x 650 x 290 35
Vacon 18.5 CXL 2 18.5 70 105 22 83 M6/1P21** | 220 x 650 x 290 35
Vacon 22 CXL 2 22 83 124 30 113 M6/IP21** | 220 x 650 x 290 35
Vacon 30 CXL 2 30 113 169 37 139 M7/IP21** | 374 x 1000 x 330 | 82
Vacon 37 CXL 2 37 139 208 45 165 M7/IP21** | 374 x 1000 x 330 | 82
Vacon 45 CXL 2 45 165 247 55 200 M7/IP21** | 374 x 1000 x 330 | 82
Vacon 55CXL2 | 55 200 | 300 75 264 M8/IP21** | 496 x 1290 x 353 | 153

Taulukko 4.2-9 Vacon CXL-sarjan 230V tehoalueet ja mitat.

Vacon Oyj

Puhelin: 0201-2121

Paivystys:040-8371 150
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Vacon Tekniset tiedot Sivu 21 (90)

4.3 Tekniset tiedot

Verkko- Jannite Ui, 380—440V, 460—500 V, 525—690V, 230V ;-15 %—+10%
liitanta Taajuus 45—66 Hz
Verkkoonkytkeminen 1 krt/1 minuutti, tai harvemmin (normaalisti)
Moottori- Jannite 0—U;,
liitdnta Jatkuva lahtovirta lcr:  ymparistélampétila max +50°C,

ylikuormitettavuus 1,5 x Ic (1min/10min)

Il ympéristélamp. max +40°C, ei ylikuormitettavuutta

Kaynnistysmomentti 200 % 4

Kaynnistysvirta 2,5xlct: 2sjoka 20. s, jos lahtdtaajuus <30 Hz ja jagdhdytyselementin
lampétila <+60°C (400 kW:iin asti; M10:sta yléspain tapaus kerrallaan)

Lahtotaajuus 0—500 Hz
Taajuusresoluutio 0,01 Hz
Ohjausomi- Ohjausmenetelma Frequency Control (U/f)
naisuudet Open Loop Sensorless Vector Control
Closed Loop Vector Control
Kytkentataajuus 1—16 kHz (400/500 -sarja 90 kW:iin asti);
1—6 kHz (600-sarja 110—1500 kW)
Taajuus-| Analogitulo Resoluutio 12 bit, tarkkuus £1%
ohje Paneeliohje Resoluutio 0,01 Hz
Kenténheikennyspiste 30—500 Hz
Kiihdytysaika 0,1—3000s
Hidastusaika 0,1—3000s
Jarrutusmomentti DC-jarru: 30%*T) (ilman jarrukatkojaa ja vastusta)
Ympéristo- Ymparistdlampatila -10°C (ei jaatym.)—+50°C: Ict
olosuhteet toiminnassa -10°C (ei jaatym.)—+40°C: Iyt
Varastointilampaétila -40°C—+60°C
Suhteellinen kosteus <95 %, tiivistymista ei sallita
liman laatu:
- kemialliset hoyryt IEC 721-3-3, laite toiminnassa, class 3C
- mekaaniset hiukkaset IEC 721-3-3, laite toiminnassa, class 3S2
Kayttopaikan korkeus Enint. 1000 m; jatkuvasti |7 -spesifikaation mukaan

Y1i 1000 m: Ic7:ta pienen. 1 % jokaista 100 m kohden
Suurin sallittu kayttokorkeus 3000 m

Tarina Toiminnassa: maks. varahtelyn amplitudi 3 mm
(IEC 721-3-3) taajuusalueella 2—9 Hz,
Maks. kiihtyvyysamplit. 0,5 G taajuusalueella 9—200 Hz
Iskut Toiminnassa: maks. 8 G, 11 ms
(IEC 68-2-27) Varastointi ja kuljetus: maks. 15 G, 11ms (pakkauksessa)
Ympéristo- Kotelointiluokka IP20 2.2—45CX4/5 , 110—250CXL4/5, 0.75—22CXS4/5
olosuhteet (* lisévarusteilla IP20) 7.5—75CX6, 1.5—22CX2, 0.55—15CXS2
[[={0]0] 55—400CX4/5*, 500—1000CX4/5 , 90—800CX6 ,
30—55 CX2*

IP21—54 2.2—250 CXL4/5, 1.5—55 CXL2

Taulukko 4.3-1 Tekniset tiedot. (jatkuu seuraavalla sivulla)

Vacon Oyj Puhelin: 0201-2121 Fax: 0201-212 205
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Tekniset tiedot Vacon

EMC

Hairidsietoisuus

Téayttdd EMC-standardit EN 50082-1,-2 , EN61800-3

Hairidpaastot

- xxCXxxxNx -sarja varustettuna ulkoisella RFI-suodattimella
(xRFIxxx) tayttdd EMC-standardin EN50081-2 , EN61800-3
- xxCXLxxxlx -sarja tayttaa EMC-standardin EN50081-2 , EN61800-3
- xxCXLxxxCx -sarja tayttdd EMC-standardin EN50081-1,-2 , EN61800-3
- xxCXSxxxlx -sarja tayttdda EMC-standardin EN50081-2 , EN61800-3
- xxCXSxxxCx -sarja tayttdd EMC-standardin EN50081-1,-2 , EN61800-3

Turvallisuus

Tayttad EN50178, EN60204 -1, CE, UL, C-UL, FI, GOSTR
(katso tarkemmin laitekohtaiset hyvaksynnat laitteen tyyppikilvesta)

Ohjaus- Analogiajannite, tulo 0V—+10V, Rj=200kQ, (-10 V—+10 V sauvaochjaus),
liitdnnat resoluut. 12 bit, tark. £1%
Analogiavirta, tulo 0(4)—20 mA, R; = 250Q differentiaalinen
Digitaalitulot (6 kpl) Positiivinen tai negatiivinen logiikka
Apujannite +24 'V £20%, maks. 100 mA
Referenssijannite +10V -0 %—+10 V +3 %, maks. 10 mA
Analogialaht6 0(4)—20 mA, R max 500 Q, Resoluut. 10 bit, tark. +3%
Digitaalilahtd Transistorilahtd, 50 mA/48 V
Relelahdot Maks. kytkentgjannite: 300V DC, 250 V AC
Maks. kytkentavirta: 8A/24V
0,4A/250VDC
2kVA/250V AC
Maks. jatkuva virta: 2Arms
Suojaus- Ylivirtasuojaus Toimintataso 4 x Ict (M10:een asti; suuremmissa tapaus kerrallaan)
toiminnot Ylijannitesuojaus verkkojannite: 220V, 230V, 240V, 380V, 400V
toimintataso:  1,47xU,, 1,41xU,, 1,35xU,, 1,47xU, 1,40xU,
verkkojannite: 415V, 440V, 460V, 480V, 500V
toimintataso:  1,35xU,,, 1,27xU,, 1,47xU,, 1,41xU,, 1,35xU,
verkkojannite: 525V, 575V, 600V, 660V, 690 V
toimintataso:  1,77xU,, 1,62xU,, 1,55xU,, 1,41xU,, 1,35xU,

Alijannitesuojaus

Toimintataso 0,65 x Uy,

Maasulkusuojaus

Suojaa vain itse taajuusmuuttajan mikali moottorissa tai
moottorikaapelissa tapahtuu maasulku

+10V:n oikosulkusuojaus

Sydténvalvonta Toimii, jos jokin sy6tdn vaiheista puuttuu
Lahtojannitteen valvonta Toimii, jos jokin lahtojannitteen vaiheista puuttuu
Laitteen ylilampdsuoja On

Moottorin ylikuormitus- On

suojaus

Moottorin jumisuojaus On

Moottorin alikuormitus- On

suojaus

Riviliittimen +24 V:n ja On

Taulukko 4.3-1 Tekniset tiedot.
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5 ASENNUS

5.1 Ymparistoolosuhteet

Taulukossa 4.3-1 kayttéymparistolle asetettu-
ja vaatimuksia ei saa ylittaa.

5.2 Jaadhdytys

Taajuusmuuttajan ymparilla oleva vapaa tila
takaa riittdvan ilmankierron ja jadhdytyksen,
katso mitat taulukosta 5.2-1. Jos useita yksi-
koitd asennetaan paallekkain, on etaisyyden
oltava b+c ja alemman yksikon jaahdytysilma
on ohjattava pois ylemman yksikon jadhdytys-
ilman sisdantulosta.

Laitteen jatkuva lahtdvirta on mitoitettava ku-
van 5.2-3 mukaan, jos suurta kykentataajuut-
ta kaytetdan, kun ymparistoén lampétila on
suurin sallittu.

:m

o

UD00BK02

Kuva 5.2-1 Asennustila.

a2 = etaisyys toisesta Vacon CX/CXL/CXS
laitteesta toiseen Vacon CX/CXL/CXS

laitteeseen.

* =

ei tilaa tuulettimen vaihdolle

** = puhaltimen vaihto mahdollisuus, tila jatet-
tava jommalle kummalle puolelle laitetta
*** = pyyda lisatietoja tehtaalta

Tyyppi Tarvittava _jaagdytys-
Tyyppi Mitat [mm] iimamaéara (m3/h)
2 0.75—7.5 CX4/CXL4 70
a a b c 2.2—7.5 CX5/CXL5
2.2—5.5 CX4/CXL4 2.2—15CX6
2.2—5.5 CX5/CXL5 20 10 |100 50 0.75—5.5 CXS4/CXS5
0.75—3 CXS4/CXS5 1.5—3 CX2/CXL2
1.5—3 CX2/CXL2 0.55—1.5 CXS2
0.55—1.5 CXS2
11—30 CX4/CXL4 170
CXL-sarja IP21kotelointi 20 20 100 50 11—30 CX5/CXL5
18.5—55 CX6
7.5—15 CX4/CXL4 20 10 120 | 60 7.5—18.5 CXS4/CXS5
7.5—15 CX5/CXL5 4—7.5 CX2/CXL2
2.2—22 CX6 2.2—11 CXS2
4—22 CXS4/CXS5
4.0—7.5 CX2/CXL2 37—45 CX4/CXL4 370
2.2_15CXS2 37—45 CX5/CXL5
75 CX6
CXL-sarja IP21kotelointi | 20 20 120 | 60 22 CXS4/CXS5
11—22 CX2/CXL2
18.5—45 CX4/CXL4 30 10 160 80 15 CXS2
18,5745 RBICXLS 5590 CX4/CXL4 650
— 55—90 CX5/CXL5
11—22 CX2/CXL2 32 e XS
55—90 CX4/CXL4 75 75 | 300 | 100 %%,0__1%8%%5/ CXLS
55—90 CX5/CXL5 (35%) (60%) 55 CX2/CXL2
30—45 CX2/CXL2
160 CX4/CXL4 1300
110—160 CX4/CXL4 250 | 75 | 300 - 160 CX5/CXL5
%%0—1%62300%5/0&5 (75%) 132 CX6
55 CX2/CXL2 200—250 CX4/CXL4 1950
200—250 CX5/CXL5
200—250 CX45CXL4 %oo*; 75 300 - 160—200 CX6
200—250 CX5/CXL5 75%
- 315—400 CX4/CXL4 2950
160—200CX6 315—400 CX5/CXL5
315-400CX4/CXL4  |200% | 75 | 300 | - 250—315CX6
315—400 CX5/CXL5 (75%) 500 CX4/CX5 3900
250—315 CX6 400 CX6
500 CX4/CX5 i b i i 630—1000 CX4/CX5 5900
400 CX6 500—800 CX6
630—1500 CX4/CX5 ok ok ok ok 1150-1500 CX4/CX5 8850
500—1250 CX6 900-1250 CX6

Taulukko 5.2-1 Asennustilan mitat.

Taulukko 5.2-2 Tarvittava jadhdytysilmamdaéaré.

0201-2121
040-8371 150
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Sivu 24 (90) Asennus Vacon
W
1200 w
.+ 15 CX/CXL 6000
“
1000 e oo 90 CX/CXL
R 11 CxiexL 75 CX/CXL
800 4000 55 CX/CXL
7.5 CX/CXL 45 CXICXL
600
5.5 CX/CXL 3000 32 CX/CXL
30 CX/CXL
3.0 CX/CXL 22 CX/CXL
18.5 CX/CXL
200k 2.2 CXICXL 1000
| | | | | | | | | | | | | | | | 1 1 1 | | | | | | 1 1 1 1 1 1 1
01 2345678 910111213141516 W [kHZ] 01 2345678 910111213141516 SWIkH2
2215 kW 18.5—90 kW
Kuva 5.2-2a Kuva 5.2-2b
W
16000 250CX/CXL
14 000
[ 200CX/CXL
12 000 -
’/
= -
”
10 000 ’/ . 160CX/CXL
r - - < e 132CX/CXL
o7 e
8000 1 -7 e .. L10CX/CXL
- 7T e et *
6000 - 7 e et
4000 P, L et T
Ly TswikHZ]
12 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16
110—250 kW

Kuva 5.2-2¢c
Kuvat 5.2-2a—c

400V ja 500V (I

Eri Vacon tyyppien hdviéiden riippuvuus Kytkentétaajuudesta jénnitteen ollessa
muuttuva momentti).

vr
w w
1200 [ 4000
r 55 CX/CXL
1000 | _ == 15CXICXL F
-
- -
- - -
- 11 CX/CXL 3000 . 45 CXICXL
800 [ - "
- L s
L == p— o 37 CXICXL
- ewssss 7.5 CXICXL p— o
600 | EPTURTTILL L 2000 30 CX/CXL
L PP 22 CX/CXL
prererttt vemem=t 5.5 CX/CXL v
400~ S —— . 18.5 CX/CXL
_____.-—-__-—— 4 CXICXL 1000 L r———— e 3 0
—_
3 CX/CXL —
200 I s kP AvAVE |
—_ 1.5 CX/CXL
I I L L Ll g [kHZ) L L Ll 1L L) fgy [KHZ)
1 2 3 4 5 6 1 2 3 4 5 6
1.5—15 kW 18.5—55 kw
Kuva 5.2-2d Kuva 5.2-2e

Kuvat 5.2-2d—e

Eri Vacon tyyppien héaviéiden riippuvuus Kytkentétaajuudesta jénnitteen ollessa

230V (1, muuttuva momentti).
Vacon Oyj Puhelin: 0201-2121 Fax: 0201-212 205
Paivystys: 040-8371 150 E-mail: vacon@vacon.com




Vacon Asennus Sivu 25 (90)
Tyyppi Kayra I (A)
3.6 kHz 10 kHz 16 kHz 45VI
0.75—4 |eialennusta | eialennusta | eialennusta 401
55 ei alennusta 1 2 a5l @
7.5 eialennusta | eialennusta | eialennusta
- " . 15 CX /CXL
11 eialennusta | eialennusta | eialennusta 30 L 16 kHz
i i VT
15 eialennusta | ei alennusta 3 B
18.5 eialennusta |eialennusta | eialennusta 25
22 eialennusta | ei alennusta 4 Z10) 5|'5 C1X(3/(|:<>I-(|L
30 ei alennusta 5 ei sallittu B e VT z
37 ei alennusta 6 ei sallittu 15 \" 5.5 CX/CXL
45 7 8 ei sallittu 100 7 16 kHz
55 ei alennusta 9 ei sallittu |
75 ei alennusta 10 ei sallittu 5
90 11 12 ei sallittu 0— . . : : . °C
110 ei alennusta 13 ei sallittu o 10 20 3 4 50
132 ei alennusta 14 ei sallittu
160 15 16 ei sallittu Kuva 5.2-3 a
200 ei alennusta 17 ei sallittu
250 18 19 ei sallittu
315 * * *
400 * * * r (A)
500 * * * 120
630 * * * - OE O . EE . 45 CX/CXL
710 " * * 100 - Iy 3.6 kHz
800 * * * N\
900 * * * B . 45 CX/CXL
1000 * * * 80 N @ I 7 10 kiz
1100 * * * @ 37 CX/CXL
1250 " " " 60 Iy 10 kHz
1500 * * * N 30 CX/CXL
a0F Iy 10 kHz
g e 22 CX/CXL
Taulukko 5.2-3a Alennuskdyrét laitteen I&htovir- 16 kHz
i B VT
ralle 400—500V (1 ., muuttuva momentti). 20
* = pyyda lisatietoja tehtaalta 0 5 11) 26 36 4;0 éo °C
Kuva 5.2-3 b
L (A)
VT 250 CX/CXL
I, (A) ecO(™ Iy7 3. 6kHz
250
250 CX/CXL
500 \ Iy 10 kHz
200 90 CX/CXL \\@ 200 CX/CXL
Iy 36 kHz a0 T S 7 10 kHz
160 CX/CXL
150 90 CX/CXL . @ l7 3.6 kHz
yy 10 kHz 3o \.\® 160 CX/CXL
IVT 10 kHz
100 75 CXICXL
I 10 kHz 200 - 132 CX/CXL
VT Iy 10 kHz
50 55 CX/CXL
100 110 CX/CXL
7 10 kHz Iy 10 KHz
0 ! ! ! ! ! ! OC 1 1 1 | | | o
0 10 20 30 40 30 "6 10 2 3 4 s C
Kuva 5.2-3 ¢ Kuva 5.2-3d

Kuvat 5.2-3a—d  Laitteen lahtévirran (1, ;) alennuskayrét eri kytkentataajuuksilla ymparistélampo-
tilan mukaan.

Vacon Oyj

Puhelin:
Paivystys:

0201-2121
040-8371 150
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Sivu 26 (90) Asennus Vacon

5.3 Asennus

w1 | D1

Vacon taajuusmuuttajat on tarkoitettu kiinte- | w2 |
aan asennukseen. Laite on asennettava pys- & al T
tysuoraan asentoon seinélle tai kojeistoon. N o/
Taulukon 5.2-1 mittoja asennustilan suhteen Rl
ei saa alittaa, katso kuva 5.2-1. Tarkista myds,

ettd asennusalusta on suhteellisen tasainen.

Kiinnitysreikien paikat voidaan merkita asen-
nusalustaan kayttden apuna pakkauksen |w|w
kansipahvissa olevaa mitoitusmallia.

H3

Kiinnitys tapahtuu neljalla ruuvilla tai pultilla
yksikdn koosta riippuen, katso mitat taulukois- .
ta 5.3-1 ja 5.3-2 seka kuvasta 5.3-1. f{
Suurimmat yksikot, 18.5 kW:sta 400 kW:iin, (R T— s L D e
voidaan nostaa pakkauksesta seindlle nostu-

ria k&yttden yksikon sivuilla olevista nostorei’-
ista, katso kuva 5.3-2 ja 5.3.-3.

b Liitdntakotelo IP20 pinta-asennuksessa

Pyyda tarvittaessa lisatietoja tehtaalta 500—  Kuva 5.3-1 Asennusmitat.

1500 CX4/CX5 ja 400—1250 CX6 laitteiden

asennuksesta.
Tyyppi Mitat [mm]

W1 W2 H1 H2 H3 H4 D1 R1 R2

0.75—5.5 CX4/CX5 120 95 323 312 | 290 40 215 7 35
1.5—3 CX2
7.5—15 CX4/CX5 157 | 127 452 434 | 405 45 238 9 4.5
4—7.5 CX2
2.2—22 CX6 157 | 127 486 470 | 440 45 265 9 4.5
18.5—45 CX4/CX5 220 | 180 575 558 | 525 100 | 290 9 4.5
11—22 CX2
30—75 CX6 220 | 180 668 650 | 618 100 | 290 9 4.5
55—90 CX4/CX5 250 | 220 854 835 | 800 * 315 9 4.5
30—45 CX2
110—160 CX4/CX5 496 | 456 950 926 | 890 — 353 11.5 6
90—132 CX6
55 CX2
200—250 CX4/CX5 700 | 660 | 1045| 1021 | 1000 — 390 11.5 6
160—200 CX6
315—400 CX4/CX5 989 | 948 | 1045| 1021 | 1000 — 390 11.5 6
250—315 CX6
500 CX4/CX5 *% *% *% *% *% *% *% *% *%
400 CX6
630_1500 CX4/CX5 *% *% *% *% *% *% *% *% *%
500—1250 CX6

Taulukko 5.3-1 Mitat Vacon CX-sarjalle. * = |P20 liitantékotelo laitteen ala- (256mm) ja yla-
paassa (228mm)
** = pyyda lisatietoja tehtaalta

Vacon Oyj Puhelin: 0201-2121 Fax: 0201-212 205
Paivystys: 040-8371 150 E-mail: vacon@vacon.com



Vacon Asennus Sivu 27 (90)

Tyyppi Mitat [mm]

w1l w2 H1 H2 H3 H4 D1 R1 R2
0.75—5.5 CXL4/CXL5| 120 95 423 412 390 — 215 7 3.5
1.5—3 CXL2
7.5—15 CXL4/CXL5 157 127 562 545 515 — 238 9 4.5
4—7.5 CXL2
18.5—45 CXL4/CXL5 220 180 700 683 650 — 290 9 4.5
11—22 CXL2
55—90 CXL4/CXL5 374 345 1050 1031 1000 — 330 9 4.5
30—45 CXL2
110—160 CXL4/CXL5 | 496 456 1350 926 1290 — 353 11.5 6
55 CXL2
200—250 CXL4/CXL5| 700 660 1470 1021 1425 — 390 11.5 6
315—400 CXL4/CXL5| 989 948 1470 1021 1425 — 390 11.5 6

Taulukko 5.3-2 Mitat Vacon CXL-sarjalle.

Tyyppi Mitat [mm]

W1 w2 H1 H2 H3 H4 D1 R1 R2

0.75—3CXS4/CXS5 120 95 343 333 305 — 150 7 3.5
0.55—1.5 CXS2
4—11 CXS4/CXS5 135 95 430 420 390 — 205 7 3.5
2.2—5.5 CXS2
15—22 CXS4/CXS5 185 140 595 580 550 — 215 9 4.5
7.5—15 CXS2
Taulukko 5.3-3 Mitat Vacon CXS-sarjalle. * = pyyda lisétietoja tehtaalta
Vacon Oyj Puhelin: 0201-2121 Fax: 0201-212 205

Paivystys: 040-8371 150 E-mail: vacon@vacon.com
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Asennus

Vacon

Kuva 5.3-2 18.5—90 kW:n yksikéiden mmg\\a//

nostaminen.
Vaarin Oikein
Le" O ‘\ﬂ
9 V 4 A p = L
=] =
m— — ] N
0 0lo|"|olole]eleaia o
0©1©) 2©1©1©)© 00 © Q
olojol_|ofojololonie :
MINOSTO
HUOM!

Vacon 110 — 400 kW:n yksikdité ei saa nostaa ilman tankoa, joka
tydnnetaan yksikon sivulla olevien nostoreikien Iapi.

Kuva 5.3-3

110—400 kW:n yksikéiden nostaminen.

Vacon Oyj

Puhelin: 0201-2121 Fax: 0201-212 205
Paivystys: 040-8371 150 E-mail: vacon@vacon.com




Vacon Kaapelointi

Sivu 29 (90)

6 KAAPELOINTI

Yleiset liitAntédkaaviot on esitetty kuvissa 6-
1—6-3. Seuraavissa kappaleissa on yksityis-
kohtaiset ohjeet kaapeloinnista ja kytkennois-
ta.

asennuksesta

Pyyda tarvittaessa lisatietoja tehtaalta 500—
1500 CX4/CX5 ja 400—1250 CX6 -laitteiden

114DiB4 | ¥
15piB5 |

24V — 16 DIB6
GND 17 cMB
x) ~

x) Katkoviiva
osoittaa
kaannettyjen
ohjaussignaalien
kytkennat

S

L

o

car=g

' Jarruvastus
(optio) |

-— & - & -4

RFI suodatin (lisévaruste)

L _@T

-

T T T T T T T T T
. ——-—-—-—-——- | 0(4)/20mA
Ohjearvo 1 +10 Vref. |
(ja%nite) ,_ |out+'18 : RL<500Q
Plout-119 | & @
7 : v 120 | >
Qhjearvo S 4 din+ | ‘@ poi[ T oy
virta | ] <+
® o [5un- ' | 1<s0ma
16 24vout | 21
17 GND_ |
::Sil! b RO1/3 |23 acldc
19 DIA2 ' "
1+ Kytkenta:
24V — E 10DIA3 R02/1|24 <8A/24Vdc,
GND T Jll CMA 212125 <0.4A/300Vdc,
X)t- ‘!12 24Vout | RO2/3 .26 <2kVA/259Vac
1 ! Jatkuvasti:
]13 GND . |<2Arms

1) Jarrukatkoja
(optio)

k6_1

Kuva 6-1 Yleinen litdntdkaavio, Vacon CX-sarja (kokoluokille M4—Me6).

0201-2121
040-8371 150

Puhelin: Fax:

Paivystys:
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Sivu 30 (90) Kaapelointi Vacon
|_'_'_'_'_'_'_'_'_'_'—|
. —r——-—-—-— | 0(4)/20mA
Ohjearvo 1 +10 Vref. ,_ |
(jé#\nite) T -J|2 . lout+|18 ' RL<500Q
i J3 | lout- 19
GND L
\ 20 ]
Ohjearvo £S5 14 din + s@ DO1 N
(virta) i \ | ' U<+48V
® 1 ]5 tin- | | 1<50mA
16 24Vout RO1/1(21
17 GND | 1222 |
8 DIAL .V ROW3|23 ' R ac/de
19 DIA2 I 5
! 1 Kytkenta:
24V — _QM' RO211124 4 _gar24vdc,
GND :-:.- 111 cMA 2/2 125 <0.4A/300Vdc,
) 112 24Vout | RO2/3 126 | <2kVA/250Vac
]13 oND | I Jatkuvasti:
: ! <2Arms
114 DIB4 v | |
E_owi ! | 1) Jarrukatkoja
116 DIB6 1 optio
24V ﬁ 7 | ! | (optio)
GND —)'g 1 cme | |
X . ]
x) Katkoviiva | | | |
osoittaa . |
kaannettyjen i | |
ohjaussignaalien | | !
kytkennat i_ l______________, !
i Hi | —1- ﬂ
| H 1) |
| IIHW “ | |
1T e i
b - - — —f——
. Uu |V Jw =
F=T Y
' Jarruvastus 3~ /=
(optio) |
- -
| RFI suodatin '
e (lisdvaruste) j
L1 L2 L3 k6.2

Kuva 6-2 Yleinen liitédntdkaavio, Vacon CX-sarja (kokoluokille = M7) ja Vacon CXL-sarja

(kokoluokille = M8).

Puhelin:
Paivystys:
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—_— . 1

: ———-—-—-— | o()20mA
Ohjearvo 1 +10 Vref. ,_ |
(annite) : LR lout+|18, RL<500Q
®lout-j19[ I @
J —

) ] - 120
e e S
| 6 24vout | 21|
"7 GND |
%’! v RO1/3 23! “ac/dc
L9 DIA2 '
24V —Z E 10pl1A3 R02/1|24' Eg;k/ezllt\%c,
GND . | 11 cma E@<O.4A/300Vdc,
x)‘-g [12 24Vout | RO2/3 .26 <2kVA/259VaC
1 Jatkuvasti:
!:13 GND ! i <2Arms
14DIB4
_b%i ! | 1) Jarrukatkoja
24V — _L% |  (optio)
GND ——— pl7cme | P
X) r ! ! i
X) Katkoviiva | ! | '
osoittaa I \
kéannettyjen | |
ohjaussignaalien | i | |
kytkennat ! [ _____________ _i |
|__ T T T
T 1
it '
| H |
' |
- BEE |
T |
| L1 [L2]L3 |
[T e oo, |
! | Sisdinen RFI suodatin | i
it g i
! |
! |
| |

L

= L1 L2 L3

k6_3

Kuva 6-3 Yleinen liitdntdkaavio, Vacon CXL-sarja (kokoluokille M4—M?7) ja Vacon CXS-sarja.

Vacon Oyj Puhelin: 0201-2121 Fax: 0201-212 205
Paivystys: 040-8371 150 E-mail: vacon@vacon.com
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Kaapelointi

Vacon

6.1 Teholiitannéat

Kaapeleiden lammonkeston tulee olla +60°C
tai suurempi. Kaapeli (ja sulakkeet) on mitoitet-
tava Vacon-taajuusmuuttajan nimellisen lah-
toévirran mukaan. Kaapelien asentaminen UL
maaraykset huomioiden on selvitetty
kappaleessa 6.1.4.1.

Taulukoissa 6.1-2—6.1-5 on annettu mini-
miarvot Cu-kaapeleille ja niita vastaavat sula-
kekoot. Sulakkeet ovat GG/GL-sulakkeita. Ne
on maaritetty taulukoissa niin, etté ne toimivat
myo6s kaapeleiden ylikuormitussuojana.

Jos ylikuormitussuojana kaytetddn moottorin
lamposuojaa (i’t) kaapelin valinta tulee sen
mukaan. Jos suuremmilla laitteilla kaytetdén
kolmea tai useampaa kaapelia rinnan, on
huomioitava etta joka haara vaatii oman
ylikuormitussuojan.

Nama ohjeet koskevat ainoastaan tapauksia
jossa on yksi moottori ja yksi kaapeliyhteys
taajuusmuuttajalta moottorille. Muissa tapauk-
sissa pyyda lisatietoja tehtaalta.

Huomioi aina asennusolosuhteet ja paikalliset
maaraykset.

6.1.1 Verkkokaapeli

Verkkokaapelit eri EMC tasoille on maaritelty
taulukossa 6.1-1.

6.1.2 Moottorikaapeli

Moottorikaapelit eri EMC tasoille on
maaéritelty taulukossa 6.1-1.

6.1.3 Ohjauskaapeli

Ohjauskaapelit on maaritelty kappaleessa
6.2.1.

Kaapelityyppi taso N taso | taso C
Verkkokaapeli 1 1 1
Moottorikaapeli 2 2 3
Ohjauskaapeli 4 4 4

Taulukko 6.1-1 Kaapelityypit eri EMC tasoille.

1 = Kiintedan asennukseen, ko. verkkojannitteelle sopivaa vahvavirtakaapelia.
Suojavaippa ei pakollinen (suositellaan NOKIA/MCMK tai vastaava)

2 = Konsentrisella suojajohtimella varustettua ko. verkkojannitteelle sopivaa vahvavirtakaapelia

(NOKIA/MCMK tai vastaava)

3 = Tiiviilla pieni-impedanssisella suojavaipalla varustettua ko. verkkojannitteelle sopivaa
vahvavirtakaapelia (NOKIA/MCCMK, SAB/OZCUY-J tai vastaava)

4 = Tiiviilla pieni-impedanssisella suojavaipalla varustettua, hairidsuojattua kaapelia

(NOKIA/jamak, SAB/OZCuY-O tai vastaava)

0201-2121
040-8371 150

Puhelin:
Paivystys:
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Vacon Kaapelointi Sivu 33 (90)
* = pyyda lisétietoja tehtaalta

Laji IcT |Sula- | Cu-kaapeli | /1 |Sula- | Cu-kaapeli Laji IcT | Sula- | Cu-kaapeli | 1| Sula-| Cu-kaapeli
-CX4 | [A] |ke[A]| [mm2] [A] |ke[A]| [mm?2] -CX5 | [A] [ke[A] | [mm2] [A] |ke [A]l [mm?2]
-CXL4 -CXL5

-CXS4 -CXS5

075 | 25 | 10 | 3*1.5+1.5 |35 |10 |[3*1.5+15 075 |25| 10 |3*1.5+1.5 |3 |10 |3*1.5+15
1.1 35 | 10 | 3*1.5+15 [45 [10 |3*1.5+15 1.1 3 10 |3*1.5+15 |35 |10 |3*1.5+15
15 45 | 10 | 3*15+1.5 |65 |10 |3*1.5+15 15 35| 10 |[3*1.5+15 |5 |10 |[3*1.5+15
2.2 65| 10 | 3*1.5+1.5 |8 |10 |3*1.5+1.5 2.2 5 10 |3*1.5+15 |6 |10 |3*1.5+15
3.0 8 |10 | 3*15+15 |10 (10 |3*1.5+15 3.0 6 10 |3*1.5+15 |8 |10 |3*1.5+15
4.0 10 | 10 | 3*1.5+15 |13 |16 |3*2.5+25 4.0 8 10 |3*1.5+15 |11 |16 |3*2.5+2.5
5.5 13 | 16 | 3*2.5+25 |18 |20 | 3*4+4 5.5 11 | 16 |3*25+25 |15 |20 |3*4+4
75 18 | 20 | 3*4+4 24 |25 | 3*6+6 75 15 | 20 |3*4+4 21 |25 |3*6+6

1 24 | 25 | 3*6+6 32 |35 |3*10+10 1 21 | 25 |3*6+6 27 |35 [3*10+10
15 32 | 35 | 3*10+10 42 |50 | 3*10+10 15 27 | 35 |[3*10+10 |34 |50 [3*10+10
185 | 42 | 50 | 3*10+10 48 |50 | 3*10+10 185 |34 | 50 |[3*10+10 |40 |50 |[3*10+10
22 48 | 50 | 3*10+10 60 |63 | 3*16+16 22 40 | 50 |3*10+10 |52 |63 |3*16+16
30 60 | 63 | 3*16+16 75 |80 | 3*25+16 30 52 | 63 |3*16+16 |65 |80 [3*25+16
37 75 | 80 | 3*25+16 90 |100 | 3*35+16 37 65 | 80 |[3*25+16 |77 |100 [3*35+16
45 90 | 100 | 3*35+16 110[125 | 3*50+25 45 77 | 100 | 3*35+16 |96 | 125 [3*50+25
55 110 | 125 | 3*50+25 150[160 | 3*70+35 55 96 | 125 | 3*50+25 | 125|160 |3*70+35
75 150 | 160 | 3*70+35 180(200 | 3*95+50 75 125| 160 |3*70+35 | 160 | 200 |3*95+50
90 180 | 200 | 3*95+50 210|250 | 3*120+70 90 160| 200 |3*95+50 | 180 | 200 |3*95+50
110 | 210| 250 | 3*150+70 |270|315 | 3*185+95 110 | 180| 200 | 3*95+50 | 220 | 250 |3*150+70
132 | 270| 315 | 3*185+95 |325[400 | 2%(3*120+70) 132 | 220| 250 |3*150+70 |260 | 315 |3*185+95
160 | 325| 400 | 2*(3*120+70) | 410|500 | 2*(3*185+95) 160 | 260| 315 | 3*185+95 | 320 | 400 |2%(3*120+70)
200 | 410 | 500 | 2%(3*185+95)| 510(630 | 2%(3*240+120 200 | 320| 400 |2%(3*120+70) | 400 | 500 |2#(3*185+95)
250 | 510 | 630 | 2%(3*240+120) 580|630 | 2%(3*240+120 250 | 400| 500 |2#(3*185+95) | 460 | 630 |2%(3*240+120)
315_ * * * * * * 315_ * * * * * *
1000 1000

1100_ * * * * * * 1100_ * * * * * *
1500 1500

Taulukko 6.1-2 400V:n sarfan verkko- ja moot-
torikaapelien seké sulakkeiden kokosuositukset
lahtovirroille I, ja ..

Taulukko 6.1-3 500V:n sarjan verkko- ja moot-
torikaapelien seka sulakkeiden kokosuositukset
[ahtovirroille It ja lyT.

Laji IcT | Sula- | Cu-kaapeli| Iy |Sula- | Cu-kaapeli
-CX6 | [A] | ke [A]| [mm2] [A] [ke[A]| [mm2]
2.2 35 |10 3*1.5+1.5 | 45 |10 3*1.5+1.5
3 45 |10 3*1.5+15 | 55 |10 3*1.5+1.5
4 55 |10 3*1.5+15 | 75 |10 3*1.5+1.5
55 75 |10 3*1.5+15 | 10 |10 3*1.5+1.5
7.5 10 |10 3*1.5+15 | 14 |16 3*2.5+2.5
11 14 |16 3*2.5+25 | 19 |20 3*4+4
15 19 |20 3*4+4 23 |25 3*6+6
185 | 23 | 25 3*6+6 26 |25 3*6+6
22 26 |35 3*10+10 35 |35 3*10+10
30 35 |35 3*10+10 42 |50 3*10+10
37 42 | 50 3*10+10 52 |63 3*16+16
45 52 |63 3*16+16 62 |63 3*16+16
55 62 |63 3*16+16 85 |100 |3*35+16
75 85 | 100 | 3*35+16 | 100 [100 |3*35+16
90 100 | 100 | 3*35+16 | 122 |125 |3*50+25
110 122 | 125 | 3*50+25 | 145|160 |3*70+35
132 145 | 160 | 3*70+35 | 185|200 |3*95+50
160 185 | 200 | 3*95+50 | 222|250 |3*150+70
200 222 | 250 | 3*150+70 | 287 [315 |3*185+95
250_ * * * * * *
800

900-

1250 * * * * * *

Laji IcT | Sula- | Cu-kaapeli| lyT | Sula-| Cu-kaapeli
-CX2 | [A] | ke[A]| [mm2] [A] | ke[A]| [mm2]
-CXL2

-CXS2

0.55 3.6 |10 3*1.5+1.5|4.7 |10 3*1.5+1.5
0.75 4.7 |10 3*1.5+1.5|5.6 |10 3*1.5+1.5
1.1 5.6 |10 3*1.5+1.5|7 10 3*1.5+1.5
15 7 10 3*1.5+1.5|10 |10 3*1.5+1.5
2.2 10 |10 3*1.5+1.5|13 |16 3*2.5+2.5
3 13 |16 3*2.5+2.5|16 |16 3*2.5+2.5
4 16 |16 3*2.5+2.5(|22 |25 3*6+6
55 22 |25 3*6+6 30 |35 3*10+10
7.5 30 |35 3*10+10 (43 |50 3*10+10
1 43 |50 3*10+10 |57 |63 3*16+16
15 57 |63 3*16+16 |70 |80 3*25+16
185 |70 |80 3*25+16 (83 |[100 | 3*35+16
22 83 |100 |3*35+16 (113 |125 | 3*50+25
30 113 | 125 |3*50+25 |139 |[160 | 3*70+35
37 139 (160 |3*70+35 |165 |200 | 3*95+50
45 165 (200 |3*95+50 |200 | 200 | 3*95+50
55 200 | 200 |3*95+50 |264 |315 | 3*185+95

Taulukko 6.1-4 690V:n sarjan verkko- ja moot-
torikaapelien sekd sulakkeiden kokosuositukset
léhtovirroille | .. ja I, ..

Taulukko 6.1-5 230V:n sarjan verkko- ja moot-
torikaapelien sekd sulakkeiden kokosuositukset
léhtovirroille 1, ja ..

Vacon Oyj

Puhelin:
Paivystys:

0201-2121
040-8371 150

Fax:

0201-212 205
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Laji

Kaapelit [mm2]

(1 Ruuvin koko M12 *

Paaliitin Maadoitusliitin (2 CXL malleissa kotelon sisélle voidaan

0.75—3 CXS4/CXS5
0.55—1.5CXS2

25

25

* = pyyda lisatietoja tehtaalta

2.2—5.5 CX4/CX5
2.2—5.5 CXL4/CXL5
1.5—3 CX2/CXL2

7.5—15 CX4/CX5
7.5—15 CXL4/CXL5
2.2—22 CX6

4—11 CXS4/CXS5
2.2—5.5CXS2
4—7.5CX2/CXL2

16

16

18.5—22 CX4/CX5
18.5—22 CXL4/CXL5
30—45CX6

15—22 CXS4/CXS5
7.5—15 CXS2
11—15 CX2/CXL2

35

70

30—45 CX4/CX5
30—45 CXL4/CXL5
55—75 CX6
18.5—22 CX2/CXL2

50 Cu, 70 Al

70

55—90 CX4/CX5
55—90 CXL4/CXL5
30—45 CX2/CXL2

185
Cuand Al

95

110—160 CX4/CX5

2*185Cu (1 2*240Cu

110—160 CXLA/CXL5 | 2*240 Al

90—132 CX6

55 CX2/CXL2

200—250 CX4/CX5 2+300 (1 2*240 Cu
200—250 CXL4/CXL5 | Cuand Al

160—200 CX6

315—400 CX4/CX5 4240 1 2*240 Cu
315—400 CXL4/CXL5 | Cuand Al

250—315 CX6 @

500 CX4/CX5 * *
400 CX6

630—1000 CX4/CX5
500—800 CX6

1100-1500 CX4/CX5
900-1250 CX6

Taulukko 6.1-6 Teholiittimien
maksimikaapelikoot.

tuoda max. 3 rinnankytkettya kaapelia.

Vacon Oyj Puhelin:
Paivystys:

0201-2121
040-8371 150 E-mail: vacon@vacon.com

Fax: 0201-212 205
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6.1.4 Kytkenta- ja asennusohjeita

1

3
A

Jos Vacon CX -taajuusmuuttaja asennetaan kojeiston, erillisen kojekaappin
tai séhkotilan ulkopuolelle, on IP20 rakennevaatimusten mukaisesti kaape-
lilitAntdjen suojaksi asennettava toimituksen mukana seuraava kytkentati-
lan suojakansi, katso kuva 6.1.4-3. Suojaa ei normaalisti tarvita, jos taajuus-
muuttaja asennetaan kojeistoon, erilliseen kojekaappiin tai sdhkotilaan.

Suojausluokan IP0OO laitteet taytyy aina asentaa kojeistoon, erilliseen koje-
kaappiin tai sahkdotilaan.

Sijoita moottorikaapeli riittdvan kauas muista kaapeleista:

- Valta pitkia samansuuntaisia vetoja muiden kaapeleiden
kanssa.

- Jos moottorikaapeli kulkee muiden kaapelien kanssa yhdensuuntaisesti,
huomioi taulukossa 6.1.4-1 annetut minimimitat moottorikaapelin ja mui-
den kaapeleiden valilla.

- Annettuja minimietaisyyksia voidaan soveltaa myds moottorikaapelin
ja muiden jarjestelmien signaalikaapeleiden valilla.

- Moottorikaapelin maksimipituus on 200 m (N-malli), 200 m (I-malli)
ja 50 m (C-malli) (poikkeuksena 0.75—1.1CXS max. pituus 50m ja
1.5CXS max. pituus 100m).

- Moottorikaapelien tulisi risteytyda muiden kaapeleiden kanssa 90 asteen

kulmassa.
Kaapelien Suojattu
etaisyys kaapeli
[m] [m]
0.3 <50
1.0 <200

Taulukko 6.1.4-1 Kaapelien etéisyys.

Jos on tarpeen tehdéa kaapeloinnin eristysvastusmittauksia, katso kappale
6.1.5.

Kytke kaapelit:

- Kuori moottori- ja verkkokaapeli taulukon 6.1.4-2 ja kuvan
6.1.4-1 mukaan.

- Avaa taajuusmuuttajan kotelo kuvan 6.1.4-2 mukaisesti.

- Avaa tarvittavat suojatulpat kytkentatilan suojakannesta
(CX -sarja) tai kotelon pohjasta (CXL/CXS -sarja).

- Ty6nné kaapelit kytkentatilan suojakannen reikien lavitse.

- Kytke verkko-, moottori- ja ohjauskaapelit oikeisiin liittimiin
(EMC taso N: katso kuvat 6.1.4-3—13, 6.1.4-17, 6.1.4-19
EMC tasot | ja C: katso kuva 6.1.4-14—16, 6.1.4-18, 6.1.4-20—21
EMC taso N + ulkoinen RFI-suodatin: katso suodatinlisavarusteen
kasikirja)

- Pyyda tarvittaessa lisatietoa tehtaalta 500—1500 CX4/CX5 ja 400—
1250 CX6 -laitteiden kytkennésta ja asennuksesta.
Kaapelien asentaminen UL maéaraykset huomioiden on selvitetty
kappaleessa 6.1.4.1.

(jatkuu seuraavalla sivulla...)

Vacon Oyj

Puhelin:
Paivystys:

0201-2121 Fax: 0201-212 205
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- Tarkista, ettd ohjauskaapelin johdot eivat kosketa laitteen

sahkoisiin komponentteihin.

Kytke tarvittaessa jarruvastuksen (lisavaruste) kaapeli.

Varmistu, ettd maadoitusjohto on kytketty taajuusmuuttajan
ja moottorin@ -littimeen.

- Tyypeilla 110—400 CX, asenna suojakannet ja liittimien

eristelevyt kuvan 6.1.4-11 mukaan.

Kytke tehokaapelin erillinen suojavaippa maadoitusliittimeen

taajuusmuuttajassa, moottorissa ja syottékeskuksessa.

Asenna kaapelien suojakansi (CX -sarja) seka laitteen kansi

paikoilleen.

- Tarkista, etté ohjauskaapelit ja laitteen omat johdotukset eivat
ole puristuksissa kannen ja rungon valissa.

HUOM!
Mekaanisissa rakenteissa M7—M13 sisalla olevan apumuuntajan liitanta
taytyy muuttaa, jos kaytetddn jotain muuta verkkojannitettd kuin oletus
verkkojannitettd. Pyyda lisatietoja tehtaalta.
Tyyppikoodi Oletus verkkojannite
xxCX2 xxxx 230V
xx CXL2 x xx x
xxCX4 xxxx 400V
xx CXL4 x xx x
x X CX5 x xx x 500V
x x CXL5 x xx x
x X CX6 x xx x 690V
Vacon Oyj Puhelin: 0201-2121 Fax: 0201-212 205

Paivystys: 040-8371 150 E-mail: vacon@vacon.com
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6.1.4.1 Kaapeleiden asentaminen UL-
maaraysten mukaisesti

UL maaraysten mukaan on kaytettava UL-
hyvéaksyttya kupari kaapelia, jonka lammon-
keston tulee olla vahintdan +60/75°C.

NEMA kotelointiluokituksen mukaan Vacon
CXL -taajuusmuuttajat ovat joko tyyppia 1 tai
tyyppia 12 (kts. kappale 3.1, lajimerkkiavain).

Muut Vacon taajuusmuuttajat ovat NEMA
-luokituksen mukaan "avointa tyyppid".

Tarvittavat liittimien kiristysmomentit on
maaritelty taulukossa 6.1.4.1-2.

Tyyppi Koko Kiristys- Kiristys-
momentti momentti
Nm in-lbs.
0.75—5.5CX4/CXL4 M4 0.8 7
2.2—5.5CX5/CXL5
7.5—15CX4/CXL4 M5 2.25 20
7.5—15CX5/CXL5
18.5—22CX4/CXL4 M6 4 35
18.5—22CX5/CXL5
30—45CX4/CXL4 M6 5 44
30—45CX5/CXL5
55—90CX4/CXL4 M7 15 130
55—90CX5/CXL5
110—160CX4/CXL4 M8 70 %) 610 *) * i " _
110—160CX5/CXL5 ) Kayta asgnnustyokalug liittimen
molemmilla puolilla. Eristetty
* * . e e . . .
538_5583((4;?;::4 M9 707) 610 %) virtaliittimen tukiosa ei kesta
—2° . > tarvittavaa vaantémomenttia.

Taulukko 6.1.4.1-2 Tarvittavat liittimien kiristysmomentit.

Vacon Oyj Puhelin: 0201-2121
Paivystys: 040-8371 150

Fax: 0201-212 205
E-mail: vacon@vacon.com
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R Laji sl s2 s3 s4

.75 — 11 CXS4/CXS5 12 55 55 12

s4 sl 55— 5.5 CXS2

.2 — 5.5 CX5/CXL5

0
0
R ] 0.75 — 5.5 CX4/CXL4 6 35 60 15
2
1.5 — 3 CX2/CXL2

.5 — 15 CX4/CXL4 9 40 100 15
.5 — 15 CX5/CXL5

.2—22CX6

— 7.5 CX2/CXL2

7

s3 s2 7
Maadoitus- vaihe- 2
johdin johtimet 4

AN

18.5 — 22 CX4/CXL4 14 90 100 15
18.5 — 22 CX5/CXL5
30 — 45 CX6

’* - 15— 22 CX4/CX5
11—15 CX2/CXL2
7.5— 15 CXS2

30 — 45 CX4/CXL4 25 90 100 15
30 — 45 CX5/CXL5
55 — 75 CX6

18.5 — 22 CX2/CXL2

Kuva 6.1.4-1 Moottori- ja verkkokaapelien 55 — 90 CX4/CXL4 50 i . 25

kuorinta. 55 — 90 CX5/CXL5
30 — 45 CX2/CXL2

110 —160 CX4/CXL4 * * * *
110 —160 CX5/CXL5
90 —132 CX6
55 CX2/CXL2

200 — 250 CX4/CXL4 * * * *
200 — 250 CX5/CXL5
160 — 200 CX6

315 — 400 CX4/CXL4* * * *
315— 400 CX5/CXL5
250 —315 CX6

500 CX4/CX5 * * * *
400 CX6

630 — 1500 CX4/CX5 * * * *
500— 1250 CX6

Taulukko 6.1.4-2 Kaapelien kuorintapituudet (mm).
* = Pyydad lisétietoja tehtaalta

Loysaa ruuvit (2 kpl)
Veda alapaatd ulospain
(@ Tyonna koteloa ylospain

1

IP5AKANS

Kuva 6.1.4-2 Vacon CX/CXL/CXS:n kotelon avaaminen.

Vacon Oyj Puhelin: 0201-2121 Fax: 0201-212 205
Paivystys: 040-8371 150 E-mail: vacon@vacon.com
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Teholdhde
Ohjauskortti —

Ohjausriviliittimet —

Kytke vaippa liittimeen

Sido ohjauskaapeli
nippusiteella

DC-valipiiri/Jarruvas-
tusliittimet (-,+)

Verkkokaapeliliittimet

(L1,L2,L3) Moottori-
| kaapeliliittimet
Maadoitusliitin) (U,V,W)
i :
\ J
Kiinnitysruuvi \N /J/ Kiinnitys-
il s ruuvi

T~ Kytkentatilan

\ suojakansi
Ohjauskaapeli Lu Moottorikaapeli
N —
Verkkokaapeli Jarruvastuksen
kaapeli

UD0012K11

Kuva 6.1.4-3 Kaapelien asennus, tyypit 2.2—15 CX4/CX5 ja 1.5—7.5 CX2 (EMC taso N).

Vacon Oyj Puhelin: 0201-2121 Fax: 0201-212 205
Paivystys: 040-8371 150 E-mail: vacon@vacon.com
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Ohjauskortti ——

Ohjausriviliittimet —__|

LOCO\I@U‘IJBL()NH

Kytke vaippa liittimeen |

Verkkokaapeli-
littimet

Sido ohjauskaapeli
nippusiteella

| - DC-vélipiiri/Jarru-
vastusliittimet

I Moottorikaapeli-
liittimet

Maadoitusliitin (PE)
\

Maadoitusliitin (PE)

| Lapivientikumi

‘ ‘ Moottorikaapeli

Jarruvastuksen
kaapeli

Verkkokaapeli m4iP21
Ohjauskaapeli

Kuva 6.1.4-4 Kaapelien asennus, tyypit 2,2—5.5 CXL4/CXL5 ja 1,5—3 CXL2 (EMC taso N).

Vacon Oyj Puhelin: 0201-2121 Fax: 0201-212 205
Paivystys: 040-8371 150 E-mail: vacon@vacon.com
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Ohjauskortti

Ohjausriviliittimet
— |

Kytke vaippa liittimeen |

Sido ohjauskaapeli
nippusiteella

Verkkokaapeli-
liittimet

DC-vélipiiri/Jarruvas-
tusliittimet

| _ Moottorikaapeli-
liittimet

Maadoitusliitin (PE) Maadoitusliitin (PE)
]

| Lapivientikumi

\
\ \ Moottorikaapeli
Jarruvastuksen kaapeli

Ohjauskaapeli
Verkkokaapeli

m5IP21

Kuva 6.1.4-5 Kaapelien asennus, tyypit 7,5—15 CXL4/CXL5 ja 4—7,5 CXL2 (IP21 kotelointi, EMC
taso N).

Vacon Oyj Puhelin: 0201-2121 Fax: 0201-212 205
Paivystys: 040-8371 150 E-mail: vacon@vacon.com
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Vacon
Ohjauskortti
Ohjausriviliit-
timet
— Sisdinen jaahdytys-
] tuuletin
Kytke vaippa liittimeen
Verkkokaapeli-
liittimet
| - DC-valipiiri/Jarruvas-
tusliittimet
| Moottorikaapeli-
liittimet
Maadoitusliitin (PE) Maadoitusliitin (PE)
—
| Lapivientikumi

\
\ \ \ Moottorikaapeli

Ohjauskaapeli m5IP54
Verkkokaapeli

Jarruvastuksen kaapeli

Kuva 6.1.4-6 Kaapelien asennus, tyypit 7,5—15 CXL4/CXL5 ja 4—7,5 CXL2 (IP54 kotelointi, EMC

taso N).
Vacon Oyj Puhelin: 0201-2121 Fax:
Paivystys: 040-8371 150 E-ma

0201-212 205
il: vacon@vacon.com
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) I
Teholahde — T
Ohjauskortti —

Ohjausriviliittimet —|

| I |

Kytke vaippa liittimeen

Sido ohjauskaapeli
nippusiteella

Verkkokaapeliliittimet

(L1,L2,L3) | DC-valipiiri/Jarruvas-

tusliittimet (-,+)

Maadoitusliitin

— Moottorikaapeliliittimet
(U,Vv,W)

Kiinnitysruuvi \:R

—T—— Kytkentatilan

suojakansi
Verkkokaapeli jJ/H % Moottorikaapeli
Ohjauskaapeli Jarruvastuksen

kaapeli

| |
J |
| | N Kiinnitysruuvi
| |
I |
\ ||
| L

UD0012K12

Kuva 6.1.4-7 Kaapelien asennus, tyypit 18,5—45 CX4/CX5 ja 11—22 CX2 (EMC taso N).

Vacon Oyj Puhelin: 0201-2121 Fax: 0201-212 205
Paivystys: 040-8371 150 E-mail: vacon@vacon.com
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Ohjauskortti
Ohjausrivilittimet || —
\ 1

|

Kytke vaippa liittimeen ||

gk despocpe!

I\I/iﬁllrrlgnké)tkaapell-

4

PSR

h/ilt%(r)ﬁte%nkaapell-

Maadoitusliitin (PQ Maadoitusliittimet (PE)

Oe9 o
(R

S Lapivientikumit
i P
\ \ \Moottqrikaapeli
Ohjauskaapeli )
Jarruvastuksen kaapeli

Verkkokaapeli

M6IP21, M61P54

Kuva 6.1.4-8 Kaapelien asennus, tyypit 18,5—45 CXL4/CXL5 ja 11—22 CXL2 (EMC taso N).

Vacon Oyj Puhelin: 0201-2121 Fax: 0201-212 205
Paivystys: 040-8371 150 E-mail: vacon@vacon.com
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Verkkokaapeli

Maadoitusliitin

Verkkokaapeliliittimet

(L1,L2,L3)
Q.
O
O
O

OO

L1 L2 L3

Teholdhde

Ohjauskortti —

Ohjausriviliittimet —_|

| 74
vlvnkcEREEERERERER[R N[ [wS-
AN N A S E SN NN E

Kytke vaippa liittimeen E %@

Sido ohjauskaapeli —
nippusiteella

|- DC-valipiiri/Jarruvas-
tusliittimet (-,+)

o<
OPOB :

—— Moottorikaapeliliittimet
(U,V,W)

QQ&QC
00O

O

O

O

Maadoitusliitin Q
T

i
Jarruvastuksen |

kaapeli

Ohjauskaapeli —— |

Moottorikaapeli

UD0012K13

Kuva 6.1.4-9 Kaapelien asennus, tyypit 55—90 CX4/CX5 ja 30—45 CX2 (EMC taso N).

Vacon Oyj Puhelin: 0201-2121 Fax: 0201-212 205
Paivystys: 040-8371 150 E-mail: vacon@vacon.com
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Ohjaus 1/0-
littimet —

Ohjauskaapelin

maadoitus T @

Ohjauskaapelin  —|
sitominen

PE liittimet verkko- ja
moottorikaapeleille

DC-v lipiiri/Jarru-

. . - vastusliittimet

Eristetyt (kelta/vihre ) — R-litin k yt ss vain, jos

maadoitusjohtimet laitteeseen on asennettu
jarrukatkoja

kierrettyn kaapelin o
vaipasta L||_tt|m ien
eristyslevyt

Verkko- Ohjaus- Moottori-
kaapeli kaapeli kaapell MIKYTK2

Kuva 6.1.4-10 Kaapelien asennus, tyypit 110—400 CX4/CX5, 110—400 CXL4/CXL5, 90—315 CXG6,
55 CX2 ja 55 CXL2 (EMC taso N).

Vacon Oyj Puhelin: 0201-2121 Fax: 0201-212 205
Paivystys: 040-8371 150 E-mail: vacon@vacon.com



Vacon Kaapelointi Sivu 47 (90)

-

Suojakannen
Kiinnity sruuvit

’&»”'@:ii’ QE ; & @) 4

@ C A) (D

Kaapeli kytkent jenj Ikeen, ennen verkkoon kytkemist
varmista, ett :

1. Kaikki 10 liitimien eristyslevy (A) on asennettu liittimien v liin,
katso kuva yl puolella.

2. Muoviset suojakannet (B,C ja D) on asennettu ja kiinnitetty
liittimienp  lle.

Liittimien eristyslevyjen kiinnitt minen:

|/®
53

Taivuta levy niin ett
se sopii aukkoon.

Vapauta lukitaksesi
se oikeaan asentoon.

Asenna levy
— aukkoon.
Liittimien eristyslevyt M9SUOJAT

Kuva 6.1.4-11 Suojakansien ja liittimien eristyslevyjen asennus tyypeilld 110—400 CX4/CX5,
110—400 CXL4/CXL5, 90—315 CX6, 55 CX2 ja 55 CXL2 (EMC taso N).

Vacon Oyj Puhelin: 0201-2121 Fax: 0201-212 205
Paivystys: 040-8371 150 E-mail: vacon@vacon.com
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) ) —
Ohjauskortti —

Ohjausriviliit-

timet — ]

YT T 1Y 1 [ [ [ [y [y Py iy g A Y e R S I T R T S
& |01 R |BN R[S0 ||~ o [0 |~ @ o |- [o

Kytke vaippa liittimeen -

| Verkkokaapeli-
liittimet

— DC-vdlipiiri/Jarruvas-
tusliittimet

—Moottorikaapeli-
littimet

\A\ Maadoitusliitin (PE)

L

|
|
|
4l
|
|
|

Ohjauskaapeli ;D U U U ~——— Moottorikaapeli

Verkkokaapeli T Jarruvastuksen kaapeli

Kuva 6.1.4-12 Kaapelien asennus, tyypit 2.2—22 CX6 (EMC taso N).

Vacon Oyj Puhelin: 0201-2121 Fax: 0201-212 205
Paivystys: 040-8371 150 E-mail: vacon@vacon.com
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Ohjauskortti — |
. « ages \\
Ohjausriviliit-
timet —_ :
N
[WEEE
5
=
Eim
) ||
Kytke vaippa liittimeen —|
o
/ Il Verkkokaapeli-
liittimet

~ DC-valipiiri/Jarruvas-
tusliittimet

L Moottorikaapeli-
liittimet

N

Maadoitusliitin (PE)M/

Maadoitusliitin (PE)

4 | — I
N o |
} I ‘ | I M6CX6
. | |
L | I L
N L
L C
i | | | |
Ohjauskaapeli /U U U D ~——— Moottorikaapeli
Verkkokaapeli — T Jamuvastuksen kaapeli
Kuva 6.1.4-13 Kaapelien asennus, tyypit 30—75 CX6 (EMC taso N).
Vacon Oyj Puhelin: 0201-2121 Fax: 0201-212 205

Paivystys: 040-8371 150 E-mail: vacon@vacon.com
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Verkkokaa- DC-valipiiri/ Moottorikaa-
peliliittimet Jarruvastus- pelilittimet
(L1,L2,L3) liittimet (-,+) (U,v,w)

Paljasta kaa-
pelin suoja-
vaippa,
pujota se
henkseliliitti-
meen ja
kirista
varovasti

Maadoi-
Maadoi- tusliitin
tusliitin

Kytke konsentrinen

Verkkokaapeli  Ohjauskaapeli ~ Moottorikaapeli ~SUojajohdin niputet-
tuna mahdollisimman
lyhyena liittimeen
(max. 2 cm)

Kuva 6.1.4-14 Kaapelien asennusperiaate, tyypit 2.2—45 CXL4/CXL5 (EMC taso |).

Vacon Oyj Puhelin: 0201-2121 Fax: 0201-212 205
Paivystys: 040-8371 150 E-mail: vacon@vacon.com



Vacon Kaapelointi Sivu 51 (90)
Ohjauskortti
Ohjausrivi- Verkkokaa-
liittimet peliliittimet
(L1,L2,L3)
Kytke vaippa DC-valipiiri/
liittimeen Jarruvastus-
liittimet (-,+)
Paliasta k Moottorikaa-
s peliliittimet
pelin suoja- (UV.W)
vaippa, pujota
se heqkssh_ln:‘_[_l- Maadoi-
meen ja kirista wsliitin
varovasti
Kytke vaippa
Maadoi- niputettuna
tusliitin mahdollisimman
lyhyena liittimeen
(max. 2 cm)
Verkkokaapeli
Kelta-vihred
Ohjauskaapeli suojajohdin
(kevi)

Kayta erikois-
holkkia, joka
maadoittaa vaipan
360° kontaktilla

Tai kytke vaippa
niputettuna kaape-
likengan avulla
mahdollisimman
lyhyena liittimeen
(max. 2 cm)

Moottori-

liittimet
Kelta-vihrea
suojajohdin (kevi)

Maadoi-
tusliitin

Kuva 6.1.4-15 Kaapelien asennusperiaate taajuusmuuttajassa ja moottorilla, tyypit 2.2—45 CXL4/

CXL5 (EMC tasot | ja C).
Vacon Oyj Puhelin: 0201-2121
Paivystys: 040-8371 150

Fax:

E-mail: vacon@vacon.com

0201-212 205




Sivu 52 (90) Vacon
Kytke vaippa
liittimeen
Mottorikaa-
Verkkokaa- peh\l/u'{;[\llmet
peliliittimet (U,v,w)
(L1, L2, L3)
DC-vélipiiri/
Jarruvastus-
liittimet (-,+)
Maadoitus-
liitin (PE)

Paljasta kaa-
pelin suoja-
vaippa, pujo-
ta se henk-
seliliittimeen
ja kirista va-
rovasti.

Verkkokaapeli

Ohjauskaapeli

Paljasta kaapelin vaippa, kiinni-
ta klemmari vaipan paalle niin
ettd se muodostaa sahkoisen
kontaktin klemmarin kanssa. Ki-
ristd klemmari varovasti ettei
vaippa vaurioidu.

Moottorikaapeli

Metallilevy
EMC vaati-
musten tayt-
tdmiseksi.
Metallilevy
voidaan nos-
taa ylos joh-
tojen kytke-
misen ajaksi.

Kuva 6.1.4-16 Kaapelien asennusperiaate, tyypit 55—90 CXL4/CXL5 (EMC taso | ja C).

Vacon Oyj Puhelin:
Paivystys:

040-8371 150

0201-2121 Fax: 0201-212 205
E-mail: vacon@vacon.com
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Verkkokaa- DC-valipiiri/ Mottorikaa-

peliliittimet Jarruvastus- peliliittimet

(L1, L2, L3) liittimet (-,+) (U,V,W)
Kelta- Kelta-
vihrea vihrea
suojajohdin suojajohdin
(kevi) (kevi)
Maadoi- Maadoi-
tusliitin tusliitin

Verkkokaapeli

Ohajuskaapelin  Mottorikaapeli
maadoitusliitin

Kuva 6.1.4-17 Kaapelien asennusperiaate, tyypit 0.75—3 CXS5 (EMC taso N).

Vacon Oyj

Puhelin:
Paivystys:

0201-2121

Fax: 0201-212 205

040-8371 150 E-mail: vacon@vacon.com
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Verkkokaa- Moottorikaa-

peliliittimet pelilittimet

(L1,L2,L3) (U,v,w)

DC-valipiiri/

Jarruvastus-

liittimet (-,+)

Maador Maadoi-
aadol- tusliitin

tusliitin

Kytke vaippa
niputettuna

Kytke vaippa
niputettuna

mahdollisim- mahdollisim-
man lyhyené man lyhyena
liittimeen liittimeen
(max. 2 cm) (max. 2 cm)
Kelta-vihrea Kelta-vihrea
suojajohdin Ohjauskaapell suojajohdin

i kevi
(kevi) Verkkokaapell Ohjauskaap(éleilelahdm) Moottorikaapeli (kev)

(muut)

Kuva 6.1.4-18 Kaapelien asennusperiaate, tyypit 0.75—3 CXS4 (EMC tasot | ja C), 0.75—3 CXS5
(EMC taso ) ja 0.55—1.5 CXS2 (EMC tasot | ja C).

Vacon Oyj Puhelin: 0201-2121 Fax: 0201-212 205
Paivystys: 040-8371 150 E-mail: vacon@vacon.com
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Verkkokaa-
peliliittimet
(L1, L2, L3)

Kelta-vihrea
suojajohdin

DC-valipiiri/
Jarruvastus-
liittimet (-,+)

Moottori-
kaapeliliit-
timet

U, v, W)

Kelta-vihrea
suojajohdin
(kevi)

(kevi)

| Maadoi-
Maadoitusliitin tusliitin
Moottori-
kaapeli

"
A
"'4'
»
A
Al

Verkkokaapeli Ohjauskaapeli Ohjauskaapeli
(muut) (relelahdot)

Kuva 6.1.4-19 Kaapelien asennusperiaate, tyypit 4—11 CXS5 (EMC taso N).

Vacon Oyj Puhelin: 0201-2121 Fax: 0201-212 205
Paivystys: 040-8371 150 E-mail: vacon@vacon.com



Sivu 56 (90) Kaape|0inti Vacon

DC-vélipiiri/
Jarruvastus-
liittimet (-,+)

Moottori-
kaapeliliittimet
Verkkokaape- (U,V,w)
liliittimet
(L1, L2, L3)

=
po

Kelta-
vihrea
suojajohdin
(kevi)

Kelta-vihrea
suojajohdin
(kevi)

Kytke
vaippa
niputettuna
mahdollisim-
man
lyhyena
liittimeen
(max. 2 cm)

A

¥

\
—
W .

Maadoitusliitin

Maadoi-
Verkkokaapeli ~ Ohjauskaapeli  Ohjauskaapeli tusliitin
(muut) (relelahdst)  Moottorikaapeli

Kuva 6.1.4-20 Kaapelien asennusperiaate, tyypit 4—11CXS4 (EMC taso | ja C), 4—11 CXS5
(EMC taso l) ja 2.2—5.5 CXS2 (EMC taso | ja C).

Vacon Oyj Puhelin: 0201-2121 Fax: 0201-212 205
Paivystys: 040-8371 150 E-mail: vacon@vacon.com
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DC-vélipiiri/
Jarruvastus-
liittimet (-,+)
Verkkokaape-
liliittimet :
Moottori-
(L1,12,L3) kaapelilitimet
(U,V,w)
Kayta erikois-
holkkia, joka Kytke
maadoittaa vaippa
vaipan 360° niputettuna
kontaktilla mahdollisim-
man
lyhyena
liittimeen
(max. 2 cm)

Maadoitusliitin Maadoitusliitin

Verkkokaapeli Ohjauskaapeli  Ohjauskaapeli Moottorikaapeli
(relelahdot) (muut)

Kuva 6.1.4-21 Kaapelien asennusperiaate, tyypit 15—22CXS4 (EMC taso | ja C), 15—22 CXS5
(EMC taso 1) ja 7.5—15 CXS2 (EMC taso | ja C).

Vacon Oyj Puhelin: 0201-2121 Fax: 0201-212 205
Paivystys: 040-8371 150 E-mail: vacon@vacon.com
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Kaapelointi

Vacon

6.1.5 Kaapeloinnin ja moottorin
eristysvastusmittaukset

1 Moottorikaapelin eristysvastusmittaukset

Kytke moottorikaapeli irti taajuusmuutta-
jan liittimista U, V, W ja moottorista. Mittaa
moottorikaapelin eristysvastus jokaisen
vaihejohtimen valilla ja jokaisen vaihejoh-
don ja maadoitusjohdon valilla. Eristysvas-
tuksen tulee olla >1MQ.

2 Verkkokaapelin eristysvastusmittaukset

Kytke moottorikaapeli irti taajuusmuutta-
jan liittimista L1, L2,L3 ja verkosta. Mittaa
kaapelin eristysvastus jokaisen vaihejohti-
men valilld ja jokaisen vaihejohdon ja
maadoitusjohdon valilla. Eristysvastuksen
tulee olla >1MQ.

3 Moottorin eristysvastusmittaukset

Kytke moottorikaapeli irti moottorista ja
avaa moottorin liitAntdkotelossa olevat
kytkentédliuskat. Mittaa moottorin eristys-
vastukset erikseen jokaisesta kaamista.
Mittausjannitteen tulee olla vahintaan
moottorin nimellisjannitteen suuruinen
mutta enintd&n 1000 V. Eristysvastuksen
tulee olla >1MQ.

6.2 Ohjausliitannéat

Perusohjausliitannéat on esitetty kuvassa
6.2-1.

Perussovelluksen liittimien signaalinimet on
esitetty kappaleessa 10.2. Jos otat kayttoon
jonkin muun sovelluksista, tarkista "Five in
One"-sovellusten kayttdohjeesta kyseisen
sovelluksen liittimien signaalinimet.

6.2.1 Ohjauskaapelit

Ohjauskaapelien monisaikeisten johtimien
tulee olla vahintaan 0,5 mm?2. Kaapelien tulee
olla hairidsuojattuja, katso taulukko 6.1-1.
Liittimiin sopii maksimissaan 2,5 mm?
johtimet.

6.2.2 Galvaaniset erottimet

Ohjausliittimet on erotettu verkon potentiaa-
lista ja ohjauskortin I/O-maa on kytketty 1
MQ:n vastuksen ja 4,7 nF:n kondensaattorin
avulla taajuusmuuttajan runkoon. 1/0-maa
voidaan kytked my®s suoraan runkoon
muuttamalla pistike X4 ON-asentoon, katso
kuva 6.2.2-1.

Digitaalitulot ja relelahddt on myds lisaksi
erotettu signaalimaasta.

0201-2121
040-8371 150

Puhelin:
Paivystys:

Vacon Oyj
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Liitin Signaali Tekniset tiedot
1 +10Vref Referenssijannite Maks. virta 10 mA *
2 Uin+ Analogiatulo, jannite 0—+10V (-10 —+10V sauvaohj.), Rj=200 kQ
3 GND I/O maa
4 lint Analogiatulo, virta (+) Signaalialue 0(4)—20 mA, R; = 250 Q
5 lin- Analogiatulo, virta (-) (differentiaalinen tulo)
6 24Vout 24 V apujannite +20%, maks. virta 100 mA
7 GND I/O maa
8 DIAl Digitaalitulo 1 Ri = min. 5 kQ
9 DIA2 Digitaalitulo 2
10 DIA3 Digitaalitulo 3
11 CMA DIA1-DIA3 yhteinen tulo Kytket. joko rivilittimen 1/0-maa tai 24V
tai ulkoiseen signaalimaahan tai +24V
12 24V out 24 V apujannite Sama kuin liitin 6
13 GND /0 maa Sama kuin liitin 7
14 DIB4 Digitaalitulo 4 R; = min. 5 kQ
15 DIB5 Digitaalitulo 5
16 DIB6 Digitaalitulo 6
17 CMB DIB4-DIB6 yhteinen tulo Kytket. joko rivilittimen 1/0-maa tai 24V
tai ulkoiseen signaalimaahan tai +24V
18 loutt Analogialaht6 (+) Signaalialue 0(4)—20 mA,
19 lout- Analogialaht6 (-) R. max 500 Q
20 DO1 Transistorilahto Maks. U, =48 V DC
maks. virta 50 mA
21 RO1/1 Relelahtd 1 Maks. kytkentajan. 250 VAC, 300 VDC
22 RO1/2 7 Maks. kytkentavirta 8 A/24 VDC,
23 RO1/3 _I 0,4 A/250 VDC
24 RO2/1 Relelahtt 2 Maks. kytkentateho <2 kVA/250 VAC
25 RO2/2 7 Maks. jatkuva virta <2 A rms
26 RO2/3 _I

Kuva 6.2-1 Ohjausriviliittimen signaalit.

* Jos kaytetaan potentiometri-ohjetta, potentiometri R = 1—10 kQ

Vacon Oyj

Puhelin:
Paivystys:
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Kaapelointi

Vacon

Verkko

10 V ref. —
GND —

+24V —
GND —

Uin —

lin + —
lin - —

DIA1 —

DIA3 —
CMA —

DiB4 —]

DIB6 |
CMB —

lout + —
lout - ——

DO1 —

RO1.1 —
RO1.2 —
RO1.3 —

RO2.1 —
R0O2.2 —
RO2.3 —

X4 |jf
o Eﬁj
v o
-

Ohjaus-
kortin 110
maa

Digitaalitulot
ryhma A

Digitaalitulot
ryhma B

Analogia-
lahto
Digitaalj-
lahto

L1 L2 L3

Paa-
piiri

UDO008K16

Moottori

Kuva 6.2.2-1 Galvaaniset erotukset.

6.2.3 Digitaalitulojen signaalien kdanto

Ohjaussignaalien aktiivisignaalitaso riippuu
siitd4, mihin potentiaaliin yhteiset tulot CMA ja
CMB (liittimet 11 ja 17) on kytketty. Ne voivat

olla kytkettyna joko +24 V:iin tai maahan
(0 V). Katso kuva 6.2.3-1.

24 V ohjausjannite ja maa digitaalituloille ja
niiden yhteisille tuloille (CMA, CMB) voi olla
joko sisainen (liittimet 6 ja 12) tai ulkoinen.

+24 V | Maa (-)
. : DIA1
— : DIA2
" : DIA3
Maa() ——— cma +24V
Positiivinen logiikka (+24 V aktiivisignaali) = tulo on
aktiivinen, kun kytkin on kiinni.

AN

DIA1

DIA2

DIA3

CMA

Negatiivinen logiikka (0 V aktiivisignaali) = tulo on
aktiivinen, kun kytkin on kiinni.

Kuva 6.2.3-1 Positiivinen/negatiivinen logiikka.

Vacon Oyj

Puhelin:
Paivystys:
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Vacon Ohjauspaneeli Sivu 61 (90)
7. OHJAUSPANEELI
7.1 Yleista

Vacon CX/CXL/CXS -taajuusmuuttajan
ohjauspaneelissa on alfanumeerinen nayt-
t0, jossa on seitseman Kaytto-tilan indikaat-

toria (RUN, READY, ([, 7 ), STOP,

ALARM, FAULT) seka kaksi ohjauspaikkaa
ilmaisevaa symbolia (Panel, Remote). Nai-
den liséksi naytolla on kolme tekstirivia, joilla
iimaistaan valikkoasema (valikkonumero),
valikon kuvaus seka alivalikoitten méara tai
valittu tieto. Ohjauspaneelin kahdeksaa

painiketta kaytetdadn taajuusmuuttajan
ohjaukseen, parametrien asetukseen ja ar-
vojen selailuun.

Paneeli voidaan irrottaa, ja se on erotettu
galvaanisesti syottojannitteen potentiaalista.

Tassa kappaleessa esitetyt alfanumeerisen
nayton kuvat sisaltavat vain kolmen
tekstirivin naytét. Symbolindyt6t eivat sisally
esimerkkeihin.

7_1jpeg

KAYTTO-TILAN SYMBOLIT

RUN = nakyy, kun moottori kay
Q = nayttavat valitun suunnan

STOP = nakyy, kun moottori ei kay

READY = nakyy, kun syéttojannite on
kytketty ja yksikkd on valmis
kayttoon

= nakyy, kun taajuusmuuttajaan

tulee vika

ALARM = nakyy, kun on saatu
varoitussignaali

Panel/

Remote = nayttaa aktiivisen ohjauspaikan

Kuva 7-1. Ohjauspaneeli ja sen LCD-néytté.

= Vasemmanpuoleinen valikkondppéin
Siirry valikossa taaksepéin

Oikeanpuoleinen valikkondppéin
Siirry valikossa eteenpdin

= Selainnédppéin ylés

Nappaimella liikutaan paavalikossa ja
alivalikoiden eri sivuilla seka
muokataan arvoja.

= Selainndppéin alas

Nappaimella liikutaan paavalikossa ja
alivalikoiden eri sivuilla seka
muokataan arvoja.

= Enter-ndppéin

Arvon muutoksen vahvistus.
Vikahistorian kuittaus.

N&appéaimelle voidaan ohjelmoida tietty
toiminto.

Reset-ndppéin
Vikalistan nollaus

= Start-ndppéin

Nappainta painamalla moottori
kaynnistetaan, mikali aktiivinen
ohjauspaikka on paneeli.

= Stop-ndppdin

Nappainta painamalla moottori
pysaytetaan, mikali aktiivinen
ohjauspaikka on paneeli.

Puhelin:
Paivystys:

Vacon Oyj
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Ohjauspaneeli

Vacon

7.2 Ohjauspaneelin kaytto

Ohjauspaneelilla tiedot on jarjestetty valikkoihin ja
alivalikkoihin, joista on ldydettavissa mittaus- ja
ohjaussignaalien arvot, parametriasetukset, ohjear-
vot ja vikanaytot. Valikoiden avulla voidaan saataa
myds nayton kontrastia seka kayttaa virtuaalisia,
ohjelmoitavia painikkeita.

Haluttuun alivalikkoon paésee kyseisesta paavali-
kosta kayttamalla valikkondppédimid. Paavalikon

tunnuksena on kirjain M (Menu) ja numero, jotka
nakyvat naytén ensimmaisella tekstirivilla. Vacon
CX/CXL/CXS:n kayttdohjeesta ja sovellusoppaasta
|6ydét tietoa laitteen asetusparametreista.
Néayton oikeassa alakulmassa nakyva nuoli &p)
kertoo, etta valikolla on viel& alivalikko(ja), johon
paasee painamalla Oikeanpuoleista valikkonép-
Painta.

M7 C (A)
Kontrasti Kontrasti
gr |OCRe= | &
M6 HL A I
Vikahistoria (1) (|2 Ylij nrite N eNTer  [Vikahistorian nollaus]
H19 — &>
N ‘\ = 0 Aktiivisten vikojen selailu
Aktiiviset viat 1. Ylivirta
F19 — QC Y,
M4 Bl Bl
Painikkest QO |Taakse ENTER | Taakse
B1-4 —_ P | Pois o
M3 R1 R1 O
Ohjear vot 0‘4 Taajuusohje Taajuusohje
RI-1  — 122.45 Hz QC 122.45Hz V.
(A
M2 " G1 PL1 PL1 V)
Par ametr i nti (N) Perusparam. 0‘) Minimitaajuus 0C Mini mitaaj uus o
G112 — P1-15 — 12.34Hz 12.34 Hz ENTER
0 V2 Moottorin nopeus
I
o V20 Moottorin| mp.
M1 V1
Valvonta (N) L ht taguus
V120 — 12244 Hz
Kuva 7-2. Ohjauspaneelin kéytté 7-2me
Vacon Oyj Puhelin: 0201-2121 Fax: 0201-212 205

Paivystys:
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7.3 Valvontavalikko

Paavalikosta padsee valvontavalikkoon Arvot paivittyvat kerran 0,5 sekunnissa.
painamalla Oikeanpuoleista valikkondp- Tassa valikossa arvoja voidaan ainoastaan
péintéd, kun symboli M1 nakyy alfanumeeri-  selailla, ei muuttaa. Arvojen muuttamisesta
sen nayton ensimmaisella rivilla. Valikon kerrotaan kappaleessa 7.4 Parametrit.
arvoja selataan Kuvassa 7-3 esitetylla

tavalla. Valvonta-arvot |0ydat Taulukosta 7-

1.
V2 MGG or i Nopeus U
|
V20 Moottorin| mp.

ALV

M1 V1
Valvonta (") L ht taguus
V120 — 12244 Hz

Kuva 7-3. Valvontavalikko e
Tunnus Signaalin nimi Yks. Kuvaus
V1 | L ht taajuus Hz Moottorille | htev taajuus
V2 | Moottorin nopeus rpm Laskennallinen moottorin py rimisnopeus
V3 | Moottorin virta A Mitattu moottorin ottama virta
V4 | Moottorin momentti % Laskennallinen momentti/yksik n nimellismomentti
V5 | Moottorin teho % Laskennallinen teho/yksik n nimellisteho
V6 | Moottorin j nnite V Laskennallinen moottorin j nnite
V7 | DC-piirin j nnite vV Mitattu D C-piirin j nnite
V8 | L mp tila "C J hdytyselementin| mp tila
V9 | K ytt p iv laskuri DD.dd | K ytt p iv t', ei nollattavissa
V10 | K ytt tunnit, osa- HH.hh | K ytt tunnitz, voidaan nollata ohjelmoitavalla
aikalaskuri painikkeella n:0 3
V11l | MWh-laskuri MWh | MWh koko k ytt aikana, ei nollattavissa
V12 | MWh-laskuri, osa- MWh | Voidaan nollata ohjelmoitavalla painikkeella n:o 4
aikalaskuri
V13 | J nniteanalogiatulo \% Analogiatulon Uin+ arvo (liitin n:o 2)
V14 | Virta-analogiatulo mA Analogiatulojen lin+ ja lin- arvo (liittimet n:o 4 ja 5)
V15 | Digitaalitulon tila, Kts. sivu 63
ryhm A
V16 | Digitaalitulon tila, Kts. sivu 63
ryhm B
V17 | Digitaali- ja relel ht jen Kts. sivu 63
tila
V18 | Ohjelmaversio Ohjausohjelman versionumero
V19 | Laitteen nimellisteho kw IiImoittaa laitteen teholuokan
V20 | Moottorin | mpenem % 100% = moottorin | mp tila on noussut nimel-
lisl mp n
Taulukko 7-1. Valvontasignaalit
DD =taydet paivat, dd = paivan desimaaliosa
2HH =taydet tunnit, hh = tunnin desimaaliosa
Vacon Oyj Puhelin: 0201-2121 Fax: 0201-212 205
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7.3.1 Tulo- ja laht6signaalien tilatiedot

0 = avoin tulo
1 = suljettu tulo (aktiivinen
Dig. tulon tila A Esimerkki:
Tulo Liitin
0.011
' I DIA1 8
suljettu
DIA2 9
suljettu
DIA3 10
auki
Kuva 7-4. Digitaalitulon tila, ryhma A
V 16
Dig. tulon tila B Esimerkki it
ulo iitin
0.101
7 DIA4 14
suljettu
DIAS 15
auki
DIA6 16
suljettu
Kuva 7-5. Digitaalitulon tila, ryhma B
V17
Dig. & relel ht Esihrperkki: L
iitin
0.001
Digitaalil ht 20
suljettu (johtaa virtaa)
Relel ht 1 21
auki
Relel ht 2 24
auki
Kuva 7-6. Lahtdsignaalien tila kuvatd56.M8
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7.4 Parametrit

Paavalikosta paésee parametrivalikkoihin
painamalla Oikeanpuoleista valikkonép-
péintd, kun symboli M2 ndkyy alfanumeeri-
sen naytén ensimmaisella rivilla.
Parametrien arvoja voidaan muuttaa
Kuvassa 7-7 esitetylla tavalla:

Painamalla kerran Oikeanpuoleista valik-
kondppéintd paaset Parametriryhmavalik-
koon (G), ja toinen painallus avaa kyseisen
parametriryhman eri parametreineen. Hae
haluamasi parametri nayttoon Selainnép-
padimilld. Painamalla Oikeanpuoleista va-
likkondppdintad paaset asetteluvalikkoon.
Parametrin symboli alkaa vilkkua, kun olet
asetteluvalikossa. Aseta parametrille uusi
arvo Selainndppdimilld ja vahvista muutos
Enter-nappaimelld. Vilkkuminen lakkaa, kun
muutos on vahvistettu ja uusi arvo on naky-
villa arvokentéssa. Arvo ei muutu, ellei En-
ter-nappainta paineta. Painamalla Vasem-
manpuoleista valikkondppdintd paaset
valikoissa taaksepain.

Monet parametreista on lukittu, ts. niita ei
voi muokata laitteen ollessa KAY-tilassa.
Jos lukitun parametrin arvoa yritetdan
muuttaa, ilmestyy nayttt')('jn teksti *ukittu*.

Kun asettelutilan naytdssa on parametri,
joka voi saada tekstiarvoja (esim. Param.
1.16: O=parametrien muuttaminen sallittu;
1l=parametrien muuttaminen estetty), on
mahdollista Oikeanpuoleista valikkoné&p-
péaintd painamalla saada nakyviin myds
tekstiarvoa vastaava numeroarvo.
Numeroarvo nakyy niin kauan kuin valik-
kondppaintd painetaan. Painamalla
Selainndppédimid yhté aikaa valikkon&ppai-
men kanssa voidaan numeroarvoja selailla.

Paavalikkoon paasee milloin tahansa pai-
namalla Vasemmanpuoleista valikkon&p-
pdintd 1-2 sekunnin ajan.

Perussovelluksessa on vain laitteen kayton
kannalta tarpeelliset parametrit (ryhméa 1).
Halutessasi voit lisdksi avata parametriryh-
man 0, jossa on "Five In One" -sovellusten
valintaparametri. Kts. Vacon CX/CXL/
CXS:n kayttbohjeen kappale 11.

Muissa sovelluksissa on useampia
parametriryhmia.

Parametriryhman viimeisesta parametrista
paaset saman ryhman ensimmaiseen
parametriin painamalla Selainndppdéinté ylos.

Kuva 7-7. Parametrin arvon asettelu

Pl 2 P11
Erik oisparam. M inimitaajuus
P12 13.34Hz

OO m (\ M a
M2 \ PL1 P11~ = o
Parametrointi (N) Perusparam Mini mitaajuus e i mitaajuus O DG
G112 — P1-15 (N) 12.34 Hz (' 12.34HazaJ « ta g

z
g

778
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7.5 Ohjearvovalikko

Paavalikosta padsee Ohjearvovalikkoon
painamalla Oikeanpuoleista valikkon&p-
pdinté, kun symboli M3 nakyy alfanumeeri-
sen nayton ensimmaisella rivilla.

Taajuusohjetta voidaan muuttaa
muuttamalla naytolla nakyvaa arvoa Selain-
ndppéaimilla. Kts. Kuva 7-8.

Kun Oikeanpuoleista valikkondppéinta
painetaan kerran, symboli R1 alkaa vilkkua.
Taajuusohjetta voidaan nyt muuttaa
Selainndppédimilld. Enter-néappainta ei

M3
Ohjearvot
R1-1 —

OC

Kuva 7-8. Ohjearvon asetus ohjauspaneelilla

QC

tarvitse painaa. Moottorin kierrosnopeus
muuttuu sen mukaan kun kuorman
hitausmomentti sallii moottorin nopeuden
kiihtyvan tai hidastuvan.

Jotkin sovellukset sisaltavat useampia
ohjearvoja. Painamalla Oikeanpuoleista
valikkon&ppéintd paaset Ohjearvovalik-
koon, jossa voit selainngppaimilla valita sen
ohjearvon, jota haluat muokata. Asetteluva-
likkoon siirryt painamalla samaa valik-
konappainta toisen kerran.

! I\_ 0
T —
Suse | S

7 88
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7.6 Ohjelmoitava painike

Paavalikosta paasee ohjelmoitavien
painikkeiden valikkoon painamalla Oikean-
puoleista valikkondppdintad, kun symboli
M4 nékyy alfanumeerisen nayton ensimmai-
sella rivilla.

Tassa valikossa Enter-nappain voi suorittaa
nelja eri toimintoa. Jokaisessa toiminnossa
on kaksi vaihtoehtoa: Paéalla ja Pois paalta.
Naita toimintoja voidaan kayttaa ainoastaan
tassé valikossa. Muissa valikoissa Enter-

B2 Panediohj aus

M4
Painik keet
B1-4

Kuva 7-9. Ohjelmoitava painike

nappaimelld on omat, alkuperéiset toimin-
tonsa. Takaisinkytkentailmoitus nayttaa
toiminnon tilan. Painikkeen toimintoa
ohjataan painamalla Enter-nappainta.
Talléin naytolla oleva Enter-symboli (1)
vaihtuu kdanteiseksi ja takaisinkytkentail-
moitus (Paalla/Pois) kertoo tilan muutok-
sesta. Enter-symboli pysyy kdanteisen niin
kauan kuin Enter-nappain on alhaalla. Kts.
Kuva 7-9.

(A]'V]
B1 Bl
oc = | @

7.9M8

Painikkeen Painikkeen | Toiminta Takaisinkytkent tieto
numero kuvaus Pois Pl Huom!
B1 Suunta Vaihtaa moottorin Eteenp in Taaksep in | Takaisinkytkent -
py rimissuuntaa. tieto vilkkuu niin
K yt ss vain kun kauan kuin suunta
aktiivisena on eri kuin ohje.
ohjauspaikkana on
ohjauspaneeli
B2 Aktiivinen Valitsee aktiiviseksi | Ohjaus Ohjaus
ohjaus- ohjauspaikaksi riviliittimill ohjaus-
paikka riviliittimet tai paneelilla
ohjauspaneelin
B3 K ytt tun- Nollaa painettaessa | Ei nollausta | Nollaus
tien osa- k ytt tuntien osa-
aikalaskurin | aikalaskurin
nollaus
B4 MWh-osa- Nollaa painettaessa | Ei nollausta | Nollaus
aikalaskuri, | MWh-osa-
nollaus aikalaskurin

Taulukko 7-2. Ohjelmoitavan painikkeen kuvaukset
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7.7 Aktiiviset viat

Paavalikosta paasee Aktiivisten vikojen
valikkoon painamalla Oikeanpuoleista
valikkondppdintd, kun symboli M5 nakyy
alfanumeerisen naytén ensimmaisella rivilla.
Kun vika on havaittu ja taajuusmuuttaja sen
vuoksi pysahtyy, iimestyvat nayttéon F ja vian
jarjestysnumero, vikakoodi seka vian lyhyt
kuvaus. Ylarivin indikaationaytt6on ilmestyy
my0s FAULT-symboli. Mikali ilmaantuu
useita vikoja samanaikaisesti, vikalistaa voi
selata Selainnappaimilla.

|\/|5._ ) ] F1
Aktiiviset viat Oc 1. Ylivirta

F 1-9 —_
Kuva 7-10. Aktiiviset viat -valikko

Viat voidaan kuitata Reset-nappaimella ja
nayttd palautuu siihen tilaan, missa se oli
ennen vikalaukaisua.

Vikatilanne pysyy niin kauan kunnes se
kuitataan Reset-nédppaimella tai 1/0O-
riviliittimilta annetulla Reset-signaalilla.

Huom! Kaannd mahdolliset ulkoiset Kay/
Seis-kytkimet Seis-asentoon ennen vian

kuittaamista, jottei laite kaynnisty
vahingossa.

(A Aktiivisten vikoj
e ouns @)

7_10/h8

liian suuren virran (>4*In):

- sopimaton moottori

Vika- Vika Mahdollinen syy Toimenpide
koodi
1 Ylivirta Taajuusmuuttaja on havainnut moottorikaapelissa Tarkista kuormitus

- killinen kuormituksen lis ys
- oikosulku moottorikaapelissa

Tarkista moottorin koko
Tarkista kaapelit

2 Ylij nnite
nitteen U, 35%:lla.

Sis isen DC-v lipiirin j nnite on ylitt nyt nimellisj n-

- hidastuvuusaika on liian lyhyt
- sy tt j nnitteess suuria j nnitepiikkej

S d hidastuvuusaika pidem-
m ksi

3 Maasulku Virranmittauksessa on havaittu, ett moottoril hd n Tarkista moottorikaapeli
vaihevirtojen summa on % 0.
- eristevika johtimissa tai moottorissa

4 Invertterivika Taajuusmuuttaja on havainnut vian vaihtosuuntaajan | Kuittaa vika ja k ynnist laite

hilaohjaimissa tai IGBT-sillassa
- interference fault
- component failure

uudelleen.
Jos vika ilmenee uudelleen, ota
yhteys Vacon-j lleenmyyj n.

5 Latauskytkin

Latauskytkin auki, kun K™ Y-komento on annettu.
-h iri toiminta
- komponenttivika

Kuittaa vika ja k ynnist laite
uudelleen.

Jos vika ilmenee uudelleen, ota
yhteys Vacon-j lleenmyyj n.

9 Alij nnite

DC-v lipiirin j nnite on pudonnut alle 65%:iin nimel-
lisj nnitteest Un.

- yleisin syy on liian alhainen sy tt j nnite

- my s taajuusmuuttajavika voi aiheuttaa alij nnitevi-
kalaukaisun

Mik li kyseess onv liaikainen
sy tt j nnitteen katkos, kuittaa
vika ja k ynnist uudelleen.
Tarkista sy tt j nnite.

Mik lisy tt j nnite on kunnossa
ja syyn on taajuusmuuttajavika,
ota yhteys Vacon-

j lleenmyyj n.

10 Sy tt vaihevalvonta

Sy tt vaihe puuttuu

Tarkista sy tt | nnite ja kaapeli

11 L ht vaihevalvonta

Virranmittauksessa on havaittu, ett yhdess
| ht vaiheessa ei ole virtaa.

Tarkista moottorikaapeli

12 Jarrukatkojan val-

- jarruvastusta ei ole kytketty

Tarkista jarruvastus

vonta - jarruvastus on poikki - Jos jarruvastus on kunnossa,
- jarrukatkojassa on vika vika on jarrukatkojassa.
Ota yhteys Vacon-
| lleenmyyj n
13 Taajuusmuuttajan J hdytyselementin | mp tilaon alle 10"C
alil mp tila

Taulukko 7-3. Vikakoodit
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Vika- Vika Mahdollinen syy Toimenpide
koodi

14 Taajuusmuuttajan | J hdytyselementin | mp tila yli 90"C (CXS) Tarkistaj hdytysilman vir-
ylil mp tila J hdytyselementin | mp tila yli 77"C (CX ja taus

CXL 75 kW:iin asti) Tarkista, ettei j hdytysele-

J hdytyselementin | mp tila yli 70"C (CX ja mentti ole p lyinen

CXL 90 kW:sta | htienyl sp in) Tarkista ymp rist nl m-

p tila

Tarkista, ettei kytkent taa-
juus ole liian suuri ym-

p rist | mp tilaan ja mootto-
rin kuormitukseen n_hden

15 Moottori jumissa Moottorin jumisuoja on lauennut Tarkista moottori

16 Moottorin ylil m- Taajuusmuuttajan moottorin | mp tilavalvoja V henn moottorin kuormi-
p tila on havainnut ylil mp tilan moottorissa. tusta.

- moottorin ylikuorma Jos moottori ei ole ylikuor-
mitettu, tarkista | mp tilan-
valvontaparametrit.

17 Moottorin alikuor- Moottorin alikuormitussuoja on lauennut
mitus

18 Analogiatulon Analogiatulossav r polariteetti Tarkista polariteetti.
polariteettivika
Analogiatulon Ohjauskortin komponenttivika Ota yhteys Vacon-
komponenttivika j lleenmyyj n

19 Vika lis kortin Lis kortin tunnisteen lukeminen on ep on- Tarkista asennus
tunnistuksessa nistunut - Jos asennus on oikein, ota

yhteys Vacon-j lleenmyyj n

20 10V:nj n- +10 V:nj nnitereferenssi oikosulussa ohjaus- Tarkista +10 V:n j nnitteest
nitereferenssi tai lis_kortilla | htev kaapelointi.

21 24 V:n apuj nnite | +24 V:n apuj nnite oikosulussa ohjaus- tai Tarkista +24 V:n j nnitteest

lis kortilla | htev kaapelointi

22 EEPROMin Parametrin tallennusvirhe Kun vika on kuitattu, taaju-

23 tarkistussum- - h iri toiminta usmuuttaja lataa automaat-
mavika - komponenttivika tisesti parametreille

oletusasetukset. Tarkista
kaikki parametriarvot kuit-
tauksen j lkeen.

Mik li vika ilmenee uudel-
leen, ota yhteys Vacon-

j lleenmyyj n.

25 Mikroprosessorin - h iri toiminta Kuittaa vika ja k ynnist
watchdog-vika - komponenttivika uudelleen. Mik li vika ilme-

nee uudelleen, ota yhteys
Vacon-j lleenmyyj n.

26 Ohjauspaneelin Yhteys paneelin ja taajuusmuuttajan v lill on Tarkista paneelin liit nt ja
kommunikaatio- poikki. mahdollinen v likaapeli
vika

29 Termistorisuojaus | 1/0O-laajennuskortin termistoritulo on havainnut | Tarkista moottorin j hdytys

moottorin | mp tilan nousun. ja kuormitus
Tarkista termistoriliit nt
(Jos I/O-laajennuskortin ter-
mistoritulo ei ole k yt ss ,
se on oikosuljettava)

36 Analogiatulo Iin < Analogiatulon li, virta on alle 4 mA Tarkista ohjearvopiirin oh-
4mA (valittu sig- - virtal hto viallinen jearvol hetin
naalialue 4-20 - ohjauskaapeli viallinen
mA)

41 Ulkoinen vika Ohjausriviliittimiin kytketty vikasignaali on il- Tarkista ulkoisen vian ai-

moittanut ulkoisesta viasta. heuttanut piiri tai laite.

Taulukko 7-3. Vikakoodit (jatkoa)
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7.8 Aktiivinen varoitusnaytto

Varoitustoiminnon aktivoituessa nayttoon  Varoitusta ei tarvitse kuitata.
ilmestyy symboli A ja numerokoodi seka
varoitusteksti. Myds ALARM-symboli tulee
nakyviin naytoén oikeaan ylareunaan.
Varoituskoodien kuvaukset Taulukossa 7-

Naytolle ilmestyva varoitus ei estd nappai-
mien normaaleja toimintoja.

4,

Koodi Varoitus Toimenpide

A15 [ Jumiutunut moottori (Moottorin jumisuojaus) Tarkista moottori

A16 | Moottorin ylil mp tila (Moottorin ylii mp suojaus) V_henn moottorin kuormitusta

A17 | Moottorin alikuormitus (Voidaan asettaa aktiiviseksi Tarkista moottorin kuormitus
Five In One sovelluksia k ytett ess )

A24 | Vikahistorian, MWh-laskureiden tai k ytt p iv -/- Ei vaadi toimenpiteit . Suhtaudu
tuntilaskureiden tiedoissa on saattanut tapahtua kriittisesti em. arvoihin.
muutoksia edellisen s hk katkoksen johdosta.

A28 | Sovelluksen vaihdossa h iri Valitse sovellus uudelleen ja paina

Enter-n pp int .

A30 | Disbalanssivika; lohkot eiv t kuormitu tasaisesti. Ota yhteys Vacon-j lleenmyyj n

A45 | Taajuusmuuttajan ylil mp tilavaroitus; Ylil mp raja Tarkistaj hdytysilman virtaus ja
miinus 5 astetta. Kts. Taulukko 7-3: F14) ymp rist | mp tila

A46 | Ohjearvovaroitus; analogiatulon lin+ virta <4 mA (Voi- | Tarkista ohjearvopiirin ohjear-
daan asettaa aktiiviseksi Five In One-sovelluksia vol hetin
k ytett ess )

A47 | Ulkoinen varoitus; (Voidaan asettaa aktiiviseksi Five Tarkista ulkoisen vian aiheuttanut
In One-sovelluksia k ytett ess ) piiri tai laite

Taulukko 7-4. Varoituskoodit
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7.9 Vikahistoriavalikko

Paavalikosta paasee vikahistoriavalikkoon
painamalla Oikeanpuoleista valikkonap-
pdaint4, kun symboli M6 nakyy alfanumeeri-
sen nayton ensimmaisella rivilla.

Taajuusmuuttajan muistiin - mahtuu
korkeintaan 9 vikaa, jotka tallentuvat muistiin
ilmenemisjarjestyksessa. Viimeisimman

M6 HL A
thfitgstorla_’ (N) 2 Ylij nnite o

Kuva 7-11. Vikahistoriavalikko

7.10 Kontrastivalikko

Mikali nayttd on epaselva, voit saataa sen
kontrastia.

Paavalikosta paasee kontrastivalikkoon
painamalla Oikeanpuoleista valikkonap-
paint4, kun symboli M7 on nakyvilla alfanu-
meerisen nayton ensimmaisell& rivilla.

Kuva 7-12. Kontrastin sadato

I\K/Ilo75lrltrasti O D_;(k:lBg]traSﬁ g

iimenneen vian numero on 1, toiseksi
viimeisimman 2 jne. Mikali muistissa on 9
kuittaamatonta vikaa, seuraava ilmeneva
vika pudottaa vanhimman vian muistista.

Koko vikahistorian voi nollata painamalla
Enter-ndppainta 2-3 sekunnin ajan, jonka
jalkeen symboli H# muuttuu nollaksi.

«
ENTER
2-3s

[Vikahistorian nollaus|

7_11fifh8

Kontrastin asetteluvalikkoon paaset
painamalla Oikeanpuoleista valikkonép-
péainté. Tiedat olevasi asettelutilassa, kun
symboli C alkaa vilkkua. Voit silloin muuttaa
nayton kontrastia Selainndppdimilla.
Muutos tulee voimaan valittomasti.

7_12fifn8
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7.11 Moottorin ohjaus ohjauspaneelilta

Vacon CX/CXL/CXS -taajuusmuuttajaa voidaan
ohjata joko I/O-liittimilta tai ohjauspaneelilta.
Aktiivista ohjauspaikkaa voidaan muuttaa
ohjelmoitavalla painikkeella b2 (kts. kappale 7.6).
Moottori voidaan kaynnistaa, pysayttaa ja sen
suuntaa voidaan muuttaa aktiivisesta ohjauspaikas-
ta.

7.11.1 Ohjauspaikan vaihto riviliittimilta
ohjauspaneelille

Ohjauspaikan vaihdon jalkeen moottori pyséhtyy.
Pyo6rimissuunta pysyy samana kuin se oli
ohjauksen ollessa riviliittimill&.

Jos Start-nédppdainta painetaan yhta aikaa
ohjelmoitavan painikkeen b2 kanssa, Kay-tila,
pyoOrimissuunta ja pydrimisnopeusohje kopioituvat
paneelille.

7.11.2 Ohjauspaikan vaihto
ohjauspaneelilta riviliittimille

Ohjauspaikan vaihdon jalkeen riviliitinohjaukset
maaraavat Kay-tilan, pyérimissuunnan ja pyorimis-
nopeuden ohjearvon.

Jos sovelluksessa kaytetddn moottoripotentiomet-
rid, paneelin ohjearvo voidaan kopioida moottoripo-
tentiometrin ohjearvoksi painamalla Start-nappainta
ja ohjelmoitavaa painiketta b2 yhtaaikaa. Moottoripo-
tentiometrin tyypin taytyy olla seis-tilassa
nollautuva.(Paikallis-/kauko-ohjaussovellus: param.
1. 5 =4, Erikoiskayttésovellus: param. 1. 5 =9).
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8 KAYTTOONOTTO

8.1 Turvallisuus

Huomioi ennen kédyttéonottoa seuraavat
ohjeet ja varoitukset:

Taajuusmuuttajan sisdiset komponentit, paitsi eristetyt I/O-liittimet,

1 ovat verkon potentiaalissa, kun taajuusmuuttaja on kytketty verk-
koon. TAma jannite on erittin vaarallinen ja sen alaisiin osiin kos-
keminen voi aiheuttaa kuoleman tai vakavan vamman.

2 Kun taajuusmuuttaja on liitetty verkkoon, on moottoriliittimissa
U, V, W ja DC-valipiirin/jarruvastuksen - ja + -liittimissd jannite,
vaikka moottori olisi seis-tilassa.

3 Ala tee mitaan kytkentoja, kun taajuusmuuttaja on kytketty verk-
koon.

Odota verkosta irtikytkemisen jalkeen, kunnes laitteen puhallin on

4 pysahtynyt ja paneelin merkkivalot sammuneet (jos paneelia ei ole,
katso kannessa olevia merkkivaloja). Odota tdman jalkeen viela 5
minuuttia ennen kuin teet mitdan kytkentatoimenpiteita taajuus-
muutajan liitannoissa. Ala avaa taajuusmuuttajan koteloakaan
ennen ajan umpeenkulumista.

Ohjausliittimet on erotettu verkon potentiaalista, mutta relelahdéis-

5 sa ja muissa I/O-liittimissa (jos pistike X4 on OFF asennossa, katso
kuva 6.2.2-1) voi esiintya vaarallisia ohjausjannitteita, vaikka taa-
juusmuuttaja on kytketty irti verkosta.

6 Ennen verkkoon kytkemista varmista ettd taajuusmuuttajan kansi
on kiinni.

8.2 Kayttdonottotoimenpiteet
1 Lue kappaleen 2 turvallisuusohjeet ja noudata niita.
2 Tarkista asennuksen jalkeen, etta:
- Taajuusmuuttaja ja moottori on maadoitettu suojamaahan.

- Verkko- ja moottorikaapeli ovat kappaleen 6.1 asennus- ja liitanta-
ohjeiden mukaiset.

- Ohjauskaapelit on asennettu mahdollisimman kauas tehokaapeleista
(taulukko 6.1.4-1), ohjauskaapelien hairiésuojat on kytketty suoja-
maadoitusliittimeen @ ja ohjauskaapelin johdot eivat kosketa lait-
teen sahkaoisia osia.

- Digitaalitulojen yhteiset tulot on kytketty riviliittimen tai ulkoisen jannit-
teen +24V:iin tai maahan.

Vacon Oyj Puhelin: 0201-2121 Fax: 0201-212 205
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Tarkista jaahdytysilman laatu ja maara (kappaleet 5.1 ja 5.2).
Tarkista, ettéd kosteutta ei ole tiivistynyt laitteen sisélle.
Tarkista, etta kaikki ohjausliittimiin kytketyt kdy-/seis-kytkimet ovat seis-asennossa.

Liité taajuusmuuttaja verkkoon ja kytke jannite.

N~ o o0~ W

Asettele rynman 1 parametriarvot sovelluksen tarpeiden mukaan.
Aseta ainakin seuraavat parametrit;

- moottorin nimellisjannite

- moottorin nimellistaajuus

- moottorin nimellisnopeus

- moottorin nimellisvirta

Katso parametrien arvot moottorin arvokilvesta.
Aseta myds verkon nimellisjanniteparametri.
8 Kayttokoe ilman moottoria.
Tee joko testi A tai B:
A Ohjaukset riviliittimilta:
- kdanna Kay-/Seis-kytkin Kay asentoon
- muuta taajuusohjetta (potentiometri)

- tarkista valvontavalikosta (M1), ettd laht6taajuus muuttuu ohjearvon mukaan, katso
kappale 7.3

- kdanna Kay-/Seis-kytkin Seis-asentoon
B Ohjaukset ohjauspaneelista:

- muuta ohjaukset riviliittimiltd ohjauspaneelille ohjelmoitavalla
painikkeella 2 (BTNS), katso kappale 7.6

paina Kay-painiketta @

siirry ohjearvovalikkoon (M3) ja muuta taajuusohjetta

selainnédppdimilla , katso kappale 7.5.

®

siirry valvontasivulle (M1) ja tarkista, ettéa lahtétaajuus muuttuu
ohjearvon mukaan, katso kappale 7.3

- paina Seis-painiketta @
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9 Suorita kayttdonottokokeet, jos mahdollista, ilman, ettd prosessi on kytkettynd moottoriin.

Jos se ei ole mahdollista, tarkista ennen jokaista koetta, etta se on turvallinen suorittaa.
Iimoita tyotovereille kokeista.

- kytke verkkojannite pois ja odota laitteen sammumista kappaleen 8.1 / kohdan 4
mukaisesti.

- liitd moottorikaapeli moottoriin ja taajuusmuuttajan moottoriliittimiin
- tarkista, ettd kaikki Kay-/Seis-kytkimet ovat Seis-asenossa

- kytke syéttojanite

- toista testi 8 A tai B.

10 Kytke moottori prosessiin (jos edellinen testi tehtiin ilman moottoria)
- tarkista ennen testausta, etta prosessi voidaan testata turvallisesti
- ilmoita kokeista tyttovereillesi
- toista testi 8 A tai B.
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Vikojen paikallistaminen

Vacon

9 VIKOJEN PAIKALLISTAMINEN

Kun taajuusmuuttajan valvontaelektroniikka
havaitsee vian, ilmestyvat nayttéon F ja
vian jarjestysnumero, vikakoodi seka vian
lyhyt kuvaus. Vika voidaan kuitata Reset-
nappaimella tai ulkoisella kuittaussignaalilla
riviliittimilta. Vikailmoitukset talletetaan
vikahistoriaan, josta niité voidaan tarvittaessa
selata. Katso kappale 7.7. Vikakoodit on se-
lostettu taulukossa 9-1.

Vika- Vika Mahdollinen syy Toimenpiteet
koodi
F1 Ylivirta Taajuusmuuttajaon havainnut liian suuren Tarkista kuormitus.
virran (>4*In) moottorikaapelissa: Tarkista moottorin koko.
- &killinen kuormituksen lisdys Tarkista kaapelit.
- oikosulku moottorikaapelissa
- sopimaton moottori
F2 Ylijannite DC-valipiirin jannite on ylittdnyt 1,35 x S&aada hidastuvuusaikaa
nimellisjéannitteen Un pidemmaksi.
- lilan nopea hidastuvuusaika
- syfttdjannitteessé suuria jannitepiikkeja
F3 Maasulku Virranmittaus on havainnut, ettd moottori- Tarkista moottorikaapeli.
lahdon vaihevirtojen summa ei ole 0
- eristevika johtimissa tai moottorissa
FA4 Invertterivika Taajuusmuuttaja on havainnut vian vaihto- | Kuittaa vika ja k&ynnista uudel-
suuntaajan hilaohjaimissa tai IGBT-sillassa |leen. Jos vika tulee uudelleen,
- héiriétoiminta ota yhteys lahimp&an Vacon-
- komponenttivika jalleenmyyjaéan.
F5 Latauskytkin Latauskytkin on auki, kun KAY-kasky on Kuittaa vika ja kaynnista uudel-
aktiivinenleen. Jos vika tulee uudelleen, ota yh-
- hairidtoiminta teys lahimpaan Vacon jélleen-
- komponenttivika myyjaan.
F9 Alijannite DC-valipiirin jannite on <0,65 x Un Kuittaa vika mahdollisen hetkel-
- yleisin vian aiheuttaja on lilan alhainen lisen jannitekatkoksen jalkeen ja
sy6ttéjannite kaynnista taajuusmuuttaja uu-
- taajuusmuuttajan sisdinen vika voi myos delleen. Tarkista syoéttdjannite.
aiheuttaa vian Jos syéttéjannite on riittava, on
kyseessad mahdollinen sisdinen
vika.
Ota yhteys lahimpaan Vacon-
jalleenmyyjaan.
F 10 Syéttévaihe- Syéttévaihe puuttuu Tarkista syottdjannite ja -kaapeli.
valvonta
F11 Lahtdvaihe- Virranmittaus on havainnut, etta Tarkista moottorikaapeli ja
valvonta yhdessa lahtovaiheessa ei ole virtaa moottori
F12 Jarrukatkojan - jarruvastus ei ole kytketty Tarkista jarruvastus
valvonta - jarruvastus on poikki - Jos vastus on OK, on vika jarru-
- jarrukatkojassa vika katkojassa. Ota yhteys [&him-
paan Vacon jalleenmyyjaan.
F 13 Taajuusmuutta- | Jaédhdytyselementin lampétila <-10°C
jan alilampétila

Taulukko 9-1 Vikakoodit. (Jatkuu seuraavalla sivulla...)
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Vikojen paikallistaminen
Vika- Vika Mahdollinen syy Toimenpiteet
koodi
F 14 Taajuusmuutta- | Jaéhdytyselementin lampdétila >90°C (CXS) | - Tarkista jadhdytysilma
jan ylilampdtila | Jaahdytyselementin lampétila yli 77°C - Tarkista, ett_a I_aitteen jé\_ahdy-
(CX ja CXL 75 kW:iin asti) tysel_ementtl ei _ole po'lyl_nen
Jaahdytyselementin lampétila yli 70°C - Tarkista ymparistolapétila
(CX ja CXL 90 kW:sta lahtien - Tarkista, etta kytkentéataajuus
yléspain) ei ole liilan suuri suhteessa
ymparistélampdétilaan ja
moottorin kuomaan.
F 15 Moottori jumissa | Moottorin jumisuoja toiminut - Tarkista moottori
F 16 Moottorin yli- Taajuusmuuttajan moottorin l[Ampdtilavalvoja Vahennd moottorin kuormitusta.
lampdtila on havainnut moottorin ylilampdtilan Tarkista |Ampédtilavalvojan para-
- moottori on ylikuormitettu metrit, jos moottori ei ole
ylikuormittunut.
F 17 Moottorin ali- Moottorin alikuormitusuoja toiminut
kuorma
F 18 Analogiatulon Analogiatulossa vaara polariteetti Tarkista polariteetti.
polariteettivika
Analogiatulon Ohjauskortin komponenttivika Ota yhteys |ahimp&éan Vacon-
komponenttivika jalleenmyyjaan.
F 19 Lisékortin Lisékortin tunnisteen lukeminen ei Tarkista asennus.
tunnistusvika onnistu - Jos asennus on oikein, ota
yhteys lahimp&aan Vacon-
jalleenmyyjaéan.
F 20 10 V:n jannite + 10 V referenssijannite oikosulussa Tarkista +10 V jannitteesta
referenssi ohjauskortilla tai lisékortilla lahteva kaapelointi.
F21 24 V:n apujan- +24 V apujannite oikosulussa Tarkista +24 V jannitteesta
nite ohjauskortilla tai lisakortilla lahteva kaapelointi.
F 22 EEPROMin Parametrin tallennusvirhe Kun vika kuitataan, taajuus-
F 23 tarkistussumma | - hairidtoiminta muuttaja automaattisesti
vika - komponenttivika asettaa parametreille alkuarvot.
Tarkista parametrien arvot vian
kuittauksen jalkeen.
Jos vika tulee uudestaan, ota
yhteys lahimp&aan Vacon
jalleenmyyjaan.
F 25 Mikroprosessorin| - hairiétoiminta Kuittaa vika ja kdynnista uudel-
watchdog-vika - komponenttivika leen. Jos vika tulee uudelleen,
ota yhteys lahimp&aéan Vacon-
jalleenmyyjaéan.
F 26 Paneelin kommu{ Ohjauspaneelin ja Vacon-taajuusmuuttajan | Tarkista paneelin liittanté ja
nikointivika valinen kommunikointi ei toimi mahdollinen vélikaapeli.
F 29 Termistori- I/O-laajennuskortin termistoritulo on - Tarkista moottorin jadhdytys
suojaus havainnut moottorin lampétilan kasvun ja kuormitus.
- Tarkista termistorien kytkenta
(Jos 1/O-laajennuskortin ter-
mistoritulo ei ole kaytdssa, niin
se on oikosuljettava).
F 36 Analogiatulo lin | Virta analogiatulossa on <4 mA Tarkista ohjearvopiirin
<4mA (signaali- | kaapelointi ohjearvolahetin viallinen.
alue valittu - ohjauskaapeli viallinen
4—20 mA) - ohjauskaapeli irti/poikki
F 41 Ulkoinen vika Ohjausriviliittimiin kytketty vikasignaali Tarkista ulkoisen vian aiheutta-
ilmoittanut ulkoisesta viasta nut piiri tai laite.

Taulukko 9-1 Vikakoodit.
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10 PERUSSOVELLUS

10.1 Yleista

Perussovellus on tehtaalta toimitettaessa tehdas- ~ Parametrit on kuvattu kappaleessa 10.4. Moottorin
asetuksena. Sovelluksen ohjausliittimen signaalit  |ampdsuojan ja jumisuojan toiminta Perussovel-
ovat Kiinteat (ei ohjelmoitavissa) ja siind on vain  |uksessa on kerrottu kappaleessa 10.5.
parametriryhma 1.

10.2 Ohjausliitynta

* HUOM! Muista kytked CMA ja CMB tulot.

Taajuusohje
potentiometri Liitin Signaali Sehtys
— 1 | +10V,¢ | Ohjearvojannite Jannite ohjearvopotentiometrille tms.

\ 2 | Upt Analogiatulo, jannite Taajuusohje aktiivinen, jos liittimet 14 ja
| — — alue 0—10Vv DC 15 auki, ja par. 1.17 = 0 (tehdasasetus)
|_ _____ 3 | GND 1/0 maa Janniteohjearvon ja ohjaustulojen maa

lint Analogiatulo, virta Taajuusohje aktiivinen, jos liittimet 14 ja
5 | |- alue 0—20 mA 15 kiinni,tai jos em. liittimet auki ja par.
117=1
] 6 | +24V | Ohjausjannitelahto Apujénnite, maks. 0,1 A esim. kytkim.
| | 7 | GND 1/0 maa Janniteohjearvon ja ohjaustulojen maa
| —~— || 8| DAL KAY eteenpéin Kosketin kiinni = kdly eteenpain
: % 9 | DIA2 KAY taaksepdin Kosketin kiinni = kéy taaksepéin
I 10 | DIA3 Ulkoinen vikasignaali Kosketin auki = ei vikaa
R B (Kosketin kiinni = vika)
[ 11 | CMA Yhteinen/DIA1—DIA3 Kytke GND tai + 24V
[ 12 | +24V Ohjausjannitelahto Apujannite, maks. 0,1 A esim. kytkim.
| — — 13 | GND 1/0 maa Janniteohjearvon ja ohjaustulojen maa
I—/— o almb 14 | DIB4 Vakionopeusvalinta 1 DIB4 | DIB5 | Taajuusohje
| | 15 | DIB5 Vakionopeusvalinta 2 auki auki Ohje Uj, (par. 1.17=0)
| _— * kiinni | auki Vakionop. 1
| ———7T— auki kiinni Vakionop. 2
| | kiinni | kiinni Ohje Iy, (liitt. 4,5)
J 16 | DIB6 Vian kuittaustulo Kosketin auki = ei kuittausta
I - | - T Kosketin kiinni = kuittaus
I | 17 | CMB Yhteinen/ DIB4—DIB6 Kytke GND tai + 24V
I | 18 | lout Analogialahtd, 0—20 mA 0—maksimi taajuus (par. 1.2)
READY I 19 IOUI' Léhtbtaajuus

I @_ _|_ 20 | DO1 VALMIS-signaali Transistorilahtd, | <560 mA, U <48 V DC
= — T aktivoitu = laite toimintavalmis
| I 21 | RO1 j Relelahto 1 Rele aktivoitu = moottori pyorii
| oy = — — 22 [Rot KAY
L —(X— — — 2 |ro1 |

FAULT 24 | RO2 Relelahto 2 Rele aktivoitu =  vikalaukaisu
220 — — — — — —] 25 | RO2 VIKA on tapahtunut
VAC __ __ _H_ —1] 26 | RO2 1

~  Kuva 10.2-1 Ohjausliitinnét ja kytkentdesimerkki.
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10.3 Ohjaussignaalien logiikka

Kuvassa 10.3-1 on kuvattu ohjaussignaalien ja paneelin ndppéinpainallusten logiikka.

PERUSPARAMETRIT
Ryhm 1
1.5 Vakionopeus, nopeusohje 1
1. 6 Vakionopeus, nopeusohje 2
i— 1. 17 Perusohjearvon valinta
|
.. T Paneeliohje L1
Uin* ! K y-/Seis-painikkeet || OHJELMOITAVA
@ I ni
RST-painike | —1 I
Ohjelm. painike 1 | Sis inen
H taajuus-
e I ohje
| ! I
Dg’4 Vakionopeusvalinta 1 il |
e —_ | |
DIB5[ Vakionopeusvalinta 2 | I Sis inen
T Ly — — | ! K y/Se|S
DIAL] K yeteenp in K y/Seis L >
& K™ Y-/Seis- ja | o
suunnanvaihto- | Sis inen
|Og||kka H suuntatieto
DIA2| K vtaaksep in Suuntatieto P
A y p L
Sis inen
viankuittaus
D|§6 Vian kuittaus >1 >
DIA3f ulkoinen vikasignaalitulo
@ J |
— :ohjaus
—  =sigraal

Kuva 10.3-1 Ohjaussignaalien logiikka.
Jos Kay eteen ja Ky taakse ovat yhtdaikaa aktiivisia kun sahké kytketdan Vacon CX/CXL/CXS:8an,
niin KAY eteen valitaan suunnaksi.

Samoin, jos ohjauspaikka vaihdetaan paneelilta riviliittimelle ja K&y eteen seka Kéay taakse ovat yhtaaikaa
aktiivisia, niin KAY eteen valitaan suunnaksi.

Muutoin ensin valitulla pyérimissuunnalla on aina korkeampi prioriteetti kuin toiseksi valitulla.
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10.4 Parametrit, ryhma 1

No. Parametri Alue Askel | Oletus |Asiakas| Maaritelma Sivu
1.1 | Minimitaajuus, fmin O0—fmax 1Hz OHz 77
1.2 | Maksimitaajuus, fnax | fmin-120/500 Hz| 1 Hz 50 Hz *) 77
1.3 | Kiihtyvyysaika 1 0.1—3000.0s | 0.1s 3.0s Aika valilla fin (1. 1)—fhax (1. 2) | 77
1.4 | Hidastuvuusaika 1 0.1—3000.0s | 0.1s 3.0s Aika valilla fax (1. 2)—fmin (1. 1) 77
1.5 | Vakionopeusohje 1 fnin —fmax |0.1Hz | 10Hz 77
1.6 | Vakionopeusohje 2 fmin —fmax  |0.1Hz | 50Hz 77
1.7 | Virtaraja 0.1—25xI,¢cx| 0.1 A [1.5X Incx **Laitteen ulostulovirtaraja [A] 77
1.8 | U/f-suhteen valinta 0—1 1 0 0 =Lineaarinen 77
1= Nelidllinen
1.9 | U/foptimointi @ 0—1 1 0 0 = ei optimointia 78
1 = Automattinen momentin
maksimointi
1.10 | Moottorin @ 180—690 V 1V 230V Vacon CX/CXL/CXS2 -sarja 79
nimellisjannite 400V Vacon CX/CXL/CXS4 -sarja
500V Vacon CX/CXL/CXS5 -sarja
690V Vacon CX6 -sarja
1.11 | Moottorin nimellis- 30—500Hz | 1Hz 50 Hz f, moottorin arvokilvesta 79
taajuus @
1.12 | Moottorin nimellis- 300—20000 rpm| 1 rpm {1420 rpm n, moottorin arvokilvesta 79
nopeus @ )
1.13 | Moottorin nimellis- 2.5 X Inex 0,1A lnex I, moottorin arvokilvesta 79
virta @
1.14 | Verkkojannite @ 208—240 230V Vacon CX/CXL/CXS2 -sarja 79
380—440 400V Vacon CX/CXL/CXS4 -sarja
380—500 500V Vacon CX/CXL/CXS5 -sarja
525—690 690V Vacon CX6 -sarja
1.15 | "Fivein One+"- 0—1 1 1 0 = sovellusten lukko auki 79
sovellusten lukko Sovellus valitaan parametrilla 0.1
1.16 | Parametrilukko 0—1 1 0 Estéa parametrien muuttamisen: 79
0 = muutokset sallittu
1 = muutokset estetty
1.17 | Perusohjearvon 0—2 1 0 0 =analogiatulo Uj, 79
valinta @ 1 =analogiatulo lj,
2 = ohje ohjauspaneelilta
1.18 | Analogiatulo li, 0—1 1 0 0=0—20mA 79
alue 1=4—20mA
Taulukko 10.1.4-1 Ryhmé 1 perusparametrit.
HUOM! = Parametrin arvoa voi muuttaa *) Jos par 1. 2 >moottorin nimellistaajuus, tarkista
vain seis tilassa. soveltuvuus moottorin ja kéytdn kannalta.

**) Oletusarvo 4-napaisen nimellismoottorin mukaan.
***¥)M10:een asti. Isommat luokat tapaus kerrallaan

Vacon Oyj Puhelin: 0201-2121 Fax: 0201-212 205
Paivystys: 040-8371 150 E-mail: vacon@vacon.com



Vacon

Perussovellus Sivu 81 (90)

104.1
1.1,1.2

1.3 1.4

1.5 1.6

Parametriselostukset
Minimi-/maksimitaajuus
Méaaérittelee taajuusmuuttajan taajuusrajat.

Parametrien 1. 1 ja 1. 2 maksimirajan alkuarvo on 120 Hz. Asettamalla seis-

tilassa (RUN merkkivalo ei pala) parametrin 1. 2 arvoksi 120 Hz, muuttuu
parametrien 1. 1 ja 1. 2 maksimiraja 500 Hz:iin. Samalla paneelin taajuusohjeen
askel muuttuu 0,01 Hz:sta 0,1 Hz:iin.

Maksimirajan muuttaminen takaisin 500 Hz:sta 120 Hz tapahtuu asettamalla
seis-tilassa parametrin 1. 2 arvoksi 119 Hz.

Kiihtyvyysaika 1, Hidastuvuusaika 1:

Nailla parametreilla valitaan aika, joka tarvitaan laht6taajuuden muuttamiseksi
asetellusta minimitaajuudesta (parl. 1) aseteltuun maksimitaajuuteen (parl. 2) ja
kaantaen.

Vakionopeusohje 1, Vakionopeusohje 2:

Parametriarvot on rajoitettu minimi- ja maksimitaajuuden valille.

A f[Hz]
Ohjelin 4------------"-—---~——----

Par.1.6 -------------

|
|
|
Ohje Uin | |
(Par.1.17=0) ) |
Par. 1.5 - /---1- l
|

|

|

v

Kiinni  _ _ .
DIB4 Auki |

Kiinni  _ _ _ _ _ _ T
DIBS Auki I |

Kuva 10.4.1-1 Esimerkki Vakionopeusohjeista.

Virtaraja 1 O

Parametri maarittda taajuusmuuttajan antaman suurimman hetkellisen moottorivirran.

U/f suhteen valinta

Lineaarinen:  Moottorijannite kasvaa lineaarisesti taajuuden mukana 0 Hz:sté
0 moottorin nimellistaajuuteen. Talléin moottorille sydtetaan
nimellisjannite. Katso kuva 10.4.1-2.
Lineaarista U/f suhdetta on kaytettava vakiomomenttisovellutuk-
sissa.

HUOM! Tatd tehdasasetusta tulee kayttaa, ellei ole erityista
syyta muuhun asetukseen.
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Neliéllinen: Moottorin jannite kasvaa neli6llista kayraa pitkin taajuuden kasva-
1 essa 0 Hz:stéa moottorin nimellistaajuuteen, jolloin moottorille syétetdan
maksimijannite. Katso kuva 10.4.1-2.

Moottori on alimagnetoitu nimellistaajuuden alapuolella. Se kykenee
tuottamaan vihemman momenttia kuin lineaarisella U/f-suhteella mutta
on hiljaisempi. Neliollistd U/f-suhdetta voidaan kayttaa sovellutuksissa,
missd momentin tarve kasvaa nopeuden nelidssa. Tallaisia ovat mm.
keskipakopuhaltimet ja -pumput.

AUV

Un L _ _ __ _
(Par 6. 4)

Moottorin nimellistaajuus
f[Hz]

Par. 6. 3 UD012K06

Kuva 10.4.1-2 Lineaarinen ja neliéllinen U/f -k&yré.

1.9 U/f-kdyrén optimointi
Automaattinen Moottorijannite kasvaa raskaissa kaynnistyksissa automaattisesti
momentin tuottamaan riittavasti momenttia kuorman irroitukseen ja mootto-
maksimointi rin pydrimiseen pienilla nopeuksilla. Jannitteen nousu riippuu

moottorityypista ja -tehosta.
Automaattista kdynnistysmomentin maksimointia voidaan kayttaa
sovellutuksissa, missa lahtokitka on suuri, esim. kuljettimissa.

HUOM! Ajettaessa moottoria pienilld taajuuksilla isolla momentilla, moot-
torin oma puhallin ei kaikissa olosuhteissa jddhdyta riittdvésti

Jos moottorin tulee toimia pitkiéd aikoja ndissé olosuhteissa, tulee
i i erityistd huomiota kiinnittdd moottorin jadhdytykseen. Kédyta ulko-

puolista jééhdytystd, esim. ylimédaréista jadhdytyspuhallinta, jos
moottorin ldmpdtila pyrkii nousemaan liikaa.

1. 10 Moottorin nimellisjdnnite

Etsi asetusarvo U,  moottorin arvokilvesta.
HUOM! Jos moottorin nimellisjannite on pienempi kuin verkon nimellisjannite,
tarkista, etta moottorin eristelujuus on riittava.
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1. 11 Moottorin nimellistaajuus

Etsi asetusarvo f moottorin arvokilvesta.

1.12 Moottorin nimellisnopeus

Etsi asetusarvo n, moottorin arvokilvesta.

1. 13 Moottorin nimellisvirta

Etsi asetusarvo | moottorin arvokilvesta.
Taajuusmuuttajan sisdinen moottorin lampdsuoja funktio asettuu tdméan arvon
mukaan.

1. 14 Verkkojénnite

Aseta parametrin arvo verkon nimellisjannitteen mukaan.
Parametriarvot on ennalta asetettu CX/CXL/CXS2, CX/CXL/CXS4, CX/CXL/CXS5
ja CX6 sarjoissa, katso taulukko 10.1.4-1.

1. 15 "Five in One+"-sovellusten lukko

Lukko avataan asettamalla parametrin 1. 15 arvoksi 0. Taman jalkeen on mahdollista siir-
tya parametriryhmd 0:aan, johon paastaan parametri 1. 1:std painamalla Selainndppé&inté
alas (katso kuva 11-1). Uuden sovelluksen numero valitaan taulukosta 11-1 ja se asetetaan
parametrin 0. 1 arvoksi. Taméan jalkeen on uusi sovellus kéytsséa ja sen parametrit ym.
tiedot 16ytyvat "Five in One+" -sovellusoppaasta.

1. 16 Parametrilukko
Méaaérittelee, ovatko parametriarvot muutettavissa:

0 = parametriarvot muutettavissa
1 = parametriarvot eivat ole muutettavissa

1.17 Perusohjearvon valinta

0 = Analoginen jannitetulo U_ liittimilta 2-3, esim. potentiometri
1 = Analoginen virtatulo |_liittimilta 4-5, esim. signaalimuunnin
2 = Paneeliohjearvo asetellaan ohjearvovalikossa (M3)

Katso kayttdohjeen kappale 7.5.
1.18  Analogiatulo I alue

Maarittaa analogiatulon I minimiarvon (liittimet 4,5).
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10.5 Moottorinsuojaparametrit Perussovelluksessa
10.5.1 Moottorin lampo6suoja

Moottorin [ampdsuojan tarkoituksena on suojata moottoria ylikuumenemiselta. Perussovelluksessa
Moottorin lampé6suoja kayttda perusasetuksia ja tekee aina vikailmoituksen, jos moottori on
ylikuumentunut. Jos haluat poistaa suojan toiminnasta tai muuttaa sen asetuksia, katso "Five in
One+" -sovellusoppaasta.

Vacon CX/CXL/CXS -taajuusmuuttaja voi syot-

taa moottorille sen nimellisvirtaa suurempaa vir- A

taa. Jos moottorin kuormitustilanne vaatii vir-

taa, joka on suurempi kuin moottorin nimellis- Virtaraja

virta, moottori voi ylikuumeta. Ylikuumeneminen par. 1.7

on mahdollista etenkin alhaisilla py6rimis- Ylikuormitusalue
nopeuksilla, silla silloin moottorin jaédhdytysky- 100% {————————— — It
ky on heikentynyt ja kuormitettavuus on vas- *Inmotor

taavasti pienempi. Moottorin lampdsuojan toimin-
ta perustuu laskentamalliin, joka kayttaa taajuus-

\

\

\
muuttajan lahtovirtaa moottorin kuormitustilanteen if% \
laskentaan. Nmotor }
Virtaraja |+ maarittelee kuormitusvirran, jonka |
ylapuolella moottori ylikuormittuu. Katso kuva l L
10.5.1-1. Jos moottorin virta on yli kayran, 35 Hz

moottorin lampdétila kasvaa.

Kuva 10.5.1-1 Virtaraja I .

vlikuumenemiselta, jos moottorin jddhdytys on huonontunut

j VAROITUS! Laskentamalliin perustuva ldmpdsuoja ei suojaa moottoria
Jjddhdytysilman kierron estymisen, lian tai pélyn vaikutuksesta.

10.5.2 Moottorin jumivaroitus

Perussovelluksessa jumisuoja antaa varoituksen moottorin lyhyen ajan ylikuormitustilanteista, kuten
jumittuneesta akselista. Jumisuojan reaktioaika on lyhyempi kuin moottorin lampdsuojan. Jumitila
maaritellaan jumivirran ja -taajuuden perusteella. Molemmilla on vakioarvot. Katso kuva 10.5.2-1.
Jos virta on suurempi kuin 130% x I, ja ulostulo
taajuus pienempi kuin 25 Hz, jumitila on tosi. Jos A
jumitila kestaa kauemmin kuin 15 s, ohjauspaneeli
antaa varoituksen jumitilasta. Jos haluat muuttaa
varoituksen viaksi tai muuttaa suojan asetuksia,
katso "Five in One+" -sovellusoppaasta.

Jumialue
130%
XINmotor :
|
Kuva 10.5.2-1 Jumitila. |
! f
‘ >
25 HZ UMCH7_10
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11 Systeemiparametriryhma 0

Kun "Five in One+" -sovelluksien lukko on auki
(par. 1.15 = 0) on parametriryhma 0 nakyvissa.
Parametriryhmé&én 0 paéstaan seuraavasti:

M2, Parametrointi @ G1, Perusparametrit @ GO0, Systeemiparametrit

Lisatietoja kappaleessa 7, Ohjauspaneeli.

Taulukossa 11-1 on esitelty ryhmén O parametrit.

11.1 Parametritaulukko

Numero Parametri Alue Maaritelma Sivu

0.1 Sovellus 1—7 1 = Perussovellus 81
2 = Vakiosovellus

3 = Paikallis-/kauko-ohjaussovellus

4 = Vakionopeussovellus

5 = Pl-saatosovellus

6 = Erikoiskayttosovellus

7 = Pumppu- ja puhallinautomatiikkasovellus

0.2 Parametrien 0—5 0 = Siirto valmis/valitse siirto 82
lataus 1 = Aseta tehdasoletusarvot
2 = Lue parametrit kayttajan oletusarvoiksi
3 = Aseta kayttgjan asettamat oletusarvot
4 = Siirr& parametrit paneelille

(vaatii graafisen paneelin)
5 = Siirrd parametrit paneelilta

(vaatii graafisen paneelin)

0.3 Kielen 0—5 0 = Englanti 82
valinta 1 = Saksa
2 = Ruotsi
3 = Suomi
4 = ltalia
5 = Ranska
6 = Espanja

Taulukko 11.1-1 Sovelluksen parametrit, ryhmé 0.

11.2 Parametrien selitys
0.1 Sovelluksen valinta

Talla parametrilla valitaan kayttéon otettava sovellus. Perussovellus on tehdasasetuksena.
Sovellukset on selitetty kappaleessa 12.
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0.2 Parametrien lataus

Tama parametrin avulla on mahdollista suorittaa parametrien siirtok&skyja. Parametrin arvo vaihtuu
automaattisesti nollaksi (siirto valmis), kun siirto on suoritettu.

0  Siirto valmis / valitse siirto
Siirto operaatio on tehty ja taajuusmuuttaja on valmis kaytoon.
1 Aseta tehdasoletusarvot

Parametrien tehdasoletusarvot asetetaan muuttamalla parametrin 0.2 arvo 1:ksi ja painamalla sen
jalkeen Enter-nappéainta. Oletusarvot ovat parametrilla 0.1 valitun sovelluksen mukaiset.

2 Lue parametrit kayttajan oletusarvoiksi

Parametrit luetaan kayttajan oletusarvoiksi muutamalla parametrin 0.2 arvo 2:ksi ja painamalla
sen jalkeen Enter-nappainta. Kayttajan oletusarvot voidaan myfhemmin asettaa muuttamalla
parametrin 0.2 arvo 3:ksi ja painamalla sen jalkeen Enter-nappainta.

3  Aseta kayttajan oletusarvot

Parametrin arvot asetetaan kayttajan oletusarvoiksi muuttamalla parametrin 0.2 arvo 3:ksi ja pai-
namalla sen jalkeen Enter-nappainta.

4  Siirtdd parametrin paneelille (vain graafinen paneeli).

Siirtdé parametrit paneelilta (vain graafinen paneeli).

0.3 Kielen valinta

Parametrilla valitaan alfanumeerisen ja graafisen paneelin tekstien kieli. Jos kaytdssa on 7-
segmenttipaneeli, parametrilla ei ole vaikutusta.
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12 "Five in One+" sovellukset

12.1 Sovelluksen valinta

Jos halutaan ottaa kaytt6on joku "Five in One+" sovelluksista on ensin avattava Sovelluslukko
(parametri 1.15). Talldin parametriryhma 0 tulee nakyviin (katso kuva 11-1). Muuttamalla
parametrin 0.1 arvoa voidaan aktiivista sovellusta muuttaa, kts. taulukko 11-1. Sovellukset on
esitelty kappaleissa 12.2 - 12.7 ja yksityiskohtaisemmin "Five in One+"-sovellusoppaassa.

12.2 Vakiosovellus

Vakiosovelluksella on sama ohjausliitynta ja
ohjaussignaalien logiikka kuin Perussovelluksella.
Digitaalitulo DIA3 ja kaikki |ahd6t ovat vapaasti
ohjemoitavia.

Muita lisatoimintoja:

- Ohjelmoitava Kay/seis- ja suunnanvaihto-
logiikka

- Ohjearvon skaalaus

- Taajuusrajan valvonta

- Toinen ramppiaika ja ramppien S-kayréat

- Ohjelmoitavat kdynnistys- ja pysaytys-
toiminnot

- DC-jarru pysaytyksessa

- Yksi kielletty taajuusalue

- Ohjelmoitava U/f-suhde ja kytkentataajuus

- Automaattinen uudelleenkaynnistys

- Moottorin [&mpd- ja jumisuoja pois
paaltd / varoitus / vikaohjelmointi

12.3 Paikallis- / kauko-ohjaussovellus

Paikallis / kauko-ohjaussovelluksessa on kaksi
ohjauspaikkaa riviliittimella kay/seis- ja suuntaoh-
jaukselle. Taajuusohjeen lahteet ovat ohjel-
moitavissa. Aktiivinen riviliittimen ohjauspaikka
valitaan digitaalitulolla DIB6. Kaikki lahddt ovat
vapaasti ohjelmoitavia.

Muita lisatoimintoja:

- Ohjelmoitava Kay/seis- ja suunnanvaihtolo-
giikka

- Analogiatulojen signaalialueen valinta

- Kaksi taajuusrajan valvontaa

- Momentinrajavalvonta

- Referenssirajanvalvonta

- Toinen ramppiaika ja ramppien S-kayrat

- DC-jarru kaynnistyksessa ja pysaytyksessa

- Kolme kiellettyd taajuusaluetta

- Ohjelmoitava U/f-suhde ja kytkentéataajuus

- Automaattinen uudelleenkaynnistys

- Moottorin lamp6- ja jumisuoja taysin ohjel-
moitavissa

- Moottorin alikuormitussuoja

- Vapaan analogiatulon toiminnat

12.4 Vakionopeussovellus

Vakionopeussovellusta voidaan kayttaa, kun on
tarvetta ohjata pydrimisnopeutta vakionopeusas-
kelilla. Yhteensa 9 eri nopeutta on ohjelmoitavis-
sa: yksi perusnopeus, 7 vakionopeutta ja yksi
rydmintanopeus. Nopeusaskelet valitaan digitaali-
tuloilla DIB4, DIB5 ja DIB6. Rydmintadnopeuden
valinta (DIA3) voidaan ohjelmoida my6s muihin
toimintoihin. Perusnopeusohje voi olla joko jan-
nite- tai virtatulo analogiatulon kautta riviliittimille
(2/3 tai 4/5). Kaikki lahdot ovat vapaasti ohjel-
moitavia.

Muita lisdtoimintoja:

- Ohjelmoitava Kay/seis- ja suunnanvaihtolo-
giikka

- Analogiatulojen signaalialueen valinta

- Kaksi taajuusrajan valvontaa

- Momenttirajavalvonta

- Referenssirajanvalvonta

- Toinen ramppiaika ja ramppien S-kayréat

- DC-jarru kdynnistyksessa ja pysaytyksessa

- Kolme kiellettya taajuusaluetta

- Ohjelmoitava U/f-suhde ja kytkentataajuus

- Automaattinen uudelleenkaynnistys

- Moottorin lampo- ja jumisuoja taysin ohjel-
moitavissa

- Moottorin alikuormitussuoja

- Vapaan analogiatulon toiminnat

12.5 Pl-saatosovellus

Pl-saattsovelluksessa on kaksi ohjauspaikkaa
riviliittimella. Paikka A on Pl-saataja ja paikka B
on suora taajuusohjaus. Ohjauspaikka valitaan
digitaalitulo DIB6:lla.

Pl-saatéjan ohjearvoksi voidaan valita jompikumpi
analogiatulo, moottoripotentiometri tai paneelin
ohjearvo. Oloarvoksi voidaan valita jompikumpi
analogiatulo tai matemaattinen funktio analogia-
tuloista. Suoraa taajuusohjausta voidaan kayttaa
ohjaukseen ilman Pl-s&atajaa. Taajuusohjeeksi
voidaan valita jompikumpi analogiatulo tai
paneelin taajuusohje.

Kaikki 1ahdot ovat vapaasti ohjelmoitavia.
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Muita lisdtoimintoja:

- Ohjelmoitava Kay/Seis- ja suunnanvaihtolo-
giikka

- Analogiatulojen signaalialueen valinta

- Kaksi taajuusrajan valvontaa

- Momenttirajan valvonta

- Referenssirajan valvonta

- Toinen ramppiaika ja ramppien S-kayrat

- DC-jarru kaynnistyksessa ja pysaytyksessa

- Kolme kiellettya taajuusaluetta

- Ohjelmoitava U/f-suhde ja kytkentataajuus

- Automaattinen uudelleenkaynnistys

- Moottorin lamp6- ja jumisuojaus taysin oh-
jelmoitavissa

- Moottorin alikuomitussuoja

12.6 Erikoiskayttosovellus

Erikoiskayttosovelluksessa taajuusohjeeksi voi-
daan valita analogiatulo, sauvaohjaus, moottoripo-
tentiometri tai matemaattinen funktio analogiatu-
loista. Vakionopeuksia tai rydmintanopeus voidaan
my0s valita, jos digitaalituloja on ohjelmoitu nai-
hin toimintoihin.

Digitaalitulot DIA1 ja DIA2 on varattu Kay/Seis-
logiikalle. Digitaalituloille DIA3—DIB6 on ohjel-
moitavissa vakionopeus, ryémintanopeus, moot-
toripotentiometri, ulkoinen vika, ramppiajan valin-
ta, rampin estdminen, vian kuittaus ja DC-jar-
rukaskytoiminnot.

Kaikki 1ahd6t ovat vapaasti ohjelmoitavia.
Muita lisdtoimintoja:

- Ohjelmoitava Kay/Seis- ja suunnanvaihtolo-
giikka

- Analogiatulojen signaalialuevalinta

- Kaksi taajuusrajan valvontaa

- Momenttirajan valvonta

- Referenssirajan valvonta

- Toinen ramppiaika ja ramppien S-kayréat

- DC-jarru kaynnistyksessa ja pysaytyksessa

- Kolme kiellettya taajuusaluetta

- Ohjelmoitava U/f-suhde ja kytkentataajuus

- Automaattinen uudelleenkaynnistys

- Moottorin lampo6- ja jumisuojaus taysin
ohjelmoitavissa

- Vapaan analogiatulon toiminnat

12.7 Pumppu- ja puhallinautomatiik-
kasovellus

Sovellusta voidaan kayttaa yhden taajuus-
muuttajalla ohjatun kéytén ja 0-3 verkkoon

kytkettdvan kayton ohjaukseen. Automatiik-
kasovelluksen Pl-sédéatdja ohjaa taajuusmuut-
tajaan kytketyn moottorin pyérimisnopeutta
ja kytkee apukayttoja paalle ja pois ohjaustar-
peen mukaisesti.

Sovelluksella on kaksi ohjauspaikkaa 1/O-
riviliittimilla. Paikka A on pumppu- ja puhallin-
automatiikka, ja paikka B on suora taajuusldhde.
Riviliittimen ohjauspaikka valitaan digitaalitulolla
DIB6. Kaikki 1ahd6t ovat vapaasti ohjelmoitavia.

Muita lisatoimintoja:

- Ohjelmoitava Kay/Seis- ja suunnanvaihto-
logiikka

- Analogiatulojen signaalialueen valinta

- Kaksi taajuusrajan valvontaa

- Momenttirajan valvonta

- Referenssirajan valvonta

- Toinen ramppiaika ja ramppien S-kayrat

- DC-jarru kdynnistyksessa ja pysaytyksessa

- Kolme kiellettya taajuusaluetta

- Ohjelmoitava U/f-suhde ja kytkentataajuus

- Automaattinen uudelleenkaynnistys

- Moottorin lAmpd- ja jumisuojaus taysin oh-
jelmoitavissa

- Moottorin alikuormitussuoja
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13 Lis&varusteet

13.1 Kauko-ohjauspaneeli

Kauko-ohjauspaneeli on ulkoinen ohjauslaite, joka
kytketddn Vacon CX/CXL/CXS:n ohjausliittimille.
Ohjauspaneelin kaapelin johdot on kytketty pe-
russovelluksen 1/0:n mukaisesti.

13.2 Ulkoiset suodattimet

Lisatietoja Vacon-taajuusmuuttajien ulkoisista tulo-
ja lahtésuodattimista (kuristimet, Du/Dt-ja sinus-
suodattimet) 16ydat erillisesta ulkoisten suodatti-
mien kayttdohjeesta.

13.3 Dynaaminen jarrutus

Tehokas moottorin jarrutus ja siten myds lyhyet
hidastusajat saavutetaan kayttdmalla laitteen ul-
koista tai sisdista jarrukatkojaa ulkoisen jarruvas-
tuksen kanssa.

Laitteen sisdisen jarrukatkojan kuomitusarvot ovat
samat kuin itse laitteenkin. VACON BRxx-jarru-
vastussarjasta l0ytyy sopiva vastus dynaamiseen
jarrutukseen.

Lisatietoja |0ydat erillisestd jarrukatkoja/
-vastuskayttdohjeesta.

13.4

Vacon |/O-laajennuskortilla voidaan liséta kaytet-
tavissa olevaa I/0O:ta. I/O-laajennuskortti voidaan
Vacon CX/CXL-malleissa asentaa taajuusmuutta-
jan sisalla valmiina olevaan lisakorttipaikkaan.
Vacon CXS-malli vaatii erillisen lisékortti kotelon.

I/0O-laajennuskortti

Lisatietoja I6ydat erillisesta 1/0-laajennuskortin
kayttbohjeesta.

13.5 Kenttavaylat

Vacon-taajuusmuuttajat voidaan kytkeé Interbus-
S, Modbus (RS485), Profibus-DP ja LonWorks
kenttavaylaan kayttamalla erillista vaylakorttia.
Kenttavaylakortti voidaan Vacon CX/CXL-malleis-
sa asentaa taajuusmuuttajan sisalla valmiina ole-
vaan lisdkorttipaikkaan. Vacon CXS-malli seka
LonWorks-kenttavayléakortti vaativat erillisen
lisakorttikotelon

Lisatietoja [6ydat erillisista kenttéavaylien kayttdoh-
jeista.

13.6 Graafinen ohjauspaneeli

Vakiona toimitettavan alfanumeerisen ohjauspa-
neelin tilalle voidaan vaihtaa graafinen ohjaus-
paneeli.

- parametrit, valvottavat signaalit ym. teksteina

- 3 valvottavaa signaalia yhtaaikaa naytéssa

- yksi valvottava signaali voidaan esittaé suurenne-
tulla tekstilla pylvasnayton kanssa

- parametri arvo esitetddn myos pylvasnayttona

- 3 valvottavaa signaalia voidaan esittaa graafisesti
trendinaytténa

- taajuusmuuttajan parametrit voidaan lukea panee-
liin ja sen jalkeen siirtaé paneeli toiseen taajuus-
muuttajaan, johon luetut parametrit voidaan
asettaa

Lisatietoja loydat erillisesta graafisen paneelin
kayttdohjeesta.

13.7 7-segmenttipaneeli

7-segmenttipaneeli on Vaconin aikaisempi
standardipaneelimalli, ja sité voi kayttaa alfa-
numeerisen paneelin asemesta.

- parametrien, valvontatietojen jne. esitys 6-
numeroisella LED-naytolla

kolme Kay-tilan merkkivaloa

nelja aktiivivalikkosivun merkkivaloa
kahdeksan painonappia

sopii kaikkiin Vacon-taajuusmuuttajiin

13.8 FCDRIVE

FCDRIVE on PC-tydkaluohjelma, jonka avulla
voidaan:

- ladata parametriasettelut taajuusmuuttajasta/
taajuusmuuttajaan
- tallentaa parametri asettelut tiedostoon/paperille
- antaa taajuusohje
- kdynnistaa/pysayttaa moottori
- tarkastella valvottavia signaaleja
(my0s graafisesti trendinayttona)

Vacon taajuusmuuttaja voidaan kytkea tieto-
koneeseen RS232-kaapelin avulla. RS232-kaape-
li mahdollistaa myds sovellusten lataamisen
jalkikateen taajuusmuuttajaan.

13.9 Paneelin oviasennussarja

Oviasennussarjalla voidaan alfanumeerinen, 7-
segmentti- tai graafinen paneeli kiinnittaa esim.
kojeiston oveen.

13
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13.10 IP20 suoja 55—400CX tyypeille

Lisdvarusteena asennettavalla kaapelisuojalla
voidaan 55—400CX-laitetyyppien kotelointi muut-
taa IP20 luokkaan.

13.11 Muut

Lisavarusteena on saatavissa myos piirikorttien
erikoislakkaus vaativiin kayttdolosuhteisiin, tinatut
kiskot, panta taajuusmuuttajan upotusasennusta
varten ja taajuusmuuttajan lattia-asennussarija.
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VACON CX/CXL/CXS "FIVE IN ONE+"-SOVELLUSOPAS

HAKEMISTO
AYIEIStA i, 0-2
B Sovellusten valinta ..........cccoeeveennee. 0-2

C Parametrien oletusarvojen asetus .0-2
D Kielen valinta ........cccccceeeeeiiiiienniinnnn, 0-2
1 Vakiosovellus .........cccceee. 1-1

2 Paikallis-/kauko-ohjaussovellus ....2-1

3 Vakionopeussovellus ...........ccc...... 3-1
4 Pl-sdatdosovellus ......cccvevvvevveeeeennnnnn, 4-1
5 Erikoiskayttésovellus...................... 5-1

6 Pumppu- ja puhallinautomatiikka-
sovellus ..., 6-1




A Yleista

Tasséa kasikirjassa ovat ohjeet "Five in One+"
-sovellusten kayttdonottoa varten. Yleiset
Vacon-taajuusmuuttajan kayttéohjeet |6ytyvat
oheisesta Vacon CX/CXL/CXS-kayttéoh-
jeesta.

B Sovellusten valinta

Jos haluat valita jonkin "Five in One+" -sov-
el-luksista, on ensin avattava sovelluslukko,
parametri 1.15, minkéa jalkeen parametriryh-

Kukin sovellus on kuvattu omassa kappa-
leessaan. Kappaleessa B selostetaan sovel-
luksen valintaa.

ma O tulee nakyviin. Muuttamalla parametrin
0. 1 arvoa voit valita haluamasi sovelluksen,
katso taulukko B-1.

Numero Parametri Alue

Selitys

0.1 Sovellus 1—7

1 = Perussovellus

2 = Vakiosovellus

3 = Paikallis-/kauko-ohjaussovellus

4 = Vakionopeussovellus

5 = Pl-saatosovellus

6 = Erikoiskayttosovellus

7 = Pumppu- ja puhallinautomatiikkasovellus

Taulukko B-1 Sovellusten valinta.

Parametriryhman 1 lisdksi "Five in One+"-
sovellukset sisdltavat myods parametriryhméat
2—8 (kuva B-1).

Parametriryhméan viimeisesta parametrista
paadset saman ryhman ensimmaiseen
parametriin painamalla Selainndppéinta ylds.

Ryhmat 2—8

Ryhma 1

Ryhma 0
Sovellusten valinta-
parametri 0. 1

Kuva B-1 Parametriryhmét.

C Parametrien oletusarvojen asetus

Sovelluksen parametrien oletusarvot
asetetaan valitsemalla sama sovellus
uudestaan parametrilla 0.1 tai asettamalla
parametrin 0.2 arvoksi 1. Katso Kayttdohje
kappale 12.

Jos parametriryhma 0O ei ole nékyvissa, se
voidaan tehda nakyvéaksi seuraavasti:

1. Jos parametrien asetuslukko on paalla,
(1.16 = 1) avaa se asettamalla parametrin
1.16 arvoksi O.

2. Aseta parametrin 1.15 (parametrien
piilottaminen) arvoksi 0. Parametriryhma
0 tulee nyt nékyvaksi.

D Kielen valinta

Alfanumeerisen seka graafisen paneelin
tekstien kieli voidaan valita parametrilla 0. 3.
Katso Vacon CX/CXL/CXS:n kayttéohje,
kappale 11.
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Sivu 1-2 Vakiosovellus Vacon
1 Vakiosovellus

1.1 Yleista

Vakiosovelluksella on samat tulo- ja 1&ht6lii-  Vakiosovelluksen oletusarvot voidaan pa-

tannat ja ohjauslogiikka kuin perussovelluk-  lauttaa samalla tavoin.

sellakin.

Tulojen ja lahtdjen perusliitdnnét on esitetty

Digitaalitulo DIA3 ja kaikki lahdot ovat ohjel-  kuvassa 1.2-1. Ohjaussignaalilogiikka on
moitavia. esitetty kuvassa 1.3-1. Tulojen ja lahtdjen

Vakiosovellus otetaan kayttéon asettamalla
parametrin 0.1 arvoksi 2.

ohjelmointi on selitetty kappaleessa 1.5,
Erikoisparametrit.

HUOM! Muista kytked CMA ja CMB tulot.
Taajuusohje
potentiometri Liitin Signaali Selitys
— 1 | +10 V,¢ | Ohjearvojannite Jannite ohjearvopotentiometrille tms.
| 2 | Upt Analogiatulo, jannite Taajuusohje aktiivinen, jos liittimet 14 ja
- alue 0—10V DC 15 auki, ja par. 1.17 = 0 (tehdasasetus)
I— ————— 3 | GND 1/0 maa Janniteohjearvon ja ohjaustulojen maa
lint Analogiatulo, virta Taajuusohje aktiivinen, jos liittimet 14 ja
5 | iy alue 0—20 mA 15 kiinni,tai jos em. liittimet auki ja par.
117=1
=77 6 | +24 V | Ohjausjannitelédhtd Apujénnite, maks. 0,1 A esim. kytkim.

Janniteohjearvon ja ohjaustulojen maa

| 7 | GND 1/0 maa

|_/ _____ 8 | DIAL KAY eteenpéin

| (ohjelmoitavissa)

Kosketin kiinni = kdy eteenpain

| 9 | DIA2 KAY taaksepain
(ohjelmoitavissa)

Kosketin kiinni = kay taaksepain

:_/ _____ 10 | DIA3 Ulkoinen vikasignaali
(ohjelmoitavissa)

Kosketin auki = ei vikaa
(Kosketin kiinni = vika)

I |_ —111 | CMA Yhteinen/DIA1—DIA3

Kytke GND tai + 24V

I |_ 12 | +24V Ohjausjannitelahtd

Apujannite, maks. 0,1 A esim. kytkim.

=113 | GND 1/0 maa

Janniteohjearvon ja ohjaustulojen maa

I—/— — -f— — 14 | DIB4 Vakionopeusvalinta 1

DIB4 | DIB5 Taajuusohje

I I 15 | DIB5 Vakionopeusvalinta 2

auki auki Ohje Ujp,lin(par. 1.17)
kiinni | auki Vakionop. 1

auki kiinni Vakionop. 2

kiinni | kiinni Ohje i, (liitt. 4,5)

| — 4 — 16 | DIB6 Vian kuittaustulo

Kosketin auki = ei kuittausta
Kosketin Kiinni = kuittaus

I l_ =117 | CMB Yhteinen/ DIB4—DIB6

Kytke GND tai + 24V

| r 18 | lout Analogialdht6
| Reapy | 19 | lou Lahtotaajuus

Ohjelmoitavissa ( par. 3. 1)
Alue 0—20 mA/R; maks. 500 Q

20 | bO1 VALMIS-signaali
- —&—+—

Transistorilahtd, | <50 mA, U <48V DC
aktivoitu = laite toimintavalmis

21 | RO1 Relelahto 1
| L e
1

Rele aktivoitu = moottori pydrii

RUN — 22 | RO1

L —@— — — —{23 | ROz
FAULT 24 | RO2 Relelahto 2 Rele aktivoitu = vikalaukaisu
220 T T T T T 25 | RO2 VIKA on tapahtunut
VAC — — —B— —{26 |rO2 | —
——
Kuva 1.2-1 Vakiosovelluksen riviliitinohjausten tehdasasetukset ja kytkentdesimerkki.
Vacon Oyj Puhelin: 0201-2121 Fax: 0201-212 205
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Vacon Vakiosovellus Sivu 1-3
1.3 Ohjaussignaalilogiikka
PERUSPARAMETRIT
Ryhm 1
1.5 Vakionopeus, nopeusohje 1
1. 6 Vakionopeus, nopeusohje 2
i— 1. 17 Perusohjearvon valinta
|
I— ..... iohi //
Uin+ 7  Danceliohe _ = OHJELMOITAVA
i K_y-ISeis-painikkeet PAINIKE 2
@ RST-painike L —1
Ohjelm. painike 1 I .
I Sis inen
: taajuus-
li | ohje
in— ; H
| ! |
DIB4| vakionopeusvalinta 1 il |
N —_ | |
DIBS| Vakionopeusvalinta 2 | I Sis inen
@— ......................... — | ! K y/Se|s
DIAL} K yeteenp in —— K y/Seis L >
@ T ohgimotava) Ohjelmoitava | .
K™ Y-/Seis- ja | Sis inen
suunnanvaihto- ) : suuntatieto
Dia2] K ytaaksep in__|jogiikka Suuntatieto L >
(ohjelmoitava) Sis inen
viankuittaus
DI(I;G Vian kuittaus >1 >
DIA3| Ulkoinen vikasignaalitulo
@ (ohjelmoitava) ] >
N =ohjaus
— :sigmai
UD012K01
Kuva 1.3-1 Vakiosovelluksen ohjaussignaalilogiikka.
Vacon Oyj Puhelin: 0201-2121 Fax: 0201-212 205
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Sivu 1-4 Vakiosovellus Vacon
1 1.4 Perusparametrit, ryhma 1
1.4.1 Parametritaulukko
Nro. | Parametri Alue Askel | Oletus | Asiakas | Maéritelma Sivu
1.1 | Minimitaajuus O0—Fmax 1Hz OHz 1-5
1.2 | Maksimitaajuus fmin-120/500Hz| 1 Hz | 50Hz 1-5
1.3 | Kiihtyvyysaikal 0.1—3000.0s | 0.1s 3.0s Aika valilla fn (1. 1)—fmax (1. 2) | 1-5
1.4 | Hidastuvuusaika 1 0.1—3000.0s | 0.1s 3.0s Aika valilla fax (1. 2)—fmin (1. 1) | 1-5
1.5 | Vakionopeusohje 1 fmin—fmax |0.1Hz | 10.0 Hz 1-5
1.6 | Vakionopeusohje 2 fnin—fmax |0.1Hz | 50.0 Hz 1-5
1.7 | Virtaraja 0.1—25XIher| 0.2A | 15X et ***_aitteen ulostulovirtaraja [A] 1-5
1.8 | U/f-suhdevalinta @ 0—2 1 0 0 = Lineaarinen 1-5
1 =Nelidllinen
2 = Ohjelmoitava
1.9 | Usfoptimointi @ 0—1 1 0 0 = Ei kaytossa 16
1 = Automattinen momentin
maksimointi
1.10 | Moottorin @ 180—690V 1v 230V Vacon CX/CXL/CXS2 -sarja 1-7
nimellisjannite 400V Vacon CX/CXL/CXS4 -sarja
500V Vacon CX/CXL/CXS5 -sarja
690V Vacon CX6 -sarja
1.11 | Moottorin nimellis- 30—500Hz | 1Hz 50 Hz f, moottorin arvokilvesta 1-7
taajuus @
1.12 | Moottorin nimellis- 300—20000 rpm 1 rpm | 1420 rpm n, moottorin arvokilvesta 1-7
nopeus @ **)
1.13 | Moottorin nimellis- 2.5 X Iy cx 0,1A In cx I, moottorin arvokilvesta 1-7
virta @
1.14 | Verkkojannite @ 208—240 230V Vacon CX/CXL/CXS2 -sarja 1-7
380—440 400V Vacon CX/CXL/CXS4 -sarja
380—500 500V Vacon CX/CXL/CXS5 -sarja
525—690 690 V Vacon CX6 -sarja
1.15 | Parametrien 0—1 1 0 0 = kaikki parametriryhmét nakyvia | 1-7
piilottaminen 1 =vain ryhma 1 nakyva
1.16 | Parametrilukko 0—1 1 0 Estaa parametrien muuttamisen: | 1-7
0 = muutokset sallittu
1 = muutokset estetty
1.17 | Perusohjearvon @ 0—2 1 0 0 =analogiatulo Uj, 1-7
valinta 1 = analogiatulo lj,
2 = ohje ohjauspaneelilta

Taulukko 1.4-1 Perusparametrit, ryhmé& 1.

Huom! @ = Parametriarvoja voidaan muuttaa

vain seis-tilassa.

*) Jos 1. 2 > moottorin nimellistaajuus, tarkista sovel-
tuvuus moottorin ja kayton kannalta.

**) Oletusarvo 4-napaisen nimellismoottorin mukaan.
***) M10:een asti. Isommat luokat tapauksittain

Vacon Oyj
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Vakiosovellus Sivu 1-5

1.4.2 Ryhma 1, parametrien kuvaus

1. 1, 1. 2 Minimi- /maksimitaajuus

Maarittelee taajuusmuuttajan taajuusrajat.

Parametrien 1. 1 ja 1. 2 maksimirajan oletusarvo on 120 Hz. Asettamalla seis-
tilassa (RUN merkkivalo ei pala) parametrin 1. 2 arvoksi 120 Hz, muuttuu
parametrien 1. 1 ja 1. 2 maksimiraja 500 Hz:iin. Samalla paneelin taajuusohjeen
askel muuttuu 0,01 Hz:sta 0,1 Hz:iin.

Maksimirajan muuttaminen takaisin 500 Hz:std 120 Hz tapahtuu asettamalla
seis-tilassa parametri 1. 2 = 119 Hz.

1. 3, 1. 4 Kiihtyvyysaika 1, Hidastuvuusaika 1:

Nailla parametreilla valitaan aika, joka tarvitaan laht6taajuuden muuttamiseksi
asetellusta minimitaajuudesta (par. 1. 1) aseteltuun maksimitaajuuteen (par. 1. 2)
ja kaantaen.

1.5, 1. 6 Vakionopeusohje 1, Vakionopeusohje 2:

Ohjelin ---------"--"-"--"---~---~---

Par.1.6 F-------------

|

|

:

Ohje Ujn 4 - - |
(Par.’1. 17 = 0) ! I
Par.1.5-F/---1- 1
|

|

|

|

\

Kiinni . _ _ .
DiB4 Auki | |

Kiinni  _ _ _ _ _ _
DIBS Auki I :

UDO012K06

Kuva 1.4-1 Esimerkki vakionopeusohjeista.

Parametriarvot on rajoitettu minimi- ja maksimitaajuuden valille (parametrit 1.1
jal.2)

1.7 Virtaraja
Parametri maarittdd taajuusmuuttajan antaman suurimman hetkellisen moottorivir-
ran.
1.8 U/f-suhteen valinta
Lineaarinen:Moottorijannite kasvaa lineaarisesti taajuuden mukana 0 Hz:sta
0 kentéanheikennyspisteeseen. Kentdnheikennyspisteessa ja sita suu-
remmilla taajuuksilla moottorille syétetaan nimellisjannite. Katso kuva
1.4-2. Lineaarista U/f-suhdetta on kaytettava vakiomomenttikaytoissa.
Tata tehdasasetusta tulee kayttaa, ellei ole erityista syyta muu-
hun asetukseen.
Vacon Oyj Puhelin: 0201-2121 Fax: 0201-212 205

Paivystys: 040-8371 150 E-mail: vacon@vacon.com




Sivu 1-6 Vakiosovellus
Nelidllinen: Moottorin jannite kasvaa nelidllisesti taajuuden kasvaessa 0 Hz:sta
1 kentéanheikennyspisteeseen. Kentdnheikennyspisteessa ja sita suu-
remmilla taajuuksilla moottorille syétetaan nimellisjannite.
Katso kuva 1.4-2.
Moottori on alimagnetoitu nimellistaajuuden alapuolella. Se kykenee
tuottamaan vahemman momenttia kuin lineaarisella U/f-suhteella
mutta on hiljaisempi. Nelidllistd U/f-suhdetta voidaan kayttaa sovel-
luksissa, missd momentin tarve kasvaa nopeuden nelitéssa. Tallaisia
ovat mm. keskipakopuhaltimet ja -pumput.
AUV
un -
(Par 6. 4) gﬁg‘lﬁg‘gﬁéig‘m“o”” ! Kentanheikennyspiste
Lineaarinen :
Nelidllinen :
: Oletusarvo: moottorin
I nimellistaajuus f[HZi
(Par. 6. 3) UD012K07
Kuva 1.4-2 Lineaarinen ja nelidllinen U/f-k&yré.
Ohjelmoi-  U/f-kéayra voidaan ohjelmoida kolmella eri pisteella. Ohjelmointipa-
tava rametrit on selitetty kappaleessa 1.5.2. Ohjelmoitavaa U/f-kayraa
U/f-kayrd  voidaan kayttaa, ellei edellisilla asetuksilla saada kayttvon soveltuvaa
2 toimintaa. Katso kuva 1.4-3.
AUV
un |-
Par 6. 4 gﬁg}ﬁ:ﬁ’%gomwri" : Kentanheikennyspiste
Par.6.6 | _ i
(Olet. 10%) ‘ |
(Glet 1390 i e S
Fc?lrét(.iSSHz) Par. 6.3 UD012K08
Kuva 1.4-3 Ohjelmoitava U/f-k&yré&.
1.9 U/f-kdyrén optimointi
Automaattinen  Moottorijannite kasvaa raskaissa kaynnistyksissa automaattisesti
momentintuottamaan riittavasti momenttia kuorman irroitukseen ja moottorin
maksimointipyorimiseen pienilla nopeuksilla.
Jannitteen nousu riippuu moottorityypistd ja -tehosta. Automaattista
kaynnistysmomentin maksimointia voidaan kayttaa sovelluksissa, joissa lahtdkitka
on suuri, esim. kuljettimissa.
Vacon Oyj Puhelin: 0201-2121 Fax: 0201-212 205

Paivystys:
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Vacon Vakiosovellus Sivu 1-7

HUOM! Ajettaessa moottoria pienilld taajuuksilla raskaalla momentilla, ei 1
moottorin oma puhalin jddhdyté sité riittdvéasti kaikissa olosuh-
teissa.
Jos moottorin pidé toimia pitkid aikoja néissé olosuhteissa,

A kiinnita erityistd huomiota moottorin jadhdytykseen.

Kéaytéa ulkopuolista jaddhdytystd — esim. ylimééaréista jaéhdytys-
puhallinta — jos moottorin lampétila pyrkii nousemaan liikaa.

1. 10 Moottorin nimellisjénnite
Etsi asetusarvo U, moottorin arvokilvesta.

Taman parametrin asettelu maaraa lahtéjannitteen maksimiarvon, myds kentan-
heikennyspisteen parametri 6. 4 saa saman arvon. (100% x U)

1. 11 Moottorin nimellistaajuus
Etsi asetusarvo f, moottorin arvokilvesta.

Taman parametrin asettelu maaraa taajuuden, jolla l&aht6jannite saavuttaa mak-
simiarvon. Myds kentdnheikennyspiste, parametri 6. 3, saa saman arvon.

1.12 Moottorin nimellisnopeus

Etsi asetusarvo n_moottorin arvokilvesta.

1. 13 Moottorin nimellisvirta

Etsi asetusarvo | moottorin arvokilvesta.
Taajuusmuuttajan sisdinen moottorin lampoésuoja funktio asettuu tdman arvon
mukaan.

1. 14 Nimellinen verkkojénnite
Aseta parametrin arvo verkon nimellisjannitteen mukaan.

Parametriarvot on ennalta asetettu CX/CXL/CXS2, CX/CXL/CXS4, CX/CXL/CXS5
ja CX6 sarjoissa, katso taulukko 1.4-1.

1. 15 Parametrien piilottaminen
Maarittelee, mitka parametrirynmét ovat kaytettavissa:

0 = kaikki ryhmét ovat nékyvissa
1 = ryhma 1 on nékyvissa

1. 16 Parametrilukko
Maarittelee, ovatko parametriarvot muutettavissa:

0 = parametriarvot ovat muutettavissa
1 = parametriarvot eivat ole muutettavissa

1. 17 Perusohjearvon valinta

0 Analoginen jannitetulo U_liittimilta 2-3, esim. potentiometri
1 Analoginen virtatulo |_liittimilta 4-5, esim. signaalimuunnin
2 Paneeliohjearvo asetellaan ohjearvosivulla (REF),

katso kayttéohjeen kappale 7.5.

Jos haluat ohjelmoida lisda Vakiosovelluksen toimintoja, katso kappale 1.5 ryhmien 2—8
parametrien asettelusta.

Vacon Oyj Puhelin: 0201-2121 Fax: 0201-212 205
Paivystys: 040-8371 150 E-mail: vacon@vacon.com



Sivu 1-8 Vakiosovellus Vacon
1 1.5 Erikoisparametrit, ryhméat 2—8
1.5.1 Parametritaulukot
Ryhma 2, Tulosignaalien parametrit
Nro. | Parametri Alue Askel | Oletus | Asiakas | Maéritelma Sivu
DIA1 DIA2
2.1 Kay/ Seis-logiikan valinta| 0—3 1 0 0 = Kay eteen Kay taakse 1-12
1 = Kay/Seis Taaksepéain
2 =Kay/Seis Kay valmis
@ 3 = Kayl/pulssiohj.| Seis/pulssiohj.
2.2 | DIA3 toiminta 0—5 1 1 0 = Ei kaytossa 1-13
(liitin 10) 1 = Ulk.vika, sulkeutuva kontakti
2 = Ulk.vika, avautuva kontakti
3 =Kay valmis
4 = Kiihtyv./hidastuv.ajan valinta
@ 5 = Taaksepain (jos par. 2. 1 = 3)
2.3 | Ohjearvon minimi 0—1 1 0 0=0—20mA 1-13
virtatulolla 1=4—20mA
2.4 | Ohjearvon skaalaus, 0— 1Hz OHz Asetellaan taajuus, joka vas- 1-13
minimiarvo par.2.5 taa ohjearvosignaalin minimi-
arvoa
2.5 | Ohjearvon skaalaus, O—Fmax 1Hz 0 Hz Asetellaan taajuus, joka vas- 1-13
maksimiarvo taa ohjearvosignaalin maksimi-
arvoa
0 = Skaalaus ei kaytdssa
>0 = Taajuuden maksimiarvo
2.6 | Ohjearvon kaanto 0—1 1 0 0 = Ei kdannetty 1-14
1 = Ohjearvo kdannetty
2.7 | Ohjearvon suodatusaika | 0.00— 0.01s 0.10s 0 = Ei suodatusta 1-14
10.00s
Ryhma 3, Laht6- ja valvontasignaalien parametrit
Nro. | Parametri Alue Askel | Oletus | Asiakas| Maaritelma Sivu
3.1 | Analogialahdon siséltd 0—7 1 1 0 =Eikaytdssa  Skaala100% |1-15
1 = Laht6taajuus  (0—fiay)
2 = Moottorinop.  (0—max. nop.)
3 = Lahtovirta (0—2.0x Iyc7)
4 = Momentti (0—2 X Trimot)
5 = Moottoriteho  (0—2 X Ppmot)
@ 6 = Moottorijannite (0-100% XUt
7 = Valipiirin jann. (0—1000 V)
3.2 | Analldhddnsuod.aika |0.00—10.00s| 0.01s 1.00s 1-15
3.3 | Anal.lahddn kaanto 0—1 1 0 0 = Ei kdénnetty 1-15
1= Kaannetty
3.4 | Analogialahddn minimi 0—1 1 0 0=0mA 1-15
1=4mA
3.5 | Analogialahddn skaala | 10—1000% 1% 100% 1-15

Huom! @ = Parametrin arvoa voi muuttaa vain seis-tilassa. (Jatkuu)

0201-2121
040-8371 150

Fax: 0201-212 205
E-mail: vacon@vacon.com

Puhelin:
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Vacon Vakiosovellus Sivu 1-9

Ryhma 3, Lahto- ja valvontasignaalien parametrit (jatkoa)

Nro. | Parametri Alue Askel | Oletus | Asiakas | Maaritelma Sivu
3.6 | Digitaalilahdon sisaltd 0—14 1 1 0 = Ei kaytdssa 1-16
1 =Valmis
e 2~ Kay
3 =Vika

4 =Vika kdannetty

5 =Vacon ylilampdvaroitus

6 = Ulkoinen vika tai varoitus

7 = Ohjearvovika tai -varoitus

8 = Varoitus

9 = Suunta taaksepain

10 = Ryémintanopeus valittu

11 = Asetetussa nopeudessa

12 = Moottorisaataja kaytossa
13 = Laht6taajuuden valvontaraja

saavutettu
14 = Ohjaus /O riviliittimilta

3.7 | Releléhddn1 sisélti@ 0—14 1 2 Kuten parametri 3. 6 1-16

3.8 | Relelahdén 2 sisélté@ 0—14 1 3 Kuten parametri 3. 6 1-16

3.9 | L&htdtaajuuden valvonta- 0—2 1 0 O=Ei 1-16
rajan toiminta 1= Alaraja

2 =Ylaraja

3.10| L&htotaajuuden valvon- 0.0—fmax 0.1Hz | 0.0Hz 1-16
tarajan arvo (par. 1. 2)

3.11 | /O laajennus kortti 0—7 1 3 Kuten parametri 3.1 1-15
analogia 1&hdon sisalto

3.12 | 1/O laajennus Kortti 10—1000% 1% 100% Kuten parametri 3.5 1-15
analogia lahdodn skaalaus

Ryhma 4, Kayton ohjausparametrit

Nro. | Parametri Alue Askel | Oletus |Asiakas| Maaritelméa Sivu

4.1 | Kiihdytys-/hidastus- 0.0—10.0s 0.1s 0.0s 0 =Lineaarinen 1-17
ramppi 1:n muoto >0 = S-kayran kiihd./hid. aika

4.2 | Kiihdytys-/hidastus- 0.0—10.0s 0.1s 0.0s 0 =Lineaarinen 1-17
ramppi 2:n muoto >0 = S-kayran kiihd./hid. aika
Kiihdytysaika 2 0.1—3000.0s | 0.1s 10.0s 1-17

4.4 | Hidastusaika 2 0.1—3000.0s | 0.1s 10.0s 1-17
Jarrukatkoja @ 0—2 1 0 0 = Jarrukatkoja ei ole kaytéssa |1-17
(lisvaruste) 1 = Jarrukatkoja on kaytéssa

2 = Ulkoinen jarrukatkoja

4.6 | Kaynnistystoiminto 0—1 1 0 0 = Kiihdyttaen 1-17
1 = Vauhtikaynnistys

4.7 | Pysaytystoiminto 0—1 1 0 0 = Vapaasti pyorien 1-18
1 =Hidastaen
4.8 | DC-jarrutusvirta 0.15—1.5x | 0.1A 0.5XlhcT 1-18
InCT (A)
4.9 | DC-jarrutusaika pysay- | 0.00-250.00s | 0.01s | 0.00s 0 = DC-jarru ei ole kaytossa 1-18
tyksessa

Huom! @ = Parametrin arvoa voi muuttaa vain seis-tilassa.
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Ryhma 5, Estotaajuuksien parametrit
Nro. | Parametri Alue Askel | Oletus | Asiakas | Maaritelma Sivu
5.1 | Estotaajuusalue 1 frnin— 0,1Hz | 0,0Hz (maks. raja = param. 1. 2) 1-19
alaraja par.5.2
5.2 | Estotaajuusalue 1 frnin—Tfmax 0,1Hz | 0,0Hz 0 = Estotaajuusalue 1eiole 1-19
ylaraja (1.1) (1. 2) toiminnassa
Ryhma 6, Moottorin ohjausparametrit
Nro. | Parametri Alue Askel | Oletus |Asiakas | Maaritelma Sivu
6.1 | Moottorin ohjaus- 0—1 1 0 0 =Taajuusohjaus 1-20
muoto @ 1 =Nopeusohjaus
6.2 | Kytkentataajuus 1.0—16.0kHz | 0.1 kHz(10/3.6 kHz (3,6 kHz >30 kW yksikoissa) 1-20
6.3 | Kentanheikennyspis 30—500 Hz 1Hz Param. 1-20
1.11
6.4 | Jannite kentan- @ 15—200% | 1% | 100% 1-20
heikennyspisteessa X Unmot
6.5 | U/F-kayran keski- 0.0—fmax | 0.1Hz | 0.0Hz 1-20
pisteen taajuus @
6.6 | U/F-kayran keski- 0.00— 0.01%| 0.00 % Parametrin maksimiarvo = 1-20
pisteen jannite @ 100.00 % x U, param. 6.4
6.7 | Lahtojannite @ 0.00— 0.01% | 0.00 % 1-20
nollataajuudella 40.00 % x Uy,
6.8 | Ylijannitesataja 0—1 1 1 0 = S&atéja ei kaytdssa 1-20
1 = Saataja on kaytdssa
6.9 | Alijannitesaataja 0—1 1 1 0 = S&atéja ei kaytdssa 1-20
1 = Saatéja on kaytossa
Huom! @ = Parametrin arvoa voi muuttaa vain seis-tilassa.
Ryhma 7, Suojaukset
Nro. | Parametri Alue Askel | Oletus | Asiakas | Maaritelma Sivu
7.1 | Ohjearvovian vaste 0—3 1 0 0 = Ei toimintaa 1-21
1 = Varoitus
2 =Vika, pysahtyy parametrin
4.7 mukaan
3 =Vika, pysahtyy vapaasti
pyodrien
7.2 | Vaste ulkoiseen vikaan 0—3 1 2 0 = Ei toimintaa 1-21
1 = Varoitus
2 = Vika, pyséhtyy parametrin
4.7 mukaan
3 =Vika, pysahtyy vapaasti
pyOrien
7.3 | Moottorin vaihevahti 0—2 2 2 0 = Ei toimintaa 1-21
2 = Vika
7.4 | Maasulkusuojaus 0—2 2 2 0 = Ei toimintaa 1-22
2 = Vika
7.5 | Moottorin lampdésuoja 0—2 1 2 0 = Ei toimintaa 1-22
1 = Varoitus
2 =Vika
7.6 | Jumisuoja 0—2 1 1 0 = Ei toimintaa 1-23
1 = Varoitus
2 =Vika
Vacon Oyj Puhelin: 0201-2121 Fax: 0201-212 205
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Ryhma 8, Automaattisen jalleen kdynnistyksen parametrit

Nro. | Parametri Alue Askel | Oletus | Asiakas| Maaritelméa Sivu

8.1 | Autom.jélleen kaynn.: 0—10 1 0 0 = ei toiminnassa 1-24
Yritysten lukumaara

8.2 | Autom.jélleen kaynn.: 1— 6000s 1ls 30s 1-24
Yritysaika

8.3 | Autom.jalleen kaynn.: 0—1 1 0 0 = Kiihdyttaen 1-24
Kaynnistysmuoto 1 = Vauhtikaynnistys

Taulukko 1.5-1 Erikoisparametrit, ryhmét 2—8.

Vacon Oyj Puhelin: 0201-2121 Fax: 0201-212 205
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1.5.2 Ryhmien 2-8 parametrien kuvaus

2.1 Ké&y/Seis-logiikan valinta

0:  DIAZ: sulkeutunut kosketin = kay eteen
DIA2: sulkeutunut kosketin = kay taakse
Katso kuva 1.5-1.

Eteen| Lahtotaa- Seis-toiminto
juus (par 4.7)
= vap. pyorien

bplA2 - 1
A
®
UD012K09

Kuva 1.5-1 K&y eteen/Ké&y taakse.

@ Ensiksi valitulla suunnalla on aina korkein prioriteetti
@) Kun DIA1 kontakti avautuu, pydrimissuunta alkaa muuttua
@ Jos Kay eteen (DIAl) ja Kay taakse (DIA2) signaalit tulevat

aktiiviseksi yhtaaikaa, Kay eteen signaali (DIA1) hallitsee.

1:  DIAL: sulkeutunut kosketin = kay avautunut kosketin = seis
DIA2: sulkeutunut kosketin = taakse avautunut kosketin = eteen

Katso kuva 1.5-2.

Eteen | Lahtétaa- Seis-toiminto
juus (par 4.7)
= vap. pyodrien

UD012K10

DA — |

Kuva 1.5-2 Ky, Seis, taakse.

Vacon Oyj Puhelin: 0201-2121 Fax: 0201-212 205
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2: DIAL: sulk. kosketin = kay avautunut kosketin = seis 1
DIAZ2: sulk. kosketin = k&y valmis | avautunut kosketin = kdy estetty

3: 3-johdinohjaus (pulssiohjaus):

DIAL: sulk. kosketin = kay-pulssi

DIAZ2: sulk. kosketin = seis-pulssi

(DIA3 voidaan tarvittaessa ohjelmoida suunnanvaihdon
ohjaukseen). Katso kuva 1.5-3.

Eteen | Laht6taa- Seis-toiminto Jos kéy- ja seis-pulssit
juus (par 4.7) ovat samanaikaisia,
= vap. pyorien voittaa seis-pulssi

Taakse

DIAL

Kay B
> lmin 50 ms

DIA2

Seis

UD012K11

Kuva 1.5-3 K&y-pulssi/Seis-pulssi.

2. 2 DIA3 toiminto

1: Ulkoinen vika, sulk. kosketin = Vika naytetaan ja moottori pysahtyy, kun
kosketin sulkeutuu

2: Ulkoinen vika, avautuva kosk. = Vika naytetddn ja moottori pysahtyy, kun
kosketin avautuu

3: Kay-valmis  avoin kosketin = Moottorin kdynnistaminen estetty
kosketin kiinni = Moottori on kdynnistettavissa

4: Kiihd./hid. avoin kosketin
-ajan valinta  kosketin kiinni

Kiihdytys-/hidastusaika 1 valittu
Kiihdytys-/hidastusaika 2 valittu

5: Taaksepain  avoin kosketin = Eteen Voidaan kayttda suunnan-
kosketin kiinni = Taakse vaihtoon, jos par.2. 1 on 3
2.3 Ohjearvon minimi virtatulolla

0: Minimi = 0 mA (ei ohjearvon valvontaa)
1: Minimi = 4 mA ("elava 0"), mahdollistaa ohjearvon virtasilmukan valvonnan.
Ohjearvovian vaikutus toimintaan voidaan valita parametrilla 7. 1

2.4, 2.5 Ohjearvon skaalaus, minimiarvo/maksimiarvo

Asettelurajat: 0 < param. 2. 4 < param. 2. 5 < param. 1. 2.
Skaalaus ei ole kaytdssa, jos parametri 2. 5 = 0. Katso kuvat 1.5-4 ja 1.5-5.
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4 Lahtotaa- A
juus Lahtétaajuus
1+ Maks taajuus, par 1. 2 | Maks. taajuus, par 1. 2
par. 2. 5 :
! 1
! 1
| |
par. 2. 4 | ,
-+ Min taajuus par 1. 1 : Analogia- | Analogia-
i : tulo [Vi - Min. taajuus, par 1. 1 ! tulo [V]
0 10 UD012K12 | >
0 10 UDO01K13
Kuva 1.5-4 Ohjearvon skaalaus. Kuva 1.5-5 Ohjearvon skaalaus,
parametri 2. 5 = 0.
2.6 Ohjearvon k&anto
A
Parametri kaantaa signaalin: Lahtotaajuus
mgks. thearvo = min. taaj:uus | Maks. taajuus, par 1. 2
min. ohjearvo = maks. taajuus
par. 2.5
Kuva 1.5-6
par. 2.4 ) ) I Analogia-
- Min. taajuus, par 1. 1 | tulo [V]
. e 0 16 UDo:2K14
Kuva 1.5-6 Ohjearvon k&éanto.
2.7 Ohjearvon suodatusaika A
%
Toiminnolla suodatetaan pois S_uoda}tamaton
. . . e i signhaall
ohjearvosignaalin hairi6ita. 9
Pitk& suodatusaika hidastaa 100% - -
saatdvastetta.
Kuva 1.5-7.
63% - -{-----A---sgnaal_______
|
|
|
l
! t[s]
. ‘ Par. 2.7 | -
Kuva 1.5-7 Ohjearvon suodatus. -« UD012K15
Vacon Oyj Puhelin: 0201-2121 Fax: 0201-212 205
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3.1 Analogialdhddn sisélto
%

Katso tauluko "Ryhma 3, Laht6-
ja valvontasignaalien parametrit”
sivulla 8. 100% -

Suodattamaton
signaali

Suodatettu
signaali

3.2 Analogialdhdén suodatusaika
63% -
Suodattaa analogialahtoa.

Katso kuva 1.5-8.

t[s]
Kuva 1.5-8 Analogialédhdén ‘ Par. 3.2 g
> UDO012K16

suodatus.

3.3 Analogialédhdén kéénto

Kaantaa analogisen lahtosig-
naalin:
maks. lahtosignaali = Analog.

lahts-

minimiasetusarvo e
min. lahtésignaali = B NS ‘
maksimiasetusarvo

I
|
I
I
I
I
12mA e
mA - .
: Param. 3.5

| =50%
10 mA |
I

|
| Param. 3.5
4 mA
|

| Param. 3.5

1=200%
!

| .

, Param. 3. 1:lla valittu

| signaalin maks. arvo
>

Kuva 1.5-9 Analogisen ldhtésignaa- o 10 upotakar
lin kdanto.
3.4 Analogialdhddn minimi

Maarittelee analogialahdén mi-
nimiksi joko 0 mA tai 4 mA (elava
nolla). Katso kuva 1.5-10.

3.5 Analogialdhdén skaalaus

Analogialahdon skaalaus.
Katso kuva 1.5-10. _—

nalogia-

lahdon
Signaali Signaalin maksimiarvo virta P ® Param.3:5

200MA—-|——~~~ " -~~~ -7 - - - -~ |
Lahtdtaajuus | Maksimitaajuus (p. 1. 2 a
Moottorin Maksiminopeus 1
nopeus (N X frad ) . 3
Lahtovirta 2X et 12mA—- - param. 3.5
Moottorin om+ ) o
momentti 2X T ot }
Moottoriteho | 2 X Pyor Param.3.4=1 | 0 |
Moott. jannite| 100 % X Uy, b »
valip. jannite | 1000 V Param. 3.4 =0 | Sanaain mais. ano

omA 0 0.‘5 14(‘) .
Kuva 1.5-10 Analogialdhddn skaa-

laus.
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3.6 Digitaalildhdén sisélto
3.7 Releléhté 1:n sisé&lté
3.8 Releléhté 2:n sisélté
Asetusarvo Signaalin sisaltd
0 = Toiminto ei kaytdssa
Digitaalilahté DO1 on alhaalla ja johtaa virtaa seka ohjel-
moitavat relelahdot (RO1, RO2) ovat aktiivisia, kun:
1 = Valmis Taajuusmuuttaja on valmis toimimaan
2 =Kay Taajuusmuuttaja toimii (moottori pyorii)
3 = Vika On tapahtunut vikalaukaisu
4 = Vika kdannetty Lahto on aktiivinen, kun vikalaukaisua ei ole tapahtunut
5 = Vacon ylilampdvaroitus Jadhdytyselementin lampdtila on saavuttanut +70°C
6 = Ulkoinen vika tai varoitus Vika tai varoitus riippuen parametrista 7.2
7 = Ohjearvovika tai -varoitus Vika tai varoitus riippuen parametrista 7. 1
- jos analogiaohje on 4—20 mA ja signaali on <4mA
8 = Varoitus Aina kun varoitus on voimassa
9 = Taaksepdin Taaksepdin-ohjaus on annettu
10 = Vakiotaajuus Vakiotaajuus-ohjaus on annettu
11 = Asetellussa nopeudessa Lahtétaajuus on saavuttanut ohjearvon
12 = Moottorisdataja aktiivinen Ylijannite- tai ylivirtasaatéaja on toiminnassa
13= L&ahtdtaajuusvalvonta Lahtétaajuus on alittanut / ylittdnyt asetellun
alarajan/ ylarajan (par. 3. 9 ja par. 3. 10)
14 = Ohjaus riviliittimilta Ulkoiset ohjaukset valittu kayttdon ohjelm. painikk. n:o 2
Taulukko 1.5-2 Digitaaliléhdén DO1 ja lahtéreleiden RO1 ja ROZ2 sisélto.
3.9 L&ahtétaajuuden valvontaraja, valvontatoiminta
0 = Ei valvontaa
1 = Alarajavalvonta
2 = Ylarajavalvonta
Jos laht6taajuus alittaa / ylittdd asetellun rajan (3. 10), aktivoituu digitaalilahté DO1
tai releldahtd ROL1 tai RO2 riippuen parametrien 3. 6—3. 8 asetuksesta.
3. 10 Lahtotaajuuden valvontarajan
raja-arvo
Lahtétaajuuden arvo, jota valvo- A ftH2] Par3.9=2
taan parametriasetuksella 3. 9. ‘ ‘
KatSO kuva 15'11 Par3.10 {--- - - - ----- A . -
1 1 upbot2kio t
Esim: |21] Ro1, 21| RO1— [21| ROY
22 ROlj 22 R013 22 R01j
iy 23| ROLT— 23| RO1 23| ROI—
Kuva 1.5-11 Léahtétaajuuden valvonta.
Vacon Oyj Puhelin: 0201-2121 Fax: 0201-212 205

Paivystys: 040-8371 150

E-mail: vacon@vacon.com



Vacon Vakiosovellus Sivu 1-17
4.1 Kiihtyvyys-/hidastusrampin 1 muoto
4.2 Kiihtyvyys-/hidastusrampin 2 muoto
Kun nopeuden muutoksiin halutaan pehmeytta, kaytetdan lineaarisen muutoksen
sijasta ns. S-kayraa. Tassa kiihdytys- tai hidastusrampin alku- ja loppupaahan muo-
dostetaan pyoristys kuvan 1.5-12 mukaan.

Pydristys muodostetaan parametrilla 4. 1 kiihdytys- ja hidastusaikaa 1 koske-

ville nopeuden muutoksille. Kiihdytys- ja hidastusajalle 2 pyéristys muodostetaan

parametrilla 4. 2.

Asettamalla ko. parametrin arvo A

nollaksi kiihtyvyys ja hidastuvuus [Hz]

toimivat lineaarisesti ilman pydris- ,
tyksia. Asettamalla tama arvo ’
0,1—10 s valille saadaan sita

pehmeampi nopeuden muutos

mité suurempaa arvoa kaytetaan.

Katso kuva 1.5-12.

Kuva 1.5-12 S-muotoinen kiihtyvyys/ 4.104.2) [tL

hidastuvuus. upo12K20
4.3 Kiihtyvyysaika 2
4.4 Hidastuvuusaika 2

Kiihtyvyysaika on se aika, mika kuluu l&ahténtaajuuden nousemiseen asetetusta

minimitaajuudesta asetettuun maksimiin askelmaisessa ohjeen muutoksessa. Hi-

dastuvuusaika maaritellaan painvastaisessa muutoksessa. Tama parametripari
antaa mahdollisuuden kayttaa kahta kiih./hid.aikaparia samassa sovellutuksessa.

Muutosajat 2 saadaan kayttéon tasséa sovellutuksessa digitaalitulolla DIA3. Katso

parametri 2. 2.

4.5 Jarrukatkoja
0 = Ei jarrukatkojaa

1 = Jarrukatkoja ja -vastus asennettu

2 = Ulkoinen jarrukatkoja

Kun jarrukatkoja on valittu kayttoén, kuorman ja moottorin hitausmassan energia

voidaan syoéttaa jarrukatkojalla vastukseen. Nain voidaan kayttaa hidastuksessa
yht& suurta momenttia kuin kiihdytyksessakin.
4.6 K&ynnistystoiminto

Kiihdyttaen:

0  Taajuusmuuttaja kaynnistyy 0 Hz:lla ja kiihdyttda aseteltuun ohjetaajuuteen
asetellulla kiihdytysajalla (kuorman hitausmassa saattaa kuitenkin pidentaa
kiihdytysaikaa).

Vacon Oyj Puhelin: 0201-2121 Fax: 0201-212 205
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Vauhtikaynnistys:

1 Taajuusmuuttaja on mahdollista kdynnistad pydrivaan moottoriin sita pysayt-
tamatta. Taajuusmuuttaja etsii automaattisesti nopeuden, jolla moottori pyorii.
Taman jalkeen se saataa lahtotaajuuden aseteltua kiihdytys- tai hidastuvuus-
aikaa kayttden ohjearvoa vastaavaan taajuuteen.

Tata kaynnistysmuotoa kannattaa kayttaa silloin, kun ei haluta tai ei voida
pysayttdd moottoria ennen sen kytkemista taajuusmuuttajan ohjaukseen.
4.7 Pysdytystoiminto

Vapaasti pyorien:

0 Kun taajuusmuuttaja saa seis-ohjauksen, se jattaa moottorin vapaasti
py6rimaéan ilman ohjausta.

Hidastaen:

1 Kun taajuusmuuttaja saa seis-ohjauksen, se hidastaa moottoria asetettua
hidastusaikaa kayttéen tai, jos kuorman hitausmassa on suuri aseteltuun
hidastukseen nahden, niin nopeasti kuin se on mahdollista ilman ylijannitelau-
kaisua. Mikéli hidastusta halutaan nopeuttaa, on kaytettava jarrukatkojaa ja
-vastusta.

4.8 DC-jarrutusvirta
Maarittelee tasavirran suuruuden, joka ohjataan moottoriin DC-jarrutuksen aikana.
4.9 DC-jarrutusaika pysédytyksessé

Maarittelee jarrutustoiminnon ja jarrutusajan pysaytyksessa.

Jarrutusajan arvolla:

0 DC-jarrutus ei ole kaytéssa

>0 DC-jarrutus on kaytdssa ja sen toiminta riippuu pysaytystoiminnon
asettelusta, (param. 4. 7), ja jarrutusaika parametrin 4. 9 arvosta:
Parametri 4. 7 (Pysaytystoiminto) = O (vapaasti pyérien):

Kun taajuusmuuttaja saa seis-ohjauksen, se alkaa valittémasti syottaa asetel-
tua tasavirtaa moottorille. Talla tavalla moottori voidaan pyséayttaa
nopeimmalla mahdollisella tavalla ilman jarrukatkojaa.
Jarrutusaika riippuu asetellun ajan lisdksi lahtétaajuuden arvosta, jolla seis-
ohjaus annetaan. Jos laht6taajuus on >moottorin nimellistaajuus (par 1.11),
on jarrutusaika aseteltu (param.4. 9). Jarrutusaika lyhenee lineaarisesti lahto-
taajuuden laskiessa. Kun laht6taajuus on <10 % nimellisesta, on jarrutusaika
10 % asetellusta jarrutusajasta. Katso kuva 1.5-13.
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“fout Afout
fn fn L
\ N Lahtoétaajuus
\\\/ Moottorin nopeus
N
N \ Lahtotaajuus
N
N Moottorin nopeus
DC-jarru paélla\\\ 0,1xf _—
\ \\ +— DC-jarru paalla
AN
N \
o t=ixpaas | | t=0lxpar4.9 -
éélYS EIEIYS UD012K21
Kuva 1.5-13 DC-jarrutusaika. kun pysédytysmoodi on 0 = vapaasti pydrien.
Parametri 4.7 (Pysaytystoiminto) = 1 (hidastaen):
Kun taajuusmuuttaja saa seis-ohjauksen, se hidastaa moottorin nopeutta
asetettujen hidastuvuusparametrien mukaan 0,5 Hz:n taajuuteen, jossa DC-jarrutus
alkaa.
Jarrutusaika maaritellaan para-
metrilla 4. 9.
o _ 4 flahts
Jos kuorma sisaltaa suuren hita- | = 0 oz====- _
. o o '\ _~ Moottorin nopeus
usmassan, suositellaan kaytetta- N
s . . '\ Lahtotaajuus
vaksi jarrukatkojaa ja -vastusta. S\
Katso kuva 1.5-14. o\
o\
3 \\ DC-jarrutus
| \
! \
0.5HZ |- ——— - ,,,,,,,,,,, | .
Kuva 1.5-14 DC-jarrutusaika, kun 1 - ,
4 = param. 4.9
pyséytystoiminto = hidastaen. o N
SEIS
51 Estotaajuuksien alue/alaraja
52 Estotaajuuksien alue/yléraja
Joissakin sovellutuksissa tietyt
lahtdtaajuudet aihettavat mekaa- ‘ a
nisia resonansseja. Nailla para- ouf [HZ]
metreilla voidaan asetella yksi
estotaajuusalue valille 0—f__ | | ______________
iy
Asettelutarkkuus on 0,1 Hz.
Katso kuva 1.5-15. Estotaajuus- i)
alueenyli "hypataan " kiintyvyys- | |77 ‘ ;
ja hidastuvuusaikojen mukaisesti. | |
Kuva 1.5-15 Esimerkki estotaajuus- 3 3 ) h
alueen asettelusta. ‘ ‘ taajuusohje
! ! [Hz]
T T >
5.1 5.2 UD012K24
Vacon Oyj Puhelin: 0201-2121 Fax: 0201-212 205

Paivystys: 040-8371 150

E-mail: vacon@vacon.com



1

Sivu 1-20

Vakiosovellus Vacon

6. 1

6.2

RS
N W

6.5

6.6

oo
© ®

Moottorin ohjausmuodot

0 = Taajuusohjaus: Riviliittimen ja paneelin ohjearvot ovat taajuusoh-
jeita ja taajuusmuuttaja sdataa lahtétaajuutta.
Laht6taajuuden resoluutio on 0,01 Hz.

1 = Nopeussaato: Riviliittimen ja paneelin ohjearvot ovat nopeusoh-
jeita ja taajuusmuuttaja saataa moottorin pyorimis-
nopeutta. Saatotarkkuus on * 0,5%.

Kytkentéataajuus

Moottorin aani pienenee kykentataajuutta nostamalla. Kykentataajuuden nos-
taminen lisda laitteen havidita ja pienentdd sen jatkuvaa kuormitettavuutta.

Ennenkuin muutat kytkentataajuutta tehdasasetuksesta 10 kHz (3,6 kHz >30 kW
tehoilla), tarkista sallittu kuormitettavuus kayttdohjekirjan kappaleen 5.2 kuvassa
5.2-3 olevista kayrista.

Kentdnheikennyspiste
Kentdnheikennyspisteen jannite

Kentanheikennyspiste on lahtdtaajuus, jossa lahtdjannite saavuttaa maksimiarvon-
sa (par. 6. 4). Kentdnheikennyspisteen ylapuolella 1ahtéjannite pysyy asetellussa
maksimiarvossaan.

Kentanheikennyspisteen alapuolella lahtdjannite riippuu U/f-kdyran asettelupara-
metreista 1. 8, 1. 9, 6. 5, 6. 6 ja 6. 7. Katso kuva 1.5-16.

Kun parametrit 1. 10 ja 1. 11,moottorin nimellisjdnnite ja nimellistaajuus, on
asetettu, myods parametrit 6. 3 and 6. 4 asettuvat automaattisesti vastaaviin
arvoihin.Jos haluat kayttaa kentanheikennyspisteelle ja maksimijannitteelle
poikkeavia arvoja, muuta ndma parametrit vasta, kun olet asettanut parametrit 1.
10 ja 1.11.

U/f-kéyrd, keskipisteen taajuus

Jos ohjelmoitava U/f-kayra on valittu parametrilla 1. 8, talla parametrilla maari-
tetddn kayran keskipisteen taajuus. Katso kuva 1.5-16.

U/f-kéyrd, keskipisteen jannite

Jos ohjelmoitava U/f-kayra on valittu parametrilla 1. 8, talla parametrilla maari-
tetddn kayran keskipisteen jannite. Katso kuva 1.5-16.

Lé&htdjannite nollataajuudella

Jos ohjelmoitava U/f-kayra on valittu parametrilla 1. 8, talla parametrilla maari-
tetdan nollataajuuden jannite. Katso kuva 1.5-16.

Ylijédnnites&éatédja

Alijdnnites&éatédja

Jos kayttosovellus edellyttdd vakiona pysyvaa taajuutta jannitevaihteluista
huolimatta, voidaan néilla parameteilla kytkea ylijannite- ja /tai alijgnniteséataja pois
toiminnasta. Saatgjien toiminnan poiskytkenté saattaa auttaa tilanteissa, joissa

syottéverkon jannite vaihtelee enemmaén kuin -15%—+10% ja tasta johtuen
taajuusmuuttajanldhtétaajuus vaihtelee vastaavasti.

Jannitesaatajien poiskytkenta saattaa puolestaan aiheuttaa yli-/alijannitelaukaisuja.

Vacon Oyj
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A U]
(0] B e
Par 6. 4 |
Oletus: moottorin } Kentanheik
nimellisjannite . Kentanheikennys-
| piste
|
|
|
|
!
Par. 6.6 | |
(Olet. 10%) | . Oletus: moottorin
Par. 6.7 L \ i nimellistaajuus
(Olet. 1.3%) ! ‘ o
; ‘ >
Par. 6.5 Par.’6. 3 flHz]
(Olet. 5 Hz) UD012K08

Kuva 1.5-16 Ohjelmoitava U/f-kdyré.

7. 1 Ohjearvovian vaste
0 = Ei vastetta

1 = Varoitus

2 = Vikailmoitus, pysaytystoiminto vian havaitsemisen jalkeen parametrin 4.7
mukaan

3 = Vikailmoitus, pysaytystoiminto vian havaitsemisen jalkeen aina vapaasti
pyorien

Varoitus- tai vikailmoitus annetaan, jos 4—20 mA ohjearvosignaalia kayte-
taan ja kun signaalin oloarvo laskee alle 4 mA. Varoitus- tai vikailmoitus
voidaan ohjelmoida digitaalilahtéon DO1 ja/tai relelahtoon RO1 ja/tai RO2.

7.2 Vaste ulkoiseen vikasignaaliin
0 = Ei vastetta
1 = Varoitus
2 = Vikailmoitus, pysaytystoiminto vian havaitsemisen jalkeen parametrin
4.7 mukaan

3 = Vikailmoitus, pyséaytystoiminto vian havaitsemisen jalkeen aina
vapaasti pyorien

DIA3 on ohjelmoitava ulkoisen vian tuloksi (tehdasasetus). Varoitus- tai
vikailmoitus generoidaan, kun digitaalitulossa DIA3 on aktiivinen
ulkoinen vikasignaali. Katso parametri 2. 2. Varoitus- tai vikailmoitus voidaan
ohjelmoida digitaalilahtéon.

7.3 Moottorin vaihevahti

0 = Ei toimintaa
2 = Vikailmoitus
Moottorin vaihevahti valvoo, ettd jokaisessa moottorin vaiheessa kulkee

likimaarin saman suuruinen virta. Talla parametrilla tdma toiminto voidaan
ohjelmoida pois paalta.
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1 7.4 Maasulkusuojaus

0 = Ei toimintaa
2 = Vikailmoitus

Maasulkusuojaus valvoo, ettd moottorin vaihevirtojen summa on nolla. Talla
parametrilla tma toiminto voidaan ohjelmoida pois paalta. Taajuusmuutta-
jan ylivirtasuoja on kuitenkin aina toiminnassa ja suojaa laitteen suurivirtaisis-
sa maasuluissa.

7.5 Moottorin ld&mpdésuoja
0 = Ei toimintaa
1 = Varoitus
2 = Vika

Moottorin lampdsuojan tarkoituksena on suojata moottoria ylikuumenemiselta.
Perussovelluksessa Moottorin lampdsuoja kayttda perusasetuksia. Muissa
sovelluksissa on mahdollista asettaa Moottorin lampdsuojalle enemman parametre-
ja. Pysaytys- ja varoitustoiminnot antavat nayttéon saman ilmoituskoodin. Jos
pysaytystoiminto on kaytdssa, kayttd pysahtyy ja aktivoi vikailmoituksen lampdrajan
ylittyessa.

Lampdsuojauksen poistaminen kaytdsta nollaa moottorin lampeneman 0%:Kksi.

Vacon CX/CXL/CXS -taajuusmuuttaja
voi syottaa moottorille sen nimellisvir-
taa suurempaa virtaa. Jos moottorin A
kuormitustilanne vaatii virtaa, joka on ) ]
suurempi kuin moottorin nimellisvirta, | par g
moottori voi ylikuumeta. Ylikuumene- ) )
minen on mahdollista etenkin alhaisilla Ylikuormitusalue
pyoérimisnopeuksilla, silla silloin moot- i?h?r:/;’wr 1T 0 = T
torin jAdhdytyskyky on heikentynyt ja
kuormitettavuus on vastaavasti pie-
nempi. Moottorin lampdsuojan toiminta
perustuu laskentamalliin, joka kayttaa
taajuusmuuttajan lahtdvirtaa moottorin
kuormitustilanteen laskentaan.

45%

\
\
\
\
x| Nmotor ‘
\
\
\

Virtaraja I, maarittelee kuormitusvirran, g
jonka ylapuolella moottori ylikuormit- 35 Hz
tuu. Katso kuva 1.5-17. Jos moottorin
virta on yli kdyran, moottorin lampétila
kasvaa.

Kuva 1.5-17 Virtaraja I..

ylikuumenemiselta, jos moottorin ja@dhdytys on huonontunut

ij VAROITUS! Laskentamalliin perustuva ldmpdésuoja ei suojaa moottoria
Jjaéhdytysilman kierron estymisen, lian tai pélyn vaikutuksesta.
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7.6

Moottorin jumisuoja

0 = Ei toimintaa
1 = Varoitus
2 = Vika

Moottorin jumisuoja antaa varoituksen moottorin lyhyenajan ylikuormitustilan-
teista kuten jumittuneesta akselista. Jumisuojan reaktioaika on lyhyempi kuin
moottorin lAmpdsuojan. Jumitila maaritellaan jumivirran ja -taajuuden perus-
teella. Molemmilla on Vakiosovelluksessa vakioarvot. Katso kuva 1.5-18. Jos
virta on suurempi kuin asetettu arvo ja ulostulotaajuus pienempi kuin asetettu
arvo, jumitila on tosi. Jos jumitila kestdd kauemmin kuin 15 s, annetaan varoitus
jumitilasta. Muissa sovelluksissa on mahdollista ohjelmoida enemman jumisuo-
jan parametreja. Pysaytys- ja varoitustoiminnot antavat nayttdén saman ilmoi-
tuskoodin. Jos pysaytystoiminto on kaytdssa, kayttd pysahtyy ja aktivoi vikail-
moituksen jumitilan ylittyessa.

Jumisuojan poistaminen kaytosta nollaa jumiaika laskurin O:Kksi.

Jumialue

130%

><INmotor

f

»
|

|
|
|
|
|
|
i
25 Hz UMCH7_10

Kuva 10.5.2-1 Jumitila.
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8.1 Automaattinen jélleenkdynnistys:  yritysten lukumééré
8.2 Automaattinen jélleenkdynnistys:  yritysaika
Automaattinen jalleenkaynnistys kuittaa vian ja kdynnistdd moottorin seuraavien
vikalaukaisujen jalkeen.
- ylivirta
- ylijannite
- alijannite
- taajuusmuuttajan yli-/alilampo
- ohjearvovika
Parametri 8. 1 maarittelee, kuinka monta yritysta voidaan tehda parametrilla
8. 2 maaritettyna yritysaikana.
Yritysten lukumaaran laskenta alkaa ensimmaisesta jalleenkaynnistyksesta. Jos
lukumaara ei ylita parametrin 8.1 arvoa yritysaikana, yritysten laskenta nollataan,
kun yritysaika on kulunut umpeen. Lukumaéran laskenta alkaa taas seuraavasta
jalleenkaynnistyksesta.
Jos yritysmaaraksi ohjelmoidaan nolla, automaattinen jalleenkaynnistys ei ole
kaytossa.
A - -
Vikojen lukumaara
ajassa t = tyig)
al ltrial . ; tirial 1
S  —
2T i Par.8.1=3
14 | ! ttrial =Par. 8.2
t
kolme vikaa nelja vikaa
géIYS 7777777777777777777777777777777777 | UD012K25
Kuva 1.5-17 Automaattinen jélleenkdynnistys.
8. 3 Automaattinen jélleen kdynnistys, kdynnistystoiminto
Parametrilla maarataan kaynnistystapa jalleen kaynnistyksessa:
0 = kaynnistyy kiihdyttéden
1 = "lentava laht¢", katso parametri 4. 6.
Vacon Oyj Puhelin: 0201-2121 Fax: 0201-212 205
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PAIKALLIS-/KAUKO-OHJAUS

(Par.0.1=3)
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2.2 Ohjausliitynté ........cccceeviviviiieenenn. 2-2
2.3 Ohjaussignaalilogiikka .................. 2-3
2.4 Perusparametrit, Ryhma 1 ........... 2-4

2.4.1 Parametritaulukko, Ryhma 1 .2-4
2.4.2 Ryhman 1 parametrien kuvaus .. 2-5
2.5 Erikoisparametrit, Ryhmat 2—38 ... 2-8

2.5.1 Parametritaulukot 2—8.......... 2-8
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Paikallis-/kauko-ohjaus

Vacon

2.1 Yleista

Paikallis-/kauko-ohjaussovelluksessa on kak-
si ohjauspaikkaa riviliittimella. Kummankin
ohjaupaikan ohjearvotulopaikka on ohjel-
moitavissa. Aktiivinen ohjauspaikka valitaan
digitaalitulolla DIB6. Digitaalitulo DIA3 on
vapaasti ohjelmoitava ja sen toiminta on
riippumaton ohjauspaikan valinnasta. katso
kuva 2.2-1.

Paikallis-/kauko-ohjaussovellus voidaan ottaa
kayttdon asettamalla ryhméan O parametrin
0. 1 arvoksi 3. Katso kappale B (sovellusten
valinta).

Riviliittimen tulojen ja lahtdjen kytkentaesi-
merkki on kuvassa 2.2-1 ja niiden ohjelmointi
on selvitetty kappaleessa 2.5. Ohjaussignaali-
logiikka on kuvassa 2.3-1.

R HUOM!  Muista kytked CMA ja CMB tulot.
. jausliitynta
Paikallisohjausohjeen
potentiometri Llltln Signaali Se“tys
—{ 1 | +10V,e | Ohjearvojannite Jannite ohjearvopotentiometrille tms
| 2 | Upt Analogiatulo, Paikka B: taajuusohje
— jannite alue 0—10 vV DC
l— ————— 3 | GND I/O maa Janniteohjearvolle ja ohjaustuloille
Kauko-ohjausohje — — 4 | ln* Analogiatulo, Paikka A: taajuusohje
0(4)—20 mA — —| 5| lir virta alue 0(4)—20 mA
. 6 | +24V Ohjausjannitelahto maks. 0,1 A esim. kytkimille
Kauko-ohjaus T - - - ;
24\ 7 | GND I/O maa Janniteohjearvolle ja ohjaustuloille
— | _— 8 | DIAL Paikka A: KAY eteenpain | Kosketin kiinni = Kay eteenpéin
(ohjelmoitavissa)
I—/ ————— 9 | DIA2 Paikka A: KAY taaksepain | Kosketin kiinni = K&y taaksepain
(ohjelmoitavissa)
L - 10 | DIA3 | Vian kuittaus Kosketin auki = ei toimintaa
. (ohjelmoitavissa) Kosketin kiinni = vian kuittaus
Kauko-ohjaus maa - -
————————— 11 | CMA Yhteinen/ DIA1—DIA3 Kytke GND tai +24V
_______ 12 | +24Vv Ohjausjannitelahto maks. 0,1 A esim. kytkimille
r
| I— — 13 | GND I/O maa Janniteohjearvolle ja ohjaustuloille
I—/— — T 14 | DIB4 Paikka B: KAY eteenpain | Kosketin kiinni = Kdy eteenpéin
| | (ohjelmoitavissa)
I—/— — —l- — —| 15 | DIB5 Paikka B: KAY taaksepain| Kosketin kiinni = K&y taaksepéin
(ohjelmoitavissa)
L — _1__ 16 | DIB6 Ohjauspaikan Kosketin auki = paikka A kaytossa
| | A/B valinta Kosketin kiinni = paikka B kaytéssa
I |_ 17 | CMB Yhteinen/ DIB4—DIB6 Kytke GND tai +24V
< Y
I l/ 18 | lout Analogialahto Ohjelmoitavissa ( par. 3. 1)
I VALMIS 19 | lour Laht6taajuus Alue 0—20 mA/R; maks. 500 Q
| I — — L
— —@— —_ _| — —20 | DO1 Transistorilahto Ohjelmoitavissa (par. 3. 6)
I VALMIS-signaali 1 <50 mA, U <48V DC
| | 21 | ROL Relelahts 1 Ohjelmoitavissa ( par. 3. 7)
| KAY L [ Trot 1/ Kav
L —X)— — — —J23 [rRo1 !
VIKA 24 | RO2 7 Relelahto 2 Ohjelmoitavissa (par. 3. 8)
200 —— — — — —] 25 | RO2 VIKA
VAC — — —El— —{26 | RO2 | —
—_—

Kuva 2.2-1 Paikallis- /kauko-ohjaussovelluksen riviliitinohjausten tehdasasetukset ja

kytkentdesimerkki.
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2.3 Ohjaussignaalilogiikka

PERUSPARAMETRIT
Ryhm 1
1. 5 Paikka A ohjearvovalinta
-] 1. 6 Paikka B ohjearvovalinta
!_
I
Analogi OHJELMOITAVA
0{1‘.809'3' PAINIKE 2
Uin+ : P P
ot U =
/ | A . »
® | M —T A/B Sis inen
i taajuus-
n P ohje
U —0
_lp/,
Mo_‘
Yis Moottori-
Alas potentio-
metri
DIAL} k y eteen |Ohjelmoitava P Eis /iggir;
A |DiA2 K y/Seis- ja B — y
® K ytaak. |syunnanvaihto- " >
- —-— A L Al
logiikka, A —a : Sis inen
suuntatieto
DIB4f k y eteen [Ohjelmoitava B >
B @ K y/Seis- ja A L —
DI(I;S K y taak. |suunnanvaihto- ~1 A/B
DIB6 logiikka, B .
@ Sis inen
Paikka A/B valinta vikakuittaus
DIA3| vian kuittaus >] />
® - -
(ohjelmoitava)
—-—- =ohjus
=signaali UD012K02
Kuva 2.3-1 Paikallis-/Kauko-ohjaussovelluksen ohjauslogiikka.
Kytkinasennot on esitetty tehdasasetusten mukaisesti.
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2.4 Perusparametrit, Ryhma 1
2.4.1 Parametritaulukko

Nro. | Parametri Alue Askel Oletus |Asiakas | Maariteim& Sivu

1.1 | Minimitaajuus 0—fFrmax 1Hz OHz 2-5

1.2 | Maksimitaajuus foin-120/500Hz| 1Hz | 50Hz *) 25

1.3 | Kiihtyvyysaikal 0.1—3000.0s | 0.1s 3.0s Aika valilla fin (1. 1) ... fmax (1. 2)| 2-5

1.4 | Hidastuvuusaika 1 0.1—3000.0s | 0.1s 3.0s Aika valilla fax (1. 2) ... fmin (1. 1) | 2-5

1.5 Paikka A: ohje- @ 0—4 1 1 0 = Analogiajannite (liitin 2) 2-5
arvosignaaali 1 = Analogiavirta (liitin 4)

2 = Ohje kéayttopaneelilta

3 = Ohje sisdis. moott. potentiom.

4 = Ohje siséis. moott. potentiom.
nollautuu seis-tilassa

1.6 | PaikkaB: ohje @ 0—4 1 0 0 = Analogiajannite (liitin 2) 2-5

arvosignaaali 1 = Analogiavirta (liitin 4)

2 = Ohje kayttopaneelilta

3 = Ohje sisdis. moott. potentiom.

4 = Ohje sisais. moott. potentiom.
nollautuu seis-tilassa

1.7 | Virtaraja 0.1—25XIhcx | 0.2 A L.5X lhcx ***|_ajtteen ulostulovirtaraja [A] 2-5
1.8 U/f-suhdevalinta @ 0—2 1 0 0 =Lineaarinen 2-5
1 =Nelidllinen

2 = Ohjelmoitava

1.9 | Uffoptimointi @ 0—1 1 0 0 = ei kaytdssa 2-7
1 = Autom. momentin maksimointi
1.10 | Moottorin @ 180—690V 1V 230V Vacon CX/CXL/CXS2 -sarja 2-7
nimellisjannite 400V Vacon CX/CXL/CXS4 -sarja
500V Vacon CX/CXL/CXS5 -sarja
690V Vacon CX6 -sarja
1.11 | Moottorin nimel- @ 30—500Hz | 1Hz 50 Hz f, moottorin arvokilvesta 2-7
listaajuus
1.12 | Moottorin nimel- @ 300—20000 rpm| 1rpm |1420 rpm n, moottorin arvokilvesta 2-7
lisnopeus )
1.13 | Moottorin nimel- @ 25xl,cx | 0.1A Incx I, moottorin arvokilvesta 2-7
lisvirta
1.14 | Verkkojannite @ 208—240 230V Vacon CX/CXL/CXS2 -sarja 2-7
380—440 400V Vacon CX/CXL/CXS4 -sarja
380—500 500V Vacon CX/CXL/CXS5 -sarja
525—690 690 V Vacon CX6 -sarja
1.15 | Parametrien 0—1 1 0 Parametrien nékyvyys: 2-7
piilottaminen 0 = kaikki parametriryhmat nakyvia

1 =vain ryhma 1 nékyva

1.16 | Parametrilukko 0—1 1 0 Estaa parametrien muuttamisen: 2-7
0 = muutokset sallittu

1 = muutokset estetty

Taulukko 2.4-1 Ryhmaé 1, perusparamettrit. *) Jos 1. 2 > moottorin nimellistaajuus, tarkista soveltuvuus
moottorin ja kdytdn kannalta.
Huom! @: Parametriarvot voi muuttaa vain **) Oletusarvo 4-napaisen nimellismoottorin mukaan.
seis-tilassa. ***) M10:een asti. Isommat luokat tapauksittain
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2.4.2 Ryhméan 1 parametrien kuvaus

1.1,1.2

1.3, 1.4

Minimi- / maksimitaajuus
Maarittelee taajuusmuuttajan taajuusrajat.

Parametrien 1. 1 ja 1. 2 maksimirajan oletusarvo on 120 Hz. Asettamalla seis-
tilassa (RUN merkkivalo ei pala) parametrin 1. 2 arvoksi 120 Hz, muuttuu
parametrien 1. 1 ja 1. 2 maksimiraja 500 Hz:iin. Samalla paneelin taajuusohjeen
askel muuttuu 0,01 Hz:sta 0,1 Hz:iin.

Maksimirajan muuttaminen takaisin 500 Hz:st& 120 Hz tapahtuu asettamalla
seis-tilassa parametri 1. 2 = 119 Hz.

Kiihtyvyysaika 1, Hidastuvuusaika 1:

Nailla parametreilla valitaan aika, joka tarvitaan laht6taajuuden muuttamiseksi
asetellusta minimitaajuudesta (par.1. 1) aseteltuun maksimitaajuuteen (par.1. 2)
ja kdantaen. Aikoja voidaan haluttaessa lyhentéé ulkoisella analogiasignaalilla, ks.
parametrit 2. 18 ja 2. 19.

1.5 Paikka A, ohjearvosignaali
0 Analoginen jannitetulo liittimiltd 2—3, esim. potentiometri
1 Analoginen virtatulo liittimiltd 4—5, esim. signaalimuunnin
2 Paneeliohjearvo asetellaan ohjearvosivulla (REF) ,
katso kayttéohjeen kappale 7.5.
3 Ohjearvoa muutetaan digitaalitulojen DIA2 ja DIA3 avulla ("moottori-
potentiometri*):
- kosketin DIA2 kiinni = taajuusohje kasvaa
- kosketin DIA3 kiinni = taajuusohje pienenee
Taajuusohjeen muutosnopeus voidaan asetella parametrilla 2. 3.
4 Sama kuin asettelu 3, mutta ohjearvo asetetaan minimiin (par. 2.14 tai
par. 1. 1 jos par. 2.15 =0) joka kerta kun taajuusmuuttaja ohjataan
Seis-tilaan tai kun séahkoét katkaistaan taajuusmuuttajalta.
Kun parametrin 1. 5 arvo on 3 tai 4, annetaan parametrille 2. 1 auto-
maattisesti arvo 4 ja parametrille 2. 2 arvo 10.
1.6 Paikka B, ohjearvosignaali
Katso parametrin 1. 5 arvot.
1.7 Virtaraja
Parametri maarittaa taajuusmuuttajan antaman suurimman hetkellisen moottorivir-
ran. Virtarajaa voidaan haluttaessa laskea ulkoisella analogiasignaalilla,
ks. parametrit 2. 18 ja 2. 19.
1.8 U/f suhteen valinta
Lineaarinen: Moottorijannite kasvaa lineaarisesti taajuuden mukana 0 Hz:sta
0 kentdnheikennyspisteeseen. Kentanheikennyspisteessa ja sitd suu-
remmilla taajuuksilla moottorille sydtetddn nimellisjannite. Katso kuva
2.4-1. Lineaarista U/f-suhdetta on kaytettdva vakiomomenttikaytoissa.
Tatd tehdasasetusta tulee kayttaa, ellei ole erityista syytd muu-
hun asetukseen.
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Nelidllinen: Moottorin jannite kasvaa neliollisesti taajuuden kasvaessa 0 Hz:sta
1 kentdnheikennyspisteeseen. Kentdnheikennyspisteessa ja sita suu-
remmilla taajuuksilla moottorille sydtetaan nimellisjannite.

Katso kuva 2.4-1.

Moottori on alimagnetoitu nimellistaajuuden alapuolella. Se kykenee
tuottamaan vdhemman momenttia kuin lineaarisella U/f-suhteella
mutta on hiljaisempi. Neli6llistd U/f-suhdetta voidaan kayttaa sovel-
luksissa, missd momentin tarve kasvaa nopeuden nelidéssa. Tallaisia
ovat mm. keskipakopuhaltimet ja -pumput.

Y

Un [ _
(par 6 4) Oletusarvo: moottorin
: nimellisjannite

Kentanheikennyspiste

|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
) ) |
Lineaarinen |
|
|
|
|
|

Neliéllinen

I Oletusarvo: moottorin

| nimellistaajuus I Zi
(Par. 6. 3) UDO012K07
Kuva 2.4-1 Lineaarinen ja neliéllinen U/f-k&yra.
Ohjelmoi- U/f-kayra voidaan ohjelmoida kolmella eri pisteelld. Ohjelmointipa-
tava rametrit on selitetty kappaleessa 2.5.2. Ohjelmoitavaa U/f-kayraa
U/f-kayra voidaan kayttaa, ellei edellisilla asetuksilla saada kayttéon soveltu-
2 vaa toimintaa. Katso kuva 2.4-2.
A UV
un -

Par 6. 4 Oletusarvo: moottorin

A >al VO Kentanheikennyspiste
nimellisjannite

Par. 6.6 | ____

(Olet. 10%) ‘

Par. 6.7 : | Oletusarvo: moottorin

(Oa|l;gt 1_3%) : : g)ilmtellistaajuus & f[HZi
Par. 6.5 Par. 6. 3
(Olet. 5 Hz) Upo12K08

Kuva 2.4-2 Ohjelmoitava U/f -k&yré.
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Vacon Paikallis-/kauko-ohjaus Sivu 2-7
1.9 U/f-kdyrdn optimointi
Automaattinen  Moottorijannite kasvaa raskaissa kaynnistyksissa automaattisesti
momentin tuottamaan riittdvasti momenttia kuorman irroitukseen ja moottorin
maksimointi pydrimiseen pienilla nopeuksilla. Jannitteen nousu riippuu
moottorityypista ja -tehosta.
Automaattista kaynnistysmomentin maksimointia voidaan kayttaa
sovellutuksissa, joissa lahtdkitka on suuri, esim. kuljettimissa.
HUOM! Ajettaessa moottoria pienilléd taajuuksilla raskaalla momentilla, ei
moottorin oma puhalin jddhdytéa sité riittdvéasti kaikissa olosuh-
teissa.
Jos moottorin pit4dé toimia pitkid aikoja néissé olosuhteissa, Kiinnitéa
erityistd huomiota moottorin jdéhdytykseen. Kéyté ulkopuolista
Jaédhdytystd — esim. yliméaéaraisté jaahdytyspuhallinta — jos moot-
torin ldmpdtila pyrkii nousemaan liilkaa.
1.10 Moottorin nimellisjdnnite
Etsi asetusarvo U, moottorin arvokilvesta.
Taméan parametrin asettelu maaraé lahtdéjannitteen maksimiarvon, myds kentan-
heikennyspisteen parametri 6. 4 saa saman arvon. (100% x U,)
1. 11 Moottorin nimellistaajuus
Etsi asetusarvo f_ moottorin arvokilvesta.
Taman parametrin asettelu maaraa taajuuden, jolla lahtéjannite saavuttaa mak-
simiarvon. My6s kentanheikennyspiste, parametri 6. 3, saa saman arvon.
1.12 Moottorin nimellisnopeus
Etsi asetusarvo n_moottorin arvokilvesta.
1.13 Moottorin nimellisvirta
Etsi asetusarvo | moottorin arvokilvesta.
Taajuusmuuttajan sisdinen moottorin lampdsuoja funktio asettuu tdméan arvon
mukaan.
1. 14 Nimellinen verkkojéannite
Aseta parametrin arvo verkon nimellisjannitteen mukaan.
Parametriarvot on ennalta asetettu CX/CXL/CXS2, CX/CXL/CXS4, CX/CXL/CXS5
ja CX6 -sarjoissa, katso taulukko 2.4-1.
1. 15 Parametrien piilottaminen
Maarittelee, mitka parametriryhmat ovat kaytettavissa:
0 =ryhm& 0, ryhma 1 ja ryhma 2 ovat ndkyvissa
1 =ryhma 1 on nakyvissa
1.16 Parametrilukko

Maaérittelee, ovatko parametriarvot muutettavissa:

0 = parametriarvot ovat muutettavissa
1 = parametriarvot eivat ole muutettavissa

Jos haluat ohjelmoida lisda Paikallis-/Kauko-ohjaussovelluksen toimintoja, katso kappale 2.5
ryhmien 2—8 parametrien asettelusta.
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Sivu 2-8 Paikallis-/kauko-ohjaus Vacon
2.5 Erikoisparametrit, ryhméat 2—8
2.5.1 Parametritaulukot; Ryhma 2, Tulosignaalien parametrit
Nro. | Parametri Alue Askel Oletus | Asiakas| Maaritelma Sivu
DIAL DIA2
2.1 | Ohjauspaikan A Kay/ 0—4 1 0 0 = Kay eteen Kay taakse 2-15
Seis-logiikan valinta 1 =Kay/Seis Taaksepain
2 = Kéay/Seis Kay valmis
3 =Kay/puls.ohj.| Seis/puls.ohj.
4 =Kay eteen Mot.pot.YLOS
2.2 | DIA3toiminta @ 0—10 1 7 0 = Ei kaytossa 2-16
(liitin 10) 1 =Ulk.vika, sulkeutuva kontakti
2 = Ulk.vika, avautuva kontakti
3 =Kay valmis
4 = Kiihtyv./hidastuv.ajan valinta
5 =Taaksepain
6 = Ryomintataajuus
7 = Vian kuittaus
8 = Kiihtyv./hidastuv.toiminnan esto
9 = DC-jarrutuskasky
10 = Moottoripotentiometri ALAS
2.3 | Analogiatulon U, alue 0—1 1 0 0=0—10V 2-17
1 = Asiakaskohtainen asettelualue
2.4 | Uj,asiakaskoht. min. 0.00-100.00% | 0.01% | 0.00 % 2-17
Ui, asiakaskoht. max. 0.00-100.00% | 0.01 % | 100,00% 2-17
2.6 | Analogiatulon U;, kaanto 0—1 1 0 0 = Ei kaannetty 2-18
1 =Kaannetty
2.7 | Anal.tulon U;, suod.aika | 0.00-10.00s | 0.01s 0.10s 0 = Ei suodatusta 2-18
2.8 | Analogiatulon I, alue 0—2 1 0 0=0—20mA 2-18
1=4—20mA
2 = Asiakaskohtainen asettelualue
2.9 | I, asiakaskoht. minim. 0.00-100.00%| 0,01% | 0,00 % 2-19
2.10| li, asiakaskoht. maxim. | 0.00-100.00%| 0,01 % | 100,00% 2-19
2.11 | Analogiatulon I, kaanté 0—1 1 0 0 =Ei kaannetty 2-19
1 =Kaannetty
2.12 | Anal.tulonlj,suod.aika | 0.01-10.00s | 0.01s 0.10s 0 = Ei suodatusta 2-19
2.13 | Ohjauspaikan B Kay/ 0—3 1 0 DIB4 DIB5
Seis-logiikan valinta 0 =Kay eteen Kay taakse 2-20
@ 1=Kay/Seis Taaksepain
2 =Kay/Seis Kay valmis
3 =Kay/puls.ohj.| Seis/ puls.oh;.
2.14 | Ohjauspaikan A ohjearv. 0— 1Hz OHz Valitsee taajuuden, miké vastaa 2-20
skaalaus, minimi arvo par. 2. 15 minimi ohjearvosignaalia
2.15| Ohjauspaikan A ohjearv. O—fmax 1Hz OHz Valitsee taajuuden, miké vastaa 2-20
skaalaus, maksimi arvo 1.2 maksimi ohjearvosignaalia
0 = Skaalaus pois
>0 = Skaalattu maksimiarvo
2.16 | Ohjauspaikan B ohjearv. 0— 1Hz OHz Valitsee taajuuden, miké vastaa 2-20
skaalaus, minimi arvo par. 2. 17 minimi ohjearvosignaalia
2.17 | Ohjauspaikan B ohjearv. 0—fmax 1Hz OHz Valitsee taajuuden, miké vastaa 2-20
skaalaus, maksimi arvo 1.2) maksimi ohjearvosignaalia
0 = Skaalaus pois
>0 = Skaalattu maksimiarvo

Huom! @ = Parametriarvo voidaan muuttaa vain seis-tilassa.

(Jatkuu)
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Vacon Paikallis-/kauko-ohjaus Sivu 2-9
Nro. | Parametri Alue Askel | Oletus | Asiakas | Maaritelma Sivu
2.18 | Vapaan analogiatulosig- 0—2 1 0 0 = Ei kaytossa 2-20

naalin valinta 1 = Uj, (analogiajannitetulo)
2 =i, (analogiavirtatulo)
2.19 | Vapaan analogiatulosig- 0—4 1 0 0= Eitoimintoa 2-20
naalin toiminto 1 =Virtarajan (par. 1. 7) skaalaus
2 = DC-jarrutusvirran skaalaus
3 =Kiihd. ja hid. ajan lyhentaminen
4 =Momentin valvontaraj. skaalaus
2.20 | Moottoripotentiometrin 0.1—2000.0 0.1 10.0 2-22
laskunopeus Hz/s Hz/s Hz/s

Ryhma 3, Laht6- ja valvontaparametrit
Nro. | Parametri Alue Askel | Oletus | Asiakas | Maaritelma Sivu
3.1 | Analogialéhddn sisaltd 0—7 1 1 0=Eikaytosséd Skaala 100% 2-22

@ 1 = Laht6taajuus (0—fFax)
2 = Moottorin nop. (0—max. nop.)
3 = Lahtovirta (0—2,0 X lpct)
4 = Momentti (0—2 X Trmot)
5= Moottoriteho  (0—2 X Ppmot)
6 = Moottorijannite (0—100% x Upwmob)
7 = Valipiirin jann. (0—1000 V)
3.2 | Anal.lahdon suod.aika 0.00-10.00s | 0.01s 1.00s 2-22
3.3 | Anal.lahdon kaanto 0—1 1 0 0 = Ei kédannetty 2-22
1 = Kaannetty
3.4 | Analogialahddn minimi 0—1 1 0 0=0mA 2-22
1=4mA
3.5 | Analogialahddnskaala |10—1000 % 1% 100 % 2-22
3.6 | Digitaalilahdon sisaltd 0—21 1 1 0 = Ei kaytossa 2-23
1=Valmis
e 2= Ky
3=Vika

4 = Vika (kaannetty toiminta)

5 =Vacon ylilampdévaroitus

6 = Ulkoinen vika tai varoitus

7 = Ohjearvovika tai -varoitus

8 = Varoitus

9 = Suunta taaksepain

10 = Ryomintanopeus valittu

11 = Asetetussa nopeudessa

12 = Moottorisaataja kaytossa

13 = Lahtotaaj. valvontaraja 1 saav.

14 = Lahtotaaj. valvontaraja 2 saav.

15 = Momentin valvontaraja saav.

16 = Ohjearvon valvontaraja saav.

17 = Ulkoisen jarrun ohjaus

18 = Ohjaus I/O riviliittimilt&

19 = Taajuusmuuttajan lampdatila-
rajan valvonta

20 = Suunta eri kuin pyyntd

21 = Kaant. ulkoisen jarrun ohjaus

Huom! @ = Parametriarvo voidaan muuttaa vain seis-tilassa.

(Jatkuu)
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Sivu 2-10 Paikallis-/kauko-ohjaus Vacon
Nro. | Parametri Alue Askel Oletus | Asiakas | Maéaritelma Sivu
3.7 Relelahddn 1 sisaltd @ 0—21 1 2 Kuten parametri 3. 6 2-23
3.8 Relelahdon 2 sisaltd @ 0—21 1 3 Kuten parametri 3. 6 2-23
3.9 | Lahtdtaaj. valvonta- 0—2 1 0 O=Ei 2-24

rajan 1 toiminta 1=Alaraja
2 =Ylaraja
3.10 | L&ahtdtaaj. valvonta- 0.0—f1nax 0.1Hz | 0.0Hz 2-24
rajan 1 arvo (par. 1. 2)
3.11 | L&htdtaaj. valvonta- 0—2 1 0 O=Ei 2-24
rajan 2 toiminta 1=Alaraja
2 =Ylaraja
3.12| Lahtdtaaj. valvonta- 0.0—fna | 0.1Hz | 0.0Hz 2-24
rajan 2 arvo (par. 1. 2)
3.13 | Momentin valvonta- 0—2 1 0 O=Ei 2-24
rajan toiminta 1=Alaraja
2 =Ylaraja
3.14 | Momentin valvonta- 0.0—200.0% | 0.1% | 100.0% 2-24
rajan arvo X Thex
3.15| Ohjearvon valvonta- 0—2 1 0 O=Ei 2-24
rajan toiminta 1= Alaraja
2 =Ylaraja
3.16 | Ohjearvon valvonta- 0.0—frnax 0.1Hz | 0.0Hz 2-24
rajan arvo (par. 1. 2)
3.17 | UK. jarrunirtikytk. viive | 0.0—100.0s 0.1s 0.5s 2-25
3.18 | Ulkoisenjarrun 0.0—100.0s | 0.1s 1.5s 2-25
paallekytkentaviive
3.19 | Taajuusmuuttajan lampo- 0—2 1 0 0 =Eivalvontaa 2-25
tilarajan valvonta 1 = Alituksen valvonta
2 =Ylityksen valvonta
3.20 | Taajuusmuutajan lampo- | -10—+75°C 1 +40°C 2-25
tilarajan asettelu
3.21| 1/O-laajennuskortin @ 0—7 1 3 Ks. parametri 3. 1 2-22
analogialahdon sisali
3.22 | 1/O-laajennuskortin 0.00-10.00s | 0.01s 1.00s Ks. parametri 3. 2 2-22
anal. Iahdon suod. aika
3.23 | 1/O-laajennuskortin 0—1 1 0 Ks. parametri 3. 3 2-22
analogialahdon kaanto
3.24 | 1/O-laajennuskortin 0—1 1 0 Ks. parametri 3. 4 2-22
analogialahddn minimi
3.25| 1/O-laajennuskortin 10—1000% | 1% 100 % Ks. parametri 3. 5 2-22
analogialahdon skaala

Huom! @ = Parametriarvo voidaan muuttaa vain seis-tilassa.
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Ryhméa 4, Kayton ohjausparametrit

N:o. | Parametri Alue Askel Oletus | Asiakas| Maéritelma Sivu
4.1 Kiih./Hid.rampin 1 muoto | 0.0—10.0s 0.1s 0.0s 0 =Lineaarinen 2-25
>0 = S-kayran kiih./hid. aika
4.2 Kiih./Hid.rampin 2 muoto | 0.0—10.0s 0.1s 0.0s 0 =Lineaarinen 2-25
>0 = S-kayran kiih./hid. aika
4.3 | Kiihdytysaika 2 0.1-3000.0s | 0.1s 10.0s 2-26
4.4 Hidastusaika 2 0.1-3000.0s 0.1s 10.0s 2-26
4.5 | Jarrukatkoja @ 0—2 1 0 0 = Jarrukatkoja ei kéytdssa 2-26
1 = Jarrukatkoja kaytdssa
2 = Ulkoinen jarrukatkoja
4.6 Kéaynnistystoiminto 0—1 1 0 0 = Kiihdyttaen 2-26
1 =Vauhtikaynnistys
4.7 Pysaytystoiminto 0—1 1 0 0 = Vapaasti pyotrien 2-27
1 =Hidastaen
4.8 DC-jarrutusvirta 0,15—15x | 0,1A | 05X lhct 2-27
In(:T (A)
4.9 DC-jarrutusaika pysay- |0.00-250.00s | 0.01s 0.00s 0 =DC-jarru ei kaytossa 2-27
tyksessa
4.10 | DC-jarrutuksen 0.1—10.0Hz | 0.1 Hz| 15Hz 2-28
aloitustaajuus
4.11 | DC-jarrutusaika kdynnis-| 0.00-25.00s | 0.01s 0.00s 0 =DC-jarru ei kaytdssa 2-28
tyksessa
4.12 | RyOmintataajuusohje frnin—Tmax 0.1Hz | 10.0Hz 2-28
Ryhma 5, Estotaajuuksien parametrit
Nro. | Parametri Alue Askel | Oletus | Asiakas | Maéritelma Sivu
5.1 Estotaajuusalue 1 frnin— 0.1Hz |0.0Hz 2-29
alaraja par.5.2
5.2 Estotaajuusalue 1 frnin—Tfmax 0.1Hz |0.0Hz 0 = Estotaajuusalue leiole 2-29
ylaraja 1.1)(1.2) toiminnassa
5.3 Estotaajuusalue 2 frnin— 0.1Hz |0.0Hz 2-29
alaraja par.5.4
5.4 Estotaajuusalue 2 frnin—Tmax 0.1Hz |0.0Hz 0 = Estotaajuusalue 2 eiole 2-29
ylaraja 1.1)1.2 toiminnassa
5.5 Estotaajuusalue 3 frnin— 0.1Hz |0.0Hz 2-29
alaraja par.5. 6
5.6 Estotaajuusalue 3 frnin—Tmax 0.1Hz |0.0Hz 0 = Estotaajuusalue 3 eiole 2-29
ylaraja 1.1)1.2 toiminnassa
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Sivu 2-12 Paikallis-/kauko-ohjaus Vacon
Ryhma 6, Moottorin ohjausparametrit
Nro. | Parametri Alue Askel Oletus Asiakas | Méaéariteimé Sivu
6.1 | Moottorin ohjaustapa @ 0—1 1 0 0 =Taajuusohjaus 2-29
1=Nopeusohjaus
6.2 Kytkentétaajuus 1.0—16.0kHz|0.1 kHz [10/3.6 kHz 2-29
6.3 Kentanheikennyspiste 30—500Hz | 1Hz Param. 2-29
@ 1.11
6.4 | Jannite kentan- @ 15—200% | 1% 100 % 2-29
heikennyspisteessa X Unmot
6.5 | U/F-kayran keski- 0.0—fmax | 0.1Hz | 0.0Hz 2-29
pisteen taajuus @
6.6 | U/F-kayran keski- 0.00-100.00%| 0.01%| 0.00 % Parametrin maksimiarvo = 3-29
pisteen jannite @ X Unmot param. 6.4
6.7 | Lahtojannite 0.00-40.00% | 0.01%| 0.00 % 3-30
nollataajuudella @ X Unmot
6.8 | Ylijannitesataja 0—1 1 1 0 = Saatéja ei kaytdssa 3-30
1= Saataja on kaytossa
6.9 | Alijannitesaataja 0—1 1 1 0 = Saatgja ei kaytdossa 3-30
1= Saataja on kaytossa
Huom! @ = Parametriarvo voidaan muuttaa vain seis-tilassa.
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Ryhma 7, Suojaukset
Nro. | Parametri Alue Askel Oletus | Asiakas | Maaritelma Sivu
7.1 | Ohjearvovian vaste 0—3 1 0 0=Eitoimintaa 2-30
1 = Varoitus
2 =Vika, pysahtyy parametrin
4.7 mukaan
3 =Vika, pysahtyy vapaasti
pyorien
7.2 Vaste ulkoiseen vikaan 0—3 1 0 0 =Eitoimintaa 2-30
1 = Varoitus
2 =Vika, pysahtyy parametrin
4.7 mukaan
3 =Vika, pysahtyy vapaasti
pyorien
7.3 Moottorin vaihevahti 0—2 2 2 0 =Eitoimintaa 2-31
2 =Vika
7.4 | Maasulkusuojaus 0—2 2 2 0 =Eitoimintaa 2-31
2 =Vika
7.5 | Moottorin lampdsuoja 0—2 1 2 0=Eitoimintaa 2-32
1 = Varoitus
2 =Vika
7.6 | MoottorinlAmpoésuojan | 50.0—150.0% | 1.0% | 100.0 % 2-32
kulmapisteen virta X InmoTor
7.7 Moottorin lampdsuojan | 5.0—150.0% | 1.0% 45.0 % 2-32
nollataajuuden virta X lamoTor
7.8 | Moottorin lampdsuojan 0,5—300,0 0.5 17.0 Oletusarvo on asetettu moottorin | 2-33
aikavakiot minutes min. min. nimellisvirran mukaan
7.9 | Moottorin lampdésuojan 10-500 Hz 1Hz 35 Hz 2-33
kulmapisteen taajuus
7.10 | Jumisuoja 0—2 1 1 0 =Eitoimintaa 2-34
1 = Varoitus
2 =Vika
7.11 | Jumivirtaraja 5.0—200.0% | 1.0% | 130.0% 2-34
XlnmoTor
7.12 | Jumiaika 2.0—120.0s 1.0s 15.0s 2-34
7.13 | Maksimijumitaajuus 1—fmax 1Hz 25Hz 2-34
7.14 | Alikuormitussuojan 0—2 1 0 0 =Eitoimintaa 2-35
toiminto 1 = Varoitus
2 =Vika
7.15 | Alikuormitussuoja, kent. | 10.0—150.0% | 1.0% | 50.0% 2-35
heik. alueen kuorma X ThMOTOR
7.16 | Alikuormitussuoja, 5.0—150.0% | 1.0% | 10.0% 2-35
nollataajuuden kuorma X ThMOTOR
7.17 | Alikuormitussuoja, 2.0—600.0s | 1.0s 20.0s 2-36
alikuormitusaika
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Sivu 2-14 Paikallis-/kauko-ohjaus Vacon
Ryhma 8, Automaattisen jalleenkaynnistyksen parametrit
Nro. | Parametri Alue Askel Oletus | Asiakas | Madritelma Sivu
8.1 | Autom.jalleen kéaynn.: 0—10 1 0 0 = Eitoiminnassa 2-36
Yritysten lukumaarA
8.2 | Autom.jalleen kaynn.: 1—6000s 1s 30s 2-36
Yritysaika
8.3 | Autom.jalleen kaynn.: 0—1 1 0 0 = Kiihdyttaen 2-37
Kaynnistysmuoto 1 =Vauhtikaynnistys
8.4 | Autom.jlleen kaynn. 0—1 1 0 O=Ei 2-37
alijanniteviassa 1=Kylla
8.5 | Autom.jilleen kdynn. 0—1 1 0 0=Ei 2-37
ylijanniteviassa 1=Kylla
8.6 | Autom.jalleenkaynn. 0—1 1 0 O=Ei 2-37
ylivirtaviassa 1=Kylla
8.7 | Autom.jilleen kaynn. 0—1 1 0 O=Ei 2-37
ohjearvoviassa 1=Kylla
8.8 | Autom.jalleenkaynn. 0—1 1 0 O=Ei 2-37
yli/alilampdéviassa 1=Kylla
Taulukko 2.5-1 Erikoisparametrit, Ryhmét 2—S8.
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2.5.2 Ryhmien 2—8 parametrien kuvaus

2.1 Kday/Seis-logiikan valinta

O DIAL: sulkeutunut kosketin = kay eteen
DIA2: sulkeutunut kosketin = kdy taakse,
Katso kuva 2.5-1.

Eteen| Lahtétaa- Seis-toiminto
juus (par4.7)
= vap. pyodrien

oA - 1 4[,,

A
1
UD012K09

Kuva 2.5-1 K&y eteen/K4ay taakse.

Ensiksi valitulla suunnalla on aina korkein prioriteetti

Kun DIA1 kosketin avautuu, pyorimissuunta alkaa muuttua

GEE

Jos Kay eteen (DIA1) ja Kay taakse (DIA2) signaalit tulevat aktiiviseksi
yhtéaaikaa, K&y eteen signaali (DIA1) hallitsee.

1 DIA1L: sulkeutunut kosketin = kay avautunut kosketin = seis
DIA2: sulkeutunut kosketin = taakse avautunut kosketin = eteen
Katso kuva 2.5-2.

Eteen | Lahtétaa- Seis-toiminto
juus (par 4.7)
= vap. pyodrien

UD012K10

DA — |

Kuva 2.5-2 K&y, Seis, taakse.
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2 DIA1: sulk. kosketin = kay avautunut kosketin= seis
DIA2: sulk. kosketin = kay valmis avautunut kosketin = kay estetty

3 3-johdin ohjaus (pulssi ohjaus):

DIAL: sulk. kosketin = kay pulssi

DIA2: sulk. kosketin = seis pulssi

(DIA3 voidaan tarvittaessa ohjelmoida Taakse-ohjaukseen.)
Katso kuva 5.6-3.

4; DIAL: sulk. kosketin= kay eteen
DIAZ2: sulk. kosketin =  Ohjearvo kasvaa (moottoripotentiometriohje,
par. 2. 1 saa automaattisesti arvon 4, jos param.
1. 5:lla on arvo 3 tai 4).

Eteen | Laht6taa- Seis-toiminto Jos kay- ja seis-pulssit
juus (par 4.7) ovat samanaikaisia,
= vap. pyorien voittaa seis-pulssi

N Imin 50 ms
DIA2

UD012K11

Kuva 2.5-3 K&ay-pulssi / Seis-pulssi.

2. 2 DIA3 toiminto

1. Ulkoinenvika, sulk. kosketin = vika naytetdan ja moottori pysahtyy, kun
kosketin sulkeutuu
2: Ulkoinen vika, avautuva kosk. = vika néytetddn ja moottori pysahtyy, kun

kosketin avautuu
3. Kay valmis kosketin avoin = moottorin kdynnistaminen on estetty

kosketin sulk. = moottori on kaynnistettavissa

4: Kiihd. / Hid. kosketin avoin = kiihdytys-/hidastusaika 1 valittu

ajan valinta kosketin sulk. = kiihdytys-/hidastusaika 2 valittu

5. Taakse kontaktiavoin = eteen Toiminassa A-paikalla jos 2. 1= 3,
kosketin sulk.  =taakse ||ja B-paikalla jos 2.13 =3

6: RyOmintataaj. kosketinsulk.  =rydmintataajuus valittu taajuusohjeeksi

7: Vikakuittaus  kosketin sulk. = kuittaa kaikki viat

8: Kiihd./Hid. toiminnat estetty
kosketin sulk. = lopettaa kiihdyttamisen ja hidastamisen,

kunnes kosketin avataan

9: DC-jarrutuskasky
kosketin sulk. = DC-jarrutus toimii, kunnes kosketin avataan,
katso kuva 2.5-4.
DC-jarruvirta asetetaan parametrilla 4. 8.

10: Moott. potentiometri ALAS
kosketin sulk. = ohjearvo pienenee, kunnes kosketin avataan

Vacon Oyj Puhelin: 0201-2121 Fax: 0201-212 205
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A
Lahtotaajuus

Param. 4. 10
e

[ ] RN

DIA3

KAY
SEIS | UD012K32

a) DIA3: DC-jarrun ohjaustulo, seis-ohjelmointi = hidastaen

A

Lahtotaajuus

I t »
DIA3

KAY
SEIS

UD012K32

b) DIA3: DC-jarrun ohjaustulo, seis-ohjelmointi = vapaasti
pyorien

Kuva 2.5-4 DIA3 DC-jarrun aktivointitulona.

2.3 U, signaalialue

0 = signaalialue 0—10 V
1 = asiakaskohtainen asettelualue asiakaskohtaisesta minimista (par. 2. 4)
asiakaskohtaiseen maksimiin (par. 2. 5)

2.4 U, asiakaskohtainen minimi/maksimi
2.5 Nailla parametreilla voit asettaa U, signaalialueen mihin tahansa valilla 0—10 V.
Minimi asetus: Aseta U, signaali minimiin, valitse parametri 2. 4,

paina Enter-painiketta
Maksimi asetus:  Aseta U, signaali maksimiin, valitse parametri 2. 5,
paina Enter-painiketta
Huom! Parametriarvot voidaan asetella vain talla tavalla (ei nuoli ylos- / nuoli
alas-painikkeilla).

Vacon Oyj Puhelin: 0201-2121 Fax: 0201-212 205
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2.6

2.7

2.8

U, signaalin kaanto

U,, on ohjauspaikan B taajuus-
ohje, par. 1. 6 =1 (oletus).

Parametri 2. 6 = 0, ei kaantoa
analogiselle U, signaalille.

Kuva 2.5-5 Ei U,, -signaalin
kaantod.

Parametri 2. 6 = 1, analogisen
U, signaalin kaanto

max. U, signaali = min. aset. taajuus
min. U, signaali = maks. aset.taajuus

Kuva 2.5-6 U,, signaalin kdanta.

U, signaalin suodatusaika

Suodattaa héairiéita analogisesta
U;, signaalista.

Pitka suodatusaika hidastaa oh-
jauksen vasteaikaa.

Katso kuva 2.5-7.

Kuva 2.5-7 U, signaalin suodatus.

Analogiatulon I, signaalialue

0=0—20mA

1=4—20mA

2 = Asiakaskoht. signaalialue
Katso kuva 2.5-8.

A )
L ht taajuus

Par. 2. 17+ - - - e e e e

par.2.3 =1

Par. 2. 16 - ---- Uin = asiakask.

Uin
(littin 2)

0 Par. 2. 4

|
0V
uD012K27

Par. 2. 17hec--—--\--—-=—=———=——————-—-

par.2.3=1
Uin = asiakask.

Par. 2. 16 T-—--—--

Uin
(itn2)

UDO012K26

%
Suodattamaton
signaali

100% 4 - -

63% 4~ -——--

t[s]

UD012K15
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Analogiatulon I, asiakaskoh-
0 tainen minimi/maksimi

NN
 ©

Nailla parametreilla voit asettaa
., signaalialueen mihin tahansa
valilla 0—20 mA.

Minimi asetus:

Asetal,, signaali minimiin,
valitse parametri 2. 9, paina
Enter_—pglnlketta O 7
Maksimi asetus: par.2.8=2
Aseta | signaali maksimiin, n =
valitse parametri 2. 10, paina P S oA
Enter-painiketta

A
Laht6taajuus

Huom! Parametriarvot voidaan
asetella vain talla tavalla (ei nuoli
ylos- / nuoli alas-painikkeilla).

Katso kuva 2.5-8.

Kuva 2.5-8 Tulon | skaalaus.

par.2.8=1 |
par. 2. 14 lin=4—20mA,
U.i.n

(liitt. 3,4)

5

|

l

i ]

0 5 94 mA 2 10 20 mA
par. 2. par. 2. UD012K28

2.11 Analogiatulon [, kdanto

., ohjauspaikan A taajuusohje,

parametri 1. 5 = 0 (oletus)
par. 2. 15+

Parametri 2. 11 = 0, ei analogia-
signaalin |_kaantoa.

Parametri 2. 11 = 1, analogia-
signaalin I_kaanto, katso kuva
2.5-9.

par. 2. 14 7

max. | signaali = min. asetettu taajuus
min. | signaali = max. asetettu taajuus 0 4 mA

Uin
! (litt. ?:4)
20 mA

UD012K29

Kuva 2.5-9 |, signaalin kaanto.

2.12 Analogiatulon I, suodatusaika
%
Suodattaa héairidita analogisesta Suodattamaton

. . signaali
tulosignaalista ;.
Pitka suodatusaika hidastaa oh- 100% - -
jauksen vasteaikaa.
Katso kuva 2.5-10.

63% |- -} ----- A --signaal_ _______

t[s]

Kuva 2.5-10 Analogiatulon I, suo- ‘ Par. 2. 12

datusaika. UD012K30
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2.13 Ohjauspaikan B kdy-/seis-logiikan valinta
Katso parametri 2. 1, asettelut 0—3.

2. 14, Ohjauspaikan A ohjearvon skaalaus, minimiarvo/maksimiarvo
2.15 Asettelun rajat: 0 < par. 2. 14 <par. 2. 15 <par. 1. 2.

Jos parametri 2. 14 = 0 skaalaus ei ole oiminnassa.

Katso kuvat 2.5-11 ja 2.5-12.

A
Lahtotaajuus 4 Lahtotaajuus

_| _Maks. taajuus, par 1. 2 Maks. taajuus, par 1. 2
Par. 2. 15

B | L _______)

' Analogia- ia-
7 Min. tagjuus, par 1. 1 | tulo I\ —Min. taajuus, par 1. 1 ﬁjrllgl[o\?]la
0 10 UDO01K31 0 0 UD(;KIS
Kuva 2.5-11 Ohjearvon skaalaus. Kuva 2.5-12 Ohjearvon skaalaus, par. 2. 14 = 0.

2. 16, Ohjauspaikan B ohjearvon skaalaus,
2.17 minimi arvo/maksimi arvo
Katso parametrit 2. 14 ja 2. 15.

2.18 Vapaan analogiatulon valinta
Parametrin avulla valitaan vapaan (ei ohjearvokaytdssa olevan) analogiatulon
signaali:
0 = ei kaytdssa
1 =jannitetulo U,
2 =virtatulo I,

2.19 Vapaan analogiatulon toiminta

Parametrin avulla valitaan toimin-
to, johon se vaikuttaa:

0 = toiminto ei kaytossa 4

1 = virtarajan (par. 1. 7) S |
skaalaus Par. 1.7
Vapaallla analogiatulosig-
naalilla voidaan skaalata taa-
juusmuuttajan moottorille
sy6tettavan virran maksimi-
arvoa valilla 0—par. 1.7
aseteltu arvo.

Analogia-
Katso kuva 2.5-13. ! o .
ov Signaalialue v
A 20mA  UD012K61
g 20 mA

Vapaa

Kuva 2.5-13 Virran maksimiarvon

skaalaus.
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2 DC-jarrutusvirran vahentami-
nen

Jarrutusvirtaa voidaan saa- DC-jarrutus-

virta

taa vapaalla analogiatulolla o
valilla 0,15 x | .. — param. Par.4.8
4. 8 asetettu arvo.

Katso kuvaa 2.5-14.

0,15 X Incx

Vapaa analogia-
tulo

»

>

0 Signaalialue UDO012K58

Kuva 2.5-14 DC-+jarrutusvirran
vdhentdminen.

3 Kiihdytys-./Hidastusajan
lyhentédminen

Kiihdytys- ja hidastusaikaa
voidaan muuttaa vapaalla A
analogiatulolla seuraavan
kaavan mukaan:

Muutoskerroin R

Muuttunut Kiihd.(Hid.) aika =
param. 1. 3 (1. 4, 4. 3, 4. 4) asetus-
arvo /(muutoskerroin R

(kuvasta 2.5-15).

Vapaa analogia-
ul

>
>

Kuva 2.5-15 Kiihd./Hid.ajan lyhen- Signaalialue UD012K59
tédminen.

4 Momentin valvontarajan
skaalaus

Momentin valvontarajaa
voidaan muuttaa vapaalla Momentiraja

analogiatulolla valilla 0—

parametrilla 3.14 aseteltu s S |
valvontaraja.
Katso kuva 2.5-16.

‘apaa analogia-

£5
Shel

>
»

Kuva 2.5-16 Momentin valvontara- 0 Signaalialue UD012K60
Jan skaalaus.
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2.20

3.1

3.2

3.3

3.4

3.5

Moottoripotentiometrin
laskentanopeus

Maarittelee, kuinka nopeasti ohjearvo muuttuu moottoripotentiometriohjausta kay-

tettaessa.

Analogialdhddén sisélté

Parametrilla valitaan analogia-
l[&hdon sisalté 7 mahdollisuudes-
ta. Katso sivu 9, parametri 3. 1.

Analogialdhdén suodatusaika

Suodattaa analogialdhtoa.
Katso kuva 2.5-17.

Kuva 2.5-17 Analogialédhdén suoda-
tus.

Analogialdhdén kdénto

Kaantaa analogialahtdsignaalin:

maks. lahtdsign. = minimiasetusarvo
min. l&htdsign. = maksimiasetusarvo

Kuva 2.5-18 Analogialdhdén kdanté.

Analogialdhddén minimi

Méaaérittelee analogialahdoén ole-
maan joko 0 mA tai 4 mA (elava
nolla ). Katso kuva 2.5-19.

Analogialdhdén skaalaus

Analogialdhdon skaalaus.
Katso kuva 2.5-19.

%

100% -

63%

Suodattamaton
signaali

Suodatettu
signaali

t[s]

UD012K16

A
Analog.
1ahto-
virta

20 mA -

12mA —+

10 mA

AMA A= — — — — — — — =\ m - m—— o N - - — =l

|
| Param. 3.5
| = 200%

T param. 3.5

50%

Param. 3.5
=100%

Param. 3. 1:lla valittu
signaalin maks. arvo
>

0mA

T
0.5 1.0

>

UDO012K17

Vacon Oyj
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Signaali Signaalin max.arvo A
s .. . Analog.
Lahtotaa- Max.taajuus (p. 1. 2) lahte- Paam 3.5 Param 3.5
Juus oA IR T
L&hto 2X et y !
virta !
Moot. nopeus| Max.nopeus (n xf_ /f) :
Momentti 2XTnMot P2mAt---—— L m e o + param. 3.5
Moot. teho 2 X P vot I Ry 2500
Moot.jannite | 100 % X U,y " !
Valip.jannite | 1000 V F !
Par.3.4=1 e |
4mA +*~ ,
Par‘am, 3. L:lla valitun
Par.3.4=0 signaalin maks. arvo
0mA t ‘ >
0 0.5 10 UD012K18
Kuva 2.5-19 Analogialdhddn skaala.
3.6 Digitaalildahddn sisélté
3.7 Releldhdon 1 sisélté
3.8 Relaldhdoén 2 sisélté
Asetusarvo Selitys
0 = Ei kaytdssa Ei toiminnassa
Digitaalilahté DO1 on alhaalla ja johtaa virtaa seké ohjel-
moitavat releléhdét (RO1, RO2) ovat aktiivisia, kun:
1 = Valmis Taajuusmuuttaja on valmis toimimaan
2 =Kay Taajuusmuuttaja toimii
3 =Vika On tapahtunut vikalaukaisu
4 =Vika kdannetty Laht6 on aktiivinen, kun vikalaukaisua ei ole tapahtunut
6 = Vacon ylilampdévaroitus Jaahdytyselementin [amp6étila on saavuttanut +70°C
6 = Ulkoinen vika tai varoitus Vika tai varoitus riippuen parametrista 7.2
7 = Ohjearvovikatai -varoitus Vika tai varoitus riippuen parametrista 7. 1
- jos analogiaohje on 4—20 mA ja signaali on <4mA
8 = Varoitus Aina kun varoitus on voimassa,
9 = Taaksepéin Taaksepain-ohjaus on annettu
10= RyOmint&taajuus Rydmintataajuus-ohjaus on annettu
11 = Asetellussa nopeudessa Lahtétaajuus on saavuttanut ohjearvon
12= Moottorisdataja aktiivinen Ylijannite- tai ylivirtasdataja on toiminnassa
13= Lahtétaajuusvalvonta 1 Lahtotaajuus on alittanut / ylittnyt asetellun
Alarajan/ Ylarajan (par. 3. 9 ja par. 3. 10)
14= La&ht6taajuusvalvonta 2 Lahtotaajuus on alittanut / ylittnyt asetellun
Alarajan/ Ylarajan (par. 3. 11 ja par. 3. 12)
15= Momentinvalvonta Momentti ei valvonta-alueella
16= Ohjearvon valvonta Ohjearvo ei valvonta-alueella
17= Ulkoisen jarrun ohjaus Ulkoinen jarru pé&alle/pois-ohjaus aseteltavilla viiveilla
(param. 3. 17 ja 3. 18)
18= Ohjaus riviliittimilta Ulkoiset ohjaukset valittu kayttéon ohjelm. painikk. n:o 2
19= Taajuusmuuttajan lampétila Taajuusmuuttajan lapdtila on ylittdnyt/alittanut asetellun
-rajan valvonta valvontarajan (par. 3. 19 ja par. 3. 20)
20= Suunta eri kuin pyyntd Moottorin pydrimissuunta on ohjauskéskyn vastainen
21 = K&ant. ulkoisen jarrun ohjaus Ulkoinen jarru ON/OFF ohjaus (par.3.17 ja 3.18),
ulostulo aktiivinen kun jarrun ohjaus OFF
Taulukko 2.5-2 Digitaalildhddn DO1 ja ldhtéreleiden RO1 and ROZ2 sisélto.
Vacon Oyj Puhelin: 0201-2121 Fax: 0201-212 205
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3.9 Lahtétaajuuden valvontaraja 1, valvontatoiminta
3.11 L&htétaajuuden valvontaraja 2, valvontatoiminta

0 = ei valvontaa
1 = alarajavalvonta
2 = ylarajavalvonta

Jos lahtétaajuus alittaa/ylittda asetellun rajan (3. 10, 3. 12), aktivoituu digitaalilahto
DO1 tai relelahté RO1 tai RO2 riippuen parametrien 3. 6—3. 8 asetuksesta.

3. 10 L&htétaajuuden valvontarajan 1 arvo
3.12 L&htétaajuuden valvontarajan 2 arvo

Lahtotaajuuden arvo, mita valvo- \
taan parametriasetuksilla 3. 9 ja fHz] Par3.9=2
3. 11. Katso kuva 2.5-20. |

|

I
Par3.104 - - -------- S \

I

I

I

I

upo12k19 t
>

Esim: |31 ROlj 21|ROI— |21 ROlj

Kuva 2.5-20 Léhtdtaajuuden 22| RO1 22 le 22| RO1
valvonta. 23| ROY— 23| RO1 23| ROI—
3.13 Momentin valvontatoiminnan
mdédérittely

0 = ei valvontaa
1 = alarajan valvonta
2 =ylarajan valvonta

Jos laskennallinen momentin arvo alittaa/ylittaa asetellun rajan (3. 14), aktivoituu
digitaalilahtd DOL1 tai relelahtdé RO1 tai RO2 riippuen parametrien 3. 6—3. 8
asetuksesta.

3. 14 Momentin valvontarajan arvo

Laskennallisen momentin raja-arvo, jota valvotaan parametriasetuksilla 3. 13.
Momentin valvontarajan arvoa voidaan haluttaessa pienentaa ulkoisella analogia-
signaalilla, ks. parametrit 2. 18 ja 2. 19.

3. 15 Ohjearvon valvonta, toiminnan méérittely

0 = ei valvontaa

1 = alarajan valvonta

2 =ylarajan valvonta

Jos ohjearvo alittaa/ylittaa asetetun rajan (3. 16), aktivoituu digitaalilahté DO tai
relelahtd RO1 tai RO2 riippuen parametrien 3. 6—3. 8 asetuksesta.

3. 16 Ohjearvon valvontarajan arvo

Taajuusarvo, jota valvotaan parametriasetuksella 3. 15.

Vacon Oyj Puhelin: 0201-2121 Fax: 0201-212 205
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3.17 Ulkoisen jarrun poiskytkentéaviive
3. 18 Ulkoisen jarrun pé&éllekytkentéviive

Parametrien avulla ulkoisen jarrun poiskytkenta ja paallekytkenta voidaan "tahdis-
taa" Seis- ja Kay-signaaleihin halutulla viiveella, ks. kuva 2.5-21.

a)
tore = Par. 3. 17 toy = Par. 3. 18

| Digitaali- tai

I
| relelahto
I

Ulkoinen jarru:

El jarrutusta

|
jarrutus ON :
I

DIAL: K&y eteenp.

Seis

DIA2: Kay taaksep.
Seis t

>

UDO012K45
b)

toee = Par. 3. 17 toy = Par. 3. 18

OFF

Ulkoinen jarru: ‘

El jarrutusta ! Digitaali- tai
jarrutus ON | | relelahtd
—_
I

I
I
DIAL: Kay- |
pulssi 1
[
DIA2: Seis-
pulssi

Kuva 2.5-21 Ulkoisen jarrun ohjaus  a) Kdy/Seis-ohjausvalinta, par. 2. 1 =0, 1 tai 2
b) Kdy/Seis-ohjausvalinta, par. 2. 1 = 3.

Jarrun ohjaussignaali voidaan ohjelmoida joko digitaalilahtoon DO1 tai relel&ahtéon
RO1 tai RO2, ks. parametrit 3. 6—3. 8.

3.19 Taajuusmuuttajan lampdétilarajan valvontatoiminto

0 = Ei valvontaa
1 = Alituksen valvonta
2 = Ylityksen valvonta

Jos taajuusmuuttajan jadhdytyselementin lampdétila ylittad/alittaa parametrilla 3. 20
asetellun rajan saadaan waroitussignaali joko digitaalilahtéén DO tai relelahtbon
ROL1 tai RO2, ks. parametrit 3. 6—3. 8.

3. 20 Taajuusmuuttajan ldmpdétilavalvonnan asetusarvo

Taajuusmuuttaja lampétila, jonka ylitysté/alitusta valvotaan parametrilla 3. 19.

4.1 Kiihtyvyys-/ hidastuvuusrampin 1 muoto
4.2 Kiihtyvyys-/ hidastuvuusrampin 2 muoto
Kun nopeuden muutoksiin halutaan pehmeytta, kaytetaan lineaarisen muutoksen
sijasta ns. S-kayrda. Tasséa kiihdytys- tai hidastusrampin alku- ja loppupaahan muo-
dostetaan pyoristys kuvan 2.5-22 mukaan.
Vacon Oyj Puhelin: 0201-2121 Fax: 0201-212 205

Paivystys: 040-8371 150 E-mail: vacon@vacon.com



Sivu 2-26

Paikallis-/kauko-ohjaus Vacon

Pyoristys muodostetaan parametrilla 4. 1 kiihdytys- ja hidastusaikaa 1 koske-
ville nopeuden muutoksille. Kiihdytys- ja hidastusajalle 2 py6ristys muodostetaan
parametrilla 4. 2.

Asettamalla ko. parametrin arvo
nollaksi, kiihtyvyys ja hidastuvuus Y 2
toimivat lineaarisesti ilman pydris-
tyksid. Asettamalla tama arvo 0,1 J/
—10 s valille, saadaan sita peh- .
me&mpi nopeuden muutos, mité
suurempaa arvoa kaytetaan.

Katso kuva 2.5-22.

[

Kuva 2.5-22 S-kdyrd kiihdytyksesséa/ UDO1ZKIO

hidastuksessa.

4.3 Kiihtyvyysaika 2
4.4 Hidastuvuusaika 2

Kiihtyvyysaika on se aika, mik& kuluu lahtdntaajuuden nousemiseen asetetusta

minimitaajuudesta asetettuun maksimiin askelmaisessa ohjeen muutoksessa. Hi-

dastuvuusaika maaritella&n painvastaisessa muutoksessa. TAma parametripari
antaa mahdollisuuden kayttaa kahta kiih./hid.-aikaparia samassa sovellutuksessa.

Muutosajat 2 saadaan kayttoon tassa sovellutuksessa digitaalitulolla DIA3. Katso

parametri 2. 2.

4.5 Jarrukatkoja
0 = Ei jarrukatkojaa
1 = Jarrukatkoja ja -vastus asennettu
2 = Ulkoinen jarrukatkoja
Kun jarrukatkoja on valittu kayttdon, kuorman ja moottorin hitausmassan energia
voidaan sy6ttaa jarrukatkojalla vastukseen. Nain voidaan kayttaa hidastuksessa
yhté& suurta momenttia kuin kiihdytyksessakin.

4.6 Ké&ynnistystoiminto

Kiihdyttaen:

0  Taajuusmuuttaja kaynnistyy 0 Hz:lla ja kiihdyttda aseteltuun ohjetaajuuteen
asetellulla kiihdytysajalla (kuorman hitausmassa saattaa kuitenkin pidentaa
kiihdytysaikaa).

Vauhtikaynnistys:

1  Taajuusmuuttaja on mahdollista kdynnistad pyorivdan moottoriin sit pysayt-
tamatta. Taajuusmuuttaja etsii automaattisesti nopeuden, jolla moottori pyorii.
Tamaén jalkeen se sadataa lahtotaajuuden aseteltua kiihdytys- tai hidastuvuus-
aikaa kayttaen ohjetaajuuteen.

Tata kaynnistysmuotoa kannattaa kayttaa silloin, kun ei haluta tai ei voida
pysayttaa moottoria ennen sen kytkemista taajuusmuuttajan ohjaukseen.
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4.7 Pysdytystoiminto
Vapaasti pydrien:

0 Kun taajuusmuuttaja saa Seis-ohjauksen, se jattdd moottorin vapaasti pyori-

maan ilman ohjausta.
Hidastaen:

1  Kuntaajuusmuuttaja saa Seis-ohjauksen, se hidastaa moottoria asetettua hi-
dastusaikaa kayttéen tai, jos kuorman hitausmassa on suuri aseteltuun hidas-
tukseen néhden, niin nopeasti kuin se on mahdollista ilman ylijannitelaukaisua.
Mikali hidastusta halutaan nopeuttaa, on kaytettava jarrukatkojaa ja -vastusta.

4.8 DC-jarrutusvirta
Maarittelee tasavirran, joka ohjataan moottoriin DC-jarrutuksen aikana.
DC-jarrutusvirtaa voidaan haluttaessa pienentédé ulkoisella analogiasignaalilla, ks.
parametrit 2. 18 ja 2. 19.
4.9 DC-jarrutusaika pysédytyksessé
Maadrittelee jarrutustoiminnon ja jarrutusajan pysaytyksessa.
Katso kuva 2.5-23.
0 = DC-jarrutus ei ole kaytdssa
>0 = DC-jarrutus on kaytdssa ja sen toiminta riippuu pysaytystoiminnon asettelusta,
(param. 4. 7), ja jarrutusaikaparametrin 4. 9 arvosta:
Parametri 4. 7 (Pysaytystoiminto) = 0 (vapaasti pyérien):
Kun taajuusmuuttaja saa seis-ohjauksen, se alkaa valittotmasti syottaa aseteltua
tasavirtaa moottorille. Talla tavalla moottori voidaan pysayttada nopeimmalla
mahdollisella tavalla ilman jarrukatkojaa.
Jarrutusaika riippuu asetellun ajan liséksi lahtétaajuuden arvosta, jolla seis-
ohjaus annetaan. Jos lahtétaajuus on >moottorin nimellistaajuus (par 1.11),
on jarrutusaika aseteltu (param.4. 9). Jarrutusaika lyhenee lineaarisesti lahto-
taajuuden laskiessa. Kun lahtdtaajuus on <10 % nimellisestd, on jarrutusaika
10 % asetellusta jarrutusajasta.
AfOUt “fout
fn fn +
\ N Lahtotaajuus
\\\/ Moottorin nopeus
N
N \ N Lahtétaajuus
N .
DC.jarmu palla \\\ 0.1 x fn - Moottorin nopeus
\ \\ +— DC-jarru paalla
N t N t
‘ t=1xpar.4.9 . t=0,1xpar.4.9 "
ggs EIE-E\IYS UD012K21
Kuva 2.5-23 DC-jarrutusaika, kun param.4. 7 = 0.
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Param. 4. 7 (Pysaytystoiminto) = 1 (hidastaen):

Kun taaajuusmuuttaja saa seis-ohjauksen, se hidastaa moottorin nopeutta ase-
tettujen hidastuvuusparametrien mukaan parametrilla 4. 10 maaréattyyn taajuu-
teen, jossa DC-jarrutus alkaa.

Jarrutusaika maaritellaan fou
parametrilla 4. 9.

\ ___— Moottorin nopeus
\

\\ Lahtotaajuus

Jos kuorma sisaltaa suu-
ren hitausmassan, suosi-
tellaan kaytettavaksi jarru-
katkojaa ja -vastusta.
Katso kuva 2.5-24.

N\ DC-jarrutus

\ t

A >

I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
:
I
Par.4.10 F-------- R \
I
I
I
I
I
I
I

t=Par. 4.9
Kuva 2.5-24 DC-jarrutus, KAY

SEIS UDO012K23
kun param. 4.7 = 1.

4.10 DC-jarrutuksen aloitustaajuus
Katso kuva 2.5-24.
4. 11 Jarrutusaika kdynnistyksessé

0 = DC-jarrutusta ei kayteta

>0 = DC-jarrutusta kaytetaan
kaynnistyksessa. Talla para-
metrilla m&aritelldan DC- LahtGtaajuus
jarrutuksen aika.

Jarrutuksen jélkeen lahtotaa-
juus nousee siten, kuin para-
metriasetuksilla on maaratty.
(Kéaynnistystoiminto par. 4. 6,
muutosajat param.l. 3 ja
1.4(4.3ja4. 4)). . .
, Par4. 11,

Katso kuva 2.5-25 |

. KAY
Kuva 2.5-25 DC+jarrutus SEIS UD012K22

kdynnistyksesséa.

\

4. .12 Rydémintdtaajuusohje

Parametriarvo méarittelee rydmintataajuuden. Ryomintataajuus voidaan ohjel-
moida aktiiviseksi digitaalitulolla DIA3. Katso parametri 2. 2.
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51 Estotaajuusalueiden alarajat /
52 ylédrajat
53 4 1z
5.4 Joissakin sovellutuksissa tietyt
5.5 lahtotaajuudet aiheuttavatme- | |
5.6 kaanisia resonansseja. Nailla
parametreilla voidaan asetella -
. T Y-
kolme estotaajuusaluettavalila | """ : >
0—f__. Katso kuva 2.5-26. l l
Estotaajuusalueen yli "hypataan”
kiihtyvyys- ja hidastuvuusaikojen 51 | 5.2
i i 5.3 | 5.4
mukaisesti. -
- 2]
Kuva 2.5-26 Esimerkki estotaajuus- | | UooiaKas
alueen asetuksesta.
6.1 Moottorin ohjausmuodot
0 = Taajuusohjaus: Riviliittimen ja paneelin ohjearvot ovat taajuusohjeita ja
taajuusmuuttaja sdataa lahtétaajuutta (lahtétaajuuden reso-
luutio 0,01 Hz)
1 = Nopeussaato: Riviliittimen ja paneelin ohjearvot ovat nopeusohjeita ja
taajuusmuuttaja saatad moottorin pyorimisnopeutta (s&ato-
tarkkuus + 0,5%).
6.2 Kytkentéataajuus
Moottorin &ani pienenee kykentataajuutta nostamalla. Kykentataajuuden nostami-
nen lisda laitteen havidita ja pienentaa sen jatkuvaa kuormitettavuutta.
Ennenkuin muutat kytkentataajuutta tehdasasetuksesta 10 kHz (3,6 kHz >30 kW
tehoilla), tarkista sallittu kuormitettavuus kayttdohjekirjan kappaleen 5.2 kuvassa
5.2-3 olevista kayrista.
6.3 Kentédnheikennyspiste
6.4 Kentédnheikennyspisteen jénnite
Kentdnheikennyspiste on l&ht6taajuus, jossa lahtdjannite saavuttaa maksimiarvon-
sa (par. 6. 4). Kentdnheikennyspisteen ylapuolella lahtéjannite pysyy asetellussa
maksimiarvossaan.
Kentdnheikennyspisteen alapuolella Iahtdjannite riippuu U/f-kayrén asettelupara-
metreista 1. 8, 1. 9, 6. 5, 6. 6 ja 6. 7. Katso kuva 2.5-27.
Kun parametrit 1. 10 ja 1. 11, moottorin nimellisjannite ja nimellistaajuus, on asetettu,
myds parametrit 6. 3 and 6. 4 asettuvat automaattisesti vastaaviin arvoihin.
Jos haluat kayttdd kentéanheikennyspisteelle ja maksimijannitteelle poikkeavia
arvoja, muuta nama parametrit vasta, kun olet asettnut parametrit 1. 10 ja 1. 11.
6.5 U/f-kdyré, keskipisteen taajuus
Jos ohjelmoitava U/f-kayra on valittu parametrilla 1. 8, talla parametrilla maéari-
tetdan kayran keskipisteen taajuus. Katso kuva 2.5-27.
6.6 U/f-kdyré, keskipisteen jénnite
Jos ohjelmoitava U/f-kayra on valittu parametrilla 1. 8, talla parametrilla maéari-
tetdan kayran keskipisteen jannite. Katso kuva 2.5-27.
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6.7 L&htéjénnite nollataajuudella
Jos ohjelmoitava U/f-kayra on valittu parametrilla 1. 8, talla parametrilla maari-
tetdan nollataajuuden jannite. Katso kuva 2.5-27.
AUV
un - - -~
Par 6. 4 g:ﬁgﬁsj‘g’%goomfin : Kentanheikennyspiste
Par. 6.6 | _ :
(Olet. 10%) ‘ ‘
(Olet 1/3%) | | e " flHz]
Par. 6. 5 Par. 6.3
(Olet. 5 HZ) UD012K08
Kuva 2.5-27 Ohjelmoitava U/f-k&yra.
6.8 Ylijdnniteséétéaja
6.9 Alijénnitesé&étéja
Jos kayttosovellus edellyttda vakiona pysyvaa taajuutta jannitevaihteluista huolimatta,
voidaan nailla parameteilla kytkea ylijannite- ja /tai alijannitesaatéja pois toiminnasta.
Saatajien toiminnan poiskytkenta saattaa auttaa tilanteissa, joissa syottoverkon jan-
nite vaihtelee enemman kuin -15%—+10% ja tasta johtuen taajuusmuuttajan lahto-
taajuus vaihtelee vastaavasti.
Jannitesaatajien poiskytkentad saattaa puolestaan aiheuttaa yli-/alijannitelaukaisuja.
7.1 Ohjearvovian vaste
0 = ei vastetta
1 = varoitus
2 = vikailmoitus, pysaytystoiminto vian havaitsemisen jalkeen parametrin 4.7 mukaan
3 = Vikailmoitus, pysaytystoiminto vian havaitsemisen jalkeen aina vapaasti pyorien
Varoitus- tai vikailmoitus generoidaan, jos 4—20 mA ohjearvosignaalia kayte-
t&an ja signaali laskee alle 4 mA. Varoitus- tai vikailmoitus voidaan ohjelmoida digi-
taalilahtéon DOL1 ja/tai relelahtéon RO1 tai RO2.
7.2 Vaste ulkoiseen vikaan
0 = ei vastetta
1 = varoitus
2 = vikailmoitus, pysaytystoiminto vian havaitsemisen jalkeen parametrin 4.7
mukaan
3 = Vikailmoitus, pysaytystoiminto vian havaitsemisen jalkeen aina vapaasti
pyorien
DIA3 on ohjelmoitava ulkoisen vian tuloksi. Varoitus- tai vikailmoitus generoidaan,
kun digitaalitulossa DIA3 on aktiivinen ulkoinen vikasignaali. Katso parametri 2. 2.
Varoitus- tai vikailmoitus voidaan ohjelmoida digitaalilahtoon DO ja/tai releldhtoon
RO1 tai RO2.
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7.3 Moottorin vaihevahti

0 = el toimintaa
2 = Vikailmoitus

Moottorin vaihevahti valvoo, etta jokaisessa moottorin vaiheessa kulkee likimaarin
saman suuruinen virta. Talla parametrilla tAma toiminto voidaan ohjelmoida pois
paalta.

7.4 Maasulkusuojaus

0 = ei toimintaa
2 = Vikailmoitus

Maasulkusuojaus valvoo, etta moottorin vaihevirtojen summa on nolla. Talla para-
metrilla tAma toiminto voidaan ohjelmoida pois paalta. Taajuusmuuttajan ylivirtasuoja
on kuitenkin aina toiminnassa ja suojaa laitteen suurivirtaisissa maasuluissa.

Moottorin lampdsuojaparametrit 7. 5—7. 9
Yleista

Moottorin lAmpdsuojan tarkoituksena on suojata moottoria ylikuumenemiselta. Taajuusmuuttaja
voi syottaa moottorille sen nimellisvirtaa suurempaa virtaa. Jos moottorin kuormitustilanne vaatii
virtaa, joka on suurempi kuin moottorin nimellisvirta, moottori voi ylikuumeta. Ylikuumeneminen
on mahdollista etenkin alhaisilla pydrimisnopeuksilla, silla silloin moottorin jaadhdytyskyky on
heikentynyt ja kuormitettavuus on vastaavasti pienempi. Jos moottori on varustettu ulkoisella

jaahdytyspuhaltimella, kuormitettavuuden pieneneminen ei ole niin suuri.

Moottorin lAmpdésuojan toiminta perustuu laskenta-
malliin, joka kayttaa taajuusmuuttajan lahtdvirtaa
moottorin kuormitustilanteen laskentaan. Kun taa-
juusmuuttaja kytketaan jannitteiseksi, laskentamalli
kayttad jadhdytyselementin l[ampdétilaa moottorin
kaynnistyshetken lampétilan oletusarvona ja
moottorin ympariston lapdtilalle arvoa +40°C.

Moottorin lampoésuojaa voidaan saataa paramet-
riasetteluilla. Virtaraja I+ maarittelee kuormitusvir-
ran, jonka ylapuolella moottori ylikuormittuu. Taméa
virtaraja on riippuvainen léht6taajuudesta ja se
asetellaan parametreilla 7. 6, 7. 7 ja 7. 9, katso
kuva 2.5-28. Parametrien oletusarvoina on nimel-
lismoottorin lajikilven mukaiset arvot.

Lampenemékayra muuttuu suhteessa lahtovirran
neli6én. Lahtdvirran arvolla I+ lampdsuojan toimin-
takayréa saavuttaa nimellispisteensé 100 %. Virran
arvolla 75 % x It lampenemé& saavuttaa 56 %:n
tason ja virralla 120 % x I+ lampenemé saavuttaa
144 %:n tason. LAmpdsuoja toimii (ks. par. 7. 5),
kun lampenemé saavuttaa 105 %: tason.
Lampodsuojan toimintanopeutta voidaan muuttaa
parametrilla 7. 8. Mit& suurempi moottori on, sité
hitaammin se saavuttaa loppulampenemansa.

Moottorin [ampenemaé valvotaan kayttépaneelin
naytdén avulla, ks. kayttéohjeen taulukko 7.3-1:
Valvottavat/mitattavat signaalit.

i VAROITUS!

Laskentamalliin perustuva lampdsuoja ei suojaa moottoria
ylikuumenemiselta, jos moottorin jdéhdytys on huonontunut
Jjaéhdytysilman kierron estymisen, lian tai pélyn vaikutuksesta.

0201-2121
040-8371 150
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7.5 Moottorin ldmpdosuoja
Toiminnot:
0 = ei kaytdssa
1 = varoitusilmoitus
2 = vikailmoitus
Vika- ja varoitustoiminnot antavat nayttéon saman ilmoituskoodin. Jos vikatoiminto
on kaytossa, kaytto pysahtyy ja aktivoi vikailmoituksen l[ampdrajan ylittyessa. LAmpo-
suojauksen poistaminen kaytosta nollaa moottorin lampeneman 0 %:ksi.
7.6 Moottorin ldmpdésuojan kulmapisteen virta
Virta-arvo voidaan asetella valilla 50,0—150,0 % x I ..
Parametrilla asetellaan lampenemakayran kulmapisteen (par. 7. 9) ylapuolella oleva
toiminta-arvo, ks. kuva 2.5-28.
Arvo asetellaan prosentteina parametrilla 1. 13 asetellusta moottorin nimellisvirrasta
(ei taajuusmuuttajan l&htovirrasta).
Moottorin nimellisvirta on virta, jolla
moottoria voi nimellisolosuhteissa A
kuormittaa ilman etta se ylikuu- S
Virtaraja
menee. par. 1.7
Jos parametria 1. 13 muutetaan, Ylikuormitusalue
muuttuu parametrin 7. 6 arvo Par.7.6 1— ———— — — — — It
automaattisesti oletusarvoksi. \
Parametrin 7. 6 (tai parametrin }
1. 13) muuttaminen ei vaikuta taa- Par. 7.7 t \
juusmuuttajan maksimilahtovir- \
taan, joka asetellaan parametrilla \
\
1.7. ‘ f
Par. ‘7. 9 uMCHLVM
Kuva 2.5-28 Moottorin kuormitet-
tavuuden asettelut.
7.7 Moottorin ldmpdésuojan nollataajuuden virta
Virta-arvo voidaan asetella valilla 10,0—150,0 % X lymotor-
Parametrilla asetellaan lampenemakayran nollataajuuden virta-arvo, ks. kuva 2.5-
28.
Oletusarvo on maaritelty olettaen, ettd moottorilla ei ole ulkoista jaahdytyspuhallinta.
Jos moottori on varustettu ulkoisella puhaltimella, timan parametrin arvoksi voidaan
asetella ~90 %.
Arvo asetellaan prosentteina parametrilla  Jos parametria 1. 13 muutetaan, muuttuu pa-
1. 13 asetellusta moottorin nimellisvirrasta  rametrin 7. 7 arvo automaattisesti oletusar-
(ei taajuus-muuttajan lahtdvirrasta). Moottorin -~ VOksi.
nimellisvirta on virta, jolla moottoria voi nimellis- . . .
olosuhteissa kuormittaa ilman etta se ylikuu- ~Parametrin 7. 7 (tai parametrin 1. 13) muutta-
menee. minen ei vaikuta taajuusmuuttajan maksimi-
lahtdvirtaan, joka asetellaan parametrilla
1.7.
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7.8

7.9

Moottorin ldmpdésuojan aikavakio

Aikavakio voidaan asetella valilla 0,5—300 min.

Aikavakio vastaa moottorin lampenemaaikavakiota. Mitd suurempi moottori on sita
pidempi on aikavakio. Lampdsuojan laskentamallissa aikavakio on aika, jona
laskennallinen lampenemakayra saavuttaa 63 % loppuarvostaan.

Moottorin lampoaikavakio maaraytyy moot-  Jos moottorin tg -aika on tunnettu (moottori-
torin konstruktion perusteella ja se onvalmis-  valmistajan antama), voidaan aikavakio
tajakohtainen. asetella sen mukaan. Peukalosadnnon
mukaan aikavakio voidaan laskea: T [min] =
2 x tg [s] (tg ONn aika, jonka moottori voi kayda
ylikuumenematta kuusinkertaisella nimel-
lisvirralla). Jos taajuusmuuttaja kytketdan
seis-tilaan, muuttuu aikavakio automaatti-
sesti kolminkertaiseksi, koska talléin moot-
torin jaéhdytys perustuu ilman vapaaseen
kiertoon.

Aikavakion oletusarvo lasketaan parametreilla
1. 12 ja 1. 13 annetuista moottorin nimel-
listiedoista. Jos jompaa kumpaa paramet-
reista muutetaan, muuttuu aikavakion arvo
automaattisesti uuteen oletusarvoonsa.

Moottorin ldmpdosuojan kulmapisteen taajuus

Taajuus voidaan asetella valilla 10—500 Hz.
Lampenemakayran kulmpiste on taajuus, jonka ylapuolella moottorin kuormitet-
tavuuden oletetaan pysyvan vakiona. Katso kuva 2.5-28.

Parametrin oletusarvo maaraytyy parametrilla 1. 11. asetetusta moottorin nimel-
listaajuudesta. 50 Hz:n moottorilla se on 35 Hz ja 60 Hz:n moottorilla 42 Hz, yleisesti
se on 70 % kentanheikennyspisteen taajuudesta (parametri 6. 3). Jos parametreja
1. 11 tai 6. 3 muutetaan, muuttuu tdman parametrin arvo automaattisesti uuden
oletusarvon mukaiseksi.

A
Moottorin lampétila

I Laukaisualue Ir_ﬁ
|
i

B /A

Laukaisu/varoitus
par. 7.5

105%

S

Moot-
tori-
virta

Iy

Aikavakio T*)
Moottorin lampétila @ = (I/IT)2 X (l-e't/T) Aika

»
>

*) Muuttuu moottorikoon mukaan,
asetellaan parametrilla 7. 8 UMCH7_92

Kuva 2.5-29 Moottorin Idmpétilan méérittdminen.
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Jumisuoja, parametrit 7. 10— 7. 13
Yleista

Jumisuoja suojaa moottoria lyhyen ajan ylikuormitus tilanteissa kuten jumittuneesta akselista.
Jumisuojan reaktioaika voidaan asettaa lyhyemmaksi kuin moottorin [ampdésuojan. Jumitila
maaritellaan kahden parametrin, 7.11. jumivirran ja 7.13 jumitaajuuden, perusteella. Jos virta
on suurempi kuin sille asetettu arvo ja ulostulo taajuus pienempi kuin sille asetettu arvo, jumitila
on tosi. Itse asiassa mitaan suoraa tietoa akselin pydrimisesta ei ole vaan jumisuoja on
erdanlainen ylivirtasuoja.

7.10 Jumisuoja

Toiminnot:
0 = ei kaytbssa
1 = varoitusilmoitus
2 = vikailmoitus

Vika- ja varoitustoiminnot antavat nayttéon saman ilmoituskoodin. Jos vikatoiminto
on kaytossa, kayttd pysahtyy ja aktivoi vikailmoituksen. Jumisuojauksen poistaminen
kaytosta nollaa jumiaikalaskurin.

7. 11 Jumivirtaraja A

Jumivirtaraja voidaan asetella
valilla 0,0—200 % X | motor-
Jumitilassa moottorivirran tulee
olla tdman rajan ylapuolella para-
metrilla 7. 12 asetellun jumiajan
ennenkuin suoja toimii. Katso kuva
2.5-30. Parametriarvo asetellaan
prosentteina parametrilla 1. 13
asetellusta moottorin nimellis- Par. 7.11
virrasta. Jos parametria 1. 13.
muutetaan, muuttuu taman para-
metrin arvo automaattisesti uuden
oletusarvon mukaiseksi.

Jumialue

f

»

o Par. 7. 13 umcH7_11
7.12 Jumiaika

. . - K 2.5- [SUOJ i Iu.
Aika voidaan asetella valilla 2,0— uva 2.5-30 Jumisuojan parametrien asettelu

120s.

Jumisuojan toiminta perustuu ylos- A Jumiaikalaskuri
/alaslaskuriin, joka laskee koko-

naisjumiaikaa, katso kuva 2.5-31. Laukaisualue
Jos kokonaisjumiaika ylittaa talla Par. 7. 12 +

parametrilla asetetun ajan, toimii
jumisuoja parametrilla 7.10 maa-
ritetylla tavalla.

Lauk./varoitus
par. 7. 10

7. 13 Maksimijumitaajuus

Taajuus voidaan asetella valilla
1—f (par. 1. 2).

UMCH7_12

max L - , Aika
Jumialue rajoittuu talla parametrilla >
asetetun lahtétaajuuden alapuo- Jumi | L]

lelle, katso kuva 2.5-30. Ei jumia

Kuva 2.5-31 Jumiajan laskeminen.
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Alikuormitussuoja, parametrit 7. 14—7. 17
Yleista

Moottorin alikuormitussuojan tehtavana on valvoa, etta kaytto ei pyori ilman kuormitusta. Jos
moottorin akselilta poistuu kuormitus, saattaa prosessissa tai kaytdon mekaanisissa osissa olla
jotain vialla, esim. katkennut k&yttéhihna tai kuiva pumppu.

Moottorin alikuormitussuojan toiminta voi-  Alikuormitussuojan parametriarvot asetellaan
daan asetella parametreilla7. 15ja7.16.  prosentteina moottorin nimellismomentista.
Alikuormitussuojan toimintakdyrd on nolla-  Parametria 1. 13, moottorin nimellisvirta ja
taajuuden ja kentdnheikennystaajuuden taajuusmuuttajan nimellisvirtaa lc1 kdytetaan
(par. 6. 3) kautta kulkeva nelidllinen kayrd.  parametrien oletusarvojen maarittdmiseen.
Alle 5 Hz:n taajuuksilla alikuormitussuojan ~ Jos moottorina kaytetaan muuta kuin nimel-
toiminta on estetty, katso kuva 2.5-32. liskokoista moottoria, huononee momentin
laskentatarkkuus.

7. 14 Alikuormitussuojan toiminto
Toiminnot:
0 = ei kaytossa
1 = varoitusilmoitus
2 = vikailmoitus
Vika- ja varoitustoiminnot antavat nayttéon saman ilmoituskoodin. Jos vikatoiminto
on kaytdssa, kayttd pysahtyy ja aktivoi vikailmoituksen.

Alikuormitussuojauksen poistaminen kaytdsta nollaa alikuormitusaikalaskurin.

7.15 Alikuormitussuoja,
kentédnheikennysalueen A Momentti
kuorma

Momenttiraja voidaan asetella
valilla20,0—150 % X T ymotor. Par. 7. 15
Tama parametriarvo maarittaa
pienimman sallitun kuormitet-
tavuuden kentdnheikennyspisteen
taajuutta suuremmilla laht6taa-
juuksilla. Katso kuva 2.5-32.

Par. 7. 16 !
Jos parametria 1. 13 muutetaan, Alikuormitusalue
muuttuu tdman parametrin arvo |
automaattisesti uuden oletusarvon ‘ i
mukaiseksi. 5 Hy Kentanheikennys- UMcH?_1s

piste par. 6. 3

Kuva 2.5-32 Minimikuormitusrajan
asettelut.

7.16 Alikuormitussuoja, nollataajuuden virta
Momenttiraja voidaan asetella valilla 10,0—2150 % X T ,pmotor-

Tama parametriarvo maarittdd pienimmaén sallitun kuormitettavuuden nollataajuudella.
Katso kuva 2.5-32. Jos parametria 1. 13 muutetaan, muuttuu tAman parametrin arvo
automaattisesti uuden oletusarvon mukaiseksi.

Vacon Oyj Puhelin: 0201-2121 Fax: 0201-212 205
Paivystys: 040-8371 150 E-mail: vacon@vacon.com



Sivu 2-36 Paikallis-/kauko-ohjaus Vacon

7.17 Alikuormitussuoja,
alikuormitusaika

Aika voidaan asetella valilla 2,0—
600,0 s. A
Tama parametri maarittaa pisim-
méan mabhdollisen alikuormitusti-
lanteen kestoajan.
Alikuormitussuojan toiminta perus- Par. 7. 177
tuu ylos-/alaslaskuriin, joka laskee
kokonais-alikuormitusaikaa, katso
kuva 2.5-33. Jos laskurin arvo ylittéa
talla parametrilla asetetun arvon,
suoja toimii parametrilla 7. 14
maaritellylla tavalla. Jos kaytto
pysaytetaan, aikalaskuri nollautuu.

A Alikuorma-aikalaskuri

Laukaisualue

! Lauk./
! varoitus

UMCH7_17

Aika

Kuva 2.5-33 Alikuormitusajan Alikuorma- ~ ~
laskeminen. Eialk. __| .

Automaattinen jélleenkdynnistys: yritysten lukuméaéré
Automaattinen jélleenkdynnistys: yritysaika

% S
N

Automaattinen jalleenkaynnistys kuittaa vian ja kdynnistaa moottorin parametreilla
8. 4—8. 8.valittujen vikalaukaisujen jalkeen. Kaynnistystoiminto jélleenkaynnistyk-
sessa maaritellaan parametrilla 8. 3, katso kuva 2.5-34.

Vikojen lukumaara
ajassat = tyjg)

a1l tirial j‘ Lrial |

Par.8.1=3
tirig = Par. 8. 2

A Me o4

kolme vikaa nelja vikaa

KAY | UD012K25
SEIS - - - oo oo

Kuva 2.5-34 Automaattinen jaélleenkdynnistys.

Pararametri 8. 1 méarittelee, kuinka monta yritysta voidaan tehda parametrilla 8. 2
maaritettyna yritysaikana. Yritysten lukumaaran laskenta alkaa ensimmaisesta jal-
leenkaynnistyksestd. Jos likumaara ei ylitd parametrin 8.1 arvoa yritysaikana, yritys-
ten laskenta nollataan, kun yritysaika on kulunut umpeen. Lukumaéran laskenta alkaa
taas seuraavasta jalleenkaynnistyksesta.

Jos yritysmadaréaksi ohjelmoidaan nolla, automaattinen jalleenkaynnistys ei ole
kaytossa.
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8.3 Automaattinen jélleenkdynnistys: kdynnistystoiminta

Parametri méaarittelee kaynnistystavan:
0 = kaynnistys kiihdyttaen
1 = vauhtikaynnistys, katso parametri 4. 6.

8.4 Automaattinen jélleenkdynnistys alijannitevian jélkeen
0 = ei automaattista jalleenkaynnistysta alijannitevian jalkeen

1 = automaattinen jalleenkaynnistys alijannitevian jalkeen, kun valipiirin
jannite on palannut normaalitasolle

8.5 Automaattinen jélleenkdynnistys ylijannitevian jélkeen

0 = ei automaattista jalleenkaynnistysta ylijannitevian jalkeen

1 = automaattinen jalleenkaynnistys ylijannitevian jalkeen, kun valipiirin
jannite on palannut normaalitasolle

8.6 Automaattinen jélleenk&dynnistys ylivirtavian jélkeen
0 = ei automaattista jalleenkaynnistysta ylivirtavian jalkeen

1 = automaattinen jalleenkaynnistys ylivirtavian jalkeen

8.7 Automaattinen jélleenkdynnistys ohjearvovian jélkeen
0 = ei automaattista jalleenkaynnistysté ohjearvovian jalkeen

1 = automaattinen jalleenkaynnistys ohjearvovian jalkeen, kun ohjearvo
on palannut normaalitasolle 4—20 mA.

8.8 Automaattinen jélleenkdynnistys yli-/aliléampévian jdlkeen
0 = ei automaattista jalleenkaynnistysta yli-/alilampdvian jalkeen

1 = automaattinen jalleenkaynnistys yli-/alilampdvian jalkeen, kun
jaéhdytyselementin lampdtila on palannut normaalitasolle
-10C°—+75C".
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Vakionopeussovellus

Vacon

3.1 Yleista

Vakionopeussovellusta voidaan kayttaa kay-
toissa, joissa tarvitaan useita valinnaisia ja
kiinteitéa pyorimisnopeuksia. Taman sovel-
luksen avulla on mahdollista ohjelmoida 9 eri
pyorimisnopeutta: 7 "multi-step”-nopeutta ja
yksi rydmintanopeus. Nopeusportaat voidaan
valita kayttoon digitaalituloilla DIB4, DIB5 ja

DIB6. Jos rydmintdnopeus halutaan kayttoon,
on myds tulo DIA3 ohjelmoitava uudelleen.

Perustaajuusohje voi olla joko analoginen
jannite- tai virtasignaali riviliittimilta (2/3 tai
4/5). Toinen analogiatuloista voidaan tarvit-
taessa ohjelmoida muuhun kaytt6éon.

HUOM! Muista kytked CMA ja CMB tulot.
3.2 Ohjausliitynta
Perustaajuusohje Liitin Signaali Selitys
—{ 1 | +10V,¢ | Ohjearvojannite Jannite esim. ohjearvopotentiometr.
Upnt Analoginen jannite- Perustaajuusohje(Ohjelmoitavissa),
I - ] ohjearvo alue 0—10 VvV DC
L ] 3 | GND I/0 maa Janniteohjeen ja ohjaustulojen maa
Perustaajusohje — 4 | |yt Analoginen virta- Perustaajuusohje(Ohjelmoitavissa),
(valinnainen) —— 5 | Iy ohjearvo alue 0—20 mA
|_ ——————— 6 | +24V Ohjausjannitelahto Jannite kytkimille, yms. maks. 0,1 A
| I— — 7 | GND Ohjausjéannitteen maa Janniteohjeen ja ohjaustulojen maa
~ __ __ _,__ _1| 8 | DIA1 KAY eteenpdin Kosketin kiinni = Kay eteenpain
-t (ohjelmoitavissa)
| | 9 | DIA2 KAY taaksepéi in kiinni = K&
~ ] pain Kosketin kiinni = K&y taaksepdin
| (ohjelmoitavissa)
l ~ N 10 | DIAS Vian kuittaus Kosketin auki = ei toimintaa
(Ohjelmoitavissa) Kosketin kiinni = vian kuittaus
l— — 11 | CMA Yhteinen DIA1—DIA3 Kytke GND tai +24V
T T T T 12 | +24V Ohjausjannitelahto Jannite kytkimille, (sama kuin RL6)
| I— — 13 | GND /0 maa Janniteohjeen ja ohjaustulojen maa
|_/_ _ _|, ___114 | DIB4 Vakionopeusvalinta 1 DIB4 DIB5 DIB6
0 0 0 perusohje
: — __ __ _:_ ___|15 | DIBS Vakionopeusvalinta 2 1 0 0 nopeus 1
0 1 0 nopeus 2
|_/_ _ | ___|16 | DIB6 Vakionopeusvalinta 3 --- ---
| o 1 1 1 nopeus 7
— teinen — Kytke GND tai +24V
]— 17 | CMB Yhtei DIB4—DIB6 ki i
| : 18 | loutt Analogialahtd Ohjelmoitavissa (par. 3. 1)
out- ahtotaajuus ue 0—20 m maks.
VALMIS 19 | | LahtOtaaj Alue 0—20 mA/R; maks. 500 Q
|— —@— — —|- — — 20 | DO1 Digitaalilahto Ohjelmoitavissa ( param. 3. 6)
| | VALMIS Avoin kollektori 1<50 mA, U<48 VDC
21 | RO1 Relelahtot 1 Ohjelmoitavissa ( param. 3. 7)
I w L /)
KAY A
— 22 | RO1 KAY
L 3 —
— — — 23 | RO1
VIKA 24 | RO2 7 Relelahto 2 Ohjelmoitavissa ( param. 3. 8)
220 — T T T 25 | RO2 VIKA
VAC — — —IZl— —26 | Ro2 | —
—_——

Kuva 3.2-1 Vakionopeussovelluksen ohjausliitynndn tehdasasetukset ja kytkentdesimerkki.
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3.3 Ohjaussignaalilogiikka

PARAMETRIT
— 1. 5 Ohjearvon valinta |
1. 6 Ry mint nopeus _
1. 17 Vakionopeus 1 — |
1. 18 Vakionopeus 2
1. 19 Vakionopeus 3 |
1. 20 Vakionopeus 4 |
1. 21 Vakionopeus 5 — |
1. 22 Vakionopeus 6 — |
1. 23 Vakionopeus 7 ~ i
OHJELMOITAVA
PAINIKE 2
Uin+ Sis_inen
@ . N = taajuus-
*~__ Ulkoinen analogiaohje ohje
o—t— =N\ - >
lin—
—
—
DIB4 | vakionopeus 1, valinta
@ Sis inen
D|£5 Vakionopeus 2, valinta B viankuittaus
DIB6 | Vaki 3, valint : >
o akionopeus 3, valinta D . >1
Ry mint nopeuden ohjearvon valinta
DIA3 (ohjelmoitavissa) . Sis inen
& L K y/Seis
DQl K y eteen Ohjelmoitava P/, Sis inen
K y/Seis- ja N suunnanvaihto
DIA2| K y taakse suunnanvaihto-
@ . o —
signaalilogiikka
—-—- =ohjaus
=sigraal UD012K03
Kuva 3.3-1 Vakionopeussovelluksen ohjaussignaalilogiikka.
Kytkinasennot tehdasasetuksen mukaiset.
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3.4 Perusparametrit, ryhma 1

Nro. | Parametri Alue Askel | Oletus | Asiakas| Maaritelma Sivu
1.1 | Minimitaajuus 0—fmax 1Hz OHz 3-5
1.2 | Maksimitaajuus fmin-120/500Hz| 1 Hz 50 Hz *) 3-5
1.3 | Kiihdytysaika 1 0.1—3000.0s | 0.1s 3.0s Aika fiin (1. 1) — fnax (1. 2) 3-5
1.4 | Hidastusaika 1 0.1—3000.0s | 0.1s 3.0s Aika fax (1. 2) — fin (2. 1) 3-5
1.5 | Perusohjearvon 0—1 1 0 0 = Analogiajannite (liitin 2) 3-5
valinta @ 1 = Analogiavirta (liitin 4)
1.6 | Rydmintanopeus- frnin —fmax 0.1Hz | 5.0Hz 3-5
ohjearvo (1.1) (1.2)
1.7 | Virtaraja 0.1—25x I ¢cx| 0.1A |1.5X et **rYksikdn maks. lahtovirta [A] 3-5
1.8 | U/f-suhteen valinta 0—2 1 0 0 = Lineaarinen 3-6
1 =Nelidllinen
@ 2 = Ohjelmoitava U/f-suhde
1.9 | U/f-suhteeen opti- 0—1 1 0 0 = Ei optimointia 3-7
mointi 1 = Automaatt. mom. maksim.
1.10 | Moottorin nimellis- 180—690V 1v 230V Vacon CX/CXL/CXS2 -sarja 3-7
jannite 400V Vacon CX/CXL/CXS4 -sarja
@ 500V Vacon CX/CXL/CXS5 -sarja
690V Vacon CX6 -sarja
1.11 | Moottorin nimellis- 30—500 Hz 1Hz 50 Hz f, moottorin lajikilvesta 3-7
taajuus @
1.12| Moottorin nimellis-, 300—20000 rpm 1 rpm | 1420 rpm n, moottorin lajikilvesta 3-7
pyorimisnopeus @ **)
1.13 | Moottorin nimellis-, 2.5 X I cx 0.1A In cx I, moottorin lajikilvesta 3-7
virta @
1.14 | Verkon jannite @ 208—240 230V Vacon CX/CXL/ICXS2 -sarja 37
380—440 400V Vacon CX/CXL/CXS4 -sarja
380—500 500V Vacon CX/CXL/CXS5 -sarja
525—690 690V Vacon CX6 -sarja
1.15| Parametrien 0—1 1 0 Parametrien nékyvyys:
piilottaminen 0 = kaikki parametritryhmat nékyvia | 3-7
1 =vain ryhmé 1 nakyva
1.16 | Parametrilukko 0—1 1 0 Estéa parametrien muutokset: 3-7
0 = muutokset sallittu
1 = muutokset estetty
Taulukko 3.4-1 Ryhmé& 1, perusparametrit (jatkuu...).
Huom! = Parametriarvoja voidaan *) jos 1. 2 > moottorin nimellistaajuus, tarkista
muuttaa vain seis-tilassa. soveltuvuus moottorin ja kaytdn kannalta.
**) QOletusarvo 4-napaisen nimellismoottorin
mukaan.

***) M10:een asti. Isommat luokat tapauksittain.
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Nro. | Parametri Alue Askel | Oletus | Asiakas | Maaritelma Sivu

1.17 | Vakionopeusohje 1 fmin —fmax | 0.1 Hz [10.0 Hz 3-7
(1.1) (1.2

1. 18 | Vakionopeusohje 2 fmin —fmax | 0.1 Hz [15.0 Hz 3-7
1.1)@1.2

1.19 | Vakionopeusohje 3 fmin —fmax | 0.1Hz |20.0Hz 3-7
1.1)@1.2

1. 20 | Vakionopeusohje 4 fmin —fmax | 0.1 Hz [25.0 Hz 3-7
(1.1) (1.2

1.21 | Vakionopeusohje 5 fmin —fmax | 0.1 Hz [30.0 Hz 3-7
1.1)@1.2

1. 22 | Vakionopeusohje 6 fmin —fmax | 0.1 Hz [40.0 Hz 3-7
(1.1) (1.2

1. 23 | Vakionopeusohje 7 fmin —fmax | 0.1 Hz [50.0 Hz 3-7
(1.1) (1.2

Taulukko 3.4-1 Ryhmé 1, perusparamettrit.

3.4.2 Ryhma 1, parametrien kuvaukset

1. 1, 1. 2 Minimi- /maksimitaajuus

Maarittelee taajuusmuuttajan taajuusrajat. Parametrien 1. 1 ja 1. 2 maksimirajan
oletus arvo on 120 Hz. Asettamalla seis-tilassa (RUN merkkivalo ei pala) parametrin
1. 2 arvoksi 120 Hz, muuttuu parametrien 1. 1 ja 1. 2 maksimiraja 500 Hz:iin.
Samalla paneelin taajuusohjeen askel muuttuu 0,01 Hz:sta 0,1 Hz:iin.

Maksimirajan muuttaminen takaisin 500 Hz:std 120 Hz tapahtuu asettamalla seis-
tilassa parametri 1. 2 = 119 Hz.

1. 3, 1. 4 Kiihtyvyysaika 1, Hidastuvuusaika 1:

Nailla parametreilla valitaan aika, joka tarvitaan lahtétaajuuden muuttamiseksi
asetellusta minimitaajuudesta (parl. 1) aseteltuun maksimitaajuuteen (parl. 2)
ja kdantaen. Aikoja voidaan haluttaessa lyhentaa ulkoisella analogiasignaalilla, ks.
par. 2. 18 ja 2. 19.

1.5 Perusohjearvon valinta

0:  Analoginen janniteohje riviliittimiltd 2—3, esim. potentiometriohje
1:  Analoginen virtaohje riviliittimiltd 4—5, esim. signaalimuunnin.

1.6 Ryémintdnopeusohje

Parametrilla maaritelladnohjearvo rydmintanopeudelle, joka voidaan valita
kayttoon digitaalitulolla DIA3. Katso parametri 2. 2.

Parametriarvo rajoittuu automaattisesti minimi- ja maksimitaajuusrajojen mukaisesti
(param. 1. 1, 1. 2).

1.7 Virtaraja

Parametri maarittaa taajuusmuuttajan antaman suurimman hetkellisen moottorivir-
ran. Virtarajaa voidaan haluttaessa laskea ulkoisella analogiasignaalilla, ks. para-
metrit 2. 18 ja 2. 19.
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1.8 U/f suhteen valinta

Lineaarinen:Moottorijannite kasvaa lineaarisesti taajuuden mukana 0 Hz:sta
0 kentdnheikennyspisteeseen. Kentanheikennyspisteessa ja sitd suu-
remmilla taajuuksilla moottorille sydtetddn nimellisjannite. Katso kuva
3.4-1. Lineaarista U/f-suhdetta on kaytettdva vakiomomenttikaytoissa.

Tata tehdasasetusta tulee kayttaa, ellei ole erityista syyta
muuhun asetukseen.

Nelidllinen: Moottorin jannite kasvaa neli6llisesti taajuuden kasvaessa 0 Hz:sta
1 kentanheikennyspisteeseen. Kentanheikennyspisteessa ja sitd suu-
remmilla taajuuksilla moottorille sy6tetddn nimellisjannite.
Katso kuva 3.4-1.

Moottori on alimagnetoitu nimellistaajuuden alapuolella. Se kykenee
tuottamaan vahemman momenttia kuin lineaarisella U/f-suhteella
mutta on hiljaisempi. Nelidllistd U/f-suhdetta voidaan kayttaa sovel-
luksissa, missd momentin tarve kasvaa nopeuden neliéssa. Tallaisia
ovat mm. keskipakopuhaltimet ja -pumput.

AUV

un |__
(par 6. 4) Oletusarvo: moottorin

A A Kentéanheikennyspiste
nimellisjannite

Lineaarinen

I
I
|
I
I
I
|
|
I
I
I
|
I
I
Nelidllinen |
I

I Oletusarvo: moottorin

| nimellistaajuus f[Hz]
>
»

\
(Par. 6. 3) UD012K07

Kuva 3.4-1 Lineaarinen ja neliéllinen U/f -suhde.

Ohjelmoi-  U/f-kéyra voidaan ohjelmoida kolmella eri pisteella. Ohjelmointipa-

tava rametrit on selitetty kappaleessa 1.5.2. Ohjelmoitavaa U/f-kayraa
U/f-kayra  voidaan kayttaa, ellei edellisilla asetuksilla saada kayttoon soveltuvaa
2 toimintaa. Katso kuva 3.4-2.
AUV
Uun -

Par 6. 4 Oletusarvo: moottorin

4 ATV, Kenténheikennyspiste
nimellisjannite

Par. 6. 6

(Olet. 10%) | |
(P(;:ét(.s'l.?s%)’ 3 3 et e fiHz]
RS Sy Por. 6.3
Kuva 3.4-2 Ohjelmoitava U/f -suhde.
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1.9 U/f-kdyrén optimointi
Automaattinen Moottorijannite kasvaa raskaissa kaynnistyksissé automaattisesti
momentin tuottamaan riittdvasti momenttia kuorman irroitukseen ja moottorin
maksimointi py6rimiseen pienilla nopeuksilla. Jannitteen nousu riippuu
moottorityypista ja -tehosta.
Automaattista kaynnistysmomentin maksimointia voidaan kayttaa
sovellutuksissa, joissa lahtokitka on suuri, esim. kuljettimissa.
HUOM! Ajettaessa moottoria pienilld taajuuksilla raskaalla momentilla ei
moottorin oma puhallin jdéhdyta sita riittdvésti kaikissa olosuh-
A teissa.
Jos moottorin pitdé toimia pitkid aikoja nédisséd olosuhteissa,
kiinnitd erityistd huomiota moottorin jadhdytykseen.
Kayta ulkopuolista jaddhdytystd — esim. yliméaéaréistd jaahdytys-
puhallinta — jos moottorin Iampdtila pyrkii nousemaan lilkaa.
1. 10 Moottorin nimellisjénnite
Etsi asetusarvo U, moottorin arvokilvesta.
Taméan parametrin asettelu maaraa lahtéjannitteen maksimiarvon, myds kentan-
heikennyspisteen parametri 6. 4 saa saman arvon. (100% x U,) 3
1. 11 Moottorin nimellistaajuus
Etsi asetusarvo f, moottorin arvokilvesta.
Taman parametrin asettelu maaraa taajuuden, jolla l&htdjannite saavuttaa mak-
simiarvon. Myds kentéanheikennyspiste, parametri 6. 3, saa saman arvon.
1.12 Moottorin nimellisnopeus
Etsi asetusarvo n_moottorin arvokilvesta.
1. 13 Moottorin nimellisvirta
Etsi asetusarvo | moottorin arvokilvesta.
Taajuusmuuttajan sisdinen moottorin lampoésuoja funktio asettuu tdman arvon
mukaan.
1. 14 Nimellinen verkkojénnite
Aseta parametrin arvo verkon nimellisjgnnitteen mukaan.
Parametriarvot on ennalta asetettu CX/CXL/CXS2, CX/CXL/CXS4, CX/CXL/CXS5
ja CX6 -sarjoissa, katso taulukko 3.4-1.
1. 15 Parametrien piilottaminen
Maarittelee, mitkd parametriryhmat ovat kaytettavissa:
0 =ryhma 0, ryhméa 1 ja ryhmé 2 ovat nakyvissa
1 = ryhma 1 on nakyvissa
1. 16 Parametrilukko
Maarittelee, ovatko parametriarvot muutettavissa:
0 = parametriarvot muutettavissa
1 = parametriarvot eivat ole muutettavissa
Vacon Oyj Puhelin: 0201-2121 Fax: 0201-212 205
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Sivu 3-8 Vakionopeussovellus Vacon

1. 17 - 1. 23 Vakionopeusohjearvot 1—7

Parametriarvoilla annetaan taajuusohje digitaalituloilla DIA4, DIB5 ja DIB6 vali-
tiulle vakionopeuksille. Parametriarvo rajoittuu automaattisesti aseteltuihin minimi-
ja maksimitaajuusrajoihin (par 1. 1, 1. 2).

Nopeus Vakionopeusvalinta 1 | Vakionopeusvalinta 2 Vakionopeusvalinta 3
DiB4 DIB5 DIB6
Par. 1.5 0 0 0
Par. 1. 17 1 0 0
Par. 1. 18 0 1 0
Par. 1. 19 1 1 0
Par. 1. 20 0 0 1
Par. 1. 21 1 0 1
Par. 1. 22 0 1 1
Par. 1. 23 1 1 1

Taulukko 3.4-2 Vakionopeusohjearvon valinta.
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3.5 Erikoisparametrit, ryhmét 2—8

3.5.1 Parametritaulukot
Tulosignaalien parametrit, ryhma 2

Nro. | Parametri Alue Askel | Oletus | Asiakas| Maaritelma Sivu
DIA1 DIA2
2.1 | Kay/Seis-logiikan @ 03 1 0 O=Kayeteen | Kaytaakse  |3-15
valinta 1 =Kay/Seis Taakse
2 = Kay/Seis Kay sallittu
3 =Kay-pulssi Seis-pulssi
2.2 | DIAS-toiminto 0—9 1 7 0 = Ei kaytdssa 3-16
(liitin 10) @ 1 = Ulkoinen vika, sulk. kosketin
2 = Ulkoinen vika, avaut. kosketin
3 =Kay sallittu

4 = Kiihd.-/hidast. -aikavalinta

5 = Taakse (jos param. 2. 1 = 3)
6 = Ryomintanopeus

7 = Vian kuittaus

8 = Kiihd.-/hidast. -toiminnon esto
9 = DC-jarrutus péaalle

2.3 | Analogiatulon U;, alue 0—1 1 0 0=0—10V 3-17
1 = Vapaasti ohjelmoitava
2.4 | Uj,vapaaasett. minimi  |0.00-100.00% | 0.01% | 0.00 % 3-17
2.5 | Uj,vapaaasett. maksimi |0.00-100.00% | 0.01% | 100.00% 3-17
2.6 | Analogiatulon U;, kdanto 0—1 1 0 0 = Ei kdantoa 3-18
1 = Kaannetty
2.7 | Anal.tulon U, suod.aika [0 .00-10.00s | 0.01s 0.10s 0 = Ei suodatusta 3-18
2.8 | Analogiatulon l;, alue 0—2 1 0 0=0—20mA 3-18
1=4—20mA
2 = Vapaasti ohjelmoitava
2.9 | lj,vapaaasett. minimi  |0.00-100.00% | 0.01% | 0.00 % 3-19
2.10 | li, vapaa asett. maksimi [0.00-100.00% | 0.01% |100.00% 3-19
2.11 | Analogiatulon li, kaanto 0—1 1 0 0 = Ei kdantoa 3-19
1 = Kaannetty
2.12 | Anal.tulonlj, suod.aika |0.01-10.00s | 0.01s 0.10s 0 = Ei suodatusta 3-19
2.13 | Ohjearvon skaalaus 0— 1Hz OHz Asetellaan taajuus, joka vastaa 3-20
minimiarvo par. 2. 14 minimi taajuusohjesignaalia
2. 14 | Ohjearvon skaalaus 0—fmax 1Hz OHz Asetellaan taajuus, joka vastaa 3-20
maksimiarvo (1.2) maksimi taajuusohjesignaalia

0 = Skaalaus ei kaytdssa
>0 = Skaalattu maksimiarvo

2.15 | Vapaan analogiatulon 0—2 1 0 0 = Ei kaytossa 3-20
valinta 1 = Uj, (analogiajannitetulo)
2 =i, (analogiavirtatulo)
2.16 | Vapaan analogiatulon 0—4 1 0 0 = Ei toimintoa 3-20
toiminta 1 =Virtarajan (par. 1. 7) skaalaus

2 = DC-jarrutusvirran skaalaus
3 =Kiihd. ja hid. ajan lyhentédminen
4 = Momentin valvontarajan skaal.

| _ . . . et )
Huom! @ = Parametriarvoa voidan muuttaa vain seis-tilassa. (Jatkuu)
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Ryhma 3, Lahto- ja valvontasignaalien parametrit
Nro. | Parametri Alue Askel | Oletus | Asiakas | Maaritelma Sivu
3.1 | Analogialahdon sisélto 0—7 1 1 0 = Ei kaytossd  Skaala 100% 3-22
1 =Lahtétaajuus (0—Fmax)
@ 2 =Moottorinop.  (0—max. nop.)
3 =Lahtdvirta (0—2.0X Inct)
4 = Momentti (0—2 X Trmot)
5 = Moottoriteho  (0—2 X Ppwmot)
6 = Moottorijannite (0—2100% X Upmd)
7 = valipiirin jann. (0—1000 V)
3.2 | Analldhddnsuod.aika [0.00—10.00s | 0.01s 1.00s 3-22
3.3 | Anal.lahdon kaanto 0—1 1 0 0 = Ei kdannetty 3-22]
1 = Kaannetty
3.4 | Analogialahddn minimi 0—1 1 0 0=0mA 3-22
1=4mA
3.5 | Analogialahdonskaala [10—1000% | 1% 100 % 3-22]
3.6 | Digitaalilahdon sisaltd 0—21 1 1 0 = Ei kaytdssa 3-23]
1 =Valmis
2 = Kay
3 =Vika
4 =Vika kdannetty
5 =Vacon ylilampdvaroitus
6 = Ulkoinen vika tai varoitus
7 = Ohjearvovika tai -varoitus
8 = Varoitus
9 = Suunta taaksepain
10 = Ryémintanopeus valittu
11 = Asetetussa nopeudessa
12 = Moottorisaataja kaytossa
13 = Lahtotaaj. valvontaraja 1 saav.
14 = Laht6taaj. valvontaraja 2 saav.
15 = Momenttirajan valvonta
16 = Ohjearvorajan valvonta
17 = Ulkoisen jarrun ohjaus
18 = Ohjaus I/O riviliittimilta
19 = Taajuusmuuttajan lampdétila-
rajan valvonta
20 = Suunta eri kuin pyyntd
21 = Kaant. ulkoisen jarrun ohjaus
3.7 | Relelahddn1 siséltd@ 0—21 1 2 Kuten parametri 3. 6 3-23
3.8 | Relelahddn 2 siséltd@ 0—21 1 3 Kuten parametri 3. 6 3-23]
3.9 | Lahtdtaaj. valvonta- 0—2 1 0 O=Ei 3-23]
rajan 1 toiminta 1= Alaraja
2 =Ylaraja
3. 10 | Lahtdtaaj. valvonta- 0.0—fmax 0.1Hz | 0.0Hz 3-23]
rajan 1 arvo (par. 1. 2)
3.11 | Lahtbtaaj. valvonta- 0—2 1 0 0=Ei 3-23
rajan 2 toiminta 1= Alaraja
2 =Ylaraja
3. 12 | Lahtotaaj. valvonta- 0.0—fmax 0,1Hz | 0.0Hz 3-23]
rajan 2 arvo (par. 1. 2)
3. 13 | Momentin valvonta- 0—2 1 0 O=Ei 3-24
rajan toiminta 1= Alaraja
2 =Ylaraja
Huom! @ = Parametriarvoa saa muuttaa vain seis-tilassa. (jatkuu)
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Nro. | Parametri Alue Askel | Oletus | Asiakas | Maaritelma Sivu
3.14 | Momentin valvonta- 0.0—200.0% | 0.1% | 100.0% 3-24
rajan arvo X Thex

3. 15 | Ohjearvon valvonta- 0—2 1 0 O=Ei 3-24
rajan toiminta 1= Alaraja

2 =Ylaraja

3.16 | Ohjearvon valvonta- 0.0—fmax 0.1Hz | 0.0Hz 3-24
rajan arvo (par. 1. 2)

3. 17 | UIk. jarrunirtikytk. viive | 0.0—100.0s | 0.1s 0.5s 3-24

3. 18 | Ulkoisen jarrun 0.0—100.0s | 0.1s 1.5s 3-24
paallekytkentaviive

3.19 | Taajuusmuuttajan lam- 0—2 1 0 0 = Ei valvontaa 3-25
potilarajan valvonta 1 = Alituksen valvonta

2 =Ylityksen valvonta

3. 20 | Taajuusmuuttajan lam- | -10—+75°C 1 +40°C 3-25
potilaraja-asett.

3.21 | I/O-laajennuskortin 0—7 1 3 Ks. parametri 3. 1 3-22
analogialahddn sisal

3. 22 | I/O-laajennuskortin 0.00—10.00s | 0.01s 1.00s Ks. parametri 3. 2 3-22
anal. 1ahdon suod. aika

3. 23 | I/O-laajennuskortin 0—1 1 0 Ks. parametri 3. 3 3-22
analogialahdon kaanto

3. 24 | 1/O-laajennuskortin 0—1 1 0 Ks. parametri 3. 4 3-22
analogialahdén minimi

3. 25 | 1/O-laajennuskortin 10—1000% | 1% 100 % Ks. parametri 3. 5 3-22
analogialahdon skaala

Ryhma 4, kdytdn ohjausparametrit
Nro. | Parametri Alue Askel | Oletus |Asiakas | Maaritelmé&a Sivu
4.1 | Kiihdytys-/hidastus- 0.0—10.0s 0.1s 0.0s 0 =Lineaarinen 3-25

ramppi 1:n muoto >0 = S-kayran kiihd./hid. aika
4.2 | Kiihdytys-/hidastus- 0.0—10.0s 0.1s 0.0s 0 = Lineaarinen 3-25
ramppi 2:n muoto >0 = S-kayran kiihd./hid. aika
Kiihdytysaika 2 0.1—3000.0s| 0.1s 10.0s 3-25
.4 | Hidastusaika 2 0.1—3000.0s| 0.1s 10.0s 3-25
Jarrukatkoja @ 0—2 1 0 0 = Jarrukatkoja ei ole kaytdssa | 3-26
1 = Jarrukatkoja on kaytéssa
2 = Ulkoinen jarrukatkoja
4.6 | Kaynnistystoiminto 0—1 1 0 0 =Kiihdyttéaen 3-26
1 = Vauhtiké@ynnistys
4.7 | Pysaytystoiminto 0—1 1 0 0 = Vapaasti pyorien 3-26
1 =Hidastaen
4.8 | DC-jarrutusvirta 0.15—1.5x | 0.1 A | 0.5X IhcT 3-26
Ir1CT (A)
4.9 | DC-jarrutusaika pysay- |0.00-250.00s | 0.01s | 0.00s 0 = DC-jarru ei ole kaytossa 3-26
tyksessa
4.10 | DC-jarrutuksen 0.1—10.0Hz | 0.1 Hz| 1.5Hz 3-27
aloitustaajuus
4.11 | DC+arrutusaika kdynnis- | 0.00-25.00s | 0.01s | 0.00s 0 =DC-jarru ei ole kaytossa 3-27
tyksessa

Huom! @ = Parametriarvoa saa muuttaa vain seis-tilassa.
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Ryhma 5, estotaajuuksien parametrit

N:o. | Parametri Alue Askel | Oletus | Asiakas | Maaritelma Sivu

5.1 | Estotaajuusalue 1 frnin— 0.1Hz | 0.0Hz 3-28
alaraja par.5.2

5.2 | Estotaajuusalue 1 frnin—Fmax 0.1Hz| 0.0Hz 0 = Estotaajuusalue 1 eiole 3-28
ylaraja 1.1)@1.2 toiminnassa

5.3 | Estotaajuusalue 2 frnin— 0.1Hz | 0.0Hz 3-28
alaraja par.5.4

5.4 | Estotaajuusalue 2 frnin—Fmax 0.1Hz | 0.0Hz 0 = Estotaajuusalue 2 ei ole 3-28
ylaraja 1.1)@1.2 toiminnassa

5.5 | Estotaajuusalue 3 frnin— 0.1Hz | 0.0Hz 3-28
alaraja par.5.6

5.6 Estotaajuusalue 3 frnin—Fmax 0.1Hz | 0.0Hz 0 = Estotaajuusalue 3 eiole 3-28
ylaraja (1.1) (1.2 toiminnassa

Ryhma 6, moottorin ohjausparametrtit

Nro. | Parametri Alue Askel | Oletus |Asiakas | Maaritelma Sivu
6.1 | Moottorin ohjaus- @ 0—1 1 0 0 = Taajuusohjaus 3-28
muoto 1 = Nopeusohjaus
6.2 Kytkentataajuus 1.0—16.0kHz | 0.1 kHz|10/3.6 kHz (3.6 kHz >30 kW yksikdissa) 3-28
6.3 | Kentanheikennyspist 30—500Hz | 1Hz Param. 3-29
@ 1.11
6.4 | Jannite kentén- @ 15—200% 1% 100% 3-29
heikennyspisteessa X Unmot
6.5 | U/F-kayran keski- 0.0—fmax 0.1Hz | 0.0Hz 3-29
pisteen taajuus @
6.6 | U/F-kayran keski- 0.00-100.00% | 0.01% | 0.00 % Parametrin maksimiarvo = 3-29
pisteen jannite @ X Unmot param. 6.4
6.7 | L&htgjannite @ 0.00-40.00% | 0-01 % | 0.00 % 3-29
X Unmot
6.8 | Ylijannitesataja 0—1 1 1 0 = S&aataja ei kaytdssa 3-29
1 = Saataja on kaytdssa
6.9 | Alijannitesaataja 0—1 1 1 0 = Saataja ei kaytdssa 3-29
1 = Saatéja on kaytossa

Huom! @ = Parametriarvoja saa muuttaa vain seis-tilassa.
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Ryhma 7, suojaukset
Nro. | Parametri Alue Askel | Oletus |Asiakas | Maaritelma Sivu
7.1 | Ohjearvovianvaste 0—3 1 0 0 = Ei toimintaa 3-30
1 = Varoitus
2 =Vika, pysahtyy parametrin
4.7 mukaan
3 =Vika, pysahtyy vapaasti
pyorien
7.2 | Vaste ulkoiseen vikaan 0—3 1 2 0 = Eitoimintaa 3-30
1 =Varoitus
2 =Vika, pysahtyy parametrin
4.7 mukaan
3 =Vika, pysahtyy vapaasti
pyorien
7.3 Moottorin vaihevahti 0—2 2 2 0 = Eitoimintaa 3-30
2 =Vika
7.4 | Maasulkusuojaus 0—2 2 2 0 = Ei toimintaa 3-30
2 =Vika
7.5 | Moottorin lampodsuoja 0—2 1 2 0 = Ei toimintaa 3-31
1 =Varoitus
2 =Vika
7.6 | Moottorin lampdsuojan | 50.0-150.0% | 1.0 % |100.0 % 3-31
kulmapisteen virta X lamoToR
7.7 | Moottorin lampdsuojan |5.0—150.0%| 1.0% | 45.0% 3-32
nollataajuuden virta X lnmoTor
7.8 | Moottorin lampdsuojan | 0.5—300.0 0.5 17,0 Oletusarvo on asetettu moottorin | 3-32
aikavakiot minutes min. min. nimellisvirran mukaan
7.9 | Moottorinlampdsuojan | 10—500Hz | 1Hz 35 Hz 3-32
kulmapisteen taajuus
7.10 | Jumisuoja 0—2 1 1 0 = Ei toimintaa 3-33
1 =Varoitus
2 =Vika
7.11 | Jumivirtaraja 5.0—200.0% | 1.0% [130.0% 3-33
X lamoTor
7.12 | Jumiaika 2.0—120.0s| 1.0s 15.0s 3-34
7.13 | Maksimi jumitaajuus 1—fmax 1Hz 25Hz 3-34
7.14 | Alikuormitussuoja, 0—2 1 0 0 = Ei toimintaa 3-34
toiminto 1 =Varoitus
2 =Vika
7.15 | Alikuormitussuoja, kent. | 10.0-150.0% | 1.0 % | 50.0% 3-35
heik. alueen kuorma X TamoTOR
7.16 | Alikuormitussuoja, 5.0—150.0% | 1.0% | 10.0% 3-35
nollataajuuden kuorma X TamMOTOR
7.17 | Alikuormitussuoja, 2.0—600.0s 10s 20.0s 3-35
alikuormitusaika
Vacon Oyj Puhelin: 0201-2121 Fax: 0201-212 205
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Ryhma 8, automaattisen jalleenkaynnistyksen parametrit
Nro. | Parametri Alue Askel | Oletus | Asiakas | Maaritelma Sivu
8.1 | Autom.jalleen kaynn.: 0—10 1 0 0 = ei toiminnassa 3-36
Yritysten lukuméara
8.2 | Autom.jélleen kaynn.: 1—6000s 1s 30s 3-36
Yritysaika
8.3 | Autom.jilleen kaynn.: 0—1 1 0 0 = Kiihdyttaen 3-36
Kaynnistysmuoto 1 = Vauhtikaynnistys
8.4 | Autom.jalleen kaynn.: 0—1 1 0 O=Ei 3-36
alijannite 1=Kylla
8.5 | Autom.jélleen kaynn.: 0—1 1 0 0=Ei 3-36
ylijannite 1=Kylla
8.6 | Autom.jilleen kaynn.: 0—1 1 0 0=Ei 3-36
ylivirta 1=Kylla
8.7 | Autom.jalleen kaynn.: 0—1 1 0 O=Ei 3-37
ohjearvovika 1=Kylla
8.8 | Autom.jalleen kaynn.: 0—1 1 0 O=Ei 3-37
ylilampotilavika 1=Kylla
3 Taulukko 3.5-1 Erikoisparametrit, ryhmét 2—8.
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3.5.2 Ryhmien 2—8 parametrien kuvaukset

2.1 Kéy-/Seislogiikan valinta

0:  DIAL: suljettu kosketin = kdy eteen
DIA2: suljettu kosketin = kay taakse,
Katso kuva 3.5-1.

Eteen| Lahtotaa- Seis-toiminto
juus (par 4.7)
= vap. pyorien

bpA2 - 1 4[ _
® @
UDO012K09

Kuva 3.5-1 K&y eteen- / K4y taakse-logiikka.

@ Ensiksi valitulla suunnalla on aina korkein prioriteetti
@ Kun DIA1 kontakti avautuu, pydrimissuunta alkaa muuttua

@ Jos kay-eteen (DIAL) ja kay-taakse (DIA2) -signaalit tulevat
aktiiviseksi yhtaaikaa, kay-eteen -signaali (DIA1) hallitsee.

1 DIAL: sulkeutunut kosketin = kay avautunut kosketin = seis
DIA2: sulkeutunut kosketin = taakse avautunut kosketin = eteen
Katso kuva 3.5-2.

Eteen | Lahtotaa- Seis-toiminto
juus (par4.7)
= vap. pydrien

UDO012K10

DIA2 — |

Kuva 3.5-2 Kéy-, seis- ja suunnanvaihtologiikka.
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2:  DIAL: sulk. kosketin = kay avautunut kosketin= seis
DIA2: sulk. kosketin = kdy valmis avautunut kosketin = kay estetty

3: 3-johdin ohjaus (pulssi ohjaus):

DIAL: sulk. kosketin = kay pulssi

DIA2: sulk. kosketin =  seis pulssi

(Tulo DIA3 voidaan ohjelmoida Taakse-ohjaukseen)
Katso kuva 3.5-3.

Eteen | Lahtotaa- Seis-toiminto Jos kay- ja seis-pulssit
juus (par4.7) ovat samanaikaisia,
= vap. pyorien voittaa seis-pulssi

Seis

) Imin 50 ms ]
DIA2

UD012K11

Kuva 3.5-3 Kay-pulssi / Seis-pulssi -logiikka.

2. 2 DIA3 toiminta

1. Ulkoinen vika, sulk. kosketin = Vika naytetdan ja moottori pysahtyy, kun
kosketin sulkeutuu

2: Ulkoinen vika, avautuva kosk. = Vika naytetaan ja moottori pysahtyy, kun
kosketin avautuu

3: Kay valmis kosketin avoin = Moottorin kdynnistdminen on estetty

kosketin kiinni = Moottori on kaynnistettavissa
4: Kiihd. / Hid.  kosketin avoin = Kiihdytys-/hidastusaika 1 valittu
ajan valinta  kosketin kiinni = Kiihdytys-/hidastusaika 2 valittu
5: Taakse kosketin avoin = Eteen H Voidaan kayttda suunnan-
kosketin kiinni = Taakse vaihtoon, jos par.2. 1 on 3
6: Ryomintanop. kosketin kiinni = Rydmintataajuusohje valittu taajuusohjeeksi
7: Vikakuittaus kosketin kiinni = Kuittaa kaikki (kuitattavissa olevat) viat
8: Kiihd../Hid. -toiminto estetty
kosketin kiinni = Lopettaa kiihdytyksen/hidastuksen kunnes

kosketin avautuu

9: DC-jarrutuskomento
kosketin kiinni = Seis-tilassa DC-jarrutus toimii kunnes
kosketin avataan, katso kuva 3.5-4.
DC-jarrutusvirta asetellaan parametrilla 4. 8.
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2.3

2.4
2.5

A
Lahtdtaajuus

Param. 4. 10
e

—

»
>

DIA3

KAY
SEIS | UDO012K32

a) DIA3: DC-jarrun ohjaustulo, seis-ohjelmointi = hidastaen

A
Lahtbtaajuus

t
DIA3

§é|YS UD012K32

b) DIA3: DC-jarrun ohjaustulo, seis-ohjelmointi = vapaasti
pydrien

Kuva 3.5-4 DIA3 DC-jarrun aktivointitulona.

U, signaalialue
0 = signaalialue 0—10 V

1 = asiakaskohtainen asettelualue asiakaskohtaisesta minimista (par. 2. 4)
asiakaskohtaiseen maksimiin (par. 2. 5)

U, asiakaskohtainen minimi/maksimi

Nailla parametreilla voit asettaa U, signaalialueen mihin tahansa valilla 0—10 V.

Minimi asetus: Aseta U, signaali minimi tasolleen, valitse parametri 2. 4,
paina Enter-painiketta

Maksimi asetus: ~ Aseta U,, signaali maksimi tasolleen, valitse parametri 2. 5,
paina Enter-painiketta

Parametriarvot voidaan asetella vain talla tavalla(ei Selainndppdimill&)
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2.6 U, signaalin k&dénto
A
L ht taajuus
Parametri 2. 6 = 0, ei kdantba
analogiselle U,_signaalille Par 2. 17} o o oo oo
|
|
1 |
| |
| |
| |
| |
| |
| |
| |
par.2.3=1 ! I
Par. 2. 16 ¥% - - - - Uin = asiakask. | :
| | I Ui
! ! I (iittin 2)
0 Par. 2.4 Par25 1oV
UDO012K27
Kuva 3.5-5 Ei U, -signaalin kdantéa.
Parametri 2. 6 = 1, analogisen
U, signaalin kaanto
A
L ht tagjuus
Par. 2. 17hc----\~-"—-"=-"=-"="=-"-"————---—-— B
i i
|
I I
| |
| |
| |
I I
| |
| |
I par.2.3=1 '
oar 2. 16 | Uin = asiakask. .
. . . a2 16 -———"-T-"~"-"------h---=S
2.7 U, signaalin suodatusaika 1 : U
. . I !  (litn2)
Suodattaa hairidita analogisesta 0 Par. 2. 4 Par25 lov
U, signaalista. upoL2K26
Pitka suodatusaika hidastaa oh-  Kuva 3.5-6 U,,-signaalin kdanto.
jauksen vasteaikaa.
Katso kuva 3.5-7.
% A
Suodattamaton
signaali
100% { - -
63% {--f-----A---sSgnaal _______
2.8 Analogiatulon I, signaalialue |
0=0—20 mA !
1=4—20mA | t[s]
2 = asiakaskoht. signaalialue ‘ par 2.7 | >
<—>‘ UD012K15
Katso kuva 3.5-8.
Kuva 3.5-7 U_ signaalin suodatus.
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NN
=~ ©

2. 11

2. 12

Analogiatulon I, asiakaskoh-
tainen minimi/maksimi

Nailla parametreilla voit asettaa
|, signaalialueen mihin tahansa
valilla 0—20 mA.

Minimi asetus:

Aseta | signaali minimi
tasolleen, valitse parametri 2. 9,
paina Enter-painiketta

Maksimi asetus:

Aseta | signaali maksimi
tasolleen, valitse parametri

2. 10,

paina Enter-painiketta

Huom! Parametriarvot voidaan
asetella vain talla menetelmaélla
(ei Selainndppé&imillé).

Katso kuva 3.5-8.

Analogiatulon [, k&danto

., ohjauspaikan A taajuusohje,
parametri 1. 5 = 0 (oletus)

Parametri 2. 11 = 0, ei analogia-
signaalin | kaantoa.

Parametri 2. 11 = 1, analogia-
signaalin |_kaanto, katso kuva
3.5-9.

max. |~ signaali = min. asetettu taajuus
min. I signaali = max. asetettu taajuus

Analogiatulon I, suodatusaika

Suodattaa hairioitd analogisesta
tulosignaalista |,

Pitkd suodatusaika hidastaa oh-
jauksen vasteaikaa.

Katso kuva 3.5-10.

A
L&htdtaajuus

par.2. 151 - ----------------

par.2.8=2
lin = asiakask.

par.2.8=0
lin = 0—20 mA

\
par.2.8=1 |
lin=4—20mA,

par. 2. 14 7

par. 2. 10

Uin

(liitt. 3,4)
20 mA
UDO012K28

Kuva 3.5-8 Tulon I, skaalaus.

A .
Laht6taajuus

par. 2. 15

par.2.8=2
lin = asiakask.

par.2. 14T -~ G- -7-~——------------

Uin
(liitt. 54)

|

|

i
par. 2. 10

20 mA

UDO012K29

Kuva 3.5-9 I, signaalin kdanté.

%
Suodattamaton
signaali

100% +- -1

63% {- |- - -

t[s]

UDO012K30

Kuva 3.5-10 Analogiatulon I, suodatusaika.

Vacon Oyj
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2.13, 2. 14 Ohjearvon skaalaus, minimiarvo/maksimiarvo
Asettelun rajat: 0 <par. 2. 13 <par. 2. 14 <par. 1. 2.
Jos parametri 2. 14 = 0, skaalaus ei ole kaytdssa
Katso kuvat 3.5-11 ja 3.5-12

A
Lahtétaajuus 4 Laht6taajuus

Maks. taajuus, par 1. 2 Maks. taajuus, par 1. 2

Par. 2. 15

e .

Analogia- i
- Min. taajuus, par 1. 1 tulo [l/] —#Min. taajuus, par 1. 1 tAurrgI[ovgila
0 10 UDOIK31 0 o UD0IKI3
Kuva 3.5-11 Ohjearvon skaalaus. Kuva 3.5-12 Ohjearvon skaalaus,

param. 2. 14 = 0.

2. 15 Vapaan analogiatulon valinta
Parametrin avulla valitaan vapaan ( ei ohjearvokaytdssa olevan ) analogiatulon
signaali:
0 = ei kaytossa
1 = jannitetulo U,
2 = virtatulo I,

2. 16 Vapaan analogiatulon toiminta

Parametrin avulla valitaan toi-
minto, johon se vaikuttaa:

0 = toiminto ei kayttssa

1 = virtarajan (par. 1. 7) skaa-
laus. |
Vapaallla analogiatulosig- a7
naalilla voidaan skaalata
taajuusmuuttajan moottorille |
sydtettavan virran maksimi-
arvoa valilla 0—par. 1. 7
aseteltu arvo.
Katso kuva 3.5-13.

;Arl\alogia»
8 \n/']A Signaalialue %g :1/12 UDOlZKG:
Kuva 3.5-13 Virran maksimiarvon Vapaa Vapaa
Skaalaus.
Vacon Oyj Puhelin: 0201-2121 Fax: 0201-212 205
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2 DC-jarrutusvirran
vahentaminen

Jarrutusvirtaa voidaan DC-jarrutus-

virta

saatad vapaalla analogia- e
tulolla valilla 0,15 x Lo — Par. 4.8
param. 4. 8 asetettu arvo.
Katso kuvaa 3.5-14.

0,15 X Incx

Vapaa analogia-
tulo

»

>

Kuva 3.5-14 DC-jarrutusvirran 0 Signaalialue UDO12K58
vdhentdminen.

3 Kiihdytys-./Hidastusajan
lyhentdminen

Kiihdytys- ja hidastusaikaa
voidaan muuttaa vapaalla 4
analogiatulolla seuraavan
kaavan mukaan:

Muutoskerroin R

Muuttunut Kiihd.(Hid.) aika =
param. 1. 3 (1.4, 4. 3, 4. 4) asetus-
arvo /(muutoskerroin R

(kuvasta 3.5-15).

‘apaa analogia-

>

Kuva 3.5-15 K”hd/Hldajan /yhen' Signaalialue UD012K5;
tdminen.

4 Momentin valvontarajan
skaalaus

Momentin valvontarajaa
voidaan muuttaa vapaalla 4
analogiatulolla valilla 0—
parametrilla 3.14 aseteltu I |
valvontaraja.

Katso kuva 3.5-16.

Momenttiraja

Vapaa analogia-

>
»

UDO012K60

Kuva 3.5-16 Momentin valvontara- o Signaalialue
Jan skaalaus.

Vacon Oyj Puhelin: 0201-2121 Fax: 0201-212 205
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3.1 Analogialdhdén sisélté
. . . 0 4
Parametrilla valitaan analogia- i Suodattamaton
lahdon sisalté 7 mahdollisuudes- signaal
ta. Ks. taulukko s. 3-10. 100% |- -
ial5 A i Suodatettu
3.2 Analogialdhdén suodatusaika N sgnaall
Suodattaa analogial&htda. |
Katso kuva 3.5-17. !
| t[s]
‘ Par. 3.2 | g
> UD012K16
Kuva 3.5-17 Analogialdhdén suoda-
tus.
3.3 Analogialdhdén kédéanto
Kaantaa analogialahtdsignaalin:
max. lahtésign. = minimi asetusarvo malog.“
. . l&hto-
min. lahtdsign. = max. asetusarvo virta
WMANGE T~
e ‘V;‘f o \:‘Y\: 7777777 t.:.:l.‘iPar. 3.5
10mA ==~~~ "\.’\’” *:515 ***** o
N R Par. 3.5
P IO N RO NS 1 =100%
| o e v
0mA T Y >
05 10 UD012K17
Kuva 3.5-18 Analogialdhdén kdénté.
3.4 Analogialdhdén minimi
Maarittelee analogialahddn ole-
maan joko 0 mA tai 4 mA (elava
nolla). Katso kuva
3.5-19.
3.5 Analogialdhdén skaalaus
Analogialdhddn skaalaus.
Katso kuva 3.5-19. A
Analog.
Signaali Signaalin max.arvo ani- Par.3.5 Par. 3.5
=200% =100%
Lahtotaajuus | Max.taajuus (p. 1. 2) ol ST ‘
Lahtovirta 2X et
Moot. nopeus| Max.nopeus (n xf . /f)
Momentti 2 X Tamot 12mA
Moot. teho | 2 X Py, .
Moot.jannite | 100% X U ot |
Valip.jannite | 1000 V para.a=1 | A |
4mA *77 !
i Par‘ m. 3. 1:l4 valitun
Kuva 3.5-19 Analogialdhdon Par.3.4=0 ‘ slgfaaiin makes. arve,
skaalaus. 05 10 upo12K18
Vacon Oyj Puhelin: 0201-2121 Fax: 0201-212 205
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3.6 Digitaalildahddn sisélté
3.7 Releldhdén 1 sisélto
3.8 Relal&dhdén 2 sisélto
Asetusarvo Selitys
0 = Ei kdytdssa Ei toiminnassa
Digitaalilahtd DO1 on alhaalla ja johtaa virtaa seké ohjel-
moitavat relelahdét (RO1, RO2) ovat aktiivisia, kun:
1 = Valmis Taajuusmuuttaja on valmis toimimaan
2 =Kay Taajuusmuuttaja toimii
3 = Vika On tapahtunut vikalaukaisu
4 = Vika kdannetty Lahtd on aktiivinen, kun vikalaukaisua ei ole tapahtunut
5 = Vacon ylilampdvaroitus jaahdytyselementin lampdtila on saavuttanut +70°C
6 = Ulkoinen vika tai varoitus Vika tai varoitus riippuen parametrista 7. 2
7 = Ohjearvovikatai -varoitus Vika tai varoitus riippuen parametrista 7. 1
- jos analogiaohje on 4—20 mA ja signaali on <4mA
8 = Varoitus Aina kun varoitus on voimassa
9 = Taaksepadin Taaksepéain-ohjaus on annettu
10 = Rydmintédnopeus Rydmintdnopeusohjaus on annettu
11 = Asetellussa nopeudessa Laht6taajuus on saavuttanut ohjearvon
12 = Moottorisdataja aktiivinen Ylijannite- tai ylivirtasaatéja on toiminnassa
13 = Laht6taajuusvalvonta 1 Laht6taajuus on alittanut / ylittanyt asetellun
Alarajan/ Ylarajan (par. 3. 9 ja par. 3. 10)
14 = Laht6taajuusvalvonta 2 Laht6taajuus on alittanut / ylittanyt asetellun
Alarajan/ Ylarajan (par. 3. 11 ja par. 3. 12)
15 = Momentinvalvonta Momentti ei valvonta-alueella
16 = Ohjearvon valvonta Ohjearvo ei valvonta-alueella
17 = Ulkoisen jarrun ohjaus Ulkoinen jarru pééalle/pois-ohjaus aseteltavilla viiveilla
(param. 3. 17 ja 3. 18)
18 = Ohjaus riviliittimilta Ulkoiset ohjaukset valittu kayttéon ohjelm. painikk. n:o 2
19 = Taajuusmuuttajanlampétila- Taajuusmuuttaja lampétila on ylittanyt/alittanut asetellun
rajan valvonta valvontarajan (par. 3. 19 ja par. 3. 20)
20 = Suunta eri kuin pyynto Moottorin py6rimissuunta on ohjauskéskyn vastainen
21 = Kaant. ulkoisen jarrun ohjaus Kéénteinen jarrun ON/OFF ohjaus (par. 3.17 ja 3.18),
ulostulo aktiivinen kun jarrun ohjaus OFF
Taulukko 3.5-2 Digitaalildhdén DO1 ja ldhtéreleiden RO1 and ROZ sisélto.
3.9 L&htétaajuuden valvontaraja 1, valvontatoiminta
3. 11 L&ahtétaajuuden valvontaraja 2, valvontatoiminta
0 = ei valvontaa
1 = alarajavalvonta
2 = ylarajavalvonta
Jos lahtétaajuus alittaa / ylittaa asetellun rajan (3. 10, 3. 12), aktivoituu digitaali-
lahtd DO1 tai relelahté RO1 tai RO2 riippuen parametrien 3. 6—3. 8 asetuksesta.
3. 10 Lé&htétaajuuden valvontarajan 1 arvo
312 Lahtétaajuuden valvontarajan 2 arvo
Lahtoétaajuuden arvo, mita valvotaan parametriasetuksilla 3. 9 ja 3. 11.
Katso kuva 3.5-20.
Vacon Oyj Puhelin: 0201-2121 Fax: 0201-212 205
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Kuva 3.5-20 L&htétaajuuden
valvonta.

flHz] Par3.9=2
3. 13 Momentin valvonta, toiminnan Par3.10 - - ,,,,,,,,,
méadrittely : :
0 = ei valvontaa
1 = alarajan valvonta ! !
2 = ylarajan valvonta upoizk1e t
Jos laskennallinen momentin arvo Esim: zi Egij 5; 281—' 2; Egij
alittaa/ylittaa asetellun rajan 73Rol—  [23[Ro1— 23 ROI——
(3. 14), aktivoituu digitaalilahto
DOL1 tai relelahté RO1 tai RO2
riippuen parametrien 3. 6—3. 8
asetuksesta.
3. 14 Momentin valvontarajan arvo
Laskennallisen momentin raja-arvo, jota valvotaan parametriasetuksilla 3. 13.
Momentin valvontarajan arvoa voidaan haluttaessa pienentéé ulkoisella analogia-
signaalilla, ks. parametrit 2. 18 ja 2. 19.
3. 15 Ohjearvon valvonta, toiminnan méadrittely
0 = ei valvontaa
1 = alarajan valvonta
2 = ylarajan valvonta
Jos ohjearvo alittaa/ylittaa asetetun rajan (3. 16), aktivoituu digitaalilahtdo DO1 tai
relelahtd RO1 tai RO2 riippuen parametrien 3. 6—3. 8 asetuksesta.
3. 16 Ohjearvon valvontarajan arvo
Taajuusarvo, jota valvotaan parametriasetuksella 3. 15.
3.17 Ulkoisen jarrun poiskytkentéaviive
3. 18 Ulkoisen jarrun pé&éllekytkentéviive
Parametrien avulla ulkoisen jar-
run poiskytkenta ja paallekytken- Y
ta voidaan "tahdistaa" Seis- ja e C owas
Kay-signaaleihin halutulla vii- A Tl T
veella, ks. kuva 3.5-21. El jarrutusta 3 w Digitaali- tai
jarrutus ON | : relelahto
Jarrun ohjaussignaali voidaan ! 1
ohjelmoida joko digitaalilahtoon DI o ereenp:
DO1 tai relelahtédn RO1 tai DIAZ: Ky taksep.
RO2, ks. parametrit 3. 6—3. 8. Seis 'y
b)
tore = Par. 3. 17 ton =‘<Pir..‘3. 18
Ulkoinen jarru: .
El jarrutusta 3 i Digitaali- tai
jarrutus ON | : relelahto
Kuva 3.5-21 Ulkoisen jarrun ohjaus A |_|
a) Kay/Seis-ohjausvalinta, - ‘
par.2.1=0, 1tai 2 R |_|
b) K&ay/Seis-ohjausvalinta, ty
par. 2.1 =3.
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3.19 Taajuusmuuttajan lampdtilarajan valvontatoiminto
0 = Ei valvontaa
1 = Alituksen valvonta
2 = Ylityksen valvonta
Jos taajuusmuuttajan jaahdytyselementin lampétila ylittad/alittaa parametrilla 3. 20
asetellun rajan saadaan waroitussignaali joko digitaalilahtodn DO1 tai relelahtb6n
RO1 tai RO2, ks. parametrit 3. 6—3. 8.

3. 20 Taajuusmuuttajan lampétilavalvonnan asetusarvo
Taajuusmuuttajan lampétila, jonka ylitysté/alitusta valvotaan parametrilla 3. 19.

4.1 Kiihtyvyys-/hidastuvuusrampin 1 muoto

4.2 Kiihtyvyys-/hidastuvuusrampin 2 muoto
Kun nopeuden muutoksiin halutaan pehmeytta, kaytetaan lineaarisen muutoksen
sijasta ns. S-kayraa. Tassa kiihdytys- tai hidastusrampin alku- ja loppup&ahan muo-
dostetaan pyoristys kuvan 3.5-22 mukaan.
Pydristys muodostetaan parametrilla 4. 1 kiihdytys- ja hidastusaikaa 1 koske-
ville nopeuden muutoksille. Kiihdytys- ja hidastusajalle 2 pyéristys muodostetaan
parametrilla 4. 2.
Asettamalla ko. parametrin arvo
nollaksi kiihtyvyys ja hidastuvuus Yz
toimivat lineaarisesti ilman pyo-
ristyksia. Asettamalla taméa arvo /
0,1—10 s véalille saadaan sita :
pehmed&mpi nopeuden muutos
mitd suurempaa arvoa kaytetaan.
Katso kuva 3.5.-22.

N [t
Kuva 3.5-22 S-kdyré kiihdytykses- UDoLZKae
sé/ hidastuksessa.

4.3 Kiihtyvyysaika 2

4.4 Hidastuvuusaika 2
Kiihtyvyysaika on se aika, mik& kuluu lahtétaajuuden nousemiseen asetetusta
minimitaajuudesta asetettuun maksimiin askelmaisessa ohjeen muutoksessa.
Hidastuvuusaika méaaritellaan painvastaisessa muutoksessa. Tama parametripari
antaa mahdollisuuden kayttaa kahta kiih./hid.-aikaparia samassa sovellutuksessa.
Muutosajat 2 saadaan kayttéon tassa sovellutuksessa digitaalitulolla, joka on
ohjelmoitu tdh&n valintaan. Aikoja voidaan haluttaessa lyhentéaé ulkoisella analogia-
signaalilla, ks. parametrit 2. 18 ja 2. 19.
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4.5 Jarrukatkoja
0 = Ei jarrukatkojaa
1 = Jarrukatkoja ja -vastus asennettu
2 = Ulkoinen jarrukatkoja
Kun jarrukatkoja on valittu kayttéon, kuorman ja moottorin hitausmassan energia
voidaan syottaa jarrukatkojalla vastukseen. N&in voidaan kayttaa hidastuksessa
yht& suurta momenttia kuin kiihdytyksessa.

4. 6 K&ynnistystoiminto

Kiihdyttaen:

0 Taajuusmuuttaja kdynnistyy 0 Hz:lla ja kiihdyttaa aseteltuun ohjetaajuuteen
asetellulla kiihdytysajalla. (Kuorman hitausmassa saattaa kuitenkin pidentaa
kiihdytysaikaa.)

Vauhtikaynnistys:

1  Taajuusmuuttaja on mahdollista kaynnistaa pyorivaan moottoriin sita pysaytta-
matta. Taajuusmuuttajan etsii automaattisesti nopeuden, jolla moottori pyorii.
Taman jalkeen se muuttaa lahtétaajuuden aseteltua kiihdytys- tai hidastu-
vuusaikaa kayttden ohjetaajuuteen.

Tata kaynnistysmuotoa kannattaa kayttaa silloin, kun et halua tai et voi pysayt-
tdd moottoria ennen sen kytkemista taajuusmuuttajan ohjaukseen.
4.7 Pysdytystoiminto
Vapaasti pyorien:

0 Kun taajuusmuuttaja saa seis-ohjauksen, se jattaa moottorin vapaasti pyori-

maan ilman ohjausta.
Hidastaen:

1  Kuntaajuusmuuttaja saa seis-ohjauksen, se hidastaa moottoria asetettua hi-
dastusaikaa kayttéen tai, jos kuorman hitausmassa on suuri aseteltuun hidas-
tukseen néhden, niin nopeasti kuin se on mahdollista ilman ylijannitelaukai-
sua. Mikali hidastusta halutaan nopeuttaa, on kaytettava jarrukatkojaa ja -
vastusta.

4.8 DC-jarrutusvirta
Maarittelee tasavirran, joka ohjataan moottoriin DC-jarrutuksen aikana.
DC-jarrutusvirtaa voidaan haluttaessa pienentaa ulkoisella analogiasignaalilla, ks.
parametrit 2. 18 ja 2. 19.
4.9 DC-jarrutusaika pyséytyksessé
Maarittelee jarrutustoiminnon ja jarrutusajan pysaytyksessa.
Katso kuva 3.5-23.
0 DC-jarrutus ei ole kaytossa
>0 DC-+arrutus on kaytdssa ja sen toiminta riippuu pysaytystoiminnon asettelusta,
(param. 4. 7), ja jarrutusaika parametrin 4. 9 arvosta:
Parametri 4. 7 (Pyséaytystoiminto) = 0 (vapaasti pyorien):
Kun Vacon CX/CXL/CXS saa seis-ohjauksen, se alkaa valittmasti syottaa
aseteltua tasavirtaa moottorille. Talla tavalla moottori voidaan pysayttaa no-
peimmalla mahdollisella tavalla ilman jarrukatkojaa.
Vacon Oyj Puhelin: 0201-2121 Fax: 0201-212 205
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Jarrutusaika riippuu asetellun ajan liséksi lahtotaajuuden arvosta, jolla seis-
ohjaus annetaan. Jos laht6taajuus on >moottorin nimellistaajuus (par 1. 11),
on jarrutusaika aseteltu (param.4. 9). Jarrutusaika lyhenee lineaarisesti lahto-
taajuuden laskiessa. Kun lahtdtaajuus on <10 % nimellisestd, on jarrutusaika
10 % asetellusta jarrutusajasta.

\
fout fout

fn fn -
\ N Lahtotaajuus
AN .
\\/ Moottorin nopeus

AN
AN

S Lahtétaajuus
N
N .
. N 0,1x f Moottorin nopeus
DC-jarru paalla N n _—
N \\ +— DC-jarru paalla
) t \ t
N o _

‘ t=1xpar.4.9 t=0,1xpar. 4.9
ggs EQIYS UD012K21

Kuva3.5-23 DC-jarrutusaika kun seis = vapaasti pydrien.

Param. 4. 7 (Pysaytystoiminto) = 1 (hidastaen):

Kun taajuusmuuttajan saa seis-ohjauksen, se hidastaa moottorin nopeutta
asetettujen hidastuvuusparametrien mukaan parametrilla 4. 10 maarattyyn
taajuuteen, jossa DC-jarrutus alkaa. Jarrutusaika maaritellaan parametrilla 4.
9.

Jos kuorma sisaltaa suuren
hitausmassan, suositellaan $ fout
kaytettavaksi jarrukatkcjaa | 0000 [
ja -vastusta.

Katso kuva 3.5-24.

\ ___— Moottorin nopeus

\\ Lahtotaajuus

\\ DC-jarrutus

Param. 4. 10{ -~~~ -~~~ 4 -~ N

\
\ t;

t = param. 4. 9

Kuva 3.5-24 DC+jarrutus, kun KAY UDO12K23
param. 4. 7 = 1.

4.10 DC-jarrutuksen aloitustaajuus
Katso kuva 3.5-24.
4. 11 DC-Jarrutusaika kdynnistyksessé
0 DC-jarrutusta ei kayteta

>0 DC-jarrutusta kaytetddn kaynnistyksesséa. Talla parametrilla maaritellaan DC-
jarrutuksen aika. Jarrutuksen jalkeen l&ht6taajuus nousee siten, kuin para-
metriasetuksilla on méaaratty. (kaynnistystoiminto par. 4. 6 ; muutosajat
param.1l. 3jal. 4/ 4. 3 ja 4. 4). Katso kuva 3.5-25.
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A
Lahtétaajuus
t
| Par4. 11, -
—
) o KAY
Kuva 3.5-25 DC-jarrutus kdynnis- SEIS UD012K22
tyksessé.

51 Estotaajuuksien alue Alaraja/
52 Yldraja
5.3
54 Joissakin sovellutuksissa tietyt
55 l&htbtaajuudet aiheuttavat me-
56 kaanisia resonansseja. Nailla A
parametreilla voidaan asetella [Lantotaajuus Hz]
kolme estotaajuusaluetta valilla
0—f _.Katso kuva 3.5-26. | t--------------- —
Estotaajuusalueen yli "hypataan” L
kiintyvyys- ja hidastuvuusaikojen | | ) S
mukaisesti. | |
51 | 5.2
53 | 5.4
55 | 5.6
: : Ohjearvo [HZL
Kuva 3.5-26 Esimerkki estotaajuus- ‘ ‘ UooiaKas
Jjuusalueen asetuksesta.
6.1 Moottorin ohjausmuodot
0 = taajuusohjaus: Riviliittimen ja paneelin ohjearvot ovat
taajuusohjeita ja taajuusmuuttaja saataa lahtotaa-
juutta (lahtétaajuuden resoluutio 0,01 Hz)
1 = nopeussaato: Riviliittimen ja paneelin ohjearvot ovat
nopeusohjeita ja taajuusmuuttaja sdatda moottorin
pyorimisnopeutta (saatétarkkuus + 0,5%).
6.2 Kytkentétaajuus
Moottorin &éni pienenee kykentdtaajuutta nostamalla. Kytkentataajuuden nos-
taminen lisaa laitteen haviéita ja pienentaa sen jatkuvaa kuormitettavuutta.
Ennen kun muutat kytkentataajuutta tehdasasetuksesta 10 kHz (3,6 kHz >30 kwW
tehoilla), tarkista sallittu kuormitettavuus kayttdohjekirjan kappaleen 5.2 kuvassa
5.2-3 olevista kayrista.
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6.3 Kentédnheikennyspiste
6. 4 Kentdnheikennyspisteen jannite
Kentdnheikennyspiste on lahtdtaajuus, jossa lahtéjannite saavuttaa maksimiarvon-
sa (par. 6. 4). Kentdnheikennyspisteen ylédpuolella Iahtdjannite pysyy asetellussa
maksimiarvossaan.
Kentdnheikennyspisteen alapuolella [&ht6jannite riippuu U/f-kayran asettelupara-
metreista 1. 8, 1. 9, 6. 5, 6. 6 ja 6. 7. Katso kuva 3.5.2-27.
Kun parametrit 1. 10 ja 1. 11,moottorin nimellisjannite ja nimellistaajuus, on asetettu,
myds parametrit 6. 3 and 6. 4 asettuvat automaattisesti vastaaviin arvoihin.
Jos haluat kayttdd kentanheikennyspisteelle ja maksimijannitteelle poikkeavia
arvoja, muuta naméa parametrit vasta, kun olet asettanut parametrit 1. 10 ja 1.11.
6.5 U/f-kdyrd, keskipisteen taajuus
Jos ohjelmoitava U/f-kayra on valittu parametrilla 1. 8, talla parametrilla maari-
tetdan kayran keskipisteen taajuus. Katso kuva 3.5.2-27.
6.6 U/f-kédyré, keskipisteen jénnite
Jos ohjelmoitava U/f-kayra on valittu parametrilla 1. 8, talla parametrilla maaritetaéan
kayran keskipisteen jannite. Katso kuva 3.5.2-27.
6.7 L&htéjénnite nollataajuudella
Jos ohjelmoitava U/f-kayréa on LUV
valittu parametrilla 1. 8, talla U
parametrilla maaritetdan nolla- Par 6.2 "oIeIL"s_;_WL;’[m;oﬁoﬁn ””””” " Kentanheiemyspiste
taajuuden jannite. ! |
Katso kuva 3.5-27. 1
Par. 6. 6 |
(Olet. 10%) ‘ ‘
AT f i
Par. 6. 5 Par.6.3 UDO12K08
Kuva3.5-27 Ohjelmoitava U/f- (Olet. 5 Hz)
kayréa.
6.8 Ylijdnnites&étéjéa
6.9 Alijannites&étéja
Jos kayttdsovellus edellyttad vakiona pysyvaa taajuutta jannitevaihteluista
huolimatta, voidaan nailla parameteilla kytkea ylijannite- ja /tai alijannitesaataja pois
toiminnasta. Saatgjien toiminnan poiskytkentd saattaa auttaa tilanteissa, joissa
syo6ttoverkon jannite vaihtelee enemman kuin -15%—+10% ja tastéa johtuen taa-
juusmuuttajan lahtétaajuus vaihtelee vastaavasti.
Jannitesaatajien poiskytkenta saattaa puolestaan aiheuttaa yli-/alijannitelaukaisuja.
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7.1 Ohjearvovian vaste

0 = ei vastetta

1 = varoitus

2 = Vikailmoitus, pysaytystoiminto vian havaitsemisen jalkeen parametrin 4.7 mukaan
3 = Vikailmoitus, pysaytystoiminto vian havaitsemisen jalkeen aina vapaasti pyorien

Varoitus- tai vikailmoitus generoidaan, jos 4—20 mA ohjearvosignaalia kayte-
taan ja signaali putoaa alle 4 mA. Varoitus- tai vikailmoitus voidaan ohjelmoida
digitaalilaht6on DO1 ja/tai relelahtéén RO1 tai RO2.

7.2 Vaste ulkoiseen vikaan

0 = Ei vastetta

1 = varoitus

2 = Vikailmoitus, pysaytystoiminto vian havaitsemisen jalkeen parametrin 4.7
mukaan

3 = Vikailmoitus, pysaytystoiminto vian havaitsemisen jalkeen aina vapaasti
pyorien

DIA3 on ohjelmoitava ulkoisen vian tuloksi. Varoitus- tai vikailmoitus generoidaan,
kun digitaalitulossa DIA3 on aktiivinen ulkoinen vikasignaali. Kts. pararametri
2. 2. Varoitus- tai vikailmoitus voidaan ohjelmoida digitaalilahtédn DO1 ja/tai
relelahtoon RO1 tai RO2.

7.3 Moottorin vaihevahti

0 = Ei toimintaa
2 = Vikailmoitus

Moottorin vaihevahti valvoo, etta jokaisessa moottorin vaiheessa kulkee likimaarin
saman suuruinen virta. Talla parametrilla tAma toiminto voidaan ohjelmoida pois
paalta.

7.4 Maasulkusuojaus

0 = Ei toimintaa
2 = Vikailmoitus

Maasulkusuojaus valvoo, ettéd moottorin vaihevirtojen summa on nolla. T&lla para-
metrilla tAma toiminto voidaan ohjelmoida pois paaltad. Taajuusmuuttaja on
kuitenkin aina toiminnassa ja suojaa laitteen suurivirtaisissa maasuluissa.

Moottorin lampd6dsuojaparametrit 7. 5—7. 9
Yleista

Moottorin [ampdsuojan tarkoituksena on suojata moottoria ylikuumenemiselta. Taajuusmuuttaja
voi sy6ttaa moottorille sen nimellisvirtaa suurempaa virtaa. Jos moottorin kuormitustilanne vaatii
virtaa, joka on suurempi kuin moottorin nimellisvirta, moottori voi ylikuumeta. Ylikuumeneminen
on mahdollista etenkin alhaisilla pydrimisnopeuksilla, silla silloin moottorin jadhdytyskyky on
heikentynyt ja kuormitettavuus on vastaavasti pienempi. Jos moottori on varustettu ulkoisella
jaahdytyspuhaltimella, kuormitettavuuden pieneneminen ei ole niin suuri.

Moottorin lampodsuojan toiminta perustuu laskenta-
malliin, joka kayttaa taajuusmuuttajan lahtovirtaa
moottorin kuormitustilanteen laskentaan. Kun taa-
juusmuuttaja kytketdén jannitteiseksi, laskenta-
malli kayttaa jadhdytyselementin lampdtilaa moot-
torin kéynnistyshetken lampétilan oletusarvona ja
moottorin ympariston lapétilalle arvoa +40°C.

Moottorin lampoésuojaa voidaan séataa paramet-
riasetteluilla. Virtaraja I+ méaéarittelee kuormitusvir-
ran, jonka ylapuolella moottori ylikuormittuu. Taméa
virtaraja on riippuvainen lahtdtaajuudesta ja se
asetellaan parametreilla 7. 6, 7. 7 ja 7. 9, katso
kuva 3.5-28. Parametrien oletusarvoina on nimel-
lismoottorin lajikilven mukaiset arvot.
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Lampenemakayra muuttuu suhteessa lahtdvirran
neliodn. Lahtdvirran arvolla I+ [Ampésuojan toimin-
takayra saavuttaa nimellispisteensa 100 %. Virran
arvolla 75 % x |t lAmpenema saavuttaa 56 %:n
tason ja virralla 120 % X It lampenema saavuttaa
144 %:n tason. Lampdsuoja toimii (ks. par. 7. 5),
kun lampenema saavuttaa 105 %: tason.

Lampodsuojan toimintanopeutta voidaan muuttaa
parametrilla 7. 8. Mitd suurempi moottori on, sité
hitaammin se saavuttaa loppulampenemansa.

Moottorin lampenemd&a valvotaan kayttbpaneelin
nayton avulla, ks. kayttbohjeen taulukko 7.3-1:
Valvottavat/mitattavat signaalit.

VAROITUS! Laskentamalliin perustuva ldmpdsuoja ei suojaa moottoria
A ylikuumenemiselta, jos moottorin jddhdytys on huonontunut
Jjaahdytysilman kierron estymisen, lian tai pélyn vaikutuksesta.
7.5 Moottorin ldmpdsuoja
Toiminnot:

0 = ei kaytossa
1 = varoitusilmoitus
2 = vikailmoitus

Vika- ja varoitustoiminnot antavat nayttoon saman ilmoituskoodin. Jos vikatoiminto
on kaytossa, kaytté pysahtyy ja aktivoi vikailmoituksen lamporajan ylittyessa.
Lampdsuojauksen poistaminen kaytésta nollaa moottorin lampeneman 0 %:Kksi.

7.6 Moottorin ldmpdésuojan kulmapisteen virta
Virta-arvo voidaan asetella valilla 50,0—150,0 % x I, .
Parametrilla asetellaan lampeneméakayran kulmapisteen (par. 7. 9) ylapuolella
oleva toiminta-arvo, ks. kuva 3.5-28.
Arvo asetellaan prosentteina parametrilla 1. 13 asetellusta moottorin nimellisvirrasta
(ei taajuusmuuttajan l&htovirrasta).
Moottorin nimellisvirta on virta, jol-
la moottoria voi nimellisolosuh-
teissa kuormittaa ilman etta se A
ylikuumenee.
) Virtaraja
Jos parametria 1. 13 muutetaan, par. 1.7
muuttuu parametrin 7. 6 arvo Ylikuormitusalue
automaattisesti oletusarvoksi. Par.7.64— — — — — — — — — —7
Parametrin 7. 6 (tai parametrin |
1. 13) muuttaminen ei vaikuta taa- }
juusmuuttajan maksimilahtovir- Par. 7.7 + |
taan, joka asetellaan paramet- \
rilla 1. 7. \
\
| f
Kuva 3.5-28 Moottorin kuormitet- Par. 7.9 o
tavuuden asettelut.
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7.7

7.8

7.9

Moottorin lampdsuojan nollataajuuden virta

Virta-arvo voidaan asetella valilla 10,0—150,0 % X lvotor-
Parametrilla asetellaan lampenemakayran nollataajuuden virta-arvo.

Ks. kuva 3.5-28.

Oletusarvo on méaaritelty olettaen, ettd moottorilla ei ole ulkoista jdahdytys-
puhallinta. Jos moottori on varustettu ulkoisella puhaltimella, tdiman parametrin

arvoksi voidaan asetella ~90 %.

Arvo asetellaan prosentteina parametrilla
1. 13 asetellusta moottorin nimellisvirrasta
(ei taajuusmuuttajan lahtovirrasta) .
Moottorin nimellisvirta on virta, jolla moot-
toria voi nimellisolosuhteissa kuormittaa
ilman etta se ylikuumenee.

Moottorin ldmpdsuojan aikavakio

Jos parametria 1. 13 muutetaan, muuttuu
parametrin 7. 7 arvo automaattisesti oletus-
arvoksi.

Parametrin 7. 7 (tai parametrin 1. 13)
muuttaminen ei vaikuta taajuusmuuttajan
maksimilahtévirtaan, joka asetellaan para-
metrilla 1. 7.

Aikavakio voidaan asetella véalilla 0,5—300 min.

Aikavakio vastaa moottorin lampenemaaikavakiota. Mita suurempi moottori on sita
pidempi on aikavakio. Lampé6suojan laskentamallissa aikavakio on aika, jona
laskennallinen lampenemakayra saavuttaa 63 % loppuarvostaan.

Moottorin lAmpdaikavakio maaraytyy moot-
torin konstruktion perusteella ja se on val-
mistajakohtainen.

Jos moottorin tg -aika on tunnettu (moottori-
valmistajan antama), voidaan aikavakio
asetella sen mukaan. Peukalosdannén mu-

kaan aikavakio voidaan laskea: T [min] =
2 X tg [8] (tg on aika, jonka moottori voi kayda
ylikuumenematta kuusinkertaisella nimel-
lisvirralla). Jos taajuusmuuttaja kytketddn

Aikavakion oletusarvo lasketaan paramet-

reilla 1. 12 ja 1. 13 annetuista moottorin

nimellistiedoista. Jos jompaa kumpaa para-

metreista muutetaan, muuttuu aikavakion seis-tilaan, muuttuu aikavakio automaat-

arvo automaattisesti uuteen oletusarvoon- isesti kolminkertaiseksi, koska talléin moot-

sa. torin jaéhdytys perustuu ilman vapaaseen
kiertoon.

Moottorin ldmpdbsuojan kulmapisteen taajuus

Taajuus voidaan asetella valilla 10—500 Hz.
Lampenemakéayran kulmpiste on taajuus, jonka ylapuolella moottorin kuormitet-
tavuuden oletetaan pysyvan vakiona. Katso kuva 3.5-28.

Parametrin oletusarvo maaraytyy parametrilla 1. 11. asetetusta moottorin nimel-
listaajuudesta. 50 Hz:n moottorilla se on 35 Hz ja 60 Hz:n moottorilla 42 Hz, yleisesti
se on 70 % kentédnheikennyspisteen taajuudesta (parametri 6. 3). Jos parametreja
1. 11 tai 6. 3 muutetaan, muuttuu tdAman parametrin arvo automaattisesti uuden
oletusarvon mukaiseksi.
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A
Moottorin lampétila

r._ = - e ——— —
i | Laukaisualue Ir A
105% : ] I
|
/1' | e————— X\
{\g?i?t- I Laukaisu/varoitus
virta | par. 7.5
I/t i
|
I~ Lo
Aikavakio T
Moottorin lampétila @ = (|/|-|-)2 X (1.e'VT) Aika

»
»

*) Muuttuu moottorikoon mukaan,
asetellaan parametrilla 7. 8 UMCHT_92

Kuva 3.5-29 Moottorin ldmpdtilan méaarittdminen.

Jumisuoja, parametrit 7. 10— 7. 13
Yleista

Jumisuoja suojaa moottoria lyhyen ajan ylikuormitus tilanteissa kuten jumittuneesta akselista.
Jumisuojan reaktioaika voidaan asettaa lyhyemmaksi kuin moottorin [ampdsuojan. Jumitila
maaritellaan kahden parametrin, 7.11. jumivirran ja 7.13 jumitaajuuden, perusteella. Jos virta
on suurempi kuin sille asetettu arvo ja ulostulo taajuus pienempi kuin sille asetettu arvo, jumitila
on tosi. Itse asiassa mitdan suoraa tietoa akselin pyérimisesta ei ole vaan jumisuoja on
erddnlainen ylivirtasuoja.

7. 10 Jumisuoja

Toiminnot;
0 = ei kaytdssa
1 = varoitusilmoitus
2 = vikailmoitus

Pysaytys- ja varoitustoiminnot antavat nayttdon saman ilmoituskoodin.
Jos pysaytystoiminto on kaytossa, kayttd pysahtyy ja aktivoi vikailmoituksen.
Jumisuojauksen poistaminen kaytdsta nollaa jumiaikalaskurin.

7. 11 Jumivirtaraja

Jumivirtaraja voidaan asetella I
valilla 0,0—200 % X lymotor-

Jumitilassa moottorivirran tulee
olla taman rajan ylapuolella para-
metrilla 7. 12 asetellun jumiajan
ennenkuin suoja toimii. Katso Jumialue
kuva 3.5-30. Parametriarvo ase-
tellaan prosentteina parametrilla
1. 13 asetellusta moottorin nimel- Par 7. 11
lisvirrasta. Jos parametria 1. 13 !
muutetaan, muuttuu taman para- 1
metrin arvo automaattisesti 1

|

|

|

f

»
>

uuden oletusarvon mukaiseksi.

Kuva 3.5-30 Jumisuojan paramet- Par. 7.13 uwmerr_u
rien asettelu.
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Jumisuojan toiminta perustuu ylos-/alaslaskuriin, joka laskee kokonaisjumiaikaa,

Jos kokonaisjumiaika ylittaa talla parametrilla asetetun ajan, toimii jumisuoja

7.12 Jumiaika
Aika voidaan asetella valilla 2,0—120 s.
katso kuva 3.5-31.
parametrilla 7. 10 méaaritellylla tavalla.
7.13 Maksimijumitaajuus

Taajuus voidaan asetella valilla
1—fr_naX (par. _1._ 2). o

Jumialue rajoittuu talla paramet-
rilla asetetun lahtotaajuuden ala-
puolelle, katso kuva 3.5-30.

Kuva 3.5-31 Jumiajan laskeminen.

A Jumiaikalaskuri
Laukaisualue
Par. 7. 12 +
Lauk./varoitus
par. 7. 10
UMCH7_12
Aika
>
Jumi T~
Ei jumia J I—I

Alikuormitussuoja, parametrit 7. 14— 7.17

Yleista

Moottorin alikuormitussuojan tehtavana on valvoa, ettéd kayttoé ei pyori ilman kuormitusta. Jos
moottorin akselilta poistuu kuormitus, saattaa prosessissa tai kaytén mekaanisissa osissa olla
jotain vialla, esim. katkennut kayttéhihna tai kuiva pumppu.

Moottorin alikuormitussuojan toiminta voidaan
asetella parametreilla 7. 15 ja 7. 16. Alikuormitus-
suojan toimintakayra on nollataajuuden ja kentéan-
heikennystaajuuden (par. 6. 3) kautta kulkeva
nelidllinen kayra. Alle 5 Hz:n taajuuksilla alikuormi-
tussuojan toiminta on estetty, katso kuva 3.5-32.

Alikuormitussuojan parametriarvot asetellaan pro-
sentteina moottorin nimellismomentista. Para-
metria 1. 13, moottorin nimellisvirta ja taajuus-
muuttajan nimellisvirtaa It kdytetdaan parametrien
oletusarvojen maarittdmiseen. Jos moottorina
kaytetdan muuta kuin nimelliskokoista moottoria,
huononee momentin laskentatarkkuus.

7. 14 Alikuormitussuojan toiminto

Toiminnot:

0 = ei kaytossa

1 = varoitusilmoitus

2 = vikailmoitus
Vika- ja varoitustoiminnot antavat naytt6on saman ilmoituskoodin. Jos vikatoiminto
on kaytossa, kayttd pysahtyy ja aktivoi vikailmoituksen.
Alikuormitussuojauksen poistaminen kaytdsta nollaa alikuormitusaikalaskurin.
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7.15

7. 16

7. 17

Alikuormitussuoja, kentédnheikennysalueen kuorma

Momenttiraja voidaan asetella valilla20,0—150 % X T, wvotor-

Tama parametriarvo maarittaa
pienimman sallitun kuormitetta-
vuuden kentdnheikennyspisteen
taajuutta suuremmilla lahtétaa-
juuksilla. Katso kuva 3.5-32.

Jos parametria 1. 13 muutetaan,
muuttuu tdman parametrin arvo
automaattisesti uuden oletus-
arvon mukaiseksi.

Kuva 3.5-32 Minimikuormitusrajan
asettelut.

A Momentti

Par. 7. 15

Par. 7. 16 !
Alikuormitysalue
|

| f

-

5 Hz Kentanheikehnys- UMCH?_15
piste par. 6. 3

Alikuormitussuoja, nollataajuuden virta

Momenttiraja voidaan asetella valilla 10,0—150 % X Tmotor-

Tama parametriarvo maarittda pienimman sallitun kuormitettavuuden nolla-
taajuudella. Katso kuva 3.5-32. Jos parametria 1. 13 muutetaan, muuttuu tdméan
parametrin arvo automaattisesti uuden oletusarvon mukaiseksi.

Alikuormitussuoja, alikuormitusaika

Aika voidaan asetella vélilla 2,0—600,0 s.

Tama parametri maarittaa pisim-
man mahdollisen alikuormitus-
tilanteen kestoajan.
Alikuormitussuojan toiminta pe-
rustuu ylos-/alaslaskuriin, joka
laskee kokonaisalikuormitusai-
kaa, katso kuva 3.5-33. Jos lasku-
rin arvo ylittda talla paramet-
rilla asetetun arvon, suoja toimii
parametrilla 7. 14 maaritellylla
tavalla. Jos kayttd pysaytetaan,
aikalaskuri nollautuu.

Kuva 3.5-33 Alikuormitusajan
laskeminen.

A Alikuorma-aikalaskuri

Laukaisualue

Par. 7. 17 {

Lauk./
varoitus
par. 7. 14

UMCH7_17

Aika

»
|

Alikuorma- — —
Eialk —_| L
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8. 3

8. 4

85

8.6

Automaattinen jélleenkdynnistys:  yritysten lukumééré
Automaattinen jélleenkdynnistys:  yritysaika

Automaattinen jalleenkaynnistys kuittaa vian ja kaynnistadd moottorin parametreilla
8. 4—8. 8.valittujen vikalaukaisujen jalkeen. Kaynnistystoiminto jalleenkaynnistyk-
sessd maaritellaan parametrilla 8. 3.

Parametri 8. 1 maarittelee, kuinka monta yritysta voidaan tehda parametrilla
8. 2 méaaritettyna yritysaikana. Katso kuva 3.5-34.

Vikojen lukuméaara
ajassa t = tyjg)

t .
41 trial

Yrial 1

Par.8.1=3
trig) = Par. 8.2

i

kolme vikaa nelja vikaa

KAY | UD012K25
SEIS -

Kuva 3.5-34 Automatattinen jélleenkdynnistys.

Yritysten lukumaaran laskenta alkaa ensimmaisesta jalleenkaynnistyksesta. Jos
lukumaara ei ylitd parametrin 8. 1 arvoa yritysaikana, yritysten laskenta nollataan,
kun yritysaika on kulunut umpeen. Lukumé&aran laskenta alkaa taas seuraavasta
jalleenkaynnistyksesta.

Jos yritysmaaréksi ohjelmoidaan nolla, automaattinen jalleenk&aynnistys ei ole
kaytdssa.

Automaattinen jélleenkdynnistys: k&dynnistystoiminta

Parametri mé&arittelee kaynnistystavan:
0 = kaynnistys kiihdyttaen
1 = vauhtikaynnistys, katso parametri 4. 6.

Automaattinen jélleenkdynnistys alijdnnitevian jélkeen

0 = ei automaattista jalleenkaynnistysta alijannitevian jalkeen
1 = automaattinen jalleenkaynnistys alijannitevian jalkeen, kun valipiirin
jannite on palannut normaalitasolle

Automaattinen jéalleenkdynnistys ylijdnnitevian jélkeen

0 = ei automaattista jalleenkaynnistysta ylijannitevian jalkeen
1 = automaattinen jalleenkaynnistys ylijannitevian jalkeen, kun valipiirin
jannite on palannut normaalitasolle

Automaattinen jélleenkdynnistys ylivirtavian jélkeen

0 = ei automaattista jalleenkaynnistysta ylivirtavian jalkeen
1 = automaattinen jalleenkaynnistys vylivirtavian jalkeen
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8.7 Automaattinen jélleenk&dynnistys ohjearvovian jélkeen

0 = ei automaattista jalleenkaynnistysta ohjearvovian jalkeen
1 = automaattinen jalleenkaynnistys ohjearvovian jalkeen, kun ohjearvo
on palannut normaalitasolle 4—20 mA.

8.8 Automaattinen jélleenk&dynnistys yli-/alilémpdévian jélkeen

0 = ei automaattista jalleenkéynnistysta yli-/alilampdovian jalkeen
1 = automaattinen jalleenkaynnistys yli-/alildmpdvian jalkeen, kun jadhdy-
tyselementin lampdtila on palannut normaalitasolle -10C°—+75C°.

Muistiinpanoja:
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Pl-saatbsovellus

Vacon

4 Pl-saatosovellus

4.1 Yleista

Pl-saattsovelluksessa on kaksi ohjauspaik-
kaa riviliittimella. Paikka A on Pl-saataja ja
paikka B on suora taajuusohjaus.
Ohjauspaikka valitaan digitaalitulo DIB6:lla.
Pl-saatajan ohjearvoksi voidaan valita jom-
pikumpi analogiatulo, moottoripotentiometri tai

paneelin ohjearvo. Oloarvoksi voidaan valita
jompikumpi analogiatulo tai matemaattinen
funktio analogiatuloista. Suoraa taajuusohja-
usta voidaan kayttaa ohjaukseen ilman PI-
saatgjaa. Taajuuohjeeksi voidaan valita jompi-
kumpi analogiatulo tai paneelin taajuusohje.

Kaikki lahd6t ovat vapaasti ohjelmoitavia.
HUOM! Muista kytked CMA ja CMB tulot.

4.2 Ohjausliitynta

Pl-saatajan i p i Selit
ohjearvo iitin ignaali elitys
—] 1 | +10V,, | Ohjearvojannite Jéannite ohjearvopotentiometrille tms.
Uin+ Analogiatulo, Pl-s&atajan ohjearvo
|_ — jannite (ohjelmoitava) alue 0—10V DC
2-johdin lahetin _T_ | 3| GND I/O maa Janniteohjearvon ja ohjaustulojen mag
Oloarvo /T—— ——— 4 | I+ Analogiatulo, Pl-saatéajan oloarvo
| l— — 5| I- virta (ohjelmoitava) alue 0(4)—20 mA
(0)4..20mA i ] n - - - - - - -
+24V Ohjausjanniteléhto Apujannite, maks. 0,1 A esim. kytkim.
GND I/0 maa Janniteohjearvon ja ohjaustulojen mag
DIA1 KAY /SEIS Kosketin auki = seis
Paikka A (PI-saéataja) Kosketin kiinni = kay
DIA2 Ulkoinen vika Kosketin auki = ei vikaa
(ohjelmoitava) Kosketin kiinni = vika
DIA3 Vian kuittaustulo Kosketin auki = ei kuittausta
(ohjelmoitava) Kosketin kiinni = kuittaus
CMA Yhteinen/ DIA1—DIA3 Kytke GND tai +24V
+24V Ohjausjannitelahto Sama kuin liitin nro. 6
GND I/0 maa Janniteohjearvon ja ohjaustulojen mag
DIB4 KAY /SEIS Kosketin auki = seis
Paikka B (suora taaj.ohje) | Kosketin kiinni = kéy
DIB5 Rydmintédnopeus Kosketin auki = ei toimintaa
(ohjelmoitava) Kosketin kiinni = ryémintanopeus valitty
DIB6 Ohjauspaikan Kosketin auki= paikka A kaytdss§
A/B valinta Kosketin kiinni = paikka B kayttssa
CMB Yhteinen/ DIB4—DIB6 Kytke GND tai +24V
lout ¥ Analogialahto Ohjelmoitavissa ( par. 3. 1)
lout = Lahtotaajuus Alue 0—20 mA/R; maks. 500 Q
DO1 VALMIS-signaali Transistorilaht®, | <560 mA, U <48V DC
RO1 7 Relelahto 1 Rele aktivoitu = moottori pyorii
RO1 — KAY Ohjelmoitavissa ( parametri 3. 7)
RO1 —
RO2 7 Relelahto 2 Rele aktivoitu = vikalaukaisu
RO2 VIKA on tapahtunut
RO2 S Ohjelmoitavissa ( parametri 3. 8)
. Kuva 4.2-1 PI-sdéatdsovelluksen ohjausliitynnén tehdasasetukset ja
kytkentdesimerkki (2-johdin ldhetin).
Vacon Oyj Puhelin: 0201-2121 Fax: 0201-212 205
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4.3 Ohjaussignaalien logiikka

Kuvassa 4.3-1 on kuvattu ohjaussignaalien ja paneelin ndppainpainallusten logiikka.

PARAMETRIT
2. 26 Suora taajuusohje -
2.15 Pl-s t. ohjearvotulo |
4. 12 Ry mint nopeus
—
Uint
@ Ohjearvo, OHJELMOITAVA
_ o e~—— Paikka B PAINIKE 2
&
lin— i Ohjearvo,
Paikka A Sis_ inen
ol . )
vaﬁﬁ{;’f)” Pl-s tj P taajuusohje
Uin
" Ij_nl, _ - »
in+lin P pm”
Uin - |in | ]
lin X Uin I
lin - Uin \
Yi -
> Moottori- Oloarvo
potentio-
Alas metri-
ohjearvo
DIB5 ; ;
® Ry_mlnt_ nopeuden valinta Sis inen
(ohjelmoitavissa) vian
D;BG Paikan A/B valinta kuittaus
Dg\3 Vian kuittaus (ohjelmoitavissa) I - >1 >
DIB4 ; ; -
® K y/seis, Paikka B Uk -y >
. . F is inen
DjeAl K y/seis, Paikka A d K y/Seis
D(lgAZ Ulkoinen vika (ohjelmoitavissa) >
——- =0hjaus
= sgnaali UDO012K04
Kuva 4.3-1 PI-sdéatésovelluksen ohjaussignaalien logiikka.
Kytkinasennot ovat tehdasasetustenmukaan.
Vacon Oyj Puhelin: 0201-2121 Fax: 0201-212 205
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4.4 Parametrit, ryhméa 1
4.4.1 Parametritaulukko

Nro. | Parametri Alue Askel | Oletus |Asiakas | Selitys Sivu
1.1 | Minimitaajuus 0—120/500Hz | 1 Hz OHz 4-5
1.2 | Maksimitaajuus 0—120/500Hz | 1 Hz 50 Hz *) 4-5
1.3 | Kiihtyvyysaikal 0,1—3000s | 0,1s 10s Aika valilla fin (1. 1)—fax (1. 2) | 4-5
1.4 | Hidastuvuusaika 1 0,1—3000s | 0,1s 10s Aika valilla fax (1. 2)—fin (1. 1) | 4-5
1.5 | PI-s&atajan vahvistus 0—1000 % 1% 100 % 4-5
1.6 | Pl-saatajan l-aika 0,00—320,00s|0,01s | 10,00s 0 =no I-partin use 4-5
1.7 | Virtaraja 0,1—2,5xI,¢cx| 0,2 A [1,5X I cx ***_aitteen ulostulovirtaraja [A] 4-5
1.8 | U/f-suhdevalinta @ 0—2 1 0 0 = Lineaarinen 4-5
1= Nelidllinen
2 = Ohjelmoitava
1.9 | U/f-optimointi @ 0—1 1 0 0 = ei optimointia 4-7
1 = Autom. momentin maksimointi
1.10 | Moottorin @ 180—690 V 1v 230V Vacon CX/CXL/CXS2 -sarja 4-7
nimellisjannite 400V Vacon CX/CXL/CXS4 -sarja
500V Vacon CX/CXL/CXS5 -sarja
690V Vacon CX6 -sarja
1.11 | Moottorin nimel- @ 30—500 Hz 1Hz 50 Hz f, moottorin arvokilvesta 4-7
listaajuus
1.12 | Moottorin nimel- @ 300—20000 rpm| 1 rpm | 1420 rpm n, moottorin arvokilvesta 4-7
lisnopeus *x)
1.13 | Moottorin nimel- @ 25xIhex  |01A In cx I, moottorin arvokilvesta 4-7
lisvirta
1.14 | Verkkojannite @ 208—240 230V Vacon CX/CXL/CXS2 -sarja 4-7
380—440 400V Vacon CX/CXL/CXS4 -sarja
380—500 500V Vacon CX/CXL/CXS5 -sarja
525—690 690V Vacon CX6 -sarja
1.15 | Parametrien 0—1 1 0 Parametrien nékyvyys: 4-7
piilottaminen 0 = kaikki parametrit nékyvat
1 =vain ryhman 1 parametrit nakyvat
1.16 | Parametrilukko 0—1 1 0 Estaa parametrien muuttamisen: | 4-7

0 = muutokset sallittu
1 = muutokset

Taulukko 4.4-1 Ryhmé 1:n parametrit.

HUOM = Parametrin arvoa voi muuttaa vain *) jos 1. 2 > moottorin nimellistaajuus tarkista
seis-tilassa. soveltuvuus moottorin ja kdyton kannalta.

**) Oletusarvo 4-napaisen nimellismoottorin
mukaan.
***) M10:een asti. Isommat luokat tapaus kerrallaan.

Vacon Oyj Puhelin: 0201-2121 Fax: 0201-212 205
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4.4.2 Ryhma 1, parametrien kuvaukset

1.1, 1. 2 Minimi -/maksimitaajuus

Parametrien 1. 1 ja 1. 2 maksimirajan oletusarvo on 120 Hz. Asettamalla seis-
tilassa (RUN merkkivalo ei pala) parametrin 1. 2 arvoksi 120 Hz, muuttuu
parametrien 1. 1 ja 1. 2 maksimiraja 500 Hz:iin. Samalla paneelin taajuusohjeen
askel muuttuu 0,01 Hz:sta 0,1 Hz:iin.

Maksimirajan muuttaminen takaisin 500 Hz:std 120 Hz tapahtuu asettamalla
seis-tilassa parametri 1. 2 = 119 Hz.

1. 3, 1. 4 Kiihtyvyysaika 1, Hidastuvuusaika 1:

Nailla parametreilla valitaan aika, joka tarvitaan lahtétaajuuden muuttamiseksi
asetellusta minimitaajuudesta (parl. 1) aseteltuun maksimitaajuuteen (parl. 2)
ja kadantaen.

Pl-s&étédjén vahvistus
Parametri méaarittelee Pl-sdatdjan vahvistuksen.

Saatdjan vahvistus on maaritelty siten, etta 10 %:n muutos eroarvossa aiheuttaa
1,0 Hz:n muutoksen saatajan lahtdéarvossa, kun vahvistus on 100 %.

Jos saatdjan vahvistus asetetaan nollaksi, se toimii pelkk&né I-s&atajana.
Pl-s&éatédjéan Il-aika

Maarittelee Pl-saatdjan integrointiajan.

Virtaraja

Parametri maarittaa taajuusmuuttajan antaman suurimman hetkellisen moottorivir-
ran.

U/f suhteen valinta

Lineaarinen: Moottorijannite kasvaa lineaarisesti taajuuden mukana 0 Hz:sta
0 kentdnheikennyspisteeseen. Kentanheikennyspisteessa ja sitd suu-
remmilla taajuuksilla moottorille sydtetddn nimellisjannite. Katso kuva
4.4-1. Lineaarista U/f-suhdetta on kaytettava vakiomomenttikaytoissa.

Tata tehdasasetusta tulee kayttaa, ellei ole erityista syyta muu-
hun asetukseen.

Vacon Oyj
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Pl-saatbsovellus Vacon

Nelidllinen: Moottorin jannite kasvaa nelidllisesti taajuuden kasvaessa 0 Hz:sta

1

Ohjelmoi-
tava
U/f-kayra

2

kentédnheikennyspisteeseen. Kentanheikennyspisteessa ja sita suu-
remmilla taajuuksilla moottorille sydtetdan nimellisjannite.
Katso kuva 4.4-1.

Moottori on alimagnetoitu nimellistaajuuden alapuolella. Se kykenee
tuottamaan vahemman momenttia kuin lineaarisella U/f-suhteella
mutta on hiljaisempi. Nelidllistd U/f-suhdetta voidaan kayttaa sovel-
luksissa, missd momentin tarve kasvaa nopeuden neliéssa. Tallaisia
ovat mm. keskipakopuhaltimet ja -pumput.

Auv]

Un [ _
(Par 6 4) Oletusarvo: moottorin
. nimellisjannite

Kenténheikennyspiste

Lineaarinen

|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
Neliollinen |
|

I Oletusarvo: moottorin
I nimellistaajuus f[Hz]
T >

(Par. 6. 3) UD012K07

Kuva 4.4-1 Lineaarinen ja neliéllinen U/f kdyré&.

U/f-kayra voidaan ohjelmoida kolmella eri pisteella. Ohjelmointipa-
rametrit on selitetty kappaleessa 4.5.2. Ohjelmoitavaa U/f-kayraa
voidaan kayttaa, ellei edellisilla asetuksilla saada kayttoon soveltuvaa
toimintaa. Katso kuva 4.4-2.

AUV

Par 6. 4 Oletusarvo: moottorin

A e Kentéanheikennyspiste
nimellisjannite

Par.6.6 | ____

(Olet. 10%) ‘

Par. 6.7 : | Oletusarvo: moottorin

(&ret_ 1.3%) ! ! gilmtellistaajuus b f[HZi
Par. 6.5 Par. 6. 3
(Olet. 5 Hz) Upo12Ko8

Kuva 4.4-2 Ohjelmoitava U/f-k&yra.
Vacon Oyj Puhelin: 0201-2121 Fax: 0201-212 205
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1.9 U/f-k&yré&n optimointi
Automaattinen Moottorijannite kasvaa raskaissa kaynnistyksissa automaattisesti
momentin tuottamaan riittavasti momenttia kuorman irroitukseen ja moottorin
maksimointi pyorimiseen pienilla nopeuksilla. Jannitteen nousu riippuu

moottorityypistd ja -tehosta.
Automaattista kaynnistysmomentin maksimointia voidaan kayttaa
sovelluksissa, joissa l&htdkitka on suuri, esim. kuljettimissa.

HUOM! Ajettaessa moottoria pienilld taajuuksilla raskaalla momentilla, ei
moottorin oma puhallin jédhdyta sita riittdvésti kaikissa olosuh-

teissa.

A Jos moottorin pitd& toimia pitkid aikoja ndissé olosuhteissa,
kiinnita erityistd huomiota moottorin jddhdytykseen. Kaytéa
ulkopuolista jdadhdytystd — esim. yliméaéaréista
Jjaéhdytyspuhallinta — jos moottorin lampdtila pyrkii nousemaan
liilkaa.

1. 10 Moottorin nimellisjénnite
Etsi asetusarvo U_moottorin arvokilvesta.

Taméan parametrin asettelu maaraa lahtéjannitteen maksimiarvon, myds kentan-
heikennyspisteen parametri 6. 4 saa saman arvon. (100% x U )

1. 11 Moottorin nimellistaajuus
Etsi asetusarvo f moottorin arvokilvesta.

Taman parametrin asettelu maaraa taajuuden, jolla l&htdjannite saavuttaa mak-
simiarvon. Myds kenténheikennyspiste, parametri 6. 3, saa saman arvon.

1.12 Moottorin nimellisnopeus
Etsi asetusarvo n_moottorin arvokilvesta.

1. 13 Moottorin nimellisvirta, 1, .

Etsi asetusarvo | moottorin arvokilvesta.
Taajuusmuuttajan sisdinen moottorin lAmpdsuoja funktio asettuu taman arvon
mukaan.

1. 14 Nimellinen verkkojénnite
Aseta parametrin arvo verkon nimellisjannitteen mukaan.

Parametriarvot on ennalta asetettu CX/CXL/CXS2, CX/CXL/CXS4, CX/CXL/CXS5
ja CX6 sarjoissa, katso taulukko 4.4-1.

1. 15 Parametrien piilottaminen
Maarittelee, mitkd parametriryhmét ovat kaytettavissa:

0 =ryhma 0, ryhmé& 1 ja ryhmé& 2 ovat nékyvissa
1 = ryhmé 1 on nakyvissa

1. 16 Parametrilukko
Maarittelee, ovatko parametriarvot muutettavissa:

0 = parametriarvot ovat muutettavissa
1 = parametriarvot eivat ole muutettavissa

Jos haluat ohjelmoida lisaa Pl-sdatosovelluksen toimintoja, katso kappale 4.5
parametriryhmien 2—8 asettelusta.

Vacon Oyj Puhelin: 0201-2121 Fax: 0201-212 205
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4.5 Erikoisparametrit, ryhméat 2—38
4.5.1 Parametritaulukot

Ryhma 2, Tulosignaalien parametrit

Nro. Parametri Alue Askel Oletus | Asiakas| Maaritelma Sivu
2.1 DIA2 oiminta @ 0—10 1 1 0 = Ei kaytdssa 4-15
(liitin 9) 1 = Ulk.vika, sulkeutuva kontakti

2 = Ulk.vika, avautuva kontakti
3 =Kay valmis

4 = Kiihtyv./hidastuv.ajan valinta
5 = Taaksepain

6 = RyOmintataajuus

7 = Vian kuittaus

8 = Kiihtyv./hidastuv.toiminnan estq
9 = DC-jarrutuskasky

10 = Moottoripotentiometri: YLOS

2.2 DIAS toiminta 0—10 1 7 0 = Ei kaytdssa 4-16
(liitin 10) @ 1 = Ulk.vika, sulkeutuva kontakti

2 = Ulk.vika, avautuva kontakti

3 =Kay valmis

4 = Kiihtyv./hidastuv.ajan valinta

5 = Taaksepain

6 = RyOmintataajuus

7 = Vian kuittaus

8 = Kiihtyv./hidastuv.toiminnan estq

9 = DC-jarrutuskasky

10 = Moottoripotentiometri: ALAS

2.3 Analogiatulon U;, alue 0—1 1 0 0=0—10V 4-16
1 = Asiakaskohtainen asettelualue
2.4 | Uj,asiakaskoht. minimi  0,00-100,00%| 0,01% | 0,00 % 4-16
2.5 Ui, asiakaskoht. maksimi 0,00-100,00% 0,01% | 100,00% 4-16
2.6 Analogiatulon Uj, k&ant6 0—1 1 0 0 = Ei kédannetty 4-16
1 =Kaannetty
2.7 Anal. tulon U;, suod.aika | 0,00-10,00s| 0,01s 0,10s 0 = Ei suodatusta 4-17
2.8 Analogiatulon I, alue 0—2 1 0 0=0—20mA 4-17
1=4—20mA
2 = Asiakaskohtainen asettelualue
2.9 li, asiakaskoht. minimi ~ 0,00-100,00% 0,01 % | 0,00 % 4-17
2.10| I, asiakaskoht. maksimi ,00-100,00% 0,01 % | 100,00% 4-17
2.11 | Analogiatulon lj, kaénto 0—1 1 0 0 = Ei ka&annetty 4-17
1 =Kaannetty
2.12 | Anal.tulon l;, suod.aika 0,00- 10,00s| 0,01s 0,10s 0 = Ei suodatusta 4-18
2.13| DIB5 toiminta @ 0—9 1 6 0 = Ei kéytossa 4-18
(liitin 15) 1 = Ulk.vika, sulkeutuva kosketin

2 = Ulk.vika, avautuva kosketin

3 =Kay valmis

4 = Kiihtyv.-/hidastusajan valinta

5 = Taaksepain

6 = RyOmintataajuus

7 = Vian kuittaus

8 = Kiihtyv./hidastustoiminnan esto
9 = DC-jarrutuskasky

Huom! @ = Parametrin arvoa voi muuttaa vain seis-tilassa.

(Jatkuu)
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Nro. | Parametri Alue Askel Oletus | Asiakas | Maaritelma Sivu
2. 14 | Moottoripotentiometrin | 0,1—2000,0 0,1 10,0 4-18

laskunopeus Hz/s Hz/s Hz/s
2.15 | Pl-saatajan ohjearvo- 0—4 1 0 0 = Jannitetulo U, (liitin 2) 4-19
signaali (paikka A) @ 1 = Virtatulo I;y, (liitin 4)
2 =Paneelin ohjearvo
(ohjearvo r2)
3 = Ohje sisdiseltd moottoripotent.
4 = Ohje sisaiseltda moottoripotent.
nollautuu, kun Vacon pysaytetaan
2.16 | Pl-saatajan oloarvo- 0—3 1 0 0=0Oloarvo 1 4-19
signaalin valinta @ 1=0Oloarvo 1 + Oloarvo 2
2 =0Oloarvo 1 - Oloarvo 2
3 =0Oloarvo 1 * Oloarvo 2
2.17 | Oloarvo 1;tulo 0—2 1 2 O=Ei 4-19
@ 1 = Jannitetulo U;, (liitin 2)
2 = Virtatulo lj, (liitin 4)
2.18 | Oloarvo 2; tulo 0—2 1 0 O=Ei 4-19
@ 1 = Jannitetulo U;, (liitin 2)
2 = Virtatulo I, (liitin 4)
2.19 | Oloarvo 1 -320,00 %— | 0,01 % | 0,00% 0 % = Ei minimin skaalausta 4-19
minimiarvon skaalaus +320,00 %
2.20 | Oloarvo 1 -320,00%— | 0,01 % |100,00% 100 % = Ei maksimin skaalausta [4-19
maksimiarvon skaalaus | +320,00 %
2.21 | Oloarvo 2 -320,00 %— | 0,01 % | 0,00% 0 % = Ei minimin skaalausta 4-19
minimiarvon skaalaus +320,00 %
2.22 | Oloarvo 2 -320,00 %— | 0,01 % [100,00% 100 % = Ei maksimin skaalausta [4-19
maksimiarvon skaalaus | +320,00 %
2. 23 | Eroarvon kaanto 0—1 1 0 0 = Ei kadantoa 4-20
1 = Eroarvon kaanto
2.24 | Pl-saatajan minimi- frnin —Tmax 0,1Hz | 0,0Hz 4-20
taajuus 1.1 (1.2
2.25 | Pl-saatajan maksimi- fnin —fmax | 0,1 Hz [50,0 Hz 4-20
taajuus (1.1) (1.2
2.26 | Suoran taajuusohjeen 0—4 1 0 0 = Jannitetulo U, (liitin 2) 4-20
(Paikka B) signaalin 1 = Virtatulo I (liitin 4)
valinta 2 = Paneelin ohjearvo
(ohjearvo r1)
3 = Ohje sisdiselta moottoripotent.
4 = Ohje sisaiseltéa moottoripotent.
nollautuu, kun Vacon pysaytetaan
2.27 | Ohjauspaikan B ohjearv. 0— 1Hz OHz Valitsee taajuuden, mikd vastaa |4-20
skaalaus, minimiarvo par. 2. 28 minimi ohjearvosignaalia
2.28 | Ohjauspaikan B ohjearv.| O0—fpax 1Hz OHz Valitsee taajuuden, mik& vastaa  |4-20
skaalaus, maksimiarvo (1.2 maksimiohjearvosignaalia
0 = Skaalaus pois
>0 = Skaalattu maksimiarvo

Huom! @ = Parametrin arvoa voi muuttaa vain seis-tilassa.
(Jatkuu)
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Ryhma 3, Laht6- ja valvontaparametrit
Nro. | Parametri Alue Askel | Oletus | Asiakas| Maaritelma Sivu
3.1 | Analogialahdon sisélto 0—7 1 1 0 = Ei kaytosséa  Skaala100% 4-21
1 =Lahtétaajuus (0—fFpmax)
@ 2 =Moottorinop.  (0—max. nop.)
3 =L&htovirta (0—2.0x Ic7)
4 = Momentti (0—2 X Trimot)
5 =Moottoriteho  (0—2 X Ppmot)
6 = Moottorijannite (0—100% x Upmob)
7 = valipiirin jann. (0—1000 V)
3.2 | Anal.lahdon suod.aika 0,00-10,00s | 0,01s | 1,00s 4-21
3.3 | Anal.ldhdon kaanto 0—1 1 0 0 = Ei kaénnetty 4-21]
1 =Kaannetty
3.4 | Analogialahdén minimi 0—1 1 0 0=0mA 4-21
1=4mA
3.5 | Analogialahdon skaala 10—1000 %| 1% 100 % 4-21
3.6 | Digitaalilahdon siséltd 0—21 1 1 0 = Ei kaytossa 4-22
@ 1 =Valmis
2 =Kay
3 =Vika
4 = Vika kaannetty
5 =Vacon ylilampdvaroitus
6 = Ulkoinen vika tai varoitus
7 = Ohjearvovika tai -varoitus
8 = Varoitus
9 = Suunta taaksepain
10 = Ryominténopeus valittu
11 = Asetetussa nopeudessa
12 = Moottorisaataja kaytossa
13 = Laht6taaj. valvontaraja 1 saav.
14 = Lahtotaaj. valvontaraja 2 saav.
15 =Momentin valvontaraja saav.
16 = Ohjearvon valvontaraja saav.
17 = Ulkoisen jarrun ohjaus
18 = Ohjaus I/O riviliittimilta
19 = Taajuusmuuttajan lampétila-
rajan valvonta
20 = Suunta eri kuin pyynto
21 = Ké&ant. ulkoisen jarrun ohjaus
3.7 | Relelédhddn 1 siséltd @ 0—21 1 2 Kuten parametri 3. 6 4-22
3.8 | Relelahddn 2 siséltd @ 0—21 1 3 Kuten parametri 3. 6 4-22
3.9 | Laht6taajuuden valvonta- 0—2 1 0 O=Ei 4-22
rajan 1 toiminta 1= Alaraja
2 =Ylaraja
3.10| L&htdtaajuuden valvonta- | 0,0—fmax 0,1Hz| 0,0Hz 4-22
rajan 1 arvo (par. 1. 2)
3.11 | Lahtétaajuuden valvonta- 0—2 1 0 O=Ei 4-22
rajan 2 toiminta 1= Alaraja
2 =VYlaraja
3.12| L&htbtaajuuden valvonta- | 0,0—fax 0,1Hz | 0,0Hz 4-22
rajan 2 arvo (par. 1. 2)

Huom! @ = Parametrin arvoa voi muuttaa vain seis-tilassa.

(Jatkuu)
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Puhelin:
Paivystys:

0201-2121
040-8371 150

Fax:

0201-212 205
E-mail: vacon@vacon.com
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Nro. | Parametri Alue Askel | Oletus | Asiakas | Maaritelma Sivu
3. 13 | Momentin valvonta- 0—2 1 0 O=Ei 4-23

rajan toiminta 1=Alaraja
2 =Ylaraja
3. 14 | Momentin valvonta- 0,0—200,0%| 0,1 % | 100,0 % 4-23
rajan arvo XThex
3.15 | Ohjearvon valvonta- 0—2 1 0 O=Ei 4-23
rajan toiminta 1= Alaraja
2 =VYlaraja
3. 16 | Ohjearvon valvonta- 0,0—finax 0,1Hz| 0,0Hz 4-23
rajan arvo (par. 1. 2)
3.17 | Ulk. jarrun irtikytk. viive |0,0—100,0s | 0,1s 05s 4-23
3. 18 | Ulkoisen jarrun 0,0—100,0s | 0,1s 15s 4-23
paallekytkentaviive
3.19 | Taajuusmuuttajan lampo- 0—2 1 0 0 = Eivalvontaa 4-23
tilarajan valvonta 1 = Alituksen valvonta
2 =Ylityksen valvonta
3. 20 | Taajuusmuuttajna lampo-| -10—+75°C 1 +40°C 4-24
tilaraja-asett
3.21 | I/O-laajennuskortin @ 0—7 1 3 Ks. parametri 3. 1 4-21
analogialahdon sisalt
3. 22 | I/O-laajennuskortin 0,00-10,00s | 0,01s | 1,00s Ks. parametri 3. 2 4-21
anal. 1ahdon suod. aika
3. 23 | I/O-laajennuskortin 0—1 1 0 Ks. parametri 3. 3 4-21
analogialahdon kaanto
3. 24 | I/O-laajennuskortin 0—1 1 0 Ks. parametri 3. 4 4-21
analogialahd6én minimi
3. 25 | I/O-laajennuskortin 10—1000 % 1% 100 % Ks. parametri 3. 5 4-21
analogialahdon skaala

Ryhma 4, Kayton ohjausparametrit
Nro. | Parametri Alue Askel Oletus | Asiakas| Maaritelma Sivu
4.1 | Kiih./Hid.rampin 1 muoto | 0,0—10,0s 0,1s 0,0s 0 =Lineaarinen 4-24

>0 = S-kayran kiih./hid. aika
4.2 Kiih./Hid.rampin 2 muoto | 0,0—10,0 s 0,1s 0,0s 0 =Lineaarinen 4-24
>0 = S-kayran kiih./hid. aika
Kiihdytysaika 2 0,1-3000,0s| 0,1s | 10,0s 4-24
.4 | Hidastusaika 2 0,1-3000,0s| 0,1s | 10,0s 4-24
Jarrukatkoja @ 0—2 1 0 0 = Jarrukatkoja ei ole kaytossa |4-25
1 = Jarrukatkoja on kaytdssa
2 = Ulkoinen jarrukatkoja
4.6 | Kaynnistystoiminto 0—1 1 0 0 = Kiihdyttaen 4-25
1 = Vauhtik&ynnistys
4.7 | Pysaytystoiminto 0—1 1 0 0 = Vapaasti pyorien 4-25
1 =Hidastaen
Huom! @ = Parametrin arvoa voi muuttaa vain seis-tilassa. (Jatkuu)
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Nro. | Parametri Alue Askel Oletus |Asiakas| Méaéaritelma Sivu
4.8 | DC-jarrutusvirta 0,15—1,5x 0,1A |0,5XIpcT 4-25

Inct (A)

4.9 | DC-arrutusaika/Seis 0,00-250,00s| 0,01s | 0,00s 0 = DC-jarru on pois 4-26

4.10| DC-jarrutuksen alkamist 0,1—10,0Hz | 0,1Hz | 1,5Hz 4-27
taajuus hidastuksessa

4.11 | DC-jarrutusaika/Kay 0,00—25,00s| 0,01s | 0,00s 0 =DC-jarru on pois 4-27

4,12 | Rybmintataajuusohje fnin —fmax 0,1 Hz | 10,0 Hz 4-27

(1.1)(1.2)
Ryhma 5, Estotaajuuksien parametrit

Nro.| Parametri Alue Askel Oletus | Asiakas | Maaritelma Sivu

5.1 | Estotaajuusalue 1 fnin— 0,1Hz | 0,0Hz 4-27
alaraja par. 5.2

5.2 Estotaajuusalue 1 frnin—Fmax 0,1Hz | 0,0Hz 0 = Estotaajuusalue 1eiole 4-27
ylaraja 1.1 (1.2 toiminnassa

5.3 | Estotaajuusalue 2 fnin— 0,1Hz | 0,0Hz 4-27
alaraja par.5. 4

5.4 | Estotaajuusalue 2 frnin—Fmax 0,1Hz | 0,0Hz 0 = Estotaajuusalue 2 ei ole 4-27
ylaraja 1.1 (1.2 toiminnassa

5.5 | Estotaajuusalue 3 frnin— 0,1Hz | 0,0Hz 4-27
alaraja par.5.6

5.6 Estotaajuusalue 3 frnin—Fmax 0,1Hz | 0,0Hz 0 = Estotaajuusalue 3 ei ole 4-27
ylaraja 1.1 (1.2 toiminnassa

Ryhma 6, Moottorin ohjausparametrtit

Nro. | Parametri Alue Askel | Oletus |Asiakas | Maaritelma Sivu

6.1 | Moottorin ohjaus- @ 0—1 1 0 0 =Taajuusohjaus 4-27
tapa 1 = Nopeusohjaus

6.2 Kytkentataajuus 1,0—16,0 kHz | 0,1 kHz |10/3,6 kHz 4-28

6.3 | Kentanheikennyspis 30—500Hz | 1Hz Param. 4-28

1.11

6.4 | Jannite kentan- @ 15—200% | 1% | 100% 4-28
heikennyspisteessa X Unmot

6.5 | U/f-kayran keski- @ 0,0—fmax | 0,1Hz | 0,0Hz 4-28
pisteen taajuus

6.6 | U/f-kayran keski- @ 0,00-100,00% | 0,01% | 0,00 % Parametrin maksimiarvo = 4-28
pisteen jannite X Unmot param. 6.4

6.7 | L&htojannite @ 0,00-40,00% | 0,01% | 0,00 % 4-28
nollataajuudella X Unmot

6.8 | Ylijannitesataja 0—1 1 1 0 = S&aatéja ei kaytossa 4-29

1 = Saataja on kaytdssa
6.9 | Aljjannitesaataja 0—1 1 1 0 = Saataja ei kaytdssa 4-29
1 = S&aataja on kaytossa

Huom! @ = Parametrin arvoa voi muuttaa vain seis-tilassa.
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Ryhma 7, Suojaukset
Nro. | Parametri Alue Askel Oletus | Asiakas | Maaritelma Sivu
7.1 | Ohjearvovian vaste 0—3 1 0 0 = Ei toimintaa 4-29
1 = Varoitus
2 =Vika, pyséhtyy parametrin
4.7 mukaan
3 =Vika, pysahtyy vapaasti
pyorien
7.2 | Vaste ulkoiseen vikaan 0—3 1 2 0 = Ei toimintaa 4-29
1 = Varoitus
2 =Vika, pyséahtyy parametrin
4.7 mukaan
3 =Vika, pysahtyy vapaasti
pyorien
7.3 Moottorin vaihevahti 0—2 2 2 0 = Ei toimintaa 4-29
2 = Vika
7. 4 | Maasulkusuojaus 0—2 2 2 0 = Ei toimintaa 4-29
2 = Vika
7.5 | Moottorin lampdsuoja 0—2 1 2 0 = Ei toimintaa 4-30
1 = Varoitus
2 =Vika
7.6 | Moottorin lampésuojan |50,0—150,0% | 1,0% | 100,0 % 4-30
kulmapisteen virta X lnmoToR
7.7 Moottorin lampodsuojan | 5,0—150,0% | 1,0 % 45,0 % 4-31
nollataajuuden virta X laMOTOR
7.8 | Moottorin lampdsuojan 0,5—300,0 0,5 17,0 Oletusarvo on asetettu moottorin | 4-31
aikavakiot minutes min. min. nimellisvirran mukaan
7.9 Moottorin lampdsuojan 10—500 Hz 1Hz 35Hz 4-32
kulmapisteen taajuus
7.10 | Jumisuoja 0—2 1 1 0 = Eitoimintaa 4-32
1 = Varoitus
2 =Vika
7.11 | Jumivirtaraja 5,0—200,0% | 1,0% | 130,0% 4-33
X InmoTor
7.12 | Jumiaika 2,0—120,0s | 1,0s 150s 4-33
7.13 | Maksimijumitaajuus 1—fmax 1Hz 25 Hz 4-33
7.14 | Alikuormitussuoja, 0—2 1 0 0 = Ei toimintaa 4-34
toiminto 1 =Varoitus
2 =Vika
7.15 | Alikuormitussuoja, kent. {10,0—150,0% | 1,0 % | 50,0% 4-34
heik. alueen kuorma X ThMOTOR
7.16 | Alikuormitussuoja, 5,0—150,0% | 1,0% | 10,0% 4-34
nollataajuuden kuorma X ThMOTOR
7.17 | Alikuormitussuoja, 2,0—600,0s | 1,0s 20,0s 4-35
alikuormitusaika
Vacon Oyj Puhelin: 0201-2121 Fax: 0201-212 205

Paivystys:
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Ryhma 8, Automaattisen jalleen kdynnistyksen parametrit

Nro. | Parametri Alue Askel | Oletus | Asiakas | Maaritelma Sivu

8.1 | Autom.jalleen kaynn.: 0—10 1 0 0 = ei toiminnassa 4-35
Yritysten lukuméaéara

8.2 | Autom.jalleen kaynn.: 1—6000 s 1s 30s 4-35
Yritysaika

8.3 | Autom.jalleen kaynn.: 0—1 1 0 0 = Kiihdyttaen 4-36
Kaynnistysmuoto 1 = Vauhtikaynnistys

8.4 | Autom.jalleen kaynn. 0—1 1 0 0=Ei 4-36
alijanniteviassa 1 =Kylla

8.5 | Autom.jélleen kaynn. 0—1 1 0 O=Ei 4-36
ylijanniteviassa 1 =Kylla

8.6 | Autom.jalleen kaynn. 0—1 1 0 O=Ei 4-36
ylivirtaviassa 1 =Kylla

8.7 | Autom.jalleen kaynn. 0—1 1 0 0=Ei 4-36
ohjearvoviassa 1 =Kylla

8.8 | Autom.jalleen kaynn. 0—1 1 0 0=Ei 4-36
yli/alilampoviassa 1 =Kylla

Taulukko 4.5-1 Erikoisparametrit, Ryhméat 2—8.
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4.5.2 Ryhmien 2—8 parametrien kuvaus

2.1 DIAZ2 toiminto

1. Ulkoinen vika, sulk. kosketin = vika naytetaan ja moottori pysahtyy, kun
kosketin sulkeutuu

2: Ulkoinen vika, avautuva kosk. = vika naytetddn ja moottori pysahtyy, kun
kosketin avautuu

3: Kay valmis kosketin avoin
kosketin sulk.

4: Kiihd. / Hid.  kosketin avoin
ajan valinta  kosketin sulk.

moottorin kaynnistdminen on estetty
moottori on kdynnistettavissa

kiihdytys-/hidastusaika 1 valittu
kiihdytys-/hidastusaika 2 valittu

eteen
taakse

5: Taakse kosketin avoin
kosketin sulk.

6: Ryomintataaj. kosketin sulk. ryomintataajuus valittu taajuusohjeeksi

kuittaa kaikki viat

7: Vikakuittaus kosketin sulk.

8: Kiihd./Hid. toiminnat estetty
kosketin sulk. = lopettaa kiihdyttdmisen ja hidastamisen
kunnes kosketin avataan

9: DC-jarrutuskasky
kosketin sulk. = DC-jarrutus toimii kunnes kosketin
avataan, katso kuva 4.5.-1.
DC-jarruvirta asetetaan parametrilla 4. 8.

10: Moottoripot. metri YLOS
kontakti sulk. = Ohjearvo kasvaa, kunnes kosketin avataan

A
Lahtdtaajuus

Param. 4. 10
s

t

>
>

DIA3
KAY
SEIS UD012K32

DIA3: DC-jarrun ohjaustulo, seis-ohjelmointi = hidastaen

A
Lahtbtaajuus

t

DIA3
KAY
SEIS UD012K32

DIA3: DC-jarrun ohjaustulo, seis-ohjelmointi = vapaasti pydrien

Kuva 4.5-1 DIA3 DC-jarrun aktivointitulona.

Vacon Oyj Puhelin: 0201-2121 Fax: 0201-212 205
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2.3

2.4
2.5

2.6

DIA3 toiminto
Valinnat samat kuin parametrilla 2.1 paitsi :

10: Moottoripotentiom. ALAS kosketin sulk.= Ohjearvo laskee, kunnes
kosketin avataan

U, signaalialue

0 = signaalialue 0—10 V
1 = asiakaskohtainen asettelualue asiakaskohtaisesta minimista (par. 2. 4)
asiakaskohtaiseen maksimiin (par. 2. 5)

U, asiakaskohtainen minimi/maksimi

Nailla parametreilla voit asettaa U, signaalialueen mihin tahansa valilla 0—10 V.

Minimi asetus:  Aseta U, signaali minimi tasolleen, valitse parametri 2. 4, paina
Enter-painiketta

Maksimi asetus: Aseta U, signaali maksimi tasolleen, valitse parametri 2. 5,
paina Enter-painiketta

Parametriarvot voidaan asetella vain télla menetelmélla (ei Selainndppaimillé).

U, signaalin k&dénté

Parametri 2. 6 = 0, ei kdantéa
analogiselle U, -signaalille.

Parametri 2. 6 = 1, analogisen
U, -signaalin kaanto.

Vacon Oyj
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2.7 U, signaalin suodatusaika R
%
Suodattaa hairiéita analogisesta ’ Suodattamaton
U;, -signaalista. Signaali
Pitka suodatusaika hidastaa oh- 100% - -

jauksen vasteaikaa.
Katso kuva 4.5-2.

63% 4~ f-——--

t[s]

> UD012K15

Kuva 4.5-2 U_-signaalin suodatus.

2.8 Analogiatulon I, signaalialue
0=0—20 mA
1=4—20mA
2 = asiakaskoht. signaalialue

Analogiatulon I, asiakaskoh-
0 tainen minimi/maksimi

NN
~ ©

Nailla parametreilla voit asettaa
l,, signaalialeen mihin tahansa
valilla 0—20 mA.

Minimi asetus:

Aseta | signaali minimi
tasolleen, valitse parametri 2. 9,
paina Enter-painiketta

Maksimi asetus:

Aseta | signaali maksimi
tasolleen, valitse parametri

2. 10,

paina Enter-painiketta

Huom! Parametriarvot voidaan
asetella vain talla menetelmalla
(ei Selainndppaimill&).

2.11 Analogiatulon | ké&éanté

Parametri 2. 11 = 0, ei analogia-
signaalin | kaantoa.

Parametri 2. 11 = 1, analogia-
signaalin | kaanto.

Vacon Oyj Puhelin: 0201-2121 Fax: 0201-212 205
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2.12 Analogiatulon | suodatusaika

Suodattaa hairi6ita analogisesta
tulosignaalista I, ..

Pitk& suodatusaika hidastaa oh-
jauksen vasteaikaa.

Katso kuva 4.5-3.

Kuva 4.5-3 Analogiatulon I,, suo-
datusaika.

2. 13 DIA5 toiminto
1: Ulkoinen vika, sulk. kosketin

2: Ulkoinen vika, avautuva kosk.

3: Kay valmis kosketin avoin
kosketin sulk.

4: Kiind. / Hid. kosketin avoin
ajan valinta  kosketin sulk.

5: Taakse kosketin avoin
kosketini sulk.

6: Ryomintataaj. kosketin sulk.
7: Vikakuittaus kosketin sulk.

8: Kiihd./Hid. toiminnat estetty
kosketin sulk.

9: DC-jarrutuskasky
kosketin sulk.

%

Suodattamaton
signaali

100% - - -

63% |-~} -----/---signaal _______

t[s]

‘ Par. 2. 12
> UD012K30

= vika naytetaan ja moottori pysahtyy, kun
kosketin sulkeutuu

= vika naytetaan ja moottori pysahtyy, kun
kosketin avautuu

moottorin kynnistaminen on estetty
moottori on kaynnistettavissa

kiihdytys-/hidastusaika 1 valittu
= kiihdytys-/hidastusaika 2 valittu

= eteen
= taakse

rydmintétaajuus valittu taajuusohjeeksi
kuittaa kaikki viat

= lopettaa kiihdyttamisen ja hidastamisen,
kunnes kosketin avataan

= DC-jarrutus toimii, kunnes kontakti avataan,
katso kuva 4.5-1.
Dc-jarruvirta asetetaan parametrilla 4. 8.

2. 14 Moottoripotentiometrin laskentanopeus

Maarittelee, kuinka nopeasti ohjearvo muuttuu moottoripotentiometriohjausta

kaytettaessa.
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2. 15 Pl-s&étdjan ohjearvosignaali (Paikka A)

0 Analogien janniteohje liitimiltd 2—3, esim. potentiometriohje

1 Analoginen virtaohje liittimiltda 4—5, esim. signaalimuunnin

2 Paneelin ohjearvo r2, asetellaan paneelin ohjearvosivulla (ref)

3 Taajuusohjetta muutetaan digitaalituloilla DIA2 ja DIA3.
- kytkin tulossa DIA2 suljettu = taajuusohje kasvaa
- kytkin tulossa DIA3 suljettu = taajuusohje vahenee
Taajuusohjeen muutosnopeus voidaan asettaa parametrilla 2. 14.

4 Sama toiminta kuin valinnalla 3, mutta taajuusohje asetetaan aina
minimitaajuuteen (par. 1. 1) kun taajuusmuuttaja pysaytetaan.
Kun parametrin 2. 15 arvoksi on asetettu 3 tai 4 parametrien 2.1 ja
2. 2 arvoksi muuttuu automaattisesti 10.

2. 16 PI-s&étéjén oloarvosignaalin valinta
2.17 Oloarvotulo 1
2.18 Oloarvotulo 2

Nailla parametreilla vaitaan Pl-saatdjan oloarvo.
2. 19 Oloarvo 1 minimin skaalaus

Asettaa Oloarvo 1:n skaalauksen minimipisteen, katso kuva 4.5-4.
2. 20 Oloarvo 1 maksimin skaalaus

Asettaa Oloarvo 1:n skaalauksen maksimipisteen, katso kuva 4.5-4.

4 Skaalattu 4 Skaalattu
oloarvo [%] oloarvo [%]

200 - === === - mmm oo s 200+ === === mmm e m e jmmmmmm B

Par. 2. 19 = 30%
Par. 2. 20 = 80%

Par. 2. 19 = -30%
Par. 2. 20 = 140%

76,5
(15,3 mA)

|
|
I
I
|
I
|
|
I
|
I
|
I
|
|
n ~ |
80 100 tulo [%] 30" o0 100 140 tulo [%]
> ' —

17,7
! (3,5 mA)
. Oloarvo- - | Oloarvo-
3
0 f f - i
0 3,0 10,0V 0 10,0V
0 6,0 16,0 20,0 mA 0 20,0 mA
4 8,8 16,8 20,0 mA 4 20,0 mA UD012K34

Kuva 4.5-4 Esimerkkejé Pl-s&étéjan oloarvon skaalauksesta.

2. 21 Oloarvo 2 minimin skaalaus
Asettaa oloarvo 2:n skaalauksen minimipisteen, katso kuva 4.5-4.
2. 22 Oloarvo 2 maksimin skaalaus

Asettaa oloarvo 2:n skaalauksen maksimipisteen, katso kuva 4.5-4.
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2. 23 Eroarvon kdanté

Talla parametrilla voidaan kaantaa Pl-sdatajan eroarvo ja siten Pl-sdatajan
toiminta ts. kun eroarvo kasvaa, pienenee lahtétaajuus.

2. 24 PI-s&étédjdn minimitaajuus
2.25 Pl-s&é&tdjan maksimitaajuus

Nama parametrit asettavat rajat Pl-saatdjan lahdolle.
Asetttelurajat; par. 1. 1 < par. 2. 24 <par. 2. 25 < par. 1. 2

2. 26 Suoran taajuusohjeen (Paikka B) signaalin valinta

0 Analoginen janniteohje liitimiltd 2—3, esim. potentiometriohje

1 Analoginen virtaohje liittimiltd 4—5, esim. signaalimuunnin

2 Paneelin ohjearvo r2, asetellaan paneelin ohjearvosivulla (ref)

3 Taajuusohjetta muutetaan digitaalituloilla DIA2 ja DIA3.
- kytkin tulossa DIA2 suljettu = taajuusohje kasvaa
- kytkin tulossa DIA3 suljettu = taajuusohje vahenee
Taajuusohjeen muutosnopeus voidaan asettaa parametrilla 2. 14.

4 Sama toiminta kuin valinnalla 3, mutta taajuusohje asetetaan aina
minimitaajuuteen (par. 1. 1) kun taajuusmuuttaja pysaytetaan.
Kun parametrin 2. 15 arvoksi on asetettu 3 tai 4 parametrien 2. 1 ja
2. 2 arvoksi muuttuu automaattisesti 10.

2. 27, Ohjauspaikan B minimin ja maksimin skaalaus

2. 28 Asetusrajat: 0 < par. 2. 27 < par. 2. 28 < par. 1. 2.
Jos par. 2. 28 = 0 skaalaus ei ole toiminnassa
Katso kuvat 4.5-5 ja 4.5-6.

A A
Lahtétaajuus Lahtétaajuus

Maks. taajuus, par 1. 2 Maks. taajuus, par 1. 2
— = (

Par. 2. 28

Par. 2.277 ) ) Analogia- i ) i Analogia-
T Min. taajuus, par 1. 1 . tulo[V] =° Min. taajuus, par 1. 1 : tulo [l/]
0 iO UDO:2K35 0 io UD(;[KlS
Kuva 4.5-5 Ohjearvon skaalaus. Kuva 4.5-6 Ohjearvon skaalaus,
par. 2. 28 = 0.
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3.1 Analogialdhdén sisélto
%
° Suodattamaton
signaali

Parametrilla valitaan analogia-
[ahdon sisaltd 7 mahdollisuudes-
ta, ks. taulukko s. 4-10. 100% -+ - -

Suodatettu
signaali

3.2 Analogialdhdbn suodatusaika 636 | |

Suodattaa analogialahtda.
Katso kuva 4.5-7.

t[s]
‘ Par. 3. 2 g
P L. > UD012K16
Kuva 4.5-7 Analogialdhdén suoda-
tus.
3.3 Analogialdhdén kédéanto 2
s TR . Analog.
Kaantaa analogialahtdsignaalin: fapio-
max. lahtdsign. = minimi asetusarvo WOMANGL T T T
min. lahtdsign. = max. asetusarvo N
12mA = E’aram. 3.5
10 mA =50%
Param. 3.5
amAd o ___ N\ _ NN . 5\‘7:100%
N | Do v
0 mA T * >
Kuva 4.5-8 Analogialdhdén 0 os 10 upoika?
kaéanto.
3.4 Analogialdhdén minimi
Maarittelee analogialahd6n ole-
maan joko 0 mA tai 4 mA (elava
nolla ). Katso kuva 4.5-9.
3.5 Analogialdhdén skaalaus
Analogialdhdon skaalaus.
Katso kuva 4.5-9.
A
Signaali Signaalin max.arvo Analog.
ahto-
virta Par. 36 5 Par. 3.5
Lahtdtaajuus | Maks. taajuus (p. 1. 2) =200% = 100%

20MA—|=—~ - """ T ym s s m s |

Lahtovirta 2X et
Moott. nopeus| Maks. nopeus
(N, X fa/f)
Momentti 2X T ot
Moott. teho |2 X P ot
Moott. jannite | 100 % x U
Vélip. jannite {1000 V

nMot

Pargm. 3. L:ll4 valitun

Par.3.4=0 slgqaalin maks. arvo
0mA t T >
0.5 1.0
Kuva 4.5-9 Analogialdhdén vporas
skaalaus.
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3.6 Digitaalildahddn sisélto
3.7 Releldhddén 1 sisélté
3.8 Relaldhddbn 2 sisélté

Asetusarvo Selitys

0 = Ei kAytossa Ei toiminnassa
Digitaalilahté DO1 on alhaalla ja johtaa virtaa seké ohjel-
moitavat releléhdét (RO1, RO2) ovat aktiivisia, kun:

1 = Valmis Taajuusmuuttaja on valmis toimimaan

2 =Kay Taajuusmuuttaja toimii

3 =Vika On tapahtunut vikalaukaisu

4 = Vika k&annetty Lahtd on aktiivinen, kun vikalaukaisua ei ole tapahtunut

5 = Vacon ylilampévaroitus Jaahdytyselementin [ampdtila on saavuttanut +70°C

6 = Ulkoinen vika tai varoitus Vika tai varoitus riippuen parametrista 7. 2

7 = Ohjearvovikatai -varoitus Vika tai varoitus riippuen parametrista 7. 1
- jos analogiaohje on 4—20 mA ja signaali on <4mA

8 = Varoitus Aina kun varoitus on voimassa,

9 = Taaksepdin Taaksepéain-ohjaus on annettu

10 = Rydmintanopeus Rydmintdnopeusohjaus on annettu

11 = Asetellussa nopeudessa Laht6taajuus on saavuttanut ohjearvon

12 = Moottoriséataja aktiivinen Ylijannite- tai ylivirtasaatéja on toiminnassa

13 = Laht6taajuusvalvonta 1 Laht6taajuus on alittanut/ylittdnyt asetellun
alarajan/ylarajan (par. 3. 9 ja 3. 10)

14 = L&htdtaajuusvalvonta 2 Laht6taajuus on alittanut/ylittdnyt asetellun
alarajan/ylarajan (par. 3. 11 ja 3. 12)

15 = Momentinvalvonta Momentti ei valvonta-alueella

16 = Ohjearvon valvonta Ohjearvo ei valvonta-alueella

17 = Ulkoisen jarrun ohjaus Ulkoinen jarru péaalle/pois-ohjaus aseteltavilla viiveilla
(param. 3. 17 ja 3. 18)

18 = Ohjaus riviliittimilta Ulkoiset ohjaukset valittu kayttéon ohjelm. painikk. n:o 2

19 = Taajuusmuuttajan l&mpdtila- Taajuusmuuttajan lampétila on ylittanyt/alittanut

asetellun rajan valvonta valvontarajan (par. 3. 19 ja 3. 20)

20 = Suunta eri kuin pyynto Moottorin py6rimissuunta on ohjauskéskyn vastainen

21 = Kaant. ulkoisen jarrun ohjaus Ké&énteinen jarrun ON/OFF ohjaus (par. 3.17 ja 3.18),
ulostulo aktiivinen kun jarrun ohjaus OFF

Taulukko 4.5.-2 Digitaalildhdén DO1 ja lahtéreleiden RO1 and ROZ2 sisélté.

L&htétaajuuden valvontaraja 1, valvontatoiminta
L&htétaajuuden valvontaraja 2, valvontatoiminta

W w
k©

0 = ei valvontaa
1 = alarajavalvonta
2 = ylarajavalvonta

Jos lahtbtaajuus alittaa tai ylittdd asetellun rajan (3. 10, 3. 12), aktivoituu digitaali-
l&ahtd DO1 tai relelahté RO1 tai RO2 riippuen parametrien 3. 6—3. 8 asetuksesta.

3. 10 Lahtétaajuuden valvontarajan 1 arvo
3.12 Lahtétaajuuden valvontarajan 2 arvo

Parametriasetuksilla 3. 9 ja 3. 11 valvottavan laht6taajuuden arvo.
Katso kuva 4.5-10.
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3. 13

3. 14

3. 15

3. 19

Par3.10{----------/--------

upo12k19 L
>

Esim: |1 ROl_—/» 21|RO1— |21 ROlj

22| RO1 22 RO:L:\}\ 22| ROY
23|RO1I— 23| ROY 23|ROLT—

Kuva 4.5-10 Léht6taajuuden
valvonta.

Momentin valvonta, toiminnan
mdéaérittely

0 = Ei valvontaa
1 = Alarajan valvonta
2 = Ylarajan valvonta

Jos laskennallinen momentin arvo alittaa/ ylittda asetellun rajan (3. 14), aktivoituu
digitaalahté DOL tai relelahtdé RO1 tai RO2 riippuen parametrien 3. 6—3. 8
asetuksesta.

Momentin valvontarajan arvo
Laskennallisen momentin raja-arvo, jota valvotaan parametriasetuksilla 3. 13.
Ohjearvon valvonta, toiminnan méaérittely

0 = Ei valvontaa

1 = Alarajan valvonta

2 = Ylarajan valvonta

Jos ohjearvo alittaa/ylittdd asetetun rajan (3. 16), ktivoituu digitaalilahté DO1 tai
relelahtd RO1 tai RO2 riippuen parametrien 3. 6—3. 8 asetuksesta.

Ohjearvon valvontarajan arvo
Taajuusarvo, jota valvotaan parametriasetuksella 3. 15.

Ulkoisen jarrun poiskytkentéviive
Ulkoisen jarrun pé&éllekytkentéviive

Parametrien avulla ulkoisen jarrun poiskytkenta ja paallekytkentd voidaan "tah-
distaa" Seis- ja Kay-signaaleihin halutulla viiveelld, ks. kuva 4.5-11.

Jarrun ohjaussignaali voidaan ohjelmoida joko digitaalilahtéén DO1 tai relelahté6n
ROL1 tai RO2, ks. parametrit 3. 6—3. 8.

Taajuusmuuttajan ldmpdétilarajan valvontatoiminto

0 = Ei valvontaa
1 = Alituksen valvonta
2 = Ylityksen valvonta

Jos taajuusmuuttajan jaahdytyselementin lampdtila ylittaé/alittaa parametrilla
3. 20 asetellun rajan saadaan waroitussignaali joko digitaalilahtéén DOL tai rele-
l[aht6on RO1 tai RO2, ks. parametrit 3. 6—3. 8.

Vacon Oyj

Puhelin: 0201-2121 Fax: 0201-212 205
Paivystys: 040-8371 150 E-mail: vacon@vacon.com




Sivu 4-24 Pl-saatésovellus Vacon

a)
toee = Par. 3. 17 toy = Par. 3. 18
Ulkoinen jarru:
. I
El jarutusta ! 1 Digitaali- tai
jarrutus ON | | relelahto
—_ L
i |
DIAL: Kéy eteenp.
Seis
DIA2: Kay taaksep.
Seis t >
UD012K45
b)
toee = Par. 3. 17 toy = Par. 3. 18
Ulkoinen jarru: ‘ ‘
. |
El jarrutusta ! } Digitaali- tai
jarrutus ON I : relelahtd
! |
DIAL: Kéy- l
pulssi 1
[
DIA2: Seis-
pulssi
t >

Kuva 4.5-11 Ulkoisen jarrun ohjaus  a) K&y/Seis-ohjausvalinta, par. 2. 1 = 0, 1 tai 2
b) K&dy/Seis-ohjausvalinta, par. 2. 1 = 3.

3. 20 Taajuusmuuttajan lampdtilavalvonnan asetusarvo

Taajuusmuuttajan lampdtila, jonka ylitysté/alitusta valvotaan parametrilla 3. 19.

Kiihtyv./ Hidastuv. rampin 1 muoto
Kiihtyv./ Hidastuv. rampin 2 muoto

NA
N

Kun nopeuden muutoksiin halutaan pehmeytta, kaytetaan lineaarisen muutoksen
sijasta ns. S-kayraa. Tassa kiihdytys- tai hidastusrampin alku- ja loppupaahan muo-
dostetaan pydristys kuvan 4.5-12 mukaan.

Pydristys muodostetaan parametrilla 4. 1 kiihdytys- ja hidastusaikaa 1 koske-
ville nopeuden muutoksilla. Parametrilla 4. 2 py6ristetddn muutosta kiihdytys- ja
hidastusajan 2 ollessa kysymyksessa.

Asettamalla ko. parametrin arvo nollaksi kiihtyvyys ja hidastuvuus toimivat
lineaarisesti ilman pyoristyksia. Asettamalla tamé& arvo 0,1—10 s valille saadaan
sitd pehmeampi nopeuden muutos mitd suurempaa arvoa kaytetaan.

Katso kuva 4.5-12.

Kiihtyvyysaika 2
Hidastuvuusaika 2

A A
N w

Kiihtyvyysaika on se aika, mika kuluu l&ht6taajuuden nousemiseen asetetusta
minimitaajuudesta asetettuun maksimiin askelmaisessa ohjeen muutoksessa. Hi-
dastuvuusaika méaaritellddn painvastaisessa muutoksessa. TAma parametripari
antaa mahdollisuuden kayttaa kahta kiihdytys-/hidastusaikaparia samassa sovelluk-
sessa. Muutosajat 2 saadaan kayttoon tassa sovellutuksessa digitaalitulolla, joka
on ohjelmoitu tahan valintaan.
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A
[Hz]
[t
Kuva 4.5-12 S-kdyré kiihdytykses- UD012K20
sé/hidastuksessa.
4.5 Jarrukatkoja

0 = Jarrukatkoja ei kaytossa

1 = Jarrukatkoja ja -vastus asennettu

2 = Ulkoinen jarrukatkoja

Kun jarrukatkoja on valittu kayttdéon, kuorman ja moottorin hitausmassan energia

voidaan syottaa jarrukatkojalla vastukseen. Nain voidaan kayttaa hidastuksessa

yht& suurta momenttia kuin kiihdytyksessa.
4.6 Kd&ynnistystoiminto

Kiihdyttaen:

0  Vacon taajuusmuuttajakaynnistyy 0 Hz:lla ja kiihdyttaa aseteltuun ohjetaajuu-
teen asetellulla kiihdytysajalla. (Kuorman hitausmassa saattaa kuitenkin
pidentaa kiihdytysaikaa.)

Vauhtikaynnistys:

1  Taajuusmuuttajan on mahdollista kdynnistda pydrivaan moottoriin sité pysayt-
tamattd. Taajuusmuuttaja etsii automaattisesti nopeuden, jolla moottori pyorii.
Taman jalkeen se muuttaa l&htétaajuuden aseteltua kiihdytys- tai
hidastuvuusaikaa kayttaen ohjetaajuuteen.

Tata kaynnistysmuotoa voidaan kayttaa silloin, kun ei haluta tai ei voida
pysayttad moottoria ennen sen kytkemistd taajuusmuuttajan ohjaukseen.
4.7 Pysdytystoiminto

Vapaasti pyorien:

0 Kun taajuusmuuttaja saa seis-ohjauksen, se jattdd moottorin vapaasti pyori-
maan ilman ohjausta.

Hidastaen:

1  Kuntaajuusmuuttaja saa seis-ohjauksen, se hidastaa moottoria asetettua hi-
dastusaikaa kayttaen tai, jos kuorman hitausmassa on suuri aseteltuun hidas-
tukseen nahden, niin nopeasti kuin se on mahdollista ilman
ylijannitelaukaisua. Mikéli hidastusta halutaan nopeuttaa, on kaytettava
jarrukatkojaa ja -vastusta.

4.8 DC-jarrutusvirta
Maarittelee tasavirran, joka ohjataan moottoriin DC-jarrutuksen aikana.
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4.9 DC-jarrutusaika pyséytyksessé
Maarittelee jarrutustoiminnon ja jarrutusajan pysaytyksessa. Katso kuva 4.5-13.

0 DC-jarrutus ei ole kaytdssa
>0 DC-jarrutus on kaytdssa ja sen toiminta riippuu pysaytystoiminnon asettelusta,
(param. 4. 7), ja jarrutusaika parametrin 4. 9 arvosta:

Parametri 4. 7 (Pysaytystoiminto) = 0 (vapaasti pyorien):

Kun taajuusmuuttaja saa seis-ohjauksen, se alkaa valittomasti syottaa asetel-
tua tasavirtaa moottorille. Talla tavalla moottori voidaan pysayttaa
nopeimmalla mahdollisella tavalla ilman jarrukatkojaa.

Jarrutusaika riippuu asetellun ajan lisaksi lahtdtaajuuden arvosta, jolla seis-
ohjaus annetaan. Jos laht6taajuus on >moottorin nimellistaajuus (par 1.11),
on jarrutusaika aseteltu (param.4. 9). Jarrutusaika lyhenee lineaarisesti lahto-
taajuuden laskiessa. Kun lahtdtaajuus on <10 % nimellisestd, on jarrutusaika
10 % asetellusta jarrutusajasta.

A
fout fout

N N Lahtotaajuus

< .
N Moottorin nopeus
\/

AN
AN

N Lahtotaajuus
AN
N .
N Moottorin nopeus
DC-jarru paalla 0,1xfn _—
N N\ 1 DC-jarru paalla
N t
N \
‘ t=1xpar.4.9 ‘ t=0,1xpar.4.9

KAY KAY UD012K21
SEIS SEIS

Kuva 4.5-13 DC-jarrutusaika, kun param.4. 7 = 0.

Param. 4. 7 (Pysaytystoiminto) = 1 (hidastaen):

Kun taajuusmuuttaja saa seis-ohjauksen, se hidastaa moottorin nopeutta
asetettujen hidastuvuusparametrien mukaan parametrilla 4. 10 maarattyyn
taajuuteen, jossa DC-jarrutus alkaa.

Jarrutusaika méaaritellaan | L T____
parametrilla 4. 9. "\ _— Moottorin nopeus

Jos kuorma sisaltaa suuren }
hitausmassan, suositellaan }
kaytettavaksi jarrukatkojaa }
ja -vastusta. 3 \ DC-jarrutus
Katso kuva 4.5-14. Par 4.10 L - -- S \

\ t

t=Par. 4.9

Kuva 4.5-14 DC-jarrutus,kun Kav UDo12K23
param. 4. 7 = 1.

>
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4. 10 DC-jarrutuksen aloitustaajuus
Katso kuva 4.5-14.
4. 11 Jarrutusaika kdynnistyksessé

0 DC-arrutusta ei kayteta

>0 DC-jarrutusta kaytetaan A
kaynnistyksessa. Talla pa- Lahtotaajuus
rametrilla maaritelladn DC-
jarrutuksen aika.

Jarrutuksen jalkeen laht6-
taajuus nousee siten, kuin
parametriasetuksilla on
maaratty. (kaynnistystoimin-

to par. 4. 6; muutosajat t
parl.3jal.4/4.3ja4.4). ' par 4. 11! "~
Katso kuva 4.5-15 .
KAY
Kuva 4.5-15 DC-jarrutus kdynnis- SEIS UD012K22
tyksessa.

4. 12 Ryémintétaajuusohje

Parametriarvo méaarittelee ryémintataajuuden. Ryomintataajuus voidaan ohjel-
moida aktivoitumaan digitaalitulolla DIA3. Katso parametri 2. 2.

51 Estotaajuuksien alue Alaraja /
52 Ylédraja
5.3
5.4 Joissakin sovellutuksissa tietyt [Lahtotaajuus Hz)
55 lahtétaajuudet aihettavat mekaa-
56 nisia resonansseja. Nailla | (---------------
parametreilla voidaan asetella -
kolme estotaajuusaluetta valila | | ______________ ) S
0—f__ . Katso kuva 4.5-16. ‘ ‘
Estotaajuusalueen yli "hypa- | |
taan" kiihtyvyys- ja hidastuvuus- ‘ ‘
o . : 51 | 5.2
aikojen mukaisesti. 5 3 5 4
55 | 5.6
3 3 Ohjearvo [Hz]
Kuva 4.5-16 Esimerkki estotaajuus- w w >
alueen asetuksesta. UDO012K33
6.1 Moottorin ohjausmuodot
0 = Taajuusohjaus: Riviliittimen ja paneelin ohjearvot ovat taajuusohjeita
ja taajuusmuuttaja saataa lahtétaajuutta (lahtotaa-
juuden resoluutio 0,01 Hz)
1 = Nopeusséaato: Riviliittimen ja paneelin ohjearvot ovat nopeusohjeita
ja taajuusmuuttaja saataa moottorin pyorimisnopeut-
ta (sédatotarkkuus + 0,5%).
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6.2

Kytkentéataajuus

Moottorin 4ani pienenee kykentétaajuutta nostamalla. Kykentataajuuden
nostaminen lisaa laitteen havioita ja pienentad sen jatkuvaa kuormitettavuutta.

Ennenkuin muutat kytkentataajuutta tehdasasetuksesta 10 kHz (3,6 kHz >30 kW
tehoilla), tarkista sallittu kuormitettavuus kayttdohjekirjan kappaleen 5.2 kuvassa
5.2-3 olevista kayrista.

6.3 Kentédnheikennyspiste
6.4 Kentédnheikennyspisteen jdnnite
Kenténheikennyspiste on lahtdtaajuus, jossa lahtdjannite saavuttaa maksimiarvon-
sa (par. 6. 4). Kentdnheikennyspisteen yldpuolella 1ahtdjannite pysyy asetellussa
maksimiarvossaan.
Kentanheikennyspisteen alapuolella laht6jannite riippuu  U/f-kayran asettelupara-
metreista 1. 8, 1. 9, 6. 5, 6. 6 ja 6. 7. Katso kuva 4.5-17.
Kun parametrit 1. 10 ja 1. 11,moottorin nimellisjannite ja nimellistaajuus, on asetettu,
myds parametrit 6. 3 and 6. 4 asettuvat automaattisesti vastaaviin arvoihin.
Jos haluat kayttdd kentanheikennyspisteelle ja maksimijannitteelle poikkeavia
arvoja, muuta naméa parametrit vasta, kun olet asettanut parametrit 1. 10 ja 1.11.
6.5 U/f-kdyré&, keskipisteen taajuus
Jos ohjelmoitava U/f-kayra on valittu parametrilla 1. 8, talla parametrilla maari-
tetdan kayran keskipisteen taajuus. Katso kuva 4.5-17.
6.6 U/f-kdyré&, keskipisteen jannite
Jos ohjelmoitava U/f-kayra on valittu parametrilla 1. 8, talla parametrilla maari-
tetdan kayran keskipisteen jannite. Katso kuva 4.5-17.
6.7 L&ahtsjénnite nollataajuudella
Jos ohjelmoitava U/f-kayra on valittu parametrilla 1. 8, talla parametrilla maari-
tetdan nollataajuuden jannite. Katso kuva 4.5-17.
A U]
un 4- - - - o
Par 6. 4 gﬁgﬁggﬁaigoomrm : Kentanheikennyspiste
Par. 6.6 | _ |
(Olet. 10%) ‘ ‘
Olet 1308 | R S )
(C?Iret. 5 Hz) UD012K08
Kuva 4.5-17 Ohjelmoitava U/f-k&yra.
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6. 8 YlijGnnitesédétéjéa

6.9 Alijdnnites&dé&téjéa
Jos kayttdsovellus edellyttdd vakiona pysyvéaa taajuutta jannitevaihteluista huoli-
matta, voidaan nailla parameteilla kytkea ylijannite- ja /tai alijannitesaataja pois
toiminnasta. Saatajien toiminnan poiskytkentad saattaa auttaa tilanteissa, joissa
syottoverkon jannite vaihtelee enemman kuin -15%—+10% ja tasta johtuen taa-
juusmuuttajan lahtdtaajuus vaihtelee vastaavasti.
Jannitesaatdjien poiskytkenta saattaa puolestaan aiheuttaa yli-/alijannitelaukaisu-
ja.

7.1 Ohjearvovian vaste
0 = Ei vastetta
1 = Varoitus
2 = Vikailmoitus, pysaytystoiminto vian havaitsemisen jalkeen parametrin 4.7 mukaan
3 = Vikailmoitus, pysaytystoiminto vian havaitsemisen jalkeen aina vapaasti pyodrien
Varoitus- tai vikailmoitus generoidaan, jos 4—20 mA ohjearvosignaalia kayte-
téaan ja signaali putoaa alle 4 mA. Varoitus- tai vikailmoitus voidaan ohjelmoida
digitaalilahtodn DOL1 ja/tai relelahtéon RO1 tai RO2.

7.2 Vaste ulkoiseen vikaan
0 = Ei vastetta
1 = Varoitus
2 = Vikailmoitus, pysaytystoiminto vian havaitsemisen jalkeen parametrin 4.7

mukaan
3 = Vikailmoitus, pysaytystoiminto vian havaitsemisen jalkeen aina vapaasti
pyorien

Ulkoinen vika on ohjelmoitava johonkin digitaalituloon. Varoitus- tai vikailmoitus
generoidaan, kun digitaalitulossa on aktiivinen ulkoinen vikasignaali. Katso paramet-
ri 2.2. Varoitus- tai vikailmoitus voidaan ohjelmoida digitaalilahtoén DO1 ja/tai
relelahtéon RO1 tai RO2.

7.3 Moottorin vaihevahti
0 = Ei toimintaa
2 = Vikailmoitus
Moottorin vaihevahti valvoo, etta jokaisessa moottorin vaiheessa kulkee likim&é&rin
saman suuruinen virta. Talla parametrilla tama toiminto voidaan ohjelmoida pois
paalta.

7.4 Maasulkusuojaus
0 = Ei toimintaa
2 = Vikailmoitus
Maasulkusuojaus valvoo, ettd moottorin vaihevirtojen summa on nolla. Talla
parametrilla taméa toiminto voidaan ohjelmoida pois paaltd. Taajuusmuuttajan
ylivirtasuoja on kuitenkin aina toiminnassa ja suojaa laitteen suurivirtaisissa
maasuluissa.
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Moottorin lampd6dsuojaparametrit 7. 5—7. 9
Yleista

Moottorin lampo6suojan tarkoituksena on suojata moottoria ylikuumenemiselta.
Taajuusmuuttaja voi syottda moottorille sen nimellisvirtaa suurempaa virtaa. Jos moottorin
kuormitustilanne vaatii virtaa, joka on suurempi kuin moottorin nimellisvirta, moottori voi
ylikuumeta. Ylikuumeneminen on mahdollista etenkin alhaisilla pyérimisnopeuksilla, silla
silloin moottorin jaahdytyskyky on heikentynyt ja kuormitettavuus on vastaavasti pienempi.
Jos moottori on varustettu ulkoisella jdAahdytyspuhaltimella, kuormitettavuuden pie-

neneminen ei ole niin suuri.

Moottorin lampésuojan toiminta perustuu laskenta-
malliin, joka kayttdad taajuusmuuttajan lahtdvirtaa
moottorin kuormitustilanteen laskentaan. Kun taa-
juusmuuttaja kytketaan jannitteiseksi, laskenta-
malli kayttaa jaahdytyselementin lampdtilaa moot-
torin kdynnistyshetken l[Ampdtilan oletusarvona ja
moottorin ympariston lapdotilalle arvoa +40°C.

Moottorin lampdsuojaa voidaan saataa paramet-
riasetteluilla. Virtaraja I+ maarittelee kuormitusvir-
ran, jonka ylapuolella moottori ylikuormittuu. Taméa
virtaraja on riippuvainen l&ht6taajuudesta ja se
asetellaan parametreilla 7. 6, 7. 7 ja 7. 9, katso
kuva 4.5-18. Parametrien oletusarvoina on nimel-
lismoottorin lajikilven mukaiset arvot.

Lampeneméakayra muuttuu suhteessa lahtévirran
neli6én. Lahtdvirran arvolla I+ lampésuojan toimin-
takayréa saavuttaa nimellispisteensa 100 %. Virran
arvolla 75 % x I+ lampenema saavuttaa 56 %:n
tason ja virralla 120 % x It [Ampenema saavuttaa
144 %:n tason. Lampoésuoja toimii (ks. par. 7. 5),
kun lampenema saavuttaa 105 %: tason.
Lampo6suojan toimintanopeutta voidaan muuttaa
parametrilla 7. 8. Mit& suurempi moottori on, sita
hitaammin se saavuttaa loppulampeneméansa.

Moottorin lampenema&a valvotaan kayttdpaneelin
nayton avulla, ks. kayttoohjeen taulukko 7.3-1:
Valvottavat/mitattavat signaalit.

f VAROITUS!

Laskentamalliin perustuva lampdsuoja ei suojaa moottoria
ylikuumenemiselta, jos moottorin jddhdytys on huonontunut
jaahdytysilman kierron estymisen, lian tai pélyn vaikutuksesta.

7.5 Moottorin lampdsuoja
Toiminnot:
0 = ei kaytossa
1 = varoitusilmoitus
2 = vikailmoitus
Vika- ja varoitustoiminnot antavat nayttéén saman ilmoituskoodin. Jos vikatoi-
minto on kaytdssa, kayttd pysahtyy ja aktivoi vikailmoituksen lampdérajan ylitty-
essd. Lampdodsuojauksen poistaminen kaytdstad nollaa moottorin lampeneman
0 %:ksi.

7.6 Moottorin ldmpdésuojan kulmapisteen virta
Virta-arvo voidaan asetella valilla 50,0—150,0 % x |, .
Parametrilla asetellaan lampenemakayran kulmapisteen (par. 7. 9) ylapuolella
oleva toiminta-arvo, ks. kuva 4.5-18.
Arvo asetellaan prosentteina parametrilla 1. 13 asetellusta moottorin nimel-
lisvirrasta (ei taajuusmuuttajan lahtovirrasta).
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7.7

7.8

Moottorin nimellisvirta on virta,
jolla moottoria voi nimellisolo-
suhteissa kuormittaa ilman etta
se ylikuumenee.

Jos parametria 1. 13 muutetaan,
muuttuu parametrin 7. 6 arvo
automaattisesti oletusarvoksi.

Parametrin 7. 6 (tai parametrin
1. 13) muuttaminen ei vaikuta taa-
juusmuuttajan maksimilahtovir-
taan, joka asetellaan paramet-
rilla 1. 7.

Kuva 4.5-18 Moottorin kuormitet-
tavuuden asettelut.

Sivu 4-31
A |
Virtaraja
par.1.7
Ylikuormitusalue
par. 7.6 4{————— — — — — IT
\
\
\
Par. 7.7 \
\
\
\
\ f
T |
Par, 7 9 UMCH7_91

Moottorin ldmpdbsuojan nollataajuuden virta

Virta-arvo voidaan asetella valilla 10,0—150,0 % X Il wotor-
Parametrilla asetellaan lampenemakéayran nollataajuuden virta-arvo.

Ks. kuva 4.5-18.

Oletusarvo on méaaritelty olettaen, ettd moottorilla ei ole ulkoista jadhdytys-
puhallinta. Jos moottori on varustettu ulkoisella puhaltimella, tAman parametrin

arvoksi voidaan asetella ~90 %.

Arvo asetellaan prosentteina para-
metrillal. 13 asetellusta moottorin
nimellisvirrasta (ei taajuusmuutta-
jan lahtovirrasta) .
Moottorin nimellisvirta on virta, jolla
moottoria voi nimellisolosuhteissa
kuormittaa ilman ettad se ylikuume-
nee.

Jos parametria 1. 13 muutetaan, muuttuu para-
metrin 7. 7 arvo automaattisesti oletusarvoksi.

Parametrin 7. 7 (tai parametrin 1. 13) muuttami-
nen ei vaikuta taajuusmuuttajan maksimilahto-
virtaan, joka asetellaan parametrilla 1. 7.

Moottorin ld&mpdésuojan aikavakio

Aikavakio voidaan asetella valilla 0,5—300 min.

Aikavakio vastaa moottorin lampenemaaikavakiota. Mitd suurempi moottori on
sitd pidempi on aikavakio. Lamposuojan laskentamallissa aikavakio on aika,
jona laskennallinen lampenemakayra saavuttaa 63 % loppuarvostaan.

Moottorin lampoaikavakio maaray-
tyy moottorin konstruktion perus-
teella ja se on valmistajakohtainen.

Aikavakion oletusarvo lasketaan pa-
rametreilla 1. 12 ja 1. 13 annetuista
moottorin nimellistiedoista. Jos jom-
paa kumpaa parametreista muute-
taan, muuttuu aikavakion arvo auto-
maattisesti uuteen oletusarvoonsa.

Jos moottorin tg -aika on tunnettu (moottorival-
mistajan antama), voidaan aikavakio asetella
sen mukaan.

Peukalosaannon mukaan aikavakio voidaan las-
kea: T [min] = 2 x tg [S] (tg On aika, jonka moottori
voi kdyda ylikuumenematta kuusinkertaisella
nimellisvirralla). Jos taajuusmuuttaja kytketdan
seis-tilaan, muuttuu aikavakio automaattisesti
kolminkertaiseksi, koska télléin moottorin jaah-
dytys perustuu ilman vapaaseen kiertoon.
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7.9 Moottorin ldmpoésuojan kulmapisteen taajuus

Taajuus voidaan asetella valilla 10—500 Hz.
Lampenemakayran kulmpiste on taajuus, jonka ylapuolella moottorin kuormitet-
tavuuden oletetaan pysyvan vakiona. Katso kuva 4.5-18.

Parametrin oletusarvo maaraytyy parametrilla 1. 11. asetetusta moottorin nimel-
listaajuudesta. 50 Hz:n moottorilla se on 35 Hz ja 60 Hz:n moottorilla 42 Hz,
yleisesti se on 70 % kentanheikennyspisteen taajuudesta (parametri 6. 3). Jos
parametreja 1. 11 tai 6. 3 muutetaan, muuttuu taman parametrin arvo
automaattisesti uuden oletusarvon mukaiseksi.

A
Moottorin lampétila

105%

Moot:
tori-

Laukaisu/varoitus
par. 7.5

I

*)
Aikavakio T
Moottorin lampétila @ = (|/|-|-)2 X (1.e'VT) Aika

»
»

*) Muuttuu moottorikoon mukaan,
asetellaan parametrilla 7. 8 UMCHT_92

Kuva 4.5-19 Moottorin Idmpétilan maarittdminen.

Jumisuoja, parametrit 7. 10— 7. 13
Yleista

Jumisuoja suojaa moottoria lyhyen ajan ylikuormitus tilanteissa kuten jumittuneesta akselista.
Jumisuojan reaktioaika voidaan asettaa lyhyemmaksi kuin moottorin lampdsuojan. Jumitila
maaritelladn kahden parametrin, 7.11. jumivirran ja 7.13 jumitaajuuden, perusteella. Jos virta
on suurempi kuin sille asetettu arvo ja ulostulo taajuus pienempi kuin sille asetettu arvo, jumitila
on tosi. Itse asiassa mitdan suoraa tietoa akselin pyérimisesta ei ole vaan jumisuoja on
erdanlainen ylivirtasuoja.

7. 10 Jumisuoja
Toiminnot:
0 = ei kaytossa
1 = varoitusilmoitus
2 = vikailmoitus
Vika- ja varoitustoiminnot antavat nayttdén saman ilmoituskoodin. Jos vikatoi-
minto on kaytossa, kayttd pysahtyy ja aktivoi vikailmoituksen.

Jumisuojauksen poistaminen kaytdsta nollaa jumiaikalaskurin.
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7. 11 Jumivirtaraja A

Jumivirtaraja voidaan asetella
valilla 0,0—200 % X lymotor-

Jumitilassa moottorivirran tulee
olla taman rajan ylapuolella para-
metrilla 7. 12 asetellun jumiajan
ennenkuin suoja toimii. Katso
kuva 4.5-20. Parametriarvo ase-
tellaan prosentteina parametrilla
1. 13 asetellusta moottorin nimel-
lisvirrasta. Jos parametria 1. 13
muutetaan, muuttuu tdman para-
metrin arvo automaattisesti
uuden oletusarvon mukaiseksi.

Jumialue

Par. 7. 11

f

[

Par. 7. 13 umcH7_11

Kuva 4.5-20 Jumisuojan paramet-
rien asettelu.

7. 12 Jumiaika

Aika voidaan asetella valilla 2,0—120 s.

Jumisuojan toiminta perustuu ylos-/alaslaskuriin, joka laskee kokonaisjumiaikaa,
katso kuva 4.5-21.

Jos kokonaisjumiaika ylittaa talla parametrilla asetetun ajan, toimii jumisuoja
parametrilla 7. 10 méaaritellylla tavalla.

7. 13 Maksimijumitaajuus
A Jumiaikalaskuri

Taajuus voidaan asetella valilla
1—f__ (par. 1. 2).

Jumialue rajoittuu talla paramet-
rilla asetetun lahtétaajuuden
alapuolelle, katso kuva 4.5-20.

Laukaisualue

Par. 7. 12 +

Lauk./varoitus
par. 7. 10

UMCH7_12

Aika

!

Kuva 4.5-21 Jumiajan laskeminen. JETTJ'm,a _ L] .

Alikuormitussuoja, parametrit 7. 14— 7. 17
Yleista

Moottorin alikuormitussuojan tehtavana on valvoa, ettad kayttd ei pyori ilman kuormitusta.
Jos moottorin akselilta poistuu kuormitus, saattaa prosessissa tai kdytdn mekaanisissa
osissa olla jotain vialla, esim. katkennut kayttéhihna tai kuiva pumppu.
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Moottorin alikuormitussuojan toi-  Alikuormitussuojan parametriarvot asetellaan
minta voidaan asetella parametreil-  prosentteina moottorin nimellismomentista. Pa-
la 7. 15 ja 7. 16. Alikuormitussuo-  rametria 1. 13, moottorin nimellisvirta ja taa-
jan toimintakayra on nollataajuuden  juusmuuttajan nimellisvirtaa Ict kdytetaan para-
ja kentanheikennystaajuuden (par. metrien oletusarvojen méaarittdmiseen. Jos
6. 3) kautta kulkeva nelidllinen kdy-  moottorina kaytetdan muuta kuin nimelliskokois-
ra. Alle 5 Hz:n taajuuksilla alikuor-  ta moottoria, huononee momentin laskentatark-
mitussuojan toiminta on estetty, kat-  kuus.
so kuva 4.5-22.

7. 14 Alikuormitussuojan toiminto
Toiminnot:
0 = ei kaytossa
1 = varoitusilmoitus
2 = vikailmoitus
Vika- ja varoitustoiminnot antavat naytt6én saman ilmoituskoodin. Jos vikatoiminto
on kaytossa, kayttd pysahtyy ja aktivoi vikailmoituksen.
Alikuormitussuojauksen poistaminen kaytésta nollaa alikuormitusaikalas-
kurin.
7. 15 Alikuormitussuoja, kentdnheikennysalueen kuorma
Momenttiraja voidaan asetella valillda20,0—150 % X Tmotor-
Tama parametriarvo maarittaa A i
pienimman sallitun kuormitetta- omentt
vuuden kentéanheikennyspisteen
taajuutta suuremmilla lahtdtaa-
juuksilla. Katso kuva 4.5-22. Par. 7. 15 ‘
Jos parametria 1. 13 muutetaan, }
muuttuu taman parametrin arvo }
automaattisesti uuden oletus- |
arvon mukaiseksi. |
|
Par. 7. 16 !
Alikuormitusalue
|
| I
1 L »>
Kuva 4.5-22 Minimikuormitusrajan 5 Hz Kentanheikennys- UMCH7_15
asettelut. piste par. 6. 3
7. 16 Alikuormitussuoja, nollataajuuden virta
Momenttiraja voidaan asetella vélilla 10,0—150 % X T, votor-
Tama parametriarvo maarittda pienimman sallitun kuormitettavuuden nolla-
taajuudella. Katso kuva 4.5-22. Jos parametria 1. 13 muutetaan, muuttuu taman
parametrin arvo automaattisesti uuden oletusarvon mukaiseksi.
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7. 17 Alikuormitussuoja, alikuormitusaika

Aika voidaan asetella vélilla 2,0—600,0 s.

Tama parametri maarittaa pisim-
man mahdollisen alikuormitus- A Alikuorma-aikalaskuri
tilanteen kestoajan.
Alikuormitussuojan toiminta pe-
rustuu ylds-/alaslaskuriin, joka
laskee kokonaisalikuormitusai-
kaa, katso kuva 4.5-23. Jos lasku-
rin arvo ylittaa talla paramet-
rilla asetetun arvon, suoja toimii
parametrilla 7. 14 maaritellylla
tavalla. Jos kayttd pysaytetaan,
aikalaskuri nollautuu.

Laukaisualue

Par. 7. 17 1

Lauk./
varoitus
par. 7. 14

UMCH7_17

Aika
- ] j T Alik - -

Kuva 4..5 23 Alikuormitusajan Aliuorma

laskeminen.

Automaattinen jélleenkdynnistys:  yritysten lukumaéréa
Automaattinen jalleenkdynnistys:  yritysaika

®©
N

Automaattinen jalleenkaynnistys kuittaa vian ja kaynnistad moottorin paramet-
reilla 8. 4—8. 8 valittujen vikalaukaisujen jalkeen. Kaynnistystoiminto jalleen-
kaynnistyksessa maaritellaan parametrilla 8. 3.

Parametri 8. 1 maarittelee, kuinka monta yritysta voidaan tehda parametrilla
8. 2 méaaritettyna yritysaikana.

A . -
Vikojen lukumaara

ajassat = tyg)

tirial |

Par.8.1=3
trigl = Par. 8.2

t .
4 trial ,

|
!
I
|
|
I
|
|
|
I
|

A\

A MA 4

kolme vikaa nelja vikaa

KAY | UDO012K25
SEIS - -

Kuva 4.5.-24 Automatattinen jélleenkadynnistys.
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Yritysten lukuméaaran laskenta alkaa ensimmaisesta jalleenkaynnistyksestéa. Jos
lukumaara ei ylitd parametrin 8. 1 arvoa yritysaikana, yritysten laskenta
nollataan, kun yritysaika on kulunut umpeen. Lukumé&aran laskenta alkaa taas
seuraavasta jalleenkaynnistyksesta. Katso kuva 4.5-24.

Jos yritysmaaraksi ohjelmoidaan nolla, automaattinen jalleenkaynnistys ei ole
kaytdssa.

8.3 Automaattinen jélleenkdynnistys: kdynnistystoiminta

Parametri madrittelee kdynnistystavan:
0= Kaynnistys kiihdyttaen
1= Vauhtikdynnistys, katso parametri 4. 6.

8.4 Automaattinen jélleenkdynnistys alijénnitevian jélkeen

0 = Ei automaattista jalleenkéynnistysta alijannitevian jalkeen
1= Automaattinen jélleenkaynnistys alijannitevian jalkeen, kun valipiirin
jannite on palannut normaalitasolle

85 Automaattinen jélleenkdynnistys ylijénnitevian jélkeen

0 = Ei automaattista jalleenkéynnistysta ylijannitevian jalkeen
1= Automaattinen jalleenkaynnistys ylijannitevian jalkeen, kun valipiirin
jannite on palannut normaalitasolle

8.6 Automaattinen jélleenkadynnistys ylivirtavian jélkeen

0 = Ei automaattista jalleenkaynnistysta ylivirtavian jalkeen
1= Automaattinen jalleenkéynnistys ylivirtavian jalkeen

87 Automaattinen jélleenkdynnistys ohjearvovian jélkeen

0 = Ei automaattista jalleenkaynnistysta ohjearvovian jalkeen
1= Automaattinen jélleenkdynnistys ohjearvovian jalkeen, kun ohjearvo
on palannut normaalitasolle 4—20 mA.

8.8 Automaattinen jélleenkdynnistys yli-/alilampévian jélkeen

0 = Ei automaattista jalleenkéynnistysta yli-/alilampévian jalkeen

1= Automaattinen jélleenkaynnistys yli-/alilampévian jalkeen, kun
jadhdytyselementin lampdétila on palannut normaalitasolle
-10C°—+75C°.
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4.6 Paneelin ohjearvo

Pl-sadatdsovelluksella on ylimaarainen paneelin ohjearvo r2 joka voidaan valita Pl-saatajan
ohjearvoksi parametrilla 2. 15.

Ohjearvo Ohjearvon Alue Askel Toiminta
numero nimi
rl Taajuus- fn T | 0,01 Hz | Taajuusohje paneeliohjaukselle ja
ohje I/O-liitiimen paikka B:n ohjaukselle
r2 Pl-saatgjan 0—100% | 0,1 % Pl-sdatajan ohjearvo
ohjearvo

Taulukko 4.6-1 Paneelin ohjearvo.
4.7 Valvottavat signaalit

Pl-sdatosovelluksella on ylimaaraisia valvontasignaaleja ( n20—n23). Katso taulukko 4.6-1

Numero| Signaalin nimi Yks. Selite
nl Lahtétaajuus Hz Moottorille I&dhteva taajuus
n2 Moottorin nopeus rom Laskennallinen moottorin pydrimisnopeus
n3 Moottorin virta A Mitattu moottorin ottama virta
n4 Moottorin momentti % Laskennallinen momentti/yksikdn nimellismomentti
ns5 Moottorin teho % Laskennallinen teho/yksikdn nimellisteho
no6 Moottorin jannite \% Laskennallinen moottorin jannite
nv DC-piirin jannite \% Mitattu DC-piirin jannite
n8 Lampdtila °C Jaahdytyselementin [ampdtila
no Kayttopaivalaskuri PP.pp Kayttopaivat v, ei nollattavissa
n 10 Kayttdtunnit, “osa-aika-  |HH.hh Kayttétunnit 2, nollattavissa ohjelmoitavalla
laskuri” painikkeella n:o 3
n 11 MWh-laskuri MWh MWh koko kayttdaikana, ei nollattavissa
n12 MWh, “osa-aika- MWh MWh, nollattavissa ohjelmoitavalla
laskuri” painikkeella n:o 4
n13 Janniteanalogiatulo \Y, Analogiatulon U_+ arvo (liitin n:o 2)
n 14 Virta-analogiatulo mA Analogiatulon | + ja I - arvo (liitt. n:o 4 ja 5)
n 15 Digitaalitulon tila, r. A Katso kuva 7.3-2 (Kayttdohje Vacon CX/CXL/CXS)
n 16 Digitaalitulon tila, r. B Katso kuva 7.3-3 (Kayttdohje Vacon CX/CXL/CXS)
nl7 Digitaali- ja relelaht6- Katso kuva 7.3-4 (Kayttdohje Vacon CX/CXL/CXS)
jen tilatiedot
n 18 Ohjelmaversio Ohjausohjelman versionumero
n 19 Laitteen nimellisteho kw Iimoittaa laitteen teholuokan
n 20 Pl-saatajan ohjearvo % Prosentteja maksimi ohjearvosta
n21 Pl-saatajan oloarvo % Prosentteja maksim oloarvosta
n 22 Pl-saatajan eroarvo % Prosentteja maksimi eroarvosta
n 23 Pl-saatajan lahto Hz
n 24 Moottorin lampenema % 100% = moottorin lampdotila on noussut nimellis
[ampdon

Taulukko 4.7-1 Valvottavat/mitattavat signaalit. 1) PP = taydet paivéat, pp = paivan desimaaliosa
2) HH = taydet tunnit, hh = tunnin desimaaliosa
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Erikoiskayttoésovellus

Vacon

5 Erikoiskayttosovellus

5.1 Yleista

Erikoiskayttésovelluksessa taajuusohjeeksi
voidaan valita jompikumpi analogiatulo, sau-
vaohjaus, moottoripotentiometri tai mate-
maattinen funktio analogiatuloista.
Vakionopeuksia tai rydémintanopeus voidaan
myds valita jos digitaalituloja on ohjelmoitu

naihin toimintoihin. Digitaalitulot DIA1 ja DIA2
on varattu kay/seis-logiikalle. Digitaalituloille
DIA3—DIB6 on ohjelmoitavissa vakionopeus,
rydmintanopeus, moottoripotentiometri, ulkoi-
nen vika, ramppiajan valinta, viankuittaus ja
DC-jarrukaskytoiminnot. Kaikki 1ahdot ovat
vapaasti ohjelmoitavia.

5.2 Ohjausliitynta HUOM!  Muista kytked CMA ja CMB tulot.
Ohjearvo — - - -
potentiometri Liitin Signaali Selitys
— 1| +10V_ | Ohjearvojannite Jannite ohjearvopotentiometrille tms.
Uin+ Analogiatulo, Taajuusohje
I — — jannite (ohjelmoitavissa) alue 0—10V DC
I— ————— 3 | GND 1/0 maa Janniteohjearvon ja ohjaustulojen mag
4 | I+ Analogiatulo, Tehdasasetus: ei kaytossa
5| I- virta (ohjelmoitavissa) alue 0(4)—20 mA
+24V Ohjausjannitelahto Apujannite, maks. 0,1 A esim. kytkim.
GND /0 maa Janniteohjearvon ja ohjaustulojen maa
DIAl KAY eteenpdin Kosketin kiinni = k&y eteenpain
(ohjelmoitavissa)
DIA2 KAY taaksepain Kosketin kiinni = kay taaksepain
(ohjelmoitavissa)
DIA3 Vian kuittaustulo Kosketin auki = ei kuittausta
(ohjelmoitavissa) Kosketin kiinni = kuittaus
CMA Yhteinen/ DIA1—DIA3 Kytke GND tai +24V
+24V Ohjausjannitelahto Sama kuin liitin n:o 6
GND I/0 maa Janniteohjearvon ja ohjaustulojen maa
DiB4 Ryomintanopeus Kosketin auki = ei toimintaa
(ohjelmoitavissa) Kosketin kiinni = rydminténopeus valitty
DIB5 Ulkoinen vika Kosketin auki = ei vikaa
(ohjelmoitavissa) Kosketin kiinni = vika
DIB6 Kiihdytyd/hid. ajan valinta | Kosk. auki = par. 1. 3 ja 1. 4 kaytossa
(ohjelmoitavissa) Kosk. kiinni = par. 4. 3 ja 4. 4 kaytdss3
CMB Yhteinen/ DIB4—DIB6 Kytke GND tai +24V
Lot Analogialahto Ohjelmoitavissa ( par. 3. 1)
out” Lahtétaajuus Alue 0—20 mA/R, maks. 500 Q
DO1 VALMIS-signaali Transistorilahto, | <560 mA, U <48V DC
Ohjelmoitavissa ( parametri 3. 8)
RO1 j Releléhtt 1 Rele aktivoitu = moottori pyorii
RO1 KAY Ohjelmoitavissa ( parametri 3. 7)
RO1 —
RO2 Relelahto 2 Rele aktivoitu = vikalaukaisu
RO2 VIKA on tapahtunut
RO2 — Ohjelmoitavissa ( parametri 3. 8)

Kuva 5.2-1 Erikoiskayttésovelluksen ohjausliitynnén tehdasasetukset ja kytkentdesimerkki.
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5.3 Ohjaussignaalien logiikka
Kuvassa 5.3-1 on kuvattu ohjaussignaalien ja paneelin nappainpainallusten logiikka.

PARAMETRIT
1.5 Ohjearvonvalinta |—
1.6 Ry mint nopeus
|
|
|
Uint+ l
& OHJELMOITAVA
PAINIKE 2
|| Sauva
-ohjaus Sis_inen
taajuus-
————— P ohjearvo
@ \ |Vakiono- | -
lin— ./ lEJeUd'etk' | 4~
Sauva [(JOS JoKIn | 4
— -ohjaus |DI_tulo
jon ohjel-
|moitu sille |
It0|m|nnol- I
Uin + ||n lle) |
in- lin 1] @ ————_ I
lin - Uin
Uin X lin
JYts Moottori-
potentio-
Alas metri-
R g ohjearvo
DI£>4 Ry mint nopeuden val.
*) Sis inen
j P K y/Seis
DIAL T ! -o// .
A Ky eteen | Ohjelmoitava -\ Sis inen
* K y/seis- ja ! P suunnanv.
DQZ Ky taakse| syunnanvaih- | L°// Sis nen >
) tologiikka __:,l/ vian kuittus
DIA3|vian kuittaus =1
@. 5
DIB5 . .
Ulkoinen vika
@ 5 |
Dg’ 6 Kiihtyvyys-/hidastuvuusajan valinta
s >
*) Ohjelmoitavissa — . =ohpus
=signaal UDO012K05
Kuva 5.3-1 Ohjaussignaalilogiikka.
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5.4 Parametrit, ryhma 1
5.4.1 Parametritaulukko
Nro. | Parametri Alue Askel | Oletus |Asiakas| Selitys Sivu
1.1 | Minimitaajuus 0—fmax 1Hz OHz 5-5
1.2 Maksimitaajuus fmin-120/500Hz| 1Hz 50Hz *) 5-5
1.3 | Kiihtyvyysaikal 0,1—3000,0s | 0,1s 3,0s Aika valilla fin (1. 1)—fnax (1. 2) | 55
1.4 | Hidastuvuusaika 1 0,1—3000,0s | 0,1s 3,0s Aika valilla fay (1. 2)—fmin (1. 1) | 5-5
1.5 | Taajuusohjeenvalinta 0—9 1 0 0=Uj 3=Uj-lin 5-5
1=1lip 4=lip -Uip
2=Upptlin 5 =UinXlin
6 = U;, sauvaohjaus
7 = |;, sauvaohjaus
8 = ohje sisdiselta moottoripotent.
9 = ohje siséaiselta moottoripotent.
nollautuu, kun Vacon pysaytetaan
1.6 Rydmintataajuusohje fmin—fmax |0,1Hz | 5,0Hz 5-6
1.1) 1.2
1.7 | Virtaraja @ 0,1-2,5X Ihcx | 0,1 A |1,5% I, cx ***|_ajtteen ulostulovirtaraja [A] 5-6
1.8 | Ul/f-suhdevalinta @ 0—2 1 0 0 =lineaarinen 5-7
1 =nelidllinen
2 = ohjelmoitavissa
1.9 | U/f-optimointi @ 0—1 1 0 0 = ei optimointia 5-8
1 =autom. momentin maksimointi
1.10| Moottorin @ 180—690V 1V 230V Vacon CX/CXL/CXS2 -sarja 5-8
nimellisjannite 400V Vacon CX/CXL/CXS4 -sarja
500V Vacon CX/CXL/CXS5 -sarja
690V Vacon CX6 -sarja
1.11 | Moottorin nimel- @ 30—500 Hz 1Hz 50 Hz f, moottorin arvokilvesta 5-8
listaajuus
1.12| Moottorin nimel- 300—20000 rpm| 1rpm | 1420 rpm N, moottorin arvokilvesta 5-8
lisnopeus @ **)
1.13 | Moottorin nimel- @ 2,5 X I cx 0,1A In cx I, moottorin arvokilvesta 5-8
lisvirta
1.14| Verkkojannite @ 208—240 230V Vacon CX/CXL/CXS2 -sarja 5-8
380—440 400V Vacon CX/CXL/CXS4 -sarja
380—500 500V Vacon CX/CXL/CXS5 -sarja
525—690 690V Vacon CX6 -sarja
1.15| Parametrien 0—1 1 0 Parametrien nakyvyys: 5-8
piilottaminen 0 = kaikki parametriryhmat nakyvia
1 =vain ryhma 1 nékyva
1.16 | Parametrilukko 0—1 1 0 Estaa parametrien muuttamisen: 5-8
0 = muutokset sallittu
1 = muutokset ei sallittu

Taulukko 5.4-1 Ryhmé 1:n parametrit.

HUOM! @: Parametrin arvoa voi muuttaa vain

*)Jos par. 1. 2 >moottorin nimellistaajuus, tarkista

seis-tilassa. soveltuvuus moottorin ja kayton kannalta.
**) Oletusarvo 4-napaisen nimellismoottorin
mukaan.
***) M10:een asti. Isommat luokat tapaus kerrallaan.
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5.4.2 Ryhma 1, parametrien kuvaukset

1.1, 1. 2 Minimi-/maksimitaajuus

1.3, 1.4

1.5

Maarittelee taajuusmuuttajan taajuusrajat.

Parametrien 1. 1 ja 1. 2 maksimirajan oletusarvo on 120 Hz. Asettamalla seis-
tilassa (RUN merkkivalo ei pala) parametrin 1. 2 arvoksi 120 Hz, muuttuu
parametrien 1. 1 ja 1. 2 maksimiraja 500 Hz:iin. Samalla paneelin taajuusohjeen
askel muuttuu 0,01 Hz:sta 0,1 Hz:iin.

Maksimirajan muuttaminen takaisin 500 Hz:std 120 Hz tapahtuu asettamalla seis-
tilassa parametri 1. 2 = 119 Hz.

Kiihtyvyysaika 1, Hidastuvuusaika 1:

Nailla parametreilla valitaan aika, joka tarvitaan lahtétaajuuden muuttamiseksi
asetellusta minimitaajuudesta (parl. 1) aseteltuun maksimitaajuuteen (parl. 2)

ja kadantéaen.

Taajuusohjeen valinta

0 Analoginen janniteohije liitimiltd 2—3, esim. potentiometri
Analoginen virtaohje liittimilta 4—>5, esim. signaalimuunnin

1
2 Ohje muodostetaan summaamalla analogiatulot
3

Ohje muodostetaan vahentamalla jannitetulon (U, ) arvo virtatulon (1, )

arvosta

4 Ohje muodostetaan vahentamalla virtatulon (I, ) arvo jannitetulon (U, )

arvosta

(€3]

6 Sauvaohjaus jannitetulosta (U, ).

Ohje muodostetaan kertomalla analogiatulojen arvot kesken&éan

Signaalialue

Maks. taakse
-nopeus

Suunnanvaihto

Maksimi eteen
-nopeus

0—10V

ov

5V

+10V

Asiakaskohtain

par. 2. 7x10V

keskella asiakask.
signaalialuetta

par.2.8x 10V

-10V—+10V

-10V

ov

+10V

Varoitus!

Kayta ainoastaan -10 V—+10 V sighaalialuetta. Jos asiakaskoh-

tainen tai 0—10V signaalialue on kayttssa ja signaali katoaa,
alkaa kaytto pyoria taaksepain maksiminopeudella.

7 Sauvaohjaus virtatulosta (I, ).

Signaalialue

Maks. taakse
-nopeus

Suunnanvaihto-
nopeus

Maksimi eteen
-nopeus

0—20 mA

0mA

10 mA

20 mA

Asiakaskohtai-
nen

par. 2. 13
X 20 mA

keskella asiakask.
signaalialuetta

par. 2. 14
X 20 mA

4—20 mA

4 mA

12 mA

20 mA

Varoitus!

AN

[6in kayttd pyséhtyy vikaan jos signaali katoaa.

Kayta ainoastaan 4—20 mA signaalialuetta. Jos asiakaskohtai-
nen tai 0 —20 mA signaalialue on kaytossa ja signaali katoaa,

alkaa kaytto pyoria taaksepain maksiminopeudella.
Aseta 4—20 mA signaalialueen vika (par. 7. 2) aktiiviseksi. Tal-
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Sivu 5-6 Erikoiskayttdsovellus Vacon

Huom! Kun kaytetdan sauvaohjausta niin suuntaohjaus tulee sauvaohja-
ukselta.
Analogiatulojen skaalaus, parametrit 2. 16— 2. 19, eivat ole toimin-
nassa kun sauvaohjausta kaytetaan.

A Fout

Fmax —f-emmmmme oo 2
(par 1.2)

Fmin.

Uin

Fmin. +10V

(par 1.1) ™

\
‘hystereesi +/-2% (+/-0,2 V)

' Fmax
""""""""""" [~ (par 1.2)
v
Kun minimitaajuus (par 1. 1) >0, Kun minimitaajuus (par 1. 1) = 0,
suunnanvaihtokohdassa + 2 % hystereesi suunnanvaihtokohdassa ei ole hystereesia

Kuva 5.4-1 Sauvaohjaus -10V—+10V U, signaalilla.

8 Taajuusohjetta muutetaan digitaalituloilla DIA5 ja DIAG.
- kytkin DIAS tulossa suljettu = taajuusohje kasvaa
- kytkin DIAG tulossa suljettu = taajuusohje pienenee
Taajuusohjeen muutosnopeus voidaan asettaa parametrilla 2. 22.

9 Sama toiminta kuin valinnalla 8, mutta taajuusohje asetetaan aina minimi-
taajuuteen (par. 1. 1) kun taajuusmuuttaja pysaytetaan.

Kun parametrin 1. 5 arvoksi on asetettu 8 tai 9 parametrien 2.4ja2.5
arvoksi muuttuu automaattisesti 11.

1.6 Rydmintdtaajuusohje

Parametriarvo méarittelee rydmintataajuuden.

1.7 Virtaraja
Parametri maarittaa taajuusmuuttajan antaman suurimman hetkellisen moottorivir-
ran.
Vacon Oyj Puhelin: 0201-2121 Fax: 0201-212 205
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1.8 U/f-suhteen valinta
Lineaarinen: Moottorijannite kasvaa lineaarisesti taajuuden mukana 0 Hz:sta
0 kentdnheikennyspisteeseen. Kentanheikennyspisteessa ja sitd suu-
remmilla taajuuksilla moottorille sydtetddn nimellisjannite. Katso kuva
5.4-2. Lineaarista U/f-suhdetta on kaytettdva vakiomomenttikaytoissa.
Tata tehdasasetusta tulee kayttaa, ellei ole erityista syyta muu-
hun asetukseen.

Nelidllinen: Moottorin jannite kasvaa nelitllisesti taajuuden kasvaessa 0 Hz:sta
1 kentanheikennyspisteeseen. Kentanheikennyspisteessa ja sitd suu-
remmilla taajuuksilla moottorille sydtetd&dn nimellisjannite.

Katso kuva 5.4-2.
Moottori on alimagnetoitu nimellistaajuuden alapuolella. Se kykenee
tuottamaan vdhemman momenttia kuin lineaarisella U/f-suhteella
mutta on hiljaisempi. Nelidllistd U/f-suhdetta voidaan kayttaa sovel-
luksissa, missa momentin tarve kasvaa hopeuden neliéssa. Tallaisia
ovat mm. keskipakopuhaltimet ja -pumput.
A UMV
un -
(Par 6. 4) gﬁgﬁgg’r?n:i:gomm”n : Kentanheikennyspiste
Lineaarinen :
Nelidllinen :
: Oletusarvo: moottorin
| nimellistaajuus [l Zl
(Par. 6. 3) UD012K07
Kuva 5.4-2 Lineaarinen ja neliéllinen U/f-kédyré.
Ohjelm. Ohjelmoita- U/f-kayra voidaan ohjelmoida kolmella eri pisteella.
U/F-kayrd Pisteiden parametrit ovat ryhmassa 6. Ohjelmoitavaa U/f-kayraa
voidaan kayttaa, ellei muilla asetuksilla saada tyydytettyd sovelluksen
2 tarpeita.Katso kuva 5.4-3.
A U[V]
un -
Par 6. 4 3lﬁgﬁggﬁéi$°°nmin : Kentanheikennyspiste
Par.6.6 | ____ i
(Olet. 10%) ‘ |
(Get 10| i L)
FC?Iré:t.GSSHZ) Par. 6.3 UD012K08
Kuva 5.4-3 Ohjelmoitava U/f-kdyré.
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1.9 U/f-kdyrdn optimointi
Automaattinen  Moottorijannite kasvaa raskaissa kaynnistyksissé automaattisesti
momentin tuottamaan riittdvasti momenttia kuorman irroitukseen ja moottorin
maksimointi py6rimiseen pienilld nopeuksilla. J&nnitteen nousu riippuu
moottorityypisté ja -tehosta.
Automaattista kdynnistysmomentin maksimointia voidaan kayttaa
sovelluksissa, joissa lahtdkitka on suuri, esim. kuljettimissa.
HUOM! Ajettaessa moottoria pienillé taajuuksilla raskaalla momentilla, ei
moottorin oma puhalin jddhdytd sita riittdvésti kaikissa olosuh-
teissa.
Jos moottorin pitdé toimia pitkid aikoja néissé olosuhteissa,
kiinnité erityistd huomiota moottorin jdédhdytykseen.
Kéyté ulkopuolista jadhdytystd — esim. ylimé&éaréistéa jaéhdytys-
puhallinta — jos moottorin lampdtila pyrkii nousemaan liikaa.
1.10 Moottorin nimellisjdnnite
Etsi asetusarvo U, moottorin arvokilvesta.
Taméan parametrin asettelu maaraé lahtdjannitteen maksimiarvon, myds kentan-
heikennyspisteen parametri 6. 4 saa saman arvon. (100% x U,
1. 11 Moottorin nimellistaajuus
Etsi asetusarvo f, moottorin arvokilvesta.
Taman parametrin asettelu maaraa taajuuden, jolla lahtdjannite saavuttaa mak-
simiarvon. My6s kentanheikennyspiste, parametri 6. 3, saa saman arvon.
1.12 Moottorin nimellisnopeus
Etsi asetusarvo n_moottorin arvokilvesta.
1.13 Moottorin nimellisvirta
Etsi asetusarvo | moottorin arvokilvesta.
Taajuusmuuttajan sisdinen moottorin lampdsuoja funktio asettuu tdAman arvon
mukaan.
1.14 Nimellinen verkkojénnite
Aseta parametrin arvo verkon nimellisjannitteen mukaan.
Parametriarvot on ennalta asetettu CX/CXL/CXS2, CX/CXL/CXS4, CX/CXL/CXS5
ja CX6 -sarjoissa, katso taulukko 5.4-1.
1. 15 Parametrien piilottaminen
Maarittelee, mitka parametriryhmat ovat kaytettavissa:
0 = kaikki parametriryhmat nakyvia
1 =vain ryhma 1 nékyva
1.16 Parametrilukko

Maaérittelee, ovatko parametriarvot muutettavissa:

0 = parametriarvot ovat muutettavissa
1 = parametriarvot eivat ole muutettavissa

Jos haluat ohjelmoida lisad Erikoiskayttdovelluksen toimintoja, katso kappale 5.5
parametriryhmien 2—=8 asettelusta.

Vacon Oyj
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5.5 Erikoisparametrit, ryhmat 2—8
5.5.1 Parametritaulukot

Ryhma 2, Tulosignaalien parametrit

Nro. | Parametri Alue Askel | Oletus | Asiakas| M&aritelm&a Sivu
DIAL DIA2
2.1 Kay/seis-logiikan valinta 0—3 1 0 0 =Kay eteen Kay taakse 5-16
1 =Kay/seis Taaksepain
@ 2 = Kay/seis Kay valmis
3 =Kay/puls.ohj. | Seis/puls.oh;.
2.2 | DIA3toiminta 0—9 1 7 0 =Eikaytossa 5-17
(iitin 10) @ 1 = Ulk.vika, sulkeutuva kosketin
2 = Ulk.vika, avautuva kosketin

3 = Kay-valmis

4 = Kiihtyv./hidastuv. ajan valinta

5 = Taaksepain

6 = Rydmintataajuus

7 = Vian kuittaus

8 = Kiihtyv./hidastuv. toiminnan esto
9 = DC-jarrutuskasky

2.3 | DIB4toiminta @ 0—10 1 6 0 = Ei kaytossa 5-18
(liitin 14) 1 = Ulk.vika, sulkeutuva kosketin

2 = Ulk.vika, avautuva kosketin

3 =Kay-valmis

4 = Kiihtyv./hidastuv. ajan valinta

5 = Taaksepain

6 = Ryomintataajuus

7 = Vian kuittaus

8 = Kiihtyv./hidastuv. toiminnan esto
9 = DC-jarrutuskéasky

10 = Vakionopeusvalinta 1

2.4 | DIB5toiminta @ o—n 1 1 0 = Ei kaytossa 5-18
(liitin 15) 1 = Ulk.vika, sulkeutuva kosketin

2 = Ulk.vika, avautuva kosketin

3 =Kay-valmis

4 = Kiihtyv./hidastuv. ajan valinta

5 = Taaksepain

6 = Ryomintataajuus

7 = Vian kuittaus

8 = Kiihtyv./hidastuv. toiminnan esto
9 = DC-jarrutuskéasky

10 = Vakionopeusvalinta 2

11 = Mootoripotentiometri ylos

2.5 | DIB6toiminta @ o—u 1 4 0 = Ei kéytdssa 5-18
(liitin 16) 1 = Ulk.vika, sulkeutuva kosketin

2 = Ulk.vika, avautuva kosketin

3 =Kay valmis

4 = Kiihtyv./hidastuv. ajan valinta

5 = Taaksepain

6 = Rydmintataajuus

7 = Vian kuittaus

8 = Kiihtyv./hidastuv. toiminnan esto
9 = DC-jarrutuskasky

10 = Vakionopeusvalinta 3

11 = Mootoripotentiometri alas

2.6 | Analogiatulon U;, alue 0—2 1 0 0=0—10V 5-19

1 = Asiakaskohtainen asettelualue

2=-10—+10V (voidaan kayttaa
vain sauvaohjauksella)

| - . . . Lt
Huom! @ Parametrin arvoa voi muuttaa vain seis-tilassa. (Jatkuu)
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Nro. | Parametri Alue Askel | Oletus |Asiakas| Selitys Sivu
2.7 | Uj,asiakaskoht. minimi  0,00-100,00%| 0,01% | 0,00 % 5-19
2.8 | Uj,asiakaskoht. maksimi (0,00-100,00%| 0,01% | 100,00% 5-19
2.9 | Analogiatulon Uj, kaanto 0—1 1 0 0 = Ei k&&nnetty 5-19

1 =Kaannetty
2.10 | Anal. tulon U;, suod.aika |0,00—10,00s| 0,01s 0,10s 0 = Ei suodatusta 5-19
2.11 | Analogiatulon li, alue 0—2 1 0 0=0—20mA 5-19
1=4—20mA
2 = Asiakaskohtainen asettelualue
2.12 | li, asiakaskoht. minimi 0,00-100,00%| 0,01% | 0,00 % 5-20
2.13 | li, asiakaskoht. maksimi |0,00-100,00%| 0,01% | 100,00% 5-20
2.14 | Analogiatulon I, k&anto 0—1 1 0 0 = Ei kédannetty 5-20
1 = K&annetty
2.15 | Anal.tulon |, suod.aika |0,00—10,00s| 0,01s 0,10s 0 = Ei suodatusta 5-20
2.16 | Uj, minimin skaalaus -320,00 %— | 0,01% | 0,00 % 0 % = Ei minimin skaalausta 5-20
+320,00 %
2.17 | Uj, maksimin skaalaus -320,00 %— | 0,01% | 100,00% 100 % = Ei maksimin skaalausta | 5-20
+320,00 %
2.18 | li, minimin skaalaus -320,00%— | 0,01% | 0,00% 0 % = Ei minimin skaalausta 5-20
+320,00 %
2.19 | li, maksiminskaalaus |-320,00%— | 0,01% | 100,00% 100 % = Ei maksimin skaalausta | 5-20
+320,00 %
2.20 | Vapaan analogiatulon 0—2 1 0 0 = Ei kaytossa 5-21
valinta 1 = U, (analogiajannitetulo)
2 =|;, (analogiavirtatulo)
2.21 | Vapaan analogiatulon 0—4 1 0 0= Eitoimintoa 5-21
toiminta 1 = Virtarajan (par. 1. 7) skaalaus
2 = DC-jarrutusvirran skaalaus
3 =Kiihd. ja hid. ajan lyhentéaminen
4 =Momentin valvontarajan skaal.
2.22 | Moottoripotentiometrin 0,1—2000,0 0,1 10,0 5-22
ohjeen muutosnopeus Hz/s Hz/s Hz/s

Ryhma 3, [aht6- ja valvontaparametrit
Nro. | Parametri Alue Askel | Oletus | Asiakas| Maaritelméa Sivu
3.1 | Analogialahddn sisaltd 0—7 1 1 0=eikaytosséd Skaala100% |5-23

1=lahtétaajuus (0—fmax)
@ 2 =moottorinop. (0—maks. nop.)
3 = lahtdvirta (0—2.0 X IncT)
4 =momentti (0—2 x Trmot)
5 =moottoriteho  (0—2 X Pmot)
6 = moottorijannite (0—100% x Upmo
7 = valipiirin jann. (0—1000 V)
3.2 | Anal.léhddnsuod.aika |0,01—10,00s | 0,01s 1,00s 5-23
3.3 | Anal.lahddn kaanto 0—1 1 0 0 = ei kdannetty 5-23
1 = kaénnetty
3.4 | Analogialahdén minimi 0—1 1 0 0=0mA 5-23
1=4mA
3.5 | Analogialahdonskaala | 10—1000 % 1% 100% 5-23

Huom! @ = Parametrin arvoa voi muuttaa vain seis-tilassa.

(Jatkuu)
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Nro. | Parametri Alue Askel |Oletus | Asiakas| Maaritelma Sivu
3.6 | Digitaalilahdon sisaltd 0—21 1 1 0 = Ei kéytossa 5-24
1=Valmis
@ 2 =Kay
3=Vika

4 =Vika kdannetty

5 =Vacon ylilampévaroitus

6 = Ulkoinen vika tai varoitus

7 = Ohjearvovika tai -varoitus

8 = Varoitus

9 = Suunta taaksepain

10 = Rydmintanopeus valittu

11 = Asetetussa nopeudessa

12 = Moottorisaataja kaytossa

13 = Lahtotaa|. valvontaraja 1 saav.

14 = Lahtotaaj. valvontaraja 2 saav.

15 =Momentin valvontaraja saav.

16 = Ohjearvon valvontaraja saav.

17 = Ulkoisen jarrun ohjaus

18 = Ohjaus I/O riviliittimilt&

19 = Taajuusmuuttajan lampotila-
rajan valvonta

20 = Suunta eri kuin pyyntd

21 = K&ant. ulkoisen jarrun ohjaus

3.7 Relelahdon 1 sisaltd @ 0—21 1 2 Kuten parametri 3. 6 5-24
3.8 | Relelahdon 2 sisaltd @ 0—21 1 3 Kuten parametri 3. 6 5-24
3.9 Lahtotaaj. valvonta- 0—2 1 0 O=Ei 5-24
rajan 1 toiminta 1=Alaraja
2 =Ylaraja
3.10 | Lahtdtaaj. valvonta- 0,0—fmax 0,1Hz |0,0Hz 5-24
rajan 1 arvo (par. 1. 2)
3.11 | Lahtdtaaj. valvonta- 0—2 1 0 O=Ei 5-24
rajan 2 toiminta 1= Alaraja
2 =Ylaraja
3.12 | Lahtdtaaj. valvonta- 0,0—fmax 0,1Hz [0,0Hz 5-24
rajan 2 arvo (par. 1. 2)
3.13 | Momentin valvonta- 0—2 1 0 O=Ei 5-25
rajan toiminta 1=Alaraja
2 =Ylaraja
3.14 | Momentin valvonta- 200,0—200,0%| 0,1 % |100,0 % 5-25
rajan arvo X Thex
3.15 | Ohjearvon valvonta- 0—2 1 0 O=Ei 5-25
rajan toiminta 1= Alaraja
2 =Ylaraja
3.16 | Ohjearvon valvonta- 0,0—fimax 0,1Hz |0,0Hz 5-25
rajan arvo (par. 1. 2)
3.17 | Ulk.jarrunirtikytk. vive |0,0—100,0s |[0,1s 0,5s 5-25
3.18 | Ulkoisen jarrun 0,0—100,0s |0,1s 15s 5-25
paallekytkentaviive
3.19 | Taajuusmuuttajan lam- 0—2 1 0 0 =Eivalvontaa 5-25
pdtilarajan valvonta 1 = Alituksen valvonta

2 = Ylityksen valvonta

Huom! @ = Parametrin arvoa voi muuttaa vain seis-tilassa. (Jatkuu)
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Nro. | Parametri Alue Askel | Oletus | Asiakas| Maaritelméa Sivu
3.20 | Taajuusmuuttajan lam- -10—+75°C 1 +40°C 5-26
potilaraja-asett.

3.21 | l/O-laajennuskortin ﬁ 0—7 1 3 Ks. parametri 3. 1 5-23
analogialahdon sisalt

3.22 | I/O-laajennuskortin 0,00-10,00s | 0,01s | 1,00s Ks. parametri 3. 2 5-23
anal. [ahdon suod. aika

3.23 | I/O-laajennuskortin 0—1 1 0 Ks. parametri 3. 3 5-23
analogialahdon kaanto

3.24 | /O-laajennuskortin 0—1 1 0 Ks. parametri 3. 4 5-23
analogialahddn minimi

3.25 | I/O-laajennuskortin 10—1000% | 1% 100 % Ks. parametri 3. 5 5-23
analogialahdon skaala

Ryhmaéa 4, kdytén ohjausparametrit
Nro. | Parametri Alue Askel | Oletus Asiakas| Maariteimé Sivu
4.1 Kiihd-/hid. rampin 1 0,0—10,0s 0,1s 0,0s 0 =Lineaarinen 5-26

muoto >0 = S-kayran kiih./hid. aika
4.2 | Kiihd./hid. rampin 2 0,0—10,0s | 0,1s 0,0s 0 = Lineaarinen 5-26
muoto >0 = S-kayran kiih./hid. aika
Kiihdytysaika 2 0,1—3000,0s| 0,1s | 10,0s 5-27
.4 | Hidastusaika 2 0,1—3000,0s| 0,1s 10,0s 5-27
4.5 | Jarrukatkoja @ 0—2 1 0 0 = Jarrukatkoja ei ole kaytossa | 5-27
1 = Jarrukatkoja on kaytossa
2 = Ulkoinen jarrukatkoja
4.6 | Kaynnistystoiminto 0—1 1 0 0 = Kiihdyttaen 5-27
1 =Vauhtikaynnistys
4.7 Pysaytystoiminto 0—1 1 0 0 = Vapaasti pyorien 5-27
1 =Hidastaen
4.8 DC-jarrutusvirta 0,15—1,5 0,1A | 0,5XIncT 5-27
X Ir1CT (A)
.9 DC-jarrutusaika/Seis-ohj.| 0,00,250,00s | 0,01s | 0,00s 0 =DC-jarru on pois 5-28
4.10 | DC+jarrutuksen alkamis- | 0,1—10,0Hz | 0,1Hz | 1,5Hz 5-29
taajuus hidastuksessa
4.11 | DC-jarrutusaika/Kay 0,00-25,00s | 0,01s | 0,00s 0 =DC-jarru on pois 5-29
4.12 | Vakionopeusohje 1 fmin —fmax | 0,1Hz |10,0Hz 5-29
1.1) (1.2
4.13 | Vakionopeusohje 2 fmin —fmax | 0,1Hz |15,0Hz 5-29
1.1) (1.2
4.14 | Vakionopeusohje 3 fmin —fmax | 0,1Hz |20,0Hz 5-29
1.1) (1.2
4.15 | Vakionopeusohje 4 fmin —fmax | 0,1Hz |25,0Hz 5-29
1.1) (1.2
4.16 | Vakionopeusohje 5 fmin —fmax | 0,1Hz |30,0Hz 5-29
1.1) (1.2
4.17 | Vakionopeusohje 6 fmin —fmax | 0,1 Hz | 40,0 Hz 5-29
1.1) (1.2
4.18 | Vakionopeusohje 7 fmin —fmax | 0,1 Hz |[50,0 Hz 5-29
1) @12

Huom! @ = Parametrin arvoa voi muuttaa vain seis-tilassa.
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Ryhma 5, estotaajuuksien parametrit
Nro. | Parametri Alue Askel | Oletus | Asiakas| Maéritelm&a Sivu
5.1 Estotaajuusalue 1 fonin— 0,1Hz | 0,0Hz 5-29
alaraja par.5.2
5.2 Estotaajuusalue 1 frnin—Tmax 0,1Hz | 0,0Hz 0 = Estotaajuusalue leiole 5-29
ylaraja 1.1)@1.2 toiminnassa
5.3 Estotaajuusalue 2 frnin— 0,1Hz | 0,0Hz 5-29
alaraja par.5.4
5.4 Estotaajuusalue 2 frnin—Tmax 0,1Hz | 0,0Hz 0 = Estotaajuusalue 2 eiole 5-29
ylaraja 2.1)@.2 toiminnassa
5.5 Estotaajuusalue 3 frnin— 0,1Hz | 0,0Hz 5-29
alaraja par.5.6
5.6 Estotaajuusalue 3 frnin—Tmax 0,1Hz | 0,0Hz 0 = Estotaajuusalue 3 eiole 5-29
ylaraja 1.1)(1.2) toiminnassa
Ryhma 6, moottorin ohjausparametrtit
Nro. | Parametri Alue Askel | Oletus Asiakas | Maaritelma Sivu
6.1 Moottorin ohjaus- 0—1 1 0 0 = Taajuusohjaus 5-29
tapa @ 1 =Nopeusohjaus
6.2 | Kytkentataajuus 1,0—16,0kHz | 0,1 kHz [10/3,6 kHz 5-30
6.3 Kenténheikennyspist 30—500Hz | 1Hz Param. 5-30
@ 11
6.4 | Jannite kentén- @ 15—200% | 1% 100% 5-30
heikennyspisteessa X Unmot
6.5 | U/f-kayran keski- 0,0—fnax |0,1Hz | 0,0Hz 5-30
pisteen taajuus @
6.6 | U/f-kayran keski- 0,00-100,00%| 0,01 % | 0,00 % Parametrin maksimiarvo = 5-30
pisteen jannite @ X Unmot param. 6.4
6.7 | Lahtdjannite 0,00-40,00% | 0,01 % | 0,00 % 5-30
nollataajuudella @ X Unmot
6.8 | Ylijannitesataja 0—1 1 1 0 = Saataja ei kaytdssa 5-31
1= Saataja on kaytdssa
6.9 | Alijannitesaataja 0—1 1 1 0 = Saataja ei kaytossa 5-31
1= Saataja on kaytossa

Huom! @ = Parametrin arvoa voi muuttaa vain seis-tilassa.
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Ryhma 7, suojaukset
Nro. | Parametri Alue Askel | Oletus | Asiakas| Maaritelma Sivu
7.1 | Ohjearvovian vaste 0—3 1 0 0=Eitoimintaa 5-31
1 =Varoitus
2 =Vika, pysahtyy parametrin
4.7 mukaan
3 =Vika, pysahtyy vapaasti
pyorien
7.2 Vaste ulkoiseen vikaan 0—3 1 2 0 =Eitoimintaa 5-31
1 =Varoitus
2 =Vika, pysahtyy parametrin
4.7 mukaan
3 =Vika, pysahtyy vapaasti
pyorien
7.3 Moottorin vaihevahti 0—2 2 2 0 =Eitoimintaa 5-31
2 =Vika
7.4 | Maasulkusuojaus 0—2 2 2 0=Eitoimintaa 5-31
2 =Vika
7.5 | Moottorin lampdsuoja 0—2 1 2 0 =Eitoimintaa 5-32
1 =Varoitus
2=Vika
7.6 | Moottorinlampodsuojan  |50,0—150,0% | 1,0 % | 100,0 % 5-32
kulmapisteen virta X lnmoTOR
7.7 | Moottorinlampdsuojan 5,0—150,0% | 1,0% | 45,0% 5-33
nollataajuuden virta X lnmoToR
7.8 | Moottorin lampdsuojan 0,5—300,0 05 17,0 Oletusarvo on asetettu moottorin | 5-33
aikavakiot minutes min. min. nimellisvirran mukaan
7.9 | Moottorinlampodsuojan 10—500 Hz 1Hz 35Hz 5-34
kulmapisteen taajuus
7.10 | Jumisuoja 0—2 1 1 0 =Eitoimintaa 5-34
1 = Varoitus
2 =Vika
7.11 | Jumivirtaraja 5,0—200% 1,0% |130,0% 5-35
XlnmoTor
7.12 | Jumiaika 2,0—120,0s 1,0s | 15,0s 5-35
7.13 | Maksimi jumitaajuus 1—fmax 1Hz 25Hz 5-35
7.14 | Alikuormitussuoja, 0—2 1 0 0 =Eitoimintaa 5-36
toiminto 1 = Varoitus
2 =Vika
7.15 | Alikuormitussuoja, kent. {10,0—150,0%| 1,0% | 50,0% 5-36
heik. alueen kuorma X ThMOTOR
7.16 | Alikuormitussuoja, 5,0—150,0% | 1,0% | 10,0% 5-36
nollataajuuden kuorma X ThMOTOR
7.17 | Alikuormitussuoja, 2,0—600,0s | 1,0s | 20,0s 5-36
alikuormitusaika
Vacon Oyj Puhelin: 0201-2121 Fax: 0201-212 205
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Ryhma 8, automaattisen jalleen kdynnistyksen parametrit

Nro. | Parametri Alue Askel Oletus | Asiakas| Méaéritelma Sivu

8.1 | Autom.jalleenkaynnistys: 0—10 1 0 0 = Eitoiminnassa 5-37
yritysten lukumaara

8.2 | Autom. jalleenkaynnistys: | 1—6000 s 1ls 30s 5-37
yritysaika

8.3 | Autom.jalleenkaynnistys: 0—1 1 0 0 = Kiihdyttéaen 5-38
kaynnistysmuoto 1 =Vauhtikaynnistys

8.4 | Autom. jalleenkaynnistys 0—1 1 0 O=Ei 5-38
alijanniteviassa 1=Kylla

8.5 | Autom. jalleenkaynnistys 0—1 1 0 O=Ei 5-38
ylijanniteviassa 1=Kylla

8.6 | Autom.jalleenkaynnistys 0—1 1 0 O=Ei 5-38
ylivirtaviassa 1=Kylla

8.7 | Autom.jalleenkaynnistys 0—1 1 0 O=Ei 5-38
ohjearvoviassa 1=Kylla

8.8 | Autom. jalleenkaynnistys 0—1 1 0 O=Ei 5-38
yli/alilampdviassa 1=Kylla

Taulukko 5.5-1 Erikoisparametrit, ryhmét 2—8.
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5.5.2 Ryhmien 2—8 parametrien kuvaus

2.1 Kéy/seis-logiikan valinta

O DIAL: sulkeutunut kosketin = kay eteen
DIA2: sulkeutunut kosketin = kdy taakse,
Katso kuva 5.5-1.

Eteen | Lahtotaa- Seis-toiminto
juus (par 4.7)
= vap. pyorien

pA2 - 1 o

1
UD012K09

Kuva 5.5-1 K&y eteen/Kday taakse.

@ Ensiksi valitulla suunnalla on aina korkein prioriteetti
@ Kun kosketin DIA1 avautuu, pydrimissuunta alkaa muuttua

@ Jos Kay eteen (DIAL) ja Kay taakse (DIA2) koskettimet sulkeutuvat
yhtéaikaa, Kay eteen-signaali (DIA1) hallitsee.

1 DIA1L: sulkeutunut kosketin = kay avautunut kosketin = seis
DIA2: sulkeutunut kosketin = taakse avautunut kosketin = eteen
Katso kuva 5.5-2.

Eteen| L&htotaa- Seis-toiminto
juus (par 4.7)
= vap. pyorien

|
I
I
I
I
| |
| |
| |
DIAL — - de e b — Rt

DIA2 UD012K10

Kuva 5.5-2 Ké&y/Seis, taakse.
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2 DIA1: sulk. kosketin = kay avautunut kosketin = seis
DIA2: sulk. kosketin = kdy valmis avautunut kosketin = kay estetty

3 3-johdin ohjaus (pulssiohjaus):

DIAL: sulk. kosketin = kay pulssi

DIA2: sulk. kosketin = seis pulssi

(Tulo DIA3 voidaan ohjelmoida taakse-ohjaukseen)
Katso kuva 5.5-3.

Eteen | Laht6taa- Seis-toiminto Jos kay- ja seis-pulssit
juus (par 4.7) ovat samanaikaisia,
= vap. pyorien voittaa seis-pulssi

N Imin 50 ms
DIA2

UD012K11

Kuva 5.5-3 Kay-pulssi /Seis-pulssi.

2. 2 DIA3 toiminto

1. Ulkoinenvika, sulk. kosketin = vika naytetdan ja moottori pysahtyy, kun
kosketin sulkeutuu
2. Ulkoinen vika, avautuva kosk. = vika néytetddn ja moottori pysahtyy, kun

kosketin avautuu

3. Kay-valmis kosketin avoin = moottorin kdynnistaminen estetty

kosketin sulk. = moottori on k&ynnistettavissa
4: Kiihd.- /hid.-  kosketin avoin = kiihdytys-/hidastusaika 1 valittu
ajan valinta kosketin sulk. = kiihdytys-/hidastusaika 2 valittu
5. Taakse kosketin avoin = eteen Voidaan kayttaa taaksepain
kosketin sulk. = taakse pyoritt., jos par.2. 1 on 3
6: RyOmintataaj. kosketinsulk.  =rydmintataajuus valittu taajuusohjeeksi
7. Vikakuittaus  kosketin sulk. = kuittaa kaikki viat
8: Kiihd./hid.-toiminnat estetty
kosketin sulk. = lopettaa kiihdyttdmisen ja hidastamisen,
kunnes kontakti avataan
9: DC-jarrutuskasky
kosketin sulk. = DC-jarrutus toimii, kunnes kontakti avataan,
katso kuva 5.5-4.
Dc-jarruvirta asetetaan parametrilla 4. 8.
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»

A
Lahtdtaajuus

Param. 4. 10
e

t

»

DIA3
KAY
SEIS UDO012K32

a) DIA3: DC-jarrun ohjaustulo, seis-ohjelmointi = hidastaen

A

Lahtbtaajuus

DIA3
KAY
SEIS | UDO012K32

b) DIA3: DC-jarrun ohjaustulo, seis-ohjelmointi = vapaasti
pyorien

Kuva 5.5-4 DIA3 DC-jarrun aktivointitulona.

2. 3 DIB4 toiminto
Valinnat samat kuin parametrilla 2. 2 paitsi :
10: Vakionopeusvalinta 1 kosketin sulk. = valinta 1 aktiivinen

2. 4 DIB5 toiminto
Valinnat samat kuin parametrilla 2. 2 paitsi :
10: Vakionopeusvalinta 2 kosketin sulk.

valinta 2 aktiivinen

11: Moottoripotentiom. YLOS kosketin sulk. = ohjearvo kasvaa kunnes
kosketin avataan

2.5 DIB6 toiminto
Valinnat samat kuin parametrilla 2. 2 paitsi :

10: Vakionopeusvalinta 3 kosketin sulk. = valinta 3 aktiivinen
11: Moottoripotentiom. ALAS kosketin sulk. = ohjearvo pienenee, kunnes
kontakti avataan
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2.6 U, signaalialue

0 = signaalialue 0—10V

1 = asiakaskohtainen asettelualue asiakaskohtaisesta minimista (par. 2. 7)
asiakaskohtaiseen maksimiin (par. 2. 8)

2 = signaalialue -10—+10 V, voidaan kayttad ainoastaan sauvaohjauksella

2.7 U, asiakaskohtainen minimi/maksimi
2.8 Nailla parametreilla voit asettaa U,  signaalialueen mihin tahansa valilla 0—10 V.
Minimiasetus: Aseta U, signaali minimitasolleen, valitse parametri 2. 7,

paina Enter-painiketta

Maksimiasetus: Aseta U, signaali maksimitasolleen, valitse parametri 2. 8,
paina Enter-painiketta

Parametriarvot voidaan asetella vain talla menetelmalla (ei Selainnéppaimillé).

2.9 U, signaalin kaénto

Parametri 2. 9 =0, ei kaantba
analogiselle U, signaalille.

Parametri 2. 9 = 1, analogisen
U, signaalin kaanto.

2.10 U, signaalin suodatusaika

Suodattaa hairiditd analogisesta
U, signaalista.

Pitk& suodatusaika hidastaa oh- %
jauksen vasteaikaa.
Katso kuva 5.5-5.

Suodattamaton
signaali

100% + - -

63% 4~ |- -

t[s]
Kuva 5.5-5 Uy, -signaalin suodatus. par 2. 10 >
L;» UD012K37
2.11 Analogiatulon I, signaalialue
0=0—20mA
1=4—20mA
2 = asiakaskoht. signaalialue
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2.12 Analogiatulon I, asiakaskoh-
2.13 tainen minimi/maksimi

Nailla parametreilla voit asettaa
l;, Signaalialeen mihin tahansa
valilla 0—20 mA.

Minimiasetus:

Aseta |, signaali

minimitasolleen, valitse parametri
2. 12, paina Enter-painiketta
Maksimiasetus:

Aseta |, signaali maksimitasolle-
en, valitse parametri 2. 13, paina
Enter-painiketta

Huom! Parametriarvot voidaan
asetella vain talla menetelmalla
(ei Selainnéppdimillé).

2.14 Analogiatulon | k&anto

Parametri 2. 14 = 0, ei analogia-
signaalin |_kaantoa.

Parametri 2. 14 = 1, analogia- %
signaalin |, kaanto.

Suodattamaton
signaali

) _ 100% A - -
2.15 Analogiatulon | suodatusaika
Suodattaa hairiditd analogisesta
tulosignaalista .
Pitka suodatusaika hidastaa oh-
jauksen vasteaikaa.
Katso kuva 5.5-6.

63% |- -} -----/A---signaal_ _______

t[s]

Par. 2. 15

Kuva 5.5-6 Analogiatulon I, suo- ‘
| UDO012K40

datusaika.

2.16 U, signaalin minimin skaalaus

Asettaa U_signaalin skaalauksen minimipisteen, katso kuva 5.5-7.
2.17 U,, signaalin maksimin skaalaus

Asettaa U, signaalin skaalauksen maksimipisteen, katso kuva 5.5-7.
2.18 | signaalin minimin skaalaus

Asettaa || signaalin skaalauksen minimipisteen, katso kuva 5.5-7.
2.19 I signaalin maksimin skaalaus

Asettaa | signaalin skaalauksen maksimipisteen, katso kuva 5.5-7.
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! ! ' Par. 2.19 = -30% ! !
| | Par. 2. 20 = 140% ! !
I I I I
I I I I
I I I i
| | | |
I I I I
| | 17,7 | |
: : Oloarvo- @5 rEA) : ! ol
. | I rvo-
o 3| 80 100 tulo [%] 0.~ o 100 140 tul‘cjf[%(])
/ t t > T T
0 3,0 10,0V 0 10,0V
0 6,0 16,0 20,0 mA 0 20,0 mA
4 8,8 16,8 20,0 mA 4 20,0 mA UD012K34

Kuva 5.5-7 Esimerkkeja U, ja |, tulojen
skaalauksesta.

2.20

2.21

Vapaan analogiatulon valinta

Parametrin avulla valitaan vapaan ( ei ohjearvokaytdssa olevan ) analogiatulon

signaali:
0 = ei kaytossa
1 =jannitetulo U,
2 =virtatulo I, |

Vapaan analogiatulon toiminta

Parametrin avulla valitaan toi-
minto, johon se vaikuttaa:

0 = toiminto ei kaytossa

1 = virtarajan (par. 1. 7) skaa-
laus.
Vapaallla analogiatulosig-
naalilla voidaan skaalata taa-
juusmuuttajan moottorille
syodtettavan virran maksimi-
arvoa valilla 0—par. 1. 7
aseteltu arvo.
Katso kuva 5.5-8.

Kuva 5.5-8  Virran maksimiarvon

skaalaus.

2 = DC-jarrutusvirran

vahentaminen

Jarrutusvirtaa voidaan
saataa vapaalla analogia-
tulolla valilla 0,15 x 1 .. —
param. 4. 8 asetettu arvo.
Katso kuvaa 5.5-9.

Kuva 5.5-9 DC-jarrutusvirran
vahentdminen.

100% —|-- """ """ - - -~ -~ -~ -~ -~~~ -— |
Par. 1.7

Analogia-
1 tulo

>

ov Signaalialue 0V

OmA 20 mA
20 mA

4 mA

Vapaa Vapaa

UDO012K61

DC-jarrutus-
virta

100% |
Par. 4.8

0,15 x IhexH

Vapaa analogia-
tulo

>

0 Signaalialue

>

UD012K58
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Erikoiskayttoésovellus

Vacon

3 = Kiihdytys-./Hidastusajan
thentamlnen Muutoskerroin R

Kiihdytys- ja hidastusaikaa
voidaan muuttaa vapaalla
analogiatulolla seuraavan

kaavan mukaan:

Muuttunut Kiihd.(Hid.) aika =
param. 1. 3 (1. 4, 4. 3, 4. 4) asetus-
arvo /(muutoskerroin R

(kuvasta 5.5-10).

Vapaa analogia-
tulo
>

Signaalialue

>

UDO012K59

Kuva 5.5-10 Kiihd./Hid.ajan lyhen-
tdminen.

4 = Momentin valvontarajan

skaalaus

Momenttiraja

Momentin valvontarajaa
voidaan muuttaa vapaalla S
analogiatulolla valilla 0— por s
parametrilla 3.14 aseteltu
valvontaraja.

Katso kuva 5.5-11.

Vapaa analogia-
t

>

) Signaalialue

»

UDO012K60

Kuva 5.5-11 Momentin valvontara-
Jan skaalaus.

2.22 Moottoripotentiometrin laskentanopeus
Méaarittelee, kuinka nopeasti ohjearvo muuttuu moottoripotentiometriohjausta
kaytettaessa.
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3.1 Analogialdhdén sisélto
Parametrilla valitaan analogia- 0 &
l[&hdon sisalté 7 mahdollisuudes- gu?]ggﬁamaton
ta, katso sivu 5-10. 9
100% A - -
3.2 Analogialdhdén suodatusaika
Suodatettu
Suodattaa analogialéhtda. 63% | | /___signaali
Katso kuva 5.5-12.
| t[s]
Par. 3.2 | g
Kuva 5.5-12 Analogialdhdén suoda- ‘ * > upo12K1s
tus.
3.3 Analogialdhddn k&déanto
A
Kaantaa analogialahtdsignaalin: i
virta
max. l&htdsign. = minimi asetusarvo 20 MA e — = o e
min. 1&htdsign. = max. asetusarvo
12mA = Param. 3.5
10 mA = 50%
N ~ Param. 3.5
P R RS N L =100%
| s st v
0mA T u >
0 0.5 1.0 UDO012K17
Kuva 5.5-13 Analogialdhdén kdanté.
3.4 Analogialdhddn minimi
Méaaérittelee analogialahdoén ole-
maan joko 0 mA tai 4 mA (elava
nolla). Katso kuva 5.5-14.
3.5 Analogialdhdén skaalaus poiog, |
o lahto-~
Analogialahdon skaalaus. vira o0 oo
Katso kuva 5.5-14. Sl I ST A
Signaali Signaalin max.arvo 3
Lahtttaajuus | Max.taajuus (p. 1. 2) P o S S ,i
Lahtovirta 2X et o S ST S
Moot. nopeus| Max.nopeus (n.x f..,./f) !
Momentti 2X T Mot !
Par.3.4=1 | .7 /-
Moot. teho 2 X P vot ama £ |
Moot.jannite | 100% X Uy Param. 3. Lila valitun
Véllp.]énnlte 1000 V Par. 3. g ;‘2 ; S|gn‘aalln maks. arvo=
0 0.5 1.0 UD012K18
Kuva 5.5-14 Analogialdhdo6n skaala.
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3.6 Digitaalildahddn sisélté
3.7 Releldhdbén 1 sisélté
3.8 Relaldhdén 2 sisélté

Asetusarvo Selitys
0 = Ei kaytossa Ei toiminnassa
Digitaalilahté DO1 on alhaalla ja johtaa virtaa seké ohjel-
moitavat relelédhdét (RO1, RO2) ovat aktiivisia, kun:
1 = Valmis Taajuusmuuttaja on valmis toimimaan
2 =Kay Taajuusmuuttaja toimii
3 =Vika On tapahtunut vikalaukaisu
4 =Vika kdannetty Laht6 on aktiivinen, kun vikalaukaisua ei ole tapahtunut
6 = Vacon ylilampévaroitus Jaahdytyselementin |ampdtila on saavuttanut +70°C
6 = Ulkoinen vika tai varoitus Vika tai varoitus riippuen parametrista 7.2
7 = Ohjearvovikatai -varoitus Vika tai varoitus riippuen parametrista 7. 1
- jos analogiaohje on 4—20 mA ja signaali on <4mA
8 = Varoitus Aina kun varoitus on voimassa,
9 = Taaksepéin Taaksepéin-ohjaus on annettu
10= Rydmintataajuus Rydmintataajuus-ohjaus on annettu
11 = Asetellussa nopeudessa Lahtétaajuus on saavuttanut ohjearvon
12= Moottorisaataja aktiivinen Ylijannite- tai ylivirtasdataja on toiminnassa
13= Lé&htdtaajuusvalvonta 1 Lahtotaajuus on alittanut / ylittnyt asetellun
Alarajan/ Ylarajan (par. 3. 9 ja par. 3. 10)
14= Laht6taajuusvalvonta 2 Laht6taajuus on alittanut / ylittnyt asetellun
Alarajan/ Ylarajan (par. 3. 11 ja par. 3. 12)
15= Momentinvalvonta Momentti ei valvonta-alueella
16= Ohjearvon valvonta Ohjearvo ei valvonta-alueella
17= Ulkoisen jarrun ohjaus Ulkoinen jarru pé&alle/pois-ohjaus aseteltavilla viiveilla
(param. 3. 17 ja 3. 18)
18= Ohjaus riviliittimilté Ulkoiset ohjaukset valittu kayttéon ohjelm. painikk. n:o 2
19= Taajuusmuuttajan lampdétila Taajuusmuuttajan lampétila on ylittdnyt/alittanut asetel-
rajan valvonta lun valvontarajan (par. 3. 19 ja par. 3. 20)
20= Suunta eri kuin pyyntd Moottorin pydrimissuunta on ohjauskéskyn vastainen
21 = Kéant. ulkoisen jarrun ohjaus Ké&énteinen jarrun ON/OFF ohjaus (par. 3.17 ja 3.18),
ulostulo aktiivinen kun jarrun ohjaus OFF

Taulukko 2.5-2 Digitaalildhddn DO1 ja l&htéreleiden RO1 ja ROZ2 siséalto.

L&htétaajuuden valvontaraja 1, valvontatoiminta
L&htétaajuuden valvontaraja 2, valvontatoiminta

W w
= ©

0 = ei valvontaa
1 = alarajavalvonta
2 = ylarajavalvonta

Jos lahtétaajuus alittaalylittéda asetellun rajan (3. 10, 3. 12), aktivoituu digitaali-
l&ht6 DO1 tai relelahtd RO1 tai RO2 riippuen parametrien 3. 6—3. 8 asetuksesta.

3. 10 Léahtétaajuuden valvontarajan 1 arvo
3.12 Lahtétaajuuden valvontarajan 2 arvo

Lahtoétaajuuden arvo, mita valvotaan parametriasetuksilla 3. 9 ja 3. 11.
Katso kuva 5.5-15.
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f[Hz] Par3.9=2

I

I
Par3.104---------- S \

I

I

I

I

uboizkie b
>

Esim: |79 ROlj 21|RO1— |21 ROlj

22| RO 22| RO1L 22| ROL
23| RO1— 23 ROll 23| RO1—
Kuva 5.5-15 Léhtétaajuuden
valvonta.
3. 13 Momentin valvonta, toiminnan

mdédérittely

0 = ei valvontaa
1 = alarajan valvonta
2 =ylarajan valvonta

Jos laskennallinen momentin arvo alittaa/ylittda asetellun rajan (3. 14), aktivoituu
digitaalahto DOL1 tai relelahtd RO1 tai RO2 riippuen parametrien 3. 6—3. 8
asetuksesta.

3.14 Momentin valvontarajan arvo
Laskennallisen momentin raja-arvo, jota valvotaan parametriasetuksilla 3. 13.
3.15 Ohjearvon valvonta, toiminnan médrittely

0 = Ei valvontaa

1 = Alarajan valvonta

2 = Ylarajan valvonta

Jos ohjearvo alittaa/ylittdd asetetun rajan (3. 16), aktivoituu digitaalilahté DO1
tai relelahté RO1 tai RO2 riippuen parametrien 3. 6—3. 8 asetuksesta.

3.16 Ohjearvon valvontarajan arvo
Taajuusarvo, jota valvotaan parametriasetuksella 3. 15.

3. 17 Ulkoisen jarrun poiskytkentéviive
3. 18 Ulkoisen jarrun pé&éllekytkentaviive

Parametrien avulla ulkoisen jarrun poiskytkenté ja paallekytkenta voidaan "tahdis-
taa" Seis- ja Kay-signaaleihin halutulla viiveelld, ks. kuva 5.5-16.

Jarrun ohjaussignaali voidaan ohjelmoida joko digitaalilahtéén DO tai relelahtdon
ROL1 tai RO2, ks. parametrit 3. 6—3. 8.

3. 19 Taajuusmuuttajan ldmpédétilarajan valvontatoiminto

0 = Ei valvontaa
1 = Alituksen valvonta
2 = Ylityksen valvonta

Jos taajuusmuuttajan jadhdytyselementin lampdétila ylittad/alittaa parametrilla 3. 20
asetellun rajan saadaan waroitussignaali joko digitaalilahtéén DO tai relelahtbon
ROL1 tai RO2, ks. parametrit 3. 6—3. 8.

Vacon Oyj Puhelin: 0201-2121 Fax: 0201-212 205
Paivystys: 040-8371 150 E-mail: vacon@vacon.com



Sivu 5-26 Erikoiskayttésovellus Vacon
a)
tore = Par. 3. 17 toy = Par. 3.18
Ulkoinen jarru: !H‘ ‘H‘
el e
DIAL: ::Iys eteenp.
DIA2: Kay taaksep.
Seis t
>
b)
tope = Par. 3. 17 to, = Par. 3.18
Ulkoinen jarru: !
— B
DIAL: Kay- 3
pulyssi |_| 3
DIA2: Seis-
pulssi |_|
‘>
Kuva 5.5-16 Ulkoisen jarrun ohjaus  a) Kdy/Seis-ohjausvalinta, par. 2. 1 =0, 1 tai 2
b) K&y/Seis-ohjausvalinta, par. 2. 1 = 3.
3. 20 Taajuusmuuttajan ldmpétilavalvonnan asetusarvo
Taajuusmuuttajan lampdtila, jonka ylitysté/alitusta valvotaan parametrilla 3. 19.
4.1 Kiihtyv./ Hidastuv. rampin 1 muoto
4.2 Kiihtyv./ Hidastuv. rampin 2 muoto
Kun nopeuden muutoksiin halutaan pehmeytta, kaytetaan lineaarisen muutoksen
sijasta ns. S-kayraa. Tassa kiihdytys- tai hidastusrampin alku- ja loppup&&han muo-
dostetaan pyoristys kuvan 5.5-17 mukaan.
Pyoristys muodostetaan parametrilla 4. 1 kiihdytys- ja hidastusaikaa 1 koske-
ville nopeuden muutoksilla. Parametrilla 4. 2 pyoristetddn muutosta kiihdytys- ja hi-
dastusajan 2 ollessa kysymyksessa.
Asettamalla ko. parametrin arvo Y
nollaksi kiihtyvyys ja hidastuvuus (Hz]
toimivat lineaarisesti ilman pyoris-
tyksia. Asettamalla timé arvo 0,1
—10 s vélille, saadaan sita peh- ‘
meampi nopeuden muutos mité
suurempaa arvoa kaytetaan.
Katso kuva 5.5-17.
o 4102 [
Kuva 5.5-17 S-kayréa kiihdytyk- >
sessé /hidastuksessa. vpotzro
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4.3 Kiihtyvyysaika 2

4.4 Hidastuvuusaika 2
Kiihtyvyysaika on se aika, mika kuluu lahténtaajuuden nousemiseen asetetusta
minimitaajuudesta asetettuun maksimitaajuuteen askelmaisessa ohjearvon
muutoksessa. Hidastuvuusaika maaritellaan painvastaisessa muutoksessa. Tama
parametripari antaa mahdollisuuden kayttaa kahta kiihdytys-/hidastusaikaparia
samassa sovellutuksessa. Muutosajat 2 saadaan kayttoon tassa sovellutuksessa
digitaalitulolla, joka on ohjelmoitu tdhan valintaan.

4.5 Jarrukatkoja
0 = ei jarrukatkojaa
1 = jarrukatkoja ja -vastus on asennettu
2 = Ulkoinen jarrukatkoja
Kun jarrukatkoja on valittu k&ytt6on, kuorman ja moottorin hitausmassan energia voi-
daan syottaa jarrukatkojalla vastukseen. Nain voidaan kayttad hidastuksessa yhta
suurta momenttia kuin kiihdytyksessa.

4.6 K&ynnistystoiminto

Kiihdyttaen:

0  Taajuusmuuttaja kaynnistyy 0 Hz:lla ja kiihdyttaa aseteltuun ohjetaajuuteen ase-
tellulla kiihdytysajalla. (Kuorman hitausmassa saattaa kuitenkin pidentaa kiih-
dytysaikaa.)

Vauhtikaynnistys:

1  Taajuusmuuttaja on mahdollista kdynnistaad pyorivaan moottoriin sita pysaytta-
matta. Taajuusmuuttaja etsii automaattisesti nopeuden, jolla moottori pyorii.
Taman jalkeen se muuttaa lahtétaajuuden aseteltua kiihdytys- tai hidastuvuus-
aikaa kayttaen ohjetaajuuteen.

Tata kaynnistysmuotoa kannattaa kayttaa silloin, kun et halua tai et voi
pysayttaa moottoria ennen sen kytkemista taajuusmuuttajan ohjaukseen.
4.7 Pysdytystoiminto
Vapaasti pydrien:

0 Kun taajuusmuuttaja saa seis-ohjauksen, se jattda moottorin vapaasti pyori-
maan ilman ohjausta.

Hidastaen:

1  Kuntaajuusmuuttaja saa seis-ohjauksen, se hidastaa moottoria asetettua hi-
dastusaikaa kayttéaen tai, jos kuorman hitausmassa on suuri aseteltuun hidas-
tukseen nahden, niin nopeasti kuin se on mahdollista ilman ylijannitelaukaisua.
Mikali hidastusta halutaan nopeuttaa, on kaytettava jarrukatkojaa ja -vastusta.

4.8 DC-jarrutusvirta
Méaaérittelee tasavirran, joka ohjataan moottoriin DC-jarrutuksen aikana.

4.9 DC-jarrutusaika pyséytyksessé
Maadrittelee jarrutustoiminnon ja jarrutusajan pysaytyksessa.
Katso kuva 5.5-18.
0 DC-jarrutus ei kaytdssa
>0 DC-jarrutus kayttssa ja sen toiminta riippuu pysaytystoiminnon asettelusta,

(param. 4. 7), ja jarrutusaika parametrin 4. 9 arvosta:
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Parametri 4. 7 (Pysaytystoiminto) = 0 (vapaasti py0rien):

Kun taajuusmuuttaja saa Seis-ohjauksen, se alkaa valittomasti syottad asetel-
tua tasavirtaa moottorille. Talla tavalla moottori voidaan pyséayttaa nopeimmalla
mahdollisella tavalla ilman jarrukatkojaa.

Jarrutusaika riippuu asetellun ajan lisaksi lahtdtaajuuden arvosta, jolla seis-
ohjaus annetaan. Jos laht6taajuus on >moottorin nimellistaajuus (par 1. 11),
on jarrutusaika aseteltu (param.4. 9). Jarrutusaika lyhenee lineaarisesti laht6-
taajuuden laskiessa. Kun lahtdtaajuus on <10 % nimellisestd, on jarrutusaika
10 % asetellusta jarrutusajasta.

A
fout fout

\ N Lahtotaajuus

< .
N Moottorin nopeus
\/

AN
AN

N Lahtétaajuus
N
N .
Moottorin nopeus
\
DC-jarru paalla 0,1xfn _—
N 1 DC-jarru paala
\ t .
N

‘ t=1xpar.4.9 t=0,1xpar. 4.9
gélYS géIYS UD012K21

Kuva 5.5-18 DC-jarrutusaika, kun param.4. 7 = 0.

Param. 4. 7 (Pyséaytystoiminto) = 1 (hidastaen):

Kun taajuusmuuttaja saa Seis-ohjauksen, se hidastaa moottorin nopeutta ase-
tettujen hidastuvuusparametrien mukaan parametrilla 4. 10 maarattyyn taajuu-
teen, jossa DC-jarrutus alkaa.

Jarrutusaika maaritellaéan
parametrilla 4. 9. fout

\ ____— Moottorin nopeus

Jos kuorma sisaltaa suu-
ren hitausmassan, suosi-
tellaan kaytettavaksi jar-
rukatkojaa ja -vastusta.Kat-
so kuva 5.5-19.

\\ Lahtotaajuus

\ DC-jarrutus

Param. 4. 10{ -~~~ -~~~ 41— -~ -~ Ny

\
\ t;

t = param. 4.9

Kuva 5.5-19 DC—jarrutus, géIYS UD012K23
kun param. 4. 7 = 1.
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4.10 DC-jarrutuksen aloitustaajuus
Katso kuva 5.5-19.
4. 11 Jarrutusaika kdynnistyksessé

0 DC-jarrutusta ei kayteta

>0 DC-jarrutusta kaynnistyk- A
sessé kaytetaan. Talla para-
metrilla méaéaritelladn DC-

jarrutuksen aika.

Lahtotaajuus

Jarrutuksen jalkeen lahto-
taajuus nousee siten, kuin
parametriasetuksilla on
maaratty. ( kaynnistystoi-
minto par. 4.6 ; muutosajat t
param.1.3jal.4/4.3ja4.4). | \
Katso kuva 5.5-20. P
Kuva 5.5-20 DC-jarrutus k&ynnis- géle UDO012K22
tyksessé.

\

4.12-4.18 Vakionopeudet 1—7

Parametrien arvot maarittelevat digitaalituloilla valitut vakionopeudet.

5.1 Estotaajuuksien alue Alaraja/
52 Yldraja
5 3 Iéntdtaajuus
5.4 Joissakin sovellutuksissa tietyt [Hz]
55 lahtbtaajuudet aihettavat me-
56 kaanisia resonansseja. Nailla | - -
parametreilla voidaan asetella .
kolme estotaajuusaluettavalila | | v
0—f__ . Katso kuva 5.5-21. | i
Estotaajuusalueen yli "hypataan” l l
kiihtyvyys- ja hidastuvuusaikojen 1 1
: : 51 | 5.2
mukaisesti. 53 | 54
55 | 5.6
o . 1 1 [Hz]
Kuva 5.5-21 Esimerkki estotaajuus- : : >
alueen asetuksesta. UD012K33
6.1 Moottorin ohjausmuodot
0 = Taajuusohjaus: Riviliittimen ja paneelin ohjearvot ovat taajuusoh-
jeita ja taajuusmuuttaja saataa lahtétaajuutta.
(l&ht6étaajuuden resoluutio 0,01 Hz)
1 = Nopeusséaato: Riviliittimen ja paneelin ohjearvot ovat nopeusoh-
jeita ja taajuusmuuttaja sdataa moottorin pyorimis-
nopeutta (séatétarkkuus + 0,5%).
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6.2 Kytkentataajuus
Moottorin aani pienenee kykentataajuutta nostamalla. Kykentataajuuden nostaminen
lisda laitteen havitita ja pienentéé sen jatkuvaa kuormitettavuutta.
Ennenkuin muutat kytkentataajuutta tehdasasetuksesta 10 kHz (3,6 kHz >30 kW
tehoilla), tarkista sallittu kuormitettavuus kayttdohjekirjan kappaleen 5.2 kuvassa 5.2-
3 olevista kayrista.
6.3 Kentdnheikennyspiste
6.4 Kentédnheikennyspisteen jannite
Kenténheikennyspiste on lahtdtaajuus, jossa lahtéjannite saavuttaa maksimiarvon-
sa (par. 6. 4). Kentdnheikennyspisteen yldpuolella 1ahtdjannite pysyy asetellussa
maksimiarvossaan.
Kenténheikennyspisteen alapuolella lahtojannite riippuu U/f-k&yrén asettelupara-
metreista 1. 8, 1. 9, 6. 5, 6. 6 ja 6. 7. Katso kuva 5.5-22.
Kun parametrit 1. 10 ja 1. 11,moottorin nimellisjannite ja nimellistaajuus, on asetettu,
myds parametrit 6. 3 and 6. 4 asettuvat automaattisesti vastaaviin arvoihin.
Jos haluat kayttdd kentanheikennyspisteelle ja maksimijannitteelle poikkeavia
arvoja, muuta ndma parametrit vasta, kun olet asettanut parametrit 1. 10 ja 1.11.
6.5 U/f-kdyré, keskipisteen taajuus
Jos ohjelmoitava U/f-kayra on valittu parametrilla 1. 8, talla parametrilla maari-
tetédan kayran keskipisteen taajuus. Katso kuva 5.5-22.
6.6 U/f-kédyré, keskipisteen jénnite
Jos ohjelmoitava U/f-kayra on valittu parametrilla 1. 8, talla parametrilla maari-
tetédan kayran keskipisteen jannite. Katso kuva 5.5-22.
6.7 L&htéjénnite nollataajuudella
Jos ohjelmoitava U/f-kayra on valittu parametrilla 1. 8, talla parametrilla maari-
tetdan nollataajuuden jannite. Katso kuva 5.5-22.
A U]
Un - - -
Par 6. 4 g'rﬁte'-‘lﬁ;g’%igoomrm : Kentanheikennyspiste
Par. 6.6 | _ |
(Olet. 10%) ‘ ‘
Olet 1308 | R S )
Par. 6. 5 Par. 6. 3
(Olet. 5 HZ) UD012K08
Kuva 5.5-22 Ohjelmoitava U/f-ké&yrd.
Vacon Oyj Puhelin: 0201-2121 Fax: 0201-212 205

Paivystys: 040-8371 150 E-mail: vacon@vacon.com



Vacon Erikoiskayttosovellus Sivu 5-31

6.8 Ylijdnnitesé&étéaja

6.9 Alijénnitesé&étéjéa
Jos kayttosovellus edellyttaa vakiona pysyvaa taajuutta jannitevaihteluista huolimatta,
voidaan néilla parameteilla kytkea ylijannite- ja /tai alijannitesaataja pois toiminnasta.
Saatdjien toiminnan poiskytkenta saattaa auttaa tilanteissa, joissa syottdverkon jannite
vaihtelee enemman kuin -15%—+10% ja tésté johtuen taajuusmuuttajan lahtétaajuus
vaihtelee vastaavasti.
Jannitesaatajien poiskytkenta saattaa puolestaan aiheuttaa yli-/alijnnitelaukaisuja.

7.1 Ohjearvovian vaste
0 = ei vastetta
1 = Varoitus
2 = Vikailmoitus, pysaytystoiminto vian havaitsemisen jalkeen parametrin 4.7

mukaan

3 = Vikailmoitus, pysaytystoiminto vian havaitsemisen jalkeen aina vapaasti pyorien
Varoitus- tai vikailmoitus generoidaan, jos 4—20 mA ohjearvosignaalia kayte-
tdan ja signaali putoaa alle 4 mA. Varoitus- tai vikailmoitus voidaan ohjelmoida
digitaalilahtoon DOL1 ja/tai relelahtéon RO1 tai RO2.

7.2 Vaste ulkoiseen vikaan
0 = ei vastetta
1 = Varoitus
2 = Vikailmoitus, pysaytystoiminto vian havaitsemisen jalkeen parametrin 4.7

mukaan

3 = Vikailmoitus, pysaytystoiminto vian havaitsemisen jalkeen aina vapaasti pyorien
Ulkoinen vika on ohjelmoitava johonkin digitaalituloon. Varoitus- tai vikailmoitus
generoidaan, kun digitaalitulossa DIA3 on aktiivinen ulkoinen vikasignaali. Katso
parametri 2. 2. Varoitus- tai vikailmoitus voidaan ohjelmoida digitaalilahtéon DO1 ja/
tai relelahtoon RO1 tai RO2.

7.3 Moottorin vaihevahti
0 = ei toimintaa
2 = Vikailmoitus
Moottorin vaihevahti valvoo, etta jokaisessa moottorin vaiheessa kulkee
likimaarin saman suuruinen virta. Talla parametrilla tama toiminto voidaan
ohjelmoida pois paalta.

7.4 Maasulkusuojaus
0 = ei toimintaa
2 = Vikailmoitus
Maasulkusuojaus valvoo, ettd moottorin vaihevirtojen summa on nolla. Talla paramet-
rilla tama toiminto voidaan ohjelmoida pois paalta. Taajuusmuuttajan ylivirtasuoja on
kuitenkin aina toiminnassa ja suojaa laitteen suurivirtaisissa maasuluissa.
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Moottorin lamposuojaparametrit 7. 5—7. 9

Yleista

Moottorin lampdsuojan tarkoituksena on suojata moottoria ylikuumenemiselta. Taajuusmuuttaja
voi sy6ttaa moottorille sen nimellisvirtaa suurempaa virtaa. Jos moottorin kuormitustilanne vaatii
virtaa, joka on suurempi kuin moottorin nimellisvirta, moottori voi ylikuumeta. Ylikuumeneminen
on mahdollista etenkin alhaisilla pyérimisnopeuksilla, silla silloin moottorin jadhdytyskyky on
heikentynyt ja kuormitettavuus on vastaavasti pienempi. Jos moottori on varustettu ulkoisella
jadéhdytyspuhaltimella, kuormitettavuuden pieneneminen ei ole niin suuri.

Moottorin lAmpdésuojan toiminta perustuu laskenta-
malliin, joka kayttéda taajuusmuuttajan lahtovirtaa
moottorin kuormitustilanteen laskentaan. Kun taa-
juusmuuttaja kytketdan jannitteiseksi, laskenta-
malli kayttaa jaédhdytyselementin [ampdétilaa moot-
torin kéynnistyshetken lamp@gtilan oletusarvona ja
moottorin ympariston lapdtilalle arvoa +40°C.

Moottorin lampdsuojaa voidaan saataa paramet-
riasetteluilla. Virtaraja I+ maarittelee kuormitusvir-
ran, jonka ylapuolella moottori ylikuormittuu. Taméa
virtaraja on riippuvainen l&ht6taajuudesta ja se
asetellaan parametreilla 7. 6, 7. 7 ja 7. 9, katso
kuva 5.5-23. Parametrien oletusarvoina on nimel-
lismoottorin lajikilven mukaiset arvot.

Lampenemakayra muuttuu suhteessa lahtovirran
neliodn. Lahtdvirran arvolla |+ lampdsuojan toimin-
takayra saavuttaa nimellispisteensa 100 %. Virran
arvolla 75 % x It lampenema saavuttaa 56 %:n
tason ja virralla 120 % x It lampenema saavuttaa
144 %:n tason. LAmpdsuoja toimii (ks. par. 7. 5),
kun lampenema saavuttaa 105 %: tason.
Lampdsuojan toimintanopeutta voidaan muuttaa
parametrilla 7. 8. Mitd suurempi moottori on, sité
hitaammin se saavuttaa loppulampenemansa.

Moottorin lampenemd&a valvotaan kayttbpaneelin
nayton avulla, ks. kayttbohjeen taulukko 7.3-1:
Valvottavat/mitattavat signaalit.

f VAROITUS!

Laskentamalliin perustuva ldmpdsuoja ei suojaa moottoria
ylikuumenemiselta, jos moottorin jddhdytys on huonontunut
jaahdytysilman kierron estymisen, lian tai pélyn vaikutuksesta.

7.5 Moottorin ldmpdsuoja

Toiminnot:

0 = ei kaytbssa

1 = varoitusilmoitus
2 = vikailmoitus

Vika- ja varoitustoiminnot antavat nayttéon saman ilmoituskoodin. Jos vikatoiminto
on kaytossa, kayttd pysahtyy ja aktivoi vikailmoituksen lAmpdrajan ylittyessa. LAmpo-
suojauksen poistaminen kaytdsta nollaa moottorin lampeneman 0 %:ksi.

7.6 Moottorin lampdésuojan kulmapisteen virta

Virta-arvo voidaan asetella valilla 50,0—150,0 % x I . .
Parametrilla asetellaan lampeneméakayran kulmapisteen (par. 7. 9) ylapuolella
oleva toiminta-arvo, ks. kuva 5.5-23.

Arvo asetellaan prosentteina parametrilla 1. 13 asetellusta moottorin nimellisvirrasta
(ei taajuusmuuttajan lahtdvirrasta).

Moottorin nimellisvirta on virta, jolla moottoria voi nimellisolosuhteissa kuormittaa
ilman etta se ylikuumenee. Jos parametria 1. 13 muutetaan, muuttuu parametrin 7.
6 arvo automaattisesti oletusarvoksi.

Parametrin 7. 6 (tai parametrin 1. 13) muuttaminen ei vaikuta taajuusmuuttajan mak-
similahtovirtaan, joka asetellaan parametrilla 1. 7.
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A |
Virtaraja
par.1.7
Ylikuormitusalue
Par. 761 ————————— It
\
\
\
Par. 7.7 + \
\
\
\
\ f
Kuva 5.5-23 Moottorin kuormitet- Par 7.9 s 51
tavuuden asettelut.
7.7 Moottorin ld&mpdbsuojan nollataajuuden virta
Virta-arvo voidaan asetella valilla 10,0—150,0 % X |, ,motor-
Parametrilla asetellaan lampenemakayran nollataajuuden virta-arvo.
Ks. kuva 5.5-23.
Oletusarvo on maaritelty olettaen, etta moottorilla ei ole ulkoista jaahdytys-
puhallinta. Jos moottori on varustettu ulkoisella puhaltimella, tdiman parametrin
arvoksi voidaan asetella ~90 %.
Arvo asetellaan prosentteina para-  Jos parametria 1. 13 muutetaan, muuttuu para-
metrilla 1. 13 asetellusta moottorin ~ metrin 7. 7 arvo automaattisesti oletusarvoksi.
nimellisvirrasta (ei taajuusmuuttajan ) ] ) .
lahtovirrasta). ) Parametrin 7. 7 (tai parametrin 1. 13) muuttaminen
Moottorin nimellisvirta on virta, jolla ei vaikuta taajuusmuuttajan maksimilahtovirtaan,
moottoria voi nimellisolosuhteissa  Joka asetellaan parametrilla 1. 7.
kuormittaa ilman etté se ylikuumenee.
7.8 Moottorin ldmpdsuojan aikavakio
Aikavakio voidaan asetella valilla 0,5—300 min.
Aikavakio vastaa moottorin lAampenemaaikavakiota. Mita suurempi moottori on sité
pidempi on aikavakio. Lampdsuojan laskentamallissa aikavakio on aika, jona
laskennallinen lampenemakayra saavuttaa 63 % loppuarvostaan.
Moottorin lAmpdaikavakio maaraytyy Jos moottorin tg -aika on tunnettu (moottori-
moottorin konstruktion perusteellajase  valmistajan antama), voidaan aikavakio asetella sen
on valmistajakohtainen. mukaan. Peukalosddnnén mukaan aikavakio
) _ voidaan laskea: T [min] = 2 X tg [s] (tg on aika,
Aikavakion oletusarvo lasketaan para-  jonka moottori voi kdyda ylikuumenematta kuu-
metreillal.12jal. 13 annetuistamoot-  gjnkertaisella nimellisvirralla). Jos taajuusmuuttaja
torin nimellistiedoista. Jos jompaa  yytketadn seis-tilaan, muuttuu aikavakio auto-
kumpaa parametreista muutetaan, maagtisesti kolminkertaiseksi, koska talléin
muuttuu  aikavakion arvo  moottorin jaahdytys perustuu ilman vapaaseen
automaattisesti uuteen oletusarvoonsa.  iertoon.
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7.9 Moottorin ldmpdbsuojan kulmapisteen taajuus

Taajuus voidaan asetella valilla 10—500 Hz.
Lampenemakayran kulmpiste on taajuus, jonka ylapuolella moottorin kuormitet-
tavuuden oletetaan pysyvan vakiona. Katso kuva 5.5-23.

Parametrin oletusarvo maaraytyy parametrilla 1. 11. asetetusta moottorin nimel-
listaajuudesta. 50 Hz:n moottorilla se on 35 Hz ja 60 Hz:n moottorilla 42 Hz, yleisesti
se on 70 % kenténheikennyspisteen taajuudesta (parametri 6. 3). Jos parametreja
1. 11 tai 6. 3 muutetaan, muuttuu tdman parametrin arvo automaattisesti uuden
oletusarvon mukaiseksi.

A
Moottorin lampétila
F__I . r—— —
i I Laukaisualue :
S /<
p | S X
{\(/I)?i?t— | | I Laukaisu/varoitus
virta | . I par. 7.5
/7 i | |
| ! !
i !
H [ —_
Aikavakio T*)
Moottorin lampétila © = (I/IT)2 X (l-e't/T) Aika
*) Muuttuu moottorikoon mukaan, .
asetellaan parametrilla 7. 8 UMCH7_92

Kuva 5.5-24 Moottorin Idmpdtilan mé&éarittdminen.

Jumisuoja, parametrit 7. 10— 7. 13
Yleista

Jumisuoja suojaa moottoria lyhyen ajan ylikuormitus tilanteissa kuten jumittuneesta akselista.
Jumisuojan reaktioaika voidaan asettaa lyhyemmaksi kuin moottorin lampésuojan. Jumitila
maaritelladn kahden parametrin, 7.11. jumivirran ja 7.13 jumitaajuuden, perusteella. Jos virta on
suurempi kuin sille asetettu arvo ja ulostulo taajuus pienempi kuin sille asetettu arvo, jumitila on
tosi. Itse asiassa mitéd&n suoraa tietoa akselin py6rimisesta ei ole vaan jumisuoja on eraanlainen
ylivirtasuoja.

7.10 Jumisuoja

Toiminnot:

0 = ei kaytbssa

1 = varoitusilmoitus
2 = vikailmoitus

Vika- ja varoitustoiminnot antavat naytt6on saman ilmoituskoodin. Jos vikatoiminto
on kayttssa, kaytté pysahtyy ja aktivoi vikailmoituksen.

Jumisuojauksen poistaminen kaytosté nollaa jumiaikalaskurin.
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7. 11 Jumivirtaraja A

Jumivirtaraja voidaan asetella
valilla 0,0—200 % X lymotor-

Jumitilassa moottorivirran tulee
olla taman rajan ylapuolella para-
metrilla 7. 12 asetellun jumiajan Jumialue
ennenkuin suoja toimii. Katso
kuva 5.5-25. Parametriarvo ase-
tellaan prosentteina parametrilla
1. 13 asetellusta moottorin nimel-
lisvirrasta. Jos parametria 1. 13
Mmuutetaan, muuttuu taman para-
metrin arvo automaattisesti
uuden oletusarvon mukaiseksi.

Par. 7. 11

f

»
|

Par. 7. 13 umcH7_11

Kuva 5.5-25 Jumisuojan paramet-
rien asettelu.

7.12 Jumiaika

Aika voidaan asetella valilla 2,0—120 s.

Jumisuojan toiminta perustuu ylos-/alaslaskuriin, joka laskee kokonaisjumiaikaa,
katso kuva 5.5-26.

Jos kokonaisjumiaika ylittaa talla parametrilla asetetun ajan, toimii jumisuoja
parametrilla 7. 10 maaritellylla tavalla.

7.13 Maksimijumitaajuus

Taajuus voidaan asetella valilla A Jumiaikalaskuri
1—fr.naX (par. .1.' 2). .
Jumialue rajoittuu talla paramet- Laukaisualue
rilla asetetun lahtdtaajuuden ala- bar 712
puolelle, katso kuva 5.5-25. ar. f.
Lauk./varoitus
par. 7. 10
UMCH7_12
Aika
Kuva 5.5-26 Jumiajan laskeminen. Jumi T~
4 Eiumia — L .

Alikuormitussuoja, parametrit 7. 14— 7. 17
Yleista

Moottorin alikuormitussuojan tehtdvana on valvoa, etta kaytt6 ei pyoéri ilman kuormitusta. Jos
moottorin akselilta poistuu kuormitus, saattaa prosessissa tai kayton mekaanisissa osissa olla
jotain vialla, esim. katkennut kayttéhihna tai kuiva pumppu.
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Moottorin alikuormitussuojan toiminta voidaan
asetella parametreilla 7. 15 ja 7. 16. Alikuormitus-
suojan toimintakayra on nollataajuuden ja kentén-
heikennystaajuuden (par. 6. 3) kautta kulkeva
nelidllinen kayra. Alle 5 Hz:n taajuuksilla alikuormi-
tussuojan toiminta on estetty, katso kuva 5.5-27.

Alikuormitussuojan parametriarvot asetellaan pro-
sentteina moottorin nimellismomentista. Parametria
1. 13, moottorin nimellisvirta ja taajuusmuuttajan
nimellisvirtaa Ict kaytetdan parametrien oletus-
arvojen maarittdmiseen. Jos moottorina kaytetaan
muuta kuin nimelliskokoista moottoria, huononee
momentin laskentatarkkuus.

7. 14 Alikuormitussuojan toiminto
Toiminnot:
0 = ei kaytossa
1 = varoitusilmoitus
2 = vikailmoitus
Vika- ja varoitustoiminnot antavat naytt6on saman ilmoituskoodin. Jos vikatoiminto
on kaytossa, kayttd pysahtyy ja aktivoi vikailmoituksen.
Alikuormitussuojauksen poistaminen kaytosta nollaa alikuormitusaikalaskurin.
7.15 Alikuormitussuoja, kentdnheikennysalueen kuorma
Momenttiraja voidaan asetella valilla20,0—150 % X Tmotor-
T_am_a pg_ramet_riarvo maéi_rittéé A Momentti
pienimman sallitun kuormitetta-
vuuden kentanheikennyspisteen
taajuutta suuremmilla lahtétaa-
juuksilla. Katso kuva 5.5-27. Par. 7. 15 ‘
Jos parametria 1. 13 muutetaan, |
" . . |
muuttuu tdman parametrin arvo ‘
automaattisesti uuden oletus- }
arvon mukaiseksi. |
Par. 7. 16 !
Alikuormitusalue
|
ot
1 . . T Ll
Kuva 5.5-27 Minimikuormitusrajan 5Hz Kentanheikennys-  UMer?is
piste par. 6. 3
asettelut.
7.16 Alikuormitussuoja, nollataajuuden virta
Momenttiraja voidaan asetella valilla 10,0—150 % X T,motor-
Tama parametriarvo maarittda pienimman sallitun kuormitettavuuden nolla-
taajuudella. Katso kuva 5.5-27. Jos parametria 1. 13 muutetaan, muuttuu tdman
parametrin arvo automaattisesti uuden oletusarvon mukaiseksi.
7.17 Alikuormitussuoja, alikuormitusaika
Aika voidaan asetella valilla 2,0—600,0 s.
Tama parametri maarittaa pisimman mahdollisen alikuormitustilanteen kestoajan.
Alikuormitussuojan toiminta perustuu ylds-/alaslaskuriin, joka laskee
kokonaisalikuormitusaikaa, katso kuva 5.5-28. Jos laskurin arvo ylittda talla parametrilla
asetetun arvon, suoja toimii parametrilla 7. 14 maaritellylla tavalla. Jos kaytto
pysaytetaan, aikalaskuri nollautuu.
Vacon Oyj Puhelin: 0201-2121 Fax: 0201-212 205

Paivystys: 040-8371 150

E-mail: vacon@vacon.com



Vacon Erikoiskayttosovellus Sivu 5-37

A Alikuorma-aikalaskuri
Laukaisualue
Par. 7. 17 +
- ] i 1 Alik - -
Kuva 5.5 28 Alikuormitusajan Alikuorma ——
laskeminen.

8.1 Automaattinen jélleenkdynnistys:  yritysten lukumééré
8.2 Automaattinen jélleen kdynnistys: yritysaika
Automaattinen jalleenkaynnistys kuittaa vian ja kaynnistaa moottorin parametreilla
8. 4—38. 8.valittujen vikalaukaisujen jalkeen. Kaynnistystoiminto jalleenkaynnistyk-
sessa maaritellaén parametrilla 8. 3.
Parametri 8. 1 maarittelee, kuinka monta yritysta voidaan tehda parametrilla
8. 2 méaritettyna yritysaikana.
i Vikojen lukuméaara
ajassa t = tyig)
4l trial “ " Yrial 4
| SR
24 Par.8.1=3
14 I ! tirial = Par. 8.2
t;
kolme vikaa nelja vikaa
KAY UDO012K25
SEIS - - oo ‘—
Kuva 5.5-29 Automaattinen jélleenk&dynnistys.
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Yritysten lukumaaran laskenta alkaa ensimmaisesta jalleenkaynnistyksesta. Jos
lukumaara ei ylitéa parametrin 8. 1 arvoa yritysaikana, yritysten laskenta nollataan,
kun yritysaika on kulunut umpeen. Lukumaaran laskenta alkaa taas seuraavasta
jalleenkaynnistyksesta. Katso kuva 5.5-29.

Jos yritysmaaraksi ohjelmoidaan nolla, automaattinen jalleenkaynnistys ei ole
kaytossa.

8.3 Automaattinen jélleenkdynnistys: kdynnistystoiminta

Parametri méaarittelee kaynnistystavan:
0 = Kaynnistys kiihdyttaen
1= Vauhtikdynnistys, katso parametri 4. 6.

8.4 Automaattinen jélleenkdynnistys alijénnitevian jélkeen
0 = Eiautomaattista jalleenkaynnistysta alijannitevian jalkeen

1= Automaattinen jalleenkéynnistys alijannitevian jalkeen, kun valipiirin
jannite on palannut normaalitasolle

8.5 Automaattinen jélleenkdynnistys ylijannitevian jélkeen

0 = Eiautomaattista jalleenkaynnistysta ylijannitevian jalkeen
1= Automaattinen jalleenkéynnistys ylijannitevian jalkeen, kun valipiirin
jannite on palannut normaalitasolle

8.6 Automaattinen jéalleenkdynnistys ylivirtavian jéalkeen

0 = Eiautomaattista jalleenkaynnistysta ylivirtavian jalkeen
1= Automaattinen jalleenkaynnistys ylivirtavian jalkeen

8.7 Automaattinen jélleenkdynnistys ohjearvovian jélkeen

0 = Eiautomaattista jalleenkaynnistysta ohjearvovian jalkeen
1= Automaattinen jalleenkaynnistys ohjearvovian jalkeen, kun ohjearvo
on palannut normaalitasolle 4—20 mA.

8.8 Automaattinen jélleenk&dynnistys yli-/alilampdévian jéalkeen

0 = Eiautomaattista jalleenkaynnistysta yli-/alilampdévian jalkeen

1= Automaattinen jalleenkaynnistys yli-/alilampévian jalkeen, kun
jaéhdytyselementin lampdtila on palannut normaalitasolle
-10C°—+75C".
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6 Pumppu-japuhallinautomatiikka-
sovellus

6.1Yleista

Pumppu- ja puhallinautomatiikasovellus
otetaan kayttéon asettamalla parametrin 0. 1
arvoksi 7. Sovellusta voidaan kayttda yhden
taajuusmuuttajalla ohjatun kaytén ja 0-3
verkkoon kytkettavan kéaytdén ohjukseen.
Automatiikkasovelluksen Pl-sdataja ohjaa
taajuusmuuttajaan kytketyn moottorin pyori-

misnopeutta ja kytkee apukaytttja paéalle ja pois
ohjaustarpeen mukaisesti.

Sovelluksella on kaksi ohjauspaikkaa riviliitti-
mell&. A-ohjauspaikka on automatiikkaohjaus
ja B-ohjauspaikka on suora taajuusohjeoh-
jaus. Ohjauspaikka valitaan digitaalitulolla

DIB6.
6.2 Ohjausliitynta HUOM! Muista kytked CMA ja CMB tulot.
Pl-saéatajan — - - -
ohjearvo Liitin Signaali Selitys
—1 1 | +10V,_ | Ohjearvojannite Jannite ohjearvopotentiometrille tms.
Uin+ Analogiatulo, Pl-saatajan ohjearvo
|_ — — jannite (ohjelmoitava) alue 0—10 V DC
2-johdin lahetin _T_ ~ 3 | GND 1/0 maa Janniteohjearvon ja ohjaustulojen maa
Oloarvo /T - ———— 4 | |+ Analogiatulo, Pl-saatajan oloarvo
| + |— — 5 | I- virta (ohjelmoitava) alue 0(4)—20 mA
©4.20mA} — ] - - - - - - -
_______ 6 | +24V Ohjausjannitelahtd Apujannite, maks. 0,1 A esim. kytkim.
I_ |_ _1 7 | GND 1/0 maa Janniteohjearvon ja ohjaustulojen maa
I DIA1 KAY /SEIS Kosketin auki = seis
f —— Paikka A (Pl-saatéja) Kosketin kiinni = kay
| | 9 | DIA2 Ulkoinen vika Kosketin auki = ei vikaa
[ - _| - (ohjelmoitava) Kosketin kiinni = vika
| - _‘ 10 | DIA3 Vian kuittaustulo Kosketin auki = ei kuittausta
T T T (ohjelmoitava) Kosketin kiinni = kuittaus
I— — 11 | CMA Yhteinen/ DIA1—DIA3 Kytke GND tai +24V
|_ ——————— 12 | +24V Ohjausjannitelahto Sama kuin liitin nro. 6
| I_ — 13 | GND 1/0 maa Janniteohjearvon ja ohjaustulojen maa
| ~ +—— 14 | DIB4 KAY /SEIS Kosketin auki = seis
| | Paikka B (suora taaj.ohje) | Kosketin kiinni = kdy
I_/_ —_——t—— 15 | DIB5 Rydmintédnopeus Kosketin auki = ei toimintaa
| | (ohjelmoitava) Kosketin kiinni = rydmintanopeus valittu
e 16 | DIB6 Ohjauspaikanaikan Kosketin auki = paikka A kaytdss§
A/B valinta Kosketin kiinni = paikka B kaytdssa
| L {17 [cwe Yhteinen/ DIB4—DIB6 Kytke GND tai +24V
I 18 | oy ™ Analogialaht6 Ohjelmoitavissa ( par. 3. 1)
| vamis 19 | I,,- | Lahtotaajuus Alue 0—20 mA/R, maks. 500 Q
I_ _®_ —_— 120 DO1 VALMIS-signaali Transistorilahtd, | <50 mA, U <48 V DC
21 | RO1 7 Relelahto 1 Rele aktivoitu = apukayttd 1 paalle
2200 — — — — — —] 22 | RO1 —" Apukayttd 1 :n ohjaus| Ohjelmoitavissa ( parametri 3. 7)
VAC — — —B— —{23 [ RO1
—_— 24 | RO2 Relelahto 2 Rele aktivoitu =  vikalaukaisu
09 —— ——— —] 25 | RO2 VIKA on tapahtunut
VAC — — _|Z|_ —]126 | RO2 — Ohjelmoitavissa ( parametri 3. 8)
\_ . . . - LTy Py
Kuva 6.2-1 Pumppu- ja puhallinautomatiikkasovelluksen ohjausliitinnén
tehdasasetulset ja kytkentdesimerkki (2-johdin l&hetin).
Vacon Oyj Puhelin: 0201-2121 Fax: 0201-212 205
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Vacon Pumppu-japuhallinautomatiikka Sivu 6-3

6.3 Ohjaussignaalien logiikka

Kuvassa 6.3-1 on kuvattu ohjaussignaalien ja paneelin nappéinpainallusten logiikka.

PARAMETRIT
2. 26 Suorataajuusohje  f—-
2.15 PI-s t. ohjearvotulo |
4. 12 Ry mint nopeus
|
|
" !
— |
Vi (l)HJELMOITAVA
Taajuusohije,

@ iy S— ’Paikka’ B PAINIKE 2

@
lin— i Ohjearvo,

Paikka A
Oloarvon
valinta: - i
Ui Pl-s t ]
Uin
in*lin P
Uin - lin -
lin X Uin !
lin - Uin | Sis_inen
Yl s Oloarvo P taajuusohje
Moottori- —
potentio- — - - P >
Alas metri- Taajuusohjeen o
ohjearvo laskenta ja =
aﬁ_uk ytt'jen =
ohjauslogiikka
Apuk ytt 1, K ynnistys |
Apuk ytt 2, K ynnistys
Apuk ytt 3, K ynnistys
DéBS Ry _mint nopeuden valinta Sis inen
(ohjelmoitavissa) vian
DIB6| Paikan A/B valinta kuittaus

@

DIA3 Vian kuittaus (ohjelmoitavissa) I >1 —»
=}
DIB4| K y/seis, Paikka B -

@ . . — Sis inen
Dg\l K vyiseis, Paikka A // K y/Seis
DIA2| Ulkoinen vika (ohjelmoitavissa)

@ >

__.___ =0hjaus
=signaali UDO12K49

Kuva 6.3-1 Pumppu- ja puhallinautomatiikkasovelluksen ohjaussignaalien logiikka.
Kytkinasennot ovat tehdasasetustenmukaan.

Vacon Oyj Puhelin: 0201-2121 Fax: 0201-212 205
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Sivu 6-4 Pumppu- ja puhallinautomatiikka Vacon

6.4 Parametrit, ryhmal
6.4.1 Parametritaulukko

Nro. | Parametri Alue Askel | Oletus | Asiakas| Maéritelma Sivu
1.1 Minimitaajuus 0—fFmax 1Hz OHz 6-5
1.2 Maksimitaajuus fmin-120/500 Hz| 1 Hz 50Hz *) 6-5
1.3 | Kiihtyvyysaikal 0,1—3000,0s | 0,1s | 10s Aika valilla frin (1. 1)—fmax (1. 2) | 6-5
1.4 | Hidastuvuusaika 1 0,1—3000,0s | 0,1s 10s Aika valilla fax (1. 2)—fmin (1. 1) | 6-5
1.5 Pl-saatajan vahvistus 0—1000 % 1% 100 % 6-5
1.6 Pl-saatajan I-aika 0,00—320,00s | 0,01s| 10,00s 0=nol-partinuse 6-5
1.7 | Virtaraja 0,1—2,5xIhcx | 0,1 A (1,5 X 1, cx ***|_aitteen ulostulovirtaraja [A] 6-5
1.8 | Ul/f-suhdevalinta @ 0—2 1 0 0=Lineaarinen 6-5
1=Nelidllinen
2 = Ohjelmoitava
1.9 | Uff-optimointi @ 0—1 1 0 0 = Ei optimointia 6-7
1 = Autom. momentin maksimointi
1.10 | Moottorin nimellis- 180—690 V 1V 230V Vacon CX/CXL/CXS2 -sarja 6-7
jannite @ 400V Vacon CX/CXL/CXS4 -sarja
500V Vacon CX/CXL/CXS5 -sarja
690V Vacon CX6 -sarja
1.11 | Moottorin nimellis- @ 30—500Hz | 1Hz 50 Hz f, moottorin arvokilvesta 6-7
taajuus
1.12| Moottorin nimellis- 300—20000 rpm| 1rpm | 1420 rpm n, moottorin arvokilvesta 6-7
nopeus @ *¥)
1.13 | Moottorin nimellis- 2.5 X Ihcx 0,1A Incx I, moottorin arvokilvesta 6-7
virta @
1.14 | Verkkojannite @ 208—240 230V Vacon CX/CXL/CXS2 -sarja 6-7
380—440 400V Vacon CX/CXL/CXS4 -sarja
380—500 500V Vacon CX/CXL/CXS5 -sarja
525—690 690V Vacon CX6 -sarja
1.15| Parametrien 0—1 1 0 Parametrien nékyvyys: 6-7
piilottaminen 0 = Kaikki parametriryhmat nakyvig

1 =Vain ryhma 1 nékyva

1.16 | Parametrilukko 0—1 1 0 Estaa parametrien muuttamisen: 6-7
0 = Muutokset sallittu
1 = Muutokset estetty

Taulukko 6.4-1 Ryhmé& 1:n parametrit.

HUOM!@ = Parametrin arvoa voi muuttaa vain *) jos 1. 2 > moottorin nimellistaajuus tarkista
seis-tilassa. soveltuvuus moottorin ja kayton kannalta.

**) Oletusarvo 4-napaisen nimeelismoottorin
mukaan.
***) M10:een asti. Isommat luokat tapauksittain.

Vacon Oyj Puhelin: 0201-2121 Fax: 0201-212 205
Paivystys: 040-8371 150 E-mail: vacon@vacon.com



Vacon

Pumppu-japuhallinautomatiikka Sivu 6-5

6.4.2 Ryhma 1, parametrien kuvaukset

1.1,1.2

1.3, 1.4

1.5

1.6

1.7

1.8

Minimi -/maksimitaajuus

Parametrien 1. 1 ja 1. 2 maksimirajan oletusarvo on 120 Hz. Asettamalla seis-
tilassa (RUN merkkivalo ei pala) parametrin 1. 2 arvoksi 120 Hz, muuttuu
parametrien 1. 1 ja 1. 2 maksimiraja 500 Hz:iin. Samalla paneelin taajuusohjeen
askel muuttuu 0,01 Hz:sta 0,1 Hz:iin.

Maksimirajan muuttaminen takaisin 500 Hz:sté 120 Hz tapahtuu asettamalla seis-
tilassa parametri 1. 2 = 119 Hz.

Kiihtyvyysaika 1, Hidastuvuusaika 1:

Nailla parametreilla valitaan aika, joka tarvitaan lahtétaajuuden muuttamiseksi
asetellusta minimitaajuudesta (parl. 1) aseteltuun maksimitaajuuteen (parl. 2)
ja kadantéaen.

Pl -s&étéjén vahvistus
Parametri méarittelee PI -s&atdjan vahvistuksen.

Saatdjan vahvistus on maaritelty siten, etta 10 %:n muutos eroarvossa aiheuttaa
10 Hz:n muutoksen saatajan lahtéarvoon, kun vahvistus on 100 %.

Jos saatdjan vahvistus asetetaan nollaksi, se toimii pelkkdna I-sdatajané.
Pl-sdétéjéan I-aika

Maarittelee PI -sdatgjan integrointiajan.

Virtaraja

Parametri maarittdd taajuusmuuttajan antaman suurimman hetkellisen moottorivir-
ran.

U/f suhteen valinta

Lineaarinen: Moottorijannite kasvaa lineaarisesti taajuuden mukana 0 Hz:sta
0 kentdnheikennyspisteeseen. Kentanheikennyspisteessa ja sitd suu-
remmilla taajuuksilla moottorille sydtetddn nimellisjannite. Katso kuva
6.4-1. Lineaarista U/f-suhdetta on kaytettava vakiomomenttikaytoissa.

Tata tehdasasetusta tulee kayttaa, ellei ole erityista syyta muu-
hun asetukseen.

Vacon Oyj

Puhelin: 0201-2121 Fax: 0201-212 205
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Sivu 6-6 Pumppu- ja puhallinautomatiikka Vacon

Nelidllinen: Moottorin jannite kasvaa nelidllisesti taajuuden kasvaessa 0 Hz:st&
1 kentanheikennyspisteeseen. Kentédnheikennyspisteessa ja sita suu-
remmilla taajuuksilla moottorille sy6tetaan nimellisjannite.
Katso kuva 6.4-1.

Moottori on alimagnetoitu nimellistaajuuden alapuolella. Se kykenee
tuottamaan véhemman momenttia kuin lineaarisella U/f-suhteella
mutta on hiljaisempi. Nelidllistd U/f-suhdetta voidaan kayttaa sovel-
luksissa, missa momentin tarve kasvaa hopeuden neliéssa. Tallaisia
ovat mm. keskipakopuhaltimet ja -pumput.

Y

Un [ _
(par 6 4) Oletusarvo: moottorin
: nimellisjannite

Kentanheikennyspiste

Lineaarinen

{
|
|
l
I
I
|
|
|
|
I
|
|
|
|

Neliéllinen |

I

I Oletusarvo: moottorin
I nimellistaajuus f[Hz]
T >

(Par. 6. 3) UDO012K07

Kuva 6.4-1 Lineaarinen ja nelidllinen U/f kdyré&.

Ohjelmoi-  U/f-kayra voidaan ohjelmoida kolmella eri pisteella. Ohjelmointipa-

tava rametrit on selitetty kappaleessa 6.5.2. Ohjelmoitavaa U/f-kayraa
U/f-kdyra  voidaan kayttaa, ellei edellisilla asetuksilla saada kaytt6on soveltuvaa
2 toimintaa. Katso kuva 6.4-2.
A UV
un -

Par 6. 4 Oletusarvo: moottorin

A >al VO Kentanheikennyspiste
nimellisjannite

Par. 6.6 | ____

(Olet. 10%) ‘

Par. 6. 7 : | Oletusarvo: moottorin

(Oa|l;3t 1.3%) : : EI)iImteIIis[aajuus & f[HZi
Par. 6.5 Par. 6. 3
(Olet. 5 Hz) Upo12K08

Kuva 6.4-2 Ohjelmoitava U/f-kdyré.
Vacon Oyj Puhelin: 0201-2121 Fax: 0201-212 205
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Vacon Pumppu-japuhallinautomatiikka Sivu 6-7

1.9 U/f-kdyrén optimointi
Automaattinen  Moottorijannite kasvaa raskaissa kaynnistyksissé automaattisesti
momentin tuottamaan riittavasti momenttia kuorman irroitukseen ja moottorin
maksimointi py6rimiseen pienilléa nope-uksilla. Jannitteen nousu riippuu

moottorityypista ja -tehosta.
Automaattista kaynnistysmomentin maksimointia voidaan kayttaa
sovelluksissa, joissa lahtokitka on suuri, esim. kuljettimissa.

HUOM! Ajettaessa moottoria pienilld taajuuksilla raskaalla momentilla, ei
moottorin oma puhalin jadhdyté sita riittdvésti kaikissa olosuh-
A teissa.
Jos moottorin pitdd toimia pitkid aikoja ndissé olosuhteissa,

kiinnitd erityistd huomiota moottorin jaéhdytykseen.
Kéyta ulkopuolista jaddhdytystd — esim. yliméaéaréistd jaahdytys-
puhallinta — jos moottorin Idmpdtila pyrkii nousemaan liikaa.
1.10 Moottorin nimellisjénnite
Etsi asetusarvo U_moottorin arvokilvesta.

Taméan parametrin asettelu maaraé lahtdjannitteen maksimiarvon, myds kentan-
heikennyspisteen parametri 6. 4 saa saman arvon. (100% x U )

1. 11 Moottorin nimellistaajuus
Etsi asetusarvo f moottorin arvokilvesta.

Taman parametrin asettelu maaraa taajuuden, jolla lahtéjannite saavuttaa mak-
simiarvon. My6s kentanheikennyspiste, parametri 6. 3, saa saman arvon.

1.12 Moottorin nimellisnopeus
Etsi asetusarvo n_moottorin arvokilvesta.
1.13 Moottorin nimellisvirta

Etsi asetusarvo | moottorin arvokilvesta.
Taajuusmuuttajan sisdinen moottorin lampdsuoja funktio asettuu tdméan arvon
mukaan.

1. 14 Nimellinen verkkojéannite
Aseta parametrin arvo verkon nimellisjannitteen mukaan.

Parametriarvot on ennalta asetettu CX/CXL/CXS2, CX/CXL/CXS4, CX/CXL/CXS5
ja CX6 -sarjoissa, katso taulukko 6.4-1.

1. 15 Parametrien piilottaminen
Maarittelee, mitka parametriryhmat ovat kaytettavissa:

0 = kaikki parametrirynmat nakyvia
1 =vain ryhma 1 nakyva

1.16 Parametrilukko
Maarittelee, ovatko parametriarvot muutettavissa:

0 = parametriarvot ovat muutettavissa
1 = parametriarvot eivat ole muutettavissa

Vacon Oyj Puhelin: 0201-2121 Fax: 0201-212 205
Paivystys: 040-8371 150 E-mail: vacon@vacon.com



Sivu 6-8 Pumppu- ja puhallinautomatiikka Vacon
6.5 Erikoisparametrit, ryhmat 2—9
6.5.1 Parametritaulukot
Ryhma 2, Tulosignaalien parametrit
Nro. | Parametri Alue Askel Oletus | Asiakas | Maaritelma Sivu
2.1 | DIA2oiminta @ 0—10 1 1 0 = Ei kaytossa 6-17
(liitin 9) 1 =Ulk.vika, sulkeutuva kontakti
2 = Ulk.vika, avautuva kontakti
3 =Kay valmis
4 = Kiihtyv./hidastuvuusajan valinta
5 =Taaksepain
6 = Ryomintataajuus
7 = Vian kuittaus
8 = Kiihtyv./hidastuv.toiminnan estoi
9 = DC-jarrutuskasky
10 = Moottoripotentiometri: YLOS
2.2 | DIA3toiminta 0—10 1 7 0 = Ei kaytdssa 6-18
(liitin 10) @ 1 = Ulk.vika, sulkeutuva kontakti
2 = Ulk.vika, avautuva kontakti
3 =Kay valmis
4 = Kiihtyv./hidastuvuusajan valinta
5 =Taaksepain
6 = Ryomintataajuus
7 = Vian kuittaus
8 = Kiihtyv./hidastuv.toiminnan esto
9 = DC-jarrutuskasky
10 = Moottoripotentiometri: ALAS
2.3 | Analogiatulon U;, alue 0—1 1 0 0=0—10V 6-18
1 = Asiakaskohtainen asettelualue
2.4 | Uy, asiakaskoht. minimi  {0,00-100,0099 0,01% | 0,00 % 6-18
2.5 | Uy, asiakaskoht. maksimi {0,00-100,0099 0,01% |100,00% 6-18
2.6 | Analogiatulon U, kdanto 01 1 0 0 = Ei kaannetty 6-18
1= Kaannetty
2.7 | Ujysignaalinsuod.aika | 0,00-10,00s| 0,01s | 1,00s 0 = Ei suodatusta 6-18
2.8 | Analogiatulon I, alue 0—2 1 0 0=0—20mA 6-18
1=4—20mA
2 = Asiakaskohtainen asettelualue
2.9 | l,asiakaskoht. minimi  [0,00-100,009%9 0.01% | 0,00 % 6-19
2.10 | lj, asiakaskoht. maksimi [0,00-100,009%9 0.01% |100,00% 6-19
2.11 | Analogiatulon l;, kaanto 0—1 1 0 0 =Ei kaannetty 6-19
1= Kaannetty
2.12 | Anal.tulonl,suod.aika | 0,01-10,00s| 0,01s | 0,10s 0 = Ei suodatusta 6-19
2.13 | DIB5toiminta @ 0—9 1 6 0 = Ei kaytdssa 6-19
(liitin 15) 1 = Ulk.vika, sulkeutuva kosketin
2 = Ulk.vika, avautuva kosketin
3 =Kay valmis
4 = Kiihtyv.-/hidastuvuusajan valinta
5 =Taaksepain
6 = Ryomintataajuus
7 = Vian kuittaus
8 = Kiihtyv.-/hidastustoiminnan esto
9 = DC-jarrutuskéasky
Huom! @ = Parametrin arvoa voi muuttaa vain seis-tilassa. (Jatkuu)
Vacon Oyj Puhelin: 0201-2121 Fax: 0201-212 205
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Vacon Pumppu-japuhallinautomatiikka Sivu 6-9
Nro. | Parametri Alue Askel | Oletus |Asiakas | Maaritelma Sivu
2.14 | Moottoripotentiometrin 0,1—2000,0 0,1 10,0 6-20

laskunopeus Hz/s Hz/s Hz/s
2.15 | Pl-saatajan ohjearvo- 0—4 1 0 0 = Jannitetulo Uy, (liitin 2) 6-20
signaali (paikka A) @ 1 =Virtatulo l;, (liitin 4)
2 = Paneelin ohjearvo
(ohjearvo r2)
3 = Ohje sisaiselta moottoripotent.
4 = Ohje sisaiseltd moottoripotent.
nollautuu, kun taajuusmuuttaja
pysaytetaan
2.16 | Pl-saatajan oloarvo- 0—3 1 0 0=Oloarvo 1 6-20
signaalin valinta @ 1=0loarvo 1 + Oloarvo 2
2 =0loarvo 1 - Oloarvo 2
3 =0Oloarvo 1 * Oloarvo 2
2.17 | Oloarvo 1tulo 0—2 1 2 O=Ei 6-20
@ 1 = Jannitetulo U, (liitin 2)
2 = Virtatulo [;y, (liitin 4)
2.18 | Oloarvo 2 tulo @ 0—2 1 0 O=Ei 6-20
1 = Jannitetulo U, (liitin 2)
2 = Virtatulo [;y, (liitin 4)
2.19 | Oloarvo 1 -320,00 %— | 0,01 % | 0,00% 0 % = Ei minimin skaalausta 6-20
minimiarvon skaalaus +320,00 %
2.20 | Oloarvo 1 -320,00%— | 0,01 % {100,00% 100 % = Ei maksimin skaalausta 6-20
maksimiarvon skaalaus | +320,00 %
2.21 | Oloarvo 2 -320,00%— | 0,01 % | 0,00% 0 % = Ei minimin skaalausta 6-20
minimiarvon skaalaus +320,00 %
2.22 | Oloarvo 2 -320,00 %— | 0,01 % | 100,00% 100 % = Ei maksimin skaalausta 6-20
maksimiarvon skaalaus | +320,00 %
2.23 | Eroarvon kaanto 0—1 0 0 0 =Eikaantoa 6-20
1 = Eroarvon kaanto
2.24 | Pl-saatajan ohjearvon 0,0—100,0s | 0,1s 60,0s Aika ohjearvon muutokselle 0-100% | 6-21
nousuaika
2.25 | Pl-saatajan ohjearvon 0,0—100,0s | O0,1s 60,0s Aika ohjearvon muutokselle 100-0% | 6-21
laskuaika
2.26 | Suoran taajuusohjeen 0—4 1 0 0 = Jannitetulo Uy, (liitin 2) 6-21
(Paikka B) signaalin 1 = Virtatulo I, (liitin 4)
valinta 2 = Paneelin ohjearvo
@ (ohjearvo r1)
3 = Ohje sisaiseltd moottoripotentiom
4 = Ohje sisaiselta moottoripotentiom
nollautuu, kun taajuusmuuttaja
pysaytetaan
2.27 | Ohjauspaikan B ohjearv. 0— 1Hz OHz Valitsee taajuuden, miké vastaa 6-21
skaalaus, minimiarvo par. 2. 28 minimiohjearvosignaalia
2.28 | Ohjauspaikan B ohjearv. 0—fFinax 1Hz OHz Valitsee taajuuden, miké vastaa 6-21
skaalaus, maksimiarvo 1.2) maksimiohjearvosignaalia
0 = Skaalaus pois
>0 = Skaalattu maksimiarvo
Huom! @ = Parametrin arvoa voi muuttaa vain seis-tilassa. (Jatkuu)

Puhelin:
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Sivu 6-10 Pumppu- ja puhallinautomatiikka Vacon

Ryhma 3, Lahto- ja valvontaparametrit

Nro. | Parametri Alue Askel Oletus |Asiakas | Maaritelma Sivu
3.1 | Analogialdhddn sisaltd 0—15 1 1 0 = Ei kaytdssa Skaala 100% |6-22
1=Lahtétaajuus  (0—fmax)
@ 2 = Moottorinopeus (0—max. nop.)
3 = Lahtovirta (0—2.0 X lnct)
4 = Momentti (0—2 X Trmot)

5 = Moottoriteho (0—2 x Ppmiot)

6 = Moottorijannite  (0—100%XxUpme
7 = Vélipiirin jannite (0—1000 V)
8-10 = Ei kaytdssa

11 = Pl-s&atajan ohjearvo

12 = Pl-s&atajan oloarvo 1

13 = PI-saatajan oloarvo 2

14 = Pl-séatajan eroarvo

15 = PI-saat&jan lahto

3.2 | Anal.lahddn suod.aika 0,00-10,00s| 0,01s | 1,00s 6-22

3.3 Anal.lahdon kaanto 0—1 1 0 0 = Ei kdannetty 6-22
1 = K&annetty

3.4 | Analogialahdén minimi 0—1 1 0 0=0mA 6-22
1=4mA

3.5 | Analogialahddnskaala |10—1000 % 1% 100 % 6-22

3.6 | Digitaalilahdon sisaltd 0—30 1 1 0 = Ei kéaytossa 6-23
1=Valmis

@ 2 =Kay

3=Vika

4 = Vika kaannetty

5 =Vacon ylilampévaroitus

6 = Ulkoinen vika tai varoitus

7 = Ohjearvovika tai -varoitus

8 = Varoitus

9 = Suunta taaksepain

10 = Ryomintanopeus valittu

11 = Asetetussa nopeudessa

12 = Moottorisaataja kaytossa

13 = Lahtotaaj. valvontaraja 1 saav.

14 = Lahtotaaj. valvontaraja 2 saav.

15 =Momentin valvontaraja saav.

16 = Ohjearvon valvontaraja saav.

17 = Ulkoisen jarrun ohjaus

18 = Ohjaus I/O riviliittimilt&

19 = Taajuusmuuttajan lampdatila-
rajan valvonta

20 = Suunta eri kuin pyyntd

21 = Ké&ant. ulkoisen jarrun ohjaus

22-27 = Ei kaytossa

28 = Apukaytto 1 kaynnistys

29 = Apukaytto 2 kdynnistys

30 = Apukaytto 3 kaynnistys

3.7 | Relelahdén 1 sisalto @ 0—30 1 28 Kuten parametri 3. 6 6-23
3.8 Relelahddn 2 sisaltd @ 0—30 1 3 Kuten parametri 3. 6 6-23
3.9 | Lahtdtaajuuden valvonta- 0—2 1 0 O=Ei 6-23
rajan 1 toiminta 1=Alaraja
2 =Ylaraja
Huom! @ = Parametrin arvoa voi muuttaa vain seis-tilassa. (Jatkuu)
Vacon Oyj Puhelin: 0201-2121 Fax: 0201-212 205

Paivystys: 040-8371 150 E-mail: vacon@vacon.com
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Nro. | Parametri Alue Askel | Oletus | Asiakas| Maéaritelma Sivu
3.10 | Lahtétaajuuden valvonta- | 0,0—fnax 0,1Hz| 0,0Hz 6-23

rajan 1 arvo (par. 1. 2)
3.11 | Lahtétaajuuden valvonta- 0—2 1 0 O=Ei 6-23
rajan 2 toiminta 1= Alaraja
2 =Ylaraja
3.12 | Lahtétaajuuden valvonta- | 0,0—fax 0,1Hz | 0,0Hz 6-23
rajan 2 arvo (par. 1. 2)
3.13 | Momentin valvonta- 0—2 1 0 O=Ei 6-24
rajan toiminta 1= Alaraja
2 =Ylaraja
3.14 | Momentin valvonta- 0,0—200,0%0,1% | 100,0% 6-24
rajan arvo XTnex
3.15 | Ohjearvon valvonta- 0—2 1 0 O=Ei 6-24
rajan toiminta 1= Alaraja
2 =Ylaraja
3.16 | Ohjearvon valvonta- 0,0—fmax 0,1Hz| 0,0Hz 6-24
rajan arvo (par. 1. 2)
3.17 | Ulk. jarrunirtikytk. viive 0,0—100,0s|0,1s 0,5s 6-24
3.18 | UIk. jarrun paalekytk. viive | 0,0—100,0s| 0,1s 15s 6-24
3.19 | Taajuusmuuttajan lam- 0—2 1 0 0 =Eivalvontaa 6-24
pdtilarajan valvonta 1 = Alituksen valvonta
2 =Ylityksen valvonta
3.20 | Taajuusmuuttajan lam- -10—+75°C 1 +40°C 6-25
potilaraja-asett.
3.21 | l/O-laajennuskortin 0—7 1 3 Ks. parametri 3. 1 6-22
analogialahdon sisaltd
3.22 | I/O-laajennuskortin 0,00-10,00s| 0,01s| 1,00s Ks. parametri 3. 2 6-22
anal. Iahdon suod. aika
3.23 | I/O-laajennuskortin 0—1 1 0 Ks. parametri 3. 3 6-22
analogialahdon kaanto
3.24 | 1/O-laajennuskortin 0—1 1 0 Ks. parametri 3. 4 6-22
analogialahdén minimi
3.25 | I/O-laajennuskortin 10—1000% | 1% 100 % Ks. parametri 3.5 6-22
analogialahdon skaala

Huom! @ = Parametrin arvoa voi muuttaa vain seis-tilassa.

Vacon Oyj
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Ryhma 4, Kaytén ohjausparametrit

Nro. | Parametri Alue Askel | Oletus | Asiakas| Maaritelméa Sivu
4.1 | Kiih./Hid.rampin 1 muoto | 0,0—10,0s 0,1s 0,0s 0 = Lineaarinen 6-25
>0 = S-kayran kiih./hid. aika
4.2 Kiih./Hid.rampin 2 muoto | 0,0—10,0s 0,1s 0,0s 0 =Lineaarinen 6-25
>0 = S-kayran kiih./hid. aika
Kiihdytysaika 2 0,1—3000,0s | 0,1s | 10,0s 6-25
Hidastusaika 2 0,1—3000,0s | 0,1s 10,0s 6-25
Jarrukatkoja 0—2 1 0 0 = Jarrukatkoja ei ole kaytdssa | 6-26
@ 1 = Jarrukatkoja on kaytossa

2 = Ulkoinen jarrukatkoja

4.6 | Kaynnistystoiminto 0—1 1 0 0 = Kiihdyttéaen 6-26
1 = Vauhtikaynnistys

4.7 Pysaytystoiminto 0—1 1 0 0 = Vapaasti pyodrien 6-26
1 =Hidastaen
4.8 DC-jarrutusvirta 0,15—1,5x 0,1A |0,5XIpcT 6-26
In(:T (A)
4.9 DC-jarrutusaika/Seis 0,00-250,00s (0,01s | 0,00s 0 =DC-jarru on pois 6-27
4.10 | DC+jarrutuksen alkamis- |0,1—10,0Hz | 0,1 Hz | 1,5Hz 6-28
taajuus hidastuksessa
4.11 | DC+arrutusaika/Kay 0,00—25,00s | 0,01s | 0,00s 0 =DC-jarru on pois 6-28
4.12 | RyOdmintataajuusohje frnin —fmax 0,1 Hz | 10,0Hz 6-28
(1.1) (1.2

Huom! @ = Parametrin arvoa voi muuttaa vain seis-tilassa.

Vacon Oyj Puhelin: 0201-2121 Fax: 0201-212 205
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Ryhma 5, Estotaajuuksien parametrit

Nro. | Parametri Alue Askel Oletus | Asiakas | Maaritelméa Sivu

5.1 Estotaajuusalue 1 fnin— 0,1Hz | 0,0Hz 6-28
alaraja par.5.2

5.2 | Estotaajuusalue 1 frnin—Tmax 0,1Hz | 0,0Hz 0 = Estotaajuusalue leiole 6-28
ylaraja 1.1)(1.2) toiminnassa

5.3 Estotaajuusalue 2 fnin— 0,1Hz | 0,0Hz 6-28
alaraja par.5.4

5.4 | Estotaajuusalue 2 frnin—Tmax 0,1Hz | 0,0Hz 0 = Estotaajuusalue 2 ei ole 6-28
ylaraja 1.1)(1.2) toiminnassa

5.5 Estotaajuusalue 3 fnin— 0,1Hz | 0,0Hz 6-28
alaraja par.5.6

5.6 | Estotaajuusalue 3 frnin—Tmax 0,1Hz | 0,0Hz 0 = Estotaajuusalue 3 ei ole 6-28
ylaraja 2.1)@1.2 toiminnassa

Ryhma 6, Moottorin ohjausparametrtit

Nro. | Parametri Alue Askel | Oletus |Asiakas| M&aritelm&a Sivu
6.1 Moottorin ohjaus- @ 0—1 1 0 0 =Taajuusohjaus 6-28
tapa 1 = Nopeusohjaus
6.2 Kytkentétaajuus 1,0—16,0kHz | 0,1 kHz|10/3,6 kHz 6-29
6.3 | Kenténheikennyspiste 30—500 Hz 1Hz Param. 6-29
11
6.4 | Jannite kentan- 15—200 % 1% 100 % 6-29
heikennyspisteess@ X Unmot
6.5 | U/f-kayran keski- @ 0,0—fmax 0,1Hz | 0,0Hz 6-29
pisteen taajuus
6.6 | U/f-kayran keski- @ 0,00-100,00%| 0,01% | 0,00 % Parametrin maksimiarvo = 6-29
pisteen jannite X Unmot param. 6.4
6.7 | Lahtdjannite @ 0,00-40,00% | 0,01% | 0,00 % 6-29
nollataajuudella X Unmot
6.8 | Ylijannitesaataja 0—1 1 1 0 = Saataja ei ole toiminnassa 6-30
1 = Saatajan toiminta sallittu
6.9 | Alijannitesaataja 0—1 1 1 0 = Saataja ei ole toiminnassa 6-30
1 = Saatajan toiminta sallittu

Huom! @ = Parametrin arvoa voi muuttaa vain seis-tilassa.
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Ryhma 7, Suojaukset
Nro. | Parametri Alue Askel | Oletus | Asiakas| Maéaritelma Sivu
7.1 | Ohjearvovian vaste 0—3 1 0 0 =Eitoimintaa 6-30
1 = Varoitus
2 =Vika, pysahtyy parametrin
4.7 mukaan
3 =Vika, pysahtyy vapaasti
pyorien
7.2 | Vaste ulkoiseen vikaan 0—3 1 2 0 =Eitoimintaa 6-30
1 = Varoitus
2 =Vika, pysahtyy parametrin
4.7 mukaan
3 =Vika, pysahtyy vapaasti
pyorien
7.3 | Moottorin vaihevahti 0—2 2 2 0=Eitoimintaa 6-30
2=Vika
7.4 | Maasulkusuojaus 0—2 2 2 0=Eitoimintaa 6-30
2=Vika
7.5 | Moottorin lampdsuoja 0—2 1 2 0 =Eitoimintaa 6-31
1 = Varoitus
2=Vika
7.6 | Moottorinlampodsuojan  |50,0—150,0%| 1,0% | 100,0 % 6-31
kulmapisteen virta X InMOTOR
7.7 | MoottorinlAmpodsuojan 5,0—150,0% | 1,0% | 45,0% 6-32
nollataajuuden virta X lnmoTOR
7.8 | Moottorin lampodsuojan 0,5—300,0 0,5 17,0 Oletusarvo on asetettu moottorin 6-32
aikavakiot minutes min. min. nimellisvirran mukaan
7.9 | Moottorin lampdsuojan 10—500 Hz 1Hz 35Hz 6-33
kulmapisteen taajuus
7.10| Jumisuoja 0—2 1 1 0 =Eitoimintaa 6-33
1 = Varoitus
2=Vika
7.11 | Jumivirtaraja 5,0—200,0% | 1,0% | 130,0% 6-34
X lnmoTor
7.12 | Jumiaika 2,0—120,0s | 1,0s 15,0s 6-34
7.13| Maksimijumitaajuus 1—fmax 1Hz 25Hz 6-34
7.14 | Alikuormitussuoja, 0—2 1 0 0 =Eitoimintaa 6-35
toiminto 1 = Varoitus
2=Vika
7.15 | Alikuormitussuoja, 10,0—150,0%| 1,0% | 50,0% 6-35
kent. heik. alueenkuorma] X TpmoToOR
7.16 | Alikuormitussuoja, 5,0—150,0% | 1,0% | 10,0% 6-35
nollataajuuden kuorma X TaMOTOR
7.17 | Alikuormitussuoja, 2,0—600,0s | 1,0s 20,0s 6-35
alikuormitusaika
Vacon Oyj Puhelin: 0201-2121 Fax: 0201-212 205
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Ryhma 8, Automaattisen jalleen kdynnistyksen parametrit
Nro. | Parametri Alue Askel | Oletus | Asiakas | Maaritelméa Sivu
8.1 | Autom.jalleen kaynn.: 0—10 1 0 0 = Ei toiminnassa 6-36
Yritysten lukumaara
8.2 | Autom.jalleenkaynn.: 1—6000s 1ls 30s 6-36
Yritysaika
8.3 | Autom.jlleen kdynn.: 0—1 1 0 0 = Kiihdyttaen 6-37
Kaynnistysmuoto 1 = Vauhtikaynnistys
8.4 | Autom.jalleen kaynn. 0—1 1 0 O=Ei 6-37
alijanniteviassa 1=Kylla
8.5 | Autom.jalleen kaynn. 0—1 1 0 O=Ei 6-37
ylijanniteviassa 1=Kylla
8.6 | Autom.jalleen kaynn. 0—1 1 0 O=Ei 6-37
ylivirtaviassa 1=Kylla
8.7 | Autom.jalleen kaynn. 0—1 1 0 O=Ei 6-37
ohjearvoviassa 1=Kylla
8.8 | Autom.jalleen kaynn. 0—1 1 0 O=Ei 6-37
yli/alilampdviassa 1=Kylla
Vacon Oyj Puhelin: 0201-2121 Fax: 0201-212 205

Paivystys:
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Ryhma 9, Pumppu- ja puhallinautomatiikan erkoisparametrit

Nro. | Parametri Alue Askel Oletus |Asiakas| Maaritelma Sivu

9.1 | Apukayttdjen lukumaara 0—3 1 1 6-38

9.2 | Apukaytto 1:n kaynnis- frnin—Tmax 0,1Hz | 51,0Hz Saadettavanmoottorin taajuus, 6-38
tysraja jolla 1. apukayttd kaynnistyy

9.3 | Apukayttd 1:n pysay- frnin—Tmax 0,1Hz | 25,0Hz Séaadettavan moottorin taajuus, 6-38
tysraja jolla 1. apukaytto pysahtyy

9.4 | Apukaytto 2:n kaynnis- frnin—Tmax 0,1Hz | 51,0Hz Saadettavan moottorin taajuus, 6-38
tysraja jolla 2. apukayttd kaynnistyy

9.5 | Apukayttd 2:n pysay- frnin—Tmax 0,1Hz | 25,0Hz Séaadettavan moottorin taajuus, 6-38
tysraja jolla 2. apukayttd pysahtyy

9.6 | Apukaytto 3:n kaynnis- frnin—Tmax 0,1Hz | 51,0Hz Saadettavan moottorin taajuus, 6-38
tysraja jolla 3. apukayttd kaynnistyy

9.7 | Apukayttd 3:n pysay- frnin—Tmax 0,1Hz | 25,0Hz Séaadettavan moottorin taajuus, 6-38
tysraja jolla 3. apukayttd pysahtyy

9.8 | (varattu)

9.9 | (varattu)

9.10 | Apukayttojen kaynnistys-| 0,0-300,0s| 0,1s 40s Aika, jonka séaadettavan moottorin | 6-38
viive taajuden tulee olla yli apukayton
kaynnistysrajan ennen kaynnistysta
9.11 | Apukayttdjen pysaytys- | 0,0-300,0s| 0,1s 20s Aika, jonka sdadettavan moottorin | 6-38
viive taajuden tulee olla alle apukéaytdn
pysaytysrajan ennen pysaytysta
9.12 | Ohjearvoaskelapuk.1:n | 0,0-100,0% | 0,1 % 0,0 % % ohjearvon maksimista 6-39
kaynnistyksen jalkeen
9.13| Ohjearvoaskel apuk.2:n | 0,0-100,0%| 0,1% 0,0 % % ohjearvon maksimista 6-39
kaynnistyksen jalkeen
9.14 | Ohjearvoaskel apuk.3:n | 0,0-100,0%| 0,1 % 0,0 % % ohjearvon maksimista 6-39

kaynnistyksen jalkeen

9.15| (varattu)

9.16 | Lepotaajuus O0—fmax 0,1Hz | 0,0Hz Taajuus, jonka alle sdédettavan 6-39
moottorin taajuus on laskettava
ennen nukkumisviiveen laskennan
aloittamista ( 0,0 = toim. ei kaytossa

9.17 | Lepoviive 0,0-3000,0s| 0O,1s 30,0s Aika, jonka taajuuden tulee olla alle | 6-39
par. 9. 16 ennen taajuusmuuttajan
pysaytysta

9.18 | Havahtumisraja 0,0-100,0%| 0,1% 0,0 % Uudelleenkaynnistysraja kuntaa- | 6-39

juusmuuttaja on pysaytetty nukku-
mistoiminnolla
(% oloarvon maksimista)

9.19 | Havahtumistoiminta 0—1 1 0 0 = Havahtuminen rajan alituksesta | 6-39
1 =Havahtuminen rajan ylityksesta
9.20 | PI-saatgjan ohitus 0—1 1 0 1 = Pl-saataja ohitettu 6-40

Taulukko 6.5-1 Erikoisparametrit, Ryhmét 2—9.

Huom! @ = Parametrin arvoa voi muuttaa vain seis-tilassa.

Vacon Oyj Puhelin: 0201-2121 Fax: 0201-212 205
Paivystys: 040-8371 150 E-mail: vacon@vacon.com



Vacon Pumppu-japuhallinautomatiikka Sivu 6-17

6.5.2 Ryhmien 2—9 parametrien kuvaus

2.1 DIAZ toiminto
1. Ulkoinenvika, sulk. kosketin = vika ndytetdan ja moottori pysahtyy, kun
kosketin sulkeutuu
2: Ulkoinen vika, avautuva kosk. = vika naytetddn ja moottori pysahtyy, kun

kosketin avautuu
3. Kay valmis kosketin avoin = moottorin kdynnistaminen on estetty

kosketin sulk. = moottori on kaynnistettavissa
4: Kiihd. / Hid. kosketin avoin = kiihdytys-/hidastusaika 1 valittu
ajan valinta kosketin sulk. = kiihdytys-/hidastusaika 2 valittu
5. Taakse kosketin avoin = eteen
kosketin sulk. = taakse
6. Ryomintataaj. kosketinsulk.  =rydmintataajuus valittu taajuusohjeeksi
7: Vikakuittaus  kosketin sulk. = kuittaa kaikki viat
8: Kiihd./Hid. toiminnat estetty
kosketin sulk. = lopettaa kiihdyttdmisen ja hidastamisen

kunnes kosketin avataan

9: DC-jarrutuskasky
kosketin sulk. = DC-jarrutus toimii kunnes kosketin
avataan, katso kuva 6.5.-1.
DC-jarruvirta asetetaan parametrilla 4. 8.

10: Moottoripot. metri YLOS
kontakti sulk. = Ohjearvo kasvaa, kunnes kosketin avataan

A
Lahtdtaajuus

Param. 4. 10
s

t

>
>

DIA3
KAY
SEIS UD012K32

DIA3: DC-jarrun ohjaustulo, seis-ohjelmointi = hidastaen

A
Lahtbtaajuus

—

>
>

DIA3
KAY
SEIS UD012K32

DIA3: DC-jarrun ohjaustulo, seis-ohjelmointi = vapaasti pydrien

Kuva 6.5-1 DIA3 DC-jarrun aktivointitulona.

Vacon Oyj Puhelin: 0201-2121 Fax: 0201-212 205
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2.3

2.4
2.5

2.6

2.8

DIA3 toiminto
Valinnat samat kuin parametrilla 2.1 paitsi :

10: Moottoripotentiom. ALAS kosketin sulk.= Ohjearvo laskee, kunnes
kosketin avataan

U, signaalialue

0 = signaalialue 0—10 V
1 = asiakaskohtainen asettelualue asiakaskohtaisesta minimista (par. 2. 4)
asiakaskohtaiseen maksimiin (par. 2. 5)

U, asiakaskohtainen minimi/maksimi

Nailla parametreilla voit asettaa U, signaalialueen mihin tahansa valilla 0—10 V.

Minimin asetus: Aseta U, signaali minimi tasolleen, valitse parametri 2. 4, paina
Enter-painiketta

Maksimin asetus:Aseta U, signaali maksimi tasolleen, valitse parametri 2. 5,
paina Enter-painiketta

Huom: Parametriarvot voidaan asetella vain talla menetelmalla (ei Selainndppéi-

mill&).

U, signaalin kaanto

Parametri 2. 9 =0, ei kdantba
analogiselle U, -signaalille.

Parametri 2. 9 = 1, analogisen
U, -signaalin kaanto.

U, signaalin suodatusaika

Suodattaa hairioita analogisesta ’ Suodattamaton

U, -signaalista. signaali
Pitka suodatusaika hidastaa oh- 100% |
jauksen vasteaikaa.
Katso kuva 6.5-2.

63% |- - f-----A--_sgnaal_______

t[s]

> UD012K15

Kuva 6.5-2 U, -signaalin suodatus.

Analogiatulon I, signaalialue
0=0—20 mA

1=4—20mA

2 = asiakaskoht. signaalialue

Vacon Oyj

Puhelin: 0201-2121 Fax: 0201-212 205
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2.9 Analogiatulon I, asiakaskoh-
2.10 tainen minimi/maksimi
Nailla parametreilla voit asettaa
l;, signaalialeen mihin tahansa
valilla 0—20 mA.
Minimin asetus:
Aseta | signaali minimi
tasolleen, valitse parametri 2. 9,
paina Enter-painiketta
Maksimin asetus:
Aseta | signaali maksimi
tasolleen, valitse parametri 2. 10,
paina Enter-painiketta
Huom! Parametriarvot voidaan
asetella vain talla menetelmalla % 4
(ei Selainnéppaimilld). Sonaagiamaton
100% A - -
2.11 Analogiatulon | k&anto
Parametri 2. 11 = 0, ei analogia-
signaalin |_kaantoa. 63% ||/ _signaali
Parametri 2. 11 = 1, analogia- !
signaalin I_kaanto.
2.12 Analogiatulon | suodatusaika
Suodattaa hairidita analogisesta t[s]
tulosignaalista I, ,. ‘ Par 2 12. >
Pitka suodatusaika hidastaa oh- S upoL2Ks0
jauksen vasteaikaa. Kuva 6.5-3 Analogiatulon I, suodatusaika
Katso kuva 6.5-3. : g in '
2.13 DIAS toiminto
1. Ulkoinenvika, sulk. kosketin = vika naytetddn ja moottori pysahtyy, kun
kosketin sulkeutuu
2: Ulkoinen vika, avautuva kosk. = vika naytetdan ja moottori pysahtyy, kun
kosketin avautuu
3. Kay valmis kosketin avoin = moottorin kaynnistaminen on estetty
kosketin sulk. = moottori on kdynnistettavissa
4: Kiihd. / Hid. kosketin avoin = kiihdytys-/hidastusaika 1 valittu
ajan valinta kosketin sulk. = kiihdytys-/hidastusaika 2 valittu
5. Taakse kosketin avoin = eteen
kosketini sulk. = taakse
6. Ryomintataaj. kosketinsulk. = ryomintataajuus valittu taajuusohjeeksi
7. Vikakuittaus  kosketin sulk. = kuittaa kaikki viat
8: Kiihd./Hid. toiminnat estetty
kosketin sulk. = lopettaa kiihdyttamisen ja hidastamisen,
kunnes kosketin avataan
9: DC-jarrutuskasky
kosketin sulk. = DC-jarrutus toimii, kunnes kontakti avataan,
katso kuva 6.5-1.
DC-jarruvirta asetetaan parametrilla 4. 8.
Vacon Oyj Puhelin: 0201-2121 Fax: 0201-212 205
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2. .14

2.15

2.19

2.20

2.21

2.22

2.23

Moottoripotentiometrin laskentanopeus

Maarittelee, kuinka nopeasti ohjearvo muuttuu moottoripotentiometriohjausta
kaytettdessa.

Pl-s&éatédjdn ohjearvosignaali (Paikka A)

0 Analogien janniteohje liitimilta 2—3, esim. potentiometriohje

1 Analoginen virtaohje liittimilta 4—5, esim. signaalimuunnin

2 Paneelin ohjearvo r2, asetellaan paneelin ohjearvosivulla (ref)

3 Taajuusohjetta muutetaan digitaalituloilla DIA2 ja DIA3.
- kytkin tulossa DIA2 suljettu = taajuusohje kasvaa
- kytkin tulossa DIA3 suljettu = taajuusohje vahenee
Taajuusohjeen muutosnopeus voidaan asettaa parametrilla 2. 14.

4 Sama toiminta kuin valinnalla 3, mutta taajuusohje asetetaan aina
minimitaajuuteen (par. 1. 1) kun taajuusmuuttaja pysaytetaan.
Kun parametrin 2. 15 arvoksi on asetettu 3 tai 4 parametrien 2.1 ja
2. 2 arvoksi muuttuu automaattisesti 10.

Pl-sdétéjédn oloarvosignaalin valinta
Oloarvotulo 1
Oloarvotulo 2

Nailla parametreilla vaitaan Pl-s&atdjan oloarvo.

Oloarvo 1 minimin skaalaus

Asettaa Oloarvo 1:n skaalauksen minimipisteen, katso kuva 6.5-4.
Oloarvo 1 maksimin skaalaus

Asettaa Oloarvo 1:n skaalauksen maksimipisteen, katso kuva 6.5-4.

4 Skaalattu 4 Skaalattu
oloarvo [%)] oloarvo [%]

0T 200~ — === —mmmmm a

Par. 2. 19 = 30%

Par. 2. 20 = 80% 765

(15,3 mA)
Par. 2.19 = -30%
Par. 2. 20 = 140%

I I

. Oloarvo- _ 1 Oloarvo-

80 100 tulo [%] 30" o0 100 140 tulo [%]
+ —

<
t > <

w

10,0 V 0 !
)| 20,0 mA 0 20,0 mA
16,8 20,0mA 4 20,0 mA UD012K34

»OO
20w
[ YeX=]

=

o

o

Kuva 6.5-4 Esimerkkeja Pl-s&détéjan oloarvon skaalauksesta.

Oloarvo 2 minimin skaalaus

Asettaa oloarvo 2:n skaalauksen minimipisteen, katso kuva 6.5-4.
Oloarvo 2 maksimin skaalaus

Asettaa oloarvo 2:n skaalauksen maksimipisteen, katso kuva 6.5-4.
Eroarvon k&anto

Talla parametrilla voidaan kdantaa Pl-sdatdjan eroarvo ja siten Pl-sdatgjan
toiminta ts. kun eroarvo kasvaa, pienenee lahtotaajuus.

Vacon Oyj
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2.24 PI-sé&étéjén ohjearvon nousuaika
2.25 PI-sé&étéjén ohjearvon laskuaika

Parametreilla voidaan asettaa Pl-saatajan ohjearvon muutosnopeudet 0:sta 100
%:iin ja pain vastoin. N&in voidaan hidastaa ohjearvon liian nopeita muutoksia
esim. kaynnistystilanteessa

2.26 Suoran taajuusohjeen (Paikka B) signaalin valinta

0 Analoginen janniteohje liitimiltd 2—3, esim. potentiometriohje

1 Analoginen virtaohje liittimiltd 4—5, esim. signaalimuunnin

2 Paneelin ohjearvo r2, asetellaan paneelin ohjearvosivulla (ref)

3 Taajuusohjetta muutetaan digitaalituloilla DIA2 ja DIA3.
- kytkin tulossa DIA2 suljettu = taajuusohje kasvaa
- kytkin tulossa DIAS suljettu = taajuusohje vahenee
Taajuusohjeen muutosnopeus voidaan asettaa parametrilla 2. 14.

4 Sama toiminta kuin valinnalla 3, mutta taajuusohje asetetaan aina
minimitaajuuteen (par. 1. 1) kun taajuusmuuttaja pysaytetaan.
Kun parametrin 2. 15 arvoksi on asetettu 3 tai 4 parametrien 2. 1ja
2. 2 arvoksi muuttuu automaattisesti 10.

2. 27, Ohjauspaikan B minimin ja maksimin skaalaus

2.28 Asetusrajat: 0 < par. 2. 27 < par. 2. 28 < par. 1. 2.
Jos par. 2. 28 = 0 skaalaus ei ole toiminnassa
Katso kuvat 6.5-5 ja 6.5-6.

. A L
4 Lahtotaajuus Lahtotaajuus

Maks. taajuus, par 1. 2 Maks. taajuus, par 1. 2
— = 4

Par. 2. 28

Analogia- i Analogia-
T Min. taajuus, par 1. 1 tulo [V] —“ Min. taajuus, par 1. 1 ! tulo [l/]
0 iO UDO:2K35 0 io UD(;KIS
Kuva 6.5-5 Ohjauspaikan B Kuva 6.5-6 Ohjauspaikan B ohjearvon
ohjearvon skaalaus. Skaalaus, par. 2. 28 =0.
Vacon Oyj Puhelin: 0201-2121 Fax: 0201-212 205
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3.1 Analogialdhddén sisélté

%
Suodattamaton
signaali

Parametrilla valitaan analogia-
[ahdon siséaltd 7 mahdollisuudes-

ta. Ks. taulukko s. 6-10. 100% A - -

Suodatettu

el |/ signaali

3.2 Analogialdhddn suodatusaika

Suodattaa analogialahtoa.
Katso kuva 6.5-7.

UD012K16

Kuva 6.5-7 Analogialdhdén suoda-
tus.

3.3

Analogialdhdédn kdéantd Y

ey e . Analog.
Kaantaa analogialahtdsignaalin: aeo-
max. lahtdsign. = minimi asetusarvo
min. lahtdsign. = max. asetusarvo

0MANG T~ """ |

12 mA —
m Param. 3.5

=50%

10 mA

. Param. 3.5
N = )0/
amA N\ S RN 100%

|
| Param. 3. 5

| = 200% Param. 3. L:lla valittu

signaalin maks. arvo
>

UDO012K17

Kuva 6.5.2-8 Analogialdhdén omA ‘,
kaanto. ° o "

3.4 Analogialdhddn minimi

Méaaérittelee analogialahdoén ole-
maan joko 0 mA tai 4 mA (elava

nolla ). Katso kuva 6.5-9.
3.5 Analogialdhdén skaalaus

Analogialdhdon skaalaus.
Katso kuva 6.5-9.

Signaali

Signaalin max.arvo

Laht6taajuus
Lahtovirta
Moott. nopeus
Momentti
Moott. teho
Moott. jannite
Vélip. jannite
Pl-ohjearvo
Pl-oloarvo 1
Pl-oloarvo 2
Pl-eroarvo

PI-1&ht6

Maks. taajuus (p. 1. 2)
2Xlher

Maks. nop. (n, x f.../f.)
2XTomot
2 X Py ot
100% x U
1000 V
100 % x ohjearvo maks,
100 % x oloarvol maks,
100 % x oloarvo2 maks,
100 % x eroarvo maks.

100 % x PI-lahtd maks.

nMot

Kuva 6.5-9 Analogialéhdén
skaalaus.

A
Analog.
lahto-

virta Param. 3.5

20MA—|=—~ -~~~ -~~~ 9~ ~-—-~-~—-~

=100%

‘7: 50%
I

Parhm. 3. 1:l14 valitun

sigrjaalin maks. arvo
>

>

T
10 UD012K18
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3.6 Digitaalildahddn sisélté
3.7 Releldhdon 1 sisélté
3.8 Relaldhdoén 2 sisélté
Asetusarvo Selitys
0 = Ei kdytdssa Ei toiminnassa
Digitaalilahté DO1 on alhaalla ja johtaa virtaa seké ohjel-
moitavat releléhdét (RO1, RO2) ovat aktiivisia, kun:
1 = Valmis Taajuusmuuttaja on valmis toimimaan
2 =Kay Taajuusmuuttaja toimii
3 =Vika On tapahtunut vikalaukaisu
4 =Vika kdannetty Laht6 on aktiivinen, kun vikalaukaisua ei ole tapahtunut
5 = Vacon ylilampévaroitus Jaahdytyselementin lampdtila on saavuttanut +75°C
6 = Ulkoinen vika tai varoitus Vika tai varoitus riippuen parametrista 7. 2
7 = Ohjearvovikatai -varoitus Vika tai varoitus riippuen parametrista 7. 1
- jos analogiaohje on 4—20 mA ja signaali on <4mA
8 = Varoitus Aina kun varoitus on voimassa
9 = Taaksepéin Taaksepéin-ohjaus on annettu
10= RyOmintanopeus Rydmintédnopeusohjaus on annettu
11 = Asetellussa nopeudessa Lahtétaajuus on saavuttanut ohjearvon
12= Moottorisdataja aktiivinen Ylijannite- tai ylivirtasdataja on toiminnassa
13= Lahtétaajuusvalvonta 1 Lahtotaajuus on alittanut / ylittnyt asetellun
Alarajan/ Ylarajan (par. 3. 9 ja 3. 10)
14= La&ht6taajuusvalvonta 2 Lahtotaajuus on alittanut / ylittnyt asetellun
Alarajan/ Ylarajan (par. 3. 11 ja 3. 12)
15= Momentinvalvonta Momentti ei valvonta-alueella
16= Ohjearvon valvonta Ohjearvo ei valvonta-alueella
17= Ulkoisen jarrun ohjaus Ulkoisen jarrun irroitus ja paalleohjaus cohjelmoitavilla
viiveilla (par. 3. 17 ja 3. 18)
18= Ohjaus riviliittimelta Taajuusmuuttajan ohjaus tapahtuu riviliittimelté
19= Taajuusmuuttajan lampdtila- Taajuusmuuttaja l[Ampdtila on ylittanyt/alittanut asetellun
rajavalvonta valvontarajan (par. 3. 19 ja 3. 20)
20= Suunta eri kuin pyyntd Moottorin pydrimissuunta on ohjauskéskyn vastainen
21 = K&ant. ulkoinen jarrun ohjaus Ké&énteinen jarrun ON/OFF ohjaus (par. 3.17 ja 3.18),
ulostulo aktiivinen kun jarrun ohjaus OFF
22-27 = Ei kaytossa Ei toiminnassa
28 = Apukayttd 1 : n kd&ynnistys Kaynnistaa ja pysayttaa apukayttdé 1:n
29 = Apukayttd 2 : n kaynnistys Kaynnistaa ja pysayttaa apukayttdé 2:n
30 = Apukayttd 3 : n kaynnistys Kaynnistaa ja pysayttaa apukayttdé 3:n
Taulukko 6.5.-2 Digitaalildhdén DO1 ja ldhtéreleiden RO1 and ROZ sisélto.
3.9 L&htétaajuuden valvontaraja 1, valvontatoiminta
3. 11 L&htétaajuuden valvontaraja 2, valvontatoiminta

0 = ei valvontaa
1 = alarajavalvonta
2 =ylarajavalvonta

Jos lahtdtaajuus alittaa tai ylittda asetellun rajan (3. 10, 3. 12), aktivoituu digitaali-
l&ahtd DO1 tai relelahté RO1 tai RO2 riippuen parametrien 3. 6—3. 8 asetuksesta.

3. 10 Léahtétaajuuden valvontarajan 1 arvo
3.12 Lahtétaajuuden valvontarajan 2 arvo

Parametriasetuksilla 3. 9 ja 3. 11
valvottavan laht6taajuuden arvo.
Katso kuva 6.5-10.
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Par3.10|------=--=- -~

upoizk1e b
>

Esim: |91 ROl_—/v 21|RO1— |21 ROl_—/

22|ROY 22 ROllp 22|ROY
23|ROI— 23| ROY 23| ROI—

Kuva 6.5-10 Léhtétaajuuden
valvonta.

3. 13 Momentin valvonta, toiminnan
mdéaérittely

0 = Ei valvontaa
1 = Alarajan valvonta
2 =Ylarajan valvonta

Jos laskennallinen momentin arvo alittaa/ ylittdd asetellun rajan (3. 14), aktivoituu
digitaalilahté DOL1 tai relelahtd RO1 tai RO2 riippuen parametrien 3. 6—3. 8 ase-
tuksesta.

3. 14 Momentin valvontarajan arvo
Laskennallisen momentin raja-arvo, jota valvotaan parametriasetuksilla 3. 13.
3.15 Ohjearvon valvonta, toiminnan mé&darittely

0 = Ei valvontaa

1 = Alarajan valvonta

2 = Ylarajan valvonta

Jos ohjearvo alittaal/ylittaa asetetun rajan (3. 16), ktivoituu digitaalilahté DO1 tai
relelahté RO1 tai RO2 riippuen parametrien 3. 6—3. 8 asetuksesta.

3.16 Ohjearvon valvontarajan arvo
Taajuusarvo, jota valvotaan parametriasetuksella 3. 15.

3.17 Ulkoisen jarrun poiskytkentéviive
3. 18 Ulkoisen jarrun pédéllekytkentéaviive

Parametrien avulla ulkoisen jarrun poiskytkenta ja paallekytkenté voidaan "tahdis-
taa" Seis- ja Kay-signaaleihin halutulla viiveella, ks. kuva 4.5-11.

Jarrun ohjaussignaali voidaan ohjelmoida joko digitaalilahtoon DO1 tai relel&ht66n
RO1 tai RO2, ks. parametrit 3. 6—3. 8.

3. 19 Taajuusmuuttajan lampdtilarajan valvontatoiminto

0 = Ei valvontaa
1 = Alituksen valvonta
2 = Ylityksen valvonta

Jostaajuusmuuttajan jaahdytyselementin [ampdtila ylittdd/alittaa parametrilla 3. 20
asetellun rajan saadaan waroitussignaali joko digitaalilaht6én DO1 tai relelahté6n
RO1 tai RO2, ks. parametrit 3. 6—3. 8.
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3.20

AKX
N

A
N w

a)

toee = Par. 3. 17 toy = Par. 3. 18

Ulkoinen jarru: ‘

. ! T
El jarrutusta ! I Digitaali- tai
jarrutus ON | l relelahto
—_— |
! |

DIAL: Kay eteenp.

Seis

DIA2: Kay taaksep.
Seis t

>

UDO012K45
b)

toe = Par. 3. 17 toy = Par. 3. 18

OFF

Ulkoinen jarru: ‘

El jarrutusta
jarrutus ON

DIAL: Kay-
pulssi
DIA2: Seis-
pulssi

Digitaali- tai
relelahtd

Kuva 6.5-11 Ulkoisen jarrun ohjaus  a) Kdy/Seis-ohjausvalinta, par. 2. 1 =0, 1 tai 2
b) Kdy/Seis-ohjausvalinta, par. 2. 1 = 3.

Taajuusmuuttajan lampdétilavalvonnan asetusarvo

Taajuusmuuttajan lAmpétila, jonka ylitystd/alitusta valvotaan parametrilla 3. 19.

Kiihtyv./ Hidastuv. rampin 1 muoto
Kiihtyv./ Hidastuv. rampin 2 muoto

Kun nopeuden muutoksiin halutaan pehmeytta, kaytetaan lineaarisen muutoksen
sijasta ns. S-kayraa. Tassa kiihdytys- tai hidastusrampin alku- ja loppup&&han muo-
dostetaan pyoristys kuvan 6.5-12 mukaan.

Pydristys muodostetaan parametrilla 4. 1 kiihdytys- ja hidastusaikaa 1 koske-
ville nopeuden muutoksilla. Parametrilla 4. 2 pyoristetddn muutosta kiihdytys- ja hi-
dastusajan 2 ollessa kysymyksessa.

Asettamalla ko. parametrin arvo nollaksi kiihtyvyys ja hidastuvuus toimivat lineaarisesti
ilman pyoristyksia. Asettamalla timéa arvo 0,1—10 s vélille saadaan sitéd pehmeampi
nopeuden muutos mitd suurempaa arvoa kaytetddn. Katso kuva 6.5-12.

Kiihtyvyysaika 2
Hidastuvuusaika 2

Kiihtyvyysaika on se aika, mik& kuluu l&htbntaajuuden nousemiseen asetetusta
minimitaajuudesta asetettuun maksimiin askelmaisessa ohjeen muutoksessa. Hi-
dastuvuusaika maaritelladn painvastaisessa muutoksessa. Tama parametripari
antaa mahdollisuuden kayttaa kahta kiihdytys-/hidastusaikaparia samassa sovelluk-
sessa. Muutosajat 2 saadaan kayttoon tassa sovellutuksessa digitaalitulolla, joka
on ohjelmoitu tahan valintaan.

Vacon Oyj
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A
[HZ]

[t]
Kuva 6.5-12 S-kayré kiihdytykses- UD012K20
séd/hidastuksessa.

4.5 Jarrukatkoja

0 = Jarrukatkoja ei kaytdssa
1 = Jarrukatkoja ja -vastus asennettu
2 = Ulkoinen jarrukatkoja

Kun jarrukatkoja on valittu kayttéon, kuorman ja moottorin hitausmassan energia
voidaan syottaa jarrukatkojalla vastukseen. Nain voidaan kayttaa hidastuksessa
yht& suurta momenttia kuin kiihdytyksessa.

4.6 K&aynnistystoiminto
Kiihdyttaen:

0  Taajuusmuuttaja kdynnistyy 0 Hz:lld ja kiihdytta& aseteltuun ohjetaajuuteen ase-
tellulla kiihdytysajalla. (Kuorman hitausmassa saattaa kuitenkin pidentaa kiih-
dytysaikaa.)

Vauhtikaynnistys:

1 Taajuusmuuttaja on mahdollista k&ynnistaa pyorivaan moottoriin sité pysaytta-
mattd. Taajuusmuuttaja etsii automaattisesti nopeuden, jolla moottori pyoérii.
Taman jalkeen se muuttaa l&htétaajuuden aseteltua kiihdytys- tai hidastuvuus-
aikaa kayttaen ohjetaajuuteen.

Tata k&ynnistysmuotoa voidaan kayttaa silloin, kun ei haluta tai ei voida pysayt-
t&& moottoria ennen sen kytkemista taajuusmuuttajan ohjaukseen.

4.7 Pysé&ytystoiminto

Vapaasti pyorien:
0  Kun taajuusmuuttaja saa seis-ohjauksen, se jattda moottorin vapaasti pyori-
maan ilman ohjausta.

Hidastaen:

1 Kun taajuusmuuttaja saa seis-ohjauksen, se hidastaa moottoria asetettua hi-
dastusaikaa kayttaen tai, jos kuorman hitausmassa on suuri aseteltuun hidas-
tukseen nahden, niin nopeasti kuin se on mahdollista ilman ylijannitelaukaisua.
Mikali hidastusta halutaan nopeuttaa, on kaytettava jarrukatkojaa ja -vastusta.

4.8 DC-jarrutusvirta

Maadrittelee tasavirran, joka ohjataan moottoriin DC-jarrutuksen aikana.
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4.9

DC-jarrutusaika pysédytyksessé

Maarittelee jarrutustoiminnon ja jarrutusajan pysaytyksessa. Katso kuva 6.5-13.

0 DC-jarrutus ei ole kaytdssa

>0 DC-jarrutus on kaytdssa ja sen toiminta riippuu pysaytystoiminnon asettelusta,
(param. 4. 7), ja jarrutusaika parametrin 4. 9 arvosta:

Parametri 4. 7 (Pyséaytystoiminto) = 0 (vapaasti pyorien):

Kun taajuusmuuttaja saa seis-ohjauksen, se alkaa valitttmasti syottaa aseteltua
tasavirtaa moottorille. Talla tavalla moottori voidaan pysayttéa nopeimmalla
mahdollisella tavalla ilman jarrukatkojaa.

Jarrutusaika riippuu asetellun ajan liséksi laht6taajuuden arvosta, jolla seis-

ohjaus annetaan. Jos laht6taajuus on >moottorin nimellistaajuus (par 1. 11),
on jarrutusaika aseteltu (param.4. 9). Jarrutusaika lyhenee lineaarisesti laht6-
taajuuden laskiessa. Kun lahtdtaajuus on <10 % nimellisestd, on jarrutusaika

10 % asetellusta jarrutusajasta.

\
fout

\ N Laht6taajuus

< .
N Moottorin nopeus
\/

N
AN
AN
N
N

\
DC-jarru paalla \\

AN
N\
AN

fout

fn +

Lahtotaajuus

Moottorin nopeus

0,1 an

/

\

« T— DC-jarru paalla
\

‘ t=1xpar.4.9

KAY
SEIS

\

t=0,1xpar. 4.9
KAY
SEIS

\4

UD012K21

Kuva 6.5-13 DC-jarrutusaika, kun param.4. 7 = 0.

Param. 4. 7 (Pyséaytystoiminto) = 1 (hidastaen):

Kun taajuusmuuttaja saa seis-ohjauksen, se hidastaa moottorin nopeutta ase-
tettujen hidastuvuusparametrien mukaan parametrilla 4. 10 maarattyyn taajuu-

teen, jossa DC-jarrutus alkaa.

Jarrutusaika maaritellaéan
parametrilla 4. 9.

Jos kuorma sisaltda suuren
hitausmassan, suositellaan
kaytettavaksi jarrukatkojaa
ja -vastusta.

Katso kuva 6.5-14.

Kuva 6.5-14 DC-jarrutus,kun
param. 4. 7 = 1.

A

|
|
|
|
|
|
|
:
|
Par.4.10 -------- oo
|
|
|
|
|
|

DC-jarrutus

t

>

KAY
SEIS

t="Par. 4.9

UDO012K23
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4.10 DC-jarrutuksen aloitustaajuus
Katso kuva 6.5-14.
4. 11 Jarrutusaika kdynnistyksessé

0 DC-jarrutusta ei kayteta

>0 DC-jarrutusta kaytetaan A
kaynnistyksessa. Talla pa- Lahtotaajuus
rametrilla maaritellaan DC-
jarrutuksen aika.

Jarrutuksen jalkeen laht6-
taajuus nousee siten, kuin
parametriasetuksilla on
maaratty. (kaynnistystoimin-

to par. 4. 6; muutosajat t
parl.3jal.4/4.3ja4.4). ' par 4. 11! -
Katso kuva 6.5-15 .
KAY
Kuva 6.5-15 DC-jarrutus kdynnis- SEIS UDO012K22
tyksessaé.

4.12 Ryémintétaajuusohje

Parametriarvo maarittelee rydmintataajuuden. Ryémintataajuus voidaan ohjel-
moida aktivoitumaan digitaalitulolla DIA3. Katso parametri 2. 2.

5.1 Estotaajuuksien alue Alaraja/
52 Yldraja
5.3 A ‘
5.4 Joissakin sovellutuksissa tietyt [Lahtotaajuus He]
55 l&htotaajuudet aihettavat mekaa-
5.6 nisia resonansseja. Naila | f---------------
parametreilla voidaan asetella .
kolme estotaajuusaluettavalila | | ______________ v
0—f__. Katso kuva 6.5-16. | |
Estotaajuusalueen yli | |
"hypéataan” kiintyvyys- ja : :
. L7 . . 51 | 5.2
hidastuvuusaikojen mukaisesti. 5 3 5 4
55 | 5.6
3 3 Ohjearvo [Hz]
Kuva 6.5-16 Esimerkki estotaajuus- \ \ >
alueen asetuksesta. UD012K33
6.1 Moottorin ohjausmuodot
0 = Taajuusohjaus: Riviliittimen ja paneelin ohjearvot ovat taajuusohjeita
ja taajuusmuuttaja saataa lahtoétaajuutta (lahtétaajuu-
den resoluutio 0,01 Hz)
1 = Nopeussaato: Riviliittimen ja paneelin ohjearvot ovat nopeusohjeita
ja taajuusmuuttaja saataa moottorin pyorimisnopeut-
ta (sdatotarkkuus £ 0,5%).
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6.2 Kytkentéataajuus
Moottorin aani pienenee kykentataajuutta nostamalla. Kykentataajuuden nostaminen
lisda laitteen havitita ja pienentéé sen jatkuvaa kuormitettavuutta.
Ennenkuin muutat kytkentataajuutta tehdasasetuksesta 10 kHz (3,6 kHz >30 kW
tehoilla), tarkista sallittu kuormitettavuus kayttdohjekirjan kappaleen 5.2 kuvassa 5.2-
3 olevista kayrista.
6.3 Kentdnheikennyspiste
6.4 Kentédnheikennyspisteen jannite
Kentanheikennyspiste on lahtdtaajuus, jossa lahtdjannite saavuttaa maksimiarvon-
sa (par. 6. 4). Kentéanheikennyspisteen ylapuolella lahtéjannite pysyy asetellussa
maksimiarvossaan.
Kentanheikennyspisteen alapuolella Iahtojannite riippuu U/f-kéyran asettelupara-
metreista 1. 8, 1. 9, 6. 5, 6. 6 ja 6. 7. Katso kuva 6.5-17.
Kun parametrit 1. 10 ja 1. 11,moottorin nimellisjannite ja nimellistaajuus, on asetettu,
myos parametrit 6. 3 and 6. 4 asettuvat automaattisesti vastaaviin arvoihin.
Jos haluat kayttaa kentanheikennyspisteelle ja maksimijannitteelle poikkeavia
arvoja, muuta ndma parametrit vasta, kun olet asettanut parametrit 1. 10 ja 1.11.
6.5 U/f-kéyré, keskipisteen taajuus
Jos ohjelmoitava U/f-kayra on valittu parametrilla 1. 8, talla parametrilla maari-
tetaan kayran keskipisteen taajuus. Katso kuva 6.5-17.
6.6 U/f-kédyré, keskipisteen jénnite
Jos ohjelmoitava U/f-kayra on valittu parametrilla 1. 8, talla parametrilla maari-
tetédan kayran keskipisteen jannite. Katso kuva 6.5-17.
6.7 L&htéjénnite nollataajuudella
Jos ohjelmoitava U/f-kayra on valittu parametrilla 1. 8, talla parametrilla maari-
tetdan nollataajuuden jannite. Katso kuva 6.5-17.
A U]
Un - - -
Par 6. 4 g'rﬁte'-‘lﬁ;g’%igoomrm : Kentanheikennyspiste
Par.6.6 | |
(Olet. 10%) ‘ ‘
Olet 1308 | | SRS g
Par. 6. 5 Par. 6. 3
(Olet. 5 HZ) UD012K08
Kuva 6.5-17 Ohjelmoitava U/f-ké&yrd.
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6.8 Ylijénnitesdétéaja

6.9 Alijdnnitesé&aéatéjéa
Jos kayttosovellus edellyttdd vakiona pysyvaa taajuutta jdnnitevaihteluista huolimatta,
voidaan néilla parameteilla kytkea ylijannite- ja /tai alijannitesaatja pois toiminnasta.
Saatgjien toiminnan poiskytkenta saattaa auttaa tilanteissa, joissa syottéverkon jannite
vaihtelee enemman kuin -15%—+10% ja tasté johtuen taajuusmuuttajan lahtdtaajuus
vaihtelee vastaavasti.
Jannitesdatajien poiskytkenta saattaa puolestaan aiheuttaa yli-/alijannitelaukaisuja.

7.1 Ohjearvovian vaste
0 = Ei vastetta
1 = Varoitus
2 = Vikailmoitus, pysaytystoiminto vian havaitsemisen jalkeen parametrin 4.7 mukaan
3 = Vikailmoitus, pysaytystoiminto vian havaitsemisen jalkeen aina vapaasti pytrien
Varoitus- tai vikailmoitus generoidaan, jos 4—20 mA ohjearvosignaalia kayte-
tdén ja signaali putoaa alle 4 mA. Varoitus- tai vikailmoitus voidaan ohjelmoida
digitaalilahtoon DO ja/tai relelahtdon RO1 tai RO2.

7.2 Vaste ulkoiseen vikaan
0 = Ei vastetta
1 = Varoitus
2 = Vikailmoitus, pyséaytystoiminto vian havaitsemisen jalkeen parametrin 4.7

mukaan

3 = Vikailmoitus, pysaytystoiminto vian havaitsemisen jalkeen aina vapaasti py6rien
Ulkoinen vika on ohjelmoitava johonkin digitaalituloon. Varoitus- tai vikailmoitus
generoidaan, kun digitaalitulossa on aktiivinen ulkoinen vikasignaali. Katso
pararametri 2. 2. Varoitus- tai vikailmoitus voidaan ohjelmoida digitaalilahtéén DO1
jaltai relelahtéon RO1 tai RO2.

7.3 Moottorin vaihevahti
0 = Ei toimintaa
2 =Vika
Moottorin vaihevahti valvoo etta moottorin jokaisessa vaiheessa kulkee virtaa ja tekee
tarvittaessa vikalaukaisun. Talla parametrilla voidaan vaihevahti ohjelmoida pois
toiminnasta

7.4 Maasulkusuojaus
0 = Ei toimintaa
2 =Vika
Maasulkusuoja valvoo etta moottorin vaihevirtojen summa on nolla ja tekee
tarvittaessa vikalaukaisun. Talla parametrilla voidaan maasulkusuojaus ohjelmoida
pois toiminnasta. Laitteen ylivirtasuoja on kuitenkin aina toiminnassa ja estaa laitteen
rikkoutumisen oikosulku- ja suurivirtaisissa maasulkutilanteissa.
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Moottorin lampdsuojaparametrit 7. 5—7. 9
Yleista

Moottorin lAmpésuojan tarkoituksena on suojata moottoria ylikuumenemiselta. Taajuusmuuttaja
voi syottaa moottorille sen nimellisvirtaa suurempaa virtaa. Jos moottorin kuormitustilanne vaatii
virtaa, joka on suurempi kuin moottorin nimellisvirta, moottori voi ylikuumeta. Ylikuumeneminen
on mahdollista etenkin alhaisilla pyorimisnopeuksilla, silla silloin moottorin jaahdytyskyky on
heikentynyt ja kuormitettavuus on vastaavasti pienempi. Jos moottori on varustettu ulkoisella

jaéhdytyspuhaltimella, kuormitettavuuden pieneneminen ei ole niin suuri.

Moottorin lampodsuojan toiminta perustuu laskenta-
malliin, joka kayttaa taajuusmuuttajan lahtovirtaa
moottorin kuormitustilanteen laskentaan. Kun taa-
juusmuuttaja kytketddn jannitteiseksi, laskenta-
malli kayttaa jadhdytyselementin lampdtilaa moot-
torin kéynnistyshetken lampétilan oletusarvona ja
moottorin ympariston lapdtilalle arvoa +40°C.

Moottorin lampdsuojaa voidaan saataa paramet-
riasetteluilla. Virtaraja |+ maarittelee kuormitusvir-
ran, jonka ylapuolella moottori ylikuormittuu. Taméa
virtaraja on riippuvainen lahtdtaajuudesta ja se
asetellaan parametreilla 7. 6, 7. 7 ja 7. 9, katso
kuva 6.5-18. Parametrien oletusarvoina on nimel-

Lampenemakayra muuttuu suhteessa lahtovirran
neliddn. Lahtévirran arvolla I+ [Ampésuojan toimin-
takayra saavuttaa nimellispisteensa 100 %. Virran
arvolla 75 % x It lampenema saavuttaa 56 %:n
tason ja virralla 120 % x It lampenema saavuttaa
144 %:n tason. LAmpdsuoja toimii (ks. par. 7. 5),
kun lampenema saavuttaa 105 %: tason.
Lampdsuojan toimintanopeutta voidaan muuttaa
parametrilla 7. 8. Mitd suurempi moottori on, sité
hitaammin se saavuttaa loppulampenemansa.

Moottorin [ampenemad valvotaan kayttépaneelin
naytén avulla, ks. kayttéohjeen taulukko 7.3-1:
Valvottavat/mitattavat signaalit.

lismoottorin lajikilven mukaiset arvot.

j VAROITUS!

Laskentamalliin perustuva ldmpoOsuoja ei suojaa moottoria
ylikuumenemiselta, jos moottorin jddhdytys on huonontunut
jaahdytysilman kierron estymisen, lian tai pélyn vaikutuksesta.

7.5 Moottorin ldmpdsuoja
Toiminnot:
0 = ei kaytossa
1 = varoitusilmoitus
2 = vikailmoitus
Vika- ja varoitustoiminnot antavat nayttoon saman ilmoituskoodin. Jos vikatoiminto
on kaytossa, kaytto pysahtyy ja aktivoi vikailmoituksen lampdrajan ylittyessa. Lamp6-
suojauksen poistaminen kaytdsta nollaa moottorin [ampeneman 0 %:Kksi.

7.6 Moottorin ld&mpdésuojan kulmapisteen virta
Virta-arvo voidaan asetella valilla 50,0—150,0 % x 1 ,, . -
Parametrilla asetellaan lampenemakayran kulmapisteen (par. 7. 9) ylapuolella
oleva toiminta-arvo, ks. kuva 6.5-18.
Arvo asetellaan prosentteina parametrilla 1. 13 asetellusta moottorin nimellisvirrasta
(ei taajuusmuuttajan |&htdvirrasta).
Moottorin nimellisvirta on virta, jolla moottoria voi nimellisolosuhteissa kuormittaa ilman
etta se ylikuumenee. Jos parametria 1. 13 muutetaan, muuttuu parametrin 7. 6 arvo
automaattisesti oletusarvoksi.
Parametrin 7. 6 (tai parametrin 1. 13) muuttaminen ei vaikuta taajuusmuuttajan mak-
similéahtdvirtaan, joka asetellaan parametrilla 1. 7.
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A I
Virtaraja
par.1.7
Ylikuormitusalue
Par.7.6 44— — — — — — — — — — 7
\
\
\
Par. 7.7 ¥ \
\
\
\
\ f
Kuva 6.5-18 Moottorin kuormitet- Par. ‘7_ 9 e o1
tavuuden asettelut.

7.7

7.8

Moottorin ldmpdbsuojan nollataajuuden virta

Virta-arvo voidaan asetella valilla 10,0—150,0 % X |,,motor-
Parametrilla asetellaan lampeneméakayran nollataajuuden virta-arvo.

Ks. kuva 6.5-18.

Oletusarvo on maaritelty olettaen, etta moottorilla ei ole ulkoista jadhdytys-
puhallinta. Jos moottori on varustettu ulkoisella puhaltimella, tAman parametrin

arvoksi voidaan asetella ~90 %.

Arvo asetellaan prosentteina para-
metrilla 1. 13 asetellusta moottorin
nimellisvirrasta (ei taajuusmuuttajan
l&htovirrasta). .

Moottorin nimellisvirta on virta, joll

moottoria voi nimellisolosuhteissa
kuormittaa ilman ettd se ylikuumenee.

Moottorin ld&mpdésuojan aikavakio

Jos parametria 1. 13 muutetaan, muuttuu para-
metrin 7. 7 arvo automaattisesti oletusarvoksi.

Parametrin 7. 7 (tai parametrin 1. 13) muuttaminen
ei vaikuta taajuusmuuttajan maksimilahtévirtaan,
joka asetellaan parametrilla 1. 7.

Aikavakio voidaan asetella valilla 0,5—300 min.

Aikavakio vastaa moottorin lampenemaaikavakiota. Mit& suurempi moottori on sita
pidempi on aikavakio. Lampdsuojan laskentamallissa aikavakio on aika, jona
laskennallinen lampenemakayra saavuttaa 63 % loppuarvostaan.

Moottorin lampdaikavakio méaraytyy
moottorin konstruktion perusteella ja
se on valmistajakohtainen.

Aikavakion oletusarvo lasketaan para-
metreilla 1. 12 ja 1. 13 annetuista
moottorin nimellistiedoista. Jos jom-
paa kumpaa parametreista muutetaan,
muuttuu aikavakion arvo automaatti-
sesti uuteen oletusarvoonsa.

Jos moottorin tg -aika on tunnettu (moottori-valmista-
jan antama), voidaan aikavakio asetella sen mu-
kaan. Peukalosaanndén mukaan aikavakio voidaan
laskea: T [min] = 2 x tg [3] (ts On aika, jonka moottori
voi kdyda ylikuumenematta kuusinkertaisella nimel-
lisvirralla). Jos taajuusmuuttaja kytketdan seistilaan,
muuttuu aikavakio automaattisesti kolminkertaisek-
si, koska talléin moottorin jadhdytys perustuu ilman
vapaaseen kiertoon.
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7.9 Moottorin ldampdésuojan kulmapisteen taajuus

Taajuus voidaan asetella valilla 10—500 Hz.
Lampenemakéayran kulmpiste on taajuus, jonka ylépuolella moottorin kuormitet-
tavuuden oletetaan pysyvan vakiona. Katso kuva 6.5-18.

Parametrin oletusarvo maaraytyy parametrilla 1. 11. asetetusta moottorin nimel-
listaajuudesta. 50 Hz:n moottorilla se on 35 Hz ja 60 Hz:n moottorilla 42 Hz, yleisesti
se on 70 % kentanheikennyspisteen taajuudesta (parametri 6. 3). Jos parametreja
1. 11 tai 6. 3 muutetaan, muuttuu tdman parametrin arvo automaattisesti uuden
oletusarvon mukaiseksi.

A
Moottorin lampétila

= T — —
i | Laukaisualue Ir A
105% ; | l
|
/1' | e————— X\
{\gﬁf’t' I Laukaisu/varoitus
virta | par. 7.5
I/t |
!
I~  i_._.
Aikavakio T")
Moottorin lampétila © = (|/|-|-)2 X (1-e'UT) Aika

»
|

*) Muuttuu moottorikoon mukaan,
asetellaan parametrilla 7. 8 UMCH7_92

Kuva 6.5-19 Moottorin Idmpétilan mé&érittdminen.

Jumisuoja, parametrit 7. 10— 7. 13
Yleista

Jumisuoja suojaa moottoria lyhyen ajan ylikuormitus tilanteissa kuten jumittuneesta akselista.
Jumisuojan reaktioaika voidaan asettaa lyhyemmaksi kuin moottorin lampdédsuojan. Jumitila
maaritelld&n kahden parametrin, 7.11. jumivirran ja 7.13 jumitaajuuden, perusteella. Jos virta on
suurempi kuin sille asetettu arvo ja ulostulo taajuus pienempi kuin sille asetettu arvo, jumitila on
tosi. Itse asiassa mitdén suoraa tietoa akselin py6rimisesta ei ole vaan jumisuoja on eraanlainen
ylivirtasuoja.

7.10 Jumisuoja
Toiminnot:
0 = ei kaytossa
1 = varoitusilmoitus
2 = vikailmoitus
Vika- ja varoitustoiminnot antavat nayttéon saman ilmoituskoodin. Jos vikatoiminto
on kaytossa, kaytto pysahtyy ja aktivoi vikailmoituksen.

Jumisuojauksen poistaminen kaytosta nollaa jumiaikalaskurin.
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7. 11 Jumivirtaraja

Jumivirtaraja voidaan asetella A
valilla 0,0—200 % X lyyotor- !

Jumitilassa moottorivirran tulee
olla tdméan rajan ylapuolella para-
metrilla 7. 12 asetellun jumiajan
ennenkuin suoja toimii. Katso
kuva 6.5-20. Parametriarvo ase- LG
tellaan prosentteina parametrilla
1. 13 asetellusta moottorin nimel-
lisvirrasta. Jos parametria 1. 13 Par. 7. 11 ‘
muutetaan, muuttuu tdman para- !
metrin arvo automaattisesti }

|

|

uuden oletusarvon mukaiseksi.

f
Kuva 3.6-20 Jumisuojan paramet- - ‘ 1 >
rien asettelu. ar. 7. UMCH7_11

7.12 Jumiaika

Aika voidaan asetella valilla 2,0—120 s.

Jumisuojan toiminta perustuu ylés-/alaslaskuriin, joka laskee kokonaisjumiaikaa,
katso kuva 6.5-21.

Jos kokonaisjumiaika ylittaa talla parametrilla asetetun ajan, toimii jumisuoja
parametrilla 7. 10 m&aritellylla tavalla.

7.13 Maksimijumitaajuus
A Jumiaikalaskuri

Taajuus voidaan asetella valilla
1_fr_nax (par. _1'_ 2). o Laukaisualue
Jumialue rajoittuu talla paramet-

. s Lo . Par. 7. 12 +
rilla asetetun lahtdtaajuuden ala-

puolelle, katso kuva 6.5-20.

Lauk./varoitus
par. 7. 10

UMCH7_12

Aika

!

%??:Jimia J I_I \—

Kuva 6.5-21 Jumiajan laskeminen.

Alikuormitussuoja, parametrit 7. 14— 7. 17
Yleista

Moottorin alikuormitussuojan tehtdvana on valvoa, etta kayttd ei pyori ilman kuormitusta. Jos
moottorin akselilta poistuu kuormitus, saattaa prosessissa tai kdyton mekaanisissa osissa olla
jotain vialla, esim. katkennut kayttéhihna tai kuiva pumppu.
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Moottorin alikuormitussuojan toiminta voidaan
asetella parametreilla 7. 15 ja 7. 16. Alikuormitus-
suojan toimintakayra on nollataajuuden ja kentéan-
heikennystaajuuden (par. 6. 3) kautta kulkeva
nelidllinen kayra. Alle 5 Hz:n taajuuksilla alikuormi-
tussuojan toiminta on estetty, katso kuva 6.5-22.

Alikuormitussuojan parametriarvot asetellaan pro-
sentteina moottorin nimellismomentista. Parametria
1. 13, moottorin nimellisvirta ja taajuusmuuttajan
nimellisvirtaa Ict kaytetdan parametrien oletus-
arvojen maarittdmiseen. Jos moottorina kaytetaan
muuta kuin nimelliskokoista moottoria, huononee
momentin laskentatarkkuus.

7.14 Alikuormitussuojan toiminto
Toiminnot:
0 = ei kaytossa
1 = varoitusilmoitus
2 = vikailmoitus
Vika- ja varoitustoiminnot antavat nayttoon saman ilmoituskoodin. Jos vikatoiminto
on kaytossa, kaytto pysahtyy ja aktivoi vikailmoituksen.
Alikuormitussuojauksen poistaminen kaytosta nollaa alikuormitusaikalaskurin.
7.15 Alikuormitussuoja, kentdnheikennysalueen kuorma
Momenttiraja voidaan asetella valilld20,0—150 % X T, motor-
Tama parametriarvo maarittaa A .
L . . . Momentti
pienimman sallitun kuormitetta-
vuuden kentdnheikennyspisteen
taajuutta suuremmilla lahtétaa-
juuksilla. Katso kuva 6.5-22. Par. 7. 15 ‘
Jos parametria 1. 13 muutetaan, 1
muuttuu tdman parametrin arvo l
automaattisesti uuden oletus- }
arvon mukaiseksi. |
Par. 7. 16 !
Alikuormitysalue
|
| i
1 . . T Ll
Kuva 6.5-22 Minimikuormitusrajan 5 Hz Kentanheikennys- WMCH7.15
asettelut. piste par. 6. 3
7.16 Alikuormitussuoja, nollataajuuden virta
Momenttiraja voidaan asetella valilla 10,0—150 % X T motor-
Tama parametriarvo maarittda pienimman sallitun kuormitettavuuden nolla-
taajuudella. Katso kuva 6.5-22. Jos parametria 1. 13 muutetaan, muuttuu tdméan
parametrin arvo automaattisesti uuden oletusarvon mukaiseksi.
7.17 Alikuormitussuoja, alikuormitusaika
Aika voidaan asetella valilla 2,0—600,0 s.
Tama parametri maarittad pisimman mahdollisen alikuormitustilanteen kestoajan.
Alikuormitussuojan toiminta perustuu ylds-/alaslaskuriin, joka laskee
kokonaisalikuormitusaikaa, katso kuva 6.5-23. Jos laskurin arvo ylittaa talla paramet-
rilla asetetun arvon, suoja toimii parametrilla 7. 14 maaritellylla tavalla. Jos kaytto
pysaytetaan, aikalaskuri nollautuu.
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A Alikuorma-aikalaskuri
Laukaisualue
Par. 7. 17 +
I Lauk./
I varoitus
: par. 7. 14
|
|
|
|
|
: UMCH7 17
. Aika
i H H Alikuorma- — —
Kuva 6. 5-24 Alikuormitusajan Ei alile
laskeminen.

8.1 Automaattinen jélleenkdynnistys:  yritysten lukumééré
8.2 Automaattinen jélleenkdynnistys: yritysaika
Automaattinen jalleenkaynnistys kuittaa vian ja k&ynnistad moottorin parametreilla
8. 4 - 8. 8 valittujen vikalaukaisujen jalkeen. Kaynnistystoiminto jalleenkaynnistyk-
sessa méaaritellaan parametrilla 8. 3.
Parametri 8. 1 maarittelee, kuinka monta yritysta voidaan tehda parametrilla
8. 2 maaritettyna yritysaikana.
A _— s
Vikojen lukumaara
ajassa t = tyjg)
tiri tiri
44+ trial 4 : trial |
3+ |
2+ | Par.8.1=3
11 | I trial = Par. 8. 2
t
kolme vikaa nelja vikaa
g’IAE\IYS 7777777777777777777777777777777777 | UDO012K25
Kuva 6.5.-24 Automaattinen jélleenk&ynnistys.
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8.3

8.4

85

8.6

8.7

8.8

Yritysten lukumaaran laskenta alkaa ensimmaisesté jalleenkaynnistyksesta. Jos
lukumaara ei ylita parametrin 8. 1 arvoa yritysaikana, yritysten laskenta nollataan,
kun yritysaika on kulunut umpeen. Lukumaaran laskenta alkaa taas seuraavasta
jalleenkaynnistyksesta. Katso kuva 6.5-24.

Jos yritysmaaraksi ohjelmoidaan nolla, automaattinen jalleenkaynnistys ei ole
kaytossa.

Automaattinen jélleenkdynnistys: kdynnistystoiminta

Parametri madrittelee kaynnistystavan:
0 = Kaynnistys kiihdyttaen
1= vauhtikaynnistys, katso parametri 4. 6.

Automaattinen jélleenkdynnistys alijénnitevian jélkeen

0 = eiautomaattista jalleenkaynnistysta alijannitevian jalkeen
1= automaattinen jalleenkaynnistys alijannitevian jalkeen, kun valipiirin
jannite on palannut normaalitasolle

Automaattinen jélleenkdynnistys ylijénnitevian jélkeen

0 = eiautomaattista jalleenkaynnistysta ylijannitevian jalkeen
1= automaattinen jalleenkaynnistys ylijannitevian jalkeen, kun valipiirin
jannite on palannut normaalitasolle

Automaattinen jéalleenkdynnistys ylivirtavian jélkeen

0 = eiautomaattista jalleenkaynnistysta ylivirtavian jalkeen
1= automaattinen jalleenkaynnistys ylivirtavian jalkeen

Automaattinen jélleenkdynnistys ohjearvovian jélkeen

0 = eiautomaattista jalleenkéynnistysta ohjearvovian jalkeen
1= automaattinen jalleenkaynnistys ohjearvovian jalkeen, kun ohjearvo
on palannut normaalitasolle 4—20 mA.

Automaattinen jélleenkdynnistys yli-/alilampdvian jéalkeen

0 = eiautomaattista jalleenkaynnistysta yli-/alilampdvian jalkeen
1= automaattinen jalleenkaynnistys yli-/alilampdvian jalkeen, kun jaahdytys-
elementin lampdotila on palannut normaalitasolle -10C°—+75C°.
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9.1

Apukéyttéjen lukumééré

Talla parametrilla asetetaan kaytossa olevien apukayttdjen lukumaara. Apukayttéjen
paalleohjaukset ohjelmoidaan relelahddille tai digitaalilahdolle parametreilla 3.6-3.8 .
Tehdasasetuksena lukumaaréksi on asetettu 1 ja apukéayttd 1:n ohjaus on ohjelmoitu
relelahtd RO1:een.

Apukéayttoé 1:n kdynnistysraja
Apukéaytto 2:n kdynnistysraja
Apukéayttoé 3:n kdynnistysraja

Taajuusmuuttajalla sdédetyn kaytdn taajuus tulee ylittaa 1 Hz:lla nailla parametreilla
asetettu taajuus ennen kuin apukaytto kaynnistetdan. 1 Hz: ylityksella saadaan aikaan
hystereesi estamaan turhat kaynnistykset ja pysaytykset. Katso kuva 6.5-25.

Apukéaytté 1:n pyséytysraja
Apukéaytto 2:n pyséytysraja
Apukéaytté 3:n pyséytysraja

Parametreilla asetetaan taajuudet, jonka taajuusmuuttajalla séadetyn kayton taajuus
tulee alittaa 1 Hz:ll& ennenkuin apukayttd pysaytetdan. Pysaytysraja maaraa myos
taajuus arvon johon sdédetyn kaytn taajuus pudotetaan apukayton kaynistyksen jal-
keen. Katso kuva 6.5-25.

Apukéyttéjen kdynnistysviive

Taajuusmuuttajalla sdadetyn kaytdn taajuus tulee olla parametrilla 9. 10 asetetun ajan
yli apukaytén kaynnistysrajan ennen apukaytdn kaynnistysta. Viive on sama kaikille
apukaytdille ja silla voidaan estaa hetkellisten kaynnistysrajojen ylitysten aiheuttamat
turhat kaynnistykset. Katso kuva 6.5-25.

Apukéyttéjen pyséaytysviive

Taajuusmuuttajalla sdadetyn kayton taajuus tulee olla parametrilla 9. 11 asetetun ajan
ali apukaytdn pysaytysrajan ennen apukayton pysaytysta. Viive on sama kaikille apu-
kaytdille ja silla voidaan estaé hetkellisten pysaytysrajojen alitusten aiheuttamat turhat
pysaytykset. Katso kuva 6.5-25.

Taajuus Taajuus
A A Apuk. kaynnistysviive
(par 9.10)
ha ]

Apuk. 1:n pys.raja
(par9.3) -1Hz

P Taajuuden
Apuk. 1:n kaynnistysraja (par 9.2) + 1 Hz 1:n kaynni . X ' liséys
| _ Apuk: Iin k& ynnisysraja par9.2) +1Hz_ Apuk. L kéynnistysraja (par 9.2) + 1Hz __ o7 | L aihicns.
viiveen
. . aikana

Taajuus apuk 1n - __.--"",

pysaytyksen jalkeen

onpar.9.3-1Hz /

Taajuus apuk 1:n Taajuuden piene- I

kaynnistyksen jalkeen == neminen pysayt. =--¥-- 2 i
onypar. 9){3 + 1]Hz Fmin viiveen aikana ,(_,:(’-;)%Lrlké.g)l/)saytysvnve

Fmin
parll /= m === -=- -

H Apuk. 1:n pysaytystysraja
(par 9.3) -1 Hz

>

Virtaus Virtaus

Apukayttdjen kaynnistys- ja pysaytysviive = 0 Apukayttdjen kaynnistys- ja pysaytysviive > 0

Kuva 6.5-25 Esimerkki sdddetyn kdyton ja yhden apukdytdn kdynnistystéa ja
pyséytystd ohjaavien parametrien vaikutuksesta.

Vacon Oyj

Puhelin: 0201-2121 Fax: 0201-212 205
Paivystys: 040-8371 150 E-mail: vacon@vacon.com



Vacon Pumppu-japuhallinautomatiikka Sivu 6-39
9.12 Ohjearvoaskel apuk&ytto 1:n kdynnistyksen jdlkeen
9.13 Ohjearvoaskel apuk&ytto 2:n kdynnistyksen jdlkeen
9. 14 Ohjearvoaskel apukdytté 3:n kdynnistyksen jélkeen
Ohjearvoaskel lisétdédn automaatisesti ohjearvoon aina kun vastaava apukayttt kayn-
nistyy. Ohjearvoaskeleen avulla voidaan esimerkiksi kompensoida putkistossa lisdan-
tyneesta virtausmaarasta aiheutuva painehavié. Katso kuva 6.5-26.
Ohjearvo Pl-saatgjalle
Ohjearvoaskel 3
par. 9.14.\
Ohjearvoaskel 2 I
par. 9.13
Ohjearvoaskel 1 I
par. 9.12 N
Ohjearvo I
(analogiatulo)
>
Aika
kay
Apukaytto 1 seis
kay
Apukaytto 2 seis
kay
Apukaytto 3 seis
Kuva 6.5-26 Ohjearvon kasvatus apukéayttéjen kdynnistyksen yhteydessé.
9.16 Lepotaajuus
9.17 Lepoviive
Taman parametrin muuttaminen 0,0 Hz arvosta aktivoi lepotoiminnon, jossa taajuus-
muuttaja pysaytetaan automaattisesti kun saadettavan moottorin taajuus on lepotaa-
juusrajan (par. 9. 16) alapuolella yhtdjaksoisesti lepoviiveen (9. 17) verran. Seis-tilan
aikana automatiikka toimii koko ajan ja ohjaa taajuusmuuttajan Kay-tilaan kun para-
metreilla 9. 18 ja 9. 19 asetettu havahtumisraja saavutetaan. Katso kuva 6.5-27.
9.18 Havahtumisraja
Havahtumisrajalla maarataan oloarvosignaalin taso, jonka alituksesta tai ylityksesta
taajuusmuuttaja kaynnistetaan lepotilasta. Katso kuva 6.5-27.
9.19 Havahtumistoiminta
Parametrilla 9. 19 maarataan tapahtuuko havahtuminen oloarvorajan (par. 9. 18) ali-
tuksesta vai ylityksesta.
Vacon Oyj Puhelin: 0201-2121 Fax: 0201-212 205

Paivystys: 040-8371 150 E-mail: vacon@vacon.com
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Oloarvo

Havahtumisraja (param. 9.18 )

Aika

Lahtdtaajuus

t< tlepo (param. 9.17)

param. 9.16" T NI T TR

kaynnissa
Saéadetyn kayton

Kéy/Seis tila seis

Kuva 6.5-27 Esimerkki "lepotoimintoa” ohjaavien parametrien vaikutuksesta.

9. 20 Pl-sédétéjén ohitus

Parametrilla voidaan PI-s&&jan toiminta ohittaa. S&adetyn kayton taajuus ja apukaytto-
jen kytkentdkohdat maéaraytyvat oloarvosignaalin mukaan.

L &htotagjuus
MakSIMITABIUUS|. . ..o e E
(par. 1.2) apuk 2:n kaynnistysraja
apuk 1:n kaynnistysraja (par.9.4) ---.
(par.9.2)
Minimitac K1 ) a(puk 2:n)py§a'ytysra’a
inimitagjuus H apuk 1:n pysdytysraja par.9.5
(par. 11)  reeefeeeees ¥ (pard3) i Oloavo
' . >
Oloarvon %Ekaém
minimi
Tagjuusmuuttajan kéy
Kéy/seis ohjaus .
seis Kay
Apukéytto 1 seis kéy
seis |

Kuva 6.5-28 Esimerkki "sdddetyn kdyton ja kahden apukdytdn toiminnasta kun Pl-s&détéja
on ohitettu parametrilla 9. 20.

Vacon Oyj Puhelin: 0201-2121
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6.6 Valvottavat signaalit

Pumppu- ja puhallinautomatiikkasovelluksella on ylimaaraisia valvontasignaaleja (n20—n24).
Katso taulukko 6.6-1

Sign. Signaalin Yks. Selite
numero| nimi
nil Lahtotaajuus Hz Moottorille lahteva taajuus
n2 Moottorin nopeus rpm Laskennallinen moottorin pydrimisnopeus
n3 Moottorin virta A Mitattu moottorin ottama virta
n4 Moottorin momentti % Laskennallinen momentti/yksikon nimellismomentti
n5 Moottorin teho % Laskennallinen teho/yksikon nimellisteho
ne6 Moottorin jannite \% Laskennallinen moottorin jannite
nv DC-piirin jannite \% Mitattu DC-piirin jannite
na8 Lampdtila °C Jaahdytyselementin lampétila
n9 Kayttopaivalaskuri PP.pp Kayttopaivat ?, ei nollattavissa
n 10 Kayttétunnit, “trippi- HH.hh Kayttdtunnit ?, nollattavissa ohjelmoitavalla
laskuri” painikkeella n:o 3
n 11 MWh-laskuri MWh MWh koko kayttdaikana, ei nollattavissa
ni2 MWh, “trippi- MWh MWh, nollattavissa ohjelmoitavalla
laskuri” painikkeellan:o 4
n 13 Janniteanalogiatulo \% Analogiatulon U, + arvo (liitin n:o 2)
nl4 Virta-analogiatulo mA Analogiatulon | + ja |, - arvo (liitt. n:0 4 ja 5)
n15 Digitaalitulon tila, r. A Katso kuva 7.3-2 (Kayttéohje Vacon CX/CXL/CXS)
n16 Digitaalitulon tila, r. B Katso kuva 7.3-3 (Kayttdohje Vacon CX/CXL/CXS)
nl7 Digitaali- ja relelaht®- Katso kuva 7.3-4 (Kayttdohje Vacon CX/CXL/CXS)
jen tilatiedot
n18 Ohjelmaversio Ohjausohjelman versionumero
n19 Laitteen nimellisteho kw limoittaa laitteen teholuokan
n 20 Pl-saatajan ohjearvo % Prosentteja maksimi ohjearvosta
n21 Pl-s&atéjan oloarvo % Prosentteja maksim oloarvosta
n 22 Pl-saatajan eroarvo % Prosentteja maksimi eroarvosta
n23 Pl-saatajan l1ahto % Prosentteja sdatajan koko saatbalueesta
n24 Kéynnissa olevien apu- kpl
kayttdjen lukumaara
n 25 Moottorin lampeneméa % 100% = moottorin lAmpdtila on noussut nimellis
[Ampdon

1) PP = taydet paivat, pp = paivan desimaaliosa
2) HH = taydet tunnit, hh = tunnin desimaaliosa

Taulukko 6.6-1 Valvottavat/mitattavat signaalit.

0201-2121 Fax: 0201-212 205
040-8371 150 E-mail: vacon@vacon.com
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6.7 Paneelin ohjearvo

Pumppu- ja puhallinautomatiikkasovelluksella on ylimaarainen paneelin ohjearvo r2 joka voidaan
valita PI-s&atajan ohjearvoksi parametrilla 2. 15.

Ohjearvo Ohjearvon Alue Askel Toiminta
numero nimi
rl Taajuus- f Tt | 0,01 Hz | Taajuusohje paneeliohjaukselle ja
ohje I/O-liitimen paikka B:n ohjaukselle
r2 Pl-saatajan 0—100% |0,1% Pl-saatajan ohjearvo
ohjearvo
Taulukko 6.7-1 Paneelin ohjearvo.
Muistiinpanoja:
Vacon Oyj Puhelin: 0201-2121 Fax: 0201-212 205

Paivystys:

040-8371 150
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Valvontasivu (MON) Viat ja varoitukset
Koodi Signaalin nimi Yks. : "
V1 |L&ht6taajuus Hz Koodi Vika
V 2 | Moottorin nopeus rpm F1 Ylivirta
V 3 | Moottorin virta A F2 Ylijannite
V 4 | Moottorin momentti % F3 Maasulku
V5 | Moottorin teho % F 4 Invertterivika
V 6 | Moottorin jannite \% F5 Latauskytkin
V 7 | DC-piirin jannite \% F9 Alijannite
V 8 |Lampdtila °C F 10 Syé6ttovaihevalvonta
V9 |Kayttopaivalaskuri PP.pp F11 Lahtévaihevalvonta
V 10 | Kayttétunnit, HH.hh F12 Jarrukatkojanvalvonta
"trippilaskuri” F 13 Vacon-alilampétila
V 11 | MWh-laskuri MWh F 14 Vacon-ylilampdétila
V 12 | MWh-lask., "trippil." MWh F 15 Moottori jumissa
V 13 | Janniteanalogiatulo \% F 16 Moottorin ylilampétila
V 14 | Virta-analogiatulo mA F 17 Moottorin alikuorma
V 15 | Digitaalitulon tila,r.A Katso F 18 Analogiatulonkomponenttivika
V 16 |Digitaalitulon tila,r. B kuva Polariteettivika
V 17 | Digitaali- ja relelah- alap. F 19 Lisékortin tunnistusvika
téjen tilatiedot F 20 10 V:n jannitereferenssi
V 18 | Ohjelmaversio F 21 24 V:n apujannite
V 19 | Laitteen nimellisteho kW F 22 EEPROMin
V 20 | Moottorin lampenema % F 23 tarkistussummavika
— — = T Vain'Pl-saatgjassa | | F 24
V 20 |PI-saatajan ohjearvo % F 25 Mikroprosessorin watchdog-vika
V 21 | Pl-s&éatéjan oloarvo % F 26 Paneelin kommunikointiv.
V 22 | Pl-saatajan eroarvo % F 29 Termistorisuojaus
V 23 | Pl-saatajan lahto Hz F 36 Analogiatulo | 4-20 mA <4 mA
V 24 | Moottorin lampen. % F 41 Ulkoinen vika
2) Fiictaydet i, Bhotumnin desmaiosa. varoitukset
Digitaalitulojen ja -lahtdjen tila A 15 Moottori jumissa
A 16 Moottorin ylikuumeneminen
. A 17 Moottorin alikuorma
V1S g o (aktivinen || | A 24 Vikahistorian, MWh-laskurien tai
) ) kayttopaiva/kayttotuntilaskurin
Dig. tulon tila A Esimerkki: o arvot ovat voineet muuttua
0.011 Tulo Liun edellisessé sdhkokatkoksessa
: DIA1 8 A28 Sovelluksen vaihdossa hairio
suljettu A 30 Disbalanssi vika
DIA2 9 A 45 Vacon-ylilampétilavaroit.
suljettu A 46 Ohjearvovaroitus, analogiatulon
DIA3 10 I+ <4 mA
auki A 47 Ulkoinen varoitus
Ohjelmoitavat painikkeet (BTNS) ENTER-painike @
Painike- Painikkeen Toiminto Takaisinkytkentatieto
numero nimi 0 1
b1l Suunta Muuttaa moottorin pyorimis- | Suunta Suunta Takaisinkytkentatieto valkkyy
suunnan. Aktiivinen vain, eteenpdin taaksepain niin kauan kuin suunta on eri
kun ohjauspaneeli on aktiivi- kuin kasky
nen ohjauspaikka.
b2 Aktiivinen Valitsee aktiiviseksi ohjaus- | Ohjaus Ohjaus
ohjauspaikka | paikaksi riviliittimet tai riviliittimilta ohjauspaneelilta
ohjauspaneelin.
b3 Nollaa kaytto- | Nollaa painettaessa kaytto- | Ei nollaa Nollaa kayttotuntilaskurin
tuntilaskurin | tuntilaskurin (trippimittarin) (trippimittarin)
b4 Nollaa MWh- |Nollaa painettaessa MWh- Einollaa Nollaa MWh-trippilaskurin
laskurin trippilaskurin
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VACON huoltoliikkeet Suomessa:

LANSI-SUOMI

Vacon Oyj

PL 25

65380 VAASA

Puh. 0201 2121, Fax. 0201-212 205

Vacon Traction Oy

Alasniitynkatu 30

33700 TAMPERE

Puh. 0201 2121, Fax. 0201-212 710

KESKI-SUOMI

Fortum Service Oy

PL 39

73101 LAPINLAHTI

Puh. (020) 4547 855, Fax. (020) 4547 854

Fortum Service Oy

PL53

40801 VAAJAKOSKI

Puh. (010) 4545 600, Fax. (010) 4545 611

Fortum Service Oy

PL 249

78201 VARKAUS

Puh. (010) 4547 890, Fax. (010) 4547 899

Jalleenmyyja:

POHJOIS-SUOMI

Oy Botnia Mill Service Ab
94200 KEMI
Puh. (010) 4663 999 , Fax. (010) 4663 620

YIT-Service Oy

Paulaharjuntie 20

90501 OULU

Puh. (020) 4336 773, Fax.(020) 4336 774

ETELA-SUOMI

YIT-Service Oy

PL50

04251 KERAVA

Puh. (020) 4332 890, Fax. (020) 4332 885

YIT-Service Oy

Nauhakuusenkatu 8

55610 IMATRA

Puh. (020) 4336 300, Fax. (020) 4336 329

YIT-Service Oy

Tommilantie 2B

28610 PORI

Puh. (02) 6337 799, Fax. (02) 6337 790
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