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Réitt till &ndringar, utan ytterligare information, férbehélles.



ANVANDERMANUAL OCH "FIVE IN ONE+" -APPLIKATIONSMANUAL

Dessa tva manualer ser dig allman information om hur du skall anvanda Vacon
frekvensomvandlare samt hur du, vid behov, anvander "Five in One+" applikationerna.

Denna manual forser dig med behdvlig information for att kunna installera, ta i drift och
anvanda Vacon CX/CXL/CXS frekvensomvandlare. Vi rekommenderar dig att lasa
manualen noggrannt.

Om du behéver en annan applikation eller annorlunda I/O-signaler valj fran kapitel 11, Five
in One applikationerna, en applikation som battre passar dina behov. Ytterligare informa-
tion om dessa applikationer finns i "Five in One+" -applikationsmanualen.

Vanligen kontakta din lokala leverantor om nagot problem uppstar vid installeringen och
drifttagningen. Vacon Plc ansvarar pa inget satt for foljder, varken indirekta eller direkta,
av att frekvensomriktaren anvands i strid med anvisningarna.
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INFORMATION OM MANUALEN

Denna manual forser dig med behovlig
information for att kunna installera, ta i drift
och anvdnda Vacon CX/CXL/CXS
frekvensomvandlaren. Vi rekommenderar dig
att lasa manualen noggrannt. Atminstone de

féljande 10 stegen i “Snabb-Guiden” nedan
maste utféras under installationen och
drifttagningen av omvandlaren. Vanligen
kontakta din lokala leverantér om nagot
problem uppstar vid installeringen och
drifttagningen.

Drifttagning, Snabb-Guide

1 Kontrollera att leveransen motsvarar
din order, se kapitel 3.

2 Fore alla drifttagningsatgarder bor du
noggrant lasa igenom séakerhets-
instruktionerna i kapitel 1.

3 Kontrollera minimiutrymmena vid
sidan av omformaren och omgivnings-
forhallandena enligt kapitel 5.2, tabell
4.3-1a, fore den mekaniska
installationen.

4 Kontrollera dimensionen pa motor-
kabeln, natkabeln, huvudsakringar och
kontrollera kabelanslutningarna enligt
kapitel 6.1.1, 6.1.2 och 6.1.3.

5 Fore installation av kablar, 1as kapitel
6.1.4.

6 Styrkabeldimensioner och jordnings-
metoder beskrivs i kapitel 6.2. Den
visade signalkonfigureringen, i kapitel
10.2, géaller for grundapplikationen.
Kom ihag att koppla de digitala in-
gangarnas gemensamma ingangar.

7 Anvandningen av kontrollpanelen
beskrivs i kapitel 7.

8 | Grundapplikationen finns endast 10
parametrar forutom vardena fran
motorns markskylt, parameter- och
applikationslas. Alla dessa har logiska
forhandsinstallningar. For att
sakerstalla basta mojliga funktionalitet
séatt atminstone:

- motorns nominella spanning

- motorns nominella frekvens

- motorns nominella hastighet

- motorns nominella strém

Satt aven natspanningsparametrarna.

9 Drifttagningen utfors enligt instruk-
tionerna i kapitel 8, Drifttagning.

10Vacon CX/CXL/CXS ar nu klar for
anvandning.

Om du behéver en annan applikation eller
annorlunda 1/O-signaler valj fran kapitel 11,
"Five in One+" -applikationerna, en
applikation som béttre passar dina behov.
Ytterligare information om dessa applikationer
finns i den separata "Five in One+"
applikationsmanualen.

Vacon Plc ansvarar pa inget satt for foljder,
varken indirekta eller direkta, av att
frekvensomriktaren anvands i strid med
anvisningarna.
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1 1 SAKERHET
ENDAST EN BEHORIG ELEKTRIKER FAR
A UTFORA DEN ELEKTRISKA INSTALLATIONEN. A

1.1 Varningar

Interna komponenter och kretskort ar spanningsférande (férutom
de isolerade 1/0O-plintarna) nar frekvensomvandlaren ar ansluten till
natet. Denna spanning ar mycket farlig och kan férorsaka dédsfall
eller allvarlig skada om du kommer i kontakt med densamma.

Motoranslutningarna U,V och W, och DC-bryggan/anslutningarna
for bromsmotstandet (+,-), ar spanningsforande nar frekvensom-
vandlare ar ansluten till natet, &ven nar motorn inte ar igang.

I/O-plintarna for styrsignalerna ar isolerade fran natspanningen, men
relautgdngarna och ovriga I/O-plintar (om bryggan X4 ar i OFF-lage,
se bild 6.2.2-1) kan ha en farlig spanning &aven nar
frekvensomvandlare inte ar spanningssatt.

Vacon CX/CXL/CXS har en stor kapacitiv [&ckstrom.

Om apparaten anvands som en komponent i en maskin, ar
maskintillverkaren skyldig att se till att frekvensomriktaren ar forsedd
med en natfranskiljare (EN60204-1).

Endast reservdelar levererade av Vacon Plc far anvéandas.

OOl W N

1.2 Sakerhetsforeskrifter

Installationsklassen fér Vacon frekvensomvandlare ar fast instal-
lation. Gor inga kopplingsarbeten eller matningar néar
frekvensomvandlaren ar inkopplad till natet.

Efter urkoppling fran natet vanta tills enhetens flakt stannat och
panelens indikeringar slocknat (om ingen panel finns se indikeringar
i locket ). Vanta darefter ytterligare 5 minuter innan nagra kopplingar
utfors i frekvensomvandlarens anslutningar. Enhetens lock far ej
heller ppnas innan denna tid 16pt ut.

N

Gor inga isolationsprov pa nagon del av omvandlaren.

Koppla bort motorkablarna innan nagra matningar utférs pa dessa
eller pa motorn.

ROr inte vid IC-kretsarna pa kretskorten. Statiska urladdningar kan
forstéra komponenterna.

Forsékra dig om att locket till frekvensomvandlaren ar fastsatt innan
enheten kopplas till natet.

Forsakra dig om att inga kondensatorer for faskompensering finns
inkopplade i motoranslutningen.

~N O 01 AW

Vacon Plc Tel: +358-201 2121 Fax: +358-201-212 205
Dejour: +358-40-8371 150 E-mail: vacon@vacon.com
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1.3 Jordning och jordfelsskydd For din egen sakerhet, vanligen observera de 1
speciella instruktioner markta med dessa
varningssymboler:

Frekvensomvandlaren skall alltid jordas med
en jordledare ansluten till jordningsplinten @

Frekvensomvandlarens interna jordfelsskydd
skyddar endast sjalva omvandlaren mot jordfel

i motorn eller motorkabeln. = Farlig spanning

Felstrombrytare fungerar nédvandigtvis inte

alltid riktigt tilsammans med frekvens-
omvandlare. Nar sddana brytare anvands skall A
deras funktion testas med jordfels-strémmar

som kan uppkomma i en fel-situation.

= Allmé&n varning

1.4 Kontroll av motorns hastighet

Varningssymboler

Forran motorn startas kontrollera att motorn ar ordentligt
fastmonterad.

2 Motorns hdgsta hastighet skall stéllas in enligt motorns och till denna
kopplade utrustnings storsta tillatna hastighet.

Forran motorns rotationsriktning &ndras kontrollera att detta kan
gOras utan risk.

Vacon Plc Tel: +358-201 2121 Fax: +358-201-212 205
Dejour: +358-40-8371 150 E-mail: vacon@vacon.com
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EU-direktiven

Vacon

2 EU-DIREKTIVEN
2.1 CE-maérkning

CE-markningen av en produkt garanterar dess
fria rorelse inom EU omradet enligt EU
reglerna. CE-méarkningen garanterar att
produkten uppfyller olika direktiv angaende
densamma (uppfyller EMC-direktiven och
ovriga mojliga krav i sa kallade direktiven for
nya procedurer).

Vacon CX/CXL/CXS frekvensomriktare ar
forsedda med CE-market i enlighet med "Low
Voltage Directive” (LVD), lagspannings-
direktivet, samti enlighet med EMC-direktivet.
FIMKO har varit det sa kallade behoriga organ
("Competent Body”), det laboratorium, med
rattighet att godk&nna utrustningar, som testat
och godként Vacon produkterna.

2.2 EMC-direktivet
2.2.1 Allméant

Overgéngsperioden for EMC-direktiven
upphorde 1.1.1996. Praktiskt taget alla
elektriska produkter berdrs av detta direktiv.
Direktivet stipulerar att den elektriska
apparaten inte far stéra sin omgivning med
elektromagnetisk stralning och att den aven
maste vara immun mot elektromagnetiska
stdrningar i omgivningen.

Vacon frekvensomformare uppfyller EMC-
direktivet vilket visas i en Teknisk Doku-
mentation ("Technical Construction File ).
Denna har blivit kontrollerad och godkand av
FIMKO (Competent Body). TCF har anvénts
som harmoniseringsinstrument for EMC-
direktivet.

2.2.2 Tekniska kriterier

Den grundlaggande iden var att utveckla en
familj av frekvensomriktare erbjudande de
mest anvandbara och kostnadseffektiva
produkterna som uppfyller kundens krav.
Redan i specifikationsfasen har konstruk-
tionen, lay-out och kretslésningar gjorts med
beaktande av EMC-problematiken.

Vacon CX/CXL/CXS marknadsfors i hela
varlden, detta medfor att EMC kraven varierar.
Malet var att uppfylla de langst gaende kraven
pa immunitet i alla omriktare medan uppfyllan-
det av kraven pa emission skulle kunna
anpassas till kundens specifika krav.

Produkter som inte uppfyller nagot av kraven
vad géller emission ar tankta for kunder utanfor
Europa eller for kunder vilka sjalva tar hand om
uppfyllandet av emissionskraven enligt EU-
direktivet.

2.2.3 Vacon EMC nivaer

Vacon frekvensomriktarna har delats in i tre
olika nivaer vad galler uppfyllandet av EMC
direktivet. Alla produkterna har i 6vrigt samma
funktioner och egenskaper. Deras EMC
egenskaper varierar enligt foljande:

CX- niva N:

Omriktare pa denna niva (N), Vacon xxCXxxxNx,
uppfyller inga krav vad galler emission, stralning,
utan ett separat RFI-filter. Med ett externt RFI-filter

uppfyller de EMC-kraven inom omgivningen tung
industri (EN50081-2, EN61800-3).

CXL, CXS -niva I:

Omriktare pa denna niva (1), Vacon xxCXL/SxxxIx,
uppfyller EMC-kraven inom omgivningen tung
industri (EN50081-2, EN61800-3).

CXL, CXS -niva C:

Omriktare pa denna niva (C), Vacon xxCXL/SxxxCx,
uppfyller EMC-kraven inom omgivningen
kommersiell och latt industri (EN50081-1,-2 ,
EN61800-3).

Alla produkter (nivderna N, |, C) uppfyller alla krav
pa immunitet (EN50082-1,-2 och EN61800-3).

2.2.4 Tillverkarens harmoniserings dekla-
ration (Manufacturer’s Declaration

of Conformity)

P& de foljande sidorna finns kopior av
Manufacturer’s Declaration of Conformity som
visar att Vacon omriktarna ar harmoniserade
med de olika EMC-nivaerna.

+358-201 2121
+358-40-8371 150

Vacon Plc Tel:
Dejour:

Fax: +358-201-212 205
E-mail: vacon@vacon.com
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EU DECLARATION OF CONFORMITY

Manufacturer's Name: Vaasa Control

Manufacturer's Address: P.O.BOX 25
Runsorintie 5
FIN-65381 VAASA
Finland

hereby declares that the product:

Product name: Vacon CX Frequency converter
Vacon CXL Frequency converter
Vacon CXS Frequency converter

Model number Vacon ..CX.....
Vacon ..CXL.....
Vacon ..CXS.....

has been designed and manufactured in accordance with the following standards:

Safety: EN 50178 (1995) and relevant parts of EN60950
(1992), Am 1 (1993), Am 2 (1993), Am 3 (1995), EN60204-1 (1996)

EMC: EN50082-2 (1995), EN61800-3 (1996)

and conforms to the relevant safety provisions of the Low Voltage Directive (73/23/
EEC) as amended by the Directive (93/68/EEC) and EMC Directive 89/336/EEC.

Itis ensured through internal measures and quality control that product conforms at all
times to the requirements of the current Directive and the relevant standards.

Vaasa 12.05.1997 Oc}; ’_%5:“‘7[7‘37?71-&

Veijo Karppinen
Managing Director

The last two digits of the year the CE marking was affixed _97

Vacon Plc Tel: +358-201 2121 Fax: +358-201-212 205
Dejour: +358-40-8371 150 E-mail: vacon@vacon.com
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EU DECLARATION OF CONFORMITY
We
Manufacturer's Name: Vaasa Control

Manufacturer's Address: P.O.BOX 25
Runsorintie 5
FIN-65381 VAASA
Finland

hereby declares that the product:
Product name: Vacon CX Frequency converter
Model number VACON ..CX...N. + VACON .RFI...
has been designed and manufactured in accordance with the following standards:

Safety: EN 50178 (1995) and relevant parts of EN60950
(1992), Am 1 (1993), Am 2 (1993), Am 3 (1995), EN60204-1 (1996)

EMC: EN50081-2 (1993), EN50082-2 (1995), EN61800-3 (1996)

Technical construction file

Prepared by: Vaasa Control Oy
Function: Manufacturer
Date: 03.05.1996
TCFno.: RP00012
Competent body
Name: FIMKO LTD
Address: P.O. Box 30 (Sarkiniementie 3)
FIN-00211 Helsinki
Country: Finland

and conforms to the relevant safety provisions of the Low Voltage Directive (73/23/
EEC) as amended by the Directive (93/68/EEC) and EMC Directive 89/336/EEC.

Itis ensured through internal measures and quality control that product conforms at all
times to the requirements of the current Directive and the relevant standards.

Vaasa 12.05.1997 b’«fi}“.. T pt—
Veijo Karppinen

Managing Director

The last two digits of the year the CE marking was affixed _97

Vacon Plc Tel: +358-201 2121 Fax: +358-201-212 205
Dejour: +358-40-8371 150 E-mail: vacon@vacon.com
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EU DECLARATION OF CONFORMITY
We
Manufacturer's Name: Vaasa Control

Manufacturer's Address: P.O.BOX 25
Runsorintie 5
FIN-65381 VAASA
Finland

hereby declares that the product:
Product name: Vacon CXL Frequency converter
Model number VACON ..CXL...I.
has been designed and manufactured in accordance with the following standards:

Safety: EN 50178 (1995) and relevant parts of EN60950
(1992), Am 1 (1993), Am 2 (1993), Am 3 (1995), EN60204-1 (1996)

EMC: ENS50081-2 (1993), EN50082-2 (1995), EN61800-3 (1996)

Technical construction file

Prepared by: Vaasa Control Oy
Function: Manufacturer
Date: 03.05.1996
TCFno.: RP00013
Competent body
Name: FIMKO LTD
Address: P.O. Box 30 (Sarkiniementie 3)
FIN-00211 Helsinki
Country: Finland

and conforms to the relevant safety provisions of the Low Voltage Directive (73/23/
EEC) as amended by the Directive (93/68/EEC) and EMC Directive 89/336/EEC.

Itis ensured through internal measures and quality control that product conforms at all
times to the requirements of the current Directive and the relevant standards.

Vaasa 12.05.1997 o - ’At"::wm-;—-—r
Veijo Karppinen

Managing Director

The last two digits of the year the CE marking was affixed _97

Vacon Plc Tel: +358-201 2121 Fax: +358-201-212 205
Dejour: +358-40-8371 150 E-mail: vacon@vacon.com
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EU DECLARATION OF CONFORMITY
We
Manufacturer's Name: Vaasa Control

Manufacturer's Address: P.O.BOX 25
Runsorintie 5
FIN-65381 VAASA
Finland

hereby declares that the product:
Product name: Vacon CXL Frequency converter
Model number VACON ..CXL...C.
has been designed and manufactured in accordance with the following standards:

Safety: EN 50178 (1995) and relevant parts of EN60950
(1992), Am 1 (1993), Am 2 (1993), Am 3 (1995),EN60204-1 (1996)

EMC: EN50081-1,-2 (1993), EN50082-1,-2 (1995), EN61800-3 (1996)

Technical construction file

Prepared by: Vaasa Control Oy
Function: Manufacturer
Date: 03.05.1996
TCF no.: RP00014
Competent body
Name: FIMKO LTD
Address: P.O. Box 30 (Sarkiniementie 3)
FIN-00211 Helsinki
Country: Finland

and conforms to the relevant safety provisions of the Low Voltage Directive (73/23/
EEC) as amended by the Directive (93/68/EEC) and EMC Directive 89/336/EEC.

Itis ensured through internal measures and quality control that product conforms at all
times to the requirements of the current Directive and the relevant standards.

VT Af:
Vaasa 12.05.1997 U 7) ¢ Ty

Veijo Karppinen

Managing Director

The last two digits of the year the CE marking was affixed _97

Vacon Plc Tel: +358-201 2121 Fax: +358-201-212 205
Dejour: +358-40-8371 150 E-mail: vacon@vacon.com
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EU DECLARATION OF CONFORMITY

We
Manufacturer's Name: Vaasa Control

Manufacturer's Address: P.O.BOX 25
Runsorintie 5
FIN-65381 VAASA
Finland

hereby declares that the product:
Product name: Vacon CXS Frequency converter
Model number VACON ..CXS...I.
has been designed and manufactured in accordance with the following standards:

Safety: EN 50178 (1995) and relevant parts of EN60950
(1992), Am 1 (1993), Am 2 (1993), Am 3 (1995), EN60204-1 (1996)

EMC: EN50081-2 (1993), EN50082-2 (1995), EN61800-3 (1996)

Technical construction file

Prepared by: Vaasa Control Oy
Function: Manufacturer
Date: 03.05.1996
TCF no.: RP0O0015
Competent body
Name: FIMKO LTD
Address: P.O. Box 30 (Sarkiniementie 3)
FIN-00211 Helsinki
Country: Finland

and conforms to the relevant safety provisions of the Low Voltage Directive (73/23/
EEC) as amended by the Directive (93/68/EEC) and EMC Directive 89/336/EEC.

Itis ensured through internal measures and quality control that product conforms at all
times to the requirements of the current Directive and the relevant standards.

Vaasa 14.11.1997 o - ’AF_W'F’UIT—’
Veijo Karppinen

Managing Director

The last two digits of the year the CE marking was affixed _97

Vacon Plc Tel: +358-201 2121 Fax: +358-201-212 205
Dejour: +358-40-8371 150 E-mail: vacon@vacon.com
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EU DECLARATION OF CONFORMITY

We
Manufacturer's Name: Vaasa Control

Manufacturer's Address: P.O.BOX 25
Runsorintie 5
FIN-65381 VAASA
Finland

hereby declares that the product:
Product name: Vacon CXS Frequency converter
Model number VACON ..CXS...C.
has been designed and manufactured in accordance with the following standards:

Safety: EN 50178 (1995) and relevant parts of EN60950
(1992), Am 1 (1993), Am 2 (1993), Am 3 (1995), EN60204-1 (1996)

EMC: EN50081-1,-2 (1993), EN50082-1,-2 (1995), EN61800-3 (1996)

Technical construction file

Prepared by: Vaasa Control Oy
Function: Manufacturer
Date: 03.05.1996
TCF no.: RP00016
Competent body
Name: FIMKO LTD
Address: P.O. Box 30 (Sarkiniementie 3)
FIN-00211 Helsinki
Country: Finland

and conforms to the relevant safety provisions of the Low Voltage Directive (73/23/
EEC) as amended by the Directive (93/68/EEC) and EMC Directive 89/336/EEC.

Itis ensured through internal measures and quality control that product conforms at all
times to the requirements of the current Directive and the relevant standards.

Vaasa 14.11.1997 PP :F:;F—:v""n?‘r——
i
Veijo Karppinen

Managing Director

The last two digits of the year the CE marking was affixed _97
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3 LEVERANSKONTROLL

Denna VACON frekvensomvandlare har
genomgatt kravande fabrikstester fore
leverans. Efter uppackning bér du kontrollera
att enheten inte har nagra transportskador
samt att leveransen ar komplett (se
typbeteckningskoden i figur 3-1).

3.1 Typbeteckningskod

| fall enheten ar transportskadad vanligen
kontakta berort forsakringsbolag eller speditor.

Om leveransen inte har skett i 6verens-
stammelse med ordern, vanligen kontakta
leverantdéren omedelbart.

VACON CA 2,2 C

C. 4B
YALOR

2

=
>
>

se tabell 4-1— 4-8.

VACON Plc

Applikationsprogram (CA &r standard)

Enhetens nominella effekt vid konstantmomentdrift
Produktfamilj CX, CXL, CXS

Nominell natspanning
2 =230V, 4 =400V, 5 =500V, 6 = 690V (3-fas)

Kontrollpanelen:
A = panel med 7-segment LED display
B = panel med grafisk (LCD) display
C = ingen lokal kontrollpanel
D = specialutrustad (brytare, potentiometer, etc)

Kapslingsklass:
0=1P00, 2 =1P20, 5 =1P54 (NEMA12/12K),
7 =1P21 (NEMA 1), 9 = special

(IP54 och IP21 endast i CXL-serie)

EMC-gréns:
N =Uppfyller standards EN50082-1,-2 , EN61800-3
| = Uppfyller standards EN50081-2 , EN50082-1,-2 ,

EN61800-3
C = Uppfyller standards EN50081-1, -2 , EN50082-1,-2 ,
EN61800-3

Inbyggd Bromschopper som option:
1 = inbyggd bromschopper
0 = ingen bromschopper

Hardvaruversion (vid behov)
Finns inte med i standard versionerna

Enheten kan som sadan anvandas for en, ett steg stérre motoreffekt vid pump eller flaktdrifter (kvadratiskt moment),

Figur 3-1 Typbeteckningskod.

Mark ! Forstor inte transportférpacknin-
gen. Skissen pa denna kan anvan-
das for att marka ut Vacon CX/

CXL/CXSs fastpunkter pa vaggen.

Tel:
Dejour:

+358-201 2121
+358-40-8371 150

Vacon Plc

+358-201-212 205
vacon@vacon.com

Fax:
E-mail:
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Leveranskontroll

Vacon

3.2 Lagring

Om enheten maste lagras fore drifttagning
skall omgivningsforhallandena i lagerut-
rymmet vara acceptabla (temperatur - 40 C -
+ 60 C; relativa fuktigheten under 95 %, ingen
kondensering tillats ).

3.3 Garanti

Garantin tacker endast tillverkningsfel.
Tillverkaren bar inget ansvar for skador,
uppkommna eller fororsakade, under
transporten, uppackningen, installationen,
drifttagningen eller anvandningen. | inget fall
och under inga omstandigheter skall
tillverkaren stallas till svars fér skador och fel
fororsakade av felaktig anvandning, felaktig
installation, otillatna temperaturférhallanden,
damm eller korrosion eller fel pa grund av
anvandning utéver angivna specifikationer.

Tillverkaren ansvara i inget fall for indirekta
skador eller kostnader. Tillverkarens
garantiperiod ar 12 manader fran drifttagning,
dock ej langre an 18 manader fran leverans
fran fabrik (Allmanna leveransvillkor NL 92).

Lokala distributtrer kan ha speciella garantivill-
kor som &r specifierade i deras forsaljningsvill-
kor, leveransvillkor och garantivillkor.

Om oklarheter uppstar i samband med garan-
tivillkor vanligen kontakta din leverantor.

+358-201 2121
+358-40-8371 150

Vacon Plc Tel:
Dejour:

Fax: +358-201-212 205
E-mail: vacon@vacon.com
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4 TEKNISK DATA
4.1 Allméant

Ett principiellt blockdiagram for Vacon CX/CXL/
CXS frekvensomvandlaren visas i figur 4-1.

Tillsammans med mellanledets kondensatorer
bildar ingangens trefasiga AC-reaktor ett LC-
filter. Diodbryggan och detta filter formar
likspanningen till IGBT-véxelriktaren. AC-
reaktorn filtrerar &ven natets hogfrekventa
stérningar gentemot omriktaren. Aven de av
omriktaren skapade HF-stérningarna mot natet
filtreras. Dessutom forbattrar den natstrom-
mens kurvform.

IGBT-véxelriktaren skapar en reglerbar och
symmetrisk trefas, PWM-modulerad, spanning
till motorn. Den effekt som omriktaren tar fran
natet ar sa gott som uteslutande aktiv effekt.

Motor- och applikationskontrolldelen utgérs av
programvara i mikroprocessorn. Mikro-
processorn kontrollerar motorn i enlighet med
matsignaler, parameterinstaliningar och
kommandon fran 1/0O-delen och kontroll-
panelen. Motor- och applikationskontrolldelen
ger kommandon till en motorkontroll-ASIC-
krets som beréknar positionerna for IGBT-
enheternas switchar. Forstarkarenheten
forstarker dessa positionssignaler och styr
IGBT-enheterna.

Kontrollpanelen &r en lank mellan anvandaren
och frekvensomvandlaren. Med panelen kan

anvandaren stdlla in parametervéarden, lasa
statusvarden och ge styrkommandon.
Panelen ar léstagbar och kan monteras
separat med hjalp av en kabel till
frekvensomvandlaren. Istéllet fér kontrollpane-
len kan en PC kopplas till frekvensomvandlaren
med samma kabel.

I/O-delen &ar galvaniskt isolerad fran
natspanningen och kopplad till jord via en 1
Mohms resistans och en 4,7 nF kondensator.
Vid behov, kan 1/0-delen jordas utan resistans,
direkt till chassit, genom att andra laget pa
bryggan X4 (GND ON/OFF) pa kontrollkortet.

Grundanslutningarna och parametrarna ar latta
att ta idrift (Grundapplikationen). Vid behov kan
nagon av de andra mangsidigare applika-
tionerna, “Five in One “, valjas genom &ndring
av endast en parameter. De speciella app-
likationerna beskrivs i kapitel 10. En mer
detaljerad beskrivning av dessa finns i en se-
parat manual.

En bromschopper kan bestéllas och monteras
som option i fabriken. Ytterligare kontrollkort
kommer att bli tillgangliga senare som option.

EMC-filtren p& in- och utgangssidan paverkar
inte omriktarens funktionalitet. De behdvs
endast for att kraven i EMC-direktivet skall
kunna uppfyllas.

AC-reaktor Likriktare

N

e e e e e e = DU -

r
I

: chopper

Bromsresistans
om bromschopper
ar installerad

-l oo i
Broms- :

(optiony* 1 |GBT-b Strom-
- J— G rygga sensorer

Y\ 4]'_

T
T | X

Ingéng
EMC-filter*

bl oy

Utgang
EMC-filter*

3~

— 1

aggregat

Spannings-

Métningar

Wi

Kontroll- |
panel

Galvanisk
isolation

* CXL/CXS-version
** standard i CXS-version

For-
starkare

Motor- och
applikations|
kontroll

kontroll-
ASIC

L=

1/0-del Cs

|
|
|
|
|
Motor- ‘
|
|
|
: Optionskort : ‘
'

Figure 4-1 Vacon CX/CXL/CXS blockschema.

+358-201 2121
+358-40-8371 150

Tel:
Dejour:

Vacon Plc

+358-201-212 205
vacon@vacon.com

Fax:
E-mail:
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4.2 Effektomraden

lct = Nominell strém (konstantmomentdrift, max 50°C)
lcTmax = Tillfallig dverstrom 1min/10min (konstantmomentdrift, max 50°C)
Iyt = Nominell strém (kvadratisktmoment, max 40°C)

* = |P20 som option, ** = versioner i apparatskap tillgangliga, ytterligare information fas fran fabriken

N t- och motorsp nning 380V 440V, 50/60 Hz, 3~ Serie CX
Frekvens- Motorns axeleffekt och utg ngsstr m Storlek/ M tt Vikt
omvandlartyp konst.moment kvadr.moment Max. kapsl. HxBxD

P(kw) let lcTmax P(kw) vt klass (mm) kg
Vacon 2.2 CX4|2,2 6,5 10 3 8 IP20 120 x 290 x 215 |7
Vacon 3 CX4|3 8 12 4 10 IP20 120 x 290 x 215 |7
Vacon 4 CX4|4 10 15 5,5 13 IP20 120 x 290 x 215 |7
Vacon 5.5 CX415,5 13 20 7,5 18 IP20 120 x 290 x 215 |7
Vacon 7.5 CX417,5 18 27 11 24 IP20 157 x 405 x 238 14,5
Vacon 11 CX4|11 24 36 15 32 IP20 157 x 405 x 238 |14,5
Vacon 15 CX4|15 32 48 18,5 42 IP20 157 x 405 x 238 |14,5
Vacon 18.5 Cx4|18,5 42 63 22 48 IP20 220 x 525 x 290 |35
Vacon 22 CX4|22 48 72 30 60 IP20 220 x 525 x 290 |35
Vacon 30 Cx4|30 60 90 37 75 IP20 220 x 525 x 290 |35
Vacon 37 CX4|37 75 113 45 90 IP20 220 x 525 x 290 |35
Vacon 45 CX4|45 90 135 55 110 IP20 220 x 525 x 290 |35
Vacon 55 CX4(55 110 165 75 150 IPOO* 250 x 800 x 315 |60
Vacon 75 CX4|75 150 225 90 180 IPOO* 250 x 800 x 315 |60
Vacon 90 CX4|90 180 250 110 210 IPOO* 250 x 800 x 315 |60
Vacon 110 Cx4|110 210 315 132 270 IPOO* 496 x 890 x 353 140
Vacon 132 CX4]132 270 405 160 325 IPOO* 496 x 890 x 353 (140
Vacon 160 CXx4|160 325 472 200 410 IPOO* 496 x 890 x 353 |140
Vacon 200 CX4(200 410 615 250 510 IPOO 700 x 1000 x 395 |220
Vacon 250 CXx4|250 510 765 315 580 IPOO 700 x 1000 x 395 |220
Vacon 315 CX4(315 600 900 400 750 M10/IP0O 989 x 1000 x 390 |273
Vacon 400 CX4(400 750 1000 500 840 M10/IP00 989 x 1000 x 390 |273
Vacon 500 CX4|500 840 1200 630 1050 M11/IPO0**  [(2x700)x1000x390|430
Vacon 630 CX4(630 1050 1400 710 1160 M12/IP00** |(2x989)x1000x390(550
Vacon 710 CX4|710 1270 1500 800 1330 M12/IPO0**  [(2x989)x1000x390|550
Vacon 800 CX4(800 1330 1600 900 1480 M12/IP00** |(2x989)x1000x390(550
Vacon 900 CX4|900 1480 1700 M12/IPO0**  [(2x989)x1000x390|550
Vacon 1000 CX4(1000 1600 M12/IP00** |(2x989)x1000x390|550
Vacon 1100 CX4(1100 1600 2100 1900 M13/IP00** |(3x989)x1000x390(825
Vacon 1250 CX4|1250 1800 2400 2100 M13/IPO0**  [(3x989)x1000x390|825
Vacon 1500 CX4(1500 2270 M13/IP00** |(3x989)x1000x390|825

Tabell 4.2-1 Effektklasser och dimensioner fér Vacon CX-serie 380V—440V.

Vacon Plc Tel: +358-201 2121 Fax: +358-201-212 205
Dejour: +358-40-8371 150 E-mail: vacon@vacon.com
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lct = Nominell strém (konstantmomentdrift, max 50°C)
lcTmax = Tillféallig dverstrém 1min/10min (konstantmomentdrift, max 50°C)
Iyt = Nominell strém (kvadratisktmoment, max 40°C)

* = P20 som option, ** = versioner i apparatskap tillgangliga, ytterligare information fas fran fabriken

N t- och motorsp nning 440V 500 V, 50/60 Hz, 3~ Serie CX
Frekvens- Motorns axeleffekt och utg ngsstr m Storlek/ M tt Vikt
omvandlartyp konst.moment kvadr.moment Max. kapsl. HxBxD

PkwW)  ller lcTmax P(kw) vt klass (mm) kg
Vacon 2.2 CX5]2,2 5 8 3 6 IP20 120 x 290 x 215 |7
Vacon 3 CX5|3 6 9 4 8 IP20 120 x 290 x 215 |7
Vacon 4 CX5(4 8 12 55 11 IP20 120 x 290 x 215 |7
Vacon 5.5 CX5]5,5 11 17 7,5 15 1P20 120 x 290 x 215 |7
Vacon 7.5 CX5]7,5 15 23 11 21 1P20 157 x 405 x 238 |14,5
Vacon 11 CX5|11 21 32 15 27 1P20 157 x 405 x 238 |14,5
Vacon 15 CX5|15 27 41 18,5 34 1P20 157 x 405 x 238 |14,5
Vacon 18.5 CX5(18,5 34 51 22 40 IP20 220 x 525 x 290 |35
Vacon 22 CX5|22 40 60 30 52 IP20 220 x 525 x 290 |35
Vacon 30 CX5|30 52 78 37 65 IP20 220 x 525 x 290 |35
Vacon 37 CX5|37 65 98 45 77 IP20 220 x 525 x 290 |35
Vacon 45 CX5|45 77 116 55 96 1P20 220 x 525 x 290 |35
Vacon 55 CX5|55 96 144 75 125 IPOO* 250 x 800 x 315 |60
Vacon 75 CX5|75 125 188 90 160 IPOO* 250 x 800 x 315 |60
Vacon 90 CX5|90 160 210 110 180 IPO0* 250 x 800 x 315 |60
Vacon 110 CX5|110 180 270 132 240 IPOO* 496 x 890 x 353 |140
Vacon 132 CX5(132 240 360 160 260 IPOO* 496 x 890 x 353 [140
Vacon 160 CX5|160 260 390 200 320 IPOO* 496 x 890 x 353 |140
Vacon 200 CX5(200 320 480 250 400 IPOO 700 x 1000 x 395 |220
Vacon 250 CX5(250 420 630 315 480 IPOO 700 x 1000 x 395 |220
Vacon 315 CX5(315 480 720 400 600 M10/IP00 989 x 1000 x 390 |273
Vacon 400 CX5]400 600 900 500 672 M10/IP00 989 x 1000 x 390 |273
Vacon 500 CX5(500 700 960 630 880 M11/IPO0** |(2x700)x1000x390|430
Vacon 630 CX5(630 880 1120 710 1020 M12/IP00**  [(2x989)x1000x390(550
Vacon 710 CX5(710 1020 1200 800 1070 M12/IPO0**  |(2x989)x1000x390|550
Vacon 800 CX5(800 1070 1300 900 1200 M12/IP00**  [(2x989)x1000x390(550
Vacon 900 CX5(900 1200 1400 M12/IPO0**  |(2x989)x1000x390|550
Vacon 1000 CX5|1000 1300 M12/IPO0** |(2x989)x1000x390|550
Vacon 1100 CX5(1100 1300 1700 1600 M13/IP00** [(3x989)x1000x390(825
Vacon 1250 CX5|1250 1530 2000 1700 M13/IPO0**  |(3x989)x1000x390|825
Vacon 1500 CX5(1500 1950 M13/IPO0** [(3x989)x1000x390(825

Tabell 4.2-2 Effektklasser och dimensioner fér Vacon CX-serie 440V—500V.

Vacon Plc Tel: +358-201 2121 Fax: +358-201-212 205
Dejour: +358-40-8371 150 E-mail: vacon@vacon.com
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ler = Nominell strém (konstantmomentdrift, max 50°C)

lctmax = Tillfallig overstrom 1min/10min (konstantmomentdrift, max 50°C)

vi = Nominell strom (kvadratiskt moment, max 40°C)

* = finns ocksa pa IP54, ** = Ytterligare information fas fran fabriken
N t- och motorsp nning 380V 440V, 50/60 Hz, 3~ Serie CXL
Frekvens- Motorns axeleffekt och utg ngsstr m Storlek/ M tt Vikt
omvandlartyp konst.moment kvadr.moment Max. kapsl. HxBxD

P(kW) ICT ICTmax P(kW) IVT klass (mm) kg

Vacon 0.75 CXL4(0.75 2.5 3.8 1.1 3.5 M4/IP21* 120 x 390 x 215 |6
Vacon 1.1 CXL4|1.1 3.5 5.3 1.5 4.5 M4/IP21* 120 x 390 x 215 |6
Vacon 1.5 CXL4|1.5 4.5 6.8 2.2 6.5 M4/IP21* 120 x 390 x 215 |6
Vacon 2.2 CXL4|2.2 6.5 10 3 8 M4/IP21* 120 x 390 x 215 |8
Vacon 3 CXL4|3 8 12 4 10 M4/IP21* 120 x 390 x 215 |8
Vacon 4 CXL4|4 10 15 5.5 13 M4/IP21* 120 x 390 x 215 |8
Vacon 5.5 CXL4|5.5 13 20 7.5 18 M4/IP21* 120 x 390 x 215 |8
Vacon 7.5 CXL4|7.5 18 27 11 24 M5/IP21* 157 x 515 x 238 |16
Vacon 11 CXL4|11 24 36 15 32 M5/IP21* 157 x 515 x 238 |16
Vacon 15 CXL4|15 32 48 18.5 42 M5/IP21* 157 x 515 x 238 |16
Vacon 18.5 CXL4|18.5 42 63 22 48 M6/IP21* 220 x 650 x 290 (32
Vacon 22 CXL4|22 48 72 30 60 M6/IP21* 220 x 650 x 290 |32
Vacon 30 CXL4[30 60 90 37 75 M6/IP21* 220 x 650 x 290 (38
Vacon 37 CXL4|37 75 113 45 90 M6/IP21* 220 x 650 x 290 (38
Vacon 45 CXL4|45 90 135 55 110 M6/IP21* 220 x 650 x 290 (38
Vacon 55 CXL4|55 110 165 75 150 M7/IP21* 374 x 1000 x 330 (82
Vacon 75 CXL4|75 150 225 90 180 M7/IP21* 374 x 1000 x 330 (82
Vacon 90 CXL4]|90 180 250 110 210 M7/IP21* 374 x 1000 x 330 (82
Vacon 110 CXL4|110 210 315 132 270 Ma8/IP20** 496 x 1290 x 353 |153
Vacon 132 CXL4|132 270 405 160 325 M8/IP20** 496 x 1290 x 353 |153
Vacon 160 CXL4|160 325 472 200 410 M8/IP20** 496 x 1290 x 353 |153
Vacon 200 CXL4(200 410 615 250 510 M9/IP20**  |700 x 1425 x 390 (230
Vacon 250 CXL4[250 510 715 315 580 M9/IP20**  |700 x 1425 x 390 (230
Vacon 315 CXL4(315 600 900 400 750 M10/ *** ok Hoxx
Vacon 400 CXL4]400 750 1000 500 840 M10/ *** il rrx

Tabell 4.2-3 Effektklasser och dimensioner fér Vacon CXL-serie 380V/—440V.

Vacon Plc Tel: +358-201 2121 Fax: +358-201-212 205
Dejour: +358-40-8371 150 E-mail: vacon@vacon.com
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N t- och motorsp nning 440V 500 V, 50/60 Hz, 3~ Serie CXL
Frekvens- Motorns axeleffekt och utg ngsstr m Storlek/ M tt Vikt
omvandlartyp konst.moment kvadr.moment Max. kapsl. HxBIxD

PKkw)  ller lcTmax P(kw) v Klass (mm) kg
Vacon  0.75 CXL5|0.75 2.5 3.8 1.1 3 M4/1P21* 120x390x215 6
Vacon 1.1 CXL5(1.1 3 4.5 1.5 3.5 M4/1P21* 120x390x215 7
Vacon 1.5 CXL5(1.5 3.5 5.3 2.2 5 M4/1P21* 120x390x215 7
Vacon 2.2 CXL5(2.2 5 8 3 6 M4/IP21* 120 x 390 x 215 (8
Vacon 3 CXL5(3 6 9 4 8 M4/1P21* 120 x 390 x 215 |8
Vacon 4 CXL5|4 8 12 5.5 11 M4/1P21* 120 x 390 x 215 |8
Vacon 5.5 CXL5|5.5 11 17 7.5 15 M4/1P21* 120 x 390 x 215 |8
Vacon 7.5 CXL5|7.5 15 23 11 21 M5/1P21* 157 x 515 x 238 |16
Vacon 11 CXL5|11 21 32 15 27 M5/IP21* 157 x 515 x 238 |16
Vacon 15 CXL5|15 27 41 18.5 34 M5/1P21* 157 x 515 x 238 |16
Vacon 18.5 CXL5|18.5 34 51 22 40 M6/IP21* 220 x 650 x 290 |32
Vacon 22 CXL5(22 40 60 30 52 M6/1P21* 220 x 650 x 290 |32
Vacon 30 CXL5(30 52 78 37 65 M6/1P21* 220 x 650 x 290 |38
Vacon 37 CXL5|37 65 98 45 77 M6/IP21* 220 x 650 x 290 (38
Vacon 45 CXL5(45 77 116 55 96 M6/1P21* 220 x 650 x 290 |38
Vacon 55 CXL5(55 96 144 75 125 M7/IP21* 374 x 1000 x 330 |82
Vacon 75 CXL5(75 125 188 90 160 M7/1P21* 374 x 1000 x 330 |82
Vacon 90 CXL5(90 160 210 110 180 M7/1P21* 374 x 1000 x 330 |82
Vacon 110 CXL5(110 180 270 132 220 M8/IP20** 496 x 1290 x 353 |153
Vacon 132 CXL5|132 220 330 160 260 M8/1P20** 496 x 1290 x 353 (153
Vacon 160 CXL5[160 260 390 200 320 M8/IP20**  |496 x 1290 x 353 |153
Vacon 200 CXL5(200 320 480 250 400 M9/IP20** 700 x 1425 x 390 (230
Vacon 250 CXL5|250 400 571 315 460 M9/IP20** 700 x 1425 x 390 [230
Vacon 315 CXL5(315 480 720 400 600 M10/ **=* il il
Vacon 400 CXL5(400 600 900 500 672 M10/ *** i *rx

Tabell 4.2-4 Effektklasser och dimensioner fér Vacon CXL-serie 440V-500.

Vacon Plc Tel: +358-201 2121 Fax: +358-201-212 205
Dejour: +358-40-8371 150 E-mail: vacon@vacon.com
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ler = Nominell strdm (konstantmomentdrift, max 50°C)
lctmax = Tillfallig 6verstrém 1min/10min (konstantmomentdrift, max 50°C)
hr = Nominell strdom (kvadratiskt moment, max 40°C)

* = versioner i apparatskap tillgangliga, ytterligare information fas fran fabriken

N t- och motorsp nning 525V 690 V, 50/60 Hz, 3~ Serie CX
Frekvens- Motorns axeleffekt och utg ngsstr m Storlek/ M tt Vikt
omvandlartyp konst.moment kvadr.moment Max. kapsl. HxBxD

PKwW)  |ler lcTmax P(kw) vt klass (mm) kg
Vacon 7,5 CX6(7,5 10 15 11 14 M5/IP20 157 x 440 x 265 |16
Vacon 11 CX6|11 14 21 15 19 M5/IP20 157 x 440 x 265 |16
Vacon 15 CX6|15 19 29 18,5 23 M5/IP20 157 x 440 x 265 |16
Vacon 18,5 CX6(18,5 23 34 22 26 M5/IP20 157 x 440 x 265 |16
Vacon 22 CX6|22 26 40 30 35 M5/IP20 157 x 440 x 265 |16
Vacon 30 CX6/30 35 53 37 42 M6/IP20 220 x 618 x 290 |38
Vacon 37 CX6|37 42 63 45 52 M6/IP20 220 x 618 x 290 |38
Vacon 45 CX6(45 52 78 55 62 M6/IP20 220 x 618 x 290 |38
Vacon 55 CX6/55 62 93 75 85 M6/IP20 220 x 618 x 290 |38
Vacon 75 CX6|75 85 127 90 100 M6/IP20 220 x 618 x 290 |38
Vacon 90 CX6/90 100 150 110 122 M8/IP00 496 x 890 x 353 [136
Vacon 110 CX6|110 122 183 132 145 M8/IP00 496 x 890 x 353 [136
Vacon 132 CX6|132 145 218 160 185 M8/IP00 496 x 890 x 353 [136
Vacon 160 CX6|160 185 277 200 222 M9/IP0O 700 x1000 x 390 |21
Vacon 200 CX6(200 222 333 250 287 M9/IP00 700 x1000 x 390 |211
Vacon 250 CX6(250 287 430 315 325 M10/IP00 989 x1000 x 390 |273
Vacon 315 CX6(315 325 487 400 390 M10/IP00 989 x1000 x 390 |273
Vacon 400 CX6(400 400 560 500 490 M11/IP00* |(2x700)x1000x390(430
Vacon 500 CX6(500 490 680 630 620 M12/IP00*  |(2x989)x1000x390(550
Vacon 630 CX6(630 620 780 710 700 M12/IP00*  |(2x989)x1000x390(550
Vacon 710 CX6(710 700 870 M12/IP00*  |(2x989)x1000x390(550
Vacon 800 CX6(800 780 M12/IP00*  |(2x989)x1000x390|550
Vacon 900 CX6(900 780 1030 900 M13/IP00 (3x989)x1000x390(820
Vacon 1000 CX6(1000 880 1160 1000 M13/IP00 (3x989)x1000x390(820
Vacon 1100 CX6(1100 1100 M13/IP00 (3x989)x1000x390(820
Vacon 1250 CX6(1250 1300 M13/IP00 (3x989)x1000x390(820

Tabell 4.2-5 Effektklasser och dimensioner fér Vacon CX-serie 525V—690V.
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Vacon Teknisk data Sida 19 (90)

ler = Nominell strém (konstantmomentdrift, max 50°C)
lctmax = Tillfallig overstrom 1min/10min (konstantmomentdrift, max 50°C)
Iyt = Nominell strom (kvadratiskt moment, max 40°C)
N t- och motorsp nning 380V 440V, 50/60 Hz, 3~ Serie CXS
Frekvens- Motorns axeleffekt och utg ngsstr m Storlek/ M tt Vikt
omvandlartyp konst.moment kvadr.moment Max. kapsl. HxBxD

PKW)  [lor lcTmax PKW) [l klass (mm) kg
Vacon 0.75 CXS4(0.75 2.5 3.8 1.1 3.5 M3/IP20 120 x 305 x 150 |4.5
Vacon 1.1 CXS4|1.1 3.5 5.3 1.5 4.5 M3/IP20 120 x 305 x 150 |4.5
Vacon 1.5 CXS4|1.5 4.5 6.8 2.2 6.5 M3/IP20 120 x 305 x 150 |4.5
Vacon 2.2 CXS4|2.2 6.5 10 3 8 M3/IP20 120 x 305 x 150 |4.5
Vacon 3 CXS4|3 8 12 4 10 M3/IP20 120 x 305 x 150 |4.5
Vacon 4 CXS4|4 10 15 5.5 13 M4B/IP20 135x 390 x 205 |7
Vacon 5.5 CXS4|5.5 13 20 7.5 18 M4B/IP20 135x 390 x 205 |7
Vacon 7.5 CXS4|7.5 18 27 11 24 M4B/IP20 135x 390 x 205 |7
Vacon 11 CXS4(11 24 36 15 32 M4B/IP20 135x 390 x 205 |7
Vacon 15 CXS4(15 32 48 18.5 42 M5B/IP20 185 x 550 x 215 |21
Vacon 18.5 CXS4(18.5 42 63 22 48 M5B/IP20 185 x 550 x 215 (21
Vacon 22 CXS4|22 48 72 30 60 M5B/IP20 185 x 550 x 215 |21

Tabell 4.2-6 Effektklasser och dimensioner fér Vacon CXS-serie 380V—A440V.

N t- och motorsp nning 440V 500 V, 50/60 Hz, 3~ Serie CXS

Frekvens- Motorns axeleffekt och utg ngsstr m Storlek/ M tt Vikt
omvandlartyp konst.moment kvadr.moment Max. kapsl. HxBxD

PRW) ier lemax[POW) Ty Kiass (mm) kg
Vacon 0.75 CXS5(0.75 2.5 3.8 1.1 3 M3/IP20 120 x 305 x 150 [4.5
Vacon 1.1 CXS5|1.1 3 4.5 1.5 3.5 M3/1P20 120 x 305 x 150 (4.5
Vacon 1.5 CXS5]|1.5 3.5 5.3 2.2 5 M3/IP20 120 x 305 x 150 (4.5
Vacon 2.2 CXS5(2.2 5 8 3 6 M3/IP20 120 x 305 x 150 |4.5
Vacon 3 CXS5]3 6 9 4 8 M3/1P20 120 x 305 x 150 (4.5
Vacon 4 CXS5(4 8 12 5.5 11 M4B/IP20 135x 390 x 205 |7
Vacon 5.5 CXS5(5.5 11 17 7.5 15 M4B/IP20 135x 390 x 205 |7
Vacon 7.5 CXS5(7.5 15 23 11 21 M4B/IP20 135x 390 x 205 |7
Vacon 11 CXS5(11 21 32 15 27 M4B/IP20 135x 390 x 205 |7
Vacon 15 CXS5(15 27 41 18.5 34 M5B/IP20 185 x 550 x 215 |21
Vacon 18.5 CXS5]18.5 34 51 22 40 M5B/IP20 185 x 550 x 215 |21
Vacon 22 CXS5]|22 40 60 30 52 M5B/IP20 185 x 550 x 215 |21

Tabell 4.2-7 Effektklasser och dimensioner fér Vacon CXS-serie 440V—500V.
N t- och motorsp nning 230V, 50/60 Hz, 3~ Serie CXS

Frekvens- Motorns axeleffekt och utg ngsstr m Storlek/ M tt Vikt
omvandlartyp konst. Moment kvadr.moment Max. kapsl. HxBxD

P(kW) ICT ICTmax P(kW) IVT Klass (mm) kg
Vacon 0.55 CXS2(0.55 3.6 5.4 0.75 4.7 M3/1P20 120 x 305 x 150 (4.5
Vacon 0.75 CXS2|0.75 4.7 7.1 11 5.6 M3/IP20 120 x 305 x 150 (4.5
Vacon 1.1 CXSs2|1.1 5.6 8.4 15 7 M3/1P20 120 x 305 x 150 (4.5
Vacon 1.5 CXS2|1.5 7 11 2.2 10 M3/IP20 120 x 305 x 150 (4.5
Vacon 2.2 CXS2|2.2 10 15 3 13 M4B/IP20 135x 390 x 205 |7
Vacon 3 CXS2|3 13 20 4 16 M4B/IP20 135x 390 x 205 |7
Vacon 4 CXS2|4 16 24 5.5 22 M4B/IP20 135x 390 x 205 |7
Vacon 5.5 CXS2(5.5 22 33 7.5 30 M4B/IP20 135x 390 x 205 |7
Vacon 7.5 CXS2(7.5 30 45 11 43 M5B/IP20 185 x 550 x 215 (21
Vacon 11CXS2|11 43 64 15 57 M5B/IP20 185 x 550 x 215 (21
Vacon 15 CXS2|15 57 85 18.5 60 M5B/IP20 185 x 550 x 215 (21

Tabell 4.2-8 Effektklasser och dimensioner fér Vacon CXS-serie 230V.
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Sida 20 (90) Teknisk data Vacon

ler = Nominell strém (konstantmomentdrift, max 50°C)

| = Tillfallig éverstrom 1min/10min (konstantmomentdrift, max 50°C)
| = Nominell strém (kvadratiskt moment, max 40°C)

* = |P20 som option, ** = finns ocksa pa IP54

N t- och motorsp nning 230V, 50/60 Hz, 3~ Serie CX
Frekvens- Motorns axeleffekt oh utg ngsstr m Storlek M tt Vikt
omvandlartyp konst.moment kvadr.moment Max.kapsl. HxBxD

Pkw) et lcTmax P(kw) |t Klass (mm) kg
Vacon 1.5 CX2|1.5 7 11 2.2 10 M4/IP20 120 x 290 x 215 |7
Vacon 2.2 CX2|2.2 10 15 3 13 M4/1P20 120 x 290 x 215 |7
Vacon 3CX2|3 13 20 4 16 M4/1P20 120 x 290 x 215 |7
Vacon 4 CX2(4 16 24 5.5 22 M5/IP20 157 x 405 x 238 |15
Vacon 5.5 CX2(5.5 22 33 7.5 30 M5/IP20 157 x 405 x 238 |15
Vacon 7.5 CX2(7.5 30 45 11 43 M5/IP20 157 x 405 x 238 |15
Vacon 11 CX2|11 43 64 15 57 M6/IP20 220 x 525 x 290 |35
Vacon 15 CX2|15 57 85 18.5 70 M6/IP20 220 x 525 x 290 |35
Vacon 18.5 CX2|18.5 70 105 22 83 M6/1P20 220 x 525 x 290 |35
Vacon 22 CX2|22 83 124 30 113 M6/1P20 220 x 525 x 290 |35
Vacon 30 CX2(30 113 169 37 139 M7/IP00* 250 x 800 x 315 |61
Vacon 37 CX2(37 139 208 45 165 M7/IP00* 250 x 800 x 315 |61
Vacon 45 CX2|45 165 247 55 200 M7/IP00* 250 x 800 x 315 |61
Vacon 55 CX2[55 200 300 75 264 M8/IP00* 496 x 890 x 353 |136

Tabell 4.2-9 Effektklasser och dimensioner fér Vacon CX-serie 230V.

N t- och motorsp nning 230 V, 50/60 Hz, 3~ Serie CXL
Frekvens- Motorns axeleffekt och utg ngsstr m Storlek/ M tt Vikt
omvandlartyp konst.moment kvadr.moment max. kapsl. HxBxD

PkwW)  [lcr lcTmax P(kw) vt Klass (mm) kg
Vacon 1.5 CXL2|1.5 7 11 2.2 10 M4/IP21** 120 x 390 x 215 |7
Vacon 2.2 CXL2(2.2 10 15 3 13 M4/IP21** 120 x 390 x 215 |7
Vacon 3 CXL2|3 13 20 4 16 M4/IP21** 120 x 390 x 215 |7
Vacon 4 CXL2]|4 16 24 5.5 22 M5/IP21** 157 x 515 x 238 |15
Vacon 5.5 CXL2(5.5 22 33 7.5 30 M5/IP21** 157 x 515 x 238 (15
Vacon 7.5 CXL2(7.5 30 45 11 43 M5/IP21** 157 x 515 x 238 |15
Vacon 11 CXL2|11 43 64 15 57 M6/IP21** 220 x 650 x 290 |35
Vacon 15 CXL2|15 57 85 18.5 70 M6/IP21** 220 x 650 x 290 (35
Vacon 18.5 CXL2(18.5 70 105 22 83 M6/IP21** 220 x 650 x 290 (35
Vacon 22 CXL2|22 83 124 30 113 M6/IP21** 220 x 650 x 290 [35
Vacon 30 CXL2|30 113 169 37 139 M7/IP21** 374 x 1000 x 330 (82
Vacon 37 CXL2|37 139 208 45 165 M7/IP21** 374 x 1000 x 330 (82
Vacon 45 CXL2(45 165 247 55 200 M7/IP21** 374 x 1000 x 330 (82
Vacon 55 CXL2|55 200 300 75 264 M8/IP21** 496 x 1290 x 353 [153

Tabell 4.2-10 Effektklasser och dimensioner fér Vacon CXL-serie 230V.

Vacon Plc Tel: +358-201 2121 Fax: +358-201-212 205
Dejour: +358-40-8371 150 E-mail: vacon@vacon.com
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Teknisk data

4.3 Specifikationer

Nat- Natspanning Uj, 380 —440V, 460—500V, 525—690V, 230V; -15%—+10%
anslutning Natfrekvens 45—66 Hz
Anslutningen till nat 1 gang/ 1 minut, eller mindre (normal fall)
Motor- Utspanning 0— Ui,
anslutning Kontinuerlig lct:  vid +50°C omgivn temp, utstrom éverlast 1.5 X It (1min/10 min)
Iyt:  vid +40°C omgivn temp, ingen Overlast
Startmoment 200%
Startstrom 2.5XIcT: 2 svarje 20 s om max utfrekvens <30 Hz
och om kylflans temp <+60°C
Utfrekvens 0—500 Hz
Frekvensresolution 0.01Hz
Kontroll- Kontrol metod Frequency Control (U/f)
karak- Open Loop Sensorless Vector Control
teristika Closed Loop Vector Control
Kopplingsfrekvens 1—16 kHz (motorns elektrom. oljud 2* koppl. frekv.)
Frekvens- | Analog I/P Resolution 12 hit, noggrannhet +1%
referens | Panel refer. Resolution 0.01 Hz
Faltférsvagningspunkt 30—500 Hz
Accelerationstid 0.1—3000s
Retardationstid 0.1—3000s
Bromsmoment DC broms: 30%*T, (utan bromschopper och motstand)
Omgivnings- | Omgivn. -10 (ingen frost)...+50°C at | 1(1.5% |y max 1min/10min)
villkor temperatur -10 (ingen frost) ...+40°C at I,,7, ingen dverlast
Lagringstemperatur -40°C...+60°C
Relativ fuktighet <95%, ingen kondensering
Omg. luftkvalitet
- kemiska angor IEC 721-3-3, i drift, klass 3C2
- mekaniskt stoft IEC 721-3-3, i drift, klass 352
Hojd, drift Max 1000 m konstant |~ enligt specifikation
Over 1000 m minskas lor med 1% for varje 100 m
Absolut max hajd 3000 m
Vibrationer Drift: max amplitud 3 mm
(IEC 721-3-3) vid 2—9 Hz,
Max acceleration 0.5 G vid 9—200 Hz
Chock Drift: max 8 G, 11 ms
(IEC 68-2-27) Lagring och transport: max 15 G, 11 ms (I férpackningen)
Omgivnings- | Kapslingsklass IP20 2.2—45 CX4/5 ,110—250 CXL4/5, 0.75—22 CXS4/5,
villkor (* 1P20 som option) 7.5—75 CX6,1.5—22 CX2, 0.55—15 CXS2
[200] 55—400 CX4/5*, 500—1000 CX4/5 , 90—800 CX6 ,
30—55 Cx2*
IP21—54 2.2—250 CXL4/5,1.5—55 CXL2
EMC Stortalighet Uppfyller EN50082-1, -2, EN61800-3

Tabell 4.3-1 Tekniska data (fortséttning pa nésta sida).
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Sida 22 (90) Teknisk data Vacon

Radierad storning xxCX xx x N x -serie med utbyggd RFI-filter
(x RFI xx x) uppfyller EN50081-2, EN61800-3
xx CXLxxx|x -serie uppfyller EN50081-2, EN61800-3
x x CXL x x x C x -serie uppfyller EN50081-1, -2, EN61800-3
xx CXS x x x | x -serie uppfyller EN50081-2, EN61800-3
xx CXS x x x C x -serie uppfyller EN50081-1, -2, EN61800-3
Sakerhet Uppfyller EN50178, EN60240-1, CE, UL, C-UL, FI, GOSTR
(kontrollera enhetens markskylt for specifierade godkannande for
enheten)
Kontrollan- |Analog spanning 0—+10V, R, =200kQ
slutningar (-10 — +10V, joystick kontroll), resolution 12 bit. noggr. + 1%
Analog strom 0(4) —20 mA, R, =250 Q, differentiell
Digitala ing. (6 st) Positiv eller negativ logik
Hjalpspanning +24 V £20%, max 100 mA
Referensspanning +10 V -0% — +3%, max 10 mA
Analog utgang 0 (4) —20mA, R, <500 Q, resolution 10 bit, noggr. +3%
Digital utgang Oppen kollektor utgéng, 50 mA/48 V
Rela utgangar Max brytspéanning: 300V DC, 250V AC
Max brytlast: 8A 24V
0.4A/250VDC
2kVA/250V AC
Max kont. last: 2Arms
Skydds- Overstrémsskydd Utiosn. grans 4 x |,
funktioner Oversp. skydd Natspanning: 220V 230V 240V 380V 400V

utiésn. grans:  1.47xU, 1.41xU, 1.35xU, 1.47xU_ 1.40xU,

Natspanning: 415V 440V 460V 480V 500V
Utlosn. grans:  1.35xU, 1.27xU_ 1.47xU = 1.41xU_ 1.35xU,

Natspanning: 525V 575V 600V 660V 690V
utiésn. grans:  1.77xU, 1.62xU, 1.55xU, 1.41xU, 1.35xU,

Undersp. gréns Utlosn. grans 0.65x U,

Jordfelsskydd Skyddar endast sjalva frekvensomvandlaren vid
jordfel p& utgangssidan (motor eller motorkabel)

Natoévervakning Utlosning sker om nagon av faserna fattas

Motor fas6vervakning Utlosning sker om ndgon av utgangsfaserna fattas

Overtemperatur Finns

Motordverlastskydd Finns

Fastlasningsskydd Finns

Motor underlast Finns

Kortslutningsskydd Finns

+24V and +10V plintar

Tabell 4.3-1 Tekniska data.
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S5 INSTALLATION

5.1 Omgivningsforhallanden & &

Omgivningsvillkoren angivna i tabell 4.3-1 far
inte dverskridas.

5.2 Kylning

:m
'

Det fria utrymmet runtom frekvensomvandla-
ren garanterar en tillracklig luftcirkulation och
kylning. Se tabell 5.2-1 for installationsav-stand
for de olika enheterna. Ifall flera enheter : ‘
installeras ovanfor varandra skall avstandet e d
vara b+c och den nedre enhetens kylluft skall

styras bort fran den Gvre enhetens luftintag.

Figur 5.2-1 Installationsutrymme.

. . N . a2 = avstand fran en enhet till en annan
Om en hdg kopplingsfrekvens anvands nar  « inget utrymme for byte av flakt

omgivningstemperaturen ar hdg bér enhetens ** = utrymme for byte av flakt, utrymme bor lamnas
kontinuerliga utstrom dimensioneras enligt pa nagondera sidan av omvandlaren

*kk

figur 5.2-3. Typ N dv ndigm ngd
Typ Avst nd [mm] kylluft (m3/h)
a a2 b c 0.75-7.5 CX4/CXL4 70

0.75-5.5 CX4/CXL4 20 | 10 [100] 50 2.2-7.5 CX5/CXL5

2.2-5.5 CX5/CXL5 2.2-15 CX6

0.75-3 CXSA/CXS5 0.75-5.5 CXS4/CXS5

153 CX2CXL2 1.5-3 CX2/CXL2

0.55-1.5 CXS2 0.55-1.5CXS2

CXL-typer IP21 kapslingsklass | 20 | 20 | 100 50 11-30 CX4/CXL4 170

11-30 CX5/CXL5

7.5-15 CX4ICXL4 20 | 10 [120| 60 18.5-55 OXG6

7.5-15 CX5/CXLS 7.5-18.5 CXS4/CXS5

2.2-22 CX6 4-7.5 CX2/CXL2

4-22 CXS4/CXS5 2.2-11 CXS2

4.0-7.5 CX2/CXL2 37-45 CX4/CXL4 370
2.2-15 CXS2 37-45 CX5/CXL5

CXL-typer IP21 kapslingsklass 20 20 |120] 60 75 CX6

22 CXS4/CXS5

18.5-45 CX4/CXL4 30 | 10 [160| 80 11-22 CX2/CXL2

18.5-45 CX5/CXL5 15 CXS2

30-75 CX6 55-90 CX4/CXL4 650
11-22 CX2/CXL2 55-90 CX5/CXL5

CXL-typer IP21 kapslingsklass 30 30 |160| 80 30-45 CX2/CXL2

55-00 CX4/CXL4 75 | 75 [300[ 00|  [110-132CX4/CXL4 800
55-90 CX5/CXL5 (35%) | (60%) PO

30-45 CX2/CXL2 E5 OX2/OXL2

110-160 CX4/CXL4 25071 75 1300 - - 160 CX4/CXL4 1300
110-160 CX5/CXL5 (75%) 160 CX5/CXL5

90-132 CX6 132 CX6

55 CX2/CXL2 200-250 CX4/CXL4 1950
200-250 CX4/CXL4 200*| 75 |300] - 200-250 CX5/CXL5

200-250 CX5/CXL5 (75%) 160-200 CX6

160-200 CX6 315-400 CX4/CXL4 2950
315-400 CX4/CXL4 200~ [ 75 [300[ - 815-400 CX5/CXLS

315-400 CX5/CXL5 (75%) 250-315 CX6

250-315 CX6 o e 3900
500 CX4/CX5 =TT 630-1000 CX4/CX5 5900
400 CX6 500-800 CX6

630-1500 CX4/CX5 [ I B B 1150-1500 CX4/CX5 8850
500-1250 CX6 900-1250 CX6

Tabell 5.2-1 Installationsavstand.

ytterligare information fas fran fabriken

Tabell 5.2-2 N6édvéndig méngd kylluft.

Vacon Plc Tel:
Dejour:

+358-201 2121
+358-40-8371 150

Fax:
E-mail:

+358-201-212 205
vacon@vacon.com



Sida 24 (90) Installation Vacon
w
1200 W
.« 15 CX/CXL 6000 [~
1000F e R - 90 CX/CXL
.
o 11 CXICXL 75 CX/CXL
800 R
0 4000 55 CX/CXL
L R 7.5 CX/CXL 45 OX/OXL
600 ,o°
- w55 CX/CXL 3000 32 CX/CXL
400 4.0 CX/ICXL 200 30 CX/CXL
3.0 CX/CXL 22 CX/CXL
L 2.2 CXICXL 18.5 CX/CXL
200 1000 [~
L1 L1 L L1 L1 L1 L L1 - 1 1| 1 1 1 1| 1 1 - 1 1 1 1
012345678 910111213141516 oW [kHZ] 12345678 910111213141516 oW [kHZ]
2.2-15 kW 18.5-90 kW
Figur 5.2-2a Figur 5.2-2b
w
16000 - 250CX/CXL
14 000
[ 200CX/CXL
|- -
12 000 -
= -
- -
10000 P - . 160CX/CXL
r - - 7 e 132CX/CXL
L
8000 - - < e .+ 110CX/CXL
L o7 e et .
s000 | 2T e
4000,“‘"_“.-"‘
Loy fswikHZ]
12 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16
110-250 kW
Figur 5.2-2c
Figur5.2-2a—c  Forlusternas beroende av kopplingsfrekvensen hos olika Vacon
frekvensomvandlare typer for 400 V and 500 V (1 ,, ,kvadratiskt moment).
w w
1200 4000
1000 : - = 15 CX/CXL - 55 exiext
L - -~
- - 11 CX/CXL 3000 | p—t 45 CX/CXL
800 = — - ""./
| = F —— o 37 CX/CXL
- vvees 75CXICXL e
600 - USRIy ' 2000 =" 30 CX/CXL
L JESPPRYTTLLY 22 CX/CXL
wannente st 5.5 CX/CXL ettt
400 g
_____..—._-— 4 CXICKL oo [ 18.5 CX/CXL
v BCXICXL I
200 it 2.2 CXICXL
—— 1.5 CX/CXL [
1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 J fSW [kHZ] L Il L 1 1 I i 1 1 ] fsw [kHZ]
1 2 3 4 5 6 1 2 3 4 5 6
Figur 5.2-2d Figur 5.2-2e

Figur 5.2-2d—e

Forlusternas beroende av kopplingsfrekvensen hos olika Vacon

frekvensomvandlare typer for 230V (I . ,kvadratiskt moment).
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Typ Kurva | (A)
(kw) 3.6 kHz 10 kHz 16 kHz 57
0.75-4 |ingen degradering |ingen degradering |ingen degradering
5.5 |ingen degradering 1 2 40
7.5 ingen degradering |ingen degradering |ingen degradering 351
11 !ngen degrader!ng fngen degraderfng ingen degradering 15 CX JCXL
15 ingen degradering |ingen degradering 3 30 I 16 kH
18.5 |ingen degradering |ingen degradering |ingen degradering L
22 ingen degradering |ingen degradering 4 25 @
30 ingen degradering 5 ej till tet 20 5.5 CX/CXL
37 ingen degradering 6 ej till tet Bl o 7 10 kHz
45 7 8 ej till tet 15[ .
55 ingen degradering 9 ej till tet L 5.5 CX/CXL
- - — 10 IVT 16 kHz
75 ingen degradering 10 ej till tet
90 11 12 ej till tet 51
110 [ingen degradering 13 ej till tet 0 | | | | | | °C
132 |ingen degradering 14 ej till_tet 0 10 20 30 40 50
160 15 16 ej till tet
200 |ingen degradering 17 ej till tet
250 18 19 ej till tet Figur 523a
315 * * *
400 * * *
500 * * *
630 * * *
710 * * *
800 * * * I, (A)
900 - : - 1201
1000 * > * T
1100 * * * 45 CX/CXL
1250 " " " 100 [~ IVT 3.6 kHz
1500 - - - ~ 45 CX/CXL
80 2 ’ IVT 10 kHz
Tabell 5.2-3a Degraderingskurvor fér enhetens @ 37 CX/CXL
. . %,
utstrom 400—500V (1 ,,, kvadratiskt moment) 60 & I 10 kHz
30 CX/CXL
* = Ytterligare information fas fran fabriken 401 hyr 10 kHz
22 CXICXL
20F lVT 16 kHz
0 Il Il Il Il Il Il
0 10 20 30 40 50 °C
Figur 5.2.3 b
lyr (A)
VT ‘ 250 CX/CXL
L+ (A) 6o © Iy 7 3- 6kHz
2501 250 CX/CXL
= T—
500 \\\QD IVT 10 kHz
Loorrrrrreee N :@ 90 CX/CXL 200 CX/CXL
200
IVT 3.6 kHz a0l T IS Iy 10 kHz
\@ 160 CX/CXL
L .6 kHz
150 90 CX/CXL ~. vt 3
Iy 10 kHz 300 \.\@ 160 CX/CXL
Iy 10 kHz
100 I75 ClXé%I; 200 - 132 CX/CXL
VT Iy 10 kHz
50 55 CX/CXL 100 110 CX/CXL
IVT 10 kHz IVT 10 kHz
0 I I I I I I o 0 I I I I I I °C
0o 10 20 3 40 s C 0 10 20 30 40 50

Figur5.2.3 ¢
Figur 5.2-3a—d

Figure 5.2-3d
Utstrmmens (1,,,) degraderingskurvor vid olika kopplingsfrekvenser som en
funktion av omgivningstemperaturen.
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5.3 Montering w1 ‘ b1
Installationsklassen fér Vacon frekvens- ,f‘é% ﬁ‘; ,‘

omvandlare ar fast installation. Vacon skall N o T
monteras i vertikalt lage pa en vagg eller i ett % R

skap. Matten i tabell 5.2-1 bor inte under- %

skridas, se figur 5.2-1.

Kontrollera att installationsytan ar ndgorlunda
plan. Monteringen sker med fyra skruvar eller |12
bultar beroende pa storleken av enheten, se
Tabeller 5.3-1 och 5.3-2, och figur 5.3-1 for
matt information. Monteringshalen kan

H3

utmarkas pa vaggen med anvandande av Ry
skissen pa forpackningen. f{
i i il — =" ' / 7;4

Figurer 5.3-2 och 5.3-3 visar hur enheterna
18.5—400 kW kan lyftas ur férpackningen och D Kabelskydd fér IP20 montering
fastas pa vaggen, med hjalp av en truck, med
utnyttjande av halen pa bada sidor om
enheten.

Figur 5.3-1 Montering dimensioner.

Monteringsanvisningarna for 500—1000 CX4/
CX5 och 400—800 CX6 finns i en separat
manual for M11/M12 enheten. Fraga efter
mera information fran fabriken.

Typ M tt [mm]
W1 W2 H1 H2 H3 H4 D1 R1 R2

22 55CX4/CX5| 120 95 323 312 290 40 215 7 35
1.5-3 CX2

7.5 15 CX4/CX5 157 127 452 434 405 45 238 9 45
4-75 CX2

2.2-22 CX6 157 127 486 470 440 45 265 9 45
185 45CX4ICX5| 220 180 575 558 525 100 290 9 45
11-22 CX2

30-75 CX6 220 180 668 650 618 100 290 9 45
55-90 CX4/CX5 250 220 854 835 800 * 315 9 45
30-45 CX2

110-160 CX4/CX5 496 456 950 926 890 353 115 6
90-132 CX6

55 CX2

200-250 CX4/CX5 700 660 1045 1021 1000 390 115 6
160-200 CX6

315-400 CX4/CX5 989 948 1045 1021 1000 390 115 6
250-315 CX6

500 CX4/CX5 *% *% *% *% *% *% *% *% *%
400 CX6

630_1500 CX4/CX5 *% *% *% *% *% *% *% *% *%
500-1250 CX6
Tabell 5.3-1 Dimensioner fér CX-serien. * = 1P20 kabelskydd finns pd &vre (228mm) och

undre (256mm) sidan av omvandlaren
** = Ytterligare information fas fran fabriken

Vacon Plc Tel: +358-201 2121 Fax: +358-201-212 205
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Typ M tt [mm]

w1 w2 H1 H2 H3 H4 D1 R1 R2
0.75 5.5 CXL4/CXL5 120 95 423 412 390 215 7 3.5
1.5-3 CXL2
7.5 15 CXL4/CXL5 157 127 562 545 515 238 9 4.5
4-7.5 CXL2
18.5 45 CXL4/CXL5 220 180 700 683 650 290 9 4.5
11-22 CXL2
55-90 CXL4/CXL5 374 345 1050 1031 1000 330 9 4.5
30-45 CXL2
110-160 CXL4/CXL5 496 456 1350 926 1290 353 115 6
55 CXL2
200-250 CXL4/CXL5 700 660 1470 1021 1425 390 115 6
315-400 CXL4/CXL5 989 948 1470 1021 1425 390 115 6
Tabell 5.3-2 Dimensioner fér CXL-serien. * = Ytterligare information fas fran fabriken
Typ M tt [mm

w1 w2 H1 H2 H3 H4 D1 R1 R2
0.75 3 CXS4/CXS5 120 95 343 333 305 150 7 3.5
0.55 1.5CXS2
4 11 CXS4/CXS5 135 95 430 420 390 205 7 3.5
2.2 55CXS2
15 22 CXS4/CXS5 185 140 595 580 550 215 9 4.5
7.5 15CXS2
Tabell 5.3-3 Dimensioner for CXS-serien.
Vacon Plc Tel: +358-201 2121 Fax: +358-201-212 205
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Figur5.3-2 Lyftning av 18.5—90 kW \/
omriktare.
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Vacon omriktare i storlekar 110-400 kW far endast lyftas med en
stdng genom lyfthalen i omrktarens sidor.
MINOSTO
Figur 5.3-3 Lyftning av Vacon frekvensomriktare i storlekar 110—400 kW.
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6 KABLERING

De allmanna anslutningsschemas visas i Diagram for kablage for 500—1000 CX4/CX5
figurer 6-1—6-3. | de foljande kapitlen finns  och 400—800 CX6 finns i en separat manual
mera detaljerade instruktioner angdende  f§r M11/M12 enheter. Frdga efter mera

kablage och kabelanslutningar. information fr&n fabriken.
T T T T T T T
—-—-—-—-—-—- | 0(4)/20mA
Referens- |
varde lout+[18 ! RL<500Q
(panming Glou 1071 O
v 20 | o
Referens- ‘@ DO ycidpy
varde ! I<60mMA
(strom) 16 24vout | 21 |
17 onD |
8 DIAL v ac/dc
!9 DIA2 | !

10 1 RO2/1 24 Kopphng
24V T —ﬁ% 221951 <8A24Vdc,
GND - 111 cmMA <0.4A/300Vdc,

0 T12 2avout | RO2/3:26 | <2KVA/250Vac
4 Kontinuerligt:
] 13GND ¢ <2Arms
114 DIB4

15piB5 | 1) Bromschopper
24V — 16 DIB6 (option)
GND .17 cvB

x) "~

x) strecklinje
anger koppling
av inverterade
styrsignaler

—
|
|
|
|
|
|
|
|
| L
-

s H _"_',j::; ,
| H n |
i H— " .
- BBRH! |
i |
Lo |
IS G50 O N B B U

H

iBror_nsmotsténd i

T
- 6 & . R ) N M S

RFI-filter (option)

DA 77T

T L1 L2 L3

-||—ef|_

Kk6_1

Figur 6-1 Allmént kablerings schema, Vacon CX -serien (fér mekaniska storlekar M4—MG6).
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T T T T T T T T T
s r—-—-—-—-—— | 0(4)/20mA
Referens- 1
varde > lout+[18 ! R’rL<500£'2
(spénning) 3 lout- |19 [
) 120 | o
Referens 5 g4 lin+ D01|
€ - = : ! 1 U<+48V
vérde @ 5 15 lin - | ' | I<50mA
(strom) 16 24Vout | 21
7 enD |
8 DIAL . v RO1/3[23 ! acldc
24V 10 DIA3 RO2/1 |24 | Koppling:
221251 <8A24Vdc,
GND — 111 cmA <0.4A/300Vd(c,
) 112 24vout | RO2/3:26 |  <2kVA/250Vac
| ! Kontinuerligt:
1 1I3GND . ! | <2Arms
114 DIB4
15piB5 | ! | 1) Bromschopper
24V —3x 4%‘ | | (option)
i 17cmB | i
GND i
X) | i | |
x) strecklinje | ; | '
anger koppling I | ! |
av inverterade | \
styrsignaler | H . |
L S B
oHE |- —I
| H I |
[T |u1|2|es ‘J'
- -— — 4
e v
iBromsmotsténd I
(option)
-0 |
| RFIfilter (option) |
L1 L2 L3 k6 2

Figur 6-2 Allmént kablerings schema, Vacon CX -serien (fér mekaniska storlekar 6 M7) och Vacon

CXL-serien (fér mekaniska storlekar

> M8).
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— 1
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Figur 6-3 Allmént kablerings schema, Vacon CXL -serien (M4—M7) och Vacon CXS-serien.
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6.1 Effektanslutningar

Kablarnas varmebestandighet maste vara
60°C eller hogre. Kabeln (och sdkringarna)
skall dimensioners enligt enhetens nominella
utgangsstrom. Installations instruktioner enligt
UL-bestammelser forklaras i kapitel 6.1.4.1.

Cu-kablarna och motsvarande sakringar skall
dimensioneras enligt tabell 6.1-2 och 6.1-5.
Sakrigarna ar GG/GL-sakringar. Sakringarna
har dimensionerats sa att de aven fungerar
som oOverlastskydd for kablarna.

Med hanvisning till UL-instruktioner, skall for
maximal skydd for frekvensomriktare
sakringar av typ H eller K, anvéndas.
Sakringarna skall vara godkanda av UL.
Stromgréns for sadkringarna finns i tabell 6.1-2
—6.1-5.

Om motortemperaturskydd (i2t) anvands som
Overbelastningsskydd kan kablarna véljas
enligt det. Om 3 eller mera kablar anvands
parallelt (med de stdrre enheter) skall alla
kablar ha individuella 6verbelastningsskydd.

Dessa instruktioner géller de fall dar man har
en motor och en kabelanslutning fran
omriktaren till motorn. | andra fall kontakta
fabriken.

Observera alltid installationsforhallandena och
lokala foreskrifter.

6.1.1 Natkabel

Néatkablar for olika EMC nivaer har definierats
i tabell 6.1-1.

6.1.2 Motorkabel

Motorkablar for olika EMC nivaer har
definierats i tabell 6.1-1.

6.1.3 Styrkabel
Styrkablar har definierats i kapitel 6.2.1.

Kabel niva N niva | niva C
Natkabel 1 1 1
Motorkabel 2 2 3
Kabel for kontrollsignaler 4 4 4

Tabell 6.1-1 Kabeltyper for olika EMC-nivéer.

1 = Kraftkabel, lamplig for ifrAigavarande spanningsniva, avsedd for fast installation. Skarm ej nédvandig.

Vi rekommenderar Nokia/MCMK eller motsvarande.

2 = Kraftkabel, lamplig for ifrdgavarande spanningsniva, avsedd for fast installation. Kabeln skall vara férsedd
med koncentrisk skyddsledare. Vi rekommenderar Nokia/MCMK eller motsvarande.

3 = Kraftkabel, lamplig for ifrdgavarande spanningsniva, avsedd for fast installation. Kabeln skall vara férsedd
med solid skyddsmantel med |&g impedans. Vi rekommenderar Nokia/MCCMK, SAB/OZCUY-J eller

motsvarande.

4 = Kabeln skall vara forsedd med solid skyddsfolie med lag impedans. Vi rekommenderar Nokia/jamak,

SAB/OZCUY-O eller motsvarande.

+358-201 2121
+358-40-8371 150

Vacon Plc Tel:
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* = Ytterligare information fas fran fabriken Tvp i S k| Cukabel | 1wy |S k.| Cukabel
Typ ler | S kr. Cu-kabel vt | S kr. Cu-kabel -CX5 w | A [mm?] w | A [mm?]
-CX4 1Al [A] [mmz] [A] [A] [mmz] -CXL5
-CXL4 -CXS5
-CXxs4 075 |25 |10 [3*1.5+1.5 3 |10 [371.5+15
0.75 25 110 3*1.5+1.5 3.5 |10 3*1.5+1.5 11 3 10 3*1.5+1.5 35 |10 3*1.5+1.5
1.1 35 [10 3*1.5+15 45 |10 3*1.5+15 15 35 |10 |s*1i5+15 5 |10 |3+15+15
15 45 |10 3*1.5+15 6.5 |10 3*1.5+15 29 5 |10 |s15+15 6 lio |3*15+15
2.2 6.5 |10 3*1.5+1.5 8 |10 3*1.5+1.5 3.0 6 lio lzxis+1s s |0 |s*15415
3.0 8 |10 3*1.5+1.5 10 |10 3*1.5+1.5 40 s lio |zvise1s 11 |16 |3*25+25
4.0 10 |10 3*1.5+1.5 13 |16 3*2.5+2.5 55 11 |6 |z2s25 15 o |3v44a
5.5 13 |16 3%2.542.5 18 |20 3*4+4 75 15 |oo |3wa+a o1 s |avees
75 (18 )20 34+4 24 25 3'6+6 11 21 |25 |3*6+6 27 |35 [3*10+10
1 24 (25 36+6 82 1% 310+10 15 27 |35 |3*10+10 34 |s0 [3*10+10
15 fs2 |85 3110+10 42 [0 13710+10 185 |34 |50 [3*10+10 40 [50 |3+10+10
185 |42 |50 3*10+10 48 |[s0 3*10+10 2 w0 lso |310+10 5 los  |s16+16
22 48 1%0 310+10 60 163 316+16 30 52 |63 |[3*16+16 65 |80 [3*25+16
30 60 |63 3¥16+16 75 |80 3*25+16
37 75 |80 3*25+16 90 [100  |3*35+16 37 65 |80 [3725+16 77|00 3735+16

45 77 |100 |[3*35+16 96 125 |3*50+25
5 90 100 (3735+16 1101125 13%50+25 55 96 |125 |[3*50+25 125 |160 [3*70+35
55 110 [125  [3*50+25 150 [160  [3*70+35 § .
75 150|160 |3+70+35 180 [200  [3*95+50 ;2 122 ;gg 2;2:23 igg ;88 ;2:?3
2 180|200  [3*95+50 210 [250  [3*120+70
110|210 250  [3*1504+70 270 |315  |3*185+95 110 180 200 (3*95+50 220 1250  [3+150+70
132 |270[315  |3+18s+95  [325 400  [2x(3+120+70) 132220 1250 13150470 1260 315 3"185+95
160|325 [400  [2%3*120+70) |410 |500  [2%(3*185+95) 160 1260 [315 13*185+95 1320 [400 |2%(3*120+70)
200 |410]500  [2*(3*185+95) |510 630  |2%(3*240+120) 200 320 |400 |[2%(3*120+70) [400 |500 |2%(3*185+95)
250 [510]630  [2%(3*240+120) |580 [630  |2%(3*240+120) 250  [400 [500 [2%(3*185+95) |460 |630 [2%(3*240+120)
315 * x * * x * 315 * * * * * *
1000 1000
1100 * x * * * x 1100 * * * * * *
1500 1500
Tabell 6.1-2 Rekommenderade nét- och Tabell 6.1-3 Rekommenderade nét- och
motorkablar samt sékringar enligt utgangs- motorkablar samt sékringar enligt utgdngs-
strommar lcroch I\, vid 400V spanningsniva. strémmar Ic7och I\, vid 500V spdnningsniva.
Typ ler |S kr.| Cu-kabel | Iyt |S kr.| Cu-kabel
-CX6 w | Al [mm?] w | A [mm?] Typ ler | S kr.| Cu-kabel | I | S kr.[ Cu-kabel
2.2 35 |10 |[3*1.5+1.5 [45 [10 [3*1.5+1.5 X2 | | ™A [mm?] w | A [mm?]
3.0 45 |10 |3*1.5+15 |55 |10 [3*1.5+1.5 -CXL2
4.0 55 |10 |[3*1.5+1.5 [7.5 [10 [3*1.5+1.5 -CXS2
5.5 75 |10 |3*715+15 |10 |10 [3*15+15 055 |[3.6 |10 [3*1.5+1.5 |47 |10 [3*1.5+1.5
75 |10 (10 )3*L5+LS (14 (16 13725425 075 |47 |10 [3*15+15 |56 |10 [3*15+15
11 14 |16 |3*2.5+2.5 (19 [20 |3*4+4 11 56 |10 3*1.5+1.5 |7 10 3*1.5+1.5
1o 19 20 sara S 370+6 1.5 7 10 3*1.5+1.5 |10 |10 3*1.5+1.5
185 |23 |25 [3*6+6 26 |25 |3*6+6
2 26 a5 ls10+10 |5 las  |3+10+10 22 |10 (10 [3*1.5+1.5 |13 |16 |3*2.5+25
37 42 50 3*10+10 |52 |63 3*16+16 4 16 |16 3*2.5+2.5 |22 |25 3*6+6
45 52 |63 |3*16+16 |62 |63 [3*16+16 5.5 22 |25 [3*6+6 30 |35 |3*10+10
55 62 63 3*16+16 |85 |100 |[3*35+16 75 30 |35 3*10+10 |43 |50 3*10+10
75 85 100 |3*35+16 |100 |100 |3*35+16 11 43 50 3*10+10 57 63 3*16+16
90 100 |100 |[3*35+16 [122 |125 [3*50+25

15 57 |63 3*16+16 |70 |80 3*25+16
185 |70 |80 3*25+16 |83 100 |3*35+16
22 83 |100 |[3*35+16 |113 [125 |3*50+25
30 113 125 |3*50+25 [139 |160 [3*70+35

110 122 |125 |[3*50+25 |145 |160 |3*70+35
132 145 |160 |[3*70+35 |185 |200 |3*95+50
160 185 |200 |[3*95+50 222 |250 |3*150+70
200 222 |250 |3*150+70 |287 |315 |[3*185+95

250 s |+ * . * 37 |139 |160 [3*70+35 |165 |200 [3*95+50
800 o * o * 45  |165 |200 |[3*95+50 |200 |200 [3*95+50
iggg N ) . . 55  |200 [200 |3*95+50 |264 |315 |3*185+95

Tabell 6.1-5 Rekommenderade nét- och
motorkablar samt sékringar enligt utgangs-
strémmar Icroch 1, vid 230V spanningsniva.

Tabell 6.1-4 Rekommenderade nét- och
motorkablar samt sékringar enligt utgdngs-
strémmar Icroch Iy, vid 690V spanningsniva.

Vacon Plc Tel: +358-201 2121 Fax: +358-201-212 205
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Typ Kabel [mm2] (1 Skruvens dimension M12 *

Fasplint ~ Jordningsplint (2 | CXL modellerna finns det plats for
0.75-3 CXS4/CXS5 25 25 max. 3 pararellkopplade kablar
0.55-1.5 CXS2 * Ytterligare information fas fran
2.2-5.5 CX4/CX5 6 6 fabriken

0.75-5.5 CXL4/CXL5
1.5-3 CX2/CXL2

7.5-15 CX4/CX5 16 16
7.5-15 CXL4/CXL5
2.2-22 CX6

4-11 CXS4/CXS5
2.2-5.5 X82

4-7.5 CX2/CXL2
18.5-22 CXL4/CXL5 35 70
30-45 CX6

15-22 CXS4/CXS5
7.5-15 CXS2
30-45 CX4/CX5 50 Cu, 70 Al 70
30-45 CXL4/CXL5
55-75 CX6
18.5-22 CX2/CXL2
55-90 CX4/CX5 185 95
55-90 CXL4/CXL5 Cu and Al
30-45 CX2/CXL2
110-160 CX4/CX5 2*185 Cu (1 2*240Cu
110-160 CXL4/CXL5 2*240 Al
90-132 CX6
55 CX2/CXL2
200-250 CX4/CX5 2*300 (1 2*240 Cu
200-250 CXL4/CXL5 Cu and Al
160-200 CX6
315-400 CXL4/CXL5 4*240 (1 2*240 Cu
250-315 CX6 Cu and Al
500 CX4/CX5 * *
400 CX6
630-1000 CX4/CX5 * *
500-800 CX6
900-1250 CX6 * *

Tabell 6.1-6 Effektanslutningarnas maximala
kabeldimensioner.
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6.1.4 Installations instruktioner

parat skap eller elutrymme skall ett medféljande kabelskydd installeras for
att skyddsklass IP 20 skall uppnas, se figur 6.1.4-3. Kabelskyddet beho-
ver normalt inte installeras om omriktaren installeras inuti ett stallverk, se-
parat skap eller elutrymme.

] | det fall att Vacon frekvensomriktaren installeras utanfor ett stallverk, se-

Frekvensomriktare med skyddsklass IP0O skall alltid installeras inuti
ett stallverk, separat skap eller elutrymme.

- Unvik langa paralleliforlaggningar med andra kablar.

- Minimiavstanden mellan motorkabeln och kontrollkablar, om dessa  for-
laggs parallellt, i tabell 6.1.4-1, skall féljas.

- Dessa minimiavstand galler ocks& mellan motorkabeln och signalkablar
tilhérande andra system.

- Motorkabelns storstatilldtna langd ar 200 m. (undantag &r 0.75—
1.1CXS, max. langd 50 m, och 1.5CXS max. langd 100 m)

- Effektanslutningskablarna skall installeras sa att de korsar andra kablar i en

2 Motorkabeln skall férlaggas tillrackligt langt fran andra kablar:

90° vinkel.
Avstand Skarmad
mellan kablar kabellangd
(m) (m)
0.3 <50
1.0 <200 .
Tabell 6.1.4-1 Kabelavstand.

Om isolationskontroll maste utféras, se kapitel 6.1.5.

Anslut kablarna:

- Motor- och nétkablarna skall skalas enligt tabell 6.1.4-2 och figur 6.1.4-1.

- Oppna frekvensomvandlarens kapsling enligt figur 6.1.4-2.

- Oppna behévliga genomforingar i kabelskydden (CX -serien) eller fran enhetens
bottendel (CXL/CXS -serien).

- For kablarna genom halen i kabelskyddet.

- Anslut nét-, motor- och kontrollkablarna till de ratta plintarna
(EMC niva N: se figurer 6.1.4-3—13,6.1.4-17,6.1.4-19
EMC niva | och C: se figurer 6.1.4-14—16, 6.1.4-18, 6.1.4-20—21
EMC niva N + utbyggd RFI-filter: se manualen for RFI-filter)
Installations instruktioner for kablage for 500—1000 CX4/CX5 och 400—3800
CX6 finns i en separat manual for M11/M12 enheter. Fraga efter mera infor-
mation fran fabriken.
Installations instruktioner enligt UL-bestdmmelser forklaras i kapitel 6.1.4.1.

- Kontrollera att styrkabelns ledningar inte beroér enhetens elektriska
komponenter.

- Anslut kabeln till bromsresistorn (option).

- Kontrollera att jordningskabeln &r ansluten till frekvensomvandlarens och
motorns -plint.

- Pa typerna 110—400CX, anslut isolationsplattorna mellan skyddskapan och
effektanslutningarna enligt figur 6.1.4-11.

B~ W

Vacon Plc Tel: +358-201 2121 Fax: +358-201-212 205
Dejour: +358-40-8371 150 E-mail: vacon@vacon.com



Sida 36 (90) Kablering Vacon

- Anslut effektkabelns separata skyddsstrumpa till jordningsanslutningen
pa frekvensomriktaren, motorn och matande central.
- Fast kabelskyddet (CX-serien) och enhetens lock.

- Kontrollera att styrkablarna och enhetens egna kablar inte kommit i klam
mellan locket och bottendelen av enheten.

OBS

I mekaniska storlekar M7-M12 skall hjéalptransformatorns anslutningar
andras om annan natspanning an markspanning anvands. Fraga mera
information fran fabriken.

Typ Forinst. natspanning
XX CX2 x xx x 230V

x x CXL2 x xx x

XX CX4 x xx x 400V

x x CXL4 x xx x

XX CX5 x xx x 500V

x x CXLS5 x xx x

XX CX6 x xx x 690V

Vacon Plc Tel: +358-201 2121 Fax: +358-201-212 205
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6.1.4.1 Installations instruktioner enligt
UL-bestammelser

For installations och kabelanslutningar skall
foéljande noteras. Enbart kopparkabel med
varmebestandighet 60/75°C eller hdgre kan
anvéandas.

Enheter kan anvandas i nat vars max. strom
vid 480V &r enligt nedanstaende tabell 6.1.4.1-
1.

Enligt NEMA Klassifiering &r Vacon CXL-mod-
eller antingen av Typ 1 eller Typ 12 (se kapittel
3.1 Typbetecningskod). Andra Vacon model-
ler ar “6ppna typer” (Open Type Equipment).

Terminaler skall dessutom fastas enligt givna
vridmoment i tabell 6.1.4.1-2

Typ Maximal symmetrisk strém
(Amper RMS)

2.2—15CX4/CXL4 5000

2.2—15CX5/CXL5

18.5—90CX4/CXL4 10 000

18.5—90CX5/CXL5

110 —250CX4/CXL4 18 000

110—250CX5/CXL5

Tabell 6.1.4.1-1 Maximal symmetrisk strém (Amper RMS).

Typ Size Vridmoment | Vridmoment
in-lbs. Nm
2.2—5.5CX4/CXL4 M4 7 0,8
2.2—5.5CX5/CXL5
7.5—5CX4/CXL4 M5 20 2,25
7.5—15CX5/CXL5
18.5—22CX4/CXL4 M6 35 4
18.5—22CX5/CXL5
30—45CX4/CXL4 M6 44 5
30—45CX5/CXL5
55—90CX4/CXL4 M7 130 15
55—90CX5/CXL5
110—160CX4/CXL4 M8 610 *) 70 %)
110—160CX5/CXL5 . oo
. . *) Ett verktyg skall anvandas pa bada
388_35%?4;22((3 M9 610 *) 707) sidor av terminalen. Terminal
—250CX5 > isoleringen haller inte nédvandig
vridmoment.

Tabell 6.1.4.1-2 Vridmoment for atdragning av terminaler.

+358-201-212 205
vacon@vacon.com

Fax:
E-mail:
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Dejour:
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Typ sl]|s2]|s3]|s4
— - 0.75 11 CXS4/CXS5 |12 55|55] 12
0.55 5.5 CXS2
s4 sl 2.2 5.5CX4/CXL4 6 |135|60]| 15
. 2.2 5.5 CX5/CXL5
1.5 3CX2/CXL2
7.5 15 CX4/CXL4 9 | 40 |100] 15
7.5 15 CX5/CXL5
s3 <2 2.2 22CX6
Jord ledare Nétkabel 4 7.5 CX2/CXL2
18.5 22 CX4/CXL4 141 90 |100| 15
18,5 22 CX5/CXL5
30 45CX6
X 2 15 22 CX4/CX5
11 15 CX2/CXL2
7.5 15CXS2
30 45 CX4/CXL4 25| 90 |100] 15
30 45 CX5/CXL5
55 75CX6
18,5 22 CX2/CXL2
FigUf 6.1.4-1 Ska/ning av motor- och nétkabel. 55 90 CX4/CXL4 s0] -] -125

55 90 CX5/CXL5
30 45 CX2/CXL2
110 160 CX4/CXL4 S I I
110 160 CX5/CXL5
90 132 CX6

55 CX2/CXL2

200 250 CX4/CXL4 i I I
200 250 CX5/CXL5
160 200 CX6

315 400 CX4/CXL4 o I I
315 400 CX5/CXL5
250 315 CX6

500 CX4/CX5 i e N
400 CX6
630 1500 CX4/CX5 o I I
500 1250 CX6

Tabell 6.1.4-2 Skalningsldngder for kablar.
(* = Ytterligare information fas frdn fabriken)

@ Lossa skruvarna (2 st)
@ Drag lockets nedre del utat

@ Tryck locket uppat

Figur 6.1.4-2 Ldsgdring av Vacon CX/CXL/CXS enhetens lock.

+358-201 2121 Fax:
+358-40-8371 150 E-mail:
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Spanningskalla - T

Kontrollenhet

Plintar for ———Hmoo___
styrsignaler

Bl

/11 /1

T/ T 1 T e [ T o oy Py P P Y S I Y E A TN Y SO
(o)} CIHN = O ~ [6;] N |-

HENSESE

Anslutning

for skarm

Faste for styrkabel

Plintar for DC-
brygg/broms

Plintar for J
natkabel -resistor (-,+)
(L1,L2,L3) Plintar for
Jordnings- motorkabel
terminaler (U,v,w)
(PE)

Fastskruv u\ /J Fastskruv
N1 r~

T~ Kabelskydd

Styrkabel J LLL‘— Motorkabel (U,V,W)

Natkabel ——— Kabel for
bromsresistor

Figur 6.1.4-3 Kabelmontering typer 2.2—15 CX4/CX5 och 1.5—7.5 CX2 (EMC niva N).

Vacon Plc Tel: +358-201 2121 Fax: +358-201-212 205
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Kontrollenhet

Plintar for
styrsignaler ———

EQ(IJ\IO’)U'IJ:([)NI-\

Anslutning for
skarm T

Plintar for
natkabel

Plintar for DC-
brygg/broms-
resistor
Plintar for

T motorkabel

Faste for styrkabel

,/

Jordnings-
terminaler (PE)

Jordnings-
terminaler (PE)

| Gummitatningar

‘ ‘ I</Iotorkabe|
Kabel fér bromsresistans
Natkabel
Styrkabel

m4iP21

Figur 6.1.4-4 Kabelmontering typer 2.2—5.5 CXL4/CXL5 och 1.5—3 CXL2 (EMC niva N).
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Kontrollenhet

Plintar for
styrsignaler

Anslutning for
skarm

Faste for
styrkabel

Plintar for
néatkabel
Plintar for DC-

|~ brygg/broms-
resistor

Plintar for
motorkabel

Jordnin?s-

Jordnin?s- terminaler (PE)

terminaler (PE)

| Gummitatningar
\
Motorkabel
Kabel for bromsresistans

Styrkabel m5IP21
Natkabel

Figur 6.1.4-5 Kabelmontering typer 7.5—15 CXL4/CXL5 och 4—7.5 CXL2 (kapslingsklass IP21,
EMC niva N).

Vacon Plc Tel: +358-201 2121 Fax: +358-201-212 205
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Kontrollenhet

Plintar for
styrsignaler ——_|

AN

©| 00|~

| Intern

Anslutning for kylflakt

skarm —

Plintar for
natkabel

Plintar for DC-
| brygg/broms-
1~ resistor

Plintar for
motorkabel

Jordnings-

Jordnlntly terminaler (PE)

S
terminaler (PE) —

Il — Gummitétningar
\ \
Motorkabel
Kabel fér bromsresistans

Styrkabel m5IP54
Natkabel

Figur 6.1.4-6 Kabelmontering typer 7.5—15 CXL4/CXL5 och 4—7.5 CXL2 (kapslingsklass IP54,
EMC niva N).
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Spanningskalla

Kontrollenhet —

Plintar for

styrsignaler ————

Anslutning for
skarm

T~—

Faste for styrkabeln

\
Pli ite Plintar férDC-
r:g:s;bc; — brygg/broms
- 1 -+
(L1,L2,L3) T resistor (-,+)
Jordni Plintar for
tg:mr;:]n;:; —— motorkabel
V,W
(PE) u,v,\w)
) ‘ ol |
Fastskruv _ \| | | | | ‘
\Z\ 1L || B P
Fastskruv | | | o o
| | | |
o L o
| } } o ]
| || D,
J U\\ Kabelskydd
Styrkabel = Motorkabel (U,V,W)
Natkabel Kabel for

bromsresistor

Figur 6.1.4-7 Kabelmontering typer 18.5—45 CX4/CX5 och 11—22 CX2 (EMC niva N).
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Kontrollenhet
Plintar f

lutning for
é?ésrm 9

Faste for styrkabeln
\

g PE) |

)
styrsign ler — |

—
L
>
\ / z
T
=
P
7
|5
o
el
L~ N el
[y
.
iz
N
I_I ]
L]
T
5o
o1
>
(aem!
2]

O El9 O

Q)

o[l
5[

S¥

£

N

neInEE

\ S'é rkabel

Natkabel

\ Motorkabel

Plintar for Natkabel

BlgtRL 96 oo

Plintar fér motorkabel

Jordningstreminaler (PE)

Gummitatningar

Kabel for bromsresistans

M61P21, M6IP54

Figur 6.1.4-8 Kabelmontering typer 18.5—45 CXL4/CXL5 och 11—22 CXL2 (EMC niva N).
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Natkabel —_ Jord-
ledare

/ (PE)

Plintar for
natkabel
(L1,L2,L3) N

Spanningskalla —
Kontrollenhet —|

Plintar for
styrsignaler =™

Anslutning for
skarm

\

Faste for styrkabeln

Plintar forDC-
—— brygg/broms
-resistor (-,+)

Jordnings- —— Plintar for
terminaler ~— motorkabel
(PE)
Kabel for
bromsresistor /_ Votorkabel
Styrkabel

Figur 6.1.4-9 Kabelmontering typer 55—90 CX4/CX5 och 30—45 CX2 (EMC niva N).
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Isoleringssnivor mellan
plintarna

Plintar f r
styrsignaler
Jordning av 0
styrkabel = =P :
Fstefr ]
styrkabel
; . - oC+H| R
PE-plintar f r _— =T
n t- och motorkabel
Plintar f r DC-
brygg/broms-
Isolerad (gul-gr n) resistor
jordledare tvinnad Plint R- f ruts tter en
av kabelsk rm E j monterad bromschopper

N tkabel Motorkabel
Styrkabel MOKY TK2

Figur 6.1.4-10 Kabelmontering typer 110—400 CX4/CX5, 110—400 CXL4/CXL5, 90—315 CX6,
55 CX2 och 55 CXL2 (EMC niva N).
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——

Fasts ttningsskruvar
f rskyddsk por

A4 i‘_.
w l\(xﬂ (\ ’(\‘/

Efter inkoppling av kablar, f re str mmen p kopplas,
kontrollera att:

1. Alla 10 isoleringsskivorna mellan plintarna r ordentlig
fast isinaf sten, se figur nedan.

2. Att alla tre skyddsk poma (B, C och D) f r plintarna r
ordentligt monterade och fastskruvade.

Fasts ttning av isoleringsskivor mellan plintarna:

P

B j skivans attden
g rinif stet. SI pp

skivan f rattl saden
ir ttl ge.

Pressa in skivan i
f stena.

0000

M9SUOQJAT

Figur 6.1.4-11 Installation av kabelskydd och isolationsplattor mellan effektanslutningar pa typerna
110—400 CX4/CX5, 110—400 CXL4/CXL5, 90—315 CX6, 55 CX2 och 55 CXL2
(EMC niva N).

Vacon Plc Tel: +358-201 2121 Fax: +358-201-212 205
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Kontrollenhet ——

Plintar for
styrsignaler ————— |

| I —— e |
Y PN Y [ N P [ [ [ Ty ) Ty oy oy i N P I I Y A N T N
|01 |B (DN |~ S0 ||~ o [ [ [ [N |o

Anslutning for

jskarm

Plintar for

+— natkabel
Plintar fér DC-

T  brygg/broms-
resistor
Plintar for
motorkabel

Jordnings /J// .

i ] Jordnings-
terminaler (PE) —7 3 / ‘ — terminaler (PE)
| A \ | |

|
} \ o } \ | M5CX6
L ! | | | 1
| |
A
o | |
‘ | | ‘ |
Styrkabel ;D U U U ~— Motorkabel
Natkabel — T Kabel for bromsresistans

Figur 6.1.4-12 Kabelmontering typer 2.2—22 CX6 (EMC niva N).
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Kontrollenhet
\
— |
Plintar for

styrsignaler — | 2
3
LS
6
7
8
9
10
bt 11
O
|15 ]
T 16
17
| 18
19
20
21
22
23]
25
26

Anslutning for

skarm

Plintar for
I natkabel

Plintar fér DC-
- brygg/broms-
resistor

Plintar for
i~ motorkabel

NS

Jordnings ;
; Jordnings-
ferminalor (PE) — | | | — i terminaler (PE)
ux\ } o ‘ } | |
| } } J | | } J MBCX6
. N | | | | [ : L
| | |
‘ | | | |
Styrkabel ;U U U D ~——— Motorkabel
Natkabel — I — Kabel for bromsresistans

Figur 6.1.4-13 Kabelmontering typer 30—75 CX6 (EMC niva N).
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Plintar for DC-

Plintar for brygg/broms- Plintar for
natkabel resistor (-,+) motorkabel
(L1,L2,L3) (U,V,W)

Frigor kabelns
skyddsledare,
placera den
under jord-
klamman och
fast ordentligt.

Jordnings-
terminal
Jordnings-
" A g & terminal
/ Fast kabelns skyddsle
Natkabel Styrkabel Motorkabel dare sa kort som moj-

lig (max 2 cm) till jord-
ningsterminalen.

Figur 6.1.4-14 Kabelmontering typer 2.2—45 CXL4/CXL5 (EMC niva l).
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FREENOMVANDLARE

Kontrollenhet

. R Plintar for
Plintar for natkabel
styrsignaler (L1,L2,L3)
Anslutning for Plintar for DC-
skarm brygg/broms-

resistor (-,+)

Frigor kabelns PllntaLfobr |

skyddsledare, E?Jos)\rN :;1 e

placera den un- WV,

der jordklamman Jordnings.

och fast ordent- ning
terminal

ligt.
Fast kabelns
skyddsledare sa

Jordnings

terminaler kort som mdjlig
(max 2 cm) till
. jordningstermi-
Natkabel nalen.
Gul-gron skydds-
Styrkabel ledare

Anvand en spe-
ciell EMC kabelge- MOTOR |
nomfdring som

ger en 360° jord-
ning at skarmen.

Eller fast skdrmen,
sa kort som moijlig
(max 2 cm), med
hjalp av en kabel-
sko till jordnings-
terminalen.

Plintar for
motorkabel

Gul-grén
skyddsledare

Jordplint

Figur 6.1.4-15 Kabelmontering i frekvensomvandlaren och i motorn typer 2.2—45 CXL4/CXL5
(EMC niva | och C).
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Anslutning

for skarm

Plintar for Plintar for

natkabel motorkabel

(L1,L2,L3) (U,v,w)
Plintar for DC-
brygg/broms-
resistor (-,+)

Jordnings

terminaler

(PE)

Frigor kabelns

skyddsledare, Metal plat for att
placera den fullféjka EMC-
under jordklam- krav. Den kan

man och fast lyftas undan

ordentligt. ' /3 medankablarna
' - = . ansluts.

Natkabel Styrkabel Skala av yttersta siktet av kabeln ~ Motorkabel
och anslut kabelklamman runt
metallholjet av kabeln for att fa bra
elektrisk kontakt. Atdrages
forsiktigt.

Bild 6.1.4-16 Kabelmontering i frekvensomvandlaren och i motorn typer 55—90 CXL4/CXL5
(EMC niva l och C).
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Plintar for Plintar fér DC- Plintar for
natkabel brygg/broms- motorkabel
(L1, L2, L3) resistor (-,+) (U,V,W)

\ - o

F o

(G TR RN

Gul-grén Gul-gron
skydds- skydds-
ledare ledare
Jordnings- Jordnings-
terminal .| terminal

Natkabel Jordningsterminal  Motorkabel
for styrkabel

Bild 6.1.4-17 Kabelmontering typer 0.75—3 CXS5 (EMC niva N).
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Plintar for
natkabel Plintar for
(L1,L2,L3) motorkabel

(U,v,\w)

Plintar for DC-
brygg/broms:-
resistor (-,+)

Jordnings-

terminal Jordnings-

terminal

Fast kabelns
skyddsledare
sé kort som

mojlig (max 2

Fast kabelns
skyddsledare
sa kort som

mojlig (max 2

cm) till jord- : - - cm) till jord-
plinten. m ’/ plinten.
Gul-gron Gul-gron
skyddsledare Styrkabel skyddsledare
Natkabel (relautgangar)
Styrkabel Motorkabel
(6vriga)

Figur6.1.4-18 Kabelmontering typer 0.75—3CXS4 (EMC niva | och C) 0.75—3 CXS5 (EMC niva l)
och 0.55—1.5CXS2 (EMC niva |l och C).
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= ey S

a0y ey e A 18 plintar for

= DC-brygg/
ﬁj bromsresistor
a

(-:+)

L
_ ) Plintar for
natkabel (U, V, W)
(L1, L2, L3)}
Gul-grén
Gul-gron skyddsledare
skydds-
ledare
Jordnings-
Jordnings- terminal
terminal
Motorkabel
Natkabel Styrkabel Styrkabel
(6vriga) (relautgangar)
Bild6.1.4-19  Kabelmontering typer 4—11 CXS5 (EMC niva N).
Vacon Plc Tel: +358-201 2121 Fax: +358-201-212 205
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~_ Plintar for
DC-brygg/
bromsresistor
(%)
Plintar for
natkabel Plintar for
(L1, L2, L3) 1 motorkabel
(U,V,W)
] &\
- \ Gul-grén
it skyddsledare
A ! Fast kabelns
Gul-grén il
skyddsledare iy 2 skyddsledare
F sa kort som
ﬁ! majligt (max
e 2 cm) till
_ |_. ‘ v jordnings-
Jordnings- - — g = E T terminalen
terminal o= — = _
/ I Jordnings-
. terminal
Natkabel Styrkabel Styrkabel Motorkabel
(6vriga) (relautgangar)

Bild 6.1.4-20  Kabelmontering typer 4—11 CXS4 (EMC niva | och C), 4—11 CXS5 (EMC niva l) och
2.2—5.5 CXS2 (EMC niva | och C).
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Plintar for
DC-brygg/
bromsresistor
(-1+)

Plintar for

natkabel Plintar for

(L1, L2, L3) motorkabel
(U,V,W)

Anvéand en

speciell EMC Fast kabelns

kabelge- skyddsledare

nomforing som sa kort som

ger en 360° majligt (max

jordning at 2 cm) till

skarmen. jordnings-
terminalen

Jordnings-

terminal Jordnings-
terminal

Natkabel Styrkabel Styrkabel Motorkabel
(relautgangar) (6vriga)

Bild 6.1.4-21  Kabelmontering typer 15—22 CXS4 (EMC niva | och C), 15—22 CXS5 (EMC niva I)
och 7.5—15 CXS2 (EMC niva | och C).
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6.1.5 Isolationsmatningar
1 Motorkabelns isolationsmaétning

Losgor motorkabeln fran omvandlarens
plintar U, V och W och fran motorn. Mat
motorkabelns isolationsmotstand mellan
varje fasledning och mellan varje fasledning
och jordledning. Isolationsmotstandet skall
vara> 1MQ.

2 Natkabelns isolationsmatning

LOsgor natkabeln fran omvandlarens plintar
L1, L2 och L3 och frAn natet. Mt kabelns
isolationsmotstand mellan varje fasledning
och mellan varje fasledning och jordledning.
Isolationsmotstandet skall vara > 1MQ.

3 Motorns isolationsmétning

L6sgor motorkabeln frAn motorn och 6ppna
kopplingsbyglarna i motorns anslutnings-
lada. Mat motorns isolations-motstand
separat for varje motorlindning. Matspan-
ningen skall vara minst lika stor som
motorns nominella spanning men och max
1000 V. Isolationsmotstandet skall vara >
1IMQ.

6.2 Styranslutningar

Det allmé&nna anslutningsschemat visas i figur
6.2-1

Signalerna som ansluts till terminalerna
varierar i enlighet med de olika applikationerna,
se “Five in One” manualen. Se kapitel 10.2 for
Grundapplikationens signaler.

6.2.1 Styrkablar

Styrkablarna skall vara av minst 0,5 mm?2
skarmad mangtradig typ, se tabell 6.1-1.
Maximala traddiameter som passar i plintarna
ar 2,5 mmz2,

6.2.2 Galvanisk isolation

Styrplintarna ar isolerade fran natpotentialen
och styrkortets 1/0-jord &r kopplat till chassit
med ett 1 Mohm motstand och en 4,7 nF
kondensator. 1/0-jord kan kopplas direkt till
chassit genom att andra X4 bryggan till ON-
laget, se figur 6.2.2-1.

Digitala I/O och relautgangar ar dessutom
ocksa isolerade fran signaljord.

+358-201 2121
+358-40-8371 150
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Plint Funktion Specifikation
1 +10V e Referensspanning utgang Max last 10 mA *
2 Uint+ Ingang for analog signal Signalomrade -10 V—+10V DC
3 GND 1/O-jord
4 lin+ Analog signal (+ingang) Signalomrade 0(4)—20 mA
5 lin- Analog signal (-ingang)
6 24V out 24V hjalpspanning +20%, max last 100 mA
7 GND 1/O-jord
8 DIAL Digitalingang 1 R; = min. 5 kQ
9 DIA2 Digitalingang 2
10 DIA3 Digitalingang 3
1 CMA Gemensam utgang for Kopplad till antingen plintens 1/O-jord eller
DIA1—DIA3 24V eller till yttre signaljord eller +24V
12 24V out 24V hjalpspanning Samma som # 6
13 GND I/O-jord Samma som # 7
14 DIB4 Digitalingang 4 R = min. 5 kQ
15 DIB5 Digitalingang 5
16 DIB6 Digitalingang 6
17 CMB Gemensam utgang for Kopplad till antingen plintens 1/O-jord eller
DIB4—DIB6 24V eller till yttre signaljord eller +24V
18 lout™* Analog signal (+utgang) Signalomréde 0(4)—20 mA,
19 lout- Analog signal (-utgang) R, max 500 Q
20 DO1 Transistorutgang max U;, = 48 VDC
max strom 50 mA
21 RO1/1 7 Relautgang 1 Max brytspanning 250 VAC, 300 VDC
22 RO1/2 I Max brytstrém 8 A /24 VDC,
23 RO1/3 0.4 A/250VDC
24 RO2/1 A Relautgang 2 Max bryteffekt <2 kVA / 250 VAC
25 RO2/2 | Max kont. strém <2 Arms
26 RO2/3

Figur 6.2-1 Styrplintarnas signaler.

* Om potentiometer referens anvands ar R = 1—10 kQ.
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N

X4
1 MQ

10V ref. —
GND ——

+24 V —
GND —|

Uin —

Styrkort
1/0 jord

FapEp

lin + —
lin - —

DIA1 —
L T Digital ingCEng
S|/ ot

ID.IB4 Digital ingCEng
DIB6 | grupp B
CMB —

lout + — Anal
o nalog
lout %utgdzng

DO1 — Digital
@uthEn
RO1.1 —

RO1.2 —
RO1.3 —

RO2.1 —
R0O2.2 —
R0O2.3 —

L1 L2 L3

Huvud-
krets

Figur 6.2.2-1 Galvanisk isolation.

6.2.3 Invertering av digital ingangsfunktion

Den aktiva signalnivan hos de digitala ingang-
arna ar beroende pa hur de gemensamma
ingadngarna CMA ochCMB (plintarnalloch 17)
ar kopplade. Kopplingen kan géras antin-gen
till +24 V eller till jord, se figur 6.2.3-1.

24 V matningsspanningen for de digitala
ingdngarna (CMA, CMB) kan vara extern eller
intern (plintarna 6 och 12 pa Vacon CX/CXL/
CXS).

+24V |
I

- t DIAL
I

. + DIA2

. : DIA3

Jord (-) _ CMA

Positiv logik (+24 V aktiv signal) = ingangen
ar aktiverad nar kontakten ar sluten.

Jord (-)
I
I
~ — 4 DAL
. : DIA2
. : DIA3
+24 V L cmA
Negativ logik (0 V aktiv signal) = ingangen ar
aktiverad nér kontakten &r sluten.

Figur 6.2.3-1 Positiv/negativ logik.

Vacon Plc Tel: +358-201 2121
Dejour: +358-40-8371 150

Fax: +358-201-212 205
E-mail: vacon@vacon.com



Vacon

Kontrollpanelen

Sida 61(90)

7. KONTROLLPANELEN

7.1 Introduktion

Kontrollpanelen p& CX/CXL/CXS har en
alfanumerisk display med sju symboler for
indikering av driftslage  (KOR, >, <,
STARTKLAR, STOPP, VARNING, FEL) och tva
indikatorer  for  mandverplats.  Dessutom
innehdller displayen tre textrader fér visning
av menytyp, meny/undermeny och nummer
pd undermeny samt visning av signalvarde.
De &tta knapparna pd kontrollpanelen

anvands for kontroll av frekvensomriktaren,
parametrering och monitorering.

Panelen ar I6stagbar och den ar galvaniskt
franskiljd fran natspanningen.

Exemplen i detta kapitel visar endast
texterna och de numeriska vdrdena som
finns p& displayen. Symbolerna fér driftslage
ar inte medtagna.

RUN

STOP
READY

FAULT
ALARM

Panel/
Remote

7_1.ipeg

(M)

SYMBOLER FOR DRIFTSLAGE

ar aktiv nar motorn roterar

= visar vald rotationsrikining
= dr aktiv nar motorn inte roterar

= &r aktiv n&r natspanningen &r inkopplad och
omriktaren ar redo att anvandas

= &r aktiv ndr omriktaren &r i fellage
=  &r aktiv nér en varning &r aktiv i omriktaren

=  visar aktiv mandverplats (Panel eller I/O)

Figur 7-1. Kontrollpanel med LCD display

Menyknapp (vénster/héger)
Flytta bakéat/framat i menyn

Bladdringsknapp (upp/ned)
Bladdra i huvudmenyn och mellan
sidor i samma undermeny.

Andra vérde.

Resetknapp
Nollstaller fel

Enterknapp

Bekraftar andrat varde.
Nollstéller felhistoriken.
Funktionerar som programmerbar
knapp.

Startknapp
Startar motorn om panelen &r aktiv
mandverplats.

Stoppknapp
Stoppar motorn om panelen &r aktiv

mandverplats.

Vacon Plc Tel:
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7.2 Kontrollpanelens funktion

Den information som finns p& kontrollpanelen
ar indelad i menyer och undermenyer.
Menyerna anvéands far visning och @ndring av
kontrollsignaler, parameterinstaliningar,
referensvarden och felkoder. Fran en meny
kan  man  ocksé  andra  displayens
kontrastinstallning och anvanda programmer-
bara trycknappar.

M7 C
Kontrast Q D Kontrast

15 15

(AlV)

(A

V)
FMe?Mﬁormgl-)oc gl(")verspéinn;’glg g ElﬁER

(A

V.

(AlV)

M5 F1
Aktiva fel 1.0verstrom
F 1-9 — (' c

aktiva fel

B2Panelkontroll
| |

ALV

Fran huvudmenyn nér man énskad undermeny
med hjalp av Menyknapparna. Symbolen M
p& den forsta textraden anger att huvudmenyn
ar aktiv. Den &tfdljs av ett nummer som anger
vilken  meny som ar  aktiv.  Se
Anvandarmanualen for CX/CXL/CXS samt
Applikationsmanualen  fér  information  om
parametrar i CX/CXL/CXS. Pilen (->) i nedre
hégra hérnet anger att en undermeny kan nés
genom att trycka p&d Menyknappen (hdger).

Felhistorik nollstillning

Bladdra i listan med

M4 B1 J | B1
Tryckknappar O D Bakat ENTER | Bakat
B1-4 - Av o Pa

00

R1-1 —_ 122.45 Hz

M3 R1
| Borvirde | 0 D Frekv. ref.

O C |Frekvret

122.45 Hz

J

| Speciella I
parametrar

(A] V]

(AL V)

Gl1- 12 — trar P1-15—

M2
Parametrar |(N) gll'undparame OD K/Iln} frekvens (’

12.34 Hz

(A}
O
(A)
= | PL1 0
‘/ Min. frekvens o
12.34 Hz ENTER

V2 Motorhastighet

|

V20 Berikn. m.temp.

Alv)
M1 1
Monitor o ‘) ztfrekvens
V120 — 12244 Hz

Figur 7-2. Menyéversikt
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7.3 Arvérdesmenyn

Arvérdesmenyn kan nds frén huvudmenyn
genom att trycka pd Menyknapp (héger) nar
symbolen M1 visas p& den férsta raden pé
displayen. | Figur 7-3 visas hur man bladdrar i

arvardeslistan.

Alla arvarden finns listade i Tabell 7-1.
Vardena uppdateras med 0,5s intervall.
Denna meny kan endast anvéndas for

avlasning av varden. Inga varden kan andras

har. Se 7.4 Parametrar.

oforhastighe
|
V20 Berikn.m.temp

AlV)

J

M1 Vi
Monitor o O Utfrekvens
V120 — 122.44 Hz

Figur 7-3. Arvérdesmenyn. 7.3.h8

Kod | Signalnamn Enhet | Beskrivning

Vi Utfrekvens Hz Frekvens till motorn

V2 Motorvarvtal rpm Berdknat motorvavtal

V3 Motorstrom A Uppmdatt motorstrom

V4 Motormoment % Berdknat axelmoment/motorns méarkmoment

V5 Motoreffekt % Berdknad axeleffekt/motorns markeffekt

Vé Motorspénning \ Beréknad motorspénning

V7 DC spdnning \ Uppmétt mellanledsspénning

V8 Temperatur °C Kylelementets temperatur

V9 Driftstid, dagar DD.dd | Drifttidsraknare, kan inte nollstallas

V10 | Driftstid, timmar HH.hh | Driftstidsréknare, kan nollstéllas med
programmerbar tryckknapp 3

Vi1 | MWh MWHh | Totala MWHh, kan inte nollstallas

V12 | MWh, nollstalln MWh | Kan nollstallas med programmerbar
tryckknapp 4

V13 | Spénningsingdng \ Spanning pd plinten Uin+ (plint nr. 2)

V14 | Strémingdng mA Strém pé& ingéngarna lin+ och lin- (plintarna
40.5)

V15 | Status Dig. In A Se sidan 63

V16 | Status Dig. In B Se sidan 63

V17 | Status Dig och Rela Ut Se sidan 63

V18 | Kontrollprogram Versionsnummer fér programvaran

V19 | Markeffekt kW Omriktarens markeffekt

V20 | Motorns Uppvérmning % 100% = motorns nominella temperatur har
uppnatts

Tabell 7-1. Arvérden.

1 DD = hela dagar, dd = decimaldel av dag
2HH = hela timmar, hh = decimaldel av timme
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0 =ingang aktiv
1 =ingang inaktiv
V15 9ang
Dig Ingang A Exempel: _
[ngang: Plint:
0.011
DIA1 8
aktiv
DIA2 9
aktiv
DIA3 10
inaktiv
Figur 7-4. Digitalingéngar, Grupp A Status
V16
Dig Ingang B Exempel: _
Ingang: Plint:
0.101
DIA4 14
inaktiv
DIA5S 15
aktiv
DIA6 16
inaktiv
Figur 7-5. Digitalingéngar, Grupp B Status
V17
Dig & Rela Utgang Exempel: _
Utgang: Plint:
0.001
Digitalutgang 20
aktiv (drar strém)
Relautgang 21
Inaktiv
Relautgang 24
inaktiv
kuvat456.th8
Figur 7-6. Digitalutgéngar, Status
Vacon Plc Tel: +358-201 2121 Fax: +358-201-212 205
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7.4 Parametermenyn

Parametermenyn kan nds fran huvudmenyn
genom att trycka p& Menyknapp (héger) nar
symbolen M2 visas p& den férsta raden pé
displayen. | Figur 7-7 visas hur man andrar ett
parametervarde.

Tryck en géng p& Menyknapp (héger) for att
aktivera menyn med parametergrupper (G)
och tryck tv& gdénger for aft aktivera
parametergrupp och parameter i gruppen.
Bladdra fram till den parameter du vill éndra
genom att anvanda Bladdringsknapparna.
Tryck p& Menyknapp (héger) @nnu en géng
for  att  aktivera  Andringsldget.  Nar
andringslaget ar aktivt blinkar
parameternumret. Stall in énskat varde med
Bladdringsknapparna och bekrafta andringen
med  Enterknappen. Né&r andringen  ar
bekraftad upphdr blinkningen och det nya
vardet visas. Ifall du inte trycker Enternappen
kommer vardet inte att dndras. Ga tillbaka i
menyn genom att trycka p& Menyknapp
(vanster).

Ett flertal parameterar ar lasta, dvs kan inte
andras, nar omriktaren ar i kérlage. Om man
forsoker andra varde pd en séddan parameter
visas texten * Last * p& displayen.

Nar man &r i Andringslédge och parametern i
fréga har ett texivarde (t.ex. Parameter 1.16:
O=Andringar fillétna,  1=Andringar inte
tilldtna) kan man avldsa det nummervade som
motsvaras av tfexten genom att trycka pé
Menyknapp (héger). Det numeriska vardet ér
synligt s& lange som knappen hélls nedtryckt.
Du kan bladdra i nummervardena genom att
trycka p& en Bladdringsknapp samtidigt som
du trycker p& menyknappen.

Du kan ga tillbaka till huvudmenyn nar som
helst genom att halla Menyknapp (vénster)
intryckt 1-2 s.

Grundapplikationen innehdller endast de
parametrar  som  &r  nodvandiga  for
handhavande av omriktaren (Parametergrupp
1). Parametergrupp O innehdller en parameter
for val av “Five in One+” applikation. Se

kapitel 11 i  Anvaéndarmanualen  for
CX/CXL/CXS.

De andra applikationerna innehéller fler

parametergrupper.

Nar du ér vid den sista parametern i en
parametergrupp kan du ga till den forsta
parametern i gruppen genom att trycka pd
Bladdringsknapp (upp).

AlV)

M2

Parametrar
G1-12 —

Figur 7-7. Procedur fér éndring av parametervérde.

P1-15 —

(o) P12 P1.1
Speciella param. 1 x} Min. frekvens
G12 kS 13.34 Hz

QC GlGrundpar. OC

\ A
Ay o4y
A Y
P1.1 PLI- ;@
Min. frekvens (’ 0 Min: frekvens 9 a g
12.34 Hz 12.34 Hz £ te
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7

7.5 Referensmenyn

Referensmenyn kan ndés frén huvudmenyn
genom att trycka p& Menyknapp (héger) nér
symbolen M3 visas pé& den forsta raden pé
displayen.

Frekvensreferensen kan dandras genom att
andra vardet som visas pd& displayen med
Bladdringsknapparna. Se figur 7-8.

Nar du trycker en géng pd Menyknapp
(héger) bérjar symbolen R1 att blinka. Nu kan
du andra vardet pa frekvensreferensen med
hialp av Bladdringsknapparna. Det ar

3
g[iirvéirde R1-1 (’D

—

inte nodvandigt att trycka pé Enterknappen for
att bekrafta andringen. Motorvarvtalet andras
s& fort som frekvensreferensen andras eller
som belastningens svéngmassa tillater att
motorn accelererar eller retarderar.

| vissa applikationer kan det finnas flera
referenser. D& kan man genom att trycka en
géng p& Menyknapp (héger) aktivera en
meny frén vilkken man kan vélja (med
Bladdringsknapparna) det referensvarde som
man vill andra. Ett tryck till p& knappen
aktiverar @ndringslaget.

QC

TRi- (A

Frekv. ref.
122.45 Hz O

Figur 7-8. Instéllning av referensvérde frén kontrollpanelen.
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7.6 Menyn med programmerbara
tryckknappar

Menyn med programmerbara tryckknappar
kan nés fran huvudmenyn genom att trycka pé
Menyknapp (héger) nar symbolen M4 visas
pd den forsta raden pd displayen.

| den har menyn finns det fyra funktioner som
kan kopplas till Enterknappen. Varje funktion
har tva méjliga positoner: AV och PA.
Funktionerna kan endast aktiveras frén denna
meny — i andra menyer &terf&r Enterknappen
sin ursprungliga funktion. Den installda

B2 Panelkontroll
1

Figur 7-9. Programmerbara tryckknappar.

funktionens status visas genom en statussignal.
Aktivera  menyn genom att trycka pa
Menyknapp  (héger).  Funktionen som  &r
kopplad till knappen kan darefter styras med
Enterknappen. Nér Enterknappen trycks in
inverteras symbolen (->) p& displayen och
statusvardet (Av/Pd&) andrar lage s& att det
indikerar det nya laget. Entersymbolen forblir
inverterad sa lange som Enterkanppen halls
intryckt.

Al
M4 B1 B1
Tryckknappar Bakat Bakat
B1-4 OC Av - Pa

Knapp- | Knappnamn | Funktion Statusinformation Obs
nummer 0 1
B1 Reversera Andrar motorns Kommando Kommando Statusvardet
rotationsrikining. Aktiv | framét bakat blinkar s& lange
endast nar panelen &r rotationsrikt-
aktiv styrplats. ningen &r annan
an kommandot.
B2 Aktiv styrplats | Vélier mellan panelen | Styrning frén | Styrning fran
eller I/O-plintarna som [ 1/O-plintarna | kontrollpanelen
styrplats
B3 Nollst&ller Aterstller fripmataren | Ingen Nollstéller
tripmataren | for driftimmatare vid aterstallning | tripmataren fér
for intryckning drifttimmatare
drifttimmatare
B4 Aterst. Aterstaller frippmataren | Ingen Nollstaller
Trippmataren | for kWh-matare aterstallning | tripmataren for
for kWh- kWh-matare
matare

Tabell 7-2. Programmerbara tryckknappar.
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7.7 Aktiva fel

Menyn med aktiva felkoder kan nés fréan
huvudmenyn genom att trycka p& Menyknapp
(héger) nar symbolen M5 visas p& den forsta
raden pé displayen. Se figur 7-10.

Nar ett fel stoppar frekvensomriktaren visas
symbolen F, felkoden och ett kort
felmeddelande p& displayen.  Dessutom
aktiveras symbolen FAULT hogst upp pé
displayen. Om flera fel ar aktiva samtidigt kan
man bléddra i listan med aktiva fel med hjalp
av Bladdringsknapparna.

Felet kan nollstallas med Resetknappen och
displayen atergar dé till det lage den hade
fore fellaget aktiverades.

Felet forblir aktivt tills det nollstallts med
Resetknappen eller med en resetsignal fran
I/O plintarna.

OBS! Ta bort en eventuell extern startsignal
innan du nollstaller fel for att undvika att
omriktaren startar av misstag.

M5 F1
AEl“(tllY; fel R ‘ Oc 1. Overstrom

O Bldddra i listan
med aktiva fel

Figur 7-10. Felkoder (forts.).

RESET: @

Felkod Fel Majlig orsak Atgérder
F1 Overstrém Frekvensomvandlaren har uppmétt en alltfor Kontrollera belastningen
stor strdm (>4*In) i motorkabeln: Kontrollera motorstorleken
- plétslig kning av belastningen Kontrollera kabeln
- kortslutning i motorkabeln
- olédmplig motor
F2 Overspdnning DC-bryggans spénning har dverskridit Forlang retardationstiden
1,35% av nominella UN- spdnningen
- for kort retardationstid
- stora spdnningstoppar i matningsspdnningen
F3 Jordfel Summan av fasstrémmarna | motorkabeln &r Kontrollera motorkabeln
olika O
F4 Inverterfel Frekvensomvandlaren har mérkt ett fel i Kvittera felet och starta pd
vaxelriktarens styrsteg i IGBT-bryggan nytt. Om felet aterkommer
- stérningsfunktion tag, kontakt med nérmaste
- komponentfel Vacon servicepunkt.
F5 Laddningskontaktor Laddningskontaktorn ér éppen nér Start- Kvittera felet och starta pd
kommandot &r aktiverat nytt. Om felet aterkommer
- stérningsfunktion tag kontakt med nérmaste
- komponentfel Vacon servicepunkt.
2% Underspénning DC-kretsens spénning ér <0,65% UN Kvittera felet efter ett kort
- vanligaste orsaken ar alltfér lag spanningsavbrott och starta
matningssp&nning omvandlaren igen. Kontrollera
- internt fel i frekvensomvandlaren kan ocksd mainingsspcnningen. Om mat
orsaka felet ningsspdnningen &r tillrackligt
hdg ar det fréga om et internt
fel. Ta kontakt med néarmaste
Vacon servicepunkt.
F10 Fel i matningsfas En matande fas fattas Kontrollera matningsspén-
ningen och -kabeln
F11 Fel | utgangsfas Strémmétningen har markt att en av Kontrollera kabeln
utgangsfaserna @r strémlds
Vacon Ple Tel: +358-201 2121 Fax: +358-201-212 205
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F12 Bromschopper - bromsresistor &r inte ansluten Kontrollera bromschoppern
dvervakning - avbrott i bromsresistorn - om resistorn ar OK finns
- fel i bromschoppern felet i bromschoppern. Ta
kontakt med nérmaste
Vacon servicepunkt.
F13 For lag temperatur Kylelementets temperatur ér <-10°C
F14 Overtemperatur Kylelementets temperatur > 75°C - Kontrollera kylluften
- Kontrollera aft kylelementet
inte &r nedsmutsat
- Kontrollera omgivningstem-
peraturen
- Kontrollera att
kopplingsfrekvensen inte ar
for heg i forhallande till
omgivningstemperaturen och
motorns last
F15 Motom ér fostidist Motorfastl&sningsskyddet har 16st ut Kontrollera motorn
F16 Motorévertemperatur Frekvensomvandlarens motortemperatur- Minska motorns belastning.
dvervakning har registrerat en for hdg Kontrollera temperatur para-
motortemperatur metrar om motorn inte ar
Sverbelastad
F17 Motorunderlast Motorns underlastskydd har 18st ut
F18 Polaritetfel; Komponentfel | Fel polaritet i analogingéng Kontrollera polariteten.
i analogingéng Komponentfel p& styrkortet Kontakta nérmaste Vacon
servicepunkt.
F19 Identifiering av Lasning av optionskortet lyckas inte Kontrollera installationen
optionskort Om installationen ér riktig ta
kontakt med nérmaste
Vacon servicepunkt
F20 10 V spéanningsreferens | Kortslutning i + 10 V referensspénningen pé Kontrollera +10 V kablering
kontrollkortet eller optionskortet
F21 24V hjélpspénning Kortslutning i +24 V referensspdnningen pé Kontrollera +24 V kablering
kontrollkortet eller optionskortet
F22 Fel i EPROM Fel vid lagring av parametervérde Vacon satter parametrarna
F23 Minnets -strningsfunktion till fabriksvérden automatiskt
checksumma - komponentfel ndr felet kvitteras. Kontrollera
parametervardena efter
felkvitteringen. Om felet
aterkommer ta kontakt med
narmaste Vacon
servicepunkt.
F25 Woatch-dog fel i mikro- - storfunktion Kvittera felet och starta pé
processorn - komponentfel nytt. Om felet aterkommer ta
kontakt med nérmaste Vacon
servicepunkt.
F26 Kommunikationsfel till Kommunikationen mellan Vacon och Kontrollera panelens anslut-
panelen kontrollpanelen fungerar inte ning och eventuell
mellankabel
F29 Motor termistor Termistoringéngen pa 1/O expansions kortet | - Kontrollera motorns kylning
har registrerat en fér hég motortemperatur och belastning
- Kontrollera termistor
anslutningen
- (Om termistoringdngen pd
I/O expansions kortet inte
anvénds bor den kortslutas)
Vacon Plc Tel: +358-201 2121 Fax: +358-201-212 205
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har indikerat eft yttre fel

F36 Analog ingéng lin <4mA | Strémmen i analoga ingéngen <4 mA Kontrollera referenskretsens
(valt omradde 4— 20 mA) |- fel i mandverkabeln referensutgdng
- avbrott i / 16s mandverkabel
F41 Extern fel Felsignalen, som kopplas till mandverplintarna, | Kontrollera kretsen eller

apparaten som har orsakat
det externa felet

7.8 Aktiva varningar

Nar en varning blir aktiv visas bokstaven A
och ett nummer pé& displayen. Dessutom ténds
symbolen ALARM i det dvre hégra hérnet pé
displayen. Varningskodena ar forklarade i
Tabell 7-4.

En varning behdver inte nollstallas manuellt.

En varning stanger inte heller av de normala
funktionerna pé tryckknapparna.

Kod Varning Atgérder

A15 Motorfastl&sning (Motorfastlasningsskydd) Kontrollera motorn

A16 Motor Svertemperatur (Motor termiskt skydd) Minska motorns belastning

A17 Motor underlast Kontrollera motorns last
(Varning kan aktiveras | “Five in One+" —applikation)

A24 Véardena | felhistoriken, Mwh-réknarna eller Inga atgarder behéver vidtagas. En
driftstidsraknarna kan ha é@ndrats under det kritisk attityd bor tas gentemot dessa
foregéende spanningsavbrottet. varden.

A28 Andringen av applikationen har misslyckats. Valj den nya applikationen pé nytt och

tryck p& Enter-knappen.

A30 Obalans fel, IBGT-blocken belastas olika Ta kontakt med Vacon servicepunkt

A45 Varning for évertemperatur hos frekvens- Kontrollera flodet av kylluft och
omvandlaren, temperaturen Sverskrider 75°C omgivningstemperatur

A4é6 Referens varning, den analoga stromingdngen Kontrollera referenskretsens
underskrider 4 mA (Varning kan aktiveras | “Five in referensutgéng
One+"-applikationerns)

A47 Extern varning (Varning kan aktiveras i “Five in One+"- | Kontrollera kretsen eller apparaten som
applikationerns) har orsakat det externa felet

Tabell 7-4. Varningskoder
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7.9 Felhistorikmenyn

Menyn med felhistorik kan n&s fréan
huvudmenyn genom att trycka p& Menyknapp
(héger) nér symbolen M6 visas pa den forsta
raden pé displayen.

Felminnet i omriktaren kan lagra maximalt 9
felkoder. Felen largras i ordningsfolid s& att
den senaste felkoden har nummer 1,
ndstsenaste nummer 2 osv. Om det redan

1It’/:eflii_s;orik N (N) ;I('l')verspﬁnnin g

Figur 7-11. Felhistorikmenyn

7.10 Kontrastinstdllning

Om displayen ar otydlig gér det att @ndra
dess kontrastinstallning.

Menyn med kontrastinstdllning kan nés fréan
huvudmenyn genom att trycka p& Menyknapp
(héger) nar symbolen M7 visas pa den forsta
raden pé displayen.

M7 -
Kontrast O D Kontrast

15 15

o
V]

Figur 7-12. Kontrastinstéllning

finns 9 felkoder i minnet, sedan det senast
témmdes, kommer ett nytt fel att radera den
aldsta felkoden.

Felhistoriken kan nollstéllas  genom  att
Enterknappen hélls intryckt 2-3 sek. Nar
historiken blivit nollstélld kommer bokstaven H
plus en siffra att andra till HO.

E&JTER Felhistorik nollstéllning

2-3s

Anvand Menyknapp (héger) for att gé i
andringsldge.  Andringslaget ar  aktivt ndr
symbolen C blinkar. | &ndringslaget kan
kontrastinstallningen dndras med hjalp av
Bladdringsknapparna.  Alla  andringar  blir
genast aktiva.
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7.11 Styrning av motorn fran panelen

Vacon CX/CXL/CXS frekvensomvandlaren
kan styras antingen fran 1/O-plintarna eller
frén kontrollpanelen. Platsen fér kontroll av
motorn kan flyttas till panelen med den
programmerbara tryckknappen b2 (se kapitel
7.6). Motorn kan startas och stoppas och dess
rotationsrikining kan &ndras frén en aktiv
kontrollplats.

7.11.1 Flytning av kontrollplats frén plintarna
till panelen

Efter flyttningen stannar motorn. Motorns
rotationsrikining ~ forblir  samma  som  vid
styrning fran plint.

Om Start-knappen intryckes samtidigt med den
programmerbara b2  knappen, kopieras
Start/Stop-laget,  rotationshastighet  och
hastighetsreferens till panelen.

7.11.2Flyttning av kontrollplats frén panelen  fill
plintarna

Start/Stop-laget,
-hastighet  frén

Efter flyttningen bestams
rofationsrikining  och
plintsignalerna.

Om en motorpotentiometer anvads i
applikationen kan panelens referensvarde
kopieras till motorpotentiometerns  bdrvarde
genom att samtidigt trycka pd Start- och b2-
knappen. Motorpotentiometern bdr bara av
sédan typ att dess varde blir noll | Stopp-lage.
(Lokal/Fjarrapplikation:  param.  1.5=4,
Specialapplikation: param. 1.5=9).
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8 DRIFTTAGNING

8.1 Sakerhet

Notera féljande instruktioner och
varningar fére drifttagningen.

Frekvensomvandlarens inre delar (forutom de isolerade I/O-plintarna)

1 har samma potential som natet nar frekvensomvandlaren ar ansluten
till natet. Dess spanning ar livsfarlig och berdring av delar med denna
potential kan medfora livsfara eller allvarlig skada.

Nar frekvensomvandlaren &r ansluten till natet finns spanning i

2 motoranslutningarna U, V, W och i DC-mellankretsens/
bromsresistansens -,+ anslutningar fastan motorn skulle vara i
stopplage.

Inga som helst kopplingsarbeten far utféras nar frekvensomvandlaren
ar ansluten till natet.

Efter urkoppling fran natet vanta tills enhetens flakt stannar och

4 panelens indikeringar slocknat (om ingen panel finns se indikeringar i
locket ). Vanta darefter ytterligare 5 minuter innan nagra kopplingar
utfors i frekvensomvandlaren anslutningar. Enhetens lock far ej heller
Oppnas innan denna tid 16pt ut.

Kontrollplintarna ar isolerade fran natets potential men hos relaut-

5 gangarna och 6vriga 1/0-plintar (om bryggan X4 ar i OFF-lage, se bild
6.2.2-1) kan farliga mandverspanningar upptrada fast frekvens-
omvandlaren ar bortkopplad fran natet.

enheten till natet.

6 Séakerstéll att frekvensomvandlarens lock ar tillslutet fore anslutning av

8.2 Atgarder vid drifttagning

1 La&s och folj sékerhetsinstruktionerna i kapitel 2

2 Efter installationen granska att:

- Frekvensomvandlare och motor &r anslutna till skyddsjord.

- Nat- och motorkabel ar installerade och kopplade enligt
instruktionerna i kapitel 6.1.

- Mandéverkablarna ar dragna sa langt som mojligt fran
effektkablarna (tabell 6.1.4-1), mandverkablarnas stérningsskydd
ar kopplat till skyddsjordningen @ och att mandéverkablarna inte
ar i beréring med spanningsférande delar.

- digitalaingangarnas gemensamma ingang ar kopplade till plintar
eller en extern 24 V spéanning eller jord.
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3 Kontrollera kylluftens kvalitet och méngd (kapitel 5.1 och 5.2).

4 Kontrollera att fukt inte har kondenserats inne i enheten.

5 Kontrollera att alla Start/Stopp-don kopplade till manéverplintarna star i Stopp-lage
6 Anslut frekvensomvandlaren till natet och koppla pa spanningen.

7 Stallin parametervardenai Grupp 1 enligt applikationens behov.
Stall in atminstone féljande parametrar

- motorns nominella spé&nning
- motorns nominella frekvens
- motorns nominella hastighet
- motorns nominella strom

Parametrarnas varden erhalles fran motorns markskylt. Stall &ven in natets nominella
parametrar.

8 Provdrift utan motor
Gor antingen test A eller B:
A mandver fran plintarna:
- stall Start/Stopp-donet i Start-lage
- andra pa frekvensreferensen (potentiometer)

- anvand MON-sidan for att kontrollera att utgangsfrekvensen andras
i enlighet med boérvardet, se kapitel 7.3

- stall Start/Stopp-donet i Stopp-lage

B mandver fran kontrollpanelen:

- flytta kontrollen fran plintarna till panelen med hjélp av den
programmerbara knappen 2 (BTNS), se kapitel 7.6

- tryck Start-knappen @
- flytta till referens-sidan (REF) och andra frekvensreferensen med

knapparna .se kapitel 7.5

- anvand MON-sidan for att kontrollera att utgangsfrekvensen and-
ras i enlighet med boérvardet, se kapitel 7.3

- tryck pa Stopp-knappen @
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9 Provdriften bor, om mdijligt, utféras utan att processen ar kopplad till motorn. Om detta
inte ar maijligt, tillse fére varje prov, att detta kan utféras sakert. Meddela
arbetskamraterna om provdriften.

- koppla bort natspanningen och invanta att enheten blir
spanningslos enligt kapitel 8.1, punkt 4

- anslut motorkabeln till motorn och frekvensomvandlarens
motoranslutning

- kontrollera att Start/Stopp-donet ar i Stopp-laget
- koppla in matningsspanningen

- upprepatest 8 A eller B.

10 Koppla motorn till processen (om foregaende test gjordes utan motor)

- kontrollera fére testen att processen kan testas sakert
- meddela om provet till arbetskamraterna
- upprepatest 8 A eller B
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9 LOKALISERING AV FEL

Nar frekvensomvandlarens évervakningselekt-
ronik upptéacker ett fel tands felindikeringen
FAULT och pa displayen visas symbolen “F’
och en blinkande felkod, se bild 7.8-1. Felin-
dikeringen kan kvitteras med Reset-knappen
eller med en yttre kvitteringssignal fran plin-
tarna. Felindikeringarna lagras i felhistoriken,
darifran kan de vid behov listas, se kapitel 7.7.
Felindikeringarna beskrivs i tabell 9-1.

Fel- Fel Majlig orsak Atgéarder
kod
F1 Overstréom Frekvensomvandlaren har uppmatt en alltfér| Kontrollera belastningen
stor strdm (>4*In) i motorkabeln: Kontrollera motorstorleken
- plétslig 6kning av belastningen Kontrollera kabeln
- kortslutning i motorkabeln
- olamplig motor
F2 Overspéanning DC-bryggans spanning har éverskridit Forlang retardationstiden
1,35% av nominella UN-
spanningen
- for kort retardationstid
- stora spanningstoppar i matningsspanningen
F3 Jordfel Summan av fasstrommarna i Kontrollera motorkabeln
motorkabeln &r olika O
F4 Inverterfel Frekvensomvandlaren har méarkt ett fel i Kvittera felet och starta pa nytt
vaxelriktarens styrsteg i IGBT-bryggan Om felet aterkommer tag
- stdrningsfunktion kontakt med narmaste
- komponentfel Vacon servicepunkt.
F5 Laddnings- Laddningskontaktorn &r 6ppen Kvittera felet och starta
kontaktor nar Start-kommandot &r aktiverat pa nytt. Om felet aterkommer
- stérningsfunktion tag kontakt med narmaste
- komponentfel Vacon servicepunkt.
F9 Under- DC-kretsens spanning ar Kvittera felet efter ett kort
spanning <0,65% UN spanningsavbrott och starta
- vanligaste orsaken &r alltfor omvandlaren igen. Kontrollera
lAg matningsspanning matningsspanningen. Om mat-
- internt fel i frekvensomvandlaren kan ocksd ningsspanningen ar tillrackligt
orsaka felet hog ar det frdga om ett internt
fel. Ta kontakt med narmaste
Vacon servicepunkt.
F 10 Feli En matande fas fattas Kontrollera matningsspén-
matningsfas ningen och -kabeln
F11 Fel i Strommaétningen har markt att en Kontrollera kabeln
utgangsfas av utgangsfaserna ar stromlos
F 12 Bromschopper | - bromsresistor ar inte ansluten Kontrollera bromschoppern
Overvakning - avbrott i bromsresistorn - om resistorn ar OK finns fele
- fel i bromschoppern i bromschoppern. Ta kontakt
med narmaste Vacon
servicepunkt.
F 13 For 1ag Kylelementets temperatur &r <-10°C
temperatur

Tabell 9-1 Felkoder (fortsétter pa féljande sida).
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Fel- Fel Majlig orsak Atgéarder
kod
F 14 Over- Kylelementets temperatur > 75°C - Kontrollera kylluften
temperatur - Kontrollera att kylelementet
inte &r nedsmutsat
- Kontrollera omgivningstem-
peraturen
- Kontrollera att kopplingsfrek-
vensen inte ar for hog i for-
hallande till omgivningstem-
peraturen och motorns last
F 15 Motorn &r fastlast |Motorfastlasningsskyddet har lost ut - Kontrollera motorn
F 16 Motorover- Frekvensomvandlarens motortemperatur- Minska motorns belastning.
temperatur Overvakning har registrerat en for Kontrollera temperatur para-
hdég motortemperatur metrar om motorn inte ar dver
belastad
F 17 Motorunderlast [Motorns underlastskydd har 16st ut
F 18 Polaritetfel; Fel polaritet i analogingang Kontrollera polariteten
Komponentfel Komponentfel pa styrkortet Kontakta narmaste Vacon
i analogingang servicepunkt.
F 19 Identifiering av  [L&sning av optionskortet lyckas inte Kontrollera installationen
optionskort - Om installationen &r riktig
ta kontakt med narmaste
Vacon servicepunkt
F 20 10 V spénnings- |Kortslutning i + 10 V referensspénningen Kontrollera +10 V kablering
referens pa kontrollkortet eller optionskortet
F21 24 V hjalp- Kortslutning i +24 V referensspanningen Kontrollera +24 V kablering
spanning pa kontrollkortet eller optionskortet
F 22 Fel i EPROM Fel vid lagring av parametervarde Vacon satter parametrarna
F 23 minnets - stdrningsfunktion till fabriksvarden automatiskt
checksumma - komponentfel nar felet kvitteras. Kontrollera
parametervardena efter felkvit-|
teringen. Om felet aterkommer|
ta kontakt med né&rmaste
Vacon servicepunkt.
F 25 Watch-dog -storfunktion Kvittera felet och starta pa
fel i mikro- - komponentfel nytt.Om felet aterkommer ta
processorn kontakt med narmaste Vacon
servicepunkt.
F 26 Kommunikations-(Kommunikationen mellan Vacon Kontrollera panelens anslut-
fel till panelen och kontrollpanelen fungerar inte ning och eventuell mellankabel
F 29 Motor termistor |Termistoringdngen pa I/O expansions kortet | - Kontrollera motorns kylning
har registrerat en for h6g motortemperatur och belastning
- Kontrollera termistor
anslutningen
(Om termistoringangen pa 1/0
expansions kortet inte anvands
bor den kortslutas)
F 36 Analog ingang [Strommen i analoga ingdngen Kontrollera referenskretsens
lin <4mA (valt [<4 mA referensutgang
omrade - fel i mandverkabeln
4— 20 mA) - avbrott i / 16s mandverkabel
F 41 Extern fel Felsignalen, som kopplas till Kontrollera kretsen eller appa-

mandverplintarna, har indikerat ett yttre fel

raten som har orsakat det
externa felet

Tabell 9-1 Felkoder.
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10 GRUNDAPPLIKATION

10.1 Allméant

Vid leverans fran fabriken ar grundapplika-
tionen aktiverad. Applikationens manéversig-
naler ar fasta och kan inte programmeras och

endast parametergrupp 1 ar tillganglig.

Parametrarna beskrivs i kapitel 10.4. Termiskt
motorskydd och fastlasningsskydd foér motorn
beskrivs i kapitel 10.5.

* OBS! Kom ihag att ansluta ingdngarna
.. . CMA och CMB.
10.2 Mandversignaler
Referens
potentiometer Plint Signal Forklaring
— 1 | +10V,e | Referensspanning Potentiometerspanning, osv..
| 2 | Upt Analogingdng, spanning | Frekvensreferens ar aktiv, om plint
- signalomrade 0-10V DC | 14 och 15 &r 6ppna och par. 1.17 =0
I (fabriksinstallda)
I 3 | GND 1/O jord Jord for spanningsref. och manovering.
4 | lin+ Analog-ingang, strom Frekvensreferens ar aktiv, om plint
5 | lin- 0(4)-20 mA 14 och 15 &r slutna, eller 6ppna och
par.1.17 =1
_______ 6 | +24V Utgang mandverspanning | Hjalpspanning, max. 0.1 A
7 | GND 1/0 jord Jord for referens och manévering.
8 | DIA1 Start framat Kontakt stangd = Start framat
9 | DIA2 Start bakat Kontakt stangd = Start bakat
10 | DIA3 Extern felsignal Kontakt dppen = ej fel
— Kontakt stédngd = fel
11 | CMA Gemensam for DIA1-DIA3 | Anslut till GND eller +24V
12 | +24V Utgadng manoverpsanning | Hjalpspanning, max 0,1 A
13 | GND 1/0 jord Jord for spanningsref. och manévering.
— —{ 14 | DIB4 Konstanthastighet val 1 DIB4 | DIB5 | Frekvensref.
15 | DIB5 Konstanthastighet val 2 6ppen | 6ppen | Ref. U, (par.1.17=0)
stangd | dppen | Konst. hast. 1
— Oppen | stingd| Konst. hast. 2
stangd| stangd| Ref. I, (plint 4,5)
16 | DIB6 Fel kvittering Kontakt 6ppen = ingen kvittering
- Kontakt sténgd = kvittering
L 117 | CMB Gemensam for DIB4-DIB6 | Anslut till GND eller +24V
18 | loutt Analog utgang, 0—20 mA | 0 - maximifrekvens (par. 1. 2)
19 | lou- Utgangsfrekvens
20 | bo1 READY-signal Transistorutg., 1<50 mA, U<=48V DC
I aktiverat = start klar
21 | RO1 7 Relautgang 1 Rela aktiverat = motor roterar
L — _I22 [Rro1 RUN
L —X)— — — —23 [rO1_ |
FAULT 24 | RO2 7 Relautgang 2 Rela aktiverat = fe!utlosnlngen
200 —— — — — — 25 | RO2 FAULT aktiverad
VAC — — —B— —{26 | RO2 —
—_—
Figur 10.2-1 Mandéveranslutningar och kopplingsexempel.
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10.3 Kontrollsignallogik

| figur 10.3-1 beskrivs logiken for kontrollsignalerna och panelens trykknappsfunktioner.

GRUNDPARAMETRAR
1.5 Konstanthastighetsreferens 1
1. 6 Konstanthastighetsreferens 2
~ 1.17 Val av grundreferens
|
|
L —
U I . Panelreferens // PROGRAMMERBAR
in i Start/stop-knappar | TRYCKKNAPP 2
@ Reset-knapp 4+ I
Progr. knapp 1 . Intern
! frekvens-
" | referens
in— : R
DIB4| Konstanthastighetsval 1 J | :
L — —d . |
I
DIB5| Konstanthastighetsval 2 | I Internt
T —_ L Start/stopp
DIAL| start fram t Start/stop P
® Start/stop- )l, Intern
och | riktnings-
riktningslogik . ndring
DIAZ] start bak t Bak t
@ -), Intern
felnoll-
st lining
DIB6|| Felnolist lining >1
® 2
DIA3| Externt fel
@ >
—.=—. =kontrolf rbindelse
=signalf rhindelse
ud012k00

Figur 10.3-1 Kontrollsignallogik.

START FRAMAT kommer att vara bestimmande i det fall att bAde START FRAMAT och START
BAKAT &r aktiva nar Vacon CX/CXL/CXS kopplas in till natet.

START FRAMAT kommer att vara bestammande i det fall att bAde START FRAMAT och START
BAKAT &r aktiva nar platsen for kontroll flyttas fran panelen till I/O-plintarna.

| andra fall kommer den forst valda riktningen att ha hogre prioritet &n den darpaféljande valda.
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10.4 Parametrar, grupp 1
Kod Parameter Omrade | Steg | Forinst. Kund Forklaring Sida
1.1 | Minimifrekvens 0—finax 1Hz 0 Hz 77
1.2 | Maximifrekvens fmin-120/500 Hz | 1 Hz 50 Hz *) 77
1.3 | Accelerationstid 0.1—3000.0s | 0.1 s 3.0s Tid mellan fin (1. 1) fmax (1. 2) 77
1.4 | Retardationstid 0.1—3000.0s [ 0.1 s 3.0s Tid mellan fax (1. 2) fmin (1. 1) 77
1.5 | Konstanthastighets- frnin—TFmax 0.1 Hz| 10.0 Hz 77
referens 1 1.1 (1.2
1.6 | Konstanthastighets- frnin—Tmax 0.1 Hz| 50.0 Hz 77
referens 2 1.1 (1.2
1.7 | Stromgrans 0.1—25X Ihpcx [0.1 A [1.5X I cx Enhetens utgangsstromgrans (A)| 77
1.8 | U/t forhllande @ 0—1 1 0 0 = linjar 77
1 = kvadratisk
1.9 | U/f optimering @ 0—1 1 0 0 = ingen optimering 78
1 = autom. maxim. av mom.
1. 10 | Motorns nomi- @ 180—690 V 1v 230V Vacon serie CX/CXL/CXS2 79
nella spanning 400 V Vacon serie CX/CXL/CXS4
500 V Vacon serie CX/CXL/CXS5
690 V Vacon serie CX6
1.11 | Motorns nomi- @ 30—500Hz | 1Hz | 50Hz f, frAn motorns 79
nella frekvens markskylt
1.12 | Motorns nomi- @ 1—20000 rpm |1 rpm |1420 rpm n, frAn motorns 79
nella hastighet **) markskylt
1. 13 | Motorns nomi- @ 2.5 X I cx 0.1A In cx I,, frAn motorns 79
nella strom markskylt
1. 14 | Natspanning @ 208—240 230V Vacon setie CX/CXL/CXS2 79
380—440 400 V Vacon serie CX/CXL/CXL4
380—500 500 V Vacon serie CX/CXL/CXS5
525—690 690 V Vacon serie CX6
1. 15 | Las till "Five in 0—1 1 1 0 = laset ar Oppet 79
One" applikationerna Applikation véljs med parame-
ter0.1
1. 16 | Parameterlas 0—1 1 0 Foérhindrar andringar av para- 79
metrar: 0 = andringar tilldtna
1 = andringar ej tillatna
1. 17 | Val av grundreferens 1—2 1 0 0 = analog ingang Uj, 79
@ 1 = analog ingang li,
2 = referens fran panelen
1. 18 | Analog ingang liy 0—1 1 0 0=0—20 mA 79
signalomréde 1=4—20mA
Mark! = Parameterns varde kan &ndras endast * Om 1.2 >motorns nominella frekvens bér lampligheten

nar frekvensomvandlaren ar stoppad.

Tabell 10.4-1 Grupp 1 grundparametrar.

kontrolleras med avseende pa motor och anvandning.
**) Forinstallning enligt en fyrpolig motors nominella varden.
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10.4.1 Beskrivningar

1.1, 1. 2 Minimi/maximi frekvens
Bestammer frekvensgranserna for frekvensomvandlare.

Parametrarnas 1.1 och 1.2 férinstallda maximivarde ar 120 Hz. Genom att, i Stopp-
lage (RUN-indikering lyser gj), séatta parametern 1.2 vérde till 120 Hz andras
parametrarnas 1.1 och 1.2 maximivarde till 500 Hz. Samtidigt andras
frekvensreferensens uppldsning fran panelen, fran 0,01 Hz till 0,1 Hz.

Andring av maximivardet tillbaka frdn 500 Hz till 120 Hz sker genom att sétta
parametern 1.2 till 119 Hz, i Stopp-lage.

1.3, 1.4 Accelerationstid 1, retardationstid 1

Med dessa parametrar véljs tiden for andring av utgangsfrekvensen fran
minimifrekvensen (par 1.1) till maximifrekvensen (par 1.2) och tvartom.

1.5, 1. 6 Konstanthastighet referens 1, konstanthastighet referens 2

A fHz]
Ref. lin J____ ___ ___ _____________
Par.1.6 Fr------------- !
|
|
|
Ref. Ujn 1__
(PS.LH'QO) w |
Par. 1.5 - /- - - 1 — |
|
‘ l l t,
! | |
Stangd _ _{ !
DIB4 Sppen |
DIB Stangd . _ _ _ _ _ _ ‘
5 Oppen I | UDO012K06

Figur 10.4.1-1 Exempel konstanthastighet referens.

Parametrarnas varde begransas av minimi- och maximifrekvensinstallningen. 10

1.7 Strémgrans
Parametern bestammer frekvensomvandlarens hogsta tillfalliga utstrom.
1.8 Val av U/f-forhallande

Linjart: Motorspanningen vaxer linjart med frekvensen fran 0 Hz till motorns
0 nominella frekvens. Darvid & motorspanningen lika med nominella
spanningen. Se figur 10.4.1-2.

Linjart U/f-forhallande skall anvandas for applikationer med konstant
moment.

Denna férinstallning skall anvandas om ingen sérskild orsak till
annat foreligger.
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Kvadratiskt: Motorspé&nningen véaxer enligt en kvadratisk kurva med vaxande

1

frekvensvarde frdn 0 Hz till motorns nominella frekvens. Darvid ar
motorspanningen lika med nominella spanningen. Se figur 10.4.1-2.

Motorn ar undermagnetiserad vid frekvenser lagre an nominella
frekvensen. Den ger ett lagre moment an vid det linjaraU/f-forhallandet
men ljudnivan ar lagre. Kvadratiskt U/f-forhallande kan anvandas i appli-
kationer dar momentbehovet vaxer kvadratiskt i forhallande till varvtalet.
Séadana applikationer bl. a. centrifugalflaktar och -pumpar.

A UV

N "Grundinst.: motons

. P | Faltférsvagnings-
nominella spanning

! punkt
|

|
|
|
|
|
|
|
|
Linjar |
|
|
|
|

Kvadratisk |
, Grundinst.: motorns
, nominella frekvens
I
[

fn UDO006KO7

f[Hz]

>
»

Figur 10.4.1-2 Linjar och kvadratisk U/f-kurva.

1.9 Optimering av U/f-kurva

Automatisk Motorspanningen vaxer automatiskt vid svara startférhallanden for att
maximering producera tillrackligt moment for 16sgoring av last och for rotation av

av
momentet

OBS!

VAN

motorn vid laga varvtal. Spanningens 6kning ar beroende av motortypen
och -effekten. Automatisk maximering av startmomentet kan anvandas
i applikationer dar startfriktionen &r stor, t.ex. transportorer.

Vid kérning av motorn vid g hastighet och stort moment kan det hdanda
att motorns egen flékt inte kyler tillrdckligt under alla férhallanden.

Om motorn skall fungera langa tider under dessa férhallanden skall
sdrskild uppmérksamhet dgnas at motorns kylning. Anvénd extra
kylning - t.ex. en extra kylfldkt-, om motorns temperatur tenderar att
stiga for hogt.
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1.10 Motorns nominella spéanning

Las installningsvardet fran motorns markskylt.
Obs! Om motorns nominella spanning ar lagre &n natspanningen kontrollera
att motorns isolationshallfasthet ar tillracklig.

1.11 Motorns nominella frekvens

Las installningsvardet frdn motorns markskylt.
1.12 Motorns nominella varvtal

Las installningsvardet n,, fran motorns markskylt.
1.13 Motorns nominella strom

Las installningsvardet I, frdan motorns markskylt.
Omriktarens interna termiska motorskydd baseras pa denna parameter.

1.14 Natspanning

Satt parameterns varde enligt natets nominella spanning.
Parametervardena ar forhandsinstallda i Vacon CX/CXL/CXS2, CX/CXL/CXS4,
CX/CXL/CXS5 och CX6 serierna, se tabell 10.4-1.

1.15 Las for “Five in One+"-applikationerna

Laset 6ppnas genom att satta vardet pa parameter 1.15 till 0. Darefter ar det
mojligt att ga ned till parametergrupp 0. Detta gors genom att fran parameter 1.1
trycka pa pilnedat knappen (se figur 11-1). De andra applikationernas nummer
finns i tabell 11-1 och stélls in som varde pa parameter 0.1. Efter detta ar den nya
applikationen aktiv och dess parametrar samt 6vriga uppgifter finns i "Five in One+"
applikationeras manual.

1.16 Parameterlas
Anger om parametervardena kan andras eller ej:

0 = parametervardena kan andras
1 = parametervardena kan ej dndras

1.17 Val av grundreferens

0 = Analog spanningsreferens fran terminalerna 2—3, t.ex. en potentiometer
1 = Analog stromreferens fran terminalerna 4—5, t.ex. en transducer
2 = Referens fran panelens referenssida (REF), se kapitel 7.5. 10

1.18 Analog ingéng |._signalomrade

Anger analogingangen l;,:s (terminalerna 4, 5) minimivarde.
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10.5 Motorskyddsfunktioner i Grundapplikationen
10.5.1 Termiskt motorskydd

Det termiska motorskyddet anvands for att skydda motorn fran Gverhettning. |
grundapplikationen har det termiska motorskyddet fasta installningar som gor att omriktaren
I6ser ut om motorn dverhettas. Om du vill stdnga av skyddet eller &ndra installningar, se
manualen for "Five in one+" applikationerna.

En Vacon CX/CXL/CXS ger ut hégre strommar &n
motorns nominella strom. Om lasten kraver denna ) A
hdga strom finns det risk att motorn blir termiskt Strom-
" s . . o grans
Overbelastad. Detta galler speciellt vid laga
N a par. 1.7

frekvenser eftersom motor flaktens kyleffekt ar
nedsatt och motorns belastbarhet ar lagre. Det

. . o 100%
termiska motorskyddet &ar baserat pa en x| 1T———————— = — It

: " . Nmotor

matematisk modell och det anvander omriktarens
utstrom for att bestdmma motorns belastning.

Omrade med overlast

Den termiska strommen It anger den belas- f(f‘f% |
tningsstrom 6ver vilken motorn ar dverbelas- Nmotor
tad. Se figur 10.5.1-1. Om motorstrémmen lig-

ger ovanfér kurvan stiger motortemperaturen. ¢

»
|

UMCH7_91

Figur 10.5.1.-1 Motorns termiska stromkurva I, .

VARNING! Den matematiska modellen skyddar inte motorn om motorns Kylning &r
nedsatt pga att luftflédet &r blockerat eller om motorn &r dammig eller smutsig.

10.5.2 Varning fran motorns fastlasningsskydd

| grundapplikationen ger fastlasningsskyddet en varning vid kortvariga 6verbelastningssituatio-
ner som t.ex. en fastlast motoraxel. Fastlasningsskyddets reaktionstid ar kortare an det ter-
miska skyddets. Fastlastningssituationen ar definerad med en Fastlasningsstrom och en
Fastlasnings Frekvens.

Bada har fasta varden. se figur 10.5.2-1. N
Om strommen &r hoégre &n installd gréns och
utgangssfrekvensen &ar lagre an installd
grans anses motorn vara fastlast. Om
motorn forblir fastlast langre an 15 s ges en
varning pa displayen. Om du vill andra

varningen till ett fel eller &ndra installningar, Omrade med
se manualen for "Five in One+" applikatio- Fastlast motor
nerna.

130%

xINmotor

f

»
>

[
|
|
|
|
|
I
|
i
25 Hz UMCH7_10

Figur 10.5.2-1 Fastldst motor.
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11 Applikations parametrarna, grupp 0

Nar applikationslaset ar 6ppet (par. 1.15=0)
ar systemparametergrupp 0 synlig. Man nar
grupp 0 genom fdljande procedur:

M2, Parametrar @ G1, Grundparametrar @ GO0, Systemparametrar

| tabell 11-1 ar parametrarna i grupp O listade.

11.1 Parameter tabell

Nummer Parameter Omrade Beskrivning Sida

0.1 Applikation 1—7 1 = Grundapplikation 81
2 = Standardapplikation

3 = Lokal/Fjarrapplikation

4 = Konstanthastighetsapplikation
5 = PI-kontrolapplikation

6 = Specialapplikation

7 = Pump och Flaktapplikation

0.2 Parameter 0—5 0 = Laddning klar /Valj funktion 82

1 = Laddning av fabriksinstallningar

2 = Lagring av egen parameteruppsattning i
minnet

3 = Aterstéllning av egen parameteruppsattning

4 = Uppladdning av parameteruppséttning till
panelen (endast med den grafiska panelen)

5 = nedladdning av parameteruppsattning fran
panelen (endast med den grafiska panelen)

0.3 Val av sprak 0—5 0 = Engelska 82
1 =Tyska
2 = Svenska
3 = Finska
4 = [|talienska
5 = Franska
6 = Spanska

Tabell 11-1 Val av applikation.

11.2 Parameter beskrivning

0.1 Val av applikation

Med denna parameter véljs 6nskad applikation. Grundapplikationen &ar fabriksinstalld.
Applikationerna forklaras i kapitel 12.
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0.2 Laddning av parametrar

Med den har parametern ar det mojligt att utféra olika typer av parameterladdningar. Efter att
en operation har blivit utférd &ndras parametervardet automatiskt till 0 (Ladding Klar).

0 Laddning klar /Valj funktion
Laddningen lyckades och omriktaren &ar klar att anvandas.
1 Laddning av fabriksinstallningar

Genom att satta vardet pa parameter 0.2 till 1 och bekrafta med Enter-knappen lases alla
fabriksinstallningar in pa nytt. Fabriksinstallningarnas varde beror pa vilken applikation
som &r vald.

2 Lagring av egen parameteruppsattning i minnet

Genom att satta vardet pa parameter 0.2 till 2 och bekrafta med Enter-knappen lagras
alla aktuella parameterinstallningar i ett separat minne. Parametrarna kan aterstéallas
senare genom att fran parameter 0.2 valja alternativ 3 samt bekrafta med Enter-knappen.

3 Aterstéallning av egen parameteruppsattning

Genom att satta vardet pa parameter 0.2 till 3 och bekréafta med Enter-knappen kan man
pa nytt ladda in de parameterinstallningar som finns lagrade i det separata minnet.

Uppladdning av parameteruppsattning till panelen (endast med den grafiska panelen).

Nedladdning av parameteruppsattning fran panelen (endast med den grafiska panelen).

0.3 Val av sprak

Parametern anger onskat sprak for den grafiska panelen. Sprakvalet har ingen inverkan
pa 7-segment panelen.
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12 "Five in One+" applikationerna

12.1 Val av applikation

Om du vill anvanda nagon av "Five in One+"-applikationerna maste du forst 6ppna
applikationslaset (parameter 1. 15). Darvid visas parametergrupp O (se bild 11-1). Genom att
andra vardet pa parameter 0.1 kan du valja applikation. Se tabell 11-1.

Applikationerna presenteras i kapitel 12.2 - 12.7 och mera detaljerat i den sarskilda "Five in

One+"-manualen.

12.2 Standardapplikation

Standardapplikationen har samma mandéver-
anslutningar som Grundapplikationen.

Digitalingangen DIAS3 och alla utgangar &r fritt
programmerbara.

Andra tillaggsfunktioner:

- Programmerbar logik fér Start/Stopp- och
riktningsféréndring

- Skalning av referensvérde

- Overvakning av frekvensgrans

- Dubbla ramptider och S-kurvor

- Programmerbara start- och stoppfunktioner

- DC-broms vid stopp

- Ett forbjudet frekvensomrade

- Programmerbart U/f-forhallande och
kopplingsfrekvens

- Automatisk aterstart

- Motor termiskt och fastlasningsskydd, zu / varning /
felprogrammerbara

12.3 Lokal/Fjarrapplikation

| Lokal/fjarrapplikationen finns pa plintarna tva
platser for Start/Stopp- och riktningsmandévrer.
For vardera manoverplats kan en frekvens-
referens programmeras. Val av aktiv
manoverplats sker med digitalingang DIB6.
Alla utgangar ar fritt programmerbara.

Andra tillaggsfunktioner:

- Programmerbar logik for Start/Stopp- och
riktningsforandring

- Val av analogingangarnas signalomraden

- Overvakning av tva frekvensgranser

- Overvakning av momentgrans

- Overvakning av referensgrans

- Dubbla ramptider och S-kurvor

- Programmerbara start- och stoppfunktioner

- DC-broms vid start och stopp

- Tre forbjudna frekvensomraden

- Programmerbart U/f-forhallande och
kopplingsfrekvens

- Automatisk aterstart

- Programmerbart termiskt motorskydd och fastlas-
ningsskydd

- Fri analogingang

12.4 Konstanthastighetsapplikation

Konstanthastighetsapplikation kan anvandas
i tillAmpningar dar behov finns for flera kons-
tanta hastigheter. Totalt finns 9 olika hastig-
heter: en grundhastighet, 7 konstanthastig-
heter och en kryphastighet. Hastigheterna
véljs med ditalingdngarna DIB4, DIB5 och
DIB6. Om kryphastighet anvandas, kan DIA3
programmeras for delta.

Grundhastighetsreferensen kan vara antin-
gen fran spanning- eller stromingangen.

Alla utgangar ar fritt programmerbara.
Andra tillaggsfunktioner:

- Programmerbar logik fér Start/Stopp- och
riktningsférandring

- Val av analogingdngarnas signalomraden

- Overvakning av tva frekvensgranser

- Overvakning av momentgrans

- Overvakning av referensgrans

- Dubbla ramptider och S-kurvor

- Programmerbara start- och stoppfunktioner

- DC-broms vid start och stopp

- Tre forbjudna frekvensomraden

- Programmerbart U/f-forhallande och
kopplingsfrekvens

- Automatisk aterstart

- Programmerbart termiskt motorskydd och fastlas-
ningsskydd

- Motor underlastskydd

- Fri analogingang
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12.5 Pl-kontrollapplikation

| Pl-kontrollapplikationen finns pa plintarna tva
platser for Start/Stoppmandvrer. Plats A ar en
Pl-regulator och plats B ar en direkt frekvens-
referens. Val av manéverplats sker med
digitalingang DIB6. Som bdrvarde till Pl-
regulatorn kan véljas antingen en analog
ingang, motorpotentiometer eller referens fran
panelen. Som arvarde kan valjas antingen en
analogingang eller en matematisk funktion av
analogingangarna. Direkt frekvensstyrning
kan anvandas for styrning utan Pl-regulator.
Som frekvensreferens kan vdljas antingen en
analogingang eller frekvensreferens fran
panelen.

Alla utgangar ar fritt programmerbara.
Andra tillaggsfunktioner:

- Programmerbar logik fér Start/Stopp- och
riktningsforandring

- Val av analogingangarnas signalomraden

- Overvakning av tva frekvensgranser

- Overvakning av momentgrans

- Overvakning av referensgréans

- Dubbla ramptider och S-kurvor

- Programmerbara start- och stoppfunktioner

- DC-broms vid start och stopp

- Tre forbjudna frekvensomraden

- Programmerbart U/f-forhallande och
kopplingsfrekvens

- Automatisk aterstart

- Programmerbart termiskt motorskydd och fastlas-
ningsskydd

- Motor underlastskydd

12.6 Specialapplikation

Som frekvensreferens i specialapplikationen
kan valjas antingen en analog ingang, joystick,
motorpotentiometer eller en matematisk
funktion av de analogingangarna. Konstant-
hastigheter eller kryphastighet kan ocksa
valjas om digitalingdngarna programmerats
for dessa funktioner. Digitalingdngarna DIA1
och DIAZ2 ar reserverade for Start/Stopplogik.
Digitalingdngarna DIA3 - DIA6 &r program-
merbara for konstanthastighet, kryphastighet,
motorpotentiometer, yttre fel, val av ramptid,
felkvittering och DC-bromsfunktioner.

Alla utgangar ar fritt programmerbara.

Andra tillaggsfunktioner:

- Programmerbar logik for Start/Stopp- och
riktningsforéandring

- Val av analogingangarnas signalomraden

- Overvakning av tva frekvensgranser

- Overvakning av momentgrans

- Overvakning av referensgréans

- Dubbla ramptider och S-kurvor

- Programmerbara start- och stoppfunktioner

- DC-broms vid start och stopp

- Tre forbjudna frekvensomraden

- Programmerbart U/f-forhallande och
kopplingsfrekvens

- Automatisk aterstart

- Programmerbart termiskt motorskydd och fastlas-
ningsskydd

- Motor underlastskydd

- Fri analogingang

12.7 Pump- och Flaktapplikation

Applikationen kan anvandas till att kontrollera
en variabel drift och 0-3 hjalpdrifter.
Frekvensomriktarens inbyggda Pl-regulator
kontrollerar hastigheten pa den variabla
hjalpdriften och ger kontrollsignaler for start
och stopp av hjalpdrifter for att reglera
totalflodet.

Applikationen har tva kontrollplatser pa 1/0
terminalerna. Plats A ar fér pump- och
flaktkontrollen och plats B ar en direkt
frekvensreferens utan Pl-regulator. Val av
kontrollplats sker med digitalingang DIB6.

Alla utgangar ar fritt programmerbara.
Andra tillaggsfunktioner:

- Programmerbar logik for Start/Stopp- och
riktningsforéandring

- Val av analogingangarnas signalomraden

- Overvakning av tva frekvensgranser

- Overvakning av momentgrans

- Overvakning av referensgréans

- Dubbla ramptider och S-kurvor

- Programmerbara start- och stoppfunktioner

- DC-broms vid start och stopp

- Tre forbjudna frekvensomraden

- Programmerbart U/f-férhallande och
kopplingsfrekvens

- Automatisk aterstart

- Programmerbart termiskt motorskydd och fastlas-
ningsskydd

- Motor underlastskydd
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13TILLAGGSUTRUSTNING

13.1 Fjarrmanoverpanel

Fjarrmandverpanelen &r ett yttre manéverdon
som kopplas till mandverplintarna hos Vacon
CX/CXL/CXS. Donet ar kablerat enligt
Grundapplikationens 1/O.

13.2 Externa filtrer

Information on Vacon CX/CXL/CXS externa
filter (RFI, dU/dt- och Sinus-filter) fas fran en
separat manual.

13.3 Dynamisk bromsning

En effektiv bromsning av motorn och dar-
igenom korta stopptider erhalles genom att
anvanda en yttre eller inre bromschopper
tilsammans med en yttre bromsresistor.

Belastningsvardena for den inre broms-
choppern ar de samma som for sjalva om-
vandlaren.

| VACON BRxx bromsresistorserien finns
lampliga motstand for dynamisk bromsning.

13.4 1/O- expansionskort

De existerande I/0O-anslutningarna kan utokas
med ett "I/O-expander”-kort. Det skall
installeras som ett optionskort innafér Vacon
CX och CXL modeller. Om kortet skall
installeras till en Vacon CXS skall det montars
i en separat box och anslutas till kontrolkortet.

Mera information finns i 1/O-expander
manualen.

13.5 Faltbussar

Vacon frekvensomriktare kan kopplas till
Interbus-S, Modbus (RS485), Profibus-DP
och Lonworks faltbussar med olika tillaggskort
till respektive system.

Korten installeras som optionskort i Vacon CX
och CXL modellerna. Om kortet skall anslutas
till en Vacon CXS eller om LonWorks
tillaggskortet anvands maste det monteras i
en separat box som anslutes till kontrolkortet.

Mera information finns i respektive manual.

13.6 Grafisk kontrollpanel

Den grafiska kontrollpanelen kan anvandas i
stéllet for standard 7-segment panelen.

- parametrar, monitorvarden osv. i textform

- visning av 3 monitorvarden samtidigt

- vishing av ett monitorvarde i storformat samt
med stapelvisning

- visning av parametervéarde i stapelform

- visning av trend i grafisk form fér 3 monitor-
varden

- parameterinstéllningarna kan lasas in i pane-
len som darefter kan flyttas till en annan om-
riktare i vilken installiningarna kan laddas ned.

Ytterligare information finns i manualen fér den
grafiska panelen.

13.7 7-segment

7-segmentpanelen &r Vacons tidigare
standard panelmodell, och den kan
anvandas i stéallet for den numeriska
panelen.

-framstéllning av parametrar, kontrolluppgifter osv.
pa den 6-siffriga LED-displayen

-tre olika kontrollampor for driftslage

-fyra kontrollampor for aktiv meny

-atta tryckknappar

-passar till alla Vacon frekvensomriktare

13.8 FCDRIVE

FCDRIVE ar ett PC-verktyg for att styra och
parametrera Vacon frekvensomriktare. Med
FCDRIVE kan man:

- overfora parametrar fran Vacon till PC, andra
dem, lagra dem och éverforas fran PC:n till
Vacon

- skriva ut parameterlistor

- andra installningarna i Vacon

- styra motorn

- félja méatvarden och trender i grafisk form av
valfria variablar

Vacon Frekvensomriktare kan kopplas till PC
med en vanlig RS-232 kabel. Samma kabel kan
anvandas for att verféra specialapplikationer
till Vacon och for extern placering av panelen.

13.9 Dorrmonteringssats for panel

Med dérrmonteringssaten kan 7-segment eller
den grafiska panelen monteras i tex en
skapdorr.

+358-201 2121
+358-40-8371 150

Vacon Plc Tel:
Dejour:

Fax: +358-201-212 205
E-mail: vacon@vacon.com




Sida 90 (90)

Vacon

13.10 IP20 kabelskydd fér 55—400CX
serien

Med IP20 kabelskyddet kan kapslingsklassen
pa typerna 55—400CX hgjas till IP20.

13.11 Annat

Lackade kort, fortennade skenor,
monteringsflans for infallt montage och
golvmonterings optioner fér Vacon 110—
250CXL ocksa tillganliga.
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A Allmant

Denna manual innehaller nédvandig informa-
tion for att kunna bérja anvanda "Five in One+"-
applikationerna..

B Val av applikation

Om du anvander grundapplikationen bér du
forst dppna applikationslaset, (parameter 1.15
= 0), varefter parametergrupp 0 blir synlig.
Genom att andra vardet pa parameter 0.1 kan
du aktivera en applikation. Se tabell B-1.

Varje applikation finns beskriven i ett eget
kapitel. Kapitel B beskriver val av applikation.

For att vaxla fran en applikation till en annan
kravs bara att innehallet i parameter 0.1 &andras
till att motsvara numret pa den applikation du
vill anvanda. Se tabell B-1.

Nummer Parameter Grupp

Beskrivning

0.1 Applikation 1—7

1 = Grundapplikation

2 = Standard applikation

3 = Lokal / Fjarrkontroll applikation
4 = Konstanthastighetsapplikation
5 = PI-kontroll applikation

6 = Specialapplikation

7 = Pump och Fléktapplikation

Tabell B-1 Val av applikationsparameterar.

Forutom parametergrupp 1, har "Five in One+"
-applikationerna ocksa parametergrupperna
2 — 8 (se figur B-1).

Parametrarna gar inom gruppen i nummer-
ordning och man andrar fran den sista
parametern i en grupp till den férsta
parametern i nasta grupp, eller tvartom,
genom att trycka pa pil ner/pil upp knapparna.

Grupperna 2—8

Grupp 1

00

Grupp O
Val av applikations-
parameter 0. 1

Figur B-1 Parametergrupperna.

C Aterstallande av forinstallda
applikationsparametrar

De forinstéllda parametervardena for app-
likationerna 1-7 kan aterstallas genom att man
pa nytt valjer samma applikation med param-
eter 0. 1 eller genom att &ndra parameter 0.2
till 1. Se Anvandarmanual kapitel 12.

Om parametergrupp 0 inte ar synlig, gor den
synlig pa foljande satt:

1. Om parameterlaset ar pa, 6ppna laset
med parameter 1.16 genom att &ndra
dess véarde till 0.

2. Omlasettill "Five in One+" -applikationerna
ar pa, 6ppna laset med parameter 1. 15
genom att andra dess varde till 0.

Grupp 0 blir synlig.

D Val av sprak

Med parameter 0.3 kan dnskat sprak valjas for
den grafiska panelen. Se Vacon CX/CXL/CXS
Anvandarmanualen, kapitel 11.

+358-201 2121
+358-40-8371 150

Vacon Plc Tel:
Dejour:

Fax: +358-201-212 205
E-mail: vacon@vacon.com



Vacon Standardapplikation Sida1-1
STANDARDAPPLIKATION
(par.0.1=2)
INNEHALL

1 Standardapplikation ........ccccccceeeeennnen. 1-1
1.1 AlMant ... 1-2
1.2 Kontroll /O ......ccvvvvvviviiieeiieiieeeee, 1-2
1.3 KontrollsignallogiK.............cccceenee 1-3
1.4 Parametergrupp 1 .......cccccvvvennnnn. 1-4
1.4.1 Parametertabell ................... 1-4
1.4.2 Beskr. av parametegr. 1 ...... 1-5
1.5 Specialparametrar, grupp 2-8....... 1-8
1.5.1 Parametertabeller ............... 1-8
1.5.2 Beskr. av parameteqr... .... 1-12

Vacon Plc Tel: +358-201 2121 Fax: +358-201-212 205

Dejour:

+358-40-8371 150

E-mail: vacon@vacon.com

1




Sida 1-2

Standardapplikation

Vacon

1 STANDARDAPPLIKATION

1.1 Allméant

Standardapplikationen har samma I/O- sig-
naler och samma kontrollogik som grund-
applikationen. Digitalingang DIA3 och alla ut-

gangar ar programmerbara.

Standardapplikationen aktiveras genom att

satta parameter 0.1 till 2.

1.2 Kontroll I/O

In- och utg

Standardapplikationens forinstallningar kan
aterstallas pa samma satt.

angssignalerna visas i figur

1.2-1. Kontrollsignallogiken visas i figur

1.3-1. Progr

amering av I/O-signalerna for-

klaras i kapitel 1.5, specialparametrar.

Referens
potentiometer Plint Signal Forklaring
—| 1 | +10V,e | Referensutgang Spanning till ref. potentiometer osv.
2 | Upt Analogingang, spanning Frekvensreferens ar aktiv, om 14 och
| 1 signalomradet 4r 0-10 V DC | 15 &r 6ppna och parameter 1.17 =0
L (fabriksinstallning)
_____ 3 | GND 1/0 jord Jord for manodveringreferens
4 | lig+ Analogingdng, strom Frekvensreferens ar aktiv, om 14 och
5 | lin- signalomradet ar 0(4)-20 mA| 15 &r slutna, eller 6ppna och parameter
1.17=1
|— ——————— 6 | +24V Utgang mangdverspanning Hjalpspanning, max. 0.1 A
7 | GND 1/0 jord Jord fér mandéveringreferens
I_/ _____ J s g -
| 8 | DIA1 Start framat Kontakt sluten = Start framat
(programmerbar)
I 9 | DIA2 Start bakat Kontakt sluten = Start bakat
| (programmerbar)
|—/ ————— 10 | DIA3 Extern fel ingang Kontakt 6ppen = ej fel
| (programmerbar) Kontakt sluten = fel
| [ 71u |[cma Gemensam for D1A1 - D1A3| Anslut till GND eller +24V
| |_ 12 | +24V Utgang mangverpsanning Spéann. for stromst., (samma som #6)
[ =113 | GND 1/O jord Jord fér mandéveringreferens
|_/_ —_ I— — 14 | DIB4 Konstanthastighets val 1 DIB4 DIB5 Frekvensref.
| I 15 | DIB5 Konstanthastighets val 2 Oppen | oppen | Ref. U; I, (par. 1.17)
—~ | sluten | 6ppen | Konst. hast. 1
I I oppen | sluten | Konst. hast. 2
| | sluten | sluten | Ref. I, (plint #4,5)
| — —|- 16 | DIB6 Kvittering av yttre fel Kontakt dppen = ingen kvittering
| T T T Kontakt sluten = kvittering
| I— = 17 | CMB Gemensam for DIB4A—DIB6 | Anslut till GND eller +24V
| |/ 18 | loytt Analogutgang, 0—20 mA Programmerbar (par. 3.1)
| READY | 19 | loyt- Utgangsfrekvens Omréde 0-20mA /R, max. 500 Q
|_ Q Q _ _|_ __120 DO1 Digitalutgang Programmerbar (par. 3.6)
| READY-signal Open collector, I<50 mA, U<=48V DC
I |_ 21 | RO1 Reldutgang 1 Programmerbar (par. 3.7)
I RUN — 22 | RO1 _; RUN
L _®_ — — {23 |rROL ||
24 | RO2 Relautgang 2 Programmerbar (par. 3.8)
FAULT 25 | RO2 / FAULT
220 —— — — — —]
VAC _ __ _B_ —|{ 26 | RO2
—_—
Figur 1.2-1 Manéveranslutningar och kopplingsexempel.
Vacon Plc Tel: +358-201 2121 Fax: +358-201-212 205
Dejour: +358-40-8371 150 E-mail: vacon@vacon.com
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1.3 Kontrollsignallogik

GRUNDPARAMETRAR B
Grupp 1 ' .
1.5 Konstanthastighet 1 i
1.6 Konstanthastighet 2
i— 1.17 Val av grundreferens
i
L |
untl | | T -]  Panelreferens 1| PROGRAMMERBAR
@ _ | Start/stop-knappar | TRYCKKNAPP 2
e Reset-knapp I
Progr. knapp 1 | ;?éi\rlré "
" | referens
in— :
DIB4| Konstanthastighetsval 1 _| | :
@ = = = ¢ e e e e e 2 e e ¢ e — H
I -
DIB5| Konstanthastighetsval 2 | | Internt
6 Y S —_ | | Start/stopp
DIAL|| Start fram t Start/stop _)' P
@—T{programmerbar) | rogrammerbar | Intern
Start/stop- | riktnings-
och . ndring
DI£2 Start bak t riktningslogik | Bak t L —
(programmerbar) felnoll-
st lining
DIB6|| Felnolist llning >1
P 2
DIA3| £
& xternt fel >
(programmerbar) .
== =kontrolf roindelse
=sigralf rhindelse
ud012k01
Figur 1.3-1 Standardapplikations kontrollsignallogik.
Brytarnas lage visas enligt fabriksinstéliningen.
Vacon Plc Tel: +358-201 2121 Fax: +358-201-212 205
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1.4 Parametergrupp 1

1.4.1 Parametertabell

Kod | Parameter Omréde Steg | Forinst. Kund | Forklaring Sida
1.1 Minimfrekvens O0—fFmax 1Hz OHz 1-5
1.2 Maximifrekvens fmin-120/500 Hz| 1Hz 50Hz *) 1-5
1.3 | Accelerationstid 0,1—3000,0s | 0,1s 3,0s Tid mellan fin (1. 1) fax (1. 2) 1-5
1.4 | Retardationstid 0,1—3000,0s | 0,1s 3,0s Tid mellan fpax (1. 2) fmin (1. 1) 1-5
1.5 | Konstanthastighets- fmin —fmax [0,1Hz | 10,0Hz 1-5
referens 1 (1.1) (1.2
1.6 Konstanthastighets- fmin —fmax [0,1Hz | 50,0 Hz 1-5
referens 2 (1.1) (1.2)
1.7 | Strdbmgrans 0,1—25Xlher | 0,1 A |1,5X et Utgangsstromgrans (A) 1-5
1.8 | U/fforhallande @ 0—2 1 0 0 = linjart 1-5
1 = kvadratiskt
2 = programmerbart
1.9 U/f optimering @ 0—1 1 0 0 =ingen optimering 1-6
1 =autom. maxim. av mom.
1.10 | Motorns nomi- @ 180—690 V 1V 230V Vacon CX/CXL/CXS2 1-7
nella spanning 400V Vacon CX/CXL/ICXS4
500V Vacon CX/CXL/CXS5
690V Vacon CX6
1.11 | Motorns nomi- @ 30—500Hz | 1Hz | 50Hz f, fran motorns 1-7
nella frekvens markskylt
1.12 | Motorns nomi- @ 1—20000 rpm | 1rpm | 1420 rpm n, frdn motorns 1-7
nella hastighet **) markskylt
1.13| Motorns nomi- @ 2,5 X Inet 0,1A Incx I,, fran motorns 1-7
nella strom markskylt
1.14 | Natspanning @ 208—240 230V Vacon CX/CXL/CXS2 1-7
380—400 400V Vacon CX/CXL/ICXS4
380—500 500V Vacon CX/CXL/CXS5
525—690 690V Vacon CX6
1.15| Overtackning av 0—1 1 0 Parametrarnas synlighet: 1-7
parametrar 0 = Alla parametrar synliga

1 =Endast grupp 1 &r synlig

1.16 | Parameterlas 0—1 1 0 Forhindrar &ndringar av para- 1-7
metrar: 0 = andringar tillatna
1 = andringar ej tilldtna

1.17 | Val av grundreferens 1—2 1 0 0 =analog ingang U;, 1-7
@ 1 =analog ingang li,
2 =referens frén panelen

Tabell 1.4-1 Grupp 1 grundparametrar.

Mark! @ = Parameterviardet kan *) Om 1. 2 >motorns nominella frekvens bér motors
endast andras nar frekvensom- och anvandnings lamplighet extra kontrolleras.
vandlaren ar i stopplage. _ _ _ )

**) Forinstallning enligt en fyrpolig motors
nominella varden.

Vacon Plc Tel: +358-201 2121 Fax: +358-201-212 205
Dejour: +358-40-8371 150 E-mail: vacon@vacon.com
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1.4.2 Beskrivningar av parametergrupp 1

1.1,1.2 Minimi/maximi frekvens

Bestammer frekvensgranserna for frekvensomvandlaren.

Parametrarnas 1.1 och 1.2 forinstéllda maximivarde ar 120 Hz. Genom att, i Stopp-
lage (RUN-indikering lyser ej), satta parametern 1.2 till 120 Hz andras
parametrarna 1.1 och 1.2 :s maximivarde till 500 Hz. Samtidigt andras
frekvensreferensens skalning fran panelen fran 0,01 Hz till 0,1 Hz.

Andring av maximivéardet tillbaka fr&n 500 Hz till 120 Hz sker genom att i stopp-
lage satta parametern 1.2 till 119 Hz.

1. 3, 1. 4 Accelerationstid 1, retardationstid 1

Med dessa parametrar valjs tiden som behovs for att andra utgangsfrekvensen
fran minimifrekvensen (par 1.1) till maximifrekvensen (par 1.2) och tvartom.

1. 5, 1. 6 Konstanthastighetsreferens 1, konstanthastighetreferens 2

4 fiHz]
Ref. in 4----—"-"-"""""-""-"-"="="="="-"=-"---~-
Par. 1.6 | -—--—-—-—-—-—— - __ ‘
|
l
Ref. Uin J__ |
(Par. 1.17 = 0) : |
|
Par. 1.5 /-~~~ f \
|
‘ | ! >
| | : t
Stangd - - 9 |
DIiB4 Sppen | Ii
pigs  St@ngd - - ---- 1
Oppen I |

Figur 1.4-1 Exempel pa konstanthastighetsreferens

Parametrarnas varde begransas av minimi- och maximifrekvensinstallningen
(par. 1.1,1.2).

1.7 Stromgrans
Parametern bestammer frekvensomvandlarens hogsta tillféalliga utstrom.
1.8 U/f forhallande
Linjart: Motorspanningen vaxer linjart med frekvensen fran 0 Hz till motorns
0 nominella frekvens vid vilken motorspanningen ar lika med nominell
spanning. Se bild 10.4.1-2.
Linjart U/f-forhallande skall anvandas for applikationer med konstant
moment.
Denna forinstalining skall anvandas om ingen sérskild orsak till annat
foreligger.
Vacon Plc Tel: +358-201 2121 Fax: +358-201-212 205
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Standardapplikation

Vacon

1.9

Kvadratiskt: Motorspédnningen vaxer enligt en kvadratisk kurva med vaxande
1 frekvens fran 0 Hz upp till motorns nominella frekvens vid vilken
motorspanningen ar lika med nominell spanning. Se bild 1.4-2.

Motorn ar undermagnetiserad vid frekvenser lagre an nominell
frekvens. Den ger ett lagre moment an vid linjart U/f-forhallande
men ljudnivan ar lagre. Kvadratiskt U/f-forhallande kan anvandas i appli-
kationer dar momentbehovet vaxer kvadratiskt i forhallande till varvtalet.
Séadana applikationer bl. a. centrifugalflaktar och -pumpar.

AUV

un | - ___
(Par 6 4) Grundinst.: motorns

|
|
|
|
|
I
|
|
|
Linjar |
|
|
|
|
|

Kvadratisk

! Faltforsvagnings-

nominella spanning ! punkt

, Grundinst.: motorns
| hominella frekvens

f[Hz]

(Par. 6. 3)

UDO012K07

Figur 1.4-2 Linjér och kvadratisk U/f-kurva

Program-

U/f kurvan kan programmeras i tre olika punkter.

merbar U/f Parametrarna for programmeringen &ar forklarade i kapitel 1.5.2.

kurva 2

Programmerbar U/f kurva kan anvdndas om de 6vriga instéllningarna

inte tillfredsstéller applikationens behov. Se figur 1.4-3.

AUV

un - oo
Par 6.4 Grundinst.: motorns
) nominella spanning

Par. 6. 6
(Gr.inst. 1~
10,0%)

Par. 6.7
(Gr. inst.

I Faltforsvagnings-
: punkt

i Grundinst.: motorns
, nominella frekvens
|

f[Hz]

Par. 6.5
(Gr.inst. 5,0 Hz)

1,3%)

Par. 6. 3

UD012K08

Figur 1.4-3 Programmerbar U/f kurva.

U/f optimering

Automatisk Motorspanningen andras automatiskt vilket far motorn att alstra ett till-

moment-

rackligt moment for att starta och ga pa laga frekvenser. Spannings-

optimering Okningen ar beroende av motortyp och -effekt. Automatisk optimering
kan anvandas i applikationer dar startmomentet &ar hogt.

Vacon Plc

Tel: +358-201 2121
Dejour: +358-40-8371 150
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OBS! Vid kérning av motorn vid lag hastighet och stort moment kan det
j hénda att motorns egen flakt inte kyler tillrdckligt under alla

férhallanden.

Om motorn skall fungera langa tider under dessa férhallanden skall
sdrskild uppmérksamhet dgnas at motorns kylning. Anvénd extra
kylning - t.ex. en extra Kylfldkt, om motorns temperatur tenderar att stiga
fér hégt.

Motorns nominella spanning

Las installningsvardet fran motorns markskylt.

Andring av denna parameter stéaller in spanningen vid

faltférsvagningspunkten, parameter 6.4, till 100 % X Uymotor-

Obs! Om motorns nominella spanning ar lagre an natspanningen kontrollera
att motorns isolationshallfasthet ar tillracklig.

Motorns nominella frekvens

Las installningsvardet fran motorns markskylt.
Andring av denna parameter stéller in faltférsvagningspunkten,
parameter 6.3, till samma varde.

Motorns nominella hastighet
Las installningsvardet n,, fran motorns markskylt.
Motorns nominella strém

Las installningsvardet I,, frdn motorns markskylt.
Omriktarens interna termiska motorskydd baseras pa denna parameter.

Natspanning

Satt parameterns varde enligt natets nominella spanning.
Parametervardena ar forhandsinstéallda i Vacon CX/CXL/CXS2, CX/CXL/CXS4,
CX/CXL/CXS5 och CX6 serierna, se tabell 1.4-1.

Overtackning av parametrar
Anger vilken parametergrupp som ar tillganglig:

0 = Alla parametrar synliga
1 = Endast grupp 1 ar synlig

Parameterlas
Anger om parametervardena kan &ndras eller ej:

0 = parametervardena kan andras
1 = parametervardena kan ej &ndras

Val av grundreferens

0 = Analog spanningsreferens fran terminalerna 2—3, t.ex. en potentiometer
1 = Analog stromreferens fran terminalerna 4—b5, t.ex. en transducer
2 = Referens fran panelens referenssida (REF), se kapitel 7.5.

Vacon Plc
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1 1.5 Specialparametrar, Grupp 2—38
1.5.1 Parametertabeller

Grupp 2, Ingangssignalernas parametrar

Kod | Parameter Grupp Steg Forinst. Kund | Forklaring Sida
DIAL DIA2
2.1 | Valav Start/Stopp-logik 0—3 1 0 0 = Start framat | Start bakat 1-12

1= Start/Stopp | Bakat
2 = Start/Stopp | Korklar
3 = Start puls Stopp puls

2.2 DIA3 funktion 0—5 1 1 0=Ejibruk 1-13
(terminal 10) 1 = Externt fel, slutande kontakt

2 = Externt fel, 6ppnande kontakt

3 =Korklar

4 = Acceler./Retard., val av ramp

5=Bakéat (om par. 2. 1=23)

2.3 Referensnollpunkt 0—1 1 0 0=0—20mA 1-13
for stromingangen 1=4—20mA
2.4 | Skalning av referens- O—par.2.5 | 1Hz OHz Anger den frekvens som 1-13
signal, min. varde motsvarar referens-
signalens min. véarde (1. 1)
2.5 Skalning av referens- O—fmax 1Hz OHz Anger den frekvens som 1-13
signal, max. varde motsvarar referens-

signalens max. varde (1. 2)
0 =skalning av
>0 = Frekvens max. varde

2.6 Invertering av referens 0—1 1 0 0 =Ingen invertering 1-14
1 =Referensen inverterad

2.7 Referens, filtreringstid  |0,00 —10,00s| 0,01s 0,10s 0 = Ingen filtrering 1-14

Grupp 3, Utgangs- och dvervakningsparametrar

Kod | Parameter Grupp Steg |Forinst. | Kund | Forklaring Sida

3.1 | Analogutgang, innehall 0—7 1 1 0=Ejibruk Skala 100% 1-15
1 = Utgangs frekv. (0—fmnay)

2 =Motorvarvtal  (0—max. varvtal)
3 =Utgangsstrom (0—2.0 X Inct)

4 =Motormoment  (0—2 X Tpmot)

5 = Motoreffekt (0—2 X Prviot)

6 = Motorspanning (0—100%xUmot)
7 = DC-link spann. (0—1000 V)

3.2 | Analogutgang, filtertid 0,00—10,00s| 0,01s|1,00s 0 =ingen filtrering 1-15

3.3 | Analogutgang, invertering 0—1 1 0 0 =Ingen invertering 1-15
1=Inverterad

3.4 | Analogutgdng, minimum 0—1 1 0 0=0mA 1-15
1=4mA

3.5 | Analogutgang, skalning 10—1000% 1% | 100% 1-15

OBS! = Parametervardet kan &ndras endast nar frekvensomvandlaren ar i stopplage.
(Fortsatter)

Vacon Plc Tel: +358-201 2121 Fax: +358-201-212 205
Dejour: +358-40-8371 150 E-mail: vacon@vacon.com
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Grupp 3, Utgangs- och dvervakningsparametrar
Kod | Parameter Grupp Steg Forinst. Kund | Forklaring Sida
3.6 | Digitalutgang, innehall 0—14 1 1 0=Ejibruk 1-16
1=Klar
2 =Kor
3=Fel
4 = Fel inverterat
5 = Vacon 6verhettn. varning
6 = Externt fel eller varning
7 = Referensfel eller -varning
8 =Varning
9 = Reverserad
10 = Konstanthastighet vald
11 = Vid installd hastighet
12 = Motorregulator aktiverad
13 = Overvakning av utgangsfrekv
14 = Kontroll fran I/O terminalerna
3.7 | Relautgang 1, innehall 0—14 1 2 Som parameter 3. 6 1-16
3.8 | Relautgang 2, innehall 0—14 1 3 Som parameter 3. 6 1-16
3.9 | Overvakn. av frekv. 0—2 1 0 0 =Ingen dvervakning 1-16
grans, dvervaknings- 1 =Lagt gransvarde
funktion 2 =Hogt gransvarde
3.10 | Overvakn. av frekv., 0,0—fax 0,1Hz | 0,0Hz 1-16
grans overvaknings- (par. 1. 2)
véarde
3.11 | I/O expansions kort, 0—7 1 3 Som parameter 3. 1 1-15
analogutgang innehall
3.12 | 1/O expansions kort, 10—1000% 1% 100% Som parameter 3. 5 1-15
analogutgang skalning
Grupp 4, Omriktarkontroll
Kod | Parameter Grupp Steg Forinst. | Kund | Forklaring Sida
4.1 | Acc./Ret.ramp1,form | 0,0—10,0s 0,1s 0,0s 0 = Linjar 1-17
>0 = S-kurva
4.2 | Acc./Ret.ramp2,form | 0,0—10,0s 0,1s 0,0s 0 = Linjar 1-17
>0 = S-kurva
Accelerationstid 2 0.1—3000,0s | O0,1s 10,0s 1-17
Retardationstid 2 0.1—3000,0s | 0,1s 10,0s 1-17
Bromschopper 0—2 1 0 0 = Ingen bromschopper 1-17
1 =Bromschopper installerad
2 = Extern bromschopper
4.6 Startfunktion 0—1 1 0 0=Ramp 1-17
1 = Flygande start
4.7 | Stoppfunktion 0—1 1 0 0 = Fritt roterande 1-18
1=Ramp
4.8 DC-broms, strém 0,15—1,5x 0,1A | 0,5XIhcT 1-18
IncT (A)
4.9 DC-broms, tid vid stopp |0,00—250,00s| 0,01s | 0,00s 0=DC-broms av 1-18

OoBS! = Parametervardet kan &ndras endast nar frekvenomvandlaren &r i stoppléage.
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1 Grupp 5, Forbjudna frekvensomraden
Kod | Parameter Grupp Steg Forinst. Kund | Forklaring Sida
5.1 Forbjudet frekvensom- fmin— 0,1Hz | 0,0Hz (max gransv. =par. 1. 2) 1-19
rade, Iagt gransvarde par.5.2
5.2 Forbjudet frekvensom- fmin—Fmax 0,1Hz | 0,0Hz 0 =inget forbjudet frekv. omrade 1-19
rade, hogt gransvarde 1.1)@1.2 (max gransv. =par. 1. 2)
Grupp 6, Motorkontroll parameterar
Kod | Parameter Grupp Steg Forinst. | Kund | Forklaring Sida
6.1 Motor kontrollage 0—1 1 0 0 = Frekvenskontroll 1-20
1 = Hastighetskontroll
6.2 Kopplingsfrekvens 1,0—16,0kHz | 0,1 |10/3,6kHz (3.6 kHz 6ver 30 kW) 1-20
6.3 Faltférsvagningspunkt 30—500 Hz 1Hz Param. 1-20
1.11
6.4 | Spanning vid 15— 200% 1% 100% 1-20
faltforsvagningspunkt X Unmot
6.5 | Ulf-kurva, mitt- 0,0—fmax | 0,1Hz | 0,0Hz 1-20
punktsfrekvens
6.6 | U/f-kurva, mitt- 0,00—100,00%| 0,01%| 0,00% 1-20
punktsspanning X Unmot
6.7 | Utgangsspanning vid 0,00—100,00%| 0,01% | 0,00% 1-20
noll frekvens X Unmot
6.8 | Overspannings- 0—1 1 1 0 = Regulatorn anvands ej 1-20
regulator 1 =Regulatorn anvands
6.9 | Underspannings- 0—1 1 1 0 = Regulatorn anvands ej 1-20
regulator 1 =Regulatorn anvands
OBS! = Parametervardet kan andras endast nar frekvensomvandlaren &r i stoppléage.
Grupp 7, Skyddsfunktioner
Kod | Parameter Grupp Steg Forinst. | Kund | Forklaring Sida
7.1 | Atgérdvid 0—3 1 0 0 =Ingen atgard 1-21
referensfel 1=Varning
2 =Fel, stopp enligt par. 4. 7
3 = Fel, alltid fritt roterande stopp
7.2 | Atgardvid 0—3 1 2 0 =Ingen atgard 1-21
externt fel 1=Varning
2 =Fel, stopp enligt par. 4. 7
3 =Fel, alltid fritt roterande stopp
7.3 | FasoOvervakning pa 0—2 2 2 0 =Ingen atgard 1-21
motorutgang 2=Fel
7.4 | Jordfelsbvervakning 0—2 2 2 0 =Ingen atgard 1-21
2=Fel
7.5 | Termiskt motorskydd 0—2 1 2 0 =Ingen atgard 1-22
1=Varning
2=Fel
7.6 | Fastlasningsskydd 0—2 1 1 0 =Ingen atgard 1-22
fér motorn 1=Varning
2=Fel
Vacon Plc Tel: +358-201 2121 Fax: +358-201-212 205
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Grupp 8, Parametrar foér automatisk omstart

Kod | Parameter Grupp Steg Forinst. Kund | Forklaring Sida

8.1 | Automatisk omstart, 0—10 1 0 0 =Ingen atgard 1-23
antal forsok

8.2 | Automatisk omstart, 1—6000s 1s 30s 1-23
forsokstid

8.3 | Automatisk omstart, 0—1 1 0 0=Ramp 1-24
startfunktion 1 =Flygande start

Tabell 1.5-1 Specialparametrar, Grupp 2—S8.
Vacon Plc Tel: +358-201 2121 Fax: +358-201-212 205
+358-40-8371 150 E-mail: vacon@vacon.com
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1.5.2 Beskrivning av parametergrupperna 2—8

2.1 Start/Stop logikval

0 DIAL: stangd kontakt = start framat
DIA2: stangd kontakt = start bakat,
Se figur 1.5-1.
Framat | Utg&ngs- Stoppfunktion
frekvens (par 4.7)

= fritt roterande

[D]7.V. R N T U R J, _.

® ®
UDO012K09

Figur 1.5-1 Start framat/Start bakat.

@

Den forst valda riktningen har alltid hégsta prioritet
Nar DIAL1 kontakten 6ppnas, andras rotationsriktningen

Om Start framat (DIA1) och Start bakat (DIA2) signalerna aktiveras
samtidigt, prioriteras Start Framat signalen (DIA1).

DIAL: stangd kontakt = start Oppen kontakt = stopp
DIA2: stangd kontakt = bakat oppen kontakt = framat
See figure 1.5-2.

Framat| Utg&ngs- Stoppfunktion

frekvens (par 4. 7)
= fritt roterande

D2 — | [ wooaiao

Figur 1.5-2 Start, Stopp, bakat.

Vacon Plc Tel:
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2: DIA1: stangd kontakt = start Oppen kontakt = stopp
DIA2: stangd kontakt = koérklar Oppen kontakt = ej kérklar
3:  3-lednings kontakt (pulskontroll):
DIA1L: stangd kontakt = startpuls
DIA2: stangd kontakt = stopppuls
(DIA3 kan programmeras for riktningsandring)
Se figur 1.5-3.
Framét| Utg&ngs- Stoppfunktion Om start och stopp gar
frekvens (par4.7) hoéga samtidigt har
= fritt roterande stopp-pulsen hdgre prioritet
1/ t
Bakél 3 3 :
gIAl /| ‘ - --
tart !
’L lmin. 50 ms ]
DIA2 UD012K11
Stopp B o
Figur 1.5-3 Start puls/Stopp puls.
2. 2 DIA3 funktion
1. Externt fel, slutande kontakt = Felet visas och motorn stannar nar
kontakten stangs.
2. Externt fel, 6ppnande kontakt = Felet visas och motorn stannar nar
kontakten 6ppnas.
3: Korklar Oppen kontakt = ej korklar
stangd kontakt = korklar
4. Acc./ Ret. Oppen kontakt = Acceleration/Retardationstid 1 vald
valavramp stangd kontakt = Acceleration/Retardationstid 2 vald
5. Bakat oppen kontakt = Framat Kan anvandas for riktn.andr.
stangd kontakt = Bakat om parameter 2.1 har
varde 3
2.3 Referens nollpunkt for stromingang
0: Ingen offset
1. Offset 4 mA ("levande nolla"), mgjliggor 6vervakning av stromslingan.
Atgarder mot referensfel kan programmeras med parameter 7. 1.
2.4,2.5 Skalning av referenssignal, min./max. varde
Instélining av grénsvarde: O <par. 2.4 <par. 2. 5<par. 1. 2.
Om parameter 2. 5 = 0 &r skalningen avstangd. Se figur 1.5-4 och 1.5-5.
Vacon Plc Tel: +358-201 2121 Fax: +358-201-212 205
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A o A
U - 2
frekvens frotuens
L Max. frekv. par 1. 2 _| Max. frekv. par 1. 2 ‘
par. 2.5 :
par. 2. 4— : : Anal
— Min. frekv. par 1. 1 : ﬁ%g%lﬁg_[v] —“Min. frekv. par 1. 1 : ing%r?g_[\l]
0 10 UD01;<12 0 10 uboizkis
Figur 1.5-4 Referensskalning. Figur 1.5-5 Referensskalning,
parameter 2. 5 = 0.
2.6 Invertering av referens
Inverterar referenssignalen: 4 Utgangs-
frekvens
max. ref. signal = min.inst. frekv. M. frekc oar 1. 2
. . . T Max. rekv. par 1.
min. ref. signal = max. inst. e
frekv par. 2.5
par. 2. 4
- Min. frekv. par 1. 1 : Gg%lgg_[v]
0 ‘ UD012K14
Figur 1.5-6 Inverterad referens.
. . . (y A
2.7 Referens, filtreringstid ’
. . o Ofiltrerad signal
Filtrerar bort storningar fran
inkommande referenssignal. 100% -
Lang filtreringstid gor responsen
langsammare.
Se figur 1.5-7.
63% |-
t[s]
‘d—b UDO012K15
Figur 1.5-7 Referensfiltrering.
Vacon Plc Tel: +358-201 2121 Fax: +358-201-212 205
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3.1 Analogutgang, innehall
gutgang 0 A
§e tabell ' Grupp 3. Utgalr)gso- och Ofiltrerad signal
Overvakningsparametrar” pa
sidan 1-8. 100% 4 - -1 - L\ LN\ S
3.2 Analogutgéang, filtertid Filtrerad signal
63% - - - fo
Filtrerar den analoga |
utgangssignalen. !
Se figur 1.5-8. 1
| t[s]
. L ‘ Par. 3.2 | g
Figur 1.5-8 Filtrering av analogutg. - UDO12K16
3.3 Analogutgang, invertering
Inverterar analogutgangen:
max. utgangssign. = min. inst.varde Anelog 4
min. utgangssign. = max. inst.varde utgangs-
20 MA g . T T T T T T T T T T T T T TTTTo oo
12mA 4 77\7777777777.:.1.:75’&&;’{1.345
I0MA T - ——~—-\" "~~~ T - Zo0%
Param. 3.5
AMAA- - o oo ,,,,;\‘,:100%
Figur 1.5-9 Analogutg. inverterad. lfarang- 3.5 |Vt (param. 3. 1)
1=200% I max. signal varde
0mA I + >
3.4 Analogutgang, minimum ° oe 10 upozka
Anger om minimisignalen &ar
0 mA eller 4 mA (levande nolla).
Se figur 1.5-10.
3.5 Analogutgang, skalning
Skalfaktor for analogutgangen.
Se figur 1.5-10.
A
. R e Analog
Signal Max. signalvéarde utgdngs- Param. 3.5 Param. 3.5
strém =200% =100%
Utgangs fre- | Max. frekvens (p. 1. 2) R
kvens
Motor hastigh. | Max. hastigh.(nxf..../f.)
Utgangs- 2X et
strom R2mA == m = e o ot L am. 3.5
Motor mom. 2 X T oot omA b A St LT | =50%
Motor effekt 2 X Pyt
Motor spann. | 100% x U ot par s act |
DC-link span. | 1000 V ama4e/
] - Par.3.4=0 :\éa;}(( Z?grﬁgv:;ré)e
Figur 1.5-10 Skalning aiv oma o5 10 Uorzkis
analogutgang.
Vacon Plc Tel: +358-201 2121 Fax: +358-201-212 205
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3.6 Digitalutgang DO1, innehall
3.7 Relautgang RO1, innehall
3.8 Relautgang RO2, innehall
Installningsvéarde Signalforklaring
0 =Ejibruk Fungerar ej
Digitalutgdng DO1 géar lag eller ett programmerbart
rela (RO1, RO2) aktiveras nar:
1 =Klar Frekvensomvandlaren &r klar for start
2 =Koér Frekvensomvandlaren ar i korlage
3 =Fel Ett fel har uppstatt
4 =Inverterat fel Nagot fel har inte uppstatt
5 =Vacon dverhettn. varning Temperaturen overskrider +75°C
6 = Externt fel eller varning Fel eller varning beror pa parameter 7. 2
7 = Referensfel eller varning Fel eller varning beror pa parameter 7. 1
- om analogreferensen ar 4—20 mA och signalen <4mA
8 = Varning Alltid om en varning uppkommer
9 = Reverserad Reverserat kommando har valts
10= Konstanthastighet vald En konstanthastighet har valts
11 = Vid installd hastighet Utgangsfrekvensen har natt installd referens
12= Motorregulatorn aktiverad Overstroms- eller dverspanningsregulatorn har
aktiverats
13= Overvakn. av utgansfrekvens Utgangsfrekvensen Gverstiger installd
Lag grans/ Hog grans (par. 3. 9 och 3. 10)
14 = Kontroll fran I/O terminalerna Externt kontrollage &r valt med prog. tryck-knapp #2
Tabell 1.5-2 Utgangssignaler via DO1 och utgangsrelder RO1 och RO2.
3.9 Overvakning av utgangsfrekvens, évervakningsfunktion

0 = Ingen 6vervakning
1 = L&g grans pa overvakning
2 = HOog grans pa overvakning

Om utgangsfrekvensen éver/understiger installd grans (3. 10) genererar denna
funktion en varningssignal via digitalutgangen DO1 eller relautgangen RO1 eller
RO2 beroende pa installningarna hos parametrarna 3. 6—3. 8.

3.10 Overvakning av utgangsfrekvens, 6vervakningsvéarde

Frekvensgrans som overvakas av parameter 3. 9.
Se figur 1.5-11.

A
flHz] Par3.9=2

Par3.10{-----~----- S

uboizkig t
>

Exempel: |51 ROlj 21|RO1— |21 ROlj

22| RO1 22 ROll 22| ROY
23| RO1I— 23| RO1 23|RO1—

Figur 1.5-11 Overvakning av utgéngsfrekvens.

Vacon Plc
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4.1 Acc./Ret. ramp 1, form
4. 2 Acc./Ret. ramp 2, form

Med hjalp av S-kurvor kan accelerations och -retardationsramperna rundas av och

goras mjukare.

Vardet 0 ger en linjar rampform som vid referenséandringar resulterar i en accel-

eration/retardationstid vilken direkt motsvarar den tid som stéllts in med param-

eter1.3/1.4(4.3/4.4).

Genom stélla in ett varde pa 0,1— i

10 s p& parameter 4. 1 (4. 2) far [Hz]

man den linjara accelerations/ ,

retardations-kurvan att bli mer S-

formad. Parameter 1. 3/1. 4 (4. 3/

4. 4) anger da accelerationens/

retardationens tidskonstant i mit-

ten av kurvan. Se figur 1.5-12.

Figur 1.5-12 S-formad

acceleration/ retardation. [

UDOOS)KZO=

4.3 Accelerationstid 2
4.4 Retardationstid 2

Dessa varden anger den tid som kravs for utgangsfrekvensen att accelerera fran

intalld minimifrekvens (par. 1. 1) till installd maximifrekvens (par. 1. 2). Dessa tider

ger mojlighet att stélla in tva olika accelerations/retardations tider for en applikation.

Installningen kan aktiveras med programmerbar ingang DIA3, se parameter 2. 2.

4.5 Bromschopper

0 = Ingen bromschopper

1 = Bromschopper och bromsmotstand installerat

2 = Extern bromschopper

Nar frekvensomvandlaren retarderar motorn matas rotationsenergin fran motorn

tillbaka till det externa bromsmotstandet. Detta gor det mojligt for frekvensomvandla-

ren att retardera momentbelastningen jaAmnstallt med accelerationen, om broms-
motstandet valts i enlighet med specifikationerna. Se separat installationsmanual
for bromsmotstand.

4.6 Startfunktion

Ramp:

0 Frekvensomvandlaren startar fran 0 Hz och accelererar till den instéallda refe-
rensfrekvensen inom installd accelerationstid. (Hogt masstroghetsmoment
eller startfriktion kan fororsaka forlangd accelerationstid).

Vacon Plc Tel: +358-201 2121 Fax: +358-201-212 205
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Flygande start:

1 Frekvensomvandlaren kan startas upp till en roterande motor utan att denna
behover stoppas. Detta gérs genom att frekvensomvandlaren séker motorns
varvtal med borjan fran max. frekvens nedat tills varvtalet ar funnet. Darefter
accelereras/retarderas motorn enligt instdllda accelerations/retardationspara-
metrar till installd hastighet.

Anvand denna instéllining om du inte vill, eller kan stanna motorn fore start.

Med flygande start ar det méjligt att klara av mindre natspanningsstérningar.

4.7 Stoppfunktion

Fritt roterande:
0 Motorn stannar fritt roterande utan kontroll fran frekvensomvandlaren efter ett
stoppkommando.

Ramp:

1 Motorns hastighet retarderar efter stoppkommando enligt intallningen pa
retardationsparametrarna sa snabbt som rotationsenergin tillater. Om hdg
rotationsenergi forekommer rekommenderas ett externt bromsmotstand for
snabbare retardation.

4.8 DC-bromsstréom
Anger den strém som matas i motorn under DC bromsningen.
4.9 DC-bromstid vid stopp

Definierar om bromsen &r PA eller AV och anger bromstid p& DC-bromsen
vid stopp. DC-bromsens funktion beror pa stoppfunktionen, parameter 4. 7.

0 DC-bromsen ér ej i anvandning
>0 DC-bromsen anvands och dess funktion beror pa stoppfunktionen,
(param. 4. 7), tiden &r beroende av parametervardet 4. 9:

Stoppfunktion = 0 (fritt roterande):

Efter stopp kommando stannar motorn fritt roterande utan kontroll frn
frekvensomvandlaren.

Med DC-injektion kan motorn stannas sa snabbt som mdjligt utan
externt bromsmotstand.

Bromstiden &r anpassad till startfrekvensen for DC-bromsningen. Om
frekvensen &r > motorns nominella frekvens (par.1.11), anger
parameter 4.9 bromstiden. Nar frekvensen ar <10% av
nominalvardet ar bromstiden 10% av installngen pa parameter 4.9.
Se figur 1.5-13.

Vacon Plc Tel: +358-201 2121 Fax: +358-201-212 205
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N

fut

fn
AN Utgéngsfrekvens

AN
\\/ Motorhastighet

AN
N
AN
N
AN

N
DC-broms PA N

AN
AN
AN

‘ t=1xpar.4.9 ‘

KOR

STOPP

fut

fn +

O,len

\

Utgangsfrekvens

Motorhastighet

\\ +— DC-broms PA

KOR
STOPP

‘ t=0,1xpar. 4.9

UDO012K21

Figur 1.5-13 DC-bromsning vid stoppfunktion = fri rotation.

Stopp-funktion = 1 (ramp):

Efter stoppkommandot retarderar motorn enligt installningen pa retarda-
tionsparametrarna sa fort som mojligt till 0.5 Hz dar DC-bromsningen

startar.

Bromstiden anges
med parameter 4. 9.

Om hog rotations-

energi uppstar re-
kommenderas an-
vandning av externt
bromsmotstand for
snabbare retardation.

Se figur 1.5-14.

Figur 1.5-14 DC-bromstid
vid stoppfunktion = ramp.

Forbjudet frekvensomrade,
l&g grans/hog grans

| en del system kan det vara ndd-
vandigt att undvika vissa
frekvenser pga mekaniska
resonansproblem.

Med dessa parametrar ar det
mojligt att ge granser for ett
omrade som "hoppas" Over,
mellan 0 Hz och 120Hz/500Hz.
Noggrannheten pa denna install-
ning ar 0.1 Hz. Se figur 1.5-15.

Figur 1.5-15 Exempel pa oldmpligt
frekvensomréade.

0.5 Hz

Motorhastighet

Utgangsfrekvens

DC-broms PA

KOR
STOPP

>

‘ t=Par. 4.9

A
out [HZ]

frekvens referens
[Hz]

>

UDO009K24
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6.1

6.2

o o
A~ w

6.5

6.6

6.7

oo
© ©

Motor kontrollage

0 = Frekvenskontroll: I/O-terminalen och panelreferensen ar frekvensrefe-
renser och frekvensomvandlaren kontrollerar ut-
gangsreferensen (utgangsfrekvens 0.01 Hz)

1 = Hastighetskontroll: I/O-terminalen och panelreferensen ar hastighetsre-
ferenser och frekvensomvandlaren kontrollerar mo-
torhastigheten (noggrannhet + 0,5%).

Kopplingsfrekvens

Motorbullret kan minimeras genom anvénding av hdg kopplingsfrekvens. Nar man
hojer kopplingsfrekvensen reduceras belastbarheten pa omriktaren.

Fore byte av kopplingsfrekvensen fran fabriksinstalliningen 10 kHz (3.6 kHz >30 kW)
kontrollera tillaten belastning fran kurvan i figur 5.2-3 i kapitel 5.2 i Anvandarmanualen.

Faltférsvagningspunkt
Spéanning vid faltférsvagningspunkten

Faltforsvagningspunkten ar den utgangsfrekvens vid vilken utgangsspanningen nar
det installda maximivardet (par. 6. 4). Ovanfor den frekvensen forblir utgangs-
spanningen vid det maximalt installda vardet.

Under faltfrsvagningspunkten beror utgangsspanningen pa installningen hos U/f
kurvans parametrar 1. 8, 1. 9, 6. 5, 6. 6 och 6. 7. Se figur 1.5-16.

Nar parametrarna 1. 10 och 1. 11, nominell spanning och nominell motorfrekvens,
stéalls in, stadlls aven parametrarna 6. 3 och 6. 4 automatiskt om till 6verens-
stammande varden. Om du behover skilda varden pa faltforsvagningspunkten och
maximal utgdngsspanning, andra dessa parametrar efter installningen av
parametrarna 1. 10 och 1. 11.

U/f-kurva, mittpunktsfrekvens

Om programmerbar U/f-kurva har valts med parameter 1. 8 kan mittpunkts-
frekvensen definieras skilt. Se figur 1.5-16.

U/f-kurva, mittpunktsspanning

Om programmerbar U/f kurva har valts med parameter 1. 8 kan kurvans
mittpunktsspanning definieras skilt. Se figur 1.5-16.

Utgangsspanning vid nollfrekvens

Om programmerbar U/f kurva har valts med parameter 1. 8 kan kurvans
nollfrekvensspéanning definieras skilt. Se figur 1.5-16.

Overspéanningsregulator
Underspéanningsregulator

Dessa parametrar gor det mojligt att stinga av éver- och underspénningsregulatorer-
na. Detta kan vara anvandbart t.ex. nar natspanningen varierar mer an -15%— +10%
och applikationen inte tolererar att under-/6verspanningsregulatorerna kontrollerar
motorfrekvensen enligt variationerna. Under/6verspanningsfel kan uppkomma nér
regulatorerna ar bortkopplade.

Vacon Plc
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AUV

un |- - - o

Par 6. 4 Grundinst.: motorns I Faltforsvagnings-
nominella spanning : punkt

Par. 6.6
(Gr. inst. 1
10,0%)

Par. 6.7 1
(Gr. inst. : ‘
1,3%) Par. 6.5 Par. 6.3

(Gr.inst. 5,0 Hz) UD012K08

i Grundinst.: motorns
; nominella frekvens
|

flHz]

Figur 1.5-16 Programmerbar U/f kurva.

7.1 Atgéard vid referensfel

0 = Ingen atgard

1 =Varning

2 = Fel, stopp enligt par. 4. 7 efter fel

3 = Fel, alltid stopp fritt roterande vid fel

En varning eller ett fel kan genereras om 4—20 mA referenssignal anvands
och signalen understiger 4 mA.

Informationen kan ocksa programmeras till digitalutgdng DO1 och till re-
lautgdngarna RO1 och RO2.

7.2 Atgard vid externt fel

0 = Ingen atgard

1 = Varning

2 = Fel, stopp enligt par. 4. 7 efter fel

3 = Fel, alltid stopp fritt roterande vid fel

En varning eller ett fel kan genereras av en extern felsignal fran digital-
ingang DIAS. Information om ev. fel/varning kan programmeras till digital-
utgdng DO1 och till relautgdngarna RO1 och RO2.

7.3 FasOvervakning pa motorutgang
0 = Ingen atgard
2 =Varning
Fasovervakningen pa motorutgdngen overvakar att det flyter en ungefar lika

stor strom i alla motorfaser. Denna parameter gor det maijligt att stanga av
funktionen.

7.4 Jordfelsdvervakning

0 = Ingen atgard
2 =Varning
Jordfelsbvervakning dvervakar att summastrommen i motorfaserna ar lika

med noll. Denna parameter gor det mojligt att stanga av funktionen. Overstroms-
skyddet fungerar alltid och skyddar omriktaren mot jordfel med héga strommar.

Vacon Plc Tel: +358-201 2121 Fax: +358-201-212 205
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7.5 Termiskt motorskydd

Funktion:
0 =Ejibruk
1 = Varning
2 = Fel

Det termiska motorskyddet anvands for att skydda motorn fran 6verhettning. | grundapplikationen
har det termiska motorskyddet fasta instéliningar. | andra applikationer ar det mojligt att
parametrera funktionen hos motorskyddet. Fel och varning anges pa panelen med samma
kodnummer. Om Felfunktionen &r vald kommer omriktaren att stoppa och generera ett fel vid
Overhettning.

Om skyddet deaktiveras, parametern stélls till 0, aterstalls den beraknade uppvarmningen av
motorn till 0%.

En Vacon CX/CXL/CXS kan ge ut hégre strommar

an motorns nominella strom. Om Isten kraver denna A
hoga strom finns det risk att motorn blir termiskt Strom-
.. .. . e grans
Overbelastad. Detta galler speciellt vid laga par. 1. 7
frekvenser eftersom motor flaktens kyleffekt ar o Frrile e GrerlEs
nedsatt och motors belastbarhet ar lagre. Det

- . ° . 100%
termiska motorskyddet ar baserat pa en matematisk Xroor 1~~~ T T = — It
modell och den anvander omriktarens utstrom for att ‘
bestdmma motorns belastning. ‘
Den termiska strommen I anger den belas- f<f|5% L }
tningsstrom over vilken motorn ar éverbelas- Nmotor |
tad. Se figur 1.5-17. Om motorstrommen lig- \
ger ovanfor kurvan stiger motortemperaturen. \ ¢

\
35 Hz

UMCH7_91

Figur 1.5-17 Motorns termiska strémkurva I

VARNING! Den matematiska modellen skyddar inte motorn om motorns kylning &r
nedsatt pga luftflédet &r blockerat eller om motorn & dammig elle smutsig.

7.6 Fastlasningsskydd for motorn

Funktion:
0 = Eji bruk
1 =Varning
2 = Fel

| grundapplikationen ger fastldsningsskyddet en varning vid kortvariga 6verbelastningssituationer
som t.ex. en fastlast motoraxel. Fastlasningsskyddets reaktionstid &r kortare an det termiska
skyddet av motorn. Fastlastningssituationen ar definerad med en Fastlasningsstrom och en
Fastlasnings Frekvens. Bada har fasta varden. Se figur 1.5-18. Om strommen ar hogre an
installd grans och utgangssfrekvensen ar lagre an installd grans anses motorn vara fastlast.
Om motorn forblir fastlast langre &n 15 s ges en varning pa displayen. | andra applikationer ar
det mojligt att parametrera funktionen hos fastlasningsskyddet. Fel och varning anges pa panelen
med samma kodnummer. Om felfunktionen ar vald kommer omriktaren att stoppa och generera
ett fel vid fastlast motor.

Om skyddet deaktiveras, parametern stalls till 0, aterstalls raknaren for fastlasningstiden till 0.

Vacon Plc Tel: +358-201 2121 Fax: +358-201-212 205
Dejour: +358-40-8371 150 E-mail: vacon@vacon.com
Figure 5.5-21 Fastldst motor.
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Omrade med
Fastlast motor

130%

XINmotor

f

»
o

|
|
|
|
|
|
i
25 Hz UMCH7_10

Figur 1.5-18 Fastldst motor.

8.1 Automatisk omstart, antal férsok
8.2 Automatisk omstart, férsokstid
Den automatiska omstartsfunktionen omstartar frekvensomvandlaren efter féljande
fel:
- Overstrom
- Overspanning
- underspénning
- for hog/lag temperatur pa frekvensomvandlaren
- referensfel
A
Antal forsoker under
tident = tforsok
4 ‘ torsok | ‘ torsok |
+ . | ‘
3+ | 4‘——
2+ | Par.8.1=3
: I tffjl’Sfjk =Par. 8.2
1 =4
t
Tre fel Fyra fel
E?ORPP | UDO012K25
Figur 1.5-17 Automatisk omstart.
Vacon Plc Tel: +358-201 2121 Fax: +358-201-212 205
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8.3

Parameter 8. 1 anger antalet automatiska omstarter som kan genomfdras under
forsokstiden som stéllts in med parameter 8. 2.

Tidrakningen borjar fran forsta omstarten. Om antalet omstarter ej dverstiger
installningsvardet pa parameter 8.1 under forsokstiden nollstalls rakningen efter att
tiden gatt ut och rékningen startas pa nytt vid nasta fel.

Automatisk omstart, startfunktion

Parametern anger vilken startfuktion som anvands efter omstart:
0 = Start med ramp
1 = Flygande start, se parameter 4. 6.

Anteckningar:

Vacon Plc

Tel: +358-201 2121 Fax: +358-201-212 205
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Lokal/Fjarrapplikation

Vacon

2.1 Allmant

Anvandning av Lokal/Fjarrapplikationen
mojliggor anvandning av tva olika kont-
rollplatser. Kontrollplatsernas frekvensrefe-
renser ar programmerbara. Aktiv kontrollplats
valjs med digitalingang DIB6.

Local/Fjarrkontrollapplikationen kan tas i bruk
frdn grupp grupp 0 genom att stalla in
parametervardet pa parameter 0. 1 till 3.

2.2 Kontroll 1/0O

In- och utgangssignaler visas i figur 2.2-1.
Kontrollsignallogiken visas i figur 2.3-1.
Programering av 1/O terminaler forklaras i
kapitel 2.5, specialparametrar.

Lokal referens- - - —
potentiometer Terminal Signal Beskrivning
— 1 | +10V,¢ | Referensutgang Potentiometerspénning, etc.
2 | Upt Analogingang, Plats B frekvens referens
| gingang
- ] spénning (programmerbar)| grupp 0—10 V DC
l— ————— 3 | GND 1/0 jord Jord fér mandveringreferens
Fjarrkontrollreferens — — 4 | lint Analogingang, Plats A frekvens referens
0(4)—20 mA — —| 5| Iy strém (programmerbar) | grupp 0—20 mA
Fjarrkontroll 6 | +24V Utgangsmandoverspanning| Spann. for stromst., etc. max. 0.1 A
7 | GND 1/0 jord Jord fér mandvreringreferens
24V J 9
| — 8 | DIA1 Plats A: Start framat Stangd kontakt = start framat
| (programmerbar)
|_/ ————— 9 | DIA2 Plats A: Start bakat Stangd kontakt = start bakat
(programmerbar)
lJ ————— 10 | DIAS Fel kvittering Oppen kontakt = ingen funktion
Fiarrkontroll iord (programmerbar) Stangd kontakt = felaterst.
e e 11 | CMA Gemensam for DIA1-DIA3| Anslut till GND eller +24V
r——————= 12 | +24V Kontroll spanningsutgang | Spann. for stromst., (samma som #6)
| I— — 13 | GND 1/O jord Jord fér mandveringreferens
— — —-—T—— 14 | DIB4 Plats B: Start framat Kontakt stangd = Start framat
T g
I | (programmerbar)
P _ T—— 15 | DIB5 Plats B: Start bakat Kontakt stangd = Start bakat
| (programmerbar)
|—/— — J— — —| 16 | DIB6 Plats A/B val Kontakt 6ppen = plats A ar aktiv
| | Kontakt stdngd = plats B ar aktiv
| L —{ 17 | CMB Gemensam for DIB4-DIB6| Anslut till GND eller +24V
| l/ 18 | loutt Utgangsfrekvens Programmerbar (par. 3. 1)
| READY | 19 | lout Analogutgang Signalomrade 0—20 mA/R, max. 500Q
— — _| —— 20 | DO1 Digitalutgang | Programmerbar (par. 3. 6)
| READY Oppen kollektor, 1<50 mA, U<48V DC
| I 21 | RO1 7 Relautgdng 1 | Programmerbar (par. 3. 7)
| RUN L 22 ror |_ RUN
— (X — — {23 [ rRO1 |
FAULT 24 | RO2 Relautgdng 2 | Programmerbar (par. 3. 8)
200 —— — — — —] 25 | RO2 7 FAULT
VAC — — —El_ —26 | RO2 |—
—_—
Figur 2.2-1 Mandveranslutningar och kopplingsexempel.
Vacon Plc Tel: +358-201 2121 Fax: +358-201-212 205
Dejour: +358-40-8371 150 E-mail: vacon@vacon.com
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2.3 Kontrollsignallogik

GRUNDPARAMETRAR l
Grupp 1
1. 5 Plats A, val av referens
1. 6 Plats B, val av referens
!__
I
PROGRAMMERBAR
Analog TRYCKKNAPP 2
referens P p
V] B
@ / I—nl A —T Intern
@ M —"] A/B frekvens-
P referens
I
| —
Mo—
Upp Motor-
N potentio-
er meter
Internt
DIA1|| start fram. [Programmerbar p Start/stop
T |start/stopp- och B —
A DISZ Start bak. [riktningslogik, P - -
— — A L =7 ntern
plats A —"\ S riktnings-
B ndring
DIB4 (| start fram. [Programmerbar B >
@ start/stopp- och A —
B |DIB5| start bak. riktningslogik, — A/B
@ plats B I
DIB6 ntern
@ felnoll-
Plats A/B val st lining
D@S Felnolist lining >1 -
(programmerbar)
——  =kontrdif rbindelse
=signaff rbindelse UDO012K02
Figur 2.3-1 Lokal/Fjérrkontrollapplikationens kontrollsignallogik.
Brytarnas ldge visas enligt fabriksinstéllningen.
Vacon Plc Tel: +358-201 2121 Fax: +358-201-212 205
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2.4 Parametergrupp 1
2.4.1 Parametertabell

Kod | Parameter Omrade Steg | Forinst. Kund | Forklaring Sida

1.1 | Minimifrekvens O0—fmax 1Hz OHz 2-5

1.2 | Maximifrekvens fmin-120/500 Hz | 1 Hz 50 Hz *) 2-5

1.3 | Accelerationstid 1 0,1—3000,0s | 0,1s 3,0s Tid fran foin (1. 1) to fray (1. 2) 2-5

1.4 | Retardationstid 1 0,1—3000,0s | 0,1s 3,0s Tid fran fax (1. 2) to fin (1. 1) 2-5

1.5 | Plats A: referens- 0—4 1 1 0 = Anal. spanningsing. (term. 2) 2-5
signal (W) 1 = Anal. strémingang (term. 4)

2 =Inst. referens fran panelen

3 = Signal fran intern motor pot.

4 = Signal fran intern motor pot.
nollstalld om Vacon stoppas

1.6 | Plats B: referens @ 0—4 1 0 0 = Anal. spanningsing.(term. 2) 2-5
signal 1 = Anal. stromingang (term. 4)
2 =Inst. referens fran panelen
3 = Signal fran intern motor pot.
4 = Signal fr&n intern motor pot.
nollstéalld om Vacon stoppas

1.7 | Strdmgrans 0,1—2,5Xlh et | 0,1 [1,5XIpcT Utgangsstromgrans [A] 2-5

1.8 | Ulfforhallande 0—2 1 0 0 = Linjart 2-5
1 = Kvadratiskt

2 = Programmerbart

©

1.9 | Uffoptimering @ 0—1 1 0 0 = Ingen optimering 2-7
1 = Autom. maxim. av mom.
1.10| Motorns nomi- 180—690V 1Vv 230V Vacon CX/CXL/CXS2 2-7
nella spanning 400V Vacon CX/CXL/CXS4
500V Vacon CX/CXL/CXS5
690V Vacon CX6
1.11| Motorns nomi- @ 30—500Hz | 1Hz | 50Hz f, frAn motorns markskylt 2-7
nella frekvens
1.12| Motorns nomi- @ 1—20000rpm |1 rpm [1420rpm ny, frAn motorns markskylt 2-7
nella hastighet **)
1.13| Motorns nomi- 25%XIher  |01A IncT I,, frAn motorns markskylt 2-7
nella strém
1.14| Natspanning 208—240 230V Vacon CX/CXL/CXS2 2-7
380—400 400V Vacon CX/CXL/CXS4
380—500 500V Vacon CX/CXL/CXS5
525—690 690V Vacon CX6
1.15| Overtackning av 0—1 1 0 Parametrarnas synlighet: 2-7
parametrar 0 = Alla parametergrupper synl.

1 = Endast grupp 1 &r synlig

1.16| Parameterlas 0—1 1 0 Forhindrar parameterandringar: 2-7
0 = Andringar méjliga
1 = Andringar férhindrade

Note! @ = Parametervarden kan andras endast *) Om 1. 2 > motorns synkr. hastigh., kolla motor-och driftsys-
nar frekvensomvandlaren ar stoppad. temets lamplighet. For val av 120 Hz/500 Hz grupp, se sida 2-5.

Tabell 2.4-1 Grupp 1 grundparametrar. **) Fdrinstalining enligt en fyrpolsmotor och nominal-Vacon.

Vacon Plc Tel: +358-201 2121 Fax: +358-201-212 205
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2.4.2 Beskrivningar av parametergrupp 1
1.1, 1. 2 Minimi/maximifrekvens
Bestammer frekvensgranserna for frekvensomvandlaren.

Parametrarnas 1.1 och 1.2 férinstallda maximivarde ar 120 Hz. Genom att, i Stopp-
lage (RUN-indikering lyser ej), satta parametern 1.2 till 120 Hz andras
parametrarnas 1.1 och 1.2 maximivarde till 500 Hz. Samtidigt andras
frekvensreferensens upplésning fran panelen, fran 0,01 Hz till 0,1 Hz.

Andring av maximivardet tillbaka frdn 500 Hz till 120 Hz sker genom att sétta
parametern 1.2 till 119 Hz, i Stopp-lage.

1. 3, 1. 4 Accelerationstid 1, retardationstid 1

Med dessa parametrar véljs tiden for andring av utgangsfrekvensen fran
minimifrekvensen (par 1.1) till maximifrekvensen (par 1.2) och tvartom.
Accelerations/retardationstiden kan minskas med den lediga analogingangen, se
parametrar 2. 18 och 2. 19.

1.5 Plats A referenssignal

0 Analog spanningsreferens fran terminal 2—3, t.ex. en potentiometer

1 Analog referensstrom fran terminal 4—5, t.ex. en transducer.

2 Panelreferens fran panelens referenssida (REF),
se kapitel 7.5 i Anvandarmanualen.

3 Referensvardet andras via digitalingdngarna DIA2 och DIA3.

- brytare DIA2 stangd = frekvensreferensen tkas
- brytare DIA3 stangd = frekvensreferensen minskas
Hastigheten pa referensandringen kan andras med parameter 2. 3.

4 Samma som installning 3 men referensvérdet satts till minimifrekvens
(par. 2. 14 eller par. 1. 1 om par 2. 15 = 0) varje gang
frekvensomvandlaren stoppas. Nar vardet pa parameter 1. 5 stalls in pa 3
eller 4, stalls vardet pa parameter 2. 1 automatiskt till 4 och vardet pa
parameter 2. 2 automatiskt till 10.

1.6 Plats B referenssignal
Se parameter 1. 5.
1.7 Stromgrans

Parametern bestammer frekvensomvandlarens hégsta tillfalliga utstrom.
Stromgransen kan reduceras med den lediga analogingangen, se par. 2. 18 och
2.19.

1.8 U/f forhallande

Linjart: Motorspanningen vaxer linjart med frekvensen fran 0 Hz till motorns
0 nominella frekvens (par. 6.3) . Darvid ar motorspanningen lika med
nominella spanningen. Se bild 2.4-1.

Linjart U/f-forhallande skall anvandas for applikationer med konstant
moment.

Denna forinstalining skall anvandas om ingen sarskild orsak till
annat foreligger.

Vacon Plc Tel: +358-201 2121 Fax: +358-201-212 205
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Sida 2-6

Lokal/Fjarrapplikation Vacon

Kvadratiskt:
1

Motorspanningen vaxer enligt en kvadratisk kurva med véxande
frekvensvarde fran 0 Hz till motorns nominella frekvens (par. 6.3). Darvid
ar motorspéanningen lika med nominella spéanningen. Se bild 2.4-1.

Motorn ar undermagnetiserad vid frekvenser lagre &n nominella
frekvensen. Den ger ett lagre moment an vid det linjaraU/f-forhallandet
men ljudnivan ar lagre. Kvadratiskt U/f-forhallande kan anvandas i appli-
kationer dar momentbehovet vaxer kvadratiskt i forhallande till varvtalet.
Sadana applikationer ar bl. a. centrifugalflaktar och -pumpar.

AUy

Grundinst.: motorns
nominella spanning

Un -
! Faltforsvagnings-
(Par. 6. 4) : punkt

|
|
|
|
I
|
I
|
Linjar |
|
|
|
|
|

Kvadratisk
, Grundinst.. motorns
, nominella frekvens
I
I

(Par. 6. 3)

f[HZ]

UDO012KO07

Figur 2.4-1 Linjér och kvadratisk U/f-kurva.

Programmerbar U/f kurvan kan programmeras i tre olika punkter.
U/f kurva Parametrarna for programmeringen ar forklarade i kapitel 2.5.2.
2 Programmerbar U/f kurva kan anvandas om 6vriga instéllningar inte
tillfredsstaller applikationens behov. Se figur 2.4-2.
AUV
un [ Grondinst-motoms T 777, — -
Par6.4 | o nela spanming P > 299
Par. 6. 6 i
(Gr.inst. 17777 |
10,0%) /: | Grundinst.: motoms
Par. 6.7 : : nominella frekvens f[HZ]
(Gr. inst. ' ! >
1,3%) Par. 6.5 Par. 6. 3
(Gr.inst. 5,0 Hz) UD012K08
Figur 2.4-2 Programmerbar U/f kurva.
Vacon Plc Tel: +358-201 2121 Fax: +358-201-212 205
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1.9 U/f optimering

Automatisk Motorspanningen andras automatiskt vilket far motorn att alstra till-
moment- rackligt moment for att starta och ga pa laga frekvenser. Spanningen
optimering okar beroende pa motortyp och -styrka. Automastisk optimering kan

anvandas i applikationer dar startmomentet ar hogt.

OBS! Vid kérning av motorn vid Iag hastighet och stort moment kan det
hénda att motorns egen flakt inte kyler tillrdckligt under alla

forhallanden.

A Om motorn skall fungera langa tider under dessa foérhallanden skall 2
sdrskild uppmérksamhet dgnas at motorns kylning. Anvand extra
kylning - t.ex. en extra kylflékt-, om motorns temperatur tenderar att stiga
fér hogt.

1.10 Motorns nominella spanning

Las installningsvardet fran motorns markskylt.

Andring av denna parameter staller in spanningen vid

faltféorsvagningspunkten, parameter 6.4, till 100 % X U,motor-

Obs!  Om motorns nominella spanning ar lagre &n natspanningen kontrollera
att motorns isolationshallfasthet ar tillracklig.

1.11 Motorns nominella frekvens

Las instéllningsvardet fran motorns markskylt.
Andring av denna parameter staller in faltférsvagningspunkten,
parameter 6.3, till samma véarde.

1.12 Motorns nominella hastighet
Las instéllningsvardet n,, fran motorns markskylt.
1.13 Motorns nominella strom (I ,,.)

Las installningsvardet |, frdn motorns markskylt.
Omriktarens interna termiska motorskydd baseras pa denna parameter.

1.14 Natspanning

Satt parameterns varde enligt natets nominella spanning.
Parametervardena ar férhandsinstéllda i Vacon CX/CXL/CXS2, CX/CXL/CXS4,
CX/CXL/CXS5 och CX6 serierna, se tabell 2.4-1.

1. 15 Overtackning av parametrar
Oppning av l&set mojliggor visning av parametergrupperna:

0 = alla grupper synliga
1 = endast grupp 1 synlig

1. 16 Parameterlas
Anger om parametervardena kan andras eller ej:

0 = parametervardena kan andras
1 = parametervardena kan ej andras

Om du behover stélla in flera funktioner i lokal/fjarrapplikationen, se kapitel 2.5 fér
installning av parametergrupperna 2-8.
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2.5 Specialparametrar, Grupp 2—8

2.5.1 Parametertabeller

Kod | Parameter Grupp Steg | Forinst. | Kund | Forklaring Sida
DIAl DIA2
2.1 | Plats A Start/Stopp logik- 0—4 1 0 0 = Start framat | Start bakét 2-15

val 1 = Start/Stopp Bakat
2 = Start/Stopp Korklar

3 = Start puls Stopp puls
4 = Start framéat | Motorpot. UPP
2.2 | DIA3funktion @ 0—10 1 7 0 = Eji bruk 2-16

1 = Externt fel, slutande kontakt

2 = Externt fel, ppnande kontakt
3 =Korklar

4 = Acceler./Retardat. val av ramp
5 = Bakat (om par. 2. 1 = 3)

6 = Joggingfrekvens

7 = Felaterstallning

8 = Acceler/Retard. I&st

9 = DC-broms kommando

10 = Motorpotentiometer NER

(terminal 10)

2.3 | Ujysignalomrade 0—1 1 0 0=0—10V 2-17
1 =eget signalomrade

2.4 | Uj,egetsignalomr. min. |0,00—100,00%|0,01% | 0,00% 2-17

2.5 | Uj,egetsignalomr. max. |0,00—100,00% |0,01% | 100,00% 2-17

2.6 Uj, invertering 0—1 1 0 0 = Ej inverterad 2-18
1 =Inverterad

2.7 | Uy, filtertid 0,00—10,00s |0,01s| 0,10s 0 =ingen filtrering 2-18

2.8 iy signalomrade 0—2 1 0 0=0—20mA 2-19
1=4—20mA
2 = eget signalomrade

2.9 | li, egetsignalomr. min. [0,00—100,00%|0,01% | 0,00% 2-19

2.10| li, egetsignalomr. max. |0,00—100,00% |0,01% | 100,00% 2-19

2.11| ljyinvertering 0—1 1 0 0 = Ej inverterad 2-19
1 =Inverterad

2.12| Iy, filtertid 0,01—10,00s | 0,01s| 0,10s 2-19

2.13| Plats B Start/Stop logik- 0—3 1 0 DIB4 DIB5

val @ 0 = Start framat | Start bakat 2-20

1 = Start/Stopp Bakét

2 = Start/Stopp Korklar

3 = Start puls Stopp puls
2. 14| Plats A skalning, O—par.2.15 | 1Hz OHz Valjer den frekvens som mot- 2-20
minimivarde svarar minimiref.signalen
2.15| Plats A skalning, O—fmax 1Hz OHz Véljer den frekvens som 2-20
maximivarde motsvarar maximiref.signalen

0 = skalning av
>0 = max. frekvensvarde

2.16| Plats B skalning, O—par.2.17 | 1Hz OHz Valjer den frekvens som 2-20
minimivarde motsvarar minimiref.signalen

2.17| Plats B skalning, 0—fFmax 1Hz OHz Véljer den frekvens som 2-20
maximivarde motsvarar maximiref.signalen

0 = skalning av
>0 = max. frekvensvarde

Note@ = Parametervéardet kan andras endast om frekvensomvandlaren ar stoppad
(Fortsatter)
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Kod | Parameter Grupp Steg | Forinst. Kund | Forklaring Sida
2.18 | Ledig analogingang, 0—2 1 0 0 =Ejibruk 2-20
val av signal 1 = Ui, (analog spanningsingang)

2 =i, (analog stromingang)
2.19 | Ledig analogingang, 0—4 1 0 0 = Ingen funktion 2-20
val av funktion 1 =Reducerar stromgransen

2 = Reducerar DC-bromsens strom
3 =Reducerar acc./ret. tiden
4 = Reducerar 6vervakad moment-

grans
2.20 | Motorpotentiometer 0,1—2000,0 0,1 10,0 2-22
férandringhastighet Hz/s Hz/s Hz/s
Grupp 3, Utgangs- och dvervakningsparametrar
Kod | Parameter Grupp Steg Forinst.| Kund | Forklaring Sida
3.1 | Analogutgang, innehall 0—7 1 1 0 =Ejibruk Skala 100% 2-22

1 = Utgangsfrekv. (0—fra)

2 =Motorvarvtal  (0—max. hast)
3 =Utgangsstrom (0—2.0x lnct)
4 = Motormoment  (0—2 X Tpwvot)

5 = Motoreffekt (0—2 X Ppvot)

6 = Motorspanning (0—100%xUyot
7 = DC-link spann. (0—1000 V)

3.2 | Analogutgang, filtertid |0,00—10,00s| 0,01s| 1,00s 2-22
3.3 | Analogutgang, 0—1 1 0 0 =ingen invertering 2-22
invertering 1 =inverterad

3.4 | Analogutgang, minimum 0—1 1 0 0=0mA 2-22
1=4mA

3.5 | Analogutgang, skalning | 10—1000% 1% 100% 2-22

3.6 | Digitalutgang, innehall 0—21 1 1 0 =Ejibruk 2-23
1=Klar

@ 2 = Kor

3 =Fel

4 = Fel inverterat

5 =Vacon 6verhettn. varning

6 = Externt fel eller -varning

7 = Referens fel eller -varning

8 =Varning

9 = Reverserad

10 = Konstanthastighet vald

11 = Vid installd hastighet

12 = Motorregulator aktiverad

13 = Overvakn. av utgangsfrekv. 1

14 = Overvakn. av utgangsfrekv. 2

15 = Overvakn. av momentgrans

16 = Overvakn. av referensgrans

17 = Kontroll av extern broms

18 = Kontroll fran 1/0 terminalerna

19 = Overvakning av frekvensom-
vandlarens temperaturgrans

20 = Rotation annan an begard

21 = Kontroll av en exterrn broms,
inverterad funktion

OBS! = Parametervardena kan &ndras endast nar frekvensomvandlaren har stoppats. (Fortsatter)

Vacon Plc Tel: +358-201 2121 Fax: +358-201-212 205
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Kod | Parameter Grupp Steg Forinst.| Kund | Forklaring Sida
3.7 | Relautgang 1, innehall 0—21 1 2 Som parameter 3. 6 @ 2-23
3.8 | Relautgang 2, innehall 0—21 1 3 Som parameter 3. 6 2-23
3.9 | Utgangsfrekv. gransv. 1, 0—2 1 0 0=Negj 2-24

6vervakningsfunktion 1=Lagt gransvarde
2 = Hobgt gransvarde

3.10 | Utgangsfrekv. gransv. 1, 0,0—fmax | 0,1Hz | 0,0Hz 2-24
Overvakningsvarde (par. 1. 2)

3.11 | Utgangsfrekv. gransv. 2, 0—2 1 0 0= Nej 2-24
overvakningsfunktion 1=LAagt gransvarde

2 =Hogt gransvarde

3.12 | Utgangsfrekv. gransv. 2, 0,0—fmax 0,1Hz | 0,0Hz 2-24
Overvakningsvarde (par. 1. 2)

3. 13 | Momentgrans, 0—2 1 0 0=Nej 2-24
6vervakningsfunktion 1 =Lagt gransvarde

2 = Hogt gransvarde

3.14 | Momentgrans, 0,0—200,0% | 0,1% 100,0% 2-24
Overvakningsvarde XThex

3. 15 | Aktiv referensgrans, 0—2 1 0 0=Nej 2-24
6vervakningsfunktion 1 =Lagt gransvarde

2 =Hogt gransvarde

3. 16 | Aktiv referensgrans, 0,0—fnax | 0,1Hz | 0,0Hz 2-24
Overvakningsvarde (par. 1. 2)

3.17 | Extern broms, 0,0—100,0s| 0,1s 05s 2-25
AV-fordrojn.

3.18 | Extern broms, 0,0—100,0s| 0,1s 15s 2-25
PA-fordrojn.

3.19 | Frekvensomvandlarens 0—2 1 0 0 =Ingen dvervakning 2-25
temperatur gransv., 1=LAagt gransvarde
overvakningsfunktion 2 =Hobgt grénsvarde

3. 20 | Frekvensomvandlarens -10—+75°C 1 +40°C 2-25
temperatur gransv.

3.21 | I/O-expansions kort, @ 0—7 1 3 Se parameter 3. 1 2-22
Analogutgang innehall

3.22 | I/O-expansions Kort, 0.00—10,0s| 0,01s | 1,00s Se parameter 3. 2 2-22
Analogutgang filterti,

3.23 | I/O-expansions kort, 0—1 1 0 Se parameter 3. 3 2-22
Analogutgang invertering

3. 24 | 1/O-expansions Kort, 0—1 1 0 Se parameter 3. 4 2-22
Analogutgang minimum

3. 25 | I/O-expansions kort, 10—1000% 1 100% Se parameter 3.5 2-22
Analogutgang skalning

OBS! = Parametervardena kan &ndras endast nar frekvensomvandlaren har stoppats.

(Fortsatter)
Vacon Plc Tel: +358-201 2121 Fax: +358-201-212 205
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Grupp 4, Omriktarkontroll

Kod | Parameter Grupp Steg | Forinst. Kund| Férklaring Sida
4.1 | Acc./Ret.ramp 1 form 0,0—10,0s 0,1s| 0,0s 0 = Linjar 2-26
>0 = S-kurva
4.2 | Acc./Ret.ramp 2 form 0,0—10,0s 0,1s| 0,0s 0 = Linjar 2-26
>0 = S-kurva
Accelerationstid 2 0,1—3000,0s | 0,1s| 10,0s 2-26
.4 | Retardationstid 2 0,1—3000,0s | 0,1s| 10,0s 2-26
Bromschopper 0—2 1 0 0 = Ingen bromschopper 2-26
1 = Bromschopper installerad
2 = Extern bromschopper
4.6 | Startfunktion 0—1 1 0 0=Ramp 2-26
1 =Flygande start
4.7 | Stoppfunktion 0—1 1 0 0 = Fritt roterande 2-27
1=Ramp
4.8 | DC-broms, strém 0,15—1,5x 0,1 | 05X Ihct 2-27
In(:T (A)
4.9 | DC-broms, tid vid stopp | 0,00-250.00s | 0,01s| 0,00s 0 =DC-broms av 2-27
4.10| DC-broms- 0,1—10,0Hz | 0,1 Hz| 1,5Hz 2-28
frekvens vid ramp stopp
4.11| DC-bromstid vid start 0,00—25,00s | 0,01s| 0,00s 0 =DC-broms av vid start 2-28
4.12| Jogginghastighet frnin —fmax 0,1 Hz| 10,0 Hz 2-29
Grupp 5, Forbjudna frekvensomraden
Kod | Parameter Grupp Steg Forinst. | Kund | Forklaring Sida
5.1 | Forbjudet frekvensom- fnin— 0,1Hz | 0,0Hz 2-29
rade 1, lAgt gransvarde par. 5. 2
5.2 | Forbjudet frekvensom- frnin—Tmax 0,1Hz | 0,0Hz 0 =inget forbjudet frekv. omrade 1 | 2-29
rdde 1, hogt gransvarde |(1.1) (1. 2)
5.3 | Forbjudet frekvensom- frnin— 0,1Hz | 0,0Hz 2-29
rade 2, lagt gransvarde par. 5. 4
5.4 | Forbjudet frekvensom- frnin—Fmax 0,1Hz | 0,0Hz 0 =inget forbjudet frekv. omrade 2 | 2-29
rade 2, hogt gransvarde (1. 1) (1. 2)
5.5 | Forbjudet frekvensom- fnin— 0,1Hz | 0,0Hz 2-29
rade 3, lagt gransvarde par.5.6
5.6 Forbjudet frekvensom- frnin—Fmax 0,1Hz | 0,0Hz 0 =inget forbjudet frekv. omrade 3 | 2-29
rdde 3, hogt gransvarde |(1.1) (1. 2)

Note! @ = Parametervardena kan andras endast nar frekvensomvandlaren har stoppats.

Tel:
Dejour:

Vacon Plc

+358-201 2121
+358-40-8371 150

Fax:
E-mail:
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Sida 2-12 Lokal/Fjarrapplikation Vacon
Grupp 6, Motorkontrollparametrar
Kod | Parameter Grupp Steg Forinst. | Kund | Forklaring Sida
6.1 Motor kontrollage @ 0—1 1 0 0 = Frekvenskontroll 2-29
1 = Hastighetskontroll

6.2 Kopplingsfrekvens 1,0—16,0kHz | 0,1 kHz | 10/3,6kHz 2-29

6.3 Faltférsvagnings- 30—500 Hz 1Hz Param. 2-29
punkt 1.11

6.4 | Spanning vid falt- 15—200% 1% 100% 2-29
férsvagningspunkten X Unmot

6.5 | Uff-kurva, mitt- @ 0,0—fmax | 0,1Hz | 0,0Hz 2-30
punktsfrekvens

6.6 | Ulf-kurva, mitt- @ 0,00—100,00% | 0,01% | 0,00% 2-30
punktsspanning X Upmot

6.7 | Utgangsspanning vid 0,00—100,00% | 0,01% | 0,00% 2-30
nollfrekvens @ X Unmot

6.8 | Overspannings- 0—1 1 1 0 = Regulatorn anvands ej 2-30
regulator 1 =Regulatorn anvands

6.9 | Underspannings- 0—1 1 1 0 = Regulatorn anvands ej 2-30
regulator 1 =Regulatorn anvands

oBS! @ = Parametervardena kan andras endast nar frekvensomvandlare har stoppats.

Vacon Plc

Tel:
Dejour:

+358-201 2121
+358-40-8371 150

Fax:

E-mail:
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Vacon Lokal/Fjarrapplikation Sida 2-13
Grupp 7, Skyddsatgarder
Kod | Parameter Grupp Steg Forinst. Kund | Forklaring Sida
7.1 | Atgéard vid 0—3 1 0 0= Ingen atgérd 2-30
referensfel 1=Varning
2 =Fel, stopp enligt par. 4. 7
3 = Fel, alltid fritt roterande stopp
7.2 | Atgérd vid 0—3 1 0 0 = Ingen &tgéard 2-31
externt fel 1=Varning
2 =Fel, stopp enligt par. 4. 7
3 = Fel, alltid fritt roterande stopp
7.3 | Fasovervakning pa 0—2 2 2 0 = Ingen atgard 2-31
motorutgang 2=Fel
7.4 | Jordfelsskydd 0—2 2 2 0 = Ingen atgard 2-31
2 =Fel
7.5 | Termiskt motorskydd 0—2 1 2 0 = Ingen atgard 2-32
1=Varning
2 =Fel
7.6 | Termiskt motorskydd, |50,0—150,0% | 1,0% | 100,0% 2-32
strom vid brytpunkten XlnMoTOR
7.7 | Termiskt motorskydd, | 5,0—150,0% | 1,0% | 45,0% 2-32
strom vid nollfrekvens XlnMOTOR
7.8 | Termiskt motorskydd, 0,5—300,0 0,5 17,0 Forinstallning enligt motorns 2-33
tidskonstant minutes min. min. nominella strém
7.9 | Termiskt motorskydd, 10—500Hz | 1Hz 35Hz 2-33
frekv. vid brytpunkten
7.10 | Fastlasningsskydd 0—2 1 1 0 = Ingen atgard 2-34
1=Varning
2 =Fel
7.11 | Fastladsningsskydd, 5,0—200,0% | 1,0% | 130,0% 2-34
stromgrans XlnMOTOR
7.12 | Fastlasningsskydd, 2,0—120,0s | 1,0s 150s 2-34
tidsgrans
7.13 | Fastlasningsskydd, 1—fmax 1Hz 25Hz 2-34
maximal frekvens
7.14 | Underlastskydd 0—2 1 0 0 = Ingen atgard 2-35
1=Varning
2 =Fel
7.15 | Underlastskydd, 10,0—150,0% | 1,0% | 50,0% 2-35
last vid faltfors- XTnMOTOR
vagningspunkten
7.16 | Underlastskydd, 5,0—150,0% | 1,0% | 10,0% 2-35
last vid nollfrekvens XThMOTOR
7.17 | Underlastskydd, 2,0—600,0s | 1,0s 20,0s 2-36
Underlasttid
Vacon Plc Tel: +358-201 2121 Fax: +358-201-212 205
Dejour: +358-40-8371 150 E-mail: vacon@vacon.com




Sida 2-14 Lokal/Fjarrapplikation Vacon
Grupp 8, Parametrar for automatisk omstart
Kod | Parameter Grupp Steg Forinst. | Kund | Forklaring Sida
8.1 | Automatisk omstart, 0—10 1 0 0 = Eji bruk 2-36
antal forsok
8.2 | Automatisk omstart, 1—6000s 1s 30s 2-36
forsokstid
8.3 | Automatisk omstart, 0—1 1 0 0 =Ramp 2-37
start funktion 1 =Flygande start
8.4 | Automatisk omstart, 0—1 1 0 0= Nej 2-37
underspanning 1=Ja
8.5 | Automatisk omstart, 0—1 1 0 0= Nej 2-37
Overspanning 1=Ja
8.6 | Automatisk omstart, 0—1 1 0 0= Nej 2-37
Overstrom 1=Ja
8.7 | Automatisk omstart, 0—1 1 0 0 =Nej 2-37
referensfel 1=Ja
8.8 | Automatisk omstart efter 0—1 1 0 0= Nej 2-37
for hog/lag temperatur- 1=Ja
fel
Tabell 2.5-1 Specialparametrar, Grupperna 2—S8.
Vacon Plc Tel: +358-201 2121 Fax: +358-201-212 205
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2.5.2 Beskrivning av parametergrupperna 2—38

2.1 Start/Stop logikval

0 DIAL: stangd kontakt = start framat
DIA2: stangd kontakt = start bakat,

Se figur 2.5-1.
Framat | Utgangs- Stoppfunktion
frekvens (par 4.7)

= fritt roterande

[0]).V- S R S U J, _.

® ®
UDO012K09

Figur 2.5-1 Start framat/Start bakat.

@ Den forst valda riktningen har alltid hégsta prioritet
@ N&r DIA1 kontakten 6ppnas, andras rotationsriktningen

@ Om Start framat (DIA1) och Start bakat (DIA2) signalerna aktiveras
samtidigt, prioriteras Start Framat signalen (DIA1).

1 DIAL: stangd kontakt = start Oppen kontakt = stopp
DIA2: stangd kontakt = bakat oppen kontakt = framat
Se figur 2.5-2.
Framat| Utgéngs- Stoppfunktion
frekvens (par4.7)

= fritt roterande

|
|
|
|
|
| , |
| |
| |
| |
DIAT —- - - -~ A‘ ——————————————————— J‘ —————————

UDO012K10

DA — | ]

Figur 2.5-2 Start, Stopp, bakat.

Vacon Plc Tel: +358-201 2121 Fax: +358-201-212 205
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2:  DIAL: stangd kontakt = start Oppen kontakt = stopp
DIA2: stangd kontakt = korklar Oppen kontakt = ej korklar

3: 3-lednings kontakt (pulskontroll):

DIA1: stangd kontakt = startpuls

DIA2: stangd kontakt = stoppuls

(DIA3 kan programmeras for riktningséndring)
Se figur 2.5-3.

4:  DIA1: stangd kontakt = start framat
DIA2: stangd kontakt = referensvardet 6kar (motor potentiometer refer-
ensen, par. 2. 1 stalls automatiskt till 4 om param.
1. 5 stélls till 3 eller 4).

Framét| Utgangs- Stoppfunktion Om start och stopp gar
frekvens (par 4.7) hoéga samtidigt har
= fritt roterande stopp-pulsen hogre prioritet

s i

t

»
»

Bakat

DIA1
Start

> | Mmin. 50 ms H ]
UDO012K11
DIA2

Stopp B o

Figur 2.5-3 Start puls/Stopp puls.
2. 2 DIA3 funktion

1 Externt fel, slutande kontakt Felet visas och motorn stannar nar
kontakten stangs.
2: Externt fel, dppnande kontakt = Felet visas och motorn stannar nar

kontakten 6ppnas.

3: Korklar Oppen kontakt = ej korklar
stangd kontakt = korklar
4:  Acc./Ret. Oppen kontakt = Acceleration/Retardationstid 1 vald
val av ramp stangd kontakt = Acceleration/Retardationstid 2 vald
5. Bakat oppen kontakt = Framat H Kan anv. for riktn.andr.
stangd kontakt = Bakat parameter 2.1 har varde 3
6:  Joggingfrekv. stangd kontakt = Jogging frekv. vald som frekv. refer.
Felaterstallning stangd kontakt = Aterstéller alla fel

Acc./Ret. last
stangd kontakt = Stoppar acceleration och retar-
dation tills kontakten dppnas
9: DC-broms kommando
stangd kontakt = | stoppléage, fungerar DC-bromsen
tills kontakten 6ppnas, se figur 2.5-4.
DC-bromsstrém stélls in med param. 4. 8.
10: Motor pot.meter NER
stangd kontakt

Referensvardet minskar tills
kontakten dppnas

Vacon Plc Tel: +358-201 2121 Fax: +358-201-212 205
Dejour: +358-40-8371 150 E-mail: vacon@vacon.com
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A
Utgangs-
frekvens
Param. 4. 10
/
t
DIA3
g'?ORP =) | UDO012K32

a) DIA3 for aktivering av DC-bromsen och
med stoppfunktion = Ramp

A

Utgangs-

frekvens

t=
o | |

g'(?gPP UDO012K32

b) DIA3 fér aktivering av DC-bromsen och
med stoppfunktion = fritt roterande

Figur 2.5-4 DIA3 som DC-broms kommandoingdng: a) Stoppldge = Ramp,
b) Stoppldge = Coasting.

2.3 U, signalomrade

0 = Signalomrade 0-10 V
1 = Valbart installningsomrade fran minimum (par. 2.4) till maximum (par. 2.5)

2.4 U, eget signalomrade min./max.
2.5 Med dessa parmetrar kan U, stéllas in for valbar ingdngssign. inom 0—10 V.
Minimi installning: Stall in U, signalen till minimivarde, valj parameter 2. 4,
tryck pa Enter-tangenten

Maximi installning: Stall in U, signalen till maximivarde, valj parameter 2. 5,
tryck pa Enter-tangenten

Obs! Parametervardena kan stallas in endast pa detta satt (ej med pil upp/pil ner
knapparna).
Vacon Plc Tel: +358-201 2121 Fax: +358-201-212 205
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2.6 U Invertering
n
U ar plats B:s frekvensrefe- } utg ngs-
in ] frekvens
rens, par. 1. 6 = 1 (grundinst.)
Parameter 2. 6 = 0, ingen inver-
. | U . | Par. 2. 17 - c m e e e e e e e e
tering av analog U, signa :
|
[ |
| |
| |
| |
| |
| |
| |
| |
par. 2.k3 =d1 ! !
¥ ____ Uin =kund-
Par. 2. 16 | in specifik ! ! Uin
: : : (termin. 2)
) . . 0 Par. 2.4 Par 2.5 lov
Figur 2.5-5 U,, ingen signal UD012K27
invertering.
Parameter 2. 6 = 1, invertering N
. Ut -
av analog U, signal frekvens
max. U, signal = minimi hastighet
min. U, signal = maximi hastighet
Par.2.17

Par. 2. 161

par.2.3=1
Ujn = kund-
specifik

Uin |
(termin. 2)

B s e

>

0 Par. 2.4 Par. 2.5 v
Figur 2.5-6 U,, , signalinvertering. UD012K26
2.7 U, filtertid
Filtrerar bort stérningar fran
analog U, ingdngssignal. 0% 4
Loang filtreringstid gor responsen Ofiltrerad signal
langsammare.
Se figur 2.5-7. 100% { -
63% -
. . I t[s]
Figur 2.5-7 U,, signalfiltrering. >
L% UD012K15
Vacon Plc Tel: +358-201 2121 Fax: +358-201-212 205
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2.8 l;, signalomrade
0=0—20 mA
1=4—20mA $ Utgangs-
2 = Special installning frekvens
Se figur 2.5-8.
Par.2.14—fff—pérl—2—_é—:—2 ——————— T 7 ‘
lin = kund- | |
specifik ‘ :
. ° Par.2.8=0 ‘
2.9 ., eget signalomrade lin = 0—20 mA
2.10 min./max. ; ;
Med dessa parametrar kan du l l
stalla in stromomradet var som Par.2.137% 1=~ ;24 20mA ! i
helst mellan 0-20 mA. o ! | (term. 3.4)
| | | | =
Minimi installning: O par2.d ™ Pa2.10 o
Stall in | signalen till

minimivarde, valj parameter 2. 9,
tryck pa Enter-tangenten

Maximi installning:

Stall in I signalen till maximi-
varde, valj parameter 2. 10, tryck 4 Utgangs-
pa Enter-tangenten frekvens

Figur 2.5-8 Analog ingéng I, instélln.

Obs! Parametervardena kan
stallas in endast pa detta sétt (e Par. 2. 14
med pil upp/pil ner knapparna).

2.11 ., invertering

Par. 2. 137
" lin
: (term. 3,4)

. ar plats A:s frekvensrefer-
ens, par. 1. 5 = 0 (grundinst.)

|
20 mA

.10
Parameter 2. 11 = 0, ingen inver- UD012K29
tering av | ingang

Parameter 2. 11 = 1, invertering
av |_ingang, se figur 2.5-9.

%

max. | signal = minimihastighet

min. |, signal = maximihastighet 100% 1 - -

Filtrerad signal

2.12 lin filtertid 63% |- 1. ___

Filtrerar bort stérningar fran in-
kommande analog I, , signal.
Lang filtreringstid gor responsen
ldngsammare. Se figur 2.5-10.

t[s]

UD012K30

Figur 2.5-10 Analog ingéng I, filtreringstid.
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2.13 Plats B Start/Stopp logikval
Se parameter 2. 1, installning 0—3.
2.14 Plats A skalning, minimivarde/maximivarde

2.15 Instéllningsgrénser: 0 < par. 2. 14 < par. 2. 15 <par 1. 2. Om par. 2. 15 = 0 instélin.
av. Se figur 2.5-11 och 2.5-12.

(I figurerna &r ingang U_ med signalgrupp 0—10 v vald som Plats A referens)

A o
Utgangs-

frekvens Utgangs-

frekvens
_|_Max. frekv. par 1. 2 | Max. frekv. par 1. 2

Par. 2. 15

Par. 2. 14+ I
, Analog- 14 Analog-
T Min. frekv. par 1. 1 | ingaér?g V] Min. frekv. par 1. 1 3 ingang [V]
0 10 UD012K3L 0 10 UD012K13
Figur 2.5-11 Referensinstéllning. Figur 2.5-12 Referensinstéllning,
par. 2. 15 = 0.

2.16 Plats B skalning,
2.17 minimivarde/maximivarde

Se parametrarna 2. 14 och 2. 15.
2.18 Ledig analogingang, val av signal

Val av ingangssignal till den lediga analogingdngen (en ingang som inte
anvands for hastighets referens):
0 = Eji bruk
1 = Spanningssignal U,
2 = Stromsignal I

n

2.19 Ledig analogingang, val av

funktion

Med denna parameter kan den A

funktion valjas till vilken den lediga hrelog

analogingangen anvands, alter- sirom

nativ &r: o I N |
0 = Ingen funktion

1= Reducering av stromgrans l
till motorn. Med den hér i
funktionen kan man stélla in ;
stromgransen mellan 0 och |
den max. grans som stéllts l

in med par. 1. 7. Se figur |

I Vall .3
25-13 : \r%;.(g?grgg v:zirél
Figur 2.5-13 Skalning av den © UD012K61

maximala motor strémmen.
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Reducering av DC-brom-
sens strom.

Den lediga analogingangen
kan anvandas till att skala

DC-bromsens strom mellan
0,5 x |, och strommen som
stalls in med parameter 4. 7. Se
figur 2.5-14.

Figur 2.5-14 Reducering av
DC-bromsens strém.

Reducing av accelerations-
och retardationstider.

Accelerations- och retarda-
tionstiden kan reduceras
med den lediga analogin-
gangen enligt foljande for-
mel.

Reducerad tid = Installd
acc./dec.-tid (par 1. 3, 1. 4,
4. 3, 4. 4) dividerad med
factorn R ur figur 2.5-15.
Figur 2.5-15 Reducering av

acceleraations- och retardati-
onstider.

Reducering av moment-
overvakningsgrans.

Installd évervakningsgrans
kan med den lediga analog-
ingdngen skalas mellan
installd dvervakninsgrans
och O (par. 3. 14). Se figur
2.5-16.

Figur 2.5-16 Reducering av
momentévervakningsgrans.

Analog
utgéngs-
strém

100% |
Par. 4.8

0,15 x InCX*

|

I Valt (param. 3. 1)
I max. signal varde
, >

0

>

UD012K58

Faktor R

Fri analoginput
>

»

UD012K59

100% —[-—-------—--——--——--—----
Par. 3. 14

I Valt (param. 3. 1)
I max. signal varde
, >

»

UDO012K60

Vacon Plc

Tel: +358-201 2121
Dejour: +358-40-8371 150

Fax: +358-201-212 205
E-mail: vacon@vacon.com




Sida 2-22 Lokal/Fjarrapplikation Vacon

2.20 Motorpotentiometer, ramptid

Definerar hur snabbt potentiometervarden &ndras.

% A
3.1 Analogutgang, innehall Ofiltrerad signal
Se tabell pa sida 2-9. 100% A - -
Filtrerad signal
63% (-~ |- f
3.2 Analogutgéang, filtertid !
Filtrerar analoga utgangssignalenen
Se figur 2.5-17. ;
t[s]
‘ Par. 3.2 | g
i o i > UDO012K16
Figur 2.5-17 Analog utgangsfiltr.
3.3 Analogutgang, invertering N
Inverterar analoga utgangssignal: Uigngs
max. utgangssignal = minimivarde N
min. utgangssignal = maximivarde NN
12mA q- - - - \;\\7 o \:;\7\7 TS :.:.:.l.iparam 3.5
e =50%
1I0mMA—T- -~~~ -\ S ** ***** -
Param. 3.5
amAd oo\ UL N )
:Param. 3.5 : alt (param
1=200% | \nlwaI;nggnaI'v%ré)e
0mA I + >
0 05 10 UD012K17
Figur 2.5-18 Analogutgangs invert.
3.4 Analogutgang, minimum
Definerar minimisignalen till
antingen 0 mA eller 4 mA
(levande nolla).
Se figur 2.5-19.
3.5 Analogutgéang, skalning
Installningsfaktor fér analog
utgang. Se figur 2.5-19.
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DC-link spann.| 1000 V

Par.3.4=1 | forl /T
4mA 4

Signal Sign. max. varde

Utgangs fre- |Max. frekvens (p. 1. 2) “A |

kvens ;':r:g}rﬁgs' Eazroagg/ 3.5 Param. 3.5
Motorvarvtal |Max. hastigh. (n xf, .. /f.) domA oo DB 1%
Utgangs- 2X 1l cr / @&

strom !
Motormoment |2 X T, ot . 1
Motoreffekt 2 X P vo ema |- j;g: /oo ,‘_7; param 3.5
Motor spann. |100% x U,y 10mA L s

|
I Valt (param. 3. 1)

Par.3.4=0 I max. signal véarde
0mA f * >
0 0.5 10 UD012K18
Figur 2.5-19 Skalning av analogutgéng.
3.6 Digitalutgang, innehall
3.7 Relautgang 1, innehall
3.8 Relautgang 2, innehall
Installningsvérde Signalfdrklaring
0 =Ejibruk Fungerar gj
Digitalutgdng DO1 gar |ag eller ett programmerbart rela
(RO1, RO2) aktiveras nar:
1 =Kilar Frekvensomvandlaren ar klar att tas i bruk
2 =Kor Frekvensomvandlaren &r i drift (motorn gar)
3 =Fel Ett fel har uppstatt
4 = Felet inverterat Ett fel har inte uppstatt
5 = Vacon 6verhettn. varning Kylar-temperaturen overstiger +75°C
6 = Externt fel el. varning Fel eller varning beroende pa parameter 7. 2
7 = Referens fel el. varning Fel eller varning beroende pa parameter 7. 1
- om analoga referensen ar 4—20 mA och signalen <4mA
8 = Varning Alltid om en varning existerar
9 = Reverserad Reverserat kommando har valts
10 = Konst.hastighetsval Konst.hastigh. el. jog. hast. har valts via digital ing.
11 = Vid installd hastighet Utgangsfrekvensen har natt vald referens
12 = Motor regulator aktiverad Overspann.- el. éverstromsregulatorn har aktiverats
13= Overvakn. av utgangsfrekv. 1 Utgangsfrekvensen gar utanfér 6vervakningsfrekvensen
Lag grans/ Hog grans (par. 3. 9 och 3. 10)
14 = Overvakn. av utgangsfrekv. 2 Utgangsfrekvensen gar utanfoér 6vervakningsfrekvensen
Lag grans/ Hog grans (par. 3. 11 och 3. 12)
15 = Momentgrans dvervakning Motormomentet gar utanfor installt vard
Lag grans/ Hog grans (par. 3. 13 och 3. 14)
16 = Referensgrans dvervakning Aktiverad referens gar utanfor instéallt vard
Lag grans/ Hog grans (par. 3. 15 och 3. 16)
17 = Kontroll av extern broms AV/PA-kontroll med programmerbara férdréjningar
(par. 3. 17 och 3. 18)
18 = Kontroll fran 1/O terminalerna Val av kontrollage med programmerbar tryck-knapp #2
19 = Overvakning av frekvensom- Frekvensomriktarens temperatur har gatt utanfor installd
vandlare temperaturgrans Overvakningsgrans (par. 3. 19 och 3. 20)
20 = Rotation annan &n begard. Motoraxelns rotationsriktning avviker fran begard riktning
21 = Kontroll av extern broms, AV/PA-kontroll (par. 3. 17 och 3. 18) med utgéngen
inverterad funktion aktiverad nar bromsen ar i AV-lage
Tabell 2.5-2 Utgangssignaler via DO1 och utgangsrelderna RO1 och RO2.
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3.9
3.11

3.10
3.12

3.13

3.14

3.15

3.16

Utgangsfrekv. grans 1, 6vervakningsfunktion
Utgangsfrekv. grans 2, 6vervakningsfunktion

0 = Ingen 6vervakning
1 = L&g grans overvakning
2 = Hbg grans overvakning

Om utgangsfrekvensen géar under/éver gransen (3. 10, 3. 12) ger denna funktion
ett varningmeddelande via digitalutgangen DO1 och via relautgangen RO1 eller
RO2 beroende pa installningarna av parametrarna 3. 6—3. 8.

Utgangsfrekv. grans 1, 6vervakningsvarde

Utgangsfrekv. grans 2, 6vervakningsvarde

Frekvensvardet 6vervakas med parameter 3. 9 (3. 11). Se figur 2.5-20.
Momentgrans, dvervakningsfunktion

0 = Ingen 6vervakning
1 = Lag grans dvervakning
2 = Hog grans overvakning

Om berdknat momentvéarde gar N
under/6ver installd gréns (3. 14) fiHz] Par3.9=2

genererar denna funktion en .10 1 1
Varning via digitalutgdng DO1 Par3. 100 oo e \
eller via digitalutgdngarna RO1

eller RO2 beroende pa installning
av par. 3. 6—3. 8.

upboizkig t
>

Exempel: |51 ij 21|RO1— |21 ROlj

22| RO1 22 R013 22| RO1
23| RO1I— 23| RO 23|RO1I—

Figur 2.5-20 Utgangsfrekvensgréans.

Momentgrans, dvervakningsvarde

Den bevaknade momentgrans som skall 6vervakas i parameter 3. 13. Momentgran-
sen kan skalas om nedat med hjalp av den lediga analogingangen, se par. 2. 18
och 2. 19.

Aktiv referensgrans, évervakningsfunktion

0 = Ingen 6vervakning
1 = Lag grans 6vervakning
2 = Hbg grans overvakning

Om referensvardet gar under/éver installd grans (3. 16) genererar denna funktion
en varning via digitalutgdng DO1 eller via digitalutgdngarna RO1 eller RO2 beroende
pa installning av par. 3. 6—3. 8. Den frekvensreferens som Gvervakas ar den aktiva
referens som anvands. Det kan vara endera referens A eller B beroende pa digital-
ingang DIB6 eller fran panelen om den ar vald som aktivt kontrollstélle.

Aktiv referensgrans, dvervakningsvarde

Det frekvensvarde som skall 6évervakas i parameter 3. 15.
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3.17 Extern broms, AV-férdrojn.
3.18 Extern broms, PA-férdrojn.

Den externa bromsens funktion kan trimmas till start/stopp-kommandona med den-
na funktion. Se figur 2.5-21.

a)
t, = Par. 3. 17 tos = Par. 3. 18

Extern ‘ ‘ ‘H‘

| r
BROMS: AV ! I Digital- eller
PA | | relautgéng
|
I I

DIA1: Kor framéat
STOPP

DIA2: Kor bakat
STOPP t

>

UD012K45

t, =Par. 3.17 t,, = Par. 3.18

Extern ‘

‘
BROMS: AV | ! Digital- eller
PA . | relautgang
|
I |
|
|
|
|
‘
]

DIALl: START
PULS

DIA2: STOPP
PULS

Figur 2.5-21 Kontroll av extern broms a) Start/Stopp-val av logik, par. 2. 1 =0, 1 tai 2
b) Start/Stopp-val av logik, par. 2. 1 = 3.

Kontrollen av den externa bromsen kan programmeras till digitalutgangen DO1 eller
via en av relautgdngarna RO1 eller RO2, se parametrarna 3.6—3. 8.

3.19 Frekvensomvandlarens temperatur gransvarde, évervakningsfunktion

0 = Ingen 6vervakning

1 = Lagt gransvarde

2 = Hogt gransvarde

Om referensvardet gar under/éver installd grans (3. 16) genererar denna funktion
en varning via digitalutgang DOL1 eller via digitalutgangarna RO1 eller RO2 beroen-
de pa instéllning av par. 3. 6—3. 8.

3.20 Frekvensomvandlarens temperatur gransvarde

Det frekvensvarde som skall 6vervakas i parameter 3. 19.
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4.1 Acc/Ret ramp 1 form
4,2 Acc/Ret ramp 2 form

Med hjélp av S-kurvor kan accelerations och -retardationsramperna rundas av och

gbras mjukare.

Vardet 0 ger en lineéar rampform som vid referensandringar resulterar i en omedel-

bar acceleration/retardationstid som direkt motsvarar den tid som stéllts in med pa-

rameter 1. 3/ 1. 4 (4. 3/ 4. 4).

Vardena 0.1—10 s ger en S- N

formad ramp med mera avrund- [HZ]

ning ju langre tid som stalls in.

Parameter 1. 3/1. 4 (4. 3/4. 4)

anger da accelerationens/retar-

dationens tidskonstant i mitten

av kurvan. Se figur 2.5-22.

[t

Figur 2.5-22 S-formad acceleration/ UDOOSK20

retardation.

4.3 Accelerationstid 2
4.4 Retardationstid 2

Dessa varden anger den tid det tar for utgangsfrekvensen att ga fran installd

minimifrekvens (par. 1. 1) till instélld maximifrekvens (par. 1. 2). Dessa tider

ger mojlighet att stélla in tva olika accelerations/retardations tider for en applikation.

Installningen kan aktiveras med programmerbar ingang DIA3, se parameter 2. 2.

Accelerations- och retardationstider kan skalas med hjalp av den lediga analogin-

gangen, se par. 2. 18 och 2. 19.

4.5 Bromschopper

0 = Ingen bromschopper

1 = Bromschopper och bromsmotstand installerat

2 = Extern bromschopper

Nar frekvensomvandlaren retarderar motorn matas rotationsenergin fran motorn

tillbaka till det externa bromsmotstandet. Detta gor att frekvensomvandlaren kan

retardera momentbelastningen lika snabbt som den accelererar, om bromsmot-
standet valts i enlighet med specifikationerna. Se separat installationsmanual

for bromsmotstand.

4.6 Startfunktion

Ramp:

0 Frekvensomvandlaren startar fran 0 Hz och accelererar till den installda refe-
rensfrekvensen inom instélld accelerationstid. (Hogt masstroghetsmoment
eller startfriktion kan fororsaka forlangd accelerationstid).
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4.7

4.8

4.9

Flygande start:

1 Frekvensomvandlaren kan startas upp till en roterande motor utan att denna
behdver stoppas. Detta gors genom att frekvensomvandlaren séker motorns
varvtal med borjan fran max. frekvens nedat tills varvtalet ar funnet. Darefter
accelereras/retarderas motorn enligt installda accelerations/retardations para-
metrar till installt val.

Anvand denna installning om du inte vill, eller kan stanna motorn fore start.

Med flygande start ar det maijligt att klara av mindre natspanningsstorningar.

Stoppfunktion

Fritt roterande:
0 Motorn stannar fritt roterande utan kontroll fran frekvensomvandlaren efter ett
stoppkommando.

Ramp:

1 Motorns hastighet retarderar efter stoppkommando enligt intallningen pa re-
tardationsparametrarna sa snabbt som rotationsenergin tillater. Om hog rotati-
onsenergi forekommer rekommenderas ett externt bromsmotstand for snab-
bare retardation.

DC-broms, strom
Definierar den strdom som matas in i motorn under DC bromsningen.
DC-broms, tid vid stopp

Definierar om bromsen &r PA eller AV och anger bromstid p& DC-bromsen
vid stopp. DC-bromsens funktion beror pa stoppfunktionen, parameter 4. 7.

0 DC-bromsen €j i anvandning
>0 DC-bromsen anvands och dess funktion beror pa stoppfunktionen,
(param. 4. 7), och tiden ar beroende av parametervardet 4. 9:

Stoppfunktion = 0 (fritt roterande):

Efter stopp kommando stannar motorn fritt roterande utan kontroll fran frekvensom-
vandlaren.

Med DC-injektion kan motorn stannas sa snabbt som mgjligt utan externt bromsmot-
stand.

Bromstiden ar anpassad till startfrekvensen fér DC-bromsningen. Om frekvensen
ar > nominella frekvensen pa motorn (par.1.11), bestammer installningen pa parame-
ter 4.9 bromstiden. Nar frekvensen ar <10% av nominalvardet, ar bromstiden 10%
av installngen pa parameter 4.9. Se figur 2.5-23.

Stopp-funktion = 1 (ramp):

Efter stoppkommandot, retarderar motorn i férhallande till installningen
pa retardationsparametrarna sa fort som moijligt till hastigheten som angetts
med parameter 4. 10 dar DC-bromsningen startar.
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4.10

4.11

fut

fn
AN Utgangsfrekvens

N
\\/ Motorhastighet

N
N
N
AN
N

AN
DC-broms PA N

AN
N
N

O,l an

fut

fn 4

Utgangsfrekvens

Motorhastighet

/

\\ +— DC-broms PA
\

‘ t=1xpar.4.9

KOR

STOPP

t=0,1xpar. 4.9

KOR UD012K21

STOPP

Figur 2.5-23 DC-bromstid nér par. 4. 7 = 0.

Bromstiden definieras med
parameter 4. 9.

Om hog rotationsenergi
uppstar rekommenderas
anvandning av externt
bromsmotstand for snab-
bare retardation.

Se figur 2.5-24.

Figur 2.5-24 DC-bromstid
nérpar. 4. 7= 1.

DC-bromsfrekvens vid ramp
stopp

Se figur 2.5-24.
DC-bromstid, vid start
0 DC-broms ejianvandn.

>0 DC-broms aktiv vid start
och denna parameter defi-
nierar tiden fére bromsen
frigors. Efter att bromsen
frigjorts Okar utgangsfrek-
vensen i enighet med in-
stallningen pa startfunk-
tionsparameter 4. 6 och ac-
celerationsparameter (1. 3,
4.1 eller 4. 2, 4. 3), se figur
2.5-25.

Figur 2.5-25 DC-bromstid vid
start.

0.5Hz

Motorhastighet

Utgangsfrekvens

DC-broms PA

A

Utgangs-
frekvens

KOR
STOPP

\

| Par4. 11,
|

UDO012K22
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Jogginghastighet

Parametervardet definierar den valda jogginghastigheten. Digitalingang DIA3
kan programmeras fér Jogginghastighet. Se parameter 2. 2.

Forbjudet frekvensomrade lagt/
hogt gransvéarde

| en del system kan det vara nod- tna)
vandigt att undvika vissa frek-
venser p.g.a. mekaniska | |[_______________
resonansproblem.

Med dessa parametrar ardet | - _____ S
mojligt att ge granser for att
"hoppa Over" ett omrade mellan
0 Hz och 120 Hz/500 Hz.
Noggrannheten pa denna
installning ar 0.1 Hz. Se figur
2.5-26.
Figur 2.5-26 Exempel pa olampligt UDO0SK33
frekvensomrade.

aoon
GINT

[Hz]

Motor kontrollage

0 = Frekvens kontroll: I/0 terminalen och panelreferensen ar frekvensre-
ferenser och frekvensomvandlaren kontrollera ut-
gangsreferensen (utgangsfrekvens 0.01 Hz)

1 = Hastighetskontroll: I/0 terminal och panelreferensen ar hastighetsrefe-
renser och frekvensomvandlaren kontrollerar motor-
hastigheten (noggrannhet £+ 0,5%).

Kopplingsfrekvens

Motorbullret kan minimeras genom anvanding av hog frekvens. Nar man hojer
kopplingsfrekvensen reduceras belastbarheten pa omriktaren.

Fore byte av kopplingsfrekvensen fran fabriksinstaliningen 10 kHz (3.6 kHz >30
kW) kontrollera tillaten belastning fran kurvan i figur 5.2-3 i kapitel 5.2 i Anvandarma-
nualen.

Faltféorsvagningspunkt
Spanning vid faltférsvagningspunkten

Faltférsvagningspunkten ar utgangsfrekvensen dar utgangsspanningen nar det
installda maximalvardet. Ovanfor den frekvensen forblir utgdngsspanningen vid det
maximalt instéllda vardet.

Under faltférsvagningspunkten beror utgangsspanningen pa installningen hos
U/f kurvans parametrar 1. 8, 1. 9, 6. 5, 6. 6 och 6. 7. Se figur 2.5-27.

Nar parametrarna 1. 10 och 1. 11, nominella spanning och nominella motorfrekvens,
stalls in, stélls &ven parametrarna 6. 3 och 6. 4 automatiskt om till dverens-
stammande varden. Om du behdver skilda varden pa faltférsvagningspunkten och
maximal utgangsspanning, andra dessa parametrar efter installningen av
parametrarna 1. 10 och 1. 11.
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6.5 U/f kurva, mittpunktsfrekvens
Om programmerbar U/f kurva har stallts in med parameter 1. 8 kan mittpunkts-
frekvensen definieras skilt. Se figur 2.5-27.
6.6 U/f kurva, mittpunktsspénning
Om programmerbar U/f kurva har stallts in med parameter 1. 8 kan kurvans
mittpunktsspanning definieras skilt. Se figur 2.5-27.
6.7 Utgangsspanning vid nollfrekvens
Om rogrammerbar U/f kurva har stallts in med parameter 1. 8 kan kurvans
nollfrekvensspéanning definieras skilt. Se figur 2.5-27.
A U[V]
6
Par 6. 4 Grundinst.: motorns ' Faltforsvagnings-
nominella spanning : punkt
Par. 6. 6 |
(Gr. inst. |
10’0%) : Grundinst.: motorns
Par. 6. 7 - 1 nominella frekvens f[Hz]
(Gr. inst. : ! >
1,3%) Par. 6.5 Par. 6. 3
(Gr.inst. 5,0 Hz) UD012K08
Figur 2.5-27 Programmerbar U/f kurva.
6.8 Overspanningsregulator
6.9 Underspanningsregulator
Dessa parametrar gor det majligt att stdnga av 6ver- och underspéanningsregulato-
rerna. Detta kan vara anvandbart t.ex. nér natspanningen varierar mer an -15%—
+10% och applikationen inte tolererar att under-/6verspanningsregulatorerna kont-
rollera motorfrekvensen enligt variationerna.
Under/6verspanningsfel kan uppkomma nar regulatorerna ar bortkopplade.
7.1 Atgard péa referensfel
0 = Ingen respons
1 = Varning
2 = Fel, stopp enligt par. 4. 7 efter fel
3 = Fel, alltid stopp fritt roterande vid fel
En varning eller ett fel genereras om 4—20 mA referenssignal anvands och
signalen understiger 4 mA.
Informationen kan ocksa programmeras till digital utgdng DO1 och till re-
lautgangarna RO1 och RO2.
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7.2 Atgard vid externt fel

0 = Ingen atgard

1 = Varning

2 = Fel, stopp enligt par. 4. 7 efter fel

3 = Fel, alltid stopp fritt roterande vid fel

En varning eller ett fel genereras av den externa felsignalen fran digitalingang DIA3.
Informationen kan ocksa programmeras till digital utgdng DO1 och till relautgangar-
na RO1 och RO2.

7.3 FasOvervakning p& motorutgang

0 = Ingen atgard
2 = Varning

FasOvervakningen pa motorutgangen évervakar att det flyter en ungefar lika stor
strom i alla motorfaser. Denna parameter gor det majligt att stdnga av funktionen.

7.4 Jordfelsskydd

0 = Ingen atgard
2 = Varning

Jordfelsdvervakning dvervakar att summastrommen i motorfaserna ar lika med
noll. Denna parameter gor det majligt att stanga av funktionen. Overstromsskyddet
fungerar alltid och skyddar omriktaren mot jordfel med hdga strommar.

Parametrarna 7. 5—7. 9, Termiskt motorskydd

Allméant

Det termiska motorskyddet anvands for att skydda motorn mot éverhettning. Vacon CX/CXL/
CXS kan ge ut en hogre strom an motorns nominella. Om belastningen kraver denna héga
strom finns det risk att motorn 6verbelastas termiskt. Detta galler speciellt vid laga frekvenser
eftersom motorflaktens kyleffekt ar nedsatt och motorns belastbarhet darigenom &ar lagre. Om
motorn ar utrustad med en extern kylflakt &r minskningen av belastbarheten vid laga frekvenser

liten.

Det termiska motorskyddet ar baserad pa en
matematisk modell och det anvander omriktarens
utstrém for att bestdmma motorns belastning. Nar
spanningen kopplas pa till omriktaren anvands
kylflansens temperatur for att bestdmma motor-
modellens starttemperatur. | berdkningarna antas
darefter att omgivningstemperaturen &r 40°C.

Det termiska motorskyddet ar parametrerbart.
Den termiska strémmen It anger den belstnings-
strom Over vilken motorn anses vara 6verbelas-
tad. Denna stromgrans &r egentligen en funktion
av utfrekvensen. Kurvan som denna féljer kan
stallas in med parametrarna 7.6, 7.7 och 7.9, se
figur 2.5-28. Parametrarna far sina utgangsvar-
den fran parametrarna fér motorns markdata.

Vid utgdngsstrommen | nar motorns uppvarm-
ning det nominella vardet (100 %). Uppvarmnin-
gen andras kvadratiskt i forhallande till strommen.
Med en utgdende strém pa 75% av | nar motorn
en uppvarmningsprocent pa 56% och med en
strom pa 120% av |._skulle motorn f& en uppvarm-
ning pa 144%. Det termiska motorskyddet trippar
omriktaren (se parameter 7.5) nar den beréknade
uppvarmningen nar 105%. Hur snabbt uppvarm-
ningen sker anges med en tidskonstant i param-
eter 7.8. Ju stérre motorn ar desto langre tar det
att na sluttemperaturen och desto langre &r tids-
konstanten.

Motorns beraknade uppvarmning kan foljas fran
omriktarens display. Se tabellen 6ver data som
kan dvervakas (Anvandarmanualen, tabell 7.3-1).

VARNING! Den matematiska modellen skyddar inte motorn om motorns kylning ar
nedsatt pga att luftflédet &r blockerat eller om motorn &r dammig eller smutsig.
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7.5

7.6

7.7

Termiskt motorskydd
Funktion:

0 =Eji bruk

1 = Varning

2 = Fel

Fel och varning ger samma felkod pa displayen. Om fel ar valt kommer omriktaren
att stoppa och aktivera felkretsen.

Om skyddet deaktiveras, parametern stélls till 0, kommer den beraknade uppvarm-
ningen av motorn att nollstallas.

Termiskt motorskydd, strém vid brytpunkten

Ett stromvérde inom omrédet 50.0—150.0%x |, kan stéllas in.

Parametern anger vardet pa den termiska stromgrans som anvands vid frekvenser
hogre &n brytpunkten i stromkurvan. Se figur 2.5-28.

Vardet anges i procent av motorns markstrom, som anges med parameter 1.13,
alltsa inte i procent av omriktarens nominella strom.

Med motorns nominella strom avses den strdom som motorn kontinuerligt kan belas-
tas med vid direktdrift utan att bli dverhettad.

Om vardet pa parameter 1.13 andras blir vardet pa denna parameter automatiskt
satt till sin fabriksinstéllninng.

Andringar i denna parameters installning (eller parameter 1.13) paverkar inte den
maximala utgangsstrommen fran omriktaren. Parameter 1.7 bestammer ensam den
maximala utgdngsstrommen.

Strom-
grans
par. 1.7

Omrade med 6verlast
Par.7.64— — — — — — — — — —

Par. 7.7 1

Figur 2.5-28 Instéllning av motorns Par. 7.9
belastbarhet.

Termiskt motorskydd, strom vid nollfrekvens
Ett stromvarde inom omradet 50.0—150.0% X |,votor Kan stéllas in.

Parametern anger vardet pa den termiska stromgrans som anvands vid nollfrekvens.
Se figur 2.5-28.

Parameterns fabriksinstallnig ar baserad pa en motor som saknar extern kylflakt.
Om en extern flakt anvands kan parameterns varde sattas till 90% (eller t.o.m.
hogre).

Vacon Plc
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7.8

Véardet anges i procent av motorns mark-
strém, som anges med parameter 1.13,
alltsa inte i procent av omriktarens nominella
strém. Med motorns nominella strém avses
den strom som motorn kontinuerligt kan be-
lastas med vid direktdrift utan att bli 6verhet-
tad.

Termiskt motorskydd, tidskonstant

Om vardet pa parameter 1.13 andras blir
vardet p& denna parameter automatiskt satt
till fabriksinstallninng.

Andringar i denna parameters installning (el-
ler parameter 1.13) paverkar inte den maxi-
mala utgangsstrommen fran omriktaren. Pa-
rameter 1.7 bestammer ensam den maxima-
la utgdngsstrommen.

Tidskonstantens varde kan stéllas in mellan 0.5—300 min.

Parametern anger motorns termiska tidskonstant. Normalt galler att ju stérre mo-
tor desto langre tidskonstant. Tidskonstanten anger den tid som behévs fér motorn
att uppna en uppvarmning pa 63% av slutvardet.

Motorns termiska tidskonstant &r specifik for
varje motordesign och varierar darfor ocksa
mellan olika motortillverkare.

stallas in pa basen av denna tid. Som
tumregel galler att motorns tidskonstant i
minuter motsvarar 2 X tg (t5 i sekunder ar

den tid som motorn utan risk kan kéras med
en strom pa 6 x nominell strém). Om
omriktaren ar i stopp-lage ar tidskonstanten
internt okad till tre ganger parametervardet
eftersom avsvalningen da endast sker
genom konvektion.

Parameterns fabriksinstallning beraknas pa
basen av de motormérkdata som ges med
parameterna 1.12 och 1.13. Om nagon av
dessa parametrar andras kommer ocksa
vardet pa denna parameter att andras.

Om motorns tg tid ar kdnd (anges ofta av
motortillverkaren) kan motorns tidskonstant

7.9 Termiskt motorskydd, frekvens vid brytpunkten

Frekvensen kan stéllas in mellan 10 och 500 Hz.

Parametern anger vid vilken frekvens brytpunkten i motorns termiska stromgrans
ligger. Vid frekvenser 6ver denna brytpunkt antas motorns belastbarhet vara kons-
tant. Se figur 2.5-28.

Fabriksinstallningen ar baserad p& de motorméarkdata som angetts med parameter
1.11. Vardet ar 35Hz fér en 50 Hz motor och 42 Hz fér en 60 Hz motor. Generell
sett ar vardet 70% av motorns frekvens vid faltférsvagningspunkten (parameter
6.3). Om nagon av dessa parametrar andras kommer ocksa vardet pa denna para-
meter att andras.

A Motor temperatur

105%

| ¢ Utldsning/varning
H o par. 7.5

Tid konstant T

Motor temperatur @ = (I/IT)2 X (1-e't/T) Tid

>
»

*) Andras med motorstorlek och

kan justeras med parameter 7. 8 UMCH?_92

Figur 2.5-29 Berékning av motorns uppvarmning.
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Parametrarna 7. 10 - 7. 13, Fastlasningsskydd
Allméant

Motorns fastasningskydd anvands for att skydda motorn vid snabba 6verbelastningsituationer
som t.ex. en fastlast motor. Reaktionstiden kan goras kortare &n i motorns termiska skydd.
En fastlasningssituation ar definerad med tva parameterar, 7.11 Fastlasningsstrom samt
7.13 Fastlasningsfrekvens. Om strommen ar hogre och frekvensen ar lagre an respektive
installd grans anses motorn vara fastlas. Det finns egentligen ingen koppling till motoraxelns
rotation utan fastlasningsskyddet ar egentligen ett slags 6verstromsskydd.

7.10 Fastlasningsskydd

Funktion:
0 = Eji bruk
1 = Varning
2 = Fel

Fel och varning ger samma felkod pa displayen. Om fel &r valt kommer omriktaren
att stoppa och aktivera felkretsen. Om skyddet deaktiveras, parametern stalls till O,
kommer raknaren av fastlasningtiden att nollstallas.

7.11 Fastlasningsskydd, stromgrans

Ett stromvarde inom omradet 0.0 A
—200.0% x I, kan stallas in. !
For att motorn skall anses vara
fastlast maste motorstrommen lig-
ga 6ver denna grans. Se figur 2.5-
30. Vardet anges i procent av mo-
torns markstrom vilken kan anges .

" Omrade med
med parameter 1.13. Om vardet Fastl&st motor
pa parameter 1.13 andras blir var-
det p& denna parameter automa-
tiskt satt till fabriksinstéllninng.

Par. 7. 11

ningskarakteristika. f

»
!

|
|
Figur 2.5-30 Instélining av fastlas- i
|
|
|

7.12 Fastlasningsskydd, tidsgrans Par. 7.13 uvehr_u

En tidsgréans mellan 2.0—120 s
kan stallas in. Detta ar den maxi-
malt tilltna tiden som motorn tillats
vara fastlast. En intern Upp/Ner A Fastl&sningstid raknare
raknare raknar fastlasningstiden.
Se figur 2.5-31. Om fastlasningsti- Utigsningsomrade
den ar gar 6ver denna tidsgrans Par. 7.121
trippar fastlasningsskyddet omrik-
taren (se parameter 7.10)

T

\

Utlsning/varning
par. 7. 10

7.13 Fastlasningsskydd, maximal
frekvens

Frekvensen kan stallas in mellan

1—f__ (parameter 1.2). Utfrekven-

sen maste ligga under denna .
Fastlast - - -

grans for att motorn skall anses Ej fastlast— [

vara fastlast. Se figur 2.5-30.

UMCH7_12

Figur 2.5-31 Overvakning av fastldsningstid.
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Parametrarna 7. 14 - 7. 17, Underlastskydd
Allmént

Avsikten med underlastskyddet &r att 6vervaka att det finns belastning pa motorn nar omrikta-
ren kors. Om motorn forlorar sin last kan det vara en indikation pa att det ar nagonting fel i
processen, t.ex. en brusten rem eller en torr pump.

Motorns underlastskydd kan stéllas in i form av
en underlastkurva med parametrarna 7.15 och
7.16. Underlastkurvan ar en kvadratisk kurva
mellan faltférsvagningspunkten och nollfrekvens.
Funktionen &r inte aktiverad under 5 Hz (under-
lastraknaren halls fryst). Se figur 2.5-32.

7.14 Underlastskydd

Funktion:
0 = Eji bruk
1 = Varning
2 = Fel

Momentgranserna som anvands for att definera
underlastkurvan anges som procentvarden av
motorns nominella moment. Motorns méarkdata,
nominell strom parameter 1.13, och omriktarens
nominella strém |-t anvands for att berdkna skal-
ningsfaktorn for det interna momentvérdet. Om
en annan an nominell motor anvands minskar
momentberdkningens noggrannhet.

Fel och varning ger samma felkod pa displayen. Om fel &ar valt kommer omriktaren

att stoppa och aktivera felkretsen.

Om skyddet deaktiveras, parametern stélls till 0, kommer raknaren av underlasttiden

att nollstallas.

7.15 Underlastskydd, last vid faltférsvagningspunkten

Ett momentvarde inom omradet
20.0—150.0% X Tppmotor kan stéllas
in.

Parametern anger minsta tillatna
moment vid utgangsfrekvenser
over faltférsvagningspunkten.
Se figur 2.5-32.

Om vardet pa parameter 1.13 &nd-
ras blir vardet pa denna parameter
automatiskt satt till sin fabriksin-
stallninng.

Figur 2.5-32 Instéllning av minimi-
last.

A Moment

Par. 7.15 |-~~~ -~ - -~ -~

Par. 7. 16

Underlastor:nréde

Faltférvagningspunkt
par. 6. 3

7.16 Underlastskydd, last vid nollfrekvens

Ett momentvarde inom omradet 10.0—150.0% X Tvotor Kan stallas in.

Parametern anger minsta tillatna moment vid nollfrekvens. Se figur 2.5-32. Om
vardet pa parameter 1.13 &ndras blir vardet pa denna parameter automatiskt satt

till sin fabriksinstallninng.

Vacon Plc Tel: +358-201 2121
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7.17

o ®
N

Underlastskydd, underlasttid

Ett tidvarde inom omradet 2.0—

600.0 s kan stéllas in. Denna pa-
rameter anger langsta méjliga va-
raktighet av en underlastsituation. Utlésningsomréde
Par. 7. 17 +

A Underlasttid réaknare

Underlastskyddets funktion base-
rar sig pa en upp/ner-raknare som
beraknar totala underlasttiden, se
bild 2.5-33. Om réknarens varde

overstiger med denna parameter
installt varde fungerar skyddet pa
det satt som bestammes av para-
meter 7.14. R&knaren nollas nar

omriktaren stoppas.

. _ . derlast - — —
Figur 2.5-33 Instéllning av miminum Ejnurfé e L
lastvérde.

|

\

: Utlésning/varning
, par. 7.14

UMCH7_17

Tid

Automatisk omstart, antal forsok
Automatisk omstart, forsokstid

Den automatiska aterstarten kvitterar felet och startar motorn efter, de med
parametrar 8.4-8.8 valda felutldsningarna. Startfunktionen vid aterstarten
bestdmmes med parameter 8.3.

A
Antal férsoker under
tident = tforsok

forsok Horsok |

1 4“__
Par.8.1=3
tforsok = Par. 8. 2

4 L

3 4

24%

|
l
I
I
I
I
I
I
I
I
I

t

»
>

KOR UD012K25
STOPP _ _ _ _ o ____________

Figur 2.5-34 Automatisk omstart.

Parameter 8. 1 faststéller antalet automatiska omstarter som kan genomféras un-
der forsokstiden som stallts in med parameter 8. 2.

Tiderékningen borjar fran forsta omstarten. Om antalet omstarter ej verstiger ins-
tallningsvardet pa parameter 8.1 under forsokstiden nollstélls rakningen efter att
tiden gatt ut och rakningen startas pa nytt vid nasta fel.

Vacon Plc

Tel: +358-201 2121 Fax: +358-201-212 205
Dejour: +358-40-8371 150 E-mail: vacon@vacon.com



Vacon Lokal/Fjarrapplikation Sida 2-37

8.3 Automatisk omstart, startfunktion

Parametern definerar startfuktionen efter omstart:
0 = Start med ramp
1 = Flygande start, se parameter 4. 6.

8.4 Automatisk omstart, underspénning
0 = Ingen automatisk omstart efter underspanningsfel

1 = Automatisk omstart efter underspanningsfel, atergar till normallage
(DC-kretsens spanning atergar till normal niva)

8.5 Automatisk omstart, 6verspanning

0 = Ingen automatisk omstart efter dverspanningsfel

1 = Automatisk omstart efter 6verspanningsfel, atergar till normallage
(DC-kretsens spanning atergar till normal niva)

8.6 Automatisk omstart, dverstrom
0 = Ingen automatisk omstart efter dverstromsfel
1 = Automatisk omstart efter dverstromsfel

8.7 Automatisk omstart, referensfel
0 = Ingen automatisk omstart efter referensfel

1 = Automatisk omstart efter analog stromreferens signal (4—20 mA)
atergar till norrnallage (>4 mA)

8.8 Automatisk omstart, efter for hog/lag temperaturfel
0 = Ingen automatisk omstart efter temperaturfel

1 = Automatisk omstart efter temperaturférandring atergar till normal-
nivd mellan -10°C—+75°C.

Vacon Plc Tel: +358-201 2121 Fax: +358-201-212 205
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Anteckningar:
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PI - kontrollapplikation

Vacon

4.1 Allméant

PI - kontrollapplikationen innehaller tva 1/O-
terminal kontrollplatser. Kontrollplats A ar PI-
regulaforn och Plats B ar den direkta frek-
vensreferensen. Kontrollplats valjs med
digitalingang DIB6.

Som Pl-regulatorns bor-varde kan véljas en

matiska funktioner av analogingangarna.

Den direkta frekvensreferensen kan anvan-
das for kontroll utan Pl-regulatorn. Frek-
vensreferensen kan valjas med analogin-
gang eller panelreferens.

analogingang, Som ar-varde kan véaljas en  OBS! Kom ihag att anslutaingangarna
analogingang eller analogingdngarnas mate- CMA och CMB.
4.2 Kontroll /0
Pl-regulatorns - - —
bérvarde Terminal Signal Beskrivning
— +10V,¢f | Referensutgang Potentiometerspanning, etc.
Uint Analogingang, Plats B frekvens referens
- ] spénning (programmerbar) | grupp 0—10 V DC
2-ledningssandare | | 3 | GND I/O jord Jord fér manoveringreferens
Awvarde, |-~ — 7 T | 4| lipt Analogingang, Pl-kontroll &rvarde
(0)4"2(;mA + l_ 5 lin- strdm (programmerbar) grupp 0—20 mA
_____ 6 | +24V Utgangmanoverspanning |[Spann. for stromst., etc. max. 0.1 A
7 | GND 1/0 jord Jord mandéveringreferens
8 | DIA1 Start/Stop Oppen kontakt = stopp
Plats A (Pl-regulator) Stangd kontakt =start
9 | DIA2 Extern fel Oppen kontakt = gj fel
(programmerbar) Stangd kontakt = fel
10 | DIAS Fel kvittering Oppen kontakt = ingen funktion
(programmerbar) Stangd kontakt = felaterst.
11 | CMA Gemensam for DIA1—DIA3| Anslut till GND eller +24V
12 | +24V Kontroll spanningsutgdng |Spann. for stromst., (samma som #6)
13 | GND 1/0 jord Jord for mandveringreferens
14 | DIB4 Start/Stopp Oppen kontakt = stopp
Plats B (direktfrekv. ref.) |Sténgd kontakt = start
15 | DIB5 Jogginghastigh. val Oppen kontakt = ingen funktion
(programmerbar) Stangd kontakt = jogginghastigh.
16 | DIB6 Plats A/B val Oppen kontakt = plats A &r aktiv
Stangd kontakt = plats B &r aktiv
|_ 17 | CMB Gemensam for DIB4—DIB6| Anslut till GND eller +24V
l/ 18 | loutt Analogutgang Programmerbar (par. 3. 1)
| 19 | lout Utgangfrekvens signalomrdde 0—20 mA/R, max. 500 Q
— — _| —— 20 | DO1 Digitalutgdng |Programmerbar (par. 3. 6)
| READY Oppen kollektor, <50 mA, U<48V DC
| I 21 | RO1 Relautgdng 1 |Programmerbar (par. 3. 7)
RUN L {2 [rot | RUN
L R — — {3 [ro1 |
FAULT 24 | RO2 7 Relautgang 2 |Programmerbar (par. 3. 8)
200 —— — — — —] 25 | RO2 FAULT
VAC — — —El_ —26 | RO2 |—
~ Figur 4.2-1 Mandveranslutningar och kopplingsexempel med 2-
ledningsséndare.
Vacon Plc Tel: +358-201 2121 Fax: +358-201-212 205
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4.3 Kontrollsignallogik
| figur 4.3-1 visas panelens 1/O-kontrollogik- och knappvalsignaler.

PARAMETRAR
2. 26 Plats B referensval f—1
2. 15 Plats A referensval [
4. 12 Kryphastighet
pr—)
Uint
g . Referens, PROGRAMMERBAR
o —~—N—— plats B TRYCKKNAPP 2
lin— i Referens,
plats A }ntErn
rekvens-
V'fa_lva\'{de: Pl-regulator P referens
LIJ_in P >
n ~
Uin + lin P o~
Uin - lin ' nd
lin X Uin
lin -Uin \
Yop Motor- “rv rde
potentio- |_
Ner meter-
referens
DIB5|| Kryphastighetsval
@ {Progranimerbar) }gltr?(r)rl]l
DIB6 .~
P Plats A/B val st lining
DIA3| Extemt felnollst lining | b >1 >
D%4 (Programmerbar) "
Start/stopp, plats B >
@ —
4 Start/stop, plats A d Start/stop
DJGAZ Extemnt fel »
(Programmerbar)
—-—- =kontrolf rbindekse
=sgnaf rbindele UD012K04

Figur 4.3-1 Pl-applikationens kontrollsignallogik.
Brytarnas ldge visas enligt fabriksinstéllningen.
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4.4 Parametergrupp 1
4.4.1 Parametertabell
Kod | Parameter Omrade Steg | Forinst. Kund | Férklaring Sida
1.1 | Minimifrekvens O—fmax 1Hz OHz 4-5
1.2 | Maximifrekvens fmin-120/500 HZ 1 Hz 50 Hz *) 4-5
1.3 | Accelerationstid 1 0,1—3000,0s| 0O,1s 10s Tid fran fmin (1. 1) to fray (1. 2) 4-5
1.4 | Retardationstid 1 0,1—3000,0s| 0O,1s 10s Tid fran fax (1. 2) to fmin (1. 1) 4-5
1.5 | Pl-kontroll férstéarkning 1—1000% 1% 100% 4-5
1.6 | Pi-kontroll I-tid 0,00-320,00s| 0,01s | 10,00s 0 =ingen I-del i anvandning 4-5
1.7 | Strémgrans 0,1—2.5XIpct| 0,1 |1,5XIncT Gréns for utgangsstrom[A] 4-5
1.8 | Uffférhallande 0—2 1 0 0 = Linjart 45
1 = Kvadratiskt
2 = Programmerbart
1.9 | Uffoptimering @ 0—1 1 0 0 = Ingen optimering 4-7
1 = Autom. maxim. av moment
1.10| Motorns nomi- @ 180—690V 1V 230V Vacon CX/CXL/CXS2 4-7
nella spanning 400V Vacon CX/CXL/ICXS4
500V Vacon CX/CXL/CXS5
690V Vacon CX6
1.11| Motorns nomi- @ 30—500Hz | 1Hz 50 Hz f,, frdn motorns markskylt 4-7
nella frekvens
1.12| Motorns nomi- 1—20000 rpm| 1rpm | 1420 rpm n,, frAn motorns markskylt 4-7
nella hastighet **)
1.13| Motorns nomi- 25XIher | O,1A IncT I, frAn motorns markskylt 4-7
nella strom
1.14| Natspanning 208—240 230V Vacon CX/CXL/CXS2 4-7
380—400 400V Vacon CX/CXL/CXS4
380—500 500V Vacon CX/CXL/CXS5
525—690 690V Vacon CX6
1.15| Overtackning av 0—1 1 0 Parametrarnas synlighet: 4-7
parametrar 0 = Alla parametergrupper synl.
1 =Endast grupp 1 ar synlig
1.16| Parameterlds 0—1 1 0 Forhindrar parameterandringar: 4-7
0 = Andringar méjliga
1 = Andringar forhindrade

Obs! = Parametervarden kan andras endast nar frekvensomvandlaren &r stoppad.

Tabell 4.4-1 Grupp 1 grundparametrar.

**) Forinstéallning enligt en fyrpolsmotor och nominal-Vacon.

*) Om 1. 2 > motorns synkr. hastigh., kolla motor-och driftsys-
temets lamplighet. For val av 120 Hz/500 Hz grupp, se sida 4-5.
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4.4.2 Beskrivningar av parametergrupp 1
1.1, 1. 2 Minimi/maximifrekvens
Bestammer frekvensgranserna for frekvensomvandlaren.

Parametrarnas 1.1 och 1.2 férinstallda maximivarde ar 120 Hz. Genom att, i Stopp-
lage (RUN-indikering lyser gj), séatta parametern 1.2 vérde till 120 Hz andras
parametrarnas 1.1 och 1.2 maximivarde till 500 Hz. Samtidigt andras
frekvensreferensens upplésning fran panelen, fran 0,01 Hz till 0,1 Hz.

Andring av maximivardet tillbaka frdn 500 Hz till 120 Hz sker genom att sétta
parametern 1.2 till 119 Hz, i Stopp-lage.

1. 3, 1. 4 Accelerationstid 1, retardationstid 1

Med dessa parametrar véljs tiden for andring av utgangsfrekvensen fran
minimifrekvensen (par 1.1) till maximifrekvensen (par 1.2) och tvartom.

1.5 Pl-kontroll forstarkning
Parametern visar Pl-regulatorns forstarkning.

Om parametervardet stalls pa 100 %, orsakar ett fel pa 10 % en andring pa
kontrollutgdngen med 1.0 Hz.

Om parametervardet stalls till O fungerar Pl-kontrollen som I-kontroll.
1.6 Pl-kontroll I-tid

Definierar Pl-kontrollens integreringstid.
1.7 Stromgrans

Parametern bestammer frekvensomvandlarens hogsta tillfalliga utstrom.

1.8 U/f forhallande

Linjart: Motorspanningen vaxer linjart med frekvensen fran 0 Hz till motorns 4
0 nominella frekvens (par. 6. 3). Darefter ar motorspanningen lika med
nominella spanningen. Se bild 4.4-2.

Linjart U/f-forhallande skall anvandas for applikationer med konstant
moment.

Denna forinstallning skall anvdndas om ingen sarskild orsak till
annat féreligger.
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Kvadratiskt: Motorspé&nningen véxer enligt en kvadratisk kurva med vaxande

1

Program-
merbar U/f
kurva 2

frekvensvarde fran 0 Hz till motorns nominella frekvens (par. 6. 3).
Darvid ar motorspanningen lika med nominella spanningen. Se bild
4.4-2.

Motorn ar undermagnetiserad vid frekvenser lagre &n nominella
frekvensen. Den ger ett lagre moment &n vid det linjara U/f-forhallandet
men ljudnivan ar lagre. Kvadratiskt U/f-forhallande kan anvandas i appli-
kationer dar momentbehovet vaxer kvadratiskt i forhallande till varvtalet.
Sadana applikationer ar bl. a. centrifugalflaktar och -pumpar.

AUV
un |- - _

Grundinst.: motorns | Ealtfo —
(Par. 6. 4) | nominella spanning ‘ pgr:k(irSVagmngs
|

Linjar

|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
Kvadratisk :
, Grundinst.: motorns
, hominella frekvens

(Par_ 6. 3) UDO012K07

fHz]

Figur 4.4-2 Linjédr och kvadratisk U/f-kurva.

U/f kurvan kan programmeras i tre olika punkter.

Parametrarna for programmeringen ar forklarade i kapitel 4.5.2.
Programmerbar U/f kurva kan anvandas om 6vriga instéllningar inte
tillfredsstaller applikationens behov. Se figur 4.4-3.

AUV

un |- - - -~
Par 6. 4 Grundinst.: motorns
: nominella spanning

! Faltférsvagnings-
" punkt

Par. 6. 6
(Gr.inst. 1~
10'0%) | Grundinst.: motorns
Par. 6.7 | nominella frekvens
(Gr. inst. ! !
1,3%) Par. 6.5 Par. 6.3

(Gr.inst. 5,0 Hz) UD012K08

f[Hz]

Figur 4.4-3 Programmerbar U/f kurva.

Vacon Plc

+358-201 2121 Fax: +358-201-212 205
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1.9 U/f optimering

Automatisk Motorspanningen andras automatiskt vilket far motorn att alstra till-

moment-  rackligt moment for att starta och ga pa laga frekvenser. Spanningen

optimering Okar beroende pa motortyp och -styrka. Automatisk optimering kan
anvandas i applikationer dar startmomentet ar hogt.

OBS! Vid kérning av motorn vid Iag hastighet och stort moment kan det
hénda att motorns egen flakt inte kyler tillrdckligt under alla

forhallanden.

A Om motorn skall fungera langa tider under dessa foérhallanden skall
sdrskild uppmérksamhet dgnas at motorns kylning. Anvénd extra
kylning - t.ex. en extra kylflékt-, om motorns temperatur tenderar att stiga
fér hogt.

1.10 Motorns nominella spanning

Las installningsvardet fran motorns markskylt.

Andring av denna parameter stéller in spanningen vid

faltforsvagningspunkten, parameter 6. 4, till 200 % X Upmotor-

Obs!  Om motorns nominella spanning ar lagre an natspanningen kontrollera
att motorns isolationshallfasthet ar tillracklig.

1.11 Motorns nominella frekvens

Las installningsvardet fran motorns markskylt.
Andring av denna parameter staller in faltférsvagningspunkten,
parameter 6. 3, till samma vérde.

1.12 Motorns nominella hastighet
Las installningsvardet n,, fran motorns markskylt.

1.13 Motorns nominella strém

Las installningsvardet |, fran motorns markskylt.
Omriktarens interna termiska motorskydd baseras pa denna parameter.

1.14 Natspanning

Satt parameterns varde enligt natets nominella spéanning.
Parametervardena ar férhandsinstéllda i Vacon CX/CXL/CXS2, CX/CXL/CXS4,
CX/CXL/CXS5 och CX6 serierna, se tabell 4.4-1.

1. 15 Overtackning av parametrar
Oppning av l&set mojliggor visning av parametergrupperna:

0 = alla grupper synliga
1 = endast grupp 1 synlig

1. 16 Parameterlas
Anger om parametervardena kan andras eller ej:

0 = parametervardena kan andras
1 = parametervardena kan ej andras

Om du behover stélla in flera funktioner i Pl-kontrollapplikationen, se kapitel 4.5 for
installning av parametergrupperna 2-8.

Vacon Plc Tel: +358-201 2121 Fax: +358-201-212 205
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4.5 Special parametrar, Grupp 2—8

4.5.1 Parametertabeller

Kod Parameter

Grupp

Steg

Forinst.

Kund

Forklaring

Sida

2.1 DIA2 funktion

(terminal 9)

0—10

1

0 =Ejibruk

1 = Externt fel, slutande kontakt
2 = Externt fel, Sppnande kontakt
3 =Korklar

4 = Acceler./retard. val av ramp
5 = Bakat

6 = Joggingfrekvens

7 = Felaterstallning

8 = Acceler/Retard. Iast

9 = DC-broms kommando

10 = Motor potentiometer UPP

4-15

2.2 DIA3 funktion

(terminal 10)

®

0—10

0 =Ejibruk

1 = Externt fel, slutande kontakt
2 = Externt fel, Sppnande kontakt
3 =Korklar

4 = Acceler./retard. val av ramp
5 = Bakat

6 = Joggingfrekvens

7 = Felaterstallning

8 = Acceler/Retard. Iast

9 = DC-broms kommando

10 = Motorpotentiometer NER

4-16

Ui, signalomrade

0—1

0=0—10V
1 = eget signalomrade

4-16

Ui, eget signalomr. min.

0,00-100,00%

0,01%

0,00%

4-16

Ui, eget signalomr. max.

0,00-100,00%

0,01%

100,00%

4-16

U;, invertering

0—1

1

0

0 = Ej inverterad
1 =Inverterad

4-16

Uj, filtertid

0,00—10,00s

0,01s

0,10s

4-17

l;, signalomrade

0—2

0=0—20mA
1=4—20mA
2 = eget signalomrade

4-17

li» eget signalomr. min.

0,00-100,00%

0,01%

0,00%

4-17

2.10]| li, egetsignalomr. max.

0,00-100,00%

0,01%

100,00%

4-17

2.11| lj,invertering

0—1

0

0 = Ej inverterad
1 =Inverterad

4-17

Iy, filtertid

0,01—10,00 s

0,01s

0,10s

4-18

DIB5 funktion
(terminal 15)

0—9

0 =Ejibruk

1 = Externt fel, slutande kontakt
2 = Externt fel, Sppnande kontakt
3 = Korklar

4 = Acceler./retard. val av ramp

5 = Bakat

6 = Joggingfrekvens

7 = Felaterstallning

8 = Acceler/Retard. last

9 = DC-broms kommando

4-18

Obs! = Parametervéardet kan andras endast om frekvensomvandlaren ar stoppad

(Fortsatter)

Tel:
Dejour:

+358-201 2121
+358-40-8371 150

+358-201-212 205
vacon@vacon.com

Fax:
E-mail:
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Kod | Parameter Grupp Steg | Forinst. Kund | Férklaring Sida
2. 14 | Motorpotentiometer 0,1-2000,0 0,1 10,0 4-18

ramptid Hz/s Hz/s Hz/s
2.15 | Pl-kontroll referens- 0—4 1 0 0 = Analog spann.ingang (term.2) | 4-19
signal (plats A) 1 = Analog strémingang (term. 4)
2 = Panelreferens (r2)
3 = Intern mot.pot. signal
4 = Intern mot.pot. signal ater-
stélls om Vacon stoppas
2.16 | Pl-kontrollens ar-varde 0—3 1 0 0= Ar-varde 1 4-19
1= Ar-vérde 1 + Ar-vérde 2
2 = Ar-vardel - Ar-varde 2
3 = Ar-vardel * Ar-varde 2
2.17 | Ar-varde, ingang 1 @ 0—2 1 2 0= Nej 4-19
1= Spanningsingang
2 = Strémingang
2.18 | Ar-varde, ingang 2 0—2 1 0 0=Nej 4-19
1 = Spanningsingang
2 = Strémingang
2.19 | Ar-vardel, -320,00%— | 0,01%| 0,00% 0 % =ingen min. skalning 4-19
min. skalning +320,00%
2.20 | Ar-vardel, -320,00%— | 0,01% | 100,00% 100 % = ingen max. skalning 4-19
max skalning +320,00%
2.21 | Ar-varde2, -320,00%— | 0,01%| 0,00% 0 % =ingen min. skalning 4-19
min. skalning +320,00%
2.22 | Ar-varde 2, -320,00%— | 0,01%/| 100,0% 100 % =ingen max. skalning 4-19
max skalning +320,00%
2.23 | Invertering av felvarde 0—1 1 0 0=nej 4-19
l1=ja
2.24 | Pl-kontroll min. grans frnin —fmax 0,1 Hz| 0,0Hz 4-20
1.1) 1.2
2. 25 | Pl-kontroll max. gréns frnin —fmax 0,1 Hz| 50,0 Hz 4-20
1.1) (1.2
2.26 | Direktfrekvens- @ 0—4 1 0 0 = Analogspanningsing. (term. 2) | 4-20
referens, plats B 1 = Analog strémingang (term. 4)
2 = Panelreferens (rl)
3 =Intern mot.pot. signal
4 = Intern mot.pot. signal ater-
stélls om Vacon stoppas
2.27 | Plats B referensskalning 0— 1Hz OHz Véljer den frekvens som stammer | 4-20
min. varde par. 2. 28 med min. referenssignal
2.28 | Plats B referensskalning 0—fmax 1Hz OHz Valjer den frekvens som stammer | 4-20
max. varde med max. referenssignal
0 = Skalning av
>0 = Skalning max. varde
Obs! = Parametervéardet kan andras endast om frekvensomvandlaren ar stoppad
(Fortsatter)

Tel:
Dejour:

Vacon Plc

+358-201 2121

+358-40-8371 150

Fax:
E-mail:

+358-201-212 205
vacon@vacon.com
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Grupp 3, Utgangs- och 6vervakningsparametrar

Kod

Parameter

Grupp

Steg

Forinst.

Kund

Forklaring

Sida

3.1

Analogutgang, innehall

0—7

1

1

Skala 100%
(0—fmax)
(0—max. hast)
(0—2.0xIncT)
(0—2 X Trmot)

0 = Eji bruk

1 = Utgangsfrekv.
2 = Motorvarvtal

3 = Utgangsstrom
4 = Motormoment
5 = Motoreffekt (0—2 X Ppot)

6 = Motorspanning (0—100%XxU o
7 = DC-link spann. (0—1000 V)

4-21

3.2

Analogutgang, filtertid

0,00—10,00s

0,01 s

1,00s

4-21

3.3

Analogutgang,
invertering

0—1

0 =ingen invertering
1 =inverterad

4-21

3.4

Analogutgang, minimum

0—1

0=0mA
1=4mA

4-21

3.5

Analogutgang, skalning

10—1000%

1%

100%

4-21

3.6

Digitalutgang, innehall

©

0—21

0 =Ejibruk

1 =Klar

2 = Kor

3 =Fel

4 = Fel inverterat

5 =Vacon 6verhettn. varning

6 = Externt fel eller -varning

7 = Referens fel eller -varning

8 =Varning

9 = Reverserad

10 = Konstanthastighet vald

11 = Vid instélld hastighet

12 = Motorregulator aktiverad

13 = Overvakn. av utgangsfrekv. 1|

14 = Overvakn. av utgangsfrekv. 2

15 = Overvakn. av momentgrans

16 = Overvakn. av referensgrans

17 = Kontroll av extern broms

18 = Kontroll fran 1/0 terminalerna

19 = Overvakning av frekvensom-
vandlarens temperaturgrans

20 = Rotation annan an begard

21 = Kontroll av en exterrn broms,
inverterad funktion

4-22

3.7

Relautgang 1, innehall

0—21

Som parameter 3. 6

4-22

3.8

Relautgang 2, innehall

0—21

Som parameter 3. 6

4-22

3.9

Utgangsfrekv. gransv. 1,
Overvaknings funktion

0= Nej
1 =Lagt gransvarde
2 =Hobgt gransvarde

4-22

3.10

Utgangsfrekv. gransv. 1,
Overvakningsvérde

0,0—fmax
(par. 1. 2)

0,1Hz

0,0Hz

4-22

OBS!

= Parametervardena kan andras endast nar frekvensomvandlaren har stoppats.

(Fortsatter)

Vacon Plc
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Dejour:
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Kod | Parameter Grupp Steg Forinst. | Kund | Forklaring Sida

3.11 | Utgangsfrekv. gransv. 2, 0—2 1 0 0 =Nej 4-22
overvaknings funktion 1 =LAagt gransvarde

2 = Hogt gransvarde

3.12 | Utgangsfrekv. gransv. 2, 0,0—fmax 0,1Hz| 0,0Hz 4-22
Overvakningsvarde (par. 1. 2)

3.13 | Momentgrans, 0—2 1 0 0= Nej 4-23
6vervakningsfunktion 1 =Lagt gransvarde

2 =Hobgt gransvarde

3. 14 | Momentgrans, 0,0—200,0% | 0,1% 100,0% 4-23
Overvakningsvéarde XThex

3. 15 | Aktiv referensgrans, 0—2 1 0 0= Nej 4-23
overvakningsfunktion 1 =LAagt gransvarde

2 =Hogt gransvarde

3.16 | Aktivreferensgrans, 0,0—fnax | 0,1Hz| 0,0Hz 4-23
Overvakningsvarde (par. 1. 2)

3.17 | Extern broms, . 0,0—100,0s | 0,1 s 05s 3-23
AV-fordrojn

3. 18 | Extern broms, 0,0—100,0s | 0,1s 15s 3-23
PA-fordrojn.

3.19 | Frekvensomvandlare 0—2 1 0 0 = Ingen 6vervakning 3-23
temperatur gransv., 1 =LAagt gransvarde
overvakningsfunktion 2 =Hogt gransvarde

3. 20 | Frekvensomvandlarens -10—+75°C 1 +40°C 3-23
temperatur gransv.

3.21 | I/O-expansions kort, 0—7 1 3 Se parameter 3. 1 3-21

Analogutgang innehall

3.22 | I/O-expansions Kort, 0,00—10,00s| 0,01s| 1,00s Se parameter 3. 2 3-21
Analogutgang filtertid

3.23 | I/O-expansions kort, 0—1 1 0 Se parameter 3. 3 3-21
Analogutgang invertering

3. 24 | 1/O-expansions Kort, 0—1 1 0 Se parameter 3. 4 3-21
Analogutgang minimum

3. 25 | I/O-expansions kort, 10—1000% 1 100% Se parameter 3.5 3-21

Analogutgang skalning

Grupp 4, Omriktarkontroll

Kod | Parameter Grupp Steg | Forinst. | Kund | Forklaring Sida

4.1 | Acc./Ret.ramp 1 form 0,0—10,0s 0,1s 0,0s 0 = Linjar 4-24
>0 = S-kurva

4.2 | Acc./Ret.ramp 2 form 0,0—10,0s 0,1s 0,0s 0 = Linjar 4-24
>0 = S-kurva

4.3 | Accelerationstid 2 0,1—3000,0s | 0,1s | 10,0s 4-25

4.4 | Retardationstid 2 0,1—3000,0s| 0,1s | 10,0s 4-25

4.5 | Bromschopper 0—1 1 0 0 = Ingen bromschopper 4-25
1 = Bromschopper installerad
2 = Extern bromschopper

4.6 | Startfunktion 0—1 1 0 0 =Ramp 4-25
1 =Flygande start

OBS! = Parametervardena kan &ndras endast nar frekvensomvandlaren har stoppats.
(Fortsétter)

Vacon Plc Tel: +358-201 2121 Fax: +358-201-212 205
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Kod | Parameter Grupp Steg Forinst. | Kund Forklaring Sida
4.7 | Stoppfunktion 0—1 1 0 0 = Fritt roterande 4-25

1=Ramp
4.8 | DC-broms, strém 0,15—1,5x 0,1A | 0,5l cT 4-25
InCT (A)

4.9 | DC-broms, tid vid stopp [0,00-250,00s| 0,01s | 0,00s 0 =DC-broms av 4-25

4.10| DC-broms- 0,1—10,0Hz| 0,1Hz | 1,5Hz 4-26
frekvens vid ramp stopp

4.11 | DC-bromstid vid start 0,00-25,00s | 0,01s | 0,00s 0 =DC-broms av vid start 4-27

4.12| Jogginghastighet fin —fmax | 0,1 Hz | 10,0 Hz 4-27

1.1) 1.2
Grupp 5, Forbjudna frekvensomraden

Kod | Parameter Grupp Steg Forinst. | Kund | Forklaring Sida

5.1 | Forbjudet frekvensom- frnin— 0,1Hz |0,0Hz 4-27
rade 1, lagt gransvarde par. 5.2

5.2 | Forbjudet frekvensom- frnin—Tfmax 0,1Hz |0,0Hz 0 =inget forbjudet frekv. omrade 1 |4-27
rade 1, hogt gransvarde | (1. 2) (1. 1)

5.3 | Forbjudet frekvensom- frnin—Tmax 0,1Hz |0,0Hz 4-27
rade 2, lagt gransvarde par.5. 4

5.4 | Forbjudet frekvensom- frnin—Tfmax 0,1Hz |0,0Hz 0 =inget forbjudet frekv. omrade 2 |4-27,
rade 2, hogt gransvarde | (1. 2) (1. 1)

5.5 | Forbjudet frekvensom- frnin—Tmax 0,1Hz |0,0Hz 4-27
rade 3, lagt gransvarde par. 5.6

5.6 | Forbjudet frekvensom- frnin—Tfmax 0,1Hz [0,0Hz 0 =inget forbjudet frekv. omrade 3 |4-27
rade 3, hogt gransvarde | (1. 2) (1. 1)

Grupp 6, Motorkontrollparametrar
Kod | Parameter Grupp Steg Forinst. | Kund Forklaring Sida
6.1 | Motor kontrollage 0—1 1 0 0 = Frekvenskontroll 4-27

1 = Hastighetskontroll

6.2 | Kopplingsfrekvens 1,0—16,0kHz| 0,1 kHz| 10/3,6kHz 4-28

6.3 | Faltférsvagnings- @ 30—500Hz | 1Hz Param. 4-28
punkt 1.11

6.4 | Spanning vid falt- @ 15—200% | 1% 100% 4-28
forsvagningspunkten X Unmot

6.5 U/f-kurva mitt- @ 0,0—fmax 0,1Hz 0,0Hz 4-28
punktsfrekvens

6.6 | U/f-kurva mitt- 0,00—100,00%| 0,01%| 0,00% 4-28
punktsspanning X Unmot

6.7 | Utgangsspanningvid |0,00—100,00%| 0,01%| 0,00% 4-28
nollfrekvens @ X Unmot

6.8 | Overspannings- 0—1 1 1 0 = Regulatorn anvands ej 4-29
regulator 1 = Regulatorn anvands

6.9 | Underspannings- 0—1 1 1 0 = Regulatorn anvands ej 4-29
regulator 1 = Regulatorn anvands

OBS! = Parametervardena kan andras endast nar frekvensomvandlaren har stoppats.
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Grupp 7, Skyddsatgarder

Kod | Parameter Grupp Steg Forinst. | Kund | Forklaring Sida
7.1 | Atgérdvid 0—3 1 0 0 = Ingen &tgérd 4-29
referensfel 1=Varning
2 =Fel, stopp enligt par. 4. 7
3 = Fel, alltid fritt roterande stopp
7.2 | Atgérdvid 0—3 1 2 0 = Ingen &tgéard 4-29
externt fel 1=Varning
2 =Fel, stopp enligt par. 4. 7
3 =Fel, alltid fritt roterande stopp
7.3 | Fasovervakning pa 0—2 2 2 0 = Ingen atgard 4-29
motorutgang 2=Fel
7.4 | Jordfelsskydd 0—2 2 2 0 = Ingen atgard 4-29
2 =Fel
7.5 | Termiskt motorskydd 0—2 1 2 0 = Ingen atgard 4-30
1=Varning
2 =Fel
7.6 | Termiskt motorskydd, |50,0—150,0% | 1,0% | 100,0% 4-30
strom vid brytpunkten XlnMoTOR
7.7 | Termiskt motorskydd, | 5,0—150,0% | 1,0% | 45,0% 4-31
strom vid nollfrekvens XlnMOTOR
7.8 | Termiskt motorskydd, 0,5—300,0 0,5 17,0 Forinstallining enligt motorns 4-31
tidskonstant minutes min. min. nominella strom
7.9 | Termiskt motorskydd, 10—500Hz | 1Hz 35Hz 4-32
frekv. vid brytpunkten
7.10 | Fastlasningsskydd 0—2 1 1 0 = Ingen atgard 4-32
1=Varning
2 =Fel
7.11 | Fastlasningsskydd, 5,0—200,0% | 1,0% | 130,0% 4-33
stromgrans XlnMOTOR
7.12 | Fastlasningsskydd, 2,0—120,0s | 1,0s 150s 4-33
tidsgrans
7.13 | Fastlasningsskydd, 1—fmax 1Hz 25Hz 4-33
maximal frekvens
7. 14 | Underlastskydd 0—2 1 0 0 = Ingen atgard 4-34
1=Varning
2 =Fel
7.15 | Underlastskydd, 10,0—150,0% | 1,0% | 50,0% 4-34
last vid faltfors- XTnMOTOR
vagningspunkten
7.16 | Underlastskydd, 5,0—150,0% | 1,0% | 10,0% 4-34
last vid nollfrekvens XThMOTOR
7.17 | Underlastskydd, 2,0—600,0s | 1,0s 20,0s 4-34
underlasttid
Vacon Plc Tel: +358-201 2121 Fax: +358-201-212 205
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Grupp 8, Parametrar for automatisk omstart

Kod | Parameter Grupp Steg Forinst. | Kund | Forklaring Sida

8.1 | Automatisk omstart, 0—10 1 0 0 = Eji bruk 4-35
antal forsok

8.2 | Automatisk omstart, 1—6000 s 1ls 30s 4-35
forsokstid

8.3 | Automatisk omstart, 0—1 1 0 0 =Ramp 4-35
startfunktion 1 = Flygande start

8.4 | Automatisk omstart, 0—1 1 0 0= Nej 4-35
underspanning 1=Ja

8.5 | Automatisk omstart, 0—1 1 0 0= Nej 4-35
Overspanning 1=Ja

8.6 | Automatisk omstart, 0—1 1 0 0= Nej 4-35
Overstrom 1=Ja

8.7 | Automatisk omstart, 0—1 1 0 0= Nej 4-35
referensfel 1=Ja

8.8 | Automatisk omstart efter 0—1 1 0 0= Nej 4-36
for hog/lag temperatur- 1=Ja
fel

Tabell 4.5-1 Specialparametrar, Grupperna 2—S8.
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4.5.2 Beskrivning av parametergrupperna 2—8

2.1 DIAZ2 funktion

1.  Externt fel, slutande kontakt = Felet visas och motorn stannar nar
kontakten stangs.
2:  Externt fel, dppnande kontakt = Felet visas och motorn stannar nar
kontakten dppnas.
3: Korklar Oppen kontakt = ej korklar
stangd kontakt = koérklar
4:  Acc./Ret. Oppen kontakt = Acceleration/Retardationstid 1 vald
val av ramp stangd kontakt = Acceleration/Retardationstid 2 vald
5. Bakat oppen kontakt = Framat Vid programmering av
stangd kontakt = Bakat tva el. fler ingangar blir

riktn. reverserad om en
ingang ar aktiv

6:  Joggingfrekv. stangd kontakt = Jogging frekv. vald som frekv. refer.
7:  Felaterstéllning stangd kontakt = Aterstaller alla fel
8.  Acc./Ret. last stangd kontakt = Stoppar acceleration och retar-

dation tills kontakten 6ppnas

9:  DC-broms kommando stdngd kontakt = | stopplage, fungerar DC-bromsen
tills kontakten 6ppnas, se figur 4.5-1.
DC-bromsstrom stélls in med param.

4. 8.
10: Motor pot.meter upp stangd kontakt = Referensvardet minskar tills
UPPAT kontakten 6ppnas

A

Utgangs-
frekvens

Param. 4. 10
s

t

DIA3
g?gpp UD012K32

a) DIA3 for aktivering av DC-bromsen och
med stoppfunktion = Ramp

A
Utgangs-
frekvens
t
DIA3
Figur 4.5-1 DIA3 som DC-broms- KOR
H 3 . STOPP | UD012K32
kommandoingang:
a ) Stoppléige = ramp, b) DIA3 for aktivering av DC-bromsen och

med stoppfunktion = fritt roterande

b) Stopplédge = fri rotation.
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2.2 DIA3 funktion
Val samma som i 2. 1 férutom:
10: Motor pot.meter upp stangd kontakt = Referensvardet minskar tills
NERAT kontakten dppnas
2.3 U, signalomréde
0 = Signalomrade 0-10 V
1 = Valbart installningsomrade fran minimum (par. 2.4) till maximum (par. 2.5)
2.4 U, eget signalomrade, min./max.
2.5 Med dessa parmetrar kan U, stallas in for valbar ingangssign. inom 0—10 V.
Minimi installning: Stall in U, signalen till minimivarde, valj parameter 2. 4,
tryck pa Enter-tangenten
Maximi instéllning: Stall in U, signalen till maximivarde, valj parameter 2. 5,
tryck pa Enter-tangenten
Obs! Parametervardena kan stallas in endast pa detta satt (ej med pil upp/pil ner
knapparna).
2.6 U, invertering
Parameter 2. 6 = 0, ingen invert.
av analog U, signal
Parameter 2. 6 = 1, invertering
av U,_ingang.
Vacon Plc Tel: +358-201 2121 Fax: +358-201-212 205
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2.7 U, filtertid A
%

Filtrerar bort storningar fran
analog U, ingangssignal.
Lang filtreringstid gor responsen 100% A -

Ofiltrerad signal

langsammare.

Se figur 4.5-2. 63%

t[s]

‘d—b UDO012K15

Figur 4.5-2 U, signalfiltrering.

2.8 l;, signalomréde
0=0—20 mA
1=4—20mA

2 = Special instéllning

2.9 li, eget signalomréde
2.10 min./max.

Med dessa parametrar kan du
stélla in stromomradet var som
helst mellan 0-20 mA.

Minimi installning:

Stall in I, signalen till
minimivarde, valj parameter

2. 9, tryck pa Enter-tangenten
Maximi installning:

Stall in I, signalen till
maximivarde, valj parameter
2. 10, tryck pa Enter-tangenten

Obs! Parametervardena kan
stallas in endast pa detta satt (ej
med pil upp/pil ner knapparna).

2.11 l;, invertering
Parameter 2. 11 = 0, ingen
invertering av | ingang.

Parameter 2. 11 = 1, invertering
av | ingang.
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2.12 I, filtertid N
%
Filtrerar bort storningar fran in- ofi .
. iltrerad signal
kommande analog |, signal.
Lang filtreringstid gor regleringen 100% 1 -
langsammare.
Se figur 4.5-3.
63% - -
t[s]
Figur 4.5-3 Analog ingéng I, L_>Par- 212 UD012K30
filtreringstid.
2.13 DIAS funktion
1: Externt fel, slutande kontakt = Felet visas och motorn stannar nar
kontakten stangs.
2: Externt fel, 6ppnande kontakt = Felet visas och motorn stannar néar
kontakten dppnas.
3: Korklar Oppen kontakt = ej korklar
stangd kontakt = korklar
4: Acc. / Ret. Oppen kontakt = Acceleration/Retardationstid 1 vald
val av ramp stangd kontakt = Acceleration/Retardationstid 2 vald
5: Bakat oppen kontakt = Framat Vid programmering av

Bakat tva el. fler ingangar blir
riktn. reverserad om en
ingang ar aktiv

stangd kontakt

6: Joggingfrekv. stangd kontakt = Jogging frekv. vald som frekv. refer.
7: Felaterstallning stangd kontakt = Aterstaller alla fel
8: Acc./Ret. last stangd kontakt = Stoppar acceleration och retar-

dation tills kontakten éppnas

9: DC-broms kommando stangd kontakt | stopplage, fungerar DC-bromsen tills

kontakten 6ppnas, se figur 4.3-1. DC-
bromsstrom stélls in med param. 4. 8.

2.14 Motor potentiometerns ramptid

Definierar hur snabbt potentiometervardena andras pa elmotorn.
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2.15 Pl-kontroll referenssignal

0 Analog spanningsreferens fran plint 2—3, (potentiometer).
1 Analog stromreferens fran plint 4—5, (transducer).
2 Panelreferens ar installning enligt referenssida (REF).
Referens r2 &r Pl-kontrollreferens, se kapitel 6.
3 Referensvardet andras via digitalingdngarna DIA2 och DIA3.
- kontakten DIA2 stéangd = frekvensreferensen okar
- kontakten DIA3 stédngd = frekvensreferensen minskar
Hastigheten pa referensandringen kan justeras med parameter 2. 3.
4 Samma som 3 men referensvardet ar installt pa minimifrekvens
(par. 1. 1) varje gang frekvensomvandlare stoppas.
Nar vardet pa parameter 1. 5 stélls till 3 eller 4, stalls parametervardet
2. 1 automatiskt om pa 4 och parametervardet 2. 2 stalls
automatiskt in pa 10.

N

.16 Pl-kontrollens ar-varde
.17 Ar-varde, ingang 1
2.18 Ar-varde, ingang 2

N

Med dessa parametrar véljs Pl-kontrollens ar-varde.
2.19 Ar-varde 1, min. skalning

Stéller in minimiskalningspunkten for ar-varde 1. Se figur 4.5-4.
2.20 Ar-varde 1, max. skalning

Stéller in maximiskalningspunkten for ar-varde 1. Se figur 4.5-4.
2.21 Ar-varde 2, min. skalning

Stéller in minimiskalningspunkten for ar-varde 2. Se figur 4.5-4.

2.22 Ar-varde 2, max. skalning

Stéller in maximiskalningspunkten for ar-varde 2. Se figur 4.5-4.
2.23 Invertering av felvarde

Denna parameter tillater dig att invertera felvarde pa Pl-kontrollen.

A
Skalad

ingangssinal[%] Skalad

ingéngssinal[%]
100 -|------==-==-------+ B0 i I A
I I I

I
76,5 |-
(A53mA) |~ T TT T o

Par. 2. 19 = 30%
Par. 2. 20 = 80%

Par. 2. 19 = -30%
Par. 2. 20 = 140%

17,7
| (3,5 mA)
| | |
- Analog- - | | Analog-
o 3 80 100 ingéng [%] _ 30" o 100 140 ingéng [%]
! ¢ > S T —>
3,0 10,0V 0 10,0V
0 6,0 16,0 20,0 mA 0 20,0 mA
4 8,8 16,8 20,0 mA 4 20,0 mA UDO012K34

Figur 4.5-4 Exempel pa hur ar-vérdet kan skalas for Pl-regulatorn.
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2.24 Pl-kontroll, min. grans
2.25 Pl-kontroll, max. gréns

Dessa parametrar bestimmer minmi och maximivarderna pa Pl-controllens
utgang.

Gransvardenas parmetrar: par 1.1 <par. 2. 24 <par. 2. 25.
2.26 Direkt frekvensreferens, plats B

0 Analog spanningsreferens fran plint 2—3, (potentiometer).
1 Analog stromreferens fran plint 4—5, (transducer).
2 Panelreferens ar installning enligt Reference Page (REF).
Referens rl ar plats B referens, se kapitel 6.
3 Referensvardet andras via digitalingdngarna DIA2 och DIA3.
- kontakten DIA2 stéangd = frekvensreferensen okar
- kontakten DIA3 stédngd = frekvensreferensen minskar
Hastigheten pa referensandringen kan justeras med parameter 2. 3.
4 Samma som 3 men referensvardet ar installt pa minimifrekvens
(par. 1. 1) varje gang frekvensomvandlare stoppas.
Nar vardet pa parameter 1. 5 stalls till 3 eller 4, stalls parametervardet
2. 1 automatiskt om pa 4 och parametervardet 2. 2 stalls
automatiskt in pa 10.

2.27 Plats B referensskalning, minimi/maximivéarde

2.28 Gréansvarden: 0 < par. 2. 27 < par. 2. 28 < par. 1. 2.
Om par. 2. 28 = 0 ar skalningen avstangd.
Se figurerna 4.5-5 och 4.5-6.

(Spénningsingang U,, signalomfidng 0—10 V referensplats B)

o A Utgangs-
A .
#é?(%g%g frekvens
_| Max. frekv.par1.2 _ ,Ma,x;fr,ekv; Ba,r,l',z ,,,,,,,,,,,,, '
Par. 2. 28 ! |
I I
I I
I I
I I
! |
: I
| |
| |
| |
Par. 2. 27 '\ Analog- | 3

T Min. frekv. par 1. 1 | ingéng [V] § . Analog-
: > — Min. frekv. par 1. 1 . ingang [V]

0 10 UD012K35 + >

0 10
Figur 4.5-5 Referensskalning. Figur 4.5-6 Referensskalning, par. 2. 15 = 0.
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3.1 Analogutgang, innehall 0 4
Se tabell p& sida 4-10. Ofiltrerad signal
100% 1 -
3.2 Analogutgang, filtertid
. ° . 63% - -
Filtrerar analoga utgangssignalen.
Se figur 4.5-7.
t[s]
Figur 4.5-7 Analog utgangsfiltr. ‘ . 3. ootk
3.3 Analogutgang, invertering
Inverterar analoga utgangssignal: — A
max. utgangssignal = minimivarde utghngs
min. utgdngssignal = maximivarde 20MA gz~~~ -~ - —mmmmmmmm———— =
12mA 4 N .. 777.:L~‘7Param.3.5
!'=50%
0OMAT —~—— -\ "N T -
Param. 3.5
AMA 4= — — — — — — — = ,,,,;\‘,:100%
Figur 4.5-8 Analogutgéngs invert. 1Earamuv 3.5 | Valt (param. 3. 1)
1= 200% | max. signal varde
0mA T } >
0 0.5 10 UD012K17
3.4 Analogutgang, minimum
Definerar minimisignalen till
antingen 0 mA eller 4 mA
(levande nolla).
Se figur 4.5-9.
3.5 Analogutgang, skalning
Instéllningsfaktor fér analog N
utgang. Se figur 4.5-9. Analog
- : U{Q?‘”QS- Param. 3.5 Param. 3.5
Signal Sign. max. varde stom =200% =100%
20MA-|- - - -~~~ - - - ~—~—7-—-—-—-—-—-—-—-—-—--— |
Utgangs fre- | Max. frekvens (p. 1. 2) 3
kvens l
Motorvarvtal | Max. hastigh.(n xf__ /f.) !
Utgangs- 2x et 2mA o e T T bam 3.5
strom 10mA t---Ffom D e ‘ =50%
Motoreffekt |2 X T ot ] !
Motor kraﬂ 2 X PnMot Par.3.4=1 ,‘,“’,:{::""’/‘ :
Motor spann. | 100% X U,y smAT !
DC-link spann. | 1000 V Par3.420 v e it
0mA t I >
0 05 1.0 UD012K18
Figur 4.5-9 Skalning av analogutgang.
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3.6 Digitalutgang, innehall
3.7 Relautgang 1, innehall
3.8 Relautgang 2, innehall
Installningsvéarde Signalforklaring
0 =Ejibruk Fungerar ej
Digitalutgdng DO1 gar 13g eller ett programmerbart rela
(RO1, RO2) aktiveras nér:
1 =Klar Frekvensomvandlaren &r klar att tas i bruk
2 =Kor Frekvensomvandlaren fungerar (motorn gar)
3 =Fel Ett fel har uppstétt
4 = Felet inverterat Ett fel har inte uppstétt
5 = Vacon dverhettn. varning Kylar-temperaturen dverstiger +75°C
6 = Externt fel el. varning Fel eller varning beroende pa parameter 7. 2
7 = Referens fel el. varning Fel eller varning beroende pa parameter 7. 1
- om analoga referensen ar 4—20 mA och signalen <4mA
8 = Varning Alltid om en varning existerar
9 = Reverserad Reverserat kommando har valts
10= Konst.hastighetsval Konst.hastigh. el. jog. hast. har valts via digital ing.
11 = Vid installd hastighet Utgangsfrekvensen har nétt vald referens
12 = Motor regulator aktiverad Overspann.- el. dverstromsregulatorn har aktiverats
13= Overvakn. av utgangsfrekv. 1 Utgangsfrekvensen gar utanfor dvervakningsfrekvensen
Lag grans/ Hog grans (par. 3. 9 och 3. 10)
14 = Overvakn. av utgangsfrekv. 2 Utgangsfrekvensen gar utanfor installd
L&g grans/ Hog grans (par. 3. 11 och 3. 12)
15 = Momentgrans 6vervakning Motormomentet gar utanfor installd
L&g grans/ Hog grans (par. 3. 13 och 3. 14)
16 = Referensgrans dvervakning Aktiverad referens gar utanfor installd
Lag grans/ Hog grans (par. 3. 15 och 3. 16)
17 = Kontroll av extern broms AV/PA-kontroll med programmerbara férdrojningar
(par. 3. 17 och 3. 18)
18 = Kontroll fran 1/0O terminalerna Val av kontrollage med programmerbar tryck-knapp #2
19 = Overvakning av frekvensom- Frekvensomriktarens temperatur har gatt utanfor installd
vandlare temperaturgrans Overvakningsgrans (par. 3. 19 och 3. 20)
20 = Rotation annan an begérd. Motoraxelns rotationsriktning avviker fran begéard riktning
21 = Kontroll av extern broms, AV/PA-kontroll (par. 3. 17 och 3. 18) med utgangen
inverterad funktion aktiverad nar bromsen ar i AV-lage
Tabell 4.5-2 Utgangssignaler via DO1 och utgangsrelderna RO1 och RO2.
3.9 Utgangsfrekvensgrans 1, dvervakningsfunktion
3. 11 Utgangsfrekvensgrans 2, dvervakningsfunktion
0 = Ingen dvervakning
1 = L&g grans overvakning
2 = Hbg grans overvakning
Om utgangsfrekvensen gar under/éver gransen (3. 10, 3. 12) ger denna funktion
ett varningsmeddelande via digitalutgdngen DO1 och via a relautgangen RO1 eller
RO2 beroende pa instéllningarna av parametrarna 3. 6—3. 8.
3.10 Utgangsfrekvensgrans 1, 6vervakningsvarde
3.12 Utgangsfrekvensgrans 2, 6vervakningsvarde
Frekvensvardet 6vervakas med parameter 3. 9 (3. 11).
Se figur 4.5-10.
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3.13 Momentgrans,
overvakningsfunktion
0 = Ingen dvervakning
1 = Laggransovervakning
2 = Hoggransdvervakning

Par3.10{---------- -/~ -------~- -
Om kalkylerat momentvarde un- \
der/6verstiger installning (3. 14)
genererar denna funktion ett var-
ningsmeddelande via digital ut- uooizkis £
gang DO1 och via en relautgang Exempet g
2 i *|21| ROY 21| RO 21| RO
RO1 el. RO2 beroende pa inst. Rl leolrot—  bafrol—"
av parametrarna 3. 6—3. 8. 23| ROT— 23 ROI— 23] Ro1—
Figur 4.5-10 Utgangsfrekvensévervakning.

3.14 Momentgrans, dvervakningsvarde
Det kalkylerade momentvardet 6évervakas med parametern 3. 13.

3.15 Aktiv referensgréns, dvervakningsfunktion
0 = Ingen 6vervakning
1 = Laggransovervakning
2 = Hoggransdvervakning
Om referensvardet under/6verstiger installning (3. 16) genererar denna funktion
ett varningsmeddelande via digital utgdng DO1 och via en relautgang RO1 el. RO2
beroende pa inst. av parametrarna 3. 6—3. 8. Den Gvervakade referensen ar den
aktiva referensen. Den kan vara plats A el. B referens beroende pa DIB6 ingang
eller panelreferens om panelen ar aktiv kontrollplats.

3.16 Aktiv referensgrans, dvervakningsvarde
Frekvensvardet dvervakas med parameter 3. 15.

3.17 Extern broms, AvV-fordrojn.

3.18 Extern broms, PA-férdrojn.
Den externa bromsens funktion kan trimmas till start/stopp-kommandona med den-
na funktion. Se figur 3.5-11.
Kontrollen av den externa bromsen kan programmeras till digitalutgangen DO1 eller
via en av relautgangarna RO1 eller RO2, se parametrarna 3.6—3. 8.

3.19 Frekvensomvandlarens temperatur gransv., 6vervakningsfunktion
0 = Ingen Overvakning
1 = Lagt gransvarde
2 = Hogt gréansvarde
Om referensvardet gar under/éver installd grans (3. 16) genererar denna funktion
en varning via digitalutgang DO1 eller via digitalutgdngarna RO1 eller RO2 beroen-
de pa instéllning av par. 3. 6—3. 8.

3.20 Frekvensomvandlarens temperatur gransv.
Det frekvensvérde som skall 6évervakas i parameter 3. 19.
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e
N P

a)

t,, = Par.3.17

t,, = Par. 3. 18

Extern !
I
I
|

BROMS: AV
PA

T

! Digital- eller
I P

\ relautgang

I

I

DIAL: Kor framat
STOPP

DIA2: Kor bakat
STOPP

t

b)

Extern

ty = Par. 3.17

>

UD012K45

t., = Par. 3. 18

BROMS: AV |
|
PA |

DIAL: START
PULS

Digital- eller
relautgdng

DIA2: STOPP
PULS

|

t

>

Figur 4.5-11 Kontroll av extern broms a) Start/Stopp-val av logik, par. 2. 1 =0, 1 tai 2

Acc./Ret. ramp 1 form
Acc./Ret. ramp 2 form

b) Start/Stopp-val av logik, par. 2. 1 = 3.

Med hjalp av S-kurvor kan accelerations och -retardationsramperna rundas av och

goras mjukare.

Vardet 0 ger en linjar rampform som vid referensandringar resulterar i en omedel-
bar acceleration/retardationstid som direkt motsvarar den tid som stéllts in med pa-

rameter 1. 3/ 1. 4 (4. 3/ 4. 4).

Véardena 0.1—10 s ger en S-for-
mad ramp med mera avrundning
ju langre tid som stélls in. Para-
meter 1. 3/1. 4 (4. 3/4. 4) anger
da accelerationens/retardationens
tidskonstant i mitten av kurvan.
Se figur 4.5-12.

Figur 4.5-12 S-formad acceleration/
retardation.

A
[HZ]

4.1(4.2) It

»
UDO009K20
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4.3
4.4

4.5

4.6

4.7

4.8

4.9

Accelerationstid 2
Retardationstid 2

Dessa varden anger den tid det tar for utgangsfrekvensen att ga fran installd
minimifrekvens (par. 1. 1) till installd maximifrekvens (par. 1. 2). Dessa tider

ger mojlighet att stalla in tva olika accelerations/retardations tider for en applikation.
Installningen kan aktiveras med programmerbar ingang DIA3, se parameter 2. 2.

Bromschopper

0 = Ingen bromschopper
1 = Bromschopper och bromsmotstand installerat
2 = Extern bromschopper

Nar frekvensomvandlaren retarderar motorn matas rotationsenergin fran motorn
tillbaka till det externa bromsmotstandet. Detta gor att frekvensomvandlaren kan
retardera momentbelastningen lika snabbt som den accelererar, om bromsmot-
standet valts i enlighet med specifikationerna. Se separat installationsmanual for
bromsmotstand.

Startfunktion
Ramp:

0 Frekvensomvandlaren startar fran 0 Hz och accelererar till den installda refe-
rens frekvensen inom instélld accelerationstid. (Hogt masstroghetsmoment
eller startfriktion kan fororsaka férlangd accelerationstid).

Flygande start:

1 Frekvensomvandlaren kan startas upp till en roterande motor utan att denna
behover stoppas. Detta gors genom att frekvensomvandlare séker motorns
varvtal med bdrjan fran max. frekvens nedat tills varvtalet &ar funnet. Darefter
accelereras/retarderas motorn enligt instdllda accelerations/retardations pa-
rametrar till installt val.

Anvand denna instéllning om du inte vill, eller kan stanna motorn fore start.
Med flygande start ar det majligt att klara av mindre nétspanningsstorningatr.

Stoppfunktion

Fritt roterande:

0 Motorn stannar fritt roterande utan kontroll fran frekvensomvandlare efter ett
stoppkommando.

Ramp:

1 Motorns hastighet retarderar efter stoppkommando enligt installningen pa re-
tardationsparametrarna sa snabbt som rotationsenergin tillater. Om hog rotati-

onsenergi forekommer rekommenderas ett externt bromsmotstand for snab-
bare retardation.

DC-broms, strom
Definierar den strém som matas in i motorn under DC bromsningen.
DC-broms, tid vid stopp

Definierar om bromsen &r PA eller AV och anger bromstid pd DC-bromsen vid stopp.
DC-bromsens funktion beror pa stoppfunktionen, parameter 4. 7. Se figur 4.5-13.

0 DC-bromsen gj i anvandning
>0 DC-bromsen anvands och dess funktion beror pa stoppfunktionen,
(param. 4. 7), och tiden ar beroende av parametervérdet 4. 9:

Vacon Plc
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Stoppfunktion = 0 (fritt roterande):

Efter stopp kommando stannar motorn fritt roterande utan kontroll fran frek-
vensomvandlaren.

Med DC-injektion kan motorn stannas sa snabbt som mgjligt utan externt
bromsmotstand.

Bromstiden ar anpassad till startfrekvensen for DC-bromsningen. Om frekven-
sen ar >nominella frekvensen pa motorn (par.1.11), bestammer installningen
pa parameter 4.9 bromstiden. Nar frekvensen ar <10% av nominalvardet, ar
bromstiden 10% av instalingen pa parameter 4.9. Se figur 4.5-13.

A A

fut fut

fn fn 4

N Utgangsfrekvens

<
N Motorhastighet

AN
N

N Utgangsfrekvens
N
N .
Motorhastighet
N
DC-broms PA N 0,1 xfn —
N \\ +— DC-broms PA
\ t N t
N

‘ t=1xpar.4.9 t=0,1xpar. 4.9

KOR KOR UDO12K21
STOPP STOPP

Figur 4.5-15 bromstid vid stop = fritt roterande

Stopp-funktion = 1 (ramp):

Efter stoppkommandot, retarderar motorn i férhallande till installningen
pa retardationsparametrarna sa fort som moijligt till hastigheten som angetts
med parameter 4. 10 dar DC-bromsningen startar.

Bromstiden definieras med

parameter 4. 9. fut
Motorhastighet

Utgangsfrekvens
Om hdg rotationsenergi
uppstar rekommenderas
anvandning av externt
bromsmotstand for snab-
bare retardation.

Se figur 4.5-14.

DC-broms PA

O05Hz}--------+ R

: t,
‘ ‘ t=Par.4.9

Figur 4.5-14 DC-bromstid KOR

S STOPP
ndrpar. 4. 7 =1.
4. 10 DC-bromsfrekvens vid ramp stopp
Se figur 4.5-14.
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4. 11 DC-bromstid, vid start

0 DC-broms €] i anvandn. A

. Utgangs-
>0 DC-broms aktiv vid start f,e?(ir;%i

och denna parameter defi-
nierar tiden fére bromsen
frigdrs. Efter att bromsen
frigjorts Okar utgangsfrek-
vensen i enlighet med in-
stallningen pa startfunk-
tionsparameter 4. 6 ochac- t
celerationsparameter (1. 3,
4. 1eller 4. 2, 4. 3), se figur
4.5-15. KOR

STOPP UD012K22
Figur 4.5-15 DC-bromstid vid start.

v

| Par4. 11,
—

4.12 Jogginghastighet

Parametervardet definierar den valda jogginghastigheten via digitalingdng DIA3
som kan programmeras for Jogginghastighet. Se parameter 2. 2.

5.1 Forbjudet frekvensomréade lagt/
5.2 hogt gransvarde
5.3 | en del system kan det vara ndd- N
5.4 vandigt att undvika vissa frekven- Utgéngs-
. frekvens [Hz]
5.5 ser pga mekaniskaresonansprob-
5.6 lem. Med dessa parametrarardet | |
mdjligt att ge granser for "hoppa 1
over" ett omrade mellan 0 Hz och -
120 Hz/500 Hz. Noggrannheten - >
pa denna instéllning &r 0.1 Hz. | |
Se figur 4.5-16. ! !
51 | 5.2
5.3 | 5.4
55 | 5.6
; ; Frekvens-
Figure 4.5-16 Exampel pa olampligt : : referens [l
frekvensomréade. UDO12K33
6.1 Motor kontrollage
0 = Frekvens kontroll: I/O terminalen och panelreferenserna ar frekvensre-
ferenser och frekvensomvandlaren kontrollerar ut-
gangsreferensen (utgangsfrekvens 0.01 Hz)
1 = Hastighetskontroll: I/0 terminal och panelreferenserna ar hastighetsre-
ferenser och frekvensomvandlaren kontrollerar
motorhastigheten (noggrannhet + 0,5%).
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6.2 Kopplingsfrekvens
Motorbullret kan minimeras genom anvanding av hog frekvens. Nar man hojer kopp-
lingsfrekvensen reduceras belastbarheten pa omriktaren.
Fore byte av kopplingsfrekvensen fran fabriksinstallningen 10 kHz (3.6 kHz >30
kW) kontrollera tillaten belastning fran kurvan i figur 5.2-3 i kapitel 5.2 i Anvandarma-
nualen.
6.3 Faltféorsvagningspunkt
6. 4 Spéanning vid faltférsvagningspunkten
Faltforsvagningspunkten ar utgangsfrekvensen dar utgangsspanningen nar det ins-
tallda maximalvardet (par. 6. 4). Ovanfor den frekvensen forblir utgangsspanningen
vid det maximalt installda vardet.
Under faltférsvagningspunkten beror utgdngsspanningen pa installningen hos
U/f kurvans parametrar 1. 8, 1. 9, 6. 5, 6. 6 och 6. 7. Se figur 4.5-17.
Nar parametrarna 1. 10 och 1. 11, nominell sp&nning och nominell motorfrekvens,
stélls in, stalls aven parametrarna 6. 3 och 6. 4 automatiskt om till dverensstamman-
de varden. Om du behover skilda varden pa faltforsvagningspunkten och maximal
utgdngsspanning, andra dessa parametrar efter installningen av parametrarna
1.10 och 1. 11.
6.5 U/f kurva, mittpunktsfrekvens
Om programmerbar U/f kurva har stéllts in med parameter 1. 8 kan mittpunkts-
frekvensen definieras skilt. Se figur 4.5-17.
6.6 U/f kurvan, mittpunktsspanning
Om programmerbar U/f kurva har stéllts in med parameter 1. 8 kan kurvans
mittpunktsspanning definieras skilt. Se figur 4.5-17.
6.7 Utgangsspanning vid nollfrekvens
Om programmerbar U/f kurva har stéllts in med parameter 1. 8 kan kurvans
nollfrekvensspanning definieras skilt. Se figur 4.5-17.
A UV]
6
Par 6. 4 Gfo!dinS‘-f motoms ' Faltforsvagnings-
nominella spanning : punkt
Par. 6. 6 |
(Gr.inst. 1 |
10,0%) : Grundinst.: motorns
Par. 6. 7 1 ; nominella frekvens f[Hz]
(Gr. inst. " ! >
1,3%) Par. 6.5 Par. 6. 3
(Gr.inst. 5,0 Hz) UD012K08
Figur 4.5-17 Programmerbar U/f kurva.
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Overspéanningsregulator
Underspéanningsregulator

oo
© ©

Dessa parametrar gor det maijligt att stdnga av 6ver- och underspéanningsregulato-
rerna. Detta kan vara anvandbart t.ex. nér natspanningen varierar mer an -15%—
+10% och applikationen inte tolererar att under-/6verspanningsregulatorerna styr
motorfrekvensen enligt variationerna.

Under/6verspanningsfel kan uppkomma nar regulatorerna ar bortkopplade.

7.1 Atgéard pa referensfel

0 = Ingen respons

1 = Varning

2 = Fel, stopp enligt par. 4. 7 efter fel

3 = Fel, alltid stopp fritt roterande vid fel

En varning eller ett fel genereras om 4—20 mA referenssignal anvands och
signalen understiger 4 mA. Informationen kan ocksa programmeras till digital utgang
DO1 och till relautgangarna RO1 och RO2.

7.2 Atgard pé externt fel
0 = Ingen respons
1 = Varning
2 = Fel, stopp enligt par. 4. 7 efter fel
3 = Fel, alltid stopp fritt roterande vid fel

En varning eller ett fel genereras av den externa felsignalen fran digitalingang DIAS.
Informationen kan ocksa programmeras till digital utgdng DO1 och till re-
lautgdngarna RO1 och RO2.

7.3 Fasdvervakning pa motorutgang

0 = Ingen atgard
2 = Varning

FasOvervakningen pa motorutgangen 6vervakar att det flyter en ungefar lika stor
strom i alla motorfaser. Denna parameter gor det mgjligt att stinga av funktionen.

7.4 Jordfelsévervakning

0 = Ingen atgard
2 = Varning

Jordfelsdvervakning dvervakar att summastrémmen i motorfaserna ar lika med
noll. Denna parameter gor det mojligt att stanga av funktionen. Overstromsskyddet
fungerar alltid och skyddar omriktaren mot jordfel med héga strommar.

Parametrarna 7. 5—7. 9, Termiskt motorskydd
Allmént

Det termiska motorskyddet anvands for att skydda motorn mot éverhettning. Vacon CX/CXL/
CXS kan ge ut en hégre strom an motorns nominella. Om belastningen kraver denna hdga
strom finns det risk att motorn 6verbelastas termiskt. Detta galler speciellt vid laga frekvenser
eftersom motorflaktens kyleffekt ar nedsatt och motorns belastbarhet dérigenom &ar lagre. Om
motorn ar utrustad med en extern kylflakt &r minskningen av belastbarheten vid laga
frekvenser liten.
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Det termiska motorskyddet ar baserad pa en
matematisk modell och det anvénder
omriktarens utstrom for att bestimma motorns
belastning. Nar spanningen kopplas pa till
omriktaren anvands kylflansens temperatur fér
att bestimma motor-modellens starttemperatur.
| berédkningarna antas darefter aft
omgivningstemperaturen &r 40°C.

Det termiska motorskyddet ar parametrerbart.
Den termiska strommen I+ anger den belstnings-
strom 6ver vilken motorn anses vara 6verbelas-

Vid utgdngsstrommen | nar motorns uppvarm-
ning det nominella vardet (100 %). Uppvarmnin-
gen andras kvadratiskt i forhallande till
strommen. Med en utgdende strom pa 75% av
|, n&r motorn en uppvarmningsprocent p& 56%
och med en strém pa 120% av |, skulle motorn
f& en uppvarm-ning p& 144%. Det termiska
motorskyddet trippar omriktaren (se parameter
7.5) nar den beraknade uppvarmningen nar
105%. Hur snabbt uppvarmningen sker anges
med en tidskonstant i parameter 7.8. Ju storre

motorn &ar desto langre tar det att na
sluttemperaturen och desto langre &r tids-
konstanten.

tad. Denna strémgrans ar egentligen en funktion
av utfrekvensen. Kurvan som denna foljer kan
stéllas in med parametrarna 7.6, 7.7 och 7.9, se
figur 4.5-18. Parametrarna far sina utgangsvar-
den fran parametrarna for motorns méarkdata.

Motorns beraknade uppvarmning kan foljas fran
omriktarens display. Se tabellen éver data som
kan 6vervakas (Anvandarmanualen, tabell 7.3-1).

VARNING! Den matematiska modellen skyddar inte motorn om motorns kylning &r
nedsatt pga att luftflédet &r blockerat eller om motorn & dammig eller smutsig.

7.5 Termiskt motorskydd

Funktion:
0 = Eji bruk
1 = Varning
2 = Fel

Fel och varning ger samma felkod pa displayen. Om fel &r valt kommer omriktaren
att stoppa och aktivera felkretsen.

Om skyddet deaktiveras, parametern stalls till 0, kommer den berdknade uppvarm-
ningen av motorn att nollstallas.

7.6 Termiskt motorskydd, strémgréans efter brytpunkten

Ett stromvérde inom omrédet 50.0—150.0%x |, kan stéllas in.
Parametern anger vardet pa den termiska stromgrans som anvands vid frekvenser

hogre an brytpunkten i stromkurvan. Se figur 4.5-18.

Vérdet anges i procent av motorns markstrém, som anges med parameter 1.13,
alltsd inte i procent av omriktarens nominella strom.

Med motorns nominella strom avses den strom som motorn kontinuerligt kan belas-
tas med vid direktdrift utan att bli 6verhettad.

Om vardet pa parameter 1.13 andras blir vardet pa denna parameter automatiskt
satt till sin fabriksinstéllninng.

Andringar i denna parameters instéllning (eller parameter 1.13) paverkar inte den
maximala utgangsstrommen fran omriktaren. Parameter 1.7 bestammer ensam den
maximala utgangsstrommen.
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7.7

7.8

Figur 4.5-18 Instélining av motorns
belastbarhet.

Strém-
grans
par. 1.7

Par.7.6{——— — — — — — — 7

Par. 7.7 1

Omrade med dverlast

UMCH7_91

Termiskt motorskydd, stréom vid nollfrekvens

Ett stromvarde inom omradet 50.0—150.0% X lymotor Kan stallas in.

Parametern anger vardet pa den termiska stromgrans som anvands vid nollfrek-

vens. Se figur 4.5-18.

Parameterns fabriksinstallnig ar baserad pa en motor som saknar extern kylflakt.
Om en extern flakt anvands kan parameterns varde sattas till 90% (eller t.o.m.

hogre).

Véardet anges i procent av motorns mark-
strom, som anges med parameter 1.13,
alltsd inte i procent av omriktarens
nominella strdom. Med motorns nominella
strom avses den strdm som motorn
kontinuerligt kan belastas med vid direktdrift
utan att bli dverhettad.

Termiskt motorskydd, tidskonstant

Om vardet pa parameter 1.13 &andras blir
vardet pa denna parameter automatiskt satt
till fabriksinstallninng.

Andringar i denna parameters installning (el-
ler parameter 1.13) paverkar inte den maxi-
mala utgangsstrommen fran omriktaren. Pa-
rameter 1.7 bestammer ensam den maxi-
mala utgangsstrommen.

Tidskonstantens varde kan stéllas in mellan 0.5—300 min.

Parametern anger motorns termiska tidskonstant. Normalt galler att ju stérre mo-
tor desto langre tidskonstant. Tidskonstanten anger den tid som behévs fér motorn
att uppna en uppvarmning pa 63% av slutvardet.

Motorns termiska tidskonstant &r specifik for
varje motordesign och varierar darfor ocksa
mellan olika motortillverkare.

Parameterns fabriksinstallning beraknas pa
basen av de motorméarkdata som ges med
parameterna 1.12 och 1.13. Om nagon av
dessa parametrar andras kommer ocksa
vardet pa denna parameter att andras.

Om motorns tg tid ar kdnd (anges ofta av
motortillverkaren) kan motorns tidskonstant

stallas in pa basen av denna tid. Som
tumregel géaller att motorns tidskonstant i
minuter motsvarar 2 X tg (t5 i sekunder ar
den tid som motorn utan risk kan kéras med
en strom pa 6 x nominell strom). Om
omriktaren ar i stopp-lage ar tidskonstanten
internt okad till tre ganger parametervardet
eftersom avsvalningen da endast sker
genom konvektion.
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7.9 Termiskt motorskydd, frekvens vid brytpunkten

Frekvensen kan stéllas in mellan 10 och 500 Hz.

Parametern anger vid vilken frekvens brytpunkten i motorns termiska stromgrans
ligger. Vid frekvenser 6éver denna brytpunkt antas motorns belastbarhet vara kons-
tant. Se figur 4.5-18.

Fabriksinstallningen ar baserad p& de motorméarkdata som angetts med parameter
1.11. Vardet ar 35Hz fér en 50 Hz motor och 42 Hz fér en 60 Hz motor. Generell
sett ar vardet 70% av motorns frekvens vid faltférsvagningspunkten (parameter

6.3). Om nagon av dessa parametrar andras kommer ocksa vardet pa denna pa-
rameter att andras.

A Motor temperatur

......

105%

Motor " I ‘‘‘‘‘‘
strém L £ . | o Utlésning/varning
| /1 . H H & par. 7.5
e i . 1/
lf # . .
—— ) %)
: Tid konstant T
----- ' _ 2 -UT ,
Motor temperatur © = (I/IT)* x (1-e™") Tid
*) Andras med motorstorlek och
kan justeras med parameter 7. 8 UMCH?_92

Figur 4.5-19 Berédkning av motorns uppvarmning.

Parametrarna 7. 10 - 7. 13, Fastlasningsskydd
Allmant

Motorns fastasningskydd anvands for att skydda motorn vid snabba 6verbelastningsituationer
som t.ex. en fastlast motor. Reaktionstiden kan goras kortare &n i motorns termiska skydd.
En fastlasningssituation ar definerad med tva parameterar, 7.11 Fastlasningsstrom samt
7.13 Fastlasningsfrekvens. Om strommen ar hogre och frekvensen ar lagre an respektive
installd grans anses motorn vara fastlas. Det finns egentligen ingen koppling till motoraxelns
rotation utan fastlasningsskyddet ar egentligen ett slags 6verstromsskydd.

7.10 Fastlasningsskydd

Funktion:
0 = Ejibruk
1 = Varning
2 = Fel

Fel och varning ger samma felkod pa displayen. Om fel ar valt kommer omriktaren
att stoppa och aktivera felkretsen. Om skyddet deaktiveras, parametern stalls till
0, kommer raknaren av fastlasningtiden att nollstallas.
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7.11 Fastlasningsskydd, stromgrans

Ett stromvarde inom omradet 0.0
—200.0% x | ... kan stallas in.
For att motorn skall anses vara
fastlast maste motorstrommen lig-
ga 6ver denna grans. Se figur 4.5-
20. Vardet anges i procent av mo-
torns markstrom vilken kan anges
med parameter 1.13. Om vardet
pa parameter 1.13 andras blir var-
det pa denna parameter automa-
tiskt satt till fabriksinstélininng.

Figur 4.5-20 Instéllning av fastlas-
ningskarakteristika.

7.12 Fastlasningsskydd, tidgrans

En tidsgrans mellan 2.0—120 s
kan stallas in. Detta ar den maxi-
malt tillatna tiden som motor tillats
vara fastlast. En intern Upp/Ner
raknare raknar fastlasningstiden.
Se figur 4.5-21. Om fastlasningsti-
den gar 6ver denna tidsgrans
trippar fastlasningsskyddet omrik-
taren (se parameter 7.10)

7.13 Fastlasningsskydd, maximal
frekvens

Frekvensen kan stallas in mellan
1—f__ (parameter 1.2). Utfrek-
vensen maste ligga under denna
gréns for att motorn skall anses
vara fastlast. Se figur 4.5-20.

Figur 4.5-21 Overvakning av fastlas-
ningstid.

Parametrarna 7. 14 - 7. 17, Underlastskydd

Allmant

Omrade med
Fastlast motor

Par. 7. 11

f

»
>

Par. 7. 13 uwmch7_11

A Fastl&sningstid raknare

Utlésningsomrade

Par. 7.12 +

\

Utlésning/varning
par. 7. 10

Fastlast -
Ej fastlz‘élstJ L

UMCH7_12

Avsikten med underlastskyddet ar att 6vervaka att det finns belastning pa motorn nar omrikta-
ren kors. Om motorn forlorar sin last kan det vara en indikation pa att det ar ndgonting fel i
processen, t.ex. en brusten rem eller en torr pump.

Motorns underlastskydd kan stéllas in i form av
en underlastkurva med parametrarna 7.15 och
7.16. Underlastkurvan &r en kvadratisk kurva
mellan faltférsvagningspunkten och nollfrek-
vens. Funktionen &r inte aktiverad under 5 Hz
(under-lastraknaren halls fryst). Se figur 4.5-22.

Momentgranserna som anvands for att definera
underlastkurvan anges som procentvarden av
motorns nominella moment. Motorns markdata,
nominell strom parameter 1.13, och omriktarens
nominella strém lct anvands for att berdkna
skalningsfaktorn fér det interna momentvardet.
Om en annan an nominell motor anvands
minskar momentberdkningens noggrannhet.
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7.14 Underlastsskydd

Funktion:
0 =Eji bruk
1 = Varning
2 = Fel

Fel och varning ger samma felkod pa displayen. Om fel ar valt kommer omriktaren
att stoppa och aktivera felkretsen.

Om skyddet deaktiveras, parametern stélls till 0, kommer raknaren av underlasttiden
att nollstallas.

7.15 Underlastskydd, last vid faltférsvagningspunkten

Ett momentvarde inom omradet N
20.0—150.0% X Tnmotor kan stal- Moment
las in.

Parametern anger minsta tillatna
moment vid utgansfrekvenser
over faltférsvagningspunkten.
Se figur 4.5-22.

Om vardet pa parameter 1.13
andras blir vardet pa denna para- Par. 7. 16
meter automatiskt satt till sin fab-

Par.7.15 |-~~~ - -~~~ -

S Underlastomrade
riksinstallninng. } f
|
Figur 4.5-22 Instéllning av minimi- 1 ‘ >
5 Hz UMCH7_15
last. Faltférvagningspunkt
par. 6. 3

7.16 Underlastskydd, last vid nollfrekvens

Ett momentvarde inom omradet 10.0—150.0% X Tpymotor Kan stallas in.

Parametern anger minsta tillatna moment vid nollfrekvens. Se figur 4.5-22. Om
vardet pa parameter 1.13 andras blir vardet pa denna parameter automatiskt satt
till sin fabriksinstallninng.

7.17 Underlastskydd, underlasttid

Ett tidvarde inom omradet 2.0—
600.0 s kan stéllas in.kan stallas A Underlasttid réaknare
in. Denna parameter anger langs-
ta mojliga varaktighet av en un- Utlésningsomrade
derlastsituation. Underlastskyd-
dets funktion baserar sig pa en
upp/ner-réknare som beréknar to-
tala underlasttiden, se bild 4.5-23.
Om réknarens varde overstiger
med denna parameter instéllt var-
de fungerar skyddet pa det satt
som bestdmmes av parameter
7.14. Raknaren nollas nar omrik-
taren stoppas.
Figur 4.5-23 Instélining av miminum e L]

lastvérde.

Par. 7. 17

: Utlésning/varning
| par. 7.14

UMCH7_17

Tid
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Automatisk omstart, antal forsok
Automatisk omstart, forsokstid

© ®
N P

Den automatiska aterstarten kvitterar felet och startar motorn efter, de med
parametrarna 8.4-8.8 valda felutldsningarna. Startfunktionen vid aterstarten
bestdmmes med parameter 8.3.

A
Antal férsoker under
tident= tforsok

torsok torsok |

f ‘

a4

Par.8.1=3
tforsok = Par. 8. 2

t

»
»

KOR | UD012K25
STOPP _ _ _ o _______

Figur 4.5-24 Automatisk omstart.

Parameter 8. 1 faststéller antalet automatiska omstarter som kan genomféras un-
der férsokstiden som stéllts in med parameter 8. 2.

Tiderakningen borjar fran forsta omstarten. Om antalet omstarter ej éverstiger ins-
tallningsvardet pa parameter 8.1 under forsokstiden nollstélls rakningen efter att
tiden gatt ut och rakningen startas pa nytt vid nasta fel.

8.3 Automatisk omstart, startfunktion

Parametern definerar startfuktionen efter omstart:
0 = Start med ramp
1 = Flygande start, se parameter 4. 6.

8.4 Automatisk omstart, underspénning
0 = Ingen automatisk omstart efter underspanningsfel

1 = Automatisk omstart efter underspanningsfel, atergar till normallage
(DC-kretsens spanning atergar till normal niva)

8.5 Automatisk omstart, dverspanning
0 = Ingen automatisk omstart efter dverspanningsfel

1 = Automatisk omstart efter Gverspanningsfel, atergar till normallage
(DC-kretsens spanning atergar till normal niva)

8.6 Automatisk omstart, 6verstrom
0 = Ingen automatisk omstart efter dverstromsfel
1 = Automatisk omstart efter dverstromsfel

8.7 Automatisk omstart, referensfel
0 = Ingen automatisk omstart efter referensfel

1 = Automatisk omstart efter analog stromreferens signal (4—20 mA)
atergar till norrnallage (>4 mA)
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8.8

Automatisk omstart efter hog/lag temperaturfel

0 = Ingen automatisk omstart efter temperaturfel

1 = Automatisk omstart efter temperaturférandring atergar till normal-
nivd mellan -10°C—+75°C.

4.6 Monitorerbara data

Pl-kontrollapplikationen har extra tillbehér for monitoring (V20 - V23). Se tabell 4.6-1

Data Data Enhet Beskrivning
nummer | namn
V1 Utgangsfrekvens Hz Frekvens till motorn
V2 Motor hastighet rpm Kalkylerad motorhastighet
V3 Motor strom A Uppmatt motorstrom
V4 Motor moment % Kalkylerat moment/nominellt moment av enheten
V5 Motor power % Kalkylerad kraft/nominell kraft av enheten
V6 Motor spanning \% Kalkylerad motorspanning
V7 Natspanning \% Uppmatt natspénning
V8 Temperatur °C Temperatur of the heat sink
V9 Antal dagar i bruk DD.dd | Antal dagar 1), ingen aterstallning
V10 Antal timmar, HH.hh | Antal timmar 2), kan aterstéllas med programmer-
"trippmatare" bar tangent #3
Vil MW-timmar MWh Totala antalet MW-timmar, ingen aterstallning
V12 MW-timmar, MWh MW-timmar, kan aterstallas med programmer-
"trippmatare" bar tangent #4
V13 Spanning/analogingang \% Spéanning vid plint Uj,+ (plint. #2)
Vi4 Strém/analogingang mA Strom vid plintarna l;,+ och li,- (plint. #4, #5)
V15 Digitalingang status, gr. A
V16 Digitalingang status, gr. B
V17 Digital and relautgang
status
V18 Kontrollprogram Kontroll av programmets versionnummer
V19 Enhetens nominalla kraft kW Visar storleken pa enhetens kraft
v20 PI-kontroll referens % Procent av maximireferens
V21 Pl-kontroll aktuella varde % Procent av maximalt aktuellt varde
V22 PI-kontroll felvarde % Procent av maximalt felvarde
V23 Pl-kontroll utgang Hz
V24 Motorns uppvarmning % 100% = Motorns temperatur har stigit till nominell
temperatur
Table 4.6-1 Monitorerbara vérden 9 DD = hela dagar, dd = desimaldel av dag
2 HH = hela timmar, hh = desimaldel av timmar
Vacon Plc Tel: +358-201 2121 Fax: +358-201-212 205
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4.7 Panelreferens

Pl-kontrollapplikationen har extra referenser (r2) for Pl-kontrollen pa panelens referenssida.
Se tabell 4.7-1.

Refrens referens omfang | steg funktion
nummer namn
rl Frekvens- f.—f . 10.01Hz | Referens for panelkontroll och
referens I/0 terminal plats B refrens.
r2 Pl-kontroll- 0—100% | 0.1% Refrens fér Pl-kontroll
referens

Figur 4.7-1 Panelreferens.

Anteckningar:

Vacon Plc Tel: +358-201 2121 Fax: +358-201-212 205
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Konstanthastighetsapplikation

Vacon

3.1 Allméant
Konstanthastighetsapplikationen kan an-
vandas i applikationer dar en konstant has-
tighet ar nédvandig. Totalt kan 9 olika hastig-
heter inprogrammeras: en grundhastighet, 7
fasta hastigheter och en for jogging
hastighet. De olika hastigeterna véljs med
digital-signalerna DIB4, DIB5 och DIB6.
Digitalingang DIA3 anvands for att valja
jogginghastigheten.

1.2 Kontroll 1/O

Grundhastighetsreferensen kan vara
antingen spannings- eller stromsignal via de
analoga ingangarna (2/3 eller 4/5). Den
lediga analoga ingadngen kan programmeras
for andra andamal.

Alla utgangar ar progarmmerbara.

Referens
potentiometer Plint Signal Forklaring
— +10V,¢; | Referensutgang Spénning till ref. potentiometer osv.
| Uint Analogingang, Grundreferens (programmerbar),
- spéanning signalomradet ar 0-10 V DC
I 3 | GND 1/0 jord Jord for mandveringreferens
Grundreferens 4 | lipt Analogingang, Grundreferens (programmerbar),
(optional) — 5 | lj»- strém signalomradet ar 0(4)-20 mA
e 6 | +24V Utgdngmangverspanning |Hjalpspanning, max. 0.1 A
| |_ — 7 | GND 1/O jord Jord for mandveringreferens
| ~ . ___1 8| DAL Start framat Kontakt sluten = Start framat
il (programmerbar)
I ~ _| ___| 9| DAz Start bakat Kontakt sluten = Start bakat
| (programmerbar)
| r I 10 | DIAS Fel kvittering Kontakt 6ppen = ingen funktion
|_ (programmerbar) Kontakt sluten = felaterst.

—1 11 | CMA Gemensam for DIA1—DIA3| Anslut till GND eller +24V
T 12 | +24V Utgang manoverpsanning | Hjalpspanning (samma som #6)
| - |— — 13 | GND 1/0 jord Jord fér mandveringreferens
i —_ _| — —14 | DIB4 Konstanthastighets val 1 val 1 val 2 val 3
| | 0 0 0 grundhast.
| ~— . ___115 | DIB5 Konstanthastighetsl val 2 | 1 0 0 hast. 1
| _:' 0 1 0  hast. 2
| — _ _|_ _]|16 | DIB6 Konstanthastighets val 3 |- - - ---
| |_ 1 1 1  hast.7
| =117 | CMB Gemensam for DIB4—DIB6| Anslut till GND eller +24V
| |/ 18 | loutt Analogutgang Programmerbar (par. 3. 1)

[ READY | 19 | lour- Utgangsfrekvens signalomradet 0—20 mA/R, max 500 Q
= —@— — ] 20 | bo1 Digitalutgang Programmerbar (par. 3. 6)
| | READY-signal Oppen kollektor, <50 mA, U<=48 V DC
21 | RO1 Relautgang 1 Programmerbar (par. 3.7)
:_ RUN L % [roz W RUN
—X%— — — 423 | rRo1__
EAULT 24 | RO2 7 Relautgang 2 Programmerbar (par. 3.8)
220 — T T T 25 | RO2 FAULT
VAC — — —B— —{26 [ RO2 |—
Figur 3.2-1 1/O konfigurations exempel pa flerhastighetskontroll-
applikationen.
Vacon Plc Tel: +358-201 2121 Fax: +358-201-212 205
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3.3 Kontrollsignallogik

PARAMETRAR 1
—|{ 1.5 Val av referens
1. 6 Kryphastighet
1. 17 Konstanthastighet 1 — I
1. 18 Konstanthastighet 2
1. 19 Konstanthastighet 3
1. 20 Konstanthastighet 4 2
1. 21 Konstanthastighet 5| |
1. 22 Konstanthastighet 6/— |
1. 23 Konstanthastighet 7 i
PROGRAMMERBAR
TRYCKKNAPP 2
Intern
@——o\\ Ext. analog referens P frekvensreferens
@ (Grundreferens) = -~ |
— N\
| — |
DIB4 - |
® Konstanthastighetsval 1 | Intern .
DI(I;S Konstanthastighetsval 2 B | felnollst lining
DIB6 i {
® Konstanthastighetsval 3 D : >1 —p
Kryphastighetsval (programmerbar)
D§3 Felnollst lining (programmerbar) P Isnttaerwétop
DIA1 —
® Start fram Programmerbar P Ir?kttenm S ndrin
DIA2| start bak t start/stopp- och — 9 9
@ riktningslogik —
—-—- =kontrdlf rhindelse
=signaff rbindelse UD012K03
Figur 3.3-1 Lokal/fjdrrkontrollapplikationens kontrollsignallogik.
Brytarldgena visas enligt fabriksinstallningen.
Vacon Plc Tel: +358-201 2121 Fax: +358-201-212 205
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3.4 Parametergrupp 1
3.4.1 Parametertabell
Kod | Parameter Omrade Steg | Forinst. Kund | Forklaring Sida
1.1 | Minimifrekvens 0—fmax 1Hz OHz 3-5
1.2 | Maximifrekvens fmin-120/500 Hz | 1 Hz 50 Hz *) 3-5
1.3 | Accelerationstid 0,1—3000,0s [ 0,1s 3,0s Tid mellan foin (1. 1) fhax (1. 2) 3-5
1.4 | Retardationstid 0,1—3000,0s |0,1s 3,0s Tid mellan frax (1. 2) fin (1. 1) 3-5
1.5 | Valavgrundreferens 0—1 1 0 0 = Analog ingang Uj, (term. 2) 3-5
@ 1= Analog ingéng li, (term. 4)
1.6 | Jogginghastighet fmin —fmax (0,1 Hz 5,0 Hz 3-5
1.1) (1.2)
1.7 | Stréomgréans 0,1—25xI,ecx |0, A [1.5X I cx Utgangsstromgrans (A) 3-5
1.8 | Ulfforhallande @ 0—2 1 0 0 = Linjart 3-6
1 = Kvadratiskt
2 = Programmerbart
1.9 | U/foptimering @ 0—1 1 0 0 =Ingen optimering 3-7
1 = Autom. maxim. av mom.
1.10| Motorns nomi- @ 180—690 V 1V 230V Vacon CX/CXL/CXS2 3-7
nella spanning 400V Vacon CX/CXL/CXS4
500V Vacon CX/CXL/CXS5
690V Vacon CX6
1.11| Motorns nomi- @ 30—500Hz |1Hz | 50Hz f, frdn motorns 3-7
nella frekvens markskylt
1.12| Motorns nomi- @ 1—20000 rpm |1 rpm | 1420 rpm n, frdn motorns 3-7
nella hastighet **) markskylt
1.13| Motorns nomi- @ 25x%Ihex  |0,1A In cx I, fr&n motorns 3-7
nella strom (In mor) markskylt
1.14| Natspanning @ 208—240 230V Vacon CX/CXL/CXS2 37
380—400 400V Vacon CX/CXL/CXS4
380—500 500V Vacon CX/CXL/CXS5
525—690 690V Vacon CX6
1.15| Overtackning av 0—1 1 0 Parametrarnas synlighet: 3-7
parametrar 0 = alla parametergrupper synliga
1 =endast grupp 1 synlig
1.16| Parameterlas 0—1 1 0 Forhindrar andringar av para- 3-7
metrar: 0 = &ndringar tillitna
1 = andringar ej tillatna
Mark! = Parameterns varde kan andras *) Om 1. 2 >motorns nominella frekvens bor

endast nar frekvensomvandlaren

ar stoppad.

lampligheten kontrolleras med avseende pa
motor och anvandning.

**) Forinstallning enligt en fyrpolig motors

nominella varden.

Tabell 3.4-1 Grupp 1 grundparametrar. (fortsétning)
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Kod | Parameter Omrade Steg | Forinst. Kund | Forklaring Sida
1. 17 | Konstanthastighets- fmin —fmax | 0,1 Hz |10,0Hz 3-7
referens 1 (1.1) (1.2

1. 18 | Konstanthastighets- fmin —fmax | 0,1 Hz |15,0Hz 3-7
referens 2 1.1) (1.2

1. 19 | Konstanthastighets- fmin —fmax | 0,1 Hz |20,0Hz 3-7
referens 3 (1.1) (1.2

1. 20 | Konstanthastighets- fomin —fmax | 0,1 Hz | 25,0Hz 3-7
referens 4 (1.1) (1.2

1. 21 | Konstanthastighets- fmin —fmax | 0,1 Hz | 30,0 HHz 3-7
referens 5 1.1) (1.2

1. 22 | Konstanthastighets- fmin —fmax | 0,1 Hz | 40,0 HHz 3-7
referens 6 (1.1) (1.2

1. 23 | Konstanthastighets- fmin —fmax | 0,1 Hz | 50,0 Hz 3-7
referens 7 (1.1) (1.2

Tabell 3.4-1 Grupp 1 parametrar.

3.4.2 Beskrivning av parametergrupp 1

1.1, 1. 2 Minimi/maximi frekvens

Bestammer frekvensgranserna for frekvensomvandlaren.

Parametrarnas 1.1 och 1.2 forinstéllda maximivarde ar 120 Hz. Genom att, i Stopp-
lage (RUN-indikering lyser ej), séatta parameterns 1.2 varde till 120 Hz andras
parametrarnas 1.1 och 1.2 maximivarde till 500 Hz. Samtidigt andras
frekvensreferensensskalning, fran panelen, fran 0,01 Hz till 0,1 Hz.

Andring av maximivardet tillbaka frdn 500 Hz till 120 Hz sker genom att séatta
parametern 1.2 till 119 Hz, i Stopp-lage.

1.3, 1. 4 Accelerationstid 1, retardationstid 1

Med dessa parametrar valjs tiden for att andra utgangsfrekvensen fran
minimifrekvensen (par 1.1) till maximifrekvensen (par 1.2) och tvartom.
Accelerations/retardationstiden kan minskas med den lediga analogingangen, se
parametrar 2. 18 och 2. 19.

1.5 Val av grundreferens

0:  Analog spanningsreferens fran plint 2—3, t.ex. en potentiometer
1:  Analog referensstrom fran plint 4—5, t.ex. en transducer.

1.6 Jogginghastighet

Parametervardet definierar den valda jogginghastigheten. Digitalingdng DIA3
kan programmeras fér Jogginghastighet. Se parameter 2. 2.

Parametervardet begransas automatiskt mellan maximi- och minimifrekvens
(par. 1.1, 1. 2)

1.7 Stromgrans

Parametern bestammer frekvensomvandlarens hdgsta tillfalliga utstrom.
Stromgransen kan reduceras med den lediga analogingangen, se par. 2. 18 och
2. 19.

+358-201 2121 Fax:
+358-40-8371 150 E-mail:

+358-201-212 205
vacon@vacon.com
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1.8 U/f forhallande
Linjart: Motorspanningen vaxer linjart med frekvensen fran 0 Hz till motorns
0 nominella frekvens (par. 6. 3). Darvid & motorspanningen lika med
nominella spanningen. Se bild 3.4-1.
Linjart U/f-forhallande skall anvandas for applikationer med konstant
moment.
Denna forinstallning skall anvdndas om ingen sarskild orsak till
annat foreligger.
Kvadratiskt: Motorspadnningen vaxer enligt en kvadratisk kurva med véxande
1 frekvensvarde fran 0 Hz till motorns nominella frekvens (par. 6. 3). Dar-
vid ar motorspénningen lika med nominella spanningen. Se bild 3.4-1.
Motorn &r undermagnetiserad vid frekvenser lagre an nominella
frekvensen. Den ger ett lagre moment &n vid det linjara U/f-forhallandet
men ljudnivan ar lagre. Kvadratiskt U/f-férhallande kan anvandas i appli-
kationer dar momentbehovet vaxer kvadratiskt i forhallande till varvtalet.
Sadana applikationer ar bl. a. centrifugalflaktar och -pumpar.
AUV
un | o
(Par. 6. 4) | nommela spaning | o Svagnings-
Linjar :
Kvadratisk i
; Grundinst.: motorns
: nominella frekvens f[HZ]
(Par.‘G. 3) UDOlZKO:
Figur 3.4-1 Linjdr och kvadratisk U/f-kurva.
Program-  U/f kurvan kan programmeras i tre olika punkter.
merbar U/f Parametrarna for programmeringen ar férklarade i kapitel 3.5.2.
kurva 2 Programmerbar U/f kurva kan anvandas om 6vriga instéllningar inte
tillfredsstaller applikationens behov. Se figur 3.4-2.
AUV
un -~
Par 6. 4 | e spaning 1
Par. 6. 6 3
(Gr.inst. 17~~~ |
10,0%) /: : Grundinst.: motorns
Par. 6.7 ! | nominella frekvens
(C?:. inst. ‘ ]/ f[HZi
1,3%) Par. 6.5 Par. 6.3
(Gr.inst. 5,0 Hz) UD012K08
Figur 3.4-2 Programmerbar U/f kurva.
Vacon Plc Tel: +358-201 2121 Fax: +358-201-212 205
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1.9 U/f optimering

Automatisk Motorspanningen andras automatiskt vilket far motorn att alstra

moment- tillrackligt moment for att starta och ga pa laga frekvenser. Spanningen

optimering Okar beroende pa motortyp och -styrka. Automatisk optimering kan
anvandas pa applikationer dar startmomentet i forhallande till
startfriktionen ar hog.

OBS! Vid kérning av motorn vid Iag hastighet och stort moment kan det
hénda att motorns egen flékt inte kyler tillrdckligt under alla
A férhallanden.

Om motorn skall fungera langa tider under dessa forhallanden skall
sdrskild uppmérksamhet dgnas at motorns kylning. Anvénd extra
kylning - t.ex. en extra kylfldkt-, om motorns temperatur tenderar att
stiga for hogt.

1.10 Motorns nominella spanning

Las installningsvardet fran motorns markskylt.
Andring av denna parameter staller in spanningen vid faltférsvagningspunkten,
parameter 6.4, till 100 % X Uymotor-

1.11 Motorns nominella frekvens

Las installningsvardet fran motorns markskylt.
Andring av denna parameter staller in faltférsvagningspunkten,
parameter 6.3, till samma vérde.

1.12 Motorns nominella hastighet
Las installningsvardet n, fran motorns markskylt.
1.13 Motorns nominella strom

Las installningsvardet I, frdan motorns markskylt.
Omriktarens interna termiska motorskydd baseras pa denna parameter.

1.14 Natspanning

Satt parameterns varde enligt natets nominella spé&nning.
Parametervardena ar forhandsinstallda i Vacon CX/CXL/CXS2, CX/CXL/CXS4,
CX/CXL/CXS5 och CX6 serierna, se tabell 3.4-1.

1.15 Overtackning av parametrar
Oppning av laset mojliggér visning av parametergrupperna:

0 = alla grupper synliga
1 = endast grupp 1 synlig

1. 16 Parameterlas
Anger om parametervardena kan andras eller ej:

0 = parametervardena kan andras
1 = parametervardena kan ej &ndras

Vacon Plc Tel: +358-201 2121 Fax: +358-201-212 205
Dejour: +358-40-8371 150 E-mail: vacon@vacon.com
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1. 17 - 1. 23 Konstanthastighetsrefrens 1—7
Konstanthastigheterna valjs med digitalingangarna DIA4, DIB5 och DIB6 .
Parametervardena begransas automatiskt mellan minimi och maximifrekvenserna
(parl.1, 1.2).
Hastighets- Konstanthastighets val 1 | Konstanthastighets val 2 | Konstanthastighets val 3
referens DIB4 DIB5 DIB6
Par. 1.5 0 0 0
Par. 1. 17 1 0 0
Par. 1. 18 0 1 0
Par. 1. 19 1 1 0
Par. 1. 20 0 0 1
Par. 1. 21 1 0 1
Par. 1. 22 0 1 1
Par. 1. 23 1 1 1
Tabell 3.4-2 Val av konstanthastighetsreferens 1—7.
Vacon Plc Tel: +358-201 2121 Fax: +358-201-212 205
Dejour: +358-40-8371 150 E-mail: vacon@vacon.com
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3.5 Special parametrar,

3.5.1 Parametertabeller

Grupp 2—8

Kod | Parameter Grupp Steg | Forinst. | Kund| Forklaring Sida
DIAl1 DIA2
2.1 | Start/Stopp logik- @ 0—3 1 0 0=Start framét | Startbakat | 3-15
val 1 = Start/Stopp Bakét
2 = Start/Stopp Korklar
3 = Start puls Stopp puls
2.2 | DIA3funktion 0—9 1 7 0 = Eji bruk 3-16
(terminal 10) 1 = Externt fel, slutande kontakt
2 = Externt fel, 6ppnade kontakt
3 =korklar
4 = Acceler./retardat.. val av ramp
5 =Bakat (om par. 2. 1 =3)
6 = Joggingfrekvens
7 = Felaterstalining
8 = Acceler/Retard. last
9 = DC-broms kommando
2.3 | Uj,signalomrade 0—1 1 0 0=0—10V 3-17
1 = eget signalomrade
2.4 | Ui, egetsignalomr. min. |0,00—100,00%| 0,01% | 0,00% 3-17
2.5 | Uy, egetsignalomr. max. {0,00—100,00%| 0,01% | 100,00% 3-17
2.6 | Ujinvertering 0—1 1 0 0 = Ejinverterad 3-18
1 =Inverterad
2.7 | U filtertid 0,00—10,00s|0,01s| 0,10s 3-18
2.8 I;» signalomrade 0—2 1 0 0=0—20mA 3-19
1=4—20mA
2 = eget signalomrade
2.9 | li, egetsignalomr. min. |{0,00—100,00%| 0,01% | 0,00% 3-19
2.10| li, egetsignalomr. max. |0,00—100,00%| 0,01% | 100,00% 3-19
2.11| liyinvertering 0—1 1 0 0 = Ejinverterad 3-19
1 =Inverterad
2.12| I, filtertid 0,01—10,00s| 0.01s| 0.10s 3-19
2.13| Referens skalning, O—par.2.14 | 1Hz OHz Valjer den den frekvens som 3-20
minimivarde motsvarar minimiref. signalen
2. 14| Referens skalning, O0—fmax 1Hz OHz Valjer den frekvens som 3-20
maximivarde 1.2) motsvarar maximiref.signalen
0 = Skalning av
>0 = Skalning max. vérde
2.15| Ledig analogingang, 0—2 1 0 0 = Eji bruk 3-20
val av signal 1 = U;, (analog spanningsingang)
2 =i, (analog stromingang)
2.16| Ledig analogingang, 0—4 1 0 0 =Ingen funktion 3-20
val av funktion 1 = Reducerar stromgréansen
2 =Reduc. DC-bromsens strom
3 =Reducerar acc./ret. tiden
4 =Reduc. 6vervakad moment-
grans
Note! = Parametervéardet kan andras endast om frekvensomvandlaren ar stoppad.
(Fortsétter)
Vacon Plc Tel: +358-201 2121 Fax: +358-201-212 205
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Grupp 3, Utgangs- och dvervakningsparametrar

Kod | Parameter Grupp Steg |Forinst. | Kund | Forklaring Sida
3.1 | Analogutgang, innehall 0—7 1 1 0 = Ejibruk Skala 100% 3-22
1 = Utgangsfrekv. (0—fmna)
2 =Motorvarvtal  (0—max. hast.)

3 = Utgangsstrom (0—2.0 x Incr)

4 = Motormomentt (0—2 x Tpmo)

5 = Motoreffekt (0—2 X Ppmot)

6 = Motorspanning (0—100%XxUwot)
7 = DC-link spann. (0—1000 V)

3.2 | Analogutgang filtertid 0,00—10,00s| 0,01s| 1,00s 3-22
3.3 | Analogutgang, 0—1 1 0 0 =ingen invertering 3-22
invertering 1 =inverterad
3.4 | Analogutgang, minimum 0—1 1 0 0=0mA 3-22
1=4mA
3.5 | Analogutgang, skalning 10—1000% 1% 100% 3-22
3.6 | Digitalutgang, innehall 0—21 1 1 0 =Ejibruk 3-23
1=Klar
2 =Kor
3 =Fel

4 =Felinverterat

5 =Vacon dverhettn. varning

6 = Externt fel eller -varning

7 = Referens fel eller -varning

8 =Varning

9= Reverserad

10 = Konstanthastighetsval

11 = Vid instélld hastighet

12 = Motor regulator aktiverad

13 = Overvakn. av utgangsfrekv. 1

14 = Overvakn. av utgangsfrekv. 2

15 = Overvakning av momentgrans

16 = Overvakning av referensgréns

17 = Kontroll av extern broms

18 = Kontroll fran I/O terminalerna

19 = Overvakning av frekvensom-
vandlarens temperaturgrans

20 = Rotation annan an begéard

21 =Kaontroll av en extern broms,
inverterad funktion

3.7 | Relautgang1, innehélb 0—21 1 2 Som parameter 3. 6 3-23
Q
3.8 | Relautgang 2, innehall 0—21 1 3 Som parameter 3. 6 3-23
3.9 | Utgangs frekv. gransv. 1, 0—2 1 0 0 = Nej 3-23
overvakningsfunktion 1 =LAagt gransvarde
2 = Hogt gransvarde
3.10| Utgangs frekv. gransv. 1,| 0,0—fnax 0,1 Hz| 0,0Hz 3-23
Overvakningsvarde (par. 1. 2)

OBS! @ = Parametervardena kan andras endast nar frekvensomvandlaren har stoppats.
(Fortsétter)
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Kod | Parameter Grupp Steg Forinst.| Kund | Forklaring Sida
3.11 | Utgangs frekv. gransv. 2, 0—2 1 0 0 = Nej 3-23

overvakningsfunktion 1 =LAagt gransvarde
2 = Hogt gransvarde

3.12 | Utgangs frekv. gransv. 2,| 0,0—~fnax | 0,1Hz| 0,0Hz 3-23
Overvakningsvarde (par. 1. 2)

3.13 | Momentgrans, 0—2 1 0 0 = Negj 3-24
6vervakningsfunktion 1 =Lagt gransvarde

2 =Hobgt gransvarde

3. 14 | Momentgréans 0,0—200,0% | 0,1% 100,0% 3-24
Overvakningsvéarde XThex

3.15 | Aktiv referensgrans, 0—2 1 0 0 =Nej 3-24
overvakningsfunktion 1 =LAagt gransvarde

2 = Hogt gransvarde

3. 16 | Aktiv referensgrans, 0,0—fmax 0,1Hz| O0,0Hz 3-24
Overvakningsvarde (par. 1. 2)

3.17 | Extern broms, 0,0—100,0s | 0,1 s 05s 3-24
AV-fordrojn.

3.18 | Extern broms, 0,0—100,0s | 0,1s 15s 3-24
PA-fordrojn.

3.19 | Frekvensomvandlarens 0—2 1 0 0 = Ingen 6vervakning 3-25
temperatur gransv., 1 =LAagt gransvarde
overvakningsfunktion 2 =Hogt gransvarde

3. 20 | Frekvensomvandlarens -10—+75°C 1 +40°C 3-25
temperatur gransv.

3.21 | I/O-expansions kort, 0—7 1 3 Se parameter 3. 1 3-22
Analogutgang innehall

3.22 | I/O-expansions kort, 0,00—10,00s| 0,01s| 1,00s Se parameter 3. 2 3-22
Analogutgang filtertid

3.23 | I/O-expansions kort, 0—1 1 0 Se parameter 3. 3 3-22
Analogutgang invertering

3. 24 | 1/O-expansions Kort, 0—1 1 0 Se parameter 3. 4 3-22
Analogutgang minimum

3. 25 | I/O-expansions kort, 10—1000% 1 100% Se parameter 3.5 3-22
Analogutgang skalning

Grupp 4, Omriktarkontroll
Kod | Parameter Grupp Steg Forinst. Kund | Forklaring Sida
4.1 | Acc./Ret.ramp1lform | 0,0—10,0s | 0,1s 0,0s 0 = Linjar 3-25

>0 = S-kurva

4.2 | Acc./Ret.ramp 2form | 0,0—10,0s | O0,1s 0,0s 0 = Linjar 3-25

>0 = S-kurva

4.3 | Accelerationstid 2 0,1—3000,0s| 0,1s | 10,0s 3-25

4.4 | Retardationstid 2 0,1—3000,0s| 0,1s | 10,0s 3-25

4.5 | Bromschopper 0—2 1 0 0 = Ingen bromschopper 3-26

1 = Bromschopper installerad
2 = Extern bromschopper
4.6 | Startfunktion 0—1 1 0 0 =Ramp 3-26
1 =Flygande start
OoBS! = Parametervardena kan dndras endast nar frekvensomvandlaren har stoppats.
(Fortsétter)
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Dejour: +358-40-8371 150 E-mail: vacon@vacon.com




Sida 3-12 Konstanthastighetsapplikation Vacon

Kod | Parameter Grupp Steg Forinst. | Kund | Forklaring Sida
4.7 | Stoppfunktion 0—1 1 0 0 = Fritt roterande 3-26
1=Ramp
4.8 | DC-broms, strém 0,15—1.5x 0,1A | 05X et 3-26
InCT (A)
4.9 | DC-broms, tid vid stopp |0,00-250,00s| 0,01s | 0,00s 0=DC-broms av 3-26
4.10| DC-broms- 0,1—10,0Hz| 0,1Hz | 1,5Hz 3-27
frekvens vid ramp stopp
4.11| DC-bromstid vid start 0,00-25,00s | 0,01s | 0,00s 0 =DC-broms av vid start 3-28

Grupp 5, Forbjudna frekvensomraden

Kod | Parameter Grupp Steg Forinst. | Kund | Forklaring Sida

51 Forbjudet frekvensom- fnin— 0,1Hz | 0,0Hz 3-28
rade 1, lagt gransvéarde par.5.2

5.2 | Forbjudet frekvensom- frnin—Tfmax 0,1Hz | 0,0Hz 0 =inget forbjudet frekv. omrade 1 | 3-28

rade 1, hogt gransvarde | (1. 1) (1.2)

5.3 Forbjudet frekvensom- fnin— 0,1Hz | 0,0Hz 3-28
rade 2, lagt gransvéarde par. 5. 4

5.4 | Forbjudet frekvensom- frnin—Tfmax 0,1Hz | 0,0Hz 0 =inget forbjudet frekv. omrade 2 | 3-28
rade 2, hogt gransvarde | (1. 1) (1.2)

5.5 | Forbjudet frekvensom- fnin— 0,1Hz | 0,0Hz 3-28
rade 3, lagt gransvéarde par.5.6

5.6 | Forbjudet frekvensom- frnin—Tfmax 0,1Hz | 0,0Hz 0 =inget forbjudet frekv. omrade 3 | 3-28

rade 3, hogt gransvarde | (1. 1) (1.2)

Grupp 6, Motorkontrollparametrar

Kod | Parameter Grupp Steg Forinst. |Kund | Forklaring Sida
6.1 | Motor kontrollage 0—1 1 0 0 = Frekvenskontroll 3-29
1 = Hastighetskontroll

6.2 | Kopplingsfrekvens 1,0—16,0kHz | 0,1 kHz | 10/3,6kHz 3-29

6.3 | Faltforsvagnings- 30—500 Hz 1Hz Param. 3-29
punkt 1.11

6.4 | Spanning vid falt- @ 15—200% 1% 100% 3-29
férsvagningspunkten X Unmot

6.5 | Uff-kurva, mitt- @ 0,0—fmax | 0,1Hz | 0,0Hz 3-29
punktsfrekvens

6.6 | U/f-kurva, mitt- @ 0,00—100,00% | 0,01% 0,00% 3-29
punktsspanning X Unmot

6.7 | Utgangsspanning vid 0,00—100,00% | 0,01% 0,00% 3-29
nollfrekvens Q@ X Unmot

6.8 | Overspannings- 0—1 1 1 0 = Regulatorn anvands ej 3-29
regulator 1 = Regulatorn anvéands

6.9 | Underspannings- 0—1 1 1 0 = Regulatorn anvands ej 3-29
regulator 1 = Regulatorn anvéands

OBS! @ = Parametervardena kan andras endast nar frekvensomvandlaren har stoppats.
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Grupp 7, Skyddsatgarder

Kod | Parameter Grupp Steg Forinst. | Kund | Forklaring Sida
7.1 | Atgérd vid 0—3 1 0 0 = Ingen &tgérd 3-30
referensfel 1=Varning
2 =Fel, stopp enligt par. 4. 7
3 =Fel, alltid fritt roterande stopp
7.2 | Atgérd vid 0—3 1 2 0 = Ingen &tgéard 3-30
externt fel 1=Varning
2 =Fel, stopp enligt par. 4. 7
3 =Fel, alltid fritt roterande stopp
7.3 | Fasovervakning pa 0—2 2 2 0 = Ingen atgard 3-30
motorutgang 2=Fel
7.4 | Jordfelsskydd 0—2 2 2 0 = Ingen atgard 3-30
2 =Fel
7.5 | Termiskt motorskydd 0—2 1 2 0 = Ingen atgard 3-31
1=Varning
2 =Fel
7.6 | Termiskt motorskydd, | 50,0—150,0% | 1,0% | 100,0% 3-31
strom vid brytpunkten XInmoTor
7.7 | Termiskt motorskydd, | 5,0—150,0% | 1,0% | 45,0% 3-32
strom vid nollfrekvens XlnMOTOR
7.8 | Termiskt motorskydd, 0,5—300,0 0,5 17,0 Forinstallning enligt motorns 3-32
tidskonstant minutes min. min. nominella strém
7.9 | Termiskt motorskydd, 10—500Hz | 1Hz 35Hz 3-33
frekv. vid brytpunkten
7.10 | Fastlasningsskydd 0—2 1 1 0 =Ingen atgard 3-34
1=Varning
2 =Fel
7.11 | Fastlasningsskydd, 5,0—200% 1,0% | 130,0% 3-34
stromgrans XlnMOTOR
7.12 | Fastldsningsskydd, 2,0—120,0s | 1,0s 15,0s 3-34
tidsgrans
7.13 | Fastlasningsskydd, 1—fmax 1Hz 25Hz 3-34
maximal frekvens
7. 14 | Underlastskydd 0—2 1 0 0 = Ingen atgard 3-35
1=Varning
2 =Fel
7.15 | Underlastskydd, 10,0—150,0% | 1,0% | 50,0% 3-35
last vid faltfors- XTnMOTOR
vagningspunkten
7.16 | Underlastskydd, 5,0—150,0% | 1,0% | 10,0% 3-35
last vid nollfrekvens XThMOTOR
7.17 | Underlastskydd, 2,0—600,0s | 1,0s 20,0s 3-36
underlasttid
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Grupp 8, Parametrar for automatisk omstart
Kod | Parameter Grupp Steg Forinst. | Kund | Forklaring Sida
8.1 | Automatisk omstart, 0—10 1 0 0 = Eji bruk 3-36
antal forsok
8.2 | Automatisk omstart, 1—6000 s 1s 30s 3-36
forsokstid
8.3 | Automatisk omstart, 0—1 1 0 0 =Ramp 3-37
start funktion 1 = Flygande start
8.4 | Automatisk omstart, 0—1 1 0 0= Nej 3-37
underspanning 1=Ja
8.5 | Automatisk omstart, 0—1 1 0 0= Nej 3-37
Overspanning 1=Ja
8.6 | Automatisk omstart, 0—1 1 0 0= Nej 3-37
Overstrom 1=Jda
8.7 | Automatisk omstart, 0—1 1 0 0= Nej 3-37
referensfel 1=Ja
8.8 | Automatisk omstart efter 0—1 1 0 0= Nej 3-37
for hog/lag temperatur- 1=Ja
fel
Tabell 3.5-1 Specialparametrar, Grupperna 2—S8.
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3.5.2 Beskrivning av parametergrupperna 2—38

2.1 Start/Stop logikval

0 DIAL: stangd kontakt = start framat
DIA2: stangd kontakt = start bakat,

Se figur 3.5-1.
Framét | Utgangs- Stoppfunktion
frekvens (par 4.7)

= fritt roterande

DIAL I

bA2 - 1 . ! 1

1
UD012K09

Figur 3.5-1 Start framat/Start bakat.

@ Den forst valda riktningen har alltid hégsta prioritet
@ Nar DIAL1 kontakten 6ppnas, andras rotationsriktningen

Om Start framat (DIA1) och Start bakat (DIA2) signalerna aktiveras
samtidigt, prioriteras Start Framat signalen (DIA1).

1: DIAL: stdngd kontakt = start Oppen kontakt = stopp
DIA2: stangd kontakt = bakat oppen kontakt = framat
Se figur 3.5-2.
Framat| Utgangs- Stoppfunktion

frekvens (par 4.7)
= fritt roterande

DIA2 UDO012K10

Figur 3.5-2 Start, Stopp, bakat.
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2:  DIAL: stangd kontakt = start Oppen kontakt = stopp
DIA2: stangd kontakt = korklar Oppen kontakt = ej korklar

3: 3-lednings kontakt (pulskontroll):

DIA1: stangd kontakt = startpuls
DIA2: stangd kontakt = stoppuls
(DIA3 kan programmeras for riktningséndring)

Se figur 3.5-3.
Framét| Utgangs- Stoppfunktion Om start och stopp gar
frekvens (par4.7) hdga samtidigt har

= fritt roterande stopp-pulsen hogre prioritet

¥
]
| ‘ |
]
| l :
I I
Bakat : | |
. I '
]
I
I
I
]

t
DIAL j .
Start _
¢Min- 50 ms
UDO012K11

DIA2 . -
Stopp

Figur 3.5-3 Start puls/Stopp puls.
2.2 DIA3 funktion

1: Externt fel, slutande kontakt Felet visas och motorn stannar néar
kontakten stangs.
Felet visas och motorn stannar nar

kontakten 6ppnas.

2: Externt fel, 6ppnande kontakt

3: Korklar Oppen kontakt = ej korklar
stangd kontakt = koérklar
4:  Acc./Ret. Oppen kontakt = Acceleration/Retardationstid 1 vald
val av ramp stangd kontakt = Acceleration/Retardationstid 2 vald
5. Bakat oppen kontakt =

Framat H Kan anvandas for riktn.andr.
Bakat om parameter 2.1 har varde 3

stangd kontakt

6: Jogging frekv. stangd kontakt = Jogging frekv. vald som frekv. refer.
7:  Felaterstéllning stangd kontakt = Aterstaller alla fel
8.  Acc./Ret. last stangd kontakt = Stoppar acceleration och retardation

tills kontakten dppnas
9: DC-broms kommando
stangd kontakt

| stopplage fungerar DC-bromsen tills
kontakten 6ppnas, se figur 3.5-4. DC-
bromsstrom stélls in med param. 4. 8.
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A
Utgangs-
frekvens
Param. 4. 10
/
t
DIA3
g?gPP | UDO012K32

a) DIA3 for aktivering av DC-bromsen och
med stoppfunktion = Ramp

A

Utgangs-

frekvens

t

DIA3
g?gpp | UDO012K32

b) DIA3 for aktivering av DC-bromsen och
med stoppfunktion = fritt roterande

Figur 2.5-4 DIA3 som DC-broms kommandoingdng: a) Stoppldge = Ramp,
b) Stoppldge = Fri rotation.

2.3 U, signalomréade

0 = Signalgrupp 0-10 V
1 = Specialinstallning fran minimi (par.2.4) till maximi (par. 2.5)

2.4 U, eget signalomrade min./max.
2.5 Med dessa parmetrar kan U, stéllas in for valbar ingdngssign. inom 0—10 V.
Minimi installning: Stall in U, signalen till minimivarde, valj parameter
2. 4, tryck pa Enter-tangenten
Maximi installning: Stall in U, signalen till maximivarde, valj parameter

2. 5, tryck pa Enter-tangenten

Obs! Parametervardena kan stallas in endast pa detta satt (ej med pil upp/pil ner
knapparna).
Vacon Plc Tel: +358-201 2121 Fax: +358-201-212 205

Dejour: +358-40-8371 150 E-mail: vacon@vacon.com



Sida 3-18 Konstanthastighetsapplikation Vacon
2.6 U, invertering
U, ar plats B frekvensreferens, t urg ngs-
par. 1. 6 = 1 (grundinst.) renvens
Parameter 2. 6 = 0, ingen inver-
. . Par 2 17f ——m e e e e e e e —
tering av analog U, signal Par 2320 i |
Upn=0 10V .
i |
I I
| |
| |
| |
I I
| |
par. 2.k3 :dl ! !
Uin = kund-
Par.2. 1617 ===~ 70 specifik ! Ui
: : : (termin. 2)
] ] | =
Figur 3.5-5 U,, ingen signal o  Pa24 Pa25 1oV
invertering.
Parameter 2. 6 = 1, invertering A
i utg ngs-
av analog U, signal o gs
max. U, signal = minimi hastighet
min. U, signal = maximi hastighet
Par.2. 17hc--------—=-"=——"=——"————-—-= 1
|
|
I I
| |
! Par.2.3=0 |
| Uppn=0 10V
I
: par.2.3=1 !
! Ui = kund- '
X specifik |
Par. 2. 16 ----- T -=-===
1 ! 1 Uin
: : : (termin. 2)
] T ] >
. . . . 0 Par. 2. 4 Par. 2.5 10V
Figur 3.5-6 U,, signalinvertering. ¥ UDO12K26
2.7 U, filtertid
Filtrerar bort stérningar fran % 4
argalog_a Ui_n |ng§1ng§_5|gnalen. Ofiltrerad signal
Lang filtreringstid gor responsen
ldngsammare. 100% - -4--f-\ £\~
Se figur 3.5-7.
Filtrerad signal
63% -~ - e foe
t[s]
_ S Par. 2.7 | -
Figur 3.5-7 U,, signalfiltrering. ™ UDO12K15
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2.8 l,, signalomrade
0 =0—20 mA \
1=4—20 mA fUtgz‘SmQS-
Ly T rekvens
2 = Special instéllning
Se figur 3.5-8.
Par 2. 141 -~ s 8=2 T ‘
lin = kund_—f_k I
. o | |
2.9 ., eget signalomrade opee ;
. Par.2.8=0 | |
2.10 min./max. o= 020 mA | |
Med dessa parametrar kan du l l
stélla in stromomradet var som _q ! !
helst mellan 0-20 mA. Par.2. 1317771772 lip=4—20mA | L
L . ! | ! ! (term. 3,4)
Minimi installning: — l i >
oy . . L 4 mA ' 20 mA
Stall in I signalen till minimi- Par. 2.9 Par.2.10 [l e
varde, valj parameter 2. 9, tryck
a Enter-tangenten - - o
P g Figur 3.5-8 Analog ingang I, instélin.
Maximi installning:
Stall'in I signalen till
maximivarde, valj parameter AL
2. 10, tryck p& Enter-tangenten fgangs-
Obs! Parametervardena kan
stallas in endast pa detta satt !
; i ; e 2.8=2 !
(ej med pil upp/pil ner knappar- P kundspecifk |
na). | ! par.2.8=1 ,
o lin = 4—20 mA,
2.11 . invertering L ;
" } ! par. !
| ar plats A:s frekvensrefer- i :
. Par. 2. 137 -~ ~1--T- """~~~ "~==~~
ens, par. 1. 5 = 0 (grundinst.) r L i
| ! | | (term.3,4)
Parameter 2. 11 = 0, ingen inver- 0 1 4mA L omA
terlng av Iin Ingéng Par. 2.9 Par. 2. 10 UDO12K26
Parameter 2. 11 = 1, invertering ~ Figur 3.5-9 1;, signal invertering.
av |.ingang, se figur 3.5-9.
A
max. | signal = minimihastighet %
min. |, signal = maximihastighet Ofiltrerad signall
100% - -
2.12 I filtertid
Filtrerar bort stérningar fran in- 3%
kommande analog I, signal. 1T
Lang filtreringstid gor respon- !
sen langsammare.
Se figur 3.5-10. !
| tls]
‘ Par. 2. 12i -
> UD012K30
Figur 3.5-10 Analog ingéng I, filtreringstid.
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2. 13, 2.14 Referens skalning, minimivarde/maximivarde
Skalning av grundreferenser.

Installningsgranser: par. 1. 1 < par. 2. 13 < par. 2. 14 < par. 1. 2.
Om par. 2. 14 = 0 skalning sténgs av. Se figurerna 3.5-11 och 3.5-12.

A, A
Utgangs- Utgangs-
frekvens frekvens
Max. frekv. par 1. 2 | Max. frekv. par 1. 2

Par.2.15 t1------------"-"-"-"-"-----—-

Par. 2. 14+ I
) 1 Analog- § \ Analog-
T Min. frekv. par 1. 1 ! ingéngJV] ' Min. frekv. par 1. 1 1 ingéng [V]
0 10 UDO12K31 0 10 uboizkis
Figur 3.5-11 Referensinstélining . Figur 3.5-12 Referensinstéllning,

par. 2. 14 = 0.

2.18 Ledig analogingang, val av signal

Val av ingangssignal till den lediga analogingangen (den ingang som inte
anvands for hastighets referens):
0 =Eji bruk
1 = Spanningssignal U,
2 = Stromsignal I

n

2.19 Ledig analogingang, val av

funktion
Med denna parameter kan den
. ey . . . A
funktion véljas till vilken den lediga Analog
analogingdngen anvands, alter- diglrgs-
nativ ar: i ;
0 = Ingen funktion 1
1= Reducering av stromgrans
till motorn. Med den hér |
funktionen kan man stélla in ;
stromgransen mellan 0 och !
den max. gréns som stéallts l
. . I Valt (param. 3. 1)
in med par. 1. 7. Se figur | max signal varde
35'13 UDO012K61
Figur 3.5-13 Skalning av den
maximala motor strémmen.
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2 = Reducering av DC-brom-
sens strom. A

Analog

Den lediga analogingan- uigangs-
gen kan anvandas till att L00% -
skala DC-bromsens strom
mellan 0,5 x|~ och strom-
men som stalls in med pa-
rameter 4. 7.

Se figur 3.5-14.

|
I Valt (param. 3. 1)

0.15 X Incx I max. signal varde
. . 0 UD012K5;
Figur 3.5-14 Reducering av
DC-bromsens strém.
3 = Reducing av accelerations-
och retardationstider. 4
Faktor R

Accelerations- och retarda-
tionstiden kan reduceras
med den lediga analogin-
gangen enligt foljande for-
mel.

Reducerad tid = Installd
acc./dec.-tid (par 1. 3, 1. 4,
4. 3, 4. 4) dividerad med
factorn R ur figur 3.5-15.

|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
!
|
|
|
|
|
|
|
|
'

Fri analoginput
>

Figur 3.5-15 Reducering av >
accelerations- och retardati- UDO012K59
onstider.

4 = Reducering av moment-
overvakningsgrans. 4
Installd évervakningsgrans strom
kan med den lediga analog- | fasa| T, ‘

ingadngen skalas mellan

installd 6vervakninsgrans
och 0O (par. 3. 14). Se figur

3.5-16.

I Valt (param. 3. 1)
I max. signal varde
+ >

Figur 3.5-16 Reducering av 0 UD012K60
momentévervakningsgrans.
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3.1 Analogutgang, innehall 0% A
(]
Se tabe” pé Slda 3'10 Ofiltrerad signa|
100% A -
3.2 Analogutgang, filtertid
. o . 63% - -
Filtrerar analoga utgangssigna-
len. Se figur 3.5-17.
t[s]
Figur 3.5-17 Analog utgangsfiltr. ‘ UDo12K1S
3.3 Analogutgang, invertering A
o i Analog
Inverterar analog utgangssignal: ugangs:
max. utgangssignal = minimivarde WMAE T !
min. utgangssignal = maximivarde N !
12mA g- - - - - :~:~:7Param. 3.5
10mA 1~~~ - -\C oo\ :‘*f ****** | = 50%
\ RN : Param. 3.5
amAd o] N 7777‘3\:7:100%
S
0mA T } »
Figur 3.5-18 Analogutgéngs invert. 0 0° 10 uboizkaz
3.4 Analogutgang, minimum
Definerar minimisignalen till
antingen 0 mA eller 4 mA
(levande nolla).
Se figur 3.5-19.
3.5 Analogutgang, skalning
Installningsfaktor fér analog “Anaiog
Utgang Se flgur 35'19 g:rgoézgs Ee&rggg/.oas Ea:\lrggg/o35
0MA-|-— - - - - - -- - -y - - |
Signal Sign. max. varde / /
Utgangs fre- |[Max. frekvens (p. 1. 2)
kvens
Motorvarvtal |Max. hastigh. (n xf.,../f,) 12mA T paamas
Utgangs- 2x 1 cr 10mA ‘ - S
strom |
Motormoment (2 X T ot Par.3 4=1 | Lf l
Motoreffekt |2 X P00 l
Motor spann. [100% x U,y Par.3.4-0 | e gl varde
. = 0mA f * >
DC-link spann}1000 V 0 05 10 ypo12K18
Figur 3.5-19 Skalning av analogutgang.
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3.6 Digitalutgang, innehall
3.7 Relautgang 1, innehall
3.8 Relautgang 2, innehall
Instéllningsvéarde Signalforklaring
0 = Ejibruk Fungerar ej
Digitalutgdng DO1 gar lag eller ett programmerbart
relda (RO1, RO2) aktiveras nar:
1 = Klar Frekvensomvandlaren &r klar att tas i bruk
2 = Kor Frekvensomvandlaren &r i drift (motorn gar)
3 = Fel Ett fel har uppstatt
4 = Felet inverterat Ett fel har inte uppstatt
5 = Vacon dverhettn. varning Kylart-emperaturen overstiger +75°C
6 = Externt fel el. varning Fel eller varning beroende pa parameter 7. 2
7 = Referens fel el. varning Fel eller varning beroende pa parameter 7. 1
- om analoga referensen ar 4—20 mA och signalen <4mA
8 = Varning Alltid om en varning existerar
9 = Reverserad Reverserat kommando har valts
10= Konst.hastighetsval Konst.hastigh. el. jog. hast. har valts via digital ing.
11 = Vid instélld hastighet Utgangsfrekvensen har natt vald referens
12 = Motor regulator aktiverad Overspann.- el. éverstromsregulatorn har aktiverats
13= Overvakn. av utgangsfrekv. 1 Utgangsfrekvensen gar utanfér vervakningsfrekvensen
Lag grans/ Hog grans (par. 3. 9 och 3. 10)
14 = Overvakn. av utgangsfrekv. 2 Utgangsfrekvensen gar utanfor installd
Lag grans/ Hog grans (par. 3. 11 och 3. 12)
15 = Momentgrans 6vervakning Motormomentet gar utanfor installd
Lag grans/ Hog grans (par. 3. 13 och 3. 14)
16 = Referensgréns Aktiverad referens gar utanfor installd
Overvakning Lag grans/ Hog grans (par. 3. 15 och 3. 16)
17 = Kontroll av extern broms AV/PA-kontroll med programmerbara férdréjningar
(par. 3. 17 och 3. 18)
18 = Kontroll fran 1/O terminalerna Val av kontrollage med programmerbar tryck-knapp #2
19 = Overvakning av frekvensom- Frekvensomriktarens temperatur har gatt utanfor installd
vandlare temperaturgrans Overvakningsgrans (par. 3. 19 och 3. 20)
20 = Rotation annan an begard. Motoraxelns rotationsriktning avviker fran begard riktning
21 = Kontroll av extern broms, AV/PA-kontroll (par. 3. 17 och 3. 18) med utgéngen
inverterad funktion aktiverad nar bromsen ar i AV-lage
3.9 Utgangsfrekv. gransv. 1, 6vervakningsfunktion
3.11 Utgangsfrekv. gransv. 2, dvervakningsfunktion

0 = Ingen Overvakning
1 = Lag grans overvakning
2 = Hbg grans overvakning

Om utgangsfrekvensen géar under/éver gransen (3. 10, 3. 12) ger denna funktion
ett varningsmeddelande via digitalutgdngen DO1 och via a relautgangen RO1 eller
RO2 beroende pa instéllningarna av parametrarna 3. 6—3. 8.

3.10 Utgangsfrekv. gransv. 1, 6vervakningsvarde
3.12 Utgangsfrekv. gransv. 2, 6vervakningsvarde

Frekvensvardet dvervakas med parameter 3. 9 (3. 11).
Se figur 3.5-20.
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3.13 Momentgrans,

overvakningsfunktion

0 = Ingen 6vervakning A
1 = Laggransovervakning
2 = Hoggransovervakning

Par3.9=2

Par3.10{-----------/~-------~-
Om kalkylerat momentvéarde
under/Gverstiger installning (3. 14)
genererar denna funktion ett
varningsmeddelande via digital

uboizkie
>

utgdng DO1 och via en Exempel:

. o *121| RO 21| ROL— |21| RO
reldutgang Rpl _eI. RO2 2 [Ro1 / 22 IRo1 22ROl /
beroende pa inst. av 23|RO1— 23 le 23|rROL—

parametrarna 3. 6—3. 8.

Figur 3.5-20 Utgangsfrekvensévervakning.

3. 14 Momentgrans, dvervakningsvarde
Det kalkylerade momentvardet 6vervakas med parametern 3. 13. Momentgrén-
sen kan skalas om nedat med hjalp av den lediga analogingangen, se par. 2. 18
och 2. 19.
3.15 Aktiv referensgrans, dvervakningsvarde
0 = Ingen 6vervakning
1 = Laggransovervakning
2 = Hoggransotvervakning
Om referensvardet under/6verstiger installning (3. 16) genererar denna funktion
ett varningsmeddelande via digital utgang DO1 och via en relautgang RO1 el. RO2
beroende pa inst. av parametrarna 3. 6—3. 8. Den dvervakade referensen ar den
aktiva referensen. Den kan vara plats A el. B referens beroende pa DIB6 ingang
eller panelreferens om panelen ar aktiv kontrollplats.
3.16 Aktiv referensgrans, évervakningsvarde
Frekvensvardet dvervakas med parameter 3. 15.
3. 17 Extern broms, AV-fordrdjn.
3.18 Extern broms, PA-férdrojn.
a)
Den externa bromsens funktion i "R
kan trimmas till start/stopp-kom- BROMSIAV | | oigat et
mandona med denna funktion. Se S | e
figur 3.5-21. DIAL o it
Kontrollen av den externa brom- R o
sen kan programmeras till digital- s
utgangen DOL eller via en av rela- b)
utgdngarna RO1 eller RO2, se _ i e
arametrarna 3.6—3. 8. B::;:IS: A ! Digital- eller
p PA 1 i relautgéng
Figur 3.5-21 Kontroll av extern broms s H
a) Start/Stopp-val av logik, DIA: STOPP H
par.2.1=0, 1 eller 2 Poes .
b) Start/Stopp-val av logik, >
par. 2.1 =3.
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3.19 Frekvensomvandlarens temperatur grénsv., 6vervakningsfunktion
0 = Ingen Overvakning
1 = Lagt gransvarde
2 = HOgt gransvarde
Om referensvardet gar under/éver installd grans (3. 16) genererar denna funktion
en varning via digitalutgang DOL1 eller via digitalutgangarna RO1 eller RO2 beroen-
de pa instéllning av par. 3. 6—3. 8.
3. 20 Frekvensomvandlarens temperatur gransv.
Det frekvensvarde som skall évervakas i parameter 3. 19.
4.1 Acc/Ret ramp 1 form
4.2 Acc/Ret ramp 2 form
Med hjalp av S-kurvor kan accelerations och -retardationsramperna rundas av och
goras mjukare.
Vardet 0 ger en linjar rampform som vid referensandringar resulterar i en omedel-
bar acceleration/retardationstid som direkt motsvarar den tid som stéllts in med pa-
rameter 1. 3/1. 4 (4. 3/4. 4).
Vardena 0.1—10 s ger en S-for- N
mad ramp med mera avrundning [Hz]
ju langre tid som stélls in. Para-
meter 1. 3/1. 4 (4. 3/4. 4) anger da
accelerationens/retardationens ‘
tidskonstant i mitten av kurvan.
Se figur 3.5-22.
_ _ [t
Figur 3.5-22 S-formad acceleration/ UD00OKZD
retardation.
4.3 Accelerationstid 2
4.4 Retardationstid 2
Dessa varden anger den tid det tar for utgangsfrekvensen att ga fran installd
minimifrekvens (par. 1. 1) till instélld maximifrekvens (par. 1. 2). Dessa tider
ger mojlighet att stélla in tva olika accelerations/retardations tider for en applikation.
Installningen kan aktiveras med programmerbar ingang DIA3, se parameter 2. 2.
Accelerations- och retardationstider kan skalas med hjélp av den lediga analogin-
gangen, se par. 2. 18 och 2.19.
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4.5

Bromschopper

0 = Ingen bromschopper
1 = Bromschopper och bromsmotstand installerat
2 = Extern bromschopper

Nar frekvensomvandlaren retarderar motorn matas rotationsenergin frdn motorn
tillbaka till det externa bromsmotstandet. Detta gor att frekvensomvandlaren kan
retardera momentbelastningen lite snabbt som den accelererar, om bromsmot-
standet valts i enighet med specifikationerna. Se separat installationsmanual for
bromsmotstand.

4.6 Startfunktion

Ramp:

0 Frekvensomvandlaren startar fran 0 Hz och accelererar till den instéllda refe-
rens frekvensen inom installd accelerationstid. (H6gt masstroghetsmoment
eller startfriktion kan fororsaka forlangd accelerationstid).

Flygande start:

1 Frekvensomvandlaren kan startas upp till en roterande motor utan att denna
behdver stoppas. Detta gors genom att frekvensomvandlare séker motorns
varvtal med borjan fran max. frekvens nedat tills varvtalet ar funnet. Darefter
accelereras/retarderas motorn enligt installda accelerations/retardations pa-
rametrar till instéllt val.

Anvand denna instéllning om du inte vill, eller kan stanna motorn fore start.
Med flygande start ar det majligt att klara av mindre natspanningsstorningar.
4.7 Stoppfunktion

Fritt roterande:

0 Motorn stannar fritt roterande utan kontroll fran frekvensomvandlaren efter
ett stoppkommando.

Ramp:

1 Motorns hastighet retarderar efter stoppkommando enligt instaliningen pa re-
tardationsparametrarna sa snabbt som rotationsenergin tillater. Om hdg rotati-
onsenergi forekommer rekommenderas ett externt bromsmotstand for snab-
bare retardation.

4.8 DC-broms, strém
Definierar den strém som matas in i motorn under DC bromsningen.
4.9 DC-broms, tid vid stopp

Definierar om bromsen ar PA eller AV och anger bromstid p4 DC-bromsen

vid stopp. Se figur 3.5-23.

0 DC-bromsen ej i anvandning

>0 DC-bromsen anvands och dess funktion beror pa stoppfunktionen, (param.
4.7), och tiden ar beroende av parametervardet 4. 9:
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Stoppfunktion = O (fritt roterande):

Efter stopp kommando stannar motorn fritt roterande utan kontroll fran frek-
vensomvandlaren.

Med DC-injektion kan motorn stannas sa snabbt som mgjligt utan externt
bromsmotstand.

Bromstiden ar anpassad till startfrekvensen fér DC-bromsningen. Om
frekvensen ar >nominella frekvensen pa motorn (par. 1.11), bestammer
installningen pa parameter 4.9 bromstiden. Nar frekvensen ar <10% av
nominalvardet, ar bromstiden 10% av installngen pa parameter 4.9.

fut fut

fn fn +

AN Utgangsfrekvens

AN
N — Motorhastighet
N

N Utgangsfrekvens
N
AN .
Motorhastighet
N
DC-broms PA No 0,1 xfn _—
\ \\ +— DC-broms PA
N t N
N - _
‘ t=1xpar.4.9 ‘ t=0,1xpar. 4.9
KOR KOR UD012K21
STOPP STOPP

Figur 3.5-23 DC-bromstid vid stop = fritt roterande.

Stopp-funktion = 1 (ramp):

Efter stoppkommandot, retarderar motorn i foérhallande till installningen
pa retardationsparametrarna sa fort som moijligt till hastigheten som angetts
med parameter 4. 10 dar DC-bromsningen startar.

Bromstiden definieras med parameter 4. 9. Se figur 3.5-23.

Om hog rotationsenergi upp-
star rekommenderas an-
vandning av externt broms-
motstand for snabbare retar- A
daton. | L_____
Se figur 3.5-24.

Motorhastighet

Utgangsfrekvens

. DC-broms PA
vid ramp stopp

4,10 DC-bromsfrekvens

05 HZ|--ommm oo
t
t=Par. 4.9
i KOR
Figur 3.5-24 DC-broms ndr par. STOPP
4, 7=1.
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Se figur 3.5-24.

4. 11 DC-bromstid, vid start

0 DC-broms ej i anvandn. L
uUtgangs-
>0 DC-broms aktiv vid start frekvens
och denna parameter defi-
nierar tiden fére bromsen
frigors. Efter att bromsen
frigjorts okar utgangsfrek-
vensen i enlighet med in-
stallningen pa startfunk-
tionsparameter 4. 6 och ac- t
celerationsparameter (1. 3, ! Par4. 11, o
4. 1eller 4. 2, 4. 3), se figur N e
3.5-25. g‘?ORPP UDO012K22
Figur 3.5-25 DC-bromstid vid
start.
5.1 Forbjudet frekvensomréade ,
5.2 lagt/hogt gransvarde
5.3 | en del system kan det vara ndd-
5.4 vandigt att undvika vissa frekven-
5.5 ser p..g.a. mekaniska resonans- A
5.6 problem. Med dessa parametrar eege H2]
ar det mojligt att ge granser for att
"hoppa Over" ett omrade mellan e 7 §
0 Hz och 120 Hz/500 Hz. Nog- L
grannheten pa denna installning | | S
ar 0.1 Hz. Se figur 3.5-26. | 'i
51 | 5.2
5.3 | 5.4
55 | 5.6
! ! Frekvens-
| | referens [Hz]
Figur 3.5-26 Exampel pa olampligt ‘ ‘ >
frekvensomréade. UD012K33
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6.1

6.2

o o
A~ w

6.5

6.6

6.7

oo
© ©

Motorkontrollage

0 = Frekvens kontroll: I/O terminalen och panelreferenserna ar frekvensre-
ferenser och frekvensomvandlaren kontrollerar ut-
gangsreferensen (utgangsfrekvens 0.01 Hz)

1 = Hastighetskontroll: I/0 terminal och panelreferenserna ar hastighetsre-
ferenser och frekvensomvandlaren kontrollerar
motorhastigheten (noggrannhet + 0,5%).

Kopplingsfrekvens

Motorbullret kan minimeras genom anvanding av hog frekvens. Nar man hojer kopp-
lingsfrekvensen reduceras belastbarheten pa omriktaren.

Fore byte av kopplingsfrekvensen fran fabriksinstallningen 10 kHz (3.6 kHz >30
kW) kontrollera tillaten belastning fran kurvan i figur 5.2-3 i kapitel 5.2 i Anvandarma-
nualen.

Faltféorsvagningspunkt
Spéanning vid faltférsvagningspunkten

Faltforsvagningspunkten ar utgangsfrekvensen dar utgangsspanningen nar det ins-
tallda maximalvardet (par. 6. 4). Ovanfor den frekvensen forblir utgdngsspanningen
vid det maximalt installda vardet. Under faltférsvagningspunkten beror utgangs-

spanningen pa installningen hos U/f kurvans parametrar 1. 8, 1. 9, 6. 5, 6. 6 och
6. 7. Se figur 3.5-27.

Nar parametrarna 1. 10 och 1. 11, nominell sp&nning och nominell motorfrekvens,
stalls in, stalls &ven parametrarna 6. 3 och 6. 4 automatiskt om till dverensstamman-
de varden. Om du behdver skilda varden pa faltférsvagningspunkten och maximal
utgadngsspanning, andra dessa parametrar efter installningen av parametrarna
1. 10 och 1. 11.

U/f kurva, mittpunktsfrekvens

Om programmerbar U/f kurva har stallts in med parameter 1. 8 kan mittpunkts-
frekvensen definieras skilt. Se figur 3.5-27.

U/f kurva, mittpunktsspéanning

Om programmerbar U/f kurva har stéllts in med parameter 1. 8 kan kurvans
mittpunktsspanning definieras skilt. Se figur 3.5-27.

Utgangsspanning vid nollfrekvens

Om programmerbar U/f kurva har stéllts in med parameter 1. 8 kan kurvans
nollfrekvensspéanning definieras skilt. Se figur 3.5-27.

Overspéanningsregulator
Underspéanningsregulator

Dessa parametrar gor det mojligt att stdnga av éver- och underspanningsregulato-
rerna. Detta kan vara anvandbart t.ex. nar natspanningen varierar mer &n -15%—
+10% och applikationen inte tolererar att under-/Gverspanningsregulatorerna
styr motorfrekvensen enligt variationerna.

Under/overspanningsfel kan uppkomma nar regulatorerna ar bortkopplade.
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AUV

un - - - - -
Par6. 4 Grundinst.: motorns
' nominella spanning

' Faltforsvagnings-
: punkt

Par. 6. 6
(Gr.inst. 1~
10,0%) , Grundinst.: motorns
Par. 6. 7 1 , nominella frekvens
(Gr. inst. : !
1,3%) Par. 6.5 Par. 6. 3

(Gr.inst. 5,0 Hz) UD012K08

f[Hz]

Figur 3.5-27 Programmerbar U/f kurva.

7.1 Atgard vid referensfel

0 = Ingen respons

1 = Varning

2 = Fel, stopp enligt par. 4. 7 efter fel

3 = Fel, alltid stopp fritt roterande vid fel

En varning eller ett fel genereras om 4—20 mA referenssignal anvands och signa-
len understiger 4 mA. Informationen kan ocksa programmeras till digital utgdng DO1
och till relautgdngarna RO1 och RO2.

7.2 Atgard vid externt fel
0 = Ingen respons
1 = Varning
2 = Fel, stopp enligt par. 4. 7 efter fel
3 = Fel, alltid stopp fritt roterande vid fel

En varning eller ett fel genereras av den externa felsignalen fran digitalingdng DIAS3.
Informationen kan ocksa programmeras till digital utgang DO1 och till re-
lautgdngarna RO1 och RO2.

7.3 Fasovervakning pa motorutgang
0 = Ingen atgard
2 = Varning
FasOvervakningen pa motorutgdngen dvervakar att det flyter en ungefar lika stor
strom i alla motorfaser. Denna parameter gor det mdjligt att stanga av funktionen.

7.4 Jordfelsskydd

0 = Ingen atgard
2 = Varning
Jordfelsdvervakning 6vervakar att summastrommen i motorfaserna ar lika med

noll. Denna parameter gor det majligt att stanga av funktionen. Overstromsskyddet
fungerar alltid och skyddar omriktaren mot jordfel med hdga strommar.
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Parametrarna 7. 5—7. 9, Termiskt motorskydd

Allmant

Det termiska motorskyddet

anvands

for att skydda motorn mot

Overhettning. Vacon CX/CXL/CXS kan ge ut en hogre strém &an motorns

nominella. Om belastningen kraver
att motorn Overbelastas termiskt.
frekvenser eftersom motorflaktens

denna hdga

kyleffekt &r

strom finns det risk
speciellt vid laga
nedsatt och motorns

Detta galler

belastbarhet darigenom &ar lagre. Om motorn ar utrustad med en extern

kylflakt &r minskningen av

Det termiska motorskyddet ar baserad pa en
matematisk modell och det anvénder omrikta-
rens utstrom for att bestdmma motorns belast-
ning. Nar spanningen kopplas pa till omriktaren
anvéands kylflansens temperatur for att bestam-
ma motormodellens starttemperatur. | berak-
ningarna antas darefter att omgivningstempera-
turen ar 40°C.

Det termiska motorskyddet ar parametrerbart.
Den termiska strommen It anger den belstnings-
strom dver vilken motorn anses vara 6verbelas-
tad. Denna strémgrans ar egentligen en funktion
av utfrekvensen. Kurvan som denna foljer kan
stéllas in med parametrarna 7.6, 7.7 och 7.9, se
figur 3.5-28. Parametrarna far sina utgangsvar-
den fran parametrarna for motorns méarkdata.

belastbarheten vid laga

frekvenser liten.

Vid utgéngsstrommen | ndr motorns uppvarm-
ning det nominella vardet (100 %). Uppvarmnin-
gen &andras kvadratiskt i forhallande till
strommen. Med en utgdende strom pa 75% av
|, n&r motorn en uppvarmningsprocent p& 56%
och med en strom pa 120% av |, skulle motorn
fa en uppvarm-ning pa 144%. Det termiska
motorskyddet trippar omriktaren (se parameter
7.5) nar den berdknade uppvarmningen nar
105%. Hur snabbt uppvarmningen sker anges
med en tidskonstant i parameter 7.8. Ju storre
motorn &ar desto langre tar det att nd
sluttemperaturen och desto langre &r tids-
konstanten.

Motorns beraknade uppvarmning kan foljas fran
omriktarens display. Se tabellen éver data som
kan 6vervakas (Anvandarmanualen, tabell 7.3-1).

VARNING! Den matematiska modellen skyddar inte motorn om motorns kylning &r
nedsatt pga att luftflédet &r blockerat eller om motorn & dammig eller smutsig.

7.5 Termiskt motorskydd
Funktion:
0 = Eji bruk
1 = Varning
2 = Fel

Fel och varning ger samma felkod pa displayen. Om fel &r valt kommer omriktaren
att stoppa och aktivera felkretsen.

Om skyddet deaktiveras, parametern stalls till 0, kommer den berdknade uppvarm-
ningen av motorn att nollstallas.

7.6 Termiskt motorskydd, strom vid brytpunkten

Ett stromvarde inom omrédet 50.0—150.0%x |, kan stallas in.
Parametern anger vardet pa den termiska stromgrans som anvands vid frekvenser

hogre &n brytpunkten i stromkurvan. Se figur 3.5-28.

Vardet anges i procent av motorns markstrém, som anges med parameter 1.13,
alltsa inte i procent av omriktarens nominella strom.

Med motorns nominella strom avses den strdom som motorn kontinuerligt kan belas-
tas med vid direktdrift utan att bli éverhettad.
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vacon@vacon.com

+358-201 2121 Fax:
+358-40-8371 150 E-mail:

Vacon Plc Tel:
Dejour:



Sida 3-32 Konstanthastighetsapplikation Vacon
Om vardet pa parameter 1.13 andras blir vardet pd denna parameter automatiskt
satt till sin fabriksinstallninng.

Andringar i denna parameters instéllning (eller parameter 1.13) paverkar inte den
maximala utgangsstrommen fran omriktaren. Parameter 1.7 bestammer ensam den
maximala utgangsstrommen.
A |
Strém-
grans
par. 1.7
Omrade med Gverlast
Par.7.61————— —— —— It
\
\
\
Par. 7.7 1 |
\
\
\
\ f
Figur 3.5-28 Instéllning av motorns Par.7. 9 e
belastbarhet.
7.7 Termiskt motorskydd, strém vid nollfrekvens

7.8

Ett stromvarde inom omradet 50.0—150.0% X lypotor kan stéllas in.

Parametern anger vardet pa den termiska stromgrans som anvands vid nollfrek-
vens. Se figur 3.5-28.

Parameterns fabriksinstallnig ar baserad pa en motor som saknar extern kylflakt.
Om en extern flakt anvands kan parameterns varde sattas till 90% (eller t.o.m.
hogre).

Vardet anges i procent av motorns mark-
strom, som anges med parameter 1.13,
alltsd inte i procent av omriktarens nomi-
nella strdom. Med motorns nominella strém
avses den strom som motorn kontinuerligt
kan belastas med vid direktdrift utan att bli
Overhettad.

Termiskt motorskydd, tidskonstant

Om vardet p& parameter 1.13 andras blir
vardet pa denna parameter automatiskt satt
till fabriksinstallninng.

Andringar i denna parameters instéllning (el-
ler parameter 1.13) paverkar inte den maxi-
mala utgangsstrommen fran omriktaren. Pa-
rameter 1.7 bestdmmer ensam den maxi-
mala utgangsstrommen.

Tidskonstantens varde kan stéllas in mellan 0.5—300 min.

Parametern anger motorns termiska tidskonstant. Normalt galler att ju stérre mo-
tor desto langre tidskonstant. Tidskonstanten anger den tid som behgdvs fér motorn
att uppna en uppvarmning pa 63% av slutvardet.

Vacon Plc

Tel:
Dejour:

+358-201 2121
+358-40-8371 150

+358-201-212 205
vacon@vacon.com

Fax:
E-mail:



Vacon Konstanthastighetsapplikation Sida 3-33

Motorns termiska tidskonstant ar specifik for ~ stallas in pa basen av denna tid. Som
varje motordesign och varierar darfér ocksa  tumregel galler att motorns tidskonstant i
mellan olika motortillverkare. minuter motsvarar 2 X tg (tg i sekunder ar
den tid som motorn utan risk kan kdras med
en strom pa 6 x nominell strém). Om
omriktaren ar i stopp-lage ar tidskonstanten
internt 6kad till tre ganger parametervardet
eftersom avsvalningen da endast sker
genom konvektion.

Parameterns fabriksinstéllning beraknas pa
basen av de motormérkdata som ges med
parameterna 1.12 och 1.13. Om nagon av
dessa parametrar andras kommer ocksa
vardet pa denna parameter att andras.

Om motorns tg tid ar kdnd (anges ofta av
motortillverkaren) kan motorns tidskonstant

7.9 Termiskt motorskydd, frekvens vid brytpunkten

Frekvensen kan stallas in mellan 10 och 500 Hz.

Parametern anger vid vilken frekvens brytpunkten i motorns termiska stromgrans
ligger. Vid frekvenser 6ver denna brytpunkt antas motorns belastbarhet vara kons-
tant. Se figur 3.5-28.

Fabriksinstallningen ar baserad p& de motorméarkdata som angetts med parameter
1.11. Vardet ar 35Hz fér en 50 Hz motor och 42 Hz fér en 60 Hz motor. Generell
sett ar vardet 70% av motorns frekvens vid faltférsvagningspunkten (parameter

6.3). Om nagon av dessa parametrar andras kommer ocksa vardet pa denna pa-
rameter att andras.

A Motor temperatur

105%

K

Utlésning/varning

par. 7.5
..... —_
. *
Tid konstant T )
— 2 -t/ )
Motor temperatur @ = (I/IT)* x (1-e™") Tid
*) Andras med motorstorlek och
kan justeras med parameter 7. 8 UMCH7_92

Figur 3.5-29 Berédkning av motorns uppvarmning.

Parametrarna 7. 10 - 7. 13, Fastlasningsskydd
Allmant

Motorns fastasningskydd anvands for att skydda motorn vid snabba 6verbelastningsituationer
som t.ex. en fastlast motor. Reaktionstiden kan goras kortare &n i motorns termiska skydd.
En fastlasningssituation ar definerad med tva parameterar, 7.11 Fastlasningsstrom samt
7.13 Fastlasningsfrekvens. Om strommen ar hogre och frekvensen ar lagre an respektive
installd grans anses motorn vara fastlas. Det finns egentligen ingen koppling till motoraxelns
rotation utan fastlasningsskyddet ar egentligen ett slags éverstromsskydd.
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7.10 Fastlasningsskydd

Funktion:
0 = Eji bruk
1 = Varning
2 = Fel

Fel och varning ger samma felkod pa displayen. Om fel &r valt kommer omriktaren
att stoppa och aktivera felkretsen. Om skyddet deaktiveras, parametern stalls till
0, kommer raknaren av fastldsningtiden att nollstallas.

7.11 Fastlasningsskydd,
strémgrans

Ett stromvarde inom omradet 0.0
—200.0% x |, ... kan stallas in.
For att motorn skall anses vara
fastlast maste motorstrommen lig-
ga 6ver denna grans. Se figur 3.5-
30. Véardet anges i procent av mo- omra

N I . mrade med
torns markstrém vilken kan anges Fastldst motor
med parameter 1.13. Om vardet
pa parameter 1.13 andras blir vér- Par. 7. 11
det pa denna parameter automa-
tiskt satt till fabriksinstallninng.

f

»
»

Par. 7. 13 umcH7_11

Figur 3.5-30 Instéllning av fastlas-
ningskarakteristika.

7.12 Fastlasningsskydd, tidgrans

En tidsgrans mellan 2.0—120 s
kan stéllas in. Detta ar den maxi-
malt tillatna tiden som motor tillats
vara fastlast. En intern Upp/Ner
raknare raknar fastlasningstiden.
Se figur 3.5-31. Om fastlasningsti-
den gar 6ver denna tidsgrans
trippar fastlasningsskyddet omrik-

A Fastldsningstid réknare

Utlosningsomrade

Par. 7.12 t

\

Utldsning/varning

taren (se parameter 7.10) par. 7. 10
7.13 Fastlasningsskydd, maximal
frekvens
Frekvensen kan stéallas in mellan _
1—f__ (parameter 1.2). Utfrek- nd
vensen maste ligga under denna Fastlast - - -
E}afsasltlséstJ L I

grans for att motorn skall anses
vara fastlast. Se figur 3.5-30.

UMCH7_12

Figur 3.5-31 Overvakning av fastlas-
ningstid.

Parametrarna 7. 14 - 7. 17, Underlastskydd
Allmént

Avsikten med underlastskyddet &r att 6vervaka att det finns belastning pa motorn nar omrikta-
ren kors. Om motorn forlorar sin last kan det vara en indikation pa att det ar nagonting fel i
processen, t.ex. en brusten rem eller en torr pump.
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Motorns underlastskydd kan stéllas in i form av
en underlastkurva med parametrarna 7.15 och
7.16. Underlastkurvan ar en kvadratisk kurva
mellan faltférsvagningspunkten och nollfrek-
vens. Funktionen &r inte aktiverad under 5 Hz
(underlastraknaren halls fryst). Se figur 3.5-32.

7.14 Underlastsskydd

Funktion:
0 =Eji bruk
1 = Varning
2 = Fel

Momentgranserna som anvands for att definera
underlastkurvan anges som procentvarden av
motorns nominella moment. Motorns méarkdata,
nominell strém parameter 1.13, och omriktarens
nominella strém Ict anvands for att berdkna
skalningsfaktorn for det interna momentvérdet.
Om en annan an nominell motor anvands
minskar momentberdkningens noggrannhet.

Fel och varning ger samma felkod pa displayen. Om fel ar valt kommer omriktaren

att stoppa och aktivera felkretsen.

Om skyddet deaktiveras, parametern stalls till 0, kommer réknaren av underlasttiden

att nollstallas.

7.15

Ett momentvarde inom omradet
20.0—150.0% X Tppmotor kan stéllas
in.

Parametern anger minsta tillatna
moment vid utgansfrekvenser
over faltférsvagningspunkten.
Se figur 3.5-32.

Om vardet pa parameter 1.13
andras blir vardet pa denna para-
meter automatiskt satt till sin fab-
riksinstallninng.

Figur 3.5-32 Instéllning av minimi-
last.

7.16

Underlastskydd, last vid faltférsvagningspunkten

A Moment

Par.7.15 |- - --------~-

Par. 7. 16

Underlastomrade

| 1 L
5‘ HZ ‘ UMCH77]§
Faltférvagningspunkt

par. 6. 3

Underlastskydd, last vid nollfrekvens

Ett momentvarde inom omradet 10.0—150.0% X Tpymotor Kan stéllas in.

Parametern anger minsta tillatna moment vid nollfrekvens. Se figur 3.5-32. Om
vardet pa parameter 1.13 andras blir vardet pa denna parameter automatiskt satt

till sin fabriksinstallninng.
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7.17 Underlastskydd, underlasttid

Ett tidvarde inom omradet 2.0—

600.0 s kan stéllas in. Denna pa-
rameter anger langsta mojliga va-
raktighet av en underlastsituation. Utlosningsomréde
Par. 7.17 +

A Underlasttid raknare

Underlastskyddets funktion base-
rar sig pa en upp/ner-raknare som
beréknar totala underlasttiden, se
bild 3.5-33. Om raknarens varde
Overstiger med denna parameter
installt varde fungerar skyddet pa
det satt som bestammes av para-
meter 7.14. Raknaren nollas néar
omriktaren stoppas.
Figur 3.5-33 Instéllning av minimi- Elontonmst — L] |
last.

\

: Utlsning/varning
| par. 7. 14

UMCH7_17

Tid

| 8

8.1 Automatisk omstart, antal férsok
8.2 Automatisk omstart, forsdkstid
Den automatiska aterstarten kvitterar felet och startar motorn efter, de med
parametrarna 8.4-8.8 valda felutldsningarna. Startfunktionen vid aterstarten
bestdmmes med parameter 8.3.
A
Antal forsoker under
PRI tiorsok _ ; tiorsok 1
o o
2+ ! | Par.8.1=3
L | I Horsok = Par. 8. 2
t
Tre fel Fyra fel
g_(?gpp | UDO012K25
Figur 3.5-34 Automatisk omstart.
Parameter 8. 1 faststéller antalet automatiska omstarter som kan genomféras un
der forsokstiden som stéllts in med parameter 8. 2.
Tidrakningen borjar fran forsta omstarten. Om antalet omstarter ej éverstiger ins-
tallningsvardet pa parameter 8.1 under forsokstiden nollstélls rakningen efter att
tiden gatt ut och rakningen startas pa nytt vid nasta fel.
Vacon Plc Tel: +358-201 2121 Fax: +358-201-212 205
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8.3 Automatisk omstart, startfunktion

Parametern definerar startfuktionen efter omstart:
0 = Start med ramp
1 = Flygande start, se parameter 4. 6.

8.4 Automatisk omstart, underspénning
0 = Ingen automatisk omstart efter underspanningsfel

1 = Automatisk omstart efter underspanningsfel, atergar till normallage
(DC-kretsens spanning atergar till normal niva)

8.5 Automatisk omstart, 6verspanning
0 = Ingen automatisk omstart efter dverspanningsfel

1 = Automatisk omstart efter Gverspanningsfel, atergar till normallage
(DC-kretsens spanning atergar till normal niva)

8.6 Automatisk omstart, dverstrom
0 = Ingen automatisk omstart efter dverstromsfel
1 = Automatisk omstart efter dverstromsfel

8.7 Automatisk omstart, referensfel

0 = Ingen automatisk omstart efter referensfel

1 = Automatisk omstart efter analog stromreferens signal (4—20 mA)
atergar till norrnallage (>4 mA)

8.8 Automatisk omstart efter for hog/lag temperaturfel
0 = Ingen automatisk omstart efter temperaturfel

1 = Automatisk omstart efter temperaturférandring atergar till normalniva
mellan -10°C—+75°C.
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Anteckningar:
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Specialapplikation

Vacon

5 Specialpplikation

5.1 Allméant

Med specialapplikationen kan frekvens-
referensen véljas med analogingdngarna,
joystic-kontrollen, motorns potentiometer och
den matematiska funktionen pa analog-
ingangarna. Special- och jogging hastighet
kan ocksa valjas om digitalingangarna
programmeras fér dessa funktioner.

5.2 Kontroll I/0

Digitalingangarna DIA1 och DIA2 &r reserve-
rade for Start/stopplogik. Digitalingdngarna
DIA3 - DIB6 ar programmerbara for special-
hastighetsval, jogginghastighetsval, motor
potentiometer, externt fel, ramptidval, rampfor-
bud, felaterstallning och DC-broms komman-
dofunktion. Alla utgangar ar fritt program-
merbara.

Referens
potentiometer Plint Signal Forklaring
—] +10V,es | Referensspéanning Spanning till ref.potentiometer osv.
| Uint Analogingang, spanning |Frekvensreferens,
- (programmerbar) signalomradet ar 0-10 V DC
I 3 | GND 1/0 jord Jord for mandveringreferens
4 | lipt+ Analogingang, Fabrikinstéllning: ej i bruk
5| lin- strdm (programmerbar) signalomrade 0(4)-20 mA
+24V Utgadng mandéverspanning |Hjalpspanning, max. 0.1 A
GND 1/0 jord Jord for mandveringreferens
DIA1 Start framat Kontakt stangd = Start framat
(programmerbar)
DIA2 Start bakat Kontakt stangd = Start bakat
(programmerbar)
DIA3 Fel kvittering Oppen kontakt = ingen funktion
(programmerbar) Stangd = felaterst.
CMA Gemensam for DIA1—DIA3| Anslut till GND eller +24V
+24V Utgadng mandverpsanning |Hjalpspanning (samma som #6)
GND 1/O jord Jord for mandveringreferens
DiB4 Jogginghastigh. val Oppen kontakt = ingen funktion
(programmerbar) Stangd kontakt = jogginghastigh.
DIB5 Extern fel Oppen kontakt = ej fel
(programmerbar) Stangd kontakt = fel
DIB6 Accel./retard.tid val Oppen kontakt = par 1.3, 1.4 i bruk
(programmerbar) Stangd kontakt = par 4.3, 4.4 i bruk
CMB Gemensam for DIB4—DIB6| Anslut till GND eller +24V
loutt Utgangsfrekvens Programmerbar (par. 3. 1)
lout- Analogutgang signalomrade 0-20 mA/R, max 500 Q
DO1 Digitalutgéng Programmerbar (par. 3. 6)
READY-signal |Oppen kollektor, 1<50 mA, U<=48 V DC
RO1 7 Relautgang 1 Programmerbar (par. 3. 7)
RO1 — RUN
RO1 —
RO2 j Relautgang 2 Programmerbar (par. 3. 8)
RO2 FAULT
RO2 —

Figur 5.2-1 I/O konfigurations exempel pa specialkontrollapplikationen.
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5.3 Kontrollsignallogik
| figur 5.3-1 visas panelens I/O-kontrollogik- och knappvalsignaler.

PARAMETRAR
1.5 Referensval —
1. 6 Kryphastighet

@ PROGRAMMERBAR
TRYCKKNAPP 2
|| Joystick-
kontroll Intern
frekvens-
————— P referens
@ \ | Konstant- | -
| hastighet | 1
Joystick- | (Om r
— | kontroll [ngon
| digital- |
|ing ng
- - anv nds
Uin + lin frval) |
in- lin |
lin - Uin o !
Uin X lin
i Motor-
potentio-
Ner meter-
R referens
D'g“ Kryphastighetsvall
(programmerbar) Internt
B P Start/stop
| - >
DIALfstart fram. i —" Intern
@ Programmerbar . rikinings ndring
DIA2|start bak t|start/stopp- och| | L, | | ° | I >
® . ; | - ntern
riktningslogik _o)/ felnollst lining
D[é"’ Felnolist llning 21
(programmerbar)
DES Externt fel >
(programmerbar)
DgS Val av accelerations-/f rdr jningstid >
(programmerbar)
—— =kontrolf rbindelse
=sgnaf rbindelse UD012K05

Figur 5.3-1 Specailapplikationens kontrollsignallogik.
Brytarnas ldge visas enligt fabriksinstéllning.
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5.4 Parametergrupp 1
5.4.1 Parametertabell
Kod | Parameter Omrade Steg | Forinst. Kund | Forklaring Sida
1.1 | Minimfrekvens 0—fmax 1Hz OHz 5-5
1.2 | Maximifrekvens fmin-120/500 Hz| 1 Hz 50 Hz *) 5-5
1.3 | Accelerationstid 0,1—3000,0s | 0,1 s 3,0s Tid mellan fyin (1. 1) fhax (1. 2) 5-5
1.4 | Retardationstid 0,1—3000,0s | 0,1 s 3,0s Tid mellan fyax (1. 2) fin (1. 1) 5-5
1.5 | Valavreferens @ 0—9 1 0 0 = Ui, 3=Uj- lin
1= Iin 4 = Iin - Uin 5-5
2=Ujp+ lip 5 =Ujn* lin
6 = Uj, joystick-kontroll
7 = lj, joystick-kontroll
8 = Signal fran intern motor pot.
9 = Signal fran intern motor pot.
aterstélls om Vacon stoppas
1.6 | Jogginghastighets- fin —fmax 10,1 Hz | 5,0Hz 5-6
referens @ 1.1 (1.2
1.7 | Strémgrans 0,1—2,5xIhcx | 0,1 A |1,5X Incx Enhetens utgangsstromgrans (A) | 5-6
1.8 | Uffférhallande @ 0—2 1 0 0 = linjart 5-6
1 = kvadratiskt
2 = programmerbart
1.9 | Ulfoptimering @ 0—1 1 0 0 =ingen optimering 5-8
1 =autom. maxim. av mom.
1.10| Motorns nomi- @ 180—690V | 1V 230V Vacon range CX/CXL/CXS2 5-8
nella spanning 400V Vacon range CX/CXL/CXS4
500V Vacon range CX/CXL/CXS5
690V Vacon range CX6
1.11 | Motorns nomi- @ 30—500Hz | 1Hz 50 Hz f, frn motorns 5-8
nella frekvens markskylt
1.12| Motorns nomi- @ 1—20000 rpm |1 rpm [1420rpm n, frdn motorns 5-8
nella hastighet **) markskylt
1.13| Motorns nomi- @ 25xl,ex  |0,1A In cx I, fr&n motorns 5-8
nella strom markskylt
1.14| Nétspanning @ 208—240 230V Vacon range CX/CXL/CXS2 5-8
380—400 400V Vacon range CX/CXL/CXS4
380—500 500V Vacon range CX/CXL/CXS5
525—690 690V Vacon range CX6
1.15| Overteckning av 0—1 1 0 Parametrarnas synlighet: 5-8
parametrar 0 = Alla parametergrupper synl.
1 =Endast grupp 1 &r synlig
1.16| Parameterlas 0—1 1 0 Forhindrar andringar av para- 5-8
metrar: 0 = &ndringar tillatna
1 = andringar ej tillatna
Mark! = Parameterns varde kan andras endast *) Om 1. 2 >motorns nominella frekvens bér lampligheten

nar frekvensomvandlaren ar stoppad.

Tabell 5.4-1 Grupp 1 grundparametrar.

kontrolleras med avseende pa motor och anvandning.
**) Forinstallning enligt en fyrpolig motors nominella varden.

Vacon Plc
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3.4.2 Beskrivning av parametergrupp 1

1.1,1.2

1.3,1. 4

1.5

Minimi/maximi frekvens
Bestammer frekvensgranserna for frekvensomvandlaren.

Parametrarnas 1.1 och 1.2 forinstéllda maximivarde ar 120 Hz. Genom att, i Stopp-
lage (RUN-indikering lyser ej), séatta parameterns 1.2 varde till 120 Hz andras
parametrarnas 1.1 och 1.2 maximivarde till 500 Hz. Samtidigt andras
frekvensreferensensskalning, fran panelen, fran 0,01 Hz till 0,1 Hz.

Andring av maximivardet tillbaka frdn 500 Hz till 120 Hz sker genom att sétta
parametern 1.2 till 119 Hz, i Stopp-lage.

Accelerationstid 1, retardationstid 1

Med dessa parametrar valjs tiden for att andra utgangsfrekvensen fran
minimifrekvensen (par 1.1) till maximifrekvensen (par 1.2) och tvartom.
Accelerations/retardationstiden kan minskas med den lediga analogingangen, se
parametrar 2. 20 och 2. 21.

Val av referens

0 Analog spanningsreferens fran plint 2—3, t ex en potentiometer

1 Analog stromreferens fran plint 4—5, e.g. t ex en transducer.

2 Referensen raknas ut genom att addera de analoga ingangsvardena

3 Referensen raknas ut genom att subtrahera spanningsingangens (U;)
varde fran stromingangens (I,)) vérde.

4 Referensen raknas ut genom att subtrahera stromingangens (I, ) véarde
frdn spanningsingangens (U;) varde.

5 Referensen raknas ut genom att multiplicera anlogingdngarnas varden
6 Joystick kontroll fran spanningsingangen (U, ).
Signalomrade | Max reverserad| Riktningsandring Max hastighet
hastighet framat
0—10V Y 5V +10 V
Special Par. 2. 7 x 10V Mitt i special- Par.2.8x 10V
omradet
-10 V—+10 V -10V ov +10V

Varning! Anvand endast -10V—+10 V signal. Om en special eller 0—10 V
ij signal anvands, startar motorn pa max. reverserad hastighet om

referenssignalen forloras.

7 Joystick kontroll frén strémingangen (1).

Signalomrade | Max reverserad | Riktningsandring Max hastighet
hastighet framat
0—20 mA 0 mA 10 mA 20 mA
Custom Par. 2. 13x20 mA | In the middle of | Par. 2. 14 x 20 mA
custom range
4—20 mA 4 mA 12 mA 20 mA
Varning!  Anvand endast 4—20 mA signal. Om special eller 0—20 mA signal
anvands, startar motorn pa max. reverserad hastighet om
referenssignalen forloras.
Grundinstallningsreferens (par. 7. 2) aktiv nar 4—20 mA omradet
anvands, da kommer motorn att 6verga till grundinstaliningen om
signalen forloras.
Vacon Plc Tel: +358-201 2121 Fax: +358-201-212 205
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Obs! Nar joystick kontroll anvénds, kontrolleras riktningen via joystickreferens-

signalen. Se figur 5.4-1.

Analogingangsskalning, parametrarna 2. 16—2. 19 anvandsinte nar
joystick kontrollen anvands.

;
hysteresen +/-2% (+-0,2 V)

Fmin.
T (Par1.2)

v

Om minimifrekvensen (par 1. 1) >0, Om minimifrekvensen (par 1. 1) = 0,
hysteresen + 2% vid vandpunkten. finns det ingen hysteres vid vandpunkten.

Figur 5.4-1 Joystick kontroll U, -10 V—+10 V.

8

9

Referensvardet andras med digitalingdngssignalerna DIA5 och DIAG.
- kontakten DIA5 stéangd = frekvensreferensen dkas

- kontakten DIA6 stéangd = frekvensreferensen minskas

Hastigheten péa referensandringen kan stallas in med parameter 2. 22.

Samma som 8 men referensvardet stalls in pa minimifrekvensvarde
(par. 1. 1) varje gang frekvensomvandlare stoppas.

Nar vardet pa parametern 1. 5 stalls till 8 eller 9, stalls parametervardena
2. 4 och 2. 5 automatiskt in pa 11.

1.6 Jogginghastighetsreferens
Parametervardet definierar den jogginghastigheten som valts med digitalingang.
1.7 Stromgrans
Parametern bestammer frekvensomvandlarens hogsta tillfalliga utstrom.
1.8 U/f forhallande
Linjart: Motorspanningen vaxer linjart med frekvensen fran 0 Hz till motorns
0 nominella frekvens (par. 6. 3). Darvid & motorspanningen lika med
nominella spanningen. Se bild 5.4-2.
Linjart U/f-forhallande skall anvandas for applikationer med konstant
moment.
Denna forinstallning skall anvdndas om ingen sarskild orsak till
annat féreligger.
Vacon Plc Tel: +358-201 2121 Fax: +358-201-212 205
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Kvadratiskt:
1

Motorspanningen véxer enligt en kvadratisk kurva med véaxande
frekvensvarde fran 0 Hz till motorns nominella frekvens (par. 6. 3).
Darvid ar motorspanningen lika med nominella spanningen. Se bild
5.4-2.

Motorn &r undermagnetiserad vid frekvenser lagre an nominella
frekvensen. Den ger ett lagre moment &n vid det linjara U/f-forhallandet
men ljudnivan ar lagre. Kvadratiskt U/f-férhallande kan anvandas i appli-
kationer dar momentbehovet vaxer kvadratiskt i forhallande till varvtalet.
Sadana applikationer ar bl. a. centrifugalflaktar och -pumpar.

Un . P
rundinst.: motorns = —
(Par. 6. 4) | nominella spanning | pﬁnk?rsvagmngs
|

I
I
|
I
I
|
I
I

Linjar |

I

I

|

I

I

Kvadratisk
, Grundinst.: motorns
, hominella frekvens
I
|

(Par_ 6. 3) UD012K07

f[Hz]

Figur 5.4-2 Linjér och kvadratisk U/f-kurva.

Program-  U/f kurvan kan programmeras i tre olika punkter.
merbar U/f Parametrarna for programmeringen ar forklarade i kapitel 5.5.2.
kurva 2 Programmerbar U/f kurva kan anvandas om ovriga installningar inte
tillfredsstéller applikationens behov. Se figur 5.4-3.
AUV
un oo
Par 6. 4 Grundinst.: motorns I Faltforsvagnings-
nominella spanning ! punkt
|
Par. 6. 6 }
(Gr. inst. ] I
10’0%) : Grundinst.: motorns
Par. 6.7 | nominella frekvens f[Hz]
(Gr. inst. ' ! >
1,3%) Par. 6.5 Par. 6.3
(Gr.inst. 5,0 Hz) UD012K08
Figur 5.4-3 Programmerbar U/f kurva.
Vacon Plc Tel: +358-201 2121 Fax: +358-201-212 205
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1.9

U/f optimering

Automatisk Motorspanningen andras automatiskt vilket far motorn att alstra

moment- tillrackligt moment for att starta och gé pa laga frekvenser. Spanningen

optimering okar beroende pa motortyp och -styrka. Automatisk optimering kan
anvandas pa applikationer dar startmomentet i forhallande till
startfriktionen ar hog.

OBS! Vid kérning av motorn vid 1g hastighet och stort moment kan det
hénda att motorns egen flakt inte kyler tillrdckligt under alla for-
A hallanden.

Om motorn skall fungera langa tider under dessa férhallanden skall
sdrskild uppméarksamhet dgnas at motorns kylning. Anvénd extra
kylning - t.ex. en extra kylfldkt-, om motorns temperatur tenderar att
stiga for hogt.

Motorns nominella spéanning

Las installningsvardet fran motorns markskylt.
Andring av denna parameter stéller in spanningen vid
faltférsvagningspunkten, parameter 6. 4, till 100 % X Upmotor-

Motorns nominella frekvens

Las installningsvardet fran motorns markskylt.
Andring av denna parameter stéller in faltférsvagningspunkten,
parameter 6. 3, till samma varde..

Motorns nominella hastighet
Las installningsvardet n,, fran motorns markskyilt.
Motorns nominella strom

Las installningsvardet I, fran motorns markskyilt.
Omriktarens interna termiska motorskydd baseras pa denna parameter.

Natspanning

Satt parameterns varde enligt natets nominella spanning.
Parametervardena ar férhandsinstéllda i Vacon CX/CXL/CXS2, CX/CXL/CXS4,
CX/CXL/CXS5 och CX6 serierna, se tabell 5.4-1.

Overtackning av parametrar
Oppning av l&set mojliggor visning av parametergrupperna:

0 = alla grupper synliga
1 = endast grupp 1 synlig

Parameterlas
Anger om parametervardena kan andras eller ej:

0 = parametervardena kan andras
1 = parametervardena kan ej andras

Om du behover stélla in fler funktioner i specialapplikationen, se kapitel 5.5 for instalining
av parametergrupperna 2—8.

Vacon Plc

Tel: +358-201 2121 Fax: +358-201-212 205
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5.5 Specialparametrar, Grupp 2—8
5.5.1 Parametertabeller

Grupp 2, Ingangsignal parametrar

Kod | Parameter Grupp Steg | Forinst. Kund | Forklaring Sida
DIA1 DIA2
2.1 | Start/Stopplogik- 0—3 1 0 0 = Start framat | Startbakat 5-16
val 1 = Start/Stopp Bakét
2 = Start/Stopp Korklar
3 = Start puls Stopp puls
2.2 | DIA3 funktion 0—9 1 7 0 = Ejibruk 5-17
(terminal 10) 1 = Externt fel, kontakt/sténg

2 = Externt fel, kontakt/6ppna

3 =Korklar

4 = Acceler./retardation val av rampg
5 = Bakat

6 = Jogging frekvens

7 = Fel aterstéllning

8 = Acceler/Retard. upphéavd

9 = DC-broms kommando

2.3 DIB4 funktion @ 0—10 1 6 0 = Eji bruk 5-18
(terminal 14) 1 = Externt fel, kontakt/sténg

2 = Externt fel, kontakt/6ppna

3 = Korklar

4 = Acceler./deceler. val av ramp
5 = Bakét)

6 = Jogging frekvens

7 = Fel aterstalining

8 = Acceler/Retard. upphavd

9 = DC-broms kommando

10 = Konstanthastighetsval 1

2.4 DIB5 funktion @ 0—11 1 1 0 = Eji bruk 5-18
(terminal 15) 1 = Externt fel, kontakt/sténg

2 = Externt fel, kontakt/6ppna

3 = Korklar

4 = Acceler./deceler.val av ramp

5 = Bakéat (om par. 2. 1 =3)

6 = Jogging frekvens

7 = Fel aterstallining

8 = Acceler/Retard. upphavd

9 = DC-broms kommando

10 = Konstanthastighetsval 2

11 = Motor potentiom., snabbare

2.5 | DIB6 funktion 0—11 1 4 0 =Ejibruk 5-18
(terminal 16) 1 = Externt fel, kontakt/sténg

2 = Externt fel, kontakt/6ppna

3 =Korklar

4 = Acceler./deceler. val av ramp
5 = Bakat (om par. 2. 1 =3)

6 = Jogging frekvens

7 = Fel aterstéllning

8 = Acceler/Retard. upphéavd

9 = DC-broms kommando

10 = Konstanthastighetsval 3

11 = Motor potentiom., langsammare

2.6 | U;,signalomrade 0—2 1 0 0=0—10V 5-19

1 = Eget signalomrade

2=-10—+10V (kan anvandas
endast med Joystick-kontroll)

Obs! @ = Parametervéardet kan andras endast om frekvensomvandlaren ar stoppad. (Fortsatter)

Vacon Plc Tel: +358-201 2121 Fax: +358-201-212 205
Dejour: +358-40-8371 150 E-mail: vacon@vacon.com
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Kod | Parameter Grupp Steg | Forinst. Kund | Forklaring Sida
2.7 | Uj,egetsignalomr. min.|0,00-100,00%| 0,01% | 0,00% 5-19
2.8 | Uj,egetsignalomr. max.|0,00-100,00%| 0,01% | 100,00% 5-19
2.9 | Ujinvertering 0—1 1 0 0 = Ejinverterad 5-19

1=Inverterad
2.10| Uj,filtertid 0,00—10,00s| 0,01s | 0,10s 5-19
2.11| I, signalomrade 0—2 1 0 0=0—20mA 5-19
1=4—20mA
2 = eget signalomrade
2.12| li, egetsignalomr. min. [{0,00-100,00%| 0,01% | 0,00% 5-20
2.13| li, egetsignalomr. max. |0,00-100,00%| 0,01% | 100,00% 5-20
2.14| li,invertering 0—1 1 0 0 = Ej inverterad 5-20
1=Inverterad
2.15| I, fitertid 0,01—10,00s| 0,01s | 0,10s 5-20
2.16| U, minimi skalning -320,00%— | 0,01% | 0,00% 0% = ingen minimi skalning 5-20
+320,00 %
2.17| Ui, maximiskalning -320,00%— | 0,01 % | 100,00% 100% = ingen maximi skalning 5-20
+320,00 %
2.18| li, minimi skalning -320,00%— | 0,01% | 0,00% 0% = ingen minimi skalning 5-20
+320,00 %
2.19]| lij, maximi skalning -320,00%— | 0,01 % | 100,00% 100% = ingen maximi skalning 5-20
+320,00 %
2.20| Ledig analogingang, 0—2 1 0 0 = Eji bruk 5-21
val av signal 1 =U;, (analog spanningsingang)
2 =1, (analog stromingang)
2.21| Ledig analogingéng, 0—4 1 0 0 =Ingen funktion 5-21
val av funktion 1 =Reducerar stromgransen
2 =Reduc. DC-bromsens strém
3 =Reducerar acc./ret. tiden
4 = Reducerar 6vervakad mo-
mentgrans
2.22| Motorpotentiometer 0,1—2000,0 0,1 10,0 5-22
férandringhastighet Hz/s Hz/s Hz/s
Grupp 3, Utgangs- och dvervakningsparametrar
Kod | Parameter Grupp Steg | Forinst. Kund | Forklaring Sida
3.1 | Analogutgang, innehall 0—7 1 1 0 =Ejibruk Skala 100% 5-23
1 = Utgangsfrekv. (0—fnay)
2 =Motorvarvtal  (0—max. hast)
3 = Utgangsstrom (0—2.0 x Inct)
4 = Motoreffekt (0—2 X Trmot)
5 = Motorkraft (0—2 X Ppmot)
6 = Motorspanning (0—100%xUywot
7 = DC-link spann. (0—1000 V)
3.2 | Analogutgang, filtertid |0,00—10,00s| 0,01s| 1,00s 5-23
3.3 | Analogutgang, 0—1 1 0 0 =ingen invertering 5-23
inverterad 1 =inverterad
3.4 | Analogutgang, minimum 0—1 1 0 0=0mA 5-23
1=4mA
3.5 | Analogutgangs, skalning| 10—1000% 1% 100% 5-23

Parametervardet kan @ndras endast om frekvensomvandlaren &r stoppad. (Fortséattter)

Note! =
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Kod | Parameter Grupp Steg |Forinst. | Kund | Forklaring Sida
3.6 | Digital utgang, innehall 0—21 1 1 0 = Ejibruk 5-24

@ 1=Klar
2 =Kor
3 =Fel
4 =Felinverterat
5 =Vacon dverhettn. varning
6 = Externt fel eller -varning
7 = Referens fel eller -varning
8 =Varning
9 = Reverserad
10 = Konstanthastighetsval
11 = Vid instélld hastighet
12 = Motor regulator aktiverad
13 = Overvakn. av utgangsfrekv. 1
14 = Overvakn. av utgangsfrekv. 2
15 = Overvakn. av momentgrans
16 = Overvakn. av referensgrans
17 = Kontroll av extern broms
18 = Kontroll fran I/O terminalerna
19 = Overvakning av frekvensom-
vandlarens temperaturgrans
20 = Rotation annan an begéard
21 =Kaontroll av en extern broms,
inverterad funktion
3.7 | Relautgang 1, innehall 0—21 1 2 Som parameter 3. 6 5-24
3.8 | Relautgéng 2, innehall 0—21 1 3 Som parameter 3. 6 @ 5-24
3.9 | Utgangsfrekv. gransv. 1, 0—2 1 0 0= Nej 5-24
overvakningsfunktion 1 =LAagt gransvarde
2 = Hogt gransvarde
3.10| Utgangsfrekv. gransv. 1, 0,0—fmax 0,1 Hz| 0,0Hz 5-24
overvakningsvarde (par. 1. 2)
3.11 | Utgangsfrekv. gransv. 2, 0—2 1 0 0= Nej 5-24
6vervakningsfunktion 1 =Lagt gransvarde
2 =Hobgt gransvarde
3.12| Utgangsfrekv. gransv. 2, 0,0—fnax |0,1Hz| 0,0Hz 5-24
Overvakningsvarde (par. 1. 2)
3.13| Momentgrans, 0—2 1 0 0= Nej 5-25
6vervakningsfunktion 1 =Lagt gransvarde
2 =Hobgt gransvarde
3.14| Momentgrans, +200,0—200,0%4 0,1% |100,0% 5-25
Overvakningsvéarde XThex
3.15| Aktivreferensgrans, 0—2 1 0 0 =Nej 5-25
overvakningsfunktion 1 =LAagt gransvarde
2 = Hogt gransvarde
3.16| Aktivreferensgrans, 0,0—fmax 0,1 Hz| 0,0Hz 5-25
Overvakningsvérde (par. 1. 2)
3.17| Externbroms, 0—100.0s| 0,0—100,0s |0,1s 0,5s 5-25
AV-fordrojn.
3.18| Externbroms, 0,0—100,0s [0,1s 15s 5-25
PA-fordrojn.
3.19| Frekvensomvandlarens 0—2 1 0 0 = Ingen 6évervakning 5-25
temperatur gransv., 1 =Lagt gransvarde
overvakningsfunktion 2 =Hobgt gransvarde
3.20| Frekvensomvandlarens -10—+75°C 1 +40°C 5-25
temperatur grénsv.

Obs! @ = Parametervardet kan andras endast om frekvensomvandlaren &r stoppad.
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Kod | Parameter Grupp Steg | Forinst. | Kund | Forklaring Sida
3.21 | I/O-expansions kort, 0—7 1 3 Se parameter 3. 1 5-23
Analogutgéng innehall

3.22 | I/O-expansions kort, 0,00-10,00s| 0,01s| 1,00s Se parameter 3. 2 5-23
Analogutgang filtertid

3. 23 | I/O-expansions Kort, 0—1 1 0 Se parameter 3. 3 5-23
Analogutgang invertering

3. 24 | 1/O-expansions kort, 0—1 1 0 Se parameter 3. 4 5-23
Analogutgang minimum

3. 25 | I/O-expansions Kort, 10—1000% 1 100% Se parameter 3. 5 5-23
Analogutgang skalning

Grupp 4, Omriktarkontroll
Kod | Parameter Grupp Steg Forinst. |Kund | Forklaring Sida
4.1 | Acc./Ret.ramp1form | 0,0—10,0s | O,1s 0,0s 0 = Linjar 5-26

>0 = S-kurva acc./ret. tid
4.2 | Acc./Ret.ramp2form | 0,0—10,0s 0,1s 0,0s 0 = Linjar 5-26
>0 = S-kurva acc./ret. tid
Accelerationstid 2 0,1—3000,0s| 0,1s 10,0 s 5-27
.4 | Retardationstid 2 0,1—3000,0s| 0,1s 10,0 s 5-27
Bromschopper 0—2 1 0 0 = Ingen bromschopper 5-27
1 = Bromschopper installerad
2 = Extern bromschopper
4.6 Startfunktion 0—1 1 0 0=Ramp 5-27
1 =Flygande start
4.7 | Stoppfunktion 0—1 1 0 0 = Fritt roterande 5-27
1=Ramp
4.8 | DC-broms, strém 0,15—1,5 0,1A | 0,5XIhcT 5-27
Xlnct (A)
.9 | DC-bromes, tid vid stopp | 0,00-250,00s | 0,01s | 0,00s 0 =DC-broms av 5-27
4.10| DC-broms- 0,1—10,0Hz | 0,1Hz | 1,5Hz 5-29
frekvens vid ramp stopp
4.11| DC-bromstid vid start | 0,00—25,00s| 0,01s | 0,00s 0 =DC-broms av 5-29
4.12| Konstanthastighet frnin—Tfmax 0,1 Hz | 10,0 Hz 5-29
referens 1 (1.1) (1.2
4.13| Konstanthastighet frnin—Tfmax 0,1Hz | 15,0Hz 5-29
referense 2 (1.1) (1.2
4. 14| Konstanthastighet frnin—Tmax 0,1Hz | 20,0 Hz 5-29
referens 3 (1.1) (1.2
4.15| Konstanthastighet frnin—Tfmax 0,1 Hz | 25,0 Hz 5-29
referens 4 (1.1) 1.2
4.16| Konstanthastighet frnin—Tfmax 0,1Hz | 30,0Hz 5-29
referens 5 (1.1) (1.2
4.17| Konstanthastighet frnin—Tfmax 0,1 Hz | 40,0 Hz 5-29
referens 6 (1.1) 1.2
4.18| Konstanthastighet frnin—Tfmax 0,1Hz | 50,0 Hz 5-29
referens 7 (1.1) (1.2

Obs! @ = Parametervardet kan &ndras endast om frekvensomvandlaren &r stoppad.
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Grupp 5, Forbjudna frekvensomraden

Kod | Parameter Grupp Steg Forinst. | Kund | Forklaring Sida

5.1 | Forbjudetfrekvens- frnin— 0,1Hz | 0,0Hz 5-29
omrade 1, Iagt gransvarde | par. 5. 2

5.2 Forbjudet frekvens- fnin—fmax | 0,1 Hz | 0,0 Hz 0 =inget forbjudet frekv. omrade 1 | 5-29
omrade 1, hégt gransvarde | (1. 1) (1. 2)

5.3 | Forbjudet frekvens- fnin— 0,1Hz | 0,0Hz 5-29
omrade 2, Iagt gransvarde | par. 5. 4

5.4 Forbjudet frekvens- fnin—fmax | 0,1 Hz | 0,0 Hz 0 =inget forbjudet frekv. omrade 2 | 5-29
omrade 2, hégt gransvarde | (1. 1) (1. 2)

5.5 | Forbjudetfrekvens- fnin— 0,1Hz | 0,0Hz 5-29
omrade 3, 1agt gransvarde | par. 5. 6

5.6 | Forbjudetfrekvens- fnin—fmax | 0,1 Hz | 0,0 Hz 0 =inget forbjudet frekv. omrade 3 | 5-29
omréade 3, hogt gransvarde | (1. 1) (1. 2)

Grupp 6, Motorkontrollparametrar

Kod | Parameter Grupp Steg Forinst. | Kund Forklaring Sida
6.1 | Motor kontrollage 0—1 1 0 0 = Frekvenskontroll 5-29
1 = Hastighetskontroll

6.2 | Kopplingsfrekvens 1,0—16,0kHz (0,1 kHz|10/3,6kHz 5-30

6.3 | Faltférsvagnings- @ 30—500Hz | 1Hz | Param. 5-30
punkt 1.11

6.4 | Spanning vid falt- © 15—200% 1% 100% 5-30
férsvagningspunkt XUnmot

6.5 | U/f-kurva, mitt- @ 0,0—fpax | 0,1Hz| 0,0Hz 5-30
punktsfrekvens

6.6 | U/f-kurva, mitt- 0,00—100,00%| 0,01%| 0,00% 5-30
punkts spanning X Unmot

6.7 | Utgangsspanningvid |0,00—100,00%| 0,01%| 0,00% 5-30
nollfrekvens X Unmot

6.8 | Overspannings- 0—1 1 1 0 = Regulatorn anvands ej 5-31
regulator 1 = Regulatorn anvands

6.9 | Underspéannings- 0—1 1 1 0 = Regulatorn anvands ej 5-31
regulator 1 = Regulatorn anvéands

OBS! = Parametervardena kan andras endast nér frekvensomvandlaren har stoppats.
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Grupp 7, Skyddsatgarder
Kod | Parameter Grupp Steg Forinst. | Kund | Forklaring Sida
7.1 | Atgérd vid 0—3 1 0 0 = Ingen atgéard 5-31
referensfel 1=Varning
2 =Fel, stopp enligt par. 4. 7
3 =Fel, alltid fritt roterande stopp
7.2 | Atgérd vid 0—3 1 2 0 = Ingen &tgérd 5-31
externt fel 1=Varning
2 =Fel, stopp enligt par. 4. 7
3 = Fel, alltid fritt roterande stopp
7.3 | Fasovervakning pa 0—2 2 2 0 = Ingen atgard 5-31
motorutgang 2=Fel
7.4 | Jordfelsskydd 0—2 2 2 0 = Ingen atgard 5-31
2 =Fel
7.5 | Termiskt motorskydd 0—2 1 2 0 = Ingen atgard 5-32
1=Varning
2 =Fel
7.6 | Termiskt motorskydd, [50,0—150,0% | 1,0% |100,0% 5-32
strom vid brytpunkten XlhmoToRr
7.7 | Termiskt motorskydd, | 5,0—150,0% | 1,0% | 45,0% 5-33
strom vid nollfrekvens XlhmoToR
7.8 | Termiskt motorskydd, 0,5—300,0 0,5 17,0 Forinstallning enligt motorns 5-33
tidskonstant minutes min. min. nominella strom
7.9 | Termiskt motorskydd, 10—500Hz | 1Hz 35Hz 5-34
frekv. vid brytpunkten
7.10 | Fastlasningsskydd 0—2 1 1 0 =Ingen atgard 5-34
1=Varning
2 =Fel
7.11 | Fastlasningsskydd, 5,0—200,0% | 1,0% | 130,0% 5-35
Strdmgré.ns XInMOTOR
7.12 | Fastlasningsskydd, 2,0—120,0s | 1,0s 150s 5-35
tidsgrans
7.13 | Fastlasningsskydd, 1—fmax 1Hz 25 Hz 5-35
maximal frekvens
7. 14 | Underlastskydd 0—2 1 0 0 = Ingen atgéard 5-36
1=Varning
2 =Fel
7.15 | Underlastskydd, 10,0—150,0% | 1,0% | 50,0% 5-36
last vid faltfors- XTMOTOR
vagningspunkten
7.16 | Underlastskydd, 5,0—150,0% | 1,0% | 10,0% 5-36
last vid nollfrekvens XThMOTOR
7.17 | Underlastskydd, 2,0—600,0s | 1,0s 20,0s 5-36
underlasttid
Vacon Plc Tel: +358-201 2121 Fax: +358-201-212 205
Dejour: +358-40-8371 150 E-mail: vacon@vacon.com




Vacon Specialapplikation Sida 5-15

Grupp 8, Parametrar for automatisk omstart

Kod | Parameter Grupp Steg Forinst. | Kund | Forklaring Sida

8.1 | Automatisk omstart, 0—10 1 0 0 = Eji bruk 5-37
antal forsok

8.2 | Automatisk omstart, 1—6000s 1ls 30s 5-37
forsokstid

8.3 | Automatisk omstart, 0—1 1 0 0 =Ramp 5-37
startfunktion 1 = Flygande start

8.4 | Automatisk omstart, 0—1 1 0 0= Nej 5-37
underspanning 1=Ja

8.5 | Automatisk omstart, 0—1 1 0 0= Nej 5-37
Overspanning 1=Ja

8.6 | Automatisk omstart, 0—1 1 0 0= Nej 5-37
Overstrom 1=Ja

8.7 | Automatisk omstart, 0—1 1 0 0= Nej 5-38
referensfel 1=Ja

8.8 | Automatisk omstart efter 0—1 1 0 0= Nej 5-38
for hog/lag temperatur- 1=Ja
fel

Tabell 5.5-1 Specialparametrar, Grupperna 2—S8.
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3.5.2 Beskrivning av parametergrupperna 2—38

2.1 Start/Stop logikval

0 DIAL: stangd kontakt = start framat
DIA2: stangd kontakt = start bakat,

Se figur 5.5-1.
Framat | Utg&ngs- Stoppfunktion
frekvens (par 4.7)

= fritt roterande

[0]V.V R R T R E—— _

1
UD012K09

Figur 5.5-1 Start framat/Start bakat.

@ Den forst valda riktningen har alltid hégsta prioritet
@ Nar DIA1 kontakten dppnas, andras rotationsriktningen

@ Om Start framat (DIA1) och Start bakat (DIA2) signalerna aktiveras
samtidigt, prioriteras Start Framat signalen (DIA1).

1 DIAL: stdngd kontakt = start Oppen kontakt = stopp
DIA2: stangd kontakt = bakat oppen kontakt = framat
Se figur 5.5-2.
Framat| Utg&ngs- Stoppfunktion
frekvens (par4.7)

= fritt roterande

|
|
|
|
|
| |
| |
| |
| |
DIALT —_—___ Ao oo Lo

UD012K10

DA —

Figur 5.5-2 Start, Stopp, bakat.
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2:  DIAL: stangd kontakt = start Oppen kontakt = stopp
DIA2: stangd kontakt = kérklar Oppen kontakt = ej korklar

3: 3-lednings kontakt (pulskontroll):

DIA1: stdngd kontakt = startpuls

DIA2: stdngd kontakt = stoppuls

(DIA3 kan programmeras for reverserade kommandon)
Se figur 5.5-3.

Framét| Utgangs- Stoppfunktion Om start och stopp géar
frekvens (par4.7) hoga samtidigt har
= fritt roterande stopp-pulsen hdgre prioritet

e

t

»
»

UD012K11

Figur 5.5-3 Start puls/Stopp puls.
2. 2 DIA3 funktion

1: Externt fel, stdanger kontakten = Felet visas och motorn stannar néar
kontakten stangs.
2: Externt fel, 6ppnar kontakten = Felet visas och motorn stannar nar
kontakten dppnas.
3:  Korklar Oppen kontakt = ej korklar
stangd kontakt = korklar
4.  Acc./Ret. Oppen kontakt = Acceleration/Retardationstid 1 vald
val av ramp stangd kontakt = Acceleration/Retardationstid 2 vald

5. Bakat oppen kontakt = Framat H Kan anvandas omvéant om
stangd kontakt = Bakat parameter 2.1 har varde 3

6: Jogging frekv. stangd kontakt = Jogging frekv. vald som frekv. refer.
Felaterstallning stangd kontakt = Aterstaller alla fel

Acc./Ret. upphavd
stangd kontakt = Stoppar acceleration och retar-
dation tills kontakten 6ppnas
9:  DC-broms kommando
stangd kontakt = | stopplage, fungerar DC-bromsen tills
kontakten 6ppnas, se figur 5.5-4. DC-
bromsstrom stélls in med param. 4. 8.
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>

A

Utgangs-
frekvens

Param. 4. 10
Ve

t

>
>

o | L

g-?ORPP UD012K32

a) DIA3 for aktivering av DC-bromsen och
med stoppfunktion = Ramp

A

Utgangs-

frekvens

s | L

KOR |

STOPP UD012K32

b) DIA3 for aktivering av DC-bromsen och
med stoppfunktion = fritt roterande

Figur 5.5-4 DIA3 som DC-broms kommandoingang: a) Stoppldge = Ramp,
b) Stoppldge = Fri rotation.

2. 3 DIB4 funktion
Val samma som i 2. 2 férutom:
10: Konst.hastigh. kontakt stangd = Val 1 aktiv hastighetsval 1
2. 4 DIB5 funktion
Val samma som i 2. 2 férutom:
10: Konst.hastigh. kontakt stdngd = Val 2 aktiv hastighetsval 2
11: Motor pot. kontakt stangd = Referensen minskar tills kontakten
UPP Ooppnas
2.5 DIB6 funktion
Val samma som i 2. 2 férutom:
10: Konst.hastigh. kontakt stéangd = Val 3 aktiv hastighetsval 3
11: Motor pot. kontakt stangd = Referensen minskar tills kontakten
NER Oppnas
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2.6 U, signalomrade

0 = Signalgrupp 0—+10 V
1 = Specialgrupp fran minimi (par. 2. 7) till maximi (par. 2. 8)
2 = Signalgrupp -10—+10 V , kan anvandas endast med Joystick-kontroll

2.7 Uin eget signalomrade, min./max.

2.8 Med dessa parametrar kan du stalla in U;, for valbar ingdng inom 0—10 V.

Minimiinstalining: Stall in U, signal till minimivarde, valj parameter 2. 7,
tryck pa Enter

Maximiinstallning: Stall in U, signal till maximivarde, valj parameter 2. 8,
tryck pa Enter

Obs! Parametervardena kan bara stallas in pa detta satt (inte med pil upp/
pil ner knapparna)

2.9 U,, invertering

Parameter 2. 9 = 0, ingen inver-
tering av analog U, signal.

Parameter 2. 9 = 1, invertering
av analog U, signal.

2.10 U filtertid A
in %

Filtrerar bort storningar fran Ofiltrerad signal
analog U, ingangssignal.
Lang filtreringstid gor responsen 100% - -
langsammare. Se figur 5.5-5.

63% - -

t[s]
‘ Par. 2. 10 i
Figur 5.5-5 U, signalfiltrering. « > upoL2Ka?
2.11 l;, signalomrade
0 =0—20 mA
1=4—20mA
2 = Specialsignal
Vacon Plc Tel: +358-201 2121 Fax: +358-201-212 205
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2.12 | eget signalomréde min./max.

2.13 Med dessa param. kan du
skala ingaende strom
(1) signalgrupp mellan
0—20 mA
Minimiinstallning:
Stall in Ly signal till minimivarde,
valj parameter 2. 12, tryck pa
Enter-tangenten
Maximiinstallning:
Stall in Ly signal till maximivarde,
valj parameter 2. 13, tryck pa
Enter-tangenten

Obs! Parametervardena kan
bara stallas in pa detta satt (inte
med pil upp/pil ner knapparna)

2.14 l;, invertering

Parameter 2. 14 = 0, ingen
invertering av | ingang

%
Parameter 2. 14 = 1, invertering Ofiltrerad signal
av | ingang.
100% 1 - -

2.15 | filtertid

Filtrerar bort stérningar fran 63% - -
analog |, ingdngssignal.

Lang filtreringstid gor responsen
langsammare.

Se figur 5.5-6.

t[s]

‘ Par. 2. 12
«— UDO012K30

Figur 5.5-6 Analogingéng I, filtertid.

2.16 U, minimi skalning

Staller in minimiskalningspunkten for U, signal. Se figur 5.5-7.

2.17 U,  maximi skalning

Staller in maximiskalningspunkten for U, signal. Se figur 5.5-7.
2.18 |, minimi skalning

Staller in minimiskalningspunkten for | signal. Se figur 5.5-7.
2.19 ., maximi skalning

Staller in maximiskalningspunkten for | signal. Se figur 5.5-7.
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2.20

2.21

A
Skalad
ingangssinal[%]

1

Par. 2. 19 = 30%
Par. 2. 20 = 80%

W

| Analog-
0 80 100 ingang [%)]
/ >

Skalad
ingangssinal[%]

100-|-— === - m oo

76,5
(15,3 mA) |

Par.2.19 = -30%
Par. 2. 20 = 140%

: Analog-
140ingang [%)]

t
10,0V
20,0 mA

0
0
4 16,8 20,0 mA

Qo0 w
woo
=
o
=)

UD012K34

Figur 5.5-7 Skalningsexempel p4 U, och |, ingéngstider.

Ledig analogingang, val av signal

Val av ingangssignal till den lediga analogingangen (en ingang som inte

anvands for hastighets referens):
0 =Eji bruk
1 = Spanningssignal U,
2 = Stromsignal I

Ledig analogingang, val av
funktion

Med denna parameter kan den
funktion valjas till vilken den lediga
analogingdngen anvands, alter-
nativ ar:

0=

1=

Ingen funktion

Reducering av stromgrans
till motorn. Med den hér
funktionen kan man stélla in
stromgransen mellan 0 och
den max. grédns som stéllts
in med par. 1. 7. Se figur
5.5-8.

Figur 5.5-8 Skalning av den
maximala motor strémmen.

Reducering av DC-brom-
sens strom.

Den lediga analogingangen
kan anvandas till att skala
DC-bromsens strom mellan
0,5x1 ., och strommen som
stalls in med parameter 4. 7.
Se figur 5.5-9.

Figur 5.5-9 Reducering av
DC-bromsens strém.

Analog
utgangs-
strom

100%
Par. 1.7

|
I Valt (param. 3. 1)
I max. signal varde
. »

»

UDO012K61

Analog
utgangs-
strom

100% -
Par. 4.8

0,15 X Incx—

|

I Valt (param. 3. 1)
I max. signal varde
, >

0

»

UD012K58
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3 = Reducing av accelerations-
och retardationstider.

Faktor R

Accelerations- och retarda-
tionstiden kan reduceras
med den lediga analogin-
gangenenligt foljande for-
mel.

Reducerad tid = Installd
acc./dec.-tid (par 1. 3, 1. 4,
4. 3, 4. 4) dividerad med
factorn R ur figur 5.5-10.

|
|
|
|
|
|
|
|
|
!
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|

Fri analoginput
>

Figur 5.5-10 Reducering av >
acceleraations- och retardati- UD012KS59

onstider.

4 = Reducering av moment-
Overvakningsgrans. 3

Analog
Installd dvervakningsgréns suom

T e R e ‘

kan med den lediga analog- Par. 3. 14 ‘
ingdngen skalas mellan 3
installd 6évervakninsgrans |
och O (par. 3. 14). Se figur l
5.5-11. |

|
I Valt (param. 3. 1)
I max. signal varde
) »

>

Figur 5.5-11 Reducering av 0 UD012K60
momentévervakningsgrans.

2.22 Motorpotentiometer ramptid

Definierar hur snabbt elmotorns potentiometervarden &ndras.
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3.1 Analogutgang, innehall b
(]
Se tabell pa sida 5-10. Ofiltrerad signal
100% - -
3.2 Analogutgang, filtertid Filtrerad signal
Filtrerar analoga utgangssigna- 63% 4--f----- Crmmr
len. Se figur 5.5-12. !
|
|
l
| t[s]
‘ Par. 3.2 | -
Figur 5.5-12 Analog utgangsfiltr. ‘ ’ upo12Kis
3.3 Analogutgang, invertering Y
Analog
Inverterar analoga utgangssignal: uigings
max. utgangssignal = minimivarde 0MANGE S~~~ |
min. utgangssignal = maximivarde ;
|
l
)
12mA 4= = = S A T TN TR T T T "Param. 3.5
' =50%
I0MA T~~~ "~ "\ T TN LT~ ‘*
|
. : Param. 3.5
AMA 4= — = = — — — — — ,L},,,,,, ,,,,;#zloo%
: Eazrggg/.o& 5 : Valt (p.’_:\raml. 3. :é)
Figur 5.5-13 Analogutgdngs invert. omA ‘ e sanavare
0 0.5 1.0 UDO012K17
3.4 Analogutgang, minimum
Definerar minimisignalen till
antingen 0 mA eller 4 mA
(levande nolla).
Se figur 5.5-14.
3.5 Analogutgang, skalning
Installningsfaktor for analog 4
o . Analo
U'[gang Se flgur 55'14 ::?Oém”gs Param. 3. 5 Param. 3.5
=200% =100%
Signal Sign. max. varde AT TS
Utgangs fre- |Max. frekvens (p. 1. 2)
kvens
Motorvarvtal | Max. hastigh.(n xf ../f)) 12MA === e 27T Param. 3.5
Utgangs- 2x 1ot B Sl = 50%
strom
Motormoment| 2 X T, 10t par3.4=1
Motoreffekt |2 X P ot 4mA T !
Motor spann. |100% X U, oo par 3420 valt .(ps?éﬁ';?'viré)e
DC-link spann. | 1000 V omA i ‘ >
N 0.5 1.0 UD012K18
Figur 5.5-14 Skalning av analogutgéang.
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3.6 Digitalutgang, innehall
3.7 Relautgang 1, innehall
3.8 Relautgang 2, innehall
Instéllningsvarde Signalforklaring
0 =Ejibruk Fungerar ej
Digitalutgdng DO1 gar I&g eller ett programmerbart rela
(RO1, RO2) aktiveras nér:
1 =Klar Frekvensomvandlaren &r klar att tas i bruk
2 =Kor Frekvensomvandlaren ar i drift (motorn gar)
3 =Fel Ett fel har uppstatt
4 = Felet inverterat Ett fel har inte uppstatt
5 = Vacon dverhettn. varning Kylar-temperaturen dverstiger +75°C
6 = Externt fel el. varning Fel eller varning beroende pa parameter 7. 2
7 = Referens fel el. varning Fel eller varning beroende pa parameter 7. 1
- om analoga referensen ar 4—20 mA och signalen <4mA
8 = Varning Alltid om en varning existerar
9 = Reverserad Reverserat kommando har valts
10= Konst.hastighetsval Konst.hastigh. el. jog. hast. har valts via digital ing.
11 = Vid instélld hastighet Utgangsfrekvensen har natt vald referens
12 = Motor regulator aktiverad Overspann.- el. éverstromsregulatorn har aktiverats
13= Overvakn. av utgangsfrekv. 1 Utgangsfrekvensen gar utanfér vervakningsfrekvensen
Lag grans/ Hog grans (par. 3. 9 och 3. 10)
14 = Overvakn. av utgangsfrekv. 2 Utgangsfrekvensen gar utanfor installd
Lag grans/ Hog grans (par. 3. 11 och 3. 12)
15 = Momentgrans 6vervakning Motormomentet gar utanfor installd
Lag grans/ Hog grans (par. 3. 13 och 3. 14)
16 = Referensgrans dvervakning Aktiverad referens gar utanfor installd
Lag grans/ Hog grans (par. 3. 15 och 3. 16)
17 = Kontroll av extern broms AV/PA-kontroll med programmerbara férdréjningar
(par. 3. 17 och 3. 18)
18 = Kontroll fran 1/O terminalerna Val av kontrollage med programmerbar tryck-knapp #2
19 = Overvakning av frekvensom- Frekvensomriktarens temperatur har gatt utanfor installd
vandlare temperaturgrans Overvakningsgrans (par. 3. 19 och 3. 20)
20 = Rotation annan &n begard. Motoraxelns rotationsriktning avviker fran begard riktning
21 = Kontroll av extern broms, AV/PA-kontroll (par. 3. 17 och 3. 18) med utgéngen
inverterad funktion aktiverad nar bromsen ar i AV-lage
Tabell 5.5-2 Utgangssignaler via DO1 och utgangsrelderna RO1 och RO2.
3.9 Utgangsfrekv. grans 1, 6vervakningsfunktion
3.11 Utgangsfrekv. grans 2, 6vervakningsfunktion
0 = Ingen dvervakning
1 = Lag grans évervakning
2 = Hog grans 6vervakning
Om utgangsfrekvensen gar under/6ver gransen (3. 10, 3. 12) ger denna funktion
ett varningsmeddelande via digitalutgdngen DO1 och via a relautgangen RO1 eller
RO2 beroende pa installningarna av parametrarna 3. 6—3. 8.
3.10 Utgangsfrekv. grans 1, évervakningsvarde
3.12 Utgangsfrekv. grans 2, évervakningsvarde
Frekvensvardet 6vervakas med parameter 3. 9 (3. 11).
Se figur 5.5-15.
Vacon Plc Tel: +358-201 2121 Fax: +358-201-212 205

Dejour: +358-40-8371 150 E-mail: vacon@vacon.com



Vacon Specialapplikation Sida 5-25

3.13 Momentgrans,
Oovervakningsfunktion
0 = Ingen o6vervakning N
1 = LAggransoévervakning [Hz] Par3.9=2
2 = Hbggransovervakning I 777777777
Om kalkylerat momentvarde un- 1 1
der/overstiger installning (3. 14) ! !
genererar denna funktion ett var- 1 1
ningsmeddelande via digital ut- | | upoikio t
gang DO1 och via en relautgang Exempel: ‘ ‘ -
ROL1 el. RO2 beroende pé inst. e A A N s
av parametrarna 3. 6—3. 8. 23|RO1I— 23 ROll 23| ROL—

Figur 5.5-15 Utgangsfrekvensévervakning.

3.14 Momentgrans, 6vervakningsvarde
Det kalkylerade momentvardet 6évervakas med parametern 3. 13.

3.15 Aktiv referensgréns, dvervakningsfunktion
0 = Ingen 6vervakning
1 = L&ggransovervakning
2 = Hoggransdvervakning
Om referensvardet under/6verstiger installning (3. 16) genererar denna funktion
ett varningsmeddelande via digital utgdng DO1 och via en relautgang RO1 el. RO2
beroende pa inst. av parametrarna 3. 6—3. 8.

3.16 Aktiv referensgrans, dvervakningsvarde
Frekvensvardet dvervakas med parameter 3. 15.

3.17 Extern broms, AvV-fordrojn.

3.18 Extern broms, PA-férdrojn.
Den externa bromsens funktion kan trimmas till start/stopp-kommandona med den-
na funktion. Se figur 5.5-16.
Kontrollen av den externa bromsen kan programmeras till digitalutgangen DO1 eller
via en av relautgangarna RO1 eller RO2, se parametrarna 3.6—3. 8.

3.19 Frekvensomvandlarens temperatur grénsv., 6vervakningsfunktion
0 = Ingen dvervakning
1 = Lagt gransvarde
2 = Hogt gréansvarde
Om referensvardet gar under/Gver installd grans (3. 16) genererar denna funktion
en varning via digitalutgang DO1 eller via digitalutgdngarna RO1 eller RO2 beroen-
de pa instéllning av par. 3. 6—3. 8.

3. 20 Frekvensomvandlare temperatur gransv.
Det frekvensvarde som skall 6évervakas i parameter 3. 19.
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a)
t, =Par. 3.17

Extern

t,, = Par. 3.18

-

i
BROMS: AV ! Digital- eller
PA | relautgang

DIA1: Kor framéat
STOPP

DIA2: Kor bakat
STOPP t

>

UD012K45

t, =Par. 3.17 to, = Par. 3.18

L

! Digital- eller
| relautgang
I

I

I

I

I

I

i

[

Extern

BROMS: AV |
PA |
I
DIAL: START
PULS

DIA2: STOPP
PULS

t

>

Figur 5.5-16 Kontroll av extern broms a) Start/Stopp-val av logik, par. 2. 1 =0, 1 tai 2
b) Start/Stopp-val av logik, par. 2. 1 = 3.

Acc./Ret. ramp 1 form
Acc./Ret. ramp 2 form

el
N P

Med hjélp av S-kurvor kan accelerations och -retardationsramperna rundas av och
gOras mjukare.

Vérdet O ger en linjar rampform som vid referenséndringar resulterar i en omedel-
bar acceleration/retardationstid som direkt motsvarar den tid som stéllts in med pa-
rameter 1. 3/ 1. 4 (4. 3/4. 4).

Vardena 0.1—10 s ger en S- A
formad ramp med mera avrund- [Hz]
ning ju langre tid som stélls in.
Parameter 1. 3/1. 4 (4. 3/4. 4) -
anger da accelerationens/retar-
dationens tidskonstant i mitten
av kurvan. Se figur 5.5-17.

[t]
Figur 5.5-17 S-formad acceleration/ UD009K20
retardation.
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4.3 Accelerationstid 2
4.4 Retardationstid 2

Dessa varden anger den tid det tar for utgangsfrekvensen att ga fran installd

minimifrekvens (par. 1. 1) till installd maximifrekvens (par. 1. 2). Dessa tider

ger mojlighet att stalla in tva olika accelerations/retardations tider for en applikation.

Installningen kan aktiveras med programmerbar ingang DIA3, se parameter 2. 2.

4.5 Bromschopper

0 = Ingen bromschopper

1 = Bromschopper och bromsmotstand installerat

2 = Extern bromschopper

Nar frekvensomvandlaren retarderar motorn matas rotationsenergin fran motorn

tillbaka till det externa bromsmotstandet. Detta gor att frekvensomvandlaren kan

retardera momentbelastningen lika snabbt som den accelererar, om bromsmot-
standet valts i enlighet med specifikationerna. Se separat installationsmanual
for bromsmotstand.

4.6 Startfunktion

Ramp:

0 Frekvensomvandlaren startar fran 0 Hz och accelererar till den installda refe-
rens frekvensen inom instélld accelerationstid. (Hogt masstroghetsmoment
eller startfriktion kan férorsaka forlangd accelerationstid).

Flygande start:

1 Frekvensomvandlaren kan startas upp till en roterande motor utan att denna
behover stoppas. Detta gors genom att frekvensomvandlare séker motorns
varvtal med bdérjan fran max. frekvens nedat tills varvtalet &ar funnet. Darefter
accelereras/retarderas motorn enligt instéllda accelerations/retardati-
onsparametrar till installt val.

Anvand denna instéllning om du inte vill, eller kan stanna motorn fore start.
Med flygande start ar det majligt att klara av mindre nétspanningsstorningatr.
4.7 Stoppfunktion

Fritt roterande:

0 Motorn stannar fritt roterande utan kontroll fran frekvensomvandlare efter ett
stoppkommando.

Ramp:

1 Motorns hastighet retarderar efter stoppkommando enligt installningen pa re-
tardationsparametrarna sa snabbt som rotationsenergin tillater. Om hdg rotati-
onsenergi forekommer rekommenderas ett externt bromsmotstand for snab-
bare retardation.

4.8 DC-broms, strom
Definierar den strém som matas in i motorn under DC bromsningen.
4.9 DC-broms, tid vid stopp

Definierar om bromsen ar PA eller AV och anger bromstid p& DC-bromsen

vid stopp. DC-bromsens funktion beror pa stoppfunktionen, parameter 4. 7.

0 DC-bromsen €j i anvandning

>0 DC-bromsen anvands och dess funktion beror pa stoppfunktionen,
(param. 4. 7), och tiden ar beroende av parametervérdet 4. 9:
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Stoppfunktion = 0 (fritt roterande):

Efter stopp kommando stannar motorn fritt roterande utan kontroll fran frek-
vensomvandlaren.

Med DC-injektion kan motorn stannas sa snabbt som mgjligt utan externt
bromsmotstand.

Bromstiden ar anpassad till startfrekvensen for DC-bromsningen. Om frekven-
sen ar >nominella frekvensen pa motorn (par.1.11), bestammer installningen
pa parameter 4.9 bromstiden. Nar frekvensen ar <10% av nominalvardet, ar
bromstiden 10% av instalingen p& parameter 4.9.

Se figur 5.5-18.

Stopp-funktion = 1 (ramp):

Efter stoppkommandot, retarderar motorn i férhallande till instaliningen
pa retardationsparametrarna sa fort som majligt till hastigheten som angetts
med parameter 4. 10 dar DC-bromsningen startar.

A A

fut fut

fn fn +

N Utgangsfrekvens

AN
— \~ Motorhastighet

AN
AN

N Utgangsfrekvens
N
N .
Motorhastighet
AN
DC-broms PA N 0.1xfn _—
\ \\ 1— DC-broms PA
AN t N t
N _ -
\ t=1xpar.4.9 ‘ t=0,1xpar. 4.9
KOR KOR UD012K21
STOPP STOPP

Figur 5.5-18 bromstid vid stop = fritt roterande.

Bromstiden definieras med b
u
parameter4.9. |  Eo———- . '
. ) G Motorhastighet
Om hog rotationsenergi Utgangsfrekvens

uppstar rekommenderas
anvandning av externt
bromsmotstand for snab-
bare retardation.

Se figur 5.5-19.

DC-broms PA

O5HzZ - ----- =
t
Figur 5.5-19 DC-bromstid e[ t=Pardo
nér par. 4. 7 = 1. KOR
STOPP
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4. 10 DC-bromsfrekvens vid ramp stopp
Se figur 5.5-19.
4. 11 DC-bromstid, vid start

0 DC-broms gj i anvandn.

L A
>0 DC-broms aktiv vid start Utgéngs-

och denna parameter defi- frekvens
nierar tiden fére bromsen
frigors. Efter att bromsen
frigjorts 6kar utgangsfrek-
vensen i enlighet med in-
stallningen pa startfunk-
tionsparameter 4. 6 och ac-

celerationsparameter (1. 3, t
4. 1eller4. 2, 4. 3), se figur " par 4. 11! >
5.5-20. >

. S KOR
Figur 5.5-20 DC-bromstid vid STOPP UD012K22
start.

4.12 - 4.18 Konstanthastighet referens 1-7

Parametervardet definierar konstanthastighetsvalet med digitalingangarna.

5.1 Forbjudet frekvensomrade
5.2 Lagt/hogt gransvarde
5.3 | endel system kan det vara ndd- A
5.4 vandigt att undvika vissa frekven- #é%f‘lggg‘[m]
5.5 ser pga mekaniskaresonansprob-
5.6 lem. T -
Med dessa parametrar ar det moj- .
ligt att ge granser for att "hoppa |
over" ett omrade mellan 0 Hzoch | | ‘ >
120 Hz/500 Hz. | |
Noggrannheten p& denna install- | |
ning ar 0.1 Hz. 51 | 5.2
5.3 | 5.4
55 | 5.6
! ! Frekvens-
. o pa . | | referens [Hz]
Figure 5.5-21 Exampel pa oldmpligt ‘ ‘ >
frekvensomréade. UD012K33
6.1 Motor kontrollage
0 = Frekvens kontroll: I/O terminalen och panelreferenserna ar frekvensre-
ferenser och frekvensomvandlaren kontrollerar ut-
gangsreferensen (utgangsfrekvens 0.01 Hz)
1 = Hastighetskontroll: I/O terminal och panelreferenserna ar hastighetsre-
ferenser och frekvensomvandlaren kontrollerar
motorhastigheten (noggrannhet £ 0,5%).
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6.2 Kopplingsfrekvens
Motorbullret kan minimeras genom anvanding av hog frekvens. Nar man hojer kopp-
lingsfrekvensen reduceras belastbarheten pa omriktaren.
Fore byte av kopplingsfrekvensen fran fabriksinstallningen 10 kHz (3.6 kHz >30
kW) kontrollera tillaten belastning fran kurvan i figur 5.2-3 i kapitel 5.2 i Anvandarma-
nualen.
6.3 Faltféorsvagningspunkt
6. 4 Spéanning vid faltférsvagningspunkten
Faltférsvagningspunkten ar utgangsfrekvensen dar utgangsspanningen nar det
installda maximalvardet (par. 6. 4). Ovanfor den frekvensen forblir utgangs-
spanningen vid det maximalt installda vardet.
Under faltforsvagningspunkten beror utgangsspanningen pa installningen hos U/f
kurvans parametrar 1. 8, 1. 9, 6. 5, 6. 6 och 6. 7. Se figur 5.5-22.
Nar parametrarna 1. 10 och 1. 11, nominell spdnning och nominell motorfrekvens,
stalls in, stalls &ven parametrarna 6. 3 och 6. 4 automatiskt om till 6verens-
stammande varden. Om du behover skilda varden pa faltférsvagningspunkten och
maximal utgdngsspanning, andra dessa parametrar efter installningen av
parametrarna 1. 10 och 1. 11.
6.5 U/f kurva, mittpunktsfrekvens
Om programmerbar U/f kurva har stallts in med parameter 1. 8 kan mittpunkts-
frekvensen definieras skilt. Se figur 5.5-22.
6.6 U/f kurvan, mittpunktsspanning
Om programmerbar U/f kurva har stéllts in med parameter 1. 8 kan kurvans
mittpunktsspanning definieras skilt. Se figur 5.5-22.
6.7 Utgangsspanning vid nollfrekvens
Om programmerbar U/f kurva har stéllts in med parameter 1. 8 kan kurvans
nollfrekvensspéanning definieras skilt. Se figur 5.5-22.
A U[V]
un oo oo -
Par6. 4| S e | Faltorsvagnings
Par. 6. 6 3
(Gr. inst. |
10’0%) | Grundinst.: motorns
Par. 6.7 : nominella frekvens f[Hz]
(Gr. inst. ! I >
1,3%) Par. 6.5 Par. 6. 3
(Gr.inst. 5,0 Hz) UDO12K08
Figur 5.5-22 Programmerbar U/f kurva.
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Overspéanningsregulator
Underspéanningsregulator

oo
© ©

Dessa parametrar gor det magjligt att stdnga av éver- och underspanningsregulato-
rerna. Detta kan vara anvandbart. t.ex. nar natspanningen varierar mer an -15%—
+10% och applikationen inte tolererar att under-/6verspanningsregulatorerna styr
motorfrekvensen enligt variationerna.

Under/6verspanningsfel kan uppkomma nar regulatorerna ar bortkopplade.
7.1 Atgard pé referensfel

0 = Ingen respons

1 = Varning

2 = Fel, stopp enligt par. 4. 7 efter fel

3 = Fel, alltid stopp fritt roterande vid fel

En varning eller ett fel genereras om 4—20 mA referenssignal anvands och
signalen understiger 4 mA. Informationen kan ocksa programmeras till digital utgang
DO1 och till relautgangarna RO1 och RO2.

7.2 Atgard pé externt fel
0 = Ingen respons
1 = Varning
2 = Fel, stopp enligt par. 4. 7 efter fel
3 = Fel, alltid stopp fritt roterande vid fel

En varning eller ett fel genereras av den externa felsignalen fran digitalingang DIAS.
Informationen kan ocksa programmeras till digital utgdng DO1 och till re-
lautgdngarna RO1 och RO2.

7.3 Fasdvervakning pa motorutgang
0 = Ingen atgard
2 = Varning
FasOvervakningen pa motorutgdngen dvervakar att det flyter en ungefar lika stor
strom i alla motorfaser. Denna parameter gor det majligt att stdnga av funktionen.

7.4 Jordfelsskydd

0 = Ingen atgard
2 = Varning
Jordfelsdvervakning 6vervakar att summastrommen i motorfaserna ar lika med

noll. Denna parameter gor det mojligt att stanga av funktionen. Overstromsskyddet
fungerar alltid och skyddar omriktaren mot jordfel med hdéga strémmar.

Parametrarna 7. 5—7. 9, Termiskt motorskydd
Allméant

Det termiska motorskyddet anvands for att skydda motorn mot éverhettning. Vacon CX/CXL/
CXS kan ge ut en hogre strom an motorns nominella. Om belastningen kraver denna héga
strom finns det risk att motorn 6verbelastas termiskt. Detta galler speciellt vid laga frekvenser
eftersom motorflaktens kyleffekt ar nedsatt och motorns belastbarhet darigenom &r lagre. Om
motorn ar utrustad med en extern kylflakt &r minskningen av belastbarheten vid laga
frekvenser liten.
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Det termiska motorskyddet ar baserad pa en
matematisk modell och det anvénder
omriktarens utstrom for att bestimma motorns
belastning. Nar spanningen kopplas pa till
omriktaren anvands kylflansens temperatur fér
att bestimma motor-modellens starttemperatur.
| berédkningarna antas darefter att omgivnings-
temperaturen ar 40°C.

Det termiska motorskyddet ar parametrerbart.
Den termiska strémmen I+ anger den belstnings-
strom over vilken motorn anses vara 6verbelas-
tad. Denna stromgrans &r egentligen en funktion
av utfrekvensen. Kurvan som denna foljer kan
stallas in med parametrarna 7.6, 7.7 och 7.9, se
figur 5.5-23. Parametrarna far sina utgangsvar-
den frdn parametrarna fér motorns méarkdata.

Vid utgdngsstrommen | ndr motorns uppvarm-
ning det nominella vardet (100 %). Uppvarmnin-
gen andras kvadratiskt i forhallande till
strommen. Med en utgdende strom pa 75% av
|, n&r motorn en uppvarmningsprocent p& 56%
och med en strém pa 120% av |, skulle motorn
f& en uppvarm-ning p& 144%. Det termiska
motorskyddet trippar omriktaren (se parameter
7.5) nar den beraknade uppvarmningen nar
105%. Hur snabbt uppvarm-ningen sker anges
med en tidskonstant i parameter 7.8. Ju storre
motorn &ar desto langre tar det att na
sluttemperaturen och desto langre ar tids-
konstanten.

Motorns beraknade uppvarmning kan foljas fran
omriktarens display. Se tabellen dver data som
kan dvervakas (Anvandarmanualen, tabell 7.3-1).

VARNING! Den matematiska modellen skyddar inte motorn om motorns kylning &r
nedsatt pga att luftflédet &r blockerat eller om motorn & dammig eller smutsig.

7.5 Termiskt motorskydd
Funktion:
0 = Ejibruk
1 = Varning
2 = Fel

Fel och varning ger samma felkod pa displayen. Om fel ar valt kommer omriktaren
att stoppa och aktivera felkretsen.

Om skyddet deaktiveras, parametern stalls till 0, kommer den berdknade uppvarm-
ningen av motorn att nollstallas.

7.6 Termiskt motorskydd, strom vid brytpunkten

Ett stromvarde inom omradet 50.0—150.0%x |, . kan stallas in.
Parametern anger vardet pa den termiska stromgrans som anvands vid frekvenser

hdgre an brytpunkten i stromkurvan. Se figur 5.5-23.

Vardet anges i procent av motorns méarkstrom, som anges med parameter 1.13,
alltsa inte i procent av omriktarens nominella strom.

Med motorns nominella strém avses den strom som motorn kontinuerligt kan belas-
tas med vid direktdrift utan att bli éverhettad.

Om vardet pa parameter 1.13 andras blir vardet pa denna parameter automatiskt
satt till sin fabriksinstallninng.

Andringar i denna parameters instalining (eller parameter 1.13) paverkar inte den
maximala utgangsstrommen fran omriktaren. Parameter 1.7 bestammer ensam den
maximala utgangsstrommen.
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7.7

7.8

Figur 5.5-23 Instélining av motorns
belastbarhet.

Strém-
grans
par. 1.7

Par.7.6{— —— — — — — — — 7

Par. 7.7 1

Omrade med dverlast

UMCH7_91

Termiskt motorskydd, strém vid nollfrekvens

Ett stromvarde inom omradet 50.0—150.0% X lymotor Kan stéllas in.

Parametern anger vardet pa den termiska stromgrans som anvands vid nollfrek-

vens. Se figur 5.5-23.

Parameterns fabriksinstallnig ar baserad pa en motor som saknar extern kylflakt.
Om en extern flakt anvands kan parameterns varde sattas till 90% (eller t.o.m.

hogre).

Véardet anges i procent av motorns mark-
strém, som anges med parameter 1.13,
allts inte i procent av omriktarens nominel-
la strom. Med motorns nominella strém
avses den strom som motorn kontinuerligt
kan belastas med vid direktdrift utan att bli
Overhettad.

Termiskt motorskydd, tidskonstant

Om vardet pa parameter 1.13 andras blir
vardet p& denna parameter automatiskt satt
till fabriksinstallninng.

Andringar i denna parameters installning (el-
ler parameter 1.13) paverkar inte den maxi-
mala utgangsstrommen fran omriktaren. Pa-
rameter 1.7 bestammer ensam den maxi-
mala utgangsstrommen.

Tidskonstantens varde kan stéllas in mellan 0.5—300 min.

Parametern anger motorns termiska tidskonstant. Normalt géller att ju stérre mo-
tor desto langre tidskonstant. Tidskonstanten anger den tid som behdvs for motorn
att uppna en uppvarmning pa 63% av slutvardet.

Motorns termiska tidskonstant ar specifik for
varje motordesign och varierar darfor ocksa
mellan olika motortillverkare.

Parameterns fabriksinstallning beraknas pa
basen av de motorméarkdata som ges med
parameterna 1.12 och 1.13. Om nagon av
dessa parametrar dndras kommer ocksa
vardet pa denna parameter att andras.

Om motorns tg tid ar kand (anges ofta av
motortillverkaren) kan motorns tidskonstant

stallas in pa basen av denna tid. Som
tumregel géaller att motorns tidskonstant i
minuter motsvarar 2 X tg (tg i sekunder ar
den tid som motorn utan risk kan kdras med
en strom pa 6 x nominell strém). Om
omriktaren ar i stopp-lage ar tidskonstanten
internt 6kad till tre ganger parametervardet
eftersom avsvalningen d& endast sker
genom konvektion.
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7.9 Termiskt motorskydd, frekvens vid brytpunkten

Frekvensen kan stéllas in mellan 10 och 500 Hz.

Parametern anger vid vilken frekvens brytpunkten i motorns termiska stromgrans
ligger. Vid frekvenser 6ver denna brytpunkt antas motorns belastbarhet vara kons-
tant. Se figur 5.5-23.

Fabriksinstallningen ar baserad p& de motorméarkdata som angetts med parameter
1.11. Vardet ar 35Hz fér en 50 Hz motor och 42 Hz fér en 60 Hz motor. Generell
sett ar vardet 70% av motorns frekvens vid faltférsvagningspunkten (parameter

6.3). Om nagon av dessa parametrar andras kommer ocksa vardet pa denna pa-
rameter att andras.

A Motor temperatur

ir | Utlésningsomrade "7‘{
105% * I '''''

0
o

Utlésning/varning

par. 7.5
..... —
] *
Tid konstant T°)
------ _ 2 /T )
- Motor temperatur @ = (I/IT)¢ x (1-e™") Tid
*) Andras med motorstorlek och
kan justeras med parameter 7. 8 UMCH7_92

Figur 5.5-24 Berékning av motorns uppvarmning.

Parametrarna 7. 10 - 7. 13, Fastlasningsskydd
Allmant

Motorns fastasningskydd anvands for att skydda motorn vid snabba 6verbelastningsituationer
som t.ex. en fastlast motor. Reaktionstiden kan goras kortare &n i motorns termiska skydd.
En fastlasningssituation ar definerad med tva parameterar, 7.11 Fastlasningsstrom samt
7.13 Fastlasningsfrekvens. Om strommen ar hogre och frekvensen ar lagre an respektive
installd grans anses motorn vara fastlas. Det finns egentligen ingen koppling till motoraxelns
rotation utan fastlasningsskyddet ar egentligen ett slags 6verstromsskydd.

7.10 Fastlasningsskydd

Funktion:
0 = Ej i bruk
1 = Varning
2 = Fel

Fel och varning ger samma felkod pa displayen. Om fel ar valt kommer omriktaren
att stoppa och aktivera felkretsen. Om skyddet deaktiveras, parametern stélls till
0, kommer raknaren av fastlasningtiden att nollstallas.
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7.11 Fastlasningsskydd, stromgrans

Ett stromvarde inom omradet 0.0
—200.0% x | .., kan stallas in.
For att motorn skall anses vara
fastlast maste motorstrommen lig-
ga 6ver denna grans. Se figur 5.5-
25. Vardet anges i procent av mo-
torns markstrom vilken kan anges
med parameter 1.13. Om vardet
pa parameter 1.13 andras blir var-
det pa denna parameter automa-
tiskt satt till fabriksinstélininng.

Figur 5.5-25 Instéllning av fastlas-
ningskarakteristika.

7.12 Fastlasningsskydd, tidgrans

En tidsgrans mellan 2.0—120 s
kan stallas in. Detta ar den maxi-
malt tillatna tiden som motor tillats
vara fastlast. En intern Upp/Ner
raknare raknar fastlasningstiden.
Se figur 5.5-26. Om fastlasningsti-
den gar 6ver denna tidsgrans
trippar fastlasningsskyddet omrik-
taren (se parameter 7.10)

7.13 Fastlasningsskydd, maximal
frekvens

Frekvensen kan stéallas in mellan
1—f _ (parameter 1.2). Utfrek-
vensen maste ligga under denna
grans for att motorn skall anses
vara fastlast. Se figur 5.5-25.

Figur 5.5-26 Overvakning av fastlas-
ningstid.

Parametrarna 7. 14 - 7. 17, Underlastskydd

Allmant

Omrade med
Fastlast motor

Par. 7. 11

f

»

Par. 7. 13 umcH7_11

A Fastlasningstid raknare

Utlosningsomrade

Par. 7. 12 +

\

Utldsning/varning
par. 7. 10

Fastlast - - -
Ej fastiast— L L

UMCH7_12

Avsikten med underlastskyddet ar att 6vervaka att det finns belastning pa motorn nar omrikta-
ren kors. Om motorn forlorar sin last kan det vara en indikation pa att det ar nagonting fel i
processen, t.ex. en brusten rem eller en torr pump.

Motorns underlastskydd kan stéllas in i form av
en underlastkurva med parametrarna 7.15 och
7.16. Underlastkurvan &ar en kvadratisk kurva
mellan faltférsvagningspunkten och nollfrek-
vens. Funktionen &r inte aktiverad under 5 Hz
(underlastraknaren halls fryst). Se figur 5.5-27.

Momentgranserna som anvéands for att definera
underlastkurvan anges som procentvarden av
motorns nominella moment. Motorns méarkdata,
nominell strém parameter 1.13, och omriktarens
nominella strém Ict anvands for att berdkna
skalningsfaktorn for det interna momentvérdet.
Om en annan an nominell motor anvands
minskar momentberdkningens noggrannhet.
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7.14 Underlastsskydd

Funktion:
0 =Eji bruk
1 = Varning
2 = Fel

Fel och varning ger samma felkod pa displayen. Om fel ar valt kommer omriktaren
att stoppa och aktivera felkretsen.

Om skyddet deaktiveras, parametern stalls till 0, kommer réknaren av underlasttiden
att nollstallas.

7. 15 Underlastskydd, last vid faltférsvagningspunkten

Ett momentvarde inom omradet
20.0—150.0% X Thuotor kan stallas 4 Moment
in.

Parametern anger minsta tillatna
moment vid utgansfrekvenser
Over faltférsvagningspunkten.
Se figur 5.5-27.

Om vardet pa parameter 1.13
andras blir vardet pa denna para- Par. 7. 16
meter automatiskt satt till sin fab- |

riksinstallninng. Underlastomrade

Par. 7. 15

Faltférvagningspunkt

Figur 5.5-27 Instéllning av minimi-
par. 6. 3

last.

7.16 Underlastskydd, last vid nollfrekvens

Ett momentvarde inom omradet 10.0—150.0% X Towmotor kan stallas in.

Parametern anger minsta tillatna moment vid nollfrekvens. Se figur 5.5-27. Om
vardet pa parameter 1.13 andras blir vardet pa denna parameter automatiskt satt
till sin fabriksinstallninng.

7.17 Underlastskydd, underlasttid

Ett tidvarde inom omradet 2.0—

600.0 s kan stéllas in. Denna pa-
rameter anger langsta mdjliga va-
raktighet av en underlastsituation.

A Underlasttid raknare

Utlosningsomrade

Underlastskyddets funktion base- | "2~ 7177

rar sig pa en upp/ner-raknare som
beraknar totala underlasttiden, se
bild 5.5-28. Om raknarens varde
Overstiger med denna parameter
installt varde fungerar skyddet pa

! Utlsning/varning
| par. 7.14

det sétt som bestammes av para-
meter 7.14. Raknaren nollas nar
omriktaren stoppas.

Figur 5.5-28 Instéllning av miminum
lastvérde.

Underlast

Ej underlast J I—I

UMCH7_17

Tid

[

Vacon Plc

Tel:
Dejour:

+358-201 2121
+358-40-8371 150

Fax:
E-mail

+358-201-212 205
:  vacon@vacon.com




Vacon Specialapplikation Sida 5-37

Automatisk omstart, antal forsok
Automatisk omstart, forsokstid

® o
N -

Den automatiska aterstarten kvitterar felet och startar motorn efter, de med
parametrarna 8.4-8.8 valda felutldsningarna. Startfunktionen vid aterstarten
bestdmmes med parameter 8.3.

A
Antal forséker under
tiden t = tfgrsok

forsok Yorsok |

a 4“_—
Par.8.1=3
tf('jrsdk =Par. 8.2

‘u
:
34+
|
|
|

Figur 5.5-29 Automatisk omstart.
Parameter 8. 1 faststaller antalet automatiska omstarter som kan genomféras un-
der forsokstiden som stéllts in med parameter 8. 2.

Tidrakningen borjar fran forsta omstarten. Om antalet omstarter ej dverstiger in-
stallningsvardet pa parameter 8.1 under forsokstiden nollstalls rakningen efter att
tiden gatt ut och rakningen startas pa nytt vid nasta fel.

8.3 Automatisk omstart, startfunktion

Parametern definerar startfuktionen efter omstart:
0 = Start med ramp
1 = Flygande start, se parameter 4. 6.

8.4 Automatisk omstart, underspénning
0 = Ingen automatisk omstart efter underspanningsfel

1 = Automatisk omstart efter underspanningsfel, atergar till normallage
(DC-kretsens spanning atergar till normal niva)

8.5 Automatisk omstart, 6verspanning

0 = Ingen automatisk omstart efter dverspanningsfel

1 = Automatisk omstart efter Gverspanningsfel, atergar till normallage
(DC-kretsens spanning atergar till normal niva)

8.6 Automatisk omstart, dverstrém
0 = Ingen automatisk omstart efter dverstromsfel

1 = Automatisk omstart efter 6verstromsfel

Vacon Plc Tel: +358-201 2121 Fax: +358-201-212 205
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8.7 Automatisk omstart, referensfel
0 = Ingen automatisk omstart efter referensfel

1 = Automatisk omstart efter analog stromreferens signal (4—20 mA)
atergar till norrnallage (>4 mA)

8.8 Automatisk omstart efter hog/lag temperaturfel
0 = Ingen automatisk omstart efter temperaturfel

1 = Automatisk omstart efter temperaturférandring atergar till normal-
niva mellan -10°C—+75°C.
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Pump och flaktapplikation

Vacon

6.1 General

Pump och flaktapplikation aktiveras genom
att satta parameter 0.1 till 7.

Applikationen kan anvandas till att kontrollera
en variabel drift och 0-3 hjalpdrifter.
Frekvensomriktarens inbyggda PI-regulator
kontrollerar hastigheten pa den variabla
hjalpdriften och ger kontrollsignaler for start

och stopp av hjalpdrifter fér att reglera
totalflodet.

Applikationen har tva kontrollplatser pa I/O
terminalerna. Plats A ar for pump- och
flaktkontrollen och plats B ar en direkt
frekvensreferens utan Pl-regulator. Val av
kontrollplats sker med digitalingang DIB6.

OBS!  Kom ihag att anslutaingdngarna
6.2 Kontroll I/O CMA och CMB.
Pl-regulatorns
referens-varde Terminal Signal Beskrivning
—1 1| +10V,s | Referensutgang Potentiometerspénning, etc.
Ui+ Analogingang, spanning |Pl-kontroll referens varde

- (programmerbar) signalomrade 0—10 V DC

2-Iednings§inﬁr?r ~ 3| GND I/0 jord Jord fér manéveringreferens
Arvarde [ — T T T | 4 | lipt Analogingang, strém Pl-kontroll arvérde
- 2(; . |_ 51 lin- (programmerbar) signalomrade 0—20 mA
..20m,

r—— _ _ _ __] 6| +24V | Utgdng mandverspanning |Spann. foér stromst., etc. max. 0.1 A
| I— — 7| GND 1/0 jord Jord for mandveringreferens

—~ 4+ _1| 8] DAl Start/Stopp Oppen kontakt = stopp

— Plats A (Pl-kontroll) Stangd kontakt = start

| _ _| __ | 9| DAz Extern fel Oppen kontakt = ingen fel

[ (programmerbar) Stangd kontakt = fel
l ~ N 10 | DIA3 Extern fel kvittering Oppen kontakt = ingen funktion

(programmerbar) Stangd kontakt = felaterst.

- — 11 | CMA Gemensam for DIA1-DIA3 |Anslut till GND eller +24V
T ] 12 | +24V Kontroll spanningsutgdng [Spann. for stromst., (samma som #6)
| |_ — 13 | GND 1/0 jornd Jord fér mandéveringreferens
|_/— —_ 14 | DIB4 Start/Stopp Oppen kontakt = stopp
| | Plats B (direktfrekv. ref.) |Sténgd kontakt = start
| — +—— 15 | DIB5 Jogginghastigh. val Oppen kontakt = ingen funktion

(programmerbar) Stangd kontakt = jogginghastigh.
I —_ I ___116 | DIB6 Plats A/B val Kontakt 6ppen = plats A ar aktiv
T Kontakt stangd = plats B ar aktiv
I (I 17 | CMB Cemensam foér DIB4—DIB6 |Anslut till GND eller +24V
I 18 | loutt Analogutgang Programmerbar (par. 3. 1)
I READY 19 | lour Utgangsfrekvens signalomrade 0—20 mA/R, max. 500 Q
—®— —— ——20| DO1 Digitalutgdng |Programmerbar (par. 3. 6)
READY Oppen kollektor, 1<50 mA, U<48V DC
21 | RO1 7 Relautgang 1 |Programmerbar (par. 3. 7)
20 —— — — —— 22 | RO1 |— Hjalpdrift 1
VAC — — —B— —{ 23| ro1 kontroll
—_— 24 | RO2 7 Relautgang 2 |Programmerbar (par. 3. 8)
220 — T T oS T — 25 | RO2 FAULT
VAC — — —A— 26| rRO2 |—
FAULT
—_——
Figur 6.2-1 Mandveranslutningar och kopplingsexempel med
2-ledningsséndare.
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Vacon Pump och flaktapplikation Sida 6-3

6.3 Kontrollsignallogik
| figur 6.3-1 visas panelens I/O-kontrollogik- och knappvalsignaler.

PARAMETER

2. 26 Direkt frekv. ref.
2. 15 PI-kontroll ref.signal|
4. 12 Jogginghastighet

I
|
|
|
Uin+ l
@ Direkt frekv. ref., PROGRAMMERBAR
N Plats B TRYCKKNAPP 2
@
lin— i Referens,
Plats A
Val av
r-\l/J_rde: PI-kontroll
In
U_'in ’
'in + lin o P
'LiJf:n : LIJIInn ! Intern
Uin x lin | frekvens-
- referens
Upp Motor v rde 1"
tentio- |_
Ner Enoeter- Ber kning av /:——o/, >
frekvensref. /—o/
referens och kontroll av <=~
hj Ipdrifter
Hj Ipdrift 1, start |

Hj Ipdrift 2, start

Hj Ipdrift 3, start

DéB5 Jogginghastighet val

(programmerbar) Intern fel
DéBG Plats A/B val kvittering
D&% Extern fel kvittering (programmerbar) | o 21 >
D&M Start/Stop, Plats B - |
- — Intern

Dgl Start/Stop, Plats A i Start/Stop
DIA2 Externt fel b

® xternt fel (programmerbar) >

—-—- = kontrollf rbindelse

= signalf rbindelse UDO012K49

Figur 6.3-1 Pump och fléktapplikations kontrollsignallogik.
Brytarnas ldge visas enligt fabriksinstélining.

Vacon Plc Tel: +358-201 2121 Fax: +358-201-212 205
Dejour: +358-40-8371 150 E-mail: vacon@vacon.com



Sida 6-4 Pump och flaktapplikation Vacon
6.4 Parametersgupp 1
6.4.1 Parametertabell, gupp 1
Kod | Parameter Omrade Steg | Forinst. Kund | Forklaring Sida
1.1 | Minimifrekvens O0—fmax 1Hz OHz 6-5
1.2 | Maximifrekvens fmin-120/500 Hz| 1 Hz 50 Hz *) 6-5
1.3 | Accelerationstid 1 0,1—3000,0s | 0,1 s 10s Tid mellan fjn (1. 1) fhax (1. 2) 6-5
1.4 | Retardationstid 1 0,1—3000,0s | 0,1s 10s Tid mellan fax (1. 2) fmin (1. 1) 6-5
1.5 | Vinst med PI-kontroll 1—1000% 1% 100% 6-5
1.6 | Pl-kontroll I-tid 0,00-320,00s [0,01s| 10,00s 0 =ingen I-del i anvandning 6-5
1.7 | Strémgrans 0,1—2,5xIhcx| 0,1 A | 1,5X Incx Enhetens utgangsstromgrans (A)| 6-5
1.8 | Ulfforhallande 0—2 1 0 0 = linjart 6-5
1 = kvadratiskt
2 = programmerbart
1.9 | U/foptimering 0—1 1 0 0 =ingen optimering 6-6
1 = autom. maxim. av mom.
1.10 | Motorns nomi- @ 180—690V | 1V 230V Vacon range CX/CXL/CXS2 6-7
nella spanning 400V Vacon range CX/CXL/CXS4
500V Vacon range CX/CXL/CXS5
690V Vacon range CX6
1.11 | Motorns nomi- 30—500Hz | 1Hz 50 Hz f, frdn motorns 6-7
nella frekvens markskylt
1.12| Motorns nomi- 1—20000 rpm | 1 rpm | 1420 rpm n, frdn motorns 6-7
nella hastighet **) markskylt
1.13 | Motorns nomi- 2,5 X Incx 0,1A In cx I, frAn motorns 6-7
nella strom (I mot) markskylt
1.14 | Natspanning 208—240 230V Vacon range CX/CXL/CXS2 6-7
@ 380—400 400V Vacon range CX/CXL/CXS4
380—500 500V Vacon range CX/CXL/CXS5
525—690 690V Vacon range CX6
1.15| Overtackning av 0—1 1 0 Parametrarnas synlighet: 6-7
parametrar 0 = Alla parametergrupper synl.
1 =Endast grupp 1 &r synlig
1.16 | Parameterlas 0—1 1 0 Forhindrar andringar av para- 6-7
metrar: 0 = andringar tillatna
1 = andringar ej tillatna

Tabell 6.4-1 Grupp 1 grundparametrar.

Mark! @ = Parameterns varde kan &ndras endast
nar frekvensomvandlaren &r stoppad.

kontrolleras med avseende p& motor och anvandning.
**) Forinstalining enligt en fyrpolig motors nominella varden.

*) Om 1. 2 >motorns nominella frekvens bor lampligheten

Tel:
Dejour:

Vacon Plc

+358-201 2121
+358-40-8371 150

Fax:
E-mail:
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Vacon Pump och flaktapplikation Sida 6-5

6.4.2 Beskrivningar av grupp 1 parametrar
1.1, 1. 2 Minimi/maximi frekvens
Bestammer frekvensgranserna for frekvensomvandlaren.

Parametrarnas 1.1 och 1.2 forinstallda maximivarde ar 120 Hz. Genom att, i Stopp-
lage (RUN-indikering lyser gj), séatta parametern 1.2 vérde till 120 Hz andras
parametrarnas 1.1 och 1.2 maximivarde till 500 Hz. Samtidigt andras
frekvensreferensens upplésning fran panelen, fran 0,01 Hz till 0,1 Hz.

Andring av maximivardet tillbaka frdn 500 Hz till 120 Hz sker genom att sétta
parametern 1.2 till 119 Hz, i Stopp-lage.

1. 3, 1. 4 Accelerationstid 1, retardationstid 1

Med dessa parametrar véljs tiden for andring av utgangsfrekvensen fran
minimifrekvensen (par 1.1) till maximifrekvensen (par 1.2) och tvartom.

1.5 Vinst med Pl-kontroll
Parametern visar vinsten med Pl-kontrollen.

Om du parametervardet stalls pa 100 %, orsakar ett fel pa 10 % en andring pa
kontrollutgdngen med 1.0 Hz.

Om parametervardet stalls till O fungerar Pl-kontrollen som I-kontroll.
1.6 Pl-kontroll I-tid

Definierar Pl-kontrollens integreringstid.
1.7 Stromgrans

Parametern bestammer frekvensomvandlarens hogsta tillfalliga utstrom.

1.8 U/f forhallande

Linjart: Motorspanningen vaxer linjart med frekvensen fran 0 Hz till motorns
0 nominella frekvens (par. 6. 3). Darvid &r motorspanningen lika med no-
minella spanningen. Se bild 6.4-1.

Linjart U/f-forhallande skall anvandas for applikationer med konstant
moment.

Denna forinstallning skall anvdndas om ingen sarskild orsak till
annat féreligger.

Vacon Plc Tel: +358-201 2121 Fax: +358-201-212 205
Dejour: +358-40-8371 150 E-mail: vacon@vacon.com



Sida 6-6 Pump och flaktapplikation Vacon

Kvadratiskt: Motorspanningen véxer enligt en kvadratisk kurva med vaxande
1 frekvensvarde fran 90 Hz till motorns nominella frekvens. Darvid ar
motorspanningen lika med nominella spanningen. Se bild 6.4-1.

Motorn &r undermagnetiserad vid frekvenser lagre an nominella
frekvensen. Den ger ett lagre moment &n vid det linjara U/f-forhallandet
men ljudnivan ar lagre. Kvadratiskt U/f-forhallande kan anvandas i

applikationer dar momentbehovet vaxer kvadratiskt i forhallande till
varvtalet. Sadana applikationer ar bl. a. centrifugalflaktar och -pumpar.

A UV
Un - T
rundinst.: motorns | Faltfo ings-
(Par. 6. 4) | nominella spanning I ES:}L?rsvagnmgs
|

|
|
|
|
|
|
|
|
Linjar |
|
|
|
|
|

Kvadratisk
, Grundinst.: motorns
, nominella frekvens
I
|

(Par_ 6. 3) UDO012K07

f[HZ]

Figur 5.4-1 Linjér och kvadratisk U/f-kurva.

Program-  U/f kurvan kan programmeras i tre olika punkter.

merbar U/f Parametrarna for programmeringen ar forklarade i kapitel 5.5.2.

kurva 2 Programmerbar U/f kurva kan anvandas om 6vriga installningar inte
tillfredsstéller applikationens behov. Se figur 5.4-2.

AUV

Un oo oo
rundinst.: motorns
Par6.4 nominella spanning

Féltférsvagnings-
punkt

Par. 6. 6
(Gr.inst. 17777 f
10,0%) /‘ | Grundinst.: motorns
Par. 6.7 ! | nominella frekvens flHz]
(Gr. inst. : ]/ >
1,3%) Par. 6.5 Par. 6. 3

(Gr.inst. 5,0 Hz) UDO012K08

Figur 5.4-2 Programmerbar U/f kurva.
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Vacon Pump och flaktapplikation Sida 6-7

1.9 U/f optimering

Automatisk Motorspanningen andras automatiskt vilket far motorn att alstra

moment- tillrackligt moment for att starta och ga pa laga frekvenser. Spanningen

optimering o6kar beroende pa motortyp och -styrka. Automatisk optimering kan
anvandas pa applikationer dar startmomentet i forhallande till
startfriktionen ar hog.

OBS! Vid kérning av motorn vid Iag hastighet och stort moment kan det
hénda att motorns egen flékt inte kyler tillrdckligt under alla
A férhallanden.

Om motorn skall fungera langa tider under dessa forhallanden skall
sdrskild uppmérksamhet dgnas at motorns kylning. Anvénd extra
kylning - t.ex. en extra kylfldkt-, om motorns temperatur tenderar att
stiga for hogt.

1.10 Motorns nominella spéanning

Las installningsvardet fran motorns markskylt.
Andring av denna parameter staller in spanningen vid
faltférsvagningspunkten, parameter 6. 4, till 200 % X Upmotor-

1.11 Motorns nominella frekvens

Las installningsvardet fran motorns markskylt.
Andring av denna parameter stéller in faltférsvagningspunkten,
parameter 6. 3, till samma varde..

1.12 Motorns nominella hastighet
Las installningsvardet n,, fran motorns markskyilt.
1.13 Motorns nominella strom

Las installningsvardet I, frdn motorns markskylt.
Omriktarens interna termiska motorskydd baseras pa denna parameter.

1.14 Natspanning

Satt parameterns varde enligt natets nominella spanning.
Parametervardena ar férhandsinstéllda i Vacon CX/CXL/CXS2, CX/CXL/CXS4,
CX/CXL/CXS5 och CX6 serierna, se tabell 6.4-1.

1. 15 Overtackning av parametrar
Oppning av l&set mojliggor visning av parametergrupperna:

0 = alla grupper synliga
1 = endast grupp 1 synlig

1. 16 Parameterlas
Anger om parametervardena kan andras eller ej:

0 = parametervardena kan andras
1 = parametervardena kan ej &ndras

Vacon Plc Tel: +358-201 2121 Fax: +358-201-212 205
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Sida 6-8 Pump och flaktapplikation Vacon

4.5 SPECIAL PARAMETERS, GRUPPERNA 2—8
4. 5.1 Parameter tabeller

Grupp 2, Ingangsignal parametrar

Kod | Parameter Grupp Steg | Forinst. Kund | Férklaring Sida

2.1 | DIA2 funktion @ 0—10 1 1 0 = Eji bruk 6-16
(terminal 9) 1 = Externt fel, slutande kontakt

2 = Externt fel, Sppnande kontakt
3 =Koarklar

4 = Acceler./retard. val av ramp

5 = Bakat

6 = Joggingfrekvens

7 = Felaterstalining

8 = Acceler/Retard. last

9 = DC-broms kommando

10 = Motor potentiometer UPP

2.2 | DIA3funktion @ 0—10 1 7 0 =Eji bruk 6-17
(terminal 10) 1 = Externt fel, slutande kontakt

2 = Externt fel, Sppnande kontakt
3 =Koarklar

4 = Acceler./retard. val av ramp

5 = Bakat (om par. 2. 1 =3)

6 = Joggingfrekvens

7 = Felaterstalining

8 = Acceler/Retard. last

9 = DC-broms kommando

10 = Motorpotentiometer NER

2.3 | Uy, signalomréde 0—1 1 0 0=0—10V 6-17
1 =eget signalomrade

2.4 | U, egetsignalomr. min. |0,00-100,00% | 0,01% | 0,00% 6-17
2.5 | Uy, egetsignalomr. max.|0,00-100,00% | 0,01% | 100,00% 6-17
2.6 Ui, invertering 0—1 1 0 0 = Ejinverterad 6-17
1 =Inverterad
2.7 | U, filtertid 0,00—10,00s| 0,01s | 1,00s 0 =ingen filtering 6-17
2.8 l;, signalomrade 0—2 1 0 0=0—20mA 6-17
1=4—20mA
2 = eget signalomrade
2.9 | |, egetsignalomr. min. |0,00-100,00% | 0,01% | 0,00% 6-18
2.10| I, egetsignalomr. max. |0,00-100,00% | 0,01% | 100,00% 6-18
2.11| ljyinvertering 0—1 1 0 0 = Ejinverterad 6-18
1 =Inverterad
2.12| I, filtertid 0,01—10,00s| 0,01s | 1,00s 0 =ingen filtering 6-18
2.13| DIB5 funktion @ 0—9 1 6 0 = Ejibruk 6-18
(terminal 15) 1 = Externt fel, slutande kontakt

2 = Externt fel, Sppnande kontakt
3 =Koarklar

4 = Acceler./retard. val av ramp
5= Bakat

6 = Joggingfrekvens

7 = Felaterstalining

8 = Acceler/Retard. last

9 = DC-broms kommando

Obs! = Parametervardet kan andras endast om frekvensomvandlaren ar stoppad
(Fortsétter)
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Vacon Pump och flaktapplikation Sida 6-9
Kod | Parameter Grupp Steg | Forinst. Kund | Férklaring Sida
2.14| Motorpotentiometer 0,1-2000,0 0,1 10,0 6-19

ramptid Hz/s Hz/s Hz/s
2.15| PI-kontroll referens- 0—4 1 0 0 = Analog spann.ingang (term.2) | 6-19
signal (plats A) 1 = Analog strémingang (term. 4)
2 = Panelreferens (r2)
3 = Intern mot.pot. signal
4 = Intern mot.pot. signal ater-
stélls om Vacon stoppas
2.16| PI-kontrollens &r-véarde 0—3 1 0 0= Ar-varde 1 6-19
@ 1= Ar-vérde 1 + Ar-varde 2
2 = Ar-vardel - Ar-varde 2
3 = Ar-vardel * Ar-varde 2
2.17| Ar-vérde, ingang 1 0—2 1 2 0 =nej 6-19
1 = spanningsingang
2 = stromingéng
2.18| Ar-varde, ingang 2 0—2 1 0 0 =nej 6-19
1 = spanningsingang
2 = stromingéng
2.19| Ar-vardel, -320,00%— | 0,01%| 0,00% 0 % =ingen min. skalning 6-19
min. skalning +320,00%
2.20| Ar-vardel, -320,00%— | 0,01% | 100,00% 100 % =ingen max. skalning 6-19
max skalning +320,00%
2.21| Ar-varde 2, -320,00%— | 0,01%| 0,00% 0 % =ingen min. skalning 6-19
min. skalning +320,00%
2.22| Ar-varde 2, -320,00%— | 0,01% | 100,00% 100 % =ingen max. skalning 6-19
max skalning +320,00%
2.23| Invertering av felvarde 0—1 1 0 0=nej 6-19
1=ja
2.24| Pl-regulatorns referens| 0,0—100,0s | 0,1s| 60,0s Tid for referensen att andra 6-20
stigtid frén 0% till 100%
2.25| Pl-regulatorns referens| 0,0—100,0s | 0,1s| 60,0s Tid for referensen att andra 6-20
falltid fran 100% till 0%
2.26| Direkt frekvens- @ 0—4 1 0 0 = Analogspanningsing. (term. 2) | 6-20
referens, plats B 1 = Analog stromingang (term. 4)
2 = Panelreferens (rl)
3 =Intern mot.pot. signal
4 = Intern mot.pot. signal ater-
stélls om Vacon stoppas
2.27 | Plats B referensskal- 0— 1Hz OHz Véljer den frekvens som stimmer | 6-20
ning, min. varde par.2.28 med min. referenssignal
2.28 | Plats B referensskal- 0—fmax 1Hz OHz Valjer den frekvens som stammer | 6-20
ning, max. varde med max. referenssignal
0 = Skalning av
>0 = Skalning max. varde
Obs! @ = Parametervéardet kan andras endast om frekvensomvandlaren ar stoppad
(Fortsétter)

Vacon Plc
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Pump och flaktapplikation

Vacon

Grupp 3, Utgangs- och 6vervakningsparametrar

Kod

Parameter

Grupp

Steg

Forinst.

Kund

Forklaring

Sida

3.1

Analogutgang, innehall

0—15

1

1

0 = Eji bruk

1 = Utgangsfrekv.
2 = Motorvarvtal

3 = Utgangsstrom
4 = Motormoment
5 = Motoreffekt

Skala 100%
(O—fmax)
(0—max. hast)
(0—2.0 X Incy)
(0—2 X Tmot)
(0—2 X Pnmot)

6-21

6 = Motorspanning (0—100%xUy ot
7 = DC-link spann. (0—1000 V)
8—10 = Eji bruk

11 = Pl-regulator referensvérde

12 = PlIregulator arvarde 1

13 = Pl-regulator arvéarde 2

14 = Pl-regulator reglerfel

15 = PI-regulator padrag

3.2 Analogutgang, filtertid 0,00—10,00s|0,01s| 1,00s 6-21

3.3 | Analogutgang, 0—1 1 0 6-21

invertering

0 =ingen invertering
1=inverterad

3.4 0—1 1 0 0=0mA

1=4mA

Analogutgang, minimum 6-21

3.5 Analogutgang, skalning 10—1000% | 1% 100% 6-21

3.6 | Digitalutgang, innehall 0—30 1 1 0 = Eji bruk
@ 1=Klar
2 = Kor

3 =Fel
4 = Fel inverterat
5 =Vacon 6verhettn. varning
6 = Externt fel eller -varning
7 = Referens fel eller -varning
8 =Varning
9 = Reverserad
10 = Konstanthastighet vald
11 = Vid installd hastighet
12 = Motorregulator aktiverad
13 = Overvakn. av utgangsfrekv. 1
14 = Overvakn. av utgangsfrekv. 2
15 = Overvakn. av momentgrans
16 = Overvakn. av referensgrans
17 = Kontroll av extern broms
18 = Kontroll fran 1/0 terminalerna
19 = Overvakning av frekvensom-

vandlarens temperaturgrans
20 = Rotation annan an begard
21 =Kontroll av en extern broms,

inverterad funktion
22—27 = Eji bruk
28 = Start av hjalpdrift 1
29 = Start av hjalpdrift 2
30 = Start av hjalpdrift 3

6-22

3.7 | Relautgang 1 innehall 0—30 1 28 Som parameter 3. 6 @ 6-22

3.8 | Relautgang 2 innehall 0—30 1 3 Som parameter 3. 6 @ 6-22

3.9 | Utgangs frekv. gransv. 1 6-22

Overvaknings funktion

0= Nej
1 =Lagt gransvarde
2 =Hobgt gransvarde

3.10| Utgangs frekv. gransv. 1 6-22

Overvakningsvarde

0,0—fax
(par. 1. 2)

0,1HZ 0,0Hz

OBS!

= Parametervardena kan &ndras endast nar frekvensomvandlaren har stoppats. (Fortsatter)
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Vacon Pump och flaktapplikation Sida 6-11
Kod | Parameter Grupp Steg Forinst. | Kund | Forklaring Sida
3.11 | Utgangsfrekv. gransv. 2, 0—2 1 0 0= Nej 6-22

Overvaknings funktion 1 =LAgt gransvarde
2 =Hogt gransvarde
3.12 | Utgangsfrekv. gransv.2,| 0,0—fpna | 0,1Hz | 0,0 Hz 6-22
Overvakningsvarde (par. 1. 2)
3.13| Momentgrans, 0—2 1 0 0=Nej 6-23
6vervakningsfunktion 1 =Lagt gransvarde
2 =Hobgt gransvarde
3.14 | Momentgrans, 0,0—200,0% | 0,1% | 100,0% 6-23
Overvakningsvarde XThex
3.15 | Aktiv referensgrans, 0—2 1 0 0= Nej 6-23
overvaknings funktion 1=LAagt gransvarde
2 =Hogt gransvarde
3.16| Aktivreferensgrans, 0,0—fmax 0,1Hz | 0,0 Hz 6-23
Overvakningsvarde (par. 1. 2)
3.17 | Externbroms, 0,0—100,0s | 0,1s 05s 6-23
AV-fordrojn.
3.18 | Externbroms, 0,0—100,0s | 0,1s 15s 6-23
PA-fordrojn.
3.19| Frekvensomvandlarens 0—2 1 0 0 =Ingen dvervakning 6-23
temperatur gransv., 1=LAagt gransvarde
Overvakningsfunktion 2 =Hobgt grénsvarde
3.20| Frekvensomvandlarens | -10—+75°C 1 +40°C 6-23
temperatur gransv.
3.21| l/O-expansions kort, 0—7 1 3 Se parameter 3. 1 6-21
Analogutgang innehall
3.22| 1/O-expansions kort, 0,00—10,00s| 0,01s | 1,00s Se parameter 3. 2 6-21
Analogutgang filtertid
3. 23| l/O-expansions kort, 0—1 1 0 Se parameter 3. 3 6-21
Analogutgang invertering
3.24 | 1/O-expansions Kort, 0—1 1 0 Se parameter 3. 4 6-21
Analogutgdng minimum
3. 25| l/O-expansions kort, 10—1000% 1 100% Se parameter 3.5 6-21
Analogutgang skalning
Grupp 4, Omriktarkontroll
Kod | Parameter Grupp Steg | Forinst. | Kund | Forklaring Sida
4.1 | Acc./Ret.ramp1form | 0,0—10,0s | O,1s 0,0s 0 = Linjar 6-24
>0 = S-kurva
4.2 | Acc./Ret.ramp2form | 0,0—10,0s | O0,1s 0,0s 0 = Linjar 6-24
>0 = S-kurva
4.3 | Accelerationstid 2 0,1—3000,0s | 0,1s | 10,0s 6-25
4.4 | Retardationstid 2 0,1—3000,0s| 0,1s | 10,0s 6-25
4.5 | Bromschopper 0—2 1 0 0 = Ingen bromschopper 6-25
1 = Bromschopper installerad
2 = Extern bromschopper
4.6 | Startfunktion 0—1 1 0 0 =Ramp 6-25
1 =Flygande start

Note! = Parametervardena kan &ndras endast nar frekvensomvandlaren har stoppats.

(Fortsétter)
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Sida 6-12 Pump och flaktapplikation Vacon
Kod | Parameter Grupp Steg Forinst. | Kund | Forklaring Sida
4.7 | Stoppfunktion 0—1 1 0 0 = Fritt roterande 6-25

1=Ramp
4.8 | DC-broms, strém 0,15—1.5x 0,1A | 05X et 6-25
InCT (A)

4.9 | DC-broms, tid vid stopp [0,00-250,00s| 0,01s | 0,00s 0 =DC-broms av 6-25

4.10| DC-broms- 0,1—10,0Hz| 0,1Hz | 15Hz 6-27
frekvens vid ramp stopp

4.11 | DC-bromstid vidstart 0,00-25,00s| 0,01s | 0,00s 0 =DC-broms av vid start 6-27

4.12| Jogginghastighet fin —fmax | 0,1 Hz | 10,0 Hz 6-27

1.1) 1.2
Grupp 5, Forbjudna frekvensomraden

Kod | Parameter Grupp Steg Forinst. | Kund | Foérklaring Sida

5.1 | Forbjudet frekvensom- frnin— 0,1Hz | 0,0Hz 6-27|
rade 1, lagt gransvarde par.5.2

5.2 | Forbjudet frekvensom- frnin—Ffmax 0,1Hz | 0,0Hz 0 =inget forbjudet frekv. omrade 1 | 6-27,
rade 1, hogt gransvarde | (1. 2) (1. 1)

5.3 | Forbjudet frekvensom- frnin— 0,1Hz | 0,0Hz 6-27|
rade 2, lagt gransvarde par.5. 4

5.4 | Forbjudet frekvensom- frnin—Tfmax 0,1Hz | 0,0Hz 0 =inget forbjudet frekv. omrade 2 | 6-27,
rade 2, hogt gransvarde | (1. 2) (1. 1)

5.5 | Forbjudet frekvensom- fnin— 0,1Hz | 0,0Hz 6-27|
rade 3, lagt gransvarde par. 5.6

5.6 | Forbjudet frekvensom- frnin—Tfmax 0,1Hz | 0,0Hz 0 =inget forbjudet frekv. omrade 3 | 6-27,
rade 3, hogt gransvarde | (1. 2) (1. 1)

Grupp 6, Motorkontrollparametrar
Kod | Parameter Grupp Steg Forinst. | Kund | Forklaring Sida
6.1 | Motor kontrollage 0—1 1 0 0 = Frekvenskontroll 6-27

1 = Hastighetskontroll

6.2 | Kopplingsfrekvens 1,0—16,0 kHz| 0,1 kHz | 10/3,6kHz 6-28

6.3 | Faltférsvagnings- @ 30—500Hz | 1Hz Param. 6-28
punkt 1.11

6.4 | Spanning vid falt- 15—200% 1% 100% 6-28
forsvagningspunkten X Unmot

6.5 | U/f-kurva, mitt- 0,0—fmax 0,1Hz | 0,0Hz 6-28
punktsfrekvens @

6.6 | Uff-kurva, mitt- @ 0,00—100,0094 0,01% | 0,00% 6-28
punktsspanning X Unmot

6.7 | Utgangsspanningvid |0,00—100,00% 0,01% | 0,00% 6-28
nollfrekvens @ X Unmot

6.8 | Overspannings- 0—1 1 1 0 = Regulatorn anvands ej 6-29
regulator 1 = Regulatorn anvands

6.9 | Underspannings- 0—1 1 1 0 = Regulatorn anvands ej 6-29
regulator 1 =Regulatorn anvands

oBS! @ = Parametervardena kan andras endast nar frekvensomvandlaren har stoppats.
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Grupp 7, Skyddsatgarder

Kod | Parameter Grupp Steg Forinst. | Kund | Forklaring Sida
7.1 | Atgérdvid 0—3 1 0 0 = Ingen &tgérd 6-29
referensfel 1=Varning
2 =Fel, stopp enligt par. 4. 7
3 = Fel, alltid fritt roterande stopp
7.2 | Atgérdvid 0—3 1 2 0 = Ingen &tgéard 6-29
externt fel 1=Varning
2 =Fel, stopp enligt par. 4. 7
3 =Fel, alltid fritt roterande stopp
7.3 | Fasovervakning pa 0—2 2 2 0 = Ingen atgard 6-29
motorutgang 2=Fel
7.4 | Jordfelsskydd 0—2 2 2 0 = Ingen atgard 6-29
2 =Fel
7.5 | Termiskt motorskydd 0—2 1 2 0 = Ingen atgard 6-30
1=Varning
2 =Fel
7.6 | Termiskt motorskydd, |50,0—150,0%| 1,0% |100,0% 6-30
strdm vid brytpunkten XInmoTor
7.7 | Termiskt motorskydd, | 5,0—150,0% | 1,0% | 45,0% 6-31
strom vid nollfrekvens XlnMOTOR
7.8 | Termiskt motorskydd, 0,5—300,0 0,5 17,0 Forinstallining enligt motorns 6-31
tidskonstant minutes min. min. nominella strom
7.9 | Termiskt motorskydd, 10—500 Hz 1Hz 35Hz 6-32
frekv. vid brytpunkten
7.10 | Fastlasningsskydd 0—2 1 1 0 = Ingen atgard 6-32
1=Varning
2 =Fel
7.11 | Fastlasningsskydd, 5,0—200,0% | 1,0% | 130,0% 6-33
stromgrans XlnMOTOR
7.12 | Fastlasningsskydd, 2,0—120,0s| 1,0s 150s 6-33
tidsgrans
7.13 | Fastlasningsskydd, 1—fmax 1Hz 25Hz 6-33
maximal frekvens
7.14 | Underlastskydd 0—2 1 0 0 = Ingen atgard 6-34
1=Varning
2 =Fel
7.15 | Underlastskydd, 10,0—150,0%| 1,0% | 50,0% 6-34
last vid faltfors- XTnMOTOR
vagningspunkten
7.16 | Underlastskydd, 5,0—150,0% | 1,0% | 10,0% 6-34
last vid nollfrekvens XThMOTOR
7.17 | Underlastskydd, 2,0—600,0s| 1,0s 20,0s 6-34
underlasttid
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Grupp 8, Parametrar for automatisk omstart
Kod | Parameter Grupp Steg Forinst. | Kund | Forklaring Sida
8.1 | Automatisk omstart, 0—10 1 0 0 = Ej i bruk 6-35
antal forsok
8.2 | Automatisk omstart, 1—6000s 1s 30s 6-35
forsokstid
8.3 | Automatisk omstart, 0—1 1 0 0 =Ramp 6-35
startfunktion 1 = Flygande start
8.4 | Automatisk omstart, 0—1 1 0 0 =Nej 6-35
underspanning 1=Ja
8.5 | Automatisk omstart, 0—1 1 0 0= Nej 6-35
Overspanning 1=Ja
8.6 | Automatisk omstart, 0—1 1 0 0= Nej 6-35
Overstrom 1=Ja
8.7 | Automatisk omstart, 0—1 1 0 0 =Nej 6-36
referensfel 1=Ja
8.8 | Automatisk omstart efter 0—1 1 0 0= Nej 6-36
for hog/lag temperatur- 1=Ja
fel
Vacon Plc Tel: +358-201 2121 Fax: +358-201-212 205
Dejour: +358-40-8371 150 E-mail: vacon@vacon.com




Vacon Pump och flaktapplikation Sida 6-15

Group 9, Pump and fan control special parameters

Kod | Parameter Grupp Steg Forinst. | Kund | Forklaring Sida
9.1 | Nummer av hjélpdriter 0—3 1 1 6-37
9.2 | Startfrekvens av frnin—Tmax 0,1Hz | 51,0 Hz 6-37
hjalpdrift 1
9.3 | Stop frekvens av frnin—Tfmax 0,1Hz | 25,0 Hz 6-37
hjéalpdrift 1
9.4 | Startfrekvens av frnin—Ffmax 0,1Hz | 51,0Hz 6-37
hjalpdrift 2
9.5 | Stop frekvens av frnin—Tfmax 0,1Hz | 25,0 Hz 6-37
hjalpdrift 2
9.6 | Startfrekvensav frnin—Ffmax 0,1Hz [51,0Hz 6-37
hjalpdrift 3
9.7 | Stopfrekvens av frnin—Tfmax 0,1Hz |25,0Hz 6-37
hjalpdrift 3
9.8
9.9
9.10| Start fordrojn. av 0,0—300,0s | O,1s 4,0s 6-37
hjalpdrifter
9.11| Stop fordrojn. av 0,0—300,0s | O,1s 20s 6-37
hjalpdrifter
9.12| Referenssteg efter 0,0—100,0%| 0,1% | 0,0% I, % av arvardet 6-38
start av hjalpdrift 1
9. 13| Referenssteg efter 0,0—100,0%| 0,1% | 0,0% I, % av arvardet 6-38
start av hjalpdrift 2
9.14| Referenssteg efter 0,0—100,0%| 0,1% | 0,0% Ih % av arvardet 6-38
start av hjalpdrift 3
9.15| Reserv
9.16| Insomningsgrans 0,0—fnax 0,1Hz | 0,0Hz Frekvensgrans under vilken frek- | 6-38
vensen till den frekvenskontrolle-
rade motorn maste ga innan in-
somningsférdréjningen borjar
rékna (0.0 = ej i bruk)
9.17| Insomningsfordréjning | 0,0—3000,0s| 0,1s 30,0s Tid som frekvensen maste ligga 6-38
under 9. 16 innan Vacon stoppas
9.18| Uppvakningsniva 0,0—100,0%| 0,1 % 0,0% Aterstarttgrans nar frekvensomv. | 6-38
har stoppat med vilofunktion
9.19| Uppvakningsfunktion 0—1 1 0 0 = Uppvakning vid gransen 6-38
underskridning
1 = Uppvakning vid gransen
Overskridning
9.20| Forbikoppling av 0—1 1 0 1 =PI-regulator bypassed 6-39
Pl-regulatorn

Tabell 6.5-1 Specialparametrar, Grupperna 2—9.
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6.5.2 Beskrivning av parametergrupperna 2—9

2.1 DIAZ2 funktion

1.  Externt fel, slutande kontakt = Felet visas och motorn stannar
nar kontakten stangs.
2:  Externt fel, 6ppnande kontakt = Felet visas och motorn stannar

nar kontakten dppnas.

3: Korklar Oppen kontakt = ej korklar
stangd kontakt = koérklar

4:  Acc./Ret. Oppen kontakt = Acceleration/Retardationstid 1 vald
tidval. stangd kontakt = Acceleration/Retardationstid 2 vald
5.  Bakat oppen kontakt = Framat Vid programmering av
stangd kontakt = Bakat tva el. fler ingangar blir
riktn. reverserad om en
ingang ar aktiv
6:  Joggingfrekv. stangd kontakt = Jogging frekv. vald som frekv. refer.
7:  Felaterstéllning stangd kontakt = Aterstaller alla fel
8.  Acc./Ret. last stangd kontakt = Stoppar acceleration och retar-
dation tills kontakten 6ppnas
9:  DC-broms kommando stdngd kontakt = | stopplage, fungerar DC-bromsen
tills kontakten 6ppnas, se figur 6.5-1.
DC-bromsstrom stélls in med param.
4. 8.
10: Motor pot.meter upp stangd kontakt = Referensvardet minskar tills
UPP kontakten 6ppnas
A
Utgangs-

frekvens

Param. 4. 10
s

t

o | |

KOR
STOPP

UD012K32

a) DIA3 for aktivering av DC-bromsen och
med stoppfunktion = Ramp
A
Utgangs-

frekvens
t »
' DIA3
Figur 6.5-1 DIA3 som QC—Proms- VOR ———| I
kommandoingang: STOPP _ueome
a) Stoppldge = ramp, b) DIA3 for aktivering av DC-bromsen och
b) Stoppléi ge = fri rotation. med stoppfunktion = fritt roterande
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2.2 DIA3 funktion
Val samma som i 2. 1 férutom:

10: Motor pot.meter upp stangd kontakt = Referensvardet minskar tills
NER kontakten dppnas

2.3 U, signalomréade

0 = Signalomrade 0-10 V
1 = Valbart installningsomrade fran minimum (par. 2.4) till maximum (par. 2.5)

2.4 U, eget signalomrade max./min.

2.5 Med dessa parmetrar kan U, stallas in for valbar ingangssign. inom 0—10 V.

Minimi installning: Stall in U, signalen till minimivarde, valj parameter 2. 4,
tryck pa Enter-tangenten

Maximi instéllning: Stall in U, signalen till maximivarde, valj parameter 2. 5,
tryck pa Enter-tangenten

Obs! Parametervardena kan stéllas in endast pa detta satt (ej med pil upp/pil ner
knapparna).
2.6 U, invertering

Parameter 2. 6 = 0, ingen invert.
av analog U, signal

Parameter 2. 6 = 1, invetering
av U,_ingang.

2.7 u,, filtertid

Filtrerar bort stérningar fran % 4
analog U, ingdngssignal.

Lang filtreringstid gor responsen
ldngsammare. 100% + -
Se figur 6.5-2.

Ofiltrerad signal

63% -

t[s]
. . . . ‘<—> UD012K15
Figur 6.5-2 U,, signalfiltrering.
2.8 ., signalomrade
0 =0—20 mA
1=4—20mA
2 = Eget signalomrade
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2.9 ., eget signalomrade
2.10 min./max.

Med dessa parametrar kan du
stélla in stromomradet var som
helst mellan 0-20 mA.

Minimi installning:

Stall in I, signalen till minimi-
varde, valj parameter 2. 9,

tryck pa Enter-tangenten
Maximi installning: %
Stall in I, signalen till

maximivarde, valj parameter
2. 10, tryck pa Enter-tangenten 100% |- -

Ofiltrerad signal

Obs! Parametervardena kan
stéllas in endast pa detta satt (ej Filtrerad signal
med pil upp/pil ner knapparna). 63% |- oo .

2.11 . invertering

Parameter 2. 11 = 0, ingen
invertering av | ingang.

Parameter 2. 11 = 1, invetering t[s]
av |, ingang. ‘ Par. 2. 12 g
——> UD012K30
2.12 l;, filtertid Figur 6.5-3 Analog ingéng 1., filtreringstid.
Filtrerar bort stérningar fran in-
kommiande analog I, signal.
Lang filtreringstid gor regula-
tionen langsammare.
Se figur 6.5-3.
2.13 DIAS funktion
1: Externt fel, slutande kontakt = Felet visas och motorn stannar nar
kontakten stangs.
2: Externt fel, 6ppnande kontakt = Felet visas och motorn stannar nar
kontakten dppnas.
3: Korklar Oppen kontakt = ej korklar
stangd kontakt = kdrklar
4: Acc. / Ret. Oppen kontakt = Acceleration/Retardationstid 1 vald
tidval. stéangd kontakt = Acceleration/Retardationstid 2 vald
5: Bakat Oppen kontakt = Framat Vid programmering av
stangd kontakt = Bakat  tva el. fler ingangar blir

riktn. reverserad om en
ingang ar aktiv

6: Joggingfrekv. stangd kontakt = Jogging frekv. vald som frekv. refer.
7: Felaterstallning  stangd kontakt = Aterstaller alla fel
8: Acc./Ret. last stangd kontakt = Stoppar acceleration och retar-

dation tills kontakten éppnas
9: DC-broms kommando
stangd kontakt = | stopplage, fungerar DC-bromsen tills
kontakten 6ppnas, se figur 6.5-1. DC-
bromsstréom stélls in med param. 4. 8.
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2.14 Motorpotentiometerns ramptid
Definierar hur snabbt potentiometervardena andras pa elmotorn.
2.15 Pl-kontroll referenssignal

0 Analog spanningsreferens fran plint 2—3, (potentiometer).
1 Analog stromreferens fran plint 4—5, (transducer).
2 Panelreferens ar installning enligt Reference Page (REF).
Referens r2 &r Pl-kontrollreferens, se kapitel 6.
3 Referensvardet andras via digitalingdngarna DIA2 och DIA3.
- kontakten DIA2 stéangd = frekvensreferensen okar
- kontakten DIA3 stédngd = frekvensreferensen minskar
Hastigheten pa referensandringen kan justeras med parameter 2. 3.
4 Samma som 3 men referensvardet ar installt pa minimifrekvens
(par. 1. 1) varje gang frekvensomvandlare stoppas.
Nar vardet pa parameter 1. 5 stélls till 3 eller 4, stalls parametervardet
2. 1 automatiskt om pa 4 och parametervardet 2. 2 stalls
automatiskt in pa 10.

N

.16 Pl-kontrollens ar-varde
.17 Ar-varde, ingang 1
2.18 Ar-varde, ingang 2

N

Med dessa parametrar véljs Pl-kontrollens ar-varde.
2.19 Ar-varde 1, min. skalning

Stéller in minimiskalningspunkten for @rvarde 1. Se figur 6.5-4.
2.20 Ar-varde 1, max. skalning

Stéller in maximiskalningspunkten for ar-varde 1. Se figur 6.5-4.
2.21 Ar-varde 2, min. skalning

Stéller in minimiskalningspunkten for ar-varde 2. Se figur 6.5-4.
2.22 Ar-varde 2, max. skalning

Stéller in maximiskalningspunkten for ar-varde 2. Se figur 6.5-4.
2.23 Invertering av felvarde

Denna parameter tillater dig att invertera felvarde pa Pl-kontrollen.

A A
Skalad

ingangssinal[%] Skalad

ingangssinal[%]
100 - ------------- - - - -~ 100~ ~~--=-mmmmm e e m e m e - -
| | !

Par. 2. 19 = 30% 76,5
Par. 2. 20 = 80% (A53mA) ]~ " T T T T T T T T S
Par. 2.19 = -30%

Par. 2. 20 = 140%

17,7
(3,5 MA)
' Analog- -7 | .
0 3 80 100 i”gg'ﬂ? Pl 30~ ) 100 140 ﬁZaair?S’ [%]
0 3‘,0 1&,0 \ o 0 1d,0 \ ‘ "
0 6,0 16,0 20,0 mA 0 20,0 mA
4 8,8 16,8 20,0 mA 4 20,0 mA UD012K34
Figur 6.5-4 Exempel pa hur ér-vérdet kan skalas fér Pl-regulatorn.
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2.26

2.27
2.28

Pl-regulatorns referens stigtid
Pl-regulatorns referens falltid

Dessa parametrar bestammer minmum och maximum véarderna pa PI-
regulatorns utgang.

Gransvardenas parametrar: par 1.1 <par. 2. 24 <par. 2. 25.

Direkt frekvensreferens, Plats B

0
1
2

Analog spanningsreferens fran plint 2—3, (potentiometer).

Analog stromreferens fran plint 4—5, (transducer).

Panelreferens ar installning enligt Reference Page (REF).

Referens rl ar plats B referens, se kapitel 6.

Referensvardet andras via digitalingdngarna DIA2 och DIA3.

- kontakten DIAZ2 stéangd = frekvensreferensen okar

- kontakten DIA3 stéangd = frekvensreferensen minskar

Hastigheten pa referensandringen kan justeras med parameter 2. 3.
Samma som 3 men referensvardet ar installt pa minimifrekvens
(par. 1. 1) varje gang frekvensomvandlare stoppas.

Nar vardet pa parameter 1. 5 stélls till 3 eller 4, stalls parametervardet
2. 1 automatiskt om pa 4 och parametervardet 2. 2 stalls
automatiskt in pa 10.

Plats B referensskalning, min./max. varde

Gréansvarden: 0 < par. 2. 27 < par. 2. 28 < par. 1. 2.
Om par. 2. 28 = 0 ar skalningen avstangd.
Se figurerna 6.5-5 och 6.5-6.

(Spénningsingang U,, signalomfidng 0—10 V referensplats B)

A Utgangs-

4 Utgéngs- frekvens

frekvens

Max. frekv. par 1. 2 | Max. frekv. par 1. 2

Par. 2. 28

Analog-
ingéng [V]

T Min. frekv. par 1. 1 Analog-

ingang [V]

. ~f Min. frekv. par 1. 1
0 10 UD012K35

0 10

Figur 6.5-5 Referensskalning. Figur 6.5-6 Referensskalning, par. 2. 15 = 0.
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3.1 Analogutgang, innehall 0 A
0
Se tabe” pé. Slda 6'10 Ofiltrerad Signa|
100% 4 -~} 4--L -\ LN\ 2
3.2 Analogutgang, filtertid Filtrerad signal
. o . L I
Filtrerar analoga utgangssigna- 63% ‘
len. Se figur 6.5-7. |
|
|
1
! t[s]
Figur 6.5-7 Analog utgangsfiltr. Par. 3.2 | -
g g g g ‘ﬂLP UDO012K16
3.3 Analogutgangs, invertering
Inverterar analoga utgangssignal: - 4
nalo
max. utgangssignal = minimivarde g:gfmngs-
min. utgangssignal = maximivérde 20MA bz — — — —mmmmm e ‘
N |
|
|
|
l
Seelll
Sl e NS N TParam. 3.5
'=50%
0OMAT —~—~ -\ "o\ ho T -
|
: Param. 3.5
AMA 4= — — — — — — — — ,,,,;\172100%
: Param. 3.5 : Valt 3.1
Figur 6.5-8 Analogutgdngs invert. | = 200% e gl varde
0mA t >
0 O.[S 1.0 UDO012K17
3.4 Analogutgang, minimum
Definerar minimisignalen till
antingen 0 mA eller 4 mA
(levande nolla).
Se figur 6.5-9.
3.5 Analogutgang, skalning
Installningsfaktor for analog 4 pnalog
utgang. Se figur 6.5-9. uigéngs Param. 3.5 param. 3.5
20MA—[- == - - - - ————— -
Signal Sign. max. varde ™ / i
Utgangs fre- | Max. frekvens (p. 1. 2) i
kvens ; - |
Motorvarvtal | Max. hastigh.(n xf, ../f)) 12mA - - - - Rl Sl T T aram. 3.5
Utgangs- 2ot W0mA fom - f et L T
strom \
Motormoment 2X T, ot Par3.4=1 | !
Motoreffekt | 2 X P yot 4mA !
Motor spann. | 100% X Unyyor par3.4=0 e
DC-link spann. | 1000 V " oma | — >
0 05 10 UD012K18
Figur 6.5-9 Skalning av analogutgang.
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3.6 Digitalutgang, innehall
3.7 Relautgang 1, innehall
3.8 Relautgang 2, innehall
Instéllningsvarde Signalforklaring
0 =Ejibruk Fungerar ej
Digitalutgdng DO1 gar lag eller ett programmerbart rela
(RO1, RO2) aktiveras nar:
1 =Klar Frekvensomvandlaren &r klar att tas i bruk
2 =Kor Frekvensomvandlaren &r i drift (motorn gar)
3 =Fel Ett har fel uppstatt
4 = Felet inverterat Ett fel har inte uppstatt
5 = Vacon dverhettn. varning Kylar-temperaturen dverstiger +75°C
6 = Externt fel el. varning Fel eller varning beroende pa parameter 7. 2
7 = Referens fel el. varning Fel eller varning beroende pa parameter 7. 1
- om analoga referensen ar 4—20 mA och signalen <4mA
8 = Varning Alltid om en varning existerar
9 = Reverserad Reverserat kommando har valts
10= Konst.hastighetsval Konst.hastigh. el. jog. hast. har valts via digital ing.
11 = Vid instélld hastighet Utgangsfrekvensen har natt vald referens
12 = Motor regulator aktiverad Overspann.- el. éverstromsregulatorn har aktiverats
13= Overvakn. av utgangsfrekv. 1 Utgangsfrekvensen gar utanfér vervakningsfrekvensen
Lag grans/ Hog grans (par. 3. 9 och 3. 10)
14 = Overvakn. av utgangsfrekv. 2 Utgangsfrekvensen gar utanfor installd
Lag grans/ Hog grans (par. 3. 11 och 3. 12)
15 = Momentgrans 6vervakning Motormomentet gar utanfor installd
Lag grans/ Hog grans (par. 3. 13 och 3. 14)
16 = Referensgrans dvervakning Aktiverad referens gar utanfor installd
Lag grans/ Hog grans (par. 3. 15 och 3. 16)
17 = Kontroll av extern broms AV/PA-kontroll med programmerbara férdréjningar
(par. 3. 17 och 3. 18)
18 = Kontroll fran 1/O terminalerna Val av kontrollage med programmerbar tryck-knapp #2
19 = Overvakning av frekvensom- Frekvensomriktarens temperatur har gatt utanfor installd
vandlare temperaturgrans Overvakningsgrans (par. 3. 19 och 3. 20)
20 = Rotation annan &n begard. Motoraxelns rotationsriktning avviker fran begard riktning
21 = Kontroll av extern broms, AV/PA-kontroll (par. 3. 17 och 3. 18) med utgéngen
inverterad funktion aktiverad nar bromsen ar i AV-lage
22—27 = Ej i bruk
28 = Start av hjalpdrift 1 Start och stopp av hjalpdrift 1
29 = Start av hjalpdrift 2 Start och stopp av hjalpdrift 2
30 = Start av hjalpdrift 3 Start och stopp av hjalpdrift 3
Tabell 6.5-2 Utgéngssignaler via DO1 och utgangsrelderna RO1 och RO2.
3.9 Utgangsfrekv. grans 1, 6vervakningsfunktion
3.11 Utgangsfrekv. grans 2, 6vervakningsfunktion
0 = Ingen dvervakning
1 = Lag grans Gvervakning
2 = Hog grans 6vervakning
Om utgangsfrekvensen gar under/6ver gransen (3. 10, 3. 12) ger denna funktion
ett varningsmeddelande via digitalutgdngen DO1 och via a relautgangen RO1 eller
RO2 beroende pa installningarna av parametrarna 3. 6—3. 8.
3.10 Utgangsfrekv. grans 1, évervakningsvarde
3.12 Utgangsfrekv. grans 2, évervakningsvarde
Frekvensvardet 6vervakas med parameter 3. 9 (3. 11). Se figur 6.5-10.
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3.13 Momentgrans,
Overvakningsfunktion
0 - Irlgen__ove__rvakmng 1) Par3.9=2
1 = Laggransévervakning ‘ ‘
2 = Hoggransovervakning Par3 104 D -
Om kalkylerat momentvarde un- \
der/Overstiger installning (3. 14) : :
genererar denna funktion ett var-
ningsmeddelande via digital ut- ; | wooizkio b
gang DO1 och via en relautgang Exempet: (1 RG] ‘ ‘
RO1 el. RO2 beroende pa inst. e A Ly B - <
av parametrarna 3. 6—3. 8. 23| ROI— 23 ROl_—\’ 23| ROI—

Figur 6.5-10 Utgdngsfrekvensévervakning.

3.14 Momentgrans, 6vervakningsvarde
Det kalkylerade momentvardet 6évervakas med parametern 3. 13.

3.15 Aktiv referensgréns, dvervakningsfunktion
0 = Ingen 6vervakning
1 = L&ggransovervakning
2 = Hoggransdvervakning
Om referensvardet under/6verstiger installning (3. 16) genererar denna funktion
ett varningsmeddelande via digital utgdng DO1 och via en relautgang RO1 el. RO2
beroende pa inst. av parametrarna 3. 6—3. 8. Den Gvervakade referensen ar den
aktiva referensen. Den kan vara plats A el. B referens beroende pa DIB6 ingang
eller panelreferens om panelen ar aktiv kontrollplats.

3.16 Aktiv referensgrans, dvervakningsvarde
Frekvensvérdet dvervakas med parameter 3. 15.

3.17 Extern broms, AvV-fordrojn.

3.18 Extern broms, PA-férdrojn.
Den externa bromsens funktion kan trimmas till start/stopp-kommandona med den-
na funktion. Se figur 6.5-11.
Kontrollen av den externa bromsen kan programmeras till digitalutgangen DO1 eller
via en av relautgangarna RO1 eller RO2, se parametrarna 3.6—3. 8.

3.19 Frekvensomvandlarens temperatur grénsv., 6vervakningsfunktion
0 = Ingen overvakning
1 = Lagt gransvarde
2 = Hogt gréansvarde
Om referensvardet gar under/Gver installd grans (3. 16) genererar denna funktion
en varning via digitalutgang DO1 eller via digitalutgdngarna RO1 eller RO2 beroen-
de pa instéllning av par. 3. 6—3. 8.

3. 20 Frekvensomvandlarens temperatur gransvarde
Det frekvensvarde som skall évervakas i parameter 3. 19.
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a)

t, = Par. 3. 17 tos = Par. 3. 18

[+ |
Digital- eller
relautgang

Extern

BROMS: AV |
PA |

DIA1: Kor framéat
STOPP

DIA2: Kor bakat
STOPP t

>

UD012K45

t, =Par. 3.17 to, = Par. 3.18

Extern ! !ﬂ
BROMS: AV | ! Digital- eller
PA . | relautgang
—,—I |
: )
DIAL: START |_| |
PULS i
7

DIA2: STOPP
PULS

t

>

Figur 6.5-11 Kontroll av extern broms a) Start/Stopp-val av logik, par. 2. 1 =0, 1 tai 2
b) Start/Stopp-val av logik, par. 2. 1 = 3.

Acc./Ret. ramp 1 form
Acc./Ret. ramp 2 form

el
N P

Med hjélp av S-kurvor kan accelerations och -retardationsramperna rundas av och
gOras mjukare.

Vérdet O ger en linjar rampform som vid referenséndringar resulterar i en omedel-
bar acceleration/retardationstid som direkt motsvarar den tid som stéllts in med pa-
rameter 1. 3/ 1. 4 (4. 3/4. 4).

Vardena 0.1—10 s ger en S- A
formad ramp med mera avrund- [Hz]
ning ju langre tid som stélls in.
Parameter 1. 3/1. 4 (4. 3/4. 4) -
anger da accelerationens/retar-
dationens tidskonstant i mitten
av kurvan. Se figur 6.5-12.

[

>
UDO009K20

Figur 6.5-12 S-formad acceleration/

retardation.
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4.3 Accelerationstid 2
4.4 Retardationstid 2

Dessa varden anger den tid det tar for utgangsfrekvensen att ga fran installd

minimifrekvens (par. 1. 1) till installd maximifrekvens (par. 1. 2). Dessa tider

ger mojlighet att stalla in tva olika accelerations/retardations tider for en applikation.

Installningen kan aktiveras med programmerbar ingang DIA3, se parameter 2. 2.

4.5 Bromschopper

0 = Ingen bromschopper

1 = Bromschopper och bromsmotstand installerat

2 = Extern bromschopper

Nar frekvensomvandlaren retarderar motorn matas rotationsenergin fran motorn

tillbaka till det externa bromsmotstandet. Detta gor att frekvensomvandlaren kan

retardera momentbelastningen lika snabbt som den accelererar, om bromsmot-
standet valts i enighet med specifikationerna. Se separat installationsmanual for
bromsmotstand.

4.6 Startfunktion

Ramp:

0 Frekvensomvandlaren startar fran 0 Hz och accelererar till den installda refe-
rens frekvensen inom instélld accelerationstid. (Hogt masstroghetsmoment
eller startfriktion kan férorsaka forlangd accelerationstid).

Flygande start:

1 Frekvensomvandlaren kan startas upp till en roterande motor utan att denna
behover stoppas. Detta gors genom att frekvensomvandlare séker motorns
varvtal med bdrjan fran max. frekvens nedat tills varvtalet &ar funnet. Darefter
accelereras/retarderas motorn enligt instdllda accelerations/retardations pa-
rametrar till installt val.

Anvand denna instéllning om du inte vill, eller kan stanna motorn fore start.
Med flygande start ar det majligt att klara av mindre nétspanningsstorningatr.
4.7 Stoppfunktion

Fritt roterande:

0 Motorn stannar fritt roterande utan kontroll fran frekvensomvandlare efter ett
stoppkommando.

Ramp:

1 Motorns hastighet retarderar efter stoppkommando enligt installningen pa re-
tardationsparametrarna sa snabbt som rotationsenergin tillater. Om hog rotati-
onsenergi forekommer rekommenderas ett externt bromsmotstand for snab-
bare retardation.

4.8 DC-broms, strom
Definierar den strom som matas in i motorn under DC bromsningen.
4.9 DC-broms, tid vid stopp

Definierar om bromsen ar PA eller AV och anger bromstid p&4 DC-bromsen

vid stopp. DC-bromsens funktion beror pa stoppfunktionen, parameter 4. 7.

0 DC-bromsen €j i anvandning

>0 DC-bromsen anvands och dess funktion beror pa stoppfunktionen,
(param. 4. 7), och tiden ar beroende av parametervérdet 4. 9:
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Stoppfunktion = 0 (fritt roterande):

Efter stopp kommando stannar motorn fritt roterande utan kontroll fran frek-
vensomvandlaren.

Med DC-injektion kan motorn stannas sa snabbt som mgjligt utan externt
bromsmotstand.

Bromstiden ar anpassad till startfrekvensen for DC-bromsningen. Om frekven-
sen ar >nominella frekvensen pa motorn (par.1.11), bestammer installningen
pa parameter 4.9 bromstiden. Nar frekvensen ar <10% av nominalvardet, ar
bromstiden 10% av instalingen p& parameter 4.9.

Se figur 6.5-13.

Stopp-funktion = 1 (ramp):

Efter stoppkommandot, retarderar motorn i férhallande till instaliningen
pa retardationsparametrarna sa fort som majligt till hastigheten som angetts
med parameter 4. 10 dar DC-bromsningen startar.

A A

fut fut

fn fn T
N Utgangsfrekvens

N
- \_~ Motorhastighet

AN
AN

\ Utgangsfrekvens
AN
N i
Motorhastighet
AN
DC-broms PA 0.1xfn _—
\ “_ + DC-broms PA
N t N
N _ -~
‘ t=1xpar.4.9 ‘ ‘ t=0,1xpar. 4.9
KOR KOR UD012K21
STOPP STOPP

Figur 6.5-13 bromstid vid stop = fritt roterande.

Bromstiden definieras med 1y
parameter 4. 9. I, _

. . . \ ___— Motorhastighet
Om hog rotationsenergi Utgangsfrekvens

uppstar rekommenderas
anvandning av externt
bromsmotstand for snab- 1
bare retardation.
Se figur 6.5-14.

DC-broms PA

05HzZ |-~~~ R
| t,
Figur 6.5-14 DC-bromstid | ] t=Paras
nér par. 4. 7 = 1. KOR
STOPP
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4. 10 DC-bromsfrekvens vid ramp stopp
Se figur 6.5-14

4. 11 DC-bromstid, vid start

0 DC-broms gj i anvandn.

>0 DC-broms aktiv vid start L
Utgangs-

och denna parameter defi- frekvens
nierar tiden fére bromsen
frigors. Efter att bromsen
frigjorts 6kar utgangsfrek-
vensen i enlighet med in-
stallningen pa startfunk-
tionsparameter 4. 6 ochac-

celerationsparameter (1. 3, t
4.1 eller 4. 2, 4. 3), se figur ' par 411! >
6.5-15. >

. o KOR
Figur 6.5-15 DC-bromstid vid STOPP UD012K22
start.

4.12 Jogginghastighet
Parametervardet definierar konstanthastighetsvalet med digitalingangarna.

5.1 Forbjudet frekvensomrade
5.2 lagt/hogt gransvarde
5.3 | en del system kan det vara ndd- A
5.4 vandigt att undvika vissa frekven- Utgéngs-
. frekvens [Hz]
5.5 ser pga mekaniskaresonansprob-
5.6 lem. | ‘
Med dessa parametrar ar det moj- ‘
ligt att ge granser for att "hoppa !
over" ett omrade mellan 0 Hz och I ! >
120 Hz/500 Hz. ! !
Noggrannheten pa denna install- l l
ning ar 0.1 Hz. 51 | 5.2
5.3 | 5.4
55 | 5.6
! ! Frekvens-
Figure 6.5-16 Exampel pa olampligt i i referens [HZL
frekvensomréade. UD012K33
6.1 Motor kontrollage
0 = Frekvens kontroll: I/0 terminalen och panelreferenserna ar frekvensre-
ferenser och frekvensomvandlaren kontrollerar ut-
gangsreferensen (utgangsfrekvens 0.01 Hz)
1 = Hastighetskontroll: I/O terminal och panelreferenserna ar hastighetsre-
ferenser och frekvensomvandlaren kontrollerar
motorhastigheten (noggrannhet £ 0,5%).
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6.2 Kopplingsfrekvens
Motorbullret kan minimeras genom anvanding av hog frekvens. Nar man héjer kopp-
lingsfrekvensen reduceras belastbarheten pa omriktaren.
Fore byte av kopplingsfrekvensen fran fabriksinstallningen 10 kHz (3.6 kHz >30
kW) kontrollera tillaten belastning fran kurvan i figur 5.2-3 i kapitel 5.2 i Anvandarma-
nualen.
6.3 Faltféorsvagningspunkt
6. 4 Spéanning vid faltférsvagningspunkten
Faltférsvagningspunkten ar utgangsfrekvensen dar utgangsspanningen nar det in-
stallda maximalvardet (par. 6. 4). Ovanfor den frekvensen forblir utgangsspannin-
gen vid det maximalt instéllda vardet.
Under faltférsvagningspunkten beror utgdngsspanningen pa installiningen hos
U/f kurvans parametrar 1. 8, 1. 9, 6. 5, 6. 6 och 6. 7. Se figur 6.5-17.
Nar parametrarna 1. 10 och 1. 11, nominell spdnning och nominell motorfrekvens,
stalls in, stalls &ven parametrarna 6. 3 och 6. 4 automatiskt om till dverens-
stammande varden. Om du behover skilda varden pa faltférsvagningspunkten och
maximal utgdngsspanning, andra dessa parametrar efter installningen av
parametrarna 1. 10 och 1. 11.
6.5 U/f kurva, mittpunktsfrekvens
Om programmerbar U/f kurva har stallts in med parameter 1. 8 kan mittpunkts-
frekvensen definieras skilt. Se figur 6.5-17.
6.6 U/f kurva, mittpunktsspéanning
Om programmerbar U/f kurva har stéllts in med parameter 1. 8 kan kurvans
mittpunktsspanning definieras skilt. Se figur 6.5-17.
6.7 Utgangsspanning vid nollfrekvens
Om programmerbar U/f kurva har stéllts in med parameter 1. 8 kan kurvans
nollfrekvensspéanning definieras skilt. Se figur 6.5-17.
A U[V]
un |- - - - - -
Par6.4 | Sinanet: motors | Faltorvagnings
Par. 6. 6 3
(Gr. inst. 1 |
10’0%) | Grundinst.: motorns
Par. 6.7 + : nominella frekvens f[Hz]
(Gr. inst. t ] >
1,3%) Par. 6.5 Par. 6. 3
(Gr.inst. 5,0 Hz) UD012K08
Figur 6.5-17 Programmerbar U/f kurva.
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Overspéanningsregulator
Underspéanningsregulator

oo
© ©

Dessa parametrar gor det magjligt att stdnga av éver- och underspanningsregulato-
rerna. Detta kan vara anvandbart. t.ex. nar natspanningen varierar mer an -15%—
+10% och applikationen inte tolererar att under-/6verspanningsregulatorerna styr
motorfrekvensen enligt variationerna.

Under/6verspanningsfel kan uppkomma nar regulatorerna ar bortkopplade.
7.1 Atgard pé referensfel

0 = Ingen respons

1 = Varning

2 = Fel, stopp enligt par. 4. 7 efter fel

3 = Fel, alltid stopp fritt roterande vid fel

En varning eller ett fel genereras om 4—20 mA referenssignal anvands och
signalen understiger 4 mA. Informationen kan ocksa programmeras till digital utgang
DO1 och till relautgangarna RO1 och RO2.

7.2 Atgard pé externt fel

0 = Ingen respons

1 = Varning

2 = Fel, stopp enligt par. 4. 7 efter fel

3 = Fel, alltid stopp fritt roterande vid fel

En varning eller ett fel genereras av den externa felsignalen fran digitalingang DIAS.
Informationen kan ocksa programmeras till digital utgdng DO1 och till re-
lautgdngarna RO1 och RO2.

7.3 Fasdvervakning pa motorutgang

0 = Ingen atgard
2 = Varning

FasOvervakningen pa motorutgdngen dvervakar att det flyter en ungefar lika stor
strom i alla motorfaser. Denna parameter gor det majligt att stdnga av funktionen.

7.4 Jordfelsskydd

0 = Ingen atgard
2 = Varning

Jordfelsdvervakning 6vervakar att summastrommen i motorfaserna ar lika med
noll. Denna parameter gor det mojligt att stanga av funktionen. Overstromsskyddet
fungerar alltid och skyddar omriktaren mot jordfel med hdéga strémmar.

Parametrarna 7. 5—7. 9, Termiskt motorskydd
Allmént

Det termiska motorskyddet anvands for att skydda motorn mot dverhettning. Vacon CX/CXL/
CXS kan ge ut en hégre strom an motorns nominella. Om belastningen kraver denna hdga
strom finns det risk att motorn 6verbelastas termiskt. Detta galler speciellt vid 1aga frekvenser
eftersom motorflaktens kyleffekt ar nedsatt och motorns belastbarhet darigenom &ar lagre. Om
motorn ar utrustad med en extern kylflakt &r minskningen av belastbarheten vid laga
frekvenser liten.
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Det termiska motorskyddet ar baserad pa en ma-
tematisk modell och det anvéander omriktarens
utstrom for att bestdmma motorns belastning.
N&r spanningen kopplas pa till omriktaren an-
vands kylflansens temperatur for att bestamma
motor-modellens starttemperatur. | berakningar-
na antas darefter att omgivnings-temperaturen ar
40°C.

Det termiska motorskyddet ar parametrerbart.
Den termiska strémmen I+ anger den belstnings-
strom over vilken motorn anses vara 6verbelas-
tad. Denna stromgrans &r egentligen en funktion
av utfrekvensen. Kurvan som denna foljer kan
stallas in med parametrarna 7.6, 7.7 och 7.9, se
figur 6.5-18. Parametrarna far sina utgangsvar-
den frdn parametrarna fér motorns méarkdata.

Vid utgdngsstrommen | ndr motorns uppvarm-
ning det nominella vardet (100 %). Uppvarmnin-
gen andras kvadratiskt i forhallande till strom-
men. Med en utgdende strém pa 75% av |, nar
motorn en uppvarmningsprocent pa 56% och
med en strém pé& 120% av | skulle motorn f& en
uppvarmning pa 144%. Det termiska motorskyd-
det trippar omriktaren (se parameter 7.5) nar den
beraknade uppvarmningen nar 105%. Hur
snabbt uppvarmningen sker anges med en tids-
konstant i parameter 7.8. Ju storre motorn &r des-
to langre tar det att na sluttemperaturen och des-
to langre ar tids-konstanten.

Motorns beraknade uppvarmning kan foljas fran
omriktarens display. Se tabellen dver data som
kan dvervakas (Anvandarmanualen, tabell 7.3-1).

VARNING! Den matematiska modellen skyddar inte motorn om motorns kylning &r
nedsatt pga att luftflédet &r blockerat eller om motorn & dammig eller smutsig.

7.5 Termiskt motorskydd

Funktion:
0 = Ej i bruk
1 = Varning
2 = Fel

Fel och varning ger samma felkod pa displayen. Om fel &r valt kommer omriktaren
att stoppa och aktivera felkretsen.

Om skyddet deaktiveras, parametern stalls till 0, kommer den berdknade uppvarm-
ningen av motorn att nollstallas.

7.6 Termiskt motorskydd, strom vid brytpunkten
kan stallas in.

Ett stromvarde inom omradet 50.0—150.0%x | ,, .
Parametern anger vardet pa den termiska stromgrans som anvands vid frekvenser
hogre an brytpunkten i strémkurvan. Se figur 6.5-18.

Vardet anges i procent av motorns markstrom, som anges med parameter 1.13,
alltsa inte i procent av omriktarens nominella strom.

Med motorns nominella strom avses den strom som motorn kontinuerligt kan belas-
tas med vid direktdrift utan att bli dverhettad.

Om vardet pa parameter 1.13 andras blir vardet pa denna parameter automatiskt
satt till sin fabriksinstélininng.

Andringar i denna parameters instélining (eller parameter 1.13) paverkar inte den
maximala utgangsstrommen fran omriktaren. Parameter 1.7 bestammer ensam den
maximala utgdngsstrommen.
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7.7

7.8

Figur 6.5-18 Instélining av motorns
belastbarhet.

Strom-
grans

par.1.7

Par7.6{— — — — — — — — — —r

Par. 7.7 1

Omrade med dverlast

UMCH7_91

Termiskt motorskydd, strém vid nollfrekvens

Ett stromvéarde inom omradet 50.0—150.0% X Iymotor Kan stallas in.

Parametern anger vardet pa den termiska stromgrans som anvands vid nollfrek-

vens. Se figur 6.5-18.

Parameterns fabriksinstallnig ar baserad pa en motor som saknar extern kylflakt.
Om en extern flakt anvands kan parameterns varde sattas till 90% (eller t.o.m.

hogre).

Vardet anges i procent av motorns mark-
strém, som anges med parameter 1.13,
alltsa inte i procent av omriktarens nominel-
la strom. Med motorns nominella strém av-
ses den strém som motorn kontinuerligt kan
belastas med vid direktdrift utan att bli dver-
hettad.

Termiskt motorskydd, tidskonstant

Om vardet pa parameter 1.13 andras blir
vardet pa denna parameter automatiskt satt
till fabriksinstallninng.

Andringar i denna parameters installning (el-
ler parameter 1.13) paverkar inte den maxi-
mala utgangsstrommen fran omriktaren. Pa-
rameter 1.7 bestdmmer ensam den maxi-
mala utgangsstrommen.

Tidskonstantens varde kan stéllas in mellan 0.5—300 min.

Parametern anger motorns termiska tidskonstant. Normalt géller att ju stérre mo-
tor desto langre tidskonstant. Tidskonstanten anger den tid som behdvs fér motorn
att uppna en uppvarmning pa 63% av slutvardet.

Motorns termiska tidskonstant &r specifik for
varje motordesign och varierar darfor ocksa
mellan olika motortillverkare.

Parameterns fabriksinstéllning beraknas pa
basen av de motormérkdata som ges med
parameterna 1.12 och 1.13. Om nagon av
dessa parametrar andras kommer ocksa
vardet pa denna parameter att andras.

Om motorns tg tid ar kand (anges ofta av
motortillverkaren) kan motorns tidskonstant

stallas in p& basen av denna tid. Som tumre-
gel géller att motorns tidskonstant i minuter
motsvarar 2 X tg (tg i sekunder &r den tid
som motorn utan risk kan kéras med en
strom pa 6 x nominell strém). Om omrikta-
ren ar i stopp-lage ar tidskonstanten internt
Okad till tre ganger parametervardet efter-
som avsvalningen da endast sker genom
konvektion.
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7.9 Termiskt motorskydd, frekvens vid brytpunkten

Frekvensen kan stéllas in mellan 10 och 500 Hz.

Parametern anger vid vilken frekvens brytpunkten i motorns termiska stromgrans
ligger. Vid frekvenser 6ver denna brytpunkt antas motorns belastbarhet vara kons-
tant. Se figur 6.5-18.

Fabriksinstallningen ar baserad p& de motorméarkdata som angetts med parameter
1.11. Vardet ar 35Hz fér en 50 Hz motor och 42 Hz fér en 60 Hz motor. Generell
sett ar vardet 70% av motorns frekvens vid faltférsvagningspunkten (parameter

6.3). Om nagon av dessa parametrar andras kommer ocksa vardet pa denna pa-
rameter att andras.

A Motor temperatur

!
105% | | : \
| — é

e
.
Motor Vo e . .
strom . A et f | Utlésning/varning
H o par. 7.5
Rl
8
A A

Vs

Tid konstant T°)

[ Motor temperatur © = (I/I7)2 x (1-e™T) Tid

*) Andras med motorstorlek och
kan justeras med parameter 7. 8 UMCH7_92

Figur 6.5-19 Berdkning av motorns uppvarmning.

Parametrarna 7. 10 - 7. 13, Fastlasningsskydd
Allmant

Motorns fastasningskydd anvands for att skydda motorn vid snabba 6verbelastningsituationer
som t.ex. en fastlast motor. Reaktionstiden kan goras kortare &n i motorns termiska skydd.
En fastlasningssituation ar definerad med tva parameterar, 7.11 Fastlasningsstrom samt
7.13 Fastlasningsfrekvens. Om strommen ar hégre och frekvensen ar lagre an respektive
installd grans anses motorn vara fastlas. Det finns egentligen ingen koppling till motoraxelns
rotation utan fastlasningsskyddet ar egentligen ett slags 6verstromsskydd.

7.10 Fastlasningsskydd

Funktion:
0 = Eji bruk
1 = Varning
2 = Fel

Fel och varning ger samma felkod pa displayen. Om fel &r valt kommer omriktaren
att stoppa och aktivera felkretsen. Om skyddet deaktiveras, parametern stalls till
0, kommer raknaren av fastlasningtiden att nollstallas.
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7.11 Fastlasningsskydd, stromgrans

Ett stromvarde inom omradet 0.0
—200.0% x | .., kan stallas in.
For att motorn skall anses vara
fastlast maste motorstrommen lig-
ga 6ver denna grans. Se figur 6.5-
20. Véardet anges i procent av mo-
torns markstrém vilken kan anges
med parameter 1.13. Om vardet
pa parameter 1.13 andras blir var-
det pa denna parameter automa-
tiskt satt till fabriksinstallninng.

Figur 6.5-20 Instéllning av fastlas-
ningskarakteristika.

7.12 Fastlasningsskydd, tidsgrans

En tidsgrans mellan 2.0—120 s
kan stéllas in. Detta ar den maxi-
malt tillatna tiden som motor tillats
vara fastlast. En intern Upp/Ner
raknare raknar fastlasningstiden.
Se figur 6.5-21. Om fastlasningsti-
den ar gar 6ver denna tidsgrans
trippar fastlasningsskyddet omrik-
taren (se parameter 7.10)

7.13 Fastlasningsskydd, maximal
frekvens

Frekvensen kan stéallas in mellan
1—f__ (parameter 1.2). Utfrek-
vensen maste ligga under denna
gréns for att motorn skall anses

vara fastlast. Se figur 6.5-20.

Figur 6.5-21 Overvakning av fastlas-
ningstid.

Parametrarna 7. 14 - 7. 17, Underlastskydd

Allmant

Omrade med
Fastlast motor

Par. 7. 11

f

»
>

Par. 7. 13 uwmch7 11

A Fastl&sningstid raknare

Utlésningsomrade

Par. 7. 12 +

\

Utldsning/varning

par. 7. 10
Tid

Fastlast - - -
Ej fastlz"ast4 L I

UMCH7_12

Avsikten med underlastskyddet &r att 6vervaka att det finns belastning pa motorn nar omrikta-
ren kors. Om motorn forlorar sin last kan det vara en indikation p& att det ar nagonting fel i
processen, t.ex. en brusten rem eller en torr pump.

Motorns underlastskydd kan stéllas in i form av
en underlastkurva med parametrarna 7.15 och
7.16. Underlastkurvan &r en kvadratisk kurva
mellan faltférsvagningspunkten och nollfrek-
vens. Funktionen &r inte aktiverad under 5 Hz
(underlastraknaren halls fryst). Se figur 6.5-22.

Momentgranserna som anvéands for att definera
underlastkurvan anges som procentvarden av
motorns nominella moment. Motorns méarkdata,
nominell strém parameter 1.13, och omriktarens
nominella strém Ict anvands for att berdkna
skalningsfaktorn for det interna momentvérdet.
Om en annan &n nominell motor anvands mins-
kar momentberéakningens noggrannhet.

+358-201 2121
+358-40-8371 150
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7.14 Underlastsskydd

Funktion:
0 =Eji bruk
1 = Varning
2 = Fel

Fel och varning ger samma felkod pa displayen. Om fel ar valt kommer omriktaren
att stoppa och aktivera felkretsen.

Om skyddet deaktiveras, parametern stalls till 0, kommer réknaren av underlasttiden
att nollstallas.

7.15 Underlastskydd, last vid faltférsvagningspunkten

Ett momentvarde inom omradet
20.0—150.0% X Tymotor kan stéllas 4 Moment
in.

Parametern anger minsta tillatna
moment vid utgansfrekvenser
Over faltférsvagningspunkten.
Se figur 6.5-22.

Om vardet pa parameter 1.13
andras blir véardet p& denna para- Par. 7. 16
meter automatiskt satt till sin fab-

Par.7.15 |-~~~ -~ - -~~~

riksinstéllninng Underlastomrade
: i f
| ! -
5‘ Hz ‘ UMCHLE
Figur 6.5-22 Instéllning av minimi- Egllrtfgrvsagnmgspunkt

last.

7.16 Underlastskydd, last vid nollfrekvens
Ett momentvarde inom omradet 10.0—150.0% X Tmotor Kan stallas in.

Parametern anger minsta tillatna moment vid nollfrekvens. Se figur 6.5-22. Om
vardet pa parameter 1.13 andras blir vardet pa denna parameter automatiskt satt
till sin fabriksinstéllninng.

7.17 Underlastskydd, underlasttid

Ett tidvarde inom omradet 2.0—
600.0 s kan stallas in. Denna pa- A Underlasttid raknare
rameter anger langsta mojliga va-
raktighet av en underlastsituation. Utlésningsomrade
Par. 7. 17 +

Underlastskyddets funktion base-
rar sig pa en upp/ner-raknare som
beraknar totala underlasttiden, se
bild 6.5-23. Om réknarens varde
overstiger med denna parameter
installt varde fungerar skyddet pa
det satt som bestammes av para-
meter 7.14. Raknaren nollas néar
omriktaren stoppas.
Figur 6.5-23 Installning av miminum et 1 L]

lastvérde.

: Utlésning/varning
| par.7.14

UMCH7_17

Tid

Vacon Plc Tel: +358-201 2121 Fax: +358-201-212 205
Dejour: +358-40-8371 150 E-mail: vacon@vacon.com



Vacon Pump och flaktapplikation Sida 6-35

8.1 Automatisk omstart, antal férsok
8.2 Automatisk omstart, forsdkstid
Den automatiska aterstarten kvitterar felet och startar motorn efter, de med
parametrarna 8.4-8.8 valda felutldsningarna. Startfunktionen vid aterstarten
bestimmes med parameter 8.3.
A -
Antal forsoker under
tident = tforsok
‘ Y5rsok ‘ tsrsok |
44+ — | ‘
S o
2T 3 Par.8.1=3
1 : | tf('jrs('jk =Par. 8.2
t
Tre fel Fyra fel
g_l(?gpp | UDO012K25
Figur 6.5-24 Automatisk omstart.
Parameter 8. 1 faststéller antalet automatiska omstarter som kan genomféras un-
der forsokstiden som stéllts in med parameter 8. 2.
Tidrakningen borjar fran forsta omstarten. Om antalet omstarter ej 6verstiger in-
stallningsvardet pa parameter 8.1 under forsokstiden nollstalls rakningen efter att
tiden gatt ut och rakningen startas pa nytt vid nasta fel. Se bild 6.5-24.
Den automatiska aterstarten ar inte i bruk om antalet startférsok sattes till noll.
8.3 Automatisk omstart, startfunktion
Parametern definerar startfuktionen efter omstart:
0 = Start med ramp
1 = Flygande start, se parameter 4. 6.
8.4 Automatisk omstart, underspénning
0 = Ingen automatisk omstart efter underspanningsfel
1 = Automatisk omstart efter underspanningsfel, atergar till normallage
(DC-kretsens spanning atergar till normal niva)
8.5 Automatisk omstart, dverspanning
0 = Ingen automatisk omstart efter Gverspanningsfel
1 = Automatisk omstart efter Gverspanningsfel, atergar till normallage
(DC-kretsens spanning atergar till normal niva)
8.6 Automatisk omstart, 6verstrom
0 = Ingen automatisk omstart efter éverstromsfel
1 = Automatisk omstart efter 6verstrémsfe
Vacon Plc Tel: +358-201 2121 Fax: +358-201-212 205
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8.7 Automatisk omstart, referensfel
0 = Ingen automatisk omstart efter referensfel

1 = Automatisk omstart efter analog stromreferens signal (4—20 mA)
atergar till norrnallage (>4 mA)

8.8 Automatisk omstart efter hog/lag temperaturfel
0 = Ingen automatisk omstart efter temperaturfel

1 = Automatisk omstart efter temperaturférandring atergar till normal-
niva mellan -10°C—+75°C.
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Antal hjalpdrifter

Med denna parameter anges antalet hjalpdrifter som ar i anvandning.Hjalpdrifternas
startsignaler bestimmes med parametrarna 3.6 - 3.8, rela- och digitala utgangar.
Som fabriksinstallning &r antalet hjapdrifter 1 och dess startsignal erhalles fran re-
lautgang RO1.

Startgrans for hjalpdrift 1
Startgrans for hjalpdrift 2
Startgrans for hjalpdrift 3

Hjalpdriften startas nar frekvensomriktarens frekvens dverstiger, med 1 Hz, den med
denna parameter instéllda frekvensen. Onddiga start/stopp undvikes med denna
1 Hz hysteres. Se bild 6.5-25

Stoppgréans for hjalpdrift 1
Stoppgréans for hjalpdrift 2
Stoppgréans for hjalpdrift 3

Hjalpdriften stoppas nar frekvensomriktarens frekvens understiger, med 1 Hz, den
med denna parameter installda frekvensen. Stoppgrénsen bestammer &ven den
frekvens till vilken den reglerade driftens frekvens minskas efter start av hjalpdriften.
Se bild 6.5-25.

Hjalpdrifternas startférdréjning

Den reglerade driftens frekvens maste ligga 6ver startgransen for hjalpdriften minst
den med parameter 9.10 installda tiden forran start av hjalpdrift sker. Fordréjningen
ar samma for alla hjalpdrifter och med denna kan onddiga starter beroende pa kort-
variga 6verskridningar undvikas. Se bild 6.5-25.

Hjalpdrifternas stoppférdrojning

Den reglerade driftens frekvens maste ligga under stoppgransen for hjalpdriften
minst den med parameter 9.11 instéllda tiden forran stopp av hjalpdrift sker. Fordroj-
ningen &r samma for alla hjalpdrifter och med denna kan onddiga stopp beroende
pa kortvariga underskridningar undvikas. Se bild 6.5-25.

Hijalpdriften

startférdojning

(Par. 9. 10)
b

A Utgéngfrekvens A Utgéngfrekvens

Start frekvens
hjalpdrift 1 (Par. 9. 2 + 1Hz)

Start-frekvens
hjalpdrift 1 (Par. 9. 2 +1Hz)

Frekvens 6kning
— —d under startférdrojning

Frekvens efter Stopp _..---">7
hjélpdrift 1
(Par. 9. 3-1Hz)

Stopp-frekvens,
hjalpdrift 1

Fmin
Par. 1.

Stopp-frekvens,

s odri Frekvens efter Start Frekvens minskings - ~-- : Hjalpdriften
hjalpdrift 1 hjalpdrift 1 " N ORITIYS v H e

mm m nder stoppférdréjning «~— stoppfordrojnin omm
(par. 9. 3 -1Hz) (Par. 9. 3 +1Hz) Stromma ;arl.nl. 1u Pp! jning (PaFi.Pg. 11)J ing Stromma

Figur 6.5-25 Exempel pa hur start och stopp hos den reglerade driften och en hjalpdrift
paverkas av de kontrollerande parametrarna.
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9.12 Referenssteg efter start av hjalpdrift 1
9.13 Referenssteg efter start av hjalpdrift 2
9.14 Referenssteg efter start av hjalpdrift 3

Referenssteget adderas automatiskt till bérvardet nar motsvarande hjalpdrift startar.
Med referenssteget kan man till exempel kompensera tryckforlusten som férorsakas
av det okade flodet. se bild 6.5-26.

Referens for Pl-regler
Referenssteg 3
par. 9.14
Referenssteg 2
par. 9.13
Refgrenssteg 1
dar. 9.12 N
Referens I
(analogingang)
>
Tid
start
Hjélpdrift 1 stopp
start
Hjalpdrift 2 stopp
start
Hjalpdrift 3 stopp ‘—\

Figur 6.5-26 Bdrvérdets 6kning vid start av hjélpdrift.

9. 16 Insomningsgrans
9. 17 Insomningsférdrdjning

En férandring av denna parameter fran 0,0 Hz aktiverar en vilofunktion som stoppar
frekvensomriktaren automatiskt nar den reglerade motorns frekvens kontinuerligt
ar under insomningsgransen (par. 9.16 ) langre an insomningsfordrojningen (par.
9.17). Stopplagets automatik fungerar hela tiden och startar omriktaren igen, med
parametrarna 9.18 och 9.19 definierade uppvakningsnivan uppnas. Se bild 6.5-27.

9. 18 Uppvakningsniva

Uppvakningsnivan bestammer arvardets niva, vid vilken omriktaren startas fran vilo-
lage. Se bild 6.5-27.

9. 19 Uppvakningsfunktion

Med parametern 9.19 bestammes om uppvakningen sker vid bdrvardesgransens
(par 9.18) 6ver- eller underskridning.
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Start

Start/Stopp
Vacon CX/CXL

Stopp

A Arvarcet
Uppvakningsniva (Par. 9. 18)
Tid
A Utgéngfrekvens

!
I
1
I

(Par. 9. 16) T
‘ Tid

Figur 6.5-27 Exempel pa "viloldges” parametrarnas inverkan.

9. 20 Forbikoppling av Pl-regulatorn

Med parametern kan Pl-regulatorns funktion férbikopplas. Den reglerade driftens
frekvens och hjalpdrifternas start/stopppunkter bestammes enligt arvardessignalen.

A Utgang-
frekvens
MaaX. FreK. oo e
Par.1.2 Start-frekvens,
Start-frekvens, hjal pdrift 2
hjdpdrift1 -, (Par. 9. 4)
(Par.9.2)
Stopp-frekvens, Stopp-frekvens,
Min. frek. .| i/ hjalpdrift 1 hjalpdrift 2 A rvird
Par. 1.1 H (Par. 9. 3) (Par. 9. 5) Arvarde
o Arvérde
Arvérde Maximum
Minimum
Starta/JStOPp- Start
sign Stopp|
Start
Hjalpdrift 1 Stopp
Start
Hijal parift 2 Stopp

Figur 6.5-28 Exempel pa reglerade driftens och tva hjélpdrifters funktion nar Pl-regulatorn ar

férbikopplad med parameter 9. 20.
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6.6 Monitorerbara data

Pl-kontrollapplikationen har extra tillbehor for monitoring (V20 - V23). Se tabell 6.6-1

Data Data Enhet Beskrivning
nummer | namn
Vi Utgangsfrekvens Hz Frekvens till motorn
V2 Motor hastighet rpm Kalkylerad motorhastighet
V3 Motor strom A Uppmatt motorstrom
V4 Motor moment % Kalkylerat moment/nominellt moment av enheten
V5 Motor power % Kalkylerad kraft/nominell kraft av enheten
V6 Motor spanning \% Kalkylerad motorspanning
V7 Natspanning \Y Uppmatt natspanning
V8 Temperatur °C Temperatur of the heat sink
V9 Antal dagar i bruk DD.dd | Antal dagar 1), ingen aterstallning
V10 Antal timmar, HH.hh | Antal timmar 2), kan aterstallas med programmer-
"trippmatare" bar tangent #3
Vil MW-timmar MWh Totala antalet MW-timmar, ingen aterstéllning
V12 MW-timmar, MWh MW-timmar, kan aterstallas med programmer-
"trippmatare" bar tangent #4
V13 Spanning/analogingang \% Spanning vid plint Uj,+ (plint. #2)
V14 Stréom/analogingang mA Strém vid plintarna li;+ och lij- (plint. #4, #5)
V15 Digitalingang status, gr. A
V16 Digitalingang status, gr. B
V17 Digital and relautgang
status
V18 Kontrollprogram Kontroll av programmets versionnummer
V19 Enhetens nominalla kraft kw Visar storleken pa enhetens kraft
V20 Pl-kontroll referens % Procent av maximireferens
V21 PI-kontroll aktuella varde % Procent av maximalt aktuellt varde
V22 PI-kontroll felvarde % Procent av maximalt felvéarde
V23 Pl-kontroll utgang Hz
V24 Ar:tal hjalpdrifter
igang
V25 Motorns uppvarmning % 100% = Motorns temperatur har stigit till nominell
temperatur
Tabell 6.6-1 Monitorerbara vérden. D DD = hela dagar, dd = desimaldel av dag
2) HH = hela timmar, hh = desimaldel av timmar
Vacon Plc Tel: +358-201 2121 Fax: +358-201-212 205
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4.7 Panelreferens

Pl-kontrollapplikationen har extra referenser (r2) for Pl-kontrollen pa panelens referenssida.
Se tabell 6.7-1.

Refrens referens omfang | steg funktion
nummer namn
rl Frekvens- f.—f . 10.01Hz | Referens for panelkontroll och
referens I/0 terminal plats B refrens.
r2 Pl-kontroll- 0—100% | 0.1% Refrens fér Pl-kontroll
referens

Tabell 6.7-1 Panelreferens.
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Anteckningar:
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Overvakade varden (MON) Fel och varningar
Kod Signalnamn Enhet Kod Fel
Vi1 Utfrekvens Hz F1 Overstrdm
V2 Motorvarvtal 1/min F2 Overspanning
V3 Motorstrém A F3 Jordfel
V4 Motormoment % F4 Inverterfel
V5 Motoreffekt % F5 Laddningskontaktor
V6 Motorspénning \ F9 Underspénning
V7 DC spanning \ F10 Fel i matningsfas
V8 Temperatur °C F1i1 Fel | utgangsfas
V9 Driftstid, dagar DD.dd F12 Bromschopper dvervakning
V10 Driftstid, timmar HH.hh F13 For lag temperatur
V11 MWh MWh F14 Overtemperatur
V12 MWh, nollstalin MWh F15 Motom &r fastiast
V13 Spanningsingdng \ F16 Motordvertemperatur
Vi4 Strémingang mA F17 Motorunderlast
V15 Status Dig. In A F18 Polaritetfel, Komponentfel i analogingdng
V16 Status Dig. In B F19 Identifiering av optionskort
V17 Status Dig och Rela Ut F20 10 V spénningsreferens
V18 Kontrollprogram F21 24 V hjalpspénning
V19 Markeffekt kw F22 Fel i EPROM
V20 Motorns Uppvérmning % F23 Minnets checksumma
Endast | Pl-kontroll F24
V21 Pl-kontroll aktuelle varde % F25 Watch-dog fel i mikro-processorn
V22 Pl-kontroll felvarde % F26 Kommunikationsfel till panelen
V23 Pl-kontroll utgdng Hz F29 Motor termistor
V24 Motoruppvarmning % F36 Analog ingang lin <4mA (valt omrade 4— 20
mA)
' DD = hela dagar, dd = decimaldel av dag P41 Exter.n fel
2 HH = hela timmar, hh = decimaldel av timme Varningar
A15 Motorfastlasning
A16 Motor évertemperatur
. s A17 Motor underlast
E:S:ra‘lgaa:g?ga:a%:: s(:;:‘us A24 Vardena | felhistoriken, Mwh-raknarna eller
driftstidsrdknarna kan ha andrats under det
0 =ingang aktiv féregaende spanningsavbrottet.
1 =ing&ng inaktiv A28 Andringen av applikationen har misslyckats.
V15 A30 | Obalans fel, IBGT-blocken belastas olika
Dig Ingang A Exempel: _ A45 | Varning fér dvertemperatur hos frekvens-
Ingéng: Plint: M : o
0.011 omvandlaren, temperaturen éverskrider 75°C
A46 Referens varning, den analoga
gliﬁ\j 8 strdmingangen underskrider 4 mA
A47 Extern varning
DIA2 9
aktiv
DIA3 10
inaktiv

Programmerbara tryckknappar (BTNS) ENTER-knapp @
Knapp- Knappnamn Funktion Statusinformation Obs
nummer 0 7
B1 Reversera Andrar motorns Kommando Kommando Statusvérdet blinkar s&
rotationsriktning. Aktiv framat bakéat l&nge rotationsriktningen ar
endast nar panelen &r annan &n kommandot.
aktiv styrplats.
B2 Aktiv styrplats | Véljer mellan panelen eller | Styrning frén Styrning fran
I/O-plintarna som styrplats | I/O-plintarna kontrollpanelen
B3 Nollstéller Aterstéller tripmataren for | Ingen Nollstéller
tripmataren for | drifttimmatare vid aterstallning tripmataren for
drifttimmatare | intryckning drifttimmatare
B4 Aterst. Aterstéller trippméataren Ingen Nollstaller
Trippmataren | fér kWh-matare aterstallning tripmataren for
for kWh- kWh-matare
méatare
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Vacon Americas LLC, USA
901 South 12the Street
Watertown, Wisconsin 53094
UNITED STATES

Tel. +1 414 449 7000

Fax +1 414 449 6717
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VACON PLC

PB 25

Runsorvagen 7

FIN-65381 VASA

FINLAND

Tel: +358 201 2121

Fax: +358 201 212 205
Dejour: +358 40 8371 150
E-mail: vacon@vacon.com
http://www.vacon.com
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