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1 Allmant

Specialapplikation Il &r en utvidgad version  Frekvensreferensen, de analoga och
av den normala Special-applicationen. Den  digitala ingéngarna har extra alternativ i

har parametrar fér momentkontroll och vidare kontrollparametrarna. Nu kan den fria
for faltbusskommunikation. Féljande faltbussar analoga inputen véljas fran 1/0O kontroll-
stéds av applikationen: Interbus, Modbus,
Profibus, LonWorks, CAN-bus (SDS,
DeviceNet).

kortet. De har ingéngarna har ocksé para-
metrar for signal programmering, m.m.

2 Kontroll 1/0

Referens
potentiometer Plint Signal Forklaring
—1 1 | +10V,e | Referensspanning Spanning till ref.potentiometer osv.
| 2 | U+ Analogingdng, spdnning  |Frekvensreferens,
— — (programmerbar) signalomradet &r 0-10 V DC
L 3| GND |1/O jord Jord fér manéveringreferens
4 | |+ Analogingdng, Fabrikinstdllning: ej i bruk
gingang g- €
5| i strém (programmerbar signalomrade 0(4)-20 mA
prog 9
T 7] 6 | +24Vv Utg&ng manéverspdnning |Hjalpspdnning, max. 0.1 A
7 | GND I/O jord Jord fér mandveringreferens
| | g
I_/ _____ 8 | DIA1 Start framét Kontakt stdngd = Start framat
(programmerbar)
I__/ 9 | DIA2 Start bakét Kontakt stangd = Start bakat
_____ (programmerbar)
| ] 10 | DIA3 Fel kvittering Oppen kontakt = ingen funktion
l_ (programmerbar) Stangd = feldterst.
| |— — 11 | CMA Gemensam for DIA1—DIA3 |Anslut till GND eller +24V
| B 12 | +24V [ Utgdng mandverpsanning |Hjélpspénning (samma som #6)
| =113 | GND |1/O jord Jord fér manéveringreferens
|——/— ——I-/—— 14 | DIB4 Jogginghastigh. val Oppen kontakt = ingen funktion
| | (programmerbar) Stangd kontakt = jogginghastigh.
| 15 | DIBS Extern fel Oppen kontakt = ej fel
s rogrammerbar Stangd kontakt = fel
| | prog g
|—/———|'—— 16 | DIB6 Accel./retard.tid val Oppen kontakt = par 1.3, 1.4 i bruk
(programmerbar) Staingd kontakt = par 4.3, 4.4 i bruk
I L — 17 | CMB Gemensam fér DIB4—DIB6 Anslut till GND eller +24V
| |/ 18 | loutt+ Utg&ngsfrekvens Programmerbar (par. 3. 1)
| | 19 | lour Analogutgdng signalomréde 0-20 mA/R, max 500 W
READY 20 | DOI Digitalutgéng |Programmerbar (par. 3. 4)
| —@—— Jl- — READY-signal Oppen kollektor, <50 mA, U<=48 V DC
21 | ROI Reldutgang 1 Programmerbar (par. 3. 7)
| RUN L o wor 1 ko
L Q- — 3 [r0_—
24 | RO2 Reldutgdng 2 |Programmerbar (par. 3. 8)
FAULT ;
90— — o — 25 | RO2 FAULT
|
VAC__ __ B _ |26 | RO2
——
Figur 2.1 170 konfigurations exempel pa specialkontrollapplikationen.
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3 Kontrollsignallogik

| figur 3-1 visas panelens |/O-kontrollogik- och knappvalsignaler.

PARAMETRAR

1.5 Referensval

1. 6 Kryphastighet

Uint
@ PROG RAMMERBAR
TRYCKKNAPP 2
|| Joystick-
kontroll Intern
frekvens-
————— referens
@- | Konstant- | >
lin® | hastighet | —
|| Joystick- (Om
kontroll | nagon |
| digital- |
|ingang
Ot 1 | anvands
!n |In I f(era') l
in- lin |
lin - Uin o |
Uin X lin
_ ¥ | motor-
potentio-
Ner meter-
S e referens
D'g“ Kryp hastighetsval
(programmerbar) Internt
—! P Start/stop
| - >
Dgl Start fram. ‘ o Intern
Programmerbar - o riktningsandring
DIA2|start bakat|stat/stopp- och | | Lo | — | —
& riktningslogik -
gsiog _..)/' felnollstalining
Dé3 Felnollstéllning 21
(programmerbar)
DgS Externt fel >
(programmerbar)
Dg 6 Val av accelerations-/férdrojningstid >
(programmerbar)
—-—- =kontrolférbindelse
= signafdrbindelse U DO12K05

Figur 3-1 Specialapplikationens kontrollsignallogik.
Brytarnas lage visas enligt fabriksinstallning.
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4 Parametergrupp O

Kod Parameter Omréde| Steg | Forinst. Kund Forklaring
0 = Specialapplikation Il
1 = Grundapplikation
2 = Standardapplikation

o 3 = Lokal/Fjarrapplikation

0.1 Val av application 07 ] 0 4 = Konstanthastighetsapplikation
5 = Phkontrolapplikation
6 = Specialapplikation
7 = Pump och Flakiapplikation
0 = Laddning klar / Valj funktion
1 = Laddning av fabriksinstdlliningar
2 = lagring av egen parameterupp-
sGttning i minnet
3 = Afersfallining av egen parame-

02 Laddning av 05 ! 0 teruppsdtning

parametrar 4 = Uppladdning av parameterupp-
sattning fill panelen (endast med
den grafiska panalen)
5 = Nedladdning av parameterupp-
satning fréin panelen (endast mad
den grafiska panelen)
0 = Engelska
. 1 = Tyska
0.3 Val av sprak 02 1 0 2 = Fska

Table 4-1 Parameter group O.

0.1 Val av applikation

Med den har parametern kan den aktiva applikation valjas. Om apparaten har
bestallts i fabriken utrustad med Specialapplikation Il har den blivit laddad in
omriktaren som applikation O. Fabriken har ocksé aktiverat den har applikationen.
Du bér @ndé alltid kontrollera att vardet av parametern 0.1 &r noll nér du vill
anvanda Specialapplikation II.

Om applikationen kommer att laddas i apparaten senare ska den aktiveras efter
laddningen genom att maste alltid vadret av parametern stéllas in 0.1 till O.

0.2 Laddning av parametrar

Se Anvandarmanualen kapitel 11.

0.3 Sprak

Med den har parametern kan man valja sprak hos den grafiska panelen.

Vacon Plc Tel: +358201 2121 Fax: +358-201-212 205
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Sida 6 Specialapplikation Il Vacon
5 Parametergrupp 1
5.1 Parametertabell
Kod | Parameter Grupp Steg | Férinst. Kund | Férklaring Sida
1. 1 | Minimifrekvens 0—120/500H4 1 Hz 0 Hz 6
1.2 [ Maximifrekvens 0—120/500H7 1Hz | 50Hz *) 6
1.3 | Acceleration tid 1 0,1-3000s [ O1s 3s Tid frén fpin (1. 1) till frge (1. 2) 6
1.4 | Retardation tid 0,1—3000s [ 0,15 3s Tid frén fmay (1. 2) till fin (1. 1) o)
1.5 [ Referensval @ 0-15 1 0 0 = Ui, 3 =Un-lin
1 =lin 4 =i, 6
2 = Ujp + lin 5=Uipn * Iin
6 = Ui, joystick-kontroll
7 = lin joystick-kontroll
8 = Signal fran intern motor pot.
9 = Signal frén intern motor pot.
nollas om enheten stoppas
10 = signal frén intern motor pot.
(lagras i minnet vid elavbrot)
11 = Min (Uin, |in)
12 = Max (Ui, lin)
13 = panel referens r1
14 = Max referens
15 =Val Uiy /I,
1.6 | Kryphastighet, foin =fmax 10,1 Hz| 5Hz 7
referens (.1 (1.2)
1.7 | Stromgrdns 0,1—2,5x1I,cx] 0, T A 1,5 x I,cx Strdmgrans for ingéng (A) 7
1.8 | Val av U/f férhéllande 0-2 1 0 0 = linjart 7
1 = kvadratiskt
2 = programmeringsbar
U/f forhallande
1.9 | U/f optimering @ 0-—1 1 0] 0 = ingen optimering 8
1 = autom. maxim. av mom.
1. 10| Nominell @ 180—690 v 230V Vacon CX/CXL2 5-8
motorspé&nning 400 V Vacon range CX/CXL/CXS4 9
500V Vacon range CX/CXL/CXS5
690V Vacon range CXé
1. 11| Nominell motor @ 30—500Hz | THz | 50Hz f, av motorns 9
frekvens typskylt
1. 12 [ Nominell @ 300—20000 | 1 rpm (1440 rpm np av moforns 9
motorhastighet rpm typskylt
1. 13| Nominell @ 2,5 x lncx 0,1A Incx In av motorns 9
motorstrom typskylt
1. 14| Natspdnning S 180—250 230V Vacon CX/CXL2 serie
380—440 400V Vacon CX/CXL/CXS4 serie
380—-500 500V Vacon CX/CXL/CXS5 serie
525—-690 4920V Vacon CX4 serie
1. 15 | Overteckning av 0—-1 1 0 0 = Alla parametergrupper synliga
parametrar 1 = Endast grupp 1 synlig 9
1. 16 | Parameterlés 0-—1 1 0] 0 = Parameterandringar till&tna 9
1 = Parameterandringar ej tillétna

Tabell 5-1 Parametrar grupp 1

*) Om par. 1. 2 >motorns nominella frekvens, kontrollera motorns och enhetens lamplighet.

Mark! @ = Parametervérdet kan dndras endast nér frekvensomriktaren ar stop-lage. (fortsétter)
Vacon Plc Tel: +358-201 2121 Fax: +358201-212 205
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5.2 Beskrivning av parametergrupp 1

1.1,1. 2 Minimi-/maximifrekvens

Bestammer frekvensgranserna for frekvensomvandlaren.

Parametrarnas 1.1 och 1.2 forinstallda maximivarde ar 120 Hz. Genom att, i
Stopp-lage (RUN-indikering lyser ej), satta parameterns 1.2 varde till 120 Hz
andras parametrarnas 1.1 och 1.2 maximivarde till 500 Hz. Samtidigt andras
frekvensreferensensskalning, fran panelen, frén 0,01 Hz till 0,1 Hz.

Andring av maximivardet tillbaka fran 500 Hz till 120 Hz sker genom att satta
parametern 1.2 ill 119 Hz, i Stopp-lage.

1.3,1.4 Accelerationstid 1, retardationstid 1

1.5

Med dessa parametrar valjs tiden for att andra utgéngsfrekvensen fran
minimifrekvensen (par 1.1) till maximifrekvensen (par 1.2) och tvartom.
Accelerations/retardationstiden kan minskas med den lediga analogingéngen,
se parametrar 2. 20 och 2. 21.

Val av referens

0  Andlog spanningsreferens frén plint 2—3, t ex en potentiometer
1 Analog stromreferens fran plint 4—5, e.g. t ex en transducer.
2  Referensen rdknas ut genom att addera de analoga ingéngsvardena
3  Referensen raknas ut genom att subtrahera spdnningsingéangens (U, )
varde fran strémingdangens (. ) varde.
4  Referensen raknas ut genom att subtrahera strémingdngens (I ) véarde
frén spanningsingdngens (U, ) varde.
5  Referensen raknas ut genom att multiplicera anlogingdngarnas varden
6  Joystick kontroll fran spanningsingangen (U, ).
Signalomrade | Max reverserad | Riktningséndring Max hastighet
hastighet framéat
0—-10V oV 5V +10V
Special Par. 2.7 x 10V|  Mitt i special- Par. 2. 8x 10V
omré&det
-10V—=+10V -10V oV +10V

Varning! Anvéand endast -10V—+10 V signal. Om en special eller 0—10 V
ii signal anvénds, startar motorn pd max. reverserad hastighet om

referenssignalen forloras.

7 Joystick kontroll frén strémingéngen (1. ).

Signalomréde | Max reverserad | Riktningscindring Max hastighet
hastighet framét
0—20 mA 0 mA 10 mA 20 mA
Custom Par. 2. 13x20 mA | mitten av Par. 2. 14 x 20 mA
kundspec.omréde
4—20 mA 4 mA 12 mA 20 mA

Varning! Anvand endast 4—20 mA signal. Om special eller 0—20 mA signal

anvénds, startar motorn p& max. reverserad hastighet om

referenssignalen forloras.
Grundinstallningsreferens (par. 7. 2) aktiv nar 4—20 mA omradet

anvénds, da kommer motorn att dvergé till grundinstaliningen om
signalen forloras.

Vacon Plc
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Sida 8 Specialapplikation I Vacon

Obs!  Nar joystickkontroll anvands, kontrolleras rikiningen via joystickreferens-
signalen. Se figur 5.1.

Analogingdngsskalning, parametrarna 2. 16—2. 19 anvands inte nér
joystickkontrollen anvands.

A Fout

Fmin.
(par12) — """ TTTTToo

Fmin.

Uin
+10V
;ﬂysleresis +/-2% (+/-0,2 V)
! _|_Fmax
77777777777777777777 (par 1 2) UDO012KS0
\/
Om minimifrekvensen (par 1. 1) >0, Om minimifrekvensen (par 1. 1) = 0,
hysteresen = 2% vid véndpunkten. finns det ingen hysteres vid vandpunkten.

Figur 5.1  Joystickkontroll U,_-10 V—+10V.
8  Referensvardet andras med digitalingéngssignalerna DIB5 och DIB6.
- kontakten DIBS stangd = frekvensreferensen 6kas
- kontakten DIB6 stangd = frekvensreferensen minskas
Hastigheten pé& referensandringen kan stéllas in med parameter 2. 22.

9  Samma som 8 men referensvardet stalls in pd minimifrekvensvarde
(par. 1. 1) varje géng frekvensomvandlare stoppas.

N&r vardet pd parametern 1. 5 stalls till 8 eller 9, stall parameter-
vardena 2. 4 och 2. 5 automatiskt in p& 11.

10 Samma som 8 men referencen har sparats i minnet efter strdmavbrott.
N&r vardet av parametern 1.5 &r instélld p& 8, 9 eller 10, ar vardet av
parametrarna 2.4 och 2.5 automatiskt installda pa 11.

11  Den mindre andelen Uin- och lin -signalerna ar frekvensreferensen

12 Den stdrre andelen Uin- och lin -signalerna ar frekvensreferensen

13 Panelreferens r1 ar frekvensrefensen

14 Maximireferensval (rekommenderat endast vid momentkontroll)

15 Digitalval Uin/lin (se par. 2.3)
1.6 Jogginghastighetsreferens

Parametervardet definierar den jogginghastigheten som valts med digitalingang.
1.7 Stromgrdns

Parametern bestdmmer frekvensomvandlarens hégsta tillfalliga utstrom.
1.8 U/f férhallande

Linjart:  Motorspanningen véxer linjart med frekvensen i konstant stromfalt
0 frén O Hz till motorns faltérsvagnings punkt (par. 6. 3). Darvid ar
motorspanningen lika med nominella spénningen. Se bild 5.2.

Linjart U/fHorhéllande skall anvandas for applikationer med konstant
moment.

Denna forinstdllning skall anvdandas om ingen sarskild
orsak till annat foreligger.

Vacon Plc Tel: +358201 2121 Fax: +358201-212 205
Dejour:  +358-40-8371 150 E-mail:  vacon@vacon.com



Vacon Specialapplikation I Sida 9
Kvadratiskt: Motorspénningen vaxer enligt en kvadratisk kurva med véxande
1 frekvensvarde fran O Hz till motorns nominella frekvens (par. 6. 3).

Darvid @r motorspénningen lika med nominella spanningen. Se bild
5.2.
Motorn &r undermagnetiserad vid frekvenser lagre an nominella
frekvensen. Den ger ett lagre moment an vid det linjgra U/f
forhallandetmen ljudnivan ar lagre. Kvadratiskt U/Horhallande kan
anvandas i applikationer dar momentbehovet vaxer kvadratiskt i
forhallande till varvtalet. Sadana applikationer @r bl. a. centrifugal
flaktar och -pumpar.
A
(Par. 6 4)- “Grundinst:motorns T T T T | Faltforsvagnings-
- O nominellaspénning 1 punkt
Linjar :
Kvadratisk i .
Grundinst.: motoms
| Nominelia frekvens
L »
(Par_IG, 3) UD012K07
Figur 5.2 Linjar och kvadratisk U/fkurva.
Program-  U/f kurvan kan programmeras i tre olika punkter.
merbar U/f Parametrarna fér programmeringen ar forklarade i kapitel 6.2.,
kurva 2 Parametergrupp 6. Programmerbar U/f kurva kan anvandas om
ovriga installningar inte tillfredsstaller applikationens behov. Se figur
-3
A
| | Stz
|
I
I
I
|
|
i
Par. 6.6 :
(Gr. inst. '
10,0%) : : Grundinst.: motorns
Par. 6.7 : | nomiella frekvens
(Gr. inst. " ; >
1,3%) Par. 6.5
(Gr.inst. 5,0 Hz) UDO012K08
Figur 5.3 Programmerbar U/f kurva.
1.9 U/f optimering
Automatisk Motorspdnningen @ndras automatiskt vilket f&r motorn att alstra
moment- ftillrackligt moment for att starta och gé pa laga frekvenser. Spanningen
optimering 6kar beroende p& motortyp och -styrka. Automatisk optimering kan
anvandas pd applikationer dar startmomentet i férhallande Hill
startfriktionen ar hég, t ex i transportorer.
Vacon Ple Tel: +358-201 2121 Fax: +358-201-212 205
Dejour:  +358-40-8371 150 E-mail:  vacon@vacon.com
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OBS! Vid kérning av motorn vid lag hastighet och stort moment kan det
handa att motorns egen flakt inte kyler tillrackligt under alla for-
A hallanden.

1. 10

1. 14

1. 15

1. 16

Om motorn skall fungera langa tider under dessa forhallanden skall
sarskild uppmarksamhet agnas at motorns kylning. Anvand extra
kylning - t.ex. en extra kylflakt-, om motorns temperatur tenderar att
stiga for hogt.

Motorns nominella spéanning

Las installningsvardet Uy, frén motorns markskylt.
Andring av denna parameter stéller in spanningen vid faltférsvagnings punk-
ten, parameter 6. 4, till 100 % x Upmotor-

Motorns nominella frekvens

Las installningsvardet f, frén motorns markskylt.
Andring av denna parameter staller in faltforsvagningspunkten,
parameter 6.3, till samma vérde..

Motorns nominella hastighet
Las installningsvardet n, frén motorns markskylt.
Motorns nominella strom

Las installningsvardet |, frdn motorns markskylt.
Omriktarens interna termiska motorskydd baseras p& denna parameter.

Natspdnning

Satt parameterns varde enligt natets nominella spanning.
Parametervardena ar forhandsinstéllda i Vacon CX/CXL/CXS2, CX/CXL/
CXS4, CX/CXL/CXS5 och CX6 serierna, se tabell 5-1.

6vertiickning av parametrar

Oppning av laset mojliggdr visning av parametergrupperna:

0 = alla grupper synliga
1 = endast grupp 1 synlig
Parameterlas

Anger om parametervardena kan éndras eller ej:

0 = parametervérdena kan andras
1 = parametervardena kan ej andras

Om du behdver stdlla in fler funktioner i specialapplikationen, se kapitel 6 fér installning
av parametergrupperna 2—8.

Vacon Plc
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6 Specialparametrar, Grupp 2—10
6.1 Parametertabeller

Grupp 2, Parametersignaler for ingang

Kod [ Parameter Omréde Steg Forinst. Kund Beskrivning Sida
@ DIA1 DIA2
2. 1 | Start/Stopplogikval 0—4 1 0 0 = Start framét  |Start bakét 19

1 = Start/Stopp ~ |Bakét
2 = Start/Stopp  |Korklar

3 = Start puls Stopp puls
4 = Start/Stop-puls [Korklar
2.2 | DIA3 funktion @ 0—12 1 7 0 = Eji bruk 20
(terminal 10) 1 = Externt fel, kontakt/sténg
2 = Externt fel, kontakt/3ppna
3 = Karklar
4 = Acceler./retardation val av ramp
5 = Bakat

6 = Jogging frekvens

7 = Fel &terstdlining

8 = Acceler/Retard. upphéavd
9 = DC-broms kommando

10 = Momentkontroll

11 = Momentreferenstecken
12 = Fri kérning

2. 3 | DIB4 funktion 0—15 1 6 0 = Eji bruk 22
(terminal 14) @ 1 = Externt fel, kontakt/sténg
2 = Externt fel, kontakt/3ppna

3 = Karklar
4 = Acceler./deceler. val av ramp
5 = Bakét)

6 = Jogging frekvens

7 = Fel &terstdlining

8 = Acceler/Retard. upphéavd
9 = DC-broms kommando

10 = Konstanthastighetsval 1
11 = Val mellan lin och Uin
12 = Fri kérning

13 = Faltbusskontroll

14 = Par. 1.5 / Uin

15=Par. 1.5/ Iin
2. 4 | DIB5 funktion @ 0-13 1 1 0 = Ej i bruk 22
(terminal 15) 1 = Externt fel, kontakt/sténg

2 = Externt fel, kontakt/3ppna

3 = Karklar

4 = Acceler./deceler.val av ramp
5 = Bakét (om par. 2. 1 = 3)

6 = Jogging frekvens

7 = Fel &terstdllning

8 = Acceler/Retard. upphévd

9 = DC-broms kommando

10 = Konstanthastighetsval 2

11 = Motor potentiom., snabbare
12 = Fri kérning

13 = Faltbusskontroll

2. 5 | DIBé funktion 0—13 1 4 0 = Eji bruk 22
(terminal 16) @ 1 = Externt fel, kontakt/sténg

2 = Externt fel, kontakt/3ppna

3 = Karklar

4 = Acceler./deceler. val av ramp

5 = Bakét (om par. 2. 1 = 3)

6 = Jogging frekvens

7 = Fel &terstdllning

8 = Acceler/Retard. upphéavd

9 = DC-broms kommando

10 = Konstanthastighetsval 3

11 = Motor potentiom., léngsammare
12 = Fri kérning

13 = Faltbusskontroll

Obs! @ = Parametervardet kan @ndras endast om frekvensomvandlaren é&r stoppad.

Vacon Plc Tel: +358201 2121 Fax: +358-201-212 205
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Sida 12 Specialapplikation Il Vacon
Kod | Parameter Omrade Steg | Forinst. Kund | Beskrivning Sida
2. 6 | U;, signalomrade 0-2 1 0 0=0-10V 24

1 = Eget signalomréde
2 =-10—+10V (kan anvandas
endast med Joystick-kontroll)
. U;, eget signalomr. min. 0-100% 0,01% | 0,00% 22
. Ui, eget signalomr. max. 0-100% 0,01% |100,00% 22
2. 9 | Uiy invertering 0-1 1 0 0 = Ej inverterad 22
1 = Inverterad
2. 10 | Uy, filtertid 0—10s 0,01s 0,1s 0 = Ingen filtering 22
2. 11 | I;, signalomréde 0-2 1 0 0=0—20mA 23
1=4-20mA
2 = eget signalomréde
2. 12 | I;, eget signalomr. min. 0-100% 0,01% [ 0,00% 23
2. 13 | I;, eget signalomr. max. 0-100% 0,01% | 100,00% 23
2. 14 | I;, invertering 0—1 1 0 0 = Ej inverterad 23
1 = Inverterad
2. 15| I;, fltertid 0—10s 0,01s| O,1s 0 = Ingen filtering 23
2. 16 | U;, minimiskalning -320,00%—| 0% 0,01 0% = ingen minimiskalning 23
+320,00 %
2. 17 | U;, maximiskalning -320,00%— | 100% | 0,01 100% = ingen maximiskalning 23
+320,00 %
2. 18 | I;, minimiskalning -320,00%—| 0% 0,01 0% = ingen minimiskalning 23
+320,00 %
2. 19 | I;, maximiskalning -320,00%— | 100% | 0,01 100% = ingen maximiskalning 23
+320,00 %
2. 20 | Ledig analogingéng, 0-5 1 0 0 =Ejibruk 24
val av signal 1 = U, (analog spanningsingang)
2 = |;, (analog strémingang)
3 = Ain] (optionskort)
4 = Ain2 (optionskort)
5 = Faltbusssignal
2. 21 | Ledig analogingéng, 0-—4 1 0 0 = Ingen funktion 24
val av funktion 1 = Reducerar strémgrénsen(par.1.7)
2 = Reduc. DC-bromsens strom
3 = Reducerar acc./ret. tiden
4 = Reducerar &vervakad mo-
mentgrdns
2. 22 | Motorpotentiometer 0,1—=2000,0] 0,1 10,0 25
forandringhastighet Hz/s Hz/s Hz/s
2.23 | Ainl 0-—1 1 0 0 = Ej inverterad 25
optionskortets signal, 1 = Inverterad
invertering
2.24 [ Ainl 0—10s 0,01s 0,1s 0 = Ingen filtrering 25
optionskortets signal,
filtertid
2.25 | Ain2 0-2 1 0 0=0-20mA 25
optionskortets 1=4—-20mA
signalomrade 2=0-10V
2.26 | Ain2 0-—1 1 0 0 = Ej inverterad 25
optionskortets signal,
invertering
2.27 | Ain2 optionskortets 0—10s 0,1s 0 = Ej filtrering 25
signal, filtertid
Vacon Plc Tel: +358-201 2121 Fax: +358-201-212 205
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Kod | Parameter Omréde Steg | Férinst. Kund  [Beskrivning Sida
2.28 | Reglering, 0-5 1 0 0 = Ej bruk 28
ingdng 1 = Spdnningsingdng

2 = Strémingang
3 = AIN1 I/O- expansionskort
4 = AIN2 /O expansionskort

5 = FB signal
2. 29| Reglerings 0,0 % - 0,1% 0,0% 28
procent 200,0%
2. 30| Regleringsoffset 0,0%-100% | 0,1% 0,0% 28

Obs! (@) = Parametervérdet kan éndras endast nér frekvenomriktaren r stop-lége.
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Grupp 3, Utgdngs- och évervakningsparametrar

Kod | Parameter Grupp Steg | Forinst. Kund | Beskrivning Sida
3.1 Analogutgang, innehall 0-14 1 1 0 = Ej i bruk Skala 100% 26
1 =0O/P frekvens  (0—fod
2 = Motorvarvtal (0—max. hast)
3 = Utgangsstrom (0—2.0 x lyc)
4 = Motoreffekt (0—2 x Tomor)
5 = Motorkraft (0—2 x Pomor)

6 = Motorspanning  (0— 100%xU,mor)
7 = DCHink spénn.  (0—1000 V)

8 = Ing&ngssignal U;,

9 = Ingéngssignal I;,

10 = Frekvensreferens

11 = Momentreferens

12 = Motormoment (-2—+2 x T pmoi)

13 = Motorkraft (2—+2 x Tomer)

14 = O/P frekv. (fmin—Ffmax)

3.2 | Analogutgéng, filtertid 0,01—10,00s | 0,01s| 1,00s 26
3.3 Analogutgdng, 0-1 1 0 0 = ingen invertering 26
inverterad 1 = inverterad
3.4 | Analogutgéng, minimum 0—-1 1 0 0=0mA 26
1 =4mA
3.5 | Analogutgéngs, skalning 10—1000% 1% 100% 26
3.6 | Digital utgéng, innehall 0-—22 1 1 0 = Ej i bruk 27
1 = Klar
@ 2 = Kér
3 = Fel
4 = Fel inverterat

5 = Vacon &verhettn. varning

6 = Externt fel eller -varning

7 = Referens fel eller -varning

8 = Varning

9 = Reverserad

10 = Konstanthastighetsval

11 = Vid instélld hastighet

12 = Motor regulator aktiverad

13 = Overvakn. av utgéngsfrekv. 1

14 = Overvakn. av utgéngsfrekv. 2

15 = Overvakn. av momentgrdns

16 = Overvakn. av referensgréns

17 = Kontroll av extern broms

18 = Kontroll frén 1/O terminalerna

19 = Overvakning av frekvensom-
vandlarens temperaturgréns

20 = Rotation annan &n begérd

21 = Kontroll av en extern broms,
inverterad funktion

22 = Termistorfel eller varning

3.7 | Relduigang 1, innehail (&) 0-22 1 2 Som parameter 3. 6 27
3.8 | Reldutgéng 2, innehdll @ 0-—-22 1 3 Som parameter 3. 6 27
3.9 | Utgangsfrekv. grdnsv. 1, 0-2 1 0 0 = Nej 27
dvervakningsfunktion 1 = Lagt grénsvérde
2 = Hagt grénsvarde
3.10| Utgéangsfrekv. gransv. 1, 0—frnox 0,1Hz| OHz 27
Svervakningsvérde (par. 1. 2)
3. 11| Utgéngsfrekv. gransv. 2, 0-2 1 0 0 = Nej 27
dvervakningsfunktion 1 = Lagt grénsvérde
2 = Hogt grénsvarde
3.12| Utgdangsfrekv. gransv. 2, 0—frox 0,1 Hz| OHz 27
Svervakningsvarde (par. 1. 2)
Obs! @ = Parametervérdet kan éndras endast nér frekvensomriktaren ér stop-lége.
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Kod | Parameter Grupp Steg | Forinst. | Kund Beskrivning Sida
3. 13| Momentgréns, 0-2 1 0 0 = Nej 28

&vervakningsfunktion 1 = L&gt gransvarde
2 = Hégt grdnsvérde

3. 14 | Momentgréns, 0—200% 1% 100% 28
Svervakningsvarde xThex

3. 15| Aktiv referensgrans, 0-2 1 0 0 = Nej 28
dvervakningsfunktion 1 = L&gt grénsvarde

2 = Hégt grdinsvdrde

3. 16| Aktiv referensgréns, O0—frax 0,THZ OHz 28
&vervakningsvarde (par. 1. 2)

3. 17| Extern broms, 0—100.0s| O,1s| 0,5s 28
AVHordrajn.

3.18 Exsern broms, 0—100,0s| O,1s 1,55 28
PA-fordrain.

3. 19| Frekvensomvandlarens 0-2 1 0 0 = Ingen &vervakning 28
temperatur grdnsv., 1 = Lagt gransvarde
&vervakningsfunktion 2 = Hogt gransvéarde

3. 20| Frekvensomvandlarens -10—+75°C| 1°C | +40°C 28
temperatur gransv.

3.21] I/O-expansions kort, 0—14 1 3 Se parameter 3. 1
Analogutgéng innehall

3. 22| I/O-expansions kort, 0,01—10s 0,01 1,00 Se parameter 3. 2
Analogutgdng filtertid

3. 23| I/O-expansions kort, 0-—1 1 0 Se parameter 3. 3
Analogutgdng invertering

3. 24| 1/O-expansions kort, 0—-1 1 0 Se parameter 3. 4
Analogutgéng minimum

3.25] I/O-expansions kort, 10—1000% 1 100% Se parameter 3. 5
Analogutgéng skalning

3.26 | Analogutgéng offset -100—-100% | 1 100% 29
(baskontrollkort)

3.27 | I/O- Expansionskort -100—+100%| 1 100% 29
(opt.) analogutgéng offset

3.28 | Digitalutgéng DO1, PA- | 0—320,00s | 0,01 0,00 0,00 = férdrajning ej bruk 29
fordrajning

3.29 | Digitalutgang DO1, AV- | 0—320,00s | 0,01 0,00 0,00 = férdrsjning ej bruk 29
férdréjning

3.30 | Reléutgéng RO1, PA- 0—320,00s | 0,01 0,00 0,00 = férdrajning ej bruk 29
fordréjning

3.31 | Reldutgéng ROT, AV- 0—320,00s | 0,01 0,00 0,00 = férdrajning ej bruk 29
fordrajning

3.32 | Relautgang RO2, PA- 0—320,00s [0,01 0,00 0,00 = férdrsjning ej bruk 29
férdréjning

3.33 | Reldutgéng RO2, AV- 0-—320,00s | 0,01 0,00 0,00 = férdrajning ej bruk 29
fordréjning

Vacon Plc Tel: +358-201 2121 Fax: +358-201-212 205
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Grupp 4, Omriktarkontroll
Kod [ Parameter Grupp Steg Forinst. | Kund | Beskrivning Sida
4.1 | Acc./Ret.ramp 1 form | 0,0—10,0s | O,1s 0,0s 0 = Linjar 30
>0 = S-kurva acc./ret. tid
4, 2 | Acc./Ret. ramp 2 form 0,0—10,0s 0,1s 0,0s O = Linjar 30
>0 = S-kurva acc./ret. tid
Accelerationstid 2 0,1—3000,0s| O,1s 10,0s 31
. 4 | Retardationstid 2 0,1—3000,0s| O,1s 10,0s 31
Bromschopper @ 0-2 1 0 0 = Ingen bromschopper 31
1 = Bromschopper installerad
2 = Extern bromschopper
4. 6 | Startfunktion 0—1 1 0 0 = Ramp 31
1 = Flygande start
4.7 | Stoppfunktion 0—1 1 0 0 = Fritt roterande 31
1 = Ramp
4, 8 | DCbroms, strom 0,15—-1,5 0,1A |0,5xl T 31
Xlnct (A)
« 9 | DCbroms, tid vid stopp | 0—250,00s | O,1s Os 0 = DC-broms é&r av vid stopp 32
10| DC-bromsfrekvens vid  |0,1—10,0Hz |0,1 Hz | 1,5 Hz 0 = DC-broms ar av vid start 33
rampstopp
. 11| DC-bromstid vid start 0,00—25,005({0,01s | 0,005 0 = DC-broms av 33
12 | Konstanthastighet fnin—fmax | 0,1 Hz |10,0 Hz 33
referens 1 (1.1) (1.2
4, 13| Konstanthastighet frnin—fmax 0,1Hz |15,0Hz 33
referense 2 (1.1) (1.2)
4, 14 | Konstanthastighet fmin—fmax [ 0,1 Hz (20,0 Hz 33
referens 3 (1.1) (1.2
4. 15 | Konstanthastighet fmin—=fmax | 0,1 Hz {25,0 Hz 33
referens 4 (1.1) (1.2
4. 16| Konstanthastighet fnin—fmax | 0,1 Hz {30,0 Hz 33
referens 5 (1.1) (1.2
4, 17 | Konstanthastighet fnin—fmax | 0,1 Hz {40,0 Hz 33
referens 6 (1.1) (1.2)
4, 18| Konstanthastighet frnin—fmax 0,1 Hz |50,0 Hz 33
referens 7 (1.1) (1.2)

OBS! @ = Parametervardena kan éndras endast nér frekvensomriktaren ar stop-lage.
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Grupp 5, Forbjudna frekvensomraden

Kod | Parameter Grupp Steg Forinst. | Kund | Beskrivning Sida

5. 1| Forbjudet frekvens- fnin— 0,1 Hz |0,0 Hz 33
omréde 1, lagt gransvarde | par. 5. 2

5.2 | Forbjudet frekvens- foin—fmax 10,1 Hz |0,0 Hz 0 = inget forbjudet frekv. omrade 1 33
omrade 1, hdgt gransvarde | (1. 1) (1. 2)

5. 3| Forbjudet frekvens- fin— 0,1Hz [0,0Hz 33
omréde 2, lagt gransvarde | par. 5. 4

5.4 | Forbjudet frekvens- fnin—fmox 10,1 Hz [0,0 Hz 0 = inget férbjudet frekv. omrade 2 | 33
omrade 2, hdgt gransvarde | (1. 1) (1. 2)

5.5]| Forbjudet frekvens- fin— 0,1Hz [0,0Hz 33
omrade 3, lagt gransvarde | par. 5. 6

5.6 | Forbjudet frekvens- fnin—fmax 10,1 Hz [0,0 Hz 0 = inget férbjudet frekv. omrade 3 | 33
omré&de 3, hdgt grénsvarde | (1. 1) (1. 2)

Grupp 6, Motorkontrollparametrar
Kod | Parameter Grupp Steg Forinst. Kund  [Beskrivning Sida
6. 1 | Motor kontrollage 0-2 1 0 0 = Frekvenskontroll 33
@ 1 = Hastighetskontroll
2 = Momentkontroll
6. 2 | Kopplingsfrekvens 1—16kHz | O,1 kHz| 10/3,6 Beroende av kW 34
kHz

6. 3 | Faltférsvagnings- 30—500Hz| 1Hz | Param. 34
punkt @ 1.11

6.4 | Spdnning vid falt © 15—200% 1% 100% 34
férsvagningspunk XUnmot

6. 5 | U/fkurva, mitt- 0—500Hz| 0,1Hz| OHz 34
punkisfrekvens @

6.6 | U/Fkurva, mitt @ 0—100% | 0,01%| 0% 34
punkts spdnning X Unmot

6. 7 | Utgdngsspdnning yi 0—100% 0,01%| 0% 34
nollfrekvens Q x Unmot

6. 8 | Overspdnnings- @ 0—1 1 1 0 = Regulatorn anvénds ej 35
regulator 1 = Regulatorn anvénds

6.9 | Underspannings- 0-—1 1 1 0 = Regulatorn anvands ej 35
regulator 1 = Regulatorn anvénds

OBS! @ = Parametervardena kan éndras endast nér frekvensomriktaren ér stop-ldge.
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Grupp 7, Skyddsatgdrder

Kod | Parameter Grupp Steg Forinst. | Kund | Beskrivning Sida
7.1 | Atgard vid 0-3 1 0 0 = Ingen étgard 35
referensfel 1 = Varning
2 = Fel, stopp enligt par. 4. 7
3 = Fel, alltid fritt roterande stopp
7.2 | Atgard vid 0-3 1 2 0 = Ingen &tgérd 35
externt fel 1 = Varning
2 = Fel, stopp enligt par. 4. 7
3 = Fel, alltid fritt roterande stopp
7.3 | Fasdvervakning pa 0-2 1 2 0 = Ingen é&tgard 35
motorutgdang 1 =Varning
2 = Fel
7.4 | Jordfelsskydd 0-2 1 2 0 = Ingen dtgdrd 35
1 =Varning
2 = Fel
7.5 | Termiskt motorskydd 0-2 1 2 0 = Ingen é&tgérd 36
1 =Varning
2 = Fel
7.6 | Termiskt motorskydd, 50,0—150% | 1,0% |100,0% 36
strém vid brytpunkten xInMOTOR
7.7 | Termiskt motorskydd, 10,0—-150% | 1,0% | 45,0% 37
strém vid nollfrekvens XInMOTOR
7.8 | Termiskt motorskydd, 0,5—300,0 0,5 Forinstdlining enligt motorns 37
tidskonstant minutes min. nominella strém
7.9 | Termiskt motorskydd, 10—500Hz | 1Hz | 35Hz 38
frekv. vid brytpunkten
7.10]| Fastasningsskydd 0-2 1 1 0 = Ingen é&tgérd 38
1 = Varning
2 = Fel
7. 11| Fastl&sningsskydd, 10,0—200% | 1,0% | 130,0% 39
stromgrdns xInMOTOR
7. 12| Fastlésningsskydd, 2,0-120s 10s 15,05 39
tidsgréins
7. 13| Fastlasningsskydd, 1 —fnax 1Hz 25 Hz 39
maximal frekvens
7. 14| Underlastskydd 0-2 1 0 0 = Ingen étgard 40
1 = Varning
2 = Fel
7. 15| Underlastskydd, 20,0—150% | 1,0% | 50,0% 40
last vid faltors- XThMOTOR
vagningspunkten
7. 16| Underlastskydd, 10,0—150,0%| 1,0% | 10,0% 40
last vid nollfrekvens XThMOTOR
7. 17| Underlastskydd, 2,0—-600,0s| 1,0s | 20,0s 40
underlasttid
7.18 | Fasdévervakning av 0-2 1 2 0 = Ingen é&tgérd 41
ndtspdnningen 1 =Varning
2 = Fel
7.19 1 1/O- 0-2 1 2 0 = Ingen é&tgérd 41
Expansionskortets 1 =Varning
termistoringéng 2 = Fel
7.20 | Respons p& 0-2 1 0] 0 = Ej bruk 41
faltbussfel 1 = Varning
2 = Fel
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Grupp 8, Parametrar for automatisk omstart
Kod | Parameter Grupp Steg Forinst.[ Kund | Beskrivning Sida
8.1 | Automatisk omstart, 0—-10 1 0 0 = Eji bruk 41
antal férsok
8. 2 | Automatisk omstart, 1—-6000s 1s 30s 41
forsokstid
8.3 | Automatisk omstart, 0—1 1 0 0 = Ramp 42
startfunktion 1 = Flygande start
8.4 | Automatisk omstart, 0-1 1 0 0 = Nej 42
underspdnning 1=Ja
8.5 | Automatisk omstart, 0—-1 1 0 0 = Nej 42
Sverspdnning 1=Ja
8.6 | Automatisk omstart, 0-1 1 0 0 = Nej 42
overstrom 1=Ja
8.7 | Automatisk omstart, 0—1 1 0 0 = Nej 42
referensfel 1=Ja
8.8 | Automatisk omstart efter 0-1 1 0 0 = Nej 42
for hog/lag temperatur- 1=Ja
fel
Grupp 9, Momentkontroll
Kod | Parameter Grupp Steg Forinst. | Kund | Beskrivning Sida
9.1 | Vdlav 0-6 1 0 0 = Inget 43
momentsreferens = Uin
2= Iin
3 = Panel moment ref. r2
4 = Ain1 (optionskort)
5 = Ain2 (optionskort)
6 = Faltbusskontroll
9.2 | Moment 100% — 1 0 0 = Ej bruk 43
referensens offset +100%
9.3 | Momentsreferensens 320%— 1 100 100 = Ej skalning 43
forstarkning +320%
(skalning)
9.4 [ Momentkontrollens 1—1000 Tms 15ms 43
tidskonstant ms
9.5 | Momentkontrollens 0—10,00 [(0,01Hz |3,00Hz 43
minimigrdns Hz
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Grupp 10, Féltbussparametrar
Kod | Parameter Grupp Steg Forinst. Kund | Beskrivning Sida
10. 1| Valav 0—1 1 0 0 = Kontroll via |/O-terminaler 44
faltbusskontroll 1 = Kontroll via faltbusskortet
10. 2| DIC1 funktion 0—1 0 1 0 = Faltbusskontroll 44
(term. 301, 1 = Externt fel
faltbusskortet)
10. 3 | Modbus slav- 0—247 1 1 44
adress
10. 4 | Informations- 1—-7 0 6 1= 300 baud 44
hastighet 2= 600 baud
3= 1200 baud
4 = 2400 baud
5= 4800 baud
6= 9600 baud
7 = 19200 baud
10. 5 | Modbus 0-2 1 0 1 = None 44
paritetstyp 2 = Even
3 =0dd
10.6 | Modbus time-out 0—3600s Is Os 0 = Ingen time-out 44
10.7 | Profibus 2—126 1 126 44
slavadress
10.8 | Profibus 1—10 1 10 1= 9,6kbaud 44
informations- 2= 19,2 kbaud
hastighet 3 =93,75 kbaud
4 =187,5 kbaud
5= 500 kbaud
6= 1,5Mbaud
7= 3 Mbaud
8= 6 Mbaud
9= 12 Mbaud
10 = AUTO
10.9 | Profibus PPO- 1—4 1 1 1=PPO 1 45
yp 2 =PPO 2
3=PPO 3
4 =PPO 4
10.10| Profibus 0—-99 1 1 45
prosessdata 1
10.11{ Profibus 0—-99 1 2 45
prosessdata 2
10.12| Profibus 0—-99 1 3 45
prosessdata 3
10.13| Profibus 0—99 1 99 45
prosessdata 4
10.14| LonWorks 0-—1 1 0 45
tryckknapp
Tabell 6-1. Specialparametrar, grupp 2-10
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6.2 Beskrivning av parametergrupperna 2—10

2.1 Start/Stop logikval

O DIAT: stangd kontakt = start framat
DIA2: stangd kontakt = start bakat,

Se figur 6-1.
A
Framat| Utgangs- Stoppfunktion
frekvens (par4.7)

= fiitt roterande

Bakat
\ 4

DIAL —_

L
‘ J
[D] /2. R S W R —— _—

Figur 6-1 Start framat/Start bakat.

Den férst valda riktningen har alltid hdgsta prioritet
Nar DIA1 kontakten ppnas, @ndras rotationsrikiningen

Om Start framét (DIA1) och Start bakat (DIA2) signalerna aktiveras
samtidigt, prioriteras Start Framét signalen (DIAT).

©EE

1  DIAT: stangd kontakt = start dppen kontakt = stopp
DIA2: stangd kontakt = bak&t  Sppen kontakt = framéat

Se figur 6-2.
A
Framat| Utg&ngs- Stoppfunktion
frekvens (par4.7)

= fritt roterande

Bakat
\/

DIALT —

JE TR

oiA2 o UDO012K10

Figur 6-2 Start, Stopp, bakat.
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2: DIAT: stangd kontakt = start
DIA2: stangd kontakt = kérklar

dppen kontakt = stopp
oppen kontakt = ej kérklar

3:  3Jednings kontakt (pulskontroll):

DIAT: stangd kontakt = start puls
DIA2: stangd kontakt = stopp puls
(DIA3 kan programmeras for reverserade kommandon)

Se figur 6-3.
A
Framéat| Utgangs- Stopp funktion Om startoch stopp gar hoga
frekvens (par4.7) samtidigt har stopp-pulsen
= fritt roterande hdgre prioritet

Bakat
\ 4

DIAL

A

/

v

Start

4

| min. 50 ms H
DIA2

UDO012K11

Stopp

Figur 6-3 Start puls/Stopp puls.

4: DIAT1: stangd kontakt = start/stopp puls
DIA2: stangd kontakt = karklar

1
Framar | Utgangs- Stopphurktion
frekvens pard. 71
= Fritt roxerards
.

L’

Eidkdr
L

uial

niaz

1
T

A
(A002) oweos 03)

Figur 6-4 Start puls/Stopp puls, Korklar.

Vacon Plc Tel: +358201 2121
Dejour:  +358-40-8371 150

Fax: +358201212 205
E-mail: vacon@vacon.com



Vacon Specialapplikation II Sida 23
2. 2 DIAS3 funktion
1:  Externt fel, stdnger kontakten = Felet visas och motorn stannar nar
kontakten stangs.
2: Externt fel, dppnar kontakten = Felet visas och motorn stannar ndr
kontakten dppnas.
3:  Korklar Sppen kontakt = ej kérklar
stangd kontakt = karklar
4: Acc. / Ret. dppen kontakt = Acceleration/Retardationstid 1 vald
val av ramp stangd kontakt = Acceleration/Retardationstid 2 vald
5: Bakat oppen kontakt = Framét Kan anvéndas omvant om
stangd kontakt = Bak&t parameter 2.1 har varde 3
6: Jogging frekv. stangd kontakt = Jogging frekv. vald som frekv. refer.
7:  Felaterstallning stingd kontakt = Aterstéller alla fel
8:  Acc./Ret. upphévd sténgd kontakt = Stoppar acceleration och retar-
dation tills kontakten dppnas
9: DC-broms kommando
stangd kontakt = | stopplage, fungerar DC-bromsen tills
kontakten dppnas, se figur 6-5. DC-
bromsstrém stélls in med param. 4. 8.
10: Momentkontroll stangd kontakt = kontroll av motorn sker i moment-
kontrollen, ref. par. 6.1
11: Momentreferenssignal
stangd kontakt = momentreferensens signal byts
12: Fri kdrning dppen kontakt = startning och kdrning férhindrad
(stannar genom att fritt roteral)
stangd kontakt = korklar
Vacon Plc Tel: +358-201 2121 Fax: +358-201-212 205
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Utgangs-
frekvens

Param. 4. 10
/

s | L

KOR
STOPP UDO1XZ2

a) DIA3 for aktivering av DC-bromsen och
med stoppfunktion = Ramp

4

Utgangs-

frekvens

— .

>

DIA3
KOR
STOPP UD012K32

b) DIA3 fér aktivering av DC-bromsen och
med stappfunktion = fritt roterande

Figur 6-5 DIA3 som DC-broms kommandoingang: a) Stopplage = Ramp,
b) Stopplage = Fri rotation.

2. 3 DIB4 funktion
Val samma som i 2. 2 férutom:
10: Konst.hastigh. kontakt stdngd = Val 1 aktiv hastighetsval 1
11: U/lndigitalt val av frekvensreferens
13: Faltbusskontroll: Val mellan 1/O och faltbusskontroll
14: Parameter1.5 /U
15: Parameter 1.5/l

2. 4 DIB5 funktion
Val samma som i 2. 2 férutom:
10: Konst.hastigh. kontakt sténgd = Val 2 aktiv hastighetsval 2
11: Motor pot.  kontakt stangd = Referensen minskar tills kontakten

UPP oppnas
13: Faltbusskontroll: Val mellan 1/O och faltbusskontroll
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2. 5 DIB6 funktion
Val samma som i 2. 2 férutom:
10: Konst.hastigh. kontakt sténgd = Val 3 aktiv hastighetsval 3
11: Motor pot.  kontakt stdngd = Referensen minskar tills kontakten
NER dppnas
13: Faltbusskontroll: Val mellan 1/O och faltbusskontroll
Mark! (Par. 2.3, 2.4, 2.5): | faltbusskontrollpar. 10.1 = 1 och 10.2 = 0.
2.6 U_signalomrade
0 = Signalgrupp 0—+10 V
1 = Specialgrupp fran minimi (par. 2. 4) till maximi (par. 2. 8)
2 = Signalgrupp -10—+10 V , kan anvandas endast med Joystick-kontroll
2.7 Ui eget signalomrade, min./max.
2.8
Med dessa parametrar kan du stélla in U, fér valbar ingéng inom 0—10 V.
Minimiinstallning: Stall in U, = signal till minimivarde, valj parameter 2.4,
tryck pa Enter
Maximiinstéllning: Stall in U, signal till maximivarde, valj parameter 2.5,
tryck pé Enter
Obs!  Parametervardena kan bara stéllas in pé detta satt (inte med pil upp/
pil ner knapparna) o 4
2.9 Uin invertering Ofiltrerad signal
Parameter 2. 9 = 0, ingen .
invertering av analog U, signal. 100% - =—f -\ - NS
Parameter 2. 9 = 1, invertering Filtrerad signal
av analog U, signal. 63% - 1----- oo
2.10 U, filtertid
Filtrerar bort stérningar frén i
analog U, ingdngssignal. i
Lang filtreringstid gér responsen. ! tis]
Se b||d 6'6. Par. 2. 10| "
<—>| UDO12K37
2. 11 |, signalomrade Figur 6-6 U, signalfiltrering.
0=0-20mA
1 =4-—-20 mA
2 = Specialsignal
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2.12 | eget signalomrade min./
2.1 max.

Med dessa param. kan du
skala ingédende strom

(I.) signalgrupp mellan o 4
0—20 mA
Minimiinstéllning:
Stall in 1. signal till minimivarde, | 100% 4--tq--F -\ A=xs
valj parameter 2. 12, tryck pé
Enter-tangenten

Ofiltrerad signal

63% -~ 1= fom e
Maximiinstallning: |
Stall in 1. signal till maximivér- i
de, valj parameter 2. 13, tryck !
pd Entertangenten i
|
|
T
|

t[s]

>

Obs!Parametervardena kan
bara stéllas in p& detta satt (inte | Par 2.13 )

UD012K40

med pil upp/pil ner knapparna)
Figur 6-7 Analogingéng I, filtertid.

2.14 | invertering

Parameter 2. 14 = O, ingen invertering av | ingang
Parameter 2. 14 = 1, invertering av |_ingdng.

2.15 | filtertid

Filtrerar bort stérningar frén analog | ingéngssignal.

Lang filtreringstid gor responsen langsammare.
Se figur 6-7.

2.16 U, minimiskalning

Staller in minimiskalningspunkten fér U signal. Se figur 6-8.
2.17 U, maximiskalning

Staller in maximiskalningspunkten fér U, signal. Se figur 6-8.
2.18 I minimiskalning

Staller in minimiskalningspunkten fér | signal. Se figur 6-8.
2.19 I _maximiskalning

Staller in maximiskalningspunkten for | signal. Se figur 6-8.
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E‘E%Ir?gm”a'[%] ﬁgﬁ;sinal[%]
100 o-=-===-=-=--- - - d H 100--==—-==---=------------ a----=-- ]
Par. 2. 19 = 30% i i 76,5 LT
Par. 2. 20 = 80% i i (153mMA) |~ """ T T oS ] i
: : Par.2.19= -30% ! :
' ' Par.2.20=140% : '
o 177 | i
' ' (3,5mA) | '
! ! Analog -7 1 | Analog-
0 3 80 100ingdng [%] 30_~" o 100 140ingang[%
0 3,0 80 100V D 0 10,0V CT
0 6,0 16,0 200 mA 0 20,0mA
4 8,8 16,8 20,0 mA 4 20,0 mA UD012K34
Figur 6-8 Skalningsexempel pa U, och |, ingangstider.
2,20 Ledig analogingang, val av signal
Val av ingangssignal till den lediga analogingangen (en ingéng som inte
anvands for hastighets referens):
O=Ej i bruk
1=Spdnningssignal U_
2=Strémsignal |
3=Voltsignal Ain1 fran terminalerna 202-203 av |/O-expansionskortet
4=Analog signal Ain2 frén terminalerna 204-205 av |/O-expansionskortet
- strdmsignal Vacon CX 100 Opt
- voltsignal Vacon CX 102 Opt
5=Faltbussignal
- signalen kommer genom faltbussen och beror pé& vilket optionskort
som anvdnds
2. 21 Ledig analogingang, val av 1

funktion

Med denna parameter kan den
funktion véljas till vilken den
lediga analogingangen anvénds,
alternativ &r:

0-
1-=

Ingen funktion

Reducering av strdmgréns
fill motorn. Med den har
funktionen kan man stalla in
stromgransen mellan O och
den max. gréns som stdllts
in med par. 1. 7. Se figur
6-9.

Figur 6-9 Skalning av den maximala motor strommen.

2 = Reducering av DC-brom-
sens strom.

Den lediga analogingén-
gen kan anvandas till att
skala DC-bromsens strom
mellan 0,5 x | _; och
strommen som stalls in med
parameter 4. 8.

Se figur 6-10.

Figur 6-10 Reducering av DC-bromsens strom.

100% —f--——=—=——————=———— - ———
Par1.7

1Valt param.3.1)
Imax. signal varde
1

>

Signalomrade’ 0V
20 mA

20 mA

oV
0mA

4 mA
Kundsp.

Kundsp

UDO012K 61

100% _ -
Par. 4.8

0,15x

Valt param. 3.1)
max. signal var de

Signalomr&de

>
UD012K58

Vacon Plc
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3-

Reducing av accelerations-
och retardationstider.

Accelerations- och retarda-
tionstiden kan reduceras
med den lediga analogin-
géngenenligt fljande for-
mel.

Reducerad tid = Installd
acc./dec.tid (par 1. 3, 1.
4, 4.3, 4. 4) dividerad
med faktorn R ur figur 6-11.

Figur 6-11 Reducering av
accelerations- och retardati-
onstider.

Reducering av moment-
dvervakningsgrans.

Installd dvervakningsgrans
kan med den lediga analog-
ingéangen skalas mellan
installd dvervakninsgrans
och O (par. 3. 14). Se figur
6-12.

Figur 6-12 Reducering av
momentdvervakningsgrans.

Faktor R

Fri analoginput

»

Signalomrade

>

UD012K59

100%

Par. 3. 14q----=========---------—

1 Valt (param. 3. 1)
: max. signal v'alrde

Signalomrade

UD0 12 K60

2,22 Motorpotentiometer ramptid
Definierar hur snabbt elmotorns potentiometervarden andras.
2.23  Ainl-signal, invertering (I/O-expansionkort)
Parameter 2.23 = O, ingen invertering
2,24  Ainl-signal, filtertid
Filterad bort stérningar fran den ingdende analoga Ain1-signalen. Lang
filtreringstid gor responsen ldngsammare.
2.25 Ain2-ingangssignalens(l/O-expansionkort) omrade
0=0-20mA
1 =4-—-20 mA
2 = 0—10V (méste anvandas med 102 OPT)
2,26 Ain2-signal, invertering (I/O-expansionskort)
Parameter 2.26 = O, ingen invertering
2.27  Ain2-signalen, filtertid (I/O-expansionskort)
Filterar bort stérningar frén den ingdende analoga Ain2-signalen. Langfilte-
ringstid gor responsen ldngsammare.
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2. 28 Reglering, ingang

Omréde: 0-5

Steg: 1

Forinst: 0
Beskrivning: 0 = Ej bruk

1 = Voltingang

2 = Strémingdng

3 = Ax 1 1/O-expansionskort
4 = A, 2 |/O-expansionskort
5 = Faltbussignal

2,29 Regleringsprocent

Omrdde: 0,0 %—200,0 %
Steg: 0,1 %
Forinst: 0,0 %
2.30 Regleringsoffset
Omrade: 0,0 %—100,0 %
Steg: 0,1%
Forinst: 0,0 %
flHz &

Parameter 2.30
OFFSET

e > %%

Parameter 2.29  100% 200% Adjust
Percentage
Figur 6-14. Installning av parameterna 2.29 och 2.30
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3.1 Analogutgadng, innehall o A
0
Se tabell pa sida 12. Ofitrerad signal
100% 4--14--f L LN A~
3.2 Analogutgéng, filtertid Filrerad signal
Filtrerar analoga utgangssigna- 6 4--1---—- T
len. Se figur 6-15. i
|
: t [s]
! >
Par. 3.2
Figur 6-15 Analog utgangsfiltr. | upo1zK1s
3.3 Analogutgang, invertering ‘
Inverterar analoga utgéngssignal: | gnds-
max. utgdngssignal = minimivarde N A
min. utg&ngssignal = maximivarde \
o
12mA 4 < _-::-;":_Param. 3.5
10MA Jom = — = =\~ 1= 50%
|
\ : Param. 3. 5
ama l o __N\_ Ne oD ~J_=100%
! 1
: g : | max Signalarde
Figur 6-16 Analogutgangs invert. 0mA , " >
0 0.5 1.0 UDOL2K17
3.4 Analogutgang, minimum
Definerar minimisignalen till
antingen O mA eller 4 mA
(levande nolla).
Se figur 6-17.
3.5 Analogutgang, skalning
Installningsfaktor for analog
utgdng. Se figur 6-17. \
Signal Sign. max. vérde Parems >
Utgangs fre-  |Max. frekvens (p. 1. 2) 2omA
kvens
Motorvarvtal  |Max. hastigh. (n xf, . /f.
Utgangs- 2 xlcr oA
strém o Paam.3.5
Motormoment (2 x T po "
Motoreffekt |2 x Py,
Motor spann. {100% x U, .. P A
DClink spann. 1000 V
Uin signal Max Uin Par3.4=0 \rﬁlag((p;éﬁrgl\?;aléé
lin signal Max lin UD012K18
Figur 6-17 Skalning av analogutgang.
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3.6 Digitalutgang, innehall
3.7 Reldutgdang 1, innehall
3.8 Reldutgdang 2, innehall
Installningsvarde Signalférklaring
0 =Ejibruk Fungerar ej
Digitalutgéing DO1 gér lag eller ett programmerbart reld
[RO1, RO2) aktiveras ndr:
1 =Klar Frekvensomvandlaren é&r klar att tas i bruk
2 =Kor Frekvensomvandlaren &r i drift (motorn gér)
3 = Fel Ett fel har uppstatt
4 = Felet inverterat Ett fel har inte uppst&tt
5 = Vacon éverheftn. varning Kylartemperaturen &verstiger +70°C
6 = Externt fel el. varning Fel eller varning beroende p& parameter 7. 2
7 = Referens fel el. varning Fel eller varning beroende p& parameter 7. 1
- om analoga referensen ér 4—20 mA och signalen <4mA
8 = Varning Alltid om en varning existerar
9 = Reverserad Reverserat kommando har valts
10= Konst.hastighetsval Konst.hastigh. el. jog. hast. har valts via digital ing.
11=Vid instélld hastighet Utgangsfrekvensen har nétt vald referens
12= Motor regulator aktiverad Overspann.- el. dverstrémsregulatorn har aktiverats
13= Overvakn. av utgé&ngsfrekv. 1 Utgangsfrekvensen gér utanfér évervakningsfrekvensen
) Lag grdns/ Hég gréns (par. 3. 9 och 3. 10)
14 = Overvakn. av utgangsfrekv. 2 Utgéngsfrekvensen gér utanfér installd
Lag grdns/ Hag gréns (par. 3. 11 och 3. 12)
15 = Momentgrans 6vervakning Motormomentet gar utanfér installd
Lag grans/ Hag grans (par. 3. 13 och 3. 14)
16 = Referensgréns dvervakning Aktiverad referens gar utanfér installd
Lag gréns/ Hog grans (par. 3. 15 och 3. 16)
17 = Kontroll av extern broms AV/PAxkontroll med programmerbara férdréjningar
(par. 3. 17 och 3. 18)
18 = Kontroll frén 1/O terminalerna Val av kontrollége med programmerbar tryck-knapp #2
19 = Overvakning av frekvensom- Frekvensomriktarens temperatur har gétt utanfér instélld
vandlare temperaturgréns dvervakningsgrdns (par. 3. 19 och 3. 20)
20 = Rotation annan &n begard. Motoraxelns rotationsrikining avviker fran begard riktning
21 = Kontroll av extern broms, AV/PAkontroll (par. 3. 17 och 3. 18) med utgéngen
inverterad funktion aktiverad nar bromsen ar i AV-lage
22 = Termistorfel eller -varning Optionskortets termistoringéng visar évertemperatur.
Fel- eller varningsmeddelande beror pé& par. 7.19.
Tabell 6-2 Utgangssignaler via DO1 och utgangsrelaerna RO1 och RO2.
3.9 Utgangsfrekv. gréns 1, dvervakningsfunktion
3. 11  Utgangsfrekv. grdans 2, évervakningsfunktion
0 = Ingen &vervakning
1 = Lag grans &vervakning
2 = Hég grans dvervakning
Om utgangsfrekvensen gér under/6ver gransen (3. 10, 3. 12) ger denna funktion
ett varningsmeddelande via digitalutgédngen DO1 och via a relautgéngen RO
eller RO2 beroende pd installningarna av parametrarna 3. 6—3. 8.
3. 10 Utgdangsfrekv. gréins 1, 6vervakningsvérde
3. 12 Utgangsfrekv. gréins 2, 6vervakningsvérde
Frekvensvardet dvervakas med parameter 3. 9 (3. 11).
Se figur 6-17.
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3. 13 Momentgriins,
overvakningsfunktion
0= |n°gen .f.jve..rVOkning. 1 flHz] Par3.9= 2
1 = Laggransdvervakning . .
2 = Hoéggransdvervakning Par3. 10~ - === -~ N
Om kalkylerat momentvarde un- ! !
der/dverstiger installning (3. 14) i i
genererar denna funktion ett var- i i
ningsmeddelande via digital ut- : : s
géng DOT och via en reldutgéng Exempel: o1 Rofl—,  [afroy— [aifroy—;
RO1 el. RO2 beroende pd inst. 22{ROL 22 ROL— |22{ROL

23|RO1I— 23| RO 11 23RO —
av parametrarna 3. 6—3. 8. —
Figur 6-18 Utgangsfrekvensovervakning.

3. 14 Momentgréns, évervakningsvédrde
Det kalkylerade momentvardet évervakas med parametern 3. 13.

3. 15 Aktiv referensgrdns, évervakningsfunktion
0 = Ingen dvervakning
1 = Laggransdvervakning
2 = Hoéggransovervakning
Om referensvardet under/dverstiger installning (3. 16) genererar denna funktion
ett varningsmeddelande via digital utgdng DO1 och via en relautgang RO1 el.
RO2 beroende pd inst. av parametrarna 3. 6—3. 8. Den &évervakade referensen
ar den aktiva referensen. Referensen kan komma frén bada A- eller B-referens
beroende p& DIB6 ingéngen eller fran panelreferens, om panelen @r installd som
en aktiv kontrollkalla.

3. 16 Aktiv referensgréins, vervakningsvérde
Frekvensvardet évervakas med parameter 3. 15.

3.17 Extern broms, AV-fordrgjn.

3. 18 Extern broms, PA-fordrgjn.
Den externa bromsens funktion kan trimmas till start/stopp-kommandona med den-
na funktion. Se figur 6-19.
Kontrollen av den externa bromsen kan programmeras till digitalutgdngen DO1
eller via en av relautgangarna RO1 eller RO2, se parametrarna 3.6—3. 8.

3. 19 Frekvensomvandlarens temperatur grénsv., évervakningsfunktion
0 = Ingen dvervakning
1 = Lagt grénsvarde
2 = Hogt gransvarde
Om referensvardet gér under/ver installd grans (3. 20) genererar denna funktion
en varning via digitalutgéng DO1 eller via digitalutgdngarna RO1 eller RO2 beroen-
de pd installning av par. 3. 6—3. 8.

3.20 Frekvensomvandlare temperatur grénsv.
Det frekvensvarde som skall dvervakas i parameter 3. 19.
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3.21 1/0- expansionskortets (opt.) analogutgdng, innehall

0 = Eji bruk

1 = O/P-frekvens
2 = Motorhastighet
3 = O/P strom

4 = Motormoment

5 = Motoreffekt

6 = Motorspdnning

7 = DC-krets,spdnning
8 = Ingdngssignal Uin
9 = Ingéngssignal lin
10 = Frekvensreferens
11 = Momentreferens
12 = Motortmoment
13 = Motorzeffekt

14 = O/P frekvens

Skala 100 %
(0—fmax)

(O—max. hastighet)
(0—2,0 x InCX)
(0—2 x TnCX)
(0—2 x PnCX)
(0—100 % x UnM)
(0—1000V)

(~2—+2 x Tamon)
(~2—+2 x Tamon)
(fmin - fmcx)

3.22 1/0- expansionskortets (opt) analogutgédng, filtertid

Omrade: 0,01—10s
Steg: 0,01
Inst.: 1,00

3.23 1/0- expansionskortets (opt) analogutgédng, invertering

O = ingen invertering
1 = inverterad
Inst. O = ingen invertering

3.241/0- expansionskortets (opt) analogutgéng, minimi

0 = 0OmA
1 =4 mA
Inst.:0 = 0 mA

3.251/0- expansionskortets (opt) analogutgang, skalning

Omréde: 10%—1000%
Steg: 1%
Inst.: 100%
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3.26 Analogutgang, offset
3.27 1/0- expansionskortets analogutgang, offset

Med de har parametrarna kan analogutgéngarnas offset fér kontrollkortet och 1/O-
expansionskortet stdllas in. Se bild 6-18.

A
An alog

utgangs- Param. 3. 5
strom =100%
20MA-=—=—=—— == === === —=——~— === ==

= 30%(-6mA)

Param. 3. 26

|

|

|

|

|

|

- _LParam. 3. 26

I

I

~ |
=25%(+5 mA) T~ SA4< < 4 1
I

I

I

|

I Valt (param. 3.1)
| max. signal varde
'

s »
T L

0 0.5 10

0mA

ao-offse. fhe

Bild 6-18. Offset for analogutgang
3.28 Digitalutgéangen for DO1 PA-fordrdjning
3.29 Digitalutgangen fér DO1 AV-fordrojning
3.30 Reldutgéngen for RO1 PA-fordréjning
3.31 Reldutgéangen fér RO1 AV-foérdréjning
3.32Reldutgéngen for RO2 PA-férdrsjning
3.33 Reléutgangen for RO2 AV-fordrojning

Med de har parametrarna ar det méjligt att stalla in start/stop- fordrdjningar pé digital- och
relautgéngarna. Se bild 6-19.

Signal programmerad fl]
digital eller relautgang

DO-, RO1- eller RO2-utgang

——» 1
PA-fordréjning AV fordrojning

ud182k_2

Bild 6-19 Digital- och relautgdngarna. AV- och PAférdéjningar
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a)
t, = Par.3. 17 t,,= Par. 3. 18
Extern '
! T
BROMS: AV ' 1 Digitak eller
PA \ " relautgéng
—
| i
DIAL: Kor framat
STOPP
DIA2: Kor bakat
STOPP t
UDO012K 45
b)
t, = Par.3. 17 t,,= Par. 3. 18
Extern X
BROMS: AV | ! Digital- eller
| A
relautgang
— P | |
: i
DIAL: START "
PULS 1
T
DIA2: STOPP
PULS
t
>

Figur 6-20 Kontroll av extern broms a) Start/Stopp-val av logik, par. 2. 1 =0, 1 tai 2
b) Start/Stopp-val av logik, par. 2. 1 = 3.

Acc./Ret. ramp 1 form
Acc./Ret. ramp 2 form

el o
N =

Med hjalp av S-kurvor kan accelerations och -retardationsramperna rundas av och
goras mjukare.

Vardet O ger en linjar rampform som vid referensandringar resulterar i en omedel-
bar acceleration/retardationstid som direkt motsvarar den tid som stdllts in med

parameter 1. 3/ 1. 4 (4. 3/4. 4).

Vardena 0,1—10 s ger en S-
formad ramp med mera avrund-
ning ju langre tid som stélls in.
Parameter 1. 3/1. 4 (4. 3/4.4)
anger d& accelerationens/retar-
dationens tidskonstant i mitten
av kurvan. Se figur 6-21.

A
[Hz]

e |
4.1(4.2) [t]

UDO012K20

Figur 6-21 S-formad acceleration/

retardation.
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4.3 Accelerationstid 2
4.4 Retardationstid 2

Dessa varden anger den tid det tar for utgéngsfrekvensen att g& fran installd

minimifrekvens (par. 1. 1) till installd maximifrekvens (par. 1. 2). Dessa tider

ger mojlighet att stdlla in tvé olika accelerations/retardations tider fér en
applikation. Installningen kan aktiveras med programmerbar ingéng DIA3, se pa

rameter 2. 2.

Accelerations/retardationstiderna kan reduceras med en fri extern analogutgéng-

signal, se parametrarna 2.18 och 2.19.

4.5 Bromschopper

0 = Ingen bromschopper

1 = Bromschopper och bromsmotstand installerat

2 = Extern bromschopper

Nar frekvensomvandlaren retarderar motorn matas rotationsenergin fréin motorn

tillbaka till det externa bromsmotstandet. Detta gér att frekvensomvandlaren kan

retardera momentbelastningen lika snabbt som den accelererar, om bromsmot-
stdndet valts i enlighet med specifikationerna. Se separat installationsmanual
for bromsmotstand.

4.6 Startfunktion

Ramp:

0  Frekvensomvandlaren startar fran O Hz och accelererar till den instéllda refe-
rens frekvensen inom instélld accelerationstid. (Hégt masstréghetsmoment
eller startfriktion kan férorsaka férlangd accelerationstid).

Flygande start:

1 Frekvensomvandlaren kan startas upp till en roterande motor utan att denna
behdver stoppas. Detta gérs genom att frekvensomvandlare sdker motorns
varvtal med bérjan fran max. frekvens nedét tills varvtalet ar funnet. Darefter
accelereras/retarderas motorn enligt installda accelerations/retardations-
parametrar till installt val.

Anvand denna instdlining om du inte vill, eller kan stanna motorn fére start.
Med flygande start ar det méjligt att klara av mindre nétspanningsstérningar.
4.7 Stoppfunktion

Fritt roterande:

0  Motorn stannar fritt roterande utan kontroll frén frekvensomvandlare efter eft
stoppkommando.

Ramp:

1  Motorns hastighet retarderar efter stoppkommando enligt instdllningen pé
retardationsparametrarna s snabbt som rotationsenergin tillater. Om hdg
rotationsenergi forekommer rekommenderas ett externt bromsmotst&nd for
snabbare retardation.

4.8 DC-broms, strém
Definierar den strém som matas in i motorn under DC bromsningen.
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4.9 DC-broms, tid vid stopp
Definierar om bromsen &r PA eller AV och anger bromstid p& DC-bromsen
vid stopp. DC-bromsens funktion beror pé stoppfunktionen, parameter 4. 7. Se
bild 6-22.
0 DC-bromsen ej i anvandning
>0 DC-bromsen anvands och dess funktion beror pé stoppfunktionen,
(param. 4. 7), och tiden &r beroende av parametervérdet 4. 9:
Stoppfunktion = O (fritt roterande):
Efter stopp kommando stannar motorn fritt roterande utan kontroll fran frek-
vensomvandlaren.
Med DC-injektion kan motorn stannas s& snabbt som majligt utan externt
bromsmotstand.
Bromstiden ar anpassad till startfrekvensen for DC-bromsningen. Om frekven-
sen ar >nominella frekvensen p& motorn (par.1.11), bestdmmer instéliningen
pd parameter 4.9 bromstiden. Nar frekvensen ér <10% av nominalvéardet,
ar bromstiden 10% av instéllngen pd parameter 4.9.
Tt ‘fut
fn fn 4+
AN Utgangsfrekvens
— \\\/ Motorhastighet
N
\\ Utgangsfrekvens
N
N\ Motorhastighet
DC-bron{s PA \\\ 0.1 xfn —
N \ Y 1 DC-broms PA
AN t \ t
D - >
t=1xpar. 4.9 | | t=01xpar 49
» - —]
KOR KOR
STOPP STOPP oo
Figur 6-22 bromstid vid stop = fritt roterande.
Stopp-funktion = 1 (ramp):
Efter stoppkommandot, retarderar motorn i férhallande till instéliningen
p& refardations parametrarna sa fort som majligt till hastigheten som angetts
med parameter 4. 10 dar DC-bromsningen startar.
. . . fUt
Bromstiden definieras med | — p===== ‘:\\( Molortastghet
parameter 4. 9. 1\ Utgangstekvens
| \Y
Om hdg rotationsenergi P
uppstar rekommenderas L\
anvéndning av externt i \\
bromsmotstand fér snab- i \  Pgrrems A
bare retardation. L T \
Se figur 6-23. i \ .
' t=Par. 4.9
Figur 6-23 DC-bromstid on
nar par. 4. 7 = 1. STOPP e
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4.10 DC-bromsfrekvens vid ramp stopp
Se figur 6-23.
4. 11 DC-bromstid, vid start

0 DC-broms ej i anvéndn.
>0 DC-broms aktiv vid start

A
Utgangs-

och denna parameter defi- frekvens

nierar tiden fére bromsen
frigérs. Efter att bromsen
frigjorts okar utgangsfrek-

vensen i enlighet med

stallningen pé& startfunk-
tionsparameter 4. é och ac-

in-

celerationsparameter (1. 3, t

4,1 eller 4. 2, 4. 3), se
6-24.

Figur 6-24 DC-bromstid vid start.

v

figur

| Par 4. 11,
| —>

KOR
STOPP UD012K22

4. 12 - 4.18 Konstanthastighetsreferens 1-7

Parametervardet definierar konstanthastighetsvalet med digitalingéngarna.

Luooaun O (S,

cCUuhow N

6.1

Forbjudet frekvensomrade 4

Lagt/hogt gransvarde

| endel system kan det vara néd- -4
vandigt att undvika vissa frekven-
ser pga mekaniskaresonansprob- e N

lem.

Med dessa parametrar ar det

mojligt att ge granser for att

"hoppa 6ver" ett omréde mellan

0 Hz och 120 Hz/500 Hz.

Noggrannheten pé denna install-

ning ar 0.1 Hz.

Motor kontrollage

O = Frekvens kontroll:

1 = Hastighetskontroll:

2 = Momentkontroll:

Utgangs-
frekvens [Hz]

aoo
cwe

Frekvens-
referens [Hz]

UDO012K33

Figure 6-25 Exampel pa lampligt frekvensomrade.

|/O terminalen och panelreferenserna ar frekvensre-
ferenser och frekvensomvandlaren kontrollerar ut-
gdngsreferensen (utgangsfrekvens 0.01 Hz)

|/O terminal och panelreferenserna ar hastighetsre-
ferenser och frekvensomvandlaren kontrollerar
motorhastigheten (noggrannhet = 0,5%).
|/O-erminal- och panelreferenserna ar
momentreferenser och frekvensomvandlaren
kontrollerar motorns moment (regleringsprecision +
3%, justeringen mdste géras noggrant: motorns
varden pd typkodsskylten, U/F-instaliningar)
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6.2

oo
how

6.5

6.6

Kopplingsfrekvens

Motorbullret kan minimeras genom anvanding av hdg frekvens. Nar man hojer
kopplingsfrekvensen reduceras belastbarheten p& omriktaren.

Fore byte av kopplingsfrekvensen fran fabriksinstallningen 10 kHz (3.6 kHz >30
kW) kontrollera tillaten belastning frén kurvan i figur 5.2-3 i kapitel 5.2 i
Anvandarmanualen.

Faltférsvagningspunkt
Spdnning vid faltférsvagningspunkten

Faltférsvagningspunkten ar utgangsfrekvensen dar utgdngsspdnningen nér det
installda maximalvardet (par. 6. 4). Ovanfér den frekvensen forblir utgéngs-
spanningen vid det maximalt installda vardet.

Under faltférsvagningspunkten beror utgéngsspdnningen pa installningen hos
U/f kurvans parametrar 1. 8, 1. 9, 6. 5, 6. 6 och 6. 7. Se figur 6-26.

Nar parametrarna 1. 10 och 1. 11, nominell spanning och nominell motorfrekvens,
stalls in, stalls Gven parametrarna 6. 3 och 6. 4 automatiskt om till Gverens-
stammande varden. Om du behdver skilda varden pa faltférsvagningspunkten och
maximal utgdngsspanning, éndra dessa parametrar efter installningen av
parametrarna 1. 10 och 1. 11.

U/f kurva, mittpunktsfrekvens

Om programmerbar U/f kurva har stéllts in med parameter 1. 8 kan mittpunkts-
frekvensen definieras skilt. Se figur 6-26.

U/f kurvan, mittpunktsspénning

Om programmerbar U/f kurva har stallts in med parameter 1. 8 kan kurvans
mittpunktsspénning definieras skilt. Se figur 6-26.

Utgangsspdanning vid nollfrekvens

Om programmerbar U/f kurva har stallts in med parameter 1. 8 kan kurvans
nollfrekvensspanning definieras skilt. Se figur 6-26.

Grundinst.: motoms
nominella spénning

Faltférsvagnings-
punkt

Par. 6.6
(Gr. inst. 1
10’0%) Grundinst.: motorns
Par. 6.7 1 : nominella frekvens
(Gr. inst. : ! >
1,3%) Par. 6.5

(Gr.inst. 5,0 Hz) UDO012K08

Figur 6-26 Programmerbar U/f kurva.
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7.2

7.3

7.4

Overspéanningsregulator

Underspdnningsregulator

Dessa parametrar gor det mojligt att stdnga av dver- och underspéanningsregu-
latorerna. Detta kan vara anvandbart. t.ex. ndr nétspénningen varierar mer én
-15%—+10% och applikationen inte tolererar att under-/6verspanningsregula-
torerna styr motorfrekvensen enligt variationerna.

Under/&verspanningsfel kan uppkomma nér regulatorerna ar bortkopplade.

Atgéird pa referensfel

O = Ingen respons

1 = Varning

2 = Fel, stopp enligt par. 4. 7 efter fel

3 = Fel, alltid stopp fritt roterande vid fel

En varning eller ett fel genereras om 4—20 mA referenssignal anvands och
signalen understiger 4 mA. Informationen kan ocks& programmeras till digital
utgdng DOT1 och till reldutgangarna RO1 och RO2.

Atgérd pa externt fel

O = Ingen respons

1 = Varning

2 = Fel, stopp enligt par. 4. 7 efter fel

3 = Fel, alltid stopp fritt roterande vid fel

En varning eller ett fel genereras av den externa felsignalen fran digitalingéng
DIAS.

Informationen kan ocks& programmeras till digital utgdng DO1 och till re-
ldutgéngarna RO1 och RO2.

Fasévervakning pa motorutgéng

0 = Ingen atgard

1 = Varning

2 = Fel

Fasdvervakningen p& motorutgéngen dvervakar att det flyter en ungefar lika
stor strédm i alla motorfaser. Denna parameter gér det majligt att stanga av
funktionen.

Jordfelsskydd
0 = Ingen atgard
1 = Varning

2 = Fel

Jordfelsévervakning dvervakar att summastrémmen i motorfaserna ar lika med
noll. Denna parameter gér det méjligt att stdnga av funktionen.
Overstromsskyddet fungerar alltid och skyddar omriktaren mot jordfel med héga
strommar.

Parametrarna 7. 5—7. 9, Termiskt motorskydd

Allmant

Det termiska motorskyddet anvands for att skydda motorn mot éverhettning. Vacon CX/CXL/
CXS kan ge ut en hégre strém an motorns nominella. Om belastningen kréver denna héga
strém finns det risk att motorn dverbelastas termiskt. Detta gdller speciellt vid laga frekvenser
eftersom motorflaktens kyleffekt ar nedsatt och motorns belastbarhet darigenom ar lagre.
Om motorn dr utrustad med en extern kylflakt Gr minskningen av belastbarheten vid laga
frekvenser liten.
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Det termiska motorskyddet ar baserad pé en
matematisk modell och det anvander omriktarens
utstrém for aft bestdmma motorns belastning. Nar
spanningen kopplas pa till omriktaren anvénds
kylflansens temperatur for att bestdmma motor-
modellens starttemperatur. | berékningarna antas
darefter att omgivnings-temperaturen &r 40°C.

Det termiska motorskyddet ér parametrerbart. Den
termiska strommen It anger den belstningsstrom
dver vilken motorn anses vara éverbelastad. Denna
stromgrans ar egentligen en funktion av
utfrekvensen. Kurvan som denna féljer kan stallas
in med parametrarna 7.6, 7.7 och 7.9, se figur
6-27. Parametrarna far sina utgdngsvarden frén
parametrarna for motorns markdata.

Vid utgangsstrémmen |, nar motorns uppvarmning
det nominella vardet (100 %). Uppvérmningen
andras kvadratiskt i forhéllande till strdmmen. Med
en utgdende strém pd 75% av | nér motorn en
uppvarmningsprocent p&d 56% och med en strém
p& 120% av I, skulle motorn f& en uppvarmning
p& 144%. Det termiska motorskyddet trippar
omriktaren (se parameter 7.5) nar den beraknade
uppvarmningen nar 105%. Hur snabbt uppvérm-
ningen sker anges med en tidskonstant i parameter
7.8. Ju stérre motorn &r desto langre tar det att né
sluttemperaturen och desto langre ar tids-
konstanten.

Motorns beréknade uppvéarmning kan fsljas frén
omriktarens display. Se tabellen 6ver data som
kan overvakas (Anvandarmanualen, tabell 7-1).

VARNING!

Den matematiska modellen skyddar inte motorn om motorns kylning

ar nedsatt pga att luftflodet &r blockerat eller om motorn &r dammig eller smutsig.

7.5 Termiskt motorskydd

Funktion:
0 = Ej i bruk
1 = Varning
2 = Fel

7.6

Fel och varning ger samma felkod pé& displayen. Om fel @r valt kommer omriktaren
att stoppa och aktivera felkretsen.

Om skyddet deaktiveras, parametern stdlls till O, kommer den berdknade uppvarm-
ningen av motorn att nollstéllas.

Termiskt motorskydd, strom vid brytpunkten

Ett stromvarde inom omradet 50.0—150.0%x | ,, . kan stdllas in.
Parametern anger vardet p& den termiska strdmgrans som anvénds vid frekvenser
hoégre @n brytpunkten i stromkurvan. Se figur 6-26.

Vardet anges i procent av motorns markstrém, som anges med parameter 1.13,
alltsé inte i procent av omriktarens nominella strom.

Med motorns nominella strém avses den strdm som motorn kontinuerligt kan belas-
tas med vid direktdrift utan att bli dverhettad.

Om vardet pé& parameter 1.13 a@ndras blir vardet p& denna parameter automatiskt
satt till sin fabriksinstalininng.

Andringar i denna parameters instdlining (eller parameter 1.13) paverkar inte den
maximala utgdngsstrommen fran omriktaren. Parameter 1.7 bestémmer ensam
den maximala utg&ngsstrommen.
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A

Figur 6-27 Instéllning av motorns Strémgrans
belastbarhet. par. 1.7
100%

XI Nmotor

45%
x|

Nmotor

f

»
>

35 Hz

UMCH?_91

7.7 Termiskt motorskydd, strom vid nollfrekvens
Ett stromvarde inom omré&det 50.0—150.0% x | motor kan stdllas in.
Parametern anger vardet p& den termiska strémgrdns som anvands vid nollfrek-
vens. Se figur 6-27.
Parameterns fabriksinstdllnig ar baserad p& en motor som saknar extern kylflakt.
Om en extern flakt anvénds kan parameterns varde sattas till 90% (eller t.o.m.
hogre).
Vardet anges i procent av motorns mark-  Om véardet pd parameter 1.13 andras blir
strédm, som anges med parameter 1.13, alltsé  vardet pd denna parameter automatiskt satt
inte i procent av omriktarens nominel-la strém. il fabriksinstdllninng.
Med motorns nominella strém avses den strom 5 . . s
. . Andringar i denna parameters installning (el-
som motorn kontinuerligt kan belastas med | . . :
1 ; - er parameter 1.13) paverkar inte den maxi-
vid direktdrift utan att bli dverhettad. . . . :
mala utgéngsstrommen frén omriktaren. Pa-
rameter 1.7 bestdmmer ensam den maxi-
mala utgangsstréommen.
7.8 Termiskt motorskydd, tidskonstant
Tidskonstantens varde kan stéllas in mellan 0.5—300 min.
Parametern anger motorns termiska tidskonstant. Normalt géller att ju stérre mo-
tor desto langre tidskonstant. Tidskonstanten anger den tid som behdvs fér motorn
att uppnd en uppvarmning p& 63% av slutvardet.
Motorns termiska tidskonstant ér specifik for  stallas in p& basen av denna tid. Som
varje motordesign och varierar darfér ocksé  tumregel galler att motorns tidskonstant i
mellan olika motortillverkare. minuter motsvarar 2 x tg (t¢ i sekunder ar den
T . . tid som motorn utan risk kan kéras med en
Parameterns fabriksinstdllning berdknas pa o, _ ; X
. strom pd& é x nominell strdm). Om omriktaren
basen av de motorméarkdata som ges med o . .
A ar i stopp-lage ar tidskonstanten internt 6kad
parameterna 1.12 och 1.13. Om négon av ) .
d . . till tre génger parametervardet eftersom
essa parametrar andras kommer ocksa . .
. . . avsvalningen dé& endast sker genom
vardet pé denna parameter att andras. :
konvektion.
Om motorns tg tid ar kand (anges ofta av
motortillverkaren) kan motorns tidskonstant
Vacon Plc Tel: +358-201 2121 Fax: +358-201-212 205
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7.9

Termiskt motorskydd, frekvens vid brytpunkten

Frekvensen kan stéllas in mellan 10 och 500 Hz.

Parametern anger vid vilken frekvens brytpunkten i motorns termiska strémgréns
ligger. Vid frekvenser dver denna brytpunkt antas motorns belastbarhet vara
konstant. Se figur 6-27.

Fabriksinstallningen ér baserad pé de motormarkdata som angetts med parameter
1.11. Vardet ar 35Hz fér en 50 Hz motor och 42 Hz fér en 60 Hz motor.
Generell sett ar vardet 70% av motorns frekvens vid faltférsvagningspunkten
(parameter 6.3). Om né&gon av dessa parametrar dndras kommer ocksa vardet
pd denna parameter att dndras.

A Motortemperatur

] ' Utlésningsomrade r—/——_
105% : | | Lo
i I o o e e ‘3\
M t/1' t | e
otor g
strom I | "“‘o Utlcsningvarning
I 7 par. 7.5
V{ky | |
' +
|
|

K3 - .
.“" ,
o H \ ’,
= s
if ¢ |
- . —_
v — " . *)
: Tid konstant T )
“"‘-

Motor temperatur Q = (I/|-|-)2 X (1-e

Uy Tid

>

R Andras med motorstorlek och
kan justeras med parameter 7. 8 UMCHT 92

Figur 6-28 Berakning av motorns uppvarmning.

Parametrarna 7. 10 - 7. 13, Fastlasningsskydd

Allmant

Motorns fast&sningskydd anvéands for att skydda motorn vid snabba dverbelastningsituationer
som t.ex. en fastldst motor. Reaktionstiden kan géras kortare an i motorns termiska skydd.
En fastladsningssituation ar definerad med tv& parameterar, 7.11 Fastl&sningsstrom samt
7.13 Fastlasningsfrekvens. Om strémmen ar hégre och frekvensen ar lagre @n respektive
installd gréns anses motorn vara fastlas. Det finns egentligen ingen koppling till motoraxelns
rotation utan fastlasningsskyddet ar egentligen ett slags dverstromsskydd.

7.10

Fastlasningsskydd
Funktion:

0 = Ejibruk
1 = Varning
2 = Fel

Fel och varning ger samma felkod pé displayen. Om fel &r valt kommer omriktaren
att stoppa och aktivera felkretsen. Om skyddet deaktiveras, parametern stélls till
0, kommer raknaren av fastlésningtiden att nollstallas.
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Fastlasningsskydd,
stromgrans

Ett stromvarde inom omrédet 0.0
—200.0% x| ,,.... kan stdllas in.
For att motorn skall anses vara
fastlést maste motorstrommen ||g-
ga 6ver denna grans. Se figur
6-28. Vardet anges i procent av
motorns madrkstrom vilken kan
anges med parameter 1.13. Om
vardet pd parameter 1.13 andras
blir vardet pad denna parameter
automatiskt satt till fabriksinstall-
ning.

Figur 6-29 Installning av fastlasnings-
karakteristika.

Fastlasningsskydd, tidgrdns

Omrade med
Fastlast motor

Par. 7. 11

f

»
>

Par.7.13

UMCH? 11

En tidsgrans mellan 2.0—120 s kan stéllas in. Detta ér den maximalt tillatna tiden
som motor tillats vara fastlast. En intern Upp/Ner réknare raknar fastldsningstiden.
Se figur 6-29. Om fastlésningstiden gér éver denna tidsgrans trippar fastds-
ningsskyddet omriktaren (se parameter 7.10)

Fastlasningsskydd,
maximal frekvens

Frekvensen kan stallas in mellan
1—f _ (parameter 1.2). Utfrek-
vensen mdste ligga under denna
grans fér att motorn skall anses
vara fastlast. Se figur 6-29.

Figur 6-30 Overvakning av
fastlasningstid.

A Fastl&sningstid raknare

Utlésningsomr ade

Par.7.12

Utlosnlng/vamlng
par. 7

/\ Tid

Fastlast --
Ej fastlélstJ L

L

UMCH7 12

Parametrarna 7. 14 - 7. 17, Underlastskydd

Allmant

Avsikten med underlastskyddet @r att dvervaka att det finns belastning p&d motorn nar
omrikta-ren kdrs. Om motorn férlorar sin last kan det vara en indikation p& att det ar
négonting fel i processen, t.ex. en brusten rem eller en torr pump.

Motorns underlastskydd kan stéllas in i form av en
underlastkurva med parametrarna 7.15 och 7.16.
Underlastkurvan @r en kvadratisk kurva mellan
faltférsvagningspunkten och nollfrekvens.
Funktionen ar inte aktiverad under 5 Hz
(underlastraknaren hélls fryst). Se figur 6-31.

Momentgrénserna som anvénds for att definera
underlastkurvan anges som procentvarden av
motorns nominella moment. Motorns markdata,
nominell strém parameter 1.13, och omriktarens
nominella strém Ict anvéands fér att berdkna
skalningsfaktorn fér det interna momentvérdet. Om
en annan &an nominell motor anvénds minskar
momentberdkningens noggrannhet.
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7.14 Underlastsskydd
Funktion:
0 = Ej i bruk
1 = Varning
2 = Fel
Fel och varning ger samma felkod pé& displayen. Om fel &r valt kommer omriktaren
att stoppa och aktivera felkretsen.
Om skyddet deaktiveras, parametern stdlls till O, kommer réknaren av
underlasttiden att nollstallas.
7. 15 Underlastskydd, last vid faltforsvagningspunkten
Ett momentvarde inom omrédet 2 Moment
20.0—150.0% x Topioror kan
stallas in.
Parametern anger minsta tillétna  |pg 7 15 |
moment vid utg&nsfrekvenser !
over faltférsvagningspunkten. !
Se figur 6-31. |
I
Om vardet pé& parameter 1.13 :
andras blir vargiet pé dgnnq para- | par. 7. 16 :
meter automatiskt satt till sin fab- !
riksinstalining. Underlastorprade ¢
|
5IHZ I UMCHLFS
Figur 6-31 Installning av minimilast. Faltférvagningsp unkt
par. 6. 3
7. 16 Underlastskydd, last vid nollfrekvens
Ett momentvarde inom omrédet 10.0—150.0% x T motor kan stdllas in.
Parametern anger minsta tillatna moment vid nollfrekvens. Se figur 6-30. Om
vardet p& parameter 1.13 andras blir vardet pé denna parameter automatiskt
satt till sin fabriksinstallninng.
7.17 Underlastskydd, underlasttid
Ett tidvarde inom omradet 2.0—600.0 s kan stdllas in. Denna parameter anger
ladngsta majliga varaktighet av en underlastsituation. Underlastskyddets funktion
baserar sig pd en upp/ner-raknare som berdknar totala underlasttiden, se bild
6-32. Om raknarens varde dverstiger med denna parameter installt varde fungerar
skyddet p& det satt som bestammes av parameter 7.14. Réknaren nollas nar
omriktaren stoppas.
Vacon Plc Tel: +358-201 2121 Fax: +358-201-212 205
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A Underlasttidraknare
Utlésningsomrade
Par. 7. 17 L
1\
| Utlssning/varning
Vpar7.14
[}
[}
[}
I
I
I
|
|
! -
| T|£j
Underlast .-
Ej underlast — L ] I
Figur 6-32 Instéllning av miminum IMOH7 17

lastvarde.

7. 18 Fasovervakning av nétspénning

0 = Ingen éatgard

1 = Varning

2 = Fel

Om parametervarderna ér instéllda p& O kommer fasévervakningenav
natspanningen inte att orsaka felutldsningar.

7.19  1/0O-expansionskortets termistoringang

0 = Ingen éatgard

1 = Varning

2 = Fel

Termistorn som &r kopplad till I/O-expansionskortets termistoringéng &vervakar
motorns temperatur. Med parametern 7.19 kan man bestdmma hur
frekvensomvandlaren ska reagera nar termistorn visar dvertemperatur.

7.20 Respons pa fel faltbussarna

O = Ingen respons

1 = Varningsmeddelande

2 = Felmeddelande, stopp enligt parameter 4.7

Faltbusskortet sénder varnings- eller felmeddelanden om felet uppkommer i
faltbussens fysiska skikt.

8.1 Automatisk omstart, antal forsok
8.2 Automatisk omstart, forsokstid
Den automatiska &terstarten kvitterar felet och startar motorn efter, de med
parametrarna 8.4-8.8 valda felutldsningarna. Startfunktionen vid éterstarten
bestémmes med parameter 8.3.
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Antal fel under
4tden t= tforsok
—_—
—_—
T i Horsok tyrsok I
3l
| 1
2T i Par.8.1=3 '
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Figur 6-33 Automatisk omstart.
Parameter 8. 1 faststaller antalet automatiska omstarter som kan genomféras un-
der forsdkstiden som stdllts in med parameter 8. 2.
Tidrakningen bérjar fran forsta omstarten. Om antalet omstarter ej dverstiger in-
stallningsvardet p& parameter 8.1 under forsckstiden nollstalls rakningen efter att
tiden gatt ut och rakningen startas pé& nytt vid nasta fel.
8.3 Automatisk omstart, startfunktion
Parametern definerar startfuktionen efter omstart:
0 = Start med ramp
1 = Flygande start, se parameter 4. 6.
8.4 Automatisk omstart, underspénning
0 = Ingen automatisk omstart efter underspanningsfel
1 = Automatisk omstart efter underspanningsfel, atergér till normallage
(DC-kretsens spdnning atergar till normal nivé)
8.5 Automatisk omstart, 6verspdnning
0 = Ingen automatisk omstart efter dverspanningsfel
1 = Automatisk omstart efter dverspanningsfel, atergér till normallage
(DC-kretsens spanning atergar till normal niva)
8.6 Automatisk omstart, 6verstrom
0 = Ingen automatisk omstart efter dverstromsfel
1 = Automatisk omstart efter verstrémsfel
8.7 Avutomatisk omstart, referensfel
0 = Ingen automatisk omstart efter referensfel
1 = Automatisk omstart efter analog strémreferens signal (4—20 mA)
atergdr till norrnallage (>4 mA)
8.8  Automatisk omstart efter hég/lag temperaturfel
0 = Ingen automatisk omstart efter temperaturfel
1 = Automatisk omstart efter temperaturférandring atergér till normal-
nivé mellan -10°C—+75°C.
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Momentkontroll

Momentkontroll kan aktiveras endera genom att stalla in parametern 6.1 till momentkontroll
eller med digitalingdngen (parameter 2.2=10). Momentreferensens kalla véljs med
parameter 9.1 och referensskalning med parametrarna 9.2 och 9.3.

9.1 Val av momentreferens

Definierar kallan fér momentreferensvardet:
O = Inget

1 = Uin

2 = lin

3 = Momentreferensen r2 fér panelen

4 = Ain1 (optionskort)

5 = Ain2 (optionskort)

6 = Faltbusskontroll

9.2 Momentreferensen offset, skalning
9.3 Momentreferensens forstdrkning, skalning

Den extra skalningsfunktionen kan anvandas for skalning av momentreferensen.
Momentreferensen matas alltid till momentkontrollern éven om den inte aktiveras.
Tref.out = goin X Tref.in + offset

9.4 Momentkontrollens tidskonstant

Definierar tidskonstant for momentkontrollen. Ju kortare tidskonstant, desto
snabbare respons.

9.5 Momentkontrollens minimikontrollgréins

Definierar frekvensgransen, under vilken frekvensomvandlaren normalt fungerar
under frekvenskontrollage.

Frekvensomvandlarens interna momentberdkning ar inexakt vid lég hastighet
(< normal efterslépning hos motorn). Darfér rekommenderar vi att frekvenskont-
rollinstallning anvands vid laga hastigheter.

Referensvardet vid frekvenskontrolinstalining valjs med parameter 1.5.
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Faltbusskontroll

Faltbusskontrollen aktiveras med parameter 10.1. Frekvens- eller hastighetsreferensen kommer
dé fran saval faltbussen som start/stopp- och bakéatkontrollen.

De forsta tv& parametrarna i grupp 10 galler alla faltbussar. Parametrarna 10.3—10.6 ar
endast for Modbus-faltbuss, parametrarna 10.7 —10.13 ar endast fér Profibus-faltbuss och
10.14 endast fér LonWorks-faltbuss.

10.1 Faltbusskontroll

Definierar den aktiva kontrollreferenskallan:
0: kontroll via |/O-terminaler
1: kontroll via faltbusskort

10.2 DIC1-funktion

0: Faltbusskontroll, kontakt ppen = aktiv kontrollkélla ar |/O-terminalerna
kontakt stangd = aktiv kontrollkalla &r faltbusskortet
1: Externt fel, kontakt stangd = felet visas och motorn stannas nér
ingdngen 4ar aktiv

Parametrarna 10.3 — 10.6 endast for Modbus-protokoll
10.3  Slavadress

Definierar slavomvandlarens adress. Maximivardet fér den hér parametern ar
247 och minimivardet ar 1.

10.4 Informationhastighet

1: 300 baud
2: 600 baud
3: 1200 baud
4: 2400 baud
5: 4800 baud
6: 9600 baud
7: 19200 baud

10.5 Partietstyp
0: None

1: Even
2: Odd
10.6 Modbus time-out

Modbus time-out-parametern definierar hur lange faltbusskortet vantar pa
ett meddelande fran master-omvandlaren och &r specificerad i sekunder.
Tiden kan stallas i mellan 0—3600 s. Tid O s = Ingen time-out.

Parameters 10.7 till 10.13 anvénds endast med Profibus DP-protokoll

10.7 Profibus-slav

Definierar slavomvandlarens adress. Maximivarde fér den har parametern
ér 126 och minimivérde 2.
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10.8 Informationshastigheten for Profibus
1: 9,6 kbaud
2: 19,2 kbaud
3: 93,75  kbaud
4: 187,5  kbaud
5: 500 kbaud
6: 1,5 Mbaud
7: 3 Mbaud
8: 6 Mbaud
9: 12 Mbaud
10: AUTO  (Automatiskt val av informationshastighet)
10.9 PPO-typen for Profibus
Val av profibus PPO-yp
1: PPOI (Parameterdata 8 bytes, kontrolldata 4 bytes)
2: PPO2 (Parameterdata 8 bytes, kontrolldata 12 bytes)
3: PPO3 (Kontrolldata 4 bytes)
4: PPOA4 (Kontrolldata 12 bytes)
10.10 Profibusprocessdata 1
10.11 Profibusprocessdata 2
10.12 Profibusprocessdata 3
10.13 Profibusprocessdata 4

Val av kalla f6r profibusprocessdata.

Varde 1...22 Nummer fér dvervakande varde (= V1...V22 6vervakningsmenyn)

99 Aktiv felkod

Parameter 10.14 anvénds endast for LonWorks-protokoll

10.14 LonWorks trycknapp
Genom att andra parametern frén O till 1 eller vice versa och trycka pé
Enter-knappen, skickas LonWorks-kortets ID-nummer till natet.
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7 FELKODER

Specialapplikation Il har en extra fel kod. De andra felkoderna finns i Vacon-manualen, kapitel

7.7 eller 9.
Felnummer Fel Mojlig orsak Atgérder
27 Faltbuss- Faltbusskortet har Kvittera felet och starta
kommunikationsfel atergatt till vtigéngs- igen. Om felet uppstér
laget, eller fel i igen:
faltbussystemet - kontrollera vardsystemet
(fysiska skiktet) - kontrollera kablarna

8 OVERVAKNINGSSIGNALER
Specialapplikation Il har ett antal extra dvervakningssignaler (V1 —V24). Se tabell 8-1.

Signal
nummer Signalens namn Enhet Beskrivning av signalen
V1 Frekvensutgéng Hz Frekvens till motorn
V2 Motorhastighet rpm Berdknad motorhastighet
V3 Motorns strém A Uppmatt strém till motorn
V4 Motornmoment % Beréknad egentl. moment/enhetens
nominella moment
V5 Motorkraft % Berdknad egentl. kraft/enhetens
nominella kraft
Vé Motorns spdnning \% Berdknad motorspénning
V7 DC-krets, spdnning \% Uppmatt DCkrets, spdnning
V8 Temperatur °C Kylningselementets temperatur
Vo Réknare av anvéndningsdagar DD.dd Andvadningsdagar 1), kan inte nollas
V10 Anvéndningstimmar HH.hh Anvéandningsdagar 2), kan nollas med
"fardréknare” den programmeringsbara
tryckknappen #3
V11 MWh-réknare MWHh Totala MWh-timmar, kan inte nollas
V12 MWh-réknare MWHh MWh-timmar, kan nollas med den
"fardraknare” progrommerings bara tryckknappen #4
V13 Spdnning/Analogingéng \% Spanning hos analogingéng Uin +
(term. #2)
V14 Strdm/Analogingdng mA Strédm hos analogingéng lin + och lin -
(term. #4, #5)
V15 Digitalingéngens status, gr. A
Vié Digitalingangens status, gr.B
V17 Status pé digital- och relGoutput
Vi8 Kontrollprogram Nummer pé softvarans version
V19 Enhetens nominella effekt kw Visar enhetens nominella effekt
V20 Motornstemperaturhdjning % 100% =motors temperatur stigit fill
nominellt varde
V21 Frekvensreferens Hz Referensens frekvens
V22 Momentreferens % Momentreferens d& momentkontroll
anvands
V23 Digitalingéng (optionskort)
V24 Faltbussens status Andvénds endas vid Profibus optioskort
0 = Master-Slave communication not started
1 = Master-Slave communication is starting up
2 = Master-Slave communication started and OK

Tabell 8-1 Overvakningssignaler

1) DD = hela dagar, dd = decimaldel av en dag
2) HH = hela timmar, hh = decimaldel av en timme

Vacon Plc

Tel: +358-201 2121

Dejour:  +358-40-8371 150

Fax: +358201-212 205
E-mail: vacon@vacon.com



uUD00184a
3.7.2001

vacon

Vacon Oyj

PL 25

Runsorvagen 7

65381 VASA

Tel: +358 201 2121

Fax: +358 201 212 205
Dejour: +358 40 8371 150
E-mail: vacon@vacon.com
http://www.vacon.com



