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1. BAXIKH E®APMOTI'H (BASIC APPLICATION)
1.1 Ewoayoy

H Boaowm Egappoyn eivor edkoin kot €bypnotn Ay TV TPocapUOSI®V ¥apoKTNPIoTIK@V Tov fieldbus.
Eival n epyootaciokn Tpoemiloyn Ue Ty mapddoon amd To £pyoctdolo. AAmg emiréEte tnv Baoikn
Epappoyn omd 1o Mevod M6 otny oerida S6.2. Agite to Kepdiato 7.3.6.2 tov Vacon NX Eyyepidiov
Xpnom.

H ynoaxn gicodog DIN3 givar mpoypoppatilopevn.

EneEnynoeic yuu tig mapapétpoug g Baoikng epappoyng divovrtal oto Kepdlato 8 Tov eyyeipidiov avtov. Ot
enenynoelg kovovifovral cvupmva pe tov Eexmptoto apliud ID g kdbe mapapéTpov.

1.1.1 O1lerrovpyics wpooracias Tov Kivytipa oty Baciky Epapuoyi

H Boowm Epapuroyn mpoceépet 6yedov Tig 016G AEITOVPYIEC TPOGTAGIOV OTMG 01 AAAEG EPOPIOYEC:

[Ipooctacio EEmteptkov opaApatog
Enipreyn @pdoewv 166500
[Ipoctacio vwoTaoNg

EniBreyn pdoewv e£6d0v
[pooctacio cpdipatog I'ng
Bgpukn TpocTacio KivnTipa
[Ipoctacio cpdipatog Oepuictop
[pooctacio cpdipatog Fieldbus
[poctacio cpdipatog Bvpag

H Boaowm Epapuoyn dev mpoceépet KATOEG TOPAUETPOVE Y10 TNV EMAOYT TNG AELTOVPYLOG ATOKPLONG 1) TOV
TILOV TOV 0piOV Y10 To GEAAROTA. TNV 6eAida 174 divovtal meplocdtepeg enelnynoelc yio tnv Oeppikn
TPOGTAGIN TOL KIVNTHPOL.
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"Eleyyog I/O

Totevoidpetpo avapopds,
1...10kQ

9

\

\

B e e

|
|
|
|
F
|
|
|
|
|
L

——

OPT-Al
Teppotikd Iipo Teyvikéc meprypagn
1 +10V ep Avapopd e£E650v Tdion yio 10 TOTEVOLOUETPO, etc.
2 All+ Avaroyikn €56d0v, Tedio Tdong Avagopd cvyvétntog mg Eicodov Taong
0—10V DC
3 All- 1/0 I'siwon ['eimon yo ava@opd Kot EAeyyo
4 Al2+ Avaroyikn e56d0v, Tedio Avagopd cvyvétntog g Eis6dov ‘Eviaong
5 Al2- évtaong 0—20mA
6 +24V @| 24V Bondntuch tdon Téon yio dokomteg, KAm. Mey 0.1 A
7 |@ GND 1/0 I'eiwon I'eiwon yio Tig avapopés kat yio Tov EAeyyo
8 DIN1 Exxkivnon mpog ta pmpog Enagn khetot = Exkivnon mpog 1o umpog
9 DIN2 Exkivnon npog ta nicm Enagn kheot) = Exxivnon mpog ta micwm
10 DIN3 Eicodog EEmtepkod codipotog Avoryt emagn = Kavéva opaipa
(mpoypoppatilopevn) K\ewot) emapn = Zodaiuo
11 CMA Kowé yue DIN 1—DIN 3 Yvvdéote e GND 1 +24V
12 24V @[ 24V Bonntikn téon Tdon yo Srakodmteg (Seite #6)
13 |@ GND 1/0 I'eiwon I'eiwon yo Tig avapopés Kat yio Tov EAeyyo
14 DIN4 Enthoyn taydtntog Multi-step 1 DIN4 DINS Avag. Zuyvotntog
15 DINS Emoyn taydmrog Multi-step 2 Avoryt Avoryt Ava@. Uggoson
Kieiom) Avoyt Avogo.Multi-step 1
Avoryt KXewom Ava@o.Multi-step 2
KXewom) KXewom) Méyiot Avae.
16 DIN6 Enoavagopd cedipatog (RESET) | Avoyty enoagn = Kapia evépyeta
KAeiot) emagn = Emavagopd opdiuotog
17 CMB Kowd yua DIN4—DIN6 Yvvdéote pe GND 1 +24V
18 AO1+ Toyvomro e£6d00 Tpoypappatilopevn
19 |@ AOI- Avoloywkn £€0d0 Iedio 0—20 mA/Ry, pey. 500Q
20 DO1 Ynoraxn £€0do Mpoypappatilopevn
READY (ETOIMO) Avouytdg cuiékng, IS50mA, U<48 V DC
OPT-A2
21 RO1 j/ "E&0d0g peré 1
22 ROl (ZE AEITOYPI'TA) RUN
23 ROl 1
24 RO2 j/ "E&odog peé 2
25 RO2 (X®AAMA) FAULT
26 RO2 —

Hivoxog 1-1. lpoemideyuévn o1draén 1/0 tns fooikng epopuoyng.

Ynpeiomon: Agite TapokdTo TIG EMA0YEG

vepupwt@v (jumper). [0 TEPIGGOTEPEG
mAnpoeopieg amgvbuvleite oto
Eyyepidio tov Xepiom Vacon NX,
Kepdiaro 6.2.2.2.

Mriok I'sgpupatdy X3:
TI'sicen CMA wax CMB
[®®]  TniimitoCME uewGND
El Tapebesrto CMVA pe w GHND
O | . \B vt omdw XD
O[® | TnCMA povitns umsw GND
LJ |§| To CMA 1o 0 CMB oty
ECMTEPLK, Loviiay wed o
GND

=Epyocmon) mpostilop
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1.3 Aoyumn onuatov eréyyov yio v Bacwn E@appoyn

“ 3.2 Avopopd minkipoioyiov

jmmmmmmm--- “ 2.14 Avopopa I/O

2.18 TlpopuBuigu e tayom a1

| 219 IpopuBuiopew Toyim e 2
DINd@ [--=-=----==---=-[f-=—=—==—=—=9------- r----- - . . o -
! moc EA
DINS @ F === === mmmm e - == ! :‘“ 3.1 Toomoc Ed&vrou
Al ® | ' !
A2 ® ?\\\\¥ P |
- . v “**\‘__ |
L o |
* — |
“::lkﬁmm@mm * _*\\\L, Eﬁﬂ:iwmqm
—e "
Reset button __|
— Awvopopd ano fiel dbus Start/Stop buttons I
Exxivmon Trosamue axo fizldbus \
Eamofron axo fisldbus :
|
- —_—— —_— |
DIN1 ®——I Erecivion 7poc @ uzpoc | Aoyua] Evcriwmane Start/Stop .\:\_| Eowteptcn Exxivmon Zrandmua
TTaGNG Ko Ko g ! >
DIN2 & TPOC TR TG T h
| Exxivman mpoc m miow ” Kivnon mpec o miow — )
I ~ Egwmtepuen wivhom mpoc o mion
3.3 Ka=vbovon minktpoloyiow 2
| Eigodoc exawnpopdc oodiuatos s 1 | Eontepuc snavaeopd ooaluatos
DIN6 ® = ’

DIN3 @

_I Eigodoc eEotepucot opdiun s (mpoved Luatifousvn)

NX12k00.th8

Zynuo. 1-1.Aoyikn onudrwv eAéyyov e Baoikng Epopuoync
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14 Boown E@appoyn — Alota lopapétpov

Y11 emoueveg oeAideg Ba Ppeite Tig AloTEG TOV TAPAPETPOV PEGH OTIS AVTIGTOLYEG OLADES TOV TAPUUETPDV.
O meprypapég v TapapuéTpv divovtar otig oehideg 116 wg 193.

EneEnynosic tov otni@v tov Ilivaka:

Kmdwkdg = TomnoBecia £vdelEng 6To TANKTPOAOYL0. AElYVEL GTOV YEIPLOTH TNV TN TNG TAPOUETPOV
[Moapdpetpoc = Ovouaocio g ToPAUETPOV

Elay. = EAGyom Ty g TopapéTpon

Méy. = Méylotn TN TG TOPALETPOV

Mow. = Movada pétpnong g o&iog mapapuétpov. Aivetat av givar dtabéotun

[Ipoem. = T €pyooTocIoK)G TPOETIAOYNG
A6 oag H dum oag pvbuion
ID O ap1Buog ID ¢ kébe mopapéTpov
= H i g mapapétpov propei poévo va odhaybel apov o PETATPOTENG CLYVOTNTOS EXEL
otapatnoetl v Agttovpyia Tov.

1.4.1 Twég HaparolovOnons (Ilinktpoloyio eAéyyov: uevov M1)

O Tpég Topakoiovinong ival ot TPOYUOTIKES TILEG TOV TOPAUETPOV KOl OTLATOV KOODS Kl TV
kataotdoemv Kot petpnoemv. Ot Tyég Ilapakorovdnong dev pmopotv vo aArdEouy.
Acgite to Eyyepidio Xepiom Vacon NX , Kepdrato 7 yio teplocotepec TANPOPOpPIES.

K®dwog MHapapeTpog Mov. | ID Meprypooi
V1.1 Zouyvotnta eE6dov Hz 1 | Zoyxvotnta Tov QTAVEL GTOV KIVITHPO
V1.2 ZuyvoTNTOG OVOPOPag Hz 25 | Avogopd cuyvotTnTog Tpog ToV EAEYYO0 TOV KivnTipo
V1.3 Tayvmro Kinmpa rpm 2 | H taydmra tov Kivntipo o€ rpm
V1.4 Kwnmpa évtaon A 3
V1.5 Kuwntipa porn % 4 | Ymoloylopévn OVOLLOGTIKY POTH TOV KIVNTHPO.
V1.6 Kwntipa oy % 5 | oy Tov kvnprov d&ova
V1.7 Kummpa téon \ 6
V1.8 DC-link téon \ 7
V1.9 Beppokpacio Lovadog e 8 | Ogpuokpacio yokTpog
V1.10 Bgppokpacio Kvntypa % 9 | Ymohoyopévn Beppokpacio kivntipo
VI1.11 Avaloyikn elcodog tdong AY4 13 | All
V1.12 Avaloyikn gicodog Eviaong mA 14 | AI2
V1.13 DINI1, DIN2, DIN3 15 | Kotaotdoeig ynorokev .66dmv
V1.14 DIN4, DINS, DIN6 16 | Kotaotdoeig ynolokev el66dmv
V1.15 DO1, RO1, RO2 17 | Kotaotdoeig yneuoxdv e£65mv kot eE0dmv peré
V1.16 Avaloykn £€0d0 Iy, mA 26 | AOI
M1.17 Ho}u’)-zrmpamkoﬁencn Agtyver 3 emleyopeveg a&lec mapokorovdnong
oo EiOv

Hivoxog 1-2. Tiég apaxolovbnong

-
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1.4.2 Baocikés mapauctpor (InKkTpoléyio eAéyyov: Mevos M2 2 G2.1)
Koodwog Hapaperpog E\éy. Méy. Mov. | Hpoemih. | Awké ID Inpseioon
oac

P2.1 ELéyiotn cuyvotnta 0,00 Map. 2.2 Hz 0,00 101
Inueioon: Av f, > and mv
GUYYPOVN TAYVTNTO KIVITNPO,

P2.2 Méyiotm) cuyvomro | Top. 2.1 320,00 Hz 50,00 102 | eléy&re v KotoAANAOTTA Y10l
TO GUOTNUO KWVNTAPO -
LETOTPOTEN GLYVOTNTOG

P2.3 Xpdvog emrdryvvong 1 0,1 3000,0 S 3,0 103

P2.4 Xpoévog emPpédvvong 1 0,1 3000,0 S 3,0 104

P2.5 Opro évtaong 0,4 x1Iy 2x1Iy A Iy 107

. NX2: 230V EMéy&re v mhokéta Aettovpyiag

P2.6 Ovoif‘f”‘f“ roen 180 690 V| NXS5: 400V 110 | tov kvntipa:

rpe NX6: 690V
P27 OVOLLOGTIKN GugvomTa 30,00 320,00 Haz 50,00 11 E\éyére my TAaKéETo ArTovpyiog
Kivnnpo TOL KWVNTHpO
EXéy&te v mhokéTa Aettovp-
, , yiag Tov kwnipa H poemihoyn
pag | Ovorwot Tormra 300 20 000 rpm 1440 112 | 1ybet y1o 4-mohkd KvimipeL Kot
Kivnnpo , .
0OVOROoTIKOD peyéfoug
LETOTPOTEN GLYVOTNTOG.
P29 Ovopocsrucn évtaon 04 x I 2x 1y A I 113 E\éyére my TAaKETo AITovpyiog
Kivnnpo TOL KWVNTHpO

P2.10 Tov ¢ KvnTipa 0,30 1,00 0,85 120 | EAévEre my mhoxéra Astrovpyiog

TOL KIYNTHpO
. . 0=Mze pépma

P2.11 Tpomog exkivnong 0 1 0 505 1=Fiadvion pe taxbuyse
0=Coasting
1=Meg pauna

P2.12 Tpomog oTdong 0 3 0 506 | 2=Pdpmo+ coast Evepyomoinong

Agirovpylog
3=Coast+pduna Evepy. Agtrovp.

P23 | U/fBehuotonoinon 0 1 0 109 | 97Aevxpnowonowitar
1=Avtdpoat dbnon pomng
0=AIl

. 1=A12

P2.14 /O avagpopd 0 3 0 117 2-TDinKTpordyto

3=Fieldbus
Metatonion avapopas 0= Xowpig peroton., 0—20mA

P2.15 £16050v €vtoong 0 ! ! 302 1= Mg petaromion, 4—20mA
0=Agv ypnoonoteiton
1=2vyv. e£660v (0—Tpax)
2=Avopopd cvyvot. (0—f.x)
3=Toydvmto kynmpa (0—Ovop.

Agttovpyio ovoroyiKng ToyOTNTO KIvnTipar)

P2.16 e&ddov 0 8 ! 307 4=Evtoon £680v (0-Iikwnrmips)
5=P07’[ﬁ KWﬂTﬁPa (OiTann‘nﬁpu)
6=Ioy0 xovnpa (0—Pukwnripo)
7=Td6n KWT]TﬁPG (O'Uanmﬁpu)
8=Tdon DC-link (0—1000V)
0= Agv ypnoipomoreiton
1=E&wrt. cpdipa, kheioyo emap.
2=E&®T. GPAALO, AVOLYLLO. ETOQ..

, 3=Evepyon. Asttovpyiog, NC

P2.17 Agrrovpyio DIN3 0 7 1 301 4=Evepyor. Actrovpyiag, NO
5=AX\ayn tpémov eréyyov og I/O
6=AAAayn T.€. 6€ TANKTPOLOYLO
7=AM\ayn t.€. o€ fieldbus

P2.18  |IIpopvOopévn Tay. 1 0,00 Map. 2.1.2 Hz 0,00 105 | TIpopvOuicpév. Tay. amd yepiot

P2.19  |IIpopvOuouévn Tay. 2 0,00 Iop. 2.1.2 Hz 50,00 106 IpopvOuiopév. toy. omod yepiom

P2.20 Avropfxrn 0 1 0 731 0=Anavspyonou) Hévn

EMOVEKKIVION 1=Evepyomomuévn

ITivokog 1-3.Baoikoi Iopouetpor G2.1

24-hour support +358 (0)40 837 1150 » Email: vacon@vacon.com
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1.4.3 'Eleyyos Inyktpoloyiov (Eieyyos minxtpoloyiov: Mevov M3)

Ot TOPAUETPOL Y10 TNV ETLAOYT TOV TPOTOL EAEYYOL Kot TNG KaTeHOVVONG ammd TO TANKTPOAOYLO divovTon
napaxdrto. Agite 1o Mevov ITAnktporoyiov EAéyyov oto Eyyepidio Xepiom) Vacon NX.

Koowog Hapapetpog E\ay. Méy. Mov. | IDIpoem. Ao 1D Inpeioon
S
1 = Teppoatwcd /O
P3.1 Xnueto EAéyyov 1 3 1 125 | 2 =IIAnktpordyto
3 = Fieldbus
Avopopd
R3.2 MAnkrpokoyion Hop. 2.1 | Top.2.2 Hz
P33 Karsv(%vvmj (amd 0 | 0 123 anfm amod o nknm'pokoyto
TANKTPOAOY10) Yo kivnom Tpog Ta Tow
0=IIepropiopévn Aettovpyia
R3.4 Mrovtév Stop 0 1 | 114 | FovHmovtov Stop.
1=To pmovtov Stop eivar
TéVTO EVEPYOTOMNUEVO

Iivoxog 1-4. [lopauetpor tov Ilnxtpoloyiov Elgyyov, M3

1.4.4 Mevov Xvotiuaros (LIiyktpoldyro Eléyyov: Mevov M6)

IMa mopapétpovg Kot Aettovpyieg oeTILOUEVES LE TNV YEVIKT XPNON TOV LETATPOTEN GUYVOTNTIS, OTTWOC 1
EMAOYT YADGGOG KOl EPUPUOYNG, OUAOES TOPAUETPOV TOV EXOVV OTIAYTEL Y10 TIC SIKEG UG OVAYKEG 1)
TANPOPOPIEG TYETIKA LE TO DAMKO Kol AOYIoUIKO, dgite To Kepdhiato 7.3.6 oto Eyyepidio Xepiom) Vacon NX.

1.4.5 Mevov Kaptov Eréxtacns (LIAnxtpoloyio Eléyyov: Mevov M7)

To M7 pevo? deiyvel TG KAPTES EMEKTAONG KOl ETAOYNG TOV £IVOL GUVOESEUEVEG LLE TNV KAPTO EAEYYOV KO [LE
TIG TANpOoPopies Kaptdv. ['a mepiocdTepec mAnpopopiec, deite 0 Kepdhato 7.3.7 oto Eyyeipidio Xepiot
Vacon NX.

Tel. +358 (0)201 2121 « Fax +358 (0)201 212 205
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2. KANONIKH E®PAPMOI'H (STANDARD APPLICATION)
2.1 Ewoyoy
EméEre v Kavovikn Epappoyn oto pevod M6 arnd tv napduetpo S6.2.

H Kavovikry Epappoyn tumikd xpnoiponoleital 6 papuoyég aviMdy & aVEUITTIPOV KOl OTIG LETAUPOPIKES
Towvieg Yo Tig omoieg 1 Baow Epappoyn givor averapkne. Emmiéov dpumg dev Ba ypeiactodv edikd
YOPAKTNPLOTIKA 6TOV EAeyy0 TOoL Kivtipa (PID, AvtoaAlayn KAT).

e H Kavovikn Epappoyn €xet ta idto, I/O onpata kot tnv idio Aoyikn eAéyyov pe v Baowm
Egappoyn.

e H ynowkn glcodog DIN3 kat 6Aeg o1 £€odot elvar ehevBepa TPoypapUaTILONEVES.
[pdcbetec Aettovpyiec:

poypappoatilopevn Exkivnon / Ztapdtmuo Kot Aoy ovasTpoens onudtov
KMapdkoon Avaeopdc

EnifAeyn evog opiov cuyvotntog

Agdtepn opdda pAUTOG Kot TPOYPOUUATILOUEVT pAUTO. G GYRHOL S
[Ipoypappatilopeveg Aettovpyieg Exkivnong kot Ztdong

DC-ppevapiopo 610 CTOUATLLO

Mio Teployf omayopeELUEVOV GUYVOTHT®V

IpoypappoatiCopevn U/f kapmdin Kot cuyvoTnTo S10KOTNG

AvtopoTn emavekkivnon

[Ipoctacio kKivntpa and vrepBéppoavon kot adpdvela: [lpoypappatilopevn evépyeto: Timota,
TPOELOOTOINGT, COALL

O ene&nynoeis tov topapétpov g Kavovikng Eeapuoyng Ppiockovtar oto Kepdiato 8 tov Eyyeipidiov
avtov. O emeEnynoelg kovovilovtatl cOpeova pe tov Eeymptotd apBud ID g kabe mapapéTpov.

24-hour support +358 (0)40 837 1150 » Email: vacon@vacon.com
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KANONIKH EOAPMOI'H (STANDARD APPLICATION)

2.2 ’Ekegyyog1/0

Totevoidpetpo avapopds, OPT-Al
1...10 kQ Teppotiké Tijpa Teyvikég meprypoon
r— - 1 +10V ep Avapopd e£E650v Tdion yio 10 TOTEVOLOUETPO, etc.
| | S — 2 All+ Avaroyikn €56d0v, Tedio Tdong Avagopd cvyvétntog mg Eicodov Taong
| 0—10V DC
o 3 All- /O T'eioon [eioon yo ovopopd kot EAeyyo
4 Al2+ Avaroyikn e56d0v, Tedio Avagopd cvyvétntog g Eis6dov ‘Eviaong
5 Al2- évtaong 0—20mA

q

\

\

\

\

I

©

6 +24V @| 24V Bondntuch tdon

Téon yio dokomteg, KAm. pey 0.1 A

7 |@ GND 1/0 I'eiwon I'eiwon yio Tig avapopés kat yio Tov EAeyyo
8 DIN1 Exxkivnon mpog ta pmpog Enagn khetot = Exkivnon mpog 1o umpog
(mpoypappomiCopevn)
9 DIN2 Exkivnon npog ta nicm Enagn kheot) = Exxivnon mpog ta mticwm
(mpoypappomiCopevn)
10 DIN3 Eicodog EEmtepkod codipotog Avoryt emagn = Kavéva opaipa
(mpoypoppatilopevn) K\ewot) emapn = Zodaiuo
11 CMA Kowé yur DIN 1—DIN 3 Yvvdéote e GND 1 +24V

12 || +24v @] 24V Bondntucy téon

Tdon yw dwakdnreg (deite #6)

26 RO2 — 1

13 |@ GND 1/0 yeioon I'eiwon yo Tig avapopés kat yio Tov EAeyyo

14 DIN4 Enthoyn taydtntog Multi-step 1 DIN4 DINS Avag. Zuyvotntog

15 DINS Emoyn taydmrog Multi-step 2 Avoryt Avoryt Ava@. Uggoson
Kieiom) Avoyt Avogp.Multi-step 1
Avoryt KXewom Avag.Multi-step 2
KXewom) KXewom) AvaQ.Liesson

16 DIN6 Enoavagopd cedipatog (RESET) | Avoyty enoagn = Kapia evépyeta
KAeiot) emagn = Emavagopd opdiuotog

17 CMB Kowd yua DIN4—DIN6 Yvvdéote pe GND 1 +24V

18 AO1+ Toyvomro e£6d00 Tpoypappatilopevn

19 |@ AOI- | Avahoyu ££080 Iedio 0—20 mA/Ry, pey. 500Q

20 DOl Wnoeokn £Eodo Ipoypoppatilopevn

READY (ETOIMO) Avouytdg cuiékng, IS50mA, U<48 V DC

OPT-A2

21 RO1 j/ ‘E&odog peré 1 | IIpoypappoatilopevn

22 RO1 (ZE AEITOYPI'TA) RUN

23 ROl 1

24 RO2 j/ ‘E&odog peré 2 | Ilpoypappoatilopevn

25 RO2 (ZOAAMA) FAULT

Iivoxog 2-1. H mpoemileyuévn didraln twv 1/0 e Kavovikns Epopuoyng.

Ynpeiomon: Agite TapokdTo TIG EMA0YEG
vepupwt@v (jumper). [0 TEPIGGOTEPEG

mAnpoeopieg amgvbuvleite oto

Eyyepidio tov Xepiom Vacon NX,

Kepdiaro 6.2.2.2.

Mriok I'sgpupotéay X3:
T'siwon CMA wo CMB

[o @] Tviiztto CME pe o GND
El Tapebesrto CMVA pe w GHND

o[ |
°

iE

To CMB powilivpes emo o GIND
To CMA povidmz em o GND

To CMA v 0 CMVB o frpony
ECOEPLEL, LoveEy o T

GND

=Epyosmams) mpostilof

Tel. +358 (0)201 2121 « Fax +358 (0)201 212 205




KANONIKH EOAPMOI'H (STANDARD APPLICATION)

VACON * 13

2.3 Aoy onpdtov eréyyov oty Kavoviki) E@appoyn

_I 3.2 Avopopd TAnKTpoAoYiOD

1
ITTTTTTTTT 117 Avagopd I'O
I . 121 Avagopa [Tanktpoioyiow Exsyyov
| 1 - —--1[D122 Avapoepd Fisldbus Eléyon
! o 105 TpopuBuiopéw) tayima 1
! V1| D106 TpopuBuiauéw taydma 2
| 11
DING @ == ============f=====-=-- im---- e a e ——
DING @~ =~ == mmmmm e e oo d :_:________: ! :1 D123 Toomec EXevvou
Al ® | N L !
2 ® N k |
- = S
. e ! Egwtepi] avapopd
——— i1 N _.\:\ GupvoTTaG
—e ) | I
/ i —e "
< |
|
Y r———-- -
.
—‘/:/'
Reset button —
Avopopd ome fisldhs Start/Stop buttons !
Exxivien Zowsdrpe axd fieldus |
Ka mifom wne Eelcbus '
L I
- . Start/Stop ' : ; 1 T
DINT & E:cm:mfrq 7 pcsf_m !.l.}PD.: Thorpeisnlasm .\:\‘ Egwrepuct] Exxcivmon Erapdamua
mpoypaiLuaTionEw Eacneny Trioms —e >
DIN2 ®_A‘ Em‘\-'r'(ﬂ] :PB;T&:{GL‘) :’jrlﬂ’lmmmt;:pﬂqm |
— i ! Kivnmon mpoc Ta micm
(mpoypapyamiioue) I ‘q Eowtepuch] kivnom mpes e tioe
D123 Katetbvvon ahnictookovion . T >
— - ~ - IE-:Imspm:r'] EOVILPOPA GO LI TG
| Eigodoc smuwuropds opdiuatoc > 1
DIN6 ® =
DIN3 ® >
| Eigodoc efurepucot opdhuntos (mpoypaunaniousyn)
NX12k01

Zynua 2-1. Aoykn onudrwv eléyyov e Koavovikng Epopuoyns

24-hour support +358 (0)40 837 1150 » Email: vacon@vacon.com
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14 +vAcCoON KANONIKH EOAPMOI'H (STANDARD APPLICATION)

2.4 Kavovikn Eoappoyn — Aieteg Hopapétpov

Y11 emoueveg oeAideg Ba Ppeite Tig AloTEG TOV TAPAPETPOV PEGH OTIS AVTIGTOLYEG OUADES TOV TAPUUETPMV.
O meprypapég v TapaUETpV divovtat 6Tig oehideg 116 wg 193. Ot meprypagpés kavoviloviot GOUPOVA [LE
tov Ap1Opo ID g ke mopapéTpov.

EneEnynosic tov otniov tov Ilivaka:

Kmducog = TomoBecio £vOeléng 610 TANKTPOAGYI0. AELYVEL GTOV YEPIOTH TNV TN TNG TOPAUETPOD
[Moapdpetpog = Ovouaocia g TapapéTpov

E\Gy. = EAdyiotn Tiun e TapapuéTpou

Méy. = Méylotn T|n TG TOPAUETPOV

Mow. = Movada pétpnong g o&iog Tapapétpov. Aivetat av givar dtobéotun

[Ipoem. = T epyooTooioKiG TPOETIAOYNG

Ao cog = H i cog pvbuion

ID = O apBpdc ID g kabe TopapéTpov

- = Xmv ogpd napapétpov: Xpnopornomorte v pébodo TTF yia va mpoypappaticeTe Tig

TOPAUETPOVS AVTES,
= H tyn ¢ mapapétpov pumopei povo vo arlayel apod o HeETOTPOTENS GLUYVOTNTOS EXEL
otapatnoegtl v Agttovpyia Tov.

2.4.1 Twéc HaparxoiovOnons (Ilinxtpoloyio Eiéyyov: uevov M1)

O Tpég TopakoAovinong ival ol TPOYUOTIKES TILEG TOV TOPAUETPOV KOl OTULATOV KOODS Kl TOV
kataotdoemv kot petproemv. Ot Tyég Mapakorovtbnong dev pmopodv va oAraEovv.
Agite 10 Eyyepidio Xeprot) Vacon NX , Kepdraio 7 yio meptocoteEPEg TANPOPOPIES.

Kwdkig HapdapeTpog Mov. ID Ieprypoon
V1.1 Zoyvomrta eE6dov Hz 1 ZuyvOTNTA IOV PTAVEL GTOV KWVNTHPA
V12 ZuyvoTNTaG 0VaPOPag Hz 25 Ava(pf)pd GLYVOTNTOG TTPOG TOV EAEYYXO TOV
Kwntipo

V1.3 Taydmto Kwnmpa rpm 2 H tayvtta Tov Kivnmpa o€ rpm

V14 Kuwnmpa évtaon A 3

V1.5 Kuwnmipa pomn % 4 % OVOUOGTIKN PO TOL KIYNTH PO

V1.6 Kuwntipa ioy0 % 5 Loy tov Kvntplov dEova

V1.7 Kwnmpa tdon \Y 6

V1.8 DC-link tdon \Y 7

V1.9 Ogeppokpacio Hovadog e 8 Bgppokpacio YOKTPOG

VI1.10 Ogppokpacio KvnTRpa % 9 Yroloywopévn Oeppokpacio Kvntipa

VI1.11 Avadroyiky elcodog tdong AY4 13 | All

V112 Avakoymﬂ £l60d0¢ mA 14 | AI2
évtoong

VI1.13 DINI, DIN2, DIN3 15 | Kotaotdoeis ynelokomv 16000V

V1.14 DIN4, DINS, DIN6 16 | Koataotdoeis ynelok®mv 16000V
DO1, ROI1, RO2 Katoaotdoeig ynotokdv £6d@v kot £0dmv

V1.15 17 ey

VI1.16 Avaroyikn £6080 Loy mA 26 | AO1

M1.17 Hokﬁ—?apmcokoﬁencn Agiyver 3 emleyodpeves TyéG mapakorohOnong
ototyeiov

Hivaxag 2-2. Twég HopaxolodOnong

-
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KANONIKH EOAPMOI'H (STANDARD APPLICATION) VACON * 15
2.4.2 Baoixoi Ilapauctpot (IDyxtpoidoyio Eiéyyov: Mevov M2 2 G2.1)
Koowog Hapaperpog E\ay. Méy. Mov. | IDIpoem. Ao 1D Inpeioon
cag
P2.1.1 ELéyiotn cuyvomta 0,00 Top. 2.1.2 Hz 0,00 101
Inueioon: Av f, > ond v
GUYYPOVN TAYXVTNTO
. . Kwnmpo, eréyéte v
P2.1.2 Méyiot ouyvomra  [[ap. 2.1.1) 320,00 Hz 50,00 102 KOTEAMNOTITOL Y10, TO
GUGTNUO KWVNTNPO. -
UETOTPOTEN GLYVOTNTOG
P2.1.3 Xpdvog emrdryvvong 1 0,1 3000,0 s 3,0 103
P2.1.4  |Xpoévog emPpddvvong 1] 0,1 3000,0 s 3,0 104
P2.1.5 Op1o évtaong 0,4 x Iy 2x1Iy A I 107
OVOLUGTICA TGO NX2: 230V EAléyEre v mhakéta
P2.1.6 poor L oen 180 690 V| NX5: 400V 110 | Aewovpyiac tov kvntipa
wpa NX6: 690V
P2.1.7 Ovonootikr 30,00 | 320,00 Hz 50,00 111 | EMévere my mhaxéra
GLYVOTNTO KWNTHPOL Aettovpyiog Tov Kvntpo
EAléyEre v makéta
Agrrovpylag tov Kwvntypa H
P2.18 Ovouacmcn’wxumw 300 20 000 pm 1440 112 npoan}loyn woybeL yia 4-
Kwnipo TOMKO KvnThpa Kot
ovoLaoTIKOD peyédovg
LETOTPOTEN GLYVOTNTOC.
P219 Ovopacrmlj évtoon 04x Iy 2x 1y A I 13 EMéyére my TAAKETOL '
Kivnipo Aettovpyiog Tov Kvnpo
2.1.10 Tov ¢ KviTipo 0,30 1,00 0,85 120 | EMévGre my mhaxéra
Aertovpyiag Tov Kvntipa
0=AIl
. 1=A12
2.1.11 I/O avapopd 0 3 0 117 2=TTAnKTpordyio
3=Fieldbus
, 0=AIl
Avagpopd 1=AI2
2.1.12 ITAnktporoyiov 0 3 2 121 B ,
EAyyov 2= [TIAnktpordylo
3=Fieldbus
0=AIl
Avagpopd Fieldbus 1=AI2
2l13 Eléyyov 0 3 3 122 2= [TAnktporoylo
3=Fieldbus
2114 |Hpopvdopivm Tax. | 00 | rgp 212 | Hz 10,00 105 , ,
1 [popvbuiopéveg tayvnTeg
2.1.15 Hpo"”e“‘g“”" Tox | 000 |rmap.212| He 50,00 106 | *TOTOVXEWIOT

Iivaxog 2-3. Baoikég Hopduetpor G2.1

24-hour support +358 (0)40 837 1150 » Email: vacon@vacon.com




16 * vACON KANONIKH EOAPMOI'H (STANDARD APPLICATION)

2.4.3 Zjuaro Eicodwv (IIAnxtpoldyio eléyyov: Mevov M2 2 G2.2)

Koowog Hapaperpog E\ay. Mgy. Mov. | IDIpoem. Ao ID Inpeioon

c0g

P2.2.1

Aoyum Exkivnong
/Etdong

300

DIN1

DIN2

Exkwv. pmpog
Exxw./otop.
Exkw./cTop.
TMoApdg exxiv.
Mmrpoc*
Exxw.*/Ztop.
Exkw.*/Ztop.

AN B WN =S

Exkw. micw
Micw/unpog
Evepy. RUN
TTopog otap.
ITicw*

[Ticw/umpog
Evepy. RUN

0= Agv ypnopomorteiton
1=EE&. opdApa, Khelo. emapng
2=E&. c@diua, dvoty. Emaeng
3=Evepyon. Agitovpyiog
4=Emihoyn ypovov emit./emf.
5=AMoyn tpom. eréy. oe /O
6=AM\ayn T.€. 6G€ TANKTPOA.
7T=AM\ayn t.€. o€ fieldbus
8=Ilicw (av 1 mop. 2.2.1=3)
0=0—20mA

1=4—20mA

Enmiléyer v cuyvomto mov
avtiototyel 6to eAdyioTOo
oo avoPopag

0,00 = Kopio khpdkoon
Emiéyer tnv cuyvomTo mov
OVTIOTOLXEL GTO PEYIOTO GNHA
avapopdg

0,00 = Kopio khpdrkoon

0 = Kavovikn

1 = Aveotpappévn

P2.2.2 DIN3 Aettovpyia 0 8 1 301

Mertatomion avapopdg

P2.2.3 . p
£16000V £VTOONG

0 1 1 302

EAdyiotn i

P2.2.4 ; ,
KAMUAKOONG 0vapopag

0,00 nap. 2.2.5 Hz 0,00 303

Méyiot tipun

P2.2.5 . .
KAUAKOONG 0vapopdG

0,00 320,00 Hz 0,00 304

P2.2.6 Avactpoor| avapopdg 0 1 0 305

Xpdvog euktpapicpotog

P2.2.7 .
avVOQOPag

0,00 10,00 ] 0,10 306 | 0=Xwpic piktpapiopa

Xpnooroteitor n pEBodog
npoypappaticpod TTE.
Agite oehida 69
Xpnowonoteitor n péBodog
mpoypappaticpuod TTE.
Agite oeMda 69

P2.2.8 Enthoyn All onpatoc A.l 377

P2.2.9 Emiloyn AI2 onpotoc A2 388

Hivoxog 2-4.Znuazo e10660v, G2.2

* = Xpelaletat avepyOUevn TopLPT TAALOD
Y ekkivnon

-
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KANONIKH EOAPMOI'H (STANDARD APPLICATION) VACON * 17
2.4.4 Zjuaro EéE6owv (IDnxtpoldyio Eléyyov: Mevos M2 2 G2.3)
Koodwog Mapaperpog EAay. Méy. Mov. | IIpoemii. Ao ID Inpeioon
('S
2 .o Xpnowomoteiton n uéHodog
P2.3.1 Af;%"lyg nggggf) | 0 Al 464 | mpoypappatiopod TTF. Asite
VSIS oeMida 69
0=Aev ypnoyromoteiton
1=2vyvotnta €£650v (0—fa0)
2=Avagopd cuyvot. (0—f.x)
3= Tayovmra kivnpa (0—OvopL.
Agrtovpyia TaYLTNTO KV THPOL)
P2.32 Avaroyung EEddov 0 8 ! 307 4=Evtoon ££660v (0-Iykumeipa)
SZPOT[TLI KWT]TﬁPO‘ (O_Tannrr}pa)
6:16)(.1’) KWTlTﬁPa (O_Pannrﬁpu)
7=TdGTl KWﬂTﬁPa (O'Uann‘nﬁpu)
8=Tdon DC-link (0—1000V)
XpoOvog QIAMTPAPIGHL. _ . .
P2.33 avooyichic eE650 0,00 10,00 S 1,00 308 | 0=Xmpig piitpdpiopa
P23.4 Avaotpogn 0 1 0 309 | 9= Kovovuen
ovOoAOYIKNG €050V 1 = Aveotpaupévn
ELGy1ot0 AVOAOYIKNG 0=0mA
P2.3.5 ££6300 0 1 0 310 1=4mA
p236 | KAmdrewon Avedoy. 10 1000 % 100 311
€€000V
0=Agv ypnoponoteiton
1=Etowo (Ready)
2=%¢ Aertovpyio (Run)
3=Zpdoiua
4=AveoTpoppévo odpa
5=IIpogidomn. veepbéppavong FC
6=E&. cpdalpa 1 Tpogwdonoinon
. , T=2¢pdAu0 1 TPoESOTOiNGn AVaQ.
P2.3.7 Ast‘roupy}a Wnotons 0 16 1 312 | 8=IIposidonoinon
e&odov 1 _ .
9=I1Ipog 1o micw
10=IIpopvOucpévn taydtnta 1
11=X¢ ToyOtnTaL
12=Evepydg pvbotg Kivnmpa
13=Emifreyn opiov cuyvot. 1 AB
14=Znpeio EAéyyov: 1/0
15=ZpdApo/mpogidon. Oeppiotop
16=Aedopéva giloddov Fieldbus
Agrtovpyio peré . .
P2.3.8 626000 | 0 16 2 313 | Onwgn mapapetpog 2.3.7
Agrtovpylo peré . .
P2.3.9 626500 2 0 16 3 314 | Onwgn mopapetpog 2.3.7
Op1o cuyvémrag 0=Kavéva 6pto
P2.3.10 , 0 2 0 315 | 1=Emifieyn yapniov opiov
e&odov 1 R L
2=Exifieyn vynrov opiov
p23.11 | 0P ovrv: E5680u 1| g 320,00 Hz 0,00 316
Ty Exifleyng
a Xpnowomoteiton 1 uéBodog
P2.3.12 L\E};:éol’:’(n' nggggg ) 0 0.1 471 | mpoypappatiopod TTFE. Aegite
e oeMida 69
Agirovpyia . .
P2.3.13 avodoyiKic 666500 2 0 8 4 472 | Onwgn mapdpetpog 2.3.2
Xpovog piltpapioport. _ . .
P2.3.14 avaoyichc eE650U 2 0,00 10,00 s 1,00 473 | 0=Xopig pihtpdpiopa
Avactpoon 0=Koavovik)
P2.3.15 ovoAoYIKNG €650V 2 0 ! 0 474 1=Avectpappévn
EMdy1oto avaroyikng 0=0 mA
P2.3.16 ££6300 2 0 1 0 475 1=4 mA
P2.3.17 Khdxoon 10 1000 % 100 476
ovoAOYIKNG €650V 2

Iivaxag 2-5. XZiuaza EE6dov, G2.3
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18 * vACON KANONIKH EOAPMOI'H (STANDARD APPLICATION)

2.4.5 Hapauctpor Eiéyyov Movadog (IDnktpoloyio Eiéyyov: Mevov M2 2 G2.4)

Koowog Hapaperpog E\ay. Mgy. Mov. | IIpoemi. Ao ID Inpeioon
c0g
P2.4.1 Syfpe Pépmag 1 0.0 10,0 s 0.0 500 g(}: r ;‘;%%L'Zopdumg S
P2.4.2 Sy papog 2 0,0 10,0 s 0,0 501 go::rg((;%%lozopdpnag o
P2.4.3 Xpbvog emtdyvvong 2 0,1 3000,0 S 10,0 502
P2.44 |Xpdvog emPpdadvvong 2 0,1 3000,0 s 10,0 503
0=Amnevepyomomnpévog
1=Xpnowomoteitar Katd ™
Aertovpyia
X . 2=E&®T. KOPTNG PPEVOL
B2its Kogme gpevon 0 4 0 S04 3=Xpnowonoteiton étov cg LTdion
/ Agrtovpyia
4=Xpnoonoteiton 6tav
Aettovpyet (yopig dokiun)
P2.4.6 Tpoémog Exkivnong 0 1 0 505 (l)zgiiﬁ;cm e e,
0=Coasting
1=Meg pauna
P2.4.7 Tpodmog Xtdiong 0 3 0 506 | 2=Pdpumo+ coast Evepyonoinong
Agrtovpylog
3=Coast+pauro Evepy. Agttovp.
P2.4.8 ‘Evtaon DC-ppévov 0,4 x 1y 2x 1y A Iy 507
P2.4.9 Xpovog DC-ppévov 6to 0.00 600.00 s 0.00 508 0=To DC ¢pévo eivar angvepyo-
o GTOUATN O ? i ? TOMUEVO GTO GTOUATILLOL
H ocvyvéomrta oty
p2.4.10 | OOl Gerwdaito DC- | 4 10,00 Hz 1,50 515
QPEVO KaTA TN phpmo.
GTOONG
P2411 Xpoévog DC:(ppsvou 0.00 600,00 s 0.00 516 0=To DQ (ppévo eivat amevepyo-
oV eKKkivnon TOMUEVO GTNV EKKIVIION
P2.4.12 Dpévo poric 0 1 0 520 ‘l’zgj:g;glg;(ﬁzﬁvo
P2.4.13 | "Evtaon gpévov porig 0,4 x Iy 2x Iy A Iy 519

Iivaxag 2-6. Hopduetpor léyyov povadog, G2.4

2.4.6 Iapaductpor axayopevuévns cvyvornrag (Inxtpoidyio Eiéyyov: Mevos M2 2 G2.5)

Kodwkog Mapapetpog E\ay. Méy. Mov. | IIpoem. Ao 1D Inpeioon
oag
pp.s.g | Medloamayopanévme | g o0 | g0 05y | g 0,00 509
oLyvot. 1 younko 6pilo
ppsp  |ledlo amayopevpbvg) ) o 320,00 Hz 0,0 510
cuyvot. 1 vynid dpo
P2.5.3 Papma sm /emf. 0,1 10,0 1,0 518
ATOYOPEVONG

Hivaxog 2-7. Hopauetpor arxayopevuévng ovyvotnrog, G2.5

-
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KANONIKH EOAPMOI'H (STANDARD APPLICATION) VACON * 19
2.4.7 Hapductpor eléyyov tov kvyrijpa (IAnkTpoioyio eAéyyov: Mevos M2 2 G2.6)
Kodwkdg Mapaperpog EAay. Méy. Mo Ipogmii. Av | ID Inpeioon
v. KO
ca
S
NXS:
0=El\eyyog cuyvotntag
1=E\eyyoc toydtntag
IpécOeta Yo To NXP:
Tpoémog eréyyov Tov 2=E\eyyog pomng
P2.6.1 | 0 1/6 0 600
g Kinmpa / 3=Eleyyog tay. KA. Bpoyov
4=E\eyyog pon. KA. Bpdyov
5=Avmtepog EAEYYOG GUYV.
Avotyto0 Bpoyov
6=Avmrt. éAeyyoc To. A.B.
P2.6.2 U/f Behtiotonoinon 0 1 0 109 OiAsv APMOIHOTOELTOL
1=Avtépoatn ®bnon pomig
0=I"papukn
i . 1=Tetpaymvoeldng
P2.6.3 Enioyn U/f avadoyiog 0 3 0 108 2-TIpoypappariCoevn
3=Ipoppkn pe Bertioon pong
paea  [Fnwelo amodvvinwong g ) 320,00 | Hz 50,00 602
mediov
P2.6.5 Taon oto onueio | 4650 | 20000 | % 100,00 603 | 1% X Upuripo
amoduVap®ong Tedion ViTp
Zoyvomta HEGOoL ToLp.
2.6 onueiov U/f kopumving 0,00 P2.6.4 Hz 50,00 604
Téomn pécov onueiov o 1% X Upcomeipa
e kopmoing U/f 0,00 100,00 8 100,00 605 Mégy. Ty Iap. = mop. 2.6.5
P2.6.8 Téon e5030v 08 0,00 40,00 % | Metapardpevo 606 | 0% X Unenripo
undevikn ovyvoTTo
P2.6.9 Sogvomre Swxomic | 1,0 | MetoBéh. | kHz MetaBi. 601 | Aetre Tov Ilivaxag 8-12 a
oxpBNG Tipég
0=Agv ypnotpomoteitot
P2.6.10 E)eyxig vépraong 0 2 1 607 | 1=Xpnowonote. (ywpig pauma)
2=Xpnowonoteiton (Le papTo)
, , 0= Aev ypnowomoteitor
P2.6.11 E)eyktig votaong 0 1 1 608 1=Xpnowomotsital
P2.6.12 Zvyootabpion goptiov] 0,00 100,00 % 0,00 620
0=Kapia evépyela
1=Avayvdpion pe N yoplig
P2.6.13 Avayvopion 0 12 0 631 Aertovpyeia
2=Avoyvopion pe Aettovpyeio
(novo oto NXP)
I Opaoo Mopopétpov Kieiotov Bpoyov 2.6.14 (NXP pévo)
P2.6.14.1 "EvTaon LoyviTiopov 0,00 100,00 A 0,00 612
P2.6.142 | AmoraPn P eréyrov 0 1000 30 613
TOYOTNTOG
P2.6.14.3 Xpovoe I ehéyyov 0,0 5000 | ms 30,0 614
TOYOTNTAG
P2.6.14.5 Amolnpioon emtdy. 0,00 300,00 s 0,00 626
P2.6.14.6 PvOpion dbnong 0 500 % 100 619
P2.6.14.7 Evtoon uomfnncuou ‘Evt.Kw. ‘Evtac.Kwv A 0,00 627
OTNV EKKIVNON Ehay, Mey
P26.148 | XPOVOSHayMTIONOD | ) 600,0 s 0,0 628
otV gkkivnon
P2.6.149 | XPOVOsO-taxbmag 0 32000 | ms 100 615
otV eKkkivnon
P2.6.14.10 | XPOvos O-tordmag 0 32000 | ms 100 616
otV ekkivion
0=Agv ypnotpomoteitot
P 1=Mvjun pomrig
P2.6.14.11 Pomr exkivnong 0 3 0 621 2=Avagopé porric
3=Ponn ekxivnong unpog/micwm
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20 *VACON KANONIKH EOAPMOI'H (STANDARD APPLICATION)

P2.6.14.12  [Pomn ekxivnong FWD| —-300,0 300,0 s 0,0 633

P2.6.14.13 | Pomn exxivnong REV [ —300,0 300,0 s 0,0 634
Xpovog

P2.6.14.15 QULTpOpicHOTOG 0 1000 ms 0 618

IoApoyevvitplog

P2.6.14.17 | ATOMBN P EMEyxou | 100,00 | % 40,00 617

£vtoong
I Opéoo Mopapérpov Avrtepov Avorytod Bpoyov 2.6.15 (NXP pévo)
P2.6.15.1 Evtaon pmaevici 0,0 250,0 % 120,0 625
To0TNTOG

P2.6.15.2 ELGyiotn €viaon 0,0 100,0 % 80,0 622

P2.6.15.3 Avagopd pong 0,0 100,0 % 80,0 623

P2.6.15.4 Op1o cuyvottog 0,0 100,0 % 20,0 635

P2.6.15.5 U/f ®Onon 0 1 0 632

Hivoxog 2-8. Iopouetpor eréyyov kwvntipo, G2.6

-
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KANONIKH EOAPMOI'H (STANDARD APPLICATION) VACON * 21
2.4.8 IIpocracics (Ilnktpolioyio eiéyyov: Mevos M2 2 G2.7)
Koodwkog Mapaperpog EAay. Mgy. Mov. | IIpogmii. Ao ID Inpeioon
cag
0=Koapio amdxpion
1=IIposidonoinon
Amndkpion ce AL 2=IIpoed.+IIpony. Zvyvor.
P2.7.1 avaeopds 4mA 0 > 0 700 3=IIpoed.+IIpop.Zuyv. 2.7.2
4=Xpdlpa,0thon 6nmg 2.4.7
5=ZdAua, GTOLL. LE coasting
pp7a  [FUKvOTTOoQARaTOSl o 00 | g 212 | Hz 0,00 728
ovoeopds 4mA
P2.73 AT[OKplGT] oe e€or. 0 3 2 701 OiKapw amoKpIOT
GOOALOL 1=IIposidonoinon
P274 EmBksz] QaoE®V 0 3 0 730 ZiE(quLa, 6T00M OnMg 2.4.7
£16000V 3=Zpdiua, oTap. e coasting
P275 AT[OKpICﬂ,] o€ GOAALOL 0 | 0 797 OiAnoenK.c{(pak. GTNV 1GTOp.
VIOTAGNG 1=Mn amobnkevon codiuart.
P2.7.6 Enif X:ggé;pgﬁewv 0 3 2 702 | 0=Kopio omokpion
- 1=IIpoeidonoinon
P2.7.7 @Hpoorot(s. GO F s 0 3 2 703 2=TtAun, othon 6o 2.4.7
P2.7.8 EPULKT] TPOCTAGLH 0 3 2 704 | 3=Z@dApo, otap. pe coasting
KvnTipo
pp79 [Foviekeomic bepuok. |64 o 100,0 % 0,0 705
nepBIAL. KvnTipa
p27.10 |FOVT VOGNS KwvITpal 150,0 % 40,0 706
GE UNOEVIKY GUYV.
p27.11 | ©opwuh otabepd 1 200 min 45 707
POVOL KIvNTAPOL
P2.7.12 | Kbkhog gpyas. Kivnt. 0 100 % 100 708
0=Koapio ardxpion
. . 1=IIpoedonoinon
P2.7.13 | IIpooctacio adpdvelog 0 3 0 709 2= 0600, othon 6T 2.4.7
3=ZpdAua, oTapl. U coasting
P2.7.14 ‘Evtaon adpdvelog 0,1 Likone, X 2 A I 710
P2.7.15 Opto xpévov 1,00 120,00 s 15,00 711
00PAVELNG
p27.16 | OPw©ovivémTag 1,0 | Hop.2.12 | Hz 25,0 712
00PAVELLG
0=Koapio amodxpion
P2.7.17 Mpootasia 0 3 0 713 | 1=llpozidonoinon
VIOPOPTOONG 2=Xpd\ua, otdon onwg 2.4.7
3=Xdlua, GTap. LE coasting
p2.7.1g | Poprio omvmEPOM |y, 150 % 50 714
aodVVAL®ONS TEGIOV
p2.7.19 | Popriooe undéy 5,0 150,0 % 10,0 715
ouyvoTTo
p2.7.20 |XPOVIKO Opio mpoot. 2 600 s 20 716
VIOEOHPTO®ONG
0=Koapio amdxpion
AdKplon 6€ AL 1=IIposidonoinon
P2.7.21 Ogppiotop 0 3 2 732 2=YpdaAa, otdon omwg 2.4.7
3=ZpdAua, oTap. UE coasting
2722 [AROKPION OF 0QGALL 0 3 2 733 | Asite P2.7.21
fieldbus
p2.7.23 [ATOKPION 08 0@hAa 0 3 2 734 | Aeire P2.7.21
0vpag

Hivaxog 2-9.1lpootaoies, G2.7
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22 *VACON KANONIKH EOAPMOI'H (STANDARD APPLICATION)

2.4.9 Hopductpor Avtouarng Ernavexkivyons (IAnxtpoloyio Eléyyov: Mevos M2 2 G2.8)

Kodwkog Tapaperpog EAay. Mgéy. Mov. | IIpoemii. Ao ID Inpeioon
cag
P2.8.1 XpOvog avoovig 0,10 10,00 S 0,50 717
P2.8.2 Xpovog SoKING 0,00 60,00 S 30,00 718
0=Pépuma
P2.8.3 | Aertovpyio ekxivnong 0 2 0 719 | 1=Exxivnon pe toydmra
2=XHupwva pe v map. 2.4.6

p2.g4 |APOROS dokmdy peta) 10 0 720

oo GOAALO VTOTOCNS
p2g.s |APW: S0k petdams) 10 0 721

GPAALLO, VTEPTAONG

p2ge | APW. dokuL petdans) 3 0 722

GOOALO VITEPEVTACNC
p2.g7 |APOHOS dokmdy peta) 10 0 723

amd GOAALLO. OVOLPOPAG

Ap1Opog SoKIUMY PETd
P2.8.8 a6 opaipa Ogppo- 0 10 0 726

Kpooiog Kivntipo

p2.go |APOHOS dokmdy peta) 10 0 725

0o eEMTEPIKO QALY
p2.g 10 |APOKOS Bormdy petd) 10 1 738

and GOAALLO VTOTOONG

Hivoxog 2-10. Hopduetpor avtopons exovexiivnong, G2.8

2.4. 101D ykTpoioyio gléyyov (IlAnxTpoloyio eAéyyov: Mevov M3)

Ot TopAUETPOL Y10 TV EMAOYT TOV TPOTOL EAEYYOL Kot TNG KaTeLOLVONG ad TO TANKTPOAOYLO divovTot
mapakdTm. Asite To Mevov [TAnktpoloyiov EAEyyov oto Eyyeipidio Xepiomy Vacon NX.

Koowog Hapaperpog E\ay. Méy. Mov. | IIpoemi. Ao ID Inpeioon
oag

0 =1/O teppatucd

P3.1 Inueto eléyyov 1 3 1 125 | 1 =IIAnktpordyro
2 = Fieldbus

Avagpopd Ioap.
R32 TANKTPOAOYiov 2.1.1 Top.2.1.2 Hz
, 0 = Mnpog

P33 Katedbvvon (minkep.) 0 1 0 123 1 = Mico
0=IIepropiopévn Aettovpyia

R3.4 Mnovtév STOP 0 1 1 114 | _rovhrovrov -
1=To pmovtov givar mhvta

EVEPYOTOUUEVO

Hivoxog 2-11.1lapauctpor whnkpoloyiov eléyyov, M3

2.4.11 Mevov cvotijuatos (Ilinktpoloyio Eiéyyov: Mevod M6)

Mo mapapétpoug kot Aertovpyieg oyeTILOUEVES LUE TNV YEVIKT] YPNOT TOV UETATPOTEN GLYVOTNTAG, OGS M
EMAOYT YAOGGOG KOl EPAPLOYNG, OUAOES TOPAUETPOV TTOV EXOVV OTIAYTEL Y10 TIG SIKEG UG OVAYKEG 1)
TANPOPOPIEG GYETIKA e TO VAIKO KoL AOYIGUIKO, dOgite To Kepdlato 7.3.6 oto Eyyepidto Xepiot Vacon NX.

2.4.12Kapres eméntaons (IAnktpolioyio ELEyyov: Mevov M7)

To M7 pevo0 deiyvel T KAPTEG EMEKTAONC KOl EMAOYNC OV EIVaL GUVIESEUEVEG LE TNV KAPTO EAEYYOV KOl LLE
TIg TANpoopieg kaptav. [a nepiocdtepeg TAnpoeopicg, deite to Kepdiaio 7.3.7 oto Eyyepioo Xeiprom
Vacon NX.

-
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E®APMOTI'H TOIIIKOY / EZE> AIIOXTAZEQY EAETXOY (LOCAL/REMOTE CONTROL) VACON ¢23

3. E®APMOTI'H TOIIIKOY / EE” AIIOXTAXEQY EAET'XO0Y (LOCAL/REMOTE CONTROL)

3.1 Ewayoym
EmAéére v Epappoyn Tomikod / EE” Anoctdcewg EAEyyov oto pevod M6 ot cerida S6.2.

Me v ypnion s Epapproyng Tomukov / EE’ Amootdoswg EAEyyov givar duvatov va €xete Tov Edeyyo amd dVo
dtapopetikd onpeio. "o kGOe onpeio eléyyov pumopeite vo, EMAEETE TV AVOPOPA CLYVOTNTAG OO TO
TANKTPOAOYL0 EAEYYOV, Ta. /O teppaticd 1 to fieldbus. To evepyd otoryeio eAéyyov emiéyetal amd v
ynowkn gicodo DING.

o DOlec o1 €£odot eivan elevBepec Yo TPOYPAULATIOUO.
[pdcbetec Aettovpyiec:

poypappoatilopevo Exkivnon / Zrapdmpo kot Aoyikn AvVtioTpopov GILUOTOG
KMpdkoon avoaeopdc

EniBAeyn evog opiov cuyvotntag

Agdtepec pAUTES KO TPOYPOUUOTICOUEVT] PAUTO GE CYNILO-S
[Ipoypappatiloueveg Aeitovpyieg eKKiviiong Kot GTAoNG
DC-gppévo 610 oTOpHAT O

Mio Teployn omayopeELUEVOV GUYVOTHT®V

IIpoypappoatiCopevn kaumdin U/f Kot cuyvotnTo S10K0TNG
AvtépoTn emavekkivnon

[Ipoctacio Kivntpa Oeppuxn Kot ASpavelog:
poypappotilopevn evépyela: Kapia, Ipogidoroinon, Zediua

O ene&nynoeis tov topapétpov g Epappoyng Tomkov/EE” Amoctdoemg EAéyyov Bpiokovtal oto
Kepdhaio 8 avtov tov Eyyeipidiov. Ot eneénynoeig divovtar pe Baon tov Egxwptotd apBud ID g kdde
TOPAUETPOV.

24-hour support +358 (0)40 837 1150 » Email: vacon@vacon.com
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24+vacoN E®APMOTIH TOIIIKOY / EZE’> AIIOXTAXZEQY EAEI'XO0Y (LOCAL/REMOTE CONTROL)

3.2

"Eleyyog I/O

[Totevodpetpo avapopdg,
1...10 kQ

Ava(popazg’ _________

OTOCTACEWG

0(4)-20 mA
‘E)eyyog €&’
amooTacewg 24V

OPT-Al
Teppotikd Iipo Teyvikéc meprypagn
1 +10V ep Avapopd e£E650v Tdion yio 10 TOTEVOLOUETPO, etc.
2 All+ Avaroyikn €56d0v, Tedio Tdong Xnpeio B nedio avapopdg cuyvotmta
0—10V DC 0-10 VDC
3 All- 1/0 I'siwon ['eimon yo ava@opd Kot EAeyyo
4 Al2+ Avaroyikn e56d0v, Tedio Inpeto A medio avagopdg cvyxvotnTa
5 Al2- évtaong 0—20mA 0-20 mA
6 24V @] 24v Bonbntikn tdon Tdon yo Swakdnteg, KA. pey 0.1 A
7 |® GND 1/0 T'eiwon I'simon yuo I avapopég Kat yio, Tov EAeYY0
8 DIN1 Inueio A exkivnon umpootd KX\ewom) emapn = ekkivion mpog ta pmpog
(mpoypappomiopevn)
9 DIN2 Xnpeio A ekkivnon mico KAeot) emagn = gkkivinon npog to Tiom
(mpoypoppomiCopevn)
10 DIN3 Eico0d0g eEmtepikod opaipotog Avoryt emaen = Kavéva opdipa
(mpoypappatiCopevn) KAeiot) emagn = Zodipa
11 CMA Kowo yia DIN 1—DIN 3 Yvvdéote pue GND 1 +24V
12 +24V @| 24V Bondnrikn téon Téon yio Stakomteg (deite #6)
13 | @ GND 1/0 I'eiwon I'eiwon yo Tig avaopés kat yio Tov EAeyyo
14 DIN4 Mépog B: Exkivnon pmpoctd KAeiot) emagn = gkkivnon Tpog to. Lrpog
(mpoypappomiCopevn)
15 DINS Mépog B: Exkivnon wico KAeiot) emagn = ekkivinon npog ta Ticm
(mpoypappomiCopevn)
16 DIN6 Emhoyn Znpeiov A/B Avoyt enoagn = Enpeio A gvepyd
K\ewom) emagpn = Enueio B evepyd
17 CMB Kowé yu DIN 4—DIN 6 Yvvdéote pe GND 1 +24V
18 AO1+ Toyvomra e£6d00 Tpoypappatilopevn
19 | @ AOI- Avoloywkn €€0d0 Iedio 0—20 mA/Ry, pey. 500Q
20 DO1 Ynorakn £€0do Mpoypappatilopevn
READY (ETOIMO) Avouytdg cuirékng, IS50mA, U<48 V DC
OPT-A2
21 RO1 j/ ‘E&odog peré 1 | Ilpoypappoatilopevn
22 RO1 (ZE AEITOYPI'TA) RUN
23 ROl 1
24 RO2 j/ ‘E&odog peré 2 | Ilpoypoppoatilopevn
25 RO2 (X®AAMA) FAULT
26 RO2 —

Iivokog 3-1. H mpoemideyuévn ordraln twv 1/0 s Epapuoyng Tomxod/EE’
Amootacews Eléyyov.

Inpeiomon: Agite TapokdTo TIG EMA0YEG Mmiox Tegupotay X3:
vepupwt@v (jumper). [0 TEPIGGOTEPESG Tzicen CMA ko CMB
mAnpoeopieg amgvbuvbeite oto O8]  SoiicicoCMB oG
Eyyepidio tov Xepiom Vacon NX, [0®]  DnbisitoCMA i 0GND

Kepdiaro 6.2.2.2. NOm!

e

To CMB poweics oo o GIND
To CMMA povidis oo o GIND

To CMA v o0 CWVE owdetpony
ECMTEPLK, Loviiay wed o
GND

=Epyocmoni) mpostilop
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E®APMOTI'H TOIIIKOY / EZ> AIIOXTAZEQY EAETXOY (LOCAL/REMOTE CONTROL) VACON ¢ 25

3.3  Aoywiy onpatov eréyyov oty E@appoyi Tomkov/EE’ anoctdosmg EAéyyov
@ f-——mmm et T I
I
I
DIN6®-f------------------—--- T ! | IDI24 Avogpopd Tajpdmyoas jogging
_____________ | !
122 Avapopa Fieldbue Elsypon k : \
121 Avapopa [Dmperpodopou Eéypoer ——-—7 777~ 1 : ! :
131 Avapopa OB _____ . - [ !
117 Avapopa O A e ! : ! : !
| \ [ ! X
[ by ! T —
F3.2 Avapopd Thnkrpokovion ! : P : : 1= 3.1 Inuelo eheypov
I I
Al ® ! T A ! !
v |
A2 ® P! PlA ! !
9 ] ! [} ! : [}
® [oTevodueTpo p— : ! IB : !
o — | |
® e i pa :\ | ! !
hd ]
| : o |
. I |
oy ! I
I ! I
- l | -
pommm e 4 ! | £ . .
. | ! | GOTEPIET vl popl
« I ! A CUPVOTNTIL
DI — .
I ! —e |
g I ! I
I ! I
I ! I
I ! I
a ! I
I— - -=-=-=--- I |
—e I I 1
% ) r-—-—---- - Start/Stop buttons |
1 : Reset button !
| |
| '
Asvopopd amd fieldbus ! \ !
Exxciwon/ Trepamua and fisldus T
Koteifuovay axo fizldbus !
! l
|
|
Bactovnom =pog m mpoc !
DIN1@H A —— A
(PO po LHR R O UEVT]) %rg‘-fo-,_urf;j:m _'\E\'m :_
. . Sovpnni| nchu oY TP TT 1
DIN2@- Ewctwmom mpog w500 |z & B | |
tmpoypeupanlopsm) I !
|
I . . -
Fractvmom mpoc . mpog | 1 | Ecwrepuch Excivmon/Zoaudmun
DIN4®- {mpoypeppenlo e Tho ooy pernl dusmv A : Reverse _;\:\= >
Bt oy ¢ Bk g _'\‘ — |
Tz TV OO T L I
DIN5@-{ Boctm mpog @ sges | ZER7TTEEEE ey :
TRpOFPL LT DUET) —— Ecotepn kivnom mpoc To oo
D123 Entevtheson Thpepoloyios .
Eigodoc smowapopdc opdluatos (mpovpenua niousw ) >1 IE"-"WTEP**W EMLVIPOPD CPAALNTOS
DIN3 @ =

NX12k05.th8

2ynua 3-1. Aoyn ofuorog eAéyyov e Epapuoyng Tomxov/EE anoordoews EAéyyov

24-hour support +358 (0)40 837 1150 » Email: vacon@vacon.com
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34

E@appoyn Tomkoo/EE’ anocstaccmg EAEyov — Aloteg HapapéTpov

Y11 emoueveg oerideg Ba Ppeite Tig AloTEG TOV TAPAPETP®V PEGA OTIS AVTIGTOLYEG OULADES TOV TAPUUETPMV.
Ot epLypapéc TV ToPaUETPOV divovtal 6Tig oeideg 116 wg 193.

EneEnynosic tov otniov tov Ilivaka:

Kmducog

Hopdpetpoc =
E\Gy. =
Méy. =
Mov. =
[Ipoem. =
Awb cog =
ID =

TomoBecio £voelEng 610 TANKTPOAOYI0. AEiYVEL GTOV YEPIOTN TNV TN TG TOPAUETPOD
Ovopaocio ™ TapapeéTpov

EAGyiotn Tiun g mopapétpou

Méyiom T TG TopaUETPOV

Movada pétpnong g aéiog mapapétpov. Aivetat av eivat dtobéotun

Tiun| €pyooTACIOKNG TPOETIAOYNG

H 8w cag pvbuon

O apOpog ID g kabe mapapétpov

2ty ogpd mapapéTpov: Xpnotponomote v pébodo TTF yua va mpoypoppatioete tig
TOPAUETPOVS AVTES,

H ) ™¢ mapapétpov pmopel povo vo, ariaybei apod o pHeETOTPOTENS GLUYVOTNTAS EXEL
otapatnoegtl v Agttovpyia Tov.

3.4.1 Twéc HaparxoiovOnons (Ilinxtpoloyio Eiéyyov: uevov M1)

O Tpég TopakoAovinong ival ot TPOYUOTIKES TILEG TOV TOPAUETPOV KOl OTLATOV KOODS KAl TOV KOTAGTA-
ocenv kol petpnoemv. Ot Tyég MapakoroHtnong dev pmopovv va oAraEouv.
Agite 10 Eyyepidio Xeprot) Vacon NX , KepdAato 7 yio meplocotepeg TANPOPOPIES.

Kwdkdg Mapapetpog Mov. ID Meprypoon

V1.1 Zoyvomta eE6dov Hz 1 ZUyvOTNTA TOL PTAVEL GTOV KWVNTHPA

V1.2 ZuyvOTNTOG 0VOPOPAG Hz 25 | Avagopd cuyvOtTToS TPOS TOV EAEYYO TOL KIVITHPO
V1.3 Taydmmto Kwnmpa rpm 2 H toyvtnrta tov xivnmpa o rpm

V14 Kuwnmpa évtaon A 3

V1.5 Kwntipa pomn % 4 Y1oAoylopEVn OVOUOGTIKT] POTT TOL KIVNTHPO.
V1.6 Kuwnmipa oy % 5 Ioyd Tov Kvntiprov d&ova

V1.7 Kuwntipa tdon \Y 6

V1.8 DC-link tdon \Y 7

V1.9 Ogppokpacio Lovadog °C 8 Ocppokpacio YokTpag

V1.10 Ogppokpacio KvnTipa % 9 Ymnoloyiopévn Beppokpacio Kivntipo

VI.11 Avaloyikn gicodog tdong \Y 13 | All

V112 Avakoymﬂ £l60d0¢ mA 14 Al2

évtaong

V1.13 DINT1, DIN2, DIN3 15 | Kotootdoelg ynelokmy e1660mv

V1.14 DIN4, DINS, DIN6 16 | Katootdoeig ynookdv 160dmv

V1.15 DOI1, ROI1, RO2 17 | Koatootdoeig ynookodv e£6dwmv Kot E00mv peré
V1.16 Avaroyikn £6080 Loy mA 26 | AO1
M1.17 HOM)—FapaKoXoﬁ@ncn Agiyvel 3 emileydpeveg a&ieg mapakorovdnong

ctoyeiov

Hivoxog 3-2. Tiés HapaxolodOnong
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3.4.2 Baoixéc Hapauctpor (INyxtpol.oyio Eléyyov: Mevos M2 2 G2.1)

Kodwkdg Tapaperpog E\éy. Méy. Mov. | [posgmii. Ao ID Inpeioon
oac
P2.1.1 EMéyiotn cvyvotnta 0,00 [ITop.2.1.2| Hz 0,00 101
Inpeioon: Av f, > and v
GUYYPOVY TAYVTNTO KWV TP,
P2.1.2 Méyiom ovyvomnta  |Iap. 2.1.1| 320,00 Hz 50,00 102 | ekéy&re v KoTtaAANAOTTO
Y10 TO0 COGTNHO KIVITHPO. -
LLETOTPOTER GLYVOTNTOG
P2.1.3 Xpovog emtéyvvong 1 0,1 3000,0 s 3,0 103
P2.1.4 Xpovog emPpadvvong 1 0,1 3000,0 S 3,0 104
P2.1.5 Opro évtaong 0,4 x Iy 2 x Iy A Iy 107
NX2: 230V
P2.1.6 [Ovopootikn tdon kvnmpol 180 690 \% NX5: 400V 110
NX6: 690V
paiiy | Ovoweotwlovpvémra |55 00 | 35000 | Hy 50,00 111 | EMySme my mhaxéta
Kwvnpo Agitovpyiog Tov KnTipa
H mpoemiroyn woydet yio 4-
P2138 Ovouao‘mcﬁ"caxf)rnw 300 20 000 rpm 1440 112 no)aKc") Kwr]n']pa K01 OVOpOL-
Kwnripo oTiKoV peyehovug petaTpoméa
GLYVOTNTOC.
P2.19 Ovouacnmj évtaon 04 x I 2x 1y A I 113 Eléy&re my TAKETOL )
Kwvnpo Agitovpyiog Tov KnTipa
P2.1.10 SOV ¢ KwviTipo. 0,30 1,00 0,85 120 | EMYGre mv mhaxéra
Ag1tovpyiog Tov KnTipa
0=AIl
1=A12
P2.1.11 1/0 A Avagopé 0 4 1 117 | 2=ITAnktpordylo
3=Fieldbus
4=T10TeVGIOUETPO KIVNTIPOL
0=AIl
1=A12
P2.1.12 /O B Avagopd 0 4 0 131 | 2=ITAnktpordylo
3=Fieldbus
4=T1oTeVoIOUETPO KIVNTIPOL
0=AIl
Avapopd TAnkTporoyiov 1=A12
bAns eAEYYOL 0 3 2 121 2=ITAnktpordylo
3=Fieldbus
0=AIl
Avagopd fieldbus 1=AI2
B2 eLEYYOL 0 3 3 122 2=ITAnktporoylo
3=Fieldbus
p2.1.15 | Aveeopd texvmag 0,00 |Map.2.1.2| Hz 0,00 124
10ggIing

Iivaxog 3-3.Boowkés mopduetpor G2.1
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3.4.3 Djuara eicédov (ITAnktpoldrio eAéyyov: Mevos M2 2 G2.2)

Kodwkog Tapaperpog EAay. Méy. Mov. | IIpogmii. Ao 1D Inpseioon
o0g
DIN1 DIN2
0 | Exxw. pnpog | Exxw. nico
1 | Exxkw./ctop. Ticw/unpog
Inueto A: Emhoym 2 EKEW'/GWLL EViP% RUN
; ; 3 OApOG EKKIV. OApOG OTOL.
P2.2.1 koyua/]zg: EKKlvncng 0 8 0 300 4 | Exaw, umpoc | otk TANG
Toons 5 | M=pog* Micw*
6 | Exxw*/Ztop. | Iicw/pumpog
7 | Exxw.*/Ztop. | Evepy. RUN
8 | Exxiv.umpoc* | Iot.xw.IIANQ
0= Agv ypnotpomoteitat
1=E&. opdApa, Khelo. emapnc
2=E&. oodiua, dvoty. emaeng
3=Evepyon. Aettovpyiag
4=Emi\oyn yxpovov emit./emf.
5=AM\ayn tpom. erEy. o /O
, 6=A\\ayn T.€. G€ TANKTPOA.
P2.2.2 Agrrovpyio DIN3 0 13 1 301 7=Adhoyi T.6. ot fieldbus
8=Ilicw (av n mop. 2.2.1=3)
9=Taybdtta jogging
10=Eravapopd codaipatog
11=Emut./emP.neprop.Aettovpyiog
12=EvtoAr DC ®pevapioporog
13=Ilotevoidpetpo kivnt. KATQ
a a Xpnooroteitor n pEBodog Tpo-
P2.23 Emloyn All onuartog 0 A.l 377 T A, A G G
0=0...100%**
P2.2.4 Tedio onpatog AIl 0 2 0 320 | 1=20...100%**
2=[Iedio pvOong ypom **
P25 Ekaxtcfro pOOLoNg 0,00 100,00 % 0.00 321 Ekquo KApoKog Avoloyikng
xprot All £16000v 1
P2256 Méyioto pvbuiong 0.00 100.00 % 100.0 327 Méytoto KAMpaxag Averoyikrg
- ypnot All i ’ ’ £16000V 1
. AvaoTpoeT avapopds
P2.2.7  |Avactpoon onuatog All 0 1 0 323 Avohoyichc 166500 1 vou/éyt
P228 Xpovog iktpapicpoTog 0.00 10.00 s 0.10 324 Xpovog QILTPAPIGHAT. AVAPOPAS
- onuotog All i i i AvaAoyikng 16660V 1, 6T00epd
a a Xpnotporoteitar 1 LEGod0g TPo-
P2.2.9 Emoyn AI2 onpotog 0 A2 388 T DA, A e G
0=0 — 20 mA**
P2.2.10 ITedio onpatog AI2 0 2 1 325 | 1=4 - 20 mA**
2=[Iedio pvOong ypom™
P22.11 Ekaxufro pOOLoNG 0.00 100,00 % 0.00 326 Ekosxmo KAMpaxag Avodoykng
ypnot Al2 £16000V 2
P22.12 Maytc:co pv0LoNG 0.00 100,00 % 100,00 327 Mswr{lcs‘w KApokog AVoAOYIKng
xpnotn AI2 £16000V 2
. AvooTpop1| avapopds
P2.2.13 [Avactpoen ofjpatog Al2 0 1 0 328 Avadoyiiic £156500 2 vaudyt
P22 14 Xpovog irTpapicatog 0.00 10.00 s 0.10 329 Xpoévog puiitpapiopat. avapopdc
- onuotog Al2 ? ’ ’ Avaloyikng €16660v 2, otabepd
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DIN4 DINS

0 | Exkw. prpog | Exkw. micw
1 | Exxw./ctop. [Micw/unpog
Xnueto B: Emloyn 2 | Exkw./otap. | Evepy. RUN
P2.2.15 hoyumng Exkivnong 0 6 0 363 |3 | Moipogekiv. | Tlahuog otop.
/oThong 4 | Mmpoc* Micw*
5 | Exxw.*/Ztop. | Ilicw/pmpog
6 | Exkw.*/Ztap. | Evepy. RUN
Ynueio A: EAdyiom 0 Eniéyer tnv cuyvomTo mov
P2.2.16 T KMpbkoong 0,00 29 q’7 Hz 0,00 303 | avtiotoyel oto gldiyioto
oVoPOpaG - GO OVOPOPEg
Emiléyer v cuyvotTo mov
Inueto A: Méyiot aVTIoTOL EL GTO HEYIOTO G AL
P2.2.17 T KMpLokoong 0,00 320,00 Hz 0,00 304 | avagpopdg
avopopdg 0,00 = Kopio khpdxoon
>0 = péylotn Tiun KMUAK.
Xnueto B: EAdyiom Enmiléyer v cuyvdmTo mov
P22.18 | Ty Khpdkmong 0,00 2";“;'9 Hz 0,00 364 | avtistouei oto gAdyoTO
OVoPOPaG - GOl OVOPOPES
Emiéyer tnv cuyvoémTo mov
Inueio B: Méyiot avTloTot el 6TO HEYIOTO GO
P2.2.19 Ty KMpdkoong 0,00 320,00 Hz 0,00 365 | avagopdg
avopopag 0,00 = Kopio kApdxoon
>0 = péyrot T KMPOK.
EXe00epn avoroyn 0=Agv ypnoonoteiton
P2.2.20 €l60d0c, emAoYN 0 2 0 361 | 1=Uj, (avaroywkn glo. Téong)
GNLLOTOG 2=I;, (avoroywn eic. ‘Evtac.)
0=Kopio Aettovpyio
1=IIepropilet To 6p10
évtaong (map. 2.1.5)
P21 Asttoupyiog ahsﬁ@spng 0 4 0 362 ZiEMn. DC é\{mcmg (Rpévov
OVOAOYIKNG E1GO30V 3=EAat. 10 ¥pOVO €MTAYLV.
Kot emPpadvveng
4=E\at. opiov enifreyng g
pomg
Xpbdvog papmog
P2.2.22 TOTEVGLOUETPOV 0,1 2000,0 Hz/s 10,0 331
Kwnmpa
- 0=Xwpig emavagpopd
a]\?:((;:)}gg?c)s (lx) ;} \glﬁ 23@ 1=Enavaeopd o€ cTopdmua
P2.2.23 . 0 2 1 367 1] 1KoY PELLLATOG
TOTEVGLOUETPOV _ . ,
v hpa 2—E7tqva(pop(x o€ S10KOTN
pedOTOG
0=Aev avtrypaobnke n
P2.2.24 Mwn un TOALOD 0 1 0 498 7K(11:(ics1:’(wn kat‘coupyl:ag
ekkivnong 1=Avtypbodnke n katdoto-

o1 Agttovpyiog

Hivaxog 3-4.Znuazo e1ooéov, G2.2
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3.4.4 Zjuara Eé6dov (IDnKTpoioyio eléyyov: Mevos M2 2 G2.3)

Koowog Mapaperpog E\ay. Méy. Mov. | IIpoegmA. Ao ID Inpeioon
Gug
2 Xpnowomoteitar n uéBodog

P2.3.1 A;Eﬁmqgﬁgfgﬁﬁ . 0 Al 464 | mpoypoppotiopod TTF. Asite
oeMioa 69
0=Agv ypnotpomoteiton
1=2vyvotnta €£600v (0—f )
2=Avo@opd cuyvot. (0—F.x)
3= Toyvmro kvnmypa (0—Ovop.

Agitovpyio Avoroyikng TaXOTNTO KINThHPoL)

P23.2 E&b6d0v 0 8 I 307 4=Evtaon ££650v (0-Iikwneipa)
5=Pomn xivnmpo. (0—T ok wneipo)
6:IGX{) KWT]‘”]P“ (O_Pannrﬁpa)
7:Td071 KlVT]TﬁP(l (O'Uannn’]pu)
8=Tdon DC-link (0—1000V)

P2.3.3 )ésgxgilﬂggggé‘gi 0,00 10,00 s 1,00 308 | 0=Xawpic pitpapiopa

P23.4 Avaotpogil 0 1 0 309 | 9= Kavovuen

0vOAOYIKNG €050V 1 = Aveotpapuévn
EAdyioto Avoroykng 0=0 mA
P2.3.5 ££6300 0 1 0 310 1=4 mA
p236 | Kwdxeon Avaioy. 10 1000 % 100 311
€€000V
0=Agv ypnotipomoteiton
1=Etoyo (Ready)
2=%¢ hertovpyia (Run)
3=Zpdipa
4=AvecTpoppévo opAaAp
5=IIpoeidomn. vepOéppavong FC
6=E&. cpdpa 1 mpogidomoinon
T=2paAp0 1| TPOELSOTOINGT OVOQ.
8=IIpoeidomoinon
9=IIpog ta micw
10=Emnwieypévn toydta jogging
Agitovpylo yneoxng 11=X¢ to0tNTOl

P2.37 e&odov 1 0 22 ! 312 12=Evepydg pvOotg Kivntipa
13=Enipieyn opiov cuyv. 1 AB
14=Enifieyn opiov cuyv. 2 AB
15=Enifreyn opiov pomig
16=Enifieyn opiov avapopdc
17=E eyyog e£01EPKOD PPEVOL
18=Xnpeio eréyyov: I/O
19=EnipA. opiov Oeppoxp. FC
20=Mn embopuntr katebOvvon

TEPLGTPOPTG
21=Avactpoon eAéy. eEmt. Dpév.
22= Yopdipo/npogidon. Ogpuictop

P2.3.8 AS‘ZE‘(?)’;(’)? 1‘)87‘8 0 22 2 313 | Onoc oty napbpetpo 2.3.7

P2.3.9 Aglzz‘gngngkg 0 22 3 314 | Onwg oy napapetpo 2.3.7

T —— 0=Kavéva 6pro
P2.3.10 plo SUXVOTNTS 0 2 0 315 | 1=EniBreym yopmhod opiov
e&odov 1 s o
2=Emifieyn vyniod opiov
p23.11 | 0RO oV £56300 Il g 320,00 Hz 0,00 316
Twn EniBreyng
T — 0=Kavéva 6plo
P2.3.12 , 0 2 0 346 | 1=Enifreyn xouniov opiov
e&ooov 2 s o
2=Emifleyn vyniov opiov
p23.13 | 0P oK. £L00002: - 4 320,00 Hz 0,00 347
Twn EniBreyng

-
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Agrtovpyio emifie 0=Kopia
P2.3.14 . %n i Wne 0 2 0 348 | 1=Xopnhé dpto
pLov porns 2=YynAd 6pro
p23.15 | opiovemBreyns | g g 200,0 % 0,0 349
pomne
, , 0=Kopia
P2.3.16 AS‘;";‘?;&Z"?";‘V”@ 0 2 0 350 | 1=Xopnhé opto
P POPYS 2=Yyn\6 6p1o
p2.3.17 | Wi opiov enirzymg 0,0 100,0 % 0,0 351
avoQopag
p23.1g  |Kabvotépnon Kkisioi- 0,0 100,0 s 0,5 352
potog eEmT. Ppévon
p23.19 | Kodvotépnon avoiy- 0,0 100,0 s 1,5 353
potog eEmt. EpEvoy
Enifreym opiov 0=Kopia
P2.3.20 Oeppokpaciog peta- 0 2 0 354 | 1=XaunAo 6po
TPOTEN GLYVOTNTAG 2=Yynho 6plo
T opiov
P2.3.21 Oeppokpaciog peto- -10 75 °C 0 355
TPOMEN GUYVOTNTOS
a Xpnoworoteiton n péBodog
P2.3.22 1&’;‘2‘3{" "Qggggg 5 0 0.1 471 | mpoypoppomiopod TTF. Acite
U oeAid0 69
Agirovpyia . .
P2.3.23 avodoyiric eE630v 2 0 8 4 472 | Onwgn mapdpuetpog 2.3.2
Xpovog piitpapicuort. _ . .
P2.3.24 avodoTIKHC 6500 2 0,00 10,00 S 1,00 473 | 0=Xopig pktpdpiopa
P2.3.25 Avaotpoen 0 1 0 474 | 97Xopic Avaotpoen
avaroyng e£650v 2 1=Avactpoen
EMdy1oto avaroyikng 0=0 mA
P2.3.26 ££6300 2 0 1 0 475 1=4 mA
P2.3.27 Khdxoon 10 1000 % 100 476
ovoAOYIKNG €650V 2

Iivaxag 3-5. Ziuaza eéédov, G2.3
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3.4.5 Hoapductpor léyyov povadag (IDnrtpoioyiov eAéyyov: Mevos M2 2 G2.4)

Kodwkdg Hapaperpog E\ay. Méy. Mov. | IIpogm. Ao 1D Inpeioon
S
, . 0 =T'pappuko
P2.4.1 Zymuo Papmog 1 0,0 10,0 S 0,0 500 >0 = Xp6ovoc pALTaC S-KauT.
, . 0 = I'poppicod
P2.4.2 Zynpo popmag 2 0,0 10,0 S 0,0 501 >0 = Xpovoc pLToC S-Kap.
P2.4.3  [Xpbdvog emrdyvvong 2 0,1 3000,0 s 10,0 502
p244 | XPOVOS S“EBP“&VG”@ 0,1 3000,0 s 10,0 503
0=Anevepyomoinpuévog
1=Xpnowonoteitar katd
Aettovpyia
. . 2=E&mrt. k6@ Ppévov
P2.4.5 Kooptng ppévov 0 4 0 504 3=Xpnotonotitat bav ot
Xtéon / Aertovpyia
4=Xpnoonoteiton dtov
Aertovpyet (ywpig dokn)
. , 0=Péuna
P2.4.6 Tpomog Exkivnong 0 1 0 505 I=Exivnon e taybmra
0=Coasting
1=Mg pdapma
P2.4.7 Tpomog Xtdong 0 3 0 506 | 2=Pdauma+ coast Evepyomoinomng
Agitovpylog
3=Coast+paumro Evepy. Agitovp.
P2.4.8 ‘Evtaon DC-gpévov 0,4 x Iy 2x Iy A Iy 507
, . 0=To DC @pévo eivar
p249 | Xpovos DC-gpévov 0,00 600,00 s 0,00 508 | omevepyomompuévo 6o
GTO GTOHATNHO .
GTOUATIHO
H cvyvomta otnv
p2.4.10 |OmoleGerwieLTo DE-) 10,00 Hz 1,50 515
@pEVO KOTA TN ppmo
GTAGNG
P241] Xpdvog DC:(ppavou 0.00 600,00 s 0.00 516 0=To DC, ppévo eivat amevepyo-
oV gKKivnon TOMUEVO GTNV EKKIVION
. , 0=Anevepyomompévo
P2.4.12 Dpévo porig 0 1 0 520 1=Evepyomomuvo
P2.4.13 | 'Evtaon gpévov porig | 0,4 x Iy 2 x Iy A Iy 519

Iivaxoag 3-6. Iopduetpor eAéyyov povadag, G2.4

3.4.6 Hopductpor arayopevuévav coyvoritwy (IIAnxtpol.dyio eiéyyov: Mevos M2 2 G2.5)

Kodwog Hapapetpog E\ay. Méy. Mov. | IIpogm. Ao 1D Inpeioon
cag
p2.5.1 | EPox amayopEvk | g g | s 05y | H 0,00 509
ouyv. 1 yaunio 6plo
p2.52 | el amayopev. | g 4 320,00 Hz 0,0 s10 | O7Teproxn amaybpevong 1
ovyv. loynio dpro gival amevepyomomuévn
p2.5.3 | Hlepoxi amayopevi. | g | poo 950 | Hg 0,00 511
Guyv. 2 yapnid 6plo
p2.5.4 | HEPoyi amayopevi. | o 320,00 Hz 0,0 512 | 07 Heproxn anayopsvong 2
GLyv. 2 LYNAO 6plo glvor amevepyomomuévn
p2.5.5 | LEPoxi amayopev. | 0 | poo 950 | Hg 0,00 513
oLuyv. 3 yaunAd 6plo
P25 | Lepoxi amayopevp | 4 320,00 Hz 0,0 s14 | 0= [epoyi amaydpevong 3
oLYV. 3 VYNAO Op1o gival omevepyomomuévn
P2.5.7 |Papuma emt/emP.omoy. 0,1 10,0 1,0 518

ITivoxog 3-7. Iapduetpor amayopevuévav ovyvotntwv, G2.5
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3.4.7 Hapductpor léyyov tov kvyrijpa (IAnkTpoioyio eAéyyov: Mevos M2 2 G2.6)

Kodwkog Tapaperpog EAay. Mgy. M Mpogmii. Av ID Inpsioon
ov. KO
ca
S
NXS:

0=E\eyyog cuyvotmrog
1=E)\eyyoc toydmrog

IIp6cBeTa Yo To NXP:
Tpomog eréyyov 2=E\eyyog pomng
P2.6.1 , 0 1/6 0 600
g Kwnmpo / 3=EAeyyog tay. KA. Bpdyov
4=Eleyyog pon. KA. Bpoyov
5=Avdtepog £Leyyog cuyv.
Avorytobd Bpdyov
6=Avart. éheyyoc Tay. A.B.
P2.6.2 U/f Bertiotomoinon 0 1 0 109 OiAsv xpnowlorotetrar
1=Avtépotm ®bnon porng
0=I"pappukn
1=Tetpaywvoeldng
P2.6.3 Enoyn U/f avaioyiog 0 3 0 108 | 2=IIpoypoppotilopevn
3=I'poppkn pe Pertioon
pong
P2.6.4 U ﬁg?ggauwong 8,00 320,00 | Hz 50,00 602
P2.6.5 angg‘&”ﬁgg‘;ﬁgﬁgw 10,00 | 200,00 | % 100,00 603 | 0% X Upgyyeipa
Zoyvomta HEGov op.
RS onueiov U/f kopumving 0,00 P2.6.4 Hz 50,00 604
Téon pécov onpeiov o 1% X Uponripa
2260 kopmding U/f 0,00 100,00 /0 100,00 605 Méy. Ty ap. = mop. 2.6.5
Téon e£6d0v og
P2.6.8 HT]SSVITI](]L[EYDXV(')TT]T(X 0,00 40,00 % 0 606 | n% X Uncnripa
. , . kH . Agite tov ITivaxa Iivoxog
P2.6.9 Zoyxvotnta S1oKomTng 1,0 Varies s Varies 601 8-12 10, cepiBiic Tk
0=Agv ypnoiponoteiton
1=Xpnoipomote. (yopic
P2.6.10 E)leykng véptacng 0 2 1 607 | pépumo)
2=Xpnoponoteiton (pe
papmna)
, . 0= Agv ypnoyonoteiton
P2.6.11 E)leyktmg votaong 0 1 1 608 1=Xpneonoisitol
P2.6.12 ZvyootdOpion goptiov[ 0,00 100,00 % 0,00 620

0=Kopio dpdon
1=Tavtomoinon pe/ywpic
P2.6.13 Tavtonoinon kvntpo 0 1/2 0 631 | Aertovpyeia

2=Tavtomoinon pe
Aertovpyeta (Lovo oto NXP)

I Opado Mopopétpov Kiewstod Bpoyov 2.6.14 (NXP pévo)

P2.6.14.1 ‘Evtaon poyvntispon 0,00 100,00 A 0,00 612
p2.6.142 | Amohopn P eéyyov 0 1000 30 613
ToyOTNTOG
P2.6.14.3 Xpovog I Aéyyou 0,0 500,0 | ms 30,0 614
TaYOTNTOG
P2.6.14.5 Amolnpioon smdy. 0,00 300,00 S 0,00 626
P2.6.14.6 PO0uLon GOnonc 0 500 % 100 619
P2.6.14.7 Evtoon payvnTiopod MotCurr MotCurr A 0.00 627
GTNV eKKivnon Min Max
P2.6.148 | XPOVOSHOVITOROD | 600,0 s 0,0 628
TNV EKKivnon
p26.149 | XPOVOS O-toxdmTag 0 32000 | ms 100 615
oTNV EKKivnon
P2.6.14.10 | XPOVos O-teximrog 0 32000 | ms 100 616

oTNV €KKivnon
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0=Aev ypnoyromoteiton
1=Mvijun ponng

P2.6.14.11 Pomn ekkivnong 0 3 0 621 2=Avaopd poric
3=Ponn ekkivnong mpog/nticw
P2.6.14.12 | Pom exkivnong FWD| —300,0 300,0 S 0,0 633
P2.6.14.13 Pom ekkivnong REV | —300,0 300,0 S 0,0 634
P2.6.14.15 |POVOS eipupionar. 1000 | ms 0 618
ToApoyevvitplag
P2.6.14.17 | ATOMPAP ehéyxov | g 5 100,00 | % 40,00 617
£vtaong

$TpOV Av@TEPOL AvoryTov Bpoyo
"Evtaon undevikng

P2.6.15.1 , 0,0 250,0 % 120,0 625
TOXOTNTOG

P2.6.15.2 EAdyiot évtoon 0,0 100,0 % 80,0 622

P2.6.15.3 Avagopd pong 0,0 100,0 % 80,0 623

P2.6.15.4 ‘Opro cuyvdtrog 0,0 100,0 % 20,0 635

P2.6.15.5 U/f d@Bnon 0 1 0 632

ITivoxog 3-8. Iopauetpor eAeyyov kivhtipa, G2.6
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3.4.8 IIpocracics (IlnkTpoioyio eiéyyov: Mevos M2 2 G2.7)

Koowog Hapaperpog E\ay. Méy. Mov. | IIpogm. Ao 1D Inpeioon
oag
0=Koapio amdxpion
1=IIposidomnoinon
Amndkpion ce AL 2=[Ipoe1d.+Iporny. Zvyvort.
P2.7.1 avopopag 4mA 0 > 0 700 3=IIpoed.+IIpop.Zuyv. 2.7.2
4=Xpd\pa, otdon onwg 2.4.7
5=ZdAua, GTOLL. LE coasting
pp7o  [FUNvOTNTOSQARNTOS o 0o | g 912 | Hy 0,00 728
ovoeopds 4mA
p27.3 | AmOKplon o@ ot 0 3 2 701 | 9Kania anokpion
oA 1=IIposidonoinon
P274 EmBkswn QaoE®V 0 3 0 730 ZiE(quLa, 6T00M OnMg 2.4.7
£16600V 3=Zpdiua, oTap. e coasting
P275 AT[OKplCﬂ,’] o€ GOAALOL 0 | 0 797 OiAnoenK.c{(pak. GTNV 1GTOp.
VIOTAGNG 1=Mn amobnkevon codiuart.
P2.7.6 Ermip nggé;psasmv 0 3 2 702 [ 0=Koapio andxpion
- 1=IIpoeidonoinon
P2.7.7 @l’lpoorot(s. GOAA. ljng 0 3 2 703 2=TtAun, othon 6o 2.4.7
P2.7.8 EPHIKT) TPOOTAOL 0 3 2 704 | 3=Z@dApo, otap. pe coasting
Kivntipo
p27.9 |FUvEEReoTS Bepuok. |64 100,0 % 0,0 705
eI PAAL. Kiynipo
p27.10 |FOVT VOGNS KwvITpal 150,0 % 40,0 706
GE UNOEVIKT) GLYV.
p27.11 | ©opwuh otabepd 1 200 min 45 707
xpdvov Kvntpa
P2.7.12 | Kbkhog gpyas. Kivnt. 0 100 % 100 708
0=Koapio ardxpion
. . 1=IIpoedonoinon
P2.7.13 | IIpooctacio adpdvelog 0 3 0 709 2= 0600, oThon 6T 2.4.7
3=Zpdlua, oTapl. U coasting
P2.7.14 ‘Evtaon adpdvelog 0,1 Likone, X 2 A Iy 710
P2.7.15 Opto xpévov 1,00 120,00 s 15,00 711
00PAVELNG
p27.16 | OPw©ovivémTag 1,0 | Hop.2.12 | Hz 25,0 712
00PAVELLG
0=Koapio amodxpion
P2.7.17 Mpostacia 0 3 0 713 | I=lposwonoinon
VITOPOPTOONG 2=Ypda\ua, otdon omeg 2.4.7
3=Xdlua, GTap. LE coasting
p2.7.1g | Poprio omv mEpoyi 10 150 % 50 714
aodVVAL®ONS TEGIOV
P2.7.19 Poprio o¢ umadtv 5,0 150,0 % 10,0 715
SLYVOTNTO
p2.7.20 |XPOVIKO Opio mpoot. 2 600 s 20 716
VTOQOPTOGNG
0=Koapio amdxpion
AdKplon 6€ AL 1=IIposidonoinon
P2.7.21 Ogppiotop 0 3 2 732 2=YpdaAa, otdon omwg 2.4.7
3=ZpdAua, oTap. UE coasting
2722 [ATOKPION OF 0QGALL 0 3 2 733 | Asite P2.7.21
fieldbus
p2.7.23 [ATOKPION O OpGAie 0 3 2 734 | Asite P2.7.21
0vpag

ITivaxog 3-9. Ilpooraoicg, G2.7
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3.4.9 Hoepaductpor Avtouarng Ernavexkivyons (IAnxtpoloyio Eléyyov: Mevos M2 2 G2.8)

Kodwkog Tapaperpog EAay. Mgéy. Mov. | IIpogm. Ao ID Inpeioon
oag
P2.8.1 XpOvog avoovig 0,10 10,00 S 0,50 717
P2.8.2 Xpovog SoKING 0,00 60,00 S 30,00 718
0=Pépuma
P2.8.3 | Aertovpyio ekxivnong 0 2 0 719 | 1=Exxivnon pe toydmra
2=XHupwva pe v map. 2.4.6

p2.g4 |APOROS dokmdy peta) 10 0 720

oo GOAALO VTOTOCNS
p2g.s |APW: S0k petdams) 10 0 721

GPAALLO, VTEPTAONG

p2ge | APW. dokuL petdans) 3 0 722

GOOALO VITEPEVTACNC
p2.g7 |APOHOS dokmdy peta) 10 0 723

amd GOAALLO. OVOLPOPAG

Ap1Opog SoKIUMY PETd
P2.8.8 a6 opaipa Ogppo- 0 10 0 726

Kpooiog Kivntipo

p2.go |APOHOS dokmdy peta) 10 0 725

0o eEMTEPIKO QALY
P28 10 [ APLORO Sormby petd) 10 1 738

and GOAALLO VTOTOONG

Hivaxog 3-10. Hopdpetpor ovtouatns exovexxivyong, G2.8

3.4. 10112 nxTpolioyio eiéyyov (InkTpoloyio eAéyyov: Mevob M3)

Ot TOPAUETPOL Y10 TNV ETLAOYT TOV TPOTOL EAEYYOL Kot TNG KaTeHOVVONG ard TO TANKTPOAOYLO divovTot
napaxdrto. Agite 1o Mevov ITAnktporoyiov EAéyyov oto Eyyepidio Xepiom) Vacon NX.

Kodwog Hapaperpog E\ay. Méy. Mov. | IIpogmi. Ao 1D Inpeioon
(S

1 =1/0 teppotikd

P3.1 Inueto gléyyov 1 3 1 125 | 2 =IIAnktpordyto
3 = Fieldbus

Avopopad [op.
R3.2 TANKTPOAOYiOV 2.1.1 Top.2.12 Hz
] 0 = Mmpog

R3.3 Katebbuvon (minktp.) 0 1 0 123 1 = Moo
0=IIepropiopévn Aettovpyia

R3.4 Mnovtév STOP 0 1 1 114 OV HIovToV

1=To pmovtov givar mhvta
EVEPYOTOMUEVO

ITivoxog 3-11. Hopduetpor mlnxrpoloyiov eAéyyov, M3

3.4.11 Mevod ovortijuatos (Ilinktpoloyio EAéyyov: Mevod M6)

IMa mopapétpovg Kot Aettovpyieg oeTILOUEVES LE TNV YEVIKT XPNON TOV LETATPOTEN GUYVOTNTIS, OTTWC 1
EMAOYT YADGGOG KOl EPUPUOYNG, OUAOEG TOPAUETPOV TOV EXOVV QTIAYTEL Y10 TIC SIKEG UG OVAYKEG 1)
TANPOQOPIEG TYETIKA LE TO DAMKO Kol AOYIoUIKO, dgite To Kepdhiato 7.3.6 oto Eyyepidio Xepiom) Vacon NX.

3.4.12Kaptes enéxraons (IAnkTpoioyio Eiéyyov: Mevov M7)

To M7 pevo? deiyvel TG KAPTES EMEKTAONG KOl ETAOYNG TOV £IVOL GUVOESEUEVEG LLE TNV KAPTO EAEYYOV KO [LE
TIG TANPOoPopies Kaptav. ['lo mepiocdTePec mANpopopiec, deite To Kepdhato 7.3.7 oto Eyyeipidio Xepiot
Vacon NX.

-
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4. E®APMOTI'H IOAY-BHMATIKOY EAETXOY TAXYTHTAX (MULTI-STEP CONTROL)
(Aoywopuco ASFIFF04)

4.1 Ewoayoy
AwdéEte v Eeappoyn ITodv-pnpatikod EAEyyov Taydntog and 1o pevod M6 ot oerida S6.2.

H epapuoyn [Holo-pnpoticod eEréyyov TaydnTag UTopel va ypnoiponombet g epupproyEg OTov VITapyEL
avaykn otafepdv ToLTATOV. ZUVOAKE 15 + 2 drapopeTikég T HTNTEG LWTOPOVV VO TPOYPappaTiciovy: pia
Baoum tayvtnTa, 15 ToAd-Prpatikéc TaydtnTeg Ko pio tayvtTa jogging. Ta fAuata taydTNTog EMAEYOVTOL
ue ta ynoaka onuota DIN3, DIN4, DINS ko DIN6. Av ypnoomoteitol tnv tayvtnta jogging, n DIN3
UTTOPEL VO TPOYPAUUOTIOTEL 0O TNV Emavapopd cOUMIOTOS OE enIA0YH ToyDTHTAS jogging.

H avagopd Pacung Toyvtntag propei va givar gite onpa Tdong eite £vioong LECH TOV TEPUATIKMDV TNG OVOL-
AoyKNG €106600v (2/3 1 4/5). H avaloykr| €ilcodog Tov Ba meplocéyel Pnopet va, TpoypaUUATIGTEL Y10 VO, KOVEL
GAAEG AetTovpyiec.

o Olec o1 £€odot eivan erevBepa TPOYPOUUOTILOUEVEG.
[Ip6cBetec Asttovpyies:

poypappoatilopevo Exxivnon / Zrapdmuo kot Aoyikn AvticTpo@ov GNUATOG
KApdkmon avogopdc

EniBAeyn evog opiov cuyvomtog

AgOtepec papmTeS KoL TPOYPOUUOTICOUEVT] PAUTO GE GYNILO-S
[Ipoypappatiloueveg Aettovpyieg exkiviong Kot 6Téong
DC-gppévo 610 oTopdTnpo

Mio Teployf omayopeELUEVOV GUYVOTHT®V

poypappotilopevn kapmoin U/f Kot cuygvotnTo S1oKomnig
Avtépotn emavekkivnon

[poctacio kivnpa Oeppkn Kow Adpavelag:
poypappoatilopevn evépyera: Kapia, Ilpogidonoinon, Zodipo

O eneénynoeic tov topapétpov g Epappoyng [Hoiv-fnupaticod EAéyyov Taydtntog Bpickovtatl 6to
Kepdrato 8 avtod Tov Eyyeipidiov. O eneénynoeig divovton pe Pdon tov Eexmpiotd apBud ID g kabe
TOPAUETPOV.

24-hour support +358 (0)40 837 1150 » Email: vacon@vacon.com
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4.2

"Eleyyog I/O

[Totevodpetpo avapopdg,
1...10 kQ

Boown avapopd ———
(TpoapeTied)

1

e
N
B
I s
B N
T B

®

OPT-Al
Teppotikd Iipo Teyvikéc meprypagn
1 +10V ep Avapopd e£E650v Tdion yio 10 TOTEVOLOUETPO, etc.
2 All+ Avaroyikn €56d0v, Tedio Tdong Avagopd cvyvétntog mg Eicodov Taong
0—10V DC
3 All- 1/0 I'siwon ['eimon yo ava@opd Kot EAeyyo
4 Al2+ Eicodog yia avagopd évtaong Avagopd cvyvétntog g Eis6dov ‘Eviaong
5 Al2-
6 +24V @| Control voltage output Téon yio dokomteg, KAm. pey 0.1 A
7 | @ GND 1/0 ground I'eimwon yio Tig avapopés kat yio Tov EAeyyo
8 DIN1 Exxkivnon mpog ta pmpog Enagn khetot = Exkivnon mpog 1o umpog
(mpoypappomiCopevn)
9 DIN2 Exkivnon npog ta nicm Enagn kheot) = Exxivnon mpog ta mticwm
(mpoypappomiCopevn)
10 DIN3 Eicodog EEmtepkod codipotog Avoryt emagn = Kavéva opaipa
(mpoypoppatilopevn) K\ewot) emapn = Zodaiuo
11 CMA Kowé yur DIN 1—DIN 3 Yvvdéote e GND 1 +24V
12 +24V @] 24V BonOntkn téon Tdon yw dwakdnreg (deite #6)
13 |@ GND 1/0 yeioon I'eimwon yio Tig avagopés kat yio Tov EAeyyo
14 DIN4 Emoyn tayvmrog Multi-step 1 emAl  em\2  emA3 emidd (pe v DIN3)
0 0 0 0 Baown Tayt.
15 DINS Emoyn taydmrog Multi-step 2 1 0 0 0 ToydmTa 1
0 1 0 0 ToyvTTA 2
16 DIN6 Emoyn taydmrog Multi-step 3 --- ---
1 1 1 1 toyvTa 15
17 CMB Kowd yua DIN4—DIN6 Yvvdéote pe GND 1 +24V
18 AOl+ Toyvomra e£6dov Ipoypoppatilopevn
19 |@AOI- Avaroyin €080 Iedio 0—20 mA/Ry, pey. 500Q
20 DO1 Pnoewokn éEo0do Tpoypappatilopevn
READY (ETOIMO) Avoytog cvArékTng, IS50mA, U<48 V DC
OPT-A2
21 RO1 j/ ‘E€odog peré 1 | IIpoypappoatilopevn
22 ROl (ZE AEITOYPT'TA) RUN
23 ROl — 1
24 RO2 j/ ‘E€odog peré 2 | TIpoypappoatilopevn
25 RO2 (XPAAMA) FAULT
26 RO2 —

Iivaxag 4-1. H mpoemideyuévn didraln twv 1/0 s Epapuoync HoAv-Bruatixod
eAEYyov TaybTNTOS

Inueioon: Acite TapaxKdTo TIG ETAOYES

yepupotdv (jumper). ['lo TepLoGOTEPESG
TAnpoopiec amevbuvbeite 6to
Eyyepidio tov Xepiom Vacon NX,
Kepdrowo 6.2.2.2.

Mriok I'sgpupotéay X3:
T'siwon CMA wo CMB

e D
@]

o[ |
°

iE

Tapedeztto CWVB pes o GHND
Tapebesrto CMVA pe w GHND

To CMB powilivpes emo o GIND
To CMA povidmz em o GND

To CMA v 0 CMVB o frpony
ECOEPLEL, LoveEy o T

GND

=Epyosmams) mpostilof
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4.3  Aoyui) onpatov ghéyyov o€ E@appoyi IHoAv-Bnpatikov EAEyyov Tayvtntog
3.2 Avaopopd TAnKTpohovion T 2111 Avagopd L'O R
. e 2.1.12 Avapopd IDykrpohoyion EXéyow
! [ 2.1.13 Avopopd Fieldbus Eleypov
! - 2.1.13 Tpopufuigp ) mypma 1
! ] ... 2.1.19 TTpopufuiguéw) o Ili
DIN3®- ____________________ -: : i : 3 1 14 :'L y 1 ~
- - P S ) I -, <.1.13 Anapopa THYUT TG
DIN4@-f| Hpopuiouew tyomma L ___ 0 _Lbo . . Jogging
TIpopufutaw &y Taydme 2 | Co | !
g:ng_ TpopuBuiou ew) Tayome 3 '__":____:__: _________ H | !
7| Dpopubwouéw ey d  ~———"------rp------ T I = i
DIN3@-kL - — . _i____:__:_ ______ L i ! i'l 3.1 Inueio erzyyov J
AT ® e RN |
A2 @ :\\ Lo vy ! i
. i 1! e '
D : _
o \  Ecorepuo] avepopd
— ! | qurveTNTOC
;-/‘ i . i L 2 L
: |
L Ir ————— - |
L—e \
—‘// — |
|
| Reset button—|
] Avupopd and fizldbus Stop buttons. i
Exxctunon/Trapdampa axe fieldbus |
Kot axd fieldbus — '
| | Ewwivmon mpoc m pumpog | e Start/Stop | Eswmrepucti Exsctvman/Zroudmua
PMIOT porpausmonem) 7 Bt Semeras i -
DIN2Q R weveame mpog .
Exkivnan zpog w i mes —“ Eivnon mpoc e miom | - — ~ -
(mpoypauuaniusm) . g TOTELUC m‘mml L 0OE T oW
D123 Katsifurvon mhnktpoioyion e
— IE(.T DTEPIKT ERUVIPOPA TOAAUM T
DIN3 @~ Eigodog Emuvapopdcopalpamg >1
ApoypaluaTiiuE )
NX12k03h8

Zynuo. 4-1. Aoyn anuorog eAgyyov e Epapuoyng IoAd-Byuatixov EAéyyov Toyvtnrag

24-hour support +358 (0)40 837 1150 » Email: vacon@vacon.com
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4.4  Eg@appoyn lMorv-Bnpoatikot EAéyyov Tayvtnrog — Alota Hapapétpov

Y11 emopeveg oeAideg Ba Ppeite Tig AloTEG TOV TAPAPETPOV PEGH OTIS AVTIGTOLYEG OUADES TOV TAPUUETPMV.
O meprypapég v TapaptéTpv divovtar otig oeideg 116 wg 193.

EneEnynosic tov otniov tov Ilivaka:

Kmdkdg
[Moapdpetpog
Elay.

Méy.

Mov.
IIpoen. =
Ao cog =
ID =

TomoBeoia £voelEng 010 TANKTPOAGY10. AEiYVEL GTOV YEPLOTH TV TN TNG TOPAUETPOV
Ovopacio T TapapeéTpov

EXdyiom tiun g mopapétpou

Méyiomn T TG ToPAUETPOV

Movada pétpnong e a&iog mapapuétpov. Aivetat av eivat dtabéotun

T €pyocTAGIOKNG TPOETIAOYNG

H dum oag pubuion

O ap1Buog ID ¢ kéBe mopapéTpov

v oepd napapétpov: Xpnoporomote v pébodo TTF yia va tpoypappoticeTe Tic
TOPAUETPOVG AVTES.

H 1y g mapapétpov umopet povo va adiaybel agol o HETATPOTENS CLYVOTNTAG EXEL
otapatioetl v Agttovpyia Tov.

4.4.1 Twég HaparxoiovOnons (Ilinxtpoloyio Eiéyyov: Mevos M1)

O Tpég TapakoAovinong ival ot TPoYUOTIKES TILEG TOV TOPAUETPOV KOl OTLATOV KOODS KAl TOV KOTAGTA-
oceov kol petpnoemv. Ot Tyég MapakoroHtnong dev pmopovv va aAraEouv.
Agite 10 Eyyepidio Xeprot) Vacon NX , Kepdrato 7 yio meptocotEPES TANPOPOPIEC.

Kwdkig IMopapetpog Mov. | ID Meprypoon
V1.1 Zoyvomnta eE6dov Hz 1 | Zvuyxvotnto mov QTAVEL GTOV KIVIITHPO
V1.2 ZuyvOTNTAG OVOPOPAS Hz 25 | Avogopd cuyvOtTToS TPOS TOV EAEYYO TOV KIVITIPQ
V1.3 Toaybdmmra Kvnmpa rpm 2 | H taydmro Tov Kivnmpa 6€ rpm
V14 Kuwntipa évtaon A 3
V1.5 Kuwnmipa porn % 4 | e 060016 % NG OVOUOGTIKNG POTIG TOV KV TP
V1.6 Kuwnmipa oy % 5 | Ioyd Tov kvntiprov d&ova
V1.7 Kuwntipa téon \ 6
V1.8 DC-link téon \Y 7
V1.9 Oeppokpacio povadog °c 8 | Oeppoxpacio yoxTpag
V1.10 O¢ppoxpacia kKivntpo. % 9 | Yrohoyopévn Beppoxpacio kivntipa
V1.11 Avaloyin gicodog Tdong \Y% 13 | All
VI1.12 Avoroyikn €i60d0g évtoong mA 14 | AI2
VI1.13 DINI, DIN2, DIN3 15 | Kotootdoei yneokomv e.608mv
V1.14 DIN4, DINS, DIN6 16 | Kotootdoeig wneokomv e.660mv
V1.15 DO1, RO1, RO2 17 | Karaotdoeig ynotakdv £63mv kot 0@V peré
VI1.16 Avoroyikn €060 Iy, mA 26 | AOl
M1.17 HoM)-{rapaKokof)Gncn Agiyver 3 emdeydpeveg aieg moparxorovdnong
otoEiov

Iivoxog 4-2. Tiuég ToporxolodBnong
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4.4.2 Baoixéc napauerpor (Inktpoioyio Eiéyyov: Mevos M2 2 G2.1)

Kodwog Hapaperpog E\ay. Méy. Mov. | IDIpoem. Ao 1D Inpeioon
cag
P2.1.1 ELéyiotn cuyvotnta 0,00 Toap. 2.1.2 Hz 0,00 101
Inueioon: Av f,, > and v
GUYYPOVN TAYXVTNTO
. . Kwnmpo, eréyéte v
P2.1.2 Méyiom) ovyvomra [Iap. 2.1.1 320,00 Hz 50,00 102 KOTEAMNOTITOL Y10, TO
GUGTNUO KWVNTNPO. -
UETOTPOTEN GLYVOTNTOG
P2.1.3 | Xpdvog emrdyvvong 1 0,1 3000,0 s 3,0 103
P14 |XPOVOS 8“‘1[3"“5““’”% 0,1 3000,0 s 3,0 104
P2.1.5 Opro évtaong 0,4 x Iy 2x1Iy A I 107
OVOLAGTICH TG NX2: 230V EXéy&re v mhakéta
P2.1.6 iw T,“a L 180 690 V| NXS5: 400V 110 | Aewovpyiag tov kvntipa
e NX6: 690V
P2.1.7 Ovonaotuch 30,00 320,00 Hz 50,00 111 | ErérSre my mhaxéza
oLyvoTNTO KIVNTRPOL Aertovpyiag Tov KvnTipa.
EléyEre v mhakéta
Agrrovpylag tov Kwvntypa H
P2.1.8 Ovopaotuci 300 20000 | rpm 1440 112 | TPoETAOY LoXVEL Y10 4-
TOOTNTA KYNTHPO. TOMKO KvnTipol Kot
oVOLOGTIKOD peyédovg
LETOTPOTEN GLYVOTNTOC.
P219 Ovouacml(n évtaon 04x Iy 2x 1y A I 13 EMéyére my TAAKETOL ,
Kvnipo Aertovpyiag Tov KivnThpa
P20 | Zuv e xnmipe 0,30 1,00 0,85 120 5“7‘5’8 my mAAKRETR
£1TOVPYIaG TOL KIvNTHPa
0=AIl
. 1=A12
P2.1.11 I/O avagopd 0 3 1 117 2=TThnKTpordyio
3=Fieldbus
. 0=All
Avagpopd 1=AI2
P2.1.12 IMinktporoyiov 0 3 2 121 - 2%
EAfyyov 2= H NKTPOAOY10
3=Fieldbus
0=AIl
Avagpopd Fieldbus 1=AI2
— EAéyyov 0 3 3 122 2= [TAnktporoylo
3=Fieldbus
P2.1.14 | Jogging speed pref. 0,00 Tlap. 2.1.2 Hz 0,00 124
P2.1.15 [[IpopvOuouéyv. tay. 1 0,00 Tlap. 2.1.2 Hz 5,00 105 | TpopvOuepévn tayvnra 1
P2.1.16 [[IpopvOuicuéy. tay. 2 0,00 [ap. 2.1.2 Hz 10,00 106 | HpopvOuiopévn toydTo 2
P2.1.17 [[Ipopubpcpév. Tay. 3 0,00 | Tap.2.12 | Hz 12,50 126 | Hpopvubuiouévn taxdnra 3
P2.1.18 [[IpopvOuiopév. tay, 4 | 0,00 | Map.2.1.2 | Hz 15,00 127 | HpopvBucuévn taydnta 4
P2.1.19 [[Ipopvbucpév. toy. 5 0,00 Map. 2.1.2 Hz 17,50 128 | IpopuBucpévn taydtnra 5
P2.1.20 [IpopvOuopév. tay, 6 | 0,00 | Map.2.1.2 | Hz 20,00 129 | HpopvBuiopuévn toydnta 6
P2.1.21 [[IpopvOuucpuéy. toy. 7 0,00 Map. 2.1.2 Hz 22,50 130 | Ipopvdpicuévn todo 7
P2.1.22 [popvOuopév. tay, 8 | 0,00 | Map.2.1.2 | Hz 25,00 133 | Hpopvbiouévn taxdnta 8
P2.1.23 [[IpopvOuopév. tay. 9 | 0,00 | Mop.2.1.2 | Hz 27,50 134 | Hpopubucpévn tayvnro 9
P2.1.24 |IIpopvOuop. Tay. 10 0,00 Mop. 2.1.2 Hz 30,00 135 | HpopuBuspévn taydtnra 10
P2.1.25 |TIpopubuiop. Tay. 11 0,00 | Tap.2.12 | Hz 32,50 136 | IlpopuBuicpévn tayvnra 11
P2.1.26 |IIpopvOucy. toy. 12 0,00 Map. 2.1.2 Hz 35,00 137 | HpopvOpuicuévn taydmro 12
P2.1.27 |[popvOucp. toy. 13 0,00 Map. 2.1.2 Hz 40,00 138 | IIpopvOpicuévn taydmra 13
P2.1.28 |TIpopu@uiop. tay. 14 0,00 | Tap.2.12 | Hz 45,00 139 | IIpopuBucpévn tayvtnra 14
P2.1.29 |IIpopvOuop. Tay. 15 0,00 Mop. 2.1.2 Hz 50,00 140 | Hpopvbuouévn toydmro 15

Iivaxog 4-3. Baoikég mopauetpor G2.1
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42 vacoN E®APMOI'H IIOAY-BHMATIKOY EAEI'XOY TAXYTHTAX (MULTI-STEP CONTROL)

4.4.3 Zjuare Eicodwv (Inxtpoldyio Eléyyov: Mevos M2 2 G2.2)

Koodwog Hapapetpog E\ay. Mgy. Mov. Hpogmih. | Ao ID Inpeioon
oog
DIN1 DIN2
0 | Exxw. pnpog | Exxw. nico
Aoy Exxivnon 1 | Exxw./ctop. Ticw/prpog
P22.1 - 0 6 0 300 |2 EKKl\{./GT(I}J,. Evspﬂf. RUN
/Zthong 3 | TMouog exxiv. MoApdg otay.
4 | Mnpoc* Tico*
5 | Exkw*/Zroan | Iico/punpog
6 | Exxw*/Zton | Evepy. RUN
0= Agv ypnopomorteiton
1=EE&. opdApa, Khelo. emapng
2=E&. c@dia, dvoty. Emaeng
3=Evepyon. Agitovpyiog
4=Emihoyn ypovov emit./emf.
5=AMoyn tpom. eréy. oe /O
, 6=A\\ayn T.€. 6€ TANKTPOA.
P22.2 DIN3 Agttovpyia 0 13 1 301 | - Alkam e ﬁe’l] P Ss
8=Ilicw (av n mop. 2.2.1=3)
9=Toyvtnt0 jogging
10=Eravapopd coaipotog
11=Asgit.anayopevp.emit/enif3
12=EvtoAr; DC ®pevapiopar.
13=IIpopvOucuévn tayvmra
Xpnowomoteiton n péBodog
P2.2.3 Emioyn All onpoatog 0 A.l 377 | mpoypappaticpov TTFE. Agite
oeh. 69
0=0...100%**
P2.2.4 [Tedio onpatog All 0 2 0 320 | 1=20...100%**
2=[Iedio pvOong ypomm **
P225 EAdyioto pvbuuong 0.00 100.00 o, 0.00 321 EAldyioto kAipaxag
) xprom All ’ ’ ’ Avaloying e16d0v 1
P2.2.6 Méyioto pobuuong 0,00 100,00 % 100,0 302 | Ménoro khipaxag
ypnot All ’ ’ ’ Avoloyikig 166500 1
- AvooTpop1| avapopds
P2.2.7  JAvactpoen onjuatog All 0 1 0 323 Avahoyucic e16650u 1 vadp
, . Xpovog puktpapicpar.
p22g | XPOves ‘P‘“"“X‘I‘;“‘”og 0,00 10,00 s 0,10 324 | avogopic Avahoyihc
onHaTos £16000v 1, oTtabepd
Xpnooroteitor n pEBodog
P2.2.9 Emioyn Al2 onpotog 0 A2 388 | mpoypappaticpov TTE. Agite
oeh. 69
0=0 — 20 mA**
P2.2.10 [edio onpatog Al2 0 2 1 325 | 1=4 - 20 mA**
2=[Iedio pvOong ypom
P21l EXdyioto phOpiong 0.00 100.00 % 0.00 326 EMdyioto khipokog
ypro Al2 ’ ’ ’ AvaAoyiKng 16650V 2
P2.2.12 Méyioto pobuong 0,00 100,00 % 100,00 327 | Ménoro khipaxag
xprot Al2 Avoaloyikng €16660v 2
P2.2.13  |[Avactpoer ofipatog AI2l 0 1 0 328 itg;ggf}(‘f]‘l ng;"g;%“g vavéy
. , Xpovog eiktpapicuar.
p2.2.14 |XPOVOS @iktpapionoTog) ) 10,00 s 0,10 329 | avagopdg Avoroyucic
onpatog Al2 £16660v 2, otabepd
. , Emiléyet v ovyvoémta mov
P2.2.15 Khuﬁi&ﬁg?ﬁi&ﬂ]opdg 0,00 2“; q.6 Hz 0,00 303 | avtiotoyel 6To EAdyIoTO
- GNLLOL OVOPOPES
Eniléyer tnv cuyvomTo mov
P22.16 Méyiot i 0.00 320.00 Hz 0.00 304 avTioTot el 6TO HEYIOTO G
- KMUAK®OONG 0vopopdg ’ ’ ? avoaeopds
0,00 = Kopio khpbxoon
EXe00epn avaroywn 0=Agv ypnoonoteiton
P2.2.17 €l60d0c, emAoYN 0 2 0 361 | 1=Uj, (avaroywkn glo. Téong)

GNUOTOG

2=I;, (avoroywn eic. ‘Evtac.)

_
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E®APMOTI'H [IOAY-BHMATIKOY EAEI'’XOY TAXYTHTAX (MULTI-STEP CONTROL) vACON +43

0=Kopio Aettovpyio

1=ITepropilet to O6pio Evraomg
(map. 2.1.5)

0 4 0 362 2=EAat. DC é\{wong (Rpévou

3=EAat. 10 (pOVO £MTAYLV.
Ko emPpaduvong

4=E\ot. opiov enifreyng g
pomg

p2o1g | Aewovpyia eretbepng
avoAoYIKNG E16630V

Hivaxog 4-4.Znuazo e1ooéov, G2.2

CP=onpeio eAéyyov
CC=KAEIOT ETOPN
OC=0LVOUTN] ETALPT

*@uunbeite vo TonobeToTE TOVG YEQPUVPOTEG TOV PTAOK X2
avtiototya. Agite to Eyyepidio Xepiom| NX, kepdiaio 6.2.2.2

_
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44 «vacoN E®APMOI'H IIOAY-BHMATIKOY EAEI'XOY TAXYTHTAX (MULTI-STEP CONTROL)

4.4.4 Ziuara e&odov (ITAnkTpoloyio eAéyyov: Mevos M2 2 G2.3)

Kodwdg Hapaperpog E\éy. Mgy. Mov. | Ipoemii. Ao ID Inpeioon
cag
Emloyn onpotog Xpnoworoteitar 1 pEBodog po-

L2l Avoroykng e€ddov 1 0 Al — ypoppatiopod TTFE. Agite oel 69
0=Agv ypnoonoteitol
1=2vyvotnra €£600v (0—f )
2=Avopopd cuyvot. (0—f.x)
3= Toyvmra kvnmipo (0—Ovop.

Agrtovpyio. Avoroytkng ToOTNTO KWNTipo)

P2.3.2 E&ddov 0 8 ! 307 4=Evtoon €£660v (0-Likwneipa)
5=P Oﬂ?f] KlVﬂTﬁP(l (OiTnKlvnn']pu)
6=Ioy0 kovntpa (0—Pykumeipa)
7=Téon kovntipa (0-Unkmripa)
8=Tdon DC-link (0—1000V)

P2.3.3 ﬁggﬁ;ﬁ%@rzzgg 0,00 10,00 s 1,00 308 | 0=Xopic ptpépiopa

P2.3.4 Avaotpoen 0 1 0 309 | U= Xopic avaotpoen

avoloyikig €660V 1 = Avactpoon
EXdyioto Avaroyikng 0=0 mA
P2.3.5 N 0 1 0 30| 14 ma
p236 | KAwdxeon Avaroy. 10 1000 % 100 311
£E0d0V
0=Aev ypnoonoteiton
1=Etowo (Ready)
2=X¢ Aertovpyia (Run)
3=Zopdipa
4=AvecTpoppévo ceAaApo
5=IIpoeidon. vrepOéppavong FC
6=E&. cpdlua M Tpogidonoinon
T=2@d4\ L0 1] TPOELBOTOINGT OVOQ.
8=IIposidomoinon
9=IIpog 10 Ticw
10=Emtreypévn toxdnta jogging
Agrrovpylo ymeloxng 11=X¢ toydNTO

P2.3.7 g&odov 1 0 22 ! 312 12=Evepydg pubuotg Kivntipa
13=Enipieym opiov cuyv. 1 AB
14=Enipieym opiov cuyv. 2 AB
15=Enripieymn opiov pomng
16=Exrifreymn opiov avopopdg
17=E\eyyog e£mteptcon Ppévov
18==npeio eréyyov: I/O
19=EnipA. opiov Oeppoxp. FC
20= Mn emBopun katevbuvon

TEPLOTPOPTG
21=Avactpoon eréy. eEmt. DPpév.
22= Tpdlua /mpogidon. Ocpuictop

P23.8 Agi(%zgz)f f eré 0 22 2 313 | Onwg oty mapdpetpo 2.3.7

P2.3.9 Aglg’)gz)f‘ ngxg 0 22 3 314 | Onwc oty nopépeTpo 2.3.7

Opto cupvémeac 0=Koavéva 6pro
P2.3.10 . 0 2 0 315 | 1=Enifreyn youniov opiov
g&odov 1 e A
2=EmnifAeyn vyniod opiov
p23.q1 | 0P oLy 850000 il 50 35000 | H 0,00 316
Ty Enifleyng
Opto cupvémeac 0=Kavéva 6plo
P2.3.12 , 0 2 0 346 | 1=Enifieyn yopuniov opiov
€&ddov 2 R O
2=EmniAeyn vyniod opiov
p23.13 | OP©ovLv- 850800 2 5 | 35000 | H 0,00 347
Twn EniBreyng
, . 0=Koapio
p23.14 |Newovpyiv emifheyng 0 2 0 348 | 1=Xauné opto
OpLov poTNG 2=YynAd 6plo

-

_
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Ty opiov enifreyng

P2.3.15 ; 0,0 200,0 % 100,0 349
pomig
. . 0=Kapia
P2.3.16 Ag‘goi‘(’)‘;ygiznfx;“’”g 0 2 0 350 | 1=Xauné opto
P Popas 2=YymAd 6pio
p23.17 | T opiov enifreyne 0,0 100,0 % 0,0 351
aVaPopag
p23.1g | Kedvotépnon ke 0,0 100,0 s 0,5 352
LOTOG EEMT. PPEVOL
p2.3.19 | Kabvotépnon avoiy- 0,0 100,0 s 1,5 353
potog eEMT. PpEvoy
Eniieyn opilov 0=Kapia
P2.3.20 Oeppoxpaciog peto- 0 2 0 354 | 1=XounAod 6po
TPOTEN GLYVOTNTOG 2=YynAd 6pro
Twn opiov
P2.3.21 Oeppoxpaociog peta- -10 75 °C 0 355
TPOTEQ GLYVOTNTOG
Emiloyn onpatog Xpnooroteitor n pEBodog Tpo-
250 woloykng e£000v 2 v ol i ypapuotiopov TTFE. Agite gel. 69
Agrtovpyia . .
P2.3.23 avadoyiic 56500 2 0 8 4 472 | Onogn nopdpetpog 2.3.2
Xpdvog pihtpapiopot _ . .
P2.3.24 avodoyiichc ££6300 2 0,00 10,00 s 1,00 473 | 0=Xopic piitpépiopa
P2.3.25 Avaotpogi 0 1 0 474 | 7 Xwpic Avaotpoer
avohoyikng eE6dov 2 1=Avactpopn
E\dioto avaroyikng 0=0 mA
P2.3.26 826300 2 0 1 0 475 1=4 mA
P2.3.27 Khwidxoon 10 1000 % 100 476
ovoloyikng eE6d0v 2

Hivoxog 4-5. Ziuoza etoodov, G2.3
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4.4.5 Hoepductpor léyyov povadag (IDnrtpoioyiov eAéyyov: Mevos M2 2 G2.4)

Kodwkdg Mapaperpog E\éy. Méy. Mov. | Ipogmii. Ao ID Inpeioon
oag
, . 0 =T'pappukd
P2.4.1 yuo Papmag 1 0,0 10,0 S 0,0 500 >0 = Xpbvoc phyumoc S-kay.
, . 0 = Tpoppicd
P2.4.2 Zynpo paprag 2 0,0 10,0 S 0,0 501 >0 = Xpovoc poToS S-KailT.
P2.4.3 Xpovog emtéyvvong 2 0,1 3000,0 s 10,0 502
P2.4.4 |Xpbdvog emPpadvvong 2 0,1 3000,0 S 10,0 503
0=Anevepyomomévog
1=Xpnowomnoteitar Kotd
Aettovpyia
. . 2=E&®T. KOPTNG PPEVOL
P2.4.5 Kogptng ppévov 0 4 0 504 3=Xpnowonotitar dtav o
Y1tdon / Aettovpyio
4=Xpnoonoteitor 6tov
Agrrovpyet (ywpic dokun)
. . 0=Paumo
P2.4.6 Tpomog Exkivnong 0 1 0 505 I=Exivnon e taybmra
0=Coasting
1=Me pauma
=P -+ '
P2.4.7 Tpomog Sréong 0 3 0 506 | 2 i‘””‘“ coast Evepyonoinong
grtovpyiog
3=Coast+pdauna Evepy.
Agtovp.
P2.4.8 ‘Evtaon DC-gpévov 0,4 x Iy 2 x Iy A Iy 507
, . 0=To DC ¢@pévo etvar
p2.49 |XPOVOs DC-epévovotol ) 600,00 s 0,00 508 | omevepyomompuévo oo
GTOUATN O :
GTOLLATILOL
H cuyvémta oty omoio,
P2.4.10 Eexwvael to DC-ppévo 0,10 10,00 Hz 1,50 515
KOTO TN PAUTO GTAONG
, . 0=To DC ¢pévo eivon
p2.4.11 [POvos DC-gpévovomy g 5, 600,00 s 0,00 516 | amevepyo-
ekkivnon . .
TOMUEVO GTNV EKKIVION
. , 0=Anevepyomompévo
P2.4.12 Dpévo porg 0 1 0 520 1=Evepyomomuévo
P2.4.13 "Evtaon gpévov porig 0,4 x Iy 2x Iy A Iy 519

Hivoxog 4-6. [opouetpor eAéyyov povadog, G2.4

4.4.6 Hopaductpor arayopeouévwy coyvoritov (Inktpoloyio eléyyov: Mevov M2 2 G2.5)

Kodwog MHMapapetpog E\ay. Méy. Mov. | IIpoem. Ao 1D Inpeioon
c0g
p2.5.1 | HEPoxi amayopev. | 0 | oo 950 | Hg 0,00 509
ovyv. 1 yapnAd 6plo
p2.5o | Hepoi arayopevp. | o 320,00 Hz 0,0 s10 | 07Tleproxn amaydpevong 1
ovyv. loynid 6pto gival omevepyomomuévn
p2.53 | EPoxi amayopEvk | g g | s 050 | H 0,00 511
GLyv. 2 Yoo 6plo
p2.5.4 | Hlepoyi amayopevp. | o 320,00 Hz 0,0 s12 | 07 Heproxi anayopevong 2
oLyv. 2 VYNAS 6plo gival omevepyomomuévn
P55 | Lepwomi amayopsvi. | g g | oo 950 | H 0,00 513
Guyv. 3 yapnid 6plo
P2.5.6 | 1EPWOXI ORGYOPEDLL | 4 320,00 Hz 0,0 s14 | 0= Hepoyi amayopevong 3
GLYV. 3 VYNAO Op1o gival amevepyomomuévn
P2.5.7 |Pauma emt/emP.omoy. 0,1 10,0 1,0 518

IHivoxog 4-7 Iopouetpor amoyopevuévav coyvotitwy, G2.5

-
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4.4.7 Hopauctpor eiéyyov kvyripa (InxTpoldyio eAéyyov: Mevos M2 2 G2.6)

Kodwkog Hapaperpog E\éy. Méy. Mov. | IIpogmii. Ao ID Inpsioon
(S
NXS:
0=E\eyyog cuyvommrag
1=EAeyyog ToydTntag
MpoécOetTa yio To NXP:
Tpomog eréyyov 2=E\eyyog pomnc
P2.6.1 , 0 1/6 0 600
Kwvntipa 3=E)eyyog tay. KA. Bpoyov
4=E)eyyog por. KA. Bpdyov
5=Avdtepog ELEYYOG GUYV.
Avoytob Bpoyov
6=Avort. éAeyyos Tay. A.B.
P2.6.2 U/f Betistonoinon 0 1 0 109 | 97Aev xpnowonowitar
1=Avtéuotm dOnon ponng
0=I"pappkn
1=Tetpaymvoeidng
P2.6.3 Enioyn U/f avadoylog 0 3 0 108 | 2=IIpoypappatiopevn
3=I'pappukn pe Pertioon
pong
palgld  [Fnwelo amodwluoong g 4 32000 | Hz | 50,00 602
nediov
P2.6.5 Taon oto onueio |44 50 | 20000 | % | 100,00 603 | 1% X Upueipu
AmodLVAU®ONG TEGIOV P
ZoyvotnTa HEGOV Top.
— onpetov U/f kapmding 0,00 P2.6.4 Hz 50,00 604
Téomn péoov onpeiov o 1% X Upconripa
2.6 Kkopmdoing U/f 0,00 100,00 o 100,00 605 Méy. Twn Hop. = map. 2.6.5
P2.6.8 Téon e5630v oe 0,00 40,00 % 0,00 606 | 1% X Upumeipa
UNdEVIKN GLYVOTNTO
P2.6.9 ZoyvoTTa S1Komng 1,0 Varies kHz Varies 601 Acite ov thvoucag 8-12 v
axpBnG Tég
0=Agv ypnoponoteiton
P2.6.10 E)eyxig véptaong 0 2 1 607 | 1=Xpnowon. (ywpic papma)
2=Xpnoponoteit.(ue pauna)
, , 0= Agv ypnopomoteiton
P2.6.11 E)\eyktig votaong 0 1 1 608 1=Xpnoonotsital
P2.6.12 Zvyootaduion eoption| 0,00 100,00 % 0,00 620

XP pévo)

P2.6.14.1 ‘Evtaon poyvnticpon 0,00 100,00 A 0,00 612
P2.6.142 | Amorebn P ehéyov 0 1000 30 613
TOYOTNTOG
P2.6.14.3 Xpovog I ehyyov 0,0 500,0 ms 30,0 614
TOYOTNTAG

P2.6.14.5 Anolnpimon emtdy. 0,00 300,00 s 0,00 626
P2.6.14.6 PvOpion obnong 0 500 % 100 619
P2.6.14.7 Evtoon payvITIoHOY MotCurr MotCurr A 0.00 627

oTNV EKKivion Min Max
P2.6.14.8 | KPOVOS HAYVITIOWOD | 6000 s 0,0 628

GTNV eKKivnon
P2.6.14.9 | XPOvos O-texdmeas 0 32000 ms 100 615

TNV ekkivnon
P2.6.14.10 | POvos O-erhmra 0 32000 ms 100 616

otV gkkivnon

0=Asgv ypnoponoteiton
, . 1=Mvnun pomng
P2.6.14.11 Pomn exkivnong 0 3 0 621 2=Avagopé poric
3=Ponn ekkivnong mpog/ticwm
P2.6.14.12  |Pomn ekxiviong FWD| -300,0 300,0 S 0,0 633
P2.6.14.13 Pom exkivnong REV | —300,0 300,0 s 0,0 634
P2.6.14.15 | XPOVOs eipapionar. 1000 ms 0 618
[MoApoyevvitplog
P2.6.14.17 | ATOMBNP ehéyrov | 4 100,00 % 40,00 617
évtaong

24-hour support +358 (0)40 837 1150 » Email: vacon@vacon.com
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$TpOV AvdTEPOL Avorytov Bpoyov 2.6.15 (NXP

P2.6.15.1 Evtaon pmdevieie 0,0 250,0 % 120,0 625
TOYOTNTOG

P2.6.15.2 EMdyiot évraon 0,0 100,0 % 80,0 622

P2.6.15.3 AVOQOPG poTic 0,0 100,0 % 80,0 623

P2.6.15.4 ‘Opro cuyvotmrog 0,0 100,0 % 20,0 635

P2.6.15.5 U/f dOnon 0 1 0 632

IHivaxog 4-8. [opouetpor eAéyyov kivhripa, G2.6
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4.4.8 Ipocracics (IlnkTpolioyio eAéyyov: Mevos M2 2 G2.7)

Kodwog Hapaperpog E\ay. Méy. Mov. | IDIpoem. Ao 1D Inpeioon
cag
0=Koapio amodxpion
1=IIposidomnoinon
Amndkpion ce AL 2=[Ipoe1d.+Iporny. Zvyvort.
P2.7.1 avopopag 4mA 0 > 0 700 3=IIpoed.+IIpop.Zuyv. 2.7.2
4=Xpd\pa, otdon onwg 2.4.7
5=ZdAua, GTOLL. LE coasting
pp7a  [FUvOTTOoQARNTOSl o 00 | g 212 | Hz 0,00 728
ovoeopds 4mA
P2.73 AT[OKplGT] oe e€or. 0 3 2 701 OiKapw amoKpIOT
GOOALOL 1=IIposidonoinon
P274 EmBksz] QaoE®V 0 3 0 730 ZiE(quLa, 6T00M OnMg 2.4.7
£16000V 3=Zpdiua, oTap. e coasting
P275 AT[OKpICﬂ,] o€ GOAALOL 0 | 0 797 OiAnoenK.c{(pak. GTNV 1GTOp.
VIOTAGNG 1=Mn amobnkevon codiuart.
P2.7.6 Ermip X:ggé;pgﬁewv 0 3 2 702 [ 0=Koapio andxpion
- 1=IIpoeidonoinon
P2.7.7 @Hpoorot(s. GO F s 0 3 2 703 2=TtAun, othon 6o 2.4.7
P2.7.8 EPULKT] TPOCTAGLH 0 3 2 704 | 3=Z@dApo, otap. pe coasting
KvnTipo
P79 [ROVEEREOTAS OOk | yg00 | 1000 % 0.0 705
nepBIAL. KvnTipa
p27.10 |FOVT VOGNS KwvITpal 150,0 % 40,0 706
GE UNOEVIKY GUYV.
p27.11 | ©opwuh otabepd 1 200 min 45 707
POVOL KIvNTAPOL
P2.7.12 | Kvxhog epyac. kivnt. 0 100 % 100 708
0=Koapio ardxpion
. . 1=IIpoedonoinon
P2.7.13 | IIpooctacio adpdvelog 0 3 0 709 2= 0600, othon 6T 2.4.7
3=Zpdlua, oTapl. U coasting
P2.7.14 ‘Evtaon adpdvelog 0,1 Likone, X 2 A I 710
P2.7.15 Opto xpévov 1,00 120,00 s 15,00 711
00PAVELNG
p27.16 | OPw©ovivémTag 1,0 | Hop.2.12 | Hz 25,0 712
00PAVELLG
0=Koapio amodxpion
P2.7.17 Mpootasia 0 3 0 713 | 1=llpozidonoinon
VIOPOPTOONG 2=Xpd\ua, otdon onwg 2.4.7
3=Xdlua, GTap. LE coasting
p2.7.1g | Poprio omvmEPOM |y, 150 % 50 714
aodVVAL®ONS TEGIOV
P2.7.19 Poprio oe pndév 5,0 150,0 % 10,0 715
ouyvoTTo
p2.7.20 |XPOVIKO Opio mpoot. 2 600 s 20 716
VIOEOHPTO®ONG
0=Koapio amdxpion
AdKplon 6€ AL 1=IIposidonoinon
P2.7.21 Ogppiotop 0 3 2 732 2=YpdaAa, otdon omwg 2.4.7
3=ZpdAua, oTap. UE coasting
pp.7.22 [AAMOKPION 08 opda 0 3 2 733 | Astte P2.7.21
fieldbus
p2.7.23 [ATOKPION 08 0@hAa 0 3 2 734 | Aeire P2.7.21
0vpag

Hivaxog 4-9. Ilpootaocieg, G2.7
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4.4.9 Hopaouctpor Avtouarng Ernavexkivyons (I nxtpoloyio Eléyyov: Mevos M2 2 G2.8)

Koodwog Mapaperpog E\ay. Méy. Mov. | IDpoemii. Ao ID Inpeioon
oag
P2.8.1 XpOvog avoLOVIS 0,10 10,00 S 0,50 717
P2.8.2 Xpovog SOoKING 0,00 60,00 S 30,00 718
0=Pépma
, , 1=Ekxivnon pe taydmmta
P2.8.3 Agrtovpyio ekkivnong 0 2 0 719 I=TugwvaL e TV Tap.
2.4.6

p2g4 | APOKOS dokwbv peTd ] 10 0 720

and GPAAULO, VTOTOONG
p2gs | AP dokuL petd and 0 10 0 721

GQGALLO VTEPTOONG

p2g6 | AAPW. dokut petd and 0 3 0 722

GOOALO VITEPEVTAONG
pa.g7 |/AAPWOKOS dokmdy petd | 10 0 723

amd GPAALO. OVOPOPAG

Ap1Opog oKDY PETd
P2.8.8 amd ceaipo Beppo- 0 10 0 726

Kpooiog Kivntipo

p2.g9 |APOHOS dokwby petd | 10 0 725

o6 eEMTEPIKO OGN
p2.g.10 |APOKOS Sokmdy petd |, 10 1 738

Ao GOAALO VITOTOONG

Hivoxog 4-10. Hopouetpor Avtopotns emovexxiviong, G2.8

4.4. 1012 nxTpoioyio eiéyyov (Lnktpoldyio eAéyyov: Mevod M3)

Ot ToPAUETPOL Y10 TNV ETLAOYT TOV TPOTOL EAEYYOL Kot TNG kKaTeOOVVONG amd TO TANKTPOAOYLO divovTon
napaxdto. Agite 1o Mevov ITAnktporoyiov EAéyyov oto Eyyepidio Xepiom) Vacon NX.

K®duog TMapapetpog E\ay. Méy. Mov. | IDIpoemi. Ao ID Inpeioon
(S

1 =1/0 teppotikd

P3.1 Xnueio gréyyov 1 3 1 125 | 2 =IIkAnktpordyto
3 = Fieldbus

Avagopd [ap.
R3.2 TANKTpOLOYion 2.1.1 Top. 2.1.2 Hz
] 0 = Mmpog

P3.3 Katebbovon (mtinktp.) 0 1 0 123 1 = Tico
0=ITepropiopévn Aertovpyia

R3.4 Mnovtév STOP 0 1 1 114 | rovmmovtov
1=To pmovtdv givor Tvta

EVEPYOTOMUEVO

Hivaxog 4-11. Hopduetpor winxtpoloyiov eéyyov, M3

4.4.11 Mevod cvortijuatos (Ilinktpoloyio EAgyyov: Mevod M6)

IMa mopapétpovg Kot Aettovpyieg oyeTILOUEVEG LE TV YEVIKN XPNOT TOV LETATPOTEN GUYVOTNTUS, OTTMOC 1
EMAOYT YADGGOG KOl EPAPUOYNG, OUAOES TOPAUETPOV TOV EXOVV OTIAYTEL Y10, TIC SIKEG UG OVAYKEG 1)
TANPOQOPIEG TYETIKA LLE TO DAMKO Kol AOYIoUIKO, dgite To Kepdhiato 7.3.6 oto Eyyepidio Xepiom) Vacon NX.

4.4.12Kaptes enéxraons (IApkTpoioyio Eiéyyov: Mevov M7)

To M7 pevo?d deiyvel Tig KAPTEC EMEKTACTG KOl ETIAOYNC TOV EIVOL GUVOESEUEVEG JLE TNV KAPTO EAEYYOV KOl [UE
TIg TAnpoopieg kaptav. [a nepiocdtepeg mAnpopopies, deite to Kepdiaio 7.3.7 oto Eyyepidio Xeprom
Vacon NX.

-
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5. E®APMOTI'H EAET'XOY ANAAOTI'TAX ATA®OPIZHX OAOKAHPQXHX (PID)
(Aoywopikd ASFIFFOS)

5.1 Ewoyoy
EmAéére v Epappoyn eléyyov PIDam6 to pevod M6 ot cerida S6.2.

Yy epapuoyn eréyyov PID, vrdpyovv 600 onueia eEréyyov tov /O teppotikdv: 1o onueio A gival eheyktng
PID xon to onueio B eivar ) dpeon avagopd cvyvotrag. To onueio eAéyyov A 1 B emiéyetar and v
ynmowkn gicodog DING.

H avagopd tov eleyktn PID pmopei va emieydei amd 11 avaroyiéc eioodovg, fieldbus, 1o moteveidpetpo tov
Kwvnmpa, evepyonoumvtog tv Avaeopd 2 tov PID 1 epappolovtag v avoaeopd tov ITinktporoyiov
eréyyov. H mpaypatikn tyun tov gleykt PID pmopet va emikeybel amd Tig avaroyikég eieodovg, fieldbus, tic
TPOYUATIKES TULES TOV KIVITAPO 1 0O LoONUoTikég eEloMOELS AVTOV.

H dpeon avapopd propei va ypnopomoindet yia tov Eleyyo yopic tov eleyktn PID kon pmopet vo emiheybel
oo TIG AVAAOYIKESG €10000VG, fieldbus, To TOTEVGIOUETPO TOV KIVNTHPA 1] OO TO TANKTPOAOY1O.

H epapuoyn PID ypnoiponoteiton Tomikd yio tov EAeyy0 eMMESOV HETPNONG N YO AVTALEG KOl OVEULOTIPEG,.
2115 eappoyEG avtés, n epappoyn PID mapéyet opord éheyyo Kot £vo TokETO OAOKANPOUEVIC HETPNONG Kol
eA&yyov O6mov dev yperalovial Tpocheta eEaptniuara.

o  Ovynolaxég eicodol DIN2, DIN3, DINS ka1 6Aeg ot é€odot givar ehevbepa mpoypappatilopevec.
[Ipdcbetec Aettovpyiec:

Entloyn mediov onpotog avaloyikng 166000

EnifAeyn 600 oplwv cuyvotntemv

EnifAeyn opiov pomng

EnifAeyn opiov avagopdc

Agdtepec paUTES KO TPOYPOUUOTICOUEVT] PAUTO GE CYNILO-S
[Ipoypappatiloueveg Aeitovpyieg eKKiviiong Kol GTAONG
DC-@pévo otV eKKivnon Kot 6To GTapd T

Tpelg meploy€c OmayoPELUEVOV GUYVOTHT®V

Avtépotn emavekkivnon

IIpoctacio Kivntypa Ogppuikn Kot ASpavelog:
poypappotilopevn evépyela: Kapia, Ipogidoroinon, Zediua
[Ipoctacio VTOPOPTWGNE TOL KIvNTHPQ

Enifreyn tov @docenv 16600V kat €£600V

[poctnkn otig e£600vg PID tov onueiov tpdcbeong cuyvotitov
O gheyktg PID pmopei emmpocheta va ypnopomombei amd to onueio eréyyov I/0 B, amnd 10
TANKTpOoAOYL0 Ko To fieldbus

e EvxoAn Aertovpyia Evoiiayng

e Avvatomra YmoAertovpyiog (Sleep)

O eneénynoeic tov tapapuétpov g Eeapuoyn EAéyyov PID Bpickovtal oto KepdAiaio 8 avtov tov
Eyyepidiov. O emeEnynoeig divovton pe faon tov Eexmpioto apifud ID g kabe topapétpov.

24-hour support +358 (0)40 837 1150 » Email: vacon@vacon.com
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5.2 ’Ekeyyog1/O
ITotevodpetpo avagpopds, OPT-Al
1...10kQ Teppotikd Iipo Teyvikéc meprypagn
r— - 1 +10V ep Avapopd e£E650v Tdion yio 10 TOTEVOLOUETPO, etc.
i 2 All+ Avaroywn gicodog, medio Tdong Avogopdg cuxvoTnTog TG E16630V TAGTG
s R W—— 0—10V DC
2-;(17»0361(0\/ !—— —_— 3 All- 1/0 I'siwon ['eimon yo ava@opd Kot EAeyyo
POYHATIKT ] 4 Al2+ Avaroyikn gicodog, medio Avogopdg cuxvoOTnToG TNG E16630V £VTAGTG
Tym r==-- 5 Al2- £vtaong
+ ! 0—20mA
i
r_________:::"::: 6 +24V @ | 24V Bondntikn téon Tdon yo Swakdnteg, KA. pey 0.1 A
| o m ] 7 | @ GND 1/0 T'eiwon I'simon yuo I avapopég Kat yio, Tov EAeYY0
| _/ _________ 8 DIN1 Exkivnon / Zrapdrnpo KXewom) emapn = Exkivion
I~ Inueio eréyyov A(Eleyktg PID)
L_/ _________ 9 DIN2 Eicodog eEmteptkold 6oAaApaTOG Avouyti enaen = Kavéva opdipo
| (mpoypappatilopevn) KXewom) emapn = Zodiuo
|__/ _________ 10 DIN3 Emavopopd c@aipotog KXewom) emapn = Enavopopd c@aipotog
(mpoypappomiCopevn)
11 CMA Kowo yia DIN 1—DIN 3 Yvvdéote pue GND 1 +24V
|- 12 24V @] 24V Bonbntikn tdon Téon yio Stakomteg (deite #6)
|  ——— 13 GND 1/0 I'eiwon I'eiwon yo Tig avaopés kat yio Tov EAeyyo
I / _L 14 DIN4 Exxivnon / Zropdrnuo Kiewot) emagn = Exxivnon
—_ —_t Inueio eréyyov B
I | (Avagpopd dueong cuyvort.)
| / I 15 DINS Enthoyn raxbrr!rag jogging Kiewot emaen = Evepyn n taydmta jogging
I—— B R (mpoypappomiCopevn)
| / | 16 DIN6 Emoyn Znueiov A/B Avoryt emaen = Znpeio EAéyyov A evepyd
I— - B KXewom) emagn = Enueio EAEyyov B evepyd
| I 17 CMB Kowo yia DIN 4—DIN 6 Yvvééote pe GND 1 +24V
| _ - 18 AOl+ Zoyvomra e£650v [poypoppatilopevn
| READY I —— 19 |@ AOI- Avaroyikn €€080 Iedio 0—20 mA/Ry, pey. 500Q
I____ I R Y DO1 Ynolokn £€0d0 Hpoypappatilopevn
| I READY (ETOIMO) Avoytdg suddéxkng, ISS0mA, U<48 V DC
| | OPT-A2
| I 21 ROI ‘E&odog peré 1 | TIpoypappoatilopevn
I RUN - 22 ROl j/ (ZE AEITOYPT'TA) RUN
.____® __________ 23| ROl |1
24 RO2 j/ "E&€odog peré 2 | IIpoypappoatilopevn
220 ———:|Z| —————— 25| RO2 (S0AAMA) FAULT
VAC ———+/ |-————— 26| RO2 |

Iivoxog 5-1. H mpoemileyuévn ordzaln twv 1/0 s Epopuoyns eAéyyov PID (ue

TouTo 2- kaAwdiwv).

Ynpeiomon: Agite TapokdTo TIG EMA0YEC Mriok Tzouportay X3:
yYepupmtdV (jumper). ['o TePLoGOTEPES T'sicsen CMA kon CMB
TAnpogopieg angvBuvbeite 6to 08  fotmioOBueeD
Eyyepidio tov Xepiom Vacon NX, [0®]  TwdentoCMA e wGID
Kepdhrowo 6.2.2.2. o ]

To CMB poweics oo o GIND
To CMMA povidis oo o GIND

o0 |

L J |§| To CMLA 1o 10 CMB cwvEéleay
ECMTEPLK, Loviiay wed o
GND

=Epyocmoni) mpostilop

Tel. +358 (0)201 2121 « Fax +358 (0)201 212 205
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5.3 Aoywi] onpétov eréyyov oty E@appoynq EAéyyov PID

DIN2@®| DIND: Ezorepics opaiue (poypaunaniousv)
DINS ®- §-| DIN3: Tayimra jogging (zpoypappanidpev))  ---—

- >

DING: Extiov onueiov A'B

DING @- f - - i Evepyomoinan avae. dinktpoioviov 2 PID (DIN3=13)
[
|
27 _—":.'v'aunpczil-'ieldbusE?l.é_'}r[nu ) - ! i
2.6 Avaoopd IImrtpoloyiow EdEyypoe - T
2.5 Avapopa 'O B Lo
|
[
224 Kipw avigopd PID —-—-- Lol
|
Lo :| BE3.3 Avae. minktpoloyioo 2 PID _l
DIN2 @ TTotevatduETpo —:-:E}"_:_:_?_;" I
DIN3 @ VT pat 3 Lo _ PID _C.D
o2 111 Emoy) mpayus- Aot 1 Exidoyn mpuyuaticdn
2111 PDavapopd -FH-1--F---1 Do [l mudy mnp Aot 2 mudy, mep. 2.2.8
1 3 e |
Al & o0 | Lo ! ! 29&2210
A2 ® oLl
—t—t
| B34 Avap. minkrpekoyioo PID i i ! |
|
R
- [
| B3 2 Avooopd mhnktpoiovion Lo :
: RN
. b1t
T T N
=1 [
4 0!
» ]
|
> i ! 2.1.19 Avopopd TayiT TR jegEing
- I
. | 3.1 Enueio shéyron
. | : T
! ' E-:_Tt:nr_zpm:r] avigopd
. [ 1 Keypad | TUOTNTILC WOgOn
3¢ ° MFieldous  © |
.t | |
»5 | I
] : : Reset button ]
Avagopd amd fizldbus I !
Exxivon Tmpdmuo oxd feldbus | |
Kotsibuvon axd fieldbus : : Start/Stop buttons
' o mm—mm—m—-— - bd-4---4
Exkivmorn- Inueio A ! . ) .
DIN1®— Ma- I | _ -
® Exxivnon- Enuzio B —|_ﬁ\L‘_|Start/Stop —:\’.\ Eoureouc Em‘m:m SraeTE
DIN4® . e ¥
|
DIN2 ! - :
DIN3 ~_ | Ecwtepur wiwom mpoc e miow
DINS 3.3 Kawibuvon mhnktoolovion . g
Eigodoc smpvepopic oot duates (Rpoyponuonidusm) S 1 FGWEP”‘-ﬂ ERRVRQOPE CPARiaTO]
DIN3 @ zZ

NX12k04.th8

2xéono 5-1. Aoyikn onuoza eAeyyov e Epapuoyng EAéyyov PID
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5.4 Eg@appoyn PID — Aioteg llapopétpov

Y11 emopeveg oeAideg Ba Ppeite Tig AloTEG TOV TAPAPETPOV PEGH OTIS AVTIGTOLYEG OLLASES TOV TAPUUETPMV.
O meprypapég v TapapuéTpv divovtar 6Tig oehideg 116 wg 193.

EneEnynosic tov otniov tov Ilivaka:

Koducog = TomobBeoia £vielEng 010 TANKTPOAOYI0. AELYVEL GTOV YEPIOTN TNV TN TNG TOPAUETPOV
[Mopdpetpoc = Ovouaocio TG TAPAUETPOV

E\Gy. = EAdyiotn T e TapapéTpou

Méy. = Méylot T g TOPOUETPOL

Mowv. Movéda pétpnong g aiog mapapéTpov. Atvetar av sivar dStabéoiun

IIpoem. = Ty epyocTacloKiC TPOETAOYNS

A6 oag H s oag pvduion

ID O ap1Bpog ID g kabe mapopétpov

- = Xy oepd mopapétpov: Xpnoworomote v pEBodo TTF yua va mpoypoppaticete Tig
TOPAUETPOVG AVTES.

= H i g mapapétpov pmopel povo vo arioyel 0pod o HETOTPOTENS GLYVOTNTAS EXEL

otapatioetl TNy Agttovpyia Tov.

5.4.1 Twég maparxoiovOnens (InKkTpoioyio eléyyov:Mevov M1)

Ot Tég mopakolovOnong eival ot TPOYUATIKEG TILES TV TAPOUETPOV KAl OTULATOV KABMG Kol TOV KATACTA-
ocenv kot petpnoemv. Ot Tyég MapakorobOnong dev umopodv va aAra&ouv.

Acgite to Eyyepidio Xepiotm Vacon NX , Kepdroto 7 yio meplocotepec TANPOPOpPiES.

Inpeioon:ot petafAntéc maparxorovdnong V 1.19 ko1 V 1.23 eivon drabéoipec povo pe epoproYES TOv £QOVV
éleyyo PID.

Kodwkog MMapapetpog Mov. ID Meprypooen
V1.1 Zoyvomnta eE6d0v Hz 1 ZUyvOTNTA IOV PTAVEL GTOV KWVNTHPA
V1.2 ZuyvOTNTAG OVOLPOPAS Hz 25 | Avagopd cuyxvoOTnTog TPOG TOV EAEYYO TOL KIVITHPO
V1.3 Toybdmmra Kvnmpa rpm 2 H toyvtta Tov Kivnmpa o€ rpm
V14 Kuwnuipa évtaon A 3
V1.5 Kuwnmipa porn % 4 Ymoloytopévn ovopaoTIKT pOTT TOL KIVITPO.
V1.6 Kuwnmipa oy % 5 Ioyd Tov Kvnpov d&ova
V1.7 Kuwntipa téon \ 6
V1.8 DC-link tdon \Y 7
V1.9 Oeppokpaocio povadog e 8 Bgppokpacio YOKTPOG
V1.10 Oeppokpaoio KvnTipo % 9 Yroloywopévn Oeppokpacio Kvntipo
VI1.11 Avoroyn gicodog 1 Vv 13 | All
VI1.12 Avaroyikn gicodog 2 mA 14 | AI2
V1.13 AvaAoy gicodog 3 27 | AI3
V1.14 AvaAoyikn gicodog 4 28 | Al4
VI1.15 DIN1, DIN2, DIN3 15 | Kotaotdosi ynelokomv 16000V
V1.16 DIN4, DINS, DIN6 16 | Kotaotdoes ynelok®mv 16000V
V1.17 DO1,R0O1, RO2 17 | Katootdoeig ynookdv e£6dov Ko £00mv peAd
V1.18 Avaroyikn £€060 Ly, mA 26 | AO1
V1.19 PID Avagopd % 20 | Xg % g péyrotng cuyxvoTTag
V1.20 PID Ipoypotikn tyun % 21 e % g HEYIOTNG TTPAYLOTIKNG TG
V1.21 PID Ty andxiiong % 22 | Xg % g péylong Tiung omdKALoNg
V1.22 PID 'E&odog % 23 | Zg % g péyrotng tung £€680v
V123 E1§11<r’] évSa@’] Yo 29 Agite ¢ mopapétpovg 2.2.46 Emg 2.2.49
TpEYOLTA TIUN
V124 PT-100 Ogppokposia (0 42 Y\vnkérapn OepoKpacio TOV YPNGILOTOMUEVDV
€660V
G1.25 HoM)-{rapaKokof)Bncn Agiyvel 3 emheydpeveg agieg Topakorovdnong
oToygiov

Hivoxog 5-2. Tiés [opaxolobOnons
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5.4.2 Baocixéc Hapauetpor (IIAnktpoioyio Eiéyyov: Mevos M2 2 G2.1)
Kodwkog Hapaperpog E\éy. Méy. Mov. | Ipogmii. Ao ID Inpeioon
oag
P2.1.1 ELéyiotn cuyvotnta 0,00 [ap. 2.1.2 Hz 0,00 101
Inueioon: Av f, > and v
GUYYPOVN TOXVTNTA KIVNTHPO,
P2.1.2 Méyiom ovyvomta  (ITop. 2.1.1| 320,00 Hz 50,00 102 | eléy&re Vv KoTaAANAOTTO
Yo TO GOGTNUA KIVITHPO -
UETOTPOTEN GLYVOTNTOG
Inpeioon: Av ypnoonot-
. . gltan o edeyktg PID, o yxpo-
P2.1.3 Xpoévog emtdyvvong 1 0,1 3000,0 S 1,0 103 vo Emudovong 2 (mop.
2.4.3) epapuoleral ovtopaTo
Xnpeioon: Av xpnoLlonol-
X . ettan 0 eheyktg PID, o xpo-
P2.1.4 |Xpdvog emPpadvvong 1 0,1 3000,0 s 1,0 104 voc EmBpéduvonc 2 (mop.
2.4.4) epapuoletal ovtopaTo
P2.1.5 Op1o évtaong 0,4 x Iy 2x1Iy A Iy 107
OVoLUGTIKA TG NX2: 230V EMéy&re v mhakéta
P2.1.6 iw . ,"a N 180 690 V| NX5: 400V 110 | Aewovpyiag Tov kvntipa
e NX6: 690V
P2.1.7 Ovoaotu 30,00 | 32000 | Hz 50,00 111 | Brévsee mv mhaxéra
GLYVOTITO, KIVNTHPO. Agttovpyiag Tov Kvntipo
H mpoemiroyn woydet yio 4-
P218 Ovopasrucn,wxumw 300 20 000 rpm 1440 112 TOMKO Kwtiipa Kot
Kivnnpo OVOLOGTIKOD pHeYEHovg
UETOTPOTED, GLYVOTNTOG.
P2.1.9 Ovouacmc,n évtoon 0.4 x I 2x 1y A I 13 EMéyére my TAOKETOL )
KN Tipo. Agltovpyiag Tov Kvntipo
P2.1.10 Tov ¢ KviTipo: 0,30 1,00 0,85 120 ?MTS Ty TAOKETa.
£LTOVPYIOG TOV KVNTNPO
0=Avo.gicod.thong (#2—3)
1= Avah.gic.évtaong (#4—5)
, , 2=Ava¢. PID and v cerido
P2.1.11 ESQE“K?“E‘Z"OP Z;?OP/E)) 0 4 0 332 0V TANKTP. EAEY. Tap. 3.4
v (Snp 3= Avag. PID ano6 fieldbus
(ProcessDataIN 1)
4=T10TEVGIOLETPO KIVNTNPOL
P2.1.12  |Amolafn PID gheyktm 0,0 1000,0 % 100,0 118
P2.1.13  [Xpdvoc-I eheyktiy PID 0,00 320,00 s 1,00 119
P2.1.14 [Xpovoc-D gheyktnPID 0,00 100,00 s 0,00 132
P2.1.15 Zoyvomra Map. 2.1.1|  Lop: Hz 10,00 1016
VITOAELTOVPYIOG 2.1.2
P2.1.16 Kafuotépnon 0 3600 s 30 1017
VIOAEITOVPYiG
P2.1.17 Emninedo apimviong 0,00 100,00 % 25,00 1018
0=A@0mvion 6tav TEPTEL
KGt® and To eninedo
P2.1.18 |Agwrovpyia apvmviong 0 1 0 1019 aporviong (2.1.17)
1= A@vnvion 6tov vrepPei to
eminedo apvmviong(2.1.17)
p2.1.19 | Avowopd ToybmTag 0,00 | Mop.2.1.1 | Hz 10,00 124
jogging

Hivaxog 5-3. Baoikég mapauetpor G2.1
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5.4.3 Zijuaza c16660v (IDnKTpoldyio eléyyov: Mevov M2 2 G2.2)

Koowog Hapaperpog E\ay. Méy. Mov. | IDIpoem. Ao 1D Inpeioon
cag

0= Agv ypnotipomoteiton
1=EE&. cpdipa, cc

2=E&. opdlua, co
3=Evepyon. Agttovpyiag
4=Emihoyn ypovov emit./emf.
5=Znueio eréyyov: 1/0
6=Xnpeio eréyyov: ITinkp.
7=Xnpeio eréyyov: fieldbus
8=Mnpog / ticw

9= Tayvtra jogging (cc)
10=Erovapopd codipart. (cc)
11=Anay. Emtoy./Empp. (cc)
12=Evto\n DC gpevapicpar.
13=ITotevo.kivnt.ITANQ (cc)

P2.2.1 DIN2 Agrtovpyioa 0 13 1 319

Onwg mopandve ektdc:

P2.22 DIN3 Aegwtovpyioa 0 13 10 301 13= Hotevo. kvt KATQ (cc)

Onwg Topandve ektoc:

P2.2.3 DINS Agttovpyia 0 13 9 330 13=Evepyor.PID avagopic 2

0=Apeon tun €£69. PID

1=AI1+PID ££odo

2=AI2+PID é&o0do

3=AI3+PID é&odo

0 7 0 376 | 4=AI4+PID ££odo

5=PID mAnktpolr.+PID £€odo

6=Fieldbus+PID ££0d0
(ProcessDataIN3)

7=Ilot.Kivnt.+PID é£060

Inueio Tpdcebeong

P2.2.4 avagpopov PID

0=AIl

1=A12

2=AI3

3=Al4

0 7 1 343 | 4=Avoagopd mAnkTporoyiov

5=Avogpopd Fieldbus
(FBAvagopdaTayvtntag)

6=ITotevoiopetpo Kvnpa

7=PID eleyktng

P22 Emloym a\gx(popag 1/0

Emtoyn avagopdc
P2.2.6 GLYVOTNTOG 0 7 4 121 | Onwg oty map. 2.2.5
TANKTPOLOYIOV

Emtioyn avagopdc

B2y gléyyov fieldbus

0 7 5 122 | Onwg oty map. 2.2.5

0=IIpaypatuch tiun 1
1=IIpay. 1 + Tpay. 2
2=IIpay. 1 —Ipay. 2
3=IIpay. 1 * IIpay. 2

0 7 0 333 | 4=Mey(llpay. 1, IIpay. 2)
5=Eroy(TIpay. 1, Ipay. 2)
6=Méon(Ilpay.1, IIpay.2)
7=PiCa (ITpay.1) +
PiCo(Ilpay.2)

Emtoyn mpoypotikig

22 Tiung PID gheyxm

CC=KAEIOT ETOPN
OC=0LVOU(TN ETALPT

-
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0= Aev ypnoonoteitol
1=AlIl onpa (c-xapta)
2=A12 onpa (c-kaptar)

3=AI3
, , 4=Al4
P2.2.9 E“‘koﬁl”“?“ﬂ“"“m@ 0 10 2 334 | 5=Fieldbus (ProcessDataIN2)
HIS 6=Pomn xwvntipa
7=ToydmTo KtynTNPOL
8=Evtaon kwvnoipa
9=Ioy0 xtvnmpa
10=2vyvéTnTa TOAUOYEVVIT.
0= Agv ypnopomoreiton
=AIl ofpa (c-kapta)
2=AI2 ofjpa (c-kapTor)
3=AI3
Eicodog mparypotikng 4=Al4
2l g 2 0 ? 0 335 5=Fieldbus (ProcessDataIN2)
6=Pomn xuvntipa
7=ToydmTa KynTNpa
8=Evtoon kwvntpa
9=Ioyb KvnTipa
P2.2.11 niﬁ‘?ﬂgf&ﬁﬁﬁﬁgﬁ ~1000,0 1000,0 % 0,0 336 | 0=No minimum scaling
P2.2.12 ngjﬁﬁ?}(‘%‘ﬁ‘;ﬁﬂ -1000,0 1000,0 % 100,0 337 | 100=No maximum scaling
P2.2.13 niﬁ?ﬂg;&séﬁzggz -1000,0 1000,0 % 0,0 338 | 0=No minimum scaling
P2.2.14 n?jﬁﬁ?é?im?z ~1000,0 | 1000,0 % 100,0 339 | 100=No maximum scaling
p , Xpnotporoteitar 1 LEGod0g TPo-
P2.2.15 | Emthoyn AIl ofjpotoc 0 Al 377 YpappOTiono® TTF, Acite o, 69
0=0...100%*
P2.2.16 [Tedio onpatog All 0 2 0 320 1=20...100%*
2=[ledio pvOong ypiomm*
p22.17 | FAoxoTo pouon 0,00 100,00 % 0,00 321
xprom All
P2.2.18 Mggzgtf]“ﬁ}"“g 0,00 100,00 % 100,00 322
P22.19 AVOoGTPOPT GNUATOG 0 1 0 323 OiKauta aAVaCTPOPT
All 1=AveoTpaUEVO GO
P2.2.20 Xpov‘;%ﬁmpg“g‘;“mog 0,00 10,00 s 0,10 324 | 0= Xopig pitpépiopa
, , Xpnopomoteitor n péBodog Tpo-
P2.2.21 | Emioyn AI2 onpotoc 0 A2 388 o D T, ATrs e, 68
0=0...100%*
P2.2.22 Iedio onpatog AI2 0 2 1 325 1=20...100%*
2=IIedio pvbiong ypnom*
p2223 | EAdnoro pobiuong 0,00 100,00 % 0,00 326
xpnot Al2
P2.2.24 Mg;;‘;?;ﬂ“ﬁg‘mg 0,00 100,00 % 100,00 327
P2.2.25 AvacTtpoen oNUaTOS 0 1 0 328 OiKa;ua avacTpoPn
Al2 1=Aveotpappévo cnuo
P2.2.26 Xpov‘;%ﬁ;ﬁ?g‘*ﬁg“m@ 0,00 10,00 s 0,10 329 | 0=Xwpic piitpapiopa
Xpovog phiumog
P2.2.27 TOTEVGLOLETPOV 0,1 2000,0 Hz/s 10,0 331
Kwnmpa
Enavapopé pvijumne 0=Xopig anaya(popd ) )
TOTEVOIBETPOD 1=Enavapopd og otapdmuoe
P2.2.28 NN 0 2 1 367 S10KOTN PEVLOTOG
( Ava(popdn(;g;vémwg) 2=Enavapopd og diokonn

PEVULATOG
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0=Xwpig enavapopd
Emovagpopd puviung mo- 1=Emavaeopd o€ ctopdmua
P2.2.29 |tevoidpetpov Kivnipa 0 2 0 370 S10KOTT PELLATOG
(PID avagpopdc) 2=Enavo@opd og dtokonn
PELLLATOG
P2.2.30 |EAéy. dpto PID eheyirii| —1000,0 2“;3;) % 0,00 359
P2.2.31 |Méy. dpio PID eheykth ZHZ“‘Z"S 1000,0 % 100,00 360
P2232 Avagtpoqm ™G TING 0 1 0 340 0=Kavoviko ' '
amoxAiong tov PID 1=AveoTPOUUEVO GO
p22.33 | XPOves avbywong 0,0 100,0 s 5,0 341
avagopdas PID
2234 | XPOvosehdrwong 0,0 100,0 s 5,0 342
avagopdag PID
P35 [EA%O. Tl khinakag | o lap. Hz 0,00 344
ovapopdg, onueio B 2.2.34
p2.2.36 |Mérom T khinoxag) - Tap. 320,00 Hz 0,00 345
ovagpopdg, onueio B 2.2.33
P2.2.37 | Evkohn evodhayy 0 1 0 366 | YTKpordet my avagopd,
1=Avtyplon TpoyLaTIKIG 0Vop.
, , Xpnooroteitor n pEBodog Tpo-
P2.2.38 | Emioyn AI3 onpotoc 0 0.1 141 T A, A G G
R 0=IIedio onpatog 0 — 10 V
P2.2.39 [Tedio onpatog AI3 0 1 1 143 1=TTedio oforoe 2 — 10V
P2.2.40 AvacTpoPtn oNHATOg 0 1 0 151 0=Kavovikn '
Al3 1=AveoTpoppévn
Xpovog piktpapicatog _ . .
P2.2.41 S NE 0,00 10,00 s 0,10 142 0= Xopig prtpdpiopa
z : Xpnoworoteiton 1 péBodog mpo-
P2.2.42 | Emioyn Al4 onpotoc 0 0.1 152 R e THTE, Ao e 6
L 0=ITedio ofjpatog 0 — 10 V
P2.2.43 [edio onpatog Al4 0 1 1 154 1=TTedio ofuatoe 2 — 10 V
P2.2.44 AvacTtpoen oNUaTOS 0 1 0 162 0=Koayio aVaOTPOPT
Al4 1=Aveotpappévo cnuo
Xpdvog piktpapicpatog _ . .
P2.2.45 oHuoroc Al4 0,00 10,00 s 0,10 153 0= Xopig piktpdpiopa
Edun omewcovnon
P2.2.46 |tpéyovcag petaffAntmg 0 30000 0 1033
eAdy1GTO
Ewwm ameucovnon
P2.2.47 |tpéyovcag petafAntg 0 30000 100 1034
LEYIGTO
Edwn omewcovnon
P2.2.48 | tpéyovcag petaffAntmg 0 4 1 1035
dekadiKd
Ewwm ameucovnon
P2.2.49 | tpéyovcag petafAntg 0 28 4 1036
povédeg

Hivoxog 5-4.2npazo e10660v, G2.2

-

* @uunbeite vo tomobetnote TOVG YEQPLPMTESG TOV PIAoK X2
avtiotoryo. Agite o Eyyepidio Xeprotn NX, kepdroto 6.2.2.2
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5.4.4 Zijuora EE60wv (IDnkTpolidyio EAéyyov: Mevos M2 2 G2.3)
K®odwog Mapaperpog EAay. Méy. Mov. | IIpoemii. Ao ID Inpeioon
('S
Emioyn ofjuatog Xpnotponoteitor n néBoS0G Tpo-
s Avadoyung £660v | g ol e ypaupaticpod TTE. Agite oel. 69
0=Agv ypnoponoteiton
1=2vyvotnta €£650v (0—fa0)
2=Avapopd cvyvot. (0—f.x)
3= Taydmra kivnmpa (0—OvopL.
TaYLTNTO KIVNTHPW)
4=Evtoon ££660v (0-Iykumeipa)
5=Ponn kivnmpal (0—T ok wnerpe)
Agrrovpyio 6=Ioyd kovnmpa (0—Prkwnemipa)
P2.32 Avoroyung EE6dov 0 14 ! 307 7=Tdon Kvntipa (O-U,,KW:T;;)
8=Tdon DC-link (0—1000V)
9=PID tiun avapopdg ereyKth
10=PID mpaypor. Tiun edeyk 1
11=PID npoyport. Tiun eheyx 2
12=PID tyn andkiiong ereykt
13=PID ££0d0 gleykt
14=PT100 Ogppoxpacio
P2.3.3 ﬁggﬁgiﬁt‘éggggi 0,00 10,00 s 1,00 308 | 0=Xopic pitpapiopa
P2.3.4 Avaotpoen 0 1 0 309 | U= Xopic avaotpoen
avoAoykng e£650v 1 = Avactpoon
[EAdioto Avadoyikng 0=0mA
P2.3.5 ££6300 0 1 0 310 1= 4mA
p23.6 |KHmdreon Avaroy. 10 1000 % 100 311
€£000V
0=Agv ypnoponoteitot
1=Etoyo (Ready)
2=X¢ Aertovpyia (Run)
3=Zpdoipa
4=AveoTpoppévo opaApa
5=IIpoeidomn. vrepOéppavong FC
6=E&. cpalpa M Tpocidonoinon
T=2¢paA0 1| TPOELSOTOINGT AVOQ.
8=IIposidomoinon
9=IIpo¢ ta micw
10=IIpopvOucpévn taydtnta 1
Agttovpyio ynelokng 11=Xe rayima
P2.3.7 626300 1 0 23 1 312 | 12=Evepydg pvbiotng Kwvnripa
13=EniBieyn opiov cuyvot. 1 AB
14=Enileyn opiov cvuyvot. 2 AB
15=Emifreyn opiov pomng
16=Emnireyn opiov avapopdg
17=Ekeyy0g e£m1eptkol PpEVoL
18=Znueio eréyyov: I/O
19=EnipA. opiov Oeppoxp. FC
20=Mn emOopunt KorebOvvon
TEPLGTPOPNG
21=Avactpoon eréy. eEwt. Dpév
22=Ypda\po/mpoedon. Ocppictop
23=Aedopéva gicodov Fieldbus
P2.3.8 Aﬁ‘z‘ég(f)‘l‘: fs}‘s 0 23 2 313 | Onog n mopapetpog 2.3.7
P2.3.9 AS‘Z‘%‘;’;Z‘\‘;‘ZPSM 0 23 3 314 | Onwgn mopépetpoc 2.3.7
Opto cuyvotnta 0=Kavéva opto
P2.3.10 pLo SLXVOTITAG 0 2 0 315 | 1=EmiPheyn yauniod opiov
e&odov 1 o L,
2=Enifreyn vynrov opiov
‘Op1o cvyvoTTOG.
P2.3.11 g&oddov 1: 0,00 op. 2.1.2 Hz 0,00 316

Tyn EniBreyng
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‘Opro cvyvémTog OiKay &va opto L
P2.3.12 826800 2 0 2 0 346 | 1=Enifieyn yopuniov opiov
2=EmniAeyn vyniod opiov
p2.3.13 |OPLOOVV: E56000 21 g | oo 01 | Hy 0,00 347
Twn EniBreyng
L 0=Koapio
P2.3.14 Am‘;"p{aa 8:;'3,7‘8"’“ 0 2 0 348 | 1=Xopumhé épto
pLov pors 2=YynAd 6plo
p23.15 |10 op:)osngztﬁkswng 0,0 300,0 % 100,0 349
L 0=Koapio
P2.3.16 ASSO;%Y;%S“‘EX;"’”Q 0 2 0 350 | 1=Xaunhé épto
P POpas 2=YynAd 6plo
p2.3.17 |TwhopioveniBheyne 1 00 | g0 212 | He 0,00 351
avoQopag
p2.3.18 |Kedvotépnon kieioi- 0,0 100,0 s 0,5 352
potog EMT. PPEVOD
p2.3.19 | Kabvotépmon avoiy- 0,0 100,0 s 1,5 353
Lotog eEMT. EPEVOL
EnipfAeym opiov 0=Koayio
P2.3.20 | Oeppokpaciog peta- 0 2 0 354 | 1=XoaunAod 6pro
TPOTEN GLYVOTNTOG 2=YynA6 6plo
T opiov
P2.3.21 | Oeppokpaciog peta- -10 75 °C 40 355
TPOTEQ GLYVOTNTOG
& Xpnotporoteitor n LEGodog
pp3gg | Emdom onperog 0 0.1 471 | mpoypopatiopod TTF.
woakoytkng e6dov 2 YPONKOTION
Agite oeMdo 69
P2.3.23 avaxffiﬁé’igéw 5 0 14 4 472 | Onogn mophpetpog 2.3.2
P2.3.24 ﬁggﬁgﬁ;’;ﬁiggggﬁag 0,00 10,00 s 1,00 473 | 0=Xopig ihtpapiopa
P2.3.25 Avaoctpoon 0 | 0 474 0=Xwpig Avactpopn
" avoloykng e£6dov 2 1=Avaoctpoon
EXdyioto avaroyikng 0=0 mA
P2.3.26 ££6500 2 0 1 0 475 1=4 mA
P2.3.27 Khwdroon 10 1000 % 100 476
OvOAOYIKNG £E6S0V 2

Hivokog 5-5. Ziuozo eéodov, G2.3
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5.4.5 Hapauctpor Eiéyyov Movadoc (IInktpoldyio EAéyyov: Mevos M2 2 G2.4)
Kodwog Hapaperpog E\ay. Méy. Mov. | IDpoemii. Ao 1D Inpeioon
oag
P2.4.1 Tyfuo Papmog 1 0,0 10,0 s 0,0 500 ggj?((;%%aopdunag —
P2.4.2 Eyuoe papmog 2 0,0 10,0 s 0,0 501 2(?5;‘;%1\1}10'20de% S-ann.
P2.4.3 Xpovog emtdyvvong 2 0,1 3000,0 S 0,1 502
P2.4.4 | Xpdvoc emPpadvuvong 2 0,1 3000,0 S 0,1 503
0=Amngevepyomompévog
1=Xpnoipomoteiton katd ™
Aetrtovpyia
, , 2=Elmt. KOQT £VOU
P2.4.5 Kooptng gpévov 0 4 0 504 3=X?)nctuo1(rpolgir?x? STy GE
Xtéon / Aertovpyia
4=Xpnoonoteiton dtov
Aertovpyet (ywplg dokin)
P2.4.6 Tpomog Exkivnong 0 1 0 505 ?zgii 1:/(:1011 e T
0=Coasting
1=Me pauma
P2.4.7 Tpomoc Trhong 0 3 0 506 222%?);;32“ Evepyoroinong
3=Coast+papumra Evepyomoinomng
Agrtovpyiog
P2.4.8 ‘Evtaon DC-gpévov 0,4 x Iy 2x Iy A Iy 507
P2.4.9 Xpovog DC:(ppsvov GTO 0.00 600,00 s 0.00 508 0=To DC'(ppevo elvat amevepyo-
GTOUGTN O TOMUEVO GTO GTOUATHUOL
H cvyvémta oty onoia
P2.4.10 Eexwael to DC-ppévo 0,10 10,00 Hz 1,50 515
KOTA TN pAuUTo 6Téong
. . 0=To DC ¢pévo givan
P2.4.11 Xp"vogiii'v‘”p;“’” MY 0,00 600,00 s 0,00 516 | amevepyo-
non TOMUEVO TNV ekKiviion
P2.4.12 Dpévo pori 0 1 0 520 gigg;ggg;‘ﬁggj“’
P2.4.13 "Evtaon gpévov porig 0,4 x Iy 2x Iy A Iy 519

Iivoxog 5-6. [opaouetpor eAéyyov povadag, G2.4

5.4.6 Iapauctpor amayopevuévys cvyvornrag (Inxtpoloyio Eiéyyov: Mevov M2 2 G2.5)

Koowog Hapapetpog E\ay. Méy. Mov. | IIpoemi. Ao ID Inpeioon
oag

P2.5.1 Hepoyn OTOYOPEVH. 0,0 Iap. 2.5.2 Hz 0,0 509 | 0=Aev ypnoylomoteitot
ouyv. 1 yaunio 6plo

P252 Meproyn OTAYOPELHL 0,0 IMop. 2.1.2 Hz 0,0 510 | 0=Aegv ypnowomoteiton
ouyv. lvynio 6plo

p2.5.3 | Hlepoxi amayopevoi | o | o0 054 | Hg 0,0 511 | 0=Aev ypnowonosizar
GLyv. 2 xapniod 6pto

P2.54 Hepoyn OTOYOPEVH. 0,0 Iap. 2.1.2 Hz 0,0 512 | 0=Aev ypnoylonoteiton
GLyv. 2 LYNAd 6plo

P2.5.5 Meproyn GRAYOPEDH. 0,0 IMap. 2.5.6 Hz 0,0 513 | 0=Aev ypnoyonoteiton
ovyv. 3 yapnAd 6plo

p2.5.6 | [P0 GmGYOPEVR. | | o0 010 | H 0,0 514 | 0=Aev ypnowonosiza
Guyv. 3 vyniod 6plo

P2.5.7 |Pépuma emt/emp.omoy. 0,1 10,0 Dopéc 1,0 518

Hivoxog 5-7. Iopauetpor amayopevuévng ooyvotnrog, G2.5
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5.4.7 Hapauctpor eAéyyov tov kvyripa (IDnKkTpoidyio eAéyyov: Mevos M2 2 G2.6)

Kodwog Mapaperpog EAay. Mgéy. Mov. | IDpoemii. Ao ID Inpsioon
cug
NXS:
0=E\eyyog cuyvommrag
1=E)\eyyoc toydrog
MpoécOetTa yio To NXP:
P2.6.1 Xnueio 87»8}/)(01) OV 0 6 0 600 ZfEksyxo ¢ pomiic ’
Kvntipo 3=EXeyyog tay. KA. Bpoyov
4=E)eyyog por. KL.Bpdyov
5=Avdtepog ELEYYOG GUYV.
Avoytob Bpoyov
6=Avort. éAeyyos Tay. A.B.
P2.6.2 U/f Behtiotonoinon 0 1 0 109 | 97Aev xpnowonowitan
1=Avtépotm dOnon ponng
0=I"pappkn
, , 1=Tetpaywvoedng
P2.6.3 Emloyn U/f avoroylog 0 3 0 108 2=TIpoypopuomionevn
3=Ipopp. pe Berticoon pong
palgd  [Pnwelo amodvvapoong) g g, 320,00 Hz 50,00 602
nediov
P2.6.5 Taon oto onpeio 10,00 200,00 % 100,00 603 | 1% X Upcueioa
amoduvapmong rediov P
Zoyvomnta HEGOoL mop.
P2.6.6 onpeiov U/f kapmding 0,00 P2.6.4 Hz 50,00 604
Téon péocov onpeiov o 1% X Upcomripa
B2l Kkopmoing U/f 0,00 100,00 & 100,00 605 Méy. Twn ap. = wop. 2.6.5
P2.6.8 Tdon £G680v o 0,00 40,00 % 0,00 606 | 1% X Upcaeioa
UNJEVIKT GLYVOTITO. P
P2.6.9 ZoyvomTa SteKomng 1,0 Varies kHz Varies 601 Acite ov HI,VG,K(XQ 8-12 v
aKpIPrG Tuég
0=Aev ypnoyromoteiton
P2.6.10 EAeykg vaéptaong 0 2 1 607 | 1=Xpnow. (yopig phumo)
2=Xpnoon. (pe paumo)
, . 0= Agv ypnoyonoteiton
P2.6.11 E)\eyktig vtotaong 0 1 1 608 1=Xpnowonotsital
P2.6.12 Zvyootaduion goptiovf 0,00 100,00 % 0,00 620
P2.6.14.1 ‘Evtaon poyvnticpon 0,00 100,00 A 0,00 612
P26.142 | Amohopn P eréyyov 0 1000 30 613
TOYOTNTOG
P2.6.14.3 Xpbvog I eréyyov 0,0 500,0 ms 30,0 614
TOYOTNTOG
P2.6.14.5 Anolnuioon emtdy. 0,00 300,00 s 0,00 626
P2.6.14.6 PvOpion dbnong 0 500 % 100 619
P2.6.14.7 Evtoon payvnTiopod MotCurr MotCurr A 0.00 627
TNV EKKivnon Min Max
P2.6.14.8 | XPOVOS HOWVNUOKOD | 600,0 s 0,0 628
otV gkKivnon
P2.6.149 | XPOVvos O-taxbmrog 0 32000 ms 100 615
otV eKkkivnon
P2.6.14.10 | POVOS O-toybmrag 0 32000 ms 100 616
otV ekkivnon
0=Agv ypnoponoteitot
P 1=Mvrun ponrig
P2.6.14.11 Ponn exxivnong 0 3 0 621 2=Avapopé poric
3=Ponn ekkivne. unpog/ticw
P2.6.14.12 [Pom ekxivniong FWD| —-300,0 300,0 S 0,0 633
P2.6.14.13 | Pom ekkivnong REV | —300,0 300,0 s 0,0 634
Xpdvog
P2.6.14.15 QUTpOpicHOTOG 0 1000 ms 0 618
IoApoyevvitplog
P2.6.14.17 | ATOMPBIPeAEyrov | o 100,00 % 40,00 617
évtoong
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£Tpv Avartepov Avorytov Bpoyov 2.6.15 (N
P2.6.15.1 Evraon pndevucig 0,0 250,0 % 120,0 625
TOYOTNTOG
P2.6.15.2 EXGyiotn évtaon 0,0 100,0 % 80,0 622
P2.6.15.3 Avagopd pong 0,0 100,0 % 80,0 623
P2.6.15.4 ‘Op1o cuyvotrog 0,0 100,0 % 20,0 635
P2.6.15.5 U/f @Onon 0 1 0 632

Iivaxog 5-8. [opaouetpor eAéyyov kiviripa, G2.6
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5.4.8 Ilpocrtacics (IDnKTpoidyio eAéyyov: Mevos M2 2 G2.7)

Kodwog Hapaperpog E\ay. Méy. Mov. | IDIpoem. Ao 1D Inpeioon
cag
0=Koapio amodxpion
1=IIposidomnoinon
Amndkpion ce AL 2=[Ipoe1d.+Iporny. Zvyvort.
P2.7.1 avopopag 4mA 0 > 4 700 3=IIpoed.+IIpop.Zuyv. 2.7.2
4=Xpd\pa, otdon onwg 2.4.7
5=ZdAua, GTOLL. LE coasting
pp7a  [FUvOTTOoQARNTOSl o 00 | g 212 | Hz 0,00 728
ovoeopds 4mA
P273 Andkpion og e£T. 0 3 ’ 701 0=Koapio amodxpion
o GOOALOL 1=IIposidonoinon
Emnifreyn edaceov 2=Ypda\a, otdon omeg 2.4.7
P2.7.4 106500 0 3 0 730 3=Z A0, oTOyL. [1E coasting
Amndkpion ce GAiL 0=AnobnK.cpdA. 6TNV 16TOP.
P2.7.5 VIOTAGNG 0 ! 0 727 1=Mn amobnkevon codiuart.
P2.7.6 | EmifAeyn @doewv €& 0 3 2 702 | 0=Kopio omokpion
P2.7.7 Ipootac. ook, I'mg 0 3 2 703 | 1=IIposidomnoinon
Ogppukn Tpoctacio 2=XpdaApa, otdon omwg 2.4.7
P2.7.8 KvTipo 0 3 2 704 | 3=y pahua, otay. pe coasting
pp79 [FoviEkeomic bepuok. |64 100,0 % 0,0 705
nepBIAL. KvnTipa
p27.10 |FOVT VOGNS KwvITpal 150,0 % 40,0 706
G€ UNOEVIKY) GLYV.
p27.11 | ©epuui otadepd 1 200 min 45 707
xpdvov Kvntpa
P2.7.12 | Kbkhog epyas. Kivnt. 0 100 % 100 708
0=Koapio ardxpion
, . 1=IIpoeidonoinon
P2.7.13 | IIpooctacio adpdvelog 0 3 1 709 2= 0600, othon 6nwc 2.4.7
3=Xpd\ua, otop. pe coasting
P2.7.14 ‘Evtaon adpdvelog 0,1 ToMotor X 2 A Iy 710
P2.7.15 Opto xpovou 1,00 120,00 s 15,00 711
00PAVELNG
p27.16 | OPw©ovvémTag 1,0 | Hop.2.12 | Hz 25,0 712
adpdvetog
0=Koapio amdxpion
P2717 TIpooctaocio 0 3 0 713 1=IIposidonoinon
o VIOPOPTOCNG 2=XpdaApa, otdon omwg 2.4.7
3=Xpdlua, GTapl. UE coasting
p2.7.1 | Poprio omvmEpOM |y, 150 % 50 714
AmodVVALOGONG TESIOV
p2.7.19 | Popriooe umdév 5,0 150,0 % 10,0 715
suyvoTTo
p2.7.20 |XPOVIKO Opto mpoor. 2 600 s 20 716
VIOPOPTMOCNG
0=Koapio amdxpion
ATOKPLON GE GOOALLOL 1=IIposidomnoinon
P2.7.21 Bgpuiotop 0 3 2 732 2=Zpdlpa, otdon onwg 2.4.7
3=ZpdAua, oTapl. UE coasting
P2.7.22 A”OKP;‘l’QJ‘bSuZ‘W““ 0 3 2 733 | Asite P2.7.21
P2.7.23 A”“"“g?,);;g""’“x““ 0 3 2 734 | Aette P2.7.21
P2.7.24 | ApBudg sie. PT100 0 3 0 739
0=Koapio ardxpion
ATIOKPLOT GE GOOAUO 1=IIpoeidonoinon
P2.7.25 PT100 0 3 2 740 2=Xpd\ua, otdon onwg 2.4.7
3=Xpd\ua, oTop. pe coasting
P2.7.26 | Opto mpoed. PT100 —-30,0 200,0 C° 120,0 741
P2.7.27 | Opwo cedaip. PT100 -30,0 200,0 C° 130,0 742

-

Hivoxog 5-9. Ilpootacieg, G2.7
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5.4.9 Hapauctpor Avtouarns Ernavexxivioncs (Inktpolioyio EAéyyov: Mevos M2 2 G2.8)
Kodwkog Tapaperpog EAay. Mgéy. Mov. | IIpoemii. Ao ID Inpeioon
cug
P2.8.1 XpOvog avoovig 0,10 10,00 S 0,50 717
P2.8.2 Xpovog SoKING 0,00 60,00 S 30,00 718
0=Pépuma
P2.8.3 | Aertovpyio ekxivnong 0 2 0 719 | 1=Exxivnon pe toydmra
2=XHupwva pe v map. 2.4.6
p2.g4 |APOROS dokmdy peta) 10 0 720
oo GOAALO VTOTOCNS
p2g.s |APW: S0k petdams) 10 0 721
GOUALLOL VTEPTOONG
p2ge | APW. dokuL petdans) 3 0 722
GOOALO VITEPEVTACNC
p2.g7 |APOHOS dokmdy peta) 10 0 723
and GQAALLO avaQOpPag
Ap1Opog SoKIUMY PETd
P2.8.8 a6 opaipa Ogppo- 0 10 0 726
Kpooiog Kivntipo
p2.go |APOHOS dokmdy peta) 10 0 725
0o eEMTEPIKO QALY
p2.g.10 |APOKOS Sokwdv petd) 10 1 738

016 GOAALO VTOTOCNG

Hivoxog 5-10.1apduetpor Avtouans exovexxivnong, G2.8

5.4.101nyKxtpoioyio eiéyyov (IIiykTpoloyio eléyyov: Mevov M3)

Ot TOPAUETPOL Y10 TNV ETLAOYT TOV TPOTOL EAEYYOL Kot TNG KaTeHOVVONG ard TO TANKTPOAOYLO divovTot
napaxdrto. Agite 1o Mevov ITAnktporoyiov EAéyyov oto Eyyepidio Xepiom) Vacon NX.

Kodwog Hapaperpog E\ay. Méy. Mov. | IDIpoem. Ao 1D Inpeioon
S

1 =1/0 teppotikd

P3.1 Inueto gléyyov 1 3 1 125 | 2 =IIAnktpordyto
3 = Fieldbus

Avopopad [op.
R3.2 TANKTPOAOYiOV 2.1.1 Map.2.1.2 Hz
] 0 = Mnpog

P3.3 Katevbvvon (minkep.) 0 1 0 123 1 = Moo

R34 PID avagpopd 0,00 100,00 % 0,00

R3.5 PID avagopd 2 0,00 100,00 % 0,00
0=IIepropiopévn Aettovpyia

R3.6 Mmovtév STOP 0 1 1 114 TOU HIOVTOV

1=To pmovtdv eivan Tavta

EVEPYOTOUUEVO

Hivoxog 5-11. Hopduetpor minxrpoloyiov eréyyov, M3

5.4.11 Mevod ovetiuatos (LIAnktpolioyio Eléyyov: Mevov M6)

Mo mapapétpous kot Aertovpyieg oyeTICOUEVES e TNV YEVIKT] YPNOT TOV LETATPOTEN GLYVOTNTAG, OGS M
EMAOYN YADOGOG KOl EPAPHOYNG, OLLAGES TUPAUETPMY TOL £YOVV QTIYTEL Y1 TIC OIKEC GO OVAYKEG 1)

TANPOPOPIEG GYETIKA LE TO LAMKO Kot AOYIouko, dgite To0 Kepdhato 7.3.6 oto Eyyepidio Xepiom) Vacon NX.

5.4.12Kapreg enéxraons (LAnktpoloyio EAéyyov: Mevod M7)

To M7 pevo0 deiyvel TI¢ KAPTEC EMEKTACNG KOl ETIAOYNC TOV EIVOL GUVIESEUEVEG JLE TNV KAPTO EAEYYOV KO |UE
TIg TAnpoopieg kaptav. [a nepiocdtepeg TAnpopopieg, deite o Kepdiaio 7.3.7 oto Eyyepidio Xepiom

Vacon NX.

24-hour support +358 (0)40 837 1150 » Email: vacon@vacon.com
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6. E®APMOTI'H EAEI'XOY I'ENIKHX XPHXHX (MULTI-PURPOSE CONTROL APPLICAT.)
(Aoywopicd ASFIFF06)

6.1 Ewoyoy
EmiéEre v Epappoyn eléyyov I'evikng Xpnong and 1o Mevod M6 ot oelida S6.2.

H epappoyn eléyyov I'evikng ypriong mapéyet pio evpeio GEPA omd TAPAUETPOVS YL TOV EAEYYO TWV
Kvnpov. Mmopel va ypnopomombel yio StapopeTika £i01 S10d1KaGIOV, OOV ATUITEITOL EVPEiN
ghaotikdomta ota onuata 1/0 kot dev yperaleton Edeyyog PID (av yperdleote Aettovpyieg PID eréyyov,
ypnotponoleiote v epappoyn PID 1 v epappoyn yio Avidio & Avepustipa).

H avagopd cuyvomrag pumopel vo exheyOel w.y. amd avaroyikég e16050V¢, EAeYY0G LOYA0D, TOTEVGIOUETPO
Kvntipo Kot amd podnpatikn e€locmon Tov avorloyik®dv E1I600mv. YTAPYouV TapAUETPOL Y10 ETIKOVMVIO e
Fieldbus. Mmopeite eniong va dtodéEte mOAD-PNUaTIKES TaXDTNTES Kot TOYDTNTO jogging av o1 YNQLKEG
€lo0001 €lval TPOYPAUUATIGUEVEG LLE AVTES TIC AELTOVPYIES.

o Ovynolokég eicodot kot OAeg ot £E0dot givar ehevbepa TPoypopUUaTICOUEVES KL 1] EQAPUOYN
vrootnpilel OAeg Tig kdpteg 1/0.

[IpocBetec Aettovpyie:

Emioyn mediov onuotoc Avaloyikng 16030V

EnifAeyn 600 opimv cuyvotntag

EniBAeyn evog opiov ponrig

EniBAeyn evog opiov avapopdg

Agbtepeg papmeg Kot TPoypaUIOTICOUEVT papTa 6g oYUo-S
poypappoatilopevn Exxivinon / Ztapdtnuo Kot Aoyikn AvticTpo@ov orpHatog
DC-ppévo otnv ekxivnon kot 6to ctapdTnio

Tpelg meployéc amayopeLUEVOV GLYVOTTMOV
[poypappatilopevn kapmdin U/f kol cuyxvotnta StoKomng
Avtopotn enavekkivnon

[Ipooctacio kKivnpa Oeppikn Kor Adpavelag:
[poypappoatiCouevn evépyeta: Kapia, [Tposidonmoinon, Zediua
[Ipoctacio vTOPOPTOONC KIVITIHPA

Enifieyn edocwv 166500 kot e£650v

Yotépnon MoyArov

AvvaToTNTA VITOAEITOVPYIOG

O eneénynoeic tov topapétpov g Epappoyn eréyyov IN'evikng ypriong Ppickovtar 6to Kepdiaio 8 avtov
tov Eyyepidiov. Ot eneénynoelg divovtan pe Paon tov Egxmpioto apiBuo ID g kdbe mapapéTpov.

-
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6.2 ’'Ekeyyogl/O

Totevodpetpo avopopéc, | OPT-Al
1...10kQ N Tepuoticd THpa Teprypagn
r—— ] 1 +10V ep Avapopd e£E650v Tdion yio 10 TOTEVOLOUETPO, etc.
| 2 All+ Avaroyikn €56d0v, Tedio Tdong Avagopd cvyvétntog mg Eicodov Taong
. T 0—10V DC
T T 3 All- 1/0 I'siwon ['eimon yo ava@opd Kot EAeyyo
4 Al2+ Avahoyuii 85650V, medio Avopopd cuyvoTnTO! Eis680v ‘Evtac
5 Al2- évtaong 0—20mA Pop AVOTITTOS T ne
r _______________ 6 +24V @ | 24V BonOntiky téion Tdon yio drokodmreg, KA. pey 0.1 A
i 7 |®@ GND 1/0 I'eimon ['elwon yo 116 avagopég kot yio tov EAeyyo
i / 8 DIN1 Exxkivnon mpog ta pmpog Enmagn khetom = Exkivnon mpog ta pmpog
—_  ——— (mpoypappomicouevn)
! / 9 DIN2 Exxivnon mpog ta micw Enagn khetot = Exkivnon mpog ta ticm
L .
e (mpoypappomiCopevn)
L_/ _________ 10 DIN3 Enmavopopd oedipatog (RESET) | Avoytn emagn = Kapio evépyeia
(mpoypappatilopevn) K\eiot) emagn = Emavagopd cpdiuotog
11 CMA Kowo yia DIN 1—DIN 3 Yvvdéote pe GND 1 +24V
[——————————————— 12 24V @] 24V BonbnTikn tdon Téon yio dtakomteg (deite #6)
| r———_13 ® GND 1/0 yeiowon I'simon yuo 11 avapopég Kot yio, Tov EAeyyo
| / ol 14 DIN4 Enthoyn taydtnrog Jogging Kiewom emagn = Evepyn toyvmra Jogging
' (mpoypappomiopevn)
:__/ I | | 15 DINS Eicodog EEmtepkodh cpaipotog Avoryt emaen = Kavéva opdipa
| / T (mpoypoppatilopevn) KXewom) emapn = Zodiuo
|—— ———p————| 16 DIN6 Emhoyn xpovov Emtoy./EmBpad. | Avoryt emaen = map. 2.1.3, 2.1.4 o ypion
| | (mpoypappatilopevn) Kheot emagn = mop. 2.4.3., 2.4.4 o€ ypiion
| | 17 CMB Kowé yuo. DIN4—DIN6 Yvvdéote pe GND 1 +24V
: I @__ 18 | | AOA1+ | Zvyvémro e£650v Tpoypappotildpevn
[ READY | —— 19 |@AOAI- Avoloywkn €060 Iedio 0—20 mA/Ry, pey. 500Q
| 20 DOA1 Ynoraxn £€0do Mpoypappatilopevn
I____® ————— +—— READY (ETOIMO) Avoyrtoc sulkékTie, 1S50mA, U<48 VDC
| OPT-A2
I I 21 RO1 j/ ‘E&odog peré 1 | IIpoypappoatilopevn
| RUN = ~—~———— 22 RO1 (ZE AEITOYPI'TA) RUN
I ® 23 ROl 1
24 RO2 j/ ‘E&odog peré 2 | IIpoypoppoatilopevn
2o ———J F————— 25 | RO2 (EPAAMA) FAULT
VAC ———/ |-————— 26| RO2 |
— — IHivokog 6-1. H mpoemileyuévn ordraln twv 1/0 s Epapuoyns eléyyov I'evikng
XPHONG KOl TOPAIELYILOTO. GOVOECEDV.
Ynpeiomon: Agite TapokdTo TIG EMA0YEC Mriok I'sgupotay X3:
yepupotdV (jumper). ['a TeprocdTEPES Tzicwen CMA xax CMB
nknpO(Poptsg ansuevvﬁf,ns oTO O8]  SoiiccoCMB oG
Eyyepidio tov Xepiom Vacon NX, [@®]  TwbitoCMA p= 0 GID
Kepdiaro 6.2.2.2.
¢ :E To OMB powiies amd 10 GMD

To CMMA povidis oo o GIND

ECMTEPLK, Loviiay wed o
GND

o ]
EIEI To CMA 1o 0 CMB oty

=Epyocmon) mpostilop
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6.3 Aoy enfpatog eAéyyov otnv E@appoyn EAéyyov IN'evikiig Xpiong

3.2 Avooopd TArKTpOADYION

——————— 2.1.11 Avagopa 'O

F------ 2.1.12 Aveoopd [Inkrpoioyiow ELeyyon
[ 2.1.13 Avepopa Fiedbus Edsyyon

I = . . -

: 2.1.15 MpopoBuous teypmre 1

! L..2.1.21 IMpopudousn tayoore 7
|

I

DIN#@f-=============7====~ 1 P1.14 Avooopd TaybThTog
- - Bt s BT B SRR -- ;
DIN#&- L HPDPUE!.IIU!J‘?‘&T] T T 1 SRR S SR N 'i Jogging
DIN#®-L Hpnpuﬂg.uﬁg.l.?w] Tll}n'_'L.H'l‘]Tl]% ___:____:__:_ ________ : : !
DIN#@ IMpopwBuouswvn taytmra 3 S A I I DS i |
! Lo HE ! : :‘I 3.1 TodmocEdévvon
[ oy | |
Al @ R b |
Al @ :\‘\ Lo b ! l
. ': | 1! e :
I
DIN# , . Lo !
® . - Lo I i .
[lotzvoLGUETPD Fomm | Egentzpuc evesopd
® CLVTTH Pt _: | ! . ! VO TG
I — I
DIN# / ! |
2 I
| I
_: : FOeann
—e |r _____ 1 R,
— i
—,// i
Reset button—|
-| Avepopd ano fieldbus Start/Stop buttons
Exxiwmon/Tropdmua axo fieldbuys ————
Eowidvevon and fisldbus
. -
: JE Start/Sto
DIN# @] Exxivmaon RPOC W URPOS | Thcoypoamlépewn p
mpoypapuanious ) Brcvbvmone /Todonc ko
DIN# @ Exxd _ . - Aoyum whmore mpoc T :
KKivi|aT Tpog T wign o "
(mpoypaupnmilousw) Reverse | E e
1 ~ GUTELHN Hivi -:_TnV.chs._ T TT©
LI 3.3 Kawvbovon minktpoloyiow .
— E-:_Tmzpmr'] ERAVRpopd GEANaTog
DIN#® 21
Eigodoc smovapopds opdluatos
NX12k103.fh8

-

2ynua 6-1. Aoyikn anuorog eAéyyov e Epapuoyng eAéyyov I evikng ypnong
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6.4 Apyn mpoypappaticpov “Teppatiké mwpog Asrtovpyia” (TTF)

H apyn mpoypappaticpod tov onudtov 1.60dov kot e£odov otnv E@appoyn Eréyyov Feviknig Xpnong
ka0dc kot otV E@appoyn Avtriog kor Avepotipa (Kot ev HEPOG OTIC AAAES EQUPLOYES) Elval SLOPOPETIKY
GLYKPLTIKG, pe TNV cvpPatikn pébodo mov ypnoiponoleitatl otig dArec epappoyéc Vacon NX.

2mnv ovpPatikn péBodo TpoypapUaTionov, deitovpyio mpog Tepuatino (FTT), éxete pio otobepn eicodo N
£€odo ot omola divete pio Aertovpyia. Ot eQApPLOYEG TOV AVOPEPOVTOL TAPOTAV®, EVTOVTOLS, YPTCLULOTOLOVV
v MébBodo Ipoypouuotiouod Tepuotiko mpog Acitovpyio (TTF) oty onoio 1 S10d1KaGio TPOYPAUUOTIGHOD
Tpoypatomoleital ek Tov avtiétov: Ot Aettovpyieg epeavilovtal mg TOPAUETPOL Y10 TIG OTOIEG O YEPIGTNG
kaBopilel o opiopévn gicodo / €€0do. Aeite v mpoeidomoinon ot cerida 70.

6.4.1 KaBopiouog uiag 166000 / 66000 yia pia GOYKEKPIUEVY AEITOVPYIA 6TO TANKTPOLOYIO

H ovvdeon piag kabBopiopévng €16660v 1 €£600V e i GVYKEKPIUEVT AgtTovpyio (Tapdpetpo) yivetal
divovrtag og pio mopapueTpo TV KotdAAnAn T, H tyun avt) oynuoatiCeton oand v 8opa s Kaprog mavm
oV képta eréyyxov Tov Vacon NX (deite to Eyyepidio Xeprom Vacon NX, Kepdiaro 6.2) kot Tov
avtiotoryo apiBuod onuoatog, SeiTe TAPUKAT®.

(READY]
p233 D

Ovopa Aewovpyios. —————|A] Ref Faul/Warn

DigDUT:B.Ix 4
1

®vpa Ap1Opog teppotikod

Tomog Teppatucon

Hopaderypa: Oéhete va GUVOIECETE TNV YNELOKN AstTovpyio e£E600V Zpdiua / mpocidomoinoy ovapopas
(mopapetpoc 2.3.3.7) oy ynotaxn €£0do DO1 oty Pacikn kapto OPT-A1 (to Eyyepidio Xepiot) Vacon
NX, Kepdioro 6.2).

Apykd Bpeite v mapdpetpo 2.3.3.7 oto apBuntikd tAnktpoAdylo. ITiéote 1o deli kovumi tov Mevod pio
Qopa yio pmopeite vo aAAGETe TV TN, ZTN ypouun e tung, 0o deite tov Tomo Teppoticod 6to aplotepd
(DigIN, DigOUT, An.IN, An.OUT) kot oto d&i, 1 mapovoa £ic0doc/EEodo pe v omoia eivar cuvoedepnévn n
Aertovpyia (B.3, A.2 k.AT.), ] €dv dev cuvdéetar, o Tiun (0, #).

Otav n yn avapocpnvel, cvuykpatiote 1o kovuni [lavw | Katw tov Zepvilior; Yo va Bpeite tov
emBountod apBpd Bvpag Kot onfpatog g kaptag. To mpdypappa Oa eAEyEel Tic B0pec TV KOPTOV TOL
apyilovv amd 0 Kot mov Tpoympovy and To A 610 E kol v I/O emhoyn and 1 éwg 10.

Motig Béoete v embBountn TN, TEGTE T0 Enter kovuri ywo. va emPefaidoste pio popd TNV aiiayn.
[READY] [READY] [READY]
ZZEER[ /O] EER] Oc] =EER] O}

AI Ref Faul/Warn | |AI Ref FgLIJI//Warn A Al Ref FalIJI//Warn
DigOUT:0.0 + DigOUT:0.0- + DigOUT:B.1- +

24-hour support +358 (0)40 837 1150 » Email: vacon@vacon.com
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6.4.2 KoBopicuog evog TepUATIKOD Yia HIa OPIGUEVY AEITOVPYIO pE TO epyaieio Tpoypauuaticuot NCDrive

Edv ypnowonomcete 10 gpyareio mpoypappatiopod NCDrive yio mapapetpomoinon 0o mpénet vo meTOYETE TN
ovvdeoT peta&y g Aettovpyiog Kot TG 10000V/e£000V e TOV 1010 TPOTO OGS [LE TO TANKTPOAOYLO EAEYYOV.
Amhg emAélte TOV KMOKO d1evBiveemv amd Ti¢ eEeAocdpeveg emAoyég ot oA adiag (BA. To TapakdT®

Zynuo).
o
LOADED Compare... |
[ G225ANALOG INPUT 4 ;I Index “ariable Text ‘alug Default Unit in hax |
1 G226DIGITALINPUTS P231.3 |Faul DigOUT:4.1 DigDUT:0.1 [2igQUT:E.10 :I
P 2314 |Fault, Inverted DigDUT:0.1 DigOUT:0.1 [NgQUT:E A0
B33 & 230UTPUT SIGNALS P 2315 [Warming DigduT:0.1 DigQuUT:0.1 igdUT:E 10
=3 G231 DIG OUT SIGNALS P 2.31.6 |Extemnal Faul DighUT:0.1 DigUT:0.1 biglUT:E D
F 231.1 Ready 2.3.1.7 |Al Bef FaulAwamn DigDUT:E. 1l ES DigQUT:0.1 igdUT:E. 10
B Pz3izR DigUT:A4
o DigDUT 45
P 231.3Fault DiglUT:4.5
P 2314 Fault, Inverted DigQUT:A.7
3 ! DigOUT:4.8
P 2.3.1.5Warning DigOUT:4.9

F 2.3.1.6 External Fault

DigQUT:2.10

DigOUT:B.2

F 2.3.1.8 OverTemp Wam. DigOUT:E.3 =

F 2.31.9Reserved

F 2.3.1.10 Direct Differenc

F 2.31.11 At Ref. Speed

F 2.31.12 Jogging Speed

P 2.2.1.13 ExtContral Place
P 2.2.1.14 Ext Brake Contl

P 2.2.1.15 ExtBrakeCtl v

P 2.2.1.16 FreqQut SupvLim
P 2.2.1.17 FregOut SupvLim2

P 23118 Ref Lim Supere. 7|

Zynuo. 6-2. ®owtoypopia tov epyoieiov npoypouuotiounod NCDrive: Inktpoloynon tov kadika dievfovoewy

eEaocpaleTel  Gyoyn Aertovpyia.

WARNING

Noa giote AIIOAYTQXE BEParog 0T 0€v £XETE GUVOEGEL 0VO AELTOVPYIES OE ML KOL
0w £€000 TPOKENEVOL va amoPevyBovV o1 vTepPaoeig AerTovpyiag Kl Yo vo

Inueioon: Ot gicodot, avtifeta and T €£6000Vg, dev UTOPOLV Vo, AALGEOVY G KoTAGTUOT Agttovpyiag.
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6.4.3 KoaBopicuos twv aypnotuomointwy e16oomv/eEoowmy

e OAeG TIC PN OLUOTOINTES E16000VG Kat £600Vg Tpémet va, dobei 1) T g BOpag kaptag 0 kot n T 1
emiong yio tov apBpo Teppoticov. H tipun 0,0 eivon eniong n mpokabopiopévn T yio Tig TEPIGGOTEPES OO
TG Aettovpyiec. Evrovtolg, edv 0élete vo xpnoIUOTOOETE TIG TIHES EVOG YN QLEKOD GLATOG E16600V Yia
Y. OOKIUACTIKOVG AOYOLG LOVO, UTopeite va Bécete tnv Tiun g 60poag kdptog o€ 0 Kot Tov apliud
Tepuatikod o onotodnmote apBpd petalp 2... 10 yia vo torobetnoete v eicodo o AAH®INH kotdotaon.
Me Ao Adywo, ) Tiun 1 aviiototyet otn "avoikt emagn” kot ot Tiég 2 €wg 10 otnv KAEIoTN EMOQT].

Y mepintoon ovaloyikdv 1600wV, divovtag tnv Tun 1 yia tov apdud Tepuatikov avtiotoyyel o 0%, 1 Tun
2 avtwotoret o€ 20%, n T 3 oto 30% kth.Alvovtag tov apiBpo 10 avtistoryetl e 100% Tovonpartog.

24-hour support +358 (0)40 837 1150 » Email: vacon@vacon.com
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6.5

Egappoyn EAéyyov I'evikiig Xpiiong — Aieto mapapéTpov

Y11 emoueveg oeAideg Ba Ppeite Tig AloTEG TV TAPAPETPOV PEGH OTIS AVTIGTOLYEG OULADES TOV TAPUUETPDV.
O meprypaég v TapapéTpov divovrar otig 116 wg 193.

EneEnynosic tov otniov tov Ilivaka:

Kmdkdg
[Moapdpetpog
Elay.

Méy.

Mov.
IIpoen. =
Ao cog =
ID =

TomoBesia £voelEng 010 TANKTPOAGY10. AEiYVEL GTOV YEPLOTH TNV TN TNG TOPUUETPOV
Ovopacio T TapapeéTpov

EXdyiom tiun g mopapéTpou

Méyiom T TG TopaUETPOV

Movada pétpnong e a&iog mapapuétpov. Aivetat av eivat dtabéotun

Tiun €py0cTAGIOKNG TPOETIAOYNG

H dum oag pubuion

O ap1Buog ID ¢ kébe mopapéTpov

210V k®dwo mapapétpov: H tun mapapétpov propei poévo va odhoydei apov pmel o
Mertatponéag cvyvotntag og kataotacn STOP.

Epapuocte tqv Mébodo Teppatikd mpog Acttovpyia (TTF) o avtég Tic mapapéTpouvg
(deite 0 KEQALOO 6.4)

6.5.1 Twiés maparxorobOnons (Ilinktpoloyio eiéyyov: Mevod M1)

O Tipég mapakorovOnong ival ot TPUYUOTIKES TILEG TOV TOPAUETPOV KOl OTLATOV KOODS KAl TOV KOTAGTA-
ocenv kol petpnoemv. Ot Tyég MapakorobtOnong dev pmopov va aAraEouv.
Agite 10 Eyyepidro Xepiot Vacon NX , Kepdrato 7 yio meprocdtepes TANpoopies.

Kodwkdg Hapaperpog Mov. ID Ieprypoon
V1.1 Zuyvotta E6dov Hz 1 ZuyvOTNTO IOV PTAVEL GTOV KIVNTHPO.
V1.2 ZuyvOTNTOG AVaPOPES Hz 25 | Avagopd cuyvOTNTAG TPOG TOV EAEYYXO TOV KIVITNPO,
V13 Tayvmra Kivnmpa rpm 2 H taydtra tov Kivntipo o€ rpm
V14 Kuwnmpa évtaon A 3
V1.5 Kwntipa porn % 4 | Xem0600To % TG OVOLOGTIKNG POTNG TOV KIyNTNpo.
V1.6 Kwntjpa 1oy0 % 5 Ioyd tov Kvntplov dEova
V1.7 Kwnmpa tdon \Y 6
V1.8 DC-link tdon \Y 7
V1.9 Beppokpacio Lovadog oC 8 Beprokpacio YOKTPOG
VI1.10 Bgppokpacio KvnTypo % 9 | Yrmoloywouévn Beppokpocio Kvntipo
VI1.11 Avaroyw gloodog 1 AY4 13 | All
VI1.12 Avaloyi gicodog 2 mA 14 | AI2
VI1.13 DINI1, DIN2, DIN3 15 | Kataotdoeis ynolokov 16000V
V1.14 DIN4, DINS, DIN6 16 | Kotootdoei ynelokmv e.666mv
VI1.15 Avaloykn £€0d0 Iy, mA 26 | AOAL
VI1.16 Avaloyi glcodog 3 V/mA | 27 | AI3
V1.17 Avaloyw gicodog 4 V/mA 28 | Al4
V1.18 Avapopd pomnig % 18
. o YynmAotepn Beppoxpacio v xpnoponompévoy
V1.19 Ogpuokpacio PT-100 C PT100 £1665wy
G1.20 Ho?ﬂ’)-{wpmcokoi)encn Agiyver 3 emleyodpeveg a&ilec mapokorovdnong
ototyeiov

Hivaxog 6-2.Tuég maparxolodOnong

Tel. +358 (0)201 2121 « Fax +358 (0)201 212 205
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6.5.2 Bacikoi ITapaustpor (Inktpoliéyo Eiéyyov: Mevos M2 2 G2.1)

Kodwog Hapapetpog E\éy. Mgy. Mov. | IDpoemi. | Ao ID Inpeioon
oog
P2.1.1 EMdytotn cuyvotnta 0,00 |[Hap.2.1.2| Hz 0,00 101
Inueioon: Av f, > and v
GUYYPOVN TOXVTNTA KIVNTHPO,
P2.1.2 Méyiom cvuyvomro  |Iap. 2.1.1| 320,00 Hz 50,00 102 | eAéy&re v KaToAANAOTNTA Y10
TO GUGTIHLO KIVNTNPOL -
UETOTPOTEN GLYVOTNTOG
P2.1.3 Xpdvog emrdryvvong 1 0,1 3000,0 S 1,0 103
P2.1.4 Xpoévog emPpddvvong 1 0,1 3000,0 s 1,0 104
P2.1.5 ‘Op1o évtaong 0,4 x Iy 2x Iy A Iy 107
Ovopaotich thon NX2: 230V EMéyEte v mhakéto
P2.1.6 KmThpa 180 690 \Y NXS5: 400V 110 | Aerrovpyiag Tov Kvnpa
NX6: 690V
paiiy | Ovomaomovpvomd |54 00 | 33000 | Hy 50,00 111 | EMvGre my makéta
Kvnnpo Agttovpyiog Tov KwnTipa
EMéy&re v mhakéta
Aettovpylag tov kwvnmpa H
P2.1.8 Ovouacnm']'raxl')mw 300 20 000 —_— 1440 112 nposn})»oyﬁ e Yo 4-n97»u<é
Kwnmpo KWW THPO. KoL OVOLLOGTIKOD
peyéboug petatpoméa
GLYVOTNTOC.
P2.19 Ovouaoruaj évtaon 04 x I 2x 1y A I 113 Eléyére my TAKETOL )
Kvnmpa Agttovpyiog Tov Kntipa
P2.1.10 Tov ¢ KviTipo 0,30 1,00 0,85 120 | EAérGre my mhakéra
Agltovpyiag Tov Kvntipo
0=AIl
1=A12
2=AI1+AI2
3=All-AI2
4=AI12-All
5=Al1xAI2
6=AI1 MoyAdg
P2.1.11 I/O avagopd 0 14 0 117 | 7T=AI2 Moy,og
8=ITAnktpordylo
9=Fieldbus
10=ITotevoidpeTpo KivnThpo.
11=Al1, Al2 eAdyioT0
12=AI1, AI2 péyioto
13=Méyiom cuyvotta
14=AI1/AI2 gmoyn
0=AIl
1=A12
2=AI1+AI2
3=AIl-AI2
Avopopd 4=A12-All
P2.1.12 [TAnktporoyiov EAéyyov 0 0 8 121 5=All1xAl2
6=AI1 MoyAog
7=AI12 Moy\og
8= [IAnxTporoyo
9=Fieldbus
P2.1.13 Avagopd Fieldbus 0 9 9 122 | Acite my mop. 2.1.12
EAéyyov
P2.1.14  |Avagopd tayvt. Jogging 0,00 [Hap.2.1.2| Hz 5,00 124
P2.1.15 | IIpopvOopévn Tay. 1 0,00 |[Hap.2.1.2| Hz 10,00 105 | IpopvOuicuévn tayvnta 1
P2.1.16 | IIpopvbuiopévn Toy. 2 0,00 |Map.2.1.2| Hz 15,00 106 [ IpopuBuicpévn toydnta 2
P2.1.17 | popvOucpévn Toy. 3 0,00 [[op.2.1.2( Hz 20,00 126 | IIpopvOuepévn tayvmra 3
P2.1.18 | IlpopvOuouévn Tay. 4 0,00 [Hap.2.1.2| Hz 25,00 127 | IpopvBuiopuévn taydmnta 4
P2.1.19 | IpopvOuouévn Tay. 5 0,00 |[Hap.2.1.2| Hz 30,00 128 | IlpopvBuicuévn taydtnta 5
P2.1.20 | IpopvBuouévn Toy. 6 0,00 |Map.2.1.2| Hz 40,00 129 [ IpopvBuicpévn toydnta 6
P2.1.21 IIpopuOucpévn Ta)_(. 7 0,00 [[op.2.1.2( Hz 50,00 130 | IIpopvOuicuévn ra)_a')‘cnw 7

Iivoxog 6-3.Baoixoi mopouetpor G2.1

24-hour support +358 (0)40 837 1150 » Email: vacon@vacon.com
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6.5.3 Xnuara 166000
6.5.3.1 Baagixéc pvOuicers (ITnxrpoloyio EAEyyov: Mevov M2 2 G2.2.1)

Koowog Hapaperpog E\ay. Méy. Mov. | IIpogmi. Awo ID Inpeioon
cag
Zrpo Zrpo
ekkivnong 1 | exkivnong 2
(ITpoemroy. | (Ilpoemroy.:
: DIN1) DIN2)
0| Exxw. prpog Exkw. nicm
pamiy | oY Brivnone 0 7 0 300 | 1] Ewav/otop. | Ilico
/Exbong 2| Exxw./otap. | Evepy. RUN
3| Morudg exkiv. HoApuog otap.
4| Mnpog Motk . ITéve
5 MoAué pmpog | aipog micw
6| Moo exxiv. TTaApog nicw
7 TToApog exkiv. TaApdg evepy.
PRI | XPOVOSPGHRUSTOTEV- |y | 20000 | Has 10,0 331
GLOLETPOV KIVNTHPOL
0=Oy1 emovapopd
Emovagpopd (reset) pvn- 1=Emavagpopd av ce otdon 1
P22.1.3 |png avagopdg cuyvon- 0 2 1 367 o€ J10KOT| TPOPOSOGiagG
TOG TOTEVOLOUETPOV 2= Enovapopd av g d1oKomn
TPOPOS0Giag
0=Agv ypnotpomoteiton
1=AIl
, . 2=A12
P22.1.4 Pvbpion 166800 0 5 0 493 3-AD3
4=A14
5=Fieldbus (FBProcessDataIN3)
P22.1.5 PuOon elayicton 0,0 100,0 % 0,0 494
P2.2.1.6 PHOuion peyiotov 0,0 100,0 % 0,0 495

ITivoxog 6-4.2npazo e100d0v: fooixés pvbuicers, G2.2.1
6.5.3.2  Avaloyw eicodog 1 (IAnktpoldyio eAéyyov:Mevod M2 2 G2.2.2)

Kodwkog Tapaperpog E\ay. Mgy. Mov. | Ipoemii. Ao 1D Inpeioon
oag
P2.2.2.1 Emloyn All onporoc 0 Al 377
P2.2.22 Xpovi%ﬁ&l‘;“/’i‘l‘i“mc— 0,00 10,00 s 0,10 324 | 0=Agutpépioto
0=0...100%*
Lo 1=20...100%*
P2.2.23 All nedio onpotog 0 3 0 320 2= _10V.. +10V*
3= Iledio puOuong ypiom*
p2224 | EAaoToptdone | 6000 | 100,00 % 0,00 321
xpnom All
P2.2.2.5 Ma;‘p‘;?;f}”ﬁﬁcm -100,00 | 100,00 % 100,00 322
. , Emiléyer tnv cuyvémTo mov
P2.2.2.6 e Eﬁg’gml&u no 4 0,00 320,00 Hz 0,00 303 | avtiotoyel 6T0 EAdIoTO
8 MG avapopog G0 AVOPOPhC
. , EniAéyer Tnv cuyvotta mov
P222.7 | gi‘;yfm;vlsno sl 000 320,00 Hz 0,00 304 | avristoysi oto0 péyIoTO
" 115 AVapOpas GOl OVOPOPEC
P2.2.2.8 |AIl Yotépnon poyrov| 0,00 20,00 % 0,00 384
P2.2.2.9 | All 6pio vrolettovpy. 0,00 100,00 % 0,00 385
p222.10 | Allxebvotépnon 0,00 320,00 s 0,00 386
VIOAELTOVPYIiOG
P2.2.2.11 All 6¢cet poyhod -50,00 50,00 % 0,00 165

livakag 6-5. Hopduepor Avaloyixic Eioédov , G2.2.2 * @uunOeite va TonobetioeTe TOVG YEPUPOTEG X2 AVOAOYMG.

Acgite 10 gyyelpidio Tov yprom NX, kepdiato 6.2.2.2

-
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6.5.3.3  Avadoyuen gicodos 2 (ILnKtpoidyio eléyyov: Mevod M2 2 G2.2.3)
Koowog Hapaperpog E\ay. Mgy Mov. | Ipoemii. Ao ID Inpeioon
cag
P2.2.3.1 Emloyn AI2 onportoc 0 A2 388
P2232 Xpovg%ﬁ(‘ﬁ?gag‘l‘;“m@ 0,00 10,00 s 0,10 329 | 0=A¢utpépioto
0=0...100%*
L 1=20...100%*
P2.2.33 Medio onpotog AI2 0 3 1 325 2= 10V +10V*
3= Iedio pHOuong ypnom*
p2234 | BAGwotopdbuone 06 00 | 100,00 % 0,00 326
xpnom Al2
P2.2.3.5 MS;‘p‘;T;ﬁ”gg‘m@ -100,00 | 100,00 % 100,00 327
. Emiléyet v ovyvdémta mov
P2.2.3.6 %Izlfmx“’,?r 0,00 320,00 Hz 0,00 393 | avtiotouei oto EAdyoTo
pLYHIGTG XPNOTN OTLLL AVOPOPAG
. , Ermiiéyer tnv cuyvoémTo mov
P2.2.3.7 AL2 MSYIG,T ((S)Tpueu 1ons 0,00 320,00 Hz 0,00 394 | avtiotoyel 610 péYloTo
xpnom GO OVOPOPAS
P2.2.3.8 |AI2 Yotépnon poyrov| 0,00 20,00 % 0,00 395
P2.23.9 | AI2 6pio vmokettovpy. 0,00 100,00 % 0,00 396
p223.10 | Al2xodvotépnon 0,00 320,00 s 0,00 397
vrolerrovpyiog
P2.2.3.11 AI2 6@oet poyhov -50,00 50,00 % 0,00 166
ITivoxog 6-6.I1opouctpor Avaioyikng eiocodov 2, G2.2.3
6.5.3.4  Avadoyui gigodoc 3 (I1inKtpoldyio eléyyov: Mevod M2 2 G2.2.4)
Koodwdg Hapaperpog E\ay. Méy. Mov. | IIpoemi. Ao ID Xnpeioon
oag
P2.2.4.1 Al3 emloyn onuoTog 0 0.1 141
P2.2.4.2  |AI3 yp6vog oirtpapiop| 0,00 10,00 s 0,10 142 | 0=Aourtpdpiotog
0=0...100%
L 1=20...100%
P2.2.43 Al3 medio onpartog 0 3 0 143 2= .10V, +10V
3= Iledio ypriom
p2244 A MS;L‘E;{?}“GH‘G“@ -100,00 | 100,00 % 0,00 144
P2245 AL3 EAdyioto -100,00 | 100,00 % 100,00 145
poBong yproT
P2246 Al3 avootpoon 0 1 0 151 0=Kopio avaotpopn
o GNUOTOG 1=AveoTpaupévo G

Iivaxog 6-7. Iopduetpor Avatoyiknc gioodov 3, G2.2.4

24-hour support +358 (0)40 837 1150 » Email: vacon@vacon.com

* @uunOeite va tomobetioete T0VG YeLPOTEG X2 avaAdY®G.
Agite 10 gyyepidio Tov yprom NX, kepdraio 6.2.2.2
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6.5.3.5  Avadoyii eigodos 4 (Inktpoldyio edéyyov: Mevod M2 2 G2.2.5)
Kodwog Hapaperpog E\ay. Mgy Mov. | Iposmii. Ao 1D Inpeioon
cag
P2.2.5.1 Al4 emloyn onpotog 0 0.1 152
P2.2.5.2 | Al4 ypévog iktpopicp.| 0,00 10,00 s 0,10 153 | 0=A¢gutpdpiotog
0=0...100%
L, 1=20...100%
P2.2.53 Al4 medio onpatog 0 3 1 154 2= 10V +10V
3= Iedio ypnom
p22.5.4 | AlMénotopibons | 16000 | 100,00 % 0,00 155
xPNom
p22ss |Al4ERGIOTO pOBIoNG | 16000 | 100,00 % 100,00 156
xpnotm
A 0=Koapio avactpoen
P2.2.5.6 |Al4 avactpogn onpotog 0 1 0 162 1=Aveotpapuivo ofpa

ITivoxog 6-8.Ilopdoustpor Avaroyikng siocodov 4, G2.2.5

6.5.3.6  EiedOepn Avadoyixi gigodog, emhoyi anpazog (IIAnktpoldyio eiéyyon. Mevod M2 2 G2.2.6)
Kodwkdg Hapaperpog E\éy. Mgy. Mov. | IIpoemi. Ao ID Xnpeioon
c0g
0=Agev ypnoonoteitan
1=AIl
K\ pédxwoon tov opiov 2=AL2
P2.2.6.1 évtoone 0 5 0 399 | 3=AI3
4=Al4
5=Fieldbus
(FBProcessDataIN2)
Kapdxoon mg
P2.2.6.2 gvtdoemg Tov DC- 0 5 0 400 | Acgite v mop. 2.2.6.1
PpEVOL
P2.2.63 |LEPIOPIOKOGTOL xpbvov] 5 0 401 | Asite v map. 2.2.6.1
Emutdyvve./emBpddvve.
P2.2.6.4 | EPIOPIOROGTOV Opiov | g 5 0 402 | Astte myv map. 2.2.6.1
enifheymg pomrig
P2.2.6.5 Op1o pomrg 0 5 0 485 | Agite v mop. 2.2.6.1

ITivoxog 6-9. EAe0Ospn Avaioyixn eicodog, emiloyn onuotog, G2.2.6
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6.5.3.7 Pnoraxéc elgodor (IIhnrtpoiovio eAéyyon. Mevod M2 2 G2.2.4)

Kwdkdég Mopaperpog EArGy. | Hpoemh. [ Ao oag ID Xnpueioon
P2.2.7.1 npa ekkivnong 1 0 A.l 403
P2.2.7.2 po ekkivnong 2 0 A2 404
P2.2.7.3 Evepyomoinon Aettovpylog 0 0.2 407 | Evepyomoinom exkivnong kwnt. (cc)
P2.2.7.4 Kivion mpog ta tice 0 0.1 Ay || ST @SS G G ()
Kivnon mpog ta micw (cc)
P2.2.7.5 [MpopvOuicpévn toydTnta 1 0 0.1 419
P2.2.7.6 [IpopvOiouévn toydTa 2 0 0.1 420
P2.2.7.7 [IpopvOuopévn tayvmo 3 0 0.1 421
P22.738 [MotevoidpeTpo Kvntipo 0 01 417 Ekarrcoc,sn TG GVAPOPAG TOV
KATQ TOTEVGLOUETPOL KvnTHpa (CC)
P2279 [MotevodpeTpo Kvntipo 0 0.1 418 Avéncsn'mg aAVOQOPAG TOV
I[TANQ TOTEVGLOUETPOL KvNTHPa (CC)
P2.2.7.10 Emovapopd c@aipatog 0 A3 414 | Emavaoopd 6A®V TV GOAALITOV (cC)
P2.2.7.11 iEwtepkd opdAua (KAeloT) 0 A5 405 | Eppdvion e€ot. 6paipatos (cc)
P2.2.7.12 iEmtepkd cdApo (ovorytn 0 0.2 406 | Eppdvion e€mt. cpdipatog (oc)
B i Xpo6vog Emt./EmPpas. 1 (oc)
P2.2.7.13 Emthoyn xpovov emit./emPp. 0 A.6 408 Xpbvoe Emit./EmBpas. 2 (cc)
P2.2.7.14 Anayop. Emtdy./emPpad. 0 0.1 415 | Amayop. Emdy./emPBpad. (cc)
P2.2.7.15 DC ogpevépiopa 0 0.1 416 | Evepyomoinon DC gpevapicpatog (cc)
P2.2.7.16 Toyvtnta Jogging 0 A4 413 LT &vn rooTTe Jogging yia.Tov
LETOTPOTEN GLYVOTNTOGS (CC)
P2.2.7.17 AI1/AI2 gmihoyn 0 0.1 422
P22.7.18 E)\eyyog oo o 1/0 0 01 409 Alhoyn onpeiov g\éyyov oto. I[/O
TEPLLOTIKA TEPUOTIKG (cC)
P2.2.7.19 "EAeyyog amd teppaticd 0 0.1 410 A,}” AT G0 X0 CED Sy
Ady10 (cc)
P2.2.7.20 "Exeyyo an6 fieldbus 0 0.1 411 é)c‘;““’” S EED @ il
K\eiot emapn = H opdada 2
P22.721 imoyn OpAdOG TAPOUETP 0 01 496 xpncluc;notem,n_ '
1/2 Avoyt eroon = H opdda 1
YAPNOLULOTOLEITOL
Kieiot emapn = O tpoémog 2
. . , ¥PNOLOTOLEITON
P2.2.7.22 Tpomog 8}@1’};  KWITpo 0 0.1 164 | Avoyr emapn= O tpomog 1
XPNOLOTOLEITON
Agite Tqv map. 2.6.1, 2.6.12

Iivoxog 6-10.2uota yneioxov eioodwv, G2.2.4

cc = KAEloTN EMOON
0C = avolyTh EmaPN

24-hour support +358 (0)40 837 1150 » Email: vacon@vacon.com
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6.5.4 Xnuaro e£600v

6.5.4.1

Koowog

Mapaperpog

E\ay.

Mgy.

Mov.

IIpogmi.

A0
c0g

ID

Inpeioon

P2.3.1.1

Emioyn ofjuartog
ynookng e£6dov 1

0.1

486

P2.3.1.2

Agrtovpyio ynoroxrg
e&odov 1

26

312

0=Agv ypnotipomoteiton
1=Etoyo (Ready)

2=%¢ hertovpyia (Run)
3=Zpdipa

4=AvecTpoppévo opaApo
5=IIpoe1d. vrepbéppavong FC
6=E&. cpdipa 1 mpogidomoinon
T=2¢pdApo 1| Tpogldomoinomn
avap.

8=IIpoeidomoinon

9=Kivnon mpog ta wicm
10=Emroyn Toy0nTag Jogging
11=X¢ ToydnTa

12=Evepydg pvOuotg Kivnrt.
13=Enifreyn opiov cuyvor. 1
14=Enipreyn opiov cuyvort. 2
15=Enipieyn opiov pomnig
16=Enipfieyn opiov avapopds
17=E\ eyyog eEmtepiK. pévou
18=Znpeio EAéyyov: I/O

19= EmnipA. opiov Oeppokp.FC
20=AvecTPApPUEVT] AVOPOPA
21=Avootp. eréyyov e€.0pévou
22=Zpdipo/mpoctd. Oeppictop
23=E)eyyog On/Off
24=Agedopéva €1609. Fieldbusl
25=Aedopéva €1600. Fieldbus2
26=Acedopéva £1600. Fieldbus3

P2.3.1.3

Kabvotépnon ON g
ynolakng e€6dov 1

0,00

320,00

0,00

487

0,00 =H kabvotépnon dev
XPNOUOTOLEITOL

P2.3.1.4

Kabvotépnon OFF g
ynolokng e€6dov 1

0,00

320,00

S

0.00

488

0,00 = H xabvotépnon dev
XPNOLULOTOLEITOL

Iivaxag 6-11. Hapduetpor tng Prpraxns EEodov 1 pe kabvatépnon, G2.3.1

6.5.4.2  Pnoias ¢kodoc 2 ue kabvorépnon. (I1Anktpoddyio eléyyon: Mevod M2 2 G2.3.2)
Kodwkog Mapapetpog E\ay. Mgy. Mov. | Ipoemii. Ao 1D Inpeioon
GOg

P2.3.2.1 Emoyn ofiuotog 0 0.1 489
ynookng £6dov 2

p2322 | Aswovpyic yneuis 0 26 0 490 | Asite v map. 2.3.1.2

£€0d0v 2

P2323 Ka@vcsraencm 'ON ™m¢ 0,00 320,00 s 0,00 491 0,00 =H KaOncrapr}cn ogv
ynookng E6dov 2 XPNOLOTOLEITOL

P2324 |KeOvotépnon OFFmg 4 o 320,00 s 0,00 492 | 0-00= H rabvotépnon dev
ynoeakng e£6d0v 2 XPNOHLOTOE TaL

Iivaxog 6-12. Hopduetpor g Pneraxns EEodov 2 ue kaBvotépnon, G2.3.2
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6.5.4.3 2niuazo ynelaxay 00wy (TIIAnkpoddyio eléyyon. Mevod M2 2 G2.3.3)

Koodwdg Hapdaperpog EAréy. | Ipoemii. Ao_l:: ID Xnpeioon
P2.3.3.1 ‘Etowpo (Ready) 0 A.l 432
P2.3.3.2 Xg Aertovpyio (Run) 0 B.1 433
P2.3.3.3 YpdApo (Fault) 0 B.2 434
P233.4 | Veowpoon cpaipatog (Inverte 0 01 435
fault)
P2.3.3.5 [Ipogwonoinon (Warning) 0 0.1 436
P2.3.3.6 | Etwt. cpdiua (External fault) 0 0.1 437
YpaApo 1 TpogdoToinom
i avaeopdg (Reference fault) 0 0.1 —
[poetd. vrepbéppavong FC
R (Overtemperature warning) g ! 52
P2.3.3.9 | Kivnon npog ta micw(Reverse) 0 0.1 440
Mn emBoun katevhovon
12510 (Unrequested direction) v ol Al
P2.3.3.11 e Toyvtnta (At speed) 0 0.1 442
P2.3.3.12 | Tayvmra Jogging (Jog. speed) 0 0.1 443
Pasal | EEAEEERE el a 0 0.1 444
(External control place)
P2.33.14 | DAEYXOS ESwtEpucob gpEvoy 0 0.1 445
(External brake control) ; a
: - Agite T1g enelnynoeg omv
AVTIGTPOQOG £AeYYOG cehida 156.
P2.3.3.15 | e&otepicov ppévov (External 0 0.1 446
brake control, inverted)
EnipAeyn opiov cuyvor. 1
e (Output freq. limit 1 superv.) 0 0.1 il
Enipreym opiov cuyvor. 2
i (Output freq. limit 2 superv.) g ! e
EAgae | PR Gplo GRS 0 0.1 449
(Reference limit supervision)
PsaE | PEpmepEn Samereag | g 0.1 450
Temperature limit supervision
P2.3.3.20 L i S/ TS 0 0.1 451
(Torque limit supervision)
BepKn TPOSTAGIO KIynTipd
it (Motor thermal protection) 0 0.1 —
P23322 ImifAeyn opiov aVoA. 8109691) 0 01 463
(Analogue input superv. limit)
Evepy. pubiot) kivnmpa
2o (Motor regulator activation) L e .
Agdopéva €1060. Fieldbusl
2 (Fieldbus input data 1) v ol Ao
Agdopéva €1660. Fieldbus2
R (Fieldbus input data 2) g ! .
Agdopéva €1600. Fieldbus3
2l (Fieldbus input data 3) 0 0.1 457
IHivoxog 6-13. Ziuaro yneioxov eéodwv, G2.3.3
Na giote AIIOAYTQX BéBarog va pnv ovvdécete 600 Aettovpyieg o€
o £€000 TpoKeEPEVOL va amopevy oy o1 vrepPdcsis Aertovpyiag Kot
WARNING v vo Eac@alricel ayoyn Asttovpyia.

24-hour support +358 (0)40 837 1150 » Email: vacon@vacon.com
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6.5.4.4  Pvbuiceis opiowy (IIAnktpoldyio eiéyyov:-Mevod M2 2 G2.3.4)
Kodwkdg Hapaperpog E\ay. Mgy. Mov. | Iposmii. Ao 1D Inpeioon
cag
0=Koavéva 6pro
‘Opto cvyvéTTog 1=EmnipAreyn yauniov opiov
P2.3.41 €€odov 1 0 3 0 313 2=EmnifAeym vynirod opiov
3=El\eyyog ue opévo
p2342 |OPovKv-85080v Ll g o0 s oo | Hy 0,00 316
Ty Enifreyng
0=Koavéva 6pro
. . 1=Enifieyn xouniov opiov
P2.3.43 Opro OVAVOTITHG 0 4 0 346 | 2=Emifieyn vyniod opiov
g€ddov 2 _, . .
3=Eleyyog yopig @pévo
4=E\eyyog pe/xmpic opévo
P2344 |OPO OV 8500002 0 s 210 | Hz 0,00 347
Ty Enifreyng
0=Koapio
P2.3.4.5 Enireym opiov 0 3 0 34 | 1=EniBrsym xaumhov opiov
poTNG 2=Enifieyn vyniod opiov
3=E\eyyog yopic opévo
P2346 | OPOPOMICTWA 1 15000 | 1000,0 % 100,0 349
Enifleyng
. . 0=Aev ypnoiponoteitat
P2.3.4.7 E"féj"’;‘ ‘(’;"0" 0 2 0 350 | 1=Xaunké opto
Popas 2=Yyn\o 6pro
p234g8 |OPOWegopds Tum 60 g 010 | 0,00 351
Enifleyng
Kabvotépnon
P2.3.4.9 KAewsipatog 0,0 100,0 S 0,5 352
£EMTEPLKOV PPEVOV
Kobvotépnon
P2.3.4.10 avolypoTog 0,0 100,0 S 1,5 353
eEmTEPLKOD PPEVOD
] 0=Aev ypnoiponoteital
P234.11 | i’f{‘ﬁi‘i‘l‘g‘ TT‘;E) EC 0 2 0 354 | 1=Xaunhé opto
PHOKPOOLOG 2=YymAd 6pio
p23.4.12 | Twn Enireyne me -10 75 °C 0 355
Oeppokpaciog Tov FC
0= Agv ypnopomoreitat
1=AIl
P2.3.4.13  [Eqpa On/Off ghéyyov 0 4 0 356 | 2=AI2
3=AI3
4=Al4
P2.3.4.14 | XuHmA6 Opo On/OfF 0 Tap. % 10,00 357
eALEyyon 2.3.4.1
p2.34.15 | YYnho6po On/OFf - Tlap. 100,00 % 90,00 358
eLéyyon 2.3.4.14

ITivoxog 6-14. PoOuiceic opicwv, G2.3.4
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6.5.4.5  Avaioyuen.éSodog I (Ihnxmpoldyio giéyyon. Mevod M2 2 G2.3.3)
Kodwkdg Mapaperpog E\ay. Méy. Mov. | Ipogmii. Ao ID Inpeioon
cug
Emioyn ofjuartog
P2.3.5.1 e 0 Al 464
0=Agv ypnoponoieitol
1=2vyvotnra e£600v (0—1F )
2=Avopopd cvyvot. (0—f.x)
3= Tayvmta kvnmpa (0—
Ovoll. TayvTTO KIVITHPO)
4=Evtaon ££660v (0-Lykynripa)
SZPOT[T,] KanTﬁPq (O'TannrﬁpCL)
6=Ioy0 xovnmpo. (0—P ik wnmipa)
Agrrovpyio. Avaroyikng 7=Taon kovmmpo. (0-Upkwnerips)
P2.3.52 e&odov 1 0 14 ! 307 8=Tdon DC-link (0—1000V)
9=All
10=A12
11= Zvoyvot. €£000V (finin - finax)
12=Pomn xuvntpa
(-2... 42X TNmot)
13=Ioy0 xvnmpa
(—2 .. ~+2XTNmot)
14=PT100 Oeppokpascio
p23.53 | XPOvos eitpapiop. 0,00 10,00 s 1,00 308 | 0= Kavéva pihtpépiopa
avoAoykng e£650v
P23.5.4 AvacsrpO(pn OVOAOYIKNG 0 1 0 309 OiKowovucn )
€€000V 1=Aveotpappévn
EAGyioto Avoroyikng 0=0 mA
P2.3.5.5 ££6300 0 1 0 310 1=4 mA
P35 | Khwdroon Avodoy. 10 1000 % 100 311
€660V
p23.57 |Averoywigecodov Lt y50 60 | 100,00 % 0,00 375
6pceT
Hivaxog 6-15. Hopduetpor Avaloyikng e£odov 1, G2.3.5
6.5.4.6  Avadoyuen £Codog 2 (11Jnxktpoidyio eiéyyov: Mevod M2 2 G2.3.6)
Koodwdg Hapaperpog E\éy. Méy. Mov. | IIpoemi. Ao ID Xnpeioon
cag
PaEl | e e 0 0.1 471
avoroyikng e£060v 2
p2.3.62 |AEwOvPYin avaloyueis 0 14 4 472 | Aeire v Tap. 2.3.5.2
£Eddov 2
Xpovog piktpapicpot _ . .
P2.3.6.3 avodoytichc e£6500 2 0,00 10,00 S 1,00 473 | 0=Koavéva pidtpépiopo
P23.6.4 Avacrpopn OVOAOYIKNG 0 1 0 474 0=Koavovikn '
£€0dov 2 1=Aveotpoppévn
EXdioto avaroykng 0=0 mA
P2.3.6.5 €650 2 0 1 0 475 | 124 mA
P23.6.6 |Chdreon avoloyuis 10 1000 % 100 476
gE0dov 2
P23.6.7 | AVEAOYINSEE30V 216000 | 100,00 % 0,00 477
bpoet

ITivoxog 6-16. Hopduetpor Avoroyixng eéodov 2, G2.3.6
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6.5.4.7  Avaloyw é€odoc 3 (ITAnktpoldyro eAéyyov: Mevod M2 2 G2.3.7)

Koodwog Hapapetpog E\éy. Mgy. Mov. | Iposmii. Ao 1D Inpeioon
cag

2371 | Emhom ofjpotos 0

avoloyikic e£680v 3 0.1 478

p23.7.2 |Aewovprin avaroyuis 0 14 5 479 | Asite myv Iap. 2.3.5.2
gE0dov 3

P23.73 Xpovog pirtpapioport.

avohoyiric 626300 3 0,00 10,00 S 1,00 480 | 0= Kavéva piltpapiopa
P23.74 Avacrpoq)rn OVOAOYIKNG 0 1 0 481 OiKowovu(n ,
gEddov 3 1=Aveotpappévn
Eldyioto avaroyikng 0=0 mA
P2.3.7.5 £E6500 3 0 1 0 482 1=4 mA
P23.7.6 |CHHdK©ON GvoRoyucic 10 1000 % 100 483
£Eddov 3
P2.3.7.7 AV“}‘OYI,)‘?(ES‘?OSOU 31 210000 | 100,00 % 0,00 484

Hivaxog 6-17. Hopduetpor Avaloyikng ecooov 3, G2.3.7
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6.5.5 Iapauctpor Eiéyyov uovadag (Ilinktpoioyio EAéyyov: Mevos M2 2 G2.4)

Kodwkdg Mapaperpog E\ay. Méy. Mov. | Ipogmii. Ao ID Inpeioon
S
, . 0 = I'pappukod
P2.4.1 yuo Papmag 1 0,0 10,0 S 0,0 500 >0 = Xpbvoc payoc S-kapr.
, . 0 = Ipoppkd
P2.4.2 Zynpo paurag 2 0,0 10,0 S 0,0 501 >0 = Xpovoc pALToC S-KayT.
P2.4.3 | Xpdvog emtéyvvong 2 0,1 3000,0 s 10,0 502
p244  |XPOVOS S“EBP“SUV"”Q 0,1 3000,0 s 10,0 503
0=Angevepyomompévog
1=Xpnowonoteiton katd T
Aetrtovpyio
. . 2=E&wt. xdéptg ppévov
P2.4.5 Kogptng ppévov 0 4 0 504 3=Xpnoonotsitat bav o€
Xtéon / Agrtovpyia
4=Xpnoonoteiton dtov
Agrtovpyet (Ympig dokyn)
, , 0=Pépma
P2.4.6 Tpomog Exkivnong 0 1 0 505 1=Exivnon ue toydmnra
0=Coasting
1=Mg pauma
P2.4.7 Tpomog Xtdong 0 3 0 506 | 2=Paumo+ coast Evepyomoinong
Agurtovpyiog
3=Coast+paumro Evepy.Agitovp.
P2.4.8 ‘Evtaon DC-@pévov 0,4 x Iy 2x Iy A Iy 507
P2.4.9 Xpovog DC:(ppsvov 0.00 600,00 s 0.00 508 0=To DC'(ppevo elvat amevepyo-
GTO GTOUATNLLO. TOMUEVO GTO GTOUOTNLO
H ovyvémrta otv
p24.10 |OmoleGekwaetto DC-) 10,00 Hz 1,50 515
QPEVO KOTA TN papmo
GTAONG
p24.11 | RXPOVoSsDC-gpévov | 60 |00 00 s 0,00 516 | 9710 DC epévo sivar amevepyo-
TNV eKKivnon TOMUEVO GTNV EKKIVIioN
. , 0=Amevepyomompévo
P2.4.12 Dpévo pong 0 1 0 520 1=Evepyomoumuévo
P2.4.13 | 'Evtaon gpévov porig [ 0,4 x Iy 2x Iy A Iy 519

Iivoxog 6-18.1lapauctpor eAeyyov uovaodog, G2.4

6.5.6 Ilapauctpor armayopeouévic cvyvornras (IAnxtpoldyo Eiéyyov: Mevos M2 2 G2.5)

Kodwkog Hapapetpog E\ay. Mgy. Mov. | IIpoemii. Ao ID Inpeioon
oog
P2.5.1 Medio amayopevpévng 0,00 Hap. Hz 0,00 509 | 0=Aev ypnoylomoreiton
o oLyvot. 1 younio 6plo ’ 2.5.2 ’ Aot
[Tedio amnayopevpuévng Top. _ ,
P2.5.2 cupvér. 1 vymho épto 0,00 212 Hz 0,00 510 | 0= Agv ypnopomoteiton
Iedio amayopevpévng Hap. _ ,
P2.53 SURV6T. 2 YA 610 0,00 254 Hz 0,00 511 | 0= Aev ypnowonoteiton
[edio anayopevpuévng Top. _ ,
P2.5.4 SuvT. 2 DYnAS bpto 0,00 212 Hz 0,00 512 | 0= Agv ypnoponoteiton
Iedio amnayopevpuévng Top. _ ,
P2.5.5 SuRv6T. 2 Yopmhd Gpio 0,00 256 Hz 0,00 513 | 0= Agv ypnoponoteiton
[edilo anayopevpuévng Top. _ .
P2.5.6 SURVGT. 2 DYNAS bpio 0,00 212 Hz 0,00 514 | 0= Aev ypnowomnoteiton
P2.5.7 Papma em./emp. 0,1 10,0 | ®opég 1,0 518
aToyOPELONG

Hivoxog 6-19. Hopduetpor amoyopevuévys ovyvorntag, G2.5
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6.5.7 Hapauctpor eléyyov tov kovyripa (IIAnxTpoloyio eléyyov: Mevov M2 2 G2.6)

Koodwog Mapaperpog E\ay. Méy. Mov. | IIpoemd | Awod ID Inpeioon
oog
NXS:
0=E\eyyog cuyvommrog
1=E\eyyoc toydtog
pocOeTa yio To NXP:
Inueio gErEyyov tov 2=E\eyy0g pomng
P2.6.1 ; 0 2/6 0 600
Kvntipa 3=EXeyyog tay. KA. Bpoyov
4=E)eyyog por. KL. Bpdyov
5=Av@tepog ELeYYOG GLYV.
Avoiyto0 Bpoyov
6=Avart. éheyyog Tay. A.B.
P2162 | U/t pertiotonoinon 0 1 0 109 | Y7Aevxpnowonowita
1=Avtdpotn dOnon pomng
0=I"papkn
, 1=Tetpaywvoedng
P2.6.3 Emvoyn U/T 0 3 0 108 | 2=TIpoypoppatiiopevn
avoroyiog _ , p
3=Ipoppukn pe Pertioon
potig
P2.6.4 Znuelo 8,00 32000 | Hz 50,00 602
0rodVVAI®ONG TESIOV)
P2.6.5 Tdon oto onueto |44 59 | 200,00 % 100,00 603 | 0% X Upeaeipa
rodVVap®oNG TEdIOY) VP
Zoyxvotnta HEGOoL TaLp.
B2l onueiov U/f kopmoing 0,00 P2.6.4 Hz 50,00 604
Téon péocov onpeiov o 1% X Upcomeipa
P2.6.7 kapmoing U/f 0,00 100,00 & 100,00 605 Méy. Ty Hop. = map. 2.6.5
P2.6.8 Téon e56300 o8 0,00 40,00 % 0,00 606 | 1% X Uneneipa
undevikn cuyvotTo
P2.6.9 ZoyvotTo S1Komng 1,0 IMowirker | kHz Varies 601 Acite Tov HEVQKOLQ §-12ma
oKpBNG Tipég
0=Agv ypnotpomoteitot
1=Xpnoomnote. (yopig
P2.6.10 EAeyktig veéptaong 0 2 1 607 | phuma)
2=Xpnowonoteiton (pe
pépmo)
, . 0= Agv ypnoomnoteiton
P2.6.11 Eleykg vrotaong 0 1 1 608 1=Xpnowomotsitan
p26.12 | 1POmOS 2 Ehéyxov 0 2/6 2 521 | Asite mv mop. 2.6.1
Kvnipo
AmoAofin eleykt To-
P2.6.13 omoc P (AB) 0 32767 3000 637
P2.6.14 |ATOMBH ek To-) 32767 300 638
yomrog I (AB)
P2.6.15 Zvyootdfpuon 0,00 100,00 % 0,00 620
@optiov
0=Koapioa dpdon
, 1=Tavtonoinon pe/yopic
P2.6.16 T‘g"f‘?‘l"” 0 12 0 631 | Aerrovpyeia
e 2=Tavtomoinon pe
Aertovpyeto (Lovo oto NXP)
I Opado Mopopétpov Kiewetov Bpoyov 2.6.17 (NXP pévo)
P2.6.17.1 |'Evtaon poyvnticpov 0,00 100,00 A 0,00 612
P2.6.17.2 | AAmorebn P ehéyo 0 1000 30 613
TOYOTNTOG
P26.17.3 | XPOvoslerérgov 0,0 500,0 ms 30,0 614
TOYOTNTAG
P2.6.17.5 | Amolnuimwon emitdy. 0,00 300,00 S 0,00 626
P2.6.17.6 PuOon mbnong 0 500 % 100 619
P2.6.17.7 Evtaon uayvITiopod MotCuH MotCurr A 0,00 627
otV ekkivnon Min Max
P2.6.17.8 |XPOVOSHAYVITIONOD | 600.0 s 0.0 628
oV gkKkivnon

-

_
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P2.6.17.9 | XPOvos O-torbmos 0 32000 ms 100 615
TNV eKKivnon
P2.6.17.10 | XPOVOs O-tosrbmrag 0 32000 ms 100 616
TNV EKKivinon
0=Agv ypnotpomoteiton
1=Mvfium porrg
P2.6.17.11 Ponn| exxivnong 0 3 0 621 2=Avapopd pomng
3=Pomn exkivnong
UTPOC/TG®
P2.6.17.12 [Pom exkiviong FWD|[ —300,0 300,0 s 0,0 633
P2.6.17.13 |Pomn ekxivnong REV| -300,0 300,0 S 0,0 634
Xpbdvog
P2.6.17.15 QU TPOPIcHOTOG 0 1000 ms 0 618
IoApoysvvitplog
P2.6.17.17 | ATOMPN P ehéyxov | 4 100,00 % 40,00 617
£VTooNG
Opédo Moapapérpov Avadrtepov Avorytod Bpoyov 2.6.18 (NXP puévo)
P2.6.18.1 | LVIOON Hmdeviki 0,0 250,0 % 120,0 625
ToyOTNTOG
P2.6.18.2 EMdyiot évraon 0,0 100,0 % 80,0 622
P2.6.18.3 Avogopd pong 0,0 100,0 % 80,0 623
P2.6.18.4 Opto cvyvdmTog 0,0 100,0 % 20,0 635
P2.6.18.5 U/f dOnon 0 1 0 632

ITivoxog 6-20. Hopauetpor eléyyov kivntipo, G2.6
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6.5.8 Ilpocracics (IIAnxtpoldyio eiéyyov: Mevov M2 2 G2.7)

Kodwo Tapaperpog E\ay. Méy. Mov. | IDIpoemi. | Ao | ID Inpeioon
S 00g

0=Koapio amdxpion
1=IIposidonoinon

AmdKpion 6g GOAALLL 2=[Ipoe1d.+Iporny. Zvyvort.

P2.7.1 avaeopdg 4mA 0 > 0 700 3=IIpoed.+IIpop.Zuyv. 2.7.2
4=Zpd\pa, otdon onwg 2.4.7
5=ZdAua, GTOLL. LE coasting

p27o | FUrvomme opdhuaog 0,00 Hop. | g, 0,00 728

ovapopdc 4mA 2.1.2

P2.7.3 | Andkpion oe e€ot. oo 0 3 2 701 | 0=Kopia omokpion
1=IIposidonoinon

P2.7.4 | Enipreyn @pdoewnv £166500 0 3 0 730 | 2=Z@diuo, otdon ommg 2.4.7
3=Xd\ua, GTapL. e coasting

P2.75 AnOKplon e GOOALOL 0 1 0 727 0=An06nK.q<pa7». oY 16TOp.

VIOTOONG 1=Mn amobnkevon codiuart.

P2.7.6 | Emifieyn pdoewv e£ddov 0 3 2 702 | 0=Kopia omokpion

P2.7.7 Tpoctoc. oedh. IT'ng 0 3 2 703 | 1=IIpogidonoinon

, , 2=Xpd\ua, otdon onwg 2.4.7
P2.7.8 |®gpukn mpoctacio Kvnt. 0 3 2 704 3=S0éApa, oTap. ke coasting
p27.9 | Toviersoric Bepuor. ~100,0 | 1000 | % 0,0 705

TEPPAAL. KiynTipal
p2.7.10 | ZOVT VOGNS Kwntipa o 0,0 1500 | % 40,0 706
UNSEVIKY GUYV.
p27.11 | ©epruch otabepd xpovou 1 200 | min 45 707
Kwntpa

P2.7.12 Kbkhog epyog. kwvnt. 0 100 % 100 708

0=Koapio amdxpion
, . 1=IIposidonoinon

P2.7.13 [Ipoctacio adpdvetog 0 3 0 709 1=Foihpa, otéon énog 2.4.7
3=Xdlua, oTapl. e coasting

P2.7.14 "Evtaon adpdveiog 0,1 I“;;A‘;"r A I 710

] . . 120,0
P2.7.15 Op1o ypovov adpavelog 1,00 0 s 15,00 711
. . . Mop.

P2.7.16 |Opro cuyvéttog adpdvelog 1,0 219 Hz 25,0 712

0=Koapio amdxpion
. . 1=IIpoedomnoinon

P2.7.17 | Ilpoctocio vwo@opT®moNg 0 3 0 713 2= péhua, GThon 6T 2.4.7
3=ZdAua, oTapl. UE coasting

P2.7.18 Poprio oy meprox 100 | 1500 | % 50,0 714

ATOSVVALOCNG TEGIOV
P2.7.19 [®oprio og pndév cuyvotta 5,0 150,0 % 10,0 715
pP2.720 | POV 6prompooT. 200 | 6000 s 20,00 716
VTOPOPTOCNG 0
0=Koapio ardxpion
AmdKpion o€ GOOALL 1=IIpoeidonoinon

P2.7.21 Ogpuictop 0 3 2 732 2=Xpalua, otdon onwg 2.4.7
3=Xopd\ua, otop. pe coasting

p2.7.22 | ATOKPLON 0€ oQGA 0 3 2 733 | Aeire P2.7.21

fieldbus

P2.7.23 | Avtidp. 6€ 6QGAL0 TOANG 0 3 2 734 | Agite P2.7.21

P2.7.24 Ap1Buog 1666mv PT100 0 3 0 739
0=Koapio amdxpion

AmdKpilon o€ GOAAL 1=IIposidomnoinon

P2.7.25 PT100 0 3 2 740 2=Xpdipa, otdon onwg 2.4.7
3=ZpdAua, oTapl. UE coasting

P2.7.26 PT100 6p1o mposetd. -30,0 200,0 C° 120,0 741

P2.7.27 PT100 6pro GQaApaT. -30,0 200,0 C° 130,0 742

IHivaxog 6-21. Ilpoarooicg, G2.7

-
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6.5.9 Ilapauctpor Avtoparns Exxivponc (Inktpoloyio Eiépyov: Mevovs M2 2 G2.8)

Kodwkog Mapaperpog E\ay. Méy. Mov. | Ipogmii. Ao ID Inpeioon
S
P2.8.1 XpOvog avOLOVIS 0,10 10,00 S 0,50 717
P2.8.2 Xpovog SoKING 0,00 60,00 S 0,10 718
0=Pépma
, , 1=Ekxivnon pe toydmta
P2.8.3 Agrtovpyio ekkivnong 0 2 0 719 I=T6HgwvaL e TV Tap.
2.4.6

p2.84 | APOHOS dokbY petd 0 10 0 720

and GPAAULO, VTOTOONG
p2gs | AAPW. dokuL petd omd 0 10 0 721

GQGALLO VTEPTOONG

p2ge | AP doku petd omd 0 3 0 722

GOOALO VITEPEVTAONG
prg7 | /APWOROS Sorby petd | 10 0 723

amd GPAALO. OVOPOPAG

Ap1Opog oKDV PETd
P2.8.8 amd ceaipo Oeppo- 0 10 0 726

Kpooiog Kivntipo

p2gg | APWOKOS doKLGY peTd 0 10 0 725

a6 eEOTEPIKO OGN
p2.8.10 | AAP1OHOS Sokwby petd 0 10 1 738

amd GOAALO LITOTOONG

Iivoxog 6-22 Iapauetpor ovtouatns exavexxivyong, G2.8

6.5.10I1apauctpor Biounyovikov Fieldbus (IDyxtpoldyio Eiéyyov: Mevos M2 2G2.9)

Kodwkog Hapapetpog EAay. Méy. Mov. | Iposmii. Ao 1D Inpeioon
oag
ppo1 | EMwoTokMuakag | o 50 | 350 09 Hz 0,00 850
Fieldbus
P2.9.2 Méyioto khMuaxos | 50 | 330,00 Hz 0,00 851
Fieldbus
Emloyn dedopévav EméEte to oToyeio mapoo-
P2.9.3 gEddov Fieldbus 1 0 10000 ! 852 AovOnong pe v ID mapauérpov
Emiloyn dedopévaov Emééte to oToyeia mopoko-
P2.9.4 gEodov Fieldbus 2 0 10000 2 853 AovOnonc pe v ID mapauérpov
Emloyn dedopévov Emé&te to oToyeio mapoao-
P2.9.5 e€odov Fieldbus 3 0 10000 3 834 AovOnong pe v ID mapopétpov
Emiloyn dedopévav EmiléEte ta otoryeio mapaxo-
P2.9.6 gEodov Fieldbus 4 0 10000 4 855 AovOnong pe v ID mapauérpov
Emiloyn dedopévaov Emééte to otoyeia mopoako-
P2.9.7 gEodov Fieldbus 5 0 10000 > 856 AovOnonc pe v ID mapauétpov
Emloyn dedopévaov EméEte to oToyeio mapoo-
P2.9.8 e€odov Fieldbus 6 0 10000 6 857 AovOnong pe v ID mapopétpov
Emiloyn dedopévav EmiléEte ta otoryeio mapaxo-
P2.9.9 gEodov Fieldbus 7 0 10000 7 838 AovOnonc pe v ID mapauérpov
Emloyn dedopévov Emé&te to oToyeio mapoao-
P2.9.10 gEodov Fieldbus 8 0 10000 37 859 AovOnonc pe v ID mapapérpov

Iivoxog 6-23.Iapduetpor Biounyovikod Fieldbus
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6.5.11 Iapauctpor Eiéyyov Pomijc (Ilinktpoioyio EAéyyov: Mevos M2 2G2.10)

Kodwkog Hapaperpog E\éy. Méy. Mov. | Ipogmii. Ao ID Inpsioon
oog
P2.10.1 ‘Op1o pomng 0,0 400,0 % 400,0 609
p2.102 | Amohopn-Popiov 0,0 32000 3000 610 o
EAEYYOV POTIG Xpnoylomoteitot LOVo oe
P2.10.3 AT[O’MBﬁ'I OP,iOU 0.0 32000 200 611 "Eleyyo Avoytod Bpoyov
EALEYYOV POTING
0= Agv ypnoipomoteiton
1=AIl
2=AI2
3=AI3
p2.10.4 | Emdhori avagopdg 0 8 0 641 | A
poTNG 5=AlIl poyrog
6=AI2 poyrog
7T=Avogopd pomng and o
TAnkTporoyo, R3.5
8=Fieldbus
P2.10.5 |Mey. avagopd porng| —300,0 300,0 % 100 642
P2.10.6  |EAGy. ovapopd porrig| —300,0 300,0 % 0,0 643

0= Méyiot cuyvotta
P2.10.7 [Opto Ty tag pomng 0 2 1 644 1=Emeyp. avapopd cuyv.
2= [Ipoemireypévn tayor. 7

EMéyiot ocvyvoémta

P2.10.8 v, Avowkt6 Bpdyo 0,00 mop.2.1.1 Hz 3,00 636
E\éyyov Pomrg

P2.10.9 AmoraPi-P rov 0 32000 150 639
ELEYKTI POTING

P2.10.10 Amohafi-I Tov 0 32000 10 640

EAEYKTI] POTING

Hivoxog 6-24.1lapauctpor EAéyyov Porig, G2.10

6.5.12IliqKTpoloyio eiéyyov (IDnKkTpoloyio eléyyov: Mevov M3)

Ot TopAUETPOL Y10 TV EMAOYT TOV TPOTOL EAEYYOL Kot TNG KaTeLOLVONG ard TO TANKTPOAOYLO divovTot
nmapakdTm. Asite To Mevos [TAnktpoloyiov EAEyyov oto Eyyeipidio Xepiom] Vacon NX.

Kodwog Hapapetpog E\ay. Méy. Mov. Ipogmii. Awo 1D Inpeioon
oog

1 =1/0 teppotikd

P3.1 Inueto gléyyov 1 3 1 125 | 2 = [IAnktpordyro
3 = Fieldbus

Avopopad [op.
R3.2 TANKTPOAOYiov 2.1.1 Map.2.1.2 Hz
, 0 = Mnpog

P3.3 Katedbvvon (minktp.) 0 1 0 123 1 = Micw
0=IIepropiopévn Aettovpyia

P3.4 Mrovtév STOP 0 1 114 | TOVHEOVIOV
1=To pmovtov givar mhvta

EVEPYOTOUUEVO
R3.5 Avogopd pomng 0,0 100,0 % 0,0

Hivaxog 6-25. Hopduetpor minxtpoloyiov eéyyov, M3

-
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6.5.13 Mevod ovetiuatog (Iyktpolioyio ELéyyov: Mevov M6)

Mo mapapétpoug kot Aertovpyieg oyeTILOUEVES LLE TNV YEVIKT] YPNOT TOV UETATPOTEN GLYVOTNTAG, OTWOG M
EMAOYT YADGGOG KOl EPAPUOYNG, OUAOES TOPAUETPOV TOV EXOVV OTIALXTEL Y10 TIG OIKEG GOG OVAIYKEG 1)
TANPOPOPIEG GYETIKA LE TO LMKO Kol AOYIoUIKO, dgite To0 Kepdhato 7.3.6 oto Eyyepidio Xepiom) Vacon NX.

6.5.14 Kapreg eméxtaons (ILinktpoloyro ELéyyov: Mevod M7)

To M7 pevo0 deiyvel TIg KAPTEG EMEKTAONG KOL EMAOYNG OV £Vl CUVOEOEUEVEG LLE TNV KAPTO EAEYYOL KL LIE
TIg TANpoopieg kaptav. [a nepiocdtepeg TAnpogopieg, deite o Kepdiaio 7.3.7 oto Eyyepioo Xeipiom
Vacon NX.

24-hour support +358 (0)40 837 1150 » Email: vacon@vacon.com
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7. E®APMOTI'H EAET'XOY ANTAIAX KAI ANEMIXTHPA (PUMP & FAN CONTROL)
(Aoywopicod ASFIFF07)

7.1 Ewoyoy
EméEre v Epappoyn eléyyov AvtAiog kot Avepiotipa 6to Mevod M6 ot celida S6.2.

H Egpappoyn eléyyov Avtiiog kot Avepiotipa propei va ypnoomondet yio va eAéyéel Evav Kvntipa
HEeTAPANTAG TayOTNTOG Kot LEYXPL TEGGEPLS PonBntikovg kKivntipec. O eleyktig PID tov petatponéa
oLYVOTNTOG EAEYYEL TNV TOOTNTA TOV KIVNTAPO LETARANTAG TaOTNTOG Kol Oivel ToL oTaTa EAEYYOL Y10, VO
EEKIVIGEL KOl VO, GTAOTIOEL TOLS PonONTikoDg KivnTipeg Yo va EAEYYEL TN cLuVOoAKT por). Extog and Tig
OKT® OPLAOES TOPAUETPOV TOV TOPEYOVTOL MG KOWEC, L0 OLLAO0 TAPAUETP®V Eivorl SoBESIUN Yio TOV EAEYYO
TOAV-OVTALTIK®VY KOl TOAV-OVELLGTNPLOK®Y GUGTNUATOV.

H epappoyn £xet dvo onueia eléyyov ota I/0 tepuatikd. To onpeio A eivar o Eleyyog avTAilag Kol aveUIGTHPO
Kot to onpeio B givar n dpeon avapopd cuyvotntoc. To onpeio eAéyyov emAéyeton pe v eicodo DING.

Amo To dvoua TG Kot povo pmopeite va kataldpete 6t Eeappoyn ehéyyov Avtiiog kot Avepiotipa ypnot-
LOTOLEITOL Y10l VO, TOV EAEYYO TNG AEITOVPYIOG TOV AVTALDV KoL TOV aVEUIoTNp®V. MTopel va ypnoytoroindet,
TOPASELYLLOTOC YAPLV, VIO VO, LEDGEL TNV TEOT TPOPOd0Ging 6Tovs 6Tafovg Tpombnong (booster stations)
€6v 1 pHeTpNUEVT TTEOT] IGO0V LEIMVETOL KATM amd £va Oplo Tov dlevkpviletatl amd To ypnoT.

H epappoyn ypnoonotei ti¢ eEntepikég emapég yio ™ Stokom Hetad TV KviTip®V TOV GUVOEOVTUL UE TO
UETATPOTED GLUYVOTNTAG. TO YOUPAKTINPIOTIKO YVOPIGUE, TG AVTOUAANYNG TOPEYEL TNV IKAVOTNTO TNG QAAAYNG
™G apykng dtatayng Tv fondntikedv kivntipov. H Avtoaliayn peta&d 2 kivnmipov (kopla kivinon + 1
BonOntikn kivnon) tibetal og Tpoemroyn, deite T0 kKeparoto 7.4.1.

e Olot ot eicodot kat ££0d0t eivar eAeOBEPA TPOYPOUUOTILOUEVEG.

[Ip6cBetec Asttovpyieg:
e Emhoyn mediov onpdtev avaloytknig 16060v
EnifAeyn opicwv dvo cuyvotntemv
EniBAeyn opiov ponnig
EnifAeyn opiov avapopdg
AghtepT OUAd PAUTOG KO TPOYPAUUOTICOUEVT paume 6E oyfua S
[Ipoypappatilopeveg Aettovpyieg Exkivnong kot tdong
DC-ppevapioua oty ekkivnon / otopdrnua
Tpelg meployé€c amayopeLUEVOV GUYVOTHTMV
poypappotilopevn U/f koumdAn Kot cuyxvOTnTo SIKOTNG
Avtépotn emavekkivnon
[poctacio kivnmpa amd vaepBépuavon kot adpdavela: [Ipoypappoatilopevn evépyeia: tinotoa,
TPOEWOTOINGT, COALL
[Ipoctacio Kivntpa omd VTOEOPT®ON
o Enifleyn tov pdcenv 166800 kot ££600V
e Avvatotmrto YmoAertovpyiog

Ot emeEnynoeig Tov mopapétpov e Eeappoyng eAéyyov AvtAiag kot Avepuotipa Bpiockovrol oto Kepdiato
8 1ov Eyyepidiov avtov. Ot eneénynoeig kovovifovtal coupmvo. pe tov Eexmptoto aplfud ID g kdbe
TOPAUETPOV.

-
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7.2 'Ekeyyog 1/0
Totevodpetpo avopopéc, | OPT-Al
1...10 kO N Teppatikd quo Teyvikég meprypapn
- —_ 1 +10V ep Avapopd e£E650v Tdion yio 10 TOTEVOLOUETPO, etc.
I 2 All+ Avaroyikn €56d0v, Tedio Tdong Avagopd cvyvétntog mg Eicodov Taong
_____ 0—10V DC
Touns |
2_?:(; T}[fc}f&mv S — 3 All- 1/O I'eiwon I'elmwon yo avaeopd Kot EAeyyo
Tpaypozuh — -
T 1 - 4 Al2+ ’}V"*MY‘W £06300, medio Avogopd cuyvottag g Eioddov ‘Evracng
---- 5 Al2- évtoong 0—20mA
+ I
~ (0M..20mA F=——1+——" ¢ +24V 24V BonOntikn tdon Taomn yio dokomteg, KAm. pey 0.1 A
I p— @ GND 1/0 I'eiwon I'elwon yo Tig avapopés kat yio Tov EAeyyo
L _/ _________ 8 DIN1 Exxivnon/Ztdon, Znpeio KAeiot) emagn = Exxivnon
| E\éyyov A
| (PID gheyktic) (mpoypappottl.)
L / 9 DIN2 Ecopavddionon 1 K\ewom) emagn = Xpnon ecopoavddrloons
| - _ T T T (mpoypoppatiCopevn) Avouyt| enaen = Mn yprion ecopavidimong
L / 10 DIN3 Ecopavédimon 2 KAeiot) emagn = Xp1on ecopavddinong
- T (mpoypoppatilopevn) Avoryt emogn = Mn yp1on EcmUavIGA®oNS
11 CMA Kowé yu DIN 1—DIN 3 Yvvdéote pue GND 1 +24V
[T 12 +24V 24V Bondntkn tdon Tdon yw dwakodnteg (deite #6)
| r————13 ® GND 1/0 yeioon I'elwon yo Tig avapopés kat yio Tov EAeyyo
I / | 14 DIN4 Exkivnon/Ztdon, Inueio K\ewom) emagpn = Exkivion
__ R EXéyyov B
I T (Apeon avogopd cuyvoTnTag)
| / } (mpoypappotiCopevn)
|—— e 15 DINS Emoym raxbmrug Jogging KXewom) emapn = Taydmta Jogging evepydg
I / | (mpoypoppaticopevn)
I__ L __] 16 DIN6 Enthoyn onpeiov eréyyov A/B Avouyri| emagn = Evepyo onueio eléyyov to A
I | (mpoypoppatilopevn) K\giot) emagn = Evepyod onpeio eAéyyov to B
| I 17 CMB Kowoé yie DIN4—DIN6 Yvvdéote pe GND 1 +24V
| | 18 AOl+ Zoyvomra e£680v [poypoppatilopevn, deite to kKepdlato
| | 19 AOl- Avahoyikn €080 7.54.3,7.544x0754.5
| FAULT | (GND) Medio 0—20 mA/Ry, pey. 500Q
I N I _____ 20 DO1 Pnoewkn €€odo Tpoypappatilopevn
| | FAULT (X®PAAMA) Avorytdg cvrlrékng, ISS0mA, U<48 VDC
| | OPT-A2
| | 21 RO1 j/ ‘E€odog peré 1 | Ilpoypoppotiiopevn; Agite to kepdh. 7.5.4.1
} L———[ 22| rol Bon6./Avtoodhoy| 1
[ _|Z| ______ 23 ROl — 1
24 RO2 j/ ‘E&odog peré 2 | IIpoypappotilopevn; Asite to KePAA. 7.5.4.1
220 —/——7 /) ————— 25 RO2 Bon0./Avtoaiiayn 2
VAC ———+/ ————— 26 RO2 — 1

Iivaxag 7-1. H mpoemileyuévn didraln twv 1/0 e Epapuoync EAéyyov Aviliog kai
Avepuotipo ka0ang Kai Evo. TopadEryue. cOVOETHS (UE TOUTO 2-KOAWIIWY).

Inueioon: Acite TapaKdTo TIG EMAOYESG

yepupwtdv (jumper). ['a TeplocdTEPES
TAnpopopieg angvbuvoeite oTo
Eyyepidio Tov Xepiom Vacon NX,
Kepdhaio 6.2.2.2.

Mriok I'sgpupotéay X3:
T'siwon CMA wo CMB

e D

Tapedeztto CWVB pes o GHND
El Tapebesrto CMVA pe w GHND
o[ |
[ J

iE

To CMB powilivpes emo o GIND
To CMA povidmz em o GND

To CMA v 0 CMVB o frpony
ECOEPLEL, LoveEy o T

GND

=Epyosmams) mpostilof
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230 VAC
22 VACON NXOPTA2 25
24vDC
RO1 RO2
12 9 DIN2 DIN3 ¢ 10
23 ]\ 26
Autom. © Mains ‘ Autom. O Mains
=, o / o
L i 82 7 i
K2 K1
K2 K1
K1.1 K1 7_ . K2.1 K2 7-
K1 K1.1 K2 K2.1
NX12k105.dsf
M1/Vacon M1/mains M2/Vacon M2/mains

Zynua. 7-1. 2- Zdotiua avtoorloyng Aviliov, kdpro diypopyio. Ay o

230 VAC
VACON NXOPTA1 VACON NXOPTA1 VACON NXOPTA1
24VDC  DIN2 DIN3 DIN4
10
12 9 "
22 VACON NXOPTB5 ¢ 25 ACON NXOPTB54 28
23 26 2
A T Mains| A O Mains A O Mains
st /- N s 1 i \ s3 1 /- N
K2 K1 K2

K3.1 K3 7'

) “\ ) 7
4 4
] 1

K1 ki1 [ ke [ | ket [

K3 K3.1
NX12k106.dsf

M1/Vacon M1/mains M2/Vacon M2/mains M3/Vacon M3/mains

Zynuo. 7-2. 3- Zdotnua ovtoorloyns Avilidv, Koplo oiypopuo. A o

-
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7.3 Aoy onpdtov eréyyov oty E@appoynq EAéyyov Avthiog ko Avepistiipa

NX12<08 4+8

DINS@- - Tuyomm Jogging (mpoypupuanioysw), mup. 2.2.6.17)
DIN6®- f-| Emthoyn onusiow sheppow AB (:po'rpuppaﬁ._.npwr] map. 2.2.6.3)
DIN2@— Equpa@-@}r_—wn 1 (:pﬂ'rpappun;;@psm map. 2.2.6.18)
DIN3 Ecouavdaioon 2 (poypauuaniousy, mup. 2.2.6.19)
2.2.1.3 Avooopd Fieldbus Edgyyov il E
2212 Avoapopd ITunkpokoyion EXEyyov - ! |E-_:-,;:;{-u-;-u- PID shrperpaioyion avas 2
2.2.1.1 Avoapopa 'O B ! foar2 2623
P2.14 Avoapopd PID 2 !
P.1.11 Avepopa PID 1 : ¥ mokoo uos ™S
Al @ ' P gy, K T

A1 L hoyuctg erfyyor  — Avagpopd A —
Az ® AlI3 Moo — reov for B medv Potoaklop 1 Roq
Al4 Lo PID| |fuvmmipov mpoypapuaniopsv)

— T

I
I
[
[
[
[
[
[
[
[
[
[ !
|
[
[ !
) [ :
r’ 1 vam Fialdhns bt D=Fev omHEL I -
(FBProcessDatalN1 | : : : 1= ;I‘-I.I’PYF-'-‘l!-l i o r11cr1 P RO2
N £ Awrmoa A A s ——
I P=aAT2 | A vToa ki 2
L p=AD Apoypluua niousv)
| PID avag [T oepl T H=AT TPOYPiHATLO!
= T =Fislébus
lP]Dmuq:-.H’.'-.r]ncp. P! [Mperypermad Ty 2
1 L 1= AT
PID avag. Fieldbus2 | P=AT
(FBProcessDatalN3 - : : : b= ATS
o *3 [ ! H=ATL
[ Avep. TDnkcrpoioyion :g Lo i E=Fictavus
. 1 r—
6 1o L Avapopd A
o0 : : :
'; [ !
®2 =>-t- , |1
OTEVOLOLETPO 3 | N
DIN#® FW'T“P‘“ *t LA ! r'_l?.l.lﬁ Ao Togrit. Jogging
DIN#® .6 —]
L o0 _____: I F.1 Znusie Exéyypon
A Tey —e1 ' L
(rporpaupaTéun) m— | Keypad a4 Erempud mesopt
| —'45)1; | Fieldbus ! ) ’
.6 | !
X I
: : Reset button
Avagopa ano feldbus | X |
Exkivman/Z J_.mu-:m]uu amo fieldbus , !
Enwofuevon axo fisldbus : ! Start/Stop buttons
L | e _____2 |
- 11"
DIN1@—}Frxtman, Truein A, mpoyp. Tp 2251 | FTSTop ' _ i ) -
DIN4g_ PN JllEtIJB oo TTap 22 6.2 :.M _: | Egmrepua Exxivion/ Zroudamun N
|
|

> 1 S TOP siven
- RO
Pig=l

| EomTepua wiwon mpoc To mowm

T

3.3 Kowtfuevon Timktpolovion

| F:awq:cpd amd Fieldbus \ D I e —

E-:Jm:zpmr'] ERAVAPOpL GOAALUTOS
A1 = PID reference (I/O A); A2 = PID reference 2 (I/O A); B = Direct frequency reference (/0 B);

2ynuo 7-3. Aoyikn anuatwv léyyov oty Epapuoyn EAéyyov Aviliag kou Aveuuotipa
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7.4  XOvtoun mePLypa@i] TG AELTOVPYING KOL TOV OVGLUCTIKAOV TUPUNETPOV
7.4.1 Avtoparn alloayn puetadv tov kivytiipov (Avtoatiayn, P2.9.24)

H Aerrovpyio e Avtoorlayns emrpénel v aAloyn g TAENG Le TNV OToio EKKIVOUVTOL KoL GTOHOTOVV Ol
KWW THPES, TTOL EAEYYOVTOL OO TOV GVTOUATICUO TMV OVIAIDV KOl TOV OVEUGTPOV, € entBuuntd
dwotnuata. O KvnTpog mov EAEYYETOL OO TOV LETATPOTEN GLYVOTNTAG UTOPEL emiong va TeptAnebel otnv
avtopaTn akorovdio aAlayng kot povdédimong (map. 2.9.25). H Aeitovpyio Avtoorhayng kabiotd mbovo vo
€E10MGEL TOVG YPOVOLE AELITOVPYING TOV KIVITHP®Y KOl VO, ATOTPEYEL LY. TIG OPAVOTOINGELS TOV OVTALDY
AOY® emiong TOV PHEYAA®MY SLUGTNUATOV AEITOVPYIOGC.

e  Eoapuodote v Aettovpyio Avtoordayng pe v mapdpetpo 2.9.24, Avroodiayy.

e H AvtooAlayn mpaypotonoteitor 0Tav o pulepévog ¥povog e Ty mapduetpo 2. 9.26, diaothuo
Avtoarlayng, &xel MqEet Kot 1) kavOTNTA TOV YPNCLLOTTOLEITAL Eival KAT® 0md T0 enimedo mov kabopileTar
pe v mopauetpo 2.9. 2 8, dpro ovyvotytas Avtoorlayrg.

e Ot KiynTNPEG TOL AELTOLPYOVV GTAATOVV KOl ETAVEKKIVOUVTOL COUQ®VA UE TNV VEX TAEN.

o  Elwotepikéc ema@éc mov eAEyyovTal 0o To peAE £00MV TOV UETATPOTEN GUYVOTNTAG GLVOEOVY TOVG
KIVNTAPEG UE TOV UETATPOTEN LY VOTNTAG 1 LE TO AikTvo. Edv 0 kivnTipag mov eAEyyeTon amod o
LETATPOTEN GUYVOTNTAG CLUUTEPIAUUPAVETAL GTIV 0KOAOLOiN AVTOOAAOYNG, EAEYYETAL TTAVTO LEC® TNG
€E600V peré Tov evepyomoteitarl mpdTN. Ta dALL pedé mov Ba evepyomonBovv apydtepa Ba ELEYYOVV TOVG
BonOntikovg kvntpeg (PA. EZxnquoa 7-5 ko Zynua 7-6).

Hopauetpog 2.9.24, Avroallayn

0 H Avtoaiiayn dev ypnoiponoleitol
1 H AvtooAioyn ypnolonoteiton

H avtopatn aAlayn g tééng ekkivnong kot otdong evepyomoteitan Kot epappoleTol eite 6Tovg fondntikode
Kivntnpeg uovo 1 6Tovg fondnticod KvnTipeg KoL GTOV KIVITHPO TOL EAEYYETOL OO TOV LETOTPOTEN
oVYVOTNTOG avAAOoYO LE TNV pOBon TG mopapétpov 2.9.25, Emidoyn Avtouotiopod. EE opiopov, n
Agtrtovpyiog ™ Avtoadhayng evepyomoteital yia 2 kivntipeg. Agite Zyfua 7-1 kor Zyfqua 7-5.

Hapauetpog 2.9.25, Emiloyn Avroallaync/Avrouaromoimquévov Ecouavéalacewy

0 O avtopatiopds (Avtooriayng/Ecopavdéoincemv) epapuoletal povo otovg fondntikode
Kvnmpeg novo.

O xvnmMpog Tov eAEYYETAL OO TOV UETATPOTEN GLYVOTNTAG TOPAUEVEL O 1010¢. Emopévac, ypetdleton udévo
€vag NAEKTPOVOLOGC Y1l VO GLVOEGETE TOV PonOnTikd KivnTipa e To AiKTvO.

1 'O)ot ot kvt pec cupmepthapupdavovtol oty akoAovdia tng AVTOaALUYNG/ECOUAVIAADONG
O KvnTpog oV EAEYYETAL OO TOV UETATPOTEN GUYVOTNTAG CUUTEPIAAUPAVETOL GTOV AVTOUATICUO KOt EVOG

NAekTpovOpoC ypetdleton Yo Kabe Kivntipa yuo vo cuvoebel gite e 1o ATKTVO €1TE LE TOV LETATPOTTEN
oLYVOTNTOC.

-
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Hapauetpog 2.9.26, Aiaetnuo avtoaliayns

Metd amd ) Aén Tov xpovov mov kabopiletal e ATV TNV TUPAUETPO, 1 AEITOVPYia
QUTOOAAOYNC TTPUYIOTOTOLEITOL EAV 1) YOPNTIKOTNTA TOV YPpNoLLoTolEiTal fpickeTol KAT® 0md TO
eninedo mov kabopileton pe T mapapétpovg 2.9.28 (dpro ovyvotytos Avtooriayng) ko 2.27 9
(uéyiarog ap18uocs PonOnuxwv kivyipwv). Edv n yopntikdmro vrepPel v tiunq P2.9.28, 1
ovtoaArayn dev Ba TpoypaTonombel TPOTov va whEL | ¥OPNTIKOTNTA KAT® amd avTd T0 OP1o.

e H ypovikn apiBunon evepyomoteital puovo v to aitnua Evapéng/Etdong sival evepyd oto
Ynueio EAéyyov A.

e H ypovikn| apiBunon emavapéperal (reset) a@otov €xet Tpaypotonombel n cvtoolhoyn M
otV aaipeon Tov artiuatog Evapéng oto Enueio EAEyyov A

Hapauetpos 2.9.27, Méyiorog apiBuos fondntikov Kivyntipwv Kai
2.9.28, Op1o cvyvotntag Avtoaiiayis

Avtég o1 Tapdpetpot kabopilovv 1o eninedo KAT® Ao TO O0TOi0 TPEMEL VO TAPAUEIVEL N
YOPNTIKOTNTO TOV YPTCLULOTOLEITAL £TGL MOTE 1) AVTOOAANYT| VO UTOPEL va TparypatomomOei.

Av16 o eminedo kabopiletarl mg e&Ng:

e  Edv o opBpdc tov fondntikedv kivntipmv o€ Asttovpyio givol pkpdTePOS 0o TNV TIUN TNG
TOPAUETPOL 2.9.27 1 Asttovpyia avTooAAayng LTopel va Tpaypotomotnoet.

e  Edv o apBpudc tov fondntikedv kivntpov o Asttovpyia gival i6og pe TV Ty e
TopapETPOL 2.9.27 Kot 1 GUYVOTNTO TOV EAEYYOLEVOD KIVITHPO €IVl KAT® amd TNV T TG
TapapéTpov 2.9.28 1 Aettovpyio avtoaAroyng umopel va tpaypoatomomei.

e Avn tyn g moapapétpov 2.9.28 eivon 0.0 Hz, n Aettovpyio avtoairlayng propel vo

npoypatomombei poévo oty katdotoor Eekovpaong (Xtdong kot YwoAettovpyiag)
ave&aptnta amd TV TN TS Tapapétpov 2.9.27.

24-hour support +358 (0)40 837 1150 » Email: vacon@vacon.com
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7.4.2 Emiloyn ecouavoalwcewy (P2.9.23)

AVT 1 TOPAPETPOG XPTCLOTOIEITAL Y10 TV EVEPYOTOINGT TOV £10000V ecmpovdoldoewv. Ta onpata
ECOUAVOONADCEDMY EPYOVTAL OO TOVG dLUKOTTEG TV Kivntpwv. Ta ofuata (Aertovpyieg) cuvdéovtar oTig
YNOLIKES E1GOO0VG O1 OTTOIEG TPOYPUUUOTIOTIKAY OG EIG0S01 ECOUAVOIUADGEDY YPTCLULOTOIDVTOS TIC
avtioToryeg mapoUETpovg. O CLTOHUTIGHOG EAEYYOV OVTAIMV KOl OVELLGTHP®V EAEYYEL LOVO TOVG KIVITIPES UE
TOL EVEPYE GTOLYELD ECOUAVOIUADCEDV.

Ta dedopéva EOUUVIOADCEDY UTOPEL va ypnotpomoinfodyv 6tov 1 Asttovpyio. AVTOOALAYNC
glval amevepyoTompévn.

Av 1 gc0pavIGA®ON Tov BondnTikoy KvnTHPO EIVOL AdPOVOTOMUEVT] KOL DTTAPYEL EVOG
apNoLLonoinTog Kivntipag dféciog, o tedevtaioc Ba 1ebel g Aettovpyia ywpig va
OTOLOTAOEL O LETATPOTENS GLUYVOTNTOG,

AV 1 ECOUUVIAAWDGT TOL EAEYYOLEVOL KIVITHPO ELval adpovoTotpévr, OA0L oL KivTipeg Ba
otapoatnoovy Kot Ba emavekkivnBodv pe v véa celpd.

Av 1 eoopavddlmon evepyoronbel Eavd og Katdotaon-Agitovpyiog (RUN), o1 Aettovpyieg
TOV OTONATIGHOV o TpaypatonomBody chpemva pe Ty mapduetpo 2.9.23, Exiloyn
Eowuovédioong:

0 Agv ypnopomoreitan
1 Avanpocappoyn o€ Xtdon

Xprnowomrolovvral esopovdormoelc. O véog kivntpag Oa tomobetn el wg tedevtaiog otnv
GELPA TNG AVTONAANYNG YOPIC VO OTAATAOEL TO cVoTua Eviovtolg, edv 1 ogipd
AVTOOAAOYNG YiveTal TOpa, mapadsiypotog xapwy, [P1 > P3 > P4 > P2], 6o evnuepwbei
oTNV eMOUEVT ZTAOT (LTOOAANYT), VTOAEITOLPYIN, OTAOT|, KAT.)

[Tapddetypa:
[P1 > P3 2 P4] > [P2 MANAAAQSH] S[P1 - P3 2 P4 - P2] 2 [YIIOAEIT,] = [P] & P2 2 P3 > P4]
2 Y1don & Evnuépoon

Xpnoomolovvial ecmpovoorlmcelc. O avtouationdc 0o GTOUATNGEL OAOVE TOVG KIVIITNPES
apécmg kot Oa emavo-ekkivnodv pe pio véo opydvmon

[Tapdodetypa:
[P1 2 P2 2 P4] 2 [P3 MANAAAQZH] 2 [ETAXH] 2 [P1 2 P2 2 P3 2 P4]

Agite to Kepdhato 7.4.3, [Tapadeiypatoa.
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7.4.3 Hapaociyuara

AvTopaTIoNOS AVTALOV KoL OVEULTTHPOY e ECWUOAVIGAWTN KoL KOUIO aDTO0ALAYH

Koatdotaon: 'Evag eheyydpevog kivntipog Kot Tpetg fondntikol kivnipec.
PvOpiceg mopapérpov: 2.9.1=3, 2.9.25=0
XpNOYOTO0VVTOL CHOTO AVASPACTS ECOUOVIOADCEDV, OEV YPNOULOTOLEITOL 1] AVTOUALOYY.
Pvbuiceig mopapétpov: 2.9.23=1, 2.9.24=0
Ta onuate avadpaons ECOUAVIMADCEDY EPYOVTL OO TIC YNOLUKES E1IGOS0VE TOV EMAEYOVTOL
ond 11 mapapétpoug 2.2.6.18 ©g 2.2.6.21.
O éleyyog Tov Pondntikod kivnripa 1 (wap. 2.3.1.27) evepyomoreitor péow ¢ Ecopavodimong
1 (mop. 2.2.6.18), O éreyyog tov BonOntikod kivnrhpa. 2 (map. 2.3.1.28) uéow g Ecopavddion-
ong 2 (map. 2.2.6.19) kix.

ddhoelc: 1)
2)

3)

4)

5)

6)

7)

8)

To choTNUA KoLl 0 KIVITAPOG TTOL EAEYYOVTOL OO TO UETUTPOTEN CLYVOTNTOG EEKIVOVV.

O Bonfntikog kivnmpag 1 Eexvdiel 6tav o K0plog Kivntipag etavet Ty cuyvotnta Evapéng
(mop. 2.9.2).

O KOp10g KIWNTAPOG ELATTMOVEL TV TOYVTNTO MG TNV GUYVOTNTO ZuYvOTNTA TACNG
Bononrtikod kivnmipa 1 (map. 2.9.3) ko Egkvder va av&avel Tpog v cuyvotta Evapéng
oV BonOntikov xivntipa 2, av ypeloctei.

O BonfOntikog kivnmpag 2 Eekivdel 6tav 0 KOPLog KIVTHPOG OTAGEL TNV GLYVOTNTO
"Evopéng (map. 2.9.4).

H avadpaon Ecopavddimong apatpeiton amd tov Bond. kivntpa 2. Eneidn o Bono.
Kwvnipog 3 glvar oypnopomointoc, Ba apyicet va avtikadiotd Tov agapovpevo Bono.
Kwvnmpa 2.

O kVprog Kvnpag av&avel Ty T HTNTO TOV 6TO UEYIGTO EMELDT OEV LITAPYOVY GAAOL
dwbéoipol Bondntikol Kivntpec.

O BonOntikdc kivnmipag 2 mov apoapédnke eravacvuvosetol Kot tonobeteite Tehevtaiog
oV oepd ekkivnong tav Bondntikdv kvntpmv N omoia t@pa eivarl 1-3-2. O kdplog
KIVNTHPOG EAATTOVEL TOYVTNTO TPOG TNV Zuyvotnta Ltdone. H oepd exkivnong tov
Bonntikov kvnmpov Bo evnuepmbel gite apéowc gite oty endpevn Xtdon (avtoairayn,
VIOAELTOLPYIQ, GTAOT), KAT.) GOUQ®VA e TNV Tap. 2.9.23.

Av ype1dleote Kol GAAN 160, 0 KOPLOg KvnTNpog Bo avénoet Tnv TaydTnTd T0V OC TNV
péyotn cvyvotnra Palovrag 100% g 1oydc e£6d0v oty d180e0T TOL GLGTNHHLATOC.

Otav 1 avdykn yuo 1oy0 edattmbei, o1 fondntikoi KivnTipeg oTopaTovV pe TV e€Ng oelpd
(2-3-1, petd v evnuépaon 3-2-1).

AvToUOTIONOS OVTAIDY KOl OVEULOTHPWY UE ECWUAVOOADOELS KOI AVTOCALOYH

Ta avetépo 1oy0ovVY eniong edv 1 Asrtovpyia cvTooAAaYNG ypnoomoteitat. Extdc amd tnv aAlaypévn Kot
EVIUEPOUEVN OELPA EvapEng, EmioNg 1 GEPd aALOYNC TOV KOPLOV KivnTHpoV eEapTdtol amd TV TapAUETPO

2.9.23.
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7.5 Eg@appoyn EAéyyov Avtriiog kol AvepioTiipo — AlOTES TAPURETPOV

Y11 emoueveg oeAideg Ba Ppeite Tig AloTEG TOV TAPAPETPOV PEGH GTIS AVTIGTOLYEG OUADES TOV TAPUUETPMV.
O meprypapég Tv TapapuéTpv divovtar otig oehideg 116 wg 193.

EneEnynosic tov otniov tov Ilivaka:

Koducog = TomobBecia £velEng 010 MANKTPOAOYI0. AELYVEL GTOV YEPIOTN TNV TN TNG TOPAUETPOV
[Mopdpetpoc = Ovouaocio TG TAPAUETPOV
E\Gy. = EAdyiotn TR e mapapéTpou
Méy. = Méylot T g TOPAUETPOL
Mowv. = Movada pétpnong g aéiag mapapétpov. Atvetal av givol dStubéoun
IIpoem. = Ty epyocTacloKIC TPOETAOYNS
A6 oag = H dwm cag pvbuion
ID = O opBpdc ID g kabe TapapéTpov
= H ) g moapapétpov propel Ldvo va, aaloydetl apov 0 PETOTPOTENUS GUYVOTITIG EXEL
otapatioetl v Agttovpyia Tov.
- = Xpnowomnowote v pébodo TTF ya va mpoypappaticets tig mapopétpovg avtég (deite 1o

Kepdaraio 6.4)

7.5.1 Twég HaparolovOnons (Ilinxtpol.oyio Eiéyyov: Mevod M1)

O Tipég mopakorovdnong eivat ot TPoyUOTIKES TILEG TV TOPAUETPOV KOl OTLATOV KOODS Kol TV
kataotdoemv Kot petpnocmv. Ot Tyég IlapakorovBnong dev pmopotv vo aAidEouy.

Acgite 1o Eyyepidio Xepiom Vacon NX , Kepdrato 7 yio teplocdtepec TANPOPOPIEG. TNUEUDOTE OTL O TIUES
napokorovinong V1.18 wg V1.23 givan dtwbéoipeg otnv epappoyn eréyyov PFC povo.

Kodwkdg Hapaperpog Mov. ID Iegprypoon

V1.1 Svyvotnta e£650v Hz 1 ZuyvOTNTO TOL PTAVEL GTOV KIVNTHPO

V12 ZoyxvOTNTaG 0VaPOPAS Hz 25 Ava(p9pd oLYVOTNTOG TTPOG TOV EAEYYXO TOV
Kwntipo

V13 Taydmra Kwnmpa pm 2 H toydmta tov Kvntipa o€ rpm

V14 Kuwntipa évtaon A 3

V15 Kwnmpa porn % 4 e nossocr() % NG OVOLOOTIKG POTNG TOV
Kwntipo

V1.6 Kuwnmipa woyd % 5 Ioyd Tov Kvnpov d&ova

V1.7 Kuwntipa téon \ 6

V1.8 DC-link téon \Y 7

V1.9 BeproKkpacio Lovadog e 8 Beppokpacio YOKTPOG

V1.10 Beprokpacio Kinpa % 9 Yroloywopévn Oeppoxpacio Kvntipa

VI1.11 Avaroyikn gicodog 1 V/mA 13 | All tyun eloddov

V1.12 Avaroyikn gicodog 2 V/mA 14 | AI2 tyun elodd0v

V1.13 DIN1, DIN2, DIN3 15 | Kataotdoels ynookov 1600mv

V1.14 DIN4, DINS, DIN6 16 | Kartaotdoelg ynoukdv £1.668mv

V1.15 Avoroyin €£060 1oy mA 26 | AOl

V1.16 Avoloyun gicodog 3 V/mA 27 | AI3 tun 166800

V1.17 Avoloyikn gicodog 4 V/mA 28 | Al4 tn g16680v

V1.18 PID Avagopd % 20 | Xg % g péyromng cuxvoTnNTag

V1.19 PID Ipoypotikn Tiun % 21 | Xg % g péyloTnG TPOYUOTIKNAG TIUNG

V1.20 PID Ty andkiiong % 22 | Xg % g péylotng TIUNG amdKAoNg

V1.21 PID 'E&odog % 23 | Ze % g puéyrotg g e0dov

V1.22 Bonf. kivntpeg o€ Aettovpyia 30 | ApBudg Bonb. kivntpwv cg Agttovpyia

V1.23 f‘l‘fﬁ‘;“ évoeren Mg mpaypatuchg 29 | Asite Tig mupapérpouc 2.9.29 wg 2.9.32

V124 | PT-100 @gppokpasia c Yymabrepn Gepuorcpucia tov
APNGYOTOMUEVOV ELGOSOV

G1.25 IMoAv-mapakorovbnon ctoyeimv Actyver 3 g’nlmyougveg o5ies
mopakoloinong

Hivaxoag 7-2. Tiég opaxolobtOnong

-
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7.5.2 Baocixoi Hapauctpor (IDnxtpol.oyio Eiéyyov: Mevos M2 2 G2.1)

Koodwog Hapaperpog E\ay. Mgy. Mov. | Ipoemi. | Awod ID Inpseioon
S
P2.1.1 ELéyiotn cuyvotnta 0,00 |Hap.2.1.2( Hz 0,00 101
Inupeioon: Av f, > and v
GUYXPOVY TAYVTNTO
. . Kwnmpo, eréyére v
P2.1.2 Méyiot ouyvomra [[ap. 2.1.1| 320,00 Hz 50,00 102 KOTEAMAOTITEL Y10, TO
GUGTNHO KWVNTHPO. -
LLETOTPOTER GLYVOTNTOG
P2.1.3 | Xpdvog emrdyvvong 1 0,1 3000,0 S 1,0 103
p2.14 | XPOVOS 8“‘1[3"“&’“’”9 0,1 3000,0 s 1,0 104
P2.1.5 Opro évtaong 0,4 x Iy 2x 1y A I 107
OvouooTikh Tde NX2:230V
P2.1.6 B e 180 690 V| NX5: 400V 110
e NX6: 690V
P2.1.7 Ovonaotuch 30,00 | 320,00 | Hz 50,00 111 | EAgvGre my mhaxéra
GLYVOTITO KIVNTNPO. Ag1tovpyiog Tov KnTipa
EAéy&re v mhakéta
Aertovpyiag tov kivntypa H
P2.1.8 Ovopaotuc 300 | 20000 | rpm 1440 112 | meoEmkoYi wybet o 4-
ToyOTTO KNI paL TOMKO KIVNTHPOL KO
OVOpOOTIKOD peyéfoug
LETOTPOTTEN GLYVOTNTOC.
P219 Ovouacrmn évtaon 04x Iy 2x 1y A Iy 113 Eléyére mv TAKETOL ]
Kwntpo Ag1TOVPYIOG TOV KIVNTHPO
P20 | Suv e xnmipe 0,30 1,00 0,85 120 57“%’8 my mhakéte
£1TOVPYI0G TOV KvnTipa.
0=AIl (#2—3)
1=A12 (#4—5)
2=AI3
3=Al4
Mo avapopdg PID 4=PID avog. And celida
b2l eleyktn (Znpeio A) 0 6 4 332 [MAnktporoyiov gréyyov,
nap. 3.4
5=PID avae. ano fieldbus
(FBProcessDataIN1)
6=IlotevolopeTpo KivnTipa
P2.1.12  |Amohafn PIDegleykn 0,0 1000,0 % 100,0 118
P2.1.13  |Xpo6voc-1 PID ekeykth 0,00 320,00 s 1,00 119
p2.1.14 | XpovosDPID 0,00 10,00 s 0,00 132
eAEYKT
P2.1.15 Zopvome 0 Map. Hz 10,00 1016
VIOAELTOVPYIOG 2.1.2
P2.1.16 Kabuotépn. 0 3600 s 30 1017
VTOAELT.
P2.1.17 Eninedo apdnviong 0,00 100,00 % 25,00 1018
0= A@vmvion oty TTOGN
KGT® amd 1o eninedo
apvnviong (2.1.17)
1= AgVnvion otV Gvodo
Téve ond To eninedo
P2.1.18 ASI:COUp"{lOL 0 3 0 1019 apdzVIong (2.1.17),
AQVTVICNG 2= A@Vmvion 6TV TTOoN
KAT® and 10 £Ninedo
apvnviong (PID avae.)
3= Apbnvion otV dvodo
Tove omd To eninedo
apvrviong (PID avae.)
p2.1.19 |AVUPOPATEOTNS |60 Irgp 211| Hz 10,00 124
Jogging

Iivoxog 7-3.Baoixoi Hopduetpor G2.1
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7.5.3 XZnuata Eicoowv
7.5.3.1 Baoixéc PoQuiceic (IAnktpoloyio EAéyyov. Mevod M2 2 G2.2.1)

Koowog Hapaperpog E\ay. Mgy. Mov. | IIpoemi. Ao ID Inpeioon
Gug

0=AIl
1=A12
2=AI3
3=Al4
0 7 0 343 | 4=Avagopd mAnkTporoyiov
5=Avogpopd Fieldbus

(FB AvagopdToaydvmrog)
6=ITotevoopetpo Kvnpa
7=PID eleykg

P2211 Enloym a\gx(popag 1/0

Eniloyn ovae. TAn-

5222 KTpoloyiov eAEyyov

0 7 4 121 | Onog oy map. 2.2.1.1

Enioyn avo. min-

B2XA KTpoloyiov ELEyyon

0 7 5 122 | Onwg oy mop. 2.2.1.1

0=AI1

1=A12

2=AI3

3=Al4

4=PID avapopd 1 amd o

P2.2.1.4 PID Avagopd 2 0 7 7 371 TANKTPOLOYLO

5=Avogpopd Fieldbus
(FBProcessDataIN3)

6=ITotevoiopetpo Kvnpa

7=PID avagopd 2 amd to
TANKTPOAOYLO

AvacTpOoOT| TG 0 1 0 340 0=Koavovikd

P22.15 o@ahpatog PID 1=Aveotpaupévo

IXpovog avoymong PID| 0.0 100,0 s 5.0 341 Xpovog yio. va aAAGEEL 1) TN

P2.2.1.6 QVaPOPAgG avagopdg omd 0% o 100%

Xpovog eMITTOONG Xpoévog yio vor oALGEEL 1) T

P2.2.1.7 PID avogopdc avogopdg and 100% o 0%

0,0 100,0 s 5,0 342

0=IIpaypotkn Tipn 1
1=IIpoypot. 1 + Ipoypor. 2
2=IIpaypat. 1 —Ipoypot. 2
Emtloy mpaypatikng 0 7 0 333 3=IIpaypart. 1 * Ipoypart. 2
g PID 4=Mey.(ITpayp. 1, payu. 2)
5=ENay.(ITpayp. 1, Ipayp. 2)
6=Mean(IIpayyp. I, Ipayp. 2)
7=N{pay.1) + v (Ipay.2)

P2.2.1.8

0=Agv ypnoonoieitol
1=AI1 (kdpta eréyyov)
2=A12 (xépto EAEYYOV)
e 1 0 5 2 334 | 3=AI3
4=Al4
5=Fieldbus
(FBProcessDatalN2)

paie | Emhovi mpaynamikiig

0= Agv ypnoipomoreiton
1=AIl (kdpta eréyyov)

. i 2=Al2 (kapto eEAEYYOL
Emtoyn mpaypotikig 0 5 0 335 3=A13( p YXOV)

i 2 4=Al4
5=Fieldbus
(FBProcessDataIN3)

P2.2.1.10

EMdyioto hipokag

P2.2.1.11 , ,
TPOYHOTIKNG Tiung 1

-1000,0 1000,0 % 0,0 336 | 0=Kopio ehdy. kApdxoon

Méyioto KAlpoKog

P2.2.1.12 , ,
TPOYUOTIKN G TN 1

~1000,0 |  1000,0 % 100,0 337 | 100=Kapio shéy. Khpdroon

-
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p22.1.13 | PRowoTorhinakag |y a60 6 | 1000 % 0,0 338 | 0=Kapio shdy. khpdroon
TPAYUOTIKNG TIAG 2
p22.1.14 | Ménororhipakas 146000 | 1000,0 % 100,0 339 | 100=Kapio shéy. khpdroon
TPOYUOTIKNG TG 2
P2.2.1.15 [XPOVOS paumac mOTEV-| ) | 2000,0 | Hzss 10,0 331
GOUETPOL KIVNTHPA
. , 0=Xwpig emavapopd (reset)
iﬁ?iﬁp(:ipac?g gl :T]TTG 1=Enavaeopd av ce Ztdon 1
P2.2.1.16 POPUS OLXVOTITAG | 2 1 367 e Awkomi| pevLoTog
TOTEVGLOHETPOL _ .
avnthoa 2= Enavagpopd av ce
enp Awoomn Pedpatog
. , 0=Xwpig eravapopd (reset)
Ena\;o\t/((pxopoa (;T]GP}Ii]\SﬂH 9 1=Enavapopd av ce Ltdon 1
P2.2.1.17 PoPas 0 2 0 370 o€ Alokomr pedpLaTOg
TOTEVGLOLETPOL _ .
avnthoa 2= Enavagpopd av ce
enp Awxom Pedparog
p22.1.1g | B KMpaKaavagopds, | P22.1.19 | Hz 0,0 344 | O=Xopis Khpdxoon
EMGYIGTO >0=EAdyiotn Ty KAiLoKog
p22.1.19 | B KMuaxaavagopds, | 320,0 Hz 0,0 345 | O=Scalingoff —
UEYIGTO >0—E7»a)_acrn Ty KAMpoKog
Iivaxog 7-4 Ziuara g100dwv, Baoikés pvBuicels
7.5.3.2  Avadoywxn Eigodog I (IIinxmpolddyro Eiéyyon: Mevoy M2 2 .G2.2.2)
K®dwkog Mapapetpog E\ay. Mgy. Mov. | IIpoemih. Ao ID Inpsioon
60g
P2.2.2.1 Zmdoyn All onpotoc 0 A.l 377
P22.22 Xpovog 0,00 10,00 s 0,10 324 | 0=Xopic pitpapiopa
T ouitpopiopoatog All ’ i ’
0=0...100%%*
P2.2.23 [edio onpotog All 0 2 0 320 [ 1=20...100%*
2=IIedio pvuOuong ypo’*
P2224 | EMuoTopomone 110000 | 100,00 | % 0,00 321
ypnom All
p2225 | Ménoroptduene | 6060 | 100,00 % 100,00 322
xpnom All
P2.2.2.6 Avaotpogn All 0 1 0 303 | OKawia avaozpoen

1=Aveotpaupévo onpa

[ivaxag 7-5 Ziuazo e1060wv, Avaioyikn gicodog 1

7.5.3.3  Avedoyien Eigodos 2 (Ilinkmpoldyio Eiéyyron: Mevod M2 2 .G2.2.3)
Kodwkog Hapaperpog E\éy. Mgy. Mov. | Ipoemii. Ao ID Inpeioon
oG
P2.2.3.1 Emloyn Al2 onpotog 0 A2 388
p2232 | XPOVOS ‘P‘fg‘p‘““m@ 0,00 10,00 s 0,10 329 | 0=Xwpic ptpépiopia
0=0—20 mA*
P2.2.33 IMedio onpotog AI2 0 2 1 325 | 1=4—20 mA*
2=[ledio pvOong ypiom*
P2.2.3.4 Ehdyoto pobuens |14 90 | 100,00 % 0,00 326
xpnom Al2
P2.23.5 Méyoro pibuens 1150 60 | 100,00 % 100,00 327
xpnot AI2
P2.2.3.6 Avootpopi Al2 0 1 0 308 | VKawio avaotpogn
1=AveoTtpapévo cnpo

Hivaxog 7-6. Ziuoto eto60wv, Avaioyiki eicodog 2

*@uunbeite vo TomobeTHOTE TOVG YEQPLVPOTEG TOV PTAOK X2
avtiotorya. Agite to Eyyepidio Xepiom| NX, kepdiaro 6.2.2.2
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7.5.3.4  Avadoyun Eigodog 3 (Ilinktpoldyio EAéyyov: Mevod M2 2. G2.2.4)
Kodwkog Hapaperpog EAay. Mgéy. Mov. Ipogmii. Ao 1D Inpeioon
60G
P22.4.1 | Emdoyn AI3 ofpotoc 0 0.1 141
p22.42 |XPOVOS (P‘fl‘;“p“’““w@ 0,00 10,00 s 0,10 142 | 0=Xwpic pirtpapiopa
0-0_20 mA*
P2.2.43 [edio onpoatog A3 0 2 1 143 | 1=4—20 mA*
2=IIedio pvbong ypnom*
P2.2.4.4 Edyuoto pobuons |- 160 00 | 100,00 % 0,00 144
yxprotn Al3
P2.2.4.5 Méyoro pibiens 1156 60 | 100,00 % 100,00 145
ypnot Al3
P2.2.4.6 Avaotpogy Al3 0 1 0 151 | OKouia avaotpoeh

1=Aveotpappévo cnuo

Iivaxag 7-7. Znuoza 1600wy, Avoloyikn gicodog 3

7.5.3.5  Avedoyui Eigodos 4 (Ilmxtpoldyro EAGyyov: Mevod M2 2 G2.2.5)
Kodwkdg Hapaperpog EAéy. Mgy. Mov. | IIpoemi. Ao ID Xnpeioon
cog
P2.2.5.1 Emloyn Al4 onpotog 0 0.1 152
P2252 | RPOVOS ‘P%Zap“’““’og 0,00 10,00 s 0,10 153 | 0=Xopic pihtpépiopa
0=0—20 mA*
P2.2.53 [edio onpatog Al4 0 2 1 154 | 1=4—20 mA*
2=[Iedio pvOong ypom*
p22.54 | FAEwoTopobuons 6000 | 100,00 % 0,00 155
xpom Al4
P2.2.5.5 Méyoro pibuens 156 60 | 100,00 % 100,00 156
xprom Al4
P2.2.5.6 Avaotpogy Al4 0 1 0 162 | 9 Konia avaotpoen

1=AveoTpaupéVo G

Hivaxog 7-8. Znpoto e1060wv, Avaloyiki eicodog 4

*@uunbeite vo TonobeToTE TOVG YEQPUPOTEG TOV PTAOK X2
avtiototya. Agite to Eyyepidio Xepiom| NX, kepdiaro 6.2.2.2
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7.5.3.6  ¥Yneraxég Eigodor (IIJnxtpoidyio ELéyyov:Mevod M2. 2 G2.2.4)
Kodwdg Hapaperpog E\ay. Mpoemi. | Awé cag | ID Inpeioon
P2.2.6.1 2Npo ekkivnong A 0 A.l 423
P2.2.6.2 o ekkivnong B 0 A4 424
Emoyn onpeiov Enpeio gréyyov A (oc)
i EAéyyov A/B 0 . G2 Xnueio gléyyov B (cc)
E&mtepicod opaipo . 2
P2.2.6.4 (Do) 0 0.1 405 | 'Evdeién e€ot. cpaipatog (cc)
E&mtepicd opaipo . a
P2.2.6.5 ) 0 0.2 406 | 'Evdei&n ewt. cpdipatog (oc)
Evepyomoinon
P2.2.6.6 Aertovpylog 0 0.2 407 | Evepy. exkivnong kwntipa (cc)
(Run Enable)
Emiloyn ypdvov , . 7
P2.2.6.7 Emutdyovong/ 0 0.1 408 ;(p gzgg zzﬁzxiﬁgng é Egg
emPpadvveng povos X pao-
P22.6.8 E\eyyog and 1/0 0 01 409 Alayn onpeiov eLEYYOVL oTOL
TEPLOTIKA 1/O teppatucd (cc)
P2.2.6.9 E\eyyog oamo 0 01 410 Alhoyn onpeiov g\Eyyov 610
TANKTPOAOYLO TANKTPO-AOY10 (cc)
. a Alayn onpeiov EAEyyov 6TO
P2.2.6.10 E)\eyyog am6 fieldbus 0 0.1 411 el (e5)
P2.2.6.11 Kivnon mpoc ta mice 0 0.1 aily || PSR ATOE w0 ()
KarevBuvon npog ta micw (cc)
EmiéyOnie n Taydtnta
P2.2.6.12 Tayvmra Jogging 0 AS 413 | Jogging ywo. TV avoQopd
cuyvotTog (cc)
P22.6.13 Enoavagopd cediparoc 0 01 414 Enava(?opa OA®V TOV
(reset) o@alpdtov (cc)
P2.2.6.14 ,Amxyopauua’/n 0 01 415 Anayopevusvn ,
mrhyvvon/emipaduvei gmrdyvvon/emPpddvvon (cc)
P2.2.6.15 DC-ppevipiopo 0 0.1 416 | Evepy. DC gpevapicpatog (cc)
Avapopd
P2.2.6.16 OTEVGLOUETPOL KIVNTHP 0 0.1 417 | IHot.xw. peiwon avagopdg (cc)
KATQ
Avopopd
P2.2.6.17 OTEVGLOUETPOL KIVNTHP 0 0.1 418 | Iot.kw. avénon avapopdgs (cc)
ITANQ
Ecopavédimon a p
P2.2.6.18 Avrorkhoyic 1 0 A2 426 | Evepyomompévn edv cc
Ecopoavddimon a ,
P2.2.6.19 S 0 A3 427 | Evepyomompévn edv cc
Ecopavédimon z 2
P2.2.6.20 Ao e 0 0.1 428 | Evepyomompuévn dv cc
Ecopoavédimon a p
P2.2.6.21 Avzozkhoyficd 0 0.1 429 | Evepyomompévn €dv cc
Ecopovddimon . 2
P2.2.6.22 S deas 0 0.1 430 | Evepyomompuévn edv cc
. Emleypévo pe 2.1.11 (oc)
P2.2.6.23 PID avagopd 2 0 0.1 431 ST 05 A (5)

Hivoxog 7-9.2nuazo. Eicodov, Pneioaxés Eicodor
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7.5.4 Znyuoata EEodov
7.5.4.1 2niuazo Pneraxaoy ECodwy (Ihnktpoldyio EAéyyov: Mevod M2 2. G2.3.1)

K®dwkog MapapeTpog EAay. Iposmi. | Ao cag | ID Inpsioon
P2.3.1.1 ‘Etoyo (Ready) 0 0.1 432
P2.3.1.2 ¢ Aertovpyio (Run) 0 0.1 433
P2.3.1.3 Sodpa (Fault) 0 Al 434
AvacTpo@n] GOAANOTOG
P2.3.1.4 Couaiizi{ini) 0 0.1 435
P2.3.1.5 IIpogdomoinon (Warning) 0 0.1 436
P2.3.1.6 E&wrt. cpdiua (External fault) 0 0.1 437
P2.3.1.7 o2 O A0 | 0 0.1 438

avapopdg (Reference fault)
[poetd. vrepbéppavong FC

L2l (Overtemperature warning) v ol a52)
P2.3.1.9 {ivnon mpog ta wicw (Reverse 0 0.1 440
AvemBopnt katevbvvon
sl (Unrequested direction) L ! i
P2.3.1.11 e ToyvtnTa (At speed) 0 0.1 442
P2.3.1.12 | Toybmnta Jogging (Jog. speed’ 0 0.1 443
EgLE | TS Sy 0 0.1 444
(External control place)
"Eleyyoc eEmtepucod ppévov
2R (External brake control) L e o
AVTicTpoQOg £AeYY0G
P2.3.1.15 eEotepcov epévov (External 0 0.1 446
brake control, inverted)
Enipreyn opiov cuyvor. 1
P2.3.1.16 (Output freq. limit 1 superv.) 0 0.1 447
Enipreym opiov cuyvor. 2
125l (Output freq. limit 2 superv.) v ol i
P2.3.1.18 LR AT G e 0 0.1 449
(Reference limit supervision)
A5 || BRI ey 0 0.1 450
Temperature limit supervision
P2.3.1.20 Enipheyn opiov pomric 0 0.1 451
(Torque limit supervision)
OgpLIKT TPOGTOGIO KV THPO
L2501 (Motor thermal protection) v ol st
P23.1.22 2mipAeym opiov avak. E16660V 0 01 463

(Analogue input superv. limit)

Evepy. pubuiot kwvnmpa
e (Motor regulator activation) Y . Ak

Agdopéva €1600. Fieldbusl

P2.3.1.24 (Fieldbus input data 1) 0 0.1 453
Agdopéva 16600. Fieldbus2

L2212 (Fieldbus input data 2) v ol 59
Agdopéva €1660. Fieldbus3

Li22bllAy (Fieldbus input data 3) Y . -

P2.3.1.27 | \vtoaAroyn 1/Ereyyoc Bon. 0 B.1 458

P2.3.1.28 [ \vtoaAAiayn 2/ELeyyog Bon. 0 B.2 459

P2.3.1.29 | \vtoairoyn 3/Eleyyoc Bone. . 0 0.1 460

P2.3.1.30 [ \vtoaAAiayn 4/ELeyyog Bon. - 0 0.1 461

P2.3.1.31 Avtoollayn 5 0 0.1 462
Hivaxog 7-10. Ziuara eéodwv, Pheioxés eicodor
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7.5.4.2 Pobuioeic opiwv (IInxpoldyio EAéyyov: Mevodb M2 2 G2.3.2)

Kodwkdg Hapaperpog E\ay. Mgy. Mov. | Iposmii. Ao 1D Inpeioon
cag
‘Opro cvyvémrog OiKa)/ GV Op1o ;o
P2.3.2.1 826500 1 0 2 0 315 | 1=Enifieyn yopuniov opiov
2=EmniAeyn vyniod opiov
p2322 |OPoovrv-850d0v L\ g 0 s o0 |y 0,00 316
Twn Exifreyng
‘Op1o cuyvotntog OiKay GV OO "
P2.3.23 826800 2 0 2 0 346 | 1=Emifieyn youniov opiov
2=Enifieyn vyniod opiov
2324 |OPOOUKV-850000 21| g 00 s 00 | Hy 0,00 347
Twn Exifreyng
Emniieym opilov OiKa}ua ;o
P2.3.2.5 ot 0 2 0 348 | 1=Enifreyn xouniov opiov
poms 2=Enifieyn vyniod opiov
P2326 | OPwWPomnS T 0,0 300,0 % 100,0 349
Enifleymng
, , 0=Agev ypnoonoteitan
P2.3.2.7 Enireym opiov 0 2 0 350 | 1=Xapumhé épto
avVapopag K
2=Yynid 6pro
p232g |OP1 wvagopls Ty 0,0 100,0 % 0,0 351
Enifleyng
Kobvotépnon
P2.3.2.9 K\elsipatog 0,0 100,0 S 0,5 352
eEmTEPLKOD PPEVOD
Kabvotépnon
P2.3.2.10 avolypotog 0,0 100,0 s 1,5 353
eETEPLKOV PPEVOV
. 0=Agv ypnoonoieitol
P232.11 | i’gﬁng? ’;‘gf) e 0 2 0 354 | 1=Xopnhé opto
PHOKP 5 2=YynAo 6plo
p232.12 | T Enireymg me -10 75 °C 40 355
Ocppoxpaciog Tov FC
Empréyiun 0=AIl
P2.3.2.13 avoloyikt €icodog 0 3 0 372 1=AI2
Opro emifreyng OiKay £va opto ;o
P2.3.2.14 . , 0 2 0 373 | 1=Enifreyn xouniov opiov
OVOAOYIKNG E1GOO0V
2=EmniAeyn vyniod opiov
P232.15 | lwneniBheyn 0,00 100,00 % 0,00 374
OVOAOYIKNG E1GO00V

Hivaxog 7-11. Zuara eéodwv, Poluiceis opiwv
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7.5.4.3  Avadoyuen Eéodog I (IIinxtpoidyro EAéyyon: Mevoy M2 2 G2.3.3)
Koodwog Mapaperpog EAay. Méy. Mov. | IIpogmii. Ao ID Inpeioon
oag
p2331 | Emhom onuatog 0 Al 464
woloytkng e€6o0v 1
0=Agv ypnoponoteiton
1=2vyvot. €650V (0—1ax)
2=Avo. Zvxvott. (0—fay)
3=Toybt. Kint. (0—Ovop.
TaYLTNTO KIVNTHPW)
4=Evtaon kwnt. (0—Lmotor)
5=Pomn xivnt. (0—Tamotor)
Agttovpyio ovoroyiKig 6=Ioy kvnt. (0—Ppmotor)
P23.32 g&ooov 1 0 14 ! 307 7=Tdon kvnt. (0—Upnmotor)
8=Tdon DC-link (0—1000V)
9=Twn avae. ekeykty PID
10=IIpay. tyun PID gheyk 1
11=IIpay. tiun PID ekeykt 2
12=Twn A&Bovg PID eheykn
13=E&o0d0g PID eheykt
14=PT100 O¢ppokpacio
Xpdvog eUkTpapicpL. _ .
P2.3.33 avodoyikiic 2650 | 0,00 10,00 ] 1,00 308 | 0=A¢urtpépion
P233.4 Avootpopn 0 1 0 309 | 9Kavowual
avoroykng e£6dov 1 1=Aveotpapupévn
EMéyioto avaroykng 0=0 mA
P2.3.3.5 ££6300 | 0 1 0 310 1=4 mA
P233.6 |NHuare avodoyucis 10 1000 % 100 311
€€ooov 1
p2337 | Qeostavadorwdic |44 100,00 % 0,00 375
€€6oov 1
ivaxag 7-12. Zijuozo e£édov, Avoroyikn éCodog 1
7.5.44  Avodoyuai ESodog 2 (I1hnxtpoidyo EAgyyov: Mevod M2 2 G2.3.4)
Koodwdg Hapaperpog E\ay. Méy. Mov. pogmiA. Ao ID Xnpeioon
c0g
P23.4 | Emovi ofpotos 0 0.1 471
woloyikng e€660v 2
Agirtovpyla ] .
P2.3.4.2 avehoyudhic eE63a0 2 0 14 0 472 | Onogn nopdpetpog 2.3.2
Xpdvog eiktpapicpot _ .
P2.3.43 avooyikric ££6300 2 0,00 10,00 S 1,00 473 | 0=A¢iktpapiom
P23.4.4 Avootpopn 0 1 0 474 | 9 Kovovueh
avoloyikhg e£660v 2 1=Aveotpappévn
EMéyioto avaroyikng 0=0 mA
P2.3.4.5 ££6500 2 0 1 0 475 1=4 mA
P23.4.6 Khupdxoon 10 1000 % 100 476
avoloyikhg €E6d0v 2
p2347 | Ovostavaroyudic | 4049 100,00 % 0,00 477
€€000L 2

ivaxag 7-13. Zijuazo. e£6dov, Avaloyikn é€odog 2
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7.5.4.5  Avodoyuai ESodog 3 (Ilinxtpoidyio EAgyyov: Mevod M2 2 G2.3.5)
Koodwog Mapaperpog E\ay. Mgy. Mov. | Iposmii. Ao 1D Inpeioon
cag
p23s5.1 | Emrori ofiparos 0 0.1 478
IWOAOYIKNG £E000V 3
Agrrovpyia . .
P2.3.5.2 avodoyicic e£6300 3 0 14 0 479 | Onogn mapdpetpog 2.3.2
Xpovog piktpapicpat _ .
P2.3.53 avedoyicic eE6500 3 0,00 10,00 S 1,00 480 | 0=Aoputpapiot
Avactpoon 0=Koavovikn
P2.3.54 avoroyikng e£660v 3 0 ! 0 481 1=Aveotpoppévn
EMdyioto ovaroyikng 0=0 mA
P2.3.5.5 ££6500 3 0 1 0 482 1=4 mA
P23.5.6 Khpdcwon 10 1000 % 100 483
ovoloyKig €650V 3
p23.57 | Oeostavedovuic 1 ia000 | 100,00 % 0,00 484
g€ooov 3

Hivaxog 7-14. Znuaza eéodov, Avaloyikn ééodog 3
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7.5.5 Hapauctpor Eiéyyov Movados (IInktpoldyio Eiéyyov: Mevos M2 2 G2.4)

Koodwog Hapapetpog E\ay. Mgy. Mov. | IDpoemii. Ao ID Inpeioon
oac
, . 0 =T'pappukod
P2.4.1 Zymuo Papmog 1 0,0 10,0 S 0,0 500 >0 = Xpévoc pymoc S-kay.
, . 0 = Tpoppicd
P2.4.2 Zynpo popmag 2 0,0 10,0 S 0,0 501 >0 = Xpovoc poToS S-KaiuT.
P2.4.3 | Xpdvog emrdyvvong 2 0,1 3000,0 S 10,0 502
P44 | XPOVOS S“EBP“&VG”@ 0,1 3000,0 s 10,0 503
0=Anevepyomomévog
1=Xpnowonoteitar katd T
Aettovpyia
. . 2=E&wr. k69 ppévov
P2.4.5 Kooptng ppévov 0 4 0 504 3=Xpnowonotitat dtav o
Ytéon / Aertovpyia
4=Xpnoonoteitor 6tov
Agrrovpyet (ywpig dokun)
. , 0=Pépuma
P2.4.6 Tpomog Exkivnong 0 1 0 505 I=Exivnon e taybmra
0=Coasting
1=Mg péipuma
—PaLmot .
P2.4.7 Tpomog Stéong 0 3 0 506 | 2 i‘””‘“ coast Evepyonoinong
grtovpyiog
3=Coastt+pdauna Evepy.
Agitovp.
P2.4.8 ‘Evtaon DC-gpévov 0,4 x Iy 2x Iy A Iy 507
P2.4.9 Xpdvog DC:(ppavou 0.00 600,00 s 0.00 508 0=To DC’(ppsvo etvar anevepyo-
670 GTOUATNHO TOMUEVO GTO GTOUGTNLLOL
H cvyvomta otnv
p2.4.10 |OFoloGerwdaito DC-) g 10,00 Hz 1,50 515
@pEVO KOTA TN papmo
GTAGNG
P2411 Xpdvog DC:(ppavou 0.00 600,00 s 0.00 516 0=To DQ (PpEVO &ivat amevepyo-
oV gKKivnon TOMUEVO GTNV EKKIVION
. , 0=Anevepyomompévo
P2.4.12 Dpévo porig 0 1 0 520 1=Evepyomomuévo
P2.4.13 | 'Evtaon @pévov pong 0,4 x Iy 2x Iy A Iy 519

Hivoxog 7-15. Hopduetpor eléyyov povadag, G2.4

7.5.6 Ilapauctpor amayopeouévys ocvyvornras (Inxtpoloyio Eiéyyov: Mevos M2 2 G2.5)

Kodwkog Hapapetpog E\ay. Mgy. Mov. | IIpoemii. Ao 1D Inpeioon
oog
P2.5.1 [edio omaryopevpévng 0,0 Hap. Hz 0,0 509 | 0=Aev clpomoteitol
- ouyvoTt. 1 yaunid dplo ’ 2.5.2 ’ xPno
[edio anayopevpuévng Top. _ ,
P2.5.2 o6, 1 vymhd épio 0,0 212 Hz 0,0 510 | 0= Agv ypnopomoteiton
[edio anayopevpuévng Top. _ ,
P2.53 SuRv6T. 2 Yopmhé Gpio 0,0 254 Hz 0,0 511 | 0= Agv ypnoponoteiton
[edilo anayopevpuévng Top. _ .
P2.54 SURVGT. 2 DYNAS bpio 0,0 212 Hz 0,0 512 | 0= Aev ypnoomoteiton
[edio anayopevpuévng Top. _ ,
P2.5.5 Suv6T. 3 Yo 6pio 0,0 256 Hz 0,0 513 | 0= Agv ypnoponoteitot
Iedio amayopevpévng Hap. _ ,
P2.5.6 SURVET. 3 DYAS Gpio 0,0 212 Hz 0,0 514 | 0= Aev ypnowomoteiton
P2.5.7 Papmo eme./emf. 0,1 10,0 | ®opic 1,0 518
ATOyOPELONG

Hivoxog 7-16. Hopduetpor amoyopevpévys ovyvorntag, G2.5
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7.5.7 Hapauctpor eAéyyov tov kvyripa (InKkTpoidyio eAéyyov: Mevos M2 2 G2.6)

Kodwkdg Mapaperpog E\éy. Méy. Mov. | IIpoemi. | Awod 1D Inpsioon
oac
Xnueto eléyyov tov NXS:
P2.6.1 T i 0 1 0 600 | 0=Elieyyog cuyvotntag
Kwntipo _ ]
1=E\eyyog tayydmrog
P2.6.2 0 1 0 109 | 97Aev rpnowonowtt
1=Avtoépotn vdnon pomng
0=Ipoppukn
, 1=Tetpaymvoeidng
P2.6.3 U/f Bektiotonoinon 0 3 0 108 2=TIpoypapuomCouevn
3=T'pappukn pe Bertioon pong
P2.6.4 Emdoyn U/f avoloyiog 8,00 320,00 Hz 50,00 602
Palgls  [Fnkeio amoduvapmong g g 200,00 % 100,00 603 | % X Upaeipo
nediov muip
Téon oto onpeio Top.
Bt amoduvap®ong rediov 0,00 P2.6.4 Hz 50,00 604
Zoyvomnta HEGOoL o 1% X Upomripa
o onpetov U/f kapmding 0,00 100,00 & 100,00 605 Méy. Tyn Iop. = map. 2.6.5
Téon pécov onpeiov o o '
P2.6.8 capmoAne U/ 0,00 40,00 % 0,00 606 | n% X Upenripa
P2.6.9 Taon F(:OSOU, o¢ 1,0 IMowcidAet kHz TTowciAAet 601 Agite ?ov Hl,V(lKOLg §-12ma
UNJEVIKT GLYVOTITO. axpiPng Tég
0=Agv ypnoonoteiton
P2.6.10 Zoyxvotnta S10KomTng 0 2 1 607 | 1=Xpnowonote. (yopig papma)
2=Xpnoonoteitor (Le paUTo)
P2.6.11 Eheyktiig vaépraong 0 1 1 608 | 9= Aevapnowonoteiroan

1=Xpnoyonoteiton

Iivoxog 7-17.Hopduetpor eléyyov kivytipa, G2.6
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7.5.8 Ilpocracics (InKTpoidyro eAéyyov: Mevos M2 2 G2.7)

Kodwkog Hapaperpog E\ay. Mgy. Mov. | IDIpoem. Ao ID Inpeioon
cag
0=Koapio amdxpion
1=IIposidonoinon
Andkpion ce AL 2=[Ipoe1d.+Iporny. Zvyvort.
P2.7.1 avopopag 4mA 0 3 4 700 3=IIpoed.+IIpop.Zuyv. 2.7.2
4=Zpd\pa, otdon onwg 2.4.7
5=ZdAua, GTOLL. LE coasting
pp7o  [FURvOTITe ogGMTOg) ) o Hap. Hz 0,00 728
ovoeopds 4mA 2.1.2
P2.73 AT[OKplGT] oe e€or. 0 3 2 701 OiKapw amoKpIOT|
GOOALOL 1=IIposidonoinon
P2.7.4 EmBkswn @aoEDV 0 3 0 730 ZiE(quLa, 6T00om OnMg 2.4.7
£16000V 3=Zpdiua, oTap. e coasting
P27 AT[OKpICﬂ,] o€ GOAALOL 0 1 0 797 OiAnoenK.c{(pak. TNV 1GTOp.
VIOTAGNG 1=Mn amobnkevon codiuart.
P2.7.6 Erip X:ggé;pgﬁewv 0 3 2 702 [ 0=Koapio andxpion
- 1=IIposidonoinon
P2.7.7 @Hpoorot(s. GO F s 0 3 2 703 2=TotAun, othon brec 2.4.7
P2.7.8 EPULKT] TPOCTAGIHL 0 3 2 704 | 3=Z@dApo, otap. pe coasting
Kivntipo
pp7.9 |FovEEAEoTS Beprok |00 6 000 % 0,0 705
nepPIAL. KvnTipa
p27.10 | FOVE WOGNS Kwvntipa ) ) 150,0 % 40,0 706
GE UNOEVIKY GUYV.
p27.11 | ©spuuh otabepd 1 200 min 45 707
¥pOVOL KN TPa.
P2.7.12 | Kbkhog epyas. Kvnt. 0 100 % 100 708
0=Kopio ardxpion
. . 1=IIpoedonoinon
P2.7.13  |IIpoctacio adpdvelog 0 3 1 709 2= 0600, othon 6T 2.4.7
3=Zpdlua, oTopl. U coasting
P2.7.14 "Evtaon adpavelag 0,1 I"M‘é“” X A I 710
P2.7.15 Opto xpovov 1,00 120,00 s 15,00 711
adpdvetog
P2.7.16 Opto ovyvomrag 1,0 Hap. Hz 25,0 712
00PAVELNG 2.1.2
0=Koapio amodxpion
P2.7.17 Mpootasia 0 3 0 713 | 1=lIpozidonoinon
VTOPOPTOONG 2=Xpd\pa, otdon onwg 2.4.7
3=Xopd\ua, otop. pe coasting
p2.7.18 | PoprioomvmEpoM | g 150 % 50 714
amodVVAL®OoNS TeGion
p2.7.19 | Poptioce undéy 5,0 150,0 % 10,0 715
suxvoTTOL
p2.7.20 |XPOVIKO Opio mpooT. 2 600 s 20 716
VIOPOHPTOONG
0=Koapio amdxpion
[ATtoKplon o€ oQaAp 1=IIpoedomnoinon
P2.7.21 Bepuiotop 0 3 2 732 2=Zpdlpa, otdon onwg 2.4.7
3=Xdlua, GTapl. UE coasting
p2.7.2 [ATOKPLON OE 00GAuL 0 3 2 733 | Asite P2.7.21
fieldbus
p2.7.23 [ATOKPION OE GQAAa 0 3 2 734 | Aeire P2.7.21
Ovpag
P2.7.24 AptBnoe PT100 0 3 0 739
£16000V
0=Koapio amdxpion
ATOKPLON GE GOOALLOL 1=IIpoedonoinon
P2.7.25 PT100 0 3 2 740 2=Xpdlpa, otdon onwg 2.4.7
3=Zpdlua, oTapl. U coasting

-
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[Op1o mpoetdomoinong

P2.7.26 PT100 -30,0 200,0 C 120,0 741
Opto opéipatog o
P2.7.27 PT100 -30,0 200,0 C 130,0 742

Hivaxog7-18.Ilpootacieg, G2.7

7.5.9 Hopauctpor Avtoparns Enavexxivyons (Ilinxtpoiéyo Eiéyyov: Mevos M2 2 G2.8)

Kodwkog MHapapetpog E\ay. Mgéy. Mov. | IIpoemih. Ao ID Inpeioon
cag
P2.8.1 Xpovog avapovig 0,10 10,00 S 0,50 717
P2.8.2 XpOvog SOKIUNG 0,00 60,00 S 30,00 718
0=Pauna
. . 1=Exxivnon pe toydtnra
P2.8.3 Agurtovpyla exxivnong 0 2 0 719 I=SOuQ@VO UE TV Tap.
2.4.6

p2.g4 | APWOROS dokw petd | 10 1 720

0O GOUAMU VTOTOONG
p2g5 | AW oKy petdand |, 10 1 721

GOALUN VTEPTOONG

p2ge | AW dokuL peaand |, 3 1 722

GPAALO VTEPEVTOONG
p2.g7 | APWOROS Sokwy petd | 10 1 723

and GOAALO OVOPOPAS

ApBpédc doxipadv petd
P2.8.8 amd ceaiua Oeppo- 0 10 1 726

KPOGLOG KV Tipo.

p2go | APWOHOS Sokby peTd | 10 0 725

a6 eEmTepIKd GOAALLOL
p2.8.10 | APOHOS dokwby et |, 10 1 738

0o GOAALO VTOTOONG

Hivaxag 7-19. Ilapduetpor avtouatns emovexkivyons, G2.8
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7.5.10 Iapauctpot eAéyyov Avriias ka Aveuictipa (IDnktpoioyio Eiéyyov: Mevos M2 2 G2.9)
Kodwkog Tapaperpog E\éy. Méy. Mov. | Ipogmii. Ao ID Inpsioon
cag
p2o.1 | APOROS Ponbmrucdv |y 4 1 1001
KIVNTp®v
ppon  [FUwvommeexkivong, | ap. 320,00 Hz 51,00 1002
BonOnt. kvnipag 1 2.9.3
p293 | Fowomaotions | Mop. | o h95 | 1 10,00 1003
BonOnt. kvnmpag 1 2.1.1
P29.4 [FUwvommeexkivong, | lup. 320,00 Hz 51,00 1004
BonOnt. kynmpog 2 2.9.5
p29.5 | Tuwomwotdong | Tlop o ho4 | H 10,00 1005
BonOnt. kynpog 2 2.1.1
P26 | ZUxvomTe sxkivong,| - Ilap. 320,00 Hz 51,00 1006
Bonbnt. kvntpog 3 2.9.7
p297 | Zvwvomeotdong | Hop o ho6 | 1 10,00 1007
BonOnt. kynpog 3 2.1.1
ppog [FUvomweexkimon, |  Ilap. 320,00 Hz 51,00 1008
BonOnt. kvnmpag 4 2.9.9
ppog | Fuwommeotions, | Iap. | g 08| gy, 10,00 1009
Bonbnt. xvnmpoag 4 2.1.1
p29.10 |Kedvotépnon exxivn-| g 300,0 s 4,0 1010
ong, Pond. kivntypa
poo.11 |Kedvotépnon otdong, g 300,0 s 2,0 1011
Bond. kivnmpa
p29.12  [Biine avagopds, fondi - 100,0 % 0,0 1012
Kwntpog 1
P29.13 [P avagopds, fond g 100,0 % 0,0 1013
Kwnmpog 2
p2.9.14 |Pfineavapopds, fond o 100,0 % 0,0 1014
Kwnmpog 3
P2o.15 |DNHe Gvogopds, pond g g 100,0 % 0,0 1015
Kwnpog 4
P29.16 [Mopdcopym gleykrn 0 1 0 1020 1=0 PID ’SXSYXGHKS
PID TOPOKAUEONKE
0=Aev ypnoonoteiton
Emiloy avaioyikng ;zﬁg
p29.17 [Fo000v yiw T loodol 5 0 1021 | 3=AI3
™S péTpNoNg g A=AL4
meons 5=Fieldbus onpa
(FBProcessDataIN3)
P2.9.18 Y“’”xon‘zgé‘:]?"(’éo“ 0,0 100,0 % 30,00 1022
P2.9.19 X““”Xon?s‘;‘g:‘“&’“ 0,0 100,0 % 20,00 1023
P2.9.20 [[Tt®on mieong 166500 0,0 100,0 % 30,00 1024
. , 0=Xwpig kabvotépnon
P2.9.21 K“(i”‘“;g”v%‘l “f(;""“g 0,0 300,0 s 0,0 1025 | 300=Kapio nréon 1
115 OUXVOTITOG avENGN TG SLYVOTNTOG
. , 0=Xwpig kabvotépnon
P2.9.22 Kaet"‘”zf)”"grmr’énong 0,0 300,0 s 0,0 1026 | 300=Kapia nrdon 1
MG OLYVOTNTOG avénon g ovyvotnTag
0=Agv ypnoonotovvtot ot
ECMUOVOIOADOELG
1=BdA1e v véa ecopav-
ddhwon tekevtaio: evn-
P2.923 Emoym 0 ) | 1032 HEPMON TNG GEPAG HUETA
e ECMUAVOIOADTEDV oo TNV TN TG TP,

2.9.26 1 o€ katdotaon
Xtdong

2= Ytéon xor evnuépmon
Gelpbc OUECOS
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0=Agv ypnoonoteitan

P2.9.24 Avtoailayn 0 1 1 1027 1=Xpnotonotitar

Enthoyiy avtopationod 0=Modvo BonOntikoi kKtvnt.

P2.9.25 QVTOOAAAYNG KO 0 1 1 1028 _r ,
ECMUAVOOADGEDY 1=0hovou cvnripeg
P2.9.26 Ao 0,0 3000,0 h 48,0 1029 | 0,0=AOKIMH=40 s
AvTtooALoync
Avtooirayn’
P2.9.27 |Méyiotog apBpog tov 0 4 1 1030

Bonntikdv Kivntpov

Op1o cvyvomtog

P2.9.28 ; 0,00 nop. 2.1.2 Hz 25,00 1031
OVTOOAAOYNG
P2.9.29 |EAGOTO mpornoTIilg 30000 0 1033
TING EWOIKNG EVOEENS
p2930 |Mérotomparhotuchic) 30000 100 1034
TIUNG EWOIKNG EVOEENS
Agxaducot
P2.9.31 TPOYLOTIKNG TIUNG 0 4 1 1035
€101KNG EVOEIENG
P2.9.32 Movada évdeigng 0 28 4 1036 | Acite oerida 191
TPOLYLLOTIKTIC TYING

[ivaxag 7-20. Hapduetpor eléyyov Avidiag kor Avepiotipa

7.5.11 IDyKrTpoloyio eléyyov (InKTpoioyio eléyyov: Mevos M3)

Ot TOPAUETPOL Y10 TNV ETIAOYT TOV TPOTOL EAEYYOL Kot TNG KaTeHOVVONG ammd TO TANKTPOAOYLO divovTon
apokato. Agite o Mevov ITAnktporoyiov EAéyyov oto Eyyepidio Xepiot| Vacon NX.

Kodwog TMapapetpog EAay. Méy. Mov. | IIpoemii. Ao ID Inpeioon
oag

0 =I/O teppatikd

P3.1 Inueio eréyyov 1 3 1 125 1 = [TAnktpordylo
2 = Fieldbus

Avagopd Iop.
R3.2 TANKTPOAOYIOV 2.1.1 Top. 2.1.2 Hz
, 0 = Mnpog

P33 Koatevbvvon (minkrp.) 0 1 0 123 1 = ITiow

R34 PID avagopd 1 0,00 100,00 % 0,00

R3.5 PID ovagopd 2 0,00 100,00 % 0,00
0=IIepropiopévn Aettovpyia

R3.6 Mnovtoév STOP 0 1 1 114 |, rovmmovtov
1=To pmovtdv eivar mdvta

EVEPYOTOUNUEVO

Iivaxoag 7-21. Hopduetpor winktpoloyiov eléyyov, M3

7.5.12 Mevov ecvetiuatos (IIinktpolioyio ELEyyov: Mevov M6)

INo mapapétpous kot Aertovpyieg oyeTCOUEVES LUE TNV YEVIKT] YPNOT TOV LETATPOTED GLYVOTNTAG, OTMOG M
EMAOYN YADOGOG KOl EPAPHOYNG, OLAGES TUPALETPMY TOL £YOVV QTIYTEL Y1 TIC OIKEC GO AVAYKEG 1)
TANPOPOPIEG GYETIKA LE TO LAMKO Kot AOYIoUKo, dgite To0 Kepdhato 7.3.6 oto Eyyepidio Xepiom) Vacon NX.

7.5.13 Kapreg enéxraons (Iinyktpoldyio EAéyyov: Mevod M7)

To M7 pevo? deiyvel TI¢ KAPTEC EMEKTAONG KOl ETIAOYNC TOV EIVOL GUVIESEUEVEG JLE TNV KAPTO EAEYYOV KO |UE
TIg TAnpoopieg kaptav. [a nepiocdtepeg TAnpopopieg, deite o Kepdiaio 7.3.7 oto Eyyepidio Xepiom
Vacon NX.

_
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8. IHEPITPA®H TQN IAPAMETPQN

Y11c akorlovbec oelideg O Ppeite TIg TEPLYPUPES TOV TOPAUETPOV TOKTOTOMUEVES GOUPOVE, JLE TO UEUOVOUE-
vo apBuo ID g xéfe mapapétpov. Evag oxiacpévog apbpog ID mapapétpov (n.y. 418 Hotevoioustpo Kivi-
tiipa UP) deiyvel 0T uébodog mpoypouuationod TTF Oo epoplocTtel 6€ avThiy TNV TOPAUETPO (dgite TO Ke-
@aiao 6.4).

Mepkd ovopato TopapéTpov akoAovfodval amd Evay kmdkd aptBpovd mov deiyvel Tig "Oleg o pia" epap-
HOYEC OTIC OTOlEG 1) ToPdpeTpOg cvumepthappdvetol. Edv kavévag kK@otkag dev mapovotdletar n
TapapeTpog eival dtobéoiun o€ OAES TIG EQapRoYES. Acite Topakdto. Eniong divovral ot apOuoi
TOPAUETP®V LLE TOVG 0T010VG ep@aviletal kaOe TapAPeETPO OTIG SIAPOPES EPAPUOYEC.

1 Booikn Epapuoyn (Basic) 5 Egpapuoyn EAéyyov Avoltoyias A1apdpiong

2 Kovovikn Epapuoyn (Standard) OlokAipwong (PID)

3 Egpapuoyn Tomixod/EE amooraoews 6 Egopuoyn EAéyyov I'evikng Xpnong (Multi-
Eléyyov (Local/Remote) Purpose Control)

4 Eogopuoyn [olo-Pruotivod EAéyyov 7 Egopuoyn EAéyyov Avtliag kar Avepuotipo:

Toyotnrag (Multi-Step Speed Control) (Pump and Fan Control)

101 Elayioty coyvornra (2.1,2.1.1)
102 MépioTny ocvyvoTnta (2.2,2.1.2)

KaBopilet ta 6pla cuyvoOTNTOG TOL LETATPOTEN GLYVOTNTOC.
H péyrom tipn yuo avtég g mapapétpovg eivar 320 Hz.
To Aoyiopwuo Ba eréyEel avtopata Tig TYéEG Tov tapapétpov ID105, ID106, ID315 and ID728.

103 Xpovog emrayvvons 1 (2.3,2.1.3)
104 Xpovog emifpaovvens 1 (2.4,2.1.4)

AvTd Ta Oplo AVTIGTOLYOVV GTO ¥POVO TOV OITOLTELTAL Y1 T1) GLYVOTNTA ££600V VOl
EMLTAYVVEL O TNV UNSEVIKN cLyvOTNTO 0TV pubuion avatatng ovyvotntag (ap. ID102).

105 HpopvBuicuévy Tayvtnro 1
106 IpopvBuicuévy Tayvtyra 2 1246

1246  (2.18, 2.1.14, 2.1.15)
(2.19, 2.1.15, 2.1.16)

Ot Tipég mopapéTpou eivor avToOTO TEPLOPICUEVES LETAED TNG EAGYIOTNG KO LEYIGTNG
ouyvotntag (map. ID101, ID102).

Inuewwote ) xpnon g TTF- uebodov mpoypouuotionod oty Eeappoyn EAéyyov I'eviknig
Xpnonge. Aeite t1g mapapétpovg ID419, ID420 ko ID421.

107

TToAo-PnpoTkn

[HoAv-Pfnpatky

TaydTo taxdmraemd. 1| goydnTo emid. 2
(DIN4) (DINS)
Baoum toyvmta 0 0
ID105 1 0
1ID106 0 1

Iivoxog 8-1.IlpopvBuiouévy taydtyro

Op1o évraons

(2.5,2.1.5)

Avt 1 mapdpetpog kobopilel v PEyloTn £viaoT KvnTipo amd TO LETATPOTEN cLYVOTNTOG. To
nedio TG TG TapapéTpov dopépet amd péyeboc oe puéyebog.

Tel. +358 (0)201 2121 « Fax +358 (0)201 212 205




HEPIT'PA®H TOQN ITAPAMETPQN VACON * 117

108

24-hour support +358 (0)40 837 1150 » Email: vacon@vacon.com

Eridoyn avaldoyiag U/f 234567 (2.6.3)

I'poppiicn;:
0

Tetpayoviopévn:
1

H 1tdon tov kvnmpa oAAGLEL YPOUUIKE LE T GV vOTNTa 6T 6TadEpn
neployn pong and 0 Hz éwg 1o onueio amoduvapmong nediov 6mov M
OVOUOOTIKN TAGT TtopEyeTal atov kKivnehpa. H ypouum avaroyio U/f mpénet
va ypnopomombei otic epapproyég otabepng pomnc. AvTi | puOuen
TPOETLLOYG TTPETEL VO Y PNGLpoToI 0l £dv dev vVTAPYEL Kapio E10LKT
avaykn ywo pe GAin podpon.

H 1tdon tov kevnmpa oAAGlel 0koAoLODVTOC Uit TETPOYOVIGUEVT LOPON
(0x?) KapmoAdV pe T cuyvoTTa oty Teploxh and 0 Hz éog to onpeio
OmodLVA-UOONG TESIOV OTOV 1 OVOLLUGTIKN TACT TAPEYETUL ENTIGNG GTOV
kvnpa. O kivntipag Aettovpyel KOTo and 10 onueio 6eTe TESIOV Kot
TapAyel Ayotepn pomn Kot niektpounyoviko 86pvfo. H tetpaymvicpévn
avaroyia U/f pmopet va ypnoporomdet otig epappoyés 6mov N anaitnon
POTNG TOL POPTIOV Elval AVAAOYT TPOG TO TETPAYWVO TNG TAYVTNTOC, TL.).
OTOVG PUYOKEVTPIKOVG OVEHIOTIPEG KO TLG OVTALEC.

& UV]
D60 Vel Rigmina == == ==~~~ Fleld weakenin
< voltage of the motor 1 point d

1
1
1
1
1
1
1
1
. 1
Linear 1
1
1
1
1
1

Squared Default: Nominal

1 frequency of the

1, motor

v fHz]

MXA2HOT

2o 8-1.Ipapuikés Ko TETPoymVIGUEVES QALOYES THS TAONS TOL KIVITHPO.

IIpoypoppotiCopevn kaumdin U/

2

H xopmnddin U/f propel va tpoypappotiotel pe tpio dtapopetikd onpeio. H
wpoypappatiiopevn kapmoin U/f propel va ypnoomomBet edv ot dAieg
pLOUIGELS OV IKOVOTIOLOVV TIG AVAYKES TNG EPOUPLOYNC.

AUV

uUn |- - - - _____
Default: Nominal
ID603 voltage of the motor

Field weakening point

D605 |
(Def. 10%) : Default: Nominal
ID606 | ! frequency of the motor
(Def. 1.3%) : W/ f[HZi
ID604 ID602

NX12K08

(Def. 5 Hz)

2ynuo 8-2. Ipoypopponilouevny koumoiy U/f

_
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Ipoppixn pe Pektictonoinon pong:

3 O petatpoméag cuyvotntag apyilet va yayvel yio v eAdyiotn £viaon Kvntipao
TPOKEIUEVOL VO, EEOIKOVOUNGEL EVEPYELX, VO XOUNADGEL TO EMITEDO SLOTAPAYNG KoL
Bopvfov. Avt n Aettovpyio pmopel va ypnoiponombel oTic EpapproYES pe otabepod
(QOPTIO KIVNTHPW, OTMG Ol AVEUIGTNPES, UVTAMESG KAT.

109 U/f peitictomoinon (2.13,2.6.2)

Avtépatn H 1tdon otov kivnripa aALACEL 0VTOUATA KOl 0VTO KAVEL TOV KIVIITIPOL VO, TTOPAYEL

®0NoN POmNS  IKAVOTOUTIKY] POTN Yo EKKIVIION Kot Agttovpyia oTic yaunAég cvyvotnres. H
oavénon tdong e€aptdtal amd Tov TOTO Kot TV 16Y0 Tov Kivntipa. H avtopa
®Onon pomnic pmopei va ypnoiponon el oTig epaproyEG OOV 1 PO EKKIVIIONG
AOY® NG apyIKNG TPIPNG Elvar VYNAN, ). OTIG LETAPOPIKES TAVIES.

ITAPAAEII'MA:

Ioiec oMayéc amortovvon Yo ekkivnon ue eoptio and 0 Hz?

'3 Apywkd BdAte tic ovopaotikéc Twéc Tov kwvntnpa (Oudda wapouétpov 2.1).

Emhoyn 1: Evepyomomote v avtdpot @nen pomnc.

Emvoyn 2: poypappatildpevn kapmoin U/f

IMoa va tépete ™ pomn mov ypetdleote, mpémel va BéceTe TNV TGON UNOEVIKOD GNEion KOl TNV
Tdon/cuyvotnta pecaiov onpeiov (oTnv opudda TapapéTpov 2.6) £T61 MOTE 0 KIVITHPOS VA
TOPVEL OPKETT EVTAON OTIG YOUNAEG CUYVOTNTES.

IIpora pvBuiote v map. ID108 oy Ty Hpoypouuotilouevy kourdiy U/f (tyun 2). Avénote
v téon undevikov onueiov (ID606) yio va £xete apketn Eviaon oe UNdév tayvtnta. Pubuiocte
to1E TNV 140 pécov onueiov (ID605) oy Tun 1.4142*ID606 kot TV cuyvOTNTO LEGOL
onuetov (ID604) otv Ty ID606/100%*ID111.

ZHMEIQXH!  Xtg Epopuoyés vwning pomng — younAng toyvtnrog — eivar mhovo 0t 0 KIVHTHpag
Oo. vrepBepucver. Eav o KivnTipag mpémel vo, TpECEL Lo EVay TOPOTETOUEVO XPOVO
IO QWTES TIG TVVONKES, TOTE 10104TEPT TPOTOYN TPETEL VO, d0Bel atny wiln tov
Kovnipa. Xpnoyonolgiote eCwtepixn wiln yio tov kivytipa eav n Oepuorpacio.
tetvel vo, avénbei wapa wold vynla.
110 Ovouactiky tdon KIvyTipo. (2.6, 2.1.6)
Bpeite avtv v mipn U, oty mhokéta Agttovpyiog Tov Kvntipa. Avti 1 mapdpetpog pudpuilet
Vv tdomn oto onueto amodvvapmong nediov (ID603) oe 100% * Unkuwnripa-
111 Ovouactixy cvoyvotyto kivytipa (2.7, 2.1.7)
Bpeite avtiv v tun f, oty mhaxéto Aettovpyiog tov kivntipo. Avti 1 mapdpetpog puduilet
To onueio amodvvapmong tediov (ID602) otnv ido TLun.
112 Ovouaoctixy tayvTyta kivytipo,. (2.8, 2.1.8)

Bpeite avtiv v TN n, 6TV TAAKETO AELTOLPYING TOV KIVNTIPO.

113 OvouacTtiky Evtacny KIvyTHpa (2.9,2.1.9)

Bpeite avtiv v tiun I, oty mhakéta Asttovpyiag Tov Kvntipa.

-
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117 Eridoyn s Avagpopds Xvyvotnyrag 1/0 12346 (2.14,2.1.11)

KaBopilel mowa mnyn avapopds cuyvotntog emAéyetatl 6tav eEr&yyeton amo to /O onueio
gAéyyov.

0 Avapopd avoroy. Téong Avapopd avoroy. Téong
Teppotikd 2-3 Teppotcd 2-3
Ava@opd avaroy. Eviaong. Avaeopd avaroy. Evtacng.
1 . .
Teppotikd 4-5 Teppotikd 4-5
Avapopd ITAnktpoi. (Mevov M3) All+AI2
Fieldbus avagpopd All-Al2
AI2-AIl

AIT*AI2

All poyrog
Al2 poyrog
Avagopd ITainktporoyiov (Mevod M3)

Fieldbus avapopd

Ava@opd motevotopetpov: eléyyetat omd v DINS
(TRUE=a0&non) kot DIN6 (TRUE=ntt)on)
All 1 AI2, omowdnmote givar yopnAdtepn

All 1 AI2, omowdfmote givon peyadbtepn

Méy. cuyvomra
(cVOTHVETOL GTOV £AEYYO POTNG LOVO)
AI1/AI2 gmiioyn

Hivaxog 8-2. Emiloyég yia v mopouetpo ID117

118 Amoiafiy PID gicyxtn 57 (2.1.12)

Avt 1 mapdpetpog kabopilel v amorafn tov eleykt PID. Edv n tyun ¢ mapapétpov tebel
010 100% e ardayn 10% omnv Ty AdBovg avaykdlel tnv €500 Tov eAeykTn v aAAAEEL KOTA
10%. Edqv n T g mapopétpov tebei 0 o eheyktrg PID Asttovpyei og eleyktig Atapdpiongc-
OloxAnpawong (ID).

Agite ta, mopodeiypota 6t cerida 121,

119 Xpovog-1 PID eieykri 57 (2.1.13)

H mapdpetpog ID119 kabopilerl Ttov Xpovo ohokAnpwong tov eleykty PID. Av avtin
napapetpog 1edel oto 1,00 degvteporento o adrayn 10% oty tipun Adbovg avaykdaletl nv é£0do
oL gheyKtn va aArdEet katd 10%/s. Eav ) tipun g mapapétpov 1ebei 0.00 s o eleyxng PID
Aertovpyel mg eheyktng Avaroyiag-Atapopiong (PD).

Agite to, mopoadeiypota ot cerida 121.

120 2vv ¢ KivyTHpa (2.10, 2.1.10)

Bpeite autiv v tun “cuv ¢” (cos @) oTnv TAOKETA AEITOVPYING TOV KIVTHPA.

_

24-hour support +358 (0)40 837 1150 » Email: vacon@vacon.com




120 * VACON

HEPIT'PA®H TOQN ITAPAMETPQN

121

122

124

126
127
128
129
130

-

-

Emidoyn avagpopds coyvotntag minKTpol.oyiov

KoaBopilel mowa mnyn avapopds TG cuyvotTnTag ETALYETAL OTAV EAEYXETOL OO TO TANKTPOAOY1O.

234567 (2.1.12,2.1.13, 2.2.6, 2.2.1.2)

Avapopd avolroy. Avapopd avoloy. Avapopd avoroy. Avapopd avoroy.
0 Tdong Taong Taomg Taong
Teppotikd 2-3 Teppotikd 2-3 Teppotikd 2-3 Teppotwd 2-3
Avapopd avoloy. Avapopd avoloy. Avapopd avoroy. Avapopd avoroy.
1 £vtaonc. £vtaonc. évtaong. £€VToomng.
Teppotikd 4-5 Teppotikd 4-5 Teppotikd 4-5 Teppotikd 4-5
Avapopd ITAnktpo.
2 (Mevob M3) AI3 ATI+AI2 AI3
3 Fieldbus avagopd Al4 All-AI2 Al4
Avagopd ITAnktpol. Avagopd ITAnktpoA.
N (Mevob M3) AR-AI (Mevob M3)
5 Fieldbus avagpopd* AIT*AI2 Fieldbus avagopd*
Avagpopd , Avagpopd
5 Horavcn((P’)qupou AIL poyrdg Horsvct(f')uzrpov
7 Avag. PID gheykt AI2 poyidg Avag. PID gheykt
8 Avapopd [TAnktpoA.
(Mevov M3)
9 Fieldbus avagopd*

Iivokog 8-3. Emiloyés yio tv mopduetpo IDI121

*FBAvagopa Tayvtrog (Speed Reference)

Eridoyn avagopds cvyvornrag Fieldbus 234567 (2.1.13,2.1.14, 2.2.7, 2.2.1.3)
KaBopilel mowa mnyn avapopds g cuyvotnrag emiéyetot 6tav ehéyyetan omd to fieldbus.
IMo 11g emAoyéc oT1g dapopeTikéc epapuroyes, deite ID121.

Avapopd jogging tayvTnTag 34567 (2.1.14, 2.1.15, 2.1.19)
Tnv tayvnto jogging pnopeite va tnv emAé€ete pe  DIN3 ynoloxn gicodo mov pmopei va
TPOYPOULUATIOTEL Yo TNV TayOTNTe Jogging. Agite Tnv mapduetpo ID301.

H i g mapapétpov mepropiletan avtopato HeTa&d T EAAYIOTNG Kot LEYIOTNG GLYVOTNTAG
(ID's 101 ko 102).

IIpopvBuicuévy tayvtnra 3 46 (2.1.17)
IIpopvBuicuévy toyvrtnro 4 46 (2.1.18)
HpopovBuicuévy toyvtnra 5 46 (2.1.19)
IlpopvBuicuévy toyvtnto 6 46 (2.1.20)
HlpopvBuicuévy tayvrtyro 7 46 (2.1.21)

O Tég TV mapapéTpov kabopilovv Tig TaydTNTEG TOAATAGY PNUATOV TOL ETIAEYOVTAL LE TIG
ymowkég eloddovg DIN3, DIN4, DINS ka1 DING. Agite eniong tig mapapétpovg ID’s 105 xat
106.

H i ¢ mapapétpov mepropiletor avtdpata petald g eAdylomng Kol LEYIGTNG GLUYVOTNTOG
(ID's 101 xon 102).
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Tayvtnta [ToAla- Tayovtnto [ToAha- Tayvtnta [ToAra- Tayvmnto [ToAra-

Tayvtnta TA®V fnpdTov TA®V PnpdTov TA®V BrnpdTov TAGV PrpdTov

emd. 1 (DIN4) emh. 2 (DINS) emh. 3 (DING) emA. 4 (DIN3)
Baowum toyor. 0 0 0 0
P2.1.17 (3) 1 1 0 0
P2.1.18 (4) 0 0 1 0
P2.1.19 (5) 1 0 1 0
P2.1.20 (6) 0 1 1 0
P2.1.21 (7) 1 1 1 0

Hivoxog 8-4.IlpopvBuiouéves toydtntes 3wg 7

131 Emidoyn avagopds cvyvotyrag 1/0, enucio B 3 (2.1.12)

Agite T1g TWéC g mapapétpov ID117 mapandvo.

132 Xpovog-D PID gleykri 57 (2.1.14)

H mapdpetpog ID132 kabopiletl tov Xpovo dapopiong tov ereyktn PID. Av avti 1 mapdpetpog
tebel oto 1,00 devtepdrento pa adiayn 10% oty i) AdBoug avaykdalet v £€€0d0 Tov EAeYKTY|
va aAlaéet katd 10%/s. Eav n i g mapopétpov 1ebei 0.00 s o eheyknc PID Aettovpyel og
gleykmc Avoroyiag-OrokAnpwaong (PI). Agite ta mopokdto topadeiyuora.

Hapdaosypa 1:

[Ipokeévou va petmbel n Ty Tov AdBovg oe undév, pe Tig dedopéveg TIHEG, 1) £€£000C TOV
LETATPOTED CLYVOTNTOG CUUTEPIPEPETAL OG EENG:

Agdouévec téc:

Hop. 2.1.12, P =0%

ITap. 2.1.13, I-xpévog = 1.00 s

ITap. 2.1.14, D-xpdvoc = 0.00 s Eloy ovyv. =0 Hz
T AdBovg (setpoint — TR dadwkaciog) = 10.00% Mey. ovyv. =50 Hz

e avtd 10 Topadeya, o ereyktig PID Aeitovpyei ovolaotikd wg eleyktc-1 (OAokAnpmonc)
povo. Zopemva pe tn dedopévn Tiun g topapétpov 2.1.13 (I-xpovoc), n é€odog PID av&averan
katd 5 Hz (10% g d10popdc HeTa&d Tng LEYIOTNG Kot EAGYLOTNG cuyvOTNTOG) KAOE
dgVTEPOAETTO £mG OTOL M TN TOV AdBovg yiver 0.

_
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Hz
----- Efodog FID
.................. Ty haBou
" [ho% 1-Part=5 Hz/d
[ A
o 1 10% I-Part=5 Hz/s
/' ’ 10% I-Part=5 Hz/g
[ A,
’
o0 | 10% I-Part=5 Hz/s
o Error value=10% I-Part=5 Hz/s
4
- =
1s a
NX12k70

Zynua. 8-3. Aeirovpyio tov edeyktn PID wg Aropopikog-eleykig (I).

Hapaostypa 2:

Agdouévec twéc:

Mop. 2.1.12, P =100%

Mop. 2.1.13, I-time = 1.00 s

Hap. 2.1.14, D-time = 1.00 s

T AdBovg (setpoint — Tiun dadikaciog) = £10%

Eloy ouyv. =0 Hz
Mey. ovyv.= 50 Hz

Onwg divetar pedua, To cOGTNHO aviyveDEL TN dlapopd peta&d Tov setpoint Ko TNG TPAYHOTIKNG
a&log drdwcasiog kot apyilet gite va aviavel eite va pel@veTal (G€ TEPITTOON TOV 1) TIUN AdBoVG
glvar apvntikn) v £€0do PID coppova pe tov I-xpovo. Motic peiwdei n dtapopd peta&d tov
setpoint ka1 tng a&iog dadikaciog o€ 0 1 ££000¢ PEIDOVETAL 0TO TO TOGH TOL UVTIGTOLYEL GTNV
T ™e mapapéTpov 2.1.13.

e mepinton mov N T AdBovg ivat apvnTiKn, 0 LETATPOTENS CLYVOTNTAS AVTIOPA LELDVOVTUG
v €€060 avtictoyya. Agite 1o Zynua 8-4.

Hz
A
' o
e eemeaean mmmmms Etodog FID
/ -: --------------------- Ty AdBoug
D{part ‘o'
'O §~~
AN D-part .
(4 ot s
," Dipart %%
I
f E §~
i Popart=5Hz [ Error=10% N
Error= -10%|:  P-part= 5 Hz t

NX12k69

Zynuo. 8-4.H xoumddn g eEodov PID ue g tiués tov apadeiyuarog 2.

-
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133
134
135
136
137
138
139
140

Hapadoctypa 3:
Agdouévec Tinéc:

Hap. 2.1.12, P = 100%

ITap. 2.1.13, I-xpovog = 0.00 s

ITap. 2.1.14, D-xpdvoc = 1.00 s

T AdBovg (setpoint — Ty dadikociog) = +10%/s

Eloy ovyv. =0 Hz
Mey. cvyv. =50 Hz

Onwg av&dveton ) Tiun AdBovg, emiong avéavetor kot 1 £€o0doc PID cdupmva pe tig
kaBopiopéveg TIHEG (Atapopicog-ypovog [D] = 1.00s).

Hz $
-
o r
' "I\"‘\“‘\\ “‘\
K Q"\t \Q"
"" t\"\" %
o 4 P-part=100% *PID error =5,00Hz/s %\
o |10% N
R L
TI,O_O’S NX12k72 a
2o 8-5.1 EEodog PID pe nig tipés wov Hapodetyuazog 3.
HpopovBuicuévy tayvtnro 8 4 (2.1.22)
HpopvBuicuévy tayvrtnra 9 4 (2.1.23)
IIpopvBuicuévy toyvrtyra 10 4 (2.1.24)
HpopvBuicuévy toyvrtnra 11 4 (2.1.25)
HpopvBuicuévy toyvrtyro 12 4 (2.1.26)
HIpopvBuicuévy tayvtnro 13 4 (2.1.27)
HlpopvBuicuévy toyvrtnro 14 4 (2.1.28)
IpopvBuicuévy toyvrtnra 15 4 (2.1.29)
Tayvmnta [ToAra- Tayvnto ToAha- Tayvtnta [ToAla- Tayvmnta [ToAra-
Taydmra TAQV Brpdtov TAQV frpdtov TAGV Prpdrov TAQV Brpdtov
emh. 1 (DIN4) emh. 2 (DINS) emh. 3 (DING) emA. 4 (DIN3)
P2.1.22 (8) 0 0 0 1
P2.1.23 (9) 1 0 0 1
P2.1.24 (10) 0 1 0 1
P2.1.25(11) 1 1 0 1
P2.1.26 (12) 0 0 1 1
P2.1.27 (13) 1 0 1 1
P2.1.28 (14) 0 1 1 1
P2.1.29 (15) 1 1 1 1

Hivaxog 8-5. Emioyég moldamdav toyvthrwv ue tig wnpiokég etoodovg DIN3, DIN4, DINS koi DING

24-hour support +358 (0)40 837 1150 » Email: vacon@vacon.com
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141

142

143

144
145

151

152

153

154

155
156

162

164

-

-

Emidoyn eijuatog AI3 567 (2238, 224.1)

Yuvdéote To Al3 onua pe TNV avoroyikn €i6odo mov embupeite pe avTv TV TopaueTpo. o
TEPLOCOTEPEG TANPOPOPIES, Oeite TO KepAhiao 6.4 Apyn Tpoypaupaticpod “Teppaticd mpog
Aertovpyia” (TTF).

Xpovog piitpapicuaros efquoatos AI3 567  (2.2.41,224.2)

Otav 6g avtv TV Topduetpo divetar o€ pio, T peyaavtepn and 0 evepyomnoteitar  Asttovpyia
QIATPOPICUOTOG S1OTAPUYDV OO TO EIGEPYOUEVO avOaroYLKO onjua. Evag peydiog ypovog
QATpapiopaTOg KOHIGTA TNV ATOKPIoN KOVOVIGUOV 7o apyn. Agite Tnv Tapdauetpo 1D324,
Iledio onijuarog AI3 567  (2.2.39,224.3)

Me autiv TV TopAUETpo pmopeite va emAEETE TO Tedio onpatog Al3.

Eqopp. | 5 ‘ 6 7
Em.
0 0...100% 0...100% 0...100%
1 20...100% 20...100% 20...100%
2 -10...+10V Customised
3 Customised

IHivoxog 8-6. Emiloyés yia v mopouetpo ID143

Eloyiotn pbQuion AI3 ypijetn 67 (2.2.4.4)
Méyiotny poOuicny AI3 yprory 67 (2.2.4.5)

®¢ote Ta gAdyloTa Ko péyiota opa e puduiong oag ywo to Al3 onpa pésa og 0...100%.

Avactpoon ciuotog AI3 567  (2.2.40,2.2.4.6)
0 = Kapio avactpoon

1 = Aveotpoppévo onpa

Emidoyn efjuatoc AI4 567  (2.2.42,225.1)
Agite ID141.

Xpovos puitpapicuarog cijuatog A4 567 (2245, 225.2)
Agite ID142.

Iledio onijuarog AI4 567  (2.2.43,225.3)
Agite ID 143.

Elayiotn poOuion AI3 ypijorn Al4 67 (2.2.5.4)
Méyiotny poOuiony AI3 yprortn Al4 67 (2.2.5.5)

Acgite ID’s 144 xou 145.

Avaoctpoon cijuatog AI4 567  (2.2.44,2.2.5.6)
Agite ID 151.

Tpomos eléyyov Kivytijpa 1/2 6 (2.2.7.22)

H emaoen eivar avoryymy = Emidéybnke o tpdmog eléyyov kvnipa 1
H emaoen eivar kAewot] = Emdéybnke o tpdmog eAéyyov kvnipa 2
Agite Tig mapapétpovg ID's 600 ko 521.

Tel. +358 (0)201 2121 « Fax +358 (0)201 212 205



HEPIT'PA®H TOQN ITAPAMETPQN VACON * 125

165 All époet poyiov 6 (2.2.2.11)

KoaBopiocte T cuyvotnta Tov undevikov onueio wg e€ng: Me avt v TapdueTpo oty 006vn,
tonofeteioTe T0 MOTEVOLOUETPO GTO VIOTIOENEVO UNdevikd onpeio kot Tatnote Enfer 6to
TANKTPOAOY10. Znueimon: Avtd, evtonTolg, dev Bo aAld&el TV KAMUAK®GT TG avapopdg.
[Momote 10 Kovuni Enter yia vo 0AAGEEL TV T TG Tapapétpov Tait oto 0,00%.

166 AI2 époet poyrov 6 (2.2.3.11)
Agite v map. ID165.

_
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300

Emidoyn Aoyikns Exkivyong/2Ztdons 2346 (2.2.1,2.2.1.1)

0 DINI: Kketom emapn = ekKivnon TPOg To UIpog
DIN2: Kieiom emapn = ekkivnomn mpog ta Tiom

A

FWD | Output Stop function
frequency (ID506)
= coasting

DIN2 ——

A
o
NX12K09

2ynuo 8-6.Exkivion wpog ta umpog / Exiivion mpog to. wiow

® u TPOTN EMAEYUEVT KOTELOVVOT EYEL TNV TTLO LYNAN TPOTEPALOTNTOL.
@ Orav n DIN1 emaon| avoi&et n katevBovon e nepiotpoenc apyilel va ahidalet.
® Avt onpata Exxivnon npog ta Mapog (DIN1) kan Exkivinon npog to ticom (DIN2) givan

TaVTOYPOVA EVEPYAE, TO ofjua Exkivnon mpog ta Mrpog (DIN1) éxel mpotepardtnra.

1 DINI: K\ieiom emaon = Exkivnon Avoryt emagn = Xtdon
DIN2: K\eiom) emapn = Kivnon npog ta micow  Avoytn enaon = Kivinorn mpog to umpog
Agite mapokdto.

A

FWD | Output Stop function
frequency (ID506)
= coasting

REV

DINT — - __ e Lo,

DIN2 NX12K10

Zynuo. 8-7. Exxivion XZtaon, Kivion mpog ta wiow

2 DINI1: Khietot) emaen = Exkivnon Avoyt emagn = Xtdon
DIN2: K\eiom emapn = Evepy. Exkiv.  Avouytn enagn = Amevepy. KKiv. Kot 6TAGT KV TNH-
pa av givar o€ Aettovpyia

3 Zovdeon 3-kohmdiwv (EAeYX0C TAAUDY):
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DINI: K etom emaon = IaApog exkivinong

DIN2: Avoytn emapn = I[MoApog otdong

(H DIN3 &icodog pmopei vo TpoypapLUaTIoTEL Yo TNV EVIOAN Kivnong Tpog o Ticm)
Agite 10 Zynpo 8-8.

A

REV

DIN1

Output Stop function If Start and Stop pulses are
frequency (ID506) simultaneous the Stop pulse
= coasting overrides the Start pulse

A

¥

A\

1 T

Start

DIN2
Stop

H L NX012K11

Zynua 8-8. IloAuog exxivnong /IloAuog ordong.

Ot emhoyéc, ovumeptlopPavoprévon tov Kepévon ""Amanrteitar avepyopuevn TapvQn ToAN0D
v gkkivion", Oa ypnoonomBodv yio vo amokieicovy Tn SuVAUTOTNTO LIOG OKOVOLOG EVOPENG
otav, m.y., 000l pevpa, enavacvuvoedel petd and SloKOT PEVUATOS, LETA OO ETOVAPOPAL
GOAALATOC, OPATOV O KIVNTAPOS CTOUOTGEL TNV Kiviion Tov ontd to oo Evepyomoinong
Aertovpyiag (Evepyomoinon Aetrtovpyiog = FALSE) 1 6tav aAhdéEer to onpeio eléyyov. H emaopn
"Evapéng/Etaong mpénet va avoi&el Tpotol va pmopécetl va ekkivniel o Kivntipoc.

E@appoyéc 2 ko 4:

4 DINI:

DIN2:

5 DINI:

DIN2:

6 DINI:

Kiewot emapn = Exkivnon mpog ta pnpog (Amarteitar avepyopevn Tapver Taipnov
Yo, EKKiviion)

KAelom) emaen = Exkivnon mpog ta micw (Ararteitar avepydpevn topov@r Taipov
Yo EKKiviion)

KAelom) emaen] = Exkivnon (Arorteital avepyopevn mapo@ ToApnov yio EKKivion)
Avoyytn| enagn = Xtdon

Kiewot emapn = Kivnon npog ta micw

Avoryt enagn = Kivnon mtpog to umpog

Kielot emapn = Exkivnon (Aranteitor avepyopevn tapuet] Toipod Yo EKKiviion)
Avoryt enagn = Xtdon

DIN2: KAielotm) emagr] = Evepyomoinon ekxivnong
Avoytn| enagn = Anevepyomoinon ekkivnong Kot 6Tacn Kivntipa ov gival o€
Aertovpyia
E@appoyéc 3 ko 6:
4 DINI1: Klewot emagn = Exxivnon mpog ta pmpog

DIN2:

5 DINI:

DIN2:

24-hour support +358 (0)40 837 1150 » Email: vacon@vacon.com

KAelotm) emaen] = avENoelg avagopds (avaeopd moTeVGION. KIVTHP, QTN 1 TTopd-
petpog pubpuileton avtopato oe 4 av n wap. ID117 tebei oe 3 17 4)

KAelom emaen = Exkivnon wpog ta umpog (Amarteitor avepydpevn mopvei moipov
Yo EKKiviion)

Kiewot emapn = Exkivnon mpog ta nico (Amarteitor avepyopevn Tapuer Toipnov
Yo, EKKiviion)

_
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6 DINI1: K\eiot emagn = Exxivnon (Ararteiton avepyopevn wopven Ttoaipov yio eKkiviion)
Avoyytr| enapn = Xtdon

DIN2: Khielotm) emaen = Kivnon pog ta nicw
Avoyytn| enagn = Kivnon npog ta pnpog

7 DINI: Kiewot enagn = Exxivinon (Ararteitor avepyodpevn wopver moipod yio ekkivnon)
Avoyytr| enagn = Xtdon
DIN2: KAewoty emagr] = Evepyomoinon ekkivnong
Avoryt emaen = Amevepyonoinon eKkiviong Kot GTAoT Kvntipo av givol 6€
Aettovpyia

Egappoyn 3:

8 DINI: Kikeiom emaon = Exkivnon mpog ta pnpog (Amarteitor avepyopuevn Tapven Taipnov
Yo, EKKiviion)
DIN2: K\etot] enagn = av&nocelc avaeopds (avopopd TOTEVGIOUETPOL KIVITHPO, OVTH M
nopdpeTpog puuiletar ovtopata oe 4 av 1 wap. ID117 tebei o€ 3 1 4)

Aerrovpyia DIN3 12345 (2.17,2.2.2)

0 Asev ypnoyonoteiton

1 E&otepkd opdiua, kherot emapn = To ocpdipo mopovstdleTot Kot 0 KIvnThpog CTOUOTA

OToV 1 €16000¢ €lval evepyn.

2 Efwtepikd cpdipa, avoryt enaen = To c@dipo mapovctdleTol Kot 0 KIvnTpog GTOUOTA

otav 1 €l60d0g ivarl avevepyn.

3 Evepy. Aertovpyiog, avolytn emapn = Amevepyonoinon ekkiviong Kivntinpo Kot o

KWWINTNPOAG CTOLOTAEL

K\elot) enapn = Evepyomoinon exkivnong kivntipa

E@appoyn 1:

4  Evepy. Aertovpyiog, avoryti emapn = Evepyomoinon exkivnong kivntipa
KAEOTN eMaQN =  ATEVEPYOTOINGT EKKIVIOTG KIVITIPA KO O

Egappoyéc 2 g S:

KWWINTNPOAG CTOLOTAEL

4  Emdoyn ypovov  avoyti emoen = EmdéyOnke o ypovog emttdyvvong/ emPpadvvong 1
emray./empp. KAewot emapn = Emdéybnke o ypdvog emtdyvvong / emPpadvvong 2

S

Khetot emapn: AAhayn tov onueiov ehéyyov ota /O teppotikd
Khetot emaon: AAAayn tov onpeiov EAEYXOV 6TO TANKTPOAOYLO

7  Khewot enagn: AAdayr tov onueiov ehéyyov oto fieldbus
Ortav to onueio eAéyyov avaykaletal vo aALGEEL, ypnoyomolovvTal ot Tiuég g Exkivnong /
Ytdomg, Katevbuvong kot Avagopdg £ykvpeg yia 1o avtiotolyo onueio eEréyyov (avapopd
ocvppova pe Tig mopapétpovg ID117, ID121 ko ID122).
Inpeioon: H tiun g mapoapétpov ID125 Enueio [Tinktporoyiov EA&yyov dev aAralet.
Ortav avoiyel DIN3 1o onueio eAéyyov emAéyetal GOUP®VO, e TNV TopAapeTpo 3.1,

Egappoyéc 2 g S:

8 Kivnon npog avouytn emapn =

T oW KAELOTN EMAON

Mmropeite va ypnopomromn0el yia tn kivnon
mpog ta Ticw av moapduetpoc ID300 éxet
Tun 3.

Kivnon mpog ta pnpog
Kivnon npog ta nicw
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Egappoyéc 3 g S:

9 Jogging Tay. KAEIGTH EMAON = EméyOnke n tayvtnto Jogging yio avo@opd cuyvotnT.
10 Emov.cedip. xieiotn emoen = Enavapopd OA®V T®V GOEOAUATOV
11 Emutdyvvon / emPpdovven amoyopevpévng Asttovpyiog

KAELOTH EMOON = ZTopoTd TNV emtdyuvon 1 Ty enPpaduven £0g 6Tov

avoi&el n emaen
12 EvtoAn DC-gpevapiopotog
KAELOTY| €MaON = Xtov TpOTO XTAGCNC, TO PEVUA-PPEVAPIGLL AEITOVPYEL
£mg 6TOV avoitel ) emaon, PAEne To Zynqua 8-9.

Egappoyéc 3 g S:
13 Tlotevodopetpo unyovav KATQ
KAELOTN EMOON = H avagopd peidveror Emg 6tov avoilel 1 exaen

Eqappoyn 4:
13 IIpopvBuiouévn Toydnta

A

Output
frequency

ID515
s

t t

»
»

DIN3 DIN3
RUN
g?(lj\)lP NX12K83 STOP | NX12K83

a) DIN3 as DC-brake command input and stop-mode = b) DIN3 as DC-brake command input and stop-mode =
Ramp Coasting

»

2ynuo 8-9. H DIN3 wg gicodo evrolng DC-ppévov: a) Tpomog ardong = Poura, b) Tpomog ordocwv = coasting

302 Meratomon Avapopds tHS 166000 EvTacns 12 (2.15,2.2.3)

0 Xopicopoet: 0—20mA
1  Ogpocet 4 mA (“Loviavd unodév”), mapéyetl T niPAEYN TOV PUNOEVIKOD ETTEGOV GNUOTOC,
Ymv Kavoviki Egappoyn, n amokpion 610 ceaipo avopopis HTopel va TpoypoUUaTIoTED

pe v nopdpetpo ID700.
303 Kiwaxwon avapopds, sidyiety Tiun 2346 (2.2.4,2.2.16,2.2.2.6)
304 Kwakxwon avapopds, uéyietn tiuij 2346 (2.2.5,2.2.17,2.2.2.7)

PoOpion tov opiov tpdv: 0 < ap.ID303 < wap.ID304 < map. ID102. Av n topauetpog ID303 =
0 1 Kapakwon anevepyonoteitat. Ot EAAYIOTEG Kot LEYIOTES GUYVOTNTES XPTCLOTOLOVVTOL YU
™V KAPAK®OoT).

_
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305

306

A
Output
frequency

+ Max freq. ID102
ID304

- Min freq. ID101

Analogue

0 10

input [V]

A
Output
frequency

Max freq. ID102

Analogue
input [V]

0 10
NX12K13

Zynuo 8-10. Apierepa: Kliuorxwon avapopa: Agéid: Aev ypnoiponoieitor klipckwon (rap. ID303 = 0).

AvacTpopn avapopds 2

Avootpépet To oNa avapopags:
Mey. onpo avag. = Ehay. pubuion coyvort.
Eloy. onua avae. = Mey. poduon cvyvor.

0 Kavoviko
1 Avaotpoon| avoaeopdg

Xpovog pritpapicuotog avopopds

Dduktpapiopo dratapoaydv EEm and 1o
gloepyouevo avaroyikd Uy, onua.

O peydhog xpovog eiAtpapiopatog Kadotd
TOV KOvVOVIGUO 0mdKpLoNg o apyo.

(2.2.6)

A
Output
frequency

T Max freq. D102

1 Analogue

- Min freq. ID101 : input

. >
0 max.
NX12K14

2xnua 8-11. Avootpopn avopopds.

2

(2.2.7)

100% +--

63% |- -L--——- A

A
%

Unfiltered signal

Filtered signal

t[s]

‘ ID306

+—> NX12K15

2ynua 8-12. Diktpapioa ovapopas
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307 Agrrovpyia avaloyikng e&ooov (2.16, 2.3.2, 2.3.5.2, 2.3.3.2)

Avt 1 Tapdpetpog emAéyel TNV emBount % ¢

Agttovpyia yuo To ofpe avoroyikig e£6dov.

Agite T1c 6€Aideg 9, 17, 30, 44, 59, 81 ko 108
Yo TIC TWWES TAPAUETPOL dtabéoipeg otV 100% - -
avtictoym epaployn.

Unfiltered signal

308 Xpovos puitpapicuotos g Avaloyikyg

63% - -
Eicédov 234567 (2.3.3,2.3.5.3,2.3.3.3)

KaBopilet 10 ¥pdvo pihtpapicpotog Tov
ONUATOG aVOAOYIKNG EEGSOV.

®¢tovtag avtv TV TopaueTpo oe 0 Oa
OTEVEPYOTOGEL TO PIATPAPIGHLAL.

ts]

NX12K16

2ynuo 8-13. Dilzpapropo avaloyikns eEodov

309 Avactpopn t™hs Avaloyikis e&600v 234567 (2.3.4, 2.3.5.4, 2.3.3.4)

Avaotpépel To onuo avoroyikne eE6dov:
pEQ Iy Yieng &8 "
output
current

Méyioto onpa e£660v = EAdyiotn Ty pobuiong dO A
EMdyioto ofjpo e£600v = Méytot T poduiong :‘E?if“‘ .....

Agite v mopaxdto mopdpetpo ID311.

12MAL- - - - N> - NP - - o= - T HDa=
1 50%
O N e -

I
N 1 ID311=
. ~ 0,
/171 \ R W N N ‘;\:,100&

:Max. value of signal
1selected with ID307
0mA T >

0.5 1.0

NX12K17

Zynuo 8-14. Avaotpopn avoloyikng eE6dov

310 Elayioro the Avaloyikng 66000 234567 (2.3.5, 2.3.5.5, 2.3.3.5)
KaBopilet 1o eEldyioto onudtmv 1 6to 0 mA 1 610 4 mA (Covtavo unoév). ZnUeunoTe
dpopd oTNV KMUAK®OOT TG avarloytkng e£66ov oty mapduetpo ID311 (Zynua 8-15).

0 KaBopiopévn eldyiot tiun 0 mA
1 KaBopiopévn erdyiot tyunq 4 mA

_
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311

312
313
314

Kluarwaon Avaloyikng e&ooov

ZuvTEAESTNG KMUAK®ONG Yo TV

234567 (2.3.6, 2.3.5.6, 2.3.3.6)

avaroykn ££0d0.

Analofgue“

outpu

current
Iqua Méyiotn Ty GNIOTOG e = st =
Zouyvomra e£6dov Mey ovyvotnrta (top.ID102) oS 2]
Avapopd cvyvomt. | Mey ocuyvoémra (rap.ID102) / / !
Taydmmto kivnmipa | Ovop. tory.kvntpor 1Xn0myvotor !
"Evtoon g£0dov Ovop. évt.axcovnmipa 1xlavotor !
Pom kovmthpo. Ovop.pomf) kivntipa 1XTomvotor 2mA T e T
oy xvnpa. Motor nom. power 1xXPyoor 10MA [ ===~ ™= e LDt =
Téon xvnmpa 100% x Upmotor A .
Téon DC-link 1000 V D30~ L !
PI-tyn avagopdc 100% péy. T avapopdg ™7 |

' Max. value of signal

PI mparyport. Tyny 1 | 100% X péy. Tporyporue T ID310=0 | selosted by ID307
PI mparypot. Tipn 2 100% x péy. mporypoTikn Tiun Omag 05 10 >
PI tipn AéBovg 100% x péy. Ty AédOovg max.
PI ££0d0g 100% x uéy. £€odog azas

Hivoxog 8-7. Klydxwan avaloyikng eéooov

Zynuo 8-15. Kliporxwon aveloyikng e&odov

Aerrovpyia ynelakns eE60v 23456 (2.3.7,2.3.1.2)
Aerrovpyia pelé eodov 1 2345 (2.3.8, 2.3.1.3)
Agrrovpyia peré eéooov 2 2345 (2.3.9)

Twn PYOpong Iepreydpevo Xfnotog

0 = Aev ypnowonoteiton

1 ='Erowo (Ready)

2 = ¢ herwovpyia (Run)

3 =Xopdrpa (Fault)

4 = Aveotpappévo opdipa (Fault inverted)

5 = IIposidonoinon vEepHEPUOVOTC LETATPOTTEN
cvyvomrog (Vacon overheat warning)

6 = E&ntepiko o@diuo 1 Tpogidonoinon
(External fault or warning)

7 = Zpaiuo 1| Tpocidonoinon avapopdc
(Reference fault or warning)

8 =IlIposidomoinom (Warning)
9 = Kivnon mpog ta nicw (Reverse)

10 = TIpopvbrucpuévn taydmzra 1 [Preset speed 1]

(E@appoyn 2)
10 = Taydtra Jogging (Eeappoyéc 3456)

11 = Ze toyvnro (At speed)

12 = Evepyomoinon pubuet kvntipa
(Motor regulator activated)

13 = Enifreyn opiov cuyvotnrog 6800

14 ="Eleyyoc amo ta I/0 teppaticd (Epapp.2)
14 = Exifreyn opiov cuyvottog eE68ov 2
(Epapuoyég 3456)

Extdc Aettovpylog

H ynowkn é€0doc DO1 Bubilel To peduo Kot ot TpOypoLL-
pnotiloduevee pedé €€odotl (RO1, RO2) gvepyomolovvtol otav:

O petatpoméng cuXvVOTNTOG EIVOL ETOLLOG VO AEITTOVPYNGEL
O petatpomn. cvyv. Agttovpyel (0 KVnTHPOG TEPIGTPEPETAL)
Mia Stokom] AOY® GOAALOTOG EYEL ELPAVIOTEL

Mia dwokomn Aoym cpdipatog AEN éyet eppaviotei

H Beppokxpacio yokpog vrepPaivel Tovg +70°C

ZedApa 1 TPoEBOTOiNoN AVAAOYO LE TN TOPALETPOG.
ID701
ZeaApa 1 TPOEBOTOINGT AVAAOYQ LLE TNV TOPALETPO.
ID700

- av 1 avoAoyiKn avoeopd givor 4 - 20mA ko To onpo givar <4mA

[Tavta ebv o mpogdomoinon vrdpyet

H evtoln kivnong mpog ta micw £yetl emieytel

H ITpopuBuopévn toydmra emAéytnie pe ynelokn i6odo
H toydta jogging emleytnke pe ynooxy eicodo

H cuyvomra e£660v €xel pBGceL 610 eminedo puOLL. avapop.
O pvOotig Yrép/vnd-taong evepyomotdnke

H ovyvomra e£660v mnyaivel o amd to yopmio / vynio
opto emifreymg (BA. T mapapérpovg ID 315 kot 316)
EmiéyOnie o /0O tpdmoc eréyyov (o0 pevod M3)

H cvyvémra e£6d0v mnyaivel £ and T0 yopunAd / vynid
opto emifreyng (BA. Tic mapapérpovg ID 346 kot 347)
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315

316
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15 = Zpdlpo 1 Tpogidonoinon Oeppictop
(Egoppoyn 2)

15 = Enifheym opiov pomnng (Epappoyn 3456)

16 = Agdopéva eio6d0v Fieldbus (Epapp. 2)
16 = EnifAeym opiov avoapopdg

17 ="Eheyyog e€mteptkol @pévov
(Eoappoyég 3456)
18 ="EAeyyog and ta 1/0 teppaticd (Ep.3456)
19 = EnifAeyn opiov Oeppoxpaciog
petatponéa cuyvotntag (Eeapp. 3456)

20 = Mn exiBopuntn kotelbvvon TEPITPOPTS
(Epappoyn 345)

20 = Aveotpappévn avaeopd (Epappoyn 6)

21 = Aveotpaplévog EAey oG EEMTEPIKOD
opévov (Epappoyég 3456)

22 = Zedipo 1 Tpogidonoinon Beppictop
(E@appoyég 3456)

23 = Aedopéva e166o0v Fieldbus (Epapyp. 5)
23 ="E\eyyog On/Off (Epappoyn 6)

24 = Agdopéva e1o6d0v Fieldbus 1 (Epapp. 6)
25 = Agdopéva elo6d0v Fieldbus 2 (Epapp. 6)
26 = Aedopéva eic660v Fieldbus 3 (Epapp. 6)

H &ic0d0¢ 0V OepprioTop TG KAPTOG EMAOYNG dELYVEL TNV
vrepOEppovoT. ZQALLO 1 TPOEWBOTOINCT OVAAOYQ, LLE TNV
mop. [D732.

H pomn kwvnmpa vepPaivel To kaBopiopévo xopunio /
VYNAS 6pro emifreyng (map. D348 kot ID349).

Fieldbus 6edopéva (FBFixedControlWord) otnv DO/RO.
H evepyog avagopd vrepPaiverl to kabopiopévo yopunid /
VYNAS 6pro emifreyng (map. ID350 ko ID351)

EX\eyyoc ON/OFF gEmtepiicon ppévon e
mpoypoppotiiopevn kabvotépnon (wap. ID352 and ID353)
EEmtepkdc tpdmog eléyyov (Mevov M3; ID125)

H Beppokpacio g yOKTPEG TOL LETATPOTEN GUYVOTITOS
vrepPaiver ta kabopiopéva opa enifreyng (top. ID354 kou
ID355).

H kotebBvvon mepiotpoeng eivat dtopopetikn amd
{nrovuevn.

‘Eleyyog ON/OFF e€mtepikod @pévov (mwap. ID352 kot
ID353) Evepyn €€0dog 0tav o éheyyog epévou eivar EKTOX.
H gicodoc tov Beppiictop TG KApTag EMAOYNG detyvel TV
vepBEppaveoT. ZeALLa 1 TPOEWOTOiNoT avAAOYa [LE TV
mop.ID732.

Fieldbus dedopéva (FBFixedControlWord) stnv DO/RO.
Emi\éyel v avaroyikr| €i6odo mov eAéyyetal. Agite Tig map.
ID356, ID357, ID358 ko ID463.

Fieldbus 6edopéva (FBFixedControlWord) otnv DO/RO
Fieldbus 6edopéva (FBFixedControlWord) otnv DO/RO
Fieldbus 6gdopéva (FBFixedControlWord) otnv DO/RO

Hivoxog 8-8. Znuora eéodov péow s DOI kai twv peré eodwv ROI kot RO2.

Agrtovpyia emifilewns opiov coyvotnTag 6600v

0 Kavéva opro

1 Emnipieyn yapniov opiov
2 Emipieyn vymiov opiov
3

234567 (2.3.10,2.3.4.1, 2.3.2.1)

"Eleyyoc pe ppévo (Mdvo Epoappoyn 6, deite 10 kepdrato 9.1 atnv cerida 194)

Edév n ovyvotnta €£600v mdel Katw / mdve amd o kKabopiopévo opto (ID316) avti n Asttovpyia
OTEAVEL VO LVOUA TPOELOOTTOINGTG LECH TNE YNOLoKkNg €660V DO1 1 uéom tng peré e£660v
RO1 1 RO2 avaroya pe tig pubuiceig tov mapapétpov ID312...1D314.

Twun exifieyns opiov coyvotyrag eooov 234567 (2.3.11,2.3.4.2, 2.3.2.2)

Emnidléyer tv tun ovyvétrag mov emomtedeton omd v mapdpetpo ID315. Agite 1o Zynua 8-16.

_
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ID316 |- - __ A _____ -

v~

Example: |4 Ro1j 21| RO1— |21 RO1j

22| RO1 22 RO11\ 22| RO1
23| RO1— 23| RO1 23| RO1——

NX12K19

2ynuo 8-16. Exifileymn e ovyvotntag e£6dov
319 DIN?2 Agitovpyia 5 (2.2.1)

Avt 1 mapdapetpog Exel 14 emioyéc. Av n xpnon g ynoakng ileddov DIN2 dev sivan
avaykaio, puOuicte ™MV TN TG TOPAUETPOL oo 0.

1 Elmtepkd ocpiaipo:
Kielot) emaen: To cpdipo epgoviletal Kot 0 KivnTpog STARaTdeL 0Tav 1 €16000¢
gvepyomowmOei.

2 E&wtepiko codipa:
Avoryt emaen: To cedipa epeavifeTot Kol 0 Kivntinpog oToRoTdsl OTov 1) €l6000¢ gival
OTEVEPYOTOMUEVT

3 Evepyomoinom Agitovpyiag
Avoryt emaen: Amevepyonoinon g ekKivnong Kivntipa
Kielot) emaen: Evepyomoinon g ekkivnong kwvntipa

4 Emoyn ypovov emrdyvvong/ enifpdadvvong
Avoyt emaen: Emileyuévog ypovog emtdyvvong / empPpaduvong 1
KAelom) emoaen: Extleypuévog ypovog emtdyvvong / emPpdovvong 2

5 Khiewom emoaen: AAhayn onueiov edéyyov ota I/O teppotikd
6 Kiewom emaen: AAhayn onueiov EAEYX0V 6TO TANKTPOAGYLO

7 Klewom emapn: AMayn onueiov eaéyyov oto fieldbus
Otav to onueio eréyyov avaykaletor vo aAAGEEL, ¥PNOYLOTOIOVVTOL O TILES
Exxivnong/Ztdonc, KatevBuvong kot Avapopdg mov 1600V 610 avtioTolyo onpeio EAEYYOV
(avapopd cvppova pe Tig Tapapétpoug ID343, ID121 ko ID122).
Inpeioon: H tiun ID125 (Enueio EAéyyov ITAnktpoloyiov) dev adralet.
Otav 1 DIN2 avoiéetl, to onpueio gEléyyov €xet emheyOel cOUE®VA LE TNV ETIAOYT TOV GNUEIOD
eléyyov.

8 Kivnon mpog ta micwm

Avorytf enaen: Tpog to pumpoc | Eav didpopeg gicodot eivar mpoypappatiopéves yia kivnon tpog o mico,
K\ewot) emagn: Ilpog to micw [ W gvepyOc emaon givar apketn va B€cel T TpocC To. Tiow Katevbuvon.

9 Toayvrta Jogging (deite tnv map. ID124)
Kletom emagn: ExléyOnke n taydtnto jogging yio, ava@opd GuyvOTNTOG

10 Emovagopd cpaApotog
Kiewot emapn: Erovagopd 6Amv tov cpaipdtov

-
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11 Emudyvvon / emPpadvuven mov amayopedeTal
Kiewot emaon: Kapia emtdyovon | emPpdadvvon dvvatn péypt n emapn va avoifet

12 Evtoi DC ¢@pevapicpotog

Kielot emapn: Xe xotdotacn Ztaong, 1o DC gpevapiopa Aettovpyel péypt va, avoi&el n

enaon. Agite Zynua 8-17.

13 TIlotevoidpetpo kivntpa ITANQ

Kielotm) emaen: H avapopd avEdverl Emg dtov 1 emaen avoilet.

A
OQutput
frequency

A

Qutput
frequency

DIN2

RUN

STOP

DIN2

RUN

STOP

NX12K32

2ynuo 8-17. H evtodny DC gpevapiouatog (emdoyn 12) emAéyOnre yia tqv DIN2.

Apiotepa: Tpomog otaong = Paura,; Agéia: Tpomog otdong = Coasting

320 1goio onjuaros All 34567 (2.2.4,2.2.16,2.2.2.3)
Eoapp. | 3,45 6 7
Em.
0 0...100% 0...100% 0...100%
1 20...100% 20...100% 20...100%
2 Awcn Gog -10...+10V Awcn Gog
3 Aucn Gog

IHivoxog 8-9. Emiloyés yra v mopouetpo ID320

Mo mv emhoyn 'Awn cog', deite Tig Tapapétpovg ID321 ko ID322.

321 Elayiero pvOuiens ypryiotny AII (Custom)
322 Méyporo pvbuions ypijory ALl (Custom)

34567 (2.2.5,2.2.17,2.2.2.4)
34567 (2.2.6,2.2.18, 2.2.2.5)

AvTég o1 TapdpeTpot BETOVY TO AVOAOYIKO GO EIGOS0V Y10 OTOLOONTOTE £KTACT CUATOV

€166000V evtog tov 0—100%.

24-hour support +358 (0)40 837 1150 » Email: vacon@vacon.com
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323

324

Avactpoon cuatog AIl 3457

Edv avt) n mapdapetpog =0, to avaroyikod
onua U, dev avactpépeTal.

Ynpeioon: Xty epappoyn 3, to All onua
glvai 1 avaeopd cuyvotntag Tov onpeiov B av
n mopauetpog ID131= 0 (Tpoemhoyn).

Av n mapdpetpoc =1 to avaroywd onpa Oa
OV TPOQEL.

pey. All onpa = eAdyiotn pvoon ToydTNTOG
ehay. All onua = péytotn poduion toydTnTog

Xpovos puitpapicuaros cfjuatog AIl

Ortav og autv TNV TOPAUETPO SIVETOL Lo TN
peyaArvtepn and 0, evepyomoreitol 1 Aettovp-
vio pultpopicpotoc TV datapaydv EEm ond
TO EIGEPYOLEVO AVOAOYIKO GO

O pakpoypoviog xpdvog GIATPaPIGLOTOG
Kaf1oTd TNV 0TOKPLIoT KAVOVIGHOV TTLO apyT.
Agite 10 Zyfua 8-20.

(2.2.7,2.2.19, 2.2.2.6)

A
Output
frequency

ID303 {— = - == == mmmm e m o —

ID320 =0
Al1 =0—100%

ID320 =1

ID304 L~ - _ _ Al1 = custom

I
0 ID321 ID322 100%
NX12K71

2ynua 8-18. Al kopio avootpoph oHuoTog

A
Output
frequency

ID303 N~~~ "~ .

0—100%

ID320 =1
Al1 = custom

ID304 T -~~~ "T" " T T oo T e

I
I
I
:
ID320 =0 |
Al = |
I
I
I
I
I
I

} VA
X ‘ (termin. 2)

>

1 [}
0 ID321 D322 100%
NX12K73

2ynua 8-19. AIl avaotpopn oniotog

34567 (2.2.8,2.2.20,2.2.2.2)

%

Unfiltered signal

100% +-

63% -

t[s]

NX12K74

Zynuo 8-20. Al pilzpapioua onuotog

Tel. +358 (0)201 2121 « Fax +358 (0)201 212 205
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325 1ledio onijuarog AI2 avaloyikis eicodov 34567 (2.2.10,2.2.22,2.2.3.3)
DA \
Emi.
0 0...20mA 0...20mA 0...100% 0...100%
1 4...20mA 4mA/20...100% 20...100% 20...100%
2 Aw) oag Aw) oag —10...+10V A cog
3 Acn Gog
Iivaxag 8-10. Emidoyés yio. v mopauetpo ID325
4 Output
frequency
ID304 1 — == - oo
ID325 = Custom : .
ID325 =0 : i
Al2 = 0—100% | :
ID325=1 |
ID303 77~~~ ~1"" A12=20-100% ! Al
: : : X (term.§,4)
0 : 4mA ! 2|0 mA -
ID326 ID327 NX12K7S
Zynuo 8-21. Kludrxwon e avaloyikig e106dov AI2.
326 Elayiero pbOuions yprotny AI2. 34567 (2.2.11,2.2.23,2.2.3.4)
327 Méyioro pvbuions yprorny AI2. 34567 (2.2.12,2.2.24, 2.2.3.5)
Avtég o1 Tapdpetpot BEtovy v Al2 Yo omoadnmote £ktacT onUdTeV 16050V evtog 0...100%.
328 AvacTpopn avaloyikis ieédov AI2 3457 (2.2.13,2.2.25 2.2.3.6)
Agite ID323.
Inueioon: Zv epappoyn 3, n Al2 eivar 1 avapopd cuyxvotntag 0éong A, edv n Tapdpetpog
ID117 =1 (mpoemihoyn)
329 Xpovog prltpapicuarog avaloyikijs gicooov AI2 (1) 34567 (2.2.14,2.2.26, 2.2.3.2)
Agite ID324.
330 DINS Agitovpyia 5 (2.2.3)
H ynoaxn gicodog DINS &yxetr 14 mbBavéc Aertovpyies. Edv dev ypeidletor va ypnoyomoindet,
0éote TV TN o TAG T™C TapapETpov 0.
Ot emhoyég givar o1 1d1eg OTmG oty mapauetpo ID319 ektog amo:
13 Evepyomoinon avagopdg PID 2
Enagn Avoyyti: H avagopd tov PID gheyktn emAéyetal pe v mopdpuetpo ID332.
Erapn Kierom: H avapopd tov [IAnktporoyiov ehéyyov emdéyston pe tnv mapdp. R3.5.
331 Xpovog poumag moTeVeIOUETPOD KIVYTIPO 3567 (2.2.22,2.227,22.1.2 22.1.15)

24-hour support +358 (0)40 837 1150 » Email: vacon@vacon.com

KaBopilel v toyvtnta TG aALoyng TG TIUNG TOL TOTEVGIOUETPOV KIVITIPO.

_



-

-

138 * YvACON HEPIT'PA®H TOQN ITAPAMETPQN

332

333

334
335

336

337

338

2iua avapopdag PID gieyktn (Znucio A) 57 (2.1.11)

KoaBopilel mowa 0éon avapopdg cuyvotntag emiéyetar yio tov eyt PID.

Avagopd motevoidpetpov kivnmipo | PID ovae. ard Mevobd M3, map. R34
Fieldbus avae. (FBProcessDataIN1)
6 AvaQopd TOTEVGIOLETPOV KIvTHPO
ITivaxag 8-11.Emiloyég yra v mapduetpo ID332

Eoqapp. \ 5 7
Em.

0 All; teppotikd 2-3 All; teppaticd 2-3
1 Al2; teppotid 4-5 Al2; teppotikd 4-5
2 PID ovag. amd Mevov M3, map. R34 AI3

3 Fieldbus avoe. (FBProcessDataIN1) Al4

4

5

Emidoyn mpayuatixic tiuns PID gleyktip 57 (2.2.8,2.2.1.8)

Avt 1 mapdpeTpog eMALYEL TNV TPAYLOTIKY T Tov gAgykty PID.

paypatikn Ty 1

[paypatikn tun 1 + Hpaypatikn tun 2

Hpaypatikn tun 1 — Hpaypotkn Tipn 2

paypoatikn tun 1 * Hpoypotiky Tiun 2

Meyalvtepn omd TV TPAyLOTKN T 1 Kot TV TporyLatiky| Tipn 2

Mikpdtepn amd v Tpory otk T 1 ko v Tpoypotkn tun 2

Méon T g Tpaypatikig alog 1 kKot g mpoypatikng a&iog 2

Terpayovikn pila g npaypotikig a&log 1 + tetpayoviky pifa g mpaypatikig agiog 2

NN AR RWN-=O

Emiloyn mpayuotikyc tyun 1 57 (2.2.9,2.2.1.9)
Emidoyn mpaypatixis tiung 2 57 (2.2.10, 2.2.1.10)

Agv ypnoyomoteiton

All (xapta eAéyyov)

A2 (képta eAéyyov)

Al3

Al4

Fieldbus (/Ipayuozixy tiun 1: FBProcessDatalN2; Ipayuozikn tiun 2: FBProcessDatalN3)

N h W=D

Egappoyn 5

6 Pomi xuvnmpa

7  Taydmmra kivnipo

8 ’'Evtoon kwntipa

9 Ioyd xwnmpa

10 Zvyvotmra maApoyevvitplog (Yo v Tpoypatikny Ty 1 pévo)
Elayiero klipokxag npayuatixys tiuis 1 57 (2.2.11,2.2.1.11)

®¢tel To EdyyioTo onueio KMUAKmong yio v Tpaypatiky T 1. Agite 1o Zynuo 8-22.

Méyioro Kiinaxas mpoyuotikns tyuns 1 57 (2.2.12,2.2.1.12)
®¢tel To péyloto onueio KMPAK®oNg yio TNy tpaypotikn tiun 1. Agite to Zynua 8-22.

Elayicto klipaxag npayuaticns tiuns 2 57 (2.2.13,2.2.1.13)
®¢tel To EMGYIOTO ONUEID KMUAK®OOTG Yio TV Tparypatikn Tun 2. Agite 1o Zynuo 8-22.

Tel. +358 (0)201 2121 « Fax +358 (0)201 212 205
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339

340

341

342

343

24-hour support +358 (0)40 837 1150 » Email: vacon@vacon.com

Méyioro Klinaxas mpoayuotikys tiuns 2 57 (2.2.14, 2.2.1.14)

®¢tel To EMGYI0TO ONUEID KMUAK®OOTG Yio TNV Tparyratikn Tun 2. Agite 1o Zynqua 8-22.

A A
Scaled

> d Scaled

input signal [%] incp?nesignal [%]

100 |- - - 00 = == === m ey

ID336 = 30%
ID337 = 80%

ID338 = -30%
D339 = 140%

76,5
(15,3 mA)

17,7
! (3,5 mA) ,
Analogue - | I Analogue
80 100 mputl%] 307 0 100 140input [%]

t t
10,0V 10,0V

20,0 mA 20,0 mA

20,0 mA 20,0 mA NX12k34

3
0 . ‘
3,0 8,
6.0 16,
8.8 16,

0
0
4

oo
» OO

2ynua 8-22. Hopodeiyuota e KAIUGKWOONS THS TPOYUOTIKAG TIUNG TOV OHILOTOS

AvacTpopn ™S TN anoxiions tov PID eleyxth 57 (2.2.32,2.2.1.5)

AVt 1 TOPAPETPOG EMTPENEL GE GOG VO AVASTPEYTE TNV TN AdBovg Tov edeyktn PID (ko £tot
N Aertovpyia Tov gdeykt PID).

0 Koavovikd
1 Aveotpoppévo

Xpovog avoywaeng s avapopds PID 57 (2.2.33,2.2.1.6)

KaBopiletr 1o ypdvo katd ) didpkela Tov onoiov N avagopd ereyktr) PID av&avetor and 0% wg
100%.

Xpovog eldartwens tis avapopags PID 57 (2.2.34,2.2.1.7)

KaBopilet 1o ypdvo kotd ) didpkelo Tov onoiov 1 avagopd ereykti| PID ghattdverar oamd 100%
g 0%.

Emidoyy avagopads I/0 B 57 (2.2.5,2.2.1.1)

KaBopilet 1o emdeypévo onpeio avapopag cuyvotntag 6tav eAEYyetal o Kivntipag arod to I/0
TEPHOTIKA Kot To onueio B avagopdc eival evepyd (DIN6=KAe10TH).

0 AIl avagopd (teppatikd 2 Kot 3, T.). TOTEVGLOUETPO)

Al2 avapopd (teppotikd 5 kot 6, T.y. acONTAPLo)

AI3 avagopd

Al4 avagopd

Avapopd TAnkTpoAoyiov (parameter R32)

Avagopd tov Fieldbus (FBSpeedReference)

Avagopd [otevoidpetpov kivntipa

Avagopd PID gheykt

- emAéETe TV wpaypatikn T (map. ID333 g ID339) kot 1 avaeopd eAéyyov PID (map.
1D332)

Edvntyun 6 smidéyston yio ooty v mapdpetpo oty EQappoyi 5, ot Tipég tov mapapétpmv
ID 319 kot ID301 8€tovton awtopato oto 13.

v E@appoyn 7, o Aertovpyiec Iotevoiduetpo xivytipa KATQ xon [lotevoiouetpo krvytipo.
EIIANQ mpémer va ouvoebouv pe ynoelakég e1600ovg (mapapetpot ID 417 kan ID418), edv 1 tiun
6 emheytel Yo LTV TNV TOPAPETPO.

N AN A WN -

_
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344 Avapopa Klakwaeng eAdyiotns tiul, onucio B 57 (2.2.35,2.2.1.18)
345 Avapopa Klwaxwaeng uéyietns tiut, onucsio B 57 (2.2.36, 2.2.1.19)

Mmropeite va emAéEeTe T0 mESI0 KAMUAKMONG Y10 TNV AvVO(pOpd cLYVOTNTOG 0td TO onpeio B
eléyyov peta&d EAdyiotng kow Méyiomng Zuyvotnrog.

Edwv dev elvan emBount n kKAipdkwoon pubuiote tnyv T g mapapétpov 6to 0.

210 TopaKatm Zynua, 1 elcodog All pe medio ‘onpatoc 0 ... 100% emAiéyeton Yo avapopd

onueiov B.
A Output A output
frequency frequency
_|_Max freq. ID102 _|_Max freq. ID102

Analogue /
input [V] T Min freq. ID101 ¢ input [V]

>

- Min freq. ID101

0 10 0 10

NX12K35

2ynua 8-23. Apiotepa.:Iop. ID344=0 (Xwpig kliuaxwon e ovapopag) Aeéia: Klipudkwaon avoapopdg

346 Agrrovpyia eriffleyns opiov 2 coyvotntag eodov 34567 (2.3.12,2.3.4.3,2.3.2.3)
0 Kavéva opro
1 ExifAieyn yopniov opiov
2 Emipieyn vymiov opiov
3 "Ekeyyog opévov-ON (Movo Epapuoyn 6, deite 10 kepdrato 9.1 otnyv cehida 194)
4 'Elkeyyog ppévou-ON/OFF (Mévo Epapuoyn 6, deite 1o kepdrao 9.1 otnv ceAida 194)

Edv n ocuyvomta e£6d0v mnyaivel kdto / mve amd to kabopiopévo opro (ID347), avti n Asttov-

pyia mopdyet £va pnvopa Tpogdonoinong péocw g ynoeakng e£6dov DO kot péom g peré

€€6dov RO1 1 RO2 e&aptdpevn amo:

1) otig pvBuicelg g mapapéTpov ID312 wg ID314 (spappoyés 3,4,5) M

2) avéroyo og oo 5000 Ta onpata eniPreyng (wap. ID447 ko ID448) eivar cuvdedepéva
(epappoyég 6 kot 7).

347 Twun emiffleyns opiov 2 cvoyvoTntoas 66600 34567 (2.3.13,2.3.4.4,2.3.2.4)

Emiiéyel v Tipn cuyvotntog mov emontedeTal amod tnv mapduetpo ID346. Agite to Zynua 8-16.

348 Agrrovpyia ewiffleyng, opiov pomijs 34567 (2.3.14, 2.3.4.5, 2.3.2.5)

0 = Kapia

1 = EzifAeyn youniov opiov

2 = Enifieyn vymiov opiov

3 ="Ekeyyog yopic opévo (Epappoyn 6 povo, deite 1o kepdrato 9.1 otnyv cerida 194)

Av 1 vmoloyiopévn TIun TG pomng méoel kATm amd M vepPei 1o 6pro pvduong (ID349) avt N
Aertovpyia 6TEAVEL Eva URVLUE TTPOELBOTOINGN G LEG® TG WNnotlakng e€6dov DO1 1 péow g
pelé e£6oov RO1 7 RO2

1) avédroya pe T1g pubuicelc tov mopapétpov ID312...1D314 (epoppoyés 3,4,5) 1

2) avaloya pe wota ££000 gival cuvdedepévo To onpa enifreyng (map. ID451) (epapuoyéc 6 & 7)

-

Tel. +358 (0)201 2121 « Fax +358 (0)201 212 205
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349

350

351

352
353

24-hour support +358 (0)40 837 1150 » Email: vacon@vacon.com

Twuij opiov emiffieyng ponng 34567 (2.3.15,2.3.4.6,2.3.2.6)

PvOpiote €6m v TN g pomng mov Oa emPAénete and v mapduetpo ID348.

Eg@appoyés 3 ko 4:
H T enifieyng g pomng wropei v petmbel katw omd 1o onueio pbopiong pe to eEmtepkd
€LevBepo avahoyiko oo 16050V, deite Tig mapauétpovg ID361 kot ID362.

Aerrovpyia emifleyng opiov avagpopds 34567 (2.3.16,2.3.4.7,2.3.2.7)

0 = Kapio

1 = EnifAeyn yopmiov opiov

2 = EnifAeyn vyniov opiov

Av n Ty enifreyng g pomic pewwbet / vepPet to 6pro pvdong (ID351), avti N Asttovpyia
GTEAVEL VO VOO TPOELBOTTOINGTG LECH TNG YNeLoKkNg €£660v DO1 1 péom tng peré e£660v
RO1 1 RO2

1) avaroya pe Tig pubuiceig tov mopapétpomv ID312...1D314 (spappoyés 3,4,5) 1

2) avdroyo pe ot ££000 eivar cuvdedepévo to onua exifreyng (map. ID449) (epappoyéc 6 & 7)

H emPAéyiun avaeopd ivar n mapovoa evepyn avapopd. Mmopel va, etvat 1 avagopd Tov
onueiov A 1 B avdioya pe v g€icodo DING, 1| tnv avo@opd TANKTPOA0YiOV av TO TANKTPOAOYLO
glvat 1o evepyo onpeio eAEyyov.

Twn opiov smifiieyns avapopds 34567 (2.3.17,2.3.4.8, 2.3.2.8)
H M ¢ ovyvottog mov Oa emPAéneton pe v mapduetpo ID350.

Kabvotépnon kieioipatog eGmtepiot ppévoo 34567 (2.3.18,2.3.4.9,2.3.2.9)
KabBvotépnon avoiyuarog ewteptkov gpévov 34567 (2.3.19,2.3.4.10, 2.3.2.10)

H Aerrovpyia tov e€mtepicon ppévov umopel va ypovouetpndel ota onpata eAéyyov Exxivnong
KoL XTUoTMG PE QUTEG TIG TOPAUETPOVG. Agite To Zynpa 8-24 kot To Kepdlao 9.1 otnv ceAida 194.
To onpa EAEYYXOL TOV PPEVOL UTOPEL VO TTPOYPAUUATIOTEL LEG® TNG Ynolakng e£6dov DO1 1
péom tav peré e£60wv RO1 kot RO2, deite Tig mapapétpovg ID312 wg ID314 (spappoyés 3,4,5)
N ID445 (epappoyég 6 kot 7).

a) b)
torr = ID352 toy = ID353 tore = ID352 ton = Par. ID353
4—»1 H [—>]
External ‘ . External ‘ ‘ .
I T
BRAKE: OFF | | DO1/RO1/ BRAKE: OFF | ! DO1/RO1/
ON | | RO2 ON 1 [ RO2
|
' | 1 !
DIN1: RUN FWD DIN1: START
STOP PULSE
— T
DIN2: RUN REV
sTOP t DIN2: STOP
> PULSE
NX12K45 t >

Zynua. 8-24. Eleyyog eCwtepikod ppévov:
a) Emidoyn Aoyikng Exkiviong/Ztaong, ID300 =0, 1 1 2
pB) Emiroyn loyikne Exxivyonc/Zraong, ID300= 3

_
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354

355

356

357
358

Erifiieyn opiov Ospuoxpacias tov uetatponéa cvyvornras 34567(2.3.20, 2.3.4.11,2.3.2.11)

0 = Kapia
1 = EnifAeyn yapniov opiov
2 = Enifieyn vymiov opiov

Edv n Beppoxpacio tng Lovadog LETATPOTEN GLYVOTNTOS TEGEL KAT® 1) vrepPei To kabopiopévo
opro (ID355), avtn n Aertovpyio oTEAVEL £VOL LVULLOL TPOELDOTOINOTG LEGM TNG YNPLAKNG 5000V
DOI1 1 péow g peré e£6dov RO1 1 RO2

1) avédroya pe Tig pubuicelc tov mapopétpov ID312...1D314 (epappoyéc 3,4,5) 1

2) avaloya pe wota ££000 gival cuvdedepévo To onpa enifreyng (map. ID450) (epapuoyéc 6 & 7)
Twun opiov Ospuoxpacios Metatporéa ZvyvoTytos 34567 (2.3.21,2.3.4.12, 2.3.2.12)

Avt 1 Tipn Beppoxpaciog emPAéneton amod v mapdapetpo ID354.

2iua eléyyov Evepyoroinong / Amevepyomoinons (On/Off) 6 (2.3.4.13)

Me autiv TV TOPAUETPO UITOPEITE VO EMALEETE TNV AvaAOYIKT| £l0600 TTov Ba Tapakoiovdeite.

0 = Aev ypnoomoteital

1=All
2=AI12
3=AI3
4=Al4
Xounio opio eAéyyov On/Off 6 (2.3.4.14)
Ywnio opio eiéyyov On/Off 6 (2.3.4.15)

AvTtég o1 Tapdpetpot BETov Ta yopunAd Kot VYNAGL OpLo. TOL CTLOTOG TOV EMAEYETAL LE TNV TTOP.
ID356. Acite to Zynua 8-25.

Aspdoyua] elcedoc (Emileyusvn we v mup. ID356)

A

I
ID358 ' £\ :
: \/_\/ [}
| |
: ! l
| |
D357 : A .
: i : P Hpivoc
: . l
I : !
,] I
0
It autd mupddeiyue o Apoypoulenisuos me mep. ID463=B.1 NX12k116

Zynuo 8-25. Eva mapddetyua tov eAéyyov Evepyomoinong / Amevepyomoinong (On/Off)

Tel. +358 (0)201 2121 « Fax +358 (0)201 212 205
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359
360

361

362
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Elayieto opio PID eleykti 5 (2.2.30)
Méyiero opro PID ieyktif 5 (2.2.31)

Me avtég mapapéTpoug umopeite va pubuicete ta ehdyiota Kot péytota opa g e£6dov Tov PID
eleyKt.

Opro pvOuiong: —1000.0% (of f¢) < moap. ID359 < map. ID360 < 1000.0% (of f).

Avtd ta Opla glvor onpovtikd Topadeiypatog xaptv otav Kabopilete tnv anolaPr] tov ypdvou
olokAnpmwong I kat Tov ypoévo mapoaydynone D yua tov eleyktn PID.

Emidoyn eijuatog eAcOspns avaloyikijs 166000 34 (2.2.20,2.2.17)
Emiloyn tov onpartog €10600v ping eAehBepng avaloyikng e160dov (Uia 16050 Tov dev

YPNOOTOLEITOL Y10 GTJLLOL OVOLPOPAEG):

0 = Aev ypnoomoteiton
1 = XApa téong Uy,
2 =Znpa évraong L,

Agrrovpyia eAcd0epng avaloyikijs 166000 34 (2.2.21,2.2.18)
Avt| M TOPAUETPOG XPNCLOTOIEITOL Y10, TNV A
emhoyn piog Astitovpyiag yia va ehevbepo ofiuo Torae fmi
avoAOYIKNG €10O50V: S .
Par. ID107 |
0 = H Aeitovpyia dev ypnoiponoteitol '
1 = Mewwvel 10 6pro évtaong kivnripa (ID107) l
AvT16 T0 onpa Ba pvBpicetl T péylotn |
évtaon Kivntipa pHeta&d Tov 0 Kot Tov !
péylotov opiov pvbuiong e v Tap. g
ID107. Asite to Zyfpa 8-26. ov, Signal range %‘83 rvnﬁ NX12K61
éﬂgﬁum Cusn?om

Zynua 8-26. KAyudrxwon g ugy. Eviaong kivytipa.

2 = Mewwver v évtacmn tov DC @pévou.

A
DC-braking
current

H évtaon tov DC @pévov pmopei va

pewmBet pe to onpa g ehevBepng ava- #ar fosor
AOYIKNG 100600V peTa&d g évtoong 0.4 x
Iy ko g pButong évtaong pe v
napdpetpo ID507. Agite to Zynpoa 8-27.

|

| Free analogue
1inpu
.

0,4 x 1y 4

0 Signal range NX12K58

Zynua 8-27. Meiwaon g évtaong tov DC ppévoo

_
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3 = Meidvel Tovg povovg ETLTAYLVONG Kal EXPpadvvong.

O ypoévot emitdyvvong Kot emPpaduveng tractor R
UTOpovV va petwbodv e To orHa TG
eLevBEPNC OVOAOYIKNG €GOS0V COHUP®VOL
Le Tovg akdAovBovg TOTOLG:

Mewwpévog ypdvoc = pubuion ypdvou
emut/emPp (map.ID103, ID104, ID502,
ID503) 610 tov svvieheot) R 010 Zynua
8-28.

Free

nalogue
ﬁ]put 9

»

Signal range NX12K59

2ynua 8-28. Meiwon twv ypovav exitéyvvens Kai

emifpadvvong
4 = Mewwvel 10 6plo emifreyng pomng
Torque
H puBuon tov opiov erifreyng pmopet va Hiimit
pewwbel pe to onpa g erevbepng 100%
avaroyikng £16680v peta&d Tov 0 Kot g Par.ID349 |
pvOLoT G TOL opiov emifieyng (1ID349), |
deite To Tyfuo 8-29.
E Free
figlpoe
0 Signal NX12K60
range

2o 8-29. Meiwan tov opiov exiffleyng pormig

-
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363 Emidoyn loyixns Exkivyong / 2tdong,onucio B 3 (2.2.15)

0 DIN4: Kheiot enaen = Exxivnon mpog ta pmpog
DINS: khelot enagn = Exxivnon ntpog ta mico

X I.Lfl.fvﬂ‘l:r]‘l'ﬂ
Fwp | E5odov L
Azitovpyie Zrdang
(ID3 06) =coasting
‘/
: ! ! : : :
| | | I I I
| | | I I I
REV ! I I ! ! !
vy ! [ l | ! ! | I
l l | L
| | |
| | |
| | |
DIN4 ——— L N S, 1 -
| | |
bpiNn 0000l _ ____41 |\ _J _______l 4|: N,
A f
@ NX12K09

2ynuo 8-30. Exxivion mpog ta umpog / Exiivion mpog to. wiow

® u TPOTN EMAEYUEVT KOTELOVVOT £YEL TNV TTLO LVYNAN TPOTEPALOTNTAL.

@ Oty 1 DIN4 grnapn avoitet n katevBovon g tepiotpopng apyiletl Tnv ailoyn.

® Eav 1o onpata Exxivnong npog ta pnpog (DIN4) ko Exkivnong npog ta micwm (DINS) eivan
gvepya tantoypova, o onpo Exkivinong mpog ta pmpog (DIN4) €xet v Tpotepaidtnra.

1 DIN4: kAelot) emaen = Exkivnon oVOLYTH EMOQPY| = GTAON
DINS: khetot emapn = [Ipog ta micw  avouyrr emapn = [1pog ta umpog
Agite to Zyfua 8-31.

4 TwpeomTo o
FWD [ gZadow Aettovpyio Ztaomg
(ID3 06) =coasting

l

REV

DING —————-

DINS | e __] | NXT2Kio

2ynua 8-31. Exxivyon, XZtaon, Ilpog ta wiow

2 DIN4: kieiot emagn = Exkivnon ovOLYTH EMOQPY| = GTAON
DINS: khelot emapn = Evepyon. ekkiv. ovolytr €nam = OmEVEPYOTOINGT EKKIVIONG Kot
GTAUATN O KV THPO OV GE
Aettovpyia

_
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364
365

-

-

3 Zovdeon 3-KoAmdiwv (EAeY(0G TAAUDV):
DIN4: kAelot) emoeny = maAipdg ekkivnong
DINS: avoym emapn = moAUOS 6TAoNG
(H DIN3 pmopei va mpoypapLaTioTeL Yio TV EVTOAN TG Kiviong Tpog Ta Tiow)
Agite 10 Zyfua 8-32.

TugvoTTa
A S U T T B i
etodou L Av Sobovy o mehuod Exciaons v Eraons
Asioupyin ITAONS  myyréypove T6TE 0 mEAUSE TTAGC UREpTAaLL
(ID308)= coasting oty e Erdvmanc

A S

REV

v

DIN4 H

Start

DINS
Stop U L NX012K11

2ynuo 8-32. Iladuog Exxiviong / HoAuog Zrdong.

-

Oremhoyéc 4 g 6 O ypnoomomnBovv yio vo, anokAEIGOUV T SVVATOTNTO LG OKOVGLOG
évapéng otav, mapadeiylotog xaptv, cuVOEETAL TO PEVLO LETA Ao Lo S1KOTY| PEVLOTOC, LETA
omd o ETOVOEOPE GOAALATOV, aob 0 KvnThpag otapatioet pe Evepyonoinon Agttovpyiog
(Evepyomoinon Agitovpyiog = Yevdng) 1 0tav aAraéel to onueio eléyyov. [pénet va avoite v
emoen évapéng / otdong mpotod va UTopECEL Vo EKKIVNOEL 0 KIvITHPOC.

4 DIN4: Khelot] enapn = ekkivnon mpog to UTPog (ATOITEITOL OVEPYONEVT] TAPVOT TAANOV
Yo EKKiviion)
DINS: kAelot) emo@n] = ekkivnon Tpog ta Ticw (AToLTEITAL AVEPYOUEVN TAPVPT] TOANOD
Yo EKKiviion)

5 DIN4: «keiot) emapn = ekkivnon (Amarteitar avepyopevn Tapven Taipov yio eKKiviion)
ovoLyTH EMOQY| = GTAON
DINS: «\eiot enagn = kivnon mpog ta Tiow
ovoLyTh ETOEY| = Kivon TPOG TA UITPOG

6 DIN4: hewot) emagn = exkivinon (Ararteitor avepyodpevn o pver ToApod Yo eKkivnon)
ovoLYTN ETOQY| = GTAON
DINS: «heiom enagn = Evepyomoinon Exxivnong
avolyty emoen = AmevePyomoinom eKKivnong Kot GTANETN A KV TP OV GE

Aettovpyio
Kwaxwon avapopds, sidyiotis tiuns, onqucsio B 3 (2.2.18)
Kwaxwon avapopds, uéyietns tius, onueio B 3 (2.2.19)

Agite Tig mapandvo rtapapétpovg ID303 ko ID304.

Tel. +358 (0)201 2121 « Fax +358 (0)201 212 205
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366

367

370

371

372
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Evkxoin uetactpoprj (changeover) 5 (2.2.37)

0 Kpdmmoe v avapopd

1 Avtiypoaor| avapopdg

Edv &yet emtheytel n aviypagn avoaeopdc givat duvatd vo aALAEEL 0o dueco ELeYY0 oTOV EAEYYO
PID kot avamoda ympig KAMUAK®OOT TNG AVOPOPAS Kol TNG TPOYUUTIKNAG TIUNG.

Hopadeiypatog yapwv: H dwodikacio odnyeitor pe v dpecn avaeopd cuyvotntog (EZnupeio
EAéyyov 1/0 B, fieldbus 1 apBuntikd TAnktpoAidylo) ce kdmolo onpeio Kol ETELTO TO ONUELD
eAEYYOL peTOmNOA Gg Ui avopopd 6mov emiiéyetat o eheyktng PID. O élheyyog PID apyilet va
dwotnpei exeivo 1o onueio. H tiun AdBovg tov eheyktn PID avaykaletor oe pndév otov aAralovv
TO onueio eAéyyov.

Eivar eniong duvatd vo aAloytel n anyn eAéyyov micm oTov AUeco EAEYY0 cLYVOTNTAG. L€ AVTHY
TNV TEPINTOOT, 1| SLYVOTNTO, E£000V AVTIYPAPETAL G avapopd cuyvotntag. Edv to onueio
TPOOPIGLOV gival TO aplBuNTIKO TANKTPOAOY1O, 1| KaTdoTaoT Agttovpyiag (Agitovpyia / Xtdon,
KatevBuvon kot avagopd) o avirypaget.

H petactpoen eivat opodn 6Tav Tpoépyetal 1 avapopa g TNYNG TPOOPISUOV and TO
aplOuNTIKd TANKTPOAOYLO 1 £va E0MTEPIKO TOTEVSLOUETPO KivnTipa (Tap. ID332 [PID Avagp] =2
N4, 1D343 [1/O B Avag] =21 4, map. ID121 [Avae. [TAnktp.] =2 1 4 kot ID122 [Avae.
Fieldbus]=2 1 4.

Enravapopa uviuns moteverduetpov xivytipa (Avapopd coyvoTntag) 3567 (2.2.23,
2.2.28, 2.2.1.3,2.2.1.16)

0 Xowpig emavapopd
1 Enovagopd pviung o€ GTapdTnio 1 S10KOT PEVIATOG
2 Emavogopd pviung o€ 810k0mn peOUATOG

Eravapopa uvijuns moteveioustpov xivyrijpa (PID avagpopad) 57 (2.2.29,2.2.1.17)

0 Xopig emavagpopd
1 Ermavagopd pviung o€ TOUATNIA 1] SIOKOTH PELLLOTOG
2 Emavoeopd uviung 6 d10K0mn peUATOG

PID avagopa 2 (Znucio A mpocletny oavapopd) 7 (2.2.1.4)

Av 1 Aertovpyio, TG 16000V Evepyomoinong s Avagpopdg PID 2 (ID330)= AAHOHE, avti 1
mTapauetpog kabopilel mowo onpeio avapopdg emtiéyetar og avopopd ereyktn PID.

0 = All avagopd (teppatikd 2 kot 3, 7). TOTEVGIOUETPO)

= AI2 avagopd (teppatikd 5 Kot 6, Y. aentnpog)

= AI3 avagpopd

= Al4 avapopd

= PID avoa@opd 1 and 1o TAnKTpoAdy1o

= Avagpopd and 1o Fieldbus (FBProcessDatalN3)

= ITotevoldpeTpo KivnTipa

= PID avoa@opd 2 amd 10 TANKTPOAdY10

Av egmideyBel n Tun 6 Yo avtv TV TOPdpETpO, 1 Aettovpyieg [otevaiouctpo kivytipo KATQ
ko Totevaiouetpo kivyripo ITANQ mpénel va cuvdefovv pe TIC Yneloké 1605006 (TapdpueTpot
ID417 xou ID418).

NN AW -

Empléyun avaloyikny eicaywyn 7 (2.3.2.13)

0 = Avoiroywn avapopd omd All (tepuotikd 2 kot 3, 7). TOTEVOIOUETPO)
1 = Avoroywn avagopd ond Al2 (tepuatikd 4 Kot 5, m.y. aicOnpag)

_
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373

374

375

376

Enifiieyn opiov avaloyikis 166000 7 (2.3.2.14)

Edv n tyun g emieypuévng avoloyikng 16050V Técel Katm 1 vepPel to kabopiopévo opto (map.
ID374), avt) 1 Asrtovpyia 6TEAVEL Eva PVOLA TPOELBOTTOINOTG LEGH TNG YN Lok 5600 DO1
N péom tv 00wV pelé avaroya pe mola £E000 gival cuvdedepuévn N Asttovpyia enipreyng (map.
1D463).

0 Kopia enifreyn

1 EnipAieym yopuniov opiov

2 Emipieyn vymiov opiov

Empléyun tiun avoloyikig 166000 7 (2.3.2.15)
H tyun ™ emtheypuévng avoloyikng 160000 yia exifreyrn omd v mopduetpo 1D373.

Ogpoet avaloyikis e£o6dov 67 (2.3.5.7,2.3.3.7)
IIpocBéter —100.0 wc 100.0% omnv avaroyikn é€o0do.

2nueio npocOsons avapopav PID (Enusio A aueon avapopad) 5(2.2.4)

KaBopilet mowa tnyn avoaeopds tpootifetal oy £€0d0 eleykti PID edv o eheyktig PID
YPNOLOTOLELTAL.

Kopio emmrpochetn avapopd (Apeon tun mopoaywyng PID)

PID ££0d0¢ + All avagopd ond ta teppotikd 2 kot 3 (.. TOTEVGIOUETPO)

PID é£odog + Al2 avagopd amd ta teppatikd 4 kot S (1., auentipag)

PID ¢£od0g + AI3 avapopd amd To TEPUATIKA

PID ¢£od0g + Al4 avapopd amd o TEPUATIKA

PID ££0d0¢ + PID mAnktpoAdylo

Fieldbus + PID ££060¢ (ProcessDatalN3)

[Motevodpetpo kvnipa + PID €£0d0g

Av n Ty 7 sivot ETAEYIEVN Y10 GLTHV TV TOPALETPO, 0L TIUEG TV TTopapétpov ID319 kat
ID301 pvBuilovror avtdépata oto 13. Agite to Zynpa 8-33.

N AN R WRWN-=O

Hz 1
30,00 ——C S—
pd N\ PIDME. Dpr -
L \ Y ! T
e Nt
\| P Op !
20,00 f

nx12k85.fh8 t

2ynua 8-33. Avagopd. onueiov moood PID

Inpeioon: Toa péyrota kat eAdyioto 6pla Tov devkpvilovtol oty ikdva teptopilovv poévo
v €€060 PID, dev £yovv kovéva GALO amOTEAEG LA,
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377

384

385
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Eridoyn onuarog AIl 234567 (2.2.8,2.2.3,2.2.15, 2.2.2.1)

Yuvdéote To All onua pe TNV avoAoYIKn €16000 TNG EMAOYNG GG LE oVTHV TNV Tapdpetpo. [a
TEPLOCOTEPEG TANPOPOPIES Y1 TNV HéEBodo mpoypappaticpov TTF, deite o kepdiaio 6.4.

All Yotépnon Moyiod 6 (2.2.2.8)

Avti N mapduerpog kKabopiletl v votépnon tov poyrov petacd 0 kot 20 %.

Otav 0 éAeyyoc LoyAoy N TOTEVOIOUETPOL YUPILOLV GO TNV AVOGTPOPN GTIV KUVOVIKT LOPPT|, N
oLYVOTNTA EEOJ0V TEPTEL YPOUUIKO GTNV ETIAEYHEVT] EAAYIOTN cLYVOTNTO (LOYAOS / TOTEVGLONE-
Tpo ot péom Béon) Kot apopével ekel HEYPL 0 LOYAOS / TO TOTEVGIOUETPO VAL YOPIGOLY TPOG TNV
€VTOAN kivnong mpog ta purpoc. EEaptdtat omd 10 106 votépnong poyAov mov kabopiletar e
QUTAV TNV TAPApETPO, TOGO Oa TPETEL O LOYAOC /TO TOTEVOLOUETPO VO, YOPIGEL Y10, VO OPYIGEL 1|
avénon tng cLYVOTNTOG TPOG TNV EMAEYUEVT] HEYIOTH GLUYVOTNTA.

Edv n ) avtig g mapoapétpov givar 0, 1 cvyvotnta apyilel va avEdvetat Ypoupkd opécmg
OTOV YVUPIGEL 0 LOYAOG / TO TOTEVGLOUETPO TPOG TNV EVTIOAN KIvnong mpog To UTPog omd T HEoT
0¢om. Otav oALGEeL 0 Edeyyog amd TNV EVIOAN KiVNONG TPOC T UTPOG GTNV EVIOAN Kiviiong Tpog
T oW, 1 CLYVOTNTO aKOAoVOEL TO 1510 oYEd0 avTioTpopa dpwe. Agite Zynua 8-34.

/

From reverse to forward

Max freq. ID102 ——F =———t—— — — — —| — — — — —
=50Hz

From forward to reverse

Frequency reference
Hz

REVERSE FORWARD

50% 50%
Reference
scaling max A
ID304 = 70Hz

Analogue
input (V/mA)
Min freq. ID101 = (0-10V/20mA)
Ref. scaling min Lo
ID303 = OHz Par. D321 oo Par. 10322
=20% Joystick hysteresis, B
ID384 = 20 %

NX12k92

2ynua 8-34. Eva wapaderyio votépnons poylov. Zro mopaderyue, n tury e wop.ID385 (Opio vroleir.=0)

AIl opio vroierrovpyiog 6 (2.2.2.9)

O HETATPOTENG GUYVOTNTOG CTAUOTA AVTOUATO, EQV TO EMimedo onpatov Al peidvetol KTt amod
TO Op10 vrolertovpylog mov kabopileTor pe aVTRV TNV TOPAUETPO. Agite Zynua 8-35.

_
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Frequency reference

Hz A REVERSE FORWARD
50% 50%
Reference
scaling max A B /

1D304 = 70Hz

From reverse to forward

Max freq. ID102 —f =——t—m—— — — — —— — — — —
= 50Hz
START STOP
STOP STAl :

- From forward to reverse
Analogue
q input (V/mA)

Min freq. ID101 = (0-10V/20mA)

Ref. scaling min L >

ID303 = OHz Par. ID321 Par. ID322

=20% Sleep limit =90 %
ID385 =7%
Joystick hysteresis, NX12k99

ID384 =20 %

Zynua. 8-35.Ilopaderyua tg Aeirovpyiog tov 0piov DTOAEITOVPYIAS THS HOVAIOS

Frequency reference
Hz REVERSE FORWARD
50% 50%
Reference
scaling max
ID304 = 70Hz
From reverse to forward
Max freq. ID102
= 50Hz
From forward to reverse
Analogue
input (V/mA)
Min freq. ID101 = (0-10V/20mA)
Ref. scaling min >
ID303 = OHz ID321 ¢ ¢ D322
=20% Joystick hysteresis, =9%0%
ID384 =20 %
NX12k95
2ynuo 8-36. Yotépnon poylod yio eAdyioty ovyvotnro. twv 35Hz
386 AIl kaBvoTépnon arevepyomoinons 6 (2.2.2.10)

Avt 1 mapdpetpog kabopilel 1o ¥pOVO GTOV OTOI0 TO AVOAOYIKO OO EIGOO0V TPETEL VO LLETVEL
KAT® oo T Oplo VIoAELTovpYiag mov kabopiletor pe v mapdpetpo ID385 mpokeévou va
GTOUOTIOEL O LETOTPOTENS GLUYVOTNTOG.

388 AI2 gmidoyi oqpatog 234567 (2.2.9,2.2.21,2.2.3.1)

Yuvdéote 10 Al2 oNua pe TNV aVOAOYIKT €1G000 TNG EMAOYNG GOG UE QLT TNV TTapduetpo. [a
TEPLOCOTEPEG TANPOPOPIES Yo TNV HéEB0do Tpoypappaticpov TTF, deite o kepdiaio 6.4.

-
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394

395

396

397

399
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Elayieto poOuicng ypretn AI2
Méyiero pvbuiens ypijoty AI2

Agite Tig mapapétpovg pe ID 303 kar 304.

AI2 Yotépnon uoyiov
Agite v mapdpetpo 1D384.

AI2 Opio amevepyomoinons
Agite v mapdpetpo ID385.

AI2 Kabvotépnon amevepyomoinons
Agite v mapdpetpo ID386.

Kiwarxwon tov opiov évraons

0 = Aev ypnoomoteiton

1=AIl

2=AI2

3=AI3

4= Al4

5 = Fieldbus (FBProcessDataIN2)

6

(2.2.3.6)
(2.2.3.7)

(2.2.3.8)

(2.2.3.9)

(2.2.3.10)

(2.2.6.1)

Av16 T0 oo Bo puBpicel v péyiotn €viacmn tov kvntipa petasd 0 kot g poouong tov

péyiotov opiov pe v mapapetpo ID107.

_
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400 Kluarxwaon s évraons tov DC-ppévov 6 (2.2.6.2)

Agite v map. ID399 yio T1g emAoyEg. A

DC-braking
current

H évtaon tov DC-ppévov pmopet va

pewmbei pe to eEredOepo avaroyikd onua Ao bso7
€16000v petadd g évtaong 0,4 X 1, kot
g évtoong mov Tifetat pe v
mapapetpo ID 507. Aeite to Zynpa 8-37.

0,15 x 1 4

I Free analogue
I input
.

»
>

0 Signal range NX12K58

2ynua 8-37. Khyudrwon g évtaons tov DC-ppévov

401 IHepropiouds tov ypovov emrdyvvens Kot Exfpaovvens 6 (2.2.6.3)

{ A
Agite v map. 1D399. ‘Factor R
O ypoévot emitdyvvong Kot emPpadvuveng
UTopovV va. petmbodv e To ehevBepo
aVOAOYIKO GO EIGOG0V GULPOVA [LE
ToVg aKOAoVBOLG THTTOVG:

Meiopévog ypovog = phoen ypovov
emut/emPp (map.ID103, ID104, ID502,
ID503) o1 tov cvvtedeot| R oto Zynpa
8-38.

Free
nalogue
%put g

»

Signal range NX12K59

2ynua 8-38. Meiwaon ypovov emitdyvvong & emppaovveng

-
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402 Iepropiouos tov opiov emiffieyns porns 6 (2.2.6.4)
Agite v mapdpetpo 1D399. Torque
A limit
H p00Ouion tov opiov emifreyng g 100%
pomng umopel va petmbei pe to grevBepo .. ‘
avaAoykd onpa £166d0v petatd Tov 0 Par. ID349 |
KoL TNG pLOLLoNG TOV opiov emifreyng, l
ID349. Agite to Zynua 8-39. |
i Free
figove
0 Signal NX12K607
range

Zynua 8-39. Meiwon opiov exiffleyns porns
403 2npa exxivyong 1 6 (2.2.7.1)
Emhoyn 1 onudtov yuo ™ Aoywr Exxivnong/Ztdong.
[poemroyn mpoypappaticpon A.l.
404 2ua exxivyong 2 6 (2.2.7.2)
Emoyn 2 onpdtov yio ™ Aoy Exkivnong/Ztdong.
[Ipoemroyn mpoypappaticpon A.2.

405 Eéwtepino cpdlua (kleloti) 67 (2.2.7.11, 2.2.6.4)

Kiewot emaopn:  To codipa epeovileTor Kot o Kivntipog CTOUATAEL

406 Eéwtepino cpdlua (avoryrij) 67 (2.2.7.12, 2.2.6.5)

Kiewot emapn: To cedipa peovileTor Kot 0 KiviTipog CTOUATAEL
407 Evepyoroinon Asrtovpyios (Run Enable) 67 (2.2.7.3,2.2.6.6)

Avoytn emagn:  Amevepyomoinomn Exkivnong kivntipa
Khiewot emagn:  Evepyomoinon Exkivnong kwvnipa

408 Emidoyn ypovov Emrdyvveng/smfipdoovong 67 (2.2.7.13,2.2.6.7)

Avoyt emaoer:  Emtloyn 1 ypdvov emttdyvvong / emPpadvveong
Kiewom emapn:  Emloyn 2 ypdvov emtdyvvong / emPpadvvong

PyOuion tov xpoévov emttdyvvong / emPpdovvenc pe tig mapapétpovg ID103 kot ID104.

409 ‘Eieyyos ano I/0 tepuatina 67 (2.2.7.18, 2.2.6.8)

Kielom) emapr:  AvaykooTikn ailayn onueiov eAéyyov ota teppatikd /0

410 ‘Eleyyog amo minktpoloyio 67 (2.2.7.19,2.2.6.9)
KAelom) emaen:  Avaykootikn ailoyn onueiov eAéyyov oto IIAnktpoAidylo

_
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'Eieyyog ano fieldbus 67 (2.2.7.20, 2.2.6.10)
Kielot emapn:  Avaykaotikn aAloyn onueiov gEléyyov oto fieldbus

Inpueioon: Otav n Béon edéyyov avaykdleton va aAAGEEL, YP1GLLLOTOIOVVTOL O TIUEG
Exxivnong/Ztdonc, Katehbvvong kot Avagpopdg mov 1oydovv otnyv avtictoyn 0éon eléyyov. H
T g mapapétpov ID125 (onueio mAnktporoyiov eAéyyov) dev aaralel. Otav n eicodog
oavoi&el 1 Bon eAEYYOV EMALYETOL GOUPMOVA LE TNV TOPAUETPO EAEYYOV TANKTpOoLOoYiov ID125.

Kivyon npog ta wicw 67 (2.2.7.4, 2.2.6.11)
Avoyt emaon] :  KoatevbBuvon kivinong mpog ta pumpog
Kieom) emapnr:  KarebBovvon kivnong npog ta micw
ToyvTnyta Jogging 67 (2.2.7.16,2.2.6.12)

Kielom) emaer:  Emileypévn tayvtnto Jogging yio avapopd cuyvotntog
Agite v mapapetpo 1D124.
[poemroyn mpoypappaticpov: A.4.

Enravapopd cpdiuarog (reset) 67 (2.2.7.10, 2.2.6.13)
Khiewot emaen:  Emavoagopd 0A@v TV GROAUATOV.
Amayopevuévy smrdyvven / emfpdovven 67 (2.2.7.14, 2.2.6.14)

Kiewom emapn:  Kapio mbavn exttayvvon 1 emPpadvvon péxpt va avoitel 1 exoen.

DC-gpevipioua 67 (2.2.7.15,2.2.6.15)
Kielom) emaen:  Ze kotdotaon STOP, to DC gpévo Aettovpyet péypt va avoietl | emoon.

Hotevarduetpo kivntijpo KATQ 67 (2.2.7.8,2.2.6.16)
Kiewom) emaer:  H avagpopd motevoiopetpov kivntipo MEIQNETAI éo¢ va avoiéel n emaon.

Hotevoiduerpo kivytiipa IIANS 67 (2.2.7.9,2.2.6.17)
Kiewom emapr):  H avagpopd motevordpetpov kivntipo AYZANETAI éwc va avoi&etl 1| emoon].

IIpopvBuicuévy tayvryro 1 6 (2.2.7.5)
HlpopvBuicuévy toyvrtyra 2 6 (2.2.7.6)
HpopvBuicuévy toyvrtnra 3 6 (2.2.7.7)

Ot TIpég TopapETPOV ival aVTOUATA TEPIOPIOUEVES LETAED TMV ELAYIOTOV Kol LEYIOTOV
ouyvotnteV (Tapduetpot ID101 kon ID102).

AIl/AI2 emiioyn 6 (2.2.7.17)

Me autiv Vv mapdpetpo pumopeite va emiééete to onua All 1 AI2 yuo tnv avagpopd
oVYVOTNTOC.
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423 2nua exxivyons A 7 (2.2.6.1)

Evtoln exkivnong amod to onueio ehéyyov A.
[Ipoemroyn mpoypappaticpov: A.l

424 2niua exxivyong B 7 (2.2.6.2)

Evtol) ekkivnong amd to onpeio eAéyyov B.
IIpoemrioyn TpoypoppoTicpov: A.4

425 Emidoyn enuciov Eiéyyov A/B 7 (2.2.6.3)

Avoyt emagn:  Enueio eAéyyov A
KAelom) emapn:  Enpeio eAéyyov B
[poemroyn mpoypappaticpov: A.6

426 Eowpavodiwon Avroaiiayng 1 7 (2.2.6.18)

Kiewot emaepn:  Ecopoavddimon povadag ovtoariayng 1 1 Pondntikng povadag 1 evepyn.
[Ipoemioyn mpoypappaticpov: A.2.

427 Eocwuavodiwen Avtoaliiayng 2 7 (2.2.6.19)

Kiewom emapn:  Ecopoavdédimon povadag ovtoariiayng 2 1 fondntikng povadag 2 evepyn.
IIpoemiioyn TpoypapUUaTIGHOV: A.3.

428 Ecwuavoaiwen Avtoaliayns 3 7 (2.2.6.20)
Khiewom emopn:  Ecopavddimon povadag avtoaiiayng 3 1 fondntikng povadag 3 evepyn.

429 Eocwuavoaiwen Avtoaliiayns 4 7 (2.2.6.21)
Khiewot emopn:  Ecopoavddimon povadag avtoariiayng 4 1 fondntikng povadag 4 evepyn.

430 Eocwuavodiwen Avtoaliayns 5 7 (2.2.6.22)

Kiewot emogpn: Ecopovdédimon povadag ovtoariayns S evepyn.
431 PID avagopa 2 7 (2.2.6.23)

Avoyt emagn:  H emdeypévn avagpopd tov PID gleyktn pe v moapdpetpo ID332.
Kiewom emapn:  H emAeypévn avapopd minktporoyiov 2 tov PID gheyktn pe v mopduetpo
nap. ID371.

432 ‘Erowo yia leitovpyio (Ready) 67 (2.3.3.1,2.3.1.1)

O pETOTPOTENS GUYVOTNTOG EIvaL £TOLOG VO AEITOVPYNOEL.
433 2 Aerirovpyia (RUN) 67 (2.3.3.2,2.3.1.2)
O petatpoméag cuyvoTnNToS Aettovpyet (0 KvNTHPAG TPEYEL).

434 2opaiua (Fault) 67 (2.3.3.3,2.3.1.3)

Mia S1ox0mn AOY® GOAALATOG £XEL ELPAVIOTEL.
IIpoemrioyn Tpoypappaticpov: A.l.

435 Avactpopn cpdiuatos (Inverted fault) 67 (2.3.3.4,2.3.1.4)

Kopia daxonn Adym ocpdipotog dev £yl cvufPet.

_
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Ilpocidonoinon (Warning) 67 (2.3.3.5,2.3.1.5)

I'evikd onpa Tpogdomoinong.

Eéwtepino opdlua i npocidonoinon (External fault or warning) 67 (2.3.3.6,2.3.1.6)
Spdipa 1 Tpogdonroinon avdioyo pe v map. ID701.

2odiua f pocidoroinen avapopds (Reference fault or warning) 67 (2.3.3.7,2.3.1.7)
Sedipo 1 Tpogdonroinon avdioyo pe v map. ID700.

IIpogidomoinon vrepOépuavong 67 (2.3.3.8,2.3.1.8)

H Oeppoxpacio g yoktpag vaepPaivel tovg +70°C.

Kivyon npog ta wicw 67 (2.3.3.9,2.3.1.9)

H evtoln kivnong mpoc ta micw £xel emheydet.

AvemOounty Karsbbovon 67 (2.3.3.10, 2.3.1.10)

H katevbuvon meplotpoeng kivnthipa eivar diapopetikn amd ) {nroduevn.

2Ty TayvTyTa 67 (2.3.3.11,2.3.1.11)

H ovyvomta e€600v éxel pBdcel oty KaBopioréVN avapopd.

Toayvtnyta Jogging 67 (2.3.3.12,2.3.1.12)
EmiéyOnke n taydta Jogging.

Eéwtepino onucio ELéyyov 67 (2.3.3.13,2.3.1.13)
Emiéybnke o éheyyoc tov /O teppatikdv and to (Mevod M3; map. ID125).

'Eieyyog eéwtepixot ppévov 67 (2.3.3.14,2.3.1.14)

"Eleyyoc eEmtepicon ppévov ON/OFF pe mpoypappotilopevn kabvotépnon. Xpnoylomoteitol 6

EPUPHOYES OOV TO UNYOVIKO PpEVO ehevbepdvetal OTav oneipmpa Tov Ppévov dev etvat
EVEPYOTOUEVO.

Eiepyoc eEmTEPIKOD PPEVOD, AVECTPUUUEVOS 67 (2.3.3.15,2.3.1.15)

"Eleyyog eEwtepikov ppévov ON/OFF, evepyn é€0doc 6tav o éheyyoc ppévov gival OFF.

Xpnoyomoteitar o€ epapuoyég Omov To UNavikd epévo PpiokeTal o Aettovpyia 0TV OV
VILAPYEL TAGT GTO CTEIPWILA TOV PPEVOL.

Erifiieyn opiov 1 coyvoTntas e&600v 67 (2.3.3.16, 2.3.1.16)

H ocvyvomto e£6dov myaivel E€m and 1o kKabopiopévo yapmiod /oymio opio emifreync (PA. tig
mapopétpovg ID315 ko ID316)

Emifieyn opiov 2 coyvotntas 56000 67 (2.3.3.17,2.3.1.17)

H ocvyvomta e£6d0v mnyaivel EEm and 1o kKabopiopévo yapmio /oymio opio emifieync (PA. tig
mopapétpovg 1D346 ko ID347)
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Erifiieyn opiov avapopds 67 (2.3.3.18,2.3.1.18)

H evepydc avagopd mnyaivel EEm amd to kabopiopévo yaunio / vynid opto exifreyng (PA. Tic
napapétpovg ID350 kon ID351).

Erifiieyn opiov Ospuokxpacios 67 (2.3.3.19,2.3.1.19)

H Beppoxpacio g yokTpag ToL HETATPOTEN CLYVOTNTOG VIIEPPaivel To Kabopiopuéva Opta
emifreymc (PA. 11 Tapapétpovg ID354 ko ID355).

Erifiieyn opiov pomijs 67 (2.3.3.20, 2.3.1.20)

H ponn kivntipa vepPaivel Ta kabopiopéva opa emifreyng (PA. tic mapapétpovg ID348 ko
1D349).

Ocspuikij mpooracio KIvyTIjpo. 67 (2.3.3.21,2.3.1.21)

To Bepuictop Tov KIvnTPO TAPAYEL £va ofjra vepBEépavong mov uropel va 0dMyndel oe pia

ynoeokn £€000.

YHMEIQXH: Avti 1 Tapduetpog dev Ba AEITOVPYNOEL EKTOC OV EXETE GLVIESEUEVT TNV KAPTQ
emAoyng Vacon OPT-A3 11 OPT-B2 (xdpta peré Beppictop).

Evepyomoinon pobuicti kivytijpa 67 (2.3.3.23,2.3.1.23)
O pvOuiotg Yéptaong 1 vepéviacng £yl evepyomoinbet.

Aedouéva g1660ov Fieldbus 1 (FBFixedControlWord, bit 3) 67 (2.3.3.24,2.3.1.24)
Aedouéva e1e6dov Fieldbus 2 (FBFixedControlWord, bit 4) 67 (2.3.3.25, 2.3.1.25)
Aedouéva e1eooov Fieldbus 3 (FBFixedControlWord, bit 5) 67 (2.3.3.26, 2.3.1.26)

Ta otoryeia anod to fieldbus (FBFixedControlWord) pmopotv va 0dnynfovv otig wnotokég
€EO600VC TOV PETATPOTEN GUYVOTNTOG.

‘Eleyyog Avtoailayis 1/ BonOntixov xivytipa 1 7 (2.3.1.27)
Ao eAEYYoL Yo avtoaiAiayn / Bondntikov kivntipa 1.

IIpoemroyn Tpoypoppoticpov: B.1

‘Eiepyoc Avroaltiayijs 1/ BonOntikov kivyripa 2 7 (2.3.1.28)
Mua eA&yyov Yo avtoaiiayn/ fondntucov kvntipa 2.

IIpoemroyn TpoypoppoTicpov: B.2

‘Eieyyoc Avroaltiayijs 1/ BonOntixov kivyripa 3 7 (2.3.1.29)

Ao eAEyyov Yo ovtooAAiayn / Bonbntikod kivnthpa 3. Av ypnowomnoteite 3 (1 TeplocdTEPOL)
BonOntikoi Kivnpeg, cuativovpe va cuvoéaete Kot 1o No 3, emiong, pe pia peré €60do. Agdo-
pévou 0t 1 kdpto OPT-A2 €yet povo dvo peré e£000vg eivarl evoederylévo va ayopaoTel pia
Kkapta eméxtaong Tov I/O pe npodcbeteg pelé e£6dovg (.. Vacon OPT-BS).

‘Eiepyoc Avroaltiayijs 1/ BonOntixod kivytipa 4 7 (2.3.1.30)

Ao eAEyyov yuo. cvtoaAloyn / Pondntikod kivntpa 3. Av ypnooroovvtol 3 ()
neplocdTEPOL) fondnTikol KivnTpeg, GLOTHVOLLE Vo GUVOEGETE Ko T0 No 3, emiong, ue pia
pelé €£000. Aedo-pévou o0t 1 kapta OPT-A2 €yel povo dvo pelé e£06000g ivarl evOEdEYUEVO Va
ayopaotel pia kapto enéktaong tav I/O pe mpdobeteg pehé e£6dovg (m.y. Vacon OPT-BS).

_
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'Eieyyog Avtoailoyns 5

7 (2.3.1.31)

Yo EAEYYOVL Y10 TOV KIVII TP OUTOOAAGYNG 5.

Erifiieyns avalioyikov opiov 166000

67  (2.3.3.22,23.1.22)

To emtheypévo avaroyikod oo 16000V vepPaivel To kabopiopévo opto emifreyng (PA. Tic

napapétpovg D372, ID373 ko ID374).

Emidoyn enuatog Avaioyikng Eéodov 1

234567 (2.3.1,2.3.5.1, 2.3.3.1)

Yuvdéote To0 AOT onua pe v avaroyikn €£000 g ETA0YNG GaG Le ovThVy TNV Tapdpetpo. [a
MEPLOGOTEPEG TANPOPOPieS Yia TN péEBodo poypappatiopov TTF, deite to kepdiato 6.4.

Emidoyn ofjuaros Avaloyikng EE6dov 2 234567 (2.3.12,2.3.22,2.3.6.1, 2.3.4.1)

Yuvdéote To AO2 onua pe TV avaroyikn €£080 Tng emA0YNG 6aG Le ovThVy TNV Tapdpetpo. [a
MEPLOGOTEPEG TANPOPOPieS Yia T pEBodo poypappatiopov TTF, deite to kepdiato 6.4.

Agrrovpyia Avaloyikg &6dov 2
Xpovog Avaloyixijs eodov 2
Avactpoon Avaloyikis e&odov 2
Elayieto Avaloyikijs eE6dov 2
Klpdrxwon Avaloyikng e&édov 2

234567 (2.3.13, 2.3.23, 2.3.6.2, 2.3.4.2)
234567 (2.3.14, 2.3.24, 2.3.6.3, 2.3.4.3)
234567 (2.3.15, 2.3.25, 2.3.6.4, 2.3.4.4)
234567 (2.3.16, 2.3.26, 2.3.6.5, 2.3.4.5)
234567 (2.3.17, 2.3.27, 2.3.6.6, 2.3.4.6)

IMoa nepiocdTepeg TANPOPOPIES Y10 AVTEG TIC TEVTE TAPAUETPOVC, OEITE TIC AVTIOTOYES
TOPAUETPOLS Yo TNV avoroyikn €£0d0 1 otig oeAideg 131 wg 132.

Ogpoet avaioyikijs eooov 2

67 (2.3.6.7,2.3.4.7)

IIpocbéote —100.0 w¢ 100.0% otnv avoroyikn ££odo.

Emiloyn efjuaros Avadoyikic Eéodov 3
Agite v mapdapetpo 1D464.

Aerrovpyia Avaloyixng EE6dov 3
Agite v mapapetpo ID307.

67 (2.3.7.1,2.3.5.1)

67  (2.3.7.2,23.5.2)

Xpovog piizpopicuaros Avaioyikys Eéodov 3 67 (2.3.7.3,2.3.5.3)

Agite v mapapetpo ID308.

Avactpopn Avaloyikis E&odov 3
Agite v mapapetpo ID309.

Elayiero Avaloyikijsc EE6dov 3
Agite v mapdpetpo ID310.

Kwaxwon Avaioyikis Eéddov 3
Agite v mapdpetpo ID311.

Ogpaoet avaloyixng eéodov 3
Agite v mapdpetpo ID375.

67 (23742354

67  (23.7.52355)

67  (2.3.7.6,2.3.5.6)

67  (23.7.7,2.35.7)
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Op1o pomijs 6 (2.2.6.5)
Agite v mapapetpo ID399 yuo Ti¢ emAoyés.

Eridoyn enuarog s Ynotaxns E&odov 1 6 (2.3.1.1)

Yuvdéote 10 kabvotepnuévo DOT onua pe v ynelokn £€£000 TG EMAOYNAG GAG LE AVTAV TNV
napdapetpo. [a nepiocdtepeg TAnpoeopieg yia tn péBodo mpoypappaticpod TTF, deite to
KePAAao 6.4.

KabOvotépnyon katdactacns ON ¥Yneiaxns ei66dov 1 6 (2.3.1.3)
KaOvotépnon kardoraons OFF Yneiaxng i6600v 1 6 (2.3.1.4)

Me avtég Tig mapapétpoug pnopeite vo, 0éoete kabvotepnoelg otig kataotdoelc ON kot OFF otic
ynoeuokég £6600G.

1
DO1 or DO2 output :
]
1

Signal programmed to
digital output

—»n [ —
ON-delay OFF-delay
NX12k102

Zynuo 8-40. Prpraxés é€odor 1 ka 2, kabvorteproeis kataotdoewv ON kar OFF
Eridoyn efjuaros tns Yneraxyg EE6dov 2 6 (2.3.2.1)
Agite v mapapetpo 1D486.

Aerrovpyia Ynoraxiyc EEddov 2 6 (2.3.2.2)
Agite v mapdpetpo ID312.

KabOvotépnyon katactacns ON Yneiaxis 166000 2 6 (2.3.2.3)
Agite v mapdpetpo 1D487.

KabOvotépnon kardoracns OFF ¥Yyelakis e16odov 2 6 (2.3.1.4)
Agite v mapdpetpo 1D488.

_
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493 PoBuion e166d0v 6 (2.2.1.4)

Me autiv TV TOPAUETPO UTOPEITE VO EMAEEETE TO GILA, COUPMVO LLE TO OTOI0 1) AVaIpPOPdL
oLyvoTNTOG pLOUILEL AeTTOUEPESTATA TOV KIVITIPOL.

: A Adjust
0 Aev ypnowomoteiton fHz maximum
1 Avaloywm gicodog 1 Adjusted ID495 = 10%
2 Avakoyqu a}GOSOg 2 44Hz Adjust 0 %
3  Avoroyin gicodog 3
4 Avoloywn glcodog 4 40Hz
5 Zipo amo fieldbus
(FBProcessDatalN) 36Hz
\At_ij_Jst
minimum
ID494 = 10%
Analogue in;ut
NX12K108
2ynua 8-41. Eva wapaderypo poOuions e 160000
494 Pobuion elayiorov 6 (2.2.1.5)
495 Po6uion uéyietoo 6 (2.2.1.6)

AvTtég o1 Tapdpetpot kabopilovv To EAGYIGTO KAl TO HEYIOTO TV puBpicuévev onudtov. Agite
T0 Zynua 8-41.

496 Emidoyn PoOuioys 1/PoBuicns 2 6 (2.2.7.21)

Me avtv Vv Topdpetpo unopeite va emhééte peta&y e Pobuong 1 ko 2 Tapapétpov. H &i-
6000 Y10 VTV TNV Agttovpyia pmopet vo emideybel amd onowwdnmote OMkn. H dwodikacio entro-
NS peta&d Tov pubuicewv eényeital oto Eyyepidio tov Xpriotn Vacon NX, Kepdiaio 7.3.6.3.
Ynowkn gicodoc = YEYAHZ:

- H evepyn puOuion amobnkevetan ot pvduion 2

- H pvbuion 1 poptdvetor wg m evepyn pvuoduion
Ynowkn gicodoc = AAHOHE:

- H evepyn pObuon amobnkevetarl otn pvduon 1

- H pvBuion 2 poptmvetal o¢ n evepyn puoduon
Inueioon: Ot TYEG TOV TAPAPETP®V HTOPOVV VO AALAEOVY POVO GTNV Evepyn pOOoT.

498 Mviun moluov ekxivyons 3 (2.2.24)
H avéBeon piog tiung yio avtiv v mapduetpo kabopilel edv n mopodoa KaTdoTooT
AEITOYPI'TAX avtiypagel 0tav aArdéet to onpeio eAéyyov and 10 A oto B ] avtictpoea.

0 =H xatdotaocn AEITOYPTTAX dev avtrypapOnke
1 =H xotdotaon AEITOYPITAZ avtiypdebnke

IMoa va éxel enidpaon avt) N Tapdpetpog, otig Tapapétpovg ID300 ko ID363 mpémet va Tovg
éxet t1ebei n Tyun 3.

-
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500 2ynqua pauras Emrayvveng / Emfipaovvens 1 234567 (2.4.1)
501 2ynua pauras Emrayvvens / Emfipaovvens 2 234567 (2.4.2)

H apyn kot 1o TEA0G TV KEKAUEVOV POUTOV EMTAYLVONG Kol ETPPpAdvvong uropohv va yivouv
O OUOAEC E QVTEG TIG TAPOUUETPOVS. BETovTog TV TN 0 divel (o YpoupiKy Lopen KEKAMUEVOV
POUTOV TOV TPOKUAEL GTNV EMLTAYVVOT] Kol GTNV EMPPAGVVON VO, EVEPYNOOVY AUECHOG OTIG
oAhayég Tov onpatog avaeopds. Gétovtag tny tun 0,1... 10 devtepdienta yio aLTAV TNV
TOPALETPO TOPAYEL L0 KOLITOAT OYNILATOG-S emttdyvvong / emiPpadvvong. O ypodvog
gmtayvvong kabopileton pe tig mopapétpovg ID103/ID104 (ID502/ID503).

A
(Hz]

ID103, ID104
(ID502, ID503)

ID500 (ID501)

[
| |

I
PR

ID500 (ID501) It]

NX12K20

2ynua 8-42. Emitayvven / emifpadvven (Zynuo-S)

502 Xpovog emrdyvvong 2 234567 (2.4.3)
503 Xpovogs emifpadvvens 2 234567 (2.4.4)

AVTEG OL TIHEG AVTIGTOLYOVV GTO YPOVO TOV OTOLTEITAL Y10, T GLYVOTITA 5600V Y10, VOL EMLTOYVVEL
amo T UNdeviKn cuyvoTnTa 0TV Koboptopévn péytotn ocvyvotnta (tap. [D102). Avtég ot
TOPALETPOL divouV T duvatdTnTo Vo, TEB0VV 000 d1apopeTIKEC puOuicels ¥pdvev emtayvvong /
emPpaduvong yuo pa epappoyn. H evepyn pubuion umopei va emieytei pe to
napoypoppatiiopevo onfua DIN3 (wap. ID301).

504 Kooptns ppévov 234567 (2.4.5)
0 = Aegvypnowonoteiton KOPTNG PPEVOL
1 = O xomg epévov elvar o yprion kat dokpdletal dtav Aettovpyel. Mmopel va dokipaotel

kot o€ katdotoon ETOIMOTHTAX (READY)
2 = E&wotepikog KOQTNg ppévov (Ympic doKiun)
3 Xpnowomnoteitat kot dokipaletan o€ kotdotaon ETOIMOTHTAZE kot 6tav Agttovpyel
4 = Xpnowomnoteital étav Asttovpyel (ympig dokiun)

Ortav 0 petatpoméng cuyvoTnTog EMPPASHVEL TOV KIvTIPO, 1) AdPAVELD KOl TO POPTIO TOV
KNP Tpo@odotolv pio eEmTEPIKT avTIGTAoT PPEVOV. AVTO EMITPENEL GTO LLETATPOTTEN
GLYVOTNTOG VO, EXPPASHVEL TO POPTIO LE [ pOTn iom e ATV TG enttayvuveng (Vo Tov Opo OTL
&xel emAeyTel 1 COOTH OvVTioTAON QPEVOL). Agite T0 YP1oTO Eyyeipidio ypnotn Avrtictoong

DOpévov.
505 Tporos Exkxivyong (2.4.6)
Papma:
0 O petoatpoméoc ovyvotntoag apyilet and 0 Hz kar emitoydvel otn poduion g

avapopdg cuyvotntag puéca ot puduion ypoévov emttdayvvone. (H adpdvela goptiov
N M opYIKN TP UTOPEL VO TPOKOAEGEL TOPATETAUEVOVS YPOVOVG EMITAYVLVOTNC).

_
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506

507

508

Exxivnon pe taydmra:

1 O petatpoméag cuyvoTNTOG Eival 6€ BEGT VA EKKIVIIGEL EVD 0 KIVITNHPOG AELTOVPYEL, IE
TNV EQOPUOYN H0G HKPTG POTNG GTOV KIVITHPO KOl TNV £PELVA Y1d T GLYVOTNTO TOV
OVTIGTOLXEL TNV ToVTNTO LE TNV omoia Tpéxel o Kwvntipas. H épevva apyilet amod
HEYIGTN oLYVOTNTO TTPOG TNV TPAYLOATIKY] GLYVOTNTO £mG OTOVL OVIYXVELTEL | GMOOTN
Tipn. ‘Extote, n ovyvotta e66ov Ba avénbel / pewwbei oy kabopiopévn tyun
ovVaPOPAg COLLP®VO LE TNV KOBOPIoUEVES TAPAUETPOVG EMLTAYLVVONG / EMPPAdvvonc.

Xpnoomromote avtdv ToV TPOTO, OV 0 KIVITHPOS Evol 6€ KATAGTAGT XTACNG e
coasting 6tav divetal n VoA ekkivinonc. Me avtdv tov Tpomo ekkiviong eival duva-
TOV VO, amoQUYETE LKPEG SIUKVUAVOEIS TOV UTOPEL VO ELPAVIGTOVY GTNV KOPLX TAGT.

Tponog Xraons (2.4.7)

Coasting (Ztopdnuoe Kvdvuvov):
0 O Kwnmpog KAvel coasting Ge pio 6TAON XW0PIG OTOI0ONTOTE EAEYYO OO TO
LETATPOTEN GUYVOTNTOG, LETA TNV EVTOAT XTACTG.

2T00M UE pAumT:

1 Metd amd TV EVIOAN 6TAONGC, 1) ToXOTNTO TOV KT EXPPASHVETOL COUPMVO LE
TIC KABOPIGUEVEG TAPUUETPOVS ETPPAGVVOTG.
Eév n avamapayopevn evépyela eivar vynin pmopet va gival amapaitnto va
ypnowomoindei pia Emtepikn avtictaon EPEVoV yio Ypnyopdtepn enpadvvon.

Kown Xtéon: Pauno/ Xe Asrtovpyio Xtdon: coasting

2 Metd amd TV EVIOAN ZTACNG, 1 TOYVTNTO TOL KIVNTHP EMPPUSVVETOL GCOUPOV, LIE
T1g Kobopiopéveg mapoapétpoug enifpddvvong. Evtovtolg, otav emiéyetan koOfetan to
onua Aettovpyiag (DIN1 7 DIN2), o kivntipag Kavel coasting 6€ pio 6TAomn yopig
0TO100NTTOTE EAEYYO OO TO UETATPOTED, GUYVOTITOG.

Normal stop: Coasting/ Y& Asttovpyio Xtdon: paumTo

3 O Kvnmpog Kavel coasting Ge Uio 6TAON XW0PIg OTOL0ONTOTE EAEYYO GO TO
LETATPOTED CLYVOTNTOG.
Evtottoig, 6tav divetan to onpa Agttovpyiag (DIN1 1 DIN2), n) taydtnta T0U
KvnTpa emPBpoadiveTol GOUP®VA [LE TIG KOOOPIoUEVES TOPAUETPOVG EMPPAdLVONG.
Eév n avamapayopevn evépyeta eivar vynin pmopet va gival amapaitnto va
ypnowomoindei pia mtepikn avtiotaon EPEVoV yuo Ypnyopdtepn emPpadvvon.

‘Evracn DC-ppévov 234567 (2.4.8)

KoaBopilel v évtaom mov gyyéeton oTov Kivntipo Kotd ) ddpkela tov DC-ppevapicpatoc.

Xpovos DC-ppévov ato oToudTnuo 234567 (2.4.9)

KoaBopilet eav to ppevapiopa eivar ANOIKTO 1) KAEIZTO kot to ¥pdvo ¢ppevapicpatog Tov
DC-¢ppévov 6tav otopatd o kivntpag. H Asttovpyia tov DC-ppévov e&aptdtar omd )
Aettovpyia otdong, Tapdpetpog ID506.

0 To DC-@pévo dev ypnoylomoteitan

>0 To DC-gpévo gival og yprion Kot 1 Aertovpyio Tov eEaptdtat omd T Agttovpyia
otaong, (map. ID506). O ypovoc tov DC -ppevapicpotoc kabopiletor pe ovthy TV
TOPALETPO.
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IMap. ID506 = 0; Asrtovpyia Xtaong = Coasting:

Metd amd TV EVIOAN OTAONG, 0 KIVNTPOG KAVEL coasting Ge [0 6TAoT Ympig EAEYYO TOV

LETATPOTEN CLYVOTNTOG.

Me £yyvon cvveyovg peOIATOG, O KIVITNPOG UTOPEL VO GTOUATHCEL NAEKTPIKA GE O GUVTOUO
TOAVO YPOVIKO SLAGTNLLA, Y®PIC TN XPNOoN UING TPOULPETIKNG EEMTEPIKNG PPEVOL OVTIGTUOTC.

O xp6vog PPeVaPIoUATOG KALOKDVETAL GOUPOVE e TN cLyvotnTa otav apyilel o DC-
opevapicpa. Eav n cuyvotnta gival > g ovoHOoTIKNG GUYVOTNTO, TOV KIVNTHPA, 1) Kabopiopévn
T ¢ mapopétpov ID508 kabopilel To ypdvo ppevapicpatog. Otav 1 cuyvotta givar <10%
TG OVOUOGTIKNG, O (pOvog epevapiopatog eivar 10% tng kabopiopévng TIUng TG TopaUETPOV

ID508.
A A
fout fout
fn T e fn 1
N Tupwomm sEodov
X
— N Toyom m e T
\
\\ Tvpwmm sEodov
\
N _ -
DC-ppevapioun ON 0.1 xfn __— Topion me «ivn T
\ ‘\ —_
> N = DC-ppevapioun ON
o t \ t

|l t=1xPar D508 =I

| t=0,1xPar.1D508

NX12K 21

2xnua 8-43. Xpovog DC-ppevopiouotog otav o tpomog 2tdong = Coasting.

IHap. ID506 = 1; Asttovpyio Xtdone = Paumos:

Metd, amnd TV EVTOAn oTdong, M
ToOTNTO TOL KIVITIHPO LELOVETOL
oOUP®VA [LE TNV pOOLLOT TRV
TapoUETP®V EMPPadvvong, 660 To
duvatdv To YpHyopa, MG TNV TaXOTNTO
mov kabopiletar omd TNV TOPAUETPO
ID515, 6tav to DC-gpevapiopa
Eexvaet.

O ypdvog ppevapicpatog kabopiletar
pe v moapdpetpo IDS08. Edv vrapyet
VYNAN adpaveln, GUGTHVOVLE TNV
¥PNoM EEMTEPI-KNG AVTIOTAOTG PPEVOV
Yo T YpNYyopoTe-pn eXPpaovven.
Agite 10 Zyfua 8-44.

par. ID515

RUN
STOP

t = Par. ID508

NX12K23

2nuo 8-44. Xpovog DC-ppevopiouatos otav o 1pomos

2tdong = Poumo

_
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509 Heproyn anayopevuévys coyvotntagl  Xounio opro  234567(2.5.1)
510 1eproyn arnayopevuévys coyvotntas 1 Yynio opro 234567 (2.5.2)
511 Heproyn anayopevuévys coyvotytas 2  Xounlo opro 34567 (2.5.3)
512 IHeproyn armayopevuévys coyvotntag 2 Yynio opto 34567 (2.5.4)
513 1Heproyn arnayopevuévys coyvotntas3  Xounlo opro 34567 (2.5.5)
514 1eproyn armayopevuévys coyvotytas 3 Yynio opro 34567 (2.5.6)

Y€ LepIKA cuoTHHOTO Pmopel va givat avaykoio A

1 ATOPLYN KOOIV GLYVOTNTMV AOY® TPOPAN- Output

. , , , frequency [Hz]
péTov pnyovikod cuvtoviopol. Me avtég Tig

TOPALETPOLG etvat duvaTdv va, puBiceTe Ta
opLaL Yo TNV TEPLOYN TAOV " OO YOPEVLEV®V
ovyvotnteVv". Agite 10 Zynuo 8-45.

ID509 | ID510
ID511 | ID512
ID513 | ID514

| |
} : Reference [Hz]
T T »>

NX12K33

Zynua 8-45. Iopaderyuo poOuiong meproyng
ATOYOPEV-LUEVWIV TUYVOTHTWV.

515 2oyvoryta DC-ppévov oto otouatnuoa 234567 (2.4.10)
H ovyvomta e£6d0v otnv onoia to DC-ppevapiopa epappoletal. Agite 1o Zynua 8-45.

516 Xpovos DC-ppévov oty ekkivion 234567 (2.4.11)

To DC-@pévo evepyomoieitar 6tav d00gi 1 evtodn ekkivnong. Avti n mapdpetpog Kabopiletl to
¥POVO TPOTOL Vo ameAevBepwbel To Ppévo. ApdTov amehevBepmbel To ppévo, 1 cuYVOTNTA
€€0d0v av&avetal coup@va pe v Kabopiopuévn Asttovpyia Evapéng amod tny mopduetpo IDS05.

518 Avaloyio KAipuokag ToybTNTAS POUTAS ETITAYVVENS / EMPPAOVVEINS
HETAED TOVY 0PIV TOV ATTAPOPEVUEVOY GOYVOTHTOV 234567 (2.5.3,2.5.7)

KaBopilet 10 ypovo emtdyvvong / emPpadvvong otav eivar 1 cuyvotta £660v peta&d Tmv
EMAEYUEVOV OPI®V TG TEPLOYNG ATAYOPEVUEVAOY cuyvoTHTOV (Tapdpetpot ID509 kot ID510). H
TayvTTo papmag (o emAeyuévog xpovog emttdyvvong / emPpddvvong 1 1 2) modrlamlacialetan pe
ovtov tov cvvtedeotn. ILy. n yun 0,1 Bpiokel to ypodvo emrdyvvong 10 eopéc mo chvtopo o'
O0TL €€® 0o TO OPLOL TNG TEPLOYNG OTAYOPEVHEVAOV GUYVOTHTOV.

-
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519

520

521
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fout [Hz]
e
R
R
R
Par. ID518 = 0,2 P
\ P
R
e
Par. ID510 [ ===~ ====--msm s g€ m oo
(ID512; ID514) A
R
R
Par. ID509 | - - - - - - - oo - Par. ID518 = 1,2
(ID511; ID513)
Time [s]
NX12k81

Zynuo. 8-46.H khyudrxwon g Toy0TtnTas pounos HETOLD TV OToyopeEDUEVMY GOYVOTHTWV

‘Evracn ppévov poijs 234567 (2.4.13)

KaBopilet v mapovoa Tiun T pong epevapionatoc. Avti n Tun pmopet va tebet peta&d
0.4*Iy ko Tov Opiov ‘Evroong.

Dpévo porg 234567 (2.4.12)

Avti tov DC-@pevapiopatoc, To gpevapiGuo pong sivat Lo xpricyLn Hopey PEVOPIGHATOS GE
TEPIMTAOGELG OTTOV eV YpetdilovTal TPOGOETEC AVTIGTAGELG PPEVOV.

Ortav 10 ppevapiopa omotteita, 1 cLYvOTNTA LEDOVETOL KOL 1| POT) GTOV KIvNThHpa av&aveTat, 1
omoia aLEAVEL GTN CLVEYELD. TNV TKAVOTNTO TOL KIvTHP va ppevapet. Avtifeta amd to DC-
QPEVAPIGLA, 1] TOYXVTNTO TOL KIVNTHPA TOPUUEVEL EAEYYOUEVT] KOTA TN SIAPKELD TOV
Qpevapicpatog.

To gpevapioua porg uropet va 1e0et XTH @EXH ON 1 ZTH GEXH OFF.

0 = ®pévo pong XTH GEXH OFF
1 = ®pévo pong XTH OEXH ON

Inueioon: To ppevipiopo pong LETOTPETEL TV evEPYELR o€ BepUOTNTA GTOV KIVITIPO, Kot
TPEMEL VAL YpNoLpomoinel meplodikd yio tnv aro@vyn (nudc 6Tov Kvntipa.

Tpomog e2éyyov kivyTijpa 2 6 (2.6.12)

Me avtv ™V Tapdpetpo unopeite va puBuicete Evav akopo tpomo eEAEyyov Kivntipa. O TpOTOC
oL Ba ypnoponombet amopaciletor and v mapduetpo ID164.
IMoa 11g emoyéc, deite v mapduetpo ID600.

_
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600

601

602

Tpomos eAyyov Tov KIvyTIpO. 234567 (2.6.1)

NXS:

0 ’Ekeyyog ocvyvétroc: Ot avapopéc tav /0 teppatikdv Kot Tov TANKTPpoAoyiov gival
AVOPOPES GLUYVOTNTOG KOL O LETATPOTENG CLYVOTNTOG EAEYYEL TNV
ouyvotnTa €£600L (avaivor cuyvotntag e£6dov = 0.01 Hz)

1 "Eleyyog tayvtnroc: Ot avapopég Tmv I/0 teppaTik®v Kot TOL TANKTPOAOYIOL ivat

avAQOPES TAYVTNTOS KOL O PETATPOTENS GLYVOTNTAG EAEYYEL TNV
TayvTNTO TOL KivnThHpa avtiotaduilovtog v oAicOnon tov
kwnoipa (axpifea + 0,5%).

Ot axdAov0eg emhoyéc givar drabéotueg yio Tig povadeg Vacon NXP uovo, ektog amd Ty emthoyn 2
nov givan daBéoyun oty Eeappoyn Eréyyov Fevikng Xpnong yia tig povadeg NXS eniong.

2

"EAeyyog pomng 210V TPOTO EAEYYOL POTNC, Ol AVOPOPES YPTCLLOTOLOVVTOL Y10, VO
eléyEovv TN pom TOL KivnThHPa.

"Eleyyoc tayvtnTog Ot avapopés tov /0O teppatikedv Kot Tov TAnKTpoloyiov givar

(K\erot6g Bpdyog) avVAQOPEC TAYVTNTOC KAl O LETOTPOTENS GUYVOTNTOG EAEYYEL TNV
ToXOTNTO TOL KIVNTAHPO, LE UEYOAN akpifela cuykpivovTog TV
TPOYUATIKN TOYVTITO TTOV TOPOACUPAVETAL OTO TNV TOALOYEV-
vitpua pe v avagopd tayvtntog (axpifeta +£0.01%).

"EAeyyog pomng (K.B.) Ot avapopég Tov mAnktporoyiov kat tav I/O tepuatik®v givan
AVOPOPEG POTNG KOL O PETUTPOTENS GUYVOTNTAG EAEYYEL TNV POTN|
TOL KIVNTHPOL.

"Edeyyog cuyvdtrtog (Tponyrévog avotktog Bpodyoq)
"Eleyyoc cuyvomtag pe TV KeAVTePT amdd0cn GTIC YoUUNAITEPES
TOVTNTEC.

"Edeyyog taydnrag (mponyrévog avoiktog Bpoyoc)

"Eleyyoc taydmntog pe TNy KaADTEPT amdO06T GTIC YAUNAITEPES
TOVTNTEC.

2vyvotyra Adroxomijs twv Tpoaviietop IGBT 234567 (2.6.9)

O 06pvPog TV KivnTp@V Uropel va glayiotomombel ¥pnoILOTOIOVTAG L0 VYNAT GLYXVOTNTO
dwokomg. H abénon tng cuyvotntag LeudveL TNV IKOVOTNTO TG LOVADOG TOV LETUTPOTEN
oVYVOTNTOC.

H oepd avtg e mapapétpov eEaptdtor amd to uEyedog Tov HETATPOTEN GLYVOTNTOC:

Tvmog Ehay. [kHz] Méy. [kHz] Mpoemiroyn [kHz]

0003—0061 NX_5

0003—0061 NX_2 1.0 16,0 10.0
0072—0520 NX_5 10 0.0 T
0041—0062 NX_6 0 o s

0144—0208 NX_6

Hivokog 8-12. Xvyvotnteg diaxomns avadoyes tov peyéBovg tov uetatpoméa ouyvoTnTag

2nucio aroovvauwmens mediov 234567 (2.6.4)

To onpeio amodvvéapmong tov mediov givar 1 suyvotnta €£660V 6NV omoia 1 Téon €60V
@Bdavel oty Kaboplopévn péytom tipn (ID603).
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603 Taon 6Tt0 GRUEI0 ATOOVYAUMOHS TEOIOD 234567 (2.6.5)

Endve and ™ cvyvotnto 6to onueio amoduvapwmong Tov tediov, n taon e£000v TapauUEvel GTNV
kaBopiopévn péytot Tin. Kdto and t cuyxvotnta tov onpeiov amoduvapmons tov tediov, 1
Tdom e€0dov e€optdtatl amd Tov Kabopiopod tov topapuétpov koumoing U/f. Agite Tic
mapapéTpovg ID109, ID108, ID604 kot ID60S.

Orav puBuictovv ot tapduetpor ID110 ko ID111 (ovopootikn Téomn Kot OVOUAGTIKY
oVYVOTNTO TOV KvnTNpa), oTig Topapétpoug ID602 kot ID603 divovtal avtdpata ot avTicToLES
Tipéc. Edv ypetaleote SlopopeTIkéS TIES YO TO GNUEID ATOOVVAU®MGNG TOVL TTEGIOL Kot TN UEYLOTT
tdom e£000v, 0ALGETE QVTEG TIC TAPAUETPOVS APoD pLOpiceTe TPpdTA TIC TapapéTpovg ID110
ko ID111 .

604 U/f kaumvln, ecoyvotyto uscaiov cnuciov 234567 (2.6.6)

Ed&v n npoypappatilopevn kapumoin U/f etvon emideypévn and v mapdperpo ID108 avti n
TopALETPOG Kabopilel TNV cuyvoTnTa TOL LEGOV OMHEIOV TNG KAUTOANG. Agite To Zyfua 8-2.

605 U/f kaumvln, taon pscaiov onueiov 234567 (2.6.7)

Edév n mpoypappatilopevn kapmoin U/ sivan emdeypévn omd v mapdpetpo ID108 avt 1
mapauetpog kabopilel Ty téomn Tov uEcov onueiov Kapmding. Agite to Zynuo 8-2.

606 Taon e&ooov oe undeviky coyvorTyTa 234567 (2.6.8)

Edv n mpoypappotilopevn kapmoin U/f eivon emheypévn amd v mapdpetpo ID108 avty n
TapapeTpog Kabopilel Ty Taon o PNdEVIKT GLUYVOTITA TG KOUTOANC.

Inpeioon:edv n Tiun g petafintig ID 108 adAaytel avth | TtopdapeTpog pndeviletor.
Agite 10 ZyMua 8-2.

607 Eleykrijs vépraocnyg 234567 (2.6.10)

AVTEC Ol TOPAUETPOL EMTPEMOVY GTOVE EAEYKTEG VTTOTAONG / VLEPTAONG VO OTEVEPYOTOINBOVV.

AvT6 pmopet va givat xpnoipo, mopadelyLatog yapy, €6V 1 KOPLo. TAoT TPOPodociag TOtKIAAEL

neplocdTeEPO 0o —15% + 10% ko 1 pappoyn dev Ba aveytel avtnv TV LEEPTAOT] / VITOTACT]. 1€

LTV TNV TEPINTOOT], 0 PLOGTHG EAEYYEL TN GLYVOTNTA ££0d0V Aapfdvovtag v’ OWLY Tig

SLOKVUAVGELS TNG TPOPOSOGING.

0 O gleykng glval OmEVEPYOTONUEVOG

1 O ekeyktng eivon evepyomompévog (kapio papura) = F'ivovton pkpéc pubuicelg g
Xoyvotnrog Agttovpyiog

2 O gheyktg eivan gvepyomompévog (pe pauma) = O gheyktig puOpuilel v Zvyvotnto
Agrtovpyiog og v HEYIGTN GLYVOTNTA.

608 Eleyktijc vmotaocng 234567 (2.6.11)

Agite v map. ID607.
Inueioon: Awkomég Aoy Ymép/umo-taong Uropovv va GupuPolv otav ot ELeYKTEG givan
OTEVEPYOTOINUEVOL.

0 O gleykng elvar omeEVEPYOTOINUEVOG
1 O gleyktg givor evepyomonpévog

609 Op1o pomijs 6 (2.10.1)
Me avtiyv v napdpetpo pnopeite va BEcete tov Edeyyo opiov pomrg peta&d 0.0 —400.0 %.

610 Amolof-P Tov opiov Eiéyyov Pomijg 6 (2.10.2)

Avt 1 mapdpetpog kobopilel v amorafn-P (Avaroyiag) Tov eheykty| opiov pomng.
Xpnoomoteitor otov TpOTo EAEYYXOV Avorytod Bpoyov povo.

_
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611

612

613

614

615

616

617

618

619

620

-

Amolofn-I tov opiov EJéyyov Pomijs 6 (2.10.3)

Avt 1 mapdapetpog kabopilel v amorafn-1 (OrokApwong) Tov ereykT opiov pomrg.
Xpnowonoteitar 6tov Tpdmo eAEyyov Avorytov Bpoyov povo.

Kieiotos Bpoyos: ‘Evracn uayvyticuov 234567 (2.6.16.1, 2.6.13.1)

PvOpiote v Evtaon Mayvntiopot tov kivnpa (évtaor yopig eoptio). Agite to ke@dimo 9.2.

Kieiotos Bpoyog: Amoiafn P eléyyov toyvTntoas 234567 (2.6.16.2, 2.6.13.2)

PvOpiote v Amoiafn Tov ereyktn TovTNTaG 68 T0G00TO % avd Hz. Agite 10 xepdiato 9.2.

Kieiotos Bpoyog: Xpovog I eAéyyov tayvTntag 234567 (2.6.16.3, 2.6.13.3)

PvOpiote v otabepd Tov xpovov 0AOKANPMOTG Yio TOV EAEYKTH TaDTNTAS. AVEAVOVTOG TOV
xpOVo olokAnpwong, av&dvetot 1 otafepOTnTo AALY LOKPOIVEL TO YPOVO OVTOTOKPIONG TNG
tayvtnroc. Agite 10 kKepdioto 9.2.

Kigi6t6s Bpoyos: Xpovog undevikns tayvtnrag oty ekxivigeny 234567 (2.6.16.9, 2.6.13.9)

Ao 800l 1 evtoAn ekkivnong o Kivntipag 0o Tapapeivet pe UNdeviKn TaxOTNTO Yo TO YPOVO
7ov kabopiletar amd avtiv v Topauetpo. H kexhpévn paumo, Oa ypnoyoromdet yio va
akolovOncel TV kabopiopév avapopad GLYVOTNTOS / TAYVTNTOG APOD 0 ¥POVOG EXEL TEAELMGEL
omd TN oTIyUn mov divetal 1 VIoAN. Agite 10 Ke@dloto 9.2.

Kig16t65 Bpoyos: Xpovos undeviknyg tayvtntag 6to croudtnpue 234567 (2.6.16.10, 2.6.13.10)

O kwnmpog Oa apapeivel pe undevikn TaydTNTA LE TOVG EAEYKTEG EVEPYODS Y10 TOV YPOVO OV
KkaBopileTor amd TNV TUPALETPO AVTH POV PTAGEL TV UNOEVIKT TOYVTNTA OTAV d00El 1) EVTOAN
Y1dong. Avtni 1 TOPAUETPOG dEV £XEL Ko EXIOPAOT AV 0 EXAEYIEVOG TpOTTOC XTdomg (IDS506)
glvar 1o Coasting. Agite To kepdimo 9.2.

Kieiotos Bpoyog: Amolafin P eAéyyov évraons 234567 (2.6.16.17, 2.6.13.17)

PoOpiler v amoiafn yio tov eAeyktn éviaonc. Avtdg o eAeYKTNG Eival evepyog LOVO GTOV
Kewo16 Bpdyo kot 6toug mponyuévoug eréyyovg Avotktod Bpdyov. O gleyktng mapdyst T
SLVLGLOTIKT avapopd Tdomng oto pubuot (modulator). Agite To kepdAaio 9.2.

Kie16t6g Bpoyos: Xpovos priTpapicuatos mailuoyevwitplag 234567 (2.6.16.15, 2.6.13.15)

PvbBpuilet 1o ot0bepd 1pOVO GIATPOPIGLOTOG Vi T UETPNON TOXVTNTOC.

H mapdpetpog pumopet va ypnoonombei yio va anofdiel to 00pvo onudtmv TaALOYEVYITPLDV.
"Evag mapa modd vynAog xpovoc eIATpav petmvel T otafepotnta eAéyyov Toybtrag. Agite T0
KePAAao 9.2.

Kigi6tos Bpoyos: Pobuion oiicOnong 234567 (2.6.16.6, 2.6.13.6)

Xpnoyomoteitan 1) ToOTNTA KIVNTHPO TOL OVAYPAPETOL GTNV TAOKETO AELTOVPYIOG Yol VoL
VTOAOYIGTEL 1] OVOLLOGTIKY] OAMGONoT. AVTI 1| TYUN ¥PNCILOTTOoLEITOL Yol Vo puOpicEL TV TAoT TOV
Kwvnpa 6tav eoptdvetal. H taydtnto kivntipa T TAaKETOG AELToVpYiag eivol LEPIKES POPES
Alyo avakpipng Kot avTn 1 TePAUETPOG UTOPEL ETOUEVAOS VO, XPTCLLOTOMOEL Y10l VO TUKTOTOU|GEL
Vv oAloOnon. Mewwvovtag v T puoduiong olicOnong, avédvel n tdomn tov KvnTipo OToV
poptmvetal. Agite To ke@dioto 9.2.

ZvyoctdOuion poptiov 234567 (2.6.15.4, 2.6.12.4)

H Aertovpyia {uyootdBuiong emrpénetl tnv ntoon taxdtnTog oG Asttovpyio Tov eoptiov. H
TOPAUETPOG LT PLOUILEL TO TOGH TOL AVEPYETAL OVTIGTOLYO GTV OVOLLOGTIKY POTH KIVITHPO.
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Kieiotos Bpoyog: Pomij ekkiviong 234567 (2.6.16.11, 2.6.13.11)

Emélre edd T pomn exkivnomng.

H pvApn pomng ypnowonoteitan otig Eappoyés yepavav / yepavoyspupmv. H porn exkivnong
neplotpopric MITPOX / [TIXQ uropei va ypnoyionondel e aileg epapuoyEg yia vo fondnacet
TOV EAEYKTN ToOTNTAG. Agite TO KEQAANLO 9.2.

0 = Aev ypnoomoteiton

1 = Mvniun Pomnc

2 = Avagopd pomig

3 = Ponn mepiotpoenic Mzpog / Ilicw

Hponyuévos Avoryrog Bpoyos: Elayiotn évracn 234567 (2.6.17.2, 2.6.14.2)

H e\dyrotn éviacn otov Kivntipa oty TpEYoVca TEPLOYN cuyvotnTag eAEyyov. H peyaidtepn
Tiun divel meptocdTEPN POy, aAAd avéavel Tig anmAetec. Agite To kepaiato 9.3.

Hlponyuévos Avorytos Bpoyos: Avapopad pors 234567 (2.6.17.3, 2.6.14.3)
Avopopd yio T pon KAT® omd 1o 6pto cvyvotntag. H peyaddtepn tipn divel meprocodtepn ponn,
OAAG avEdvel Tic amdAetec. Agite To kepdioto 9.3.

Hponyuévos Avorytrog Bpoyos: Evracn unoevikyg tayvtntas 234567 (2.6.17.1, 2.6.14.1)
211G TOAD YoUNAEG CLYVOTNTEG, ALTN N TAPAUETPOG Kabopiletl T otabepn Tpéyovsa avapopa
otov Kivnnpa. Agite to kepdiowo 9.3.

Kieiotog Bpoyos: Amolnuiowen emtdyvvens 234567 (2.6.16.5, 2.6.13.5)

PoOuiler mv amolnpioon adpdvelog yio vo BEATIOGEL TV aVTUTOKPLION TOXVTNTAG KATH TN
dupkela g emrdyvvong Kot expaovvenc. O xpdvog opiletarl g o xpOVOG ETLTAYVVONG GTNV
OVOULOGTIKY] TAXVTNTA LE TNV OVOLAGTIKY pOomt. AVTN 1 mopdpetpog ivor evepyodg emions kot
oToV TPOoNYUEVO TPOTO Avolktod Bpoyov.

Kigi6tés Bpoyos: ‘Evracny Mayvyticuov otyv ekkivijon 234567 (2.6.16.7, 2.6.13.7)
Kieiotos Bpoyog: Xpovog Mayvyticuov otnv ekkivigeny 234567 (2.6.16.8, 2.6.13.8)
PvOpiote €6d TOV 1pdVO 0VOSOV TNG LAYV TIKNG EVTAONG.

Tavromoinon 23456 (2.6.13., 2.6.16)

Avayvopion Aettovpyeiog sivor Eva tunpa g pOOUIONG CLYKEKPIUEVOV TAPOUETPOV TOV
Kvntipa Kot Tov petatponéa. Eival éva epyaieio yio tnv apytkoroinon Kot To service Tov
UETATPOTEN e GKOTO Vo, BpeBohV 01 KOADTEPES TYEC TOV TAPUUETPOV Y10 TOVG TEPLCTOTEPOVS
petatpomneic. H avtopatn avayvopion tov Kivntipa vtoAoyilel | petpdiet Tig mapapéTpous Tov
KIVITHPO Y10 TOV EAEYYO TOV KIVITHPO KO TNG TOYVTITOG.

0=Koapia Aettovpyio
Agv amouteiton TavTonoinom.
I=Avayvdpion e Tov KvnTipo €KTOG Asttovpyiag.

O petatpoméag Aeltovpyel x@pig TaYHTNTO Y10, VO TOVTOTOMGEL TIC TOPAUETPOVS TOL Kivrtipa. O
KWV TAPOG TPOPOSOTEITAL LE PEVIA KO TAGT] GALG LE UNOEVIKT] GUYVOTNTA.

_
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2=Tavtomoinon pe Tov Kiyntipa o€ Aettovpyio (LOvo yia v oelpd NXP).

O PETOTPOTENG AEITOVPYEL [IE TAYVTNTA Y10 VO TOVTOTOWCEL TIC TAPAUETPOVS TOL KIVITHPOL.
Inpeimon: Zovietdrtol va YiveTal 1 TOVTOTOINGT TOV KvnThpa X0pig 0 Kvntipag vo Xl eoptio
MOTE VO, EYOVUE KAADTEPO ATOTEAEGLOTO OTIG LETPOELG.

Ta cTotyeia Tov KvNTHPO TPETEL VO TEPACTOVY GTOV LETATPOTEN TPV TNV EVOPEN TNG
Aertovpyiag avayvapiong:

ID110 Ovopoaoctikn| téomn tov Kivnipa. (tap. 2.1.6)
IDI111 OvopooTtikn cvuyvotnta Tov Kivntipa. (map. 2.1.7)
IDI112 OvopooTtikn taydTnto Tov Kivreipa. (map. 2.1.8)
IDI113 Ovopaotikn évtaon tov Kivnipa. (toap. 2.1.9)
ID120 To ouve tov kvntipa. (moap. 2.1.10)

210V KAELOTO PpdYo OTOV YpNoionolovpe encoder mpémetl va puOUIoTEL Kot N TAPAUETPOG TV
ToAp®v (610 pevod M7).

H avtépan avayvopion evepyomnoteitol BETovTog TNV TOPATAVE TUPAUETPO OTNV KOTAAANAN
TN akoAlovBovevn amd o EVIOAN EKKiviiong mpog v 6ot katevbuven. H evioln
gKKivnong otov puetatpoméan mpénet vo, 000el péca o 20 devtepdrenta. Edv dev 600gi evioin
péca og 20 devTEPOLETTO 1] AELTOLPYIO OVAYVAOPLOTC OKVPMVETOL KO 1) TUPAUETPOS Ot
undeviotel kKot Bo Tapet TNV apykn Ty e, H Agttovpyia avayvdpiong prnopel va oTapatioet
ovd Taoo oTrypn.pe v evioAn STOP kot m mopdpetpoc Oo pundeviotel kot Bo TapeL TNV apyikn
TN TNG. ZTNV TEPIMTOGT TOL KATA TNV S10SIKAGI0 TN OVAyVMDPIGTG EVTOTIOTEL KATOI0 GOAALLN
N oTONTOTE AALO TPOPANUO 1 SLodIKAGIN TNG AVAYVMPIOTG OAOKAPMVETAL EGV QLT Elval
duvatd.Metd 10 TEPOG TNG S1AOKAGIG AVAyVAOPLIoNS, 1| EPAPUOYT EAEYYEL TNV KATACTOON TNG
AVOYVMPIoTG Kol dNULOVPYEL GOAANN/TPoEdOToinoT €dv cuuPaival kdTt T£€T010.

Kotd v didpketo T avayvopiong o ELyyog Tov gpévov amevepyonoteital (ke 9.1).

AOL: U/f &®0non 234567 (2.6.17.5, 2.6.14.5)
H téon dOnong oto Opro Zvyvotnrag yio tnv avénon pong kot pomis. Agite 1o kepdiowo 9.3.

Kieiotés Bpoyos: Pomij exxivyons, umpog 234567 (2.6.16.12, 2.6.13.12)

PvBpuiler  pomn ekkivnong yio tnv KotevBvvon mpog o urpog dv emheydet pe v map. ID621.

Kieiotés Bpoyos: Pomij exxivyons, micw 234567 (2.6.16.13, 2.6.13.13)

PvBuiler nv pomn ekkivnong yio tnv KotevBvvon mpog to Ticw edv emiheyDel ue v map. ID621.

AOL: Opio coyvotytag 234567 (2.6.17.4, 2.6.14.4)

T'oviakn cvyvotta ywo ™ petdfaon otov Tuvmomoinpuévo Eleyyo U/ H tun divetan og % g
OVOLLOGTIKNG oLy vOTNTaG Kivntipa. Agite To kepdiowo 9.3.

Elayioty cvyvornyra yia éleyyo porrc Avorytod Bpoyov 6 (2.10.8)

KaBopilet 1o 6pto cuyvotTag KATm omd T0 0TOi0 0 LETUTPOTENS GUYVOTNTUS AEITOVPYEL LUE TPOTO
eAEYyOL oVYVOTHTOG.

AbOY® ™G OVOUAGTIKNG OAIGONONG TOL KIVNTIPA, 0 E0AOTEPIKOG VTOAOYICUOG POTN g Eivat
OVOKPIPNG OTIG YAUUNAEG TOYXOTNTEG, OTTOL GLGTHVOLLLE TNV ¥PNON EAEYYOVL GLYVOTNTOC.

Amolofy Avaloyias (P) eleyktij toyvTytas, Avorytos Bpoyog 6 (2.6.13)
KoaBopiler v amorafn P yia v eleyydpevn tayvtnta otov Eleyyo Avorytod Bpoyov.
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Amolofny Oloxinpwaens (I) eleyrtij tayvTyras, Avorytos Bpoyos 6 (2.6.14)

KaBopiler v amorafn I yio tnv eheyyouevn taydmta otov EAeyyo Avotytod Bpdyov.

Amolofiny Avaloyioas (P) eleyktij porrng 6 (2.10.9)
KaBopiler v amorafn P yia tov eleykt pomng.

Amoiafy Oloxipwaons (I) eAeykty pomng 6 (2.10.10)
KoaBopiler v amolafn I yio tov eheykth pomng.

Emidoyn avapopdgs pomijs 6 (2.10.4)

Kabopilel v mnyn yio v avagopd pomrg.
Agv ypnoyonoteiton

Avoloyw gicodog 1

Avoroyin gicodog 2

Avoloyw €ic0d0g 3

Avoloyw gicodog 4

Avoroykn €i6odoc 1 (LoyAdc)
Avoroyikn €i6000¢ 2 (LoyAog)

Amd 10 TAnKTpOAdYI0, TOPAuETpOg R3.5
Fieldbus

LRI N R RWN=O

Klwakwon avapopds porns, uéyiety Tiun 6 (2.10.5)
Klwakxwon avapopds porng, eAdyiotn Tiuif 6 (2.10.6)

Xpnomn KALOKOG Yiol TO EAAYLOTO KOl LEYIGTO EMITENA Y10 OVOAOYIKEG E1GOO0VG EVTOG TOV TEDIOV
-300,0...300,0%.

Op1o toydTyrag ponis 6 (2.10.7)

Me avtv ™V TopdpeTpo pumopel va emAgyTel 1| LEYIGTY GLYVOTNTA Y10 TOV EAEYYO POTNG.
0 Méyiot ocvyvotnta, map. ID102

1 Emdeypévn avapopd cuyxvotntog

2 Tlpoemieypévn tayvtnra 7, map. ID130

_
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700 Amokpion o€ cpdiua avapopds 4mA 234567 (2.7.1)

0 = Kapia amdxpion

1 =IIpoewdonoinon

2 = [Ipogidomoinon, n cuyvotnto amd 10 devtepdienta micw TiBeTan MG avoEopd

3 =TIIposidonoinon, n npoemireypévn cuyvotnta ([lop. ID728) pvbuiletar og avapopd

4 = XpdApo, TpOTog LTAoNG HETH amd TO SOUALN cOLemVa pe Ty Tap. ID506

5 =ZpdApa, tpdmog tdong LETH amd TO COAALN TAVTIA LLE coasting

Mio, TpogLdoTOINGM M Ui EVEPYELX GOAALOTOC KO £VO LVOLLO GOAAUATOG TTOPAYOVTOL EQV TO
onpa avagopdgs 4... 20 mA ypnowonoteitot ko 1o onpa técel kAT omd 3,5 mA yo S
devtepdienta | Katw omd 0,5 mA yia 0,5 devtepdrenta. O TANPOEOPIEG LTOPOVV EMIGNC VO
TPOYPOUUATIOTOOV otV ynotakn €000 DO1 7 tig pehé e€ddovg RO1 kot RO2.

701 Anoxpion o€ eEOTEPIKO GPAIUQ 234567 (2.7.3)

0 = Kapia amdxpion

1 = IIpoedomoinon

2 = XpdApo, TpOTog LTAoNG HETH amd To cOUALN cOLemVa pe v ap. ID506

3 =XopdApo, TpOTOG XTACNC LETA OO TO GOAALLA TAVTA LIE coasting

Mio, Tpogldomoinom N Ui EVEPYELN GOAALOTOC Kot EVOL LWAVULO GOAAUATOG TOPAyoVTal omd TO
onua eEOTEPIKOD GPAALNTOG 0TIV TPOoYpappaTiCopevn ynoewokn gicodo DIN3. Ot minpogopieg
UTOPOVV EMIONG VO TPOYPULLATIOTOVV 6TV Ynowokn 5080 DO1 1 1ig peré e£66ovg RO ko
RO2.

702 Erifleyn pdoewv e&odov 234567 (2.7.6)

0 = Kapia amdxpion

1 =IIpoedomoinon

2 = XpdApo, TpOTog LTAoNs HETH amd T0 cOUALN cOLe®Va pe Ty ap. ID506

3 =XopdApo, TpOTOG XTAONC LETA OO TO COAALLA TAVTA LIE coasting

H enipreyn tov pdcemv €£650v T0L KivThpo. e£ac@olilel OTL 0L PAGELS TOV KIVITIHPO £XOVV
nepimov {on évroon.

703 Ilpocracio cpdluatos I'ng 234567 (2.7.7)

0 = Kapia amdxpion

1 = IIpoewdonoinon

2 = ZpdApa, Tpdmog Ltdong LETA amd TO0 COAAN GOUEmVA, e TV Tap. ID506

3 =XopdApa, TpOTOG XTAONG LETA OO TO GOAALLA TAVTO LIE coasting

H mpootacio cedaipatoc I'mg Befoidvel 0Tt To GOpoIoUA TOV TPUDV EVIAGEDY TOV PAGENDV Eival
undév 0. H mpootacio vaepéviaong amocyoAelTal TAVTO KOl TPOGTATEDEL TO LETUTPOTEN,
ovuyvotTTog amd ta opdApata I'ng pe o vymAd pedpota.

704 Ocpuiki) Tpoctacia KIVHTIpO. 234567 (2.7.8)

0 = Kapia amodxpion

1 = IIpoedomoinon

2 = XpdApo, TpoOTog LTAons HETH amd T0 cOUANN cOLe®vVa pe v ap. ID506
3 =XopdAuo, TpOTOG XTACNC LETA OO TO GOAALLA TAVTA LIE coasting

Av emiheyOel daxomn o kvntpag Oa otapatost kot Oa evepyomomBei n katdotacn ZeadApuatog.
H amevepyomoinomn g mpootacioc, dnA. pubuion g mapapétpov oto 0, Ba emavaeépet Tnv
Beppicn katdotaon Tov kivntipa oto 0%. Agite 10 kepdiato 9.4.

-
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705 Ocpuixn TpooTacio KIVHTHPa: 2ovTeleaThS THS Oepuorpacios tov mepifidiiovtog Tov
KivnTipo 234567 (2.7.9)

O ovvteheotng pmopet va tedel petagd -100,0%—100,0%. Agite To kepdarao 9.4.

706 Ocpuikt) TpooTacio KIVHTHPa: Z0vTEAEGTIS WUENS TOV KIVTIIPA GE HIOEVIKY GUOYVOTHTO
234567  (2.7.10)

H évtoon unopet va te0ei petadd 0—150,0% X Likynerpe- AVTA M TOPAPETPOG OETEL TNV TIUN Y100
T Oeppukn éviacn otn undevikny cuyvotnta. Asite ynuo. 8-47.

H mpoemideypévn tiun tifetan vrobétovtag 0Tt dev VIAPYEL KAVEVOS EEDTEPIKOG OVEUIGTIPOG TOV
va yoyet tov kivnipa. Edv vdpyetl Kamolog eEmTeptkds oveEHOTHPOG ALTH 1) TOPAUETPOG UTOPET
va 1e0ei oto 90% (1] akopa ynAdtepa).

Ynpeioon: H tyun tifetol ¢ m060oTo TV GTOLYEIWV TNG OVOUOGTIKNG TAAKETOC AELTOVpYiag,
wap. ID113 (ovopaotikn évtacT Kivntipa), OxL TNG OVOLOGTIKT £vTaoT 50000 TOV UETATPOTEN
ovyvottoc. H ovopaotikh éviaon tov kivnthipa eival 1 €VToon Tov 0 KIvTHpag LTopEl va
avté€el og ypnon aueong amevbeiog cuvdeong ywpig veepbépuavon.

Edv aAddEte TV TOPAUETPO OVOUAGTIKNAG EVTACTG TOV KIVITHPA, GVTN 1) TOPAUETPOC
amoK0OioTATAL QVTOUOTO GTNV TPOETIAEYLLEVT] TIUT.

O KaBopIoHOG OVTAG TNG TAPAUETPOV OV EYEL EMTTMGELS OTNV PEYIOTN EvTaon €600V Tov
Kwvntipa Tov Kabopiletal povo amd v mapapetpo ID107. Agite to kepdiaio 9.4.

F’cooling“

IMepioym Y meppoproomg
100% f - ——mm e — | It

Par.
ID706=40%

\/

0 f f

n
NX12k 62

Zynua. 8-47. Kourdln Oepruxns évroons Iy kivytipa
707 Ocpuixn mpootacia kvytijpo: Xtabepd ypovoo 234567 (2.7.11)

Av10g 0 Ypovog pmopet va tebel peta&d 1 kai 200 Aemtav.

Avt givor 1 Beppukn otabepd ypdvov Tov kivnThpa. Oco peyaAdtepog o KvnTnpog, 1060
peyorotepn 1 otabepd ypdvov. H ypovikn otabepd givar o ypdvog pésa otov omoio o
VTOAOYIGUEVO Bepuiod enimedo £xel pOacel 6to 63% Tng TeAKNc a&iag Tov.

O BepuiKdc ¥poOvog KIvTNP®V €IVl GUYKEKPIUEVOG Y10 TO GXEO10 TOV KIVITHPO Kol TOIKIAAEL
LETAED TV SLOPOPETIKAOV KOTACKEVAOTOV KV TPOV.

Edv o ypévoc tov kivntipa — t6 (t6 givor o ypodvog 6e dEVTEPOAETTA TTOV O KIVITNPAG UTOPEL
akivévva vo Aettovpynoet pe €L eopéc v Evtacm Aertovpyiag) givat yvwotoc (amd tov
KOTOOKELOGTN KIVNTHPW), 1) TAPAUETPOG YPOVIKNG 6Tabepdg pumopel va 1edel facilopevn oe
ovtov. Epmelpikd, n otabepd Beppcod ypdvou tov Kivntipa o€ Tpdén ivar ion pe 2 X t6. Edv o
HETATPOTENG GLYVOTNTOG €lval 0 KOTdoTOaoT ZTAOTG 1| XPOVIKT 6TAOEPH ALEAVETOL ECOTEPIKE
TPELG POPEG TNV KaBopiopévn T ¢ mapapétpov. H woén oty katdotaon Xtdong sivol
Baciopévn ot petapopd kai 1 xpovikn otabepd avédvetat. Agite emiong to Tynpa 8-48.

_
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Ocpuixny mpoctacio kivytipa: Koklos epyacios kivytipa

234567 (2.7.12)

KoaBopilel 1660 TOV OVOLAGTIKOD POPTIOL KivnTipa epapuroletat.
H mun propet va tebei and 0%... 100%. Agite to kepdiato 9.4.

A SEpuoKpaFEo KIVITTRG

I

| i

i £ Thep D704
}

Zmafeod voovoU

Q=12 x (1-e"¥T)

Bepuokpacio v

Toahue ! Apoatomoiney

X povog

>

#) Aldbeyss pe o pEyedo ou knTpR
ro piom pe mv ap. ID70T

Zynuo. 8-48. Yroloyiouog e Gepuorpacios tov ktvytipo.

Ilpoctacio adpavelag 234567 (2.7.13)

0 = Kapia amdxpion
1 =IIpoewdonoinon

>

NX12k82

2 = ZpdApa, Tpdmog Ltdong LETA amd TO0 COAAN GOUEmVA, e TV Tap. ID506
3 =XopdApa, TpOTOG XTAONG LETA OO TO GOAALLA TAVTA LIE coasting

H pdBuion ¢ mapapétpov o€ 0 Bo amevepyonomacel TV TPooTacia Kot Oa emavapipel TO

peTpn Ypovov adpdveloc. Agite to kepaiaio 9.5.

Op1o évraongs adpavelog 234567 (2.7.14)

H évtaon propel va pubuiotei oe

0.1.. Iikwne*2. T vo cupet pia katdotaon
AdPAVELNG, 1 £VTAOT| TPEMEL VoL EEMEPAGEL AVTO
T0 0p10. Agite 10 Zynua 8-49. To Aoylopkd dev
EMTPEMEL TNV EGAYMOYY] LHOG TYUNS HEYOADTEPTG
NG Lnkwne*2. Av adraEer n mopdpetpog ID113
Ovouootikn Evioon Kivntipa, avtin
TOPALETPOG EMGTPEPEL GTNV TPOETAEYUEVT
Ty ¢ (Ip). Agite to kepdAiao 9.5.

Par. 1D710

Ilzp oy ob pooveto

f

! >

Par. II571 2 NX12k763

2ynuo 8-50.Poluioceis yopoktnpiotikv o0paveiog
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Xpovog adpavelag 234567 (2.7.15)

Avtoc 0 ypovog pmopel va pubuotel petagv 1.0 4 Stall time counter
kot 120.0 devteporéntav.

Av1dc givar 0 HEYIGTOG EMTPETOUEVOG XPOVOG
v pio katdotaorn adpdvewag. O ypdvog adpd-
VELOG LETPLETOL OO E0MTEPIKO LEeTPNT 60O
Kkatevbivoemv (Tave / KATw).

Edv n Ty tov petpnt ypovov adpdvelog Tast
EMAV® oo aVTO TO OP1O M TPOoTacia Oa TpoKa-
Aéoel pio dwakomn (BA. ID709). Agite to kepd-
Ao 9.5.

Trip area
Par. ID711 L

\rrip/warning

par. ID709

Time
>

ﬁgalétall ;, L L

NX12k64

2ynuo 8-51. Métpnon tov ypovov adpaveiog

Op1o coyvoTnTas Aopavelag 234567 (2.7.16)
H ovyvomra unopel va puOiotet petald 1-f  (ID102).

T'a va ovpPet pio katdotoon adpdveloag, n cuyvotnto e£E660V TPEMEL VA TAPAUEIVEL KATWO AT
avtd 10 Op1o. Agite T0 KEPHUAXI0 9.5.

Ilpootacio vropdpTwaons 234567 (2.7.17)

0 = Kapia amdxpion

1 = IIpoedomoinon

2 = XpdApo, TpOTog LTAoNG HETH amd TO SOUALN cOLe®Va pe TV Ttap. ID506
3 =XopdApa, TpOTOG XTAONG LETA OO TO GOAALLA TAVTO LIE coasting

Av emiheyOel daxomn o kKivntpog Oa otapatost kot Oa evepyomomBel ) katdotaon ZedApnatog.
H anevepyomoinon g tpooctaciag, e v poouion g napapétpov oto 0, Bo emavapépetl To

YPOVO VITOPOPT®GNG TOL KivnTipa 6to 0%. Agite 10 KepdAaio 9.6.

IIpootacio vopopTwons, optio 6THY TEPLO)XI] ATOOVVIUWONG Tediov 234567 (2.7.18)

To 6pro ponng pmopel vo puButotel peta&y
10.0—150.0 % X Tokwneipa-

Avt 1 TapdpeTpog divel TV TN Yo TNV
ELAYIOTN POTN TTOV EMTPETETOL OTAV N
oLyvoTNTA €£0J0V Eival TGV amd TO onueio Par. ID714
amodVVAN®ONG Tov Tediov. Agite To Zynua

A Torque

I
8-52.
I
Av oALd&te v Topapetpo ID113 i
(OvopaoTiky £vtocn KvnThpa) ovTh 1 Par.1D715 !
TAPALETPOC VTOATO. ETGTPEPEL GTNV [epiogm vmopoptwom ¢
TPOEMAEYLLEV TIUN TNG. Aglte TO KEQPAANLO | f
9.6. SHy ' > _
ZrUELD OGP ONG REGLD
mp 1D 602

Zynua 8-52. PoOuion eAdyiarov poptiov

_
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715 Ilpoctacio vropopTwons, poptio oe unoév ecoyvotnta 234567 (2.7.19)

To 6pro pomnng pumopel va pvOuistel petagv 5.0—150.0 % x TnKwnmpa.
AVt 1 TapApPeTPOg SIVEL TNV TUN Y10 TNV EAGYLOTT POTT OV EMITPEMETAL UE UNOEVIKN
ovuyvotta. Agite 1o Zynuo 8-52.

Av aAdaéel n Ty g Tapapétpov ID113 (Ovopaotikn ‘Eviacn Kivntipa) oot n mapduetpog
OVTOLOTO ETOVOPEPEL TNV TPOETIAEYUEVT TIUT. Agite TO kKEPAALO 9.6.

716 Xpovog vopoptTwens 234567 (2.7.20)

Avt 1 Tepiodog pmopei va tebei peta&y 2,0 ko 600,0 s.

Av1dc givor 0 PHEYIGTOG XPOVOG TTOL EMTPEMETAL Y10, VAL GLUPEL Hio KATAGTOGT VTOQOPTMGT|G.
'Evag ecmtepikdc petpntg dSuting katevbuvong (méve / kdtw) apifel Tov cuecmpevpévo
ypovo. Edv n tyun apiBunong vropodptwong tdel mve amd avtd To 6plo 1 Tpoctacio Oa
TPOoKaAESEL pia dtakomn cuppmva pe Ty tapduetpo (ID 713). Edv o petatpoméac cuyvotntog
GTOUOTNOEL O LETPNTHG VIOPOPTMONG EXOVAPEPETOL 0TO UNdEV. Agite To Zynua 8-53 Kot 10
KeQdAao 9.6.

A Underload time counter
Trip area
Par. ID716 L /
\
| . .
Trip/warnin
} pa?. D713
|
|
|
|
|
|
|
|
: Time
Underload J |_, ]—
No underl.
NX12k66

2ynpa 8-53. Agitovpyio LETPHTH XPOVOD DTOPOPTWTHG
717 Avtéuarny emavekkivigen: Xpovog avauoviyg 234567 (2.8.1)
KaBopilet 10 ¥pdvo mpotod vo TpootadiceL Vo ETOVEKKIVIIGEL AUTOLOTA O LETOTPOTENS
SLYVOTNTOG TOV KIVNTHPOA APOTOL £XEL EE0PAVIGTEL TO GOAALLOL.
718 Avtopary emavexkxivion: Xpovog ooxiuns 234567 (2.8.2)

H Agitovpyio Avtopatng enavekkivnong emovEKKIVEL TOV LETATPOTEN GLYVOTNTAG OTOV
€€apavioToVV Ta EMAEYHEVA GOAApOTA PE TIG TapapuéTpoug ID720 wg ID725 kot o ypdvog
OVOLPLOVIG EXEL TEAELDOEL.

-

Tel. +358 (0)201 2121 « Fax +358 (0)201 212 205
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Hp ovoc mvapovs

Thep. D717 \

Llfnon opd luotoc r r I_i

Tiua Eraams suwmpa I_I I_I I_I .

i
7]
:
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i
5]
:
8
g
[

I ExKivIpoT S KU T pa | i |

Exifkzum X wog Borwic —
~ TkpDTIE
Evepyo opaiua
Emuvagpopd (RESET) _|

Eruvorooa coaiuatoc NX12ké67

Aazoupyia auTouaTy STavace plo (A= 1)

Zynua 8-54. IHopaderypo AvTOUOTOV EXAVEKKIVHOEDV LE ODO EXOVEKKIVIITELS

O opapetpor ID720 wg ID725 xabopilovv 10 PEYIGTO apPOUO QVTOLOTOV EXAVEKKIVIIGEDV
KT T S1GPKELN TOV SOKLUAGTIKOD Ypdvov mov puuiletan amod v mapdapetpo ID718. H ypoviy
apiBunon apyilet oamd v Tpd TN awTOUATN ETavEKKivion. Edv o apBudg cpoaipdtev mov
gppavifovral Katd T SIGPKELD TOV SOKIUAGTIKOD YPOVOL LITEPPAIVEL TIG TIHEG TOV TAUPUUETP DV
ID720 w¢ ID725 1 katdotoon 6QAANATOS EvEPYOTOLEiTAL. ALOPOPETIKA TO oA eEapavileTal
0QOTOV EYEL TEAEUDGEL O QOKILOOTIKOC YPOVOC KL TO EMOUEVO COAAL EEKIVIIOEL TV SOKILOGTIKN
YPOVIKN opiBumomn oL,

Edv éva povo cpddpa mopapével Katd tn S1apKeLd TOV SOKLUAGTIKOD YpOVOD, 1] KOTAGTOON
oQAaALATOC glvatl aAndvn.

Avtéuarny emavekkivipen: Agitovpyio skKivyong 234567 (2.8.3)

H Aettovpyio ekkivnong yio Ty auTOUOTN EXOVEKKIVION EMALYETAL LE OVTHV TNV TapaueTpo. H
mapauetpog kabopilel tov Tpdmo exkivnong:

0=Pdauna
1=Exxkivnon pe taydnra
2=>vpewva pe v ID505

Avtéuarny emavekkivijen: Ap1Oudos doxwuayv ustd and cpdiuoc Ynoraons 234567 (2.8.4)

Avt n TapdapeTpog kobopilel TOGEC OVTOUATES EXAVEKKIVI|GELS LLITOPOVV VO YIVOLV KOTA TN
dugpKeLn TOL SOKIHOGTIKOD XpOvoL Tov kabopiletar amd v mapapetpo ID718 petd and pio
dtakomn Aoy® YmoTaomnc.

0 = Kapio avtopotn eravekkivnon

>0 = ApOudg aVTOPATOV ETAVEKKIVIICEMY UETA o 6@dApa Yrotaonc. To
COAALLO ETAVAPEPETAL KOL 1) LOVAdQ opyilel avTdpaTa apoToL £XEL
emotpéyel 1) DC-link tdom oto kavovikd eminedo.

_
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Avtouarn ewavekkivion: AptOuos ooxudy uetd arno cpdiuc Yrépraons 234567 (2.8.5)

Avt 1 mapdpetpog kabopilel TOGEG AVTOUATEG EMAVEKKIVIGELG LITOPOVV VoL YIVOLV KOTA TN
dugpKeLn TOL SOKIHOGTIKOD XpOvoL Tov kabopiletar amd v mapdpetpo ID718 petd and pio
dtokom Adyw Yméptaong.

0 = Kopia autopatn enovekkivnon petd and dtokonn Aoy cedi. YmépTaong

>0 = ApBudg avTOHOTOV ETOVEKKIVICE®V HETA 0O S10KOTH AOY® COAAUATOC
Yréptroaong. To codiua emavaeipeTol Kot n povada apyilel ovtopota
aotov &gl emotpéyel | DC-link téom 610 Kavovikd emimedo.

Avtouarn ewavekkivien: AptOuos ooxkudy uetd ano cpdipa Yrepévraocns 234567 (2.8.6)

(ZHMEIQZH! To Xpdipa Oepuokpaciog IGBT mepicieicton eniong)
Avt 1 mapdpetpog kabopilel TOGEG AVTOUATEG EMAVEKKIVI|GELG LITOPOVV VoL YIVOLV KOTA TN
d1apKelo Tov SoKIUAoTIKOD ¥pdvov oL Kabopiletal amd Ty mapduetpo ID718 .

0 = Kopia avtopotn enovekkiv. Petd amd dSokon Aoy o@dl. YTEPEVTUONG
>0 Ap1OLOC OVTOUAT®V EMAVEKKIVIICEMV UETH OO SLOKOT AOY® COUALATOV
VIEPEVTOONC, KOpeGHov, Bepuoxpaociog tov IGBT.

Avtéuarny emavekkivijen: Ap1Ouos Soxyudy ustd anoé cpdiuc avapopds 234567 (2.8.7)

Avt | Tapdapetpog kabopilel TOGEC OVTOUATES EXAVEKKIVI|GELS LITOPOVV VO YIVOLV KOTA TN
dlapKeLn TOL SOKIHAGTIKOD XpOvoL Tov kabopiletar amd v mopduetpo ID718.

0 = Koapio ovtopatn eravekkivnon HETA amd dloKomn AOY® CQAA. AVaQopdc
>0 Ap1OLOC VTOUATOV EXAVEKKIVIIGEMY APOV TO OVOAOYIKO G EVTAOTG
(4...20mA) éxel emoTpéyel g Kavovikd emineda (>4mA)

Avtouarn ewavekkivien: AptOuos Soxkudy Uetd ano eEwtepiko cpdiuo 234567 (2.8.9)

Avt 1 mapdpetpog kabopilel TOGEG AVTOUATEG EMAVEKKIVI|GELG LITOPOVV VoL YIVOLV KOTA TN
dlgpKeLn TOL SOKIHLAGTIKOV Xpovov ov kabopiletar amd v mopduetpo ID718.

0 = Kopia ovtopotn enavekkivnon petd ond dwoxonn Aoyo EEmtepikod codl.
>0 = ApOudg aVTOPATOV ETAVEKKIVIICEMV UETA Ao dtakonn Adym EEmtepucon
CQAALATOC

Avtouarn ewavexkivieon: ApiOuos ooxkumy uetd ano cpdipa Ospuoxpacios
KkwvnTijpa 234567 (2.8.8)

Avt | Tapapetpog kabopilel TOGEC OVTOUATES EXAVEKKIVIGELS LITOPOVV VOl YIVOLV KOTA TN
SLapKELN TOL SOKIHOGTIKOD ¥pOVvoL Tov kabopiletar amd tnv mapduetpo ID718.

0 = Koapio avtopan eravekkivnon HETA omd dtakomn AO0Y® GOAALATOC TNG
Oeppoxpaciog Tov KvnTpo
>0 = ApOudg aVTOPATOV ETAVEKKIVIICE®MY QPO 1 BEpLOKPAGio TOL KT

€XEL EMOTPEYEL GE KAVOVIKA emimeEdn

AToKpion o€ 6PIIUA DTOTACHS 234567 (2.7.5)

0 = To opdipa arobnkeveTan oy lotopia Zpaipdtov
1 ="To Zpdaipa dev amobnkevetal atnv lotopio Zeaiudrov

INoa ta 6pro vdtaonc, deite to Eyyepidio Xpnotn Vacon NX, Iivaxog 4-4.

Tel. +358 (0)201 2121 « Fax +358 (0)201 212 205
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728 2opdiua avapopds 4mA: wporxabopicuévy coyvotnta avopopds 234567 (2.7.2)

Edév n i g mapapétpov ID700 pubuictel oto 3 kot 10 oedipo Tov 4mA gppaviletal HETA, 1
ovapopd GuYVOTNTAG GTOV KvnThpa elval 1 TIUr] aLTNG TG TAPAUETPOV.

730 Enifieyn pacewv 166000 234567 (2.7.4)

0 = Kapia amdxpion

1 = [Iposwdomnoinon

2 = ZpdApa, tpdmog tdong LeTd amd T0 cQAipa cOUemva pe TV map. ID506
3 = Zpdiuo, TpOTOC XTAoNG LETA OO TO GOAALN TAVTO LE coasting

H enipreyn tov pdoewv 16650V emPefardvel OTL 0L PAGELS ELGOSOV TOV UETATPOTEN GUYVOTNTOG
£yovv mepinov v idia Eviaom.

731 Avtéuarny emavekkivijoen 1 (2.20)

H Avtépoam Ernavekkivnon praivel oe ypfion [e autiv TV TopapeTpo.

0 = Amevepyomompévn
1 = Evepyomompévn

H Aertovpyia emavapépet Ta akdAovbo ceaipato (pey. Tpelg eopés) (dite to Eyyelpidio Xpnong
tov Vacon NX, Kepdraro 9):

Ymrepévtaon (F1)

Yréptaon (F2)

Yrotaon (F9)

YrepBéppovon petotponéa cuyvotntog (F14)
YrepBéppovon kwvnmipa (F16)

Spdipo avaeopdag (F50)

732 Anokpion o€ cpdipa Ocpuictop 234567 (2.7.21)

0 = Kapia amdxpion

1 = IIpoewdonoinon

2 = ZpdApa, Tpdmog Ltdong LETA amd TO0 COAAIN GOUE®VA, e TV Tap. ID506
3 =XopdApa, TpOTOG XTAONG LETA OO TO GOAALLA TAVTA LIE coasting

H pOBuion ¢ mapapétpov o€ 0 o amevepyomomaceL TNV TPOGTAGIAL.

733 Anokpion o€ cpdiua Fieldbus 234567 (2.7.22)

PvOpiote €6d tov TpoOTOG amdKpiong Yo To opaipa Fieldbus gdv ypnoponoteiton képta fieldbus.
IMoa nepiocdtepec TAnpopopieg, deite To avtioToryo eyyeidio kaptdv Fieldbus.

Agite v mapdpetpo ID732.

734 Anokpion o€ cpdiua Ovpag (Slot) 234567 (2.7.23)

PvOpiote €6® ToV TPpOTOG aIOKPLoNG Yo TO GPAApa TG OVpoag Kdaptag emhoync Adywm EAdetyng 1
KOTOOTPEUUEVIC KAPTAG EMAOYNC.

Agite v map. ID732.

_
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738

739

740

741

742

Avtouarn Erxavexkivijon: AptOuos 0oxkyudy HeTd ano cpdaiua vropopTwens KIVHTHPA.
(2.8.10)

Avt 1 mapdpetpog kabopilel TOGEG AVTOUATEG EMAVEKKIVI|GELG LITOPOVV VoL YIVOLV KOTA TN
dtapketo Tov SoKIUAoTIKOD Ypdvov oL Kabopiletal amd v mapduetpo 1D718.

0 = Kopio outopotn exovekkiv. HETA amd S10Kom AOY® COAALL.
Ymopoptwong
>0 = ApBudg aVTOLOTOV ETOVEKKLY. LETA OO JLOKOTH CPAAL. Y TOPOPTOONG
Ap1Buos twv Ercoowv PT100 o< yprjon 567 (2.7.24)

Av €yete gykateotnpévn kdpta €166d0v PT100 otov petatpoméo cuyvotTntag, UTopeite va
emiééte €00 Tov apBud Tev e166dmv PT100 mov ypnoponoteitatl. Agite eniong 1o Eyyepidio
Koaptov Emtioyng Vacon 1/0.

Ynpeioon: Edv n emdeypévn tipn ivor peyoAdtepn amd Tov TpoyUoTikd aptopod
ypnowonomuévev €i.66dwv PT100, n 006vn Oa epgavicer Ty Tuf 200 °C. Eqv 1 gicodog
BpayvkvkAdveral n Tiun Tov eppavictel Oa givar —30°C.

Anokpion oc cpdiua PT100 567 (2.7.25)

0 = Kapia andxpion

1 = IIpoewdonoinon

2 = ZpdApo, Tpdmog Ltdong LETA amd TO COAAN GOUEmVA, e TV Tap. ID506
3 =XopdApa, TpOTOG XTAONG LETA OO TO GOAALLA TAVTO LIE coasting

Op1o nposioonoinons PT100 567 (2.7.26)

PvOpiote €6m 0 0p1o ot0 omoio Ba evepyomoteitan  PT100 mpogidomoinem.

Op1o cpdiuatos PT100 567 (2.7.27)
POOuce €dm to 6p1o 610 omoio to spdipa PT100 (F56) 6a evepyomombei.

Tel. +358 (0)201 2121 « Fax +358 (0)201 212 205
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Elayiero kiiuaxag avapopds Fieldbus 6 (2.9.1)
Méyioro klinaxas avapopds Fieldbus 6 (2.9.2)

XPNOYOTOMOTE QVTEG TIG VO TOPAUETPOVG Y1 VO KALLOKDGETE TO oNpa ovapopdg Tov fieldbus.
®¢tovtag 6po Tyng: 0 <map. ID8S0 < ID851 <ID102. Edv n map. ID8S51 = 0 1 kAipoko mov
&xel emMPAAEL O YPNOTNG OEV YPNCUYOTOLEITOL KOt ) EAAYIGTN KOt LEYIGTY] GLYVOTNTA
YPNOLUOTOLOVVTOL Y10 TNV KA.

H xhpdkwon mpaypotonoteiton 0nwe mapovotdletot péoa oto Zynua 8-10. Agite emiong to
Ke@Aao 9.7.

Ynpeioon: H ypnon avtg g Asttovpyiog KAMpoKaG Tov exBaAEL 0 ¥p1oTNG GTO GHLOL
ovVaPOPAES EYEL EMMTAOCELG EMIONG KO OTNV KAUAKWOGT TNG TPAYLOTIKNG TUUNG.

Emidoyés dedouévav and Meratponéo Loyv. npog Fieldbus 1 wg 8 6 (2.9.31029.10)

XPNOWOTOIDVTOG OVTEG TIC TAPAUETPOVS, UTOPEITE Vo EAEYEETE OTO10ONTTOTE TIUN
TOPOKOA0VONGNG N TOPOUETPOL TOV HETOTPOTTEN GLYVOTNTOS 0td To fieldbus. Ewcdyete Tov
ap1Buo ID tov ototyeiov mov embupeite va EAEYEETE Yia TV TN ALTOV TOV TOPAUETPOV. Agite
TO KEPAALO 9.7.

Kamoteg Tomikég Tipéc:

1 SuyvOTNTO, E1I6OO0V 15 Kotootdoelg ynolokdv e166dmv 1,2,3

2 Toyv o Kivntpa 16 Kotootdoeig ynolokdv e166dmv 4,5,6

3 ‘Evtoomn kwntipa 17 Kotootdoelg ynolokdv Kot pehé e£0dmv

4 Pom xtvntipa 25 Avapopd cuyvotntag

5 Loyd kvnpa 26 ‘Evtaon avoloyikng e£660v

6 Tdon kwnpa 27 AI3

7 Téon DC-link 28 Al4

8 Oepuokpascio Lovad. 31 AOI (kdpto emékToonc)

9 Bepokpascio Kivnr. 32 AO2 (kGpto ETEKTOONC)

13 | All 37 Evepyd cpdaipa 1

14 | Al2 45 To pedpa Tov ktvnTpa (aveEapTHTMS TOV
UeTaTPOTEN) SIvETOL e Vo SEKODIKO
yneoio.

ITivarxog 8-13.

_
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Ap1Buoc fonOntikov kivyTipwv 7 (2.9.1)

Me avtiv v mapapetpo Ba kabopiotel o apBpog Pondntikdv kivntnpwv o€ ypnor. Ot
Aertovpyieg mov eAéyyouvv Tovg fonbntucovc kivnhpeg (map. ID458 wg 1D462) propovv va
TPOYPUUUATIOTOOV OTIG €£000VG peré 1 oTNV YNnotakn ££000. Zav TPOETIAOYY, Evag BondnTikdc
KWvntipog eivat o€ ypnon Kot ival Tpoypappoticpévog otny peré €£odo RO1 wg B.1.

2oyvotyra exxivyons, fonOntixiy povdoo 1 7 (2.9.2)

H ouyvotto Toug Kivitipo Tov EAEYYETOL OO TO UETATPOTEN CLYVOTNTOG TPEMEL VO LITEPPEL TO
opto wov kabopiletor pe owtég Tic mapapétpoug pe 1 Hz mpotod va ekkvioet o fondntucog
kwvnmpag. To 1 Hz vdpyet yio va kével pio votépnon Yo TV amoQLyn TEPLTTOV EKKIVICEDY
Kot otdcewv. Agite To Zynua 8-55. Aeite emiong tig mopapétpovg ID101 kot ID102, celida 116.

2vyvotyra otdons, fonbntikiy povdoa 1 7 (2.9.3)

H ovyvotta Tov Kivntipo Tov EAEYYETOL OO TOV LETATPOTEN GLUYVOTNTOG TPEMEL va Téoel 1Hz
KaT® 0o To 6pro oL Kobopiletar amd TIC TAPAUETPOVS AVTEG TPV O PonONTIKOC KIvnTHpOg
otapatnoet. To 6pro cuyvotntag Xtdomng kabopilel eniong v cuyvoTNTA OTNV ONTOL0 TEPTEL O
KWWITNPOAG TOV EAEYYETOL OO TOV LETATPOTEN GUYVOTNTOG LETE OO TV EKKIVIOT TOL
Bonbntikov kivntpa. Agite to Zynpa 8-55.

2vyvotyra exxivyons, fondnytixy povdda 2 7 (2.9.4)
2oyvotyta otdons, fonbntiky uovdoa 2 7 (2.9.5)
2oyvotyta exxivyons, fondnytixy povddo 3 7 (2.9.6)
2vyvotyta otdons, fonOntikiy povdoa 3 7 (2.9.7)
2oyvotyro exxivyons, fonOntikiy povdaoo 4 7 (2.9.8)
2oyvotnyta otdong, fonbntiky uovaoa 4 7 (2.9.9)

Agite Tig mapapétpovug pe ID 1002 o 1003.

KabBvotépnon exkiviens twv fonOntikov povadwy 7 (2.9.10)

H ocvyvomto Tov Kivntipa wov eAEyyeTal omd TO HETATPOTEN GUYVOTNTOG TPETEL VO, TOPUUEIVEL
v amd TN cLYVOTNTA EKKivong Tov fondntucod Kivntpa yio to ypdvo mov kabopiletar pe
QUTAV TNV TOPAUETPO TPOTOD EKKIVAGEL 0 Bondntikdc kivnipag. H kabvetépnon mov kabo-
piletar woyvet Yo 6Aovg Tovg fonONTiKovg KIVNTPES. AVTO OTOTPENEL TIG TEPLTTEG EKKIVIGELG
OV TPOKOAOVVTOL LE TIG OTIYLaieG vITepPAcEL; Tov opiov ekkivinong. Agite to Zyqua 8-55.

Kabvotépnon otdaons twv fonbntikav povadwv 7 (2.9.11)

H ocvyvomto Tov Kivntipa wov eAEyyetal amd TO HETATPOTEN GUYVOTNTOG TPETEL VO, TOPUUEIVEL
KAT® oo T1 cLYVOTNTA GTACTC TOV BondnTuicod Kivntipa yio To ¥pdvo mov kabopileTol pe avtiv
TNV TOPAUETPO TPOTOL GTapaTnoEt o kvntipoc. H kabopiopévn kabvotépnon epapuodletal o
0Aovg ToVg PondnTiKods KivnTPEG. AVTO AMOTPETEL TIG TEPITTEG EKKIVIGELG TTOV TPOKAAOVVTOL LE
TG oTIypiaies vepPdoelg Tov opiov 6tdonGg. Agite To Tynpa 8-55.
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1012
1013
1014
1015
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Output frequency

A

Start freq. of aux. drive 1 (par. ID1002 + 1 Hz)

Frequency after starting..-->
the aux. drive1 .
is par. ID1003 - 1 Hz

Stop freq. of aux. drive 1

Frequency after starting
(par. ID1003 - 1 Hz) h

the aux. drive1
is par. ID1003 + 1 Hz

Output frequency

Start delay of the aux.
drives (par. ID1010)
b

increase
during the

Start freq. of aux. drive 1
start gelay

(par. ID1002 + 1 Hz)

; I_ Frequency

Stop freq. of aux.
drive 1
(par. ID1003 - 1 HZ

----- Frequency _ T I - '
L - decrease during _..L” | stop delay of the aux.
Emin the stop delay > drives (par. ID1011)

par. ID101

>

Flow

>

Flow

NX12k89

Zynua 8-55. Hopaderyuo poOuiong mopoustpwv Metatpoméag ovyvotytags kot Evag fonbntikos Kivntpog

Brjua avapopdgs ueta ™y exkivons tov fondntixov kivytipa 1 7
Brjua avapopdgs usta ™y exkiviions tov fonlntixod xivytipa 2 7 (2.9.13)
Brjua avapopdgs usta v exkivions tov fonlntixod kivytipa 3 7
Brjua avapopdg ueta Ty exkivipons tov fonbntixod xivytipa 4 7 (2.9.15)

To Prjua avapopdg Ba TpootiBeTar LTOUATO GTNV TN OVAPOPAG TAVTO OTAV EKKIVEL O
avtiototyog Bondntikoc Kivnnpag. Me ta fUaTa ovaeopag .. 1 ATOAELN TECTG OTIG
COAMVDGELC, TOL TPOKOAEITOL 0O TNV ow&avopevn ponj, uropei va avtiotaduotel. Agite to
Zymua 8-56.

Reference for Pl-controller

Reference step 3
par. ID1014

Reference step 2

par. ID1013
Reference step 1
par. ID1012 :
Reference I
(analogue
input)
-
Time
start

Aux. drive 1 stop
start

Aux. drive 2 stop |

start

Aux. drive 3 -

NX12k90

2ynuo 8-56. Biuoza avopopds UETd. omo TRV EKKIVRGNS BonOnTIK®Y KIVHTHP®OV

(2.9.12)

(2.9.14)

_
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1016

1017

1018

1019

2vyvortyta Yrolettovpyios 57 (2.1.15)

O peTaTpomENS GUYVOTNTOG CTOUOTAEL CUTOLOTO EAV 1] GLYVOTNTO TOL KIVNTNPO TEGEL KAT® 0o
10 emimedo Ymoleirovpyiog (sleep) mov kabopileTatl e aLTAV TNV TOPAUETPO YO EVOL XPOVIKO
neplmplo peyahdTepo amd owtd mov kabopiletar amd v mapauetpo ID1017. Katd tn didpreia
Mg KOTAoTOONG XTdong, o ekeyktig PID mov Aettovpyet, Ba aAldéel v Katdotaon Agttovpyiog
TOV UETOTPOTEN GLUYVOTNTOG OTAV 1) TPOYUATIKN TIUN ONUATOG TEGEL KAT® N vrepPei (deite v
nap. ID1019) 10 enimedo Apvrvions mov kKabopiletarl amd v mapduetpo ID1018. Agite To Zynua
8-57.

KaOvotépnon Yrolerrovpyiog 57 (2.1.16)
To Aby1GTO YPOVIKO SIAGTNIO TOV TPETEL 1) GVYVOTNTA VO TOPAUEIVEL KATWO 0O TO EMined0
YmoAertovpyiag TPOTOV VO GTOUATIOEL O LETOTPOTEN GLYVOTNTOS. Agite To Zynua 8-57.

Emingoo apvnvions 57 (2.1.17)

To eninedo Apumviong kabopilel 1o eninedo KAT® 0O TO OTOI0 TPEMEL VAL TEGEL 1] TPOLYLOATIKN
TN M T0 omoio Tpémel va vrepPel TPV amokaTocTadEL 1 KATACTOOT AEITOVPYING OTO LETOTPOTEN
ovuyvottog. Asite to Xymua 8-57.

Actual value
Wake up level (param. ID1018)
Time
Output frequency
t < param. ID1017 t<par. ID1017
[ I I
:<—>:
| 1
Sleeplevel N et TN e s

param. D107 :

! Time
|

Start/Stop status of running

the var. speed drive
stop NX12k56

2ynua 8-57. Agirovpyio Yrolertovpyiog (sleep) tov petorponéo ovyvoryrag

Aerrovpyia apvrviens 57 (2.1.18)

Avt 1 mapdpetpog kobopiletl edv N amokaTdoTAoT TG KOTdoTaonS Agitovpyiag eppoavileTa
OTOV 1] TPAYLATIKY TIUY CHIATOG TEPTEL KAT® 1| viepPaivel To exinedo Apdmvions (mop. ID1018).
Agite to Zynqua 8-57 ko o Zynuo 8-58 otn celida 185.

H epappoyn 5 €xet dSwwbéoipeg emoyég 0-1 ko 1 epappoyn 7 dwwbéoipeg emroyég 0-3.
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T . . P
Tlap. Asvrov pryia Opro Teprypog
- - . Actual value signal
0 H Agumaa To opin mow
ouufatel oTay snfopem wmo N00%
Y] ALY LELTLRT] T mUpdUETpD T
TLUH RAEL KATE D013 stvat 5
70 TO Gp1D Yemouino TG
PO TIRHG Par. ID1018=30%
TUIg time
Start >
1 o Actual value signal
Hagqimaon To opin mow
cuppaivet otav xubop e amd f100%
] EpayHATIET] v ZapaUETpe Par. 1D1018=60%
nun vRepfatvel IDI013 efvin oe -
™ Oplo YemcuinoT g
EPLYLETUNG
Lpﬂ: f s time
TG >
Start
B —
2 Actual value signal
H Agumaom To opto mow o
guufaivet dtov wubopileTu amnd -
H IPﬂ'r'.!.lﬂTlm WD‘IE?E&PHPG reference=50%
TLUT RALEL KATD
_-T] T o E Ge ParID1018=60%
o TO oplo Yo THL limit=60%*r eference=30%
PELOUGUL TN G time
T GUE T >
EAVOUPO L Start
Stop
Actual value signal
3 . - .
Hagqimaon To opo mow 100%
ouufaive dtay xufoilemm axo PariDIOIB=140% .
o . - imit= reference=
1] AUy AT TV ApdpETpo . <
TLUY vRE pRaiveL ICI008 vl o | reference=50%
™ opie Yo
TPEROUOLE TS time
O GY|LLA TS P
[t TiaTr e Start
papic ot —
NXTZK88.18

2ynuo 8-58. EmiléCiueg emidoyés Apdrviong

24-hour support +358 (0)40 837 1150 » Email: vacon@vacon.com
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1020 Haparxauyn eleyxry PID (bypass) 7 (2.9.16)

Me autiv Vv mapapetpo, o eheyktng PID pnopei va mpoypappotiotei yio vo topakapedel. Tote
1 CLYVOTNTO TOL EAEYYOUEVOD KIVITIPO KO Ol EKKIVIOELS TOV PondnTikKdv Kivntipov
kaBopilovtol cOUE®VA PE TV TPOYUATIKN TN ofuotoc. Agite to Zynua 8-59.

Output freq.
L= YR =T T
(par. ID102) Start freq. of the aux. drive 2
Start freq. of the aux. drive 1 (Par. ID1064)
(par. ID1002)
" . Stop freq. of the aux.
Minimum freq. : Stop freq. of the aux. drive 2 (par. ID1005) Actual val
(par. ID101)---1------ ¥ drive 1 (par. ID1003) ctual value
: Maximum of the >
Minimum of the actual value
actual value
tart
Start/stop control of s
the freq. converter stod
start
Auxiliary drive 1 stop| start
Aucxiliary drive 2 stop| NX12k91

2ynua 8-59. Hopdderyuo 100 UETOTPOTED TUYVOTHTOG KO 0D LONONTIKGOV KIVITHPWY UE TOPOKOLUYH TOV

eleyktn PID
1021 Emidoyn Avaloyikig 160000 yia T HETPY OGN THS TIEGHS E1GOOOV 7 (2.9.17)
1022 Ywnio opio micons 16600v 7 (2.9.18)
1023 Xounlo opio micons 1660600 7 (2.9.19)
1024 T mrddong wicons eE6d0v 7 (2.9.20)

Y1ou¢ oTafpovg avénong mieong uropei va vapéet avaykn yio Ty peiowon g migong e£600v
€av m migon €10660v pelwbel kdTo omd To dpro. H pétpnon g mieong 16650V mov amarteitat

GUVOEETOL LIE TNV OVOAOYIKT €16000 OV emAéyeTon pe v mapduetpo ID1021. Agite 0
Zymua 8-60.

-
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Waran MK
EErpre Tem
FIC T

e ey i) 1

v . 1021

H ricade
ALY LELIKI],

T BT -FL

V77

o

777

NX12k93.th8

Zynuo. 8-60.Métpnon g micong 160000 kot €600

Me 115 mopapétpovg ID1022 ko ID1023 pmopeite vo emAéEte Ta 6pia. yio TV TEPLOYN TNG TIECNG
€16000v, 6mov M wieon g €650V perdvetat. Ot TYég gival og T0600TO % TNG LEYIOTNG TIUNG
pétpnong g mieong 166d0v. Me v mopapetpo ID1024 pnopeite va pubuicete v Ty yo v
petmon g wieons e£600v evtog g meployng avtc. H tyun etvon og mocootd % g péytotng
TIUNG avapopds. Agite o Zynua 8-61.

Par. ID1024
Output
pressure
drop value

OUTPUT PRESSURE

high limit

low limit

Par.ID1026 |
Input pressure |

Par.ID1032 [
Input pressure|

INPUT PRESSU

|
|
\
ﬁE
|
|
|

TIME

PUMP631.DS4

TIME

Zynua. 8-61. Xoumepipopd, mieons e£000v avdloya pe Ty TG E16000D KAl TWV PLOUITEDY TWV TOPOUETPOV

24-hour support +358 (0)40 837 1150 » Email: vacon@vacon.com
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1025
1026

1027

KabBvotépnon nrwons coyvotntag uetd ano exxivyon fondntixov kivytipa 7 (2.9.21)
KabBvotépnyon avénons coyvotntag uetd ano crdon fondntikod kivytijpa 7 (2.9.22)

Edv n toydtnta tov fondnrikod kivnthipa avénbei apyd (m.y. otov EAeYX0 EKKIVNTI OUOANG
Aertovpyiag) tote o kabvotépnon peta&d g ekkivinong tov fonontikod KivnThipa Kot Tng
TTOONG GLYVOTNTOG TOV PETATPOTEN SVUYVOTNTAG Oa KAvel TOV EAeyy0 OPOAOTEPO. AVTIA M
kafvotépnon propei va pubuotet pe v mapdpetpo ID1025.

Me 1ov 1d10 Tpdmo, €dv 1 TayHTNTO TOL PonONTIKOD Kivn TP HELGVETAL apYd Lo kabvoTépnon
peta&d g exkivnong tov fondntuicod Kivnmpa Kot g avéneng GuXVOTNTIS TOV UETUTPOTEN
ouyvoTTog pumopel va mpoypappatiotel pe v mopapetpo ID1026. Agite to Zympa 8-62.

Edv xabepio tov Tipov tov mapapétpov ID1025 kot ID1026 tifetor oto péyioto (300.0 S) kapio
TTOOT 00TE AOENGN GLYVOTNTOC TPOYLOTOTOLEITAL.

Output frequency

A

Start freq. of aux drive + 1 Hz \

Time

>

Frequency drop delay f
Start del f Frequency increase
aux. drve (par ID1010) o (par. iD1025) ____.de|§y (bar. 1D1026)
Tl X : N -3
T S, el
aux. . =
: ID1011) o
Aux. drive

control

Aux. drive
speed

NX12k94.fh3

2ynua 8-62. Iltwon ovyvotytog kot adénon kabvorepnoewv
Avtoallayn 7 (2.9.24)

0 Aev ypnowomoteitor n Avtooiiayn
1 Xpnowpomoteitor p Avtooiiayn

Tel. +358 (0)201 2121 « Fax +358 (0)201 212 205



HEPIT'PA®H TOQN ITAPAMETPQN VACON * 189

1028 Eridoyn Avtouaticuod Avroaliayns/ Ecouavéaimncewv 7 (2.9.25)
0 Avtopatiopdc (Avtoorriayng / Ecopavédiwmong) epapuoletarl povo otovg fondntikong
KNI PES

O KvnTpPOg OV EAEYYETOL OO TOV UETATPOTED GLYVOTITAG TOPAUEVEL G £xel. MOVO éval
aVTOHOTO 1oYV0G ypetaletat yia kdbe kivntpa. Agite 1o Zynua 8-63.

Vacon

|

0

0
\- \%

OO,

Motor aux.1  Motor aux.2

N

2ynuo 8-63. Epapuoyn Avtoaldayng uovo oe fonfnrixés povade.

1 Olot ot kvt peg epikieiovton oty akolovdioa Avtoaiiayng / Ecopovodimong

O KiynTpOg TOL EAEYYETAL OO TO PETUTPOTEN GLYVOTNTOC GUUTEPIAAUPAVETOL GTOVG GLTOLLOTIO-
LOVG KOl 0VO OVTOUATOL UTTALTOVVTAL Y10, KAOE KV TP Y10 VOL TOV GUVOEGOVV LLE TNV TPOPOS0Gial
N 10 petoTpomén cuyvotnrag. Agite 1o Zynuo 8-64.

~ ~

Vacon

auxiliary auxiliary
connection connection

A
Drive 1 @ Drive 2 @ NX12k97.th8

2ynuo 8-64. Avtoaliayn pe 0Aovg Tovg KIVITHPES

24-hour support +358 (0)40 837 1150 » Email: vacon@vacon.com
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1029

1030
1031

Awgornua Avtoalioyns 7 (2.9.26)

Metd amd ) Aén Tov ¥povov mov kabopiletal e aVTAV TNV TUPAUETPO, 1 AEITOVPYia
AvtoaAilayng mpaypatonoteitan edv n {tnon Ppioketor Katw and 1o eninedo mov Kabopiletal pe
T1g mopapéTpovg ID1031 (dpio ovyvotnras Avtoatiayng) ko ID1030 (uéyiorog apiBuig
SonOnuxwov kivpripowv). Eav vrepPel n Oytnon vy tyw) ID1031, np Avtoariiayn dev Oa
mpaypatomombei mptv maer  {RINon K4T® omd avtd TO Oplo.

e H ypovikn apiBunomn evepyomoteitar povo v 1o aitnuo exkivinong / otdong sivat gvepyo.
e H ypovikn apiBunon emavagépetar apdtov £xel Tpaypotonombei n Avtoaiioymn.

Agite 10 Zynfua 8-65.

Méyiorog apiBuos fondntikav KivytHpwy 7 (2.9.27)
Op1o cvyvotntag Avtoaliayns 7 (2.9.28)

Avtég o1 mapdpetpot kabopilovv 1o eminedo kdT® omd To onoio mpémel va mapapeivel n {tnon
£101 ®oTE va mpaypatomoinfel 1 Avtoadiayn.

Av10 o eminedo kabopiletar mg e&ng:

e cdv 0 aplOpog TV BondNTIKOY KIvnTP®V G€ AgtTovpyia €ivol LIKPOTEPOS Omd TNV TN TNG
mapapéTpov ID1030 1 Aertovpyio Avtoairayng wropel va TparypatoroOe.

e &dv 0 aplBpdg v PondnTiKdv KvnTRPOV 68 AetTovpyia eivatl icog Le TNV TN TNg
mapapéTpov ID1030 kat 1 GuYVOTNTA TOV EAEYYOUEVOD KIVNTHPO EIVAL KATM OO TNV T TNG
mapapéTpov ID1031 n Avtoairayn pmopel va TpoypotomomOet.

e Edv n tiun g mapopétpov ID1031 givar 0,0 Hz, n Avtoodhayn pmopel va TpaypoatonomOel
uoévo otn 0éon Ztdong 1 YroAettovpyiag, aveEdptnta and v Ty g tapapétpov ID1030.

Output
frequency

A Autochange moment

Par. ID1030 =1

Max.number of
auxiliary drives

Par. ID1031
Autochange
level, frequency

Time
| -
T >
Par. ID1029 | Par. ID1029
: <
Autochange interval Autochange interval
Aux. drive 1
control
Aucdive2 [ ]
control

NX12k98.fh3

2xnua 8-65. Aicotnua ko opio. Avtoallayng
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1032

1033
1034
1035
1036

24-hour support +358 (0)40 837 1150 » Email: vacon@vacon.com

Eniioyn Ecouavoaldcewy 7 (2.9.23)

Me avtv ™V TopALETPO UTOPEITE VAL EVEPYOTIOMGETE 1] VO AEVEPYOTOUCETE TO GY|LLOL
avédpoong amd toug Kivntpes. Ta onpato avadpaonsg ECOUIVOGAMONG TPOEPYOVTL OO TOVG
SLOKOTITEG TTOL GLUVOEOLV TIG UNYAVES LLE TOV OLTOUOTO EAEYYO (UETATPOTENG GLYVOTNTOG), GUESH.
oV Tpopodoacia 1 Tig tonobetovv oe Katdotaon EKTOX (OFF). Ot Asttovpyieg avddpaong
EC0OUAVOOADCEDY GUVIEOVTOL LE TIG WNPLOKEG ELGOS0VE TOV PETATPOTTEN cLYVOTNTOS. Ot
TOPALETPOL TOVL TPoYpappatog 1D426 wg ID430 yuo T cvvdeon ¢ Asttovpyiag avadpaong Le
TIG YNlokég e16000v¢. Kabe kivnthpag mpémetl va ocuvoebel pe v €i6000 00UAVIAADGONG TOV.
O éAeyy0g aVTAMV KOl OVELLGTHPOV EAEYYEL LOVO EKEIVOVG TOVG KIVITHPESG TMV OTOI®V 01 £IG0d01
E0MUOVOAA®ONG glvor evepyol.

0 Asgv ypnoionolgitol 1 avadpaoT ECOUUVOIGAD®ONG

O petoTpoménc cuyvoTNTOG 0V AauPavel Kapio avadpacTt EGOUAVIGAMONG OTO TOVG KIVITHPES
1 Ewnmuépmon g ta&nc Avtoaliayng o€ 1o

O petatpoméag cuyvoTNTOC AAUPAVEL AVAdPACT ECOUAVOIAAMONG Ad TOVG KIVITNPES. X€ TTEPin-
TOOT) OV £VOC OO TOLS KIVNTIPES, Y10 KATOW0 AdY0, amocuvoedel amd To cOGTN O KOl TEAKA
emavacvvoedei, Ba TomobetnBel oto T€A0G TG YPOUUT AVTOOALNYNC Y®PIC VO GTAUATGEL TO

ovotua. TTapdra avtd, £av 1 TGEN avtoaiiaync aAldgel TOTe Kou yivel, yio mapadetypa, [P1 >
P3 > P4 > P2], 6o evnuepwbei otnv enopevn Ztdon (avtoailayn, 6Tdot, VIoAEIToVpYia KAT).

ITapdaderypa:
[PI 2 P3 > P4] 2 [P2 LOCKED] = [Pl - P3 2 P4 > P2] 2 [SLEEP] = [P] 2 P2 2 P3 > P4]

2 Evnuépwon tng tdéng apéome

O petatpoméag ocuyvoTNTOC AAUPAVEL AVASPACT TG ECOUAVIGAMONC 0O TOLE KIVITHPES. TNV
EMOVACVVOEST] EVOG KIVITHPO OTNV YPaUU] AVTOOAAMYNG, O CVTOUOTIGHOG B0l GTOUATAGEL OAOVG
TOVG KWV TNPES APESMG Kol B0 TOLG EMAVEKKIVIOEL LI TNV Katvovpyla didtaln).

Mopaderypas:

[Pl 2 P2 2 P4] 2 [P3 LOCKED] 2 [STOP] - [Pl 2 P2 2 P3 > P4]
Elayicto mpayuotikijs Tiung eL0Ikns Evoeréns 57 (2.2.46, 2.9.29)
MéyieTo TpayuatiKyg TiuNig E10IKNS Evoeléng 57 (2.2.47, 2.9.30)
AeKadikol TPayuaTIKnG TIUNG ELOIKHS EVOEISHS 57 (2.2.48, 2.9.31)
Movdda TpayuatiKig TING ELOIKNS EVOELENS 57 (2.2.49, 2.9.32)

Ot TapAUETPOL TOALOTADY LETAPANTOV TNG 000VIC YPNOLLOTOLOVVTOL Y10 OAVTIGTPOPT KoL
OTEIKOVION TOV TPAYUOTIKOV HETAPANTOV TOV OTUATOV GE U0 LOPPN TTLO EVYPNOT GTOV

xpNnoT.

O1 TapAUETPOL TOALOTADY LETAPANTOV TNG 000VNC €lval S10BECILOL OTIC EQUPLOYES [LE EAEYYO
PID xaBmg Kot 6TIG QapproYES avTAioc-aveunotpa:

Hapaostypa:

To oo TG TPOYUATIKNAG TS TNG UeTAPANTAG oTéAvetal omd évav aicOntipa [ce mA] to omoio
LOG OMAMDVEL TV TOGOTNTO TOL VEPOD TOL OVTAEITOL OO Lol deEapevn avd devteporento. H
dwafadon Tov onuatog gival 0(4)...20mA. Avti va Aapupdvovpe Tnv Ty TG TPAYLOTIKNAG
petafintg [c€ mA] oty 006vn Oo fTav TPOTWOTEPO VO AAUPBAVOLLE TV TOGOTNTA TOL VEPOD
mov avtheitor oe m’/s. Metd 0étovpe ™V T yro Ty petafinti ID1033 mov aviiotolyel 610

_
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gldyoto onua. 0/4mA xat po AN Ty yioe v petafint ID1034 mov avtiotol el 6T0 HEYIOTO
onua 20mA. O apBpog Tmv SeKadIK®Y TOL YPELALoVTOL UTOPEL Vo pLOUGTEL TNV TOPAUETPO
ID1035 kot povada pétpnong m’/s pe v mapdpetpo ID1036. Exstta 1 Tt TS POy HoTicic
petafAntg tov onpotoc dePabuiletarl peta&d g LEYIOTNG Kot TNG EAAYIOTNG TIUNG TOV EYOVUE
0¢oe1 kan amekoviletar oty 006vN.

Ol TopoKAT® TWEG LTOPOVV VO, ATEIKOVIGTOVV 0TV 000V [apdpetpog ID1036]:

TIMH MONAAA IMAHKTPOAOI'TIO TIMH | MONAAA | IAHKTPOAOI'TO
0 Agv 15 m3/h m3/h
YPNOYLOTOLELTOL 16 °F °F
1 % % 17 ft ft
2 °C °C 18 gal/s GPS
3 m m 19 gal/m GPM
4 bar bar 20 gal’h GPH
5 mbar mbar 21 ft3/s CFS
6 Pa Pa 22 ft3/m CFM
7 kPa kPa 23 ft3/h CFH
8 PSI PSI 24 A A
9 m/s m/s 25 \'% \%
10 /s /s 26 W W
11 I/min I/min 27 kW kW
12 1/h 1/h 28 hp hp
13 m3/s m3/s
14 m3/min m3/m

Iivaxg 8-14.Tyég mpog emiloyn amd v 00ovy tpéyovowy TiUV.

Inpeioon: O uéytotog aptBuog YopouKTHp®V TOL PUTOPEL Vo amelkoviotel 6Ty 006vn gival téooeplg. Avto
onuaival 6Tl 6g PEPIKEC TEPMTMGELS 1 000V TOL TANKTPOAOYiIOL BTNV Hovada dev cuuPadilel pe To oTavTap.

DR T
pPeeog ED
______ SpezAnzglstwert
Erapotoe Mpayuatac Twie — O OO "
(uEpoTa) VAV,

Apifuoc Sexubudy

-
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8.1

Hapapetrpor Tov IIinktporoyiov EALyyov

Avrtifeta and TIg TAPUUETPOVS TOV AVAPEPOVTOL TAPATAV®, AVTEG 01 TapdpeTpol fpickoviar 6to Mevoh M3
TOV aplOuNTIKod TANKTPOAOYioL EAEYYOL. Ot TaPAUETPOL AVOPOPAC deV Exouvv aptuo ID.

114

125

123

R3.2

R3.4

R3.5

R3.5

24-hour support +358 (0)40 837 1150 » Email: vacon@vacon.com

Evepyomoinen Mmovtév Xtdons (Stop) (3.4, 3.6)

Av gmBopeite va EVEPYOTOINGETE TO UTOVTOV ZTAGNG, TO 0moio Ba oTapoTdEl TAVTO TOV
UETATPOTED, GLUYVOTNTAG aveEAPTNTA Od TO EMAEYUEVO GNUELD EAEYYOV, ODCTE GTNV TOPAUETPO
ovt) v T 1.

Agite emiong v mapdapetpo ID125.

2nueio EXEyyov (3.1)
To evepyd onueio eEAEyyov umopet vo aAAAEEL e auTV TNV TapdpeTpo. I'a TeptocoTepeg
mnpoeopieg, dcite to Eyyepido Xpnom Vacon NX, Kepdroto 7.3.3.1.

Iotdvtag 10 Kovuni exxiviong yio 3 de0TepOLENTO EMAEYEL TO TANKTPOAIYIO EAEYYOL GOV
gvepyo ompeio eAéyyov kot avirypdoet Tig minpogopieg g Katdotaong Asttovpyiog
(Exkivnon/Ztdon, katevbuven Kot avapopd).

KatebOvven ano minxtpoloyio (3.3

0 Kivnon urnpog: H mepiotpoen Tov Kivntipa ival Tpog To UTPog, 0TV TO TANKT-

POAOY10 elvat To evepyo onueio eEAEyyOv.

1 Kivnon rnicw: H meprotpoen tov Kivntipa gival mpog to Ticw, dtav To TANKT-
POAOY10 Elval To evepyo onueio eAEyyov.

INoa nepiocdtepeg TAnpogopieg, deite to Eyyepidio Xprom Vacon NX, Kepdiaio 7.3.3.3.

Avagopa Iliyktpolioyiov (3.2)

H avaeopd ¢ cuyvoéttog pmopel va puBpictel omd to TANKTPOAOYLIO LE QUVTHV TNV TOPALETPO.
H ocvyvomnta e£6d0v umopel va avirypapei OT®g 1 avapopd cuyvotntog Tatmvtag 1o Kovuri
2raong Yo 3 devtepoienta dtav Ppiokeote og pia and 11 6eAidec Tov Mevov M3. [Ma
neplocdTeEpPEg mANpoopieg deite 10 Eyyepidio Xpnotn Vacon NX, Kepdlato 7.3.3.2.

PID avagpopa 1 57 (3.4)

H avagopd 1 tov eheykt) PID pnopet va pvBuotet peta&d 0% war 100%. Avti n tipn avagopdg
glvai n evepyn avaeopd PID av n mapdpetpoc ID332 = 2.

PID avagopa 2 57 (3.5)

H avagopd 2 tov eheykti PID pmopei va puBuotet peta&d 0% xar 100%. Avti n tiu avagopdg
glvar ) evepyn av n Aettovpyio DIN5=13 kot 1 eraen DINS givon khetot.

Avagpopad poriis 6 (3.5)

KoaBopiote €ddd v avaeopd porng evtog 0.0...100.0%.

_
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9. ITAPAPTHMATA

e avtd 10 kePdrato Bu Ppeite Tpocheteg TANPoPOpies Yo TIC E101KES 0UAdeC TapapéTp®y. TETOIEG OUADES
glvat:

= [lopduetpor eAéyyov tov elwepixod ppévov ue mpoobeta opia (Kepdlaio 9.1)
»  Jlopduetpor Kiciorov Bpoyov (Kepaloio 9.2)

v [lopauetpor Hponyuévov Avoryrod Bpoyov (Kepdldaio 9.3)

v [lopauetpor s Ocpuikns mpootaoios kivntipo (Kepdlaio 9.4)

= Jlopduetpor e lpootaoiog Adpaveioag (Kepalaio 9.5)

v [Jlopduetpor ¢ Ipoarooiog Yropdptwong (Kepaloio 0)

v [Jlopauetpor Eléyyov Fieldbus (Kepalaio 9.7)

9.1 ’'Ekeyyog eEotepikod @pévov pe tpocdeta 6pro (ID’s 315, 316, 346 to 349, 352, 353)

To eEmtepkd ppévo mov ypnoonoteitar yio tpocheto ppevapioua propei va eheyyfel péow tmv
nmapapétpov ID315, ID316, ID346 oc ID349 kou ID352/ID353. EmAéyovtag Eleyyo On/Off yia 1o @pévo,
kaBopifovtog 1o Oplo GLYVOTNTOC 1| POTNG TTOV TO PPEVO TPETEL VO, AVTIOPAGEL KOl 0 KOOOPIGHOG TOV
kaBvoteprioewv epévov-ON/OFF Ba emitpéyel évay amoteAeopoTikd ELeyyo ppévav. Agite to Tynpa 9-1.

Torque limit
ID349

Frequency limit ---------. /-

ID347 o |
- ,
! |
L |
L :
START — |
STOP L |
o ' | Brake-off | Brake-on delay;
© 0 delay; . ID353 |
| | ) | |
Brake off ! | 1D352 |
Brake on ; P | |

NX12k115.fh8

Zynua 9-1.Eleyyos pévov ue mpocbeta opia

210 Topamave Zynpa 9-1, o Edeyyoc epévou pubuiletat yio va avtidpdoel Kot oto 600 dpla emifAeyng pomng
(map. ID349) kot ovyvotrag (ID347). Ermpoctétmg, 1o 1610 Oplo cuyvOTNTOC YPNCLOTOLEITOL KOt V1oL T 600
€1om eléyyov Opévo-off kar Dpévo-on divovtog oty Tapduetpo ID346 v Tyun 4. Xpnoonolgiote av eivar

duvatdv dvo drapopetikd opta. Tote ot mapdpetpot ID315 ko ID346 npénet va mépovv v Ty 3.

@pévo-off: [Ma va amedevbepdvel 10 Ppévo, Tpelg Opot mpémel va tnpnbovv: 1) n povada mpénet va gival o
KatdotaoT Agttovpyiag, 2) N pomn TPEMEL va eival TAvm omtd 10 kKabopiopévo 6plo (v ypnoIoTolEiTOL) Kot
3) n ovyvotta €660V Tpémel va. glvar Tave and 1o Kabopiopévo Oplo (eav ypnoLLoTOoLEiTOL).

®pévo -on: H evtoln Ltdong evepyomotel tnv apibunon kabvotépnong epévou kat 1o pévo KAEIvel OTav N

oLyvotNTo €000V TEGEL KAT® amd To Kabopicuévo opto (ID315 1 ID346). Zav tpopOraén, To EPEVO KAEivEL
otav terelmaoel 1 kabvotépnon epévo-ON, 1o apydTepo.

Ynpeioon: Mia kotdotaon oc@aipatog 1 Ztaong 0a Kheicel 1o ppévo apéows Ympig Kabvotépnon.

Agite 10 Zyfua 9-2.

-
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ZV6TIVOVUE AVETLPOAUKTO 0TI | KaOveTEPNON PPEVOV-ON mpémel va Tl peyalvtepn amd To (povo
KEKMPEVOV POUTOV TPOKELREVOD VU ATOPEVYOEL 1] KATASTPOPT] TOV PPEVOL.

L Brake off

—— Brake on

OR [—

— No brake-off control 0-2
ID346 —I Brake-off ctrl, 2 limits 3
—|Brake-on/off crtl, 1 limit[ 4
0-2
TRUE —
2 .
;’_ Output frequency > ID347 ——e 34
g
=
o e | No brake-off control 0-2 AND — BEEAY
o I
3 —{ Brake-off ctrl, 5 COUNT
=1 [ torgue limit
=]
TRUE 22
Motor torque > D349 ——e 3
Run state NOT
ON-
No Run request DELAY
COUNT
Reversing
No run request:@ ‘
—|No brake-on control 0-2 70
= ID315 —L 3 AND
% Brake-on ctrl, 2 limits 3
® OR
g —|No brake-on control 0-3
° 1D346 —L — 4
o Brake-on/off crtl, 1 limit| 4 |
3 |
—
3 .
= ID316 7*&3'_
ID347 - 4
Output frequency | |
<
Fault

NX12k114.fh8

Zynua. 9-2. Aoyikn eAéyyov ppévoo
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9.2 TIoapaperpor Kierotov Bpoyov (ID’s 612 mwg 621)

EméEre tov 1pdmo eréyyov Kieiotod Bpoyov pe tov kabopiopod g tiung 3 i 4 yia v mapdpetpo 1D 600.
O éheyyog Khelotov Bpdyov (BA. oelida 166) ypnoomoteitat OTAV OmOLTEITAL EVIGYVUEVT] OTODOCT KOVTA
OTN UNOEVIKT] TAXVTNTO Kol KAOADTEPN GTUTIKY aKPiBeLa TaydTNTOC UE TIG LVYNAOTEPEG TovTNTEG. O EAEYYOC
Kletotov Bpodyov eivar Paciopévog 6Tov "SlovosHoTikd ELEYY0 EVTOONG TPOCUVATOAGUEVO TPOG T POT| TOV
potopa” (rotor flux oriented current vector control). Me avtiv tnv opyn eAEyYoV, Ol EVTAGEIS TOV PACEDV
dtopovvtat o€ pio, pomn mov Tapdyel Lepida EVTACEMC Kal GE Lol LayvnTikn pepida évroaonc. Kotd cuvéneia,
0 EMUYWYIKOC KivnTnpag umopel va eleyydel pe tétoto tpomo dnwg evog ympiotod DC-kvntipa.

Inpeioon: Avtég ol TopAaUETPOL UTOPOVV va xpnotporotnfodv povo pe 1o NXP petatponéa cuyvotntoc.

MMAPAAEIT'MA:
Tpomog EAéyyov Kivnmipa = 3 (EAeyyog taydtnrag Kieiotov Bpodyov)

Av10g givar 0 cuvNOIGHEVOG TPOTOG AEITOVPYING OTOV ATOITOVVTOL YP1YOPOL YPpOVOL OTOKPIoNG,
VYN akpifela 1 Ereyyopevn Asttovpyia o€ undevikn cvyvotnto. H kdpta makpoyevvitplog
nmpémel va ouvdebel pe v Bupa C g povadag eAEyyov. OEoTe TOVEC TAALOVS TIG TOALOYEVVITPLOG
ue v mapdpetpo (P7.3.1.1). Asttovpyeiote v povada ce Avorytd Bpdyo kar eréyEte v
TayvTNTO Kot TV KatevBovon makpoyevvitplag (V7.3.2.2). AAhGEte v Topduetpo katevbuveng
(P7.3.1.2) 1 avaotpéyTe TIg PAcELS KOA®SIMV Kivntipa £6v eivar amapaitnto. Mnv 6écete og
Aertovpyia TOV HETATPOTED, oV 1) TOOTNTA TaApOYEVWITPLOG Elvan AdBoc. TIpoypappatiote tnv
évtoon yopic eoptio oty Topapetpo ID612 kot Oéote v Tapduetpo ID619 (PuOuion
OLioOnone) yio va Kavet TNV Téon eAappag Tive ond v ypoppkés U/f-kapmddn pe tn cuyvotnta
Kivntipa mepinov 6to 66% NG oOvoLaoTIKNG cuyvdtTnTag Kvntipa. H mapdpetpog ovopaotikig
tayvnrog kvnmpa (ID112) sivon kpioyn. H mapdpetpog Opiov Evtaong (ID107) eAéyyer v
Stobéoiun pomy| YPOUUKE GE GYECT) LLE TNV OVOUOGTIKY £VINGT] KVITHPA.

9.3 Iapaperpor Iponypévov Avorytod Bpoyov (ID's 622 to 625, 632, 635)

Emére tov 1pdmo eréyyov Iponyuévov Avorytod Bpoyov pvOuilovtag tnv tiunq 51 6 oty Tapduetpo
1D600.

O EAeyyog [Tponyuévou Avotytod Bpdyov Bpickel mapouoleg epapuoyéc 0mmg o mopamdve Eleyyog
Kletotov Bpoyov. Evtovtolg, n axpifeia ehéyyov tov Kieiotov Bpdyov givar vynidtepn and ovtr Tov
eréyyov [ponyuévov Avorytod Bpodyov.

ITAPAAEII'MA:

Tpomog EAéyyov Kivntipa = 5 Eleyyog Zvyvotnrag (ITponypuévov Avorytov Bpoyov) kot 6
"Eheyyog tayvmrag (Ilponypévouv Avorytod Bpoyov)

O xvnmpog Aettovpyel e SIUVUCUATIKO EAEYYO £VTOOTG OTIC YUUNAEG GUYVOTNTEG. ZTIC GLYVOTNTES TAV® O
T0 OPLO GLYVOTNTAG, O KYNTNPOG Etvar otov Edeyyo cvyvotntoc. H mposmiheypévn tiun éviaong sivan 120% oe
unodevikn cvyvotnta. Xpnowponoteiote v ypopptkny U/f-kapmoin (ID108). Mia apyikn pon 120% mpénet
TOpa va givar duvatn. Mepikég popég avEdvovtag to 6plo cuyvotntog (ID635) Ba Pedtidoet T Aettovpyia.
To 6pro cuyvotnTag gival To kpioo onpeio. AvENoTe TN CLYVOTNTO UNOEVIKOV GNUEIOV Y10l VO TAPETE OPKETN
£€VT0oN 6T0 0Pl GLYVOTNTOG.

-
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9.4 Tapaperpor Oepuikig Tpostaciog Tov Kivitipa (ID’s 704 to 708):

T'evika

H Oeppkn mpooctacio kivntipa TpOKELTOL VO TPOGTATEVGEL TOV KIvnThpa oo Ty vaepfépuaven. O A.C.
UETATPOTENG CLYVOTNTOS TG Vacon ivatl IKavog va Tapgyel VYNAOTEPT GO THV OVOUOGTIKT £VTOGTG TOL
Kwnipa. Edv to poptio amartiogt avtn v vynAn tdorn vrapyel Kivouvvog @epuikng LIEPPOPTMOOTG TOV
Kvnmpa. Avtd copPaivel E101KA OTIC YOUNAEC GUYVOTNTEC. XTIG YOUNAEG CLYVOTNTEG 1) EXOPACT] YOENC TOV
KWvNTHpo. Letdvetol Kabmg exiong kot 1 ikavomtd . Edv o kivntipog givar eEomhiouévoc pe évav
e£mTePKO avepoTPa 1 LEIMON QOPTION OTIG YOUNAES TAYVTNTEG EIVOL LIKPT.

H Oeppukn mpootacio kivntipa givol Bociopévn o€ £va DTTOAOYIGUEVO TPOTVTO KOl YPT|CLLOTOLEL TNV £VTooT
€£000V TOL peTATPOTEN Y10 VO, KOBOPIGEL TO POPTIO GTOV KIVNTHPA.

H Beppun mpootacio kivnipa pmopel va pubiotel pe mapapétpove. H Bepuikn évraon It mpocdiopilel tnv
évtaon eoptiov Thve amd 10 omoio 0 KNt pog ivarl vepPOPTOUEVOS. AVTd TO Oplo évtaomg eivar pa
Agttovpyia TG ouYvOTNTOC ££000V.

H Beppukn| katdotaom tov kivntipo uropel va ereyydei onv £voeién tov apBunTikod TANKTPoAOYiov
eléyyov. Aeite to Eyyeipidto tov ypriotn Vacon NX, kepdhato 7.3.1.

[MPOXOXH! To mpotvomo poviédo vwoloyiouod dev TPOGTATEVEL TOV KIVITHPG GV 1] POT] GEPO.
TOV KIVHTHPO. EIVOL UELWUEVI] OTO TOPEUTOOLTN THS TYOPOS OEPAYWYOD ELTOIOD.

9.5 Mapaperpor g lpoostaciog Adpaverag (ID’s 709 og 712):

T'evika

H mpootacio adpdvelag Tov KvnTipo TPOSTUTEVLEL TOV KIVITHPO OO YPOVIKA GUVTOUES KATAGTAGELS
VIEPPAPTMANG OTMG AT TOL TPOKAAELTOL amd Evav adpavormompévo dEova. O ¥pdvog amdkpiong g
TpooTaciag adpdvelng prmopel vo, tefel o cVUVTONOG amd aVTOV TG BepUikng Tpoctaciag kvntipa. H
Katdotaor adpdavelag kabopiletar pe dvo mapapérpovg, ID710 (évtaon adpavelag) kot D712 (6pro
ovyvottog adpdvelag). Eav n évraon sivar vynAdtepn omd 1o kabopiopévo 6p1o kat 1 suyvotnto e£660v
glva yapmAdtepn omd 1o kabopiouévo 0p1o, N Katdotaon adpavelag sival aAndvr. Agv vapyet Koo,
Tpoyuatikn Evoelén g mepiotpoenc a&ovmv. H tpootacio adpdvelag ival £évag TOTOC Tpootaciog and
VREPEVTAOT.

24-hour support +358 (0)40 837 1150 » Email: vacon@vacon.com

_



-

198 « vACON ITAPAPTHMATA

9.6 Ilapaperpor tpocstacioc Yroeoptmong (ID’s 713 to 716):

T'evika

O oKomdG TN TPOGTAGIAG LITOPOPTO®SNG KvnThpa eivar va eEacpalatel 6Tt vITdpPyEL POPTIO GTOV KIVNTH PO
otav Aertovpyel o petatpoméag cuyvotntag. Eav o kivntipag xdoet to poptio Oa vapéel tpofAnua ot
dwdkacia, Y. OTAGHEVOS IHAVTOS 1) ENpd avTAia.

H npooctacio vropdptmong Kivntipa propel va pubuiotet pe ™ pOduon g KapmouAng VToeOpT®oNS LE TIG
napapétpovg ID714 (poptio onueiov amodvvaumong nediov) ko ID715 (poptio undevikng cuyvotntag),
Seite mapoxdro. H kapmdAn vropdptoong sivor tetpayovostdic (o) kapmdodn mov tidetat petald e
UNOEVIKNG GLYVOTNTAG Kot TOV onpeiov amoduvapmong tediov. H mpostacia dev gival evepyn kdtw and SHz
(0 peTpng XPOVOL LIOPOPTWGNS EIVOIL CTAUATILLEVOC).

Ot Tpég pomng v trv pOOoN TG KAUTHANG VTOEOPTMOOTG TIBEVTUL GE TOGOGTO TOV AVOPEPETAL TNV
OVOLLOGTIKN pOTH TOL KivnTipa. To ototyeia TG TAUKETAG AEITOVPYING TOL KIVITHP, Ol TOPALETPOL
OVOUOGTIKNG €VTAIOTG KIVTTPA KOl 1] OVOUAGTIKY| £viaong Iy Tov petatponéa cuyvotnTag YPNOLLOTOL00VTOL
Yo va fpouv TV avaAoyio KMUAK®OOTG Yo TNV €6OTEPIKT T pomn¢. Edv ektdg and v ovouaotikn évtaon
KVNTHPO. XPTCLULOTOIEITAL LLE TOV UETOTPOTEN GLUYVOTNTAS, 1| AKPIPELX TOV VTOAOYIGHOD POTNG HEIDVETOL.

9.7 Hapaperpor eréyyov Fieldbus (ID’s 850 g 859)

O mopapetpor eréyyov Fieldbus ypnoipomotovviol dtav mpoépyetat 1 cuyvoTnTo 1 1 0VOPOPA TOYLTITAG OO
to fieldbus (Modbus, Profibus, DeviceNet etc.). Me v Emtdoyn tov dedopévav e£6dov and tov Metatponéa
Svyvotnroag tpog to Fieldbus 1...8 (Fieldbus Data Out Selection) pmopeite va mapoakorovdeicete Tiuég and 10
fieldbus.
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	ΒΑΣΙΚΗ ΕΦΑΡΜΟΓΗ (BASIC APPLICATION)
	Εισαγωγή


	Η Βασική Εφαρμογή είναι εύκολη και εύχρηστη λόγω των προσαρμ
	Η ψηφιακή είσοδος DIN3 είναι προγραμματιζόμενη.
	Επεξηγήσεις για τις παραμέτρους της Βασικής εφαρμογής δίνοντ
	Οι λειτουργίες προστασίας του κινητήρα στην Βασική Εφαρμογή

	Η Βασική Εφαρμογή προσφέρει σχεδόν τις ίδιες λειτουργίες προ
	Προστασία Εξωτερικού σφάλματος
	Επίβλεψη φάσεων εισόδου
	Προστασία υπότασης
	Επίβλεψη φάσεων εξόδου
	Προστασία σφάλματος Γης
	Θερμική προστασία κινητήρα
	Προστασία σφάλματος Θερμίστορ
	Προστασία σφάλματος Fieldbus
	Προστασία σφάλματος θύρας
	Η Βασική Εφαρμογή δεν προσφέρει κάποιες παραμέτρους για την 
	Έλεγχος I/O

	OPT-A1
	Τερματικό
	Σήμα
	Τεχνικές περιγραφή
	1
	+10Vref
	Αναφορά εξόδου
	Τάση για το ποτενσιόμετρο, etc.
	2
	AI1+
	Αναλογική εσόδου, πεδίο τάσης
	0—10V DC
	Αναφορά συχνότητας της Εισόδου Τάσης
	3
	AI1-
	I/O Γείωση
	Γείωση για αναφορά και έλεγχο
	4
	AI2+
	Αναλογική εσόδου, πεδίο έντασης  0—20mA
	Αναφορά συχνότητας της Εισόδου  Έντασης
	5
	AI2-
	6
	+24V
	24V βοηθητική τάση
	Τάση για διακόπτες, κλπ. Μεγ 0.1 A
	7
	GND
	I/O Γείωση
	Γείωση για τις αναφορές και για τον έλεγχο
	8
	DIN1
	Εκκίνηση προς τα μπρος
	Επαφή κλειστή = Εκκίνηση προς τα μπρος
	9
	DIN2
	Εκκίνηση προς τα πίσω
	Επαφή κλειστή = Εκκίνηση προς τα πίσω
	10
	DIN3
	Είσοδος Εξωτερικού σφάλματος (προγραμματιζόμενη)
	Ανοιχτή επαφή = Κανένα σφάλμα
	Κλειστή επαφή = Σφάλμα
	11
	CMA
	Κοινό για  DIN 1—DIN 3
	Συνδέστε με GND ή +24V
	12
	+24V
	24V βοηθητική τάση
	Τάση για διακόπτες (δείτε #6)
	13
	GND
	I/O Γείωση
	Γείωση για τις αναφορές και για τον έλεγχο
	14
	DIN4
	Επιλογή ταχύτητας Multi-step 1
	DIN4
	DIN5
	Αναφ. Συχνότητας
	15
	DIN5
	Επιλογή ταχύτητας Multi-step 2
	Ανοιχτή
	Κλειστή
	Ανοιχτή
	Κλειστή
	Ανοιχτή
	Ανοιχτή
	Κλειστή
	Κλειστή
	Αναφ. Uεισόδου
	Αναφο.Multi-step 1
	Αναφο.Multi-step 2
	Μέγιστη Αναφ.
	16
	DIN6
	Επαναφορά σφάλματος (RESET)
	Ανοιχτή επαφή = Καμία ενέργεια
	Κλειστή επαφή = Επαναφορά σφάλματος
	17
	CMB
	Κοινό για  DIN4—DIN6
	Συνδέστε με GND ή +24V
	18
	AO1+
	Συχνότητα εξόδου
	Αναλογική έξοδο
	Προγραμματιζόμενη
	????? 0—20 mA/RL, µ??. 500\(
	19
	AO1-
	20
	DO1
	Ψηφιακή έξοδο
	READY (ΈΤΟΙΜΟ)
	Προγραμματιζόμενη
	???????? ?????????, I(50mA, U(48 V DC
	OPT-A2
	21
	RO1
	Έξοδος ρελέ 1
	(ΣΕ ΛΕΙΤΟΥΡΓΙΑ) RUN
	22
	RO1
	23
	RO1
	24
	RO2
	Έξοδος ρελέ 2
	(ΣΦΑΛΜΑ) FAULT
	25
	RO2
	26
	RO2
	Πίνακας 1�1. Προεπιλεγμένη διάταξη I/O της βασικής εφαρμογής
	Σημείωση: Δείτε παρακάτω τις επιλογές γεφυρωτών (jumper). Γι
	Λογική σημάτων ελέγχου για την Βασική Εφαρμογή

	Σχήμα 1�1.Λογική σημάτων ελέγχου της Βασικής Εφαρμογής
	Βασική Εφαρμογή – Λίστα Παραμέτρων

	Στις επόμενες σελίδες θα βρείτε τις λίστες των παραμέτρων μέ
	Επεξηγήσεις των στηλών του Πίνακα:
	Κωδικός = Τοποθεσία ένδειξης στο πληκτρολόγιο. Δείχνει στον 
	Παράμετρος = Ονομασία της παραμέτρου
	Ελάχ. = Ελάχιστη τιμή της παραμέτρου
	Μέγ. = Μέγιστη τιμή της παραμέτρου
	Μον. = Μονάδα μέτρησης της αξίας παραμέτρου. Δίνεται αν είνα
	Προεπ. = Τιμή εργοστασιακής προεπιλογής
	Δικό σας = Η δική σας ρύθμιση
	ID = Ο αριθμός ID της κάθε παραμέτρου
	=  Η τιμή της παραμέτρου μπορεί μόνο να αλλαχθεί αφού ο μετα
	Τιμές Παρακολούθησης (Πληκτρολόγιο ελέγχου: μενού M1)

	Οι τιμές παρακολούθησης είναι οι πραγματικές τιμές των παραμ
	Δείτε το Εγχειρίδιο Χειριστή Vacon NX , Κεφάλαιο 7 για περισ
	Κωδικός
	Παράμετρος
	Μον.
	ID
	Περιγραφή
	V1.1
	Συχνότητα εξόδου
	Hz
	1
	Συχνότητα που φτάνει στον κινητήρα
	V1.2
	Συχνότητας αναφοράς
	Hz
	25
	Αναφορά συχνότητας προς τον έλεγχο του κινητήρα
	V1.3
	Ταχύτητα Κινητήρα
	rpm
	2
	Η ταχύτητα του κινητήρα σε rpm
	V1.4
	Κινητήρα ένταση
	A
	3
	V1.5
	Κινητήρα ροπή
	%
	4
	Υπολογισμένη ονομαστική ροπή του κινητήρα
	V1.6
	Κινητήρα ισχύ
	%
	5
	Ισχύ του κινητήριου άξονα
	V1.7
	Κινητήρα τάση
	V
	6
	V1.8
	DC-link τάση
	V
	7
	V1.9
	Θερμοκρασία μονάδος
	(C
	8
	Θερμοκρασία ψύκτρας
	V1.10
	Θερμοκρασία κινητήρα
	%
	9
	Υπολογισμένη θερμοκρασία κινητήρα
	V1.11
	Αναλογική είσοδος τάσης
	V
	13
	AI1
	V1.12
	Αναλογική είσοδος έντασης
	mA
	14
	AI2
	V1.13
	DIN1, DIN2, DIN3
	15
	Καταστάσεις ψηφιακών εισόδων
	V1.14
	DIN4, DIN5, DIN6
	16
	Καταστάσεις ψηφιακών εισόδων
	V1.15
	DO1, RO1, RO2
	17
	Καταστάσεις ψηφιακών εξόδων και εξόδων ρελέ
	V1.16
	Αναλογική έξοδο Iout
	mA
	26
	AO1
	M1.17
	Πολύ-παρακολούθηση στοιχείων
	Δείχνει 3 επιλεγόμενες αξίες παρακολούθησης
	Πίνακας 1�2. Τιμές Παρακολούθησης
	??????? ????µ????? \(???????????? ?????

	Κωδικός
	Παράμετρος
	Ελάχ.
	Μέγ.
	Μον.
	Προεπιλ.
	Δικό σας
	ID
	Σημείωση
	P2.1
	Ελάχιστη συχνότητα
	0,00
	Παρ. 2.2
	Hz
	0,00
	101
	P2.2
	Μέγιστη συχνότητα
	Παρ. 2.1
	320,00
	Hz
	50,00
	102
	Σημείωση: Αν fμεγ > από την σύγχρονη ταχύτητα κινητήρα, ελέγ
	P2.3
	Χρόνος επιτάχυνσης 1
	0,1
	3000,0
	s
	3,0
	103
	P2.4
	Χρόνος επιβράδυνσης 1
	0,1
	3000,0
	s
	3,0
	104
	P2.5
	Όριο έντασης
	0,4 x IH
	2 x IH
	A
	IL
	107
	P2.6
	Ονομαστική τάση κινητήρα
	180
	690
	V
	NX2: 230V
	NX5: 400V
	NX6: 690V
	110
	Ελέγξτε την πλακέτα λειτουργίας του κινητήρα
	P2.7
	Ονομαστική συχνότητα κινητήρα
	30,00
	320,00
	Hz
	50,00
	111
	Ελέγξτε την πλακέτα λειτουργίας του κινητήρα
	P2.8
	Ονομαστική ταχύτητα κινητήρα
	300
	20 000
	rpm
	1440
	112
	Ελέγξτε την πλακέτα λειτουρ-γίας του κινητήρα Η προεπιλογή ι
	P2.9
	Ονομαστική ένταση κινητήρα
	0,4 x IH
	2 x IH
	A
	IH
	113
	Ελέγξτε την πλακέτα λειτουργίας του κινητήρα
	P2.10
	Συν φ κινητήρα
	0,30
	1,00
	0,85
	120
	Ελέγξτε την πλακέτα λειτουργίας του κινητήρα
	P2.11
	Τρόπος εκκίνησης
	0
	1
	0
	505
	0=Με ράμπα
	1=Εκκίνηση με ταχύτητα
	P2.12
	Τρόπος στάσης
	0
	3
	0
	506
	0=Coasting
	1=Με ράμπα
	2=Ράμπα+ coast Ενεργοποίησης
	Λειτουργίας
	3=Coast+ράμπα Ενεργ.  Λειτουρ.
	P2.13
	U/f βελτιστοποίηση
	0
	1
	0
	109
	0=Δεν χρησιμοποιείται
	1=Αυτόματη ώθηση ροπής
	P2.14
	I/O αναφορά
	0
	3
	0
	117
	0=AI1
	1=AI2
	2=Πληκτρολόγιο
	3=Fieldbus
	P2.15
	Μετατόπιση αναφοράς εισόδου έντασης
	0
	1
	1
	302
	0= Χωρίς μετατόπ., 0—20mA
	1= Με μετατόπιση, 4—20mA
	P2.16
	Λειτουργία αναλογικής εξόδου
	0
	8
	1
	307
	0=Δεν χρησιμοποιείται
	1=Συχν. εξόδου (0—fmax)
	2=Αναφορά συχνότ. (0—fmax)
	3=Ταχύτητα κινητήρα (0—Ονομ. ταχύτητα κινητήρα)
	4=Ένταση εξόδου (0-InΚινητήρα)
	5=Ροπή κινητήρα (0—TnΚινητήρα)
	6=Ισχύ κινητήρα (0—PnΚινητήρα)
	7=Τάση κινητήρα (0-UnΚινητήρα)
	8=Τάση DC-link (0—1000V)
	P2.17
	Λειτουργία DIN3
	0
	7
	1
	301
	0= Δεν χρησιμοποιείται
	1=Εξωτ. σφάλμα, κλείσιμο επαφ.
	2=Εξωτ. σφάλμα, άνοιγμα επαφ..
	3=Ενεργοπ. Λειτουργίας, NC
	4=Ενεργοπ. Λειτουργίας, NO
	5=Αλλαγή τρόπου ελέγχου σε I/O
	6=Αλλαγή τ.ε. σε πληκτρολόγιο
	7=Αλλαγή τ.ε. σε fieldbus
	P2.18
	Προρυθμισμένη Ταχ. 1
	0,00
	Παρ. 2.1.2
	Hz
	0,00
	105
	Προρυθμισμέν. ταχ. από χειρίστη
	P2.19
	Προρυθμισμένη Ταχ. 2
	0,00
	Παρ. 2.1.2
	Hz
	50,00
	106
	Προρυθμισμέν. ταχ. από χειρίστη
	P2.20
	Αυτόματη επανεκκίνηση
	0
	1
	0
	731
	0=Απενεργοποιημένη
	1=Ενεργοποιημένη
	Πίνακας 1�3.Βασικοί Παράμετροι G2.1
	Έλεγχος Πληκτρολογίου (Έλεγχος πληκτρολογίου: Μενού M3)

	Οι παράμετροι για την επιλογή του τρόπου ελέγχου και της κατ
	Κωδικός
	Παράμετρος
	Ελάχ.
	Μέγ.
	Μον.
	Προεπιλ.
	Δικό σας
	ID
	Σημείωση
	P3.1
	Σημείο Ελέγχου
	1
	3
	1
	125
	1 = Τερματικά I/O
	2 = Πληκτρολόγιο
	3 = Fieldbus
	R3.2
	Αναφορά Πληκτρολογίου
	Παρ. 2.1
	Παρ. 2.2
	Hz
	P3.3
	Κατεύθυνση (από πληκτρολόγιο)
	0
	1
	0
	123
	Ζήτηση από το πληκτρολόγιο για κίνηση προς τα πίσω
	R3.4
	Μπουτόν Stop
	0
	1
	1
	114
	0=Περιορισμένη λειτουργία του μπουτόν Stop
	1=Το μπουτόν Stop είναι πάντα ενεργοποιημένο
	Πίνακας 1�4. Παράμετροι του Πληκτρολογίου Ελέγχου, M3
	Μενού Συστήματος (Πληκτρολόγιο Ελέγχου: Μενού M6)

	Για παραμέτρους και λειτουργίες σχετιζόμενες με την γενική χ
	Μενού Καρτών Επέκτασης (Πληκτρολόγιο Ελέγχου: Μενού M7)

	Το M7 μενού δείχνει τις κάρτες επέκτασης και επιλογής που εί
	ΚΑΝΟΝΙΚΗ ΕΦΑΡΜΟΓΗ (STANDARD APPLICATION)
	Εισαγωγή


	Επιλέξτε την Κανονική Εφαρμογή στο μενού M6 από την παράμετρ
	Η Κανονική Εφαρμογή τυπικά χρησιμοποιείται σε εφαρμογές αντλ
	Η Κανονική Εφαρμογή έχει τα ίδια I/O σήματα και την ίδια λογ
	Η ψηφιακή είσοδος DIN3 και όλες οι έξοδοι είναι ελεύθερα προ
	Πρόσθετες λειτουργίες:
	Προγραμματιζόμενη Εκκίνηση / Σταμάτημα και Λογική αναστροφής
	Κλιμάκωση Αναφοράς
	Επίβλεψη ενός ορίου συχνότητας
	Δεύτερη ομάδα ράμπας και προγραμματιζόμενη ράμπα σε σχήμα S
	Προγραμματιζόμενες λειτουργίες Εκκίνησης και Στάσης
	DC-φρενάρισμα στο σταμάτημα
	Μία περιοχή απαγορευμένων συχνοτήτων
	Προγραμματιζόμενη U/f καμπύλη και συχνότητα διακοπής
	Αυτόματη επανεκκίνηση
	Προστασία κινητήρα από υπερθέρμανση και αδράνεια: Προγραμματ
	Οι επεξηγήσεις των παραμέτρων της Κανονικής Εφαρμογής βρίσκο
	Έλεγχος I/O

	OPT-A1
	Τερματικό
	Σήμα
	Τεχνικές περιγραφή
	1
	+10Vref
	Αναφορά εξόδου
	Τάση για το ποτενσιόμετρο, etc.
	2
	AI1+
	Αναλογική εσόδου, πεδίο τάσης
	0—10V DC
	Αναφορά συχνότητας της Εισόδου Τάσης
	3
	AI1-
	I/O Γείωση
	Γείωση για αναφορά και έλεγχο
	4
	AI2+
	Αναλογική εσόδου, πεδίο έντασης  0—20mA
	Αναφορά συχνότητας της Εισόδου  Έντασης
	5
	AI2-
	6
	+24V
	24V βοηθητική τάση
	Τάση για διακόπτες, κλπ. μεγ 0.1 A
	7
	GND
	I/O Γείωση
	Γείωση για τις αναφορές και για τον έλεγχο
	8
	DIN1
	Εκκίνηση προς τα μπρος
	(προγραμματιζόμενη)
	Επαφή κλειστή = Εκκίνηση προς τα μπρος
	9
	DIN2
	Εκκίνηση προς τα πίσω
	(προγραμματιζόμενη)
	Επαφή κλειστή = Εκκίνηση προς τα πίσω
	10
	DIN3
	Είσοδος Εξωτερικού σφάλματος (προγραμματιζόμενη)
	Ανοιχτή επαφή = Κανένα σφάλμα
	Κλειστή επαφή = Σφάλμα
	11
	CMA
	Κοινό για DIN 1—DIN 3
	Συνδέστε με GND ή +24V
	12
	+24V
	24V βοηθητική τάση
	Τάση για διακόπτες (δείτε #6)
	13
	GND
	I/O γείωση
	Γείωση για τις αναφορές και για τον έλεγχο
	14
	DIN4
	Επιλογή ταχύτητας Multi-step 1
	DIN4
	DIN5
	Αναφ. Συχνότητας
	15
	DIN5
	Επιλογή ταχύτητας Multi-step 2
	Ανοιχτή
	Κλειστή
	Ανοιχτή
	Κλειστή
	Ανοιχτή
	Ανοιχτή
	Κλειστή
	Κλειστή
	Αναφ. Uεισόδου
	Αναφ.Multi-step 1
	Αναφ.Multi-step 2
	Αναφ.Iεισόδου
	16
	DIN6
	Επαναφορά σφάλματος (RESET)
	Ανοιχτή επαφή = Καμία ενέργεια
	Κλειστή επαφή = Επαναφορά σφάλματος
	17
	CMB
	Κοινό για  DIN4—DIN6
	Συνδέστε με GND ή +24V
	18
	AO1+
	Συχνότητα εξόδου
	Αναλογική έξοδο
	Προγραμματιζόμενη
	????? 0—20 mA/RL, µ??. 500\(
	19
	AO1-
	20
	DO1
	Ψηφιακή έξοδο
	READY (ΈΤΟΙΜΟ)
	Προγραμματιζόμενη
	???????? ?????????, I(50mA, U(48 V DC
	OPT-A2
	21
	RO1
	Έξοδος ρελέ 1
	(ΣΕ ΛΕΙΤΟΥΡΓΙΑ) RUN
	Προγραμματιζόμενη
	22
	RO1
	23
	RO1
	24
	RO2
	Έξοδος ρελέ 2
	(ΣΦΑΛΜΑ) FAULT
	Προγραμματιζόμενη
	25
	RO2
	26
	RO2
	Πίνακας 2�1. Η προεπιλεγμένη διάταξη των I/O της Κανονικής Ε
	Σημείωση: Δείτε παρακάτω τις επιλογές γεφυρωτών (jumper). Γι
	Λογική σημάτων ελέγχου στην Κανονική Εφαρμογή

	Σχήμα 2�1. Λογική σημάτων ελέγχου της Κανονικής Εφαρμογής
	Κανονική Εφαρμογή – Λίστες Παραμέτρων

	Στις επόμενες σελίδες θα βρείτε τις λίστες των παραμέτρων μέ
	Επεξηγήσεις των στηλών του Πίνακα:
	Κωδικός = Τοποθεσία ένδειξης στο πληκτρολόγιο. Δείχνει στον 
	Παράμετρος = Ονομασία της παραμέτρου
	Ελάχ. = Ελάχιστη τιμή της παραμέτρου
	Μέγ. = Μέγιστη τιμή της παραμέτρου
	Μον. = Μονάδα μέτρησης της αξίας παραμέτρου. Δίνεται αν είνα
	Προεπ. = Τιμή εργοστασιακής προεπιλογής
	Δικό σας = Η δική σας ρύθμιση
	ID = Ο αριθμός ID της κάθε παραμέτρου
	= Στην σειρά παραμέτρου: Χρησιμοποιήστε την μέθοδο TTF για ν
	= Η τιμή της παραμέτρου μπορεί μόνο να αλλαχθεί αφού ο μετατ
	Τιμές Παρακολούθησης (Πληκτρολόγιο Ελέγχου: μενού M1)

	Οι τιμές παρακολούθησης είναι οι πραγματικές τιμές των παραμ
	Δείτε το Εγχειρίδιο Χειριστή Vacon NX , Κεφάλαιο 7 για περισ
	Κωδικός
	Παράμετρος
	Μον.
	ID
	Περιγραφή
	V1.1
	Συχνότητα εξόδου
	Hz
	1
	Συχνότητα που φτάνει στον κινητήρα
	V1.2
	Συχνότητας αναφοράς
	Hz
	25
	Αναφορά συχνότητας προς τον έλεγχο του κινητήρα
	V1.3
	Ταχύτητα Κινητήρα
	rpm
	2
	Η ταχύτητα του κινητήρα σε rpm
	V1.4
	Κινητήρα ένταση
	A
	3
	V1.5
	Κινητήρα ροπή
	%
	4
	% ονομαστική ροπή του κινητήρα
	V1.6
	Κινητήρα ισχύ
	%
	5
	Ισχύ του κινητήριου άξονα
	V1.7
	Κινητήρα τάση
	V
	6
	V1.8
	DC-link τάση
	V
	7
	V1.9
	Θερμοκρασία μονάδος
	(C
	8
	Θερμοκρασία ψύκτρας
	V1.10
	Θερμοκρασία κινητήρα
	%
	9
	Υπολογισμένη θερμοκρασία κινητήρα
	V1.11
	Αναλογική είσοδος τάσης
	V
	13
	AI1
	V1.12
	Αναλογική είσοδος έντασης
	mA
	14
	AI2
	V1.13
	DIN1, DIN2, DIN3
	15
	Καταστάσεις ψηφιακών εισόδων
	V1.14
	DIN4, DIN5, DIN6
	16
	Καταστάσεις ψηφιακών εισόδων
	V1.15
	DO1, RO1, RO2
	17
	Καταστάσεις ψηφιακών εξόδων και εξόδων ρελέ
	V1.16
	Αναλογική έξοδο Iout
	mA
	26
	AO1
	M1.17
	Πολύ-παρακολούθηση στοιχείων
	Δείχνει 3 επιλεγόμενες τιμές παρακολούθησης
	Πίνακας 2�2. Τιμές Παρακολούθησης
	??????? ????µ????? \(???????????? ?????

	Κωδικός
	Παράμετρος
	Ελάχ.
	Μέγ.
	Μον.
	Προεπιλ.
	Δικό σας
	ID
	Σημείωση
	P2.1.1
	Ελάχιστη συχνότητα
	0,00
	Παρ. 2.1.2
	Hz
	0,00
	101
	P2.1.2
	Μέγιστη συχνότητα
	Παρ. 2.1.1
	320,00
	Hz
	50,00
	102
	Σημείωση: Αν fμεγ > από την σύγχρονη ταχύτητα κινητήρα, ελέγ
	P2.1.3
	Χρόνος επιτάχυνσης 1
	0,1
	3000,0
	s
	3,0
	103
	P2.1.4
	Χρόνος επιβράδυνσης 1
	0,1
	3000,0
	s
	3,0
	104
	P2.1.5
	Όριο έντασης
	0,4 x IH
	2 x IH
	A
	IL
	107
	P2.1.6
	Ονομαστική τάση κινητήρα
	180
	690
	V
	NX2: 230V
	NX5: 400V
	NX6: 690V
	110
	Ελέγξτε την πλακέτα λειτουργίας του κινητήρα
	P2.1.7
	Ονομαστική συχνότητα κινητήρα
	30,00
	320,00
	Hz
	50,00
	111
	Ελέγξτε την πλακέτα λειτουργίας του κινητήρα
	P2.1.8
	Ονομαστική ταχύτητα κινητήρα
	300
	20 000
	rpm
	1440
	112
	Ελέγξτε την πλακέτα λειτουργίας του κινητήρα Η προεπιλογή ισ
	P2.1.9
	Ονομαστική ένταση κινητήρα
	0,4 x IH
	2 x IH
	A
	IH
	113
	Ελέγξτε την πλακέτα λειτουργίας του κινητήρα
	2.1.10
	Συν φ κινητήρα
	0,30
	1,00
	0,85
	120
	Ελέγξτε την πλακέτα λειτουργίας του κινητήρα
	2.1.11
	I/O αναφορά
	0
	3
	0
	117
	0=AI1
	1=AI2
	2=Πληκτρολόγιο
	3=Fieldbus
	2.1.12
	Αναφορά Πληκτρολογίου Ελέγχου
	0
	3
	2
	121
	0=AI1
	1=AI2
	2= Πληκτρολόγιο
	3=Fieldbus
	2.1.13
	Αναφορά Fieldbus Ελέγχου
	0
	3
	3
	122
	0=AI1
	1=AI2
	2= Πληκτρολόγιο
	3=Fieldbus
	2.1.14
	Προρυθμισμένη Ταχ. 1
	0,00
	Παρ. 2.1.2
	Hz
	10,00
	105
	Προρυθμισμένες ταχύτητες από τον χειρίστη
	2.1.15
	Προρυθμισμένη Ταχ. 2
	0,00
	Παρ. 2.1.2
	Hz
	50,00
	106
	Πίνακας 2�3. Βασικές Παράμετροι G2.1
	??µ??? ??????? \(???????????? ???????: 

	Κωδικός
	Παράμετρος
	Ελάχ.
	Μέγ.
	Μον.
	Προεπιλ.
	Δικό σας
	ID
	Σημείωση
	P2.2.1
	Λογική Εκκίνησης /Στάσης
	0
	6
	0
	300
	DIN1
	DIN2
	0123456
	Εκκιν. μπρος
	Εκκιν./σταμ.
	Εκκιν./σταμ.
	Παλμός εκκίν.
	Μπρος*
	Εκκιν.*/Σταμ.
	Εκκιν.*/Σταμ.
	Εκκιν. πίσω
	Πίσω/μπρος
	Ενεργ. RUN
	Παλμός σταμ.
	Πίσω*
	Πίσω/μπρος
	Ενεργ. RUN
	P2.2.2
	DIN3 Λειτουργία
	0
	8
	1
	301
	0= Δεν χρησιμοποιείται
	1=Εξ. σφάλμα, κλείσ. επαφής
	2=Εξ. σφάλμα, άνοιγ. επαφής
	3=Ενεργοπ. Λειτουργίας
	4=Επιλογή χρόνου επιτ./επιβ.
	5=Αλλαγή τρόπ. ελέγ. σε I/O
	6=Αλλαγή τ.ε. σε πληκτρολ.
	7=Αλλαγή τ.ε. σε fieldbus
	8=Πίσω (αν η παρ. 2.2.1=3)
	P2.2.3
	Μετατόπιση αναφοράς εισόδου έντασης
	0
	1
	1
	302
	0=0—20mA
	1=4—20mA
	P2.2.4
	Ελάχιστη τιμή κλιμάκωσης αναφοράς
	0,00
	παρ. 2.2.5
	Hz
	0,00
	303
	Επιλέγει την συχνότητα που αντιστοιχεί στο ελάχιστο σήμα ανα
	0,00 = Καμία κλιμάκωση
	P2.2.5
	Μέγιστη τιμή κλιμάκωσης αναφοράς
	0,00
	320,00
	Hz
	0,00
	304
	Επιλέγει την συχνότητα που αντιστοιχεί στο μέγιστο σήμα αναφ
	0,00 = Καμία κλιμάκωση
	P2.2.6
	Αναστροφή αναφοράς
	0
	1
	0
	305
	0 = Κανονική
	1 = Ανεστραμμένη
	P2.2.7
	Χρόνος φιλτραρίσματος αναφοράς
	0,00
	10,00
	s
	0,10
	306
	0 = Χωρίς φιλτράρισμα
	P2.2.8
	Επιλογή AI1 σήματος
	A.1
	377
	Χρησιμοποιείται η μέθοδος προγραμματισμού TTF. Δείτε σελίδα 
	P2.2.9
	Επιλογή AI2 σήματος
	A.2
	388
	Χρησιμοποιείται η μέθοδος προγραμματισμού TTF. Δείτε σελίδα 
	Πίνακας 2�4.Σήματα εισόδου, G2.2
	??µ??? ?????? \(???????????? ???????: ?

	Κωδικός
	Παράμετρος
	Ελάχ.
	Μέγ.
	Μον.
	Προεπιλ.
	Δικό σας
	ID
	Σημείωση
	P2.3.1
	Επιλογή σήματος Αναλογικής εξόδου 1
	0
	A.1
	464
	Χρησιμοποιείται η μέθοδος προγραμματισμού TTF. Δείτε σελίδα 
	P2.3.2
	Λειτουργία Αναλογικής Εξόδου
	0
	8
	1
	307
	0=Δεν χρησιμοποιείται
	1=Συχνότητα εξόδου (0—fmax)
	2=Αναφορά συχνότ. (0—fmax)
	3= Ταχύτητα κινητήρα (0—Ονομ. ταχύτητα κινητήρα)
	4=Ένταση εξόδου (0-InΚινητήρα)
	5=Ροπή κινητήρα (0—TnΚινητήρα)
	6=Ισχύ κινητήρα (0—PnΚινητήρα)
	7=Τάση κινητήρα (0-UnΚινητήρα)
	8=Τάση DC-link (0—1000V)
	P2.3.3
	Χρόνος φιλτραρισμ. αναλογικής εξόδου
	0,00
	10,00
	s
	1,00
	308
	0=Χωρίς φιλτράρισμα
	P2.3.4
	Αναστροφή αναλογικής εξόδου
	0
	1
	0
	309
	0 = Κανονική
	1 = Ανεστραμμένη
	P2.3.5
	Ελάχιστο Αναλογικής εξόδου
	0
	1
	0
	310
	0 = 0 mA
	1 = 4 mA
	P2.3.6
	Κλιμάκωση Αναλογ. εξόδου
	10
	1000
	%
	100
	311
	P2.3.7
	Λειτουργία ψηφιακής εξόδου 1
	0
	16
	1
	312
	0=Δεν χρησιμοποιείται
	1=Έτοιμο (Ready)
	2=Σε λειτουργία (Run)
	3=Σφάλμα
	4=Ανεστραμμένο σφάλμα
	5=Προειδοπ. υπερθέρμανσης FC
	6=Εξ. σφάλμα ή προειδοποίηση
	7=Σφάλμα ή προειδοποίηση αναφ.
	8=Προειδοποίηση
	9=Προς τα πίσω
	10=Προρυθμισμένη ταχύτητα 1
	11=Σε ταχύτητα
	12=Ενεργός ρυθμιστής Κινητήρα
	13=Επίβλεψη ορίου συχνότ. 1 ΑΒ
	14=Σημείο Ελέγχου: I/O
	15=Σφάλμα/προειδοπ. Θερμίστορ
	16=Δεδομένα εισόδου Fieldbus
	P2.3.8
	Λειτουργία ρελέ εξόδου 1
	0
	16
	2
	313
	Όπως η παράμετρος 2.3.7
	P2.3.9
	Λειτουργία ρελέ εξόδου 2
	0
	16
	3
	314
	Όπως η παράμετρος 2.3.7
	P2.3.10
	Όριο συχνότητας εξόδου 1
	0
	2
	0
	315
	0=Κανένα όριο
	1=Επίβλεψη χαμηλού ορίου
	2=Επίβλεψη υψηλού ορίου
	P2.3.11
	Όριο συχν. εξόδου 1:
	0,00
	320,00
	Hz
	0,00
	316
	P2.3.12
	Επιλογή σήματος αναλογικής εξόδου 2
	0
	0.1
	471
	Χρησιμοποιείται η μέθοδος προγραμματισμού TTF. Δείτε σελίδα 
	P2.3.13
	Λειτουργία αναλογικής εξόδου 2
	0
	8
	4
	472
	Όπως η παράμετρος 2.3.2
	P2.3.14
	Χρόνος φιλτραρίσματ. αναλογικής εξόδου 2
	0,00
	10,00
	s
	1,00
	473
	0=Χωρίς φιλτράρισμα
	P2.3.15
	Αναστροφή αναλογικής εξόδου 2
	0
	1
	0
	474
	0=Κανονική
	1=Ανεστραμμένη
	P2.3.16
	Ελάχιστο αναλογικής εξόδου 2
	0
	1
	0
	475
	0=0 mA
	1=4 mA
	P2.3.17
	Κλιμάκωση αναλογικής εξόδου 2
	10
	1000
	%
	100
	476
	Πίνακας 2�5. Σήματα Εξόδου, G2.3
	????µ????? ??????? ??????? \(??????????

	Κωδικός
	Παράμετρος
	Ελάχ.
	Μέγ.
	Μον.
	Προεπιλ.
	Δικό σας
	ID
	Σημείωση
	P2.4.1
	Σχήμα Ράμπας 1
	0,0
	10,0
	s
	0,0
	500
	0 = Γραμμικό
	>0 = Χρόνος ράμπας S-καμπ.
	P2.4.2
	Σχήμα ράμπας 2
	0,0
	10,0
	s
	0,0
	501
	0 = Γραμμικό
	>0 = Χρόνος ράμπας S-καμπ.
	P2.4.3
	Χρόνος επιτάχυνσης 2
	0,1
	3000,0
	s
	10,0
	502
	P2.4.4
	Χρόνος επιβράδυνσης 2
	0,1
	3000,0
	s
	10,0
	503
	P2.4.5
	Κόφτης φρένου
	0
	4
	0
	504
	0=Απενεργοποιημένος
	1=Χρησιμοποιείται κατά τη
	λειτουργία
	2=Εξωτ. κόφτης φρένου
	3=Χρησιμοποιείται όταν σε Στάση / Λειτουργία
	4=Χρησιμοποιείται όταν λειτουργεί (χωρίς δοκιμή)
	P2.4.6
	Τρόπος Εκκίνησης
	0
	1
	0
	505
	0=Ράμπα
	1=Εκκίνηση με ταχύτητα
	P2.4.7
	Τρόπος Στάσης
	0
	3
	0
	506
	0=Coasting
	1=Με ράμπα
	2=Ράμπα+ coast Ενεργοποίησης
	Λειτουργίας
	3=Coast+ράμπα Ενεργ.  Λειτουρ.
	P2.4.8
	Ένταση DC-φρένου
	0,4 x IH
	2 x IH
	A
	IH
	507
	P2.4.9
	Χρόνος DC-φρένου στο σταμάτημα
	0,00
	600,00
	s
	0,00
	508
	0=Το DC φρένο είναι απενεργο-
	ποιημένο στο σταμάτημα
	P2.4.10
	Η συχνότητα στην οποία ξεκινάει το DC-φρένο κατά τη ράμπα στ
	0,10
	10,00
	Hz
	1,50
	515
	P2.4.11
	Χρόνος DC-φρένου στην εκκίνηση
	0,00
	600,00
	s
	0,00
	516
	0= Το DC φρένο είναι απενεργο-
	ποιημένο στην εκκίνηση
	P2.4.12
	Φρένο ροής
	0
	1
	0
	520
	0=Απενεργοποιημένο
	1=Ενεργοποιημένο
	P2.4.13
	Ένταση φρένου ροής
	0,4 x IH
	2 x IH
	A
	IH
	519
	Πίνακας 2�6. Παράμετροι ελέγχου μονάδος, G2.4
	????µ????? ????????µ???? ?????????? \(?

	Κωδικός
	Παράμετρος
	Ελάχ.
	Μέγ.
	Μον.
	Προεπιλ.
	Δικό σας
	ID
	Σημείωση
	P2.5.1
	Πεδίο απαγορευμένης συχνότ. 1 χαμηλό όριο
	0,00
	παρ. 2.5.2
	Hz
	0,00
	509
	P2.5.2
	Πεδίο απαγορευμένης συχνότ. 1 υψηλό όριο
	0,00
	320,00
	Hz
	0,0
	510
	P2.5.3
	Ράμπα επιτ./επιβ. απαγόρευσης
	0,1
	10,0
	1,0
	518
	Πίνακας 2�7. Παράμετροι απαγορευμένης συχνότητας, G2.5
	????µ????? ??????? ??? ???????? \(?????

	Κωδικός
	Παράμετρος
	Ελάχ.
	Μέγ.
	Μον.
	Προεπιλ.
	Δικό σας
	ID
	Σημείωση
	P2.6.1
	Τρόπος ελέγχου του κινητήρα
	0
	1/6
	0
	600
	NXS:
	0=Έλεγχος συχνότητας
	1=Έλεγχος ταχύτητας
	Πρόσθετα για το NXP:
	2=Έλεγχος ροπής
	3=Έλεγχος ταχ. Κλ. Βρόχου
	4=Έλεγχος ροπ. Κλ. Βρόχου
	5=Ανώτερος έλεγχος συχν. Ανοιχτού Βρόχου
	6=Ανώτ. έλεγχος ταχ.  Α.Β.
	P2.6.2
	U/f βελτιστοποίηση
	0
	1
	0
	109
	0=Δεν χρησιμοποιείται
	1=Αυτόματη ώθηση ροπής
	P2.6.3
	Επιλογή U/f αναλογίας
	0
	3
	0
	108
	0=Γραμμική
	1=Τετραγωνοειδής
	2=Προγραμματιζόμενη
	3=Γραμμική με βελτίωση ροής
	P2.6.4
	Σημείο αποδυνάμωσης πεδίου
	8,00
	320,00
	Hz
	50,00
	602
	P2.6.5
	Τάση στο σημείο αποδυνάμωσης πεδίου
	10,00
	200,00
	%
	100,00
	603
	n% x Unκινητήρα
	P2.6.6
	Συχνότητα μέσου σημείου U/f καμπύλης
	0,00
	παρ. P2.6.4
	Hz
	50,00
	604
	P2.6.7
	Τάση μέσου σημείου καμπύλης U/f
	0,00
	100,00
	%
	100,00
	605
	n% x Unκινητήρα
	Μέγ. Τιμή Παρ. = παρ. 2.6.5
	P2.6.8
	Τάση εξόδου σε μηδενική συχνότητα
	0,00
	40,00
	%
	Μεταβαλόμενο
	606
	n% x Unκινητήρα
	P2.6.9
	Συχνότητα διακοπής
	1,0
	Μεταβάλ.
	kHz
	Μεταβάλ.
	601
	Δείτε τον Πίνακας 8�12 για ακριβής τιμές
	P2.6.10
	Ελεγκτής υπέρτασης
	0
	2
	1
	607
	0=Δεν χρησιμοποιείται
	1=Χρησιμοποιε. (χωρίς ράμπα)
	2=Χρησιμοποιείται (με ράμπα)
	P2.6.11
	Ελεγκτής υπότασης
	0
	1
	1
	608
	0= Δεν χρησιμοποιείται
	1=Χρησιμοποιείται
	P2.6.12
	Ζυγοστάθμιση φορτίου
	0,00
	100,00
	%
	0,00
	620
	P2.6.13
	Αναγνωριση
	0
	1/2
	0
	631
	0=Καμία ενέργεια
	1=Αναγνώριση με ή χωρίς
	λειτουργεία
	2=Αναγνώριση με λειτουργεία
	(μόνο στο NXP)
	Ομάδα Παραμέτρων Κλειστού Βρόχου 2.6.14 (NXP μόνο)
	P2.6.14.1
	Ένταση μαγνητισμού
	0,00
	100,00
	A
	0,00
	612
	P2.6.14.2
	Απολαβή P ελέγχου ταχύτητας
	0
	1000
	30
	613
	P2.6.14.3
	Χρόνος I ελέγχου ταχύτητας
	0,0
	500,0
	ms
	30,0
	614
	P2.6.14.5
	Αποζημίωση επιτάχ.
	0,00
	300,00
	s
	0,00
	626
	P2.6.14.6
	Ρύθμιση ώθησης
	0
	500
	%
	100
	619
	P2.6.14.7
	Ένταση μαγνητισμού στην εκκίνηση
	Έντ.Κιν.
	Ελαχ
	Έντασ.Κιν
	Μεγ
	A
	0,00
	627
	P2.6.14.8
	Χρόνος μαγνητισμού στην εκκίνηση
	0,0
	600,0
	s
	0,0
	628
	P2.6.14.9
	Χρόνος 0-ταχύτητας στην εκκίνηση
	0
	32000
	ms
	100
	615
	P2.6.14.10
	Χρόνος 0-ταχύτητας στην εκκίνηση
	0
	32000
	ms
	100
	616
	P2.6.14.11
	Ροπή εκκίνησης
	0
	3
	0
	621
	0=Δεν χρησιμοποιείται
	1=Μνήμη ροπής
	2=Αναφορά ροπής
	3=Ροπή εκκίνησης μπρος/πίσω
	P2.6.14.12
	Ροπή εκκίνησης FWD
	–300,0
	300,0
	s
	0,0
	633
	P2.6.14.13
	Ροπή εκκίνησης REV
	–300,0
	300,0
	s
	0,0
	634
	P2.6.14.15
	Χρόνος φιλτραρίσματος Παλμογεννήτριας
	0
	1000
	ms
	0
	618
	P2.6.14.17
	Απολαβή P ελέγχου έντασης
	0,00
	100,00
	%
	40,00
	617
	Ομάδα Παραμέτρων Ανώτερου Ανοιχτού Βρόχου 2.6.15 (NXP μόνο)
	P2.6.15.1
	Ένταση μηδενικής ταχύτητας
	0,0
	250,0
	%
	120,0
	625
	P2.6.15.2
	Ελάχιστη ένταση
	0,0
	100,0
	%
	80,0
	622
	P2.6.15.3
	Αναφορά ροής
	0,0
	100,0
	%
	80,0
	623
	P2.6.15.4
	Όριο συχνότητας
	0,0
	100,0
	%
	20,0
	635
	P2.6.15.5
	U/f ώθηση
	0
	1
	0
	632
	Πίνακας 2�8.Παράμετροι ελέγχου κινητήρα, G2.6
	?????????? (???????????? ???????: ????? M2 ( G2.7)

	Κωδικός
	Παράμετρος
	Ελάχ.
	Μέγ.
	Μον.
	Προεπιλ.
	Δικό σας
	ID
	Σημείωση
	P2.7.1
	Απόκριση σε σφάλμα αναφοράς 4mA
	0
	5
	0
	700
	0=Καμία απόκριση
	1=Προειδοποίηση
	2=Προειδ.+Προηγ. Συχνοτ.
	3=Προειδ.+Προρ.Συχν. 2.7.2
	4=Σφάλμα,στάση όπως 2.4.7
	5=Σφάλμα, σταμ. με coasting
	P2.7.2
	Συχνότητα σφάλματος αναφοράς 4mA
	0,00
	Παρ. 2.1.2
	Hz
	0,00
	728
	P2.7.3
	Απόκριση σε εξωτ. σφάλμα
	0
	3
	2
	701
	0=Καμία απόκριση
	1=Προειδοποίηση
	2=Σφάλμα, στάση όπως 2.4.7
	3=Σφάλμα, σταμ. με coasting
	P2.7.4
	Επίβλεψη φάσεων εισόδου
	0
	3
	0
	730
	P2.7.5
	Απόκριση σε σφάλμα υπότασης
	0
	1
	0
	727
	0=Αποθήκ.σφάλ. στην ιστορ.
	1=Μη αποθήκευση σφάλματ.
	P2.7.6
	Επίβλεψη φάσεων εξόδου
	0
	3
	2
	702
	0=Καμία απόκριση
	1=Προειδοποίηση
	2=Σφάλμα, στάση όπως 2.4.7
	3=Σφάλμα, σταμ. με coasting
	P2.7.7
	Προστασ. σφάλ. Γης
	0
	3
	2
	703
	P2.7.8
	Θερμική προστασία κινητήρα
	0
	3
	2
	704
	P2.7.9
	Συντελεστής θερμοκ. περιβάλλ. κινητήρα
	–100,0
	100,0
	%
	0,0
	705
	P2.7.10
	Συντ. ψύξης κινητήρα σε μηδενική συχν.
	0,0
	150,0
	%
	40,0
	706
	P2.7.11
	Θερμική σταθερά χρόνου κινητήρα
	1
	200
	min
	45
	707
	P2.7.12
	Κύκλος εργασ. κινητ.
	0
	100
	%
	100
	708
	P2.7.13
	Προστασία αδράνειας
	0
	3
	0
	709
	0=Καμία απόκριση
	1=Προειδοποίηση
	2=Σφάλμα, στάση όπως 2.4.7
	3=Σφάλμα, σταμ. με coasting
	P2.7.14
	Ένταση αδράνειας
	0,1
	InΚινητ. x 2
	A
	IL
	710
	P2.7.15
	Όριο χρόνου αδράνειας
	1,00
	120,00
	s
	15,00
	711
	P2.7.16
	Όριο συχνότητας αδράνειας
	1,0
	Παρ. 2.1.2
	Hz
	25,0
	712
	P2.7.17
	Προστασία υποφόρτωσης
	0
	3
	0
	713
	0=Καμία απόκριση
	1=Προειδοποίηση
	2=Σφάλμα, στάση όπως 2.4.7
	3=Σφάλμα, σταμ. με coasting
	P2.7.18
	Φορτίο στην περιοχή αποδυνάμωσης πεδίου
	10
	150
	%
	50
	714
	P2.7.19
	Φορτίο σε μηδέν συχνότητα
	5,0
	150,0
	%
	10,0
	715
	P2.7.20
	Χρονικό όριο προστ. υποφόρτωσης
	2
	600
	s
	20
	716
	P2.7.21
	Απόκριση σε σφάλμα Θερμίστορ
	0
	3
	2
	732
	0=Καμία απόκριση
	1=Προειδοποίηση
	2=Σφάλμα, στάση όπως 2.4.7
	3=Σφάλμα, σταμ. με coasting
	P2.7.22
	Απόκριση σε σφάλμα fieldbus
	0
	3
	2
	733
	Δείτε P2.7.21
	P2.7.23
	Απόκριση σε σφάλμα θύρας
	0
	3
	2
	734
	Δείτε P2.7.21
	Πίνακας 2�9.Προστασίες, G2.7
	????µ????? ????µ???? ????????????? \(??

	Κωδικός
	Παράμετρος
	Ελάχ.
	Μέγ.
	Μον.
	Προεπιλ.
	Δικό σας
	ID
	Σημείωση
	P2.8.1
	Χρόνος αναμονής
	0,10
	10,00
	s
	0,50
	717
	P2.8.2
	Χρόνος δοκιμής
	0,00
	60,00
	s
	30,00
	718
	P2.8.3
	Λειτουργία εκκίνησης
	0
	2
	0
	719
	0=Ράμπα
	1=Εκκίνηση με ταχύτητα
	2=Σύμφωνα με την παρ. 2.4.6
	P2.8.4
	Αριθμός δοκιμών μετά από σφάλμα υπότασης
	0
	10
	0
	720
	P2.8.5
	Αριθ. δοκιμ. μετά από σφάλμα υπέρτασης
	0
	10
	0
	721
	P2.8.6
	Αριθ. δοκιμ. μετά από σφάλμα υπερέντασης
	0
	3
	0
	722
	P2.8.7
	Αριθμός δοκιμών μετά από σφάλμα αναφοράς
	0
	10
	0
	723
	P2.8.8
	Αριθμός δοκιμών μετά από σφάλμα θερμο-κρασίας κινητήρα
	0
	10
	0
	726
	P2.8.9
	Αριθμός δοκιμών μετά από εξωτερικό σφάλμα
	0
	10
	0
	725
	P2.8.10
	Αριθμός δοκιμών μετά από σφάλμα υπότασης
	0
	10
	1
	738
	Πίνακας 2�10. Παράμετροι αυτόματης επανεκκίνησης, G2.8
	Πληκτρολόγιο ελέγχου (Πληκτρολόγιο ελέγχου: Μενού M3)

	Οι παράμετροι για την επιλογή του τρόπου ελέγχου και της κατ
	Κωδικός
	Παράμετρος
	Ελάχ.
	Μέγ.
	Μον.
	Προεπιλ.
	Δικό σας
	ID
	Σημείωση
	P3.1
	Σημείο ελέγχου
	1
	3
	1
	125
	0 = I/O τερματικά
	1 = Πληκτρολόγιο
	2 = Fieldbus
	R3.2
	Αναφορά πληκτρολογίου
	Παρ. 2.1.1
	Παρ. 2.1.2
	Hz
	P3.3
	Κατεύθυνση (πληκτρ.)
	0
	1
	0
	123
	0 = Μπρος
	1 = Πίσω
	R3.4
	Μπουτόν STOP
	0
	1
	1
	114
	0=Περιορισμένη λειτουργία του μπουτόν
	1=Το μπουτόν είναι πάντα ενεργοποιημένο
	Πίνακας 2�11.Παράμετροι πληκτρολογίου ελέγχου, M3
	Μενού συστήματος (Πληκτρολόγιο Ελέγχου: Μενού M6)

	Για παραμέτρους και λειτουργίες σχετιζόμενες με την γενική χ
	Κάρτες επέκτασης (Πληκτρολόγιο Ελέγχου: Μενού M7)

	Το M7 μενού δείχνει τις κάρτες επέκτασης και επιλογής που εί
	EΦΑΡΜΟΓΗ ΤΟΠΙΚΟΥ / ΕΞ’ ΑΠΟΣΤΑΣΕΩΣ ΕΛΕΓΧΟΥ (LOCAL/REMOTE CONT
	Εισαγωγή


	Επιλέξτε την Εφαρμογή Τοπικού / Εξ’ Αποστάσεως Ελέγχου στο μ
	Με την χρήση της Εφαρμογής Τοπικού / Εξ’ Αποστάσεως Ελέγχου 
	Όλες οι έξοδοι είναι ελεύθερες για προγραμματισμό.
	Πρόσθετες λειτουργίες:
	Προγραμματιζόμενο Εκκίνηση / Σταμάτημα και λογική Αντίστροφο
	Κλιμάκωση αναφοράς
	Επίβλεψη ενός ορίου συχνότητας
	Δεύτερες ράμπες και προγραμματιζόμενη ράμπα σε σχήμα-S
	Προγραμματιζόμενες λειτουργίες εκκίνησης και στάσης
	DC-φρένο στο σταμάτημα
	Μία περιοχή απαγορευμένων συχνοτήτων
	Προγραμματιζόμενη καμπύλη U/f και συχνότητα διακοπής
	Αυτόματη επανεκκίνηση
	Προστασία κινητήρα Θερμική και Αδράνειας:
	Προγραμματιζόμενη ενέργεια: Καμία, Προειδοποίηση, Σφάλμα
	Οι επεξηγήσεις των παραμέτρων της Εφαρμογής Τοπικού/Εξ’ Αποσ
	Έλεγχος I/O

	OPT-A1
	Τερματικό
	Σήμα
	Τεχνικές περιγραφή
	1
	+10Vref
	Αναφορά εξόδου
	Τάση για το ποτενσιόμετρο, etc.
	2
	AI1+
	Αναλογική εσόδου, πεδίο τάσης
	0—10V DC
	Σημείο B πεδίο αναφοράς συχνότητα
	0-10 V DC
	3
	AI1-
	I/O Γείωση
	Γείωση για αναφορά και έλεγχο
	4
	AI2+
	Αναλογική εσόδου, πεδίο έντασης  0—20mA
	Σημείο Α πεδίο αναφοράς συχνότητα
	0-20 mA
	5
	AI2-
	6
	+24V
	24V βοηθητική τάση
	Τάση για διακόπτες, κλπ. μεγ 0.1 A
	7
	GND
	I/O Γείωση
	Γείωση για τις αναφορές και για τον έλεγχο
	8
	DIN1
	Σημείο A εκκίνηση μπροστά
	(προγραμματιζόμενη)
	Κλειστή επαφή = εκκίνηση προς τα μπρος
	9
	DIN2
	Σημείο A εκκίνηση πίσω
	(προγραμματιζόμενη)
	Κλειστή επαφή = εκκίνηση προς τα πίσω
	10
	DIN3
	Είσοδος εξωτερικού σφάλματος (προγραμματιζόμενη)
	Ανοιχτή επαφή = Κανένα σφάλμα
	Κλειστή επαφή = Σφάλμα
	11
	CMA
	Κοινό για DIN 1—DIN 3
	Συνδέστε με GND ή +24V
	12
	+24V
	24V βοηθητική τάση
	Τάση για διακόπτες (δείτε #6)
	13
	GND
	I/O Γείωση
	Γείωση για τις αναφορές και για τον έλεγχο
	14
	DIN4
	Μέρος B: Εκκίνηση μπροστά
	(προγραμματιζόμενη)
	Κλειστή επαφή = εκκίνηση προς τα μπρος
	Κλειστή επαφή = εκκίνηση προς τα πίσω
	15
	DIN5
	Μέρος B: Εκκίνηση πίσω
	(προγραμματιζόμενη)
	16
	DIN6
	Επιλογή Σημείου A/B
	Ανοιχτή επαφή = Σημείο A ενεργό
	Κλειστή επαφή = Σημείο B ενεργό
	17
	CMB
	Κοινό για DIN 4—DIN 6
	Συνδέστε με GND ή +24V
	18
	AO1+
	Συχνότητα εξόδου
	Αναλογική έξοδο
	Προγραμματιζόμενη
	????? 0—20 mA/RL, µ??. 500\(
	19
	AO1-
	20
	DO1
	Ψηφιακή έξοδο
	READY (ΕΤΟΙΜΟ)
	Προγραμματιζόμενη
	???????? ?????????, I(50mA, U(48 V DC
	OPT-A2
	21
	RO1
	Έξοδος ρελέ 1
	(ΣΕ ΛΕΙΤΟΥΡΓΙΑ) RUN
	Προγραμματιζόμενη
	22
	RO1
	23
	RO1
	24
	RO2
	Έξοδος ρελέ 2
	(ΣΦΑΛΜΑ) FAULT
	Προγραμματιζόμενη
	25
	RO2
	26
	RO2
	Πίνακας 3�1. Η προεπιλεγμένη διάταξη των I/O της Εφαρμογής Τ
	Αποστάσεως Ελέγχου.
	Σημείωση: Δείτε παρακάτω τις επιλογές γεφυρωτών (jumper). Γι
	Λογική σημάτων ελέγχου στην Εφαρμογή Τοπικού/Εξ’ αποστάσεως 

	Σχήμα 3�1. Λογική σήματος ελέγχου της Εφαρμογής Τοπικού/Εξ’ 
	Εφαρμογή Τοπικού/Εξ’ αποστάσεως Ελέγχου – Λίστες Παραμέτρων

	Στις επόμενες σελίδες θα βρείτε τις λίστες των παραμέτρων μέ
	Επεξηγήσεις των στηλών του Πίνακα:
	Κωδικός = Τοποθεσία ένδειξης στο πληκτρολόγιο. Δείχνει στον 
	Παράμετρος = Ονομασία της παραμέτρου
	Ελάχ. = Ελάχιστη τιμή της παραμέτρου
	Μέγ. = Μέγιστη τιμή της παραμέτρου
	Μον. = Μονάδα μέτρησης της αξίας παραμέτρου. Δίνεται αν είνα
	Προεπ. = Τιμή εργοστασιακής προεπιλογής
	Δικό σας = Η δική σας ρύθμιση
	ID = Ο αριθμός ID της κάθε παραμέτρου
	= Στην σειρά παραμέτρου: Χρησιμοποιήστε την μέθοδο TTF για ν
	= Η τιμή της παραμέτρου μπορεί μόνο να αλλαχθεί αφού ο μετατ
	Τιμές Παρακολούθησης (Πληκτρολόγιο Ελέγχου: μενού M1)

	Οι τιμές παρακολούθησης είναι οι πραγματικές τιμές των παραμ
	Δείτε το Εγχειρίδιο Χειριστή Vacon NX , Κεφάλαιο 7 για περισ
	Κωδικός
	Παράμετρος
	Μον.
	ID
	Περιγραφή
	V1.1
	Συχνότητα εξόδου
	Hz
	1
	Συχνότητα που φτάνει στον κινητήρα
	V1.2
	Συχνότητας αναφοράς
	Hz
	25
	Αναφορά συχνότητας προς τον έλεγχο του κινητήρα
	V1.3
	Ταχύτητα Κινητήρα
	rpm
	2
	Η ταχύτητα του κινητήρα σε rpm
	V1.4
	Κινητήρα ένταση
	A
	3
	V1.5
	Κινητήρα ροπή
	%
	4
	Υπολογισμένη ονομαστική ροπή του κινητήρα
	V1.6
	Κινητήρα ισχύ
	%
	5
	Ισχύ του κινητήριου άξονα
	V1.7
	Κινητήρα τάση
	V
	6
	V1.8
	DC-link τάση
	V
	7
	V1.9
	Θερμοκρασία μονάδος
	(C
	8
	Θερμοκρασία ψύκτρας
	V1.10
	Θερμοκρασία κινητήρα
	%
	9
	Υπολογισμένη θερμοκρασία κινητήρα
	V1.11
	Αναλογική είσοδος τάσης
	V
	13
	AI1
	V1.12
	Αναλογική είσοδος έντασης
	mA
	14
	AI2
	V1.13
	DIN1, DIN2, DIN3
	15
	Καταστάσεις ψηφιακών εισόδων
	V1.14
	DIN4, DIN5, DIN6
	16
	Καταστάσεις ψηφιακών εισόδων
	V1.15
	DO1, RO1, RO2
	17
	Καταστάσεις ψηφιακών εξόδων και εξόδων ρελέ
	V1.16
	Αναλογική έξοδο Iout
	mA
	26
	AO1
	M1.17
	Πολύ-παρακολούθηση στοιχείων
	Δείχνει 3 επιλεγόμενες αξίες παρακολούθησης
	Πίνακας 3�2. Τιμές Παρακολούθησης
	??????? ????µ????? \(???????????? ?????

	Κωδικός
	Παράμετρος
	Ελάχ.
	Μέγ.
	Μον.
	Προεπιλ.
	Δικό σας
	ID
	Σημείωση
	P2.1.1
	Ελάχιστη συχνότητα
	0,00
	Παρ. 2.1.2
	Hz
	0,00
	101
	P2.1.2
	Μέγιστη συχνότητα
	Παρ. 2.1.1
	320,00
	Hz
	50,00
	102
	Σημείωση: Αν fμεγ > από την σύγχρονη ταχύτητα κινητήρα, ελέγ
	P2.1.3
	Χρόνος επιτάχυνσης 1
	0,1
	3000,0
	s
	3,0
	103
	P2.1.4
	Χρόνος επιβράδυνσης 1
	0,1
	3000,0
	s
	3,0
	104
	P2.1.5
	Όριο έντασης
	0,4 x IH
	2 x IH
	A
	IL
	107
	P2.1.6
	Ονομαστική τάση κινητήρα
	180
	690
	V
	NX2: 230V
	NX5: 400V
	NX6: 690V
	110
	P2.1.7
	Ονομαστική συχνότητα κινητήρα
	30,00
	320,00
	Hz
	50,00
	111
	Ελέγξτε την πλακέτα λειτουργίας του κινητήρα
	P2.1.8
	Ονομαστική ταχύτητα κινητήρα
	300
	20 000
	rpm
	1440
	112
	Η προεπιλογή ισχύει για 4-πολικό κινητήρα και ονομα-στικού μ
	P2.1.9
	Ονομαστική ένταση κινητήρα
	0,4 x IH
	2 x IH
	A
	IH
	113
	Ελέγξτε την πλακέτα λειτουργίας του κινητήρα
	P2.1.10
	Συν φ κινητήρα
	0,30
	1,00
	0,85
	120
	Ελέγξτε την πλακέτα λειτουργίας του κινητήρα
	P2.1.11
	I/O A Αναφορά
	0
	4
	1
	117
	0=AI1
	1=AI2
	2=Πληκτρολόγιο
	3=Fieldbus
	4=Ποτενσιόμετρο κινητήρα
	P2.1.12
	I/O B Αναφορά
	0
	4
	0
	131
	0=AI1
	1=AI2
	2=Πληκτρολόγιο
	3=Fieldbus
	4=Ποτενσιόμετρο κινητήρα
	P2.1.13
	Αναφορά πληκτρολογίου ελέγχου
	0
	3
	2
	121
	0=AI1
	1=AI2
	2=Πληκτρολόγιο
	3=Fieldbus
	P2.1.14
	Αναφορά fieldbus ελέγχου
	0
	3
	3
	122
	0=AI1
	1=AI2
	2=Πληκτρολόγιο
	3=Fieldbus
	P2.1.15
	Αναφορά ταχύτητας jogging
	0,00
	Παρ. 2.1.2
	Hz
	0,00
	124
	Πίνακας 3�3.Βασικές παράμετροι G2.1
	??µ??? ??????? \(???????????? ???????: 

	Κωδικός
	Παράμετρος
	Ελάχ.
	Μέγ.
	Μον.
	Προεπιλ.
	Δικό σας
	ID
	Σημείωση
	P2.2.1
	Σημείο  A: Επιλογή λογικής Εκκίνησης /Στάσης
	0
	8
	0
	300
	DIN1
	DIN2
	0123456
	78
	Εκκιν. μπρος
	Εκκιν./σταμ.
	Εκκιν./σταμ.
	Παλμός εκκίν.
	Εκκιν. μπρος
	Μπρος*
	Εκκιν.*/Σταμ.
	Εκκιν.*/Σταμ.Εκκίν.μπρος*
	Εκκιν. πίσω
	Πίσω/μπρος
	Ενεργ. RUN
	Παλμός σταμ.
	Ποτ.κιν.ΠΑΝΩ
	Πίσω*
	Πίσω/μπρος
	Ενεργ. RUN Ποτ.κιν.ΠΑΝΩ
	P2.2.2
	Λειτουργία DIN3
	0
	13
	1
	301
	0= Δεν χρησιμοποιείται
	1=Εξ. σφάλμα, κλείσ. επαφής
	2=Εξ. σφάλμα, άνοιγ. επαφής
	3=Ενεργοπ. Λειτουργίας
	4=Επιλογή χρόνου επιτ./επιβ.
	5=Αλλαγή τρόπ. ελέγ. σε I/O
	6=Αλλαγή τ.ε. σε πληκτρολ.
	7=Αλλαγή τ.ε. σε fieldbus
	8=Πίσω (αν η παρ. 2.2.1=3)
	9=Ταχύτητα jogging
	10=Επαναφορά σφάλματος
	11=Επιτ./επιβ.περιορ.λειτουργίας
	12=Εντολή DC Φρεναρίσματος
	13=Ποτενσιόμετρο κινητ. ΚΑΤΩ
	P2.2.3
	Επιλογή AI1 σήματος
	0
	A.1
	377
	Χρησιμοποιείται η μέθοδος προ-γραμματισμού TTF. Δείτε σελ. 6
	P2.2.4
	Πεδίο σήματος AI1
	0
	2
	0
	320
	0=0…100%**
	1=20…100%**
	2=Πεδίο ρύθμισης χρήστη**
	P2.2.5
	Ελάχιστο ρύθμισης χρήστη AI1
	0,00
	100,00
	%
	0,00
	321
	Ελάχιστο κλίμακας Αναλογικής εισόδου 1
	P2.2.6
	Μέγιστο ρύθμισης χρήστη ΑI1
	0,00
	100,00
	%
	100,0
	322
	Μέγιστο κλίμακας Αναλογικής εισόδου 1
	P2.2.7
	Αναστροφή σήματος ΑI1
	0
	1
	0
	323
	Αναστροφή αναφοράς Αναλογικής εισόδου 1 ναι/όχι
	P2.2.8
	Χρόνος φιλτραρίσματος σήματος ΑI1
	0,00
	10,00
	s
	0,10
	324
	Χρόνος φιλτραρίσματ. αναφοράς Αναλογικής εισόδου 1, σταθερά
	P2.2.9
	Επιλογή AI2 σήματος
	0
	A.2
	388
	Χρησιμοποιείται η μέθοδος προ-γραμματισμού TTF. Δείτε σελ. 6
	P2.2.10
	Πεδίο σήματος AI2
	0
	2
	1
	325
	0=0 – 20 mA**
	1=4 – 20 mA**
	2=Πεδίο ρύθμισης χρήστη
	P2.2.11
	Ελάχιστο ρύθμισης χρήστη ΑΙ2
	0,00
	100,00
	%
	0,00
	326
	Ελάχιστο κλίμακας Αναλογικής εισόδου 2
	P2.2.12
	Μέγιστο ρύθμισης χρήστη ΑI2
	0,00
	100,00
	%
	100,00
	327
	Μέγιστο κλίμακας Αναλογικής εισόδου 2
	P2.2.13
	Αναστροφή σήματος ΑΙ2
	0
	1
	0
	328
	Αναστροφή αναφοράς Αναλογικής εισόδου 2 ναι/όχι
	P2.2.14
	Χρόνος φιλτραρίσματος σήματος AI2
	0,00
	10,00
	s
	0,10
	329
	Χρόνος φιλτραρίσματ. αναφοράς Αναλογικής εισόδου 2, σταθερά
	DIN4
	DIN5
	P2.2.15
	Σημείο B: Επιλογή λογικής Εκκίνησης /στάσης
	0
	6
	0
	363
	0123456
	Εκκιν. μπρος
	Εκκιν./σταμ.
	Εκκιν./σταμ.
	Παλμός εκκίν.
	Μπρος*
	Εκκιν.*/Σταμ.
	Εκκιν.*/Σταμ.
	Εκκιν. πίσω
	Πίσω/μπρος
	Ενεργ. RUN
	Παλμός σταμ.
	Πίσω*
	Πίσω/μπρος
	Ενεργ. RUN
	P2.2.16
	Σημείο A: Ελάχιστη τιμή κλιμάκωσης αναφοράς
	0,00
	παρ. 2.2.17
	Hz
	0,00
	303
	Επιλέγει την συχνότητα που αντιστοιχεί στο ελάχιστο σήμα ανα
	P2.2.17
	Σημείο A: Μέγιστη τιμή κλίμακωσης αναφοράς
	0,00
	320,00
	Hz
	0,00
	304
	Επιλέγει την συχνότητα που αντιστοιχεί στο μέγιστο σήμα αναφ
	0,00 = Καμία κλιμάκωση
	>0 = μέγιστη τιμή κλιμάκ.
	P2.2.18
	Σημείο B: Ελάχιστη τιμή κλιμάκωσης αναφοράς
	0,00
	παρ. 2.2.19
	Hz
	0,00
	364
	Επιλέγει την συχνότητα που αντιστοιχεί στο ελάχιστο σήμα ανα
	P2.2.19
	Σημείο Β: Μέγιστη τιμή κλιμάκωσης αναφοράς
	0,00
	320,00
	Hz
	0,00
	365
	Επιλέγει την συχνότητα που αντιστοιχεί στο μέγιστο σήμα αναφ
	0,00 = Καμία κλιμάκωση
	>0 = μέγιστη τιμή κλιμάκ.
	P2.2.20
	Ελεύθερη αναλογική είσοδος, επιλογή σήματος
	0
	2
	0
	361
	0=Δεν χρησιμοποιείται
	1=Uin (αναλογική είσ. τάσης)
	2=Iin (αναλογική είσ. Έντασ.)
	P2.2.21
	Λειτουργία ελεύθερης αναλογικής εισόδου
	0
	4
	0
	362
	0=Καμία λειτουργία
	1=Περιορίζει το όριο έντασης (παρ. 2.1.5)
	2=Ελατ. DC έντασης φρένου
	3=Ελατ. το χρόνο επιτάχυν. και επιβράδυνσης
	4=Ελατ. ορίου επίβλεψης της ροπής
	P2.2.22
	Χρόνος ράμπας ποτενσιόμετρου κινητήρα
	0,1
	2000,0
	Hz/s
	10,0
	331
	P2.2.23
	Επαναφορά μνήμης αναφοράς συχνότητας ποτενσιόμετρου κινητήρα
	0
	2
	1
	367
	0=Χωρίς επαναφορά
	1=Επαναφορά σε σταμάτημα ή διακοπή ρεύματος
	2=Επαναφορά σε διακοπή ρεύματος
	P2.2.24
	Μνήμη παλμού εκκίνησης
	0
	1
	0
	498
	0=Δεν αντιγράφθηκε η
	Κατάσταση λειτουργίας
	1=Αντιγράφθηκε η κατάστα-
	ση λειτουργίας
	Πίνακας 3�4.Σήματα εισόδου, G2.2
	??µ??? ?????? \(???????????? ???????: ?

	Κωδικός
	Παράμετρος
	Ελάχ.
	Μέγ.
	Μον.
	Προεπιλ.
	Δικό σας
	ID
	Σημείωση
	P2.3.1
	Επιλογή σήματος Αναλογικής εξόδου 1
	0
	A.1
	464
	Χρησιμοποιείται η μέθοδος προγραμματισμού TTF. Δείτε σελίδα 
	P2.3.2
	Λειτουργία Αναλογικής Εξόδου
	0
	8
	1
	307
	0=Δεν χρησιμοποιείται
	1=Συχνότητα εξόδου (0—fmax)
	2=Αναφορά συχνότ. (0—fmax)
	3= Ταχύτητα κινητήρα (0—Ονομ. ταχύτητα κινητήρα)
	4=Ένταση εξόδου (0-InΚινητήρα)
	5=Ροπή κινητήρα (0—TnΚινητήρα)
	6=Ισχύ κινητήρα (0—PnΚινητήρα)
	7=Τάση κινητήρα (0-UnΚινητήρα)
	8=Τάση DC-link (0—1000V)
	P2.3.3
	Χρόνος φιλτραρισμ. αναλογικής εξόδου
	0,00
	10,00
	s
	1,00
	308
	0=Χωρίς φιλτράρισμα
	P2.3.4
	Αναστροφή αναλογικής εξόδου
	0
	1
	0
	309
	0 = Κανονική
	1 = Ανεστραμμένη
	P2.3.5
	Ελάχιστο Αναλογικής εξόδου
	0
	1
	0
	310
	0=0 mA
	1=4 mA
	P2.3.6
	Κλιμάκωση Αναλογ. εξόδου
	10
	1000
	%
	100
	311
	P2.3.7
	Λειτουργία ψηφιακής εξόδου 1
	0
	22
	1
	312
	0=Δεν χρησιμοποιείται
	1=Έτοιμο (Ready)
	2=Σε λειτουργία (Run)
	3=Σφάλμα
	4=Ανεστραμμένο σφάλμα
	5=Προειδοπ. υπερθέρμανσης FC
	6=Εξ. σφάλμα ή προειδοποίηση
	7=Σφάλμα ή προειδοποίηση αναφ.
	8=Προειδοποίηση
	9=Προς τα πίσω
	10=Επιλεγμένη ταχύτητα jogging
	11=Σε ταχύτητα
	12=Ενεργός ρυθμιστής Κινητήρα
	13=Επίβλεψη ορίου συχν. 1 ΑΒ
	14=Επίβλεψη ορίου συχν. 2 ΑΒ
	15=Επίβλεψη ορίου ροπής
	16=Επίβλεψη ορίου αναφοράς
	17=Έλεγχος εξωτερικού φρένου
	18=Σημείο ελέγχου: I/O
	19=Επίβλ. ορίου θερμοκρ. FC
	20=Μη επιθυμητή κατεύθυνση περιστροφής
	21=Αναστροφή ελέγ. εξωτ. Φρέν.
	22= Σφάλμα/προειδοπ. Θερμίστορ
	P2.3.8
	Λειτουργία ρελέ εξόδου 1
	0
	22
	2
	313
	Όπως στην παράμετρο 2.3.7
	P2.3.9
	Λειτουργία ρελέ εξόδου 2
	0
	22
	3
	314
	Όπως στην παράμετρο 2.3.7
	P2.3.10
	Όριο συχνότητας εξόδου 1
	0
	2
	0
	315
	0=Κανένα όριο
	1=Επίβλεψη χαμηλού ορίου
	2=Επίβλεψη υψηλού ορίου
	P2.3.11
	Όριο συχν. εξόδου 1:
	0,00
	320,00
	Hz
	0,00
	316
	P2.3.12
	Όριο συχνότητας εξόδου 2
	0
	2
	0
	346
	0=Κανένα όριο
	1=Επίβλεψη χαμηλού ορίου
	2=Επίβλεψη υψηλού ορίου
	P2.3.13
	Όριο συχν. εξόδου 2:
	0,00
	320,00
	Hz
	0,00
	347
	P2.3.14
	Λειτουργία επίβλεψης ορίου ροπής
	0
	2
	0
	348
	0=Καμία
	1=Χαμηλό όριο
	2=Υψηλό όριο
	P2.3.15
	Τιμή ορίου επίβλεψης ροπής
	0,0
	200,0
	%
	0,0
	349
	P2.3.16
	Λειτουργία επίβλεψης ορίου αναφοράς
	0
	2
	0
	350
	0=Καμία
	1=Χαμηλό όριο
	2=Υψηλό όριο
	P2.3.17
	Τιμή ορίου επίβλεψης αναφοράς
	0,0
	100,0
	%
	0,0
	351
	P2.3.18
	Καθυστέρηση κλεισί-ματος εξωτ. φρένου
	0,0
	100,0
	s
	0,5
	352
	P2.3.19
	Καθυστέρηση ανοίγ-ματος εξωτ. φρένου
	0,0
	100,0
	s
	1,5
	353
	P2.3.20
	Επίβλεψη ορίου θερμοκρασίας μετα-τροπέα συχνότητας
	0
	2
	0
	354
	0=Καμία
	1=Χαμηλό όριο
	2=Υψηλό όριο
	P2.3.21
	Τιμή ορίου θερμοκρασίας μετα-τροπέα συχνότητας
	-10
	75
	(C
	0
	355
	P2.3.22
	Επιλογή σήματος αναλογικής εξόδου 2
	0
	0.1
	471
	Χρησιμοποιείται η μέθοδος προγραμματισμού TTF. Δείτε σελίδα 
	P2.3.23
	Λειτουργία αναλογικής εξόδου 2
	0
	8
	4
	472
	Όπως η παράμετρος 2.3.2
	P2.3.24
	Χρόνος φιλτραρίσματ. αναλογικής εξόδου 2
	0,00
	10,00
	s
	1,00
	473
	0=Χωρίς φιλτράρισμα
	P2.3.25
	Αναστροφή αναλογικής εξόδου 2
	0
	1
	0
	474
	0=Χωρίς Αναστροφή
	1=Αναστροφή
	P2.3.26
	Ελάχιστο αναλογικής εξόδου 2
	0
	1
	0
	475
	0=0 mA
	1=4 mA
	P2.3.27
	Κλιμάκωση αναλογικής εξόδου 2
	10
	1000
	%
	100
	476
	Πίνακας 3�5. Σήματα εξόδου, G2.3
	????µ????? ??????? µ?????? \(??????????

	Κωδικός
	Παράμετρος
	Ελάχ.
	Μέγ.
	Μον.
	Προεπιλ.
	Δικό σας
	ID
	Σημείωση
	P2.4.1
	Σχήμα Ράμπας 1
	0,0
	10,0
	s
	0,0
	500
	0 = Γραμμικό
	>0 = Χρόνος ράμπας S-καμπ.
	P2.4.2
	Σχήμα ράμπας 2
	0,0
	10,0
	s
	0,0
	501
	0 = Γραμμικό
	>0 = Χρόνος ράμπας S-καμπ.
	P2.4.3
	Χρόνος επιτάχυνσης 2
	0,1
	3000,0
	s
	10,0
	502
	P2.4.4
	Χρόνος επιβράδυνσης 2
	0,1
	3000,0
	s
	10,0
	503
	P2.4.5
	Κόφτης φρένου
	0
	4
	0
	504
	0=Απενεργοποιημένος
	1=Χρησιμοποιείται κατά τη
	λειτουργία
	2=Εξωτ. κόφτης φρένου
	3=Χρησιμοποιείται όταν σε Στάση / Λειτουργία
	4=Χρησιμοποιείται όταν λειτουργεί (χωρίς δοκιμή)
	P2.4.6
	Τρόπος Εκκίνησης
	0
	1
	0
	505
	0=Ράμπα
	1=Εκκίνηση με ταχύτητα
	P2.4.7
	Τρόπος Στάσης
	0
	3
	0
	506
	0=Coasting
	1=Με ράμπα
	2=Ράμπα+ coast Ενεργοποίησης
	Λειτουργίας
	3=Coast+ράμπα Ενεργ.  Λειτουρ.
	P2.4.8
	Ένταση DC-φρένου
	0,4 x IH
	2 x IH
	A
	IH
	507
	P2.4.9
	Χρόνος DC-φρένου στο σταμάτημα
	0,00
	600,00
	s
	0,00
	508
	0=Το DC φρένο είναι απενεργοποιημένο στο σταμάτημα
	P2.4.10
	Η συχνότητα στην οποία ξεκινάει το DC-φρένο κατά τη ράμπα στ
	0,10
	10,00
	Hz
	1,50
	515
	P2.4.11
	Χρόνος DC-φρένου στην εκκίνηση
	0,00
	600,00
	s
	0,00
	516
	0= Το DC φρένο είναι απενεργο-
	ποιημένο στην εκκίνηση
	P2.4.12
	Φρένο ροής
	0
	1
	0
	520
	0=Απενεργοποιημένο
	1=Ενεργοποιημένο
	P2.4.13
	Ένταση φρένου ροής
	0,4 x IH
	2 x IH
	A
	IH
	519
	Πίνακας 3�6. Παράμετροι ελέγχου μονάδας, G2.4
	????µ????? ????????µ???? ?????????? \(?

	Κωδικός
	Παράμετρος
	Ελάχ.
	Μέγ.
	Μον.
	Προεπιλ.
	Δικό σας
	ID
	Σημείωση
	P2.5.1
	Περιοχή απαγορευμ. συχν. 1 χαμηλό όριο
	0,00
	παρ. 2.5.2
	Hz
	0,00
	509
	P2.5.2
	Περιοχή απαγορευμ. συχν. 1υψηλό όριο
	0,00
	320,00
	Hz
	0,0
	510
	0=Περιοχή απαγόρευσης 1
	είναι απενεργοποιημένη
	P2.5.3
	Περιοχή απαγορευμ. συχν. 2 χαμηλό όριο
	0,00
	παρ. 2.5.2
	Hz
	0,00
	511
	P2.5.4
	Περιοχή απαγορευμ. συχν. 2 υψηλό όριο
	0,00
	320,00
	Hz
	0,0
	512
	0= Περιοχή απαγόρευσης 2
	είναι απενεργοποιημένη
	P2.5.5
	Περιοχή απαγορευμ. συχν. 3 χαμηλό όριο
	0,00
	παρ. 2.5.2
	Hz
	0,00
	513
	P2.5.6
	Περιοχή απαγορευμ. συχν. 3 υψηλό όριο
	0,00
	320,00
	Hz
	0,0
	514
	0= Περιοχή απαγόρευσης 3
	είναι απενεργοποιημένη
	P2.5.7
	Ράμπα επιτ/επιβ.απαγ.
	0,1
	10,0
	1,0
	518
	Πίνακας 3�7. Παράμετροι απαγορευμένων συχνοτήτων, G2.5
	????µ????? ??????? ??? ???????? \(?????

	Κωδικός
	Παράμετρος
	Ελάχ.
	Μέγ.
	Μον.
	Προεπιλ.
	Δικό σας
	ID
	Σημείωση
	P2.6.1
	Τρόπος ελέγχου κινητήρα
	0
	1/6
	0
	600
	NXS:
	0=Έλεγχος συχνότητας
	1=Έλεγχος ταχύτητας
	Πρόσθετα για το NXP:
	2=Έλεγχος ροπής
	3=Έλεγχος ταχ. Κλ. Βρόχου
	4=Έλεγχος ροπ. Κλ. Βρόχου
	5=Ανώτερος έλεγχος συχν. Ανοιχτού Βρόχου
	6=Ανώτ. έλεγχος ταχ.  Α.Β.
	P2.6.2
	U/f βελτιστοποίηση
	0
	1
	0
	109
	0=Δεν χρησιμοποιείται
	1=Αυτόματη ώθηση ροπής
	P2.6.3
	Επιλογή U/f αναλογίας
	0
	3
	0
	108
	0=Γραμμική
	1=Τετραγωνοειδής
	2=Προγραμματιζόμενη
	3=Γραμμική με βελτίωση ροής
	P2.6.4
	Σημείο αποδυνάμωσης πεδίου
	8,00
	320,00
	Hz
	50,00
	602
	P2.6.5
	Τάση στο σημείο αποδυνάμωσης πεδίου
	10,00
	200,00
	%
	100,00
	603
	n% x Unκινητήρα
	P2.6.6
	Συχνότητα μέσου σημείου U/f καμπύλης
	0,00
	παρ. P2.6.4
	Hz
	50,00
	604
	P2.6.7
	Τάση μέσου σημείου καμπύλης U/f
	0,00
	100,00
	%
	100,00
	605
	n% x Unκινητήρα
	Μέγ. Τιμή Παρ. = παρ. 2.6.5
	P2.6.8
	Τάση εξόδου σε μηδενική συχνότητα
	0,00
	40,00
	%
	0
	606
	n% x Unκινητήρα
	P2.6.9
	Συχνότητα διακοπής
	1,0
	Varies
	kHz
	Varies
	601
	Δείτε τον Πίνακα Πίνακας 8�12 για ακριβής τιμές
	P2.6.10
	Ελεγκτής υπέρτασης
	0
	2
	1
	607
	0=Δεν χρησιμοποιείται
	1=Χρησιμοποιε. (χωρίς ράμπα)
	2=Χρησιμοποιείται (με ράμπα)
	P2.6.11
	Ελεγκτής υπότασης
	0
	1
	1
	608
	0= Δεν χρησιμοποιείται
	1=Χρησιμοποιείται
	P2.6.12
	Ζυγοστάθμιση φορτίου
	0,00
	100,00
	%
	0,00
	620
	P2.6.13
	Ταυτοποίηση κινητήρα
	0
	1/2
	0
	631
	0=Καμία δράση
	1=Ταυτοποίηση με/χωρίς λειτουργεία
	2=Ταυτοποίηση με λειτουργεια (μόνο στα NXP)
	Ομάδα Παραμέτρων Κλειστού Βρόχου 2.6.14 (NXP μόνο)
	P2.6.14.1
	Ένταση μαγνητισμού
	0,00
	100,00
	A
	0,00
	612
	P2.6.14.2
	Απολαβή P ελέγχου ταχύτητας
	0
	1000
	30
	613
	P2.6.14.3
	Χρόνος I ελέγχου ταχύτητας
	0,0
	500,0
	ms
	30,0
	614
	P2.6.14.5
	Αποζημίωση επιτάχ.
	0,00
	300,00
	s
	0,00
	626
	P2.6.14.6
	Ρύθμιση ώθησης
	0
	500
	%
	100
	619
	P2.6.14.7
	Ένταση μαγνητισμού στην εκκίνηση
	MotCurr
	Min
	MotCurr
	Max
	A
	0,00
	627
	P2.6.14.8
	Χρόνος μαγνητισμού στην εκκίνηση
	0,0
	600,0
	s
	0,0
	628
	P2.6.14.9
	Χρόνος 0-ταχύτητας στην εκκίνηση
	0
	32000
	ms
	100
	615
	P2.6.14.10
	Χρόνος 0-ταχύτητας στην εκκίνηση
	0
	32000
	ms
	100
	616
	P2.6.14.11
	Ροπή εκκίνησης
	0
	3
	0
	621
	0=Δεν χρησιμοποιείται
	1=Μνήμη ροπής
	2=Αναφορά ροπής
	3=Ροπή εκκίνησης προς/πίσω
	P2.6.14.12
	Ροπή εκκίνησης FWD
	–300,0
	300,0
	s
	0,0
	633
	P2.6.14.13
	Ροπή εκκίνησης REV
	–300,0
	300,0
	s
	0,0
	634
	P2.6.14.15
	Χρόνος φιλτραρίσματ. Παλμογεννήτριας
	0
	1000
	ms
	0
	618
	P2.6.14.17
	Απολαβή P ελέγχου έντασης
	0,00
	100,00
	%
	40,00
	617
	Ομάδα Παραμέτρων Ανώτερου Ανοιχτού Βρόχου 2.6.15 (NXP μόνο)
	P2.6.15.1
	Ένταση μηδενικής ταχύτητας
	0,0
	250,0
	%
	120,0
	625
	P2.6.15.2
	Ελάχιστη ένταση
	0,0
	100,0
	%
	80,0
	622
	P2.6.15.3
	Αναφορά ροής
	0,0
	100,0
	%
	80,0
	623
	P2.6.15.4
	Όριο συχνότητας
	0,0
	100,0
	%
	20,0
	635
	P2.6.15.5
	U/f ώθηση
	0
	1
	0
	632
	Πίνακας 3�8. Παράμετροι ελέγχου κινητήρα, G2.6
	?????????? (???????????? ???????: ????? M2 ( G2.7)

	Κωδικός
	Παράμετρος
	Ελάχ.
	Μέγ.
	Μον.
	Προεπιλ.
	Δικό σας
	ID
	Σημείωση
	P2.7.1
	Απόκριση σε σφάλμα αναφοράς 4mA
	0
	5
	0
	700
	0=Καμία απόκριση
	1=Προειδοποίηση
	2=Προειδ.+Προηγ. Συχνοτ.
	3=Προειδ.+Προρ.Συχν. 2.7.2
	4=Σφάλμα, στάση όπως 2.4.7
	5=Σφάλμα, σταμ. με coasting
	P2.7.2
	Συχνότητα σφάλματος αναφοράς 4mA
	0,00
	Παρ. 2.1.2
	Hz
	0,00
	728
	P2.7.3
	Απόκριση σε εξωτ. σφάλμα
	0
	3
	2
	701
	0=Καμία απόκριση
	1=Προειδοποίηση
	2=Σφάλμα, στάση όπως 2.4.7
	3=Σφάλμα, σταμ. με coasting
	P2.7.4
	Επίβλεψη φάσεων εισόδου
	0
	3
	0
	730
	P2.7.5
	Απόκριση σε σφάλμα υπότασης
	0
	1
	0
	727
	0=Αποθήκ.σφάλ. στην ιστορ.
	1=Μη αποθήκευση σφάλματ.
	P2.7.6
	Επίβλεψη φάσεων εξόδου
	0
	3
	2
	702
	0=Καμία απόκριση
	1=Προειδοποίηση
	2=Σφάλμα, στάση όπως 2.4.7
	3=Σφάλμα, σταμ. με coasting
	P2.7.7
	Προστασ. σφάλ. Γης
	0
	3
	2
	703
	P2.7.8
	Θερμική προστασία κινητήρα
	0
	3
	2
	704
	P2.7.9
	Συντελεστής θερμοκ. περιβάλλ. κινητήρα
	–100,0
	100,0
	%
	0,0
	705
	P2.7.10
	Συντ. ψύξης κινητήρα σε μηδενική συχν.
	0,0
	150,0
	%
	40,0
	706
	P2.7.11
	Θερμική σταθερά χρόνου κινητήρα
	1
	200
	min
	45
	707
	P2.7.12
	Κύκλος εργασ. κινητ.
	0
	100
	%
	100
	708
	P2.7.13
	Προστασία αδράνειας
	0
	3
	0
	709
	0=Καμία απόκριση
	1=Προειδοποίηση
	2=Σφάλμα, στάση όπως 2.4.7
	3=Σφάλμα, σταμ. με coasting
	P2.7.14
	Ένταση αδράνειας
	0,1
	InΚινητ. x 2
	A
	IL
	710
	P2.7.15
	Όριο χρόνου αδράνειας
	1,00
	120,00
	s
	15,00
	711
	P2.7.16
	Όριο συχνότητας αδράνειας
	1,0
	Παρ. 2.1.2
	Hz
	25,0
	712
	P2.7.17
	Προστασία υποφόρτωσης
	0
	3
	0
	713
	0=Καμία απόκριση
	1=Προειδοποίηση
	2=Σφάλμα, στάση όπως 2.4.7
	3=Σφάλμα, σταμ. με coasting
	P2.7.18
	Φορτίο στην περιοχή αποδυνάμωσης πεδίου
	10
	150
	%
	50
	714
	P2.7.19
	Φορτίο σε μηδέν συχνότητα
	5,0
	150,0
	%
	10,0
	715
	P2.7.20
	Χρονικό όριο προστ. υποφόρτωσης
	2
	600
	s
	20
	716
	P2.7.21
	Απόκριση σε σφάλμα Θερμίστορ
	0
	3
	2
	732
	0=Καμία απόκριση
	1=Προειδοποίηση
	2=Σφάλμα, στάση όπως 2.4.7
	3=Σφάλμα, σταμ. με coasting
	P2.7.22
	Απόκριση σε σφάλμα fieldbus
	0
	3
	2
	733
	Δείτε P2.7.21
	P2.7.23
	Απόκριση σε σφάλμα θύρας
	0
	3
	2
	734
	Δείτε P2.7.21
	Πίνακας 3�9. Προστασίες, G2.7
	????µ????? ????µ???? ????????????? \(??

	Κωδικός
	Παράμετρος
	Ελάχ.
	Μέγ.
	Μον.
	Προεπιλ.
	Δικό σας
	ID
	Σημείωση
	P2.8.1
	Χρόνος αναμονής
	0,10
	10,00
	s
	0,50
	717
	P2.8.2
	Χρόνος δοκιμής
	0,00
	60,00
	s
	30,00
	718
	P2.8.3
	Λειτουργία εκκίνησης
	0
	2
	0
	719
	0=Ράμπα
	1=Εκκίνηση με ταχύτητα
	2=Σύμφωνα με την παρ. 2.4.6
	P2.8.4
	Αριθμός δοκιμών μετά από σφάλμα υπότασης
	0
	10
	0
	720
	P2.8.5
	Αριθ. δοκιμ. μετά από σφάλμα υπέρτασης
	0
	10
	0
	721
	P2.8.6
	Αριθ. δοκιμ. μετά από σφάλμα υπερέντασης
	0
	3
	0
	722
	P2.8.7
	Αριθμός δοκιμών μετά από σφάλμα αναφοράς
	0
	10
	0
	723
	P2.8.8
	Αριθμός δοκιμών μετά από σφάλμα θερμο-κρασίας κινητήρα
	0
	10
	0
	726
	P2.8.9
	Αριθμός δοκιμών μετά από εξωτερικό σφάλμα
	0
	10
	0
	725
	P2.8.10
	Αριθμός δοκιμών μετά από σφάλμα υπότασης
	0
	10
	1
	738
	Πίνακας 3�10. Παράμετροι αυτόματης επανεκκίνησης, G2.8
	Πληκτρολόγιο ελέγχου (Πληκτρολόγιο ελέγχου: Μενού M3)

	Οι παράμετροι για την επιλογή του τρόπου ελέγχου και της κατ
	Κωδικός
	Παράμετρος
	Ελάχ.
	Μέγ.
	Μον.
	Προεπιλ.
	Δικό σας
	ID
	Σημείωση
	P3.1
	Σημείο ελέγχου
	1
	3
	1
	125
	1 = I/O τερματικά
	2 = Πληκτρολόγιο
	3 = Fieldbus
	R3.2
	Αναφορά πληκτρολογίου
	Παρ. 2.1.1
	Παρ. 2.1.2
	Hz
	R3.3
	Κατεύθυνση (πληκτρ.)
	0
	1
	0
	123
	0 = Μπρος
	1 = Πίσω
	R3.4
	Μπουτόν STOP
	0
	1
	1
	114
	0=Περιορισμένη λειτουργία του μπουτόν
	1=Το μπουτόν είναι πάντα ενεργοποιημένο
	Πίνακας 3�11. Παράμετροι πληκτρολογίου ελέγχου, M3
	Μενού συστήματος (Πληκτρολόγιο Ελέγχου: Μενού M6)

	Για παραμέτρους και λειτουργίες σχετιζόμενες με την γενική χ
	Κάρτες επέκτασης (Πληκτρολόγιο Ελέγχου: Μενού M7)

	Το M7 μενού δείχνει τις κάρτες επέκτασης και επιλογής που εί
	ΕΦΑΡΜΟΓΗ ΠΟΛΥ-ΒΗΜΑΤΙΚΟΥ ΕΛΕΓΧΟΥ ΤΑΧΥΤΗΤΑΣ (MULTI-STEP CONTRO

	(Λογισμικό ASFIFF04)
	Εισαγωγή

	Διαλέξτε την Εφαρμογή Πολύ-βηματικού Ελέγχου Ταχύτητας από τ
	Η εφαρμογή Πολύ-βηματικού ελέγχου ταχύτητας μπορεί να χρησιμ
	Η αναφορά βασικής ταχύτητας μπορεί να είναι είτε σήμα τάσης 
	Όλες οι έξοδοι είναι ελεύθερα προγραμματιζόμενες.
	Πρόσθετες λειτουργίες:
	Προγραμματιζόμενο Εκκίνηση / Σταμάτημα και λογική Αντίστροφο
	Κλιμάκωση αναφοράς
	Επίβλεψη ενός ορίου συχνότητας
	Δεύτερες ράμπες και προγραμματιζόμενη ράμπα σε σχήμα-S
	Προγραμματιζόμενες λειτουργίες εκκίνησης και στάσης
	DC-φρένο στο σταμάτημα
	Μία περιοχή απαγορευμένων συχνοτήτων
	Προγραμματιζόμενη καμπύλη U/f και συχνότητα διακοπής
	Αυτόματη επανεκκίνηση
	Προστασία κινητήρα Θερμική και Αδράνειας:
	Προγραμματιζόμενη ενέργεια: Καμία, Προειδοποίηση, Σφάλμα
	Οι επεξηγήσεις των παραμέτρων της Εφαρμογής Πολύ-βηματικού Ε
	Έλεγχος I/O

	OPT-A1
	Τερματικό
	Σήμα
	Τεχνικές περιγραφή
	1
	+10Vref
	Αναφορά εξόδου
	Τάση για το ποτενσιόμετρο, etc.
	2
	AI1+
	Αναλογική εσόδου, πεδίο τάσης
	0—10V DC
	Αναφορά συχνότητας της Εισόδου Τάσης
	3
	AI1-
	I/O Γείωση
	Γείωση για αναφορά και έλεγχο
	4
	AI2+
	Είσοδος για αναφορά έντασης
	Αναφορά συχνότητας της Εισόδου  Έντασης
	5
	AI2-
	6
	+24V
	Control voltage output
	Τάση για διακόπτες, κλπ. μεγ 0.1 A
	7
	GND
	I/O ground
	Γείωση για τις αναφορές και για τον έλεγχο
	8
	DIN1
	Εκκίνηση προς τα μπρος
	(προγραμματιζόμενη)
	Επαφή κλειστή = Εκκίνηση προς τα μπρος
	9
	DIN2
	Εκκίνηση προς τα πίσω
	(προγραμματιζόμενη)
	Επαφή κλειστή = Εκκίνηση προς τα πίσω
	10
	DIN3
	Είσοδος Εξωτερικού σφάλματος (προγραμματιζόμενη)
	Ανοιχτή επαφή = Κανένα σφάλμα
	Κλειστή επαφή = Σφάλμα
	11
	CMA
	Κοινό για DIN 1—DIN 3
	Συνδέστε με GND ή +24V
	12
	+24V
	24V βοηθητική τάση
	Τάση για διακόπτες (δείτε #6)
	13
	GND
	I/O γείωση
	Γείωση για τις αναφορές και για τον έλεγχο
	14
	DIN4
	Επιλογή ταχύτητας Multi-step 1
	επιλ1
	0
	επιλ2
	0
	επιλ3   επιλ4 (με την DIN3)
	0         0        βασική ταχύτ.
	15
	DIN5
	Επιλογή ταχύτητας Multi-step 2
	1
	0
	0
	1
	0         0         ταχύτητα 1
	0         0        ταχύτητα 2
	16
	DIN6
	Επιλογή ταχύτητας Multi-step 3
	- - -                                           - - -
	1          1         1         1             ταχύτητα 15
	17
	CMB
	Κοινό για  DIN4—DIN6
	Συνδέστε με GND ή +24V
	18
	AO1+
	Συχνότητα εξόδου
	Αναλογική έξοδο
	Προγραμματιζόμενη
	????? 0—20 mA/RL, µ??. 500\(
	19
	AO1-
	20
	DO1
	Ψηφιακή έξοδο
	READY (ΈΤΟΙΜΟ)
	Προγραμματιζόμενη
	???????? ?????????, I(50mA, U(48 V DC
	OPT-A2
	21
	RO1
	Έξοδος ρελέ 1
	(ΣΕ ΛΕΙΤΟΥΡΓΙΑ) RUN
	Προγραμματιζόμενη
	22
	RO1
	23
	RO1
	24
	RO2
	Έξοδος ρελέ 2
	(ΣΦΑΛΜΑ) FAULT
	Προγραμματιζόμενη
	25
	RO2
	26
	RO2
	Πίνακας 4�1. Η προεπιλεγμένη διάταξη των I/O της Εφαρμογής Π
	ελέγχου ταχύτητας
	Σημείωση: Δείτε παρακάτω τις επιλογές γεφυρωτών (jumper). Γι
	Λογική σημάτων ελέγχου σε Εφαρμογή Πολύ-Βηματικού Ελέγχου Τα

	Σχήμα 4�1. Λογική σήματος ελέγχου της Εφαρμογής Πολύ-Βηματικ
	Εφαρμογή Πολύ-Βηματικού Ελέγχου Ταχύτητας – Λίστα Παραμέτρων

	Στις επόμενες σελίδες θα βρείτε τις λίστες των παραμέτρων μέ
	Επεξηγήσεις των στηλών του Πίνακα:
	Κωδικός = Τοποθεσία ένδειξης στο πληκτρολόγιο. Δείχνει στον 
	Παράμετρος = Ονομασία της παραμέτρου
	Ελάχ. = Ελάχιστη τιμή της παραμέτρου
	Μέγ. = Μέγιστη τιμή της παραμέτρου
	Μον. = Μονάδα μέτρησης της αξίας παραμέτρου. Δίνεται αν είνα
	Προεπ. = Τιμή εργοστασιακής προεπιλογής
	Δικό σας = Η δική σας ρύθμιση
	ID = Ο αριθμός ID της κάθε παραμέτρου
	= Στην σειρά παραμέτρου: Χρησιμοποιήστε την μέθοδο TTF για ν
	= Η τιμή της παραμέτρου μπορεί μόνο να αλλαχθεί αφού ο μετατ
	Τιμές Παρακολούθησης (Πληκτρολόγιο Ελέγχου: Μενού M1)

	Οι τιμές παρακολούθησης είναι οι πραγματικές τιμές των παραμ
	Δείτε το Εγχειρίδιο Χειριστή Vacon NX , Κεφάλαιο 7 για περισ
	Κωδικός
	Παράμετρος
	Μον.
	ID
	Περιγραφή
	V1.1
	Συχνότητα εξόδου
	Hz
	1
	Συχνότητα που φτάνει στον κινητήρα
	V1.2
	Συχνότητας αναφοράς
	Hz
	25
	Αναφορά συχνότητας προς τον έλεγχο του κινητήρα
	V1.3
	Ταχύτητα Κινητήρα
	rpm
	2
	Η ταχύτητα του κινητήρα σε rpm
	V1.4
	Κινητήρα ένταση
	A
	3
	V1.5
	Κινητήρα ροπή
	%
	4
	Σε ποσοστό % της ονομαστικής ροπής του κινητήρα
	V1.6
	Κινητήρα ισχύ
	%
	5
	Ισχύ του κινητήριου άξονα
	V1.7
	Κινητήρα τάση
	V
	6
	V1.8
	DC-link τάση
	V
	7
	V1.9
	Θερμοκρασία μονάδος
	(C
	8
	Θερμοκρασία ψύκτρας
	V1.10
	Θερμοκρασία κινητήρα
	%
	9
	Υπολογισμένη θερμοκρασία κινητήρα
	V1.11
	Αναλογική είσοδος τάσης
	V
	13
	AI1
	V1.12
	Αναλογική είσοδος έντασης
	mA
	14
	AI2
	V1.13
	DIN1, DIN2, DIN3
	15
	Καταστάσεις ψηφιακών εισόδων
	V1.14
	DIN4, DIN5, DIN6
	16
	Καταστάσεις ψηφιακών εισόδων
	V1.15
	DO1, RO1, RO2
	17
	Καταστάσεις ψηφιακών εξόδων και εξόδων ρελέ
	V1.16
	Αναλογική έξοδο Iout
	mA
	26
	AO1
	M1.17
	Πολύ-παρακολούθηση στοιχείων
	Δείχνει 3 επιλεγόμενες αξίες παρακολούθησης
	Πίνακας 4�2.Τιμές Παρακολούθησης
	??????? ????µ????? \(???????????? ?????

	Κωδικός
	Παράμετρος
	Ελάχ.
	Μέγ.
	Μον.
	Προεπιλ.
	Δικό σας
	ID
	Σημείωση
	P2.1.1
	Ελάχιστη συχνότητα
	0,00
	Παρ. 2.1.2
	Hz
	0,00
	101
	P2.1.2
	Μέγιστη συχνότητα
	Παρ. 2.1.1
	320,00
	Hz
	50,00
	102
	Σημείωση: Αν fμεγ > από την σύγχρονη ταχύτητα κινητήρα, ελέγ
	P2.1.3
	Χρόνος επιτάχυνσης 1
	0,1
	3000,0
	s
	3,0
	103
	P2.1.4
	Χρόνος επιβράδυνσης 1
	0,1
	3000,0
	s
	3,0
	104
	P2.1.5
	Όριο έντασης
	0,4 x IH
	2 x IH
	A
	IL
	107
	P2.1.6
	Ονομαστική τάση κινητήρα
	180
	690
	V
	NX2: 230V
	NX5: 400V
	NX6: 690V
	110
	Ελέγξτε την πλακέτα λειτουργίας του κινητήρα
	P2.1.7
	Ονομαστική συχνότητα κινητήρα
	30,00
	320,00
	Hz
	50,00
	111
	Ελέγξτε την πλακέτα λειτουργίας του κινητήρα
	P2.1.8
	Ονομαστική ταχύτητα κινητήρα
	300
	20 000
	rpm
	1440
	112
	Ελέγξτε την πλακέτα λειτουργίας του κινητήρα Η προεπιλογή ισ
	P2.1.9
	Ονομαστική ένταση κινητήρα
	0,4 x IH
	2 x IH
	A
	IH
	113
	Ελέγξτε την πλακέτα λειτουργίας του κινητήρα
	P2.1.10
	Συν φ κινητήρα
	0,30
	1,00
	0,85
	120
	Ελέγξτε την πλακέτα λειτουργίας του κινητήρα
	P2.1.11
	I/O αναφορά
	0
	3
	1
	117
	0=AI1
	1=AI2
	2=Πληκτρολόγιο
	3=Fieldbus
	P2.1.12
	Αναφορά Πληκτρολογίου Ελέγχου
	0
	3
	2
	121
	0=AI1
	1=AI2
	2= Πληκτρολόγιο
	3=Fieldbus
	P2.1.13
	Αναφορά Fieldbus Ελέγχου
	0
	3
	3
	122
	0=AI1
	1=AI2
	2= Πληκτρολόγιο
	3=Fieldbus
	P2.1.14
	Jogging speed pref.
	0,00
	Παρ. 2.1.2
	Hz
	0,00
	124
	P2.1.15
	Προρυθμισμέν. ταχ. 1
	0,00
	Παρ. 2.1.2
	Hz
	5,00
	105
	Προρυθμισμένη ταχύτητα 1
	P2.1.16
	Προρυθμισμέν. ταχ. 2
	0,00
	Παρ. 2.1.2
	Hz
	10,00
	106
	Προρυθμισμένη ταχύτητα 2
	P2.1.17
	Προρυθμισμέν. ταχ. 3
	0,00
	Παρ. 2.1.2
	Hz
	12,50
	126
	Προρυθμισμένη ταχύτητα 3
	P2.1.18
	Προρυθμισμέν. ταχ. 4
	0,00
	Παρ. 2.1.2
	Hz
	15,00
	127
	Προρυθμισμένη ταχύτητα 4
	P2.1.19
	Προρυθμισμέν. ταχ. 5
	0,00
	Παρ. 2.1.2
	Hz
	17,50
	128
	Προρυθμισμένη ταχύτητα 5
	P2.1.20
	Προρυθμισμέν. ταχ. 6
	0,00
	Παρ. 2.1.2
	Hz
	20,00
	129
	Προρυθμισμένη ταχύτητα 6
	P2.1.21
	Προρυθμισμέν. ταχ. 7
	0,00
	Παρ. 2.1.2
	Hz
	22,50
	130
	Προρυθμισμένη ταχύτητα 7
	P2.1.22
	Προρυθμισμέν. ταχ. 8
	0,00
	Παρ. 2.1.2
	Hz
	25,00
	133
	Προρυθμισμένη ταχύτητα 8
	P2.1.23
	Προρυθμισμέν. ταχ. 9
	0,00
	Παρ. 2.1.2
	Hz
	27,50
	134
	Προρυθμισμένη ταχύτητα 9
	P2.1.24
	Προρυθμισμ. ταχ. 10
	0,00
	Παρ. 2.1.2
	Hz
	30,00
	135
	Προρυθμισμένη ταχύτητα 10
	P2.1.25
	Προρυθμισμ. ταχ. 11
	0,00
	Παρ. 2.1.2
	Hz
	32,50
	136
	Προρυθμισμένη ταχύτητα 11
	P2.1.26
	Προρυθμισμ. ταχ. 12
	0,00
	Παρ. 2.1.2
	Hz
	35,00
	137
	Προρυθμισμένη ταχύτητα 12
	P2.1.27
	Προρυθμισμ. ταχ. 13
	0,00
	Παρ. 2.1.2
	Hz
	40,00
	138
	Προρυθμισμένη ταχύτητα 13
	P2.1.28
	Προρυθμισμ. ταχ. 14
	0,00
	Παρ. 2.1.2
	Hz
	45,00
	139
	Προρυθμισμένη ταχύτητα 14
	P2.1.29
	Προρυθμισμ. ταχ. 15
	0,00
	Παρ. 2.1.2
	Hz
	50,00
	140
	Προρυθμισμένη ταχύτητα 15
	Πίνακας 4�3. Βασικές παράμετροι G2.1
	??µ??? ??????? \(???????????? ???????: 

	Κωδικός
	Παράμετρος
	Ελάχ.
	Μέγ.
	Μον.
	Προεπιλ.
	Δικό σας
	ID
	Σημείωση
	P2.2.1
	Λογική Εκκίνησης /Στάσης
	0
	6
	0
	300
	DIN1
	DIN2
	0123456
	Εκκιν. μπρος
	Εκκιν./σταμ.
	Εκκιν./σταμ.
	Παλμός εκκίν.
	Μπρος*
	Εκκιν.*/Σταμ
	Εκκιν.*/Σταμ
	Εκκιν. πίσω
	Πίσω/μπρος
	Ενεργ. RUN
	Παλμός σταμ.
	Πίσω*
	Πίσω/μπρος
	Ενεργ. RUN
	P2.2.2
	DIN3 Λειτουργία
	0
	13
	1
	301
	0= Δεν χρησιμοποιείται
	1=Εξ. σφάλμα, κλείσ. επαφής
	2=Εξ. σφάλμα, άνοιγ. επαφής
	3=Ενεργοπ. Λειτουργίας
	4=Επιλογή χρόνου επιτ./επιβ.
	5=Αλλαγή τρόπ. ελέγ. σε I/O
	6=Αλλαγή τ.ε. σε πληκτρολ.
	7=Αλλαγή τ.ε. σε fieldbus
	8=Πίσω (αν η παρ. 2.2.1=3)
	9=Ταχύτητα jogging
	10=Επαναφορά σφάλματος
	11=Λειτ.απαγορευμ.επιτ/επιβ
	12=Εντολή DC Φρεναρίσματ.
	13=Προρυθμισμένη ταχύτητα
	P2.2.3
	Επιλογή AI1 σήματος
	0
	A.1
	377
	Χρησιμοποιείται η μέθοδος προγραμματισμού TTF. Δείτε σελ. 69
	P2.2.4
	Πεδίο σήματος AI1
	0
	2
	0
	320
	0=0…100%**
	1=20…100%**
	2=Πεδίο ρύθμισης χρήστη**
	P2.2.5
	Ελάχιστο ρύθμισης χρήστη AI1
	0,00
	100,00
	%
	0,00
	321
	Ελάχιστο κλίμακας Αναλογικής εισόδου 1
	P2.2.6
	Μέγιστο ρύθμισης χρήστη ΑI1
	0,00
	100,00
	%
	100,0
	322
	Μέγιστο κλίμακας Αναλογικής εισόδου 1
	P2.2.7
	Αναστροφή σήματος ΑI1
	0
	1
	0
	323
	Αναστροφή αναφοράς Αναλογικής εισόδου 1 ναι/όχι
	P2.2.8
	Χρόνος φιλτραρίσματος σήματος ΑI1
	0,00
	10,00
	s
	0,10
	324
	Χρόνος φιλτραρίσματ. αναφοράς Αναλογικής εισόδου 1, σταθερά
	P2.2.9
	Επιλογή AI2 σήματος
	0
	A.2
	388
	Χρησιμοποιείται η μέθοδος προγραμματισμού TTF. Δείτε σελ. 69
	P2.2.10
	Πεδίο σήματος AI2
	0
	2
	1
	325
	0=0 – 20 mA**
	1=4 – 20 mA**
	2=Πεδίο ρύθμισης χρήστη
	P2.2.11
	Ελάχιστο ρύθμισης χρήστη ΑΙ2
	0,00
	100,00
	%
	0,00
	326
	Ελάχιστο κλίμακας Αναλογικής εισόδου 2
	P2.2.12
	Μέγιστο ρύθμισης χρήστη ΑI2
	0,00
	100,00
	%
	100,00
	327
	Μέγιστο κλίμακας Αναλογικής εισόδου 2
	P2.2.13
	Αναστροφή σήματος ΑΙ2
	0
	1
	0
	328
	Αναστροφή αναφοράς Αναλογικής εισόδου 2 ναι/όχι
	P2.2.14
	Χρόνος φιλτραρίσματος σήματος AI2
	0,00
	10,00
	s
	0,10
	329
	Χρόνος φιλτραρίσματ. αναφοράς Αναλογικής εισόδου 2, σταθερά
	P2.2.15
	Ελάχιστη τιμή κλιμάκωσης αναφοράς
	0,00
	παρ. 2.2.16
	Hz
	0,00
	303
	Επιλέγει την συχνότητα που αντιστοιχεί στο ελάχιστο σήμα ανα
	P2.2.16
	Μέγιστη τιμή κλιμάκωσης αναφοράς
	0,00
	320,00
	Hz
	0,00
	304
	Επιλέγει την συχνότητα που αντιστοιχεί στο μέγιστο σήμα αναφ
	0,00 = Καμία κλιμάκωση
	P2.2.17
	Ελεύθερη αναλογική είσοδος, επιλογή σήματος
	0
	2
	0
	361
	0=Δεν χρησιμοποιείται
	1=Uin (αναλογική είσ. τάσης)
	2=Iin (αναλογική είσ. Έντασ.)
	P2.2.18
	Λειτουργία ελεύθερης αναλογικής εισόδου
	0
	4
	0
	362
	0=Καμία λειτουργία
	1=Περιορίζει το όριο έντασης (παρ. 2.1.5)
	2=Ελατ. DC έντασης φρένου
	3=Ελατ. το χρόνο επιτάχυν. και επιβράδυνσης
	4=Ελατ. ορίου επίβλεψης της ροπής
	Πίνακας 4�4.Σήματα εισόδου, G2.2
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	Κωδικός
	Παράμετρος
	Ελάχ.
	Μέγ.
	Μον.
	Προεπιλ.
	Δικό σας
	ID
	Σημείωση
	P2.3.1
	Επιλογή σήματος Αναλογικής εξόδου 1
	0
	A.1
	464
	Χρησιμοποιείται η μέθοδος προ-γραμματισμού TTF. Δείτε σελ 69
	P2.3.2
	Λειτουργία Αναλογικής Εξόδου
	0
	8
	1
	307
	0=Δεν χρησιμοποιείται
	1=Συχνότητα εξόδου (0—fmax)
	2=Αναφορά συχνότ. (0—fmax)
	3= Ταχύτητα κινητήρα (0—Ονομ. ταχύτητα κινητήρα)
	4=Ένταση εξόδου (0-InΚινητήρα)
	5=Ροπή κινητήρα (0—TnΚινητήρα)
	6=Ισχύ κινητήρα (0—PnΚινητήρα)
	7=Τάση κινητήρα (0-UnΚινητήρα)
	8=Τάση DC-link (0—1000V)
	P2.3.3
	Χρόνος φιλτραρισμ. αναλογικής εξόδου
	0,00
	10,00
	s
	1,00
	308
	0=Χωρίς φιλτράρισμα
	P2.3.4
	Αναστροφή αναλογικής εξόδου
	0
	1
	0
	309
	0 = Χωρίς αναστροφή
	1 = Αναστροφή
	P2.3.5
	Ελάχιστο Αναλογικής εξόδου
	0
	1
	0
	310
	0=0 mA
	1=4 mA
	P2.3.6
	Κλιμάκωση Αναλογ. εξόδου
	10
	1000
	%
	100
	311
	P2.3.7
	Λειτουργία ψηφιακής εξόδου 1
	0
	22
	1
	312
	0=Δεν χρησιμοποιείται
	1=Έτοιμο (Ready)
	2=Σε λειτουργία (Run)
	3=Σφάλμα
	4=Ανεστραμμένο σφάλμα
	5=Προειδοπ. υπερθέρμανσης FC
	6=Εξ. σφάλμα ή προειδοποίηση
	7=Σφάλμα ή προειδοποίηση αναφ.
	8=Προειδοποίηση
	9=Προς τα πίσω
	10=Επιλεγμένη ταχύτητα jogging
	11=Σε ταχύτητα
	12=Ενεργός ρυθμιστής Κινητήρα
	13=Επίβλεψη ορίου συχν. 1 ΑΒ
	14=Επίβλεψη ορίου συχν. 2 ΑΒ
	15=Επίβλεψη ορίου ροπής
	16=Επίβλεψη ορίου αναφοράς
	17=Έλεγχος εξωτερικού φρένου
	18=Σημείο ελέγχου: I/O
	19=Επίβλ. ορίου θερμοκρ. FC
	20= Μη επιθυμητή κατεύθυνση περιστροφής
	21=Αναστροφή ελέγ. εξωτ. Φρέν.
	22= Σφάλμα /προειδοπ. Θερμίστορ
	P2.3.8
	Λειτουργία ρελέ εξόδου 1
	0
	22
	2
	313
	Όπως στην παράμετρο 2.3.7
	P2.3.9
	Λειτουργία ρελέ εξόδου 2
	0
	22
	3
	314
	Όπως στην παράμετρο 2.3.7
	P2.3.10
	Όριο συχνότητας εξόδου 1
	0
	2
	0
	315
	0=Κανένα όριο
	1=Επίβλεψη χαμηλού ορίου
	2=Επίβλεψη υψηλού ορίου
	P2.3.11
	Όριο συχν. εξόδου 1:
	0,00
	320,00
	Hz
	0,00
	316
	P2.3.12
	Όριο συχνότητας εξόδου 2
	0
	2
	0
	346
	0=Κανένα όριο
	1=Επίβλεψη χαμηλού ορίου
	2=Επίβλεψη υψηλού ορίου
	P2.3.13
	Όριο συχν. εξόδου 2:
	0,00
	320,00
	Hz
	0,00
	347
	P2.3.14
	Λειτουργία επίβλεψης ορίου ροπής
	0
	2
	0
	348
	0=Καμία
	1=Χαμηλό όριο
	2=Υψηλό όριο
	P2.3.15
	Τιμή ορίου επίβλεψης ροπής
	0,0
	200,0
	%
	100,0
	349
	P2.3.16
	Λειτουργία επίβλεψης ορίου αναφοράς
	0
	2
	0
	350
	0=Καμία
	1=Χαμηλό όριο
	2=Υψηλό όριο
	P2.3.17
	Τιμή ορίου επίβλεψης αναφοράς
	0,0
	100,0
	%
	0,0
	351
	P2.3.18
	Καθυστέρηση κλεισί-ματος εξωτ. φρένου
	0,0
	100,0
	s
	0,5
	352
	P2.3.19
	Καθυστέρηση ανοίγ-ματος εξωτ. φρένου
	0,0
	100,0
	s
	1,5
	353
	P2.3.20
	Επίβλεψη ορίου θερμοκρασίας μετα-τροπέα συχνότητας
	0
	2
	0
	354
	0=Καμία
	1=Χαμηλό όριο
	2=Υψηλό όριο
	P2.3.21
	Τιμή ορίου θερμοκρασίας μετα-τροπέα συχνότητας
	-10
	75
	(C
	0
	355
	P2.3.22
	Επιλογή σήματος αναλογικής εξόδου 2
	0
	0.1
	471
	Χρησιμοποιείται η μέθοδος προ-γραμματισμού TTF. Δείτε σελ. 6
	P2.3.23
	Λειτουργία αναλογικής εξόδου 2
	0
	8
	4
	472
	Όπως η παράμετρος 2.3.2
	P2.3.24
	Χρόνος φιλτραρίσματ. αναλογικής εξόδου 2
	0,00
	10,00
	s
	1,00
	473
	0=Χωρίς φιλτράρισμα
	P2.3.25
	Αναστροφή αναλογικής εξόδου 2
	0
	1
	0
	474
	0=Χωρίς Αναστροφή
	1=Αναστροφή
	P2.3.26
	Ελάχιστο αναλογικής εξόδου 2
	0
	1
	0
	475
	0=0 mA
	1=4 mA
	P2.3.27
	Κλιμάκωση αναλογικής εξόδου 2
	10
	1000
	%
	100
	476
	Πίνακας 4�5. Σήματα εισόδου, G2.3
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	Κωδικός
	Παράμετρος
	Ελάχ.
	Μέγ.
	Μον.
	Προεπιλ.
	Δικό σας
	ID
	Σημείωση
	P2.4.1
	Σχήμα Ράμπας 1
	0,0
	10,0
	s
	0,0
	500
	0 = Γραμμικό
	>0 = Χρόνος ράμπας S-καμπ.
	P2.4.2
	Σχήμα ράμπας 2
	0,0
	10,0
	s
	0,0
	501
	0 = Γραμμικό
	>0 = Χρόνος ράμπας S-καμπ.
	P2.4.3
	Χρόνος επιτάχυνσης 2
	0,1
	3000,0
	s
	10,0
	502
	P2.4.4
	Χρόνος επιβράδυνσης 2
	0,1
	3000,0
	s
	10,0
	503
	P2.4.5
	Κόφτης φρένου
	0
	4
	0
	504
	0=Απενεργοποιημένος
	1=Χρησιμοποιείται κατά τη
	λειτουργία
	2=Εξωτ. κόφτης φρένου
	3=Χρησιμοποιείται όταν σε Στάση / Λειτουργία
	4=Χρησιμοποιείται όταν λειτουργεί (χωρίς δοκιμή)
	P2.4.6
	Τρόπος Εκκίνησης
	0
	1
	0
	505
	0=Ράμπα
	1=Εκκίνηση με ταχύτητα
	P2.4.7
	Τρόπος Στάσης
	0
	3
	0
	506
	0=Coasting
	1=Με ράμπα
	2=Ράμπα+ coast Ενεργοποίησης
	Λειτουργίας
	3=Coast+ράμπα Ενεργ.  Λειτουρ.
	P2.4.8
	Ένταση DC-φρένου
	0,4 x IH
	2 x IH
	A
	IH
	507
	P2.4.9
	Χρόνος DC-φρένου στο σταμάτημα
	0,00
	600,00
	s
	0,00
	508
	0=Το DC φρένο είναι απενεργοποιημένο στο σταμάτημα
	P2.4.10
	Η συχνότητα στην οποία ξεκινάει το DC-φρένο κατά τη ράμπα στ
	0,10
	10,00
	Hz
	1,50
	515
	P2.4.11
	Χρόνος DC-φρένου στην εκκίνηση
	0,00
	600,00
	s
	0,00
	516
	0= Το DC φρένο είναι απενεργο-
	ποιημένο στην εκκίνηση
	P2.4.12
	Φρένο ροής
	0
	1
	0
	520
	0=Απενεργοποιημένο
	1=Ενεργοποιημένο
	P2.4.13
	Ένταση φρένου ροής
	0,4 x IH
	2 x IH
	A
	IH
	519
	Πίνακας 4�6. Παράμετροι ελέγχου μονάδος, G2.4
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	Κωδικός
	Παράμετρος
	Ελάχ.
	Μέγ.
	Μον.
	Προεπιλ.
	Δικό σας
	ID
	Σημείωση
	P2.5.1
	Περιοχή απαγορευμ. συχν. 1 χαμηλό όριο
	0,00
	παρ. 2.5.2
	Hz
	0,00
	509
	P2.5.2
	Περιοχή απαγορευμ. συχν. 1υψηλό όριο
	0,00
	320,00
	Hz
	0,0
	510
	0=Περιοχή απαγόρευσης 1
	είναι απενεργοποιημένη
	P2.5.3
	Περιοχή απαγορευμ. συχν. 2 χαμηλό όριο
	0,00
	παρ. 2.5.2
	Hz
	0,00
	511
	P2.5.4
	Περιοχή απαγορευμ. συχν. 2 υψηλό όριο
	0,00
	320,00
	Hz
	0,0
	512
	0= Περιοχή απαγόρευσης 2
	είναι απενεργοποιημένη
	P2.5.5
	Περιοχή απαγορευμ. συχν. 3 χαμηλό όριο
	0,00
	παρ. 2.5.2
	Hz
	0,00
	513
	P2.5.6
	Περιοχή απαγορευμ. συχν. 3 υψηλό όριο
	0,00
	320,00
	Hz
	0,0
	514
	0= Περιοχή απαγόρευσης 3
	είναι απενεργοποιημένη
	P2.5.7
	Ράμπα επιτ/επιβ.απαγ.
	0,1
	10,0
	1,0
	518
	Πίνακας 4�7.Παράμετροι απαγορευμένων συχνοτήτων, G2.5
	????µ????? ??????? ???????? \(?????????

	Κωδικός
	Παράμετρος
	Ελάχ.
	Μέγ.
	Μον.
	Προεπιλ.
	Δικό σας
	ID
	Σημείωση
	P2.6.1
	Τρόπος ελέγχου κινητήρα
	0
	1/6
	0
	600
	NXS:
	0=Έλεγχος συχνότητας
	1=Έλεγχος ταχύτητας
	Πρόσθετα για το NXP:
	2=Έλεγχος ροπής
	3=Έλεγχος ταχ. Κλ. Βρόχου
	4=Έλεγχος ροπ. Κλ. Βρόχου
	5=Ανώτερος έλεγχος συχν. Ανοιχτού Βρόχου
	6=Ανώτ. έλεγχος ταχ.  Α.Β.
	P2.6.2
	U/f βελτιστοποίηση
	0
	1
	0
	109
	0=Δεν χρησιμοποιείται
	1=Αυτόματη ώθηση ροπής
	P2.6.3
	Επιλογή U/f αναλογίας
	0
	3
	0
	108
	0=Γραμμική
	1=Τετραγωνοειδής
	2=Προγραμματιζόμενη
	3=Γραμμική με βελτίωση ροής
	P2.6.4
	Σημείο αποδυνάμωσης πεδίου
	8,00
	320,00
	Hz
	50,00
	602
	P2.6.5
	Τάση στο σημείο αποδυνάμωσης πεδίου
	10,00
	200,00
	%
	100,00
	603
	n% x Unκινητήρα
	P2.6.6
	Συχνότητα μέσου σημείου U/f καμπύλης
	0,00
	παρ. P2.6.4
	Hz
	50,00
	604
	P2.6.7
	Τάση μέσου σημείου καμπύλης U/f
	0,00
	100,00
	%
	100,00
	605
	n% x Unκινητήρα
	Μέγ. Τιμή Παρ. = παρ. 2.6.5
	P2.6.8
	Τάση εξόδου σε μηδενική συχνότητα
	0,00
	40,00
	%
	0,00
	606
	n% x Unκινητήρα
	P2.6.9
	Συχνότητα διακοπής
	1,0
	Varies
	kHz
	Varies
	601
	Δείτε τον Πίνακας 8�12 για ακριβής τιμές
	P2.6.10
	Ελεγκτής υπέρτασης
	0
	2
	1
	607
	0=Δεν χρησιμοποιείται
	1=Χρησιμοπ. (χωρίς ράμπα)
	2=Χρησιμοποιείτ.(με ράμπα)
	P2.6.11
	Ελεγκτής υπότασης
	0
	1
	1
	608
	0= Δεν χρησιμοποιείται
	1=Χρησιμοποιείται
	P2.6.12
	Ζυγοστάθμιση φορτίου
	0,00
	100,00
	%
	0,00
	620
	Ομάδα Παραμέτρων Κλειστού Βρόχου 2.6.14 (NXP μόνο)
	P2.6.14.1
	Ένταση μαγνητισμού
	0,00
	100,00
	A
	0,00
	612
	P2.6.14.2
	Απολαβή P ελέγχου ταχύτητας
	0
	1000
	30
	613
	P2.6.14.3
	Χρόνος I ελέγχου ταχύτητας
	0,0
	500,0
	ms
	30,0
	614
	P2.6.14.5
	Αποζημίωση επιτάχ.
	0,00
	300,00
	s
	0,00
	626
	P2.6.14.6
	Ρύθμιση ώθησης
	0
	500
	%
	100
	619
	P2.6.14.7
	Ένταση μαγνητισμού στην εκκίνηση
	MotCurr
	Min
	MotCurr
	Max
	A
	0,00
	627
	P2.6.14.8
	Χρόνος μαγνητισμού στην εκκίνηση
	0,0
	600,0
	s
	0,0
	628
	P2.6.14.9
	Χρόνος 0-ταχύτητας στην εκκίνηση
	0
	32000
	ms
	100
	615
	P2.6.14.10
	Χρόνος 0-ταχύτητας στην εκκίνηση
	0
	32000
	ms
	100
	616
	P2.6.14.11
	Ροπή εκκίνησης
	0
	3
	0
	621
	0=Δεν χρησιμοποιείται
	1=Μνήμη ροπής
	2=Αναφορά ροπής
	3=Ροπή εκκίνησης προς/πίσω
	P2.6.14.12
	Ροπή εκκίνησης FWD
	–300,0
	300,0
	s
	0,0
	633
	P2.6.14.13
	Ροπή εκκίνησης REV
	–300,0
	300,0
	s
	0,0
	634
	P2.6.14.15
	Χρόνος φιλτραρίσματ. Παλμογεννήτριας
	0
	1000
	ms
	0
	618
	P2.6.14.17
	Απολαβή P ελέγχου έντασης
	0,00
	100,00
	%
	40,00
	617
	Ομάδα Παραμέτρων Ανώτερου Ανοιχτού Βρόχου 2.6.15 (NXP μόνο)
	P2.6.15.1
	Ένταση μηδενικής ταχύτητας
	0,0
	250,0
	%
	120,0
	625
	P2.6.15.2
	Ελάχιστη ένταση
	0,0
	100,0
	%
	80,0
	622
	P2.6.15.3
	Αναφορά ροής
	0,0
	100,0
	%
	80,0
	623
	P2.6.15.4
	Όριο συχνότητας
	0,0
	100,0
	%
	20,0
	635
	P2.6.15.5
	U/f ώθηση
	0
	1
	0
	632
	Πίνακας 4�8. Παράμετροι ελέγχου κινητήρα, G2.6
	?????????? (???????????? ???????: ????? M2 ( G2.7)

	Κωδικός
	Παράμετρος
	Ελάχ.
	Μέγ.
	Μον.
	Προεπιλ.
	Δικό σας
	ID
	Σημείωση
	P2.7.1
	Απόκριση σε σφάλμα αναφοράς 4mA
	0
	5
	0
	700
	0=Καμία απόκριση
	1=Προειδοποίηση
	2=Προειδ.+Προηγ. Συχνοτ.
	3=Προειδ.+Προρ.Συχν. 2.7.2
	4=Σφάλμα, στάση όπως 2.4.7
	5=Σφάλμα, σταμ. με coasting
	P2.7.2
	Συχνότητα σφάλματος αναφοράς 4mA
	0,00
	Παρ. 2.1.2
	Hz
	0,00
	728
	P2.7.3
	Απόκριση σε εξωτ. σφάλμα
	0
	3
	2
	701
	0=Καμία απόκριση
	1=Προειδοποίηση
	2=Σφάλμα, στάση όπως 2.4.7
	3=Σφάλμα, σταμ. με coasting
	P2.7.4
	Επίβλεψη φάσεων εισόδου
	0
	3
	0
	730
	P2.7.5
	Απόκριση σε σφάλμα υπότασης
	0
	1
	0
	727
	0=Αποθήκ.σφάλ. στην ιστορ.
	1=Μη αποθήκευση σφάλματ.
	P2.7.6
	Επίβλεψη φάσεων εξόδου
	0
	3
	2
	702
	0=Καμία απόκριση
	1=Προειδοποίηση
	2=Σφάλμα, στάση όπως 2.4.7
	3=Σφάλμα, σταμ. με coasting
	P2.7.7
	Προστασ. σφάλ. Γης
	0
	3
	2
	703
	P2.7.8
	Θερμική προστασία κινητήρα
	0
	3
	2
	704
	P2.7.9
	Συντελεστής θερμοκ. περιβάλλ. κινητήρα
	–100,0
	100,0
	%
	0,0
	705
	P2.7.10
	Συντ. ψύξης κινητήρα σε μηδενική συχν.
	0,0
	150,0
	%
	40,0
	706
	P2.7.11
	Θερμική σταθερά χρόνου κινητήρα
	1
	200
	min
	45
	707
	P2.7.12
	Κύκλος εργασ. κινητ.
	0
	100
	%
	100
	708
	P2.7.13
	Προστασία αδράνειας
	0
	3
	0
	709
	0=Καμία απόκριση
	1=Προειδοποίηση
	2=Σφάλμα, στάση όπως 2.4.7
	3=Σφάλμα, σταμ. με coasting
	P2.7.14
	Ένταση αδράνειας
	0,1
	InΚινητ. x 2
	A
	IL
	710
	P2.7.15
	Όριο χρόνου αδράνειας
	1,00
	120,00
	s
	15,00
	711
	P2.7.16
	Όριο συχνότητας αδράνειας
	1,0
	Παρ. 2.1.2
	Hz
	25,0
	712
	P2.7.17
	Προστασία υποφόρτωσης
	0
	3
	0
	713
	0=Καμία απόκριση
	1=Προειδοποίηση
	2=Σφάλμα, στάση όπως 2.4.7
	3=Σφάλμα, σταμ. με coasting
	P2.7.18
	Φορτίο στην περιοχή αποδυνάμωσης πεδίου
	10
	150
	%
	50
	714
	P2.7.19
	Φορτίο σε μηδέν συχνότητα
	5,0
	150,0
	%
	10,0
	715
	P2.7.20
	Χρονικό όριο προστ. υποφόρτωσης
	2
	600
	s
	20
	716
	P2.7.21
	Απόκριση σε σφάλμα Θερμίστορ
	0
	3
	2
	732
	0=Καμία απόκριση
	1=Προειδοποίηση
	2=Σφάλμα, στάση όπως 2.4.7
	3=Σφάλμα, σταμ. με coasting
	P2.7.22
	Απόκριση σε σφάλμα fieldbus
	0
	3
	2
	733
	Δείτε P2.7.21
	P2.7.23
	Απόκριση σε σφάλμα θύρας
	0
	3
	2
	734
	Δείτε P2.7.21
	Πίνακας 4�9. Προστασίες, G2.7
	????µ????? ????µ???? ????????????? \(??

	Κωδικός
	Παράμετρος
	Ελάχ.
	Μέγ.
	Μον.
	Προεπιλ.
	Δικό σας
	ID
	Σημείωση
	P2.8.1
	Χρόνος αναμονής
	0,10
	10,00
	s
	0,50
	717
	P2.8.2
	Χρόνος δοκιμής
	0,00
	60,00
	s
	30,00
	718
	P2.8.3
	Λειτουργία εκκίνησης
	0
	2
	0
	719
	0=Ράμπα
	1=Εκκίνηση με ταχύτητα
	2=Σύμφωνα με την παρ. 2.4.6
	P2.8.4
	Αριθμός δοκιμών μετά από σφάλμα υπότασης
	0
	10
	0
	720
	P2.8.5
	Αριθ. δοκιμ. μετά από σφάλμα υπέρτασης
	0
	10
	0
	721
	P2.8.6
	Αριθ. δοκιμ. μετά από σφάλμα υπερέντασης
	0
	3
	0
	722
	P2.8.7
	Αριθμός δοκιμών μετά από σφάλμα αναφοράς
	0
	10
	0
	723
	P2.8.8
	Αριθμός δοκιμών μετά από σφάλμα θερμο-κρασίας κινητήρα
	0
	10
	0
	726
	P2.8.9
	Αριθμός δοκιμών μετά από εξωτερικό σφάλμα
	0
	10
	0
	725
	P2.8.10
	Αριθμός δοκιμών μετά από σφάλμα υπότασης
	0
	10
	1
	738
	Πίνακας 4�10. Παράμετροι Αυτόματης επανεκκίνησης, G2.8
	Πληκτρολόγιο ελέγχου (Πληκτρολόγιο ελέγχου: Μενού M3)

	Οι παράμετροι για την επιλογή του τρόπου ελέγχου και της κατ
	Κωδικός
	Παράμετρος
	Ελάχ.
	Μέγ.
	Μον.
	Προεπιλ.
	Δικό σας
	ID
	Σημείωση
	P3.1
	Σημείο ελέγχου
	1
	3
	1
	125
	1 = I/O τερματικά
	2 = Πληκτρολόγιο
	3 = Fieldbus
	R3.2
	Αναφορά πληκτρολογίου
	Παρ. 2.1.1
	Παρ. 2.1.2
	Hz
	P3.3
	Κατεύθυνση (πληκτρ.)
	0
	1
	0
	123
	0 = Μπρος
	1 = Πίσω
	R3.4
	Μπουτόν STOP
	0
	1
	1
	114
	0=Περιορισμένη λειτουργία του μπουτόν
	1=Το μπουτόν είναι πάντα ενεργοποιημένο
	Πίνακας 4�11. Παράμετροι πληκτρολογίου ελέγχου, M3
	Μενού συστήματος (Πληκτρολόγιο Ελέγχου: Μενού M6)

	Για παραμέτρους και λειτουργίες σχετιζόμενες με την γενική χ
	Κάρτες επέκτασης (Πληκτρολόγιο Ελέγχου: Μενού M7)

	Το M7 μενού δείχνει τις κάρτες επέκτασης και επιλογής που εί
	ΕΦΑΡΜΟΓΗ ΕΛΕΓΧΟΥ ΑΝΑΛΟΓΙΑΣ ΔΙΑΦΟΡΙΣΗΣ ΟΛΟΚΛΗΡΩΣΗΣ (PID)

	(Λογισμικό ASFIFF05)
	Εισαγωγή

	Επιλέξτε την Εφαρμογή ελέγχου PIDαπό το μενού M6 στη σελίδα 
	Στην εφαρμογή ελέγχου PID, υπάρχουν δύο σημεία ελέγχου των I
	Η αναφορά του ελεγκτή PID μπορεί να επιλεχθεί από τις αναλογ
	Η άμεση αναφορά μπορεί να χρησιμοποιηθεί για τον έλεγχο χωρί
	Η εφαρμογή PID χρησιμοποιείται τυπικά για τον έλεγχο επιπέδο
	Οι ψηφιακές είσοδοι DIN2, DIN3, DIN5 και όλες οι έξοδοι είνα
	Πρόσθετες λειτουργίες:
	Επιλογή πεδίου σήματος αναλογικής εισόδου
	Επίβλεψη δύο ορίων συχνοτήτων
	Επίβλεψη ορίου ροπής
	Επίβλεψη ορίου αναφοράς
	Δεύτερες ράμπες και προγραμματιζόμενη ράμπα σε σχήμα-S
	Προγραμματιζόμενες λειτουργίες εκκίνησης και στάσης
	DC-φρένο στην εκκίνηση και στο σταμάτημα
	Τρεις περιοχές απαγορευμένων συχνοτήτων
	Αυτόματη επανεκκίνηση
	Προστασία κινητήρα Θερμική και Αδράνειας:
	Προγραμματιζόμενη ενέργεια: Καμία, Προειδοποίηση, Σφάλμα
	Προστασία υποφόρτωσης του κινητήρα
	Επίβλεψη των φάσεων εισόδου και εξόδου
	Προσθήκη στις εξόδους PID του σημείου πρόσθεσης συχνοτήτων
	Ο ελεγκτής PID μπορεί επιπρόσθετα να χρησιμοποιηθεί από το σ
	Εύκολη λειτουργία Εναλλαγής
	Δυνατότητα Υπολειτουργίας (Sleep)
	Οι επεξηγήσεις των παραμέτρων της Εφαρμογή Ελέγχου PID βρίσκ
	Έλεγχος I/O

	OPT-A1
	Τερματικό
	Σήμα
	Τεχνικές περιγραφή
	1
	+10Vref
	Αναφορά εξόδου
	Τάση για το ποτενσιόμετρο, etc.
	2
	AI1+
	Αναλογική είσοδος, πεδίο τάσης
	0—10V DC
	Αναφοράς συχνότητας της εισόδου τάσης
	3
	AI1-
	I/O Γείωση
	Γείωση για αναφορά και έλεγχο
	4
	AI2+
	Αναλογική είσοδος, πεδίο έντασης
	0—20mA
	Αναφοράς συχνότητας της εισόδου έντασης
	5
	AI2-
	6
	+24V
	24V βοηθητική τάση
	Τάση για διακόπτες, κλπ. μεγ 0.1 A
	7
	GND
	I/O Γείωση
	Γείωση για τις αναφορές και για τον έλεγχο
	8
	DIN1
	Εκκίνηση / Σταμάτημα
	Σημείο ελέγχου A(Ελεγκτής PID)
	Κλειστή επαφή = Εκκίνηση
	9
	DIN2
	Είσοδος εξωτερικού σφάλματος (προγραμματιζόμενη)
	Ανοιχτή επαφή = Κανένα σφάλμα
	Κλειστή επαφή = Σφάλμα
	10
	DIN3
	Επαναφορά σφάλματος
	(προγραμματιζόμενη)
	Κλειστή επαφή = Επαναφορά σφάλματος
	11
	CMA
	Κοινό για DIN 1—DIN 3
	Συνδέστε με GND ή +24V
	12
	+24V
	24V βοηθητική τάση
	Τάση για διακόπτες (δείτε #6)
	13
	GND
	I/O Γείωση
	Γείωση για τις αναφορές και για τον έλεγχο
	14
	DIN4
	Εκκίνηση / Σταμάτημα
	Σημείο ελέγχου Β
	(Αναφορά  άμεσης συχνότ.)
	Κλειστή επαφή = Εκκίνηση
	15
	DIN5
	Επιλογή ταχύτητας jogging
	(προγραμματιζόμενη)
	Κλειστή επαφή = Ενεργή η ταχύτητα jogging
	16
	DIN6
	Επιλογή Σημείου A/B
	Ανοιχτή επαφή = Σημείο Ελέγχου A ενεργό
	Κλειστή επαφή = Σημείο Ελέγχου B ενεργό
	17
	CMB
	Κοινό για DIN 4—DIN 6
	Συνδέστε με GND ή +24V
	18
	AO1+
	Συχνότητα εξόδου
	Αναλογική έξοδο
	Προγραμματιζόμενη
	????? 0—20 mA/RL, µ??. 500\(
	19
	AO1-
	20
	DO1
	Ψηφιακή έξοδο
	READY (ΕΤΟΙΜΟ)
	Προγραμματιζόμενη
	???????? ?????????, I(50mA, U(48 V DC
	OPT-A2
	21
	RO1
	Έξοδος ρελέ 1
	(ΣΕ ΛΕΙΤΟΥΡΓΙΑ) RUN
	Προγραμματιζόμενη
	22
	RO1
	23
	RO1
	24
	RO2
	Έξοδος ρελέ 2
	(ΣΦΑΛΜΑ) FAULT
	Προγραμματιζόμενη
	25
	RO2
	26
	RO2
	??????? 5�1. ? ?????????µ??? ??????? ???�
	??µ?? 2- ????????\).
	Σημείωση: Δείτε παρακάτω τις επιλογές γεφυρωτών (jumper). Γι
	Λογική σημάτων ελέγχου στην Εφαρμογή Ελέγχου PID

	Σχέδιο 5�1. Λογική σήματα ελέγχου της Εφαρμογής Ελέγχου PID
	Εφαρμογή PID – Λίστες Παραμέτρων

	Στις επόμενες σελίδες θα βρείτε τις λίστες των παραμέτρων μέ
	Επεξηγήσεις των στηλών του Πίνακα:
	Κωδικός = Τοποθεσία ένδειξης στο πληκτρολόγιο. Δείχνει στον 
	Παράμετρος = Ονομασία της παραμέτρου
	Ελάχ. = Ελάχιστη τιμή της παραμέτρου
	Μέγ. = Μέγιστη τιμή της παραμέτρου
	Μον. = Μονάδα μέτρησης της αξίας παραμέτρου. Δίνεται αν είνα
	Προεπ. = Τιμή εργοστασιακής προεπιλογής
	Δικό σας = Η δική σας ρύθμιση
	ID = Ο αριθμός ID της κάθε παραμέτρου
	= Στην σειρά παραμέτρου: Χρησιμοποιήστε την μέθοδο TTF για ν
	= Η τιμή της παραμέτρου μπορεί μόνο να αλλαχθεί αφού ο μετατ
	Τιμές παρακολούθησης (Πληκτρολόγιο ελέγχου:Μενού M1)

	Οι τιμές παρακολούθησης είναι οι πραγματικές τιμές των παραμ
	Δείτε το Εγχειρίδιο Χειριστή Vacon NX , Κεφάλαιο 7 για περισ
	Σημείωση:οι μεταβλητές παρακολούθησης V 1.19 και V 1.23  είν
	Κωδικός
	Παράμετρος
	Μον.
	ID
	Περιγραφή
	V1.1
	Συχνότητα εξόδου
	Hz
	1
	Συχνότητα που φτάνει στον κινητήρα
	V1.2
	Συχνότητας αναφοράς
	Hz
	25
	Αναφορά συχνότητας προς τον έλεγχο του κινητήρα
	V1.3
	Ταχύτητα Κινητήρα
	rpm
	2
	Η ταχύτητα του κινητήρα σε rpm
	V1.4
	Κινητήρα ένταση
	A
	3
	V1.5
	Κινητήρα ροπή
	%
	4
	Υπολογισμένη ονομαστική ροπή του κινητήρα
	V1.6
	Κινητήρα ισχύ
	%
	5
	Ισχύ του κινητήριου άξονα
	V1.7
	Κινητήρα τάση
	V
	6
	V1.8
	DC-link τάση
	V
	7
	V1.9
	Θερμοκρασία μονάδος
	(C
	8
	Θερμοκρασία ψύκτρας
	V1.10
	Θερμοκρασία κινητήρα
	%
	9
	Υπολογισμένη θερμοκρασία κινητήρα
	V1.11
	Αναλογική είσοδος 1
	V
	13
	AI1
	V1.12
	Αναλογική είσοδος 2
	mA
	14
	AI2
	V1.13
	Αναλογική είσοδος 3
	27
	AI3
	V1.14
	Αναλογική είσοδος 4
	28
	AI4
	V1.15
	DIN1, DIN2, DIN3
	15
	Καταστάσεις ψηφιακών εισόδων
	V1.16
	DIN4, DIN5, DIN6
	16
	Καταστάσεις ψηφιακών εισόδων
	V1.17
	DO1, RO1, RO2
	17
	Καταστάσεις ψηφιακών εξόδων και εξόδων ρελέ
	V1.18
	Αναλογική έξοδο Iout
	mA
	26
	AO1
	V1.19
	PID Αναφορά
	%
	20
	Σε % της μέγιστης συχνότητας
	V1.20
	PID Πραγματική τιμή
	%
	21
	Σε % της μέγιστης πραγματικής τιμής
	V1.21
	PID Τιμή απόκλισης
	%
	22
	Σε % της μέγιστης τιμής απόκλισης
	V1.22
	PID Έξοδος
	%
	23
	Σε % της μέγιστης τιμής εξόδου
	V1.23
	Ειδική ένδειξη για τρέχουσα τιμή
	29
	Δείτε τις παραμέτρους 2.2.46 έως 2.2.49
	V1.24
	PT-100 Θερμοκρασία
	Cº
	42
	Υψηλότερη θερμοκρασία των χρησιμοποιημένων εισόδων
	G1.25
	Πολύ-παρακολούθηση στοιχείων
	Δείχνει 3 επιλεγόμενες αξίες παρακολούθησης
	Πίνακας 5�2. Τιμές Παρακολούθησης
	??????? ????µ????? \(???????????? ?????

	Κωδικός
	Παράμετρος
	Ελάχ.
	Μέγ.
	Μον.
	Προεπιλ.
	Δικό σας
	ID
	Σημείωση
	P2.1.1
	Ελάχιστη συχνότητα
	0,00
	Παρ. 2.1.2
	Hz
	0,00
	101
	P2.1.2
	Μέγιστη συχνότητα
	Παρ. 2.1.1
	320,00
	Hz
	50,00
	102
	Σημείωση: Αν fμεγ > από την σύγχρονη ταχύτητα κινητήρα, ελέγ
	P2.1.3
	Χρόνος επιτάχυνσης 1
	0,1
	3000,0
	s
	1,0
	103
	Σημείωση: Αν χρησιμοποι-είται ο ελεγκτής PID, ο χρό-νος Επιτ
	P2.1.4
	Χρόνος επιβράδυνσης 1
	0,1
	3000,0
	s
	1,0
	104
	Σημείωση: Αν χρησιμοποι-είται ο ελεγκτής PID, ο χρό-νος Επιβ
	P2.1.5
	Όριο έντασης
	0,4 x IH
	2 x IH
	A
	IL
	107
	P2.1.6
	Ονομαστική τάση κινητήρα
	180
	690
	V
	NX2: 230V
	NX5: 400V
	NX6: 690V
	110
	Ελέγξτε την πλακέτα λειτουργίας του κινητήρα
	P2.1.7
	Ονομαστική συχνότητα κινητήρα
	30,00
	320,00
	Hz
	50,00
	111
	Ελέγξτε την πλακέτα λειτουργίας του κινητήρα
	P2.1.8
	Ονομαστική ταχύτητα κινητήρα
	300
	20 000
	rpm
	1440
	112
	Η προεπιλογή ισχύει για 4-πολικό κινητήρα και ονομαστικού με
	P2.1.9
	Ονομαστική ένταση κινητήρα
	0,4 x IH
	2 x IH
	A
	IH
	113
	Ελέγξτε την πλακέτα λειτουργίας του κινητήρα
	P2.1.10
	Συν φ κινητήρα
	0,30
	1,00
	0,85
	120
	Ελέγξτε την πλακέτα λειτουργίας του κινητήρα
	P2.1.11
	Σήμα αναφοράς PID ελεγκτή (Σημείο A)
	0
	4
	0
	332
	0=Αναλ.είσοδ.τάσης (#2—3)
	1= Αναλ.είσ.έντασης (#4—5)
	2=Αναφ. PID από την σελίδα του πληκτρ. ελέγ. παρ. 3.4
	3= Αναφ. PID από fieldbus (ProcessDataIN 1)
	4=Ποτενσιόμετρο κινητήρα
	P2.1.12
	Απολαβή PID ελεγκτή
	0,0
	1000,0
	%
	100,0
	118
	P2.1.13
	Χρόνος-Ι ελεγκτή PID
	0,00
	320,00
	s
	1,00
	119
	P2.1.14
	Χρόνος-D ελεγκτήPID
	0,00
	100,00
	s
	0,00
	132
	P2.1.15
	Συχνότητα υπολειτουργίας
	Παρ. 2.1.1
	Παρ.
	2.1.2
	Hz
	10,00
	1016
	P2.1.16
	Καθυστέρηση υπολειτουργίας
	0
	3600
	s
	30
	1017
	P2.1.17
	Επίπεδο αφύπνισης
	0,00
	100,00
	%
	25,00
	1018
	P2.1.18
	Λειτουργία αφύπνισης
	0
	1
	0
	1019
	0=Αφύπνιση όταν πέφτει κάτω από το επίπεδο αφύπνισης (2.1.17
	1= Αφύπνιση όταν υπερβεί το επίπεδο αφύπνισης(2.1.17)
	P2.1.19
	Αναφορά ταχύτητας jogging
	0,00
	Παρ. 2.1.1
	Hz
	10,00
	124
	Πίνακας 5�3. Βασικές παράμετροι G2.1
	??µ??? ??????? \(???????????? ???????: 

	Κωδικός
	Παράμετρος
	Ελάχ.
	Μέγ.
	Μον.
	Προεπιλ.
	Δικό σας
	ID
	Σημείωση
	P2.2.1
	DIN2 Λειτουργία
	0
	13
	1
	319
	0= Δεν χρησιμοποιείται
	1=Εξ. σφάλμα, cc
	2=Εξ. σφάλμα, co
	3=Ενεργοπ. Λειτουργίας
	4=Επιλογή χρόνου επιτ./επιβ.
	5=Σημείο ελέγχου: I/O
	6=Σημείο ελέγχου: Πληκτρ.
	7=Σημείο ελέγχου: fieldbus
	8=Μπρος / πίσω
	9= Ταχύτητα jogging (cc)
	10=Επαναφορά σφάλματ. (cc)
	11=Απαγ. Επιταχ./Επιβρ. (cc)
	12=Εντολή DC φρεναρίσματ.
	13=Ποτενσ.κινητ.ΠΑΝΩ (cc)
	P2.2.2
	DIN3 Λειτουργία
	0
	13
	10
	301
	Όπως παραπάνω εκτός:
	13= Ποτενσ.κινητ.ΚΑΤΩ (cc)
	P2.2.3
	DIN5 Λειτουργία
	0
	13
	9
	330
	Όπως παραπάνω εκτός:
	13=Ενεργοπ.PID αναφοράς 2
	P2.2.4
	Σημείο πρόσθεσης αναφορών PID
	0
	7
	0
	376
	0=Άμεση τιμή εξόδ. PID
	1=AI1+PID έξοδο
	2=AI2+PID έξοδο
	3=AI3+PID έξοδο
	4=AI4+PID έξοδο
	5=PID πληκτρολ.+PID έξοδο
	6=Fieldbus+PID έξοδο
	(ProcessDataIN3)
	7=Ποτ.Κινητ.+PID έξοδο
	P2.2.5
	Επιλογή αναφοράς Ι/Ο B
	0
	7
	1
	343
	0=AI1
	1=AI2
	2=AI3
	3=AI4
	4=Αναφορά πληκτρολογίου
	5=Αναφορά Fieldbus
	(FBΑναφοράΤαχύτητας)
	6=Ποτενσιόμετρο κινητήρα
	7=PID ελεγκτής
	P2.2.6
	Επιλογή αναφοράς συχνότητας πληκτρολογίου
	0
	7
	4
	121
	Όπως στην παρ. 2.2.5
	P2.2.7
	Επιλογή αναφοράς ελέγχου fieldbus
	0
	7
	5
	122
	Όπως στην παρ. 2.2.5
	P2.2.8
	Επιλογή πραγματικής τιμής PID ελεγκτή
	0
	7
	0
	333
	0=Πραγματική τιμή 1
	1=Πραγ. 1 + Πραγ. 2
	2=Πραγ. 1 – Πραγ. 2
	3=Πραγ. 1 * Πραγ. 2
	4=Μεγ(Πραγ. 1, Πραγ. 2)
	5=Ελαχ(Πραγ. 1, Πραγ. 2)
	6=Μέση(Πραγ.1, Πραγ.2)
	7=Ρίζα (Πραγ.1) + Ρίζα(Πραγ.2)
	P2.2.9
	Επιλογή πραγματικής τιμής 1
	0
	10
	2
	334
	0= Δεν χρησιμοποιείται
	1=AI1 σήμα (c-κάρτα)
	2=AI2 σήμα (c-κάρτα)
	3=AI3
	4=AI4
	5=Fieldbus (ProcessDataIN2)
	6=Ροπή κινητήρα
	7=Ταχύτητα κινητήρα
	8=Ένταση κινητήρα
	9=Ισχύ κινητήρα
	10=Συχνότητα παλμογεννήτ.
	P2.2.10
	Είσοδος πραγματικής τιμής 2
	0
	9
	0
	335
	0= Δεν χρησιμοποιείται
	=AI1 σήμα (c-κάρτα)
	2=AI2 σήμα (c-κάρτα)
	3=AI3
	4=AI4
	5=Fieldbus (ProcessDataIN2)
	6=Ροπή κινητήρα
	7=Ταχύτητα κινητήρα
	8=Ένταση κινητήρα
	9=Ισχύ κινητήρα
	P2.2.11
	Ελάχιστο κλίμακας πραγματικής τιμής 1
	–1000,0
	1000,0
	%
	0,0
	336
	0=No minimum scaling
	P2.2.12
	Μέγιστο κλίμακας πραγματικής τιμής 1
	–1000,0
	1000,0
	%
	100,0
	337
	100=No maximum scaling
	P2.2.13
	Ελάχιστο κλίμακας πραγματικής τιμής 2
	–1000,0
	1000,0
	%
	0,0
	338
	0=No minimum scaling
	P2.2.14
	Μέγιστο κλίμακας πραγματικής τιμής 2
	–1000,0
	1000,0
	%
	100,0
	339
	100=No maximum scaling
	P2.2.15
	Επιλογή AI1 σήματος
	0
	A.1
	377
	Χρησιμοποιείται η μέθοδος προ-γραμματισμού TTF. Δείτε σελ. 6
	P2.2.16
	Πεδίο σήματος AI1
	0
	2
	0
	320
	0=0…100%*
	1=20…100%*
	2=Πεδίο ρύθμισης χρήστη*
	P2.2.17
	Ελάχιστο ρύθμισης χρήστη AI1
	0,00
	100,00
	%
	0,00
	321
	P2.2.18
	Μέγιστο ρύθμισης χρήστη ΑI1
	0,00
	100,00
	%
	100,00
	322
	P2.2.19
	Αναστροφή σήματος ΑI1
	0
	1
	0
	323
	0=Καμία αναστροφή
	1=Ανεστραμμένο σήμα
	P2.2.20
	Χρόνος φιλτραρίσματος σήματος ΑI1
	0,00
	10,00
	s
	0,10
	324
	0= Χωρίς φιλτράρισμα
	P2.2.21
	Επιλογή AI2 σήματος
	0
	A.2
	388
	Χρησιμοποιείται η μέθοδος προ-γραμματισμού TTF. Δείτε σελ. 6
	P2.2.22
	Πεδίο σήματος AI2
	0
	2
	1
	325
	0=0…100%*
	1=20…100%*
	2=Πεδίο ρύθμισης χρήστη*
	P2.2.23
	Ελάχιστο ρύθμισης χρήστη ΑΙ2
	0,00
	100,00
	%
	0,00
	326
	P2.2.24
	Μέγιστο ρύθμισης χρήστη ΑI2
	0,00
	100,00
	%
	100,00
	327
	P2.2.25
	Αναστροφή σήματος ΑΙ2
	0
	1
	0
	328
	0=Καμία αναστροφή
	1=Ανεστραμμένο σήμα
	P2.2.26
	Χρόνος φιλτραρίσματος σήματος AI2
	0,00
	10,00
	s
	0,10
	329
	0=Χωρίς φιλτράρισμα
	P2.2.27
	Χρόνος ράμπας ποτενσιόμετρου κινητήρα
	0,1
	2000,0
	Hz/s
	10,0
	331
	P2.2.28
	Επαναφορά μνήμης ποτενσιόμετρου κινητήρα         (Αναφορά συ
	0
	2
	1
	367
	0=Χωρίς επαναφορά
	1=Επαναφορά σε σταμάτημα ή διακοπή ρεύματος
	2=Επαναφορά σε διακοπή ρεύματος
	P2.2.29
	Επαναφορά μνήμης πο-τενσιόμετρου κινητήρα (PID αναφοράς)
	0
	2
	0
	370
	0=Χωρίς επαναφορά
	1=Επαναφορά σε σταμάτημα ή διακοπή ρεύματος
	2=Επαναφορά σε διακοπή ρεύματος
	P2.2.30
	Ελάχ. όριο PID ελεγκτή
	–1000,0
	Παρ. 2.2.29
	%
	0,00
	359
	P2.2.31
	Μέγ. όριο PID ελεγκτή
	Παρ. 2.2.28
	1000,0
	%
	100,00
	360
	P2.2.32
	Αναστροφή της τιμής απόκλισης του PID
	0
	1
	0
	340
	0=Κανονικό
	1=Ανεστραμμένο σήμα
	P2.2.33
	Χρόνος ανύψωσης αναφοράς ΡID
	0,0
	100,0
	s
	5,0
	341
	P2.2.34
	Χρόνος ελάττωσης αναφοράς ΡID
	0,0
	100,0
	s
	5,0
	342
	P2.2.35
	Ελάχισ. τιμή κλίμακας αναφοράς, σημείο Β
	0,00
	Παρ. 2.2.34
	Hz
	0,00
	344
	P2.2.36
	Μέγιστη τιμή κλίμακας αναφοράς, σημείο B
	Παρ. 2.2.33
	320,00
	Hz
	0,00
	345
	P2.2.37
	Εύκολη εναλλαγή
	0
	1
	0
	366
	0=Κρατάει την αναφορά
	1=Αντιγράφη πραγματικής αναφ.
	P2.2.38
	Επιλογή AI3 σήματος
	0
	0.1
	141
	Χρησιμοποιείται η μέθοδος προ-γραμματισμού TTF. Δείτε σελ. 6
	P2.2.39
	Πεδίο σήματος AI3
	0
	1
	1
	143
	0=Πεδίο σήματος 0 – 10 V
	1=Πεδίο σήματος 2 – 10 V
	P2.2.40
	Αναστροφή σήματος ΑΙ3
	0
	1
	0
	151
	0=Κανονική
	1=Ανεστραμμένη
	P2.2.41
	Χρόνος φιλτραρίσματος σήματος AI3
	0,00
	10,00
	s
	0,10
	142
	0= Χωρίς φιλτράρισμα
	P2.2.42
	Επιλογή AI4 σήματος
	0
	0.1
	152
	Χρησιμοποιείται η μέθοδος προ-γραμματισμού TTF. Δείτε σελ. 6
	P2.2.43
	Πεδίο σήματος AI4
	0
	1
	1
	154
	0=Πεδίο σήματος 0 – 10 V
	1=Πεδίο σήματος 2 – 10 V
	P2.2.44
	Αναστροφή σήματος ΑΙ4
	0
	1
	0
	162
	0=Καμία αναστροφή
	1=Ανεστραμμένο σήμα
	P2.2.45
	Χρόνος φιλτραρίσματος σήματος AI4
	0,00
	10,00
	s
	0,10
	153
	0= Χωρίς φιλτράρισμα
	P2.2.46
	Ειδική απεικόνηση τρέχουσας μεταβλητής ελάχιστο
	0
	30000
	0
	1033
	P2.2.47
	Ειδική απεικόνηση τρέχουσας μεταβλητής μέγιστο
	0
	30000
	100
	1034
	P2.2.48
	Ειδική απεικόνηση τρέχουσας μεταβλητής δεκαδικά
	0
	4
	1
	1035
	P2.2.49
	Ειδική απεικόνηση τρέχουσας μεταβλητής μονάδες
	0
	28
	4
	1036
	Πίνακας 5�4.Σήματα εισόδου, G2.2
	??µ??? ?????? \(???????????? ???????: ?

	Κωδικός
	Παράμετρος
	Ελάχ.
	Μέγ.
	Μον.
	Προεπιλ.
	Δικό σας
	ID
	Σημείωση
	P2.3.1
	Επιλογή σήματος Αναλογικής εξόδου 1
	0
	A.1
	464
	Χρησιμοποιείται η μέθοδος προ-γραμματισμού TTF. Δείτε σελ. 6
	P2.3.2
	Λειτουργία Αναλογικής Εξόδου
	0
	14
	1
	307
	0=Δεν χρησιμοποιείται
	1=Συχνότητα εξόδου (0—fmax)
	2=Αναφορά συχνότ. (0—fmax)
	3= Ταχύτητα κινητήρα (0—Ονομ. ταχύτητα κινητήρα)
	4=Ένταση εξόδου (0-InΚινητήρα)
	5=Ροπή κινητήρα (0—TnΚινητήρα)
	6=Ισχύ κινητήρα (0—PnΚινητήρα)
	7=Τάση κινητήρα (0-UnΚινητήρα)
	8=Τάση DC-link (0—1000V)
	9=PID τιμή αναφοράς ελεγκτή
	10=PID πραγματ. τιμή ελεγκτή 1
	11=PID πραγματ. τιμή ελεγκτή 2
	12=PID τιμή απόκλισης ελεγκτή
	13=PID έξοδο ελεγκτή
	14=PT100 Θερμοκρασία
	P2.3.3
	Χρόνος φιλτραρισμ. αναλογικής εξόδου
	0,00
	10,00
	s
	1,00
	308
	0=Χωρίς φιλτράρισμα
	P2.3.4
	Αναστροφή αναλογικής εξόδου
	0
	1
	0
	309
	0 = Χωρίς αναστροφή
	1 = Αναστροφή
	P2.3.5
	Ελάχιστο Αναλογικής εξόδου
	0
	1
	0
	310
	0 = 0 mA
	1 = 4 mA
	P2.3.6
	Κλιμάκωση Αναλογ. εξόδου
	10
	1000
	%
	100
	311
	P2.3.7
	Λειτουργία ψηφιακής εξόδου 1
	0
	23
	1
	312
	0=Δεν χρησιμοποιείται
	1=Έτοιμο (Ready)
	2=Σε λειτουργία (Run)
	3=Σφάλμα
	4=Ανεστραμμένο σφάλμα
	5=Προειδοπ. υπερθέρμανσης FC
	6=Εξ. σφάλμα ή προειδοποίηση
	7=Σφάλμα ή προειδοποίηση αναφ.
	8=Προειδοποίηση
	9=Προς τα πίσω
	10=Προρυθμισμένη ταχύτητα 1
	11=Σε ταχύτητα
	12=Ενεργός ρυθμιστής Κινητήρα
	13=Επίβλεψη ορίου συχνότ. 1 ΑΒ
	14=Επίβλεψη ορίου συχνότ. 2 ΑΒ
	15=Επίβλεψη ορίου ροπής
	16=Επίβλεψη ορίου αναφοράς
	17=Έλεγχος εξωτερικού φρένου
	18=Σημείο ελέγχου: I/O
	19=Επίβλ. ορίου θερμοκρ. FC
	20=Μη επιθυμητή κατεύθυνση περιστροφής
	21=Αναστροφή ελέγ. εξωτ. Φρέν 22=Σφάλμα/προειδοπ. Θερμίστορ
	23=Δεδομένα εισόδου Fieldbus
	P2.3.8
	Λειτουργία ρελέ εξόδου 1
	0
	23
	2
	313
	Όπως η παράμετρος 2.3.7
	P2.3.9
	Λειτουργία ρελέ εξόδου 2
	0
	23
	3
	314
	Όπως η παράμετρος 2.3.7
	P2.3.10
	Όριο συχνότητας εξόδου 1
	0
	2
	0
	315
	0=Κανένα όριο
	1=Επίβλεψη χαμηλού ορίου
	2=Επίβλεψη υψηλού ορίου
	P2.3.11
	Όριο συχνότητας. εξόδου 1:
	0,00
	Παρ. 2.1.2
	Hz
	0,00
	316
	P2.3.12
	Όριο συχνότητας εξόδου 2
	0
	2
	0
	346
	0=Κανένα όριο
	1=Επίβλεψη χαμηλού ορίου
	2=Επίβλεψη υψηλού ορίου
	P2.3.13
	Όριο συχν. εξόδου 2:
	0,00
	Παρ. 2.1.2
	Hz
	0,00
	347
	P2.3.14
	Λειτουργία επίβλεψης ορίου ροπής
	0
	2
	0
	348
	0=Καμία
	1=Χαμηλό όριο
	2=Υψηλό όριο
	P2.3.15
	Τιμή ορίου επίβλεψης ροπής
	0,0
	300,0
	%
	100,0
	349
	P2.3.16
	Λειτουργία επίβλεψης ορίου αναφοράς
	0
	2
	0
	350
	0=Καμία
	1=Χαμηλό όριο
	2=Υψηλό όριο
	P2.3.17
	Τιμή ορίου επίβλεψης αναφοράς
	0,00
	Παρ. 2.1.2
	Hz
	0,00
	351
	P2.3.18
	Καθυστέρηση κλεισί-ματος εξωτ. φρένου
	0,0
	100,0
	s
	0,5
	352
	P2.3.19
	Καθυστέρηση ανοίγ-ματος εξωτ. φρένου
	0,0
	100,0
	s
	1,5
	353
	P2.3.20
	Επίβλεψη ορίου θερμοκρασίας μετα-τροπέα συχνότητας
	0
	2
	0
	354
	0=Καμία
	1=Χαμηλό όριο
	2=Υψηλό όριο
	P2.3.21
	Τιμή ορίου θερμοκρασίας μετα-τροπέα συχνότητας
	–10
	75
	(C
	40
	355
	P2.3.22
	Επιλογή σήματος αναλογικής εξόδου 2
	0
	0.1
	471
	Χρησιμοποιείται η μέθοδος προγραμματισμού TTF. Δείτε σελίδα 
	P2.3.23
	Λειτουργία αναλογικής εξόδου 2
	0
	14
	4
	472
	Όπως η παράμετρος 2.3.2
	P2.3.24
	Χρόνος φιλτραρίσματ. αναλογικής εξόδου 2
	0,00
	10,00
	s
	1,00
	473
	0=Χωρίς φιλτράρισμα
	P2.3.25
	Αναστροφή αναλογικής εξόδου 2
	0
	1
	0
	474
	0=Χωρίς Αναστροφή
	1=Αναστροφή
	P2.3.26
	Ελάχιστο αναλογικής εξόδου 2
	0
	1
	0
	475
	0=0 mA
	1=4 mA
	P2.3.27
	Κλιμάκωση αναλογικής εξόδου 2
	10
	1000
	%
	100
	476
	Πίνακας 5�5. Σήματα εξόδου, G2.3
	????µ????? ??????? ??????? \(??????????

	Κωδικός
	Παράμετρος
	Ελάχ.
	Μέγ.
	Μον.
	Προεπιλ.
	Δικό σας
	ID
	Σημείωση
	P2.4.1
	Σχήμα Ράμπας 1
	0,0
	10,0
	s
	0,0
	500
	0 = Γραμμικό
	>0 = Χρόνος ράμπας S-καμπ.
	P2.4.2
	Σχήμα ράμπας 2
	0,0
	10,0
	s
	0,0
	501
	0 = Γραμμικό
	>0 = Χρόνος ράμπας S-καμπ.
	P2.4.3
	Χρόνος επιτάχυνσης 2
	0,1
	3000,0
	s
	0,1
	502
	P2.4.4
	Χρόνος επιβράδυνσης 2
	0,1
	3000,0
	s
	0,1
	503
	P2.4.5
	Κόφτης φρένου
	0
	4
	0
	504
	0=Απενεργοποιημένος
	1=Χρησιμοποιείται κατά τη
	λειτουργία
	2=Εξωτ. κόφτης φρένου
	3=Χρησιμοποιείται όταν σε Στάση / Λειτουργία
	4=Χρησιμοποιείται όταν λειτουργεί (χωρίς δοκιμή)
	P2.4.6
	Τρόπος Εκκίνησης
	0
	1
	0
	505
	0=Ράμπα
	1=Εκκίνηση με ταχύτητα
	P2.4.7
	Τρόπος Στάσης
	0
	3
	0
	506
	0=Coasting
	1=Με ράμπα
	2=Ράμπα+ coast Ενεργοποίησης
	Λειτουργίας
	3=Coast+ράμπα Ενεργοποίησης
	Λειτουργίας
	P2.4.8
	Ένταση DC-φρένου
	0,4 x IH
	2 x IH
	A
	IH
	507
	P2.4.9
	Χρόνος DC-φρένου στο σταμάτημα
	0,00
	600,00
	s
	0,00
	508
	0=Το DC φρένο είναι απενεργο-
	ποιημένο στο σταμάτημα
	P2.4.10
	Η συχνότητα στην οποία ξεκινάει το DC-φρένο κατά τη ράμπα στ
	0,10
	10,00
	Hz
	1,50
	515
	P2.4.11
	Χρόνος DC-φρένου στην εκκίνηση
	0,00
	600,00
	s
	0,00
	516
	0= Το DC φρένο είναι απενεργο-
	ποιημένο στην εκκίνηση
	P2.4.12
	Φρένο ροής
	0
	1
	0
	520
	0=Απενεργοποιημένο
	1=Ενεργοποιημένο
	P2.4.13
	Ένταση φρένου ροής
	0,4 x IH
	2 x IH
	A
	IH
	519
	Πίνακας 5�6. Παράμετροι ελέγχου μονάδας, G2.4
	????µ????? ????????µ???? ?????????? \(?

	Κωδικός
	Παράμετρος
	Ελάχ.
	Μέγ.
	Μον.
	Προεπιλ.
	Δικό σας
	ID
	Σημείωση
	P2.5.1
	Περιοχή απαγορευμ. συχν. 1 χαμηλό όριο
	0,0
	Παρ. 2.5.2
	Hz
	0,0
	509
	0=Δεν χρησιμοποιείται
	P2.5.2
	Περιοχή απαγορευμ. συχν. 1υψηλό όριο
	0,0
	Παρ. 2.1.2
	Hz
	0,0
	510
	0=Δεν χρησιμοποιείται
	P2.5.3
	Περιοχή απαγορευμ. συχν. 2 χαμηλό όριο
	0,0
	Παρ. 2.5.4
	Hz
	0,0
	511
	0=Δεν χρησιμοποιείται
	P2.5.4
	Περιοχή απαγορευμ. συχν. 2 υψηλό όριο
	0,0
	Παρ. 2.1.2
	Hz
	0,0
	512
	0=Δεν χρησιμοποιείται
	P2.5.5
	Περιοχή απαγορευμ. συχν. 3 χαμηλό όριο
	0,0
	Παρ. 2.5.6
	Hz
	0,0
	513
	0=Δεν χρησιμοποιείται
	P2.5.6
	Περιοχή απαγορευμ. συχν. 3 υψηλό όριο
	0,0
	Παρ. 2.1.2
	Hz
	0,0
	514
	0=Δεν χρησιμοποιείται
	P2.5.7
	Ράμπα επιτ/επιβ.απαγ.
	0,1
	10,0
	Φορές
	1,0
	518
	Πίνακας 5�7. Παράμετροι απαγορευμένης συχνότητας, G2.5
	????µ????? ??????? ??? ???????? \(?????

	Κωδικός
	Παράμετρος
	Ελάχ.
	Μέγ.
	Μον.
	Προεπιλ.
	Δικό σας
	ID
	Σημείωση
	P2.6.1
	Σημείο ελέγχου του κινητήρα
	0
	1/6
	0
	600
	NXS:
	0=Έλεγχος συχνότητας
	1=Έλεγχος ταχύτητας
	Πρόσθετα για το NXP:
	2=Έλεγχος ροπής
	3=Έλεγχος ταχ. Κλ. Βρόχου
	4=Έλεγχος ροπ. Κλ.Βρόχου
	5=Ανώτερος έλεγχος συχν. Ανοιχτού Βρόχου
	6=Ανώτ. έλεγχος ταχ.  Α.Β.
	P2.6.2
	U/f βελτιστοποίηση
	0
	1
	0
	109
	0=Δεν χρησιμοποιείται
	1=Αυτόματη ώθηση ροπής
	P2.6.3
	Επιλογή U/f αναλογίας
	0
	3
	0
	108
	0=Γραμμική
	1=Τετραγωνοειδής
	2=Προγραμματιζόμενη
	3=Γραμμι. με βελτίωση ροής
	P2.6.4
	Σημείο αποδυνάμωσης πεδίου
	8,00
	320,00
	Hz
	50,00
	602
	P2.6.5
	Τάση στο σημείο αποδυνάμωσης πεδίου
	10,00
	200,00
	%
	100,00
	603
	n% x Unκινητήρα
	P2.6.6
	Συχνότητα μέσου σημείου U/f καμπύλης
	0,00
	παρ. P2.6.4
	Hz
	50,00
	604
	P2.6.7
	Τάση μέσου σημείου καμπύλης U/f
	0,00
	100,00
	%
	100,00
	605
	n% x Unκινητήρα
	Μέγ. Τιμή Παρ. = παρ. 2.6.5
	P2.6.8
	Τάση εξόδου σε μηδενική συχνότητα
	0,00
	40,00
	%
	0,00
	606
	n% x Unκινητήρα
	P2.6.9
	Συχνότητα διακοπής
	1,0
	Varies
	kHz
	Varies
	601
	Δείτε τον Πίνακας 8�12 για ακριβής τιμές
	P2.6.10
	Ελεγκτής υπέρτασης
	0
	2
	1
	607
	0=Δεν χρησιμοποιείται
	1=Χρησιμ. (χωρίς ράμπα)
	2=Χρησιμοπ. (με ράμπα)
	P2.6.11
	Ελεγκτής υπότασης
	0
	1
	1
	608
	0= Δεν χρησιμοποιείται
	1=Χρησιμοποιείται
	P2.6.12
	Ζυγοστάθμιση φορτίου
	0,00
	100,00
	%
	0,00
	620
	Ομάδα Παραμέτρων Κλειστού Βρόχου 2.6.14 (NXP μόνο)
	P2.6.14.1
	Ένταση μαγνητισμού
	0,00
	100,00
	A
	0,00
	612
	P2.6.14.2
	Απολαβή P ελέγχου ταχύτητας
	0
	1000
	30
	613
	P2.6.14.3
	Χρόνος I ελέγχου ταχύτητας
	0,0
	500,0
	ms
	30,0
	614
	P2.6.14.5
	Αποζημίωση επιτάχ.
	0,00
	300,00
	s
	0,00
	626
	P2.6.14.6
	Ρύθμιση ώθησης
	0
	500
	%
	100
	619
	P2.6.14.7
	Ένταση μαγνητισμού στην εκκίνηση
	MotCurr
	Min
	MotCurr
	Max
	A
	0,00
	627
	P2.6.14.8
	Χρόνος μαγνητισμού στην εκκίνηση
	0,0
	600,0
	s
	0,0
	628
	P2.6.14.9
	Χρόνος 0-ταχύτητας στην εκκίνηση
	0
	32000
	ms
	100
	615
	P2.6.14.10
	Χρόνος 0-ταχύτητας στην εκκίνηση
	0
	32000
	ms
	100
	616
	P2.6.14.11
	Ροπή εκκίνησης
	0
	3
	0
	621
	0=Δεν χρησιμοποιείται
	1=Μνήμη ροπής
	2=Αναφορά ροπής
	3=Ροπή εκκίνησ. μπρος/πίσω
	P2.6.14.12
	Ροπή εκκίνησης FWD
	–300,0
	300,0
	s
	0,0
	633
	P2.6.14.13
	Ροπή εκκίνησης REV
	–300,0
	300,0
	s
	0,0
	634
	P2.6.14.15
	Χρόνος φιλτραρίσματος Παλμογεννήτριας
	0
	1000
	ms
	0
	618
	P2.6.14.17
	Απολαβή P ελέγχου έντασης
	0,00
	100,00
	%
	40,00
	617
	Ομάδα Παραμέτρων Ανώτερου Ανοιχτού Βρόχου 2.6.15 (NXP μόνο)
	P2.6.15.1
	Ένταση μηδενικής ταχύτητας
	0,0
	250,0
	%
	120,0
	625
	P2.6.15.2
	Ελάχιστη ένταση
	0,0
	100,0
	%
	80,0
	622
	P2.6.15.3
	Αναφορά ροής
	0,0
	100,0
	%
	80,0
	623
	P2.6.15.4
	Όριο συχνότητας
	0,0
	100,0
	%
	20,0
	635
	P2.6.15.5
	U/f ώθηση
	0
	1
	0
	632
	Πίνακας 5�8. Παράμετροι ελέγχου κινητήρα, G2.6
	?????????? (???????????? ???????: ????? M2 ( G2.7)

	Κωδικός
	Παράμετρος
	Ελάχ.
	Μέγ.
	Μον.
	Προεπιλ.
	Δικό σας
	ID
	Σημείωση
	P2.7.1
	Απόκριση σε σφάλμα αναφοράς 4mA
	0
	5
	4
	700
	0=Καμία απόκριση
	1=Προειδοποίηση
	2=Προειδ.+Προηγ. Συχνοτ.
	3=Προειδ.+Προρ.Συχν. 2.7.2
	4=Σφάλμα, στάση όπως 2.4.7
	5=Σφάλμα, σταμ. με coasting
	P2.7.2
	Συχνότητα σφάλματος αναφοράς 4mA
	0,00
	Παρ. 2.1.2
	Hz
	0,00
	728
	P2.7.3
	Απόκριση σε εξωτ. σφάλμα
	0
	3
	2
	701
	0=Καμία απόκριση
	1=Προειδοποίηση
	2=Σφάλμα, στάση όπως 2.4.7
	3=Σφάλμα, σταμ. με coasting
	P2.7.4
	Επίβλεψη φάσεων εισόδου
	0
	3
	0
	730
	P2.7.5
	Απόκριση σε σφάλμα υπότασης
	0
	1
	0
	727
	0=Αποθήκ.σφάλ. στην ιστορ.
	1=Μη αποθήκευση σφάλματ.
	P2.7.6
	Επίβλεψη φάσεων εξ.
	0
	3
	2
	702
	0=Καμία απόκριση
	1=Προειδοποίηση
	2=Σφάλμα, στάση όπως 2.4.7
	3=Σφάλμα, σταμ. με coasting
	P2.7.7
	Προστασ. σφάλ. Γης
	0
	3
	2
	703
	P2.7.8
	Θερμική προστασία κινητήρα
	0
	3
	2
	704
	P2.7.9
	Συντελεστής θερμοκ. περιβάλλ. κινητήρα
	–100,0
	100,0
	%
	0,0
	705
	P2.7.10
	Συντ. ψύξης κινητήρα σε μηδενική συχν.
	0,0
	150,0
	%
	40,0
	706
	P2.7.11
	Θερμική σταθερά χρόνου κινητήρα
	1
	200
	min
	45
	707
	P2.7.12
	Κύκλος εργασ. κινητ.
	0
	100
	%
	100
	708
	P2.7.13
	Προστασία αδράνειας
	0
	3
	1
	709
	0=Καμία απόκριση
	1=Προειδοποίηση
	2=Σφάλμα, στάση όπως 2.4.7
	3=Σφάλμα, σταμ. με coasting
	P2.7.14
	Ένταση αδράνειας
	0,1
	InMotor x 2
	A
	IL
	710
	P2.7.15
	Όριο χρόνου αδράνειας
	1,00
	120,00
	s
	15,00
	711
	P2.7.16
	Όριο συχνότητας αδράνειας
	1,0
	Παρ. 2.1.2
	Hz
	25,0
	712
	P2.7.17
	Προστασία υποφόρτωσης
	0
	3
	0
	713
	0=Καμία απόκριση
	1=Προειδοποίηση
	2=Σφάλμα, στάση όπως 2.4.7
	3=Σφάλμα, σταμ. με coasting
	P2.7.18
	Φορτίο στην περιοχή αποδυνάμωσης πεδίου
	10
	150
	%
	50
	714
	P2.7.19
	Φορτίο σε μηδέν συχνότητα
	5,0
	150,0
	%
	10,0
	715
	P2.7.20
	Χρονικό όριο προστ. υποφόρτωσης
	2
	600
	s
	20
	716
	P2.7.21
	Απόκριση σε σφάλμα Θερμίστορ
	0
	3
	2
	732
	0=Καμία απόκριση
	1=Προειδοποίηση
	2=Σφάλμα, στάση όπως 2.4.7
	3=Σφάλμα, σταμ. με coasting
	P2.7.22
	Απόκριση σε σφάλμα fieldbus
	0
	3
	2
	733
	Δείτε P2.7.21
	P2.7.23
	Απόκριση σε σφάλμα θύρας
	0
	3
	2
	734
	Δείτε P2.7.21
	P2.7.24
	Αριθμός εισ. PT100
	0
	3
	0
	739
	P2.7.25
	Απόκριση σε σφάλμα PT100
	0
	3
	2
	740
	0=Καμία απόκριση
	1=Προειδοποίηση
	2=Σφάλμα, στάση όπως 2.4.7
	3=Σφάλμα, σταμ. με coasting
	P2.7.26
	Όριο προειδ. ΡT100
	–30,0
	200,0
	Cº
	120,0
	741
	P2.7.27
	Όριο σφάλμ. ΡΤ100
	–30,0
	200,0
	Cº
	130,0
	742
	Πίνακας 5�9. Προστασίες, G2.7
	????µ????? ????µ???? ????????????? \(??

	Κωδικός
	Παράμετρος
	Ελάχ.
	Μέγ.
	Μον.
	Προεπιλ.
	Δικό σας
	ID
	Σημείωση
	P2.8.1
	Χρόνος αναμονής
	0,10
	10,00
	s
	0,50
	717
	P2.8.2
	Χρόνος δοκιμής
	0,00
	60,00
	s
	30,00
	718
	P2.8.3
	Λειτουργία εκκίνησης
	0
	2
	0
	719
	0=Ράμπα
	1=Εκκίνηση με ταχύτητα
	2=Σύμφωνα με την παρ. 2.4.6
	P2.8.4
	Αριθμός δοκιμών μετά από σφάλμα υπότασης
	0
	10
	0
	720
	P2.8.5
	Αριθ. δοκιμ. μετά από σφάλμα υπέρτασης
	0
	10
	0
	721
	P2.8.6
	Αριθ. δοκιμ. μετά από σφάλμα υπερέντασης
	0
	3
	0
	722
	P2.8.7
	Αριθμός δοκιμών μετά από σφάλμα αναφοράς
	0
	10
	0
	723
	P2.8.8
	Αριθμός δοκιμών μετά από σφάλμα θερμο-κρασίας κινητήρα
	0
	10
	0
	726
	P2.8.9
	Αριθμός δοκιμών μετά από εξωτερικό σφάλμα
	0
	10
	0
	725
	P2.8.10
	Αριθμός δοκιμών μετά από σφάλμα υπότασης
	0
	10
	1
	738
	Πίνακας 5�10.Παράμετροι Αυτόματης επανεκκίνησης, G2.8
	Πληκτρολόγιο ελέγχου (Πληκτρολόγιο ελέγχου: Μενού M3)

	Οι παράμετροι για την επιλογή του τρόπου ελέγχου και της κατ
	Κωδικός
	Παράμετρος
	Ελάχ.
	Μέγ.
	Μον.
	Προεπιλ.
	Δικό σας
	ID
	Σημείωση
	P3.1
	Σημείο ελέγχου
	1
	3
	1
	125
	1 = I/O τερματικά
	2 = Πληκτρολόγιο
	3 = Fieldbus
	R3.2
	Αναφορά πληκτρολογίου
	Παρ. 2.1.1
	Παρ. 2.1.2
	Hz
	P3.3
	Κατεύθυνση (πληκτρ.)
	0
	1
	0
	123
	0 = Μπρος
	1 = Πίσω
	R3.4
	PID αναφορά
	0,00
	100,00
	%
	0,00
	R3.5
	PID αναφορά 2
	0,00
	100,00
	%
	0,00
	R3.6
	Μπουτόν STOP
	0
	1
	1
	114
	0=Περιορισμένη λειτουργία του μπουτόν
	1=Το μπουτόν είναι πάντα ενεργοποιημένο
	Πίνακας 5�11. Παράμετροι πληκτρολογίου ελέγχου, M3
	Μενού συστήματος (Πληκτρολόγιο Ελέγχου: Μενού M6)

	Για παραμέτρους και λειτουργίες σχετιζόμενες με την γενική χ
	Κάρτες επέκτασης (Πληκτρολόγιο Ελέγχου: Μενού M7)

	Το M7 μενού δείχνει τις κάρτες επέκτασης και επιλογής που εί
	ΕΦΑΡΜΟΓΗ ΕΛΕΓΧΟΥ ΓΕΝΙΚΗΣ ΧΡΗΣΗΣ (MULTI-PURPOSE CONTROL APPLI

	(Λογισμικό ASFIFF06)
	Εισαγωγή

	Επιλέξτε την Εφαρμογή ελέγχου Γενικής Χρήσης από το Μενού M6
	Η εφαρμογή ελέγχου Γενικής χρήσης παρέχει μία ευρεία σειρά α
	Η αναφορά συχνότητας μπορεί να επιλεχθεί π.χ. από αναλογικές
	Οι ψηφιακές είσοδοι και όλες οι έξοδοι είναι ελεύθερα προγρα
	Πρόσθετες λειτουργίες:
	Επιλογή πεδίου σήματος Αναλογικής εισόδου
	Επίβλεψη δύο ορίων συχνότητας
	Επίβλεψη ενός ορίου ροπής
	Επίβλεψη ενός ορίου αναφοράς
	Δεύτερες ράμπες και προγραμματιζόμενη ράμπα σε σχήμα-S
	Προγραμματιζόμενη Εκκίνηση / Σταμάτημα και λογική Αντίστροφο
	DC-φρένο στην εκκίνηση και στο σταμάτημα
	Τρεις περιοχές απαγορευμένων συχνοτήτων
	Προγραμματιζόμενη καμπύλη U/f και συχνότητα διακοπής
	Αυτόματη επανεκκίνηση
	Προστασία κινητήρα Θερμική και Αδράνειας:
	Προγραμματιζόμενη ενέργεια: Καμία, Προειδοποίηση, Σφάλμα
	Προστασία υποφόρτωσης κινητήρα
	Επίβλεψη φάσεων εισόδου και εξόδου
	Υστέρηση Μοχλού
	Δυνατότητα υπολειτουργίας
	Οι επεξηγήσεις των παραμέτρων της Εφαρμογή ελέγχου Γενικής χ
	Έλεγχος I/O

	OPT-A1
	Τερματικά
	Σήμα
	Περιγραφή
	1
	+10Vref
	Αναφορά εξόδου
	Τάση για το ποτενσιόμετρο, etc.
	2
	AI1+
	Αναλογική εσόδου, πεδίο τάσης
	0—10V DC
	Αναφορά συχνότητας της Εισόδου Τάσης
	3
	AI1-
	I/O Γείωση
	Γείωση για αναφορά και έλεγχο
	4
	AI2+
	Αναλογική εσόδου, πεδίο έντασης  0—20mA
	Αναφορά συχνότητας της Εισόδου  Έντασης
	5
	AI2-
	6
	+24V
	24V βοηθητική τάση
	Τάση για διακόπτες, κλπ. μεγ 0.1 A
	7
	GND
	I/O Γείωση
	Γείωση για τις αναφορές και για τον έλεγχο
	8
	DIN1
	Εκκίνηση προς τα μπρος
	(προγραμματιζόμενη)
	Επαφή κλειστή = Εκκίνηση προς τα μπρος
	9
	DIN2
	Εκκίνηση προς τα πίσω
	(προγραμματιζόμενη)
	Επαφή κλειστή = Εκκίνηση προς τα πίσω
	10
	DIN3
	Επαναφορά σφάλματος (RESET)
	(προγραμματιζόμενη)
	Ανοιχτή επαφή = Καμία ενέργεια
	Κλειστή επαφή = Επαναφορά σφάλματος
	11
	CMA
	Κοινό για DIN 1—DIN 3
	Συνδέστε με GND ή +24V
	12
	+24V
	24V βοηθητική τάση
	Τάση για διακόπτες (δείτε #6)
	13
	GND
	I/O γείωση
	Γείωση για τις αναφορές και για τον έλεγχο
	14
	DIN4
	Επιλογή ταχύτητας Jogging
	(προγραμματιζόμενη)
	Κλειστή επαφή = Ενεργή ταχύτητα Jogging
	15
	DIN5
	Είσοδος Εξωτερικού σφάλματος (προγραμματιζόμενη)
	Ανοιχτή επαφή = Κανένα σφάλμα
	Κλειστή επαφή = Σφάλμα
	16
	DIN6
	Επιλογή χρόνου Επιταχ./Επιβραδ.
	(προγραμματιζόμενη)
	Ανοιχτή επαφή = παρ. 2.1.3, 2.1.4 σε χρήση
	Κλειστή επαφή = παρ. 2.4.3., 2.4.4 σε χρήση
	17
	CMB
	Κοινό για  DIN4—DIN6
	Συνδέστε με GND ή +24V
	18
	AOA1+
	Συχνότητα εξόδου
	Αναλογική έξοδο
	Προγραμματιζόμενη
	????? 0—20 mA/RL, µ??. 500\(
	19
	AOA1-
	20
	DOA1
	Ψηφιακή έξοδο
	READY (ΈΤΟΙΜΟ)
	Προγραμματιζόμενη
	???????? ?????????, I(50mA, U(48 VDC
	OPT-A2
	21
	RO1
	Έξοδος ρελέ 1
	(ΣΕ ΛΕΙΤΟΥΡΓΙΑ) RUN
	Προγραμματιζόμενη
	22
	RO1
	23
	RO1
	24
	RO2
	Έξοδος ρελέ 2
	(ΣΦΑΛΜΑ) FAULT
	Προγραμματιζόμενη
	25
	RO2
	26
	RO2
	Πίνακας 6�1. Η προεπιλεγμένη διάταξη των I/O της  Εφαρμογής 
	Σημείωση: Δείτε παρακάτω τις επιλογές γεφυρωτών (jumper). Γι
	Λογική σήματος ελέγχου στην Εφαρμογή Ελέγχου Γενικής Χρήσης

	Σχήμα 6�1. Λογική σήματος ελέγχου της Εφαρμογής ελέγχου Γενι
	Αρχή προγραμματισμού “Τερματικό προς Λειτουργία” (TTF)

	Η αρχή προγραμματισμού των σημάτων εισόδου και εξόδου στην Ε
	Στην συμβατική μέθοδο προγραμματισμού, Λειτουργία προς Τερμα
	Καθορισμός μιας εισόδου / εξόδου για μια συγκεκριμένη λειτου

	Η σύνδεση μίας καθορισμένης εισόδου ή εξόδου με μία συγκεκρι
	Όνομα λειτουργίας
	Θύρα Αριθμός τερματικού
	Τύπος Τερματικού
	Παράδειγμα: Θέλετε να συνδέσετε την ψηφιακή λειτουργία εξόδο
	Αρχικά βρείτε την παράμετρο 2.3.3.7 στο αριθμητικό πληκτρολό
	Όταν η τιμή αναβοσβήνει, συγκρατήστε το  κουμπί Πάνω ή Κάτω 
	Μόλις θέσετε την επιθυμητή τιμή, πιέστε το Enter κουμπί  για
	Καθορισμός ενός τερματικού για μια ορισμένη λειτουργία με το

	Εάν χρησιμοποιήσετε το εργαλείο προγραμματισμού NCDrive για 
	Σχήμα 6�2. Φωτογραφία του εργαλείου προγραμματισμού NCDrive·
	Να είστε ΑΠΟΛΥΤΩΣ βέβαιος ότι δεν έχετε συνδέσει δύο λειτουρ
	Καθορισμός των αχρησιμοποίητων εισόδων/εξόδων

	Σε όλες τις αχρησιμοποίητες εισόδους και εξόδους πρέπει να δ
	Σε περίπτωση αναλογικών εισόδων, δίνοντας την τιμή 1 για τον
	Εφαρμογή Ελέγχου Γενικής Χρήσης – Λίστα παραμέτρων

	Στις επόμενες σελίδες θα βρείτε τις λίστες των παραμέτρων μέ
	Επεξηγήσεις των στηλών του Πίνακα:
	Κωδικός = Τοποθεσία ένδειξης στο πληκτρολόγιο. Δείχνει στον 
	Παράμετρος = Ονομασία της παραμέτρου
	Ελάχ. = Ελάχιστη τιμή της παραμέτρου
	Μέγ. = Μέγιστη τιμή της παραμέτρου
	Μον. = Μονάδα μέτρησης της αξίας παραμέτρου. Δίνεται αν είνα
	Προεπ. = Τιμή εργοστασιακής προεπιλογής
	Δικό σας = Η δική σας ρύθμιση
	ID = Ο αριθμός ID της κάθε παραμέτρου
	= Στον κωδικό παραμέτρου: Η τιμή παραμέτρου μπορεί μόνο να α
	=  Εφαρμόστε την Μέθοδο Τερματικό προς Λειτουργία (TTF) σε α
	Τιμές παρακολούθησης (Πληκτρολόγιο ελέγχου: Μενού M1)

	Οι τιμές παρακολούθησης είναι οι πραγματικές τιμές των παραμ
	Δείτε το Εγχειρίδιο Χειριστή Vacon NX , Κεφάλαιο 7 για περισ
	Κωδικός
	Παράμετρος
	Μον.
	ID
	Περιγραφή
	V1.1
	Συχνότητα εξόδου
	Hz
	1
	Συχνότητα που φτάνει στον κινητήρα
	V1.2
	Συχνότητας αναφοράς
	Hz
	25
	Αναφορά συχνότητας προς τον έλεγχο του κινητήρα
	V1.3
	Ταχύτητα Κινητήρα
	rpm
	2
	Η ταχύτητα του κινητήρα σε rpm
	V1.4
	Κινητήρα ένταση
	A
	3
	V1.5
	Κινητήρα ροπή
	%
	4
	Σε ποσοστό % της ονομαστικής ροπής του κινητήρα
	V1.6
	Κινητήρα ισχύ
	%
	5
	Ισχύ του κινητήριου άξονα
	V1.7
	Κινητήρα τάση
	V
	6
	V1.8
	DC-link τάση
	V
	7
	V1.9
	Θερμοκρασία μονάδος
	(C
	8
	Θερμοκρασία ψύκτρας
	V1.10
	Θερμοκρασία κινητήρα
	%
	9
	Υπολογισμένη θερμοκρασία κινητήρα
	V1.11
	Αναλογική είσοδος 1
	V
	13
	AI1
	V1.12
	Αναλογική είσοδος 2
	mA
	14
	AI2
	V1.13
	DIN1, DIN2, DIN3
	15
	Καταστάσεις ψηφιακών εισόδων
	V1.14
	DIN4, DIN5, DIN6
	16
	Καταστάσεις ψηφιακών εισόδων
	V1.15
	Αναλογική έξοδο Iout
	mA
	26
	AOA1
	V1.16
	Αναλογική είσοδος 3
	V/mA
	27
	AI3
	V1.17
	Αναλογική είσοδος 4
	V/mA
	28
	AI4
	V1.18
	Αναφορά ροπής
	%
	18
	V1.19
	Θερμοκρασία PT-100
	Cº
	Υψηλότερη θερμοκρασία των χρησιμοποιημένων PT100 εισόδων
	G1.20
	Πολύ-παρακολούθηση στοιχείων
	Δείχνει 3 επιλεγόμενες αξίες παρακολούθησης
	Πίνακας 6�2.Τιμές παρακολούθησης
	??????? ????µ????? \(???????????? ?????

	Κωδικός
	Παράμετρος
	Ελάχ.
	Μέγ.
	Μον.
	Προεπιλ.
	Δικό σας
	ID
	Σημείωση
	P2.1.1
	Ελάχιστη συχνότητα
	0,00
	Παρ. 2.1.2
	Hz
	0,00
	101
	P2.1.2
	Μέγιστη συχνότητα
	Παρ. 2.1.1
	320,00
	Hz
	50,00
	102
	Σημείωση: Αν fμεγ > από την σύγχρονη ταχύτητα κινητήρα, ελέγ
	P2.1.3
	Χρόνος επιτάχυνσης 1
	0,1
	3000,0
	s
	1,0
	103
	P2.1.4
	Χρόνος επιβράδυνσης 1
	0,1
	3000,0
	s
	1,0
	104
	P2.1.5
	Όριο έντασης
	0,4 x IH
	2 x IH
	A
	IL
	107
	P2.1.6
	Ονομαστική τάση κινητήρα
	180
	690
	V
	NX2: 230V
	NX5: 400V
	NX6: 690V
	110
	Ελέγξτε την πλακέτα λειτουργίας του κινητήρα
	P2.1.7
	Ονομαστική συχνότητα κινητήρα
	30,00
	320,00
	Hz
	50,00
	111
	Ελέγξτε την πλακέτα λειτουργίας του κινητήρα
	P2.1.8
	Ονομαστική ταχύτητα κινητήρα
	300
	20 000
	rpm
	1440
	112
	Ελέγξτε την πλακέτα λειτουργίας του κινητήρα Η προεπιλογή ισ
	P2.1.9
	Ονομαστική ένταση κινητήρα
	0,4 x IH
	2 x IH
	A
	IH
	113
	Ελέγξτε την πλακέτα λειτουργίας του κινητήρα
	P2.1.10
	Συν φ κινητήρα
	0,30
	1,00
	0,85
	120
	Ελέγξτε την πλακέτα λειτουργίας του κινητήρα
	P2.1.11
	I/O αναφορά
	0
	14
	0
	117
	0=AI1
	1=AI2
	2=AI1+AI2
	3=AI1-AI2
	4=AI2-AI1
	5=AI1xAI2
	6=AI1 Μοχλός
	7=AI2 Μοχλός
	8=Πληκτρολόγιο
	9=Fieldbus
	10=Ποτενσιόμετρο κινητήρα
	11=AI1, AI2 ελάχιστο
	12=AI1, AI2 μέγιστο
	13=Μέγιστη συχνότητα
	14=AI1/AI2 επιλογή
	P2.1.12
	Αναφορά Πληκτρολογίου Ελέγχου
	0
	9
	8
	121
	0=AI1
	1=AI2
	2=AI1+AI2
	3=AI1-AI2
	4=AI2-AI1
	5=AI1xAI2
	6=AI1 Μοχλός
	7=AI2 Μοχλός
	8= Πληκτρολόγιο
	9=Fieldbus
	P2.1.13
	Αναφορά Fieldbus Ελέγχου
	0
	9
	9
	122
	Δείτε την παρ. 2.1.12
	P2.1.14
	Αναφορά ταχύτ. Jogging
	0,00
	Παρ. 2.1.2
	Hz
	5,00
	124
	P2.1.15
	Προρυθμισμένη Ταχ. 1
	0,00
	Παρ. 2.1.2
	Hz
	10,00
	105
	Προρυθμισμένη ταχύτητα 1
	P2.1.16
	Προρυθμισμένη Ταχ. 2
	0,00
	Παρ. 2.1.2
	Hz
	15,00
	106
	Προρυθμισμένη ταχύτητα 2
	P2.1.17
	Προρυθμισμένη Ταχ. 3
	0,00
	Παρ. 2.1.2
	Hz
	20,00
	126
	Προρυθμισμένη ταχύτητα 3
	P2.1.18
	Προρυθμισμένη Ταχ. 4
	0,00
	Παρ. 2.1.2
	Hz
	25,00
	127
	Προρυθμισμένη ταχύτητα 4
	P2.1.19
	Προρυθμισμένη Ταχ. 5
	0,00
	Παρ. 2.1.2
	Hz
	30,00
	128
	Προρυθμισμένη ταχύτητα 5
	P2.1.20
	Προρυθμισμένη Ταχ. 6
	0,00
	Παρ. 2.1.2
	Hz
	40,00
	129
	Προρυθμισμένη ταχύτητα 6
	P2.1.21
	Προρυθμισμένη Ταχ. 7
	0,00
	Παρ. 2.1.2
	Hz
	50,00
	130
	Προρυθμισμένη ταχύτητα 7
	Πίνακας 6�3.Βασικοί παράμετροι G2.1
	Σήματα εισόδου
	??????? ???µ????? \(???????????? ??????


	Κωδικός
	Παράμετρος
	Ελάχ.
	Μέγ.
	Μον.
	Προεπιλ.
	Δικό σας
	ID
	Σημείωση
	P2.2.1.1
	Λογική Εκκίνησης /Στάσης
	0
	7
	0
	300
	Σήμα εκκίνησης 1
	(Προεπιλογ.: DIN1)
	Σήμα εκκίνησης 2
	(Προεπιλογ.: DIN2)
	01
	2
	3
	4
	5
	6
	7
	Εκκιν. μπρος
	Εκκιν./σταμ.
	Εκκιν./σταμ.
	Παλμός εκκίν.
	Μπρος
	Παλμό μπρος
	Παλμός εκκίν.
	Παλμός εκκίν.
	Εκκιν. πίσω
	Πίσω
	Ενεργ. RUN
	Παλμός σταμ.
	Ποτ.κιν.Πάνω
	Παλμός πίσω
	Παλμός πίσω
	Παλμός ενεργ.
	P2.2.1.2
	Χρόνος ράμπας ποτεν-σιόμετρου κινητήρα
	0,1
	2000,0
	Hz/s
	10,0
	331
	P2.2.1.3
	Επαναφορά (reset) μνή-μης αναφοράς συχνότη-τας ποτενσιόμετρο
	0
	2
	1
	367
	0=Όχι επαναφορά
	1=Επαναφορά αν σε στάση ή σε διακοπή τροφοδοσίας
	2= Επαναφορά αν σε διακοπή
	τροφοδοσίας
	P2.2.1.4
	Ρύθμιση εισόδου
	0
	5
	0
	493
	0=Δεν χρησιμοποιείται
	1=AI1
	2=AI2
	3=AI3
	4=AI4
	5=Fieldbus (FBProcessDataIN3)
	P2.2.1.5
	Ρύθμιση ελαχίστου
	0,0
	100,0
	%
	0,0
	494
	P2.2.1.6
	Ρύθμιση μεγίστου
	0,0
	100,0
	%
	0,0
	495
	Πίνακας 6�4.Σήματα εισόδου:βασικές ρυθμίσεις, G2.2.1
	????????? ??????? 1 (???????????? ???????:????? M2 ( G2.2.2)

	Κωδικός
	Παράμετρος
	Ελάχ.
	Μέγ.
	Μον.
	Προεπιλ.
	Δικό σας
	ID
	Σημείωση
	P2.2.2.1
	Επιλογή AI1 σήματος
	0
	A.1
	377
	P2.2.2.2
	Χρόνος φιλτραρίσματος σήματος ΑI1
	0,00
	10,00
	s
	0,10
	324
	0=Αφιλτράριστο
	P2.2.2.3
	AI1 πεδίο σήματος
	0
	3
	0
	320
	0=0…100%*
	1=20…100%*
	2= -10V…+10V*
	3= Πεδίο ρύθμισης χρήστη*
	P2.2.2.4
	Ελάχιστο ρύθμισης χρήστη AI1
	-100,00
	100,00
	%
	0,00
	321
	P2.2.2.5
	Μέγιστο ρύθμισης χρήστη ΑI1
	-100,00
	100,00
	%
	100,00
	322
	P2.2.2.6
	Ελάχιστη τιμή κλιμάκωσης αναφοράς
	0,00
	320,00
	Hz
	0,00
	303
	Επιλέγει την συχνότητα που αντιστοιχεί στο ελάχιστο σήμα ανα
	P2.2.2.7
	Μέγιστη τιμή κλιμάκωσης αναφοράς
	0,00
	320,00
	Hz
	0,00
	304
	Επιλέγει την συχνότητα που αντιστοιχεί στο μέγιστο σήμα αναφ
	P2.2.2.8
	AI1 Υστέρηση μοχλού
	0,00
	20,00
	%
	0,00
	384
	P2.2.2.9
	AI1 όριο υπολειτουργ.
	0,00
	100,00
	%
	0,00
	385
	P2.2.2.10
	AI1 καθυστέρηση υπολειτουργίας
	0,00
	320,00
	s
	0,00
	386
	P2.2.2.11
	AI1 όφσετ μοχλού
	-50,00
	50,00
	%
	0,00
	165
	Πίνακας 6�5. Παράμετροι Αναλογικής Εισόδου , G2.2.2
	????????? ??????? 2 (???????????? ???????: ????? M2 ( G2.2.3)

	Κωδικός
	Παράμετρος
	Ελάχ.
	Μέγ.
	Μον.
	Προεπιλ.
	Δικό σας
	ID
	Σημείωση
	P2.2.3.1
	Επιλογή AI2 σήματος
	0
	A.2
	388
	P2.2.3.2
	Χρόνος φιλτραρίσματος σήματος AI2
	0,00
	10,00
	s
	0,10
	329
	0=Αφιλτράριστο
	P2.2.3.3
	Πεδίο σήματος AI2
	0
	3
	1
	325
	0=0…100%*
	1=20…100%*
	2= -10V…+10V*
	3= Πεδίο ρύθμισης χρήστη*
	P2.2.3.4
	Ελάχιστο ρύθμισης χρήστη ΑΙ2
	-100,00
	100,00
	%
	0,00
	326
	P2.2.3.5
	Μέγιστο ρύθμισης χρήστη ΑI2
	-100,00
	100,00
	%
	100,00
	327
	P2.2.3.6
	AI2 Ελάχιστο ρύθμισης χρήστη
	0,00
	320,00
	Hz
	0,00
	393
	Επιλέγει την συχνότητα που αντιστοιχεί στο ελάχιστο σήμα ανα
	P2.2.3.7
	AI2 Μέγιστο ρύθμισης χρήστη
	0,00
	320,00
	Hz
	0,00
	394
	Επιλέγει την συχνότητα που αντιστοιχεί στο μέγιστο σήμα αναφ
	P2.2.3.8
	AI2 Υστέρηση μοχλού
	0,00
	20,00
	%
	0,00
	395
	P2.2.3.9
	AI2 όριο υπολειτουργ.
	0,00
	100,00
	%
	0,00
	396
	P2.2.3.10
	AI2 καθυστέρηση υπολειτουργίας
	0,00
	320,00
	s
	0,00
	397
	P2.2.3.11
	AI2 όφσετ μοχλού
	-50,00
	50,00
	%
	0,00
	166
	Πίνακας 6�6.Παράμετροι Αναλογικής εισόδου 2, G2.2.3
	????????? ??????? 3 (???????????? ???????: ????? M2 ( G2.2.4)

	Κωδικός
	Παράμετρος
	Ελάχ.
	Μέγ.
	Μον.
	Προεπιλ.
	Δικό σας
	ID
	Σημείωση
	P2.2.4.1
	AI3 επιλογή σήματος
	0
	0.1
	141
	P2.2.4.2
	AI3 χρόνος φιλτραρίσμ.
	0,00
	10,00
	s
	0,10
	142
	0=Αφιλτράριστος
	P2.2.4.3
	AI3 πεδίο σήματος
	0
	3
	0
	143
	0=0…100%
	1=20…100%
	2= -10V…+10V
	3= Πεδίο χρήστη
	P2.2.4.4
	AI3 Μέγιστο ρύθμισης χρήστη
	-100,00
	100,00
	%
	0,00
	144
	P2.2.4.5
	AI3 Ελάχιστο ρύθμισης χρήστη
	-100,00
	100,00
	%
	100,00
	145
	P2.2.4.6
	AI3 αναστροφή σήματος
	0
	1
	0
	151
	0=Καμία αναστροφή
	1=Ανεστραμμένο σήμα
	Πίνακας 6�7. Παράμετροι Αναλογικής εισόδου 3, G2.2.4
	????????? ??????? 4 (???????????? ???????: ????? M2 ( G2.2.5)

	Κωδικός
	Παράμετρος
	Ελάχ.
	Μέγ.
	Μον.
	Προεπιλ.
	Δικό σας
	ID
	Σημείωση
	P2.2.5.1
	AI4 επιλογή σήματος
	0
	0.1
	152
	P2.2.5.2
	AI4 χρόνος φιλτραρίσμ.
	0,00
	10,00
	s
	0,10
	153
	0=Αφιλτράριστος
	P2.2.5.3
	AI4 πεδίο σήματος
	0
	3
	1
	154
	0=0…100%
	1=20…100%
	2= -10V…+10V
	3= Πεδίο χρήστη
	P2.2.5.4
	AI4 Μέγιστο ρύθμισης χρήστη
	-100,00
	100,00
	%
	0,00
	155
	P2.2.5.5
	AI4 Ελάχιστο ρύθμισης χρήστη
	-100,00
	100,00
	%
	100,00
	156
	P2.2.5.6
	AI4 αναστροφή σήματος
	0
	1
	0
	162
	0=Καμία αναστροφή
	1=Ανεστραμμένο σήμα
	Πίνακας 6�8.Παράμετροι Αναλογικής εισόδου 4, G2.2.5
	???????? ????????? ???????, ??????? ??µ??

	Κωδικός
	Παράμετρος
	Ελάχ.
	Μέγ.
	Μον.
	Προεπιλ.
	Δικό σας
	ID
	Σημείωση
	P2.2.6.1
	Κλιμάκωση του ορίου έντασης
	0
	5
	0
	399
	0=Δεν χρησιμοποιείται
	1=AI1
	2=AI2
	3=AI3
	4=AI4
	5=Fieldbus (FBProcessDataIN2)
	P2.2.6.2
	Κλιμάκωση της εντάσεως του DC-φρένου
	0
	5
	0
	400
	Δείτε την παρ. 2.2.6.1
	P2.2.6.3
	Περιορισμός του χρόνου Επιτάχυνσ./επιβράδυνσ.
	0
	5
	0
	401
	Δείτε την παρ. 2.2.6.1
	P2.2.6.4
	Περιορισμός του ορίου επίβλεψης ροπής
	0
	5
	0
	402
	Δείτε την παρ. 2.2.6.1
	P2.2.6.5
	Όριο ροπής
	0
	5
	0
	485
	Δείτε την παρ. 2.2.6.1
	Πίνακας 6�9. Ελεύθερη Αναλογική είσοδος, επιλογή σήματος, G2
	???????? ??????? (???????????? ???????: ????? M2 ( G2.2.4)

	Κωδικός
	Παράμετρος
	Ελάχ.
	Προεπιλ.
	Δικό σας
	ID
	Σημείωση
	P2.2.7.1
	Σήμα εκκίνησης 1
	0
	A.1
	403
	P2.2.7.2
	Σήμα εκκίνησης 2
	0
	A.2
	404
	P2.2.7.3
	Ενεργοποίηση λειτουργίας
	0
	0.2
	407
	Ενεργοποίηση εκκίνησης κινητ. (cc)
	P2.2.7.4
	Κίνηση προς τα πίσω
	0
	0.1
	412
	Κίνηση προς τα μπρος (oc)
	Κίνηση προς τα πίσω (cc)
	P2.2.7.5
	Προρυθμισμένη ταχύτητα 1
	0
	0.1
	419
	P2.2.7.6
	Προρυθμισμένη ταχύτητα 2
	0
	0.1
	420
	P2.2.7.7
	Προρυθμισμένη ταχύτητα 3
	0
	0.1
	421
	P2.2.7.8
	Ποτενσιόμετρο κινητήρα ΚΑΤΩ
	0
	0.1
	417
	Ελάττωση της αναφοράς του ποτενσιόμετρου κινητήρα (cc)
	P2.2.7.9
	Ποτενσιόμετρο κινητήρα ΠΑΝΩ
	0
	0.1
	418
	Αύξηση της αναφοράς του ποτενσιόμετρου κινητήρα (cc)
	P2.2.7.10
	Επαναφορά σφάλματος
	0
	A.3
	414
	Επαναφορά όλων των σφαλμάτων (cc)
	P2.2.7.11
	Εξωτερικό σφάλμα (κλειστή)
	0
	A.5
	405
	Εμφάνιση εξωτ. σφάλματος (cc)
	P2.2.7.12
	Εξωτερικό σφάλμα (ανοιχτή)
	0
	0.2
	406
	Εμφάνιση εξωτ. σφάλματος (oc)
	P2.2.7.13
	Επιλογή χρόνου επιτ./επιβρ.
	0
	A.6
	408
	Χρόνος Επιτ./Επιβράδ. 1 (oc)
	Χρόνος Επιτ./Επιβράδ. 2 (cc)
	P2.2.7.14
	Απαγορ. Επιτάχ./επιβράδ.
	0
	0.1
	415
	Απαγορ. Επιτάχ./επιβραδ. (cc)
	P2.2.7.15
	DC φρενάρισμα
	0
	0.1
	416
	Ενεργοποίηση DC φρεναρίσματος (cc)
	P2.2.7.16
	Ταχύτητα Jogging
	0
	A.4
	413
	Επιλεγμένη ταχύτητα Jogging για τον μετατροπέα συχνότητας (c
	P2.2.7.17
	AI1/AI2 επιλογή
	0
	0.1
	422
	P2.2.7.18
	Έλεγχος από τα I/O τερματικά
	0
	0.1
	409
	Αλλαγή σημείου ελέγχου στα I/O τερματικά (cc)
	P2.2.7.19
	Έλεγχος από τερματικά
	0
	0.1
	410
	Αλλαγή σημείου ελέγχου στο πληκτρο-λόγιο (cc)
	P2.2.7.20
	Έλεγχος από fieldbus
	0
	0.1
	411
	Αλλαγή σημείου ελέγχου στο fieldbus (cc)
	P2.2.7.21
	Επιλογή ομάδας παραμέτρων 1/2
	0
	0.1
	496
	Κλειστή επαφή = Η ομάδα 2 χρησιμοποιείται
	Ανοιχτή επαφή = Η ομάδα 1 χρησιμοποιείται
	P2.2.7.22
	Τρόπος ελέγχου κινητήρα 1/2
	0
	0.1
	164
	Κλειστή επαφή = Ο τρόπος 2 χρησιμοποιείται
	Ανοιχτή επαφή= Ο τρόπος 1 χρησιμοποιείται
	Δείτε την παρ. 2.6.1, 2.6.12
	Πίνακας 6�10.Σήματα ψηφιακών εισόδων, G2.2.4
	Σήματα εξόδου
	??????? ?????? 1 µ? ??????????? \(?????


	Κωδικός
	Παράμετρος
	Ελάχ.
	Μέγ.
	Μον.
	Προεπιλ.
	Δικό σας
	ID
	Σημείωση
	P2.3.1.1
	Επιλογή σήματος ψηφιακής εξόδου 1
	0
	0.1
	486
	P2.3.1.2
	Λειτουργία ψηφιακής εξόδου 1
	0
	26
	1
	312
	0=Δεν χρησιμοποιείται
	1=Έτοιμο (Ready)
	2=Σε λειτουργία (Run)
	3=Σφάλμα
	4=Ανεστραμμένο σφάλμα
	5=Προειδ. υπερθέρμανσης FC
	6=Εξ. σφάλμα ή προειδοποίηση
	7=Σφάλμα ή προειδοποίηση αναφ.
	8=Προειδοποίηση
	9=Κίνηση προς τα πίσω
	10=Επιλογή ταχύτητας Jogging
	11=Σε ταχύτητα
	12=Ενεργός ρυθμιστής Κινητ.
	13=Επίβλεψη ορίου συχνότ. 1
	14=Επίβλεψη ορίου συχνότ. 2
	15=Επίβλεψη ορίου ροπής
	16=Επίβλεψη ορίου αναφοράς
	17=Έλεγχος εξωτερικ. φρένου
	18= Σημείο Ελέγχου: I/O
	19= Επίβλ. ορίου θερμοκρ.FC
	20=Ανεστραμμένη αναφορά
	21=Αναστρ. ελέγχου εξ.φρένου
	22= Σφάλμα/προειδ. Θερμίστορ
	23=Έλεγχος On/Off
	24=Δεδομένα εισόδ. Fieldbus1
	25=Δεδομένα εισόδ. Fieldbus2
	26=Δεδομένα εισόδ. Fieldbus3
	P2.3.1.3
	Καθυστέρηση ΟΝ της ψηφιακής εξόδου 1
	0,00
	320,00
	s
	0,00
	487
	0,00 =Η καθυστέρηση δεν
	χρησιμοποιείται
	P2.3.1.4
	Καθυστέρηση ΟFF της ψηφιακής εξόδου 1
	0,00
	320,00
	s
	0.00
	488
	0,00 = Η καθυστέρηση δεν
	χρησιμοποιείται
	Πίνακας 6�11. Παράμετροι της Ψηφιακής Εξόδου 1 με καθυστέρησ
	??????? ?????? 2 µ? ??????????? \(?????

	Κωδικός
	Παράμετρος
	Ελάχ.
	Μέγ.
	Μον.
	Προεπιλ.
	Δικό σας
	ID
	Σημείωση
	P2.3.2.1
	Επιλογή σήματος ψηφιακής εξόδου 2
	0
	0.1
	489
	P2.3.2.2
	Λειτουργία ψηφιακής εξόδου 2
	0
	26
	0
	490
	Δείτε την παρ. 2.3.1.2
	P2.3.2.3
	Καθυστέρηση ΟΝ της ψηφιακής εξόδου 2
	0,00
	320,00
	s
	0,00
	491
	0,00 =Η καθυστέρηση δεν
	χρησιμοποιείται
	P2.3.2.4
	Καθυστέρηση ΟFF της ψηφιακής εξόδου 2
	0,00
	320,00
	s
	0,00
	492
	0,00 = Η καθυστέρηση δεν
	χρησιμοποιείται
	Πίνακας 6�12. Παράμετροι της Ψηφιακής Εξόδου 2 με καθυστέρησ
	??µ??? ???????? ?????? \(???????????? ?

	Κωδικός
	Παράμετρος
	Ελάχ.
	Προεπιλ.
	Δικό σας
	ID
	Σημείωση
	P2.3.3.1
	Έτοιμο (Ready)
	0
	A.1
	432
	P2.3.3.2
	Σε λειτουργία (Run)
	0
	B.1
	433
	P2.3.3.3
	Σφάλμα (Fault)
	0
	B.2
	434
	P2.3.3.4
	Αναστροφή σφάλματος (Inverted fault)
	0
	0.1
	435
	P2.3.3.5
	Προειδοποίηση (Warning)
	0
	0.1
	436
	P2.3.3.6
	Εξωτ. σφάλμα (External fault)
	0
	0.1
	437
	P2.3.3.7
	Σφάλμα ή προειδοποίηση αναφοράς (Reference fault)
	0
	0.1
	438
	P2.3.3.8
	Προειδ. υπερθέρμανσης FC (Overtemperature warning)
	0
	0.1
	439
	P2.3.3.9
	Κίνηση προς τα πίσω(Reverse)
	0
	0.1
	440
	P2.3.3.10
	Μη επιθύμητη κατεύθυνση (Unrequested direction)
	0
	0.1
	441
	P2.3.3.11
	Σε ταχύτητα (At speed)
	0
	0.1
	442
	P2.3.3.12
	Ταχύτητα Jogging (Jog. speed)
	0
	0.1
	443
	P2.3.3.13
	Εξωτερικό σημείο ελέγχου (External control place)
	0
	0.1
	444
	P2.3.3.14
	Έλεγχος εξωτερικού φρένου (External brake control)
	0
	0.1
	445
	Δείτε τις επεξηγήσεις  στην σελίδα 156.
	P2.3.3.15
	Αντίστροφος έλεγχος εξωτερικού φρένου (External brake contro
	0
	0.1
	446
	P2.3.3.16
	Επίβλεψη ορίου συχνότ. 1 (Output freq. limit 1 superv.)
	0
	0.1
	447
	P2.3.3.17
	Επίβλεψη ορίου συχνότ. 2 (Output freq. limit 2 superv.)
	0
	0.1
	448
	P2.3.3.18
	Επίβλεψη ορίου αναφοράς (Reference limit supervision)
	0
	0.1
	449
	P2.3.3.19
	Επίβλεψη ορίου θερμοκρασίας (Temperature limit supervision)
	0
	0.1
	450
	P2.3.3.20
	Επίβλεψη ορίου ροπής (Torque limit supervision)
	0
	0.1
	451
	P2.3.3.21
	Θερμική προστασία κινητήρα (Motor thermal protection)
	0
	0.1
	452
	P2.3.3.22
	Επίβλεψη ορίου αναλ. εισόδου (Analogue input superv. limit)
	0
	0.1
	463
	P2.3.3.23
	Ενεργ. ρυθμιστή κινητήρα (Motor regulator activation)
	0
	0.1
	454
	P2.3.3.24
	Δεδομένα εισόδ. Fieldbus1 (Fieldbus input data 1)
	0
	0.1
	455
	P2.3.3.25
	Δεδομένα εισόδ. Fieldbus2 (Fieldbus input data 2)
	0
	0.1
	456
	P2.3.3.26
	Δεδομένα εισόδ. Fieldbus3 (Fieldbus input data 3)
	0
	0.1
	457
	Πίνακας 6�13. Σήματα ψηφιακών εξόδων, G2.3.3
	Να είστε ΑΠΟΛΥΤΩΣ βέβαιος να μην συνδέσετε δύο λειτουργίες σ
	???µ????? ????? \(???????????? ???????:

	Κωδικός
	Παράμετρος
	Ελάχ.
	Μέγ.
	Μον.
	Προεπιλ.
	Δικό σας
	ID
	Σημείωση
	P2.3.4.1
	Όριο συχνότητας εξόδου 1
	0
	3
	0
	315
	0=Κανένα όριο
	1=Επίβλεψη χαμηλού ορίου 2=Επίβλεψη υψηλού ορίου
	3=Έλεγχος με φρένο
	P2.3.4.2
	Όριο συχν. εξόδου 1:
	0,00
	Παρ. 2.1.2
	Hz
	0,00
	316
	P2.3.4.3
	Όριο συχνότητας εξόδου 2
	0
	4
	0
	346
	0=Κανένα όριο
	1=Επίβλεψη χαμηλού ορίου 2=Επίβλεψη υψηλού ορίου
	3=Έλεγχος χωρίς  φρένο
	4=Έλεγχος με/χωρίς  φρένο
	P2.3.4.4
	Όριο συχν. εξόδου 2:
	0,00
	Παρ. 2.1.2
	Hz
	0,00
	347
	P2.3.4.5
	Επίβλεψη ορίου ροπής
	0
	3
	0
	348
	0=Καμία
	1=Επίβλεψη χαμηλού ορίου 2=Επίβλεψη υψηλού ορίου
	3=Έλεγχος χωρίς  φρένο
	P2.3.4.6
	Όριο ροπής Τιμή Επίβλεψης
	-1000,0
	1000,0
	%
	100,0
	349
	P2.3.4.7
	Επίβλεψη ορίου αναφοράς
	0
	2
	0
	350
	0=Δεν χρησιμοποιείται
	1=Χαμηλό όριο
	2=Υψηλό όριο
	P2.3.4.8
	Όριο αναφοράς Τιμή Επίβλεψης
	0,00
	Παρ. 2.1.2
	Hz
	0,00
	351
	P2.3.4.9
	Καθυστέρηση κλεισίματος εξωτερικού φρένου
	0,0
	100,0
	s
	0,5
	352
	P2.3.4.10
	Καθυστέρηση ανοίγματος εξωτερικού φρένου
	0,0
	100,0
	s
	1,5
	353
	P2.3.4.11
	Επίβλεψη της θερμοκρασίας του FC
	0
	2
	0
	354
	0=Δεν χρησιμοποιείται
	1=Χαμηλό όριο
	2=Υψηλό όριο
	P2.3.4.12
	Τιμή Επίβλεψης της θερμοκρασίας του FC
	–10
	75
	(C
	0
	355
	P2.3.4.13
	Σήμα Οn/Off ελέγχου
	0
	4
	0
	356
	0= Δεν χρησιμοποιείται
	1=AI1
	2=AI2
	3=AI3
	4=AI4
	P2.3.4.14
	Χαμηλό όριο On/Off ελέγχου
	0
	Παρ.
	2.3.4.15
	%
	10,00
	357
	P2.3.4.15
	Υψηλό όριο On/Off ελέγχου
	Παρ.
	2.3.4.14
	100,00
	%
	90,00
	358
	Πίνακας 6�14. Ρυθμίσεις ορίων, G2.3.4
	????????? ?????? 1 (???????????? ???????: ????? M2 ( G2.3.5)

	Κωδικός
	Παράμετρος
	Ελάχ.
	Μέγ.
	Μον.
	Προεπιλ.
	Δικό σας
	ID
	Σημείωση
	P2.3.5.1
	Επιλογή σήματος Αναλογικής εξόδου 1
	0
	A.1
	464
	P2.3.5.2
	Λειτουργία Αναλογικής εξόδου 1
	0
	14
	1
	307
	0=Δεν χρησιμοποιείται
	1=Συχνότητα εξόδου (0—fmax)
	2=Αναφορά συχνότ. (0—fmax)
	3= Ταχύτητα κινητήρα (0—Ονομ. ταχύτητα κινητήρα)
	4=Ένταση εξόδου (0-InΚινητήρα)
	5=Ροπή κινητήρα (0-TnΚινητήρα)
	6=Ισχύ κινητήρα (0—PnΚινητήρα)
	7=Τάση κινητήρα (0-UnΚινητήρα)
	8=Τάση DC-link (0—1000V)
	9=AI1
	10=AI2
	11= Συχνότ. εξόδου (fmin - fmax)
	12=Ροπή κινητήρα
	(–2…+2xTNmot)
	13=Ισχύ κινητήρα
	(–2…+2xTNmot)
	14=PT100 Θερμοκρασία
	P2.3.5.3
	Χρόνος φιλτραρισμ. αναλογικής εξόδου
	0,00
	10,00
	s
	1,00
	308
	0= Κανένα φιλτράρισμα
	P2.3.5.4
	Αναστροφή αναλογικής εξόδου
	0
	1
	0
	309
	0=Κανονική
	1=Ανεστραμμένη
	P2.3.5.5
	Ελάχιστο Αναλογικής εξόδου
	0
	1
	0
	310
	0=0 mA
	1=4 mA
	P2.3.5.6
	Κλιμάκωση Αναλογ. εξόδου
	10
	1000
	%
	100
	311
	P2.3.5.7
	Αναλογικής εξόδου 1 όφσετ
	-100,00
	100,00
	%
	0,00
	375
	Πίνακας 6�15. Παράμετροι Αναλογικής εξόδου 1, G2.3.5
	????????? ?????? 2 (???????????? ???????: ????? M2 ( G2.3.6)

	Κωδικός
	Παράμετρος
	Ελάχ.
	Μέγ.
	Μον.
	Προεπιλ.
	Δικό σας
	ID
	Σημείωση
	P2.3.6.1
	Επιλογή σήματος αναλογικής εξόδου 2
	0
	0.1
	471
	P2.3.6.2
	Λειτουργία αναλογικής εξόδου 2
	0
	14
	4
	472
	Δείτε την Παρ. 2.3.5.2
	P2.3.6.3
	Χρόνος φιλτραρίσματ. αναλογικής εξόδου 2
	0,00
	10,00
	s
	1,00
	473
	0= Κανένα φιλτράρισμα
	P2.3.6.4
	Αναστροφή αναλογικής εξόδου 2
	0
	1
	0
	474
	0=Κανονική
	1=Ανεστραμμένη
	P2.3.6.5
	Ελάχιστο αναλογικής εξόδου 2
	0
	1
	0
	475
	0=0 mA
	1=4 mA
	P2.3.6.6
	Κλιμάκωση αναλογικής εξόδου 2
	10
	1000
	%
	100
	476
	P2.3.6.7
	Αναλογικής εξόδου 2 όφσετ
	-100,00
	100,00
	%
	0,00
	477
	Πίνακας 6�16. Παράμετροι Αναλογικής εξόδου 2, G2.3.6
	????????? ?????? 3 (???????????? ???????: ????? M2 ( G2.3.7)

	Κωδικός
	Παράμετρος
	Ελάχ.
	Μέγ.
	Μον.
	Προεπιλ.
	Δικό σας
	ID
	Σημείωση
	P2.3.7.1
	Επιλογή σήματος αναλογικής εξόδου 3
	0
	0.1
	478
	P2.3.7.2
	Λειτουργία αναλογικής εξόδου 3
	0
	14
	5
	479
	Δείτε την Παρ. 2.3.5.2
	P2.3.7.3
	Χρόνος φιλτραρίσματ. αναλογικής εξόδου 3
	0,00
	10,00
	s
	1,00
	480
	0= Κανένα φιλτράρισμα
	P2.3.7.4
	Αναστροφή αναλογικής εξόδου 3
	0
	1
	0
	481
	0=Κανονική
	1=Ανεστραμμένη
	P2.3.7.5
	Ελάχιστο αναλογικής εξόδου 3
	0
	1
	0
	482
	0=0 mA
	1=4 mA
	P2.3.7.6
	Κλιμάκωση αναλογικής εξόδου 3
	10
	1000
	%
	100
	483
	P2.3.7.7
	Αναλογικής εξόδου 3 όφσετ
	-100,00
	100,00
	%
	0,00
	484
	Πίνακας 6�17. Παράμετροι Αναλογικής εξόδου 3, G2.3.7
	????µ????? ??????? µ?????? \(??????????

	Κωδικός
	Παράμετρος
	Ελάχ.
	Μέγ.
	Μον.
	Προεπιλ.
	Δικό σας
	ID
	Σημείωση
	P2.4.1
	Σχήμα Ράμπας 1
	0,0
	10,0
	s
	0,0
	500
	0 = Γραμμικό
	>0 = Χρόνος ράμπας S-καμπ.
	P2.4.2
	Σχήμα ράμπας 2
	0,0
	10,0
	s
	0,0
	501
	0 = Γραμμικό
	>0 = Χρόνος ράμπας S-καμπ.
	P2.4.3
	Χρόνος επιτάχυνσης 2
	0,1
	3000,0
	s
	10,0
	502
	P2.4.4
	Χρόνος επιβράδυνσης 2
	0,1
	3000,0
	s
	10,0
	503
	P2.4.5
	Κόφτης φρένου
	0
	4
	0
	504
	0=Απενεργοποιημένος
	1=Χρησιμοποιείται κατά τη
	λειτουργία
	2=Εξωτ. κόφτης φρένου
	3=Χρησιμοποιείται όταν σε Στάση / Λειτουργία
	4=Χρησιμοποιείται όταν λειτουργεί (χωρίς δοκιμή)
	P2.4.6
	Τρόπος Εκκίνησης
	0
	1
	0
	505
	0=Ράμπα
	1=Εκκίνηση με ταχύτητα
	P2.4.7
	Τρόπος Στάσης
	0
	3
	0
	506
	0=Coasting
	1=Με ράμπα
	2=Ράμπα+ coast Ενεργοποίησης
	Λειτουργίας
	3=Coast+ράμπα Ενεργ.Λειτουρ.
	P2.4.8
	Ένταση DC-φρένου
	0,4 x IH
	2 x IH
	A
	IH
	507
	P2.4.9
	Χρόνος DC-φρένου στο σταμάτημα
	0,00
	600,00
	s
	0,00
	508
	0=Το DC φρένο είναι απενεργο-
	ποιημένο στο σταμάτημα
	P2.4.10
	Η συχνότητα στην οποία ξεκινάει το DC-φρένο κατά τη ράμπα στ
	0,10
	10,00
	Hz
	1,50
	515
	P2.4.11
	Χρόνος DC-φρένου στην εκκίνηση
	0,00
	600,00
	s
	0,00
	516
	0=Το DC φρένο είναι απενεργο-
	ποιημένο στην εκκίνηση
	P2.4.12
	Φρένο ροής
	0
	1
	0
	520
	0=Απενεργοποιημένο
	1=Ενεργοποιημένο
	P2.4.13
	Ένταση φρένου ροής
	0,4 x IH
	2 x IH
	A
	IH
	519
	Πίνακας 6�18.Παράμετροι ελέγχου μονάδας, G2.4
	????µ????? ????????µ???? ?????????? \(?

	Κωδικός
	Παράμετρος
	Ελάχ.
	Μέγ.
	Μον.
	Προεπιλ.
	Δικό σας
	ID
	Σημείωση
	P2.5.1
	Πεδίο απαγορευμένης συχνότ. 1 χαμηλό όριο
	0,00
	Παρ. 2.5.2
	Hz
	0,00
	509
	0=Δεν χρησιμοποιείται
	P2.5.2
	Πεδίο απαγορευμένης συχνότ. 1 υψηλό όριο
	0,00
	Παρ. 2.1.2
	Hz
	0,00
	510
	0= Δεν χρησιμοποιείται
	P2.5.3
	Πεδίο απαγορευμένης συχνότ. 2 χαμηλό όριο
	0,00
	Παρ. 2.5.4
	Hz
	0,00
	511
	0= Δεν χρησιμοποιείται
	P2.5.4
	Πεδίο απαγορευμένης συχνότ. 2 υψηλό όριο
	0,00
	Παρ. 2.1.2
	Hz
	0,00
	512
	0= Δεν χρησιμοποιείται
	P2.5.5
	Πεδίο απαγορευμένης συχνότ. 2 χαμηλό όριο
	0,00
	Παρ. 2.5.6
	Hz
	0,00
	513
	0= Δεν χρησιμοποιείται
	P2.5.6
	Πεδίο απαγορευμένης συχνότ. 2 υψηλό όριο
	0,00
	Παρ. 2.1.2
	Hz
	0,00
	514
	0= Δεν χρησιμοποιείται
	P2.5.7
	Ράμπα επιτ./επιβ. απαγόρευσης
	0,1
	10,0
	Φορές
	1,0
	518
	Πίνακας 6�19. Παράμετροι απαγορευμένης συχνότητας, G2.5
	????µ????? ??????? ??? ???????? \(?????

	Κωδικός
	Παράμετρος
	Ελάχ.
	Μέγ.
	Μον.
	Προεπιλ
	Δικό σας
	ID
	Σημείωση
	P2.6.1
	Σημείο ελέγχου του κινητήρα
	0
	2/6
	0
	600
	NXS:
	0=Έλεγχος συχνότητας
	1=Έλεγχος ταχύτητας
	Πρόσθετα για το NXP:
	2=Έλεγχος ροπής
	3=Έλεγχος ταχ. Κλ. Βρόχου
	4=Έλεγχος ροπ. Κλ. Βρόχου
	5=Ανώτερος έλεγχος συχν. Ανοιχτού Βρόχου
	6=Ανώτ. έλεγχος ταχ.  Α.Β.
	P2.6.2
	U/f βελτιστοποίηση
	0
	1
	0
	109
	0=Δεν χρησιμοποιείται
	1=Αυτόματη ώθηση ροπής
	P2.6.3
	Επιλογή U/f αναλογίας
	0
	3
	0
	108
	0=Γραμμική
	1=Τετραγωνοειδής
	2=Προγραμματιζόμενη
	3=Γραμμική με βελτίωση ροής
	P2.6.4
	Σημείο αποδυνάμωσης πεδίου
	8,00
	320,00
	Hz
	50,00
	602
	P2.6.5
	Τάση στο σημείο αποδυνάμωσης πεδίου
	10,00
	200,00
	%
	100,00
	603
	n% x Unκινητήρα
	P2.6.6
	Συχνότητα μέσου σημείου U/f καμπύλης
	0,00
	παρ. P2.6.4
	Hz
	50,00
	604
	P2.6.7
	Τάση μέσου σημείου καμπύλης U/f
	0,00
	100,00
	%
	100,00
	605
	n% x Unκινητήρα
	Μέγ. Τιμή Παρ. = παρ. 2.6.5
	P2.6.8
	Τάση εξόδου σε μηδενική συχνότητα
	0,00
	40,00
	%
	0,00
	606
	n% x Unκινητήρα
	P2.6.9
	Συχνότητα διακοπής
	1,0
	Ποικίλλει
	kHz
	Varies
	601
	Δείτε τον Πίνακας 8�12 για ακριβής τιμές
	P2.6.10
	Ελεγκτής υπέρτασης
	0
	2
	1
	607
	0=Δεν χρησιμοποιείται
	1=Χρησιμοποιε. (χωρίς ράμπα)
	2=Χρησιμοποιείται (με ράμπα)
	P2.6.11
	Ελεγκτής υπότασης
	0
	1
	1
	608
	0= Δεν χρησιμοποιείται
	1=Χρησιμοποιείται
	P2.6.12
	Τρόπος 2 ελέγχου κινητήρα
	0
	2/6
	2
	521
	Δείτε την παρ. 2.6.1
	P2.6.13
	Απολαβή ελεγκτή τα-χύτητας P (ΑΒ)
	0
	32767
	3000
	637
	P2.6.14
	Απολαβή ελεγκτή τα-χύτητας Ι (ΑΒ)
	0
	32767
	300
	638
	P2.6.15
	Ζυγοστάθμιση φορτίου
	0,00
	100,00
	%
	0,00
	620
	P2.6.16
	Ταυτοποίηση κινητήρα
	0
	1/2
	0
	631
	0=Καμία δράση
	1=Ταυτοποίηση με/χωρίς λειτουργεία
	2=Ταυτοποίηση με λειτουργεια (μόνο στα NXP)
	Ομάδα Παραμέτρων Κλειστού Βρόχου 2.6.17 (NXP μόνο)
	P2.6.17.1
	Ένταση μαγνητισμού
	0,00
	100,00
	A
	0,00
	612
	P2.6.17.2
	Απολαβή P ελέγχου ταχύτητας
	0
	1000
	30
	613
	P2.6.17.3
	Χρόνος I ελέγχου ταχύτητας
	0,0
	500,0
	ms
	30,0
	614
	P2.6.17.5
	Αποζημίωση επιτάχ.
	0,00
	300,00
	s
	0,00
	626
	P2.6.17.6
	Ρύθμιση ώθησης
	0
	500
	%
	100
	619
	P2.6.17.7
	Ένταση μαγνητισμού στην εκκίνηση
	MotCurr
	Min
	MotCurr
	Max
	A
	0,00
	627
	P2.6.17.8
	Χρόνος μαγνητισμού στην εκκίνηση
	0,0
	600,0
	s
	0,0
	628
	P2.6.17.9
	Χρόνος 0-ταχύτητας στην εκκίνηση
	0
	32000
	ms
	100
	615
	P2.6.17.10
	Χρόνος 0-ταχύτητας στην εκκίνηση
	0
	32000
	ms
	100
	616
	P2.6.17.11
	Ροπή εκκίνησης
	0
	3
	0
	621
	0=Δεν χρησιμοποιείται
	1=Μνήμη ροπής
	2=Αναφορά ροπής
	3=Ροπή εκκίνησης μπρος/πίσω
	P2.6.17.12
	Ροπή εκκίνησης FWD
	–300,0
	300,0
	s
	0,0
	633
	P2.6.17.13
	Ροπή εκκίνησης REV
	–300,0
	300,0
	s
	0,0
	634
	P2.6.17.15
	Χρόνος φιλτραρίσματος Παλμογεννήτριας
	0
	1000
	ms
	0
	618
	P2.6.17.17
	Απολαβή P ελέγχου έντασης
	0,00
	100,00
	%
	40,00
	617
	Ομάδα Παραμέτρων Ανώτερου Ανοιχτού Βρόχου 2.6.18 (NXP μόνο)
	P2.6.18.1
	Ένταση μηδενικής ταχύτητας
	0,0
	250,0
	%
	120,0
	625
	P2.6.18.2
	Ελάχιστη ένταση
	0,0
	100,0
	%
	80,0
	622
	P2.6.18.3
	Αναφορά ροής
	0,0
	100,0
	%
	80,0
	623
	P2.6.18.4
	Όριο συχνότητας
	0,0
	100,0
	%
	20,0
	635
	P2.6.18.5
	U/f ώθηση
	0
	1
	0
	632
	Πίνακας 6�20. Παράμετροι ελέγχου κινητήρα, G2.6
	?????????? (???????????? ???????: ????? M2 ( G2.7)

	Κωδικός
	Παράμετρος
	Ελάχ.
	Μέγ.
	Μον.
	Προεπιλ.
	Δικό σας
	ID
	Σημείωση
	P2.7.1
	Απόκριση σε σφάλμα αναφοράς 4mA
	0
	5
	0
	700
	0=Καμία απόκριση
	1=Προειδοποίηση
	2=Προειδ.+Προηγ. Συχνοτ.
	3=Προειδ.+Προρ.Συχν. 2.7.2
	4=Σφάλμα, στάση όπως 2.4.7
	5=Σφάλμα, σταμ. με coasting
	P2.7.2
	Συχνότητα σφάλματος αναφοράς 4mA
	0,00
	Παρ. 2.1.2
	Hz
	0,00
	728
	P2.7.3
	Απόκριση σε εξωτ. σφάλμα
	0
	3
	2
	701
	0=Καμία απόκριση
	1=Προειδοποίηση
	2=Σφάλμα, στάση όπως 2.4.7
	3=Σφάλμα, σταμ. με coasting
	P2.7.4
	Επίβλεψη φάσεων εισόδου
	0
	3
	0
	730
	P2.7.5
	Απόκριση σε σφάλμα υπότασης
	0
	1
	0
	727
	0=Αποθήκ.σφάλ. στην ιστορ.
	1=Μη αποθήκευση σφάλματ.
	P2.7.6
	Επίβλεψη φάσεων εξόδου
	0
	3
	2
	702
	0=Καμία απόκριση
	1=Προειδοποίηση
	2=Σφάλμα, στάση όπως 2.4.7
	3=Σφάλμα, σταμ. με coasting
	P2.7.7
	Προστασ. σφάλ. Γης
	0
	3
	2
	703
	P2.7.8
	Θερμική προστασία κινητ.
	0
	3
	2
	704
	P2.7.9
	Συντελεστής θερμοκ. περιβάλλ. κινητήρα
	–100,0
	100,0
	%
	0,0
	705
	P2.7.10
	Συντ. ψύξης κινητήρα σε μηδενική συχν.
	0,0
	150,0
	%
	40,0
	706
	P2.7.11
	Θερμική σταθερά χρόνου κινητήρα
	1
	200
	min
	45
	707
	P2.7.12
	Κύκλος εργας. κινητ.
	0
	100
	%
	100
	708
	P2.7.13
	Προστασία αδράνειας
	0
	3
	0
	709
	0=Καμία απόκριση
	1=Προειδοποίηση
	2=Σφάλμα, στάση όπως 2.4.7
	3=Σφάλμα, σταμ. με coasting
	P2.7.14
	Ένταση αδράνειας
	0,1
	InMotor x 2
	A
	IL
	710
	P2.7.15
	Όριο χρόνου αδράνειας
	1,00
	120,00
	s
	15,00
	711
	P2.7.16
	Όριο συχνότητας αδράνειας
	1,0
	Παρ. 2.1.2
	Hz
	25,0
	712
	P2.7.17
	Προστασία υποφόρτωσης
	0
	3
	0
	713
	0=Καμία απόκριση
	1=Προειδοποίηση
	2=Σφάλμα, στάση όπως 2.4.7
	3=Σφάλμα, σταμ. με coasting
	P2.7.18
	Φορτίο στην περιοχή αποδυνάμωσης πεδίου
	10,0
	150,0
	%
	50,0
	714
	P2.7.19
	Φορτίο σε μηδέν συχνότητα
	5,0
	150,0
	%
	10,0
	715
	P2.7.20
	Χρονικό όριο προστ. υποφόρτωσης
	2,00
	600,00
	s
	20,00
	716
	P2.7.21
	Απόκριση σε σφάλμα Θερμίστορ
	0
	3
	2
	732
	0=Καμία απόκριση
	1=Προειδοποίηση
	2=Σφάλμα, στάση όπως 2.4.7
	3=Σφάλμα, σταμ. με coasting
	P2.7.22
	Απόκριση σε σφάλμα fieldbus
	0
	3
	2
	733
	Δείτε P2.7.21
	P2.7.23
	Αντίδρ. σε σφάλμα πύλης
	0
	3
	2
	734
	Δείτε P2.7.21
	P2.7.24
	Αριθμός εισόδων PT100
	0
	3
	0
	739
	P2.7.25
	Απόκριση σε σφάλμα PT100
	0
	3
	2
	740
	0=Καμία απόκριση
	1=Προειδοποίηση
	2=Σφάλμα, στάση όπως 2.4.7
	3=Σφάλμα, σταμ. με coasting
	P2.7.26
	PT100 όριο προειδ.
	–30,0
	200,0
	Cº
	120,0
	741
	P2.7.27
	PT100 όριο σφάλματ.
	–30,0
	200,0
	Cº
	130,0
	742
	Πίνακας 6�21. Προστασίες, G2.7
	????µ????? ????µ???? ????????? \(??????

	Κωδικός
	Παράμετρος
	Ελάχ.
	Μέγ.
	Μον.
	Προεπιλ.
	Δικό σας
	ID
	Σημείωση
	P2.8.1
	Χρόνος αναμονής
	0,10
	10,00
	s
	0,50
	717
	P2.8.2
	Χρόνος δοκιμής
	0,00
	60,00
	s
	0,10
	718
	P2.8.3
	Λειτουργία εκκίνησης
	0
	2
	0
	719
	0=Ράμπα
	1=Εκκίνηση με ταχύτητα
	2=Σύμφωνα με την παρ. 2.4.6
	P2.8.4
	Αριθμός δοκιμών μετά από σφάλμα υπότασης
	0
	10
	0
	720
	P2.8.5
	Αριθ. δοκιμ. μετά από σφάλμα υπέρτασης
	0
	10
	0
	721
	P2.8.6
	Αριθ. δοκιμ. μετά από σφάλμα υπερέντασης
	0
	3
	0
	722
	P2.8.7
	Αριθμός δοκιμών μετά από σφάλμα αναφοράς
	0
	10
	0
	723
	P2.8.8
	Αριθμός δοκιμών μετά από σφάλμα θερμο-κρασίας κινητήρα
	0
	10
	0
	726
	P2.8.9
	Αριθμός δοκιμών μετά από εξωτερικό σφάλμα
	0
	10
	0
	725
	P2.8.10
	Αριθμός δοκιμών μετά από σφάλμα υπότασης
	0
	10
	1
	738
	Πίνακας 6�22 Παράμετροι αυτόματης επανεκκίνησης, G2.8
	????µ????? ???µ???????? Fieldbus \(????

	Κωδικός
	Παράμετρος
	Ελάχ.
	Μέγ.
	Μον.
	Προεπιλ.
	Δικό σας
	ID
	Σημείωση
	P2.9.1
	Ελάχιστο κλίμακας Fieldbus
	0,00
	320,00
	Hz
	0,00
	850
	P2.9.2
	Μέγιστο κλίμακας Fieldbus
	0,00
	320,00
	Hz
	0,00
	851
	P2.9.3
	Επιλογή δεδομένων εξόδου Fieldbus 1
	0
	10000
	1
	852
	Επιλέξτε τα στοιχεία παρακο-λούθησης με την ID παραμέτρου
	P2.9.4
	Επιλογή δεδομένων εξόδου Fieldbus 2
	0
	10000
	2
	853
	Επιλέξτε τα στοιχεία παρακο-λούθησης με την ID παραμέτρου
	P2.9.5
	Επιλογή δεδομένων εξόδου Fieldbus 3
	0
	10000
	3
	854
	Επιλέξτε τα στοιχεία παρακο-λούθησης με την ID παραμέτρου
	P2.9.6
	Επιλογή δεδομένων εξόδου Fieldbus 4
	0
	10000
	4
	855
	Επιλέξτε τα στοιχεία παρακο-λούθησης με την ID παραμέτρου
	P2.9.7
	Επιλογή δεδομένων εξόδου Fieldbus 5
	0
	10000
	5
	856
	Επιλέξτε τα στοιχεία παρακο-λούθησης με την ID παραμέτρου
	P2.9.8
	Επιλογή δεδομένων εξόδου Fieldbus 6
	0
	10000
	6
	857
	Επιλέξτε τα στοιχεία παρακο-λούθησης με την ID παραμέτρου
	P2.9.9
	Επιλογή δεδομένων εξόδου Fieldbus 7
	0
	10000
	7
	858
	Επιλέξτε τα στοιχεία παρακο-λούθησης με την ID παραμέτρου
	P2.9.10
	Επιλογή δεδομένων εξόδου Fieldbus 8
	0
	10000
	37
	859
	Επιλέξτε τα στοιχεία παρακο-λούθησης με την ID παραμέτρου
	Πίνακας 6�23.Παράμετροι Βιομηχανικού Fieldbus
	????µ????? ??????? ????? \(????????????

	Κωδικός
	Παράμετρος
	Ελάχ.
	Μέγ.
	Μον.
	Προεπιλ.
	Δικό σας
	ID
	Σημείωση
	P2.10.1
	Όριο ροπής
	0,0
	400,0
	%
	400,0
	609
	P2.10.2
	Απολαβή-Ρ ορίου ελέγχου ροπής
	0,0
	32000
	3000
	610
	Χρησιμοποιείται μόνο σε Έλεγχο Ανοιχτού Βρόχου
	P2.10.3
	Απολαβή-Ι ορίου ελέγχου ροπής
	0,0
	32000
	200
	611
	P2.10.4
	Επιλογή αναφοράς ροπής
	0
	8
	0
	641
	0= Δεν χρησιμοποιείται
	1=AI1
	2=AI2
	3=AI3
	4=AI4
	5=AI1 μοχλός
	6=AI2 μοχλός
	7=Αναφορά ροπής από το πληκτρολόγιο, R3.5
	8=Fieldbus
	P2.10.5
	Μεγ. αναφορά ροπής
	–300,0
	300,0
	%
	100
	642
	P2.10.6
	Ελάχ. αναφορά ροπής
	–300,0
	300,0
	%
	0,0
	643
	P2.10.7
	Όριο ταχύτητας ροπής
	0
	2
	1
	644
	0= Μέγιστη συχνότητα
	1=Επιλεγμ. αναφορά συχν.
	2= Προεπιλεγμένη ταχύτ. 7
	P2.10.8
	Ελάχιστη συχνότητα για Ανοικτό Βρόχο
	0,00
	παρ.2.1.1
	Hz
	3,00
	636
	P2.10.9
	Απολαβή-Ρ του ελεγκτή ροπής
	0
	32000
	150
	639
	P2.10.10
	Απολαβή-Ι του ελεγκτή ροπής
	0
	32000
	10
	640
	Πίνακας 6�24.Παράμετροι Ελέγχου Ροπής, G2.10
	Πληκτρολόγιο ελέγχου (Πληκτρολόγιο ελέγχου: Μενού M3)

	Οι παράμετροι για την επιλογή του τρόπου ελέγχου και της κατ
	Κωδικός
	Παράμετρος
	Ελάχ.
	Μέγ.
	Μον.
	Προεπιλ.
	Δικό σας
	ID
	Σημείωση
	P3.1
	Σημείο ελέγχου
	1
	3
	1
	125
	1 = I/O τερματικά
	2 = Πληκτρολόγιο
	3 = Fieldbus
	R3.2
	Αναφορά πληκτρολογίου
	Παρ. 2.1.1
	Παρ. 2.1.2
	Hz
	P3.3
	Κατεύθυνση (πληκτρ.)
	0
	1
	0
	123
	0 = Μπρος
	1 = Πίσω
	P3.4
	Μπουτόν STOP
	0
	1
	114
	0=Περιορισμένη λειτουργία του μπουτόν
	1=Το μπουτόν είναι πάντα ενεργοποιημένο
	R3.5
	Αναφορά ροπής
	0,0
	100,0
	%
	0,0
	Πίνακας 6�25. Παράμετροι πληκτρολογίου ελέγχου, M3
	Μενού συστήματος (Πληκτρολόγιο Ελέγχου: Μενού M6)

	Για παραμέτρους και λειτουργίες σχετιζόμενες με την γενική χ
	Κάρτες επέκτασης (Πληκτρολόγιο Ελέγχου: Μενού M7)

	Το M7 μενού δείχνει τις κάρτες επέκτασης και επιλογής που εί
	ΕΦΑΡΜΟΓΗ ΕΛΕΓΧΟΥ ΑΝΤΛΙΑΣ ΚΑΙ ΑΝΕΜΙΣΤΗΡΑ (PUMP & FAN CONTROL)

	(Λογισμικό ASFIFF07)
	Εισαγωγή

	Επιλέξτε την Εφαρμογή ελέγχου Αντλίας και Ανεμιστήρα στο Μεν
	Η Εφαρμογή ελέγχου Αντλίας και Ανεμιστήρα μπορεί να χρησιμοπ
	Η εφαρμογή έχει δύο σημεία ελέγχου στα I/O τερματικά. Το σημ
	Από το όνομα της και μόνο μπορείτε να καταλάβετε ότι η Εφαρμ
	Η εφαρμογή χρησιμοποιεί τις εξωτερικές επαφές για τη διακοπή
	Όλοι οι είσοδοι και έξοδοι είναι ελεύθερα προγραμματιζόμενες
	Πρόσθετες λειτουργίες:
	Επιλογή πεδίου σημάτων αναλογικής εισόδου
	Επίβλεψη ορίων δύο συχνοτήτων
	Επίβλεψη ορίου ροπής
	Επίβλεψη ορίου αναφοράς
	Δεύτερη ομάδα ράμπας και προγραμματιζόμενη ράμπα σε σχήμα S
	Προγραμματιζόμενες λειτουργίες Εκκίνησης και Στάσης
	DC-φρενάρισμα στην εκκίνηση / σταμάτημα
	Τρεις περιοχές απαγορευμένων συχνοτήτων
	Προγραμματιζόμενη U/f καμπύλη και συχνότητα διακοπής
	Αυτόματη επανεκκίνηση
	Προστασία κινητήρα από υπερθέρμανση και αδράνεια: Προγραμματ
	Προστασία κινητήρα από υποφόρτωση
	Επίβλεψη των φάσεων εισόδου και εξόδου
	Δυνατότητα Υπολειτουργίας
	Οι επεξηγήσεις των παραμέτρων της Εφαρμογής ελέγχου Αντλίας 
	Έλεγχος I/O

	OPT-A1
	Τερματικό
	Σήμα
	Τεχνικές περιγραφή
	1
	+10Vref
	Αναφορά εξόδου
	Τάση για το ποτενσιόμετρο, etc.
	2
	AI1+
	Αναλογική εσόδου, πεδίο τάσης
	0—10V DC
	Αναφορά συχνότητας της Εισόδου Τάσης
	3
	AI1-
	I/O Γείωση
	Γείωση για αναφορά και έλεγχο
	4
	AI2+
	Αναλογική εσόδου, πεδίο έντασης  0—20mA
	Αναφορά συχνότητας της Εισόδου  Έντασης
	5
	AI2-
	6
	+24V
	24V βοηθητική τάση
	Τάση για διακόπτες, κλπ. μεγ 0.1 A
	7
	GND
	I/O Γείωση
	Γείωση για τις αναφορές και για τον έλεγχο
	8
	DIN1
	Εκκίνηση/Στάση, Σημείο Ελέγχου A
	(PID ελεγκτής) (προγραμματιζ.)
	Κλειστή επαφή = Εκκίνηση
	9
	DIN2
	Εσωμανδάλωση 1
	(προγραμματιζόμενη)
	Κλειστή επαφή = Χρήση εσωμανδάλωσης
	Ανοιχτή επαφή = Μη χρήση εσωμανδάλωσης
	10
	DIN3
	Εσωμανδάλωση 2
	(προγραμματιζόμενη)
	Κλειστή επαφή = Χρήση εσωμανδάλωσης
	Ανοιχτή επαφή = Μη χρήση εσωμανδάλωσης
	11
	CMA
	Κοινό για DIN 1—DIN 3
	Συνδέστε με GND ή +24V
	12
	+24V
	24V βοηθητική τάση
	Τάση για διακόπτες (δείτε #6)
	13
	GND
	I/O γείωση
	Γείωση για τις αναφορές και για τον έλεγχο
	14
	DIN4
	Εκκίνηση/Στάση, Σημείο Ελέγχου Β
	(Άμεση αναφορά συχνότητας)
	(προγραμματιζόμενη)
	Κλειστή επαφή = Εκκίνηση
	15
	DIN5
	Επιλογή ταχύτητας Jogging (προγραμματιζόμενη)
	Κλειστή επαφή = Ταχύτητα Jogging ενεργός
	16
	DIN6
	Επιλογή σημείου ελέγχου A/B
	(προγραμματιζόμενη)
	Ανοιχτή επαφή = Ενεργό σημείο ελέγχου το Α
	Κλειστή επαφή = Ενεργό σημείο ελέγχου το Β
	17
	CMB
	Κοινό για  DIN4—DIN6
	Συνδέστε με GND ή +24V
	18
	AO1+
	Συχνότητα εξόδου
	Αναλογική έξοδο
	Προγραμματιζόμενη, δείτε τα κεφάλαια 7.5.4.3, 7.5.4.4 και 7.
	????? 0—20 mA/RL, µ??. 500\(
	19
	AO1-
	(GND)
	20
	DO1
	Ψηφιακή έξοδο
	FAULT (ΣΦΑΛΜΑ)
	Προγραμματιζόμενη
	???????? ?????????, I(50mA, U(48 VDC
	OPT-A2
	21
	RO1
	Έξοδος ρελέ 1
	Βοηθ./Αυτοαλλαγή 1
	Προγραμματιζόμενη; Δείτε το κεφάλ. 7.5.4.1
	22
	RO1
	23
	RO1
	24
	RO2
	Έξοδος ρελέ 2
	Βοηθ./Αυτοαλλαγή 2
	Προγραμματιζόμενη; Δείτε το κεφάλ. 7.5.4.1
	25
	RO2
	26
	RO2
	Πίνακας 7�1. Η προεπιλεγμένη διάταξη των I/O της Εφαρμογής Ε
	Σημείωση: Δείτε παρακάτω τις επιλογές γεφυρωτών (jumper). Γι
	Σχήμα 7�1. 2- Σύστημα αυτοαλλαγής Αντλιών,  κύριο διάγραμμα 
	Σχήμα 7�2. 3- Σύστημα αυτοαλλαγής Αντλιών,  κύριο διάγραμμα 
	Λογική σημάτων ελέγχου στην Εφαρμογή Ελέγχου Αντλίας και Ανε

	Σχήμα 7�3. Λογική σημάτων ελέγχου στην Εφαρμογή Ελέγχου Αντλ
	Σύντομη περιγραφή της λειτουργίας και των ουσιαστικών παραμέ
	Αυτόματη αλλαγή μεταξύ των κινητήρων (Αυτοαλλαγή, P2.9.24)


	Η  λειτουργία της Αυτοαλλαγής επιτρέπει την αλλαγή της τάξης
	Εφαρμόστε την Λειτουργία Αυτοαλλαγής με την παράμετρο 2.9.24
	Η Αυτοαλλαγή πραγματοποιείται όταν ο ρυθμισμένος χρόνος με τ
	Οι κινητήρες που λειτουργούν σταματούν και επανεκκινούνται σ
	Εξωτερικές επαφές που ελέγχονται από τα ρελέ εξόδων του μετα
	Παράμετρος 2.9.24, Αυτοαλλαγή
	0 Η Αυτοαλλαγή δεν χρησιμοποιείται
	1 Η Αυτοαλλαγή χρησιμοποιείται
	Η αυτόματη αλλαγή της τάξης εκκίνησης και στάσης ενεργοποιεί
	Παράμετρος 2.9.25, Επιλογή Αυτοαλλαγής/Αυτοματοποιημένων Εσω
	0 Ο αυτοματισμός (Αυτοαλλαγής/Εσωμανδαλώσεων) εφαρμόζεται μό
	Ο κινητήρας που ελέγχεται από τον μετατροπέα συχνότητας παρα
	1 Όλοι οι κινητήρες συμπεριλαμβάνονται στην ακολουθία της Αυ
	Ο κινητήρας που ελέγχεται από τον μετατροπέα συχνότητας  συμ
	Παράμετρος 2.9.26, Διάστημα αυτοαλλαγής
	Μετά από τη λήξη του χρόνου που καθορίζεται με αυτήν την παρ
	Η χρονική αρίθμηση ενεργοποιείται μόνο εάν το αίτημα Έναρξης
	Η χρονική αρίθμηση επαναφέρεται (reset) αφότου έχει πραγματο
	Παράμετρος 2.9.27, Μέγιστος αριθμός βοηθητικών κινητήρων και
	Αυτές οι παράμετροι καθορίζουν το επίπεδο κάτω από το οποίο 
	Αυτό το επίπεδο καθορίζεται ως εξής:
	Εάν ο αριθμός των βοηθητικών κινητήρων σε λειτουργία είναι μ
	Εάν ο αριθμός των βοηθητικών κινητήρων σε λειτουργία είναι ί
	Αν η τιμή της παραμέτρου 2.9.28 είναι 0.0 Hz, η λειτουργία α
	Επιλογή εσωμανδαλώσεων (P2.9.23)

	Αυτή η παράμετρος χρησιμοποιείται για την ενεργοποίηση των ε
	Τα δεδομένα εσωμανδαλώσεων μπορεί να χρησιμοποιηθούν όταν η 
	Αν η εσωμανδάλωση του βοηθητικού κινητήρα είναι αδρανοποιημέ
	Αν η εσωμανδάλωση του ελεγχόμενου κινητήρα είναι αδρανοποιημ
	Αν η εσωμανδάλωση ενεργοποιηθεί ξανά σε Κατάσταση-Λειτουργία
	0 Δεν χρησιμοποιείται
	1 Αναπροσαρμογή σε Στάση
	?????µ?????????? ???µ??????????. ? ???? �
	Παράδειγμα:
	[P1 ( P3 ( P4] ( [P2 ?????????] ([P1 ( P3 ( P4 ( P2] ( [???????.] ( [P1 ( P2 ( P3 ( P4]
	2 Στάση & Ενημέρωση
	Χρησιμοποιούνται εσωμανδαλώσεις. Ο αυτοματισμός θα σταματήσε
	Παράδειγμα:
	[P1 ( P2 ( P4] ( [P3 ?????????] ( [?????] ( [P1 ( P2 ( P3 ( P4]
	Δείτε το Κεφάλαιο 7.4.3, Παραδείγματα.
	Παραδείγματα
	Αυτοματισμός αντλιών και ανεμιστήρων με εσωμανδάλωση και καμ


	Κατάσταση: Ένας ελεγχόμενος κινητήρας και τρεις βοηθητικοί κ
	Ρυθμίσεις παραμέτρων: 2.9.1=3, 2.9.25=0
	Χρησιμοποιούνται σήματα ανάδρασης εσωμανδαλώσεων, δεν χρησιμ
	Ρυθμίσεις παραμέτρων: 2.9.23=1, 2.9.24=0
	Τα σήματα ανάδρασης εσωμανδαλώσεων έρχονται από τις ψηφιακές
	Ο έλεγχος του βοηθητικού κινητήρα 1 (παρ. 2.3.1.27) ενεργοπο
	??????: 1\) ?? ?????µ? ??? ? ????????? 
	2) ? ?????????? ????????? 1 ???????? ???? ? ?????? ????????? ?????? ??? ????????? ??????? (???. 2.9.2).
	3) ? ?????? ????????? ????????? ??? ???????? ?? ??? ????????? ????????? ?????? ?????????? ???????? 1 (???. 2.9.3) ??? ???????? ?? ??????? ???? ??? ????????? ??????? ??? ??????????
	4) ? ?????????? ????????? 2 ???????? ???? ? ?????? ?????????  ?????? ??? ????????? ??????? (???. 2.9.4).
	5\) ? ???????? ???µ????????? ??????????
	6\) ? ?????? ????????? ??????? ??? ?????�
	7\) ? ?????????? ????????? 2 ??? ???????�
	8\) ?? ?????????? ??? ???? ????, ? ?????�
	Όταν η ανάγκη για ισχύ ελαττωθεί, οι βοηθητικοί κινητήρες στ
	(2-3-1, μετά την ενημέρωση 3-2-1).
	Αυτοματισμός αντλιών και ανεμιστήρων με εσωμανδαλώσεις και α

	Τα ανωτέρω ισχύουν επίσης εάν η λειτουργία αυτοαλλαγής χρησι
	Σχήμα 7�4.Παράδειγμα της λειτουργίας της εφαρμογής Ελέγχου Α
	Σχήμα 7�5.Παράδειγμα αυτοαλλαγής 2-αντλιών,κύριο διάγραμμα
	Σχήμα 7�6. Παράδειγμα αυτοαλλαγής 3-αντλιών,κύριο διάγραμμα
	Εφαρμογή Ελέγχου Αντλίας και Ανεμιστήρα – Λίστες παραμέτρων

	Στις επόμενες σελίδες θα βρείτε τις λίστες των παραμέτρων μέ
	Επεξηγήσεις των στηλών του Πίνακα:
	Κωδικός = Τοποθεσία ένδειξης στο πληκτρολόγιο. Δείχνει στον 
	Παράμετρος = Ονομασία της παραμέτρου
	Ελάχ. = Ελάχιστη τιμή της παραμέτρου
	Μέγ. = Μέγιστη τιμή της παραμέτρου
	Μον. = Μονάδα μέτρησης της αξίας παραμέτρου. Δίνεται αν είνα
	Προεπ. = Τιμή εργοστασιακής προεπιλογής
	Δικό σας =  Η δική σας ρύθμιση
	ID = Ο αριθμός ID της κάθε παραμέτρου
	= Η τιμή της παραμέτρου μπορεί μόνο να αλλαχθεί αφού ο μετατ
	= Χρησιμοποιήστε την μέθοδο TTF για να προγραμματίσετε τις π
	Τιμές Παρακολούθησης (Πληκτρολόγιο Ελέγχου: Μενού M1)

	Οι τιμές παρακολούθησης είναι οι πραγματικές τιμές των παραμ
	Δείτε το Εγχειρίδιο Χειριστή Vacon NX , Κεφάλαιο 7 για περισ
	Κωδικός
	Παράμετρος
	Μον.
	ID
	Περιγραφή
	V1.1
	Συχνότητα εξόδου
	Hz
	1
	Συχνότητα που φτάνει στον κινητήρα
	V1.2
	Συχνότητας αναφοράς
	Hz
	25
	Αναφορά συχνότητας προς τον έλεγχο του κινητήρα
	V1.3
	Ταχύτητα Κινητήρα
	rpm
	2
	Η ταχύτητα του κινητήρα σε rpm
	V1.4
	Κινητήρα ένταση
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