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2 ® VACON INLEDNING

Multifunktionsapplikation

1. INLEDNING

Multifunktionsapplikationen for Vacon NXL ar vid leverans installd for att anvanda direkt
frekvensreferens fran analog ingang 1. Dock kan en PID-regulator anvéandas t ex vid flékt- och
pumpstyrning, vilket erbjuder mangsidiga matnings- och justeringsmajligheter. Detta innebar att
externa enheter inte ar nédvandiga. Da omriktaren &r tagen i drift, &r den enda synliga
parametergruppen P2.1 (Grundparametrar). Specialparametrarna kan ldsas och justeras efter
andring av parameter 2.1.22 (D6lj parametrar).

Frekvensreferensen kan anvandas for styrning utan PID-regulator och kan valjas fran de analoga
ingangarna, faltbussen, mandverpanelen, férvalda varvtal eller motorpotentiometer.
Specialparametrarna for pump- och flaktkontrollen (Grupp P2.10) kan lésas och justeras efter
andring av par 2.9.1 till 2 (Pump- och flaktkontrollen aktiv).

PID-regulatorns referens kan valjas fran de analoga ingangarna, faltbussen, panelreferens PID 1
eller genom att aktivera panelreferens PID 2 via en digital ingang. PID-regulatorn kan &ven
anvéandas da frekvensomriktaren styrs via faltbuss eller mandverpanel.

e De digitala ingangarna DIN2, DIN3, (DIN4) och de valbara digitala ingangarna DIE1, DIE2,
DIE3 kan programmeras fritt.

e Interna och valbara digitala/reld- och analoga utgangar ar fritt programmerbara.

e Analogingang 1 kan programmeras som strémingang, spanningsingang eller som digital
ingang DIN4.

0BS! Om analogingang 1 har programmerats som DIN4 med parameter 2.2.6 (Al1 signalomrade),
kontrollera att byglarnas lagen (Figur 1- 1) &r korrekta.

Ovriga funktioner:
e PID-regulatorn kan dessutom anvéndas fran styrplats-1/0, panel och faltbuss
e Insomningsfunktion
e Overvakning av arvirde: Fullt programmerbar; fran, varning, fel
e Programmerbar logik fér start/stopp- och reversering
e Referensskalning
e 2 forvalda varvtal
e Valavanalogtingdngsomrade, signalskalning, invertering och filtrering
e Overvakning av frekvensgréns
e Programmerbara start- och stoppfunktioner
e DC-bromsning vid start och stopp
e Forbjudet frekvensomréde
e Programmerbar U/f-kurva och U/f-optimering
e Justerbar kopplingsfrekvens
e Automatisk aterstart efter fel
e Skydd och Gvervakningar (alla fullt programmerbara; fran, varning, fel):

e Strémingang e Termiskt skydd, fastldsningsskydd och
e Externt fel underlastskydd for motor

e Utgangsfaser e Termistor

e Underspanning o Faltbusskommunikation

o Jordfel e Tillaggskort

Telefon: +358-201-2121 » Fax: +358-201-212 205




STYR-1/0 VACON © 3
2. STYR-I/0
Referens-
potentiometer
Plint Signal Beskrivning
I___‘Iil‘___ 1 +10 V. | Utgdng for referensspénning Matningsspanning till potentiometer etc
N\ ____ 2 AlT+ Analog ingéng, Spénningsingang for frekvensreferens
l spanningsomréde 0—10V DC Kan programmeras som DIN4
—————————— 3 Al1- I/0-jord Jord for referens- och styrspanningar
4 Al2+ Analog ingéng, strémomrade Strémingéng for frekvensreferens
5 Al2- 0/4—20 mA, eller spannings- (programmerbar)
omrade 0—10V DC
i _______________ 6 +24V Utgdng for styrspanning Matningsspanning till givare etc, max 0,1 A
| / 7| GND I/0-jord Jord for referens- och styrspanningar
:__/ ________ 8 DIN1 Start framat Sluten kontakt = start framat
r— @ ——————— 9 DIN2 Start bakat (programmerbar) Sluten kontakt = start bakat
| /
L.— 10 DIN3 Konstanthastighet Sluten kontakt = konstanthastighet
val 1 [programmerbar)
11 GND 1/0-jord Jord for referens- och styrspanningar
—— 18 AO1+ Utgéngsfrekvens Programmerbar
19 AO1- Analog utgang Omrade 0—20 mA/R,, max 500 Q
A RS 485 Seriell buss Differentiell mottagare/transmitter
B RS 485 | Seriell buss Differentiell mottagare/transmitter
30 +24V 24V aux. ingdngsspanning Hjalpspanning for styrenhet
21 RO1 Reldutgang 1 | Programmerbar
22 RO1 7 FEL
23| RrRO1I ——

Tabell 7- 1. For multifunktionsapplikationen forvald I/O- konfiguration.

Plint Signal Beskrivning
1 +10 V¢ | Utgdng for referensspénning Matningsspanning till potentiometer etc
2 AlT+ Analog ingéng, Spanningsingdng for frekvensreferens
eller spanningsomrade 0—10V DC (MF2-3)
DIN 4 Spanningsingang/stromingang for
frekvensreferens (MF4-MFé)
Kan programmeras som DIN4
3 Al1- I/0-jord Jord for referens- och styrspanningar
4 Al2+ Analog ingéng, Strémingdng/spanningsingang for
5 Al2- stromomrade 0—20 mA eller | frekvensreferens
spanningsomrade 0—10V DC
6 + 24V Utgang for styrspanning
7 | GND I/0-jord Jord for referens- och styrspanningar

Tabell 7- 2. Programmering av All som DIN4
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4 ® VACON PARAMETERLISTOR

3. MULTIFUNKTIONSAPPLIKATION - PARAMETERLISTOR

Pa foljande sidor aterfinns listor 6ver parametrarna i respektive parametergrupper. Beskrivning av
parametrarna finns pa sidorna 17 till 48.

Forklaring av kolumner:

Kod = Platsindikering pa mandverpanelen; visar aktuellt parameternummer
Parameter = Namnet pa parametern

Min = Parameterns minimivarde

Max = Parameterns maximivarde

Enhet = Enheten for parameterns varde; ges om mojligt

Forvalt = Varde vid leverans fran fabrik

Kund = Kundens egen installning

ID = -nummer fér parametern (anvands med PC-Tools)

markering av parameterkoden: Parametervarde kan andras endast med stoppad
frekvensomriktare.

3.1 Overvakningsvarden [(mandverpanel: Meny M1)

Overvakningsvarden utgors av drviarden for parametrar och signaler, status och uppmatta varden.
De kan inte redigeras.
Se Vacon NXL Anvandarhandbok, avsnitt 7.3.1 for ytterligare information.

Kod Parameter Enhet ID Beskrivning

V1.1 Utgangsfrekvens Hz 1 Till motorn utmatad frekvens

V1.2 Frekvensreferens Hz 25

V1.3 Motorvarvtal rpm 2 Beraknat motorvarvtal

V1.4 Motorstrom A 3 Uppmatt motorstrém

V15 Motormoment % 4 Motorns berdknade momentana/nominella
moment

V1.6 Motoreffekt % 5 Motorns berdknade momentana/nominella effekt

V1.7 Motorspanning \ 6 Beraknad motorspanning

V1.8 DC-bryggans spanning \ 7 Uppmatt spénning pa DC-bryggan

V1.9 Enhetens temperatur °C 8 Kylflansens temperatur

V1.10 | Analogingéng 1 13 | Al

V1.11 Analog ingang 2 14 | A2

V1.12 | Analog utgangsstrom mA 26 | AO1

V1.13 | Analog utgdngsstrém 1, expansionskort mA 31

V1.14 | Analog utgangsstrém 2, expansionskort mA 32

V1.15 DIN1, DIN2, DIN3 15 | Status hos digitala ingdngar

V1.16 DIE1, DIE2, DIE3 33 | I/0-expansionskort: Status hos digitala ingéngar

V1.17 | RO1 34 | Status hos reldutgang 1

V1.18 | ROE1, ROE2, ROE3 35 | I/0-exp.kort: Reldutgdngsstatus

V1.19 | DOE1 36 | I/0-exp.kort: Status hos digital utgéng 1

V1.20 PID-referens % 20 | | procent av max prosessreferens

V1.21 PID-aterféringsvarde % 21 | procent av max aterféringsvérde

V1.22 PID-avvikelse % 22 | | procent av max avvikelse

V1.23 PID-utsignal % 23 | | procent av max utsignal

V1.24 | Autovaxlingsutgangar 1,2, 3 30 | Anvands endast vid pump- och flaktautomatik
Berdknad motortemperatur, 1 000 ar lika med

vi.26 Motortemperatur % 7 100,0 % = motorns mpérktemperatur

Tabell 1- 3. Overvakade varden
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PARAMETERLISTOR VACON ® 5
3.2 Grundparametrar (mandverpanel: Meny P2 > P2.1)
Kod Parameter Min Max Enhet Farvalt Kund 1D Anmarkning
P2.1.1 Minfrekvens 0,00 Par.2.1.2 Hz 0,00 101
MARK: Om f__, > motorns
P2.1.2 Maxfrekvens  |Par.2.1.1| 320,00 | Hz 50,00 102 | Synkrona varvtal, kontrollera
lamplighet for motor och
frekvensomriktare
P2.1.3 Accelerationstid 1 0,1 3000,0 s 1,0 103
P2.1.4 Retardationstid 1 0,1 3000,0 s 1,0 104
MARK: Detta galler ungefar for
. . frekvensomriktare upp till MF3.
P2.1.5 Strémgrans 0,1xI, 1,5x 1, A I 107 For storre storlekar.,
konsultera tillverkaren.
Motorns nominella NXL2:230 v
P2.1.6 spanning 180 690 v NXL5-400 v 110
P2 17 Motorns nominella 30,00 320,00 Hy 50,00 111 Kontrollera motorns markskylt
frekvens
Forvalt varde galler for en 4-
P2 18 Motorns nominella 300 20 000 rpm 1440 112 polig motor gch en .
varvtal frekvensomriktare av nominell
storlek
P219 Motorns r?lomlnella 03x1, 15x1, A I 13 Kontrollera motorns markskylt
strom
P2.1.10 Motorns coso 0,30 1,00 0,85 120 Kontrollera motorns markskylt
. 0=Ramp
P2.1.11 Startfunktion 0 1 0 505 1=Flygande start
. 0=Utrullning
P2.1.12 Stoppfunktion 0 1 0 506 1=Ramp
0=Anvands ej
P2.1.13 U/f-optimering 0 1 0 109 | 1=Automatisk
momentmaximering
0=Al1
1=AI2
2=Panel
P2.1.14 I/0-referens 0 4 0 117 3Filtbuss
(FBSpeedReference)
4=Motorpotentiometer
Anvands ej om par 2.2.13>0 %
eller 2.2.14. <100 %
. o 1=0-20 mA
P2.1.15 Al2 signalomrade 1 4 2 390 9-4-20 mA
3=0-10V
4=2-10V
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6 ® VACON PARAMETERLISTOR

0=Anvands ej
1=Utgangsfrekv (0—f, ]
2=Frekv.referens (0—f,..,)
3=Motorvarvtal [0—Motorns
mérkvarvtal)
4=Utgangsstrom (0—I yotor)
5=Motormoment (0—T yotor)
0 12 1 307 | é=Motoreffekt (0—P o)
7=Motorspénning (0--U o)
8=DC-bryggans spanning (0—

Funktion for analog

P2.1.16 o
utgang

UnMolor]
9=Pl-reg ref.varde

10=Pl-reg aterf.varde 1
11=Pl-reg avvikelse
12=Pl-reg utsignal

0=Anvands ej

1=Start bakat (DIN1=Start
framat)

2=Bakat (DIN1=Start)

3=Stoppuls (DIN1=Startpuls)

4=Externt fel,

slut kont

P2.1.17 | Funktion for DIN2 0 10 1 319 | 5=Externt fel,

bryt kont

6=Frigivning

7=Forvalt varvtal 2

8=Motorpot UPP (slut kont)

9=Sparra PID (direkt
frekv.referens)

10=Férregling 1

0=Anvands ej

1=Bakat

2=Externt fel, slut kont

3=Externt fel, bryt kont

4=Felkvittering

5=Frigivning

6=Fdrvalt varvtal 1

7=Forvalt varvtal 2

8=Kommando for DC-

bromsning

P2.1.18 | Funktion for DIN3 0 16 6 301 [ 9=Motorpot UPP (slut kont]

10=Motorpot NED (slut kont)

11=Spérra PID (direkt
frekv.referens)

12=Val av panelref 2 for PID

13=Forregling 2

14=Termistoringang (Se avsnitt
6.2.4i
Anvéndarhandboken]

15=Tvingad I/0-styrning

16=Tvingad Faltbusstyrning

P2.1.19 Forvalt varvtal 1 0,00 Par 2.1.2 Hz 10,00 105

pP2.1.20 Forvalt varvtal 2 0,00 Par 2.1.2 Hz 50,00 106

Automatisk 0=Anvands ej
731 R
P2.1.21 aterstart 0 1 ° " |1-Anvéinds

0=Alla parametrar synliga

P2.1.22 Dolj parametrar 0 1 0 115 1=Endast grupp P2.1 synlig

Tabell 7- 4. Grundparametrar P2.1
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PARAMETERLISTOR VACON ® 7
3.3 Ingéngssignaler (mandverpanel: Meny P2 - P2.2)
Kod Parameter Min Max Enhet Forvalt Kund ID Anmarkning
0=Anvands ej
1=Bakat
2=Externt fel, slut kont
3=Externt fel, bryt kont
4=Felkvitteing
5=Frigivning
6=Forvalt varvtal 1
Funktion for DIN1 pa 7=Forvalt varvtal 2
P2.2.1 tillaggskort 0 13 7 368 8=Kommando for DC-
bromsning
9=Motorpot UPP (slut kont)
10=Motorpot NED (slut kont]
11=Spérra PID (val av PID-
styrning])
12=Val av panelref 2 for PID
13=Férregling 1
Funktion for DIN2 pa Se ovan
B2.22 tillaggskort 0 13 4 330 13=Forregling 2
Funktion for DIN3 pa Se ovan
R2.2.3 tillaggskort 0 13 ! 369 13=Forregling 3
. . Anvands om P2.2.6 =0
P2.2.4 F“”kt"[’xlﬁr DINa 0 13 2 499 | Se alternativ ovan
13=Fdrregling 3
10=Al1 (1=lokal, O=plint 1)
11=Al2 (1=lokal, 1=plint 2]
20=Exp Al1
P2.25 Al signalval 0 10 377 gzz‘p?‘npt";‘]’”
21=Exp Al2
(2=exp.kort
1=plint 2)
0=Digital ingang 4
1=0-20 mA (MF4--»)
2=4-20 mA (MF4-->)
3=0-10V
4=2-10V
P2.2.6 Al signalomrade 1 4 3 379 | Anvands ej om Al2
kundvarde min >0 % eller
Al2 kundvarde max < 100 %
Mark! Se NXL
Anvandarhandbok, avsnitt
7.3.6: All-mod
p2.2.7 |E9en mininstallning) 4 o 100,00 % 0,00 380
av Al1
po.2g |E9enmaxinstaliningl 50 40000 | % | 100,00 381
av Al
. . 0=Ej invertering
P2.2.9 Al1 invertering 0 1 0 387 .
1=Invertering
P2.2.10 Al1 filtertid 0,00 10,00 s 0,10 378 | O=Ingen filtrering
P2.2.11 Al2 signalval 0 11 388 | Se par2.2.5
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8 ® VACON PARAMETERLISTOR
Anvands ej om par 2.2.13 »
0 % eller 2.2.14.< 100 %
. o 1=0 mA - 20 mA
P2.2.12 Al2 signalomrade 1 4 2 390 24 mA - 20 mA
3=0V-10V
4=2V-10V
pp2.13 |E9en mininstallning| 4 4, 100,00 % 0,00 391
av Al2
pp.2.14 |F9EN maxinstallning) g 4 100,00 % 100,00 392
av Al2
. . 0=Ej invertering
P2.2.15 Al2 invertering 0 1 0 398 .
1=Invertering
P2.2.16 Al2 filtertid 0,00 10,00 s 0,10 389 | O=Ingen filtrering
Nollstallning av 0=Ingen nollstalln
motor- 1=Nollstallning vid stopp
P2.2.17 potentiometerns 0 2 1 367 eller avstangning
frekvens- 2= Nollstallning vid
referensminne avstangning
P2.2.18 Minvarde vid 000 | P2.2.19 0,00 344
referensskalning
Maxvarde vid
P2.2.19 . P2.2.18 320,00 0,00 345
referensskalning
0=Al1
1=Al2
Val av 2=Panel
P2.2.20 panelstyrnings- 0 5 2 121 | 3=Faltbuss
referens (FBSpeedreference)
4=Motorpotentiometer
5=PID-requlator
p.2.21 | Yetavfaltbuss: 0 5 3 122 | Se ovan

referens

Tabell 1- 5. Ingangssignaler, 12.2
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PARAMETERLISTOR VACON ® 9

3.4 Utgangssignaler (mandverpanel: Meny P2 - P2.3)

Kod Parameter Min Max Enhet Forvalt Kund ID Anmarkning

0=Anvands gj

1=Driftklar

2=Drift

3=Fel

4=Fel inverterat

5=0verhettn.varning fér

frekv.omriktare

6=Externt fel eller varning

7=Ref.fel eller varning

8=Varning

9=Reverserad

10=Fdrvalt varvtal

Funktion for 11=Uppnatt varvtal

P23.1 reldutgang 1 0 19 3 313 12=Motorreglering aktiv

13=0vervakn av
utgangsfrekv.gréns 1

14=Styrplats: |0

15=Termistorfel/-varning

16=0vervakning av
aterféringsvarde

17=Autom. alternering 1,
styrning

18=Autom. alternering 2,
styrning

19=Autom. alternering 3,
styrning

Funktion for
P2.3.2 reldutgang 1 pa 0 16 2 314 | Se parameter 2.3.1
tillaggskort

Funktion for
P2.3.3 reldutgdng 2 pa 0 16 3 317 | Se parameter 2.3.1
tillaggskort

Funktion for digital
P2.3.4 utgéng 1 pa 0 16 1 312 | Se parameter 2.3.1
tillaggskort

Funktion for analog

P2.3.5 o 0 12 1 307 | Se parameter 2.1.16
utgang
pp3e |Miltertidforanalog | 4 10,00 s 1,00 308
utgang
P2 37 Inverterlngoav 0 1 0 309 0=Ej inverterad
analog utgang 1=Inverterad
P2338 Minvarde tor analog 0 1 0 310 0=0 mA
utgang 1=4 mA
pp39 |°kalning avanalog 10 1000 % 100 311
utgang
Funktion for analog
P2.3.10 utgéng 1 pa 0 12 0 472 | Se parameter 2.1.16

tillaggskort
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10 ® VACON

PARAMETERLISTOR

Funktion for analog
P2.3.11 utgang 2 pa 0 12 0 479 | Se parameter 2.1.16
tillaggskort
Overvakning av 0=Ingen grans
P2.3.12 utgangsfrekvens 0 2 0 315 [1=Overvakning av (&g gréns
grans 1 2=0vervakning av hdg grins
Utgangsfrekvens
P2.3.13 grans 1; 0,00 Par 2.1.2 Hz 0,00 316
Overvakat virde
Overvakning av 0=Anvénd ej
P2.3.14 analog ingang 0 2 0 356 | 1=Al1
2=Al12
p2.3.15 | Al overvakning 0,00 | 100,00 % 10,00 357
franslagsgrans
p2.3.16 | Al Overvakning 0,00 | 100,00 % 90,00 358
tillslagsgrans

Tabell 1- 6. Utgangssignaler, G2.3

3.5 Frekvensomriktarens styrparametrar (mangverpanel: Meny P2 > P2.4)

Kod Parameter Min Max Enhet Forvalt Kund ID Anmarkning
O=Linjar
P2.4.1 Form ramp 1 0,0 10,0 s 0,0 500 ,0=5-formad ramptid
0=Sparrad
1=Anvand under drift
P2.4.2 Bromschopper 0 3 0 504 3-Anvind under drift och
stopp
P2.4.3 DC- bromsstrom 0,15x 1, ] 1,5xI, A Varies 507
p2.44 | DC-Promsningstid | g 00 1 400,00 s 0,00 508 | 0=DC-broms frén vid stopp
vid stopp
Frekvens for start av
P2.4.5 |DC-bromsning under 0,10 10,00 Hz 1,50 515
stoppramp
P2.4.6 DC'brst?rit'd vid 0,00 | 600,00 s 0,00 516 | 0=DC-broms fran vid start
. 0=Fran
P2.4.7 Flodesbroms 0 1 0 520 .
1=Till
P2.4.8 Flodesbromsstrom 0,0 Varierar A 0,0 519
Tabell 7- 7. Omriktarens styrparametrar, D2.4
3.6 Forbjudna frekvenser (mandverpanel: Meny P2 = P2.5)
Kod Parameter Min Max Enhet Forvalt Kund ID Anmaérkning
Forbjudet Par
P2.5.1 frekvensomrade 1 0,0 959 Hz 0,0 509 | 0=Anvénds ej
lag grans o
Forbjudet Par
p2.5.2 frekvensomrade 1 0,0 219 Hz 0,0 510 | 0=Anvands ej
hdg gréns o
p25.3 | Forbiuden acc. 0,1 10,0 Tid 1,0 518
/ret.ramp, skalning s

Tabell 7- 8. Parametrar for forbjudna frekvenser, G2.5
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PARAMETERLISTOR VACON ©® 11

3.7 Motorkontrollparametrar (manéverpanel: Meny P2 > P2.6)

Kod Parameter Min Max Enhet Forvalt Kund 1D Anmarkning

0=Frekvensstyrning

P2.6.1 Reglermetod 0 1 0 600 1=Varvtalsstyrning
O=Linjart
1=Kvadratiskt

P2.6.2 Val av U/t- 0 3 0 108 | 2=Programmerbart

forhallande .
3=Linjart med
flodesoptimering

P2.6.3 Faltior- 30,00 | 320,00 Hz 50,00 602

svagningspunkt
e . . . n no/o X Uant
paigy [°Panning vid fAWEr-1 g b 1 200,00 % 100,00 603 | Parameterns maxvarde =
svagningspunkt
par 2.6.7
U/f-kurvans Par

P2.6.3 mittpunktsfrekvens 0.00 P2.6.3 Hz 50,00 604

pagg | U/fkurvans 0,00 | 100,00 % 100,00 605 | n%x U,

mittpunktsspanning

paigg |Vl9engsspanningvid) g o 40,00 % 0,00 606 | n% x U

nmot

nollfrekvens

pP2.6.8 Kopplingsfrekvens 1,0 16,0 KHz 6 kHz 601 | Beroende av kW

Overspénnings- 0=Anvands ej

P2.6.9 regulator 0 1 1 607 1=Anvands
P2.6.10 Underspénnings- 0 1 1 608 []=Anv.e?nds €
regulator 1=Anvands

Tabell 7- 9. Motorkontrollparametrar, G2.6

Dygnet runt-service: +358-40-8371 150 ¢ Epost: vacon(@vacon.com
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3.8 Skyddsfunktioner (mandverpanel: Meny P2 - P2.7)

Kod Parameter Min Max Enhet Forvalt Kund ID Anmarkning
O=Ingen reaktion
Reaktion pa 1=Varning
P2.7.1 referensfel 0 3 0 700 2=Fel, stopp enl 2.1.12
3=Fel, stopp genom utrullning|
P2 792 Reaktion pa externt 0 3 2 701
fel
P2.7.3 Reaktion pa 1 3 2 727 | 0=Ingen reaktion
underspanningsfel 1=Varning
P2 74 Over:/aknmg av 0 3 2 702 2=Fel, stopp enl 2.1.12
utgangsfaser 3=Fel, stopp genom
P2.7.5 Jordfelsskydd 0 3 2 703 | utrullning
P2 74 Termiskt skydd av 0 3 2 704
motor
Faktor for motorns
P2.7.7 omgivnings- -100,0 100,0 % 0,0 705
temperatur
Faktor for motorns
P2.7.8 kylning vid 0,0 150,0 % 40,0 706
nollvarvtal
po.7.9 | Motornstermiska | 200 min 45 707
tidskonstant
p2.7.10 | Motorns drift- 0 100 % 100 708
forhallande
P2.7.11 | Fastldsningsskydd 0 3 1 709 | Se par 2.7.1
2 H ~ lnmotor X |nmotor
pP2.7.12 Fastlasningsstrom 0,1 9 A 3 710
p2.7.13 |  ldsgrénsfor 1,00 | 120,00 s 15,00 711
fastlasning
p2.7.14 | Frekvensgransior | 4o | 5oy Hz 25,0 712
fastlasning
P2.7.15 Underlastskydd 0 3 0 713 | Se par 2.7.1
p2.7.16 | Underlastkurvavid | g 5150 % 50,0 714
nominell frekvens
po.7.17 | Underlastkurvavid | g0 % 10,0 715
nollfrekvens
Tidsgrans for
P2.7.18 underlastskydd 2,00 600,00 s 20,00 716
P2.7.19 Reaktion pa 0 3 0 732 | Se par 2.7.1
termistorfel
Reaktion pé
P2.7.20 fltbussfel 0 3 2 733 | Se par 2.7.1
P2.7.21 Reaktion pa 0 3 2 734 | Se par 2.7.1
o kortplatsfel e par s
0=Ingen reaktion
Overvakning av 1=Varning om under grans
P2.7.22 0 erva ga 0 4 0 735 | 2=Varning om &ver grans
aterféringsvarde .
3=Fel om under gréns
4=fel om Over grans
Grans for
P2.7.23 dvervakning av 0,0 100,0 % 10,0 736
aterforingsvarde
Férdréjning vid
P2.7.24 overvakning av 0 3600 s 5 737

aterforingsvarde

Tabell 7- 10. Parametrar for skyddsfunktioner, G2.7

Telefon: +358-201-2121 » Fax: +358-201-212 205
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3.9 Automatisk aterstart (manéverpanel: Meny P2 > P2.8)

Kod Parameter Min Max Enhet Forvalt Kund 1D Anmarkning
P2.8.1 Vantetid 0,10 10,00 S 0,50 717
P2.8.2 Forsokstid 0,00 60,00 S 30,00 718
0=Ramp
P2.8.3 Startfunktion 0 2 0 719 | 1=Flygande start
2=enligt par 2.4.6
Tabell 7- 11. Parametrar for automatisk aterstart, G2.8
3.10 Parametrar for PID-referens (manéverpanel: Meny P2 - P2.9)

Kod Parameter Min Max Enhet | Forvalt Kund ID Anmaérkning
0=Anvands ej
1=PID-regulator

L aktiverad
P2.9.1 PID-aktivering 0 1 0 163 2-Pump- och
flaktkontrollen
aktiverad
0=Al1
1=AI2
P2.9.2 PID-referens 0 3 2 332 2=Rﬁf fran panel (PID-ref
3=Faltbussreferens
(ProcessDatalN1)
0=Al1-signal
1=Al2-signal
2=Faltbuss
Insi Lfs (ProcessDatalN2)
P2.9.3 2t nf?lgna (.).rd 0 6 1 334 | 3=Motormoment
atertoringsvarde 4=Motorvarvtal
5=Motorstrom
6=Motoreffekt
7=Al1-Al2
pp.9.4 | "Deregulatorns g0 | 40000 | % | 1000 118
forstarkning
P2.9.5 P'D’regt’ifmms 1 000 | 320,00 s 10,00 19
P2.9.6 P'D'regutiljtoms D=1 0,00 10,00 s 0,00 132
pP2.9.7 Aterfgrlngsvgrde ! -1000,0 1000,0 % 0,00 336 0=Ingen minskalning
minskalning
Aterf(’jringsvérde 1 .
pP2.9.8 . -1000,0 1000,0 % 100,0 337 100=Ingen maxskalning
maxskalning
P299 Invert.erlng af 0 1 0 340
avvikelse
P2.9.10 |I ingsfrek Par Par H 10,00 1016
9. nsomningsfrekvens| ", 212 z ,
P2.9.11 Insomnings- 0 3600 s 30 1017
fordrdjning
P2.9.12 Uppvakningsniva 0,00 100,00 % 25,00 1018

Dygnet runt-service: +358-40-8371 150 ¢ Epost: vacon(@vacon.com
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0=Uppvakning vid
underskriden
uppvakningsgrans
(2.9.12)

1=Uppvakning vid
overskriden
uppvakningsgrans
(2.9.12)

2=Uppvakning vid
underskriden
uppvakningsgrans
(PID-referens)

3=Uppvakning vid
overskriden
uppvakningsgrans
(PID-referens)

P2.9.13 |Uppvakningsfunktion 0 3 0 1019

Tabell 7- 12. Parametrar for PID-referens, G2.9

Telefon: +358-201-2121 » Fax: +358-201-212 205
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3.11 Parametrar fér pump- och flaktkontroll [mandverpanel: Meny P2 - P2.10)

MARK! Grupp P2.10 &r synlig endast om par 2.9.1 séattas till 2.

Kod Parameter Min Max Enhet Forvalt Kund ID Note
P2.10.1 Antal hjadlpdrifter 0 3 1 1001
pp.10,2 | Stertiordroiningavi g 300,0 s 4,0 1010
hjalpdrifter
Stoppfordréjning av
P2.10.3 . 0,0 300,0 s 2,0 1011
hjalpdrifter
0= Anvands ej
1= Autovaxling med
hjapdrifter
2= Autovaxling med frekv.-
omriktare och
hjalpdrifter
P2.10.4 Autovaxling 0 4 0 1027 | 3= Autovaxling och
forreglingar
(hjalpdrifter)
4= Autovaxling och
forreglingar (frekv.
omriktare &
hjalpdrifter)
P2.10.5 [Autovaxlingsintervall 0,0 3000,0 h 48,0 1029 | 0,0=TEST=40s
Autovaxling: max. Alterneringsniva for
P2.10.6 antal hjalpdrifter 0 3 1 1030 hjalpdrifter
Autovaxling: par. Alterneringens
P2.10.7 . 0,00 Hz 25,00 1031 | frekvensgrans for
frekvensgrans 2.1.2 .
frekvensomriktaren
Startfrekvens av Par.
P2.10.8 hialpdrift 1 210.9 320,00 Hz 51,00 1002
Stopfrekvens av Par. Par.
P2.10.9 hjalpdrift 1 2.1.1 2.10.8 Hz 10,00 1003

Tabell 7- 13. Parametrar for pump- och fléktkontroll

Dygnet runt-service: +358-40-8371 150 ¢ Epost: vacon(@vacon.com
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3.12 Panelstyrning [(mandverpanel: Meny K3])

Parametrarna for val av styrplats och rotationsriktning fran panelen visas nedan. Se
Panelstyrningsmeny i Vacon NXL Anvandarhandbok.

Kod Parameter Min Max Enhet Forvalt Kund ID Anmaérkning
1 =1/0-plint
P3.1 Styrplats 1 3 1 125 | 2 =Panel
3 = Faltbuss
R3.2 Panelreferens Par 2.1.1 2P1ar2 Hz
I . 0 = Framat
P3.3 Riktning (pa panel) 0 1 0 123 1 = Bakst
0=Begransad funktion hos
stoppknapp
R3.4 Stoppknapp 0 1 1 114 1=Stoppknapp alltid
aktiverad
R3.5 PID-referens 0,00 100,00 % 0,00
R3.4 PID-referens 2 0,00 100,00 % 0,00 Valjs med digitala
ingangar

Tabell 1- 14. Panelstyrningsparametrar, M3

3.13 Systemmeny (manéverpanel: Meny Sé)

For parametrar och funktioner kopplade till anvandning av frekvensomriktaren, sdsom
anvandaranpassade parameteruppsattningar eller information om hardvara och mjukvara, se
avsnitt 7.3.6 i Vacon NXL Anvandarhandbok.

3.14 Tillaggskort (mandverpanel: Meny E7)

Meny E7 visar till styrkortet anslutna tillaggskort och information om dessa. For ytterligare
information, se avsnitt 7.3.7 i Vacon NXL Anvandarhandbok.

Telefon: +358-201-2121 » Fax: +358-201-212 205
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4.  BESKRIVNING AV PARAMETRAR

4.1 GRUNDPARAMETRAR

2.1.1, 2.1.2 Min-/maxfrekvens

Definierar frekvensomriktarens frekvensgranser.
Storsta varde for parametrarna 2.1.1 och 2.1.2 ar 320 Hz.

Programvaran kontrollerar automatiskt vardena for parametrar 2.1.19, 2.1.20, 2.3.13,
2.5.1,2.5.2 och 2.6.5.

2.1.3 2.1.4 Accelerationstid 1, retardationstid 1

215

216

2.1.7

218

219

21.10

Dygnet runt-service: +358-40-8371 150 ¢ Epost: vacon(@vacon.com

Dessa varden anger tiden som kravs for utgangsfrekvensen att 6ka fran noll till installd
maxfrekvens (par 2.1.2], och pa motsvarande satt minskning fran maxfrekvens till noll.

Strémgréns

Denna parameter bestammer den maximala fran frekvensomriktaren utmatade
strommen. For att undvika dverbelastning av motorn bor denna parameter stallas in
efter motorns markstrom. Stromgransens forvalsvarde ar lika med motorns nominella
strom.

Motorns nominella spanning
Detta varde U, hittar man pa motorns markskylt. Denna parameter bestammer

spanningen vid faltférsvagningspunkten (parameter 2.6.5) till 100 % x U ...

Motorns nominella frekvens

Detta vérde f, hittar man pa motorns markskylt. Denna parameter satter

faltférsvagningspunkten (parameter 2.6.4) till samma varde.

Motorns nominella varvtal

Detta varde n hittar man pa motorns markskylt.

Motorns nominella strém

Detta varde | hittar man pa motorns markskylt.

Motorns cos phi

Detta varde, "cos phi” hittar man pa motorns markskylt.
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2111 Startfunktion

Ramp:
0 Frekvensomriktaren startar fran 0 Hz och accelererar till installd referens-

frekvens inom den installda accelerationstiden. (Lastens troghet och
startmotstand kan orsaka langre accelerationstider.).

Flygande start:

1 Frekvensomriktaren kan starta mot en roterande motor genom att styra ut ett
litet moment och sdka den frekvens som motsvarar motorns rotations-
hastighet. Sokningen startar fran maxfrekvens mot den aktuella frekvensen
tills det korrekta vardet detekteras. Dé&refter okas/minskas utgangs-
frekvensen till det installda referensvardet enligt de installda accelerations-
/retardationsparametrarna.

Anvand denna metod om motorn roterar da startkommando ges. Med flygande
start kan driften fortsatta trots korta spanningsavbrott pa natet.

2.1.12 Stoppfunktion

Utrullning:

0 Efter stoppkommando upphor frekvensomriktaren att styra motorn, som
fortsatter att rotera tills den stannar da maskinens och motorns mekaniska
energi tar slut.

1 Efter stoppkommando bromsas motorn enligt de installda retardations-
parametrarna.

Om den lagrade energin ar stor, kan det vara nodvandigt att anvanda ett
externt bromsmotstand for snabbare retardation.

Telefon: +358-201-2121 » Fax: +358-201-212 205
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2113

2.1.14

2115

2116

Dygnet runt-service: +358-40-8371 150 ¢ Epost: vacon(@vacon.com

U/f-optimering

0 Anvands ej

1 Automatisk momentmaximering
Utgangsspéanningen till motorn &ndras automatiskt sa att motorn
kan producera tillréckligt stort moment for start och drift vid laga
frekvenser. Spanningsokningen ar beroende av motorns typ och
effekt. Automatisk momentmaximering kan anvandas i
applikationer med hogt startmoment orsakat att stor startfriktion,
t ex transportorer.

MARK! | applikationer med hogt moment och laga varvtal ar éverhettning av

motorn sannolik. Om motorn ska ga en langre tid under dessa
forhallanden, méste sarskild hansyn tas till motorns kylning.
Anvand extern kylning av motorn om den tenderar att bli for varm.

Val av [/O-referens

Definierar vilken kélla for frekvensreferensen som ska valjas da styrning sker via I/0.

0 Al1-referens (plintarna 2 och 3, t ex potentiometer)
1 Al2-referens (plintarna 5 och 6, t ex transmitter)

2 Panelreferens (parameter 3.2)

3 Referens fran faltbussen (FBSpeedReference)

4 Motorpotentiometerreferens

A2 [I,,] signalomrade

1 Signalomrade 0...20 mA
2 Signalomrade 4...20 mA
3 Signalomrade 0...10V
4 Signalomrade 2...10V

Mark! Valen saknar betydelse om par 2.2.12> 0 %, eller par 2.2.13 < 100 %.

Funktion for analog utgang

Denna parameter valjer 6nskad funktion for den analoga utgangssignalen. Se tabellen
pa sidan 5 for parametervarden.
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21.17 Funktion for DIN2

Denna parameter has 9 alternativ. Om den digitala ingangen DIN2 inte ska anvandas,
ska parameterns varde sattas till 0.

1 Start bakat
2 Bakat
3 Stoppuls
4 Externt fel
Sluten kontakt: Felet indikeras och motorn stoppas da ingangen har signal
5 Externt fel
Bruten kontakt: Felet indikeras och motorn stoppas da ingangen saknar signal
6 Frigivning
Bruten kontakt: Motorstart forhindrad
Sluten kontakt: Motorstart mojlig
7 Forvalt varvtal 2
8 Motorpotentiometer UPP
Sluten kontakt: Referensen 6kas tills kontakten oppnas
9 Sparra PID-regulatorn (direkt frekvensreferens)
10 Forregling 1 (kan véljas bara, om pump- och flaktkontrollen ar aktiv, P2.9.1=2)

21.18 Funktion for DIN3

Denna parameter has 12 alternativ. Om den digitala ingangen DIN3 inte ska anvandas,
ska parameterns varde sattas till 0.
1 Bakat
Bruten kontakt: Framat
Sluten kontakt: Bakat
2 Externt fel
Sluten kontakt: Felet indikeras och motorn stoppas da ingangen har signal
3 Externt fel
Bruten kontakt: Felet indikeras och motorn stoppas da ingangen saknar signal
4 Felkvittering
Sluten kontakt: Samtliga fel kvitteras
5 Frigivning
Bruten kontakt: Motorstart forhindrad
Sluten kontakt: Motorstart mojlig
6 Forvalt varvtal 1
7 Forvalt varvtal 2
8 Kommando fér DC-bromsning
Sluten kontakt: Vid stopp arbetar DC-bromsen tills kontakten 6ppnas. DC-bromsstrom ar ca
10 % av varden vald med par 2.4.3.
9 Motorpotentiometer UPP
Sluten kontakt: Referensen okas tills kontakten oppnas
10 Motorpotentiometer NED
Sluten kontakt: Referensen minskas tills kontakten oppnas
11 Sparra PID-regulatorn (direkt frekvensreferens)
12 Val av panelreferens 2 for PID-regulatorn
13 Foérregling 2 (kan valjas bara, om pump- och flaktkontrollen ar aktiv, P2.9.1=2)
14 Termistoringdng (Se Anvandarhandboken, avsnitt 6.2.4)
15 Tvingad I/0-styrning
16 Tvingad Faltbusstyrning

Telefon: +358-201-2121 » Fax: +358-201-212 205
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2119
2.1.20

2.1.21

2.1.22

Dygnet runt-service: +358-40-8371 150 ¢ Epost: vacon(@vacon.com

Forvalt varvtal 1
Forvalt varvtal 2

Automatisk begransning av parametervarden inom min- och maxfrekvenserna (par 2.1.1
och 2.1.2].

Automatisk aterstart

Automatisk aterstart aktiveras med denna parameter.

0 = Forhindrad

1 =Tillaten (3 automatiska aterstarter, se par 2.8.1 - 2.8.3)

Délj parametrar

Med denna parameter kan alla parametrar med undantag av grundparametergruppen
(P2.1) déljas.

Fabriksinstallning for denna parameter ar 1.

0 = Férhindrad (alla parametergrupper kan ldsas via panelen)

1 =Tilldten (endast grundparametrarna, P2.1, kan lésas via panelen)
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4.2

221

222

223

224

INGANGSSIGNALER

Funktion for DINT pa tilliggskort

Denna parameter has 12 alternativ. Om den digitala ingangen DIN1 pa tillaggskortet inte
ska anvandas, ska parameterns varde sattas till 0.

Se parameter 2.1.18 beskrivning av alternativ.

13 = Forregling 1

Funktion fér DINZ pé tilliggskort

Alternativen ar de samma som for parameter 2.2.1, utom:
13 = Forregling 2

Funktion for DIN3 pa tilliggskort

Alternativen ar de samma som for parameter 2.2.1, utom:
13 = Forregling 3

Funktion for DIN4
Om vardet for parameter 2.2.6 satts till 0, fungerar Al1 som digital ingang 4.

Alternativen ar de samma som for parameter 2.2.3.

MARK! Om den analoga ingéngen programmeras som DIN4, kontrollera att byglarnas

X4: X4: X8:
[ X J
[ X ]
IE' [ X ]
[ X J [ I J
® ® ] Rs485 P
o0 programmering IE'
Spdnningsingéng; O...10V Spdnningsingang; 0...10V Spdnningsingdng; 0...10V
Jumperdin4.fh8

ldgen pa X4/X8 ar korrekta (se figuren nedan).

Figur 1- 1. Byglingsalternativ pd X4/X8 da Al1 fungerar som DIN4

Telefon: +358-201-2121 » Fax: +358-201-212 205
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2.2.5 Al1 signalval
Anslut Al1-signalen till valfri analog ingdng med denna parameter.

Denna parameters varde bestar av kortnummer och motsvarande plintnummer. Se

Figur 1- 2.
I/O term \ p I/O term
— 4) p Andra
. - 0\
7 |
Kortnummer l .
nxk29.ihg Plintnummer
Figur 1- 2. AlT signalval

Kortnummer 1 = Lokala ingangar
Kortnummer 2 = Ingangar pa tillaggskort
Plintnummer 0 =Ingang 1
Plintnummer 1 = Ingang 2
Plintnummer 2 = Ingang 3
Plintnummer 9 =Ingang 10

Exempel:

Om parameterns varde satts till 10, har man valt den lokala ingangen 1 for Al1-signalen.
Om & andra sidan vardet sétts till 21, har man valt ingangsplint 2 pa tillaggskortet for
Al1-signalen.

Om man vill anvanda de analoga ingangsvérdena t ex endast for testandamal, kan
parametern sattas till ett varde 0 - 9. | detta fall motsvaras vardet 0 av 0 %, vardet 1
motsvaras av 20 % och varden mellan 2 och 9 motsvaras av 100 %.

22.6 Al1 signalomrade
Med denna parameter valjs signalomrade for Al1.
0=DIN4
1 = Signalomrade 0...20 mA (endast fér MF4 och stérre storlekar)

2 = Signalomrade 4...20 mA (endast for MF4 och storre storlekar)
3 = Signalomrade 0...10 V

Dygnet runt-service: +358-40-8371 150 ¢ Epost: vacon(@vacon.com
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4 = Signalomrade 2...10 V

Mark! Valen saknar betydelse om parameter 2.2.6 > 0 %, eller parameter 2.2.7 < 100 %.

Om vérdet for parameter 2.2.6 satts till 0, fungerar Al1 som digital ingang 4.

Se parameter 2.2.4

2.2.7 All eget minimum
2.2.8 All eget maximum
Staller in min- och maxnivaer for Al1-
signal inom omradet 0...10 V. o 4
Ofiltrerad signal
229 AlT signalinvertering 100 +--

Om parametervardet satts till 1

inverteras signal Al1.
63 4--

2.2.10 Al1 signalfiltertid

Genom att ange ett varde storre an 0
for denna parameter aktiveras

funktionen som filtrerar bort ‘Mﬁ NX12K78
storningar fran den inkommande
analoga signalen U;,.

Lang filtertid ger langsammare reglersvar.

Se Figur 1- 3.

t[s]

Figur 1- 3. All signalfiltrering

2.2.11 AlZ signalval

Anslut Al2-signalen till valfri analog ingdng med denna parameter.
Se parameter 2.2.5 for installning av varde.

2212 Al2 signalomrade
0 Signalomrade 0...20 mA
1 Signalomrade 4...20 mA

Mark! Valen saknar betydelse om parameter 2.2.13 > 0 %, eller parameter 2.2.14 < 100 %.

2213 Al2 eget minimum
2214 Al2 eget maximum

Dessa parametrar tillater skalning av ingédngssignalen mellan 0 och 20 mA.
Jamfor parametrar 2.2.7 och 2.2.8.
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2215 Analog ingang Al2 signalinvertering

Se motsvarande parameter 2.2.9.

2.2.16 Analog ingang Al2 signalfiltertid

Se motsvarande parameter 2.2.10.

2.2.17 A terstillning av motorpotentiometerns minne (frekvensreferens)

0 = Ingen aterstéllning
1 = Minnet aterstalls vid stopp och avstédngning
2 = Minnet aterstalls vid avstangning

22.18 Referensskalning minvérde
22.19 Referensskalning maxvérde

Skalning av frekvensreferensen kan valjas mellan Minimifrekvens och Maximifrekvens.
Om ingen skalning onskas, ska parameterns varde sattas till 0.

| figurerna nedan ar spanningsingang Al1 med signalomradet 0...10 V valt som referens.

A Utgangs- A utgangs-
frekvens frekvens
_|_Max. frekv. par.2.1.2 _| Max. frekv. par.2.1.2

Par. 2.2.19

Analog- Par. 2.2.18 - ! Analog-

ingang [V] T Min. frekv. par.2.1.1 1 ingang [V]

- Min. frekv. par.2.1.1

0 10 0 10

NX12K35

Figur 1- 4. Védnster: Par 2.1.18=0 [Ingen referensskalning] Hoger: Referensskalning

2.2.20 Val av panelreferens

Definierar vald referenskalla da omriktaren styrs fran mandverpanelen.

0 Al1-referens (forvalt Al1, plintarna 2 och 3, t ex potentiometer)
1 Al2-referens (forvalt Al2 5 och 6, t ex transmitter)

2 Panelreferens (parameter 3.2)

3 Referens fran faltbuss (FBSpeedReference])

Dygnet runt-service: +358-40-8371 150 ¢ Epost: vacon(@vacon.com
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4 Motorpotentiometerreferens
5 Referens fran PID-regulator

2221 Val av fédltbussreferens

Definierar vald referenskalla da omriktaren styrs fran faltbussen. Fér parametervarden
se parameter 2.2.20.

Telefon: +358-201-2121 » Fax: +358-201-212 205
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43 UTGANGSSIGNALER

231
232
233
2.3.4

Dygnet runt-service: +358-40-8371 150 ¢ Epost: vacon(@vacon.com

Funktion for reldutgang 1

Funktion for reldutgang 1 pa tilliggskort
Funktion for reldutgang 2 pa tilliggskort
Funktion for digital utgang 1 pa tilliggskort

Installt varde

Signalens betydelse

0 = Anvands ej

1 = Driftklar
2 = Drift
3 =Fel

4 = Felinverterat
5 = Overhettningsvarning for omriktare

6 = Externt fel eller varning
7 = Referensfel eller varning

8 = Varning
9 = Reverserad
10 = Forvalt varvtal

11 = Uppnatt varvtal

12 = Motorreglering aktiverad

13 = Grans 1 for 6vervakning av
utgangsfrekvens

14 = Styrning fran 1/0-plintar
15 = Termistorfel eller varning

16 = Overvakning av &terféringsvarde
aktiv

17 = Alternering 1 styrning
18 = Alternering 2 styrning
19 = Alternering 3 styrning

20 = Al 6vervakning

Saknar funktion

Reldutgang RO1 resp programmerbara reldutgdngar
(RO1, RO2) pa tillaggskortet aktiveras da:

Frekvensomriktaren ar klar for drift
Frekvensomriktaren &r i drift (motorn gar)
Utlosning har skett pga intraffat fel
Omriktaren har inte l0st ut pga fel
Kylflansens temperatur dverskrider +70 °C
Fel eller varning beroende pa par 2.7.2

Fel eller varning beroende pé par 2.7.1

- om analog referens ar 4—20 mA och signalen ar <4 mA
Alltid d& varning finns
Reverseringskommando har valts

Ett forvalt varvtal har valts
Utgéngsfrekvensen har natt borvardet

Overspannings- eller verstromsregulatorn har
aktiverats

Utgangsfrekvensen utanfor installd ldg/hdg
overvakningsgrans (se parametrar 2.3.12 och 2.3.13
nedan)

Extern styrning (Meny K3; par 3.1)

Tillaggskortets termistoringang indikerar
overtemperatur. Fel eller varning beroende pa
parameter 2.7.19.

Parametrar 2.7.22 - 2.7.24

Pump 1 styrning, parametrar 2.10.1 - 2.10.7
Pump 2 styrning, parametrar 2.10.1 - 2.10.7
Pump 3 styrning, parametrar 2.10.1 - 2.10.7

Relaet aktiveras enligt installningarna av
parametrarna 2.3.14 - 2.3.16.

Tabell 1- 15. Utgangssignaler via RO1 och tilldggskortets RO1, RO2 och DO1T.
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235 Funktion for analog utgang

Denna parameter valjer onskad funktion %
for den analoga utgangssignalen.

Ofiltrerad signal

Se tabellen pa sidan 5 for 100 4--
parametervarden.
Filtrerad signal
63 --f----- .
23.6 Filtertid for analog utgang

Definierar filtertiden for den analoga
utgangssignalen.

Om parametervardet satts till 0, sker t[SL

ingen filtrering.

> NX12K16

Figur 1- 5. Filtrering av analog utgang

237 Invertering av analog utgang

Inverterar den analoga utgangssignalen:

Max utsignal =0 %
Min utsignal = Max borvarde (parameter 2.3.9)

A

0 Ingeninvertering Analog
) utgangs-

1 Invertering strom
20 mA-

Se parameter 2.3.9 nedan.

R e N NS e *Param. 2.3.9
50

10 mA—+

Param. 2.3.9

= (]

100%
4 mA~

»
>

0 mA
NX12K17

Figur 1- 6. Invertering av analog utgang

2.3.8 Minvérde for analog utgang

Definierar minimisignal till antingen 0 mA eller 4 mA (flytande nolla). Notera skillnaden i
skalning av den analoga utsignalen i parameter 2.3.9.
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239

2310
2311

23.12

2313

Skalning av analog utgang

Skalningsfaktor for analog utgang.

spanning
Pl-ref.varde
Pl-aterf. virde 1
Pl-avvikelse
Pl-utsignal

Signal Signalens maxvarde
Utgangs- frekvens | 100 % x f,,

Motorvarvtal 100 % x Nominellt varvtal
Utgdngs- strém 100 % X | motor
Motormoment 100 % X T motor
Motoreffekt 100 % X Poyotor
Motorspanning 100 % x U, motor
DC-bryggans 1000 V

100 % x max ref. varde
100 % x max aterf.varde
100 % x max avvikelse
100 % x max utsignal

Tabell 1- 16. Skalning av analog utgéng

Funktion fér analog utgéng 1 pa tilldggskort
Funktion fér analog utgéng 2 pa tilldggskort

20 mA~|

12 mA
10 mA

Par.238=1 | /.
4mA

Par.2.3.8=0
0mA

Par. 2.3.9=
200% Par. 2.3.9=

100%

1
|
|
|
1
1
|
Par. 2.3.9=
1 50%
|
1
|
|
|
1

I Valt (param. 2.1.16)
I max. signal varde
L >

t >

0 0.5 1.0

nxlk49.thg

Figur 1- 7. Skalning av analog utgang

Dessa parametrar valjer 6nskad funktion for tillaggskortets analoga utgangssignaler. Se
par. 2.1.16 for parametervarden.

Overvakning av utgdngsfrekvens gréns 1

0 Ingen overvakning

1 Overvakning av l3g grans

2 Overvakning av hdg grans

Om utgangsfrekvensen gar under/Gver installd grans (par. 2.3.13) genererar denna
funktion en varning via reldutgangen beroende pa installningar av parametrarna 2.3.1 -

2.3.4.

Overvakningsvérde for utgdngsfrekvens gréns 1

Valjer frekvensvarde som overvakas via parametrarna 2.3.12.

A
f[Hz] Par2.3.12=2
1 1
Par2.313 | ______ A «_
1 !
1 1
1 1
1 1
1 1
1 1
1 1
1 1
1 1
1 1
| |
Exempel: |21 | Ro1 21|RO1— |21 ROlj
22 RO:l: 22 R013 22| RO1
23| RO1— 23| RO1 23| RO1—
NX12K19

Figur 1- 8. Overvakning av utgdngsfrekvens

Dygnet runt-service: +358-40-8371 150 ¢ Epost: vacon(@vacon.com
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2.3.14 Overvakning av analog ingdng
Med denna parameter kan man valja vilken analog ingang som ska 6vervakas.

0 = Anvands ej

1=AI
2=Al2
2.3.15 Overvakning av analog ingdng, frénslagsgréns

Nar signalen fran analogingdngen som valts med parameter 2.3.14 sjunker under
franslagsgransen sa deaktiveras reldutgangen.

2316 Overvakning av analog ingéng, tillslagsgréns

Nar signalen fran analogingangen som valts med parameter 2.3.14 stiger dver
tillslagsgrénsen sa aktiveras relautgangen.

Detta innebar att om till exempel tillslagsgransen &r 60 % och franslagsgrans &r 40 %,
aktiveras relaet da signalen stiger 6ver 60 % och forblir aktiv tills signalen faller under
40 %.

Telefon: +358-201-2121 » Fax: +358-201-212 205




BESKRIVNING AV PARAMETRAR VACON ® 31

4.4 OMRIKTARKONTROLL

2.4.1 Form for accelerations-/retardationsramp 1

Borjan och slutet av accelerations- och retardationsramperna kan goras mjukare med
denna parameter. Installt varde 0 ger en linjar rampform med omedelbar reaktion hos
acceleration eller retardation pa &ndring av referenssignalen.

Instéllda vérden 0,1...10 sekunder for denna parameter ger acceleration/retardation
enligt en S-formad kurva. Accelerationstiden bestdams med parametrarna 2.1.3/2.1.4.

A
[Hz]

213,21.4___

241 It

NX12K20

Figur 1- 9. Acceleration/Retardation [S-formad)

2.4.2 Bromschopper

Mark! Intern bromschopper installeras i alla storlekar utom MF2

0 Ingen bromschopper anvands
1 Bromschopper anvands under drift
3 Anvands under drift och vid stopp

Da frekvensomriktaren bromsar motorn, matas motorns och lastens lagrade energi till
ett externt bromsmotstand. Detta gor det mojligt for frekvensomriktaren att bromsa
lasten med samma moment som vid acceleration (forutsatt att korrekt bromsmotstand
har valts). Se separat instruktion for installation av bromsmotstand.

243 DC-bromsstrom

Definierar strommen till motorn under likstromsbromsning.

Dygnet runt-service: +358-40-8371 150 ¢ Epost: vacon(@vacon.com
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2.4.4 DC-bromsningstid vid stopp

Bestammer om bromsning ar TILL eller FRAN och bromsningstiden for DC-bromsen da
motorn stoppas. DC-bromsens funktion ar beroende av stoppfunktionen, parameter

2.1.12.
0 DC-broms anvands ej
>0 DC-broms anvands och dess funktion ar beroende av stoppfunktionen,

(par. 2.1.12). DC-bromsningstiden bestdms med denna parameter.

Par 2.1.12 = 0; Stoppfunktion = Utrullning:

Efter stoppkommando stoppar motorn genom utrullning utan styrning fran
frekvensomriktaren.

Med likstromsbromsning kan motorn stoppas elektriskt pa kortast majliga tid, utan att
anvénda ett extra yttre bromsmotstand.

Bromsningstiden skalas beroende pa frekvensen da DC-bromsningen pabérjas. Om
frekvensen ar storre an motorns nominella frekvens, bestams bromsningstiden av det
installda vardet for parameter 2.4.4. Da frekvensen &r <10 % av den nominella, &r
bromsningstiden 10 % av vardet instéllt pa parameter 2.4.4.

fut fut

N Utfrekvens

<
N = Motorvarvtal

N
AN

N Utfrekvens
AN
AN
Motorvarvtal
N
DC-bromsning TILL N 0,1xfn _—
= \\ -+—DC-bromsning TILL
= t N t
X

L t=1xPar244 | | t=01xPar.2.44

- g < >
DRIFT F\
SToPP cropp

NX12K21

Figur 1- 10. DC-bromsningstid d& stopp sker genom utrullning.
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2.4.5

2.4.6

24.7
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Par 2.1.12 = 1; Stoppfunktion = Ramp:

Efter stoppkommando minskas motorns varvtal enligt de installda
retardationsparametrarna, sa snabbt som maojligt, till varvtalet definierat av parameter

2.4.5, da DC-bromsning pabérjas. A

Motorvarvtal

Utfrekvens
Bromsningstiden ar definierad av

parameter 2.4.4. Om stor troghet
foreligger, rekommenderas !
anvandning av yttre bromsmotstand
for snabbare

DC-bromsning TILL

par.245 |-------- % ********

t

inbromsning. . >
t=Par.24.4
Se F|gur 1_ 1 1 . g"?(ljFF.’rP NX12K23

Figur 1- 11. DC-bromsningstid da stopp sker med
ramp.

Frekvens for DC-bromsning vid rampstopp

Utgangsfrekvensen vid vilken DC-bromsning pabdrjas. Se Figur 1- 11.

A

Utfrekvens

DC-bromsningstid vid start

DC-bromsen aktiveras da startkommando
ges. Denna parameter definierar tiden
innan bromsen slapps. Efter att bromsning
har upphort, 6kar utgangsfrekvensen
enligt den med parameter 2.4.6 installda
startfunktionen.

\

. Par 2.4.6 |
Se Figur 1- 12. >
DRIFT
STOPP NX12K80
Figur 1- 12. DC-bromsningstid vid start
Flodesbroms

| stallet for likstromsbromsning ar flodesbromsning en anvandbar bromsmetod for
motorer < 15 kW. D& bromsning behdvs, minskas frekvensen och flodet i motorn 6kas,
som i sin tur okar motorns majlighet till bromsning. | motsats till vid
likstromsbromsning forblir varvtalet kontrollerat under bromsning. Flodesbroms kan
viljas TILL eller FRAN.

0 = Flodesbromsning TILL
1 = Flodesbromsning FRAN
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Obs: Flodesbromsning overfor energi till varme i motorn och ska enbart anvandas
intermittent for att undvika skador pa motorn

2.4.8 Flodesbromsstrom

Definierar vardet for flodesbromsstrommen. Kan stallas in mellan 0,1 x |, och
Stromgransen.
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4.5 FORBJUDNA FREKVENSER

251 Forbjudet frekvensomrade 1; Lag gréns
2.5.2 Forbjudet frekvensomrade 1; Hog grdns

| somliga system kan det vara Utfrekvens

T . . [Hz]
nodvandigt att undvika vissa frekvenser
pga problem med mekaniska | « »
resonanser. Med dessa parametrar ar ’
det mojligt att stalla in granser for ett e v )
forbjudet frekvensomrade.

Se Figur 1- 13.

: Referens
| [Hz]
T

»
»

NX12K33

Figur 1- 13. Inst3llning av forbjudet
frekvensomrade.

2.5.3 Skalningsfaktor for acc.-/ret.ramphastigheter mellan grénser for forbjudna frekvenser

Definierar accelerations-/retardationstid da utgangsfrekvensen ar mellan granserna for
omrade som valts som forbjudet frekvensomrade (parametrar 2.5.1 och 2.5.2). Ramptid
(vald accelerations-/retardationstid 1 eller 2) multipliceras med denna faktor. T ex gor
vardet 0,1 accelerationstiden 10 ganger kortare &n utanfor det férbjudna

frekvensomradet.
fout [Hz]
e
R
e
Rd
Par. 2.5.3=0,2 e
\ _
Rd
7
Par. 252 ~----"------------gfm oo ‘_/_‘,,
R
R
R
Par 251 b --mmmmmme oo - Par. 2.5.3=1,2
Tid [s]
nxlk37.fh8

Figur 1- T74. Skalning av ramptid inom forbjudna frekvenser.
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4.6 MOTORKONTROLL

2.6.1 Reglermetod

0 Frekvensstyrning: Referenserna fran I/0-plintarna och mandverpanelen &r
frekvensreferenser och frekvensomriktaren styr
utgangsfrekvensen (upplésning for utgangsfrekvensen = 0,01
Hz).

1 Varvtalsstyrning: Referenserna fran I/0-plintarna och mandverpanelen &r
varvtalsreferenser och frekvensomriktaren styr motorns varvtal
(noggrannhet + 0,5 %).

2.6.2 Val av U/f-férhéllande

Linjart:  Motorspanningen andras linjart med frekvensen i omradet med konstant

0 flode fran 0 Hz till faltforsvagningspunkten da nominell spanning laggs ut till
motorn. Linjart U/f-forhallande bor anvéndas i applikationer med konstant
moment. Se Figur 1- 15.

Denna forvalda installning bor anvdandas om speciellt behov av en annan
installning inte foreligger.

Kvadratiskt:

1 Motorspanningen andras med frekvensen efter en kvadratisk kurvform
i omradet fran 0 Hz till faltférsvagningspunkten da nominell spanning laggs

ut till motorn. Under faltférsvagningspunkten gar motorn undermagnetiserad
och producerar lagre moment och elektromekaniskt missljud. Kvadratiskt

A U[V]
Un _F_.. - _lt_ — f _____________
orvalt: motorns Ealtfs ings-
par.2.6.4| [oinelia spanning Iggmgrsvagnmgs
|
Linjar

Kvadratisk
, Forvalt: motorns
: nominella frekvens f[Hz]
7 >
par.2.6.3 NX12K07
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2.6.3

2.6.4
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U/f-férhallande kan anvédndas i applikationer dar lastens momentbehov ar
proportionellt mot kvadraten pa varvtalet, t ex i centrifugalfléktar och pumpar.

Figur 1- 15. Linjar och kvadratisk dndring av motorspanning.

AUV

un - -
Forvalt.: motorns
Par2.6.4 nominella spanning

Faltférsvagnings-
punkt

Par. 2.6.6
(FOrv.10,0%;

Forvalt: motorns

Par 2.6.7 , nominella frekvens f[Hz]
(FOrv.1,3%) : ! >
Par. 2.6.5 Par. 2.6.3
(Forv. 5,0 Hz) NX12K08
Programmerbar U/f-kurva:
2 U/f-kurvan kan programmeras med tre olika punkter. Programmerbar U/f-

kurva kan anvandas om andra installningar inte tacker applikationens krav.

Figur 1- 16. Programmerbar U/f-kurva
Linjart med flodesoptimering:

3 Frekvensomriktaren borjar soka efter minsta motorstrom for att spara energi,
minska storningsnivan och ljudet. Denna funktion kan anvandas i
applikationer med konstant motorbelastning, sdsom flaktar, pumpar etc.

Féltférsvagningspunkt

Faltforsvagningspunkten ar den utgangsfrekvens vid vilken utgangsspanningen nar det
installda maxvardet.

Spénning vid faltforsvagningspunkten

Vid frekvenser over faltférsvagningspunkten behaller utgangsspanningen sitt installda
maxvéarde. Vid frekvenser under faltférsvagningspunkten ar utgangsspanningen
beroende av installningen av parametrarna for U/f-kurvan. Se parametrar 2.1.13, 2.6.2,
2.6.52.6.6 0och 2.6.7 samt Figur 1- 16.
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2.6.5

26.6

26.7

2.6.8

26.9
26.10

Da parametrarna 2.1.6 och 2.1.7 [motorns nominella spanning och nominella frekvens)
stalls in, ges parametrarna 2.6.3 och 2.6.4 automatiskt korresponderande varden. Om
andra varden for faltférsvagningspunkt och max utgangsspanning behovs, ska dessa
parametrar andras efter installning av parametrarna 2.1.6 och 2.1.7.

U/f-kurva, mittpunktsfrekvens

Om den programmerbara U/f-kurvan har valts med parameter 2.6.2, definierar denna
parameter kurvans mittpunktsfrekvens. Se Figur 1- 16.

U/f-kurva, mittpunktsspénning

Om den programmerbara U/f-kurvan har valts med parameter 2.6.2, definierar denna
parameter kurvans mittpunktsspanning. Se Figur 1- 16.

Utgangsspénning vid nollfrekvens

Denna parameter definierar kurvans spanning vid nollfrekvens. Se Figur 1- 16.

Kopplingsfrekvens

Ljudet fran motorn kan minimeras genom anvandning av en hog kopplingsfrekvens.
Okning av kopplingsfrekvensen minskar frekvensomriktarens kapacitet.

Kopplingsfrekvens for Vacon NXL: 1...16 kHz

Overspénningsregulator
Underspénningsregulator

Dessa parametrar tillater avstéangning av under-/6verspanningsregulatorerna. Detta kan
vara anvandbart, t ex om matningsspanningen varierar mer an -15 % till +10 % och
applikationen inte tal denna Gver-/underspéanning. | detta fall regleras
utgangsfrekvensen med hansyn till natvariationerna.

Mirk: Over-/underspanningsutldsning kan intriffa dd regulatorerna &r satta ur funktion.

0 Regulator avstangd

1 Regulator tillslagen

Telefon: +358-201-2121 » Fax: +358-201-212 205
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4.7 SKYDDSFUNKTIONER

27.1

272

273

274
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Reaktion p3 referensfel

0 = Ingen reaktion

1 =Varning

2 = Fel, stopp efter fel enligt parameter 2.1.12
3 = Fel, stopp efter fel alltid genom utrullning

En varning eller ett fel och ett larm genereras om 4...20 mA referenssignal anvands och
signalen faller under 3.5 mA under 5 sekunder eller under 0,5 mA under 0,5 sekunder.
Informationen kan ocksa programmeras att aktivera reldutgangarna.

Reaktion pa externt fel

0 = Ingen reaktion

1 =Varning

2 = Fel, stopp efter fel enligt parameter 2.1.12
3 = Fel, stopp efter fel alltid genom utrullning

En varning eller ett fel genereras med en extern felsignal pa de programmerbara
digitala ingangarna. Informationen kan ocksa programmeras att aktivera
reldutgangarna.

Reaktion pa underspdnningsfel

1 =Varning
2 = Fel, stopp efter fel enligt parameter 2.1.12
3 = Fel, stopp efter fel alltid genom utrullning

For underspanningsgranser, se Vacon NXL Anvandarhandbok, tabell 4-2.

Mark: Detta skydd kan inte inaktiveras.

Overvakning av utgéngsfaser

0 = Ingen reaktion

1 =Varning

2 = Fel, stopp efter fel enligt parameter 2.1.12
3 = Fel, stopp efter fel alltid genom utrullning

Overvakningen av utgdngsfaser sakerstéller att motorfaserna har ungefar lika stora
strommar.
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2.7.5 Jordfelsskydd

0 = Ingen reaktion

1 =Varning

2 = Fel, stopp efter fel enligt parameter 2.1.12
3 = Fel, stopp efter fel alltid genom utrullning

Jordfelsskyddet sakerstaller att summan av strommarna i motorfaserna ar noll.
Overstrémsskyddet &r alltid i funktion och skyddar frekvensomriktaren fr&n héga
strommar vid jordfel.

Parametrar 2.7.6—2.7.10, termiskt skydd av motor:
Allmant

Motorns termiska skydd ska skydda motorn fran 6verhettning. Vacon frekvensomriktare ar kapabla
att mata ut en strom som ar hogre an motorns nominella. Om belastningen kraver hog strom, finns
det risk for att motorn blir termiskt 6verbelastad. Detta ar fallet sarskilt vid ldga frekvenser, da
motorns kyleffekt och dess kylkapacitet reduceras. Om motorn utrustas med en yttre kylflakt
minskas kravet pa minskad last vid laga varvtal.

Det termiska skyddet av motorn baseras pa en berdkningsmodell som anvédnder frekvens-
omriktarens utgangsstrom for bestdamning av motorns last.

Det termiska skyddet for motorn kan justeras med parametrar. Den termiska strommen Iy anger

den strom over vilken motorn ar overbelastad, och denna stromgrans ar en funktion av
utgangsfrekvensen.

: VARNING!  Den berdaknade modellen skyddar inte motorn om kylluftflodet till
motorn reduceras pga igensatt luftintag.

2.7.6 Termiskt skydd av motor

0 = Ingen reaktion

1 =Varning

2 = Fel, stopp efter fel enligt parameter 2.1.12
3 = Fel, stopp efter fel alltid genom utrullning

Om utlésning &r vald stoppas omriktaren och feltillstand aktiveras.

Inaktivering av skyddet, dvs installning av vardet 0 fér parametern, aterstéller motorns
temperaturkurva till 0 %.

Om parametern far vardet 0 inaktiveras skyddet och lastidsréknaren aterstalls.
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2.7.7

2.7.8

2.7.9
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Termiskt skydd av motor: Faktor for motorns omgivningstemperatur

Da hansyn maste tas till motorns omgivningstemperatur, bor denna parameter ges ett
varde. Instéllning i omradet -100,0—100,0 % &r mojlig, dar -100 % motsvarar 0 °C och

100 % motsvarar motorns maximala drifttemperatur. Om parametervardet stalls in till
0 %, antas att omgivningstemperaturen ar densamma som kylflansens temperatur vid
tillslag av natspanning.

A
100% L _ _ __ ________
|
Termiskt skydd av motor: Kyleffekt vid i
nollfrekvens |
Vardet kan stallas in i omradet 0— Par '
150.0 % x kyleffekt vid nominell 2.7.8=40% |
frekvens. |
Se Figur 1-17. : >
0 £ f
NX12k62

Figur 1- 17. Motorns kyleffekt

Termiskt skydd av motor: Tidskonstant

Tiden kan stallas in mellan 1 och 200 minuter.

Detta ar motorns termiska tidskontant. Ju storre motor, desto storre tidskonstant.
Tidskonstanten &r den tid inom vilken motorns temperaturkurva har natt 63 % av sitt
slutliga varde.

Motorns termiska tidskonstant ar specifik for motorns utforande och varierar mellan
olika motortillverkare.

Om motorns ‘té-tid’ (t6 &r tiden i sekunder som motorn sédkert kan arbeta vid sex ganger
markstrommen) ar kand (ges av motortillverkaren), kan den anvédndas for att stalla in
parametern for tidskonstanten. Som en tumregel kan sagas att motorns termiska
tidskonstant i minuter ar lika med 2 x t6. Om omriktaren ar stoppad hojs tidskonstanten
internt till tre ganger parametervardet. Kylningen i stopptillstand ar baserad pa
konvektion och tidskonstanten 6kas. Se ocksa Figur 1- 18.

Mark: Om motorns nominella varvtal (par 2.1.8) eller nominella strom (par 2.1.9) &ndras,
satts denna parameter automatiskt till forvalt varde (45).
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A Motortemperatur

105%

|
| & Utli)'snin7g/varn ing
. & par. 2.7.6

ya

Tidkonstant T°)
— 2 -t/
Motor temperatur ® = (I/IT)* x (1-e™") Tid

»
>

*) Andras med motorstorlek ach
kan justeras med parameter 2.7.9 NX12k82

Figur 1- 18. Berdkning av motortemperatur.

2.7.10 Termiskt skydd av motor: Motorns driftférhallande
Definierar hur mycket motorn belastas i forhallande till dess nominella effekt.

Vardet kan stallas in i omradet 0 %...100 %.

Parameter 2.7.11, Fastlasningsskydd:
Allmant

Motorns fastlasningsskydd skyddar motorn fran kortvariga Gverbelastningar sasom fastlasning av
motoraxeln. Fastlasningsskyddets reaktionstid kan stéllas in kortare &n tiden for motorns termiska
skydd. Fastlasningstillstandet definieras med tva parametrar, 2.7.12 (Fastldsningsstrom) och 2.7.13
(Fastlasningsfrekvens). Om strommen ar hogre an det instéllda gransvardet och utgadngsfrekvensen
ar lagre an det instéllda gransvardet, foreligger fastlasning. | detta ldge finns ingen verklig
indikation pa att motoraxeln roterar. Fastlasningsskyddet &r en typ av 6verstromsskydd.

2.7.11 Fastlasningsskydd

0 = Ingen reaktion

1 =Varning

2 = Fel, stopp efter fel enligt parameter 2.1.12
3 = Fel, stopp efter fel alltid genom utrullning

Installning av parametern till 0 inaktiverar skyddet och nollstaller raknaren for
fastlasningstid.
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2.7.12 Gréns for fastldsningsstrém

Strommen kan stallas in i omradet till A
0,0... lmoworx2. FOr att fastlasning ska
foreligga, maste strommen overstiga
detta gransvarde. Se Figur 1- 20.
Programvaran tillater inte inmatning av
storre varde an | yoorx2. Om parameter Fastlasnings-
2.1.9 (motorns nominella strom) CIIES
dndras, aterstalls denna parameter
automatiskt till det forvalda vardet
(lomotorx 1,3).

Par. 2.7.12

f

Par. 2714  wumes

Figur 1- 19. Installning av fastlasnings-

karakteristik.
2.7.13 Fastldsningstid
Denna tid kan stallas in mellan 1,0 och A Tidréiknare for fastlasning
120,0 s.
Utlésningsomrade
Detta ar den maximalt tillatna tiden utan Par. 2.7.13 |

att fastlasning foreligger.
Fastldsningstiden raknas av en intern
upp-/nedraknare.

Om fastlasningstiden overstiger denna
grans, sker utlosning (se Figur 1- 20).

Utldsning/varning
par. 2.7.11

Fastlast
Ej fastlast — L] I

NX12k64

Figur 1- 20. Rakning av faslasningstid.

2.7.14 Maximal fastldsningsfrekvens

Frekvensen kan stallas in i omradet 1-f__ (par. 2.1.2].

For att fastlasning ska foreligga, maste utgangsfrekvensen ha varit under detta
gransvarde under hela fastlasningstiden.
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Parametrar 2.7.15—2.7.18, Underlastskydd:
Allmant

Andamalet med motorns underlastskydd &r att sikerstilla att motorn ar belastad da omriktaren ar i
drift. Om motorn tappar sin last kan det finnas ett fel i processen, t ex drivremsbrott eller torr
pump.

Motorns underlastskydd kan justeras genom installning av underlastkurvan med parametrarna
2.7.16 [(belastning vid faltforsvagning) och 2.7.17  (belastning vid nollfrekvens), se nedan.
Underlastkurvan ar en kvadratisk kurva mellan nollfrekvensen och faltforsvagningspunkten.
Skyddet &r inte aktivt under 5 Hz (raknaren for underlasttid &r stoppad).

Momentvardena for installning av underlastkurvan stalls in som procentvarden av motorns
nominella moment. Markdata, parametern for nominell motorstrom och omriktarens nominella
strom I_ anvands for att finna skalningsfaktorn for det interna momentvardet. Om en motor anvands
vars varden avviker fran omriktarens, minskar noggrannheten i momentberakningen.

2.7.15 Underlastskydd

0 = Ingen reaktion

1 =Varning

2 = Fel, stopp efter fel enligt parameter 2.1.12
3 = Fel, stopp efter fel alltid genom utrullning

Om utlosning &r aktiverat, stoppas omriktaren och feltillstand aktiveras.

Inaktivering av skyddet genom att satta parametern till 0 nollstaller raknaren for
underlasttid.

2.7.16 Underlastskydd, last i faltférsvagningsomride

Momentgransen kan stallas in i A Moment
omradet 10,0—150,0 % X T, motor-

Denna parameter anger vardet for Par. 2.7.16
minsta tilldtna moment da
utgangsfrekvensen &r éver
faltforsvagningspunkten.

Se Figur 1- 21. Par. 2.7.17

|
Underlastomrade
‘ f
|
Om parameter 2.1.9 (motorns o : >
z

nominella strom) andras, aterstalls Félﬁgrgvggningspunkt NX1255
. . par. 2.6.
denna parameter automatiskt till

forvalt varde.

Figur 1- 21. Instdllning av minimilast.
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2.7.17 Underlastskydd, last vid nollfrekvens

Momentgransen kan stéllas in i omradet 5,0—150,0 % x Toumotor-

Denna parameter anger vardet for minsta tillatna moment vid nollfrekvens.

Se Figur 1- 21.

Om parameter 2.1.9 (motorns nominella strom) andras, aterstalls denna parameter
automatiskt till forvalt varde.

2718 Underlasttid

Denna tid kan stallas in mellan 2,0 och 600,0 s.

.. . . . .. A Tidrak fo last
Detta ar den maximalt tilldtna tiden for idréknare for underlas

underlast. En intern upp-/nedraknare Utiésningsomrade
raknar den ackumulerade Par. 2.7.18 1
underlasttiden. Om raknarens varde
overstiger gransvardet, loser skyddet
ut enligt parameter 2.7.15. Om
omriktaren stoppas nollstalls
underlastraknaren. Se Figur 1- 22.

Utlosning/varning
| udsning

par. 2.7.

Underlast -
Ej underlast — L L

NX12k66

Figur 1- 22. Funktion for underlasttidraknare.

2.7.19 Reaktion pa termistorfel

0 = Ingen reaktion

1 =Varning

2 = Fel, stopp efter fel enligt parameter 2.1.12
3 = Fel, stopp efter fel alltid genom utrullning

Skyddet inaktiveras genom att satta parametern till 0.

2.7.20 Reaktion pa féltbussfel

Har sker instéllning av reaktion pa faltbussfel om faltbusskort anvands. For mera
information, se respektive instruktion for faltbusskort.

Se parameter 2.7.19.

2.7.21 Reaktion pa kortplatsfel

Héar sker instéllning av reaktion pa kortplatsfel pga saknat eller felaktigt kort.

Se parameter 2.7.19.
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2722

2.7.23

2.7.24

Overvakning av Sterforingsvérde

0 = Anvands ej

1 =Varning, om aterféringsvardet faller under gréns installd med parameter 2.7.23
2 = Varning, om aterféringsvardet overskrider grans installd med parameter 2.7.23
3 = Fel, om aterforingsvardet faller under grans instélld med parameter 2.7.23

4 = Fel, om aterféringsvardet overskrider grans installd med parameter 2.7.23

Gréns for 6vervakning av aterféringsvérde

Med denna parameter staller man in grénsen for aterféringsvardet som Gvervakas via
parameter 2.7.22.

Fdrdréjning vid évervakning av aterféringsvérde
Har staller man in fordréjningen for overvakning av aterféringsvarde (parameter 2.7.22).

Om denna parameter anvénds, ar parameter 2.7.22 aktiv endast da aterféringsvardet
haller sig utanfor de definierade gréanserna under den tid som anges av denna
parameter.
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4.8 PARAMETRAR FOR AUTOMATISK ATERSTART

Den automatiska aterstartsfunktionen &r aktiv om vardet for parameter 2.1.21 = 1. Det sker alltid tre
omstartsforsok.

281 Automatisk aterstart: Vintetid

Definierar tiden innan frekvensomriktaren gor att forsok att automatiskt aterstarta
motorn efter att felet har forsvunnit.

282 Automatisk dterstart: Forsékstid

Den automatiska aterstartsfunktionen startar frekvensomriktaren pa nytt da fel har
forsvunnit och vantetiden har lopt ut.

Vantetid Vantetid Vantetid

Par. 2.8.1 Par. 2.8.1 Par. 2.8.1
Felaktivering T ’( ’/‘

Motorstoppsignal H H ’/

Omestart 1 Omstart 2
Motorstartsignal _‘ _‘
Overvakning Forsokstid [
Par. 2.8.2
Fel aktivt I
EtlazlgtEe-rrs{tallning T

NX12k67

Parameter 2.1.21: (3 forsok)

Figur 1- 23. Automatisk aterstart.

Tidrakningen startar vid forsta omstarten. Om antalet fel som upptrader under
forsokstiden dverstiger 3, aktiveras feltillstand. Annars aterstalls felet efter att
forsokstiden har lopt ut och nasta fel startar rakning av forsokstiden pa nytt.

Om ett enda fel varar langre an forsokstiden, aktiveras feltillstand.

2.8.3 Automatisk Sterstart, startfunktion

Startfunktionen vid automatisk aterstart valjs med denna parameter. Den definierar
startsattet:

0 = Start med ramp

1 = Flygande start
2 = Start enligt parameter 2.1.11

Dygnet runt-service: +358-40-8371 150 ¢ Epost: vacon(@vacon.com
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4.9 PARAMETRAR FOR PID-REFERENS

2.9.1 PID-aktivering

Med denna parameter kan man aktivera resp inaktivera PID-regulatorn.

0 = PID-regulatorn inaktiverad
1 = PID-regulatorn aktiverad

2 = Pump- och flaktkontrollen aktiverad. Parametergrupp P2.10 synlig

292 PID-referens
Definierar frekvensreferenskalla for PID-regulatorn. Forvalt varde ar 2.

0= Al1-referens

1= Al2-referens

2 = PID-referens fran panelstyrningsmenyn (grupp K3, parameter P3.5)
3= Referens fran faltbussen (FBProcessDatalN1)

2.9.3 Insignal for Sterféringsvérde

Al

Al2

Faltbuss (Arvarde 7: FBProcessDatalN2; Arvarde2: FBProcessDatalN3)
Motormoment

Motorvarvtal

Motorstrom

Motoreffekt

AlT - Al2

NOoONO RN WDN-—-O

2.9.4 PID-regulatorns forstarkning

Denna parameter definierar forstarkningen hos PID-regulatorn. Om parameterns varde
stélls in pa 100 %, orsakar en avvikelse pa 10 % att utsignalen andras 10 %.

Om parametern satts till 0, arbetar regulatorn som en ren ID-regulator.

Se exempel nedan.

29.5 PID-regulatorns I-tid

Denna parameter definierar PID-regulatorns integreringstid. Om parametern stalls in
pa 1,00 sekunder, orsakar en avvikelse pa 10 % att utsignalen andras 10,00 %/s. Om
parameterns varde satts till 0,00 s, arbetar regulatorn som en ren PD-regulator.

Se exempel nedan.
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296
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PID-regulatorns D-tid

Parameter 2.9.6 definierar PID-regulatorns deriveringstid. Om parametern stélls in pa
1,00 sekunder, orsakar en avvikelse pa 10 % under 1,00 s att utsignalen andras 10 %.
Om parameterns varde satts till 0,00 s, arbetar regulatorn som en ren Pl-regulator.

Se exempel nedan.

Exempel 1:

For att avvikelsen ska minskas till noll med de givna vardena, uppfor sig frekvens-
omriktarens utsignal enligt foljande:

Givna varden:

Par2.9.4,P=0% PID maxgrans = 100,0 %
Par2.9.5,1-tid=1,00s PID mingrans =0,0 %
Par 2.9.6, D-tid=0,00 s Minfrekvens = 0 Hz
Avvikelse (borvéarde - arvarde) = 10,00 % Maxfrekvens = 50 Hz

| detta exempel arbetar PID-regulatorn praktiskt taget som en ren ID-regulator.

Enligt det givna vardet for parameter 2.9.5 (I-tid), 6kar PID-utsignalen med 5 Hz (10 % av
skillnaden mellan max- och minfrekvens] varje sekund tills avvikelsen blir 0.

Hz 4
----- PID-utgang
------------------ Avvikelse
gEe====c--o. --
.* || 10% I-del=5 Hz/s
Lo |1 10%  I-del=5 Hz/s
A\ A
¢ |A
.’ 10% I-del=5 Hz/s
qr
Lo | 10% -del=5 Hz/s
A
271 Awikelse=10% I-del=5 Hz/s
\ 4 _
<> o
1s a
NX12k70

Figur 1- 24. PID-regulatorns funktion som [-regulator.
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Exempel 2:
Givna varden:

Par2.9.4,P=100%

Par 2.9.5, I-tid=1,00s

Par 2.9.6, D-tid=1,00s

Awvikelse (borvarde - drvarde) = +10 %

PID maxgrans = 100,0 %
PID mingrans = 0,0 %
Minfrekvens = 0 Hz
Maxfrekvens = 50 Hz

Da strommen slas till, upptacker systemet skillnaden mellan bérvardet och arvardet och
bérjar antingen 6ka eller minska (om avvikelsen ar negativ) PID-regulatorns
utgangsvarde i enlighet med I-tiden. D3 avvikelsen har minskats till 0, har
utgangssignalen reducerats till véardet angivet av parameter 2.9.5.0m avvikelsen ar
negativ, reagerar frekvensomriktaren genom att minska utgangssignalen pa
motsvarande satt.

Hz
A
A .
J T P PID-utgang
," R — Avvikelse
D-del R
. A
’ ~
v Q} ~
l'\'b D-del t;\
Didel /s
'i s\‘
2 E . S
Y P-del=5 Hz I Avvikelse=10% S -
Avvikelse= -10% I P-del= -5 Hz t

NX12k69

Figur 1- 25. PID-utgangskurva med varden i exempel 2.

Exempel 3:

Givna varden:

Par2.9.4,P=100%
Par 2.9.5, I-tid=0,00 s
Par2.9.6, D-tid=1,00s

Avvikelse (borvarde - arvarde) = £10 %/s

PID maxgrans = 100,0 %
PID mingrans =0,0 %
Minfrekvens = 0 Hz
Maxfrekvens = 50 Hz

Da avvikelsen okar, 6kas ocksa utsignalen fran PID-regulatorn enligt installda
parametervarden (D-tid = 1,00 s)
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Hz A
PID-utgang
wnnn - Avyikelse
P
.1 | D-del=10%=>5,00 Hz
:’ B k,
¢ F K .
AN 1 I D-del=-10%= -5,00 Hz
& A “,
A Gl A
) $ R
¢ S -, "7,
K 9 o\éﬁ ‘\O\ %, Do
¢ ‘f‘ '\Q S Q/"',_o{p
e & N
ya s" \ ',"
¢ & . %,
¢ & A “,
¢~ . \ %,
/& P-del=100% *PID-avvikelse = 5,00Hz/s’s ™,
& [10% s
a2 LY >
>
1,00 s NX12k72 a
Figur 1- 26. PID-utgangssignal med vérden i exempel 3.

Dygnet runt-service: +358-40-8371 150 ¢ Epost: vacon(@vacon.com




52 ® YVACON BESKRIVNING AV PARAMETRAR

297

2.9.8

2.9.9

2910

2911

Minskalning av dterforingsvérde 1

Satter minsta skalningspunkt for aterforingsvarde 1. Se Figur 1- 27

Maxskalning av aterféringsvérde 1

Satter storsta skalningspunkt for aterféringsvarde 1. Se Figur 1- 27

A
Skalad
ingangssinal[%]

Par.2.9.7=30%
Par.2.9.8=80%

Analog-
3 80 100 ingang [%]
0 i ; 1 >
0 3,0 8,0 10,0 V
0 6,0 16,0 20,0 mA
4 8,8 16,8 20,0 mA

nxlk45.th8

Figur 1- 27. Exempel pa skalning av Sterforingsvarde

Invertering av PID-awikelse

Denna parameter tillater invertering av avvikelsevardet for PID-regulatorn (och
darigenom dess funktion).

0 Ingeninvertering

1 Invertering

Insomningsfrekvens

Frekvensomriktaren stoppas automatiskt om utgangsfrekvensen underskrider
Insomningsnivan, definierad med denna parameter, under langre tid 4n vad som anges
av parameter 2.9.11. PID-regulatorn arbetar under stopptillstandet och staller om
frekvensomriktaren till drifttillstand da aterforingssignalen antingen underskrider eller
overskrider (se par 2.9.13) Uppvakningsnivan, bestamd av parameter 2.9.12.

Se Figur 1- 28.

Insomningsfordrofning

Den minsta tid som frekvensen maste halla sig under insomningsnivan innan
frekvensomriktaren stoppas.
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Se Figur 1- 28.

29.12 Uppvakningsnivd

Uppvakningsnivan definierar den frekvens under vilken aterféringsvardet maste falla
eller som maste 6verskridas innan frekvensomriktaren atertar drifttillstand. Se Figur 1-
28.

2.9.13 Uppvakningsfunktion

Denna parameter definierar om drifttillstandet aterstalls da aterféringssignalen
underskrider eller overskrider Uppvakningsnivan (par 2.9.12). Se Figur 1- 28.

A Arvardet
Uppvakningsniva (Par. 2.9.12)
Tid
A Utgangsfrekvens
t<tyiio ‘ ‘tvilo (Par. 2.9.11)
< > -
I 1 1
1
nsomnivAN LT emrmrranennes e
(Par. 2.1.15) .
y Tid

. Drift
Omriktarens
Start/Stopp-status Stopp NX12k56

Figur 1- 28. Frekvensomriktarens insomningsfunktion
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tg:'de Funktion Grénsvarde Beskrivning
0 | Aterstart sker dé& Gransvardet Arvérdessignal
arvardet definierat med par.
underskrider 2.9.12 é&r i procent [100%
gransvardet av max. drvarde.
Par. 2.9.12=30%
tid
Start
Stopp
2 R Arvérdessignal
1 | Aterstart sker d& Gransvardet
arvardet definierat med par. )
dverskrider 2.9.12 &r i procent | 100%
grdnsvardet. av max. drvarde.
Par. 2.9.12=60%
time
Start
Stopp I
A . L Arvérdessignal
2 | Aterstart sker da Gransvardet E
arvardet definierat med par. A
underskrider 2.9.12 &r i procent [ 100%
gransvardet. av aktuellt varde
FOI’ bérvdrdes- Borvérde=50%
signalen.
1 Par.2.9.12=60%
Grénsvarde=60%*bdrvirde=30%
tid
Start
Stol
Arvérdessignal
3 | Aterstart sker da Gransvardet
arvardet efinierat med par. 100%
dverskrider 2.9.12 &r i procent T Par2.9.12-140%
gransvardet. av aktuellt varde for Grénsvarde=140%*borviirde>70%
borvardes-signalen. [ orvardocson
tid
Start
Stopp [
NXLK59.1ng

Figur 1- 29. Valbara uppvakningsfunktioner
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4.10 PUMP- OCH FLAKTAUTOMATIK

Pump- och flaktautomatiken kan anvandas for att styra en motordrift med variabelt varvtal och upp
till tre hjalpdrifter. Frekvensomriktarens PID-regulator varvtalsreglerar den variabla driften och
avger styrsignaler for start och stopp av hjalpdrifterna for styrning av totalflodet. Utover de atta
parametergrupperna som finns som standard, finns en parametergrupp for flerpumps- och
flaktstyrning.

Som framgar av namnet, anvénds pump- och fldktautomatiken for styrning av pump- och
flaktdrifter. Applikationen utnyttjar yttre kontaktorer for vaxling mellan motorer anslutna till
frekvensomriktaren. Den automatiska vaxlingsfunktionen medger andring av startordningen for
hjalpdrifterna.

4.10.1 Kort beskrivning av funktion och viktiga parametrar

Den automatiska véxlingen av start- och stoppordning aktiveras och appliceras pa antingen enbart
hjalpdrifterna eller pa hjalpdrifterna och huvuddriften, beroende pa instéllningen av parameter
2.10.4.

Funktionen Autovaxling tillater att start- och stoppordningen for drifter styrda av pump- och
flaktautomatik vaxlas med énskade intervall. Den av omriktaren varvtalsstyrda motorn kan ocksa
ingd i den automatiska vaxlings- och forreglingssekvensen (par 2.10.4). Autovaxlingsfunktionen
mojliggor jamn fordelning av drifttiden pa motorerna och forhindrar t ex att en pump slutar fungera
pga for [anga stopp i driften.

e Valj autovaxlingsfunktionen med parameter 2.10.4, Autovéxling.

e Den automatiska vaxlingen ager rum da tiden installd med parameter 2.10.5
Autovéaxlingsintervall, har lopt ut och anvand kapacitet understiger nivan definierad med
parameter 2.10.7, Autovéaxlingsniva.

e Motorer i drift stoppas och aterstartas enligt den nya ordningen.

e Externa kontaktorer styrda via frekvensomriktarens relautgangar ansluter motorerna till
frekvensomriktaren eller till natet. Om den av frekvensomriktaren styrda motorn ingar i
autovéxlingssekvensen, styrs den alltid av den férst aktiverade relautgangen. De Gvriga relderna
som aktiveras senare styr hjalpdrifterna

Denna parameter anvands for att aktivera férreglingsingangarna (vérden 3 & 4).
Forreglingssignalerna kommer fran motorernas arbetsbrytare. Signalerna (funktionerna) ansluts
till digitala ingdngar som programmeras som forreglingsingdngar med tillhdrande parametrar.
Pump- och flaktautomatiken styr endast motorer med aktiva forreglingssignaler.

e Om forreglingssignalen for en hjalpdrift inte ar aktiv och en annan hjalpdrift ar tillganglig,
anvands den senare utan att frekvensomriktaren stoppas.

e Om forreglingssignalen for huvuddriften inte ar aktiv, stoppas samtliga motorer och aterstartas
med den nya ordningen.

Dygnet runt-service: +358-40-8371 150 ¢ Epost: vacon(@vacon.com




56 ® VACON BESKRIVNING AV PARAMETRAR

e Om en forreglingssignal aterkommer under drift, stoppar automatiken alla motorer omedelbart
och &terstartar dem i den nya ordningen. Exempel: /P7 2 P3] 2 [P2 FORREGLAD] > [STOPP]
2 [P1 2> P22 P3]

Se avsnitt 4.10.2, Exempel.

Parameter 2.10.5, Autovéxlingsintervall

Efter att tiden definierad med denna parameter 6pt ut, ager autovaxling rum om den anvanda
kapaciteten ligger under nivan definierad med parametrarna 2.10.7 (Autovaxlingsniva) och 2.10.6
(Max antal hjalpdrifter). Om kapaciteten Gverstiger vardet for parameter 2.10.7, sker autovaxling
forst da kapacitetsbehovet sjunker under denna grans.

e Tidrékningen aktiveras bara om start/stoppbegaran har aktiverats.

e Tidrakningen aterstalls nar den automatiska @ndringen har gjorts eller nar startbegéaran tas bort.

Parametrar 2.10.6, Maximalt antal hjélpdrifter och
2.10.7, Autovixlingsnivd

Dessa parametrar definierar den niva under vilken kapacitetsbehovet maste ligga for att autovaxling
ska utforas.

Denna niva definieras enligt féljande:

e Om antalet igangvarande hjalpdrifter &r mindre an vardet for parameter 2.10.6 kan autovaxling
agarum.

e Om antalet igangvarande hjalpdrifter &r lika med vardet for parameter 2.10.6 och frekvensen fér
huvuddriften ar under vardet for parameter 2.10.7 kan autovaxling aga rum.

e Om vardet for 2.10.7 &r 0,0 Hz, kan autovaxling ske endast i viloldge (Stopp och Insomning])
oavsett vardet for parameter 2.10.6.
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4.10.2  Exempel

Situation: En varvtalsstyrd motor och tva hjalpdrifter.
Parameterinstallningar: 2.10.1= 2

Forreglingssignaler anvands, autovaxling anvands mellan alla drifter.
Parameterinstallningar: 2.10.4=4

DIN4 aktiv (par.2.2.6=0)

Forreglingssignalerna kommer fran den digitala ingangarna DIN4 (Al1), DIN2 & DIN3
valda med parametrarna 2.1.17, 2.1.18 och 2.2.4.

Styrning av pump 1 (par.2.3.1=17] tillats via forregling 1 (DIN 2, P2.1.17=10), pump 2
(par.2.3.2=18) via forregling 2 (par. 2.1.18=13) och pump 3 (par.2.3.3=19) via forregling 3

(DIN4).
Borvardes-
potentiometer
= Plint Signal
I 1| +10V, | Utgéng fér referensspanning
2-tra Ervérd’? __________ 2 All+ Spanningsingang for frekvensreferens /DIN4
transmitter
XL/ 3 Al1- I/0-jord
(0)4.20 mA L 4 Al2+ PID arvérde
I 5|  Al2-
—— =
—_——————————— —A-—=] 6 +24V Utgang for styrspéanning
7

I S GND 1/0-jord
===

8| DINT | START
I__/ ~ 1 9| DIN2 | Frregling 1 (par2.1.17 = 10]
10 DIN3 Férregling 2 (par 2.1.18 = 13)
11| GND | I/0-jord

__ 18 AO1+ Utgangsfrekvens

19 AO1- Analog utgang
A RS 485 Seriell buss
B RS 485 Seriell buss

21 RO1 Reldutgang 1
22 RO1 7 FEL

23| ROl [——
————————————— NXOPTB5
22 | RO1/1 | Autovéxling 1 (Pump 1 styrning], par 2.3.2 =17
E 23 R0O1/2
— 25 | RO2/1 | Autovéxling 2 (Pump 2 styrning], par 2.3.3 =18
26 R0O2/2

_____________ 28 | RO3/1 | Autovéxling 3 (Pump 3 styrning), par 2.3.4 =19

29 RO3/2
4

Tabell 7- 17. Exempel av Pump- och flaktautomatikens l/O-konfiguration
med férreglingar och 3-pumps autovéxling
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230 VAC

K1 ki1 [

K2 F ko1 [

K3

K3.1

M1/Vacon

Ml/mains

M2/vacon

M2/mains

M3/Vacon

M3/mains

VACON NXL
24vDC  DIN2 bNs AlL
. . 10v "
NXOPTB5 22 25 28
23 26 29
A O Mmains| A O Mains A ? Mains
s \ o Lo / \
S1 l s2 1 S3 5
K3 K3 K1
K2 K3 j K1 Ksj K2 K1 :
K2 K1 K2
K11 K1 7" K2.1 K2 7 K31 K3 7_

NX12k106.dsf

Figur 1- 30. 3-pumps autovaxling, principschema

PE

L1 T

L2 ——

L3 _);'
——
Q1

e (I R e [ []/]] I (1
Al B A 21 NN a1 NN

VACON A

Cvw

|
Kl\m< K2d<1< K3dJJ
(L. (L L
NX12k104.ds4 ol viw

| U Vlv\ U Vlv\
M1 3'\1 M2 3Mm M2 3MN

PE

Figur 1- 31. Exempel p3 3-pumps autovéxling, huvudkretsschema
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Situation: En varvtalsstyrd motor och en hjalpdrift.
Parameterinstallningar: 2.10.1=1

Forreglingssignaler anvands, autovaxling anvands.
Parameterinstallningar: 2.10.4=4

Forreglingssignalerna kommer fran den digitala ingangen DIN2 (par. 2.1.17) och DIN3
(par. 2.1.18).

Styrning av pump 1 (par.2.3.1=17] tillats via forregling 1 (DIN2, P2.1.17) och pump 2
(par.2.3.2=18) via forregling 2 (par. 2.1.18=13])

Borvardes-
potentiometer
Plint Signal
i —-——— 1 +10 V¢ | Utgdng for referensspdnning
2-trads : o All+ Spanningsingang for frekvensreferens /DIN4
transmitten _ -
________ 3 All- I/0-jord
o 4 Al2+ PID Arvirde
Aryirde ___:___ 5 Al2-
T T ———4—=] 6 +24 V Utgang fér styrspanning
| .
:__ 0620 mA | 4 —_ _ 7 | GND 1/0-jord
8 DIN1 START
t:/ TT 777777 9] DIN2 | Férregling 1 (par 2.1.17 = 10)
10 DIN3 Férregling 2 (par 2.1.18 = 13)
11 GND 1/0-jord

__ AO1+ Utgangsfrekvens

18
19 AO1- Analog utgang
A RS 485 Seriell buss
B RS 485 Seriell buss
————————————— 21 RO1 7 Autovixling 1 (Pump 1 styrning)
————————————— 22 RO1 pagr 2.3.1.=p17 ¢ ?
B 23| ROl [——
i NXOPTAA

x

+24V Utgang for styrspanning max. 150 mA
GND Jord for styrningarna,, till exempel fér +24 V och DO
DIN1 Konstanthastighet 2, par 2.2.1=7
DIN2 Felkvittering, par 2.2.2 =4
DIN3 Disable PID (Frekvensreferens fran Al1), par 2.2.3 =11
® 6 DO1 Driftklar, par 2.3.4 = 1

————————————— Oppen kollektor, 50 mA/48 V

|l
||
|
|
|
|
|
|
|
I
Mlw|IN|—

ol

_____________ X2
22 | RO1/NO | Autovéxling 2 (Pump 2 styrning), par 2.3.2 =18
N 23 | RO1/COM

Tabell 1- 18. Exempel av Pump- och fliktautomatikens I/0-konfiguration
med forreglingar och 2-pumps autovaxling
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230 VAC

NXOPTAA

24VDC

I\

DIN?

RO1

Ul niNg

Autom. O Mains
o |

Autom. O Mains

IS s2 [

[

K2 K1

K2 K1
K11 K1 7- , K2.1 K2
K11 K2 ?

M1/mains M2/vacon

NX12k105.dsf

M1/Vacon M2/mains

Figur 1- 32. 2-pumps autovaxling, principschema

PRI 1 = e 1]

112 L d.d.d d.d,d
~ K1.1 A\—\ K2.1 J\—\
VACON A
NS
U Vv w
d.d.d dJJ
K1 A\—\ K2
H[[ LLL
PE PE
NX12k107.ds4
Ul viw ulvlw
M M
M1 30 M2 3~

Figur 1- 33. Exempel pa 2-pumps autovaxling, huvudkretsschema
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4.10.3  Beskrivning av pump- och fléktstyrningsparametrar

2.10.1 Antal hjalpdrifter

Med denna parameter definieras antalet hjalpdrifter. Funktionerna som styr
hjalpdrifterna (parametrarna 2.10.4-2.10.7) kan kopplas till relautgangar.

2102 Hjélpdrifternas startfordréjning

Huvuddriftens frekvens maste overskrida hjalpdriftens startfrekvens under den tid som
definieras med denna parameter innan hjalpdriften startas. Den angivna fordrojningen
galler samtliga hjalpdrifter. Fordrojningen forhindrar onddiga starter orsakade av
kortvariga overskridanden av startgransen.

2.10.3 Hjdlpdrifternas stoppférdréjning

Huvuddriftens frekvens maste underskrida hjalpdriftens stoppfrekvens under den tid
som definieras med denna parameter innan hjalpdriften stoppas. Den angivna
fordrojningen galler samtliga hjalpdrifter. Fordrojningen forhindrar onodiga stopp
orsakade av kortvariga underskridanden av stoppgransen.

2.10.4 Autovaxling
0= Autovaxling anvands ej
1= Autovéxling anvands pa hjalpdrifter

Huvuddriften forblir densamma. Endast natkontaktor kravs for en hjalpdrift.

Vacon

Motor Motor
hjalpdrift 1 hjalpdrift 2

N

Figur 1- 34. Autovaxling galler endast hjalpdrifter.

NX12k96.th8
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2= Alla drifter inkluderas i autovaxlingssekvensen

Huvuddriften inkluderas i automatiken och en kontaktor behovs till varje drift for inkoppling
till nat eller till frekvensomriktaren.

Vacon

Hjalpkretsar Hjalpkretsar

N = T

Drift 1 @ Drift 2 @ NX12k97.fh8

Figure 1- 35. Autochange with all drives

3= Autovaxling med forreglingar (endast hjalpdrifter)

Huvuddriften forblir densamma. Endast natkontaktor kravs for en hjalpdrift. Forreglingarna
for autovaxlingsutgéngar 1, 2, 3 (eller DIE1, 2, 3) kan valjas med par 2.1.17, 2.1.18 och 2.2.4

4= Autovéxling med forreglingar (alla drifter)

Huvuddriften inkluderas i automatiken och en kontaktor behdvs till varje drift for inkoppling
till nat eller till frekvensomriktaren. Férreglingarna for autovéaxlingsutgangar 1, 2, 3 (eller
DIE1, 2, 3) kan véljas med par 2.1.17, 2.1.18 och 2.2.4

2.10.5 Autovaxlingsintervall

Efter att tiden definierad med denna parameter lopt ut, ager autovaxling rum om
kapacitetsbehovet ligger under nivan definierad med parametrarna 2.10.7
(Frekvensgrans for autovaxling) och 2.10.6 (Maximalt antal hjalpdrifter). Om
kapacitetsbehovet overskrider vardet for P2.10.7, sker inte autovaxling forran
kapacitetsbehovet sjunker under denna grans.

e Tidrakning aktiveras endast om start-/stoppbegaran ar aktiv.

e Tidrakningen nollstalls efter att autovaxlingen agt rum.
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2.10.6 Maximalt antal hjalpdrifter
2.10.7 Frekvensgrans for autovaxling

Dessa parametrar definierar den niva under vilken kapacitetsbehovet maste ligga for att
autovaxling ska kunna ske.

Denna niva definieras enligt féljande:

e Om antalet igdngvarande hjalpdrifter &r mindre &n vardet hos parameter 2.10.6 kan
autovaxling ske.

e Om antalet igangvarande hjalpdrifter ar lika med vardet hos parameter 2.10.6 och
huvuddriftens frekvens ar under vardet for parameter 2.10.7 kan autovaxling ske.

e Om vardet hos parameter 2.10.7 ar 0.0 Hz, kan autovaxling ske endast i vilolage
(stopp och insomning) oavsett vardet hos parameter 2.10.6.

Utgangsfrekvens
Autovéxling sker

Par. 2106 =1
Max. antal
hjalpdrifter

Par. 2.10.7

niva, frekvens

Par. 2.10.5 , ar. 2.10.5

Autovéxlingsintervall Autovéxlingsintervall

Styrning av
hjalpdrift 1
Styrning av
hjalpdrif 2 |

NXLK56.th8

Figure 1- 36. Autovéxlingsintervall och -granser

2108 Startfrekvens av hjélpdrift 1

Hjalpdriften startas nar frekvensomriktarens frekvens overstiger, med 1 Hz, den med
denna parameter installda frekvensen. Onddiga start/stopp undvikes med denna 1 Hz
hysteresis. Se ocksa parameter 2.1.1. och 2.1.2.

2109 Stoppfrekvens av hjglpdrift 1

Hjalpdriften stoppas nar frekvensomriktarens frekvems understiger, med 1 Hz, den med
denna parametern installda frekvensen. Stoppgransen bestammer aven den frekvens till
vilken den reglerade driftens frekvens minskas efter start av hjalpdriften.
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4.11 PANELSTYRNINGSPARAMETRAR

3.1

32

3.3

3.4

35

3.6

Styrplats

Den aktiva styrplatsen kan andras med denna parameter. For mer information, se Vacon
NXL Anvandarhandbok, avsnitt 7.3.3.

Panelreferens

Frekvensreferensen kan justeras fran panelen med denna parameter. Fér mer
information, se Vacon NXL Anvandarhandbok, avsnitt 7.3.3.2.

Panelstyrningsriktning

0 Framat: Motorns rotationsriktning ar framat, dd@ mandverpanelen ar aktiv
styrplats.

1 Bakat:  Motorns rotationsriktning ar bakat, da@ manoverpanelen ar aktiv
styrplats.

For mer information, se Vacon NXL Anvandarhandbok, avsnitt 7.3.3.3.

Stoppknapp aktiverad

Om man alltid vill ha mojligheten att stoppa omriktaren med stoppknappen, oavsett vald
styrplats, ska denna parameter ges vardet 1.

Se ocksa parameter 3.1.

PID-referens 1

Panelreferensen till PID-regulatorn kan stallas in mellan 0 % och 100 %. Detta
referensvarde ar den aktiva PID-referensen (om parameter 2.9.2 = 2).

PID-referens 2

Panelreferens 2 till PID-regulatorn kan stallas in mellan 0 % och 100 %. Denna referens
ar aktivom funktionen for DIN# = 12 och kontakten ansluten till DIN# sluts.
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5. STYRSIGNALLOGIK | MULTIFUNKTIONSAPPLIKATIONEN

Brvaltvarvt DIN3 & Exp.DIE1 P.1.2 Maxirekvens
DIN3 @ —-—-—-— L > 1 DIN3 P.1.20 Forvalt varvtal §
Pratvaviald == f----"""""""TtomTomooos T
Exp.DIE1 Q————- ' ! Exp.DIE1 P.1.21 Forvalt varvtal 2
1
|
Sparra PID Frigivning PlDpanelreferens. 2 (DIN#=12)
EXP.DIE3@p - - - === === oo s oo ===
1 1
J 2T FAIDUSSTETeTens] - ------------ o !
1
2.2.20 Panelreferens |  --=------- T ' '
p.1141/O-referens |  -------- SIR : :
1
! 1 : :
I .
ro | R3.6 PID panelieferens 'E]—l
DIN2 @ —-—- otor- A | g
™ 1 t »
DIN3 @—-—-—- potentiometer, A ! ! PID|_
T —
|2.9.2 PID-referens |. __________ . b ' ! ngang, par. 2.9.3
1
All & 0 1 b l
A2 & «1 4 g b :
P35 PiDpanelreferens] :v‘é‘ﬁj_ i [ S P2.9.1 PID-aktivering————
Referens fran J ol L
faltbuss ] : 1 1 1 : -:
FBProcessData IN 1) '_: T~ o :
1 1 P! 'y
R32 Panelreferens . g K%f oo :_ . _:\v—;—'
0y 2.114 . : |—- ' !
I I I T : o ! *
1 1 1 ! 1
b+ 0 1 1 1 1 1
el Tt :
a)—"2 1 1 1 1
= 1
«3 K L l 1 \
e 4 !
E
Y T S !
«1 ! 110 Intern
2 : Panel : frekv. referens
“—"3”':‘ Faltbuss '
4 !
*5 ! -
Referens fran faltbuss \ Aterstaliningsknapp
Start/stopp fran faltbuss |
1
Riktning fran faltbuss ! Start-/stoppknappar
1
DINL Start framat rogrammerbar B I
Start-/stopp- och [ Intern start/stopp
DIN2 Start bakat everseringslogik; . !
(programmerbar) :
' Intern reverserin
| 3.3 Panelriktning | T 5
EXP DIE2 Felkvitteringsingang (programmerbar) — Intern felkvittering
& -

Figur 1- 37. Styrsignallogik i multifunktionsapplikationen.
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