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2 e VACON uvobp

Multifunkcni software pro Vacon NXL

1. 0voD

Multifunkcni software Vacon NXL ma analogovy vstup 1 prednastaveny jako pfimou referenci frekvence.
MGZe byt vyuzity také PID reguldtor napt. v kaskddnim Fizeni ¢erpadel a ventilatord, ktery ma univerzalni
moznosti nastaveni. Pfi prvnim sputéni ménice je pFistupna jen skupina parametr( P2.1 (zakladni
parametry). Dal$i specidlni parametry mizou byt zpfistupnéné zmé&nou hodnoty parametru 2.1.22 (Skryti
parametrq).

PFima reference frekvence mize byt vyuzitéd pfi Fizeni bez PID reguldtoru a na vybér jsou tyto moznosti:
analogové vstupy, sbérnice, panel, pfednastavené rychlosti a motor potenciometr.

Specialni parametry pro kaskadni fizeni ¢erpadel a ventilator( (Skupina P2.10) jsou zpFistupnéné po
zmé&néni hodnoty par 2.9.1 na 2 (Aktivace kaskadniho Fizeni ¢erpadel a ventilatord PFC).

Reference PID reguldtoru miZe byt vybrana z analogovych vstupl, sbérnice, PID reference z panelu 1 nebo
aktivaci PID reference z panelu 2 digitalnim vstupem. Zpétna vazba PID mize byt vybréna z analogovych
vstupd, sbérnice nebo aktudlnich veli¢in motoru. PID regulator je mozné také pouzit, kdy? je frekvenéni
meénic ovladany pifes komunikacni sbérnici nebo ovladaci panel.

e Digitalni vstupy DIN2, DIN3, (DIN4) a digitalni vstupy na pfidavné karté DIE1, DIE2, DIE3 jsou
programovatelné.

e Interni a pfidavné digitalni/reléové vystupy a analogové vystupy jsou programovatelné.

e Analogovy vstup 1 midZe byt naprogramovany jako proudovy, napétovy nebo digitalni vstup
DINA4.

POZNAMKA! Pokud byl analogovy vstup 1 naprogramovany jako DIN4 parametrem 2.2.6
(Rozsah signalu AIl), zkontrolujte, zda jsou propojky na spravné pozici (Obr. 1-1).

Dalsi funkce:
e PID regulator je mozné pouzit, kdyz je frekvencni ménic ovladany pres I/O svorkovnici,
komunikacni sbérnici nebo ovladaci panel
Identifikace
Privodce spusténim
Funkce parkovani (spanku)
Funkce kontroly hodnoty zpétné vazby: programovatelnd; vypnuta, varovani, porucha
Programovatelna logika start/stop a reverzace
Zména mérfitka reference
Dvé prednastavené rychlosti
Vybér rozsahu analogového vstupu, zména méritka signalu, inverze a filtrovani
Kontrola limitu frekvence
Programovatelné funkce start a stop
S.s. brzdéni pred startem a po zastaveni
Funkce pfechodu zakazanych frekvenci
Programovatelna U/f charakteristika a U/f optimalizace
Nastavitelna spinaci frekvence modulace
Funkce automatického restartu po poruse
Ochrany a kontrola (programovatelné; vypnuté, varovani, porucha):

Porucha proudového vstupu e  Tepelna ochrana motoru

Externi porucha e Ochrana zablokovani a odlehc¢eni motoru
Vystupni faze e Termistor

Podpéti e Komunikace po sbérnici

Zemni zkrat e Pridavné karty

Tel.: +358-201-2121 » Fax:+358-201-212 205
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RiDICi I/0

Potenciometr
reference 1-10 kQ

\

W

Svorka Signal Popis
1 +10V,s | Referencni napéti Napéti pro potenciometr apod.
5 AL+ Analogovy vstup, rozsah Napétovy vstup reference frekvence
napéti 0-10 V DC. MdzZe byt naprogramovany jako DIN4
3 All- Zem I/0 Zem pro reference a ovladani
4 AI2+ Analogovy vstup, rozsah
5 Alﬁ-D ;fgfdtlo(\)/;lrgz:aﬁc' nebo Proudovy vstup reference frekvence
/G 0/4-20 mA
6 +24V Vystupni fidici napéti Napéti pro spinace apod., max 0,1 A
7 GND Zem I/0 Zem pro reference a ovladani
8 DIN1 Start dopfedu Kontakt sepnuty = start dopfedu
9 DIN2 Start dozadu , Kontakt sepnuty = start dozadu
(programovatelny)
Vybér pfednastavené
10 DIN3 rychlosti 1 Kontakt sepnuty = pfednast. rychlost 1
(programovatelny)
11 GND Zem I/0 Zem pro reference a ovladani
18 AO1+ Analogovy vystup, Programovatelny
19 AO1- Vystupni frekvence Rozsah 0-20 mA/R., max. 500 Q
A RS 485 Sériova sbérnice Diferencialni pfijimac/vysila¢
B RS 485 Sériova sbérnice Diferencialni pfijimac/vysilac¢
30 +24V \zljftt'/p pomocného napeti Zaloha napajeni fidici ¢asti
21 RO1
22 RO1 7 REIéovyP\éthjlé%i Programovatelny
23 RO1
Tab. 1-1. Pfednastavena konfigurace I/O multifunkéniho aplikacniho softwaru NXL

Svorka Signal Popis
1 +10V.s | Vystupni reference Napéti pro potenciometr apod.
2 All+ Analogovy vstup, rozsah Napétovy vstup reference frekvence (MF2-3)
nebo napéti 0-10 V DC Napétovy/proudovy vstup reference
DIN 4 frekvence (MF4-MF6)
MiiZe byt naprogramovany jako DIN4
3 All- Zem I/0 Zem pro reference a Fizeni
4 AI2+ Analogovy vstup, rozsah ,
5 Al2- napéti 0-10 V DC nebo Napétovy nebo proudovy vstup reference
/GND proudovy rozsah frekvence
0-20 mA
6 + 24V Vystupni Fidici napéti Napéti pro spinace a pod., max 0,1 A
7 GND Zem I/0 Zem pro reference a fizeni

Tab. 1-2. Konfigurace Al1, kdyZ je naprogramovany jako DIN4
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3. SEZNAMY PARAMETRU

Na dalgich stranach najdete seznamy parametrl podle jednotlivych skupin parametrd. Seznamy parametrl
jsou na stranach 15 az 45.

Vysvétlivky:

Kéd = Indikace pozice na panelu; zobrazuje operatorovi aktudlni ¢islo parametru
Parametr = Nazev parametru

Min = Minimalni hodnota parametru

Max = Maximalni hodnota parametru

Jedn. = Jednotka hodnoty parametru; pokud je k dispozici

Pfednastav. = Hodnota prfednastavena vyrobcem
Vlast. = Vlastni nastaveni, které proved| uZivatel
1D = ID (identifikacni) Cislo parametru (pouziva se v sw programech na PC)

= (barva) na kédu parametru: hodnota parametru se mdze zménit jen, kdyZ? je motor
zastaveny.

3.1 Hodnoty monitorovani (Ovladaci panel: menu M1)

Hodnoty monitorovani reprezentuji skute¢né hodnoty parametrt a signald, nebo také stavy a mérené
hodnoty. Hodnoty monitorovani neni mozné editovat.
Podrobnéjsi informace najdete v Prirucce uzivatele Vacon NXL v kapitole 7.4.1.

Kod Parametr Jedn. ID Popis

V1.1 Vystupni frekvence Hz 1 Vystupni frekvence na motor

V1.2 Reference frekvence Hz 25

V1.3 Otacky motoru ot/min 2 Vypocitané ota¢ky motoru

V14 Proud motoru A 3 Méreny proud motoru

V1.5 Moment motoru % 4 Vypocitany okamzity moment / jmen. moment motoru

V1.6 Vykon motoru % 5 Vypocitany okamzity vykon / jmen. vykon motoru

V1.7 Napéti motoru )Y 6 Vypocitané napéti motoru

V1.8 Napéti s.s. meziobvodu Vv 7 Mérené napéti s.s. meziobvodu

V1.9 Teplota ménice oC 8 Teplota chladi¢e ménice

V1.10 Analogovy vstup 1 13 All

V1.11 Analogovy vstup 2 14 AI2

V1.12 Proudovy analogovy vystup mA 26 AO1

V1.13 Proudovy analogovy vystup 1, pfidavna karta mA 31

V1.14 Proudovy analogovy vystup 2, pfidavna karta mA 32

V1.15 DIN1, DIN2, DIN3 15 Stav digitalnich vstupd

V1.16 DIE1, DIE2, DIE3 33 PFidavna I/0 karta: Stav digitalnich vstupd

V1.17 RO1 34 Stav reléového vystupu 1

V1.18 ROE1, ROE2, ROE3 35 Pridavna I/O karta: stavy reléovych vystupd

V1.19 DOE 1 36 PFidavna 1/0 karta: stav digitalniho vystupu 1

V1.20 Reference PID % 20 V procentech z maxima procesni veliiny

V1.21 Zpétna vazba PID % 21 V procentech z maxima zpétné vazby

V1.22 Odchylka PID % 22 V procentech z maxima odchylky

V1.23 Vystup PID % 23 V procentech z maxima vystupu reguldtoru

V1.24 Vystupy stfidani 1, 2, 3 30 PouZito jen pti kaskadni regulaci &erpadel/ventildtord
Aktualni nastaveni vybrané Privodcem spusteéni:

V1.25 Rezim 66 0=Zadné, 1=Standardni, 2=Ventilator, 3=Cerpadlo,
4=ZvySena dynamika
Vypocitana teplota motoru v procentech jmenovité
V1.26 Teplota motoru % 9 provozni teploty, hodnota 1000 je rovna 100,0 %

jmenovité teploty motoru.

Tab. 1-3. Hodnoty monitorovani

Tel.: +358-201-2121 » Fax:+358-201-212 205
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3.2 Zakladni parametry (Ovladaci panel: Menu P2 - P2.1)
Kod Parametr Min Max Jedn. Pfednast. Vlast. ID Poznamka
P2.1.1 Min. frekvence 0,00 Par. 2.1.2 Hz 0,00 101
POZNAMKA: Pokud je frax
P2.1.2 Max. frekvence | Par. 2.1.1| 320,00 Hz 50,00 102 | VEtsi nez synchronni rychlost
motoru, ovérte vhodnost
motoru a celého pohonu
P2.1.3 Cas rozbéhu 1 0,1 3000,0 S 1,0 103
P2.1.4 Cas dobéhu 1 0,1 3000,0 s 1,0 104
POZNAMKA: Vzorce pro min.
. , a max. plati pro velikosti do
P2.1.5 Proudové omezeni 0,1 xI. 1,5x I, A I 107 ME3 véetné. U vétich ménicd
kontaktujte vyrobce.
Jmenovité napéti NXL2:230 V
P2.1.6 motoru 180 690 \ NXL5:400 V 110
P2.1.7 Jmenovita frekvence 30,00 320,00 Hz 50,00 111 Ovéfte Udaj na stitku motoru
motoru
Jmenovité otaiky Pfednastavena hodnota plati
P2.1.8 300 20 000 min 1440 112 | pro 4-pdélovy motor a
motoru - o -
jmenovity vykon ménice.
P2.1.9 Jmenovity proud 0,3x1 1,5x1, A I 113 Ovérte Udaj na Stitku motoru
motoru
P2.1.10 Ucinik motoru 0,30 1,00 0,85 120 Ovérte Gdaj na Stitku motoru
(cos @) (cos ¢)
0=Po rampé
P2.1.11 Zplsob startu 0 2 0 505 1=Letmy start
2=Podminény letmy start
P2.1.12 Zplsob zastaveni 0 1 0 506 | 9=Volny dobéh
1=Po rampe
0=Nevyuzité
P2.1.13 Optimalizace U/f 0 1 0 109 1=Automatické zvyseni
momentu
0=AI1
1=AI2
2=Reference z panelu
P2.1.14 I/0 reference 0 5 0 117 3=Reference ze sbérnice
(FBSpeedReference)
4=Motor potenciometr
5=Vybér AI1/AI2
NevyuZité pokud je AI2
uZivatelské min <> 0% nebo
AI2 uZivatelské max. <>
P2.1.15 Rozsah signalu AI2 1 4 2 390 | 100%
1=0-20 mA
2=4-20 mA
3=0v-10V
4=2V -10V
0=Nevyuzité
1=Vystupni frekvence (0-fyax)
2=Referen. frekv. (0-fmax)
3=Rychlost motoru (0- jmen.
rychl. motoru)
4=Vystupni proud
(O'InMotor)
5=Moment motoru
P2.1.16 Funkce analogového 0 12 1 307 (0-Tamotor)

vystupu

6=\Vykon motoru
(O'PnMotor)

7=Napéti motoru
(O'UnMotor)

8=S.s. napéti (0-1000V)

9=Reference PID

10=Zpétna vazba PID 1

11=0dchylka PID

12=Vystup PID

24hodinova podpora: +358-40-8371 150 ¢ E-mail: vacon@vacon.com
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0=Nevyuzité

1=Start dozadu (DIN1=Start
dopredu)

2=Revers (DIN1=Start)

3=Impuls stop (DIN1= Impuls
start)

4=Externi porucha, cc

P2.1.17 Funkce DIN2 0 10 1 319 | 5=Externi porucha, oc

6=Start mozny (Run enable)

7 =Prednast. rychlost 2

8=Motor pot. NAHORU (cc)

9=\Vyfrazeni PID (Pfima
reference frekvence)

10=,Zarazeny 1" (do
kaskady) (Interlock)

0=NevyuZité

1=Revers

2=Externi porucha, cc
3=Externi porucha, oc
4=Reset poruchy

5=Start mozny (Run enable)
6=Prednast. rychlost 1

7 =Prednast. rychlost 2
8=Povel na s.s. brzdéni
9=Motor pot. NAHORU (cc)
10=Motor pot. DOLU (cc)

P2.1.18 Funkce DIN3 0 17 6 301 11=VyFazeni PID (PHma
reference frekvence)
12=Vybér PID reference 2
13=,Zarazeny 2" (Interlock 2)
14=Vstup termistoru
Poznamkal! Viz. UzZiv.
pFirucku, kap. 6.2.4
15=Zplisob ovl. I/O svork.
16=2plsob ovl. sbérnice
17=Vybér AI1/AI2 pro I/O
referenci
P2.1.19 Prednastavena 0,00 | Par.2.1.2 | Hz 10,00 105
rychlost 1
P2.1.20 Prednastavena 0,00 Par. 2.1.2 Hz 50,00 106
rychlost 2
P2.1.21 | Automaticky restart 0 1 0 731 | 9=Nevyuzity
1=Vyuzity
0=Vsechny menu a parametry
P2.1.22 | Skryti parametrd 0 1 0 115 jsou viditelne

1=Viditelna je jen skupina
P2.1 a menu M1 - H5

Tab. 1-4. Zakladni parametry P2.1

ovl.= zplsob ovladani
cc=kontakt sepnuty
oc=kontakt rozepnuty

Tel.: +358-201-2121 » Fax:+358-201-212 205
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3.3 Vstupni signaly (Ovladaci panel: Menu P2 > P2.2)

Kéd Parametr Min Max Jedn. Pfednast. | Vlast. ID Poznamka
0=Nevyuzité
1=Revers
2=Externi porucha, cc
3=Externi porucha, oc
4=Reset poruchy
5=Start mozny
6=Prednast. rychlost 1
P2.2.1 Funkce DIE1 na 0 13 7 368 | 7-Prednast, rychiost 2
pridavné karté _ -
8=Povel na s.s. brzdéni
9=Motor pot. NAHORU (cc)
10=Motor pot. DOLU (cc)
11=Vyrazeni PID (Pfima
reference frekvence)
12=Vybér PID reference 2
13=,Zafazeny 1"
Funkce DIE2 na Jako par. 2.2.1, Mimo:
P2.2.2 pridavné karté 0 13 4 330 13=,Zafazeny 2"
Funkce DIE3 na Jako par. 2.2.1, Mimo:
P2.2.3 pridavné karté 0 13 11 369 13=,Zarazeny 3"
PouZity, pokud P2.2.6 = 0
P2.2.4 Funkce DIN4 (AIl) 0 13 2 499 Vybér jako par.2.2.3
10=AI1 (1=zakl. karta,
O=vstup 1)
11=AI2 (1=z4kl. karta,
1=vstup 2)
Vybér signalu AI1 20=Pfid. AIl
P2.2.5 0 10 377 (2=pfid. karta
O=vstup 1)
21=Pfid. AI2
(2=pfid. karta
1=vstup 2)
0=Digitalni vstup DIN4
1=0 mA - 20 mA (MF4-->)
2=4 mA - 20 mA (MF4-->)
3=0vV-10V
4=2V -10V
P2.2.6 Rozsah signalu AIl 1 4 3 379 | Nevyuzité pokud je uziv. min.
AIl > 0 % nebo uziv. max.
AIl < 100 %
Poznamka! Viz. UzZivatel.
prirucka NXL, kap. 7.4.6:
ReZim AIl
P2.2.7 UZ"’ate's/‘:‘?lm'”'m”m 0,00 100,00 % 0,00 380
P2.2.8 UZ"’ate's'Zeumax'm”m 0,00 100,00 % 100,00 381
P2.2.9 Inverze AIl 0 1 0 3g7 | 9=Neinvertovany
1=Invertovany
p2.2.10 |C@sov@ kO/SISlta”ta filerul 5,00 10,00 s 0,10 378 | 0=Bez filtrace
p2.2.11 Vybér signalu pro AI2 0 11 388 | Jako par. 2.2.5
Nevyuzité pokud je uZiv. min.
AI2 > 0 % nebo uziv. max.
AI2 < 100 %
P2.2.12 Rozsah signalu AI2 1 4 2 390 1=0-20 mA
2=4-20 mA
3=0vV-10V
4=2V -10V
P2.2.13 UZ"’ate's/‘:‘?zm'”'m”m 0,00 100,00 % 0,00 391
P2.2.14 UZ"’ate's'Zelzmax'm”m 0,00 100,00 % 100,00 392
P2.2.15 Inverze AI2 0 1 0 39g | 9=Neinvertovany
1=Invertovany

24hodinova podpora: +358-40-8371 150 ¢ E-mail: vacon@vacon.com
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p2.2.16 |“3sova k°/:‘152ta”ta filerul 9,00 10,00 s 0,10 389 | 0=Bez filtrace
0=Nikdy
Nulovani paméti 1=Nulovani po Stop a vypnuti
P2.2.17 reference motor 0 2 1 367 napajeni
potenciometru 2=Nulovani po vypnuti
napajeni
Tento parametr neovliviiuje
P2.2.18 Minimalni hodnota 0.00 P2.2.19 Hz 0.00 344 referenci pFe_s prim. sbé&rnici
reference ! ! (rozsah mezi par 2.1.1 a par
2.1.2)
Tento parametr neovliviiuje
P2.2.19 Maximalni hodnota P2.2.18 320,00 Hz 0,00 345 referenci pFe_s prlm. sbérnici
reference (rozsah mezi par 2.1.1 a par
2.1.2)
0=AI1
1=AI2
Vybér reference pfi 2=Reference z pan§lu
P2.2.20 ovladani panelem 0 5 2 121 | 3=Reference ze sbérnice
(FBSpeedreference)
4=Motor potenciometr
5=PID regulator
P2.2.21 Vyber reference pri 0 5 3 122 | Viz. vyge
ovladani sbérnici

Tab. 1-5. Vstupni signédly, P2.2

ovl.= zplsob ovladani
cc=kontakt sepnuty
oc=kontakt rozepnuty

Tel.: +358-201-2121 » Fax:+358-201-212 205
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3.4 Vystupni signaly (Ovladaci panel: Menu P2 - P2.3)
Kod Parametr Min Max Jedn. Prednast. Vlast. ID Poznamka
0=Nevyuzité
1=Pfipraveny (Ready)
2=Motor bézi (Run)
3=Porucha (Fault)
4=Invertovana porucha
5=Prehfati FM - varovani
6=Externi porucha/varovani
7 =Reference porucha/varovani
8=Varovani
Funkce reléového 9=Re\v/erzovany .

P2.3.1 vystupu RO1 0 20 3 313 10=Prfednastavena rychlost
11=Reference dosazena
12=Reguldtory omezeni aktivni
13=Kontrola vyst. frekv. 1
14=2Zplisob ovladani: I/0
15=Termistor porucha/ varovani
16=l§ontro|a zp. vazby
17=Riz. autom. zamény 1
18=E{iz. autom. zamény 2
19=Riz. autom. zamény 3
20=Kontrola Al

Funkce reléového

P2.3.2 vystupu 1 na pfidavné 0 19 2 314 | Jako parametr 2.3.1

karté
Funkce reléového

P2.3.3 vystupu 2 na pridavné 0 19 3 317 | Jako parametr 2.3.1

karté
Funkce digitalniho

P2.3.4 vystupu 1 na pfidavné 0 19 1 312 | Jako parametr 2.3.1

karté

P2.3.5 Funkce analog. 0 12 1 307 | Viz. parametr 2.1.16

vystupu

p2.3.6 | (Casovakonst. fitru 0,00 10,00 s 1,00 308 | 0=Bez filtrace

analogového vystupu
P2.3.7 Inver'ze analog. 0 1 0 309 0=Neinvertova'm§/
vystupu 1=Invertovany
Minimum analog. 0=0 mA
P2.3.8 vystupu 0 1 0 310 | 4T A
P2.3.9 Meritko analog. 10 1000 % 100 311
vystupu
Funkce analog.
P2.3.10 vystupu 1 na pridavné 0 12 0 472 | Jako parametr 2.1.16
karté
Funkce analog.
P2.3.11 vystupu 2 na pfidavné 0 12 0 479 | Jako parametr 2.1.16
karté
o , 0=Zadny limit
p2.3.12 | Kontrola limitu vyst. 0 2 0 315 | 1=Dolni limit
rekvence 1 P
2=Horni limit
Hodnota limitu Par.
P2.3.13 | |\ ontroly vyst. frekv. 1 | 900 2.1.2 Hz 0,00 316
Kontrola analogového 0= Nevyuzite
P2.3.14 vstupu 0 2 0 356 1=AI1
2=AI2
P2.3.15 Hranice vypnuti rele 0,00 100,00 % 10,00 357

kontroly AT

24hodinova podpora: +358-40-8371 150 ¢ E-mail: vacon@vacon.com
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p2.3.16 | Hranice sepnutirele 0,00 | 100,00 % 90,00 358
kontroly AL
P2.3.17 | Zpozdéni sepnuti RO1 0,00 320,00 s 0,00 4g7 | ZPozdéni sepnuti reléoveho
vystupu 1
P2.3.18 [Zpozdéni rozepnuti RO1 0,00 320,00 s 0,00 4gg | ZPozdéni rozepnuti reléového
vystupu 1
Tab. 1-6. Vystupni signaly, G2.3
3.5 Parametry Fizeni pohonu (Ovladaci panel: Menu P2 > P2.4)
Kéd Parametr Min Max Jedn. Prednast. | Vlast. ID Poznamka
O=Linearni
P2.4.1 Tvar rampy 1 0,0 10,0 s 0,0 500 >0=Cas S-kFivky
0=Vypnuty
Sy 1=Vyuzity pfi béhu
P2.4.2 Brzdny stridac 0 3 0 504 3=Vyusity pfi béhu a
v rezimu Stop
P2.4.3 Proud s.s. brzdéni 0,15 x I, 1,5x1I, A Rizny 507
P2.4.4 Cas s.s. brzdfenll pfi 0,00 600,00 s 0,00 508 0=s.s. brzdelnllje pfi
zastavovani zastavovani vypnuto
vox Spousténi s.s. brzdéni pri
Frekv. spusténi s.s. zastavovani po rampé po
P2.4.5 brzdéni pfi zastavovani 0,10 10,00 Hz 1,50 515 P pe p
0 rampé poklesu frekvence pod tuto
p P nastavenou hodnotu
P2.4.6 Cas s.s. brzdéeni pred 0,00 600,00 s 0,00 516 0=S.s. brzdeéni je p,red
startem startem vypnuté
P2.4.7 Brzdéni tokem 0 1 0 520 | 9=Vypnute
1=Zapnuté
P2.4.8 |Proud pti brzdéni tokem 0,0 RGzné A 0,0 519

Tab. 1-7. Parametry Fizeni pohonu, P2.4

3.6 Parametry pasma zakazanych frekvenci (Ovladaci panel: Menu P2 > P2.5)
Koéd Parametr Min Max Jedn. Prednast. Vlast. ID Poznamka
Dolni limit zakdzané Par. _ vz
P2.5.1 frekv. 1 0,0 252 Hz 0,0 509 0=Nevyuzité
Horni limit zakdzané Par. _ vz
P2.5.2 frekv. 1 0,0 2.1.2 Hz 0,0 510 0=Nevyuzité
Zména rampy pfi Nésobek nastaveného casu
P2.5.3 pfechodu zakazanym 0,1 10,0 X 1,0 518 | rampy v zakdzaném pasmu
pasmem frekvenci

Tab. 1-8. Parametry pasma zakazanych frekvenci, P2.5

Tel.: +358-201-2121 » Fax:+358-201-212 205




SEZNAMY PARAMETRU VACON ¢ 11

3.7 Parametry iizeni motoru (Ovladaci panel: Menu P2 - P2.6)

Kéd Parametr Min Max Jedn. Prednast. Vlast. ID Poznamka

0=Frekvencni fizeni (skalarni)
P2.6.1 ReZim Fizeni motoru 0 1 0 600 | 1=Rizeni rychlosti
(vektorové)

O=Linearni

1=Kvadraticka

P2.6.2 U/f charakteristika 0 3 0 108 2=Programovatelna

3=Linedrni s optimalizaci
magnetického toku

P2.6.3 Zacatek odbuzovani 30,00 320,00 Hz 50,00 602
P2.6.4 Napeti pfi zacatku 10,00 | 200,00 % 100,00 603 | N% X Upmot
odbuzovani
Stredni frekvence na par.
P2.6.5 U/f kFivee 0,00 P2.6.3 Hz 50,00 604
Stredni napéti na U/f o N% X Unmot
et kFivce 0,00 100,00 o 100,00 605 Max. hodnota = par. 2.6.4
P2.6.7 Napéti pri nulove 0,00 40,00 % 0,00 606 | N% X Unmot
frekvenci
P2.6.8 Spinaci frekvence 1,0 16,0 kHz 6,0 601 | zavisi od vykonu
modulace
, . e 0=Nevyuzity
P2.6.9 Regulator prepéti 0 1 1 607 1=Vyuity
4 &ti 0=Nevyuzity
P2.6.10 Regulator podpéti 0 1 1 608 1=Vyusity
0=Neaktivni
P2.6.11 Identifikace 0 1 0 631 1=Identifikace bez otaceni
motoru

Tab. 1-9. Parametry fizeni motoru, P2.6
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3.8 Ochrany (Ovladaci panel: Menu P2 > P2.7)

Kéd Parametr Min Max Jedn. Pfednast. | Vlast. ID Poznamka
0=Zadna akce
Reakce na poruchu 1=Varovani
P2.7.1 proudové smycky 4mA 0 3 0 700 2=Porucha, stop podle P2.1.12
3=Porucha, volny dobéh
P2.7.2 Reakce na externi 0 3 P 701
poruchu
P2.7.3 Reakcso’(‘j"”‘)gt‘i’r“m” 1 3 2 727 | 0=Zadna akce
- — 1=Varovani
P2.7.4 Kontrola vyv/stupnl falze 0 3 2 702 2=Porucha, stop podle P2.1.12
p2.7.5 | Ochrana pred zemnim 0 3 2 703 | 3=Porucha, volny dobéh
zkratem
P2.7.6 Tepelnad ochrana 0 3 5 704
motoru
P2.7.7 Koeficient okolni -100,0 100,0 % 0,0 705
teploty motoru
P2.7.8 Koeficient chlazeni 0,0 150,0 % 40,0 706
motoru pri 0 rychlosti
p2.7.9 | Tepelna casova konst. 1 200 min 45 707
motoru
P2.7.10 | Pracovni cyklus motoru 0 100 % 100 708
P2.7.11 Ochrana zablokovani 0 3 1 709 | Jako par. 2.7.1
P2.7.12 P;‘;‘éfglz’g’vgm't 0,1 Tnmotor X 2 A Tnmotor X 1,3 710
P2.7.13 |Casovy limit zablokovani 1,00 120,00 S 15,00 711
P2.7.14 Limit frekvence 1,0 P2.1.2 Hz 25,0 712
zablokovani
P2.7.15 Ochrana odlehéeni 0 3 0 713 | Jako par. 2.7.1
p2.7.16 | Zatizenivzacatku 10,0 150,0 % 50,0 714
odbuzovani
p2.7.17 | Zatizeni pri nulove 5,0 150,0 % 10,0 715
frekvenci
p2.7.1g | C@sovy limit ochrany 2,00 600,00 s 20,00 716
odlehceni
p2.7.19 | Reakce na poruchu 0 3 0 732 | Jako par. 2.7.1
termistoru
p2.7.20 | Reakcena poruchu 0 3 2 733 | Jako par. 2.7.1
prum. sbérnice
P2.7.21 Reakces’l‘:tgor“d‘“ 0 3 2 734 | Jako par. 2.7.1
0=Zadna akce
1=Varovani pokud je pod
limitem
2=Varovani pokud je nad
P2.7.22 Kontrola zpétné vazby 0 4 0 735 limitem
3=Porucha pokud je pod
limitem
4=Porucha pokud je nad
limitem
p2.7.23 | Hmitkontroly zpétne 0,0 100,0 % 10,0 736
vazby
P2.7.24 Zpozdeni kontroly 0 3600 s 5 737
zpétné vazby

Tab. 1-10. Ochrany, P2.7
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3.9 Parametry automatického restartu (Ovladaci panel: Menu P2 > P2.8)

Kéd Parametr Min Max Jedn. Pfednast. Vlast. ID Poznamka
P2.8.1 Cas Cekani 0,10 10,00 s 0,50 717
P2.8.2 Trvani pokusu 0,00 60,00 s 30,00 718

0=Po rampé
P2.8.3 Zpﬂsob startu 0 2 0 719 1=Letmy start
2=Podle parametru P2.4.6

Tab. 1-11. Parametry automatického restartu po poruse, P2.8

3.10 Parametry PID regulace (Ovladaci panel: Menu P2 > P2.9)

Kod Parametr Min Max Jedn. | Pfednast. | Vlast. ID Poznamka
0=Nevyuzity
1=PID regul. aktivovany
pP2.9.1 Aktivace PID 0 1 0 163 2=Kaskadni fizeni

¢erpadel/ventilatord,
skupina P2.10 pfistupna

0=AI1

1=AI2

P2.9.2 Reference PID 0 3 2 332 2=Ref. PID 1 z panelu

3=Reference ze sbérnice
(ProcessDataIN1)

0=AI1 signal
1=AI2 signal
2=Sbérnice
(ProcessDataIN2)
P2.9.3 Vstup zpétné vazby 0 7 1 334 3=Moment motoru
4=Rychlost motoru
5=Proud motoru
6=\Vykon motoru

7=AI1-Al2
P2.9.4 Zesileni P sloZky 0,0 1000,0 % 100,0 118
P2.9.5 Cas. konst. I slozky 0,00 320,00 S 10,00 119
P2.9.6 Cas. konst. D slozky 0,00 10,00 S 0,00 132
P2.9.7 MEFitko zp. vazby -1000,0 1000,0 % 0,00 336 | 0=Min. méfitka nevyuzité
minimum
P2.9.8 MeFitko zp. vazby -1000,0 1000,0 % 100,0 337 | 100=Max. mé&fitka nevyugité
maximum
0=Bez inverze
P2.9.9 Inverze odchylky 0 1 0 340 1=Invertovany
P2.9.10 Frekvence parkovani | Par. 2.1.1 | Par. 2.1.2 Hz 10,00 1016
P2.9.11 Zpozdéni parkovani 0 3600 s 30 1017
P2.9.12 Uroven restartu 0,00 100,00 % 25,00 1018
0=Restart po poklesu pod
uroven restartu (2.9.12)
1=Restart po prekroceni
P2.9.13 Funkce restartu 0 3 0 1019 urovne restartu (2.9.12)

2=Restart po poklesu pod
uroven restartu (ref. PID)

3=Restart po prekroceni
urovné restartu (ref. PID)

Tab. 1-12. Parametry PID regulace, P2.9
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3.11 Kaskadni Fizeni €erpadel a ventilatort (Ovladaci panel: Menu P2 > P2.10)

POZNAMKA! Skupina P2.10 je pristupna jen, kdyZ je hodnota par. 2.9.1 nastavend na 2.

Koéd Parametr Min Max Jedn. Prednast. Vlast. ID Poznamka
p2.10.1 | Pocet pridavnych 0 3 1 1001
pohonu
p2.10.2 | ZPozdénistartu | 4, 300,0 s 4,0 1010
pridavnych pohonu
p2.10.3  |ZPozdenizastavenil 4 300,0 s 2,0 1011
pridavnych pohonu
0=Nevyuzité
1=Stfidani jen pfidavnych
Cerpadel
S x 2=Stridani FM a pfidavnych
P2.10.4 Automaticke 0 4 0 1027 Cerpadel
stridani Vi M ,
3=Stridani se zarazenymi
(pfidavné cerpadla)
4=Stfridani se zafazenymi
(FM a pridavné Cerpadla)
0,0=TEST=40 s
P2.10.5 Interval stfidani 0,0 3000,0 h 48,0 1029 Cas, po kterém se Cerpadla
vystFidaji.
Stridani; maximalni Urovert stfidani pro pridavné
P2.10.6 poéet pfidavnych 0 3 1 1030 prop
o pohony
pohonu
- Uroven frekvence pro
p2.10.7 |Hmitfrekvenceprol g o0 | Lot 512 | Hz 25,00 1031 | st¥idani pohonu
stridani . o
s frekvencnim ménicem
Frekvence startu, Par.
P2.10.8 bfidavny pohon 1 | 2.10.9 320,00 Hz 51,00 1002
Frekvence Par Par
P2.10.9 zastaveni, pridavny ) ) Hz 10,00 1003
2.1.1 2.10.8
pohon 1

Tab. 1-13. Parametry kaskadniho Fizeni &erpadel a ventildtord, P2.10
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3.12 Ridici menu panelu (Ovladaci panel: Menu K3)

Parametry pro vybér zplsobu ovladéni a sméru z panelu jsou zobrazené v dalsi tabulce. Viz. Ridici menu
panelu v Pfiru¢ce uzivatele Vacon NXL.

Kéd Parametr Min Max Jedn. | Pfednast. | Vlast. ID Poznamka
1 = I/O svorkovnice
P3.1 zplsob ovladani 1 3 1 125 | 2 = Ovladaci panel
3 = Sbhérnice
R3.2 Reference z panelu Par. 2.1.1 | Par.2.1.2 Hz
\ 0 = Dopredu
P3.3 Smér z panelu 0 1 0 123 1 = Dozadu
) v 0=0mezena funkce
R3.4 Aktivace tlacitka Stop 0 1 1 114 1=Tlad{tko Stop vdy aktivni
R3.5 Reference PID 0,00 100,00 % 0,00
R3.6 Reference PID 2 0,00 100,00 % 0,00 Muze byt vybrana digitalnim
vstupem

Tab. 1-14. Parametry Fidiciho menu panelu, M3

3.13 Systémové menu (Ovladaci panel: Menu S6)

Obsahuje parametry a funkce, které se tykaji vSeobecného pouziti frekvenéniho ménice, napf. uzivatelské
sady parametrl nebo informace o hardware a software, viz. kapitola 7.4.6 v Pfiruéce uZivatele Vacon NXL.

3.14 Pridavné karty (Ovladaci panel: Menu E7)

Menu E7 zobrazuje pfidavné karty pfipojené k fidici desce a s ni spojené informace. Vice informaci najdete
v PFiruc¢ce uzivatele Vacon NXL, kapitola 7.4.8.
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4. POPIS PARAMETRU
4.1 ZAKLADNI PARAMETRY

2.1.1, 2.1.2 Minimalni/maximalni frekvence

Definuje rozpéti frekvenci frekvencniho ménice.
Maximalni hodnota parametr( 2.1.1 a 2.1.2 je 320 Hz.

Programové vybaveni automaticky zkontroluje hodnoty parametrd 2.1.19, 2.1.20, 2.3.13,
2.5.1,2.5.2 a 2.6.5.

2.1.3, 2.1.4 Cas rozbéhu 1, éas dobéhu 1

Témito parametry jsou definované rampy zrychleni a zpomalovani. Jsou to Casy potfebné na
zvyseni vystupni frekvence z 0 na nastavené maximum frekvence (par. 2.1.2).

2.1.5 Proudové omezeni

Tento parametr urcuje maximalni proud motoru z ménice frekvence. Abyste zamezili pretizeni
motoru, nastavte tento parametr na jenovity proud motoru. Proudové omezeni je
prednastavené na jmenovity proud frekven¢niho ménice (I,).

2.1.6 Jmenovité napéti motoru

Tuto hodnotu U, najdete na stitku motoru. Zmeénou tohoto parametru se nastavi napéti v bodé

pocatku odbuzovani (parametr 2.6.4) na 100 % x U ...

2.1.7 Jmenovita frekvence motoru
Hodnotu f, najdete na Stitku motoru. Zmeénou tohoto parametru zUstane napéti v bodé

pocatku odbuzovani (parametr 2.6.3) na té samé hodnoté.

2.1.8 Jmenovité otacky motoru

Hodnotu n, najdete na Stitku motoru.

2.1.9 Jmenovity proud motoru

Hodnotu I, najdete na stitku motoru.

2.1.10 Uéinik motoru

Hodnotu Gciniku motoru najdete na Stitku motoru pod oznacenim cos ¢.
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2.1.11

2.1.12

24hodinova podpora: +358-40-8371 150 ¢ E-mail: vacon@vacon.com

Zplsob startu

Po rampé:

0 Frekvencni méni¢ zacind na 0 Hz a zrychluje na nastavenou zadanou frekvenci po
s v v v vV v ’ V. v O v
dobu nastavené Casem rozbéhu. (Setrvacnost zatéze, nebo treni pfi rozbéhu muzou
o . v ’ v
zpusobit prodlouzeni doby rozbehu).

Letmy start:

1 Frekvenéni méni¢ se dokaze spustit pfi toCicim se motoru tak, Ze na motor
generuje maly moment a hleda frekvenci, ktera odpovida rychlosti otaceni motoru.
Hledani za¢ind od maximalni frekvence smérem k aktualni frekvenci, dokud neni
zjisténa spravna hodnota. Nasledné bude zvysSovana /snizovana vystupni frekvence
na nastavenou adanou hodnotu, podle nastavenych parametrll pro rozb&h /
dobéh.

Tento rezim pouzijte, pokud motor pfi prikazu start motor jesté dobiha. Pomoci
letmého startu je mozné prekonat kratké vypadky napajeciho napéti.

Podminény letmy start

2 Pomoci tohoto rezimu je mozno odpojovat motor od frekvencniho ménice a
pripojovat motor k frekvenénimu meénici i tehdy, je-li aktivni pfikaz Start. PFi
opétovném pfipojeni motoru bude mé&ni¢ pracovat zptisobem popsanym v
souvislosti s volbou 1

Zplsob zastaveni

Volny dobéh:

0 Po prikazu Stop motor dobiha volné az po Uplné zastaveni, bez Fizeni
frekvenénihm ménic¢em.

Po rampé:
1 Po prikazu Stop se rychlost motoru snizuje podle nastaveného ¢asu dobéhu.

Pokud je po dobu zastavovani generovana pfrilis velka energie, pro rychlejsi brzdéni
mUzZe byt potfebné pouZit externi brzdny odpor.
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2.1.13 Optimalizace U/f

0 Nevyuzita
Automatické zvyseni momentu

Napéti motoru se méni automaticky, coz nuti motor produkovat
dostateCny moment na start a béh pfi nizkych frekvencich. Zvyseni
napéti zavisi na typu a vykonu motoru. Automatické zvySeni momentu
je mozné pouzit v aplikacich kde po¢ateéni moment je kvili suchému
tfeni vysoky, napf. v dopravnicich.

POZNAMKA! V aplikacich s vysokym momentem a nizkou rychlosti, je
pravdépodobné Ze se motor prehreje. Pokud ma motor béZet za téchto
podminek delsi ¢as, musi se specialni pozornost vénovat chlazeni
motoru. PouZijte externi chlazeni motoru pokud je pfedpoklad, Ze
teplota stoupne pFilis vysoko.

2.1.14 I/0 reference

Uréuje, ktery zdroj zddané frekvence se vybere, pokud je nastaveny zplsob ovladani ptes I/0.

Analogovy vstup AI1l (svorky 2 a 3, napf. potenciometr)

Analogovy vstup AI2 (svorky 4 a 5, napf. snimac tlaku)

Reference z panelu (parametr 3.2)

Reference ze sbérnice (FBSpeedReference)

Reference motor potenciometru (zvySovani a ubirani tlacitky)

Vybér AI1/AI2. Vybér analogového vstupu AI2 jako reference frekvence je provedeno
programovatelnou funkci digitalniho vstupu DIN3 (P2.1.18)

uhwWNE=O

2.1.15 Rozsah signalu AI2 (I;,)

Rozsah signalu 0...20 mA
Rozsah signalu 4...20 mA
Rozsah signalu 0...10 V
Rozsah signalu 2...10 V

HAWNR

Poznamka! Tento vybér se nebere v Uvahu, pokud par. 2.2.12 > 0 %, nebo par. 2.2.13 <
100 %.

2.1.16 Funkce analogového vystupu

Timto parametrem vyberete poZadovanou veli¢inu jako signal analogového vystupu.
Hodnoty parametru jsou v tabulce na strané 5.
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2.1.17 Funkce DIN2

U tohoto parametru je na vybér 10 moznosti. Pokud nebude digitalni vstup DIN2 vyuzivany,
nastavte parametr na hodnotu 0.

Start dozadu (DIN1=Start dopiedu)
Revers (DIN1=Start)
Impuls stop (DIN1= Impuls start)
Externi porucha,
Kontakt sepnuty: Porucha je zobrazena a motor zastaveny, kdyz je tento vstup aktivni.
Externi porucha,
Kontakt rozpojeny: Porucha je zobrazena a motor zastaveny, kdyz tento vstup neni aktivni.
6 Start mozny (Run Enable)
Kontakt rozpojeny: start motoru neni mozny
Kontakt sepnuty: start motoru je mozny
Volny dobéh motoru po deaktivaci signalu po dobu béhu motoru
7 Prednastavena rychlost 2
8 Motor potenciometr NAHORU
Kontakt sepnuty: Reference se zvysuje dokud se kontakt nerozepne.
9 Vyrazeni PID regulatoru (PFima reference frekvence)
10 ,Zafazeny 1“ (MlZe byt zvoleny jen, kdy? je aktivni kaskadni regulace, P2.9.1=2)

HAWNR

(4]

2.1.18 Funkce DIN3

PFi tomto parametru je na vybér 13 moznosti. Pokud nebude digitalni vstup DIN3 vyuzivany,
nastavte parametr na hodnotu 0.

1 Revers

Kontakt rozpojeny: Dopredu

Kontakt sepnuty: Dozadu
2 Externi porucha

Kontakt sepnuty: Porucha je zobrazena a motor zastaveny, kdyz je tento vstup aktivni.
3 Externi porucha

Kontakt rozpojeny: Porucha je zobrazena a motor zastaveny, kdyz tento vstup neni aktivni.
4 Reset poruchy

Kontakt sepnuty: vyresetovani vsech poruch
5 Start mozny (Run Enable)
Kontakt rozpojeny: start motoru neni mozny
Kontakt sepnuty: start motoru je mozny
Volny dobéh motoru po deaktivaci signalu po dobu béhu motoru
Pfednastavena rychlost 1
Pfednastavena rychlost 2
Povel na s.s. brzdéni
Kontakt sepnuty: V rezimu STOP, stejnosmérné brzdéni je v ¢innosti az dokud se kontakt nerozepne.
Proud s.s. brzdéni je cca 10 % z hodnoty zadané parametrem par. 2.4.3.

9 Motor potenciometr NAHORU .
Sepnuty kontakt: Zadana hodnota frekvence se pfi sepnutém kontaktu ZVYSUJE.
10 Motor potenciometr DOLU. .
Sepnuty kontakt: Zadana hodnota frekvence se pfi sepnutém kontaktu SNIZUJE.

11 Vyfazeni PID reguldtoru (Pfima reference frekvence)
12 Vybér reference PID z panelu 2
13 ,Zafazeny 2" (MlZe byt zvoleny jen, kdy? je aktivni kaskadni regulace, P2.9.1=2)
14 Vstup termistoru POZNAMKA! Viz. PFiruéka uzivatele méniée NXL, Kapitola 6.2.4
15 Vnuceni zplisobu ovladani pfes I/O svorkovnici
16 Vnuceni zplsobu ovladani pfes komunikacni sbé&rnici
17 Vybér AI1/AI2 jako I/O reference (par 2.1.14)

ONO
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2.1.19 Prednastavena rychlost 1
2.1.20 Prednastavena rychlost 2

Hodnoty té&chto parametrl jsou automaticky omezené od minimalni po maximalni frekvenci.
(par. 2.1.1 a2 2.1.2)

2.1.21 Automaticky restart (po poruse)
Timto parametrem se aktivuje funkce automatického restartu po poruse.

0 = Neaktivni
1 = Aktivni (3 pokusy o automaticky restart, viz. par. 2.8.1 - 2.8.3)

2.1.22 Skryti parametri
UmoZfiuje skryti véech skupin parametrd mimo zakladnich parametr( (B2.1).

Pfednastavena hodnota tohoto parametru z vyroby je 0.

Neaktivni (véechny skupiny parametrl jsou v panelu zptistupné&né)
Aktivni (v panelu jsou zpfistupnéné jen zakladni parametry B2.1)

o
1
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4.2 VSTUPNI SIGNALY

2.2.1 Funkce DIE1 na pFidavné karté

Na vybér je 12 funkci. Pokud tento digitaini vstup zUstane nevyuZity nastavte hodnotu
parametru na 0.

Na vybér jsou funkce jako u parametru 2.1.18, mimo:

13 = ,Zafazeny 1"

2.2.2 Funkce DIE2 na pFidavné karté

Na vybér jsou funkce jako u parametru 2.2.1, mimo:

13 = ,Zafazeny 2"

2.2.3 Funkce DIE3 na pFidavné karté

Na vybér jsou funkce jako u parametru 2.2.1, mimo:

13 = ,Zafazeny 3"

2.2.4 Funkce DIN4
Pokud je hodnota par. 2.2.6 nastavena na 0, AIl je nastaveny jako digitalni vstup 4.

Na vybér jsou funkce jako u parametru 2.2.3.

POZNAMKA! Pokud naprogramujete analogovy vstup jako DIN4, zkontrolujte
spravné pozice propojek (viz. nasledujici obrazek).

X4: X4: X8:

[ X J

[ X J

[ X J
I:jl RS485 hd e o 00
° :} programovani IE' o oo
Napétovy vstup; 0...10 V Napétovy vstup; 0...10 V Napétovy vstup; 0...10 V
Jumperding .th8

Obr. 1-1. Vybér propojek X4/X8, kdyz je AI1 nastaveny jako DIN4

24hodinova podpora: +358-40-8371 150 e E-mail: vacon@vacon.com
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2.2.5 Vybér signalu AI1

Umoznuje prifazeni analogového vstupu podle vaseho vybéru k signalu AIl.

(G| READY
1/0 term \ P STOHR 1/0 term
- < P Zména
~ hodnoty
2 |
nxk29.M8 Misto Cislo vstupu

Obr. 1-2. Vybér analogového vstupu pro signal All

Hodnota tohoto parametru se sklada z indikatoru karty a ptislusného poradového Cisla daného
vstupu na svorkovnici. Viz. Obr. 1-2.

Indikator karty 1 = Vstupy na zakladni Fidici karté
Indikator karty 2 = Vstupy na pfidavné karté
Cislo vstupu 0 = Vstup 1

Cislo vstupu 1 = Vstup 2

Cislo vstupu 2 = Vstup 3

Cislo vstupu 9 = Vstup 10

Priklad:

Pokud nastavite hodnotu tohoto parametru na 10, pro signal AIl1 vyberete vstup 1 na Fidici
karté. Pokud nastavite hodnotu na 21, pro signal Al1 vyberete vstup 2 na pfidavné karté.

Pokud si prejete pouzit hodnoty analogového vstupniho signalu napf. na testovaci Gcely,
mUZete vybrat hodnotu parametru v rozsahu 0-9. V tomto ptipadé, hodnota 0 odpovida 0 %,
hodnota 1 odpovida 20 % a libovolna hodnota mezi 2 az 9 odpovida 100 %.

2.2.6 Rozsah signdlu analogového vstupu AI1
Pomoci tohoto parametru si mizete zvolit rozsah signalu analogového vstupu AI1.

0 =DIN4

1 = Rozsah signalu 0...20 mA (jen pro velikosti MF4 a vétsi)
2 = Rozsah signalu 4...20 mA (jen pro velikosti MF4 a vétsi)
3 = Rozsah signalu 0...10 V

4 = Rozsah signalu 2..10 V

Poznamka! Hodnota tohoto parametru se nebere do Uvahy, pokud par. 2.2.7 > 0 %, nebo
par. 2.2.8 < 100 %.

Pokud je hodnota par. 2.2.6 nastavena na 0, AIl ma funkci digitalniho vstupu 4. Viz. par.

2.2.4
2.2.7 UZivatelské minimum AI1
2.2.8 UZivatelské maximum AI1l

Nastaveni minimalnich a maximalnich hodnot pro signdl AI1 v rozsahu 0...10 V.
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2.2.9

2.2.10

2.2.11

2.2.12

2.2.13
2.2.14

2.2.15

24hodinova podpora: +358-40-8371 150 e E-mail: vacon@vacon.com

Inverze signalu AI1

Pokud je hodnota tohoto parametru = 1, analogovy signal U;, bude invertovany.

Casova konst. filtru signdlu AI1

Pokud je tento parametr nastaveny na hodnotu vétsi nez 0, aktivuje se funkce ktera filtruje
poruchy vstupniho analogového signalu.

A
Dlouhé filtracni ¢asova konstanta snizuje % o
rychlost regulace, viz. Obr. 1-3. Nefiltrovany signal

100% 4--+4--F -} A A AN\~

63% -~ fom e

t[s]

~vlon a0

Obr. 1-3. Filtrovani signalu AI1
Vybér signalu AI2

Umoznuje prifazeni analogového vstupu podle vaseho vybéru k signalu AI2. Pro nastaveni
parametru viz. par. 2.2.5.

Rozsah signalu analogového vstupu AI2

1 = Rozsah signalu 0...20 mA
= Rozsah signalu 4...20 mA
Rozsah signalu 0...10 V

2
3
4 = Rozsah signalu 2...10 V

Poznamka! Hodnota tohoto parametru se nebere do Uvahy, pokud par. 2.2.13 > 0 %, nebo
par. 2.2.14 < 100 %.

UZivatelské minimum AI2
UZivatelské maximum AI2

Nastaveni minimalnich a maximalnich hodnot pro signal AI2 v rozsahu 0...20 mA.

Podobné jako parametry 2.2.7 a 2.2.8.

Inverze signalu AI2

Viz. parametr 2.2.9.
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2.2.16 Casova konstanta filtru signdlu AI2
Viz. parametr 2.2.10.

2.2.17 Nulovani paméti reference motor potenciometru (reference frekvence)

0 = Nikdy
1 = Nulovani po povelu stop a vypnuti napajeni
2 = Nulovani po vypnuti napajeni

2.2.18 Minimalni hodnota reference
2.2.19 Maximalni hodnota reference

MUZete mé&nit minimum a maximum reference frekvence mezi Minimalni a Maximalni
frekvenci. Pokud nechcete hodnoty ménit, nastavte pfislusny parametr na hodnotu 0.

Na obrazku dole je jako reference zvoleny napétovy vstup AI1l s rozsahem 0...10 V.

A Vystupni A Vystupni
frekvence frekvence
Max. frek. par 2.1.2 i Max. frek. par 2.1.2
) : Par.2.219 | _ ___ o ______
1
1
I
1
I
1
1
I
1
1
1
i
£ Min. frek. par 2.1.1 i 68”5]:??2\]\,)’, rorea T Min. frek. par2.1.1 !C\Sﬁf?&vy
0 1:0 g 0 10 g
NX12K35

Obr. 1-4. Vlevo: Par. 2.1.18=0 (Bez zmény mérFitka), Vpravo: Zména méritka

2.2.20 Vybér reference pri ovladani panelem
Uréuje, ktery zdroj z4dané hodnoty frekvence se pouZiva pfi zplsobu ovladani pres panel.

Al1l reference (pfednastaveny je vstup All, svorky 2 a 3, napf. potenciometr)
AI2 reference (prednastaveny je vstup Al2, svorky 4 a 5, napf. snimac)
Reference z panelu (parametr 3.2)

Reference ze sbérnice (FBSpeedReference)

Reference motor potenciometru (zvySovani a snizovani tlacitky)

Reference PID regulatoru

uphwWNE=O

2.2.21 Vybér reference pri oviadani pres sbérnici

Uréuje, ktery zdroj zddané hodnoty frekvence se pouZiva pri zplsobu ovladdani pres sbé&rnici.
Hodnoty parametru jsou stejné jako pro par. 2.2.20.
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4.3 VYSTUPNI SIGNALY

2.3.1 Funkce reléového vystupu 1

2.3.2 Funkce reléového vystupu 1 na pridavné karté

2.3.3 Funkce reléového vystupu 2 na pridavné karté

2.3.4 Funkce digitalniho vystupu 1 na pfFidavné karté

Nastavena hodnota Funkce signalu

0 = Nevyuzité Reléovy vystup se nepouziva
Reléovy vystup RO1 a programovatelné reléové vystupy
na pridavné karté (RO1, RO2) jsou aktivni pokud:

1 = Pfipraveny (Ready) Frekvencni ménic je pfipraveny na provoz

2 = Motor bézi (Run) Frekvencéni ménic je v chodu (motor bézi)

3 = Porucha (Fault) Nastala porucha

4 = Invertovana porucha (Fault Inverted) Porucha nenastala

5 = Prehrati FM - varovani Teplota chladice presahla +70 °C

6 = Externi porucha/varovani Porucha nebo varovani v zavislosti od par. 2.7.2

. Porucha nebo varovani v zavislosti od par. 2.7.1
7 = Reference - porucha/varovani ) )
- pokud je analogova reference 4-20 mA a signal je < 4mA

8 = Varovani (Warning) Vzdy, pokud nastalo aspon jedno varovani

9 = Reverzovany Je aktivni opacny smér otaceni

10 = Prednastavena rychlost (Preset speed) Byla vybrana prednastavena rychlost

11 = Reference dosazena (At speed) Vystupni frekvence dosahla nastavenou referenci
12 = Regulatory omezeni aktivni Byly aktivovany regulatory prepéti nebo nadproudu

Vystupni frekvence je mimo nastavené hranice kontroly
dolni/horni limit (viz.par. 2.3.12 a 2.3.13)

Vybrané misto ovladani (Menu K3; par. 3.1) je“I/O
svorkovnice”

13 = Kontrola vystupni frekvence 1

14

ZpUsob ovladani: 1/0

Na vstupu termistoru na pridavné karté je indikované
15 = Termistor porucha/varovani prehrati. Porucha nebo varovani v zavislosti na
parametru 2.7.19.

16 = Kontrola zpétné vazby aktivni Parametry 2.7.22 - 2.7.24

17 = Rizeni automatické zdmény 1 Rizeni pohonu 1, parametry 2.10.1 - 2.10.7
18 = Rizeni automatické zdmény 2 Rizeni pohonu 2, parametry 2.10.1 - 2.10.7
19 = Rizeni automatické zdmény 3 Rizeni pohonu 3, parametry 2.10.1 - 2.10.7

Relé se sepne v zavislosti na nastaveni parametrd

20 = Kontrola Al 2.3.14 - 2.3.16.

Tab. 1-15. Vystupni signaly pfes RO1 a signaly pridavné karty RO1, RO2 a DO1.
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2.3.5 Funkce analogového vystupu
Tento parametr vybird pozadovanou funkci pro signal analogového vystupu.

Hodnoty parametru jsou uvedené v tabulce na str. 5.

%
Nefiltrovany signal

2.3.6 Casova konst. filtru analogového vystupu

Definuje filtracni ¢asovou konstantu signalu 100%d--1
analogového vystupu.

Nastaveni tohoto parametru na hodnotu 0O,

L ;. Filtrovany signal
deaktivuje filtrovani.

X N U R ——

i
i
i tis]
|

Par. 2.3.6

Obr. 1-5. Filtrovani analogového vystupu

nxlk31.fh8

2.3.7 Inverze analogového vystupu

Invertuje signal analogového vystupu:

Maximalni vystupni signal = 0 %
Minimalni vystupni signal = Maximalni nastavena hodnota (parametr 2.3.9)

0 Bezinverze
1 Inverze

Proud 4
) , analog.
Viz. parametr 2.3.9 dale. vystupu

20 mA-]

12 mA 4

10 mA-]

4 mA-

Max. hodnota signalu
ybrana par. 2.3.2)

0mA +
0 05 1,0
nxlk32.fh8

Obr. 1-6. Inverze analogového vystupu

2.3.8 Minimum analogového vystupu

Definuje minimum signdlu na 0 mA nebo 4 mA. VSimnéte si rozdil v nastaveni méfitka
analogového vystupu parametru 2.3.9.
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2.3.9 MérFitko analogového vystupu
Zména méfitka analogového vystupu. proud A
analog. Par. 2.3.9=
vystupu 200% }1:8{)‘0/239:
Signal Max. hodnota signalu 20mA i
Vystupni frekvence 100 % X finax !
Rychlost motoru 100 % x jmenovité otacky |
motoru i
Proud motoru 100 % X Inmotor 12mAdo—eee ) +
Moment motoru 100 % X Tomotor N et ! Par. 23.0=
Vykon motoru 100 % X Pnmotor 10mA 150%
Napéti motoru 100 % X Unmotor e :
Nap. S.S. meziobvodu 1000 V Par2.3.8=1) ... '
Reference PID 100 % x max. ref. hodn. 4 mAE :
Zpétnd vazba PID 1 100 % x max. zp. vazby | Max. hodnota signalu
Odchylka PID 100 % x max. odchylky Pa“zg:;f I vybrana par. 2.1.16
Vystup PID 100 % X max. vystupu 0 0.5 1,0 g
Tab. 1-16. Zména méritka analogového vystupu kS 18

Obr. 1-7. Zména méritka analog. vystupu

2.3.10
2.3.11

Funkce analogového vystupu 1 na pfridavné karté
Funkce analogového vystupu 2 na pfidavné karté

Timto parametrem vyberete pozadovanou veli¢inu jako signal analogového vystupu na
pfidavné karté. Hodnoty parametru jsou stejné jako u par. 2.1.16.

2.3.12 Kontrola limitu vystupni frekvence 1

0 Zadny limit
1 Dolni limit
2 Horni limit

Pokud vystupni frekvence prekroci/klesne pod stanovenou hranici (par. 2.3.13), tato funkce
vygeneruje varovani pres digitalni vystup nebo reléové vystupy, v zavislosti na nastaveni
parametrd 2.3.1 - 2.3.4.

2.3.13 Hodnota limitu kontroly vystupni frekvence 1
Vybira hodnotu frekvence kontrolovanou parametrem 2.3.12.

Obr. 1-8. Kontrola limitu vystupni frekvence

A
fHz] Par23.12=2

Par2313 J_ o ____

Priklad:  [21TRO1 21| RO1—— |21| RO1
27 Ro1j 22| RO 22 Ro1j

23| ROt—— 23 RO‘ll 23| RO1——

nxIk33.th8
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2.3.14

2.3.15

2.3.16

2.3.17
2.3.18

Kontrola analogového vstupu
Timto parametrem miZete zvolit analogovy vstup, ktery ma byt kontrolovan.

0 = Nevyuzité
1=AI1
2 = AI2

Hranice vypnuti reléové kontroly analogového vstupu

Pokud signal analogového vstupu vybraného parametrem 2.3.14 klesne pod hranici
nastavenou timto parametrem, reléovy vystup se vypne.

Hranice sepnuti reléové kontroly analogového vstupu

Pokud signal analogového vstupu vybraného parametrem 2.3.14 stoupne nad hranici
nastavenou timto parametrem, reléovy vystup se sepne.

To znamena, ze pokud je napf. hranice sepnuti 60 % a hranice vypnuti 40 %, relé se zapne,
pokud Urover signalu prekro&i 60 % a zlstane zapnuté pokud Uroveri signalu neklesne pod
40 %.

Zpozdéni sepnuti reléového vystupu RO1
Zpozdéni rozepnuti reléového vystupu RO1

Témito parametry m{zete nastavit zpozdéni sepnuti nebo rozepnuti reléového vystupu 1 (par
2.3.1).

Signal naprogramovany
nareléovy vystup

Vystup RO1
1 1
1 |
| —
Zpozdéni sepnuti, Zpozdéni vypnuti
par2.3.17 par. 2.3.18
nxlk102

Obr. 1-9. Zpozdéni sepnuti nebo rozepnuti RO1
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4.4 RizENI POHONU

2.4.1 Tvar rozbéhové/dobéhové rampy 1

Zacatek a konec ramp rozb&hu a dob&hu je mozné pomoci té&chto parametrl zaoblit. Hodnota
0 zabezpecuje linearni pribéh rychlosti pfi rozb&hu a dob&hu.

Nastaveni hodnoty tohoto parametru v rozmezi 0,1 ... 10 sekund ma za nasledek rozbéh a
dobéh po S-kfivce. Doba rozbéhu je uréend parametry 2.1.3/2.1.4

A
[Hz]

[

>
NX12K20

Obr. 1-10. Zrychlovani/zpomalovani (S-kfivka)

2.4.2 Brzdny stridac

Poznamka! Vechny velikosti méni¢i NXL mimo velikost MF2 maji brzdny stfida¢
nainstalovan.

0 Neni pouZity brzdny stfidac
1 Brzdny stfidac je pouzity v rezimu chodu.
3 Brzdny stfidac je pouzity v rezimu chodu a v rezimu stop.

Pokud frekvencni méni¢ zpomaluje motor tak energie, ktera vznika vlivem setrvacnosti motoru
a zatéze, je marena v externim brzdném odporu. To dovoluje, aby frekvencni ménic
zpomaloval zatéz se stejnym momentem jako pfi rozbéhu (za predpokladu, Ze byl vybrany
spravny brzdny odpor). Viz. samostatna Pfirucka instalace brzdného odporu.

2.4.3 Proud stejnosmérného (s.s.) brzdéni

Definuje proud motoru pfi stejnosmérném brzdéni.

24hodinova podpora: +358-40-8371 150 e E-mail: vacon@vacon.com




30 e VACON POPIS PARAMETRU

2.4.4

Cas s.s. brzdéni pfi zastavovani

UrcCuje zda je s.s. brzdéni zapnuté (ON), nebo vypnuté (OFF) a brzdnou dobu stejnosmeérné
brzdy pti zastavovani motoru. Cinnost stejnosmérné brzdy zavisi na vybraném zplsobu
zastaveni, parametr 2.1.12.

(1] Stejnosmérna brzda neni pouzita

>0 Stejnosmeérna brzda se pouZziva a jej Cinnost zavisi na vybraném zplsobu zastaveni,
(par. 2.1.12). Cas brzdéni v sekundach je urceny hodnotou tohoto parametru.

Par. 2.1.12 = 0 (zplisob zastaveni = volny dobéh):

Po prikazu stop, motor dobihd az do zastaveni bez fizeni frekvence ménicem.

Stejnosmérnym brzdénim je mozné zastavit motor elektricky v nejkratsi mozné dobé, bez
pouziti pfidavného externiho brzdného odporu.

Cas brzdéni se nastavuje podle frekvence v okamziku zac¢atku stejnosmérného brzdéni. Pokud
je frekvence vétsi, nebo rovna jmenovité frekvenci motoru, brzdnou dobu urcuje nastavena
hodnota parametru 2.4.4. Pokud je frekvence mensi, nebo rovna 10% jmenovité frekvenci
motoru, brzdnd doba je nastavena na 10 % z nastavené hodnoty parametru 2.4.4.

A A
fout fout
fn fn +
N Vystupni frekvence
\
<
— \\ _ Rychlost motoru
N
\\ Vystupni frekvence
N
FEVAN
s.s. brzdéni "\ Rychlost motoru
zapnuto \\ 0,1 xfn _—
o s.s. brzdéni
» A >
L t=1xPar.244 | | | t=01xPar.24.4
™ 1 ™ gl
BEH BEH
STOP STOP
nxlk34.fh8

Obr. 1-11. Cas s.s. brzdéni, zpdsob zastaveni = volny dobéh.
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Po pfikazu stop se rychlost motoru
snizuje podle nastavenych parametrl fout
pro zpomaleni, tak rychle jakojeto | = |F===== A

Rychlost motoru

mozné, na hodnotu definovanou
parametrem 2.4.5, pfi které se
spousti stejnosmérné brzdeéni.

Vystupni frekvence

]

]

]

]

]

]

i

]

Cas s.s. brzdéni je definovany |
parametrem 2.4.4. P¥i vysokych |
i

]

I

]

]

]

S.s. brzdéni
momentech setrva¢nosti se pro \
rychlej& zpomaleni doporucuje pouzit | P2~ 245 [~7=7=7~~ %////
externi brzdny odpor. Viz. Obr. 1-12. /¢
. t,
| | t=Par244
[ i}
BEH
STOP nxk50.fh8

Obr. 1-12. Cas s.s. brzdéni, zplsob zastaveni = po rampé

2.4.5 Frekvence spusténi s.s. brzdéni pri zastavovani po rampé

Vystupni frekvence, pfi které se spusti stejnosmérné brzdéni, viz. Obr. 1-12.

A
2.4.6 Cas s.s. brzdéni pFed startem F/rgﬁwr)]ncle
Stejnosmérna brzda je aktivovana po povelu
start. Tento parametr urcuje Cas, ktery uplyne
do odblokovani brzdy. Po odblokovani brzdy
se vystupni frekvence zvysuje v souladu
s nastavenym zplsobem startu parametr
2.1.11. Viz. Obr. 1-13.
t
| 'Par24.6 | -
| ——>
BEH
STOP nxIk35 th8

Obr. 1-13. Cas s.s. brzdéni pied startem

2.4.7 Brzdéni magnetickym tokem

Pro motory s vykonem mensim, nebo rovnym 15 kW je namisto s.s. brzdéni vyhodné pouzit
brzdéni magnetickym tokem.

Pokud je potfeba brzdéni, frekvence se snizi a zaroven se zvysi magneticky tok, ¢imz se zvysi
brzdné schopnosti motoru. Na rozdil od stejnosmérného brzdéni, rychlost motoru je pfi brzdéni
fizena.
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Brzdéni magnetickym tokem je mozné zapnout (ON), nebo vypnout (OFF).

0 = Brzdéni magnetickym tokem je vypnuté (OFF)
1 = Brzdéni magnetickym tokem je zapnuté (ON)

Poznamka: Pri brzdéni magnetickym tokem se mechanicka energie motoru pfeménuje na
teplo a proto by se mélo pouzivat jen zfidka, aby se predeslo poskozeni motoru.

2.4.8 Proud pfi brzdéni tokem

Definuje velikost proudu pro brzd&ni magnetickym tokem. Hodnota miZe byt z rozsahu 0,3x1I
az Omezeni proudu.
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4.5 PASMO ZAKAZANYCH FREKVENCI

2.5.1 Dolni limit zakazané frekvence 1

2.5.2 Horni limit zakazané frekvence 1
V nékterych pohonech mdzZe byt nutné ' '
vyloudit urcité frekvence kvli problémim Vystupni

. / v frekvence [Hz]
s mechanickou rezonanci. Pomoci téchto

parametrl je mozné nastavit hranice
oblasti zakdzanych frekvenci. Viz Obr. 1-14. “ K

Reference [Hz]

>

nxlk36.fh8

Obr. 1-14. Nastaveni pdsma zakazanych frekv.

2.5.3 Zména rampy pfri prechodu zakazanym pasmem

Definuje ¢as rozbéhu/dobéhu, pokud je vystupni frekvence v pasmu zakazanych frekvenci
(parametry 2.5.1 a 2.5.2). Sklon rampy (nastaveny cas rozbéhu/dobéhu 1, nebo 2) je
nasobeny timto faktorem. Napfiklad hodnota 0,1 snizuje dobu rozbéhu 10krat nez je mimo
pasma zakazanych frekvenci.

fout [HZ]
e
7~
7
/‘/
Par. 2.5.3=0,2 e
7
R
R
Par. 252 F---—-—--—=-"=-"="="="=""-“"“"-"-"94€--—--—--—— =
o~
/./
7
Par.251} re Par. 2.5.3=1,2
Cas [s]
nxlk37.fh8

Obr. 1-15. Zména rampy pfi prfechodu zakdzanym pasmem
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4.6 RizENI MOTORU

2.6.1 ReZim Fizeni motoru
0 Frekvencni fizeni: Zadané hodnoty z 1/0 svorkovnice a panelu jsou zadanymi
hodnotami frekvence a frekvencni ménic Fidi vystupni frekvenci
(rozliseni vystupni frekvence = 0,01 Hz)
1 Rizeni rychlosti: zadané hodnoty z I/O svorkovnice a panelu jsou zadanymi
hodnotami rychlosti a frekvencni ménic fidi rychlost motoru
(pfesnost £0,5%).
2.6.2 U/f charakteristika
Linearni: Napéti motoru se linedrné méni s frekvenci v oblasti konstantniho
(1] toku od 0 Hz do bodu pocatku odbuzovani, kde je motor napajeny jmenovitym

napétim. Linearni zavislost U/f by méla byt pouzita pro aplikace s konstantnim
momentem. Obr. 1-16.

Tato zavislost U/f prednastavena vyrobcem, by méla byt pouzita,
pokud neni Zzadny specialni pozadavek na jiné nastaveni.

Kvadraticka: Napéti motoru se méni kvadraticky v zavislosti na frekvenci, v oblasti

1 od 0 Hz do bodu zacatku odbuzovani, kde je motor napajeny také jmenovitym
napétim. Pod bodem pocatku odbuzovani motor pracuje se zmensenim
buzenim a generuje mensi moment a méné elektromechanického Sumu.
Kvadratickou zavislost U/f je mozné pouzit v aplikacich, kde je pozadavek na
moment Umérny druhé mocniné rychlosti, napf. v odstfedivych ventildtorech a
Cerpadlech.

Obr. 1-16. Linearni a kvadraticka U/f charakteristika

A U[V]
un|- - - - - - -
par.2.6.4| Pfednastaveno: | Zagatek
jmenovité napéti motoru :odbuzovém’
|
|
|
|
:
|
Linearni I
|
|
|
|

Kvadraticka : Prednastaveno:
, jmenovita frekvence
|, motoru f[HZ]

v/

par.2.6.3 nxlk38.fh8

par.2.6.6, 2.6.7

Programovatelna zavislost U/f:
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2 U/f charakteristiku je mozné naprogramovat ve tfech rliznych bodech.
Programovatelna U/f charakteristika se pouziva pokud jiné nastaveni
nepostacuje pro pozadavky aplikace.

Obr. 1-17. Programovatelna kfivka U/f

2.6.3

2.6.4

2.6.5
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A uv
Un |- - - - -
Par2.6.4 |Prednastaveno: I Zacatek
jmenovité napéti motoru : odbuzovani

|
|
|
|
|
|
|
|
|

Par.26.6 | :

(Nast. 10%) | I Pfednastaveno:

| | jmenovita frekvence
Par.26.7 | ! . motoru fH
(Nast. 1,3%) | | ha
Par. 2.6.5 Par. 2.6.3
(Nast. 5 Hz) nxlk39.fh8
Linearni s optimalizaci magnetického toku:
3 Ménic frekvence zacne hledat minimalni proud motoru za ucelem Uspory

energie, snizeni urovné ruseni a hluku. Tuto funkci je mozné pouzit
v aplikacich, kde ¢asto nedochazi ke zménam zatiZzeni napf.: ventilatory,
Cerpadla atd.

Zacatek odbuzovani

Bod pocatku odbuzovani je vystupni frekvence, pfi které vystupni napéti dosahne hodnotu
nastavenou parametrem 2.6.4.

Napéti pri zacatku odbuzovani

Pro frekvence vy&si neZ je bod podatku odbuzovani, vystupni napéti z0stava na nastavené
maximalni hodnoté. Pro frekvence nizsi nez je bod pocatku odbuzovani, vystupni napéti zavisi
na nastaveni parametrfj zavislosti U/f, viz. parametry 2.1.13, 2.6.2, 2.6.5 2.6.6 a 2.6.7 a
Obr. 1-17.

Pokud jsou zménény parametry 2.1.6 a 2.1.7 (jmenovité napéti a jmenovita frekvence
motoru), parametrim 2.6.3 a 2.6.4 jsou automaticky prifazeny odpovidajici hodnoty. Pokud
potfebujete jiné hodnoty pro bod pocatku odbuzovani a maximalni vystupni napéti, zménte
tyto parametry aZ po nastaveni parametrt 2.1.6 a 2.1.7.

Stredni frekvence na U/f kFivce

Pokud byla parametrem 2.6.2 zvolena programovatelna zavislost U/f, tento parametr definuje
frekvenci v stfednim bodé kfivky, viz. Obr. 1-17.
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2.6.6 StFedni napéti na U/f kFivce

Pokud byla parametrem 2.6.2 zvolena programovatelna zavislost U/f, tento parametr definuje
napéti v prostfednim bodé kfivky, viz. Obr. 1-17.

2.6.7 Napéti pFi nulové frekvenci

Tento parametr definuje vystupni napéti na kfivce U/f pfi nulové frekvenci, viz. Obr. 1-17,

2.6.8 Spinaci frekvence modulace
Hluk motoru je mozné snizit pomoci vyssi spinaci frekvence. Se zvySovanim spinaci frekvence
se zvysSuji tepelné ztraty frekvencniho ménice.

Spinaci frekvence pro Vacon NXL: 1...16 kHz

2.6.9 Regulator prepéti
2.6.10 Regulator podpéti

Tyto parametry umoZzfuji vyfadit z &innosti regulatory podpéti/pFepéti. Mize to byt uzite¢né
napfiklad, pokud napajeci napéti se méni vice jak -15 % az +10 % a aplikacni software
netoleruje toto podpéti/prepéti. V tomto pfipadé regulator Fidi vystupni frekvenci s tim, Ze
zohledniuje kolisani napajeni.

Poznamka: Pokud jsou tyto regulatory vyFazené z &innosti, miZou se po dobu provozu
vyskytovat poruchy prepéti a podpéti.

0 Regulator je vypnuty
1 Regulator je zapnuty

2.6.11 Identifikace

0 Neaktivni
1 Identifikace bez otaceni motoru

Po volbé identifikace bez otaceni motoru ménic provede identifikaéni chod ihned po zadani
povelu start ze zvoleného mista ovladani. Povel na start musi byt zadan do 20 sekund od
zmény tohoto parametru, jinak identifikace neprobéhne.

Méni¢ po dobu identifikace motorem neotaci. Po ukondeni identifikace prejde do rezimu stop.
Po dal$im povelu na start se motor rozbéhne normalné.

Identifikacni chod zlepsi vypocetni model momentu motoru a funkci automatického
zabérového momentu. Také bude zlepsena pFesnost regulace rychlosti v rychlostnim
rezimu Fizeni motoru (presnéjsi vypocet otacek).

Tel.: +358-201-2121 » Fax:+358-201-212 205




POPIS PARAMETRU VACON o 37

4.7 OCHRANY

2.7.1 Reakce na poruchu proudové smycky 4mA

0 = Z4dna akce

1 = Varovani

2 = Porucha, po poruse zastaveni motoru podle parametru 2.1.12
3 = Porucha, volny dobéh motoru po poruse

Varovani, porucha a hlaseni je generovano, pokud je pouzit signal zadané hodnoty 4...20 mA a
tento signal klesne pod 3,5 mA po dobu 5 sekund, nebo pod 0,5 mA na 0,5 sekundy. Tato
funkce mize byt naprogramovana také na reléové vystupy.

2.7.2 Reakce na externi poruchu
0 = Z4dna akce
1 = Varovani
2 = Porucha, po poruse zastaveni motoru podle parametru 2.1.12
3 = Porucha, volny dobéh motoru po poruse

Varovani, porucha a hlaseni je generovano, pokud je aktivni signal externi poruchy
z programovatelnych digitalnich vstupl. Tato funkce miZe byt naprogramovana také na
reléové vystupy.

2.7.3 Reakce na poruchu podpéti

1 = Varovani
2 = Porucha, po poruse zastaveni motoru podle parametru 2.1.12
3 = Porucha, volny dobéh motoru po poruse

Hranice podpéti najdete v Prirucce uzivatele Vacon NXL, Tab. 4-3.
Poznamka: Tato ochrana nemdze byt deaktivovana.

2.7.4 Kontrola vystupni faze

0 = Z&dna akce

1 = Varovani

2 = Porucha, po poruse zastaveni motoru podle parametru 2.1.12
3 = Porucha, volny dobéh motoru po poruse

Kontrola vystupni faze motoru zarucuje, ze pres faze motoru tecCe pfiblizné stejny proud.
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2.7.5 Ochrana pred zemnim zkratem

0 = 74adna akce

1 = Varovani

2 = Porucha, po poruse zastaveni motoru podle parametru 2.1.12
3 = Porucha, volny dobéh motoru po poruse

Ochrana pfed zemnim zkratem zaruduje, Ze soucet proudt ve fazich motoru je nulovy.
Nadproudova ochrana je v Cinnosti za kazdych okolnosti a chrani frekvencni ménic pred
zemnimi zkraty s velkymi proudy.

Parametry 2.7.6-2.7.10, Tepelna ochrana motoru:
Vseobecné

Tepelna ochrana motoru chrani motor pred prehratim. Ménice Vacon maji moznost dodavat do motoru
v&tsi jak jmenovity proud. Pokud zatéZ vyzaduje takto vysoky proud, miZe dochazet k tepelnému
pfetézovani motoru zejména v oblasti nizkych frekvenci. Pfi nizkych frekvencich se ucinnost vlastniho
chlazeni motoru snizuje. Pokud je motor vybaven externim nucenym chlazenim snizeni zatizeni pfi nizkych
rychlostech je malé.

Tepelna ochrana motoru je zalozena na teplotnim modelu motoru, vyuziva vystupni proud ménice na
zjisténi zatiZzeni motoru.

Témito parametry mize byt tepelnd ochrana motoru nastavena. Tepelny proud I; uréuje zaté&Zny proud,
nad kterym je motor pretézovany. Tato hranice proudu je funkci vystupni frekvence.

POZOR! Tepelny model nechrani motor, pokud je proudéni vzduchu do motoru
sniZzené zablokovanim vstupni mrizky ventilatoru motoru.

o=

2.7.6 Tepelna ochrana motoru
0 = Z4dné akce
1 = Varovani
2 = Porucha, po poruse zastaveni motoru podle parametru 2.1.12
3 = Porucha, volny dobé&h motoru po poruse

Pokud je vybrana porucha, pohon se zastavi a aktivuje se poruchovy stav.
Deaktivace ochrany, tj. nastaveni parametru na 0, nastavi teplotni stupert motoru na 0%.

Nastavenim hodnoty 0 pro parametr se deaktivuje ochrana a vynuluje ¢itace doby zastaveni
pfi pretizeni.
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2.7.7

2.7.8

2.7.9

24hodinova podpora: +358-40-8371 150 e E-mail: vacon@vacon.com

Tepelna ochrana motoru: Koeficient okolni teploty motoru

Pokud ma byt brana do Uvahy teplota okoli motoru, je doporucené nastavit hodnotu tohoto
parametru. Hodnota koeficientu miZe byt nastavend mezi -100.0 % aZ 100.0 %, kde -100.0 %
odpovida 0 °C a 100.0 % maximalni teploté okoli béZiciho motoru. Nastaveni tohoto parametru
na 0 % predpoklada, ze teplota okoli je stejna jako teplota chladi¢e ménice po pripojeni
napajeni.

Tepelna ochrana motoru: Koeficient Pchiad. A

chlazeni motoru pFi nulové rychlosti

Vykon chlazeni mlze byt nastaveny 100%* L Olelzt ekl

v rozsahu 0-150.0 % krat vykon chlazeni Inmot IT

pfi jmenovité frekvenci, viz. Obr. 1-18.

Par.
2.7.8=40 %

v

0 fy

nxlk51.fh8

Obr. 1-18. Vykon chlazeni motoru

Tepelna ochrana motoru: Tepelna casova konstanta motoru

Tento ¢as mlze byt nastaveny v rozmezi 1 az 200 minut.

Tento parametr reprezentuje tepelnou ¢asovou konstantu motoru. Cim vétsi je motor, tym
vétsi je Casova konstanta. Tato ¢asova konstanta predstavuje Cas, za ktery vypocitany teplotni
stupen dosahne 63 % z konec¢né hodnoty.

Tepelna ¢asovd konstanta motoru zavisi na ndvrhu motoru a méni se pro rizné vyrobce
o
motoru.

Pokud je parametr motoru ¢as-t6 (t6 je ¢as v sekundach, po dobu kterého mize motor
bezpecné pracovat s proudem, ktery 6-nasobné prekracuje jmenovity proud) znamy (poskytl
ho vyrobce motoru), parametr ,éasové konstanta® mdze byt nastaveny podle ného. Tepelnd
Casova konstanta motoru v minutach je rovna 2xt6. Pokud se ménic¢ nachazi v rezimu stop,
Casova konstanta se vnitifné zvysi na trojnasobek nastavené hodnoty parametru. V rezimu
stop je ochlazovani zabezpecené proudénim tepla a Casova konstanta se zvysi, viz. Obr. 1-19.
Poznamka: Pokud jsou zménény parametry jmenovita rychlost (par. 2.1.8) nebo jmenovity
proud (par. 2.1.9) motoru, tento parametr je automaticky nastaven na prednastavenou
hodnotu (45).
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A
Teplota motoru

ir__i Oblast poruchy "7‘-{
105 % | |
I

\q N
. ~.
Q
AI l [ “.‘X
. -
. L

Proud '

! iRy Porucha/varovani
m°t°rui | fo! par.2.7.6
e | £

i <
I _-: ..... —
i Casové konstanta T—)
“n"“ Teplota motoru ¥ = (|/|-|-)2 X (1—e't/T) Cas
xIkd0 fh8 *) Méni se s velikosti motoru a je

nastavitelna parametrem 2.7.9

Obr. 1-19. Vypocet teploty motoru

2.7.10 Tepelna ochrana motoru: Pracovni cyklus motoru
Definuje jaka ¢ast jmenovité zatéze motoru se vyuziva.

Tato hodnota mlze byt nastavena na 0 %...100 %.

Parametr 2.7.11, Ochrana zablokovani:
Vseobecné informace

Ochrana motoru pred pretizenim chrani motor pred kratkodobym pretizenim, jako je napfiklad zablokovany
htidel. Nastaveny reakéni ¢as ochrany pred pretizenim mizZe byt krat&i neZ v pfipadé tepelné ochrany
motoru. Stav pfetiZeni je definovany dvéma parametry, 2.7.12 (Proudovy limit zablokovani) a 2.7.13
(Casovy limit zablokovani). Pokud je proud vys$si neZ nastavené omezeni a vystupni frekvence je nizsi nez
nastavena hranice, dochazi k pretizeni. Ve skutec¢nosti se nevyuziva informace o otaceni hridele. Ochrana
pfed pretizenim je urcitym typem nadproudé ochrany.

2.7.11 Ochrana zablokovani

0 = 74adné akce

1 = Varovani

2 = Porucha, po poruse zastaveni motoru podle parametru 2.1.12
3 = Porucha, volny dobé&h motoru po poruse

Nastaveni parametru na 0 deaktivuje ochranu a vynuluje ¢ita¢ Casu pretizeni.
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2.7.12 Proudovy limit zablokovani

Proud mUze byt nastaveny v rozmezi [
0,0...I,motor*2. Aby nastalo pretizeni,
proud musi presahnout tuto hranici, viz.
Obr. 1-20. Programové vybaveni
neumoznuje zapis vétsi hodnoty nez
Inmotor*2. Pokud se zméni parametr
Jmenovity proud motoru par. 2.1.9, tento Oblast
parametr se automaticky prepie na zablokovani
pocatecni (prednastavenou) hodnotu
(Inmotor™1,3). Par. 2.7.12

f

! >

Par. 2'7.14

nxlk41.fh8

Obr. 1-20. Nastaveni charakteristiky zablokovani motoru

2.7.13 Casovy limit zablokovani
v . v s . Citag &
Tento ¢as je mozné nastavit [ Scirieprt
v rozmezi 1,0 az 120,0 s.
Oblast poruchy

Je to maximalni cas, ktery je
dovoleny pro fazi pretizeni. Cas Par 2713 +
pretizeni se podita vnitfnim vratnym
¢itacem. Porucha/Varovani
par. 2.7.11
Pokud hodnota CitaCe doby pretizeni
prekrodi tuto hranici, ochrana zptsobi

vypnuti (viz. Obr. 1-21)

Cas

»
!

Zablokovany - —-—
Nezablokovany I—I I—

nxlk4? fh]

Obr. 1-21. Vypocet Casu pretizeni
2.7.14 Limit frekvence zablokovani

Frekvence mlze byt nastavend v rozsahu 1-f _ (par. 2.1.2).
K porude zablokovani mize dojit, pokud vystupni frekvence zlistane pod touto hranici.
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Parametry 2.7.15-2.7.18, Ochrana odlehceni:
Vseobecné informace

Ucelem ochrany motoru pred odlehéenim je zabezpedit, aby byl motor zatizeny, pokud je pohon v chodu.
Ztrata zatizeni mUze byt zplsobend problémem v procesu, naptiklad roztrhnutym pasem, nebo
zavzdusnénym Cerpadlem. Ochranu pfed odlehcenim motoru je mozné nastavit pomoci kfivky odlehcéeni s
parametry 2.7.16 (Krivka odlehceni pfi jmen. frekvenci) a 2.7.17 (Kfivka odlehceni pfi 0 frekvenci), viz.
dale. Kfivka odlehéeni ma kvadraticky pribé&h a nachazi se mezi nulovou frekvenci a bodem poc&atku
odbuzovani. Ochrana neni aktivni pro frekvence nizsi nez 5 Hz (¢itac ¢asu odlehceni je zastaven).

Hodnoty momentu pro nastaveni kiivky odlehceni jsou nastavené v procentech vzhledem k jmenovitému
momentu motoru. Na urceni méfitka pro hodnotu vnitfniho momentu jsou pouzité stitkové udaje motoru,
jmenovity proud motoru a jmenovity proud ménice I.. Pokud na ménic neni pfipojen pfedepsany motor,
presnost vypocltu momentu se snizuje.

2.7.15 Ochrana odlehéeni

0 = 74adné akce

1 = Varovani

2 = Porucha, po poruse zastaveni motoru podle parametru 2.1.12
3 = Porucha, volny dobé&h motoru po poruse

Pokud je nastavend akce porucha, ménic se vypne a aktivuje poruchovy stav.

Deaktivace ochrany, tj. nastaveni parametru na 0, vynuluje ¢ita¢ ¢asu odlehdeni.

2.7.16 Ochrana odlehceni: ZatiZeni v zacatku odbuzovani
Hranice momentu je mozné nastavit v rozmezi 10,0-150,0 % X Tnmotor-

Tento parametr nastavuje hodnotu pro minimalni pfipustny moment, pokud je vystupni
frekvence vyssi nez je bod pocatku odbuzovani, viz. Obr. 1-22.

Pokud zménite parametr 2.1.9 (Jmenovity proud motoru), tento parametr je automaticky
pfepsan na pocatecni (pfednastavenou) hodnotu.

AMoment

Par.2716)--——————-————

Par. 2.7.17
Oblast
odleh&eni

f

—
>

5 Hz Zacatek odbuz.
par. 2.6.3 ka8

Obr. 1-22. Nastaveni minimalniho zatiZeni
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2.7.17

2.7.18

2.7.19

2.7.20

2.7.21

24hodinova podpora: +358-40-8371 150 e E-mail: vacon@vacon.com

Ochrana odlehcéeni: ZatiZeni pFi nulové frekvenci

Hranici momentu je mozné nastavit v rozmezi 5,0-150,0 % X Tamotor-
Tento parametr nastavuje hodnotu pro minimalni pfipustny moment pfi nulové frekvenci, viz.
Obr. 1-22.

Pokud zménite parametr 2.1.9 (Jmenovity proud motoru), tento parametr je automaticky
pfepsan na pocatecni (prednastavenou) hodnotu.

Casovy limit ochrany odleh&eni

Tento ¢as mdZe byt nastaveny v rozmezi

. A Citac casu
2,0 az 600,0 s. odleh&eni
Jeto [na>,<|ma!nv| erpustrijcasv eX|Vs,tgnce O ey
odlehceni. Vnitrni vratny citac pocita Par 2718

akumulovany cas odlehceni. Pokud
hodnota Citace odlehdeni pfesahne tuto

\

Porucha/NVarovani

|
|
hranici, ochrana vykona akci podle | par. 27.15
nastaveni parametru 2.7.15. Pokud je !
meénic zastaven, cita¢ odlehceni se !
vynuluje, |
viz. Obr. 1-23. :
|
| v
I Cas
Odlehéeny --—
Neodleht’:eny4 L L

nxlk44.h8

Obr. 1-23. Cinnost &itace Easu odlehéeni

Reakce na poruchu termistoru

0 = Z4dna akce

1 = Varovani

2 = Porucha, po poruse zastaveni motoru podle parametru 2.1.12
3 = Porucha, volny dobéh motoru po poruse

Nastaveni parametru na 0 deaktivuje ochranu.

Reakce na poruchu priimyslové sbérnice

Timto parametrem nastavite rezim odezvy na poruchu primyslové sbé&rnice, pokud je pouzita
karta primyslové sbé&rnice. Podrobné&jsi informace najdete v pFislusné PEiruéce karty pro
primyslovou sbérnici (Fieldbus Board Manual).

Viz. parametr 2.7.19.

Reakce na poruchu slotu

Timto parametrem nastavite rezim odezvy na poruchu slotu karty zptsobenou chybé&jici nebo
poskozenou kartou.

Viz. parametr 2.7.19.
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2.7.22

2.7.23

2.7.24

Kontrola hodnoty zpétné vazby

0 = Z4dna akce

1 = Varovani, pokud je hodnota zpétné vazby pod limitem nastavenym par. 2.7.23
2 = Varovani, pokud je hodnota zpétné vazby nad limitem nastavenym par. 2.7.23
3 = Porucha, pokud je hodnota zpétné vazby pod limitem nastavenym par. 2.7.23
4 = Porucha, pokud je hodnota zpétné vazby nad limitem nastavenym par. 2.7.23

Limit kontroly zpétné vazby

Timto parametrem mUZete nastavit hranici kontroly hodnoty zpé&tné vazby nastavenou
par. 2.7.22.

Zpozdéni kontroly zpétné vazby
Timto parametrem mUiZete nastavit zpozdéni funkce kontroly zp&tné vazby (par. 2.7.22).

Pokud je tento parametr aktivni (>0), funkce par. 2.7.22 vyhlasi poruchu/varovani, az kdyz
hodnota zpé&tné vazby zlstane mimo definovany limit déle neZ je ¢as nastaveny timto
parametrem.
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4.8 PARAMETRY AUTOMATICKEHO RESTARTU PO PORUSE

Funkce automatického restartu ménice po poruse je aktivni, pokud par. 2.1.21 = 1. Provedou se vzdy tfi
pokusy o opétovné spusténi motoru.

2.8.1 Automaticky restart: Cas éekani

Definuje Cas, po kterém se frekvencni méni¢ pokusi znovu spustit motor, poté co porucha
prestala byt aktivni.

2.8.2 Automaticky restart: Trvani pokusu o restart

Funkce automatického restartu se znovu pokusi spustit frekvencni ménic, poté co porucha
prestala byt aktivni a uplynul ¢as cekani.

Sekani Sekani Sekani Cekani

par.2.8.1 par.2.8.1 par. 2.8.1 par.2.8.1
Okamzik poruchy r r r r

Signal stop motoru |_| |_| |_| |_|

Restart 1 Restart 2 Restar.t 3
Signal start motoru —I —| —I
Supervize Cas pokusu [
par.2.8.2
Porucha aktivni |
EggtEJéruchy _|

Funkce automatického resetu poruchy (3 pokusy): P2.1.21 =1

NX12kR7

Obr. 1-24. Automaticky restart.

Pocitani ¢asu zacina pfi prvnim autorestartu. Pokud pocet poruch, které se vyskytly po dobu
trvani pokusu o restart presahne tfi, aktivuje se poruchovy stav. V ostatnich pfipadech je
porucha vynulovana po uplynuti trvani pokusu o restart a nasledujici porucha znova spousti
¢itac trvani pokusu.

Pokud po dobu trvani pokusu trva jedna porucha, ménic vyhlasi poruchovy stav.

2.8.3 Automaticky restart: Zpiisob startu

Timto parametrem je vybran zplsob startu po automatickém restartu. Tento parametr
definuje zpQsob restartu:

Start po rampé
Letmy start (start do volné dobihajiciho motoru)
Zplsob startu podle nastaveni par. 2.1.11

0
1
2
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4.9 PARAMETRY PID REGULACE

2.9.1 Aktivace PID regulace

Timto parametrem muUZete aktivovat nebo deaktivovat PID regulator nebo zviditelnit
parametry kaskadni regulace ¢erpadel a ventilatorl (PFC).

PID regulator neaktivni

PID regulator aktivni

2 = Aktivace kaskadni regulace ¢erpadel a ventilatorG. Skupina parametrd P2.10 bude
viditelna.

o
1

2.9.2 Reference PID
Definuje zdroj reference pro PID regulator.
Pfednastavena hodnota je 2.

Reference z All

Reference z AI2

Reference z ovladaciho panelu (Skupina K3, parametr P3.5)
Reference z primyslové sbérnice (FBProcessDataIN1)

WNE=O

2.9.3 Vstup zpétné vazby

AIl

Al2

Sbérnice (Zpétna vazba 1: FBProcessDatalN2; Zpétna vazba 2: FBProcessDataIN3)
Moment motoru

Rychlost motoru

Proud motoru

Vykon motoru

AI1-AI2

2.9.4 Zesileni P slozky

NOUunhL,WNEO

Tento parametr urcuje zesileni P slozky PID regulatoru. Pokud je hodnota parametru
nastavena na 100 % , zmé&na hodnoty odchylky o 10% zpUsobi zmé&nu vystupu regulatoru
0 10 %.

Pokud je parametr nastaveny na 0, PID regulator pracuje jak ID-regulator.

Viz. pfiklady dale.
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2.9.5

2.9.6

24hodinova podpora: +358-40-8371 150 e E-mail: vacon@vacon.com

Casova konstanta I sloZky

Tento parametr urcuje integracni ¢asovou konstantu PID regulatoru. Pokud je parametr
nastaven na 1,00 s, zmé&na hodnoty odchylky o 10 % zpUsobi zmé&nu vystupu regulatoru o
10,00 %/s. Pokud je hodnota parametru nastavena na 0,00 s, PID regulator pracuje jako PD
regulator.

Viz. priklady dale.

Casovéd konstanta D sloZky

Tento parametr urcuje derivacni ¢asovou konstantu PID regulatoru. Pokud je tento parametr
nastaveny na 1,00 s, zména hodnoty regulaéni odchylky o 10 % po dobu 1,00 s zplsobi
zménu vystupu o 10 %. Pokud je hodnota parametru nastavena na 0,00 s, PID regulator se
sprava jako PI regulator.

Viz. priklady dale.

Priklad 1:

Za Ucelem snizeni hodnoty odchylky na nulu se zadanymi hodnotami, se ménic frekvence
chova nasledovné:

Zadané hodnoty:

Par.2.9.4,P=0% PID max. limit = 100,0 %
Par. 2.9.5, I-slozka = 1,00 s PID min. limit = 0,0 %
Par. 2.9.6, D-slozka = 0,00 s Min frekv. = 0 Hz
Odchylka (zadana - skutec¢nd) = 10,00 % Max frekv. = 50 Hz

V tomto prikladé pracuje PID regulétor prakticky jen jako I regulator.

Na zakladé zadané hodnoty parametru 2.9.5 (integracni cas), se vystup PID zvysi o 5 Hz
(10 % z rozdilu mezi maximalni a minimalni frekvenci) kazdou sekundu, az dokud bude
odchylka rovna 0.

Hz ¢
----- vystup PID
------------------ hodnota odchylky
.’ [10% I-sloz.=5 Hzis
'l A\
/' 10% I-slozka=5 Hz/s
A\
'/' ] 10% I-slozka=5 Hz/s
'/ 10% I-slozka=5 Hz/s
A
o' odchyka=10% I-slozka=5 Hz/s
4 y
-—> ”
1s t
NX12k70

Obr. 1-25. PID regulator ve funkci I regulatoru
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Priklad 2:

Zadané hodnoty:

Par. 2.9.4, P = 100 %

Par. 2.9.5, I-slozka = 1,00 s

Par. 2.9.6, D-slozka = 1,00 s

Odchylka (zadana - skutecnd) = +10 %

PID max. limit = 100,0 %
PID min. limit = 0,0 %
Min frekv. = 0 Hz

Max frekv. = 50 Hz

Po zapnuti napajeni systém zjisti odchylku mezi pozadovanou a skutec¢nou hodnotou a zacne
zvySovat nebo snizovat (v pfipadé, ze je regulac¢ni odchylka zédporna) vystup PID na zakladé
integracni ¢asové konstanty. Jakmile se rozdil mezi pozadovanou a skute¢nou hodnotou snizi
na 0, vystup se snizi o hodnotu odpovidajici hodnoté parametru 2.9.5.

V pripadé, Ze je regulacni odchylka zaporna, ménic frekvence zareaguje odpovidajicim

snizenim vystupu.

Hz A
¢ -
D-slozka P I . Tttt vystup PID
x' - hodnota odchylky
¢
4 ~
> .
l'\"" ~~
Ao~
! 3 78N
' Dyslozka %\f\
¢ 5] \~
¢ ~
o, slozka AN
[ £ * “
L P-slozka=5 Hz [ Odchylka=10 % Sl
Odchylka=-10 %2 P-sloZka= -5 Hz )

NX12k69

Obr. 1-26. Pribéh vystupu PID reguldtoru s hodnotami z pfikladu 2

Priklad 3:

Zadané hodnoty:

Par. 2.9.4, P = 100 %

Par. 2.9.5, I-slozka = 0,00 s

Par. 2.9.6, D-slozka = 1,00 s

Odchylka (zadana - skutecnd) = + 10%/s

PID max. limit = 100,0 %
PID min. limit = 0,0 %
Min frekv. = 0 Hz

Max frekv. = 50 Hz

S narlstajici odchylkou také vystup PID narlsta na zéklad& nastavenych hodnot (derivaéni

Casova konstanta = 1,00 s).
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Hz ¢
====== vystup PID
---------------------- hodnota odchylky
p ]
s/ | D-slozka=10 %=5,00 Hz
'l' 3 y
o 17 .
4 o 1 [, D-slozka=-10%= -5,00 Hz
¢ o . ’f,/‘
R b
_0\\\\ A "’, AY
eI Q%2
PO ST
\ Y -
¢t ¢ N (2 NNS
¢ “\ ‘é'»f"—
4 “:;\ kS
P s
' 4 P-slozka=100 % *PID odch. = 5,00 Hz/s*s *,
1 o -~ "—,
1 \‘\‘\\'\ 10% ‘\ :";
I ) S -‘a_>
- —
1,00 s NX12K72 t

Obr. 1-27. Vystup PID regulatoru s hodnotami z pfikladu 3.

2.9.7 MéFitko zpétné vazby 1 minimum

Nastavuje bod minima méfitka pro signal zpétné vazby 1, viz. Obr. 1-28

2.9.8 MEéFitko zpétné vazby 1 maximum

Nastavuje maximalni bod méFitka pro signal zpétné vazby 1, viz. Obr. 1-28

A Zmena méfitka
vstupniho signalu [%]
100 {=————mmm e
| |
| |
| |
| |
Par.2.9.7=30 % : :
Par.2.9.8=80 % : :
| |
| |
| |
| |
| |
| |
| |
| |
! ! Analogovy
3 80 100 vstup [%]
0 f t i >
0 3,0 8,0 10,0 V
0 6,0 16,0 20,0 mA
4 8,8  nxkasms 168  20,0mA

Obr. 1-28. Priklad nastaveni méfitka signdlu zpétné vazby

2.9.9 Inverze odchylky

Tento parametr vdm umoziuje invertovat hodnotu regulacni odchylky PID regulatoru (a tak
také c¢innost PID regulatoru).

0 Bezinverze
1 Invertovany

2.9.10 Frekvence parkovani

24hodinova podpora: +358-40-8371 150 e E-mail: vacon@vacon.com
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2.9.11

2.9.12

2.9.13

Frekvencni meéni¢ automaticky zastavi motor (prejde do rezimu stop) pfi poklesu frekvence
pod frekvenci parkovani definovanou timto parametrem, na ¢as delSi nez je nastaveny
parametrem 2.9.11. Po dobu stavu Stop je v ¢innosti PID regulator, ktery opétovné prepne
frekvenéni ménic do stavu chodu (zapne motor), pokud signal skute¢né hodnoty klesne pod,
nebo prekroci (viz. par. 2.9.13) Uroven restartu urenou parametrem 2.9.12, viz. Obr. 1-29.

Zpozdéni parkovani

Minimalni ¢as po dobu kterého musi frekvence setrvat pod frekvenci parkovani, aby mohl byt
frekvencni ménic prepnut do rezimu stop (motor zastaveny), viz. Obr. 1-29.

Urover restartu

Urover restartu definuje hranici, pod kterou musi klesnout hodnota zpétné vazby (skute¢na
hodnota), nebo kterou je nutné prekrocit, aby byl obnoven stav chodu frekvencniho ménice
(motor bézi), viz. Obr. 1-29.

Funkce restartu

Tento parametr definuje, zda dojde k op€tovnému spusténi motoru, pokud signal skutecné
hodnoty poklesne pod, nebo presahne Urover restartu (par. 2.9.12). Viz. Obr. 1-29 a Obr. 1-
30.

Méfena hodnota

A

Uroveri restartu (param. 2.9.12)

Cas
>
Vystupni frekvence
t <par.2.9.11 t >par2.9.11
I \
I
| Parkovani\} :/‘\: !
par. 2.9.10 |
! Cas
|

bézi
Start/stop
ménice stop nxik46 .fh8

Obr. 1-29. Funkce parkovani frekvenéniho ménice
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Hodn.

baram Funkce

Omezeni

Popis

0 Motor se rozbéhne,
pokud méfena
hodnota klesne pod
omezeni

Je definované
parametrem 2.9.12
v procentech

Zz maximalni
hodnoty méfené
veli¢iny

Signal mérené veliciny

100%

Par. 2.9.12=30%
Cas

>

Start

Stop

1 Motor se rozbéhne,
pokud méfena
hodnota prekroci
omezeni

Je definované
parametrem 2.9.12
v procentech

z maximalni
hodnoty méfrené
veli¢iny

Signal mérené veliciny
_{100%

Par. 2.9.12=60 %

Start

Stop l

2 Motor se rozbéhne,
pokud méfena
hodnota klesne pod
omezeni

Je definované
parametrem 2.9.12
v procentech

z aktualni

hodnoty reference

Signal mérené veliciny
100 %
reference=50 %

7] Par. 2.9.12=60 %
limit=60 %*reference=30 %

Cas
P
Start
Stop

3 Motor se rozbéhne,
pokud méfena
hodnota pfekroci
omezeni

Je definované
parametrem 2.9.12
v procentech

z aktualni

hodnoty reference

Signéliéfené veliginy

| 100 %

Par. 2.9.12=140%
limit=140 %*reference=70 %/

reference=50%

]

Cas

Start
Stop

NXLk59.th8

Obr. 1-30. Vybér zplisobu opétovného startu po parkovani
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4.10 KASKADNI RizENI CERPADEL A VENTILATORU (PFC)

Kaskadni fizeni ¢erpadel a ventilatorl (PFC - Pump & Fan Control) se m{Ze pouZit na fizeni jednoho
regulovaného pohonu a az tfech pFidavnych pohoni. PID regulator frekvenéniho mé&nice fidi rychlost
regulovaného pohonu a pro Fizeni celkového pritoku dava Fidici signaly na spuét&ni a vypnuti pfidavnych
pohont. Mimo standardnich osmi skupin parametrd je k dispozici skupina parametrl pro funkce fizeni
né&kolika ¢erpadel a ventilatory.

Jak uZ samotny nazev naznaduje, Ze se tato skupina parametr( pouZiva na Fizeni &innosti ¢erpadel a
ventildtord. Na prepinani motord pripojenych na frekvenéni méni¢ se pouzivaji externi stykace. Funkce
automatické zdmény nabizi moZnost ménit pofadi spousténi pfidavnych pohond.

4.10.1 Kratky popis funkci PFC a zakladnich parametri

Automatické stridani poradi spousténi a zastavovani je aktivovano a aplikovano bud pouze na pfidavné
pohony, nebo na pridavné pohony a také pohon fizeny frekvencnim méni¢em v zavislosti na nastaveni
parametru 2.10.4.

Funkce automatického stridani umoziiuje stiidani poradi spousténi a zastavovani pohonl Fizenych PFC
automatikou v pozadovanych intervalech. Také pohon regulovany frekvenénim méni¢em mdze byt
»zatazeny" do sekvence stfidani pohond (par 2.10.4). Funkce automatického stfidani zabezpecuje stejny
pocet motohodin jednotlivych pohont, tim se predchdzi napf. zablokovéni ¢erpadel v disledku dlouhych
prestavek v provozu.

e Funkci automatického stfidani aktivujete parametrem 2.10.4 Automatické stridani.

e Pohony se vystridaji, kdyz uplyne Cas nastaveny parametrem 2.10.5 Interval stfidani a aktudlni vykon
je pod urovni definovanou parametrem 2.10.7 Limit frekvence pro stfidani.

e  Bézici pohony jsou zastaveny a opét spustény podle nového poradi.
Externi stykace ovladané reléovymi vystupy frekvencniho ménice pfipinaji motory k frekvencnimu
ménici nebo na sit. Pokud je motor fizeny frekvenénim ménic¢em zafazeny do automatického stfidani,
je vzdy ovladany pres reléovy vystup, ktery je aktivovan jako prvni. Ostatni relé jsou spinany pozdé&ji
a ovladaji pridavné pohony.

Parametr 2.10.4 se vyuziva na aktivaci vstupl zafazeny (hodnoty 3 a 4). Na signaly zafazeny muZou byt
vyuzity pomocné kontakty motorovych spoust&¢d. Tyto signaly jsou pFipojeny na digitalni vstupy, které
maji pFisludnym parametrem nastavenou funkci Zafazeny. Automatika Fizeni ¢erpadel a ventilatord potom
ridi pouze motory, které maji aktivni signal ,zarfazeny".

e Pokud je signal ,zarazeny" pfidavného pohonu deaktivovany a dalsi pfidavny pohon je dispozici, volny
pohon bude pouzit bez zastaveni frekvenéniho ménice.

e Pokud je signal ,zarazeny" regulovaného pohonu deaktivovany, vSechny motory budou zastaveny
a znovu spustény v novém poradi.

e Pokud je signal ,zafazeny" znovu aktivovan po dobu béhu, automatika zastavi vsechny motory a
znovu je spusti v novém potadi. P¥klad: [P1 = P3] = [P2 SEPNUTY] = [STOP] = [P1 - P2 =3 P3]

Viz. kapitola 4.10.2 PFiklady.
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Parametr 2.10.5, Interval stridani

Po uplynuti ¢asu nastavenym timto parametrem se pohony vystfidaji, pokud je aktualni vykon pod Urovni
definovanou parametrem 2.10.7 (Limit frekvence pro stfidéni) a pocet pouzitych pfidavnych pohon( je
mensi nez 2.10.6 (Maximalni poéet pfidavnych pohon{). Pokud je vykon vy$$i nez hodnota nastavena
parametrem 2.10.7, stfidani se nevykona pred tim, nez vykon klesne pod tuto hranici.

e  Pocitani ¢asu zac¢ne pouze, pokud je pozadavek na start/stop aktivni.

o Cita¢ ¢asu se vynuluje po vystt¥idani pohonl nebo deaktivaci povelu na start.

Parametry 2.10.6, Maximalni pocet pFidavnych pohonii
2.10.7, Limit frekvence pro stridani

Tyto parametry definuji Urovefi, pod kterou musi zlstat vykon, aby se uskuteénilo automatické st¥idani.
Tato Uroven je definovana nasledovné:

e  Pokud je polet b&Zicich pfidavnych pohond mensi ne? hodnota parametru 2.10.6, vystfidani pohon( se
mdZe uskuteénit.

e  Pokud je pocet bé&Zicich ptidavnych pohoni stejny jako je hodnota parametru 2.10.6, a frekvence
regulovaného je pod hodnotou parametru 2.10.7, vystiidani pohond se mize uskuteénit.

e  Pokud je hodnota parametru 2.10.7 nastavena na 0 Hz, automatické stfidani se mdze uskutednit
pouze v klidovém stavu (stop a parkovani) bez ohledu na hodnotu parametru 2.10.6.
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4.10.2 Priklady

Situacia: 1 regulovany pohon a 2 pfidavné pohony.
Nastaveni parametru: 2.10.1 = 2

Vyuzity jsou zpétnovazebné signaly ,zafazeny" a automatické stridani mezi vSemi pohony.
Nastaveni parametru: 2.10.4 = 4

DIN4 aktivni (par.2.2.6=0)

Zpétnovazebné signaly ,zafazeny" vyuZzivaji digitalni vstupy DIN4 (AI1), DIN2 a DIN3 vybrané
parametry 2.1.17, 2.1.18 a 2.2.4.

Rizeni ¢erpadla 1 (par.2.3.1=17) je povolené signdlem ,Zafazeny 1" (DIN2, 2.1.17=10), Fizeni
Cerpadla 2 (par.2.3.2=18) signalem ,Zarazeny 2" (DIN3, par. 2.1.18=13) a fizeni cerpadla 3
(par.2.3.3=19) signdlem , Zarazeny 3" (DIN4)

Svorka Signal

/ ________ 1 +10V.es | Vystupni reference
|
L ___ 2 All+ Digitalni vstup DIN4

3 All- Zem I/0

4 AI2+ o i

5 AL2- Zpétna vazba PID regulatoru

6 +24V Vystupni fidici napéti

7 | GND Zem I/0

8 DIN1 START

9 DIN2 ~Zarazeny 1" (par 2.1.17 = 10)

10 DIN3 ~Zafazeny 2" (par 2.1.18 = 13)

11 GND Zem I/0
18 AO1+ Vystupni frekvence

——_19 AO1- Analogovy vystup
__ A | RS 485 | Sériova sbérnice

B RS 485 Sériova sbérnice

21 RO1 Reléovy vystup 1
22 RO1 7 PORUCHA
23 RO1 ]
OPT-B5
22 RO1/1 Stfidani 1 (fizeni éerpadla 1), par 2.3.2 = 17
23 RO1/2
ﬂ_ 25 RO2/1 Stfidani 2 (fizeni éerpadla 2), par 2.3.3 = 18
B 26 RO2/2
Tt T T T T 28 | RO3/1 | Stfidani 3 (Fizeni €erpadla 3), par 2.3.4 = 19
T _B ________ 29 | RO3/2
e

Tab. 1-17. Pfiklad I/O konfigurace PFC Fizeni se signaly ,zafazeny" a se stridanim
_____________ trech cerpadel
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POPIS PARAMETRU
230 VAC
VACON NXL
24VDC  DIN2 DIN3 Al
9 10v
6 8 10
.
NXOPTB5 22 25 28
23 26 29
A ‘I) Mains| A O Mains A T Mains
o |t /. \ ot \ /. \
st [ sz [ 83 fr
K3 K3 K1
K2 K3 j K1 K3 K2 K1 j
K2 K1 K2
K1.1 K1 7 K2.1 K2 7' K3.1 K3 7‘
g < ] @ T ven ] x
NX12k106.dsf
M1/Vacon M1/mains M2/Vacon M2/mains M3/Vacon M3/mains

Obr. 1-31. Systém automatického stridani s tfemi Cerpadly, principidlni schéma zapojeni

IR N I e
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Obr. 1-32. Automatické stridani s tfemi Cerpadly, zapojeni silové asti
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Situacia: 1 regulovany pohon a 1 pfidavny pohon.
Nastaveni parametru: 2.10.1=1

Vyuzity jsou zpétnovazebni signaly ,zafazeny" a automatické stiidani mezi vSemi pohony.
Nastaveni parametru: 2.10.4=4

Zpétnovazebni signaly ,zafazeny" vyuzivaji digitalni vstupy DIN2 (par. 2.1.17) a DIN3, (par.
2.1.18).

Rizeni Cerpadla 1 (par.2.3.1=17) je povoleno signalem ,Zafazeny 1" (DIN2, P2.1.17), fizeni
Cerpadla 2 (par.2.3.2=18) signalem ,Zarazeny 2" (par. 2.1.18=13)

Potenciometr
reference

Svorka Signal
1 +10V.s | Vystupni reference
Napétovy vstup/DIN4

2 All+

3 AIl- Zem I/0

4 Al2+ . ,

5 ALZ- Zpétna vazba PID regulatoru
6 +24V Vystupni fidici napéti

7 GND Zem 1/0

8 DIN1 START

9 DIN2 ~Zarazeny 1" (par 2.1.17 = 10)

L_ / ———————— 10 DIN3 .ZafFazeny 2" (par 2.1.18 = 13)

11 GND Zem I/O

_ - _18 AO1+ Vystupni frekvence
—— 19 AO1- Analogovy vystup

A RS 485 Sériova sbérnice

B RS 485 Sériova sbérnice

————————————— 21 RO1 Stfidani 1 (fizeni cerpadla 1)
____,B_ _______ 22 RO1 : par 2.3.1. = 17

- 23 RO1 f— 1
OPT-AA
X1

| 1 +24V Vystupni Fidici napéti max. 150 mA

| / 2 GND Zem I/0 pro ovladani, napf. +24 V a DO
|—— ________

/ 3 DIN1 Prednastavena rychlost 2, par 2.2.1 = 7
:—— / ———————— 4 DIN2 Reset poruchy, par 2.2.2 =4
-—  ——————— 5 DIN3 Vyfazeni PID (reference frekvence z Al1), par 2.2.3 = 11
I_® ____________ 6 DO1 PFipraveny, par 2.3.4 = 1
Vystup, otevieny kolektor, 50 mA/48 V

X2
22 | RO1/NO | StFidani 2 (fizeni cerpadla 2), par 2.3.2 = 18
————— Ja——————— 23 | RO1/COM

— Tab. 1-18. Pfiklad I/0O konfigurace PFC Fizeni se signaly ,zarazeny" a se stfidanim
dvou Cerpadel
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230 VAC

OPT-AA
22 DIN2 \2 25 DIN3
24 VDL s
RO1 RO1
12 9 DING DIN3 ¢ 10
23
Autom. O Mains Autom. O Mains
L Vi \ / i /.
I s2 [
K2 K1
K2 K1
K11 K1 7' K2.1 K2 7’
K| | k11 | | ke [ ] ka1
NX12k105.dsf

M1/Vacon M1/mains M2/Vacon M2/mains

Obr. 1-33. Systém automatického stridani s dvéma Cerpadly, principialni schéma zapojeni
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Obr. 1-34. Automatické stridani s dvéma Cerpadly, zapojeni silové Casti
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4.10.3 Popis parametrii kaskadniho Fizeni ¢erpadel a ventilatorii

2.10.1

2.10.2

2.10.3

2.10.4

Pocet pridavnych pohonii

Timto parametrem se definuje pocet pouzitych pfidavnych pohond. Funkce, které ovladaji
pfidavné pohony (parametry 2.10.4 a? 2.10.7) mdZou byt naprogramovany na reléové
vystupy.

ZpoZdéni startu pfFidavnych pohonii

Drive nez se spusti pridavny pohon, frekvence pohonu regulovaného frekvenénim ménic¢em
musi zUstat nad spoustéci frekvenci pfidavného pohonu po dobu definovanou timto
parametrem. Definované zpozdéni se pouzije pro vSechny pridavné pohony. Zabranuje to
zbyteénym spousténim v disledku kratkodobého piekroéeni hranice spusténi.

ZpozZdéni zastaveni pFidavnych pohonii

Dfive nez se vypne pfidavny pohon, frekvence pohonu regulovaného frekvenénim méni¢em
musi zlstat pod hranici vypnuti pfidavného pohonu po dobu definovanou timto parametrem.
Definované zpozdéni se pouzije pro vSechny pfidavné pohony. Zabranuje to zbytecnym
vypnutim v dlsledku kratkodobého poklesu pod hranici vypnuti.

Automatické stridani pohong
0= Nevyuzité
1= Automatické stfidani jen pfidavnych cerpadel

Pohon regulovany frekvenénim méni¢em zlstava stejny. Proto je sitovy stykaé potieba
pouze pro jeden pfidavny pohon.

o N Vacon
]
i

\- \%

OO0

PFid. pohon 1 PFid. pohon 2

v nx12k96.fh8

Obr. 1-35. Stfidani jen pfidavnych pohond.
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2= VSechny pohony jsou zahrnuty do postupnosti automatického stridani

Pohon regulovany frekven¢nim ménic¢em je zahrnut do automatiky a je potfeba stykac na
pripojeni véech pohonl na elektrickou sit nebo na frekvenéni ménic.

Vacon

pomocné pomocné
zapojeni Zapojeni

\% N \4% v:l'_'r--\
Pohon 1 dﬂ) Pohon 2 @ NX12K97 fh8

Obr. 1-36. Stridani se vséemi pohony

3= Automatické stfidani se zafazenymi (jen pfidavné pohony)
Pohon regulovany frekvenénim méni¢em zlstava stejny. Proto je sitovy stykaé potieba
pouze pro pfidavny pohon. Vstup ,zafazeny" pro vystupy stfidani 1, 2, 3 (nebo DIE1,2,3)
mGzZete vybrat par. 2.1.17 a 2.1.18.

4= Automatické stfidani se zarfazenymi (frekvenéni ménic a pridavné pohony)

Pohon regulovany frekvencnim méni¢em je zahrnut do automatiky a je potfeba stykac na
pfipojeni vdech pohonl na elektrickou sit nebo na frekvenéni ménié. DIN 1 je automaticky
vstupem ,zafazeny" pro automatické stridani vystup 1. Vstup ,zafazeny" pro vystupy
stfidani 1, 2, 3 (nebo DIE1,2,3) mdzZete vybrat par. 2.1.17 a 2.1.18.

2.10.5 Interval stFidani

Po uplynuti ¢asu nastavenym timto parametrem se pohony vystridaji, pokud je aktualni vykon
pod Urovni definovanou parametrem 2.10.7, (Limit frekvence pro stfidani) a pocCet pouzitych
pridavnych pohonl je mensi nez 2.10.6 (Maximalini polet pfidavnych pohond). Pokud je vykon
vys$Si nez hodnota nastavena parametrem 2.10.7, stfidani se nevykona, pred tim nez vykon
klesne pod tuto hranici.

e Pocitani ¢asu zacne pouze, pokud je pozadavek na start/stop aktivni.

o Cita¢ ¢asu se vynuluje po vystridani pohonl nebo deaktivaci povelu na start
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2.10.6
2.10.7

2.10.8

2.10.9

Maximalni pocéet pFidavnych pohonii
Limit frekvence pro stridani

Tyto parametry definuji Urover, pod kterou musi z(stat vykon, aby se uskuteénilo automatické
stfidani.
Tato Uroven je definovana nasledovné:

e Pokud je pocet b&Zicich ptidavnych pohond menéi jak hodnota parametru 2.10.6,
vystiidani pohond se mize uskutecnit.

e Pokud je pocet b&Zicich ptidavnych pohond stejny jako je hodnota parametru 2.10.6, a
frekvence regulovaného je pod hodnotou parametru 2.10.7, vystiidani pohond se mize
uskutecnit.

e Pokud je hodnota parametru 2.10.7 nastavena na 0 Hz, automatické stfidani se maze
uskutecnit pouze v klidovém stavu (stop a parkovani) bez ohledu na hodnotu parametru
2.10.6.

Vystupni
frekvence

A Okamzik zamény
Par 2106 =1

viaximaini pocet
pfidavnych pohonu

Par. 2.10.7

Frekvence
aut. zamény

Par.2.10.5 i Par. 2.10.5

Interval zamény Interval zamény

Rizeni L

pfid. pohonu 1

Rizeni |
pfid. pohonu 2

NXLK56.th8

Obr. 1-37. Intervaly automatického stridani a hranice

Frekvence startu, pFidavny pohon 1

Drive nez se spusti pridavny pohon, frekvence pohonu fizeného frekvenénim méni¢em musi
prekrocit hranici definovanou témito parametry o 1 Hz. Pfesah o 1 Hz vytvafi hysterezi
potfebnou na zabranéni vzniku nezadoucich spusténi a vypnuti, viz. parametry 2.1.1 a 2.1.2.

Frekvence zastaveni, pFidavny pohon 1

Dfive nez se vypne pfidavny pohon, frekvence pohonu regulovaného frekvenénim meéni¢em
musi klesnout o 1 Hz pod hranici definovanou témito parametry. Hranice frekvence vypnuti
definuje také frekvenci, na kterou poklesne frekvence pohonu regulovaného frekvenénim
ménic¢em po spusténi pfidavného pohonu.
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4.11 PARAMETRY RiZENiI OVLADACIHO PANELU

3.1 Zplisob ovladani

Timto parametrem mdZe byt zmé&nén zplsob ovladani ménice. Vice informaci najdete
v PFirucce uzivatele Vacon NXL, kapitola 7.4.3.

3.2 Reference z panelu

Tento parametr slouzi na nastavovani reference frekvence pres panel. Vice informaci najdete v
PFirucce uzivatele Vacon NXL, kapitola 7.4.3.2.

3.3 Smér z panelu

0 Dopfedu: Motor se to¢i smérem dopfedu, pokud je panel nastaveny jako aktivni
zplsob ovladani.

1 Dozadu: Motor se to¢i smérem dozadu, pokud je panel nastaveny jako aktivni
zplsob ovladani.

Vice informaci najdete v Pfiru€ce uzivatele Vacon NXL, kapitola 7.4.3.3.

3.4 Aktivace tlacitka Stop

PFednastavena hodnota je 1. Tehdy se po stisknuti tlacitka stop motor vzdy zastavi, bez
ohledu na zpGsob ovladani frekvenéniho ménice. Viz. Pfiru¢ka uzivatele Vacon NXL, kapitola
7.4.3.

Viz. parametr 3.1.

3.5 Reference PID

Reference PID regulatoru z panelu mdZe byt nastavena od 0 % do 100 %. Tato reference je
aktivni reference pro PID, pokud je parametr 2.9.2 = 2.

3.6 Reference PID 2

Reference PID regulatoru z panelu 2 miZe byt nastavena od 0 % do 100 %. Tato reference je
aktivni, pokud je funkce digitalniho vstupu DIN#=12 a kontakt DIN# je sepnuty.
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RIDICI LOGIKA SIGNALU

5.

RIDICI LOGIKA SIGNALU

_ DIN3 & DIE1 [2.1.2 Max. frekvence
DING @it DIN3 [2.1.20 Prednastrych.1
. . e N i
DIE1 & ! DIE1 |2.1.21 Pfednast.rych.2
I
|
Vyfazeni PID : Aktivace ref. PID z panelu 2 (DIN#=12)
DIE3 @}~ === == === —— = 2= - o mmmmmmmmmmmmm oo 1
2.2.21 Refer. pfi oVl. ZDBMIG] | = - ————— == - i i
2.2.20 Refer. pfi ovl. panelem| == -------- T : !
2.1.14 Refer.pfiovl. /10 |[-------- 1! ! !
I
B
I
i ! ! '[R3.6 Ref. PID panelu 2|—L
DIN2 Totor L | i .
DIN3 otentiomet ! ' i i f PID
' | ! ! Zp&tna vazba
i . o PID. par. 293 —
I
Al & w0 1 1! : :
Al2 @ - 1 : ! | | :
[P35 Refer. PID z panelu} v""g PD ! ! O S P2.9.1 Aktivace PID
Reference || - i ! b el 1
ze sbérmice B I o |
(FBProcessData IN 1) == b |
o1 . 1 ° X
[R3.2 Reference z panelu] <2 |/O- ! 1! T
« 3 Ref. : - ! |
22414 | | i :
T T ] |
1 1 T 1 » L
|
e 0 : : ! :
b o1 =77 : ' !
! [ :
.3 P Y !
4 |
-5 3.1 Zplsob ovladani
le0 | -}----4 !
L o1 ! }ntimireference
L <2 || Panel | rekvence
— ¢3——* SoEm |
‘g Z ermnice :
< | .
Reference ze sbémice — ' Tiaditko reset
Start/Stop ze sbémice :
- I
Smér ze sbérnice X Tladitka start/stop
[ I
DIN1 Start dopiedu Programovatelna !
DIN2 logika start/stop —:\'.\ Interni start/stop
Start dozadu areverzace ° :
(programovatelny) :
3.3 Smérz panelu s Interni reverzace
DIE2 Reset poruchy (programovatelny) | >1 Interni reset poruchy
nxlk47.fh8

Obr. 1-38. Ridici logika signéld pfi multifunkénim aplikaénim softwaru pro Vacon NXL
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