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Forord

Denne manual er lavet som hjzlp til forskellige generelle programmerings situationer. Der skal
selvfglgelig altid tages hensyn de aktuelle applikationer og de forhold der ger sig geeldende i det
pagaeldende anlaeg eller styring.

Den er ikke daekkende for alle funktioner i drevet, kun det mest almindeligt anvendte funktioner.

Danfoss tager ikke ansvar for havari eller funktionsfejl i forhold til udenforstaende forhold i styringer og
reguleringer.

Alle tilslutningseksemplerne er lavet ud fra den betingelse, at frekvensomformeren er blevet initialiseret,
sa derfor er allerede fabriksindstillede parametre ikke beskrevet i de enkelte eksempler.

Det er altid en god ide at have den opdaterede dokumentation med sig nar man skal idriftsaette eller
programmere en Vacon®. Tjek altid vores hjemmeside for ny dokumentation.

Vi haber at eksemplerne er til hjaelp og inspiration, og vil meget gerne modtage feedback hvis der er fejl
eller forbedringsforslag. Brug endelig nedenstaende mail og hvis der er behov for yderlig hjzelp eller
spargsmal kan vi kontaktes pa falgende:

Teknisk rddgivning og produktsupport ---------------- 6991 8111
Ordrebehandling, prisforespgrgsel etc. ---------------- 6991 8080
Service og bestilling af servicetekniker. --------------- 6991 8111
Service udenfor normal abningstid. --------------- 6991 8111 - der henviser til vor servicevagt!

Brug vores hjemmeside www.vlt.dk
Eller kontakt os pa mail : kundeservice.dk@danfoss.com
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Forbindelsesoversigt

1-10 k02
Terminal Signal Factory preset Bescription
_%‘I +10 Vref] Ref. voltage out Maximum load 10 ma
2 JAIT Analng 5|gnal in Freq_ reference M 0- 10V, Ri =250 k22
3 |GND e|l/ Dsignal ground
& [2iVout] [24V output for OTs =20%. max. load 50 mA
Digilal |r'|put Digital Imput Commion for DI1-
7 |D_c Dl4, refer to Tzble £.3 for DI
- .I Common sink type
— B 00 JQOigital input 1 Start forward © Fositive,
——9_ [0 Digital input 2 Ctart reverse P tgg;ﬂ; ;Eﬁgw
Neg_ati'ue.
10 |DI3 Digital input 3 Fault reset ™ Logicl:0_10V.
LogicO: 18_..30V;
Ri= 10K [floating]
A A R548G signal A FE Communication [Negative
E |E RS540 signal B FB Communication [Positive
Default:

PID actual value and |2141- 20 mA. Ri <250 0
Other:

Freq. reference FI D-- 10V, Ri = 250 kO
Selectable through microswitch

LAz Analog signalin 2

5 |GND w|!/ Osignal ground

13 |D0- glgltal Cutput Digital Output Commaon
ommaon
16 D& Ligital input & Precet cpeed BO™' &= O
/,"'
/,"

Ac DI,

15 |DI5 Digital input 5 Preset speed B1 7 E'L';i;?:::nlmtllm [fre-
Selectable through microswitch
Ac DI,
Other: Encoder Input B [fre-
—|1& |Dl& Digital input & External Fault P! gquency up to 10 kHz], Pulse
Train Imput |[freguency up to 5
ma kHz|
0-10¥V.RL=21EKQ
18 |AD Analog Output Output frequency 1 |0l4]- 20 ma, RL = 5000
—_ Selectable through microswitch
20 [po  |oigital signal out  [Active= READY P |gPer cottector. max load S5V
Terminal Signal Factory preset Description
22 R ND_L Relay out 1 e - RN Switching load:
23 |roTCMl_s chwve= 250 Vac/ 3 A, 24V DC 3A

24 |ROZ NC

Relay out 2
S Switching load:
ig ggg E.IE j Active = FAULT P50Vac/ 34, 24V OC 34
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Initialisering af frekvensomformeren

For vi starter op med at programmere Vacon® frekvensomformeren er det altid en god idé at fa resat
alle parametrene til deres fabriksindstilling, ogsa selvom der lige nu er spaending pa for fgrste gang.
Derfor skal vi have lavet det vi kalder en "Initialisering” som det farste. Falg vejledningen herefter.

Ga ind i "System menu” og find parameter 4.2, Restore factory default
Velg "1” og Vacon drevet genstarter af sig selv.

Vacon® frekvensomformeren er nu resat.

Du er nu Klar til at forsaette programmeringen.

AN =
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Start stop uden styresignal fra PLC

Darfidd

1. Vacon® Frekvensomformerens forsyning og motorkabler tilsluttes forskriftsmaessigt korrekt.
(Se betjeningsvejledning eller designguide)
2. Start med lave en total reset af alle parametre - folg vejledningen pa side 5 hvis du er i tvivl.

Setup situation: Kunden gnsker at Vacon drevet slukker ved 20Hz@2V og den analoge indgang er skaleret fra

2-10v

N.B. Husk at stille parameter 17.2 til 0 ellers vises alle parameter ikke!

1-10ka
Terminal Signal Description Relevante Parametre
_[ .S |:‘I +10Vref[Ref voltage cut  |Maximum load 10ma : AR
7 [An Enalog signalin T [o-10v.Ri=250k2 Par Funktion Inds“""‘g
3 |GND o1/ 0=ignal ground
& |26Vout] |24 V output for OT's [=20%, max. Ioad 50 mA " A
7 o c Digilal Input Digital Input Comman for DI1- Genere"e IndStllllns er
D4, refer to Table 6.3 for DI
e Comman ik type
8 [0 [[Digitalinput T [Positie, Motorparametre
7 |07 [ |Digitalinputz __|-odicl: 18.300. -
N°9'=E=°---5V= P1.1 Motorspaending Aflaes meaerkeplade
egative,
003 | [Digitalinput3  [Logcl:0 100 P1.2 Motorfrekvens Aflaes maerkeplade
ogicl: 18...30V; "
- S Ri= 10KQ [flaating] P1.3 Motor nominel omdr. Aflaes maerkeplade
sIgna: Megati
E|E RSJ.ESggnatB P P1.4 Motorstrgm Aflaes maerkeplade
Default:
P O] 70 ma, Fi< 2500 P1.5 Motor cos(¢) Aflaes maerkeplade
naiog signat in Other: H H H
9<ig T Konfigurering og skalerings parametre
i Selectahle through microswitchf | P31 Min frekvens 20 Hz
5 |GMD @|l/ 0 signal ground
3 oo, [PemOdpa [ P3.2 Max frekvens 50 Hz
- igital Output Comman
o 30“:”?0“ - Valg af ref for ekstern
Ac DI
Sl s P3.3 sttrested [4] Al 1
. Other: Encoder Input & [fre- H 2 .
505 [Digitalinguts | P6.1 Al1 signal omrade [1] 2-10V _
iel[e;l::.ahle through microswitch [15] Overvagnlng af
Other: Encoder Input B [fre- P8.1 RO1 funktion analog indgang
14 |DI& Digital input & quency up to 10 kHz|, Pulse 2 . .
gieing T vt ey s || P12.8 Al Overvagning TIL niveau | 20%
kHz| 2 . . 0
T EETIE P12.9 Al Overvagning FRA niveau | 19%
18 |AD Analog Output 0[4]- 20 mA, RL 5000
Selectable through microswitch|
.- - Open callactor, max. load 35V
20 |00 Digital signal out 0
Terminal Signal Description
—Z¢ |RU1 ND_L Relay out 1 Switching load:
23 |ROT CM—1 250Vac/ 34, 24V DC3A
24 |ROZ NC Relayout2]
75 [ROZCM ]/ Switching Iuad:l
250Vac/ 34, 24V DC3A
% [ROZNO— e
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