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176FA145.15

Navod k pouzivani
Softwarova verze: 1.6x

ce ® ¢

Tento navod k pouziti je uren pro vsechny ménice kmitoCtu
fady VLT 8000 AQUA se softwarovou verzi 1.6x. Cislo
softwarove verze Ize zjistit v parametru 624.
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m Definice Neni-li vydan pgikaz zastaveni jako pgikaz skupiny
Definice jsou uvedeny v abecednim pogadi. 2, zobrazi se na displeji napis STAND BY.
AEO: CT:
Automatic Energy Optimisation (automaticka Konstantni moment: pouziva se nape. u tizkych,
optimalizace spot@eby energie) - funkce, ktera mohutnych kalovych éerpadel a odstgedivek.
dynamicky upravuje proud dodavany zatiZi o
prominlivého momentu, aby se optimalizoval Digitalni vstupy:

Digitalni vstupy se pouzivaji k ovladani ruznych
funkci miniée kmitoétu.

uéinik motoru a ueinnost motoru.

Analogové vstupy:

Analogové vstupy se pouzivaji k ovladani
ruznych funkci miniée kmitoétu.

Na miniéi jsou dva typy analogovych vstupu:
Proudovy vstup, 0-20 mA

Napiovy vstup, 0-10 V DC.

Digitalni vystupy:

Existuji etyai digitalni vystupy, dva z nich aktivuji
spinaé relé. Vystupy mohou dodavat signal

24 V DC (max. 40 mA).

fioc

Vystupni kmitoéet z miniée kmitoétu pgenaseny
do motoru, kdyz je aktivovana funkce konstantnich
otaéek (pomoci digitalnich svorek nebo

sériové komunikace).

Analogova zadana hodnota
Signal pgedavany na vstup 53, 54 nebo 60.
Muze jit o napiti nebo proud.

Analogové vystupy:
Existuji dva analogové vystupy, které mohou dodavat
signal 0-20 mA, 4-20 mA, anebo digitalni signal.

fm

Vystupni kmitoéet z miniée kmitoétu
pgenaseny do motoru.

Automatické pgizpusobeni k motoru, AMA:

Algoritmus automatického pgizpusobeni k fun

motoru, ktery pgi neéinnosti uréuje elektrické Jmenovity kmitoéet motoru (Udaj na Stitku).
parametry pgipojeného motoru.

fmax
AWG: Maximalni vystupni kmitoéet dodavany do motoru.
AWG znamena American Wire Gauge (americky fMIN

rozmir dratu), §j. americkou migici jednotku Minimalni vystupni kmitoget dodavany do motoru.
prugezu kabelu.
Im

Ovladaci povel: Proud dodavany do motoru.

Pomoci gidici jednotky a digitalnich vstupu je mozné

spoustit a zastavovat pgipojeny motor. Im,N
Funkce jsou rozdileny do dvou skupin s Jmenovity proud motoru (Udaje z typového Stitku).
nasledujicimi prioritami:
Inicializace:
Skupina Vynulovani, Volny dobih, Vynulovani a Pokud se provede inicializace (viz parametr
1 volny dobih, Stejnosmirné brzdini, Stop 620 Provozni rezim), minié kmitoétu se vrati
a tlaéitko [OFF/ STOP]. na tovarni nastaveni.
Skupina Start, Impulsovy start, Reverzace,
2 Start, reverzace, Konstantni otaeky a IviTMAX
Ulozeni hodnoty Maximalni vystupni proud.
irn

Funkce skupiny 1 se nazyvaji Paikazy zakazujici
start. Rozdil mezi skupinou 1 a 2 je ten, Ze ve skupini
1 musi byt vSechny signaly stop zruseny, aby se

Jmenovity vystupni proud dodavany
miniéem kmitoétu.

motor spustil. Motor se pak muze spustit pomoci LCP:

jednoho signalu spustini ve skupini 2. Ovladaci panel, ktery tvogi Uplné rozhrani pro
Povel stop dany jako povel skupiny 1 povede gizeni a programovani jednotky VLT 8000 AQUA.
k zobrazeni STOP na displeji. Ovladaci panel Ize oddilit a pgipadni jej pomoci
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volitelné montazni sady namontovat napg. do
eelniho panelu ve vzdalenosti az 3 metry.

LSB:

Pouziva se pai sériové komunikaci.

MCM:
Zkratka pro Mille Circular Mil, americkou migici
jednotku pro prugez kabelu.

MSB:
Nejvyssi platny bit.
Pouziva se pai sériové komunikaci.

MmN

VLN

Jmenovité otaéky motoru (Udaj na Stitku).

nvLT
Uéinnost miniée kmitoétu je definovana jako
pomir mezi vykonem a pgikonem.

Parametry on-line/off-line:

On-line parametry se aktivuji okamziti po zmini
hodnoty udaju. Parametry off-line nejsou aktivovany,
dokud neni na ovladaci jednotce zadano OK.

PID:

Regulator PID udrzuje pozadované otaeky (v jinych
paipadech tlak, teplotu atd.), tim Ze mini vystupni
kmitoéet tak, aby odpovidal minicimu se zatizeni.

Pwm,N
Jmenovity vystupni vykon motoru (udaj na Stitku).

Pevna Zzadana hodnota

Trvale definovana zadana hodnota, ktera se da
nastavovat od - 100 % do + 100 % rozsahu zadané
hodnoty. Existuji étygi pevné Zadané hodnoty, které
mohou byt vybrany pomoci digitalnich svorek.

Refmax

Maximalni hodnota, kterou muze mit signal
zadané hodnoty. Nastavuje se v parametru 205
Maximalni Zadana hodnota, Refyax.

Refumin

Nejmensi hodnota, kterou muze mit signal
Zadané hodnoty. Nastavuje se v parametru 204
Minimalni zadana hodnota, Refyn.

Nastaveni:

Existuji étygi nastaveni, ve kterych je mozné

ulozit nastaveni parametru. Mezi timito sadami
parametru je mozné pgepinat a jednu sadu parametru
upravovat, zatimco jina sada je aktivni.

Povel zakazujici start:

Pgikaz pro zastaveni patgici do skupiny 1 gidicich
pwoikazu - podivejte se na tu skupinu.

Povel Stop:
Podivejte se na gidici povely.

Termistor:
Teplotni zavisly rezistor, umisovany tam, kde je teeba
sledovat teplotu (minié VLT nebo motor).

Vypnuti:

Stav, ktery muze nastat v ruznych situacich,
napg. jestlize je minie kmitoétu vystaven
nadmirné teploti. Tento stav muze byt zruSen
stisknutim tlaéitka Reset (vynulovani), popga. v
nikterych pgipadech automaticky.

Vypnuti zablokovano:

Vypnuti zablokovano je stav, ktery muze nastat
v ruznych situacich, napg. jestlize je minié
kmitoétu vystaven nadmirné teploti. Tento
stav muze byt zruSen odpojenim napajeni a
restartovanim miniée kmitoetu.

Um
Napiti dodavané do motoru.

UmN
Jmenovité napiti motoru (udaj na Stitku).

UvLT, MAX
Maximalni vystupni napiti.

Charakteristika VT:
Charakteristika pro kvadraticky moment,
pouzivana u éerpadel a vitraku.
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Napéti ménie kmitoltu je nebezpecné, motoru). U aplikaci UL/cUL poskytuje ETR
6 kdykoli je zafizeni pfipojeno k elektrickému ochranu tf¥idy 20 proti pretiZzeni v souladu s NEC®.

vedeni. Nespravna instalace motoru 6. Neodpojujte zastréky motoru a napéjeni, dokud
nebo ménice kmitoctu mize zpusobit poskozeni je méni¢ kmitoC€tu pfipojen k siti. Zkontrolujte,
zafizeni, vazné zranéni nebo smrt. zda napajeci vedeni bylo odpojeno, a ze
Dodrzuijte proto disledné pokyny obsazené v této pfed odpojenim motoru a sitového vedeni
provozni priruéce, jakoz i vSechny pfislusné narodni i uplynula nezbytna doba.
mezinarodni bezpecnostni pfedpisy a ustanoveni. 7. Uvédomte si, ze méni¢ kmitotu ma pfi

pouziti stejnosmérné sbérnice vice vstupl
] Bezpeénostni narizeni napétl nez L1, L2, L3.

1. Pfed opravou se musi méni¢ kmitoctu
odpojit od sité.
Zkontrolujte, zda napajeci vedeni bylo
odpojeno a ubéhl nutny ¢as pfed odpojenim
motoru a sitového vedeni.

2. Tlacitko [OFF/STOP] na ovladacim panelu méniCe = Varovani proti ndhodnému rozbéhu motoru

Zkontrolujte, zda byly odpojeny v8echny
vstupy napéti, a Zze pfed zahajenim oprav
ubéhla nezbytna doba.

kmito¢tu neodpojuje zafizeni od vedeni, a proto 1. Pokud je méni¢ kmitoCtu pfipojen k siti, motor
se nema pouzivat jako bezpecénostni vypinac. muze byt zastaven pomoci digitalnich poveld,

3. Zafizeni je tfeba spravné uzemnit, uzivatel povell sbérnice, odkazl nebo mistniho zastaveni.
musi byt chranén pfed napajecim napétim a Pokud je z hlediska bezpec€nosti a ochrany
motor musi byt jiSt€n proti pfetizeni v souladu s zdravi nutné zajistit, aby nedoS$lo k Zadnému
platnymi mistnimi a narodnimi predpisy. nezamys$lenému rozb&hu motoru, nejsou tyto

4. Zemni svodoveé proudy jsou vySSi nez 3,5 mA. funkce zastaveni dostateCné.

5. Ochrana proti pfetiZeni motoru neni nastavovana 2. Kdyz se provadi zména parametrd, motor se mize
ve vyrobnim zavodé. Pokud je tato funkce rozbéhnout. Proto je tfeba pfed Upravou udajl
poZadovana, nastavte parametr 117, Tepelna vzdy aktivovat tlaitko zastaveni [OFF/ STOP].
ochrana motoru), na hodnotu Udaju vypnuti 3. Zastaveny motor se mlze rozbéhnout, kdyz dojde
ETR nebo varovani ETR. k zavadé elektroniky ménic¢e kmitoCtu nebo kdyz
Poznamka: Funkce se inicializuje pfi 1,0 - nasobku pomine doCasné pretizeni, nebo se odstrani
jmenovitého proudu motoru a jmenovitém kmitoctu zavada napajeciho vedeni nebo pfipojeni motoru.

motoru (viz parametr 117, Tepelna ochrana

A Vystraha:

Dotykat se soucasti pod napétim je Zivotu nebezpecné i po odpojeni zafizeni ze sité.

176FA159.14

U jednotek pro VLT 8006-8062, 200-240 V: po odpojeni je nutno vyckat minimalné 15 minuty
U jednotek pro VLT 8006-8072, 380-480 V: po odpojeni je nutno vyckat minimainé 15 minuty
U jednotek pro VLT 8102-8352, 380-480 V: po odpojeni je nutno vyckat minimalné 20 minuty
U jednotek pro VLT 8452-8652, 380-480 V: po odpojeni je nutno vyckat minimalné 40 minuty
U jednotek pro VLT 8002-8006, 525-600 V: po odpojeni je nutno vyckat minimalné 4 minuty

U jednotek pro VLT 8008-8027, 525-600 V: po odpojeni je nutno vyckat minimalné 15 minuty
U jednotek pro VLT 8032-8072, 525-600 V: po odpojeni je nutno vyckat minimalné 30 minuty
U jednotek pro VLT 8052-8402, 525-690 V: po odpojeni je nutno vyckat minimalné 20 minuty

m Pouziti s izolovanym sit'ovym zdrojem odpovidajicich sledovacich zafizeni v siti IT
Informace o pouziti izolovaného sitového zdroje muze dojit k poSkozeni ménice.
naleznete v ¢asti Vypinac¢ RFI.

Je dllezité dodrzovat doporuceni ohledné instalace v
sitich IT, protoZe je tfeba dohlédnout na dostatecnou
ochranu celé instalace. PFi nepeclivém pouziti

MG.80.A9.48 - VLT je registrovana ochranna znamka spolec¢nosti Danfoss 7
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Uzivatel nebo osoba instalujici VLT
/'\ zodpovidaji za spravné uzemneéni, a také
d ochranu motoru proti pfetizeni a ochranu

pfipojeni obvodl podle mistnich pfedpisq, jako jsou
napfiklad NEC (narodni elektrické predpisy).

Upozornéni:
": Staticka elektfina, elektrostatické vyboje.
q Mnoho elektronickych soucasti je citlivych na

statickou elektfinu (vyboje). Napéti, ktera jsou
tak nizka, ze se nedaji citit, vidét ani slySet, mohou
ohrozovat zivot, ovliviiovat vykon nebo upIné znicit
citlivé elektronické soucasti. PFi provozu je tfeba
pouzivat vhodné zafizeni proti uvolfiovani statické
elektfiny, aby se zabranilo moznému poskozeni.

Pfi pfipojeni k sitovému napéti jsou
e v ménici kmito€tu nebezpeéna napéti. Po
odpojeni od sité vyCkejte nejméné

15 minut u VLT 8006-8062, 200-240 V
15 minut u VLT 8006-8072, 380-480 V
20 minut u VLT 8102-8352, 380-480 V
40 minut u VLT 8452-8652, 380-480 V
4 minuty u VLT 8002-8006, 525-600 V
15 minut u VLT 8008-8027, 525-600 V
30 minut u VLT 8032-8072, 525-600 V
20 minut u VLT 8052-8402, 525-690 V
pred tim, nez se dotknete elektrickych souéasti.
Rovnéz se ujistéte, Ze byly odpojeny dalSi napétové
vstupy, napf. externi napajeni 24 V DC a sdileni
zatéze (pfipojeni meziobvodu). Elektrickou
instalaci mize provadét pouze kompetentni
elektrikaf. Nespravna instalace motoru nebo
VLT muze zpUsobit zavadu zafizeni, zavazné
zranéni nebo smrt. Postupujte podle tohoto
navodu, narodnich elektrickych predpisti (NEC)
a mistnich bezpec¢nostnich predpisu.

8 MG.80.A9.48 - VLT je registrovana ochranna znamka spole¢nosti Danfoss
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m Uvod k navodu k obsluze

Tento navod k obsluze je rozdélen do Gtyr Casti s
informacemi o ménici kmito¢tu VLT 8000 AQUA.

Uvod k VLT 8000 AQUA:

Instalace:

Programovani:

Ve o pfistroji VLT 8000 AQUA

Upozornéni:

Tento oddil hovofi o vyhodach, které mlzete ziskat pouzitim VLT 8000
AQUA, jako napfiklad automaticka optimalizace energie, konstantni
nebo kvadraticka momentova charakteristika a jiné funkce relevantni
pro VLT 8000 AQUA.

Tento oddil také obsahuje pfiklady pouziti a informace o spole¢nosti
Danfoss.

Tento oddil informuje o provadéni mechanicky spravné instalace
pristroje VLT 8000 AQUA.

Je zde také popsano pfipojeni k siti a motoru, spolu s popisem svorek
fidici karty.

Tento oddil popisuje fidici jednotku a softwarové parametry VLT 8000
AQUA. Je zde také zahrnut priivodce k menu Quick Setup (rychlé
nastaveni), kterd vam umozriuje zacit pracovat velmi rychle s vasi
aplikaci.

Tento oddil uvadi informace o hlaseni stavu, varovani a chybach od
pristroje VLT 8000 AQUA. Vedle toho uvadi informace o technickych
udajich, servisu, nastavenich z vyrobniho zavodu a zvlastnich
podminkach.

l@ Oznaduje dlleZité upozornéni pro uZivatele.

2 Oznaduje vSeobecnou vystrahu

2 Oznaduje varovani pred vysokym napétim.

MG.80.A9.48 - VLT je registrovana ochranna znamka spolec¢nosti Danfoss 9
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m Princip oizeni

Minié kmitoétu usmirduje stgidavé napiti ze siti
na stejnosmirné napiti, které se pak pgevadi na
stgidavy proud prominné amplitudy a kmitoétu.

Motor je tak napajen prominnym napitim a kmitoetem,
které dovoluji plynulou regulaci otaéek standardnich,
teifazovych, stgidavych motoru.

1 2
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175ZA16.11

1. Napiti siti

3 x 200 -240 V AC, 50/ 60 Hz.
3 x 380 - 480 V AC, 50 / 60 Hz.
3 x 525 -600 V AC, 50 / 60 Hz.

2. Usmiroovae
Tgifazovy mustkovy usmirdovaé, ktery usmirouje
stgidavy proud na stejnosmirny.

3. Meziobvod
Stejnosmirné napiti = 1,35 x napiti siti [V].

4. Civky meziobvodu
Vyrovnavaji napiti meziobvodu a snizuji harmonickou
proudovou zpitnou vazbu zpit do siti.

5. Kondenzatory meziobvodu
Vyrovnavaji napiti meziobvodu.

6. Stgidae
Pgevadi stejnosmirné napiti na prominné stgidave
napiti s prominlivym kmitoétem.

7. Napiti motoru
Prominné stgidavé napiti, 0-100 % z
napajeciho napiti.

8. Widici karta

Zde se nachazi poéitaé, ktery gidi stgidaé generujici
impulzovy sled, kterym se stejnosmirné napiti mini
na prominné stgidavé napiti prominného kmitoétu.

10
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m AEO - automaticka optimalizace spotoeby energie
Normalni se musi nastavit charakteristika U/f na
zakladi oéekavaného zatizeni pgi riznych kmitoétech.
Nicméni znat zatizeni pgi daném kmitoétu v
instalaci je easto problém. Tento problém se da
vygeSit pouzitim VLT 8000 AQUA s integrovanou
automatickou optimalizaci spotgeby energie (AEO),
ktera zajiSuje optimalni vyuziti energie. VSechny
jednotky VLT 8000 AQUA maiji tuto funkci nastavenou
z vyrobniho zavodu, tzn. neni nutné nastavovat
pomir U/f miniée kmitoétu k dosazeni maximalnich
uspor energie. U jinych minieu kmitoétu se pro
spravné nastaveni miniee musi stanovit pomir
napiti/kmitoéet (U/f) pro dané zatizeni.

Pgi pouziti funkce automatické optimalizace spotaeby
energie (AEQ) jiz neni nutné vypoeitavat nebo stanovit
charakteristiky systému, protoze miniée kmitoétu
Danfoss VLT 8000 AQUA zaruéuiji trvale optimalni
spot@ebu energie v zavislosti na zatizeni motoru.

Obrazek napravo ilustruje pracovni rozsah
funkce AEO, v ramci kterého je umoznina
optimalizace spotgeby energie.
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Pokud byla v parametru 101 Momentové
charakteristiky zvolena funkce AEO, bude
tato funkce trvale aktivni. Kdyz dojde k vitsi
odchylce od optimalniho pomiru U/f, minie
kmitoétu se rychle pgizpusobi.

Vyhody funkce AEO

* Automaticka optimalizace spot@eby energie

* Kompenzace pg@i pouziti nadmirného motoru

e AEO pgizpusobuje einnost podle dennich
a sezonnich vykyvu

+ Uspora energie u systému s konstantnim
objemem vzduchu

e Kompenzace v nadsynchronni pracovni oblasti

e Snizuje akusticky hluk motoru
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m Piiklad pouziti - Regulace stalého tlaku v
systému zasobovani vodou

Poptavka po vodé z vodaren je v pribéhu dne znaéné proménliva. V noci se prakticky zadna voda
nepouziva, zatimco rano a vecer je spotieba vysoka. Aby se udrzel vhodny tlak ve vodovodnim potrubi
ve vztahu k aktualni poptavce, jsou Cerpadla pfivodu vody vybavena Fizenim otaek. Pouziti ménice
kmito€tu umozniuje udrzovat energii spotfebovavanou €erpadly na minimu a pfitom optimalizovat dodavku
vody spotfebitelim.

Jednotka VLT 8000 AQUA s integrovanym PID regulatorem zajiStuje snadnou a rychlou instalaci.
Napriklad jednotka IP54/NEMA 12 se da namontovat blizko Cerpadla na sténu a stavajici kabely se daji
pouzit jako napajeci vedeni k jednotce. Snimac tlaku ménic¢e kmitoctu (napf. Danfoss MBS 33 nebo
MBS 3000) Ize namontovat nékolik metri od spoleéného vystupu z vodarny, aby se ziskala regulace se
zpétnou vazbou. Danfoss MBS 33 a MBS 3000 jsou dvouvodic¢ové snimace (4-20 mA), které mohou
byt napajeny pfimo z jednotky VLT 8000 AQUA. PoZzadované nastaveni (napf. 5 bard) se da nastavit
mistné v parametru 418 Bod nastaveni 1.

Dz oo

Erﬂnai ’’’’’’’’’ —
heng ]

91 92 93 95

| L1L2L3PE
'_._”' 39 o

= || VLT8000 AQUA
4 55 ot
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Predpoklad:

Snima¢ ma meéritko 0 - 10 bard, minimalni
prutok se dosahuje pfi 30 Hz. Narlst otacek
motoru zvysi tlak v potrubi.

Nastavte nasledujici parametry:

Par. 100 Konfigurace Se zpétnou vazbou [1]
Par. 201 Minimalni vystupni kmito¢et 30 Hz

Par. 202 Maximalni vystupni kmitocCet 50 Hz (nebo 60 Hz)
Par. 204 Minimalni zadana hodnota 0 bar

Par. 205 Maximalni Zzadana hodnota 10 bar

Par. 302 Svorka 18, Digitalni vstupy Start [1]

Par. 314 Svorka 60, analogovy proudovy vstup Signal zpétné vazby [2]
Par. 315 Svorka 60, min. méfitko 4 mA

Par. 316 Svorka 60, max. méfitko 20 mA

Par. 403 Casovad rezimu spanku 10's

Par. 404 KmitoCet spanku 35 Hz

Par. 405 KmitoCet probuzeni 45 Hz

Par. 406 ZvySeni zadané hodnoty 125%

Par. 413 Minimalni zpétna vazba 0 bar

Par. 414 Maximalni zpétna vazba 10 bar

Par. 415 Jednotky zadané hodnoty bar [16]

Par. 418 Zadana hodnota 1 5 bar

Par. 420 Regulace PID Normal

Par. 423 Proporcionalni zesileni PID 0,3*

Par. 424 Integraéni ¢asova konstanta PID 30 s*

* Vysledné parametry PID zaviseji na dynamice aktualniho systému.

12 MG.80.A9.48 - VLT je registrovana ochranna znamka spole¢nosti Danfoss



Dacfoss

VLT® 8000 AQUA

m Pocitacovy software a sériova komunikace kmitoCtu online prostfednictvim sité Profibus. Tim
Spole¢nost Danfoss nabizi mnozstvi alternativ je eliminovana potfeba dalSi komunikaéni sité.
sériové komunikace. Sériova komunikace umozriuje
sledovat, programovat a Fidit jeden nebo nékolik
ménicl kmitoCtu z centralniho pocitace.

VSechny ménice kmito¢tu VLT 8000 AQUA maiji jako
standard port RS 485 s volbou ze dvou protokold.
Protokoly, které Ize volit v parametru 500, jsou:

Moduly softwaru pro nastaveni MCT 10
Softwarovy balik zahrnuje nasledujici moduly:

Software pro nastaveni MCT 10
Nastaveni parametru
Kopirovani do a z méni¢t kmitoctu

e FC protokol Dokumentaci a tisténou podobu

e Modbus RTU nastaveni parametri véetné
diagrama

Volitelna sbérnicova karta umozriuje vysSi pfenosovou

rychlost nez RS 485. Kromé toho je mozné ke SyncPos

sbérnici pfipojit vétsi pocet jednotek a pouzit Viytvareni programu SyncPos

alternativni pfenosova média. Spole€nost Danfoss
nabizi nasledujici volitelné komunikacni karty:

*  Profibus

e LonWorks

* DeviceNet

Objednaci cislo:
Objednejte si disk CD-ROM se softwarem pro
nastaveni MCT 10 pomoci kédového €isla 130B1000.

m Doplnky Fieldbus
Vzhledem k narlstu pozadavk( na informace v fidicich
systémech budov je nutno shromazdovat ¢i vizualné

Informace o instalaci riznych moznosti nejsou
soucasti tohoto navodu.

Pomoci portu RS 485 Ize komunikovat napfiklad s zobrazovat mnoho riznych typd udaju o procesech.
pocitatem. K tomuto ucelu je k dispozici program DuleZité udaje o procesech mohou pomoci

MCT 10 pro prostiedi Windows ™. Lze ho pouzit systémovym techniklim pfi kazdodennim sledovani
ke sledovani, programovani a fizeni jednoho nebo systému, coZ umoziuje korigovat negativni vyvoj
nékolika méniéd VLT 8000 AQUA. - naprfiklad narlst spotfeby energie.

Znacéné mnozstvi dat u velkych budov mize vytvaret
potfebu vy$Si pfenosové rychlosti nez 9600 baudu.

m Softwarové nastroje pro PC

Software pro PC - MCT 10 = Profibus

V8echny ménice jsou vybaveny sériovym Profibus je systém primyslové sbérnice (Fieldbus)
komunika&nim portem. Poskytujeme nastroj s FMS a DP, ktery Ize pouZit pro propojeni

pro PC zajidtujici komunikaci mezi poéitadem automatizovanych zafizeni jako jsou Cidla a

a méni¢em kmito&tu, software pro nastaveni aktuatory s ovladacimi prvky prostrednictvim

VLT Motion Control Tool MCT 10. dvouvodicového kabelu.

Software pro nastaveni MCT 10 Profibus FMS se pouziva, pokud je tfeba feSit
MCT 10 byl navrZen jako snadno pouZitelny, rozsahlé komunikacni Ukoly na drovni buriky i
interaktivni nastroj pro nastaveni parametrd systému prostfednictvim velkych objemu dat.

v naSich ménicich kmitoctu.

Software pro nastaveni MCT 10 je uzite¢ny pro:

e Planovani komunikacni sité v rezimu offline. MCT
10 obsahuje Uplnou databazi méni¢u kmitoctu.

Profibus DP je nesmirné rychly komunikacni
protokol, vytvofeny specialné pro komunikaci
automatizovaného systému s rdznymi jednotkami.

* Objednavani ménicd kmitoctu online. Méni¢ VLT 8000 AQUA podporuje pouze protokol DP.
¢ Ukladani nastaveni pro vSechny ménice kmitoctu.
« Vyménu ménice v siti. m LON - Local Operating Network (Mistni operacni sit))
« Rozsifovani stavajici sité. LonWorks je inteligentni systém pramyslové
«  Podporovany budou i ménige vyvijené sbérnice (Fieldbus), ktery vylepSuje moznost
v budoucnosti. decentralizovaného fizeni, protoze umoznuje
komunikaci mezi jednotlivymi jednotkami v
Software pro nastaveni MCT 10 podporuje sbérnici jednom systému (Peer-to-Peer).
Profibus DP-V1 prostfednictvim pfipojeni Master To znamend, Ze neni zapotiebi velka hlavni
tfidy 2. Umoznuje Cist a zapisovat parametry ménice stanice pro zpracovani vSech signald systému
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(Master-Slave). Signaly jsou prostfednictvim
spole¢né sité zasilany pfimo jednotce, ktera je
centralni fizeni stavu budovy a monitorovaci systém
Ize zménit na vyhrazeny monitorovaci systém stavu
budovy, jehoz ukolem je zajistit, Ze vS8echno bézi
podle planu. Pokud je potencial systému LonWorks
plné vyuzit, ¢idla budou také pfipojena ke sbérnici,
takze signal z Cidla Ize rychle presunout k jiné Fidici
jednotce. Pokud jsou oddélovace mistnosti mobilni,
jedna se o zvlasté uzitecnou funkci.

m DeviceNet
DeviceNet je digitalni, vicebodova sit, zalozena
na protokolu CAN, ktera spojuje primyslové
fidici jednotky a vstupné-vystupni zafizeni a
slouzi jim jako komunikaéni sit.
Kazdé zafizeni nebo fidici jednotka tvofi uzel sité.
DeviceNet je sit typu producent-spottebitel, ktera
podporuje vicenasobné komunikaéni hierarchie
a nastaveni priority zprav.
Systémy DeviceNet Ize nakonfigurovat pro provoz
v rezimu master-slave nebo v distribuované Fidici
architektufe vyuzivajici komunikaci peer-to-peer.
Tento systém nabizi jediny pfipojovaci bod
pro konfiguraci a Fizeni, nebot podporuje jak
vstupné-vystupni, tak explicitni zpravy.
DeviceNet je také vybavena funkci napajeni. Zafizeni
s omezenymi pozadavky na napajeni tak Ize napajet
pfimo ze sité prostfednictvim 5vodi¢ového kabelu.

m Modbus RTU
Protokol MODBUS RTU (Remote Terminal
Unit) je struktura posilani zprav vyvinuta firmou
Modicon v roce 1979, pouzivana k navazovani
komunikace typu master-slave/klient-server
mezi inteligentnimi zafizenimi.
MODBUS se pouziva k monitorovani a programovani
zarizeni, ke komunikaci s inteligentnimi zafizenimi
pomoci ¢idel a nastroji a k monitorovani zafizeni
v terénu pomoci pocitaca a HMI.
Protokol MODBUS se ¢asto pouziva v aplikacich
pracujicich s plynem nebo olejem, ale jeho vyhod
vyuzivaji i aplikace v budovach, infrastrukture,
dopravé a energetice.
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m Prislusenstvi
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Aplika¢ni doplnék
Typ Popis Objednaci Cislo
Horni kryt IP 4x 1) Volitelny doplnék, VLT 8006-8011, 380-480 V, provedeni 17520928
kompakt
Horni kryt IP 4 x 1) Volitelny doplnék, VLT 8002-8011, 525-600 V, provedeni 17520928
kompakt
Vodiva deska NEMA 122) Volitelny doplnék, VLT 8006-8011, 380-480 V 175H4195
Kryt svorek IP 20 Volitelny doplnék, VLT 8006-8022, 200-240 V 17524622
Kryt svorek IP 20 Volitelny dopInék, VLT 8027-8032, 200-240 V 17574623
Kryt svorek IP 20 Volitelny doplnék, VLT 8016-8042, 380-480 V 175724622
Kryt svorek IP 20 Volitelny doplnék, VLT 8016-8042, 525-600 V 17524622
Kryt svorek IP 20 Volitelny doplnék, VLT 8052-8072, 380-480 V 175724623
Kryt svorek IP 20 Volitelny dopInék, VLT 8102-8122, 380-480 V 17574280
Kryt svorek IP 20 Volitelny doplnék, VLT 8052-8072, 525-600 V 175724623
Dolni kryt IP 20 Volitelny doplnék, VLT 8042-8062, 200-240 V 176F1800
Sada redukénich svorek VLT 8042-8062, 200-240 V, IP 54 176F1808
Sada redukénich svorek VLT 8042-8062, 200-240 V, IP 00/NEMA 1 176F1805
Ovladaci panel LCP Samostatny panel LCP 17527804
Sada pro oddélenou montaz panelu LCP IP 00 & 203) Sada pro oddélenou montaz véetné 3metrového kabelu 17520850
Sada pro oddélenou montaz panelu LCP IP 54 4) Sada pro oddélenou montaz véetné 3metrového kabelu 17527802
Zaslepovaci kryt ovladaciho panelu LCP pro vSechny ménice IP00/IP20 17527806
Kabel pro panel LCP Samostatny 3metrovy kabel 17520929
Reléova karta Aplikaéni karta se Ctyfmi reléovymi vystupy 17523691
Karta regulatoru kaskady Zapouzdfeno macenim 17523692
Doplnék Profibus Nezapouzdfeno macenim/Zapouzdieno macenim 17523685/17523686
Doplnék LonWorks, volna topologie Nezapouzdifeno macenim 176F0225
Doplnék Modbus RTU Nezapouzdfeno macenim 17523362
Doplnék DeviceNet Nezapouzdfeno macenim 176F0224
Software pro nastavovani MCT 10 CD-ROM 130B1000
MCT 31 Vypocet harmonické slozky CD-ROM 130B1031
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Instala¢ni sada Rittal

Typ Popis Objednaci Cislo
Kryt Rittal TS8 pro IP005) Instalacni sada pro kryt o vy$ce 1800 mm, VLT 8152-8202, 380-480 V, VLT 8052-8202, 525-690 V 176F 1824
Kryt Rittal TS8 pro IP005) Instalacni sada pro kryt o vy§ce 2000 mm, VLT 8152-8202, 380-480 V, VLT 8052-8202, 525-690 V 176F 1826
Kryt Rittal TS8 pro IP005) Instalacni sada pro kryt o vy$ce 1800 mm, VLT 8252-8352, 380-480 V, VLT 8252-8402, 525-690 V 176F 1823
Kryt Rittal TS8 pro IP005) Instalacni sada pro kryt o vy$ce 2000 mm, VLT 8252-8352, 380-480 V, VLT 8252-8402, 525-690 V 176F 1825
Kryt Rittal TS8 pro IP005) Instalaéni sada pro kryt vysoky 2000 mm, VLT 8452-8652, 380-480 V 176F1850
Stojanek pro kryty IP21 a IP545  Volitelné, VLT 8152-8352, 380-480 V; VLT 8052-8402, 525-690 V 176F1827
Sada pro stinéni od sité Ochranna sada, VLT 8152-8352, 380-480 V; VLT 8052, 525-600 V 176F0799
Sada pro stinéni od sité Ochranna sada, VLT 8452-8652, 380-480 V 176F 1851

1) Horni kryt IP 4x/NEMA 1 je uren pouze pro jednotky IP 20 a IP 4x vyhovuji pouze vodorovné povrchy.
Sada obsahuje rovnéz vodivou desku (UL).

2) Vodiva deska NEMA 12 (UL) je uréena pouze pro jednotky IP 54.

3) Sada pro oddélenou montaz je uréena pouze pro jednotky IP 00 a IP 20. Kryti sady pro oddélenou
montaz je IP 65.

4) Sada pro oddélenou montaz je uréena pouze pro jednotky IP 54. Kryti sady pro oddélenou montaz je
IP 65.

5) Podrobnosti: Instalaéni pfiru¢ka pro velké vykony, MI.90.JX.YY.

Ménice VLT 8000 AQUA se dodavaji s integrovanou sbérnici (Fieldbus) nebo s aplikaénim doplikem.
Objednaci ¢isla jednotlivych typl s integrovanymi doplriky naleznete v pfisluSnych navodech nebo
pokynech. Systém objednacich &isel Ize navic pouzit k objednavani ménici kmitoétu s volitelnymi doplriky.
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m Moznost kaskadového regulatoru
Ve ,standardnim rezimu" je jeden motor gizen
minieéem, ktery ma v sobi instalovanou volitelnou
kartu kaskaddového regulatoru. Je mozné zapojit
az etyei dalSi motory s fixni rychlosti, které jsou
zapinany a vypinany tak, jak je to vyZzadovano
procesem v integraéni-derivaénim rezimu.

Filtr redukuje nabiznou hranu napiti, napiovou Spieku
Upeak a zvininy proud Al pgichazejici do motoru,
takZe proud a napiti jsou témig sinusové. Akusticky
hluk motoru je tak redukovan na minimum.

Vzhledem ke zvininému proudu v civkach bude
civkami generovan uréity hluk. Tento problém
Ize zcela vygeSit zabudovanim filtru do skeini
nebo podobnym zpusobem.

V ,rezimu Master/Slave" je minieé kmitoétu,

ktery méa v sobi instalovanou volitelnou kartu
kaskadového regulatoru, spolu s pgidruzenym
motorem, oznaéen jako Master. V podgizeném
(Slave) rezimu mohou pracovat az étyai dalSi motory,
kazdy s vlastnim miniéem. Kaskadovy regulator
slouzi k zapinani nebo vypinani (podle potgeby)
podgizenych miniéu kmitoétu/motoru, jako funkce
~nejlepsi provozni Geinnosti systému".

In ,rezimu stgidani vedouciho éerpadla" Ize
vyuziti éerpadel zprumirovat. Provadi se to tak,
ze se pgepinaé miniee kmitoetu mezi eerpadly
(max. 4) vybavi easovym spinaéem. Tento rezim
vyZaduje externi nastaveni relé.

Dalsi informace ziskate od vasi prodejni
kancelage firmy Danfoss.

m LC-filtry pro miniée VLT 8000 AQUA
KdyzZ je motor gizen miniéem kmitoétu, je z
motoru slySet rezonanéni hluk. Tento hluk, ktery
je dusledkem konstrukce motoru, je generovan
pokazdé, kdyZ je aktivovan jeden z pgepinaéu
stgidaée v miniéi kmitoétu. Kmitoéet rezonanéniho
hluku tudiz odpovida spinacimu kmitoétu miniée.

Pro VLT 8000 AQUA nabizi firma Danfoss LC-filtr
k tlumeni akustického hluku motoru.

m P¥iklady pouziti LC-filtra

Ponorna Cerpadla Studnova Cerpadla

U malych motor do jmenovitého vykonu 5,5 kW Pfi pouZziti ponornych Cerpadel, napfiklad ponofenych
vCetné pouzivejte LC-filtr, pokud neni motor vybaven nebo studnovych Cerpadel, byste se méli obratit
zvySenou izolaci vinuti. Plati to napfiklad pro vSechny na dodavatele kvili vyjasnéni pozadavku.

motory pracujici ve vlhkém prostfedi. Pokud tyto Doporucujeme pouzit LC-filtr, pokud je méni¢
motory pouzijete ve spojeni s méni¢em kmito¢tu bez kmitoCtu pouzit v aplikacich se studnovym Cerpadlem.

LC-filtru, ve vinuti motoru dojde ke zkratu. Pokud
jste na pochybach, zjistéte u vyrobce motoru, zda je
dany motor vybaven zvySenou izolaci vinuti.

Upozornéni:
l': Pokud méni¢ kmitoctu fidi nékolik paralelné
i zapojenych motorQ, musi byt pfidany
motorové kabely tak, aby dohromady
daly celkovou délku kabelu.
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m Objednaci cisla, moduly LC filtru

Sit'ové napajeni 3 x 200 -240 V

LC filtr LC filtr Jmenovity proud  Max. vystupni  Vykonova
pro typ ménice kryti pfi 200 V kmitoCet ztrata Objednaci
Cislo

8006-8008 IP 00 250A 60 Hz 110 W 17574600
8011 IP 00 32 A 60 Hz 120 W 17574601
8016 IP 00 46 A 60 Hz 150 W 17524602
8022 IP 00 61 A 60 Hz 210 W 175724603
8027 IP 00 73 A 60 Hz 290 W 17574604
8032 IP 00 88 A 60 Hz 320 W 17574605
8042 IP 00 115 A 60 Hz 600 W 175724702
8052 IP 00 143 A 60 Hz 600 W 17524702
8062 IP 00 170 A 60 Hz 700 W 17524703
Sitové napajeni 3 x 380 -480 V

LC filtr LC filtr Jmenovity proud  Max. vystupni  Vykonova

pro typ ménice kryti pfi 400/480 V kmitoCet ztrata Objednaci

Cislo

8006-8011 IP 20 16 A/16 A 120 Hz 17520832
8016 IP 00 24 A/21,7A 60 Hz 170 W 17524606
8022 IP 00 32A/279 A 60 Hz 180 W 17524607
8027 IP 00 375A/32A 60 Hz 190 W 17574608
8032 IP 00 44A/414 A 60 Hz 210 W 17574609
8042 IP 00 61A/54 A 60 Hz 290 W 175724610
8052 IP 00 73A/65A 60 Hz 410 W 17574611
8062 IP 00 90A/78A 60 Hz 480 W 17574612
8072 IP 20 106 A/ 106 A 60 Hz 500 W 17574701
8102 IP 20 147 A/ 130 A 60 Hz 600 W 17524702
8122 IP 20 177 A/ 160 A 60 Hz 750 W 17524703
8152 IP 20 212 A /190 A 60 Hz 750 W 17574704
8202 IP 20 260 A/ 240 A 60 Hz 900 W 175724705
8252 IP 20 315A /302 A 60 Hz 1000 W 17574706
8302 IP 20 395A/361A 60 Hz 1100 W 17524707
8352 IP 20 480 A /443 A 60 Hz 1700 W 17573139
8452 IP 20 600 A/540 A 60 Hz 2100 W 175723140
8502 IP 20 658 A /590 A 60 Hz 2100 W 175723141
8602 IP 20 745 A/ 678 A 60 Hz 2500 W 17523142

Ohledné LC filtrd pro ménice 525 - 600 V a VLT 8652,
380-480 V se obratte na spole¢nost Danfoss.

Upozornéni:
'l: Pfi pouzivani LCiltrd musi byt hodnota
i spinaciho kmito¢tu 4,5 kHz (viz parametr 407).

U ménicl VLT 8452-8602 musi byt pro zajisténi
spravné Cinnosti nastaven parametr 408 na
hodnotu Pripojen LC filtr.
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Sit'ové napajeni 3 x 690 V

Jmenovity proud pfi  Max. vystupni  Ztratovy vykon , . Objednaci €.

VLT 690 V kmitoGet (Hz) (W) Objednaci ¢. IP00 004

8052 54 60 290 130B2223 130B2258
8062 73 60 390 130B2225 130B2260
8072 86 60 480 130B2225 130B2260
8102 108 60 600 130B2226 130B2261
8122 131 60 550 130B2228 130B2263
8152 155 60 680 130B2228 130B2263
8202 192 60 920 130B2229 130B2264
8252 242 60 750 130B2231 130B2266
8302 290 60 1000 130B2231 130B2266
8352 344 60 1050 130B2232 130B2267
8402 400 60 1150 130B2234 130B2269

du/dt filtry

dU/dt filtry redukuji hodnotu dU/dt na pfiblizné 500 V/us. Tyto filtry nesnizuji Sum nebo hodnotu Upeak.

Upozornéni:
Q1= Pri pouzivani dU/dt filtrd musi byt hodnota
q spinaciho kmito¢tu 1,5 kHz (viz parametr 411).

Sit'ové napgjeni 3 x 690 V

Jmenovity proud pfi  Max. vystupni  Ztratovy vykon , . Objednaci €.

VLT 690 V kmitocet (Hz) (W) Objednaci ¢. IP00 )

8052 54 60 90 130B2154 130B2188
8062 73 60 100 130B2155 130B2189
8072 86 60 110 130B2156 130B2190
8102 108 60 120 130B2157 130B2191
8122 131 60 150 130B2158 130B2192
8152 155 60 180 130B2159 130B2193
8202 192 60 190 130B2160 130B2194
8252 242 60 210 130B2161 130B2195
8302 290 60 350 130B2162 130B2196
8352 344 60 480 130B2163 130B2197
8402 400 60 540 130B2165 130B2199
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m LC filtry pro miniée VLT 8006-8011 380 - 480 V Na obrazku vlevo jsou uvedeny rozmiry LC-filtru IP
90 o 20 pro vySe zmininy vykonovy rozsah. Minimalni
2 | 70 °S5,5 <
& 90 prostor nad a pod krytem: 100 mm.
o\e" =
N VN
G(gf:;@“ | LC-filtry IP 20 byly vyvinuty pro montaz vedle sebe
: ° 1 bez jakéhokoli prosotru mezi kryty.
- °10
i = Max. délka motorového kabelu:
| ) - 150 m stininy/pancégovany
| 0 Q) C . .
: M M - 300 m nestininy/nepancégovany
! Pro splnini podminek norem EMC:
: EN 55011-1B: Max. 50 m stininy/pancégovany
! 2 EN 55011-1A: Max. 150 m stininy/pancégo-
. A Y
P i | i vany
e °5,5
- Hmotnost: 17520832 9,5 kg

1757ZA106.11

m Instalace LC filtru IP 20

RN

SR\
A

oSO
o
=S

Do

X

N
0
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VLT® 8000 AQUA

m LC-filtry pro miniée VLT 8006-8032, 200 - 240 Max. délka motorového kabelu:

V 18016-8062 380 - 480 V - 150 m stininy/pancégovany

V tabulce a na nakresu jsou uvedeny rozmiry - 300 m nestininy/nepancégovany

LC-filtru IP 00 pro kompaktni jednotky. Pro spinini podminek norem EMC:

LCfiltry IP 00 musi byt zabudovany a chraniny - EN55011-1B: Max. 50 m stininy/pancégovany

proti prachu, vodi a korozivnim plynum. - EN 55011-1A: Max. 150 m stininy/pancégo-

vany

LC-filtr IP 00

Typ filtru A [mm] B [mm] C[mm] D[mm] E[mm] F[mm] G [mm] Hmotnost
[ka]
17524600 220 135 92 190 68 170 8 10
17524601 220 145 102 190 78 170 8 13
17524602 250 165 117 210 92 180 8 17
17524603 295 200 151 240 126 190 11 29
17524604 355 205 152 300 121 240 11 38
17524605 360 215 165 300 134 240 11 49
17524606 280 170 121 240 96 190 11 18
17524607 280 175 125 240 100 190 11 20
17524608 280 180 131 240 106 190 11 23
17524609 295 200 151 240 126 190 11 29
17524610 355 205 152 300 121 240 11 38
17524611 355 235 177 300 146 240 11 50
17524612 405 230 163 360 126 310 11 65
@\L OO TUANIVITV2IW w1w2]
> <+ *

C X )\ ] ]
I 4}@ @ LL.U_¢_ I M oy

D ¢ |

G B

0 0

B I

Q 0

F 175ZA549.10
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m LC filtr pro ménice VLT 8042-8062 200-240 Max. délka motorového kabelu:
V 1 8072-8602 380-480 V - 150 m stinény/pancéfovany
V tabulce a na nakresu jsou uvedeny miry LC filtra IP - 300 m nestinény/nepancéiovany
20. LC filtry IP 20 musi byt zabudovany a chranény Pro spInéni podminek norem EMC:
proti prachu, vodé a agresivnim plynim. - EN 55011-1B: Max. 50 m stinény/pancéfovany

- EN 55011-1A: Max. 150 m stinény/pancéfovany

LC filtr IP 20
Typ filtru A [mm] B [mm] C[mm] D[mm] E[mm] F[mm] G [mm] Hmotnost
(ka]
17524701 740 550 600 70
17524702 740 550 600 70
17524703 740 550 600 110
17524704 740 550 600 120
17524705 830 630 650 220
17524706 830 630 650 250
17524707 830 630 650 250
17523139 1350 800 1000 350
17523140 1350 800 1000 400
17523141 1350 800 1000 400
17523142 1350 800 1000 470
2 T
0
9
-
R
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VLT® 8000 AQUA

m Filtr harmonickych
Harmonické proudy neovliviiuji pfimo spotiebu el.
energie, ale maji vliv na nasledujici podminky:

VeétSi celkovy proud zpracovavany instalacemi
- ZvySuje zatizeni transformatoru (nékdy
bude zapotfebi vétsi transformator, zvlasté
v pfipadé retrofitu)
- ZvySuje tepelné ztraty v transformatoru a v instalaci
-V nékterych pfipadech budou zapotfebi vétsi
kabely, pfepinace a pojistky

Vy88i zkresleni napéti zplisobené vétSim proudem
- Zvysuje riziko ruseni elektrického vybaveni
pfipojeného ke stejné siti

Vysoké procento zatizeni usmérfiovace zpusobené
napfiklad méni¢em kmito¢tu zvySuje harmonickou
slozku proudu, kterou je tfeba snizit, aby se pfedeslo
vySe zminénym dusledkim. Proto je méni¢ kmitoctu
standardné vybaven integrovanymi stejnosmérnymi
civkami snizujicimi celkovy proud asi 0 40 % (ve
srovnani se zafizenimi bez jakéhokoli potlaceni
harmonické slozky), zhruba na 40-45 % ThiD.

V nékterych pfipadech je tfeba zajistit jesté dalSi
potlaceni (napfiklad retrofit s ménici kmitoctu). K
tomuto Ucelu nabizi Danfoss dva zdokonalené
filtry harmonickych slozek AHF05 a AHF10, které
snizuji harmonickou sloZzku proudu asi na 5,
respektive 10 %. DalSi podrobnosti naleznete

v pokynech MG.80.BX.YY.
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MCT 31

Softwarovy nastroj pro vypocCet harmonicke slozky
MCT 31 umoznuje snadno odhadnout harmonické
zkresleni v dané aplikaci- Vypocitat Ize harmonické
zkresleni jak u ménict kmitoctu Danfoss, tak u ménici
kmitoctu jinych vyrobct, s riznymi zpasoby dalsi
redukce harmonické slozky, napfiklad s filtry AHF od
spole¢nosti Danfoss a 12-18pulsnimi usmérfiovadi.

CD-ROM se softwarovym nastrojem MCT 31 si
muZzete objednat pod kédovym &islem 130B1031.

m Objednaci éisla, Filtry harmonickych

Filtry harmonickych se pouzivaji ke snizeni
harmonické slozky siti

AHF 010: 10% zkresleni proudu
e AHF 005: 5% zkresleni proudu

Objednaci ¢islo:
380-415V, 50Hz

IAHF,N Typicky pouzity motor | Objednaci éislo VLT 8000
kW] AHF 005 AHF 010

10 A 4,55 175G6600 175G6622 8006, 8008
19 A 7.5 175G6601 175G6623 8011, 8016
26 A 11 175G6602 175G6624 8022
35 A 15, 18.5 175G6603 175G6625 8027
43 A 22 175G6604 175G6626 8032
72 A 30, 37 175G6605 175G6627 8042, 8052
101 A 45. 55 175G6606 175G6628 8062, 8072
144 A 75 175G6607 175G6629 8102
180 A 90 175G6608 175G6630 8122
217 A 110 175G6609 175G6631 8152
289 A 132, 160 175G6610 175G6632 8202, 8252
324 A 175G6611 175G6633

Vys$8iho jmenovitého vykonu Ize dosahnout paralelnim zapojenim filtru
360 A 200 Dvi jednotky 180 A 8302
434 A 250 Dvi jednotky 217 A 8352
578 A 315 Dvi jednotky 289 A 8450
613 A 355 289 A a 324 A 8600

440-480V, 60Hz

IAHF,N Typicky pouzity motor | Objednaci éislo VLT 8000

[HP] AHF 005 AHF 010

19 A 10, 15 175G6612 175G6634 8011, 8016
26 A 20 175G6613 175G6635 8022
35 A 25, 30 175G6614 175G6636 8027, 8032
43 A 40 175G6615 175G6637 8042
72 A 50, 60 175G6616 175G6638 8052, 8062
101 A 75 175G6617 175G6639 8072
144 A 100, 125 175G6618 175G6640 8102, 8122
180 A 150 175G6619 175G6641 8152
217 A 200 175G6620 175G6642 8202
289 A 250 175G6621 175G6643 8252

Vys$8iho jmenovitého vykonu Ize dosahnout paralelnim zapojenim filtru
324 A 300 144 A a 180 A 8302
397 A 350 180 A a 217 A 8352
506 A 450 217 A a 289 A 8450
578 A 500 Dvi jednotky 289 A 8600

Kombinace miniée kmitoétu a filtru je vypoétena na zakladi napajeni 400 /480 V a za pgedpokladu typického zatizeni motoru (4pdélového) a momentu
160 %. Ohledni jinych kombinaci nahlédnite do dokumentu MG.80.BX.YY.
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VLT® 8000 AQUA

m Vybaleni a objednani miniée kmitoétu VLT
Pokud jste na pochybach, jaky minieé kmitoetu
jste obdrzeli a jaké volitelné prvky obsahuje,

Varianty hardwaru
Jednotky tohoto vyrobniho programu jsou k
dispozici v nasledujicich variantach hardwaru:

pouZijte nasledujici informace. ST Standardni méni¢ s Fidici jednotkou
nebo bez ni. Bez stejnosmérnych
svorek s vyjimkou
m Retézec objednaciho &isla typového oznaéeni VLT 8042-8062, 200-240 V
Na zakladé vasi objednavky dostane méni¢ kmitoctu VLT 8016-8300, 525-600 V
objednaci &islo, které najdete na typovém &titku SL: Standardni jednotka se
jednotky. Toto &islo mliZze vypadat napt. takto: stejnosmérnymi svorkami.
VLT-8008-A-T4-C20-R3-DL-F10-A00-CO EX: Rozsifena jednotka s fidici jednotkou,
Znamena to, Ze objednany méni¢ kmitoétu je VLT stejnosmérnymi svorkami a pripojenim
8008 pro sitové napéti 3 x 380-480 V (T4) ve formatu externiho napajeni 24 V DC pro
kompakt s krytim IP 20 (C20). Jedna se o variantu zalohovani Fidici karty.
hardwaru s integrovanym RFI filtrem, tfida A a B DX: Rozsifena jednotka s Fidici
(R3). Mé&ni¢ kmitodtu je vybaven Fidici jednotkou jednotkou, stejnosmeérnymi svorkami,
(DL) a volitelnou kartou PROFIBUS (F10). Mé&nic integrovanymi sitovymi pojistkami a
neni vybaven volitelnou kartou (A00) a neni pouZito odpojovacem a pfipojenim externiho
zapouzdieni macenim (CO0). Znak &. 8 ( A) oznaduje napajeni 24 V DC pro zalohovani Fidici
rozsah pouziti jednotky: A = AQUA. karty.
PF: Standardni jednotka se 24V DC
IP 00: Toto kryti je u fady VLT 8000 AQUA k napajenim pro zalohovani Fidici karty
dispozici pouze pro vétsi vykony. Doporucuje se a integrovanymi sitovymi pojistkami.
instalace do standardnich skfini. Neobsahuje stejnosmérné svorky.
IP 20/NEMA 1: Toto je standardni kryti ménicu PS: Standardni jednotka se 24V DC
VLT 8000 AQUA. Je idealni pro instalaci do napéajenim pro zalohovani Fidici karty.
skfiné v oblastech, kde je vyZzadovan vyssi Neobsahuje stejnosmérné svorky.
stupen ochrany. Toto kryti rovnéz umoznuje PD: Standardni jednotka se 24V DC
instalaci ménicl vedle sebe. napajenim pro zalohovani fidici karty,
IP 54: Toto kryti Ize umistit pfimo na sténu. integrovanymi sitovymi pojistkami
Skfiné nejsou vyzadovany. Jednotky IP 54 a odpojovatem. Neobsahuje
Ize také instalovat vedle sebe. stejnosmérné svorky.
RFI filtr

Jednotky pro sitové napajeni 380-480 V a vykon
motoru do 7,5 kW (VLT 8011) jsou vZdy vybaveny
integrovanym filtrem tfidy A1 a B. Ménice pro
vysSi vykony motoru Ize objednavat bud s filtrem
RFI nebo bez néj. Filtry RFI pro ménice 525-600
V nejsou k dispozici.

Ridici jednotka (tlagitka a displej)

VSechny typy vyrabénych ménic¢ld mimo ménice
s krytim IP 54 (a IP 21 VLT 8452-8652, 380-480
V), mohou byt objednany bud s Fidici jednotkou
nebo bez ni. Jednotky IP 54 jsou vzdy vybaveny
fidici jednotkou.

VSechny vyrabéné typy jednotek jsou k dispozici
s integrovanymi aplikacnimi dopliiky vCetné
reléové karty se Ctyfmi relé nebo s kartou
regulatoru kaskady.
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Pouzdreni macenim

VSechny typy ménicu Ize dodavat s deskou
ploSnych spoji zapouzdifenou macéenim nebo
nezapouzdienou. Typy VLT 8452-8652, 380-480
V a VLT 8052-8402 jsou k dispozici pouze ve
verzi zapouzdifené macenim.
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200-240 V
Typové oznaceni T2 coo C20 CN1 C54 ST SL RO R1 R3
Pozice v fetézci 9-10 11-13 11-13 11-13 11-13 14-15 14-15 16-17 16-17 16-17
4,0 kW/5,0 HP 8006 X X X X X X
5,5 kW/7,5 HP 8008 X X X X X X
7,5 kW/10 HP 8011 X X X X X X
11 kW/15 HP 8016 X X X X X X
15 kW/20 HP 8022 X X X X X X
18,5 kW/25 HP 8027 X X X X X X
22 kW/30 HP 8032 X X X X X X
30 kW/40 HP 8042 X X X X X X
37 kW/50 HP 8052 X X X X X X
45 kW/60 HP 8062 X X X X X X
380-480 V
Typové
oznaceni T4 C00 | C20 [ CN1 | C54 | ST SL EX DX PS PD PF RO R1 R3
Pozice v fetézci 9-10 11-13| 11-13| 11-13| 11-13| 14-15| 14-15| 14-15| 14-15| 14-15 14-15| 14-15 16-17 16-17| 16-17
4,0 kW/5,0 HP 8006 X X X X X
5,5 kW/7,5 HP 8008 X X X X X
7,5 kW/10 HP 8011 X X X X X
11 kW/15 HP 8016 X X X X X X X
15 kW/20 HP 8022 X X X X X X X
18,5 kW/25 HP 8027 X X X X X X X
22 kW/30 HP 8032 X X X X X X X
30 kW/40 HP 8042 X X X X X X X
37 kW/50 HP 8052 X X X X X X X
45 kW/60 HP 8062 X X X X X X X
55 kW/75 HP 8072 X X X X X X X
75 kW/100 HP 8102 X X X X X X X
90 kW/125 HP 8122 X X X X X X X
110 kW/150 HP 8152 X X X X X X X X X X X
132 kW/200 HP 8202 X X X X X X X X X X X
160 kW/250 HP 8252 X X X X X X X X X X X
200 kW/300 HP 8302 X X X X X X X X X X X
250 kW/350 HP 8352 X X X X X X X X X X X
315 kW/450 HP 8452 X X X X X X X X X X X
355 kW/500 HP 8502 X X X X X X X X X X X
400 kW/550 HP 8602 X X X X X X X X X X X
450 kW/600 HP 8652 X X X X X X X X X X X

Napéti

T2: 200-240 VAC

T4: 380-480 VAC

Kryti

CO00: Kryti IP 00, provedeni kompakt
C20: Provedeni kompakt, kryti IP 20
CN1: Kryti NEMA 1, provedeni kompakt
C54: Provedeni kompakt, kryti IP 54

Upozornéni:
NEMA 1 prevySuje IP 20

A

"

Varianty hardwaru

ST: Standardni

SL: Standardni se stejnosmérnymi svorkami

EX: RozS$ifena se 24voltovym napajenim a stejnosmérnymi svorkami
DX: RozSifena se 24voltovym napajenim, stejnosmérnymi svorkami, odpojovanim a
pojistkou

PS: Standardni se 24V napajenim

PD: Standardni se 24V napajenim, pojistkou a odpojenim

PF: Standardni se 24V napajenim a pojistkou

RFI filtr

RO: Bez filtru

R1: Filtr tfidy A1

R3: Filtr tfidy A1a B
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525-600 V
Typové oznacéeni T6 Cco00 Cc20 CN1 ST RO
Pozice v fetézci 9-10 11-13 11-13 11-13 14-15 16-17
1,1 kW/1,5 HP 8002 X X X X
1,5 kW/2,0 HP 8003 X X X X
2,2 kW/3,0 HP 8004 X X X X
3,0 kW/4,0 HP. 8005 X X X X
4,0 kW/5,0 HP 8006 X X X X
5,5 kW/7,5 HP 8008 X X X X
7,5 kW/10 HP 8011 X X X X
11 kW/15 HP 8016 X X X
15 kW/20 HP 8022 X X X
18,5 kW/25 HP 8027 X X X
22 kW/30 HP 8032 X X X
30 kW/40 HP 8042 X X X
37 kW/50 HP 8052 X X X
45 kW/60 HP 8062 X X X
55 kW/75 HP 8072 X X X
525-690 V
Typové oznaceni T7 C00 | CN1| C54 ST EX DX PS PD PF RO | R1"
Pozice v fetézci 9-10 11-13 | 11-13 11-13 | 11-13] 11-13] 14-15 14-15] 14-15 14-15 | 16-1F 16-17

45 kW/50 HP 8052 X X X X X X X X X X X
55 kW/60 HP 8062 X X X X X X X X X X X
75 kW/75 HP 8072 X X X X X X X X X X X
90 kW/100 HP. 8102 X X X X X X X X X X X
110 kW/125 HP 8122 X X X X X X X X X X X
132 kW/150 HP 8152 X X X X X X X X X X X
160 kW/200 HP 8202 X X X X X X X X X X X
200 kW/250 HP 8252 X X X X X X X X X X X
250 kW/300 HP. 8302 X X X X X X X X X X X
315 kW/350 HP 8352 X X X X X X X X X X X
400 kW/400 HP 8402 X X X X X X X X X X X

1) R1 neni k dispozici s variantami DX, PF a PD.

T7: 525-690 VAC CN1: Kryti NEMA 1, provedeni
CO00: Kryti IP 00, provedeni kompakt

kompakt ST: Standardni

C20: Provedeni kompakt, kryti IP RO: Bez filtru

20 R1: Filtr tfidy A1

' Upozornéni:
"

||a NEMA 1 prevysuje IP 20

28 MG.80.A9.48 - VLT je registrovana ochranna znamka spole¢nosti Danfoss



Dacfoss

VLT® 8000 AQUA

VolitelIné moznosti, 200-600 V

Displej Pozice: 18-19
DO Bez ovladaciho panelu LCP

DL S ovladacim panelem LCP

Komunikacni prfisluSenstvi Pozice: 20-22
Fieldbus

F0O0 Bez dopliiku

F10 Profibus DP V1

F30 DeviceNet

F40 LonWorks s volnou topologii

Aplikaéni doplnék Pozice: 23-25
A00 Bez dopliiku

A312) Reléova karta se 4 relé

A32 Regulator kaskady

Zapouzdreni Pozice: 26-27
C03)  Bez zapouzdieni
C1 Se zapouzdfenim

1) Neni k dispozici s krytim IP 54 v provedeni kompakt

2) Neni k dispozici s dopliikem Fieldbus (Fxx)

3) Neni k dispozici pro vykony od 8452 do 8652, 380-480 V a VLT
8052-8402, 525-690 V
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m Tabulka kédu typt / objednavaci formular

VLT |8 1T/ Al R MDA FA | HC

Vykonovy stupeii $ Py N y N A

napi. 8008
Jp Aplikaéni rozsah

8006 [A]
8008 Sit'ove napéti
8011
8016
8022 T4
8027 T6
8032 T7
8042

8052 Kryti
8062 Co0
8072 20
8102

8122 C54
8152 CN1
g%g% Varianta Hardwaru
8302
8352
8452

Filtr RFI
RO
R1
R3

Pocet kust

Ovlédaci panel (LCP)
tohoto typu Volitelna komunika&ni karta

DO
DL
FOOo

Pozadovany ter- F10
min dodani F30

F40

Objednatel:

Volitelna aplika¢ni karta
AOO
A31
A32

Datum:

ZKopiruite si formulaF, Pridavné lakovani tistenych spoju
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VLT® 8000 AQUA

m Obecné technické udaje

Sitové napajeni (L1, L2, L3):

Napajeci Napéti 200-240 V ....ooi it 3 x 200/208/220/230/240 V +10 %
Napajeci napéti 380-480 V .....cooiiiiiiiiie e 3 x 380/400/415/440/460/480 V £10 %
Napajeci Nap&ti 525-600 V .....ccoieiiie et 3 x 525/550/575/600 V £10 %
Napajeci Napéti 525-690 V .....ocuiiiiieiiieeee e 3 x 525/550/575/600/690 V +10 %
NaPAJECT KMITOCEE ... e e 48-62 Hz +/- 1 %

Max. nesymetrie napajeciho napéti:

VLT 8006-8011/380-480 V a VLT 8002-8011/525-600 V .......cccevveeinnennn. 1 2,0 % jmenovitého napajeciho napéti
VLT 8016-8072/525-600 V, 380-480 V a VLT 8006-8032/200-240 V .... £ 1,5 % jmenovitého napajeciho napéti
VLT 8102-8652/380-480 V a VLT 8042-8062/200-240 V .......cvvvvernnnen. * 3,0 % jmenovitého napajeciho napéti
VLT 8052-8402/525-690 V' ...coiiiiiiiiiiiiii ittt * 3,0 % jmenovitého napajeciho napéti
Relativni UCINTK / COS. §  cooeeeeeiieee ettt e e e e e e e e s s st eeaeeeeennnneees témér 1,0 (>0,98)
SKUteCNY UCINTK (A) e e e jmenovity 0,90 pfi jmenovitém zatiZeni

Povoleny pocet posloupnosti sepnuti na napajecich vstupech (L1, L2, L3) ......cccceeiieeenne priblizné 1krat/2 min.
Maximalni ZKratoVvy PrOUA ...ttt et e e st e e s er e e e s ee e e 100 kA

©
Vystupni ddaje VLT (U, V, W): 3

<
RV A2 (8] o] T =1 o< SRR STPRIN 0-100 % napéajeciho napéti ‘g
Vystupni kmitocet 8006-8032, 200-240 V' .....eeiiiieiieie et eeee 0-120 Hz, 0-1000 Hz

Vystupni kmitoCet 8042-8062, 200-240 V ... 0-120 Hz, 0-450 Hz
Vystupni kmito€et 8072-8652, 380-460 V .....ccccuiiiiiiiiiie e 0-120 Hz, 0-450 Hz

Vystupni kmitoCet 8002-8016, 525-600 V .......ouviiiiiiieiiiiiiiiee et e e e 0-120 Hz, 0-1000 Hz
Vystupni kmitoCet 8022-8062, 525-600 V ........ouviiiiiiieeiiiiiiiiee e 0-120 Hz, 0-450 Hz
Vystupni kmito€et 8072, 525-600 V ....ccoieiiiiiiiiiiiiee et e e e e e e e e 0-120 Hz, 0-450 Hz
Vystupni kmitoCet 8052-8352, 525-690 V .......ouuiiiiiiiii it 0-132 Hz, 0-200 Hz
Vystupni kmito€et 8402, 525-690 V ....ccoiiiiiiiiieiiee e 0-132 Hz, 0-150 Hz
Jmenovité napéti motoru, 200-240 V ........cuuiiiiieeee e 200/208/220/230/240 V
Jmenovité napéti motoru, 380-480 V ......oooiiiiiiiiiiieeeeeeee e ———— 380/400/415/440/460/480 V
Jmenovité napéti Motoru, 525-600 V .....oooiiiiiiiiiiieeeeeeee e ———————————————————————————— 525/550/575 V
Jmenovité napéti Motoru, 525-690 V ......cceeieiiiiee e 525/550/575/690 V
Jmenovity KMItOCEt MOTOIU ... e e e e e e e e as 50/60 Hz
ST o] 1 E=T T F= Y2 (0T o T SR Neomezeno
[DTe] o)V do¥:4 oYY o 1V o7 1o o] o= 3 0 S 1-3600 s

Momentové charakteristiky:

ROZDENOVY MOMENT ...t e e e e e e eneee e e 110% po dobu1 min.
Rozbé&hovy moment (parametr 110 Viysoky spoustéci moment) .......... Maximalni moment: 130% po dobu 0,5 s
UryChlOVaCi MOMENT ..ot e e oo oot e e e e e e e e bt e e e e e e e e e e e n bbb e e ee e e e s annbbeeeeeaeeas 100%
MOmMENIOVA PFELIZILEINOST ... e et e e e e e e s sre e e e e e as 110%

Jidici karta, digitalni vstupy:

Poéet programovatelnych digitalniCh VSTUPU .......eeiiiiiiiiiiiiice e e e e e s e e e e e e e e e ennes 8
I3 Yo 47V YOS 16, 17, 18, 19, 27, 29, 32, 33
UFOVEO NAPILT ...eeeceee et en e en e 0-24 V DC (pozitivni logika PNP)
Uroveod Napiti, I0GICKA O ........c.ouoviieieieiieeeeeeeeeeeeee et ee e s s sttt en s s s s nanas <5V DC
Uroveod LaE=T o1 {10 [ o - e SRR >10V DC
Maximalni Napiti NA VSTUPU ... 28V DC
RV 53 (8] o] T e T [ oo P SRS paibl. 2 kQ
VZOrkovaci Perioda N VSTUDU ...ttt ettt e e e e sttt e e e e e e bbb e e e e e e e e aabbeeeeaeeesannnes 3 ms
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Spolehlivé galvanické oddileni: VSechny digitalni vstupy jsou galvanicky oddileny od napajeciho napiti
(PELV). Digitélni vstupy mohou také byt izolovany od ostatnich svorek na gidici karti pgipojenim externiho
stejnosmirného napajeni 24 V a rozpojenim spinaée 4. Viz spinaee 1-4.

Jidici karta, analogové vstupy:

Poéet programovatelnych analogovych napiovych/termistorovych vstupl ..........ccccoiiiiiiiiiiiie e, 2
R Y04 QT = TP PURPRRN 53, 54
UFOVEO NAPILT ..ot n e 0-10V DC (nastavitelna)
RV 53 (8] o] T o T [ oo P J PSSR paibl. 10 Q
Poéet programovatelnych analogovych proudovyCh VSTUPU ........cceeiiiiiiiiiiiiiieee e 1
PO&et ZEMNICICR SVOIEK ... ..ottt e e e e ettt e e e e e e e aaeeee e e e s anbbbn e e e e e e e e aannes 55
Proudovy FOZS@N .....oooiiiiiiiii et 0/4 - 20 mA (nastavitelny)
V53 (8] o] a e T | oTo] (A o PP PRPRRNE paibl. 200 Q
({074 [ 11T o | PP PP SRR 10 bitu + znaménko
P@esnost Na VSTUPU .....ooiiiiiiiiiice e Maximalni chyba: 1 % plného rozsahu
VZOrkovaci Perioda N VSTUDU ...ttt ettt e e e e sttt e e e e e e e e nbabeeeeeeeeeanbbneeeeeeesaannes 3 ms

Spolehlivé galvanické oddileni: VSechny analogové vstupy jsou galvanicky oddilené od
napajeciho napiti (PELV) a jinych svorek s vysokym napitim.

Jidici karta, impulsovy vstup:

Poéet programovatelnych impulSOVYCh VSTUPU  .....ooiiiiiiiiiiiiie e e e e e s e e e e e s ennes 3
N1V 0] 4 TSR 17, 29, 33
Maximalni KMItOBET N SVOICE 17 ...t e e e e e e e e e e e e abeeeeeaeeeas 5 kHz
Maximalni kmitoéet na svorkach 29, 33 ... 20 kHz (otevgeny kolektor PNP)
Maximalni kmitoeet na svorkach 29, 33 ... 65 kHz (symetricky)
UFOVEO NAPILT ..o en e 0-24 V DC (pozitivni logika PNP)
Uroved Napiti, I0GICKA O .......oeieie oottt e et <5V DC
Uroved Napiti, I0GICKA 1 .........ooovieeeeeee oot e et en et n e eee e aeanneneenaeans >10V DC
Maximalni NAPILE NA VSTUPU .....oiiiiiii et e e e s e e e e e s nn e 28V DC
VA5 (8] o] a1 eTo o To] (A o TP P RPPPT paibl. 2 kQ
VZorkovaci Perioda NA VSTUPU  ........uuiiiiiiiiiiiiiiiei e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e eeaaaaaaaeaeaaeeesaaaaaaanaaaaaann 3 ms
(074 [ 11T o | SO PR PRSP 10 bitu + znaménko
Pgesnost (100-1 kHz), svorky 17, 29, 33 ... Maximalni chyba: 0,5 % plného rozsahu
Pgesnost (1-5 kHz), svorka 17 ..o Maximalni chyba: 0,1 % pIného rozsahu
Pgesnost (1-65 kHz), svorky 29, 33 ... Maximalni chyba: 0,1 % pIného rozsahu

Spolehlivé galvanické oddileni: VSechny impulsové vstupy jsou galvanicky oddileny od napajeciho napiti
(PELV). Impulsové vstupy mohou také byt izolovany od ostatnich svorek na w@idici karti poipojenim
vnijSiho stejnosmirného napajeni 24 V' a rozpojenim spinaee 4. Viz spinaée 1-4.

Jidici karta, digitalni/impulsové a analogové vystupy:

Poéet programovatelnych digitalnich a analogovych VYStUPU ...........eeiiiiiiiiiii e 2
30T 14 YOS 42,45
Uroved napiti na digitalnim/impulSOVEM VYStUDPU ........ovovieeeeeeeeeeeeeeeeeeeee e 0-24V DC
Minimalni zatizeni vzhledem k zemi (svorka 39) na digitalnim/impulsovém vystupu .........ccccccooiiiiiiiennnnnn. 600 Q
Rozsahy kmitoétu (digitalni vystup pouzivany jako impulsovy VYStUP) .......ccoecciiieeiieeiiiiciieeiee e 0-32 kHz
Proudovy rozsah na analogoVvem VYSTUDU .....c.eeuiiiiiiiiiiieeeee et e e e 0/4 - 20 mA
Maximalni zatizeni vzhledem k zemi (svorka 39) na analogovém VYStUPU ......ccooviiiiieiiiiiie e 500 Q
Pgesnost analogoveého vystupu .........cociiiiiiii i Maximalni chyba: 1,5 % plného rozsahu
ROzliSeni Na analogOVEM VYSTUDU. ....uiiiiiiieiiiiiiiiiiii e e ettt e e e e e et e e e e e s s et e e e e e e e s aantbneeeeaeeeeaseaneeaaanens 8 bitu

Spolehlivé galvanické oddileni: VSechny digitalni a analogové vystupy jsou galvanicky oddileny
od napajeciho napiti (PELV) a ostatnich svorek vysokého napiti
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Ridici karta, napajeni 24 V DC:

TSI SVOTEK vttt ettt et et oot et e et e e e e e et et et e eeeee e et et e eae e e et e et eeeeee et et et ete et et et et et e et et eeeen 12,13
MaAXIMAINT ZABZ ... 200 mA
CHSIA ZEMNICICN SVOTEK ..o e e e et e e et e e e et e e e e e e e e e e e e e e e e e e eeeeeseeeaeeeeeeneaes 20, 39

Spolehlivé galvanické oddéleni: Napajeni 24 V DC je galvanicky oddéleno od napajeciho napéti
(PELV), ale ma stejny potencial jako analogové vystupy
Ridici karta, RS 485 sériova komunikace:

CiSIA SVOTEK ...t en e 68 (TX+, RX+), 69 (TX-, RX-)
Spolehlivé galvanické oddéleni: Uplné galvanické oddéleni (PELV).

Reléové vystupy:

Pocet programovatelnych rel€ovyCh VYSTUPU ........oooiiiiiie et e e e e eaeenes 2
Cisla SVOrek, FIAICT KAta ...........o.ooiuiuieieieiececeeeceeeee ettt 4-5 (sepnuti)
Max. zatiZeni (stejn.) svorek 4-5, fidici Karta .........cocooieiiiiii s 50 VAC, 1A, 60 VA
Max. zatizeni (DC-1, IEC 947) svorek 4-5, fidici karta .........ccccceeeeiiiii e, 75V DC,1A 30W
Max. zatizeni (DC-1) svorek 4-5 , fidici karta pro aplikace UL/cUL ....................... 30VAC,1A/425V DC, 1A
Cisla svorek, vykonova karta a reléova Karta ...............coooeeoveeoeoeeeeeeeeeeeee e 1-3 (rozpinaci), 1-2 (spinaci)
Max. zatizeni (stf.) svorek 1-3, 1-2, vykonova karta ...........cccccceeeviiiiiiiiieeii e 240V AC, 2 A, 60 VA §
Max. zatizeni (DC-1, IEC 947) svorek 1-3, 1-2, vykonova karta a reléova karta ..............ccccceernne S50V DC, 2 ARg
Min. zatizeni svorek 1-3, 1-2, vykonova Karta .........ccccccooniiiiiieniiieiiinniinnns 24 V stejn., 10 mA, 24 V stf., 100 mA g

Externi stejnosmirné napajeni 24 V (k dispozici pouze s VLT 8152-8600, 380-480 V):

R0 4 AT/ - TS PR 35, 36
NapPIOVY r0ZS8N ....eiiiiiiiiiiiie e 24V DC £15 % (max. 37 V DC po dobu 10 s)
[ A [ 11 T g F=T o 1 4 PP PP OO 2V DC
SPOLBEDA ...vveeiiiiee e 15 W -50 W (50 W pai zapnuti, 20 ms)
[T W o7 L=Yo [ = =Y g T T o To 1 1= LS PPERRPR 6 A

Spolehlivé galvanické oddileni: Uplné galvanické oddileni, pokud je externi stejnos-
mirné napajeni 24 V také typu PELV.

Délky a prafezy kabel(:

Max. délka motorového kabelu, stin€ny kabel ... 150 m/500 stop
Max. délka motorového kabelu, nestinény kabel ..., 300 m/1000 stop
Max. délka motorového kabelu, stinény kabel VLT 8011 380-480 V .....covveeiiiiiiiieeiiee e, 100 m/330 stop
Max. délka motorového kabelu, stinény kabel VLT 8011 525-600 V .......coovevviiiiiiiiiieeeeiiiiieeeeennnn 50 m/164 stop

Max. délka kabelu pro stejn. sbérnici, stinény kabel 25 m/82 stop od ménice kmitoCtu ke stejnosmérné sbérnici.
Max. prafez kabelu k motoru, viz nasledujici oddil

Max. prifez kabelu pro externi napajeni 24 V IDC ........oooiiiiiiiiiieeee e 2,5 mm2/12 AWG
Max. prarez pro FidiCi KADEIY .........oeeiiiiieeeee et e e e anaee s 1,5 mm2/16 AWG
Max. prafez pro SErioVOU KOMUNIKACH .....ciieeiiiiiiiiiiiiie e e it iee e e e e e s et e e e e e e s senteneeeeeeeeeennnnnes 1,5 mm2/16 AWG

Pokud ma byt vyhovéno UL/cUL, musi se pouzit médény kabel s teplotni tfidou 60/75 °C (VLT 8002
- 8072 (525 - 600 V), VLT 8006 - 8072 (380 - 480 V) a VLT 8002 - 8032 (200 - 240V). Pokud ma
byt vyhovéno UL/cUL, musi se pouzit médény kabel s teplotni tfidou 75 °C (VLT 8102 - 8652 (380 -
480 V), VLT 8042 - 8062 (200 - 240 V), VLT 8052 - 8402 (525-690 V)).

Neni-li uréeno jinak, konektory jsou uréeny pro pouziti s médénymi i hlinikovymi kabely.
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Charakteristiky @izeni:

KMItOBIOVY FOZSAN ... e st e e et e e e 0-120 Hz
RozliSeni vystupnino KMITOBLU .......coooiiiii e e +0,003 Hz
(Do) o= o o (=7 AV A1V (=1 41U SRR 3 ms
Rozsah gizeni otaéek (bez zpitné vazby) ... 1:100 synchronnich otaéek
Otaéky, pgesnost (bez zpitné vazby) ......cccocoiiiiiiiiiii e <1500 ot./min.:max. chyba + 7,5 ot./min.
> 1500 ot./min.: max. chyba 0,5 % aktualni rychlosti

Proces, pgesnost (se zpitnou vazbou) ..., < 1500 ot./min.: max. chyba * 1,5 ot./min.

> 1500 ot./min.: max. chyba 0,1 % aktualni rychlosti
VSechny regulaeni charakteristiky jsou zalozeny na 4po6lovém asynchronnim motoru

Pfesnost hodnot na displeji (parametry 009 -012 Display readout):

Proud motoru, 0 - 140% zatizeni ........cccccevcoeeviieeeenenn. Max. chyba: +2,0% jmenovitého vystupniho proudu
Vykon kW, vykon HP, 0 - 90% zatiZeni ...........cccccovvcienens Max. chyba: £5,0% jmenovitého vystupniho proudu

Okolni podminky:

S SRS IPO0/$asi, IP20/IP21/NEMA 1, IP54/NEMA 12
Vibraéni zkouska ...................... 0,7 g RMS 18-1000 Hz nahodni. 3 smiry po dobu 2 hodin (IEC 68-2-34/35/36)
Max. relativni vIhkost ..., 93 % +2 %, -3 % (IEC 68-2-3) pro skladovani/transport
Max. relativni vihkost ...............ccc 95% bez kondenzace (IEC 721-3-3; teida 3K3) pro provoz
Agresivni prostgedi (IEC 721-3-3) ...oociiiiiiiieeee e Teida 3C2 bez povrchové upravy
Agresivni prostgedi (IEC 721-3-3) ...oooiiiiiiiiie e Twida 3C3 s povrchovou Upravou

Teplota okoli, VLT 8006-8011 380-480 V, 8002-8011 525-600 V, IP 20//INEMA 1 ..o
Max. 45°C (117°F) (24hodinovy prumir max. 40°C (104°F))

Teplota okoli IP00/Sasi, IP20/NEMA 1, IP54/NEMA 12, , VLT 8011 480 V' ...eeiiiiiiee e Max.
40°C/104°F (24hodinovy prumir max. 35°C/95°F)

viz Odlehéeni pro vysokou okolni teplotu

Minimalni okolni teplota p@i PINEM PrOVOZU .........eiiiiiiiiiiiieiiee e e e e 0°C (32°F)
Min. teplota okoli p@i SNIZENEM VYKONU  ......oiiiiiii e -10°C (14°F)
Teplota pai skladovani/P@EPravi ..........occcceiiiiiieiiiee e -25° - +65°/70°C (-13° - +149°/158°F)
Max. NAAMOGSKA VYSKA .......eeiiiiiiiiiiiiii ettt e e e e e e e e e e e e e e e aannes 1000 m (3300 stop)

viz Odlehéeni pro vysoky tlak vzduchu

Upozornéni:
'l: Miniée VLT 8002-8300, 525-600 V nejsou
i v souladu se Smirnici EMC, se Smirnici pro
nizké napiti, ani se Smirnici PELV.

OchranaVLT 8000 AQUA:

» Elektronicka tepelna ochrana motoru proti pfetizeni.

» Sledovani teploty chladi¢e zajistuje, ze méni¢ kmito¢tu vypne, kdyz teplota dosahne 90 °C pro P00,
IP20 a NEMA 1. U IP54 je vypinaci teplota 80 °C. Nadmérna teplota mlze byt resetovana pouze
tehdy, az teplota chladie poklesne pod 60 °C.
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Pro nize uvedené ménice jsou limity nasledujici:

- VLT 8152, 380-480 V, vypina pfi 75 °C a ménic Ize resetovat pfi poklesu teploty pod 60 °C.

- VLT 8202, 380-480 V, vypina pfi 80 °C a ménic Ize resetovat pfi poklesu teploty pod 60 °C.

- VLT 8252, 380-480 V, vypina pfi 95 °C a ménic Ize resetovat pfi poklesu teploty pod 65 °C.

- VLT 8302, 380-480 V, vypina pfi 95 °C a ménic€ Ize resetovat pfi poklesu teploty pod 65 °C.

- VLT 8352, 380-480 V, vypina pfi 105 °C a ménic€ Ize resetovat pfi poklesu teploty pod 75 °C.

- VLT 8452-8652, 380-480 V, vypina pfi 85 °C a ménic Ize resetovat pfi poklesu teploty pod 60 °C.
- VLT 8052-8152, 525-690 V, vypina pfi 75 °C a ménic Ize resetovat pfi poklesu teploty pod 60 °C.
- VLT 8202-8402, 525-690 V, vypina pfi 100 °C a ménic Ize resetovat pfi poklesu teploty pod 70 °C.

Méni¢ kmitoctu je chranén proti zkratu na svorkach motoru U, V, W.
Méni¢ kmitoCtu je chranén proti zemnimu spojeni na svorkach motoru U, V, W.

Sledovani napéti meziobvodu zajistuje, Ze méni¢ kmitoctu vypne, kdyz napéti meziobvodu dosahne
pfili§ vysoké nebo pfili§ nizké hodnoty.

* P¥i vypadku faze motoru méni¢ kmito¢tu vypne.

» P¥i poruse napajeni je méni¢ kmitoCtu schopen provést fizené zpomaleni.

(5}
o
<
©
&
7}
c

» P¥i vypadku faze sité méni¢ kmitoctu vypne nebo provede automatické odlehéeni, kdyz je motor
zatizen.
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m Technické udaje pro napajeni ze siti 3 x 200-240 V

Podle mezinarodnich pozadavku Typ miniee 8006 8008 8011
Vystupni proud4 lvitn [A] 16.7 24.2 30.8
Ivit, Max (60 s) [A] 18.4 26.6 33.9
Vystupni vykon (240 V) Switn [KVA] 6.9 10.1 12.8
Typicky vykon na hgideli Pvirn [KW] 4.0 5.5 7.5
Typicky vykon na hgideli Pvirn [HP] 5 7.5 10
[mm?2 J/[AWG]
Max. prugez kabelu k motoru
. L 10/8 16/6 16/6
a stejnosmirné sbirnici
Max. vstupni proud (200 V) (RMS)ILn [A]  16.0 23.0 30.0
Max. prugez [mm2 [/[AWG] 2)
. 4/10 16/6 16/6
H napajeciho kabelu
L] Max. pgedgazené pojistky [-/ULY [A]  35/30 50 60
&5 Siovy stykaé [Danfoss typ] CI 6 Cl9 Cl 16
— Uginnost?) 0.95 0.95 0.95
Hmotnost IP 20 [kg/lb]  23/51 23/51 23/51
Hmotnost IP 54 [kg/lb]  35/77 35/77 38/84
Ztratovy vykon paoi
. Celkem 194 426 545
max. zatizi [W]
Kryti Typ miniee IP 20/ NEMA 1, IP 54/NEMA 12

1. Informace o typu pojistky naleznete v éasti Pojistky.

2. American Wire Gauge.

3. Migeno se stininymi motorovymi kabely o délce 30 m pgi jmenovitém zatiZzeni a jmenovitém kmitoétu.
4. Jmenovité proudové vykony splouji pozadavky UL pro 208-240 V.
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m Technické udaje pro napajeni ze siti 3 x 200-240 V

Podle mezinarodnich pozadavku Typ miniee 8016 8022 8027 8032 8042 8052 8062
Vystupni | A
ysiip WiN AL e 54 748 880 115 143 170
proud4) (200-230 V)
IvLT, MAX (60 s)
[A] (200-230 50.6 65.3 82.3 96.8 127 158 187
V)
| A] (240
v (AT y 40 594 748 880 104 130 154
| 60 s
v 808) oy o 653 823 968 15 143 170
[A] (240 V)
. . Svitn [KVA]
Vystupni vykon 19.1 24.7 31.1 36.6 41.0 52.0 61.0
(240 V)
Typicky vykon
P ,y y Pvirn [kW] 11 15 18.5 22 30 37 45
na hgideli
Typicky vykon
YPICKY VY Purn[HP] 15 20 25 30 40 50 60
na hgideli
Max. prugez
kabelu k motoru . 95/3/0 120/4/0
. Mii 16/6 35/2 35/2 50/0 70/1/0
a stejnosmirné . 90/250 120/300
. Hlinik®) 16/6 35/2 35/2 50/0 95/3/05)
sbirnici [mm?2 mcm®) mcm®)
JIAWG]2 5)
Min. prugez kabelu k motoru
a stejnosmirné sbirnici [mm?2 10/8 10/8 10/8 16/6 10/8 10/8 10/8
JAWG]2)
Max. vstupni proud (200 V)
46.0 59.2 74.8 88.0 101.3 126.6 149.9
(RMS) I N[A]
Max. prugez
kabelu, 95/3/0 120/4/0
. Mii 16/6 35/2 35/2 50/0 70/1/0
napajeni - 90/250 120/300
Hlinik®) 16/6 35/2 35/2 50/0 95/3/05)
[mm2)/[AWG]2) mcm?5) mcm®)
= o
:E:l. Max.
&y poedgazené [-/UL" [A] 60 80 125 125 150 200 250
pojistky
o . [Danfoss typ] CI32 CI32 Cl1 37 Cle1 Cl85 Cl 85 Cl 141
Siovy stykaé
[AC hodnota] AC-1 AC-1 AC-1 AC-1
Uéinnost3) 0.95 0.95 0.95 0.95 0.95 0.95 0.95
Hmotnost IP
. [kg/lb] - - - - 90/198 90/198 90/198
00/Sasi
Hmotnost IP
[kg/lb] 23/51 30/66  30/66 48/106 101/223 101/223 101/223
20/NEMA 1
Hmotnost IP 54 [kg/lb] 38/84 49/108 50/110 55/121 104/229 104/229 104/229
Ztratovy vykon
poi [W] 545 783 1042 1243 1089 1361 1613
max. zatiZi
Kryti IP 00/IP 20/NEMA 1/IP 54/NEMA 12

. Informace o typu pojistky naleznete v easti Pojistky.

. American Wire Gauge.

. Migeno se stininymi motorovymi kabely o délce 30 m pgi jmenovitém zatiZzeni a jmenovitém kmitoétu.
. Jmenovité proudové vykony splouji pozadavky UL pro 208-240 V.

. Paipojovaci Sroub 1 x M8 / 2 x M8.

o O A WON =

. Hlinikové kabely s prugezem vit§im nez 35 mm?2 museji byt paipojeny pomoci konektoru Al-Cu.
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Decfots

VLT® 8000 AQUA

m Technické udaje pro napajeni ze sité 3 x 380-480 V

Podle mezinarodnich pozadavku Typ ménice 8006 8008 8011
Vystupni proud Ilvitn [A] (380-440 V)  10.0 13.0 16.0
| 60 s) [A
VLT, MAx (60 s) [A] 1.0 143 176
(380-440 V)
Ivit, N [A] (441-480 V) 8.2 11.0 14.0
| 60 s) [A
v wax (60°8) [A g 12.1 15.4
(441-480 V)
Vystupni vykon Svitn [KVA] (400 V) 7.2 9.3 11.5
Svitn [KVA] (460 V) 6.5 8.8 11.2
Typicky vykon na hfideli Pvirn [KW] 4.0 5.5 7.5
Typicky vykon na hfideli Pvitn [HP] 5 7.5 10
Max. prifez kabelu k [mm2])/[AWG]2) 4)
4/10 4/10 4/10
motoru
Max. vstupni proud ILn [A] (380 V) 9.1 12.2 15.0
(RMS) ILn [A] (480 V) 8.3 10.6 14.0
Max. prifez [mm2]/[AWG]2) 4)
. 4/10 4/10 4/10
H napajeciho kabelu
L Max. pfediazené pojistky [[/ULY [A]  25/20 25/25 35/30
B Sitovy stykag [Danfoss typ] Cl 6 Cl6 Cl6
- Uginnost3) 0.96 0.96 0.96
Hmotnost IP 20/NEMA 1 [kg/lb] 10.5/23 10.5/23 10.5/23
Hmotnost IP 54/NEMA
12 [kg/lb]  14/31 14/31 14/31
Vykonova ztrata pfi
o Celkem 198 250 295
max. zatézi [W]
Kryti Typ ménice IP 20/NEMA 1/IP 54/NEMA 12

1. Informace o typu pojistky naleznete v &asti Pojistky.

2. American Wire Gauge.

3. Méfeno se stinénymi motorovymi kabely o délce 30 m pfi jmenovitém zatiZzeni a jmenovitém kmitoctu.
4. Maximalni prafez kabelu je nejvétsi prafez kabelu, ktery Ize pfipevnit ke svorkam.

Vzdy se musi vyhovét narodnim a mistnim pfedpisim o minimalnim priifezu kabelu.
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Dacfoss

VLT® 8000 AQUA

m Technické udaje pro napajeni ze siti 3 x 380-480 V

Podle mezinarodnich pozadavku Typ minice 8016 8022 8027 8032 8042
Vystupni proud Ivitn [A] (380-440V) 24.0 32.0 375 44.0 61.0
ruax @O AL o6 ) 355 413 484 67.1
(380-440 V)
IviTn [A] (441-480V) 21.0 27.0 34.0 40.0 52.0
r e COSYIAT 5 g7 374 440 57.2
(441-480 V)
Vystupni vykon Svirn [KVA] (400V) 173 23.0 27.0 31.6 43.8
Svirn [KVA] (460 V) 16.7 21.5 271 31.9 414
Typicky vykon na hgideli Pvirn [kW] - 11 15 18.5 22 30
Typicky vykon na hgideli Pvirn [HP] 15 20 25 30 40
Max. prugez kabelu k
motoru a stejn. sbirnici, IP 16/6 16/6 16/6 35/2 35/2
20

[MM2]/[AWG]2) 4)

Max. prugez kabelu k
motoru a stejn. sbirnici, IP 16/6 16/6 16/6 16/6 35/2
54
Min. prugez kabelu k
P . o [mMm2)/[AWG]2 4 10/8 10/8 10/8 10/8 10/8 8
motoru a stejn. sbirnici ©
Max. vstupni proud ILn [A] (380V) 24.0 32.0 37.5 44.0 60.0 %
(RMS) ILN [A] (480 V) 21.0 27.6 34.0 41.0 53.0 S
Max. prugez napajeciho
16/6 16/6 16/6 35/2 35/2
kabelu, IP 20
D - . [mm2J/[AWG]2) 4)
Max. prugez napajeciho
16/6 16/6 16/6 16/6 35/2
kabelu, IP 54
Max. pgedgazené pojistky [-[//ULY [A] 63/40 63/40 63/50 63/60 80/80
Siovy stykaé [Danfoss typ] CI9 Cl 16 Cl 16 Cl 32 Cl 32
Uéinnost pgi jmenovitém kmitoétu 0.96 0.96 0.96 0.96 0.96
Hmotnost IP 20/NEMA 1 [kg/lb]  21/46 21/46 22/49 27/60 28/62
Hmotnost IP 54/NEMA 12 [kg/lb]  41/90 41/90 42/93 42/93 54/119
Ztratovy vykon pgi max.
L [W] 419 559 655 768 1065
zatiZeni.
Kryti IP 20/NEMA 1/IP 54/NEMA 12

1. Informace o typu pojistky naleznete v éasti Pojistky.

2. American Wire Gauge.

3. Migeno se stininymi motorovymi kabely o délce 30 m pgi jmenovitém zatiZzeni a jmenovitém kmitoétu.

4. Min. prugez kabelu je nejmensi prugez kabelu, ktery Ize pgipojit ke svorkdm. Max. prugez kabelu je nejvitSi prugez kabelu,
ktery |ze paipojit ke svorkam.

Vzdy se musi vyhovit narodnim a mistnim pgedpisum o minimalnim prugezu kabelu.
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Decfots

VLT® 8000 AQUA

m Technické udaje pro napajeni ze sité 3 x 380-480 V

Podle mezinarodnich pozadavkl Typ méni€e 8052 8062 8072 8102 8122
Vystupni proud IvitN [A] (380-440 V) 73.0 90.0 106 147 177
| 60 s) [A
v wax (60 8) [AT - o 9.0 117 162 195
(380-440 V)
IviTN [A] (441-480 V)  65.0 77.0 106 130 160
| 60 s) [A
vir wax (0 S)IAL o 847 117 143 176
(441-480 V)
Vystupni vykon Svitn [KVA] (400 V) 525 64.7 73.4 102 123
SviTn [KVA] (460 V) 51.8 61.3 84.5 104 127
Typicky vykon na hrideli Pvirn [KW] 37 45 55 75 90
Typicky vykon na hfideli Pvitn [HP] 50 60 75 100 125
Max. prafez kabelu k
120/250 120/250
motoru a stejn. sbérnici, 35/2 50/0 50/0
P 20 mcm3)  mcm®)
— [mMm2)/[AWG]2) 4) 6)
Max. prafez kabelu k
. o 150/300 150/300
motoru a stejn. sbérnici, 35/2 50/0 50/0
mcm3)  mcm®)
IP 54
Min. prifez kabelu k
. Lo [mMm2J/[AWG]2 4 10/8 16/6 16/6 25/4 25/4
motoru a stejn. sbérnici
Max. vstupni proud ILn [A] (380 V) 72.0 89.0 104 145 174
(RMS) ILn [A] (480 V) 64.0 77.0 104 128 158
Max. prufez napéjeciho 120/250 120/250
35/2 50/0 50/0
kabelu, IP 20 mcm mcm
— - [mm2)/[AWG]2) 4 6)
Max. prufez napajeciho 150/300 150/300
35/2 50/0 50/0
g kabelu, IP 54 mcm mcm

Max. predfazené
[[/ULD [A] 100/100 125/125 150/150 225/225 250/250

pojistky
Sitovy stykac [Danfoss typ] CI 37 Cl 61 Cl 85 Cl 85 Cl 141
Uginnost pfi jmenovitém kmito&tu 0.96 0.96 0.96 0.98 0.98

Hmotnost IP 20/NEMA
1

Hmotnost IP 54/NEMA
12

Vykonova ztrata pfi

[kg/Ib]  41/90 42/93 43/96 54/119  54/119

[kg/lb] 56/123 56/123 60/132 77/170 77/170

. W] 1275 1571 1322 <1467 <1766
max. zatizeni.

Kryti IP 20/NEMA 1/IP 54/NEMA 12
1. Informace o typu pojistky naleznete v ¢asti Pojistky.

2. American Wire Gauge.

3. Méfeno se stinénymi motorovymi kabely o délce 30 m pfi jmenovitém zatiZzeni a jmenovitém
kmitoCtu.

4. Min. priifez kabelu je nejmensi prufez kabelu, ktery Ize pfipojit ke svorkam. Max. prifez kabelu je
nejvétsi prufez kabelu, ktery Ize pfipojit ke svorkam.

Vzdy se musi vyhovét narodnim a mistnim pfedpisim o minimalnim prafezu kabelu.

5. Stejnosmérné pripojeni 95 mm2/AWG 3/0.

6. Hlinikové kabely s priifezem vét$im nez 35 mm2 museji byt pfipojeny pomoci konektoru Al-Cu.
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Dacfoss

VLT® 8000 AQUA

m Technické udaje pro napajeni ze sité 3 x 380-480 V

Podle mezinarodnich pozadavku Typ ménie 8152 8202 8252 8302 8352
Vystupni
IvirN [A] (380-440 V) 212 260 315 395 480
proud
IviT, MaX (60 s) [A] (380-440V) 233 286 347 435 528
IviTn [A] (441-480 V) 190 240 302 361 443
IviT, MAX (60 s) [A] (441-480V) 209 264 332 397 487
Vystupni
. Svitn [KVA] (400 V) 147 180 218 274 333
vykon
Svirn [KVA] (460 V) 151 191 241 288 353
Typicky vykon na hfideli (380-440 V) P
ypIcky vy ( YPVIN 4 132 160 200 250
[kW]
Typicky vykon na hfideli (441-480 V) P
ypIcky vy ( PWIN g 200 250 300 350
[HP]
Max. prufez kabelu k motoru a
stejnosmérné sbérnici [mm?2]2) 4) 5) 2x70 2x70 2x185 2x185 2x185
Max. prUfez kabelu k motoru a 2x2/0 2x2/0 2x350 2x350 2x350
stejnosmérné sbérnici [AWG] 2) 4) 5) mcm mcm mcm mcm mcm
Min. prufez kabelu k motoru a stejnosmérné §
sbé&rnici [mm2/AWG] 2) 4) 5) <
35/2 35/2 35/2 35/2 35/2 =
Max. E
vstupni IL,n [A] (380 V) 208 256 317 385 467
proud
(RMS) ILn [A] (480 V) 185 236 304 356 431
4 Max. prafez napajeciho kabelu [mm2]2)4)5)  2x70 2x70 2x185 2x185 2x185
. 2x2/0 2x2/0 2x350 2x350 2x350
Max. prafez napajeciho kabelu [AWG]2)4) )
mcm mcm mcm mcm mcm
Max.
prediazené [-]J/ULY [A] 300/300 350/350 450/400 500/500 630/600
pojistky
Sitovy Cl Cl Cl Cl
8 [Danfoss typ] Cl 141
stykac 250EL 250EL 300EL  300EL
Hmotnost
IP 00/ [kg/lb] 82/181  91/201 112/247  123/271 138/304
Sasi
Hmotnost
IP 20/ [kg/lb] 96/212  104/229  125/276 136/300 151/333
NEMA 1
Hmotnost
IP 54/ [kg/lb] 96/212  104/229  125/276 136/300 151/333
NEMA 12
Uginnost p¥i jmenovitém kmitoétu 0.98
Vykonova
ztrata
. W] 2619 3309 4163 4977 6107
pfi max.
zatizeni.
Kryti IP 00/Chassis/IP 21/NEMA 1/IP 54/NEMA 12

1. Informace o typu pojistky naleznete v asti Pojistky.

2. American Wire Gauge.

3. Méfeno se stinénymi motorovymi kabely o délce 30 m pfi jmenovitém zatiZzeni a jmenovitém kmitoctu.

4. Min. prafez kabelu je nejmensi prifez kabelu, ktery Ize pfipojit ke svorkam. Max. prafez kabelu je nejvétsi prafez kabelu,
ktery Ize pfipojit ke svorkam.

Vzdy se musi vyhovét narodnim a mistnim pfedpisim o minimalnim prifezu kabelu.

5. Spojovaci Sroub 1 x M10 /2 x M10 (sit a motor), spojovaci Sroub 1 x M8 / 2 x M8 (Stejnosmérna sbérnice).
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Decfots

VLT® 8000 AQUA

m Technické udaje pro napajeni ze sité 3 x 380-480 V

Podle mezinarodnich pozadavkl Typ ménice 8452 8502 8602 8652
Vystupni proud vt [A] (380-440 V) 600 658 745 800
Ivit, Mmax (60 s) [A] (380-440 V) 660 724 820 800
v, [A] (441-480 V) 540 590 678 730
IviT, max (60 s) [A] (441-480 V) 594 649 746 803
Vystupni vykon Switn [KVA] (400 V) 416 456 516 554
Switn [KVA] (480 V) 430 470 540 582
Typicky vykon na hfideli (380-440 V) Pyitn [KW] 315 355 400 450
Typicky vykon na hfideli (441-480 V) Pyitn [HP] 450 500 550/600 600
Max. prufez kabelu k motoru a stejnosmérné 4 x 240 4 x 240 4 x 240 4 x 240

sbérnici [mm?2] 4) 5)

Max. prafez kabelu k motoru a stejnosmérné

o 4 x 500 mcm 4 x 500 mcm 4 x 500 mcm 4 x 500 mcm
sbérnici [AWG] 2) 4) 5)

Max. vstupni ILmax [A] (380 V) 584 648 734 787
proud (RMS) ILmax [A] (480 V) 526 581 668 718
Max. prufez napajeciho kabelu [mmZ2]4) 5) 4 x 240 4 x 240 4 x 240 4 x 240
Max. prafez napajeciho kabelu [AWG]2) 4) 5) 4 x 500 mcm 4 x 500 mcm 4 x 500 mcm 4 x 500 mcm
Max.

predfazené

pojistky

(sitové) [-//UL [A]') 700/700 900/900 900/900 900/900
Uginnostd) 0.98 0.98 0.98 0.98
Sitovy stykac [typ Danfoss] Cl 300EL - - -
Hmotnost IP

00/

Sasi [kg/lb] 221/488 234/516 236/521 2771611
Hmotnost IP

20/

NEMA 1 [kg/Ib] 263/580 270/596 272/600 313/690
Hmotnost IP

54/

NEMA 12 [kg/lb] 263/580 270/596 272/600 313/690
Vykonova

ztrata pfi max.
zatizeni [W] 7630 7701 8879 9428
Kryti IP 00/Chassis/IP 21/NEMA 1/IP 54/NEMA 12

1. Informace o typu pojistky naleznete v ¢asti Pojistky.

2. American Wire Gauge.

3. Méfeno se stinénymi motorovymi kabely o délce 30 m pfi jmenovitém zatizeni a jmenovitém kmitoctu.

4. Vzdy se musi vyhovét narodnim a mistnim pfedpisim o minimalnim prafezu kabelu. Max. prafez kabelu je
nejvétsi prafez kabelu, ktery Ize pfipojit ke svorkam.

5. Spojovaci Srouby k napajecimu zdroji, motoru a sdileni zatéze: M10 (lisované ocko), 2 x M8 (pfimé ocko)
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Dacfoss

VLT® 8000 AQUA

m Technické udaje pro napajeni ze sité 3 x 525-600 V

Podle mezinarodnich pozadavki Typ méniée 8002 8003 8004 8005 8006 8008 8011

Vystupni proud lvit [A] (550 V) 2.6 2.9 41 52 64 95 115
IviT max (B0 s) [A] (550 V) 29 32 45 57 7.0 105 127

IvitN [A] (B75 V) 2.4 2.7 39 49 61 9.0 11.0

v, max (60 s) [A] (B75V) 2.6 3.0 4.3 54 6.7 9.9 121

Vystup Svitn [KVA] (550 V) 25 28 39 50 641 9.0 11.0
Svitn [KVA] (575 V) 24 27 39 49 641 9.0 11.0
Typicky vykon na hfideli PyLtn [KW] 1.1 15 22 3 4 55 75
Typicky vykon na hiideli Pvitn [HP] 1.5 2 3 4 5 75 10
Max. prafez médéného kabelu k motoru a sdileni
zatéze
[mm2] 4 4 4 4 4 4 4
[AWG]2 10 10 10 10 10 10 10
Jmenovity
vstupni Ivitn [A] (B50 V) 2.5 28 40 51 6.2 92 M2
oroud vt [A] (600 V) 2.2 25 36 46 57 84 103
Max. prafez médéného kabelu, napajeni
[mm2?] 4 4 4 4 4 4 4
[AWG]2 10 10 10 10 10 10 10
Max. pfediazené pojistky (sitové) 1) - JJUL [A] 3 4 5 6 8 10 15
Uginnost 0.96
L Hmotnost IP [kg/lb] 10.5/ 10.5/ 10.5/ 10.5/ 10.5/ 10.5/ 10.5/
20/NEMA 1 23 23 23 23 23 23 23
Odhadovana vykonova ztrata pfi max. zatézi (550
V) [W] 65 73 103 131 161 238 288
Odhadovana vykonova ztrata pfi max. zatézi (600V)
W] 63 71 102 129 160 236 288
Kryti IP 20/NEMA 1

1. Informace o typu pojistky naleznete v &asti Pojistky.

2. American Wire Gauge (AWG).

3. Minimalni prafez kabelu je nejmensi prufez, ktery je povolen pro pfipojeni na svorky, aby spinil IP 20. VZdy musi byt dodrzeny
narodni a mistni predpisy o minimalnim prifezu kabelu.
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Decfots

VLT® 8000 AQUA

m Technické udaje pro napajeni ze sité 3 x 525-600 V

Podle mezinarodnich pozadavku 8016 8022 8027 8032 8042 8052 8062 8072
Vystupni proud Iyt [A] (550 V) 18 23 28 34 43 54 65 81
Ivit, Max (60 s) [A] (550V) 20 25 31 37 47 59 72 89
Ivitn [A] (575 V) 17 22 27 32 41 52 62 77
IviLT, max (60 s) [A] (575 V) 19 24 30 35 45 57 68 85
Vystup Swirn [kVA] (550 V) 17 22 27 32 4 51 62 77

Switn [KVA] (575 V) 17 22 27 32 41 52 62 77
Typicky vykon na hiideli Py tn [kW] 11 15 185 22 30 37 45 55
Typicky vykon na htideli Pyitn [HP] 15 20 25 30 40 50 60 75
Max. prafez
médéného kabelu
[mm?2] 16 16 16 35 35 50 50 50
k motoru a sdileni
zatézed)
[AWG]?2) 6 6 6 2 2 1/0 1/0 1/0
Max. prifez kabelu
k motoru a sdileni [mm2] 0.5 05 05 10 10 16 16 16
zatézed)
[AWG]?2) 20 20 20 8 8 6 6 6
Jmenovity vstupni proud
v [A] (550 V) 18 22 27 33 42 53 63 79
IvitN [A] (600 V) 16 21 25 30 38 49 38 72
Max. prafez [mm2] 16 16 16 35 35 50 50 50
médéného kabelu,
napajeni4) [AWG]?) 6 6 6 2 2 1/0 1/0 1/0
Max. pfediazené pojistky (sitové) 1) - J/UL [A] 20 30 35 45 60 75 90 100
Uginnost 0.96
: Hmotnost IP 20/NEMA [ka/lb] 23/ 23/ 23/ 30/ 30/ 48/ 48/ 48/
1 51 51 51 66 66 106 106 106
Odhadovana vykonova ztrata pfi max. zatézi
(550 V) [W] 451 576 702 852 1077 1353 1628 2029
Odhadovana vykonova ztrata pfi max. zatézi
(600 V) [W] 446 576 707 838 1074 1362 1624 2016
Kryti IP 20/NEMA 1

1. Informace o typu pojistky naleznete v &asti Pojistky.

2. American Wire Gauge (AWG).

3. Min. prifez kabelu je nejmensi prifez kabelu, ktery je mozné pfipojit ke svorkam, aby bylo dodrzeno kryti IP 20.
Vzdy musi byt dodrzeny narodni a mistni pfedpisy o minimalnim prafezu kabelu.

4. Hlinikové kabely s prafezem vétsim nez 35 mm?2 museji byt pfipojeny pomoci konektoru Al-Cu.
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Dacfoss

VLT® 8000 AQUA

m Technické udaje pro napajeni ze sité 3 x 525-690 V

Podle mezinarodnich pozadavku Typ ménice 8052 8062 8072 8102 8122
Vystupni proud Ivitn [A] (525-550 V) 56 76 90 113 137
vt Max (60 s) [A] (625-550V) 62 84 99 124 151
lvitn [A] (651-690 V) 54 73 86 108 131
lviT max (60 s) [A] (551-690V) 59 80 95 119 144
Vystup Switn [kVA] (550 V) 53 72 86 108 131
Svirn [KVA] (575 V) 54 73 86 108 130
SviTn [KVA] (690 V) 65 87 103 129 157
Typicky vykon na hfideli [kW] (550 V) 37 45 55 75 90
[HP] (575 V) 50 60 75 100 125
[kW] (690 V) 45 55 75 90 110
[mm2}4.5 2 x70
Max. prufez kabelu k motoru
[AWG]2:4.5 2 x 2/0
Max. prufez kabelu ke [mm2]4.5 2 x70
sdileni zatéZe a k brzdé [AWG]24.5 2 x 2/0
Jmenovity vstupni proud ILn [A] (50 V) 60 77 89 110 130
In [A] (575 V) 58 74 85 106 124
In [A] (690 V) 58 77 87 109 128
Max. prliez kabelu [mm2]4.5 2 x70
g 3 napajeni [AWG]2:4.5 2 x 2/0
E Min. prifez kabelu k motoru [mm2]4.5 35
(5}
L] a napajeni [AWG]245 2 <
285 Min. prafez kabelu ke sdileni [mm245 10 IS
— zZatsze a k brzds [AWG]245 8 2
Max. pfedfazené pojistky
» [Al' 125 160 200 200 250
(sitové) [-[/UL
Uginnost3 0.97 0.97 0.98 0.98 0.98
Vykonova ztrata [W] 1458 1717 1913 2262 2662
Hmotnost IP 00 [kg] 82
Hmotnost IP 21/Nema1 [kg] 96
Hmotnost IP 54/Nema12 [kg] 96
Kryti IP 00, IP 21/Nema 1 a IP_54/Nemai2

1. Informace o typech pojistek: &ast Pojistky

2. American Wire Gauge.

3. Méfeno se stinénymi motorovymi kabely 30 m pfi jmenovitém zatiZzeni a jmenovitém kmitoctu.

4. Max. prurez kabelu je nejvétsi prifez kabelu, ktery je mozné pfipojit ke svorkam. Min. prafez kabelu je nejmensi prifez kabelu, ktery je mozné
pfipojit ke svorkam. VZdy musi byt dodrzeny narodni a mistni pfedpisy o minimalnim prifezu kabelu.

5. Spojovaci Sroub 1 x M10 /2 x M10 (sit a motor), spojovaci Sroub 1 x M8 / 2 x M8 (Stejnosmérna sbérnice).
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m Technické udaje pro napajeni ze sité 3 x 525-690 V

Podle mezinarodnich pozadavku Typ ménice 8152 8202 8252 8302 8352 8402
Vystupni proud lviTn [A] (525-550 V) 162 201 253 303 360 418
Ivit, Max (60 s) [A]
178 221 278 333 396 460
(525-550 V)
lvitn [A] (551-690 V) 155 192 242 290 344 400
Ivit, Max (60 s) [A]
171 211 266 319 378 440
(551-690 V)
Vystup Svirn [kVA] (550 V) 154 191 241 289 343 398
Svirn [kVA] (575 V) 154 191 241 289 343 398
Svitn [kVA] (690 V) 185 229 289 347 411 478
Typicky vykon na hfideli [kW] (650 V) 110 132 160 200 250 315
[HP] (575 V) 150 200 250 300 350 400
[kW] (690 V) 132 160 200 250 315 400
Max. prifez kabelu k [mm?2]4.6 2x70 2 x 185
motoru [AWG]2:4.5 2 x 2/0 2 x 350 mcm
Max. prufez kabelu ke [mm2]4.6 2x70 2 x 185
sdileni zatéze a k brzdé [AWG]2:4.5 2 x 2/0 2 x 350 mcm
Jmenovity vstupni proud ILn [A] (550 V) 158 198 245 299 355 408
ILn[A] (B75V) 151 189 234 286 339 390
ILn [A] (690 V) 155 197 240 296 352 400
Max. prafez kabelu [mm?2]4.6 2x70 2 x 185
napajeni [AWG]24.5 2 x 2/0 2 x 350 mcm
E Min. prafez kabelu [mm?2]4.6 35
% k motoru a napajeni [AWG]2:4.5 2
D Min. prifez kabelu ke [mm2]4.6 10
_— sdileni zatéze a k brzdé [AWG]2:4.5 8
Max. pfedifazené pojistky
* [A]" 315 350 350 400 500 550
(sitové) [-[/UL
Uginnost3 0,98
Vykonova ztrata W] 3114 3612 4293 5156 5821 6149
Hmotnost IP 00 [kg] 82 91 112 123 138 151
Hmotnost IP 21/Nema1t [kg] 96 104 125 136 151 165
Hmotnost IP_54/Nemai2 [kg] 96 104 125 136 151 165
Kryti IP 00, IP 21/Nema 1 a IP 54/Nema12

1. Informace o typech pojistek: ¢ast Pojistky

2. American Wire Gauge.

3. Mérfeno se stinénymi motorovymi kabely 30 m pfi jmenovitém zatiZzeni a jmenovitém kmitoctu.

4. Max. prufez kabelu je nejvétsi prifez kabelu, ktery je mozné pfipojit ke svorkam. Min. prafez kabelu je nejmensi prufez kabelu, ktery je mozné
pripojit ke svorkam. Vzdy musi byt dodrzeny narodni a mistni pfedpisy o minimalnim prifezu kabelu.

5. Spojovaci Sroub 1 x M10 /2 x M10 (sit a motor), spojovaci Sroub 1 x M8 / 2 x M8 (Stejnosmérna sbérnice).
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m Pojistky

Soulad se smérnicemi UL

Z divodu nutnosti zajisténi souladu se smérnicemi UL/cUL se musi pouzivat pfedfazené pojistky uvedené
v nasledujici tabulce.

200-240 V

VLT Bussmann SIBA Littel fuse Ferraz-Shawmut

8006 KTN-R30 5017906-032 KLN-R30 ATM-R30 nebo A2K-30R
8008 KTN-R50 5012406-050 KLN-R50 A2K-50R

8011, 8016 KTN-R60 5014006-063 KLN-R60 A2K-60R

8022 KTN-R80 5014006-080 KLN-R80 A2K-80R

8027, 8032 KTN-R125 2028220-125 KLN-R125 A2K-125R

8042 FWX-150 2028220-150 L258-150 A25X-150

8052 FWX-200 2028220-200 L258-200 A25X-200

8062 FWX-250 2028220-250 L258-250 A25X-250

380-480 V

VLT Bussmann SIBA Littel fuse Ferraz-Shawmut

8006 KTS-R20 5017906-020 KLS-R20 ATM-R20 nebo A6K-20R
8008 KTS-R25 5017906-025 KLS-R25 ATM-R25 nebo A6K-25R
8011 KTS-R30 5012406-032 KLS-R30 ATM-R30 nebo A6K-30R
8016, 8022 KTS-R40 5014006-040 KLS-R40 ABK-40R

8027 KTS-R50 5014006-050 KLS-R50 ABK-50R

8032 KTS-R60 5014006-063 KLS-R60 ABK-60R

8042 KTS-R80 2028220-100 KLS-R80 ABK-80R

8052 KTS-R100 2028220-125 KLS-R100 A6K-100R

8062 KTS-R125 2028220-125 KLS-R125 ABK-125R

8072 KTS-R150 2028220-160 KLS-R150 ABK-150R

8102 FWH-220 2028220-200 L50S-225 A50-P225

8122 FWH-250 2028220-250 L50S-250 A50-P250

8152* FWH-300/170M3017 2028220-315 L50S-300 A50-P300

8202* FWH-350/170M3018 2028220-315 L50S-350 A50-P350

8252* FWH-400/170M4012 206xx32-400 L50S-400 A50-P400

8302* FWH-500/170M4014 206xx32-500 L50S-500 A50-P500

8352* FWH-600/170M4016 206xx32-600 L50S-600 A50-P600
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* Ke splnéni pozadavk( smérnic UL Ize pouzit jistiCe vyrabéné spole¢nosti General Electric, kat. €.
SKHA36AT0800, s nize uvedenym modulem jmenovitého proudu.

8152

8202

8252

8302

8352

modul
jmenovitého
proudu €.
modul
jmenovitého
proudu €.
modul
jmenovitého
proudu €.
modul
jmenovitého
proudu €.
modul
jmenovitého
proudu €.

SRPK800 A 300

SRPK800 A 400

SRPK800 A 400

SRPK800 A 500

SRPK800 A 600

48

MG.80.A9.48 - VLT je registrovana ochranna znamka spole¢nosti Danfoss



Dacfoss

VLT® 8000 AQUA

525-600 V

Bussmann SIBA Littel fuse Ferraz-Shawmut
8002 KTS-R3 5017906-004 KLS-R003 ABK-3R
8003 KTS-R4 5017906-004 KLS-R004 ABK-4R
8004 KTS-R5 5017906-005 KLS-R005 ABK-5R
8005 KTS-R6 5017906-006 KLS-R006 ABK-6R
8006 KTS-R8 5017906-008 KLS-R008 ABK-8R
8008 KTS-R10 5017906-010 KLS-R010 ABK-10R
8011 KTS-R15 5017906-016 KLS-R015 ABK-15R
8016 KTS-R20 5017906-020 KLS-R020 ABK-20R
8022 KTS-R30 5017906-030 KLS-R030 ABK-30R
8027 KTS-R35 5014006-040 KLS-R035 ABK-35R
8032 KTS-R45 5014006-050 KLS-R045 ABK-45R
8042 KTS-R60 5014006-063 KLS-R060 ABK-60R
8052 KTS-R75 5014006-080 KLS-R075 ABK-80R
8062 KTS-R90 5014006-100 KLS-R090 ABK-90R
8072 KTS-R100 5014006-100 KLS-R100 ABK-100R

Ménige 525-600 V (UL) a 525-690 V (CE)

(5}
5]
Bussmann SIBA FERRAZ-SHAWMUT (_cg
8052 170M3013 2061032,125 6.6URD30D08A0125 g
8062 170M3014 2061032,16 6.6URD30D08A0160
8072 170M3015 2061032,2 6.6URD30D08A0200
8102 170M3015 2061032,2 6.6URD30D08A0200
8122 170M3016 2061032,25 6.6URD30D08A0250
8152 170M3017 2061032,315 6.6URD30D08A0315
8202 170M3018 2061032,35 6.6URD30D08A0350
8252 170M4011 2061032,35 6.6URD30D08A0350
8302 170M4012 2061032,4 6.6URD30D08A0400
8352 170M4014 2061032,5 6.6URD30D08A0500
8402 170M5011 2062032,55 6.6URD32D08A550

Pojistky KTS od firmy Bussmann mohou pro méni¢e kmito¢tu 240 V nahradit pojistky KTN.
Pojistky FWH od firmy Bussmann mohou pro ménie kmito¢tu 240 V nahradit pojistky FWX.

Pojistky KLSR od firmy LITTEL FUSE mohou pro méni¢e kmito¢tu 240 V nahradit pojistky KLNR.
Pojistky L50S od firmy LITTEL FUSE mohou pro ménie kmitoctu 240 V nahradit pojistky L25S.

Pojistky A6KR od firmy FERRAZ SHAWMUT mohou pro méni¢e kmito¢tu 240 V nahradit pojistky A2KR.
Pojistky A50X od firmy FERRAZ SHAWMUT mohou pro méni¢e kmito€tu 240 V nahradit pojistky A25X.
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Nesoulad s UL

V pfipadé rozporu se smérnicemi UL/cUL doporuCujeme vySe uvedené pojistky nebo:

VLT 8006-8032 200-240 V typ gG
VLT 8042-8062 200-240 V typ gR
VLT 8006-8072 380-480 V typ gG
VLT 8102-8122 380-480 V typ gR
VLT 8152-8352 380-480 V typ gG
VLT 8452-8652 380-480 V typ gR
VLT 8002-8072 525-600 V typ gG

Nedodrzeni doporu¢eni mlze vést k poskozeni
ménice kmitoctu v pfipadé poruchy. Pojistky musi byt
uréeny pro ochranu v obvodu dodavajicim maximalné
100 000 Arms (symetrickych), maximalné 500/600 V.
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m Mechanické rozméry

VSechny nize uvedené rozméry jsou uvedeny v mm.

Typ ménice A B C a b aa/bb Typ
IP 00/sasi 200 - 240 V

8042 - 8062 800/31.5 370/14.6 335/13.2 780/30.7 270/10.6 225/8.9 B
IP 00 380 -480 V

8152 - 8202 1046/41.2 408/16.1 373/14,7") 1001/39.4 304/12.0 225/8.9 J
8252 - 8352 1327/52.2 408/16.1  373/14,7" 1282/50.5 304/12.0 225/8.9 J
8452 - 8652 1547/60.9 585/23.0 494/19,4") 1502/59.1 304/12.0 225/8,9 (aa) |
IP 00 525 -690 V

8052 - 8202 1046/41.1 408/16  373V/14,7 1001/39.4 304/12 225/8.7 J
8252 - 8402 1327/52.2 408/16  373114,7 1282/50.4 304/12 225/8.7 J
IP 20/NEMA 1 200-240 V

8006 - 8011 560/22.0 242/9.5 260/10.2 540/21.3 200/7.9 200/7.9 D
8016 - 8022 700/27.6  242/9.5 260/10.2 680/26.8  200/7.9 200/7.9 D
8027 - 8032 800/31.5 308/12.1 296/11.7 780/30.7 270/10.6 200/7.9 D
8042 - 8062 954/37.6 370/14.6 335/13.2 780/30.7 270/10.6 225/8.9 E
IP 20/NEMA 1 380-480 V

8006 - 8011 395/15.6  220/8.7 200/7.9 384/15.1  200/7.9 100/3.9 C
8016 - 8027 560/22.0 242/9.5 260/10.2 540/21.3  200/7.9 200/7.9 D §
8032 - 8042 70027.6  242/9.5 260/10.2 680/26.8  200/7.9 200/7.9 D 5_5
8052 - 8072 800/31.5 308/12.1 296/11.7 780/30.7 270/10.6 200/7.9 D 2
8102 - 8122 800/31.5 370/14.6 335/13.2 780/30.7 330/13.0 225/8.9 oD B
IP 21/NEMA 1 380-480 V

8152 - 8202 1208/47.5 420/16.5 373/14,7" 1154/45.4 304/12.0 225/8.9 J
8252 - 8352 1588/62.5 420/16.5 373/14,7") 1535/60.4 304/12.0 225/8.9 J
8452 - 8652 2000/78.7 600/23.6  494/19,4") - - 225/8,9 (aa) H
IP 20/NEMA 1 525-690 V

8002 - 8011 395/15.55 220/8.66 200/7.87 384/15.12 200/7.87 100/3.94 C
8016 - 8027 560/22.05 242/9.53 260/10.23 540/21.26 200/7.87 200/7.87 D
8032 - 8042 700/27.56 242/9.53 260/10.23 680/26.77 200/7.87 200/7.87 D
8052 - 8072 800/31.50 308/12.13 296/11.65 780/30.71 270/10.63  200/7.87 D
IP 21/NEMA 1 525-690 V

8052 - 8202 1208/47.5 420/16.5 3731)/14,7 1154/45.4  304/12 225/8.7 J
8252 - 8402 1588/62.5 420/16.5 3731)/14,7 1535/60.4 304712 225/8.7 J
IP 54/NEMA 12 200-240 V A B Cc D a b aa/bb Typ
8006 - 8011 810/31.9 350/13.8 280/11.0 70/2.8 560/22.0 326/12.8 200/7.9 F
8016 - 8032 940/37.0 400/15.7 280/11.0 70/2.8 690/27.2 375/14.8 200/7.9 F
8042 - 8062 937/36.9 495/9.5 421/16.6 - 830/32.7 374/14.8 225/8.9 G
IP 54/NEMA 12 380-480 V

8006 - 8011 530/20.9 282/11.1 195/7.7 85/3.3 330/13.0 258/10.2 100/3.9 F
8016 - 8032 810/31.9 350/13.8 280/11.0 70/2.8 560/22.0 326/12.8 200/7.9 F
8042 - 8072 940/37.0  400/15.7 280/11.0 70/2.8 690/27.2 375/14.8 200/7.9 F
8102 - 8122 940/37.0 400/15.7 360/14.2 70/2.8 690/27.2 375/14.8 225/8.9 F
8152 - 8202 1208/47.5 420/16.3 373/14,71 - 1154/45.4 304/12.0 225/8.9 J
8252 - 8352 1588/62.5 420/16.3 373/14,71) - 1535/60.4 304/12.0 225/8.9 J
8452 - 8652 2000/78.7 600/23.6  494/19,4") - - 225/8,9 (aa) H
IP 54/NEMA 12 525-690 V

8052 - 8202 1208/47.5 420/16.5 373114,7 1154/45.4 304/12 225/8.7 J
8252 - 8402 1588/62.5 420/16.5 373"/14,7 1535/60.4 304/12 225/8.7 J

. aa: Min. prostor nad krytem
1. S odpojenim pfipoctéte 44 mm. L
bb: Minimalni prostor pod krytem
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m Mechanické rozmiry
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m Mechanické rozméry (pokrac.)

176FA264.10

Typ H, IP 20, IP 54
: 139(5.5)

944

Typ I, IP 00

T
25(1.0)
9_

175ZA894.12

Typ J, IP 00, IP 21, IP 54

Instalace
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m Mechanicka instalace

Vénujte prosim pozornost pokyndm pro m Instalace ménice VLT 8006-8352
' zapojeni pfistroje a montaz mimo skfin, viz VSechny méni¢e kmitoCtu musi byt nainstalovany
d dale. Uvedené pokyny je nutno dodrZet, takovym zplsobem, aby bylo zajisténo
aby se piedeslo vaznym $kodam nebo zranéni osob, dostate¢né chlazeni.
zvlasté v pfipadé instalovani velkych jednotek.

Chlazeni
Méni¢ kmitoétu se musi instalovat vertikalné!

Méni¢ kmito€tu se chladi cirkulaci vzduchu. Aby
ohfaty vzduch mohl ze zafizeni odchazet, musi byt
nad a pod pfistrojem zachovan minimalni prostor,
jak je znazornéno na obrazku nize.

K ochrané zafizeni proti pfehfivani nesmi teplota okoli
prekrocit maximalni dovolenou hodnotu stanovenou
pro ménice kmitoc¢tu a soucasné musi byt dodrzena
maximalni primérna teplota za 24 hodin. Maximalni
dovolena teplota a primérna 24-hodinova teplota
jsou uvedeny ve VSeobecnych technickych udajich .
Jestlize se teplota okolniho prostfedi pohybuje v
rozmezi 45 - 55°C, je tfeba pocitat se sniZzenim
vystupniho vykonu ménice kmitoltu, viz Redukce
vykonu pri zvySené teploté.

Jestlize se neprovede snizeni vykonu umérné

k teploté okolniho prostfedi, provozni Zivotnost VSechny jednotky vyzaduji minimalni prostor
meéniéd kmitoCtu se zkrati. nad a pod krytem.

175ZA786.10

Stranou k sobé nebo lemem k sobé

175ZA118.10

VSechny méni¢e kmito¢tu mohou byt nainstalovany
stranou k sob& nebo lemem k sobé.

175ZA117.10

d [mm] Poznamky

Kompaktni (v§echny typy kryt()
VLT 8006-8011, 380-480 V 100/3.9
VLT 8002-8011, 525-600 V 100/3.9

Instalace na rovny svisly povrch (bez podlozZek)

VLT 8006-8032, 200-240 V 200/7.9

VLT 8016-8072 380-480 V 200/7.9 Instalace na rovny svisly povrch (bez podlozek)
VLT 8102-8122 380-480 V 225/8.9
VLT 8016-8072 525-600 V 200/7.9

VLT 8042-8062, 200-240 V 225/8.9

VLT 8152-8352, 380-480 V 225/8.9 L o L. e
VLT 8052-8402. 525-690 225/8.9 Vlozky filtrl IP 54 musi byt vyménény, pokud se znedisti.

VLT 8452-8652, 380-480 V 225/8.9 IP 00: Nad a pod krytem.
IP 21/54: Pouze nad krytem.

Instalace na rovny svisly povrch (bez podlozek)
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m Instalace ménic¢t VLT 8452-8652 380-480
V, provedeni kompakt, kryti IP 00/Sasi, IP
21/NEMA 1 a IP 54/NEMA 12

Chlazeni Montaz vedle sebe

(5}
o
<
©
&
7}
c

175ZA484.10

176FA263.10
VSechny jednotky vySe uvedené fady vyzaduji VSechny jednotky IP 21/NEMA 1 a IP 54/NEMA
minimalni volny prostor 225 mm nad krytem a musi 12 z vy3e uvedené fady mohou byt instalovany
se instalovat na rovné podlaze. Plati to pro jednotky tésné vedle sebe. Mezi témito jednotkami nemusi
IP 21/NEMA 1 a IP 54/NEMA 12. byt zadny prostor, protoZze nevyzaduji chlazeni na
Pro pfistup k méni¢im kmitoctu VLT 8452-8652 je  stranach.

pfed ménici nutny prostor minimalné 579 mm.
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m Obecné informace o elektrické instalaci

m Varovani pired vysokym napétim

Napéti méni¢e kmitoctu je po pfipojeni

/'\ zarfizeni k siti nebezpeéné. Nespravna
hd instalace motoru nebo méni¢e kmitoctu

mulZze poskodit zafizeni nebo zplsobit vazné

zranéni nebo smrt. Proto je tfeba dodrzet pokyny

uvedené v tomto Navodu k pouzivani a také dodrzet

narodni a mistni bezpeénostni predpisy. Dotyk

elektrickych soucasti mize byt smrtelné nebezpecny,

a to i po odpojeni zafizeni od sité:

Po pouziti méni¢e VLT 8006-8062, 200-240

V vyckejte nejméné 15 minut

Po pouZiti méniCe VLT 8006-8072, 380-480

V vyckejte nejméné 15 minut

Po pouziti méni¢e VLT 8102-8352, 380-480

V vyckejte nejméné 20 minut

Po pouziti ménie VLT 8452-8652, 380-480

V vyckejte nejméné 40 minut

Po pouZiti méniCe VLT 8002-8006, 525-600

V vyckejte nejméné 4 minuty

Po pouziti méni¢e VLT 8008-8027, 525-600

V vyckejte nejméné 15 minut

Po pouziti ménie VLT 8032-8302, 525-600

V vyckejte nejméné 30 minut

Po pouZiti ménie VLT 8052-8402, 525-690

V vyckejte nejméné 20 minut

Upozornéni:

ll: Provozovatel nebo jeho opravnény

v

elektromontér odpovidaji za fadné uzemnéni a
ochranu podle platnych narodnich a mistnich

bezpecnostnich norem a predpisu.

m Uzemnéni
Pfi instalovani ménice kmitoctu je nutno dodrzet
nize uvedené pokyny, aby bylo zajisténo
vysokofrekvenéni odruseni (EMC).

deska skfiné, ktera musi byt kovova, jako spole¢na
referenéni zemnici deska. Kovové skfiné rliznych
moznou vysokofrekvenéni impedanci. Tim se zamezi
vzniku riznych VF napéti u jednotlivych pfistroji a
riziku rusivych proudll ve spojovacich kabelech mezi
témito pfistroji. Snizi se radiové ruseni. K dosazeni
vysokofrekvenéni pfipojeni k zadni desce pouziji
upevnovaci Srouby pfistroju. V mistech upevnéni

je nutné odstranit izolani natér apod.

m Kabely

Ridici kabely a kabel filtrovaného vedeni by mély
byt instalovany oddélené od motorovych kabeld,
aby se zabranilo rusivé nadkritické vazbé. Zpravidla
staci vzdalenost 204 mm (8 palct), doporucuje se
vSak zachovat pokud mozno co nejvétSi moznou
vzdalenost, zvlasté tam, kde jsou kabely instalovany
paralelné na delSi vzdalenost.

V pfipadé citlivych signalovych kabeld, jako napfiklad
telefonnich a datovych kabell, se doporucuje co
nejvétsi mozna vzdalenost minimalné 1 m (3 stopy)
na 5 m (15 stop) silového kabelu (sit a motorovy
kabel). Je tfeba zdlraznit, Ze nutna vzdalenost zavisi
na citlivosti instalace a na signalovych kabelech, a
proto neni mozné uvést zadné presné hodnoty.

PFi pouZiti kabelovych spojovacich skfini nelze
citlivé signalni kabely umistovat do stejné spojovaci
skfiné jako kabel motoru nebo kabel brzdy.

KFizi-li signalové kabely silové kabely, musi

to byt v thlu 90 stupnid.

Pamatujte, Ze veskeré vstupni a vystupni kabely,
které mohou byt zdrojem rudeni, musi byt
stinéné/pancéfované nebo filtrované.

m Stininé/pancégované kabely

Bezpecnostni uzemnéni: Méni¢ kmitoctu

ma vysoky svodovy proud a musi byt z
bezpecénostnich divodl fadné uzemnén. Plati
mistni bezpec€nostni predpisy.
Vysokofrekvenéni uzemnéni: Zemnici vodi¢
musi byt co nejkratsi.

Jednotlivé zemnici systémy se pfipoji na vodi¢

impedance vodi¢e se dosahne co nejkratsSim vodi¢em
s co nejvétsi povrchovou plochou. Napf. plochy
vodi¢ ma nizSi vysokofrekvenéni impedanci nez
kruhovy vodi¢ stejného prifezu Cyess. Jestlize se
do skfiné instaluje vice pfistroju, pouzije se zadni

Stinini musi byt provedeno s nizkou vysokofrekvenéeni
impedanci. To zajisti pouZziti splétaného stinini z
midi, hliniku nebo Zeleza. Pancégované stinini
uréené k mechanické ochrani neni vhodné pro
korektni instalaci z hlediska elmg. kompatibility.

Viz také PouZiti vyhovujicich kabelu s ohledem

na elektromagnetickou kompatibilitu.
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m Zvlastni ochrana
Relé ELCB, vicenasobné uzemnéni nebo uzemnéni
se mohou pouzit jako zvlastni ochrana za
prfedpokladu, Ze jsou spinény mistni bezpecénostni
predpisy. V pfipadé poruchy uzemnéni se
stejnosmérna slozka mlze zménit na svodovy proud.
Relé ELCB typu A se nesmi pouzit, protoze tato
relé nejsou vhodna pro stejnosmérné svodové
proudy. V pfipadé pouziti relé ELCB se toto musi
provést v souladu s mistnimi pfedpisy.
PFi pouziti relé ELCB musi byt tato relé vhodna pro:
* ochranu zafizeni se stejnosmérnou slozkou
ve svodovém proudu (3-fazovy mustkovy
usmérfiovac)
e spousténi s kratkym nabijecim proudem do zemé
* vysoky svodovy proud

(5}
o
<
©
&
7}
c

MG.80.A9.48 - VLT je registrovana ochranna znamka spolec¢nosti Danfoss 57



Decfots

VLT® 8000 AQUA

m Vypina¢ RFI
Izolované napajeni:
Je-li méni¢ kmitoc¢tu napajen z izolovaného sitového
zdroje (sité IT), nebo ze sité s uzemnénou Zilou,
doporucujeme vypnout vypina¢ RFI (poloha OFF).
Podrobnosti naleznete v IEC 364-3. V pfipadé,
ze je vyzadovana optimalni elektromagneticka
kompatibilita, jsou pfipojeny paralelni motory
nebo délka motorového kabelu je vétsSi nez 25 m,
doporucéujeme vypina¢ zapnout (poloha ON).
V pozici OFF jsou interni vysokofrekvenéni kapacity
(filtraéni kondenzatory) mezi kostrou a stejnosmérnym
meziobvodem odpojeny, aby se zabranilo poskozeni
stejnosmérného meziobvodu a omezily se zemni
kapacitni proudy (podle IEC 61800-3).
Viz také aplikaéni poznamka VLT on IT mains,
MN.90.CX.02. Je dulezité pouzit monitory izolace
ur¢ené pro vykonovou elektroniku (IEC 61557-8).

Kryti IP 20/NEMA 1, provedeni kompakt
VLT 8006-8011 380-480 V
VLT 8002-8011 525-600 V
Upozornéni:
Ji&y Pozice vypinace RFI nema byt ménéna, je-i
q ménic¢ pfipojen k elektrické siti. Pfed zménou
pozice vypinace RFI zkontrolujte, zda bylo
odpojeno napajeni z elektrické sité.

' Upozornéni:
l': Rozpojeni vypinace RFI je povoleno pouze
i pfi spinacich kmito¢tech nastavenych
ve vyrobnim zavodé.

' Upozornéni:
'l: Vypina¢ RFI odpojuje kondenzatory
galvanicky od zemé.

Cervené vypinade se ovladaji napfiklad pomoci
Sroubovaku. Jsou-li vytaZeny, jsou nastaveny do
pozice OFF a jsou-li zatlateny, jsou nastaveny do
pozice ON. Tovarni nastaveni je ON.

Kryti IP 20/NEMA 1, provedeni kompakt
VLT 8016-8027 380-480 V
VLT 8006-8011 200-240 V
1 i VLT 8016-8027 525-600 V

lON

75ZA596.10

Napajeni ze sité pfipojené k zemi:
Aby méni¢ kmitoCtu vyhovoval elektromagnetické
kompatibilité, musi byt vypina¢ RFI v pozici ON.

Kryti IP 20/NEMA 1, provedeni kompakt
VLT 8032-8042 380-480 V
VLT 8016-8022 200-240 V
VLT 8032-8042 525-600 V

58 MG.80.A9.48 - VLT je registrovana ochranna znamka spole¢nosti Danfoss



VLT® 8000 AQUA

175ZAB48.10
ATSZABAT 10

: . Kryti IP 54/NEMA 12, provedeni kompakt
Kryti IP 20/NEMA 1, provedeni kompakt VLT 8006-8011 380-480 V
VLT 8052-8122 380-480 V
VLT 8027-8032 200-240 V
VLT 8052-8072 525-600 V

Instalace

Bl 1752465110

Kryti IP 54/NEMA 12, provedeni kompakt
VLT 8016-8032 380-480 V
VLT 8006-8011 200-240 V

175ZA867.10

Kryti IP 54/NEMA 12, provedeni kompakt
VLT 8102-8122 380-480 V

Kryti IP 54/NEMA 12, provedeni kompakt
VLT 8042-8072 380-480 V
VLT 8016-8032 200-240 V
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m Zkouska vysokého napéti
Zkouska vysokého napéti se provede zkratovanim
svorek U, V, W, L4, L2 a L3 a pfipojenim maximalné
2,5 kV DC na jednu sekundu mezi tento spoj a kostru.

Upozornéni:
“: OdrusSovaci spina¢ RFI musi byt béhem
q zkousky vysokého napéti sepnut (pozice ON).
Pfipojeni k siti a motoru musi byt b&éhem
zkous$ek vysokého napéti celého zafizeni odpojené,
pokud jsou svodové proudy pfilis velké.

m Emise tepla z VLT 8000 AQUA
Tabulky v oddile Obecné technické udaje ukazuji
ztratovy vykon Pg (W) VLT 8000 AQUA. Maximalni
teplota chladiciho vzduchu tin, max nesmi piekrogit
40° C (104° F) pfi 100% zatizeni (jmenovité hodnoty).

m Ventilace spolec¢né instalovanych ménicu
kmitoc¢tu VLT 8000 AQUA
MnoZstvi vzduchu poZadovaného pro chlazeni ménice
kmitoCtu se da vypocitat nasledujicim zplsobem:

1. Sectéte hodnoty Po vSech ménici kmitoctu
instalovanych na spole¢ném panelu.
Nejvyssi teplota chladiciho vzduchu (tin) musi
byt niz8i nez tin, max 40° C (104° F).
Denni/noéni pramér musi byt o 5°C (9° F) nizsi.
Teplota chladiciho vzduchu na vystupu nesmi
prekroCit: tout max 45° C (113° F).

2. Vypoctéte pfipustny rozdil mezi teplotou chladiciho
vzduchu (tiN) a teplotou na vystupu (tour):
A t=45° C (113° F) -tin.

3. Vypoctéte pozadované

S Ppx3.l

7 m 3 /h

mnozstui vzduchu =

Vlozte A t v Kelvinech

Odvod chladiciho vzduchu musi byt umistén nad
nejvyse namontovanym méniem kmitoctu.

Je tfeba pfFiCist rezervu pro ztratu tlaku na
filtrech a jeji rust pfi ucpani filtra.
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m Elektroinstalace v souladu s elektromagnetickou
kompatibilitou
Ménice s napajenim 525-600 V nesplfiuji Evropské
predpisy pro EMC a Smérnice pro nizké napéti.
Nasledujici odstavce obsahuji doporuceni pro
spravnou montaz meéni¢e kmito¢tu. Dodrzovani
téchto pokynl se doporucuje tam, kde je vyZzadovano
dodrzeni norem EN 50081, EN 55011 nebo EN
61800-3 pro Prvni prostredi. Je-li instalace provadéna
podle normy EN61800-3 ve Druhém prostfedi,
odchyleni od téchto pokyn( je pfijatelné. Nicméné
se to nedoporuCuje. Viz téz ¢ast Oznacovani
CE, Emise a Vysledky test( elektromagnetické
kompatibility v této pfirucce.

Spravny postup, ktery zajisti soulad instalace s
pozadavky elektromagnetické kompatibility:

* Pouzivejte pouze opletené stinéné/pancéfované
kabely k motoru a fidici kabely. Stinéni by
meélo zajistit minimalni pokryti 80 %. Material
stinéni musi byt z kovu, typicky z médi, hliniku,
oceli nebo olova, mize byt ale i z jiného
kovu. Ohledné sitového kabelu neexistuji
Zadné zvlastni poZadavky.

* Vinstalacich, kde se pouzivaji pevné, kovove
kabelovody, se nemusi pouzivat stinény kabel,
kabel motoru v§ak musi byt v kabelovodu
oddélen od Fidicich kabelu a sitovych kabell. Je
vyzadovano plné propojeni kabelovodu od ménice
kmito€tu k motoru. Parametry elektromagnetické
kompatibility pruznych kabelovoda se hodné lisi
a je tfeba ziskat informace od vyrobce.

¢ Pfipojte stinéni/pancéfovani/kabelovod k zemi
na obou koncich pro kabely motoru i pro
fidici kabely. Viz také Uzemnéni opletenych
stinénych/pancérovanych ridicich kabeld.

* Neukoncujte stinéni/pancéfovani zkroucenim
koncu. Takové ukonceni zvysuje vysokofrekvenéni
impedanci stinéni, coz snizuje jeho ucinnost
pfi vysokych kmitoCtech. Misto toho pouZivejte
svorky kabell s nizkou impedanci nebo tésnéni
kabelu spliujici elektromagnetickou kompatibilitu.

¢ Je dllezité mit dobry elektricky kontakt
mezi montazni deskou, na kterou se
méni¢ kmitoCtu instaluje a kovovym ramem
jednotky ménic¢e kmitoctu.

Vyjimky:

- ménice v kryti IP54/NEMA 12 urené
pro montaz na sténu

- VLT 8152-8652 (380-480 V) IP20/NEMA 1
- VLT 8042-8062 (200-240 V) IP20/NEMA 1

To vSak neplati u jednotek IP54/NEMA 12,
protoze jsou uréeny k montazi na sténu a VLT

8152-8600, 380-480 VAC a VLT 8042-8062,
200-240 VAC v kryti IP20/NEMA 1.

¢ Pouzivejte véjifovou podlozku a galvanicky
vodivé instalacni desky, abyste zajistili dobré
elektrické pfipojeni pro instalace skfini
IPO0/Sasi a IP20/NEMA 1.

e Tam, kde to je mozné, nepouzivejte
nestinéné/nepancéfované kabely motoru nebo
fidici kabely uvnitf rozvadécu, ve kterych
jsou umistény ménic¢e kmitoctu.

* Pro jednotky IP54/NEMA 12 se vyzaduje
nepieruSené vysokofrekvencni spojeni mezi
méni¢em kmitoctu a motorem.

Nasledujici ilustrace ukazuje pfiklad spravné
elektrické instalace v souladu s poZzadavky
elektromagnetické kompatibility ménice v kryti IP
20 nebo NEMA 1. Méni¢ kmitoc¢tu byl instalovan ve
skfini spole¢né s vystupnim stykacem a je pfipojen
k PLC, ktery je v tomto pfikladé instalovan jako
samostatna skfif. U ménicl v kryti IP 54/NEMA
12, VLT 8152-8652 (380-480 V) a VLT 8042-8062
(200-240 V) IP20/NEMA 1; stinéné kabely jsou
pfipojeny pfes EMC vedeni pro zaji§téni spravnych
EMC vlastnosti. (Viz nasledujici obrazek.)
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Také dal$i zplsoby provedeni instalace mohou zajistit
dobrou elektromagnetickou kompatibilitu, pokud se
dodrzi vySe uvedené pokyny pro instalaci.

Uvédomte si, Zze kdyZ neni instalace provedena
podle téchto pokyn( a kdyz jsou pouzity nestinéné
kabely nebo fidici vodi¢e, nejsou splnény nékterée
pozadavky na elektromagnetické emise, i kdyz jsou
splnény pozadavky elektromagnetické odolnosti.
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PLC apod. Panel
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L |} 0000 Vystupnt
cooo stykaé apod.
PLC
= /A L "
ZemnicT konzola
]
| Odstranénd
T (i izolace kabelu
© U
Min. 16mm2
vyrovndvacT kabel
VSechny kabely vstupujf
Oviadact kabely jednou sténou panelu
1 C
1 e -
Min. 200 mm -Motorovy kabel
| mezi oviadactmi~H
kabely, motorovym < >
Napajeni ze sité kabelem a
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ZesTlené ochranné zemnént

N

=

91 92 93
L2 L3
VEDENI{
96 97 98
u v ow
MOTOR
4
o 0
175ZA720.12

Instalagnt trubka EMC

“\Motor, 3 faze a

VEDENI(
ochranné zemnént

L1 L2 L3 PE
Zesflené ochranné zemnént

|
Motor, 3 fGze a
ochranné zemnént

176FA128.12

U 96
VvV 97 MOTC

W 98

Instalagnt trubka EMC

Motor, 3 faze a
ochranné zemnént

VEDENI(
L1 L2 L3 PE
Zesilené ochranné zemnéni
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m Uzemnéni stinénych kabelt

Obecné musi byt fidici kabely stinéné/pancéfované Spravné uzemnéni
a stinéni musi byt kabelovou svorkou pfipojeno na Ridici kabely a kabely sériové komunikace musi byt
obou koncich ke kovové skfini jednotky. vybaveny kabelovymi svorkami na obou koncich, aby

se zajistil nejlepsi mozny elektricky kontakt.
Nize uvedené obrazky ukazuiji, jak je provedeno

spravné uzemnéni. Nespravné uzemnéni
PLC etc. Nepouzivejte zakonCeni ze zkrouceného kabelu
VLT (pigtails), protoze to zvySuje impedanci stinéni

pfi vysokych frekvencich.

o

Ochrana proti rozdilnémuzemnimu potencialu

mezi PLC a mé&ni€em kmito¢tu

Pokud je zemni potencial mezi méni¢em kmitoctu a
PLC (apod.) odli$ny, mGze dochazet k elektrickému

PLC eftc.< >
VLT Sumu, ktery bude rusit cely systém. Tento problém
se da odstranit instalaci vyrovnavaciho kabelu,
a §:2 ktery se pfipoji paralelné k fidicimu kabelu.
_ 4 Minimalni prifez kabelu: 8 AWG.
PE PE

Uzemrovaci smycky 50/60 Hz
Kdyz se pouZivaji velmi dlouhé kabely, mohou se
PLC ete. vyskytnout 50/60 Hz uzemiovaci smyéky, které rusi

VLT
cely systém. Tento problém se da vyfesit pfipojenim
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jednoho konce stinéni prostfednictvim uzemrovaciho
kondenzatoru 100 nF (s kratkymi pfivody).

9. 9.0.0.0.0.4)
g S
LR

PE Kabely pro sériovou komunikaci
PE 7/~ YOPE - . e Do -
Min 8 AWG Nizkofrekvencni rusivé proudy mezi dvéma ménici
n. . ' . . v . , .
Equalizing cable kmitoCtu Ize eliminovat pfipojenim jednoho konce
PLC etc. stinéni ke svorce 61. Tato svorka je pfipojena k zemi
iy prostfednictvim interniho RC ¢&lenu. Doporuéuje

se pouzit kabely kroucené dvojlinky, aby se snizilo
ruSeni rozdilovym napétim mezi vodici.

/)“(
PE o
100nF
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m Elektricka instalace, kryti

1752A891.10

SWITCH 1-4

Uu Vv WPE
" 96 97 98 99

| L1 L2 L3
M~ 91 92 93

01 02 03

AUX RELAY

Kryti IP 54/NEMA 12, provedeni kompakt
VLT 8006-8011, 380-480 V

SWITCH 1-4

u v Ww
96 97 98

L1 L2 L3
— 91 92 93

[~ 01 02 03

AUX RELAY

175ZAB8S.10

Kryti IP 20/NEMA 1, provedeni kompakt
VLT 8006-8011, 380-480 V
VLT 8002-8011, 525-600 V

’% RFI-SWITCH

2
SWITCH 1-4 %g
49

({ITI)

175ZA892.10

01 02 03

Kryti IP 20/NEMA 1, provedeni kompakt
VLT 8006-8032, 200-240 V
VLT 8016-8072, 380-480 V
VLT 8016-8072, 525-600 V
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SWITCH 1-4

Y
B
176FA202.10

)
SWITCH 1-4 5%
a9

S

MOTOR

na we o] 1
LINE RELAY o3 Ill ~
5 savde III )
88 89 36+ N Bl
-DC +DC L1 sl =l| )
12 92
LOAD SHARING 5 a Ill 7z
| I —96 97 98 -DC 88— 1532
uovow +DC 89— il

N—1
)

RFI-SWITCH 1

Kryti IP 00/Sasi, provedeni kompakt
VLT 8042-8062, 200-240 V
VLT 8100-8150, 525-600 V

SWITCH 1-4

01 02 03

AUX RELAY
175ZA893.10

Kryti IP 54/NEMA 12, provedeni kompakt
VLT 8006-8032, 200-240 V —
VLT 8016-8072, 380-480 V

176FAD24.13

o Aux
|_—T 0% ReaY

176FA201.10

SWITCH 1-4

| J193 Braxe TEmp.
™ | Lios (KUX-ON)

I
o4 24Vdic.

RFI-SWITCH 1

u 96
v 97
w8

RFI-SWITCH 1

I
voc 86 Kryti IP 54/NEMA 12, provedeni kompakt
-oc 8 VLT 8042-8062, 200-240 V

Kryti IP 20/NEMA 1, provedeni kompakt
VLT 8042-8062, 200-240 V
VLT 8100-8150, 525-600 V
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175ZA898.10

SPINAC 1-4 |

SPINAC RFI

01 02 03
-
POM. RELE

u v w
96 97 98
MOTOR

Kryti IP 20/NEMA 1, provedeni kompakt
VLT 8102-8122, 380-480 V

mﬂmﬂmﬂn 1752A897.10
mm&“ 100 101 102 103
> U2 U L2
@// s e B
PREPINACE 1 3 PREPINAC RFI
9
150
qu’
1100 . | (™
I -
MOTOR
UV oW
96 97 98
SDILENI ZATEZE 8
-DC +DC
88 89~
(&)
i) —— 01 02 03
POMOCNE RELE
VEDEN(
L3 D
93/ \
L2 ;
92 <
L1

91

Kryti IP 54/NEMA 12, provedeni kompakt
VLT 8102-8122, 380-480 V

175HA371.13

SWITCH 1-4 Q%p

IP 00/sasi
VLT 8200-8300, 525-600 V

175HA372.13

SWITCH 1-4 ||J%p

(TR

AUX gg i
RELAY 2

L1 91—
L2 92—
L3 93—

—DC 88 —
+DC 89 —

RFI-SWITCH 1

Kryti IP 20/NEMA 1, provedeni kompakt
VLT 8200-8300, 525-600 V

01
Il <02 NOT USED
03

—U 96
—V 97

—w 98

RFI-SWITCH 2

1
NOT USED
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35 36
—2av+
SWITCH 1-4
% AUX FAN
100 101 102 103
o1 02 03 L — o2 UL
]
AUX RELAY ;ir
LINE
R s T
91 92 93~
2 13
|_MAINS GROUND
=
LOAD SHARING A
-DC +DC \oTOR
88 89 o Moror,
96 97 98
Tt T2 T3

175ZAB8S5.11

IP 54/NEMA 12, IP 21/NEMA 1
VLT 8152-8352, 380-480 V

RFI-SWITCH

35 36
—24V+

SWITCH 1-4

AUX FAN
100 101 102 103
01 02 03 L1 L2 Lu L2
|—
AUX RELAY

MAINS GROUND

LOAD SHARING

-DC +DC

88 89
MOTOR
Uu v w
96 97 98
T T2 73

175ZA886.10
IP 00/Sasi

VLT 8152-8352, 380-480 V

RFI-SWITCH

SWITCH 1-4

AUX FAN

100 101 102 103

01 02 03 o2 L2
AUX RELAY L+t

LINE

R S T
91 92 93
L1 L2 L3

LOAD SHARING ||2(' N

e
-DC +DC
88 89

N, MOToR
u'vow
96 97 98
T T2 T3

IP 54/NEMA 12, IP 21/NEMA 1 s odpojenim
a siovou pojistkou
VLT 8152-8352, 380-480 V

RFI-SWITCH

<)

35 36
-24V+

SWITCH 1-4

AUX FAN

100 101 102 103

01 02 03 12 U2

AUX RELAY ‘—'—’—1

LINE

R S T
91 92 93
L L2 L3

MOTOR

LOAD SHARING UV W

be +0c - 9697 98

- ) T T2 T3
88 89

175ZA887.11

IP 00/Sasi s odpojovanim a siovou pojistkou
VLT 8152-8352, 380-480 V
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m Elektricka instalace, napajeci kabely

175HA397.11

E224

[E—
AUX RELAY

il

u \2 w
96 97 98

©\o|o

IP 20/NEMA 1

VLT 8006-8032, 200-240 V
VLT 8016-8122, 380-480 V
VLT 8016-8072, 525-600 V

—— —{H
U v WPE L1 12 L3
91 92 93
MOTOR MAINS
[ 11T
01 02 03
AUX RELAY
D
]
@ _ D@ D
| 2

IP 20/NEMA 1 a IP 54/NEMA 12, provedeni kompakt
VLT 8006-8011, 380-480 V
VLT 8002-8011, 525-600 V

175HA398.13
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91(92(93
L1[L2]L3

94®
ZIZ)

88

DC-

89
DC+

LINE  LOAD SHARING

97

\%
MOTOR

98
w

95@

@ ©

gz

[——
AUX RELAY

IP 54/NEMA 12

VLT 8006-8032, 200-240 V
VLT 8016-8072, 380-480 V
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m Elektricka instalace, napajeci kabely

175HA302.12 _
@ o1
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IP 00/Sasi a IP 20/NEMA 1
VLT 8042-8062, 200-240 V
VLT 8100-8150, 525-600 V

175HA393.12
—

IP 00/3asi a IP 20/NEMA 1
VLT 8200-8300, 525-600 V

IP 54/NEMA 12
VLT 8042-8062, 200-240 V

LOAD SHARING MOTO

R

— L1 L2 L3 DC- DC+ U A w
91 92 93 88 89 396 97 98
0|0|0||O|0|o|0|0
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0|0 |0 0|0|0
i td B| +d p Ey
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o' @Y OMION i i
91|~ 91 9| 9% Kryti IP 54/NEMA 12, provedeni kompakt
v| v VLT 8102-8122, 380-480 V
Ot ®;|®g,
wlow
©£ ©;§ ©5|®@gs
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-oc | -DC ==
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m Elektricka instalace, napajeci kabely

\. RFI-SWITCH

gn

I~ AUX FAN
\\ 100 101 102 103
SUL2 L2
01 02 03 ‘_'_'—1
AUX RELAY B
106 104 105 /]
[
TEMP. SWITCH
LINE
R s T
?.: f: 3§‘$ Pozice zemnich svorek, IP 00

MOTOR
u v w
96 97 98

LOAD SHARING T T2 13

-DC +DC

88 89 176FA266.10

Kryti IP 00 s odpojovanim a pojistkou,
provedeni kompakt
VLT 8452-8652 380-400 V

\ RFI-SWITCH

uo:

I~ AUX FAN

™~{_| 100 101 102 103
NLoL2 UL

- |

01 02 03
AUX RELAY

106 104 105 /]
Lt

TEMP. SWITCH

LINE

91 92 93 __—
L1 L2 L3

MOTOR
LU VoW
96 97 98

LOAD SHARING T 12 73

-DC +DC

88 89 176FA268.10

Kryti IP 00 bez odpojovani a pojistky,
provedeni kompakt
VLT 8452-8652 380-460 V
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RFI-SWITCH

It

AUX FAN

™[ 100 101 102 103
NLoL2 L2

— |

SWITCH 1-4

[

01 02 03
AUX RELAY

106 104 105
t 4

TEMP. SWITCH
LINE
R S T
91 92 93
L1 Lz L3

MOTOR
u v w
96 97 98
T T2 T3

LOAD SHARING
-DC +DC

88 89

176FA258.10

Kryti IP 21 / IP 54 bez odpojovani a pojistky,

provedeni kompakt
VLT 8452-8652 380-460 V
/—‘

—T1

/

Earth Terminalg

176FA260.10

Pozice zemnich svorek, IP 21 / IP 54
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m Pouziti kabeli, které jsou v souladu s pozadavky

elektromagnetické kompatibility

Doporuduji se stinéné kabely, aby se optimalizovala
elektromagneticka odolnost fidicich kabell a
elektromagnetické emise z kabel( motoru.

Schopnost kabelu snizovat pfichozi a odchozi zafeni
elektrického ruseni zavisi na pfenosové impedanci
(Z7). Stinéni kabelu je normalné vyvinuto tak, aby
snizilo pfenos elektrického ruseni; stinéni s nizsi
hodnotou pfenosové impedance (Z7) je efektivnéjsi
nez stinéni s vysSi pfenosovou impedanci (Z7).

a

Transfer impedance, Z;

mOhm/m
Ve

104 /V\ b

The lower the Zt the better the cable screening performance

175ZA166.13 @ A

Pfenosovou impedanci (Zt) uvadéji vyrobci

kabell jen zfidka, ¢asto je vSak mozné
prenosovou impedanci (Z7) odhadnout posouzenim
fyzického provedeni kabelu.

<%

Pfenosova impedance (Zt) se da posoudit na

zakladé nasledujicich faktor(:

- Vodivost materialu stinéni.

- Odpor kontaktt mezi jednotlivymi vodici stinéni.

- Pokryti stinénim, tzn. fyzicka oblast kabelu pokryta
stinénim - ¢asto se udava jako hodnota v %.

- Typ stinéni, tzn. lemovany nebo krouceny vzorek.

PotaZeny hlinikem s médénym dratem.

Krouceny médény drat nebo kabel s opletenym
ocelovym dratem.

Meédény stinény drat s jednou vrstvou s rliznym
procentnim podilem kryti stinéni.
Jedna se o typicky referen¢ni kabel firmy Danfoss.

Stinény dvouvrstvovy médény drat.

Dvoijita vrstva stinéného médéného kabelu s
magnetickou stinénou mezivrstvou.

Kabel, ktery je veden v médéné nebo ocelové
trubce.

Olovény kabel s tloustkou stény 1,1 mm.
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m Utahovaci moment a velikosti Sroubt
V tabulce jsou uvedeny pozadované utahovaci
momenty pfi pfipeviiovani svorek k ménici kmitoctu.
U VLT 8006-8032, 200-240 V a VLT 8006-8122,
380-480 V a 525-600 V musi byt kabely upevnény
Srouby. U ménic¢i VLT 8042-8062, 200-240 V, VLT
8152-8652, 380-480 V a VLT 8052-8402, 525-690 V
musi byt kabely pfipevnény Srouby s maticemi.
Tyto hodnoty plati pro nasledujici svorky:

91, 92, 93
Sitové svorky (¢.) L1, L2, L3

96, 97, 98
Svorky motoru (&.) U, Vv, w
Zemnici svorka (€.) 94, 95, 99
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Typ ménice Utahovaci Sroub/Sroub Nastroj
3 x 200-240 V moment s matici
VLT 8006-8011 1,8 Nm (IP 20) M4
VLT 8006-8016 1,8 Nm (IP 54) M4
VLT 8016-8027 3,0 Nm (IP 20) M53) 4 mm/0,16
palce
VLT 8022-8027 3,0 Nm (IP 54)2) M53) 4 mm/0,16
palce
VLT 8032 6,0 Nm M63) 5 mm/0,20
palce
VLT 8042-8062 11,3 Nm M8 (Sroub s matici)
Typ ménice Utahovaci Sroub/$roub Nastroj
3 x 380-480 V moment s matici
VLT 8006-8011 0,5-0,6 Nm M3
VLT 8016-8027 1,8 Nm (IP 20) M4
VLT 8016-8032 1,8 Nm (IP 54) M4
VLT 8032-8052 3,0 Nm (IP 20) M53) 4 mm/0,16
palce
VLT 8042-8052 3,0 Nm (IP 54)2) M53) 4 mm/0,16
palce
VLT 8062-8072 6,0 Nm M63) 5 mm/0,20
palce
VLT 8102-8122 15 Nm (IP 20) Mm83) 6 mm/0,24
palce
24 Nm (IP 54)" 8 mm/0,31
palce
VLT 8152-8352 19 Nm#4) M10 (Sroub s matici)®) 16 mm/0,62
palce
VLT 8452-8652 19 Nm M10 (lisované ocko)>) 16 mm/0,62
palce
9,5 Nm M8 (pfimé ocko)d) 13 mm/0,50
palce
Typ ménice Utahovaci Sroub/Sroub Nastroj
3 x 525-600 V moment s matici
VLT 8002-8011 0,5-0,6 Nm M3
VLT 8016-8027 1,8 Nm M4
VLT 8032-8042 3,0 Nm2) M53) 4 mm/0,16
palce
VLT 8052-8072 6,0 Nm M63) 5 mm/0,20
palce
Typ ménice
3 x 525-690 V
VLT 8052-8402 19 Nm4) M10 (Sroub s matici)5) 16 mm/0,62
palce

. Svorky pro sdileni zatéze 14 Nm/M6, 5mm inbusovy kli¢
. Svorky napajeni jednotek IP 54 s RFI filtrem 6 Nm

. Sestihranné $rouby

. Svorky pro sdileni zatéze 9,5 Nm/M8 (Sroub s matici)

. Kli¢ na Sestihranné matice

a WO N -
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m Pgipojeni k siti
Si musi byt pgipojena ke svorkam 91, 92, 93.

Eisla 91, 92, 93 Napiti siti 3 x 200-240 V

Napiti siti 3 x 380-480 V
Napiti siti 3 x 525-600 V

Upozornéni:
ll: Zkontrolujte, zda napiti siti odpovida
q napajecimu napiti miniée kmitoétu, které
je uvedeno na Stitku.

Spravné velikosti prugezu kabelu viz Technické tdaje.

Upozornéni:

": Uzivatel nebo osoba provadijici instalaci
q zodpovidaji za spravné uzemnini, provedeni
odboéky napdjeni a také za ochranu
motoru proti peetiZeni, které musi byt v souladu
s narodnimi a mistnimi pgedpisy pro elektrické

instalace a bezpeénost prace.

m Pgipojeni motoru
Motor se musi peipojit na svorky 96, 97, 98.
Uzemnini na svorky 94/95/99.

Eisla

96. 97. 98 Napiti motoru 0-100 % siového napiti
u,Vv,w

E. 94/95/99 Pgipojeni uzemnini

Spravné velikosti prugezu kabelu viz Technické tdaje.

S jednotkou VLT 8000 AQUA se mohou
pouzivat vSechny typy standardnich tgifazovych
asynchronnich motoru.

Malé motory jsou normalni zapojeny do hvizdy.
(220/380 V, AYY). Velké motory se zapojuji do
trojuhelniku (380/660 V, A/Y). Spravné zapojeni a
napiti jsou uvedeny na typovém Stitku motoru.

Upozornéni:
'l: U starSich motoru bez izolace fazové civky se
i na vystup minieée kmitoétu instaluje LC filtr.

u v w

c

<

=
175ZA114.10

m Paralelni pfipojeni motort

m Smér otaceni motoru IEC

™

s

96 97 98

175HAZ6.00

Nastaveni z vyrobniho zavodu je na otaCenive sméru
hodinovych ruci¢ek (pravotocivé) je-li vystup ménice
kmito¢tu VLT pFipojen nasledujicim zplsobem:

Svorka 96 pfipojena k fazi U.
Svorka 97 pfipojena k fazi V.
Svorka 98 pfipojena k fazi W.

Spravné otaceni motoru se miize ménit pfehozenim
dvou fazi kabelu motoru.
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175ZA727.10

VLT 8000 AQUA miuze Fidit nékolik motort
pfipojenych paralelné. Pokud maji mit motory rizné
hodnoty otacek, musi mit motory rizné jmenovité
hodnoty otacek. Otacky motorli se méni soucasné,
COZ znamena, ze pomér mezi jmenovitymi otackami
za minutu se v ramci rozsahu udrzuje stejny.

Celkova spotfeba proudu motortl nesmi
prevysit maximalni jmenovity vystupni proud
| viT,N pro méni¢ kmitoctu.

Problémy mohou nastat pfi spousténi a pfi nizkych
hodnotach otacek, kdyz jsou parametry motor(i velmi
rozdilné. Je to proto, Ze relativné vysoky ohmicky
odpor malych motord vyzaduje vySSi napéti pfi
spousténi a nizkych hodnotach otacek.

V systémech s motory propojenymi paralelné
nelze pro jednotlivy motor jako ochranu pouzit
elektronické termaini relé (ETR) ménice kmitoctu.
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Proto je vyzadovana dalSi ochrana motoru,
jako napfiklad termistory v kostfe motoru (nebo
jednotliva tepelna relé).

' Upozornéni:
ll: Parametr 107 Automatické pfizplisobeni
q motoru, AMA a Automaticka optimalizace
energie, AEO v parametru 101 Momentova
charakteristika nemohou byt u paralelné
propojenych motord pouZity.

m Kabely motoru
Spravné dimenzovani prugezu a délky motorovych
kabelu naleznete v easti Technické udaje.
Vzdy dbejte na to, aby byly prugezy kabelu v
souladu s narodnimi a mistnimi pgedpisy.

Upozornéni:
ll: Pgi pouziti nestininého kabelu nebudou
q dodrZeny nikteré pozadavky normy

pro elektromagnetickou kompatibilitu,
viz Vysledky testu EMC.

Maji-li byt dodrzeny specifikace elektromagnetické
kompatibility tykajici se emisi, musi byt kabel k motoru
stininy, neni-li pro uvedeny RFI filtr uvedeno jinak.
Dulezité je mit motorovy kabel co nejkratSi, aby se
hladina Sumu a svodové proudy snizily na minimum.
Stinini motorového kabelu musi byt pgipojeno

na kovovou skgid miniée kmitoétu a kovovou
sk@ido motoru. Stinini musi byt pgipojeno co
nejvitSi plochou (kabelové svorky). Toho se u
ruznych minieu kmitoétu dosahne pouzitim ruznych
instalaénich pomucek. Pgipojeni staéenymi konci
vodiée (pigtails) neni vhodné, protoze se tim rusi
stinici efekt pgi vysSich frekvencich.

Je-li nezbytné narusit stinini, aby bylo mozno
instalovat odpojovaé motoru nebo stykaé motoru,

vysokofrekvenéni impedanci.
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m Tepelna ochrana motoru
Elektronické tepelné relé v UL schvaleném ménici
kmitoCtu ziska schvaleni UL pro ochranu jednoho
motoru, pokud byl parametr 117 Tepelna ochrana
motoru nastaven na ETR Trip a parametr 105 Proud
motoru, ly.T,n byl naprogramovan na jmenovity proud
motoru (je uveden na Stitku motoru).

m Pgipojeni uzemnini
ProtoZze svodové proudy do zemi mohou pgekroeéit
3,5 mA, musi byt minié kmitoétu vzdy uzemnin
podle platnych narodnich a mistnich pgedpisu.
Aby se zajistilo dobré mechanické pgipojeni
uzemoovaciho kabelu, prugez tohoto kabelu
musi byt alespod 8 AWG/10mm2. Ke zvyseni
bezpeénosti muze byt instalovan proudovy chranié.
Ten zajiSuje, Ze minié kmitoétu vypne, kdyZ svodovy
proud dosahne nadmirné hodnoty. Viz pokyny k
proudovému chraniei v MI.66.AX.02.
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m Instalace externiho stejnosmérného napajeni 24 V

Moment: 0,5-0,6 Nm

Velikost

Sroubu: M3

Cislo Funkce

35(-), 36 (+) Externi napajeni 24 V DC

(K dispozici pouze pro VLT 8016-8652 380-480 V a VLT
8052-8402 525-690 V)

Externi napajeni 24 V DC lze pouzit jako
nizkonapétové napajeni fidici karty a libovolnych
instalovanych volitelnych karet. Umozfuje to Uplnou
¢innost ovladaciho panelu LCP (v€etné nastaveni
parametr(l), bez pfipojeni k siti. Uvédomte si, Ze
kdyz bude pfipojeno stejnosmérné napéti 24 V, bude
vydano varovani o nizkém napéti; nedojde vsak k
vypnuti. Je-li 24V DC externi napajeni pfipojovano
nebo zapinano ve stejnou dobu jako sitové napéjent,
v parametru 111 Zpozdéni startu musi byt nastaven
¢as minimalné 200 ms. K ochrané 24V DC externiho
napdjeni Ize namontovat pomalou pfedfazenou
pojistku min. 6 A. Spotfeba elektrické energie je
15-50 W v zavislosti na zatizeni fidici karty.

Upozornéni:
'l: Pouzijte 24V DC napajeni typu PELV, abyste
i zajistili spravnou galvanickou izolaci (typu
PELV) na fidicich svorkach ménice kmitocCtu.
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m Pfipojeni sbérnice DC
Svorka sbérnice DC se pouziva k zalohovani DC,

meziobvod je napajen z externiho zdroje DC napéti.

cisla 88, 89

¢isla svorek

Pokud potiebujete dalsi informace, kontaktujte
spole€nost Danfoss.

m Vykonové relé
Kabel vykonového relé musi byt pfipojen ke
svorkam 01, 02, 03. Vykonove relé se programuje
v parametru 323, Relé 1, vystup.

Vystup relé 1

Cislo 1 1+3 rozpinaci, 1+2 spinaci.

Max. 240 V AC, 2 Amp.
Min. 24 V DC, 10 mA nebo
24V AC, 100 mA.

Maximalni prafez: 4 mm2 /10 AWG.
Moment: 0,5 Nm/5 in-lbs
Rozmér Sroubu: M3

m Ridici karta

VSechny svorky fidicich kabeld jsou umistény pod
ochrannym krytem ménie kmitoctu.

Ochranny kryt (viz kresba nize) se da odstranit
pomoci zahroceného pfedmétu (kromé jednotek
IP54 / NEMA 12) napfiklad Sroubovaku.

1

175ZA002.10

A\

W

AN
-~ NI\
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m Elektricka instalace, fidici kabely

—

o @
@@

175HA380.10 L —

Moment:
Velikost Sroubu:

0,5 Nm (5 in-lbs)

3.
Obecné feCeno, musi byt fidici kabely stinény
a stinéni musi byt pfipojeno kabelovou svorkou
na obou koncich ke kovové skfini jednotky (viz
Uzemniovani stinénych kabell().

Normalné musi byt stinéni také pfipojeno k

télu fidici jednotky (postupujte podle pokyn

pro instalaci u dané jednotky).

PFi pouziti velmi dlouhych fidicich kabeld, mize
dochazet k 50/60 Hz zemnim smyckam, které
budou rusit cely systém. Tento problém se da
vyfeSit pfipojenim jednoho konce stinéni k zemi pfes
kondenzator 100 nF (vedeni je tak zkratovano).

m Elektricka instalace,ridici kabely

Moment: 0,5 Nm/5 in-lbs
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Velikost Sroubu: M3

Viz oddil Uzemriovani stinénych kabeld, kde
naleznete informace o spravném ukonceni
fidicich kabeld.

@ © 2 o 2 o @ @ ||l @ @

16 17 18 19 20 27 29 32 33 61 68 69

B8 8 88 8 8 H 8 8|8 8 8

DINDIN DIN DIN COM DIN DIN DIN DIN COM P N
™ RS485 RS485 RS485

2 o o 2 © 2 @ @ © @ o @

04 05 12 13 39 42 45 50 53 54 55 60

I T i o |
) [ COM A OUT A OUT +#10V AIN AIN COM AN
RELAY +24V A OuT ouT A IN
out
175HA379.10
¢islo Funkce

04, 05 Vystup relé 2 se da pouzit pro
indikaci stavu a varovani.
Napéti do digitalnich vstupt. Pokud
ma byt pro digitalni vstupy pouZzito

napéti 24 V DC, spinac 4 na fidici
karté musi byt sepnut, pozice "ON".

16-33 Digitalni vstupy. Viz parametry
300-307 Digitalni vstupy .
Spoleéna zem pro digitalni vstupy.

39 Spole€néa zem pro digitalni/analo-
gové vystupy. Viz Pfiklady pfipojeni

42,45 Analogové/digitalni vystupy pro
indikaci kmito¢tu, zadané hodnoty,
proudu a momentu. Viz parametry
319-322 Analogové/digitalni
vystupy.

NapaJeC| napéti 10 V DC k
potenmometru a termistoru.

53, 54 Vstup analogového napéti, 0-10 V
DC.

Spole¢na zem pro analogové
vstupy.

Vstup analogového proudu 0/4-20
mA. Viz parametry 314-316 Svorka
60.

Ukoné&eni sériové komunikace. Viz
Uzemriovani stinénych Fidicich
kabeld.

Tato svorka se normalné nepouziva.

Rozhrani RS 485, sériova
komunikace. Kdyz je ke
komunikaéni sbérnici pfipojeno
vice méni¢h kmitoc¢tu, musi byt
spinaCe 2 a 3 na Fidici karté v
prvni a posledni jednotce sepnuty
(pozice ON). Pro zbyvajici ménice
kmito¢tu musi byt spinace 2 a

3 rozepnuty (OFF). Nastaveni z
vyrobniho zavodu je v sepnuté
pozici (pozice ON).

m Spinace 1- 4

Spinac dipswitch je umistén na fidici karté. Pouziva
se pro sériovou komunikaci a externi napajeni DC.
Zobrazena pozice spinace je nastavena

ve vyrobnim zavodé.

0y

1752A068.11

Spina¢ 1 nema zadnou funkci.

Spinace 2 a 3 se pouzivaji pro ukonceni rozhrani RS
485 a sériové komunikace. V prvnim a poslednim
ménici kmitoCtu musi byt spinace 2 a 3 sepnuty
(poloha ). U ostatnich méni¢t kmitoctu musi byt
spinaCe 2 a 3 vypnuty (poloha OFF).

Spinac 4 se pouziva, kdyz je pro fidici svorky
pozadovano externi napajeni 24 V DC. Spinac¢

4 oddéluje spolecny potencidl pro interni
napajeni 24 V DC od spole¢ného potencialu
externiho napajeni 24 V DC.

Upozornéni:
| Uvédomte si, ze pokud je spinaé 4 v pozici
a OFF (vypnuto), externi napajeni 24 V DC je
galvanicky izolované od ménice kmitoctu.
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1 | oV, |
g | l
§ ¢ 24vdec, .
= | max._200mA |
T v i
| |
| S[2 |
' 10vd.c, A7 :
! max.17mA !
! vV ! !
| R B | |
i swa [ < < 5 l I
. EE| |||+ ! .
! &8 > > ! 0 | |
| NN RNR sAKRARR 5 & L 55 ° | |
! o O N +I +1 O !
! ? 221928 = | |J |
| 12]13[16[17]18]19]20]|27|20[32]33]39[42]45]50[s3[54]55]60[6 1 [68|69]04]05 | 01[02[03] |
Int. 24Vd.c. | | | | | | | == - =1
SnW4 on ¢ \ \ \ \ \ \ \I K [ t—_—’W(Txh Rx+)
BUS | (Tx—=, Rx-)

|16|I7|18|19|20 27129(32]33

RERENARE
—

P
24Vd.c.

Ext. 24Vd.c.
SW4 off

m Pfipojeni sbérnice
PFipojeni sériové sbérnice v souladu s normou
RS 485 (2 vodice) je pfipojeno ke svorkam 68/69
ménice kmitoCtu (signdly P a N). Signal P ma
kladny potencial (TX+, RX+), zatimco signal N Ukonéeni sbérnice
ma zaporny potencial (TX-, RX-). Sbérnice musi byt ukon&ena odporem sit& na
obou koncich. Pro tento ucel nastavte spinace 2
a 3 na fidici karté na "ON" (zapnuto).

Aby se zabranilo moznym vyrovnavacim proudim
ve stinéni, stinéni kabelu muze byt uzemnéno pres
svorku 61, ktera je pfipojena k ramu RC ¢lenem.

KdyZz ma byt k dané master jednotce pfipojeno vice
meénicu kmitoctu, pouzijte paralelni pfipojeni.

176FA148.10 VLTB000 VLT8000 VLT8000
AQUA AQUA
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m Pgiklad zapojeni VLT 8000 AQUA
NiZze uvedené schéma ukazuje paiklad typické
instalace miniée VLT 8000 AQUA.
Siové napajeni je poipojeno ke svorkam 91 (L1),
92 (L2) a 93 (L3), zatimco motor je pgipojen ke
svorkam 96 (U), 97 (V) a 98 (W). Tato éisla jsou
také uvedena na svorkach miniee kmitoétu.
Ke svorkam 88 a 89 Ize pwaipojit externi
stejnosmirné napajeni.
Analogové vstupy se pgipoji na svorky 53 [V], 54 [V]
a 60 [mA]. Tyto vstupy se daji naprogramovat pro
zadanou hodnotu, zpitnou vazbu nebo termistor. Viz
Analogové vstupy ve skupini parametru 300.

Existuje 8 digitalnich vstupu, které jsou ovladany
stejnosmirnym napitim 24 V. Svorky 16-19, 27, 29,
32, 33. Tyto vstupy mohou byt programovany v
souladu s tabulkou v éasti Vstupy a vystupy 300-328.
Na miniéei jsou dva analogové/digitalni vystupy
(svorky 42 a 45), které Ize naprogramovat tak, aby
ukazovaly aktualni stav nebo hodnotu procesu, napg.
0-fuax. Vystupy relé 1 a 2 se mohou pouzit pro
udavani souéasného stavu nebo vystrahy.

Na svorkach 68 (P+) a 69 (N-) rozhrani RS

485 muze byt minié kmitoétu gizen a sledovan
prostgednictvim sériové komunikace.

L F Y W Y 4K K K
3 Phase S (LT T ©- A
ower 2 (L2 ) &7 =
3 (L3) L 4+ L 98 x
nput Pl A 3% PE) 99
= = = ; Motor
External
DC bus |: 88 (-) ()
input 89 (+) 5}
]
©
+
10 Vde 50 (+10 V 0UT) g
0-10 Vde 53 (A IN) —
Ref. input*
0-10 Vde 54 (AN V
Ref. input* [@: am (r:;:;')o-”
Fault indication®
55 (COM A IN) (AI"X')MSD 240 Vae, 2 A
relay’
4-20 mA O——
Ref. input® I::@: 80 (A N) (rtl‘:;')o'
12 (+24V oUT) (Rolay2)05 ] ] Run indieation®
50 Vac, 1 A
13 (+24V OUT) (Relay2)04]
Reset* 16 (D IN) _@ J/ (CoM A ouT) 397 Output current indication®
- s 4-20 mA
Lockout P17 0 IN) | 132 (a oum) 428
_/ S—
Run/Stop* ) 18 (D IN) M ] Output speed indication*
= 5 (A OUT) 45— | 4720 mA
Reverse* 19 (D IN) _M
20 (coM D IN)
SW4 w2
Interlock* 27 (D IN) »—@ RS 485
Preset speed= 129 (0 M) | J3<  |intertace Re-485
_/
Setup select*T 32 (D IN) _@
_/
Setup select*] 33 (D IN) _@

175HA390.12

* Tyto svorky se daji naprogramovat na dalSi funkce.
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m Priklady zapojeni m Povoleni spustini

‘U“b‘

m Jednopolovy start/stop

~

w

[4] e
|12]| +24v - } % Par. 300 Run permissive
ﬁ } T Par. 302 Start
39 } [19]
- I [20]
! 7 Par. 304
—_— | <2
16 } [ 29 |
[17] L
——|1s|Par. 302 ~_— 1 Toy]
[19] . wgi Stort command
120 ﬂj]
L—T—27| PAR. 304 motor
- Start/stop pomoci svorky 18. - Start povolen svorkou 16.
Parametr 302 = Start [1] Parametr 300 = Povoleni spustini [8].
- Rychlé zastaveni pomoci svorky 27. - Start/stop se svorkou 18.
Parametr 304 =Volny dobéh motoru inverzni [0] Parametr 302 = Start [1].

- Rychlé zastaveni svorkou 27.
Parametr 304 = Volny dobih motoru, inverzni [0].
m Digitalné fizené zrychleni a zpomaleni - Aktivovano periferni zagizeni

=] Parametr 323 = Pgikaz ke startu aktivni [13].
= m Dvouzoénova regulace
I =
{ 29| Par. 305 I + 53 | Par. 308 Zpétna vazba
j:ﬂ Par. 308 0-10V 54 |Par. 311 Zpétné vazba
(33| Par. 307 : 55 | Analogovy vstup
, , I s s J_L 60
- Zrychlovani a zpomalovani pomoci svorek 32 a 33. o-10v ﬁ
Parametr 306 = Zrychleni [7] e
Parametr 307 = Zpomaleni [7] - Parametr 308 = Zpétna vazba [2].
Parametr 305 = UloZeni Zadané hodnoty [2] - Parametr 311 = Zpétna vazba [2].

m Zadavani zadané hodnoty pomoci potenciometru m Pfipojeni snimace

| o~ | 1
” Lo
ou Iﬁ Dvouvodigovy £ 24y
1k°hm[§ :: ;q:_oz,:)/s t vysTla& ﬁ Analogovy vystup
. 42
55| Analogovy vstup Napajeny — —
! VLT
4-20mA[ |
Y P E Analogovy vstup
-Parametr 308 = Zadana hodnota [1] [60] PaR. 314, 4-20ma
Parametr 309 = Svorka 53, min. méritko Vyslac
v vr t T
Parametr 310 = Svorka 53, max. méfitko mapglentm. =
o E Analogovy vstup
NapajemOi 60| PAR. 314, 0/4—20mA
0/4-20mA —

176FAQ0B. 14

- Parametr 314 = Zadana hodnota [1]
- Parametr 315 = Svorka 60, min. méritko
- Parametr 316 = Svorka 60, max. méfitko
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VLT® 8000 AQUA

m 3-Zilovy start/stop

[&]]>]

+24V

w

[
)

PAR. 302

PAR. 305

PAR. 306

wlnfofo[=T=Te
MEINEIRICIN

- Stop, inverzni, pomoci svorky 32.
Parametr 306 = Stop, inverzni [14]
- Impulsovy start pomoci svorky 18.
Parametr 302 = Impulsovy start [2]
- Konstantni otdéky pomoci svorky 29.
Parametr 305 = Konstantni otaeky [12]

(5}
o
<
©
&
7}
c
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m Ovladaci jednotka LCP

Na pfedni ¢asti méni¢e kmitoctu je ovladaci panel

- LCP (Local Control Panel). Je to Uplné rozhrani
pro provoz a programovani VLT 8000 AQUA.

Ridici panel se da odpojit a maze se alternativné
instalovat az 3m od ménice kmitoctu, napf. na predni
panel rozvadéce pomoci montazni sady.

Funkce ovladaciho panelu se daji rozdélit
do péti skupin.

Disple;j.

Tlagitka pro zménu zobrazovaciho rezimu.
Tlagitka pro zménu parametrd programu.
Kontrolky.

Tlac¢itka pro mistni ovladani.

o wbd =

VSechny uUdaje se zobrazuji prostfednictvim
Ctyfradkového alfanumerického displeje, ktery pfi
normalnim provozu miiZze sou¢asné zobrazit 4
hodnoty provoznich udaji a 3 hodnoty o provoznim
stavu. Pfi programovani se zobrazi vSechny
informace, které jsou nutné pro rychlé a ucinné
nastaveni parametrd ménice kmito¢tu. Jako dodatek
k displeji jsou k dispozici tfi kontrolky pro napajeci
napéti (ON), varovani (WARNING) a poplach
(ALARM) v uvedeném pofadi. VSechny parametry

nastaveni méni¢e kmito¢tu se daji okamzité zmeénit
prostfednictvim ovladaciho panelu, pokud ovSem
nebyla tato funkce naprogramovana jako uzaméena
[1] pomoci parametru 016 Uzamcéeni zmény

udaji nebo pomoci digitalniho vstupu, parametry
300-307 Uzaméeni zmény tdaji.

175HA336.11

DISPLAY QUICK EXTEND
MODE MENU MENU

CHANGE [l CANCEL
DATA
(OALARM (OWARNING  QON

HAND OFF AUTO EEIRESET
START Il STOP B START

m Ovladaci tlacditka pro nastaveni parametr

Ovladaci tlagitka jsou rozdélena podle funkci. To
znamena, Ze tlacitka mezi displejem a kontrolkami
se pouzivaji pro nastaveni parametrd, véetné volby
udaju na displeji za normalniho provozu.

DISPLAY QUICK EXTEND
MODE MENU MENU

CHANGE CANCEL OK
DATA

175HA337.10

[DISPLAY MODE] slouzi k volbé
rezimu zobrazeni displeje nebo
k navratu do rezimu zobrazeni z

rezimu rychlého menu nebo uplného
menu.

DISPLAY
MODE

[QUICK MENU] zpfistupriuje
parametry rychlého menu. Mlze se
pfepinat mezi rezimy rychlého menu
a uplného menu.

QUICK
MENU
EXTEND
MENU

CHANGE [CHANGE DATA] slouzi ke zméné
DATA nastaveni vybraného v rezimu
Uuplného menu nebo rychlého menu.

[EXTEND MENU] zpfistupriuje
vSechny parametry. Mlze se
pfepinat mezi rezimy uplného menu
a rychlého menu.

CANCEL [CANCEL] se pouziva ke zruseni
zmény nastaveni zvoleného
parametru.

[OK] slouzi k potvrzeni zmény
zvoleného parametru.
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[+/-] se pouzivaiji k volbé parametrl ' Upozornéni:
AA a ke zméné nastaveni zvoleného l@ Pokud je parametr 201 Dolni mez vystupniho

parametru. Tato tlaitka se pouzivaji kmitoc¢tu fyn nastaven na vystupni kmitocet

také ke zméné mistni zadane vy$$i nez 0 Hz, motor se pfi stisknuti [HAND
hodnoty. START] spusti a rozb&hne na tento kmitocet.
Dale se tlacitka pouzivaji v rezimu OEF/STOP 5iva K ¢ i
zobrazeni displeje k pfepinani mezi OFF [v_ L, ] se pouziva za?’avenl
- N pfipojeného motoru. Toto tladitko
provoznimi promeénnymi. STOP . .
Ize povolit [1] nebo zakazat [0] v
[<>] slouzi k volbé skupiny parametru 013. Pfi zapnuti funkce
parametrl a k pohybu kurzoru pfi zastaveni za¢ne blikat 2. fadek.
zméné numerickych hodnot. — [AUTO START] se pouziva, pokud
SATLLTROT se ma méni¢ kmitodtu Fidit pomoci
fidicich svorek a/nebo sériové

komunikace. Kdyz je na fidicich
svorkach a/nebo sbérnici aktivni
signal startu, méni¢ kmitoCtu se uvede

m Kontrolky
V dolni ¢asti ovladaciho panelu je Cervena
poplachova kontrolka, zluta vystrazna kontrolka

a zelena kontrolka napéti. do cinnosti.
\WHAOSXLARM OWARNING __OON | _— (0]
Cerveng  Zlulg Zelent Upozornéni: <
o o ) » ": Aktivni signal HAND-OFF-AUTO pfes digitalni [
PFi pfekroceni urc€itych meznich hodnot se rozsviti i vstupy bude mit vy3si prioritu nez ovladaci g
poplachova a/nebo vystrazna kontrolka a na displeji tlagitka [HAND START]-[AUTO START].
se objevi stavovy nebo poplachovy text.
[RESET] se pouziva k vynulovani
' Upozornéni: ménice kmito&tu po spusténi poplachu
'l: Kontrolka napéti se rozsviti, kdyZ se na (vypnuti). Toto tlagitko Ize povolit [1]
i méni¢ kmitoCtu pfivede napéti. nebo zakéazat [0] v parametru 015
Viynulovani na LCP.
m Lokalni ovladani Viz také Seznam vystraznych hlaseni
Pod kontrolkami jsou tla¢itka lokalniho ovladani. a poplach.

HAND QFF AUTO RESET]
STARTEE STOP EESTART

175HA343.10

m Rezim zobrazeni

HAND START Siva. Kdv3 PFi normalni ¢innosti mohou byt neustale zobrazovany

HAND ; I ]se’ polizlva, KCyz se Ctyfi rdzné provozni proménné: 1.1, 1.2, 1.3 a 2.
méni¢ kmitotu ma ovladat ovladacim . Y . ,

START | Mé&ni& kmitodt i Aktualni stav €innosti nebo poplachy a vystrahy
parle em. ¢ venlc rrlukoc l: stpuls ! 44 se uvadéji na fadku 2 v Ciselné formé. V pfipadé
mofor, proloze povel ke startu Je vydan poplacht je dany poplach zobrazen na fadcich 3

E)?_m‘t?cL[HfleDv,StIARJkND START a 4 spolu s vysvétlivkou. Vystrahy blikaji v Fadku

fi stisknuti tlacitka [HA? ART] 2 a vysvétlivka je v Fadku 1. Navic je na displeji
budou na fidicich svorkach stale o .
zobrazena aktivni sada parametru.

aktivni nasledujici fidici signaly: 2 . s . -
e Sipka vyznacuje smér otaceni; zde je v meénici
* Ruéné - Vyp - Auto o VT " .
. i . kmitoCtu aktivni signal reverzace. Sipka zmizi,
* Bezpecnostni blokovani startu < . s .
Vvnulovan kdyz se zada povel stop nebo kdyZ vystupni
ynulovani , kmitoget klesne pod 0,01 Hz. V dolnim fadku
* Volny dobéh, inverzni . Yy -
je zobrazen stav méni¢e kmitoctu.
* Reverzace . o s .
. V posuvném seznamu na dalSi strance jsou
* Volba sady parametrd LSB a MSB . . .
T uvedeny provozni Udaje, které mohou byt zobrazeny
* Konstantni otacky , . < . .
misto proménné 2 v rezimu zobrazeni. Zmény

: Povolem’spu§ten|’ . se provadeéji pomoci tlaCitek [+/-].
e Zamknuti zmény udaju

¢ Pfikaz stop prostfednictvim
sériové komunikace
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1 o V tomto rezimu displeje se zadana hodnota a fizeni
Fé.\dek UAR 1.1 UAR 1.2 UAR 1.3 ;z’; uréuji prostfednictvim fidicich svorek.
2 = = Text v fadku 1 udava provozni proménnou
 dek UFIE: E Sl 2 ukazanou v Fadku 2.
rade 1 o
3. =t
(32
tadek FREGUEMCY %
4. STATUS 4@ EHE 2N g
fadek N 1 =

AUTOD REMOTE RUMNMHIHMG

m Rezim displeje, pokracovani

V prvnim fadku displeje se mohou zobrazit tfi Réfjek 2 udava aktuaini vystupni kmitocet a
hodnoty provoznich Udajd, ve druhém Fadku ?kt'vn' sadu paramet.ru. ' _ .
displeje se mize zobrazit jedna provozni proménna. Radek 4 fika, ze méni€ kmitoCtu je v rezimu Auto se

Programovani se provadi pomoci parametrti 007, vzdalenou zadanou hodnotou a motor bézi.

008, 009 a 010 Udaj na displeji. u Displejovy rezim II:

« Stavovy fadek (4. Fadek): Tento displejovy rezim umoZnuje soucasnou
indikaci hodnot tfi provoznich promé&nnych na
fadku 1. Hodnoty provoznich proménnych se voli v
parametrech 007-010 Cteni na displeji z paméti.

g8.8% S.88R Z.15kW

175ZA701.10

18@% 7.8A 5.9k
)
a8, BHz

AUTO REMOTE RUMNMIMNG

175ZA685.10

i RAMF ING
JOGGEING

STAHMD BY

m Displejovy rezim lil:
Tento displejovy rezim Ize vyvolat po dobu drzeni

Leva Cast stavového fadku oznacuje aktivni ovladaci stisknutého tlacitka [DISPLAY MODE]. Na prvnim
prvek méni¢e kmitoctu. AUTO znamena, Ze fizeni se fadku jsou nazvy a jednotky provoznich udaji. Na
provadi pfes ovladaci svorky, zatimco HAND udava, druhém fadku zdstavaji provozni Udaje 2 beze
Ze fizeni se provadi tlagitky ovladaciho panelu. zmény. Po uvolnéni tlaitka se indikuji hodnoty
OFF znamenad, Ze méni¢ kmito¢tu ignoruje vSechny jednotlivych provoznich proménnych.

ovladaci povely a zastavuje motor. =
Stfedni ¢ast stavového fadku udava, ktery z prvkd REF% CURR.A.POW., Kl g
zadané hodnoty je aktivni. REMOTE znamena, N N

Ze je aktivni zadana hodnota z ovladacich svorek, EE 1 E HI Slmp E
zatimco LOCAL udava, Ze se zadana hodnota

nastavuje tlacitky [+/-] na ovladacim panelu. FUTE RENETRE RIETNE

Posledni ¢ast stavového Fadku udava aktualni stav,
napf. ,Running", ,Stop" nebo ,Alarm".

m Displejovy rezim IV:
Tento displejovy rezim se vyvola pouze ve spojeni

m Rezim displeje I: s lokalni zadanou hodnotou, viz také Prace s
PFistroj VLT 8000 AQUA nabizi rizné rezimy displeje Zadanou hodnotou. V tomto displejovém rezimu
podle zvoleného rezimu pro méni¢ kmitoctu. se zadana hodnota nastavuje tlaCitky [+/-] a
NiZe je uveden rezim displeje, ve kterém je ménic fizeni se provadi tlaCitky pod kontrolkami na
kmito€tu v rezimu Auto se vzdalenou zadanou panelu lokalniho ovladani. Prvni fadek ukazuje
hodnotou na vystupnim kmito¢tu 40 Hz. pozadovanou zadanou hodnotu. Treti fadek udava
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pomérnou hodnotu aktualni vystupni frekvence
v kterémkoli okamziku vic¢i maximalni frekvenci.
Displej ma podobu ¢arového diagramu.

VLT® 8000 AQUA

USE +/- 48Hz

48, BHz <

176FA156.10

cHNNNNNNEEEN -

HAND LOCAL RUHNMNING

(5,
o
<
©
&
7}
c
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m Pohyb mezi displejovymi rezimy

DISPLAY
MODE

Press briefly

USE +/- 4@Hz

4@, BHz"

AERENENED
HAND LOCAL RUMHING

Display mode IV

175ZA697.10

FRERQUEMCY

40, HHz

AUTD EEMOTE RUMHMIMG

DISPLAY
MODE
Display mode |

DISPLAY
MODE

With remote
reference

g@8% F,8R 5,9 EMN
.8 Hz %
4 (] E 1

AUTD REMOTE RUHHMIHG

DISPLAY
MODE

—
With local reference

Display mode i
Keep the [DISPLAY

MODE] key down
MODE

REFX CUEE.RA FOW.,EW

46,8 Hz 7

AUTD REMOTE RUHHIHMG

Display mode llI

88
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m Zména udaji
Postup zmén Gdaju je stejny nehledé na to, zda
byl parametr vybran v rezimu rychlého menu
nebo v rezimu Uplného menu. Stisknutim tlacitka
[CHANGE DATA] se otevira pfistup ke zméné
zvoleného parametru, po kterém zacne blikat
podtrzeni v fadku 4 displeje.
Postup zmény udajl zavisi na tom, zda
zvoleny parametr predstavuje numerickou
nebo funkéni hodnotu.
Pokud zvoleny parametr pfedstavuje numerickou
hodnotu, muze se prvni Cislice zménit tlacitky
[+/-]. Ma-li se zménit druha dislice, kurzor se
nejprve posune tladitky [<>] a pak se zméni
hodnota tlacitky [+/-].

FREEGUEHNCY

24.2 Hz 1

175ZA698.10

285 MAX. REFERENCE
aaaaﬁa,aaa Hz

Zvolenou Cislici ukazuje blikajici kurzor. Dolni
fadek displeje udava datové hodnoty, které se
ulozi do paméti pfi stisknuti tlacitka [OK]. ZruSeni
zmeény se provede tlacitkem [CANCEL].

Pokud ma zvoleny parametr funkéni hodnotu, méni
se zvoleny text pomoci tlacitek [+/-].

MOTOR CURRENT

398 A

218 REFERENCE TVYPE

175ZA689.10

SUM

Funkéni hodnota blika, dokud se nepotvrdi tlacitkem
[OK]. Tim byla funkéni hodnota zvolena. ZruSeni
zmény se provede tlacitkem [CANCEL].

m Plynula zména numerické datové hodnoty
Pokud zvoleny parametr predstavuje numerickou
datovou hodnotu, Cislice se nejdfive zvoli tla€itky [<>].

FREQUENCY

28,8 Hzi

289 JOG FREGUEMCY

175ZA699.10

GBel. 8 Hz

Zvolena Cislice se pak méni plynule pomoci
tlacCitek [+/-]:

® Rucni inicializace

FREQUENCY

JH. B

175ZA700.10

269 JOG FREQUENCY
! ERERGE

Zvolena Cislice blika. Na dolnim fadku displeje
je datova hodnota, kterd se uloZi do paméti
stisknutim tlacitka [OK].

m Nespojita (skokova) zména datové hodnoty

Nékteré parametry Ize ménit skokové i plynule. To se
tyka Vykonu motoru (parametr 102), Napéti motoru
(parametr 103) a Frekvence motoru (parametr 104).
To znamen4, Ze se tyto parametry méni plynule
jako skupina numerickych datovych hodnot i

jako numerické datové hodnoty.

(5,
o
<
©
&
7}
c

Odpojte jednotku od elektrické sité, stisknéte a drzte
stisknuta tladitka [DISPLAY MODE] + [CHANGE
DATA] + [OK] a zaroveri znovu pfipojte sitové
napajeni. Uvolnéte tlaitka; méni¢ kmitocCtu je nyni
naprogramovan na tovarni nastaveni.

Pfi ruéni inicializaci se nevynuluji nasledujici parametry:
Parametr 500, Protokol

600, Celkovy pocet hodin provozu

601, Doba provozu

602, Pocitadlo kWh

603, Pocet zapnuti

604, Pocet pfekroc. teploty

605, Pocet prepéti

Inicializaci je také mozno provést parametrem
620 Provozni reZim.
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m Rychlé menu
Tlagitkem [QUICK MENU] - Rychlé menu se
kmitoctu. Po jejich naprogramovani je méni¢ kmitoctu
ve vétsiné pfipadd pfipraven k provozu.

12 parametr( rychlého menu je uvedeno v nasledujici
tabulce. Kompletni popis funkci se nachazi v
oddile parametru této prirucky.

Rychlé menu Parametr Popis

Cislo polozky Nazev

1 001 Jazyk Pouziva se k vybéru jazyka na dipsleji.

2 102 Vykon motoru Nastaveni vykonové charakteristiky ménice podle
velikosti KW motoru.

3 103 Napéti motoru Nastaveni vykonové charakteristiky ménice podle
napéti motoru.

4 104 Frekvence motoru Nastaveni vykonové charakteristiky ménice podle
jmenovité frekvence motoru. Ta je typicky rovna
fadkové frekvenci.

5 105 Proud motoru Nastaveni vykonové charakteristiky ménice podle
jmenovitého proudu motoru v A.

6 106 Jmenovité otacky motoru  Nastaveni vykonové charakteristiky ménice podle
jmenovitych otacek pfi plném zatizeni motoru.

7 201 Minimalni frekvence Nastaveni minimailni frekvence, pfi které se ma motor
otacet.

8 202 Maximalni frekvence Nastaveni maximalni frekvence, pfi které se ma
motor otacet.

9 206 Doba rozb&hu Nastaveni doby zrychlovani motoru z 0 Hz na
jmenovitou frekvenci motoru nastavenou v rychlém
menu polozka 4.

10 207 Doba dobéhu Nastaveni doby zpomalovani motoru z jmenovité
frekvence motoru nastavené v rychlém menu polozka
4 na 0 Hz.

11 323 Relé 1, vystupni funkce Aktivuje funkci reléového spinace 1 pro vysoké
napéti.

12 326 Relé 2, vystupni funkce Aktivuje funkci reléového spinace 2 pro nizké napéti.

m Data parametrt
Ukladani nebozména dat parametriinebo nastaveni
se provadi podle nasledujiciho postupu:

1. Stisknéte tlacitko [QUICK MENU].

2. K hledani parametru, ktery chcete zménit,
pouzijte tlaCitka "+" a "-".

3. Stisknéte tlacitko [CHANGE DATA].

4. K volbé spravného nastaveni parametru
pouzijte tlacitka " + " a " - ". K pohybu mezi
jednotlivymi Cislicemi v ramci parametru pouzijte
tlaCitka [<>]. Blikajici kurzor indikuje zvolenou
Cislici, ktera ma byt zménéna.

5. Stisknéte tlaCitko [CANCEL], chcete-li zménu
zrusit, nebo [OK], chcete-li zménu potvrdit
a uloZit nové nastaveni.

Priklad zmény udaji parametru

Parametr 206 Doba rozbéhu je nastaven na
60 s. Je tfeba zménit dobu rozb&hu na 100
s podle nasledujiciho postupu.

—_

Stisknéte tlacitko [QUICK MENU].
Tlacitkem "+" najdéte parametr 206
Doba rozbéhu.
3. Stisknéte tlacitko [CHANGE DATA].
4., Stisknéte dvakrat tlacitko [<] - Cislice
zacnou blikat.
5. Jednim stisknutim tlacitka "+" zménite blikajici
Cislici na pozici stovek na hodnotu "1".
6. Stisknutim tlacitka [>] se pfesurite na
pozici desitek.
7. Tisknutim tlagitka "-" zménte "6" na "0", takze
nastaveni Doby rozbéhu zni "100 s".

n
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8. Stisknéte tlacitko [OK], tim je nova
hodnota ulozena.

DISPLAY QuICK EXTEND
MODE MENU MENU

CHANGE CANCEL oK
DATA

175ZA715.10

)

(OALARM OWARNING  QON

HAND [l oFF [l AUTO
START{ISTOP [MISTARTI oot

Upozornéni:

Programovani funkci parametri dostupnych
v Uplném menu se provadi stejnym postupem
popsanym pro funkce rychlého menu.

(5}
o
<
©
&
7}
c
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m Programovani

Pomoci tlacitka [EXTEND MENU]
je mozné ziskat pfistup ke vSem
parametram meénice kmitoctu.

EXTEND
MENU

m Provoz a displej 000 - 017

Tato skupina parametrd umoznuje nastavit
fidici jednotku, napf. s ohledem na jazyk,
zobrazeni na displeji a moznost deaktivovat
funkéni tlacitka na fidici jednotce.

001 Jazyk
(LANGUAGE)

Hodnota:

OAnglicky (ENGLISH) [0]
Némecky (DEUTSCH) [1]
Francouzsky (FRANCAIS) [2]
Dansky (DANSK) [3]
Spanélsky (ESPANOL) [4]
Italsky (ITALIANO) [5]
Svédsky (SVENSKA) [6]
Holandsky (NEDERLANDS) [7]
Portugalsky (PORTUGUESA) [8]
Finsky (SUOMI) [9]

Stav po expedici se mlze liSit od tovarniho
nastaveni.

Funkce:
Volba tohoto parametru definuje jazyk na displeji.

Popis volby:
Volit je mozné z uvedenych jazyku.

Nastaveni sady parametru

Méni¢ kmitoctu ma ctyfi sady parametrd (Setup),
které se mohou programovat nezavisle na sobé.
Aktivni sada parametr(i se voli v parametru 002
Aktivni sada parametrt. Cislo aktivni sady parametr
bude na displeji pod textem "Setup". Ménic
kmitoCtu je také mozné nastavit na Multi-Setup,
ktery dovoluje pfepinani konfiguraci digitalnimi
vstupy nebo sériovou komunikaci.

Posuv konfiguraci se miize pouzit u systémd,
kde se napf. jedno nastaveni pouziva pro denni
provoz a jiné pro no¢ni provoz.

Parametr 003 Kopirovani sad parametri umoznuje
kopirovani z jedné sady parametri do druhé.
Pomoci parametru 004 Kopirovani pres panel
lokalniho oviadani Ize vSechny sady parametru
pfenést z jednoho méni¢e kmitoctu do jiného
prenesenim panelu lokalniho ovladani (LCP).
VSechny parametrové hodnoty se nejprve okopiruji
do ovladaciho panelu. Ten se pak pfenese na jiny
méni¢ kmitoctu, kde Ize v8echny parametrové hodnoty
pfekopirovat z ovladaciho panelu do ménice kmitoctu.

002 Aktivni sada parametrt
(ACTIVE SETUP)

Hodnota:
Tovarni nastaveni (FACTORY SETUP) [0]
0 Sada parametr(i 1 (SETUP 1) [1]
Sada parametri 2 (SETUP 2) [2]
Sada parametrt 3 (SETUP 3) [3]
Sada parametrti 4 (SETUP 4) [4]
Externi volba (MULTI SETUP) [5]
Funkce:

Volba v tomto parametru definuje Cislo sady
parametr(l, ktera ma fidit funkce ménice kmitoctu.
VSechny parametry se mohou programovat ve
Ctyfech sadach parametrd (sada parametrli 1 az 4).
Vedle toho existuje jeSté naprogramovana sada
pod oznacenim Tovarni nastaveni. Ta umoznuje
pouze zménu specifickych parametri.

Popis volby:
Tovarni nastaveni [0] obsahuje tovarné nastavené
hodnoty Udaji. Mlze se pouzit jako zdroj dat
pro vraceni ostatnich sad parametrd na bézny
stav. V tomto pfipadé se jako aktivni sada
parametr(l voli Tovarni nastaveni.
Sada parametr(i 1-4 [1]-[4] jsou Ctyfi samostatné
sady, které Ize volit podle potfeby.
Externi volba [5] se pouziva v pfipadé pozadavku
dalkového pfepinani mezi riznymi sadami parametr(.
Pro toto pfepinani Ize pouzit svorky 16/17/29/32/33
a port sériové komunikace.

0 = tovarni nastaveni. () = text na displeji [] = hodnota pouzta pfi komunikaci pres sériové rozhrani
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Priklady zapojeni
Zména sady parametrt

176F A003.11

+24V

W —
HEHEE

—"—18

PAR. 302
Start

27| PAR. 304
29

PAR. 306
PAR. 307

W
SR

- Volba sady parametrti pomoci svorek 32 a 33.
Parametr 306 = Volba sady parametri, LSB [4]
Parametr 307 = Volba sady parametri, MSB [4]
Parametr 002 = Externi volba [5].

003 Kopirovani sad parametrt
(SETUP COPY)

Hodnota:

ONekopirovat (NO COPY) [0]
Kopirovat aktivni sadu do sady 1
(COPY TO SETUP 1) [1]
Kopirovat aktivni sadu do sady 2
(COPY TO SETUP 2) [2]
Kopirovat aktivni sadu do sady 3
(COPY TO SETUP 3) [3]
Kopirovat aktivni sadu do sady 4
(COPY TO SETUP 4) [4]
Kopirovat aktivni sadu do vSech
(COPY TO ALL) [5]
Funkce:

Kopirovani se provadi z aktivni sady parametrQ
zvolené v parametru 002 Aktivni sada parametri
do sady nebo sad zvolenych v parametru 003
Kopirovani sad parametra.

' Upozornéni:
ll: Kopirovat |ze pouze v rezimu zastaveni
i (motor zastaven pfikazem Stop).

Popis volby:
Kopirovani za¢ina po zvoleni pozadované kopirovaci
funkce a stisknuti tlacitka [OK].
Probihajici kopirovani je signalizovano na displeji.

004 Kopirovani pres panel lokalniho ovladani
(LCP COPY)

Hodnota:

ONekopirovat (NO COPY) [0]
Odeslat vSechny parametry
(UPLOAD ALL PARAMET.) [1
Stahnout vSechny parametry
(DOWNLOAD ALL PARAM.) [2]
Stahnout vykonové nezavislé parametry
(DOWNLOAD SIZE INDEP.) [3]

Funkce:
Parametr 004 Kopirovani pres panel lokalniho
ovladani se pouzije, kdyZ se ma pouzit integrovana
kopirovaci funkce ovladaciho panelu.
Tato funkce se pouziva, kdyz se maji pfekopirovat
na jiny méni¢ kmito¢tu vSechny sady parametrd
pfenesenim ovladaciho panelu.

Popis volby:
Odeslat vSechny parametry [1] se voli, kdyz
se maji vSechny hodnoty parametrd prenést
na ovladaci panel.
Stahnout vdechny parametry [2] se voli, kdyz se maji
v8echny pfenesené hodnoty parametr(i pfekopirovat
do ménice kmitoctu, na ktery se ovladaci panel pfipoji.
Stahnout vykonové nezavislé parametry [3]
zvolte pouze tehdy, maji-li byt stazeny pouze
parametry nezavislé na vykonu. To se pouziva pfi
stahovani parametrd do ménic¢e kmitoctu s jinym
jmenovitym vykonem, nez ma méni¢ kmitoctu,
odkud sada parametr(l pochazi.

c
\@©
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Upozornéni:
": Odesilani a stahovani parametr( Ize
provést pouze v rezimu Stop.

m Nastaveni zobrazeni uzivatelem definované veli¢iny

Parametry 005 Max. hodnota uzivatelem definované
veli¢iny a 006 Jednotka uZivatelem definované
veli¢iny umoznuji uzivateldm navrhnout viastni
udaj, ktery se objevi na displeji, pokud se jako udaj
na displeji zvoli uzivatelsky definovana veli€ina.
Rozsah se nastavuje v parametru 005 Max. hodnota
uZivatelem definované veliciny a jednotka se urci

v parametru 006 Jednotka uzZivatelem definované
veli¢iny. Volba jednotky rozhoduje o tom, zda bude
zavislost mezi vystupnim kmito¢tem a udajem na
displeji linearni, kvadraticka nebo kubicka.

0 = tovarni nastaveni. () = text na displeji [] = hodnota pouzta pfi komunikaci pres sériové rozhrani
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005 Max. hodnota uzivatelem definované

veliéiny

(CUSTOM READOUT)

Hodnota:
0,01 - 999 999,99

O 100,00

Funkce:
Tento parametr umozruje volbu maximalni hodnoty
uzivatelem definované veli€¢iny. Hodnota se
vypocitava na zakladé aktualni frekvence motoru
a jednotek zvolenych v parametru 006 Jednotky
uZivatelem definované veli¢iny. Naprogramovaneé
hodnoty se dosahne, kdyz je dosazeno vystupni
frekvence v parametru 202 Maximalni vystupni
frekvence fuax. Jednotky rovnéz rozhoduji o tom,
zda zavislost mezi vystupni frekvenci a indikovanou
hodnotou bude linearni, kvadraticka nebo kubicka.

Popis volby:
Nastavi se pozadovana hodnota pro maximalni
vystupni frekvenci.

006 Jednotky uzivatelem definované velic¢iny

(CUST. READ. UNIT)

0Zadné [0] GPM [21]
jednotky

%1 [1] galis [22]
ot/min 1 [2] gal/min ! [23]
ppm 1 3] gal/h? [24]
impulz/s 1 [4] Ib/s 1 [25]
l/s 1 [5] Io/min 1 [26]
/min 1 [6] Io/h [27]
I/h 1 [7] CFM 1 [28]
kg/s 1 [8] ft3/s1 [29]
kg/min 1 [9] ft3/min1 [30]
kg/h 1 [10] ft 3/h 1 [31]
m 3/s 1 [11] ft 3/min 1 [32]
m 3/min 1 [12] ft/s 1 [33]
m 3/h 1 [13] in wg 2 [34]
m/s 1 [14] ft wg 2 [35]
mbar 2 [15] PSI 2 [36]
bar 2 [16] Ib/in 2 [37]
Pa 2 [17] k 3 [38]
kPa 2 [18]

MWG 2 [19]

kw 3 [20]

Jednotky prutoku a rychlosti maji index 1. Jednotky
tlaku maiji index 2 a jednotky vykonu 3. Viz
obrazek ve vedlejSim sloupci.

Funkce:
Vlastnt
Gdaje
na displeji
Par. 005

LineGrnt 2
jednotky
(napt. pratok) 3

Kvadratické
jednotl
(napt. tlak

Kubické
jednotky
(napt. vykon)

HornT mez
vystupniho kmito&tu

175HA332.12 Par. 202

Zvoli se jednotky, které budou na displeji ve
spojeni s parametrem 005 Max. hodnota
uZivatelem definované veliCiny.

Jestlize se zvoli jednotky prdtoku nebo otacek,
bude zavislost mezi indikovanou hodnotou a
vystupni frekvenci linearni.

Zvoli-li se jednotky tlaku (bar, Pa, m v. sl., psi,
atd.), zavislost bude kvadraticka. Pfi volbé jednotek
vykonu (k, kW), bude tato zavislost kubicka.
Hodnota a jednotka se objevi v displejovém
rezimu pokazdé, kdyz se zvoli Uzivatelsky
definovana veli¢ina [10] v nékterém z parametr(
007 - 010 Odecitani na displeji.

Popis volby:
Zvoli se poZzadované jednotky pro UZivatelem
definované veli¢iny.

007 Velké udaje na displeji
(LARGE READOUT)

Hodnota:
Vysledna zadana hodnota [%] (REFERENCE [%])[1]
Vysledna zadana hodnota [jednotky]

(REFERENCE [UNIT]) [2]
OKmitoCet [Hz] (FREQUENCY [HZ]) [3]
% maximalniho vystupniho kmitoc¢tu [%]
(FREQUENCY [%]) [4]
Proud motoru [A] (MOTOR CURRENT [A]) [5]
Vykon [kW] (POWER [KW]) [6]
Vykon [HP] (POWER [HP]) [7]
Vystupni energie [kWh] (ENERGY [UNIT]) [8]
Doba provozu [hodiny] (OURS RUN [H]) [9]
Uzivatelem definovana veli¢ina [-]
(CUSTOM READ.[UNITS]) [10]

0 = tovarni nastaveni. () = text na displeji [] = hodnota pouzta pfi komunikaci pres sériové rozhrani
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Zadana hodnota 1 [jednotka]

(SETPOINT 1 [UNITS]) [11]
Zadana hodnota 2 [jednotka]

(SETPOINT 2 [UNITS]) [12]
Zpétna vazba 1 (FEEDBACK 1 [UNITS]) [13]
Zpétna vazba 2 (FEEDBACK 2 [UNITS]) [14]

Zpétna vazba [jednotky] (FEEDBACK [UNITS]) [15]
Napéti motoru [V] (MOTOR VOLTAGE [V]) [16]
Napéti meziobvodu [V] (DC VOLTAGE [V]) [17]
Tepelné zatiZeni, motor [%]

(THERM.MOTOR LOAD [%]) [18]
Tepelné zatizeni, VLT [%]

(THERM.DRIVE LOAD [%]) [19]
Digitalni vstup [binarni kod]

(DIGITAL INPUT [BIN]) [20]
Analogovy vstup, svorka 53 [V]

(ANALOG INPUT 53 [V]) [21]
Analogovy vstup, svorka 54 [V]

(ANALOG INPUT 54 [V]) [22]
Analogovy vstup, svorka 60 [mA]

(ANALOG INPUT 60 [MA]) [23]
Stav relé [binarni kod] (RELAY STATUS) [24]
Z&dana hodnota, pulzni [Hz]

(PULSE REFERENCE [HZ]) [25]
Externi Zadana hodnota [%]

(EXT. REFERENCE [%]) [26]

Teplota chladi¢e [°C] (HEATSINK TEMP [°C]) [27]
Vystraha volitelné komunikacni karty

(COMM OPT WARN [HEX]) [28]
Text na displeji LCP (FREE PROG.ARRAY) [29]
Stavové slovo (STATUS WORD [HEX]) [30]
Ridici slovo (CONTROL WORD [HEX]) [31]
Poplachové slovo (ALARM WORD [HEX]) [32]
PID vystup [Hz] (PID OUTPUT [HZ]) [33]
PID vystup [%] (PID OUTPUT [%]) [34]
Funkce:

Tento parametr umoZriuje volit hodnotu Udajl, ktera
se ma zobrazit na displeji v fadku 2 pfi zapnuti
ménice kmitoctu. Hodnoty udaji budou také uvedeny
v seznamu rezimu displeje. Parametry 008-010
Malé udaje na displeji umoziuji volbu dalSich tfi
datovych hodnot zobrazovanych v fadku 1.

Viz popis ovladaciho panelu.

Popis volby:
Zadny adaj |1ze zvolit pouze v parametrech
008-010 Malé udaje na displeji.
Vysledna zadana hodnota [%] udava percentualni
hodnotu vysledné Z&ddané hodnoty v rozsahu
od Minimalni Zadané hodnoty, Refuin do
Maximalni zadané hodnoty, Refuax. Viz také
Prace s zadanou hodnotou.

Zadand hodnota [jednotka] udava vyslednou
zadanou hodnotu v Hz v rezimu bez zpétné vazby.
V rezimu Se zpétnou vazbou se jednotka zadané
hodnoty zvoli v parametru 415 Jednotky procesu.
Kmitocet [Hz] udava vystupni kmitocet

ménice kmitoCtu.

% maximalniho vystupniho kmitoctu [%] je
aktualnim vystupnim kmitoctem udanym jako
procentualni hodnota parametru 202 Horni limit
vystupniho kmitoctu, fuax.

Proud motoru [A] uvadi fazovy proud motoru
méfeny jako efektivni hodnota.

Vykon [kW] udava aktualni pfikon motoru v kW.
Vykon [HP] uvadi skuteCnou energii
spotfebovavanou motorem v HP.

Vystupni energie [kWh] udava spotfebu energie
motorem od posledniho vynulovani v parametru
618 Vynulovani pocitadla kWh.

Doba provozu [hodiny] uvadi poc¢et hodin,

po ktery byl motor v provozu od posledniho
vynulovani v parametru 619 Vynulovani

pocitadla provoznich hodin.

Uzivatelem definovana veli¢ina [-] je uzivatelem
definovana veli¢ina, vypocitavana na zakladé
aktualniho vystupniho kmito¢tu a jednotky,

jakoz i stupnice v parametru 005 Maximalni
hodnota uzZivatelem definované veliCiny.

Jednotky se voli v parametru 006 Jednotky
uZivatelem definované veliciny.

Zadana hodnota 1 [jednotka] je naprogramovana
74dana hodnota v parametru 418 Zadané hodnota
1. Jednotka se voli v parametru 415 Jednotky
procesu. Viz také Prace se zpétnou vazbou.
Zadana hodnota 2 [jednotka] je naprogramovana
Z4dana hodnota v parametru 419 Zadané hodnota 2.
Jednotka se voli v parametru 415 Jednotky procesu.
Zpétna vazba 1 [jednotky] udava hodnotu signalu
vysledné zpétné vazby 1 (svorka 53). Jednotky
se stanovi v parametru 415 Jednotky procesu.

Viz také Prace se zpétnou vazbou.

Zpétna vazba 2 [jednotky] udava hodnotu signalu
vysledné zpétné vazby 2 (svorka 53). Jednotky se
stanovi v parametru 415 Jednotky procesu.
Zpétna vazba [jednotky] udava vyslednou
hodnotu signalu pomoci jednotek/méritka zvolenych
v parametrech 413 Minimélini zpétna vazba,
FBmIN, 414 Maximalni zpétna vazba, FBmax

a 415 Jednotky procesu.

Napéti motoru [V] udava napéti pfivadéné do motoru.
Napéti meziobvodu [V] udava napéti
meziobvodu ménice kmitoctu.

Tepelné zatizeni, motor [%] udava
vypoctené/odhadované tepelné zatizeni motoru.
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0 = tovarni nastaveni. () = text na displeji [] = hodnota pouzta pfi komunikaci pres sériové rozhrani
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100 % je limitem pro samocinné vypnuti. Viz také
parametr 117 Tepelna ochrana motoru.

Tepelné zatizeni, VLT [%] udava
vypoctené/odhadované tepelné zatizeni ménice
kmitoctu. 100 % je limitem pro samocinné vypnuti.
Digitalni vstup [bindrni kéd] udava stav signald
z 8 digitalnich vstupu (16, 17, 18, 19, 27, 29, 32
a 33). Svorka 16 odpovida bitu uplné nalevo. '0’

= zadny signal, ’1’ = pfipojeny signal.

Analogovy vstup, svorka 53 [V] udava

hodnotu napéti na svorce 53.

Analogovy vstup, svorka 54 [V] udavéa

hodnotu napéti na svorce 54.

Analogovy vstup, svorka 60 [mA] udava

hodnotu napéti na svorce 60.

Stav relé [bindrni kéd] oznaCuje stav kazdého
relé. Levy (nejvyznamnéjsi) bit indikuje relé 1,
nasleduje 2 a 6 az do 9. ,1" = aktivni relé, ,0" =
neaktivni. Parametr 007 pouziva 8bitové slovo

s nepouzivanymi dvéma poslednimi misty. Relé
6-9 jsou obsazena kaskadnim regulatorem nebo
Ctyfmi volitelnymi reléovymi kartami.

Zddana hodnota, pulzni [Hz] udava pulzni kmitoget
v Hz na svorce 17 nebo svorce 29.

Externi Zadana hodnota [%] udava soucet
externich zadanych hodnot jako procento (soucet
analogové/pulzni/sériové komunikace) v rozsahu

od Minimalni Zzadané hodnoty Refuin do Maximalni
Zadané hodnoty Refuax.

Teplota chladice [°C] udava souc¢asnou teplotu
chladi¢e ménice kmito€tu. Limit samoc&inného
vypnuti je 90 £ 5° C, ke zpétnému pfipojeni

dojde pfi teploté 60 + 5° C.

Vystraha volitelné komunikacéni karty [Hex]

dava vystrahu v pfipadé poruchy komunikacni
sbérnice. Tato funkce je aktivni pouze tehdy,
jestlize byly nainstalovany volby komunikace. Bez
nich se na displeji zobrazi 0 Hex.

Text na displeji LCP zobrazuje text naprogramovany
v parametrech 533 Text 1 na displeji a 534 Text 2
na displeji prostfednictvim ovladaciho panelu LCP
nebo pres port sériové komunikace.

Postup zadavani textu na ovladacim panelu

Po vybrani hodnoty Text na displeji v parametru
007 vyberte parametr fadku displeje (533 nebo
534) a stisknéte tlacitko CHANGE DATA. Zadejte
text pfimo do vybraného fadku pomoci tlacitek se
Sipkami UP, DN, LEFT, RIGHT na ovladacim panelu.
Tlacitka se Sipkami UP a DN slouzi k posunu mezi
dostupnymi znaky. Tladitka se Sipkami LEFT a
RIGHT slouzi k posunu kurzoru v fadku textu.

Po dokonCeni zadavani textu fadku jej ulozte
stisknutim tlacitka OK. Stisknutim tlacitka
CANCEL text zrusite.

Dostupné jsou nasledujici znaky:
ABCDEFGHIJKLMNOPQRSTUVWXY?Z
ARLAOUEEUE./-()01234567 89 mezera’
‘Mezera’ je vychozi hodnotou parametru 533 a

534. Chcete-li vymazat zadany znak, musite

ho nahradit 'mezerou’.

Stavové slovo zobrazi aktualni stavové slovo
meénice (viz parametr 608).

Ridici slovo zobrazi aktualni Fidici slovo

ménice (viz parametr 607).

Poplachové slovo zobrazi aktualni poplachové slovo.
PID vystup zobrazi na displeji vypocteny PID vystup
bud v Hz [33], nebo v procentech max. kmitoc¢tu [34].

008 Malé udaje na displeji 1.1
(SMALL READOUT 1)

Hodnota:
Viz parametr 007 Velké tudaje na displeji
0 Zadana hodnota [jednotkal] [2]

Funkce:
V tomto parametru Ize vybrat prvni ze tfi
hodnot Gdaju. Vybrana hodnota se zobrazi na
displeji v fadku 1, na pozici 1.
Tato funkce je ucelna mj. také pfi nastavovani
regulatoru PID, aby bylo vidét, jak proces reaguje
na zménu Zadané hodnoty.
Odectené hodnoty zobrazite na displeji stisknutim
tlagitka [DISPLAY MODE]. Datovou variantu
Text na displeji LCP [29] nelze volit v rezimu
Malé udaje na displeji.

Popis volby:
K dispozici je 33 rlznych datovych hodnot, viz
parametr 007 Velké udaje na displeji.

0 = tovarni nastaveni. () = text na displeji [] = hodnota pouzta pfi komunikaci pres sériové rozhrani
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Hodnota:
Viz parametr 007 Velké udaje na displeji
OProud motoru [A] [5

—_

Funkce:
Viz popis funkce pro parametr 008 Malé udaje na
displeji. Datovou variantu Text na displeji LCP [29]
nelze volit v rezimu Malé udaje na displeji.

Popis volby:
K dispozici je 33 riznych datovych hodnot, viz
parametr 007 Velké udaje na displeji.

010 Malé udaje na displeji 1.3
(SMALL READOUT 3)
Hodnota:

Viz parametr 007 Velké udaje na displeji
OVykon [kW] [6

—_

Funkce:
Viz popis funkce pro parametr 008 Malé udaje na
displeji. Datovou variantu Text na displeji LCP [29]
nelze volit v rezimu Malé udaje na displeji.

Popis volby:
K dispozici je 33 rliznych datovych hodnot, viz
parametr 007 Velké udaje na displeji.

011 Jednotky lokalni zadané hodnoty

(UNIT OF LOC REF)

Hodnota:
Hz (HZ) [0]
0% rozsahu vystupni frekvence (%) (% OF FMAX) [1]

Funkce:
Tento parametr rozhoduje o jednotkach
lokalni zadané hodnoty.

Funkce:
Tento parametr umozriuje volbu/zru$eni ruéniho
startu tlacitkem na ovladacim panelu.

Popis volby:
Pokud je v tomto parametru zvolena hodnota Vypnuto
[0], je tlagitko [HAND START] neaktivni.

013 OFF/STOP na LCP
(STOP BUTTON)

Hodnota:

Vypnuto (DISABLE) [0]
OZapnuto (ENABLE) [1]

Funkce:

Tento parametr umoznuje volbu/zruSeni funkce
tlaCitka zastaveni na ovladacim panelu.

Popis volby:
Pokud je v tomto parametru zvolena hodnota Vypnuto
[0], je tlaCitko [OFF/STOP] neaktivni.

Upozornéni:

“: Pokud je v tomto parametru zvolena
hodnota Vypnuto, nelze motor tlaitkem
[OFF/STOP] zastavit.

Hodnota:

Vypnuto (DISABLE) [0]
OZapnuto (ENABLE) [1]

Funkce:

Tento parametr umoziuje volbu/zruSeni funkce
tlacitka automatického startu na ovladacim panelu.

Popis volby:
Pokud je v tomto parametru zvolena hodnota Vypnuto
[0], je tlagitko [AUTO START] neaktivni.

Popis volby: 015 Vynulovani na LCP
Volba poZadované jednotky lokalni Zadané hodnoty. (RESET BUTTON)
Hodnota:
Vypnuto (DISABLE) [0]
012 Rucni start na LCP 0 Zapnuto (ENABLE) [1]
(HAND START BTTN)
Hodnota: Funkce:
Vypnuto (DISABLE) [0] Tento parametr umoziuje volbu/zruSeni funkce
0 Zapnuto (ENABLE) [1] tlacitka nulovani na ovladacim panelu.
0 = tovarni nastaveni. () = text na displeji [] = hodnota pouzta pfi komunikaci pres sériové rozhrani
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Popis volby:

' Upozornéni:
Pokud je v tomto parametru zvolena hodnota lr Jestlize [HAND START] nebo [AUTO
. v R .
Vypnuto [0], je tlacitko [RESET] neaktivni. ﬂ START] nelze aktivovat stisknutim tlagitka

na ovladacim panelu (viz parametry 012/014
Manualni start/Autostart na LCP), nemuze se
motor znovu spustit, dokud plati volba OFF/Stop
[1]. Jestlize jsou [HAND START] nebo [AUTO
START] naprogramovany na aktivaci pres digitalni
vstupy, motor se nemuze znovu spustit, dokud

016 Zamknuti zmény udaji plati volba OFF/Stop [1].
(DATA CHANGE LOCK)

Upozornéni:
ll: Nastaveni Vypnuto [0] zvolte pouze
a pokud byl pfes digitalni vstupy pfipojen
vné&jsi signal vynulovani.

Hodnota:

ONezablokovano (NOT LOCKED) [0]
Zablokovano (LOCKED) [1]
Funkce:

Tento parametr umozfiuje "uzamknuti" ovladaciho
panelu, coz znamena, ze neni mozné proveést
zmeénu dat pfes fidici jednotku.

Popis volby:
Pokud je v tomto parametru zvolena hodnota
Zapnuto [1], neni mozné ménit v parametrech
data, ackoliv je stale mozné ménit data pres
sbérnici. Parametry 007-010 Udaj na displeji 1ze
zménit pomoci ovladaciho panelu.
Je také mozné zablokovat zménu dat v téchto
parametrech pomoci digitalniho vstupu, viz
parametry 300-307 Digitalni vstupy.

017 Provozni stav pfi zapnuti, lokalni fizeni
(POWER UP ACTION)

Hodnota:

O Automaticky restart (AUTO RESTART) [0]
OFF/Stop (OFF/STOP) [1]
Funkce:

Nastaveni pozadovaného provozniho rezimu
po pfipojeni sitového napéti.

Popis volby:
Automaticky restart [0] se voli, kdyz se méni¢ kmitoc¢tu
ma zapnout ve stejném stavu start/stop, v jakém byl
bezprostfedné pfed vypnutim napdjeni ménice.
OFF/Stop [1] se voli, kdyz ma méni¢ kmito¢tu po
pfipojeni napéti zUstat zastaven az do povelu start.
Restart se provede stisknutim tlacitka [HAND START]
nebo [AUTO START] na panelu lokalniho ovladani.

0 = tovarni nastaveni. () = text na displeji [] = hodnota pouzta pfi komunikaci pres sériové rozhrani
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m Zatizeni a motor 100-124

Tato skupina parametr umoznuje konfiguraci
regulacénich parametr( a volbu momentové
charakteristiky, na kterou je méni¢ kmitoctu
prizptsoben.

Musi byt nastaveny udaje na typovém Stitku motoru a
mUze se provést automatické pfizplsobeni motoru.
Je také mozné nastavit parametry stejnosmérné
brzdy a muze se aktivovat tepelna ochrana motoru.

m Konfigurace

Volba konfigurace a momentové charakteristiky
ovliviiuje parametry, které Ize vidét na displeji.
PFi volbé Bez zpétné vazby [0] se skryji vSechny
parametry, které se tykaji regulace PID.

Obsluha proto mize vidét jen ty parametry, které
maji vyznam pro danou aplikaci.

100 Konfigurace
(CONFIG. MODE)

Hodnota:

OBez zpétné vazby (OPEN LOOP) [0]
Se zpétnou vazbou (CLOSED LOOP) [1]
Funkce:

Tento parametr se pouziva pro volbu konfigurace,
které se ma méni¢ kmitoctu pfizpusobit.

Popis volby:
Pti volbé Bez zpétné vazby [0] se ziska normaini
regulace otacek (bez signalu zpétné vazby), tzn. pfi
zmeéneé zadané hodnoty se zméni otacky motoru.
PFi volbé Se zpétnou vazbou [1] se aktivuje vnitini
regulator procesu, ktery umozruje pfesnou regulaci
v zavislosti na daném procesnim signalu.
Zadana hodnota a procesni signal (zpétna vazba)
se mohou nastavit na procesni jednotky, které
byly naprogramovany v parametru 415 Procesni
jJjednotky. Viz Préace se zpétnou vazbou.

101 Momentova charakteristika
(VT CHARACT)

Hodnota:
O Automaticka energeticka optimalizace

(AEO FUNCTION) [0]
Konstantni moment (CONSTANT TORQUE) [1
Proménlivy nizky moment (VT LOW) [2]
Proménlivy stfedni moment (VT MED) [3]
Proménlivy vysoky moment (VT HIGH) [4]
Funkce:

Tento parametr umozriuje volbu toho, zda méni¢
kmitoCtu pracuje s regulatorem automaticky
upravujicim kfivku U/f podle zatiZeni, nebo se zvoli
¢innost kvadratického nebo konstantniho momentu.

Popis volby:
Pro zatéze kvadratického momentu, jako napfiklad
odstfediva Cerpadla a ventilatory, poskytuje ménic
kmitoCtu dva provozni rezimy. Automaticka
energeticka optimalizace umozZnuje regulatoru
méni¢e dynamicky upravovat pomér U/f podle
zatizeni motoru nebo zmén rychlosti, aby se
maximalizovala uc¢innost motoru a méni¢e kmitoctu
a snizilo se teplo a hluk motoru.

Moznost kvadratického momentu poskytuje

nizké, stfedni a vysoké Urovné napéti, jak je to
ukazano na nize uvedeném obrazku (jako procento
jmenovitého napéti motoru). VT se mize pouzit
na vice nez jednom motoru pfipojeném paralelné

k vystupu. Zvolte momentovou charakteristiku

s nejspolehlivéjSi Cinnosti a nejmensi spotfebou
Spoustéci napéti se da zvolit v parametru 108
Spoustéci napéti kvadratického momentu.

Th,m
A
100%-+

176FA158.10

80%

60%-

40%-

‘ ‘ ¢
00 50% 100% o™

Pro zatizeni konstantniho momentu, jaké je
napftiklad u dopravnika, list, michacek, Sneku atd.,
zvolte Konstantni moment. Cinnost konstantniho

0 = tovarni nastaveni. () = text na displeji [] = hodnota pouzta pfi komunikaci pres sériové rozhrani
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momentu se dosahuje udrzovanim konstantniho Popis volby:

pomeéru U/f v provoznim rozsahu. Zvolte hodnotu, ktera se rovna udajiim na
typovém Stitku motoru. Existuji Ctyfi mozné nizSi
hodnoty nebo jedna vy3Si hodnota ve srovnani

Upozornéni: s nastavenim z vyrobniho zavodu.
": Je dulezité, aby hodnoty nastavené v Je také mozné nastavit hodnotu vykonu motoru
q parametrech 102-106 Udaje typového §titku jako nekone¢né proménlivou hodnotu, viz
odpovidaly Gdajim typového $titku motoru postup pro nekonecnou zménu promenné
ohledné spojeni do hvézdy nebo do trojuhelniku. hodnot Ciselnych udaja.
Ef
0,25 HP (0,25 KW) [25] Hodnota:
0,5HP (0,37 KW) [37] 200 V [200]
0,75 HP (0,55 KW) [55] 208 V [208]
1HP (0,75 KW) [75] 220 V [220]
1,5HP (1,10 KW) [110] 230 V [230]
2HP (1,50 KW) [150] 240 V [240]
3HP (2,20 KW) [220] 380 V [380]
4 HP (3,00 KW) [300] 400 V [400]
5HP (4,00 KW) [400] 415 V [415]
7,5HP (5,50 KW) [5650] 440 V [440]
10 HP (7,50 KW) [750] 460 V [460]
15HP (11,00 KW) [1100] 480 V [480]
20 HP (15,00 KW) [1500] 500 V [500]
25HP (18,50 KW) [1850] 550 V [550]
30 HP (22,00 KW) [2200] 575 V/ [575]
40 HP (30,00 KW) [3000] 1 z4visi na jednotce
50 HP (37,00 KW) [3700]
60 HP (45,00 KW) [4500] Funkce:
75 HP (55,00 KW) [6500] Zde se voli jmenovité napéti motoru U mn
100 HP (75,00 KW) [7500] pro pfipojeni Y nebo A.
125 HP (90,00 KW) [9000]
150 HP (110,00 KW) [11000] Popis volby:
200 HP (132,00 KW) [13200] Zvolte hodnotu, ktera se rovna udajiim na typovém
250 HP (160,00 KW) [16000] Stitku motoru, bez ohledu na napéjeci napéti
300 HP (200,00 KW) [20000] ménice kmitoCtu. Je také mozné nastavovat
350 HP (250,00 KW) [25000] hodnotu napéti motoru nekoneéné proménlivé.
400 HP (300,00 KW) [30000] Podivejte se také na postup pro nekone¢nou zménu
450 HP (315’00 KW) [31500] proménné hodnot éise/nych ﬂdaja.
500 HP (355,00 KW) [35500]
600 HP (400,00 KW) [40000]

O0Zavisi na jednotce

Funkce:
Zde se voli kW hodnota Pu N, ktera odpovida
jmenovitému vykonu motoru.
Pfi vyrobé byla zvolena jmenovita kW hodnota
Pm N, kterd zavisi na typu jednotky.

0 = tovarni nastaveni. () = text na displeji [] = hodnota pouzta pfi komunikaci pres sériové rozhrani
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104 Kmitocet motoru, fu,N
(MOTOR FREQUENCY)

Hodnota:
+50Hz (50 HZ) [50]
060 Hz (60 HZ) [60]

4) Globalni nastaveni z vyrobniho zavodu,
které se liSi od nastaveni z vyrobniho zavodu
v Severni Americe.

Funkce:
Zvolte jmenovity kmito€et motoru fum N.

Popis volby:
Zvolte hodnotu, ktera se rovna udajum
na Stitku motoru.

Hodnota:
0,01 - lvitmax A
0 Zavisi na volbé motoru.

Funkce:
Jmenovity proud motoru Iy N tvofi ¢ast vypoctl
momentu a tepelné ochrany motoru provadénych
ménic¢em kmito¢tu. Nastavte proud motoru lyiTnN, v
Uvahu pfitom vezméte Y nebo A pfipojeni motoru.

Popis volby:
Nastavte hodnotu, ktera se rovna udajim na
typovém S§titku motoru.

Upozornéni:
“: Je dllezité zadat spravnou hodnotu, protoze
i tvori &ast fidici funkce V V C PLUS,

106 Jmenovita rychlost motoru, nun
(MOTOR NOM. SPEED)

Hodnota:
100 - fm,N X 60 (max. 60000 ot. za min.)
0 Zavisi na parametru 102 Vykon motoru, Pu,n.

Funkce:
Nastavuje hodnotu, ktera odpovida jmenovité
rychlosti motoru nv N, na Stitku motoru.

Popis volby:
Nastavte hodnotu, ktera se rovna udajim
na Stitku motoru.

Upozornéni:

": Je dulezité zadat spravnou hodnotu, protoze
tvofi ast Fidici funkce V V C PLUS_ Maximalni
hodnota se rovna fu N x 60 fm N @ nastavuje

se v parametru 104 Kmitoc¢et motoru, fu,n.

107 Automatické prizptisobeni motoru, AMA
(AUTO MOTOR ADAPT)

Hodnota:

O Optimalizace deaktivovana (NO AMA) [0]
Automatické pfizpusobeni (RUN AMA) [1]
Limitované AMA
(RUN LIMITED AMA) [2]
Funkce:

Automatické pfizpusobeni motoru (AMA) je
testovacim algoritmem, které méfi parametry
elektrického motoru za klidu. Znamena to, Zze
AMA samo nevytvafi zadny moment.

AMA je uzite€né pfi uvadéni systému do provozu
tam, kde uzivatel chce optimalizovat pfizplsobeni
ménice kmitoCtu podle pouZitého motoru. Tato
funkce se pouzivé tam, kde nastaveni z vyrobniho
zavodu neodpovida pozadavkim motoru.

Pro nejlepsi pfizplsobeni ménice kmitoctu se
doporucuje provadét AMA u studeného motoru.
Je tfeba uvést, Ze opakované AMA mUze vést k
zahfivani motoru, které zplsobi zvySeni odporu
statoru Rs. Bézné to vSak neni zavazny problém.
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Prostfednictvim parametru 107 Automatické

prizptsobeni motoru AMA lze zvolit, zda se

ma provadét automatické pfizplsobeni motoru

Automatické pfizptsobeni [1] nebo zda se provede

mensi pfizpusobeni motoru Limitované AMA [2].

MenSi test je mozné provadét, kdyz byl mezi ménic

kmito¢tu a motor umistén LC filtr. Kdyz je vyzadovano

celkové nastaveni, LC filir se mlze odstranit a po

dokonceni AMA mulze byt znovu instalovan. U

Limitovaného AMA [2] se neprovadi Zadna zkouska

symetrie motoru a pfipojeni fazi motoru. PFi pouZiti

funkce AMA je tfeba mit na paméti nasleduijici:

- Aby AMA mohlo ur¢it parametry motoru optimalné,
musi se do parametrt 102 az 106 zapsat spravné
Udaje Stitku pro motor pfipojeny k ménici kmitoctu.

- Trvani celkového automatického pfizpusobeni
motoru se liSi od nékolika minut k pfiblizné
10 minutdm pro malé motory, v zavislosti na
rozméru pouzitého motoru (doba pro motor
7,5 HP je napfiklad 4 minuty).

- Dojde-li béhem pfizplsobovani motoru k chybam,
objevi se na displeji Poplachy a Vystrahy.

0 = tovarni nastaveni. () = text na displeji [] = hodnota pouzta pfi komunikaci pres sériové rozhrani
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- AMA se da provadét pouze kdyz je jmenovity
motorovy proud motoru min. 35 % jmenovitého
vystupniho proudu ménice kmitoctu.

Upozornéni:
l Nékteré motory (napfiklad motory s 6 a
q vice poly) nemusi byt schopné provadét

automatické pfizplsobeni. Limitované
AMA nebo pouziti parametri 123 a 124 maze byt
efektivni pfi nékterych pfipadech méreni motor(
a vlivu kabell. Aplikace s vice motory nemohou
pouzivat zadnou formu AMA.

Popis volby:
Zvolte Automatické prizpisobeni [1], kdyz ma ménic
kmitoCtu provést uplné automatické pfizplsobeni
motoru. Zvolte Limitované pfizptisobeni [2], kdyz
byl mezi méni¢ kmito¢tu a motor umistén LC filtr,
nebo pro Sesti a vice polové motory.

Postup pfi automatickém pfizptisobovani motoru:

1. Natavte parametry motoru v souladu s udaiji
Stitku motoru udanymi v parametrech 102-106
Udaje typového $titku.

2. P¥ipojte 24 V DC (zfejmé ze svorky 12) na
svorku 27 na fidici karté.

3. Zvolte Automatické pfizplsobeni [1], nebo
Limitované pfizpisobeni AMA [2] v parametru 107
Automatické prizptsobeni motoru , AMA.

4. Spustte méni¢ kmitoc¢tu nebo pfipojte svorku 18
(start) na 24 V DC (zfejmé ze svorky 12).

Kdyz ma byt automatické prizplsobeni
motoru zastaveno:
1. Stisknéte tlacitko [OFF/STOP].

Po normalni sekvenci se na displeji
objevi: AMA STOP.
1. Méni¢ kmitoCtu je nyni pfipraven k €innosti.

Upozornéni:
'l: Po dokon&eni AMA se musi stisknout
i tlaitko [Reset], aby se uloZily vysledky
do ménice kmitoctu.

Pokud dojde k zavadé, na displeji se

objevi: ALARM 22

1. Zkontrolujte mozné pficiny zavady podle
poplachové zpravy. Podivejte se na Seznam
vystrah a poplachu.

2. Stisknéte tlacitko [RESET], abyste poplach
vynulovali.

Pokud dojde k vystraze, na displeji se

objevi: WARNING 39-42

1. Zkontrolujte mozné pfiCiny zavady podle vystrahy.
Podivejte se na Seznam vystrah a poplachd.

2. Stisknéte tlacitko [CHANGE DATA] a zvolte
"Continue", kdyz AMA ma pokracovat
i pfes vystrahu, nebo stisknéte tladitko
[OFF/STOP], abyste zastavili automatické
pfizpGsobovani motoru.

108 Spoustici napiti prominného momentu

(VT START VOLT)

Hodnota:
0.0 - parametr 103 Napiti motoru, Uy n
O zavisi na par. 103 Napiti motoru, Uy,n

Funkce:
Tento parametr specifikuje spoustici napiti pro
charakteristiku prominného momentu pgi 0 Hz.
Pouziva se také pro paralelni pgipojené motory.
Spoustici napiti pgedstavuje dodateéné vstupni
napiti do motoru. ZvysSenim spousticiho napiti
motory ziskaji vy$si spoustici moment. To se pouZziva
specialni pro malé motory (< 4,0 kW/5 HP) zapojené
paralelni, protoze maji vy3Si odpor statoru nez motory
nad 5,5 kW/7,5 HP. Tato funkce je aktivni pouze tehdy,
kdyz byla v parametru 101 Momentové charakteristiky
vybrana hodnota Prominny moment [1], [2] nebo [3].

Popis volby:
Nastavte spoustici napiti pgi 0 Hz. Maximalni napiti
zavisi na parametru 103 Napiti motoru, Uy n.

109 Tlumeni rezonance
(RESONANCE DAMP.)

Hodnota:

0 - 500 % 0 100 %

Funkce:
Problémy vysokofrekvenéni rezonance mezi
ménicem kmito€tu a motorem se mohou odstranit
nastavenim tlumeni rezonance.

0 = tovarni nastaveni. () = text na displeji [] = hodnota pouzta pfi komunikaci pres sériové rozhrani
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Popis volby:
Procento tlumeni se reguluje tak dlouho, az
rezonance motoru zmizi.

110 Vysoky spoustéci moment
(HIGH START TORQ.)
Hodnota:

0,0-05s 0 0,0s

Funkce:
Aby se zajistil vysSi spoustéci moment, je povolen
maximalni moment maximalné na 0,5 s. Proud je
vSak omezen ochrannym limitem ménice kmitoCtu.
0 s odpovida nepouziti zadného vysokého
spoustéciho momentu.

Popis volby:
Nastavte nutnou dobu, ve které je pozadovan
vysoky spoustéci moment.

111 Zpozdéni startu

(START DELAY)

Hodnota:
0,0 -120,0 s

0 00s

Funkce:
Tento parametr umoZziuje zpozdéni okamZiku
rozbéhu az po splnéni podminek ke startu. Po
uplynuti této doby se vystupni frekvence zacne
zvySovat az na zadanou hodnotu.

Popis volby:
Nastavi se pozadovana doba, po které
nasleduje rozbéh.

112 Predehfivani motoru
(MOTOR PREHEAT)

Hodnota:

OVypnuto (DISABLE) [0]
Zapnuto (ENABLE) [1
Funkce:

Predehrati motoru zajistuje, Ze v motoru po zastaveni
nekondenzuje vlhkost. Tato funkce se pouziva

také k odpareni zkondenzované vody v motoru.
Pfedehfivani je v Cinnosti pouze za klidu motoru.

Popis volby:
Voli se Vypnuto [0], pokud se tato funkce nepozaduje.
Voli se Zapnuto [1] pro uvedeni predehfivani

motoru do ¢innosti. Velikost stejnosmérného
proudu se nastavi v parametru 113 Stejnosmérny
proud pfedehrivani motoru.

113 Stejnosmérny proud predehrivani motoru
(PREHEAT DC-CURR.)

Hodnota:

0-100 % O 50 %
Maximalni hodnota zavisi na jmenovitém proudu
motoru, parametr 105 Proud motoru Iy,n.

Funkce:
Motor se za klidu pfedehfiva stejnosmérnym
proudem, aby se zabranilo vnikani vihkosti do motoru.

Popis volby:
Motor Ize pfedehfivat stejnosmérnym proudem.
Pfi 0% je tato funkce vypnuta; pfi hodnoté vyssi
nez 0% se do motoru v klidu (0 Hz) pfivadi DC
proud. U ventilator(, které se otaceji samovolné
prichodem vzduchu, se tato funkce muze také
pouzit k vyvolani brzdného momentu.

Jestlize se pfivadi vysoky stejnosmérny
' proud pfili§ dlouho, mlGzZe se motor
)

poskodit.
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0 = tovarni nastaveni. () = text na displeji [] = hodnota pouzta pfi komunikaci pres sériové rozhrani
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m Stejnosmérné brzdéni

PFi stejnosmérném brzdéni se do motoru pfivadi
stejnosmeérny proud, ktery zastavi otaceni hfidele.
V parametru 114 Stejnosmérny brzdny proud se
nastavuje velikost stejnosmérného brzdného proudu
jako procento jmenovitého proudu motoru Im N.

V parametru 115 Doba stejnosmérného brzdéni
se voli doba brzdéni stejnosmérnym proudem,
zatimco v parametru 116 Spinaci kmitocet
stejnosmérné brzdy se nastavuje kmitoCet, pfi
kterém se aktivuje stejnosmérné brzdéni.

Je-li svorka 19 nebo 27 (parametr 303/304
Digitalni vstup) naprogramovana na Stejnosmérné
brzdéni, inverzni a prepne se z ,1" na ,0",
aktivuje se stejnosmérné brzdéni.

Kdyz se signal startu na svorce 18 zméni z
logické ,1" na ,0", stejnhosmérné brzdéni se
uvede do Cinnosti, kdyz vystupni kmitoCet klesne
pod spinaci kmitocet brzdy.

Upozornéni:
'l: Stejnosmérna brzda se nesmi pouzit,
q kdyz je setrvacnost hfidele motoru
vétSi nez dvacetinasobek setrvacnosti
samotného motoru.

114 Stejnosmérny brzdny proud
(DC BRAKE CURRENT)

Hodnota:

0 — TLLLMAX o100 [%] 0 50 %
Maximalni hodnota zavisi na jmenovitém proudu
motoru. Kdyz je stejnosmeérny brzdny proud aktivni,

je taktova frekvence ménice kmitoc¢tu VLT 4 kHz.

Funkce:
V tomto parametru se nastavuje stejnosmérny
brzdny proud, ktery se zapina povelem stop, kdyz
byla dosazena frekvence nastavena v parametru
116 Spinaci frekvence stejnosmérné brzdy, nebo
je v €innosti stejnosmérné brzdéni pfepolovanim
pres svorku 27 nebo pres port sériové komunikace.
Stejnosmérny brzdny proud bude aktivni po dobu
stejnosmérného brzdéni, ktera je nastavena v
parametru 115 Doba stejnosmérného brzdéni.

Popis volby:
Nastavuje se jako percentualni hodnota jmenovitého
proudu motoru Iy N nastaveného v parametru
105 Proud motoru Iy rn. 100% stejnosmérného
brzdného proudu odpovida ImN.

motor nasledkem mechanického
pretizeni a vzniku tepla v motoru.

Pfivod vysokého brzdného proudu po
T\ il diouhou dobu maze poskodit
o

115 Doba stejnosmérného brzdéni
(DC BRAKE TIME)

Hodnota:
0,0 -60,0 s

O OFF

Funkce:
Tento parametr slouzi k nastaveni doby
stejnosmérného brzdéni, po kterou ma byt
stejnosmérny brzdny proud (parametr 113) aktivni.

Popis volby:
Nastavi se pozadovana doba.

116 Spinaci frekvence stejnosmérné brzdy
(DC BRAKE CUT-IN)

Hodnota:
0,0 (OFF) - par. 202

Maximalni vystupni frekvence fuax O OFF

Funkce:
V tomto parametru se nastavuje frekvence, pfi
které se ma uvést do Cinnosti stejnosmérné
brzdéni po povelu stop.

Popis volby:
Nastavi se pozadovana frekvence.

117 Tepelna ochrana motoru

(MOT. THERM PROTEC)

Hodnota:

Bez ochrany (NO PROTECTION) [0]
Vystraha termistoru (THERMISTOR WARNING) [1]
Vypnuti termistorem (THERMISTOR FAULT) [2]

Vystraha ETR 1 (ETR WARNING 1) [3]

OVypnutiETR 1 (ETR TRIP 1) [4]
Vystraha ETR 2 (ETR WARNING 2) [5]
Vypnuti ETR2 (ETR TRIP 2) [6]
Vystraha ETR 3 (ETR WARNING 3) [7]
Vypnuti ETR 3 (ETR TRIP 3) [8]
Vystraha ETR 4 (ETR WARNING 4) [9]
Vypnuti ETR4 (ETR TRIP 4) [10]
Funkce:

Méni¢ kmitoctu muze sledovat teplotu motoru
dvéma zpusoby:

0 = tovarni nastaveni. () = text na displeji [] = hodnota pouzta pfi komunikaci pres sériové rozhrani
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- Pomoci termistorového snimace na motoru.
Tento termistor je pfipojen na analogove
vstupni svorky 53 a 54.

- Vypoctem tepelného zatizeni (ETR = Electronic
Thermal Relay) na zakladé aktualniho proudového
zatizeni a doby trvani. To se porovnava s
jmenovitym proudem motoru Im,n @ jmenovitou
frekvenci motoru fu,n. VypocCet bere v tvahu
nutnost snizeni zatizeni pfi nizSich otackach z
dlvodu menSiho chlazeni samotného motoru.

Funkce ETR 1-4 zacinaji vypocitavat zatizeni az
po prepnuti na sadu parametrd, v niz byly vybrany.
To umoznuje pouzit funkci ETR dokonce i tam, kde
jsou stfidavé v chodu dva nebo vice motora.

Popis volby:
Bez ochrany [0] se voli, kdyz se nepozaduje vystraha
nebo vypnuti pfi pfetizeni motoru.
Vlystraha termistoru [1] se voli, kdyZ se pozaduje
vystraha pfi pfehfati termistoru.
Viypnuti termistorem [2] se voli, kdyZ se poZaduje
vypnuti pfi pfehfati pfipojeného termistoru.
Vystraha ETR 1-4 se voli, kdyz se ma na
displeji objevit vystraha v pfipadé, zZe je podle
vypoc¢tu motor pretizen.
Méni¢ kmitoCtu Ize naprogramovat takeé tak,
aby vystrazny signdl vydal pfes néktery z
digitalnich vystupa.
Vypnuti ETR 1-4 se voli, kdyz se ma motor vypnout
v pfipadég, ze je podle vypoctu pfetizen.

t [s]
|

175ZA052.11

2000

L—four= 1 X fyn

60 —+—four= 2 x fun
50 four= 0.2 x fM.N

0072 1.z 1.6 1.3 20 T

118 Ug¢inik motoru (Cos ¢)
(MOTOR PWR FACT)

Hodnota:

0.50 - 0.99 0O 0.75

Funkce:
Tento parametr kalibruje a optimalizuje funkci AEO
pro pouziti motorG s rdznou hodnotou uciniku (Cos ¢).

Popis volby:
Motory s vice nez 4 poly maji nizsi ucinik, coz by
mohlo omezit nebo zcela znemoznit pouziti funkce
AEO pro usporu energie. Tento parametr umoznuje
uzivateli kalibrovat funkci AEO podle u€iniku motoru.
Funkci AEO tak Ize pouzit pro motory se 6, 8 a 12
poly, stejné jako pro &tyf- a dvoupdlové motory.

Upozornéni:
§)&n Vychozi hodnota je 0,75 a NEMELA by byt
q ménéna, pokud nema konkrétni motor ucinik
nizS§inez 0,75. Typickym prikladem jsou motory
s vice nez 4 poly, nebo motory s nizkou ucinnosti.

119 Kompenzace zatizeni pri nizké rychlosti
(LOAD COMP LO SPD)

Hodnota:

0 - 300 % 0 100 %

Funkce:
Tento parametr umoznuje kompenzaci napéti podle
zatiZeni, kdyz motor bézi pfi nizké rychlosti.
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Popis volby:

Ziskaji se optimalni charakteristiky U/f, napF.
kompenzace zatizeni pfi nizké rychlosti. Rozsah
rychlosti, ve kterém je Kompenzace zatiZzeni pfi nizké
rychlosti aktivni, zavisi na velikosti motoru.

Tato funkce je aktivni pro:

Upozornéni:
l': V aplikacich, které musi odpovidat
a pozadavkim UL/cUL, zajistuje funkce ETR
tfidu 20 ochrany motoru proti pfetizeni v
souladu s National Electrical Code.

Velikost motoru Prepnuti
0,5 kW (0,75 HP) - 7,5 kW (10 HP) <10 Hz
11 kW (15 HP) - 45 kW (60 HP) <5Hz

55 kW (75 HP) - 355 kW (600 HP) <3-4Hz

0 = tovarni nastaveni. () = text na displeji [] = hodnota pouzta pfi komunikaci pres sériové rozhrani
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120 Kompenzace zatizeni pfi vysoké rychlosti
(LOAD COMP HI SPD)

Hodnota:

0 - 300 % 0 100 %

Funkce:
Tento parametr umoznuje kompenzaci napéti k
zatizeni, kdyZz motor b&Zi pfi vysoké rychlosti.

Popis volby:
V parametru Kompenzace zatizeni pri vysoké
rychlosti je mozné kompenzovat zatizeni od kmitoctu,
kde Kompenzace zatizeni pri nizké rychlosti prestava
pracovat, az do maximalniho kmitoctu.

Tato funkce je aktivni pro:

Velikost motoru Prepnuti
0,5 kW - 7,5 kW >10 Hz
11 kW - 45 kW >5 Hz
55 kW - 355 kW >3-4 Hz

121 Kompenzace skluzu
(SLIP COMPENSAT.)

Popis volby:
Zapiste % hodnotu jmenovitého kmitoctu
motoru (parametr 104).

122 Casova konstanta kompenzace skluzu

(SLIP TIME CONST.)

Hodnota:

0,05 - 5,00 s O 0,50 s

Funkce:
Tento parametr uruje reakCni rychlost
kompenzace skluzu.

Popis volby:
Vysoké hodnoty vedou k pomalé reakci. Naopak,
nizké hodnoty vedou k rychlé reakci.
Pokud dojde k problémim s rezonanci pfi nizkych
kmitoCtech, musi byt nastaveni ¢asu delsi.

123 Odpor statoru

(STATOR RESIST)

Hodnota:
0 Zavisi na vybéru motoru.

Funkce:
Po nastaveni udaji motoru v parametrech 102-106
se mnoho Uprav hodnot riznych parametrd provadi
automaticky, v€etné odporu statoru Rs. Manualné
zadavany odpor Rs se musi pouzit na studeny
motor. Vykon hfidele se da vylepsit vyladénim
Rs a Xs, viz nize uvedeny postup.

Popis volby:

Rs se da nastavit nasledujicim zpusobem:

. Automatické pfizplsobeni motoru, kde ménic
kmitoCtu aktualné testuje motor, aby urcil
tuto hodnotu. VSechny kompenzace jsou

—_

Hodnota: resetovany na 100 %.
-500 - 500 % 0 100 % 2. Hodnoty jsou uvadény dodavatelem motoru.
3. Hodnoty se ziskaji ru€nimi mérenimi:

Funkce: - Rs se da urcit méfenim odporu RpHASE-to-PHASE
Kompenzace skluzu se pocita automaticky, tzn. na mezi dvéma fazovymi svorkami. Kdy? je
zakladé jmenovité rychlosti motoru nm . RPHASE-to-PHASE NiZ8i nez 1 - 2 Ohmy (typicky
V parametru 121 se mize kompenzace skluzu motory > 4 kKW (5,4 HP) - 5,5 kW (7,4 HP), 400 V),
podrobné pfizpasobovat, coz kompenzuje je tfeba pouzit specialni ohmmetr (Thomsonav
tolerance v hodnoté nw.. most nebo podobny). Rs = 0,5 X RPHASE-to-PHASE
Tato funkce neni aktivni s Kvadratickym momentem
(parametr 101 - Momentova charakteristika), 4. Pouziji se nastaveni Rs z vyrobniho zavodu
Rizeni momentu, Otackové zpétna vazba a zvolena vlastnim méniéem kmito&tu na
Specialni charakteristika motoru. zékladé udaji stitku motoru.

0 = tovarni nastaveni. () = text na displeji [] = hodnota pouzta pfi komunikaci pres sériové rozhrani
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124 Reaktance statoru
(STATOR REACT.)

Hodnota:
O0Zavisi na vybéru motoru.

Funkce:
Po nastaveni udaja motoru v parametrech 102-106
se mnoho uprav hodnot riznych parametrd
provadi automaticky, v€etné odporu statoru Xs.
Vykon hfidele se da vylepsit vyladénim Rs a
Xs, viz nize uvedeny postup.

Popis volby:
Xs se da nastavit nasledujicim zpusobem:

1. Automatické pfizpisobeni motoru, kde ménic
kmitoC€tu aktualné testuje motor, aby urcil
tuto hodnotu. VSechny kompenzace jsou
resetovany na 100 %.

Hodnoty jsou uvadény dodavatelem motoru.
Nasledujici hodnoty se ziskaji ru€nimi méfrenimi:
- Xs se da vypocitat pfipojenim motoru k

siti a zméfrenim napéti faze - fazi U, stejné
jako jalového proudu lo.

Tyto hodnoty je také mozné odecist pfi chodu
v klidovém stavu pfi jmenovitém kmitoctu
motoru fu,N, kompenzace skluzu (par. 115)

= 0 % a kompenzace zatizeni pfi vysoké
rychlosti (par. 114) = 100 %.

w N
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Pouzije se nastaveni Xs z vyrobniho zavodu,
zvolené vlastnim méniCem kmitoctu na
zakladé udaji Stitku motoru.

0 = tovarni nastaveni. () = text na displeji [] = hodnota pouzta pfi komunikaci pres sériové rozhrani
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m Zadané a mezni hodnoty 200-228

fout A Upozornéni:

": Vystupni kmitoéet ménice kmitoétu nikdy
nemuze mit hodnotu vy$si nez 1/10 spinaciho
kmitoCtu (parametr 407 Spinaci kmitocet).

fMAX.(202)
Ref. Popis volby:
fM.N (104) Muze se zvolit hodnota od fyin a2 k vybéru

provedenému v parametru 200 Rozsah

f MIN.(201) vystupniho kmito&tu.

Ramp up Ramp down

175HA334.10

V této skupiné parametrl se stanovi rozsah
kmito€td a zadanych hodnot ménice kmitoCtu. Tato
skupina parametrd zahrnuje rovnéz:

- Nastaveni rozbéhovych/dob&hovych €asu

- Volbu ¢&tyf pevnych zadanych hodnot

- Moznost programovani &tyf vynecha-

vanych kmito¢tl

Nastaveni maximalniho proudu motoru
Nastaveni vystraznych meznich hodnot proudu,
kmitoCtu, Zadané hodnoty a zpétné vazby.

201 Minimalni vystupni frekvence fuin
(MIN. FREQUENCY)

Hodnota:
0,0 - fmax 0 0,0 Hz

Funkce:
Zde se voli minimalni vystupni frekvence,
tzn.minimalni kmitoCet, kterym se ma motor otacet.

Popis volby:
Nastavitelna je hodnota od 0,0 Hz az do Maximalni
vystupni frekvence fyax zvolené v parametru 202.

202 Horni limit vystupniho kmitoctu, fuax

Hodnota:
fmin - 120 Hz
(par. 200 Rozsah vystupniho kmitoctu)
O 60 Hz/¢ 50 Hz
+) Globalni nastaveni z vyrobniho zavodu odlidné od
nastaveni z vyrobniho zavodu v Severni Americe.

Funkce:
V tomto parametru se mize zvolit maximalni
vystupni kmitocCet, ktery odpovida nejvyssi rychlosti,
ve které muze motor bézet.
0 = tovarni nastaveni. () = text na displeji [] = hodnota pouzta pfi komunikaci pres sériové rozhrani
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m Prace s zadanou hodnotou
Prace s zadanou hodnotou je znazornéna na
nize uvedeném blokovém diagramu.
Tento blokovy diagram ukazuje, jak zména parametru
ovlivni vyslednou Zadanou hodnotu.

Soucet externich zadanych hodnot Ize zobrazit
na displeji jako procento rozsahu od Minimalni
Zadané hodnoty, Refyun do Maximalni Zadané
hodnoty, Refuax. Chcete-li zobrazit udaj na
Parametry 203 az 205 Prace s Zadanou hodnotou, displeji, vyberte Externi zédana hodnota, % [25] v
minimalni a maximélini 24dané hodnota a parametr parametrech 007-010 Udaj na displeji.

210 Typ Zadané hodnoty definuji zplsob prace s
Z4danou hodnotou. Uvedené parametry jsou aktivni
v rezimu se zpétnou vazbou i bez zpétné vazby.

Je mozné mit sou¢asné pevnou zadanou hodnotu

a externi Zzadanou hodnotu. V parametru 210 Typ

Zadané hodnoty se voli, jak se maji pevné zadané

Dalkové nastavitelné zadané hodnoty jsou hodnoty pfiCitat k externim Zzaddanym hodnotam.

definovany jako:

» Externi zadané hodnoty, napf. analogové vstupy
53, 54 a 60, impulzni zadana hodnota pres
svorky 17/29 a zadana hodnota prostfednictvim
sériové komunikace.

* Pevné Zadané hodnoty.

Dale existuje nezavisla lokalni zadana hodnota,
kde se vysledna zadana hodnota nastavuje tlacitky
[+/-]. Pokud je vybrana lokalni zadana hodnota, je
rozsah vystupniho kmitoctu omezen parametrem
201 Minimalni vystupni kmitocet, fiyn @ parametrem
202 Maximalni vystupni kmitocet, fuax.

Vyslednou Zadanou hodnotu Ize zobrazit na displeji
pomoci volby Zadané hodnota [%] v parametrech
007-010 Udaj na displeji a ve formé jednotky volbou
Vysledna zadana hodnota [jednotka]. V souvislosti se
zpétnou vazbou viz Prace se zpétnou vazbou.

Upozornéni:
“: Je-li aktivni lokalni Zadana hodnota, ménic¢
kmitoCtu je vzdy v rezimu Bez zpétné
vazby [0], bez ohledu na nastaveni v
parametru 100 Konfigurace.

Jednotku lokalni Zadané hodnoty Ize nastavit bud
jako Hz, nebo jako procento rozsahu vystupniho
kmito¢tu. Jednotka se voli v parametru 011
Jednotka lokalni Zadané hodnoty.

7
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Pevné 2adané hodnoty

. hodn. 1 . 211
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175HA375.14

0 = tovarni nastaveni. () = text na displeji [] = hodnota pouzta pfi komunikaci pres sériové rozhrani
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203 Misto zadané hodnoty
(REFERENCE SITE)

Hodnota:

0Zadana hodnota Ruéné&/Auto
(LINKED TO HAND/AUTO) [0]
Dalkova zadana hodnota (REMOTE) [1
Lokalni zadana hodnota (LOCAL) [2]
Funkce:

Tento parametr rozhoduje o tom, ktera zadana
hodnota bude aktivni. Pfi volb& Zadana
hodnota Ruéné/Auto [0] bude vysledna zadana
hodnota zaviset na tom, zda je méni¢ kmitoctu

v rezimu Rucné nebo Auto.

Tabulka ukazuje, ktera zadana hodnota je aktivni
pfi volb& Zédana hodnota Ruéné/Auto [0], Dalkové
Zadana hodnota [1] a Lokalni Zadana hodnota
[2]. ReZzim Ruéné nebo Auto se voli pomoci
ovladacich tlacitek nebo pfes digitalni vstup,
parametry 300-307 Digitalni vstupy.

Zadana

hodnota ReZim Ruéné Rezim Auto

Hand/auto [0] Lokal. z.h. aktivni Dalkova z.h.
aktivni

Remote [1] Dalk. z.h. aktivni Dalkova z.h.
aktivni

Local [2] Lokal. z.h. aktivni Lokalni z.h.
aktivni

Popis volby:

V ptipadé volby Zadana hodnota Ruéné/Auto
[0] budou otacky motoru v rezimu Rucné dany
lokalni Zzaddanou hodnotou, zatimco v rezimu
Auto budou zaviset na dalkové zadané hodnoté
a zvolenych pracovnich bodech.

V pfipadé volby Dalkova Zadana hodnota [1]
budou ota¢ky motoru zaviset na dalkové Zzadané
hodnoté&, bez ohledu na to, zda byl nastaven
rezim Ruéné nebo Auto.

V pfipadé volby Lokalni zadana hodnota [2]
budou otacky motoru zaviset pouze na lokalni
zadané hodnoté nastavené na panelu lokalniho
ovladani, bez ohledu na to, zda byl nastaven
rezim Ruéné nebo Auto.

204 Minimalni zaddana hodnota, Refun
(MIN. REFERENCE)

Hodnota:
Parametr 100 Konfigurace = Bez zpét. vazby [0].
0,000 - parametr 205 Ref max 0 0,000 Hz
Parametr 100 Konfigurace = Se zpét. vazbou [1].
- Par. 413 Minimalni zpétna vazba

- par. 205 Refuax O 0,000

Funkce:
Minimalni Zadana hodnota udava minimalni hodnotu,
které muze dosahnout soucet vSech zadanych hodnot.
V pfipadé volby Se zpétnou vazbou v parametru 100
Konfigurace je minimalni Zaddana hodnota omezena
parametrem 413 Minimalni zpétna vazba.
Minimalni zadana hodnota se ignoruje, pokud
je aktivni lokalni zadana hodnota (parametr 203
Misto zadané hodnoty). Jednotky zadané hodnoty
vyplyvaji z nasledujici tabulky:

Jednotky
Par. 100 Konfiqurace = Bez zpétné vazby Hz
Par. 100 Konfigurace = Se zpétnou vazbou Par. 415

Popis volby:
Minimalni zadana hodnota se pouziva, kdyz ma
motor bézet na minimalni otacky bez ohledu na
to, zda je vysledna zadana hodnota 0.

205 Maximalni zadana hodnota, Refyax
(MAX. REFERENCE)

Hodnota:
Parametr 100 Konfigurace = bez zpétné vazby [0]
Parametr 204 Refyn - 1000,000 Hz
O 60 Hz/¢50 Hz
Parameter 100 Konfigurace = se zpétnou vazbou [1]
- Par. 204 Refyn
- Par. 414 Maximalni zpétna vazba 60 Hz/e50 Hz
4) Globalni nastaveni z vyrobniho zavodu odliSné od
nastaveni z vyrobniho zavodu v Severni Americe.

Funkce:
Maximalni Zadana hodnota udava maximalni hodnotu,
ktera se muze ziskat souctem vSech zadanych
hodnot. Pokud byla v parametru 100 Konfigurace
zvolena moznost se zpétnou vazbou [1], maximalni
zadana hodnota nemUze byt nastavena nad parametr
414 Maximalni zpétna vazba. Maximalni Zadana
hodnota je ignorovana, kdyz je mistni zadana hodnota
aktivni (parametr 203 Misto Zzadané hodnoty).

Referenc¢ni jednotka se da urcit na zakladé
nasledujici tabulky:

Jednotka

Par. 100 Konfigurace = bez zpétné vazby Hz

Par. 100 Konfigurace = se zpétnou vazbou Par. 415

Popis volby:
Maximéalini Zadana hodnota se nastavi, kdyz rychlost
motoru nema prevysit nastavenou hodnotu, bez

0 = tovarni nastaveni. () = text na displeji [] = hodnota pouzta pfi komunikaci pres sériové rozhrani
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ohledu na to, zda je vysledna zadana hodnota nastavena pfili§ kratka. Kdyz meéni¢ kmitoCtu
vy$Si nez Maximalni Zzadana hodnota. béhem dobéhu zaregistruje, ze napéti meziobvodu
je vysSi nez maximalni hodnota (viz Prehled
vystraznych hlaseni a poplachd), méni¢ kmitoc¢tu

206 Doba rozbéhu automaticky upravi dobu dobé&hu.
(RAMP UP TIME) Upozornéni:

Hodnota: l': PFi volbé funkce Zapnuto [1] se pfechodovéa
1-3600 s O Zavisi na zafizeni i doba mlze znaéné prodlouzit v porovnani
s nastavenou dobou v parametru
UL e 207 Doba dobéhu.
Doba rozbéhu je doba zrychlovani od 0 Hz na
jmenovitou frekvenci motoru fun (parametr 104 Popis volby:
Frekvence motoru fM,N). F’Fedpoklédé se, ze V)'/Stupnl' Tato funkce se naprogramuje jako Zapnuto [1]’
proud nedosahne mezni hodnoty proudu (nastavené pokud méni¢ kmito&tu periodicky vypina pfi
v parametru 215 Proudové omezeni Ipim). dobé&hu. KdyZ byla naprogramovéana kratka doba
fout dobéhu, ktera mize za zvlastnich podminek vést
k vypnuti, nastavi se tato funkce na Zapnuto
f MAX.(202) [1], aby se zabranilo vypinani.
Ref.
FM.N (104)
fMIN.(201)
209 Frekvence konstantnich otacek
(JOG FREQUENCY)
175HA334.10 Hodnota:
Popis volby: Par. 201.Minimé/ni vystupni frekvence - par.
Naprogramuje se pozadovana doba rozbéhu. 202 Maximalni vystupni frekvence 0 10,0 Hz _
C
Funkce: 'S
Frekvenci konstantnich otacek fjoc se nastavuje g
207 Doba dobéhu pevna vystupni frekvence méni¢e kmitoCtu pfi g
(RAMP DOWN TIME) aktivovani funkce konstantnich otacek. g
Hodnota: Funkce konstantnich otacek se mize aktivovat
1-3600 s 0 Zavisi na zafizeni digitalnimi vstupy.
Funkce: Popis volby:
Doba dobé&hu je doba zpomalovani ze jmenovité Nastavi se pozadovana frekvence.

frekvence motoru fun (parametr 104 Frekvence
motoru fy,n) na 0 Hz za pfedpokladu, ze v ménici
nevznika prepéti v disledku generatorického
provozu motoru.

Popis volby:
Naprogramuje se pozadovana doba dobé&hu.

208 Automaticka doba rozbéhu a dobéhu
(AUTO RAMPING)

Hodnota:

Vypnuto (DISABLE) [0]
OZapnuto (ENABLE) [1]

Funkce:

Tato funkce zajistuje, Ze méni¢ kmitoctu v pribéhu
zpomalovani nevypne, jestlize je doba dobéhu

0 = tovarni nastaveni. () = text na displeji [] = hodnota pouzta pfi komunikaci pres sériové rozhrani
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m Typ zadané hodnoty

Na pfikladech bude vidét, jak se vypocita vysledna
zadana hodnota, kdyz se pouziji pevné zadané
hodnoty spole€¢né se Sum (pficteni k zadané
hodnoté) a Relative (relativni zvySeni zadané
hodnoty) v parametru 210 Typ Zadané hodnoty. Viz
Viypocet vysledné Zadané hodnoty. Viz také vykres
v oddile Prace se Zadanou hodnotou.

Byly nastaveny nasledujici parametry:

Par. 204 Min. Zadana hodnota 10 Hz

Par. 205 Max. Zadana hodnota 50 Hz

Par. 211 Pevna Zadana hodnota 15%

Par. 308 Svorka 53, analog. vstup z&d. hodnota [1]
Par. 309 Svorka 53, min. strmost oV

Par. 310 Svorka 53, max. strmost 10V

Kdyz se parametr 210 Typ Zadané hodnoty nastavi na
Sum [0], pficte se jedna z Pevnych Zadanych hodnot
(par. 211- 214) k externim zadanym hodnotam jako
percentualni podil rozsahu zadanych hodnot. Kdyz
se na svorku 53 pfivede pfes analogovy vstup napéti
4V, bude vysledna zadana hodnota nasleduijici:

Par. 210 Typ zadané hodnoty = Sum [0]
Par. 204 Min. Zadana hodnota =10,0 Hz

ZvySeni zadané hodnoty pfi 4 V =16,0 Hz
Par. 211 Pevné Zadana hodnota =6,0 Hz
Vysledna zadana hodnota =32,0 Hz

Kdyz se parametr 210 Typ Zadané hodnoty nastavi
na Relative [1], vypocte se jedna z Pevnych Zadanych
hodnot (par. 211-214) jako percentualni podil souctu
aktualnich externich zadanych hodnot. KdyzZ se na
svorku 53 pfivede pfes analogovy vstup napéti 4 V,
bude vysledna zadana hodnota nasledujici:

Par. 210 Typ Zadané hodnoty = Relative [1]
Par. 204 Min. Zadana hodnota =10,0 Hz
ZvysSeni zadané hodnoty pfi 4 V =16,0 Hz
Par. 211 Pevna Zzadana hodnota =24 Hz
Vysledna zadana hodnota =28,4 Hz

Diagram ve vedlejSim sloupci ukazuje vyslednou
Z4danou hodnotu ve vztahu k externi Zadané
hodnoté, kterda se méni od 0 do 10 V.

Parametr 210 Typ Zadané hodnoty byl naprogramovan
na Sum [0] a Relative [1]. Vedle toho je znazornén
pribéh, ve kterém je parametr 211 Pevna zadana
hodnota naprogramovan na 0%.

Ref. [Hz)

Par. 205
Max. 2G6d. hodn.

175HA384.11

Par. 204
Min. 2&d. hodn.

T T
10 Signél Zdané hodnety [V]

Par. 309 Par. 310

Svorka 53 = 0 V Svorka 53 = 10 V

210 Typ zadané hodnoty
(REF. FUNCTION)

Hodnota:

OPficteni k Zzadané hodnoté (SUM) [0]
Relativni zvySeni zad. hodnoty (RELATIVE) [1]
Externi/pevna zadana hodnota
(EXTERNAL/PRESET) [2]
Funkce:

Zde se definuje, jak se maji pevné zadané hodnoty
pficitat k ostatnim zadanym hodnotam. K tomu

se pouzije hodnota parametru Pricteni k Zadané
hodnoté (SUM) nebo Relativni zvySeni Zadané
hodnoty (RELATIVE). Pomoci funkce Externi/pevna
Zadana hodnota (EXTERNAL/PRESET) je také
mozné volit, zda se ma prepinat mezi externimi

a pevnymi zadanymi hodnotami.

Viz Prace s Zadanou hodnotou.

Popis volby:
Pfi volbé Pricteni k Zadané hodnoté [0] se pficte
jedna z pevnych zadanych hodnot (parametry
211-214 Pevna Zadana hodnota) k ostatnim externim
zadanym hodnotam jako percentualni podil rozsahu
zadanych hodnot (Refuin - Refuax).
PFi volbé Relativni zvySeni Zzadané hodnoty [1] se
jedna z pevnych zadanych hodnot (parametry 211-214
Pevnéa Zadana hodnota) vypocita jako percentualni
podil sou¢tu aktualnich externich Zadanych hodnot.
Pfi volbé Externi/pevna Zzadana hodnota [2] je mozné
prepinat mezi externimi zadanymi hodnotami a
zadanymi hodnotami pres svorky 16, 17, 29, 32
nebo 33 (parametry 300, 301, 305, 306 nebo 307
Digitalni vstupy). Pevné zadané hodnoty jsou dany
jako percentudlni podil rozsahu Zadanych hodnot.
Externi zadana hodnota je soucet analogovych
zadanych hodnot, pulznich zadanych hodnot a
zadanych hodnot pfes sériovou komunikaci.

0 = tovarni nastaveni. () = text na displeji [] = hodnota pouzta pfi komunikaci pres sériové rozhrani
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Upozornéni:
l: Pfi volbé Sum nebo Relative je jedna z
q pevnych zadanych hodnot vzdy aktivni.
Nemaji-li mit pevné zadané hodnopty vliv,
musi se nastavit pfes port sériové komunikace na
0% (odpovida tovarnimu nastaveni).

211 Pevna zadana hodnota1
(PRESET REF. 1)

212 Pevna zadana hodnota 2
(PRESET REF. 2)

213 Pevna zadana hodnota 3
(PRESET REF. 3)

214 Pevna zadana hodnota 4
(PRESET REF. 4)

Hodnota:
-100,00 % - +100,00 % O 0,00%
z rozsahu zadanych hodnot/externi hodnoty

Funkce:
V parametrech 211-214 Pevna Zadana hodnota lze
naprogramovat ¢tyfi rizné pevné zadané hodnoty.
Pevna zadana hodnota se udava jako percentualni
hodnota rozsahu zadanych hodnot (Refuin - Ref
max) nebo jako percentudlni hodnota jinych externich
Zadanych hodnot, podle toho, jaka je volba v
parametru 210 Typ Zadané hodnoty.
Vybér z pevnych Zadanych hodnot se provadi
aktivovanim svorek 16, 17, 29, 32 nebo
33, viz tabulka nize.

Svorka 17/29/33 Svorka 16/29/32
Pevna z.h. MSB Pevna z.h. LSB

0 0 Pevna z.h. 1

0 1 Pevna z.h. 2

1 0 Pevna z.h. 3

1 1 Pevna z.h. 4
Popis volby:

Nastavi se pevna zadana hodnota nebo hodnoty,
které maji byt jako alternativy.

215 Limit proudu, I m
(CURRENT LIMIT)

Hodnota:
0,1 - 1,1 x IlvtN 0 1,0 x lverN [A]

Funkce:
Zde se nastavuje maximalni vystupni proud Ipm.
Nastaveni z vyrobniho zavodu odpovida jmenovitému
vystupnimu proudu méni¢e. Kdyz ma byt limit

proudu pouzit jako ochrana motoru, je tfeba nastavit
jmenovity proud motoru. Kdyz je limit proudu
nastaven v rozsahu 1,0 - 1,1 x lyLTN (jmenovity
vystupni proud ménic¢e kmitoctu), mize ménic
kmitoCtu ovladat zatizeni pouze preruSované, tzn.
na kratkou dobu sou€asné. Kdyz bylo zatizeni
vetsi nez Iyt N, musi se zajistit, aby urcitou dobu
zatizeni bylo nizSi nez lyLTN.

Uvédomte si, ze pokud se limit proudu nastavi
na meéné nez lyLTN, shizi se podle toho
moment akcelerace.

Popis volby:
Nastavte poZzadovany maximalni vystupni proud Im.

216 Frekvencni vyhybka, Sirka pasma
(FREQUENCY BYPASS B.W)

Hodnota:
0 (OFF) - 100 Hz O Deaktivovano

|‘

Funkce:
Nékteré systémy vyzaduji, aby se nepouzivaly
nékteré vystupni kmitocty kvili problémdm s
mechanickou rezonanci v systému. Tyto vystupni
kmitoCty se mohou naprogramovat v parametrech
217-220 Frekvenc¢ni vyhybka. V tomto parametru
(216 Frekvencéni vyhybka, Sitka pasma) se miize dat
definice Sifky pasma kolem kazdého z téchto kmitoctl.

Popis volby:

c
\@©
S
o
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©
S
o)
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L
o

Sitka pasma vyhybky se rovna naprogramovanému
kmitoCtu Sifky pasma. Tato Sifka pasma

bude vystfedéna kolem kazdého kmitoCtu
frekvencni vyhybky.

217 Frekvencni vyhybka 1
(BYPASS FREQ. 1)

218 Frekvenéni vyhybka 2
(BYPASS FREQ. 2)

219 Frekvencni vyhybka 3
(BYPASS FREAQ. 3)

220 Frekvencni vyhybka 4
(BYPASS FREQ. 4)

Hodnota:
0 - 120 Hz 0 120,0 Hz

Funkce:
Nékteré systémy vyzaduji, aby se nepouzivaly
nékteré vystupni kmitocty kvili problémdm s
mechanickou rezonanci v systému.

0 = tovarni nastaveni. () = text na displeji [] = hodnota pouzta pfi komunikaci pres sériové rozhrani
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Popis volby:
ZapiSte kmitocty, kterym je tfeba se vyhnout.
Podivejte se také na parametr 216 Frekvencéni
vyhybka, Sitka pasma.

221 Vystraha: nizky proud,l_ow
(WARN. LOW CURR))

Hodnota:
0,0 - par. 222 Vystraha: vysoky proud IicHO 0,0A

Funkce:
Kdyz proud motoru klesne pod dolni mez I_ow,
naprogramovanou v tomto parametru, zacne
na displeji blikat CURRENT LOW, jestlize v
parametru 409 Funkce v pfipadé nulové zatéze
byla zvolena Vystraha [1]. Méni¢ kmitoCtu vypne,
jestlize v parametru 409 Funkce v pripadé nulové
zatéZe bylo zvolena Vypnuti [0].
Vystrazné funkce v parametrech 221-228 nejsou
aktivni béhem rozbéhu po povelu start, béhem
dobéhu po povelu stop a ve stavu klidu. Vystrazné
funkce se aktivuji poté, kdyz vystupni frekvence
dosahla vysledné zadané hodnoty. Signalové vystupy
mohou byt programovany tak, aby se vystrazny signal
vydal pfes svorku 42 nebo 45 a pres reléové vystupy.

Popis volby:
Dolni vystrazna mez IL.ow se musi naprogramovat v
normalnim provoznim rozsahu ménic¢e kmitoctu.

Im REFLow, REFHIGH 2
A (225-8s PAR.) (226-ES PAR.) g
Tum | R I, Y P A b -
(PAR.215) T | 7 | I
N |
| I SN U, L
(PAR'53%) o t % I T
b % ' :
i | | i
| ~1=V ROZSA U ~1= |
o e
] 1 1 1
low 4 —— b J [ _%__L__:_.
(PAR 2213 C t % I T
1 | / | 1
i | / | i
] IR
T T T 1 Ll
vin  fLow REF fuign  fmax
(PAR.201) (PAR.223) (PAR.224) (PAR.202)
VLT6000 970808 175ZA036.10 /CZE 40% =PRINT 0.4=1

222 Vystraha: vysoky proud, | HigH
(WARN. HIGH CURR.)

Hodnota:

Parametr 221 - IyLTmAX O Ivitmax

Funkce:
Kdyz proud motoru pfekro¢i maximalni lxigH,
naprogramovanou v tomto parametru, zacne na
displeji blikat CURRENT HIGH.
Vystrazné funkce v parametrech 221-228 nejsou
aktivni béhem rozbéhu po povelu start, béhem
dobéhu po povelu stop a ve stavu klidu. Vystrazné
funkce se aktivuji poté, kdyz vystupni frekvence
dosahla vysledné zadané hodnoty.
Signalové vystupy mohou byt programovany tak,
aby se vystrazny signal vydal pfes svorku 42
nebo 45 a pres reléové vystupy.

Popis volby:
Horni vystrazna mez fhigH se musi naprogramovat v
normalnim provoznim rozsahu ménic¢e kmitoctu. Viz
diagram u parametru 221 Vystraha: nizky proud I ow.

223 Vystraha: nizka frekvence, fLow
(WARN. LOW FREQ.)

Hodnota:
0,0 - parametr 224

0 0,0 Hz

Funkce:
Kdyz vystupni frekvence klesne pod dolni mez
fLow, nastavenou v tomto parametru, zacne na
displeji blikat FREQUENCY LOW.
Vystrazné funkce v parametrech 221-228 nejsou
aktivni béhem rozbéhu po povelu start, béhem
dobéhu po povelu stop a ve stavu klidu. Vystrazné
funkce se aktivuji poté, kdyz vystupni frekvence
dosahla vysledné zadané hodnoty.
Signalové vystupy mohou byt programovany tak,
aby se vystrazny signal vydal pfes svorku 42
nebo 45 a pres reléové vystupy.

Popis volby:
Dolni vystrazna mez motorové frekvence fLow
se musi naprogramovat v normalnim provoznim
rozsahu ménic¢e kmitoctu. Viz diagram u parametru
221 Vystraha: nizky proud I ow.

0 = tovarni nastaveni. () = text na displeji [] = hodnota pouzta pfi komunikaci pres sériové rozhrani
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224 Vystraha: Vysoky kmito€et, fHigH
(WARN. HIGH FREQ.)

Hodnota:
Par. 200 Rozsah vystupniho kmito¢tu = 0-120 Hz [0].
parametr 223 - 120 Hz 0 120,0 Hz

Funkce:
Kdyz je vystupni kmitoCet nad limitem f HigH,
naprogramovaném v tomto parametru, displej zobrazi
blikajici zpravu FREQUENCY HIGH.
Vystrazné funkce v parametrech 221-228 nejsou
aktivni pfi rozbéhu po povelu ke spusténi, pfi
dobéhu po povelu stop nebo pfi zastavovani.
Vystrazné funkce se aktivuji, kdyz vystupni
kmitoCet dosahl zvolené zadané hodnoty. Signalni
vystupy se daji naprogramovat, aby signalizovaly
vystrazny signal, prostfednictvim svorek 42
nebo 45 a reléovych vystupu.

Popis volby:
Horni limit signalu kmito¢tu motoru, fHigH , se musi
naprogramovat v ramci normalniho pracovniho
rozsahu ménie kmito¢tu. Viz kresba v parametru
221 Vystraha: Nizky proud, I ow.

225 Vystraha: nizka zadana hodnota, REF_ow
(WARN. LOW REF.)

Hodnota:
-999 999,999 - REFHgH (par.226) O -999 999,999

Funkce:
Kdyz dalkova zadana hodnota klesne pod hodnotu
RefLow, naprogramovanou v tomto parametru, za¢ne
na displeji blikat REFERENCE LOW.

Vystrazné funkce v parametrech 221-228 nejsou
aktivni béhem rozbéhu po povelu start, béhem
dobéhu po povelu stop a ve stavu klidu. Vystrazné
funkce se aktivuji poté, kdyz vystupni frekvence
dosahla vysledné zadané hodnoty. Signalové vystupy
mohou byt programovany tak, aby se vystrazny signal
vydal pfes svorku 42 nebo 45 a pfes reléové vystupy.

Mezni zadané hodnoty v parametru 226 Vystraha:
vysoka Zadana hodnota RefricH a v parametru 225
Vystraha: nizka Zadana hodnota Ref | ow jsou aktivni
pouze pfi volbé dalkové zadané hodnoty.

V rezimu Bez zpétné vazby jsou jednotky zadané
hodnoty Hz, zatimco v rezimu Se zpétnou

vazbou se jednotky programuji v parametru

415 Procesni jednotky.

Popis volby:

Dolni mez nizké zadané hodnoty RefL.ow se
musi naprogramovat v normalnim provoznim
rozsahu ménice kmitoctu, pokud byl parametr 100
Konfigurace naprogramovan Bez zpétné vazby
[0]. V rezimu Se zpétnou vazbou [1] (parametr
100) musi byt Ref_ow v rozsahu Zzadanych hodnot
naprogramovanych v parametrech 204 a 205.

226 Vystraha: Vysoka zadana hodnota, REFHiGH
(WARN. HIGH REF.)

Hodnota:
REFLow (par. 225) - 999 999,999 O 999,999.999

Funkce:
Kdyz vysledna zadana hodnota lezi nad
limitem RefnigH, naprogramovaném v tomto
parametru, na displeji se zobrazi blikajici
zprava REFERENCE HIGH.
Vystrazné funkce v parametrech 221-228 nejsou
aktivni pai rozbihu po povelu ke spustini, pai dobihu
po povelu stop nebo pgi zastavovani. Vystrazné
funkce se aktivuji poté, kdyz vystupni kmitoeet
dosahl vysledné Zadané hodnoty.
Signalové vystupy mohou byt naprogramovany
tak, aby generovaly vystrazny signal pges svorku
42 nebo 45 a pges reléové vystupy.
Limity zadanych hodnot v parametru 226 Vystraha:
Viysoka Zadana hodnota, RefricH , @ v parametru
225 Vystraha: Nizka Zzadana hodnota, Refiow,
jsou aktivni pouze tehdy, pokud byla vybrana
dalkova Zzadana hodnota.
V rezimu Bez zpitné vazby jsou jednotkou zadané
hodnoty Hz. V rezimu Se zpitnou vazbou je jednotka
naprogramovana v parametru 415 Jednotky procesu.
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Popis volby:
Maximalni mez signalu zadané hodnoty RefnigH se
musi naprogramovat v normalnim pracovnim rozsahu
miniée kmitoétu, pokud byl parametr 100 Konfigurace
naprogramovan na hodnotu Bez zpitné vazby [0]. V
rezimu Se zpitnou vazbou [1] (parametr 100), musi
byt hodnota Refqigh v intervalu Zadanych hodnot
naprogramovanych v parametrech 204 a 205.

0 = tovarni nastaveni. () = text na displeji [] = hodnota pouzta pfi komunikaci pres sériové rozhrani
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227 Vystraha: nizka zpétna vazba, FBLow

(WARN. LOW FDBK)

Hodnota:
-999 999,999 - FBHiGH

(parametr 228) 0 -999 999,999

Funkce:
Kdyz signal zpétné vazby klesne pod hodnotu
FBLow, naprogramovanou v tomto parametru, zane
na displeji blikat FEEDBACK LOW.
Vystrazné funkce v parametrech 221-228 nejsou
aktivni béhem rozbéhu po povelu start, béhem
dobéhu po povelu stop a ve stavu klidu. Vystrazné
funkce se aktivuji poté, kdyz vystupni frekvence
dosahla vysledné zadané hodnoty. Signalové vystupy
mohou byt programovany tak, aby se vystrazny signal
vydal pfes svorku 42 nebo 45 a pfes reléové vystupy.
V rezimu Se zpétnou vazbou se jednotky programuji
v parametru 415 Procesni jednotky.

Popis volby:
Pozadovana hodnota se nastavi v rozsahu zpétné
vazby (parametr 413 Minimalni zpétna vazba FBun
a parametr 414 Maximalni zpétna vazba FBuyax).

228 Vystraha: vysoka zpétna vazba, FBHigH
(WARN. HIGH FDBK)

Hodnota:
FBLow

(parametr 227) - 999 999,999  [J 999 999,999

Funkce:
Kdyz signal zpétné vazby prekroci hodnotu FBHigH,
naprogramovanou v tomto parametru, za¢ne na
displeji blikat FEEDBACK HIGH.
Vystrazné funkce v parametrech 221-228 nejsou
aktivni béhem rozbéhu po povelu start, béhem
dobéhu po povelu stop a ve stavu klidu. Vystrazné
funkce se aktivuji poté, kdyz vystupni frekvence
dosahla vysledné Zadané hodnoty.
Signalové vystupy mohou byt programovany tak,
aby se vystrazny signal vydal pfes svorku 42
nebo 45 a pres reléové vystupy.
V rezimu Se zpétnou vazbou se jednotky programuji
v parametru 415 Procesni jednotky.

Popis volby:
Pozadovana hodnota se nastavi v rozsahu zpétné
vazby (parametr 413 Minimalni zpétna vazba FBuin
a parametr 414 Maximalni zpétna vazba FBuyax).

229 Pocatecni rozbéh
(INITIAL RAMP)

Hodnota:

Vypnuto/000,1s - 360,0 s O OFF

Funkce:
Umoznuje, aby byl motor/zafizeni uveden do
normalni rychlosti (normalniho kmitoc¢tu) pfi rychlosti
odliSné od normalni rychlosti rozbéhu (param. 206).

Popis volby:
PFiklad - u svislych Cerpadel a jinych zafizeni je Casto
pozadavek, aby nepracovaly pod minimalni rychlosti
déle nez je to nutné. P¥i praci pod minimalni rychlosti
(minimalnim kmito¢tem) pfFilis dlouho maze dojit k
poskozeni nebo nadmérnému opotiebeni. Funkce
Pocate¢ni rozbéh se pouziva k rychlému zrychleni
motoru/zafizeni na minimalni rychlost, pfi jejimz
dosazeni se normalni rychlost rozbéhu (parametr
206) aktivuje. Rozsah uprav nastaveni Pocate¢ni
rozbéh je od 000,01 s do 360,0 s; pfi nastavitelnych
pFirtstcich 0,1 s. KdyzZ je tento parametr nastaven na
000,0, v tomto parametru se zobrazi OFF, Poc¢atecni
rozb&h neni aktivni a je aktivni normalni Rozbé&h.

Frequncy A 176FA194.10
Normal Ramp
fMAX. (Ramp—Up)
PAR. 202~~~ T T T T == |
LIV A |
PAR. 201 | |
|
: Initial Ramp |
| | -
0 T T, Time
| | | (sec)
PAR. 229 PAR. 206

m Rezim plnéni

Rezim pInéni odstrafiuje vyskyt hydraulickych razd,
ktery je spojen s rychlym vy€erpanim vzduchu z
potrubnich systému (napf. zavlaZzovacich systému).

Méni¢ kmitoCtu nastaveny na Cinnost se zpétnou
vazbou pouZiva nastavitelnou Rychlost pInéni,
zadanou hodnotu tlaku pInéni, zadanou hodnotu
provozniho tlaku a zpétnou vazbu tlaku.

ReZim plnéni je k dispozici kdyz:

e Meéni¢ kmito¢tu VLT 8000 AQUA je v rezimu
se zpétnou vazbou (parametr 100).

e Parametr 230 neni 0

e Parametr 420 je nastaven na Normalni

Po povelu spusténi za¢ne Cinnost rezimu pinéni,
kdyz méni¢ kmito¢tu dosahne minimalni kmitocet
nastaveny v parametru 201.

0 = tovarni nastaveni. () = text na displeji [] = hodnota pouzta pfi komunikaci pres sériové rozhrani
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Parametr 231 - Zadana hodnota tlaku plnéni je
momentalné limitem zadané hodnoty. Kdyz se
dosahne minimalni rychlost, zkontroluje se zpétna
vazba tlaku a méni¢ kmitoCtu se za¢ne rozbihat k
Z4dané hodnoté tlaku pInéni pfi rychlosti stanovené
parametrem 230 Rychlost pInéni.

Parametr 230 Rychlost plnéni se udava v
jednotkach za sekundu. Jednotky budou jednotky
zvolené v parametru 415.

Kdyz se zpétna vazba tlaku rovna Zadané hodnoté
tlaku plnéni, Fizeni prejde na Zadanou hodnotu 1
param. 418 nebo Zadanou honotu 2 param. 419
a Cinnost pokracuje v standardnim (normalnim)
rezimu "se zpétnou vazbou".

Hodnota, ktera se ma pouzit pro parametr 231
Zadana hodnota tlaku pInéni se mdze urdgit:

1. Pouzitim tlacitka DISPLAY MODE na
ovladacim panelu LCP, aby se zobrazila
moznost FEEDBACK 1.

DULEZITE! Pred timto krokem se ujistéte, Ze
jste zvolili JEDNOTKY v parametru 415.

2. Provozujte pfistroj VLT 8000 AQUA v RUCNIM
rezimu a pomalu zvySujte rychlost, abyste
naplnili potrubi, davejte pfitom pozor, aby se
nevytvofily hydraulické razy.

3. Pozorovatel na konci potrubi musi byt pfipraven
ohlasit, Ze je potrubi pIné.

4. Kdyz k tomu dojde, motor zastavte a sledujte
hodnotu zpétné vazby tlaku (pfed spusténim
nastavte displej LCP na sledovani zpétné vazby).

5. Hodnota zpétné vazby v kroku 4 je hodnotou,
ktera se pouzije v parametru 231 - Zadana
hodnota tlaku plnéni.

Hodnotu, ktera se ma nastavit v parametru 230

- Rychlost pInéni, mize zadat technik systému
vhodnym vypoctem nebo ze zkuSenosti, nebo se
muze urcit experimentalné provedenim nékolika
sekvenci rezimud plnéni a zvySovanim nebo
shizovanim hodnoty tohoto parametru, aby se ziskalo
nejrychlejsi naplnéni bez hydraulickych raza.

Rezim plnéni je také vyhodny pfi zastavovani
motoru, protoze zabrariuje nahlym zménam tlaku a
pratoku, které mohou také zpUsobit hydraulické razy.

Operating
Pressure Setpoint
Filled Pressure
Setpoint
X . Normal
Pipe_Fill Operation

Min. Freq. (Speed
PAR. 20? (Speed)
Initial Ramp

Time

176FA195.10

230 Rychlost plnéni
(FILL RATE)

Hodnota:

Vypnuto /000000,001 - 999 999,999 (jednotky/s) -
O OFF

Funkce:

Stanovuje rychlost, pfi které se pini potrubi.

Popis volby:
Rozmér tohoto parametru je jednotky za sekundu.
Jednotkami bude hodnota zvolena v parametru 415.
Jako pfiklad mohou byt jednotky bary, Mpa nebo PSI
atd. Kdyz jsou zvolenou jednotkou bary v parametru
415, pak se Cislo nastavené v parametru (230)
urCuje jako bary/sekundy. Zmény tohoto parametru
se provadéji v krocich po 0,001 jednotek.

231 Zadana hodnota tlaku plnini
(FILLED SETPOINT)

Hodnota:
Param. 413 - Param. 205 -

0 Param. 413

Funkce:
Hodnota nastavena v tomto parametru odpovida tlaku,
ktery existuje na eidle tlaku, kdyz je potrubi pInino.

Popis volby:
Jednotky tohoto parametru odpovidaji jednotkam
zvolenym v parametru 415. Minimalni hodnota tohoto
parametru je Fbmin (param. 413). Maximalni hodnota
tohoto parametru je Refmax (param. 205). Zadana
hodnota se muze minit po krocich 0,01.

0 = tovarni nastaveni. () = text na displeji [] = hodnota pouzta pfi komunikaci pres sériové rozhrani
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m Vstupy a vystupy 300-328
2 [ve 17 [re 195 53]
Internal 24Vdc

175HA346.10

V této skupiné parametr(

se definuji funkce, které

se vztahuji k vstupnim a

vystupnim svorkam ménice
kmitoctu. Digitalni vstupy

(svorky 16, 17, 18, 19, 27,

29, 32 a 33) se programuiji v
parametrech 300 - 307. ON
NiZze uvedena tabulka uvadi moznosti pro T n n n
programovani vstupl. Digitalni vstupy vyzaduiji 123 4
signal 0 nebo 24 V DC. Signal niz§i nez 5V DC
je logicka "0", zatimco signdl vy8Si nez 10 V DC
je logicka "1".

Svorky pro digitalni vstupy mohou byt pfipojeny
k internimu napajeni 24 V DC nebo k externimu
napajeni 24 V DC.

Kresby v nasledujicim sloupci ukazuji jedno
usporadani pouzivajici interni napajeni 24 VDC
a druhé uspofadani pouzivajici externi napajeni
24 V DC.

Sw. 4 ON

[1s]17[18]19[20]% [ 53]
External 24Vdc
Sw. 4 OFF \ \ \ \ \

Spinac 4, ktery je
umistén na fidici karté
s DIP pfepinadi,

se pouziva pro oddélovani spoleéného potencialu
interniho napéjeni 24 V DC od spole¢ného
potencialu externiho napajeni 24 V DC. Viz
Elektricka instalace.

Uvédomte si, Ze kdyZ je spinac 4 v pozici OFF
(vypnuto), externi napéajeni 24 VV DC je galvanicky
izolovano od ménice kmitodctu.

Rela% 1

175HA385.11

175HA347.10

o
N
N
e
<
a
o

175ZA068.11

Digitalni vstup Cislo svork 16 17 18 19 LZQ 32
parametr 300 301 302 303 304 305 306 307

Hodnota:

Bez funkce (NO OPERATION) [0] [0] [0] [0] [0] [0]0 [0]0

Vynulovani (RESET) [110 [1] I A

Volny dobéh motoru, inverzni (COAST INVERSE) [0]VY

Vynulovani a volny dobéh motoru, (RESET & COAST INVERS) [1

inverzni

Start (START) [11d

Reverzace (REVERSE) [110

Reverzace a start (START INVERSE) [2]

Brzdéni stejnosmérnym proudem, (DC BRAKE INVERSE) [31 2]

inverzni

Bezpecénostni blokovani (SAFETY INTERLOCK) [3]10

UloZeni Zadané hodnoty (FREEZE REFERENCE) [2] [2]00 [2] [2] [2]

UloZeni vystupu (FREEZE OUTPUT) [31 3] [81 __[31 [3]

Volba sady parametrt, LSB (SETUP SELECT LSB) [4] [4]  [4]

Volba sady parametri, MSB (SETUP SELECT MSB) [4] [5] [4]

Pevnéa Zadana hodnota zapnuta (PRESET REF. ON) [5] [5] [6]1 [5]1 [5]

Pevna zadana hodnota, LSB (PRESET REF. LSB) [6] [71 __[6]

Pevna Zadana hodnota, MSB (PRESET REF. MSB) [6] [8] [6]

Zpomaleni (SPEED DOWN) [7] 9] [7]

Zrychleni (SPEED UP) [71 [10] [7]

Povoleni béhu (RUN PERMISSIVE) [8] [8] [11] [8] [8]

Konstantni otacky (JOG) [91 1[9] 1210091 _[9]

Uzamdceni zmény udaju (PROGRAMMING LOCK) [10] [10] [13] [10] [10]

Pulzni Zzddana hodnota (PULSE REFERENCE) [11] [14]

Pulzni zpétna vazba (PULSE FEEDBACK) [11]

Ruéni start (HAND START) [11] _[12] [15] [11] [12]

Automaticky start (AUTO START) [12] [13] [16] [12] [13]

Blokovany start (LATCHED START) [2]

Zastaveni vypnuto (OFF STOP) [17]1 [13] [14]

Stop - inverzni (STOP INVERSE) [19] [14] [15]

Stridani motorti (MOTOR ALTERNATION) [15]

Stridani motorti (MOTOR ALTERNATION) [16]

Stridani motorti (MOTOR ALTERNATION) [20]

Stridani motoru (MOTOR ALTERNATION) [15]

Stfidani motoru (MOTOR ALTERNATION) [15]

0 = tovarni nastaveni. () = text na displeji [] = hodnota pouzta pfi komunikaci pres sériové rozhrani
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V¥ ) Globalni vychozi nastaveni

Funkce:
V parametrech 300-307 Digitalni vstupy je mozné
zvolit rizné funkce souvisejici s digitalnimi
vstupy (svorky 16-33). Moznosti jsou uvedeny
v tabulce na pfedchozi strance.

Popis volby:
Nechcete-li, aby méni¢ kmito¢tu reagoval na signaly
vysilané na svorky, zvolte Bez funkce.

Vynulovani vynuluje méni¢ kmito¢tu po poplachu.
Ne vSechny poplachy vSak Ize vynulovat (napf.
zablokovani). Viz tabulka v ¢asti Seznam
vystrah a poplachi. Vynulovani je aktivovano
nabéznou hranou signalu.

Zastaveni volnym dobéhem, inverzni zpUsobi, Ze
ménic¢ kmitoCtu okamzité "pusti" motor. Vystupni
tranzistory jsou "vypnuty" a motor volné dobé&hne.
Tento rezim je realizovan logickou 0.

Vynulovani a volny dobéh motoru, inverzni
se pouziva k sou€asné aktivaci volného dobé&hu
motoru a vynulovani. Volny dob&h a vynulovani
je realizovan logickou 0. Vynulovani je aktivovano
na sestupné hrané signalu.

Brzdéni stejnosmérnym proudem, inverzni

se pouziva k zastaveni motoru jeho buzenim
stejnosmérnym proudem po urcitou dobu, viz
parametry 114-116 Stejnosmérna brzda. Tato funkce
je aktivni pouze tehdy, je-li hodnota v parametrech
114 Proud stejnosmérné brzdy a 115 Doba brzdéni
stejnosmérnym proudem rdzna od 0. Logicka

0 vyvola brzdéni stejposmérnym proudem. Viz
Brzdéni stejnosmérnym proudem.

Bezpecénostni blokovani ma stejnou funkci jako
Volny dobéh motoru, inverzni, ale Bezpecnostni
blokovani generuje na displeji poplach EXTERNAL
FAULT, pokud je na svorce 27 logicka 0. Poplach
bude také aktivovan pres digitalni vystupy 42/45 a
reléové vystupy 1/2, pokud je naprogramovan pro
Bezpecnostni blokovani. Poplach Ize vynulovat
pomoci digitalniho vstupu nebo tladitka [OFF/STOP].

Zvolte funkci Start, pozadujete-li pfikaz pro start nebo
zastaveni. Logicka 1 = start, logicka 0 = zastaveni.

Reverzace se pouziva ke zméné sméru otaceni
hfidele motoru. Logicka 0 nevyvola reverzaci.
Logicka 1 vyvola reverzaci. Signal reverzace zméni
pouze smér otaceni; neaktivuje funkci startu. Nelze
pouzit v rezimu Se zpétnou vazbou.

Reverzace a start slouzi k vydani povelu pro start
nebo zastaveni a reverzaci jedinym signalem.
Soucasné pouziti signalu ke startu pomoci
svorky 18 neni povoleno.

Neni aktivni v rezimu Se zpétnou vazbou.

Ulozeni Zzadané hodnoty ulozi aktualni zadanou
hodnotu. UloZzenou Zzadanou hodnotu muzete nyni
meénit pouze pfes povely Zrychleni a Zpomaleni.
Zadana hodnota je uloZena po pfikazu k zastaveni
a v pfipadé vypadku napajeni.

UlozZeni vystupu ulozi aktualni vystupni kmitocet (v
Hz). Ulozeny vystupni kmitocet mizete nyni ménit
pouze pomoci povell Zrychleni a Zpomaleni.

' Upozornéni:
§)=g Je-li aktivni funkce Ulozeni vystupu, méni¢
kmitoCtu nelze zastavit pomoci svorky 18.
Méni¢ kmitoCtu Ize zastavit jen v pfipadé,
Ze svorky 27 nebo 19 byly naprogramovany na
Brzdéni stejnosmérnym proudem, inverzni.

Volba sady parametru, LSB a Volba sady
parametri, MSB umoziiuje zvolit jednu ze CtyF
sad parametru. Je vSak tfeba, aby byl parametr
002 Aktivni sada parametr( byl nastaven na
hodnotu Externi volba [5].

Sada parametrd, Sada parametrd,
MSB LSB

Sada parametr( 1 0
Sada parametr( 2 0
1
1
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Sada parametr( 3

0
1
0
Sada parametr( 4 1

Pevna zadana hodnota zapnuta se pouziva

k pfepinani mezi dalkovou zadanou hodnotou

a pevnou zadanou hodnotou. Predpoklada se,
ze v parametru 210 Typ zZadané hodnoty byla
vybrana hodnota Vzdalena/pevna [2]. Logicka 0 =
vzdalené zadané hodnoty jsou aktivni; logicka 1 =
jedna ze Ctyf pevnych Zadanych hodnot je aktivni
podle tabulky na nasledujici strance.

Pevna Zadana hodnota, LSB a Pevna Zadana
hodnota, MSB umoZfiuji zvolit jednu ze &tyf pevnych
Zzadanych hodnot podle niZze uvedené tabulky.

Pevna Z. h., MSB Pevna z. h., LSB

Pevna z. h. 1 0 0
Pevna z. h. 2 0 1
Pevna z. h. 3 1 0
Pevna z. h. 4 1 1

PoZadujete-li digitalni fizeni zrychlovani a
zpomalovani, zvolte funkci Zrychleni nebo

0 = tovarni nastaveni. () = text na displeji [] = hodnota pouzta pfi komunikaci pres sériové rozhrani
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Zpomaleni. Tato funkce je aktivni, jen

pokud je zvoleno UloZeni zadané hodnoty

nebo UloZeni vystupu.

Dokud je na svorce vybrané pro funkci Zrychleni
logicka 1, Zddana hodnota nebo vystupni

kmitoCet poroste o hodnotu Doba rozbéhu
nastavenou v parametru 206.

Dokud je na svorce vybrané pro funkci Zpomaleni
logicka 1, zadana hodnota nebo vystupni

kmitoCet bude klesat o hodnotu Doba dobéhu
nastavenou v parametru 207.

Pulzy (logicka 1 minimalné po dobu 3 ms a minimalni
pauza 3 ms) zpusobi zménu otacek o 0,1% (zadana
hodnota) nebo 0,1 Hz (vystupni kmitocet).

Priklad:

Svorka Svorka Ulozeni
zadané
hodnoty/

(16) 17) Ulozeni
vystupu

Zadna 0 0 1
zména
otacek
Zpomaleni 0 1 1
Zrychleni 1 0 1
Zpomaleni 1 1 1

Z&danou hodnotu otagek ulozenou pomoci
ovladaciho panelu Ize zménit, i kdyZ byl méni¢
kmitoCtu zastaven. Ulozena Zadana hodnota bude
kromé toho uloZena pro pfipad vypadku napdjeni.

Povoleni béhu. Pokud byla naprogramovana funkce
Povoleni béhu, musi byt pfed pfijetim povelu ke startu
na pfislusné svorce aktivni signal startu. Funkce
Povoleni béhu je vazana logickym AND se signalem
Start (svorka 18, parametr 302 Svorka 18, Digitalni
vstup), coz znamena, ze ke spusténi motoru musi
byt splnény obé podminky. Pokud je funkce Povoleni
béhu naprogramovana u nékolika svorek, musi mit
signal Povoleni béhu hodnotu logické 1 pouze na
jedné svorce, aby funkce byla provedena.

Konstantni otacky se pouzivaji k potlaceni
vystupniho kmito&tu na konstantni kmitocCet
nastaveny v parametru 209 Konstantni kmitocet

a vydani povelu ke startu. Je-li aktivni lokalni
Zadana hodnota, méni¢ kmitoCtu je vzdy v rezimu
Bez zpétné vazby [0], bez ohledu na nastaveni

v parametru 100 Konfigurace.

Konstantni otacky nejsou aktivni, pokud byl
prostfednictvim svorky 27 vydan povel k zastaveni.

Uzamcéeni zmény udaju se voli, pokud zmény
udaju v parametrech nemaji byt provadény

prostfednictvim Fidici jednotky; udaje vSak lze
ménit prostfednictvim sbérnice.

Pulzni Zadana hodnota se vybira, jestlize je jako
signal zadané hodnoty vybrana pulzni posloupnost
(kmitoCet). 0 Hz odpovida hodnoté Refyin parametru
204 Minimalni Zadana hodnota, Refuun. Kmitocet
nastaveny v parametru 327 Pulzni Zddana hodnota,
maximalni kmito¢et odpovida parametru 205
Maximalni zadana hodnota, Refyax.

Pulzni zpétna vazba se vybira, jestlize je

jako zpétnovazebni signal vybrana pulzni
posloupnost (kmitocet).

V parametru 328 Pulzni zpétna vazba, maximalni
kmitoCet se nastavuje maximalni kmitoCet

pulzni zpétné vazby.

Rucni start se vybira, pokud ma byt ménic
kmitoc¢tu ovladan externim ru¢nim pfepinacem nebo
pfepinacem H-O-A. Logicka 1 (Rucni start je aktivni)
znamena, Ze motor je spoustén méni¢em kmitoctu.
Logicka 0 znamena, Ze méni¢ kmitoCtu zastavi
pfipojeny motor. Ménit kmitoCtu poté bude v rezimu
OFF/STOP, pokud neni aktivni signal Automaticky
start. Viz také popis v Casti Lokalni oviadani.

Upozornéni:
": Aktivni signal Ruéni start nebo Automaticky
i start na digitélnich vstupech ma vyssi
prioritu nez ovladaci tlacitka [HAND
START] a [AUTO START].

Automaticky start se vybira, pokud ma byt ménic
kmitoCtu ovladan externim ruénim spinaem nebo
spinatem H-O-A . Logick& 1 uvede méni¢ kmitoctu do
automatického rezimu, ktery umoznuje pfivést signal
startu prostfednictvim Fidicich svorek nebo sériového
komunikacniho portu. Pokud jsou na fidicich
svorkach sou€asné aktivni signaly Automaticky start
a Rucni start, ma nejvy3Si prioritu signél Automaticky
start. Pokud signaly Automaticky start a Rucni

start nejsou aktivni, pfipojeny motor se zastavi a
méni¢ kmitoctu bude uveden do rezimu OFF/STOP.
Viz také popis v Casti Lokalni oviadani.

Blokovany start spusti motor, pokud je pfiveden
impuls s délkou alespon 3 ms a neni aktivni zadny
povel k zastaveni. Motor se zastavi, pokud je
kratce aktivovan signal Stop - inverzni.

Zastaveni vypnuto se pouziva k zastaveni
pfipojeného motoru. Zastaveni bude provedeno
podle vybrané kfivky (parametry 206 a 207).

Stop - inverzni je aktivovano preruSenim
dodavky napéti na svorku. Pokud tedy neni

0 = tovarni nastaveni. () = text na displeji [] = hodnota pouzta pfi komunikaci pres sériové rozhrani
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na svorce zadné napéti, motor nemuze bézet.
Zastaveni bude provedeno podle vybrané
kfivky (parametry 206 a 207).

Zadny z vyse uvedenych prikazd
' pro zastaveni (zakazujici start) nelze
d pouzit jako vypinaé pfi opravach.

Misto toho odpojte napajeni.

Vstupy a vystupy, 300-328. Stfidani motor( se
pouziva s funkci stfidani motord. DalSi informace
naleznete u parametrd 433 a 434. Signal potlaci
¢asovac a bude provedeno nucené stfidani motora.
Casovacd se po dokoné&eni sekvence stfidani vynuluje.
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m Analogové vstupy

Dva analogové vstupy pro signaly napéti (svorky 53
a 54) jsou poskytnuty pro signaly zadanych hodnot a
zpétné vazby. Analogovy signal je také k dispozici
pro proudovy signal (svorka 60). Termistor mlze byt
pfipojen ke vstupiim napéti 53 a 54. Dva analogové
vstupy napéti mohou byt nastaveny v rozsahu 0-10
V DC; proudovy vstup je v rozsahu 0-20 mA.

Nize uvedena tabulka udava moznosti pro
programovani analogovych vstupu.

Parametr 317 Casové odpojeni a 318 Funkce po
éasovém odpojeni umozfiuji aktivaci funkce Casové
odpojeni na vSech analogovych vstupech. Kdyz
hodnota signalu zadané hodnoty nebo zpétné vazby
pfipojeného k jedné z analogovych vstupnich svorek
poklesne pod 50 % minimalni stupnice, aktivuje se
funkce po urcitém prostoji uréeném v parametru
318, Funkce po ¢asovém odpojeni.

Analogové vstup

Parametr

308 31 314
Hodnota:
Zadna &innost (NO OPERATION) [0] [0100 [0]
Zadana hodnota (REFERENCE) 110 1] Mo
Zpétna vazba (FEEDBACK) [2] [2] [2]
Termistor (THERMISTOR) [3] [3]

308 Svorka 53, analogové vstupni napéti

(Al [V] 53 FUNCT.)

Funkce:
Tento parametr se pouziva k volbé pozadované
funkce, ktera ma byt spojena se svorkou 53.

Popis volby:
Zadnd &innost se zvoli, kdyz méni¢ kmitoctu nema
reagovat na signaly pfipojené ke svorce.

Zadana hodnota se zvoli k aktivaci zmény 7adané
hodnoty prostfednictvim analogového signalu
Zadané hodnoty. Kdyz jsou signdly zadanych
hodnot pfipojeny k nékolika vstupim, musi se
tyto signaly zadanych hodnot sedist.

Zpétna vazba Kdyz je pfipojen signal zpétné vazby,
existuje volba vstupniho napéti (svorky 53 nebo
54) nebo vstupu proudu (svorka 60) jako zpétna
vazba. V pfipadé zénové regulace musi byt signaly
zpétné vazby zvoleny jako vstupy napéti (svorky
53 a 54). Viz Ovladani zpétné vazby.

Termistor se zvoli, kdyz termistor zaclenény do
motoru mize méni¢ kmitoCtu zastavit v pfipadé
prehrati motoru. Odpojovaci hodnota je 3 k. Kdyz
ma motor misto toho tepelny spina¢, muze byt také
tento pfipojen ke vstupu. Kdyz motory bézi paralelné,
mohou byt termistory/tepelné spinace pfipojeny
sériové (celkovy odpor < 3 k). Parametr 117 Tepelna
ochrana motoru musi byt naprogramovan na Vystraha
termistoru [1] nebo Vypnuti termistoru [2], a termistor
musi byt pfipojen mezi svorky 53 nebo 54 (analogovy
vstup napéti) a svorku 50 (+ 10 V napajeni).

R
(al

4000

3000

1330

550

250

~———

¥ [*c]

-20°C ¥ nominel -5°C| ¥

nominel +5°C
¥ nominel

175HA183.10

Termistor motoru pfipojeny ke svorkam 53/54 musi
mit dvojitou izolaci, aby ziskal ochranu PELV.

0 = tovarni nastaveni. () = text na displeji [] = hodnota pouzta pfi komunikaci pres sériové rozhrani

122 MG.80.A9.48 - VLT je registrovana ochranna znamka spole¢nosti Danfoss



Decfots

VLT® 8000 AQUA

309 Svorka 53, minimalni méritko
(Al 53 SCALE LOW)
Hodnota:

0,0-10,0 V Ooo0vVv

Funkce:
Tento parametr se pouziva k nastaveni hodnoty
signalu, ktera odpovida minimalni zadané hodnoté
nebo minimalni zpétné vazbé, parametry 204
Minimalni Zzadana hodnota Refuin/413 Minimalni
zpétnéa vazba FB yin. Viz Prace se Zadanou hodnotou
nebo Prace se zpétnou vazbou.

Popis volby:
Nastavi se pozadovana hodnota napéti.
Z davodu presnosti se mohou kompenzovat ztraty
napéti v dlouhych signalovych vedenich.
PFi pouziti funkce €asové prodlevy (parametry 317
Casova prodleva a 318 Funkce po ¢asové prodlevé)
se tato hodnota musi nastavit na > 1 V.

310 Svorka 53, maximalni méritko
(Al 53 SCALE HIGH)

Hodnota:
0,0-10,0 V

g 10,0 V

Funkce:
Tento parametr se pouziva k nastaveni hodnoty
signalu, ktera odpovida maximalni zadané hodnoté
nebo maximalni zpétné vazbé, parametry 205
Maximalni Zadana hodnota Refyax/414 Maximalni
zpétna vazba FB max. Viz Prace se Zadanou
hodnotou nebo Préce se zpétnou vazbou.

Popis volby:
Nastavi se poZzadovana hodnota napéti.
Z duvodu presnosti se mohou kompenzovat ztraty
napéti v dlouhych signalovych vedenich.

311 Svorka 54, napét'ovy analogovy vstup
(Al [V] 54 FUNCT))

Hodnota:

Viz popis parametru 308. O Bez funkce

Funkce:
Tento parametr voli mezi riznymi funkcemi, které
jsou k dispozici na vstupu, svorka 54.
Méfitko velikosti vstupniho signalu se provadi v
parametru 312 Svorka 54, minimalni méritko a v
parametru 313 Svorka 54, Maximalni méritko.

Popis volby:
Viz popis parametru 308.
Z davodl presnosti se musi kompenzovat ztraty
napéti v dlouhych signélovych vedenich.

312 Svorka 54, minimalni méfitko
(Al 54 SCALE LOW)

Hodnota:

0,0-10,0 V goov

Funkce:
Tento parametr se pouziva k nastaveni hodnoty
signalu, ktera odpovida minimalni Zadané hodnoté
nebo minimalni zpétné vazbé, parametry 204
Minimalni Zadana hodnota Refuin/413 Minimalni
zpétna vazba FB min. Viz Prace se Zadanou hodnotou
nebo Prace se zpétnou vazbou.

Popis volby:
Nastavi se poZzadovana hodnota napéti.
Z duavodU presnosti se mohou kompenzovat ztraty
napéti v dlouhych signélovych vedenich.
PFi pouziti funkce Casové prodlevy (parametry 317
Casova prodleva a 318 Funkce po &asové prodlevé)
se tato hodnota musi nastavit na > 1 V.

313 Svorka 54, max. méritko

(Al 54 SCALE HIGH)

Hodnota:
0,0 - 10,0 V

0 10,0 V

Funkce:
Tento parametr se pouziva k nastaveni hodnoty
signalu, ktera odpovida maximalni hodnoté zadané
hodnoty nebo maximalni zpétné vazbé, parametr 204
Minimalni Zadana hodnota, Refyyn/414Maximalni
zpétna vazba, FB max. Viz Oviadani Zadané
hodnoty nebo Ovladani zpétné vazby.

Popis volby:
Nastavte pozadovanou hodnotu napéti.
Z dlvodu presnosti mohou byt kompenzovany ztraty
napéti v dlouhych vedenich signalu.

0 = tovarni nastaveni. () = text na displeji [] = hodnota pouzta pfi komunikaci pres sériové rozhrani
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314 Svorka 60, analogovy vstupni proud

(Al [MA] 60 FUNCT.)

Hodnota:

Viz popis parametru 308. 0 Zadana hodnota

Funkce:
Tento parametr se pouziva k volbé mezi raznymi
funkcemi dostupnymi pro vstup, svorka 60.
Nastavovani vstupniho signalu se provadi v
parametru 315 Svorka 60, min. méritko a v
parametru 316 Svorka 60, max. méritko .

315 Svorka 60, minimalni méritko

(Al 60 SCALE LOW)

Hodnota:
0,0 - 20,0 mA

O 4,0 mA

Funkce:
Tento parametr urCuje hodnotu signalu, ktera
odpovida minimalni zadané hodnoté nebo
minimalni zpétné vazbé, parametry 204 Minimalni
Zadana hodnota Refyn/413 Minimalni zpétna
vazba FB min. Viz Prace se Zadanou hodnotou
nebo Prace se zpétnou vazbou.

Popis volby:
Nastavi se poZzadovana hodnota proudu.
PFi pouziti funkce ¢asové prodlevy (parametry 317
Casova prodleva a 318 Funkce po ¢asové prodlevé)
se tato hodnota musi nastavit na > 2 mA.

316 Svorka 60, maximalni méritko
(Al 60 SCALE HIGH)

Hodnota:

0,0 - 20,0 mA O 20,0 mA

Funkce:
Tento parametr uruje hodnotu signalu, ktera
odpovida maximalni zadané hodnoté, parametr 205
Maximalni Zadana hodnota Refuax. Viz Prace se
Zadanou hodnotou nebo Prace se zpétnou vazbou.

Popis volby:
Nastavi se poZzadovana hodnota proudu.

317 Casova prodleva
(LIVE ZERO TIME)

Hodnota:

1-99s 0 10 s

Funkce:
Kdyz hodnota signalu Zadané hodnoty nebo zpétné
vazby, pfipojeného na vstupni svorky 53, 54 nebo 60,
klesne pod 50% minimalniho méfitka po dobu delsi,
nez je doba nastavena, aktivuje se funkce zvolena
v parametru 318 Funkce po ¢asové prodlevé.
Tato funkce bude aktivni jen tehdy, kdyz byla v
parametrech 309 nebo 312 nastavena hodnota pro
svorky 53 a 54, minimalni méfitko, ktera je vySsi nez
1V, nebo kdyz v parametru 315 Svorka 60, minimalni
méfitko byla nastavena hodnota vysSi nez 2 mA.

Popis volby:
Nastavi se pozadovana doba.

318 Funkce po casové prodlevé
(LIVE ZERO FUNCT.)

Hodnota:

OBez funkce (NO FUNCTION) [0]
Ulozeni vystupni frekvence
(FREEZE OUTPUT FREQ.) [1]
Stop (STOP) [2]
Konstantni otacky (JOG FREQUENCY) [3]
Max. vystupnifrekvence (MAX FREQUENCY) [4]
Stop a vypnuti (STOP AND TRIP) [5]
Funkce:

Zde se voli funkce, ktera se ma aktivovat po skonceni
&asové prodlevy (parametr 317 Casové prodleva).

Kdyz se funkce po Casové prodlevé objevi ve
stejném okamziku s funkci sbérnicové Casové
prodlevy (parametr 556 Funkce po sbérnicové
Casové prodlevé), aktivuje se funkce po Casové
prodlevé v parametru 318.

Popis volby:
Vystupni frekvence ménice kmitoctu muize byt:
- uloZena na aktualni hodnoté [1]
- prevedena na stop [2]
- prevedena na konstantni otacky [3]
- prevedena na max. vystupni frekvenci [4]
pfevedena na stop s naslednym vypnutim [5]

0 = tovarni nastaveni. () = text na displeji [] = hodnota pouzta pfi komunikaci pres sériové rozhrani
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m Analogové/digitalni vystupy
Dva analogové/digitalni vystupy (svorky 42 a 45)
Ize naprogramovat tak, aby ukazovaly aktualni stav
nebo hodnotu procesu, napg. 0 - fuax.
Pokud se minié kmitoétu pouZzije jako digitalni vystup,
udava aktualni stav pomoci 0 nebo 24 V DC. Kdyz
se pro udavani hodnoty procesu pouziva analogovy
vystup, Ize volit ze t@i typu vystupnich signalu: 0-20
mA, 4-20 mA nebo 0-32 000 impulsu

(v zavislosti na hodnoti nastavené v parametru
322 Svorka 45, vystup, migitko impulsu. Kdyz

je vystup pouzit jako napiovy vystup (0-10 V), je
teeba na svorku 39 namontovat zatizovaci odpor
470 Q (max. 500 Q) spoleeny pro analogové i
digitalni vystupy). Kdyz se vystup pouziva jako
proudovy vystup, vysledna impedance pgipojeného
zagizeni by nemila pgekroéit 500 Q.
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\Vystup Svorka ¢&. 42 45
parametr 319 321
Hodnota:
Bez funkce (NO FUNCTION) [0] [0]
Méni¢ kmitoctu pfipraven (READY) [1] [1]
Pohotovost (ENABLED & NO WARNING) [2] [2]
Bézi (RUNNING) [3] [3]
Bézi na zad. hodnoté (RUNNING AT REFERENCE) [4] [4]
Bézi, zadné vystrahy (RUNNING NO WARNING) [5] [5]
Mistni Zadana hodnota aktivni (DRIVE IN LOCAL REF.) [6] [6]
Vzdalena Zadana hodnota aktivni (DRIVE IN REMOTE REF.) [7] [7]
Poplach (ALARM) [8] [8]
Poplach nebo vystraha (ALARM OR WARNING) [9] [9]
Zadny poplach (NO ALARM) [10] [10]
Mezni hodnota proudu (CURRENT LIMIT) [11] [11]
Bezpecénostni blokovani (SAFETY INTERLOCK) [12] [12]
Prikaz startu aktivni (START SIGNAL APPLIED) [13] [13]
Reverzace (REVERSE OPERATION) [14] [14]
Tepelna vystraha (THERMAL WARNING) [15] [15]
Ruéni rezim aktivni (DRIVE IN HAND MODE) [16] [16]
Automaticky rezim aktivni (DRIVE IN AUTO MODE) [17] [17]
ReZim spanku (SLEEP MODE) [18] [18]
Vystupni kmitoCet nizSi nez fLow parametr 223 (F OUT < F LOW) [19] [19]
Vystupni kmitoCet vy$Si nez fyigH parametr 224 (F OUT > F HIGH) [20] [20]
Mimo rozsah kmitoétu (FREQ. RANGE WARN.) [21] [21]
Vystupni proud nizSi nez I ow parametr 221 (I OUT < | LOW) [22] [22]
Vystupni proud vy$Si nezZ lyigy parametr 222 (1 OUT > | HIGH) [23] [23]
Mimo rozsah proudu (CURRENT RANGE WARN) [24] [24]
Mimo rozsah zpétné vazby (FEEDBACK RANGE WARN.) [25] [25]
Mimo rozsah Zzadanych hodnot (REFERENCE RANGE WARN) [26] [26]
Relé 123 (RELAY 123) [27] [27]
Nesymetrie sité (MAINS IMBALANCE) [28] [28]
Vystupni kmitocet, 0 - fyax  0-20 mA (OUT. FREQ. 0-20 mA) [29] [29]
Vystupni kmitocet, 0 - fyuax  4-20 mA (OUT. FREQ. 4-20 mA) [30] 0[30]
Vystupni kmitocet (impulsova sekvence), 0 - fyax _ 0-32 000 impulst (OUT. FREQ. PULSE) [31] [31]
Externi Zadana hodnota, Refyn - Refuax  0-20 mA (EXT. REF. 0-20 mA) [32] [32]
Externi Zadana hodnota, Refyin - Refwax  4-20 mA (EXTERNAL REF. 4-20 mA) [33] [33]
Externi Zadana hodnota (impulsova sekvence), Refuin - Refuax  0-32 000 impulsu [34] [34]
(EXTERNAL REF. PULSE)
Zpétna vazba, FBuin - FBmax  0-20 mA (FEEDBACK 0-20 mA) [35] [35]
Zpétna vazba, FBuin - FBmax — 4-20 mA (FEEDBACK 4-20 mA) [36] [36]
Zpétna vazba (impulsova sekvence), FBmin - FBmax 0 - 32 000 impulsti (FEEDBACK [37] [37]
PULSE)
Vystupni proud, 0 - Imax__ 0-20 mA (MOTOR CUR. 0-20 mA) [38] [38]
Vystupni proud, 0 - Imax__ 4-20 mA (MOTOR CUR. 4-20 mA) 0139] [39]
Vystupni proud (impulsova sekvence), 0 - Iyax 0 - 32 000 impulst (MOTOR CUR. PULSE) [40] [40]
Vystupni vykon, 0 - Pnom — 0-20 mA (MOTOR POWER 0-20 mA) [41] [41]
Vystupni vykon, 0 - Pnom  4-20 mA (MOTOR POWER 4-20 mA) [42] [42]
Vystupni vykon (impulsova sekvence), 0 - Pnom 0 - 32 000 impulst (MOTOR POWER [43] [43]
PULSE)
Rizeni sbé&rnice, 0,0-100,0 %  0-20 mA (BUS CONTROL 0-20 MA) [44] [44]
Rizeni sbérnice, 0,0-100,0 % 4-20 mA (BUS CONTROL 4-20 MA) [45] [45]
Rizeni sbé&rnice (impulsova sekvence), 0,0-100,0 % 0 - 32 000 impulsti (BUS CONTROL [46] [46]
PULS)
Stfidani motord (MOTOR ALTERATION) [50] [50]
Funkce: Popis volby:
Tento vystup mize pracovat jako digitalni, nebo Bez funkce se voli, pokud méni¢ kmitoctu
jako analogovy. Je-li pouzit jako digitalni vystup nema reagovat na signaly.
(hodnota [0]-[59]), muze byt pfenasen signal 0/24
V DC; je-li pouzit jako analogovy vystup, muze Ménic¢ kmitoctu pripraven Na fidici kartu
byt prenasen signal 0-20 mA, 4-20 mA nebo méni¢e kmitoCtu pfichazi napéjeci napéti a
impulsova sekvence 0-32 000 impulsu. meénic je pfipraven k provozu.

0 = tovarni nastaveni. () = text na displeji [] = hodnota pouzta pfi komunikaci pres sériové rozhrani
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Pohotovost Méni¢ kmitoCtu je pfipraven k provozu,
ale nebyl vydan pfikaz ke startu. Zadna vystraha.

Bézi Byl vydan pfikaz ke startu.

Bézi na Zad. hodnoté Otacky odpovidaji
Z4dané hodnoté.

Bézi, zadné vystrahy Byl vydan pfikaz ke
startu. Zadna vystraha.

Mistni zadana hodnota aktivni Vystup je
aktivni, kdyz je motor fizen lokalni Zaddanou
hodnotou pfes ovladaci panel.

Vzdalené zadané hodnoty aktivni Vystup je
aktivni, kdyz je méni¢ kmitoCtu fizen pomoci
dalkovych zadanych hodnot.

Poplach Vystup je aktivovan poplachem.

Poplach nebo vystraha Vystup je aktivovan
poplachem nebo vystrahou.

Zadny poplach Vystup je aktivni, kdyZ
neni zadny poplach.

Mezni hodnota proudu Vystupni proud je vyssi
nez hodnota naprogramovana v parametru 215
Mezni hodnota proudu I m.

Bezpecnostni blokovani Vystup je aktivni,
kdyZ je na svorce 27 logicka 1 a na vstupu bylo
zvoleno Bezpec&nostni blokovani.

Pfikaz startu aktivni Je aktivni, kdyz je vydan pfikaz
ke startu nebo kdyZ je vystupni kmitoCet nad 0,1 Hz.

Reverzace Na vystupu je 24 V DC, kdyz se
motor otaci proti sméru hodinovych rucicek.
KdyZ se motor otaci ve sméru hodinovych
rucicek, tato hodnota je 0 V DC.

Tepelna vystraha Pfi pfekroCeni mezni teploty
u motoru, ménic¢e kmitoétu nebo termistoru,
pfipojenych na analogovy vstup.

Rucni rezim aktivni Vystup je aktivni, kdyz je
méni¢ kmitoCtu v ruénim rezimu fizeni.
Automaticky rezim aktivni \/ystup je aktivni, kdyz

je méni¢ kmitoctu v automatickém rezimu fizeni.

Rezim spanku Je aktivni, kdyZ je méni¢
kmito€tu v rezimu spanku.

Vystupni kmitocet nizsi nez fLow Vystupni kmitocCet
je niz8i nez hodnota nastavena v parametru 223
Vystraha: Nizky kmitocet, fLow.

Vystupni kmitocet vyssi nez fhigy Vystupni
kmitoCet je vy$Si nez hodnota nastavena v parametru
224 Vystraha: Vysoky kmitocet, fHiGH.

Mimo rozsah kmitoctu Vystupni kmitoCet je mimo
rozsah kmito¢tll naprogramovany v parametru
223 Vystraha: Nizky kmitocet, frow a 224
Vystraha: Vysoky kmitocCet, friGH.

Vystupni proud nizsi nez I ow Vystupni proud
je mensi nez hodnota nastavena v parametru
221 Vystraha: Maly proud, I ow.

Vystupni proud vyssi nez InigH Vystupni proud
je vys8i nez hodnota nastavena v parametru
222 Vystraha: Velky proud, IHiGH.

Mimo rozsah proudu Vystupni proud je mimo rozsah
naprogramovany v parametru 221 Vystraha: Maly
proud, lLow a 222 Vystraha, Velky proud, IHiGH.

Mimo rozsah zpétné vazby Signal zpétné vazby

je mimo rozsah naprogramovany v parametru 227
Vystraha: Nizka skuteéna hodnota zpétné vazby,
FBiowa 228 Vystraha: Vysoka zpétna vazba, FBHiGH.

Mimo rozsah zddanych hodnot Zadana hodnota
je mimo rozsah naprogramovany v parametru 225
Vystraha: Nizka Zadana hodnota, Ref.ow a 226
Vystraha, Vysoka Zzadana hodnota, RefHiGH.

Relé 123 Tato funkce se pouziva pouze tehdy, kdyz
je instalovana volitelna karta Profibus.
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Nesymetrie sité Tento vystup se aktivuje

pfi pfilis vysoké nesymetrii sité nebo kdyz
vypadne faze sité. Zkontrolujte sitové napéti
pfichazejici do mé&nie kmitocltu.

0-fuax 0-20 mA a

O0-fuax 4-20 mA a

0-fuax 0-32 000 impulsu, ktera generuje vystupni
signal umérny vystupnimu kmitoctu v intervalu 0 - fyax
(parametr 202 Maximalni vystupni kmitocCet, fuax).

Externi Refyiy - Ref yax 0-20 mA a

Externi Refyyn - Ref yax 4-20 mA a

Externi Refyn - Refyuax  0-32 000 impulsi,
ktera generuje vystupni signal umérny vysledné
zadané hodnoté v intervalu Minimalni Zzadana
hodnota, Refuin - Maximalni zadana hodnota,
Refuax (parametry 204/205).

FBmin-FBuax
FBmin-FB max  4-20 mA a

FBuin-FBuax  0-32 000 impulst Ziskany vystupni
signal je umérny zadané hodnoté v intervalu

0-20 mA a

0 = tovarni nastaveni. () = text na displeji [] = hodnota pouzta pfi komunikaci pres sériové rozhrani
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Minimalni zpétna vazba, FBuin - Maximalni zpétna
vazba, FBuax (parametry 413/414).

0 - lvitmax 0-20 mA a
0 - lvitmax 4-20 mA a
0 - lvitmax  0-32000 impulst. Ziskany

vystupni signal je umérny vystupnimu proudu
v intervalu 0 - ly T MmAX-

0 -pnom 0-20 mA a

0 -pnom 4-20 mA a

0 - pnom 0-32 000 impulsi, ktera generuje
vystupni signal umérny aktualnimu vystupnimu
vykonu. 20 mA odpovida hodnoté nastavené v
parametru 102 Vykon motoru, Py .

0,0-100,0% 0-20mAa

0,0-100,0% 4-20mAa

0.0 - 100.0% 0 - 32.000 pulst, ktera generuje
vystupni signal amérny hodnoté (0,0-100,0 %)
ziskané prostfednictvim sériové komunikace. Zapis
ze sériové komunikace se provadi do parametr(
364 (svorka 42) a 365 (svorka 45). Tato funkce je
omezena na nasledujici protokoly: sbérnice FC,
Profibus, LonWorks FTP, DeviceNet a Modbus RTU.

Stridani motoru Reléovy nebo digitalni vystup

Ize pouzit spolu s vystupnimi stykaci ke stfidani
vystupu ménie kmitoctu mezi motory podle vnitfniho
Casového spinace. Dalsi informace a informace o
programovani viz parametry 433 a 434.

320 Svorka 42, vystup, impulzni méritko
(AO 42 PULSE SCALE)

Hodnota:

1-32000 Hz 0 5000 Hz

Funkce:
Tento parametr umozriuje nastaveni stupnice
vystupniho impulzniho signélu.

Popis volby:
Nastavi se pozadovana hodnota.

1752A042.10

321 Svorka 45, vystup
(AO 45 FUNCTION)

Hodnota:
Viz popis parametru 319 Svorka 42, vystup.

Funkce:
Tento vystup mudze slouzit jako digitalni i analogovy.
Pfi pouziti jako digitalni vystup (datové hodnoty
[0]-[26]) je signal 24 V (max. 40 mA). U analogovych
vystupl (datové hodnoty [27]-[41]) Ize volit mezi O
- 20 mA, 4 - 20 mA nebo impulzni sekvenci.

Popis volby:
Viz popis parametru 319 Svorka 42, vystup .

322 Svorka 45, vystup, impulzni méritko
(AO 45 PULSE SCALE)

Hodnota:

1-32000 Hz 0O 5000 Hz

Funkce:
Tento parametr umoznuje nastaveni stupnice
vystupniho impulzniho signalu.

Popis volby:
Nastavi se pozadovana hodnota.

0 = tovarni nastaveni. () = text na displeji [] = hodnota pouzta pfi komunikaci pres sériové rozhrani
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m Reléové vystupy

Reléové vystupy 1 a 2 mohou byt pouzity k udavani sou€asného stavu nebo vystrahy.

Relé 1 Relé 2

Relay 01 1 - 3 rozpinaci, 1 - 2 Relay 02 I 4 - 5 spinaci

[i]’ spinaci [i]’ o Max. 50 V AC, 1 A, 60 VA.

ouwoss. gl Max. 240 V AC, 2 A. ez Max. 75V DC, 1 A 30 W.
Toto relé je umisténo Toto relé je umisténo na fidici kartég, viz
vedle svorek pro pfipojeni Elektricka instalace, ridici kabely.

napajeni a motoru.

\Vystupy relé Svorka ¢&. 1 2
Parametr 323 326
Hodnota:
Zadna funkce (NO FUNCTION) [0] [0]
Signal pfipraveno (READY) [1] [1]
Pohotovost (STAND BY) [2] [2]
Bézi (RUNNING) [3] a[3]
Bézi na zad. hodnoté (RUNNING AT REFERENCE) [4] [4]
Bézi, zadné varovani (RUNNING NO WARNING) [5] [5]
Mistni Zadana hodnota aktivni (DRIVE IN LOCAL REF) [6] [6]
Vzdalena zadana hodnota aktivni (DRIVE IN REMOTE REF.) [7] [7]
Poplach (ALARM) [8] [8]
Poplach nebo varovani (ALARM OR WARNING) [9] [9]
Zadny poplach (NO ALARM) 0101 [10]
Limit proudu (CURRENT LIMIT) [11] [11]
Bezpeénostni zamek (SAFETY INTERLOCK) [12] [12]
Spoustéci povel aktivni (START SIGNAL APPLIED) [13] [13]
Reverzovani (RUNNING IN REVERSE) [14] [14]
Tepelné varovani (THERMAL WARNING) [15] [15]
Ruéni rezim aktivni (DRIVE IN HAND MODE) [16] [16] =
Automaticky rezim aktivni (DRIVE IN AUTO MODE) [17] [17] &S
Rezim spanku (SLEEP MODE) [18] 18] s
Vystupni kmitocet nizsi nez fi ow parametr 223 (F OUT < F LOW) [19] [19] %
Vystupni kmitoCet vy8Si neZ gy parametr 224 (F OUT > F HIGH) [20] [20] BN
Mimo rozsah kmitoétu (FREQ RANGE WARN.) [21] [21] B
Vystupni proud nizSi nez || ow parametr 221 (1 OUT < | LOW) [22] 22] &5
Vystupni proud vy$Si nez lyigy parametr 222 (1 OUT > | HIGH) [23] [23]
Mimo rozsah proudu (CURRENT RANGE WARN.) [24] [24]
Mimo rozsah zpétné vazby (FEEDBACK RANGE WARN.) [25] [25]
Mimo rozsah zadanych hodnot (REFERENCE RANGE WARN.) [26] [26]
Relé 123 (RELAY 123) [27] [27]
Nesymetrie sité (MAINS IMBALANCE) [28] [28]
Ridici slovo 11/12 (CONTROL WORD 11/12) [29] [29]
Stfidani motord (MOTOR ALTERATION) [30] [30]
Funkce:
Popis volby: Kdyz se parametr 556 Funkce ¢asoveho intervalu

Viz popis [0] - [28] v Analogové/digitaini vystupy. §bérnic§ zaktivizuje., relé 1a rele. 2 se odpoji, kdyz
jsou aktivovana sériovou komunikaci.

Ridici slovo bit 11/12. Relé 1 a relé 2 mohou byt

aktivovana pomoci sériové komunikace. Bit 11

aktivuje relé 1 a bit 12 aktivuje relé 2.

Stridani motord. Vystup je fizen ¢asovacem, aby
se umoznilo prostfidani dvou motoru.

0 = tovarni nastaveni. () = text na displeji [] = hodnota pouzta pfi komunikaci pres sériové rozhrani
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323 Relé 1, vystupni funkce
(RELAY 1 FUNCTION)

Funkce:
Tento vystup aktivuje reléovy spinac. Reléovy spina¢
01 Ize pouzit ke stavovym udajlm a vystraznym
signalim. Relé se aktivuje, kdyz jsou splnény
podminky pro odpovidajici datové hodnoty.
Aktivace resp. deaktivace mohou mit asové
zpozdéni, naprogramované v parametrech
324 Relé 1, zpozdéni sepnuti a 325 Relé
1, zpozdéni odpadnuti .
Viz V8eobecné technické udaje, str. 15.

Popis volby:
Viz volba dat a pfipojeni v Reléovych
vystupech, str. 90.

324 Relé 01, zpozdéni sepnuti
(RELAY 1 ON DELAY)

Hodnota:
0 -600 s 0o

2}

Funkce:
Tento parametr umoznuje nastaveni zpozdéni
sepnuti relé 1 (svorky 1-2).

Popis volby:
Zada se pozadovana hodnota.

325 Relé 1, zpozdéni vypnuti
(RELAY1 OFF DELAY)

Hodnota:
0 - 600 s 02

()

Funkce:
Tento parametr umozriuje zpozdéni vypinaciho
okamziku relé 1 (svorky 1-2).

Popis volby:
Zapiste pozadovanou hodnotu.

326 Relé 2, vystupni funkce
(RELAY 2 FUNCTION)

Hodnota:
Viz funkce relé 2 na predchozi strané.

Funkce:
Tento vystup aktivuje reléovy spinac. Reléovy spina¢
2 |ze pouzit ke stavovym udajim a vystraznym

signallim. Relé se aktivuje, kdyZ jsou splnény
podminky pro odpovidajici datové hodnoty.
Viz VSeobecné technické tdaje, str. 15.

Popis volby:
Viz volba dat a pfipojeni v Reléovych
vystupech, str. 90.

327 Impulzni zadana hodnota, max. frekvence
(PULSE REF. MAX)

Hodnota:
100 - 65000 Hz na svorce 29
100 - 5000 Hz na svorce 33

O 5000 Hz

Funkce:
Tento parametr se pouziva k nastaveni impulzni
hodnoty, ktera musi odpovidat maximalni
Zadané hodnoté, parametr 205 Maximalni
Zadanéa hodnota Refyax.
Signal impulzni Zadané hodnoty Ize pfipojit
pres svorku 17 nebo 29.

Popis volby:
Nastavi se pozadovana maximalni impulzni
Z4dana hodnota.

328 Impulzni zpétna vazba, max. frekvence
(PULSE FDBK MAX.)

Hodnota:

100-65000 Hz na svorce 33 0 25000 Hz

Funkce:
Zde se nastavuje impulzni hodnota, ktera musi
odpovidat hodnoté maximalni zpétné vazby. Signal
impulzni zpétné vazby Ize pfipojit pfes svorku 33.

Popis volby:
Nastavi se pozadovana hodnota zpétné vazby.

0 = tovarni nastaveni. () = text na displeji [] = hodnota pouzta pfi komunikaci pres sériové rozhrani
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364 Svorka 42, rizeni sbérnice
(CONTROL OUTPUT 42)

365 Svorka 45, fizeni sbérnice

(CONTROL OUTPUT 45)

Hodnota:
0.0 - 100 % oo

Funkce:
Prostfednictvim sériové komunikace je do parametru
zapsana hodnota mezi 0,1 a 100,0.
Parametr je skryty a nelze ho zobrazit pomoci
ovladaciho panelu LCP.
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0 = tovarni nastaveni. () = text na displeji [] = hodnota pouzta pfi komunikaci pres sériové rozhrani
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m Aplikacni funkce 400-434

QL'LOYVHSLL

Zahrnuje tuto skupinu parametrd: specialni funkce
PID regulace ménie kmitoctu, nastaveni rozsahu
zpétné vazby a skupinu parametr( funkce rezimu

spanku. Tato skupina parametrd také zahrnuje:

- funkci reset;

- letmy start;

- moznosti metody snizeni ruseni;

- nastaveni funkce pfi ztraté zatéze, napf. kvili

poskozenému klinovému femenu;

nastaveni kmitoCtu spinani;

volbu jednotek procesu.

400 Funkce reset
(RESET FUNCTION)

Hodnota:

ORuc¢nireset (MANUAL RESET) [0]
Automaticky resetx 1 (AUTOMATIC X 1) [1
Automaticky reset x 2 (AUTOMATIC X 2) [2]
Automaticky reset x 3 (AUTOMATIC X 3) [3]
Automaticky resetx 4 (AUTOMATIC X 4) [4]
Automaticky reset x 5 (AUTOMATIC X 5) [5]
Automaticky reset x 10 (AUTOMATIC X 10) [6]
Automaticky reset x 15 (AUTOMATIC X 15) [7]
Automaticky reset x 20 (AUTOMATIC X 20) [8]

Nekonecny automaticky reset (INFINITE AUTOMADIC)

Funkce:
Tento parametr umoznuje volbu, zda se ma po
poruse provést znovu spusténi ru¢né, nebo zda
ma byt méni¢ kmitoctu resetovan a znovuspustén
automaticky. Existuje také volba, kolikrat se ma
jednotka pokusit o znovuspusténi. Doba mezi
kazdym pokusem o reset se nastavuje v parametru
401 Cas automatického znovuspusténi .

Popis volby:
Kdyz je zvolena moznost Rucni reset [0], musi
se resetovani provést klavesou "Reset" nebo
digitadlnim vstupem. Pokud ma méni¢ kmitoctu
provadét automaticky reset a znovuspusténi po
vypnuti, zvolte hodnoty Gdaja [1] - [9].

Motor se mliZe spustit bez varovani.

401 Cas automatického znovuspusténi
(AUTORESTART TIME)

Hodnota:
0 - 1800 s O 10 s

Funkce:
Tento parametr umozfuje nastavit dobu od vypnuti
ménice do zahajeni funkce automatického resetovani.
Predpoklada se, ze v parametru 400 Reset bylo
vybrano automatické resetovani.

Popis volby:
Nastavi se poZzadovana doba.

402 Letmy start
(FLYING START)

Hodnota:

ODeaktivovana (DISABLE) [0]
Aktivovana (ENABLE) [
DC brzda a start (DC BRAKE AND START) [3]
Funkce:

Tato funkce umozhuje ménici kmitoCtu "chytit"
otacejici se motor, kdyz jiz, napf. kvuli zavadé
napajeni, neni dale fizen méni¢em kmitoctu. Tato
funkce se aktivuje, kdykoli je aktivni spoustéci povel.
Aby byl méni¢ kmito¢tu VLT schopen "chytit"
otacejici se motor, musi byt rychlost motoru nizsi
nez kmitoCet odpovidajici kmito¢tu v parametru

202 Horni limit vystupniho kmitoctu, fuax.

Popis volby:
Zvolte Deaktivovana [0], kdyz tato funkce neni
vyzadovana. Zvolte Aktivovana [1], kdyZ méni¢
kmito€tu VLT ma byt schopen "chytit" otacejici se
motor. Zvolte DC brzda a start [2], kdyz ma ménic
kmitoCtu VLT zastavit motor DC brzdénim, a pak
motor znovu spustit. Pfedpoklada se, ze parametry
114-116 DC brzdéni jsou aktivovany. V pfipadé
vétsSiho efektu "vétrného mlynu" (otacejici se motor),
méni¢ kmitoCtu VLT "nechyti" otacejici se motor,
dokud se nezvoli DC brzda a start .

0 = tovarni nastaveni. () = text na displeji [] = hodnota pouzta pfi komunikaci pres sériové rozhrani

132 MG.80.A9.48 - VLT je registrovana ochranna znamka spole¢nosti Danfoss



Decfots

VLT® 8000 AQUA

m Rezim spanku
Rezim spanku umoznuje zastavit motor, ktery bézi
nizkymi otackami, a proto témérf neni zatizen. kdyz
zatiZeni systému stoupne, méni¢ kmito¢tu motor
znovu rozbéhne a doda potiebnou energii.

Upozornéni:
ll: Touto funkci se miZe usetfit energie, protoZe
a motor bézi jen tehdy, kdyz to systém potfebuje.

Rezim spanku neni aktivni, pokud byla zvolena
Lokalni zadana hodnota nebo Konstantni otacky.
Funkce je aktivni v rezimu Bez zpétné vazby

i v rezimu Se zpétnou vazbou.

V parametru 403 Casovy spina¢ rezimu spanku se
rezim spanku aktivuje. V parametru 403 Casovy
spinac rezimu spanku se nastavi Casovac, ktery
ur€uje, jak dlouho muze byt vystupni frekvence nizsi
nez frekvence nastavena v parametru 404 Frekvence
reZimu spanku . Kdyz Casovy spina¢ dobéhne,
méni¢ kmito¢tu zastavi motor pres parametr 207
Doba dobéhu. Stoupne-li vystupni frekvence nad
frekvenci nastavenou v parametru 404 Frekvence
reZimu spanku, ¢asovy spinac se vynuluje.

Vystupnt
kmito&et

405-8s par.
Budici kmitocet —

20 Hz

404—es par.
Kmitoget reZzimu —+

spénku

10 Hz

201-es par.
Min. kmitotet

Hz

Béhem klidu motoru méni¢ kmitoCtu vypocitava
teoretickou vystupni frekvenci na zakladé signalu
Zadané hodnoty. Kdyz teoreticka vystupni frekvence
stoupne nad frekvenci v parametru 405 Budici
frekvence, spusti méni¢ kmitoctu znovu motor a
vystupni frekvence se zvysi na zadanou hodnotu.

U systému s regulaci konstantniho tlaku je vyhodné
dodat do systému zvySeny tlak pfed tim, nez ménic
kmito¢tu motor zastavi. Tim se prodlouzi doba, po
kterou méni¢ kmito¢tu ponecha motor zastaveny, a
pomaha tak eliminovat Casté spinani a zastavovani
motoru, napf. v pfipadé netésnosti systému.

Kdyz je tfeba o 25% vyssi tlak pfed tim, nez méni¢
kmito¢tu motor zastavi, nastavi se parametr 406
Zvyseni Zadané hodnoty na 125%.

Parametr 406 ZvySeni Zadané hodnoty je aktivni
pouze v rezimu Se zpétnou vazbou.

Upozornéni:
§)& U vysoce dynamickych gerpacich procest
i se doporucuje vypnout funkci Letmy
start (parametr 402).

175HA348.14

Teoreticky
vystupnt
kmitoget

c
\©
>
<}
=
©
S
>
(©)
S
o

Par. 403 10 s

I Spanek
Casovy spfna¢ rezimu spénku

Buzenf Cas [s]

0 = tovarni nastaveni. () = text na displeji [] = hodnota pouzta pfi komunikaci pres sériové rozhrani
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403 Casovaé rezimu spanku
(SLEEP MODE TIMER)

Hodnota:

0 - 300 s (OFF) 0 OFF

Funkce:
Tento parametr ménici kmito&tu umozriuje zastavit
motor, kdyZ je zatizeni motoru minimalni. Casovaé
v parametru 403 Casovaé reZimu spanku se
spusti, kdyz vystupni kmitoCet poklesne pod
kmitoCet nastaveny v parametru 404 Kmitocet
spanku. KdyzZ doba nastavena v ¢asovaci vyprsi,
méni¢ kmitoCtu motor vypne.
Méni¢ kmitoCtu motor znovuspusti, kdyz teoreticky
vystupni kmitoCet prekroCi kmitoCet v parametru
405 Kmitocet probouzeni.

Popis volby:
Zvolte OFF, kdyz tato funkce neni Zadana.
Nastavte prahovou hodnotu, ktera ma aktivovat
rezim spanku poté, co vystupni kmitoCet poklesl
pod parametr 404 KmitoCet spanku.

404 Frekvence rezimu spanku

(SLEEP FREQUENCY)

Hodnota:
000,0 - par. 405 Budici frekvence

0 0,0 Hz

Funkce:
Kdyz vystupni frekvence klesne pod nastavenou
hodnotu, zacne €asovy spina¢ odpocitavat dobu,
nastavenou v parametru 403 Casovy spinaé rezimu
spanku. Aktualni vystupni frekvence bude sledovat
teoretickou vystupni frekvenci az do dosazeni fuin.

Popis volby:
Nastavi se pozadovana frekvence.

405 KmitocCet probouzeni

(WAKEUP FREQUENCY)

Hodnota:
Par 404 Kmitocet spanku - par. 202 fuax O 50 Hz

Funkce:
Kdyz teoreticky vystupni kmitocet pfekroci nastavenou
hodnotu, méni¢ kmitoCtu znovuspusti motor.

Popis volby:
Nastavte pozadovany kmitocCet

406 ZvySeni zadané hodnoty
(BOOST SETPOINT)
Hodnota:

1-200 % O 100 % Zadané hodnoty

Funkce:
Tuto funkci Ize pouzit pouze pokud byla v parametru
100 vybrana hodnota Se zpétnou vazbou.
U systéma s regulaci konstantniho tlaku je
vyhodné dodat do systému zvySeny tlak pfed
tim, neZ méni¢ kmitoCtu motor zastavi. Tim se
prodlouzi doba, po kterou méni¢ kmitoctu ponecha
motor zastaveny, a pomaha tak eliminovat Casté
startovani a zastavovani motoru, napf. v pfipadé
netésnosti systému pfivodu vody.

V pfipadé, Ze nelze dosahnout zvysSeni zadané
hodnoty, je nastaven pevny Casovy limit 30 s.

Popis volby:
Nastavte pozadované Zvyseni Zadané hodnoty
jako procento vysledné zZadané hodnoty za
normalniho provozu- 100 % odpovida zadané
hodnoté bez zvySeni (dodatku).

407 Taktovaci frekvence
(SWITCHING FREQ.)

Hodnota:
Zavisi na velikosti zafizeni.

Funkce:
Nastavena hodnota ur€uje taktovaci frekvenci
stfidace za predpokladu, ze byla v parametru
408 Metoda omezeni interference zvolena
Pevna taktovaci frekvence [1]. Zména taktovaci
frekvence mlZze pomoci omezit na minimum
mozny akusticky hluk motoru.

Upozornéni:

§)=p Vystupni frekvence ménice kmitoctu
i nemuze nikdy dosahnout hodnoty vyssi
nez 1/10 taktovaci frekvence.

Popis volby:
Za bé&hu motoru se taktovaci frekvence upravuje
v parametru 407 Taktovaci frekvence tak
dlouho, dokud se nedosahne frekvence, pfi
které motor pracuje nejtiSeji.

0 = tovarni nastaveni. () = text na displeji [] = hodnota pouzta pfi komunikaci pres sériové rozhrani
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' Upozornéni:
'l: Taktovaci frekvence vy$si nez 4,5 kHz
q zavadi automatické odleh&eni maximalniho Hodnota:
vystupniho vykonu méni¢e kmitoétu. Viz UVypnuti (TRIP) [0]
Redukce vykonu pfi vysoké taktovaci frekvenci Automatickeé odlehceni a vystraha
na str. 124 této pfirucky. (AUTODERATE & WARNING) 1
Vystraha (WARNING) 2]

408 Metoda sniZeni interference Funkce:
(NOISE REDUCTION) Zde se zvoli funkce, kterd méa byt aktivovana,

jestlize dojde k pfili§ vysoké nesymetrii sité

Hodnota: , )
OASFM (ASFM) [0] nebo kdyz vypadne faze.

Fixni spinaci kmitoCet Popis volby:

(FIXED SWITCHING FREQ.) 1]

Pfi Vypnuti [0] méni¢ kmitoCtu zastavi motor béhem
nékolika sekund (v zavislosti na velikosti ménice).
Funkce: Kdyz je zvolena moznost Automatické odlehceni

a vystraha [1], méni¢ kmito¢tu vyda vystrahu

a snizi vystupni proud na 30 % hodnoty Iy,
aby udrzel motor v chodu.

Pipojen LC filtr (LC-FILTER CONNECTED) 2]

Pouziva se k volbé rliznych metod snizeni
akustického hluku z motoru.

Popis volby: Pfi Vystraze [2] bude vydana pouze vystraha, jestlize
ASFM [0] zajistuje, ze vzdy bude pouzit maximalni dojde k poruse elektrické sité, ale v zavaznych
spinaci kmitoCet ur€eny parametrem 407 bez pfipadech mohou jiné extrémni stavy vést k vypnuti.

snizeni vykonu ménice kmitoCtu. Provadi se

to sledovanim zatizeni.

Fixni spinaci kmitocCet [1] umoznuje nastavit
vysoky/nizky spinaci kmitocet. Mdze to dat nejlepsi
vysledek, protoZe spinaci kmitoet se mlze nastavit,
aby sniZoval hluk motoru. Spinaci kmitoCet se
nastavuje v parametru 407 Spinaci kmitocet.

' Upozornéni:
“: Byla-li vybrana Vystraha, snizi se zivotnost
méni¢e kmitoCtu, pokud bude porucha
napajeni dlouho trvat.

' Upozornéni:

- g ) o o . ": Pfi vypadku faze nemohou byt chladici
Pripevnén LC filtr [2] se pouzije, kdyZ je LCfiltr i ventilatory ménic¢t pohanény a méni¢ kmitoctu
namontovan mezi méni¢ kmito¢tu a motor, protoze maze vypnout kvli prehfati. Plati to pro
méni¢ kmitoctu jinak nebude schopen chranit LC-filtr. IP 00/IP 20/Nema 1

c
\@©
S
o
IS
©
S
o)
(@]
L
o

e VLT 8042-8062, 200-240 V
e VLT 8152-8652, 380-480 V

409 Funkce v pgipadi nulového zatizeni e VLT 8052-8402. 525-690 V
(FUNCT. LOW CURR.)

IP 54
Hodnota:
Vypnuti (TRIP) [0] e VLT 8006-8062, 200-240 V
OVystraha (WARNING) [1] * VLT 8016-8652, 380-480 V
e VLT 8016-8072, 525-600 V
Funkce: e VLT 8052-8402, 525-690 V

Tato funkce se aktivuje, kdyz vystupni proud
klesne pod hodnotu nastavenou v parametru

221 Vystraha: Maly proud. 411 Funkce pfi nadmérné teploté
(FUNCT. OVERTEMP)

Popis volby: Hodnota:

V pgipadi Vypnuti [1] minié kmitoétu zastavi motor. 0 Vypnuti (TRIP) 0]

Kdyz je zvolena moznost Vystraha [2], minié Automatické odleh&eni a vystraha

kmitoétu vyda vystrahu, kdyz vystupni proud (AUTODERATE & WARNING) 1]

poklesne pod prahovou hodnotu v parametru

221 Vystraha: Maly proud, ILow. Funkce:
Zde se zvoli funkce, ktera ma byt aktivovana, jestlize
je méni¢ kmitoctu vystaven nadmérné teploté.

0 = tovarni nastaveni. () = text na displeji [] = hodnota pouzta pfi komunikaci pres sériové rozhrani
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Popis volby:
Pfi nastaveni Vypnuti [0] méni¢ kmitoCtu zastavi
motor a ohlasi poplach.
PFi nastaveni Automatické odlehceni a vystraha [1]
ménic¢ kmitoCtu nejdfive omezi spinaci kmitoCet,
aby minimalizoval vnitfni ztraty. Pokud nadmérna

teplota pretrvava, ménic snizi vystupni proud, dokud

se teplota chladi¢e nestabilizuje. Kdyz je funkce
aktivni, je vydano vystrazné hlaseni.

nastaveni méfitka stupnice na displeji, a tim k indikaci
signalu zpétné vazby v procesnich jednotkach
proporcionalné k signalu na vstupu.

Popis volby:
Nastavi se hodnota pro indikaci na displeji
pro minimalni signal zpétné vazby (parametry
309, 312, 315 Minimélni hodnota stupnice) ke
zvolenému vstupu zpétné vazby (parametry 308,
311, 314 Analogové vstupy).

412 Zpozdéni vypnuti pfFi proudovém —r————
omezeni, Ium () 414 Maximalni zpétna vazba, FBmax

(OVERLOAD DELAY)

Hodnota:
0 - 60 s (61=0FF)

Funkce:
Kdyz méni¢ kmitoCtu zaregistruje, ze vystupni
proud dosahl limitu proudu I m (parametr 215
Proudové omezeni) a zUstava tam po zvolenou
dobu, provede se vypnuti.

Popis volby:
Zvolte, jak dlouho ma byt méni¢ kmito¢tu schopen
drzet krok s vystupnim proudem na limitu proudu
ILim nez dojde k odpojeni.
V rezimu OFF je parametr 412 ZpoZdéni
vypnuti pfi proudovém omezeni, I i neaktivni,
tzn. vypnuti se neprovadéji.

0 61 s (OFF)

m Signaly zpétné vazby v rezimu bez zpétné vazby

Normalné se signaly zpétné vazby, a také parametry

zpétné vazby pouzivaji pouze v rezimu se zpétnou
vazbou; v jednotkach VLT 8000 AQUA parametry
zpétné vazby jsou vSak také aktivni v rezimu bez

zpétné vazby. V rezimu bez zpétné vazby mohou byt
parametry zpétné vazby pouZity k zobrazeni hodnoty
procesu na displeji. KdyZ se ma zobrazit momentalni

teplota, mize se rozsah teploty uréit v parametrech
413/414 Minimalni/Maximalni zpétna vazba a

jednotka (° C, ° F) v parametru 415 Jednotky procesu.

413 Minimalnizpétna vazba,FBuin
(MIN. FEEDBACK)

Hodnota:
-999 999,999 - FBumax

Funkce:
Parametry 413 Minimalni zpétna vazba FBuin a
414 Maximalni zpétna vazba FBuax se pouzivaji k

0 0,000

(MAX. FEEDBACK)

Hodnota:

FBmin - 999 999,999 0 100,000

Funkce:
Viz popis parametru 413 Minimalni zpétna
vazba FBmn.

Popis volby:
Nastavi se hodnota pro indikaci na displeji
pro maximailni signal zpétné vazby (parametry
310, 313, 316 Maximalni hodnota stupnice) ke
zvolenému vstupu zpétné vazby (parametry 308,
311, 314 Analogové vstupy).

415 Jednotky vztahujici se ke zpétné vazbé
(REF. / FDBK. UNIT)

Zadna jednotka [0] °C [21]
0% [11 GPM [22]
rpm [2] galls [23]
ppm [3] gal/min [24]
pulse/s [4] gal/h [25]
I/s [5] Ib/s [26]
I/min [6] Ib/min [27]
I/h [7]1 Ib/h [28]
kg/s [8] CFM [29]
kg/min [9] ft3/s [30]
kg/h [10] ft 3/min [31]
m 3/s [11] ft 3/h [32]
m 3/min [12] ft/s [33]
m 3/h [13] in wg [34]
m/s [14] ft wg [35]
mbar [15] PSI [36]
bar [16] Ib/in 2 [37]
Pa [17] HP [38]
KPa [18] °F [39]
mWG [19]

kw [20]

Funkce:

Volba jednotky, ktera se ma zobrazit na displeji.
Tato jednotka se pouZije, kdyZ byly zvoleny moznosti
Z&dané hodnota [jednotky] [2] nebo Zpétna vazba

0 = tovarni nastaveni. () = text na displeji [] = hodnota pouzta pfi komunikaci pres sériové rozhrani
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[iednotky] [3] v jednom z parametrt 007-010,

a také v rezimu displeje. V rezimu se zpétnou
vazbou se jednotka pouziva také jako jednotka

pro Minimalni/Maximalni Zadanou hodnotu a
Minimalni /Maximalni zpétnou vazbu, a také Zadanou
hodnotu 1 a Zadanou hodnotu 2.

Popis volby:
Zvolte pozadovanou jednotku pro signal zadané
hodnoty/zpétné vazby.

c
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m PID regulator pro fizeni procesu

PID regulator udrzuje konstantni podminky procesu
(tlak, teplota, pratok atd.) a upravuje rychlost motoru
na zakladé zadané hodnoty a signalu zpétné vazby.
Cidlo dodava PID regulatoru signal zpétné vazby

z procesu, aby indikoval jeho aktudlni stav. Signal
zpétné vazby se liSi podle zatizeni procesu.
Znamena to, ze dochazi k odchylkdam mezi zadanou
hodnotou a skute¢nym stavem procesu. Tyto
odchylky jsou vyrovnavany PID regulatorem,

ktery reguluje vystupni kmitocet nahoru nebo doli
ve vztahu k odchylce mezi Zddanou hodnotou

a signalem zpétné vazby.

PID Regulator zaclenény do jednotek VLT 8000
AQUA byl optimalizovan pro pouziti ve vodnich
aplikacich. Znamena to, Ze v jednotkach VLT 8000
AQUA je k dispozici mnoho specializovanych funkci.
PFi pouziti VLT 8000 AQUA neni tfeba

instalovat zvlastni moduly. Napfiklad, je tfeba
naprogramovat pouze jednu zadanou hodnotu

a jedno ovladani zpétné vazby.

K dispozici je vestavéna moznost pro pfipojeni
dvou signalll zpétné vazby k systému.

Korekce ztrat napéti v dlouhych signalnich
kabelech se daji provadét, kdyz se pouzije Cidlo
s napétovym vystupem. Provadi se to ve skupiné
parametrli 300 Min./Max. méritko.

Zpétna vazba

Signal zpétné vazby se musi pfipojit ke svorce na
ménici kmitoCtu. Pouzijte nize uvedeny seznam
k rozhodnuti, ktera svorka se ma pouzit a které
parametry se maji naprogramovat.

Typ zpétné vazby  Svorka Parametry

Pulzni 33 307

Napétova 53, 54 308, 309, 310
nebo 311, 312,
313

Proudova 60 314, 315, 316

Zpétna vazba 68+69 535

sbérnice 1

Zpétna vazba 68+69 536

sbérnice 2

Uvédomte si, Ze hodnota zpétné vazby v parametru
535/536 Zpétna vazba sbérnice 1 a 2 se mize
nastavit pouze pomoci sériové komunikace (ne
prostfednictvim ovladaci jednotky).

Minimalni a maximalni zpétna vazba (parametry
413 a 414) se musi nastavit na pozadovanou
hodnotu v procesnich jednotkach, které odpovidaji
minimalni a maximalni hodnoté méfitka pro signaly

pfipojené na vstupni svorce. Procesni jednotky se
voli v parametru 415 Jednotky procesu.

Zadana hodnota

V parametru 205 Maximalni Zadana hodnota,
Refuax se da nastavit maximalni Zadana hodnota
vytvarejici stupnici souctu vSech zadanych hodnot,
tzn. vysledna Zadana hodnota. Minimalni Zadana
hodnota v parametru 204 ukazuje nejmensi hodnotu,
kterou muze mit vysledna zadana hodnota.
Rozsah Zzadané hodnoty nemuze prekrogit

rozsah zpétné vazby.

Kdyz jsou vyzadovany Konstantni Zadané hodnoty,
nastavte je v parametrech 211 az 214 Konstantni
Zadana hodnota. Viz Typy Zadanych hodnot.

Viz také oddil Ovladani Zadanych hodnot.

Kdyz se proudovy signal pouziva jako signal
zpétné vazby, mlze se napétovy signal pouzit jako
analogova zadana hodnota. Pouzijte nize uvedeny
seznam k rozhodnuti, které svorka se ma pouzit

a které parametry se maji naprogramovat.

Typ Zadané Svorka Parametry

hodnoty

Pulzni 17 nebo 29 301 nebo 305

Napétova 53 nebo 54 308, 309, 310
nebo 311, 312,
313

Proudova 60 314, 315, 316

Konstantni zadana 211, 212, 213, 214

hodnota

zadana hodnota 1 418, 419

az2

Zadana hodnota 68+69

sbérnice

Uvédomte si, ze hodnota zpétné vazby sbérnice se
da nastavit pouze sériovou komunikaci.

Upozornéni:

": Svorky, které se nepouzivaji, je nejlepsi
nastavit na hodnotu Bez funkce [0].

Inverzni regulace

Normalni regulace znamena, Ze se rychlost motoru
zvySi, kdyz je zadana hodnota vysSi nez signal zpétné
vazby. Kdyz je tfeba inverzni regulace, pfi které se
rychlost snizi, kdyz je signal zpétné vazby nizsi nez
Zadana hodnota, musi se inverze naprogramovat v
parametru 420 Normalni fizeni PID /inverzni Fizeni.

Anti Windup

Regulator procesu je nastaven z vyrobniho zavodu s
aktivni funkci anti-windup. Tato funkce zajistuje, ze
kdyZ se dosahne bud limitu kmito&tu, limitu proudu

0 = tovarni nastaveni. () = text na displeji [] = hodnota pouzta pfi komunikaci pres sériové rozhrani
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nebo limitu napéti, bude integrator nastaven na
kmitoCet, ktery odpovida sou¢asnému vystupnimu
kmito€tu. Zabranuje to integraci odchylky mezi
zadanou hodnotou a aktualnim stavem procesu,
které neni mozné prostfednictvim zmény rychlosti
vyregulovat. Tato funkce se da deaktivovat v
parametru 421 PID anti windup.

Podminky spousténi

V nékterych aplikacich bude optimalni nastaveni
regulatoru procesu znamenat, ze dosazeni
pozadovaného stavu procesu bude trvat pfilis dlouho.
V téchto aplikacich maze byt vyhodné stanovit
vystupni kmito€et, na ktery ma méni¢ kmitoctu
uveést motor, pred aktivaci regulatoru procesu.
Provadi se to naprogramovanim Spoustéciho
kmito¢tu PID v parametru 422.

Limit zesileni derivacniho obvodu

Kdyz v dané aplikaci dochazi k rychlym zménam
signalu zadané hodnoty nebo zpétné vazby, bude

se odchylka mezi zadanou hodnotou a skuteénym
stavem procesu rychle ménit. Derivacni obvod se tak
muze stat pfili§ dominantnim. Je to protoze reaguje
na odchylku mezi Zadanou hodnotou a skute€nym
stavem procesu. Cim rychleji se odchylka zméni, tim
silnéjSi bude vysledny podil kmito¢tu v derivacnim
obvodu. Podil kmito¢tu v derivacnim obvodé se proto
mUze omezit, aby se umoznilo nastaveni rozumné
derivacni doby ke zpomaleni zmén a vhodného
podilu kmito¢tu pro rychlé zmény. To se provadi v
parametru 426 Limit zesileni deriva¢niho obvodu PID.

Dolni propust

Pokud jsou v signalu zpétné vazby zvinéné
proudy/napéti, daji se utlumit pomoci vestavéného
filtru dolni propust. Nastavte vhodnou ¢asovou
konstantu filtru dolni propusti. Tato asova konstanta
predstavuje limitni kmitoCet zvinéni, ke kterym
dochazi na signalu zpétné vazby.

KdyzZ byl filtr doIni propusti nastaven na 0,1 s,

limit kmitoctu bude 10 RAD/s, coz odpovida

(10/ 2 x 1) = 1,6 Hz. Znamena to, ze vSechny
proudy/napéti, které se lisi o vice nez 1,6 oscilaci
za sekundu, budou filtrem odstranény.

Jinymi slovy, regulace se bude provadét pouze na
signalu zpétné vazby, ktery se liSi o kmitoCet mensi
nez 1,6 Hz. Vyberte vhodnou ¢asovou konstantu

v parametru 427 Cas dolni propusti PID.

Optimalizace regulatoru procesu

Nyni byla provedena zakladni nastaveni; zbyva
provést optimalizaci proporcionalniho zesileni,
integracCni doby a deriva¢ni doby (parametry 423,
424 a 425). Ve vétsiné procesu se to da provést
podle niZze uvedeného postupu.

1.
2.

l)& Kdyz je to treba, mize se start/stop
i aktivovat nékolikrat, aby se vyprovokoval

Spustte motor.

Nastavte parametr 423 Proporcionalni zesileni
PID na 0,3 a zvySujte ho, dokud proces
neukaze, Ze signal zpétné vazby je nestabilni.
Pak hodnotu snizujte, dokud se signal zpétné
vazby nestabilizuje. Nyni snizte proporcionalni
zesileni 0 40 - 60 %.

Nastavte parametr 424 Doba integrace PID
na 20 s a snizujte hodnotu, dokud proces
neukaze, Ze signal zpétné vazby je nestabilni.
ZvySujte integracni dobu, dokud se signal
zpétné vazby nestabilizuje, po ¢emz nasleduje
zvySeni 0 15 - 20 %.

Parametr 425 Derivacni ¢asové konstanta PID
se pouziva pouze ve velmi rychle plasobicich
systémech. Typicka hodnota je 1/4 hodnoty
nastavené v parametru 424 Doba integrace
PID. Derivac¢ni obvod by se mél pouzit pouze,
kdyz nastaveni proporcionalniho zesileni a
integracniho €asu byla pIné optimalizovana.

Upozornéni:
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nestabilni signal zpétné vazby.

0 = tovarni nastaveni. () = text na displeji [] = hodnota pouzta pfi komunikaci pres sériové rozhrani
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m Piehled PID regulatoru
Nize uvedené blokové schéma ukazuje zadanou
hodnotu ve vztahu k signalu zpétné vazby.

hodnota  Délkové Vysledng
26dané 26dané

Pevng hodnota

2&doné hodnota

Vysledna
2pdiné vazba

1

26doné hodnota 2
Zpstn6 vazba 1
Zp#ing vazba 2
zpétnG

vazba, svorka 80
Pulzni zpéing
vazba, svorka 33

175HA4DS. 11

Jak je zfejmé, scCita se dalkova zadana hodnota str. 73. To, ktera zadana hodnota se séita s
s zadanou hodnotou 1 nebo zadanou hodnotou dalkovou zadanou hodnotou, zavisi na volbé v
2. Viz také Prace se Zadanou hodnotou na parametru 417 Funkce zpétné vazby.

m Prace se zpétnou vazbou dalkové zadané hodnoty a Zédané hodnoty 1
Prace se zpétnou vazbou je nazorné zobrazena v dava vyslednou zadanou hodnotu, ktera se pak
blokovém diagramu na nasledujici strané. porovnava se signalem zpétné vazby.

V blokovém diagramu je zobrazeno, jak a které
parametry mohou ovlivnit zpétnou vazbu. Alternativy
signalu zpétné vazby jsou: napétovy, proudovy,
impulzni a sbérnicovy. V zénové regulaci se signaly
zpétné vazby musi volit jako napétove vstupy (svorky
53 a 54). Zpétna vazba 1 se sklada ze sbérnicove
zpétné vazby 1 (parametr 535) a hodnoty signalu
zpétné vazby na svorce 53. Zpétng vazba 2 se
sklada ze sbérnicové zpétné vazby 2 (parametr 536)
a hodnoty signalu zpétné vazby na svorce 54.

1 Zadana hodnota a 2 zpétné vazby

Podobné jako ve vySe uvedeném pfipadu se
dalkova zadana hodnota s&ita s Zadanou hodnotou
1 v parametru 418. Podle funkce zpétné vazby
zvolené v parametru 417 Funkce zpétné vazby se
provadi vypocet signalu zpétné vazby, se kterym
se pak porovnava soucet zadanych hodnot. Popis
jednotlivych funkci zpétné vazby je uveden v
parametru 417 Funkce zpétné vazby.

2 Zadané hodnoty a 2 zpétné vazby

Pouziva se v 2z6nové regulaci, kde v parametru
417 Funkce zpétné vazby zvolena funkce
vypocitava zadanou hodnotu, ktera se pficita

k dalkové Zadané hodnoté.

Mé&ni¢ kmitoctu ma kromé toho integrovan kalkulator
schopny pfevadét tlakovy signal na ,linearni"

signal zpétné vazby. Tato funkce se aktivuje v
parametru 416 Prevod zpétné vazby.

Parametry pro zpracovani zpétné vazby jsou aktivni
VvV rezimu se zpétnou vazbou i bez zpétné vazby.

V rezimu bez zpétné vazby se muze aktualni
teplota zobrazit na displeji pfipojenim teplotniho
snimace na vstup pro zpétnou vazbu.

V rezimu se zpétnou vazbou existuji - obecné feceno
- tfi moznosti pouziti integrovaného regulatoru PID

a prace s zadanou hodnotou/zpétnou vazbou:

1. 1 zadana hodnota a 1 zpétna vazba

2. 1 zadana hodnota a 2 zpétné vazby

3. 2 zadané hodnoty a 2 zpétné vazby

1 Zadana hodnota a 1 zpétna vazba

PFi pouziti pouze jedné zadané hodnoty a jednoho
signalu zpétné vazby se parametr 418 Zadana
hodnota 1 pficita k dalkové zadané hodnoté. Soucet

0 = tovarni nastaveni. () = text na displeji [] = hodnota pouzta pfi komunikaci pres sériové rozhrani
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Funkce zp&tné vazby
28dang Parametr 417

hadnota 1 Zména
na >
0-100% |

Z6danG hodnota
zp¥iné vazby

Parametr nabfdky
Prwog zp¥né vazby

Line&m{

ZpéinG vazba

Min. zpdinG vazba
Max. zpstnd vazba

Zadana ::::I' o%
0-100% Minimum
- >
Minimum 0%
Analogov6 zpéiné
vazba — vstup 5.
0-10 Vv
g 0%
nd
Bus feedback 1 Zpdina | .
minimum a
2-z6nové
Bus feedback 2 o_jo0x o maximum
%

Analogue feedback —
input 54
0-10 V

Analogue feedback —
input 60

LCP:
Zp¥tna vazba

0-20 mA Zména
na
0-100%

Pulse feedback —
inpul

0-65 kHz Zména
na
0-100%

175HA387.11

416 Prevod zpétné vazby
(FEEDBACK CONV.)

Hodnota:

OLinearni (LINEAR) [0]
Odmocnina (SQUARE ROOT) [1]
Funkce:

V tomto parametru se voli funkce, ktera pfevadi
pfipojeny signal zpétné vazby z procesu na
hodnotu zpétné vazby, ktera se rovna odmocniné
pfivedeného signalu.

Pouziva se to napf. tam, kde je vyzadovana
regulace pritoku (objemu) na zakladé tlaku jako
signalu zpétné vazby (pratok = konstanta x Vtlak).
Tento pfevod umoziiuje nastavit Zadanou hodnotu
takovym zplsobem, Ze existuje linearni spojeni
mezi Zadanou hodnotou a poZzadovanym pratokem.
Viz kresba ve vedlejSim sloupci.

Pfevod zpétné vazby by se nemél pouZzit, kdyz
byla v parametru 417 Funkce zpétné vazby
zvolena 2zoénova regulace.

Popis volby:
Kdyz je vybrana moznost Linearni [0], signal zpétné
vazby a hodnota zpétné vazby budou proporcionalni.
Kdyz je vybrana moznost Odmocnina [1], méni¢
kmitoCtu pfevede signal zpétné vazby na hodnotu
druhé odmocniny signalu.

VLT 6000 HVAC

Ref.
signal

Desired Par. 416
flow FB conversion

417 Funkce zpétné vazby
(2 FEEDBACK, CALC.)

Hodnota:
Minimum (MINIMUM) [0]
OMaximum (MAXIMUM) [1]
Soucet (SUM) [2]
Rozdil (DIFFERENCE) [3]
Primér (AVERAGE) [4]
2-zénové minimum (2 ZONE MIN) [5]
2-z6nové maximum (2 ZONE MAX) [6]

Pouze zpétna vazba 1 (FEEDBACK 1 ONLY) [7]
Pouze zpétna vazba 2 (FEEDBACK 2 ONLY) [8]

Funkce:
Tento parametr umoznuje vybér mezi riiznymi
zpusoby vypoctu, kdykoliv se pouzivaji dva
signaly zpétné vazby.

Popis volby:
KdyzZ je zvolena moznost Minimum [0], mé&nic
kmito¢tu bude porovnavat zpétnou vazbu 1 se

0 = tovarni nastaveni. () = text na displeji [] = hodnota pouzta pfi komunikaci pres sériové rozhrani
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zpétnou vazbou 2 a provadét regulaci na zakladé
nizSi hodnoty zpétné vazby.

Zpétna vazba 1 = Soucet parametru 535 Zpétna vazba
sbérnice 1 a hodnoty signalu zpétné vazby svorky 53.
Zpétna vazba 2 = Soucet parametru 536 Zpétna vazba
sbérnice 2 a hodnoty signalu zpétné vazby svorky 54.

Kdyz je zvolena moznost Maximum [1], ménic
kmitoCtu porovna zpétnou vazbu 1 se zpétnou
vazbou 2 a provede regulaci na zakladé vyssi
hodnoty zpétné vazby.

Kdyz je zvolena moznost Soucet [2], ménic
kmitoCtu secte zpétnou vazbu 1 se zpétnou vazbou
2. Uvédomte si, Ze vzdalena zadana hodnota

se pfida k Zadané hodnoté 1.

KdyzZ je zvolena moznost Rozdil [3], méni¢ kmitoctu
odecte zpétnou vazbu 1 od zpétné vazby 2.

Kdyz je zvolena moznost Primér [4], méni¢ kmitoCtu
spocita primér zpétné vazby 1 a zpétné vazby

2. Uvédomte si, Ze vzdalena zadana hodnota

se pfida k Zadané hodnoté 1

KdyZ je zvolena moznost 2-zénové minimum

[5], méni¢ kmitoCtu spocita rozdil mezi Zzadanou
hodnotou 1 a zpétnou vazbou 1, a také mezi
Zadanou hodnotou 2 a zpétnou vazbou 2. Po tomto
vypoctu pouzije méni¢ kmitocCtu vétsi rozdil. Kladny
rozdil, napf. zadana hodnota vétsi nez zpétna
vazba, je vzdy vétsi nez zaporny rozdil.

Pokud rozdil mezi Zadanou hodnotou 1 a zpétnou
vazbou 1 je vétsi z téchto dvou, parametr 418 Zadana
hodnota 1 se pfida ke vzdalené zadané hodnoté.
Pokud rozdil mezi zadanou hodnotou 2 a zpétnou
vazbou 2 je vétsi z téchto dvou, vzdalena Zadana
hodnota se pfida k parametru 419 Zadana;j hodnota 2.
Kdyz se zvoli moznost 2-zénové maximum [6],
ménic¢ kmito¢tu vypocita rozdil mezi Zadanou
hodnotou 1 a zpétnou vazbou 1 a také Zadanou
hodnotou 2 a zpétnou vazbou 2.

Po vypodtu pouzije méni¢ kmitoctu mensi

rozdil. Zaporny rozdil, tzn. rozdil, kde je

zadana hodnota nizsi nez zpétna vazba, je

vzdy menS$i nez kladny rozdil.

Pokud rozdil mezi Zadanou hodnotou 1 a zpétnou
vazbou 1 je men8i z t&chto dvou, vzdalena Zadana
hodnota se pfida k parametru 418 Zadané hodnota 1.
Pokud rozdil mezi Zadanou hodnotou 2 a zpétnou
vazbou 2 je mensi z téchto dvou, vzdalena zadana
hodnota se pfida k parametru 419 Zadané hodnota 2.

Kdyz je zvolena moznost Pouze zpétna vazba 1,
svorka 53 se Cte jako signal zpétné vazby a svorka
54 se ignoruje. Zpétna vazba ze svorek 53 je
pfimo sdruzena s Zadanou hodnotou 1.

Kdyz je zvolena moznost Pouze zpétna vazba 2,
svorka 54 se Cte jako signal zpétné vazby a svorka
53 se ignoruje. Zpétna vazba ze svorky 54 je
pfimo sdruzena s zadanou hodnotou 2.

418 Zadana hodnota 1
(SETPOINT 1)
Hodnota:

Refuin - Refmax 0 0.000

Funkce:
Z4dang hodnota 1 se pouZiva v rezimu se zpétnou
vazbou jako zadana hodnota pro porovnani s
hodnotami zpétné vazby. Viz popis parametru 417
Funkce zpétné vazby. Zadana hodnota se mize
posunout digitalni, analogovou nebo sbérnicovou
Zadanou hodnotou, viz Prace s Zadanou hodnotou.
Pouziva se pfi nastaveni Se zpétnou vazbou
[1] v parametru 100 Konfigurace.

Popis volby:
Nastavte pozadovanou hodnotu. Jednotky procesu
se voli v parametru 415 Jednotky procesu.

419 Zadana hodnota 2
(SETPOINT 2)

Hodnota:

Refumin - Refuax 0 0,000

Funkce:
Z&dané hodnota 2 se pouziva v rezimu se
zpétnou vazbou jako fidici Zadana hodnota pro
porovnani s hodnotami zpétné vazby. Viz popis
parametru 417 Funkce zpétné vazby.
Zadana hodnota se mtze posunout digitalni,
analogovou nebo sbérnicovou zadanou hodnotou,
viz Prace s Zédanou hodnotou na str. 73.
Pouzivéa se pfi volbé Se zpétnou vazbou [1] v
parametru 100 Konfigurace a jen tehdy, kdyz je
v parametru 417 Funkce zpétné vazby zvoleno
2-zénové minimum/maximum.

Popis volby:
Nastavi se pozadovana hodnota. Procesni jednotky
se voli v parametru 415 Procesni jednotky.

0 = tovarni nastaveni. () = text na displeji [] = hodnota pouzta pfi komunikaci pres sériové rozhrani
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420 Normalni/inverzni regulace PID

(PID NOR/INV. CTRL)

Hodnota:

ONormalni (NORMAL) [0]
Inverzni (INVERSE) [1
Funkce:

Je mozné volit, zda ma regulator procesu zvySovat
nebo snizovat vystupni frekvenci pfi odchylce mezi
zadanou hodnotou a aktualnim procesnim stavem.
Pouziva se pfi volbé Se zpétnou vazbou [1]

v parametru 100 Konfigurace.

Popis volby:
Jestlize ma méni€ kmitoCtu snizovat vystupni frekvenci
pfi rastu signalu zpétné vazby, voli se Normalni [0].
Jestlize ma méni¢ kmitoCtu zvySovat vystupni
frekvenci pfi rdstu signalu zpétné vazby,
voli se Inverzni [1].

421 PID anti windup
(PID ANTI WINDUP)

Hodnota:

Vypnuto (DISABLE) [0]
OZapnuto (ENABLE) [1

Funkce:

Je mozné volit, zda m4 regulator procesu pokracovat
v regulaci podle odchylky, i kdyZ neni mozné déle
zvySovat/snizovat vystupni frekvenci.

Pouziva se pfi volbé Se zpétnou vazbou [1]

v parametru 100 Konfigurace.

Popis volby:
Tovarni nastaveni je Zapnuto [1], coz znamena, ze
pfi dosazeni mezniho proudu, mezniho napéti nebo
maximalni/minimalni frekvence se integra¢ni obvod
nastavi na skute¢nou vystupni frekvenci. Procesni
regulator se znovu nezapne, dokud odchylka neni
nulova nebo se nezméni znaménko.
Pfi volbé Vypnuto [0] bude integracni obvod
pokracovat v integrovani odchylky, i kdyZz nemuGze
odchylku regulaci vyrovnat.

Upozornéni:
Bi=y Fii volbé Vypnuto [0] musi integracni
q obvod pfi zméné znaménka odchylky
nejprve provést integraci z Urovné, ktera
je vysledkem pfedchozi chyby, nez dojde k
jakékoli zméné vystupni frekvence.

422 PID spoustéci kmitocet
(PID START VALUE)

Hodnota:

fmin-fwax (parametr 201 a 202) 0 0 Hz

Funkce:
Pfi signalu start reaguje méni¢ kmitoc¢tu jako
v rezimu Bez zpétné vazby [0] s nabéhovym
prechodem. Teprve po dosazeni naprogramované
startovaci frekvence pfepne na rezim Se zpétnou
vazbou [1]. Kromé toho Ize naprogramovat
frekvenci, ktera odpovida normalnim procesnim
otackam, ¢imz se umozni rychlejSi dosazeni
pozadovanych procesnich podminek.
Pouziva se v rezimu Se zpétnou vazbou [1]
v parametru 100 Konfigurace.

Popis volby:
Nastavi se pozadovana startovaci frekvence.

Upozornéni:
l)& Jestiize ménic kmitotu pracuje na mezni
i proud pied dosazenim poZadované startovaci
frekvence, procesni regulator se neuvede
do ¢innosti. Pro uvedeni regulatoru do €innosti se
startovaci frekvence musi snizit na pozadovanou
vystupni frekvenci. To je mozné provést za provozu.

Upozornéni:
": Spoustéci kmitocet PID se vzdy aplikuje ve
i sméru otaceni hodinovych rucicek.
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423 Proporcionalni zesileni PID
(PID PROP. GAIN)

Hodnota:
0,00 - 10,00

O 0,01

Funkce:
Proporcionalni zesileni udava, kolikrat se ma
zesilit odchylka mezi Zadanou hodnotou a
signalem zpétné vazby.
Pouziva se v rezimu Se zpétnou vazbou [1]
v parametru 100 Konfigurace.

Popis volby:
Rychlého vyregulovani se dosahne pfi vétSim
zesileni. P¥i pfilis velkém zesileni se v8ak
proces muze stat nestabilni.

0 = tovarni nastaveni. () = text na displeji [] = hodnota pouzta pfi komunikaci pres sériové rozhrani
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424 Doba integrace PID

(PID INTEGR.TIME)

Hodnota:

0,01 - 9999,00 s (OFF) O OFF

Funkce:
Integrator zajistuje konstantni zménu vystupniho
kmito¢tu béhem konstantni chyby mezi zadanou
hodnotou a signalem zpétné vazby. Cim vétsi
chyba je, tim rychleji podil kmitoctu integratoru
vzroste. IntegraCni doba je doba, kterou integrator
potfebuje, aby dosahl stejného zesileni jako
proporcionalni zesileni pro danou odchylku.
Pouziva se v rezimu se zpétnou vazbou
[1] (parametr 100).

Popis volby:
Rychla regulace se ziska ve spojeni s kratkou
integrac¢ni dobou. Tato doba vSak muze byt
prili§ kratka, coz znamena, Ze proces muze byt
z ddvodu prebuzeni destabilizovan.
Kdyz je integracni doba pfilis dlouha, muze
dojit k velkym odchylkam od Zadané hodnoty,
protoze regulatoru procesu bude trvat pfiliS dlouho
provést regulaci dané chyby.

425 Derivaéni ¢asova konstanta PID
(PID DIFF.TIME)
Hodnota:

0,00 (OFF) - 10,00 s 0 OFF

Funkce:
Derivani obvod nereaguje na konstatni regulacni
odchylku. Zasahuje pouze pfi zmé&né odchylky.
derivacniho obvodu. Tato reakce je proporcionalni
rychlosti, jakou se odchylka méni.
Pouziva se v rezimu Se zpétnou vazbou [1]
v parametru 100 Konfigurace.

Popis volby:
Rychlé regulace se dosahuje pomoci dlouhé
derivacni ¢asové konstanty. Kdyz je vSak
Casova konstanta pfili§ dlouha, mize se proces
destabilizovat v disledku prekmitu.

Hodnota:
5,0 - 50,0 0 5,0

Funkce:
Je mozné nastavit ur€itou mez zesileni deriva¢niho
obvodu. Protoze derivacni zesileni pfi rychlych
zmeénach roste, mlze byt omezeni zesileni ucelné.
To umozhuje ziskani Cisté derivacniho zesileni pfi
pomalych zménach a konstantniho derivacniho
zesileni pfi rychlych zménach odchylky.
Pouziva se v rezimu Se zpétnou vazbou [1]
v parametru 100 Konfigurace.

Popis volby:
Nastavi se poZzadovana mez zesileni
derivaéniho obvodu.

427 Casova konstanta dolni propust PID
(PID FILTER TIME)

Hodnota:

0,01 - 10,00 O 0,01

Funkce:
Oscilace signalu zpétné vazby se tlumi dolni
propusti proto, aby se omezil jejich vliv na procesni
regulaci. To mdze byt vyhodné napf. tehdy,
kdyZ signal obsahuje mnoho Sumu.
Pouziva se v rezimu Se zpétnou vazbou [1]
v parametru 100 Konfigurace.

Popis volby:
Zvoli se pozadovana ¢asova konstanta (7). Jestlize
se naprogramuje ¢asova konstanta (1) = 0,1 s, bude
krajni kmitocet dolni propusti 1/0,1 = 10 RAD/s,
coz odpovida (10/(2 x 1)) = 1,6 Hz.
Procesni regulator tak bude regulovat pouze
zpétnovazebni signal s frekvenci nizSi nez 1,6 Hz.
Kdyz se signal zpétné vazby bude ménit s kmitoctem
vysSim nez 1,6 Hz, procesni regulator nezasahne.

0 = tovarni nastaveni. () = text na displeji [] = hodnota pouzta pfi komunikaci pres sériové rozhrani
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Zpéiné vazba

Porusend zpétnd vazba 434 Funkce pfi stfidani motoru
WW (MOTOR ALT. FUNCTION)

Hodnota:
ODobéh (RAMP) [0]
Zastaveni volnym dobéhem (COAST) [1]

Funkce:
06 t(s) Kdyz se motor zastavi po vyprSeni doby nastaveneé v
? parametru 433 Cas stfidani motord, motor dostane
:"’ ’"’:” "°'1"'0“'°L“i povel, aby bud pomalu dobé&hl nebo se zastavi
2 volnym dobéhem. Kdyz motor v dobé stfidani nebézi,
¢ relé jednoduSe stav zméni. Kdyz motor pfi stfidani
Filtrovana zp&tnd vazba b&Zi, je po vystfidani zaslan spoustéci povel. Pfi
stfidani se na ovladacim panelu ménic¢e kmitocCtu
~ " objevi zprava Stfidani motord (Motor Alteration).

Zpéin& vazba

KdyZ se zvoli moznost Zastaveni volnym dobéhem,

dojde po aktivaci volného dob&hu ke zméné

stavu relé se zpozdénim 2 s. Cas dobéhu se
17524283.10 06 1(s) nastavuje v parametru 207.

Popis volby:

433 Cas stiidani motort
(MOTOR ALT. TIME)

Nastavte pozadovanou funkci zastaveni.

Hodnota:
0 (OFF) - 999 hod. 0 OFF 483 Kompenzace dynamického stejnosmirného =
meziobvodu g
Funkce: X 8 o
N . T S , (KOMPENZACE STEJNOSMIRNEHO =
Je to Cas, ktery nastavuje délku ¢asu mezi udalostmi <
. . . s . . ) MEZIOBVODU) =
stfidani motoru. Kdyz €as ubé&hne, relé zvolené g”
v parametru 323 nebo 326 zméni stav a spusti Hodnota: a
externi fidici pfistroje, které odpoji aktivni motor a Vypnuto (0]
pfipoji alternativni motor. (Stykace nebo spoustéce, 0Zapnuto (1]
které se pouzivaji k pfipojeni nebo odpojeni motor,
mohou byt dodavany jinymi dodavateli.) Funkce:
y y ny ' Minié kmitoetu je vybaven funkci, ktera zajiSuje
Casovaé se resetuje po dokonéeni sekvence stfidani. nezavislost vystupniho napiti na fluktuaci napiti
ve stejnosmirném meziobvodu, kterd muze byt
zpusob zastaveni - Dobéh nebo Volny dobéh. napiti. Vyhodou je velka stabilita momentu na

hgideli motoru (malé kolisani momentu) pgi

Popis volby:
B o ruzném stavu napajeciho napiti.

Nastavuje ¢as mezi udalostmi stfidani motoru.
Popis volby:

V nikterych pgipadech muze tato dynamicka
kompenzace zpusobovat rezonanci ve stejnosmirném
meziobvodu a je teeba ji tedy vypnout. Typickym
pgikladem je situace, kdy je k siovému napajeni
pgipojena fazova tlumivka nebo harmonicky

filtr (jako jsou filtry AHF005/010) pro potlaéeni
harmonickych kmitoétu. Muze se také vyskytovat

u siti s nizkym zkratovym pomirem.

0 = tovarni nastaveni. () = text na displeji [] = hodnota pouzta pfi komunikaci pres sériové rozhrani
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Upozornéni:
'l: Tento parametr je skryty. Jediny paistup
q k nimu je prostgednictvim softwarového
nastroje MCT 10.

0 = tovarni nastaveni. () = text na displeji [] = hodnota pouzta pfi komunikaci pres sériové rozhrani
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m Enhanced Sleep Mode

Pouziti ménice kmitoctu pro iniciovani rezimu spanku
je pfijatelné v mnoha pfipadech, ale pokud saci

tlak kolisa, nebo ma €erpadlo smérem k nizkym
otackam plochou kfivku, nemusi byt tato metoda
dost pfesna. K prekonani problému v takovych
podminkach byl vyvinut rozsifeny rezim spanku.

Pokud systém pracuje s kontrolou konstantniho tlaku,
povede napfiklad pokles saciho tlaku ke zvySeni
kmito€tu za Ucelem udrzeni tlaku. Nasledné tedy
nastane situace, kdy se bude kmito¢et ménit nezavisle
na pratoku. To maze vést k nevhodné aktivaci rezimu
spanku nebo k probuzeni méni¢e kmitoctu.

Plocha kfivka ¢erpadla vede k situaci, kdy pfi kolisani
pritoku dochazi jen k malé &i k Zzadné zméné kmitoctu.
Kdyz se tedy nastavi kmitoCet spanku na nizkou
hodnotu, méni¢ kmitoétu na ni nemusi dosahnout.

m Jak to funguje?
RozSifeny rezim spanku je zaloZen na sledovani
vykonu/kmitoCtu a pracuje pouze v rezimu se zpétnou
vazbou. Zastaveni zplsobené funkci rozSifeného
reZimu spanku je iniciovano v nasledujicich pfipadech:

* Spotfeba energie je pod kfivkou Zadného/nizkého
pratoku a setrva zde po ur€itou dobu (parametr
463 Casovac rozsifeného rezimu spénku) nebo

e Zpétna vazba tlaku je pfi minimalnich
otackach nad zadanou hodnotou a setrva
zde po uréitou dobu (parametr 463 Casovaé
rozsSifeného rezimu spanku).

Pokud tlak ze zpétné vazby poklesne pod tlak
buzeni (parametr 464 Tlak probuzeni), ménic
kmitoCtu restartuje motor.

m Detekce béhu na sucho
U vétSiny Cerpadel, zvlasté u ponornych Cerpadel
do vrtd, je tfeba zajistit, aby se €erpadlo v pfipadé
béhu na sucho zastavilo. To se zajiStuje funkci
detekce b&hu na sucho.

Jak to funguje?

Detekce béhu na sucho je zaloZena na sledovani
vykonu/kmitoctu a funguje v rezimu se zpétnou
vazbou i bez zpétné vazby.

Zastaveni (vypnuti) zptisobené béhem na sucho
je iniciovano v nasledujicich pfipadech:

» Se zpétnou vazbou:

e Meéni¢ kmito€tu pracuje na maximalnim kmitoctu

(parametr 202 Maximalni vystupni kmitocet, fuax) a

Zpétna vazba je pod minimalni zadanou
hodnotou (parametr 204 Minimalni Zadana
hodnota, Ref,min) a
Spotfeba energie je pod kfivkou Zadného/nizkého
pritoku a setrva zde po uréitou dobu (parametr
470 Casovy limit béhu na sucho)

Bez zpétné vazby:

Kdykoli poklesne spotfeba energie pod kfivku
zadného/nizkého pritoku a setrva zde po
urgitou dobu (parametr 470 Casovy limit béhu
na sucho), méni¢ kmitoc¢tu vypne.

Méni¢ kmitoc€tu lze nastavit bud’ na ruéni,

nebo na automaticky restart po zastaveni
(parametry 400 Funkce resetovéni a 401 Cas
automatického znovuspusténi).

m Zapnuti a vypnuti funkci

Funkce Rezim spanku a Detekce béhu na
sucho lze zapnout a vypnout nezavisle na sobé.
Provadi se to pomoci parametru 463 Casovad
roz$ifeného reZimu spanku a parametru 470
Casovy limit béhu na sucho.
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0 = tovarni nastaveni. () = text na displeji [] = hodnota pouzta pfi komunikaci pres sériové rozhrani
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dopocita veSkera data mezi témito dvéma sadami
hodnot a vygeneruje kfivku vykonu pfi stavu bez

pritoku nebo pfi nizkém pratoku.

Pokud spotfeba energie poklesne pod vykonovou
kfivku, méni¢ kmito€tu vstoupi do rezimu spanku

nebo vypne kvlli béhu na sucho - coz zavisi

na zvolené konfiguraci.

Odstiediva Cerpadla s radialnim obéznym kolem
vykazuji relaci mezi spotfebou energie a pritokem
jedna ku jedné, coz Ize vyuzit k detekci stavu, kdy
Cerpadlem nic neprotéka nebo je pratok jen maly.
Pouze je potfeba zadat dvé sady hodnot vykonu a
kmito¢tu (min. a max.) pfi stavu bez pratoku a pfi
nizkém pratoku. Méni¢ kmitoctu potom automaticky

Power Power 176FA283.11
Par.466
A Max. pump A
frequency
Drive in normal No/low flow power
Par.468 # Par.468 operation curve
Max. Max. | _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _
pump pump
power power |
Par.467 m Par.467 | — Sleep or dry :
Min. freq'u‘;ncf Min. | run detection | _
pump pump | | requency
power — power o
0 Flow Par.465 Par.466
Min. Max.
pump pump
frequency frequency

Ochrana pfed béhem na sucho. PFi zadném

¢i nizkém pratoku vypne a chrani motor a
Cerpadlo pred prehratim.

ZlepSena uspora energie pfi rozSifeném

rezimu spanku.

Je minimalizovano riziko mnozeni baktérii

v pitné vodé zpusobené nedostateCnym
chlazenim motoru.

¢ Snadné uvedeni do provozu.

* Pracuje spole¢né s regulatorem kaskady Danfoss.

Ztetelny pomér jedna ku jedné mezi pratokem

a vykonem vykazuji pouze odstfediva Cerpadla

s radialnim obé&znym kolem. Spravna funkce
rozSifeného rezimu spanku a detekce béhu na sucho
je tudiz zajiSténa pouze u tohoto typu Cerpadia.

463 Casovaé rozsifeného rezimu spanku
(ESL TIMER)

Hodnota:

Hodnota 0 — 9999 s 0 0 = OFF

Funkce:
Casovaé zabrariuje cyklickému stfidani rezimu
spanku a normalniho provozu. Pokud napfiklad
poklesne spotfeba energie pod vykonovou kfivku
pfi Zzadném nebo nizkém pratoku, méni¢ kmitoctu
zmeéni pfi vyprseni ¢asového limitu rezim.

Popis volby:

V pfipadé cyklické zmény nastavte Casovac na
vhodnou hodnotu, ktera omezi pocet cyklu.

Nastavenim hodnoty 0 zruSite rozSifeny rezim spanku.
Poznamka: V parametru 406 ZvysSeni Zadané
hodnoty 1ze nastavit méni¢ kmitoCtu tak, aby pfed
zastavenim Cerpadla zvysil tlak.

464 Tlak probuzeni
(WAKEUP PRESSURE)

Hodnota:
Par. 204 Refyin — par. 418 Zadana hodnota 1 0 0

Funkce:
Méni¢ kmitoc¢tu se probudi z rezimu spanku, kdyz tlak
poklesne pod tlak probuzeni po dobu nastavenou
v parametru 463 Casovac roz§ifeného rezimu spanku.

Popis volby:
Nastavte hodnotu vhodnou pro dany systém.
Jednotky se nastavuji v parametru 415.

0 = tovarni nastaveni. () = text na displeji [] = hodnota pouzta pfi komunikaci pres sériové rozhrani

148 MG.80.A9.48 - VLT je registrovana ochranna znamka spole¢nosti Danfoss



Decfots

VLT® 8000 AQUA

465 Minimalni kmitocet Cerpadla

(PUMP MIN. FREQ.)

Hodnota:
Hodnota par. 201 fuin — par. 202 fuax (Hz) 0O 20

Funkce:
Tento parametr je svazan s parametrem 467
Minimalni vykon a pouziva se pro vykonovou kfivku
pfi Zddném nebo nizkém prutoku.

Popis volby:
Zadejte hodnotu rovnou nebo blizkou pozadovanému
minimalnimu kmito€tu nastavenému v parametru
201 Minimalni vystupni kmitocet, fpun. Pamatuijte,
Ze protaZeni vykonové kfivky pfi Zaddném nebo
nizkém pritoku je omezeno parametry 201 a
202 a nikoli parametry 465 a 466.

466 Maximalni kmitocet cerpadla
(PUMP MAX. FREQ)

Hodnota:
Hodnota par. 201 fuin — par. 202 fuax (Hz) O 50

Funkce:
Tento parametr je svazan s parametrem 468
Maximalni vykon &erpadla a pouziva se pro
vykonovou kFivku pfi Zadném nebo nizkém prutoku.

Popis volby:
Zadejte hodnotu rovnou nebo blizkou pozadovanému
maximalnimu kmito¢tu nastavenému v parametru
202 Maximalni vystupni kmitocCet, fuax.

468 Maximalni vykon ¢erpadla

(MAX. PUMP POWER)

Hodnota:
0 - 500,000 W oo

Funkce:
Spotfeba energie pfifazena ke kmito¢tu zadanému
v parametru 466 Minimalni kmitocet éerpadia.

Popis volby:
Zadejte hodnotu vykonu pfi Zadném ¢i nizkém
pritoku pfi maximalnim kmitoétu ¢erpadla
zadaném v parametru 466.

469 Kompenzace vykonu pfi Zzadném pritoku

(NF POWER COMP)

Hodnota:
0.01 - 2 O 1.2

Funkce:
Tato funkce se pouziva pro stanoveni odchylky
od vykonové kfivky pfi Zzadném nebo nizkém
pratoku, kterou Ize vyuzit jako bezpeénostni faktor
nebo pro jemné doladéni systému.

Popis volby:
Popis Faktor se nasobi hodnotami vykonu. Napf.
faktor 1,2 zvySi hodnotu zvySi hodnotu vykonu
1,2krat v celém kmitoctovém rozsahu.

470 Casovy limit béhu na sucho
(DRY RUN TIME OUT)

T —— N Hodnota:
530 5 D 30 = OFF
Hodnota: Funkce:
0 - 500,000 W 0o Pokud je vykon pod vykonovou kfivkou pro Zadny
¢i nizky pratok, a po dobu nastavenou v tomto
Funkce: parametru pracuje na maximalni otac¢ky, ménic
Spotfeba energie pfifazena ke kmito¢tu zadanému kmitoCtu vypne s poplachem 75: Bé&h na sucho.
v parametru 465 Miniméalni kmitocet Cerpadla. V rezimu bez zpétné vazby nemusi byt pfed vypnutim
nutné dosazeno maximalnich otacek.
Popis volby:
Zadejte hodnotu vykonu pfi zadném &i nizkém Popis volby:
pritoku pfi minimalnim kmito¢tu €erpadla Nastavte hodnotu tak, abyste pfed vypnutim zajistili
zadaném v parametru 465. poZadované zpozdéni. V parametru 400 Funkce
resetovani a 401 Cas automatického znovuspusténi
Ize naprogramovat ru¢ni ¢i automatické restartovani.
Hodnotou 30 zakazete detekci b&hu na sucho.
0 = tovarni nastaveni. () = text na displeji [] = hodnota pouzta pfi komunikaci pres sériové rozhrani
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471 Casovaé blokovani béhu na sucho
(DRY RUN INT TIME)

Hodnota:
0,5-60 min. 0 30 min.

Funkce:
Tento Casovac urcuje, kdy bude vypnuti zpusobené
béhem na sucho automaticky resetovano. Po
vyprseni ¢asovace muze funkce automatického
resetovani méni¢ kmitoCtu znovu automaticky spustit.

Popis volby:
Parametr 401 Cas automatického znovuspusténi
stale urCuje, jak ¢asto bude provadén pokus o
resetovani vypnuti. Pokud je napfiklad parametr 401
Cas automatického znovuspus$téni nastaven na 10
s a parametr 400 Funkce resetovani je nastavena
na Automatic Reset x10, méni¢ kmitoCtu se pokusi
resetovat vypnuti 10krat béhem 100 sekund. Pokud
je parametr 471 nastaven na 30 minut, méni¢ kmitoCtu
nebude schopen provést automatické resetovani
vypnuti po béhu na sucho a bude tfeba ruéni reset.

0 = tovarni nastaveni. () = text na displeji [] = hodnota pouzta pfi komunikaci pres sériové rozhrani
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m Sériova komunikace pro FC protokol

195NA035.10
Master

Serial communication

Slave 31
Slave 1 Slave 2 (126)
Address 1 Address 2 Address 31 (126)
m Protokoly
VSechny jednotky VLT 8000 AQUA jsou m Komunikace pomoci telegramu
standardni vybaveny portem RS 485 umozoujicim Ridici a odpovédni telegramy
vybir ze étyg protokolu. Komunikace pomoci telegraml v systému
« FC hlavni/podfizena je fizena hlavni jednotkou. K
* Profibus* jedné hlavni jednotce Ize bez pouziti zesilovace
* Modbus RTU* pfipojit maximalné 31 podfizenych jednotek. P¥i
e DeviceNet* pouziti zesilovace Ize k jedné hlavni jednotce pfipojit
¢ LonWorks* maximalné 126 podfizenych jednotek.
* Jedna se o volitelné karty se samostatnymi Hlavni jednotka neustale posila telegramy
vstupnimi svorkami. adresované podfizenym jednotkam a Ceka

na jejich odpovédni telegramy. Doba odezvy
podfizenych jednotek je max. 50 ms.

Pouze podfizena jednotka, ktera obdrzela
bezchybny telegram, ktery byl adresovan ji, odpovi
odeslanim odpovédniho telegramu.

VS8esmérové vysilani

Hlavni jednotka m(ze odeslat v jednom okamziku
stejny telegram vSem podfizenym jednotkdm
pfipojenym ke sbérnici. V pfipadé takového
vSesmérového vysilani podfizena jednotka v
pfipadé spravného pfijeti telegramu neodesle
odpovédni telegram. VSesmérové vysilani se
nastavuje ve formatu adresy (ADR), viz nasledujici
strana. Obsah znaku (bajtu)
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Kazdy pfenaseny znak zacina uvodnim bitem.
Nasledné je pfeneseno 8 datovych bitu, tedy jeden
bajt. Kazdy znak je zabezpecen tim, ze paritni bit
je v pfipadé sudé parity (tedy pocet binarnich 1 v
8 datovych bitech spolu s paritnim bitem je sudé
Cislo) nastaven na ,1". Znak kon¢&i zdvérecnym
bitem, takze je sloZen celkem z 11 bitd.

195NA036.10

Start 0 1 2 3 4 5 6 7 SudaStop
bit parita bit

m Vytvoreni telegramu v protokolu FC

Kazdy telegram zacina uvodnim znakem (STX) = 02
Hex, ktery je nasledovan bajtem udavajicim délku
telegramu (LGE) a bajtem udavajicim adresu ménice
VLT (ADR). Potom nasleduje fada datovych baijtd
(proménny pocet v zavislosti na typu telegramu).
Telegram je zakonc¢en kontrolnim bajtem (BCC).

195NA099.10

STX LGE ADR DATA BCC

Casy telegramu
Rychlost komunikace mezi hlavni jednotkou a

podFizenou jednotkou zavisi na pfenosové rychlosti.
Pfenosova rychlost méni¢e kmitoCtu musi byt stejna
jakopfenosova rychlost hlavni jednotky a voli se

v parametru 502 Pfenosova rychlost.

Po pfijeti odpovédniho telegramu od podfizené
jednotky musi nasledovat pauza nejméné 2 znaky (22
bitll), nez mlze hlavni jednotka poslat dalSi telegram.
PFi pfenosové rychlosti 9600 kbaudl musi byt pauza
min. 2,3 ms. KdyZz hlavni jednotka dokonci telegram,
doba odezvy podfizené jednotky hlavni jednotce
bude max. 20 ms a pauza bude min. 2 znaky.

195NA038.10
Telegram Telegram
hlavnt jednotky podtfzené jednotky
Pauza Doba Pauza
odezvy

Min. doba pauzy: 2 znaky
Min. doba odezvy: 2 znaky
Max. doba odezvy: 20 ms

Prodleva mezi jednotlivymi znaky telegramu
nesmi prevySit 2 znaky a telegram musi byt
dokoncen do uplynuti 1,5 nasobku jmenovité
hodnoty doby telegramu.

Pokud je pfenosova rychlost 9600 kbaudl a
délka telegramu je 16 baud(, musi byt telegram
dokonéen do 27,5 ms.

195NA039.10

STX LGE ADR DATA BCC

%
g = Doba mezi znaky

A

Délka telegramu (LGE)
Délka telegramu je pocet datovych bajta plus bajt
adresy ADR plus kontrolni bajt BCC.

Délka telegram( se 4 datovymi baijty:

LGE =4 + 1 + 1 = 6 bajtd

Délka telegramu se 12 datovymi baijty:

LGE =12 + 1 + 1 = 14 bajtt

Telegramy obsahujici text maji délku 10+n
bajti. Cislo 10 predstavuje pevné znaky a 'n’ je
proménna (zavisi na délce textu).

Adresa méni€e kmitoctu (ADR)
Pouzivaji se dva rizné formaty adresy. Rozsah adres
méni¢e kmitoCtu je bud 1-31, nebo 1-126.

1. Format adresy 1-31

Baijt pro tento rozsah adres ma nasledujici profil:
7.6 5 4 3 2 1 0

0

195NA040.10

Bit 7 = 0 (format adresy 1-31 je aktivni)

Bit 6 se nepouziva

Bit 5 = 1: VSesmérové vysilani, adresni bity
(0-4) se nepouzivaji

Bit 5 = 0: VSesmérové vysilani nepouzito
Bit 0-4 = adresa méni¢e kmitoctu 1-31
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2. Format adresy 1-126

Bajt pro rozsah adres 1-126 ma nasledujici profil:
7 6 5 4 3 2 1 O
1

195NAD41.10

Bit 7 = 1 (format adresy 1-126 je aktivni)
Bit 0-6 = adresa méni¢e kmitoCtu 1-126
Bit 0-6 = 0 VSesmérové vysilani

Podfizena jednotka posild adresni bajt hlavni jednotce
beze zmény zpatky v odpovédnim telegramu.

Priklad:
Telegram je odeslan na adresu ménice kmitoctu
22 pomoci formatu adresy 1-31:

7 6 5 4 3 2 1 0
0jo/oj11o0(1|11]0

176FA155.10

Kontrolni bajt (BCC)

Kontrolni bajt Ize vysvétlit na pfikladu: Pred
obdrzenim prvniho bajtu telegramu je vypocteny
kontrolni soucet (BCS) 0.

7 6 5 4 3 2 1 0
0/0|0]|0|0|0]|0O|O

195NA043.10

Po obdrZeni prvniho bajtu (02H):

BCS = BCC EXOR ,prvni bajt"
(EXOR = vylu¢né souctove

hradlo)
BCS =00000000 (00H)
EXOR
.orvni bajt" = 00000010(02H)
BCC =00000010

Kazdy dalSi nasledny baijt se pfida k BCS EXOR a
vysledkem je novy kontrolni soucet, napf.:

BCS =000000 10 (02H)
EXOR

.druhy bajt" = 11010110 (D6H)

BCC =11010100

m Charakter dat (bajt)

Sestaveni datovych blokl zavisi na typu telegramu.
Existuji tfi typy telegramu a typ telegramu plati jak
pro fidici telegram (hlavni jednotka  podfizena),
tak pro odpovédni telegram (podfizena jednotka
hlavni) Existuji nasleduijici tfi typy telegramu:

1. Blok parametri se pouziva k prenaseni
parametr( mezi hlavni a podfizenou jednotkou.
Blok dat obsahuje 12 bajtt (6 slov) a také

obsahuje blok zpracovani.
195NA044.10

| PKE | IND |PWEhi9h PWE |ow | PCD1 PCDZ|

Blok parametrt Blok procesu

A

c
\©
>
<}
=
©
S
>
o
S

100%

P

2. Blok zpracovani je sestaveny jako blok dat
ze Ctyf bajtd (2 slov) a zahrnuje:
- Ridici slovo a zadanou hodnotu (od hlavni
jednotky k podfizené)
- Stavové slovo a aktualni vystupni kmitocet

(od podFizené jednotky k h1lgas\'4£10| o

PCD1 PCD2

3. Blok textll se pouziva pro ¢teni a zapis textl
prostfednictvim bloku dat.
PKE | IND |Ch 1[Ch 2 Ch n|PCD1|PCD2

Blok textu

Blok procesu
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1. Bajty parametrd

Pokud nelze pfikaz provést, podfizena jednotka

195NA046.10
odesle odpovéd (0111) Prikaz nelze vykonat
PKE IND PWEhigh PWE 0w a v hodnoté parametru bude uvedena
nasledujici chybova zprava:
(odpoved Chybova zprava
0111)
AK PNU 0 Pouzité &islo parametru
15 141512111110 987654 5210 1 B%e\)/(g:aunIZho parametru nelze
o zapisovat
3 o 3 2 Datova hodnota pirekracuje limity
x5 2 = b parametru.
S g §_ §_ o E 3 Pouzity podincjex neexistuje
xg3g k7 59 4 Parametr neni typ pole i
5 Typ dat se neshoduje s volanym
Pfikazy parametru a odpovédi (AK) Bity ¢. 12-15 17 Sa;imgtll;ﬁ,m stavu ménice
se pouzivaji pro pfenos prikazu parametru z hlavni kmito&tu nelze ménit data ve
jednotky do podfizené a pfenos zpracované odpovédi volaném parametru. Napfiklad
podfizené jednotky zpét do jednotky hlavni. nékteré parametry Ize ménit
Pfikazy parametru — hlavni podfizena: pouze pfi zastaveném motoru.
Bit &. 130 K volanému parametru nema
15 14 13 12 Prikaz parametru sbérnice pFistup
8 8 8 (1) andtnr:/ Fé'v’l'k?z t 131 Zména dat neni mozna, protoZe
0T 0 Z;S;‘)sa? hr(])%rleo?grs;?:rrrluetru o bylo vybrano tovarni nastaveni
paméti RAM (slovo) )
0 0 1 1 Zapsathodnotu parametru do Cislo parametru PNU)
paméti RAM (dvoijité slovo) Bity ¢. 0-10 se pouzivaji po pfenos ¢isel parametru.
1 1 0 1 Zapsathodnotu parametru do Funkce daného parametru je definovana v popisu
paméti RAM a EEPROM (dvojite parametru v &asti Programovani.
slovo)
1 1 1 0 Zapsat hodnotu parametru do Index
paméti RAM a EEPROM (slovo)
1 1 1 1 Cist/zapsat text

Odpovédét podrizena— hlavni:

Bit ¢.

15 14 13 12 Odpovédeét

0O 0 0 0 Zadna odpovéd

0 0 O 1 Hodnota parametru byla
prenesena (slovo)

0 0 1 0 Hodnota parametru byla
prenesena (dvojité slovo)

0 1 1 1 Prikaz nelze vykonat

1 1 1 1 Textbyl pfenesen

PKE [~IND

PWEhigh| PWE 0w

Index se pouziva spole¢né s Cislem parametru

pro ¢teni/zapis u parametrl s indexem, jako je
parametr 615 Kod chyby. Index ma dva bajty - dolni
bajt a horni bajt. Nicméné pouziva se pouze dolni
bajt. Viz pfiklad na nasledujici strané.
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Pfiklad - Index:
Je nutno precist prvni kéd chyby(index [1]) v
parametru 615 Kod chyby.

PKE = 1267 Hex (pfeCist parametr 615 Kod
chyby). IND = 0001 Hex - Index €. 1.

1267 H|0001 H |
PKE  IND PWE

Méni¢ kmito¢tu odpovi v bloku hodnot parametru
(PWE) prostfednictvim kodu chyby s hodnotou
1-99. Popis kddu chyby naleznete v Seznamu
vystrah a poplachd.

Hodnota parametru (PWE)

PKE | IND

PWErighPWEY

Blok hodnot parametri se sklada ze 2 slov (4

bajtd) a jeho hodnota zavisi na aktivnim parametru
(AK). Pokud se hlavni jednotka dotéZe na hodnotu
parametru, blok PWE neobsahuje Zadnou hodnotu.
Jestlize ma byt hlavni jednotkou (zapis) zménéna
hodnota parametru, bude nova hodnota zadana do
bloku PWE a odeslana podfizené jednotce.

Pokud podfizena jednotka zareaguje na pozadavek
na parametr (pfikaz Cist), aktualni hodnota parametru
se pfenese do bloku PWE a vréti se do hlavni jednotky.
Jestlize parametr neobsahuje Ciselnou hodnotu,

ale nékolik moznosti vybéru dat, napf. parametr

001 Jazyk, kde [0] je Anglicky a [1] je Dansky, bude
datova hodnota vybrana zapsanim hodnoty do bloku
PWE. Viz pfiklad na nasledujici strané.

Prostfednictvim sériové komunikace je pouze mozno
Cist parametry s typem dat 9 (textové fetézce). U
ménice VLT 8000 AQUA maji data typu 9 parametry
621-631 Udaje na typovém Stitku. V parametru

621 (Typ jednotky) je napfiklad mozno Cist velikost
jednotky a rozsah sitového napéti.

Pokud je pfenasen (Cten) textovy fetézec, je
délka telegramu proménliva, protoze texty maji
riznou délku. Délka telegramu je uvedena ve 2.
bajtu telegramu oznacovaném LGE.

Aby bylo mozné cist text pomoci bloku PWE,
musi byt pfikaz parametru (AK) nastaven na
hexadecimalni hodnotu 'F’.

Znak indexu se pouziva k rozliSeni, zda je pfikaz
v dotazu pfikazem &teni nebo zapisu. V pfipadé
pfikazu ¢teni musi mit index nasledujici format:

04 00 H
Highbyte Lowbyte
IND

Méni¢ VLT 8000 AQUA ma dva parametry, u
kterych |ze zapsat text: parametry 533 a 534
Zobrazovany text - viz jejich popis v popisu
parametril. Aby bylo mozné zapsat text pomoci
bloku PWE, musi byt pfikaz parametru (AK)
nastaven na hexadecimalni hodnotu 'F’.

V pfipadé pfikazu zapisu musi mit index
nasledujici format:

T
05 00 H
Highbyte Lowbyte
IND

Typy dat podporované ménifem kmitoctu

Typ udaje Popis

Celogiselny 16

Celogiselny 32

Bez znaménka 8

Bez znaménka 16

Bez znaménka 32

ONIO ||~ |w

Textovy fetézec

c
\©
>
<}
=
©
S
(<)
o
S
o

Bez znaménka znamena, Ze v telegramu neni
obsazeno zadné znaménko.
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Priklad - Zapis hodnoty parametru:

Parametr 202 Maximalni vystupni kmitocCet, fuax
chceme zménit na hodnotu 100 Hz. Tuto hodnotu
si musi méni¢ pamatovat po vypadu napgjeni, a
proto je zapsana do paméti EEPROM.

PKE = EOCA Hex - Zapsat do parametru
202 Maximalni vystupni kmitocCet,
fmax

IND = 0000 Hex

PWEHIGH = 0000 Hex

PWELow 03E8 Hex - Datova hodnota 1000,

coz odpovida 100 Hz, viz Prevod.

EOCA H|0000 H|0000 H|03E8 H
PKE  IND  PWEpigh PWEj,

Odpovéd podfizené jednotky hlavni jednotce
bude vypadat takto:

10CA H[0000 H|0000 H|03E8 H
PKE  IND  PWEpigh PWEjoy

Pfiklad - Volba datové hodnoty:

V parametru 415 Jednotky procesu chceme
vybrat hodnotu kW [20]. Tuto hodnotu si musi
méni¢ pamatovat po vypadu napajeni, a proto
je zapsana do paméti EEPROM.

PKE = E19F Hex - Zapsat do parametru
415 Jednotky procesu

IND = 0000 Hex

PWEHIGH 0000 Hex

PWE_Low 0014 Hex - Zvolit datovou hodnotu

kW [20]

176FA198.1
E19F H|0000 H|0000 H oouﬁﬁ‘
PKE IND  PWEpign PWE;o,

Svaret fra slaven til masteren vil veere:

176FA199.10

119F H|0000 H[0000 H|0014 H
PKE IND  PWEpigh PWEp,

Priklad - Cteni hodnoty parametru:
Je vyzadovana hodnota parametru 206 Doba
rozbéhu. Hlavni jednotka poSle nasledujici dotaz:

PKE = 10CE Hex - Cist parametr 206
Doba rozbéhu

IND = 0000 Hex

PWEniGH = 0000 Hex

PWE_ow 0000 Hex

175ZA708.1

10CE H|0000 H|0000 H|[0000 H
PKE IND  PWEpnignh PWE,

Pokud je hodnota parametru 206 Doba rozbéhu
10 sekund, odpovéd podfizené jednotky hlavni
jednotce bude vypadat takto:

175ZA709.1

10CE H|0000 H|0000 H|000A H
PKE IND  PWEpigh PWE|qy
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Prevod:

Rlzné atributy jednotlivych parametrd jsou uvedeny
v Casti o fovarnim nastaveni. Protoze hodnotu
parametru Ize pfenaset pouze jako celé &islo, musi Prevodni Prevodni

Prevodni tabulka:

byt k pfenosu desetinnych €isel pouzit pfevodni faktor. in;ifx fa3k’g>r
Priklad: % 11000
Parametr 201: minimalni kmitoCet, pfevodni faktor 0 1
0,1. Pokud ma byt parametr 201 nastaven na -1 0.1
hodnotu 10 Hz, musi byt pfenesena hodnota 100, 'g OObOO11
protoze pfevodni faktor 0,1 znamena, ze prenasena 4 0_'0001
hodnota bude nasobena koeficientem 0,1. Hodnotu
100 je tedy nutno chapat jako 10,0.
PCD1 PCD 2
m Slovo proces < - .
Vo procesu ) Ridici telegram Ridici  Zadana
Blok slova procesu je rozdélen na dva bloky , v ,

. - . o (hlavni — podfizena) slovo hodnota
po 16 bitech, které vzdy nasledu;ji ve Odpovédni telegram Stavové Dany
stanovené posloupnosti. (podfizena — hlavni) slovo vystupni

195NA066.10 katOéet

PCD1 PCD2

c
\©
>
<}
=
©
S
>
o
S
o
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m Ridici slovo podle protokolu FC

Ridici slovo slouzi k prenaseni prikaz(l z hlavni
jednotky (napf. z pocitace) do podfizené jednotky.

Z4dand hodnota
sériové kom.

RTdici—» Podizenf /51T,

1514 13 12 11 10 98 7 6 5 4 3 2 1 0OBit ¢&.

Bit Bit=0 Bit = 1
00 Pevna z.h. LSB
01 Pevna z.h. MSB
02 Stejnosmérné

brzdéni

03 _ Volny dobéh

04  Rychlé zastaveni

05 Ulozeni vystupniho kmitoétu

06 Zastaveni s Start
kontrolovanym
dobéhem

07 Vynulovani

08 Konstantni otacky

09 Bez funkce Bez funkce

10 Data neplatna Data platna

11 Aktivace relé 1

12 Aktivace relé 2

13 Volba sady

platny bit (LSB)

14 Volba sady
parametrd, nejvyssi
platny bit (MSB)

15 Reverzace

Bit 00/01:

Bity 00/01 slouzi k volbé mezi &tyfmi pfedem
naprogramovanymi zadanymi hodnotami
(parametry 211-214 Pevna Zadana hodnota)
podle nasledujici tabulky:

Pevna Parametr  Bit 01 Bit 00

zadana

hodnota
1 211 0 0
2 212 0 1
3 213 1 0
4 214 1 1

Upozornéni:

ll: Parametr 508 Volba pevné Zadané hodnoty
i slouzi k vybéru zplsobu, jakym budou

bity 00/01 svazany s odpovidajicimi
funkcemi digitalnich vstupt.

Bit 02, DC BRAKE:

Nastaveni bitu 02 na hodnotu 0 vyvola stejnosmérné
brzdéni a zastaveni. V parametrech 114
Stejnosmérny brzdici proud a 115 Doba brzdéni
stejnosmérnym proudem nastavte brzdici proud

a dobu brzdéni. Poznamka: V parametru 504

Stejnosmérna brzda se voli vztah mezi bitem
02 a odpovidajici funkci svorky 27.

Bit 03, Volny dob&h motoru:

Nastaveni bitu 03 na hodnotu 0 zpUsobi, Ze ménic
kmitoCtu okamzité ,pusti” motor (vystupni tranzistory
se ,vypnou"), a motor tedy volné dobéhne a zastavi se.
Nastaveni bitu 03 na hodnotu 1 zpUsobi, Ze ménic
kmitoCtu je schopen spustit motor, pokud jsou
splnény ostatni podminky pro spusténi. Poznamka:
V parametru 503 Volny dobéh se voli zpUsob, jakym
bude bit 03 svazan s odpovidajici funkci svorky 27.

Bit 04, Rychlé zastaveni:

Nastaveni bitu 04 na hodnotu ,0" zpUsobi zastaveni,
pfi kterém rychlost motoru postupné klesa podle
parametru 207 Doba dobéhu.

Bit 05, Ulozeni vystupniho kmitoctu:

Nastaveni bitu 05 na hodnotu ,0" znamena,

Ze bude uloen dany vystupni kmito€et (v Hz).
UloZeny vystupni kmitoCet I1ze pak zménit pouze
pomoci digitalnich vstupl naprogramovanych na
ZvySeni otacek a Snizeni otacek.

Upozornéni:
": Je-li aktivni funkce UlozZeni vystupu, ménic
i kmitoCtu nelze zastavit pomoci bitu 06 Start,
ani pomoci svorky 18. Méni¢ kmitocCtu Ize
zastavit jen nasledujicimi zpUsoby:

* Bit 03 VoIny dobéh

e Svorka 27

* Bit 02 Brzdéni stejnosmérnym proudem

* Svorka 19 je naprogramovana na Brzdéni
stejnosmérnym proudem

Bit 06, Dobéh a rozbéh:

Nastaveni bitu 04 na hodnotu ,0" zpUsobi zastaveni,
pfi kterém rychlost motoru postupné klesa podle
parametru 207 Doba dobéhu.

Nastaveni bitu 06 na hodnotu ,1" zpUsobi, ze
méni¢ kmitoCtu je schopen spustit motor, pokud
jsou splnény ostatni podminky pro spusténi.
Poznamka: V parametru 505 Start se voli zpUsob,
jakym bude bit 06 Dobéh a rozbéh svazan s
odpovidajici funkci svorky 18.

Bit 07, Vynulovani:

Po nastaveni bitu 07 na ,0" nebude

provedeno vynulovani.

Nastaveni bitu 07 na ,1" zpUsobi, ze vypnuti
bude resetovano.

Vynulovani je aktivovano nab&Znou hranou signalu,
tj. pfi zméné z logické '0’ na logickou '1’.

Bit 08, Konstantni otacky:
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Nastaveni bitu 08 na hodnotu ,1" ma za nasledek,
ze vystupni kmitocCet je ur€en parametrem 209
Kmitocet konstantnich otacek.

Bit 09, Bez funkce:
Bit 09 nema zadnou funkci.

Bit 10, Neplatna/platna data:

Sdéluje ménici kmitoctu, zda ma byt fidici slovo
pouzito ¢i ignorovano. Nastaveni bitu 10 na hodnotu
,0" udava, Ze fidici slovo bude ignorovano. Nastaveni
bitu 10 na hodnotu ,1" znamena, Ze fidici slovo bude
pouzito. Tato funkce je dllezita, protoze telegram bez
ohledu na svij typ vzdy obsahuje Fidici slovo. Ridici
slovo je tedy mozné vypnout, pokud ho pfi aktualizaci
nebo &teni parametrd nechcete pouzivat.

Bit 11, Relé 1:

Bit 11 = ,0": Relé 1 neni aktivovano.

Bit 11 = ,1": Relé 1 je aktivovano, pokud byly
bity 11/12 Fidiciho slova vybrany v parametru
323 Reléové vystupy.

Bit 12, Relé 2:

Bit 12 = ,0": Relé 2 neni aktivovano.

Bit 12 = ,1": Relé 2 je aktivovano, pokud byly
bity 11/12 ridiciho slova vybrany v parametru
326 Reléové vystupy.

' Upozornéni:
'l: Pokud dojde k prekroCeni Casové prodlevy
i nastavené v parametru 556 Funkce
po Casovém intervalu sbérnice, relé
1 a 2 ztrati napéti, jestlize byla aktivovana
prostiednictvim sériové komunikace.

Bity 13/14, Volba sady parametru:
Bity 13 a 14 umoznuji volbu ze &tyf nabidek
parametrt podle nasledujici tabulky:

Po nastaveni bitu 15 na ,1" bude prove-
dena reverzace.

V tovarnim nastaveni byla reverzace vybrana jako
digitalni v parametru 506 Reverzace, coz znamena,
ze bit 15 povede k reverzaci pouze tehdy, pokud
byla vybrana sbérnice, logické OR nebologické AND
(av8ak logické AND pouze spole¢né se svorkou 19).

m Stavové slovo podle protokolu FC

Stavové slovo slouzi k informovani gidici
jednotky (nap@. poeitaée) o rezimu jednotky
podgizené (VLT 8000 AQUA).

Status

Output
Slave —» Master [/ yord”, e

frequency

1514 1312 11109876 543210

Bit Bit=10 Bit = 1

00 Vypnuti @izeni pgipraveno

01 Minié kmitoétu

pgipraven

02 Pohotovost

03 Bez vypnuti Vypnuti

04 Nepouzito —

05 NepouZito 8

06 Nepouzito 3

07 Bez vystrahy Vystraha %

08 Otaeky # zadana Otaeky = zadana =,
hodota hodnota g

09 Lokalni ovladani Jizeni pomoci

sériové komunikace

10 Mimo rozsah kmitoétu

11 Bizi

12 Bez funkce Bez funkce

13 Upozornini na pgilis
vysoké/nizké napiti

14 Mezni hodnota
proudu

15 Tepelna vystraha

Sada Bit 14 Bit 13
parametrt

1 0 0

2 0 1

3 1 0

4 1 1

Tato funkce je k dispozici pouze tehdy, pokud byla v
parametru 004 vybrana hodnota Externi volba.
Poznamka: V parametru 507 Volba sady parametrt
se voli zpusob, jakym budou bity 13/14 svazany s
odpovidajici funkci digitalnich vstupa.

Bit 15, Bez funkce/reverzace:
Po nastaveni bitu 15 na ,0" nebude
provedena reverzace.

Bit 00, Qizeni pgipraveno:
Bit 00 = 1. Minié kmitoétu je pgipraven k provozu.
Bit 00 = 0. Minié kmitoetu vypnul.

Bit 01, Minié kmitoétu pgipraven:

Bit 01 = 1. Minié kmitoétu je pgipraven k
provozu, ale na svorce 27 je logicka 0 nebo byl
prostgednictvim sériové komunikace obdrzen
paikaz k volnému dobihu.

Bit 02, Pohotovost:
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Bit 02 = 1. Minié kmitoetu je schopen spustit
motor, jakmile obdrzi povel ke startu.

Bit 03, Bez vypnuti/vypnuti:

Bit 03 = 0 znamena, Zze minié VLT 8000 AQUA
neni v chybovém stavu.

Bit 03 = 1 znamena, Ze minié VLT 8000 AQUA
vypnul a k pokraéovani éinnosti musi byt
pwiveden signal vynulovani.

Bit 04, NepouZito:
Bit 04 neni ve stavovém slovu pouzivan.

Bit 04, Nepouzito:
Bit 05 neni ve stavovém slovu pouzivan.

Bit 06, Zablokovani:
Bit 06 = 1 znamena, ze doslo k zablokovani.

Bit 07, Bez vystrahy/vystraha:
Bit 07 = 0 znamena, Ze neni signalizovana
vystraha. Nastaveni bitu 07 na hodnotu 1
znamena, ze doslo k vystraze.

Bit 08, Otaéky # Zz. h./otaéky = Z. h.:
Nastaveni bitu 08 na hodnotu 0 znamena, ze
motor biZi, ale jeho aktualni rychlost se [iSi od

pgednastavené zadané rychlosti. K tomu muze dojit

napgiklad v pgipadi, kdy jsou otaéky zvySovany,
resp. snizovany, pgi startu, resp. zastaveni.

Bit 08 = 1 znamena, Ze aktualni otaéky motoru se
rovnaji pevné Zzadané hodnoti otaéek.

Bit 09, Mistni ovladani/ovladani pges

sériovou komunikaci:

Bit 09 = 0 znamena, Ze na ovladacim panelu byl
aktivovan pgikaz OFF/STOP, nebo ze minié VLT
8000 AQUA je v Ruénim rezimu. Minié kmitoétu
nelze ovladat pges sériovou komunikaci.
Nastaveni bitu 09 na hodnotu 1 znamena, Ze minié
kmitoétu Ize ovladat paes sériovou komunikaci.

Bit 10, Mimo kmitoetovy rozsah:

Bit 10 je nastaven na hodnotu 0, pokud vystupni
kmitoéet dosahl hodnoty Minimalni vystupni
kmitoeet (parametr 201) nebo Maximalni vystupni
kmitoeet (parametr 202). Nastaveni bitu 10

na hodnotu 1 udava, zZe vystupni kmitoéet se
nachazi v definovaném rozsahu.

Bit 11, Nebizi/bizi:

Nastaveni bitu 11 na hodnotu 0 udava,

Ze motor nebizi.

Nastaveni bitu 11 na hodnotu 1 udava, ze minié
kmitoétu VLT 8000 AQUA obdrzel signal ke startu,
nebo Ze vystupni kmitoéet je vys8i nez 0 Hz.

Bit 12, Bez funkce:

Bit 12 nema zadnou funkci.

Bit 13, Pgili5 vysoké/nizké napiti:

Nastaveni bitu 13 na hodnotu 0 udava, Ze neni
vydana vystraha zpusobena napitim. Nastaveni bitu
13 na hodnotu 1 udava, zZe stejnosmirné napiti v
mezifrekvenénim obvodu miniée VLT 8000 AQUA je
p@ili§ nizké nebo pwilis vysoké. Viz mezni hodnoty
napiti v éasti Viystrahy a poplachy.

Bit 14, Mezni hodnota proudu:

Nastaveni bitu 14 na hodnotu 0 udava, Ze vystupni
proud je menSi nez hodnota v parametru 215
Mezni hodnota proudu I m. Bit 14 = 1 znamena, ze
vystupni proud je vysSi nez hodnota v parametru
215 Mezni hodnota proudu I i a minie kmitoétu
vypne po uplynuti doby stanovené v parametru 412
ZpoZdini vypnuti pai nadproudu, Iipm.

Bit 15, Tepelna vystraha:

Nastaveni bitu 15 na hodnotu 0 znamena, Ze nedoslo
k zadné tepelné vystraze. Nastaveni bitu 15 na
hodnotu 1 udava, Ze byla pgekroéena mezni teplota,
a to v motoru, v miniéi kmitoétu nebo na termistoru
pgipojeném k analogovému vstupu.

m Zadana hodnota sériové komunikace

lﬁd,ic,f Zadant hodnota
slovo” sériové kom.

RidicT —» PodFizeny

15 14 13 12 11 10 9 8 76 5 4 3 2 1 0Bit &

Z&adana hodnota sériové komunikace je pfenasena
do meénice kmitoctu ve formé 16bitového slova.
Hodnota je pfenasena jako cela Cisla

0 - £32767 (+200 %).

16384 (4000 Hex) odpovida 100 %.

Zadana hodnota sériové komunikace ma
nasledujici format:

0-16384 (4000 Hex) - 0-100 % (par. 204
Minimalni zadana hodnota. - Par. 205
Maximalni zadana hodnota.).

Pomoci zadané hodnoty sériové komunikace
Ize zménit smér otaCeni. Provadi se to
pfevedenim binarni Zzadané hodnoty na dvojkovy
doplnék. Viz priklad.
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Priklad - Fidici slovo a Zddana hodnota
sériové komunikace:

Méni¢ kmitoctu musi obdrzet pfikaz ke startu a
zadana hodnota musi byt nastavena na 50 %
(2000 Hex) rozsahu zadané hodnoty.

Ridici slovo = 047F Hex. Pfikaz Start
Zadana hodnota = 2000 Hex. 50 % zadané hodnoty

047F H|2000 H

RidicT  Zadané
slovo hodnota

Méni¢ kmitoCtu obdrzi pfikaz ke startu a zadana
hodnota musi byt nastavena na -50 % (-2000
Hex) rozsahu Zadané hodnoty.

Z4dana hodnota je nejprve prevedena na

prvni doplnék; potom je binarni 1 pfidana

ke dvojkovému doplriku:

2000 Hex = 0010 0000 0000 0000 binarné

i doplnék = 1101 1111 1111 1111 binarné
+ 1 binarni

2 doplnék = 1110 0000 0000 0000 binarné

Ridici slovo = 047F Hex. P¥ikaz Start
Zadana hodnota = E000 Hex. -50 % Zadané hodnoty

047F H|EOOO H

Ridici  Zadana
slovo hodnota

m Aktualni vystupni kmitocet

St Vyst T .. P
é,é’&’fﬁ kf:”‘;’;';t Poditizeny —» RidicT

15 14 13 12 11 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0Bit &.

Hodnota aktualniho vystupniho kmitoctu ménice
kmitoCtu v libovolny dany okamzik je pfenasSena
jako 16bitové slovo. Hodnota je pfenasena ve
formé celych Cisel 0 -+ 32767 (+200 %).

16384 (4000 Hex) odpovida 100 %.

Vystupni kmitoCet ma nasledujici format:

0-16384 (4000 Hex) =20-100 % (Par. 201
Minimalni vystupni kmitocet - Par. 202
Maximalni vystupni kmitocet).

Priklad - Stavové slovo a aktualni vystupni kmitocet:
Hlavni jednotka obdrzi od méni¢e kmitoc¢tu stavovou
zpravu, Ze aktualni vystupni kmitoCet ma hodnotu
50 % rozsahu vystupniho kmitoctu.

Par. 201 Minimalni vystupni kmitocet 0 Hz

Par. 202 Maximalni vystupni kmitoCet 50 Hz

OF03 Hex. Stavova
zprava

2000 Hex. 50 %
kmitoétového rozsahu
odpovida 25 Hz.

Stavoveé slovo =

Vystupni kmitocet =

c
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OF03 H|2000 H

Stavové Vystupni
slovo kmitoget
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m Sériova komunikace 500-556

V této skupiné parametri se nastavuje sériova
komunikace ménice kmitoctu.

Aby se zajistilo pouZiti sériové komunikace, musi se
vzdy nastavit adresa a pfenosova rychlost. Kromé
toho Ize také prostfednictvim sériové komunikace
Cist souCasné provozni udaje, jako zadana hodnota,
zpétna vazba a teplota motoru.

500 Protokol
(PROTOCOL)

Hodnota:
OFC protokol (FC PROTOKOL) [0]

501 Adresa
(ADRESS)

Hodnota:
Parametr 500
Protocol = FC protocol [0]
0-126 01

Funkce:
V tomto parametru je mozné pridélit adresu v siti
sériové komunikace kazdému ménici kmitoctu.

Popis volby:
Jednotlivému ménici kmitoctu musi byt
pfidélena jedine¢na adresa.
Kdyz pocet pfipojenych jednotek (méni¢ kmitoCtu +
hlavni prvek) pfevySuje 31, musi se pouzit zesilovac.
Parametr 501 Adresa se nemuze prostifednictvim
sériové komunikace zvolit, musi se vSak nastavit
pomoci ovladaci jednotky LCP.

502 Prenosova rychlost

(BAUDRATE)

Hodnota:
300 Baud (300 BAUD) [0]
600 Baud (600 BAUD) 1

1200 Baud (1200 BAUD
2400 Baud (2400 BAUD
4800 Baud (4800 BAUD
09600 Baud (9600 BAUD

(2]
(3]
(4]
(3]

~—~ — — —

Funkce:
V tomto parametru se programuje rychlost, pfi
které jsou udaje pfenaseny sériovou komunikaci.
PFfenosova rychlost se definuje jako pocet bitl
pfenesenych za sekundu.

Popis volby:
Pfenosova rychlost méni¢e kmitoctu se musi nastavit
na hodnotu, ktera odpovida pfenosové rychlosti
hlavniho prvku. Parametr 502 Pfenosova rychlost
se nemUze zvolit pomoci sériové komunikace, musi
byt nastaven ovladaci jednotkou LCP.
Vlastni ¢as pfenosu udajl, ktery je uréen pfenosovou
rychlosti, je pouze ¢asti celkového ¢asu komunikace.

503 Volny dobéh
(COASTING)

Hodnota:

Digitalni vstup (DIGITAL INPUT) [0]

Sériova komunikace (SERIAL PORT) [1]

Logicky soucin (LOGIC AND) [2]
OLogicky soucet (LOGIC OR) [3]

Funkce:

V parametrech 503 - 508 se mUze provadét vybér
pro fizeni ménie kmitoCtu prostfednictvim digitalnich
vstupu a/nebo sériové komunikace.

Kdyz se zvoli moznost Sériova komunikace [1],
dany povel mize byt aktivovan pouze, kdyz je
povel dan sériovou komunikaci.

Kdyz je zvolena moznost Logicky soucin [2], funkce
musi byt kromé toho aktivovana pres digitalni vstup.

Popis volby:
Nize uvedena tabulka ukazuje, kdy motor bézi
a pomalu dobiha, kdyz byly zvoleny mozZnosti
Digitalni vstup [0], Sériova komunikace [1], Logicky
soucin [2] nebo Logicky soucet [3].

Upozornéni:
J)&n Uvédomte si, svorka 27 a bit 03 Fidiciho slova
q jsou aktivni v pfipadé logicke "0".

0 = tovarni nastaveni. () = text na displeji [] = hodnota pouzta pfi komunikaci pres sériové rozhrani
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Digitalni vstup [0]

Sériova komunikace [1]

Digitalni vstup [0]

Sériova komunikace [1]

Sériova Sériova Sériova Sériova
Kl. 27 kom.Funkce KI. kom.Funkce Svork. kom.Funkce Svork. kom.Funkce
27 19/27 19/27
0 0 Volny 0 0 Volny 0 0 | DC-brzda 0 0 | DC-brzda
dobéh dobéh 0 1 | DC-brzda 0 1 Béh
0 1 Volny 0 1 Béh motoru
1 0 Béh 1 0 Volny motoru
motoru dobé&h 1 1 Béh 1 1 Béh
1 1 Béh 1 1 Béh motoru motoru
motoru motoru Logicky soucin[2] Logicky soucef[3]
Logicky souéin[2] Logicky soucef[3] Seriova Seriova
Sériova Sériova Svork. kom.Funkce Svork. kom.Funkce
Kl. 27 kom.Funkce KI. kom.Funkce 19/27 19/27
27 0 0 | DC-brzda 0 0 | DC-brzda
0 0 Volny 0 0 Volny 0 1 Béh 0 1 | DC-brzda
dobéh dobéh motoru
0 1 B&h 0 1 Volny 1 0 Béh 1 0 | DC-brzda
motoru dobéh motoru _
1 0 Béh 1 0 Volny 1 1 Béh 1 1 Béh
motoru dobéh motoru motoru
1 1 Béh 1 1 Béh
motoru motoru

505 st

Hodnota:

Digitalni vstup (DIGITAL INPUT) [0]
Hodnota: Sériova komunikace (SERIAL PORT) [1]
Digitalni vstup (DIGITAL INPUT) [O] Logicky soucin (LOGIC AND) [2]
Sériova komunikace (SERIAL PORT) [1 OLogicky soucet (LOGIC OR) [3]
Logicky soucin (LOGIC AND) [2]

O Logicky souget (LOGIC OR) 3] Funkce:

Viz popis funkce v parametru 503 Voiny dobéh.
Funkce:

Viz popis funkce v parametru 503 Volny dobéh. Popis volby:

Nize uvedena tabulka ukazuje, kdy se motor
zastavil, a udava situace, ve kterych ma ménic
kmitoCtu spoustéci povel, kdyz byly zvoleny mozZnosti
Digitalni vstup [0], Sériova komunikace [1], Logicky
soucin [2] nebo Logicky soucet [3].

Popis volby:
NiZe uvedena tabulka ukazuje, kdy motor bézi a
DC brzdi, kdyz byly zvoleny moznosti Digitalni
vstup [0], Sériova komunikace [1], Logicky soucin
[2] nebo Logicky soucet [3].

Digitalni vstup [0] Sériova komunikace [1]

- Sériova Sériova
n' Upozornéni: KI.18 kom.Funkce KI.18 kom.Funkce
Bl =g Uvedomte si, e moznost DC brzdéni inverzni 0 [0 Stop 0 [0 Stop
a [3] pFes svorku 19, svorku 27 a bit 03 idiciho 0 1 Stop 0 1 Start
slova jsou aktivni v pfipadé logické "0". 1 (1) g}gﬁ 1 (1) gtgz

Logicky soucin [2] Logicky soucet[3]

Sériova Sériova
KI.18 kom.Funkce KI.18 kom.Funkce
0 0 Stop 0 0 Stop
0 1 Stop 0 1 Start
1 0 Stop 1 0 Start
1 1 Start 1 1 Start
0 = tovarni nastaveni. () = text na displeji [] = hodnota pouzta pfi komunikaci pres sériové rozhrani
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506 Reverzovani Funkce:
(REVERSING) Viz popis funkce v parametru 503 Volny dobéh.
Hodnota: :
L Popis volby:

O Digitalni vstup (DIGITAL INPUT) [0] Ni3 i ka ukazui i
Sériova komunikace (SERIAL PORT) [1] 1z€ Uvetdggz t::ty au dazu1e nastta\:emkt ,
Logicky sougin (LOGIC AND) 2] g’?ramelr ivni sada pff ";’?”,’t,’ ’/" ) tere
Logicky souget (LOGIC OR) 3] ylo zyc? en,o pomoc':l moznosti {g/?n/ viup

[0], Sériova komunikace [1], Logicky soucin
Funkce: [2] nebo Logicky soucet [3].

(parametry 211 - 214 Konstantni Zadana hodnota),
Popis volby: ktera byla zvolena pomoci moznosti Digitalni

Nize uvedena tabulka ukazuje, kdy motor bézi vstup [0], Sériova komunikace [1], Logicky soucin

ve sméru hodinovych rucic¢ek a proti sméru [2] nebo Logicky soucet [3].

hodinovych rucicek, kdyz byly zvoleny mozZnosti Digitalni vstup[0]

Digitéalni vstup [0], Sériova komunikace [1], Logicky Sbér Sbhér Sada Sada Sada

soucin [2] nebo Logicky soucet [3]. nice| nice| param. param. param.

Digitalni vstup [0] Sériova komunikace [1] msb| Isb | /Kon- /Kon- /Kon-
Sériova Sériova stantni stantni stantni

KI.19 kom.Funkce KI.19 _kom.Funkce msb Isb &.

0 0 | Ve sméru 0 0 | Ve sméru 0 0 0 0 1
hod. ruc. hod. rug. 0 0 0 1 2

0 1 | Ve sméru 0 1 | Protisméru 0 0 1 0 3
hod. ruc. hod. rué. 0 0 1 1 4

1 0 Proti 1 | 0 | Vesméru 8 1 8 (13 ;
smeruv hod. ruc. 0 1 1 0 3

hod. rué. 0 1 1 1 4

1 1 Proti 1 1 | Protisméru 1 0 0 0 1
sméru hod. rug. 1 0 0 1 2

hod. ruc. 1 0 1 0 3

Logicky souin[2] Logicky soucef[3] 110 1 1 4
Sériova Sériova T 0 0 1

KI.19 kom.Funkce | KI.19 komFunkce T 0 1 2

0 0 | Ve sméru 0 0 | Ve sméru 1 1 1 (1) 2
hod. ruc. hod. rué.
0 1 | Ve sméru 0 1 | Protisméru SEoVER = T
hod. rug. hod. rug. ST araraiora ACMUNNAce
1 0 | Ve sméru 1 0 | Protisméru S.ber S.ber Sada Sada Sada
hod. rué hod. rué nice| nice| param. param. param.
1 1 Proti 1 1 | Proti sméru msb| sb /Kon- /Kon- /Kon-
sméru hod. rué. stantni stantni stantni
hod. rug. msb Isb C.
0 0 0 0 1
0 0 0 1 1
0 0 1 0 1
0 0 1 1 1
507 Volba sady parametr( 8 1 8 (1) %
(SELECTING OF SETUP) 0 1 1 0 2
508 Volba konstantni zadané hodnoty (1J (1) (1) (1) g
(SELECTING OF SPEED) 1 0 0 1 3
Hodnota: 110 1 0 3
Digitalni vstup (DIGITAL INPUT) [0] ] ? (1) 8 2
Sériova komunikace (SERIAL PORT) [1] 1 1 0 1 4
Logicky soucin (LOGIC AND) [2] 1 1 1 0 4
OLogicky soucet (LOGIC OR) [3] 111 1 1 4
0 = tovarni nastaveni. () = text na displeji [] = hodnota pouzta pfi komunikaci pres sériové rozhrani
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Logicky soucin[2]

Sbérn Sbér Sada Sada Sada
nice| nice| param. param. param.
msb| Isb /Kon- /Kon- /Kon-
stantni stantni stantni
msb Isb ¢.
0 0 0 0 1
0 0 0 1 1
0 0 1 0 1
0 0 1 1 1
0 1 0 0 1
0 1 0 1 2
0 1 1 0 1
0 1 1 1 2
1 0 0 0 1
1 0 0 1 1
1 0 1 0 3
1 0 1 1 3
1 1 0 0 1
1 1 0 1 2
1 1 1 0 3
1 1 1 1 4
Logicky soucet [3]
Sbér Sbér Sada Sada Sada
nice| nice| param. param. param.
msb| Isb /Kon- /Kon- /Kon-
stantni stantni stantni
msb Isb C.
0 0 0 0 1
0 0 0 1 2
0 0 1 0 3
0 0 1 1 4
0 1 0 0 2
0 1 0 1 2
0 1 1 0 4
0 1 1 1 4
1 0 0 0 3
1 0 0 1 4
1 0 1 0 3
1 0 1 1 4
1 1 0 0 4
1 1 0 1 4
1 1 1 0 4
1 1 1 1 4

0 = tovarni nastaveni. () = text na displeji [] = hodnota pouzta pfi komunikaci pres sériové rozhrani
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509 - 532 Eteni udaju

Hodnota:
Parametr Popis Text na displeji Jednotka Interval ak-
e. tualizace
509 Vysledna Zadana hodnota (REFERENCE %) % 80 ms
510 Vysledna Zadana hodnota (REFERENCE [UNIT]) Hz, ot./min. 80 ms
[iednotky]
511 Zpitna vazba [jednotky] (FEEDBACK) Par. 415 80 ms
512 Kmitoeet [Hz] (FREQUENCY) Hz 80 ms
513 Uzivatelem defin. veliéina (CUSTOM READOUT) Hz x migitko 80 ms
514 Proud motoru [A] (CURRENT) A 80 ms
515 Vykon [kW] (POWER KW) kW 80 ms
516 Napiti motoru [V] (POWER HK) HP 80 ms
517 Napiti motoru [V] (MOTOR VOLT) Vac 80 ms
518 Napiti meziobvodu [V] (DC LINK VOLTAGE) Vbc 80 ms
519 Tepelné zatiZzeni, motor [%] (MOTOR TEMPERATURE) % 80 ms
520 Tepelné zatizeni, VLT [%] (VLT TEMPERATURE) % 80 ms
521 Diqgitalni vstup (DIGITAL INPUT) Binarni 80 ms
522 Svorka 53, analogovy vstup  (TERMINAL 53, ANALOG \Y, 20 ms
[V] INPUT)
523 Svorka 54, analogovy vstup  (TERMINAL 54, ANALOG \% 20 ms
V] INPUT)
524 Svorka 60, analogovy vstup  (TERMINAL 60, ANALOG mA 20 ms
[MA] INPUT)
525 Zadana hodnota, impulsovd  (PULSE REFERENCE) Hz 20 ms
[Hz]
526 Externi zadana hodnota [%] (EXTERNAL REFERENCE) % 20 ms
527 Stavové slovo (STATUS WORD HEX) Hex 20 ms
528 Teplota chladiée [°C] (HEAT SINK TEMP.) °C 1.2s
529 Poplachové slovo (ALARM WORD, HEX) Hex 20 ms
530 Gidici slovo (VLT CONTROL WORD, HEX) Hex 2 ms
531 Varovné slovo (WARN. WORD) Hex 20 ms
532 RozSigené stavové slovo (STATUS WORD) Hex 20 ms
537 Stav relé (RELAY STATUS) Binarni 80 ms

Funkce:
Tyto parametry mohou byt odeéteny pomoci
sériového komunikaéniho portu a pomoci displeje.
Viz také parametry 007-010 Udaj na displeji.

Zpitna vazba [jednotky], parametr 511:
Udava vyslednou hodnotu zpitné vazby pomoci
jednotky nebo migitka zvolenych v parametrech 413,

Popis volby: 414 a 415. Viz také Préace se zpitnou vazbou.

Vysledna zadana hodnota, parametr 509:
udava v procentech vyslednou zadanou hodnotu
v rozsahu od Minimalni Zadané hodnoty, Refmin
po Maximalni Zadanou hodnotu, Refyax. Viz
také Prace s Zadanou hodnotou.

Kmitoéet [Hz], parametr 512:
Udava vystupni kmitoéet z minieée kmitoétu.

Uzivatelem definovana veliéina, parametr 513:
Udava uZivatelem definovanou hodnotu vypoétenou
na zakladi aktualniho vystupniho kmitoétu a
jednotky, a také migitka zvoleného v parametru
005 Max. hodnota uzivatelem definované velieiny.
Jednotka se voli v parametru 006 Jednotka
uZivatelem definované veliéiny.

Vysledna zadana hodnota [jednotky],
parametr 510:

Udava vyslednou Zzadanou hodnotu pomoci
jednotky Hz v rezimu bez zpitné vazby (parametr
100). V rezimu Se zpitnou vazbou se jednotka
zadané hodnoty voli v parametru 415 Jednotky
v reZimu se zpitnou vazbou.

Proud motoru [A], parametr 514:
Udava fazovy proud motoru migeny jako
uéinna hodnota.

Vykon [kW], parametr 515:
Udava aktualni spotgebu energie motoru v kW.

0 = tovarni nastaveni. () = text na displeji [] = hodnota pouzta pfi komunikaci pres sériové rozhrani
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Vykon [HP], parametr 516:
Udava aktualni spotgebu energie motoru v HP.

Napiti motoru, parametr 517:
Udava napiti pgivadiné do motoru.

Napiti stejnosmirného meziobvodu, parametr 518:
Udava napiti meziobvodu miniée kmitoétu.

Tepelné zatizeni, motor [%], parametr 519:

Udava vypoéetené/odhadnuté tepelné zatizeni na
motoru. 100 % je limitem pro samoeéinné vypnuti. Viz
také parametr 117 Tepelna ochrana motoru.

Tepelna ochrana, VLT [%], parametr 520:
Udava vypoetené/odhadnuté tepelné zatizeni
na miniéi kmitoetu. 100 % je limitem pro
samoeinné vypnuti.

Digitalni vstup, parametr 521:

Udava stav signalu 8 vstupu (16, 17, 18, 19, 27, 29,
32 a 33). Vstup 16 odpovida bitu zcela nalevo.

0 = zadny signal, 1 = signal pgipojen.

Svorka 53, analogovy vstup [V], parametr 522:
Udava hodnotu napiti signalu na svorce 53.

Svorka 54, analogovy vstup [V], parametr 523:
Udava hodnotu napiti signalu na svorce 54.

Svorka 60, analogovy vstup [mA], parametr 524:
Udava hodnotu proudu signalu na svorce 60.

Impulsova zadana hodnota [Hz], parametr 525:
Udava impulsovy kmitoéet v Hz pgipojeny k
jedné ze svorek 17 a 29.

Externi zadana hodnota, parametr 526:

Udava souéet externich Zadanych hodnot v
procentech (souéet analogové, impulsové a sériové
komunikace) v rozsahu od Minimalni zadané hodnoty,
Refuin po Maximalni Zadanou hodnotu, Refuax.

Stavové slovo, parametr 527:
Udava aktualni stavové slovo miniée kmitoetu v Hex.

Teplota chladiée, parametr 528:

Udava aktualni teplotu chladieée miniée kmitoétu.
Limit odpojeni je 90 + 5 °C/41 F, k opitovnému
zapnuti dochazi pei 60 + 5 °C/41 F.

Poplachové slovo, parametr 529:
Udava Hex kéd pro poplach miniée kmitoéetu. Viz
Varovna slova 1+2 a poplachové slovo.

@idici slovo, parametr 530:
Udava aktualni gidici slovo miniée kmitoétu v Hex.

Varovné slovo, parametr 531:
Udava v Hex kodu, zda je na miniéi kmitoetu
vystraha. Viz Varovna slova 1+2 a poplachové slovo.

RozSigené stavové slovo, parametr 532:
Udava v Hex kodu, zda je na miniéi kmitoetu
vystraha. Viz Varovna slova 1+2 a poplachové slovo.

Stav relé, parametr 537:
Udava v binarnim kdédu, zda jsou vystupni relé
miniée kmitoetu spustina nebo ne.
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0 = tovarni nastaveni. () = text na displeji [] = hodnota pouzta pfi komunikaci pres sériové rozhrani
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533 Text displeje 1
(DISPLAY TEXT ARRAY 1)

Hodnota:

Max. 20 znakd XXX XXX XXXXXXXXXXXX]

Funkce:
Zde, do textu s maximalné 20 znaky se da napsat to,
co se ukaze na fadku 1 displeje, pokud byla zvolena
moznost Text displeje LCP [27] v parametru 007
Cteni na velkém displeji. Pfiklad textu na displeji.

CLEAMIMG SYSTEM HO.2

ULT HWO.B

175ZA792.10

AUTO REMOTE RUMMIMG

Popis volby:
Napiste poZzadovany text pomoci sériové komunikace.

534 Text displeje 2
(DISPLAY TEXT ARRAY 2)

Hodnota:
Max. 8 znaku

[XXXXXXXX]

Funkce:
Zde, do textu s maximalné 8 znaky se da napsat
to, co se ukaze na fadku 2 displeje, pokud byla
zvolena moznost Text displeje LCP [27] v parametru
007 Cteni na velkém displeji.

Popis volby:
Napiste pozadovany text pomoci sériové komunikace.

535 Zpétna vazba sbérnice 1
(BUS FEEDBACK1)

Hodnota:
0 - 16384 desitkova (0 - 4000 Hex) oo

Funkce:
Pomoci sériového komunikacniho portu umozriuje
tento parametr zapsat hodnotu zpétné vazby
sbérnice, ktera pak bude tvofrit ¢ast ovladani zpétné

Popis volby:
NapisSte poZadovanou hodnotu zpétné vazby
sbérnice pomoci sériové komunikace.

536 Zpétna vazba sbérnice 2
(BUS FEEDBACK2)

Hodnota:
0 - 16384 desitkova (0 - 4000 Hex) O

o

Funkce:
Pomoci sériového komunikaéniho portu mize byt
hodnota zpétné vazby sbérnice zapsana do tohoto
parametru, ktery se pak stane ¢asti ovladaciho
systému zpétné vazby (viz Oviadani zpétné vazby).
Zpétna vazba sbérnice 2 se pfida k jakékoli
hodnoté zpétné vazby na svorce 54.

Popis volby:
NapiSte pozadovanou hodnotu zpétné vazby
sbérnice pomoci sériové komunikace.

Upozornéni:
J&g Parametry 555 Casovy interval sbémice a
q 556 Funkce ¢asového intervalu sbérnice
jsou aktivni pouze, kdyz byl v parametru
500 Protokol zvolen FC Protokol [0].

555 Casovy interval sbérnice

(BUS TIME INTERVAL)

Hodnota:
1-65534 s

0 60 s

Funkce:
Pomoci tohoto parametru se nastavuje €as, u kterého
se oCekava, Ze je maximalni mezi pfijmem dvou
telegramu v fadé. Kdyz je tento ¢as prekrocen,
predpoklada se, ze se sériova komunikace zastavila
a pozadovana reakce se nastavi v parametru 556
Funkce ¢asového intervalu sbérnice.

Popis volby:
Nastavte poZadovany Cas.

556 Funkce ¢asového intervalu sbérnice
(BUS TIME INTERVAL FUNCTION)

vazby (viz Ovladani zpétné vazby). Zpétna vazba Hodnota:

sbérnice 1 se pfida k jakékoli hodnoté zpétné DOff (OFF) [0]
vazby zaregistrované na svorce 53. Ulozit vystup (FREEZE OUTPUT) (1]
0 = tovarni nastaveni. () = text na displeji [] = hodnota pouzta pfi komunikaci pres sériové rozhrani
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Stop (STOP) [2]
Konstantni otacky (JOG FREQUENCY) [3]
Maximalni vystupni kmitocet (MAX FREQUENCY4]
Stop a vypnuti (STOP AND TRIP) [5]
Funkce:

V tomto parametru se nastavuje pozZzadovana reakce
ménice kmitoCtu, kdyz ¢as nastaveny v parametru
555 Casovy interval sbérnice byl prekrogen.

Popis volby:
Vystupni kmitoCet méni¢e kmitoCtu se da kdykoliv
ulozit v sou¢asné hodnoté, ulozit v parametru
211 Konstantni Zadana hodnota 1, ulozit v
parametru 202 Max. vystupni kmitocet nebo
zastavit a aktivovat vypnuti.

570 Ramce parity a zprav protokolu Modbus
(M.BUS PAR./FRAME)

Hodnota:

(EVEN/1 STOPBIT) [0]

(ODD/1 STOPBIT) 1
O (NO PARITY/1 STOPBIT) 2]

(NO PARITY/2 STOPBIT) [3]

Funkce:

Tento parametr nastavuje rozhrani Modbus RTU
ménice tak, aby spravné komunikoval s hlavnim
regulatorem. Paritu (EVEN, ODD nebo NO
PARITY) je tfeba nastavit tak, aby se shodovala
s nastavenim hlavniho regulatoru.

Popis volby:
Vyberte paritu odpovidajici nastaveni hlavniho
regulatoru Modbus. Suda nebo licha parita se nékdy
pouziva ke kontrole chyb v pfenaSeném sloveé.
Protoze protokol Modbus RTU pouziva pro kontrolu
chyb u€innéjSi metodu kontrolniho souctu CRC
(Cyclic Redundancy Check), pouziva se kontrola
pomoci parity v sitich Modbus jen zfidka.

571 Casovy limit komunikace protokolu
Modbus

(M.BUS COM.TIME.)

Hodnota:

10 ms - 2000 ms 0 100 ms

Funkce:
Tento parametr uréuje maximalni dobu, po kterou
muze rozhrani Modbus RTU ménice ¢ekat mezi
znaky zasilanymi hlavnim regulatorem. Po

vyprSeni této doby rozhrani Modbus RTU ménice
predpoklada, ze pfijalo celou zpravu.

Popis volby:
Obecné v sitich Modbus RTU dostacuje hodnota
100 ms, i kdyz nékteré sité€ Modbus RTU mohou
pracovat s hodnotou ¢asového limitu 35 ms.
Pokud by byla nastavena pfili§ kratka doba, mohlo

by rozhrani Modbus RTU ménice pfijit o ¢ast zpravy.

Protoze kontrola CRC bude neplatna, ménic¢ bude
zpravu ignorovat. Vysledné opakované prenosy
zprav budou zpomalovat komunikaci v siti.

Pokud by byla nastavena pfili§ dlouha doba, ménic
bude Cekat zbyte€né dlouho, nez zjisti, Ze je zprava
Uplna. Tim se zpomali odezva ménice na zpravu a
muze pfipadné dojit k prekroceni ¢asového limitu
hlavniho regulatoru. Vysledné opakované pfenosy
zprav budou zpomalovat komunikaci v siti.

0 = tovarni nastaveni. () = text na displeji [] = hodnota pouzta pfi komunikaci pres sériové rozhrani
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m Vystrazna slova 1+2 a poplachové slovo Hexadec- Vystrazné slovo
Vystrazné slovo, rozsitené stavové slovo a i()mog:)%iolé)qd S RTER T —

: iapleii i ysoka zadana hodnota
poplachove slovo se na displeji zobrazuji v - 00000002 Chyba v paméti EEPROM na
hexadecimalnim formatu. Kdyz existuje vice nez Fidici kart®)
jedna vystraha nebo poplach, zobrazi se soucet 00000004 Chyba v paméti EEPROM na
vSech vystrah nebo poplachu. vykonové karté
Popisy vztahujici se k rozSifenému stavovému 00000008 Casovy limit sbérnice HPFB
slovu jsou patrné ze Stavového slova podle FC 00000010 Casova prodleva sériové
protokolu. Ohledné vystrazného slova, rozsifeného komunikace
stavového slova a poplachového slova se daji 88888828 I\N/IadptohUdd : 5
popisy odecist také pomoci sériové sbérnice v 00000080 Te?ﬁ?ilsto?‘ mngtgrﬁrou u
stavové slovo a 529 Poplachové slovo. 00000200 PfekroCena max. teplota
Hexadec- Rozsirené stavoveé slovo 00000400 g‘ggggt'}u
imalni kéd N 00000800 Prepéti
00000001 Aktivni Fizeni prepéti 00001000 Vystraha: Nizké napéti
00000002 Zpozdeni startu 00002000 Vystraha: Vysoké napéti
00000004 Akt!vn[ DOVC!DOI”a §Danku 00004000 Porucha napajeni
00000008 Aktivni rezim spanku 00008000 Chyba pracovni nuly
00000010 Automatické pfizplsobeni 00010000 Pod 10 V (svorka 50)

motoru dokonéeno 00020000 Nizka zadana hodnota
00000020 Automatické pfizplsobeni 00040000 Vysoka zpétna vazba
motoru probiha’ 00080000 NI’Zkf:’l Zpétné \’/aZba
00000040 Reverzace a start 00100000 Velky vystupni proud
00000080 Operace rozb&hu/dobéhu 00200000 Mimo rozsah kmitoCtu __
00000100 Reverzace 00400000 Zavada komunikace Profibus
00000200 Otacky = zadana hodnota 00800000 Maly vystupni proud
00000400 Béh 01000000 Vysoky vystupni kmitoCet
00000800 Mistni Zad. hodnota = 0, 02000000 Nizky vystupni kmitoCet
Vzdalena #ad. hodnota = 1 04000000 AMA - PIliS maly motor
T — 08000000 AMA - P¥ili§ velky motor
00001000 ReZim vypnuto = 1 10000000 AMA - Kontrola par. 102, 103
00002000 Automaticky rezim = 0, Ruéni 105 ’ ’ ’
rezim = 1
00004000 Start blokovan 20000000 AMA - Kontrola par. 102, 104,
00008000 Start blokovan - chybi signal 106 _
00010000 UloZit vystup 40000000 Rezervovano
00020000 UloZen{ vystupu blokovano 80000000 Rezervovano
00040000 Konstantni otacky
00080000 Konstantni otacky blokovany
00100000 Pohotovost
00200000 Stop
00400000 Stejnosmérna brzda
00800000 Ménic je pfipraven
01000000 Relé 123 aktivni
02000000 Ménic je pfipraven
04000000 Rizeni pfipraveno
08000000 Start zabranén
10000000 Profibus OFF3 aktivni
20000000 Profibus OFF2 aktivni
40000000 Profibus OFF1 aktivni
80000000 Rezervovano
Hexadec- Vystrazné slovo 2
imalni kéd
00000010 Béh na sucho
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Bit (Hex) Poplachové slovo

00000001 Neznama zavada

00000002 Vypnuti, zablokovano

00000004 Automaticka optimalizace neni
v _poradku

00000008 Casovy limit sbérnice HPFB

00000010 Casova prodleva sériové
komunikace

00000020 Zavada ASIC

00000040 Casovy limit sbérnice HPFB

00000080 Casovy limit standardni sbérnice

00000100 Zkratovani

00000200 Chyba spinaciho rezimu

00000400 Zemni spojeni

00000800 Mezni hodnota proudu

00001000 Nadproud

00002000 Termistor motoru

00004000 Prehraty motor

00008000 Prehfaty invertor

00010000 Podpéti

00020000 Prepéti

00040000 Porucha napajeni

00080000 Chyba pracovni nuly

00100000 PriliS vysoka teplota chladi¢e

00200000 Chybéjici motorova faze W

00400000 Chybéjici motorova faze V

00800000 Chybéjici motorova faze U

01000000 Zavada komunikace Profibus

02000000 Zavada invertoru

04000000 Maly vystupni proud

08000000 Bezpecénostni zastaveni

10000000 Rezervovano

20000000 Béh na sucho
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m Servisni funkce600-631

Tato skupina parametri obsahuje funkce jako
provozni udaje, registraci dat a registraci poruch.

Obsahuje také udaje, které jsou na typovém

Stitku méni¢e kmitoCtu VLT.

Tyto servisni funkce jsou velmi uzite€né v souvislosti
s analyzou provozu a poruch zafizeni.

600-605 Provozni udaje

Hodnota:

Parametr Popis Text na displeji Jednotka Rozsah

C. Provozni Udaje:

600 Celkovy pocet hodin (OPERATING HOURS) Hodiny 0 - 130,000.0

provozu

601 Doba provozu (RUNNING HOURS) Hodiny 0 - 130,000.0

602 Poditadlo kWh (KWH COUNTER) kWh -

603 Podet zapnuti (POWER UP’S) Pocet 0 - 9999

604 Pocet prekrog. teploty (OVER TEMP’S) Pocet 0 - 9999

605 Podet prekro¢. Napéti (OVER VOLT’S) Pocet 0 - 9999
Funkce:

Tyto parametry se odecitaji pomoci portu sériové
komunikace a na displeji v daném parametru.

Popis volby:
Parametr 600 Celkovy pocet hodin provozu:
Udava celkovy pocet hodin provozu ménice kmitoctu.
Tato hodnota se uklada do paméti kazdou hodinu a
pfi vypnuti napajeni. Hodnotu nelze vynulovat.

Parametr 601 Doba provozu:

Udava pocet hodin provozu motoru od vynulovani
v parametru 619 Vynulovani pocitadla doby
provozu. Tato hodnota se uklada do paméti
kazdou hodinu a pfi vypnuti napéjeni.

Parametr 602 Pocitadlo kWh:

Udava vystupni vykon ménice kmitoc¢tu. Vypocet
je zalozen na primérné hodnoté v kWh za
hodinu. Tuto hodnotu Ize vynulovat v parametru
618 Vynulovani pocitadla kWh.

Parametr 603 Pocet zapnuti:
Udava pocet zapnuti napajeni ménice kmitoctu.

Parametr 604 Pocet prekroc¢. teploty:
Udava pocet chyb prekroCeni teploty na
chladi¢i méni¢e kmitoctu.

Parametr 605 Pocet prepéti:

Udava poCet zaznamenanych pfepéti v meziobvodu
meéni¢e kmitoCtu. Pocitadlo pracuje jen pokud

je aktivni poplach 7 Prepéti.

0 = tovarni nastaveni. () = text na displeji [] = hodnota pouzta pfi komunikaci pres sériové rozhrani
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606 - 614 Registrace udaju

Hodnota:
Parametr Nazev Text na displeji Jednotky Rozsah
C. datového
souboru:
606 Digitalni vstup (LOG: DIGITAL INP) Desitkova €. 0 - 255
607 Ridici slovo (LOG: BUS COMMAND)  Desitkova &. 0 - 65535
608 Stavové slovo (LOG: BUS STAT WD) Desitkova €. 0 - 65535
609 Zadana hodnota (LOG: REFERENCE) % 0-100
610 Zpétna vazba (LOG: FEEDBACK) Par. 414 -999 999,999 - 999
999,999
611 Vystup. frekvence  (LOG: MOTOR FREQ.) Hz 0,0 - 999,9
612 Vystup. napéti (LOG: MOTOR VOLT) V 50 - 1000
613 Vystup. proud (LOG: MOTOR CURR.) A 0,0 - 999,9
614 Napéti DC meziobv. (LOG: DC LINK VOLT) V 0,0 - 999,9
Funkce: 32, odpovidajici signalu na svorce 18, 40-32=8,

V téchto parametrech je mozné Cist az 20 datovych
soubor(, pficemz pod [1] jsou nejnovéjsi zaznamy
a pod [20] nejstarSi. Po vydani povelu start se
provede zaznam do datového souboru a vzdy znovu
po 160 ms. Pfi vypnuti nebo zastaveni motoru se
poslednich 20 datovych hodnot ulozi do paméti

a tyto hodnoty se objevi na displeji. To je ucelné
napf. v pfipadé nouzového vypnuti.

Cislo datové baze se uvadi v hranaté zavorce [1].

EXT. REFEREMCE, X

=
E'EIE .l SEiUP

175ZA449.10

cBt DATALOG:DIGITAL IMPUT
[ @] 48

Datoveé baze [1] - [20] Ize Cist stisknutim [CHANGE
DATA], nasledujicim stisknutim tlacitek [+/-] Ize
ménit Cisla datovych soubord.

Parametry 606-614 Datovy soubor Ize Cist také
pfes port sériové komunikace.

Popis volby:
Parametr 606 Datovy soubor: Digitalni vstup:
Zde se objevuji posledni registrované udaje v
desitkovém kodu, predstavujici stav digitalnich
vstupu. Pfevedena do binarniho kédu odpovida
svorka 16 bitu na kraji vlevo a desitkovému
koédu 128. Svorka 33 odpovida bitu na kraji
vpravo a desitkovému kodu 1.
Tuto tabulku Ize pouzit napf. pro prevadéni
desitkového Cisla do binarniho kédu. Napfiklad
desitkové Cislici 40 odpovida binarni zapis

odpovida signalu na svorce 27.

Svorka 16 17 18 19 27 29 32 33
Desitk.C. 12864 32 16 8 4 2 1

Parametr 607 Datovy soubor: Ridici slovo:

Zde se uvadéji posledni registrované udaje v
desitkovém kédu pro Fidici slovo méni¢e kmitoctu.
Ridici slovo Ize gist pouze pres sériovou komunikaci.
Ridici slovo se &te jako desitkové &islo, které

se musi prevést na hexadecimalni.

Viz profil fidiciho slova v kapitole Sériova
komunikace v ProjekCni pfirucce.

Parametr 608 Datovy soubor: Stavové slovo:
Udava posledni registrované udaje v desitkovém koédu
pro stavové slovo. Stavoveé slovo se Cte jako desitkové
Cislo, které se musi prevést na hexadecimalni.

Viz profil fidiciho slova v kapitole Sériova
komunikace v Projekéni pfirucce.

Parametr 609 Datovy soubor: Zédand hodnota:
Udava posledni registrované udaje o vysledné
Zadané hodnoté.
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Parametr 610 Datovy soubor: Zpétna vazba:
Udava posledni registrované udaje o signalu
zpétné vazby.

Parametr 611 Datovy soubor: Vystupni frekvence:
Udava posledni registrované udaje o
vystupni frekvenci.

Parametr 612 Datovy soubor: Vystupni napéti:
Udava posledni registrované udaje o
vystupnim napéti.

Parametr 613 Datovy soubor: Vystupni proud:

0 = tovarni nastaveni. () = text na displeji [] = hodnota pouzta pfi komunikaci pres sériové rozhrani
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Udava posledni registrované udaje o
vystupnim proudu.

Parametr 614 Datovy soubor: Napéti
DC meziobvodu:

Udava posledni registrované udaje o napéti
meziobvodu.

615 Datovy soubor poruch: Kéd poruchy
(F. LOG: ERROR CODE)

Hodnota:

[Index 1-10] Poruchovy kod: 0 - 99

Funkce:
Tento parametr umoznuje urcit pficinu poruchy
(vypnuti) méni¢e kmito¢tu. Uklada se 10 [1-10]
protokolovych zaznam.

[10] naproti tomu nejstarsi datovou hodnotu.
Jestlize dojde k nouzovému vypnuti ménice
kmitoCtu, Ize zjistit pfiinu, ¢as a také hodnoty
vystupniho proudu a napéti.

Popis volby:
Udaj poruchového kédu je &iselny kdd, ktery
odpovida tabulce v Pfehledu vystraznych hlaseni
a poplachd na str. 113.
Zaznam poruchoveho kédu Ize vynulovat pouze
po Manualni inicializaci, viz str. 57.

616 Datovy soubor poruch: Cas
(F. LOG: TIME)

Hodnota:
[Index 1-10]

Hodiny: 0 - 130 000,0

Funkce:
Pomoci tohoto parametru Ize zjistit celkovy
pocet provoznich hodin u poslednich deseti
nouzovych vypnuti.

naproti tomu nejstarSi datovou hodnotu.

Popis volby:
Zaznam poruchového kédu Ize vynulovat pouze
po Manualni inicializaci, viz str. 57.

617 Datovy soubor poruch: Hodnota
(F. LOG: VALUE)

Hodnota:

[Index 1-10] Hodnota: 0 - 9999

Funkce:
Pomoci tohoto parametru Ize zjistit, pfi jakém proudu
resp. napéti doslo k nouzovému vypnuti. Jednotky
hodnoty zavisi na aktivnim poplachu v parametru
615 Datovy soubor poruch: Koéd poruchy .

Popis volby:
Zaznam poruchoveho kédu Ize vynulovat pouze
po Manualni inicializaci, viz str. 57.

618 Vynulovani pocitadla kWh
(RESET KWH COUNT)

Hodnota:

OBez vynulovani (DO NOT RESET) [0]
Vynulovani (RESET COUNTER) [1
Funkce:

Vynulovani parametru 602 Pocitadlo kWh.

Popis volby:
Pfi volbé Viynulovani [1] a po stisknuti tlacitka
[OK] se stav pocitadla kWh ménic¢e kmitoctu
nastavi na nulu. Tento parametr nelze volit
pfes sériové rozhrani RS 485.

619 Vynulovani po¢itadla provoznich hodin

Upozornéni:
Vynulovani se provede po stisknuti
tlacitka [OK].

(RESET RUN. HOUR)

Hodnota:

0OBez vynulovani (DO NOT RESET) [0]
Vynulovani (RESET COUNTER) [1
Funkce:

Vynulovani parametru 601 Provozni hodiny.

Popis volby:
Pfi volbé Vynulovani [1] a po stisknuti tlaCitka [OK] se
stav pocitadla provoznich hodin nastavi na nulu. Tento
parametr nelze volit pfes sériové rozhrani RS 485.

Upozornéni:

“:' Vynulovani se provede po stisknuti
tlacitka [OK].

0 = tovarni nastaveni. () = text na displeji [] = hodnota pouzta pfi komunikaci pres sériové rozhrani
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620 Provozni rezim
(OPERATION MODE)

Hodnota:

ONormalni funkce (NORMAL OPERATION) [0]
Funkce s deaktivovanym invertorem
(OPER. W/INVERT.DISAB) 1
ZkouSka fidici karty (CONTROL CARD TEST) [2]
Inicializace (INITIALIZE) [3]
Funkce:

Kromé svoji normalni funkce se da tento parametr
pozit pro dvé rizné zkousky.

Je také mozné provést reset na vychozi nastaveni
z vyrobniho zavodu pro v8echna nastaveni, kromé
parametr(l 501 Adresa, 502 Prenosova rychlost ,
600-605 Provozni udaje a 615-617 Pamét poruch .

Popis volby:
Normalni funkce [0] se pouziva pro normalni
provoz motoru.
Funkce s deaktivovanym invertorem [1] se zvoli, kdyz
je vyzadovana kontrola vlivu fidiciho signalu na fidici
karté a jejich funkci - aniz by bézela hfidel motoru.
ZkouS$ka ridici karty [2] se zvoli, kdyz je vyzadovana
kontrola analogovych a digitalnich vstupd,
analogovych a digitalnich vystup(, relé a Fidiciho
napéti + 10 V. Pro tuto zkousku je vyZadovan
testovaci konektor se specialnim propojenim.

Testovaci konektor pro Zkousku fridici karty [2]
se zapoji nasledujicim zpusobem:

propojte 4-16-17-18-19-27-29-32-33;
propojte 5-12;

propojte 39-20-55;

propojte 42 - 60;

propojte 45-53-54.

175HA378.10

PFi provadéni zkousky fidici karty pouzijte
nasledujici postup:

1. Zvolte moznost Zkou$ka ridici karty.

2. Odpojte napajeci napéti a poCkejte, az

zhasne svétlo na displeji.

Vlozte testovaci zastrcku (viz pfedchozi sloupec).
4. Provedte pfipojeni k nap3jeni.

w

5. Méni¢ kmito¢tu oéekava, ze bude stisknuto
tlacitko [OK] (zkou$ka se nemuze provadét
bez ovladaciho panelu LCP).

6. Méni¢ kmitoCtu automaticky zkousi Fidici kartu.

7. Kdyz méni¢ kmitoCtu zobrazuje "TEST
COMPLETED" (Test dokonc&en), odstrante
testovaci konektor a stisknéte tlacitko [OK].

8. Parametr 620 Provozni rezim se automaticky
nastavi do funkce Normal.

Kdyz neni zkouska fidici karty uspésna,
méni¢ kmito€tu zobrazi "TEST FAILED" (Test
neuspésny). Vymeénite Fidici kartu.

Inicializace [3] se zvoli, kdyz nastaveni jednotky z
vyrobniho zavodu ma byt generovano bez resetovani
parametr(l 501 Adresa, 502 Prenosova rychlost,
600-605 Provozni udaje a 615-617 Pamét’ poruch.

Postup inicializace:

—_

Zvolte Inicializace.

Stisknéte tlacitko [OK].

3. Odpojte napajeci napéti a pockejte, az se
rozsviti svétlo na displeji.

4. Provedte pfipojeni k vedeni.

5. Inicializace vSech parametr(i se provede ve vSech

nastavenich s vyjimkou parametrti 501 Adresa,

502 Prenosova rychlost, 600-605 Provozni

udaje a 615-617Pamét poruch.

N

Rucéni inicializace je dal§i moznost. (Viz
Rucni inicializace).
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0 = tovarni nastaveni. () = text na displeji [] = hodnota pouzta pfi komunikaci pres sériové rozhrani
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621 - 631 Typovy Stitek

VLT® 8000 AQUA

Hodnota:

Parametr Popis Text na displeji

C. Typovy Stitek:

621 Typ jednotky (DRIVE TYPE)

622 Vykonova &ast (POWER SECTION)

623 Objednaci &islo VLT (ORDERING NO)

624 Verze software (SOFTWARE VERSION)

625 Identifikaéni ¢islo LCP (LCP ID NO.)

626 Identifikaéni ¢. databaze parametrl (PARAM DB ID)

627 Identifikacni €. vykonové Casti (POWER UNIT DB ID)

628 Aplikaéni karta (APPLIC. OPTION)

629 Objednaci &islo aplikaéni karty (APPLIC. ORDER NO)

630 Typ komunikaéni karty (COM. OPTION)

631 Objed. ¢. komunikaéni karty (COM. ORDER NO)
Funkce:

Hlavni udaje pro jednotku mohou byt &teny z
parametr(l 621 az 631 Typovy §titek pomoci displeje
nebo sériového komunikacniho portu.

Parametr 628 Typovy Stitek: Aplikacni karta:
Tento parametr uvadi typ rozsitujici aplikacni
karty pouzité v ménici kmitoctu.

Popls volby: Parametr 629 Typovy Stitek: Objednaci
Cislo aplikacni karty:

Tento parametr uvadi objednaci €islo rozsitujici
aplikacni karty.

Parametr 621 Typovy Stitek: Typ jednotky:
Typ VLT uvadi velikost jednotky a napajeci napéti.
Priklad: VLT 8008 380 - 480 V.

Parametr 622 Typovy Stitek: Vykonova cast:
Tento parametr uvadi typ vykonové karty pouzité
v ménic¢i kmitoStu. Pfiklad: STANDARD.

Parametr 630 Typovy stitek: Typ ko-
munikacéni karty:

Tento parametr uvadi typ komunikacni karty
Parametr 623 Typovy $titek: Objednaci éislo VLT: pouzité v ménici kmitoCtu.

Tento parametr uvadi objednaci Cislo daného

typu VLT, PFiklad: 17527805, Parametr 631 Typovy Stitek: Objednaci

Cislo komunikacni karty:

Parametr 624 Typovy Stitek: Verze software: Tento parametr uvadi objednaci Cislo
Tento parametr uvadi ¢islo soucasné verze komunikacni karty.

software jednotky. Pfiklad: V 1.00.

Parametr 625 Typovy Stitek: Identi-

fikacni ¢islo LCP:

Tento parametr uvadi identifikacni Cislo ovladaciho
panelu LCP jednotky. Pfiklad: ID 1.42 2 kB.

Parametr 626 Typovy Stitek: Identifikacni
éislo databdze parametri:

Tento parametr uvadi Cislo databaze software
jednotky. Pfiklad: ID 1.14.

Parametr 627 Typovy Stitek: Identifikacni
Cislo vykonové casti:

Tento parametr uvadi Cislo databaze vykonové
¢asti. Priklad: ID 1.15.

0 = tovarni nastaveni. () = text na displeji [] = hodnota pouzta pfi komunikaci pres sériové rozhrani
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VLT® 8000 AQUA

Upozornéni:
l: Parametry 700 - 711 pro reléovou kartu
q se aktivuji pouze, kdyz je do jednotky
VLT 8000 AQUA instalovana rozsitujici

Q
T
=
Q
(]
=
=
V)
=+
D
=
o
o

700 Relé 6, funkce
(RELAY6 FUNCTION)
703 Relé 7, funkce
(RELAY7 FUNCTION)
706 Relé 8, funkce
(RELAY8 FUNCTION)
709 Relé 9, funkce
(RELAY9 FUNCTION)
Funkce:
Tento vystup aktivuje reléovy spinac.
Vystupy relé 6/7/8/9 se daji pouzit pro zobrazeni
stavu a varovani. Relé se aktivuje, kdyZ byly spinény
podminky pro hodnoty relevantnich udaju.
Relé 6, 7, 8 a 9 se daji naprogramovat se stejnou
moznosti jako relé 1. Viz parametr 323, Relé
1 Vystupni funkce, kde naleznete popis funkci,
ze kterych si mlzete vybirat.

Popis volby:
Viz vybér udajl a pfipojeni v Vystupy relé.

701 Relé 6, zpozdéni zapnuti
(RELAY 6 ON DELAY)
704 Relé 7, zpozdéni zapnuti
(RELAY 7 ON DELAY)
707 Relé 8, zpozdéni zapnuti
(RELAY 8 ON DELAY)
710 Relé 9, zpozdéni zapnuti
(RELAY 9 ON DELAY)

Hodnota:
0 - 600 s

[}
o
(2]

Funkce:
Tento parametr umoznuje nastaveni zpozdéni
doby zapnuti relé 6/7/8/9.

Popis volby:
Zada se pozadovana hodnota.

702 Relé 6, zpozdéni vypnuti

Hodnota:
0 -600s O0s
Funkce:

Tento parametr umoznuje nastaveni zpozdéni
doby vypnuti relé 6/7/8/9.

Popis volby:
Zada se pozadovana hodnota.

0 = tovarni nastaveni. () = text na displeji [] = hodnota pouzta pfi komunikaci pres sériové rozhrani

MG.80.A9.48 - VLT je registrovana ochranna znamka spolec¢nosti Danfoss

177

c
\@©
S
(o]
IS
©
S
(@]
(@]
S
o




Decfots

VLT® 8000 AQUA

m Elektricka instalace reléové karty
Zapojeni relé je vyobrazeno nize.

Relé 6-9:

A-B spinaci, A-C rozpinaci

Max. 240 V AC, 2 A

Maximalni prugez: 1,5 mm2 (AWG 28-16)
Moment: 0,22 - 0,25 Nm/4,5-51Inlb
Velikost Sroubu: M2

Relay 06 Relay 07

LI

Relay 08 Relay 09

Chcete-li dosahnout dvojité izolace, je
teeba pgimontovat plastickou folii (viz nize
uvedeny obrazek).

175HA475.10

0 = tovarni nastaveni. () = text na displeji [] = hodnota pouzta pfi komunikaci pres sériové rozhrani
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VLT® 8000 AQUA

m Stavova hlaseni

Stavova hlaseni se indikuji na ¢tvrtém Fadku
displeje - viz nize uvedeny pfriklad.

Leva Cast stavového fadku udavéa aktivni typ
fizeni ménice kmitoctu.

Stfedni ¢ast stavového fadku ukazuje aktivni
Zadanou hodnotu.

Posledni ¢ast stavového fadku udava aktualni stav,
napf. "Running", "Stop" nebo "Stand by".

28.6% 5.683R8 2.13kW

4@, BHz o

175ZA701.10

RUMMIMG
HAMD LOCAHL
i EAMP ING
JOGGEIMG
STAMD BY

Rezim auto (AUTO)

Méni¢ kmito¢tu se nachazi v automatickém
provoznim rezimu, tzn. fizeni se provadi pomoci
ovladacich svorek a/nebo sériové komunikace.
Viz také Auto, start na str. 54.

Rezim rué¢né (HAND)

Méni¢ kmitoCtu se nachazi v ru¢nim provoznim
rezimu, tzn. Fizeni se provadi pomoci ovladacich
tlacitek. Viz také Rucné, start na str. 54.

Vypnuto (OFF)

OFF/STOP se aktivuje bud ovladacim tlacitkem nebo
digitalnimi vstupy Rucéné, start a Auto, start, na kterych
se nastavi logicka "0". Viz také OFF/STOP na str. 54.

Lokalni zadana hodnota (LOCAL)

PFi volbé LOCAL se zadana hodnota nastavi
tlacitky [+/-] na ovladacim panelu. Viz také Rezim
zobrazeni displeje na str. 54.

Dalkova zadana hodnota (REM.)

Pfivolbé REMOTE se Zzadana hodnota nastavi pomoci
ovladacich svorek nebo pres sériovou komunikaci.
Viz také Rezim zobrazeni displeje na str. 54.

Béh (RUNNING)
Otacky motoru nyni odpovidaji vysledné
zadané hodnoté.

Prechodova faze (RAMPING)
Vystupni frekvence se nyni méni podle nastaveného
pribéhu rozbéhu nebo zastavovani.

Automaticky rozbéh/dobéh (AUTO RAMP)
Uvadi se do &innosti parametr 208 Automaticky
rozbéh/dobéh, tzn. méni¢ kmitodétu se snazi
zabranit nouzovému vypnuti pfi prepéti
zvySenim vystupni frekvence.

Zvyseni v rezimu spanku (SLEEP B.ST)

Uvadi se do ¢innosti funkce zesileni v parametru
406 ZvySeni Zzadané hodnoty. Tato funkce je mozna
pouze pfi provozu Se zpétnou vazbou.

Rezim spanku (SLEEP)

Uvadi se do &innosti funkce Uspory energie v
parametru 403 Casovy spina¢ rezimu spanku. To
znamena, ze se nyni motor zastavil, ale v pfipadé
potfeby se znovu automaticky rozbéhne.

Zpozdéni startu (START DEL)

Doba zpozdéni startu se programuje v parametru
111 Zpozdéni startu. Po uplynuti doby

prodleni se vystupni frekvence za¢ne zvySovat
naprogramovanym rozbéhovym priibéhem

na zadanou hodnotu.

Vyzadani béhu (RUN REQ.)

Byl vydan povel start, ale motor stoji, dokud
pfes digitalni vstup neobdrzi signal Béh
povolen (Run permissive).

Konstantni otacky (JOG)
Rezim konstantnich otadCek se zapina pres digitalni
vstup nebo sériovou komunikaci.

Vyzadani konstantnich otacek (JOG REQ.)
Byl vydan povel JOG, ale motor zUstane stat,
dokud pres digitalni vstup neobdrzi signal Béh
povolen (Run permissive).

Ulozeni vystupu (FRZ.OUT.)
Digitalnim vstupem bylo zapnuto ulozeni
vystupniho kmitoctu.

Vyzadani ulozeni vystupu (FRZ.REQ.)
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VLT® 8000 AQUA

Byl vydan povel k ulozeni vystupniho kmitoctu, Je tfeba zkontrolovat pfipojeni téchto kabell z
ale motor zlstane stat, dokud pres digitalni vstup hlediska elektromagnetického odruseni.
neobdrzi signal Béh povolen (Run permissive).

Reverzace a start (START F/R)

Reverzace a start [2] na svorce 19 (parametr
303 Digitalni vstupy) a Start [1] na svorce 18
(parametr 302 Digitalni vstupy) se zapinaji
soucasné. Motor zlistane stat, dokud jeden ze
signald nema hodnotu logicka "0".

Automatické prizptisobeni motoru probiha
(AMA RUN)

Bylo zapnuto automatické pfizplsobeni motoru
v parametru 107 Automatické prizplsobeni
motoru, AMA.

Automatické prizplsobeni motoru skon¢eno
(AMA STOP)

Automatické pfizplsobeni motoru bylo ukonéeno.
Méni¢ kmitoCtu je nyni pfipraven k provozu,
jakmile bude vydan signal Vynulovéani (Reset).
Motor se rozbéhne az tehdy, kdyz méni¢ kmitoctu
dostane signal Vynulovani.

Pripraven k provozu (STANDBY)
Méni¢ kmitoc¢tu je schopen spustit motor,
jakmile obdrzi povel start.

Stop (STOP)
Motor byl zastaven signalem stop pres digitalni vstup,
tlacitko [OFF/STOP] nebo sériovou komunikaci.

Stejnosmérna brzda (DC STOP)
Stejnosmérna brzda v parametrech 114-116
byla zapnuta.

Méni¢ pripraven (UN. READY)

Méni¢ kmitoCtu je pfipraven k provozu, ale svorka 27
ma logickou "0" a/nebo pfes sériovou komunikaci
priSel Povel pro volny dobéh (Coasting command).

Nepripraven (NOT READY)

Mé&ni¢ kmito¢tu neni pfipraven k provozu, protoZze
doslo k nouzovému vypnuti nebo protoze OFF1,
OFF2 nebo OFF3 maiji logickou "0".

Start blokovan (START IN.)

Tento stav se objevi na displeji pouze v pfipadé, Ze
se v parametru 599 zvoli Statemachine, Profidrive
[1] a OFF2 nebo OFF3 maji logickou "0".

Vyjimky XXXX (EXCEPTIONS XXXX)
Mikroprocesor na fidici desce se zastavil a
méni¢ kmito¢tu je mimo provoz.

PFi¢inou mize byt Sum v siti, v motorovych
a ovladacich kabelech, vedouci k vypnuti
mikroprocesoru na fidici desce.
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m Seznam vystrah a poplachi
V tabulce jsou uvedeny rizné vystrahy a poplachy.
Dale je vyznacgeno, zda chyba zablokuje ménié
kmitoCtu. Po vypnuti a zablokovani je nutno
odpojit sitové napajeni a odstranit poruchu. Pfed
uvedenim ménic¢e kmitoctu do provozu znovu
pfipojte sitové napajeni a ménic resetujte. Vypnuti
Ize ruéné resetovat tfemi zplsoby
1. Pomoci ovladaciho tladitka [RESET]
2. Prostfednictvim digitalniho vstupu
3. Pomoci sériové komunikace.
Vedle toho je mozné zvolit automatickeé resetovani
v parametru 400 Funkce resetovani.

Kdyz je kiizek umistén jak ve sloupci Vystraha, tak
ve sloupci Poplach, mize to znamenat, Ze vystraha
predchazi poplachu. Mize to také znamenat, Ze je
mozné naprogramovat, zda dana chyba mlze vést

k vystraze nebo poplachu. To je mozné napfiklad u
parametru 117 Tepelna ochrana motoru. Po vypnuti
pfejde motor na volny dob&h a na ménici kmitoctu
bude blikat poplach a vystraha. Kdyz je chyba
odstranéna, bude blikat pouze poplach. Po resetovani
bude méni¢ kmito¢tu opét pfipraven k provozu.

VSe o VLT 8000 AQUA

Cislo Popis Vystraha Poplach Vypnuti,
zablokovano
1 Pod 10 V (10 VOLT LOW) X
2 Chyba pracovni nuly (LIVE ZERO ERROR) X X X
4 Nesymetrie sité (MAINS IMBALANCE) X
5 Vystraha: Vysoké napéti (DC LINK VOLTAGE HIGH) X
6 Vystraha: Nizké napéti (DC LINK VOLTAGE LOW) X
7 Prepéti (DC LINK OVERVOLT) X X
8 Podpéti (DC LINK UNDERVOLT) X X
9 Invertor pretizen (INVERTER TIME) X X
10 Motor pretizen (MOTOR TIME) X X
11 Termistor motoru (MOTOR THERMISTOR) X X
12 Mezni hodnota proudu (CURRENT LIMIT) X X
13 Nadproud (OVERCURRENT) X X X
14 Zemni spojeni (GROUND FAULT) X X
15 Chyba spinaciho rezimu (SWITCH MODE FAULT) X X
16 Zkrat (CURR.SHORT CIRCUIT) X X
17 Casovy limit sériové komunikace (STD BUSTIMEQOUT) X X
18 Casovy limit sbérnice HPFB (HPFB TIMEOUT) X X
19 Chyba v paméti EEPROM na vykonové karté (EE ERROR X
POWER)
20 Chyba v paméti EEPROM na fidici karté (EE ERROR X
CONTROL)
22 Automaticka optimalizace neni v poradku (AMA FAULT) X
29 Prilis vysoka teplota chladice (HEAT SINK OVERTEMP.) X X
30 Chybéjici motorova faze U (MISSING MOT.PHASE U) X
31 Chybéjici motorova faze V (MISSING MOT.PHASE V) X
32 Chybéjici motorova faze W (MISSING MOT.PHASE W) X
34 Porucha komunikace HBFB (HBFB COMM. FAULT) X X
37 Porucha invertoru (GATE DRIVE FAULT) X X
39 Zkontrolujte parametry 104 a 106 (CHECK P.104 & P.106) X
40 Zkontrolujte parametry 103 a 105 (CHECK P.103 & P.105) X
41 Motor pfili§ velky (MOTOR TOO BIG) X
42 Motor pfili§ maly (MOTOR TOO SMALL) X
60 Bezpeénostni vypnuti (EXTERNAL FAULT) X
61 Nizky vystupni kmito&et (FOUT < FLOW) X
62 Vysoky vystupni kmitoéet (FOUT > FHIGH) X
63 Maly vystupni proud (| MOTOR < | LOW) X X
64 Velky vystupni proud (|l MOTOR > | HIGH) X
65 Mala zpétna vazba (FEEDBACK < FDB LOW) X
66 Velka zpétna vazba (FEEDBACK > FDB HIGH) X
67 Nizka Zadana hodnota (REF. < REF. LOW) X
68 Vysoka zadana hodnota (REF. > REF. HIGH) X
69 Automatické odleh&eni pfi vysoké teploté (TEMP.AUTO X
DERATE)
75 Béh na sucho (DRY RUN) X
99 Neznama porucha (UNKNOWN ALARM) X X
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m Vystrahy

V fadku 2 blika Cislo vystrahy, zatimco v fadku
1 je slovni popis poruchy.

DC LIME UVOLTAGE LOW

WARH., & 7

175ZA905.10

m Poplachy

Pfi vydani poplachu se v fadku 2 objevi Cislo
poplachu. V fadku 3 a 4 bude na displeji slovni popis.

10

TREIF CRESET?

ALARM: 12 5

175ZA703.

CURREMT LIMIT

m Vystrahy a poplachy

VYSTRAHA 1

Pod 10 V (10 VOLT LOW)

10voltové napéti ze svorky 50 na Fidici karté

je nizsi nez 10 V.

Snizte zatizeni svorky 50, protoZe zdroj napéti 10
V je pfetizen. Max. 17 mA/min. 590 Q.

VYSTRAHA/POPLACH 2

Chyba pracovni nuly (LIVE ZERO ERROR)
Proudovy nebo napétovy signal na svorce 53, 54
nebo 60 je pod 50 % hodnoty nastavené v parametru
309, 312 nebo 315 Svorka, min. méritko.

VYSTRAHA/POPLACH 4

Nesymetrie sité (MAINS IMBALANCE)
Vysoka nesymetrie nebo vypadek faze na
strané napajeni. Zkontrolujte napéti pfivadéné
do ménice kmitoctu.

Limity poplachu/vystrahy:

VYSTRAHA 5

Vystraha: Vysoké napéti

(DC LINK VOLTAGE HIGH)

Napéti meziobvodu (DC) je vy$Si nez hodnota
Vystraha: Vysoké napéti, viz tabulka nize. Ovladaci
prvky meéni¢e kmitoctu jsou stale zapnuty.

VYSTRAHA 6

Vystraha: Nizké napéti (DC LINK VOLTAGE LOW)
Napéti meziobvodu (DC) je nizSi nez hodnota
Vystraha: Nizké napéti, viz tabulka nize. Ovladaci
prvky ménice kmitoctu jsou stale zapnuty.

VYSTRAHA/POPLACH 7

Prepéti (DC LINK OVERVOLT)

Kdyz je napéti meziobvodu (DC) vy$si nez mezni
hodnota pfepéti invertoru (viz nize uvedena tabulka),
méni¢ kmitoCtu se po uréené dobé vypne. Délka
této doby zavisi na daném typu ménice.

VLT 8000 AQUA 3 x200-240 V 3 x380-480 V 3 x 525-600 V 3 x 525-690 V
[VDC] [VDC] [VDC] [VDC]

Podpéti 211 402 557 553

Vystraha: Nizké napéti 222 423 585 585

Vystraha: Vysoké 384 769 943 1084

napéti

Prepéti 425 855 975 1120

Uvedené hodnoty napéti plati pro meziobvod ménice
kmitoCtu s toleranci + 5 %. Odpovidajici sitové
napéti je napéti meziobvodu délené 1,35.

VYSTRAHA/POPLACH 8

Podpéti (DC LINK UNDERVOLT)

Kdyz napéti meziobvodu (DC) klesne pod mezni
hodnotu podpéti invertoru, méni¢ kmito¢tu po uréené
dobé vypne. Délka této doby zavisi na typu ménice.
Napéti je mimoto zobrazeno na displeji. Zkontrolujte,
zda napajeci napéti odpovida ménici kmitoctu

- viz Technické udaje.

VYSTRAHA/POPLACH 9

Invertor pretizen (INVERTER TIME)
Elektronicka tepelna ochrana invertoru hlasi,

Ze méni¢ kmitoctu je pfed vypnutim z divodu
pretizeni (pfili§ vysoky proud po pfili§ dlouhou
dobu). Pocitadlo pro elektronickou tepelnou ochranu
invertoru vyda vystrahu pfi 98 % a vypne pfi 100
%, pficemz vyda poplach. Méni¢ kmito€tu nelze
vynulovat, dokud je pocitadlo pod 90 %.

Chybu zpusobi, kdyz je méni¢ kmitoctu pfilis
dlouho pfetizen o vice nez 100 %.
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VYSTRAHA/POPLACH 10

Motor pretizen (MOTOR TIME)

Podle elektronické tepelné ochrany (ETR) je
motor pfili§ horky. Nastavenim parametru 117
Tepelna ochrana motoru lze zvolit, zda ma ménic
kmitoctu pfi dosazeni 100 % hodnoty parametru
Tepelna ochrana motoru vyhlasit vystrahu nebo
poplach. Chybu zplsobi, kdyZ je motor pfili§ dlouho
pretizen o vice nez 100 % s ohledem na jmenovity
proud motoru. Zkontrolujte, zda jsou spravné
nastaveny parametry motoru 102-106.

VYSTRAHA/POPLACH 11

Termistor motoru (MOTOR THERMISTOR)
Termistor nebo pfipojeni termistoru bylo odpojeno.
Nastavenim parametru 117 Tepelna ochrana motoru
je mozné zvolit, zda ma méni¢ kmitoctu vyhlasit
vystrahu nebo poplach. Zkontrolujte, zda byl termistor
spravné zapojen mezi svorku 53 nebo 54 (analogovy
napétovy vstup) a svorku 50 (napajeni + 10 V).

VYSTRAHA/POPLACH 12

Mezni hodnota proudu (CURRENT LIMIT)

Proud je vys8i neZ hodnota v parametru 215
Mezni hodnota proudu Iy a méni€ kmitoctu vypne
po uplynuti doby stanovené v parametru 412
Zpozdéni vypnuti pfi nadproudu, I m.

VYSTRAHA/POPLACH 13

Nadproud (OVER CURRENT)

Mez proudové 3picky invertoru (asi 200 %
jmenovitého proudu) byla pfekro€ena. Vystraha
bude trvat pfiblizné 1 az 2 sekundy, pak se méni¢
kmito¢tu vypne a vyda poplach.

Vypnéte méni¢ kmitoCtu a zkontrolujte, zda

je mozné otacet hrideli motoru a zda velikost
motoru odpovida ménici kmitoctu.

POPLACH 14

Zemni spojeni (GROUND FAULT)(GROUND
FAULT)

Mezi vystupnimi fazemi a zemi dochazi ke
svodu, bud v kabelu mezi méni¢em kmito€tu a
motorem, nebo v motoru samotném.

Vypnéte méni¢ kmitoCtu a odstrarite

poruchu uzemnéni.

POPLACH 15

Chyba spinaciho rezimu (SWITCH MODE FAULT)
Porucha spinaciho rezimu napajeciho zdroje
(vnitfni zdroj £ 15 V).

Obratte se na svého dodavatele zafizeni Danfoss.

POPLACH 16

Zkrat (CURR. SHORT CIRCUIT)

Zkrat mezi svorkami motoru nebo v motoru samotném.
Preruste sitové napajeni ménice kmitoCtu

a odstrante zkrat.

VYSTRAHA/POPLACH 17

Casovy limit sériové komunikace (STD
BUSTIMEOUT)

S méni¢em kmitoCtu neprobiha sériova komunikace.
Tato vystraha bude aktivovana pouze tehdy, kdyz
hodnota parametru 556 Funkce po ¢asovém intervalu
sbérnice byla nastavena na hodnotu jinou nez OFF.
Kdyz byl parametr 556 Funkce po ¢asovém
intervalu sbérnice nastaven na Zastaveni a

vypnuti [5], méni¢ kmito¢tu nejprve ohlasi poplach,
pak Fizené snizi otacky a nakonec se vypne,
pfi¢emz vyda poplach. Hodnotu parametru 555
Casovy interval sbérnice |ze zvysit.

VYSTRAHA/POPLACH 18

Casovy limit sbérnice HPFB (HPFB TIMEOUT)
Neprobiha zadna sériova komunikace s volitelnou
komunikacni kartou méni¢e kmitoctu.

Vystraha bude aktivovana pouze tehdy, kdyz byl
parametr 804 Funkce po ¢asovém intervalu sbérnice
nastaven na libovolnou hodnotu kromé& OFF. Pokud
byl parametr 804 Funkce po ¢asovém intervalu
sbérnice nastaven na Zastaveni a vypnuti, ménic
kmito€tu nejprve ohlasi poplach, pak fizené snizi
otacky a nakonec se vypne, pfi¢emz vyda poplach.
Zkuste zvétsit hodnotu parametru 803 Casovy
interval sbérnice.

VYSTRAHA 19

Chyba v paméti EEPROM na vykonové

karté (EE ERROR POWER)

Doslo k chybé paméti EEPROM na vykonové
karté. Méni¢ kmito€tu bude nadale v provozu, ale
je pravdépodobné, ze pfi pfistim zapnuti vypadne.
Obratte se na svého dodavatele zafizeni Danfoss.
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VYSTRAHA 20

Chyba v paméti EEPROM na ridici karté

(EE ERROR CONTROL)

Doslo k chybé paméti EEPROM na Fidici karté.
Méni¢ kmitoCtu bude nadale v provozu, ale je
pravdépodobné, Ze pfi pfistim zapnuti vypadne.
Obratte se na svého dodavatele zafizeni Danfoss.
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POPLACH 22

Automaticka optimalizace neni v poradku
(AMA FAULT)

PFi automatickém pfizpasobeni k motoru doslo k
chybé. Na displeji se zobrazi text chybové zpravy.

Upozornéni:

ll: AMA se m(zZe provést pouze v pFipadg, Ze
a b&hem ladéni nedojde k Zadnému poplachu.

CHECK 103, 105 [0]
Parametr 103 nebo 105 je chybné nastaven. Opravte
nastaveni a spustte cely test AMA znovu.

LOW P.105 [1]

Motor je pfiliS maly, aby bylo mozné provést AMA.
Aby bylo mozné provést test AMA, jmenovity proud
motoru (parametr 105) musi byt vétsi nez 35 %
jmenovitého vystupniho proudu ménice kmitocCtu.

ASYMMETRICAL IMPEDANCE [2]
AMA zjistila asymetrickou impedanci v motoru
pfipojeném k systému. Motor mdze byt vadny.

MOTOR TOO BIG [3]

Motor pfipojeny k systému je pfili§ velky pro
provedeni AMA. Nastaveni parametru 102
neodpovida pouzitému motoru.

MOTOR TOO SMALL [4]

Motor pfipojeny k systému je pfilis maly pro
provedeni AMA. Nastaveni parametru 102
neodpovida pouzitému motoru.

TIME OUT [5]

AMA neukonéena v dusledku ruseni méficich
signald. Zkuste spustit AMA nékolikrat znovu, dokud
se AMA neprovede. Uvédomte si, Ze opakované
provadéni AMA m(ze zahfat motor na uroven,

kde se odpor statoru RS zvysi. Zahrati motoru
vSak neni ve vétsiné pfipadd kritické.

INTERRUPTED BY USER [6]
AMA bylo pferuseno uzivatelem.

INTERNAL FAULT [7]
Doslo k vnitfni chyb& ménice kmitoCtu. Obratte se
na svého dodavatele zarizeni Danfoss.

LIMIT VALUE FAULT [8]

Hodnoty parametru nalezené pro motor jsou
mimo pfipustny rozsah, ve kterém muze
méni¢ kmitoCtu pracovat.

MOTOR ROTATES [9]

Hridel motoru se otaci. Zajistéte, aby zatéz
nezplsobovala otaceni hfidele motoru. Pak
znovu spustte cely test AMA.

POPLACH 29

Prilis vysoka teplota chladice (HEAT
SINK OVER TEMP.)

Kdyz je kryti Sasi nebo NEMA 1, vypinaci
teplota chladice je 90 °C. V pfipadé NEMA
12 je vypinaci teplota 80 °C.

Tolerance je £ 5 °C. Chybu teploty nelze vynulovat,
dokud teplota chladic¢e neklesne pod 60 °C.
Tuto chybu mGze zpusobit:

- P¥ilis vysoka okolni teplota

- P¥fili§ dlouhy motorovy kabel

- P¥ilis vysoky spinaci kmitocet.

POPLACH 30

Vypadek faze U motoru (MISSING MOT.PHASE U)
Vypadek faze U mezi méni€em kmito¢tu a motorem.
Vypnéte méni¢ kmitoCtu a zkontrolujte

motorovou fazi U.

POPLACH 31

Porucha faze V motoru (MISSING MOT.PHASE V)
Vypadek faze V mezi méni¢em kmitoctu a motorem.
Vypnéte méni¢ kmitoCtu a zkontrolujte

motorovou fazi V.

POPLACH 32

Vypadek faze W motoru (MISSING MOT.PHASE U)
Vypadek faze W mezi méni¢em kmitoCtu a motorem.
Vypnéte méni¢ kmitoCtu a zkontrolujte

motorovou fazi W.

VYSTRAHA/POPLACH 34

Porucha komunikace HPFB (HPFB COMM. FAULT)
Sériova komunikace na volitelné komunikacéni

karté nefunguje.

POPLACH 37

Porucha invertoru (GATE DRIVE FAULT)
IGBT nebo vykonova karta jsou vadné. Obratte
se na svého dodavatele zafizeni Danfoss.

Vystrahy pfi autom. optimalizaci 39-42
Automatické pfizplsobeni motoru se zastavilo,
protoze nékteré parametry byly pravdépodobné
chybné nastaveny nebo je pouzity motor pfilis
velky/maly pro provedeni AMA. Je proto tfeba provést
vybér stisknutim tlacitka [CHANGE DATA] a volbou
»continue" + [OK] nebo ,Stop" + [OK].

Je-li tfeba zménit parametry, vyberte ,Stop" a spustte
automatické pfizpusobeni k motoru (AMA) od zacatku.

VYSTRAHA 39

CHECK PAR. 104, 106

Pravdépodobné nebyl spravné nastaven parametr
104 Kmitoc¢et motoru fy,n, nebo 106 Jmenovité

184 MG.80.A9.48 - VLT je registrovana ochranna znamka spole¢nosti Danfoss



Dacfoss

VLT® 8000 AQUA

otacky motoru ny n. Zkontrolujte nastaveni a
zvolte ,Continue" nebo [STOP].

VYSTRAHA 40

CHECK PAR. 103, 105

Nebyl spravné nastaven parametr 103 Napéti
motoru, Uy n nebo 105 Proud motoru, Iy n. Opravte
nastaveni a spustte AMA znovu.

VYSTRAHA 41

MOTOR PRILIS VELKY (MOTOR TOO BIG)
Pouzity motor je pravdépodobné pfili§ velky pro
provedeni AMA. Nastaveni parametru 102 Viykon
motoru, Py n zfejmé neodpovida motoru. Zkontrolujte
motor a zvolte ‘Continue’ nebo [STOP].

VYSTRAHA 42

MOTOR PRILIS MALY (MOTOR TOO SMALL)
Pouzity motor je pravdépodobné pfilis maly pro
provedeni AMA. Nastaveni parametru 102 Vykon
motoru, Py N zfejmé neodpovida motoru. Zkontrolujte
motor a zvolte ,Continue" nebo [STOP].

POPLACH 60

Bezpeénostni vypnuti (EXTERNAL FAULT)
Svorka 27 (parametr 304 Digitalni vstupy) byla
naprogramovana na Bezpecnostni blokovani
[3] a ma hodnotu logicka O.

VYSTRAHA 61

Nizky vystupni kmitocet (FOUT < FLOW)
Vystupni kmitoCet je nizSi nez hodnota parametru
223 Vystraha: Nizky kmitocet, fLow.

VYSTRAHA 62

Vysoky vystupni kmitocet (FOUT > FHIGH)
Vystupni kmitoCet je vySSi nez hodnota parametru
224 Vystraha: Vysoky kmitocet, fHiGH.

VYSTRAHA/POPLACH 63

Maly vystupni proud (I MOTOR < | LOW)
Vystupni proud je niZSi nez hodnota parametru 221
Viystraha: Low current, I ow. Zvolte poZadovanou
funkci v parametru 409 Funkce pri nulové zatézi.

VYSTRAHA 64

Velky vystupni proud (I MOTOR > | HIGH)
Vystupni proud je vyS$Si nez hodnota parametru
222 Vystraha: Velky proud, IHiGH.

VYSTRAHA 65

Mala zpétna vazba (FEEDBACK < FDB LOW)
Vysledna hodnota zpétné vazby je nizSi nez hodnota
parametru 227 Vystraha: Nizka zpétna vazba, FBLow.

VYSTRAHA 66
Velka zpétna vazba (FEEDBACK > FDB HIGH)

Vysledna hodnota zpétné vazby je vysSi nez
hodnota parametru 228 Vystraha: Vysoka zpétna
vazba, skute¢na hodnota, FBHiGH.

VYSTRAHA 67

Nizka dalkové fizena zadana hodnota
(REF. < REF LOW)

Délkova Zzadana hodnota je nizSi nez hodnota
parametru 225 Vystraha: Nizka Zadana
hodnota, REF_ow.

VYSTRAHA 68

Vysoka dalkové fizena zadana hodnota
(REF. > REF HIGH)

Dalkova zadana hodnota je vysSi nez hodnota
parametru 226 Vystraha:

VYSTRAHA 69

Automatické odlehéeni pfi vysoké teploté
(TEMP.AUTO DERATE)

Teplota chladi¢e pfekro€ila maximalni hodnotu
a automaticka funkce odleheni (parametr
411) je aktivni. Vystraha: Automatické
odlehceni kvdli teplote.

POPLACH 75
Béh na sucho (DRY RUN)
Bylo aktivovano zjiStovani béhu na sucho.

VYSTRAHA 99

Neznama porucha (UNKNOWN ALARM)

DoSlo k neznamé poruse, kterou software
nemuze zpracovat.

Obratte se na svého dodavatele zafizeni Danfoss.
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m Specialni provozni podminky

m Agresivni prostredi

Podobné jako jina elektricka zafizeni obsahuje méni¢
kmito¢tu mnoho mechanickych a elektronickych
soucasti, ktereé jsou vSechny do urcité miry zranitelné
plUsobenim okolniho prostredi.

Méni¢ kmitoCtu by proto nemél byt
/'\ instalovan v prostifedich obsahuijicich
d kapaliny, ¢astice nebo plyny schopné
ovlivnit a poSkodit elektronické soucasti. P¥Fi

zanedbani potfebné ochrany se zvysuje riziko
vypadkl a sniZuje se Zivotnost méni¢e kmitoctu.

Kapaliny mohou byt pfenaseny vzduchem a
kondenzovat v ménic¢i kmito¢tu. Kromé toho mohou
kapaliny zplsobovat korozi sou¢asti a kovovych &asti.
Para, olej a slana voda mohou zpUsobit korozi
soucasti a kovovych Casti. V takovychto pfipadech
se doporucuje elektrické kryti IP 54/NEMA 12.

Castice pfenasené vzduchem, jako je napt. prach,
mohou v ménici kmitoCtu zpUlsobit mechanickou,
elektrickou nebo tepelnou poruchu.

Typickym indikatorem nadmérného mnozstvi
Castic pfenasSenych vzduchem jsou usazeniny
kolem ventilatoru méniCe kmitoctu. Ve velmi
prasnych prostfedich se doporucuje pouzivat
zarizeni s krytim IP 54/NEMA 12 nebo IP00/ram
a IP20/NEMA 1 instalované ve skfini.

V prostfedich s vysokymi teplotami a vihkosti mohou
agresivni plyny, jako napf. slouceniny siry, dusiku

a chléru, na soucastech meénice kmitoctu vyvolat
nezadouci chemické procesy. Tyto chemické reakce
vyrazné ovliviuji a poSkozuji elektronické soucasti.

V téchto prostfedich se doporucuje, aby bylo
zafizeni namontovano ve skfinich s ventilaci
Cerstvého vzduchu a zabrariovalo se tak v pfistupu
agresivnich plynd k ménici kmitoctu.

Upozornéni:

": Montaz méniée kmitoStu v agresivnim

q prostfedi zvySuje riziko vypadkl a dale zna¢né
snizuje zivotnost ménice kmitoctu.

Pfed instalaci ménice kmitoctu je tfeba zkontrolovat
okolni vzduch na pfitomnost kapalin, pevnych ¢astic a
plynd. Mlze se to provést prohlédnutim si stavajicich
instalaci v tomto prostfedi. Typickymi indikatory
nebezpecénych kapalin ve vzduchu jsou voda nebo
olej na kovovych soucastech, nebo jejich koroze.

Na instalacnich skfinich a stavajicich elektrickych
instalacich se ¢asto nachazi nadmérnd mnozstvi
prachovych ¢astic. Jednim z indikatord agresivnich
plynt v ovzdus$i je ernani médénych sbérnic a
kabelovych koncu na stavajicich instalacich.
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m Vypocet vysledné zadané hodnoty

Nize uvedeny vypocet udava vyslednou zadanou
hodnotu, pokud je parametr 210 Typ Zadané
hodnoty naprogramovan pro Soucet [0] a
Relativni [1] v uvedeném pofadi.

(Par. 205 Max. ref. - Par. 204 Min. ref.) x Ana. signal

Ext. ref. Term. 53 [V]

Externi Zadana hodnota je soucet zadanych hodnot
ze svorek 53, 54, 60 a sériové komunikace. Tento
soucet nesmi nikdy prekrocit parametr 205 Max.
Zadana hodnota. Externi zadana hodnota se da
vypocitat nasledujicim zplsobem.

(Par. 205 Max. ref. - Par. 204 Min. ref.) x Ana.
signal Term. 54 [V]

= Par. 310 Term. 53 Max. scaling - Par. 309
Term. 53 Min. scaling

(Par. 205 Max. ref. - Par. 204 Min. ref.) x Par. 314 Term.

60 [mA]

Par. 313 Term. 54 Max. scaling - Par. 312
Term. 54 Min. scaling

+ serial com. reference x (Par. 205 Max. ref. - Par.
204 Min. ref.)

Par. 316 Term. 60 Max. scaling - Par. 315
Term. 60 Min. scaling

Par. 210 Typ Zadané hodnoty je naprogramovan
na Soucet [0].

Res. ref.
Preset ref.

(Par. 205 Max. ref. - Par. 204 Min. ref.) x Par. 211-214

16384 (4000 Hex)

External ref. + Par. 204 Min. ref. + Par. 418/419

100

Par. 210 Typ Zzadané hodnoty je naprogramovan
na Relativni [1].

External reference x Par. 211-214 Preset ref.
100

Res.ref. =

Setpoint

(pouze v rezimu se zpétnou vazbou)

Par. 204 Min. ref. + Par. 418/419 Setpoint (pouze v rezimu
se zpétnou vazbou)

m Galvanické oddileni (PELV)*

Galvanické oddileni (PELV) poskytuje ochranu
prostgednictvim velmi nizkého napiti. Ochrana
proti zasazeni elektrickym proudem se povazuje
za zajistinou, kdyz jsou napajeni typu PELV a
instalace provedeny podle mistnich/narodnich
paedpisu pro napajeni PELV.

V jednotce VLT 8000 AQUA jsou vSechny gidici
svorky, a také svorky 1 az 3 (relé AUX) napajeny
ze zdroje s velmi nizkym napitim (PELV).

Galvanické (zajistiné) oddileni je docileno spininim
podminek pro vitsi izolaci a dodrzenim dostateénych
povrchovych vzdalenosti. Tyto poZadavky jsou
popsany v normi EN 50187.

Soueasti, které tvogi elektrickou izolaci, jak
je popsano nize, také splouji pozadavky na
vy$8i izolaéni schopnost a relevantni zkousky
popsané v normi EN 50187.

Galvanické oddileni je vidit na tgech mistech (viz
nize uvedeny nakres), zejména na:

1. Napajeni (SMPS), véetni signalové izolace
Upc, indikujici napiti meziobvodu.

2. Ovladani hradla, které gidi IGTB (spoustici
transformatory/optoelektrické vazebni éleny).

3. Proudovych pgevodnicich (pgevodniky na
zakladi Hallova jevu).

*) Jednotky 525-600 V nesplouji pozadavky PELV.

Termistor motoru pgipojeny ke svorkam 53/54 musi

byt dvojiti izolovan, aby bylo dosazeno oddileni PELV.

N
EET:

DANFOSS.
17524083.12
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m Zemni svodovy proud
Zemni svodovy proud je zplsobovan zejména
kapacitanci mezi fazemi motoru a stinénim
motorovych kabelu, viz kresba na nasledujici
strance. Velikost svodového proudu do
zemé zavisi na nasledujicich faktorech, v
uvedeném poradi dllezZitosti:
1. délka motorového kabelu;

' Upozornéni:

11z ReD

ProtoZe svodovy proud piekracuje 3,5 mA,

musi se provést zesilené uzemnéni, které je
vyzadovano, pokud ma byt splnéna norma EN 50178.
Nikdy nepouzivejte relé ELCB (proudovy chranic,
typ A), ktera nejsou vhodna pro DC poruchové
proudy z tfifazovych usmérfiovacu.

2. motorovy kabel stinény/nestinény;

3. SP"”G_‘C" kmitocet; . Kdyz se pouZivaji relé ELCB, musi byt tato relé:

4. pouziti nebo nepouziti vysokofrekvenéniho - vhodna pro ochranu zafizeni s obsahem ste-
filtru RFI;

jnosmérného proudu (DC) v poruchovém proudu
(3-fazovy mustkovy usmérriovac);

- vhodna pro spousténi s kratkym impulzovym
nabijecim proudem do zemég;

- vhodna pro vysoky svodovy proud (300 mA).

5. motor pfimo uzemnén nebo neuzemnén.

Svodovy proud ma vyznam pro bezpec&nost pfi
ovladani/€innosti méni¢e kmitoCtu, pokud neni
méni¢ kmitoCtu (spravné) uzemnén.

F——— — . - — ————————— — — — — =
| Rectifier IGBT |
L o — DC link 0 e
| L | i
v = > T « ; I il
B T = + [‘I] PEL_=x=C |
[ 1 1 Ii] 1 o i L
PEod [I] [1] = s ~
| Q = AC Leakage DC Leakage | AC + DC Leakage TCS c §
- _ - _ | | i
Cs I | g
TA ! |

Earth’ Plane

Svodové proudy do zemé
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m Mimoradné provozni podminky
Zkrat
Jednotka VLT 8000 AQUA je chranéna pred
zkraty pomoci méfeni proudu na kazdé ze tfi fazi
motoru. Zkrat mezi dvéma vystupnimi fazemi
zpusobi pfepéti v invertoru. Kazdy tranzistor
stfidace se vSak vypina individualné, kdyz proud
zkratu prekroci povolenou hodnotu.

Statické pretizeni

Kdyz je jednotka VLT 8000 AQUA pfetiZzena

(byl dosazen limit proudu v parametru 215 Limit
proudu, Ipm) ovladaCe snizi vystupni kmitoCet

ve snaze odlehcit motor.

Kdyz je zatizeni nadmérné, mlze se vyskytnout
proud, ktery méni¢ kmito¢tu odpoji pfiblizné po 1,5 s.

Po 5 - 10 ms fidici karta vypne stfida¢ a méni¢
kmitoCtu zobrazi kéd chyby, zavisi to vSak také
na impedanci a kmito¢tu motoru.

Cinnost v ramci limitu proudu mdze byt omezena
v Case (0-60 s) v parametru 412 Zpozdeéni
vypnuti nadproud, ILm.

Zavady zemnéni

v pfipadé zavady zemnéni na fazi motoru se
stfida¢ do 100 ms vypne, zavisi to vSak na
impedanci a kmito¢tu motoru.

Spinani na vystupu

Spinani na vystupu mezi motorem a méni¢em
kmitoctu je pIné povoleno. Jednotku VLT 8000 AQUA
neni mozné sepnutim na vystupu Zadnym zplsobem
poskodit. Mohou se v8ak objevit chybova hlaseni.

Motorové prepéti

Napéti v meziobvodu se zvysi, kdyZz motor pUsobi

jako generator. K tomu dochazi ve dvou pfipadech:

1. Zatéz pohani motor (pfi konstantnim vystupnim
kmito€tu z ménice), tzn. zatéz generuje energii.

2. Béhem dobéhu, kdyz setrvacny moment je pfilis
velky, zatizeni je nizké a ¢as dobé&hu je pfilis
kratky, aby se proud mohl rozptylit jako ztratovy
v méniéi kmito¢tu, motoru a vedeni.

Ridici jednotka se pokousi korigovat pfechodovou
dobu, pokud to je mozné. Pfi dosazeni urcité
urovné se stfidac vypne, aby chranil tranzistory

a kondenzatory meziobvodu.

Vypadek sité

PFi poklesu napéti v siti jednotka VLT 8000 AQUA
pokracuje v Cinnosti, dokud napéti meziobvodu
nepoklesne pod minimalni aroven, ktera je normalné
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napétim jednotky VLT 8000 AQUA.

Doba do vypnuti stfidae zavisi na napéti sité
pred poklesem a na zatizeni motoru.

MG.80.A9.48 - VLT je registrovana ochranna znamka spolec¢nosti Danfoss 189



Decfots
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VLT® 8000 AQUA

m Napét'ové Spicky na motoru

Kdyz tranzistor v invertoru otevfe, zvysi se napéti Délka Napéti Nab&zna  Spickové
na motoru v poméru dU/dt, ktery zavisi na: kabelu sité hrana napéti  dU/dt
32 m/105 380V 0,27 ps 950 V 2794 Vlus
- motorovém kabelu (typ, prufez, délka, stop
stinény nebo nestinény) 70 m/230 380V 0,60 ps 950V 1267 Vius
- indukénosti stop
. . 132 m/433 380V 1,11 ps 950 V 685 V/us
Samoinduké&nost vyvolava prekmitnuti Upeak napéti stop
motoru pfedtim, nez se napéti samo stabilizuje
na urovnvl r.rjapetllv mev2|’obvodu. D.ol3a.r1?.bezne VLT 8152-3352/380-480 V
hrany a splclfqve napjetl l'inE;% OV|I\vI’r'I.LijI Z|votr'10.st Délka Napéti Nab&zna  Spickové
mo-toru. KdyzZ je napétova Spicka prllls vy§oka, jsou kabelu sits hrana napéti dU/dt
nejvice ohrozeny motory bez mezifazove izolace. 70 m230 400V 0,34 s 1040V 2447 Vips
Je-li motorovy kabel kratky (nékolik metrt), je doba stop
nabézné hrany a Spickové napéti mensi.
Je-li motorovy kabell dlouhy (100 m), doba né.béiné VLT 8452-8652/380-480 V
hrany a hodnota Spi¢kového napéti se zvySuji. Délka Napéti Nabésna  Spickové
PFi pouziti velmi malych motor(i bez izolace kabelu sité hrana napéti _ du/dt
fazovych civek se doporucuje pouzit za 29 m/8S 500V 071 s TSV 1389 Vibs
ménicem kmito&tu LC filtr. stop
Typické hodnoty pro nabéznou hranu a Spickové 29 m/95 400V 0,61 ps 942V 1233 Vips
napéti Upeak méfené na motorovych svorkach stop
mezi dvéma fazemi.
VLT 8002-8011/525-600 V
K ziskani pfibliznych hodnot délek kabell a Delka Napéti Nabézna  Spickove
napéti, které nejsou nize uvedeny, pouzijte kabelu sité hrana napéti du/dt
nasledujici hrubé odhady: 35 m/115 600V 0,36 ps 1360 V 3022 V/us
1. Nabézna hrana se zvySuje nebo snizuje Umeérné stop
s délkou kabelu.
2. Upeak = Napéti stejnosmérného meziobvodu x VLT 8016-8072/525-600 V .
1.9 Délka Napéti Nabézna Spickoveé
(Napéti stejnosmérného meziobvodu = napéti kabelu st hrana napet durt
e 35 m/115 575V 0,38 ps 1430 V 3011 V/us
sité x 1,35).
stop
L o T
: VLT 8052-8402/525-690 V
Délka Napéti  Nabézna  Spickove
Udaje jsou méfeny ve shodé s normou IEC 60034-17. ~ —<2bel__ sité  hrana  napéti  duidt
. o Ly . 25 m/82 690 V 0,59 ps 1425 1983 V/us
Délky kabelu jsou uvadény v metrech/stopach. top
VLT 8006-8011/380-480 V 25 m/82 575V 0,66 us 1159 1428 V/us
Délka Napéti Nabézna  Spickové stop
kabelu sité hrana napéti du/dt 25 m/82 690V 1,72 us 1329 640 Vl/us
50 m/164 500V 0,5 us 1230V 1968 V/us stop
stop
150 m/492 500V 1 pus 1270 V 1270 V/us 1) S dUJdt filtrem Danfoss.
stop
50 m/164 380V 0,6 ps 1000 V 1333 V/us
stop
150 m/492 380V 1,33 ps 1000 V 602 V/us
stop

190

MG.80.A9.48 - VLT je registrovana ochranna znamka spole¢nosti Danfoss



Dacfoss

VLT® 8000 AQUA

m Akusticky hluk
Akustické ruSeni z méniCe kmitoctu pochazi
ze dvou zdroju:
1. Z civek stejnosmérného meziobvodu
2. Z interniho ventilatoru.

Nize jsou uvedeny typické hodnoty méfené ve
vzdalenosti 1 m od jednotky pfi pIném zatiZzeni:

VLT 8006 200 V, VLT 8006-8011 400 V
IP20/NEMA 1: 50 dB(A)
IP54/NEMA 12: 62 dB(A)

VLT 8008-8027 200 V, VLT 8016-8122 400 V
IP20/NEMA 1: 61 dB(A)
IP54/NEMA 12: 66 dB(A)

VLT 8042-8062 200-240 V
IP20/NEMA 1: 70 dB(A)
IP54/NEMA 12: 65 dB(A)

VLT 8152-8352 380-480 V
IP00/3asi/IP21/NEMA 1/IP54/NEMA 12: 74 dB(A)

VLT 8452 380-480 V
V8echny typy kryti 80 dB(A)

VLT 8502-8652 380-480 V
Vaechny typy kryti 100 dB(A)

VLT 8002-8011 525-600 V
IP20/NEMA 1: 62 dB(A)

VLT 8016-8072 525-600 V
IP20/NEMA 1: 66 dB(A)

VLT 8052-8402 525-690 V
IP20/NEMA 1/IP54: 74 dB(A)
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m Odlehéeni kvtli teploté okoli Pokud je méni¢ VLT 8000 AQUA pouzivan
Teplota okoli (Tame,max) je maximalni povolena pfi teplotach nad 45 °C, je nutné trvalé
teplota. Primérna teplota (Tame,max) naméfena za odleh&eni vystupniho proudu.

24 hodin musi byt nejméné o 5 °C nizsi.

Ivurn

176FA149.14

100

VLT 8006-8011, IP20/NEMA 1 (380V-480V)
VLT 8002-8011, IP20/Nema 1 (525V-600V)

WH— — — — — — N —

- — —f— — 4 — ]|

VLT SOqG—BOGZ, IF?O/\FZO/NG a 1
(200v-240V)

00— — — — — =TS

LT 501‘5—8‘!22. IF}E/Nemu 1 ‘

‘ (3BOV-480V) ‘
) IR R gt N
VLT 8016-8072, IFCTO/IPZO/NE a 1

(525V-600V) |
of — —|— — — ==+ ——

wl b eseped 2 |

35 40 45 50 55 60 65  Tams,max.
30 35 40 45 50 55 60 Taup,ave.

Proud u ménic¢a VLT 8152-8352, 380-480 V a
VLT 8052-8402, 525-690 V by mél byt snizen
maximalné o 1 %/°C nad maximem 40 °C.

m Redukce vykonu pfi snhizeném tlaku vzduchu
Do vysky 1000 m / 3300 stop neni tieba
snizovat vykon.

1. Snizeni vystupniho proudu vzhledem k nadmorské
vysce pfi Tams = max. 40°C (113°F)

2. Snizeni maximalni Tamg vzhledem k nadmofrské

Nad vy$ku 1000 m / 3300 stop se musi okolni teplota vysce pfi 100 % vystupnim proudu.

(TamB) nebo maximalni vystupni proud (lvLTMAX)

snizit podle nize uvedeného diagramu:

Max. Tems at 100%

Max. output current
at 40°C output current
100% + | sore
+-38°C

90%
r36°C
80% r34°C

Altitude
176FA151.12

[__VLT 8006-8072, 200—240V IP20/NEMA1/IP54/NEMA12
VLT 8016-8652, 380—-480V/525-600/690V IP20/NEMA1/IP54/NEMA12

— VLT 8006-8011, 380-480V IP20/NEMA1
VLT 8002-8011, 525-600V IP20/NEMA1
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m Spinani na vstupu

Napéti sité 380 V 415V 460 V
Spinani na vstupu zavisi na pfislusném napéti sité. Gekaci doba 48 s 65 s 80 s
Tabulka ve vedlejSim sloupci ukazuje dobu ¢ekani
mezi jednotlivymi zapnutimi.

m Redukce V)'(konu za chodu s nizkle otackami SDinaCl’ kmitocet [kHZ'l Min. Max. Tov.
Kdyz méni¢ kmitoctu jednotky VLT 8000 AQUA VLT 8006-8032, 200 V 3.0 140 45
ovlada odstredivé erpadlo nebo ventilator, neni VLT 8042-8062, 200 V 3.0 4.5 4.5
nutné snizovat vystupni proud pfi nizkych otackach, xﬂ gg?g:ggé; j%%\\// 28 128 jg
protoZe charakteristika zatiZzeni odstfedivych ¢erpadel VLT 8072-8122. 480 V 3.0 45 45
nebo ventilatorl automaticky zajiStuje nutné snizeni. VLT 8152-8352, 480 V 3.0 4.5 4.5

VLT 8452 -8652 480 V 1.5 3.0 3.0

Pro aplikace s konstantnim momentem se poradte s VLT 8002-8011, 600 V 4.5 7.0 4.5
rob t K h izeni zalozené VLT 8016-8032, 600 V 3.0 140 45
vyrobeem motor o POKyneeh pro Snizei 28l02eNeM VT 8042-8062, 600V |30 100 45
na provoznim zatizeni a cyklech ¢innosti. VLT 8072. 600 V 30 45 45
VLT 8052-8352, 690 V 1.5 3.0 3.0

VLT 8402, 690 V 1.5 2.0 20

m Redukce vykonu z diivodu dlouhého motorového

kabelu nebo kabelu s velkym priifezem
Jednotka VLT 8000 byla zkouSena pfi pouziti 300 m
nestinéného kabelu a 150 m stinéného kabelu.

Jednotka VLT 8000 AQUA je uréena pro praci

s kabelem motoru s jmenovitym prifezem.
Pouziti kabell motoru s prifezem vét§im nez

je pozadovano pro jmenovity proud motoru

muze zvysit kapacitni svodovy proud do zemé.
Celkovy vystupni proud (ampéry motoru a svodové
ampéry) nesmi prekrogit jmenovitou hodnotu
vystupniho proudu méni¢e kmitoctu.

m Odlehéeni kvili vysokému spinacimu kmitoctu

VyS§Si spinaci kmitoCet (nastaveny v parametru
407 - Spinaci kmitocet) vede k vySSim ztratam
v elektronice méniCe kmitoCtu.

VLT 8000 AQUA je vybaven fizenim s moznosti
nastavit spinaci kmito¢et v rozmezi 3,0-10,0/14,0 kHz.
Méni¢ kmitoCtu automaticky snizi jmenovity vystupni
proud lviTN, kdyZ spinaci kmitoCet pfesahne 4,5 kHz.
V obou pfipadech se snizeni provede linearné,

dold na 60 % hodnoty lyLTN.

V nasledujici tabulce jsou uvedeny minimaini,
maximalni a tovarné nastavené spinaci kmitocty
ménicd VLT 8000 AQUA.

m Tepelna ochrana motoru

Teplota motoru se vypocitava na zakladé motorového

proudu, vystupni frekvence a €asu. Viz parametr
117 Tepelna ochrana motoru na str. 71.

t [s] =
| b
2000 : §
1000 !
g s
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2 e
N
100 NS L o= T x
60 \‘ ~ — fOUT= 2 x fM,N
1'4-,8 fouT= 0.2 x fM.N
30
20
In
10
1.0 1.2 1.4 1.6 1.8 2.0 I

m Vibrace a razy
Jednotka VLT 8000 AQUA byla zkouSena podle
postupu zalozeného na nasledujicich normach:
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VLT® 8000 AQUA

IEC 68-2-6: Vibrace (sinusové) - 1970
IEC 68-2-34: Nahodné vibrace
Sirokopasmové
- obecné pozadavky
IEC 68-2-35: Nahodné vibrace
Sirokopasmové
- vysoka reprodukovatelnost
IEC 68-2-36: Nahodné vibrace
Sirokopasmové
- stfedni reprodukovatelnost

Jednotka VLT 8000 AQUA splfiuje pozadavky, které
odpovidaji podminkdm, kdyZ je jednotka montovana
na stény a podlahy vyrobnich prostor, a také na
panely pfiSroubované na stény nebo podlahy.

m Vlhkost vzduchu
Jednotka VLT 8000 AQUA byla vyvinuta, aby
splfovala normy IEC 68-2-3, EN - 50178 bod
9.4.2.2/DIN 40040, tfida E pfi 40° C.
Viz specifikace v oddile Obecné technické udaje.
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m Uginnost
Pro snizeni spotfeby energie je velmi dulezité
optimalizovat Gginnost systému. Uginnost kazdého
jednotlivého prvku v systému by méla byt co nejvyssi.

20 ‘—

—

o
L
]

80 ‘—

175ZA084.12 Load

Uginnost VLT 8000 AQUA (n vi1)

Zatizeni ménice kmito¢tu ma maly vliv na jeho
ucinnost. Obecné plati, ze ucinnost je pfi jmenovitém
kmito¢tu motoru fy N stejna, bez ohledu na to, zda
motor dodava 100 % jmenovitého momentu hfidele
nebo pouze 75 % v pfipadé CasteCného zatizeni.

Uginnost systému (n sysTem)

Pfi vypoctu ucinnosti systému se u€innost VLT 8000
AQUA nasobi ucinnosti motoru (nmoToR):

N SYSTEM = NVLT X NMOTOR

Na zakladé vySe uvedeného nakresu je mozné

Uginnost mirné poklesne, kdyZ je spinaci kmitocet e . oo C 2l
! 'mep yz Je spinact km vypocitat u€innost systému pfi raznych otackach.

nastaven na hodnotu nad 4 kHz (parametr
407 Spinaci kmitocet).

Uginnost motoru (n MoToRr)

Uginnost motoru pFipojeného k ménigi kmito&tu
zavisi na tvaru sinusoidy proudu. Obecné je
ucinnost stejné dobra jako pfi pfipojeni k siti.
Uginnost motoru zavisi na typu motoru.

V rozsahu 75 - 100 % jmenovitého momentu je
ucinnost motoru prakticky konstantni, at' je motor
fizen méniem kmitoC€tu, nebo je pfipojen pfimo kK siti.

U malych motor( je vliv charakteristiky U/f na
ucinnost minimalni; avSak u motort o vykonu 11
kW a vySe jsou vyhody vyznamné.
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Obecné plati, Zze spinaci kmitoCet neovliviiuje
ucinnost malych motord. U motord od 11 kW a
vice se ucinnost zlepsi (1 - 2 %). To je kvili tomu,
Ze tvar sinusoidy proudu motoru je pfi vysokém
spinacim kmitoc¢tu téméf dokonaly.
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m RusSeni siti, vy$Si harmonické

Minié kmitoetu odebira ze siti nesinusovy proud,
ktery zvySuje vstupni proud Irms. Nesinusovy proud
Ize pomoci Fourierovy analyzy rozloZit na sinusové
slozky ruzného kmitoétu, tzn. ruzné harmonické
proudy IN se zdkladnim kmitoétem 50 Hz:

Harmonické I1 Is l7
proudy
Hz 50 Hz 250 Hz 350 Hz

Tyto vyS8i harmonické neovlivouji spoteebu
proudu pgimo, ale zvySuji tepelné ztraty v
zagizenich (transformatory, kabely). Proto je v
zagizenich s relativni vysokym procentem zatiZzeni
usmiroovaee dulezité udrzovat harmonické proudy
na nizké drovni, aby se zabranilo pgetizeni
transformatoru a pgehgivani kabelu.

Harmonické proudy porovnané s efektivnim
vstupnim proudem:

Vstupni proud

IrMS 1.0
I1 0.9
Is 0.4
Iz 0.3
[11-49 <0.1

Pro zajistini nizkych harmonickych proudu je
meziobvod VLT 8000 AQUA standardni vybaven
civkami. Tim se vstupni proud Irms normaini
snizuje o0 40 %, na 40-45 % ThiD.

V nikterych pgipadech je teeba zajistit jesti dalSi
potlagéeni (napgiklad retrofit s miniei kmitoetu). K
tomuto Uéelu nabizi Danfoss dva zdokonalené filtry
harmonickych slozek AHF05 a AHF10, které sniZuji
harmonickou slozku proudu asi na 5, respektive 10
%. DalSi podrobnosti naleznete v pokynech k obsluze
MG.80.BX.YY. Pro vypoeet harmonickych slozek
nabizi spoleenost Danfoss softwarovy nastroj MCT31.

Nikteré harmonické proudy mohou rusit komunikaéeni
zagizeni pgipojené ke stejnému transformatoru nebo
zpusobovat rezonanci ve spojeni s kompenzaénimi
bateriemi Géiniku. VLT 8000 AQUA splouje
podminky nasledujicich norem:

- IEC 1000-3-2

- IEEE 519-1992

- [IEC 22G/WG4

- EN 50178

- VDE 160, 5.3.1.1.2

-
Y| et [

175HAZ4.00

2
|

Napiové zkresleni siového napajeni zavisi na
velikosti harmonickych proudu nasobené impedanci
siti pgi daném kmitoétu. Celkové zkresleni napiti
THD se poéita na zakladi jednotlivych harmonickych
slozek napiti pomoci nasledujiciho vzorce:

VUZ + U2 + .03

THD% = =
U,

(\[TN (/E> Z L’v )

m Uginik

Uginik je pomér mezi |1 a | rus.

Uginik pro 3-fazové fizeni

\/§X Ux 1, xcos ¢,
V3x U x Ipns

L Ti x cos 4 I
Ucinik = =
Irars Irvs

pl'()t()'[(—! COSE =

Uginik ukazuje miru zatiZzeni sit¢ méni¢em kmito&tu.

stejny vykon kW.
Kromé toho je vysoky ucinik znamkou, Ze jednotlivé
harmonické proudy jsou nizké.

Iius = \/If +EBE+ I+ .+

196 MG.80.A9.48 - VLT je registrovana ochranna znamka spole¢nosti Danfoss



Dacfoss

VLT® 8000 AQUA

m Znacka CE
Co znamena oznaceni CE?
Ugelem znaé&eni CE je zabranit technickym prekazkam
v obchodu mezi zemémi EFTA (Evropského sdruzeni
volného obchodu) a EU. EU zavedla oznaceni CE
jako jednoduchy zpusob, jak prokazat, Ze je vyrobek
v souladu s pfislusnymi smérnicemi EU. Znacka
CE nefika nic o specifikaci nebo kvalité vyrobku. K
ménic¢lim kmito¢tu se vztahuji tfi smérnice EU.
Machinery directive (pfedpis pro strojni
zarizeni) (98/37/EHS)
Veskera strojni zafizeni, ktera maji nebezpeéné
pohybujici se soucasti, spadaji pod predpis pro
strojni zafizeni, ktery vstoupil v platnost dne 1. ledna
1995. Protoze méni¢ kmitoCtu je zejména elektrickym
zafizenim, nespadd pod pfedpis pro strojni zafizeni.
Pokud se vSak méni¢ kmitoctu dodava pro pouZziti
ve strojnim zafizeni, poskytujeme informace o
bezpecnostnich aspektech vztahujicich se k ménici
kmito&tu. Cinime tak prohlagenim vyrobce.
Low-voltage directive (predpis pro nizké
napéti) (73/23/EHS)
Ménice kmito€tu musi mit zna¢ku CE v souladu
s pfedpisem pro nizké napéti, ktery vstoupil v
platnost dne 1. ledna 1997. Pfedpis se uplatiuje
na vesSkera elektricka zafizeni pouzivana v
rozsahu napéti 75 - 1500 V DC. Firma Danfoss
provadi oznaceni CE v souladu s pfedpisem a na
pozadani vydava prohlaseni o shodé.
EMC directive (predpis o elektromagnetické
kompatibilité) (89/336/EHS)
EMC je zkratkou pro elektromagnetickou
kompatibilitu. Ta zna€i, ze vzajemna ruSeni mezi
rdznymi sou¢astmi/zafizenimi jsou tak mala, ze
fungovani zafizeni neni ovlivnéno.
Pfedpis o elektromagnetické kompatibilité vstoupil v
platnost dne 1. ledna 1996. Firma Danfoss provadi
znaceni CE v souladu s timto pfedpisem a na
pozadani vydava prohlaseni o shodé. Aby mohla byt
provedena instalace v souladu s elektromagnetickou
kompatibilitou, uvadi tento navod k obsluze podrobné
pokyny pro instalaci. Kromé toho uvadime normy,
se kterymi jsou nase rlizné vyrobky v souladu. K
dispozici jsou filtry, které Ize nalézt ve specifikacich a
poskytujeme i dalSi druhy pomoci, aby byly zajistény
co nejlepsi vysledky ve smyslu EMC.

Ve velké vétsiné pfipadd jsou ménice kmitoctu
pouzivany jako soucast vétsiho zafizeni,
systému nebo instalace. Je tfeba si uvédomit,
ze zodpovédnost za kone&né vlastnosti EMC

kompatibility zafizeni, systému nebo instalace
lezi na osobé, ktera provadi instalaci.

m Soulad s predpisy
"Pokyny pro uplatfiovani nafizeni Rady 89/336/EHS"
EU uvadsgji tfi typické situace pouziti ménice
kmito€tu. Pro kazdou z téchto situaci jsou k
dispozici pfiklady, zda je dana situace v souladu
s pfedpisem o elektromagnetické kompatibilité a
zda je tfeba provadét znaceni CE.

1. Méni¢ kmito¢tu se prodava pfimo koncovému
spotrebiteli. Méni€¢ kmito&tu je napfiklad prodavan
v bézném obchodu. Koncovy spotiebitel je laik.
Instaluje méni¢ kmitoCtu sam pro pouziti s hobby
pfistrojem, kuchynskym zafizenim apod. Pro
takové pfipady musi mit méni¢ kmitoCtu znacku
CE v souladu s predpisem o EMC kompatibilité.

2. Méni¢ kmitoc¢tu se prodava pro instalaci v urcitém
zafizeni. Zafizeni je instalovano odborniky.
Mize to byt vyrobni zavod nebo teplarna
nebo ventilaéni zafizeni. Mé&ni¢ kmitoctu ani
dokoncené zafizeni nemusi byt oznaceno CE
podle pfedpisu o EMC kompatibilité.

3. Méni¢ kmitoCtu se prodava jako soucast
kompletniho systému. Systém je nabizen jako
celek. Mize to byt napf. klimatizaéni systém.
Cely systéem musi byt oznaCen CE podle pfedpisu
o elektromagnetické kompatibilité. Vyrobce,
ktery systém dodava, mlze zajistit oznaceni CE
podle pfedpisu o elektromagnetické kompatibilité
pouZzitim soucasti oznacenych CE nebo
vyzkouSenim elektromagnetické kompatibility
systéemu. Kdyz se rozhodne pouzit pouze soucasti
oznacené CE, nemusi zkouSet cely systém.
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m Méni¢ kmitoctu firmy Danfoss a znaceni CE

Znacka CE je pozitivnim prvkem, je pouzita
pro svUj puvodni ucel, tzn. k usnadnéni
obchodu v ramci EU a ESVO.

Znaceni CE v8ak mlze pokryvat mnoho riiznych
variant. Znamena to, Ze se musi kontrolovat, co
dana znacka CE fakticky pokryva.

Pokryvané specifikace se mohou ve skuteCnosti
velmi liSit. Proto muze osoba provadéjici instalaci ze
znacky CE ziskat faleSny pocit bezpeci pfi pouzivani

ménice kmitoCtu jako sou€asti systému nebo zafizeni.

Nas méni¢ kmitoctu oznacujeme znackou CE v
souladu s pfedpisem pro nizké napéti. Znamena
to, Zze pokud je méni¢ kmitoctu instalovan spravné,
zaru€ujeme, ze vyhovuje predpisu pro nizké napéti.
Vydavame prohlaseni o shodég, které potvrzuje nase
znaceni CE v souladu s pfedpisem pro nizké napéti.

Znaceni CE se také uplatriuje na predpis o
elektromagnetické kompatibilité za podminky,

Ze byly dodrZeny pokyny pro instalaci v souladu

s elektromagnetickou kompatibilitou a filtrovani
uvedené v tomto navodu k obsluze. Na tomto
zakladé se vydava prohlaseni o shodé v souladu s
predpisem o elektromagnetické kompatibilité.

Tento manual dava detailni instrukce pro instalaci,
aby bylo zajisténo, ze je vasSe instalace v
souladu s elektromagnetickou kompatibilitou.
Dale také specifikujeme, které normy splfiuji
nase r(izné vyrobky.

Nabizime filtry, které jsou uvedeny ve specifikacich
ménicl kmitoc¢tu, a radi vam poskytneme i jiné druhy
pomoci, které vdm pomohou dosahnout nejlepsi
vysledky v oblasti elektromagnetické kompatibility.

m Soulad s predpisem o EMC kompatibilité

89/336/EHS

Ve vétsiné pfipadd pouzivaji méni¢ kmitoctu odbornici
jako komponent vétsSiho zafizeni, systému nebo
instalace. Je tfeba uvést, ze odpovédnost za
konecné vlastnosti elektromagnetické kompatibility
lezi na osobé provadéjici instalaci. Jako pomdcku
pfipravila firma Danfoss pokyny pro instalaci
méni¢e kmito¢tu v souladu s elektromagnetickou
kompatibilitou. Normy a urovné zkousek uvadéné
pro elektricka zafizeni jsou spinény, pokud byly
pfi instalaci dodrzovany pokyny pro soulad s EMC
kompatibilitou, viz ¢ast Elektricka instalace.
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m EMC imunita

K potvrzeni imunity vici ruSeni zplsobenému elektrickymi jevy byla provedena zkouska imunity na
systému sestavajicim z ménie kmitoCtu (s pfisluSenstvim, je-li to nutné), stinénym/pancéfovanym
ovladacim kabelem, fidicim panelem s potenciometrem, motorem a motorovym kabelem.

Zkousky byly provedeny v souladu s nasledujicimi normami:

EN 61000-4-2 (IEC 1000-4-2): Electrostatic discharges (ESD)
Simulace elektrostatickych vybojl lidskych bytosti.

EN 61000-4-3 (IEC 1000-4-3): Incoming electromagnetic field radiation, amplitude modulated
Simulace vlivll radarovych a radiokomunikacnich zafizeni a mobilnich komunikaénich zafizeni.

EN 61000-4-4 (IEC 1000-4-4): Burst transients
Simulace ruseni zplsobeného spinanim se stykacem, relé nebo podobnymi pfistroji.

EN 61000-4-5 (IEC 1000-4-5): Surge transients
Simulace pfechodovych jevl zplsobenych napf. bleskem, ktery uhodi v blizkosti instalace.

ENV 50204: Incoming electromagnetic field, pulse modulated
Simulace razd z mobilnich telefond.

ENV 61000-4-6: Cable-borne HF
Simulace vlivli zafizeni pro radiovy pfenos pfipojeného k napajecim kabeldim.

VDE 0160 class W2 test pulse: Mains transients
Simulace vysokoenergetickych pfechodovych jevli zpisobenych zkratem sitovych pojistek, sepnutim
kompenzacnich kondenzatord Gciniku atd.
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m Imunita, pokraéovani

VLT 8006-8652 380-480 V, VLT 8006-8027 200-240 V

Vyzagované
ESD
Skupina kmitt Razy elmg. Siové VF napiti Vyzagované VF
Zakl. standard IEC 1000-4-4 IEC 1000-4-5 1000-4-2 pole zkresleni spol. rezimu el. pole
IEC 1000-4-3 VDE 0160 ENV 50141 ENV 50140
Akcept. kritérium B B B A A A
Pgipojeni portu CM DM CM - - CM CM
Vedeni OK OK - - - OK OK -
Motor OK - - - - - OK -
Ovladaci kabely OK - OK - - - OK -
Doplnik PROFIBUS OK - OK - - - OK -
Rozhrani sig.<3 m OK - - - - - - -
Kryti - - - OK OK - - OK
Sdileni zatize OK - - - - - OK -
Standard. sbirnice OK - OK - - - OK -
Zakl. specifikace - - - -
Vedeni 4 kV/5 kHz/DCN 2kV/2Q 4 kv/12 Q - - 2,3x Un2) 10 VRus -
Motor 4 kV/5 kHz/CCC - - - - - 10 VRus -
Ovladaci kabely 2 kV/5 kHz/CCC - 2 kv/i2 Q1) - - - 10 VRms -
Doplnik PROFIBUS 2 kV/5 kHz/CCC - 2 kv/2 QY - - - 10 VRus -
Rozhrani sig.<3 m 1 kV/5 kHz/CCC - - - - - 10 VRms -
Kryti - - - 8 kV AD - - -
10 V/im
6 kV CD
Sdileni zatize 4 kV/5 kHz/CCC - - - - - 10 VRus -
Standard. sbirnice 2 kV/5 kHz/CCC - 4 kv/2 Q" - - - 10 VRus -

DM: Rozdilovy rezim

CM: Soufazovy rezim

CCC: Kapacitni svorkova vazba
DCN: Stejnosmirny obvod

) Pgivod na stinini kabelu
2) 2,3 x Un: max. testovaci impuls 380 Vac: Taida 2/1250 V peak, 415 VAC: Tgida 1/1350 Vpeak
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m Tovarni nastaveni

C.par. Popis Tovarni nastaveni Rozsah Zmény 4-setup Index Typ
parametru za provozu kon- udaje
verze
001 Jazyk Angli¢tina Ano Ne 0 5
002 _Aktivni sada parametru Sada parametrl 1 Ano Ne 0 5
003 Kopirovani sady parametru Z4dné kopirovani Ne Ne 0 5
004 Kopie LCP Z4dné kopirovani Ne Ne 0 5
005 Max. hodnota veliciny definované 100,00 0-999 999,99 Ano Ano -2 4
uzivatelem
006 Jednotka pro uzivatelem Z4dna jednotka Ano Ano 0 5
definovanou velicinu
007 _Cteni na velkém displeji Kmitocet, % z max. Ano Ano 0 5
008 Cteni na malém displeji 1.1 Zadana hodnota, Ano Ano 0 5
jednotka
009 Cteni na malém displeji 1.2 Proud motoru, A Ano Ano 0 5
010 _Cteni na malém displeji 1.3 Vykon, HP. Ano Ano 0 5
011 Jednotka mistni zddané hodnoty Hz Ano Ano 0 5
012 _Rucni start na LCP Aktivovano Ano Ano 0 5
013 OFF/STOP na LCP Aktivovano Ano Ano 0 5
014 Auto Start na LCP Aktivovano Ano Ano 0 5
015 Resetna LCP Aktivovano Ano Ano 0 5
016 Zamknuti zmeny Udaju Nezaméeno Ano Ano 0 5
017 Provozni stav pri zapnuti, Automatické spusténi Ano Ano 0 5
mistni ovladani
100 _Konfigurace Bez zpétné vazby Ne Ano 0 5
101  Momentova charakteristika Automaticka Ne Ano 0 5
energeticka
optimalizace
102 Vykon motoru, Pun Zavisi na jednotce 1,1-400 kW Ne Ano 1 6
(1,5-600 HP
103 Napeti motoru, Uun Zavisi na jednotce 208/480/575 V Ne Ano 0 6
104 Kmitocet motoru, fun 60 Hz/#50 Hz 24-120 Hz Ne Ano 0 6
105 Proud motoru, Imn Zavisi na jednotce 0,01 - lviTmax Ne Ano -2 7
106 Jmenovita rychlost motoru, nun Zavisi na 100-60000 Ne Ano 0 6
par. 102 Vykon ot./min.
motoru
107 Automatické prizpusobeni motoru, Optimalizace Ne Ne 0 5
AMA deaktivovana
108 Spousteci napeti kvadr. momentu Zavisi na par. 103, 0,0 - par. 103 Ano Ano -1 6
Napéti motoru
109 Tlumeni rezonance 100 % 0 -500 % Ano Ano 6
110 Vysoky spousteci moment 00s 00-05s Ano Ano -1 5
111 Zpozdeni startu 00s 0,0-1200s Ano Ano -1 6
112 Predehrivani motoru Deaktivovano Ano Ano 0 5
113 DC proud predehrivani motoru 50 % 0-100% Ano Ano 0 6
114 DC brzdny proud 50 % 0-100 % Ano Ano 0 6
115 DC brzdny cas Vypnuto 0,0-60,0s Ano Ano -1 6
116 DC zapinaci kmitocet brzdeni Vypnuto 0,0-par. 202 Ano Ano -1 6
118 Ucinik motoru (cos @) 0,75 0,50-0,99 Ne Ano 0 6
117 __Tepeln& ochrana motoru Vypnuti ETR 1 Ano Ano 0 5
119 Kompenzace zatizeni pri nizké 100 % 0 - 300 % Ano Ano 0 6
rychlosti
120 Kompenzace zatizeni pri vysoké 100 % 0 - 300 % Ano Ano 0 6
rychlosti
121 Kompenzace skluzu 100 % -500 - 500 % Ano Ano 0 3
122 Casova konstanta kompenzace 0,50 s 0,05-5,00s Ano Ano -2 6
skluzu
123 Odpor statoru Zavisi na vybéru Ne Ano -4 7
motoru
124 Reaktance statoru Zavisi na vybéru Ne Ano -2 7

motoru

+) Globalni nastaveni z vyrobniho zavodu, odliSné od nastaveni z vyrobniho zavodu v Severni Americe.
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m Tovarni nastaveni

E. Popis Tovarni nastaveni Rozsah Zminy 4 Pgevodni Typ
p. parametru za sady index udaje
# provozu par.
201 Minimalni vystupni kmitoéet, fyy 0,0 Hz 0,0 - fmax Ano Ano -1 6
202 Vystupni kmitoéet, fmax 60 Hz/V¥ 50 Hz fmin =120 Hz Ano Ano -1 6
203 Misto zddané hodnoty Ruéni/automaticka Ano Ano 0 5
pgipojena zadana
hodnota
204 Miniméalni zadana hodnota, 0.000 0,000-par. 100 Ano Ano -3 4
Refmin
205 Maximalni zadana hodnota, 60 Hz/V¥ 50 Hz par. 100-999 999,999 Ano Ano -3 4
Refmax
206 Doba rozbihu Zavisi na jednotce 1 - 3600 Ano Ano 0 7
207 Doba dobihu Zavisi na jednotce 1 - 3600 Ano Ano 0 7
208 Automaticky rozbih/dobih Zapnuto Ano Ano 0 5
209 Kmitoeet konstantnich otaéek 10,0 Hz 0,0 - par. 100 Ano Ano -1 6
210 Typ zaddané hodnoty Pevna zadana Ano Ano 0 5
hodnota/¥_Soueet
211 Pevnéa zddanéa hodnota 1 0.00 % -100.00 - 100.00 % Ano Ano -2 3
212 Pevna zddana hodnota 2 0.00 % -100.00 - 100.00 % Ano Ano -2 3
213 Pevna zddana hodnota 3 0.00 % -100.00 - 100.00 % Ano Ano -2 3
214 Pevna zddana hodnota 4 0.00 % -100.00 - 100.00 % Ano Ano -2 3
215 Mezni hodnota proudu, Iy v 1,0 x Ivi T[A] 0,1-1,1 x Ivi1.[A] Ano Ano -1 6
216 Kmitoétova vyhybka, sigka 0 Hz 0 - 100 Hz Ano Ano 0 6
pasma
217 Kmitoétova vyhybka 1 120 Hz fmin -120 Hz Ano Ano -1 6
218 Kmitoetova vyhybka 2 120 Hz fmin -120 Hz Ano Ano -1 6
219 Kmitoétova vyhybka 3 120 Hz fmin -120 Hz Ano Ano -1 6
220 Kmitoetova vyhybka 4 120 Hz fmin -120 Hz Ano Ano -1 6
221 Vystraha: Maly proud, liow 0,0A 0,0 - par. 222 Ano Ano -1 6
222 Vystraha: Velky proud, IyigH IviTMAX Par. 221 - IviTmax Ano Ano -1 6
223 Vystraha: Nizky kmitoéet, fi ow 0,0 Hz 0,0 - par. 224 Ano Ano -1 6
224 Vystraha: Vysoky kmitoéet, fuicn  120,0 Hz Par. 223 - par. 202 Ano Ano -1 6
(fmax)
225 Vystraha: Nizka zddand hodnota, -999,999.999 -999 999,999 - par. 226 Ano Ano -3 4
Refi ow
226 Vystraha: Vysoka zadana 999,999.999 Par. 225 - 999 999,999 Ano Ano -3 4
hodnota, RefnigH
227 Vystraha: Nizka skuteena -999,999.999 -999 999,999 - par. 228 Ano Ano -3 4 <
hodnota zpitné vazby, FBow 2
228 Vystraha: Vysoka skuteena 999,999.999 Par. 227 - 999 999,999 Ano Ano -3 4 9{
hodnota zpitné vazby, FBHigH 8
229 Poeateeni rozbih OFF 000,1-360,0 s Ne Ano -1 6 8
230 Rychlost plnini OFF 000000.001- Ano Ano -3 7 =
999999.999 S
231 Zadana hodnota tlaku plnini Par. 413 Par. 413 az par. 205 Ano Ano -3 4 o
V) Globalni tovarni nastaveni odlisné od tovarniho nastaveni v Severni Americe. 3
>
Zminy za provozu: udaju. ,Ne" znamenad, ze hodnota udaje bude ve

»,Ano" znamena, Ze parametr Ize minit, kdyz je vSech etygech sadach parametru stejna.
minié kmitoétu v provozu. ,Ne" znamena, ze pged

provadinim zmin je nutno minié kmitoétu zastavit. Peevodni index:

Toto eislo odkazuje na p@evodni faktor, ktery se

4 sady par.: ma pouzit pei zapisu do minieée kmitoétu nebo
»,AN0" znamend, Ze parametr Ize programovat éteni z nij pomoci sériové komunikace.

jednotlivi v kazdé ze étyg sad parametru, tzn.
stejny parametr muze mit étygi ruzné hodnoty
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Pgevodni index Pgevodni faktor

74 0.1

2 100

1 10

0 1

-1 0.1

-2 0.01

-3 0.001

-4 0.0001

Typ udaje

Typ udaje udava typ a délku telegramu.

Typ Udaje Popis

Celoéiselny 16

Celoeiselny 32

Bez znaménka 8

Bez znaménka 16

Bez znaménka 32

KO N O [0 B> o

Textovy getizec
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m Tovarni nastaveni

E. Popis Tovarni nastaveni Rozsah Zminy 4 sady Pgevodni Typ
p. parametru za provozu par. index udaje
#
300 Svorka 16 Digitalni vstup Vynulovani Ano Ano 0 5
301 _Svorka 17 Digitalni vstup Bez funkce Ano Ano 0 5
302 Svorka 18 Digitalni vstup Start Ano Ano 0 5
303 Svorka 19 Digitalni vstup Reverzace Ano Ano 0 5
304 Svorka 27 Digitalni vstup Bezpeénostni Ano Ano 0 5
zablokovani/ ¥
Volny dobih motoru,
inverzni
305 Svorka 29 Digitalni vstup Konstantni otaeky Ano Ano 0 5
306 Svorka 32 Digitalni vstup Bez funkce Ano Ano 0 5
307 _Svorka 33 Digitalni vstup Bez funkce Ano Ano 0 5
308 Svorka 53, napiovy analogovy Bez funkce Ano Ano 0 5
vstup
309 Svorka 53, minimalni migitko 00V 0,0-10,0 V Ano Ano -1 5
310 Svorka 53, maximalni migitko 10,0 V 0,0-10,0 V Ano Ano -1 5
311 Svorka 54, napiovy analogovy Bez funkce Ano Ano 0 5
vstup
312 Svorka 54, minimalni migitko 00V 0,0-10,0 V Ano Ano -1 5
313 _Svorka 54, maximalni migitko 10,0V 0,0-10,0 V Ano Ano -1 5
314 Svorka 60, napiovy analogovy Zadana hodnota Ano Ano 0 5
vstup
315 Svorka 60, minimalni migitko 4,0 mA 0,0-20,0mA Ano Ano -4 5
316 _Svorka 60, maximalni migitko 20,0 mA 0,0-20,0mA Ano Ano -4 5
317 Easova prodleva 10s 1-99 s Ano Ano 0 5
318 Funkce po easové prodlevi Vypnuto Ano Ano 0 5
319 Svorka 42, vystup 0 -Ivax 4-20 mA Ano Ano 0 5
320 Svorka 42, vystup
impulsové migitko Ano Ano 0 6
321 Svorka 42, vystup 0 - fuax_ 0-20 mA Ano Ano 0 5
322 Svorka 45, vystup Ano Ano
impulsové migitko 5000 Hz 1-32000Hz Ano Ano 0 6
323 Relé 1, vystupni funkce Zadny poplach Ano Ano 0 5
324 Relé 01, zpozdini zapnuti 0,00 s 0-600 s Ano Ano 0 6
325 Relé 01, zpozdini vypnuti 2,00 s 0-600 s Ano Ano 0 6
326 Relé 2, vystupni funkce Bizi Ano Ano 0 5
327 Impulsovéa zadanéa hodnota, 5000 Hz Zavisi na Ano Ano 0 6
max. kmitoéet vstupni %
svorce o
328 Impulsova zpitna vazba, max. 25 000 Hz 0-65000 Hz Ano Ano 0 6 <
o
kmitoeet 8
364 Svorka 42, gizeni sbirnice 0 0.0 - 100 % Ano Ano -1 6 [oe]
365 Svorka 45, gizeni sbirnice 0 0.0 - 100 % Ano Ano -1 6 Z
¥ ) Volny dobih motoru, inverzni, je globalni tovarni nastaveni odliSné od tovarniho nastaveni v Severni Americe. >
o
()]
. N
Zminy za provozu: >

Toto éislo odkazuje na pgevodni faktor, ktery se
ma pouzit pgi zapisu do miniee kmitoétu nebo
eteni z nij pomoci sériové komunikace.

~LAn0" znamena, ze parametr Ize minit, kdyz je
minié kmitoétu v provozu. ,Ne" znamena, Ze pged
provadinim zmin je nutno minié kmitoétu zastavit.

4 sady par.:
"Ano" znamend, Ze se parametr da programovat

jednotlivi v kazdém ze étyg nastaveni, tzn. stejny
parametr muze mit étygi ruzné hodnoty udaju.
.Ne" znamena, Ze hodnota udaje bude ve vSech
etygech sadach parametru stejna.
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Pgevodni index Pgevodni faktor
2 100
1 10
0 1
-1 0.1
-2 0.01
-3 0.001
s -4 0.0001
p udaje:
Tvp udaje udava typ a délku telegramu.
Typ udaje Popis
3 Celoéiselny 16
4 Celoéiselny 32
5 Bez znaménka 8
6 Bez znaménka 16
7 Bez znaménka 32
9 Textovy getizec
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m Tovarni nastaveni

C.p. Popis Tovarni Rozsah Zmény za Vice Prevodni  Typ
# parametru nastaveni provozu hodnot index udaje
400 Funkce resetovani Nekonecny Ano Ano 0 5
automaticky
reset
401 Cas automatického 10s 0-1800 s Ano Ano 0 6
znovuspusteni
402 Letmy start Zapnuto Ano Ano -1 5
403 Casovy spinac rezimu spanku Vypnuto 0-300s Ano Ano 0 6
404 Kmitocet spanku 0 Hz fimin - Par. 405 Ano Ano -1 6
405 Kmitocet probuzeni 60 Hz/¥ 50 Hz Par. 404 - fyax Ano Ano -1 6
406 Zvyseni zddané hodnoty 100% 1-200 % Ano Ano 0 6
407 Spinaci kmitocet Zavisi na 3,0-14,0 kHz Ano Ano 2 5
jednotce
408 Metoda snizeni ruseni ASFM Ano Ano 0 5
409 Funkce v pripade nulového Vystraha Ano Ano 0 5
zatizeni
410 Funkce pri poruse napajeni Vypnuti Ano Ano 0 5
411 _Funkce pri nadmerné teplote Vypnuti Ano Ano 0 5
412 Zpozdeni vypnuti pri 60 s 0-60s Ano Ano 0 5
nadproudu, i m
413 Minimalni zpetna vazba, FBun 0.000 -999 999,999 - FBumiN Ano Ano -3 4
414 Maximalni zpetné vazba, FBuax 100.000 FBmin - 999 999,999 Ano Ano -3 4
415 Jednotky vztahujici se ke % Ano Ano -1 5
zpetné vazbe
416 _Prevod zpetné vazby Linearni Ano Ano 0 5
417 _Vypocet zpetné vazby Maximalni Ano Ano 0 5
418 Zadanéa hodnota 1 0.000 FBmiN - FBmax Ano Ano -3 4
419 Zadana hodnota 2 0.000 FBmin - FBmax Ano Ano -3 4
420 PID, normalni nebo inverzni Normalni Ano Ano 0 5
rizeni
421 PID, anti windup Zapnuto Ano Ano 0 5
422 PID, spousteci kmitocet 0 Hz fmin - fmax Ano Ano -1 6
423 PID, proporciondlni zesileni 0.01 0.00 - 10.00 Ano Ano -2 6
424 PID, spousteci kmitocet Vypnuto 0,01 -9999,00 s (Vyp) Ano Ano -2 7
425 PID,derivacnicasovakonstanta Vypnuto 0,0 (Vyp) - 10,00 s Ano Ano -2 6
426 PID, mezni hodnota zesileni 5.0 5.0 - 50.0 Ano Ano -1 6
derivacniho obvodu
427 PID, casova konstanta 0.01 0.01 - 10.00 Ano Ano -2 6
. . <
dolnopropustniho filtru )
433 Cas stridani motoru 0 (Deak- 0 - 999 hod Ano Ano 0 6 9(’
tivovano) o
434 Funkce pri stridani motoru Rampa Rozbéh/Volny dobéh Ano Ano 0 6 =
463 Casovac rozsireného rezimu 0 0-9999 Ano Ano 0 6 °I_°
spanku Sl
464 Tlak probuzeni 0 Refuwin - Zadana Ano Ano -3 4 o
hodnota 1 3
465 Min. kmitocet cerpadla 20 fmin - fmax Ano Ano -1 6 >
466 Max. kmitocet cerpadla 50 fvin - fmax Ano Ano -1 6
467 NF vykon pri min. kmitoctu 0 0-16 000 W Ano Ano 0 7
468 NF vykon pri max. kmitoctu 0 0-16 000 W Ano Ano 0 7
469 Kompenzace NF vykonu 1.2 0.01-9.99 Ano Ano -2 6
470 Casovy limit behu na sucho 30 s 5-30 s Ano Ano 0 5
471 Casovac blokovani behu na 30 min. 0,5-60 min. Ano Ano -1 6
sucho
483 Kompenzace dynamického Zapnuto Ne Ne 0 5

stejnosmérného meziobvodu
V) Globalni tovarni nastaveni odliSné od tovarniho
nastaveni v Severni Americe.
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m Tovarni nastaveni

C.p. Popis Tovarni Rozsah Zmény 4 Prevodni Typ
# parametru nastaveni za hod- index udaje
provozu _ noty
500 Protokol FC Ano Ano 0 5
501 Adresa 001 Zavisi na par. Ano Ne 0 5
502 Prenosova rychlost 9600 BAUD Ano Ne 0 5
503 _Volny dobeh LOGIC OR Ano Ano 0 5
504 Stejnosmerna brzda LOGIC OR Ano Ano 0 5
506 _ Start LOGIC OR Ano Ano 0 5
506 Reverzace DIGITAL Ano Ano 0 5
INPUT
507 _Volba sady parametru LOGIC OR Ano Ano 0 5
508 Volba konstantni zddané hodnoty LOGIC OR Ano Ano 0 5
509 Zobrazeni dat: Zadana hodnota v % Ne Ne -1 3
510 Zobrazeni dat: Jednotky zddané hodnoty Ne Ne -3 4
511 Zobrazeni dat: Zpetna vazba Ne Ne -3 4
512 _Zobrazeni dat: Kmitocet Ne Ne -1 6
513 Uzivatelem definovana velicina Ne Ne -2 7
514 Zobrazeni dat: Proud Ne Ne -2 7
515 Zobrazeni dat: Vykon, kW Ne Ne 1 7
516 Zobrazeni dat: Vykon, HP Ne Ne -2 7
517 Zobrazeni dat: Napeti motoru Ne Ne -1 6
518 Zobrazeni dat: Napeti stejnosmerného Ne Ne 0 6
meziobvodu
519 Zobrazeni dat: Teplota motoru Ne Ne 0 5
520 Zobrazeni dat: Teplota menice Ne Ne 0 5
521 _Zobrazeni dat: Digitalni vstup Ne Ne 0 5
522 Zobrazeni dat: Svorka 53, Analogovy vstup Ne Ne -1 3
523 Zobrazeni dat: Svorka 54, Analogovy vstup Ne Ne -1 3
524 Zobrazeni dat: Svorka 60, Analogovy vstup Ne Ne -4 3
525 Zobrazeni dat: Pulzni zadana hodnota Ne Ne -1 7
526 _Zobrazeni dat: Externi zddana hodnota v % Ne Ne -1 3
527 Zobrazeni dat: Stavové slovo, hex Ne Ne 0 6
528 Zobrazeni dat: Teplota chladice Ne Ne 0 5
529 Zobrazeni dat: Poplachové slovo, hex Ne Ne 0 7
530 Zobrazeni dat: Ridici slovo, hex Ne Ne 0 6
531 _Zobrazeni dat: Vystrazné slovo, hex Ne Ne 0 7
532 Zobrazeni dat: Rozsirené stavové slovo, Hex Ne Ne 0 7
533 _Zobrazovany text 1 Ne Ne 0 9
534 Zobrazovany text 2 Ne Ne 0 9
535 Sbernicova zpetnd vazba 1 00000 Ne Ne 0 3
536 Sbernicova zpetna vazba 2 00000 Ne Ne 0 3
537 _Zobrazeni dat: Stav relé Ne Ne 0 5
555 Casovy interval sbernice 60 s 1az99s Ano Ano 0 5
556 Funkce po casovém intervalu sbhernice NO FUNCTION Ano Ano 0 5
570 Ramce parity a zprav protokolu Modbus Z4dna parita 1 stopbit Ano Ano 0 5
571 Casovéa prodleva komunikace protokolu 100 ms 10-2000 ms Ano Ano -3 6

Modbus
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m Tovarni nastaveni

C. Popis Tovarni Rozsah Zmény 4-setup Index Typ
par. parametru nastaveni Za provozu kon- udaje
verze
600 Provozni Gdaje: Provozni hodiny Ne Ne 74 7
601 Provozni Gdaje: Hodin v behu Ne Ne 74 7
602 Provozni Gdaje: Pocitadlo kWh Ne Ne 1 7
603 Provozni Udaje: Pocet zapnuti Ne Ne 0 6
604 Provozni Gdaje: Pocet nadmernych teplot Ne Ne 0 6
605 Provozni Gdaje: Pocet prepeti Ne Ne 0 6
606 Pamet' udaju: Digitalni vstup Ne Ne 0 5
607 Pamet' udaju: Ridici slovo Ne Ne 0 5
608 Pamet' udaju: Stavové slovo Ne Ne 0 6
609 Pamet' Udaju: Zadana hodnota Ne Ne -1 3
610 Pamet' Udaju: Zpetna vazba Ne Ne -3 4
611 Pamet' Udaju: Vystupni kmitocet Ne Ne -1 3
612 Pamet' ddaju: Vystupni napeti Ne Ne -1 6
613 Pamet' Udaju: Vystupni proud Ne Ne -2 3
614 Pamet' Gdaju: Napeti DC meziobvodu Ne Ne 0 6
615 Pamet' poruch: Kéd chyb Ne Ne 0 5
616 Pamet' poruch: Cas Ne Ne 0 7
617 Pamet' poruch: Hodnota Ne Ne 0 3
618 Reset pocitadla kWh Zadny reset Ano Ne 0 5
619 Reset pocitadla hodin v behu Zadny reset Ano Ne 0 5
620 Provozni rezim Normalini funkce Ano Ne 0 5
621 Typovy stitek: Typ jednotky Ne Ne 0 9
622 Typovy stitek: Vykonové cast Ne Ne 0 9
623 Typovy stitek: Objednaci cislo VLT Ne Ne 0 9
624 Typovy stitek: Verze software Ne Ne 0 9
625 Typovy stitek: Identifikacni cislo LCP Ne Ne 0 9
626 Typovy stitek: Identifikacni cislo databaze Ne Ne -2 9
parametru
627 Typovy stitek: Identifikacni cislo Ne Ne 0 9
vykonové casti
628 Typovy stitek: Typ aplikace Ne Ne 0 9
629 Typovy stitek: Aplikacni karta Ne Ne 0 9
630 Typovy stitek: Typ komunikacni karty Ne Ne 0 9
631 Typovy stitek: Objednaci cislo komunikacni Ne Ne 0 9

karty

Zmény za provozu:

Index konverze Faktor konverze <
"Ano" znamena, Ze se da parametr zménit, kdyz je 74 0,1 8,
ménié¢ kmitoétu v provozu. "Ne" znamena, Ze se f 11000 <
vy o .y " . o
meéni¢ kmitoctu musi pfed zménou nastavit. 0 1 =
(o]

-1 0,1
4-Setup: 2 0,01 =
"Ano" znamenad, ze se parametr da programovat -3 0,001 z
jednotlivé v kazdém ze G&tyf nastaveni, tzn. stejny -4 0,0001 ©
~ s v v o I ’ 0 )m
parametr mdze mit Ctyfi rGzné hodnoty udaja. >

"Ne" znamena, Ze hodnoty udaji budou ve
vSech Ctyfech nastavenich stejné.

Typ udaje:
Typ udaje ukazuje typ a délku telegramu.

Index konverze: Typ Udaid Popis
v . . 3 Celé Cislo 16
Toto (’:IS|0 ??kavz.me naf symbvol .Ifonve.rzev, ktery 4 Colé cislo 32
se ma pouzit pfi psani do méni¢e kmitoctu nebo 5 Bez znaménka 8
¢teni z néj pomoci sériové komunikace. 6 Bez znaménka 16
7 Bez znaménka 32
9 Textovy fetézec
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m Volitelna karta (4 reléova karta)

€. Popis Tovarni Rozsah Zmény  4-setupIndex Typ
par.  parametru nastaveni za prevodu Udajl
provozu
700 Relé 6, Vystupni funkce Bézi Ano Ano 0 5
701 Relé 6, Zpozdeni sepnuti 000 s 0az600s Ano Ano -2 6
702 Relé 6, Zpozdeni vypnuti 000 s 0az600s Ano Ano -2 6
703 Relé 7, Vystupni funkce Z4dna funkce Ano Ano 0 5
704 Relé 7, Zpozdeni sepnuti 000 s 0az600s Ano Ano -2 6
705 Relé 7, Zpozdeni vypnuti 000 s 0az600s Ano Ano -2 6
706 Relé 8, Vystupni funkce Z4dna funkce Ano Ano 0 5
707 Relé 8, Zpozdeni sepnuti 000 s 0az600s Ano Ano -2 6
708 Relé 8, Zpozdeni vypnuti 000 s 0az600s Ano Ano -2 6
709 Relé 9, Vystupni funkce Z4dna funkce Ano Ano 0 5
710 Relé 9, Zpozdeni sepnuti 000 s 0az600s Ano Ano -2 6
711 Relé 9, Zpozdeni vypnuti 000 s 0az600s Ano Ano -2 6
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m Rejstrik

A

AdreSa....couiiiiiiii i 162
AEO - automaticka optimalizace spotgeby energie ............. 31
= 5
Agresivni prostfedi ........ceveiiiiiiii 186
ANAIOGOVE VYSTUPY: «euiniiieieieiee et e e eaeas 32

B
BezpeCnostni Nafizeni ......ccoeveiiiiiiiiii 31
C
Charakter dat ........oouieiiiiie s 153
Chlazeni.. ..o 54
D
Délka telegramu
Délky a prifezy kabell: .......cccveiiiiiiiiiiiiiiiiieeeens 33
Data parametrll ......oeeeiieiiee s 90
Datovy soubor poruch: ........c.cueeieiiiiieeeeeeeee e 174
Digitalné Fizené zrychleni a zpomaleni .............c.cceceenenee. 136
Digitalni vstupy
DigitalINi VSIUPY: eneieieie e 31
Doba dob&hu ......c.ovieiiii 11
Doba nabézné hrany .........coieiiiniiiiiee 190
Doba rozb&hu ......ceeiee e 111
DOINi PropUSE ..c.eeeeeee e 144
DvoUuZONOVA regulace ..........cveuiiuiiiiiieiieeeieee e 82
E
Elektricka instalace,

FIAICT KaDEIY ... 78
Elektricka instalace, Kryti .........cccoouiiiiiiiiieen 110
Elektricka instalace, napajeci kabely.............ccceeiiinnnne. 111

Elektroinstalace v souladu s elektromagnetickou

KompPatibilitou «...cueeieie i 61
EMC imUuNita ..ceeeeneieeeee e 200
EMISe tepla.....cueuinieiei i 60
Externi stejnosmirné napajeni 24 V (k dispozici pouze s VLT
8152-8600, 380-480 V):uueeuneenienieeeneenee e e e e e e 33
F

FC Protokol ... et
Filtr harmonickych

Filtry harmonickycCh .........cooeiiiii e 33
Frekvenéni vyhybKa....... .o 113
Funkce pfi nadmeérné teploté ..........cocoieiiiiiiiiiiiiiiienne. 135
Funkce pfi poruse napajeni..........ceeeuveeiiiiiiiiiiiiiiieieenns 135

Funkce reset

G

Galvanické oddileni (PELV)* ......coiiriiiiieiiieeceeeeeen 187
H

Harmonicky filtr. ... ..o 145
|

IMPUISOVY VSIUD .. e 32
IMPUIZNT MEFITKO enveeeee e 128
INICIAlIZACE ... ce e 89
Instalace externiho stejnosmérného napajeni 24 v ............. 77

K

Komunikace pomoci telegramui..........ccoeieuiiinieiiiieninnenne. 151
KONrOIKY .oeve i 85
Kontrolni bajt.....c.oueeeiii e 153
Kopirovani pfes panel lokalniho ovladani.............coceeuenens 93
Kopirovani sad parametrl .........cccoeeeeniiieiiiiiiiieeeeeeeens 93
[ LT PRPN 65
L

Letmy start.......ooeii 132
LOKAINT OVIAdANT ..cvieiieiie e 85
M

Max. nesymetrie napajeciho napéti: .........c.coeieiiieininans 34
1Y [0 e O TP 32
Mechanicka instalace..........cooeiieiiiieiii s 54
Mimofadné provozni podminKy ..........cceveuiiuiieiinieniennenns 189
Momentova charakteristika ...........ccoooiiiiiiiiiiii 99
MOtOrove prepeti ...c.veveie i 189
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N

nizky proud,

Napétove Spicky na motoru........cceeveveeniiiiiiiiiieieeeene 190
Napeti MOtOrU ....eeeeieeei e e 100
Nastaveni sady parametri........ccccoeueeiieiiiiiiiiiiieeeieeeeens 92
Nastaveni zobrazeni uzivatelem definované veliciny .......... 173
NESPravné UZEeMNENi.....ocuviiiiiieieiei e 63
(0]

otaceni

Obecné technické udaje
(o741 = 14 - PPN 34
Odlehé&eni kvuli teploté okoli..........ccveuieeiiiiiiiiiiiieeenns 192
QOdleh¢eni kvili vysokému spinacimu kmitoctu ................. 193
OFF/STOP na LCP ....

P
Profibus DP-V1 .. ..
Pienosova rychlost.......c..oeveieiiiiiiiieen

PTipojeni SNIMace ......ovvviiiiiiee e
Paralelni pfipojeni motort

Pevna zadana hodnota ...........cccoveiiiiiiiiiiiieeen

Pocitaovy SOftWare ..........ooueuiiniiiiiiiee e 13
POJISKY .o 47
Poplachove SIOVO.......ouiiieiii e 170

Poplachy
Pouziti kabell, které jsou v souladu s pozadavky
elektromagnetické kompatibility

Prace s zadanou hodnotou ...........cceeiiiiiiiiiiiiiieeenne,
Prace se zpétnou vazbou ...........ccceeviuiiiiiiiiiiiiiieeas
Princip gizeni
ProgramoVaNni ..o
L (0100] (o] | PP
Proud motoru .......eeieieieeee e
Pulzni zadana hodnota..........c.cooiveiiiiiiieeeen
Pulzni zpétna vazba ...

Paiklad Zapojeni.......ccuveiuiiiiiiiiiie s 81

R

Rezim displeje I ..oneeeeeeee s 86

ReZIimM SPANKU ..ccuiiiiiiiiiii e

Rezim zobrazeni

Redukce vykonu pfi snizeném tlaku vzduchu ................... 192
Registrace Udajl.......c.oeuuieniiiiiiiiiie e 173
Regulaeni charakteristiky .........cooiiiiiiiiiens 34
REIE 01, e 130

Reléové vystupy

RUCNT Start. ..o

Ruénistart N LCP ...cuvviiii e 97
Rychlé menu

S

Softwarové nastroje pro PC

Sériova komunikace .........ocueeiiiiiiiiiiiie s
SItOVE NAPAJENT ...vniiiiiii e
11 (= I PP PP 58
Sada parametrl.......oceeeiieeiiie e 92
Sbérnice DC ......

Servisni funkce

Smeér otaceni Motoru IEC ..o 75
SOftWArOVA VEIZE ....cnieiiieee e 4
SPINANT NA VYStUPU. .euieiiiiiieiiee e ee e e 189
Spinani na vstupu ....193
SPINACE 1-4 o 79
SPravne UZEMNENI . cueeenieeeieeeae e e e e e e e eenenas 63
Stininé/pancégované kabely .............ccooiiiiiiiii, 56
Statické pretiZeni .........ccoeeiiiiiiiiiii 189
Stavova hlaseni 179
StejnoSMErNE BrZdENi......uvvuviiiiiiiiie e 104
T

Tovarni nastaveni .........oeiieiiiiiiiie e 202
Taktovaci frekvencCe........covuiiiiiiie e 134
Technické Udaje pro napajeni ze sité 3 x 380-480 V.. 38, 40, 41
Technické udaje pro napajeni ze sité 3 x 525-600 V....... 43, 44
Technické udaje pro napajeni ze siti 3 x 200-240V ....... 36, 37
Tepelna ochrana MotorU.......oeveviiii i 104
TeXt dISPIEJE . un e 168
Typ zadané hodnoty .......cceieuiiiiiiiieeeeee e 112
)

Utahovaci moment ..........cooiiiiiiiiiie s

UzZEMNENI e

Uzemnéni stinénych kabell

Vv

VEeSMErove VYSilani.......coeueeieiiiiiiiieee e 151
VYKON MOTOTU . .ceiieiiiceee et 100
VypadeK Sit€ ..o 189
Vysledky testu EMC ......ooieiiiiiiiiee e 198
Vysledné zadané hodnoty..........cooeiveiiiiiiiiiiiiiiieeeenes 187
Vystrazna slova ....170
Vystrah a poplachU.........coceoeiiiiiieeeeas 181
Vystraha: Vysoka zadana hodnota .............ccccvvenieniennen. 115
VYSHANY .
VYStUPNT Ud@JE eneneneniiiie e
Velikosti Sroubt

VENIACE ...
Vlhkost vzduchu
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VStUPY @ VYSEUPY wuenenieieieiee et
Vynulovani na LCP

VYpPINaC RF L ...
Vypnuti ZablOKOVANO ......cuieeiiiiieieieeee e eee e 6
Vytvoreni telegramu........cocueeieiiieiiiiiee e 152
Z

ZAVadY ZEMNENT c.euieieieieiieee e 189
Zadavani zadané hodnoty pomoci potenciometru............... 82

Zamknuti zmény udajl

ZatiZeni @ MOLOF ....cuieie e e e
Zemni spojeni (GROUND FAULT) ....cuiiiiiiiiiieieeeeeeeeaes 183
Zemni SVOAOVY Proud .......ceueueuninniiiieieeeeeeneeneneenens
Zemnimu POtENCIAIU ......ouieieiiie e
ZkouSka vysokého napéti

ZMENA UA@JU e eneeeeeee e e e e e e e e e e
Zmeéna dat parametrtl ......oceeeeeiiiieie e
ZNACKA CE. e
Zpétna vazba sbérnice 1
ZPBINA VAzZDa, «.cniieii

AV =153 (a1 e ol o = o F- TP

(@]

Cas StidANT MOtOIT....eeeeeeeeiieeeeeeeeee e e e 145
CasOVA ProdlEVA..........eveeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeneees 124

~

E

BLENT GO .o e eeee e e ee e e s een e 166

Pl

Ridici a odpovédni telegramy ........cccceeeeeeeeeeecivveeeeeeennn. 151

Ret&zec objednaciho &isla typového oznadeni................... 33

z

b4 Yo T T Y 1o o N 142

Zadana hodnota RUSNE/AULO .........uueeeenennnnnns 110

Zadané a mezni hodNOtY .........ccceeeeueeeneeennnnnnnnns 108 %
i

5

50/60 Hz uzemfovaci SMYCKY ......ccuieuieienieenieeeieeeenenes 63
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