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VLT da Série 5000

InstrucOes de Utilizagcao
Software versao: 3.7x

C€ C

Estas Instrugdes de Utilizacdo podem ser usadas para todos
os conversores de freqléncia da Série VLT 5000 com os
softwares de versdes 3.7x. O numero de versdo do software
pode ser visto no parametro 624. O rétulo CE e C-tick nao
abrange as unidades VLT 5001-5062, de 525-600 V.

Seguranca

Estas Instrugées Operacionas foram realizadas como um instrumento para ser utilizado no projeto de
uma instalagdo ou de um sistema que inclui um VLT da Série 5000.

Instrugées operacionais: Fornece instrugées para uma instalagao ideal, colocagdo em
funcionamento e assisténcia técnica.

Guia de design: Fornece todas as informagées para finalidade de projeto, bem como
uma boa viséo sobre a tecnologia, gama de produtos, dados técnicos
etc.

As Instrug6es Operacionais e a Configuragdo Rapida séo fornecidas com a unidade.
Ao ler este Guia de Projeto, encontrara varios simbolos que requerem uma atengao especial.
Os simbolos usados sao os seguintes:

Indica uma adverténcia geral
f Indica uma adverténcia de alta tensao.

NOTA!:
'@ Indica algo a ser observado pelo leitor
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As tensbes do conversor de frequéncia
6 sa0 perigosas sempre que o equipamento
estiver ligado a rede elétrica. A instalagcao
incorreta do motor ou do conversor de freqiéncia
pode causar danos ao equipamento, ferimentos
graves a pessoas ou morte.
Portanto, as instrugées do Guia de Projeto, bem como
as normas nacionais e locais devem ser obedecidas.

m Normas de seguranga

1. O conversor de frequéncia deve ser desligado da
rede elétrica quando reparos forem realizados.
Verifiqgue se a rede elétrica foi desligada e se
passou o tempo necessario antes de remover
as ligac6es do motor e da rede.

2. O botao [Stop/Reset] no painel de controle
do conversor de frequiéncia ndo desliga o
equipamento da rede elétrica e portanto ndo deve
ser utilizado como interruptor de seguranca.

3. Aligacao a terra de protegdo do equipamento
deve estar instalada, o operador deve estar
protegido contra a tenséo de alimentagéo e o
motor deve estar protegido contra sobrecarga
conforme as normas nacionais e locais aplicaveis.

4. As correntes de fuga a terra sao acima de 3.5 mA.

5. A protecdo contra a sobrecarga do motor ndo esta
incluida na programagéo de fabrica. Se desejar
esta fungéo, programe o parametro 128 com o
valor ETR Trip ou com o valor ETR Warning.
Observacao: A funcao é iniciada com 1,16
vezes a corrente nominal do motor e com a
freqiéncia nominal do motor.

Para o mercado Norte Americano: As fungées ETR
oferecem protecao da classe 20 contra sobrecarga
do motor, em conformidade com a NEC.

6. N&o remova as ligagbes do motor e de
alimentagao elétrica enquanto o conversor de
frequéncia estiver ligado a rede elétrica. Verifique
se a alimentacao da rede foi desligada antes de
remover as ligagées do motor e da rede.

7. Observe que o conversor de freqiiéncia tem mais
entradas de tensao do que L1, L2 e L3, depois da
instalagéo da divisdo de carga (ligagao do circuito
intermediario de CC) e de 24 V CC externo.
Verifiqgue se todas as entradas de tensao foram
desconectadas e se foi aguardado o tempo
necessario antes de iniciar o trabalho de reparo.

m Adverténcia contra partidas indesejadas

1. O motor pode ser parado mediante os comandos
digitais, os comandos via serial, as referéncias
ou uma parada local, enquanto o conversor
de frequiéncia estiver ligado a rede.

O motor pode ser parado mediante os comandos
digitais, os comandos via serial, as referéncias
ou uma parada local, enquanto o conversor de
freqUiéncia estiver ligado a rede. estas fungées
de parada ndo serédo suficientes.

2. Durante a programacao de parametros, o
motor pode partir. Portanto, a tecla de parada
[STOP/RESET] deve sempre estar ativada e em
seguida os dados podem ser modificados.

3. Um motor que parou pode partir se ocorrerem
falhas na eletronica do conversor de freqiiéncia,
se ocorrer uma sobrecarga temporaria, ou
quando uma falha na rede de alimentacao ou
na alimentagcdo do motor cessar.

m Instalagao do freio mecanico

N&o conecte um freio mecénico a saida do conversor
de frequéncia antes de os parametros relevantes
do controle de freio serem parametrizados.

(Selecao da saida no parametro 319, 321, 323
ou 326 e frequéncia e corrente de ativagao
no parametro 223 e 225).

m Uso em rede elétrica isolada

Consulte a segao Interruptor de RFI com relagao
ao uso em rede elétrica isolada.

E importante obedecer as recomendagées relativas
a instalagéo em redes elétricas IT, uma vez que

é exigida protecao suficiente da instalagdo como
um todo. Falta de cuidados, ou nao-utilizagao de
dispositivos de monitoramento apropriados para
redes elétricas IT, pode resultar em danos.
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A Adverténcia:

Tocar as partes elétricas pode ser mortal - mesmo depois de desligar a
rede elétrica.

Certifique-se também de que as outras entradas de tensao, como

a fonte externa de 24 V CC, divisdo de carga (ligacdo dos circuitos CC
intermediarios), bem como a conexao do motor para cinetic back-up,
tenham sido desconectadas.

Utilizando VLT 5001-5006, 200-240 V : aguarde pelo menos 4 minutos
Utilizando VLT 5008-5052, 200-240 V : aguarde pelo menos 15 minutos
Utilizando VLT 5001-5006, 380-500 V : aguarde pelo menos 4 minutos
Utilizando VLT 5008-5062, 380-500 V : aguarde pelo menos 15 minutos
Utilizando VLT 5072-5302, 380-500 V : aguarde pelo menos 20 minutos
Utilizando VLT 5352-5552, 380-500 V : aguarde pelo menos 40 minutos
Utilizando VLT 5001-5005, 525-600 V : aguarde pelo menos 4 minutos
Utilizando VLT 5006-5022, 525-600 V : aguarde pelo menos 15 minutos
Utilizando VLT 5027 -5062, 525-600 V : aguarde pelo menos 30 minutos
Utilizando VLT 5042 - 5352, 525-690 V: aguarede pelo menos 20 minutos

Seguranca

MG.51.A8.28 - VLT é uma marca registrada da Danfoss
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m Introdugdo ao Setup Rapido L
O Setup Rapido o guiara pela instalagao correta do o I I A _
EMC do conversor de freqiiéncia, conectando os ‘
cabos de energia, motor e de controle (fig. 1). A H il e
partida/parada do motor deve ser feita com a chave. Ltzusht 51
Para os VLT 5122 - 5552 380 - 500 V, VLT 5032 - *
5052 200 - 240 V AC e VLT 5042-5352, 525-690
V, consulte os Dados técnicos e Instalagéao,
relativamente as instalag6es elétrica e mecanica.

17528048.11

ig. 1

n
S

m 1. Instalagao Mecanica

Os conversores de freqiiéncia VLT 5000 permitem a montagem lado a lado. O resfriamento necessario
exige um espaco livre, para a passagem de ar, de 100 mm acima e abaixo do conversor de freqiiéncia
(5016-5062 380-500 V, 5008-5027 200-240 V e 5016-5062 525-600 V devem ter 200 mm, e os
5072-5102, 380-500 V 225 mm).

Faca todos os furos utilizando as medidas indicadas na tabela. Observe a diferenca na tenséo da
unidade. Coloque o conversor de frequiéncia na parede. Aperte os quatro parafusos.

Todas as medidas listadas abaixo estdo em mm.

Tipo de VLT A B C a b

IP 20 Tipo Estante de Livro, 200-240 Fﬁ s 9

V, (Fig. 2) F L

5001 - 5003 395 90 260 384 70 Q*’%

5004 - 5006 395 130 260 384 70 g e

IP 20 Tipo Estante de Livro, 380-500 oA

V (Fig. 2)

5001 - 5005 395 90 260 384 70 - 3

5006 - 5011 395 130 260 384 70 —+ -

IP 54 Compacto, 200-240 V (Fig. 3) =

5001 - 5003 460 282 195 260 258

5004 - 5006 530 282 195 330 258 Fi 2

5008 - 5011 810 350 280 560 326 19.

5016 - 5027 940 400 280 690 375 i

IP 54 Compacto, 380-500 V (Fig. 3) E/}( ‘

5001 - 5005 460 282 195 260 258 5 éf

5006 - 5011 530 282 195 330 258 ! ! 1

5016 - 5027 810 350 280 560 326 ! ! J

5032 - 5062 940 400 280 690 375 }O} N g

5072 - 5102 940 400 360 690 375 Ly__4_J1°

IP 20 Compacto, 200-240 V (Fig. 4) g ! "

5001 - 5003 395 220 160 384 200

5004 - 5006 395 220 200 384 200 Fig. 3

5008 560 242 260 540 200 ;

5011 - 5016 700 242 260 680 200 b 8.5

5022 - 5027 800 308 296 780 270 b ‘ T T

IP_ 20 Compacto, 380-500 V (Fig. 4) : =

5001 - 5005 395 220 160 384 200 !

5006 - 5011 395 220 200 384 200 i a A

5016 - 5022 560 242 260 540 200

5027 - 5032 700 242 260 680 200 z | 2

5042 - 5062 800 308 296 780 270 % P elntutnin i S 1

5072 - 5102 800 370 335 780 330 | 85
Fig. 4
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m 2. Instalagao elétrica, energia

OBSERVACAO: Os terminais sdo destacaveis nos VLT 5001 - 5006, 200 - 240 V, VLT 5001 - 5011, 380 -

500 V e VLT 5001 - 5011, 525 - 600 V

Conecte a rede elétrica aos terminais de rede L1, L2, L3 do conversor de freqliéncia e a conexao de
aterramento (fig. 5-8). Os suportes para o cabo é colocado na parede, para as unidades tipo Estante de
Livro. Monte um cabo de motor blindado nos terminais de motor U, V, W, PE do conversor de freqiiéncia.
Certifique-se de que a malha da blindagem esteja conectada eletricamente a unidade.

[ TLIT T
L1 1213
91 97 93

MOTOR

DANFOSS
175ZA053.11

Fig. 5
IP 20 Tipo Estante de Livros

5001 - 5011 380 - 500 V
5001 - 5006 200 - 240 V

Fig. 6
IP 20 e IP 54 Compactos

5001 - 5011 380 - 500 V
5001 - 5006 200 - 240 V
5001 - 5011 525 - 600 V

Fig. 7

IP 20 Compacto

5016 - 5102 380 - 500 V
5008 - 5027 200 - 240 V
5016 - 5062 525 - 600 V

v|\v|o|o|ow|v 0@

DANFOSS.
1782419812

PRI PR
@\ || ,2,,0
o“ol0e~@

91| 92| 93| 88| 89| 96[07]08|a1[82[ 3 [2 2|2
Li{L2{L3oc-[oc+| U |V | W[=R[+R| ¢+ |4 | 4|4
LINE LOAD SHARING ~MOTOR BRAKE L2
940 950 &

. gd e ae -

——
AXEA v

Fig. 8

IP 54 Compacto

5016 - 5062 380 - 500 V
5008 - 5027 200 - 240 V

LINE LOAD SHARING MOTOR BRAKE
L1 L2 L3 D- D0+ U V W -R +R
91 92 93788 89 96 97 98 81 82

0|0
0|0|0 ©©©©©

ololo[®Clololololo

ta e| +ta B e

Fig. 9
IP 54 Compacto
5072 - 5102 380 - 500 V
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m 3. Instalagao elétrica, condutores de controle
Utilize uma chave de fenda para remover a tampa
frontal sob o painel de controle.

OBSERVACAOQ: Os terminais podem ser
desconectados. Conecte um jumber entre os
terminais 12 e 27 (Fig. 10)

Monte um cabo blindado para partida/parada externa
dos terminais de controle 12 e 18.

Fig. 10
m 4. Programacao Defina o intervalo de frequéncia e os horarios

O conversor de frequiéncia é programado de rampa (Fig. 11)
pelo painel de controle.

Referéncia min. Paréametro 204
Pressione o botdo QUICK MENU. O Menu Rapido Referéncia max Pardmetro 205
aparece na tela. Os parametros podem ser Tempo de aceleragéo Parametro 207
escolhidos com as setas para cima e para baixo. Tempo de Parametro 208
Pressione o botdo CHANGE DATA para alterar desaceleragao

o valor do parametro. Os valores de dados sao
alterados utilizando as setas para cima e para
baixo. Pressione os bot6es da esquerda e direita
para mover o cursor. Pressione OK para salvar
as configuragdes do parametro.

Defina o local de Operagao, Pardmetro
002 como Local.

fout 4
Defina o idioma desejado no parametro 001. Vocé
tem seis possibilidades: Inglés, alemao, francés,
dinamarqués, espanhol e italiano. f MAX.(202)
Ref.
Defina os paradmetros do motor de acordo
fM.N (104)
com a placa do motor:
Poténcia do motor Paréametro 102 fMIN.(201)
Tens&o do motor Parémetro 103 -
Frequéncia do motor Paréametro 104 s
Corrente do motor Parédmetro 105 Ramp up Ramp down
207/209 208/210
Velocidade nominal do  Pardmetro 106 /
175ZA047.12
motor
Fig. 11

m 5. Partida do motor
Pressione o botdo START para iniciar o motor.
Regulado na velocidade do motor no Pardmetro
003. Verifique se a diregédo das rotag6es é conforme
pode ser visto na exibigdo. Ele pode ser alterado

invertendo duas fases do cabo do motor. Pressione o botdo START para iniciar a Adaptagao
do motor automatica (AMA).

Selecione a Adaptagéo de motor automéatica (AMA)
total ou reduzida no Parédmetro 107. Para obter
uma descricado posterior da AMA, consulte a secéo
Adaptacdo do motor automaética, AMA.

Pressione o botdo STOP para parar o motor.

Pressione o botdo DISPLAY/STATUS para
sair do Menu Rapido.
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m Literatura disponivel

Veja abaixo uma lista da literatura disponivel
para o VLT 5000. Lembre-se que podem ocorrer
variagbes de um pais para outro.

Fornecidos junto com a unidade:

INSIrUGOES OPEIrACIONEAIS .. ..ieiiiiiiiiei ittt e e e e et e e e e e e s s e bbb e e et e e e e s e nnbbnneeaeeean MG.51.AX.YY
Guia de Instalagao de Alta POIENCIA .........cooiiiiiiiii e MI.90.JX.YY

Comunicag¢do com o VLT 5000:

Manual do Profibus do VLT 5000 ........uuueeeeeeeeeeee e MG.10.EX.YY
Manual do DeviceNet do VLT 5000 ... MG.50.HX.YY
Manual do LonWorks do VLT 5000 ..o e e e e e e e e e e e MG.50.MX.YY
Manual do Modbus do VLT 5000 ........eeeeeeeeeeee e MG.10.MX.YY
Manual do Interbus do VLT 5000 ......ccoiiiiiiieieeeee e e e e e e e e e e e e e e e e aba s MG.10.0X.YY

Opcodes de aplicagdo para o VLT 5000:

Manual do opcional SyncPos do VLT 5000 ...........uuiiiiiioiiiiiiiiieieee e e e e e e e e e MG.10.EX.YY
Manual do controlador de posicionamento do VLT 5000 ........ccooooiiiiiiiiiiiiieiniiiiieeeeee e MG.50.PX.YY
Manual do controlador de sincronizagao do VLT 5000 .........ccoiiiiiiiiiiiiiiiieiiiee e MG.10.NX.YY
OPpGE0 de rotaCao dO @NEI .......eiiiiiiii e aa e MI1.50.Z2X.02
Opcgao da fungdo de 0SCIlaga0n ..........coooiiiiiiiiiiii MI1.50.JX.02
Opgéo de controle de Tensao € Bobinadeira ..........c.eeeivieiiiiiiiiiiiiiee e MG.50.KX.02

Instrugées para o VLT 5000:

DiIVISA0 08 CANg@ ...eeiiiiiiiie ittt ettt et s et e e e s bt e e e bt e e e e e e e aae e e e ee e MI.50.NX.02
Resistores de Freio do VLT 5000 ........uiiiiiiiiiiiiiieie ettt e st e e e e e e e snebnneeeeeeeeanns MI.90.FX.YY
Resistores de freio para aplicag6es horizontais (VLT 5001 - 5011) (apenas para Inglés e Alemao) MI.50.SX.YY
1Y Fo T 0] o X3 [=0 11 14 10 X SR MI.56.DX.YY
Conversor para entradas do encoder (5 V TTL para 24 V CC) (apenas em combinagéo de

Lo LT 1= 4 3= Lo ) USRS MI.50.1X.51
Placa Traseira para a Se€rie VLT 5000 ........cooiiiiiiiiiiiiiiiiiee et e e e e eee e e MN.50.XX.02

Literatura variada do VLT 5000:

LCTUTE= R0 L= 1= T o PP MG.51.BX.YY
Incorporagéao de um Profibus do VLT 5000 em um sistema Simatic S5 ..........ccccovvvveeiiicciiieeneenn, MC.50.CX.02
Incorporagéo de um Profibus do VLT 5000 em um sistema Simatic S7 ..........ccccovveieeiiiiiciiieeeenn. MC.50.AX.02
Guindastes € @ S€rie VLT 5000 .....cooiiiiiiiiiii ettt e e et e e e e e e e eeeas MN.50.RX.02

Diversos (somente em inglés):

Protecao contra riSCOS €IEtHCOS ......ccccoeieeeiieieeeeeeeeeeeeee MN.90.GX.02
=t Yoo | g b= o Lo o = {1 1= 1Y SRS MN.50.0X.02
VLT Sobre rede letriCa [T ..ot e e e e e e e e e eanne MN.90.CX.02
Filtragem de correntes harmoOniCas ..........ccooiiiiiiiiiiiiii e MN.90.FX.02
Tratamento de ambientes agreSSIVOS .........coiciiiiiiiiiii e e MN.90.1X.02
Contactores CI-TI™ - conversores de freqUENCIas VLT® .........cccooivviiiiieeiiee e ceee e MN.90.KX.02
Conversores de frequéncias VLT® e painéis de operador UniOP ........cccccciveiiiiiiiiiiiiee e, MN.90.HX.02

X = numero da versdo
YY = versdo do idioma
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m Dados técnicos gerais

Alimentacao de rede elétrica (L1, L2, L3):

Tensao de alimentacgao, unidades de 200-240 V .....ooovviiiiiiiiiiiiiiiiiieees 3 x 200/208/220/230/240 V +10%
Tensao de alimentacgao, unidades de 380-500 V ..........oovviiiiiiiiiinnnnnnnnnnnnn. 3 x 380/400/415/440/460/500 V +10%
Unidades com tensao de alimentagéo 525-600 V .........ccccccvveeiiiiiiiiiiiiiieiee e, 3 x 525/550/575/600 V £10%
Unidades com tensao de alimentagao 525-690 V .......cccccovvvviiiiieiiiiiiiiiiinneeennn. 3 x 525/550/575/600/690 V +10%
FreqUéncia de alimMeNntagao ..........coooiiiiiiiiieiiiiiieie et e e e e e s s e e e eeeeeeennnnnee 48-62 Hz +/- 1 %

Consulte a segdo sobre condig6es especiais no Guia de Design

Desbalanceamento max. da tensdo de alimentacgao:

VLT 5001-5011, 380-500 V e 525-600 V e VLT 5001-5006, 200-240V  +2,0% da tensdo de alimentagdo nominal
VLT 5016-5062, 380-500 V e 525-600 V e VLT 5008-5027, 200-240V  +1,5% da tensao de alimentagao nominal

VLT 5072-5552, 380-500 V e VLT 5032-5052, 200-240 V .....c.u........ +3,0% da tensao de alimentagdo nominal
VLT 5042-5352, 525-690 V ... +3,0% da tensao de alimentagdo nominal
Fator de Poténcia Real (A) .....ooooiiiiiiiiii e 0,90 nominal com carga nominal
Fator de Poténcia de Deslocamento (COS §) ..oooiouierriiiieiiiiie e proximo da unidade (>0,98)
Numero de chaveamentos na entrada de alimentag@o L1, L2, L3 ......cccccoeiiiiiiiiiiiiieiniiiiee, aprox. 1 vez/min.

Consulte a segdo sobre condi¢gbes especiais no Guia de Design

Dados de saida do VLT (U, V, W):

TeNSE0 e SAIAA ...cooiieiieeieie e 0-100% da tensédo de alimentagéo
Frequéncia de saida do VLT 5001-5027, 200-240 V ......cceeriiiiiieeee ettt 0-132 Hz, 0-1000 Hz
FreqUéncia de saida do VLT 5032-5052, 200-240 V .......oummiiiiiieeiiiiciieeeeee e 0-132 Hz, 0-450 Hz
Frequéncia de saida do VLT 5001-5052, 380-500 V ....cccooiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiieeeeeeeeeeeeeeeeeee 0-132 Hz, 0-1000 Hz
Frequiéncia de saida do VLT 5062-5302, 380-500 V ....ccccoieiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiieeeeeeeeeeeeeeeeeeeee 0-132 Hz, 0-450 Hz
Frequéncia de saida do VLT 5352-5552, 380-500 V .....ceeriiiiiiieeeiiiiiieee e e 0-132 Hz, 0-300 Hz
Frequéncia de saida do VLT 5001-5011, 525-600 V ......cuvmiiiiieeeeiiiiiiieeee e 0-132 Hz, 0-700 Hz
Frequéncia de saida do VLT 5016-5052, 525-600 V ......cccuiiiiiiiiieeiiicieeiee e 0-132 Hz, 0-1000 Hz
FreqUéncia de saida do VLT 5062, 525-600 V ......ccceeiiiiiiiiiiiiee et 0-132 Hz, 0-450 Hz
Frequiéncia de saida do VLT 5042-5302, 525-690 V .....cccooeiiiiiiiiiiiiiiiie 0-132 Hz, 0-200 Hz
Frequéncia de saida do VLT 5352, 525-690 V ......coiiiiiiiiiiieee e 0-132 Hz, 0-150 Hz
Tensdo nominal do motor, unidades de 200-240 V .....oeoeeee e 200/208/220/230/240 V
Tens&do nominal do motor, unidades de 380-500V ......cooveviiiiiiiiiiiieiieeeeeee 380/400/415/440/460/480/500 V
Tensao nominal do motor, unidades de 525-600 V ........ueiiiiiiiiiie e 525/550/575 V
Tensdo nominal do motor, unidades de 525-690 V .......ooovuiiiiiiiiiiiee e 525/550/575/690 V
FreqUéncia nominal do MOLOr ..o 50/60 Hz
Chaveamento Na Saida ...........ooooiiiiiiiiiiii llimitado
BT 0] oJo 10 L= =T 1 o o X- TSPt de 0,05 a 3600 s

Caracteristicas de torque:

Torque de partida, VLT 5001-5027, 200-240 V e VLT 5001-5552, 380-500 V .................... 160% durante 1 min.
Torque de partida, VLT 5032-5052, 200-240 V ....oooviiiieiiieeeeeeeeeeeiie e 150% durante 1 min.
Torque de partida, VLT 5001-5062, 525-600 V ......coovviiiiiiiiiiieieeeiiiiiiiiiiiiiieeeae 160% durante 1 min.
Torque de partida,VLT 5042-5352, 525-690 V ....cccciiiiiiiee e 160% durante 1 min.
TOrqUE de PArtida ... e e e e e eee s 180% durante 0,5 s
L] e[S TN e [oa= et (=T = Vo= Lo PP OPTPPPPTTR 100%
Torque de sobrecarga, VLT 5001-5027, 200-240 V e VLT 5001-5552, 380-500 V,

VLT 5001-5062, 525-600 V e VLT 5042-5352, 525-690 V  .....ouiiiiiiiiie e 160%
Torque de sobrecarga, VLT 5032-5052, 200-240 V .....uiiiiiiiie ittt e e e e e s s nbaee e e e e e e e aans 150%
Torque de arrasto a 0 rpm (malha fechada) .........oociiiiiii e 100%

As caracteristicas de torque fornecidas destinam-se ao conversor de freqiiéncia, no nivel de torque de
sobrecarga alto (160%). Para torque de sobrecarga normal (110%), os valores sdo menores.
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Frenagem em nivel de torque de sobrecarga alto

VLT® 5000 Series

Duracao do ciclo (s) Ciclo util da frenagem com Ciclo util da frenagem em torque
torque 100% excessivo (150/160%)

200-240 V

5001-5027 120 Continua 40%
5032-5052 300 10% 10%
380-500 V

5001-5102 120 Continua 40%
5122-5252 600 Continua 10%

5302 600 40% 10%
5352-5552 600 40%") 10%2)
525-600 V
5001-5062 120 Continua 40%

525-690 V
5042-5352 600 40% 10%

1) VLT 5502 com torque de 90%. Com torque de 100%, o ciclo util de frenagem é 13%. Com rede elétrica nominal de 441-500 V,
torque de 100%, o ciclo util de frenagem é 17%.

VLT 5552 com torque de 80%. Com torque de 100%, o ciclo util de frenagem é 8%.

2) Com base no ciclo de 300 segundos:

Para o VLT 5502, o torque é de 145%.

Para o VLT 5552, o torque é de 130%.

Cartdo de controle, entradas digitais:

N°. de entradas digitaisS ProgramMaAVEIS ........cc.uuiiiiieieiiiiiiee e e et e e e e e e et e e e eeeaessnarraeeeaeeessannnaaneeaaeeeaannnes 8
[N o [0 I =T 431 - S 16, 17, 18,19, 27, 29, 32, 33
NIVEl @ tEBNSE0 ....iiiiiiiii i 0-24 V CC (logica PNP positiva)
Nivel de tenSA0, "0 IOGICO ......iii it e e e e e e e <5VCC
N Y= W [ (=T - T= o Ty R [ Yo (o USSP >10V CC
Tensa0 MAXIMA NA ENIFATA  ......coiiiiiiii ettt et e e e e 28V CC
R g lo P Io (=) 011 =T = T o RPN 2 kQ
Tempo de varredura POI €NEFAGA ......oooiiiiiiiiiii et e e e e e e s bbb e e e e e e s e ab b e et e e e e e nnreeeeas 3 ms

Isolamento galvénico confiavel: Todas as entradas digitais séo isoladas galvanicamente da
tensdo de alimentacéo (PELV). Além disto, as entradas digitais podem ser isoladas dos outros
terminais no cartdo de controle pela utilizagdo de uma fonte externa de 24 V CC e abrindo a
chave 4. O VLT 5001-5062, 525-600 V néo atende a PELV.

Cartédo de controle, entradas analdgicas:

Numero de entradas de tens&o analégica programaveis/entradas de termistor ............cccoiiiiiiiiiiiiieiiii e, 2
[ e (o I (=T g0 01 g =1 PO 53, 54
N TV I [ (=T 1= o SRR 0 - %10 V CC (graduavel)
R I g Lo t= o [3E=T a1 (=T = TR T 10 kQ
N°. de entradas de corrente analdgiCa ProgramaAVEIS ...........cieeeeeieiiiiiiiieeeeeeiiiiiieeeeee e s s ssrieeereeeessasneraeeeaeeeeannnes 1
N Do (o T =T 01T RO PRPRPRt 60
Faixa de corrente 0/4 - +£20 mA (graduavel)
RIS Y aTeT =0 [3E=T a1 (=T = TR 200 Q
RESOIUGAD ...ttt e e et e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e aaaaaaaaaaaas 10 bits + sinal
Precis@o Na entrada .........ccvviiiiiiei e Erro max. 1% do fundo de escala
Tempo de varredura por €Ntrada ...........ooooiiiiiiiiiii ettt ettt tetnnnaeeeeeeennnnee 3 ms
I D (=T 0 a1 TaE= I T - T RSP PPPRPR 55

Isolamento galvanico confiavel: Todas as entradas analégicas séo isoladas galvanicamente da
tensdo de alimentacdo (PELV)* e das demais entradas e saidas.
* VLT 5001-5062, 525-600 V né&o atende a PELV.
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VLT® 5000 Series

Cartao de controle, entradas de pulso/encoder:

N°. de entradas programaveis de PUISO/ENCOUET ........ooiiiiiiiiiiii ittt e e e e e eeee s aanes 4
[ e (o I (=T a1 o =1 O RRSPPPPP 17, 29, 32, 33
FreqUéncia max. NO terminal 17 ... 5 kHz
FreqUéncia max. nos terminais 29, 32, 33 . ... 20 kHz (PNP coletor aberto)
FreqUéncia max. nos terminais 29, 32, 33 ... 65 kHz (Push-pull)
NIVEl @ tEBNSE0O ... 0-24 V CC (logica PNP positiva)
Nivel de tenSA0, "0 IOGICO ......iii ittt e e e e e e <5VCC
Nivel de teNSA0, "1 IOICO .....oiiiiiiiie e et e e e >10V CC
Tensa0 MAXIMA NA ENIFATA  ......cooiiiiiii ettt e e ee e e 28V CC
R g To P Wo (=) 011 =T = T o SRR 2 kQ
Tempo de varredura por €Ntrada ...........ooooiiiiiiiiiii ettt et ettt nnannaeeeeeennnnnee 3 ms
Y= T]o] [ o= Lo TP PPTT P PRTTPPRP 10 bits + sinal
Precisao (100-1 kHz), terminais 17, 29, 33 ..., Erro max: 0,5% do fundo de escala
Precisdo (1-5 kHz), terminal 17 ... Erro max: 0,1% do fundo de escala
Precisao (1-65 kHz), terminais 29, 33 ... Erro max: 0,1% do fundo de escala

Isolamento galvéanico confiavel: Todas as entradas de pulso/encoder sdo isoladas galvanicamente da tensédo
de alimentagéo (PELV)*. Além disso, as entradas de pulso e do encoder podem ser isoladas dos outros
terminais, no cartdo de controle, conectando uma fonte externa de 24 VV CC e abrindo a chave 4.

* VLT 5001-5062, 525-600 V nédo atende & PELV.

Cartéo de controle, saidas digital/pulso e analdgica:

N°. de saidas digitais € analdgiCas ProgramMaAVEIS .........cccuuuiiiieeiiiiiiiiiiiie e e e et e e e e e e s s e eeeaeessasnnreeeeeeessannnes 2
[N e [o X0 (=Y 01 o 11 1= | TR 42, 45
Nivel de tens@o na saida digital/PUISO ..........cooiiiiiiiiii e e e e e 0-24VCC
Carga minima para a terra (terminal 39) na saida digital/pulSO ...........ccuuiiiiiiiiiiii e 600 Q
Faixas de frequéncia (saida digital usada como saida de pulSO) ........ccccceiiiiiiiiiiiiiin i 0-32 kHz
Faixa de corrente na saida @nalOgiCa ............ccuuviiiiieiiiiiiiiiiiiie e et e e e e s r e e e e e s s eeaeeeeanne 0/4 - 20 mA
Carga maxima para a terra (terminal 39) na saida analdgiCa ...........cccccuviiiiieeeiiiiiiiee e 500 Q
Precisao da saida analogiCa: ...........ccceeeiiieeeeeiiiiiiiieee e Erro max: 1,5% do fundo de escala
ResSOIUGA0 Na SAIdA @NAIOGICA .....coueeiiieeii e e e a e e e e aaeeas 8 bits

Isolamento galvanico confiavel: Todas as saidas digitais e analdgicas sao isoladas galvanicamente
da tenséo de alimentagéo (PELV)* bem como das outras entradas e saidas.
* VLT 5001-5062, 525-600 V nédo atende a PELV.

Cartdo de controle, alimentagédo de 24 V CC:

[N e [o 3 1Y 0 01 = T 12,13
Carga max. (ProteGao @ CUMO-CIrCUITO) .......cueiiiiiiiie it 200 mA
[N R e (o1 =14 001 F= T (] = (OO 20, 39

Isolamento galvéanico confiavel: A fonte de alimentagao de 24 V CC esta galvanicamente isolada da tenséo
de alimentagédo (PELV)* mas esta no mesmo potencial que as saidas analdgicas.
* VLT 5001-5062, 525-600 V néo atende a PELV.

Cartdo de controle, comunicagao serial RS 485:

N e L= (=T o 011 =SSR 68 (TX+, RX+), 69 (TX-, RX-)
Isolamento galvanico de segurancga: Isolamento galvanico total.
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VLT® 5000 Series

Saidas de relé: 1)

N°. de saidas de relé ProgramMEaEVEIS .........cc.eiiiiiiiieiii ettt e e e e et e e s aae e e e ee e e s anre e e s sanes 2
N°. de terminal, cartdo de controle (somente carga resistiva) .........ccccccooeiiiiiiiiiii i 4-5 (desativado)
Carga max. de terminal. (CA1) em 4-5, cartdo de controle ..........ccccoeiiiiiieeiiiiiiiiiiiieenee, 50V CA, 1A, 50 VA
Carga max. de terminal (CC1(IEC 947)) em 4-5, cartdo de controle ........... 25V CC,2A/50VCC,1A 50W
Carga max. de terminal (CC1) em 4-5, cartdo de controle para aplicagées UL/cUL 30V CA,1A/425VCC,1A
N°s dos terminais, cartdo de poténcia (cargas resistiva e indutiva) ..... 1-3 (freio ativado), 1-2 (freio desativado)
Carga max. de terminal (CA1) em 1-3, 1-2, cartdo de poténcia ........cccccvveeeiieiiiiiiinnnen. 250 V CA, 2 A, 500 VA

Carga max. de terminal (CC-1 (IEC 947)) em 1-3, 1-2, cartdo de poténcia . 25V CC,2A/50V CC, 1A, 50 W
Carga min. de terminal (CA/CC) nos terminais 1-3, 1-2, cartdo de poténcia 24V CC, 10 mA /24 V CA, 100 mA

1) Valores nominais para um limite de até 300.000 operagées.
Para cargas indutivas, o numero de operacgdes é reduzido de 50%, alternativamente a corrente pode ser
reduzida de 50%, mantendo, desse modo, o limite de 300.000 operagées.

Terminais do resistor de freio (somente nas unidades SB, EB, DE e PB):
[N e [o 3 1Y 0 0 = T 81, 82

Fonte de alimentacdo externa de 24 V CC:

N TT g T=T o 3o L3 (=Y 1 =1 T 35, 36
Faixa de teNSA0 .......coiiiiiiiiiiiiiiiee e 24 V CC A+15% (max. 37 V CC por 10 seg.)
(N0 o] (=T 4 F= D o L= =Y 1= T LSS 2V DC
CoNSUMO d€ ENEIgIa ....oceeeeieiiiieeeeeiiee e e eeeee e 15 W - 50 W (50 W para inicializagéo, 20 mseg.)
L = (VST AZ=Y N 0 Y TR O PPPPPPPPRN 6 A

Isolamento galvanico confiavel: Isolamento galvanico total se a fonte de alimentagdo
externa de 24 V CC também for do tipo PELV.

Comprimentos dos cabos, se¢bes transversais e conectores

Comprimento max. do cabo do motor, cabo blindado .............eeiiiiiiiiiii e 150 m
Comprimento max. do cabo do motor, cabo ndo blindado .............cccc 300 m
Comprimento max. do cabo do motor, cabo blindado VLT 5011 380-500V ..., 100 m
Comprimento max. do cabo do motor, cabo blindado VLT 5011 525-600 V e VLT 5008, modo sobrecarga normal,
o2 R G0 0 Y SRR 50 m
Comprimento max. do cabo do freio, cabo bliNdado ..........c..uviiiiiii i 20 m
Comprimento méax. do cabo da divisdo de carga, cabo blindado ...........oooiiiiiiiii e
25 m, desde o conversor de frequéncia a barra CC. 2
Secgéo transversal max. do cabo para motor, freio e divisdo de carga, consulte os dados Elétricos g
Secao transversal maxima do cabo da alimentagdo CC de 24 V externa &
- VLT 5001-5027 200-240 V; VLT 5001-5102 380-500 V; VLT 5001-5062 525-600 V ............... 4 mm2 /AWG 10 -
- VLT 5032-5052 200-240 V; VLT 5122-5552 380-500 V; VLT 5042-5352 525-690 V ............ 2,5 mm2 /AWG 12
Secao transversal max. dos cabos de CONtrole ............coooeciiiiiiiieii i 1,5 mm2 /AWG 16
Secéo transversal max. para COMUNICAGAO SEMAI .......ccooiiiiiiiiiiiiiiie e 1,5 mm2 /AWG 16

Se for necessario estar em conformidade com o UL/cUL, deve-se utilizar o cabo de

cobre com classe de temperatura de 60/75°C

(VLT 5001 - 5062 380 - 500 V, 525 - 600 V e VLT 5001 - 5027 200 - 240 V).

Se for necessario estar em conformidade com o UL/cUL, deve-se utilizar o cabo de

cobre com classe de temperatura de 75°C

(VLT 5072 - 5552 380 - 500 V, VLT 5032 - 5052 200 - 240 V, VLT 5042 - 5352 525 - 690 V).

Os conectores sao para uso com cabos de cobre e aluminio, a menos que seja especificado um outro.

Precisdo da leitura do visor (parametros 009-012):

Corrente do motor [6] carga de 0-140%  ......ccceeeeeviieeeiiiieeeee Erro max: £ 2,0% da corrente de saida nominal
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VLT® 5000 Series

% torque [7], carga de -100 - 140% ....cccouvvreeeeeeeeiiiiiiee e Erro max: 5% do tamanho nominal do motor
Saida [8], poténcia HP [9], carga de 0-90% .......ccuvvereeeeeeiiiiiiieeeee e Erro max: +5% da saida nominal

Caracteristicas de controle:

[T = W [0 = Yo (U= o 7= SRS SRESTPR 0-1000 Hz
Resolucdo na freqUENCIA de SAIAA  .......ooiiiiiiiiii e e e e +0.003 Hz
Tempo de resposta dO SISTEMA ..........ooiiiiiiiiiiiiiiiiieeeeeeeeee ettt aaee st aaaasassssssassssassssssssssssssssnnsennes 3 mseg.
Velocidade, faixa de controle (malha aberta) .........ccccccooiiiiiiiiiieiennnnns 1:100 de velocidade de sincronizagao
Velocidade, faixa de controle (malha fechada) ............cccccovvvvieeiiinniis 1:1000 de velocidade de sincronizagao
Velocidade, precisdo (malha aberta) ..o <1500 rpm: erro max. = 7.5 rpm

............................................................................................. >1500 rpm: erro max. de 0,5% da velocidade atual
Velocidade, precisédo (malha fechada) ..........cccovieiiiiiiiiii, <1500 rpm: erro max. + 1.5 rpm

............................................................................................. >1500 rpm: erro max. de 0,1% da velocidade atual
Precisao do controle de torque (malha aberta) ......................... 0-150 rpm: erro max. +20% de torque nominal

.............................................................................................. 150-1500 rpm: erro max. +10% de torque nominal

................................................................................................... >1500 rpm: erro max. +20% de torque nominal
Precisédo do controle de torque (retorno de velocidade) ............cccccoeviiieennee. Erro max. +5% de torque nominal
Todas as caracteristicas de controle sdo baseadas em um motor de 4 pdlos assincrono

Externos:

Gabinete (depende da potencia) ........cccceeiiieeiiiiiiiiiiiee e IP 00, IP 20, IP 21, Nema 1, IP 54
Teste de vibragéo ................. 0,7 g RMS 18-1000 Hz aleatério. 3 dire¢bées durante 2 horas (IEC 68-2-34/35/36)
Umidade relativa Max. ... 93 % (IEC 68-2-3) para armazenagem/transporte
Umidade relativa max. ........ccccceeeeeeeeeeeeennn.n. 95 % sem condensacao (IEC 721-3-3; classe 3K3) para operagéo
Ambiente agressivo (IEC 721 -3 -3) i Classe 3C2 sem revestimento protetor
Ambiente agressivo (IEC 721 -3 -3) v Classe 3C3 com revestimento protetor

Temperatura ambiente IP 20/Nema 1 (torque de alta sobrecarga 160%) ........coccoeiiiiiiiiiiiiiie e
45 °C max. (média de 24 horas, 40 °C max.)

Temperatura ambiente IP 20/Nema 1 (torque de sobrecarga normal 110%) .....ccceeeeiiiieeiiee e 40°
C max. (média de 24 horas 35°C méx.)

Temperatura ambiente IP 54 (torque de alta sobrecarga 160%) .... 40° C max. (média de 24 horas 35°C max.)
Temperatura ambiente IP 54 (torque de sobrecarga normal 110%) 40° C max. (média de 24 horas 35°C max.)
Temperatura ambiente IP 20/54 VLT 5011 500V ......ccccovvvvveeeennne 40° C max. (média de 24 horas 35°C max.)
Temperatura ambiente IP 54 VLT 5042-5352, 525-690 V; e 5122-5552, 380-500 V (torque de sobrecarga alta
TB09/0)  -eeeeeiiei e e e e e e e e e e e e e e e e anne e e e eneees 45 °C max. (média de 24 horas, 40 °C max.)
Derating para temperatura ambiente alta, consulte o Guia de Design

Temperatura ambiente min. €m OPEragao PIENA ............ooiiiiiiiiiiiieeee et a e ae s aeeasssasassaassnnnanrees 0°C
Temperatura ambiente min. com desempenho reduzidO ................euvviiiiiiiiiiiiiiiiii . -10°C
Temperatura durante a armazenagem/tranSPOrtE ...........oeiieeeiiiiiiiiiiieee e eeiirer e e e e e s eeerrrreeeeeeenes -25 - +65/70°C
Altitude max. acima do NIVEI O MAE ..o r e e e e s nbeeeee e e e s 1000 m
Derating para altitude acima de 1000 m, acima do nivel do mar, consulte o Guia de Design

Normas EMC aplicadas, EmMiss80 .........cccccccveeviinennnee. EN 61000-6-3, EN 61000-6-4, EN 61800-3, EN 55011
Normas EMC aplicadas, Imunidade ...................... EN 61000-6-2, EN 61000-4-2, EN 61000-4-3, EN 61000-4-4
EN 61000-4-5, EN 61000-4-6, VDE 0160/1990.12

Consulte a segdo sobre condig6es especiais no Guia de Design

O VLT 5001-5062, 525 - 600 V néo esta em conformidade com as Diretivas EMC ou de Tenséo Baixa.

Protecao da Seérie VLT 5000:

* Protecao térmica eletrbnica do motor contra sobrecarga.

* A monitoragédo da temperatura de dissipagao de calor garante que o conversor de freqiiéncia seja desligado, se a
temperatura atingir 90°C para o IP 00, IP 20 e Nema 1. Para o IP 54, a temperatura de corte é de 80°C. A protecao
de sobrecarga térmica s6 pode ser desarmada quando a temperatura do dissipador cair abaixo dos 60°C.
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Para as unidades mencionadas abaixo, os limites sdo os seguintes:

- O VLT 5122, 380-500 V, desliga em 75°C e pode ser reinicializado se a temperatura cair abaixo de 60°C.

- O VLT 5152, 380-500 V, desliga em 80°C e pode ser reinicializado se a temperatura cair abaixo de 60°C.

O VLT 5202, 380-500 V, desliga em 95°C e pode ser reinicializado se a temperatura cair abaixo de 65°C.

- O VLT 5252, 380-500 V, desliga em 95°C e pode ser reinicializado se a temperatura cair abaixo de 65°C.

- O VLT 5302, 380-500 V, desliga em 105°C e pode ser reinicializado se a temperatura cair abaixo de 75°C.

- O VLT 5352-5552, 380-500 V, desliga em 85°C e pode ser reinicializado se a temperatura cair abaixo de 60°C.
- O VLT 5042-5122, 525-690 V, desliga em 75°C e pode ser reinicializado se a temperatura cair abaixo de 60°C.
- O VLT 5152, 525-690 V, desliga em 80°C e pode ser reinicializado se a temperatura cair abaixo de 60°C.

- O VLT 5202-5352, 525-690 V, desliga em 100°C e pode ser reinicializado se a temperatura cair abaixo de 70°C.

O conversor de freqiiéncia também esta protegido contra curtos-circuitos, nos terminais U, V, W do motor.
O conversor de freqiiéncia tem protegéo contra falha de aterramento, nos terminais U, V, W do motor.

A monitoragao da tensao do circuito intermediario assegura o desligamento do conversor de freqiiéncia, quando a tensdo nesses

circuitos se tornar demasiado alta ou baixa.

Se uma fase do motor estiver ausente, o conversor de freqiiéncia é desligado. Consulte o parametro 234 Monitor da fase do

motor.
Se houver uma falha de rede elétrica, o conversor de freqliéncia é capaz de iniciar uma desaceleragao controlada.

Se uma das fases de rede elétrica estiver ausente, o conversor de frequiéncia desliga quando for aplicada carga ao motor.

Dados
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m Dados elétricos

m Tipo Livro e Compacto, Rede elétrica 3 x 200 - 240 V

De acordo com os requisitos internacionais Tipo de VLT 5001 5002 5003 5004 5005 5006
Corrente de saida vt [A] 3.7 5.4 7.8 10.6 12.5 15.2
IvLt, Max (60 s) [A] 5.9 8.6 12.5 17 20 24.3
Saida (240 V) Svitn [KVA] 1.5 22 3.2 4.4 5.2 6.3
Tipica saida de eixo Pvitn [kW] - 0.75 1.1 1.5 2.2 3.0 3.7
Tipica saida de eixo Pyirn [HP] 1 15 2 3 4 5
Secéo transversal max. do cabo para o motor,
4/10 4/10 4/10 4/10 4/10 4/10
freio e distribuigdo de carga [mm 2 [/[AWG]? )
Corrente de entrada nominal (200 V)ILn [A] 3.4 4.8 71 9.5 11.5 14.5
Secgao transversal max do cabo,
4/10 4/10 4/10 4/10 4/10 4/10
poténcia [mm2]/[AWG] 2 )
P—
o Pré-fusiveis max [[/ULY [A]  16/10 16/10 16/15 25/20 25/25 35/30
[ ]
S Eficiéncia3) 0.95 0.95 0.95 0.95 0.95 0.95
a8
uuvuu Peso IP 20 EB Tipo Livro [kal 7 7 7 9 9 9.5
Peso IP 20 EB Compacto [kg] 8 8 8 10 10 10
Peso IP 54 Compacto [kg] 11.5 1.5 1.5 13.5 13.5 13.5
Perda de poténcia em
. [W] 58 76 95 126 172 194
carga max.
1P 20/ IP 20/ IP 20/ IP 20/ 1P 20/ IP 20/
Invélucro

IP54 P54 P54 P54 IP54 IP54

1. Para o tipo de fusivel, consulte a se¢éo Fusiveis.
2. American Wire Gauge.
3. Medido com cabos de motor blindados de 30 m com valores nominais de carga e frequéncia.
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Darfoss

VLT® 5000 Series

m Compacto, Alimentagao de rede elétrica

3 x 200- 240 V
De acordo com os requisitos internacionais Tipo de VLT 5008 5011 5016 5022 5027
Torque de sobrecarga normal (110 %):
Corrente de saida vt [A] 32 46 61.2 73 88
IviT, Max (60 s) [A] 35.2 50.6 67.3 80.3 96.8
Saida (240 V) Svirn [KVA] 13.3 19.1 25.4 30.3 36.6
Tipica saida de eixo PvitN [KW] 7.5 11 15 18.5 22
Tipica saida de eixo PyLtN [HP] 10 15 20 25 30
Torque de sobrecarga alta (160 %):
Corrente de saida lviTN [A] 25 32 46 61.2 73
IviT, Max (60 s) [A] 40 51.2 73.6 97.9 116.8
Saida (240 V) SviTN [KVA] 10 13 19 25 30
Tipica saida de eixo PyirN [kW] 5.5 7.5 11 15 18.5
Tipica saida de eixo PvitN [HP] 7.5 10 15 20 25
Segéo transversal max. do cabo para o motor, IP 54 16/6 16/6 35/2 35/2 50/0
freio e distribuico de carga [mm?2 /AWG]2)5) IP 20 16/6 35/2 35/2 35/2 50/0
Secéo transversal min. do cabo para motor, freio
10/8 10/8 10/8 10/8 16/6
e distribuicdo de carga®) [mm2 /AWG]?)
Corrente de entrada nominal (200 V) I N [A] 32 46 61 73 88
Secao transversal max. do cabo, IP 54 16/6 16/6 35/2 35/2 50/0
poténcia [mm2 J/[AWG]2)5) IP 20 16/6 35/2 35/2 35/2 50/0
Pré-fusiveis max [-JULY [A] 50 60 80 125 125
E Eficiéncia3) 0.95 0.95 0.95 0.95 0.95
% Peso IP 20 EB [kg] 21 25 27 34 36
guvuz Peso IP 54 [kg] 38 40 53 55 56
Perda de energia a carga max.
* - torque de sobrecarga alta [wW]
340 426 626 833 994
(160 %)
- torque de sobrecarga [w]
426 545 783 1042 1243
normal (110 %)
1P 20/ 1P 20/ IP 20/ IP 20/ 1P 20/
Invélucro
IP 54 IP 54 IP 54 IP 54 IP 54

1. Para o tipo de fusivel, consulte a segéo Fusiveis.

2. American Wire Gauge.

3. Medido com cabos de motor blindados de 30 m com valores nominais de carga e freqiéncia.

4. A segéo transversal minima do cabo é a menor secéo transversal permitida para instalagéo nos terminais para compatibilidade com IP 20. Obedeca

sempre as normas nacionais e locais sobre segdo transversal minima do cabo.

5. Cabos de aluminio com segéo transversal acima de 35 mm2 devem ser conectados para uso de um conector de Al-Cu.

MG.51.A8.28 - VLT é uma marca registrada da Danfoss
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Decfoss

VLT® 5000 Series

m Compacto, Alimentagao de rede elétrica

3 x 200- 240 V
De acordo com os requisitos internacionais Tipo de VLT 5032 5042 5052
Torque de sobrecarga normal (110 %):
Corrente de saida IvitN [A] (200-230 V) 115 143 170
Ivit, Max (60 s) [A] (200-230 V) 127 158 187
vt [A] (231-240 V) 104 130 154
Ivit, Max (60 s) [A] (231-240 V) 115 143 170
Saida Svirn [KVA] (208 V) 41 52 61
Svirn [KVA] (230 V) 46 57 68
Svitn [KVA] (240 V) 43 54 64
Tipica saida de eixo [HP] (208 V) 40 50 60
Tipica saida de eixo [kW] (230 V) 30 37 45
Torque de sobrecarga alta (160 %):
Corrente de saida vt [A] (200-230 V) 88 115 143
Ivit, max [A] (200-230 V) 132 173 215
IvitN [A] (231-240 V) 80 104 130
Ivit, max [A] (231-240 V) 120 285 195
Saida SviTn [KVA] (208 V) 32 41 52
Svirn [KVA] (230 V) 35 46 57
Svirn [KVA] (240 V) 33 43 54
Tipica saida de eixo [HP] (208 V) 30 40 50
[kW] (230 V) 22 30 37
Secao transversal max. do cabo para o [mm?2 146 120
motor e a distribuigdo de carga [AWG]2:4.6 300 mcm
Secao transversal max. do cabo para [mm2 146 25
frear [AWG]24.6 4
Torque de sobrecarga normal (110 %):
Corrente de entrada nominal ILn [A] (230 V) 1013 126.6 149.9
Torque de sobrecarga normal (150 %):
Corrente de entrada nominal ILn [A] (230 V) 77,9 101,3 126,6
Secao transversal max. do cabo [mm?2]4.6 120
fonte de alimentagéo [AWG]24.6 300 mcm
E Seg&o transversal min. do cabo para o [mm?2]4.6 6
E% motor, fonte de [AWG]24.6 8
;ﬁi alimentacao e a distribuigcdo de carga
Pré-fusiveis max. (rede elétrica) [-]/UL [A]' 150/150 200/200 250/250
* Eficiéncia3) 0,96-0,97
Perda de poténcia Sobrecarga normal [W] 1089 1361 1612
Sobrecarga alta [W] 838 1089 1361
Peso IP 00 [kg] 101 101 101
Peso IP 20 Nema1 [kg] 101 101 101
Peso IP 54 Nema12 [kg] 104 104 104
Invélucro IP 00 / Nema 1 (IP 20) / IP 54

1. Para o tipo de fusivel, consulte a segéo Fusiveis.

2. American Wire Gauge.

3. Medido com cabos de motor blindados de 30 m com valores nominais de carga e freqiéncia.

4. A segao transversal max.do cabo é a secdo transversal maxima permitida para encaixar nos terminais. A secéo transversal minima do cabo é a

menor segéo transversal permitida para sec¢ées tranversais. Obedega sempre as normas nacionais e locais sobre segao transversal minima do cabo.

5. Peso sem o contéiner de transporte.

6. Pino de conexdo: M8 Freio: M6.
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Darfoss

VLT® 5000 Series

m Tipo Estante de Livros e Compacto, Alimentagao
de rede elétrica 3x 380 - 500 V

De acordo com os requisitos internacionais Tipo de VLT 5001 5002 5003 5004
Corrente de saida vt [A] (380-440 V) 2.2 2.8 4.1 5.6
IvLT, MAX (60 s) [A] (380-440V) 3.5 4.5 6.5 9
Ivitn [A] (441-500 V) 1.9 2.6 3.4 4.8
v, Mmax (60 s) [A] (441-500 V) 3 4.2 5.5 7.7
Saida Svitn [KVA] (380-440 V) 1.7 21 3.1 4.3
SviTn [KVA] (441-500 V) 1.6 2.3 2.9 4.2
Tipica saida de eixo Pyirn [kW]  0.75 1.1 1.5 2.2
Tipica saida de eixo Pyirn [HP] 1 1.5 2 3
Secéo transversal max. do cabo para o motor,
4/10 4/10 4/10 4/10
freio e distribuigdo de carga [mm2 J/[AWG]? )
Corrente de entrada nominal ILn [A] (380 V) 2.3 2.6 3.8 5.3
ILN [A] (460 V) 1.9 2.5 3.4 4.8
H Seg&o transversal max. do cabo, poténcia [mm?2 J/[AWG]?) 4/10 4/10 4/10 4/10
O Pré-fusiveis max. [-//ULY [A] 16/6 16/6 16/10 16/10
HEE Eficiéncia 3 0.96 0.96 0.96 0.96
§DDDD Peso IP 20 EB Tipo Livro [kg] 7 7 7 7.5
Peso IP 20 EB Compacto [kg] 8 8 8 8.5
Peso IP 54 Compacto [kg] 11.5 11.5 11.5 12
Perda de poténcia em carga W]
. 55 67 92 110
max
IP 20/ IP 20/ IP 20/ IP 20/
Invélucro
IP 54 IP 54 IP 54 IP 54

1. Para o tipo de fusivel, consulte a segéo Fusiveis.
2. American Wire Gauge.

3. Medido com cabos de motor blindados de 30 m com valores nominais de carga e freqiiéncia.
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Decfoss

VLT® 5000 Series

Tipo Estante de Livros e Compacto, Alimentagao
de rede elétrica 3x 380 - 500 V

De acordo com os requisitos internacionais Tipo de VLT 5005 5006 5008 5011
Corrente de saida vt [A] (380-440 V) 7.2 10 13 16
IviT, Max (60 s) [A] (380-440 V) 11.5 16 20.8 25.6
Ivitn [A] (441-500 V) 6.3 8.2 11 14.5
IviT, MAx (60 s) [A] (441-500 V)  10.1 13.1 17.6 23.2
Saida Svitn [KVA] (380-440 V) 5.5 7.6 9.9 12.2
Svirn [KVA] (441-500 V) 5.5 7.1 9.5 12.6
Tipica saida de eixo Pvirn [KW] 3.0 4.0 5.5 7.5
Tipica saida de eixo Pyirn [HP] 4 5 7.5 10
Secéo transversal max. do cabo para o motor,
4/10 4/10 4/10 4/10
freio e distribuicdo de carga [mm?2 J/[AWG]? )
Corrente de entrada
ILNn [A] (380 V) 7 9.1 12.2 15.0
nominal
ILN[A] (460 V) 6 8.3 10.6 14.0
H Seg&o transversal max. do cabo, poténcia [mm?2 J[[AWG]?) 4/10 4/10 4/10 4/10
E Pré-fusiveis max. [-JJUL") [A] 16/15 25/20 25/25 35/30
85 Eficiéncia 3) 0.96 0.96 0.96 0.96
e Peso IP 20 EB Tipo Livro [kg] 75 95 95 95
Peso IP 20 EB Compacto [kg] 8.5 10.5 10.5 10.5
Peso IP 54 EB Compacto [kg] 12 14 14 14
Perda de energia a carga [W]
] 139 198 250 295
max.
IP 20/ IP 20/ 1P 20/ IP 20/
Invélucro
IP 54 IP 54 IP 54 IP 54

1. Para o tipo de fusivel, consulte a segéo Fusiveis.
2. American Wire Gauge.

3. Medido com cabos de motor blindados de 30 m com valores nominais de carga e freqiéncia.
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Darfoss

VLT® 5000 Series

m Compacto, Alimentagao de rede elétrica
3 x 380 - 500 V

De acordo com as exigéncias internacionais Tipo de VLT 5016 5022 5027
Torque de sobrecarga normal (110 %):
Corrente de saida hviTn [A] (380-440 V) 32 37.5 44
IvLT, Mmax (60 s) [A] (380-440 V) 35.2 41.3 48.4
vt [A] (441-500 V) 27.9 34 41.4
IvLT, Max (60 s) [A] (441-500 V) 30.7 374 45.5
Saida Switn [KVA] (380-440 V) 24.4 28.6 33.5
Svitn [KVA] (441-500 V) 24.2 294 35.8
Poténcia tipica no eixo Pvitn [kW] 15 18.5 22
Poténcia tipica no eixo Pvitn [HP] 20 25 30
Torque de sobrecarga alta (160 %):
Corrente de saida hviTn [A] (380-440 V) 24 32 37.5
IvLT, max (60 s) [A] (380-440 V) 38.4 51.2 60
vt [A] (441-500 V) 21.7 27.9 34
»%3 IvLt, Mmax (60 s) [A] (441-500 V) 34.7 44.6 54.4
Saida Svitn [KVA] (380-440 V) 18.3 24.4 28.6
Svitn [kKVA] (441-500 V) 18.8 24.2 29.4
Poténcia tipica no eixo Pvitn [KW] 1 15 18.5
Poténcia tipica no eixo Pwitn [HP] 15 20 25
Secao transversal max. do cabo para o motor, IP54 16/6 16/6 16/6
freio e divisdo de carga [mm?2 J/[AWG]?) IP20 16/6 16/6 35/2
Secgao transversal min. do cabo para o motor,
freio e divisdo de carga [mm2]/[AWG]?) 4) 10/8 10/8 10/8
Corrente de entrada nominal I n [A] (380 V) 32 37.5 44
I n [A] (460 V) 27.6 34 41
Secgao transversal max. do cabo, IP 54 16/6 16/6 16/6
Bl _voténcia [nm2 JAWG] IP20  16/6  16/6 3572
] Pré-fusiveis max /UL [A] 63/40 63/50 _ 63/60
598 Eficiéncia3) 0.96 0.96 0.96
> Peso do IP 20 EB [ka] 21 22 27
— Peso do IP 54 [ka] 41 41 42
Perda de poténcia em carga max.
» - torque de sobrecarga alta (160 %) W] 419 559 655
- torque de sobrecarga normal (110 W]
559 655 768
%)
IP 20/ IP 20/ 1P 20/
Gabinete

IP 54 IP 54 IP 54

1. Para o tipo de fusivel, consulte a segéo Fusiveis.

2. American Wire Gauge.

3. Medido com cabos de motor blindados de 30 m, com valores nominais de carga e frequéncia.

4. A secao transversal minima do cabo é a menor segéo transversal que couber nos terminais na instalagdo, para compatibilizar
com o IP 20. Atenda sempre as normas nacionais e locais, sobre segéo transversal minima do cabo.
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Decfoss

VLT® 5000 Series

Compacto, Alimentagao de rede elétrica
3 x 380 - 500 V

De acordo com as exigéncias internacionais Tipo de VLT 5032 5042 5052
Torque de sobrecarga normal (110 %):
Corrente de saida lviTn [A] (380-440 V) 61 73 920
v, max (60 s) [A] (380-440 V) 67.1 80.3 99
vt [A] (441-500 V) 54 65 78
IvLT, max (60 s) [A] (441-500 V) 59.4 71.5 85.8
Saida Svitn [kVA] (380-440 V) 46.5 55.6 68.6
Svitn [KVA] (441-500 V) 46.8 56.3 67.5
Poténcia tipica no eixo Puitn [kW] 30 37 45
Poténcia tipica no eixo Pvitn [HP] 40 50 60
Torgue de sobrecarga alta (160 %):
Corrente de saida lviTn [A] (380-440 V) 44 61 73
v, max (60 s) [A] (380-440 V) 70.4 97.6 116.8
lvtn [A] (441-500 V) 41.4 54 65
»[%:' IvLT, max (60 s) [A] (441-500 V) 66.2 86 104
Saida Svitn [KVA] (380-440 V) 33.5 46.5 55.6
Switn [kVA] (441-500 V) 35.9 46.8 56.3
Poténcia tipica no eixo Pvitn [kKW] 22 30 37
Poténcia tipica no eixo Pyitn [HP] 30 40 50
Secéo transversal max. do cabo para o motor, IP54 35/2 35/2 50/0

freio e divisdo da carga [mm2 J/[AWG]2)5)

1P20 35/2 35/2 50/0

Secao transversal min. do cabo para o motor,

freio e divisdo da carga [mm? J/[AWG]24)

Corrente de entrada nominal

I N [A] (380 V) 60 72 89

I N [A] (460 V) 53 64 7

Secao transversal max. do cabo,
poténcia [mm 2 J/[AWG]?) 5)

IP 54  35/2 35/2 50/0
IP20 35/2 35/2 50/0

asp

0000

Pré-fusiveis max [-/ULY [A] 80/80 100/100 125/125
Eficiéncia3) 0.96 0.96 0.96
Peso do IP 20 EB [kal 28 41 42
Peso do IP 54 [ka] 54 56 56
Perda de poténcia em carga max.
- torque de sobrecarga alta (160 W]
%) 768 1065 1275
(s]

- torque de sobrecarga normal W]

1065 1275 1571
(110 %)

. IP 20/ 1P 20/ 1P 20/

Gabinete

IP 54 IP 54 IP 54

1. Para o tipo de fusivel, consulte a segéo Fusiveis.

2. American Wire Gauge.

3. Medido com cabos de motor blindados de 30 m, com valores nominais de carga e freqiiéncia.

4. A secgao transversal minima do cabo é a menor segao transversal que couber nos terminais na instalagéo, para compatibilizar

com o IP 20. Atenda sempre as normas nacionais e locais, sobre segéo transversal minima do cabo.

5. Cabos de aluminio, com segao transversal acima de 35 mm2, devem estar conectados por meio de um conector de Al-Cu.
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Darfoss

VLT® 5000 Series

Compacto, Alimentagao de rede elétrica
3 x 380 - 500 V

De acordo com as exigéncias internacionais Tipo de VLT 5062 5072 5102
_Torque de sobrecarga normal (110 %):
Corrente de saida lvitn [A] (380-440 V) 106 147 177
IvLT, Mmax (60 s) [A] (380-440 V) 117 162 195
IvitN [A] (441-500 V) 106 130 160
IvLT, Max (60 s) [A] (441-500 V) 117 143 176
Saida Switn [KVA] (380-440 V) 80.8 102 123
Swvitn [kKVA] (441-500 V) 91.8 113 139
Poténcia tipica no eixo Pvit,n [KW] (400 V) 55 75 90
PvirNn [HP] (460 V) 75 100 125
Pvitn [KW] (500 V) 75 90 110
Torque de sobrecarga alta (160 %):
Corrente de saida it [A] (380-440 V) 90 106 147
IvLT, Mmax (60 s) [A] (380-440 V) 135 159 221
IvtN [A] (441-500 V) 80 106 130
»[%:. Ivit, MAx (60 s) [A] (441-500 V) 120 159 195
Saida Swvitn [kKVA] (380-440 V) 68.6 73.0 102
Switn [KVA] (441-500 V) 69.3 92.0 113
Poténcia tipica no eixo Pvirn [KW] (400 V) 45 55 75
PvLt,Nn [HP] (460 V) 60 75 100
Pvitn [KW] (500 V) 55 75 90
150/300 150/300
Secéao transversal max. do cabo para o motor, IP 54  50/0%9
memé)  mecm6)
120/250 120/250
freio e divisdo de carga [mm?2 J[[AWG]?) IP20  50/0%
mcm®  mcmb)
Secgao transversal min. do cabo para o motor,
freio e divisdo da carga [mm2 J[[AWG]4) 16/6 25/4 25/4
Corrente de entrada nominal I n [A] (380 V) 104 145 174
I n [A] (460 V) 104 128 158
~ 150/300 150/300
Secéao transversal max. do cabo, IP54 50/0%9
mcm mcm
120/250 120/250
poténcia [mm 2 J/[AWG]2) IP20 50/09
mcm®  mcm5)
Pré-fusiveis max [-/ULY [A] 160/150 225/225 250/250
Eficiéncia3) >0,97 >0,97 >0,97
Peso do IP 20 EB [kal 43 54 54
Peso do IP 54 [ka] 60 77 77
Perda de poténcia em carga max.
- torque de sobrecarga alta (160 W]
%) 1122 1058 1467
- torque de sobrecarga normal [W]
1322 1467 1766
(110 %)
) IP20/ 1P20/ 1P20/
Gabinete

IP 54 IP 54 IP 54

Dados

1. Para o tipo de fusivel, consulte a segdo Fusiveis.
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2. American Wire Gauge.
3. Medido com cabos de motor blindados de 30 m, com valores nominais de carga e freqiiéncia.
4. A secao transversal minima do cabo é a menor segao transversal que couber nos terminais na instalagéo, para compatibilizar

com o IP 20. Atenda sempre as normas nacionais e locais, sobre segéo transversal minima do cabo.
5. Cabos de aluminio, com segao transversal acima de 35 mm2, devem estar conectados por meio de um conector de Al-Cu.
6. Freio e divisdo da carga: 95 mm2 / AWG 3/0
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Decfoss

VLT® 5000 Series

m Compacto, Alimentagao de rede elétrica

3 x 380 - 500 V

De acordo com as exigéncias internacionais Tipo de VLT 5122 5152 5202 5252 5302
Corrente de sobrecarga normal (110%):
Corrente de saida lviTn [A] (380-440 V) 212 260 315 395 480
I 60 s) [A
vrwax G0 AL oy ss 347 43¢ 528
(380-440 V)
lviTn [A] (441-500 V) 190 240 302 361 443
I 60 s) [A
v 00 ) AL o0 oes 332 a97 487
(441-500 V)
Saida Svitn [KVA] (400 V) 147 180 218 274 333
Switn [kVA] (460 V) 151 191 241 288 353
Svitn [KVA] (500 V) 165 208 262 313 384
Poténcia tipica no eixo [kW] (400 V) 110 132 160 200 250
[HP] (460 V) 150 200 250 300 350
[kW] (500 V) 132 160 200 250 315
Torque de sobrecarga alta (160 %):
Corrente de saida it [A] (380-440V) 177 212 260 315 395
I 60 s) [A
v Q0 S) Al o ais 390 473 593
(380-440 V)
»[%: lvitn [A] (441-500 V) 160 190 240 302 361
I 60 s) [A
‘ wnwax 00 9 AL 1 pgs 360 453 a2
(441-500 V)
Saida Suitn [KVA] (400 V) 123 147 180 218 274
Svuitn [kKVA] (460 V) 127 151 191 241 288
Svitn [KVA] (500 V) 139 165 208 262 313
Poténcia tipica no eixo [kW] (400 V) 90 110 132 160 200
[HP] (460 V) 125 150 200 250 300
[kW] (500 V) 110 132 160 200 250
Segao transversal max. [mm?2]4.6 2x70 2 x 185
dos cabos de motor [AWG]24.6 2 x 2/0 2 x 350 mcm
Secao transversal de 2x70 2 x 185
i [mm?2]4.6
cabo max. para o freio e 2 x 2/0 2 x 350 mcm
o [AWG]246
a diviséo da carga
Corrente de sobrecarga normal (110%):
Corrente de entrada
. ILNn [A] (380-440 V) 208 256 317 385 467
nominal
I N [A] (441-500 V) 185 236 304 356 431
Torque de sobrecarga alta (160 %):
Corrente de entrada
. ILN [A] (380-440 V) 174 206 256 318 389
nominal
Il N [A] (441-500 V) 158 185 236 304 356
Secao transversal max. [mm?2]4.6
2x70 2 x 185
do cabo, [AWG]24.6
2 x 2/0 2 x 350 mcm
fonte de alimentacédo
Prefusiveis max. (rede Al 300/ 350/ 450/ 500/ 630/
elétrica) [-]/UL 300 350 400 500 600
Eficiéncia3) 0.98
Perda de poténcia Sobrecarga normal [W] 2619 3309 4163 4977 6107
Sobrecarga alta [W] 2206 2619 3309 4163 4977
Peso IP 00 [kg] 82 91 112 123 138
Peso IP 21/Nemat [kg] 96 104 125 136 151
Peso IP 54/Nemai2 [kg] 96 104 125 136 151
Gabinete IP 00, IP 21/Nema 1 e IP 54/Nemai2

1. Para obter o tipo de fusivel, consulte a secdo Fusiveis

2. American Wire Gauge.

3. Medido com cabos de motor blindados de 30 m, com valores nominais de carga e freqliiéncia.

4. A segao transversal max. do cabo é a maxima segao transversal permitida para encaixar nos terminais. Atenda sempre as

normas nacionais e locais, sobre se¢éo transversal minima do cabo.

5. Peso sem o contéiner de transporte.

6. Parafuso de fixagdo da fonte de alimentagdo e motor: M10; Freio e divisdo da carga: M8
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Darfoss

VLT® 5000 Series

m Compacto, Alimentagao de rede elétrica
3 x 380 - 500 V

De acordo com as exigéncias internacionais Tipo de VLT 5352 5452 5502 5552
Corrente de sobrecarga normal (110%):
Corrente de saida it [A] (380-440 V) 600 658 745 800
| 60 s) [A
vir wax (60'8) [AL g g 724 820 880
(380-440 V)
it [A] (441-500 V) 540 590 678 730
| 60 s) [A
vi wax (60 ) [AT - o, 649 746 803
(441-500 V)
Saida Swuitn [kVA] (400 V) 416 456 516 554
Switn [kVA] (460 V) 430 470 540 582
Swvitn [KVA] (500 V) 468 511 587 632
Poténcia tipica no eixo [kW] (400 V) 315 355 400 450
[HP] (460 V) 450 500 550/600 600
[kW] (500 V) 355 400 500 530
Torque de sobrecarga alta (160 %):
Corrente de saida vt [A] (380-440 V) 480 600 658 695
| 60 s) [A
virwax (605) AT 900 987 1042
(380-440 V)
»% hvitn [A] (441-500 V) 443 540 590 678
| 60 s) [A
‘ vir. wax (60 5) [AL - o 810 885 1017
(441-500 V)
Saida Switn [KVA] (400 V) 333 416 456 482
Switn [kVA] (460 V) 353 430 470 540
Switn [KVA] (500 V) 384 468 511 587
Poténcia tipica no eixo [kW] (400 V) 250 315 355 400
[HP] (460 V) 350 450 500 550
[kW] (500 V) 315 355 400 500
Secao transversal max. [mm?2]4.6
4x240
do cabo para o motor e [AWG]2:4.6
. 4x500 mcm
a divisdo da carga.
Secao transversal max. [mm?2]4.6
2x185
do cabo, [AWG]24.6
. 2x350 mcm
para o freio
Corrente de sobrecarga normal (110%):
Corrente de entrada
. ILN [A] (380-440 V) 590 647 733 787
nominal
I n [A] (441-500 V) 531 580 667 718
Torque de sobrecarga alta (160 %):
Corrente de entrada
. ILN [A] (380-440 V) 472 590 647 684
F nominal
Il N [A] (441-500 V) 436 531 580 667
E Secao transversal max. [mm?2]4.6 %240
ooo X
g do cabo da fonte de [AWG]24.6 @
0000 . B 4x500 mcm 0 o
alimentacao _8 o
Prefusiveis max. (rede c S
* . [A]' 700/700 900/900 900/900 900/900 =) \8
elétrica) [-[/UL -
Eficiéncia3) 0.98
Perda de poténcia Sobrecarga normal [W] 7630 7701 8879 9428
Sobrecarga alta [W] 6005 6960 7691 7964
Peso IP 00 [kg] 221 234 236 277
Peso IP 21/Nemat [kg] 263 270 272 313
Peso IP 54/Nemai2 [kg] 263 270 272 313
Gabinete IP_00, IP 21/Nema 1 e IP 54/Nemai2
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1. Para obter o tipo de fusivel, consulte a se¢do Fusiveis

VLT® 5000 Series

2. American Wire Gauge.

3. Medido com cabos de motor blindados de 30 m, com valores nominais de carga e freqliéncia.

4. A secao transversal max. do cabo é a maxima sec¢ao transversal permitida para encaixar nos terminais. Atenda sempre as
normas nacionais e locais, sobre segao transversal minima do cabo.

5. Peso sem o contéiner de transporte.

6. Parafuso de fixagdo da fonte de alimentagao, motor e divisdo da carga: M10 (terminal com furo de fixagédo), 2xM8 (bloco

terminal), M8 (freio)
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VLT® 5000 Series

m Compacto, Rede elétrica 3 x 525 - 600 V

De acordo com os requisitos internacionais Tipo de VLT 5001 5002 5003 5004

Torque de sobrecarga normal (110 %):

Corrente de saida lvitn JA] (B50 V) 2.6 2.9 4.1 5.2
lvit max (60 s) [A] (550 V) 2.9 3.2 4.5 5.7
TN [A] (B75V) 24 2.7 3.9 4.9
lviT max (60 s) [A] (575V) 2.6 3.0 4.3 54
Saida Svitn [KVA] (550 V) 2.5 2.8 3.9 5.0
Svirn [KVA] (B75V) 24 2.7 3.9 4.9
Tipica saida de eixo Pyitn [KW] 1.1 1.5 2.2 3
Tipica saida de eixo Pyirn [HP1 1.5 2 3 4
Torque de sobrecarga alta (160%):
Corrente de saida lvitn JA]L (B50 V) 1.8 2.6 2.9 4.1
lviT max (60 s) [A] (550 V) 2.9 4.2 4.6 6.6
vitn [A] (B75 V) 1.7 24 2.7 3.9
Ivit max (60 s) [A] (575 V) 2.7 3.8 4.3 6.2
Saida Switn [KVA] (B50 V) 1.7 2.5 2.8 3.9
Swvitn [KVA] (B75V) 1.7 24 2.7 3.9
Tipica saida de eixo Pvitn [KW] 0.75 1.1 1.5 2.2
Tipica saida de eixo Pyirn [HP] 1 1.5 2 3
Secao transversal max. do cabo para o motor,
4/10 4/10 4/10 4/10
freio e distribuicdo de carga [mm?2 J/[AWG]?)
Torque de sobrecarga normal (110 %):
Corrente de entrada
ILn [A] (550 V) 2.5 2.8 4.0 5.1
nominal
ILn [A] (600 V) 2.2 25 3.6 4.6
Torque de sobrecarga alta ( 160 %):
W Corrente de entrada
] ) ILn [A] (550 V) 1.8 2.5 2.8 4.0
%ig nominal
o> ILn [A] (600 V) 1.6 2.2 25 3.6
S Segéo transversal max. do cabo, poténcia [mm2 JAWG]2) 4/10 4/10 4/10 4110
Pré-fusiveis max [-JULD [A] 3 4 5 6
* Eficiéncia 3) 0.96 0.96 0.96 0.96
Peso IP 20 EB [kal 10.5 10.5 10.5 10.5
Perda de energia a carga
i W] 63 71 102 129
max.
Invélucro IP 20 / Nema 1

1. Para os tipos de fusiveis, consulte a segao Fusiveis .
2. American Wire Gauge.

3. Medido com cabos de motor blindados de 30 m com valores nominais de carga e freqiiéncia.

Dados

%)
o
=
c
[3)
Q
=
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VLT® 5000 Series

Compacto, Rede elétrica 3 x 525 - 600 V

De acordo com os requisitos internacionais Tipo de VLT 5005 5006 5008 5011

Torque de sobrecarga normal (110 %):

Corrente de saida Ivirn [A] (50 V) 6.4 9.5 11.5 11.5
Ivit, Mmax (60 s) [A] (550 V) 7.0 10.5 12.7 12.7
Ilvirn [A] (575 V) 6.1 9.0 11.0 11.0
IviLT, max (60 s) [A] (575 V) 6.7 9.9 12.1 12.1
Saida Swirn [KVA] (550 V) 6.1 9.0 11.0 11.0
Svirn [KVA] (575 V) 6.1 9.0 11.0 11.0
Tipica saida de eixo Pvirn [kW] 4 5.5 7.5 7.5
Tipica saida de eixo Pvirn [HP] 5 7.5 10.0 10.0
Torque de sobrecarga alta (160%):
Corrente de saida lvirn [A] (B50 V) 5.2 6.4 9.5 11.5
Ivit, max (60 s) [A] (550 V) 8.3 10.2 15.2 18.4
vt [A] (575 V) 4.9 6.1 9.0 11.0
Ivit, Max (60 s) [A] (575V) 7.8 9.8 14.4 17.6
Saida Svirn [KVA] (550 V) 5.0 6.1 9.0 11.0
Svitn [KVA] (575 V) 4.9 6.1 9.0 11.0
Tipica saida de eixo Pvirn [KW] 3 4 5.5 7.5
Tipica saida de eixo Pyirn [HP] 4 5 7.5 10
Segéo transversal max. do cabo para o motor,
4/10 4/10 4/10 4/10
freio e distribuigdo de carga [mm?2 J/[AWG]2)
Torque de sobrecarga normal (110 %):
Corrente de entrada
ILN [A] (550 V) 6.2 9.2 11.2 1.2
nominal
ILN [A] (600 V) 5.7 8.4 10.3 10.3

Torque de sobrecarga alta ( 160 %):

E Corrente de entrada
ILn [A] (550 V) 5.1 6.2 9.2 1.2
] nominal
oag
&0 ILn [A] (600 V) 46 5.7 8.4 10.3
200 Secao transversal max. do cabo, poténcia [mm?2 [/J[AWG]?) 4/10 4/10 4/10 4/10
» Pré-fusiveis max [[/ULY) [A] 8 10 15 20
Eficiéncia 3) 0.96 0.96 0.96 0.96
Peso IP 20 EB [kg] 10.5 10.5 10.5 10.5
Perda de energia a carga
] W] 160 236 288 288
max.
Invélucro IP 20 / Nema 1

1. Para os tipos de fusiveis, consulte a se¢édo Fusiveis .
2. American Wire Gauge.

3. Medido com cabos de motor blindados de 30 m com valores nominais de carga e frequéncia.
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VLT® 5000 Series

m Compacto, Rede elétrica 3 x 525 - 600 V

De acordo com os requisitos internacionais Tipo de VLT 5016 5022 5027
Torque de sobrecarga normal (110 %):
Corrente de saida lvitN [A] (550 V) 23 28 34
Ivit, Mmax (60 s) [A] (550 V) _25 31 37
vt [A] (575 V) _22 27 32
IvLt, Mmax (60 s) [A] (B75 V) _24 30 35
Saida Svirn [KVA] (550 V) 22 27 32
Svitn [KVA] (575 V) 22 27 32
Tipica saida de eixo Pyirn [KW] 15 18.5 22
] Tipica saida de eixo Pvitn [HP] 20 25 30
[===] Torque de sobrecarga alta (160 %):
:I:IIII Corrente de saida lvitN [A] (550 V) 18 23 28
IvLT, Mmax (60 s) [A] (550 V) _29 37 45
»%3 lverN [A] (B75 V) _17 22 27
Ivit, Mmax (60 s) [A] (B75 V) _27 35 43
| Saida Switn [KVA] (650 V) 17 22 27
Switn [kVA] (575 V) 17 22 27
Tipica saida de eixo Pyirn [kW] 11 15 18.5
Tipica saida de eixo Pvitn [HP] 15 20 25
Secao transversal max. do cabo para o motor, 16 16 35
freio e distribuicdo de carga [mm?2 [/[AWG]?) 6 6 2
Secao transversal min. do cabo para o motor, 0.5 0.5 10
freio e distribuicdo de carga [mm2]/[AWGI]4) 20 20 8
Torque de sobrecarga normal (110 %):
Corrente de entrada nominal ILn [A] (B50 V) 22 27 33
ILn [A] (60O V) 21 25 30
Torque de sobrecarga alta (160 %):
Corrente de entrada nominal ILn [A] (B50 V) 18 22 27
ILn [A] (60O V) 16 21 25
Secdo transversal max. do cabo, 16 16 35
_ poténcia [mm 2 [/JAWG]?) 6 6 2
Pré-fusiveis max [-/ULD [A] 30 35 45
Eficiéncia3) 0.96 0.96 0.96
Peso IP 20 EB [kal 23 23 30
Perda de poténcia em carga [w]
) 576 707 838
max
Invdélucro IP 20 / Nema 1

1. Para o tipo de fusivel, consulte a segao Fusiveis.

2. American Wire Gauge.

3. Medido com cabos de motor blindados de 30 m com valores nominais de carga e frequéncia.

4. A segao transversal minima do cabo é a menor secéo transversal permitida para instalagéo nos terminais para compatibilidade com IP 20. Obedeca

sempre as normas nacionais e locais sobre segao transversal minima do cabo.

Dados

%)
o
=
c
[3)
Q
=
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VLT® 5000 Series

Compacto, Rede elétrica 3 x 525 - 600 V

De acordo com os requisitos internacionais Tipo de VLT 5032 5042 5052 5062
Torque de sobrecarga normal (110 %):
Corrente de saida lvitn [A] (B50 V) 43 54 65 81
Ivit, Max (60 s) [A] (650 V) _47 59 72 89
vt [A] (575 V) _41 52 62 77
lvit, Max (60 s) [A] (575 V) _45 57 68 85
Saida Switn [KVA] (550 V) 41 51 62 77
Switn [kKVA] (575 V) 41 52 62 77
Tipica saida de eixo Pvirn [kW] 30 37 45 55
] Tipica saida de eixo Pvitn [HP] 40 50 60 75
HEE Torque de sobrecarga alta (160 %):
:mn Corrente de saida lviTn [A] (B50 V) 34 43 54 65
Ivit, max (60 s) [A] (550 V) _54 69 86 104
»%: Ivern [A] (575 V) _32 41 52 62
‘ Ivit, Max (60 s) [A] (575 V) _51 66 83 99
Saida Svitn [KVA] (650 V) 32 41 51 62
Svitn [kKVA] (75 V) 32 41 52 62
Tipica saida de eixo Pyirn [kW] 22 30 37 45
Tipica saida de eixo Pyirn [HP] 30 40 50 60
Segéo transversal max. do cabo para o motor, 35 50 50 50
freio e distribuicdo de carga [mm?2 J/[AWG]?)5) 2 1/0 1/0 1/0
Segao transversal min. do cabo para o motor, 10 16 16 16
freio e distribuicdo de carga [mm?2 J/[AWG]4 8 6 6 6
Torque de sobrecarga normal (110 %):
Corrente de entrada nominal ILn [A] (550 V) 42 53 63 79
ILn [A] (600 V) 38 49 58 72
) Torque de sobrecarga alta (160 %):
E Corrente de entrada nominal ILn [A] (550 V) 33 42 53 63
ILn [A] (600 V) 30 38 49 58
Secao transversal max. do cabo 35 50 50 50
poténcia [mm 2 J/JAWG]?) 5) 2 1/0 1/0 1/0
Pré-fusiveis max [-/UL") [A] 60 75 90 100
Eficiéncia3) 0.96 0.96 0.96 0.96
Peso IP 20 EB [kal 30 48 48 48
Perda de poténcia em carga [w]
] 1074 1362 1624 2016
max
Invélucro IP 20 / Nema 1

1. Para o tipo de fusivel, consulte a segéo Fusiveis.

2. American Wire Gauge.

3. Medido com cabos de motor blindados de 30 m com valores nominais de carga e freqiiéncia.

4. A secgdo transversal minima do cabo é a menor segéo transversal permitida para instalacdo nos terminais para compatibilidade com IP 20. Obedeca
sempre as normas nacionais e locais sobre segéo transversal minima do cabo.

5. Cabos de aluminio com segéo transversal acima de 35 mm?2 devem ser conectados para uso de um conector de Al-Cu.
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VLT® 5000 Series

m Alimentagao de rede elétrica 3 x 525 - 690 V

De acordo com as exigéncias internacionais Tipo de VLT 5042 5052 5062 5072 5102
Torque de sobrecarga normal (110 %):
Corrente de saida lvitn [A] (525-550 V) 56 76 90 113 137
I 60 s) [A
o OO S IAT ey gy g9 124 15
(525-550 V)
Ivitn [A] (551-690 V) 54 73 86 108 131
I 60 s) [A
L 80 95 19 144
(551-690 V)
Saida Svitn [KVA] (550 V) 53 72 86 108 131
Switn [KVA] (575 V) 54 73 86 108 130
Svitn [KVA] (690 V) 65 87 103 129 157
Poténcia tipica no eixo [kW] (550 V) 37 45 55 75 90
[HP] (575 V) 50 60 75 100 125
[kW] (690 V) 45 55 75 90 110
Torque de sobrecarga alta (160 %):
Corrente de saida lvitn [A] (525-550 V) 48 56 76 90 113
I 60 s) [A
vir wax (60 8) [AT o) g 114 135 170
(525-550 V)
»%: vt [A] (551-690 V) 46 54 73 86 108
I 60 s) [A
‘ v wax (00 9) A g g, 10 129 162
(551-690 V)
Saida Svitn [KVA] (550 V) 46 53 72 86 108
Svitn [KVA] (575 V) 46 54 73 86 108
Svitn [KVA] (690 V) 55 65 87 103 129
Poténcia tipica no eixo [kW] (5650 V) 30 37 45 55 75
[HP] (575 V) 40 50 60 75 100
[kW] (690 V) 37 45 55 75 90
Secéo transversal max. [mm?2]4.6 2 x70
dos cabos de motor [AWG]2:4.6 2 x 2/0
Segao transversal de 2 x 70
) ' [mm2]4.6
cabo max. para o freio e 2 x 2/0
o [AWG]2»4»6
a divisdo da carga
Torque de sobrecarga normal (110 %):
Corrente de entrada
. ILNn [A] (550 V) 60 77 89 110 130
nominal
I n [A] (575 V) 58 74 85 106 124
I n [A] (690 V) 58 77 87 109 128
Torque de sobrecarga alta (160 %):
Corrente de entrada
. ILn [A] (550 V) 53 60 77 89 110
nominal
ILn [A] (575 V) 51 58 74 85 106
I n[A] (690 V) 50 58 77 87 109
Secao transversal max. [mmZ2]4.6
2 x 70
do cabo, [AWG]24.6
2 x 2/0
fonte de alimentacéo
Prefusiveis max. (rede )
. [A]' 125 160 200 200 250 o
elétrica) [-]/UL -c%
Eficiéncia3) 0.97 0.97 0.98 0.98 0.98 )
Perda de poténcia Sobrecarga normal [W] 1458 1717 1913 2262 2662
Sobrecarga alta [W] 1355 1459 1721 1913 2264
Peso IP_00 [kq] 82
Peso IP 21/Nema1 [kq] 96
Peso IP 54/Nema12 [kq] 96
Gabinete IP 00, IP 21/Nema 1 e IP 54/Nemai2

1. Para obter o tipo de fusivel, consulte a segéo Fusiveis

2. American Wire Gauge.

3. Medido com cabos de motor blindados de 30 m, com valores nominais de carga e freqiiéncia.

4. A segao transversal max. do cabo é a maxima segao transversal permitida para encaixar nos terminais. Atenda sempre as normas nacionais e

locais, sobre secéo transversal minima do cabo.

5. Peso sem o contéiner de transporte.

6. Parafuso de fixacdo da fonte de alimentagédo e motor: M10; Freio e divisdo da carga: M8

MG.51.A8.28 - VLT é uma marca registrada da Danfoss
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VLT® 5000 Series

m Alimentagao de rede elétrica 3 x 525 - 690 V

De acordo com as exigéncias internacionais Tipo de VLT 5122 5152 5202 5252 5302 5352
Torque de sobrecarga normal (110 %):
Corrente de saida N [A] (525-550 V) 162 201 253 303 360 418

| 60 s) [A
v GO S) AL o0 oot 278 333 306 460
(525-550 V)

Tn[AL(551-690 V) 155 192 242 200 344 400
| 60 s) [A
v GO S)IAL o o s 319 378 440

(5651-690 V)
Saida Switn [KVA] (550V) 154 191 241 289 343 398
Swuitn [KVA] (575V) 154 191 241 289 343 398
Switn[kVA] (690V) 185 229 289 347 411 478
Poténcia tipica no eixo [kW] (550 V) 110 132 160 200 250 315

[HP] (575 V) 150 200 250 300 350 400
[kW] (690 V) 132 160 200 250 315 400

Torque de sobrecarga alta (160 %):
Corrente de saida TN [A] (525-550 V) 137 162 201 253 303 360

| 60 s) [A
wrmax 60 S) 1AL oo 500 380 455 540

(525-550 V)

SN="= luTn[AI(551-690 V) 131 156 192 242 200 344
I 60 s) [A

‘ wrwx @0 IA o7 533 288 363 435 516
(551-690 V)

Saida SwinlkVA|(550V) 131 154 191 241 289 343

Svitn [KVA] (675 V) 130 154 191 241 289 343

Svitn [KVA] (690 V) 157 185 229 289 347 411

Poténcia tipica no eixo [KW] (550 V) 90 110 132 160 200 250
[HP] (575 V) 125 150 200 250 300 350

[kW] (690 V) 110 132 160 200 250 315

Secéo transversal max. [mm?2]4.6 2x70 2 x 185
dos cabos de motor [AWG]2.4.6 2 x 2/0 2 x 350 mcm
Secgao transversal de
] _ [mm2]4.6 2x70 2 x 185
cabo max. para o freio
[AWG]24.6 2 x 2/0 2 x 350 mcm

e a divisdo da carga
Torque de sobrecarga normal (110 %):

Corrente de entrada
ILn [A] (550 V) 158 198 245 299 355 408

LN [A] (575 V) 151 189 234 286 339 390
I N [A] (690 V) 155 197 240 296 352 400

Torque de sobrecarga alta (160 %):
Corrente de entrada

nominal

. ILn [A] (550 V) 130 158 198 245 299 355
nominal
ILn [A](B75V) 124 151 189 234 286 339
ILn[A] (690 V) 128 155 197 240 296 352
Secao transversal max. [mm2]4.6
2x70 2 x 185
do cabo, [AWG]24.6
2 x2/0 2 x 350 mcm
fonte de alimentacéo
Prefusiveis max. (rede
[A]" 315 350 350 400 500 550

elétrica) [-]/UL

Eficiéncia3) 0.98

Perda de poténcia Sobrecarga normal [W] 3114 3612 4292 5155 5821 6149
Sobrecarga alta [W] 2664 2952 3451 4275 4875 5185

Peso IP 00 [kg] 82 91 112 123 138 151
Peso IP 21/Nema1 [kg] 96 104 125 136 151 165
Peso IP 54/Nemai2 [kg] 96 104 125 136 151 165
Gabinete IP 00, IP 21/Nema 1 e IP 54/Nema12

1. Para obter o tipo de fusivel, consulte a segéo Fusiveis

2. American Wire Gauge.

3. Medido com cabos de motor blindados de 30 m, com valores nominais de carga e freqiiéncia.

4. A segao transversal max. do cabo é a maxima segao transversal permitida para encaixar nos terminais. Atenda sempre as
normas nacionais e locais, sobre se¢éo transversal minima do cabo.

5. Peso sem o contéiner de transporte.

6. Parafuso de fixagcdo da fonte de alimentagdo e motor: M10; Freio e divisdo da carga: M8
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VLT® 5000 Series

m Fusiveis

Em conformidade com o UL

Para estar em conformidade com as aprovagées UL/cUL, devem ser utilizados prefusiveis de acordo
com a tabela a seguir.

200-240 V
VLT Bussmann SIBA Fusivel Littel Ferraz-Shawmut
5001 KTN-R10 5017906-010 KLN-R10 ATM-R10 ou A2K-10R
5002 KTN-R10 5017906-010 KLN-R10 ATM-R10 ou A2K-10R
5003 KTN-R25 5017906-016 KLN-R15 ATM-R15 ou A2K-15R
5004 KTN-R20 5017906-020 KLN-R20 ATM-R20 ou A2K-20R
5005 KTN-R25 5017906-025 KLN-R25 ATM-R25 ou A2K-25R
5006 KTN-R30 5012406-032 KLN-R30 ATM-R30 ou A2K-30R
5008 KTN-R50 5014006-050 KLN-R50 A2K-50R
5011 KTN-R60 5014006-063 KLN-R60 A2K-60R
5016 KTN-R85 5014006-080 KLN-R80 A2K-80R
5022 KTN-R125 2028220-125 KLN-R125 A2K-125R
5027 KTN-R125 2028220-125 KLN-R125 A2K-125R
5032 KTN-R150 2028220-160 L25S-150 A25X-150
5042 KTN-R200 2028220-200 L25S-200 A25X-200
5052 KTN-R250 2028220-250 L258-250 A25X-250
380-500 V

Bussmann SIBA Fusivel Littel Ferraz-Shawmut
5001 KTS-R6 5017906-006 KLS-R6 ATM-R6 ou ABK-6R
5002 KTS-R6 5017906-006 KLS-R6 ATM-R6 ou A6K-6R
5003 KTS-R10 5017906-010 KLS-R10 ATM-R10 ou A6K-10R
5004 KTS-R10 5017906-010 KLS-R10 ATM-R10 ou A6K-10R
5005 KTS-R15 5017906-016 KLS-R16 ATM-R16 ou A6K-16R
5006 KTS-R20 5017906-020 KLS-R20 ATM-R20 ou A6K-20R
5008 KTS-R25 5017906-025 KLS-R25 ATM-R25 ou A6K-25R
5011 KTS-R30 5012406-032 KLS-R30 ABK-30R
5016 KTS-R40 5012406-040 KLS-R40 ABK-40R
5022 KTS-R50 5014006-050 KLS-R50 ABK-50R
5027 KTS-R60 5014006-063 KLS-R60 ABK-60R
5032 KTS-R80 2028220-100 KLS-R80 ABK-180R
5042 KTS-R100 2028220-125 KLS-R100 ABK-100R
5052 KTS-R125 2028220-125 KLS-R125 ABK-125R
5062 KTS-R150 2028220-160 KLS-R150 ABK-150R
5072 FWH-220 2028220-200 L50S-225 A50-P225
5102 FWH-250 2028220-250 L50S-250 A50-P250
5122* FWH-300/170M3017 2028220-315 L50S-300 A50-P300
5152* FWH-350/170M3018 2028220-315 L50S-350 A50-P350
5202* FWH-400/170M4012 206xx32-400 L50S-400 A50-P400
5252* FWH-500/170M4014 206xx32-500 L50S-500 A50-P500
5302* FWH-600/170M4016 206xx32-600 L50S-600 A50-P600
5352 170M4017
5452 170M6013
5502 170M6013
5552 170M6013
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* Disjuntores fabricados pela General Electric, Cat. N°. SKHA36AT0800, com plugues limitantes listados a seguir, pode ser
utilizado para atender os requisitos do UL.

5122 N°. do plugue SRPK800 A 300

limitante
5152 N°. do plugue SRPKB800 A 400

limitante
5202 N°. do plugue SRPKB800 A 400

limitante
5252 N°. do plugue SRPKB800 A 500

limitante
5302 N°. do plugue SRPK800 A 600

limitante
525-600 V

Bussmann SIBA Fusivel Littel Ferraz-Shawmut

5001 KTS-R3 5017906-004 KLS-R003 ABK-3R
5002 KTS-R4 5017906-004 KLS-R004 ABK-4R
5003 KT-R5 5017906-005 KLS-R005 ABK-5R
5004 KTS-R6 5017906-006 KLS-R006 ABK-6R
5005 KTS-R8 5017906-008 KLS-R008 ABK-8R
5006 KTS-R10 5017906-010 KLS-R010 ABK-10R
5008 KTS-R15 5017906-016 KLS-R015 ABK-15R
5011 KTS-R20 5017906-020 KLS-R020 ABK-20R
5016 KTS-R30 5017906-030 KLS-R030 ABK-30R
5022 KTS-R35 5014006-040 KLS-R035 ABK-35R
5027 KTS-R45 5014006-050 KLS-R045 ABK-45R
5032 KTS-R60 5014006-063 KLS-R060 ABK-60R
5042 KTS-R75 5014006-080 KLS-R075 ABK-80R
5052 KTS-R90 5014006-100 KLS-R090 ABK-90R
5062 KTS-R100 5014006-100 KLS-R100 ABK-100R

Drives 525-600 V (UL) e 525-690 V (CE)

Bussmann SIBA FERRAZ-SHAWMUT
5042 170M3013 2061032,125 6.6URD30D08A0125
5052 170M3014 2061032,16 6.6URD30D08A0160
5062 170M3015 2061032,2 6.6URD30D08A0200
5072 170M3015 2061032,2 6.6URD30D08A0200
5102 170M3016 2061032,25 6.6URD30D08A0250
5122 170M3017 2061032,315 6.6URD30D08A0315
5152 170M3018 2061032,35 6.6URD30D08A0350
5202 170M4011 2061032,35 6.6URD30D08A0350
5252 170M4012 2061032,4 6.6URD30D08A0400
5302 170M4014 2061032,5 6.6URD30D08A0500
5352 170M5011 2062032,55 6.6URD32D08A550

Fusiveis KTS da Bussmann podem substituir o KTN para drives de 240 V.
Fusiveis FWH da Bussmann podem substituir o FWX para drives de 240 V.

Fusiveis KLSR da LITTEL FUSE podem substituir o KLNR para drives de 240 V.
Fusiveis L50S da LITTEL FUSE podem substituir os fusiveis L25S para drives de 240 V.

Fusiveis ABKR da FERRAZ SHAWMUT podem substituir o A2KR para drives de 240 V.
Fusiveis A50X da FERRAZ SHAWMUT podem substituir o A25X para drives de 240 V.

34

MG.51.A8.28 - VLT é uma marca registrada da Danfoss




Darfoss

VLT® 5000 Series

Nao-conformidade com o UL

Se nao houver necessidade de estar em conformidade com o UL/cUL, é recomendavel usar os fusiveis
mencionados acima ou:

VLT 5001-5027 200-240 V tipo gG
VLT 5032-5052 200-240 V tipo gR
VLT 5001-5062 380-500 V tipo gG
VLT 5072-5102 380-500 V tipo gR
VLT 5122-5302 380-500 V tipo gG
VLT 5352-5552 380-500 V tipo gR
VLT 5001-5062 525-600 V tipo gG

Se as recomendacgdes nao forem seguidas, isso podera resultar em dano desnecessario do drive, em caso de mau funcionamento.
Os fusiveis devem ser dimensionados para proteger um circuito capaz de fornecer um maximo 100.000 Arms (simétrico), 500/600 V

maximo.
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m Dimensdes mecanicas

Todas as medidas listadas abaixo estdo em mm.

A B C D a o] ab/be Tipo

IP 20 Tipo Estante de Livros
5001 - 5003 200 - 240 V

395 90 260 384 70 100 A
5001 - 5005 380 - 500 V.
5004 - 5006 200 - 240 V

395 130 260 384 70 100 A
5006 - 5011 380 - 500 V.
IP_ 00 Compacto
5032 - 5052 200 - 240 V. 800 370 335 780 270 225 B
5122 - 5152 380 - 500 V. 1046 408 3731 1001 304 225 J
5202 - 5302 380 - 500 V 1327 408 3731 1282 304 225 J
5352 - 5552 380 - 500 V. 1547 585 4947) 1502 304 225 |
5042 - 5152 525 - 690 V. 1046 408 373" 1001 304 225 J
5202 - 5352 525 - 690 V. 1327 408 3731 1282 304 225 J
IP 20 Compacto
5001 - 5003 200 - 240 V

395 220 160 384 200 100 C

5001 - 5005 380 - 500 V
5004 - 5006 200 - 240 V

5006 - 5011 380 - 500 V 395 220 200 384 200 100 C

5001 - 5011 525 - 600 V (IP 20 e Nema 1)
5008 200 - 240 V

5016 - 5022 380 - 500 V 560 242 260 540 200 200 D

5016 - 5022 525 - 600 V (Nema 1)
5011 - 5016 200 - 240 V

5027 - 5032 380 - 500 V 700 242 260 680 200 200 D

5027 - 5032 525 - 600 V (Nema 1)
5022 - 5027 200 - 240 V

5042 - 5062 380 - 500 V 800 308 296 780 270 200 D
5042 - 5062 525 - 600 V (Nema 1)

5072 - 5102 380 - 500 V 800 370 335 780 330 225 D
Nema 1/IP20/IP21Compacto

5032 - 5052 200 - 240 V. 954 370 335 780 270 225 E
5122 - 5152 380 - 500 V. 1208 420 3731 1154 304 225 J
5202 - 5302 380 - 500 V 1588 420 373" 1535 304 225 J
5352 - 5552 380 - 500 V 2000 600 4947) = = 225 H
5042 - 5152 525 - 690 V 1208 420 373" 1154 304 225 J
5202 - 5352 525 - 690 V 1588 420 3731 1535 304 225 J

IP 54 Compacto /Nema 12
5001 - 5003 200 - 240 V

460 282 195 85 260 258 100 F
5001 - 5005 380 - 500 V
5004 - 5006 200 - 240 V

530 282 195 85 330 258 100 F
5006 - 5011 380 - 500 V
5008 - 5011 200 - 240 V

810 350 280 70 560 326 200 F
5016 - 5027 380 - 500 V
5016 - 5027 200 - 240 V

940 400 280 70 690 375 200 F
5032 - 5062 380 - 500 V
5032 - 5052 200 - 240 V 937 495 421 - 830 374 225 G
5072 - 5102 380 - 500 V 940 400 360 70 690 375 225 F
5122 - 5152 380 - 500 V 1208 420 373" - 1154 304 225 J
5202 - 5302 380 - 500 V 1588 420 3732 1535 304 225 J
5352 - 5552 380 - 500 V 2000 600 4941) - - - 225 H
5042 - 5152 525 - 690 V 1208 420 3731 = 1154 304 225 J
5202 - 5352 525 - 690 V 1588 420 373" 1535 304 225 J

ab: Espaco minimo acima do gabinete
be: Espaco minimo abaixo do gabinete
1) Com desconexao, acrescentar 44 mm.
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m Dimens6es mecanicas,cont.
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m Dimensées mecanicas (cont.)

176FA264.10

Tipo H, IP 20, IP 54
E 139(5.5)

344

Tipo I, IP 00

25(1.0)
9_

175ZA894.12

Tipo J, IP 00, IP 21, IP 54
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m Instalagdo mecéanica

Esteja atento para os requisitos que
' se aplicam a integracao e ao kit de
L montagem em campo. Veja a lista
abaixo. As informacgées dadas na lista devem ser
observadas para evitar sérios danos ou ferimentos,
especialmente na instalacdo de unidades grandes.

O conversor de frequéncia do deve ser
instalado verticalmente.

O conversor de frequéncia do é refrigerado pela
circulacao do ar. Para que a unidade possa
liberar o ar de refrigeragéo, a distancia minima
acima e abaixo da unidade deve ser conforme
mostrado na ilustragdo abaixo.

Para proteger a unidade contra o superaquecimento,
€ necessario garantir que a temperatura ambiente
néo ultrapasse a temperatura maxima do conversor
de freqiiéncia do e que a temperatura média

em 24 horas ndo seja excedida. A temperatura
maxima e a média em 24 horas podem ser obtidas
na secao Dados técnicos gerais.

Ao instalar o conversor de frequiéncia do em

uma superficie ndo plana, como uma estrutura,
consulte a instrugao MN.50.XX.YY.

Se a temperatura ambiente permanecer no intervalo
entre 45° e 55 °C, devera ser realizada uma
reducao de poténcia no conversor de freqiéncia
do , de acordo com o diagrama do Guia de projeto.
A durabilidade do conversor de frequiéncia do

sera reduzida, a menos que seja realizada uma
reducdo para a temperatura ambiente.
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m Instalagdo do VLT 5001-5552
Todos os conversores de freqliéncias devem
ser instalados de forma a garantir o
resfriamento adequado.

175ZA006.10

Resfriamento

175ZA117.10

[olp

\

Todas as unidades Estilo Estante de Livros e
Compacto exigem um espago minimo, acima
e abaixo do gabinete.

175ZA786.10

3

175ZA118.10

Lado a lado/flange a flange

Todos os conversores de freqiéncias podem ser
montados lado a lado/flange a flange.

d [mm] Comentarios
Estilo Estante de Livros
VLT 5001-5006, 200-240 V 100 Instalagao sobre uma superficie plana, vertical (sem espagadores)
VLT 5001-5011, 380-500 VV 100 ¢ P plana, pac
Compacto (todos os tipos de gabinetes)
VLT 5001-5006, 200-240 V 100
VLT 5001-5011, 380-500 V 100 Instalagao sobre uma superficie plana, vertical (sem espagadores)
VLT 5001-5011, 525-600 V 100
VLT 5008-5027, 200-240 V 200
VLT 5016-5062, 380-500 ¥ 200 Instalagdo sobre uma superficie plana, vertical (sem espagadores)
VLT 5072-5102, 380-500 V 225 ¢ P plana, pac
VLT 5016-5062, 525-600 V 200
VLT 5032-5052, 200-240 V 225 Instalagdo sobre uma superficie plana, vertical (sem espagadores)
VLT 5122-5302, 380-500 V 225 As telas do filtro do IP 54 devem ser substituidas quando estiverem
sujas.
VLT 5352-5552, 380-500 V 225 IP 00: acima e abaixo do gabinete
IP 21/IP 54: apenas acima do gabinete
VLT 5042-5352, 525-690 V 225 Instalagao sobre uma superficie plana, vertical (sem espagadores)
As telas do filtro do IP 54 devem ser substituidas quando estiverem
sujas.
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m Instalagdo do VLT 5352-5552 380-500 V Nema
1 (IP 21) e IP 54 Compacto
Resfriamento

o L

VLT® 5000 Series

Lado a lado

’}

5

I |

%I

176FA263.10

Nema 1 (IP 21) e IP 54 Compactos

v 4
Todas as unidades Nema 1 (IP 21) e IP 54, na série
<t mencionada acima, podem ser instaladas lado a
lado sem nenhum espaco entre elas, pois essas
unidades nao requerem refrigeragao lateral.

176FA262.10

Todas as unidades, na série mencionada acima,
requerem um espag¢o minimo de 225 mm, acima
e abaixo do gabinete, e devem ser instaladas em
uma superficie plana. Isso se aplica a unidades
Nema 1 (IP 21) e unidades IP 54.

Para ter acesso ao VLT 5352-5552 é necessario
um espaco livre minimo de 579 mm na frente
do conversor de freqliiéncia.

As telas dos filtros nas unidades IP 54 devem
ser substituidas regularmente, dependendo
do ambiente operacional.
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m Instalagao elétrica

A tensdo do conversor de freqiéncia
/'\ € perigosa, quando a unidade estiver
L conectada a rede elétrica. A instalacdo
incorreta do motor ou do conversor de freqliéncia
pode causar danos ao equipamento, ou ferimentos

graves ou fatais. Portanto, as instrucées deste
manual, bem como as normas nacionais e locais e as

normas de seguranca, devem ser obedecidas.
Tocar as partes eletrificadas pode causar
até a morte, mesmo depois de desligar a
alimentacdo de rede elétrica.
Ao utilizar o VLT 5001-5006, 200-240 V e o
380-500 V: aguarde pelo menos 4 minutos.
Ao utilizar o VLT 5008-5052, 200-240 V:
aguarde pelo menos 15 minutos.
Ao utilizar o VLT 5008-5062, 380-500 V:
aguarde pelo menos 15 minutos.
Ao utilizar o VLT 5072-5302, 380-500 V:
aguarde pelo menos 20 minutos.
Usando VLT 5352-5552, 380-500 V: aguarde
pelo menos 40 minutos.
Ao utilizar o VLT 5001-5005, 525-600 V:
aguarde pelo menos 4 minutos.
Ao utilizar o VLT 5006-5022, 525-600 V:
aguarde pelo menos 15 minutos.
Ao utilizar o VLT 5027-5062, 525-600 V:
aguarde pelo menos 30 minutos.
Ao utilizar o VLT 5042-5352, 525-690 V:
aguarde pelo menos 20 minutos.

NOTA!:
ll: E responsabilidade do usuério ou do
i eletricista qualificado garantir um correto
aterramento e protegéo, conforme as normas
e padrées nacionais e locais aplicaveis.

m Teste de alta tensao

E possivel executar um teste de alta tensao colocando

em curto-circuito os terminais U, V, W, L1, Lo e L 3

e energizando com 2,15 kV CC no maximo durante

um segundo entre este curto-circuito e o chassi.

ll"'

-

q ON) quando forem executados testes de alta
tensdo (veja a segéo Interruptor RFI).

A conexao da rede elétrica e do motor deve

ser interrompida no caso de testes de alta

tensao da instalacao total se as correntes de
fuga forem altas demais.

NOTA!:
O interruptor RFI deve estar fechado (posigéao

m Aterramento de seguranga
l NOTA!:
'l: O conversor de freqiiéncia tem um valor
i elevado de corrente de fuga, devendo portanto
ser apropriadamente aterrado por razées de
seguranga. Use o terminal de aterramento (veja
a secgao Instalagéo elétrica, cabos de energia),
que permite aterramento reforgado.
Aplique as normas nacionais de seguranca.

m Protecao adicional (RCD)
Relés ELCB, ligagao multipla a terra de protegéo
e outros, podem ser utilizados como protegées
suplementares. Verifique se essas praticas sao
permitidas pelas normas de seguranca locais.

No caso de uma falha de aterramento, um contetido
CC pode se desenvolver na corrente com defeito.

Se forem utilizados relés ELCB, as normas locais
devem ser obedecidas. Os relés devem ser
apropriados para a protegdo de equipamento
trifasico com um retificador e pequenas descargas
quando da energizacao.

Consulte também a secéo Condigbes especiais,
no Guia de Design.

m Instalagao elétrica - alimentagao de rede
Ligue as trés fases de alimentagéo aos
terminais L1, L2 e La.

L1 L2 L3 =
91 92 93

42

MG.51.A8.28 - VLT é uma marca registrada da Danfoss



Darfoss

VLT® 5000 Series

m Instalagao elétrica - cabos do motor

NOTA!:
“: Se for usado um cabo n&o-blindado,
q alguns requisitos de EMC nao estardo em
conformidade; consulte o Guia de Design.
Para estar em conformidade com as especificagées
EMC, com relagéo a emissao e imunidade, o cabo
do motor deve ser blindado, exceto se indicado de
modo diferente para o filtro de RFl em questéo.
E importante manter o cabo do motor tdo curto
quanto possivel, de modo a reduzir o nivel de ruido
e as correntes de fuga a um minimo.
A blindagem do cabo do motor deve ser conectada
ao gabinete do conversor de frequiiéncia e a carcacga
do motor. As conexdes de blindagem devem ser
efetuadas com a maior superficie de contacto
possivel (usar presilha para cabo). Isto é possivel
gracas a diferentes dispositivos de instalagao em
diferentes conversores de freqiiéncia.

A instalacdo com as extremidades da malha

de blindagem torcidas (rabicho) deve ser

evitada, porque estas reduzirdo muito o efeito

da blindagem nas altas frequéncias.

Se for necessario interromper a blindagem para
instalar um isolador de motor ou contactor de motor,
a malha de blindagem deve ser continuada com

a minima impedancia de HF possivel.

O conversor de frequéncia foi testado com
um determinado comprimento de cabo e uma
determinada segao transversal. Se a segao
transversal for aumentada, a capacitancia

do cabo - e portanto a corrente de fuga -
aumentara, e o comprimento do cabo devera
ser reduzido correspondentemente.

Quando conversores de frequéncia forem utilizados
com filtros LC, para reduzir o ruido acustico de um
motor, a freqliéncia de chaveamento devera ser
programada de acordo com a instrugao do filtro
LC, no Parédmetro 411. Ao configurar a freqiiéncia
de chaveamento maior que 3 kHz, a corrente de
saida sera reduzida, no modo SFAVM. Alterando o
Parémetro 446 para o modo 60° AVM, a freqliéncia
em que a corrente sofre derate € movida para
cima. Consulte o Guia de Design.

m Ligagdo do motor
Todos os tipos de motores padrao assincrono
trifasicos podem ser usados com a série 5000 VLT.

u v wo
u v w g
96 97 98 96 97 98
Y A

Normalmente, os motores menores sédo ligados
em estrela (200/400 V, D/Y).

Os motores maiores séo ligados em delta
(400/690 V, D/Y).

m Sentido de rotagdao do motor

oO——o—O0
u Vv W
96 97 98
uvw %
% :
96 97 98 g

A programagao de fabrica é para a rotagdo no
sentido horario com a saida do conversor de
frequéncia ligado da seguinte maneira:

Terminal 96 ligado a fase U
Terminal 97 ligado a fase V
Terminal 98 ligado a fase W

O sentido de rotagéo pode ser trocado invertendo
duas fases do cabo do motor.
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m Ligacdo de motores em paralelo

175ZA010.10

Conversor de frequéncia é capaz de controlar
diversos motores ligados em paralelo. Se for
preciso que os motores tenham valores de rotacao
diferentes, os mesmos deverdo possuir valores de
rotacdo nominais diferentes. A rotagcdo do motor
€ mudada simultaneamente, o que significa que

a relagao entre os valores da rotagdo nominal

€ mantido em toda a gama.

O consumo total de corrente dos motores nao
deve ultrapassar a corrente de saida nominal
IvLT,N para o conversor de frequéncia.

Podem ocorrer problemas na partida e com baixos
valores de rotagéo se as poténcias dos motores
forem muito diferentes. Isto por que a resisténcia
ohmica relativamente alta dos motores pequenos
necessita de uma tensdo mais alta na partida

e com baixos valores de rotagao.

Nos sistemas com motores ligados em paralelo, o
relé térmico eletronico do conversor de freqiiéncia
(ETR) nao pode ser utilizado como prote¢do do motor
para cada motor porque a saida de corrente deve
ser programada para a corrente total dos motores.
Conseqlientemente, é necessaria uma protegao
adicional ao motor, tal como termistores em cada
motor (ou relés térmicos individuais) adequados
para uso com conversores de frequéncia.

Observe que cada cabo do motor deve ser o
mais curto possivel e ndo deve ultrapassar o
comprimento total permitido para o motor.

m Protegao térmica do motor
O relé térmico eletrénico nos conversores de
freqUiéncia recebeu a aprovagao UL para a protegao
individual do motor quando o parametro 128 é
programado para trip ETR" e o pardmetro 105
ajustado para a corrente nominal do motor (vide
a placa de identificagdo do motor).

m Instalagao elétrica - cabo do freio
(Somente padrao com freio e estendido com freio.)
Cadigo do tipo: SB, EB, DE, PB).

N°. Funcao

81, 82 Terminais do resistor de freio

O cabo de conexao do resistor de freio deve

ser blindado. Conecte a blindagem, por meio

de bragadeiras, a placa condutora traseira,

no conversor de freqliéncia, e ao gabinete
metalico do resistor de freio.

Dimensione a segdo transversal do cabo de

freio de forma a corresponder ao torque do

freio. Consulte também as instru¢ées do Freio,
MI.90.FX.YY e MI.50.SX.YY, para obter informacg6es
adicionais sobre a instalacdo segura.

NOTA!:
": Note que tensdes de até 1099 V CC,
i dependendo da fonte de alimentacéo,
podem ocorrer nos terminais.

m Instalacdo elétrica - chave de temperatura
do resistor do freio
Torque: 0,5-0,6 Nm
Tamanho de parafuso: M3

N°. Fungao
106, 104, 105 Chave de temperatura do resistor
de freio.

NOTA!:
": Esta fungéo esta disponivel somente no
i VLT 5032-5052 200-240 V VLT 5122-5552,
380-500 V; e VLT 5042-5352, 525-690 V.
Se a temperatura do resistor do freio estiver muito
alta e a chave térmica desligar, o conversor de
frequéncia ndo acionara mais o freio. O motor
iniciara a parada por inércia.
Deve-se instalar uma chave KLIXON que
€ ’normalmente fechada’. Se esta fungao
nao for utilizada, 106 e 104 deverdo estar

juntos em curto-circuito.
175ZA877.10

106 (104
NC | C

L

105
NO

m Instalagdo elétrica - Divisdo da carga
(Estendido somente com cddigos de tipo
EB, EX, DE, DX).
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N°. Funcao
88, 89 Divisdo de carga

Terminais para distribuigdo da carga

175ZA799.10

88 | 89
-+

O cabo de conexao deve ser blindado e o
comprimento maximo, desde o conversor de
frequéncia até a barra CC, 25 metros.

A distribuicdo da carga permite ligar os circuitos
intermediarios CC de varios conversores

de frequéncia.

NOTA!:

'l: Note que podem ocorrer tensées de até
i 1099 V CC nos terminais.

A distribuicdo da carga necessita de
equipamento extra. Para obter informacées
adicionais, consulte as Instrugées sobre Divisao
da Carga MIL.50.NX.XX.

m Torques de aperto e tamanhos de parafusos
A tabela mostra o torque necessario para apertar
os terminais do conversor de freqiiéncia. Para o
VLT 5001-5027 200-240 V, VLT 5001-5102 380-500
V e VLT 5001-5062 525-600 V, os cabos devem
ser apertados com parafusos. Para o VLT 5032
- 5052 200-240 V, VLT 5122-5552 380-500 V,
VLT 5042-5352 525-690 V, os cabos devem ser
apertados com parafusos com porca.
Estes valores aplicam-se aos seguintes terminais:

Terminais da rede elétrica N°.s 91, 92, 93
L1, L2, L3

Terminais do motor N°.s 96, 97, 98
u,Vv,w

Terminal de aterramento Nao 94, 95, 99

Terminais do resistor de 81, 82

freio

Divisdo de carga 88, 89
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Tipo de VLT Torque [Nm] Parafuso/ Ferramenta
200-240 V Tamanho do parafuso

com porca
5001-5006 0,6 M3 Parafuso com fenda
5008 IP20 1,8 M4 Parafuso com fenda
5008-5011 IP54 1,8 M4 Parafuso com fenda
5011-5022 IP20 3 M5 Chave Allen de 4 mm
5016-50223") IP54 3 M5 Chave Allen de 4 mm
5027 6 M6 Chave Allen de 4 mm
5032-5052 11,3 M8 (parafuso com porca

e bucha)
380-500 V
5001-5011 0,6 M3 Parafuso com fenda
5016-5022 IP20 1,8 M4 Parafuso com fenda
5016-5027 IP54 1,8 M4 Parafuso com fenda
5027-5042 1P20 3 M5 Chave Allen de 4 mm
5032-50423) IP54 3 M5 Chave Allen de 4 mm
5052-5062 6 M6 Chave Allen de 5 mm
5072-5102 IP20 15 M6 Chave Allen de 6mm

1P542) 24 M8 Chave Allen de 8 mm

5122-53024) 19 Parafuso com porca Chave Hex de 16 mm

M10
5352-55525) 19 Parafuso com porca Chave Hex de 16 mm

M10 (terminal com
orificio de fixagcéo)
5352-55525) 9.5 Parafuso com porca M8 Chave Hex de 16 mm

(bloco terminal)

525-600 V

5001-5011 0,6 M3 Parafuso com fenda
5016-5027 1,8 M4 Parafuso com fenda
5032-5042 3 M5 Chave Allen de 4 mm
5052-5062 6 M6 Chave Allen de 5 mm
525-690 V

5042-53524) 19 Parafuso com porca Chave Hex de 16 mm

M10

1) Terminais para o freio: 3,0 Nm, Porca: M6

2) Freio e divisao da carga: 14 Nm, Parafuso Allen M6

3) IP54 com RFI - Terminais de linha 6Nm, Parafuso: M6 - Chave Allen de 5 mm
4) Divisao da carga e terminais para o freio: 9,5 Nm; Parafuso com porca M8

5) Terminais para o freio: 9,5 Nm; Parafuso com porca M8
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m Instalagdo elétrica - alimentagao de
ventilador externo
Torque 0,5-0,6Nm
Tamanho do parafuso: M3

NOTA!:
ll: Use fonte de 24 V CC do tipo PELV para
q assegurar q isolagéo galvanica correta
(tipo PELV), nos terminais de controle

Driver alimentado Driver alimentado por

por rede AC linha DC externa dO conversor de frequ@nCIa

D 0|@ @ D DD @

®®@ Q@@ O@Q ®®®

= ‘ =S ‘5 = ‘ 213 ‘ 3 m Instalacdo elétrica - saida do relé
o | = N W o - N W

175ZA578.10

LT ] [ ] Torque: 0,5 - 0,6 Nm

Aimentagdo AC Tamanho do parafuso: M3

para ventilador

Disponivel no 5122-5552, 380-500 V; 5042-5352, 1N Fungéo FREFERT=R S
525-690 V, 5032-5052, 200-240 V em todos -3 \S/?'da do relé, +23 2
os tipos de gabinetes. O|de pafamet.ro 323 nc? anual de
Somente para unidades P54, nos intervalos ’peragao. V',de também Dados
de poténcia VLT 5016-5102, 380-500 V e VLT A5 ’Sec,’(’j’cods gerl"’f’s'df . 5 NA Vi
5008-5027, 200-240 V CA. Se o drive for alimentado ' aida co re’s, e
. parametro 326 no Manual de

pelo barramento CC (divisdo da carga), os - . ,

. : ~ . 5 ~ Operacgao. Vide também Dados
ventiladores internos ndo receberao alimentagao técni )
de CA. Neste caso, eles devem ser alimentados echicos gerais.
com uma fonte de CA externa.

m Instalagao elétrica - fonte de 24 Volts CC externa
(Somente para versées estendidas. Codigo de
tipo: PS, PB, PD, PF, DE, DX, EB, EX).

Torque: 0,5 - 0,6 Nm
Tamanho de parafuso: M3

N°. Funcao
35, 36 Fonte de 24 V CC externa

A fonte de 24 V CC externa pode ser usada como
fonte de alimentacao de baixa tensao para o cartao
de controle e quaisquer cartées opcionais instalados.
Isto permite a operagéo total do LCP (inclusive

a programacgao de parametro) sem conexao a
rede elétrica. Observe que sera emitida uma
adverténcia de baixa tensdo quando a fonte de 24
V CC tiver sido conectada; contudo, ndo havera
desarme. Se for conectada uma fonte de 24 V

CC externa ou se for ligada ao mesmo tempo que
a alimentacao de rede elétrica, um intervalo de
tempo minimo de 200 ms deve ser programado

no parametro 120 Retardo da partida.

Um pré-fusivel de 6 A, no minimo, de retardo, pode
ser instalado para proteger a fonte de 24 V CC
externa. O consumo de energia é de 15-50 W,
dependendo da carga no cartdo de controle.
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m Instalagao elétrica, cabos de controle

>

SWITCH 1-4

[-24V+ —DC+DC|

Bookstyle
VLT 5001-5006 200-240 V
VLT 5001-5011 380-500 V

EX- LOAD MOTOR

TERNAL ~ SHARING

24Vd.c.

[ TIT ITT I I T TTIT 1

L1 L2 L3 |[R- R+

91 92 93][a1 82]lo1 02 03

MAINS  BRAKE AUX

RESISTOR  RELAY

175ZA065.13

1752006712

SWITCH 1-4

Mo

175ZA103.12

Compact IP 20/Nema 1

SWITCH 1-4

175221112

BRAKE
RESISTOR

D
=
@ DE__ D

81 82][0f 02 03

Ex= LOAD
TERNAL  SHARING

e 2

u v w
96 97 98

L1 L2 L3
91 92 93

35 36 83 89

‘“—~—/-pCc +DC
—24V+

01 02 03

AUX RELAY

—-R +R
81 82

] uv wee
96 97 98 99

| L1 L2 L3
19192 93

H—35 36 88 89
—-DC +DC

—24V+

01 02 03

AUX RELAY

=R +R
81 82

5]

\ MOTOR

Compact IP 54

VLT 5001-5006 200-240 V
VLT 5001-5011 380-500 V
VLT 5001-5011 525-600 V

\ MAINS

1752a115.11
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m Instalagao elétrica, cabos de controle -
Fluxo 5000/5000

175ZA855.10

100 101 102 103
L1 L2 L1 L2
@
INTERRUPTOR 1-4, INTERRUPTOR RFI
iR Ee]
/ / LINE
88 89
RFI=SWITCH e LT -oc soc
L —"1] roa suarine MOTOR
o 96 97 98 gs 3’7 gvg I
sl | IR DIVISAO DE CARGA Frel
1 -DC +DC — '
> -3; :: 88 89\ L — 81 82
BRAKE <SS
S &, T 111+ 01 02 03 — 35 36
RELE AUX —24V+
LINHA
L3 D
93 2
L2 !
{1 100 101 102 103 92 <
I 0 o2 UL L1
91
AC—FAN
01 02 03 <
— X
AUX RELAY
o
83 DN N0 DD
iR
@,,2|0,,@
Vvl o @, ,0
(70717 2"}
M R R HEHE
L1|L2|L3|DC-|DC+] U |V [ W —R+RT Vbt
L1'L2 L1'L2
LINE LOAD SHARING MOTOR BRAKE

:

95

94D
m m AC—FAN
Cpgeee

—
AUX RELAY =24+

IP 54 Compacto
VLT 5008-5027 200-240 V
VLT 5016-5062 380-500 V
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LINE LOAD SHARING MOTOR BRAKE
L1 L2 L3 Db- 6+ U VvV W  -R +R
91 92 937188 89 96 97 98 81 82

O|0|0|0|0
@ @ Q Q INTERRUPTOR 1-4

VLT® 5000 Series

INTERRUPTOR RFI

° VENTILADOR AUXILIAR
g a8 B = Z Iz 100 101 102 103
E Soer S 01 02 03 L L2 LU L2
n
= - RELE AUX ‘—'—'—,
LINHA
R S T
91 92 93
L1 L2 L3
||~ ATERRAMENTO
DA REDE ELETRICA
DIVISAO DE CARGA
-DC +DC
MOTOR
88 89 UV oW
96 97 98
T T2 T3
175ZA885.11
IP 54 Compacto IP 21/IP54 Compacto, com desconexao e fusivel
VLT 5072-5102 380-500 V VLT 5122-5152 380-500 V, VLT 5042-5152 525-690 V
Observagdo: A chave de RFI fica sem fungéo nos drives

525-690 V.

INTERRUPTOR RFI

VENTILADOR AUXILIAR

100 101 102 103

01 02 03 L L2 u L2

—
RELE AUX

LINHA
R s T

91 92 93
12 L3 \

DIVISAO DE CARGA
-DC +DC — ——f
88 89

ATERRAMENTO
DA REDE ELETRICA

FREIO MOTOR
—-R 4R Uu v w
81 82 96 97 98

™M 712713

175ZA882.11
IP 00 Compacto, sem desconexao e fusivel

VLT 5122-5152 380-500 V, VLT 5042-5152 525-690 V
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INTERRUPTOR RFI

VENTILADOR AUXILIAR

100 101 102 103

01 02 03 L1 L1 L2
—
RELE AUX e |

LINHA

R S T

91 92 93

L L2 L3

MOTOR

uvow

DlVISJ:)(; T:D CCARGA L~ 96 97 98

- - T T2 T3
88 89 &

FREIO
-R +R

81 82 175ZA883.11

IP 00 Compacto, com desconexao e fusivel
VLT 5202-5302 380-500 V, VLT 5202-5352 525-690 V

35 36 Ny~ 'NTERRUPTOR RFl
-24V4+
INTERRUPTOR 1-4
VENTILADOR AUXILIAR
100 101 102 103
01 02 03 L L UL
W ——
RELE AUX L+ 1
LINHA
R S T
91 92 93
L L2 13
DIVISKO DE CARGA
-DC +DC
88 89 §
MOTOR
FREIO = x U v oW
—R +R =\ 96 97 98
81 82 y = T T2 T3

175ZAB84.11

IP 21/IP54 Compacto, com desconexao e fusivel
VLT 5202-5302 380-500 V, VLT 5202-5352 525-690 V

Observagéo: A chave de RFI fica sem fungé@o nos drives
525-690 V.

.\ RFI-SWITCH

SWITCH 1-4

AUX FAN

100 101 102 103
L2 1oLz

|

01 02 03
AUX RELAY

106 104 105 /1
L4
TEMP. SWITCH

LINE

91 92 93
L L2 L3

BRAKE
-R +R
81 82

MOTOR
u v w
96 97 98

LOAD SHARING T T2 713

-DC +DC
88 89 176FA265.10
IP 00 Compacto, com desconexao e fusivel

VLT 5352-5552 380-500 V
35 36

—24V+

RFI-SWITCH
SWITCH 1-4

AUX FAN

100 101 102 103
L2 L2

= |

01 02 03
AUX RELAY

”

106 104 105 /|
[—

TEMP. SWITCH

LINE
R S

91 92
(R

BRAKE
':' *8"2 MOTOR
u v w
96 97 98
LOAD SHARING T T2 13

-DC +DC
88 89 176FA267.10
IP 00 Compacto, sem desconexao e fusivel

VLT 5352-5552 380-500 V

MG.51.A8.28 - VLT é uma marca registrada da Danfoss

51

o
(Q
O
o
]
&
%)
c




Posicao dos terminais terra, IP 00
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VLT® 5000 Series

SWITCH 1-4

01 02 03
AUX RELAY

106 104 105
L4

TEMP. SWITCH

LINE
R s T
91 92 93
L L2 L3
BRAKE
-R +R
81 82

LOAD SHARING
-DC +DC
88 89

IP 21 / IP54 Compacto, sem desconexao e fusivel
VLT 5352-5552 380-500 V

RFI-SWITCH

AUX FAN

100 101 102 103
L2 u1oL2

— |

MOTOR
u v w

176FA259.10 Earth Terminals

96 97 98
T T2 713

Posicao dos terminais terra, IP 21/ IP 54
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m Instalagao elétrica, cabos de controle

SWITCH 1-4

wx o1
RELAY 03
35-

364 24Vd.c—]

L1 91 —

L2 92

L3 93—

RFI-SWITCH 2

@

176FA022.13

152 BRAKE TEMP.
104 (KLIX—ON)

RFI-SWITCH 1

H—U 96

Vv 97

T—W 98

T~ +R 82
~-R 81

+DC 89

-DC 88

U
@
BRAKE TmP. 96
SWITCH| @ 106
KLIX-ON|@ 104 v
-|@ 35
2V, ] O] p
w
@ 98
® @ @@
-oc | +poc | R- | R+
= 88

Compact IP 00/Nema 1 (IP 20)
VLT 5032 -5052 200 -240 V
VLT 5075 -5125 525 -600 V

176FA024.13

01
| J g2 AUX

03

| J192 Brake TEMP.
104 (KLIX-ON)

35—
364+ 24Vd.c.

U 96
>~V 97
[~ w 98

RFI-SWITCH 1

GROUNDING BAR

RFI-SWITCH 2
176FA010.13
L1
©91 BRAKE TDAP‘
SWITCH( @ 106
L2 KLIX-ON|@ 104
-|@35
® o wise. | g 30
L3
©93
® | ® @®®
-bC +DC | R- | R+
}@ ] 88 89 | 81|82 5
— —
LOAD BRAKE
“ SHARING RESISTOR

Compact IP 54

VLT 5032 -5052 200 -240 V

m Instalagao elétrica - cabos de controle
Todos os terminais para os cabos de controle estédo
localizados sob a tampa de protecédo do conversor de
frequéncia. A tampa de protegao (veja o desenho)
pode ser removida por meio de um objeto com ponta
- uma chave de fenda ou algo similar.
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_ N° Funcao
12, 13 Fornecimento de tensdo a entradas

digitais. Para que seja possivel usar
24 V CC para as entradas digitais, o

175ZA002.10

AN

interruptor 4 na placa de controle deve

A\

estar fechado, na posigdo "ON".

16-33 Entradas digitais/entradas do codificador
20 Terra para entradas digitais
Q Iﬁg 39 Terra para saidas digitais/analégicas
Q D |7 42, 45 Saidas analdgicas/digitais para indicar
<| d freqliéncia, referéncia, corrente e torque

N
U\e
\

50 Tens&o de alimentagao para
potencidmetro e termistor de 10 V

CcC
53, 54 Entrada de referéncia analdgica, tensdo
de0-+10V
Quando a tampa de protecao tiver sido removida, a 55 Terra para entradas de referéncia
instalagdo correta do EMC pode comegar. Veja os analégicas
desenhos na secgéao Instalagdo correta de EMC. 60 Entrada de referéncia analogica,

Torque de aperto 0,5-0,6 Nm corrente de 0/4 -20 mA

Tamanho do parafuso: M3 61
Consulte a segéo sobre aterramento dos cabos
de controle reforgados/blindados.

Terminag&o para comunicagao serial.
Consulte a segao intitulada Conexéo
do barramento. Normalmente, esse

terminal ndo deve ser usado.

@ © 2 2 2 © @ @ 2|\ @ @
16 17 18 19 20 27 29 32 33 |[61 68 69 68. 69
B 8 8 8 8 8 8 8 8|8 88 ?

COM
DN

DINDIN DIN DIN

Interface RS 485, comunicagao serial.

DIN DIN DIN DIN Onde o conversor de frequéncia

RCSOJ“G!‘ as:as RS:‘!&
estiver conectado a um barramento, os

interruptores 2 e 3 (interruptores 1- 4)

2 © 2 o 2 © @ 2 @ @ @ @

vem r fech no primeir: n
04 05 12 13 39 42 45 50 535 54 55 60 devem estar fechados no primeiro e no

0o ooo4Qd ooooaoao ultimo conversor de freqiiéncia. Nos
L —J T ——J CoM AOUT AOUT +10Vv AIN AIN COM AN . - a .
RELAY +240 A OUT our AN demais conversores de frequéncia, os

178HAS79.10 interruptores 2 e 3 devem estar abertos.

A programagéo de fabrica é fechada
(posicdo "ON").

o @

175HA380.10 L—
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m Instalagao elétrica

* ov
2
5 | 24vd.c.
= max. 200mA %
s 2
10Vd.c. n|ln
max.17mA :
5\
| =+
] I- <Et i
swa [ < < N
|
SE|Ll |+
B I R A O IO BN I (-~ BN 0
KA AR sAAARN s L & | 22 57 ®
o O N +l +1 O [%] |
(&) O O o o O O o [24
1 1 1 1 1 1 1 1
[12]13]16]17]18]19]20|27]|29]32|33]39]42]45]50]53|54]55]60]6 1|68 |69]04]05]01[02]03] |
F:::T']
Int. 24Vd.c. i R
SW4 on 595 (Tx+, Rx+)
BUS L (1x—, Rx-)
[16]17]18]19|20{27|29]32]33] ] —
B I A e e Ll
L @ =
ARRENARE =
+
Ext. 24Vd.c.
SW4 off | @
+ -
24Vd.c.
Converséo das entradas analégicas
Sinal de entrada de corrente para a entrada de tensao
0-20mA A0-10V Conecte o resistor de 510 ohms entre os terminais
4-20mA A2-10V de entrada 53 e 55 (terminais 54 e 55) e ajuste os

valores minimo e maximo nos parametros 309 e
310 (pardmetros 312 e 313).
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m Instalagao elétrica - ligagao do bus
O bus serial conforme as normas RS 485 (2
condutores) é conectado aos bornes 68/69 do
conversor de freqiiéncia (sinal P e N). O sinal P tem
um potencial positivo (TX+, RX+), enquanto o sinal
N tem um potencial negativo (TX-, RX-).

NOTA!:
“: Por favor note que quando o Interruptor
i 4 esta na posicao desligado, a fonte
externa de 24 V CC esta galvanicamente
isoladado conversor de frequéncia.

Se mais de um conversor de frequéncia deve
ser conectado a um determinado mestre,
utilize as ligag6es paralelas.

B E e
[ ] [ ] [ ]

|:I:':l D:I:l D:I:l

3 B 38p

DOaD DOooo DOooo

B B H

+ 68 69 68 69 68 69

Para evitar correntes de equalizagao de potencial
no cabo blindado, a blindagem do cabo pode
ser ligada a terra no borne 61, que é ligado ao
chassi através de um circuito RC.

Terminagio bus

O bus deve ser terminado por meio de
resisténcias em ambas as extremidades. Para
esta finalidade, coloque os interruptores 2 e 3
na placa de comando para "ON".

m Interruptores DIP 1-4
O interruptor esta localizado no cartdo de controle.
E utilizado junto com a comunicagéo serial,
terminais 68 e 69.
A posicao do interruptor mostrada em seguida
€ aquela da configuragéo de fabrica.

e

123 4

175ZA068.11

O interruptor 1 ndo tem fungao.

Os interruptores 2 e 3 sdo usados para conexao de
uma interface RS 485 de comunicacéo serial.

O interruptor 4 é usado para separar o potencial
comum (de referéncia) da fonte de alimentagao
interna de 24 V CC, da fonte externa de 24 V CC.
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m Instalagao elétrica - cuidados com EMC
O conteudo a seguir € uma guia de orientagao de
boas praticas de engenharia, ao instalar drives.
Recomenda-se seguir este guia sempre que o
atendimento as normas EN 61000-6-3, EN 61000-6-4,
EN 55011 ou EN 61800-3 Primeiro Ambiente for
requerido. Se a instalacdo se enquadrar na EN
61800-3 Segundo Ambiente, ou seja, redes de
comunicagao industriais ou em uma instalagdo com
transformador proprio, é aceitavel que ocorra desvio a
essas orientagées. Entretanto, ndo é recomendavel.
Consulte também Certificagdo CE, Emisséao e
Resultados de testes de EMC sob condig6es
especiais, no Guia de Design para maiores detalhes.

Boas praticas de engenharia para garantir a
instalagao elétrica em conformidade com a EMC.

» Utilize somente cabos de motor e cabos de
controle que sejam blindados com malha
trancada/encapados metalicamente. A malha
deve ter cobertura de no minimo 80%. O material
da malha deve ser metalico, tipicamente de cobre,
aluminio, ago ou chumbo, mas n&o limitado a
estes materiais. Nao ha requisitos especiais
para os cabos para rede elétrica.

* As instalag6es que utilizem conduites rigidos de
metal ndo requerem o uso de cabo blindado,
mas o cabo do motor deve ser instalado em
um conduite separado dos cabos de controle
e de rede elétrica. Exige-se que a conexao do
conduite, desde o drive até o motor, seja total.

O desempenho dos conduites flexiveis, com
relagdo a EMC, varia muito e deve-se obter
informagées do fabricante a esse respeito.

¢ Conecte o conduite com malha trangada/encapado
metalicamente ao terra, nas duas extremidades,
tanto no caso dos cabos de motor como dos cabos
de controle. Em alguns casos, nédo é possivel
conectar a malha nas duas extremidades. Nestes
casos, € importante conectar a malha no conversor
de frequéncia. Consulte também Aterramento de
cabos de controle com malha trangada/blindados.

¢ Evite que a terminagdo das malhas/capas
metalicas esteja com as extremidades torcidas
(rabichos). Este tipo de terminagédo aumenta
a impedancia de alta freqiéncia da malha, o
que reduz a sua eficacia nessas frequéncias.
Utilize bragadeiras de cabos de impedancia
baixa ou buchas de cabo EMC.

e E importante assegurar um bom contato elétrico,
entre a chapa de montagem, na qual o conversor
de frequiéncia esta instalado, e o chassi metalico
do conversor de freqiiéncia. Entretanto, isto ndo

se aplica as unidades IP54, uma vez que elas séo
projetadas para montagem em parede e para o
VLT 5122-5552 380-500 V, 5042-5352 525-690

V e VLT 5032-5052 200-240 V em gabinete
IP20/NEMA 1 e gabinete IP 54/NEMA 12.

e Use arruelas estrela e placas de instalagao
galvanicamente condutoras, para assegurar
boas conexdes elétricas para instalag6es
do IP0O0 e IP20.

e Sempre que for possivel, evite utilizar cabos
de motor ou de controle sem malhas de
blindagem/sem capas metalicas.

e Para as unidades IP54, é necessaria uma conexio
de alta freqiiéncia ininterrupta entre o conversor
de frequéncia e as unidades dos motores.

A ilustracdo mostra um exemplo de uma instalagao
elétrica de um conversor de frequéncia IP 20, em
conformidade com a EMC; o conversor de freqiéncia
foi instalado em uma cabine, com um contator de
saida, e conectado a um PLC que, neste exemplo,
esta instalado em um gabinete separado. Nas
unidades IP 54 e no VLT 5032-5052, 200-240 V em
gabinetes IP20/IP21/NEMA 1, os cabos blindados sédo
conectados utilizando conduites EMC para garantir o
desempenho apropriado com relagdo a EMC. Veja a
ilustracdo. Outras maneiras de realizar a instalagcao
podem ter um desempenho de EMC tdo bom quanto
este, desde que sejam seguidas as orientag6es das
praticas de engenharia acima descritas.

Observe que, quando a instalagdo ndo é executada
de acordo com a diretriz bem como quando séo
usados cabos e fios de controle ndo blindados,
alguns requisitos de emissao nao séo atendidos,
embora os requisitos de imunidade sejam atendidos.
Consulte a segcao Resultados de teste de EMC no
Guia de projeto, para obter detalhes adicionais.
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PLC etec.
o
g%
23
ZzZ0
IS
B8] |
P Relé de safda
PLC
Aterramento
— Remova o
1 isolamento
) ..:. (i do cabo
TUU s huf
o
Min 10 mm2 A
cabo equalizador
1 {
L ) Fixam todos cabos a
- 0 - um lado do painel
Fios de controle )
J
A L >
M Ll
Min. 200 mm +-Cabos do motor
| entre os fios de
controle, cabos ) _
Alimentagdo da rede ggbg;d;’g Pede - o
L1
L2 I
L3
PE \ _ {
Motor trifdsico com aterramento

de protegdo reforgado
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L3 93

LlNHA Motor, trifdsico e N
Motor trifésico com aterramento L1 L2 L3 PE com aterramento de prote¢do
L1 L2 L3 PE de protegdo reforgado Aterramento de protegdo reforgado
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m Utilizagao de cabos de emc corretos
Para otimizar a imunidade EMC dos cabos
de controle e as emiss6ées EMC dos
cabos do motor, recomenda-se utilizar cabos
bli.ndados/encapados metalicamente.

A impedancia de transferéncia (Z7) pode ser avaliada
com base nos seguintes fatores:

- A condutibilidade do material da malha.

- A resisténcia de contato entre os condutores

A capacidade de um cabo em reduzir a radiacdo individuais da malha.

de entrada e de saida do ruido elétrico depende - A abrangéncia da malha, ou seja, a area fisica
da impedancia de transferéncia (Z7). A malha de do cabo coberta pela malha - geralmente

um cabo é normalmente concebida para reduzir informada como uma porcentagem.

a transferéncia de ruido elétrico; entretanto, uma - O tipo de malha, ou seja, padréo trangcado
malha com valor de impedancia de transferéncia ou entrelagado.

menor (Z7), € mais eficaz que uma malha com
impedancia de transferéncia maior (Z).

- o a Cobertura de aluminio com fio de cobre.
Impedancia de transfexéncia Z

105
// Fio de cobre entrelagado ou cabo de fio de ago

encapado metalicamente.

104

103

Fio de cobre trangado em camada unica com
cobertura de malha de porcentagem variavel.
Este é o cabo de referéncia tipico da Danfoss.

»
|

Quanto menor otZ tanto melhor o desempenho da blindagem do cabo

102

Fio de cobre trangado em camada dupla.

Camada dupla de fio de cobre trangado
com camada intermediaria magneticamente
blindada/encapada metalicamente.

1073
0,01

175ZA166.13 @E A

A impedancia de transferéncia (Z7) raramente

é informada pelos fabricantes de cabos, mas,
normalmente, é possivel estima-la Zt na avaliagao
do projeto fisico do cabo.

Cabo embutido em tubo de cobre ou ago.

<%

Cabo de chumbo com espessura de parede de
1,1 mm.
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m Instalagao elétrica - Aterramento dos

cabos de controle

Em termos gerais, os cabos de controle devem
ser blindados e a malha de protegédo deve ser

conectada com uma bragadeira em ambas as

extremidades na carcaca da unidade.

O desenho abaixo indica como deve ser feito o

aterramento correto e o que fazer no caso de duvida.

PLC etc.

VLT

PLC etc.
PE

X

RIRIK
XK 5K85%S
| © XXX

/~ JopE

Min. 16mm?2

- Equalizing cable

PLC etc.

175ZA165.11

Aterramento correto

Cabos de controle e cabos de comunicagao
serial devem ser fixados com bragadeiras em
ambas as extremidades para garantir o melhor
contato elétrico possivel.

Aterramento incorreto

N&o use cabos com extremidades torcidas, pois
isto podera aumentar a impedancia da malha
de protecdo a altas frequiéncias.

Protecdao com relagao ao potencial de terra

entre o PLC e o VLT

Se o potencial de terra entre o conversor de
frequéncia e o PLC (etc.) for diferente, podera ocorrer
ruido elétrico que perturbara todo o sistema. Este
problema pode ser resolvido fixando-se um cabo
equalizador, colocado préximo ao cabo de controle.
Secgéo transversal minima do cabo: 16 mm?2

Para malhas de aterramento de 50/60 Hz

Se forem usados cabos de controle muito longos,
poderao ocorrer malhas de aterramento de 50/60 Hz.
Este problema pode ser resolvido conectando-se uma
extremidade da tela de protecao a terra através de um
capacitor de 100 nF (mantendo os terminais curtos).

Cabos para comunicagao serial

As correntes de ruido de baixa frequéncia entre
dois conversores de freqiéncia podem ser
eliminadas conectando-se uma extremidade da
malha de protegéo ao terminal 61. Este terminal
esta conectado a terra através de um link RC
interno. E recomendado substituir cabos de par
trangado para reduzir a interferéncia do modo
diferencial entre os condutores.
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m Chave de RFI
Alimentacao de rede elétrica isolada do terra: Posicdo das chaves de RFI
Se o conversor de frequéncia for alimentado a
partir de uma rede elétrica isolada ( rede elétrica
IT) ou rede elétrica TT/TN-S com uma perna
aterrada, recomenda-se que a chave de RFI
seja desligada (OFF)1). Para detalhes adicionais,
consulte a IEC 364-3. Caso seja exigido um
desempenho de EMC 6timo, e houver motores
conectados em paralelo ou cabos de motor com
comprimento acima de 25 m, recomenda-se que
a chave esteja na posigédo ON (Ligada).
Na posicao OFF (Desligada), as capacitancias de
RFI internas (capacitores de filtro), entre o chassi
e o circuito intermediario, sdo desconectadas
para evitar danos ao circuito intermediario e
para reduzir as correntes de fuga de terra (de

175ZA649.10

acordo com a norma IEC 61800-3). IP 20 Tipo Estante de Livros
Consulte também a nota de aplicagdo VLT em rede VLT 5001 - 5006 200 - 240 V
elétrica IT, MN.90.CX.02. E importante utilizar VLT 5001 - 5011 380 - 500 V

monitores de isolagdo que possam ser usados em
conjunto com os circuitos de poténcia (IEC 61557-8).

NOTA!:
“: A chave de RFI ndo deve ser acionada quando
i a unidade estiver conectada a rede elétrica.
Verifique se a alimentagdo de rede elétrica foi
desligada, antes de acionar a chave de RFI.

NOTA!:
§i&g A abertura da chave de RFI somente ¢
q permitida na programacéao de fabrica das
freqliéncias de chaveamento.

175ZA650.10

NOTA!:
'@ A chave de RFI conecta os capacitores

galvanicamente para o ponto de aterramento. IP 20/NEMA 1 Compacto

VLT 5001 - 5006 200 - 240 V
VLT 5001 - 5011 380 - 500 V

Os interruptores vermelhos sao operados por meio
VLT 5001 - 5011 525 - 600 V

de uma chave de fenda, por exemplo. Eles estédo
programados na posigdo OFF, quando sdo puxados
para fora, e na posi¢do ON, quando estdo empurrados
para dentro. A programacao de fabrica € ON.

1 OFF

lON

175ZA596.10

Alimentacao de rede elétrica conectada ao

ponto de aterramento:

A chave de RFI deve estar na posi¢édo ON (Ligado),
para que o conversor de freqiéncia esteja em
conformidade com a norma de EMC.

1) Nao é possivel com as unidades 5042-5352, 525-690 V.
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175ZA652.10

F 5 ‘,— 4| 175ZA648.10
IP 20/NEMA 1 Compacto
VLT 5008 200 - 240 V
VLT 5016 - 5022 380 - 500 V

VLT 5016 - 5022 525 - 600 V
IP 20/NEMA 1 Compacto

VLT 5022 - 5027 200 - 240 V
VLT 5042 - 5102 380 - 500 V
VLT 5042 - 5062 525 - 600 V

175ZA653.10

IP 20/NEMA 1 Compacto

VLT 5011 - 5016 200 - 240 V
VLT 5027 - 5032 380 - 500 V
VLT 5027 - 5032 525 - 600 V

175ZA647.10

IP 54 Compacto
VLT 5001 - 5006 200 - 240 V
VLT 5001 - 5011 380 - 500 V
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Bl 1752065110

IP 54 Compacto
VLT 5008 - 5011 200 - 240 V
VLT 5016 - 5027 380 - 500 V

175ZA654.10

IP 54 Compacto
VLT 5016 - 5027 200 - 240 V
VLT 5032 - 5062 380 - 500 V

175ZA867.10

IP 54 Compacto
VLT 5072 - 5102 380 - 500 V

-k
175Z7983.10

Todos os tipos de gabinete
VLT 5122-5552 380 - 500 V
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m Painel de controle (LCP)
A parte frontal do conversor de freqiiéncia apresenta
um painel de controle - LCP (Local Control Panel -
Painel de Controle Local), que constitui uma interface
completa para a operagédo do VLT da Série 5000.
O painel de controle é extraivel e pode -

DANFOSS
175ZA004.10

alternativamente - ser instalado até 3 metros de 5
distancia do conversor de freqiiéncia, por exemplo % -g
na parte frontal de um painel de comando mediante = f,
o kit de montagem fornecido separadamente. Z'TS:TL:; § '§
As fungbes do painel de controle podem ser S og
divididas em trés grupos: 3 &
DATA gq’:
« display A 23
» teclas para mudar os parametros de programacao ‘ ' o
* teclas para a operacéo local v
Todos os dados sdo indicados no display alfanumérico OALARM ___OWARNING __OON

de 4 linhas, que no funcionamento normal tem . .
capacidade de apresentar sempre 4 variaveis de RESETH JOC J§ REV. R START
operacao e 3 condigées de funcionamento. Durante a
programacgao, todas as informag6es necessarias para
uma programagao de parametros rapida e eficiente
do conversor de freqiiéncia serdo visualizadas. Para
completar o display ha trés LEDs para a tensao
(forca ou 24 V externos), adverténcia e alarme.
Todos os parametros do programa do conversor

de frequéncia podem ser mudados imediatamente
no painel de controle, exceto se a fungéo tiver sido
bloqueada mediante o parametro 18.

m Painel de controle -Display
O display no painel de controle local tem luz de fundo
e um total de 4 linhas alfanuméricas juntas & um
campo que apresenta a diregdo da rotagéo (seta)
e o Setup selecionado bem como o set up no qual
a programagcao € efetuada, se for o caso.

32 linha normalmente esta em branco e € usada
no modo menu para apresentar o parametro
selecionado, o numero do parametro, o nimero
do grupo e o seu nome.

12 linha 12345678901 234567578

ol 12345678 7

32 linha 12345673981 234567 890
42 linha 123456789681 234567598

OL'ervvZS.LLE

12 linha mostra continuamente até 3 medidas
no estado de funcionamento normal ou um
texto que explica 22 linha.

2?2 linha sempre apresenta uma medida com a
respectiva unidade, independentemente do "status"
(exceto no caso de alarme ou adverténcia).

MG.51.A8.28 - VLT é uma marca registrada da Danfoss 65



Decfoss

VLT® 5000 Series

42 linha é usada no estado de funcionamento
para apresentar um texto de "status" ou no modo
de mudancga de dados para apresentar o modo
ou o valor do parametro selecionado.

Uma seta indica o sentido de rotagdo do motor. Além

disso, o0 "Setup" selecionado como "Setup" ativo

no parametro 004 é mostrado. Ao programar um
outro "Setup" diferente do "Setup" ativo, o nimero
do "Setup" que esta sendo programado aparecera a
direita. Este segundo ndmero de "Setup" piscara.

m Painel de controle - LEDs
Na parte inferior do painel de controle ha um
LED vermelho de alarme e um LED amarelo de
adverténcia, bem como um LED verde.

1752A022.11
[ (OALARM QOWARNING  QON |
Vermelho Amarelo Verde

Se certos valores limites forem ultrapassados, o LED
de alarme e/ou adverténcia acende juntamente com
um texto de estado e alarme no painel de controle.

O LED indicador de tensdao acende quando o
conversor de freqiiéncia receber tensao, ou uma
alimentacéo externa de 24 V; ao mesmo tempo
a luz de fundo do display acende-se.

m Painel de controle - Teclas para controle local
As teclas de controle estéo divididas por fungées:
Isto significa que as teclas entre o display e os LEDs
sdo utilizadas para a programacéo dos parametros,
inclusive para a escolha das mensagens de display
durante o funcionamento normal.

DISPLAY QUICK MENU

STATUS MENU

CHANGE CANCEL oK
DATA

175ZA020.10

As teclas para o controle local encontram-se
abaixo dos LEDs indicadores.

N
STOP FWD.
RESET]| JOG REV. I START|

175ZA021.10

m Fungbes das teclas

piseay | [DISPLAY /STATUS] é utilizada para
STATUS

selecionar o modo display ou para
comutar para o modo display seja do
modo menu rapido quanto do modo
menu.

auick | [QUICK MENU] é utilizado para a
MENU | programacgao dos parametros que

pertencem ao modo menu rapido. E
possivel comutar diretamente entre o
modo menu rapido e o modo menu.

[MENU] é utilizado para a programagéo

de todos os parametros. E possivel
comutar diretamente entre o modo menu
€ 0 modo menu rapido.
cuance | [CHANGE DATA] é utilizada para a
pata | troca de parametros selecionados seja
no modo menu quanto no modo menu
rapido.
“canceL | [CANCEL] é utilizada se a troca de um
parametro selecionado nao deve ser
~ efetuada.
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selecionada e [STOP] foi selecionado como
inativo, o motor pode partir e pode ser parado
somente desligando a tensdo do motor.

[OK] é utilizada para confirmar a troca de
um parametro selecionado.

P

m Painel de controle - leituras do display
As indicagbes e as leituras do display sao
diferentes - vide a lista abaixo - dependendo se o
conversor de freqUéncia estiver em funcionamento
normal ou sendo programado.

[+/-] é utilizada para selecionar o parametro
e mudar o parametro escolhido ou para
mudar a leitura da linha 2.

[<>] é utilizada para selecionar o grupo e na
troca dos parametros numéricos.

o
o
=
o

=
o
4]

o3
po)
o
d)

=
()

S

o
(@]
n
S
(]
>
c
(@]
o
o
©
o
AT
O
@©
S
(]
o
(@)

STOP m Modo display

RESET No funcionamento normal, até 4 diferentes variaveis
[STOP/RESET] € usada com a finalidade de parar operacionais podem ser indicadas: 1,1, 1,2, 1,3 e

0 motor ou rearmar o conversor de frequéncia 2. Alinha 4 indica o estado de funcionamento atual,
depois de um trip. Pode ser selecionado alarmes e adverténcias que aconteceram.
mediante o parametro 014 para estar ativado
ou desativado. Se parada for ativada, a linha 2
piscara e [START] deve ser ativado.

VAR 1.1 UAR 1.2 UAR 1.3

URR 2§

OL'E€LIVYNS6 -

JOG

[JOG] substitui a freqiiéncia de saida por uma
freqUiéncia pré ajustada, enquanto a tecla estiver
apertada. Pode ser selecionado mediante o
parametro 015 para estar ativado ou desativado.

STATUS

wo. m Modo display - sele¢do do estado da leitura

REV. Ha trés opgdes relacionadas a escolha de estado
[FWD / REV] muda o sentido de rotagado do motor, de leitura no modo Display- I, Il e lll. A escolha
que é indicado pela seta no display somente com do estado da leitura determina o numero de
o controle Local. Pode ser selecionado mediante o variaveis de operacao lidas.
parametro 016 para estar ativado ou desativado. Estado do P m m

leitura:

START] Linha 1 Descrigéo da Valores de Descrigéo das
[START] ¢ utilizada para a partida do conversor variavel de dados das 3 3 variaveis de
de freqiiéncia depois de uma parada mediante operagdo na  variaveis de operag&o na
a tecla [Stop]. Esta sempre ativo, mas nao linha 2 operaggo na linha 1
pode substituir um comando de parada dado linha 1

mediante uma entrada digital.
A tabela abaixo fornece as unidades vinculadas as
NOTA!: variaveis na primeira e segunda linha do display.
“: Se as teclas para o controle local foram
i selecionadas como ativadas, permanecerao
ativas seja quando a freqiéncia VLT tiver
sido programada para o controle local ou quando
programada para o controle remoto mediante
o parametro 002, exceto [Fwd/rev], que esta
sempre ativada na operagéao local.
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Variavel de operacgao: Unidade:
Referéncia [%]
Referéncia [unidade]
Feedback [unidade]
Frequéncia [Hz]
Frequéncia x escalonamento [-]
Corrente do motor [A]
Torque [%]
Poténcia [kW]
Poténcia [HP]
Energia de saida [kWh]
Tens&do do motor \Y%|
Tensao no barramento CC V1
Carga térmica do motor [%]
Carga térmica do VLT [%]
Horas de execugéo [Horas]

Status da entrada, dig. Entrada
Status da entrada, terminal analégico

53
Status da entrada, terminal analdgico

54
Status da entrada, terminal analdgico

60
Referéncia de pulso

Palavra de status

Efeito de freio/2 min.

Efeito de freio/s.
Temperatura no dissipador.
Alarm Word

Control word

Palavra de adverténcia 1
Status word estendida
Adverténcia do cartdo de comunicagéo
opcional

RPM

RPM x escalonamento
Texto do Display PCL

[Codigo binario]
V]

vl
[mA]

[Hz]
[%]
[Hex]
[kw]
[kW]
[°C]
[Hex]
[Hex]
[Hex]
[Hex]
[Hex]

[min-1]
[-]
[-1

As variaveis de operacao 1.1 e 1.2 e 1.3 na
primeira linha e a variavel de operagéo 2 na
segunda linha s&o selecionadas por meio dos

parametros 009, 010, 011 e 012.

e Estado de leitura I:

Este estado de leitura é o padrdao depois da

partida ou depois da iniciagao.

FREGUEMCY

8.8 Hz

MOTOR IS RUMMIMG

A linha 2 apresenta o valor dos dados de uma

variavel de operagcédo com a unidade relacionada

e a linha 1 fornece um texto que explica a linha

2, conforme a tabela. No exemplo, Frequéncia foi
selecionada como variavel através do parametro

009. Durante a operagao normal, outra variavel pode
ser lida imediatamente usando-se as teclas.

» Estado de leitura Il
A comutagao entre os estados de leitura l e Il &
efetuada apertando o botédo [DISPLAY / STATUS.

24.3% IB.ZX 13.8R

288 Hz ¥

MOTOR IS RUMMIMG

Neste estado, os valores de dados de quatro valores
de operacao sdo mostrados ao mesmo tempo,
fornecendo a unidade relacionada, conforme a
tabela. No exemplo, referéncia, torque, corrente

e frequéncia sédo selecionados como variaveis

na primeira e na segunda linha.

» Estado de leitura Il

Este estado de leitura pode ser ativado tao logo
seja pressionada a tecla [DISPLAY/STATUS.
Quando a tecla é liberada, o sistema alterna de
volta para o Estado de leitura Il, a menos que

a tecla seja pressionada durante menos de 1
segundo, quando, neste caso, o sistema sempre
reverte para o Estado de leitura I.

REF% TORRUE CURER A

J8.8 Hz ¢

MOTOR IS EUMMIMG

Nesse ponto os nomes de parametros e unidades
de variaveis de operagao na primeira e segunda
linhas sao fornecidos - a variavel de operagao

2 permanece inalterada.

¢ Estado de exibigao IV:

Este estado do display pode ser produzido, durante
a operagao, se outra configuragéo for alterada sem
parar o conversor de frequéncias. Esta fungéo é
ativada no parametro 005, Setup de programacéo.

24.3% IB.ZX 13.8R

28,8 Hz

MOTOR IS RUMMIMG
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O numero do setup de programacgao selecionado

s o : X m A estrutura para o modo menu rapido em
piscara a direita da configuragao ativa.

comparagdo com o modo menu.
Além de ter um nome, cada parédmetro é ligado a um
numero que é o mesmo, independentemente do modo

m Programacgao dos parametros de programacéo. No modo menu, os pardmetros sao
O VLT da Série 5000 pode ser usado praticamente divididos em grupos, com o primeiro digito do numero
para todas as tarefas, é por isto que o niumero de do parémetro (da esquerda para a direita) indicando
parametros é tao grande. Além disso esta série o nimero do grupo de parametros em questao.

oferece a escolha entre dois modos de programacao
- um modo Menu e um modo menu rapido.

A primeira possibilita 0 acesso a todos os parametros.
A segunda conduz o operador pelos paradmetros
que, depois que a programacao for efetuada,
possibilita iniciar o funcionamento do conversor

de freqUéncia na maioria dos casos.
Independentemente do modo de programacao, sera
automaticamente implementada a troca de parametro
tanto no modo menu que no modo menu rapido.

¢ O menu rapido conduz o operador por um
namero de parametros que podem ser suficientes
para fazer partir o motor de modo perfeito,
se a programacao de fabrica para os outros
parametros levar em consideragao as fungées de
controle desejadas, bem como a configuragao do
sinal de entrada/saida (terminais de controle).

¢ O modo menu possibilita selecionar e mudar
todos os parametros a vontade do operador.
Entretanto, alguns parametros serdo "perdidos",
dependendo da escolha de configuragao
(parametro 100), exemplo malha aberta
escondendo todos os parametros do PID.

o
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m Programacgao rapida
A programacéo rapida inicia-se apertando a tecla
[QUICK MENU]I, que leva a seguinte leitura no display:

RUICK MENU 1

13

SH.B HZ 5

B81 LAMGUAGE
EMGLISH

Na parte inferior do display, o nUmero do parametro
€ 0 seu nome sao apresentados juntos com o
estado/valor deste pardmetro da programagéao
rapida. Na primeira vez que a tecla [Quick Menu]
for pressionada depois que a unidade houver

sido ligada, as leituras sempre comegarao na
posigao 1 - vide tabela abaixo.

m Selegcdo de parametros
A selecdo de parametros é efetuada mediante as
teclas [+/-]. Os seguintes parametros sdo acessiveis:
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Quando o grupo de parametros desejado

Posigcéo No.: Parametro: Unidade: ) . )
ne for selecionado, cada parametro podera ser
escolhido por meio das teclas:

1 001 Lingua P
2 102 Poténcia do motor [kW1]
3 103 Tensdo do motor V1 FRERUENCY
4 104 Freqiiéncia do motor [Hz] SE . E| Hz -
5 105 Corrente do motor [A] 1

, , @31 LAMGUAGE
6 106 Velocidade nominal do motor [rpm] _—

EHGL ISH
7 107 Adaptacao automatica do
motor, AMA

8 204 Freqiiéncia minima [Hz] A terceira linha do display mostra o nimero e o
9 205 Referéncia maxima [Hz] nome do parametro, enquanto o estado/valor do
10 207 Tempo de aceleracéo 1 [sec.] parametro selecionado é mostrado na linha 4.
11 208 Tempo de desaceleragéo 1 [sec.]
12 002 Controle local/remoto
13 003 Referéncia local m Troca de dados

Independentemente do modo pela qual foi
selecionado o parametro: menu rapido ou
modo menu, o procedimento para mudar

os dados é o mesmo.

Apertando a tecla [CHANGE DATA] obtém-se o
acesso a troca do parametro selecionado. No
display a quarta linha sublinhando o estado/valor
piscara habilitando a troca.

O procedimento para a mudanga de dados
depende do parametro selecionado representar
um valor numérico ou um texto.

m Modo menu
O modo menu inicia-se apertando a tecla [MENU],
isto apresenta a seguinte leitura no display:

FREGUEHMCY

28,8 Hz 5

8 KEYE.&DISFLRAY

m Troca de um texto
Se um parametro selecionado for um texto, este
texto € mudado mediante as teclas [+/-].

A linha 3 do display mostra o nimero e o
nome do grupo de parametros.

FREGUEHLCY

m Selegcdo de parametro

No modo menu os parametros estao divididos
em grupos. A selegdo do grupo de parametros
é efetuada por meio das teclas.

Ha acesso aos seguintes grupos de parametros:

N.° do grupo. Grupo de parametros:

Operacgéao e exibigdo
Carga e Motor
Referéncias e Limites
Entradas e Saidas
Fungbes especiais
Comunicagéo serial
Funcbes técnicas
Opcdes de Aplicagao
Perfil Fieldbus

© 0O N o o b~ W N =~ O

Comunicacao Fieldbus

J8.8 Hz ¢

@1 LAMGUAGE
EMGLISH

A ultima linha do display apresenta o texto
que sera digitalizado (memorizado) quando for
confirmado mediante o botdo [OK].

m Trocado valor numérico dos dados

Se o parametro escolhido representar um
valor numérico de dados, este valor € mudado
mediante as teclas [+/-].
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102), a tensao do motor (pardmetro 103) e a

FREGUENCY frequéncia do motor (parametro 104).
Isto significa que os parametros sdo mudados
EE - E como um grupo de valores numéricos.

182 MOTOR
B.37 Kl

m Leitura e programagao de parametros indexados
Os parametros sao indexados quando sao
FREGUENCY colocados em uma pilha rolante.
Os parametros 615 - 617 contém um registro

EEl - E histérico que pode ser lido. Escolha o parametro
182 MOTOR real, pressione a tecla [CHANGE DATA] e use as
teclas [+] e [-] para rolar pelo registro de valores.
Durante a leitura, a linha 4 do visor ira piscar.

o
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4]

o3
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B.55 KU =
O

Se houver uma opgao de barramento montada na
unidade, a programacao dos parametros 915 - 916
precisa ser executada da seguinte maneira:

O valor do dado escolhido é apresentado por um
digito piscando. A linha inferior do display apresenta
o valor do dado que sera digitalizado (memorizado)
quando for confirmado com o botéo [OK]. Escolha o parametro real, pressione a tecla
[CHANGE DATA] e use as teclas [+] e [-] para rolar
pelos diferentes valores indexados. Para alterar

m Troca infinitesimal do valor numérico dosdados o valor do parametro, selecione o valor indexado
Se o parametro escolhido representar um valor e pressione a tecla [CHANGE DATA]. Usando as
numérico de dados, em primeiro lugar selecione teclas [+] e [-], o valor a ser alterado ira piscar.
um digito com as teclas [<>]. Para aceitar a nova definigéo, pressione [OK];

para abortar, pressione [CANCEL].

FREERUEMCY

O\

SETUP
EE [ EI HI m Inicializagdao da programacao de fabrica
138 START FREGQUEHCY O conversor de frequéncia pode ser inicializado para
g8 HZ as programacdes de fabrica de duas maneiras.

Inicializacédo pelo pardmetro 620
- Inicializagdo recomendada

Mude depois o digito selecionado valores

infinitesimais mediante as teclas [+/-]: « Selecione o parametro 620
O digito selecionado piscara. + Pressione [CHANGE]
* Selecione "Initialisation"
FREQUEHMCY * Pressione a tecla [OK]
EE El H I ¢ Corte a alimentagao da rede e aguarde até
[ E 1 que o visor seja desligado.
138 START FREQUEHCY * Reconecte a alimentag¢ao da rede - o conversor
Be.8 HZ de freqiiéncia esta redefinido no momento.

Este parametro inicializa todos os itens, exceto:
500 Endereco de comunicagao serial
501 Taxa baud para comunicagao serial
601-605 Dados operacionais

615-617  Registro das falhas

A ultima linha do display apresenta o valor
dos dados que serao memorizados quando for
confirmado mediante o botdo [OK].

Inicializagcdo manual

m Troca dos valores dos dados "step by step"
Certos parametros podem ser mudados "step by * Desconecte da rede e aguarde até que
step". Isto se aplica a poténcia do motor (parametro o visor seja desligado.
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* Pressione as seguintes teclas ao mesmo tempo:

[Display/status]
[Change data]
[OK]

* Reconectando a alimentagéo de rede enquanto
as teclas séo pressionadas.

* Solte as teclas

* O conversor de frequéncia foi programado
com a configuragado de fabrica.

Este parametro inicializa todos os itens, exceto:
600-605 Dados operacionais

' NOTA!:
l': As configurag6es para comunicacgao serial
q e registros de falhas estado definidas.
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m Estruturado menu

MODO DISPLAY

VAR 1.1 VAR 1.2 UAR 1.3

VAR 2%

S

(@]
n e
L O
= <
STATUS 50
o 9
EE
18 =3
DISPLAY DISPLAY O S'_)
© «—
STATUS MENU STATUS (T) ()
o O

@)

MODO MENU MODO MENU RAPIDO

FRERUEHCHY QUICK MEWU ¥ OF Y%

SETUP gT?P

5E1 B HZ .8 HE o
KEYEB. & DISFLAY BE1 LAHMGURAGE

EMGLISH
Selecao de Selecéo é
parametro @ do grupo V
MODO DADOS

FREGUENCY DATA
fw
JH.8 HZ 5

881 LAMGUAGE

CHANGE
DATA v

MODO TROCA DE DADOS

oK

FREGUEHLCY

J8.8 HZ

BUICK MEHMU FS:'UP
= BN

B81 LAMGURAGE BE1 LAMGURGE

EMGLISH Selegao do EMGLISH
valor de .
175ZA446.10 dados
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m Exemplos de ligagao

m Inicio/parada de dois fios

DANFOSS
175HA403.11

+24V

+———18| Par. 302

Partir/parar usando o terminal 18.

Paréametro 302 = Partida [1]

Parar rapidamente usando o terminal 27.
Parametro 304 = Parada por inércia invertida [0]

m Inicio/paradade pulso

DANFOSS
176FA002.10

+24V

W
HEGHER

— [ —1e|Par. 300

7]
—jl/—ﬁ PAR. 302
19
20|
27

L———29| PAR. 305

Parada invertida por meio do terminal 16.
Parametro 300 =Parada ivertida [2]
Partida de pulso usando o terminal 18.
Parametro 302 = Pulso de inicio [2]
Avanco por meio do terminal 29.
Parametro 305 = Avanco [5]

m Mudanga do Setup

176F A003.11

12| +24V

PAR. 302
Start

27| PAR. 304

———— 32| PAR. 306
L ———133| PAR. 307

- Selegdo de Setup usando os terminais 32 e 33.
Parametro 306 = Selegédo de Setup, Isb [10]
Parametro 307 = Selegcado de Setup, msb [10]
Parametro 004 = Multi-Setup [5].

m Aceleragao/desaceleragao digital

176FA004.12

+24V

T
HEHEIN

NN
HNEN

PAR. 302
Start

PAR. 304
Par. 305
——"—— 32| Par. 306
———— 33| Par. 307

- Aumento e diminuigdo da velocidade utilizando
os terminais 32 e 33.
Parametro 306 = Aceleragao [9]
Parametro 307 = Desaceleragédo [9]
Parametro 305 = Congelar referéncia [7].

m Referéncia do potenciometro
| |

54

50| + 10V out
1 kOhm [E 53 Pc‘r. 308
55| Com. analog input

176FA005.12

Parédmetro 308 = Reference [1]
Parametro 309 = Terminal 53, escala min.
Parametro 310 = Terminal 53, escala max.
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m Transmissor de dois fios

m Referéncia atual com feedback de velocidade
12| +24V [

Two—wire — 0-10voC
transmitter 39| Com. analog output gen. 50
42| Fedback oo
Supplied ] — eecoac 54| PAR. 308
by VLT Supply C 4-20 mA = 55| Com. analog inp
4—-20mA[ ] O Process signal .
— e 60| PAR. 314
55| Com. analog input
60| PAR. 314, 4—20mA

L 176FAD07.14

Transmitter

e = Parametro 100 = Regulagéo de velocidade,
~ E Com. analog input malha fechada
SuPPl & 60| PAR. 314, 0/4-20mA Parametro 308 = Feedback [2]
0/4-20 - . ,
17erao0E14 Jaczim Parametro 309 = Terminal 53, valor min. da escala

Parametro 310 = Terminal 53, escala max.
Parametro 314 = Referéncia [1]

Parametro 315 = Terminal 60, valor min. da escala
Parametro 316 = Terminal 60, escala max.

Parametro 314 = Referéncia [1], Sinal de feedback [2]
Parametro 315 = Terminal 60, min. scaling
Parametro 316 = Terminal 60, min. scaling

©
©
- O o
m Conexdo do "encoder" "&18
o gg
o B
27 w2 5
a2 8
29 5L
N
put B_130 pPAR, 306 O
I t A
e 33| PAR. 307

Parametro 306 = Feedback do encoder, entrada B [24]
Parametro 307 = Feedback do encoder, entrada A [25]

Se estiver conectado um encoder com apenas
uma saida para Encoder entrada A [25], entdo
Encoder entrada B [24] deve ser configurado
como Sem fungéo [0].
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m Configuragado da aplicagao
A utilizacado deste parametro habilita a escolha de Pode-se selecionar entre as seguintes configuragées:
uma configuragao (programagao) do conversor de
frequéncia VLT correta para a aplicagéo na qual o
conversor de freqiiéncia VLT deve ser ativado.

- Regulagéo de velocidade, malha aberta
- Regulagao de velocidade, malha fechada
- Regulagao de processo, malha fechada

' NOTA!: - Regulacado de torque, malha aberta
ll: Primeiro, os dados de placa do motor deve - Regulagéo de torque, feedback de velocidade
i ser configurada nos parametros 102-106. A selegao das caracteristicas de motor

especial pode ser combinada com qualquer
configuragao de aplicagao.

m Programacgao dos parametros externos (mas com a compensacgao interna de
Selecione Controle de velocidade, malha aberta escorregamento operando) do motor ou da unidade.
se for necessério um ajuste normal da velocidade, Programe os seguintes parametros, na
sem que sejam necessarios sinais de feedback mesma sequéncia:

Parametro: Ajuste: Valor dos dados:
100 Configuragéo Controle de velocidade, malha [0]
aberta
200 Gamal/sentido da frequiéncia de
saida
201 Limite inferior da freqiiéncia de Somente se [0] ou [2] no par. 200
saida
202 Limite superior da freqiiéncia de
saida
203 Faixa de referéncia/feedback
204 Referéncia minima Somente se [0] no par. 203
205 Referéncia maxima

Selecione Controle de velocidade, malha fechada
se a aplicagéo tiver um sinal de feedback externo
e a precisado do Controle de velocidade, malha
aberta nao for suficiente, ou um torque de
retencéo pleno for desejado.

Programe os seguintes parametros, na

mesma sequéncia:
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Regulacgao de velocidade, malha fechada

(PID):

Parametro: Ajuste: Valor dos dados:
100 Configuragéo Controle de velocidade, malha [1]
fechada
200 Gama/sentido da freqiiéncia de Limite inferior da frequiéncia de
saida saida
201 Limite inferior da freqiiéncia de
saida
202 Limite superior da frequiéncia de
saida
203 Faixa de referéncial/feedback
414 Retorno minimo Somente se [0] ou [2] no par. 200
415 Retorno maximo
204 Referéncia minima Somente se [0] no par. 203
205 Referéncia maxima
417 Ganho proporcional do PID de
velocidade 'g
418 Tempo de integracao da I% X%
velocidade PID cié“ g
419 Tempo de Diferenciagao do PID g,%
de velocidade % ©
420 Limite do ganho diferencial do (@)
PID de velocidade
421 Tempo do Filtro Passa-baixa do

PID de velocidade

Esteja ciente de que a fungado perda do
codificador (parametro 346) sera ativada quando

o parametro 100 for definido como Controle
de velocidade, malha fechada.
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Selecione Controle de processo, malha fechada,
se a aplicacao tiver um sinal de feedback que nao
esteja diretamente relacionado com a velocidade
do motor (rpm/Hz), mas as unidades como

temperatura, pressao, etc. Aplicagbes tipicas
sdo as bombas e os ventiladores. Programe os
parametros dados na seqiéncia mostrada:

Regulagao de processo, malha fechada (Processo PID):

Parametro: Ajuste: Valor dos dados:
100 Configuragéo Controle de processo, circuito [3]
fechado
201 Limite inferior da freqiiéncia de
saida
202 Limite superior da freqiiéncia de
saida
416 Unidades de processo Defina o feedback e a entrada
de referéncia como descrito na
secao PID para o controle de
processos.
203 Faixa de referéncia/feedback
204 Referéncia minima Somente se [0] no par. 203
205 Referéncia maxima
414 Retorno minimo
415 Retorno maximo
437 PID normal/inverso de processo
438 Anti-windup de processo
439 Frequéncia de partida do
processo PID
440 Ganho proporcional do processo
PID
441 Tempo de integracao do PID de
processo
442 Tempo de diferenciagao do Utilizado somente em altas
processo PID aplicagées dindmicas
443 Limite de ganho diferencial no
processo PID
444 Filtro de baixa passagem do

processo PID

Selecione Controle do torque, malha aberta se for
necessario o controle Pl para alterar a freqiiéncia do

motor de forma a manter a referéncia de torque (Nm).

Isto € fundamental nas aplicagées de
enrolamento e extrusao.

Controle do torque, malha aberta deve estar
selecionado se o sentido da velocidade nao
tiver de ser alterado durante a operagéo; isto
significa que uma referéncia de torque positivo
ou negativo sera usada o tempo todo.
Programe os seguintes parametros, na
mesma sequéncia:
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Controle de torque, malha aberta:

Parametro: Ajuste: Valor dos dados:
100 Configuragéo Controle de torque, malha aberta  [4]
200 Gamal/sentido da frequiéncia de
saida
201 Limite inferior da freqiiéncia de
saida
202 Limite superior da freqiiéncia de
saida
203 Faixa de referéncia/feedback
204 Referéncia minima Somente se [0] no par. 203
205 Referéncia maxima
414 Retorno minimo
415 Retorno maximo
433 Ganho proporcional de torque
434 Tempo de integragéo do torque

Selecione Controle do torque, feedback de
velocidade, se um sinal de feedback do codificador
precisar ser gerado. Isso é relevante nas aplicagcées
de bobinadoras e extrusoras.

Controle do torque, feedback de velocidade é
selecionado se for possivel alterar o sentido da
velocidade, ao mesmo tempo que se mantém
a referéncia de torque.

Programe os seguintes parametros, na
mesma sequéncia:

o
©
Q9
O o
C
=)
c)—
25
T ®©
o
(@)

Controle de torque, feedback de

velocidade:
Parametro: Ajuste: Valor dos dados:
100 Configuragéo Controle de torque, feedback de  [5]
velocidade
200 Gama/sentido da freqiiéncia de
saida
201 Limite inferior da freqliiéncia de
saida
202 Limite superior da freqiiéncia de
saida
203 Faixa de referéncial/feedback
204 Referéncia minima Somente se [0] no par. 203
205 Referéncia maxima
414 Retorno minimo
415 Retorno maximo
306 Feedback do codificador, entrada [24]
B
307 Feedback do codificador, entrada [25]
A
329 Feedback do codificador,
pulso/rev
421 Periodo do filtro de baixa
passagem do PID de velocidade
448 Relacdo de transmisséao da
engrenagem
447 Regulacéo de torque, feedback
de velocidade
449 Perdas por friccdo
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Apos ter selecionado Controle de torque, feedback
de velocidade, o conversor de freqliéncias deve
ser calibrado, para assegurar que o torque de
corrente seja igual ao torque deste conversor.
Para que isso ocorra, um medidor de torque deve
estar instalado no eixo, de modo a permitir um
ajuste preciso do parametro 447, Compensagéo
de torque e do parametro 449, Perdas por fricgdo.
Recomenda-se executar uma AMA antes da
calibragem de torque. Proceda da seguinte forma
antes de comecar a usar o sistema:

1. Coloque um medidor de torque no eixo.

. Inicie o motor com uma referéncia de torque

positivo e um sentido positivo da rotagao.
Leia o medidor de torque.

. Usando a mesma referéncia de torque, altere

o sentido da rotacao de positivo para negativo.
Leia o torque e ajuste-o no mesmo nivel da
referéncia de torque positiva e com o0 mesmo
sentido de rotacgado. Isto pode ser feito através
do parametro 449, Perdas por fricgéo.

. Com o motor quente e aproximadamente

50% da carga, defina o parametro 447,
Compensacgéo de torque, para que coincida
com o medidor de torque. O conversor de
freqliéncias esta pronto para funcionar.

Se o conversor de freqiéncias tiver que ser
adaptado a um motor sincrono ou a uma
operagcdo com motor paralelo, selecione
Caracteristicas especiais do motor.

Programe os seguintes parametros, na
mesma sequéncia:

Caracteristicas de motor especial:

Parametro: Ajuste:

Valor dos dados:

101 Caracteristicas do torque

Caracteristicas de motor especial [5] or [15]

432 + 431 Frequéncia F5/Tensédo U

430 + 429 Frequéncia F4/Tensédo U

428 + 427 Frequéncia F3/Tenséo U

426 + 425 Frequéncia F2/Tensédo U

424 + 423  Frequéncia F1/Tensédo U

422 Tensao U
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m Funcionamento local e remoto A seguir uma lista de fung6es/comandos disponiveis
Ha duas possibilidades diferentes de funcionamento mediante as teclas no painel de controle, entradas
do conversor de frequiéncia: controle remoto ou local. mediante os terminais digitais ou mediante a porta de

comunicagéao serial nas duas situagées (modos).

Se o parametro 002 for regulado em local [1]:

No dispay, podem ser usadas as seguintes teclas de controle local:

Tecla: Parametro: Valor do dado:
[STOP] 014 [1] Habilitado
[JOG] 015 [1] Habilitado
[RESET] 017 [1] Habilitado
[FWD/REV] 016 [1] Habilitado

Programe o parametro 013 para Controle LCP e malha aberta [1] ou Controle LCP como parédmetro 100 [3]:

1. A referéncia local é programada no parametro 003 e pode ser alterada pelas teclas [+/-].
2. A reversédo pode ser ativada pelas teclas [Fwd/Rev].

Programe o parametro 013 para Controle LCP digital e malha aberta [2] ou Controle LCP digital como parametro
100 [4]:

Para a programacao dos parametros acima, 8. Frenagem CC mediante o terminal digital 27.
agora € possivel controlar o conversor de 9. Reset e parada por inércia do motor mediante
freqUéncia da seguinte maneira: o terminal digital 27:

Entradas digitais: 10. Parada por inércia do motor mediante

o terminal digital 27.

11. Reversado mediante o terminal digital 19.

12. Selegao de programagao, msb/aceleragao
mediante o terminal digital 32.

13. Selecao de programacao, Isb/desaceleracéo
mediante o terminal digital 33.

1. A programacao da referéncia local no parametro
003 pode ser mudada mediante as teclas [+/-].

2. Reset mediante o terminal digital 16,
17, 29, 32 ou 33.

3. Parada inversa mediante o terminal digital
16, 17, 27, 29, 32 ou 33.

4. Selecado de programagao, Isb mediante o A porta de comunicagao serial:
terminal digital 16, 29 ou 32.

5. Selegao de programacgao, msb mediante o
terminal digital 17, 29 ou 33.

6. Ramp 2 mediante o terminal digital 16,
17, 29, 32 ou 33.

Funcobes

2

G
o
0]
o
?
)

Ramp 2

Reset

Selecao de Setup, Isb
Selecao de Setup, msb

o0k whd =

7. Parada rapida mediante o terminal digital 27. Relé 01
Relé 04

Se o parametro 002 for programado para controle remoto [0]:

Tecla: Parametro: Valor do dado:

[STOP] 014 1]

[JOG] 015 [1]

[RESET] 017 [1]
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m Controle com a fungao de freio

A fungao de freio é para limitar a tensdo no
circuito intermediario quando o motor funcionar
como gerador. Isto acontece, por exemplo,
quando a carga movimenta o motor e a poténcia
entra no circuito intermediario.

O freio é constituido de um circuito "chopper"
com a ligacdo de uma resisténcia de freio
externa. A colocagdo externa da resisténcia
oferece as seguintes vantagens.

- A resisténcia do freio pode ser selecionada
com base na aplicagdo em questéo.

- A energia da frenagem é dissipada fora
do painel de controle, ou seja, onde a
energia pode ser utilizada.

- A eletrénica do conversor de freqiiéncia nao
sofrera superaquecimento se a resisténcia
do freio estiver sobrecarregada.

O freio esta protegido contra curtos-circuitos

da resisténcia do freio, e o transistor do freio é
monitorado para garantir que um curto-circuito do
transistor seja detectado. Utilizando uma saida do
relé/digital, este pode ser utilizado para a protegédo da
resisténcia do freio contra uma sobrecarga relativa
a uma falha no conversor de freqiiéncia.

Além disso, o freio possibilita a leitura da poténcia
instantanea e da poténcia média para os ultimos
120 segundos, assim como verifica se a ativagdo
da poténcia nao ultrapassa um limite selecionado
mediante o parametro 402. No parametro 403,
selecione a fungao a ser executada quando a
poténcia transmitida a resisténcia elétrica do freio
ultrapassar o limite programado no parametros 402.

NOTA!:
l': O monitoramento da poténcia do freio nao
q € uma fungado de seguranca; é necessario
um interruptor térmico para esta finalidade.
O circuito da resisténcia elétrica do freio ndo tem
protecéo de aterramento contra corrente de fuga.

m Selegdo do Resistor de Freio

Para selecionar o resistor de freio correto, deve-se
saber com que freqiiéncia o freio é acionado e qual
intensidade de frenagem é necessaria.

O ED do resistor € uma indicagao do ciclo util
em que o resistor esta funcionando.

O ED do resistor € calculado da seguinte maneira:

th

ED (dutycycle) = m

onde tb é o tempo de frenagem, em segundos,
e o Tcycle é o tempo de ciclo total.
Speed 1752A730.11

[o]
[m/s]

. ta tb

time [sec
| Teycle | [sec]

A carga maxima permitida no resistor do freio

€ indicada como uma poténcia de pico de um
determinado ED. O exemplo e a férmula a seguir se
aplicam apenas ao VLT 5000. A poténcia de pico
pode ser calculada com base na maior resisténcia
de freio necessaria para a frenagem:

Ppeak = PMOTOR X MBR(%) X N MOTOR X NvLT [W]

onde MgRr(%) € uma porcentagem do torque nominal.
A resisténcia do freio € calculada como segue:

Rune = 2 2% g
Pprax

A resisténcia do freio depende da tenséo do

circuito intermediario (UDC).

O freio estara ativo nas seguintes tensdes:

e 3 x200-220 V: 397 V

e 3 x 380-500 V: 822 V

* 3 x525-600 V: 943 V

* 3 x 525-690 V: 1084 V

NOTA!:
l': O resistor de freio utilizado deve ser capaz
q de suportar tens6es de 430, 850, 960 Volts
ou 1100 Volts, a menos que sejam utilizados
resistores de freios da Danfoss.

RRrec € a resisténcia recomendada pela
Danfoss, ou seja, aquela que garante que

o conversor de freqléncia é capaz de frear
completamente em condigées de maximo torque
de frenagem (Mpr) de 160%.

O valor tipico de Nmotor € 0,90, enquanto que o
nvLt € tipicamente 0,98. A Rrec, com torque de
frenagem de 160%, pode ser escrita como:

111.654

Rurc = —20%  oaap01
Pvoror
478.801 S
Rupe = 0800 o1 a5001
Pyoror
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20,137
Rrec = 630.137 [©] @600V
Puoror
=44
Rrec = 895868 [€2] @690V
Pyoror

P do motor em kW.

NOTA!:
l@ A maxima resisténcia de freio selecionada

deve ter um valor 6hmico max. 10% inferior

aquele recomendado pela Danfoss. Se um
resistor de freio, com um valor 6hmico maior, for
selecionado, o torque de frenagem de 160% nao
serd atingido e havera um risco do conversor de
frequéncia desligar por seguranga. Para maiores
informac@es, consulte as Instrugées sobre o
Resistor do Freio MI.90.FX.YY.

NOTA!:
l': Se ocorrer um curto-circuito no transistor do
q freio, a dissipagao de poténcia no resistor do

freio somente podera ser evitada utilizando-se
um disjuntor de rede elétrica ou contactor para
desconectar a tensao de rede elétrica do conversor
de frequéncia. (O contactor pode ser controlado
pelo conversor de frequéncia).

m Referéncias - referéncias simples

Utilizando uma referéncia individual, somente um
sinal de referéncia ativado é considerado, seja na
forma de uma referéncia externa ou na forma de
uma referéncia (interna) pré-programada.

A referéncia externa pode ser tensdo, corrente,
frequéncia (pulso) ou binaria mediante o bus.

A seguir sdo apresentados dois exemplos da
maneira como sao definidas as referéncias
individuais pelo VLT da Série 5000.

Exemplo 1:

Sinal de referéncia externa = 1 V (min) - 5 V (max)
Referéncia = 5 Hz - 50 Hz

Configuracao (parametro 100) = Regulacao

de velocidade, malha aberta.

U/f no terminal 53,
54 ou 60. f (pulso)
no terminal 17 ou
29 binaria (porta
[/ Externa | serial)1.
Ref.
individual
\ Referéncias de pré-
configuragées (par. 215-218).

2

G
o
0]
o
?
)

Ref.

DANFOSS
175ZA038.11

v]

Analogue input
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Parametro: Programacao: Valor do dado:
100 Configuragéo Regulacéo de velocidade, malha aberta [0]

308 Func. da entrada analdgica Referéncia [1]

309 Sinal de ref. min. Min. 1V

310 Sinal de ref. max. Max 5V

203 Gama de referéncia Intervalo de referéncia Min - Max [0]
204 Referéncia minima Referéncia min. 5 (Hz)

205 Referéncia maxima Referéncia max. 50 (Hz)

- Catch-up/slow down mediante os terminais de entrada 16, 17, 29,
32 ou 33.

- Congelamento da referéncia mediante os terminais de entrada
16, 17, 29, 32 ou 33.

Outras configuragées permitidas:

Exemplo 2:

Sinal de referéncia externo = 0 V (min) - 10 V (méx)
Referéncia = 50 Hz sah - 50 Hz sh

Configuragao (parametro 100) = Regulagao

de velocidade, malha aberta

Analogue input

M

Parametro: Programacao: Valor de dado:
100 Configuragdio Regulagéo de velocidade, malha (0]

aberta
308  Func. da entrada analégica Referéncia [1]
309 Sinal de ref. min. Min. oV
310  Sinal de ref. max. Max. 10V
203 Gama de referéncia Intervalo de referéncia - Max - + Max [1]
205 Referéncia max 100 Hz
214  Tipo de referéncia Soma [0]
215  Referéncia pré-configurada -50%
200 Gamal/sentido da frequéncia de saida Ambos sentidos, de 0 a 132 Hz [1]

- Catch-up/slow down mediante os terminais de entrada 16,
17, 29, 32 ou 33.

-Congelamento da referéncia mediante os terminais de entrada
16, 17, 29, 32 ou 33.

Outras configuragées permitidas:
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m Referéncias - referéncias multiplas

Se for utilizada a referéncia multipla, dois ou

mais sinais de referéncia sao ligados, seja na (%] ha/b/c/d
forma de uma referéncia externa ou na forma e |
de uma referéncia pré-programada. Mediante ‘
o parametro 214 estas referéncia podem ser |
combinadas de trés maneiras diferentes: \
\
[ Soma |
Ref. — Relativa \
Multiplas . | 5
, I I
\ Externa/pré-programada Min. Max.
PAR.309 PAR.310
PAR.312 PAR.313
PAR.315 PAR.316
A seguir os tipos de referéncia (soma, relativa PAR.327
e externa/pré -programada):
SOMA
" Freeze ref. E
Freeze ref. =
PAR330 —
Freeze ref. o——1/_
Catch
W PRI sse o% SUM_PAR.214 Sateh b/
Min  PAR.309 [X] SUM (XHY) Lt ret. PAR.218
200 /// (y=30%)
Max PAR.313 Y S (y=10%)
vese /e §on’_ozo")
Min  PAR.312 f pa Exdomal ref. (X) J_Ll_l_ \
/7 100 2001%] |
Max PAR.316 g
1606 =100
Min PAR.315
=200 Ll
Max PAR.327 517/22 c |'_
o
(pulse) 3 _§
=
S =
% 5 ©°
Binary 00— o =2
(BUS) © v Freeze
ref.
Preset ref.
PAR.215 — L l
PAR.216 —:\ o §
PAR.217 —— : :
PAR.218 —— 8 2
& &

Preset ref. LSB &—
Preset ref. MSB ®—]

Uss/Us4/160/F19/29

DANFOSS
175ZA135.10
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RELATIVO
2
Freeze ref. g
Freeze ref. B
PAR.330 —1
Freeze ref. Q——1/_
Max. PAR.310 . Catch up/
o Us3 0% Relative PAR.214 Slow down
Min  PAR.309 [%] ,Relative Presst ref. PAR.219
200 / y=30";
Mox. PAR.313 PAR.311 y=10%
V="Fhon)
y= —
Min  PAR.312 Extornal ref. (X) |—|_|_’_ \
100 200 [¥] |
Mox. PAR.316 PAR3N o
—F——160 =
Min  PAR.315 L l
Max. PAR.327;1; /29 0% . s —
(pulse) 53
55
Bina LR 50
(BUS, o0 Freeze
ref.
Preset ref,
PAR.215 — 'L L
PAR.216 — :\ §
a
PAR.217 — s 3
PAR.218 —— i i
w un
84
®E
[
EXTERNO/PRE-PROGRAMADO
" Freeze ref. §
Freeze ref. =
PAR.330 —1
Freeze ref. o——1/_
Mox PAR.310 Catch up/
_ﬁx Us3 o % External /preset ref. PAR.214 Slow down
Min  PAR.300 PAR.219
Max PAR.313 b %
Us4
_ug‘ PAR.312 | T~ I ~
Mox PAR.316 — L
1 60 c %
Min PAR.315 L l
_Mﬁx Fuutsnﬁv29 0% L e —
(pulse) e 35 o
[ s ‘;
—— ©eX | o e
(%'ﬂ‘é')’ ] Sa Freeze
o ref.
Preset ref.
PAR.215 — L L
PAR.216 —x 5
g3
PAR.217 —— 33
PAR.218 ——
& &

Preset ref. LSB&—
Preset ref. MSBS—
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Referéncias

Aojdsig
[2H]

N
0y] (=]
ETTTIAN
202/ 10T 4vd
L1'980VZGLL
SSO4NVO

sleloadsa
sagiun4

33

it

E

]
—1—8izyvd
—1— LiTEvd

/H |- o1zuvd
|- s1zavd

Dapo%)
p3sds [x]oot o
e AN
2|0d opd Lo |
peads dis enbioy [F “N Vool *
= i
.%o&uvaam &8 (o
anbuo) s s Idsia
SRR T m T
fodsia %001 39y q ﬂ
0oqpoey [xloot o w
ald W el U o 2
| B4 2z9344 )
$59904 ;
d sseoaug ¥ Fxom ﬂ
“10y
doo| peso)
$89004d |
(%) |\1
Aojdsig m m L
[x]0g1 \*%0_ ol 1wsad/
"49Y *UIN| M m ki
0|02 | % Fo
enbuo) [wN] _ 4 ﬁ
"
e %00k
*doo| usdp —— L
anbuo) | | xnu_w‘wmkn Ll_:_L ] eAyDIOY
cousia |\I Il I/- /.l
190qpaa3 %001
(%] 001 N\ _%001—
d o | Foun
aid ! | 00L°4vd P1z°vd
peadg Twas] | % | uopoinBlyuoy umop mo|g  adky 48y
——xD) dn yo:
il =T /oo
doo| psso|) ‘Jou ozavl4
poasdg mmmh%n_ I\ uns -
|
fordarg L1 ogcuvd
*}o.4 920044
[x]oal o
d oy | “Jod 920914
‘dwos !
dis [zH] |
. 4oy [2H]
~doo| uadp
paads

%P

1.

LICHVd

ind
S 0

£38°9Yd  X°N

Sigdvd  UN

08 I——J-

9Ie°WVd  XON
2igYvd  UN
ven |G|

CIS¥vd  XON

60S°¥Vd  UIN

& -

aigTdvd  XoW

87

MG.51.A8.28 - VLT é uma marca registrada da Danfoss



Decfoss

VLT® 5000 Series

m Adaptagdao de Motor Automatica, AMA

A adaptagao de motor automatica € um algoritmo de
teste que mede os parametros elétricos do motor
em uma parada do motor. Isto significa que a AMA
em si ndo esta aplicando qualquer torque.

A AMA é util para colocar sistemas em operacgao,
quando o usuario deseja otimizar o ajuste

do conversor de freqiiéncia para o motor
aplicado. Este recurso é usado particularmente
quando a programagcéo de fabrica ndo abrange
adequadamente o motor em questao.

Existem dois parametros do motor que séo

de grande importancia na adaptagao do motor
automatica: a resisténcia do estator, Rs, e a
reatancia no nivel de magnetizagdo normal, Xs.

O parametro 107 permite escolher a adaptagéo
do motor automatica, com determinacédo de Rs e
Xs, ou adaptagdo do motor automatica reduzida,
com determinagao apenas de Rs.

A duracao de uma adaptacdo do motor automatica
total varia de alguns minutos em motores pequenos
a mais de 10 minutos em motores grandes.

Limitagées e condigbes prévias:

e Para que a AMA seja capaz de determinar os
parametros do motor da melhor maneira, deve-se
informar os dados corretos nos parametros 102 a
106, provenientes da placa de identificagdo do
motor conectado ao conversor de freqiiéncia.

* Para obter-se o melhor ajuste possivel do
conversor de frequiéncia, recomenda-se que
a AMA seja realizada em um motor frio.
Repetidas execugbes da AMA podem causar
um aquecimento do motor, que resultara em um
aumento na resisténcia do estator, Rs.

* A AMA so6 pode ser executada se a corrente
nominal do motor for no minimo 35% da
corrente nominal de saida do conversor de
frequéncia. A AMA pode ser executada até
em um motor sobredimensionado.

¢ Se for inserido um filtro LC entre o conversor
de freqliéncia e o motor, s6 sera possivel
executar um teste reduzido. Se for necessario
um ajuste global, remova o filtro LC enquanto
executa uma AMA total. Apds a concluséo da
AMA, insira novamente o filtro LC.

¢ Se forem acoplados motores em paralelo, use
somente AMA reduzida, se for o caso.

¢ Quando forem usados motores sincronos, sé
é possivel fazer uma AMA reduzida.

e Cabos longos de motor podem ter efeito na
implementagéo da fungdo AMA se sua resisténcia
for maior que a resisténcia do estator do motor.

Como executar uma AMA

1. Pressione a tecla [STOP/RESET]

2. Ajuste os dados da placa de identificagéo do
motor nos parametros 102 a 106

3. Selecione se é necessaria uma AMA total
[ENABLE (RS, XS)] ou reduzida [ENABLE
RS] no parametro 107

4. Conecte o terminal 12 (24 V CC) ao terminal
27 no cartdo de controle.

5. Pressione a tecla [START] ou conecte o terminal
18 (start) ao terminal 12 (24 V CC) para iniciar
a adaptagado de motor automatica.

Neste ponto, a adaptagdo de motor automatica
realiza quatro testes (para AMA reduzida, somente
os primeiros dois testes). Os diferentes testes podem
ser acompanhados no visor como pontos depois
do texto WORKING no paréametro 107:

1. Verificagdo de erros inicial, em que os dados
da placa de identificagao e erros fisicos sédo
verificados. O visor mostra WORKING.

2. Teste CC, em que a resisténcia do estator é
estimada. O visor mostra WORKING..

3. Teste transiente, em que a induténcia de fuga é
estimada. O visor mostra WORKING..

4. Teste CA, em que a reatancia do estator é
estimada. O visor mostra WORKING....

' NOTA!:
": A AMA sé pode se executada se ndo
i houverem alarmes durante o ajuste.

Descontinuar a AMA

Caso se deseje descontinuar a adaptagdo do motor
automatica, pressione a tecla [STOP/RESET] ou
desconecte o terminal 18 do terminal 12.

A adaptagdo do motor automatica termina com uma
das seguintes mensagens apos o teste:

Mensagens de adverténcias e alarmes

ALARM 21

Otimizagao automatica OK

Pressione a tecla [STOP/RESET] ou desconecte
o terminal 18 do terminal 12. Este alarme indica
que a AMA esta OK e que a unidade esta
corretamente adaptada ao motor.

ALARM 22

Otimizagao automatica nao OK

[AUTO MOTOR ADAPT OK]

Foi encontrada uma falha durante a adaptagao do
motor automatica. Pressione a tecla [STOP/RESET]
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ou desconecte o terminal 18 do terminal 12. Verifique
a possivel casa da falha, relacionada a mensagem
de alarme fornecida. O valor apés o texto é o cédigo
de erro, que pode ser visto no registro de falhas no
paréametro 615. A adaptagcédo do motor automatica nao
atualiza parametros. Vocé pode optar por executar
uma adaptagao do motor automatica reduzida.

CHECK P.103,105 [0]

[AUTO MOT ADAPT FAIL] O parametro 102,
103 ou 105 estd com um ajuste incorreto. Corrija
o ajuste e reinicie a AMA.

LOW P.105 [1]

O motor € muito pequeno para que a AMA seja
realizada. Se a AMA for ativada, a corrente nominal
do motor (parametro 105) deve ser maior que 35% da
corrente nominal de saida do conversor de frequéncia.

ASYMMETRICAL IMPEDANCE [2]

A AMA detectou uma impedancia assimétrica
no motor conectado ao sistema. O motor
pode estar com defeito.

MOTOR TOO BIG [3]

O motor conectado ao sistema é muito grande para
que a AMA seja realizada. O ajuste no parametro
102 né&o corresponde ao motor usado.

MOTOR TOO SMALL [4]

O motor conectado ao sistema € muito pequeno para
que a AMA seja realizada. O ajuste no parametro
102 n&o corresponde ao motor usado.

TIME OUT [5]

A AMA falhou devido a ruidos nos sinais de medida.
Tente reiniciar a AMA algumas vezes, até que ela
seja executada. Observe que execugées de AMA
repetidas podem aquecer o motor a um nivel em que
a resisténcia do estator RS é aumentada. Na maioria
dos casos, no entanto, isso ndo € um problema.

INTERRUPTED BY USER [6]
A AMA foi interrompida pelo usuario.

INTERNAL FAULT [7]
Ocorreu uma falha interna no conversor de frequéncia.
Entre em contato com o seu fornecedor Danfoss.

LIMIT VALUE FAULT [8]

Os valores de parametros encontrados para o motor
estdo fora do intervalo aceitavel dentro do qual o
conversor de frequéncia pode funcionar.

MOTOR ROTATES [9]

O eixo do motor esta girando. Assegure que
a carga nao possa girar o eixo do motor. Em
seguida, reinicie a AMA.

WARNING 39 - 42

Foi encontrada uma falha durante a adaptagao
do motor automatica. Verifique as possiveis
causas de falha de acordo com a mensagem

de adverténcia. Pressione a tecla [CHANGE
DATA] e selecione "CONTINUE" se a AMA deve
continuar, apesar da adverténcia, ou pressione a
tecla [STOP/RESET] ou desconecte o terminal 18
do terminal 12 para descontinuar a AMA.

WARNING: 39

CHECK P.104,106

Provavelmente o ajuste do parametro 102, 104
ou 106 esta incorreto. Verifique o ajuste e
selecione ‘Continue’ ou ‘Stop’.

WARNING: 40

CHECK P.103,105

Provavelmente o ajuste do parédmetro 102, 103
ou 105 esta incorreto. Verifique o ajuste e
selecione ‘Continue’ ou ‘Stop’.

WARNING: 41

MOTOR TOO BIG

Provavelmente o motor usado é muito grande para
que a AMA seja realizada. O ajuste no parametro

102 pode nao corresponder ao motor. Verifique o

motor e selecione ‘Continue’ ou ‘Stop’.

Funcobes
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WARNING: 42

MOTOR TOO SMALL

Provavelmente o motor usado € muito pequeno para
que a AMA seja realizada. O ajuste no parametro
102 pode nao corresponder ao motor. Verifique o
motor e selecione ‘Continue’ ou ‘Stop’.
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m Controle do freio mecanico

Nas aplicag6es com icamento, ha a necessidade
de se controlar um freio eletromagnético.

Para controlar o freio, é necessaria uma saida

de relé (01 ou 04). A saida deve ser mantida
fechada (sem tensé&o) durante o periodo em

que o conversor de freqliéncia nao for capaz de
’suportar’ o motor devido, por exemplo, a carga
alta. No parametro 323 ou 326 (saidas de relé 01,
04), selecione Controle de freio mecénico [32] ou
Controle de freio mecénico estendido [34], para
aplicag6es com um freio eletromagnético.

Durante a partida/parada e desaceleracgéo, a
corrente de saida € monitorada. Se Controle de
freio mecéanico [32] for selecionado e a corrente
estiver abaixo do nivel selecionado no parametro
223 Adverténcia: Corrente baixa, o freio mecanico
sera fechado (sem tensdo).

Como ponto de partida, € possivel selecionar uma
corrente de aproximadamente 70% da corrente
de magnetizagdo. O parametro 225 Adverténcia:
Freqtiéncia baixa indica a freqiiéncia, durante

a desaceleragédo, em que o freio mecéanico
devera fechar novamente.

Se Controle de freio mecénico estendido [34] for
selecionado, o freio mecéanico estara fechado (sem

tensao), durante a partida, até que a corrente

de saida esteja acima do nivel selecionado no
parametro 223 Adverténcia: Corrente baixa.
Durante a parada, o freio mecanico é liberado até
que a freqiiéncia esteja abaixo do nivel selecionado
no parametro 225 Adverténcia: Freqliéncia baixa.
Observe que, pelo Controle do freio mecéanico
estendido [34], o freio ndo fecha se a corrente
de saida ficar abaixo do paradmetro 223
Adverténcia: Corrente baixa.

E que ndo aparece nenhuma adverténcia de
nivel baixo de corrente.

No modo de frenagem mecanica estendida, o
desarme de sobrecorrente (alarme 13) pode ser
reinicializado por um reset externamente.

Se o conversor de freqiiéncia for colocado em
uma condigéo de alarme ou em uma situacao de
sobrecorrente ou sobretensao, o freio mecéanico
sera religado imediatamente.

NOTA!:

": A aplicagdo mostrada é somente para
icamento sem contrapeso.

Controle do freio mecanico:

Parametro: Definigao: Valor dos dados:
323 Relé 01 ou par. 326 relé 04 Controle do freio mecanico [32]
323 Relé 01 ou par. 326 relé 04 Controle estendido do freio mecanico [34]

223 Adverténcia: Corrente baixa aprox. 70% da corrente de magnetizagio?)

225 Adverténcia: Frequiéncia baixa. 3-5 Hz 2)

122 Fungdo na parada Pré-magnetizacao [3]
120 Tempo de atraso da partida 0,1-0,3 s

Frequéncia/tensdo de partida no sentido

121 Fungao partida

horario 3)

(3]

Programe como freqiiéncia de

130 Frequéncia de partida

escorregamento

A tensado deve corresponder a freqiiéncia que foi definida no parametro

131 Tenséo d rtid
ensédo de partida 130.

1. Durante a partida e a parada, o limite de
corrente no parametro 223 estabelece o
nivel de chaveamento.

2. Este valor indica a frequéncia, durante a
desaceleragdo, em que o freio mecéanico
deve fechar novamente. Isso sup6e que foi
dado um sinal de parada.

3. Deve-se assegurar que o motor parta no sentido
horario (icamento), pois de outra forma o
conversor de frequiéncia pode derrubar a carga.
Chaveie as conexées U, V e W, se necessario.
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Mechanical

A

Start, terminal 18

brake control

175ZA253.11

Start delay time

parameter 120

Output frequency ——!

Output current

Frequency low level,
par. 225

-<— Start frequency,
: par. 130

Current low level, par. 223

Magnetizing current

0 Amp.T

Relay 01

Mechanical brake

Mechanical brake released

Extended mechanical

A

Start, terminal 18

t2-t1 and t5-t4 = 14

reaction time of mech. brake

brake control

Start delay time

parameter 120

Output frequency ——!

Output current

Frequency low level,
par. 225

~—— Start frequency,
: par.

130

Magnetizing current

0 Amp.T

Relay 01

Mechanical brake

3 14 15

t2-t1 and 1615 =
13-t4 =

reaction time of mech. brake
motor current below current low level
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m PID para controle de processo
Feedback
O sinal de feedback deve estar conectado a um
terminal no conversor de freqiéncia. Utilize a lista
abaixo para decidir qual terminal deve ser usado e
quais parametros devem ser programados.

Tipo de Terminal Parametros
feedback

Pulso 33 307

Tensao 53 308, 309, 310
Corrente 60 314, 315, 316

Além disso, os feedbacks minimo e maximo
(parametros 414 e 415) devem ser também
ajustados em um valor, na unidade de
processo, que corresponda aos valores minimo
€ maximo no terminal.

Selecione a unidade de processo no parametro 416.

Referéncia

E possivel ajustar uma referéncia minima e
maxima (204 e 205), que limita a soma de todas
as referéncias. A gama de referéncia ndo pode
ultrapassar a gama de feedback.

Se for necessario uma ou diversas referéncias de
ponto de ajuste, a maneira mais simples €& ajustar
tal referéncia diretamente nos parametros 215 a
218. Selecione entre as referéncias pré-ajustadas
conectando os terminais 16, 17, 29, 32 e/ou 33
ao terminal 12. Os terminais a serem usados
dependem da escolha feita nos parametros

dos diversos terminais (parametros 300, 301,
305, 306 e/ou 307). Utilize a tabela abaixo ao
selecionar referéncias pré-ajustadas.

Ref. pré- Ref. pré-
ajustada, ajustada,
MSB LSB

Ref. pré-ajustada 0 0

1 (par. 215)

Ref. pré-ajustada 0 1

2 (par. 216)

Ref. pré-ajustada 1 0

3 (par. 217)

Ref. pré-ajustada 1 1

4 (par. 218)

Se for necessaria uma referéncia externa,

ela pode ser uma referéncia analdgica ou de
pulso. Se uma corrente for usada como sinal
de feedback, s6 sera possivel usar tensdo como
referéncia analdgica. Utilize a lista abaixo para
decidir qual terminal deve ser usado e quais
parametros devem ser programados.

Tipo de Terminal Parametros

referéncia

Pulso 17 ou 29 301 ou 305

Tensao 53 ou 54 308, 309, 310 ou
311, 312, 313

Corrente 60 314, 315, 316

Referéncias relativas podem ser programadas. Uma
referéncia relativa € um valor percentual (Y) da soma
das referéncias externas (X). Este valor percentual
é adicionado a soma das referéncias externas,

que produz a referéncia ativa (X + XY). Consulte a
segao Tratamento de referéncias multiplas.

Se forem usadas referéncias relativas, o parametro
214 deve ser ajustado em Relativo [1]. Isso torna
as referéncias pré-ajustadas relativas. Além disso,
Referéncia relativa [4] pode ser programada no
terminal 54 e/ou 60. Se for selecionada uma
referéncia relativa externa, o sinal na entrada sera
um valor percentual da gama total do terminal. As
referéncias relativas sao adicionadas com sinais.

NOTA!:
": Terminais que nao estdao em uso devem
i ser preferencialmente ajustados como
Sem fungéo [0].

Controle inverso

Se a unidade deve reagir com velocidade crescente
e com feedback crescente, Inverso deve ser
selecionado no parametro 437. O controle normal
significa que a velocidade do motor diminui quando
o sinal de feedback aumenta.

Anti_confronto

O regulador do processo vem com a funcao anti
confronto na posigao ativa. Essa fungdo assegura
que quando um limite de frequiéncia ou um limite de
torque é alcangado, o integrador é ajustado com um
ganho que corresponde a frequiéncia real. Isso evita
integrar em um erro que ndo pode ser compensado de
maneira alguma por meio de alteracdo de velocidade.
Essa fungao pode ser desativada no parametro 438.

Condi¢6es de partida

Em algumas aplicagées, o melhor ajuste do regulador
do processo significara que leva um tempo excessivo
para o valor do processo desejado ser alcangado.
Nessas aplicages, pode ser vantajoso fixar uma
freqiéncia do motor para a qual o conversor

de frequéncia deva trazer o motor, antes que o
regulador de processo seja ativado. Isso é feito
pela programagao de uma freqiiéncia de partida

PID de Processo no parametro 439.
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Limite de ganho do diferenciador

Se existirem mudancgas rapidas na referéncia

ou feedback em uma determinada aplicagao - o
que significa que o erro muda rapidamente - o
diferenciador pode ficar logo dominante demais.
Isso ocorre porque ele reage a mudangas no erro.
Quanto mais rapido o erro mudar, maior sera o
ganho do diferenciador. O ganho do diferenciador
pode ser limitado portanto para permitir o ajuste do
tempo de diferenciagdo razoavel para mudancgas
lentas e um ganho rapido adequado para mudangas
rapidas. Isso é feito no parametro 443, Limite de
ganho do diferenciador no PID de processo .

Filtro passa baixa

Se existirem oscilagées do sinal de feedback de
corrente/tensao, estas podem ser amortecidas pela
utilizacdo de um filtro passa baixa. Defina uma
constante de tempo adequada para o filtro passa
baixa. Essa constante de tempo representa a
frequiéncia limite das ondas que ocorrem no sinal de
feedback. Se o filtro passa baixa estiver ajustado para
0,1 s, a freqiiéncia limite sera de 10 RAD/s, o que
corresponde a (10/2 x 1) = 1,6 Hz. Isso significa que
todas as correntes/tensées que variarem mais de 1,6
oscilag6es por segundo serédo removidas pelo filtro.
Ou seja, s6 havera controle em um sinal de feedback
cuja freqiiéncia varie menos de 1,6 Hz. Escolha
uma constante de tempo adequada no parametro
444, Filtro passa baixa do PID do processo .

Otimizagdo do regulador de processo

Os ajustes basicos foram feitos, e tudo o que precisa
ser feito & otimizar o ganho proporcional, o tempo de
integragao e o tempo de diferenciagao (parametros
440, 441, 442). Na maioria dos processos, isso pode
ser feito seguindo-se as diretrizes abaixo.

1. Dé partida no motor

2. Ajuste o parametro 440 (ganho proporcional) em
0,3 e aumente-o até que o sinal de feedback
comece a variar continuamente outra vez.

Em seguida, reduza o valor até que o sinal
de feedback se estabilize. Agora diminua o
ganho proporcional de 40 a 60%.

3. Ajuste o parametro 441 (tempo de integragéo)
em 20 s e reduza o valor até que o sinal de
feedback comece a variar continuamente outra
vez. Aumente o tempo de integracao até que
o sinal de feedback se estabilize, seguido
por um aumento de 15 a 50%.

4. Somente utilize o pardmetro 442 para sistemas de
atuagao bastante rapida (tempo de diferenciacéo).
O valor tipico é quatro vezes o tempo de

integracéo ajustado. O diferenciador deve
ser usado somente quando o ajuste do ganho
proporcional e do tempo de integracao tiverem
sido totalmente otimizados.

NOTA!:
“: Se necessario, a partida/parada podem ser
q ativadas algumas vezes para provocar uma
variagado do sinal de feedback.

Consulte também os exemplos de conexao
fornecidos no Guia de projeto.

m PID para regulagao de velocidade

Feedback

O sinal de feedback deve ser ligado a um borne
do conversor de freqiiéncia. Utilize a lista abaixo
para definir qual borne deve ser usado e que
parametros devem ser programados.

Tipo de feedback Borne Parametros
Pulso 32 306

Pulso 33 307
Feedback 329
(pulso/rpm)

Tenséo 53 308, 309, 310
Current 60 314, 315, 316

Além do mais, os valores maximo e minimo de
feedback (pardmetros 414 e 415) devem ser
programados na unidade de processo com um
valor que corresponda aos valores maximo e
minimo presentes no borne. O feedback minimo
nao pode ser programado com um valor inferior a
0. Escolha a unidade no parametro 416.

Funcobes
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Referéncia

Valores de referéncia maximos e minimos podem
ser programados (204 e 205) para limitar a
soma de todas as referéncias.

A gama de referéncia ndo pode ser maior

que a gama de feedback.

Se uma ou mais referéncias pré-ajustadas forem
necessarias, a forma mais simples de fazer

isso € programar essas referéncias diretamente
nos parametros 215 a 218. Escolha entre as
referéncias pré-ajustadas, ligando os bornes 16,
17, 29, 32 e/ou 33 ao borne 12. Aquelas que
serao ligadas dependerao da opgao feita nos
parametros dos varios bornes (parametros 300, 301,
305, 306 e/ou 307). Para escolher as referéncias
pré-ajustadas, use a tabela abaixo.
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Referéncias Referéncias
msb Isb

Ref. pré-ajust. 1 0 0

(par. 215)

Ref. pré-ajust. 2 0 1

(par. 216)

Ref. pré-ajust. 3 1 0

(par. 217)

Ref. pré-ajust. 4 1 1

(par. 218)

Se for necessaria uma referéncia externa, ela pode
ser uma referéncia analdgica ou pulso. Se a corrente
for usada como um sinal de feedback, apenas a
tensdo podera ser usada como uma referéncia
analdgica. Use a lista dada abaixo para escolher o
borne a usar e que parametros programar.

Tipo de Borne Parametros

referéncia

Pulso 17 ou29 301 ou 305

Tensao 53 ou 54 308, 309, 310 ou
311, 312, 313

Corrente 60 314, 315, 316

Podem ser programadas referéncias relativas. Uma
referéncia relativa € um percentual (Y) da soma
das referéncias externas (X). Esse percentual

é acrescido da soma das referéncias externas,
dando como resultado a referéncia ativa (X + XY).
Vide desenho na pagina 62 e 63.

Se tiverem que ser usadas referéncias relativas,

0 parametro 214 deve ser programado como
Relativa [1]. Isso torna relativas as referéncias
pré-ajustadas. Ademais, pode ser programada uma
Referéncia relativa [4] nos bornes 54 e/ou 60. Se
for selecionada uma referéncia externa relativa,

o sinal de entrada sera um percentual da gama
total daquele borne. As referéncias relativas séo
somadas com os respectivos sinais.

NOTA!:
'l: Os bornes que ndo estdo em uso devem,
J de preferéncia, ser programados para
Nenhuma fungéo [0].

Limite do ganho do diferenciador

Se houver variages rapidas de referéncia ou
feedback numa aplicagéo especifica - o que significa
que o erro muda rapidamente - o diferenciador
pode rapidamente se tornar demasiadamente
predominante. Isto ocorre porque ele reage a
alteragées do erro. Quanto mais rapida a mudanca
do erro, maior sera o ganho do diferenciador.
Portanto, o ganho do diferenciador pode ser limitado

para permitir a programacgao de um tempo razoavel
de diferenciagao para as mudancgas lentas e um
ganho adequadamente rapido para as mudangas
rapidas. Isto é feito no parametro 420, Filtro De Baixa
Passagem do Diferenciador do PID de velocidade.

Filtro de baixa passagem

Se houver um certo numero de correntes/tensées
de oscilagao ("ripple") no sinal de feedback, esses
podem ser amortecidos através de um filtro de
baixa passagem. Programe uma constante de
tempo adequada para o filtro de baixa passagem.
Esta constante de tempo representa a freqiéncia
de corte das oscilagdes ocorrendo no sinal de
feedback. Se o filtro de baixa passagem tiver sido
programado para 0.1 s, a freqliéncia de corte sera
de 10 RAD/s, correspondendo a (10/2 x 1) = 1.6 Hz.
Isto significara que todas as correntes/tensées que
variarem em mais de 1,6 oscilagées por segundo
serao eliminadas pelo filtro. Ou seja, a regulagéo sé
sera realizada para sinais de feedback que variem
numa frequiéncia menor que 1,6 Hz. Selecione uma
constante de tempo adequada no parametro 421,
Filtro De Baixa Passagem do PID de velocidade.

m Descarga rapida

Esta funcao esta disponivel somente nas unidades
EB (estendida com freio) do seguinte tipo:

e VLT 5001-5052, 200-240 V

e VLT 5001-5102, 380-500 V

* 5001-5062, 525-600 V

Esta fungéo é usada para descarregar os capacitores
do circuito intermediario, apés uma interrupgéo na
alimentagéo de rede elétrica. Esta fungdo é muito
util durante reparos no conversor de frequiéncia e/ou
instalagdo do motor. O motor deve ser parado antes
que a descarga rapida seja ativada. Se o motor atuar
como gerador, a descarga rapida nao ocorre.

A fungéo de descarga rapida pode ser selecionada
através do parametro 408. A fungéo € iniciada
quando a tensao no circuito intermediario tiver caido
a um certo valor e o retificador tiver parado.

Para obter uma descarga rapida, o conversor

de frequéncia exige uma fonte externa de 24

V CC conectada aos terminais 35 e 36, bem

como um resistor de freio adequado conectado

nos terminais 81 e 82.

Para dimensionar o resistor de descarga
para descarga rapida, consulte Instrugées
sobre Freio MI.50.DX.XX.
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NOTA!:

A descarga rapida so é possivel se o conversor
de freqiiéncia dispuser de uma fonte externa
de 24 Volts CC e se um resistor externo

de freio/descarga tiver sido conectado.

Antes de fazer reparos na instalacdo
' (conversor de freqliéncia + motor),
hd deve-se verificar se a tenséo no circuito

intermediario esta abaixo de 60 V CC. Isto é feito pela
medicdo nos terminais 88 e 89, divisdo de carga.

L[S

NOTA!:
ll: A dissipagao de energia, durante uma
a descarga rapida, ndo faz parte da fungao
de monitoragédo de energia, parametro
403. Ao dimensionar resistores, esse fato deve
ser levado em consideragao.

Parametro 408 = [1]

Descarga rapida
ativada

‘ TRIP (RESET)

Verificar fonte de
i ao externa
de 24 Volts Fonte externa de 24
‘ Volts CC ausente

Q.DISCHARGING FRILED

Fonte externa de
alimentacéo 24 Volts
CC OK

TRIF (RESET2

ALARHM: 33

‘ @.DISCHARGING FRILED

2
Inicia descarga
rapida

“Timeout”

Descarga

Descarga finali:

FPOWER IS DISCHARGED

175ZA447 10

m Falhas na linha de alimentagao/descarga rapida
com falha na linha de alimentacéao
A primeira coluna na tabela mostra Falha na linha
de alimentagéo, que pode ser selecionado no
parametro 407. Se nenhuma fungao for selecionada,
o procedimento de falha na linha de alimentagéo nao
sera executado. Se Desaceleragdo controlada [1] for
selecionado, o conversor de freqiiéncia levara o motor
a 0 Hz. Se Habilitado [1] for selecionado no parametro
408, uma descarga rapida da tensao do circuito
intermediario sera executada apds o motor parar.

Usando uma entrada digital, & possivel ativar a falha
na linha de alimentagéo e/ou a descarga rapida.
Isso é feito selecionando-se Falha alimentagao
inversa em um dos terminais de controle (16,

17, 29, 32, 33). Falha alimentagéo inversa

esta ativo na situacgao légica ‘0’.

NOTA!:
'@ O conversor de frequéncia pode ser

2

G
o
0]
o
?
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completamente danificado pela repeticdo da
funcédo Descarga rapida na entrada digital com
a tensédo da rede elétrica conectada ao sistema.

Falha na linha de alimentacao par. 407 Descarga rapida par. 408 Falha alimentagéo inversa  Funcgéo
Nenhuma fungao [0] Nao possivel [0] Logica 0’ 1
Nenhuma fungéo [0] N&o possivel [0] Logica 1’ 2
Nenhuma fungao [0] Possivel [1] Logica 0’ 3
Nenhuma fungéo [0] Possivel [1] Légica ’1’ 4
[11-4] N&o possivel [0] Logica 0’ 5
[1]-[4] N&o possivel [0] Légica ’1’ 6
[1]-[4] Possivel [1] Légica '0’ 7
[11-[4] Possivel [1] Logica ’1’ 8

Funcéo no. 1
A falha na linha de alimentacdo e descarga
rapida nao esta ativa.

Funcgédo no 2
A falha na linha de alimentacédo e descarga
rapida nao esta ativa.

Fungdo no. 3

A entrada digital ativa a fungdo de descarga
rapida, independentemente do nivel de tensao
do circuito intermediario e a despeito do fato
de o motor estar em operagao.

Fungédo no. 4
A descarga rapida é ativada quando a tensao
do circuito intermediario cai para um valor
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determinado e quando os inversores param. Veja
o procedimento na pagina anterior.

Fungdo no. 5

A entrada digital ativa a funcao de falha na linha
de alimentacao, independentemente de a unidade
receber qualquer alimentacéo de tensdo. Veja as
diferentes fungées no parametro 407.

Funcdo no. 6

A funcéo de falha na linha de alimentagéo ¢é ativada
quando a tensdo do circuito intermediario cai para um
valor determinado. A fungao, no caso de falha nalinha
de alimentagao, é selecionada no parametro 407.

Fungdo no. 7

A entrada digital ativa a descarga rapida e a fungéo de
falha na linha de alimentacéao, independentemente do
nivel da tensao do circuito intermediario e a despeito
do fato de o motor estar em operagéo. A fungao de
falha na linha de alimentagao é ativada primeiro;
subsequentemente, havera uma descarga rapida.

Funcéo no. 8
A descarga rapida e a fungao de falha na linha de

alimentacgéao sao ativadas quando o nivel de tens&o do
circuito intermediario cai para um nivel determinado.
A fungao de falha na linha de alimentagao é
ativada primeiro; subsequentemente ocorre

uma descarga rapida.
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m Partida rapida

Esta fungao permite que o conversor de freqiiéncia
assuma o controle de um motor enquanto o memo
gira livremente. Esta fungdo pode ser habilitada
ou desabilitada através do parédmetro 445.

Se a funcéo Flying start tiver sido selecionada, havera
quatro situagées em que essa fungéo é ativada:

1. Ap6s uma inércia ter sido dada através
do terminal 27.

2. ApOs a energizacao.

3. Se o conversor de freqiiéncia estiver num estado
de "trip" e tiver sido dado um sinal de reset.

4. Se por exemplo o conversor de freqiiéncia deixa
de detectar o motor por conta de uma condi¢ao de
falha e a falha desaparece antes de um "trip", o
conversor de freqiiéncia assumira o controle do
motor e voltara para o nivel de referéncia.

1. Flying start esta ativa.
[rem] A

Motor |
speed

o]

Term. 27

2. Flying start esta ativa.

175ZA122.12

[rem] A

Motor |
speed

"Te]

Mains
switch

175ZA629.10

A sequéncia de busca para o motor girando depende
da Rotagédo, freqiiéncia/sentido (parametro 200). Se
for escolhido apenas sentido horario, o conversor de
freqUiéncia comecara a procurar desde a Freqiiéncia
maxima (parametro 202) até 0 Hz. Se o conversor de
freqliéncia ndo encontrar o motor na seqiiéncia de
busca, ele procedera a uma frenagem CC na tentativa
de trazer a velocidade o motor a 0 rpm. Isso exige
que o freio CC esteja ativo através dos parametros
125 e 126. Se Ambos sentidos estiver selecionado,
o conversor de frequéncia ira primeiro descobrir em
qual sentido o motor gira e, entdo, pesquisara a
freqiiéncia. Se o motor nao for encontrado, o sistema
assume que ele esta parado ou girando em uma
velocidade baixa, e o conversor de freqiiéncia iniciara
o motor da forma normal depois da pesquisa.

3. O conversor de frequéncia apresenta um
"trip" e Flying start esta ativa.

[rpm]A

Motor -
speed

ls]

Reset ‘_\

175ZA123.12

4. O conversor de freqiéncia momentaneamente
libera o motor. AFlying start é ativada e assume
o controle do motor novamente.

[rpm] A /
Motor
vV

speed

DANFOSS
175ZA124.11

el
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m Regulagao de torque, malha abertanormal/altoem

sobrecarga

Esta fungao habilita o conversor de frequéncia

para realizar um torque constante de 100%,
utilizando um motor de tamanho maior.

A opcgéo entre a caracteristica de torque normal ou alto
em situagao de sobrecarga é feita no pardmetro 101.

E ai também onde se escolhe entre uma
caracteristica de torque constante alto/normal
(CT) ou um torque VT alto/normal.

Se for escolhida uma carateristica de alto torque , um
motor usando o conversor de frequéncia chega até
160% do torque durante 1 minuto tanto no CT quanto
no VT. Se a escolha recair sobre um torque normal ,
um motor de maior tamanho permite um desempenho
de até 110% do torque durante até 1 minuto tanto no
CT quanto no VT. Esta fungéo é usada principalmente
para bombas e ventiladores, uma vez que estas
aplicag6es nao requerem um torque de sobrecarga.

A vantagem de escolher uma caracteristica de
torque normal para um motor de tamanho maior
€ que o conversor de freqiiéncia conseguira um
rendimento constante de 100% do torque, sem
"derating" pelo fato de ser um motor maior.

NOTA!:

'l: Esta fungéo n&o pode ser escolhida para
J os VLT 5001-5006, 200-240 Volts e VLT

5001-5011, 380-500 Volts.

m Regulador interno de corrente

O VLT 5000 apresenta um regulador de limite
de corrente integral, o qual é ativado quando a
corrente do motor, e dessa forma o torque, for
maior do que os limites de torque configurados
nos parametros 221 e 222.

Quando o VLT da Série 5000 estiver no limite
de corrente durante a operagao do motor ou
durante uma operagao regenerativa, o conversor
de frequéncia tentara estar abaixo dos limites de
torque pré-configurados tao rapido quanto possivel
sem perder o controle do motor.

Enquanto o regulador de corrente estiver ativo,
o conversor de frequéncia podera ser parado
somente através do terminal 27, se configurado
para Parada por inércia, ativa ¢/NL O [0] ou
Reset e parada por inércia, ativas ¢/NL O [1]. Um
sinal nos terminais 16-33 na;o estara ativo até
que o conversor de frequéncia tenha se movido
para fora do limite de corrente.

Observe que o motor nao utilizara o tempo de
desaceleragao, ja que o terminal 27 devera ser

programado para Parada por inércia, ativa c¢/NL O [0]
ou Reset e parada por inércia, ativas ¢/NL O [1].

m Programacao do Limite de torque e parada

Em aplicag6es com um freio eletromecanico externo,
como em aplicagdes de elevagao, & possivel parar
o conversor de freqiiéncia através de um comando
de parada ‘padrao’, com a ativagdo, ao mesmo
tempo, do freio eletromecanico externo.

O exemplo dado abaixo ilustra a programagéao das
conexdes do conversor de frequéncia.

O freio externo pode estar conectado ao relé 01 ou
04. Veja Controle de freio mecénico [0] a pagina
66. Programe o terminal 27 para Parada por
inércia, ativa ¢c/NL O [0], ou para Reset e Parada
por inércia, ativas ¢/NL O [1] assim como o terminal
42 para Limite de torque e parada [27].

Descricao:

Se um comando de parada estiver ativo através do
terminal 18 e o conversor de freqiiéncia nao estiver
no limite de torque, o motor desacelerara até 0

Hz. Se o conversor de frequéncia estiver no limite
de torque e um comando de parada for ativado, o
terminal 42 Saida (programado para Limite de torque
e parada [27]) sera ativado. O sinal para o terminal
27 sera alterado de ‘1 l6gico’ para ‘0 logico’ e o
motor ira comecgar o movimento por inércia.

Par. 319

HEHEN

16
17]
L ~—— 18| PaR. 302
19
20]

27| PAR. 304
29
| |
- O——1 1 | PAR. 323
g8 O0—2
g2 —
3 3

- Partida/parada através do terminal 18.
Parametro 302 = Partida [1].
- Parada rapida através do terminal 27.

98

MG.51.A8.28 - VLT é uma marca registrada da Danfoss



Darfoss

VLT® 5000 Series

Parametro 304 = Parada por inércia,

ativa ¢/NL O [0].

Terminal 42 Saida

Parametro 319 = Limite de torque e parada [27].
Terminal 01 Saida do relé

Parametro 323 = Controle do freio mecanico [32].

Funcobes

2

@
O
(]
o
0]
()
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m Operagao e Visor

001 Lingua

(LANGUAGE)
Valor:

OlInglés (ENGLISH) [0]
Aleméo (DEUTSCH) [1]
Francés (FRANCAIS) [2]
Dinamarqués (DANSK) [3]
Espanhol (ESPANOL) [4]
Italiano (ITALIANO) [5]
Funcao:

A escolha deste parametro define a lingua
a ser utilizada no display.

Descricao da selecao:
Pode-se escolher entre Inglés [0], Alemé&o [1], Francés
[2], Dinamarqués [3], Espanhol [4] e Italiano [5].

002 Controle local/remoto
(OPERATION SITE)

Valor:

O Controle remoto (REMOTE) [0]
Controle local (LOCAL) [1]
Funcao:

Ha opcao de dois métodos para controlar o
conversor de frequéncia.

Descricdo da selecdo:
Se Controle remoto [0] for selecionado, o conversor
de frequéncia pode ser controlado através de:
1. terminais de controle ou a porta de
comunicagao serial.
. tecla [START]. Entretanto, essa tecla ndo pode
ignorar comandos de parada (e de desativagao
de partida) vindos das entradas digitais ou
porta de comunicacao serial.
teclas [STOP], [JOG] e [RESET], desde
que estejam ativas (consulte os pardmetro
014, 015 e 017).

N

B

Se Controle local [1] for selecionado, o conversor
de freqiiéncia pode ser controlado através de:

1. tecla [START]. Entretanto, ela ndo pode
ignorar comandos de parada nos terminais
digitais (se [2] ou [4] tiverem sido selecionados
no paradmetro 013).

teclas [STOP], [JOG] e [RESET], desde

que estejam ativas (consulte os parametros
014, 015 e 017).

N

w

tecla [FWD/REV], desde que tenha sido ativada
no parametro 016 e que tenha sido feita uma
escolha de [1] ou [3] no parametro 013.
através do parametro 003, a referéncia local
pode ser controlada por meio das teclas de
seta para cima e para baixo.

. um comando de controle externo que pode

ser conectado ao terminal 16, 17, 19, 27, 29,
32 ou 33. Entretanto, é necessario selecionar
[2] ou [4] no parametro 013.

>

()]

Consulte também a secdo Alternar entre
controle local e remoto.

003 Referéncia local
(LOCAL REFERENCE)

Valor:
Par 013 programado em [1] ou [2]:

0 - f max O 50 Hz

Par. 013 programado em [3] ou [4] e par. 203
= [0] programado em para:

Refuin - Refmax 0 0.0

Funcao:
Este parametro permite a programagdo manual
do valor de referéncia desejado (a velocidade ou
a referéncia para uma configuragéo selecionada,
dependendo da escolha efetuada no parametro 013).
A unidade segue a configuragéo selecionada no
parametro 100, desde que Controle de processo,
malha fechada [3] ou Controle de torque, malha
aberta [4] tenha sido selecionado.

Descricao da selecao:
Local [1] deve ser selecionado no parametro 002
para que este parametro seja utilizado.
O valor programado € gravado no caso de queda
de tensédo, consulte o parametro 019.
Neste parametro, o Modo de Alteragdo de Dados nao
é abandonado automaticamente (apds o timeout).
A referéncia local ndo pode ser programada
através da comunicacao serial.

Adverténcia: Uma vez que a programacao
/'\ dos valores sera memorizada, depois
d que a energia for cortada, o motor pode
partir sem adverténcia assim que a energia for

restabelecida; se o parametro 019 for alterado para
Partida automatica, utilize a ref. memorizada. [0].

[ = programagao de fabrica. () = texto no display [] = Valores utilizados para a comunicagdo através da porta serial.
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004 Setup ativo Descricao da selecao:
(ACTIVE SETUP) O Setup de fabrica [0] contém os dados estabelecidos

na fabrica e pode ser utilizada como fonte de

VLT® 5000 Series

\éaeltc:; dafabrica (FACTORY SETUP) [0] dados caso os outros sgtups devam retornar
OSetup 1 (SETUP 1) [1] para um estado conhecido. ) o

Setup 2 (SETUP 2) 2] Os Setups de 1 a.‘.l [1] a [4] s&o setups |nd|IV|.dua|s

Setup 3 (SETUP 3) [3] que podem ser utilizados .como for n(lacessano.

Setup 4 (SETUP 4) [4] Podem ser programados livremente, independente

Setup maltiplo (MULTI SETUP) [5] do S"etup selecionado controla"nAdo .desse modo as

fungbes do conversor de freqiéncia.
Funcao:

NOTA!:

A selecao deste parametro define o nimero do Set .
elee ep ine o nu Setup '@ Se uma mudanga geral de dados ou a cépia

desejado para controlar o conversor de frequéncia.
Todos os parametros podem ser programados

em quatro setups de parametros individuais:
Setup 1 até Setup 4. Além disso, ha um Setup

pré-programado, chamado Setup de fabrica, 006 Coépia de setups
que n&o pode ser modificado. (SETUP COPY)

de um Setup ativo for efetuado, isto influira
imediatamente no funcionamento da unidade.

Descricdo da selecio: Valor:
O Setup da fabrica [0] contém os dados estabelecidos ONenhuma copia (NO COPY) [0]
na fabrica. Pode ser utilizado como fonte de Copia no Setup 1de# (COPY TO SETUP 1) [1]
dados quando os outros setups devem retornar Copiano Setup2de# (COPY TO SETUP 2) [2]
para um estado conhecido. Copiano Setup 3de# (COPY TO SETUP 3) [3]
Os parametros 005 e 006 permitem a cépia de um Cépiano Setup 4 de# (COPY TO SETUP 4) [4]
Setup para um ou mais dos outros setups. Copia em todos setups de # (COPY TO ALL) [5]
Os Setups 1a 4 [1] a [4] sdo quatro setups individuais
que podem ser selecionados como for necessario. # = o Setup selecionado no parametro 005
O Setup multiplo [5] é utilizado caso a comutagao
remota for desejada. Os terminais 16/17/29/32 e Funcao:
33 bem como a porta serial podem ser utilizados Uma copia é feita do Setup selecionado no
para a comutagdo entre setups. parametro 005 para um dos outros setups ou

para todos os outros setups simultaneamente. A
fungao copiando o Setup n&o copia os parametros
001, 004, 005, 500 e 501.

005 Setup da programagao
(EDIT SETUP) E possivel copiar somente com o motor parado

Valor: via um comando de parada. ‘§
Setup de fabrica (FACTORY SETUP) [0] Descricio da selecio: %
Setup 1(SETUP 1) [1] A copia inicia quando a fungéo desejada de copia tiver E”
Setup 2 (SETUP 2) [2] sido selecionada e confirmada com a tecla [OK]. O a
Setup 3 (SETUP 3) [3] display indica quando a copia estiver sendo realizada.
Setup 4 (SETUP 4) [4]

O Setup ativo (ACTIVE SETUP) [5]

Funcao: 007 Copia via LCP
E a selegdo de Setup no qual a programacéo (LCP COPY)

(mudanca de dados) deve ocorrer durante o

Valor:
funcionamento (aplica-se através d? pain.el de' ONenhuma cépia (NO COPY) [0]
controle ou da porta de comunicagdo serial). E Carregue todos os parametros (UPLOAD ALL PARAM)
possivel programar os 4 setups independentemente Descarregue todos os parametros (DOWNLOAD AR].)

de qual Setup for selecionado como ativo
(selecionado no parametro 004).

[ = programacgao de fabrica. () = texto no display [] = Valores utilizados para a comunicagdo através da porta serial.
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Descarregue os parametros independentes
da poténcia
(DOWNLOAD SIZE INDEP.) [3]

Funcao:
O parametro 007 é utilizado caso seja necessario
utilizar a fungéo de copia no painel de controle "LCP".
O painel de controle é destacavel. Vocé pode copiar
facilmente valor(es) de parametro de um para outro.

Descricao da selecao:
Selecione Carregue todos os parametros [1]
se for necessario gravar todos os valores de
paréametro no painel de controle.
Selecione Descarregue todos os parametros [2] se
for necessario gravar todos os valores de parametro
transmitidos no conversor de freqiéncia em que
o painel de controle foi montado.
Selecione Download power-independent par.
[3] se for necessario fazer o download dos
parametros independentes de poténcia. Este
procedimento é utilizado quando for gravar em
um conversor de frequéncia que tenha uma
poténcia nominal diferente do conversor do qual
a programacao do parametro provém.
Observe que o parametro 102-106, dependentes de
energia, devem ser programados apos a copia.

NOTA!:
ll: A carga/descarga pode ser efetuada somente
q com o motor parado via comando de parada.

008 Fator de escala do display
(FREQUENCY SCALE)

Valor:

0.01 - 500.00 0O 1,00

Funcao:
Este parametro seleciona o fator a ser multiplicado
pela frequiéncia do motor fu , para a apresentagéo
no display, quando os parametros 009-012 forem
programados para frequiéncia vezes escala [5].

Descricdo da selecdo:
Programa o fator desejado para a escala.

009 Linha de display 2 (DISPLAY LINE 2)

Valor:

Nenhuma saida (NONE) [0]
Referéncia [%] (REFERENCE [%]) 1
Referéncia [unit] (REFERENCE [UNIT]) 2]
Feedback [unit] (FEEDBACK [UNIT]) [3]

OFrequéncia [Hz] (FREQUENCY [HZ]) [4]
Freqliéncia vezes a escala [-]
(FREQUENCY X SCALE) [5]
Motor current[A] (MOTOR CURRENT [A]) [6]
Torque [%] (TORQUE [%]) [7]
Poténcia[kW] (POWER [KW]) [8]
Poténcia[HP] (POWER [HP] [US]) [9]
Poténcia de saida [kWh]
(OUTPUT ENERGY [KWH]) [10]

Tens&o do motor [V] (MOTOR VOLTAGE [V]) [11])
Tensao da barra CC [V] (DC LINK VOLTAGE [V])[12]
Carga térmica, motor [%]

(MOTOR THERMAL [%]) [13]
Cargatérmica, VLT [%] (VLT THERMAL [%])  [14]
Horas de funcionamento [Horas]

(RUNNING HOURS) [15]
Entrada digital [Binary code]

(DIGITAL INPUT [BIN]) [16]
Entrada analdgica 53 [V]

(ANALOG INPUT 53 [V]) [17]
Entrada analdgica 54 [V]

(ANALOG INPUT 54 [V]) [18]
Entrada analégica 60 [mA]

(ANALOG INPUT 60 [MA]) [19]

Referéncia de pulso [Hz] (PULSE REF. [HZ])  [20]
Referéncia externa [%] (EXTERNAL REF [%]) [21]
Status Word [Hex] (STATUS WORD [HEX]) [22]
Poténcia do freio/2 min. [KW]

(BRAKE ENERGY/2 MIN) [23]
Poténcia do freio/seg. [kW]

(BRAKE ENERGY/S) [24]
Temperatura no dissipador [A°C]

(HEATSINK TEMP [A°C]) [25]

Palavra de alarme [Hex] (ALARM WORD [HEX]) [26]
Palavra de controle [Hex]

(CONTROL WORD [HEX]) [27]
Palavra de estado estendida [Hex]

(WARNING WORD 1 [HEX]) [28]
Palavra de estado estendida (Hex)

(WARNING WORD 2 [HEX]) [29]
Adverténcia do cartdo de comunicagao opcional
(COMM OPT WARN [HEX]) [30]
RPM [min-1] (MOTOR RPM [RPM]) [31]

RPM x escala [](MOTOR RPM X SCALE) [32]
Texto do display LCP (FREE PROG. ARRAY)  [33]

Funcao:
Este parametro permite a seleg¢ao do valor dos dados
a serem apresentados na linha 2 do display.
Os parametros de 010 a 012 permitem a
utilizacdo de trés valores de dados adicionais
para serem exibidos na linha 1.

[ = programagao de fabrica. () = texto no display [] = Valores utilizados para a comunicagdo através da porta serial.
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Descricao da selecao:
Numero de interruptores da saida.
A referéncia [%] corresponde a referéncia total
(soma do digital/analdgica/pré-programado/bus/ref.
congelada/catch-up e slow-down).
Referéncia [unidade] indica o valor dos
bornes 17/29/53/54/60 utilizando a unidade de
medida indicada na configuragdo do parametro
100 [Hz, Hz e rpm].
Feedback [unidade] indica os valores do terminal
33/53/60 utilizando a unidade/escala selecionada
no parametro 414, 415 e 416.
Freqiiéncia [Hz] fornece a frequéncia no
motor, ou seja, a freqiéncia de saida do
conversor de frequéncia.
Freqiiéncia vezes a escala [-] corresponde a
frequéncia do motor atual fm (sem amortecimento
da ressonancia) multiplicado por uma fator (escala)
programado no parametro 008.
A corrente do motor [A] indica a corrente de fase
do motor co m valores efetivos.
Torque [%] indica a carga atual do motor em
relagdo ao torque nominal do motor.
Poténcia [kW] indica a poténcia atual consumida
pelo motor em kW.
Poténcia [HP] indica a poténcia atual consumida
pelo motor em HP.
Poténcia de saida [kWh] indica a energia
consumida pelo motor desde o ultimo reset
efetuado no parametro 618.
Tensao do motor [V] indica a tensdo atual
fornecida ao motor.
Tensao de ligagao CC [V] declara a tens&o no
circuito intermediario do conversor de freqiéncia.
Carga térmica, motor [%] indica a carga
térmica calculada/estimada no motor. 100%
€ o limite de interrupgao.
Carga térmica, VLT [%] fornece a carga térmica
calculada/estimada no conversor de freqliéncias.
100% ¢é o limite de interrupgao.
indica o numero de horas que o motor funcionou
desde o ultimo reset no paradmetro 619.
Entrada digital [Codigo binario] indica os estados
do sinal dos 8 terminais digitais 16, 17, 18, 19, 27, 29,
32 e 33). A Entrada 16 corresponde ao bit no extremo
esquerdo. ‘0’ = sinal desligado, ‘1’ = sinal ligado.
Entrada analégica 53 [V] indica os valores
do sinal no terminal 53.
Entrada analégica 54 [V] indica os valores
do sinal no terminal 54.
Entrada analégica 60 [V] indica os valores
do sinal no terminal 60.
Referéncia de pulso [Hz] indica a frequéncia em
Hz ligada a uma das entradas 17 ou 29.

Referéncia externa [%] indica a referéncia enviada
ao conversor de freqliéncia através da porta de
comunicagao serial (soma do analdgica, pulso, bus).
Palavra de estado [Hex] fornece a status word
enviada através da porta de comunicagao serial em
codigo Hex do conversor de frequéncia.

Poténcia do freio /2 min [KW] indica a poténcia
do freio transferida para uma resisténcia externa do
freio. A poténcia média é calculada continuamente
para os ultimos 120 segundos.

Supde-se que tenha sido introduzido um valor

de resisténcia no parametro 401.

Poténcia do freio /seg. [kW] indica a poténcia real
transferida para uma resisténcia elétrica externa do
freio. Informada como um valor instantaneo.
Supde-se que tenha sido introduzido um valor

de resisténcia no paradmetro 401.

Temperatura do dissipador. [A°C] fornece o valor
atual da temperatura do dissipador do conversor
de freqiiéncias. O limite de trip € 90 A+ 5A°C.

A reativagao ocorre com 60 A+ 5A°C.

Alarm word [Hex] indica um ou mais alarmes em
hexad ecimal. Consulte Palavra de alarme.
Control word. [Hex] indica a "control word" do
conversor de freqiiéncia. Vide Comunicagao

serial no Guia de Projeto.

Palavra de adverténcia 1. [Hex] indica uma ou
mais adverténcias em hexadecimal. Consulte
Palavra de adverténcia.

A palavra de estado estendida [Hex] indica

um ou mais estados de um codigo hexadecimal.
Consulte Palavra de adverténcia.

Adverténcia do cartao de comunicagao opcional
[Hex] fornece uma palavra de adverténcia

se houver uma falha na via de comunicagao
serial. Estara ativo somente se as opgées de
comunicacgao estiverem instaladas. Sem opg¢des
de comunicagao, sera exibido 0 Hex.

RPM [min-1 ] indica a velocidade do motor. Em
velocidade malha fechada, o valor é medido.

Em outros modos, o valor é calculado com base
no escorregamento do motor.

RPM x escala [-] indica a rotagdo do motor
multiplicada por um valor configurado no
parametro 008.

Visor LCP de texto mostra o texto programado no
parametro 553 Texto do display 1 e 554 Texto do
display 2 via LCP ou pela porta de comunicagao
serial. Nao é possivel no parametro 011-012.

O texto do display 1 s6 sera exibido totalmente se os
pares 011 e 012 estiverem definidos como None [0].

o
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[ = programagao de fabrica. () = texto no display [] = Valores utilizados para a comunicagdo através da porta serial.
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010 Linha 1.1 do display (DISPLAY LINE 1.1)

011 Linha 1.2 do display (DISPLAY LINE 1.2)
012 Linha de display 1.3 (DISPLAY LINE 1.3)

Valor:
Consulte o parametro 009.

Funcao:
O parametro 010 - 012 permite escolher entre trés
diferentes valores de dados para serem mostrados
no display, linha 1 posicao 1, linha 1 posigdo 2
e linha 1 posicao 3, respectivamente.
Para leituras do display, pressione o botao
[DISPLAY/STATUS.
A leitura pode ser desligada.

Descricao da selecao:
A definicdo de fabrica para cada parametro
€ a seguinte:

Par. 010 Referéncia [%]
Par. 011 Corrente do motor [A]
Par. 012 Poténcia [kW]

013 Controle local /Configuragao como
parametro 100

(LOCAL CTRL/CONFIG.)

Valor:

Local nao ativo (DISABLE) [0]

Controle LCP e malha aberta.

(LCP CTRL/OPEN LOOP) [1]

Controle LCP digital e malha aberta.

(LCP+DIG CTRL/OP.LOOP) [2]

Controle LCP/como parametro 100.

(LCP CTRL/AS P100) [3]
OControle LCP digital/como paradmetro 100.

(LCP+DIG CTRL/AS P100) [4]

Funcao:

Aqui deve-se selecionar a fungcéo desejada se foi
escolhido controle Local no parametro 002.
Consulte também a descrigdo do parametro 100.

Descricao da selecao:
Se Local néo ativo [0] for selecionado,
um ajuste possivel de Referéncia local via
parametro 003 é bloqueado.
S6 é possivel alterar para Local ndo ativo [0] a partir
de uma das outras opgbes de ajuste do pardmetro
013, quando o conversor de frequéncia foi ajustado
para Controle remoto [0] no pardmetro 002.

Controle LCP e malha aberta [1] € utilizado quando a
velocidade deve ser ajustavel (em Hz) por meio do

parametro 003, quando o conversor de freqliiéncia foi
ajustado para Controle local [1] no parametro 002.

Se o paradmetro 100 nao foi ajustado para Controle
de velocidade e malha aberta [0], alterne para
Controle de velocidade e malha aberta [0]

Controle LCP digital e malha aberta [2] funciona
como Controle LCP e malha aberta [1]; a Unica
diferenga é que, quando o parametro 002 é ajustado
como Operacgéo local [1], o motor é controlado pelas
entradas digitais, de acordo com a lista na se¢ao
Comutar entre controle local e remoto.

Controle LCP/como parametro 100 [3] é selecionado
se a referéncia for ajustada pelo parametro 003.

Controle LCP digital/como parametro 100 [4] funciona
como Controle LCP/como parametro 100 [3],
embora quando o pardmetro 002 é ajustado como
Operacgao local [1], o motor possa ser controlado
pelas entradas digitais de acordo com a lista na
secdo Comutar entre controle local e remoto.

NOTA!:
@ Alternar de Controle remoto para LCP

digital e malha aberta.

A freqliéncia e sentido de rotagdo atuais do
motor devem ser mantidos. Se o sentido de
rotagdo atual ndo corresponder ao sinal de
reversao (referéncia negativa), a freqiiéncia do
motor fy sera ajustada como 0 Hz.

Alternar de Controle LCP digital e malha
aberta para Controle remoto.

A configuragéo selecionada (parametro 100)
estara ativa. As comutacgbes sdo efetuadas
sem nenhum movimento abrupto.

Alternar de Controle remoto para Controle
LCP/como parametro 100 ou Controle LCP
digital/como parametro 100.

A referéncia atual sera mantida. Se o sinal
de referéncia for negativo, a referéncia local
sera ajustada como 0.

Alternar de Controle LCP/como parametro

100 ou Controle LCP remoto como parametro

100 para Controle remoto.

A referéncia sera substituida pelo sinal de referéncia
ativo a partir do controle remoto.

[ = programagao de fabrica. () = texto no display [] = Valores utilizados para a comunicagdo através da porta serial.
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014 Parada local
(LOCAL STOP)

Valor:

Desabilitado (DISABLE) [0]
O Habilitado (ENABLE) [1

Funcao:

Este parametro ativa/desativa a fungéo de
parada via LCP.

Esta tecla é utilizada quando o parametro 002 for
selecionado para controle remoto [0] ou Local [1].

Descricao da selecao:
Se desabilitado [0] for selecionada neste parametro,
a tecla [Stop] sera desativada.

NOTA!:
§i&y Se habilitado for selecionada, a tecla [Stop]
a anula todos os outros comandos de partida.

015 Jog local (LOCAL JOGGING)

Valor:

ON&o é possivel (DISABLE) [0]
Possivel (ENABLE) [1]
Funcao:

Este parametro ativa/desativa a fungéo

jog local no PCL.

Esta tecla é utilizada quando o parametro 002 for
selecionado pelo Controle Remoto [0] ou Local [1].

Descricao da selecao:
Se Desabilitado [0] estiver selecionado, a
tecla [JOG] sera desativada.

016 Reversao local
(LOCAL REVERSING)

Valor:

O Desabilitado (DISABLE) [0]
Habilitado (ENABLE) [1
Funcao:

Neste parametro, a fungéo reversdo pode ser
selecionada/removida pelo painel de controle.

Esta tecla s6 pode ser usada se o parametro 002
tiver sido programado para Operacéo local [1] e 0
parametro 003 para Controle LCP com malha aberta
[1] ou Controle LCP como parametro 100 [3].

Descricao da selecao:
Se Desabilitado [0] for selecionada neste parametro,
a tecla [Fwd/Rev] sera desativada.

Vide também o parametro 200.

017 Reset local de trip (LOCAL RESET)

Valor:

Desabilitado (DISABLE) [0]
OHabilitado (ENABLE) [1

Funcao:

Neste parametro, a fungédo de reset pode ser
selecionada/removida do teclado.

Esta tecla pode ser utilizada quando o parametro 002
for regulado para controle remoto [0] ou local [1].

Descricao da selecéo:
Se Desabilitado [0] for selecionada neste parametro,
a tecla [Reset] sera desativada.

' NOTA!:
": Somente selecione Desabilitado [0] se
i um sinal externo de reset foi ligado via
as entradas digitais.

018 Bloqueio para a mudanga de dados
(DATA CHANGE LOCK)

Valor:

ON&o bloqueado (NOT LOCKED) [0]
Bloqueado (LOCKED) [1]
Funcao:

Neste paradmetro, o software pode "bloquear" o
controle, isto significa que mudangas de dados n&o
podem ser efetuadas via LCP (contudo, isto é ainda
possivel através do porte de comunicagéo serial).

Descricao da selecéo:
Se bloqueado [1] for selecionado, mudangas de
dados ndo podem ser efetuadas.
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019 Estado operacional na energizagao
, controle local

(POWER UP ACTION)

Valor:

Partida automatica, ref. memorizada

(AUTO RESTART) [0]
OParada forgada, ref. memorizada

(LOCAL=STOP) [1

Parada forgada, regula a ref. no 0

(LOCAL=STOP, REF=0) [2]

[ = programacgao de fabrica. () = texto no display [] = Valores utilizados para a comunicagdo através da porta serial.
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Funcao:
Programacéo do modo de funcionamento desejado
quando a tensao de alimentacgéo for ligada.
Esta funcao somente pode ser ativada em conjunto
com controle local [1] no parametro 002.

Descricdo da selecao:
Partida automatica, ref. memorizada [0] é selecionada
caso a unidade deva partir com a referéncia local
(regulada no parametro 003) e as condi¢Ges de
partida/parada fornecidas pela tecla [Start/Stop]
antes do desligamento da alimentagao de tenséo.
Parada forgada, ref. memorizada [1] é utilizada
caso a unidade deva permanecer parada quando
a alimentacgéo de tenséao for ligada, até que a tecla
"Start" seja apertada. Depois do comando da partida,
a referéncia local é regulada no parametro 003.
Parada forgada, regula a ref. no 0 [2] é selecionada
caso a unidade deva permanecer parada quando
a tensdo de alimentagao for ligada. A referéncia
local (parametro 003) é resetado em zero.

' NOTA!:
": Na operagéo com o controle remoto
q (parametro 002), a condigao de partida/parada
na energizacao dependera dos sinais de
controle externo. Se a partida com pulso [2] for
selecionada no parametro 302, o motor permanecera
parado depois que a rede elétrica for ligada.

027 Linha de leitura de adverténcia
(WARNING READOUT)

Valor:

OAdverténcia na linha 1/2 [0]
Adverténcia na linha 3/4 [1]
Funcao:

Neste parametro, decidiu-se em qual linha a
adverténcia aparecera no modo de exibicdo. No
modo de programagéo (Menu ou menu Rapido),
a adverténcia aparecera na linha 1/2 para evitar
disturbios de programacao.

Descricao da selecao:
Selecione a linha de leitura.

[ = programagao de fabrica. () = texto no display [] = Valores utilizados para a comunicagdo através da porta serial.
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m Carga e motor

100 Configuragao Configuragao
(CONFIG. MODE)

Valor:

ORegulacéo de velocidade, malha aberta
(SPEED OPEN LOOP) [0]
Regulacéo de velocidade, malha fechada
(SPEED CLOSED LOOP) [1]
Regulacéo de processo, malha fechada
(PROCESS CLOSED LOOP) [3]
Regulagéo de torque, malha aberta
(TORQUE OPEN LOOP) [4]
Regulagéo de torque, feedback de velocidade
(TORQUE CONTROL SPEED) [5]

Funcao:
Este parametro é utilizado para a configuragdo na
qual deve adaptar-se o conversor de freqiéncia. Isto
simplifica a adaptagao a uma determinada aplicagéo,
porque os parametros que nao forem utilizados na
configuragao em questao nao sao apresentados
(n&o ativos). Pela alternancia entre as diferentes
configuragées de aplicagées, é assegurada a
transferéncia normal (apenas da freqiiéncia).

Descricao da selecao:
CasoRegulagédo de velocidade, malha aberta
[0] for selecionada, um controle normal de
velocidade (sem sinal de feedback) sera obtido,
com compensagao de escorregamento automatica,
garantindo uma velocidade constante com cargas
variaveis. As compensacgbtes estédo ativas,
mas podem ser desativadas, se necessario,
no grupo de parametros 100.

CasoRegulagéo de velocidade, malha fechada [1]
for selecionada, um torque nominal de retencéo sera
obtido com 0 rpm, além do aumento da precisdo na
velocidade. Um sinal de feedback deve ser fornecido
e o controlador PID deve ser configurado. (Vide
exemplos de ligag6es no Guia de Projeto).

Se tiver sido escolhido Regulagédo de processo,
malha fechada [3] o regulador interno de processo
sera ativado, permitindo uma regulagéo precisa
de um processo de determinado sinal. O sinal

de processo pode ser programado utilizando a
propria unidade do processo ou na forma de um
percentual. Um sinal de feedback deve ser gerado
do processo e o regulador deve ser ajustado (vide
exemplos de ligag6es no Guia de Projeto).

Se for selecionado oRegulagao de torque, malha
aberta [4] a velocidade é regulada e o torque é

mantido constante. Isto €& feito sem um sinal de
feedback, desde que o VLT 5000 calcula o torque
com precisao, baseado nas medidas de corrente.
(Vide exemplos de ligagées no Guia de Projeto).

SeRegulagéo de torque, feedback de velocidade
[5] for selecionado, um sinal de feedback de
velocidade do "encoder" devera estar associado
a um dos terminais digitais 32/33.

O parametro 205 Referéncia maxima e o parametro
415 Feedback maximo devem estar adaptados a
aplicacgédo se [1], [3], [4] ou [5] estiver selecionado.

101 Caracteristicas de torque

(TORQUE CHARACT)

Valor:

OTorque constante alto (H-CONSTANT TORQUE) [1]
Torque alto-variavel: baixo (H-VAR.TORQ.: LOW)[2]
Torque alto-variavel: médio

(H-VAR.TORQ.: MEDIUM) [3]
Torque alto-variavel: alto

(H-VAR.TORQ.: HIGH) [4]
Caracteristicas especiais de motores - Altas
(H-SPEC.MOTOR CHARACT) [5]
Torque alto-variavel com baixo torque de partida
(H-VT LOW W. CT-START) [6]
Torque alto-variavel com médio torque de partida
(H-VT MED W. CT-START) [7]
Torque alto-variavel com alto torque de partida
(H-VT HIGH W. CT-START) [8]
Torque constante-normal

(N-CONSTANT TORQUE) [11]
Torque normal-variavel: baixo

(N-VAR.TORQ.: LOW) [12]
Torque normal-variavel: médio

(N-VAR.TORQ.: MEDIUM) [13]
Torque normal-variavel: alto

(N-VAR.TORQ.: HIGH) [14]
Caracteristicas especiais de motores - Normais
(N-SPEC.MOTOR CHARACT) [15]

Torque normal-variavel com constante baixa
torque de partida (N-VT LOW W. CT-START) [16]
Torque normal-variavel com constante média
torque de partida (N-VT MED W. CT-START) [17]
Torque normal-variavel com constante alta

torque de partida (N-VT HIGH W. CT-START)  [18]

Funcao:
Neste parametro, seleciona-se o ajuste das
caracteristicas U/f do conversor de freqiiéncia para as
caracteristicas de torque da carga. Pela alternancia

[ = programagao de fabrica. () = texto no display [] = Valores utilizados para a comunicagdo através da porta serial.
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entre as caracteristicas de torque, é assegurada a
transferéncia sem impactos (apenas da tenséo).

Descricao da selecao:

NOTA!:
§i&y Para os VLT 5001-5006, 200-240 V, VLT
q 5001-5011, 380-500 V e VLT 5011, 550-600
V, sO é possivel escolher caracteristicas
de torque de [1] a [8].

Se uma caracteristica de alto torque [1]-[5] for
selecionada, o conversor de frequéncia sera
capaz de realizar um torque de 160%. Se uma
caracteristica de torque normal [11]-[15] for
selecionada, o conversor de freqiiéncia sera capaz
de fornecer torque de 110%. O modo normal é
usado para motores de tamanho maior.

Observe que o torque pode ser limitado

no parametro 221.

Se Torque constante for selecionado, obtém-se
uma caracteristica U/f dependente da carga, na
qual a tensao de saida € aumentada, no caso de
aumento de carga (corrente), de modo a manter
constante a magnetizagdo do motor.

Selecione Torque variavel baixo, Torque variavel
médio ou Torque variavel alto, se a carga for variavel
(bombas centrifugas, ventiladores).

Selecione Torque varidvel-alto com baixo [6], médio
[7] ou alto [8], para o torque de partida, se for exigido
um torque de arranque maior que aquele que pode
ser obtido com as trés primeiras caracteristicas
mencionadas. Veja a figura a seguir.

Ta,m
[

100%—+

DANFOSS
175ZA251.11

BO%—+

60%
[8] [18]

40%1  [71 [17]

20%

0.0

1 1 = fout
0.0 50% 100%

Selecione as caracteristicas de torque que oferega
a operagao mais confiavel, o consumo de energia
minimo e o menor nivel de ruido.

Selecione Caracteristicas especiais de motor se for
necessario uma programacao da U/f especial para
atender o motor em questdo. Programe os pontos
de mudanca nos paréametros 422-432.

NOTA!:
“: A compensagéo de escorregamento nao estara
q ativada se forem usadas as caracteristicas
especiais de motor ou de torque variavel.

102 Poténcia do motor (MOTOR POWER)

Valor:

0.18 kW (0.18 KW) [18]
0.25kW (0.25 KW) [25]
0.37 kW (0.37 KW) [37]
0.55kW (0.55 KW) [55]
0,75kW (0.75 KW) [75]
1.1kW (1.10 KW) [110]
1.5kW (1.50 KW) [150]
2.2kW (2.20 KW) [220]
3 kW (3.00 KW) [300]
4 kW (4.00 KW) [400]
5.5kW (5.50 KW) [550]
7.5kW (7.50 KW) [750]
11 kW (11.00 KW) [1100]
15kW (15.00 KW) [1500]
18.5kW (18.50 KW) [1850]
22 kW (22.00 KW) [2200]
30kW (30.00 KW) [3000]
37 kW (37.00 KW) [3700]
45kW (45.00 KW) [4500]
55kW (55.00 KW) [5500]
75kW (75.00 KW) [7500]
90 kW (90.00 KW) [9000]
110kW (110.00 KW) [11000]
132kW (132.00 KW) [13200]
160 kW (160.00 KW) [16000]
200 kW (200.00 KW) [20000]
250 kW (250.00 KW) [25000]
280 kW (280.00 KW) [28000]
315kW (315.00 KW) [31500]
355 kW (355.00 KW) [35500]
400 kW (400.00 KW) [40000]
450 kW (450.00 KW) [45000]
500 kW (500.00 KW) [50000]
550 kW (550.00 KW) [55000]

depende da unidade

Funcao:
Seleciona o valor em kW que corresponde a
poténcia nominal do motor.
Um valor nominal em kW foi selecionado de fabrica,
dependendo do tamanho de unidade.

[ = programagao de fabrica. () = texto no display [] = Valores utilizados para a comunicagdo através da porta serial.
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Descricao da selecao:
Selecione um valor que seja igual aos dados
da placa de identificagdo no motor. Ha 4
sobretamanhos ou subtamanhos possiveis em
relacdo a configuragdo de fabrica.
Também é possivel programar o valor para a poténcia
do motor em um valor infinitamente variavel.
O valor programado muda automaticamente
os valores dos paradmetros do motor nos
parametros de 108 a 118.

NOTA!:
ll: Se o ajuste dos parametros 102-109 for
a alterado, os parametros 110-118 retornaréo
ao ajuste de fabrica. Se estiver usando
caracteristicas especiais de motores, alterar os
parametros 102-109 afetara o parametro 422.

103 Tensdo do motor (MOTOR VOLTAGE)

Valor:

200 V [200]
208 V [208]
220 V [220]
230 V [230]
240 V [240]
380 V [380]
400 V [400]
415V [415]
440 V [440]
460 V [460]
480 V [480]
500 V [500]
550 V [550]
575 V [575]
660 V [660]
690 V [690]

Depende da unidade.

Funcao:
Selecione um valor igual aos dados da plaqueta
de identificagdo do motor.

NOTA!:
ll: O motor vera sempre a tensao de pico
J que corresponde a tensao de alimentagao,
entretanto, no caso de operagéo regenerativa,
a tensao podera ser mais alta.

Descricdo da selecéao:
Selecione um valor igual aos dados da plaqueta de
identificacdo do motor, independentemente da tensao
da rede elétrica do conversor de frequéncia. Além

disso, € possivel de, alternativamente, programar o
valor da tensdo do motor para variavel infinitamente.
O valor programado automaticamente altera

os valores para os parametros de motor,

nos parametros 108-118.

Para operagao em 87 Hz, com motores de 230/400
V, programe os dados da plaqueta de identificagdo
para 230 V. Adapte o parametro 202 Limite superior
da freqiiéncia de saida e o parametro 205 Referéncia
méxima para a aplicacéo de 87 Hz.

' NOTA!:
“: Se for usada uma ligagao delta, deve
q ser selecionada a frequiéncia nominal do
motor para essa ligagao.

| NOTA!:
I)& Se a programagéo do parametro 102-109
i for alterada, os parametros 110-118
retornarao aos programados em fabrica.
Se estiver usando caracteristicas especiais
de motores, uma alteragdo nos parametros
102-109 afetard o pardmetro 422.

104 Freqiiéncia do motor

(MOTOR FREQUENCY)

Valor:
050 Hz (50 HZ) [50]
60 Hz (60 HZ) [60]

Frequéncia max. do motor 1000 Hz.

Funcao:
E onde se seleciona a freqiiéncia nominal do motor
fuN (dados da plaqueta de identificagao).

Descricao da selecao:
Selecione um valor igual aos dados da plaqueta
de identificagdo do motor.
Também é possivel programar o valor da freqiéncia
do motor para variavel infinitamente. Consulte o
capitulo Operagédo do conversor de freqiiéncia.
Se um valor diferente de 50 Hz ou 60 Hz
for selecionado, é preciso corrigir os
parametros 108 e 109.
Para operagéo em 87 Hz, com motores de 230/400
V, programe os dados da plaqueta de identificagao
para 230 V. Adapte o parametro 202 Limite superior
da freqliéncia de saida e o parametro 205 Referéncia
maxima para a aplicagdo de 87 Hz.

[ = programagao de fabrica. () = texto no display [] = Valores utilizados para a comunicagdo através da porta serial.
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' NOTA!:
Bi&y Se for usada uma ligagéo delta, deve-se
i selecionar a freqiiéncia nominal do motor
para essa ligagao.

| NOTA!:
ll: Se a programacgéao do parametro 102-109
i for alterada, os parametros 110-118
retornardo aos programados em fabrica.
Se estiver usando caracteristicas especiais
de motores, uma alteragao nos parametros
102-109 afetara o parametro 422.

105 Corrente do motor (MOTOR CURRENT)

Valor:
0.01 - Iyt mAX [0.01 - XXX.X]

Depende da escolha do motor.

Funcao:
A corrente nominal do motor Iy N faz parte dos
célculos do conversor de freqiiéncia, ou seja, da
prote¢ao térmica do motor e do torque.

Descricdo da selecdo:
Selecione um valor que seja igual aos dados da
placa de identificagdo no motor.
Introduza o valor em Ampére.

| NOTA!:
": E importante inserir o valor correto uma vez que
q ele faz parte do recurso de controle VVCPlus,

' NOTA!:
Bi&y Se o ajuste do parametro 102-109 for
q alterado, os parametros 110-118 retornarao
ao ajuste de fabrica. Se estiver usando
caracteristicas especiais de motores, alterar os
parametros 102-109 afetara o parametro 422.

Valor:
100-60000 rpm (RPM) [100 - 60000]

Depende da escolha do motor.

Funcao:
Aqui é selecionado o valor que corresponde a
velocidade nominal do motor nm N , que pode ser
vista nos dados da placa de identificagao.

Descricao da selecao:
A velocidade nominal do motor nu N € utilizada,
por exemplo, para o calculo da compensagéo
ideal de escorregamento.

NOTA!:
": E importante introduzir o valor correto, por que
q ele faz parte das caracteristicas de controle
VVCPlus O valor max, € igual a fuN x vezes
60. Programe fm N no parametro 104.

NOTA!:
": Se o ajuste do parametro 102-109 for
i alterado, os parametros 110-118 retornarao
ao ajuste de fabrica. Se estiver usando
caracteristicas especiais de motores, alterar os
parametros 102-109 afetara o parametro 422.

107 Adaptacido de motor automatica, AMA
(AUTO MOTOR ADAPT)

Valor:

OAdaptacao desligada (OFF) [0]
Adaptagéo ligada, Rs e Xs (ENABLE (RS, XS) [1]
Adaptacgéo ligada, Rs (ENABLE (RS) [2]
Funcao:

Se essa fungéo for usada, o conversor de freqiiéncia
ajustara automaticamente os parédmetros de controle
necessarios (parametros 108/109) com o motor

em estado estacionario. A adaptacdo de motor
automatica assegura uso otimizado do motor.

Para obter-se a melhor adaptagao possivel do
conversor de freqliéncia, recomenda-se que a

AMA seja executada em um motor frio.

A fungao AMA ¢ ativada pressionando-se a tecla
[START] depois de selecionar [1] ou [2].

Consulte também a segédo Adaptagéo de

motor automaética.

A secao Adaptacdo de motor automatica, AMA, via
dialogo de software do VLT mostra como a AMA pode
ser ativada por meio do Dialogo de Software do VLT.
Depois de uma sequéncia normal, o visor indicara
"ALARM 21". Pressione a tecla [STOP/RESET]. O
conversor de freqiéncia esta pronto para funcionar.

Descricao da selecao:
Selecione Ativar, Rs e Xs [1] se o conversor de
frequéncia VLT for capaz de realizar adaptagao
de motor automatica da resisténcia do estator
Rs e da reatancia do estator Xs.

Selecione Ofimizagéo ligada, Rs [2] se for realizado
um teste reduzido, no qual apenas a resisténcia
6hmica do sistema serd determinada.

[ = programagao de fabrica. () = texto no display [] = Valores utilizados para a comunicagdo através da porta serial.
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NOTA!:

": E importante ajustar os parametros 102-106
do motor corretamente, pois eles fazem parte
do algoritmo AMA. Na maioria das aplicacdes,

é suficiente inserir corretamente os parametros

102-106 do motor. Para obter a melhor adaptacao de

motor dindmica, é necessario realizar uma AMA.

A adaptagado do motor pode levar até 10 minutos,

dependendo da saida do motor em questéo.

| NOTA!:
Bi& Néo pode haver nenhum torque gerado
q externamente durante a adaptacao de
motor automatica.

' NOTA!:
'l: Se o ajuste do parametro 102-109 for
i alterado, os parametros 110-118 retornaréo
ao ajuste de fabrica. Se estiver usando
caracteristicas especiais de motores, alterar os
parametros 102-109 afetara o parametro 422.

108 Resisténcia estator (STATOR RESIST)

Valor:
ODepende da escolha do motor.

Funcao:
Depois de programar os dados do motor nos
parédmetros 102-106, uma série de ajustes dos
diversos parametros é efetuada, inclusive para
a oresisténcia do estator Rs. Um Rs introduzido
manualmente deve ser aplicado a um motor frio. O
desempenho no eixo pode ser melhorado com um
ajuste fino de Rs e Xs, vide a seguir o procedimento.

Descricao da selecao:

Rs pode ser definido da seguinte forma:

1. Adaptacdo automatica do motor, em que
o conversor de frequéncia faz medig6es
no motor para determinar os valores.
Todas as compensacdes sao programadas
novamente para 100%.

2. Osvalores sao fornecidos pelo fabricante do motor.

3. Os valores sao obtidos mediante medidas
manuais:
- Rs pode ser calculada medindo a resisténcia
R pPHASE-to-PHASE €ntre os dois terminais de
fase. Se RpHasE-to-PHASE for inferior a 1-2 ohm
(normalmente motores >4-5,5 kW, 400 V) devera
ser utilizado um ohmimetro especial (ponte de
Thomson ou similares). Rs = 0.5 X RpHASE-to-PHASE

4. Sao utilizadas as configurac6es de fabrica de Rs,
selecionadas pelo préprio conversor de freqiéncia
com base na placa de identificagdo do motor.

NOTA!:
l': Se o ajuste do parametro 102-109 for
i alterado, os parametros 110-118 retornarao
ao ajuste de fabrica. Se estiver usando
caracteristicas especiais de motores, alterar os
parametros 102-109 afetara o parametro 422.

109 Reatancia do estator
(STATOR REACT.)

Valor:
ODepende da escolha do motor

Funcao:
Depois de programar os dados do motor nos
parametros 102-106, uma série de ajustes dos
diversos parametros é efetuada, inclusive para a
reatancia do estator Xs. O desempenho no eixo
pode ser melhorado com um ajuste fino de Rs
e Xs, vide a seguir o procedimento.

Descricao da selecao:
Xs pode ser definido da seguinte forma:

1. Adaptacdo automatica do motor, em que

o conversor de freqiéncia faz mediges

no motor para determinar os valores.

Todas as compensacles sao programadas
novamente para 100%.

Os valores sao fornecidos pelo fabricante do motor.
Os valores sao obtidos mediante medidas
manuais:

- Xs pode ser calculado ligando o motor a rede
elétrica e medindo a tensdo de fase a fase UL
bem como a corrente neutra lo .

Também é possivel registrar estes valores
durante a operagao no estado executando com a
compensacao de escorregamento da frequéncia
nominal do motor fun (par. 115) = 0% e a
compensacgao de carga alta (par. 114) =100%.

w N

Ur.

Xg =

4. Sao utilizadas as configurag6es de fabrica de Xs,

selecionadas pelo préprio conversor de freqiiéncia
com base na placa de identificagdo do motor.

[ = programacgao de fabrica. () = texto no display [] = Valores utilizados para a comunicagdo através da porta serial.
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NOTA!:
l': Se o ajuste do parédmetro 102-109 for
q alterado, os parametros 110-118 retornarao
ao ajuste de fabrica. Se estiver usando
caracteristicas especiais de motores, alterar os
parametros 102-109 afetara o parametro 422.

110 Magnetizagdao do motor, 0 rpm
(MOT. MAGNETIZING)

Valor:
0 - 300 %

0 100 %

Funcao:
Este par&dmetro pode ser utilizado se for desejada
uma carga térmica diferente no motor, no
funcionamento com baixa velocidade.
Este parametro é utilizado junto com o parametro 111.

Magn. current

100% 7—
|
PAR. 110 !

DANFOSS
175ZA040.10

Descricao da selecao:
Introduza um valor em termos percentuais da
corrente nominal de magnetizagao.
Uma regulacéo baixa demais pode causar um
torque reduzido no eixo do motor.

111 Magnetizagdo normal de freqiiéncia minima
(MIN FR NORM MAGN)

Valor:

0.1 - 10.0 Hz 0 1.0 Hz

Funcao:
Este parédmetro é utilizado junto com o parédmetro 110.
Vide o desenho no paréametro 110.

Descricado da selecao:
Regula a freqiéncia desejada (para corrente de
magnetizacao normal). Se a frequéncia for regulada
abaixo da frequéncia de escorregamento do motor,
os parametros 110 e 111 n&o séo significativos.

113 Compensacgio de carga com baixa
(LO SPD LOAD COMP)

Valor:

0 - 300 % O 100 %

Funcao:
Este parametro permite a compensagao para
a carga quando o motor funcionar numa
velocidade relativamente alta.

Descricao da selecao:
Obtém-se caracteristicas U/f ideais, ou seja,
compensacao da carga em baixa velocidade.
A gama de freqiéncia dentro da qual esta
ativada a Compensagéo de carga em baixa
velocidade, depende do tamanho do motor.
Esta funcéo esta ativada para:

Tamanho do Change-over

motor
0.5 kW - 7.5 kW <10 Hz
11 kW - 37kW <5Hz
55 kW - 355 kW < 3-4 Hz
Um e
PAR.113 PAR.114 §§

0%

f,
Conmutacién out

114 Compensacgao de carga com alta velocidade
(HI SPD LOAD COMP)

Valor:

0 a 300 % 0 100 %

Funcao:
Este parametro permite a compensagao para
a carga quando o motor funcionar numa
velocidade relativamente alta.

Descricao da selecao:
Em Compensacgéao de carga em alta velocidade , é
possivel compensar a carga a partir da frequéncia
na qual a Compensagao de carga em baixa
velocidade parou de funcionar na frequéncia
maxima. Esta fun¢do esta ativada para:
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Tamanho do Change-over

motor

0.5 kKW - 7.5 kW >10 Hz
11 KW - 45 kW >5 Hz
55 kW - 355 kW >3-4 Hz

115 Compensagao de escorregamento
(SLIP COMPENSAT.)

Valor:

de -500 a 500% 0 100 %

Funcao:
A compensacao de escorregamento é calculada
automaticamente, ou seja com base na velocidade
nominal do motor nu .
No parametro 115, a compensagéo de
escorregamento pode ser regulada com precisao,
isto compensa as tolerancias no valor de nuN.
Esta funcédo nao esta ativa junto com torque variavel
(parametro 101 - graficos de torque variavel),
regulacédo de torque, feedback de velocidade e
caracteristicas especiais do motor.

Descricao da selecao:
Introduza um valor percentual da frequéncia
nominal do motor (paradmetro 104).

116 Constante de tempo da compensacao
de escorregamento

(SLIP TIME CONST.)

Valor:

de 0,05 a 5,00 seg. 0 0.50 seg

Funcao:
Este parametro determina a velocidade de reagao
da compensagéo de escorregamento.

Descricao da selecao:
Um valor alto causa uma reacéo lenta. Por outro
lado, um valor baixo causa uma reacao rapida.
Se problemas de ressonancia de baixa freqiéncia
forem encontrados, o tempo devera ser aumentado.

117 Amortecimento de ressonédncia
(RESONANCE DAMP.)

Valor:

de 0 a 500 % 0 100 %

Funcao:
Os problemas de ressonancia de alta frequéncia
podem ser eliminados mediante a regulacao
dos parametros 117 e 118.

Descricao da selecao:
Se for desejada uma ressonancia menor, o valor
do parametro 118 deve ser aumentado.

118 Constante de tempo da do amortecimento
da ressonancia
(DAMP.TIME CONST.))

Valor:
de 5 a 50 ms.

0 5 ms

Funcao:
Os problemas de ressonancia de alta frequéncia
podem ser eliminados mediante a regulacao
dos parametros 117 e 118.

Descricao da selecao:
Selecione a constante de tempo que proporciona a
melhor do amortecimento da ressonancia.

119 Torque de partida alto
(HIGH START TORAQ.)

Valor:
de 0,0 a 0,5 seg.

O 0.0 seg

Funcao:
Para garantir um alto torque de arranque,é admitida
uma corrente de aproximadamente 2 x Iy TN
por max. de 0,5 seg. o limite de protegcéo do
conversor de freqiiéncia (inversor).

Descricao da selecao:
Regula o tempo necessario para o qual um
torque de partida alto é desejado.
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120 Retardo de partida (START DELAY)

Valor:

de 0.0 a 10.0 seg 0 0.0 seg

Funcao:
Este parametro ativa um retardo no tempo da partida.
O conversor de freqiiéncia inicia com a fungédo de
partida selecionada no parametro 121.

Descricao da selecao:
Regula o tempo desejado até que a aceleragao inicie.

121 Fungao da partida (START FUNCTION)

Valor:
Freio CC no tempo de retardo da partida
(DC HOLD/DELAY TIME) [0]
Freio CC no tempo de retardo da partida
(DC BRAKE/DELAY TIME) [1
OMovimento por inércia no tempo de retardo da
(COAST/DELAY TIME) [2]
Operagao horizontal na partida
(CLOCKWISE OPERATION) [3]
Frequéncia/tensdo de partida no sentido
da referéncia

(HORIZONTAL OPERATION) [4]
VVCPlus no sentido horario

(VVC+ CLOCKWISE) [5]
Funcao:

Aqui é selecionado o estado desejado durante o
retardo da partida (pardmetro 120).

Descricao da selecao:
Selecione Retengdo CC no tempo de retardo
da partida [0] de modo a energizar o motor com
uma corrente de retengdo CC (pardmetro 124)
no tempo de retardo da partida.

Selecione Freio CC no tempo de retardo da
partida [1] de modo a energizar o motor com

uma corrente de frenagem CC (parametro 125)

no tempo de retardo da partida.

Selecione Movimento por inércia no tempo de
retardo da partida [2] e o motor ndo sera controlado
pelo conversor de freqiiéncia durante o tempo de
retardo da partida (inversor desligado).

Operagédo horizontal na partida [3] e VVCPIus no
sentido horério [5] sao geralmente usados em
aplicagGes de elevagéo. Freqiiéncia/tensdo de
partida no sentido da referéncia [4] é especialmente
usado em aplicag6es com contrapeso.

Select Operacéo horizontal na partida [3] de modo
a ter a funcéo descrita no parametro 130 e 131

no tempo de retardo da partida.

A frequiiéncia de saida assumira o mesmo valor da
programacgao da frequéncia de partida no parametro
130 e a tens&o de saida sera igual & programacao da
tenséo de partida no parémetro 131. Independente
do valor assumido pelo sinal de referéncia, a
frequéncia de saida sera igual a programagéao

da frequéncia de partida no parametro 130 e a
tensdo de saida correspondera a programagao da
tenséo de partida no parametro 131.

Esta funcionalidade é usada em aplicages

de elevacéo.

E utilizado especialmente em aplicaces com

um motor de armadura coOnica, onde a partida
deve ser no sentido horario, seguida de uma
rotagdo no sentido da referéncia.

Selecione Freqliéncia/tensédo de partida no

sentido da referéncia [4] para obter a fungao
descrita nos parametros 130 e 131 durante o
tempo de retardo da partida. O motor ira sempre
girar no sentido da referéncia.

Se o sinal de referéncia for igual a zero (0), o
parametro 130 Freqliéncia de partida sera ignorado e
a freqUéncia de saida sera igual a zero (0). A tensao
de saida correspondera a configuragdo da tensao
de partida no parametro 131 Tenséo de partida.

Selecione VVCPIus no sentido horario [5] para

ter somente a fungéo descrita no pardmetro 130
Freqliéncia de partida no tempo de retardo da partida.
A tensao de partida sera automaticamente calculada.
Observe que esta fungao so6 usa a freqliéncia de
partida no tempo de retardo da partida.
Independente do valor assumido pelo sinal

de referéncia, a frequiéncia de saida sera

igual a configuracao da freqiéncia de partida

no parametro 130.

122 Funcao na parada
(FUNCTION AT STOP)

Valor:

OMovimento porinércia (COAST) [0]
Freio CC (DC-HOLD) [1]
Verificagdo do motor (MOTOR CHECK) [2]
Pré-magnetizacao (PREMAGNETIZING) [3]
Funcéo:

Aqui é possivel selecionar a fungédo do conversor
de freqUéncia apés um comando de parada ou
quando a freqliéncia tenha caido para 0 Hz.
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Veja o parametro 123 com relagao a ativagao
desse parametro, independentemente de o
comando de parada estar ativo.

Descricao da selecao:
Selecione movimento por inércia [0] se o conversor de
frequéncia deve ‘soltar’ o motor (inversor desligado).
Selecione Freio CC [1] se um freio CC programado
no parametro 124 deve ser ativado.
Selecione Verificagdo do motor [2] se o conversor
de freqliiéncia tiver que verificar se um motor
foi conectado ou néo.
Selecione pré-magnetizagéo [3] se um campo
magnético deve ser gerado no motor para garantir
que o motor atinja o torque o0 mais depressa possivel.
Realize o campo quando o motor estiver parado;
entretanto, a tensdo ainda deve estar ligada ao motor.

123 Freqiiéncia minima para ativar a
fungao na parada

(MIN.F. FUNC.STOP)

Valor:
0,0 - 10,0 Hz

0 0,0 Hz

Funcao:
Esse parametro define a freqiiéncia na qual a fungao
selecionada no parametro 122 deve ser ativada.

Descricao da selecao:
Introduza a frequéncia desejada.

NOTA!:
": Se o parametro 123 for definido com um
q valor maior que o do parametro 130, entéo
a fungéo de partida retardada (parametros
120 e 121) seré ignorada.

NOTA!:
'l: Se o parametro 123 for definido com um
a valor muito alto e a retengcéo em CC tiver
sido selecionada no parametro 122, a
frequéncia de saida saltara diretamente para o
valor no parametro 123 sem acelerar. Isto podera
causar um alerta / alarme de sobrecorrente.

124 Corrente de frenagem CC
(DC-HOLD CURRENT)

Valor:
(OFF) — ZEisg 00 % 0 50 %
Funcao:

Este parametro é utilizado para manter parado
o motor (torque de frenagem) ou para aquecer
previamente o motor.

NOTA!:
“: O valor maximo depende da poténcia do
conversor de freqiiéncia. Se a corrente
de frenagem CC estiver ativada, o
conversor de frequéncia tera uma freqiéncia
de comutacdo de 4 kHz.

Descricao da selecéo:
Este parametro pode ser utilizado apenas se o freio
CC [1] tiver sido selecionada no parametro 121
ou 122. Programe-o como um valor percentual
em relagdo a corrente nominal do motor IvN
programada no parametro 105.
100% da corrente de retengéo corresponde a IuN.

Adverténcia: Se 100% de Iu N for forneci
/'\ do, € preciso assegurar-se que isto ndo
d ocorra durante um tempo demasiado,
pois sendo o motor pode ser danificado.

125 Corrente de frenagem CC
(DC BRAKE CURRENT)

Valor:
0 (OFF) DLLN ) 100 (%) O 50 %
Funcao:

Este parametro é utilizado para programar a corrente
de frenagem CC que ¢é ativada na parada quando a
frequéncia de frenagem programada no parametro
127 for obtida, ou se o freio CC ativo ¢/ nl "0" for
ativado mediante o terminal digital 27 ou mediante
uma porta de comunicacao serial. A corrente de
frenagem CC seré ativada durante o tempo de
frenagem CC programado no parametro 126.

NOTA!:
": O valor maximo depende da poténcia do
i conversor de frequéncia. Se a corrente
de frenagem CC estiver ativada, o
conversor de freqiiéncia CC tera uma frequéncia
de comutacgao de 4,5 kHz.
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Descricao da selecao:
Para ser programado como um valor percentual da
corrente nominal do motor Iy,N programada
no parametro 105.
100% da corrente de retengéo corresponde a Iy N.

Adverténcia: Se for fornecido 100% de
/'\ IM,N , € preciso assegurar-se que nao
L ocorra durante um tempo demasiado,
pois sendo o motor pode ser danificado.

126 Tempo de frenagem CC
(DC BRAKING TIME)

Valor:
de 0,0 (OFF) a 60,0 seg.

0 10.0 seg

Funcao:
Este parametro é para a programacgéo do tempo de
frenagem CC para o qual a corrente de frenagem
CC (parametro 125) deve ser ativada.

Descricdo da selecéao:
Programe o tempo desejado.

127 Freqiiéncia de ativagao da frenagem CC
(DC BRAKE CUT-IN)

Valor:

de 0,0 ao paradmetro 202 O 0.0 Hz (OFF)

Funcao:
Este parametro é para a programacéao da freqiéncia
de ativagao CC na qual a corrente de frenagem
CC (parémetro 125) deve ser ativada, em relagao
a um comando de parada.

Descricao da selecao:
Programe a frequiéncia desejada.

128 Protecao térmica do motor

(MOT.THERM PROTEC)

Valor:

O Sem protegdo (NO PROTECTION) [0]
Adverténcia do termistor
(THERMISTOR WARN) [1
Trip do termistor (THERMISTOR TRIP) [2]
Adverténcia 1 ETR (ETR WARNING1) [3]
Trip 1ETR (ETR TRIP1) [4]
Adverténcia 2 ETR (ETR WARNINGZ2) [5]
Trip2 ETR (ETR TRIP2) [6]
Adverténcia 3ETR (ETR WARNING3) 71
Trip3ETR (ETR TRIP3) [8]

Adverténcia4 ETR (ETR WARNING 4) [9]
Trip4 ETR (ETR TRIP4) [10]
Funcao:

O conversor de freqiiéncia é capaz de medir a
temperatura do motor de duas maneiras diferentes:

- Mediante um sensor termistor ligado a uma
das entradas analégicas, terminais 53 e 54
(parametros 308 e 311).

- Calculo da carga térmica, baseados na carga de
corrente e no tempo. Este calculo € comparado
com a corrente nominal do motor Iyn € a
frequéncia nominal do motor f mn. Os calculos
efetuados levam em consideragdo a necessidade
de uma carga menor com as velocidades mais
baixas por causa da menor ventilagéo.

As funcées ETR 1-4 ndo comegam a calcular a
carga antes de uma comutagéo para a programagao
na qual foram selecionadas. Isto possibilita a
utilizagédo da fungcédo ETR, mesmo se dois ou

mais motores se alternarem.

Para o mercado Norte Americano: As fungbes

ETR oferecem protegéo da classe 10 ou 20 contra
sobrecarga do motor, em conformidade com a NEC.

Descricao da selecao:
Selecione Sem prote¢éo se nao forem necessarios
adverténcia ou "tripping" quando o motor
estiver sobrecarregado.
Selecione adverténcia do termistor se uma
adverténcia for desejada quando o termistor ligado
- e portanto o motor - esquentar demais.
Selecione trip do termistor se desejar desligar
(trip) quando o termistor ligado - e portanto o
motor - estiver superaquecido.

Selecione adverténcia ETR 1-4, se uma adverténcia
deve ser apresentada no display quando o motor
estiver sobrecarregado, segundo os calculos.
Selecione trip ETR 1-4 se for desejado um trip

no caso de sobrecarga do motor, segundo os
calculos. O conversor de freqiiéncia também

pode ser programado para dar um sinal de
adverténcia mediante as saidas digitais, neste
caso o sinal dado tanto como adverténcia e

para o trip (adverténcia térmica).
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129 Ventilador externo do motor
(MOTOR EXTERN FAN)

Valor:

ONao (NO) [0]
Sim (YES) 1]
Funcao:

Este parametro indica ao conversor de freqiiéncia se
o motor possui um ventilador separado fornecendo ar
(ventilagédo externa) e portanto ndo necessita sobre
dimensionamento do motor em baixas velocidades.

Descricao da selecao:
Se Sim [1] for selecionado, o grafico do desenho
abaixo sera seguido, caso a freqiiéncia do motor
seja mais baixa. Se a frequéncia do motor for alta,
o tempo ainda sera sobredimensionado como se
nao estivesse montado nenhum ventilador.
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130 Frequéncia da partida (START

FREQUENCY)

Valor:
0,0 - 10,0 Hz

0 0,0 Hz

Funcao:
Este paradmetro permite a programagéao da
frequiéncia na qual o motor parte.
A freqiéncia de saida ’salta’ para o valor programado.
Este parametro pode ser utilizado por exemplo
para aplicagées de levantamento/abaixamento
(motores de rotor conico).

Descricao da selecao:
Programe a freqiiéncia de partida desejada.
Presume-se que a a fungao start no parametro
121 tenha sido definda como [3] ou [4] e que
o tempo de partida retardada foi definido no
parametro 120; além disso, um sinal de referéncia
também deve estar presente.

NOTA!:
l': Se o parametro 123 for definido com um
q valor maior que o do parametro 130, entao
a fungéo de partida retardada (parametros
120 e 121) sera ignorada.

131 Tensao de partida (INITIAL VOLTAGE)

Valor:

de 0,0 ao parametro 103 0OooovVv

Funcao:
Alguns motores, tais como motores de rotor conico,
precisam de tensao/freqiiéncia adicional no arranque.
Para esta finalidade utilize os parametros 130/131.

Descricao da selecao:
Programe o valor desejado necessario para
desativar o freio mecanico.
Presume-se que a fungéo de partida tenha
sido programada como [3] ou [4] no parametro
121 e que um retardo de partida tenha sido
programado no parametro 120; um sinal de
referéncia também deve estar presente.

145 Tempo minimo do freio CC
(DC BRK MIN. TIME)

Valor:
de 0 a 10 seg.

0 0 seg.

Funcao:
Se um tempo de freio CC minimo for necessario
antes de uma nova partida, este parametro
podera ser definido.

Descricao da selecao:
Selecione o tempo desejado.
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m Referéncias e Limites

200 Gamalsentido da freqiiéncia de saida

Valor:

Sentido horario, de 0 a 132 Hz

(132 HZ CLOCK WISE) [0]
Ambos sentidos, de 0 a 132 Hz

(132 HZ BOTH DIRECT.) [1]
Sentido horario, de 0 a 1.000 Hz

(1000 HZ CLOCK WISE) [2]
Ambos sentidos, de 0 a 1.000 Hz

(1000 HZ BOTH DIRECT.) [3]
Somente sentido anti-horario, 0-132 Hz

(132 HZ COUNTERCLOCK) [4]
Somente sentido anti-horario, 0-1000 Hz

(1000 HZ COUNTERCLOCK) [5]

Funcao:
Este par&metro garante protecdo contra inversées
indesejadas. Além disso, a frequéncia de
saida maxima pode ser selecionada para ser
aplicada, independentemente das programagées
dos outros parametros.

NOTA!:
l': A frequiéncia de saida do conversor de
q frequéncia jamais podera assumir um
valor superior a 1/10 da frequéncia de
chaveamento (veja parametro 411).

N&o deve ser usada juntamente comRegulagéo de
processo, malha fechada (parametro 100).

Descricao da selecao:
Selecione o sentido desejado bem como a
freqUéncia de saida.
Note que se for selecionado Sentido horéario,
0-132 Hz [0], Sentido horario, 0-1000 Hz [2],
Sentido anti-horario, 0-132 Hz [4] ou Sentido
anti-horario, 0-1000 Hz [5], a frequiéncia de saida
ficara limitada ao intervalo fMIN - fMAX
Se forem selecionados ambos sentidos, de 0 a 132
Hz [1] ou ambos sentidos, de 0 a 1000 Hz [3] a
freqiiéncia de saida sera limitada ao intervalo + fpmax
(a freqliéncia minima n&o é significativa).
Exemplo:

[Hz]

Par.202 =
Par.205 + tolerBncia

60 Par.205 ref. m6x.

Par.215
Ref. predefinida=-50% 20
° 1014427

Par.204 ref. mun.
Par.201 freq. de sanda
Nuvel baixo

10[V]

60

175ZA294.11

Parametro 200 Gama/sentido da freqliéncia
de saida = ambos sentidos.

201 Output frequency low limit (Fmin )
(OUT FREQ LOW LIM)

Valor:

de 0,0 amax O 0.0 Hz

Funcao:
Neste parametro, pode ser selecionado um limite
minimo de freqiiéncia do motor que corresponde a
freqliéncia minima na qual o motor funciona.
A freqiiéncia minima nunca pode ser maior
que a freqiiéncia maxima fyax .
Se foi selecionado ambos sentidos no parametro
200, a frequéncia minima nao é significativa.

Descricao da selecao:
Um valor de 0,0 Hz a freqiiéncia maxima selecionada
na parametro 202 (fuax ) pode ser escolhida.

202 Limite superior da freqiiéncia de
saida (FMAX)

Valor:
fmin - 132/1000 Hz (parametro 200)
O depende da unidade

Funcao:
Neste parametro, pode ser selecionada uma
freqliéncia maxima de motor que corresponde a
freqUéncia maxima na qual o motor funciona. A
programacao de fabrica é de 132 Hz para os VLT
5001-5027 200-240 V; VLT 5001-5102 380-500
V; e VLT 5001-5062 525-600 V.
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Para os VLT 5032-5052 200-240 V; VLT
5122-5552 380-500 V; e 5042-5352 525-690 V
a programacgao de fabrica é 66 Hz.

Consulte também o parametro 205.

NOTA!:

": A freqiiéncia de saida do conversor de

q freqliéncia nunca pode assumir um valor
superior a 1/10 da frequéncia de chaveamento.

Descricao da selecao:
Pode-se selecionar um valor de fyin para a
escolha feita no parametro 200.

' NOTA!:
ll: Se a freqliéncia maxima do motor for
q programada como superior a 500 Hz, o
parametro 446 deve ser programado com
0 padrao de chaveamento 60° AVM [0].

203 Gama de referéncia/feedback
(REF/FEEDB. RANGE)

Valor:

OMin - Max (MIN - MAX) [0]
- Max - + Max (-MAX-+MAX) [1]
Funcao:

Este parametro decide se o sinal de referéncia

e o sinal de feedback devem ser positivos, ou
podem ser quer positivos quer negativos.

O limite minimo pode ser um valor negativo, a
menos que Regulagdo de velocidade, malha fechada
tenha sido selecionado (parametro 100).

Escolha Min - Max [0] se Regulagdo de processo,
malha fechada foi selecionado no parametro 100.

Descricao da selecao:
Selecione a gama desejada.

Valor:
de -100.000,000 a Refumax
Depende do parametro 100.

0 0.000

Funcao:
A referéncia minima indica o valor minimo que pode
ser assumido pela soma de todas as referéncias.
A referéncia minima s6 estara ativa se Min -
Max [0] tiver sido programada no parametro 203;
entretanto, ela esta sempre ativa em Regulagéo de
processo, malha fechada (parametro 100).

Descricao da selecao:
Ativada somente quando o parametro 203 tiver
sido programado em Min - Max [0O].
Programe o valor desejado.
A unidade segue a configuragao da selecao
no parametro 100.

Regulagédo de velocidade, Hz

malha aberta:

Regulagédo de velocidade, rpm

malha fechada:

Regulagao de torque, malha Nm

aberta:

Regulagéo de torque, feedback Nm

de velocidade:

Regulagéo de processo, malha Unidades de

fechada: processo
(par. 416)

Caracteristicas de motor especial, ativadas no
parametro 101, utiliza a unidade selecionada
no parametro 100.

205 Referéncia maxima
(MAX. REFERENCE)
Valor:

de Refuin a 100,000.000 O 50.000

Funcao:
A referéncia maxima indica o valor maximo
que pode ser assumido pela soma de todas as
referéncias. Se a malha aberta tiver sido selecionada
no parametro 100, a referéncia maxima nao
pode ser programada com um valor maior que
o feedback maximo (parametro 415).

Descricdo da selecéo:
Programe o valor desejado.
A unidade segue a configuragao da selecao
no parametro 100.

Regulagéo de velocidade, Hz

malha aberta:

Regulacao de velocidade, rom

malha fechada:

Regulagao de torque, malha Nm

aberta:

Regulagéo de torque, feedback Nm

de velocidade:

Regulagéo de processo, malha Unidades de

fechada: processo
(par. 416)

[ = programagao de fabrica. () = texto no display [] = Valores utilizados para a comunicagdo através da porta serial.
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Caracteristicas de motor especial, ativadas no
parametro 101, utiliza a unidade selecionada
no parametro 100.

206 Tipo de Rampa (RAMP TYPE)

Valor:

OLinear (LINEAR) [0]
Senoidal (S1) [1
Sin2(S2) [2]
Sin3(S3) (3]
Filtro Sin2(S2 FILTER) [4]
Funcao:

Ha uma escolha entre 4 tipos de rampa diferentes.

Descricao da selecao:
Selecione o tipo de rampa desejado,
dependendo das necessidades do processo
de aceleragado/desaceleracéo.
A rampa serd recalculada se a referéncia for
alterada durante a aceleracao, resultante de um
aumento do tempo da aceleragéao.
O filtro de selegdo S2 [4] ndo sera recalculado se a
referéncia for alterada durante a aceleragao.

Speed

DANFOSS
175ZA019.10

Sin Linear

Sin3

Sin 2

207 Tempo de aceleracao 1
(RAMP UP TIME 1)

Valor:

de 0,05 a 3600 seg. O depende da unidade

Funcao:
O tempo de aceleragéo é o tempo de 0 Hz a
freqliéncia nominal do motor f m N (parametro
104) ou a velocidade nominal do motor n m N
(se for velocidade, no parametro 100 deve ter
sido selecionado Regulagéo de velocidade,
malha fechada ). Isto pressup6e que a corrente
de saida nao alcance o limite do torque (a ser
programado no parametro 221).

fout
fMAX.(202)
Ref.
TMN (104)
fMIN.(201) / \
— -
Ramp up Ramp down
zo7/ons 208/210
175ZA047.12

Descricdo da selecéo:
Programe o tempo de aceleragéo desejado.

208 Tempo de desaceleragao 1

(RAMP DOWN TIME 1)

Valor:
de 0,05 a 3600 seg.

0 depende da unidade

Funcao:
O tempo de desaceleragéo € o tempo da frequéncia
nominal do motor fun (parametro 104) até 0 Hz
ou da velocidade nominal do motor n N , se
nao houver sobrecarga de tensao no inversor
causada pela operagao de geragdao do motor ou
se a corrente gerada alcancgar o limite do torque
(a ser programado no parametro 222).

Descricao da selecao:
Programe o tempo de desaceleragéo desejado.

209 Tempo de aceleragao 2
(RAMP UP TIME 2)

Valor:

de 0,05 a 3600 seg. O depende da unidade

Funcao:
Vide a descrigdo do parametro 207.

Descricao da selecao:
Programe o tempo de aceleragcédo desejado.
A comutagdo entre a rampa 1 e a rampa 2
é efetuada mediante um sinal no terminal de
entrada digital 16, 17, 29, 32 ou 33.

[ = programagao de fabrica. () = texto no display [] = Valores utilizados para a comunicagdo através da porta serial.
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210 Tempo de desaceleragao 2
(RAMP DOWN TIME 2)

Valor:

de 0,05 a 3600 seg. O depende da unidade

Funcao:
Vide a descrigdo do parametro 208.

Descricdo da selecdo:
Programe o tempo de desaceleragédo desejado.
A comutagdo entre a rampa 1 e a rampa 2
é efetuada mediante um sinal no terminal de
entrada digital 16, 17, 29, 32 ou 33.

211 Tempo de rampa para o jog (JOG
RAMP TIME)

Valor:
de 0,05 a 3600 seg.

0 depende da unidade

Funcao:
O tempo de rampa para o jog € o tempo de
acelaragao/desaceleragéo de 0 Hz até a freqiiéncia
nominal do motor fy N (pardmetro 104). Sup6em-se
que a corrente de saida nao ultrapasse o limite
do torque (regulado no parametro 221).

fout
Stop
f MAX.(202)
Par. 213 7
fM,N (104)
f MIN.(201) 7 \
| | s
| d
Jog ramp Ramp down
DANFOSS 211 208/210
175ZADS6.13

O tempo de rampa para o jog inicia se um sinal
de jog for dado através do painel de controle, das
entradas digitais ou via comunicagao serial.

Descricdo da selecdo:
Programe o tempo de rampa desejado.

212 Tempo de parada rapida
(Q STOP RAMP TIME)

Valor:

de 0,05 a 3600 seg. O depende da unidade

Funcao:
O tempo de parada rapida é o tempo de
desaceleracéo da frequiéncia nominal do motor até
0 Hz, se nenhuma sobre carga de tensao ocorrer no

inversor por causa da operagao de geragdo do motor
ou se a corrente gerada tornar-se mais alta que o
limite do torque (regulado no parametro 222).

A parada rapida é ativada mediante um

sinal no terminal de entrada digital 27, ou

via comunicagao serial.

Descricao da selecao:
Programe o tempo de parada rapida desejado.

213 Freqiéncia de jog (JOG FREQUENCY)

Valor:
de 0,0 ao parédmetro 202 0 10.0 Hz

Funcao:
A freqiéncia de jog fjoc € a frequéncia de saida
na qual o conversor de freqiiéncia funciona quando
a fungado de jog estiver ativada.

Descricao da selecao:
Programe a freqiiéncia desejada.

214 Funcgao de referéncia
(REF FUNCTION)

Valor:
OSoma. (SUM) [0]
Relativo (RELATIVE) [1

Externo/pré-ajustado (EXTERNAL/PRESET) [2]

Funcao:
E possivel definir como as referéncias pré-ajustadas
devem ser adicionadas as outras referéncias. Para
esse fim, Soma ou Relativo é usado. Também é
possivel — utilizando a fungédo Externo/pré-ajustado
— selecionar se deseja-se uma comutagéo entre as
referéncias externas e as referéncias pré-ajustadas.

Descricao da selecao:
Se for selecionado Soma [0], uma das referéncias
pré-ajustadas (parametros 215-218) é adicionada
como porcentagem da referéncia maxima possivel.
Se for selecionado Relativo [1], uma das
referéncias pré-ajustadas (parametros 215-218)
€ adicionada as referéncias externas como
porcentagem da referéncia real.
Além disso, & possivel usar o parametro 308 para
selecionar se os sinais nos terminais 54 e 60 devem
ser adicionados a soma das referéncias ativas.
Se for selecionado Externo/pré-ajustado [2], é
possivel comutar entre referéncias externas e
referéncias pré-ajustadas por meio do terminal
16, 17, 29, 32 ou 33 (parametro 300, 301, 305,
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306 ou 307). As referéncias pré-ajustadas s&o um

valor percentual da gama de referéncia.

A referéncia externa é a soma das referéncias
analdgicas, pulsos e referéncias do barramento.
Consulte também os desenhos na secéo Tratamento

de referéncias multiplas.

NOTA!:

“: Se for selecionado Soma ou Relativo, uma
das referéncias pré-ajustadas sempre estara
ativada. Se as referéncias pré-ajustadas nao

tiverem influéncia, elas devem ser programadas

como 0 % (como na programacéao de fabrica).

O exemplo mostra como calcular a freqiiéncia de
saida utilizando-se Referéncias pré-ajustadas junto
com Soma e Relativo no parametro 214.

O parametro 205 Referéncia maxima foi

ajustado como 50 Hz.

Par. 204 Au- Freqléncia Par. 215 Par. 214 Referéncia Par. 214 Referéncia
Referéncia mento em4,0V Ref. tipo = Soma [0] tipo = Relativo [1]
min. [Hz/V] predefinida.
1) 0 5 20 Hz 15 % Frequéncia de saida Frequéncia de saida
00+20+7,5 = 27,5 Hz 00+20+3 = 23,0 Hz
2) 10 4 16 Hz 15 % 10+16+6,0 = 32,0 Hz 10+16+2,4 = 28,4 Hz
3) 20 3 12 Hz 15 % 20+12+4,5=36,5Hz 20+12+1,8 = 33,8 Hz
4) 30 2 8 Hz 15 % 30+8+3,0 = 41,0 Hz 30+8+1,2 = 39,2 Hz
5) 40 1 4 Hz 15 % 40+4+1,5 =455 Hz 40+4+0,6 = 44,6 Hz

[ = programagao de fabrica. () = texto no display [] = Valores utilizados para a comunicagdo através da porta serial.
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Ref. [Hz]

Exemplo 2

1757A295.13

Ref. méax. = 50

Par. 205 ﬂ‘

40+

30

20+

Par. 204
Ref. min. = 10

U—
0 10 Ref. signal [V]

Par. 308 Par. 310

Terminal 53 = OV Terminal 53 = 10V

215 Referéncia pré-ajustada 1 (PRESET REF. 1)
216 Referéncia pré-ajustada 2 (PRESET REF. 2)
217 Referéncia pré-ajustada 3 (PRESET REF. 3)
218 Referéncia pré-ajustada 4 (PRESET REF. 4)

Valor:
-100,00 % - +100,00 % O 0,00%
da gama de referéncia/referéncia externa

Funcao:
Quatro diferentes referéncias pré-ajustadas podem
ser programadas nos parametros 215-218.
A referéncia pré-ajustada € apresentada como
uma porcentagem do valor Refyiax ou como uma
porcentagem das outras referéncias externas,
dependendo da selegao efetuada no parametro 214.
Se foi programada uma Ref.vin, # 0, a referéncia
pré-ajustada como porcentagem sera calculada
com base na diferenga entre Ref.vax. e Ref.min,,
cujo valor & adicionado a Ref.uin..

Descricao da selecao:
Programe a(s) referéncia(s) fixa(s) que
deve(m) ser as opgées.

Para usar as referéncias fixas, & necessario
selecionar a ativagédo da referéncia pré-ajustada
no terminal 16, 17, 29, 32 ou 33.

As escolhas entre referéncias fixas podem ser
feitas ativando-se o terminal 16, 17, 29, 32 ou
33 — consulte a tabela abaixo.

Terminais 17/29/33 Terminais 16/29/32
ref. pré-ajustada, ref. pré-ajustada, LSB
MSB

0 0 Ref.
predefinida
1

0 1 Ref.
predefinida
2

—_
o

Ref.
predefinida
3

—_
—_

Ref.
predefinida
4

Consulte os desenhos na se¢édo Tratamento
de referéncias multiplas.

219 Catch-up/ slow-down
(CATCH UP/SLW DWN)

Valor:

0,00-100% da referéncia atual 0 0.00%

Funcao:
Este parametro possibilita a introdugao de um valor
percentual (relativo) que sera somado ou subtraido
do sinal de referéncia pré-ajustado.

Descricdo da selecéo:
Se a opgao Catch upfor selecionada através dos
terminais 16, 29 ou 32 (parametros 300, 305 e
306), o valor percentual (relativo) selecionado no
parametro 219 sera somado a referéncia total.
Se Slow down for selecionado através dos terminais
17, 29 ou 33 (parédmetros 301, 305 e 307), o valor
percentual (relativo) selecionado no parametro
219 sera subtraido da referéncia total.
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221 Limite de torque para modo do motor
(TORQ LIMIT MOTOR)

Valor:
0,0 % - xxx,x % de TmN

0 160 % de Tun

Funcao:
Essa funcéo é relevante para todas as configuragées
de aplicagéo; controle de velocidade, de
processo e de torque.
Aqui é configurado o limite de torque para
funcionamento do motor. O limitador de torque esta

[ = programagao de fabrica. () = texto no display [] = Valores utilizados para a comunicagdo através da porta serial.
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ativo na variacao de freqiiéncia até a freqliéncia 222 Limite de torque para operagao de geragao
nominal do motor (parametro 104). (TORQ LIMIT GENER)

Na variagdo super-sincrona, onde a frequéncia é Valor:
ma|o~r que a frequer10|.a nominal do motor, essa 0,0 % - X % de Tun
fungdo atua como limitador de corrente.
Consulte a figura abaixo.

VLT® 5000 Series

0 160 %
O torque max. depende da unidade e do
tamanho do motor selecionado.

Torque

A Funcao:

Essa funcéo é relevante para todas as configurages
de aplicagao; controle de velocidade, de
processo e de torque.
\ Aqui é configurado o limite de torque para

\\ operacao de geracdo. O limitador de torque esta
ativo na variagao de frequiéncia até a frequiéncia

nominal do motor (parametro 104).

Na variagao super-sincrona, onde a freqiiéncia é

‘ ‘ maior que a frequéncia nominal do motor, essa

T.nom. 2 x fanom funcao atua como limitador de corrente.
Motor current

Consulte a figura do parametro 221, bem como do
A
1609 parametro 409 para obter mais detalhes.

DANFOSS
1752A254.10

1607

100%

DANFOSS
175ZA255.10

Descricao da selecao:
Se Freio do resistor [1] tiver sido selecionado no
parametro 400, o limite de torque sera alterado
para 1,6 x o torque nominal do motor.

100%

223 Adverténcia: Corrente baixa
- (WARN. CURRENT LO)
Valor:
0,0 - pardmetro 224 002A

f.nom. 2 x f.nom

Descricao da selecao:
Consulte também o parametro 409 para
obter mais detalhes. Funcao:
Quando a corrente do motor estiver abaixo do
limite ILow, programado neste paradmetro, o display
indicara: CURRENT LOW (corrente baixa).
As saidas de sinal podem ser programadas para
transmitir um sinal de status, via o terminal 42 ou
45 bem como mediante a saida do relé 01 ou 04
(parémetros 319, 321, 323 ou 326).

Para evitar que o motor alcance o torque de
retirada, o ajuste de fabrica é 1,6 x o torque
nominal do motor (valor calculado).

Se for usado um motor sincrono, o limite de torque
deve ser aumentado em relagédo ao ajuste de fabrica.
Se um ajuste nos parametros 101-106 for

alterado, os parametros 221/222 nao retornarao
automaticamente ao ajuste de fabrica. Descricao da selecao:

O limite inferior do sinal lILow da corrente do
motor deve ser programado dentro da faixa de
funcionamento normal do conversor de freqiiéncia.

[ = programagao de fabrica. () = texto no display [] = Valores utilizados para a comunicagdo através da porta serial.
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ImA Vide o desenho do parametro 223.

175ZA036.11

2
L}
-

I'Lim ______l_____JI _____________ ves | L
(aR220) | % | | 226 Adverténcia: Alta freqiiéncia
lMigH L — - —J— |- L
At ST~ 1 % B (WARN. FREQ. HIGH)
i | % : | Valor:
Po==IN RANG% - do parametro 225 ao parametro 202 [0 132.0 Hz
L e
Low ____;___: _____ 1—%——:———75— Funcio:
(ParZZ3) 4| % : | Quando a freqliéncia do motor estiver acima do
' : % : ' fu limite programado neste parametro fuigH, 0 display

' T N S ' indicara: FREQUENCY HIGH (alta freqiéncia).
fuin - fLow REF fuign  fuax ) )
(PAR.201) (PAR.225) (PAR.226) (PAR.202) As saidas de sinal podem ser programadas para
transmitir um sinal mediante o terminal 42 ou 45
bem como mediante a saida do relé 01 ou 04

224 Adverténcia: Alta corrente (parametros 319, 321, 323 ou 326).
(WARN. CURRENT HI)

Descricao da selecao:

Valor:
Parametro 223 - hviTmax 0 LT MAX O limite superior do sinal fhigH, da freqiéncia do
motor deve ser programado dentro da gama de
Funcao: funcionamento normal do conversor de freqtiéncia.
Quando a corrente do motor estiver acima do Vide o desenho no parametro 223.

limite lnigH, programado neste parametro, o display
indicara: CURRENT HIGH (alta corrente).

As saidas de sinal podem ser programadas para 227 Adverténcia: Baixo feedback
transmitir um sinal mediante o terminal 42 ou 45 (WARN. FEEDB. LOW)

bem como mediante a saida do relé 01 ou 04
Valor:

(parametros 319, 321, 323 ou 326). de -100.000,000 ao parametro 228 [0 -4000.000

Descricao da selecao:
O limite superior do sinal I4igH, da corrente do
motor deve ser programado dentro da gama de
funcionamento normal do conversor de frequiéncia.
Vide o desenho do parametro 223.

Funcao:
Se o sinal de feedback estiver abaixo do valor
programado neste parametro, as saidas de sinal
podem ser programadas para transmitir um sinal
mediante o terminal 42 ou 45 e mediante o relé de
saida 01 ou 04 (parametros 319, 321, 323 ou 326).

Descricio da selecio; g
Programe o parametro desejado. %
Valor: gﬁ
de 0,0 a parametro 226 0 0.0 Hz a

228 Adverténcia: Alto feedback
Funcéo: (WARN. FEEDB HIGH)

Quando a frequéncia do motor estiver abaixo do

Valor:
limite programado neste parametro fLow, o display do parametro 227 a 100.000,000 0 4000.000
indicara: FREQUENCY LOW (baixa frequéncia).
As saidas de sinal podem ser programadas Funcao:
para transmitir um sinal mediante o terminal Se o sinal de feedback ligado estiver acima do valor
42 ou 45 e mediante a saida do relé 01 ou 04 programado neste parametro, as saidas de sinal
(parametros 319, 321, 323 ou 326). podem ser programadas para transmitir um sinal

mediante o terminal 42 ou 45 e mediante o relé de

Hescnisaepdagseleea: saida 01 ou 04 (parédmetros 319, 321, 323 ou 326).

O limite superior do sinal fLow, da freqtiéncia do
motor deve ser programado dentro da gama de
funcionamento normal do conversor de freqiiéncia.

[ = programagao de fabrica. () = texto no display [] = Valores utilizados para a comunicagdo através da porta serial.
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Descricao da selecao:
Programe o parametro desejado.

229 Freqiiéncia de bypass, largura de faixa
(FREQ BYPASS B.W.)

Valor:

de 0 (OFF) a 100% O 0 (OFF) %

Funcao:
Alguns sistemas precisam evitar algumas
frequéncias de saida por causa de problemas
de ressonancia no sistema.
Nos parametros de 230 a 233 estas frequéncias de
saida podem ser programadas. Neste pardmetro
(229), a largura de faixa pode ser definida em
ambos os lados da frequéncia de bypass.
A fungao freqiiéncia de bypass nao esta ativa
se par. 002 estiver programada como Local e
par. 013 estiver programada como Local e par.
013 estiver programada como LCP ctrl/Malha
aberta ou LCP+dig ctrl/Malha aberta.

Descricao da selecao:
A largura de faixa é programada como um
percentual da freqiiéncia de bypass, que é
selecionada no parametro 230-233.
A largura de faixa de bypass indica a maxima
variagdo da frequiéncia de bypass.

Exemplo: Sao selecionadas uma frequéncia de
bypass de 100 Hz e uma largura de faixa de 1%.
Neste caso, a freqiiéncia de bypass pode variar entre
99,5 Hz e 100,5 Hz, ou seja, 1% de 100 Hz.

Valor:

de 0,0 a parametro 200 0 0.0 Hz

Funcao:
Alguns sistemas precisam evitar algumas
freqléncias de saida por causa de problemas
de ressonancia no sistema.

Descricao da selecao:
Introduza as frequiéncias a serem evitadas.
Vide também o parametro 229.

234 Monitor de fase do motor
(MOTOR PHASE MON)

Valor:

OAtivar (ENABLE) [0]
Desativar (DISABLE) [1]
Funcao:

Neste parametro & possivel selecionar o
monitoramento das fases no motor.

Descricao da selecao:
Se Ativar estiver selecionado, o conversor de
freqUéncia reagira a uma queda de fase no motor,
que resultara no alarme 30, 31 ou 32.
Se Desativar estiver selecionado, nenhum alarme
sera ativado se houver queda em uma fase do
motor. O motor pode ser danificado/superaquecido
se ele funcionar com apenas duas fases. Portanto,
recomenda-se manter ATIVADA a fung¢ao de
queda de fase no motor.

[ = programagao de fabrica. () = texto no display [] = Valores utilizados para a comunicagdo através da porta serial.
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m Entradas e saidas

Entradas digitais Terminal no. 16 17 18 19 27 29 32 33
parametro 300 301 302 303 304 305 306 307

Valor:

Sem fungéo (NO OPERATION) [0] [0] [0] [O] [0] [0] [O]

Reiniciar (RESET) (11 11 M1 M1 Mm

Parada por inércia, ativa ¢/ NL O (COAST INVERSE) [07*

Reset e parada por inércia, ativas c/ (COAST & RESET INVERS) [1]

NL O

Parada rapida, ativa ¢/ NL O (QSTOP INVERSE) [2]

Frenagem CC, ativa ¢/ NL O (DCBRAKE INVERSE) [3]

Parada inversa (STOP INVERSE) [2] [2] [41 [21 [2]1 [2]

Partida (START) [

Partida por pulso (LATCHED START) [2]

Inverséo (REVERSING) [

Partida com reverséo (START REVERSE) [2]

Habilitagdo de arranque (ENABLE START FWD.) [3] [3] [3] [3]

Habilitagdo de arranque no sentido (ENABLE START REV) [3] [3] [4] [3]

inverso

Jog (JOGGING) [4] [4] [51* [4] [4]

Referéncia pré-ajustada, ligada (PRESET REF. ON) [5]1 [5] [51 [5] [5]

Referéncia pré-ajustada, Isb (PRESET REF. SEL. LSB) [5] [71 [6]

Referéncia pré-ajustada, msb (PRESET REF. MSB) [6] [8] [6]

Congelar referéncia (FREEZE REFERENCE) [71 [71 €91 [71 [7]

Congelar saida (FREEZE OUTPUT) [8] [8] [10] [8] [8]

Aceleragéo (SPEED UP) [9] [11]1 [9]

Desaceleracao (SPEED DOWN) [9] [12] [9]

Selegéo do Setup Isb (SETUP SELECT LSB) [10] [13] [10]

Selegéo de Setup, msb (SETUP SELECT MSB) [10] [14] [10]

Selegdo de Setup, msb/aceleracao (SETUP MSB/SPEED UP) [117

Selecédo de Setup, Isb/desaceleracdo  (SETUP LSB/SPEED DOWN) [17*

Catch-up (CATCH UP) [11] [15] [12]

Reduzir a velocidade (SLOW DOWN) [11] [16] [12] z§

Rampa 2 (RAMP 2) [12] [12] [17] [13] [13] g

Falha de rede (MAINS FAILURE INVERSE)  [13] [13] [18] [14] [14] g

Referéncia de pulso (PULSE REFERENCE) [23] [28]" g

Feedback de pulso (PULSE FEEDBACK) [24]

Feedback do encoder, entrada, A (ENCODER INPUT 2A) [25]

Feedback do encoder, entrada B (ENCODER INPUT 2B) [24]

Travamento de seguranca (SAFETY INTERLOCK) [24] [5]

Data change lock (PROGRAMMING LOCK) [29] [29] [29] [29] [29]

1) Se esta fungao for selecionada para o terminal 29, a mesma fungéo para o terminal 17 ndo sera valida, mesmo se
tiver sido selecionada para permanecer ativa.
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300 Terminal 16, entrada
(DIGITAL INPUT 16)

Funcao:
Neste e nos paradmetros a seguir, € possivel escolher
entre as diferentes fungées possiveis relacionadas
as entradas nos terminais 16 a 33.
As opgles de fungado sdo mostradas na tabela da
pagina 111. A freqiiéncia maxima para os terminais
16, 17, 18 e 19 é 5 kHz. A freqiiéncia maxima
para os terminais 29, 32 e 33 é 65 kHz.

Descricdo da selecdo:
No function (Sem fungéo) é selecionada se desejar
que o conversor de freqiiéncia ndo responda a
sinais transmitidos para o terminal.

Reset reinicializa o conversor de frequéncia,
ap6s um alarme; entretanto, nem todos os
alarmes podem ser reinicializados.

Coasting stop inverse (Parada por inércia inversa) é
usada para fazer com que o conversor de freqiéncia
libere o motor para que ele pare por inércia. O estado
'0’ I6gico leva a uma parada por inércia e reset.

Reset and coasting stop inverse (Reset e
Parada por inércia inversa) é usada para ativar
a parada por inércia, ao mesmo tempo em que
ocorre o reset. O estado ’0’ Idgico leva a uma
parada por inércia e redefinigdo

Quick-stopinverse (Parada rapida inversa) € usada
para parar o motor de acordo com a rampa de
parada rapida (programada no parametro 212).

O ’0’ légico leva a uma parada rapida.

DC brakinginverse (Frenagem CC, inverséo) é
utilizada para parar o motor, energizando-o com
uma tensdo CC durante um determinado periodo
de tempo, consulte os parametros 125-127.
Observe que esta fungao so estara ativa se o valor
dos parametros 126 e 127 forem diferentes de

0. O ’0’ légico aciona a frenagem CC.

A funcao Stopinverse (Parada inversa) € ativada
removendo-se a tensdo do terminal. Isto significa
que, se o terminal ndo estiver energizado, o
motor ndo podera funcionar. A parada sera
efetuada de acordo com a rampa selecionada
(paréametros 207/208/209/210).

Nenhum dos comandos de parada
' mencionados acima (partida desativada)
d deve ser usado como chave de

desligar para fins de manutencdo. Ao invés
disso, desligue a rede elétrica.

NOTA!:
l': Deve-se observar que quando o conversor de
i frequéncia esta no limite de torque e recebe
um comando de parada, ele para somente
se o terminal 42, 45, 01 ou 04 estiver conectado ao
terminal 27. A escolha de dados no terminal 42, 45,
01 ou 04 deve ser Limite de torque e parada [27].

Seleciona-se Start (Partida) se for necessario um
comando de partida/parada (comando operacional,
grupo 2). '1’ légico = partida, '0’ l6égico = parada.

Stop E 24vd.c.

Start
—18
——19

Start+ | —
Ivversao

DANFOSS
175ZA082.10

Latched start (Partida por pulso) - caso um pulso
seja aplicado, durante no minimo 3 ms, o motor dara
partida desde que nenhum comando de parada tenha
sido emitido (comando operacional, grupo 2). O motor
para se a Parada inversa for ativada brevemente.

Reversing (Reversao) é usada para alterar o
sentido de rotagéo do eixo do motor. O ’0’ l6gico
nao acionara a reversado. O ’1’ légico ativara a
reversdo. O sinal de reversdo s6 mudara o sentido
da rotagao; néo ativa a fungéo de partida.

A reversao requer que Ambos os sentidos tenha
sido selecionada no parametro 200.

Ela ndo estara ativa se Controle do processo,
malha fechada ou Controle de torque malha
aberta ou Controle de torque, feedback da
velocidade tiver sido selecionada.

Start reversing (Inverséo da partida) é usada
para partida/parada (comando operacional, grupo
2) e para reversao com o mesmo sinal. Nenhum
sinal é permitido no terminal 18, ao mesmo
tempo. Atua como reversdo com partida por
pulso, desde que a partida por pulso tenha sido
selecionada para o terminal 18.

Nao esta ativo se Controle do processo, malha
fechada tiver sido selecionada.

Start clockwise only (Partida somente no sentido
horario) é usada se o eixo do motor puder girar
somente no sentido horario, ao dar a partida.

Nao deve ser usada com Controle do

processo, malha fechada.
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Start anti-clockwise only (Partida somente no
sentido anti-horario) é usada se o eixo do motor deve
girar no sentido anti-horario, ao dar a partida.

Nao deve ser usada com Controle do

processo, malha fechada.

Jog (Jog) é usada para substituir a frequéncia
de saida da frequéncia de jog, programada no
parametro 213. O tempo de rampa pode ser
programado no parametro 211. O jog néo estara
ativo se um comando de partida tiver sido emitido
(desativacao de partida). O jog substitui a parada
(comando operacional, grupo 2).

Preset reference,on (Ref. predefinida ativa)

é utilizada para comutar entre a referéncia
externa e a referéncia predefinida. Supbe-se que
Externa/predefinida [2] tenha sido selecionada
no parametro 214. 0’ légico = referéncias
externas ativas; ’1’ l6gico = uma de quatro
referéncias predefinidas esta ativa, de acordo
com a tabela abaixo.

Preset reference, Isb and Preset reference, msb
(Referéncia predefinida, Isb e Referéncia predefinida,
msb) permite selecionar uma das quatro referéncias
predefinidas, de acordo com a tabela a seguir.

Preset ref. msb Preset ref. Isb

Preset ref. 1 0
Preset ref. 2

Preset ref. 3

- A O O

1
0
Preset ref. 4 1

Freeze reference (Congelar referéncia) - congela
a referéncia atual. A referéncia congelada passa a
ser agora o ponto de ativagdo/condigdo para que
Acelerar e Desacelerar possam ser usadas.

Se a aceleragdo/desaceleracgédo for utilizada, a
alteracdo de velocidade sempre segue a rampa 2
(parametros 209/210) no intervalo de 0 - Refyax.

Freeze output (Congelar saida) - congela a referéncia
atual do motor (Hz). A freqiéncia congelada do
motor agora é ponto de ativagdo/condigédo para a
Aceleragdo e Desaceleracdo a serem utilizadas.

Se for usada a aceleragao/desaceleragao, a mudanca
de velocidade sempre acompanhara a rampa 2
(parametros 209/210) na gama de O - fu N.

NOTA!:
ll: Se Congelar saida estiver ativa, o conversor
q de frequiéncia nao pode ser parado através
dos terminais 18 e 19, porém, apenas
através do terminal 27 (a ser programado com
Parada por inércia, inversa [0] ou Reset e
parada por inércia, inversa [1]).

Apo6s Freeze output (Congelar saida), os
integradores do PID s&o reinicializados.

Speed up e Speed down (Acelerar e desacelerar)
sdo selecionadas caso se queira a aceleragao

e desaceleragao (potenciémetro do motor).

Esta fungao sera ativada somente se Congelar
referéncia ou Congelar saida tiver sido selecionada.
Enquanto houver um estado ’1’ I6gico, no terminal
selecionado para aceleragao, a referéncia ou
frequéncia de saida aumentara. Siga a rampa 2
(parametro 209), no intervalo 0 - fmiN.

Enquanto houver um estado ’1’ l6gico no terminal
selecionado para desaceleragao, a referéncia ou
frequéncia de saida sera reduzida. Siga a rampa
2 (parametro 210), no intervalo O - fuN.

Pulsos (1’ légico, ativo no minimo durante 3 ms,
e uma pausa minima de 3 ms) causardo uma
mudanga de velocidade de 0,1% (referéncia)

ou 0,1 Hz (frequéncia de saida).

o
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Exemplo:
Terminal Congelar ref./
(16) 17) Congelar saida
Sem alteragdo de 0 0 1
velocidade
Desacelerar 0 1 1
Acelerar 1 0 1
Desacelerar 1 1 1

A referéncia da velocidade, congelada através
do painel de controle, pode ser alterada mesmo
se o conversor de freqliéncia tiver parado. A
referéncia congelada sera lembrada em caso
de queda da rede elétrica.

Selection of Setup, Isb e Selection of Setup,
msb (Selecao de Setup, Isb e Sele¢éo de Setup,
msb) permitem selecionar um dos quatro Setups.
entretanto, isso pressup8e que o parametro 004
tenha sido programado como Setup Multiplo.

Selection of Setup, msb/Speed up e

Selection of Setup, Isb/Speed down

(Selegao de Setup,msb/Acelerar e Selegéo

de Setup,Isb/Desacelerar) - juntamente com o uso de
Congelar referéncia ou Congelar saida - permitem
alterar a aceleragcao/desaceleracgéao.

A selecdo de Setup ocorre de acordo com a
tabela de verificagdo abaixo:

Selecdo de Setup Congelar ref./

(32)msb  (33)Isb  Congelar saida

Setup 1 0 0 0
Setup 2 0 1 0
Setup 3 1 0 0
Setup 4 1 1 0
Sem alteragdode 0 0 1
velocidade

Desacelerar 0 1 1
Acelerar 1 0 1

N
N
N

Desacelerar

Catch-up/Slow-down (Catch-up/Slow-down) &
selecionada se o valor de referéncia precisar ser
aumentado ou reduzido por um valor porcentual
programavel, definido no paradmetro 219.

Desacelerar Catch-up
Velocidade inalterada 0 0
Reduzida de % do valor 1 0
Aumentada de % do valor 0 1
Reduzida de % do valor 1 1

Ramp 2 (Rampa 2) é selecionada se houver
necessidade de uma alteragao entre a rampa 1
(parametros 207 e 208) e a rampa 2 (parametros
209 e 210). O ’0’ logico aciona a rampa 1

e 0’1’ légico a rampa 2.

Mains failureinverted (Falha de rede elétrica
invertida) deve ser selecionada se o parametro 407
Falha de rede elétrica e/ou o parametro 408 Descarga
rapida precisarem ser ativados. A falha de rede
elétrica invertida é ativada no estado de '0’ logico.
Consulte também Falha na rede de
alimentagao/descarga rapida, na pagina

66, se for necessario.

NOTA!:
l': O conversor de freqliiéncia pode ser totalmente
q danificado pela repeticao da funcéo de
Descarga rapida, na entrada digital com a
tens&o da rede elétrica conectada ao sistema.

Pulse reference ( Referéncia de pulso) é selecionada
se for usada uma sequéncia de pulsos (freqiéncia)
de 0 Hz, correspondente a Refuin, parametro

204. A frequéncia é programada no parametro

327, correspondendo a Refuax .

Pulse feedback (Feedback pulso) é selecionada
se uma sequéncia de pulsos (frequiiéncia) for
selecionada como sinal de feedback.

Select Encoder feedback, input A (Selecionar
Feedback de encoder, entrada A), se feedback

do encoder for usada apods a escolha de Controle
de velocidade, malha fechada ou Controle de
torque, feedback de velocidade, no parametro 100.
Programar Pulso/rpm, no parametro 329.

Select Encoder feedback, input B (Selecionar
Feedback de encoder, entrada B), se for usado
feedback do encoder, com um pulso de 90°,
para registrar o sentido de rotagao.

Safety interlock (Travamento de seguranca)
tem a mesma fungdo que a Parada por inércia,
inversdo, mas o Travamento de seguranga origina
a mensagem ‘falha externa’, no display, quando o
terminal selecionado for '0’ I6gico. A mensagem
de alarme também estara ativa, por meio das
saidas digitais 42/45 e saidas de relés 01/04, se
programadas para Travamento de seguranga. O
alarme pode ser reinicializado com a utilizacédo de
uma entrada digital ou da tecla [OFF/STOP].

Data change lock (Trava da alteragdo de dados)
deve ser selecionada se as alterag6es de dados dos
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parametros nao forem feitas através da unidade de
controle; no entanto, a alteragdo dos dados pode
ainda ser feita através do barramento.

301 Entrada digital, Terminal 17

(DIGITAL INPUT 17)

Valor:
Vide parametro 300.

Funcao:
Este parametro permite uma selegao entre as
diferentes opg6es no terminal 17.
As funcbes sdo exibidas na tabela no inicio da
secdo Parametros - Entradas e saidas. A freqiéncia
maxima para o terminal 17 € 5 kHz.

Descricao da selecao:
Vide parametro 300.

302 Entrada digital, Terminal 18
(DIGITAL INPUT 18)

Valor:
Vide parametro 300.

Funcao:
Este parametro permite escolher entre as diferentes
opgdes no terminal 18. As fungdes ativadas sao
exibidas na tabela que esta no inicio da segao
Parémetros - Entradas e saidas.
A freqUiéncia maxima para o terminal 18 é 5 kHz.

Descricao da selecao:
Vide parametro 300.

303 Entrada digital, Terminal 19
(DIGITAL INPUT 19)

Valor:
Vide parametro 300.

Funcao:
Este pardmetro permite escolher entre as
diferentes opg6es no terminal 19. As func¢bes séo
exibidas na tabela que esta no inicio da segao
Paréametros - Entradas e saidas.
A freqiiéncia maxima para o terminal 19 é 5 kHz.

Descricao da selecao:
Vide parametro 300.

304 Entrada digital, Terminal 27
(DIGITAL INPUT 27)

Valor:
Vide parametro 300.

Funcéo:
Este parametro permite uma selegado entre as
diferentes opg6es no terminal 27.
As fungbes sdo exibidas na tabela no inicio da
secao Parametros - Entradas e saidas.
A freqiiéncia maxima para o terminal 27 é 5 kHz.

Descricao da selecao:
Vide parametro 300.

305 Entrada digital, Terminal 29
(DIGITAL INPUT 29)

Valor:
Vide parametro 300.

Funcao:
Este pardmetro permite escolher entre as
diferentes opgbes no terminal 29. As fungdes sao
exibidas na tabela que esta no inicio da segéo
Parédmetros - Entradas e saidas.
A freqiéncia maxima para o terminal 29 é 65 kHz.

Descricao da selecao:
Vide parametro 300.

306 Entrada digital, Terminal 32
(DIGITAL INPUT 32)

Valor:
Vide parametro 300.

Funcao:
Este parametro permite escolher entre as
diferentes op¢des no terminal 32. As fung6es sao
exibidas na tabela que esta no inicio da segéo
Parametros - Entradas e saidas.
A freqiiéncia maxima para o terminal 32 é 65 kHz.

Descricao da selecao:
Vide parametro 300.
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307 Entrada digital, Terminal 33
(DIGITAL INPUT 33)

Valor:
Vide parametro 300.

Funcao:
Este paradmetro permite escolher entre as
diferentes opg¢des no terminal 33. As fungbes sado

exibidas na tabela que esta no inicio da secgao
Parametros - Entradas e saidas.
A freqiiéncia maxima para o terminal 33 é 65 kHz.

Descricao da selecao:
Vide parametro 300.

n°. do terminal

Entradas analégicas

parametro 308 311 314

53(tensao) 54(tensao) 60(corrente)

Valor:

Sem Operagéo (NO OPERATION) [0] (0] [m] [0]
Referéncia (REFERENCE) (110 [1] (110
Sinal de feedback (FEEDBACK) [2] [2]
Limite d torque (TORQUE LIMIT CTRL) [3] [2] [3]
Termistor (THERMISTOR INPUT) [4] [3]

Referéncia relativa (RELATIVE REFERENCE) [4] [4]
Frequiéncia de torque max. (MAX. TORQUE FREQ.) [5]

NOTAL

(Al [V ] 53 FUNCT.)

Funcao:
Este parametro permite a escolha da opgao
desejada no terminal 53.
A gradacao do sinal de entrada é efetuada
nos parametros 309 e 310.

Descricao da selecao:
Sem Operagdo. Seleciona-se esta alternativa
caso se deseje que o conversor de freqiiéncia néo
responda a sinais conectados ao terminal.
Referéncia. E selecionada para ativar uma
mudanca de referéncia por meio de um sinal
de referéncia analdgica.
Se outras entradas estiverem conectadas,
elas sao somadas, levando-se em conta os
seus sinais algébricos.
Sinal-Feedback. E selecionada se o controle de
malha fechada for usado com um sinal analdgico.
Limite de Torque. E usada se o valor de limite
de torque, programado no parametro 221, for
alterado por meio de um sinal analdgico
Termistor. E selecionada se um termistor integrado
no motor (de acordo com a DIN44080/81) deva
parar o conversor de frequéncia, caso haja
sobre-aquecimento do motor. O valor de corte é
> 3 kQ. O termistor é conectado ao terminal 50 e
a entrada atual é selecionada (53 ou 54).

": Se a temperatura do motor for utilizada por

i meio de um termistor, pelo conversor de
freqiiéncia, deve-se observar o seguinte:

Em caso de curto-circuito entre o enrolamento do

motor e o termistor, a PELV nao sera atendida. Para

estar em conformidade com a PELV, o termistor

deve ser utilizado externamente.

R
)

4000

3000

1330

—~——

s [°C]

-20°C ¢ nominal=5°C|

. nominal +5°C
¥ nominal

175HA1B3.10

Se, alternativamente, um motor usar uma chave
térmica, esta também podera ser conectada

a entrada. Se os motores operarem em
paralelo, os termistores/interruptores térmicos
poderdo ser conectados em série (resisténcia
total < 3 kQ). O parametro 128 deve estar
programado para Adverténcia do termistor [1]

ou Desarme de termistor [2].

Referéncia relativa é selecionada se for necessario
um ajuste relativo da soma de referéncias.

Esta funcdo estara ativa somente se Relativo tiver
sido selecionado (parametro 214). A referéncia
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relativa no terminal 54/60 € uma porcentagem da
variagdo completa do terminal em questdo. Ela
sera adicionada a soma das outras referéncias. Se
varias referéncias relativas tiverem sido selecionadas
(referéncia pré-ajustada 215-218, 311 e 314), estas
serao adicionadas primeiro, apos o que esta soma
sera adicionada a soma das referéncias ativas.

NOTA!:
'l: Se o sinal de Referéncia ou Feedback
q tiver sido selecionado em mais de um
terminal, eles sinais serdo adicionados
com seus sinais algébricos.

Freqiiéncia de torque méx. E usada somente em
Controle de torque, malha aberta (parametro 100),
para limitar a freqiéncia de saida. Selecionada

se a freqiiéncia max. de saida for controlada por
um sinal de entrada analdgico. O intervalo de
freqiiéncias vai desde o Limite inferior da freqiiéncia
de saida (parametro 201) até o Limite superior da
freqliéncia de saida (parametro 202).

309 Terminal 53, escala minima
(Al 53 SCALE LOW)

Valor:

0,0 - 10,0 Volts 0 0,0 Volts

Funcao:
Esse parametro € utilizado para programagéao do
valor do sinal que corresponde ao valor maximo
programado no parametro 204.

Descricao da selecao:
Configurar o valor da tensdo desejada.
Consulte também a sec¢ao Tratamento de
referéncias unicas.

310 Terminal 53, escala max.
(Al 53 SCALE HIGH)
Valor:

0,0 - 10,0 Volts O 10,0 Volts

Funcao:
Esse parametro é utilizado para programacgéao do
valor do sinal que corresponde ao valor maximo
programado no parametro 205.

Descricao da selecdo:
Configurar o valor da tensdo desejada.

Consulte também a secao Tratamento de
referéncias unicas .

311 Terminal 54, entrada analdgica de tensao
(Al [V] 54 FUNCT.)

Valor:
Vide descrigdo do parametro 308.
Nenhuma operagao

Funcao:
Este parametro seleciona entre as diferentes
fungbes disponiveis no terminal 54. A escala
do sinal de entrada é realizada mediante os
parametros 312 e 313.

Descricao da selecao:
Vide a descrigdo do parametro 308.

312 Terminal 54, escala minima
(Al 54 SCALE LOW)
Valor:

0,0 - 10,0 Volts 0 0,0 Volts

Funcao:
Esse parametro é utilizado para programacéao do
valor do sinal que corresponde ao valor minimo
programado no paradmetro 204.

Descricao da selecao:
Configurar o valor da tensao desejada.
Consulte também a secdo Tratamento de
referéncias Unicas.

313 Terminal 54, escala max.
(Al 54 SCALE HIGH)

Valor:
0,0 - 10,0 Volts

0 10,0 Volts

Funcao:
Esse parametro é utilizado para programagéao do
valor do sinal que corresponde ao valor maximo
programado no parédmetro 205.

Descricado da selecéo:
Configurar o valor da tenséo desejada.

[ = programagao de fabrica. () = texto no display [] = Valores utilizados para a comunicagdo através da porta serial.

MG.51.A8.28 - VLT é uma marca registrada da Danfoss

133

o
(T
O
@©
s
@®©
S
(o))
(@]
S
o




Decfoss

VLT® 5000 Series

Consulte também a secao Tratamento de
referéncias Unicas .

314 Terminal 60, entrada analégica de corrente
(Al [MA] 60 FUNCT)

Valor:
Vide a descricao do parametro 308.
Referéncia

Funcao:
Este parametro permite uma selegao entre
as diferentes fung6es disponiveis no terminal
60: A escala do sinal de entrada é realizada
mediante os parametros 315 e 316.

Descricao da selecao:
Vide a descrigdo do parametro 308.

315 Terminal 60, escala minima
(Al 60 SCALE LOW)

Valor:
0,0 - 20,0 mA

0 4 mA

Funcao:
Este parametro determina o valor do sinal de
referéncia que corresponde ao valor de referéncia
minimo programado no parametro 204.

Descricao da selecao:
Programar o valor da corrente desejada.
Consulte também a secao Tratamento das
referéncias Unicas

316 Terminal 60, escala max.
(Al 60 SCALE HIGH)
Valor:

0,0 - 20,0 mA O 20,0 mA

Funcao:
Esse parametro ajusta o valor do sinal de referéncia
que corresponde ao valor de referéncia maximo
programado no parametro 205

Descricdo da selecéao:
Configurar o valor da corrente desejada.
Consulte também a secao Tratamento de
referéncias unicas .

317 Time out
(LIVE ZERO TIME O)

Valor:

de 1 a 99 seg O 10 seg

Funcao:
Se o valor do sinal de referéncia relativo a entrada,
o terminal 60, sofrer uma queda e tornar-se menor
do que 50% do valor programado no parametro
315, durante um periodo de tempo superior aquele
programado no parametro 317, a fungédo selecionada
no parametro 318 sera ativada.

Descricao da selecao:
Programe o tempo desejado.

318 Fungao apos o time-out

(LIVE ZERO FUNCT.)

Valor:

ODesligado (OFF) [0]
Saida congelada (FREEZE OUTPUT FREQ.) [1]
Parada (STOP) [2]
Jog (JOGGING) [3]
Velocidade maxima (MAX SPEED) [4]
Parada e trip (STOP AND TRIP) [5]
Funcao:

Este parametro permite uma selegéo da fungéo
a ser ativada se o sinal de entrada no borne 60
cair abaixo dos 2 mA, desde que o parametro
315 tenha sido programado para mais de 2 mA
e que tenha sido excedido o tempo de "time-out"
programado (parametro 317).

Se ocorrerem mais time-outs ao mesmo tempo,

o conversor de frequéncia dara a seguinte
prioridade a fungédo de time-out:

1. Parametro 318 Funcéo apos o time-out

2. Paraémetro 346 Fung¢édo apos a perda do encoder
3. Parametro 514 Fungéao de tempo limite do bus

Descricao da selecéo:
A freqiiéncia de saida do conversor de
freqUéncia pode ser:
- congelada no valor atual
- ir a parada
- ir a frequéncia de jog
- ir a frequéncia jog maxima
- parar e em seguida ativar um ‘trip’.

[ = programagao de fabrica. () = texto no display [] = Valores utilizados para a comunicagdo através da porta serial.
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Saidas n°. do terminal 42 45 01 04
(relé) (relé)
parametro 319 321 323 326
Valor:
Sem funcéo (NO OPERATION) [0] [0] [0] [0]

Controle preparado

(CONTROL READY)

(1]

(1]

(1]

(1]

Sinal de unidade pronta

(UNIT READY)

(2]

(2]

(2]

(2]

Pronto - controle remoto (UNIT READY/REM CTRL) [3] [3] [3] [310
Ativo, sem adverténcia (ENABLE/NO WARNING) [4] [4] [4] [4]
Em funcionamento (VLT RUNNING) [5] [5] [5] [5]
Em funcionamento, sem adverténcia (RUNNING/NO WARNING) [6] [6] [6] [6]
Em funcionamento dentro da faixa, (RUN IN RANGE/NO WARN) [7] [7 [7 [7]
sem adverténcias

Em funcionamento no valor de (RUN ON REF/NO WARN) [8] [8] [8] [8]
referéncia, sem adverténcias

Falha (ALARM) [9] [9] [9] [9]
Falha ou adverténcia (ALARM OR WARNING) [10] [10] [10] [10]
Limite de torque (TORQUE LIMIT) [11] [11] [11] [11]
Fora da faixa de corrente (OUT OF CURRENT RANGE) [12] [12] [12] [12]
Acima da | low (ABOVE CURRENT,LOW) [13] [13] [13] [13]
Abaixo da | high (BELOW CURRENT,HIGH) [14] [14] [14] [14]
Fora da faixa de freqiiéncia (OUT OF FREQ RANGE) [15] [15] [15] [15]
Acima da f low (ABOVE FREQUENCY LOW) [16] [16] [16] [16]
Abaixo da f high (BELOW FREQUENCY HIGH) [17] [17] [17] [17]
Fora da faixa de feedback (OUT OF FDBK RANGE) [18] [18] [18] [18]
Acima do feedback baixo (ABOVE FDBK, LOW) [19] [19] [19] [19]
Abaixo do feedback alto (BELOW FDBK, HIGH) [20] [20] [20] [20]
Adverténcia térmica THERMAL WARNING [21] [21] [21] [21]
Pronto - sem adverténcia térmica (READY & NOTHERM WARN) [22] [22] [22]10 [22]
Pronto - controle remoto - sem (REM RDY & NO THERMWAR) [23] [23] [23] [23]
adverténcia térmica

Pronto - tenséo de rede elétrica dentro (RDY NO OVER/UNDERVOL) [24] [24] [24] [24]
da faixa

Reversao (REVERSE) [25] [25] [25] [25]
Bus ok (BUS OK) [26] [26] [26] [26]
Limite de torque e parada (TORQUE LIMIT AND STOP) [27] [27] [27] [27]
Freio, sem adverténcia (BRAKE NO BRAKE WARNING) [28] [28] [28] [28]
Freio pronto, sem falhas (BRAKE RDY (NO FAULT)) [29] [29] [29] [29]
Falha de freio (BRAKE FAULT (IGBT)) [30] [30] [30] [30]
Relé 123 (RELAY 123) [31] [31] [31] [31]
Controle do freio mecanico (MECH. BRAKE CONTROL) [32] [32] [32] [32]
Control word bit 11/12 (CTRL WORD BIT 11/12) [33] [33]
Controle estendido do freio mecanico (EXT. MECH. BRAKE) [34] [34] [34] [34]
Travamento de seguranca (SAFETY INTERLOCK) [35] [35] [35] [35]
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CELED n°. do terminal 01 (relé) 04
(relé)
parametro 319 321
Valor:
0-100 Hz  0-20 mA (0-100 Hz = 0-20 mA) [36] [36]
0-100 Hz  4-20 mA (0-100 Hz = 4-20 mA) [37] [37]
0-100 Hz  0-32000 p (0-100 Hz = 0-32000P) [38] [38]
0-fuax  0-20 mA (0-FMAX = 0-20 mA) [39] [39]1 O
0-fuax 4-20 mA (0-FMAX = 4-20 mA) [40] [40]
0 - fwax _ 0-32000 p (0-FMAX = 0-32000P) [41] [41]
Refmin - Refwax ~ 0-20 mA (REF MIN-MAX = 0-20 mA) [42] [42]
Refuin - Refuax ~ 4-20 mA (REF MIN-MAX = 4-20 mA) [43] [43]
Refuin - Refuax ~ 0-32000 p (REF MIN-MAX = 0-32000P) [44] [44]
FBmin - FBmax ~ 0-20 mA (FB MIN-MAX = 0-20 mA) [45] [45]
FBmin - FBmax ~ 4-20 mA (FB MIN-MAX = 4-20 mA) [46] [46]
FBmin - FBmax _ 0-32000 p (FB MIN-MAX = 0-32000P) [47] [47]
0-1Imwax  0-20 mA (0-IMAX = 0-20 mA) [48] O [48]
0-Ivax  4-20 mA (0-IMAX = 4-20 mA) [49] [49]
0-Iwax 0-32000 p (0-IMAX = 0-32000P) [50] [50]
0-Tum 0-20 mA (0-TLIM = 0-20 mA) [51] [51]
0-Tum 4-20 mA (0-TLIM = 4-20 mA) [52] [52]
0-Tum  0-32000 p (O-TLIM = 0-32000P) [53] [53]
0-Tnom  0-20 mA (0-TNOM = 0-20 mA) [54] [54]
0-Tnom  4-20 mA (0-TNOM = 4-20 mA) [55] [55]
0-Tnom  0-32000 p (0-TNOM = 0-32000P) [56] [56]
0-Pnom  0-20 mA (0-PNOM = 0-20 mA) [57] [57]
0-Pnom  4-20 mA (0-PNOM = 4-20 mA) [58] [58]
0-Pnom  0-32000 p (0-PNOM = 0-32000P) [59] [59]
0 - SyncRPM  0-20 mA (0-SYNCRPM = 0-20 mA) [60] [60]
0 -SyncRPM  4-20 mA (0-SYNCRPM = 4-20 mA) [61] [61]
0 - SyncRPM  0-32000 p (0-0-SYNCRPM = 0-32000 p) [62] [62]
0-RPMem FMAX  0-20 mA (0-RPMFMAX = 0-20 mA) [63] [63]
0 - RPM em FMAX  4-20 mA (0-RPMFMAX = 4-20 mA) [64] [64]
0 - RPM em FMAX  0-32000 p (0-RPMFMAX = 0-32000 p) [65] [65]

319 Terminal 42, saida

Pronto, controle remoto, o cartdo de controle

do conversor de frequéncia esta recebendo

Funcao: um sinal de alimentag&o e o parametro 002 foi
Esta saida pode funcionar como uma saida tanto programado para controle remoto.
digital quanto analdgica. Se utilizada como saida
digital (valor dos dados [0]-[65]), sera transmitido Ativo, sem adverténcia, o conversor de
um sinal de 24 V CC; se for utilizada como saida frequéncia esta pronto para a utilizagéo;
analdgica, é transmitido tanto um sinal de 0-20 mA, nenhum comando de partida ou parada foi dado
quanto de 4-20 mA ou uma saida de pulso. (partida/desativo). Sem adverténcia.

Descriciao da selecio: Em funcionamento esta ativa quando houver um
Controle pronto, o conversor de freqiiéncia esta comando de partida ou quando a freqiéncia de
pronto para a utilizacdo; o cartdo de controle saida estiver acima de 0,1 Hz. Também esta
recebe tensdo da alimentacgéo. ativa durante a desaceleracéo.

Sinal de preparado, o cartdo de controle do Em funcionamento, sem adverténcia, a freqiiéncia da
conversor de freqiiéncia esta recebendo um saida é mais alta do que a frequéncia programada
sinal de alimentaco e o conversor de freqiiéncia no parametro 123. Foi dado um comando de

esta pronto para ser operado. partida. Sem adverténcia.

[ = programagao de fabrica. () = texto no display [] = Valores utilizados para a comunicagdo através da porta serial.
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Em funcionamento na faixa, sem adverténcia,
funciona dentro das faixas de corrente/freqiéncia
programadas nos parametros de 223 a 226.

Em funcionamento no valor de referéncia,
sem adverténcia, velocidade de acordo com a
referéncia. Sem adverténcia.

Falha, a saida é ativada por um alarme.

Falha ou adverténcia, a saida é ativada por
alarme ou adverténcia.

Limite do torque, o limite do torque no parametro
221 foi ultrapassado.

Fora do intervalo de corrente, a corrente do
motor esta fora do intervalo programado nos
parametros 223 e 224.

Acima da | low, a corrente do motor &€ maior do
que a programada no parametro 223.

Abaixo da I high, a corrente do motor € menor do
que a programada no parametro 224.

Fora da faixa de freqiiéncia, a frequéncia de
saida esta fora da faixa de freqiiéncia programada
nos parametros 225 e 226.

Acima da f low, a frequéncia de saida € maior do
que o valor programado no paréametro 225.

Abaixo da f high, a frequéncia de saida € menor do
que o valor programado no parametro 226.

Fora do intervalo de feedback, o sinal de
feedback esta fora do intervalo programado
nos parametros 227 e 228.

Acima do feedback baixo, o sinal de feedback é
superior ao valor programado no parametro 227.

Abaixo do feedback alto, o sinal de feedback é
inferior ao valor programado no parametro 228.

Adverténcia térmica, acima do limite de temperatura:
no motor, no conversor de freqliiéncia, no
resistor do freio ou no termistor.

Pronto - sem adverténcia térmica, o conversor de
freqUiéncia esta pronto para a utilizagao, o cartdo de
controle recebe tensao de alimentagéo e n&o ha sinais
de controle nas entradas. Sem superaquecimento.

Pronto - controle remoto - Sem adverténcia
térmica, o conversor de freqliiéncia esta pronto
para a utilizagdo e programado para controle

remoto, o cartdo de controle recebe tensdo de
alimentagdo. Sem superaquecimento.

Pronto - tenséo de rede elétrica dentro do intervalo,
o conversor de freqiiéncia esta pronto para a
utilizacdo, o cartdo de controle recebe tensao de
alimentagdo e ndo ha sinais de controle nas entradas.
A tensdo de rede elétrica esta dentro do intervalo
de tensao permitido (consulte o capitulo 8).

Inversé&o. "1’ I6gico = relé ativado, 24 V CC na saida,
quando o sentido de rotagdo do motor for horario.

‘0’ l6gico = relé nao ativado, nenhum sinal na saida,
quando o sentido de rotagdo do motor for anti-horario.

Bus - ok, comunicagao ativa através (sem
timeout) da porta serial.

Limite de torque e parada é usada em conjunto com
a parada por inércia (terminal 27) onde é possivel
gerar uma parada mesmo que o conversor de
frequéncia esteja operando no limite maximo de
torque. O sinal é invertido, ou seja, um ’0’ Idgico,
quando o conversor de freqliéncia recebe um sinal
de parada e esta operando no limite de torque.

Freio, sem adverténcia de freio, o freio esta
ativo e ndo ha adverténcias.

Freio Pronto, sem falha, o freio esta pronto
para operacao e nao ha falhas.

Falha de freio, quando o IGTB do freio apresenta
um curto-circuito a saida é ’1’ l6gico. Esta fungéo é
utilizada para proteger o conversor de freqiiéncia se
houver uma falha nos mddulos de frenagem. Para
evitar um incéndio potencial na resisténcia elétrica do
freio, o relé de saida podera ser utilizado para desligar
a tensao de alimentagéo do conversor de freqiéncia.

Relé 123, se Perfil do Fieldbus [0] foi selecionado no
parametro 512, o relé é ativado. Se OFF1 ou OFF2
ou OFF3 (bit na control word) for ’1’ logico.
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Controle do freio mecénico, permite controlar um
freio mecanico externo (consulte a segéo sobre
o Controle do freio mecénico).

Control word bit 11/12, um relé controlado mediante
os bits 11/12 da control word. O bit 11 é relativo ao relé
01, e o bit 12 ao relé 04. Se o parametro 514 Fungéo
intervalo de tempo bus da via de comunicagao serial
estiver ativo, os relés 01 e 04 estarao livres de tensao.
Consulte a segdo sobre Comunicagao serial

no Guia de Design.
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Controle do freio mecénico estendido, permite
controlar um freio mecanico externo (consulte a
secgao sobre o Controle do freio mecénico).

Travamento de segurancga - A saida esta ativa
quando o Travamento de seguranga selecionou
uma entrada e esta é '1’ logico.

0-100 Hz 0-20 mA e
0-100 Hz 4-20 mA e
0-100 Hz  0-32000 p, um sinal de saida

analdgico, proporcional a frequéncia de saida,
no intervalo 0-100 Hz.

O-fmax 0-20 mA e

O-fuax 4-20 mA e

O-fuax 0-32000 p, que gera um sinal de saida,
proporcional a faixa de freqiéncia de saida, no
intervalo O - fuax (parametro 202).

Refuin - Refuax  0-20 mA e
Refuin - Refuax  4-20 mA e
Refuin - Refuax  0-32000 p, que gera um sinal
de saida, proporcional ao valor de referéncia, no

intervalo, Refuin - Refuax (pardmetros 204/205).

Buin -FBumax  0-20 mA e
FBmin -FB max 4-20 mA e
FBmin-FBumax ~ 0-32000 p, obtém-se um sinal

de saida, proporcional ao valor de referéncia, no
intervalo, FBmin - FBumax (parametros 414/415).

0 - vt max 0-20 mA ou
0 - lvLT max 4-20 mA e
0 - lvitmax  0-32000 p, obtém-se um sinal de

saida, proporcional a corrente de saida, no intervalo
0 - vt max. lvitmax depende das programacgées
nos parametros 101 e 103, e podem ser vistas

em Dados técnicos (lvLt.max (60 s)).

0 - Muu 0-20 mA e
0 - Muu 4-20 mA e
0-Mim  0-32000 p, obtém-se um sinal de saida,

proporcional a poténcia de saida atual, no intervalo
0 - Tum (parametro 221). 20 mA corresponde ao
valor programado no parametro 221.

0 - Mnom 0-20 mA e
0 - Mnom 4-20 mA e
0 - Mnom  0-32000 p, um sinal de saida

proporcional a poténcia de saida atual. 20 mA
corresponde ao torque nominal do motor.

0-20 mA e
4-20 mA e

0 - Pnom
0 - Pnom

0 - Pvom  0-32000 p, O - Pnom 0-32000
p, um sinal de saida proporcional a saida
nominal do motor. 20 mA corresponde ao valor
programado no parédmetro 102.

0 - SyncRPM
0 - SyncRPM  4-20 mA e

0 - SyncRPM  0-32000 p, é obtido um sinal de
saida proporcional as RPM do motor sincrono.

0-20 mA e

0 - RPM em Fuax
0 - RPM em Fuax 4-20 mA e

0-RPMem Fpyax  0-32000 p, obtém-se um
sinal de saida proporcional as RPM do motor
sincrono, em Fuax (parametro 202).

0-20 mA e

320 Terminal 42, saida, escala de pulso
(AO 42 PULS SCALE)

Valor:

de 1 a 32.000 Hz 0O 5000 Hz

Funcao:
Este parédmetro permite a escala do sinal
de saida de pulso.

Descricao da selecao:
Programe o valor desejado.

f
Hz
32.000

175ZA042.10

PAR. 320/
322

Y fMAX
RefmIN Ref MAX
FBMIN FBMAX
0 IMAX
0 LM
0 TMAX
0 KWMAX

321 Terminal 45, saida
(AO 45 FUNCT))

Valor:
Vide a descrigdo do parametro 319.

Funcao:
Esta saida pode funcionar quer como uma saida
digital que analégica. Se utilizada como uma
saida digital (valor de dados entre [0] e [35]) é
gerado um sinal com 24 V (Max. 40 mA); nas
saidas analogicas (valores de dados entre [36] e

[ = programagao de fabrica. () = texto no display [] = Valores utilizados para a comunicagdo através da porta serial.
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[59]) é possivel escolher entre 0-20 mA, 4-20 mA
ou uma saida de pulso em degraus.

Descricao da selecao:
Vide a descricdo do parametro 319.

322 Terminal 45, saida, escala de pulso
(AO 45 PULS SCALE)

Valor:

de 1 a 32000 Hz O 5000 Hz

Funcao:
Este parametro permite a escala do sinal
de saida do pulso.

Descricao da selecao:
Programe no valor desejado.

323 Relé 01, saida
(RELAY 1-3 FUNCT.))

Valor:
Vide a descricao do parametro 319.

Funcao:
Esta saida ativa um relé. O relé 01 pode ser
utilizado para indicar estado e adverténcias. O
relé é ativado quando as condig6es relevantes
forem satisfeitas. A ativagao/desativagao pode
ser retardada nos parametros 324/325.

Descricao da selecao:
Vide a descrigdo do parametro 319.
LigacGes - Vide o seguinte desenho.

Rela§ 01

DANFOSS
175ZA015.11

324 Relé 01, Temporizagao na energizagio
(RELAY 1-3 ON DL)

Valor:

de 0.00 a 600.00 O 0.00 seg

Funcao:
Este parametro permite retardar o tempo de
acionamento do relé 01 (terminais de 01 a 02).

Descricao da selecao:
Introduza o valor desejado (pode ser programado
em intervalos de 0,02 seg.).

325 Relé 01, Temporizagao na desenergizagao
(RELAY 1-3 OFF DL)

Valor:

de 0,00 a 600,00 0 0.00 seg

Funcao:
Este parametro permite retardar o tempo de
desligamento do relé 01 (terminais de 01 a 03).

Descricao da selecao:
Introduza o valor desejado (pode ser programado
em intervalos de 0,02 seg.).

326 Relé 04, saida

(RELAY 4-5 FUNCT.)

Valor:
Vide a descricao do parametro 319.

Funcao:
Esta saida ativa um relé.
O relé 04 pode ser utilizado para indicar estado
e adverténcias. O relé é ativado quando as
condic6es relevantes forem satisfeitas.

Descricao da selecao:
Vide a descricdo do parédmetro 319.
LigacGes - Vide o seguinte desenho.

Relag 02 I

175ZA018.12
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327 Referéncia por pulso, freqiiéncia max.

(PULSE REF MAX)

Valor:
De 100 a 65000 Hz no terminal 29
De 100 a 5000 Hz no terminal 17

0O 5000 Hz

Funcao:
Neste parametro, é definido o valor do sinal que
corresponde ao valor de referéncia maximo definido
no parametro 205. O ajuste deste pardmetro afeta
uma constante de filtro interna, ou seja, a 100
Hz = 5 seg.; 1 kHz = 0,5 seg. e a 10 kHz = 50
mseg. Para evitar uma constante de tempo de
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filtro muito longa sob resolugéo de pulso baixo, a
referéncia (parametro 205) e este parametro podem
ser multiplicados pelo mesmo fator e, desta forma,
utilizarem uma gama de referéncia mais baixa.

Descricao da selecao:
Programe a referéncia de pulso desejada.

328 Feedback do pulso, freqiiéncia max.
(PULSE FEEDB MAX)

Valor:

De 100 a 65000 Hz no terminal 33 [0 25000 Hz

Funcao:
Aqui é programado o valor de feedback que deve
corresponder ao valor maximo de feedback.

Descricao da selecao:
Programe o valor de feedback desejado.

329 Feedback do encoder pulso/reversao
(ENCODER PULSES)

Valor:

128 pulsos /reversao (128) [128]

256 pulsos /reversao (256) [256]

512 pulsos /reverséo (512) [512]
01024 pulsos /reverséo (1024) [1024]

2048 pulsos /reversao (2048) [2048]

4096 pulsos /reversao (4096) [4096]

Este valor também pode ser programado
com variagdes infinitesimais entre 1 e
4096 pulsos/reversao.

Funcao:
Aqui é onde se define o nimero de pulsos por
revolugao que corresponde a rotacao (rpm) do motor.
Este parametro encontra-se disponivel apenas
com as opgles Regulagéo de velocidade, malha
fechada e Regulagéo de torque, feedback de
velocidade (paradmetro 100).

Descricao da selecao:
Leia o valor correto no encoder.
Preste atencgdo a limitacdo da velocidade (rpm)
para um determinado namero de pulsos/reversao,
vide o desenho abaixo:

Encoder 2
[Pulse/rev.] g g
A at
3900+
1200 fmax=65kHz
°So frmax=20KkHz
AEN \\\
\\ ~
420+ S
} } >
1000 9286  Max.[RPM]

O "encoder" usado deve ser do tipo PNP Coletor
Aberto 0/24 V CC (max. 20 kHz) ou um acoplamento
"Push-Pull" de 0/24 V CC (max. 65 kHz).

330 Funcao Referéncia/saida congelada
(FREEZE REF/OUTP.)

Valor:

OSem operagdo (NO OPERATION) [0]
Referéncia congelada (FREEZE REFERENCE) [1]
Saida congelada (FREEZE OUTPUT) [2]
Funcao:

Neste parametro é possivel congelar ou a
referéncia ou a saida.

Descricdo da selecéo:
Referéncia congelada [1] congela a referéncia
real. A referéncia congelada passa agora a ser
a base para Acelerar e Desacelerar.
Saida congelada [2] congela a freqliéncia real do
motor (Hz). A frequiéncia congelada passa agora
a ser a base para Acelerar e Desacelerar.

NOTA!:
": Se Saida congelada estiver ativa, o conversor
i de freqliéncia ndo pode ser parado através dos
terminais 18 e 19 - apenas através do terminal
27 (a ser programado com Parada por inércia,
inversa [0] or Reset e parada por inércia, inversa [1]).

Apoés Saida congelada, os integradores
PID sao resetados.

[ = programagao de fabrica. () = texto no display [] = Valores utilizados para a comunicagdo através da porta serial.
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345 Timeout de perda do encoder
(ENC LOSS TIMEOUT)

Valor:
0 - 60 seg

O 1 seg

Funcao:
Se o sinal do encoder for interrompido a partir do
terminal 32 ou do terminal 33, a fungao selecionada
no parametro 346 sera ativada.
Se o sinal de feedback do encoder for
diferente da frequiéncia de saida +/- 3 vezes o
escorregamento nominal do motor, a fungdo de
perda do encoder sera ativada.
Pode ocorrer um time-out de perda do encoder,
mesmo que o encoder funcione corretamente.
Verifique o pardmetro do motor no grupo 100, caso
nao sejam encontrados erros no encoder.
A funcédo de perda do Encoder sé esta ativa em
Regulacédo de velocidade, malha fechada [1] e
Regulacéo de torque, feedback de velocidade [5],
vide parametro 100 Configuragao.

Descricao da selecao:
Configure o tempo necessario.

346 Funcao de perda do encoder
(ENC. LOSS FUNC)

Valor:

ODesligado (OFF) [0]
Frequéncia da saida congelada
(FREEZE OUTPUT FREQ.) [1]
Jog (JOGGING) [3]
Velocidade maxima (MAX SPEED) [4]
Parada e trip (STOP AND TRIP) [5]
Selecao de setup 4 (SELECT SETUP 4) [7]
Funcao:

Neste parametro a funcéo pode ser ativada se o sinal
do encoder for desconectado dos terminais 32 ou 33.

Se ocorrerem mais time-outs ao mesmo tempo,

o conversor de freqiéncia dard a seguinte
prioridade a funcdo de time-out:

1. Parametro 318 Fungédo apds o time-out

2. Parametro 346 Fungéo apds a perda do encoder
3. Parametro 514 Fungéo de tempo limite do bus.

Descricado da selecao:
A freqliéncia de saida do conversor de
freqliéncia pode ser:
- congelada com o valor atual
- substituida pela frequiéncia de jog
- substituida pela freqiéncia maxima

- substituida pela parada com o trip subsequente
- substituida por Setup 4

357 Terminal 42, escala minima de saida
(OUT 42 SCAL MIN)

359 Terminal 45, escala minima de saida
(OUT 45 SCAL MIN)

Valor:
000 - 100%

0 0%

Funcéo:
Esses parametros sdo para escala da saida
minima do sinal de pulso analdgico selecionado
nos terminais 42 e 45.

Descricao da selecao:
O valor minimo deve ser colocado em escala como
porcentagem do valor de sinal maximo, ou seja,
OmA (ou 0 Hz) é desejado a 25% do valor de saida
maximo e, entédo, 25% é programado.
O valor nunca pode ser maior que o ajuste
correspondente de Escala maxima de saida se
esse valor estiver abaixo de 100%.

| [ma] |
204
10+

0 ' | >

0 25 50 100 [%]

output
175ZA679.10
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358 Terminal 42, escala maxima de saida

(OUT 42 SCAL MAX)
360 Terminal 45, escala maxima de saida

(OUT 45 SCAL MAX)

Valor:
000 - 500%

O 100%

Funcao:
Esses parametros sdo para escala da saida
maxima do sinal de pulso analdgico selecionado
nos terminais 42 e 45.
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Descricao da selecao:
Ajuste o valor no maximo desejado da saida
do sinal de corrente.

Valor maximo:

A saida pode ser colocada em escala para
fornecer uma corrente menor que 20 mA em
escala total ou 20 mA em saida abaixo de

100% do valor de sinal maximo.

Se 20 mA for a corrente de saida desejada em
um valor entre 0 - 100% da saida de escala
total, programe o valor percentual no parametro,
ou seja, 50% = 20 mA.

Se for desejado um nivel de corrente entre 4 e 20
mA na saida maxima (100%), o valor percentual para
programar na unidade sera calculado como:

20 mA/corrente x 100% rnaima desejada

ou seja, 10mA = % * 100% ~ 200%

I [ma] )
204+
101 20mA  100%
I [mA]
0+ } f ot
0 50 100 [%]
output

175ZA680.10

Uma escala semelhante é possivel na saida de pulso.
O valor (valor de escala de pulso) no parametro
320 (saida 42) e 321 (saida 45) é a base da escala.
Se o valor da escala de pulso for a saida desejada
em um valor entre 0 - 100% da saida de escala
total, programe a porcentagem, ou seja, para o
valor de escala de pulso em 50% na saida.

Se uma frequéncia de pulso entre 0,2 x valor de
escala de pulso e valor de escala de pulso, a
porcentagem sera calculada da seguinte forma:

Val(n‘duvvﬂis:‘a,luv depulsa (pa Iv‘ 3.‘20 ou 321) x 100(%
I’regneiade pulso descjada

ouseja, 2000 Hz ~ 20001z o 100% =~ 250%

361 Limiar de perda do encoder
(ENCODER MAX ERR.)

Valor:

0 - 600% O 300%

Funcao:
Este parametro ajusta o nivel do limiar para deteccao
da perda do encoder, no modo velocidade em
malha fechada. O valor é igual a uma porcentagem
do escorregamento nominal do motor.

Descricao da selecao:
Programe o nivel de limiar desejado.
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m Fungbes especiais

400 Controle de fungao do freio/sobretensao
(BRAKE FUNCTION)

Valor:
ODesligado (OFF) [0]
Resistor de freio (RESISTOR) [1

Controle de sobretensao (OVERVOLTAGE CONTRXDL)
Controle de tensdo e parada
(OVERVOLT CTRL. & STOP) [3]

Funcao:
A configuragado de fabrica é Desligado [0] para
os VLT 5001-5027 200-240 V, VLT 5001-5102
380-500 V e VLT 5001-5062 525-600 V. Para os
VLT 5032-5052 200-240 V, 5122-5552 380-500 V
e VLT 5042-5352 525-690 V, a configuragéo de
fabrica € Controle de Sobretenséo [2].
Resistor de freio [1] € usada para programar
o conversor de frequéncia para a conexao
de um resistor de freio.
A conexao de um resistor de freio permite uma
tensdo maior do circuito intermediario, durante a
frenagem (operagdo como gerador).
A fungao Resistor de freio [1] somente esta
ativa em unidades com um freio dinamico
integral (unidades SB e EB).

O Controle de sobretenséo (excl. resistor de freio)
pode ser selecionada como uma alternativa. Esta
fungéo esta disponivel em todas as variantes.

A fungao garante que um desarme podera ser evitado
se a tensdo do circuito intermediario aumentar. Isto
é feito aumentando-se a freqiiéncia de saida, para
limitar a tensao do circuito intermediario. Esta € uma
funcao bastante util, por exemplo, se o tempo de
desaceleragao for muito curto, desde que o desarme
do conversor de frequiéncia seja evitado. Nesta
situagéo, o tempo de desaceleracgéo é estendido.

NOTA!:
'l: Observe que o tempo de desaceleragéo
q € estendido no caso do controle de
sobretensdo, o que em algumas aplicagbes
podera nao ser apropriado.

Descricao da selecao:
Selecione Resistor de freio [1] se um resistor
de freio fizer parte do sistema.
Selecione Controle de sobretenséo [2] se a fungao
de controle de sobretensdo for necessaria em
todos os casos - também se 'stop’ for apertada.
O conversor de freqiiéncia ndo péara, no caso

de um comando de parada, quando o controle
de sobretenséao estiver ativo.

Selecione Controle de sobretensdo e parada
[3] se a fungao de controle de sobretensdo nao
for necessaria durante a desaceleragao, apds
ter sido ’stop’ ter sido apertada.

Adverténcia: Se Controle de sobretensdo

/'\ [2] for usado, enquanto a tensdo de

d alimentacéo ao conversor de frequéncia
estiver proxima ou acima do limite maximo, existira
o risco da freqliéncia do motor aumentar e que, em
conseqliéncia, o conversor de freqiiéncia ndo pare
o motor quando ’stop’ for apertada. Se a tenséo
de alimentacao for maior do que 264 V, para as
unidades de 200-240 V, maior que:
e 264 V para as unidades de 200-240 V
550 V para as unidades de 380-500 V
660 V para as unidades de 525-600 V
759 V para as unidades de 525-690 V

Controle de sobretensao e parada [3] devera ser
selecionada para que o motor possa ser parado.

401 Resisténcia elétrica de freio, ohm

(BRAKE RES. (OHM))

Valor:
depende da unidade

0 depende da unidade

Funcao:
Este pardmetro fornece o valor em ohms da
resisténcia elétrica de freio. Este valor & usado para
monitoracao da saida através da qual a resisténcia
do freio € magnetizada, desde que esta fungao
tenha sido selecionada no paradmetro 403.

Descricao da selecao:
Programe o valor da resisténcia elétrica de freio.
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402 Limite da poténcia de frenagem, kW
(BR.POWER. LIM.KW)

Valor:
Depende da unidade

O Depende da unidade

Funcao:
Este parametro fornece o limite de monitoragdo da
poténcia transmitida ao resistor de freio.

Descricao da selecao:
O limite de monitoragédo é determinado como
produto do ciclo util maximo (120 s) que ocorrera
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e a poténcia maxima de saida do resistor de freio,
nesse ciclo util, conforme a seguinte férmula.
Para as unidades de 200 - 240 V: P = 327 xt

Rx 120

Para as unidades de 380 - 500 V P = 5222 xt

Rx 120

Para as unidades de 525 - 600 V: P = 232> xt

Rx120

Para as unidades de 525 - 690 V: P = 842 xt

Rx120

403 Monitoragao da poténcia
(POWER MONITORING)

Valor:

Desligado (OFF) [0]
OAdverténcia (WARNING) 1]

Trip (TRIP) [2]

Funcao:

Este parametro permite a monitoragao da poténcia
transmitida a resisténcia elétrica de freio. A poténcia
€ calculada em base ao valor da resisténcia
elétrica em ohm (parametro 401), a tensdo do
circuito intermediario e o tempo de funcionamento
da resisténcia. Se a energia transmitida por

mais de 120 seg. exceder 100% do limite de
monitoracéo (parametro 402) e Adverténcia [1]
tiver sido selecionado, uma adverténcia aparecera
no display. A adverténcia desaparecera se a
energia for para baixo de 80%. Se a energia
calculada exceder 100% do limite de monitoragéo
eTrip [2] tiver sido selecionado no parametro 403
Monitoragéo da poténcia , o conversor de frequéncia
VLT se desligara soando ao mesmo tempo um
alarme. Se a monitoragdo de energia tiver sido
selecionada como Desligado [0] ou Adverténcia [1],
a funcéo de freio permanecera ativa, mesmo se

o limite de monitoracéo tiver sido excedido. Se a
monitoragcéo da poténcia ndo estiver ligado, a fungao
do freio permanecera ativada, mesmo se o limite
de monitoragao tiver sido ultrapassado. Isto pode
causar superaquecimento da resisténcia.

A precisdo da medicao tipica da monitorizagéo

da poténcia depende da precisdo do valor em

ohm da resisténcia (superior a +20%).

NOTA!:

“: A dissipagdo de energia durante uma
a descarga rapida nao faz parte da fungéo

de monitoragdo de energia.

Descricao da selecao:
Escolha se esta fungao deve estar ativa (Adverténcia/
alarme) ou inativa ( Off ).

404 Verificagao do freio

(BRAKE TEST)

Valor:

ODesligado (OFF) [0]
Adverténcia (WARNING) [1
Trip (TRIP) [2]
Funcao:

Neste parametro uma fungao de teste e monitoragao
pode ser integrado, o que proporciona uma
adverténcia ou um alarme. Na energizagao ele sera
testado, caso a resisténcia elétrica do freio esteja
desconectada. O teste, no caso de a resisténcia
elétrica do freio estar desconectada, é realizado
durante a frenagem, enquanto que o teste, no
caso de o IGBT estar desconectado, é realizado
quando nao ha frenagem. Uma adverténcia ou

trip desconecta a fungéo de frenagem.

A sequéncia de teste € a seguinte:

1. Se a tenséao do circuito intermediario for

maior que a tensdo de partida de freio,

interrompa a verificagao do freio.

Se a tensdo do circuito intermediario for instavel,

interrompa a verificagdo do freio.

Faca um teste de freio.

Se a tensao do circuito intermediario for

menor que a tensao de partida, interrompa

a verificagao do freio.

. Se a tensao do circuito intermediario for instavel,

interrompa a verificagdo do freio.

Se a poténcia de freio for maior que 100%,

interrompa a verificagdo do freio.

. Se a tensao do circuito intermediario for maior
que a tensao do circuito intermediario -2% antes
do teste de freio, interrompa a verificagdo do freio
e emita uma adverténcia ou um alarme.

8. Verificagdo do freio OK.

N

@

>
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o
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Descricao da selecao:
Se Desligado [0] estiver selecionado, uma
adverténcia ainda sera dada quando a resisténcia
elétrica do freio ou o IGBT do freio tiver um
curto-circuito. Nao havera teste no caso de a
resisténcia elétrica do freio ter sido desconectada.
Se Adverténcia [1] estiver selecionado, a resisténcia
elétrica do freio e 0 IGBT do freio serao monitorados
em relagao a curto-circuito. Além disso, na
energizagao sera verificado se a resisténcia
elétrica do freio foi desconectada.
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| NOTA!:
": Uma adverténcia em conjunto com Desligado
q [0] ou Adverténcia [1] somente pode ser

removida pela desconexao da alimentagéo

de energia e ligando-a novamente, desde que
a falha tenha sido corrigida. Observe que em
conjunto com Desligado [0] ou Adverténcia [1] o
conversor de freqiiéncia VLT continuara funcionando,
mesmo se for encontrada uma falha.

No caso de Trip [2], o conversor de freqiéncia
VLT desligara e ao mesmo tempo dara um alarme
(trip bloqueado) se a resisténcia elétrica do freio
estiver em curto, se estiver desconectada ou se
o IGBT do freio estiver em curto.

Valor:

OReset manual (MANUAL RESET) [0]
Reset automaticox 1 (AUTOMATIC X 1) [1
Reset automatico x 2 (AUTOMATIC X 2) [2]
Reset automatico x 3 (AUTOMATIC X 3) [3]
Reset automatico x4 (AUTOMATIC X 4) [4]
Reset automatico x 5 (AUTOMATIC X 5) [5]
Reset automatico x 6 (AUTOMATIC X 6) [6]
Reset automaticox 7 (AUTOMATIC X 7) [7]
Reset automatico x 8 (AUTOMATIC X 8) [8]
Reset automatico x 9 (AUTOMATIC X 9) [9]
Reset automatico x 10 (AUTOMATIC X 10) [10]

Funcao:
Este pardmetro permite selecionar a fungéo
de reset apos um ftrip.
Apos o trip, o conversor de freqiiéncia pode
partir novamente.

Descricao da selecao:
Se reset manual [0] for selecionado, o reset
deve ser efetuado mediante a tecla "Reset" ou
mediante as entradas digitais.
Se o conversor de frequéncia deve efetuar um reset
automatico (de 1 a 10 vezes) depois de um trip,
selecione os valores dos dados entre [1] e [10].

NOTA!:
l': O contador interno AUTOMATIC RESET
a é resetado 10 minutos apds o primeiro
AUTOMATIC RESET haver ocorrido.

Adverténcia: O motor pode partir
inadvertidamente.

406 Tempo de uma nova partida automatica
(AUT RESTART TIME)

Valor:

de 0 a 10 seg. O 5 seg

Funcao:
Este parametro permite a programagéo do
tempo depois do trip até que a fungado de
reset automatico inicie.
Supdem-se que o reset automatico tenha sido
selecionado no parédmetro 405.

Descricao da selecao:
Programe o tempo desejado.

407 Falha da rede de alimentagao
(MAINS FAILURE)

Valor:

OSemfungdo (NO FUNCTION) [0]
Desaceleragao controlada
(CONTROL RAMP DOWN) [
Desaceleragao e erro controlados
(CTRL. RAMP DOWN-TRIP) [2]
Porinércia (COASTING) [3]
Retorno cinético (KINETIC BACKUP) [4]
Supressao de alarme controlada
(CTRL ALARM SUPP) [5]
Funcao:

Usando a fungao de falha da rede de alimentagéo, é
possivel diminuir a carga para 0 Hz se a alimentagéo
da rede para o conversor de frequéncia falhar.

No parametro 450 Tenséo da rede de alimentagdo
durante falha da rede, o limite de tensdo deve

ser definido onde a fungao Falha da rede de
alimentagédo deve estar ativa.

Essa fungéo também pode ser ativada selecionando
Falha de rede de alimentagéao invertida em

uma entrada digital.

Quando Retorno cinético [4] for selecionado, a fungao
de rampa no parametro 206-212 sera desativada.

A desaceleracdo controlada e o retorno cinético tém
desempenho limitado acima de 70% de carga.

Descricao da selecao:

Selecione Sem fungéo [0] se essa fungéo nao for
necessaria. Se Desaceleragédo controlada [1] for
selecionada, o motor fara a rampa pela rampa de
parada rapida ajustada no parametro 212. Se a
tenséo de alimentagéo for restabelecida durante a
descida da rampa, o conversor de freqiéncia iniciara
novamente. Se Desaceleragdo controlada e trip

[ = programagao de fabrica. () = texto no display [] = Valores utilizados para a comunicagdo através da porta serial.

MG.51.A8.28 - VLT é uma marca registrada da Danfoss

145

o
(T
O
@©
s
@®©
S
(o))
(@]
S
o



Decfoss

VLT® 5000 Series

forem selecionados, o motor seguira a rampa pela
rampa de parada rapida ajustada no parametro 212.
Em 0 Hz o conversor de freqiiéncia causara erro
(ALARM 36, falha da rede de alimentagdo). Se a
tensdo de alimentacéo for restabelecida durante

a descida da rampa, o conversor de freqiéncia
continuara a parada de rampa rapida e erro.

Se Movimento por inércia [3] for selecionado, o
conversor de frequiéncia desligara os inversores e o
motor comecgara a movimentar-se por inércia.
Parametro 445 Motor rapido deve estar ativo, para
que se a tensao de alimentagao for restabelecida,
o conversor de freqliéncia seja capaz de parar

o0 motor e iniciar novamente.

Se Retorno cinético [4] for selecionado, o
conversor de frequéncia tentara utilizar a

energia da carga para manter uma tensao de
circuito intermediario constante. Se a tensao

de alimentacéo for restabelecida, o conversor

de frequéncia iniciara novamente.

Se Supresséo de alarme controlada [5] for
selecionada, o conversor de freqliiéncia causara erro
se houver uma falha da rede de alimentagéo e a
unidade nao for parada por OFF1, OFF2 ou OFF3
pelo Profibus. Ativo somente com perfil Fieldbus
(par. 512) selecionado e Profibus instalado.

408 Descarga rapida
(QUICK DISCHARGE)

Valor:

ON&o é possivel (DISABLE) [0]
Possivel (ENABLE) [1]
Funcao:

Existe a opcao de descarregar rapidamente
os capacitores do circuito intermediario por
meio de um resistor externo.

Descricao da selecao:
Essa funcao so esta ativa em unidades estendidas,
pois requer a conexao de 24 V CC externo e
de um resistor de freio ou resistor de descarga;
caso contrario, a selegao de dados estara
limitada a Desativar [0].
Essa funcao pode ser ativada selecionando um sinal
de entrada digital para Falha de rede de alimentagé&o
invertida . Selecione Desativar se essa fungéo nao
for necessaria. Selecione Ativar e conecte uma fonte
externa CC de 24 V e um resistor de freio/descarga.
Consulte a secédo Descarga rapida.

409 Retardo para o trip do torque
(TRIP DELAY TORQ.)

Valor:

0 a 60 seg. (OFF) O OFF

Funcao:
Quando o conversor de frequéncia VLT registrar
que o torque de saida subiu até o limite do torque
(parametros 221 e 222) no tempo programado, o
corte é efetuado depois que o tempo for atingido.

Descricao da selecao:
Selecione durante quanto tempo o conversor de
frequéncia VLT deve estar habilitado a funcionar
no limite de torque antes do corte. 60 seg. =
OFF significa que o tempo ¢ infinito, entretanto a
monitoracdo térmica do VLT ainda estara ativada.

410 Retardo para o trip do inversor
(INV.FAULT DELAY)

Valor:

0 - 35 seg. O Depende da unidade

Funcao:
Quando o conversor de frequéncia VLT registrar
uma sobre carga de tensao ou subtensao, o corte
é efetuado depois que o tempo for atingido.

Descricdo da selecéo:
Selecione durante quanto tempo o conversor de
frequéncia VLT deve estar habilitado funcionando
com sobretensdo ou subtens&o antes do corte.

NOTA!:

": Se este valor for reduzido em relagdo a
i programacéo efetuada na fabrica, a unidade
pode apresentar uma falha quando a

tenséo de alimentagéao for ligada.

411 Frequéncia de chaveamento
(SWITCH FREQ.)

Valor:
ODepende da unidade

Funcao:
O valor programado determina a frequéncia
da portadora do inversor. Se a freqliéncia de
chaveamento for alterada, isto pode ajudar a
minimizar possiveis ruidos do motor.
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NOTA!:

ll: A freqliéncia de saida do conversor de

i freqliéncia nunca pode assumir um valor
superior a 1/10 da frequiiéncia de chaveamento.

Descricao da selecao:
Quando o motor estiver funcionando, a freqiiéncia
de comutacao é ajustada no parametros 411 até ser
obtida a frequiéncia na qual o ruido sera o mais baixo
possivel. Vide também o parametro 446 - padréo de
chaveamento. Vide "derating" no Guia de Projeto.

NOTA!:
' As freqiéncias de chaveamento acima de
q 3/3,5 kHz (4,5 kHz para 60 °AVM) causam
sobre dimensionamento automatico da saida
maxima do conversor de frequéncia.

412 Freqiiéncia da portadora dependente
da freqiiéncia de saida

(VAR CARRIER FREQ)

Valor:

O Desabilitado (DISABLE) [0]
Habilitado (ENABLE) [1]
Funcao:

Esta fungao possibilita aumentar a freqiéncia
de chaveamento com uma freqiiéncia de saida
decrescente. E utilizada em aplicagées com
caracteristicas de torque quadratico (bombas
centrifugas e ventiladores) no qual a carga varia,
dependendo da frequéncia de saida. Entretanto,
a freqiéncia maxima é determinada pelo valor
programado no parametro 411.

Descricao da selecao:
Selecione Desabilitado [0] se uma freqiéncia
da portadora fixa for desejada.
Programe a frequéncia da portadora no
parametro 411.
Se Habilitado [1] for selecionado a frequéncia
da portadora diminuira com uma freqiéncia
de saida crescente.

413 Fator de sobremodulagao
(OVERMODUL)

Valor:
Desligado (OFF) [0]
OLigado (ON) [1]

Funcao:
Este parametro permite a programagéao do fator
de sobremodulagao da tensao de saida.

Descricdo da selecéo:
Desligado significa que ndo ha sobremodulagéo da
tenséo de saida o que significa que o ‘ripple’ de
torque do eixo do motor é evitado. Este pode ser um
bom recurso, por exemplo nas maquinas lixadeiras.
Ligado significa que pode ser obtida uma tenséo de
saida maior que a tensao da rede (até 15% a mais).

414 Feedback minimo
(MIN. FEEDBACK)

Valor:

-100.000,000 - Feedback max. 0 0.000

Funcao:
Os parametros 414 e 415 séo usados para graduar
o texto do display, para mostrar o sinal de feedback
como a unidade real, proporcional ao sinal na
entrada. Este valor sera exibido se Feedback
[unidade] [3] tiver sido selecionada, em um dos
parametros 009-012 e no modo display. Escolha a
unidade do sinal de feedback, no parametro 416.
Usada juntamente com Controle de velocidade,
malha fechada; Controle de processo, malha
fechada e Controle de torque, feedback de
velocidade, (parametro 100).

Descricao da selecao:
Somente esta ativa quando o parametro 203 tiver
sido programado para Min-Max [O].
Programe o valor a ser exibido no display quando o
Feedback Minimo for obtido na entrada de feedback
selecionad a (parémetros 308 ou 314).
O valor minimo pode ser limitado pela escolha da
configuracéo (parametro 100) e do intervalo de
referéncia/feedback (parémetro 203).
Se tiver sido selecionado Controle de velocidade,
malha fechada [1] no parametro 100, o feedback
minimo n&o pode ser programado com menos de 0.

415 Feedback maximo
(MAX. FEEDBACK)

Valor:

Feedback min. - 100.000,000 O 1,500.000

Funcao:
Este valor devera ser 10% maior que o do paradmetro
205 Referéncia maxima, para manter o conversor de
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frequéncia fora da integragcao, como uma resposta
a uma possivel falha de compensagao.

Para descricdo mais detalhada, consulte

0 parametro 414.

Descricado da selecao:
Programe o valor a ser exibido no display
quando Feedback maximo estiver presente na
entrada de feedback (parédmetros 308 ou 314).
O valor maximo pode ser limitado pela escolha
da configuragdo (parametro 100).

416 Unidade de processo
(REF/FEEDB. UNIT)

Valor:
Nenhum [0]
0% [1]
PPM [2]
RPM [3]
bar [4]
ciclos por min. [5]
pulsos por seg. [6]
unidades por seg. [7]
unidades por min. [8]
unidades por h. [9]
°C [10]
Pa [11]
| por seg. [12]
m3 por seg. [13]
| por min. [14]
m3 por min. [15]
| por h. [16]
m3 por h. [17]
kg. por seg. [18]
kg. por min. [19]
kg. por h. [20]
t/min [21]
t/h [22]
m [23]
N m [24]
m. por seg. [25]
m. por min. [26]
°F [27]
em WG [28]
galées por seg. [29]
pés3 por seg. [30]
galées por min. [31]
pés3 por min. [32]
galées por h. [33]
pés3 por h. [34]
Ib/s [35]
libras por min. [36]

libras por h. [37]
libras por pés [38]
pés por seg. [39]
pés por min. [40]
Funcao:

Escolha entre as diferentes unidades para
serem mostradas no display.

Esta unidade também ¢é usada diretamente em
Regulacdo de processo, malha fechada como
uma unidade de Maxima/Minima referéncia

e Maximo/Minimo feedback.

A possibilidade de escolha de uma unidade
no parametro 416 dependera da escolha feita
nos seguintes parametros:

Par. 002 Controle local/remoto.

Par. 013 Programacgéo das referéncias
locais como par. 100.

Par. 100 Configuragéo.

Selecione o parametro 002 como Controle remoto
Se o parametro 100 for selecionado como Regulagao
de velocidade, malha aberta ou Regulagéo de torque,
malha aberta , a unidade selecionada no parametro
416 podera ser usada nos displays (par. 009-12
Feedback [unit]) dos parametros de processo.

O parametro de processo a ser exibido pode ser
conectado na forma de um sinal analégico externo
no terminal 53 (par. 308: Sinal de feedback) ou no
terminal 60 (par. 314: Sinal de feedback), abem
como na forma de um sinal de pulso no terminal

33 (par. 307: Feedback de pulso).

Nota: A referéncia somente pode ser mostrada em
Hz ( Regulacéo de velocidade, malha aberta) ou

Nm (Regulacéo de torque, malha aberta).

Se o parametro 100 for selecionado como Regulagéao
de velocidade, malha fechada, o parametro 416 nao
estara ativo, uma vez que tanto a referéncia como

o feedback sdo sempre mostrados em RPM.

Se o parametro 100 for selecionado como Regulagdo
de processo, malha fechada, a unidade selecionada
no parametro 416 sera usada quando forem exibidas
tanto a referéncia (par. 009-12: Referéncia [unit])
como o feedback (par. 009-12: Feedback [unit]).

O escalamento da indicagao do display como fungéo
do intervalo selecionado (par. 309/310, 312/313,
315/316, 327 e 328) para um sinal externo conectado
é efetivado para uma referéncia nos parametros 204
e 205 e para feedback nos parametros 414 e 415.

Selecione o parametro 002 como Controle local
Se o parametro 013 for escolhido como Controle
LCP e malha aberta ou Controle LCP digital e
malha aberta, a referéncia sera dada em Hz,
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independentemente da escolha feita no parametro
416. Um sinal de feedback ou de processo conectado
aos terminais 53, 60 ou 33 (pulso), sera, entretanto,
exibido na forma da unidade selecionada no
parametro 416. Se o parametro 013 for escolhido
como Controle LCP/como par. 100 ou Controle
LCP/como par. 100, a unidade ficara como descrito
acima no parametro 002, Controle remoto.

| NOTA!:
": Isto se aplica a exibicdo de Referéncia
q [unit] e Feedback [unit]. Se Referéncia
[%] ou Feedback [%] for selecionado, o
valor sera mostrado na forma de um percentual
do intervalo selecionado.

Descricao da selecao:
Selecione a unidade desejada para o sinal
de referéncia/feedback.

417 Ganho proporcional do PID de velocidade
(SPEED PROP GAIN)

Valor:

de 0,000 (OFF) a 0,150 0 0.015

Funcao:
Um ganho proporcional indica quantas vezes o erro
(desvio entre o sinal de feedback e o setpoint) deve
ser amplificado. Usado juntamente com Regulacdo
de velocidade, malha fechada (parametro 100).

Descricao da selecdo:
A programacgao rapida é obtida com uma
alta amplificagdo, mas se a amplificagéo for
excessivamente alta, o processo pode tornar-se
instavel se os limites forem ultrapassados.

418 Tempo de integragao da velocidade PID
(SPEED INT. TIME)

Valor:
de 2,00 a 999,99 ms. (1000 = OFF)

0 8 ms

Funcao:
O tempo de integragéo determina quanto tempo o
regulador PID leva para corrigir o erro. Quanto mais
importante o erro, mais rapido o ganho aumenta.
O tempo de integragao resulta num retardo do
sinal, levando a um efeito de amortecimento.
Usado em conjunto com Regulagdo de velocidade,
malha fechada (parametro 100).

Descricao da selecao:
A regulada répida € obtida com um tempo
integral curto.
Entretanto, se este tempo for curto demais,
torna o processo instavel.
Se o tempo de integragao for longo, podem ocorrer
importantes desvios do nivel de referéncia requerido,
uma vez que o regulador de processo levara mais
tempo para regular, se um erro tiver ocorrido.

419 Tempo diferencial da velocidade PID
(SPEED DIFF. TIME)

Valor:

de 0,00 (OFF) - a 200,00 ms. O 30 ms

Funcao:
O diferenciador ndo reage a um erro constante.
Ele s6 fornece algum ganho se houver mudanga
no erro. Quanto mais rapido o erro mudar,
maior sera o ganho do diferenciador. O ganho é
proporcional a velocidade na qual o erro muda.
Usado em conjunto com Regulagéo de velocidade,
malha fechada (parametro 100).

Descricao da selecao:
Através de um tempo diferencial mais longo é
possivel ter um controle rapido. No entanto, se
este tempo for demasiadamente longo, o processo
pode ficar instavel. Quando o tempo diferencial
for 0 ms, a fungado D nao esta ativada.

420 Limite do ganho-D da velocidade PID

(SPEED D-GAIN LIMIT)

Valor:

5.0 - 50.0 0 5.0

Funcao:
E possivel programar um limite para o ganho
fornecido pelo diferenciador. Como o ganho-D
aumenta nas freqiéncias mais altas, limitar o
ganho pode ser util. Isto possibilita a obtengao
de uma ligagdo-D pura nas baixas frequéncias e
uma conexao-D constante nas freqiiéncias mais
altas. Usado em conjunto com Regulagéo de
velocidade, malha fechada (pardmetro 100).

Descricao da selecao:
Selecione o limite de ganho desejado.
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421 Periodo do filtro de baixa passagem
do PID de velocidade

(SPEED FILT. TIME)

Valor:

5-200 ms 0 10 ms

Funcao:
As oscilag6es (ripples) do sinal de feedback sao
amortecidas por um filtro de baixa passagem para
reduzir sua influéncia na regulagéo. Isto pode ser
uma vantagem, por exemplo, se houver muito
ruido no sistema. Veja o desenho.
Usado juntamente com Regulagdo de velocidade,
malha fechada eRegulagéo de torque, feedback
de velocidade (parametro 100).

Feedback

Disturbed feedback signal

AVIVIW)

0:.6 t (Sec.)

Lowpass filter

fg = 10 Hz
Feedback
Filtered feedback signal
~ — NN
—— 0:.6 t (Sec.)

Descricao da selecao:

Se for programada uma constante de tempo (1)
por exemplo, de 100 ms, a frequéncia de corte do
filtro de baixa passagem sera de 1/0,1 = 10 RAD/s,
correspondendo a (10/2 x 1) = 1.6 Hz. Isto significa
que o regulador PID somente regulard um sinal de
feedback que variar numa frequéncia inferior a 1,6
Hz. Se o sinal de feedback variar numa freqiiéncia
superior a 1,6 Hz, o regulador PID nao reagira.

422 Tensao U 0 em 0 Hz
(U0 VOLTAGE (0HZ))

Valor:

De 0,0 ao parametro 103 0 20.0 v

Funcao:
Os parametros 422-432 podem ser usados em
conjunto com as caracteristicas especiais do motor
(par. 101). E possivel criar uma caracteristica U/f
com base em seis tensées e frequéncias definiveis.
A alteracdo dos dados da placa de identificagdo do
motor (parametros 102 - 106) afeta o parametro 422.

Descricao da selecao:
Programe a tensao desejada em 0 Hz.
Vide o seguinte desenho.

U
UMAX. 103 +——————————————

DANFOSS
175ZA012.11

S
429 fmmmmm oo

427
4251 ___
423

PAR.422 T5 | !

|
|
|
|
|
} f —— ;
PAR. 424 426 428 430 432 104

423 Tensao U 1
(U1 VOLTAGE)

Valor:

0,0 - Uvitmax Ajuste de fabrica do par. 103

Funcao:
Esse parametro define o valor de Y do primeiro
ponto de interrupgao.

Descricdo da selecéo:
Ajustar a tensdo desejada no ajuste de freqiéncia
F1 no parametro 424.
Consulte o desenho do parametro 422.

424 Freqiiéncia F 1
(F1 FREQUENCY)

Valor:

0,0 - par. 426 Ajuste de fabrica do par. 104

Funcao:
Esse parametro define o valor de X do primeiro
ponto de interrupgao.

Descricao da selecao:
Ajustar a frequéncia desejada no ajuste de
tensdo U1 no parédmetro 423.
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Consulte o desenho do parametro 422.
Valor:
par. 426 - par. 430 Ajuste de fabrica do par. 104
Valor: Funcéoi : i
0,0 - UviT max Ajuste de fabrica do par. 103 Esse para-metro deflne o valor de X do terceiro
ponto de interrupgao.
Funcao:

Descricao da selecao:
Ajustar a frequéncia desejada no ajuste de
tensdo U3 no parédmetro 427.
Descricio da selecio: Consulte o desenho do parametro 422.

Esse parametro define o valor de Y do segundo
ponto de interrupgao.

Ajustar a tensédo desejada no ajuste de freqiiéncia
F2 no parametro 426.

Consulte o desenho do parametro 422.
Valor:
0,0 - UyLT MAX Ajuste de fabrica do par. 103
~
Funcao:

Valor:

Esse parametro define o valor de Y do quarto
par. 424 - par. 428 Ajuste de fabrica do par. 104

ponto de interrupgao.

Funcao:
Esse parametro define o valor de X do segundo
ponto de interrupgao.

Descricao da selecao:
Ajustar a tensdo desejada no ajuste de frequéncia
F4 no parametro 430.

D T (| SO hn Consulte o desenho do parémetro 422.

Ajustar a frequéncia desejada no ajuste de
tensdo U2 no parédmetro 425.

Consulte o desenho do parametro 422. 430 Frequéncia F 4
(F4 FREQUENCY)
Valor:
427 Tensao U 3 par. 428 - par. 432 Ajuste de fabrica do par. 104
(U3 VOLTAGE)
Funcao:
Valor: Esse parametro define o valor de X do quarto i
0,0 - UvLTmMAX Ajuste de fabrica do par. 103 P . ~ a &
ponto de interrupgao. £
P~ c
FuncaoA. . . Descricao da selecao: 2
Esse parametro define o valor de Y do terceiro . P . . =
Ajustar a frequéncia desejada no ajuste de o

ponto de interrupgao. tensdo U4 no parametro 429.

Descricio da selecio: Consulte o desenho do parémetro 422.

Ajustar a tensédo desejada no ajuste de freqiiéncia

F3 no parametro 428.

Consulte o desenho do parametro 422. 431 Tensio U 5
(U5 VOLTAGE)

Valor:
0,0 - UvLT, mAX Ajuste de fabrica do par. 103

Funcao:
Esse parametro define o valor de Y do quinto
ponto de interrupgao.
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Descricao da selecao:
Ajustar a tensdo desejada no ajuste de freqliiéncia
F5 no parametro 432.

432 Freqiiéncia F 5

(F5 FREQUENCY)

Valor:
par. 430 - 1000 Hz

Ajuste de fabrica do par. 104

Funcao:
Esse parametro define o valor de X do quinto
ponto de interrupgao.
Esse parametro nao esta limitado pelo parametro 200.

Descricao da selecao:
Ajustar a freqiiéncia desejada no ajuste de
tensdo U5 no parametro 431.
Consulte o desenho do parametro 422.

433 Regulacido de torque, malha aberta
Ganho proporcional

(TOR-OL PROP. GAIN)

Valor:
0 (Desligado) - 500%

0 100%

Funcao:
O ganho proporcional indica quantas vezes o erro
(o desvio entre o sinal de feedback e o ponto
programado) deve ser reforgcada.
Usado juntamente com Regulagéo de torque,
malha aberta (parametro 100).

Descricao da selecao:
Pode-se obter uma regulagéo rapida através de um
alto ganho, mas se o ganho for muito alto, o processo
pode tornar-se instavel em caso de exceder os limites.

434 Regulacado de torque, malha aberta
Tempo de integragao

(TOR-OL INT.TIME)

Valor:

0,002 - 2,000 s. 0 0.02 s.

Funcao:
O integrador proporciona um ganho crescente se
houver um erro constante entre a referéncia e o
sinal de medicao di corrente. Quanto maior o erro,
mais rapido o ganho aumenta. O tempo integral é
aquele requerido pelo integrador para alcancar o
mesmo ganho que o ganho proporcional.

Usado em conjunto com Regulagéo de torque,
malha aberta (parametro 100).

Descricao da selecao:
Pode-se obter uma regulagéo rapida se o tempo de
integragao for curto. Entretanto, esse tempo pode
se tornar muito curto, podendo levar o processo a
tornar-se instavel em caso de exceder os limites.

437 Controle normall/inverso do PID
de processo

(PROC NOI/INV CTRL)

Valor:

Normal (NORMAL) [0]
Olnverso (INVERSE) [1]

Funcao:

E possivel selecionar se o regulador de processo
deve aumentar/reduzir a freqiiéncia de saida.
Isto é feito obtendo-se a diferenga entre o sinal
de referéncia e o sinal de feedback.

Usado em conjunto com o Controle de processo,
malha fechada (parametro 100).

Descricao da selecao:
Se for para o conversor de freqiéncias reduzir a
freqUiéncia de saida, quando o sinal de feedback
aumentar, selecione Normal [0].
Se for para o conversor de freqiéncias aumenta a
freqliéncia de saida, quando o sinal de feedback
aumentar, selecione Inverso [1].

438 "Anti windup" no processo PID
(PROC ANTI WINDUP)

Valor:

Desligado (DISABLE) [0]
OLigado (ENABLE) [1]

Funcao:

E possivel selecionar se um regulador de processo
deve continuar regulando numa falha, mesmo que nao
seja possivel aumentar/reduzir a freqiiéncia de saida.
Usado em conjunto com Regulagdo de processo,
malha fechada (parametro 100).

Descricao da selecéo:
A programagéao de fabrica vem como Habilitado
[1] ,0 que significa que o vinculo de integragdo
€ inicializado com relagéo a freqiiéncia de saida
real, caso o limite de corrente ou a frequéncia
max./min. tenha sido alcangada. O regulador de
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processo nao sera ativado novamente, até que o
erro seja zero ou seu sinal tenha mudado.
Selecione Desabilitado [0] se o integrador tiver que
continuar integrando sobre um erro, mesmo que nao
seja possivel remover o erro através dessa regulagéo.

NOTA!:
ll: Se o Desabilitado [0] for selecionado, significa
i que quando a falha muda de sinal, o integrador
primeiro tera que integrar a partir do nivel
obtido como resultado da falha anterior, antes que
haja qualquer mudancga na freqiéncia de saida.

439 Freqiiéncia de partida no processo PID
(PROC START VALUE)

Valor:
fmin -fmax (paré@metros 201 e 202)1 paradmetro 201

Funcao:
Quando surge o sinal de partida, o conversor de
frequéncia VLT reagira na forma de Regulacéo de
velocidade, malha aberta . Somente quando a
freqUéncia de partida programada for alcangada
€ que ele mudara para Regulagdo de processo,
malha fechada . Além disso, é possivel programar
uma freqliéncia que corresponda a velocidade na
qual o processo normalmente funciona, o que fara
com que as condigées requeridas pelo processo
sejam alcangadas mais depressa.
Usado em conjunto com Regulagdo de processo,
malha fechada (parametro 100).

Descricdo da selecéao:
Programe a frequéncia de partida necessaria.

NOTA!:
Bi&g Se o conversor de freqiiéncia VLT estiver
q funcionando no limite de corrente antes de
se chegar a freqiiéncia de partida desejada,
o regulador de processo ndo estara ativo. Para
que o regulador seja ativado de qualquer maneira,
a frequéncia de partida deve ser reduzida para
o valor real da freqiéncia de saida. Isto pode
ser feito durante a operagéo.

440 Ganho proporcional no processo PID
(PROC. PROP. GAIN)

Valor:

0.00 - 10.00 O 0.01

Funcao:
O ganho proporcional indica o numero de vezes
em que deve ser reforgada o erro entre o ponto
programado e o sinal de feedback.
Usado em conjunto com Regulagdo de processo,
malha fechada (parametro 100).

Descricao da selecao:
Pode-se obter uma regulagéo rapida através de um
alto ganho, mas se o ganho for muito alto, o processo
pode tornar-se instavel em caso de exceder os limites.

441 Tempo de integragao do processo PID
(PROC. INTEGR. T.)

Valor:

0,01 - 9999,99 s. (OFF) 0 OFF

Funcao:
O integrador proporciona um ganho crescente se
houver um erro constante entre o ponto programado
e o sinal de feedback. Quanto maior o erro, mais
rapido o ganho aumenta. O tempo integral é
aquele requerido pelo integrador para alcangar o
mesmo ganho que o ganho proporcional.
Usado em conjunto com Regulagdo de processo,
malha fechada (parametro 100).

Descricao da selecao:
Pode-se obter uma regulagao rapida num tempo
curto de integragédo. Entretanto, esse tempo pode
se tornar muito curto, podendo levar o processo a
tornar-se instavel em caso de exceder os limites.
Se o tempo de integracao for longo, podem
ocorrer importantes desvios do nivel de referéncia
requerido, uma vez que o regulador de processo
levara mais tempo para regular com relagao
a um determinado erro.
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442 Tempo de diferenciagao do processo PID

(PROC. DIFF. TIME)

Valor:
0,00 (OFF) - 10,00 s.

O 0.00 s.

Funcao:
O diferenciador ndo reage a um erro constante. Ele
s6 fornece algum ganho se houver mudanga no
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erro. Quanto mais rapido o erro mudar, maior sera
o ganho do diferenciador. O ganho €& proporcional
a velocidade na qual o erro muda.

Usado em conjunto com Regulagdo de processo,
malha fechada (parametro 100).

Descricao da selecao:
Através de um tempo diferencial mais longo é possivel
ter um controle rapido. No entanto, esse tempo
pode se tornar demasiadamente longo, tornando o
processo instavel no caso de exceder os limites.

443 Limite de ganho diferencial no processo PID
(PROC. DIFF. GAIN)

Valor:

5,0 - 50,0 O 5.0

Funcéo:
E possivel programar um limite para o ganho do
diferenciador. O ganho do diferenciador aumentara
se houver mudangas rapidas, razao pela qual pode
ser vantagem limitar este ganho, dai obtendo-se
um ganho normal do diferenciador nas mudangas
lentas e um ganho constante do diferenciador onde
ocorrem as mudancas rapidas do erro.
Usado em conjunto com Regulagéo de processo,
malha fechada (parametro 100).

Descricao da selecao:
Selecione um limite apropriado para do
ganho do diferenciador.

444 Periodo do filtro de baixa passagem
do processo PID
(PROC FILTER TIME)

Valor:
0.01 - 10.00

O 0.01 s.

Funcao:
As oscilag6es do sinal de feedback sdo amortecidos
por um filtro de baixa passagem para reduzir sua
influéncia na regulacao. Isto pode ser uma vantagem,
por exemplo, se houver muito ruido no sistema.
Usado em conjunto com Regulagdo de processo,
malha fechada (parametro 100).

Descricao da selecao:
Selecione a constante de tempo desejada (1). Se
for programada uma constante de tempo (1) por
exemplo, de 100 ms, a freqiiéncia de corte do filtro
de baixa passagem sera de 1/0,1 = 10 RAD/s,
correspondendo a (10/2 x 1) = 1.6 Hz. Se o sinal

de feedback variar numa freqiiéncia superior a 1,6
Hz, o regulador do processo PID nao reagira.

445 Inicio rapido
(FLYING START)

Valor:

ODesligado (DISABLE) [0]
Ligado (ENABLE) [1]
Funcao:

Esta fungdo permite assumir o controle de
um motor que nao € mais controlado pelo
conversor de freqiiéncia VLT por causa de
uma queda na tensao da rede.

Descricao da selecao:
Selecione Desligado, se essa fungéo nao
for necessaria.
Selecione Ligado, se o conversor de freqiiéncia
VLT tiver que chavear um motor rotativo.

446 Padrao de chaveamento
(SWITCH PATTERN)

Valor:

60° AVM (60° AVM) [0]
OSFAVM (SFAVM) [1]

Funcao:

Escolha entre os dois padrées de chaveamento:
60 “AVM and SFAVM.

Descricao da selecao:
Selecione60° AVM se for necessario utilizar a opgao
de uma freqiiéncia de chaveamento de 14/10 kHz. O
"derating" da corrente nominal de saida lyLT.N Ocorre a
partir de uma frequéncia de chaveamento de 4,5 kHz.
Selecione SFAVM se for necessario utilizar a
opgao de uma frequéncia de chaveamento de
até 5/10 kHz. O "derating" da corrente nominal
de saida Iy TN ocorre a partir de uma frequéncia
de chaveamento de 3,0 kHz.

[ = programagao de fabrica. () = texto no display [] = Valores utilizados para a comunicagdo através da porta serial.
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447 Torque, feedback de velocidade, 449 Torque, feedback de velocidade,
compensacao de torque perda de fricgao

(TOR-SF COMP.) (TOR-SF FRIC. LOSS)

Valor: Valor:
-100 - 100% 0 0% 0,00-50,00% do torque nominal do motor O 0,00%
Funcao: Funcao:
Este parametro é usado somente se Controle Esse parametro é usado somente se Controle
de torque, feedback de velocidade [5] tiver sido de torque, feedback de velocidade [5] tiver sido
selecionado no parametro 100. A compensagéo selecionado no parametro 100.

de torque é usada em conjunto com a calibracao
da freqiiéncia do conversor do VLT. Ajustando-se
o parametro 447, Compensacéo de torque, o
torque de saida pode ser calibrado.

Consulte a segao Configuragdo de parédmetros,
regulagem de torque, feedback de velocidade.

Ajuste a perda de friccdo como perda percentual fixa
do torque nominal. Na operacdo do motor, a perda
de fricgdo sera adicionada ao torque, enquanto na
operagdo de geracao, sera deduzida do torque.
Consulte a segao Configuragdo de parametros,
regulagem de torque, feedback de velocidade.
Descricao da selecao:

Definir o valor desejado. Descricao da selecao:

Definir o valor desejado.

448 Torque, feedback de velocidade Relagao

de transmissio da engrenagem 450 Tensao de ’ret_ie elétrica na falha
com "encoder" de rede elétrica

(TOR-SF GEARRATIO) (MAINS FAIL VOLT,)

Valor:

\éa(l)c(;l; - 100.000 0 1.000 180-240 V para as unidades de 200-240 V 0O 180
342-500 V para as unidades de 380-500 V O 342
Funcao: 473-600 V para as unidades de 525-600 V [0 495
Este pardmetro é usado somente se Regulacdo 473-690 V para as unidades de 525-690 V [0 495
de torque, feedback de velocidade [5] tiver sido
selecionado no parametro 100. Funcao:
Se um "encoder" tiver sido colocado no eixo de Programe o nivel de tensdo em que o parametro 407
engrenagens, uma relagdo de transmissdo da Falha de rede elétrica deve ser ativado. O nivel de
engrenagem devera ser definida - caso contrario, o tensédo para ativar as fung6es de falha de rede elétrica
conversor de freqiiéncia VLT nao podera calcular deve ser menor do que a tensdo nominal da rede
a freqiiéncia de saida corretamente. elétrica fornecida ao conversor de freqiiéncia. Como 1§"
Para uma relacdo de transmissdo de 1:10 regra pratica, o parametro 450 pode ser programado g
(reduc@o das rpm do motor), defina o valor para 10% abaixo da tens&o nominal de rede elétrica. g
do parédmetro como 10. D — = g
escricdo da selecdo: a

Se o "encoder" tiver sido colocado diretamente
sobre o eixo do motor, defina a relagéo de
transmissao como 1,00.

Programe o nivel para ativar as fungées de
falha de rede elétrica.

' NOTA!:
": Se este valor for programado em um
i nivel muito alto, a fungao de falha de
rede elétrica, programada no parametro
407, podera ser ativada, mesmo se a tenséo
da rede elétrica estiver presente.

Descricdo da selecéao:
Ajuste o valor requerido.

[ = programagao de fabrica. () = texto no display [] = Valores utilizados para a comunicagdo através da porta serial.
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453 Relagdo de marcha de velocidade,
loop fechado

(SPEED GEARRATIO)

Valor:

0,01 — 100,00 O 1,00

Funcao:
Esse parametro é usado somente se Controle de
velocidade, loop fechado [1] tiver sido selecionado
no parametro 100 Configuragéo .
Se o feedback tiver sido instalado no eixo de
engrenagens, é necessario ajustar uma relagéo
de marchas - caso contrario o conversor de
freqiiéncia do VLT nao sera capaz de detectar
uma perda do codificador.
Para uma relagdo de marcha de 1:10 (diminui¢cdo da
rotagdo do motor), ajuste o valor do parametro em 10.
Se o codificador tiver sido instalado diretamente no
eixo do motor, ajuste a relagdo de marcha em 1,00.
Observe que esse parametro somente tem influéncia
na funcdo de perda do codificador.

Descricao da selecao:
Definir o valor desejado.

454 Compensacao de tempo ocioso
(DEADTIME COMP.)

Valor:

Desligado (OFF) [0]
OLigado (ON) [1]

Funcao:

A compensacao ativa do tempo ocioso do inversor,
que é parte do algoritmo de controle do VLT 5000
(VVC+) esta causando instabilidade em repouso, ao
trabalhar em controle de malha fechada. O objetivo
deste parametro é desligar a compensagao ativa
do tempo ocioso para evitar instabilidade.

Descricao da selecao:
Selecione Desligado [0] para desativar a
compensacgao ativa do tempo ocioso.
Selecione Ligado [1] para ativar a compensagéao
do tempo ocioso.

455 Monitor da gama de frequiénci
(MON. FREQ. RANGE)

Valor:
Inativo [0]
0 Ativo (1]

Funcao:
Este pardmetro é usado se a adverténcia 35 Fora
da gama de frequiéncia tiver que ser desligada no
display do controle de processo malha fechada. Este
parametro nao afeta a palavra de estado estendida.

Descricao da selecéo:
Selecione Ativo para ativar a leitura no display
se ocorrer a adverténcia 35 Fora da gama de
freqiiéncia. Selecione Inativo [0] para desativar
a leitura no display se ocorrer a adverténcia
35 ora da gama de freqiiéncia.

457 Fungao de perda de fase
(FUNGAO DE PERDA DE FASE)

Valor:

ODesarme (DESARME) [0]
Adverténcia (ADVERTENCIA) [1]
Funcao:

Selecione a fungdo que deve ser ativada, se o
desbalanceamento da rede elétrica elevar-se
demais ou se estiver faltando uma fase.

Descricao da selecao:
Em Desarme [0], o conversor de frequéncia
para o motor em poucos segundos (dependendo
do tamanho do drive).
Em Adverténcia [1], somente uma adverténcia
sera exportada quando ocorrer uma falha de rede
elétrica, mas, em casos graves, outras condi¢gées
extremas podem resultar em um desarme.

' NOTA!:
": Se Adverténcia foi selecionada, a expectativa
de vida util do drive sera reduzida, caso a
falha de rede elétrica continuar.

' NOTA!:

": Na perda de fase, os ventiladores de
i resfriamento internos de alguns tipos de

unidade ndo podem ser acionados. Para
evitar o superaquecimento, é possivel conectar
uma fonte de alimentagéo externa.
IPO0/IP20/NEMA
- VLT 5032-5052, 200-240 V
- VLT 5122-5552, 380-500 V
- VLT 5042-5352, 525-690 V
- IP54
- VLT 5006-5052, 200-240 V
- VLT 5016-5552, 380-500 V
- VLT 5042-5352, 525-690 V
Consulte também Instalagdo Elétrica.

[ = programagao de fabrica. () = texto no display [] = Valores utilizados para a comunicagdo através da porta serial.
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(COMP. DE LIGAGAO CC)

VLT® 5000 Series

Valor:

Desligado [0]
OLigado 1]

Funcao:

O conversor de frequtiéncia inclui um recurso, que
garante que a tensao de saida seja independente
de qualquer flutuagao de tensao na ligagéo CC,
por exemplo, causada pela flutuacéo rapida na
tensao fornecida na alimentacdo. O beneficio é
um torque muito regular no eixo do motor (ripple
de torque baixo) sob as condi¢6es de rede.

Descricao da selecao:
Em alguns casos, essa compensagao dindmica pode
causar ressonancia na ligagao CC e, depois, deve
ser desativada. Este é um caso tipico: quando um
reator de linha ou um filtro harménico passivo (por
exemplo, filtros AHF005/010) é montado na rede
elétrica para que o conversor de freqliéncia suprima
a corrente harménica. Também pode ocorrer na rede
elétrica com uma relagéo baixa de curto-circuito.
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m Comunicagao serial

500 Enderego
(BUS ADDRESS)

Valor:
De 1 a 126 o1

Funcao:
Este parametro permite a especificagao do
endereco de cada conversor de frequéncia. Esta
caracteristica € utilizada em relagéo a ligacao
com o PLC/Micro Computador.

Descricdo da selecéao:
Os conversores de frequiéncia individuais podem ter
um endereco entre 1 e 126. O endereco 0 é utilizado
se um aparelho principal (PLC ou Micro Computador)
desejar enviar uma palavra que deve ser recebida
ao mesmo tempo por todos os conversores de
freqUéncia ligados a porta serial. Neste caso, o
conversor de freqiiéncia ndo comunicara a recepgao.
Se o numero de unidades ligadas (conversores de
frequéncia + aparelho principal) for mais de 31, um
repetidor deve ser aplicado. O parametro 500 n&o
pode ser selecionado mediante a porta serial.

501 Taxa Baud

(BAUDRATE)

Valor:

300 Baud (300 BAUD) [0]

600 Baud (600 BAUD) [1]

1200 Baud (1200 BAUD) [2]

2400 Baud (2400 BAUD) [3]

4800 Baud (4800 BAUD) [4]
(09600 Baud (9600 BAUD) [5]

Funcao:
Este parametro é para a programacao da velocidade
na qual os dados devem ser transmitidos pela
ligacdo serial. A taxa Baud é definida como o
numero de bits transferidos por segundo.

Descricdo da selecéao:
A velocidade de transmissao do conversor de
frequéncia deve ser regulada num valor que
corresponde a velocidade de transmissao do
PLC/Micro. O parametro 501 ndo pode ser
selecionado pela porta serial RS 485.
O proéprio tempo de transmissado de dados, que
é determinado pelo Baud rate, € somente uma
parte do tempo de comunicacgao total.

502 Parada por inércia
(COASTING SELECT)
503 Parada rapida
(Q STOP SELECT)
504 Freio-CC
(DC BRAKE SELECT)
505 Partida
(START SELECT)
507 Selegdo de Setup
(SETUP SELECT)
508 Selegao de velocidade
(PRES.REF. SELECT)

Valor:

Entrada digital (DIGITAL INPUT) [0]

Bus (SERIAL PORT) [1]

Logicae (LOGIC AND) [2]
OLdégicaou (LOGIC OR) [3]

Funcao:

Os parametros 502-508 permitem uma escolha
para o controle do conversor de freqiiéncia pelos
terminais (entrada digital) e/ou pelo bus serial.

Se Ldégica e ou Bus serial for selecionado, o
comando em questdo pode ser ativado somente
se transmitido via comunicagao serial. No caso
de Logica e, o comando também deve ser ativado
por uma das entradas digitais.

Descricao da selecao:
A entrada digital [0] é selecionada se o comando
de controle em questao deve ser ativado somente
por uma entrada digital.
Bus serial [1] é selecionada se o comando de controle
em questéo deve ser ativado somente por um bit
na palavra de controle (comunicagéo serial).
A Légica e [2] é selecionada se o comando de controle
em questao deve ser ativado somente quando um
sinal for transmitido (sinal ativo = 1) por ambos: uma
palavra de controle e uma entrada digital.

Entrada digital Bus Comando de
505-508 controle
0 0 0
0 1 0
1 0 0
1 1 1

A Logica ou [3] € selecionada se o comando de
controle em questao deve ser ativado quando um
sinal for dado (sinal ativo = 1) pela palavra de
controle ou por uma entrada digital.

[ = programacgao de fabrica. () = texto no display [] = Valores utilizados para a comunicagdo através da porta serial.
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Entrada digital Bus Comando de
505-508 controle
0 0 0
0 1 1
1 0 1
1 1 1

' NOTA!:
l': Os parametros 502-504 tratam com as
q fungbes de parada - vide os exemplos
relativos a 502 (parada por inércia) a seguir.
O comando de parada ativo & "0".

O parametro 502 = Logica e

Entrada Bus Comando de controle
digital
0 0 1 Parada por inércia
0 1 0 Motor funcionando
1 0 0 Motor funcionando
1 1 0 Motor funcionando

O parametro 502 = Logica ou

Entrada Bus Comando de controle
digital
0 0 1 Parada por inércia
0 1 1 Parada por inércia
1 0 1 Parada por inércia
1 1 0 Motor funcionando

506 Reversao
(REVERSING SELECT)

Valor:

O Entrada digital (DIGITAL INPUT) [0]
Bus (SERIAL PORT) 1
Légicae (LOGIC AND) 2]
Légicaou (LOGIC OR) [3]
Funcao:

Vide a descrigdo do parametro 502.

Descricdo da selecéao:
Vide a descrigao do parametro 502.

509 Jog bus 1
(BUS JOG 1 FREQ.)

Valor:

De 0,0 ao parametro 202 0 10.0 Hz

Funcao:
Aqui a programacgao de uma velocidade fixa (jog)
é ativada mediante a porta serial.
Esta fungdo é a mesma do parametro 213.

Descricao da selecao:
A frequéncia do jog fjoc pode ser selecionada na faixa
entre fuin (pardmetro 201) e fmax (parémetro 202).

510 Jog bus 2

(BUS JOG 2 FREQ.)

Valor:
De 0,0 ao parametro 202 0 10.0 Hz

Funcao:
Aqui a programagéao de uma velocidade fixa (jog)
€ ativada mediante a porta serial.
Esta fungéo é a mesma do parametro 213.

Descricdo da selecéo:
A frequéncia do jog fjoc pode ser selecionada na faixa
entre fuin (parametro 201) e fmax (parametro 202).

512 Perfil do telegrama
(TELEGRAM PROFILE)

Valor:

Perfil Fieldbus (FIELDBUS PROFILE) [0]
OUnidade FC (FC DRIVE) [1

Funcao:

E possivel escolher entre dois diferentes perfis
da palavra de controle.

Descricao da selecao:
Selecionar o perfil desejado para a palavra
de controle.
Consulte Comunicagéo serial no Guia de projeto
para obter mais informag6es sobre os perfis de
palavra de controle. Consulte também os manuais
dedicados do fieldbus para obter outros detalhes.
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513 Tempo limite do Bus
(BUS TIMEOUT TIME)

Valor:
De 1 a 99 seg.

0 1 seg

Funcao:
Este parametro regula o maximo tempo de espera
entre a recepcao de duas mensagens consecutivas.
Se este tempo for ultrapassado, supéem-se que
a comunicagao serial parou e a reagao desejada
é programada no parametro 514.
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MG.51.A8.28 - VLT é uma marca registrada da Danfoss

159



Decfoss

VLT® 5000 Series

Descricao da selecao:
Programe o tempo desejado

514 Funcgao de tempo limite do Bus
(BUS TIMEOUT FUNC)

Valor:

Desligado (OFF) [0]
Saida congelada (FREEZE OUTPUT) [1
Parada (STOP) [2]
Jog (JOGGING) [3]
Velocidade max. (MAX SPEED) [4]
Parada e trip (STOP AND TRIP) [5]
Funcao:

Este parametro seleciona a reagéo desejada para o
conversor de freqiéncia VLT, quando for ultrapassado
o tempo de espera do Bus (parametro 513).

Se as escolhas de [1] a [5] estiverem ativadas,

os relés 01 e 04 serdo desativados.

Se ocorrerem mais time-outs ao mesmo tempo,

o conversor de freqiéncia VLT dara a seguinte
prioridade a fungédo de time-out:

1. Parametro 318 Fungéo apos o time-out

2. Parametro 346 Fungédo apos a perda do encoder
3. Parametro 514 Fungéao de tempo limite do bus

Descricao da selecao:
A freqiiéncia de saida do conversor de freqiéncia
VLT pode: ser congelada com os valores atuais, com
a referéncia congelada, parar, ir para freqiéncia de
jog (parametro 213), ir para a frequéncia de saida
maxima (parametro 202) ou parar e ativar um "trip".

[ = programagao de fabrica. () = texto no display [] = Valores utilizados para a comunicagdo através da porta serial.
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Parametro Descricao Display. Unidade Intervalo
ne. texto de
atualizacao
515 Reference % (REFERENCE) % 80 ms
516 Unidade de referéncia (REFERENCE [UNIT]) Hz, Nm ou rpm 80 ms
517 Feedback (FEEDBACK) A ser selecionado 80 ms
pelo par. 416
518 Frequéncia (FREQUENCY) Hz 80 ms
519 Freqgiiéncia x Escala (FREQUENCY X SCALE) - 80 ms
520 Corrente (MOTOR CURRENT) Amp x 100 80 ms
521 Torque (TORQUE) % 80 ms
522 Power, kW (POWER (KW)) kw 80 ms
523 Power, HP (POWER (HP)) HP (US) 80 ms
524 Tensao do motor (MOTOR VOLTAGE) \Y, 80 ms
525 Tensé&o da barra CC (DC LNK VOLTAGE) \% 80 ms
526 Temp. do motor (MOTOR THERMAL) % 80 ms
527 Temp. VLT (VLT THERMAL) % 80 ms
528 Entrada digital (DIGITAL INPUT) Cdédigo binario 2 ms
529 Terminal 53, entrada (ANALOG INPUT 53) \Y, 20 ms
analégica
530 Terminal 54, entrada (ANALOG INPUT 54) \% 20 ms
analdgica
531 Terminal 60, entrada (ANALOG INPUT 60) mA 20 ms
analdgica
532 Referéncia por pulso (PULSE REFERENCE) Hz 20 ms
533 Referéncia externa % (EXT. REFERENCE) 20 ms
534 Palavra de estado (STATUS WORD [HEX]) Caodigo Hex 20 ms
535 Poténcia do freio/2 min. (BR. ENERGY/2 MIN) kW
536 Poténcia do freio/s. (BRAKE ENERGY/S) kw
537 Temperatura no dissipador (HEATSINK TEMP.) °C 1,2 seg.
de calor
538 Palavra de alarme (ALARM WORD [HEX]) Cddigo Hex 20 ms
539 Palavra de controle VLT (CONTROLWORD [HEX]) Cddigo Hex 2 ms
540 Palavra de adverténcia, 1 (WARN. WORD 1) Cédigo Hex 20 ms
541 Palavra de estado (EXT. STATUS WORD) Caodigo Hex 20 ms
estendida Hex
557 Motor RPM (MOTOR RPM) RPM 80 ms
558 RPM do motor x escala (MOTOR RPM X SCALE) - 80 ms
Funcao:

Esses parametros podem ser lidos via porta de

comunicacgao serial e via display no modo Display.

Consulte também os parémetros 009 - 012.

Descricao da selecao:

Referéncia %, parametro 515:
O valor mostrado corresponde a referéncia total

(soma de digital/analdgico/pré-ajuste/bus/congelar
ref./catch-up e slow-down).

[ = programagao de fabrica. () = texto no display [] = Valores utilizados para a comunicagdo através da porta serial.
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Unidade de referéncia, parametro 516:

Fornece o valor atual dos terminais 17/29/53/54/60
na unidade resultante da escolha de configuracao
no parametro 100 (Hz, Nm ou rpm) ou no
parametro 416. Consulte também os parametros
205 e 416, se for necessario.

Feedback, parametro 517:

Indica o valor de status dos terminais 33/53/60 na
unidade/escala selecionada nos parametros

414, 416 e 416.

Freqliéncia, parametro 518:
O valor mostrado corresponde a frequiéncia real do
motor fm (sem amortecimento de ressonancia).

Freqliéncia x escala, parametro 519:

O valor mostrado corresponde a freqiiéncia
real do motor fm (sem amortecimento de
ressonancia) multiplicada por um fator (escala)
definido no parametro 008.

Corrente do motor, parametro 520:

O valor mostrado corresponde a corrente fornecida
do motor medida como valor médio Irms.

O valor é filtrado, o que significa que aprox.

1,3 segundos podem passar desde a alteragao

de um valor de entrada até a alteragédo do

valor da leitura de dados.

Torque, parametro 521:

O valor mostrado é o torque, com sinal, fornecido
ao eixo do motor. O valor & fornecido como
porcentagem do torque nominal.

N&o ha linearidade exata entre 160% de corrente
do motor e torque em relagdo ao torque nominal.
Alguns motores fornecem mais torque que

isso. Consequientemente, os valores minimo

e maximo dependerdo da corrente maxima

do motor e do motor usado.

O valor é filtrado, o que significa que aprox.

1,3 segundos podem passar desde a alteragao
de um valor de entrada até a alteragédo do

valor da leitura de dados.

NOTA!:
Bi& Se a programagzo dos parametros do
q motor nao corresponder ao motor aplicado,
os valores de leitura seréo imprecisos
e poderao tornar-se negativos, mesmo se o
motor ndo estiver funcionando ou se estiver
produzindo um torque positivo.

Poténcia, (kW), parametro 522:

O valor mostrado é calculado com base na
tensao e corrente reais do motor.

O valor é filtrado, o que significa que pode
levar aproximadamente 1,3 segundos desde a
alteracao de um valor de entrada até a alteracao
do valor da leitura de dados.

Poténcia (HP), parametro 523:

O valor mostrado é calculado com base na
tensao e corrente reais do motor.

O valor € indicado sob a forma de HP.

O valor é filtrado, o que significa que aprox.
1,3 segundos podem passar desde a alteragéao
de um valor de entrada até a alteragcédo do
valor da leitura de dados.

Tensdo do motor, parametro 524:
O valor mostrado é um valor calculado, usado
para controlar o motor.

Tensao de ligagao CC, parametro 525:

O valor mostrado é um valor medido.

O valor é filtrado, o que significa que aprox.
1,3 segundos podem passar desde a alteragéao
de um valor de entrada até a alteragédo do
valor da leitura de dados.

Temp. do motor, parametro 526:

Temp. do VLT, parametro 527:
Somente numeros inteiros sdo exibidos.

Entrada digital, parametro 528:

O valor mostrado indica o estado do sinal nos 8
terminais digitais (16, 17, 18, 19, 27, 29, 32 e 33).
A leitura é binaria e o digito na extrema esquerda
fornece o estado do terminal 16, enquanto o digito
na extrema direita da o estado do terminal 33.

Terminal 53, entrada analégica, parametro 529:

O valor mostrado indica o valor do sinal no terminal 53.
A escala (parametros 309 e 310) nao influencia a
leitura. Min. e max. sao determinados pelo ajuste
de deslocamento e ganho do conversor AD.

Terminal 54, entrada analégica, parametro 530:

O valor mostrado indica o valor do sinal no terminal 54.
A escala (parametros 312 e 313) ndo influencia a
leitura. Min. e max. sdo determinados pelo ajuste
de deslocamento e ganho do conversor AD.

Terminal 60, entrada analégica, parametro 531:

O valor mostrado indica o valor do sinal no terminal 60.
A escala (parametros 315 e 316) nao influencia a
leitura. Min. e max. sao determinados pelo ajuste
de deslocamento e ganho do conversor AD.
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Referéncia por pulso, parametro 532:
O valor mostrado indica qualquer referéncia por pulso
em Hz conectada a uma das entradas digitais.

Referéncia externa %, parametro 533:

O valor informado fornece, como porcentagem,
a soma de referéncias externas (soma de
analdgico/bus/pulso).

Palavra de estado, parametro 534:

Indica a palavra de estado transmitida pela porta de
comunicagao serial em codigo Hex do conversor
de frequéncia. Consulte o Guia de design.

Poténcia do freio/2 min., pardmetro 535:

Indica a poténcia do freio transmitida para um resistor
de freio externo. A poténcia média é calculada em
base continua durante os ultimos 120 s.

Poténcia do freio/s, parametro 536:

Indica a poténcia do freio fornecida, transmitida
para um resistor de freio externo. Informada
como um valor instantaneo.

Temperatura do dissipador de calor,
parametro 537:

Informa a temperatura fornecida do dissipador
de calor do conversor de freqiiéncia. O
limite de interrupgdo é 90 + 5°C, enquanto a
unidade religa a 60 + 5°C.

Palavra de alarme, parametro 538:

Indica em formato Hex se ha um alarme no conversor
de frequéncia. Consulte a se¢ado Palavra de
adverténcia 1, Palavra de estado estendida e Palavra
de alarme para obter outras informagées .

Palavra de controle do VLT, parametro 539:
Fornece a palavra de controle enviada pela porta
de comunicagao serial em cédigo Hex para o
conversor de freqiiéncia. Veja no Guia de Design
para obter mais informagdes.

Palavra de adverténcia 1, parametro 540:

Indica em formato Hex se ha uma adverténcia no
conversor de freqiiéncia. Consulte a segédo Palavra
de adverténcia 1, Palavra de estado estendida e
Palavra de alarme para obter outras informagées.

Palavra de estado estendida Hex, parametro 541:
Indica em formato Hex se ha uma adverténcia
no conversor de freqiiéncia.

Consulte a se¢éo Palavra de adverténcia 1,
Palavra de estado estendida e Palavra de alarme
para obter outras informacgées .

Motor RPM, parametro 557:

O valor exibido corresponde a RPM real do motor.
Em controle de processo, loop fechado ou aberto,
a RPM do motor é estimada. Em modos de loop
fechado de velocidade, ela é medida.

Motor RPM x escala, parametro 558:

O valor exibido corresponde a RPM real
do motor multiplicada por um fator (escala)
definido no parametro 008.

m Procedimentos do LCP para inserir texto

Depois de selecionar Texto do display no parametro
009 e 010, selecione o parametro da linha de display
(553 ou 554) e pressione a tecla CHANGE DATA.
Insira o texto diretamente na linha selecionada
usando as teclas de seta UP, DN & LEFT, RIGHT
no LCP. As teclas de seta UP e DN rolam pelos
caracteres disponiveis. As teclas de seta Left e Right
movem o cursor através da linha de texto.

Para bloquear o texto, pressione a tecla OK
quando a linha de texto estiver preenchida. A
tecla CANCEL cancelara o texto.

Estes sao os caracteres disponiveis:

ABCDEFGHIJKLMNOPQRSTU
VWXYZAtAA... A, A- Ace A% ACE A™ A
./-()01234567 89 'espago’

‘espaco’ é o valor padrdo dos parametros 533
e 534. Para apagar um caractere inserido,
s ubstitua-o por 'espago’.

553 Texto do display 1
(DISPLAY TEXT ARRAY 1)

Valor:
No max. 20 caracteres
[XXXXX XXX XXX XXX XX XXXX]

Funcao:
Um texto de no maximo 20 caracteres pode ser
escrito nesta posigéo, que sera exibido na linha 1
do display, desde que o Texto de display PCL [27]
tenha sido selecionado no parametro 070 Linha de
display 1.1. Exemplo de texto do display:

[ = programagao de fabrica. () = texto no display [] = Valores utilizados para a comunicagdo através da porta serial.
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Descricao da selecao:
O texto requerido pode ser escrito via comunicagéo
serial ou por meio de um teclado de setas no PCL.

554 Texto do visor 2
(DISPLAY TEXT ARRAY 2)

Valor:
Max. de 8 caracteres [XXXXXXXX]

Funcao:
Um texto de no méx. 8 caracteres pode ser
escrito e exbido na linha do visor 2, desde que
o Visor LCP de texto [29] tenha sido selecionado
no parametro 009 Linha do visor 2

Descricao da selecao:
O texto necessario pode ser escrito através
da comunicacao serial ou por meio do
teclado de setas no LCP.

580-582 Parametros definidos
(DEFINED PARAM.)

Valor:
Apenas para leitura

Funcao:
Os trés parametros contém uma lista de todos
os parametros definidos em VLT. Cada parametro
contém até 116 elementos (numeros de parametros).
O numero de parametros que estdo em uso (580,
581, 582) depende da respectiva configuragao
VLT. Quando um 0 é utilizado como um numero
de parametro, a lista termina.

Descricao da selecao:

[ = programagao de fabrica. () = texto no display [] = Valores utilizados para a comunicagdo através da porta serial.
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m Fungbes técnicas

Parametro n2. Descricao Texto do display Unidade Variacao
Dados operacionais
600 Horas de funcionamento (OPERATING Horas 0-130,000.0
HOURS)
601 Horas de funcionamento (RUNNING HOURS Horas 0 - 130,000.0
602 Contador kWh (KWH COUNTER) Numeros 0 - 9999
603 Numero de ativagées (POWER UP’S) Numeros 0 - 9999
604 Numero de (OVER TEMP’s) Numeros 0 -9999
sobretemperaturas
605 Numero de (OVER VOLT’S) Numeros 0 -9999
sobretensbes
Funcao:

Contador kWh, parametro 602:
Informa o consumo de kW do motor como valor
médio por hora, desde o reset no parametro 618.

Esses parametros podem ser lidos via porta de
comunicagao serial e via display nos parametros.

Descricado da selecao:
Horas de funcionamento, parametro 600:
Indica o numero de horas de funcionamento
do conversor de frequéncia.
O valor é atualizado no conversor de frequéncia a Numero de sobretemperaturas, parametro 604:
cada hora e gravado quando a unidade ¢ desligada. Informa o nimero de falhas de temperatura que
houve no conversor de frequéncia.

Numero de ativagées, parametro 603:
Informa o numero de vezes que a tensao de
alimentagao energizou o conversor de freqiéncia.

Horas de funcionamento, parametro 601:

Indica o numero de horas de funcionamento Numero de sobretensées, parametro 605:
do conversor de freqiiéncia desde o reset Informa o nimero de sobretensGes que houve
no parametro 619. no conversor de frequiéncia.

O valor é atualizado no conversor de frequiéncia VLT
a cada hora e gravado quando a unidade é desligada.

Parametro n2. Descricao Texto do display Unidade Variacao
Registro de dados
606 Entradas digitais (LOG: DIGITAL INP) Decimal 0 - 255
607 Palavra de controle (LOG: CONTROL Decimal 0 - 65535
WORD
608 Palavra de estado (LOG: BUS STAT Decimal 0 - 65535
WD) S
609 Referéncia (LOG: REFER- % 0-100 g
ENCE) ©
610 Feedback (LOG: FEEDBACK) Par. 416 999,999.99 - S
999,999.99 o
611 Freqliiéncia de saida (LOG: MOTOR Hz. 0.0 -999.9
FREQ.)
612 Tensao de saida (LOG: MOTOR Volt 50 - 1000
VOLT)
613 Corrente de saida (LOG: MOTOR Amp 0.0-999.9
CURR.)
614 Tensao da barra CC (LOG: DC LINK Volt 0.0 -999.9
VOLT)
Funcao: cada 160 ms, desde que um sinal de partida tenha
E possivel ver até 20 registros de dados por meio sido dado. Se for dado um sinal de parada, os 20
desse parametro, em que [0] é o registro mais recente registros de dados mais recentes serdo gravados e

e [19] o mais antigo. Cada registro de dados é feito a
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os valores estardo disponiveis no display. Isso é util,
por exemplo, ao executar servigo depois de um trip.
Esses parametros podem ser lidos via porta de
comunicagao serial ou via display.

Descricao da selecao:
O numero do registro de dados é informado entre
colchetes: [1]. Os registros de dados sdo congelados
quando ha um trip e liberados quando o conversor
de frequéncia é reinicializado em seguida.
O registro de dados esta ativo quando o
motor esta funcionando.

Esvazie um registro de dados se houver um
trip e libere-o ao reinicializar o conversor de
frequéncia. O registro de dados esta ativo
quando o motor esta funcionando.

Entradas digitais, parametro 606:

O valor das entradas digitais € dado como um
valor decimal na variagdo de 0-255.

O numero do registro de dados é informado
entre colchetes: [1]

ExT. REFERENCE, =

175ZA449.10

¥

£3.0 % 9

ede DATALOG:DIGITAL IMPUT
[ B] 48

Palavra de controle, parametro 607:
O valor para palavra de controle € dado como um
valor decimal na variagdo de 0-65535.

Palavra de estado, parametro 608:
O valor para palavra de estado do bus é dado como
um valor decimal na variagdo de 0-65535.

Referéncia, parametro 609:
O valor da referéncia é apresentado como
uma % no intervalo 0 - 100%.

Feedback, parametro 610:
O valor é definido como o feedback parametrizado.

Freqliéncia de saida, parametro 611:
O valor da freqiiéncia do motor é apresentado como
uma freqliiéncia no intervalo 0,0 - 999,9 Hz.

Tensao de saida, parametro 612:
O valor da tensao do motor é apresentado em
Volts no intervalo 50 - 1000 V.

Corrente de saida, parametro 613:
O valor da corrente do motor é apresentado em
Amperes no intervalo 0,0 - 999,9 A.

Tensao de ligagao CC, parametro 614:
O valor da tenséao de ligagdo CC é apresentado
em Volts no intervalo 0,0 - 999,9 V.

615 Registro de falhas: Cédigo do erro
(F.LOG: ERROR COD)

Valor:

[indice 1 - 10] Cddigode erro 0 - 44

Funcao:
Este parametro possibilita ver porque ocorre
um desarme.
Séo armazenados 10 valores [0-10] de registro.
O numero de registro mais baixo [1] contém o
valor de dados mais recente/mais recentemente
gravado; o numero de registro mais alto [10]
contém o valor de dados mais antigo.

Descricao da selecao:
Fornecido como um cdodigo numérico, no qual o
numero do desarme refere-se a um cédigo de
alarme que pode ser visto a partir da tabela na
secao Adverténcias e Alarmes.
Reinicializar o registro de falhas, apos a
inicializacdo manual.

616 Registro das falhas: Tempo
(F.LOG: TIME)

Valor:
[indice 1 - 10]

Funcao:
Esse parametro possibilita ver o nimero total de
horas de funcionamento antes do erro ocorrer. Sao
armazenados 10 valores [0-10] de registro.
O numero de registro mais baixo (1) contém o
ultimo/mais recente valor dos dados gravados,
e 0 mais alto numero de registro (10) contém
o valor mais antigo.

Descricao da selecao:
Leitura como uma opc¢ao.
Faixa de indicagdo: 0,0 — 9999,9.
Redefinir o registro de falhas apods a
inicializacdo manual.
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617 Registro das falhas: Valor
(F.LOG: VALUE)

Valor:
[indice 1 - 10]

Funcao:
Esse parametro possibilita ver em que corrente
ou tensao um determinado erro ocorreu.

Descricao da selecao:
Leitura como um valor.
Faixa de indicagédo: 0,0 — 999,9.
Redefinir o registro de falhas apods a
inicializacdo manual.

618 Reset contador kWh
(RESET KWH COUNT)

Valor:

Nenhum reset (DO NOT RESET) [0]
Reset (RESET COUNTER) 1
Funcao:

Colocar o contador de horas kWh em zero
(parametro 602).

Descricao da selecao:
Se Reset [1] tiver sido selecionado quando a tecla
[OK] for apertada, o contador kWh do conversor de
frequéncia VLT sera resetado. Este parametro néo
pode ser selecionado via a porta serial RS 485.

NOTA!:
Ji& Quando a tecla [OK] tiver sido ativada,
a o reset foi efetuado.

619 Reset do contador das horas de
funcionamento

(RESET RUN. HOUR)

Valor:

Nenhum reset (DO NOT RESET) [0]
Reset (RESET COUNTER) [1]
Funcao:

Colocar o contador das horas de funcionamento
em zero (parametro 601).

Descricao da selecao:
Se Reset [1] tiver sido selecionado quando a
tecla [OK] for apertada, o contador das horas de
funcionamento do conversor de frequéncia VLT
sera resetado. Este pardmetro ndo pode ser
selecionado via a porta serial RS 485.

NOTA!:
“: Se a tecla [OK] tiver sido selecionada,
q efetua-se o reset.

Valor:
OFuncionamento normal (NORMAL OPERATION) [0]
Funcionamento com o inversor desativado

(OPER. W/INVERT.DISAB) [1]
Teste do cartdo de controle

(CONTROL CARD TEST) [2]
Iniciagéo (INITIALIZE) [3]
Funcao:

Além do funcionamento normal, este parametro pode
ser utilizado para dois testes diferentes.

Todos os parametros (exceto os pardmetros 603-605)
também podem ser iniciados manualmente.

NOTA!:
l': Esta fungdo nao sera ativada a menos
i que a linha que alimenta o conversor
de freqiiéncia tenha sido desligada e,
em seguida, ligada novamente.

Descricao da selecao:
Funcionamento normal [0] é selecionado para o
funcionamento normal do motor, com o motor
na aplicagdo selecionada.
Funcionamento com o inversor desativado [1] é
selecionado se for desejado um controle sobre
o cartdo de controle e as suas fungdes - sem
que o inversor guie o motor.
Teste do cartdo de controle [2] é selecionado se
for desejado o controle das entradas analdgicas e
digitais; das saidas analdgicas, digitais e dos relés,
bem como da tensado de controle de +10 V.

o
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Para este teste é necessaria uma ligagdo de
teste com ligac6es internas.

Utilize o seguinte procedimento para o teste
do cartao de controle:

1. Selecione teste do cartdo de controle .

2. Corte a alimentagéo da rede elétrica e aguarde
que a luz do display se apague.

3. Introduza a ligacédo de teste (vide a seguir).

Ligue a rede elétrica.

5. O conversor de freqliéncia aguarda que a
tecla "OK" seja apertada (sem LCP, programe
para Operagdo normal, quando o conversor de
frequéncia partir como normalmente).

A
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6. Efetue os varios testes.

Aperte a tecla ‘OK’.

8. Programe o parametro 620 automaticamente
em Operag¢do normal.

~

Se o teste falhar o conversor de freqiiéncia vai entrar
numa malha infinita. Substitua o cartdo de controle.

LigacGes de teste:

o
cooooo00e |0oo 5
16 17 18 19 27 29 32 33 67 68 69| <
ODgoQooogog oog| R

—l—O8 e

Q0022022222

%%%QQ%QQQQQ

| |

Iniciagdo [3] é selecionada se desejar a programagao
da fabrica sem resetar os parametros 500,
501 + 600-605 + 615-617.

NOTA!:
l@ O motor deve estar parado antes de que a

inicializacao possa ser conduzida.

Procedimento para a inicializagao:

1. Selecione Iniciagéo.

2. Aperte a tecla [OK].

3. Corte o fornecimento da alimentacao e aguarde
que a luz de display se apague.

4. Ligue a alimentacao.

A inicializagdo manual pode ser feita pressionando-se
trés teclas ao mesmo tempo, assim que a tensao da
rede elétrica € ligada. A inicializacdo manual ajusta
todos os parametros segundo as configuragées de
fabrica, exceto os parametros 600-605.

O procedimento para a inicializagdo manual

é o seguinte:

1. Desligue a tensao da rede elétrica e aguarde
até a luz no display apagar-se.
2. Mantenha pressionadas as teclas
[DISPLAY/STATUS]+[MENU]+[OK] e ao
mesmo tempo ligue a alimentagdo da rede
elétrica. O display mostrara MANUAL INITIALIZE.
3. Quando o display mostrar UNIT READY, o
conversor de frequéncia tera sido inicializado.

Parametro no. Descricao Texto do display
Placa de identificacao
621 Tipo de VLT (VLT TYPE)
622 Secédo de poténcia (POWER SECTION)
623 Numero de pedido do VLT (VLT ORDERING NO)
624 Numero da versao de software (SOFTWARE VERSION)
625 Numero de identificagdo do LCP (LCP ID NO)
626 Numero de identificacdo do banco de dados (PARAM DB ID)
627 Numero da identificacdo da secao de (POWER UNIT DB ID)
poténcia
628 Tipo de opcdo da aplicacao (APP. OPTION)
629 Numero do pedido da opgdo da aplicacdo (APP. ORDER NO)
630 Tipo de opgéo de comunicagao (COM. OPTION)
631 Namero do pedido da opgao de (COM. ORDER NO)

comunicacao

Funcao:
Os dados de teclas da unidade podem ser lidos via
display ou via porta de comunicagéo serial.

Descricao da selecao:
Tipo do VLT, parametro 621:
O Tipo do VLT indica o tamanho da unidade
e a fungdo basica envolvida.
Por exemplo: VLT 5008 380-500 V.

Secao de poténcia, parametro 622:

A segéo de poténcia indica qual segao de poténcia
fornecida esta sendo usada.
Por exemplo: Estendido com freio.

Numero de pedido do VLT, parametro 623:
Esse pedido fornece o nimero do pedido do
tipo de VLT em questao.
Por exemplo: 175Z0072.

Numero da versao de software, parametro 624:
A versao de software informa o nimero da verséo.

[ = programagao de fabrica. () = texto no display [] = Valores utilizados para a comunicagdo através da porta serial.
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Por exemplo: V 3,10

Numero de identificagao do LCP, parametro 625:
Os dados de teclas da unidade podem ser lidos via
display ou via porta de comunicagéo serial.

Por exemplo: 1D 1,42 2 kB.

Numero de identificagao do banco de

dados, parametro 626:

Os dados de teclas da unidade podem ser lidos via
display ou via porta de comunicagao serial.

Por exemplo: ID 1,14.

Numero de identificagdao da segido de
poténcia, parametro 627:

Os dados de teclas da unidade podem ser lidos via
display ou via porta de comunicagéo serial.

Por exemplo: ID 1,15.

Tipo de opgao de aplicagao, parametro 628:
Informa o tipo de opgdes de aplicagao instaladas
no conversor de frequiéncia VLT.

Numero de pedido da opgao de aplicagao,
parametro 629:
Informa o nimero de pedido para opgao de aplicagao.

Tipo de opgao de comunicagéao, parametro 630:
Informa o tipo de opg6es de comunicacgéao instaladas
no conversor de frequéncia VLT.

Numero de pedido da opgao de comunicagéo,
parametro 631:

Informa o ndmero de pedido para opgao

de comunicagao.
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NOTA!:
': Os parametros 700-711 do cartao de relé
q s6 sao ativados se um cartao opcional de
relé estiver instalado no VLT 5000.

700 Relé 6, fungao
(RELAY6 FUNCTION)
703 Relé 7, fungao
(RELAY7 FUNCTION)
706 Relé 8, funcao
(RELAY8 FUNCTION)
709 Relé 9, funcgao
(RELAY9 FUNCTION)
Funcao:
Esta saida ativa um contato de relé. As saidas
dos relés 6/7/8/9 podem ser utilizadas para
visualizar estados e adverténcias. O relé é ativado
quando as condig6es para os valores de dados
adequados tiverem sido preenchidas.
A habilitagdo/desabilitagdo pode ser programada
nos parametros 701/704/707/710 Relé 6/7/8/9,

atraso de ON e nos parametros 702/705/708/711
Relé 6/7/8/9, atraso de OFF.

Descricao da selecao:
Para conhecer a escolha dos dados e as ligagées,
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701 Relé 6, atraso de ON
(RELAY6 ON DELAY)
704 Relé 7, atraso de ON
(RELAY7 ON DELAY)
707 Relé 8, atraso de ON
(RELAY3 ON DELAY)
710 Relé 9, atraso de ON
(RELAY9 ON DELAY)

Valor:
0 - 600 seg

|
o
[
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«Q

Funcao:
Este parametro permite um retardo no tempo de
religagao dos relés 6/7/8/9 (terminais 1-2).

Descricao da selecao:
Introduza o valor desejado.

702 Relé 6, atraso de OFF
(RELAY6 OFF DELAY)

705 Relé 7, atraso de OFF
(RELAY7 OFF DELAY)
708 Relé 8, atraso de OFF

(RELAY8 OFF DELAY)
711 Relé 9, atraso de OFF

(RELAY9 OFF DELAY)

Valor:
0 - 600 seg

0 0 seg

Funcao:
Este parametro permite um retardo no tempo de
religacéo dos relés 6/7/8/9 (terminais 1-2).

Descricao da selecao:
Introduza o valor desejado.
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m Instalagao elétrica do cartao de relé
Os relés estao conectados da forma mostrada abaixo.

Relé 6-9:
A-B fechados, A-C abertos
Max. 240 V CA, 2 Amp.

Relay 06 Relay 07

6A 6B 6C 7A 7B 7C
g O O O O
Relay 08 Relay 09
8A 8B 8cC 9A 9B 9C
g O O O O O

178HA442.11

Para conseguir um duplo isolamento, alamina plastica
deve ser montada como mostrado no desenho abaixo.

175HA475.10
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Saidas terminal no. Relé Relé 07 Relé 08 Relé
06 09
parametro 700 703 706 709
Valor:
Sem fungéo (NO OPERATION) [0] [0] [0] [0]
Controle pronto (CONTROL READY) [1] [1] [1] [1
Unidade pronta (UNIT READY) 210 [2] [2] [2]
Pronto - controle remoto (UNIT READY/REM CTRL) [3] [3] [3] [3]
Habilitado, nenhuma adverténcia (ENABLE/NO WARNING) [4] [4] [4] [4]
Funcionando (VLT RUNNING) [5] [5] [5] [5]
Rodando, nenhuma adverténcia (RUNNING/NO WARNING) [6] [6] [6] [6]
Rodando dentro da gama, nenhuma (RUN IN RANGE/NO WARN) [7] [7] [7] [7]
adverténcia
Rodando no valor de referéncia, nenhuma adverténcia (RUN ON REF/NO WARN) [8] [8] [8] [8]
Alarme (ALARM) [9] [9] [9] [91 0
Alarme ou adverténcia (ALARM OR WARNING) [10] [10] [10] [10]
Limite do torque (TORQUE LIMIT) [11] [11] [11] [11]
Fora da faixa de corrente (OUT OF CURRENT RANGE) [12] [12] [12] [12]
Acima da ILOW (ABOVE CURRENT, LOW) [13] [13] [13] [13]
Abaixo da IHIGH (BELOW CURRENT, HIGH) [14] [14] [14] [14]
Fora do intervalo de freqiiéncia (OUT OF FREQ RANGE) [15] [15] [15] [15]
Acima da fLOW (ABOVE FREQUENCY LOW) [16] [16] [16] [16]
Abaixo da fHIGH (BELOW FREQUENCY HIGH) [17] [17] [17] [17]
Fora da faixa de feedback (OUT OF FDBK RANGE) [18] [18] [18] [18]
Acima do feedback baixo (ABOVE FDBK, LOW) [19] [19] [19] [19]
Abaixo do feedback alto (BELOW FDBK, HIGH) [20] [20] [20] [20]
Aviso térmico (THERMAL WARNING) [21] [21] [21] [21]
Pronto - nenhuma adverténcia térmica (READY WARN) [22] [22] [22] [22]
Pronto - controle remoto - nenhuma adverténcia térmica (REM RDY THERMWAR) [23] [23] [23] [23]
Pronto - tens&o da rede dentro da faixa (RDY NO OVER/UNDERVOL) [24] [24] [24] [24]
Inversdo (REVERSE) [25] [25] [25] [25]
Bus serial ok (BUS OK) [26] [26] [26] [26]
Limite de torque e parada (TORQUE LIMIT AND STOP) [27] [27] [27] [27]
Freio, nenhuma adverténcia do freio (BRAKE NO WARNING) [28] [28] [28] [28]
Freio pronto, nenhuma falha (BRAKE RDY (NO FAULT)) [29] [29] [29] [29]
Falha do freio (BRAKE FAULT (IGBT)) [30] [30] [30] [30]
Relé 123 (RELAY 123) [31] [31] [31] [31]
Controle mecanico dos freios (MECH. BRAKE CONTROL) [32] [32] [32] [32]
Control word bit 11/12 (CTRL WORD BIT 11/12) [33] [33] [33] [33]
Controle estendido do freio mecanico  (EXT. MECH. BRAKE) [34] [34] [34] [34]
Travamento de seguranca (SAFETY INTERLOCK) [35] [35] [35] [35]
Alimentagédo ATIVADA (MAINS ON) [50] [50] [50] O [50]
Motor em funcionamento (MOTOR RUNNING) [51] [6110  [51] [51]
Funcao:

Alimentagdo ATIVADA [50], tem a mesma fungao
Descricio da selecio: légica que Funcionando [5].

Para ver uma descrigdo da selegao, vide
0 parametro 319.

[ = programagao de fabrica. () = texto no display [] = Valores utilizados para a comunicagdo através da porta serial.
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Motor funcionando [51], tem a mesma fungao légica
que Controle mecénico do freio [32]
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[ = programagao de fabrica. () = texto no display [] = Valores utilizados para a comunicagdo através da porta serial.
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m Resolugao de problemas

Sintoma Como tratar
1. Motor funciona de maneira ndo Se o motor funciona de maneira ndo uniforme, mas nenhuma
uniforme falha é informada, isso pode ocorrer porque o conversor de

frequéncia foi ajustado de forma errada.

Ajuste as programacgées de dados do motor.

Entre em contato com a Danfoss se o novo ajuste nao fizer o
motor funcionar de maneira uniforme.

2. Motor nao funciona Verifique se ha uma luz de iluminagao no display.
Se houver, verifique se esta sendo exibida uma mensagem de
falha. Caso positivo, consulte a se¢cao sobre Adverténcias ; caso
contrario, consulte o sintoma 5.
Se néo houver luz de iluminagéo, verifique se o conversor de
freqUéncia esta conectado a rede elétrica. Se estiver, consulte o
sintoma 4.

3. Motor néo freia Consulte Controle com fungéo de freio .

4. Nao ha mensagem ou luz de Verifique se os pré-fusiveis do conversor de freqiiéncia estao
iluminacgao no display abertos.
Caso estejam, entre em contato com a Danfoss para obter
assisténcia.
Caso contrario, verifique se o cartdo de controle esta
sobrecarregado.
Caso esteja, desconecte todos os conectores de sinal de controle
do cartdo de controle e verifique se a falha desaparece.
Em caso positivo, assegure que a alimentagao de 24 V nao esteja
em curto-circuito.
Em caso negativo, entre em contato com a Danfoss para obter
assisténcia.

5. Motor parado, luz no display, Dé partida no conversor de freqiéncia pressionando [START] no
mas sem relatério de falha painel de controle.
Verifique se o display esta congelado, ou seja, se ele nao pode
ser alterado ou esta indefinido.
Em caso positivo, verifique se foram usados cabos blindados e se
estdo conectados corretamente.
Em caso negativo, verifique se o motor esta conectado e se todas
as fases do motor estdo OK.
O conversor de freqiiéncia deve ser ajustado para funcionar
usando referéncias locais:
Parametro 002 = Operagao local
Parédmetro 003 = valor de referéncia desejado
Conecte 24 V CC ao terminal 27.
A referéncia é alterada pressionando '+’ ou ’-’.
O motor esta funcionando?
Em caso positivo, verifique se os sinais de controle para o cartdo
de controle estao OK.
Em caso negativo, entre em contato com a Danfoss para obter
assisténcia.
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m Visor - Mensagens de status
As mensagens de status aparecem na quarta
linha do visor. Veja o exemplo abaixo. A
mensagem de status estara no visor durante
aproximadamente 3 segundos.

FEERUEMLCY

ZA,8Hz =

SLOW DOWH

Partida no sentido horario/anti-horario
(START FORW./REV):

Entrada em entradas digitais e dados de
parametros estao em conflito.

Diminuir (SLOW DOWN):

A freqliéncia de saida do conversor de
freqiiéncia é reduzida pelo valor percentual
escolhido no parametro 219.

Aumentar (CATCH UP):

A frequéncia de saida do conversor de
frequéncia € aumentada pelo valor percentual
escolhido no parametro 219.

Alto feedback (FEEDBACK HIGH):

O valor de FB é maior que o valor ajustado no
paréametro 228. Essa mensagem é mostrada
somente quando o motor esta em funcionamento.

Baixo feedback (FEEDBACK LOW):

O valor de FB é menor que o valor ajustado no
parametro 227. Essa mensagem é mostrada
somente quando o motor esta em funcionamento.

Freqiiéncia de saida alta (FREQUENCY HIGH):
A frequiéncia de saida € maior que o valor ajustado
no parametro 226. Essa mensagem € mostrada
somente quando o motor esta em funcionamento.

Freqiiéncia de saida baixa (FREQUENCY LOW):
A freqliéncia de saida € menor que o valor ajustado
no parametro 225. Essa mensagem é mostrada
somente quando o motor esta em funcionamento.

Corrente de saida alta (CURRENT HIGH):

A corrente de saida é maior que o valor ajustado
no parametro 224. Essa mensagem é mostrada
somente quando o motor esta em funcionamento.

Corrente de saida baixa (CURRENT LOW):

A corrente de saida € menor que o valor ajustado
no parametro 223. Essa mensagem € mostrada
somente quando o motor esta em funcionamento.

Frenagem max. (BRAKING MAX):

O freio esta funcionando.

A frenagem 6tima é realizada quando o
valor no parametro 402 Limite de poténcia
do freio, KW é excedido.

Frenagem (BRAKING):
O freio esta funcionando.

Operagao de rampa (REM/ RAMPING):
Remoto foi selecionado no parametro 002 e
a freqiiéncia de saida é alterada de acordo
com as rampas ajustadas.

Operagdo de rampa (LOCAL/ RAMPING):
Local foi selecionado no parametro 002 e
a frequéncia de saida ¢ alterada de acordo
com as rampas ajustadas.

Funcionamento, controle local (LOCAL/RUN OK):
Controle local foi selecionado no parametro 002

e um comando de partida foi dado no terminal 18
(START ou LATCHED START no parametro 302) ou
no terminal 19 (START REVERSE parametro 303).

Funcionamento, Controle remoto (REM/RUN OK):
Controle remoto foi selecionado no parametro 002

e um comando de partida foi dado no terminal

18 (START ou LATCHED START no parametro
302), no terminal 19 (START REVERSE paréametro
303) ou pelo barramento serial.

VLT pronto, controle remoto (REM/UNIT READY):
Controle remoto foi selecionado no pardmetro

002 e Parada por inércia inversa, no parametro
304 e ha 0 V no terminal 27.

VLT pronto, controle local (LOCAL/ UNIT READY):
Local foi selecionado no parametro 002 e Inércia
inversa no parametro 304 e ha 0 V no terminal 27.

Parada rapida, controle remoto (REM/QSTOP):
Controle remoto foi selecionado no parametro

002 e o conversor de freqUiéncia parou por meio
de um sinal de parada rapida no terminal 27 (ou
possivelmente pela porta de comunicacao serial).
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Parada rapida, local (LOCAL/QSTOP):
Local foi selecionado no parametro 002 e o conversor
de frequiéncia parou por meio de um sinal de
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parada rapida no terminal 27 (ou possivelmente
pela porta de comunicagéao serial).

Parada CC, controle remoto (REM/DC STOP):
Controle remoto foi selecionado no parametro 002
e o conversor de freqiiéncia parou por meio de um
sinal de parada CC em uma entrada digital (ou
possivelmente pela porta de comunicacao serial).

Frenagem CC, local (LOCAL/ DC STOP):

Local foi selecionado no parametro 002 e o conversor
de freqiiéncia parou por meio de um sinal de
frenagem CC no terminal 27 (ou possivelmente

pela porta de comunicagéo serial).

Parada, controlada remotamente (REM/STOP):
Controle remoto foi selecionado no parametro 002
e o conversor de frequiéncia parou por meio do
painel de controle ou por uma entrada digital (ou
possivelmente pela porta de comunicagao serial).

Parada, local (LOCAL/ STOP):

Local foi selecionado no parametro 002 e o
conversor de freqiiéncia parou por meio do painel de
controle ou pela entrada digital (ou possivelmente
pela porta de comunicacéao serial).

Parada LCP, remoto (REM/LCP STOP):
Remoto foi selecionado no parametro 002, e o
conversor de frequéncia parou pelo painel de
controle. O sinal de inércia no terminal 27 ¢ alto.

Parada LCP, local (LOCAL/LCP STOP):

Local foi selecionado no parametro 002 e o conversor
de freqliéncia parou por meio do painel de controle.
O sinal de inércia no terminal 27 ¢ alto.

Aguardar (STAND BY):

Controle remoto foi selecionado no paradmetro 002.
O conversor de frequéncia ira iniciar quando receber
um sinal de partida por meio de uma entrada digital
(ou pela porta de comunicagao serial).

Congelar saida (FREEZE OUTPUT):

Controle remoto foi selecionado no parametro 002
junto com Congelar referéncia no parametro 300,
301, 305, 306 ou 307 e o terminal em questao (16,
17, 29, 32 ou 33) foi ativado (ou possivelmente
pela porta de comunicagéao serial).

Operagao de jog, controlado remotamente
(REM/RUN JOG):

Controle remoto foi selecionado no paradmetro 002

e Jog no parametro 300, 301, 305, 306 ou 307, e o
terminal em questéo (16, 17, 29, 32 ou 33) foi ativado
(possivelmente pela porta de comunicagéao serial).

Operagéao de jog, local (LOCAL/ RUN JOG):

Local foi selecionado no pardmetro 002 e Jog no
parametro 300, 301, 305, 306 ou 307, e o terminal
em questao (16, 17, 29, 32 ou 33) foi ativado
(possivelmente pela porta de comunicagéao serial).

Controle de sobretensao (OVER VOLTAGE
CONTROL):

A tensao no circuito intermediario do conversor
de frequéncia é alta demais. O conversor

de freqiéncia esta tentando evitar um erro
aumentando a freqliéncia de saida.

Essa fungéo é ativada no parametro 400.

Adaptagao de motor automatica (AUTO
MOTOR ADAPT):
A Adaptagdo de motor automatica esta funcionando.

Concluida verificagao do freio (BRAKECHECK
OK):

A verificagao do resistor e transistor de freio

foi feita com éxito.

Descarga rapida concluida (QUICK
DISCHARGE OK):
A descarga rapida foi concluida com éxito.

Excecdes XXXX (EXCEPTIONS XXXX):

O microprocessador da placa de controle parou e
o conversor de frequiéncia nao esta funcionando.
A causa pode ser ruido na rede de alimentacgao,
motor ou cabos de controle, levando a uma parada
do microprocessador da placa de controle.
Verifique se a conexdo desses cabos esta
correta em relagdo a EMC.

Parada de rampa no modo fieldbus (OFF1):
OFF1 significa que a unidade é parada pela
desaceleragdo. O comando para parar foi dado
em um fieldbus ou porta serial RS485 (selecionar
fieldbus no parametro 512).

Parada por inércia no modo fieldbus (OFF2):

OFF2 significa que a unidade é parada por inércia. O
comando para parar foi dado em um fieldbus ou porta
serial RS485 (selecionar fieldbus no parametro 512).

Parada rapida no modo fieldbus (OFF3):

OFF3 significa que a unidade é parada por parada
rapida. O comando para parar foi dado em

um fieldbus ou porta serial RS485 (selecionar
fieldbus no parametro 512).

Impossivel dar partida (START INHIBIT):

A unidade esta no modo de perfil do fieldbus. OFF1,
OFF2 ou OFF3 foram ativados. OFF1 deve ser
alternado para iniciar (OFF1 ajustadode 1a0a 1)
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Nao pronto para operagao (UNIT NOT READY):
A unidade esta no modo de perfil do Fieldbus
(parametro 512). A unidade nao esta pronta para
operagao como bit 00, 01 ou 02 na palavra de
controle "0"; a unidade obteve erro ou ndo ha
alimentagao da rede (vista somente em unidades
com alimentagéo de 24 V CC).

Pronto para operagdo (CONTROL READY):

A unidade esta pronta para funcionar. Para unidades
estendidas fornecidas com alimentagéo de 24 V
CC, a mensagem também aparece quando nao

ha alimentagao da rede elétrica.

jog no barramento, controlado remotamente
(REM/RUN BUS JOGH1):

Controle remoto foi selecionado no parametro
002 e o Fieldbus foi selecionado no parametro
512. Jog no barramento foi selecionado pelo
fieldbus ou barramento serial.

Jog no barramento, controlado remotamente
(REM/RUN BUS JOG2):

Controle remoto foi selecionado no parametro
002 e o Fieldbus foi selecionado no parametro
512. Jog no barramento foi selecionado pelo
fieldbus ou barramento serial.
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m Adverténcias e alarmes
A tabela fornece as adverténcias e os alarmes
diversos e indica se a falha trava o conversor de
freqiéncia. Apos um Bloqueio por desarme, a
alimentagéo de rede elétrica deve ser desligada e
a falha deve ser corrigida. Ligue a alimentacdo de
rede elétrica novamente e reinicialize o conversor de
freqiiéncia, antes de coloca-lo em funcionamento.

Onde houver um asterisco, sob Adverténcia e
Alarme, pode significar que uma adverténcia precede
o alarme. Pode significar também que € possivel
programar se uma determinada falha resulta em
adverténcia ou alarme. Isto é possivel, por exemplo
no parametro 404 Verificagcdo do freio. Depois de um
desarme, o alarme e a adverténcia piscarao, mas,
se a falha for removida, somente o alarme piscara.
Apods um reset, o conversor de freqiiéncia ficara
pronto para entrar novamente em operacgao.
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N°. Descricao Adverténcia Alarme Blo-
queado
por de-
sarme

1 10 Volts baixo ( 10 VOLT LOW) X

2 Falha de live zero (LIVE ZERO ERROR) X X

3 Sem motor (NO MOTOR) X

4 Falha de fase (MAINS PHASE LOSS) X X X

5 Adverténcia de tensdo alta ( ALTA TENS BARR DC) X

6 Adverténcia de tensdo baixa ( BAIXA TENS BARR DC) X

7 Sobretensédo ( SOBRE-TENS BARR DC ) X X

8 Subtenséo ( BAIXA-TENS BARR DC) X X

9 Inversor sobrecarregado (INVERTER TIME) X X

10 Sobrecarga do motor (MOTOR TIME) X X

11 Termistor do motor (MOTOR THERMISTOR) X X

12 Limite de torque (TORQUE LIMIT) X X

13 Sobrecorrente (OVERCURRENT) X X X

14 Falha de aterramento (EARTH FAULT) X X

15 Falha no modo de chaveamento (SWITCH MODE FAULT) X X

16 Curto-circuito (CURR.SHORT CIRCUIT) X X

17 Timeout do barramento padrdo (STD BUS TIMEOUT) X X

18 Timeout do barramento do HPFB (HPFB TIMEOUT) X X

19 Falha na EEprom do cartdo de poténcia (EE ERROR POWER CARD) X

20 Falha na EEprom do cartéo de controle (EE ERROR CTRL. CARD) X

21 Otimizagdo automatica OK (AUTO MOTOR ADAPT OK) X

22 Otimizagdo automatica ndo OK (AUTO MOTOR ADAPT FAIL) X

23 Falha do teste do freio (BRAKE TEST FAILED) X X

25 Curto-circuito no resistor de freio (BRAKE RESISTOR FAULT ) X

26 Poténcia do resistor de freio 100% (BRAKE POWER 100%) X X

27 Curto-circuito no transistor de freio (BRAKE IGBT FAULT) X

29 Temperatura do dissipador de calor excessiva (HEAT SINK OVER X X

TEMP.)

30 Fase U do motor ausente (MISSING MOT.PHASE U) X

31 Fase V do motor ausente (MISSING MOT.PHASE V) X

32 Fase W do motor ausente (MISSING MOT.PHASE W) X

33 Descarga rapida néo esta OK (QUICK DISCHARGE FAIL) X X

34 Falha de comunicagéo do Profibus (PROFIBUS COMM. FAULT) X X

35 Fora da faixa de freqiéncia (OUT FREQ RNG/ROT LIM) X

36 Falha de rede elétrica (MAINS FAILURE) X X

37 Falha do inversor (INVERTER FAULT) X X

39 Verificar par@metros 104 e 106 (CHECK P.104 & P.106) X

40 Verificar pardmetros 103 e 105 (CHECK P.103 & P.105) X

41 Motor grande demais (Motor too big) X

42 Motor pequeno demais (Motor too small) X

43 Falha de freio (BRAKE FAULT) X X

44 Perda do encoder (ENCODER FAULT) X X

57 Sobrecorrente (OVERCURRENT) X X X

60 Bloqueio de seguranga (EXTERNAL FAULT) X X
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m Adverténcias

O display indica alternadamente estado normal e
adverténcia. Uma adverténcia aparece na primeira
e segunda linhas do display. Veja os exemplos
abaixo: Se o parametro 027 for programado para
alinha 3/4, a adverténcia sera exibida nestas linhas,
se o display estiver no estado de leitura 1-3.

MO MOTOR

WARH,

Mensagens de alarme
O alarme aparece nas linhas 2. e 3. do
display. Veja o exemplo abaixo:

TRIP CRESET?

ALARM: 12

TORGUE LIMIT

WARNING 1

Abaixo de 10 Volts (10 VOLT LOW):

A tensao de 10 Volts do terminal 50 esta abaixo
de 10 Volts, no cartdo de controle.

Remova parte da carga do terminal 50, pois a
alimentagéo de 10 Volts esta sobrecarregada.
Max. 17 mA/min. 590 Q.

WARNING/ALARM 2

Falha de live zero (LIVE ZERO ERROR):

O sinal de corrente no terminal 60 é menor
que 50% do valor programado no parametro
315 Terminal 60, escala minima.

WARNING/ALARM 3

Sem motor (NO MOTOR)

A funcéo de verificagdo do motor (consulte o
parédmetro 122) indica que ndo ha motor conectado
a saida do conversor de freqiiéncia.

WARNING/ALARM 4

Falha de fase (MAINS PHASE LOSS)

Esta faltando uma fase, no lado da alimentagao, ou o
desequilibrio da tensdo da rede elétrica € alto demais.
Esta mensagem também pode aparecer se

houver uma falha no retificador de entrada,

no conversor de freqiiéncia.

Verifique a tensdo de alimentagéo e as correntes

de alimentagéo do conversor de frequéncia.

WARNING 5

Adverténcia de tensao alta

(DC LINK VOLTAGE HIGH):

A tenséo (CC) do circuito intermediario € maior que
o limite de sobretensao do sistema de controle. O
conversor de freqiiéncia ainda esta ativo.

WARNING 6

Adverténcia de tensédo baixa (DC LINK
VOLTAGE LOW):

A tensdo no circuito intermediario (CC) esta abaixo
do limite de subtenséo do sistema de controle. O
conversor de freqiiéncia ainda esta ativo.

WARNING/ALARM 7

Sobretensao (DC LINK OVERVOLT):

Se a tensao do circuito intermediario (CC) exceder o
limite de sobretensao do inversor (consulte a tabela),
o conversor de freqiiéncia desarmara, apos o tempo
programado no parametro 410 expirar.

Além disso, a tensao sera apresentada no display. A
falha pode ser eliminada conectando-se um resistor
de freio (se o conversor de freqiiéncia tiver um circuito
de frenagem integral, EB ou SB) ou ampliando-se

o tempo escolhido no parametro 410. Além disso,

o Controle da fungéo de frenagem/sobretenséo
pode ser ativado no parametro 400.

Limites de

alarme/ad-

verténcia:

Série VLT 3x200 3x380- 3 x 525 - 3 X 525 -

5000 -240V 500V 600 V 690 v
[VCC] [VCC] [VCC] [VCC]

Subtenséo 211 402 557 553

Advertén- 222 423 585 585

cia de ten-

séo baixa

Advertén- 384/405 801/8407") 943/965 1084/1109

cia de ten-

sdo alta

(s/freio -

clfreio)

Sobreten- 425 855 975 1120

sao
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As tens@es estabelecidas sao as tens6es do
circuito intermediario do conversor de freqiiéncia,
com uma tolerancia de + 5 %. A tensdo de rede
elétrica correspondente é a tenséo do circuito
intermediario dividida por 1,35

1) VLT 5122 - VLT 5552: 817/828 VCC.

WARNING/ALARM 8

Subtenséo (DC LINK UNDERVOLT):

Se a tensao do circuito intermediario (CC) cair
abaixo do limite inferior da tensao do inversor
(consulte a tabela na pagina anterior), sera verificado
se a fonte de 24 V esta conectada.

Se nédo houver fonte de 24 V conectada, o
conversor de frequéncia desarmara, apos um
tempo que depende da unidade.

Além disso, a tenséo sera apresentada no display.
Verifiqgue se a tensdo da alimentagao corresponde ao
conversor de freqiiéncia, consulte os dados técnicos.

WARNING/ALARM 9

Sobrecarga no inversor (INVERTER TIME):

A protecéo térmica eletronica do inversor indica
que o conversor de frequiéncia esta prestes a
desligar devido a uma sobrecarga (corrente muito
alta durante muito tempo). O contador da protegéo
térmica eletrénica do inversor emite uma adverténcia
a 98% e desarma a 100%, emitindo um alarme. O
conversor de freqliiéncia ndo pode ser reinicializado
antes do contador estar abaixo de 90%.

A falha indica que o conversor de freqiéncia

esta sobrecarregado em mais de 100%,

durante um tempo excessivo.

WARNING/ALARM 10

Superaquecimento do motor (MOTOR TIME):

De acordo com a protegao térmica eletronica (ETR),
o motor esta superaquecido. O parametro 128
permite selecionar se o conversor de frequéncia
deve emitir uma adverténcia ou um alarme quando
o contador atingir 100%. A falha é devido ao motor
estar com sobrecarga superior a 100%, durante
muito tempo. Verifique se os parametros do motor
102 a 106 estéo definidos corretamente.

WARNING/ALARM 11

Termistor do motor (MOTOR THERMISTOR)

O termistor ou a conexdo do termistor foi
desconectada. O parametro 128 permite selecionar
se o conversor de frequéncia deve emitir uma
adverténcia ou um alarme. Verifique se o termistor
esta corretamente conectado entre os terminais

53 ou 54 (entrada de tensdo analdgica) e o
terminal 50 (alimentagéo de + 10 V).

WARNING/ALARM 12

Limite de torque (TORQUE LIMIT):

O torque esta maior que o valor no parametro 221
(na operagao do motor) ou estd maior que o valor
no parametro 222 (em operagao regenerativa).

WARNING/ALARM 13

Sobrecarga de corrente (OVERCURRENT):

O limite da corrente de pico do inversor (aprox.
200% da corrente nominal) foi excedido. A
duragéo da adverténcia é de aproximadamente

1 a 2 segundos, apos este tempo, o conversor
de freqiiéncia desarmara e emitira um alarme.
Desligue o conversor de frequéncia e verifique se é
possivel girar o eixo do motor e se o tamanho do
motor € compativel com o do conversor.

Se o controle de frenagem mecénica estendida
estiver selecionado, o desarme pode ser
reinicializado externamente.

ALARM: 14

Falha de aterramento (Earth fault):

Ha uma descarga das fases de saida para o terra,
localizada no cabo entre o conversor de frequéncia
e o motor, ou entdo no préprio motor.

Desligue o conversor de freqiiéncia e corrija

a falha de aterramento.

ALARM: 15

Falha do modo de comutagao (SWITCH
MODE FAULT):

Falha na fonte de alimentagdao do modo de
comutacao (alimentacao interna de + 15 V).
Entre em contato com o fornecedor Danfoss.

ALARM: 16

Curto-circuito (CURR.SHORT CIRCUIT):
Ha um curto-circuito nos terminais do motor
ou no proprio motor.

Desligue o conversor de freqiiéncia e corrija
o curto-circuito.

WARNING/ALARM 17

Timeout do barramento padrao (STD

BUS TIMEOUT)

N&o ha comunicag&o com o conversor de frequéncia.
A adverténcia so ficara ativa quando o parametro 514
tiver sido programado com um valor diferente de OFF.
Se o parametro 514 tiver sido programado como
parada e desarme, ele primeiro emitira uma
adverténcia e entdo desacelerard até desarmar,
enquanto emite um alarme.

O parametro 513 Intervalo de tempo do bus
possivelmente poderia ser aumentado.
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WARNING/ALARM 18

Timeout do bus do HPFB (HPFB BUS TIMEOUT)
N&o ha comunicagao com o conversor de freqliéncia.
A adverténcia so6 estara ativa quando o parametro 804
tiver sido programado com um valor diferente de OFF.
Se o parametro 804 estiver programado como
Parar e desarmar, ele primeiro emitira uma
adverténcia e desacelerara até desarmar,
acompanhado de um alarme.

O parametro 803 Intervalo de tempo do bus poderia
ser aumentado, possivelmente.

WARNING 19

Falha na EEprom do cartao de poténcia

(EE ERROR POWER CARD)

Ha uma falha na EEPROM do cartdo de
poténcia. O conversor de frequéncia continuara
funcionando, mas provavelmente ocorrera uma
falha na préxima energizagdo. Entre em contato
com o fornecedor Danfoss.

WARNING 20

Falha na EEprom do cartao de controle

(EE ERROR CTRL CARD)

Ha uma falha na EEPROM do cartdo de
controle. O conversor de freqiiéncia continuara
funcionando, mas provavelmente ocorrera uma
falha na préxima energizacdo. Entre em contato
com o fornecedor Danfoss.

ALARM 21

Otimizagado automatica OK

(AUTO MOTOR ADAPT OK)

O ajuste fino automatico do motor esta OK e o
conversor de frequiéncia esta pronto para funcionar.

ALARM: 22

Otimizacdo automatica nao esta OK

(AUTO MOT ADAPT FAIL)

Foi encontrada uma falha durante a adaptagao
automatica do motor. O texto exibido no display
indica uma mensagem de falha. O valor depois
do texto é o codigo de erro, que pode ser visto no
registro de falhas no parametro 615.

CHECK P.103,105 [0]
Consulte a segao Automatic motor adaptation, AMA.

LOW P.105 [1]
Consulte a segao Automatic motor adaptation, AMA.

ASYMMETRICAL IMPEDANCE [2]
Consulte a segao Automatic motor adaptation, AMA.

MOTOR TOO BIG [3]
Consulte a segao Automatic motor adaptation, AMA.

MOTOR TOO SMALL [4]
Consulte a secao Automatic motor adaptation, AMA.

TIME OUT [5]
Consulte a secao Automatic motor adaptation, AMA.

INTERRUPTED BY USER [6]
Consulte a segao Automatic motor adaptation, AMA.

INTERNAL FAULT [7]
Consulte a segao Automatic motor adaptation, AMA.

LIMIT VALUE FAULT [8]
Consulte a segao Automatic motor adaptation, AMA.

MOTOR ROTATES [9]
Consulte a segao Automatic motor adaptation, AMA.

| NOTA!:
": A AMA so6 pode ser executada se ndo houver
q alarmes durante o ajuste fino.

WARNING/ALARM 23

Falha durante o teste do freio (BRAKE

TEST FAILED):

O teste do freio é executado somente depois da
energizagao. Se Adverténcia foi selecionada no
parametro 404, a adverténcia sera emitida quando
o teste do freio encontrar uma falha.

Se Desarme foi selecionada no parametro 404,

o conversor de freqiéncia desarmara quando o
teste do freio encontrar uma falha.

O teste do freio pode falhar pelas seguintes razées:
N&o ha resistor de freio conectado ou ha falha nas
conexdes; resistor de freio ou transistor de freio
defeituoso. Uma adverténcia ou alarme significa
que a fungao de freio ainda esta ativa.

WARNING 25

Falha do resistor de freio

(BRAKE RESISTOR FAULT):

O resistor de freio € monitorado durante a operagao
e se entrar em curto-circuito, a funcao de freio

sera desconectada e a adverténcia aparecera. O
conversor de freqliéncia ainda podera funcionar,
embora sem a fungéo de freio. Desligue o conversor
de freqliéncia e substitua o resistor de freio.

ALARM/WARNING 26

Poténcia do resistor de freio 100%

(BRAKE PWR WARN 100%):

A energia transmitida para o resistor de freio é
calculada como uma porcentagem, como um valor
médio sobre os ultimos 120 s, com base no valor
de resisténcia do resistor de freio (pardmetro 401) e
na tensao do circuito intermediario. A adverténcia
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estara ativa quando a energia de frenagem dissipada
for maior que 100%. Se Desarme [2] tiver sido
selecionado no parametro 403, o conversor de
freqUéncia desligara, enquanto emite este alarme.

WARNING 27

Falha do transistor de freio

(BRAKE IGBT FAULT):

O transistor de freio € monitorado durante a operagéo
e, se houver curto-circuito, a funcdo de frenagem
sera desconectada e a adverténcia sera exibida.

O conversor de freqiiéncia ainda podera funcionar,
mas, como o transistor de freio foi curto-circuitado,
uma energia substancial sera transmitida ao resistor
de freio, mesmo se este estiver inativo.

Desligue o conversor de frequéncia e remova

o resistor de freio.

Adverténcia: Ha um risco na transmissao
/'\ de uma quantidade consideravel de
[ energia ao resistor de freio, se o transistor
de freio estiver curto-circuitado.

ALARM: 29

Temperatura do dissipador de calor muito alta
(HEAT SINK OVER TEMP.):

Se o gabinete metalico for o IP 00 ou IP 20/NEMA
1, a temperatura de corte do dissipador sera
90°C. Se for utilizado o IP 54, a temperatura

de corte do dissipador sera 80°C.

A tolerancia é de + 5°C. A falha de temperatura
ndo pode ser reinicializada até que a temperatura
do dissipador esteja abaixo de 60 °C.

A falha pode ser o seguinte:

- Temperatura ambiente alta demais

- Cabo do motor comprido demais

- Frequiéncia de chaveamento alta demais.

ALARM: 30

Fase U ausente do motor

(MISSING MOT.PHASE U):

Falta a fase U do motor entre o conversor

de freqiiéncia e o motor.

Desligue o conversor de frequiéncia e verifique
a fase U do motor.

ALARM: 31

Fase V ausente do motor

(MISSING MOT.PHASE V):

A fase V do motor, entre o conversor de freqiiéncia
e o motor, esta ausente.

Desligue o conversor de freqiiéncia e verifique

a fase V do motor.

ALARM: 32

Fase W ausente do motor

(MISSING MOT.PHASE W):

Falta a fase W do motor entre o conversor
de freqiiéncia e o motor.

Desligue o conversor de frequiéncia e verifique
a fase W do motor.

ALARM: 33

Descarga rapida nao esta OK

(QUICK DISCHARGE NOT OK):

Verifique se foi conectada uma fonte de 24
V CC externa e se foi instalado um resistor
externo de freio/descarga.

WARNING/ALARM: 34

Falha de comunicacao do Fieldbus
(FIELDBUS COMMUNICATION FAULT):

O fieldbus no cartdo do opcional de comunicagao
nao esta funcionando.

WARNING: 35

Fora da faixa de frequiéncia

(OUT OF FREQUENCY RANGE):

Esta adverténcia estara ativa se a freqiiéncia de
saida tiver atingido o Limite inferior da freqiiéncia

de saida (parametro 201) ou o Limite superior da
freqliéncia de saida (parametro 202). Se o conversor
de frequéncia estiver em Controle de processo,
malha fechada (parametro 100), a adverténcia estara
ativa no display. Se o conversor de frequéncia
estiver em modo diferente de Controle de processo,
malha fechada, o bit 008000 Fora do intervalo de
freqliéncia, na extended status word, estara ativo,
mas nao havera uma adverténcia no display.

WARNING/ALARM: 36

Falha de rede elétrica (MAINS FAILURE):

Esta adverténcia/alarme estara ativa somente se a
tensao de alimentacgéo do conversor de freqiiéncia for
perdida e se o parametro 407 Falha de rede elétrica
tiver sido programado com um valor diferente de OFF.
Se o parametro 407 estiver definido como Desarme
de contr. desaceleragéo [2], o conversor de
frequéncia emitira primeiramente uma adverténcia

e, em seguida, desacelerara e desarmara,
acompanhado de um alarme. Verifique os fusiveis
do conversor de frequéncia.

ALARM: 37

Falha do inversor (Inverter fault):

O IGBT ou o cartdo de poténcia esta com defeito.
Entre em contato com o fornecedor Danfoss.
Adverténcias de otimizagao automatica
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A adaptagido automatica do motor parou,

pois, provavelmente, alguns parametros foram
programados de forma errbnea ou o motor
usado é grande/pequeno demais, para a AMA
ser executada. E necessario fazer uma escolha
pressionando [CHANGE DATA] e escolhendo
"Continue’ + [OK] ou 'Stop’ + [OK].

Se for necessario alterar parametros, selecione
'Stop’; recomece a AMA.

WARNING: 39

CHECK P.104,106

Provavelmente, a programacgao do parametro 102,
104 ou 106 esta incorreta. Verifique a programagéao
e escolha "Continue’ ou 'Stop’.

WARNING: 40

CHECK P.103,105

Provavelmente, a programacao do parametro 102,
103 ou 105 esta incorreta. Verifique a programagéao
e escolha 'Continue’ ou 'Stop’.

WARNING: 41

MOTOR TOO BIG

Provavelmente o motor usado é muito grande para
que a AMA seja executada. A programag¢ao no
parametro 102 pode nao corresponder ao motor.
Verifigue o motor e escolha 'Continue’ ou 'Stop’.

WARNING: 42

MOTOR TOO SMALL

Provavelmente o motor usado é muito pequeno
para que a AMA seja executada. A programacao
no parametro 102 pode nao corresponder ao motor.
Verifique o motor e escolha 'Continue’ ou 'Stop’.

ALARM: 43

Falha de freio (BRAKE FAULT)

Surgiu uma falha no freio. O texto exibido no display
indica uma mensagem de falha. O valor depois

do texto é o codigo de falha, que pode ser visto

no registro da falha, no parémetro 615.

Falha na verificagdo do freio (BRAKE
CHECK FAILED) [0]

A verificagdo do freio, executada durante a
energizagao, indica que o freio foi desconectado.
Verifique se o freio foi conectado corretamente
e se nao foi desconectado.

Resistor do freio curto circuitado
(BRAKE RESISTOR FAULT) [1]

A saida do freio estd em curto-circuito.
Substitua o resistor de freio.

IGBT de freio em curto-circuito
(BRAKE IGBT FAULT) [2]

O IGBT do freio esta em curto-circuito. Essa falha
significa que a unidade n&o é capaz de parar o
freio e que, em conseqiiéncia, o resistor esta
sendo constantemente energizado.

WARNING/ALARM: 44

Perda do encoder (ENCODER FAULT)

O sinal do encoder esta interrompido desde o
terminal 32 ou 33. Verifique as conexdes.

WARNING/ALARM: 57

Sobrecorrente (OVERCURRENT)

Como na adverténcia/alarme 13, porém,
neste caso, a adverténcia/alarme ocorre junto
com uma parada rapida.

ALARM: 60

Bloqueio de seguranga (EXTERNAL FAULT)
O terminal 27 (parametro 304 Entradas digitais)
foi programado para um travamento seguro

[3] e € um 'O’ légico.
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m Palavra de adverténcia 1, Palavra de estado Bit (Hex) | Palavra de estado estendida
estendida e Palavra de alarme (parametro 541)
A palavra de adverténcia 1, palavra de estado 000001 | Rampa
estendida e a palavra de alarme retornam diferentes 000002 | Ajuste automatico do motor
mensagens de estado, adverténcia e alarme do 000004 | Partida no sentido horario/anti-
conversor de freqliéncia como um valor hexadecimal. horario
Se ha mais de uma adverténcia ou alarme, uma soma 000008 | Reduzir a velocidade
de todas as adverténcias e alarmes ¢ mostrada. 000010 | Catch-up
A palavra de adverténcia 1, palavra de estado 000020 | Feedback altg
estendida e palavra de alarme também 000040 | Feedback baixo .
o . 000080 | Alta corrente de saida
podem ser exibidas usando o bus serial nos - -
parametros 540, 541 e 538. 000100 | Baixa corrente de saida
' 000200 | Alta freqliiéncia de saida
Bit (Hex) | Palavra de adverténcia 1 000400 | Baixa freqiiéncia de saida
(parametro 540) 000800 | Teste do freio ok
000001 | Falha durante teste de freio 001000 | Frenagem max.
000002 | Falha no cartdo de poténcia - 002000 | Frenagem
EE-prom 004000 | Descarga rapida OK
000004 | Cartdo de controle - EE-prom 008000 | Fora do intervalo de freqiéncia

000008 | Timeout de bus HPFP

000010 | Timeout de bus padrao

000020 | Sobrecorrente

000040 | Limite do torque

000080 | Termistor do motor

000100 | Sobrecarga do motor

000200 | Sobrecarga do inversor

000400 | Subtensao

000800 | Sobretenséo

001000 | Adverténcia de tensao baixa

002000 | Adverténcia de tensao alta

004000 | Falha de fase

008000 | Sem motor

010000 | Falha de "Live zero"

(Sinal de corrente baixa 4-20 mA)

020000 | 10 Volts baixo

040000

080000 | Poténcia do resistor de freio 100%

100000 | Falha do resistor de freio

200000 | Falha do transistor de freio

400000 | Fora do intervalo de freqiiéncia

800000 | Falha na comunicacéo do Fieldbus

1000000

2000000 | Falha da rede de alimentagao

4000000 | Motor pequeno demais

8000000 | Motor grande demais

10000000 | Verifique P. 103 e P. 105

20000000 | Verifique P. 104 e P. 106

40000000 | Perda do encoder
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Bit (Hex)

Palavra de alarme 1 (parametro
538)

000001

Teste do freio falhou

000002

Travado por trip

000004

Ajuste de AMA néo esta OK

000008

Ajuste de AMA OK

000010

Falha de energizagao

000020

Falha de ASIC

000040

Timeout de bus HPFP

000080

Timeout de bus padréo

000100

Curto-circuito

000200

Falha de modo de comutagao

000400

Falha de terra

000800

Sobrecorrente

001000

Limite do torque

002000

Termistor do motor

004000

Sobrecarga do motor

008000

Sobrecarga do inversor

010000

Subtensao

020000

Sobretensao

040000

Falha de fase

080000

Falha Live zero (sinal de corrente
baixa 4-20 mA)

100000

Temperatura muito alta no
dissipador de calor

200000

Fase W do motor ausente

400000

Fase V do motor ausente

800000

Fase U do motor ausente

1000000

Descarga rapida ndo esta ok

2000000

Falha na comunicagédo do
Fieldbus

4000000

Falha da rede de alimentagéo

8000000

Falha do inversor

10000000

Falha da poténcia do freio

20000000

Perda do encoder

40000000

Travamento de seguranga

80000000

Reservado
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m Definigbes

VLT:

IvLT,MAX
Corrente de saida maxima

IviTN
A corrente de saida nominal fornecida pelo
conversor de freqtiéncia VLT.

UvLT MAX
A maxima tensao de saida.

Saida:

Im
A corrente transmitida ao motor.

Um
A tensao transmitida ao motor.

fm
A freqliéncia transmitida ao motor.

fioc
A freqiiéncia transmitida ao motor quando a fungao
jog estiver ativada (via terminais digitais ou teclado).

fvin
A frequéncia minima transmitida ao motor.

fmax
A frequéncia maxima transmitida ao motor.

Torque de Seguranca:

Torque

Pull—out

DANFOSS
175ZA078.10

nvLT

A eficiéncia do conversor de freqliéncia é definida
como a relagdo entre a saida de poténcia

e o ingresso de poténcia.

Entrada:

Comando do controle:

Mediante o display e as entradas digitais, € possivel
dar a partida e parar o motor conectado.

As funcgbes séo divididas em dois grupos, com

as seguintes prioridades:

Grupo 1 Reset, Parada por inércia,
Reset e parada por inércia,
Parada rapida, frenagem CC,
Parada e a tecla "Stop".

Grupo 2 Partida, partida com pulso,

Reversao, Partida com
reversao, Jogging e Saida
congelada.

Grupo 1, sdo os chamados comandos inibidores da
partida. A diferenca entre o grupo 1 e o grupo 2 é
que no grupo 1 todos os sinais de parada devem ser
anulados para o motor partir. O motor pode entéo
partir com um unico sinal de partida no grupo 2.

Um comando de parada dado com um comando do
grupo 1 é indicado no display como STOP.

Um comando de parada nao efetuada dado

com um comando do grupo 2 é indicado no
display como STAND BY.

Comando inibidor da partida:
E um comando de parada que pertence ao grupo 1
dos comandos de controle - vide este grupo.

Comando de parada:
Comando de parada:

Motor:

ImN

A corrente nominal do motor (dados da
placa de identificagéo).

LIVAN

A freqliiéncia nominal do motor (dados da
placa de identificagéo).

Um.N
A tensédo nominal do motor (dados da placa
de identificagao).

Pm.N
A poténcia nominal fornecida pelo motor (dados
da placa de identificacao).

NM,N
A velocidade nominal do motor (dados da
placa de identificagdo).

TmN
O torque nominal (motor).

Referéncias:

Ref. preset

Uma referéncia definida com firmeza que pode ser
programada de -100% a +100% da faixa de referéncia.
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Ha quatro referéncias pré-configuradas, que podem
ser selecionadas através dos terminais digitais.

Ref. analdgica
E um sinal transmitido a entrada 53, 54 ou 60.

Pode ser tensao ou corrente.

Ref. de pulso
E um sinal transmitido as entradas digitais
(terminal 17 ou 29).

Ref. binaria

E um sinal transmitido & porta de comunicagao serial.

Refwmin
E o menor valor que o sinal de referéncia pode
ter. Regulado no parametro 204.

Refmax
E o maior valor que o sinal de referéncia pode
ter. Regulado no parametro 205.

Diversos:

ELCB:
Earth Leakage Circuit Breaker (disjuntor para
a corrente de fuga a terra).

Isb:
E o bit menos significativo.
Usado na comunicacgao serial.

msb
E o bit mais significativo.
Usado na comunicacgao serial.

PID:

O regulador PID mantém a saida do processo
desejada (presséo, temperatura etc.) regulando
a freqliéncia de saida para coincidir com

a variagdo da carga.

E um estado que ocorre em situacdes anormais,
por ex. se o conversor de frequéncia for
sujeito a um superaquecimento. Um ‘trip’ pode
ser anulado apertando ‘reset’ ou, em alguns
casos, automaticamente.

Trip bloqueado:

E um estado que ocorre em situagées anormais, por
ex.: se o conversor de freqiéncia for sujeito a um
superaquecimento. Um ‘trip’ bloqueado pode ser
anulado interrompendo a alimentag&o e dando uma
nova partida no conversor de freqiiéncia.

Iniciagéo:
Se for efetuada a iniciagéo, o conversor de freqiiéncia
retorna a programacao da fabrica.

Setup:

Ha quatro setups, nos quais € possivel gravar os
valores dos parametros. E possivel mudar de um para
outro destes quatro setups de parametros e alterar
um Setup, enquanto outro Setup estiver ativado.

LCP:

O painel de controle , que consiste de uma interface
completa para o controle e a programagéo do
conversor de freqiiéncia da série 5000.

O painel de controle é extraivel e pode
alternativamente ser instalado até a 3 metros de
distancia do conversor de frequiéncia, por ex.:

no frontal de um painel de distribuicdo, com o

kit fornecido para a instalagéo.

Mplus

Se comparado com um controle da tensao/freqiéncia
padrdo, o VVCPlus melhora a dindmica e a
estabilidade, quer quando a referéncia de velocidade
for mudada quer em relagéo ao torque da carga.

Compensagdo de escorregamento:

Normalmente a velocidade do motor sera
influenciada pela carga, mas esta dependéncia

da carga néo é desejada. O conversor de
freqUiéncia compensa o escorregamento fornecendo
para a freqiiéncia um incremento que segue a
corrente efetivamente medida.

Termistor:

Uma resisténcia variavel com a temperatura
localizada onde a temperatura deve ser monitorada
(conversor de freqliéncia ou motor).

Entradas analdgicas:

As entradas analégicas podem ser utilizadas
para a programagcao/controle de varias fungées
do conversor de frequéncia.

Ha dois tipos de entradas analdgicas:

Entrada de corrente, 0-20 mA.

Entrada de tenséo, 0-10 V CC.

Saidas analdgicas:
Ha 2 saidas analdgicas, que sao capazes de fornecer
um sinal de 0-20 mA, 4-20 mA ou um sinal digital.
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Entradas digitais:

As entradas digitais pode ser utilizadas para
a programacao/controle de varias funges do
conversor de frequéncia.

Saidas digitais:

Ha quatro saidas digitais, duas delas ativam um
relé. As saidas sao capazes de fornecer um
sinal de 24 V CC (max. 40 mA).

Resisténcia elétrica do freio:

A resisténcia elétrica de freio € um moédulo

capaz de absorver a poténcia que é gerada

na frenagem regenerativa. Esta poténcia de
frenagem regenerativa aumenta a tensao do circuito
intermediario e um "chopper" garante que a poténcia
€ transmitida para a resisténcia do freio.

Encoder de pulso:

E um transmissor de pulso digital externo
utilizado para informar por ex. a velocidade
do motor. O encoder é utilizado em aplicagées
nas quais for necessaria uma grande precisao
no controle da velocidade.

AWG:
Significa "American Wire Gauge", ou seja, a
unidade de medida americana para secc¢ao
transversal de cabos.

Iniciagdo manual:

Para realizar a iniciagdo manual, pressione
simultaneamente as [CHANGE DATA] +
[Menu] + [OK].

60° AVM

Padréo de chaveamento conhecido como 60°
A synchronous V ector M odulation (Modulagao
Vetorial Assincrona).

SFAVM

Padrao de chaveamento conhecido como S
tator F lux oriented A synchronous V ector
M odulation (Modulagdo Vetorial Assincrona
orientada pelo Fluxo do Estator).

Ajuste automatico do motor, AMA:

Algoritmo de ajuste do motor, que determina
0s parametros elétricos do motor conectado,
em descanso.

Parametros on-line/off-line:
Parametros on-line sdo ativados imediatamente
apo6s a mudanca no valor dos dados. Parametros

off-line ndo sao ativados até que OK tenha sido
digitado na unidade de comando.

Caracteristicas de torque variavel, usado para
bombas e ventiladores.

Caracteristicas CT:

Caracteristicas de torque constante, utilizadas por
todas as aplicag6es, como correias transportadoras
e guindastes. As caracteristicas de TC nao sao
utilizadas para bombas e ventiladores.

MCM:

Padrées para Mille Circular Mil, uma unidade
norte- americana de medida para medi¢céo de
seccgéao transversal de cabos.

1 MCM = 0.5067 mm2.
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Decfoss

VLT® 5000 Series

m Factory Settings

4-configu-
PNU Parametro Configuragéo de fabrica Variagé@o Alteragées ragées Conversao Dados
# descrigdo durante a operagao indice tipo
001 Idioma Inglés Sim Nao 0 5
002 Controle local/remoto Controle remoto Sim Sim 0 5
003 Local reference 000.000 Sim Sim -3 4
004 Active setup Configuracao 1 Sim Nao 0 5
005 Configuragao de programagao  Active setup Sim Nao 0 5
006 Copia de configuragbes Nenhuma cépia Nao Nao 5
007 LCP copy Nenhuma copia N&o Nao 0 5
008 Escala da freqiiéncia do motor 1 0.01-500.00 Sim Sim -2 6
no display
009 Linha de display 2 Freqiiéncia [Hz] Sim Sim 0 5
010 Linha de display 1.1 Referéncia [%] Sim Sim 0 5
011 Linha de display 1.2 Motor current [A] Sim Sim 0 5
012 Linha de display 1.3 Power [kW] Sim Sim 0 5
013 Controle local/configura LCP digital control/as Sim Sim 0 5
par.100
014 Parada local Possivel Sim Sim 0 5
015 Jog local N&o é possivel Sim Sim 0 5
016 Local reversing N&o é possivel Sim Sim 0 5
017 Local reset of trip Possivel Sim Sim 0 5
018 Travar contra alteragdao dos N&o bloqueado Sim Sim 0 5
dados
019 Estado de operagéao ao ligar, Parada forgada, ref. Sim Sim 0 5
controle local memorizada
027 Leitura de adverténcia Adverténcia na linha Sim Nao 0 5

12

Alteragc6es durante a operagao:

"Sim" significa que o paradmetro pode ser alterado,
enquanto o conversor de freqiéncia esta em
operagado. "Nao" significa que o conversor

de frequéncia deve estar parado para que se
possa fazer uma alteragao.

4-Setup:
"Sim" significa que o parametro pode ser programado
individualmente em cada um dos quatro setups, ou
seja, 0 mesmo parametro podera ter quatro valores
de dados diferentes. "N&o" significa que o valor de
dados sera o mesmo em todos os quatro setups.

indice de conversao:

Esse numero refere-se a um valor de conversao
a ser usado durante a gravacao ou leitura por

indice de conversdo

Fator de converséo

74 0.1
2 100
1 10
0 1

-1 0.1
-2 0.01
-3 0.001
-4 0.0001

Tipo de dados:

O tipo de dados mostra o tipo e o comprimento do telegrama.

Tipo de

Descricéo

Numero inteiro 16

Numero inteiro 32

8 sem sinal

16 sem sinal

32 sem sinal

meio de um conversor de freqiéncia.

[Co2 LN I [0 (6 I - [OV)

Seqiiéncia de texto
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VLT® 5000 Series

4-configu-
PNU Parametro Configuragéo de fabrica Variagédo Alteragcées ragées Conversao Dados
# descrigéo durante a operagdo indice tipo
100 Configuragao Controle de velocidade, Nao Sim 0 5
malha aberta
101  Caracteristicas do torque Torque alto constante Sim Sim 0 5
102 Poténcia do motor depende da unidade 0,18-600 kW Nao Sim 1 6
103 Tensao do motor depende da unidade 200 -600 V Nao Sim 0 6
104 Freqiiéncia do motor 50 Hz / 60 Hz Nao Sim 0 6
105 Corrente do motor depende da unidade 0.01 - lviTMAX Nao Sim -2 7
106 Velocidade nominal do motor depende da unidade 100 -60000 rpm Néao Sim 0 6
107 Adaptacao automatica do motor, Adaptagao desligada Nao Nao 0 5
AMA
108 Resisténcia estator depende da unidade Nao Sim -4 7
109 Reatancia do estator depende da unidade Nao Sim -2 7
110  Magnetizacdo do motor, 0 rpm 100 % 0-300 % Sim Sim 0 6
111 Magnetizagdo normal de 1,0 Hz 0,1-10,0 Hz Sim Sim -1 6
freqiiéncia minima
112
113 Compensacéao de carga com 100 % 0-300 % Sim Sim 0 6
baixa
114 Compensacéao de carga com alta 100 % 0-300 % Sim Sim 0 6
velocidade
115 Compensagao de escorrega- 100 % -500 - 500 % Sim Sim 0 3
mento
116  Constante de tempo 0,50 s 0,05-1,00 s Sim Sim -2 6
da compensagao de
escorregamento
117  Atenuacao da ressonancia 100 % 0 -500 % Sim Sim 0
118 Constante de tempo da do 5 ms de 5a50 ms. Sim Sim -3
amortecimento da ressonancia
119  Torque de partida alto 0,0 seg. 0,0-0,5s Sim Sim -1 5
120 Atraso na partida 0,0 seg. 0,0-10,0 s Sim Sim -1 5
121  Funcgao da partida Movimento por inércia no Sim Sim 0 5
tempo de retardo da
122 Fungéao na parada Parada por inércia Sim Sim 0 5
123  Freqiiéncia minima para ativara 0,0 Hz de 0,0 2 10,0 Hz Sim Sim -1 5
funcéo na parada
124  Corrente de frenagem CC 50 % 0-100 % Sim Sim 6
125 Corrente DC de frenagem 50 % 0-100 % Sim Sim 0 6
126 Tempo de frenagem DC 10,0 seg. 0,0-60,0 s Sim Sim -1 6
127  Freqiiéncia de corte de frenagem Desligado 0,0 - par. 202 Sim Sim -1 6
DC
128 Protegao térmica do motor Sem protegao Sim Sim 5 8
129  Ventilador externo do motor Nao Sim Sim 5 g
130 Freqiiéncia ao iniciar 0,0 Hz 0,0 -10,0 Hz Sim Sim -1 5 S
131 Tensao de partida o0V 0,0 - par. 103 Sim Sim -1 6
145 Tempo minimo do freio CC 0 seg. de 0 a 10 seg. Sim Sim -1 6
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VLT® 5000 Series

4-configu- Indice
PNU Parametro Configuragéo de fabrica Faixa Alteragées ragoes de Tipo de
# descrigao durante a operagao conver- datos
séo
200  Output frequency Only clockwise, 0-132 Hz No Yes 0 5
range/direction
201 Output frequency low limit 0.0 Hz 0.0 - fmax Yes Yes -1 6
202  Output frequency high 66 /132 Hz fmin - par. 200 Yes Yes -1
limit
203  Referencelfeedback area  Min - max Yes Yes 0 5
204  Minimum reference 0.000 -100,000.000-Refmax Yes Yes -3 4
205 Maximum reference 50.000 Refuin -100,000.000 Yes Yes -3 4
206 Ramp type Linear Yes Yes 0 5
207 Ramp-up time 1 Depends on unit 0.05 - 3600 Yes Yes -2 7
208 Ramp-down time 1 Depends on unit 0.05 - 3600 Yes Yes -2 7
209 Ramp-up time 2 Depends on unit 0.05 - 3600 Yes Yes -2 7
210 Ramp-down time 2 Depends on unit 0.05 - 3600 Yes Yes -2 7
211 Jog ramp time Depends on unit 0.05 - 3600 Yes Yes -2 7
212  Quick stop ramp-down Depends on unit 0.05 - 3600 Yes Yes -2 7
time
213  Jog frequency 10.0 Hz 0.0 - par. 202 Yes Yes -1 6
214  Reference function Sum Yes Yes 0 5
215  Preset reference 1 0.00 % - 100.00 - 100.00 % Yes Yes -2 3
216 Preset reference 2 0.00 % - 100.00 - 100.00 % Yes Yes -2 3
217  Preset reference 3 0.00 % - 100.00 - 100.00 % Yes Yes -2 3
218  Preset reference 4 0.00 % - 100.00 - 100.00 % Yes Yes -2 3
219  Catch up/slow down value 0.00 % 0.00 - 100 % Yes Yes -2 6
220
221 Torque limit for motor 160 % 0.0 % - xxx % Yes Yes -1 6
mode
222  Torque limit for 160 % 0.0 % - xxx % Yes Yes -1 6
regenerative operation
223  Warning: Low current 0.0 A 0.0 - par. 224 Yes Yes -1 6
224  Warning: High current lvLT MAX Par. 223 - ly max Yes Yes -1 6
225  Warning: Low frequency 0.0 Hz 0.0 - par. 226 Yes Yes -1 6
226  Warning: High frequency 132.0 Hz Par. 225 - par. 202 Yes Yes -1 6
227  Warning: Low feedback -4000.000 -100,000.000 - par. 228 Yes -3 4
228  Warning: High feedback  4000.000 Par. 227 - 100,000.000 Yes -3 4
229  Frequency bypass, OFF 0-100 % Yes Yes 0 6
bandwidth
230  Frequency bypass 1 0.0 Hz 0.0 - par. 200 Yes Yes -1 6
231 Frequency bypass 2 0.0 Hz 0.0 - par. 200 Yes Yes -1 6
232  Frequency bypass 3 0.0 Hz 0.0 - par. 200 Yes Yes -1 6
233  Frequency bypass 4 0.0 Hz 0.0 - par. 200 Yes Yes -1 6
234  Motor phase monitor Enable Yes Yes 0 5
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VLT® 5000 Series

Al- 4-configu-
PNU Parametro Configuragéo de fabrica Faixa teragbes ragées Conversao Tipo de
# descricao durante a operagao indice dados
300 Terminal 16, entrada Reinicializar Sim Sim 0 5
301 Terminal 17, entrada Congelar referéncia Sim Sim 0 5
302 Entrada digital, Terminal Partida Sim Sim 0 5
303 Terminal 19, entrada Inversao Sim Sim 0 5
304 Terminal 27, entrada Parada por inércia, ativa ¢/ NL O Sim Sim 0 5
305 Terminal 29, entrada Jog Sim Sim 0 5
306 Terminal 32, entrada Escolha de configuragao, Sim Sim 0 5
msb/aceleragéo
307 Entrada digital, Terminal Escolha de configuragao, Sim Sim 0 5
Isb/desaceleragao
308 Terminal 53, tensdao de entrada Referéncia Sim Sim 0 5
analégica
309 Terminal 53, escala minima 0,0V 0,0-10,0V Sim Sim -1 5
310 Terminal 53, escala max 10,0V 0,0-10,0V Sim Sim -1 5
311 Terminal 54, entrada analégica de Nao operacional Sim Sim 0 5
tensdo
312 Terminal 54, escala minima 0,0V 0,0-10,0V Sim Sim -1 5
313 Terminal 54, escala max 10,0V 0,0-10,0V Sim Sim -1 5
314 Terminal 60, corrente de entrada  Referéncia Sim Sim 0 5
analégica
315 Terminal 60, escala minima 0,0 mA 0,0 -20,0 mA Sim Sim -4 5
316 Terminal 60, escala max 20,0 mA 0,0 -20,0 mA Sim Sim -4 5
317 Tempo esgotado 10 seg. 1-99De 1299 Sim Sim 0 5
seg.
318 Fungao apés o time-out Desligado Sim Sim 0 5
319 Borne 42, saida 0 - Iyax P 0-20 mA Sim Sim 0 5
320 Terminal 42, saida, valor de escala 5000 Hz 1-32000 Hz Sim Sim 0 6
pulso
321 Terminal 45, saida 0 - fuax P 0-20 mA Sim Sim 0 5
322 Terminal 45, saida, escala de pulso 5000 Hz 1-32000 Hz Sim Sim 0 6
323 Relé 01, saida Pronto - nenhuma adverténcia Sim Sim 0 5
térmica
324 Relé 01, Temporizagao na 0,00 seg. 0,00 - 600 seg. Sim Sim -2 6
energizagao
325 Relé 01, retardo OFF 0,00 seg. 0,00 - 600 seg.  Sim Sim -2 6
326 Relé 04, saida Pronto - controle remoto Sim Sim 0 5
327 Referéncia por pulso, freqiiéncia 5000 Hz Sim Sim 0 6
max
328 Feedback de pulso, freqiiéncia 25000 Hz Sim Sim 0 6
max
329 Feedback do codificador, 1024 pulsos/rev. 1 - 4096 Sim Sim 0 6
pulsolrev. pulsos/rev.
330 Fungao congelar referéncia/saida Nao operacional Sim No 0 5
345 Timeout de perda do codificador 1 seg. 0 - 60 seg Sim Sim -1 6
346 Fungao de perda do codificador OFF Sim Sim 0 5
357 Terminal 42, escala minima de 0 % 000 - 100% Sim Sim 0 6
saida
358 Terminal 42, escala maxima de 100% 000 - 500% Sim Sim 0 6
saida
359 Terminal 45, escala minima de 0 % 000 - 100% Sim Sim 0 6
saida
360 Terminal 45, escala maxima de 100% 000 - 500% Sim Sim 0 6
saida
361 Limite de perda do codificador 300% 000 - 600 % Sim Sim 0 6
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Decfoss

VLT® 5000 Series

Conver-
PNU Parametro Programagéo de fabrica Variagao Alteragées 4-Setup sdo Dados
# descrigao durante a operagao indice tipo
400 Brake function/overvoltage control Off Yes No 0 5
401 Brake resistor, ohm Depends on the unit Yes No -1 6
402 Brake power limit, kW Depends on the unit Yes No 2 6
403 Power monitoring On Yes No 0 5
404 Brake check Off Yes No 0 5
405 Reset function Manual reset Yes Yes 0 5
406 Automatic restart time 5 sec. 0 - 10 sec. Yes Yes 0 5
407 Mains Failure No function Yes Yes 0 5
408 Quick discharge Not possible Yes Yes 0 5
409 Trip delay torque Off 0 - 60 sec. Yes Yes 0 5
410 Trip delay-inverter Depends on type of unit 0 - 35 sec. Yes Yes 0 5
411 Switching frequency Depends on type of unit 3 - 14 kHz Yes Yes 2 6
412 Output frequency dependent switching Not possible Yes Yes 0 5
frequency

413 Overmodulation function On Yes Yes -1 5
414 Minimum feedback 0.000 -100,000.000 - FBHicH ~ Yes Yes -3 4
415 Maximum feedback 1500.000 FBLow - 100,000.000 Yes Yes -3 4
416 Process unit % Yes Yes 0 5
417 Speed PID proportional gain 0.015 0.000 - 0.150 Yes Yes -3 6
418 Speed PID integration time 8 ms 2.00 - 999.99 ms Yes Yes -4 7
419 Speed PID differentiation time 30 ms 0.00 - 200.00 ms Yes Yes -4 6
420 Speed PID diff. gain ratio 5.0 5.0 - 50.0 Yes Yes -1 6
421 Speed PID low-pass filter 10 ms 5-200 ms Yes Yes -4 6
422 U 0 voltage at 0 Hz 20.0V 0.0 - parameter 103 Yes Yes -1 6
423 U 1 voltage parameter 103 0.0 - UvLT, MAX Yes Yes -1 6
424 F 1 frequency parameter 104 0.0 - parameter 426 Yes Yes -1 6
425 U 2 voltage parameter 103 0.0 - UvLT, MAX Yes Yes -1 6
426 F 2 frequency parameter 104 par.424-par.428 Yes Yes -1 6
427 U 3 voltage parameter 103 0.0 - UvLT, MAX Yes Yes -1 6
428 F 3 frequency parameter 104 par.426 -par.430 Yes Yes -1 6
429 U 4 voltage parameter 103 0.0 - UvLT, MAX Yes Yes -1 6
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VLT® 5000 Series

4-configu-

PNU Parametro Configuragéo de fabrica Variagé@o Alteracées ragées Conversao Dados

# descrigdo durante a operacgao indice tipo

430 Frequéncia F 4 parametro 104 par.426-par.432 Sim Sim -1 6

431 Tensao U 5 parametro 103 .0 - UvLT, MAX Sim Sim -1 6

432 Freqiiéncia F 5 parametro 104 par.426 - 1000 Hz Sim Sim -1 6

433 Ganho proporcional no torque 100% 0 (Desligado) - 500% Sim Sim 0 6

434 Tempo integral do torque 0,02 seg. 0,002 a 2,000 s. Sim Sim -3 7

437 Controle normal/inverso de PID de Normal Sim Sim 0 5
processo

438 Anti conflito no PID de processo Ligado Sim Sim 0 5

439 Frequéncia de partida no PID de parametro 201 fmin - fmax Sim Sim -1 6
processo

440 Ganho proporcional no PID de 0.01 0.00 - 10.00 Sim Sim -2 6
processo

441 Tempo integral do PID de processo 9999,99 s. (OFF) 0,01 a 9999,99 s. Sim Sim -2 7

442 Tempo de diferenciagao do PID de 0,00 s. (OFF) 0,00-10,00 s Sim Sim -2 6
processo

443 Limite de ganho diferencial no 5.0 5.0 - 50.0 Sim Sim -1 6
processo PID

444 Periodo do filtro passa baixa do PID  0.01 0.01 -10.00 Sim Sim -2 6
de processo

445 Inicio em andamento Inativo Sim Sim 0 5

446 Padrao de chaveamento SFAVM Sim Sim 0 5

447 Compensacgao de torque 100% -100 - +100% Sim Sim 0 3

448 Relagado de marcha 1 0.001 - 100.000 Nao Sim -2 4

449 Perda por fricgdo 0% 0 - 50% Nao Sim -2 6

450 Falha na tensao da rede de Depende da unidade Depende da unidade Sim Sim 0 6
alimentagao

453 Relagado de marcha de velocidade, 1 0.01-100 Nao Sim 0 4
malha fechada

454 Compensacgao de tempo inativo Ligado Néao Nao 0 5

455 Monitor de faixa de freqiiéncia Ativar 0 5

457 Fungéao de perda de fase Trip Sim Sim 0 5

483 Compensacao de ligagao CC dinamica Ligado Nao Nao 0 5
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VLT® 5000 Series

Configuragéo de 4-configu-
PNU Parametro fabrica Variagédo Alteragées racées Conversédo Dados
# descricdo durante a operagdo indice tipo
500  Endereco 1 0-126 Sim Nao 0 6
501 Taxa de velocidade 9600 Baud Sim Nao 0 5
502 Parada por inércia Logica ou Sim Sim 0 5
503  Parada rapida Légica ou Sim Sim 0 5
504 Freio CC Logica ou Sim Sim 0 5
505 Partida Logica ou Sim Sim 0 5
506 Inversao Logica ou Sim Sim 0 5
507 _ Selecao de configuracao Logica ou Sim Sim 0 5
508 Selecédo de velocidade Légica ou Sim Sim 0 5
509 Barramento jog 1 10.0 Hz De 0,0 ao Sim Sim -1 6
paréametro 202
510 Barramento jog 2 10.0 Hz De 0,0 ao Sim Sim -1 6
parémetro 202
511
512 Perfil do telegrama Unidade FC Nao Sim 0 5
513 Intervalo de tempo do barramento 1 seq. 1-99s Sim Sim 0 5
514 Funcéo de intervalo de tempo do barramento Desligado Sim Sim 0 5
515  Leitura de dados: Reference % Nao Nao -1 3
516 Leitura de dados: Unidade de referéncia Nao Nao -3 4
517 Leitura de dados: Feedback Nao Nao -3 4
518 Leitura de dados: Freqiiéncia Nao Nao -1 6
519 Leitura de dados: Freqiiéncia x Escala Nao Nao -2 7
520 Leitura de dados: Current Nao Nao -2 7
521 Leitura de dados: Torque Nao Nao -1 3
522 Leitura de dados: Power, kW Nao Nao 1 7
523 Leitura de dados: Power, HP Nao Nao -2 7
524 Leitura de dados: Tensao do motor Nao Néao -1 6
525  Leitura de dados: Tensao da barra CC Nao Nao 0 6
526 Leitura de dados: Temp. do motor Nao Néao 0 5
527 Leitura de dados: Temp. VLT Nao Néao 0 5
528  Leitura de dados: Entrada digital Nao Nao 0 5
529  Leitura de dados: Terminal 53,entrada analégica Nao Nao -2 3
530 Leitura de dados: Terminal 54,entrada analégica Nao Nao -2 3
531 Leitura de dados: Terminal 60,entrada analégica Nao Nao -5 3
532 Leitura de dados: Referéncia de pulso Nao Nao -1 7
533 Leitura de dados: Referéncia externa % Nao Nao -1 3
534 Leitura de dados: Palavra de estado, binario Nao Nao 0 6
535 Leitura de dados: Poténcia do freio/2 min. Nao Nao 2 6
536 Leitura de dados: Poténcia do freiols. Nao Nao 2 6
537 Leitura de dados: Temperatura no dissipador de Nao Nao 0 5
calor
538 Leitura de dados: Palavra de alarme, binario Nao Néao 0 7
539 Leitura de dados: Palavra de controle VLT, binario Nao Néao 0 6
540 Leitura de dados: Palavra de adverténcia, 1 Nao Néao 0 7
541 Leitura de dados: Palavra de estado estendida Nao Néao 0 7
553  Texto do visor 1 Nao Nao 0 9
554  Texto do visor 2 Nao Nao 0 9
557 Leitura de dados: Motor RPM Nao Nao 0 4
558 Leitura de dados: RPM do motor x escala Nao Nao -2 4
580 Parametro definido Nao Nao 0 6
581 Parametro definido Nao Nao 0 6
582 Parametro definido Nao Nao 0 6
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VLT® 5000 Series

Configuragéo de 4-configu-
PNU  Parametro fabrica Faixa Alteragbes  ragoes Indice de  Tipo de
# descri¢cdo durante a operagéo conversdo datos
600 Operating data: Operating hours No No 74 7
601 Operating data: Hours run No No 74 7
602 Operating data: kWh counter No No 7
603 Operating data: Number of No No 0 6
power-up’s
604 Operating data: Number of No No 0 6
overtemperatures
605 Operating data: Number of No No 0 6
overvoltages
606 Data log: Digital input No No 0 5
607 Data log: Bus commands No No 0 6
608 Data log: Bus status word No No 0 6
609 Data log: Reference No No -1 3
610 Data log: Feedback No No -3 4
611 Data log: Motor frequency No No -1 3
612 Data log: Motor voltage No No -1 6
613 Data log: Motor current No No -2 3
614 Data log: DC link voltage No No 0 6
615 Fault log: Error code No No 0 5
616 Fault log: Time No No -1 7
617 Fault log: Value No No 0 3
618 Reset of kWh counter No reset Yes No 0 5
619 Reset of hours-run counter No reset Yes No 0 5
620 Operating mode Normal function Normal function No No 0 5
621 Nameplate: VLT type No No 0 9
622 Nameplate: Power section No No 0 9
623 Nameplate: VLT ordering number No No 0 9
624 Nameplate: Software version no. No No 0 9
625 Nameplate: LCP identification no. No No 0 9
626 Nameplate: Database identification No No -2 9
no.
627 Nameplate: Power section No No 0 9
identification no.
628 Nameplate: Application option type No No 0 9
629 Nameplate: Application option No No 0 9
ordering no.
630 Nameplate: Communication option No No 0 9
type
631 Nameplate: Communication option No No 0 9

ordering no.
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VLT® 5000 Series

4-configu- .
PNU  Parametro Configuragéo de fabrica Faixa Alteragbées  ragoes Indice de Tlpo de
# descricao durante a operacgao conversdo datos
700 Relay 6, function Ready signal Yes Yes 0 5
701 Relay 6, ON delay 0 sec. 0.00-600 sec. Yes Yes -2 6
702 Relay 6, OFF delay 0 sec. 0.00-600 sec. Yes Yes -2 6
703 Relay 7, function Motor running Yes Yes 0 5
704 Relay 7, ON delay 0 sec. 0.00-600 sec. Yes Yes -2 6
705 Relay 7, OFF delay 0 sec. 0.00-600 sec. Yes Yes -2 6
706 Relay 8, function Mains ON Yes Yes 0 5
707 Relay 8, ON delay 0 sec. 0.00-600 sec. Yes Yes -2 6
708 Relay 8, OFF delay 0 sec. 0.00-600 sec. Yes Yes -2 6
709 Relay 9, function Fault Yes Yes 0 5
710 Relay 9, ON delay 0 sec. 0.00-600 sec. Yes Yes -2 6
711 Relay 9, OFF delay 0 sec. 0.00-600 sec. Yes Yes -2 6
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VLT® 5000 Series
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