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1 บทนาํ

ชุดขบั HVAC VLT
FC 100 รุน

เวอรชันของซอฟตแวร:
3.3.x

   

คูมือนี้สามารถใชกับ ชุดขับ HVAC VLT ตวัแปลงความถี่ทั้งหมดกับเวอรชัน-
ของซอฟตแวร 3.3.x

หมายเลขเวอรชันของซอฟตแวรจะดูไดจาก
พารามิเตอร 15-43 เวอรชันของซอฟตแวร

 

1.1.1 ลิขสิทธิ ์การจํากดัความรบัผิดชอบและสิทธิ์ในการทบทวน 

การเผยแพรส่ิงพิมพนีม้ีขอมูลทีเ่ปนกรรมสิทธิ์ของ Danfoss โดยการยอมรับและการใชคูมือนี ้ ผูใชไดยอมรับวาขอมูลทีม่ีอยูในสื่อน้ีจะถูกใชเพื่อการใชงานอปุกรณจาก

Danfoss หรืออุปกรณจากผูผลติอื่นที่ทาํใหอปุกรณดังกลาวมีวัตถุประสงคทีใ่ชเพือ่สือ่สารกับอุปกรณของ Danfoss ผานการเชื่อมโยงดวยการสื่อสารอนกุรมเทานัน้ การ-

เผยแพรสิ่งพิมพนีไ้ดรับการคุมครองภายใตกฎหมายลิขสิทธิ์ของ เดนมารกและประเทศ สวนใหญ

Danfoss ไมประกันวาชุดซอฟตแวรที่สรางขึน้ตามแนวทางทีม่ีอยูในคูมือนีจ้ะทํางานอยางเหมาะสมในทุกๆ สภาพแวดลอมทางกายภาพ ฮารดแวรและซอฟตแวร

แม Danfoss ไดทดสอบและตรวจทานเอกสารภายในคูมือนี้ Danfoss ไมมีการประกันหรือการแสดงออกไมวาจะเปนการเปดเผยหรือโดยนัยในความรับผิดชอบตอเอกสารนี้

รวมถึงคุณภาพของเอกสาร ประสิทธิภาพ หรือความเหมาะสมสาํหรับวัตถุประสงคทีเ่ปนการเฉพาะ

ไมมีเหตกุารณใดที่ Danfoss จะรับผดิชอบตอความเสียหายโดยทางตรง, ทางออม, พิเศษ, บงัเอญิ หรือทีเ่กิดขึ้นตามมาหลังจากการเลิกใช หรือการไมมีความสามารถใน-

การใชขอมูลที่มีอยูในคูมือนี ้ถึงแมวาจะไดรับคําแนะนําในความเปนไปไดถึงความเสียหายดังกลาว โดยเฉพาะ Danfoss ไมรับผดิชอบตอตนทนุใดๆ รวมถึงแตไมจํากัดถึง-

สิ่งเหลานั้นที่เกิดข้ึนจากผลของการสูญเสียกําไรหรือรายได, อุปกรณสูญหายหรือเสียหาย, โปรแกรมคอมพวิเตอรสูญหาย, ขอมูลสูญหาย, ตนทุนในการจัดหาทดแทนส่ิง-

เหลานี ้หรือการเรียกรองใดๆโดยบุคคลที่สาม
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Danfoss สงวนสิทธิ์ที่จะทบทวนการเผยแพรนีไ้ดตลอดเวลาและเปลี่ยนแปลงเนื้อหาโดยไมตองแจงใหทราบลวงหนาหรือมีพนัธะใดๆทีจ่ะตองแจงใหผูใชกอนหนาและผู-

ใชปจจบุนัของการทบทวนหรือการเปลี่ยนแปลงเหลานั้น

 

1.1.2 เอกสาร  ทีม่ี สําหรับ ชุดขบั HVAC VLT

- คําแนะนําการใชงาน MG.11.Ax.yy มีขอมูลที่จําเปนสําหรับการเริ่มการทาํงานและใชงาน ตัวแปลงความถี่ชุดขับเคลื่อน

- คําแนะนําการใชงาน ชุดขับ HVAC VLT กําลังสูง, MG.11.Fx.yy

- คูมือการออกแบบMG.11.Bx.yy บรรจุขอมูลทางเทคนคิเกีย่วกบัตัวแปลงความถี่ชุดขับเคลื่อน และการออกแบบและการประยุกตใชงานของลูกคา

- คูมือการโปรแกรม MG.11.Cx.yy ใหขอมูลเกี่ยวกับวิธีตั้งโปรแกรม รวมถึงคําอธิบายเกีย่วกบัพารามิเตอรอยางครบถวนสมบูรณ

- คําแนะนําในการติดตั้ง, อุปกรณเสริม I/O อนาล็อก MCB109, MI.38.Bx.yy

- ขอมูลเพิม่เติมเกี่ยวกบัการใชงาน, คําแนะนาํการลดพกิัดอณุหภมูิ MN.11.Ax.yy

- เคร่ืองมือกําหนดรูปแบบที่ทํางานบนเครื่อง PC MCT 10DCT 10, MG.10.Ax.yy ชวยใหผูใชสามารถกําหนดรูปแบบ ตัวแปลงความถี่ชุดขับเคลื่อน จากเครื่อง PC

ที่ใช Windows™

- ซอฟตแวร Energy Box ของDanfoss VLT® ที่ www.danfoss.com/BusinessAreas/DrivesSolutions www.geelectrical.com/driveswww.trane.com/vfd

จากนัน้เลือก PC Software Download

- ชุดขับ HVAC VLT คูมือการใชงานชุดขับเคลื่อน, MG.11.Tx.yy

- คําแนะนําการใชงาน ชุดขับ HVAC VLT Profibus, MG.33.Cx.yy

- คําแนะนําการใชงาน ชุดขับ HVAC VLT Device Net, MG.33.Dx.yy

- คําแนะนําการใชงาน ชุดขับ HVAC VLT BACnet, MG.11.Dx.yy

- คําแนะนําการใชงาน ชุดขับ HVAC VLT LonWorks, MG.11.Ex.yy

- คําแนะนําการใชงาน ชุดขับ HVAC VLT Metasys, MG.11.Gx.yy

- คําแนะนําการใชงาน ชุดขับ HVAC VLT FLN, MG.11.Zx.yy

- คูมือการออกแบบตัวกรองเอาทพทุ, MG.90.Nx.yy

- คูมือการออกแบบตัวตานทานเบรก, MG.90.Ox.yy

x = เลขการปรับแก

yy = รหัสภาษา

Danfoss ขอมูลทางเทคนิคสามารถหาไดในรูปเอกสารจาก Danfoss สํานกังานขายในพืน้ทีข่องคุณ หรือออนไลนที่: 

www.danfoss.com/BusinessAreas/DrivesSolutions/Documentations/Technical+Documentation.htm
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1.1.3 คํายอและมาตรฐาน 

คํายอ คําศัพท หนวย SI หนวย I-P
a อตัราเรง m/s2 ft/s2

AWG เกจลวดอเมริกัน   
การปรับอัตโนมัติ การปรับมอเตอรโดยอัตโนมัติ   

°C องศาเซลเซียส   
I กระแส A Amp

ILIM ขดีจํากดักระแส   
จูล พลังงาน J=N.m ft-lb, Btu
°F ฟาเรนไฮต   
FC ตัวแปลงความถี่   
f ความถี่ Hz Hz

kHz กโิลเฮริตซ kHz kHz
LCP แผงควบคุมหนาเครื่อง   
mA มิลลิแอมแปร   
ms มิลลิวนิาที   
min นาที   
MCT เคร่ืองมือควบคุมมอเตอร   

M-TYPE ขึน้อยูกบัชนดิของมอเตอร   
Nm นวิตันเมตร  in-lbs
IM,N กระแสของมอเตอรที่พิกดั   
fM,N ความถี่ของมอเตอรทีพ่ิกดั   
PM,N กาํลังของมอเตอรทีพ่ิกดั   
UM,N แรงดันไฟฟาของมอเตอรทีพ่ิกดั   
par. พารามิเตอร   
PELV แรงดันต่ําปองกันพิเศษ   
วัตต กาํลัง W Btu/hr, hp

พาสคาล ความดัน Pa = N/m² psi, psf, ฟตุน้าํ
IINV กระแสเอาทพุทของอินเวอรเตอรทีพ่ิกดั   
RPM รอบตอนาที   
SR ขนาดที่สัมพนัธ   
T อณุหภมูิ C F
t เวลา s s,hr

TLIM ขดีจํากดัแรงบดิ   
U แรงดันไฟฟา V V

ตาราง 1.1: ตารางคํายอและมาตรฐาน
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1.1.4 ระบุตัวแปลงความถี่

ดานลางนีเ้ปนตัวอยางของปายประจาํชุดขบั ปายนีต้ิดอยูบนตัวแปลงความถี่และแสดงประเภทและอปุกรณเสริมทีต่ิดตัง้มากับเครื่อง ดูทีด่านลางสําหรับรายละเอยีดวธีิการ-

อาน สตริงรหัสประเภท (T/C)

ภาพประกอบ 1.1: ตวัอยางนีแ้สดงปายประจาํเครื่อง

โนตสําหรับผูอาน

โปรดเตรียมหมายเลข T/C (รหัสประเภท) และหมายเลขการผลิตเครื่องใหพรอมกอนทีจ่ะติดตอ Danfoss

1 บทนํา คูมือการใชงานชุดขับ VLT® HVAC
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1.1.5 สตริงรหสัประเภทกําลังต่ําและกลาง

คําอธิบาย ตําแหนง ทางเลือกทีเ่ปนไปได
กลุมของผลิตภณัฑและ รุนของชุดขบัเคล่ือน FC 1-6 FC 102
พิกดักําลัง 8-10 1.1- 90 kW (P1K1 - P90K)
จํานวนของเฟส 11 สามเฟส (T)

แรงดันหลัก 11-12
T 2: 200-240 VAC
T 4: 380-480 VAC
T 6: 525-600 VAC

กรอบหุม 13-15

E20: IP20
E21: IP 21/NEMA Type 1
E55: IP 55/NEMA Type 12
E66: IP66
P21: IP21/NEMA Type 1 w/backplate
P55: IP55/NEMA Type 12 w/backplate

ตัวกรอง RFI 16-17

H1: ตัวกรอง RFI ช้ัน A1/B
H2: ตัวกรอง RFI ช้ัน A2
H3: ตัวกรอง RFI ช้ัน A1/B (ลดความยาวสายเคเบิลลง)
Hx: ไมมีตัวกรอง RFI

เบรก 18

X: ไมรวมตัวสับเบรค
B: รวมตัวสับเบรค
T: การหยุดแบบปลอดภยั
U: เบรกแบบปลอดภยั

จอแสดงผล 19
G: แผงควบคุมหนาเครื่อง (LCP) แบบกราฟก
N: แผงควบคุมหนาเครื่องแบบตัวเลข (NLCP)
X: ไมมีแผงควบคุมหนาเครื่อง

การเคลือบ PCB 20 X ไมเคลือบ PCB
C: เคลือบ PCB

อุปกรณเสริมชุดหลัก 21

X: ไมมีสวิตชตัดตอนแหลงจายไฟหลักและการแบงรับภาระโหลด
1: มีสวิทชตัดตอนแหลงจายไฟหลัก (IP55 เทานั้น)
8: สวิตชตัดตอนแหลงจายไฟหลักและการแบงรับภาระโหลด
D: การแบงรับโหลด
โปรดดู บทที ่8 สําหรับขนาดสายเคเบิลสูงสุด

การปรับใหเหมาะสม 22 X: มาตรฐาน
0: สายมาตรวดัแบบยุโรปในชองใสสายเคเบลิ

การปรับใหเหมาะสม 23 สํารองไว
รีลีสของซอฟตแวร 24-27 ซอฟตแวรทาํงานจริง
ภาษาของซอฟตแวร 28  

อุปกรณเสริม A 29-30

AX: ไมมีอปุกรณเสริม
A0: MCA 101 Profibus DP V1
A4: MCA 104 DeviceNet
AG: MCA 108 Lonworks
AJ: MCA 109 BACnet gateway

อุปกรณเสริม B 31-32

BX: ไมมีอปุกรณเสริม
BK: MCB 101 อปุกรณเสริม I/O สําหรับใชงานทั่วไป
BP: MCB 105 อปุกรณเสริมรีเลย
BO: MCB 109 อปุกรณเสริม I/O อนาล็อก

C0 อุปกรณเสริม MCO 33-34 CX: ไมมีอปุกรณเสริม
อุปกรณเสริม C1 35 X: ไมมีอปุกรณเสริม
ซอฟตแวรเสริม C 36-37 XX: ซอฟตแวรมาตรฐาน

อุปกรณเสริม D 38-39 DX: ไมมีอปุกรณเสริม
D0: DC สํารอง

ตาราง 1.2: การอธิบายรหัสประเภท

อปุกรณเสริมและอุปกรณประกอบที่หลากหลายมีอธิบายเพิ่มเติมใน ชุดขับ HVAC VLT คูมือการออกแบบ, MG.11.BX.YY

คูมือการใชงานชุดขับ VLT® HVAC 1 บทนํา
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2 ความปลอดภัย

2.1.1 สัญลักษณ

สัญลักษณทีใ่ชในคูมือน้ี:

โนตสําหรับผูอาน

แสดงบางสิ่งที่จะตองสังเกตโดยผูอาน

ระบคุําเตือนทั่วไป

ระบุถึงคําเตือนไฟฟาแรงสูง

✮ แสดงคามาตรฐานจากโรงงาน

 

2.1.2 คําเตือนไฟฟาแรงสูง

แรงดันไฟฟาของตัวแปลงความถี่และการดเสริม MCO 101 มีอนัตรายเมื่อตัวแปลงความถี่ตออยูกบัแหลงจายไฟหลัก การตอมอเตอรหรือตัวแปลง-

ความถี่ทีไ่มถูกตอง อาจทําใหเกดิการเสียชีวติ บาดเจ็บรุนแรง หรืออปุกรณเสียหายได ดังน้ันจงึตองปฏบิตัิตามข้ันตอนในคูมือเลมนี้ รวมทั้งกฎขอ-

บงัคับในประเทศและทองถ่ิน และกฎขอบังคับดานความปลอดภยัตางๆ

 

2.1.3 หมายเหตุเกี่ยวกบัความปลอดภัย

แรงดันไฟฟาของตัวแปลงความถี่มีอันตรายเมื่อตัวแปลงความถี่ตออยูกบัแหลงจายไฟหลัก การติดตั้งมอเตอรโดยตรง ตัวแปลงความถี่หรือ ระบบ อาจ-

ทําให เกิดการเสียชีวิต บาดเจบ็รุนแรง หรืออปุกรณเสียหาย ดงันัน้จะตองปฏบิตัิตามคําแนะนําในคูมือนีเ้ชนเดียวกบักฎขอบังคับของทองถ่ินและระดับ-

ประเทศและขอบงัคับดานความปลอดภยั

ขอบังคับดานความปลอดภยั

1. ตัวแปลงความถี่จะตองถูกปลดจากแหลงจายไฟหลักถาจะตองมีการดําเนนิงานซอม ตรวจสอบวาแหลงจายไฟหลักถูกปลดแลวและรอจนกวาเวลาทีจ่าํเปนตอง-

รอไดผานไปกอนทีจ่ะถอดข้ัวของมอเตอรและแหลงจายไฟหลัก

2. ปุม [STOP/RESET] บน LCP ของตัวแปลงความถี่ไมไดปลดอปุกรณออกจากแหลงจายไฟหลักและดังนั้นตองไมใชเปนสวทิชเพื่อความปลอดภยั

3. การลงดินเพือ่การปองกนัทีถู่กตองของอปุกรณจะตองถูกกาํหนด ผูใชตองไดรับการปกปองจากแหลงจายไฟ และมอเตอรตองถูกปองกันจากการมีโหลดเกินตา-

มกฏขอบงัคับในระดับประเทศและทองถ่ิน

4. กระแสรั่วลงดินสูงกวา 3.5 mA

5. การปองกนัโหลดเกินของมอเตอรตั้งคาโดย พารามิเตอร 1-90 ระบบปองกนัความรอนมอเตอร ถาตองใชฟงกชันนี ้ใหต้ังพารามิเตอร 1-90 ระบบปองกนัความ-

รอนมอเตอร ใหเปนคาขอมูลของการตัดการทาํงานของ [ETR] (คามาตรฐาน) หรือ คาขอมูลการเตือนของ [ETR] หมายเหตุ: ฟงกชัน เร่ิมตน ที ่1.16 เทาของ-

กระแสมอเตอรที่พิกัดและความถี่มอเตอรที่พกิัด สําหรับตลาดอเมริกาเหนอื: ฟงกชัน ETR ใหการปองกันมอเตอรรับโหลดเกนิ คลาส 20 ตามขอกาํหนดของ NEC

คูมือการใชงานชุดขับ VLT® HVAC 2 ความปลอดภัย
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6. หามถอดปลั๊กมอเตอรและแหลงจายไฟหลักในขณะทีต่ัวแปลงความถี่ยงัเช่ือมตออยูกับแหลงจายไฟหลัก ตรวจสอบวาแหลงจายไฟหลักถูกปลดแลวและรอ-

จนกวาเวลาที่จาํเปนตองรอไดผานไปกอนที่จะถอดขัว้ของมอเตอรและแหลงจายไฟหลัก

7. โปรดจําไววาตวัแปลงความถี่จะมีอนิพตุแรงดันทีม่ากกวา L1, L2 และ L3 เมื่อติดตั้งการแบงโหลด (การเชื่อมวงจรตัวกลางกระแสตรง) และแหลงจายไฟ-

ภายนอก 24 V DC ตรวจสอบวาทุกอินพุทแรงดันถูกปลดออกและรอจนกวาเวลาทีจ่ําเปนตองรอไดผานไปกอนการเริ่มงานซอม

การติดต้ังที่สูงมากเหนือระดับนํ้าทะเล

การติดตั้งทีสู่งมากเหนือระดับน้าํทะเล:

380 - 500 V, กรอบหุม A, B และ C: ทีร่ะดับความสูงเกินกวา 2 กม. โปรดติดตอ Danfoss เกี่ยวกับ PELV

380 - 500 V, กรอบหุม D, E และ F: ทีร่ะดับความสูงเกนิกวา 3 กม. โปรดติดตอ Danfoss เกีย่วกับ PELV.

525 - 690 V: ทีร่ะดับความสูงเกนิกวา 2 กม. โปรดติดตอ Danfoss เกีย่วกับ PELV.

การเตือนเกี่ยวกับการสตารทที่ไมต้ังใจ

1. มอเตอรสามารถถูกทําใหหยดุไดโดยใชคําสั่งดิจิตอล คําส่ังบัส คาอางอิงหรือการหยดุทีห่นาเครื่องในขณะที่ตัวแปลงความถี่เช่ือมตออยูกบั-

แหลงจายไฟหลัก เมื่อจําเปนตองพจิารณาเกีย่วกบัความปลอดภัยสวนบุคคลเพื่อประกนัวาจะไมมีการสตารทโดยไมตั้งใจเกิดขึ้น ฟงกชัน-

การหยุดเหลาน้ีจะไมเพียงพอ

2. ในขณะทีพ่ารามิเตอรกาํลังเปลี่ยนแปลงมอเตอรอาจจะสตารทได ดังนัน้ปุมหยุด [STOP/RESET] ตองถูกใชงานเสมอขอมูลดังตอไปนี-้

สามารถปรับแกได

3. มอเตอรที่หยดุอยูอาจจะสตารทถาเกดิฟอลตขึ้นในอปุกรณอิเล็กทรอนกิของตัวแปลงความถี ่หรือถาโหลดเกินชั่วคราว หรือฟอลตในแหลง-

จายไฟหลัก หรือการเชื่อมตอมอเตอรสิ้นสุดลง

การสัมผัสชิ้นสวนทางไฟฟา อาจมีอนัตรายอยางรายแรง - แมวาอปุกรณจะตัดการเชื่อมตอกบัแหลงจายไฟหลักแลวกต็าม

และควรดูใหแนใจวา อินพุตแรงดันอื่นๆ ไดถูกปลดการเชื่อมตอแลว เชน แหลงจายไฟภายนอก 24 V DC การแบงรับโหลด (การเชื่อมตอ DC ของวงจรขัน้กลาง) รวมถึง-

การตอมอเตอรสําหรับการสํารองทางจลน โปรดดูคําแนะนาํการใชงานสาํหรับคําแนะนาํดานความปลอดภยัเพิม่เติม

ตวัเกบ็ประจุดซีีลิงคของตัวแปลงความถี่ จะยงัคงมีประจไุฟอยูหลังจากปลดการจายไฟแลว เพือ่หลีกเล่ียงอันตรายจากไฟฟา ใหปลดตัวแปลงความถี่-

ออกจากแหลงจายไฟหลักกอนดําเนนิการบาํรุงรักษา รอเวลาอยางนอยตามที่ระบตุอไปนี้ กอนซอมบํารุงตัวแปลงความถี:่

แรงดัน (V) เวลารอ ตํ่าสุด (นาที)

4 15 20 30 40

200 - 240 1.1 - 3.7 kW 5.5 - 45 kW    

     

380 - 480 1.1 - 7.5 kW 11 - 90 kW 110 - 250 kW  315 - 1000 kW

     

525 - 600 1.1 - 7.5 kW 11 - 90 kW    

     

525 - 690  11 - 90 kW 45 - 400 kW 450 - 1400 kW  

     

โปรดตระหนักวาอาจจะมีแรงดันสูงในดีซีลิงค แมวาไฟแสดงสถานะจะดับแลวก็ตาม

 

2.1.4 กอนเริม่ตนงานซอมบาํรงุ

1. ใหปลดตัวแปลงความถี่ออกจากแหลงจายไฟหลัก

2. ตัดการเชื่อมตอขัว้ตอ 88 และ 89 ของบัสไฟตรง

3. รออยางนอยเทากับเวลาทีร่ะบุไวในสวน คําเตือนทั่วไป ขางตน

4. ถอดสายเคเบิลมอเตอร
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2.1.5 เงือ่นไขพเิศษ

พกิัดทางไฟฟา:

คาพกิัดจะแสดงบนปายชื่อของตัวแปลงความถี่โดยอางอิงจากแหลงจายไฟฟา 3 เฟส ภายในแรงดัน กระแส และชวงของอุณหภมูิทีก่ําหนด ซ่ึงคาดวาจะถูกใชในการ-

ประยกุตใชงานเปนสวนใหญ

ตัวแปลงความถี่ยงัรองรับการประยกุตใชพเิศษอืน่ๆ ทีม่ีผลกบัคาพกิดัทางไฟฟาของตัวแปลงความถี่

สภาวะพิเศษที่สงผลกับคาพกิัดทางไฟฟาอาจเปน

• การใชงานกบัแหลงจาย 1 เฟส

• การใชงานทีม่ีอุณหภมูิสูงทีต่องการการลดพิกดัทางไฟฟา

• การใชงานทางทะเลทีม่ีสภาวะแวดลอมทีรุ่นแรงมาก

การประยุกตใชอื่นๆ ทีอ่าจสงผลตอคาพิกดัทางไฟฟา

ศึกษาจากสวนที่เกีย่วของในคูมือนีแ้ละใน ชุดขับ HVAC VLTคูมือการออกแบบ, MG.11.BX.YY สําหรับขอมูลเกี่ยวกับพิกดัทางไฟฟา

ความตองการสําหรับการติดต้ัง

ความปลอดภยัทางไฟฟาโดยรวมของตัวแปลงความถีท่ี่จาํเปนตองไดรับการพจิารณาในการติดตั้งโดยเฉพาะทีเ่กี่ยวของกบั

• ฟวสและเซอรกิตเบรกเกอรสําหรับการปองกนักระแสเกินและการลัดวงจร

• การเลือกขนาดสายเคเบลิไฟฟา (แหลงจายไฟหลัก, มอเตอร, เบรก, การแบงโหลดและรีเลย)

• การกาํหนดคา Grid (ขาตัวถายโอนเดลตาสายดิน, IT,TN เปนตน)

• ความปลอดภยัของสวนตอแรงดันต่ํา (สภาวะ PELV)

ดูเร่ืองที่เกี่ยวของในคําแนะนาํเหลานี้และคูมือการออกแบบชุดขับชุดขับ HVAC VLT สําหรับขอมูลเกีย่วกับขอกาํหนดการติดตั้ง

 

2.1.6 การติดตั้งทีสู่งมากเหนือระดับนํ้าทะเล (PELV)

แรงดันไฟฟาระดับที่เปนอนัตราย!

ทีค่วามสูงเหนือระดับน้ําทะเลมากกวา 2 กม. โปรดติดตอDanfoss เกีย่วกับ PELV.

การหลีกเลี่ยงการสตารทโดยไมต้ังใจ

ในขณะทีต่ัวแปลงความถี่เช่ือมตออยูกบัสายหลัก มอเตอรสามารถสตารท/หยดุไดโดยใชคําสั่งดิจติอล, คําสั่งบสั, คาอางองิหรือผานทาง LCP

• ปลดตัวแปลงความถี่จากแหลงจายไฟหลักเมือ่พจิารณาถึงความปลอดภยัสวนบคุคลจาํเปนตองหลีกเลี่ยงการสตารทโดยไมไดตั้งใจ

• เพื่อหลีกเลี่ยงการสตารทโดยไมไดตั้งใจ ใหกดปุม [OFF] ทกุคร้ังกอนทําการเปลี่ยนคาพารามิเตอร

• เวนแตข้ัวตอ 37 จะถูกปด ฟอลตทางอิเล็กทรอนกิ, โหลดเกินชั่วขณะ, ฟอลตในแหลงจายไฟหลัก หรือการหายไปของการเชื่อมตอกบั-

มอเตอร อาจเปนสาเหตุใหมอเตอรทีห่ยุดอยูเกิดการสตารทขึน้ได

ความลมเหลวในการปฏบิัติตามคําแนะนําอาจสงผลใหเกดิการเสียชีวิตหรือบาดเจ็บรุนแรง

 

2.1.7 หลีกเล่ียงการสตารทโดยไมตั้งใจ

ในขณะทีต่ัวแปลงความถี่เช่ือมตออยูกบัสายหลัก มอเตอรสามารถสตารท/หยุดไดโดยใชคําสั่งดิจิตอล, คําสั่งบสั, คาอางอิง หรือผานทางแผงควบคุม-

หนาเครื่อง

• ปลดตัวแปลงความถี่จากแหลงจายไฟหลักเมือ่พจิารณาถึงความปลอดภยัสวนบคุคลจาํเปนตองหลีกเลี่ยงการสตารทโดยไมไดตั้งใจ

• เพื่อหลีกเลี่ยงการสตารทโดยไมไดตั้งใจ ใหกดปุม [OFF] ทกุคร้ังกอนทําการเปลี่ยนคาพารามิเตอร

• เวนแตข้ัวตอ 37 จะถูกปด ฟอลตทางอิเล็กทรอนกิ, โหลดเกินชั่วขณะ, ฟอลตในแหลงจายไฟหลัก หรือการหายไปของการเชื่อมตอกบั-

มอเตอร อาจเปนสาเหตุใหมอเตอรทีห่ยุดอยูเกิดการสตารทขึน้ได

คูมือการใชงานชุดขับ VLT® HVAC 2 ความปลอดภัย
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2.1.8 การหยุดอยางปลอดภัยของตัวแปลงความถี่

สําหรับเวอรชันทีต่ิดตั้ง การหยดุแบบปลอดภยัดวยอนิพทุที่ข้ัวตอ 37 , ตัวแปลงความถี่ สามารถดําเนินการฟงกชันเพื่อความปลอดภยั การปดแรงบดิที่ปลอดภยั  (ตามที่-

กําหนดไวใน CD IEC 61800-5-2 ฉบับราง) หรือ การหยดุหมวด 0 (ตามทีก่ําหนดใน EN 60204-1)

มันถูกออกแบบและปรับปรุงใหเหมาะสมสําหรับลําดับความปลอด 3 ในการเรียกรองใน EN 954-1 เคร่ืองมือสําหรับใชงานน้ีเรียกวาการหยุดแบบปลอดภยั กอนทีจ่ะทําการ-

ผสานและใชการหยุดแบบปลอดภยัในการติดตั้ง การวิเคราะหความเสี่ยงโดยตลอดในการติดตั้งจะตองไดรับการดาํเนินการเพื่อทีจ่ะพจิารณาวา การทํางานการหยดุแบบ-

ปลอดภัยและหมวดความปลอดภยัมีความเหมาะสมและเพียงพอหรือไม เพื่อใหติดตั้งและการใชฟงกชันหยดุแบบปลอดภยัไดตามขอกาํหนดของหมวดความปลอดภยั 3

ใน EN 954-1 ตองปฏบิตัิตามขอมูลและคําแนะนําทีเ่กีย่วของในชุดขบั HVAC VLT Design Guide ! ขอมูลและคําแนะนาํในคูมือการใชงานเลมนีย้ังไมเพียงพอสําหรับการ-

ใชงานฟงกชันการหยุดแบบปลอดภยั (Safe Stop) อยางถูกตองและปลอดภยั!

130BA491

เอกสารรับรองนีย้ังครอบคลุมถึง FC 102 และ FC 202

2 ความปลอดภัย คูมือการใชงานชุดขับ VLT® HVAC
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2.1.9 ไฟสายหลักสําหรับ IT

ไฟสายหลักสําหรับ IT

หามตอตัวแปลงความถี่ที่ม ีตัวกรอง RFI กับแหลงจายไฟหลักทีม่ีความดันระหวางเฟสและสายดินเกนิกวา 440 V สําหรับคอนเวอรเตอร 400 V และ

760 V สําหรับคอนเวอรเตอร 690 V

ในกรณไีฟสายหลักสําหรับ IT 400 V และการตอลงดินแบบเดลตา (grounded leg) แรงดันไฟฟาสายหลักที่วัดระหวางเฟสและดินอาจมีคาเกิน 440

V

สําหรับไฟสายหลักสําหรับ 690 V IT และการตอลงดินแบบเดลตา (grounded leg) แรงดันไฟฟาสายหลักที่วดัระหวางเฟสและดินอาจมีคาเกิน 760 V

พารามิเตอร 14-50 ตัวกรอง RFI สามารถใชเพือ่ปลดตัวเก็บประจ ุRFI ภายในจากตัวกรอง RFI ไปสายดินออก

 

2.1.10 คําแนะนําในการจํากดัทิ้ง 

อปุกรณทีป่ระกอบดวยชิ้นสวนทางไฟฟาตองไมถูกกาํจัดทิง้รวมกับขยะทัว่ไป

ตองเกบ็ขยะอเิล็กทรอนิกส และไฟฟาแยกตางหากตามกฎหมายทีบ่งัคับใชในปจจบุนัและในระดับทองถ่ิน

คูมือการใชงานชุดขับ VLT® HVAC 2 ความปลอดภัย
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3 การติดตั้งเชิงกล

3.1 กอนการสตารท

3.1.1 รายการตรวจสอบ

เมื่อนาํตัวแปลงความถี่ออกจากกลอง ตรวจใหแนใจวาเครื่องไมมีความเสียหายและมีความสมบูรณ ใชตารางตอไปนีเ้พื่อบงช้ีบรรจุภณัฑ

ประเภทกรอบ-

หุม:

A2

(IP 20-21)

A3

(IP 20-21)

A5

(IP 55-66)

B1/B3

(IP 20-21-55-66)

B2/B4

(IP 20-21-55-66)

C1/C3

(IP 20-21-55-66)

C2*/C4

(IP 20-21-55-66)

 

ขนาดเครื่อง (kW):

200-240 V 1.1-2.2 3.0-3.7 1.1-3.7
5.5-11/

5.5-11

15/

15-18.5

18.5-30/

22-30

37-45/

37-45

380-480 V 1.1-4.0 5.5-7.5 1.1-7.5
11-18.5/

11-18.5

22-30/

22-37

37-55/

45-55

75-90/

75-90

525-600 V  1.1-7.5 1.1-7.5
11-18.5/

11-18.5

22-30/

22-37

37-55/

45-55

75-90/

75-90

ตาราง 3.1: ตารางการแกะกลองบรรจุ

โปรดจําไววาการเลือกไขควง (ฟลลิปส ไขควงแฉกหรือไขควงดาว) มีดตัด, สวาน และมีด ขอแนะนําใหเหมาะสมกับการแกะเครื่องออกจากกลองและติดตั้งตัวแปลงความถี่

กลองบรรจสุําหรับเคสเหลาน้ีประกอบดวยสิ่งของตามทีแ่สดง ถุงใสอปุกรณเสริม เอกสาร และตัวเครื่อง ขึน้อยูกับวาอปุกรณเสริมทีป่ระกอบไวอาจจะมี 1 หรือ 2 ถุงและ-

เอกสารคูมือ 1 ชุดหรืออาจจะมากกวานั้น

คูมือการใชงานชุดขับ VLT® HVAC 3 การติดตั้งเชิงกล
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3.2.4 การติดตั้งเชิงกล 

ขนาดกรอบหุม IP20 ทัง้หมด รวมถึงขนาด กรอบหุม IP21/ IP55 ยกเวน A2 และ A3 สามารถใชการติดต้ังแบบชิดกันได

หากใช IP 21 ชุดกรอบหุม (130B1122 หรือ 130B1123) บนกรอบหุม A2 หรือ A3,ชุดอปุกรณทีใ่ชติดตั้ง จะตองมีระยะหางระหวางชุดขับ 50 มม.เปนอยางนอย

เพือ่ใหสภาพของการระบายความรอน ใหผลดีที่สุด ชวยใหอากาศไหลผานดานบนและดานลางของตัวแปลงความถี่ ดูตารางดานลาง

ชองระบายอากาศสําหรับเคสแตละประเภท

กรอบ-

หุม:
A2 A3 A5 B1 B2 B3 B4 C1 C2 C3 C4

a (มม.): 100 100 100 200 200 200 200 200 225 200 225

b (มม.): 100 100 100 200 200 200 200 200 225 200 225

1. เจาะรูตามระยะที่ใหมา

2. คุณตองใชสกรูที่เหมาะสมกบัพื้นผิวที่ตองการติดตั้งตัวแปลงความถี่ ขันสกรูทัง้ 4 ตัวใหแนน

ตาราง 3.2: การติดตั้ง ขนาด เฟรมชุด A5, B1, B2, B3, B4, C1, C2, C3 และ C4 บนผนังทีไ่มแข็งแรง ชุดขบัจะตองติดต้ังบนแผนยดึดานหลัง A เน่ืองจากไมมีอากาศที่-

ไหลผานแผนระบายความรอนอยางเพียงพอ

สําหรับชุดขบัที่หนักมาก (B4, C3, C4) ใหใชชุดยก กอนอื่นใหติดตั้งโบลทตัวลาง 2 ตัวที่ผนัง จากนัน้ยกชุดขับขึ้นบนโบลทตัวลางทัง้สอง ขัน้สุดทาย ใหยดึชุดขบัเขากบั-

ผนงัโดยใชโบลทตัวบน 2 ตัว

คูมือการใชงานชุดขับ VLT® HVAC 3 การติดตั้งเชิงกล
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3.2.5 ขอกาํหนดดานความปลอดภัยสําหรับการติดตั้งเชิงกล

ปฏบิตัิตามขอกําหนดที่นาํมาใชและชุดอปุกรณติดตั้งภาคสนาม ปฏบิตัิตามรายละเอยีดในคําแนะนาํเพื่อหลีกเล่ียงการบาดเจบ็ทีรุ่นแรงหรือความเสีย-

หายของอปุกรณ โดยเฉพาะอยางยิง่เมื่อติดตั้งอุปกรณขนาดใหญ

โนตสําหรับผูอาน

ตวัแปลงความถี่จะตองไดรับการระบายความรอนดวยวิธีการระบายอากาศ

เพื่อปองกนัไมใหอุปกรณรอนเกนิไป ตองตรวจสอบใหแนใจวาอณุหภมูิแวดลอม ไมสูงกวาอณุหภมูิสูงสุดทีก่ําหนดไวสําหรับตัวแปลงความถี ่ และ

ไมเกินอุณหภมูิเฉลี่ย 24 ช่ัวโมง คนหา อณุหภมูิสูงสุด และอณุหภมูิเฉลี่ย 24 ชั่วโมง ในยอหนา การลดพกิัดสําหรับอณุหภมูิแวดลอม

ถาอณุหภมูิแวดลอมอยูในชวง 45 °C - 55 ° C การลดพกิัดของตัวแปลงความถี่จะเปนสิ่งที่สําคัญ ดู การลดพกิัดสําหรับอณุหภมูิแวดลอม

ตวัแปลงความถี่จะมีอายุการใชงานลดลง หากไมไดนาํอณุหภมูิแวดลอมมาพิจารณาเกีย่วกับการลดพิกดั

 

3.2.6 การติดตั้งภาคสนาม

สําหรับการติดต้ังภาคสนาม แนะนําใหใชชุด IP 21/IP 4X top/TYPE 1 หรือชุด IP 54/55

 

3.2.7 การติดต้ังแผงเจาะทะลุ

ชดุติดต้ังแผงเจาะทะลุมีจาํหนายสําหรับชุดตัวแปลงความถี่ ชุดขับ HVAC VLT, VLT Aqua Drive และ

หากตองการเพิม่การระบายความรอนใหกับแผนระบายความรอน และลดความลึกของแผง ใหติดตั้งตัวแปลงความถี่ในแผงเจาะทะลุได นอกจากนี ้สามารถนาํพดัลมภายใน-

ออกได

เคร่ืองมือสําหรบัใชงานจะเปนประโยชนสําหรับหอA5 เร่ือยไปจนถึง C2

โนตสําหรับผูอาน

ชุดประกอบนี้ไมสามารถใชไดกับฝาครอบดานหนาแบบหลอ ไมครอบคลุมหรือครอบคลุมพลาสติก IP21 จะตองถูกใชในการแทนที่

ขอมูลในตัวเลขการออกคําสั่งจะพบไดจากหมายเลขการออกคําสั่งในคูมือการออกแบบ

ขอมูลรายละเอียดเพิ่มเติมมีอยูในคําแนะนาํชุดติดต้ังแผงเจาะทะล,ุ MI.33.HX.YY โดยที ่yy=รหัสภาษา

3 การติดตั้งเชิงกล คูมือการใชงานชุดขับ VLT® HVAC
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4 การติดตั้งทางไฟฟา

4.1 วิธีเช่ือมตอ

4.1.1 สายเคเบิลทัว่ไป 

โนตสําหรับผูอาน

สําหรับ ชุดขบั HVAC VLT ตัวเชื่อมของแหลงจายไฟหลักและตัวเชื่อมของมอเตอรรุนกําลังสูงชุดขับโปรดดูที ่ ชุดขบั HVAC VLT คูมือการใชงาน-

สําหรับกาํลังสูง MG.11.FX.YY

โนตสําหรับผูอาน

สายเคเบิลทั่วไป

การติดตั้งสายเคเบลิตองสอดคลองระเบียบขอบังคับภายในประเทศเกีย่วกับพื้นที่หนาตัดและอณุหภมูิแวดลอม แนะนําใหใชตัวนําทองแดง (60/75

°C)

รายละเอียดของแรงบิดขันแนนที่ขั้วตอ

 กาํลัง (kW) แรงบิด (Nm)

ชุด

โครง
200-240V 380-480V

525-600

V
ไฟสายหลัก มอเตอร

การเชื่อมตอ

DC
เบรก ลงดิน รีเลย

A2 1.1 - 3.0 1.1 - 4.0 1.1 - 4.0 1.8 1.8 1.8 1.8 3 0.6

A3 3.7 5.5 - 7.5 5.5 - 7.5 1.8 1.8 1.8 1.8 3 0.6

A5 1.1 - 3.7 1.1 - 7.5 1.1 - 7.5 1.8 1.8 1.8 1.8 3 0.6

B1 5.5 - 11 11 - 18.5 11 - 18.5 1.8 1.8 1.5 1.5 3 0.6

B2
-

15

22

30

22

30

4.5

4.52)

4.5

4.52)

3.7

3.7

3.7

3.7

3

3

0.6

0.6

B3 5.5 - 11 11 - 18.5 11 - 18.5 1.8 1.8 1.8 1.8 3 0.6

B4 15 - 18.5 22 - 37 22 - 37 4.5 4.5 4.5 4.5 3 0.6

C1 18.5 - 30 37 - 55 37 - 55 10 10 10 10 3 0.6

C2 37 - 45 75 - 90 75 - 90 14/241) 14/241) 14 14 3 0.6

C3 22 - 30 45 - 55 45 - 55 10 10 10 10 3 0.6

C4 37 - 45 75 - 90 75 - 90 14/24 1) 14/24 1) 14 14 3 0.6

กําลังสูง

กรอบหุม  380-480 V  ไฟสายหลัก มอเตอร
การเชื่อมตอ

DC
เบรก ลงดิน รีเลย

D1/D3  110-132  19 19 9.6 9.6 19 0.6

D2/D4  160-250  19 19 9.6 9.6 19 0.6

E1/E2  315-450  19 19 19 9.6 19 0.6

F1-F33)  500-710 710-900 19 19 19 9.6 19 0.6

F2-F43)  800-1000 1000-1400 19 19 19 9.6 19 0.6

ตาราง 4.1: การขนัแนนของขัว้ตอ

1) สําหรับขนาดสายเคเบิลทีต่างกนั x/y โดยที ่x ≤ 95 mm² และ y ≥ 95 mm²

2) ขนาดสายเคเบิลที่เกนิ 18.5 kW ≥ 35 mm2 และต่ํากวา 22 kW ≤ 10 mm2

1) สําหรับขนาดสายเคเบลิที่ตางกัน x/y โดยที ่x ≤ 95 mm2 และ y ≥ 95 mm2

2) ขนาดสายเคเบิลทีเ่กิน 18.5 kW ≥ 35 mm2 และต่ํากวา 22 kW ≤ 10 mm2

สําหรับขอมูลเกี่ยวกบั F series โปรดด ูFC 100 คาํแนะนําการใชงานชุดขบักําลังสูง

 

คูมือการใชงานชุดขับ VLT® HVAC 4 การติดตั้งทางไฟฟา
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4.1.2 การติดตั้งทางไฟฟาและสายเคเบิลควบคุม 

ภาพประกอบ 4.1: แผนผังแสดงขั้วตอทางไฟฟาทัง้หมด (ขัว้ตอที่ 37 มีไวสําหรับเครื่องที่มีฟงกชันหยดุแบบปลอดภยัเทานัน้)

หมายเลขขัว้ตอ คําอธิบายขัว้ตอ หมายเลขพารามิเตอร คามาตรฐานจากโรงงาน

1+2+3 ข้ัวตอ 1+2+3-รีเลย1 5-40 ไมใชงาน

4+5+6 ข้ัวตอ 4+5+6-รีเลย2 5-40 ไมใชงาน

12 ขัว้ตอ 12 จาย - +24 V DC

13 ขัว้ตอ 13 จาย - +24 V DC

18 ขั้วตอ 18 อนิพทุดิจิตอล 5-10 สตารท

19 ขั้วตอ 19 อนิพทุดิจิตอล 5-11 ไมใชงาน

20 ข้ัวตอ 20 - ขัว้ตอรวม

27 ขัว้ตอ 27 อนิพทุหรือเอาทพุทดิจติอล 5-12/5-30 การเคลื่อนทีผ่กผัน

29 ขัว้ตอ 29 อนิพทุหรือเอาทพุทดิจติอล 5-13/5-31 Jog

32 ขั้วตอ 32 อนิพทุดิจิตอล 5-14 ไมมีการทาํงาน

33 ขั้วตอ 33 อนิพทุดิจิตอล 5-15 ไมมีการทาํงาน

37 ขั้วตอ 37 อนิพทุดิจิตอล - หยดุปลอดภยั

42 ขัว้ตอ 42 เอาทพุทอนาล็อก 6-50 ความเร็ว 0-ขดีจํากดัสูง

53 ขัว้ตอ 53 อนิพทุอนาล็อก 3-15/6-1*/20-0* คาอางอิง

54 ขัว้ตอ 54 อนิพทุอนาล็อก 3-15/6-2*/20-0* คาปอนกลับ

ตาราง 4.2: การเชื่อมตอข้ัวตอ

4 การติดตั้งทางไฟฟา คูมือการใชงานชุดขับ VLT® HVAC
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ในบางกรณซ่ึีงขึน้อยูกบัการติดตั้ง สายเคเบิลควบคุมทีย่าวมากๆ และสัญญาณอนาล็อก อาจเปนผลใหเกดิวงรอบของสายดิน (Earth Loop) ความถี่ 50/60 Hz ซ่ึงมีสาเหตุ-

มาจากสัญญาณรบกวนจากสายเคเบลิที่จายกระแสไฟหลัก

ถาเกิดเหตุการณเชนนีข้ึ้นใหแยกสวนชีลหรือใสตัวเก็บประจุ 100 nF ระหวางสวนชีลกบัตัวถัง

โนตสําหรับผูอาน

จดุตอรวมของอนิพทุและเอาทพุทดิจิตอลและอนาล็อกควรตอแยกตางหากจากจดุตอรวมของขัว้ตอที่ 20, 39 และ 55 การทาํเชนนี้จะชวยหลีกเลี่ยง-

การรบกวนภายในกลุมจากกระแสดิน ยกตัวอยางเชน จะชวยเล่ียงจากสวติชช่ิงบนอนิพทุดิจิตอลทีจ่ะไปรบกวนอินพุทอนาล็อก

โนตสําหรับผูอาน

สายเคเบลิควบคุมตองเปนแบบมีชีล/ปลอกโลหะ

 

4.1.3 ฟวส 

การปองกนัวงจรยอย

เพือ่ปองกันการติดตั้งตออันตรายจากไฟฟาและเพลิงไหม ทกุวงจรยอยในการติดตั้งสวติชเกยีร เคร่ืองจกัร ฯลฯ จะตองมีการปองกนัการเกิดไฟฟาลัดวงจรและกระแสไฟ-

เกนิตามกฎระเบยีบทัง้ในและตางประเทศ

การปองกันการลัดวงจร:

ตัวแปลงความถี่จะตองไดรับการปองกันการเกิดไฟฟาลัดวงจรเพือ่หลีกเลี่ยงอนัตรายจากไฟฟาหรือเพลิงไหมDanfoss แนะนําใหใชฟวสตามมีการ-

ระบบุริการปองกันบุคคลและอุปกรณไวบนเคสภายในชุดขบั ตัวแปลงความถี่มกีารปองกนัไฟฟาลัดวงจรไดอยางสมบรูณในกรณทีี่เกิดการลัดวงจรที-่

เอาทพุทของมอเตอร

การปองกันกระแสเกนิ

มีการปองกันโหลดเกินเพือ่หลีกเล่ียงอนัตรายจากเพลิงไหม อนัเนือ่งมาจากสายเคเบลิในการติดตั้งมีความรอนสูงเกนิไป การปองกนักระแสเกิน

จะตองดําเนินการเสมอโดยยดึกฎขอบงัคับในประเทศ ตัวแปลงความถี่มีการปองกนักระแสไฟเกนิติดตั้งอยูภายใน ซ่ึงสามารถใชปองกันการเกดิโหลด-

เกินทีต่นทาง (ไมรวมการประยกุตใชงานที่ตรงตาม UL) ดู พารามิเตอร 4-18 ขดีจํากดักระแส ใน ชุดขบั HVAC VLT คูมือการโปรแกรม  ฟวสทีใ่ชจะ-

ตองไดรับการออกแบบสําหรับการปองกนัในวงจร ซ่ึงสามารถจายกระแสสูงสุดไดถึง 100,000 Arms (สมมาตร), แรงดันสูงสุด 500/600 V

การปองกันกระแสเกิน

หากไมสอดคลองกับ UL/cUL แลวDanfoss แนะนาํใหใชฟวสตามที่ระบไุวในตารางดานลาง ซ่ึงจะสอดคลองกบัมาตรฐาน EN50178

ในกรณทีี่เกิดการทาํงานผิดปกติ การไมปฏบิตัิตามคําแนะนําอาจทําใหเกดิความเสียหายตอตัวแปลงความถี่โดยไมจําเปน

คูมือการใชงานชุดขับ VLT® HVAC 4 การติดตั้งทางไฟฟา
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ความสอดคลอง UL

ฟวสท่ีไมสอดคลองกับ UL

ตัวแปลง

ความถี่
ขนาดฟวสสูงสุด

แรงดันไฟฟา ประเภท

200-240 V - T2

1K1-1K5 16A1 200-240 V ประเภท gG

2K2 25A1 200-240 V ประเภท gG

3K0 25A1 200-240 V ประเภท gG

3K7 35A1 200-240 V ประเภท gG

5K5 50A1 200-240 V ประเภท gG

7K5 63A1 200-240 V ประเภท gG

11K 63A1 200-240 V ประเภท gG

15K 80A1 200-240 V ประเภท gG

18K5 125A1 200-240 V ประเภท gG

22K 125A1 200-240 V ประเภท gG

30K 160A1 200-240 V ประเภท gG

37K 200A1 200-240 V ประเภท aR

45K 250A1 200-240 V ประเภท aR

380-480 V - T4

1K1-1K5 10A1 380-500 V ประเภท gG

2K2-3K0 16A1 380-500 V ประเภท gG

4K0-5K5 25A1 380-500 V ประเภท gG

7K5 35A1 380-500 V ประเภท gG

11K-15K 63A1 380-500 V ประเภท gG

18K 63A1 380-500 V ประเภท gG

22K 63A1 380-500 V ประเภท gG

30K 80A1 380-500 V ประเภท gG

37K 100A1 380-500 V ประเภท gG

45K 125A1 380-500 V ประเภท gG

55K 160A1 380-500 V ประเภท gG

75K 250A1 380-500 V ประเภท aR

90K 250A1 380-500 V ประเภท aR

1) ขนาดฟวสสูงสุด - ดูกฎขอบงัคับในประเทศและระหวางประเทศสําหรับการเลอืกขนาดฟวสซ่ึงสามารถนาํมาใชได

ตาราง 4.3: ฟวสที่ไมสอดคลองกับ UL 200 V/480 V

หากไมมีความจําเปนทีจ่ะตองสอดคลองกบั UL/cUL แนะนาํใหใชฟวสดังตอไปน้ี ซ่ึงจะยังคงสอดคลองกบัมาตรฐาน EN50178:

ตัวแปลงความถี่ แรงดันไฟฟา ประเภท

P110 - P250 380 - 480 V ประเภท gG

P315 - P450 380 - 480 V ประเภท gR

ตาราง 4.4: ไมสอดคลองตาม EN50178

4 การติดตั้งทางไฟฟา คูมือการใชงานชุดขับ VLT® HVAC
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ฟวสท่ีสอดคลองกับ UL

ตัวแปลง

ความถี่
Bussmann Bussmann Bussmann SIBA ฟวส Littel

Ferraz-

Shawmut

Ferraz-

Shawmut

200-240 V

kW ประเภท RK1 ประเภท J ประเภท T ประเภท RK1 ประเภท RK1 ประเภท CC ประเภท RK1

K25-K37 KTN-R05 JKS-05 JJN-05 5017906-005 KLN-R005 ATM-R05 A2K-05R

K55-1K1 KTN-R10 JKS-10 JJN-10 5017906-010 KLN-R10 ATM-R10 A2K-10R

1K5 KTN-R15 JKS-15 JJN-15 5017906-015 KLN-R15 ATM-R15 A2K-15R

2K2 KTN-R20 JKS-20 JJN-20 5012406-020 KLN-R20 ATM-R20 A2K-20R

3K0 JKS-25 JKS-25 KTK-R-25 5012406-025 KLN-R25 ATM-R25 A2K-25R

3K7 KTN-R30 JKS-30 JJN-30 5012406-030 KLN-R30 ATM-R30 A2K-30R

5K5 KTN-R50 JKS-50 JJN-50 5012406-050 KLN-R50 - A2K-50R

7K5 KTN-R50 JKS-60 JJN-60 5012406-050 KLN-R60 - A2K-50R

11K JKS-60 JKS-60 JJN-60 5014006-063 KLN-R60 A2K-60R A2K-60R

15K KTN-R80 JKS-80 JJN-80 5014006-080 KLN-R80 A2K-80R A2K-80R

18K5 KTN-R125 JKS-150 JJN-125 2028220-125 KLN-R125 A2K-125R A2K-125R

22K KTN-R125 JKS-150 JJN-125 2028220-125 KLN-R125 A2K-125R A2K-125R

30K FWX-150 - - 2028220-150 L25S-150 A25X-150 A25X-150

37K FWX-200 - - 2028220-200 L25S-200 A25X-200 A25X-200

45K FWX-250 - - 2028220-250 L25S-250 A25X-250 A25X-250

ตาราง 4.5: ฟวส UL, 200 - 240 V

ตัวแปลง

ความถี่
Bussmann Bussmann Bussmann SIBA ฟวส Littel

Ferraz-

Shawmut

Ferraz-

Shawmut

380-480 V, 525-600 V

kW ประเภท RK1 ประเภท J ประเภท T ประเภท RK1 ประเภท RK1 ประเภท CC ประเภท RK1

K37-1K1 KTS-R6 JKS-6 JJS-6 5017906-006 KLS-R6 ATM-R6 A6K-6R

1K5-2K2 KTS-R10 JKS-10 JJS-10 5017906-010 KLS-R10 ATM-R10 A6K-10R

3K0 KTS-R15 JKS-15 JJS-15 5017906-016 KLS-R16 ATM-R16 A6K-16R

4K0 KTS-R20 JKS-20 JJS-20 5017906-020 KLS-R20 ATM-R20 A6K-20R

5K5 KTS-R25 JKS-25 JJS-25 5017906-025 KLS-R25 ATM-R25 A6K-25R

7K5 KTS-R30 JKS-30 JJS-30 5012406-032 KLS-R30 ATM-R30 A6K-30R

11K KTS-R40 JKS-40 JJS-40 5014006-040 KLS-R40 - A6K-40R

15K KTS-R40 JKS-40 JJS-40 5014006-040 KLS-R40 - A6K-40R

18K KTS-R50 JKS-50 JJS-50 5014006-050 KLS-R50 - A6K-50R

22K KTS-R60 JKS-60 JJS-60 5014006-063 KLS-R60 - A6K-60R

30K KTS-R80 JKS-80 JJS-80 2028220-100 KLS-R80 - A6K-80R

37K KTS-R100 JKS-100 JJS-100 2028220-125 KLS-R100  A6K-100R

45K KTS-R125 JKS-150 JJS-150 2028220-125 KLS-R125  A6K-125R

55K KTS-R150 JKS-150 JJS-150 2028220-160 KLS-R150  A6K-150R

75K FWH-220 - - 2028220-200 L50S-225  A50-P225

90K FWH-250 - - 2028220-250 L50S-250  A50-P250

ตาราง 4.6: ฟวส UL, 380 - 600 V

ฟวส KTS จาก Bussmann อาจจะใชแทน KTN สําหรับตัวแปลงความถี่ 240 V

ฟวส FWH จาก Bussmann อาจจะใชแทน FWX สําหรับตัวแปลงความถี่ 240 V

ฟวส KLSR จาก LITTEL FUSE อาจจะใชแทน KLNR สําหรับตัวแปลงความถี่ 240 V

ฟวส L50S จาก LITTEL FUSE อาจจะใชแทน L50S สําหรับตัวแปลงความถี่ 240 V

ฟวส A6KR จาก FERRAZ SHAWMUT อาจจะใชแทน A2KR สําหรับตัวแปลงความถี่ 240 V

ฟวส A50X จาก FERRAZ SHAWMUT อาจจะใชแทน A25X สําหรับตัวแปลงความถี่ 240 V

คูมือการใชงานชุดขับ VLT® HVAC 4 การติดตั้งทางไฟฟา
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4.1.4 การตอลงดินและแหลงจายไฟหลัก IT

ขนาดหนาตัดของสายเคเบลิเช่ือมตอลงดินอยางนอยตองเทากบั 10 มม.2 หรือ 2 เทาของสายหลักทีพ่กิัดโดยตอแยกจากกนัตาม EN 50178 หรือ IEC

61800-5-1 เวนแตกฎขอบงัคับในระดับประเทศจะกําหนดไวเปนอยางอืน่ ตองปฏบิตัิใหสอดคลองกับ ขอกาํหนดระดับประเทศและขอกาํหนดในทอง-

ถ่ิน. ที่เกีย่วกับขนาดหนาตัดของสายเคเบิลเสมอ

สายเคเบิลหลักจะตอเขากบัสวิทชตัดตอนหลักถามีติดตั้งมาดวย

โนตสําหรับผูอาน

ตรวจสอบวาแรงดันไฟฟาหลักตรงกับคาแรงดันไฟฟาหลักทีร่ะบุไวบนปายชื่อของตัวแปลงความถี่

ภาพประกอบ 4.2: ขัว้ตอสําหรับสายไฟหลักและสายดิน

ไฟสายหลักสําหรับ IT

หามตอตัวแปลงความถี่ชนดิ 400 Vที่มีตัวกรอง RFIเขากับแหลงจายไฟสายหลักทีม่ีแรงดันระหวางเฟสกับดินสูงเกนิกวา 440 V

ในกรณไีฟสายหลักสําหรับ IT และการตอลงดินแบบเดลตา (grounded leg) แรงดันไฟฟาสายหลักทีว่ดัระหวางเฟสและดินอาจมีคาเกนิ 440 V

4 การติดตั้งทางไฟฟา คูมือการใชงานชุดขับ VLT® HVAC
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4.1.6 การเช่ือมตอแหลงจายไฟหลักสําหรับ A2 และ A3

ภาพประกอบ 4.3: ลําดับแรกยึดสกรูสองตัวบนแผนยึด เลื่อนใหตรงตําแหนงและขันแบบหลวมๆ

ภาพประกอบ 4.4: เมื่อติดต้ังเคเบลิ ลําดับแรกยึดและขนัสายดินใหแนน

ขนาดหนาตัดของสายเคเบลิเช่ือมตอลงดินอยางนอยตองเทากบั 10 มม.2 หรือ 2 เทาของสายหลักทีพ่กิัดโดยตอแยกจากกันตามEN 50178/IEC

61800-5-1

4 การติดตั้งทางไฟฟา คูมือการใชงานชุดขับ VLT® HVAC
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ภาพประกอบ 4.5: แลวตอสายหลักเขาและขนัใหแนน

ภาพประกอบ 4.6: ทายที่สุดขันแผงยึดสายใหแนน

โนตสําหรับผูอาน

สําหรับเฟสเดี่ยว A3 ใชข้ัวตอ L1 และ L2

คูมือการใชงานชุดขับ VLT® HVAC 4 การติดตั้งทางไฟฟา
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4.1.7 การเช่ือมตอแหลงจายไฟหลักสําหรับ A5

ภาพประกอบ 4.7: วิธีเช่ือมตอสายหลักและสายดินโดยไมมีสวทิชตัดตอนหลัก โปรดทราบวามีการใชตัวรัดสายเคเบลิดวย

ภาพประกอบ 4.8: วิธีเช่ือมตอสายหลักและสายดินโดยไมมีสวทิชตัดตอนหลัก

โนตสําหรับผูอาน

สําหรับเฟสเด่ียว A5 ใชขัว้ตอ L1 และ L2

4 การติดตั้งทางไฟฟา คูมือการใชงานชุดขับ VLT® HVAC
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4.1.8 การเชื่อมตอหลักสําหรับ B1, B2 และ B3

ภาพประกอบ 4.9: วิธีเชื่อมตอกับสายหลักและการตอลงดิน-

สําหรับ B1 และ B2

ภาพประกอบ 4.10: วธีิเช่ือมตอกบัสายหลักและการตอลงดิน-

สําหรับ B3ที่ไมมี RFI

ภาพประกอบ 4.11: วธีิเช่ือมตอกบัสายหลักและการตอลงดิน-

สําหรับB3ทีม่ี RFI

โนตสําหรับผูอาน

มี B1เฟสเดียว ใชเทอรมินลั L1 และ L2

โนตสําหรับผูอาน

สําหรับขนาดสายที่ถูกตอง โปรดดูหัวขอ ขอมูลจําเพาะทั่วไป ทีด่านหลังของคูมือนี้
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4.1.9 การเช่ือมตอแหลงจายไฟหลักสําหรับ B4, C1 และ C2

ภาพประกอบ 4.12: วธีิเช่ือมตอกบัแหลงจายไฟหลักและการตอ-

ลงดินสําหรับB4

ภาพประกอบ 4.13: วธีิการเชื่อมตอกบัแหลงจายไฟหลักและการ-

ตอลงดินสําหรับ C1 และ C2

 

4.1.10 การเชื่อมตอแหลงจายไฟหลักสําหรบั C3 และ C4

ภาพประกอบ 4.14: วธีิเช่ือมตอC3กบัแหลงจายไฟหลักและการ-

ตอลงดิน

ภาพประกอบ 4.15: วธีิเช่ือมตอC4 กับแหลงจายไฟหลักและการ-

ตอลงดิน

4 การติดตั้งทางไฟฟา คูมือการใชงานชุดขับ VLT® HVAC
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4.1.11 วธิีเชื่อมตอมอเตอร - บทนํา

ดูหัวขอ ขอมูลจําเพาะทั่วไป สาํหรับขนาดของภาคตดัขวางและความยาวสายเคเบลิที่เหมาะสม

• ใชสายเคเบลิมอเตอรชนิดทีม่ีชีล/ปลอกโลหะ เพื่อใหสอดคลองกบัขอกาํหนดการแพรกระจาย EMC (หรือติดตั้งสายเคเบิลในทอรอยสายไฟโลหะ)

• พยายามใชสายเคเบิลมอเตอรใหสั้นที่สุดเทาทีจ่ะสามารถทาํไดเพือ่ลดระดับสัญญาณรบกวนและกระแสรั่วไหล

• ตอสวนชีลของสายเคเบลิมอเตอรเขากบัทั้งแผนดีคัปปลิงของตัวแปลงความถี่และสวนที่เปนโลหะของมอเตอร (ทาํเชนเดียวกันกับปลายทัง้สองขางของทอรอย-

สายไฟโลหะถาใชแทนสายชีล)

• เช่ือมตอสวนที่เปนชิลกับพืน้ผวิใหใหญที่สุดเทาทีจ่ะเปนไปได (แคลมปจบัสายเคเบิลหรือโดยการใชเคเบิลแกลนด EMC) ซ่ึงทําไดโดยใชอปุกรณสําหรับการ-

ติดต้ังที่ใหมาพรอมกับตัวแปลงความถี่

• หลีกเลี่ยงการตอสายชีลโดยการทําปลายสายเปนเกลียว (หางหมู) การทําเชนน้ีจะทําใหผลการชีลความถี่สูงแยลง

• ถาจาํเปนตองแยกการชีลทีต่อเนือ่งออกเพื่อติดตัง้สวิตชตัดตอนของมอเตอร หรือรีเลยมอเตอร จะตองทาํใหสวนชีลตอเนือ่งถึงกนัดวยอมิพีแดนซ HF ทีต่่ําทีสุ่ด-

เทาทีจ่ะเปนไปได

ความยาวและพืน้ที่หนาตัดของสายเคเบิล

ตัวแปลงความถี่น้ีผานการทดสอบดวยสายเคเบลิที่มีความยาวและพืน้ทีห่นาตัดของสายเคเบลิตามที่ระบไุว หากภาคตัดขวางเพิ่มข้ึน คาความเปนตัวเก็บประจุของสาย-

เคเบิล ซ่ึงรวมถึงการรั่วไหลของกระแส อาจเพิ่มขึน้ และความยาวสายเคเบิลตองถูกลดลงตามลําดบั

ความถี่สวิตชิ่ง

เมื่อใชตัวแปลงความถี่รวมกับตัวกรองคล่ืนไซน เพื่อลดเสียงรบกวนจากมอเตอร จะตองตั้งความถี่สวิตช่ิงตามคําแนะนาํของตัวกรองคลื่นไซน ใน

พารามิเตอร 14-01 ความถี่สลับ

ขอควรระวังเมื่อใชสายตัวนําอลูมิเนียม

ไมแนะนาํใหใชตัวนําอลูมิเนียมสําหรับสายเคเบิลทีม่ีหนาตัดต่ํากวา 35 มม² ขั้วตอสามารถตอเขากับตัวนาํอลูมิเนยีมได แตผิวสัมผสัของตัวนาํจะตองสะอาดและจะตอง-

กาํจดัคราบออกซิไดซออกและหุมปดดวยวาสลีนทีม่ีความเปนกลางปราศจากกรดกอนที่จะเชือ่มตอกบัตัวนํานี้

นอกจากนีจ้ะตองขันย้าํสกรูทีข่ัว้ตอนีอ้ีกคร้ังหน่ึงภายหลังจากนั้น 2 วัน เน่ืองจากอลูมิเนยีมมีความออนตัว จาํเปนอยางยิ่งทีจ่ะตองทําใหจุดตอที่ข้ัวตอนี้มีความแนนเพยีง-

พออยูเสมอ มิฉะนัน้ผวิอลูมิเนยีมจะเกิดการออกซิไดซขึ้นอีกได

มอเตอรมาตรฐานอะซิงโครนสัสามเฟสทุกชนิดสามารถเชื่อมตอเขากบัตัวแปลง-

ความถี่ได โดยปกติ มอเตอรขนาดเล็กจะเชื่อมตอแบบสตาร (230/400 V, D/Y)

มอเตอรขนาดใหญจะเชื่อมตอแบบเดลตา (400/690 V, D/Y) ดูปายชื่อของ-

มอเตอรสําหรับโหมดการเชื่อมตอและแรงดันไฟฟาที่ถูกตอง

ภาพประกอบ 4.16: ข้ัวตอสําหรับการเชื่อมตอมอเตอร

โนตสําหรับผูอาน

ในมอเตอรทีไ่มมีกระดาษฉนวน หรือการเสริมฉนวนอื่นๆ ที่เหมาะสมสําหรับทาํงานกับการจายแรงดันไฟฟา (เชน ตัวแปลงความถี)่ ใหติดตั้ง  ตัวกรอง-

คลื่นไซน ที่เอาทพทุของตัวแปลงความถี ่มอเตอรทีส่อดคลองกับ IEC 60034-17 ไมจาํเปนตองมีตัวกรองคล่ืนไซน).

No. 96 97 98 แรงดันมอเตอร 0-100% ของแรงดันแหลงจายไฟหลัก

 U V W สายเคเบิล 3 สายออกจากมอเตอร

 U1 V1 W1
สายเคเบิล 6 สายออกจากมอเตอร, ตอแบบเดลตา

W2 U2 V2

 U1 V1 W1 สาย 6 สายออกจากมอเตอร, ตอแบบสตาร

    U2, V2, W2 จะตอเชื่อมกนัภายในแยกตางหาก

    (บล็อกขั้วตอทีส่ามารถเลือกได)

No. 99   จุดสําหรับตอลงดิน

 PE    

ตาราง 4.8: การเชื่อมตอมอเตอรดวยสายเคเบลิ 3 และ 6 สาย

คูมือการใชงานชุดขับ VLT® HVAC 4 การติดตั้งทางไฟฟา
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4.1.13 การเชื่อมตอกบัมอเตอรสําหรับ A2 และ A3

ทาํตามแบบวาดเหลานีท้ลีะขั้นสําหรับการเชื่อมตอมอเตอรเขากับตัวแปลงความถี่

ภาพประกอบ 4.17: อนัดับแรก ตอสายดินของมอเตอรแลวตอสาย U,V และ W ของมอเตอรเขากับขั้วตอแลวขันใหแนน

ภาพประกอบ 4.18: ยดึแคลมปจบัสายเคเบิลเพือ่ใหแนใจวาการเชื่อมตอแบบ 360 องศาระหวางโครงตัวถังและสายชีล โปรดระวงัไววาฉนวนภายนอกของ-

สายเคเบลิมอเตอรตองถูกปลอกออกภายใตแคลมป

 

คูมือการใชงานชุดขับ VLT® HVAC 4 การติดตั้งทางไฟฟา
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4.1.14 การเชื่อมตอมอเตอรสําหรับ A5

ภาพประกอบ 4.19: อนัดับแรก ตอสายดินของมอเตอรแลวตอสาย U,V และ W ของมอเตอรเขากบัขัว้ตอแลวขันใหแนน โปรดตรวจใหแนใจวาฉนวนดาน-

นอกสายเคเบลิของมอเตอรถูกปลอกออกภายใตแคลมป EMC

 

4.1.15 การเชื่อมตอกับมอเตอรสําหรับ B1 และ B2

ภาพประกอบ 4.20: อนัดับแรก ตอสายดินของมอเตอรแลวตอสาย U,V และ W ของมอเตอรเขากบัขัว้ตอแลวขันใหแนน โปรดตรวจใหแนใจวาฉนวนดาน-

นอกสายเคเบลิของมอเตอรถูกปลอกออกภายใตแคลมป EMC

 

4 การติดตั้งทางไฟฟา คูมือการใชงานชุดขับ VLT® HVAC
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4.1.16 การเชื่อมตอกบัมอเตอรสําหรับ B3 และ B4

ภาพประกอบ 4.21: อนัดับแรก ตอสายดินของมอเตอรแลวตอสาย

U,V และ W ของมอเตอรเขากบัขั้วตอแลวขันใหแนน โปรดตรวจ-

ใหแนใจวาฉนวนดานนอกสายเคเบลิของมอเตอรถูกปลอกออก-

ภายใตแคลมป EMC

ภาพประกอบ 4.22: อนัดับแรก ตอสายดินของมอเตอรแลวตอสาย

U,V และ W ของมอเตอรเขากบัขัว้ตอแลวขันใหแนน โปรดตรวจ-

ใหแนใจวาฉนวนดานนอกสายเคเบลิของมอเตอรถูกปลอกออก-

ภายใตแคลมป EMC

 

4.1.17 การเชื่อมตอกบัมอเตอรสําหรับ C1 และ C2

ภาพประกอบ 4.23: อนัดับแรก ตอสายดินของมอเตอรแลวตอสาย U,V และ W ของมอเตอรเขากับขั้วตอแลวขันใหแนน โปรดตรวจใหแนใจวาฉนวนดาน-

นอกสายเคเบิลของมอเตอรถูกปลอกออกภายใตแคลมป EMC

 

คูมือการใชงานชุดขับ VLT® HVAC 4 การติดตั้งทางไฟฟา
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4.1.18 การเชื่อมตอกับมอเตอรสําหรับ C3 และ C4

ภาพประกอบ 4.24: อนัดับแรก ตอสายดินของมอเตอร แลวตอสาย U,V และ W ของมอเตอรเขากับขั้วตอที่ถูกตอง และขนัใหแนน โปรดตรวจใหแนใจวา-

ฉนวนดานนอกสายเคเบิลของมอเตอรถูกปลอกออกภายใตแคลมป EMC

ภาพประกอบ 4.25: อนัดับแรก ตอสายดินของมอเตอร แลวตอสาย U,V และ W ของมอเตอรเขากับขั้วตอที่ถูกตอง และขนัใหแนน โปรดตรวจใหแนใจวา-

ฉนวนดานนอกสายเคเบิลของมอเตอรถูกปลอกออกภายใตแคลมป EMC

 

4.1.19 ตัวอยางการเดินสายและการทดสอบ

สวนตอไปนีไ้ดอธิบายถึงวธีิการเขาสายควบคุมและวิธีทีจ่ะเขาถึงสายเหลานี ้สําหรับคําอธิบายของฟงกชัน การตั้งโปรแกรมและการเดินสายของขั้วตอควบคุม โปรดดูที่บท

วธีิการ ต้ัง ตัวแปลงความถี่

4 การติดตั้งทางไฟฟา คูมือการใชงานชุดขับ VLT® HVAC
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4.1.20 การเชื่อมตอบัส DC 

ข้ัวตอบัส DC ใชสําหรับชุดแหลงจายไฟสํารอง DC พรอมกบัวงจรตัวกลางที่จดัหาจากแหลงภายนอก

หมายเลขขั้วตอที่ใช: 88, 89

ภาพประกอบ 4.26: การเชื่อมตอบสั DC สําหรับ กรอบหุม B3 ภาพประกอบ 4.27: การเชื่อมตอบัส DC สําหรับ กรอบหุม B4

ภาพประกอบ 4.28: การเชื่อมตอบสั DC สําหรับ กรอบหุม C3 ภาพประกอบ 4.29: การเชื่อมตอบัส DC สําหรับ กรอบหุม C4

โปรดติดตอ Danfossหากคุณตองการขอมูลเพิ่มเติม

 

4.1.21 ตัวเลือกการเชื่อมตอเบรค 

สายเคเบลิทีเ่ช่ือมตอไปยงัตัวตานทานเบรคตองเปนแบบชีล

ตัวตานทานเบรค  

หมายเลขขั้วตอ 81 82

ขัว้ตอ R- R+

เบรกไดนามิกจะตองพิจารณาเรื่องความปลอดภยัเพิม่เติม และใชอุปกรณ สําหรับขอมูลเพิม่เติม โปรดติดตอDanfoss

1. ใชตัวรัดสายเคเบลิเพื่อเช่ือมตอสวนชีลไปยงักลองโลหะของตัวแปลงความถี่และตอไปยงัแผนดีคัปปลิงของตัวตานทานเบรก

2. พืน้ที่หนาตัดของสายเคเบลิเบรกตองพอดีกับกระแสเบรก

คูมือการใชงานชุดขับ VLT® HVAC 4 การติดตั้งทางไฟฟา
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ระดับแรงดันไฟฟาที่สูงถึง 975 V DC (@ 600 V AC) อาจเกดิขึน้ระหวางขัว้ตอ

ภาพประกอบ 4.30: ข้ัวตอเช่ือมตอเบรกสําหรับ B3 ภาพประกอบ 4.31: ขั้วตอเชื่อมตอเบรกสําหรับ B4

ภาพประกอบ 4.32: ข้ัวตอเช่ือมตอเบรกสําหรับ C3 ภาพประกอบ 4.33: ขั้วตอเชื่อมตอเบรกสําหรับ C4

โนตสําหรับผูอาน

หาก IGBT เบรคเกดิการลัดวงจร ปองกันกาํลังสูญภายในตัวตานทานเบรคโดยใชสวิตชหลักหรือคอนแทคเตอรเพือ่ตัดการเชื่อมตอไฟหลักสําหรับตัว-

แปลงความถี่ ตัวแปลงความถี่เทานั้นทีจ่ะควบคุมคอนแทคเตอร

โนตสําหรับผูอาน

ตั้งตัวตานทานเบรคในสภาพแวดลอมทีไ่มมีอันตรายจากเพลิงไหม และใหแนใจวาไมมีวตัถุจากภายนอกรวงหลนเขาไปในชองระบายความรอนของ-

ตัวตานทานเบรค

อยาปดชองระบายอากาศและกริด

4 การติดตั้งทางไฟฟา คูมือการใชงานชุดขับ VLT® HVAC
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4.1.22 การเชื่อมตอรีเลย 

สําหรับการตั้งคาเอาทพุทของรีเลย ใหดูพารามิเตอร กลุม 5-4* รีเลย
No. 01 - 02 ปด (ปกติเปด)

 01 - 03 เบรก (ปกติปด)

 04 - 05 ปด (ปกติเปด)

 04 - 06 เบรก (ปกติปด)

ขัว้ตอสําหรับการเชื่อมตอรีเลย

(กรอบหุม A2 และ A3)

ขัว้ตอสําหรับการเชื่อมตอรีเลย

(กรอบหุม A5, B1 และ B2 )

คูมือการใชงานชุดขับ VLT® HVAC 4 การติดตั้งทางไฟฟา
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ภาพประกอบ 4.34: ข้ัวตอสําหรับการเชื่อมตอรีเลย (กรอบหุม C1 และ C2 )

การเชื่อมตอรีเลยจะแสดงในสวนที่ตัดออกทีม่ีการติดตั้งปลั๊กรีเลย (จากกระเปาอปุกรณเสริม)

ภาพประกอบ 4.35: ข้ัวตอสําหรับการเชื่อมตอรีเลยสําหรับ B3 มีการติดตั้งอนิพุทรีเลยจากโรงงานเพียงชุดเดียวเทานั้น เมื่อตองใชรีเลยชุดที่สอง ใหถอด-

นอ็คเอาทออก

4 การติดตั้งทางไฟฟา คูมือการใชงานชุดขับ VLT® HVAC
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ภาพประกอบ 4.36: ขัว้ตอสําหรับการเชื่อมตอรีเลยสําหรับ B4

ภาพประกอบ 4.37: ขัว้ตอสําหรับการเชื่อมตอรีเลยสําหรับ C3 และ C4 อยูที่มุมบนขวาของตัวแปลงความถี่
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4.1.23 เอาทพทุรีเลย

รีเลย 1

• ขั้ว 01: ทัว่ไป

• ขั้ว 02: ปกติเปด 240 V AC

• ขั้ว 03: ปกติปด 240 V AC

รีเลย 2

• ขัว้ 04: ทัว่ไป

• ขัว้ 05: ปกติเปด 400 V AC

• ขัว้ 06: ปกติปด 240 V AC

รีเลย 1 และรีเลย 2 จะถูกตั้งโปรแกรมใน พารามิเตอร 5-40 กําหนดการทาํงาน-

ของรีเลย, พารามิเตอร 5-41 หนวงเวลา On Delay ของรีเลย และ

พารามิเตอร 5-42 หนวงเวลา Off Delay ของรีเลย

รีเลยเอาทพุทเพิ่มเติม โดยใชโมดูลอุปกรณเสริม MCB 105
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4.1.24 การเขาถึงขั้วตอสวนควบคุม 

ขัว้ตอทั้งหมดที่ตอกับสายเคเบิลควบคุมจะอยูขางใตฝาปดขัว้ตอดานหนาของตัว-

แปลงความถี่ ถอดฝาปดขัว้ตอออกโดยใชไขควง

130BT248

ภาพประกอบ 4.38: เขาไปยงัขัว้ตอควบคุมของเดสA2, A3, B3, B4, C3

และ C4

ถอดฝาครอบดานหนาในการเชื่อมตอขัว้ตอควบคุม เมื่อปดฝาครอบดานหนากลับ

โปรดดูใหแนใจวาไดขนัใหแนนดวยแรงบดิขนาด 2 Nm.

ภาพประกอบ 4.39: เขาไปยงัขัว้ตอควบคุมของเดสA5, B1, B2, C1 และ C2
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4.1.25 ขัว้ตอสวนควบคุม 

หมายเลขอางอิงบนแผนภาพ:

1. ปลั๊ก I/O ดิจติอลแบบ 10 ขัว้

2. ปลั๊กบัส RS485 แบบ 3 ขั้ว

3. I/O อนาล็อกแบบ 6 ขั้ว

4. การเชื่อมตอ USB

ภาพประกอบ 4.40: ขั้วตอสวนควบคุม (ทกุเคส)

 

4.1.26 วิธีทดสอบมอเตอรและทศิทางการหมุน

โปรดระวงัวาการสตารทมอเตอรแบบไมตั้งใจสามารถเกดิขึ้นได ตองแนใจวาไมมีบคุคลหรืออปุกรณใดอยูในอนัตราย

โปรดทําตามขัน้ตอนเหลานีเ้พื่อทดสอบการเชื่อมตอมอเตอรและทิศทางการหมุน

สตารทโดยไมมีการจายกระแสไฟใหกับเครื่อง

ภาพประกอบ 4.41:

ขัน้ที่ 1: ลําดับแรก ปลอกฉนวนทีป่ลายทั้งสองดานของสายไฟ-

สั้นๆ ขนาด 50 และ 70 มม

ภาพประกอบ 4.42:

ขั้นที่ 2: เสียบปลายดานหนึ่งเขาทีข่ั้วตอ 27 โดยใชสกรูขันขั้วตอ-

ที่เหมาะสม (หมายเหตุ: สําหรับเครื่องทีม่ีฟงกชันการหยดุแบบ-

ปลอดภยั ไมควรถอดจัมเปอรที่เช่ือมอยูระหวางขัว้ตอที ่12 และ 37

ออก เพือ่ใหเคร่ืองยงัคงสามารถใชงานได!)

ภาพประกอบ 4.43:

ขัน้ที ่3: เสียบปลายอีกดานเขาทีข่ั้วตอ 12 หรือ 13 (หมายเหตุ:

สําหรับเครื่องทีม่ีฟงกชันการหยุดแบบปลอดภยั ไมควรถอดจมั-

เปอรทีเ่ช่ือมอยูระหวางข้ัวตอที ่12 และ 37 ออก เพือ่ใหเคร่ืองยัง-

คงสามารถใชงานได!)
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ภาพประกอบ 4.44:

ขั้นที่ 4: จายกระแสไฟฟาเขาเครื่องและกดปุม [Off] ในสภาวะนี-้

มอเตอรไมควรหมุน กด [Off] เพือ่หยดุมอเตอรไดทกุเวลา โปรด-

สังเกตวา ไฟ LED ทีปุ่ม [Off] ควรจะติด หากมีสัญญาณเตือนหรือ-

การเตือนกระพริบ โปรดดูบทที ่7 ทีเ่กี่ยวของกับสิ่งเหลาน้ี

ภาพประกอบ 4.45:

ขั้นที่ 5: โดยการกดปุม [Hand on] LED ที่อยูเหนือปุมควรจะติด-

และมอเตอรอาจจะหมุน

ภาพประกอบ 4.46:

ขั้นที่ 6: ความเร็วของมอเตอรสามารถดูไดบน LCP ซ่ึงสามารถ-

ปรับตั้งไดดวยการกดปุมลูกศรขึน้▲ และลง ▼

ภาพประกอบ 4.47:

ขั้นที่ 7: เม่ือตองการเลื่อนเคอรเซอร ใหใชปุมลูกศรซาย ◄
และขวา ► ซ่ึงจะทําใหสามารถเปลี่ยนแปลงความเร็วในการเพิ่ม-

ขัน้ทีม่ากขึ้น
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ภาพประกอบ 4.48:

ขั้นที่ 8: กดปุม [Off] เพื่อหยุดมอเตอรอกีครั้ง

ภาพประกอบ 4.49:

ขั้นที่ 9: สลับสายของมอเตอรสองเสนถาทิศทางการหมุนที่ตองการไมตรง

ปลดแหลงจายไฟหลักออกจากตัวแปลงความถี่กอนทีจ่ะเปลี่ยนสายของมอเตอร

 

4.1.27 สวติช S201, S202 และ S801 

สวติช S201 (AI 53) และ S202 (AI 54) ใชสําหรับเลือกการกําหนดรูปแบบ-

กระแส (0-20 mA) หรือแรงดันไฟฟา (0 ถึง10 V) ของขัว้ตออินพุทอนาล็อก 53

และ 54 ตามลําดับ

สวติช S801 (การตอเชื่อมบัส) สามารถใชเพือ่เปดการทาํงานการตอเช่ือมพอรต

RS-485 (ข้ัวตอ 68 และ 69)

โปรดระลึกวาสวิตชอาจจะครอบคลุมดวยตัวเลือก ถามีการติดต้ัง

การตั้งคามาตรฐานจากโรงงาน:

S201 (AI 53) = OFF (อินพุทแรงดัน)

S202 (AI 54) = OFF (อินพุทแรงดัน)

S801 (การตอเช่ือมบสั) = OFF

ภาพประกอบ 4.50: ตําแหนงของสวิตช
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4.2 การปรับขั้นสดุทาย ใหเหมาะสมท่ีสุด และการทดสอบ
เมื่อตองการปรับสมรรถนะของเพลามอเตอรใหเหมาะสมที่สุดและการปรับตัวแปลงความถี่ใหเหมาะสมที่สุดสําหรับการเชื่อมตอกับมอเตอรและการติดตั้งใหทาํตามขั้นตอน-

ดังตอไปนี ้ตรวจสอบวาตัวแปลงความถี ่และมอเตอรเช่ือมตอแลว และมีการจายไฟไปยังตัวแปลงความถี่

โนตสําหรับผูอาน

กอนทีจ่ะจายกระแสไฟตองแนใจวาอปุกรณที่เช่ือมตอพรอมสําหรับใชงาน

ขัน้ที ่1: หาตําแหนง ปายชื่อมอเตอร

โนตสําหรับผูอาน

มอเตอรอาจจะเชื่อมตอแบบสตาร (Y) หรือแบบเดลตา (Δ)

ขอมูลนีจ้ะอยูที ่ ขอมูลบนปายชื่อของมอเตอร

ภาพประกอบ 4.51: ตัวอยางปายชื่อมอเตอร

ขัน้ที ่2: ปอนขอมูลบนปายชื่อในรายการพารามิเตอรตอไปนี้

วธีิการเขาใชรายการ ลําดับแรกใหกดปุม [QUICK MENU] จากนัน้เลือก “Q2 ชุด-

คําสั่งดวน”

1. พารามิเตอร 1-20 กําลังมอเตอร [kW]

พารามิเตอร 1-21 กําลังมอเตอร [HP]

2. พารามิเตอร 1-22 แรงดันมอเตอร ( Volt)

3. พารามิเตอร 1-23 ความถี่มอเตอร ( Hz)

4. พารามิเตอร 1-24 กระแสมอเตอร ( Amp)

5. พารามิเตอร 1-25 ความเร็วรอบมอเตอร ( Rpm)

ตาราง 4.10: พารามิเตอรที่เกี่ยวของกับมอเตอร

ขัน้ที ่3: เปดทาํงาน การปรับใหเหมาะสมกบัมอเตอรโดยอัตโนมัติ (AMA)เปดทํางาน การปรับอตัโนมัติ

ดําเนนิการAMA เพือ่ใหแนใจไดถึงประสิทธิภาพทีด่ีที่สุดAMAจะใชคาทีว่ัดโดยอตัโนมัติจากมอเตอรที่ตอเช่ือมและชดเชยสําหรับการติดตั้งทีห่ลากหลาย

1. เช่ือมตอขัว้ตอ 27 เขากบั ข้ัวตอ 12 หรือ ใช [QUICK MENU] และ "Q2 ชุดคําสั่งดวน" และตั้งคาขั้วตอ 27 พารามิเตอร 5-12 ตั้งการทาํงานของเทอมินอล 27 เปน

ไมทํางาน [0]

2. กด [QUICK MENU], เลือก"Q3 ชุดคําสั่งฟงกชัน", เลือก "Q3-1 การตั้งคาทั่วไป", เลือก "Q3-10 การต้ังคามอเตอร ขั้นสูง" และเลื่อนลงไปที่

พารามิเตอร 1-29 ปรับตามมอเตอรออโต(AMA) การปรับใชมอเตอรอัตโนมัติ

3. กด [OK] เพือ่เปดทาํงานAMA พารามิเตอร 1-29 ปรับตามมอเตอรออโต(AMA)

4. เลือกระหวาง AMAแบบครบถวนหรือแบบยอ หากมีการติดตั้งตัวกรองคลื่นไซน ใหสั่งทํางานAMAแบบยอเทานัน้ หรือลบตัวกรองคลื่นไซนออกในระหวางขั้น-

ตอนAMA

5. กดปุม [OK] หนาจอควรจะแสดงขอความ “กด[Hand on] เพือ่สตารท”

6. กดปุม[Hand on] แถบแสดงความคืบหนาระบุวาAMAอยูระหวางการทาํงาน

การหยดุAMA ระหวางการทํางาน

1. การกดปุม [OFF] - ตัวแปลงความถี่จะเขาสูโหมดสัญญาณเตือนและหนาจอจะแสดงวาAMAถูกยกเลิกการใชงานโดยผูใช
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AMAสําเร็จ

1. หนาจอจะแสดง “กด [OK] เพือ่สิ้นสุดAMA”

2. กดปุม [OK] เพือ่ออกจากสถานะAMA

AMAไมสําเร็จ

1. ตัวแปลงความถี่จะเขาสูโหมดสัญญาณเตือน คําอธิบายเกีย่วกบัสัญญาณเตือน ดูไดที่หัวขอ การแกไขปญหาเบื้องตน

2. "คารายงาน" ใน [Alarm Log] (บันทึกสัญญาณเตือน) จะแสดงลําดับการวดัคร้ังสุดทายทีด่าํเนนิการโดยAMAกอนทีต่ัวแปลงความถี่จะเขาสูโหมดสัญญาณเตือน

หมายเลขที่มาพรอมกบัคําอธิบายของสัญญาณเตือนจะชวยเหลือคุณในการแกไขปญหาเบือ้งตน หากติดตอกบัฝายบริการของDanfossโปรดอางถึงหมายเลข-

และคําอธิบายของสัญญาณเตือน

โนตสําหรับผูอาน

AMAทีไ่มสําเร็จมักเกดิจากขอมูลปายชื่อมอเตอรทีป่อนไมถูกตอง หรือความแตกตางมากเกนิไประหวางขนาดกาํลังมอเตอรและขนาดกาํลังของตัว-

แปลงความถี่

ขัน้ที ่4: กําหนดขีดจาํกัดความเร็วและเวลาเปล่ียนความเร็ว

งคาขีดจาํกดัทีต่องการสําหรับความเร็ว และเวลาเปลี่ยนความเร็ว

พารามิเตอร 3-02 คาอางอิงตํ่าสุด

พารามิเตอร 3-03 คาอางอิงสูงสุด

พารามิเตอร 4-11 กําหนดความเร็วต่ําสุดมอเตอร หรือ พารามิเตอร 4-12 ขดีจํากัดดานตํ่าของความเร็วมอเตอร [Hz]

พารามิเตอร 4-13 กําหนดความเร็วสูงสุดมอเตอร หรือ พารามิเตอร 4-14 ขดีจํากัดดานสูงของความเร็วมอเตอร [Hz]

พารามิเตอร 3-41 กําหนดเวลาความเร็วขาขึน้ ชุด 1 เวลาที่ใชเปลี่ยนความเร็วขึ้น 1 [s]

พารามิเตอร 3-42 กําหนดเวลาความเร็วขาลง ชุด 1 เวลาทีใ่ชเปลี่ยนความเร็วลง 1 [s]

โปรดดูหัวขอ วธีิโปรแกรม ตัวแปลงความถี่, โหมดเมนดูวนสําหรับการต้ังคาอยางงายของพารามิเตอรเหลาน้ี
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5 ตวัอยางการใชงานและการกําหนดหนาที่การทํางาน

5.1 การทดสอบเพื่อใชงาน

5.1.1 โหมด เมนูดวน

ขอมูลพารามิเตอร

หนาจอแสดงผลแบบกราฟก (GLCP) ชวยในการเขาถึงพารามิเตอรทัง้หมดทีอ่ยูในเมนดูวน หนาจอแสดงผลแบบตัวเลข (NLCP) จะทาํใหเขาถึงพารามิเตอรของชุดคําสั่ง-

ดวนไดเทานั้น เมื่อตองการกาํหนดพารามิเตอรโดยใชปุม [Quick Menu] ใหปอนหรือเปลี่ยนขอมูลพารามิเตอรหรือการตั้งคาตามขั้นตอนตอไปนี้

1. กดปุมเมนดูวน

2. ใชปุม [▲] และ [▼] เพื่อคนหาพารามิเตอรทีคุ่ณตองการจะเปลี่ยน

3. กด [OK]

4. ใชปุม [▲] และ [▼] เพื่อเลือกการตัง้คาของพารามิเตอรทีเ่หมาะสม

5. กด [OK]

6. เมื่อตองการเลื่อนไปตัวเลขอืน่ๆ ภายในคาทีต่ั้งของพารามิเตอร ใหใชปุม [◀] และ [▶]

7. บริเวณที่มีการเนนจะหมายถึงตัวเลขที่ถูกเลือกสําหรับการเปลี่ยนแปลง

8. กดปุม [Cancel] เพือ่ยกเลิกการเปลี่ยนแปลง หรือกด [OK] เพื่อยอมรับการเปลี่ยนแปลงและปอนการตั้งคาใหม

ตัวอยางการเปลี่ยนขอมูลพารามิเตอร

สมมติวาพารามิเตอร22-60 ถูกตั้งเปน [Off] อยางไรก็ตาม คณุยังตองการทีจ่ะตรวจสอบสภาพของสายพานพดัลมวาขาดหรือไมขาด ใหทาํตามขั้นตอนตอไปนี้:

1. กดปุมเมนดูวน

2. เลือกชุดคําสั่งการทํางาน ดวยปุม [▼]

3. กด [OK]

4. เลือกการต้ังคาการใชงานดวยปุมปุม [▼]

5. กด [OK]

6. กด [OK] อกีคร้ังที่ฟงกชันพดัลม

7. ลือกฟงกชันสายพานขาดโดยการกด [OK]

8. ดวยปุม [▼] เลือก [2] ตัดการทํางาน

ในขณะนี้ตัวแปลงความถี่จะตัดการทาํงาน หากตรวจพบสายพานขาด

เลือก [My Personal Menu] เพือ่แสดงพารามิเตอรสวนตัว:

เลือก [My Personal Menu] เพือ่แสดงเฉพาะพารามิเตอรทีถู่กเลือกไวลวงหนาและถูกตั้งโปรแกรมใหเปนพารามิเตอรสวนตวั ยกตัวอยางเชน AHU หรือปมที่ผลิตตามคํา-

สั่ง OEM อาจมีการตั้งโปรแกรมพารามิเตอรสวนตัวไวลวงหนาใหอยูใน My Personal Menu ระหวางการทดสอบเพือ่การใชงานจากโรงงานเพือ่ทาํใหการทดสอบเพือ่การ-

ใชงาน/ปรับตั้งแบบละเอยีดทีส่ถานทีต่ั้งสามารถทาํไดงายขึน้ พารามิเตอรเหลานี้ถูกเลือกในพารามิเตอร 0-25 เมนูผูใชกําหนดเอง พารามิเตอรตางๆ จํานวนถึง 20

พารามิเตอรสามารถที่จะตั้งโปรแกรมไดในเมนูนี้

เลือก[เปลี่ยนโหมด] เพือ่ขอขอมูลเกีย่วกับ:

• การเปลี่ยนแปลง 10 คร้ังลาสุด ใชปุมนาํทางขึน้/ลง เพื่อเลื่อนระหวางพารามิเตอร 10 คาลาสุดทีม่ีการเปลี่ยนแปลง

• การเปล่ียนแปลงที่ทาํนบัจากการต้ังคามาตรฐานจากโรงงาน

เลือก [Loggings]:

เพื่อดูขอมูลเกีย่วกับคาทีอ่านบนบรรทัดแสดงผล ขอมูลจะแสดงเปนกราฟ

สามารถดูเฉพาะพารามิเตอรการแสดงผลที่เลือกในพารามิเตอร 0-20 การแสดงคาบรรทดัที ่1.1และพารามิเตอร 0-24 การแสดงคาบรรทัดที ่ 3 เทานั้น สามารถที่จะเกบ็-

ตัวอยางไดถึง 120 ตัวอยางในหนวยความจํา เพือ่การใชอางองิตอไป

ชดุคําส่ังดวน

ชดุคําสั่งพารามิเตอรที่มีประสิทธภิาพสําหรับการใชงานชุดขับ HVAC VLT:

พารามิเตอรสามารถตั้งคาไดอยางงายสําหรับการประยุกตใชงาน ชุดขับ HVAC VLT เปนสวนใหญจาํนวนมาก ดวยการใชตัวเลือก [Quick Setup]

หลังจากกด [Quick Menu] ตัวเลือกตางๆ ทีอ่ยูในเมนูดวนจะแสดงเปนรายการออกมา โปรดดูภาพประกอบ 6.1 ทางดานลางและตาราง Q3-1 ถึง Q3-4 ในหัวขอ ชุดคําส่ัง-

การทํางาน ถัดไป

คูมือการใชงานชุดขับ VLT® HVAC
5 ตัวอยางการใชงานและการกําหนดหนาที่การ-

ทํางาน
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ตัวอยางการใชตัวเลือกชุดคําสั่งดวน:

สมมติวาคุณตองการตั้งเวลาเปลี่ยนความเร็วขาลงเปน 100 วินาที!

1. ใหเลือก [Quick Setup] พารามิเตอร 0-01 ภาษาในชุดคําสั่งดวนจะปรากฏขึน้เปนรายการแรก

2. กด [▼] ซํ้าๆ จนกระทั่งพารามิเตอร 3-42 กําหนดเวลาความเร็วขาลง ชุด 1 ปรากฏพรอมการตั้งคามาตรฐานที ่20 วนิาที

3. กด [OK]

4. ใชปุม [◀] เพื่อเนนไปทีต่ัวเลขลําดับที่สามกอนเครื่องหมายจลุภาค

5. เปล่ียนจาก '0' เปน '1' ดวยปุม [▲]

6. ใชปุม [▶] เพื่อเนนไปยงัตัวเลขลําดับที ่'2'

7. เปล่ียนจาก '2' เปน '0' ดวยปุม [▼]

8. กด [OK]

ในตอนนีเ้วลาเปล่ียนความเร็วขาลงจะถูกตั้งคาเปน 100 วินาที

ขอแนะนําใหทําการตั้งคาที่อยูในรายการตามลําดบั

โนตสําหรับผูอาน

คาํอธิบายโดยสมบูรณของการทาํงานนีจ้ะมีอยูในหัวขอพารามิเตอรของคูมือนี้

ภาพประกอบ 5.1: มุมมองเมนูแบบดวน

เมน ู Quick Setup จะทําใหสามารถเขาใช 18 พารามิเตอรชุดคําสั่งทีส่ําคัญที่สุดของตัวแปลงความถี่ได หลังจากตั้งโปรแกรมแลว ตัวแปลงความถี่จะพรอมสําหรับการ-

ทาํงานในเกอืบทกุกรณ ี 18 พารามิเตอรของชุดคําสั่งดวนแสดงอยูในตารางดานลาง คาํอธิบายโดยสมบรูณของการทาํงานนี้จะมีอยูในหัวขอคําอธิบายพารามิเตอรของ-

คูมือนี้

5 ตัวอยางการใชงานและการกําหนดหนาที่การ-
ทํางาน คูมือการใชงานชุดขับ VLT® HVAC
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พารามิเตอร [หนวย]

พารามิเตอร 0-01 ภาษา  

พารามิเตอร 1-20 กําลังมอเตอร [kW] [kW]

พารามิเตอร 1-21 กําลังมอเตอร [HP] [HP]

พารามิเตอร 1-22 แรงดันมอเตอร ( Volt)* [V]

พารามิเตอร 1-23 ความถี่มอเตอร ( Hz) [Hz]

พารามิเตอร 1-24 กระแสมอเตอร ( Amp) [A]

พารามิเตอร 1-25 ความเร็วรอบมอเตอร ( Rpm) [RPM]

พารามิเตอร 1-28 ตรวจสอบการหมุนของมอเตอร [Hz]

พารามิเตอร 3-41 กําหนดเวลาความเร็วขาขึ้น ชุด 1 [s]

พารามิเตอร 3-42 กําหนดเวลาความเร็วขาลง ชุด 1 [s]

พารามิเตอร 4-11 กําหนดความเร็วต่ําสุดมอเตอร [RPM]

พารามิเตอร 4-12 ขีดจาํกดัดานต่ําของความเร็วมอเตอร [Hz]* [Hz]

พารามิเตอร 4-13 กําหนดความเร็วสูงสุดมอเตอร [RPM]

พารามิเตอร 4-14 ขีดจาํกดัดานสูงของความเร็วมอเตอร [Hz]* [Hz]

พารามิเตอร 3-19 ความเร็ว Jog [RPM] [RPM]

พารามิเตอร 3-11 ความเร็ว Jog [Hz]* [Hz]

พารามิเตอร 5-12 ตั้งการทํางานของเทอมินอล 27  

พารามิเตอร 5-40 กําหนดการทํางานของรีเลย**  

ตาราง 5.1: พารามิเตอรของเมนูดวน

*การแสดงผลของจอจะขึ้นอยูกับการเลือกที่ทําในพารามิเตอร 0-02 หนวยความเร็วมอเตอร และ พารามิเตอร 0-03 การตั้งคาตามทองถ่ิน การตั้งคามาตรฐานของ

พารามิเตอร 0-02 หนวยความเร็วมอเตอร และ พารามิเตอร 0-03 การต้ังคาตามทองถ่ิน ข้ึนอยูกับวาตัวแปลงความถี่ทีจ่ดัสงอยูในภมูิภาคใดของโลก แตสามารถต้ัง-

โปรแกรมใหมหากจําเปน

** พารามิเตอร 5-40 กําหนดการทาํงานของรีเลยเปนอารเรยที่สามารถเลือกไดระหวาง รีเลย1 [0] หรือ รีเลย2 [1] การตั้งคามาตรฐานคือ รีเลย1 [0] ดวยตัวเลือกสัญญาณ-

เตือนมาตรฐาน [9]

โปรดดูคําอธิบายพารามิเตอรในสวน พารามิเตอรที่ใชโดยทัว่ไป

สาํหรับรายละเอยีดเพิ่มเติมเกี่ยวกบัการตั้งคาและการตั้งโปรแกรม โปรดดูที ่ชุดขบั HVAC VLT คูมือการโปรแกรม MG.11.CX.YY

x=หมายเลขเวอรชัน y=ภาษา

โนตสําหรับผูอาน

ถา [ไมใชงาน] ถูกเลือกใน พารามิเตอร 5-12 ต้ังการทํางานของเทอมินอล 27, ไมจําเปนตองมีการเชื่อมตอไปยัง +24 V บนขัว้ตอ 27 เพือ่ใชงานการ-

สตารท

ถา [ลื่นไถล ผกผนั] (คามาตรฐานที่ตั้งจากโรงงาน) ถูกเลือกใน พารามิเตอร 5-12 ตั้งการทํางานของเทอมินอล 27, จําเปนตองมีการเชื่อมตอไปยงั

+24 V เพื่อใชงานการสตารท

 

5.1.2 การเชื่อมตอบัส RS-485

สามารถเชื่อมตอตัวแปลงความถี่หนึ่งเคร่ืองขึน้ไปเขากบัตัวควบคุม (หรือระบบ-

หลัก) โดยใชอนิเตอรเฟสแบบมาตรฐาน RS-485 ขั้วตอ 68 จะเชื่อมตอกับ-

สัญญาณ P (TX+, RX+) ขณะที่ข้ัวตอ 69 จะเช่ือมตอกับสัญญาณ N (TX-,RX-)

หากมีตัวแปลงความถี่มากกวาหนึง่เครื่องเชื่อมตอกบัระบบหลักใหใชการเชื่อม-

ตอแบบขนาน

ภาพประกอบ 5.2: ตัวอยางการเชื่อมตอ:

เพือ่หลีกเลี่ยงการปรับสมดุลความตางศักยของกระแสทีไ่หลอยูในสวนชีล ใหตอสวนชีลของสายเคเบลิลงดินผานขัว้ตอ 61 ซ่ึงเช่ือมตอกบัเฟรมผานทางอารซีลิงค

คูมือการใชงานชุดขับ VLT® HVAC
5 ตัวอยางการใชงานและการกําหนดหนาที่การ-

ทํางาน
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การเชื่อมตอบสั

บสั RS-485 จะตองตอเช่ือมดวยเครือขายตัวตานทานที่ปลายทั้งสองดาน หากชุดขับเปนลําดบัแรกหรือเปนอุปกรณสุดทายในวงรอบ RS-485 ใหตั้งสวิตช S801 บนการด-

ควบคุมเปน ON

สําหรับขอมูลเพิ่มเติม ดูยอหนา สวติช S201, S202 และ S801

 

5.1.3 วิธเีช่ือมตอ PC เขากับตัวแปลงความถี ่

หากตองการควบคุมหรือตั้งโปรแกรมตัวแปลงความถี่จาก PC ใหติดต้ังเครื่องมือกําหนดรูปแบบ MCT 10ที่ใชบน PC

เคร่ือง PC จะเช่ือมตอผานสายเคเบลิ USB มาตรฐาน (เคร่ืองแม/อปุกรณ) หรือผานทางอินเตอรเฟซ RS-485 ดังแสดงในชุดขับ HVAC VLT คูมือการออกแบบ, บท วธีิการ-

ติดตั้ง >การติดตั้งการเชื่อมตอแบบอ่ืนๆ

โนตสําหรับผูอาน

การเชื่อมตอ USB ถูกแยกโดดทางไฟฟาจากแรงดันแหลงจายไฟ (PELV) และขัว้ตอแรงดันไฟฟาแรงสูงอืน่ๆ การเชื่อมตอดวย USB จะตอกับจดุตอลง-

ดินปองกันของตัวแปลงความถี ่ใชแลปทอ็ปแยกตางหากเพือ่เชื่อมตอเปน PC เขากับขั้วตอ USB บนตัวแปลงความถี่เทาน้ัน

ภาพประกอบ 5.3: สําหรับการเชื่อมตอสายเคเบลิควบคุม ใหดูหัวขอ ขัว้ตอควบคุม

 

5.1.4 เครื่องมือซอฟตแวรสําหรับ PC 

เครื่องมือการกําหนดรูปแบบ ที่ทํางานบนเครื่องมือ PC MCT 10

ตัวแปลงความถีทุ่กตัวจะติดต้ังพอรตการสื่อสารอนุกรมมาดวย Danfoss จดัเตรียมเคร่ืองมือที่ใชบน PC สําหรับการสื่อสารระหวาง PC และตัวแปลงความถี่ ไดแก เคร่ืองมือ-

กําหนดรูปแบบ MCT 10 ที่ทํางานบนเครื่อง PC โปรดตรวจสอบหัวขอ เอกสารที่มีอยู สําหรับขอมูลเพิ่มเติมเกี่ยวกบัเครื่องมือนี้

ซอฟตแวรชุดคําสั่ง MCT 10

MCT 10 ไดรับการออกแบบใหเปนชุดเคร่ืองมือปฏสิัมพันธทีใ่ชงานไดงายสาํหรับการตั้งคาพารามิเตอรในตัวแปลงความถี่ของเรา ซอฟตแวรสามารถดาวนโหลดไดจาก-

อินเทอรเนต็ไซตของ Danfoss http://www.Danfoss.com/BusinessAreas/DrivesSolutions/Softwaredownload/DDPC+Software+Program.htm

ซอฟตแวรชุดคําส่ัง MCT 10 จะเปนประโยชนสําหรับ:

• การวางแผนเครือขายการสื่อสารแบบออฟไลน MCT 10 ประกอบดวยฐานขอมูลทีค่รบถวนของตัวแปลงความถี่

• การใชงานตัวแปลงความถี่แบบออนไลน

• การบันทึกการตั้งคาสําหรับตัวแปลงความถี่ทั้งหมด

• การเปลี่ยนตัวแปลงความถี่ในเครือขาย

• การจัดทาํเอกสารการตั้งคาตัวแปลงความถี่ทาํไดอยางงายและถูกตองหลังจากทดสอบความสมบรูณ

• การขยายเครือขายที่มีอยู

• รองรับตัวแปลงความถี่ที่จะไดรับการพัฒนาข้ึนในอนาคต

5 ตัวอยางการใชงานและการกําหนดหนาที่การ-
ทํางาน คูมือการใชงานชุดขับ VLT® HVAC
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ซอฟตแวรชุดคําสั่งซอฟตแวรชุดคําส่ัง MCT 10 สนบัสนนุ  Profibus DP-V1 ผานทางการเชื่อมตอระบบหลักคลาส 2 ทาํใหสามารถอาน/เขยีนพารามิเตอรในตัวแปลง-

ความถี่แบบออนไลนไดโดยผานทางเครือขาย Profibus วธีิการนี้จะชวยลดความจําเปนสําหรับการมีเครือขายการสื่อสารเพิม่เตมิ

บนัทึกการตั้งคาการแปลงความถี:่

1. เช่ือมตอ PC เขากับชุดผานพอรต USB com (หมายเหตุ: ใช PC ทีแ่ยกตางหากจากเครื่องหลักเพื่อเช่ือมตอเขากบัพอรต USB มิเชนนั้นอาจทาํใหอปุกรณเสีย-

หายได)

2. เปด ซอฟตแวรชุดคําสั่ง MCT 10

3. เลือก “อานจากชุดขับ”

4. เลือก “บันทึกเปน”

ขณะนีพ้ารามิเตอรทั้งหมดไดถูกบันทึกลงใน PC แลว

โหลดการตั้งคาตัวแปลงความถี:่

1. เช่ือมตอ PC กบัตัวแปลงความถี่ผานพอรตสื่อสาร USB

2. เปด ซอฟตแวรชุดคําสั่ง MCT 10

3. เลือก “เปด” – ไฟลที่เกบ็ไวจะแสดงขึน้มา

4. เปดไฟลที่ตองการ

5. เลือก “เขยีนไปยังชุดขับ”

ขณะน้ีการตั้งคาพารามิเตอรทัง้หมดไดถูกโอนไปยังตัวแปลงความถี่แลว

คูมือแยกตางหากสําหรับ ซอฟตแวรชุดคําสั่ง MCT 10 สามารถดูไดที่: MG.10.Rx.yy

โมดูล ซอฟตแวรชุดคําสั่ง MCT 10

โมดูลดังตอไปนีร้วมอยูในชุดซอฟตแวร

ซอฟตแวรชุดคําสั่ง MCT 10

การต้ังคาพารามิเตอร

คัดลอกไปยงั/จากตัวแปลงความถี่

เอกสารและงานพมิพของการตั้งคาพารามิเตอรรวมถึงไดอะแกรม

  

 สวนอนิเตอรเฟซกบัผูใชสวนขยาย

ตารางการบาํรงุรักษาเชิงปองกนั

การต้ังคานาฬกิา

การตั้งเวลาโปรแกรมการดําเนนิการ การตั้งคาตัวควบคุม

Smart Logic

หมายเลขการสั่งซื้อ:

โปรด สั่งซ้ือแผนซีดีซอฟตแวรชุดคําสั่ง MCT 10 โดยใชหมายเลขรหัส 130B1000.

MCT 10 สามารถดาวนโหลดจากอินเทอรเนต็ของ Danfoss ที:่ WWW.DANFOSS.COM, Business Area: Motion Controls.

 

คูมือการใชงานชุดขับ VLT® HVAC
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5.1.5 คําแนะนําและเคล็ดลับ

* สําหรับการใชงาน HVAC สวนใหญ เมนูดวน การตั้งคาดวน และชุดคําสั่งฟงกชัน คือวธีิการเขาถึงพารามิเตอรทัว่ไปทีต่องการทัง้หมดไดอยาง-

รวดเร็วและงายดายที่สุด

* เมื่อเปนไปได การดําเนินการใชAMA จะประกนัไดวาเพลาจะมีสมรรถนะที่ยอดเยีย่มทีสุ่ด

* ความคมชัดของการแสดงผลจะสามารถปรับไดดวยการกด [Status] และ [▲] สําหรับการแสดงผลทีม่ืดขึน้หรือการกด [Status] และ [▼] เพื่อ-

ใหสวางข้ึน

* ภายใต [Quick Menu] และ[Changes Made] พารามิเตอรทั้งหมดทีเ่ปล่ียนแปลงไปจากคามาตรฐานจากโรงงานจะแสดงขึน้

* กดปุม [Main Menu] คางไว 3 วนิาทีเพือ่เขาใชพารามิเตอรอื่นๆ

* เพื่อจุดประสงคในการใหบริการ ขอแนะนาํใหคัดลอกพารามิเตอรทั้งหมดไปทีL่CPดูพารามิเตอร 0-50 บนัทกึและถายโอนขอมูล สําหรับขอมูล-

เพิ่มเติม

ตาราง 5.2: คําแนะนําและเคล็ดลับ

 

5.1.6 การถายโอนดวนของการตั้งคาพารามิเตอรเมื่อใช GLCP 

เมื่อทําการต้ังคาของตัวแปลงความถี่เสร็จสมบูรณ ขอแนะนําใหเก็บ(สํารอง) การตั้งคาพารามิเตอรไวใน GLCP หรือบน PC โดยผานทาง เครื่องมือซอฟตแวรชุดคําสั่งMCT

10.

หยุดมอเตอรกอนที่จะเร่ิมการทํางานตางๆ เหลานี้

การเก็บขอมูลใน LCP:

1. ไปที ่พารามิเตอร 0-50 บันทึกและถายโอนขอมูล

2. กดปุม [OK]

3. เลือก “ทัง้หมดไปยัง LCP”

4. กดปุม [OK]

ขณะนีก้ารตั้งคาพารามิเตอรทั้งหมดไดถูกเกบ็ไวใน GLCP ซ่ึงแสดงดวยแถบแสดงความกาวหนา เมื่อครบ 100% ใหกด [OK]

5 ตัวอยางการใชงานและการกําหนดหนาที่การ-
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ในตอนนี ้GLCP สามารถเชื่อมตอไปยังตัวแปลงความถี่อืน่และคัดลอกการตั้งคาพารามิเตอรมาทีต่วัแปลงความถี่นี้

การถายโอนขอมูลจาก LCP ไปยงัตัวแปลงความถี่:

1. ไปที ่พารามิเตอร 0-50 บนัทกึและถายโอนขอมูล

2. กดปุม [OK]

3. เลือก “ทั้งหมดจาก LCP”

4. กดปุม [OK]

ขณะน้ีการตั้งคาพารามิเตอรที่เก็บใน GLCP ไดถูกถายโอนไปยังตัวแปลงความถี ่ซ่ึงแสดงดวยแถบแสดงความกาวหนา เมื่อครบ 100% ใหกด [OK]

 

5.1.7 การเริม่ตน ถงึ การตั้งคามาตรฐานจากโรงงาน 

มีสองวธีิในการ เร่ิมตนตัวแปลงความถี่ไปเปนคามาตรฐาน คือ ที่แนะนําคือ การเริ่มตน ดวยตนเอง การเริ่มตน

โปรดทราบวาจะมีผลกระทบทีแ่ตกตางกนัตามคําอธิบายดานลางนี้

การเริ่มตน ที่แนะนํา (ผานทางพารามิเตอร 14-22 โหมดการทํางาน)

1. เลือก พารามิเตอร 14-22 โหมดการทํางาน

2. กด [OK]

3. เลือก“การเริ่มตน” (สําหรับ NLCP เลือก “2”)

4. กด [OK]

5. ปลดแหลงจายไฟออกจากเครื่องรอจนกระทั่งหนาจอปด

6. ตอแหลงจายไฟกลับและตัวแปลงความถี่จะถูกรีเซ็ต โปรดจําไววา

การสตารทครั้งแรกจะใชเวลา 2-3 วนิาที

7. กด [Reset]

พารามิเตอร 14-22 โหมดการทํางาน เร่ิมตน ทั้งหมด ยกเวน:

พารามิเตอร 14-50 ตัวกรอง RFI

พารามิเตอร 8-30 โปรโตคอล

พารามิเตอร 8-31 ที่อยู

พารามิเตอร 8-32 Baud rate

พารามิเตอร 8-35 การหนวงเวลาตอบรับตํ่าสุด

พารามิเตอร 8-36 การหนวงเวลาตอบรับสูงสุด

พารามิเตอร 8-37 หนวงเวลา Inter-Char สูงสุด

พารามิเตอร 15-00 เวลาการทาํงาน ถึง พารามิเตอร 15-05 โวลตสูงเกนิ

พารามิเตอร 15-20 บันทึกประวตั:ิเหตุการณ ถึง พารามิเตอร 15-22 บันทึก-

ประวัต:ิเวลา

พารามิเตอร 15-30 บนัทกึสัญญาณเตือน: รหัสขอผดิพลาด ถึง

พารามิเตอร 15-32 บนัทกึสัญญาณเตือน: เวลา

โนตสําหรับผูอาน

พารามิเตอรที่เลือกใน พารามิเตอร 0-25 เมนูผูใชกาํหนดเองจะยงัคงแสดงอยูดวยการตัง้คามาตรฐานจากโรงงาน

การเริ่มตนดวยมือ

โนตสําหรับผูอาน

เมื่อดําเนนิการเริ่มตนใหมดวยมือ การสื่อสารอนุกรม การตั้งคาตัวกรอง RFI และการตั้งคาบันทึกฟอลตจะถูกรีเซ็ต

ลบพารามิเตอรทีเ่ลือกใน พารามิเตอร 0-25 เมนผููใชกําหนดเอง

1. ปลดการเชื่อมตอกับแหลงจายไฟหลักและรอใหจอแสดงผลดับ

2a. กด [Status] - [Main Menu] - [OK] พรอมกันในขณะทีเ่ปด-

ทาํงาน Graphical LCP (GLCP)

2b. กด [Menu] ขณะเปดเครื่อง LCP 101, จอแสดงผลแบบตัวเลข

3. ปลอยปุมหลังจาก 5 วนิาที

4. ในขณะนีต้ัวแปลงความถี่จะถูกโปรแกรมตามคามาตรฐานจาก-

โรงงาน

พารามิเตอรนีจ้ะเร่ิม ทั้งหมด ยกเวน:

พารามิเตอร 15-00 เวลาการทาํงาน

พารามิเตอร 15-03 กําลังกลับคืน

พารามิเตอร 15-04 อุณหภมูิสูงเกนิ

พารามิเตอร 15-05 โวลตสูงเกิน

คูมือการใชงานชุดขับ VLT® HVAC
5 ตัวอยางการใชงานและการกําหนดหนาที่การ-
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5.2 ตัวอยางการใชงาน

5.2.1 สตารท/หยุด 

ขั้วตอ 18 = สตารท/หยุด พารามิเตอร 5-10 ตั้งการทาํงานของเทอมินอล 18 [8]

สตารท

ขั้วตอ 27 = ไมมีการทํางาน พารามิเตอร 5-12 ตั้งการทํางานของเทอมินอล 27

[0] ไมมีการทาํงาน (คามาตรฐานจากโรงงาน ลื่นไหลผกผัน

พารามิเตอร 5-10 ตั้งการทาํงานของเทอมินอล 18 = สตารท (คาต้ัง-

มาตรฐานจากโรงงาน)

พารามิเตอร 5-12 ตั้งการทาํงานของเทอมินอล 27 = ลื่นไหล

ผกผนั (คาตั้งมาตรฐานจากโรงงาน)

ภาพประกอบ 5.4: ข้ัวตอ 37: สําหรับฟงกชันหยุดแบบปลอดภยั-

เทานั้น!

 

5.2.2 สตารท/หยุด พลัส 

ขั้วตอ 18 = สตารท/หยุด พารามิเตอร 5-10 ตั้งการทาํงานของเทอมินอล 18 [9]

สตารทคาง

ขั้วตอ 27= หยดุ พารามิเตอร 5-12 ต้ังการทํางานของเทอมินอล 27 [6] หยุด-

ผกผนั

พารามิเตอร 5-10 ตั้งการทาํงานของเทอมินอล 18 = สตารทคาง

พารามิเตอร 5-12 ตั้งการทาํงานของเทอมินอล 27 = หยุดผกผนั

ภาพประกอบ 5.5: ข้ัวตอที่ 37: สําหรับฟงกชันหยุดแบบปลอดภยั-

เทานั้น!

 

5 ตัวอยางการใชงานและการกําหนดหนาที่การ-
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5.2.3 การปรบัใหเหมาะสมกับมอเตอรโดยอัตโนมัต ิ(AMA)

AMA เปนอลักอริธึมในการวัดปริมาณทางไฟฟาของ พารามิเตอรของมอเตอร ในขณะที่มอเตอรกาํลังหยุดนิง่ หมายความวา AMA โดยตัวของมันเองไมไดทาํใหเกดิแรง-

บดิใดๆ

AMA มีประโยชนเมือ่เร่ิมใหระบบทํางานและทําการปรับตัวแปลงความถี่ใหเหมาะสมที่สุดกบัมอเตอรที่ใช คณุสมบตัินีใ้ชโดยเฉพาะเมื่อไมไดนําการตั้งคามาตราฐานจาก-

โรงงานมาใชกับมอเตอรทีเ่ช่ือมตอ

พารามิเตอร 1-29 ปรับตามมอเตอรออโต(AMA) ใชในการเลือก AMA แบบสมบูรณ ซ่ึงจะกาํหนดพารามิเตอรมอเตอรไฟฟาทัง้หมด หรือ AMA แบบยอ ซ่ึงจะกาํหนดเฉพาะ-

ความตานทานสเตเตอร Rs เทานั้น.

ระยะเวลาในการทํา AMA แบบสมบรูณจะผันแปรจากไมกี่นาทสีําหรับมอเตอรขนาดเล็ก จนถึงมากกวา 15 นาท ีสําหรับมอเตอรขนาดใหญ

ขอจํากดัและเงื่อนไขขัน้ตน:

• เพื่อให AMA กาํหนดพารามิเตอรที่เหมาะสมที่สุดสําหรับมอเตอรได ใหปอนขอมูลบนปายชื่อของมอเตอรทีถู่กตองลงใน พารามิเตอร 1-20 กาํลังมอเตอร [kW]

to พารามิเตอร 1-28 ตรวจสอบการหมุนของมอเตอร

• เพือ่ใหสามารถปรับต้ังคาของตัวแปลงความถี่ไดดีที่สุด ใหใชงาน AMA เมื่อมอเตอรเย็น การใชงาน AMA ซํ้าๆ อาจกอใหเกิดความรอนแกมอเตอร ซ่ึงสงผลให-

ความตานทานสเตเตอร Rs มีคาเพิ่มขึน้ แตโดยทัว่ไปไมใชเร่ืองรายแรง

• AMA จะสามารถดําเนนิการไดที่กระแสมอเตอรทีพ่ิกดัต่ําสุด 35% ของกระแสเอาทพุตทีพ่ิกดัของตัวแปลงความถี่เทาน้ัน AMA สามารถดําเนินการบนมอเตอรทีม่ี-

ขนาดใหญเกินไปไดหนึ่งเคร่ือง

• สามารถดําเนนิการทดสอบ AMA แบบยอโดยมีตัวกรองคลื่นไซนติดตั้งอยูได หลีกเล่ียงการทําการทดสอบ AMA แบบสมบูรณพรอมกับตัวกรองคลื่นไซน หาก-

จาํเปนตองต้ังคาโดยรวม ใหถอดตัวกรองคลื่นไซนออกขณะทีท่าํงานโดย AMAแบบสมบูรณ หลังจากเสร็จส้ินการดําเนินการของ AMAใหใสตัวกรองคลื่นไซน-

กลับคืน

• หากมีการตอมอเตอรแบบขนานกนั ใหใชแต AMA แบบยอเทานัน้

• หลีกเลี่ยงการทาํงาน AMA แบบสมบรูณเมื่อใชมอเตอรซิงโครนัส ถาใชมอเตอรแบบซิงโครนสั ใหใชงาน AMA แบบยอ และใหตั้งคาขอมูลมอเตอรสวนเพิม่เติม-

ดวยตัวเอง ฟงกชัน AMA ไมสามารถใชกบัมอเตอรแบบแมเหล็กถาวรได

• ตัวแปลงความถีจ่ะไมสรางแรงบดิมอเตอรระหวางการทาํ AMA ระหวางการทาํ AMAระบบที่ใชจะตองไมสงแรงไปที่เพลาของมอเตอรใหทํางาน ซ่ึงเปนทีท่ราบ-

กนัดีวาจะเกดิข้ึนกับระบบระบายอากาศแบบกังหันลม เปนตน ซ่ึงจะรบกวนการทํางานของ AMA

คูมือการใชงานชุดขับ VLT® HVAC
5 ตัวอยางการใชงานและการกําหนดหนาที่การ-

ทํางาน
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6 วธีิการใชงานตัวแปลงความถี่

6.1.1 การทาํงานในสามรูปแบบ

ตัวแปลงความถี่สามารถทํางานไดใน สาม แนวทาง:

1. แผงควบคุมหนาเครื่องแบบกราฟค (GLCP) โปรดดู 5.1.2

2. แผงควบคุมหนาเครื่องแบบตัวเลข (NLCP) ดูที่ 5.1.3

3. การส่ือสารแบบอนุกรม RS 485 หรือ USB ทัง้สองรูปแบบสําหรับการเชือ่มตอกับ PC ดูที่ 5.1.4

ถาตัวแปลงความถี่ติดตั้งตัวเลือกfieldbusดวย โปรดดูเอกสารทีเ่กี่ยวของ

 

6.1.2 วิธีใชงานกราฟก LCP (GLCP) 

ขอแนะนําการใชงานดังตอไปนีใ้ชกบั GLCP (LCP 102).

GLCP ถูกแบงออกเปนกลุมตามหนาทีไ่ดสี่กลุม:

1. หนาจอกราฟก พรอมบรรทัดแสดงสถานะ

2. ปุมเมนแูละไฟแสดงสถานะ (LED) สําหรับเลือกโหมด เปลี่ยนพารามิเตอร และสลับระหวางฟงกชันบนหนาจอ

3. ปุมนาํทางและไฟแสดงสถานะ (LED)

4. ปุมการทํางานและไฟแสดงสถานะ (LED)

จอแสดงผลแบบกราฟก:

จอแสดงผลแบบ LCD เปนแบบเรืองแสงดานหลังพรอมกับบรรทดัแสดงตัวอักษร-ตัวเลขทั้งหมด 6 บรรทดั ขอมูลทัง้หมดจะแสดงบน LCP ซ่ึงสามารถแสดงไดมากถึง 5

ตัวแปรการทํางานในขณะทีอ่ยูในโหมด [Status]

บรรทัดแสดงผล:

a. บรรทัดแสดงสถานะ: ขอความสถานะ จะแสดงเปนไอคอนและ-

กราฟก

b. บรรทัด 1-2: บรรทัดขอมูลของผูปฏบิตัิงานจะแสดงขอมูลและตัวแปร-

ทีร่ะบหุรือเลือกโดยผูใช เมื่อกดปุม [Status] จะสามารถเพิม่บรรทัด-

พเิศษไดถึงหน่ึงบรรทดั

c. บรรทัดแสดงสถานะ: ขอความสถานะจะแสดงเปนขอความ

คูมือการใชงานชุดขับ VLT® HVAC 6 วิธีการใชงานตัวแปลงความถี่

MG.11.AC.9A - VLT® เปนเครื่องหมายจดทะเบียนการคาของ Danfoss 61

  6



จอแสดงผลจะแบงออกเปน 3 สวน:

สวนบน(a) แสดงสถานะเมื่ออยูในโหมดสถานะ หรือตัวแปรถึง 2 ตัวแปรเมื่อไมไดอยูในโหมดสถานะ และในกรณขีองสัญญาณเตือน/การเตือน

แสดงหมายเลขของชุดคําสั่งที่ใชงาน (เลือกเปนชุดคําสั่งที่ใชงานใน พารามิเตอร 0-10 เลือกชุดคําสั่งใชงาน) เมื่อตั้งโปรแกรมเปนชุดคําสั่งแบบอื่นทีไ่มใชชุดคําสั่งที่ใช-

งาน หมายเลขของชุดคําสั่งที่โปรแกรมไวจะแสดงที่ดานขวาในวงเล็บ

สวนกลาง (b) แสดงไดถึง 5 ตวัแปรพรอมกับหนวยที่เกีย่วของโดยไมคํานึงถึงสถานะ ในกรณีของสัญญาณเตือน/การเตือน จะแสดงการเตือนแทนตัวแปร

สวนลาง (c) จะแสดงสถานะของตัวแปลงความถี่ทกุคร้ังในโหมดสถานะ

สามารถสลับระหวางหนาจอสถานะทัง้สาม โดยกดปุม [Status]

ตัวแปรการทาํงานทีม่ีรูปแบบแตกตางกันจะแสดงขึน้ในหนาจอสถานะแตละหนา โปรดดูที่ดานลาง

คาหรือการวดัหลายๆ คาสามารถเชื่อมโยงไปยงัตัวแปรการทํางานที่แสดงแตละตัว คา/คาการวัดที่จะแสดงสามารถระบผุานทาง พารามิเตอร 0-20 การแสดงคาบรรทัดที ่1.

1, พารามิเตอร 0-21 การแสดงคาบรรทัดที ่1.2, พารามิเตอร 0-22 การแสดงคาบรรทัดที ่1.3, พารามิเตอร 0-23 การแสดงคาบรรทัดที ่2 และ พารามิเตอร 0-24 การแสดง-

คาบรรทดัที ่3 ซ่ึงสามารถเขาถึงผานทาง [QUICK MENU] , "Q3 ชุดคําสั่งการทาํงาน", "Q3-1 การตั้งคาทัว่ไป", "Q3-13 การตั้งคาการแสดงผล”

คา/คาการวดัจากการอานพารามิเตอรแตละคาทีเ่ลือกไวใน พารามิเตอร 0-20 การแสดงคาบรรทัดที ่1.1 ถึง พารามิเตอร 0-24 การแสดงคาบรรทดัที ่3 มีสเกลของและ-

จาํนวนหลักหลังจากจดุทศนยิมของตัวเอง คาตัวเลขทีม่ีจํานวนมากกวาจะแสดงดวยคาหนึ่งถึงสองหลักตอจากจุดทศนิยม

Ex.: คากระแสที่อานได

5.25 A; 15.2 A 105 A.

หนาจอแสดงสถานะ I:

สถานะคาที่อานไดนีเ้ปนสถานะมาตรฐานหลังจากการสตารทหรือการเริ่มตน

ใช [INFO] เพือ่ดูขอมูลเกี่ยวกับคา/การวัดทีเ่ชื่อมโยงกับตัวแปรการทาํงานที-่

แสดงอยู (1.1, 1.2, 1.3, 2 และ 3)

ดูตัวแปรการทํางานทีแ่สดงบนหนาจอในภาพประกอบนี้ 1.1, 1.2 และ 1.3

จะแสดงในขนาดเล็ก สวน 2 และ 3 จะแสดงในขนาดกลาง

1
3
0
B
P
0
4
1
.1
0

1.1

1.3

 2

1.2

 3

หนาจอแสดงสถานะ II:

ดูตัวแปรการทาํงาน (1.1, 1.2, 1.3 และ 2) ที่แสดงบนหนาจอในภาพประกอบนี้

ในตัวอยาง จะพบวา ความเร็ว, กระแสของมอเตอร, กาํลังของมอเตอร และความถี่

ทีถู่กเลือกเปนตัวแปรในบรรทดัแรกและบรรทัดทีส่อง

1.1, 1.2 และ 1.3 จะแสดงในขนาดเล็ก สวน 2 จะแสดงในขนาดใหญ 1
3
0
B
P
0
6
2
.1
0

2

1.2

1.3
1.1

หนาจอแสดงสถานะ III:

สถานะนี้จะแสดงเหตุการณและการกระทาํของ การควบคุม Smart Logic.

สําหรับขอมูลเพิ่มเติม ดูหัวขอ Smart Logic Control (การควบคุม Smart Logic).

6 วิธีการใชงานตัวแปลงความถี่ คูมือการใชงานชุดขับ VLT® HVAC

62 MG.11.AC.9A - VLT® เปนเครื่องหมายจดทะเบยีนการคาของ Danfoss

6  



1
3
0
B
P
0
6
3
.1
0

การปรับความคมชัดของหนาจอแสดงผล

กดปุม [status] และ [▲] เพื่อทําใหจอมืดลง

กดปุม [status] และ [▼] เพื่อทําใหจอสวางขึ้น

1 3
0B

P0
74

.1
0  

T op section 

Middle section 

Bottom section 

ไฟแสดงสถานะ (LED):

หากคาทีย่อมรับไดบางคาเกนิกวาคาที่กาํหนด ไฟ LED ของสัญญาณเตือนและ/หรือการเตือนจะสวางขึ้น ขอความแสดงสถานะและสัญญาณเตือนจะปรากฏที ่ แผง-

ควบคุม.

LED On จะทาํงานเมื่อตัวแปรความถี่ไดรับการจายกระแสไฟจากแรงดันหลัก ขัว้ตอบัสกระแสตรง หรือแหลงจายไฟฟา 24 V ภายนอก ในเวลาเดียวกนั ไฟเรืองแสงดาน-

หลังก็จะสวางขึน้

• LED สีเขยีว/On: สวนควบคุมกําลังทาํงาน

• LED สีเหลือง/Warn: แสดงการเตือน

• LED สีแดงกะพริบ/Alarm: แสดงสัญญาณเตือน

คูมือการใชงานชุดขับ VLT® HVAC 6 วิธีการใชงานตัวแปลงความถี่
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ปุม GLCP

ปุมเมนู

ปุมเมนจูะถูกแบงออกตามหนาที่ตางๆ ปุมใตจอแสดงผลและไฟแสดงสถานะจะ-

ใชสําหรับการตั้งคาพารามิเตอร รวมถึงตัวเลือกการแสดงสถานะในระหวางการ-

ทาํงานปกติ

130BP045.10

[Status]

ระบุสถานะของตัวแปลงความถี ่และ/หรือ มอเตอร สามารถเลือกคาทีอ่านได 3 คาที่แตกตางกนัดวยการกดปุม [Status]:

คาที่อานได 5 บรรทดั, คาที่อานได 4 บรรทดั หรือ Smart Logic Control.

ใช [Status] เพื่อเลือกโหมดของการแสดงผล หรือเพือ่เปลี่ยนกลับไปโหมดแสดงผล จากโหมดเมนูดวน โหมดเมนูหลัก หรือโหมดสัญญาณเตือน ปุม [Status] ยงั-

สามารถใชเพื่อสลับโหมดอานคาเดี่ยวหรือคูไดดวย

[Quick Menu (เมนูดวน)]

ชวยในการต้ังคาดวนของตัวแปลงความถี่ การทํางานทั่วไป ชุดขับ HVAC VLT โดยสวนใหญสามารถโปรแกรมไดที่น่ี

[Quick Menu] ประกอบดวย

- เมนูสวนตัว

- ชุดคําสั่งดวน

- ชุดคําสั่งการทํางาน

- การเปลี่ยนแปลงที่ทํา

- การบนัทึก

ชดุคําส่ังการทาํงานมีการเขาใชพารามิเตอรทัง้หมดที่ตองการอยางเร็วและงายสําหรับการนําไปใชในงาน ชุดขับ HVAC VLT โดยสวนใหญซ่ึงรวมถึงการนาํไปใชกบั พัดลม-

จายลมและดูดลมกลับในระบบ VAV และ CAV, พดัลมของหอผึง่เยน็, ปมน้าํลําดับแรก ลําดับทีส่อง และปมน้าํระบายความรอน และปมน้าํอืน่ๆ, พัดลม และเคร่ืองอดัอากาศ

สําหรับคุณสมบัติอ่ืนๆ ยงัรวมถึงพารามิเตอรสําหรับการเลือกวาจะแสดงตัวแปรอะไรบน LCP ความเร็วทีต่ั้งไดแบบดิจิตอล, มาตรวัดของการอางอิงแบบอนาล็อก, การนําไป-

ใชกบัวงรอบปดแบบโซนเดียวและหลายโซน และฟงกชันเฉพาะที่สัมพนัธกับพดัลม ปม และเครื่องอัดอากาศ

พารามิเตอรของเมนูดวนสามารถเขาใชงานไดทันท ีหากไมมีการสรางรหัสผานไวผานทาง พารามิเตอร 0-60 รหัสผานเมนูหลัก, พารามิเตอร 0-61 ตั้งเขาเมนไูมมีรหัสผาน,

พารามิเตอร 0-65 รหัสผานของเมนูสวนตัว หรือ พารามิเตอร 0-66 การเขาถึงเมนสูวนตัวโดยไมใชรหัสผาน

โดยสามารถสลับระหวางโหมดเมนดูวนและโหมดเมนหูลักไดโดยตรง

[Main Menu]

(เมนหูลัก) ใชสําหรับการตัง้คาพารามเิตอรทั้งหมด พารามิเตอรของเมนูหลักสามารถเขาใชงานไดทันที หากไมมีการสรางรหัสผานไวผานทาง พารามิเตอร 0-60 รหัสผาน-

เมนหูลัก, พารามิเตอร 0-61 ตั้งเขาเมนไูมมีรหัสผาน,พารามิเตอร 0-65 รหัสผานของเมนูสวนตัว หรือ พารามิเตอร 0-66 การเขาถึงเมนูสวนตัวโดยไมใชรหัสผาน สําหรับ-

การใชงาน ชุดขบั HVAC VLT โดยสวนใหญไมจาํเปนตองใชพารามิเตอรของเมนูหลัก แตใชเมนดูวนแทน การต้ังคาดวนและชุดคําสัง่การทํางานนาํเสนอวิธีการเขาใชงาน-

ทีเ่ร็วที่สุดและสะดวกทีสุ่ดสําหรับพารามิเตอรที่กาํหนดทั่วไป

โดยสามารถสลับระหวางโหมดเมนหูลักและโหมดเมนดูวนไดโดยตรง

สามารถใชช็อตคัตของพารามิเตอร โดยกดปุม [Main Menu] คางไว 3 วนิาที ช็อตคัตของพารามิเตอร จะทาํใหคุณสามารถเขาไปยงัพารามิเตอรใดๆ กไ็ดโดยตรง

[Alarm Log]

(บนัทึกสัญญาณเตือน) แสดงรายการเตือนของสัญญาณเตือนลาสุด 5 รายการ (หมายเลข A1-A5) หากตองการทราบรายละเอียดเกีย่วกับสัญญาณเตือน ใชปุมลูกศรเพือ่-

เลื่อนไปยังหมายเลขสัญญาณเตือน และกด [OK] ขอมูลจะแสดงเกีย่วกับสภาวะของตัวแปลงความถี่กอนทีจ่ะเขาสูโหมดสัญญาณเตือน

6 วิธีการใชงานตัวแปลงความถี่ คูมือการใชงานชุดขับ VLT® HVAC
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ปุมบันทึกสัญญาณเตือนบน LCP ชวยใหเขาใชงานไดทัง้บันทึกสัญญาณเตือนและบันทกึการบํารุงรักษา

[Back]

(กลับ) ยอนไปยงัขัน้ตอนหรือช้ันกอนหนาในโครงสรางการนําทาง

[Cancel]

(ยกเลิก) การเปล่ียนแปลงหรือคาํสั่งลาสุดจะถูกยกเลกิตราบเทาทีไ่มมีการเปลี่ยนแปลงการแสดงผล

[Info]

(ขอมูล) แสดงขอมูลเกีย่วกบัคําสั่ง พารามิเตอร หรือฟงกชันในหนาตางการแสดงผล [info] จะมอบรายละเอยีดของขอมูลเม่ือตองการ

ออกจากโหมดขอมูลโดยการกด [Info], [Back] หรือ [Cancel]

   

   

ปุมนําทาง

ใชปุมลูกศรนําทางทั้งสี่ปุมเพื่อนําทางไปยังตัวเลือกตางๆ ที่มีอยูใน [Quick

Menu], [Main Menu] และ [Alarm Log] ใชปุมเหลาน้ีเพือ่เล่ือนเคอรเซอร

[OK] (ตกลง) ใชสําหรับเลือกพารามิเตอรทีเ่คอรเซอรทาํเครื่องหมายอยู

และสําหรับยืนยันการเปล่ียนแปลงของพารามิเตอร

ปุมการทํางานสาํหรับการควบคุมหนาเครื่องจะอยูที่ใต แผงควบคุม

130BP046.10

[Hand On] (ควบคุมดวยมือ)

ใชควบคุมตวัแปลงความถี่ผานทาง GLCP นอกจากนี ้[Hand On] ยงัใชในการสตารทมอเตอรดวย และขณะนี้ยงัสามารถปอนขอมูลความเร็วของมอเตอรไดโดยการใชปุม-

นําทาง คุณสามารถเลือกปุมนีเ้ปน ใช [1] หรือ ยกเลิกใช [0] ผาน พารามิเตอร 0-40 การทาํงานของปุม Hand On

สญัญาณควบคุมดงัตอไปน้ีจะยงัคงทํางานเมื่อ [Hand On] ถูกใชงาน:

• [Hand On] - [Off] - [Auto on]

• รีเซ็ต

• ลื่นไหล หยดุ ผกผัน

• กลับทิศทาง

• เลือกการตั้งคา lsb - เลือกการตั้งคา msb

• คําสั่งหยุดจากการสื่อสารอนุกรม

• การหยดุแบบดวน

คูมือการใชงานชุดขับ VLT® HVAC 6 วิธีการใชงานตัวแปลงความถี่
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• เบรกกระแสตรง

โนตสําหรับผูอาน

สัญญาณหยุดภายนอกที่ถูกกระตุนโดยสัญญาณควบคุม หรือบัสอนกุรมจะมีความสําคัญเหนอืคําสั่ง “สตารท” ที่ผานทาง LCP

[Off]

หยุดมอเตอรที่เช่ือมตออยู คุณสามารถเลือกปุมน้ีเปน ใช [1] หรือ ยกเลิกใช [0] ผานทาง พารามิเตอร 0-41 การทาํงานของปุม Off หากไมมีฟงกชันหยดุจากภายนอก

และปุม [Off] ไมทํางาน จะสามารถหยุดมอเตอรไดโดยการปลดแหลงจายไฟหลักเทานั้น
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[Auto on]

ทาํใหสามารถควบคุมตัวแปลงความถี่ ผานขัว้ตอควบคุม และ/หรือการสื่อสารอนุกรม เมื่อสัญญาณสตารทถูกสงผานขัว้ตอสวนควบคุม และ/หรือบัส ตัวแปลงความถี่จะ-

สตารท คุณสามารถเลือกปุมน้ีเปน ใช [1] หรือ ยกเลิกใช [0] ผานทาง พารามิเตอร 0-42 การทํางานของปุม Auto On

โนตสําหรับผูอาน

สัญญาณ HAND-OFF-AUTO ทีส่ั่งผานผานทางอินพุทดิจิตอล มีความสําคัญสูงกวาปุมควบคมุ [Hand on] – [Auto on]

[Reset]

ใชสําหรับการตั้งคาตัวแปลงความถี่ใหมภายหลังสัญญาณเตือน (ตัดการทาํงาน) โดยสามารถเลือกเปน ใช [1] หรือ ยกเลิกใช [0] via พารามิเตอร 0-43 การทํางานของ-

ปุม Reset

ช็อตคัตของพารามิเตอร สามารถทาํไดโดยกดปุม [Main Menu] คางไว 3 วินาท ีช็อตคัตของพารามิเตอร จะทําใหคุณสามารถเขาไปยงัพารามิเตอรใดๆ ก็ไดโดยตรง

 

6.1.3 วิธีการใชงาน LCP แบบตัวเลข (NLCP)

ขอแนะนําการใชงานดังตอไปนีใ้ชกบั NLCP (LCP 101)

แผงควบคุมถูกแบงออกเปนกลุมตามหนาที่ได ส่ีกลุม:

1. จอแสดงผลแบบตัวเลข

2. ปุมเมนแูละไฟแสดงสถานะ (LED) – สําหรับเปลี่ยนพารามิเตอร

และสลับระหวางฟงกชันบนหนาจอ

3. ปุมนาํทางและไฟแสดงสถานะ (LED)

4. ปุมการทํางานและไฟแสดงสถานะ (LED)

โนตสําหรับผูอาน

ไมสามารถคัดลอกพารามิเตอรดวยแผงควบคุมหนาเครื่อง-

แบบตัวเลข (LCP 101)

โนตสําหรับผูอาน

ไมสามารถคัดลอกพารามเิตอรดวยแผงควบคุมหนาเครื่องแบบตัวเลข (LCP

101)

เลือกโหมดใดโหมดหนึ่งตามที่มีตอไปน้ี:

โหมดสถานะ: แสดงสถานะของตัวแปลงความถี่หรือมอเตอร

ถามีสัญญาณเตือนเกิดขึ้น NLCP จะเปลี่ยนไปเปนโหมดสถานะโดยอัตโนมัติ

สัญญาณเตือนสามารถแสดงผลไดหลายคา

โหมดชุดคําสั่งดวนหรือเมนูหลัก แสดงพารามิเตอรและการตั้งคาพารามิเตอร

ภาพประกอบ 6.1: LCP แบบตัวเลข (NLCP)

คูมือการใชงานชุดขับ VLT® HVAC 6 วิธีการใชงานตัวแปลงความถี่
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ภาพประกอบ 6.2: ตัวอยางการแสดงสถานะ
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ภาพประกอบ 6.3: ตัวอยางการแสดงสัญญาณเตือน

ไฟแสดงสถานะ (LED):

• LED สีเขยีว/On: แสดงวาเปดสวนควบคุมอยูหรือไม

• LED สีเหลือง/เตือน: แสดงการเตือน

• LED สีแดงกะพริบ/Alarm: แสดงสัญญาณเตือน

ปุมเมนู

เลือกโหมดใดโหมดหนึง่ตามที่มีตอไปนี:้

• สถานะ

• ชุดคําสั่งดวน

• เมนหูลัก

เมนูหลัก

(เมนหูลัก)ใชสําหรับการตั้งโปรแกรมพารามิเตอรทั้งหมด

พารามิเตอรสามารถเขาใชไดทันที หากไมมีการสรางรหัสผานไวผานทาง พารามิเตอร 0-60 รหัสผานเมนูหลัก, พารามิเตอร 0-61 ตั้งเขาเมนไูมมีรหัสผาน,

พารามิเตอร 0-65 รหัสผานของเมนูสวนตัวหรือพารามิเตอร 0-66 การเขาถึงเมนูสวนตัวโดยไมใชรหัสผาน

Quick Setup (ชุดคําสั่งดวน) ใชเพื่อตั้งคาตัวแปลงความถีโ่ดยใชเฉพาะพารามิเตอรทีส่ําคัญทีสุ่ดเทานั้น

คาพารามิเตอรสามารถเปลี่ยนไดโดยใชลูกศรขึ้น/ลง เมื่อคากระพริบอยู

เลือกเมนูหลักโดยการกดปุม [Menu] ซํ้าๆ จนกระทั่ง LED ของเมนหูลักติดขึน้

เลือกกลุมพารามิเตอร [xx-__] และกด [OK]

เลือกพารามิเตอร [__-xx] และกด [OK]

ถาพารามิเตอรเปนพารามิเตอรแบบอารเรย เลือกหมายเลขอารเรยและกดปุม [OK]

เลือกคาขอมูลที่ตองการและกด [OK]

ปุมนําทาง

[Back]

(ยอนกลับ) สําหรับการยอนกลับไปยงัขัน้ตอนกอนหนา

ปุมลูกศร [▲] [▼]

จะใชสําหรับการเล่ือน ระหวางกลุมพารามิเตอร, พารามิเตอร และภายใน-

พารามิเตอร

[OK]

ใชสําหรับเลือกพารามิเตอรที่เคอรเซอรทําเครื่องหมายอยู และสําหรับยืนยันการ-

เปลี่ยนแปลงของพารามิเตอร
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ภาพประกอบ 6.4: แสดงตัวอยาง

ปุมการทํางาน

ปุมสําหรับการควบคุมหนาเครื่องจะอยูทีใ่ตแผงควบคุม

130BP046.10

ภาพประกอบ 6.5: ปุมการทาํงานของ LCP แบบตัวเลข (NLCP)

[Hand on]

(ควบคุมดวยมือ) ใชควบคุมตวัแปลงความถี่ผานทางLCP นอกจากนี้ [Hand on] ยงัใชในการสตารทมอเตอรดวย และขณะนีย้ังสามารถปอนขอมูลความเร็วมอเตอรไดโดย-

การใชปุมนาํทาง ปุมนีส้ามารถ ใช [1] หรือ ยกเลิกการใช [0] ผานทาง พารามิเตอร 0-40 การทาํงานของปุม Hand On

สัญญาณหยุดภายนอกทีถู่กกระตุนโดยสัญญาณควบคุม หรือบสัอนุกรมจะมีความสําคัญเหนือคําสั่ง “สตารท” ทีผ่านทาง LCP
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สัญญาณควบคุมดังตอไปน้ีจะยังคงทํางานเมื่อ [Hand on] ถกูใชงาน:

• [Hand on] - [Off] - [Auto on]

• รีเซ็ต

• ลื่นไหล หยดุ ผกผัน

• กลับทิศทาง

• เลือกการตั้งคา lsb - เลือกการตั้งคา msb

• คําสั่งหยุดจากการสื่อสารอนุกรม

• การหยดุแบบดวน

• เบรกกระแสตรง

[Off]

(ปด) หยดุมอเตอรทีเ่ช่ือมตออยู ปุมนีส้ามารถ ใช [1] หรือ ยกเลิกการใช [0] ผานทาง พารามิเตอร 0-41 การทํางานของปุม Off

หากไมไดเลือกฟงกชันหยุดจากภายนอก และปุม [Off] ไมไดทํางาน มอเตอรจะหยุดไดโดยปลดการเชื่อมตอจากแหลงจายไฟหลัก

[Auto on]

(ควบคุมอัตโนมัติ) ทาํใหสามารถควบคุมตัวแปลงความถี่ ผานขัว้ตอสวนควบคุม และ/หรือ การส่ือสารอนกุรม เมื่อสัญญาณสตารทถูกสงผานขั้วตอสวนควบคุม และ/หรือบสั

ตัวแปลงความถี่จะสตารท ปุมนี้สามารถ ใช [1] หรือ ยกเลิกการใช [0] ผานทาง พารามิเตอร 0-42 การทาํงานของปุม Auto On

โนตสําหรับผูอาน

สัญญาณ HAND-OFF-AUTO (ไมควบคุมดวยมือ-อัตโมมัต)ิ ทีเ่ปดผานทางการปอนขอมูลทางดิจติอล มีความสําคัญเหนอืกวาปุมควบคุม [Hand on]-

[Auto On]

โนตสําหรับผูอาน

สัญญาณ HAND-OFF-AUTO (ไมควบคุมดวยมือ-อัตโมมัต)ิ ทีเ่ปดผานทางการปอนขอมูลทางดิจติอล มีความสําคัญเหนอืกวาปุมควบคุม [Hand on]-[Auto On]

[Reset]

(รีเซ็ต) ใชสําหรับการรีเซ็ตตัวแปลงความถี่หลังจากสัญญาณเตือน (ตัดการทํางาน) ปุมนี้สามารถ ใช [1] หรือ ยกเลิกการใช [0] ผานทาง พารามิเตอร 0-43 การทาํงาน-

ของปุม Reset

คูมือการใชงานชุดขับ VLT® HVAC 6 วิธีการใชงานตัวแปลงความถี่
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7 วธีิการ โปรแกรม ตัวแปลงความถี่

7.1 วิธีการ ต้ังโปรแกรม

7.1.1 ชุดคําส่ังการทาํงาน 

ชุดคําสั่งการทํางานชวยให ขาใชพารามิเตอรทั้งหมดที่ตองการอยางเร็วและงายสําหรับการนําไปใชในงาน ชุดขับ HVAC VLTโดยสวนใหญ ซ่ึงรวมถึงการนําไปใชกับ-

พดัลมจายลมและดูดลมกลับในระบบ VAV และ CAV, พัดลมของหอผึ่งเย็น, ปมน้าํลําดับแรก ลําดับที่สอง และปมน้ําระบายความรอน และปมน้ําอื่นๆ, พดัลม และเคร่ืองอดั-

อากาศ

วิธีเขาถงึชุดคําสั่งการทํางาน - ตัวอยาง

1
3
0
B
T
1
1
0
.1
0

ภาพประกอบ 7.1: ขัน้ที ่1: เปดตัวแปลงความถี่ (ไฟ

LEDสีเหลือง

1
3
0
B
T
1
1
1
.1
0

ภาพประกอบ 7.2: ขัน้ที ่2: กดปุม [Quick Menus] ( ตัวเลือกเมนู-

ดวนจะปรากฏขึ้น)

1
3
0
B
T
1
1
2
.1
0

ภาพประกอบ 7.3: ข้ันที่ 3: ใชปุมนําทางข้ึน/ลง เพือ่เลื่อนลงไปยงั

ชุดคําสั่งการทาํงาน กด [OK]

1
3
0
B
T
1
1
3
.1
0

ภาพประกอบ 7.4: ขัน้ที ่4: ตัวเลือก ชุดคําสั่งการทํางาน

จะปรากฏขึ้น เลือก Q3-1 การต้ังคาทัว่ไป กด [OK]

1
3
0
B
T
1
1
4
.1
0

ภาพประกอบ 7.5: ขัน้ที ่5: ใชปุมนาํทางขึน้/ลงเพื่อเลื่อนลง

ตัวอยาง เลื่อนไปยัง Q3-11 เอาทพทุอนาล็อก กด [OK]

1
3
0
B
T
1
1
5
.1
0

ภาพประกอบ 7.6: ขัน้ที ่6: เลือกพารามิเตอร 6-50 กด [OK]

คูมือการใชงานชุดขับ VLT® HVAC 7 วิธีการ โปรแกรม ตัวแปลงความถี่
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1
3
0
B
T
1
1
6
.1
0

ภาพประกอบ 7.7: ข้ันที่ 7: ใชปุมนําทางข้ึน/ลง เพื่อ เลือกระหวาง-

ตัวเลือกที่แตกตางกนั กด [OK]

พารามิเตอรชุดคําสั่งการทํางาน

พารามิเตอร ชุดคําสั่งการทาํงาน จัดเปนกลุมในลักษณะตอไปนี้:

Q3-1 การต้ังคาทั่วไป

Q3-10 การตั้งคามอเตอร ขั้นสูง Q3-11 เอาทพทุอนาล็อก Q3-12 การตั้งคานาฬิกา Q3-13 การตั้งคาการแสดงผล

พารามิเตอร 1-90 ระบบปองกนัความ-

รอนมอเตอร

พารามิเตอร 6-50 เอาทพุต ขัว้ 42 พารามิเตอร 0-70 วนัที่และเวลา พารามิเตอร 0-20 การแสดงคาบรรทดัที ่1.

1

พารามิเตอร 1-93 แหลงรับสัญญาณ-

เทอรมิสเตอร

พารามิเตอร 6-51 ขัว้ 42 สเกลต่ําสุด-

ของเอาทพตุ

พารามิเตอร 0-71 รูปแบบวนัที่ พารามิเตอร 0-21 การแสดงคาบรรทดัที ่1.

2

พารามิเตอร 1-29 ปรับตามมอเตอร-

ออโต(AMA)

พารามิเตอร 6-52 ขัว้ 42 สเกลสูงสุด-

ของเอาทพตุ

พารามิเตอร 0-72 รูปแบบเวลา พารามิเตอร 0-22 การแสดงคาบรรทดัที ่1.

3

พารามิเตอร 14-01 ความถี่สลับ พารามิเตอร 0-74 DST/ ฤดูรอน พารามิเตอร 0-23 การแสดงคาบรรทัดที ่2

พารามิเตอร 4-53 ตั้งคาเตือนเมื่อเร็ว-

สูงกวากําหนด

พารามิเตอร 0-76 DST/ เร่ิมตนฤดูรอน พารามิเตอร 0-24 การแสดงคาบรรทัดที ่3

พารามิเตอร 0-77 DST/ สิ้นสุดฤดูรอน พารามิเตอร 0-37 ขอความแสดงผล 1

พารามิเตอร 0-38 ขอความแสดงผล 2

พารามิเตอร 0-39 ขอความแสดงผล 3

Q3-2 การตั้งคาวงรอบเปด

Q3-20 คาอางอิงดิจิตอล Q3-21 คาอางองิอนาล็อก

พารามิเตอร 3-02 คาอางอิงตํ่าสุด พารามิเตอร 3-02 คาอางองิต่ําสุด

พารามิเตอร 3-03 คาอางอิงสูงสุด พารามิเตอร 3-03 คาอางองิสูงสุด

พารามิเตอร 3-10 คาอางอิงทีก่ําหนดลวงหนา พารามิเตอร 6-10 ขั้ว 53 แรงดันระดับตํ่า

พารามิเตอร 5-13 ตั้งการทํางานของเทอมินอล 29 พารามิเตอร 6-11 ขั้ว 53 แรงดันระดับสูง

พารามิเตอร 5-14 ตั้งการทํางานของเทอมินอล 32 พารามิเตอร 6-12 ขั้ว 53 กระแสระดับตํ่า

พารามิเตอร 5-15 ตั้งการทํางานของเทอมินอล 33 พารามิเตอร 6-13 ขั้ว 53 กระแสระดับสูง

พารามิเตอร 6-14 ขั้ว 53 คาอางองิ/คาปอนกลับคา

พารามิเตอร 6-15 ขั้ว 53 คาอางองิ/คาปอนกลับคา

7 วิธีการ โปรแกรม ตัวแปลงความถ่ี คูมือการใชงานชุดขับ VLT® HVAC
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Q3-3 การตั้งคาวงรอบปด

Q3-30 เขตเดี่ยวภายใน เซ็ตพอยต Q3-31 เขตเด่ียวภายนอก เซ็ตพอยต Q3-32 หลายเขต/ขั้นสูง

พารามิเตอร 1-00 แบบการควบคุมมอเตอร พารามิเตอร 1-00 แบบการควบคุมมอเตอร พารามิเตอร 1-00 แบบการควบคุมมอเตอร

พารามิเตอร 20-12 หนวย คาอางอิง/คาปอนกลับ พารามิเตอร 20-12 หนวย คาอางอิง/คาปอนกลับ พารามิเตอร 3-15 คาอางอิงแหลง 1

พารามิเตอร 20-13 คาอางอิง/คาปอนกลับต่ําสุด พารามิเตอร 20-13 คาอางองิ/คาปอนกลับต่ําสุด พารามิเตอร 3-16 คาอางอิงแหลง 2

พารามิเตอร 20-14 คาอางอิง/คาปอนกลับสูงสุด พารามิเตอร 20-14 คาอางองิ/คาปอนกลับสูงสุด พารามิเตอร 20-00 แหลงคาปอนกลับ 1

พารามิเตอร 6-22 ขั้ว 54 กระแสระดับตํ่า พารามิเตอร 6-10 ขั้ว 53 แรงดันระดับต่ํา พารามิเตอร 20-01 การแปลงคาปอนกลับ 1

พารามิเตอร 6-24 ขั้ว 54 คาอางอิง/คาปอนกลับตํ่า พารามิเตอร 6-11 ขั้ว 53 แรงดันระดับสูง พารามิเตอร 20-02 คาปอนกลับ 1 หนวยแหลง

พารามิเตอร 6-25 ขั้ว 54 คาอางอิง/คาปอนกลับสูง พารามิเตอร 6-12 ขั้ว 53 กระแสระดับต่ํา พารามิเตอร 20-03 แหลงคาปอนกลับ 2

พารามิเตอร 6-26 ขั้ว 54 คาคงทีเ่วลาตัวกรอง พารามิเตอร 6-13 ขั้ว 53 กระแสระดับสูง พารามิเตอร 20-04 การแปลงคาปอนกลับ 2

พารามิเตอร 6-27 ขั้ว 54 แรงดันตํ่าเกนิไป พารามิเตอร 6-14 ขั้ว 53 คาอางองิ/คาปอนกลับคา พารามิเตอร 20-05 คาปอนกลับ 2 หนวยแหลง

พารามิเตอร 6-00 เวลาหมดเวลารอสัญญาณ พารามิเตอร 6-15 ขั้ว 53 คาอางองิ/คาปอนกลับคา พารามิเตอร 20-06 แหลงคาปอนกลับ 3

พารามิเตอร 6-01 ฟงกชันหมดเวลารอสัญญาณ พารามิเตอร 6-22 ขั้ว 54 กระแสระดับต่ํา พารามิเตอร 20-07 การแปลงคาปอนกลับ 3

พารามิเตอร 20-21 เซ็ตพอยต 1 พารามิเตอร 6-24 ขั้ว 54 คาอางองิ/คาปอนกลับต่ํา พารามิเตอร 20-08 คาปอนกลับ 3 หนวยแหลง

พารามิเตอร 20-81 การควบคุมแบบปกติ/ผกผัน PID พารามิเตอร 6-25 ขั้ว 54 คาอางองิ/คาปอนกลับสูง พารามิเตอร 20-12 หนวย คาอางอิง/คาปอนกลับ

พารามิเตอร 20-82 ความเร็วรอบทีเ่ร่ิมสตารท PID

[RPM]

พารามิเตอร 6-26 ขั้ว 54 คาคงทีเ่วลาตัวกรอง พารามิเตอร 20-13 คาอางองิ/คาปอนกลับต่ําสุด

พารามิเตอร 20-83 ความเร็วสตารท PID [Hz] พารามิเตอร 6-27 ขั้ว 54 แรงดันต่ําเกนิไป พารามิเตอร 20-14 คาอางองิ/คาปอนกลับสูงสุด

พารามิเตอร 20-93 คาเวลา Proportional ของ PID พารามิเตอร 6-00 เวลาหมดเวลารอสัญญาณ พารามิเตอร 6-10 ขัว้ 53 แรงดันระดับต่ํา

พารามิเตอร 20-94 คาเวลา Integral ของ PID พารามิเตอร 6-01 ฟงกชันหมดเวลารอสัญญาณ พารามิเตอร 6-11 ขัว้ 53 แรงดันระดับสูง

พารามิเตอร 20-70 ประเภทวงรอบปด พารามิเตอร 20-81 การควบคุมแบบปกติ/ผกผนั PID พารามิเตอร 6-12 ขัว้ 53 กระแสระดับต่ํา

พารามิเตอร 20-71 การดําเนินการของ PID พารามิเตอร 20-82 ความเร็วรอบทีเ่ร่ิมสตารท PID

[RPM]

พารามิเตอร 6-13 ขัว้ 53 กระแสระดับสูง

พารามิเตอร 20-72 การเปลี่ยนเอาทพุท PID พารามิเตอร 20-83 ความเร็วสตารท PID [Hz] พารามิเตอร 6-14 ขัว้ 53 คาอางองิ/คาปอนกลับคา

พารามิเตอร 20-73 ระดับคาปอนกลับต่ําสุด พารามิเตอร 20-93 คาเวลา Proportional ของ PID พารามิเตอร 6-15 ขัว้ 53 คาอางองิ/คาปอนกลับคา

พารามิเตอร 20-74 ระดับคาปอนกลับสูงสุด พารามิเตอร 20-94 คาเวลา Integral ของ PID พารามิเตอร 6-16 ขัว้ 53 คาคงที่เวลาตัวกรอง

พารามิเตอร 20-79 การปรับ PID อตัโนมัติ พารามิเตอร 20-70 ประเภทวงรอบปด พารามิเตอร 6-17 ขัว้ 53 แรงดันต่ําเกินไป

พารามิเตอร 20-71 การดําเนนิการของ PID พารามิเตอร 6-20 ขัว้ 54 แรงดันระดับต่ํา

พารามิเตอร 20-72 การเปลี่ยนเอาทพทุ PID พารามิเตอร 6-21 ขัว้ 54 แรงดันระดับสูง

พารามิเตอร 20-73 ระดับคาปอนกลับตํ่าสุด พารามิเตอร 6-22 ขัว้ 54 กระแสระดับต่ํา

พารามิเตอร 20-74 ระดับคาปอนกลับสูงสุด พารามิเตอร 6-23 ขัว้ 54 กระแสระดับสูง

พารามิเตอร 20-79 การปรับ PID อตัโนมัติ พารามิเตอร 6-24 ขัว้ 54 คาอางองิ/คาปอนกลับต่ํา

พารามิเตอร 6-25 ขัว้ 54 คาอางองิ/คาปอนกลับสูง

พารามิเตอร 6-26 ขัว้ 54 คาคงที่เวลาตัวกรอง

พารามิเตอร 6-27 ขัว้ 54 แรงดันต่ําเกินไป

พารามิเตอร 6-00 เวลาหมดเวลารอสัญญาณ

พารามิเตอร 6-01 ฟงกชันหมดเวลารอสัญญาณ

พารามิเตอร 4-56 คําเตือนการปอนกลับต่ํา

พารามิเตอร 4-57 คําเตือนการปอนกลับสูง

พารามิเตอร 20-20 ฟงกชันการปอนกลับ

พารามิเตอร 20-21 เซ็ตพอยต 1

พารามิเตอร 20-22 เซ็ตพอยต 2

พารามิเตอร 20-81 การควบคุมแบบปกติ/ผกผัน PID

พารามิเตอร 20-82 ความเร็วรอบที่เร่ิมสตารท PID

[RPM]

พารามิเตอร 20-83 ความเร็วสตารท PID [Hz]

พารามิเตอร 20-93 คาเวลา Proportional ของ PID

พารามิเตอร 20-94 คาเวลา Integral ของ PID

พารามิเตอร 20-70 ประเภทวงรอบปด

พารามิเตอร 20-71 การดําเนินการของ PID

พารามิเตอร 20-72 การเปลี่ยนเอาทพทุ PID

พารามิเตอร 20-73 ระดับคาปอนกลับต่ําสุด

พารามิเตอร 20-74 ระดับคาปอนกลับสูงสุด

พารามิเตอร 20-79 การปรับ PID อัตโนมัติ

คูมือการใชงานชุดขับ VLT® HVAC 7 วิธีการ โปรแกรม ตัวแปลงความถี่
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Q3-4 การตั้งคาการใชงาน

Q3-40 การทํางาน พัดลม Q3-41 การทํางาน ปม Q3-42 การทํางาน คอมเพรสเซอร

พารามิเตอร 22-60 ฟงกชันสายพานชํารุด พารามิเตอร 22-20 การตั้งคาพลังงานต่าํอตัโนมัติ พารามิเตอร 1-03 คุณลักษณะแรงบดิ

พารามิเตอร 22-61 คาแรงบดิ ของฟงกชัน-

สายพานชํารุด

พารามิเตอร 22-21 การตรวจพบกําลังต่ํา พารามิเตอร 1-71 หนวงเวลาสตารท

พารามิเตอร 22-62 คาเวลาที่หนวง ของฟงกชัน-

สายพานชํารุด

พารามิเตอร 22-22 การตรวจพบความเร็วต่ํา พารามิเตอร 22-75 การปองกันเดินวงรอบส้ัน

พารามิเตอร 4-64 ตั้งคาบายพาสกึ่งอัตโนมัติ พารามิเตอร 22-23 ฟงกชัน/ที่ไมไหล พารามิเตอร 22-76 ชวงเวลาระหวางการสตารท

พารามิเตอร 1-03 คุณลักษณะแรงบดิ พารามิเตอร 22-24 การหนวงทีไ่มไหล พารามิเตอร 22-77 เวลารันต่ําสุด

พารามิเตอร 22-22 การตรวจพบความเร็วต่ํา พารามิเตอร 22-40 เวลารันต่ําสุด พารามิเตอร 5-01 เลือกสัญญาณดิจติอล เทอมิ-

นอล 27

พารามิเตอร 22-23 ฟงกชัน/ทีไ่มไหล พารามิเตอร 22-41 เวลาหลับต่ําสุด พารามิเตอร 5-02 เลือกสัญญาณดิจติอล เทอมิ-

นอล 29

พารามิเตอร 22-24 การหนวงทีไ่มไหล พารามิเตอร 22-42 ความเร็วการปลุกการทํางานตอรอบ

[RPM]

พารามิเตอร 5-12 ตั้งการทาํงานของเทอมินอล 27

พารามิเตอร 22-40 เวลารันต่ําสุด พารามิเตอร 22-43 ความเร็วการปลุกการทํางาน [HZ] พารามิเตอร 5-13 ตั้งการทาํงานของเทอมินอล 29

พารามิเตอร 22-41 เวลาหลับต่ําสุด พารามิเตอร 22-44 ปลุกการทาํงาน ดวยความตางคา-

อางอิงตํ่า/คาปอนกลับ

พารามิเตอร 5-40 กําหนดการทาํงานของรีเลย

พารามิเตอร 22-42 ความเร็วการปลุกการทํางาน-

ตอรอบ [RPM]

พารามิเตอร 22-45 บสูตเซ็ตพอยต พารามิเตอร 1-73 สตารทหาความถี่เร่ิมตน

พารามิเตอร 22-43 ความเร็วการปลุกการทํางาน

[HZ]

พารามิเตอร 22-46 เวลาบูสตสูงสุด พารามิเตอร 1-86 ตดัการทาํงานที่ความเร็วต่ํา [RPM]

พารามิเตอร 22-44 ปลุกการทาํงาน ดวยความตาง-

คาอางองิต่ํา/คาปอนกลับ

พารามิเตอร 22-26 ฟงกชันปมแหง พารามิเตอร 1-87 ตดัการทาํงานที่ความเร็วต่ํา [Hz]

พารามิเตอร 22-45 บสูตเซ็ตพอยต พารามิเตอร 22-27 การหนวงเวลาปมแหง

พารามิเตอร 22-46 เวลาบสูตสูงสุด พารามิเตอร 22-80 การชดเชยการไหล

พารามิเตอร 2-10 ฟงกชันของเบรค พารามิเตอร 22-81 การประมาณการเสนโคงแบบลิ-

เนียร-สี่เหล่ียม

พารามิเตอร 2-16 กระแส เอซีเบรกสูงสุด พารามิเตอร 22-82 การคํานวณจุดทํางาน

พารามิเตอร 2-17 การควบคุมแรงดันเกนิ พารามิเตอร 22-83 ความเร็วที่ไมมีการไหล [RPM]

พารามิเตอร 1-73 สตารทหาความถี่เร่ิมตน พารามิเตอร 22-84 ความเร็วที่ไมมีการไหล [Hz]

พารามิเตอร 1-71 หนวงเวลาสตารท พารามิเตอร 22-85 ความเร็วที่จดุการออกแบบ [RPM]

พารามิเตอร 1-80 การทาํงานทีห่ยุด พารามิเตอร 22-86 ความเร็วที่จดุการออกแบบ [Hz]

พารามิเตอร 2-00 กระแสไฟ DC คาง/อุนให-

มอเตอร

พารามิเตอร 22-87 แรงดันที่ไมมีการไหล

พารามิเตอร 4-10 กําหนดทศิทางการหมุนมอเตอร พารามิเตอร 22-88 แรงดันที่พกิัดความเร็ว

พารามิเตอร 22-89 การไหลทีจ่ดุออกแบบ

พารามิเตอร 22-90 การไหลทีพ่กิัดความเร็ว

พารามิเตอร 1-03 คุณลักษณะแรงบดิ

พารามิเตอร 1-73 สตารทหาความถี่เร่ิมตน

ดูเพิ่มเติมทีชุ่ดขับ HVAC VLT คูมือการโปรแกรม สําหรับรายละเอียดของกลุมพารามิเตอร ชุดคําส่ังการทํางาน

 

7.1.2 โหมดเมนูหลัก 

ทัง้ GLCP และ NLCP ทาํให สามารถเขาถึงโหมดเมนูหลักได เร่ิมโหมดเมนหูลัก-

โดยกดปุม [Main Menu] ภาพประกอบที ่ 6.2 แสดงคาผลลัพธทีอ่านไดจากที่-

ปรากฏบนหนาจอแสดงผลของ GLCP

บรรทัดที ่ 2 ถึง 5 บนจอแสดงผลจะแสดงรายการกลุมพารามิเตอร ซ่ึงสามารถ-

เลือกไดดวยการสลับไปมาทีปุ่มข้ึนและลง 1 3
0 B

P 0
6 6

.1
0 

ภาพประกอบ 7.8: แสดงตัวอยาง

7 วิธีการ โปรแกรม ตัวแปลงความถ่ี คูมือการใชงานชุดขับ VLT® HVAC

74 MG.11.AC.9A - VLT® เปนเครื่องหมายจดทะเบยีนการคาของ Danfoss

7  



พารามิเตอรแตละตัวมีช่ือ และหมายเลข ซ่ึงจะเหมือนเดิม ไมวาจะอยูในโหมดการโปรแกรมใด ในโหมดเมนูหลัก พารามิเตอร จะแบงออกเปนกลุมๆ ตัวเลขหลักแรกของ-

พารามิเตอร (จากซาย) จะระบหุมายเลขกลุมของพารามิเตอร.

พารามิเตอรทัง้หมดสามารถเปลี่ยนแปลงไดในเมนูหลัก การกําหนดรูปแบบของชุด (พารามิเตอร 1-00 แบบการควบคุมมอเตอร) จะกาํหนดพารามิเตอรอืน่ทีม่ีอยูสําหรับ-

การตั้งโปรแกรม ยกตัวอยางเชน การเลือกวงรอบปดเพือ่ใชพารามิเตอรเพิม่เติมที่สมัพันธกบัการทาํงานแบบวงรอบปด การดอปุกรณเสริมทีเ่พิม่ในเครื่องทําใหสามารภใช-

พารามิเตอรเพิ่มเติมทีส่ัมพันธกบัอปุกรณที่เสริม

 

7.1.3 การเปลี่ยนขอมูล 

1. กดปุม [เมนดูวน] หรือ [เมนหูลัก]

2. ใชปุม [▲] และ [▼] เพือ่คนหากลุมพารามิเตอรเพื่อแกไข

3. กดปุม [OK]

4. ใชปุม [▲] และ [▼] เพือ่คนหาพารามิเตอรเพื่อแกไข

5. กดปุม [OK]

6. ใชปุม [▲] and [▼] เพือ่เลือกการต้ังคาพารามิเตอรที่ถูกตอง หรือ หากตองการเลื่อนหลักภายในตัวเลข ใชปุม เคอรเซอรจะระบหุลักที่เลือกเพื่อเปลี่ยน ปุม [▲]

จะเพิ่มคา สวนปุม [▼] จะลดคานัน้

7. กดปุม [Cancel] เพือ่ยกเลิกการเปลี่ยนแปลง หรือกด [OK] เพื่อยอมรับการเปลี่ยนแปลงและปอนการตั้งคาใหม

คูมือการใชงานชุดขับ VLT® HVAC 7 วิธีการ โปรแกรม ตัวแปลงความถี่
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7.1.4 การเปลี่ยนคาตัวอกัษร 

หากพารามิเตอรทีเ่ลือกเปนคาตัวอักษร ใหเปล่ียนคาตัวอักษรโดยใชปุมนาํทาง-

ขึ้น/ลง

ปุมเลื่อนขึ้นจะเพิ่มคาและปุมเลื่อนลงจะลดคา วางเคอรเซอรเหนอืคาที่คุณ-

ตองการบนัทกึ และกด [OK]

13
0B

P0
68

.1
0  

ภาพประกอบ 7.9: แสดงตัวอยาง

 

7.1.5 การเปล่ียนกลุมของคาขอมูลตัวเลข 

หากพารามิเตอรที่เลือกเปนตัวแทนของคาขอมูลตัวเลข ใหเปลี่ยนคาขอมูลที่-

เลือกโดยใชปุมนําทาง [◄] และ [►] เชนเดียวกับปุมนาํทางขึน้/ลง [▲] [▼]

ใชปุมนําทาง ◄] และ [►] เพื่อเลื่อนเคอรเซอรในแนวนอน

13
0B

P0
69

.1
0  

ภาพประกอบ 7.10: แสดงตัวอยาง

ใชปุมนาํทางขึน้/ลงเพือ่เปลี่ยนคาขอมูล ปุมเลื่อนขึน้จะเพิม่คาขอมูลและปุม-

เลื่อนลงจะลดคาขอมูล วางเคอรเซอรเหนอืคาที่คุณตองการบันทึก และกด [OK]

1 3
0B

P 0
70

.1
0 

ภาพประกอบ 7.11: แสดงตัวอยาง

 

7.1.6 การเปลี่ยนคาขอมูล, ทีละขั้น 

พารามิเตอรบางตัวสามารถเปลี่ยนไดทลีะขั้นหรือเปล่ียนแปลงแบบไมรูจบ ซ่ึงใชกบั พารามิเตอร 1-20 กาํลังมอเตอร [kW], พารามิเตอร 1-22 แรงดันมอเตอร ( Volt) และ

พารามิเตอร 1-23 ความถี่มอเตอร ( Hz)

พารามิเตอรน้ีจะถูกเปลี่ยนไดทั้งในแบบกลุมของคาขอมูลตัวเลข หรือในแบบคาขอมูลตัวเลขผนัแปรไมรูจบ

 

7.1.7 คาท่ีอานไดและการตั้งโปรแกรมของ พารามิเตอรท่ีเปนดัชนี  

พารามิเตอรจะถูกกําหนดดัชนีเมื่อวางซอนกันในสแต็ค

พารามิเตอร 15-30 บันทึกสัญญาณเตือน: รหัสขอผดิพลาด ถึง พารามิเตอร 15-32 บันทึกสัญญาณเตือน: เวลา ประกอบดวยบนัทกึฟอลตซ่ึงสามารถอานคาได เลือก-

พารามิเตอร กด [OK] และใชปุมนาํทางขึน้/ลง เพื่อเลื่อนดูบนัทกึคา

ใช พารามิเตอร 3-10 คาอางอิงที่กาํหนดลวงหนา เปนอีกตัวอยางหนึง่:

เลือกพารามิเตอร กด [OK] และใชปุมนาํทางขึน้/ลง เพื่อเลือกดูคาที่กาํหนดดัชน ีในการเปลี่ยนคาพารามิเตอร ใหเลือกคาที่กาํหนดดัชนแีละกด [OK] เปลี่ยนคาโดยใชปุม-

เลื่อนขึน้/ลง กด [OK] เพือ่ยอมรับการต้ังคาใหม ใหกด [Cancel] เพื่อยกเลิก กด [Back] เพือ่ออกจากพารามิเตอร
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7.2 พารามิเตอรท่ีใชโดยทั่วไป - คําอธิบาย

0-01  ภาษา

อุปกรณเสริม: หนาที่:
ระบุภาษาทีต่องการใชในการแสดงผล

ตัวแปลงความถี่ สามารถถูก สงดวย 2 รูปแบบ ภาษาที่แตกตางกนั. ภาษาอังกฤษและเยอรมันจะรวมอยูในทัง้-

สองแพค็เกจ และภาษาอังกฤษจะไมสามารถลบหรือแกไขได

[0] * English ภาษาในชุดรายการภาษา 1 - 2

[1] Deutsch ภาษาในชุดรายการภาษา 1 - 2

[2] Francais ภาษาในชุดภาษา 1

[3] Dansk ภาษาในชุดภาษา 1

[4] Spanish ภาษาในชุดภาษา 1

[5] Italiano ภาษาในชุดภาษา 1

[6] Svenska ภาษาในชุดภาษา 1

[7] Nederlands ภาษาในชุดภาษา 1

[10] Chinese รูปแบบภาษาที ่2

[20] Suomi ภาษาในชุดภาษา 1

[22] English US ภาษาในชุดภาษา 1

[27] Greek ภาษาในชุดภาษา 1

[28] Bras.port ภาษาในชุดภาษา 1

[36] Slovenian ภาษาในชุดภาษา 1

[39] Korean ภาษาใน ชุดภาษา 2

[40] Japanese ภาษาใน ชุดภาษา 2

[41] Turkish ภาษาในชุดภาษา 1

[42] Trad.Chinese ภาษาใน ชุดภาษา 2

[43] Bulgarian ภาษาในชุดภาษา 1

[44] Srpski ภาษาในชุดภาษา 1

[45] Romanian ภาษาในชุดภาษา 1

[46] Magyar ภาษาในชุดภาษา 1

[47] Czech ภาษาในชุดภาษา 1

[48] Polski ภาษาในชุดภาษา 1

[49] Russian ภาษาในชุดภาษา 1

[50] Thai ภาษาใน ชุดภาษา 2

[51] Bahasa Indonesia ภาษาใน ชุดภาษา 2

[52] Hrvatski

0-20  การแสดงคาบรรทัดที่ 1.1

อุปกรณเสริม: หนาที่:
เลือกตัวแปรสําหรับการแสดงผลในบรรทัด 1, ตําแหนงซาย

[0] * ไมมี ไมไดเลือกการแสดงคา
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[37] ขอความแสดงผล 1 สามารถเขียนแตละสตริงขอความสําหรับการแสดงผลใน LCP หรืออานผานทางการส่ือสารอนกุรมได

[38] ขอความแสดงผล 2 สามารถเขียนแตละสตริงขอความสําหรับการแสดงผลใน LCP หรืออานผานทางการส่ือสารอนกุรมได

[39] ขอความแสดงผล 3 สามารถเขียนแตละสตริงขอความสําหรับการแสดงผลใน LCP หรืออานผานทางการส่ือสารอนกุรมได

[89] วนัทีแ่ละเวลา ทีอ่านได แสดงวนัทีแ่ละเวลาในปจจบุัน

[953] คําเตือน Profibus แสดงคําเตือนการสื่อสาร Profibus

[1005] คาที่อานได สงตัวนบัขอผิดพลาด ดูจํานวนขอผดิพลาดการสงการควบคุม CAN นบัจากการเปดเครื่องคร้ังสุดทาย

[1006] คาที่อานได รับตัวนับขอผิดพลาด ดูจํานวนขอผดิพลาดการรับการควบคุม CAN นบัจากการเปดเครื่องคร้ังสุดทาย

[1007] คาขอมูลทีอ่านไดบสัปดตัวนบั ดูจํานวนเหตุการณบัสปด (Bus Off) นบัจากเปดเครื่องทาํงานลาสดุ

[1013] พารามิเตอรคําเตือน ดูคําเตือนเฉพาะของ DeviceNet หนึ่งบิตทีแ่ยกตางหากจะถูกกําหนดใหกับทกุๆ การเตือน

[1115] เวริดของคําเตือน LON แสดงคําเตือนเฉพาะของ LON

[1117] เลขทีก่ารแกไข XIF แสดงเวอรชันของไฟลอินเทอรเฟซภายนอกของชิป Neuron C บนอปุกรณเสริม LON

[1118] เลขทีก่ารแกไข LonWorks แสดงเวอรชันของซอฟตแวรของโปรแกรมที่ประยุกตใชบนชิป Neuron C บนอุปกรณเสริม LON

[1501] ช่ัวโมงการรัน ดูจาํนวนชัว่โมงทํางานของมอเตอร

[1502] ตัวนับ kWh ดูปริมาณการใชพลังงานไฟฟาของแหลงจายไฟหลักในหนวย kWh

[1600] คําสั่งควบคุม ดูคําสั่งควบคมุที่สงจากตัวแปลงความถี่ผานทางพอรตการสื่อสารอนุกรม ในรูปของรหัสเลขฐานสิบหก

[1601] คาอางอิง [หนวย] คาอางองิโดยรวม (ผลรวมของดิจิตอล/อนาล็อก/คาตั้งลวงหนา/บสั/คาอางองิขณะล็อกคาง/การกวดตามและ-

การชะลอความเร็ว) ในหนวยทีเ่ลือก

[1602] * คาอางอิง % คาอางองิโดยรวม (ผลรวมของดิจติอล/อนาล็อก/บัส/คาอางอิงขณะลอ็กคาง/การกวดตามและการชะลอ-

ความเร็วเทยีบปจจบุนั) ในแบบเปอรเซ็นต

[1603] คําแสดงสถานะ แสดงขอความแสดงสถานะ

[1605] คาหลักทีแ่ทจริง [%] ดูเวิรดขนาดสองไบตทีส่งพรอมกับเวริดสถานะใหกบั bus Master เพือ่รายงานคาหลักทีแ่ทจริง

[1609] คาที่กาํหนดเอง ดูคาอานที่กาํหนดโดยผูใชตามทีร่ะบใุน พารามิเตอร 0-30 หนวยขอมูลที่กาํหนดเอง, พารามิเตอร 0-31 คาต่ํา-

สุดของคาทีอ่านไดตามที่กาํหนด และ พารามิเตอร 0-32 คาสูงสุดของคาทีอ่านไดตามทีก่ําหนด

[1610] กาํลัง [kW] กําลังแทจริงทีม่อเตอรใช เปน kW

[1611] กาํลัง [hp] กําลังแทจริงทีม่อเตอรใช เปน HP

[1612] แรงดันมอเตอร แรงดันไฟฟาที่จายใหกบัมอเตอร

[1613] ความถี่ ความถี่ของมอเตอร หมายถึงความถ่ีเอาทพุทจากตัวแปลงความถี ่เปนหนวย Hz

[1614] กระแสมอเตอร กระแสเฟสของมอเตอรทีว่ัดเปนคาประสิทธิผล

[1615] ความถี่ [%] ความถี่ของมอเตอร หมายถึงความถี่เอาทพุทจากตัวแปลงความถี่เปนเปอรเซ็นต

[1616] แรงบดิ [Nm] แสดงคาโหลดของมอเตอรเปนเปอรเซ็นตของแรงบดิของมอเตอรทีพ่ิกดั

[1617] ความเร็ว [RPM] คาอางองิความเรว็มอเตอร ความเร็วจริงจะขึน้อยูกับการชดเชยสลิปทีใ่ช (การชดเชยที่ต้ังคาไวใน

พารามิเตอร 1-62 การชดเชยการเล่ือนไหล) ถาไมใช ความเร็วจริงจะเปนคาที่อานไดในจอแสดงผลลบคา-

สลิปของมอเตอร

[1618] ความรอนมอเตอร โหลดความรอนบนมอเตอรที่คาํนวณโดยการทาํงานของฟงกชันETR ดูเพิ่มเติมที่กลุมพารามิเตอร 1-9*

อุณหภมูิของมอเตอร

[1622] ทอรก [%] แสดงคาแรงบดิทีใ่ชจริงเปนเปอรเซ็นต

[1626] กาํลังที่กรอง [kW]

[1627] กาํลังที่กรอง [hp]

[1630] แรงดันการเชื่อมโยง DC วงจรข้ันกลางในตัวแปลงความถี่

[1632] พลังงานเบรค /s แสดงกําลังเบรกทีถ่ายโอนไปใหตัวตานทานเบรกภายนอก

โดยแสดงเปนคาชั่วขณะ

7 วิธีการ โปรแกรม ตัวแปลงความถ่ี คูมือการใชงานชุดขับ VLT® HVAC
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[1633] พลังงานเบรค /2 นาที แสดงกําลังเบรกทีถ่ายโอนไปใหตัวตานทานเบรกภายนอก กําลังเฉลี่ยจะคํานวณอยางตอเนือ่งจากคาใน 120

วนิาทีลาสุด

[1634] อณุหภมูิฮีทซิงค แสดงอุณหภมูิของแผนระบายความรอนของตัวแปลงความถี่ ขดีจํากัดการตัดออกอยูที ่95 ± 5° C และการตัด-

กลับเขาทาํงานอยูที ่70 ± 5° C

[1635] ความรอนอินเวอรเตอร อตัราเปอรเซ็นตโหลดของอินเวอรเตอร

[1636] กระแสอนิเวอรเตอรปกติ กระแสทีร่ะบขุองตัวแปลงความถี่

[1637] กระแสอนิเวอรเตอรสูงสุด กระแสสูงสุดของตัวแปลงความถี่

[1638] สถานะตัวควบคุม SL สถานะของเหตุการณทีต่วัควบคุมสัง่การทํางาน

[1639] อณุหภมูิการดควบคุม อณุหภมูิของการดควบคุม

[1643] Timed Actions Status

[1650] คาอางอิงภายนอก ผลรวมของคาอางองิภายนอกเปนเปอรเซ็นต เชน ผลรวมของอนาล็อก/พลัส/บสั

[1652] การปอนกลับ [หนวย] คาอางอิงจากอนิพทุดิจิตอลทีต่ั้งโปรแกรมไว

[1653] คาอางอิง Digi Pot ดูสวนที่เกี่ยวของของโพเทนชิโอมเิตอรแบบดิจติอล ตอคาอางองิทีแ่ทจริง

[1654] คาปอนกลับ 1 [หนวย] ดูคาปอนกลับ 1 ดูพารามิเตอร 20-0* ประกอบ

[1655] คาปอนกลับ 2 [หนวย] ดูคาปอนกลับ 2 ดูเพิ่มเติมในพารามิเตอร 20-0*

[1656] คาปอนกลับ 3 [หนวย] ดูคาปอนกลับ 3 ดูเพิ่มเติมในพารามิเตอร 20-0*

[1658] เอาทพุท PID [%] สงกลับคาเอาทพทุของตัวควบคุม PID วงรอบปดของชุดขับเปนเปอรเซ็นต

[1660] อนิพตุดิจิตอล แสดงสถานะของอนิพทุดิจติอล สัญญาณต่ํา = 0; สัญญาณสูง = 1

เกี่ยวกับคําสั่ง โปรดดูพารามิเตอร 16-60 อินพุตดิจติอล บติ 0 อยูทีข่วาสุด

[1661] ขัว้ 53 การต้ังคาสวิตช การตั้งคาของขั้วตออินพุท 53 กระแส = 0; แรงดัน = 1

[1662] อนิพตุอนาล็อก 53 คาแทจริงทีอ่ินพุท 53 เปนคาอางองิหรือคาการปองกัน

[1663] ขัว้ 54 การต้ังคาสวิตช การตั้งคาของขั้วตออินพุท 54 กระแส = 0; แรงดัน = 1

[1664] อนิพตุอนาล็อก 54 คาแทจริงทีอ่ินพุท 54 เปนคาอางองิหรือคาการปองกัน

[1665] เอาทพตุอนาล็อก 42 [mA] คาที่แทจริงทีเ่อาทพุท 42 ในหนวย mA ใช พารามิเตอร 6-50 เอาทพตุ ขัว้ 42 เพื่อเลือกตัวแปรที่จะแสดงโดย-

เอาทพทุ 42

[1666] เอาทพตุดิจติอล [bin] คาไบนารีของเอาทพุทดิจิตอลทั้งหมด

[1667] อนิพทุแบบพลัซ #29 [Hz] คาแทจริงของความถี่ทีใ่ชที่ขัว้ตอ 29 ในลักษณะอินพุทพัลส

[1668] อนิพทุแบบพลัซ #33 [Hz] คาแทจริงของความถี่ทีใ่ชที่ขัว้ตอ 33 ในลักษณะอินพุทพัลส

[1669] เอาทพตุแบบพัลส #27 [Hz] คาที่แทจริงของพัลสที่ใชบนข้ัวตอ 27 ในโหมดเอาทพุทดิจติอล

[1670] เอาทพตุแบบพัลส #29 [Hz] คาที่แทจริงของพัลสที่ใชบนข้ัวตอ 29 ในโหมดเอาทพุทดิจติอล

[1671] เอาทพุทรีเลย [bin] ดูการตั้งคาของรีเลยทั้งหมด

[1672] ตัวนับ A ดูคาปจจบุันของตัวนบั A

[1673] ตัวนับ B ดูคาปจจบุันของตัวนบั B

[1675] อนิพทุอนาล็อก X30/11 คาสัญญาณแทจริงบนอนิพทุ X30/11 (การด I/O ใชงานทั่วไป)

[1676] อนิพทุอนาล็อก X30/12 คาสัญญาณแทจริงบนอนิพทุ X30/12 (การด I/O ใชงานทั่วไป)

[1677] เอาทพุทอนาล็อก X30/8 [mA] คาสัญญาณแทจริงบนเอาทพทุ X30/8 (การด I/O ใชงานทั่วไป) ใชพารามิเตอร 6-60 ขัว้ X30/8 เอาทพทุ

เพือ่เลือกตัวแปรที่จะแสดง

[1680] CTW ฟลดบัส 1 คําสั่งควบคุม (CTW) ทีไ่ดรับจากบัสหลัก

[1682] REF ฟลดบสั 1 คาอางอิงหลักทีส่งดวยคําสั่งควบคุมผานเครือขายการสื่อสารอนกุรม เชน จาก BMS, PLC หรือตัวควบคุมหลัก-

อืน่ๆ

คูมือการใชงานชุดขับ VLT® HVAC 7 วิธีการ โปรแกรม ตัวแปลงความถี่
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[1684] ตัวเลือกสื่อสาร STW ขอความแสดงสถานะของอุปกรณเสริมการส่ือสารฟลดบสัสวนขยาย

[1685] CTW พอรต FC 1 คําสั่งควบคุม (CTW) ที่ไดรับจากบัสหลัก

[1686] REF พอรต FC 1 ขอความแสดงสถานะ (STW) ที่สงใหบัสหลัก

[1690] คําสัญญาณเตือน สัญญาณเตือนหน่ึงครั้งหรือหลายครั้งในรหัสเลขฐานสิบหก (ใชสําหรับการส่ือสารอนกุรม)

[1691] คําสัญญาณเตือน 2 สัญญาณเตือนหน่ึงครั้งหรือหลายครั้งในรหัสเลขฐานสิบหก (ใชสําหรับการส่ือสารอนกุรม)

[1692] คําเตือน การเตือนหนึง่คร้ังหรือหลายครั้งในรหัสเลขฐานสิบหก (ใชสําหรับการสื่อสารอนุกรม)

[1693] คําเตือน 2 การเตือนหนึง่คร้ังหรือหลายครั้งในรหัสเลขฐานสิบหก (ใชสําหรับการสื่อสารอนุกรม)

[1694] คําแสดงสถานะแบบขยาย สภาวะของสถานะหนึง่หรือหลายสภาวะในรหัสเลขฐานสิบหก (ใชสําหรับการสื่อสารอนุกรม)

[1695] ภายนอก คําแสดงสถานะ 2 สภาวะของสถานะหนึง่หรือหลายสภาวะในรหัสเลขฐานสิบหก (ใชสําหรับการสื่อสารอนุกรม)

[1696] คาํแสดงการบํารุงรักษา บติจะสะทอนสถานะของเหตุการณการบํารุงรักษาเชิงปองกันทีโ่ปรแกรมไวในกลุมพารามิเตอร 23-1*

[1830] อนิพตุอนาล็อก X42/1 คาของสัญญาณที่ปอนใหกับข้ัวตอ X42/1 บนการด I/O อนาล็อก

[1831] อนิพตุอนาล็อก X42/3 คาของสัญญาณที่ปอนใหกับข้ัวตอ X42/3 บนการด I/O อนาล็อก

[1832] อนิพตุอนาล็อก X42/5 คาของสัญญาณที่ปอนใหกับข้ัวตอ X42/5 บนการด I/O อนาล็อก

[1833] อนาล็อกออก X42/7 [V] คาของสัญญาณที่ปอนใหกับข้ัวตอ X42/7 บนการด I/O อนาล็อก

[1834] อนาล็อกออก X42/9 [V] คาของสัญญาณที่ปอนใหกับข้ัวตอ X42/9 บนการด I/O อนาล็อก

[1835] อนาล็อกออก X42/11 [V] คาของสัญญาณที่ปอนใหกับข้ัวตอ X42/11 บนการด I/O อนาล็อก

[1850] คาที่อานไดของการไรตัวตรวจ-

จับ [หนวย]

[2117] ภายนอก 1 คาอางอิง [หนวย] คาของคาอางองิสําหรับตัวควบคุมวงรอบปดสวนขยาย 1

[2118] ภายนอก 1 คาปอนกลับ [หนวย] คาของสัญญาณอางอิงสําหรับตัวควบคุมวงรอบปดสวนขยาย 1

[2119] ภายนอก 1 เอาทพุต [%] คาของเอาทพุทจากตัวควบคุมวงรอบปดสวนขยาย 1

[2137] ภายนอก 2 คาอางอิง [หนวย] คาของคาอางองิสําหรับตัวควบคุมวงรอบปดสวนขยาย 2

[2138] ภายนอก 2 คาปอนกลับ [หนวย] คาของสัญญาณอางอิงสําหรับตัวควบคุมวงรอบปดสวนขยาย 2

[2139] ภายนอก 2 เอาทพุต [%] คาของเอาทพุทจากตัวควบคุมวงรอบปดสวนขยาย 2

[2157] ภายนอก 3 คาอางอิง [หนวย] คาของคาอางองิสําหรับตัวควบคุมวงรอบปดสวนขยาย 3

[2158] ภายนอก 3 คาปอนกลับ [หนวย] คาของสัญญาณอางอิงสําหรับตัวควบคุมวงรอบปดสวนขยาย 3

[2159] ภายนอก 3 เอาทพุต [%] คาของเอาทพุทจากตัวควบคุมวงรอบปดสวนขยาย 3

[2230] กาํลังที่ไมมีการไหล คากําลังที่คํานวณเมื่อไมมีการไหลสําหรับความเร็วการใชงานทีแ่ทจริง

[2316] ตวัอกัษรการบาํรงุรักษา

[2580] สถานะคาสเคด สถานะสําหรับการทํางานของตวัควบคุมคาสเคด

[2581] สถานะปม สถานะสําหรบัการทํางานของการควบคุมปมแตละตัวโดยตัวควบคมุ คาสเคด

[3110] เวริดสถานะแบบบายพาส

[3111] ช่ัวโมงการทาํงานแบบบายพาส

[9913] Idle time

[9914] Paramdb requests in queue

[9920] อณุหภมูิ HS (PC1)

[9921] อณุหภมูิ HS (PC2)

[9922] อณุหภมูิ HS (PC3)

[9923] อณุหภมูิ HS (PC4)

[9924] อณุหภมูิ HS (PC5)
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[9925] อณุหภมูิ HS (PC6)

[9926] อณุหภมูิ HS (PC7)

[9927] อณุหภมูิ HS (PC8)

โนตสําหรับผูอาน

โปรดดู ชุดขับ HVAC VLT คูมือการโปรแกรม, MG.11.CX.YY สําหรับขอมูลโดยละเอียด

0-21  บรรทัดแสดงผล 1.2 ขนาดเล็ก
เลือกตัวแปรสําหรับการแสดงผลในบรรทัด 1, ตําแหนงกลาง

อุปกรณเสริม: หนาที่:
[1614] * กระแสของมอเตอร ตัวเลือกเหมือนกบัที่อยูในรายการ พารามิเตอร 0-20 การแสดงคาบรรทดัที ่1.1

0-22  การแสดงคาบรรทัดที่ 1.3 เล็ก
เลือกตัวแปรสําหรับการแสดงผลในบรรทัด 1 ตําแหนงขวา

อุปกรณเสริม: หนาที่:
[1610] * กาํลัง [kW] ตัวเลือกเหมือนกบัที่อยูในรายการ พารามิเตอร 0-20 การแสดงคาบรรทดัที ่1.1

0-23  บรรทัดแสดงผล 2 ขนาดใหญ
เลือกตัวแปรสําหรับแสดงผลในบรรทดัที ่2

อุปกรณเสริม: หนาที่:
[1613] * ความถี่ ตัวเลือกเหมือนกบัที่อยูในรายการ พารามิเตอร 0-20 การแสดงคาบรรทดัที ่1.1

0-24  บรรทัดแสดงผล 3 ขนาดใหญ
เลือกตัวแปรสําหรับแสดงผลในบรรทดัที ่3

อุปกรณเสริม: หนาที่:
[1502] * ตัวนับ kWh ตัวเลือกเหมือนกบัที่อยูในรายการ พารามิเตอร 0-20 การแสดงคาบรรทดัที ่1.1

0-37  ขอความแสดงผล 1

พิสัย: หนาที่:
0*   [0 - 0 ] ในพารามิเตอรนีม้ีความเปนไปไดที่จะเขียนแตละสตรงิขอความสําหรับการแสดงผลใน LCP หรืออานผาน-

ทางการสื่อสารอนุกรม เมื่อตองการแสดงอยางถาวรใหเลือกขอความแสดงผล 1 ใน พารามิเตอร 0-20 การ-

แสดงคาบรรทัดที ่1.1, พารามิเตอร 0-21 การแสดงคาบรรทดัที ่1.2, พารามิเตอร 0-22 การแสดงคาบรรทัดที่

1.3, พารามิเตอร 0-23 การแสดงคาบรรทดัที ่2 หรือ พารามิเตอร 0-24 การแสดงคาบรรทัดที ่3 ใชปุม ▲ หรือ ▼
บน LCP เพื่อเปลี่ยนอกัขระ ใชปุม ◀ และ ▶ เพื่อเลื่อนเคอรเซอร เมื่ออกัขระถูกเนนโดยเคอรเซอร อักขระนีจ้ะ-

สามารถเปลี่ยนแปลงได ใชปุม ▲ หรือ ▼ บน LCP เพือ่เปลี่ยนอักขระ อกัขระสามารถถูกแทรกไดโดยการวาง-

เคอรเซอรระหวางอกัขระสองตัวและกด▲ หรือ ▼

0-38  ขอความแสดงผล 2

พิสัย: หนาที่:
0*   [0 - 0 ] ในพารามิเตอรนีม้ีความเปนไปไดที่จะเขียนแตละสตรงิขอความสําหรับการแสดงผลใน LCP หรืออานผาน-

ทางการสื่อสารอนุกรม เมื่อตองการแสดงอยางถาวร ใหเลือกขอความแสดงผล 2 ใน พารามิเตอร 0-20 การ-

แสดงคาบรรทัดที ่1.1, พารามิเตอร 0-21 การแสดงคาบรรทดัที ่1.2, พารามิเตอร 0-22 การแสดงคาบรรทัดที่

1.3, พารามิเตอร 0-23 การแสดงคาบรรทดัที่ 2 หรือ พารามิเตอร 0-24 การแสดงคาบรรทัดที ่3 ใชปุม ▲ หรือ ▼
บน LCP เพื่อเปลี่ยนอกัขระ ใชปุม ◀ และ ▶ เพื่อเลื่อนเคอรเซอร เมื่ออกัขระถูกเนนโดยเคอรเซอร อักขระนีจ้ะ-

สามารถเปลี่ยนแปลงได อกัขระสามารถถูกแทรกไดโดยการวางเคอรเซอรระหวางอกัขระสองตัวและกด▲ หรือ

▼

คูมือการใชงานชุดขับ VLT® HVAC 7 วิธีการ โปรแกรม ตัวแปลงความถี่

MG.11.AC.9A - VLT® เปนเครื่องหมายจดทะเบียนการคาของ Danfoss 81

  7



0-39  ขอความแสดงผล 3

พิสัย: หนาที่:
0*   [0 - 0 ] ในพารามิเตอรนีม้ีความเปนไปไดที่จะเขียนแตละสตริงขอความสําหรับการแสดงผลใน LCP หรืออานผาน-

ทางการส่ือสารอนกุรม เมื่อตองการแสดงอยางถาวร ใหเลือกขอความแสดงผล 3 ใน พารามิเตอร 0-20 การ-

แสดงคาบรรทัดที ่1.1,พารามิเตอร 0-21 การแสดงคาบรรทดัที ่1.2, พารามิเตอร 0-22 การแสดงคาบรรทัดที่

1.3, พารามิเตอร 0-23 การแสดงคาบรรทัดที ่2 หรือ พารามิเตอร 0-24 การแสดงคาบรรทัดที ่3 ใชปุม ▲ หรือ ▼
บน LCP เพื่อเปล่ียนอักขระ ใชปุม ◀ และ ▶ เพือ่เลื่อนเคอรเซอร เมื่ออักขระถูกเนนโดยเคอรเซอร อกัขระน้ีจะ-

สามารถเปลี่ยนแปลงได อกัขระสามารถถูกแทรกไดโดยการวางเคอรเซอรระหวางอักขระสองตัวและกด▲ หรือ

▼

0-70  วันที่และเวลา

พิสัย: หนาที่:
Application

dependent*

  [Application dependant] ตั้งวันที่และเวลาของนาฬิกาภายใน รูปแบบทีใ่ชไดถูกตั้งใน พารามิเตอร 0-71 รูปแบบวนัที ่ และ

พารามิเตอร 0-72 รูปแบบเวลา

0-71  รูปแบบวันที่

อุปกรณเสริม: หนาที่:
ตั้งรูปแบบวันที่ทีจ่ะใชใน LCP

[0] * YYYY-MM-DD

[1] * DD-MM-YYYY

[2] MM/DD/YYYY

0-72  รูปแบบเวลา

อุปกรณเสริม: หนาที่:
ตั้งรูปแบบเวลาที่จะใชใน LCP

[0] * 24 ช.ม.

[1] 12 ช.ม.

0-74  DST/ ฤดูรอน

อุปกรณเสริม: หนาที่:
เลือกวิธีจดัการ เวลาหนารอน สําหรับการต้ัง DST/เวลาหนารอนโดยผูใชใหปอนวันที่เริ่มและวนัทีส่ิ้นสุดใน

พารามิเตอร 0-76 DST/ เร่ิมตนฤดูรอน และ พารามิเตอร 0-77 DST/ สิ้นสุดฤดูรอน

[0] * ปด

[2] คูมือ

0-76  DST/ เริ่มตนฤดูรอน

พิสัย: หนาที่:
Application

dependent*

  [Application dependant] ตั้งวันที่และเวลาทีเ่ร่ิมตนเวลาหนารอน/DST วันที่จะถูกโปรแกรมในรูปแบบที่เลือกใน พารามิเตอร 0-71 รูป-

แบบวนัที่

0-77  DST/ ส้ินสุดฤดูรอน

พิสัย: หนาที่:
Application

dependent*

  [Application dependant] ตั้งวันที่และเวลาทีส่ิ้นสุดของเวลาหนารอน/DST วนัทีจ่ะถูกโปรแกรมในรูปแบบทีเ่ลือกใน

พารามิเตอร 0-71 รูปแบบวันที่
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1-00  แบบการควบคุมมอเตอร

อุปกรณเสริม: หนาที่:
[0] * วงรอบเปด ความเร็วมอเตอรจะถูกกําหนดโดยการใชความเร็วอางอิงหรือโดยการตั้งคาความเร็วที่ตองการเมื่ออยูในโหมด-

ควบคุมดวยมือ

วงรอบเปดยงัใชเมื่อตัวแปลงความถี่เปนสวนหนึง่ของระบบควบคุมวงรอบปดที่อางองิจากตัวควบคุม PID

ภายนอก เพื่อใหสัญญาณความเร็วอางองิเปนเอาทพุท

[3] วงรอบปด ความเร็วมอเตอรจะถูกกาํหนดโดยคาอางองิทีส่รางจากตัวควบคุม PID ภายใน ทีท่าํการเปลี่ยนแปลงความเร็ว-

มอเตอรเหมือนเปนสวนหนึ่งของกระบวนการควบคุมวงรอบปด (ต.ย. ความดันและการไหลคงที)่ ตัวควบคุม

PID ตองถูกกําหนดรูปแบบในพารามิเตอร 20-** หรือผานชุดคําสัง่การทํางานที่เขาถึงดวยการกดปุม [Quick

Menus]

โนตสําหรับผูอาน

พารามิเตอรนีไ้มสามารถเปลี่ยนแปลงไดเม่ือมอเตอรกาํลังทาํงานอยู

โนตสําหรับผูอาน

เมื่อตั้งใหเปนวงรอบปด คําสั่งกลับทศิทางและการสตารทกลับทิศทางจะไมกลับทิศทางการหมนุของมอเตอร

1-03  คุณลักษณะแรงบิด

อุปกรณเสริม: หนาที่:
[0] * แรงบดิของคอมเพรซเซอร เคร่ืองอัดอากาศ [0]: สําหรับการควบคุมความเร็วของเครื่องอดัอากาศแบบสกรูและสโครล ใหแรงดันที่เหมาะ-

สมสําหรับคุณลักษณะโหลดของมอเตอรที่มีแรงบดิคงที ่ตลอดชวงของความถี่จนถึงระดับ 10 Hz

[1] แรงบดิผันแปร แรงบดิผันแปร [1]: สําหรับการควบคุมความเร็วของพัดลมและปมแบบหอยโขง ใชเพื่อควบคุมมอเตอรหลาย-

ตัวดวยตัวแปลงความถี่ตัวเดียวกัน (เชน พัดลมของปมคอนเดนเซอรหรือพัดลมของหอผึ่งเย็นหลายตัว)

ใหแรงดันทีเ่หมาะสมสําหรับคุณลักษณะของภาระทีม่ีแรงบดิเปนแบบกาํลังสองของมอเตอร

[2] ปรับพลังงานอตัโนมัติ CT การปรับการใชพลังงานใหเหมาะสมทีสุ่ดกบัเครื่องอัดอากาศโดยอัตโนมัติ [2]: สาํหรับการควบคุมความเร็วที-่

มปีระสิทธิภาพในการใชพลังงานอยางเหมาะสมของเครื่องอัดอากาศแบบสกรูและสโครล ใหแรงดันที่เหมาะ-

สมสําหรับคุณลักษณะโหลดของมอเตอรที่มีแรงบดิคงที ่ ตลอดชวงความถี่จนถึงระดับ 15 Hz แตนอกเหนือ-

จากน้ัน คุณสมบตัิ AEO จะชวยจายแรงดันทีถู่กตองกบัสภาวะโหลดปจจุบนั จึงเปนการลดการใชพลังงานและ-

เสียงรบกวนจากมอเตอร เพือ่ใหมีประสิทธิภาพที่เหมาะสม ตัวประกอบกําลังของมอเตอร cos phi จะตองตั้งคา-

ใหถูกตอง คาน้ีถูกตั้งใน พารามิเตอร 14-43 ตัวประกอบกําลังของมอเตอร พารามิเตอรมีคามาตรฐานที่จะถูก-

ปรับโดยอตัโนมัตเิมื่อโปรแกรมขอมูลของมอเตอร โดยทั่วไปการตั้งคาเหลาน้ีเพือ่ประกันแรงดันไฟฟาของ-

มอเตอรที่เหมาะสม แตถาจาํเปนตองปรับตวัประกอบกาํลงัของมอเตอร ฟงกชัน AMAจะสามารถใชไดโดย-

การใช พารามิเตอร 1-29 ปรับตามมอเตอรออโต(AMA) แทบจะไมจาํเปนที่จะตองปรับตัวประกอบกําลังของ-

มอเตอรดวยตัวเอง

[3] * ปรับพลังงานอตัโนมัติ VT การปรับการใชพลังงานใหเหมาะสมที่สุดกับ VT โดยอตัโนมัต ิ [3]: สาํหรับการควบคุมความเร็วทีม่ี-

ประสิทธิภาพในการใชพลังงานอยางเหมาะสมของปมและพัดลมแบบหอยโขง ใหแรงดันที่เหมาะสมสําหรับ-

คุณลักษณะโหลดทีม่ีแรงบิดกําลังสองของมอเตอร แตนอกเหนือจากนัน้ คุณสมบัต ิAEO จะชวยจายแรงดันที่-

ถูกตองกับสภาวะโหลดปจจบุัน จงึเปนการลดการใชพลังงานและเสียงรบกวนจากมอเตอร เพื่อใหมี-

ประสิทธิภาพทีเ่หมาะสม ตัวประกอบกาํลังของมอเตอร cos phi จะตองตั้งคาใหถูกตอง คานีถู้กต้ังใน

พารามิเตอร 14-43 ตัวประกอบกาํลังของมอเตอร พารามิเตอรมีคามาตรฐานและจะถูกปรับโดยอัตโนมัติเมื่อ-

โปรแกรมขอมูลมอเตอร โดยทัว่ไปการตั้งคาเหลานีเ้พื่อประกันแรงดันไฟฟาของมอเตอรที่เหมาะสม แตถา-

จาํเปนตองปรับตัวประกอบกําลังของมอเตอร ฟงกชัน AMAจะสามารถใชไดโดยการใช พารามิเตอร 1-29 ปรับ-

ตามมอเตอรออโต(AMA) แทบจะไมจาํเปนที่จะตองปรับตัวประกอบกําลังของมอเตอรดวยตัวเอง
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1-20  กําลังมอเตอร [kW]

พิสัย: หนาที่:
Application

dependent*

  [Application dependant] ปอนกาํลังมอเตอรทีพ่ิกดัเปนหนวย kW ตามขอมูลปายชื่อมอเตอร คามาตรฐานจะสัมพันธกับคาเอาทพทุที่-

พกิัดที่ระบไุวของชุดขับ

พารามิเตอรนีไ้มสามารถปรับเปลี่ยนในขณะที่มอเตอรกําลังทาํงาน ขึน้อยูกบัตัวเลือกทีเ่ลือกใน

พารามิเตอร 0-03 การตั้งคาตามทองถ่ิน วา พารามิเตอร 1-20 กาํลังมอเตอร [kW] หรือ

พารามิเตอร 1-21 กาํลังมอเตอร [HP] ถูกกาํหนดใหมองไมเห็น

1-21  กําลังมอเตอร [HP]

พิสัย: หนาที่:
Application

dependent*

  [Application dependant] ปอนกาํลังมอเตอรทีพ่ิกดัเปนหนวย HP ตามขอมูลปายชื่อมอเตอร คามาตรฐานจะสัมพันธกับคาเอาทพทุที่-

พกิัดที่ระบไุวของชุดขับ

พารามิเตอรนีไ้มสามารถปรับเปลี่ยนในขณะที่มอเตอรกําลังทาํงาน

ขึ้นอยูกับตัวเลือกที่เลือกใน พารามิเตอร 0-03 การตั้งคาตามทองถ่ิน วา พารามิเตอร 1-20 กาํลังมอเตอร [kW]

หรือ พารามิเตอร 1-21 กาํลังมอเตอร [HP] ถูกกําหนดใหมองไมเห็น

1-22  แรงดันมอเตอร ( Volt)

พิสัย: หนาที่:
Application

dependent*

  [Application dependant] ปอนแรงดันมอเตอรที่พิกัดเปนหนวย kW ตามขอมูลปายชื่อมอเตอร คามาตรฐานจะสัมพันธกับคาเอาทพทุที่-

พกิัดที่ระบไุวของชุดขับ

พารามิเตอรนีไ้มสามารถปรับเปลี่ยนในขณะที่มอเตอรกําลังทาํงาน

1-23  ความถี่มอเตอร ( Hz)

พิสัย: หนาที่:
Application

dependent*

  [20 - 1000 Hz] เลือกคาความถี่มอเตอรจากขอมูลปายชื่อมอเตอร สําหรับการทาํงาน 87 Hz รวมกบัมอเตอร 230/400 V ใหตั้ง-

ขอมูลปายชื่อสําหรับ 230 V/50 Hz แกไขพารามิเตอร 4-13 กําหนดความเร็วสูงสุดมอเตอรและ

พารามิเตอร 3-03 คาอางอิงสูงสุดใหเปน 87 Hz

โนตสําหรับผูอาน

พารามิเตอรนีไ้มสามารถปรับเปลี่ยนในขณะทีม่อเตอรกําลังทํางาน

1-24  กระแสมอเตอร ( Amp)

พิสัย: หนาที่:
Application

dependent*

  [Application dependant] ปอนคากระแสมอเตอรทีพ่ิกดัจากขอมูลปายชื่อมอเตอร ขอมูลน้ีจะนาํไปใชสําหรับการคํานวณแรงบดิ การ-

ปองกันความรอนเกนิของมอเตอร ฯลฯ

โนตสําหรับผูอาน

พารามิเตอรนีไ้มสามารถปรับเปลี่ยนในขณะทีม่อเตอรกําลังทํางาน

1-25  ความเร็วรอบมอเตอร ( Rpm)

พิสัย: หนาที่:
Application

dependent*

  [100 - 60000 RPM] ปอนคาความเร็วมอเตอรทีพ่ิกดัจากขอมูลปายชื่อมอเตอร ขอมูลนี้จะถูกใชสําหรับการคํานวณการชดเชย-

มอเตอรโดยอัตโนมัติ

โนตสําหรับผูอาน

พารามิเตอรนีไ้มสามารถปรับเปลี่ยนในขณะทีม่อเตอรกําลังทํางาน
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1-28  ตรวจสอบการหมนุของมอเตอร

อุปกรณเสริม: หนาที่:
ปฏบิัติตามการติดตั้งและการเชื่อมตอมอเตอร ฟงกชันน้ีจะชวยในการตรวจสอบทศิทางการหมุนของมอเตอรที่-

ถูกตอง การใชงานฟงกชันนี้จะควบคุมเหนือคําสั่งบัสหรืออินพุทดิจิตอล ยกเวนอินเทอรล็อกภายนอก และการ-

หยดุแบบปลอดภยั (ถามีอยูในชุดขับ)

[0] * ปด ตรวจสอบการหมุนของมอเตอร ไมทํางาน

[1] ใชงาน ตรวจสอบการหมุนของมอเตอรจะถูกเปดใชงาน เมื่อเปดใชแลวหนาจอจะแสดงวา:

“ระวัง! มอเตอรอาจหมุนผดิทิศทาง”

การกดปุม [OK], [Back] หรือ [Cancel] จะยกเลิกขอความและแสดงขอความใหม: “กด [Hand on] เพือ่สตารทมอเตอร กดปุม [Cancel] เพือ่ยกเลิก” การกดปุม [Hand

on] จะสตารทมอเตอรที่ 5 Hz ในทศิทางเดินหนาและหนาจอจะแสดง: “มอเตอรกาํลังทํางาน ตรวจสอบวาทิศทางการหมุนของมอเตอรถูกตองหรือไม กดปุม [Off] เพือ่-

หยดุมอเตอร” การกดปุม [Off] จะหยุดมอเตอรและรีเซ็ต พารามิเตอร 1-28 ตรวจสอบการหมุนของมอเตอร ถาทศิทางการหมุนของมอเตอรไมถูกตอง ใหสลับสายเฟสของ-

มอเตอรสองสาย ขอสําคัญ:

สายแหลงจายไฟหลักจะตองถูกปลดกอนทีจ่ะปลดสายเฟสของมอเตอร

1-29  ปรับตามมอเตอรออโต(AMA)

อุปกรณเสริม: หนาที่:
ฟงกชันAMA ใชประโยชนอยางเหมาะสมที่สดุจากประสิทธิภาพการทาํงานของมอเตอรไดนามิค โดยการปรับ-

พารามิเตอรมอเตอรขัน้สูง พารามิเตอร 1-30 ความตานทานสเตเตอร (Rs) ถึง พารามิเตอร 1-35 Main

Reactance (Xh)) เมื่อมอเตอรอยูนิง่กับที่

[0] * ปด ไมมีการทํางาน

[1] ใช AMA สมบูรณ ดําเนนิการ AMA ของความตานทานสเตเตอร RS, ความตานทานโรเตอร Rr, รีแอคแตนซร่ัวไหลดานสเตเตอร

X1, รีแอคแตนซร่ัวไหลของโรเตอร X2 และ รีแอคแตนซของสายหลัก Xh

[2] ใช AMA แบบยอ ดําเนนิการAMA แบบยอของความตานทานสเตเตอร Rs ในระบบเทานัน้ เลือกตัวเลือกนี้เมื่อตัวกรอง LC ถูกใช-

ระหวางตัวแปลงความถี่และมอเตอร

ใชงานฟงกชัน AMA โดยกด [Hand on] หลังจากเลือก [1] หรือ [2] ดูเพิม่เติมทีร่ายการ การปรับใหเหมาะสมกับมอเตอรโดยอัตโนมัต ิจากคูมือการออกแบบ หลังจาก-

ลําดับปกต ิหนาจอจะแสดง: “กด [OK] เพื่อสิ้นสุด AMA” หลังจากกดปุม [OK] ตวัแปลงความถี่กจ็ะพรอมสําหรับการทํางาน

หมายเหตุ:

• เพื่อ การปรับใช ที่ดีทีสุ่ดของตัวแปลงความถี ่ใหทาํงานAMA เมื่อมอเตอรเย็น

• AMA ไมสามารถดําเนินการเมื่อมอเตอรกําลังทํางานอยู

โนตสําหรับผูอาน

เปนสิ่งสําคัญที่จะตองต้ังพารามิเตอร 1-2* ขอมูลมอเตอร ใหถูกตอง เน่ืองจากเปนสวนหนึ่งของอลักอริธึมAMA ตองดําเนินการ AMA เพือ่ใหได-

ประสิทธิภาพมอเตอรไดนามิคที่เหมาะสมที่สุด ซ่ึงอาจใชเวลานานถึง 10 นาท ีขึ้นอยูกับพิกดักําลังของมอเตอร

โนตสําหรับผูอาน

หลีกเลี่ยงแรงบิดทีอ่าจเกดิขึน้จากภายนอก ในระหวาง AMA

คูมือการใชงานชุดขับ VLT® HVAC 7 วิธีการ โปรแกรม ตัวแปลงความถี่
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โนตสําหรับผูอาน

หากคาใดคาหนึ่งในพารามิเตอร 1-2* ขอมูลมอเตอรถูกเปลี่ยนแปลง พารามิเตอร 1-30 ความตานทานสเตเตอร (Rs) ถึง พารามิเตอร 1-39 Motor

Poles พารามิเตอรมอเตอรขัน้สูง จะกลับไปเปนการตั้งคามาตรฐาน

พารามิเตอรนีไ้มสามารถปรับเปลี่ยนในขณะทีม่อเตอรกําลังทํางาน

โนตสําหรับผูอาน

ควรทาํงานAMA แบบครบถวนโดยไมมีตัวกรองเทานั้น ขณะที่ควรทาํงาน AMA แบบยอโดยมีตัวกรอง

ดูหัวขอ: ตัวอยางการใชงาน > การปรับใหเหมาะสมกบัมอเตอรโดยอัตโนมัติจากคูมือการออกแบบ

1-71  หนวงเวลาสตารท

พิสัย: หนาที่:
0.0 s*   [0.0 - 120.0 s] ฟงกชันที่เลือกใน พารามิเตอร 1-80 การทํางานที่หยดุ จะทาํงานในชวงที่มกีารหนวง

ปอนเวลาหนวงทีต่องการกอนดําเนนิการเรงความเร็ว

1-73  สตารทหาความถี่เริ่มตน

อุปกรณเสริม: หนาที่:
ฟงกชันนีท้ําใหสามารถจับความผิดปกติของมอเตอรทีก่ําลังหมุนอยางอสิระเนือ่งจากกระแสสายไฟหลักลดต่ํา-

ลง

เมื่อ พารามิเตอร 1-73 สตารทหาความถี่เร่ิมตน ถูกเปดใชงาน พารามิเตอร 1-71 หนวงเวลาสตารท จะไมมีการ-

ทาํงาน

คนหาทศิทางสําหรบัการสตารทขณะมอเตอรยังคงหมุนอยูถูกเช่ือมโยงกบัการตั้งคาใน

พารามิเตอร 4-10 กาํหนดทิศทางการหมุนมอเตอร

ตามเข็มนาฬกิา [0]: การสตารทแบบหาความถี่เร่ิมตนจะคนหาในทิศทางตามเขม็นาฬิกา ถาไมสําเร็จ เบรก-

กระแสตรงจะทํางาน

ทัง้สองทศิทาง [2]: การสตารทแบบหาความถี่เร่ิมตนจะคนหาตามทิศทางที่กาํหนดโดยคาอางอิง-

ลาสุด (ทิศทาง)เปนลําดับแรก ถาไมพบความเร็ว เคร่ืองจะทําการคนหาในทิศทางอืน่ ถาไมสําเร็จ เบรก-

กระแสตรงจะทาํงานตามเวลาทีต่ั้งไวใน พารามิเตอร 2-02 ระยะเวลาจายไฟเบรค DC การสตารทจะเริ่มตนจาก

0 Hz

[0] * ยกเลิกการใช เลือก ยกเลิกการใช [0] หากไมจาํเปนตองใชฟงกชันนี้

[1] ใช เลือก ใช [1] เพือ่ใชงานตัวแปลงความถี่ให “กวดตาม” และควบคุมมอเตอรทีห่มุนอยู

1-80  การทํางานที่หยดุ

อุปกรณเสริม: หนาที่:
เลือกการทาํงานของตัวแปลงความถี่หลังจากคําสั่งหยุด หรือความเร็วลดระดับลง เทากบัคาทีต่ั้งใน

พารามิเตอร 1-81 ต่ําสุดทํางานที่หยดุ[RPM]

[0] * ลื่นไหล ปลอยใหมอเตอรอยูในโหมดหมุนตัวเปลา

[1] กระแสไฟ DC คาง/อุนใหมอเตอร ใหพลังงานมอเตอรดวยกระแสตรงคาง (ดู พารามิเตอร 2-00 กระแสไฟ DC คาง/อุนใหมอเตอร)

1-86  ตดัการทํางานที่ความเร็วต่ํา [RPM]

พิสัย: หนาที่:
Application

dependent*

  [Application dependant]

โนตสําหรับผูอาน

พารามิเตอรนีจ้ะมีอยูหาก พารามิเตอร 0-02 หนวยความเร็วมอเตอร ถูกตั้งเปน [RPM]
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1-87  ตัดการทํางานทีค่วามเร็วต่ํา [Hz]

พิสัย: หนาที่:
Application

dependent*

  [Application dependant]

โนตสําหรับผูอาน

พารามิเตอรนี้จะมีอยูหาก พารามิเตอร 0-02 หนวยความเร็วมอเตอร ถูกตั้งเปน [Hz]

1-90  ระบบปองกันความรอนมอเตอร

อุปกรณเสริม: หนาที่:
ตัวแปลงความถี่จะกาํหนดอณุหภมูิมอเตอรสําหรับ การปองกันมอเตอร ในสองวธีิที่ตางกนัคือ

• ผานเซนเซอรเทอรมิสเตอรซ่ึงเช่ือมตอกบัอินพุตอนาล็อกหรือดิจิตอลพารามิเตอร 1-93 แหลงรับ-

สัญญาณเทอรมิสเตอร

• ผานการคํานวณ (ETR = รีเลยความรอนแบบอิเล็กทรอนิก) ของภาระความรอนสะสม โดยองิตาม-

โหลดและเวลาจริง โหลดความรอนทีค่าํนวณไดจะถูกเปรียบเทยีบกบักระแสของมอเตอรทีพ่ิกดั IM,N

และความถ่ีของมอเตอรที่พิกัด fM,N การคํานวณจะประมาณความจําเปนในการลดโหลดลงที-่

ความเร็วต่ําลง เพื่อที่จะลด การระบายความรอน จากพดัลมภายในที่ประกอบอยูในมอเตอร

[0] * ไมมีการปองกัน ถามอเตอรยังคงมีโหลดเกินอยูอยางตอเนือ่งและไมตองการใหมีการเตือนหรือตัดการทํางานของตัวแปลง-

ความถี่

[1] เตือนเทอรมิสฯ ใหมีการเตือนเมื่อเทอรมิสเตอรทีต่ออยูภายในมอเตอรตอบสนองในเหตุการณทีม่อเตอรมีอณุหภมูิสูงเกิน

[2] ปดเทอรมิสเตอร หยดุ (ตัด) ตวัแปลงความถี่เมื่อเทอรมิสเตอรทีเ่ช่ือมตออยูในมอเตอรตอบสนองในกรณทีี่มอเตอรรอนเกนิไป

[3] การเตือน ETR 1

[4] * การปด ETR 1

[5] การเตือน ETR 2

[6] การปด ETR 2

[7] การเตือน ETR 3

[8] การปด ETR 3

[9] การเตือน ETR 4

[10] การปด ETR 4

ฟงกชันETR (รีเลยความรอนแบบอิเล็กทรอนิก) 1-4 จะคํานวณการโหลดเมื่อตั้งคาทีเ่ลือกใหอยูที่คําสั่งทาํงาน ตัวอยางเชนETR-3 เร่ิมการคํานวณเมื่อเลือกชุดคําสั่ง 3

สําหรับตลาดอเมริกาเหนอื: ฟงกชัน ETR ใหการปองกันมอเตอรรับโหลดเกนิ คลาส 20 ตามขอกาํหนดของ NEC

คูมือการใชงานชุดขับ VLT® HVAC 7 วิธีการ โปรแกรม ตัวแปลงความถี่

MG.11.AC.9A - VLT® เปนเครื่องหมายจดทะเบียนการคาของ Danfoss 87

  7



เพื่อใหรักษา PELV ไว การเชื่อมตอทัง้หมดที่ตอกบัขัว้ตอควบคุมตองเปน PELV เชน เทอรมิสเตอรตองไดรับการหุมฉนวนคู/เสริม

โนตสําหรับผูอาน

Danfoss แนะนําใหใช 24 VDC เปนแรงดันแหลงจายไฟเทอรมิสเตอร

1-93  แหลงรับสัญญาณเทอรมสิเตอร

อุปกรณเสริม: หนาที่:
เลือกอนิพทุที่จะเชื่อมตอเทอรมิสเตอร (เซนเซอร PTC). อนิพทุอนาล็อกของอุปกรณเสริม [1] หรือ [2]

ไมสามารถเลือกไดหากอินพุทอนาล็อกพรอมในการใชตามคาอางองิ (เลือกในพารามิเตอร 3-15 คาอางองิ-

แหลง 1, พารามิเตอร 3-16 คาอางอิงแหลง 2 หรือ พารามิเตอร 3-17 คาอางอิงแหลง 3 ).

เมื่อมีการใช MCB 112 ใหเลือก [0] จะตองเลือก None เสมอ

[0] * ไมมี

[1] อนิพตุอนาล็อก 53

[2] อนิพตุอนาล็อก 54

[3] อนิพทุดิจติัล 18

[4] อนิพทุดิจติัล 19

[5] อนิพทุดิจติัล 32

[6] อนิพทุดิจติัล 33

โนตสําหรับผูอาน

พารามิเตอรนีไ้มสามารถปรับเปลี่ยนในขณะทีม่อเตอรกําลังทํางาน

โนตสําหรับผูอาน

ควรต้ังคาอนิพทุดิจติัลเปน [0] PNP - ทาํงานที ่24V ในพารามิเตอร 5-00

2-00  กระแสไฟ DC คาง/อุนใหมอเตอร

พิสัย: หนาที่:
50 %*   [Application dependant] ปอนคาสําหรับกระแสไฟคางเปนคาเปอรเซ็นตของกระแสของมอเตอรทีพ่ิกดั IM,N ตั้งใน

พารามิเตอร 1-24 กระแสมอเตอร ( Amp) กระแสตรงคาง 100% ตรงกบั IM,N

พารามิเตอรนีจ้ะเก็บคามอเตอร (คงคาแรงบิด) หรือทําความรอนลวงหนาสําหรับมอเตอร

พารามิเตอรนีจ้ะทาํงานถา [1] กระแสไฟตรงคาง//กระแสตรงอุนมอเตอร ถูกเลือก พารามิเตอร 1-80 การ-

ทาํงานที่หยุด

โนตสําหรับผูอาน

คาสูงสุดขึน้อยูกบักระแสของมอเตอรทีพ่ิกดั

หลีกเลี่ยงการใชกระแสไฟ 100 % นานเกินไป เพราะอาจทาํใหมอเตอรไดรับความเสียหาย

7 วิธีการ โปรแกรม ตัวแปลงความถ่ี คูมือการใชงานชุดขับ VLT® HVAC
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2-10  ฟงกชนัของเบรค

อุปกรณเสริม: หนาที่:
[0] * ปด ไมมีตัวตานทานเบรคติดตั้งไว

[1] เบรคตัวตานทาน ตัวตานทานเบรคติดตัง้รวมอยูในระบบ เพือ่ปลดปลอยพลงังานเบรคสวนเกนิเปนความรอน การเชื่อมตอตัว-

ตานทานเบรคจะชวยใหใชแรงดันดีซีลิงคเพิม่ขึน้ระหวางการเบรค (การทาํงานแบบสรางพลังงาน) ฟงกชัน-

เบรคตัวตานทานจะใชงานไดเฉพาะในตัวแปลงความถี่ทีม่ีเบรคไดนามิครวมอยู

[2] เบรคกระแสสลับ เบรก AC จะทํางานในโหมดแรงบิดคอมเพรสเซอรใน พารามิเตอร 1-03 คุณลักษณะแรงบิดเทาน้ัน

2-16  กระแสสูงสุดเบรคกระแสสลับ

พิสัย: หนาที่:
100.0 %*   [Application dependant] ปอนคากระแสสูงสุดที่ยนิยอมเมื่อใชเบรคกระแสสลบัเพื่อหลีกเลี่ยงความรอนสูงเกินไปในการขดตัวของ-

มอเตอร ฟงกชันเบรคกระแสสลับจะมีในโหมดฟลักซเทานั้น (FC 302 เทาน้ัน)

2-17  การควบคุมแรงดันเกิน

อุปกรณเสริม: หนาที่:
การควบคุมแรงดันเกิน (OVC) จะลดความเสีย่งทีต่ัวแปลงความถี่จะตัดการทํางาน เมื่อมีแรงดันเกินบนดีซีลิงค

เนื่องจากกาํลังที่สรางขึน้จากโหลด

[0] ยกเลิกการใช ไมตองการใช OVC

[2] * ใช ใช OVC

โนตสําหรับผูอาน

เวลาเปลี่ยนความเร็วจะปรับโดยอัตโนมัติเพือ่หลีกเลี่ยงการตัดการทาํงานของตัวแปลงความถี่

3-02  คาอางอิงต่ําสุด

พิสัย: หนาที่:
Application

dependent*

  [Application dependant] ปอนคาอางอิงตํ่าสุด คาอางองิต่าํสุดคือคาต่ําสดุที่ไดรับจากผลรวมของคาอางอิงทั้งหมด หนวยคาอางอิงต่ํา-

สุดจะตรงกบัตัวเลือกการกําหนดรูปแบบใน พารามิเตอร 1-00 แบบการควบคุมมอเตอร และ

พารามิเตอร 20-12 หนวย คาอางองิ/คาปอนกลับ ตามลําดับ

โนตสําหรับผูอาน

พารามิเตอรนีใ้ชในวงรอบเปดเทานัน้

3-03  คาอางอิงสูงสุด

พิสัย: หนาที่:
Application

dependent*

  [Application dependant] ปอนคาที่ยอมรับไดสูงสุดสําหรับคาอางอิงจากระยะไกล หนวยคาอางองิสงูสุดจะตรงกับตัวเลือกการกําหนด-

รูปแบบใน พารามิเตอร 1-00 แบบการควบคุมมอเตอร และ พารามิเตอร 20-12 หนวย คาอางอิง/คาปอนกลับ

ตามลําดับ

โนตสําหรับผูอาน

หากทํางานดวย พารามิเตอร 1-00 แบบการควบคุมมอเตอร ทีต่ั้งสําหรับวงรอบปด [3]

จะตองใช พารามิเตอร 20-14 คาอางอิง/คาปอนกลับสูงสุด

คูมือการใชงานชุดขับ VLT® HVAC 7 วิธีการ โปรแกรม ตัวแปลงความถี่
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3-10  คาอางองิที่กําหนดลวงหนา
อารเรย [8]

พิสัย: หนาที่:
0.00 %*   [-100.00 - 100.00 %] ปอนคาที่ตางกันของคาอางอิงที่กาํหนดไวลวงหนา (0-7) ในพารามิเตอรนีโ้ดยการใชวธีิการเรีบยงโปรแกรม

คาอางอิงทีก่ําหนดลวงหนาจะระบุเปนเปอรเซ็นตของคา RefMAX (พารามิเตอร 3-03 คาอางองิสูงสุด, สําหรับ-

วงรอบปด ดูที ่พารามิเตอร 20-14 คาอางอิง/คาปอนกลับสูงสุด) เมื่อใชคาอางอิงปจจบุัน ใหเลือก Preset ref.

bit 0 / 1 / 2 [16], [17] หรือ [18] สําหรับอนิพทุดิจิตัลที่เกีย่วของในกลุมพารามิเตอร 5-1* อนิพทุดิจติัล

3-11  ความเร็ว Jog [Hz]

พิสัย: หนาที่:
Application

dependent*

  [Application dependant] ความเร็ว jog เปนความเรว็เอาทพตุคงทีท่ีต่ัวแปลงความถี่กําลังทาํงานเมื่อมีการใชงานฟงกชัน jog

ดูพารามิเตอร 3-80 กําหนดเวลาความเร็วขาขึ้น-ลง Jogประกอบ

3-15  คาอางอิงแหลง 1

อุปกรณเสริม: หนาที่:
เลือกอินพุตคาอางอิงทีใ่ชสําหรับสัญญาณคาอางอิงแรกพารามิเตอร 3-15 คาอางอิงแหลง 1,

พารามิเตอร 3-16 คาอางอิงแหลง 2 และ พารามิเตอร 3-17 คาอางองิแหลง 3 ระบสุัญญาณคาอางองิแตกตาง-

กันไดถึง 3 แบบ ผลรวมของสัญญาณคาอางอิงเหลานีร้ะบคุาอางอิงที่แทจริง

พารามิเตอรนีไ้มสามารถปรับเปลี่ยนในขณะที่มอเตอรกําลังทาํงาน

[0] ไมมีฟงกชัน

[1] * อนิพตุอนาล็อก 53

[2] อนิพตุอนาล็อก 54

[7] อนิพทุแบบพัลซ 29

[8] อนิพทุแบบพัลซ 33

[20] โพเทนชิโอมิเตอรดิจิตัล

[21] อนิพทุอนาล็อก X30/11

[22] อนิพทุอนาล็อก X30/12

[23] อนิพตุอนาล็อก X42/1

[24] อนิพตุอนาล็อก X42/3

[25] อนิพตุอนาล็อก X42/5

[30] วงรอบปด 1 ภายนอก

[31] วงรอบปด 2 ภายนอก

[32] วงรอบปด 3 ภายนอก

3-16  คาอางอิงแหลง 2

อุปกรณเสริม: หนาที่:
เลือกอินพุตคาอางอิงทีจ่ะใชสําหรับสญัญาณคาอางองิที่ 2 พารามิเตอร 3-15 คาอางอิงแหลง 1,

พารามิเตอร 3-16 คาอางอิงแหลง 2และพารามิเตอร 3-17 คาอางอิงแหลง 3ระบสุัญญาณคาอางองิแตกตาง-

กันไดถึง 3 แบบ ผลรวมของสัญญาณคาอางอิงเหลานีร้ะบคุาอางอิงที่แทจริง

7 วิธีการ โปรแกรม ตัวแปลงความถ่ี คูมือการใชงานชุดขับ VLT® HVAC

90 MG.11.AC.9A - VLT® เปนเครื่องหมายจดทะเบยีนการคาของ Danfoss

7  



พารามิเตอรนี้ไมสามารถปรับเปลี่ยนในขณะทีม่อเตอรกําลังทํางาน

[0] ไมมีฟงกชัน

[1] อนิพตุอนาล็อก 53

[2] อนิพตุอนาล็อก 54

[7] อนิพทุแบบพลัซ 29

[8] อนิพทุแบบพลัซ 33

[20] * โพเทนชิโอมิเตอรดิจติัล

[21] อนิพทุอนาล็อก X30/11

[22] อนิพทุอนาล็อก X30/12

[23] อนิพตุอนาล็อก X42/1

[24] อนิพตุอนาล็อก X42/3

[25] อนิพตุอนาล็อก X42/5

[30] วงรอบปด 1 ภายนอก

[31] วงรอบปด 2 ภายนอก

[32] วงรอบปด 3 ภายนอก

3-19  ความเร็ว Jog [RPM]

พิสัย: หนาที่:
Application

dependent*

  [Application dependant] ปอนคาสําหรับความเร็ว jog nJOG ซ่ึงเปนความเร็วเอาทพทุคงที่ ตัวแปลงความถีจ่ะทํางานทีค่วามเร็วนีเ้มื่อเปด-

ใชฟงกชัน ขีดจํากัดสูงสุดระบุไวในพารามิเตอร  .

ดูพารามิเตอร 3-80 กาํหนดเวลาความเร็วขาข้ึน-ลง Jogประกอบ

3-41  กําหนดเวลาความเร็วขาขึ้น ชุด 1

พิสัย: หนาที่:
Application

dependent*

  [Application dependant] ปอนเวลา ระดับการเพิ่มความเร็ว เชน เวลาเรง จาก 0 รอบตอนาท ีถึง พารามิเตอร 1-25 ความเร็วรอบมอเตอร

( Rpm) เลือกระดับการเพิม่เวลามิฉะนัน้เอาทพุททีใ่ชอยูในปจจุบันจะไมสามารถขยายขดีจํากัดปจจุบันใน

พารามิเตอร 4-18 ขดีจํากัดกระแสระดับการเพิม่-ลดได ดูระดับการลดเวลาในพารามิเตอร 3-42 กําหนดเวลา-

ความเร็วขาลง ชุด 1

พา ร า มิ เ ต อ ร .3 − 41 = tacc × nnorm พา ร า มิ เ ตอ ร .1 − 25
ref rpm s

3-42  กําหนดเวลาความเร็วขาลง ชุด 1

พิสัย: หนาที่:
Application

dependent*

  [Application dependant] ปอนเวลาในการลดความเร็วลง เชน เวลาชะลอจากพารามิเตอร 1-25 ความเร็วรอบมอเตอร ( Rpm) เปน 0 RPM

การเลือก เวลาในการลด เชนเมื่อไมมีแรงดันเกนิเกดิขึ้นในอนิเวอรเตอรเนือ่งจากการทํางานกําหนดพลังงาน-

อกีคร้ังของมอเตอร และเชนเมื่อกระแสที่กําหนดขึน้ไมเกนิขีดจาํกดักระแสที่ตั้งใน พารามิเตอร 4-18 ขีดจาํกัด-

กระแส. ดู เวลาในการลด ในพารามิเตอร 3-41 กาํหนดเวลาความเร็วขาขึ้น ชุด 1

พา ร า มิ เ ต อ ร .3 − 42 = tdec × nnorm พา ร า มิ เ ต อ ร .1 − 25
ref rpm s

4-10  กําหนดทิศทางการหมุนมอเตอร

อุปกรณเสริม: หนาที่:
เลือกทิศทางการหมุนของมอเตอรที่ตองการ

ใชพารามิเตอรนีเ้พือ่ปองกันการยอนกลับทีไ่มตองการ

[0] ตามเขม็นาฬกิา อนุญาตเฉพาะการทํางานในทศิทางตามเขม็นาฬกิาเทานั้น

[2] * ทั้งสองทิศทาง อนุญาตการทาํงานสองทศิทางทั้งตามเขม็นาฬกิาและทวนเข็มนาฬิกา

โนตสําหรับผูอาน

การต้ังคาใน พารามิเตอร 4-10 กาํหนดทศิทางการหมุนมอเตอรมผีลกระทบตอการสตารทขณะมอเตอรยังคงหมุนอยูใน พารามิเตอร 1-73 สตารท-

หาความถี่เร่ิมตน

คูมือการใชงานชุดขับ VLT® HVAC 7 วิธีการ โปรแกรม ตัวแปลงความถี่
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4-11  กําหนดความเร็วต่ําสุดมอเตอร

พิสัย: หนาที่:
Application

dependent*

  [Application dependant] ปอนขดีจํากัดความเร็วต่ําของมอเตอร ขดีจํากัดความเร็วตํ่าของมอเตอรสามารถตั้งใหตรงกบัความเร็วมอเตอร-

ขั้นต่ําทีผู่ผลิตแนะนาํ ขดีจาํกดัต่ําสุดสําหรับความเร็วมอเตอรตองไมเกินการตั้งคาใน

พารามิเตอร 4-13 กาํหนดความเร็วสูงสุดมอเตอร

4-12  ขดีจํากัดดานต่ําของความเร็วมอเตอร [Hz]

พิสัย: หนาที่:
Application

dependent*

  [Application dependant] ปอนขดีจํากัดความเร็วต่ําของมอเตอร ขดีจํากัดความเร็วต่ําของมอเตอร สามารถต้ังใหตรงกับความถี่เอาทพทุ-

ต่ําสุดของเพลามอเตอร ขดีจํากดัต่ําสุดสําหรับความเร็วตองไมเกินการตั้งคาใน พารามิเตอร 4-14 ขีดจาํกดั-

ดานสูงของความเร็วมอเตอร [Hz]

4-13  กําหนดความเร็วสูงสุดมอเตอร

พิสัย: หนาที่:
Application

dependent*

  [Application dependant] ปอนขดีจํากัดความเร็วสูงของมอเตอร ขดีจํากัดความเร็วสูงของมอเตอรสามารถต้ังใหตรงกับพกิัดมอเตอร-

สูงสุดทีผู่ผลิตแนะนาํ ขดีจาํกดัสูงสุดสําหรับความเร็วมอเตอรตองไมเกินการตั้งคาใน

พารามิเตอร 4-11 กาํหนดความเร็วตํ่าสุดมอเตอร เฉพาะ พารามิเตอร 4-11 กําหนดความเร็วต่ําสุดมอเตอร หรือ

พารามิเตอร 4-12 ขดีจํากัดดานต่ําของความเร็วมอเตอร [Hz] จะแสดงผลโดยขึน้อยูกบัพารามิเตอรอื่นในเมน-ู

หลัก และขึ้นอยูกบัคามาตรฐานจากโรงงานตามตําแหนงบนโลก

โนตสําหรับผูอาน

ความถี่เอาทพทุสูงสุดไมสามารถเกิน 10% ของความถี่ การสลับของอินเวอรเตอร (พารามิเตอร 14-01 ความถี่สลับ)

โนตสําหรับผูอาน

การเปลี่ยนแปลงใดๆ ใน พารามิเตอร 4-13 กําหนดความเร็วสูงสุดมอเตอร จะรีเซ็ตคาใน พารามิเตอร 4-53 ต้ังคาเตือนเม่ือเร็วสูงกวากําหนด ใหมีคา-

เทากันตามที่ตั้งไว พารามิเตอร 4-13 กําหนดความเร็วสูงสุดมอเตอร

4-14  ขดีจํากัดดานสูงของความเร็วมอเตอร [Hz]

พิสัย: หนาที่:
Application

dependent*

  [Application dependant] ปอนขดีจํากัดความเร็วสูงของมอเตอร ขดีจาํกดัสูงสําหรับความเร็วมอเตอรสามารถตั้งใหตรงกับคาสูงสุดของ-

เพลามอเตอรทีแ่นะนําโดยผูผลิต ขดีจํากัดสูงสุดสําหรับความเร็วมอเตอรตองไมเกินคาใน

พารามิเตอร 4-12 ขดีจํากัดดานตํ่าของความเร็วมอเตอร [Hz] เฉพาะ พารามิเตอร 4-11 กําหนดความเร็วต่ําสุด-

มอเตอร หรือ พารามิเตอร 4-12 ขดีจํากัดดานตํ่าของความเร็วมอเตอร [Hz] จะแสดงผลโดยขึน้อยูกับ-

พารามิเตอรอ่ืนในเมนหูลัก และข้ึนอยูกับคามาตรฐานจากโรงงานตามตําแหนงบนโลก

โนตสําหรับผูอาน

ความถี่เอาทพทุสูงสุดไมสามารถเกิน 10% ของ ความถี่การสลับของอินเวอรเตอร (พารามิเตอร 14-01 ความถี่สลับ)

4-53  ตัง้คาเตือนเมือ่เร็วสูงกวากําหนด

พิสัย: หนาที่:
Application

dependent*

  [Application dependant] ปอนคา nHIGH  เมื่อความเร็วมอเตอรสูงเกินกวาขีดจาํกัดนี ้ (nHIGH) หนาจอจะแสดง SPEED HIGH (ความเร็ว-

สูง) สามารถตั้งโปรแกรมเอาทพตุสัญญาณ เพือ่สรางสัญญาณสถานะบนขั้วตอ 27 หรือ 29 รวมทัง้บนเอาทพตุ-

รีเลย 01 หรือ 02 ตั้งขดีจํากัดสูงของความเร็วมอเตอร, nHIGH, ภายในชวงการทํางานปกติของตัวแปลงความถี่

โปรดดูจากภาพรางในสวนน้ี

7 วิธีการ โปรแกรม ตัวแปลงความถ่ี คูมือการใชงานชุดขับ VLT® HVAC
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โนตสําหรับผูอาน

การเปลี่ยนแปลงใดๆ ใน พารามิเตอร 4-13 กําหนดความเร็วสูงสุดมอเตอร จะรีเซ็ตคาใน พารามิเตอร 4-53 ตั้งคาเตือนเมื่อเร็วสูงกวากําหนด ใหมีคา-

เทากันตามทีต่ั้งไว พารามิเตอร 4-13 กาํหนดความเร็วสูงสุดมอเตอร

หากจาํเปนตองใชคาตางกันใน พารามิเตอร 4-53 ต้ังคาเตือนเมื่อเร็วสูงกวากําหนดตองต้ังหลังจากการโปรแกรม พารามิเตอร 4-13 กําหนดความเร็ว-

สูงสุดมอเตอร

4-56  คําเตือนการปอนกลับต่ํา

พิสัย: หนาที่:
-999999.99

9

ProcessCtrl

Unit*

  [Application dependant] ปอนขดีจํากดัคาปอนกลับดานต่ํา เมื่อคาปอนกลับมีคาต่ํากวาขีดจาํกดันี ้ หนาจอจะแสดงผล คาปอนกลับต่ํา

สามารถตั้งโปรแกรมเอาทพตุสัญญาณ เพือ่สรางสัญญาณสถานะบนขั้วตอ 27 หรือ 29 รวมทั้งบนเอาทพตุ-

รีเลย 01 หรือ 02

4-57  คําเตือนการปอนกลับสูง

พิสัย: หนาที่:
999999.999

ProcessCtrl

Unit*

  [Application dependant] ปอนขดีจํากดัคาปอนกลับดานสูงกวา เมื่อคาปอนกลับมีคาสูงเกนิกวาขีดจํากัดนี ้ หนาจอจะแสดงผล Feedb

High (การปอนกลับสูง) สามารถตั้งโปรแกรมเอาทพุตสัญญาณ เพื่อสรางสัญญาณสถานะบนขัว้ตอ 27 หรือ 29

รวมทั้งบนเอาทพตุรีเลย 01 หรือ 02

4-64  ตั้งคาบายพาสกึ่งอัตโนมตัิ

อุปกรณเสริม: หนาที่:
[0] * ปด ไมมีการทํางาน

[1] ใชงาน เริ่มการตั้งคาการบายพาสกึ่งอตัโนมัติและทําตามขั้นตอนตามทีไ่ดอธิบายไวขางตนตอไป

5-01  เลือกสัญญาณดิจิตอล เทอมินอล 27

อุปกรณเสริม: หนาที่:
[0] * อนิพตุ กาํหนดขัว้ตอ 27 เปนอินพุทดิจิตัล

[1] เอาทพุต กาํหนดขัว้ตอ 27 เปนเอาทพทุดิจิตัล

โปรดทราบวาพารามิเตอรน้ีไมสามารถปรับเปล่ียนในขณะที่มอเตอรกําลังทํางาน

5-02  เลือกสัญญาณดิจิตอล เทอมินอล 29

อุปกรณเสริม: หนาที่:
[0] * อนิพตุ กาํหนดขัว้ตอ 29 เปนอินพุทดิจิตัล

[1] เอาทพุต กาํหนดขัว้ตอ 29 เปนเอาทพทุดิจิตัล

พารามิเตอรนี้ไมสามารถปรับเปลี่ยนในขณะทีม่อเตอรกําลังทํางาน

คูมือการใชงานชุดขับ VLT® HVAC 7 วิธีการ โปรแกรม ตัวแปลงความถี่
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5-12  ตัง้การทํางานของเทอมนิอล 27
มตีัวเลือกและการทํางานที่เหมือนกบัพารามิเตอร5-1*ยกเวนสําหรับ อนิพทุพัลส

อุปกรณเสริม: หนาที่:
[0] * ไมมีการทํางาน

[1] รีเซ็ต

[2] ลื่นไหลผกผนั

[3] ไหลและรีเซ็ต

[5] เบรคตรง ผกผนั

[6] หยดุผกผัน

[7] อนิเตอรล็อคจากภายนอก

[8] สตารท

[9] การสตารทคาง

[10] กลับทศิทาง

[11] สตารทกลับทศิ

[14] เหยาะ

[15] เปดคาอางองิ

[16] บติตั้งลวงหนา 0

[17] บติตั้งลวงหนา 1

[18] บติตั้งลวงหนา 2

[19] คาอางอิงล็อคคาง

[20] ล็อคคางเอาทพตุ

[21] ความเร็วเพิ่ม

[22] ความเร็วลด

[23] ตั้งคาเลือกบิต 0

[24] ตั้งคาเลือกบิต 1

[34] บติเปลี่ยนเร็ว 0

[36] สายหลักลมเหลว

[37] โหมดไฟไหม

[52] อนุญาตใหรัน

[53] การสตารทดวยมือ

[54] การสตารทอัตโนมัติ

[55] เพิม่ DigiPot

[56] ลด DigiPot

[57] ลบ DigiPot

[62] รีเซ็ต ตัวนับ A

[65] รีเซ็ต ตัวนับ B

[66] โหมดการหลับ

[68] Timed Actions Disabled

[69] Constant OFF Actions

[70] Constant ON Actions

[78] รีเซ็ตเวริด บาํรุงรักษา

[120] การสตารทปมนํา

[121] การเปลี่ยนปมนํา

[130] อนิเตอรล็อคปม 1

[131] อนิเตอรล็อคปม 2

[132] อนิเตอรล็อคปม 3

7 วิธีการ โปรแกรม ตัวแปลงความถ่ี คูมือการใชงานชุดขับ VLT® HVAC
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5-13  ตั้งการทํางานของเทอมินอล 29
ตวัเลือกและการทาํงานเหมือนกบัพารามิเตอร5-1*

อุปกรณเสริม: หนาที่:
[0] ไมมีการทาํงาน

[1] รีเซ็ต

[2] ลื่นไหลผกผนั

[3] ไหลและรีเซ็ต

[5] เบรคตรง ผกผัน

[6] หยดุผกผนั

[7] อนิเตอรล็อคจากภายนอก

[8] สตารท

[9] การสตารทคาง

[10] กลับทิศทาง

[11] สตารทกลับทิศ

[14] * เหยาะ

[15] เปดคาอางอิง

[16] บิตตั้งลวงหนา 0

[17] บิตตั้งลวงหนา 1

[18] บิตตั้งลวงหนา 2

[19] คาอางอิงล็อคคาง

[20] ล็อคคางเอาทพตุ

[21] ความเร็วเพิ่ม

[22] ความเร็วลด

[23] ตั้งคาเลือกบิต 0

[24] ตั้งคาเลือกบิต 1

[30] อนิพทุตัวนับ

[32] ตั้งรับพัลส

[34] บิตเปลี่ยนเร็ว 0

[36] สายหลักลมเหลว

[37] โหมดไฟไหม

[52] อนุญาตใหรัน

[53] การสตารทดวยมือ

[54] การสตารทอัตโนมัติ

[55] เพิม่ DigiPot

[56] ลด DigiPot

[57] ลบ DigiPot

[60] ตัวนับ A (ข้ึน)

[61] ตัวนับ A (ลง)

[62] รีเซ็ต ตัวนบั A

[63] ตัวนับ B (ข้ึน)

[64] ตัวนับ B (ลง)

[65] รีเซ็ต ตัวนบั B

[66] โหมดการหลับ

[68] Timed Actions Disabled

[69] Constant OFF Actions

[70] Constant ON Actions

[78] รีเซ็ตเวริด บาํรุงรักษา

คูมือการใชงานชุดขับ VLT® HVAC 7 วิธีการ โปรแกรม ตัวแปลงความถี่
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[120] การสตารทปมนํา

[121] การเปลี่ยนปมนํา

[130] อนิเตอรล็อคปม 1

[131] อนิเตอรล็อคปม 2

[132] อนิเตอรล็อคปม 3

5-14  ขั้วตอ 32 อินพุทดิจิตอล

อุปกรณเสริม: หนาที่:
[0] * ไมใชงาน มีตัวเลือกและการทาํงานทีเ่หมือนกับพารามิเตอร 5-1* อินพุทดิจิตอล ยกเวนสําหรับอนิพทุพัลส

5-15  ขั้วตอ 33 อินพุทดิจิตอล

อุปกรณเสริม: หนาที่:
[0] * ไมใชงาน มีตัวเลือกและการทาํงานทีเ่หมือนกับพารามิเตอร5-1* อนิพทุดิจิตอล

5-40  กําหนดการทํางานของรีเลย
อารเรย [8]

(รีเลย 1 [0], รีเลย 2 [1]

ตัวเลือก MCB 105: รีเลย 7 [6], รีเลย 8 [7] และ รีเลย 9 [8])

เลือกตัวเลือกเพื่อระบฟุงกชันของรีเลย

การเลือกรีเลยเชิงกลแตละตัวทําไดในพารามิเตอรอารเรย

อุปกรณเสริม: หนาที่:
[0] * ไมมีการทํางาน

[1] การควบคุมพรอม

[2] ชุดขบัพรอม

[3] ขบัพรอม/คุมไกล

[4] พรอมรับคําสั่ง/ไมเตือน

[5] * กาํลังรัน การตั้งคามาตรฐานจากโรงงานสําหรับรีเลย 2

[6] การรัน/ไมเตือน

[8] อางอิง/ไมเตือน

[9] * สัญญาณเตือน การตั้งคามาตรฐานจากโรงงานสําหรับรีเลย 1

[10] สัญฯหรือคําเตือน

[11] ทีข่ีดจาํกดัทอรก

[12] นอกชวงกระแส

[13] ต่ํากวากระแส, ต่ํา

[14] สูงกวากระแส, สูง

[15] นอกชวงความเร็ว

[16] ความเร็ว,ต่ํา

[17] ความเร็ว,สูง

[18] ออกนอกชวงปอนกลับ

[19] ต่ํากวาคาปอนกลับตํ่า

[20] สูงกวาคาปอนกลับสูง

[21] การเตือนความรอน

[25] กลับทศิทาง

[26] บสั OK

[27] ขดีทอรก&หยดุ

[28] เบรก, ไมเตือนเบรก

[29] เบรคพรอม, ไมผิด

[30] พรองเบรค(IGBT)

[35] อนิเตอรล็อคภายนอก
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[36] คําสั่งคุม บติ11

[37] คําสั่งคุม บติ12

[40] ออกนอกชวงคาอางองิ

[41] ต่ํากวาคาอางอิง, ต่ํา

[42] สูงกวาคาอางอิง, สูง

[45] ควบคุมบัส

[46] คุมบสั, 1 ถาหมดเวลา

[47] คุมบสั, 0 ถาหมดเวลา

[60] ตัวเปรียบเทียบ 0

[61] ตัวเปรียบเทียบ 1

[62] ตัวเปรียบเทียบ 2

[63] ตัวเปรียบเทียบ 3

[64] ตัวเปรียบเทียบ 4

[65] ตัวเปรียบเทียบ 5

[70] กฎตรรกะ 0

[71] กฎตรรกะ 1

[72] กฎตรรกะ 2

[73] กฎตรรกะ 3

[74] กฎตรรกะ 4

[75] กฎตรรกะ 5

[80] SLเอาทพุตดิจฯิA

[81] SLเอาทพุตดิจฯิB

[82] SLเอาทพุตดิจฯิC

[83] SLเอาทพุตดิจฯิD

[84] SLเอาทพุตดิจฯิE

[85] SLเอาทพุตดิจฯิF

[160] ไมมีสัญฯเตือน

[161] การรันกลับทศิ

[165] คาอางอิงหนาเครื่องทีใ่ช

[166] คาอางอิงไกล

[167] สตารทคําส่ังทํางาน

[168] โหมดทํางานดวยมือ

[169] โหมดอัตโนมัติ

[180] นาฬิกา ผดิพลาด

[181] การบํารุงรักษา คร้ังทีแ่ลว

[190] ไมมีการไหล

[191] ปมแหง

[192] ปลายของเสนโคง

[193] โหมดการหลับ

[194] สายพานชํารุด

[195] การควบคมุวาลวบายพาส

[196] โหมดเพลิงไหม

[197] โหมดไฟไหมเคยทํางาน

[198] เลี่ยงชุดขบั

[211] ปมแบบคาสเดค 1

[212] ปมแบบคาสเดค 2

[213] ปมแบบคาสเดค 3
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6-01  ฟงกชนัหมดเวลารอสัญญาณ

อุปกรณเสริม: หนาที่:
เลือกฟงกชันหมดเวลา การทํางานที่ต้ังใน พารามิเตอร 6-01 ฟงกชันหมดเวลารอสัญญาณ จะทาํงานถา-

สัญญาณอินพุทบนบนขั้วตอ 53 หรือ 54 ต่ํากวา 50% ของคาในพารามิเตอร 6-10 ข้ัว 53 แรงดันระดับตํ่า,

พารามิเตอร 6-12 ขั้ว 53 กระแสระดับตํ่า, พารามิเตอร 6-20 ขัว้ 54 แรงดันระดับต่ํา หรือ

พารามิเตอร 6-22 ขั้ว 54 กระแสระดับต่ํา สาํหรับชวงระยะเวลาที่ระบุใน พารามิเตอร 6-00 เวลาหมดเวลารอ-

สัญญาณ หากมีการหมดเวลาเกิดขึ้นพรอมกนัหลายครั้ง ตัวแปลงความถี่จะใหความสําคัญของฟงกชันหมด-

เวลาตามลําดับตอไปนี:้

1. พารามิเตอร 6-01 ฟงกชันหมดเวลารอสัญญาณ

2. พารามิเตอร 8-04 ฟงกชันควบคุมเมื่อหมดเวลา

ความถี่เอาทพุทของตัวแปลงความถี ่สามารถเปน:

• [1] ล็อกคางทีค่าปจจบุัน

• [2] ทาํการลบลางไปยังการหยดุ

• [3] ทาํการลบลางไปยังความเร็ว Jog

• [4] ทาํการลบลางไปยงัความเรว็สูงสุด

• [5] ทาํการลบลางไปยังการหยุดโดยมีการตัดการทาํงานตามมา

[0] * ปด

[1] ล็อคคางเอาทพตุ

[2] หยดุ

[3] เหยาะ

[4] ความเร็วสูงสุด

[5] หยดุและตัด

6-02  ฟงกชนัการหมดเวลาแรงดันระดับศูนยของโหมดไฟไหม

อุปกรณเสริม: หนาที่:
การทาํงานทีต่ั้งใน พารามิเตอร 6-01 ฟงกชันหมดเวลารอสัญญาณ จะทํางานถาสัญญาณอนิพตุบนอินพุต-

อนาล็อกตํ่ากวา 50% ของคาในกลุมพารามิเตอร 6-1* to 6-6* "ข้ัวตอ xx กระแสต่ํา” หรือ “ขัว้ตอ xx แรง-

ดันตํ่า" สําหรับชวงระยะเวลาที่ระบุใน พารามิเตอร 6-00 เวลาหมดเวลารอสัญญาณ

[0] * ปด

[1] ล็อคคางเอาทพตุ

[2] หยดุ

[3] เหยาะ

[4] ความเร็วสูงสุด
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6-10  ขั้ว 53 แรงดันระดับต่ํา

พิสัย: หนาที่:
0.07 V*   [Application dependant] ปอนคาแรงดันตํ่า คาการสเกลอนิพุทอนาล็อกนี้ควรตรงกบัคาอางอิง/คาปอนกลับตํ่า ทีต่ั้งใน

พารามิเตอร 6-14 ขัว้ 53 คาอางองิ/คาปอนกลับคา

6-11  ขั้ว 53 แรงดันระดับสูง

พิสัย: หนาที่:
10.00 V*   [Application dependant] ปอนคาแรงดันสูง คาการสเกลอนิพุทอนาล็อกนีค้วรตรงกบัคาอางองิ/คาปอนกลับสูงที่ต้ังใน

พารามิเตอร 6-15 ขัว้ 53 คาอางองิ/คาปอนกลับคา

6-12  ขั้ว 53 กระแสระดับต่ํา

พิสัย: หนาที่:
4.00 mA*   [Application dependant] ปอนคากระแสต่ํา สญัญาณคาอางองินีค้วรสอดคลองกบัคาอางองิ/คาปอนกลับต่ํา ทีต่ั้งใน

พารามิเตอร 6-14 ขัว้ 53 คาอางองิ/คาปอนกลับคา ควรตั้งคาไวที ่>2 mA เพือ่เปดใชฟงกชัน Live Zero Time-

out ใน พารามิเตอร 6-01 ฟงกชันหมดเวลารอสัญญาณ

6-13  ขั้ว 53 กระแสระดับสูง

พิสัย: หนาที่:
20.00 mA*   [Application dependant] ปอนคากระแสดานสูงใหตรงกบัคาอางองิ/คาปอนกลับดานสูงที่ตั้งใน พารามิเตอร 6-15 ขัว้ 53 คาอางองิ/

คาปอนกลับคา

6-14  ขั้ว 53 คาอางอิง/คาปอนกลับคา

พิสัย: หนาที่:
0.000*   [-999999.999 - 999999.999 ] ปอนคาตามข้ันอินพทุอนาล็อกที่สอดคลองกับคาแรงดัน/คากระแสต่ําที่ตั้งคาใน พารามิเตอร 6-10 ขัว้ 53 แรง-

ดันระดับต่ํา และ พารามิเตอร 6-12 ขัว้ 53 กระแสระดับต่ํา

6-15  ขั้ว 53 คาอางอิง/คาปอนกลับคา

พิสัย: หนาที่:
Application

dependent*

  [-999999.999 - 999999.999 ] ปอนคาตามข้ันอินพตุอนาล็อกที่สอดคลองกบัคาแรงดันสูงสุด/คากระแสสูงสุดที่ตั้งคาใน

พารามิเตอร 6-11 ขัว้ 53 แรงดันระดับสูง และ พารามิเตอร 6-13 ขัว้ 53 กระแสระดับสูง

6-16  ขั้ว 53 คาคงที่เวลาตัวกรอง

พิสัย: หนาที่:
0.001 s*   [0.001 - 10.000 s] ปอนคาคงที่เวลา สวนนี้คือคาคงทีเ่วลาตัวกรองผานต่ําแบบดิจติอลอันดับที ่ 1 สําหรับจํากัดสัญญาณรบกวน-

ทางไฟฟาบนขั้วตอ 53 คาคงที่เวลาทีสู่งจะเพิม่ประสิทธิภาพการลดทอนการรบกวนได แตกจ็ะเพิ่มระยะหนวง-

เวลาทีผ่านตัวกรอง

พารามิเตอรนี้ไมสามารถปรับเปลี่ยนในขณะทีม่อเตอรกําลังทํางาน

6-17  ขั้ว 53 แรงดันต่ําเกินไป

อุปกรณเสริม: หนาที่:
พารามิเตอรนี้ทาํใหเปนไปไดทีจ่ะยกเลิกการใชการตรวจสอบแรงดันตํ่าเกนิไป เชน จะใชเมื่อเอาทพทุอนา-

ล็อกถูกใชเปนสวนหนึ่งของระบบ I/O แบบกระจายศูนย (เชน เม่ือไมมีสวนของตัวแปลงความถี่ใดๆ เกีย่วของ-

กบัฟงกชันควบคุม แตทําการปอนขอมูลใหกับระบบจดัการอาคาร)

[0] ยกเลิกการใช

[1] * ใช

6-20  ขั้ว 54 แรงดันระดับต่ํา

พิสัย: หนาที่:
0.07 V*   [Application dependant] ปอนคาแรงดันตํ่า คาการสเกลของอนิพทุอนาล็อกนีค้วรสอดคลองกบัคาอางอิง/คาปอนกลับตํ่า ทีต่ั้งใน

พารามิเตอร 6-24 ขัว้ 54 คาอางองิ/คาปอนกลับต่ํา
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6-21  ขั้ว 54 แรงดันระดับสูง

พิสัย: หนาที่:
10.00 V*   [Application dependant] ปอนคาแรงดันสูง คาการสเกลอนิพทุอนาล็อกนีค้วรตรงกบัคาอางองิ/คาปอนกลับสูงทีต่ั้งใน

พารามิเตอร 6-25 ขัว้ 54 คาอางองิ/คาปอนกลับสูง

6-22  ขั้ว 54 กระแสระดับต่ํา

พิสัย: หนาที่:
4.00 mA*   [Application dependant] ปอนคากระแสต่ํา สญัญาณคาอางองินีค้วรสอดคลองกบัคาอางองิ/คาปอนกลับต่ํา ที่ตั้งใน

พารามิเตอร 6-24 ข้ัว 54 คาอางอิง/คาปอนกลับต่ํา ควรต้ังคาไวที่ >2 mA เพื่อเปดใชฟงกชัน Live Zero Time-

out ใน พารามิเตอร 6-01 ฟงกชันหมดเวลารอสัญญาณ

6-23  ขั้ว 54 กระแสระดับสูง

พิสัย: หนาที่:
20.00 mA*   [Application dependant] ปอนคากระแสดานสูงใหตรงกับคาอางอิง/คาปอนกลับดานสูงที่ต้ังใน พารามิเตอร 6-25 ขั้ว 54 คาอางอิง/

คาปอนกลับสูง

6-24  ขั้ว 54 คาอางอิง/คาปอนกลับต่ํา

พิสัย: หนาที่:
0.000*   [-999999.999 - 999999.999 ] ปอนคาตามขั้นอนิพตุอนาล็อกที่สอดคลองกบัคาแรงดันสูงสุด/คากระแสสูงสุดที่ตั้งคาใน

พารามิเตอร 6-20 ขัว้ 54 แรงดันระดับต่ํา และ พารามิเตอร 6-22 ขัว้ 54 กระแสระดับต่ํา

6-25  ขั้ว 54 คาอางอิง/คาปอนกลับสูง

พิสัย: หนาที่:
100.000*   [-999999.999 - 999999.999 ] ปอนคาตามขั้นอนิพตุอนาล็อกที่สอดคลองกบัคาแรงดันสูงสุด/คากระแสสูงสุดที่ตั้งคาใน

พารามิเตอร 6-21 ขัว้ 54 แรงดันระดับสูง และ พารามิเตอร 6-23 ขัว้ 54 กระแสระดับสูง

6-26  ขั้ว 54 คาคงที่เวลาตัวกรอง

พิสัย: หนาที่:
0.001 s*   [0.001 - 10.000 s] ปอนคาคงทีเ่วลา สวนนีค้ือคาคงที่เวลาตัวกรองผานต่ําแบบดิจิตอลอนัดับที่ 1 สําหรับจาํกัดสัญญาณรบกวน-

ทางไฟฟาบนขัว้ตอ 54 คาคงที่เวลาทีสู่งจะเพิ่มประสิทธิภาพการลดทอนการรบกวนได แตก็จะเพิ่มระยะหนวง-

เวลาที่ผานตัวกรอง

พารามิเตอรนีไ้มสามารถปรับเปลี่ยนในขณะที่มอเตอรกําลังทาํงาน

6-27  ขั้ว 54 แรงดันต่ําเกินไป

อุปกรณเสริม: หนาที่:
พารามิเตอรนีท้าํใหเปนไปไดที่จะยกเลิกการใชการตรวจสอบแรงดันต่ําเกินไป เชน จะใชเมื่อเอาทพทุอนา-

ล็อกถูกใชเปนสวนหนึง่ของระบบ I/O แบบกระจายศูนย (เชน เมื่อไมมีสวนของตัวแปลงความถี่ใดๆ เกี่ยวของ-

กับฟงกชันควบคุม แตทําการปอนขอมูลใหกบัระบบจดัการอาคาร)

[0] ยกเลิกการใช

[1] * ใช

6-50  เอาทพุต ขั้ว 42

อุปกรณเสริม: หนาที่:
เลือกฟงกชันของขั้วตอ 42 เปนเอาทพุตกระแสอนาล็อก กระแสมอเตอรที่ 20 mA ตรงกับ Imax

[0] * ไมมีการทํางาน

[100] ความถี่เอาทพุท 0-100 0 - 100 Hz, (0-20 mA)

[101] คาอางอิง ต่ําสุด-สูงสุด คาอางอิงต่ําสุด - คาอางอิงสูงสุด, (0-20 mA)

[102] การปอนกลับ +-200% -200% ถึง +200% ของ พารามิเตอร 20-14 คาอางองิ/คาปอนกลับสูงสุด, (0-20 mA)

[103] กระแสมอเตอร 0-Imax 0 - กระแสอินเวอรเตอรสูงสุด (พารามิเตอร 16-37 กระแสอินเวอรเตอรสูงสุด), (0-20 mA)

[104] แรงบดิ 0-Tlim 0 - ขีดจาํกดัแรงบิด (พารามิเตอร 4-16 กาํหนดคาแรงบดิมอเตอร), (0-20 mA)

7 วิธีการ โปรแกรม ตัวแปลงความถ่ี คูมือการใชงานชุดขับ VLT® HVAC
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[105] แรงบดิ 0-Tnom 0 - แรงบดิพิกดัของมอเตอร, (0-20 mA)

[106] กาํลัง 0-Pnom 0 - กาํลังพิกดัของมอเตอร, (0-20 mA)

[107] * ความเร็ว 0-ขดีจํากัดสูง 0 - ขีดจาํกัดความเร็วสูง (พารามิเตอร 4-13 กําหนดความเร็วสูงสุดมอเตอร และ พารามิเตอร 4-14 ขีดจาํกัด-

ดานสูงของความเร็วมอเตอร [Hz]), (0-20 mA)

[113] วงรอบปด 1 ภายนอก 0 - 100%, (0-20 mA)

[114] วงรอบปด 2 ภายนอก 0 - 100%, (0-20 mA)

[115] วงรอบปด 3 ภายนอก 0 - 100%, (0-20 mA)

[130] ค.ถ่ีออก 0-100 4-20mA 0 - 100 Hz

[131] คาอางอิง 4-20mA คาอางองิต่ําสุด - คาอางองิสูงสุด

[132] ปอนกลับ4-20mA -200% ถึง +200% ของ พารามิเตอร 20-14 คาอางองิ/คาปอนกลับสูงสุด

[133] มอเตอร4-20mA 0 - กระแสอินเวอรเตอรสูงสุด (พารามิเตอร 16-37 กระแสอนิเวอรเตอรสูงสุด)

[134] บิด 0-จาํกัด 4-20 mA 0 - ขดีจํากัดแรงบิด (พารามิเตอร 4-16 กาํหนดคาแรงบิดมอเตอร)

[135] บิด 0-ปกติ 4-20mA 0 – แรงบดิพิกดัของมอเตอร

[136] กาํลัง 4-20mA 0 - กาํลังพิกดัของมอเตอร

[137] ความเร็ว 4-20mA 0 - ขดีจํากัดความเร็วสูง (4-13และ 4-14)

[139] ควบคุมบัส 0 - 100%, (0-20 mA)

[140] ควบคุมบัส 4-20 mA 0 - 100%

[141] ควบคุมบัส t.o. 0 - 100%, (0-20 mA)

[142] บัส4-20mAหมดเวลา 0 - 100%

[143] Ext. CL 1 4-20mA 0 - 100%

[144] Ext. CL 2 4-20mA 0 - 100%

[145] Ext. CL 3 4-20mA 0 - 100%

โนตสําหรับผูอาน

คาสําหรับการตั้งคาอางองิต่าํสุดมีอยูใน พารามิเตอร 3-02 คาอางองิต่ําสุด วงรอบเปด และ พารามิเตอร 20-13 คาอางองิ/คาปอนกลับต่ําสุด วงรอบปด - คาสําหรับคา-

อางอิงสูงสดุสําหรับวงรอบเปดมีอยูใน พารามิเตอร 3-03 คาอางอิงสูงสุด และวงรอบปด พารามิเตอร 20-14 คาอางอิง/คาปอนกลับสูงสุด

6-51  ขั้ว 42 สเกลต่ําสุดของเอาทพุต

พิสัย: หนาที่:
0.00 %*   [0.00 - 200.00 %] ทาํการสเกลเอาทพทุสูงสุด (0 หรือ 4 mA) ของสัญญาณอนาล็อกในขั้วตอ 42

ต้ังคาน้ีใหเปนเปอรเซ็นตของพกิัดเต็มของตัวแปรทีเ่ลือกใน พารามิเตอร 6-50 เอาทพุต ข้ัว 42

คูมือการใชงานชุดขับ VLT® HVAC 7 วิธีการ โปรแกรม ตัวแปลงความถี่
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6-52  ขั้ว 42 สเกลสูงสุดของเอาทพุต

พิสัย: หนาที่:
100.00 %*   [0.00 - 200.00 %] ทาํการสเกลเอาทพุทสูงสุด (20 mA) ของสัญญาณอนาล็อกในขั้วตอ 42

ตั้งคานี้ใหเปนเปอรเซ็นตของพกิัดเต็มของตัวแปรทีเ่ลือกใน พารามิเตอร 6-50 เอาทพุต ขั้ว 42

��
��

��
��

���

สามารถรับคาทีต่่ํากวา 20 mA เมื่อเต็มสเกล โดยการตั้งโปรแกรมคา >100% โดยการใชสูตรดังตอไปน้ี:

20 mA / ท่ี ต อ ง ก า ร  สู ง สุ ด  กร ะ แส × 100 %

i.e. 10mA :  20 mA
10 mA × 100 % = 200 %

ตัวอยาง 1:

คาตัวแปร= OUTPUT FREQUENCY, พกิัด = 0-100 Hz

พกิัดทีจ่ําเปนสําหรับเอาทพทุ = 0-50 Hz

ตองการสัญญาณเอาทพทุ 0 หรือ 4 mA ที่ 0 Hz (0% ของพิกดั) - ตั้ง พารามิเตอร 6-51 ขัว้ 42 สเกลต่ําสุดของเอาทพตุ ที ่0%

ตองการสัญญาณเอาทพทุ 20 mA ที่ 50 Hz (50% ของพิกดั) - ตั้ง พารามิเตอร 6-52 ขัว้ 42 สเกลสูงสุดของเอาทพุต ที ่50%

��
��

��
��

���

ตัวอยาง 2:

ตัวแปร = FEEDBACK, พกิัด = -200% ถึง +200%

พกิัดทีต่องการสําหรับเอาทพุท= 0-100%

ตองการสัญญาณเอาทพทุ 0 หรือ 4 mA ที่ 0% (50% ของพิกดั) - ตั้ง พารามิเตอร 6-51 ขั้ว 42 สเกลตํ่าสุดของเอาทพุต ที่ 50%

ตองการสัญญาณเอาทพทุ 20 mA ที่ 100% (75% ของพกิัด) - ต้ัง พารามิเตอร 6-52 ขั้ว 42 สเกลสูงสุดของเอาทพตุ ที่ 75%

7 วิธีการ โปรแกรม ตัวแปลงความถ่ี คูมือการใชงานชุดขับ VLT® HVAC
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��
��

��
��

	��

ตัวอยาง 3:

คาตัวแปร= REFERENCE, พิกดั= คาอางองิต่ําสุด - คาอางองิสูงสุด

พกิัดทีต่องการสําหรับเอาทพทุ = คาอางองิต่ําสุด (0%) - คาอางองิสูงสุด (100%), 0-10 mA

ตองการสัญญาณเอาทพทุ 0 หรือ 4 mA ที่คาอางองิต่ําสุด - ตั้ง พารามิเตอร 6-51 ขั้ว 42 สเกลตํ่าสุดของเอาทพตุ ที ่0%

ตองการสัญญาณเอาทพทุ 10 mA ทีค่าอางองิสูงสุด (100% ของพิกดั) - ต้ัง พารามิเตอร 6-52 ขั้ว 42 สเกลสูงสุดของเอาทพตุ ที่ 200%

(20 mA / 10 mA x 100%=200%)

��
��

��
��

	��

14-01  ความถี่สลับ

อุปกรณเสริม: หนาที่:
เลือกความถี่ การสวติช่ิงอนิเวอรเตอร การเปลี่ยนความถี่ สวติช่ิงสามารถชวยลดสัญญาณรบกวนทางเสียงจาก-

มอเตอรได

โนตสําหรับผูอาน

คาความถี่เอาทพทุของตัวแปลงความถี่ตองไมเกิน 1/10 ของความถี่ สวิตช่ิง เมื่อมอเตอร-

กําลังทาํงาน ปรับสวิตช่ิง การสลับ ใน พารามิเตอร 14-01 ความถี่สลับ จนกวาเสียงรบกวน-

จากมอเตอรจะเบาลงเทาที่เปนไปได ดูเพิ่มเติมที ่ พารามิเตอร 14-00 รูปแบบการสลับ

และหัวขอ การลดพกิัด

[0] 1.0 kHz

[1] 1.5 kHz

[2] 2.0 kHz

[3] 2.5 kHz

[4] 3.0 kHz

[5] 3.5 kHz

[6] 4.0 kHz

[7] * 5.0 kHz

[8] 6.0 kHz

คูมือการใชงานชุดขับ VLT® HVAC 7 วิธีการ โปรแกรม ตัวแปลงความถี่
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[9] 7.0 kHz

[10] 8.0 kHz

[11] 10.0 kHz

[12] 12.0 kHz

[13] 14.0 kHz

[14] 16.0 kHz

20-00  แหลงคาปอนกลับ 1

อุปกรณเสริม: หนาที่:
สัญญาณคาปอนกลับทีแ่ตกตางกนัถึงสามรปูแบบสามารถใชเพือ่มอบสัญญาณคาปอนกลับสําหรับใหกบัตัว-

ควบคุม PID ของตัวแปลงความถี่

พารามิเตอรน้ีจะกาํหนดวาอนิพทุใดจะถูกใชเปนแหลงสัญญาณปอนกลับตัวแรก

อินพุทอนาล็อก X30/11 และอินพทุอนาล็อก X30/12 ดูทีอ่ินพุทบนบอรด I/O อเนกประสงคที่เปนอุปกรณ-

เสริม

[0] ไมมีฟงกชัน

[1] อนิพทุอนาล็อก 53

[2] * อนิพทุอนาล็อก 54

[3] อนิพทุแบบพัลซ 29

[4] อนิพทุแบบพัลซ 33

[7] อนิพทุอนาล็อก X30/11

[8] อนิพทุอนาล็อก X30/12

[9] อนิพตุอนาล็อก X42/1

[10] อนิพตุอนาล็อก X42/3

[11] อนิพตุอนาล็อก X42/5

[100] การปอนกลับบสั 1

[101] การปอนกลับบสั 2

[102] การปอนกลับบสั 3

[104] ไรตัวตรวจจับการไหล ตองตั้งคาโดย MCT10 ทีม่ีปลั๊กอินเฉพาะแบบไรตัวตรวจจับ

[105] ไรตัวตรวจจับความดัน ตองตั้งคาโดย MCT10 ทีม่ีปลั๊กอินเฉพาะแบบไรตัวตรวจจับ

โนตสําหรับผูอาน

หากไมไดใชคาปอนกลับ แหลงขอมูลของคาน้ีตองถูกสงไปที ่ไมมีการทํางาน [0] พารามิเตอร 20-20 ฟงกชันการปอนกลับ จะกําหนดวธีิปอนกลับ-

สามวธีิที่เปนไปไดที่จะถูกใชโดยตัวควบคุม PID

20-01  การแปลงคาปอนกลับ 1

อุปกรณเสริม: หนาที่:
พารามิเตอรนีช้วยใหฟงกชันการแปลงคาถูกนําไปใชกบัคาปอนกลับ 1

[0] * แบบเสนตรง เสนตรง[0] ไมสงผลตอคาปอนกลับ

[1] เลขฐานสอง รากทีส่อง [1] ถูกใชเปนปกติเมื่อเซ็นเซอรความดันถูกใชเพือ่ใหคาปอนกลับการไหล

((ก า ร ไ หล  ∝ คว า มดั น )).

[2] แรงดันเปนอุณหภมูิ ความดันเปนอณุหภมู ิ [2] ถูกใชในการนําไปใชกบัเครือ่งอัดอากาศเพื่อใหมีคาปอนกลับอุณหภมูิโดยการใช-

เซ็นเซอรความดัน อณุหภมูิของสารทาํความเย็นจะถูกคํานวณโดยใชสมการดังตอไปนี้

อุ ณหภู มิ  =  A2
(ln(Pe + 1) − A1) − A3 เมื่อ A1, A2 และ A3 เปนคาคงทีเ่ฉพาะของสารทาํความเยน็

สารทําความเย็นจะตองถูกเลือกใน พารามิเตอร 20-30 สารทําความเย็น. พารามิเตอร 20-21 เซ็ตพอยต 1ถึง

พารามิเตอร 20-23 เซ็ตพอยต 3 ชวยใหสามารถปอนคาของ A1, A2 และ A3 สําหรับสารทาํความเยน็ทีไ่มได-

อยูในรายการ พารามิเตอร 20-30 สารทาํความเยน็

7 วิธีการ โปรแกรม ตัวแปลงความถ่ี คูมือการใชงานชุดขับ VLT® HVAC
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[3] Pressure to flow แรงดันตอการไหลจะนาํมาใชในการใชงานที่ตองมีการควบคุมการไหลของอากาศในทอ สัญญาณปอนกลับจะ-

แสดงดวยคาการวดัของแรงดันไดนามิก (pitot tube)

ก า ร ไ หล = ท อ  พื้ นที่  ×  ไ ดนา มิ ก  แร ง ดั น  ×  อ า ก า ศ  คว า มหนา แน น  แฟค เ ตอ ร
โปรดดูเพิม่เติมทีพ่ารามิเตอร 20-34 Duct 1 Area [m2] ถึง พารามิเตอร 20-38 Air Density Factor [%]

สาํหรับการตั้งคาพืน้ทีท่อและความหนาแนนของอากาศ

[4] Velocity to flow ความเร็วตอการไหลนํามาใชในการใชงานทีต่องมีการควบคุมการไหลของอากาศในทอ สัญญาณปอนกลับจะ-

แสดงดวยคาการวดัของความเร็วอากาศ

ก า ร ไ หล = ท อ  พื้ นท่ี  ×  อ า ก า ศ  คว า มเ ร็ ว

โปรดดูเพิม่เติมที ่พารามิเตอร 20-34 Duct 1 Area [m2] ถึง พารามิเตอร 20-37 Duct 2 Area [in2] สําหรับ-

การตั้งคาพื้นทีท่อ

20-02  คาปอนกลับ 1 หนวยแหลง

อุปกรณเสริม: หนาที่:
พารามิเตอรนี้จะระบเุคร่ืองที่ใชสําหรบัแหลงคาปอนกลับนี้ กอนทีจ่ะใชการแปลงคาปอนกลับของ

พารามิเตอร 20-01 การแปลงคาปอนกลับ 1 เคร่ืองไมไดถูกใชโดยตัวควบคุม PID

[0] *

[1] %

[5] PPM

[10] 1/min

[11] RPM

[12] PULSE/s

[20] l/s

[21] l/min

[22] l/h

[23] m³/s

[24] m³/min

[25] m³/h

[30] kg/s

[31] kg/min

[32] kg/h

[33] t/min

[34] t/h

[40] m/s

[41] m/min

[45] m

[60] °C

[70] mbar

[71] บาร

[72] Pa

[73] kPa

[74] m WG

[75] mm Hg

[80] kW

[120] GPM

[121] gal/s

[122] gal/min

[123] gal/h

[124] CFM

คูมือการใชงานชุดขับ VLT® HVAC 7 วิธีการ โปรแกรม ตัวแปลงความถี่
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[125] ft³/s

[126] ft³/min

[127] ft³/h

[130] lb/s

[131] lb/min

[132] lb/h

[140] ft/s

[141] ft/min

[145] ft

[160] °F

[170] psi

[171] lb/in2

[172] in wg

[173] ft WG

[174] in Hg

[180] HP

โนตสําหรับผูอาน

พารามิเตอรนีจ้ะมีอยูเมือ่ใชการแปลงคาปอนกลับความดันใหเปนอุณหภมูิเทานัน้

หากมีการเลือกตัวเลือก เสนตรง [0] ใน พารามิเตอร 20-01 การแปลงคาปอนกลับ 1 การตั้งคาตัวเลือกใดๆ ใน พารามิเตอร 20-02 คาปอนกลับ 1

หนวยแหลง ซ่ึงไมปรากฏเปนตัวแปลง จะปรากฎเปนหนึ่งตอหนึ่ง

20-03  แหลงคาปอนกลับ 2

อุปกรณเสริม: หนาที่:
ดู พารามิเตอร 20-00 แหลงคาปอนกลับ 1 สําหรับรายละเอยีด

[0] * ไมมีฟงกชัน

[1] อนิพทุอนาล็อก 53

[2] อนิพทุอนาล็อก 54

[3] อนิพทุแบบพัลซ 29

[4] อนิพทุแบบพัลซ 33

[7] อนิพทุอนาล็อก X30/11

[8] อนิพทุอนาล็อก X30/12

[9] อนิพตุอนาล็อก X42/1

[10] อนิพตุอนาล็อก X42/3

[11] อนิพตุอนาล็อก X42/5

[100] การปอนกลับบสั 1

[101] การปอนกลับบสั 2

[102] การปอนกลับบสั 3

20-04  การแปลงคาปอนกลับ 2

อุปกรณเสริม: หนาที่:
ดู พารามิเตอร 20-01 การแปลงคาปอนกลับ 1 สําหรับรายละเอียด

[0] * แบบเสนตรง

[1] เลขฐานสอง

[2] แรงดันเปนอุณหภมูิ

[3] Pressure to flow

[4] Velocity to flow
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20-05  หนวยแหลงคาปอนกลับ 2

อุปกรณเสริม: หนาที่:
ดู พารามิเตอร 20-02 คาปอนกลับ 1 หนวยแหลง สําหรับรายละเอยีด

20-06  แหลงคาปอนกลับ 3

อุปกรณเสริม: หนาที่:
ดู พารามิเตอร 20-00 แหลงคาปอนกลับ 1 สําหรับรายละเอยีด

[0] * ไมมีฟงกชัน

[1] อนิพทุอนาล็อก 53

[2] อนิพทุอนาล็อก 54

[3] อนิพทุแบบพลัซ 29

[4] อนิพทุแบบพลัซ 33

[7] อนิพทุอนาล็อก X30/11

[8] อนิพทุอนาล็อก X30/12

[9] อนิพตุอนาล็อก X42/1

[10] อนิพตุอนาล็อก X42/3

[11] อนิพตุอนาล็อก X42/5

[100] การปอนกลับบสั 1

[101] การปอนกลับบสั 2

[102] การปอนกลับบสั 3

20-07  การแปลงคาปอนกลับ 3

อุปกรณเสริม: หนาที่:
ดู พารามิเตอร 20-01 การแปลงคาปอนกลับ 1 สําหรับรายละเอียด

[0] * แบบเสนตรง

[1] เลขฐานสอง

[2] แรงดันเปนอุณหภมูิ

[3] Pressure to flow

[4] Velocity to flow

20-08  หนวยแหลงคาปอนกลับ 3

อุปกรณเสริม: หนาที่:
ดู พารามิเตอร 20-02 คาปอนกลับ 1 หนวยแหลง สําหรับรายละเอยีด

20-12  หนวยคาอางอิง/คาปอนกลับ

อุปกรณเสริม: หนาที่:
ดู พารามิเตอร 20-02 คาปอนกลับ 1 หนวยแหลง สําหรับรายละเอยีด

20-13  คาอางอิง/คาปอนกลับต่ําสุด

พิสัย: หนาที่:
0.000

ProcessCtrl

Unit*

  [Application dependant] ปอนคาต่ําสดุทีต่องการสําหรับคาอางองิจากระยะไกลเมื่อทํางานดวย พารามิเตอร 1-00 แบบการควบคุม-

มอเตอร ต้ังคาสาํหรับการทาํงานของวงรอบปด [3] Units are set in พารามิเตอร 20-12 หนวย คาอางองิ/

คาปอนกลับ.

คาปอนกลับตํ่าสุดจะเปน -200% ของคาทีต่ั้งใน พารามิเตอร 20-13 คาอางอิง/คาปอนกลับต่ําสุด หรือใน

พารามิเตอร 20-14 คาอางอิง/คาปอนกลับสูงสุด แลวแตวาคาตัวเลขใดเปนคาสูงสุด

โนตสําหรับผูอาน

หากทํางานดวย พารามิเตอร 1-00 แบบการควบคุมมอเตอร ทีต่ั้งสําหรับวงรอบเปด [0] จะตองใช พารามิเตอร 3-02 คาอางอิงตํ่าสุด

คูมือการใชงานชุดขับ VLT® HVAC 7 วิธีการ โปรแกรม ตัวแปลงความถี่
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20-14  คาอางอิง/คาปอนกลับสูงสุด

พิสัย: หนาที่:
100.000

ProcessCtrl

Unit*

  [Application dependant] ปอนคายอนกลับ/คาอางองิสูงสุดสําหรับการทาํงานของวงรอบปด การต้ังคากาํหนดคาสูงสุดทีรั่บไดโดยรวม-

แหลงคาอางอิงทั้งหมดสําหรับการทาํงานของวงรอบปด การตั้งคากาํหนดการปอนกลับ 100% ในวงรอบเปด-

และปด (พิสัยการปอนกลับรวม: -200% ถึง +200%)

โนตสําหรับผูอาน

หากทาํงานดวย พารามิเตอร 1-00 แบบการควบคุมมอเตอร ทีต่ั้งสําหรับวงรอบเปด [0] จะตองใช พารามิเตอร 3-03 คาอางอิงสูงสุด

โนตสําหรับผูอาน

ไดนามิกสของตัวควบคุม PID จะขึน้กบัคาที่ต้ังในพารามิเตอรน้ี โปรดดูประกอบ พารามิเตอร 20-93 คาเวลา Proportional ของ PID

พารามิเตอร 20-13CL-13 และพารามิเตอร 20-14CL-14 ยงักําหนดพสิัยการยอนกลับเมื่อใชการยอนกลับเพือ่แสดงคาทีอ่านไดกับ

พารามิเตอร 1-00 แบบการควบคุมมอเตอร ทีต่ั้งสําหรับวงรอบเปด [0] เงื่อนไขเดียวกับดานบน

20-20  ฟงกชนัการปอนกลับ

อุปกรณเสริม: หนาที่:
พารามิเตอรนีอ้ธิบายวาวธีิทีค่าปอนกลับ 3 คาที่เปนไปไดจะถูกใชเพือ่ควบคุมความถี่เอาทพุทของตัวแปลง-

ความถี่

[0] ผลรวม ผลรวม[0] ตั้งคาตัวควบคุม PID เพือ่ใชผลรวมของคาปอนกลับ 1 คาปอนกลับ 2 และคาปอนกลับ 3 เปนคา-

ปอนกลับ

โนตสําหรับผูอาน

การปอนกลับทีไ่มถูกใช ตองถูกตั้งเปน ไมมีการทาํงาน ใน พารามิเตอร 20-00 แหลงคา-

ปอนกลับ 1, พารามิเตอร 20-03 แหลงคาปอนกลับ 2 หรือ พารามิเตอร 20-06 แหลงคา-

ปอนกลับ 3

ผลรวมของเซ็ตพอยต 1 และคาอางอิงอื่นๆ ทีถู่กใช (ดูกลุมพารามิเตอร กลุม 3-1*) จะถูกใชเปนคาอางองิเซ็ต-

พอยตของตัวควบคุม PID

[1] ความตาง ผลตาง[1] ตั้งคาตัวควบคุม PID เพื่อใชผลตางของคาปอนกลับ 1 คาปอนกลับ 2 เปนคาปอนกลับ คาปอน-

กลับ 3 จะไมถูกใชกับการเลือกนี ้เฉพาะเซ็ตพอยต 1 เทานัน้ทีจ่ะถูกใช ผลรวมของเซ็ตพอยต 1 และคาอางอิง-

อื่นๆ ทีถู่กใช (ดูพารามิเตอร กลุม 3-1*) จะถูกใชเปนคาอางอิงเซ็ตพอยตของตัวควบคุม PID

[2] คาเฉลี่ย คาเฉลี่ย[2] ตั้งคาตัวควบคุม PID เพื่อใชคาเฉลี่ยของคาปอนกลับ 1 คาปอนกลับ 2 และคาปอนกลับ 3 เปนคา-

ปอนกลับ

โนตสําหรับผูอาน

การปอนกลับทีไ่มถูกใช ตองถูกตั้งเปน ไมมีการทาํงาน ใน พารามิเตอร 20-00 แหลงคา-

ปอนกลับ 1, พารามิเตอร 20-03 แหลงคาปอนกลับ 2 หรือ พารามิเตอร 20-06 แหลงคา-

ปอนกลับ 3 ผลรวมของเซ็ตพอยต 1 และคาอางองิอืน่ๆ ทีถู่กใช (ดูกลุมพารามิเตอร

กลุม 3-1*) จะถูกใชเปนคาอางองิเซ็ตพอยตของตัวควบคุม PID

[3] * ต่ําสุด คาต่ําสุด[3] ตั้งคาตัวควบคุม PID เพื่อเปรยีบเทียบคาปอนกลับ 1 คาปอนกลับ 2 และคาปอนกลับ 3 และใชคา-

ต่ําสุดเปนคาปอนกลับ

โนตสําหรับผูอาน

การปอนกลับทีไ่มถูกใช ตองถูกตั้งเปน ไมมีการทาํงาน ใน พารามิเตอร 20-00 แหลงคา-

ปอนกลับ 1, พารามิเตอร 20-03 แหลงคาปอนกลับ 2 หรือ พารามิเตอร 20-06 แหลงคา-

ปอนกลับ 3 เฉพาะเซ็ตพอยต 1 เทานัน้ทีจ่ะถูกใช ผลรวมของเซ็ตพอยต 1 และคาอางองิ-

อื่นๆ ทีถู่กใช (ดูพารามิเตอร กลุม 3-1*) จะถูกใชเปนคาอางอิงเซ็ตพอยตของตัวควบคุม

PID

[4] สูงสุด คาสูงสุด[4] ตั้งคาตัวควบคุม PID เพื่อเปรยีบเทียบคาปอนกลับ 1 คาปอนกลับ 2 และคาปอนกลับ 3 และใชคา-

สูงสุดเปนคาปอนกลับ
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โนตสําหรับผูอาน

การปอนกลับที่ไมถูกใช ตองถูกต้ังเปน ไมมีการทาํงาน ใน พารามิเตอร 20-00 แหลงคา-

ปอนกลับ 1, พารามิเตอร 20-03 แหลงคาปอนกลับ 2 หรือ พารามิเตอร 20-06 แหลงคา-

ปอนกลับ 3

เฉพาะเซ็ตพอยต 1 เทาน้ันที่จะถูกใช ผลรวมของเซ็ตพอยต 1 และคาอางองิอืน่ๆ ที่ถูกใช (ดูพารามิเตอร

กลุม 3-1*) จะถูกใชเปนคาอางอิงเซ็ตพอยตของตัวควบคุม PID

[5] เซ็ตพอยตต่ําสุด หลายเซ็ตพอยตต่ําสุด [5] ต้ังคาตัวควบคุม PID เพื่อคํานวณคาแตกตางระหวาง คาปอนกลับ 1 และเซ็ต-

พอยต 1, คาปอนกลับ 2 และเซ็ตพอยต 2 และคาปอนกลับ 3 และเซ็ตพอยต 3 โดยใชคูของคาปอนกลับ/เซ็ต-

พอยตทีม่ีคาต่าํทีสุ่ดจากคาอางองิของเซ็ตพอยตที่ตรงกัน ถาสัญญาณคาปอนกลับทั้งหมดอยูเหนือเซ็ตพอยต-

ทีต่รงกนั ตัวควบคุม PID จะใชคูของคาปอนกลับ/เซ็ตพอยตทีซ่ึ่งคาแตกตางระหวางคาปอนกลับและเซ็ต-

พอยตมีคานอยที่สุด

โนตสําหรับผูอาน

หากสัญญาณปอนกลับถูกใชเพยีงสองคา การปอนกลับที่ไมถูกใช ตองถูกตั้งเปน ไมมี-

การทาํงาน ใน พารามิเตอร 20-00 แหลงคาปอนกลับ 1, พารามิเตอร 20-03 แหลงคาปอน-

กลับ 2 หรือพารามิเตอร 20-06 แหลงคาปอนกลับ 3 โปรดทราบวาแตละคาอางองิเซ็ต-

พอยตจะเปนผลรวมของคาพารามิเตอร (พารามิเตอร 20-21 เซ็ตพอยต 1,

พารามิเตอร 20-22 เซ็ตพอยต 2 และ พารามิเตอร 20-23 เซ็ตพอยต 3) ตามลําดับ และคา-

อางอิงอื่นๆ ที่ถูกใชงาน (ดูพารามิเตอร กลุม 3-1*)

[6] เซ็ตพอยตสูงสุด หลายเซ็ตพอยตสูงสุด [6] ต้ังคาตัวควบคุม PID เพื่อคํานวณคาแตกตางระหวาง คาปอนกลับ 1 และเซ็ต-

พอยต 1, คาปอนกลับ 2 และเซ็ตพอยต 2 และคาปอนกลับ 3 และเซ็ตพอยต 3 โดยใชคูของคาปอนกลับ/เซ็ต-

พอยตทีม่ีคาหางมากทีสุ่ดจากคาอางอิงของเซ็ตพอยตที่ตรงกัน ถาสัญญาณคาปอนกลับทั้งหมดอยูต่ํากวา-

เซ็ตพอยตทีต่รงกนั ตัวควบคุม PID จะใชคูของ คาปอนกลับ/เซ็ตพอยตทีซ่ึ่งคาแตกตางระหวางคาปอนกลับ-

และเซ็ตพอยตมีคานอยทีสุ่ด

โนตสําหรับผูอาน

หากสัญญาณปอนกลับถูกใชเพยีงสองคา การปอนกลับที่ไมถูกใช ตองถูกตั้งเปน ไมมี-

การทาํงาน ใน พารามิเตอร 20-00 แหลงคาปอนกลับ 1, พารามิเตอร 20-03 แหลงคาปอน-

กลับ 2 หรือพารามิเตอร 20-06 แหลงคาปอนกลับ 3 โปรดทราบวาแตละคาอางองิเซ็ต-

พอยตจะเปนผลรวมของคาพารามิเตอร (พารามิเตอร 20-21 เซ็ตพอยต 1,

พารามิเตอร 20-22 เซ็ตพอยต 2 และ พารามิเตอร 20-23 เซ็ตพอยต 3) ตามลําดับ และคา-

อางอิงอื่นๆ ที่ถูกใชงาน (ดูกลุมพารามิเตอร 3-1*)

โนตสําหรับผูอาน

การปอนกลับที่ไมถูกใช ตองถูกต้ังเปน "ไมมีการทาํงาน" ในพารามิเตอรแหลงขอมูลปอนกลับ: พารามิเตอร 20-00 แหลงคาปอนกลับ 1,

พารามิเตอร 20-03 แหลงคาปอนกลับ 2 หรือ พารามิเตอร 20-06 แหลงคาปอนกลับ 3

ผลของคาปอนกลับจากฟงกชันทีเ่ลือกในพารามิเตอร 20-20 ฟงกชันการปอนกลับ จะถูกใชโดยตัวควบคุม PID เพือ่ควบคุมความถี่เอาทพทุของตัวแปลงความถี ่คาปอน-

กลับน้ีจะยังสามารถแสดงผลบนหนาจอแสดงผลของตัวแปลงความถี่ และใชเพือ่ควบคุมเอาทพทุอนาล็อกของตัวแปลงความถี่ และสงขามโปรโตคอลการสื่อสารอนกุรมที-่

หลากหลาย

ตัวแปลงความถี่สามารถทีจ่ะกาํหนดรูปแบบเพื่อจดัการกับการใชงานแบบหลายเขต การใชงานหลายเขตทีแ่ตกตางกนัสองรูปแบบที่สนับสนุนไดแก

• หลายเขตเซ็ตพอยตเดียว

• หลายเขตหลายเซ็ตพอยต

ความแตกตางระหวางสองวธีิไดแสดงตามตัวอยางตอไปน้ี

ตัวอยาง 1 แบบหลายเขตเซ็ตพอยตเดียว

ในอาคารสํานกังาน ระบบ VAV (ปริมาตรอากาศผนัแปร) ชุดขบั HVAC VLT ตองรับประกนัความดันขัน้ต่ําทีก่ลอง VAV ทีถู่กเลือก เนื่องจากความดันสูญเสียทีผ่นัแปรใน-

แตละทอลม ความดันในแตละกลอง VAV ไมสามารถระบไุดวาจะเทากันทุกกลอง แตความดันต่ําสุดทีต่องการจะเทากนัสําหรับทกุกลอง VAV วธีิการควบคุมนี้สามารถ-

กาํหนดไดโดยตั้งพารามิเตอร 20-20 ฟงกชันการปอนกลับ ไปที่ตัวเลือก [3], ขัน้ตํ่า, และปอนความดันทีต่องการใน พารามิเตอร 20-21 เซ็ตพอยต 1 ตัวควบคุม PID

จะเพิม่ความเร็วของพัดลมถาคาปอนกลับใดๆ ต่าํกวาเซ็ตพอยตและลดความเร็วของพัดลมถาคาปอนกลับทั้งหมดสูงกวาเซ็ตพอยต

คูมือการใชงานชุดขับ VLT® HVAC 7 วิธีการ โปรแกรม ตัวแปลงความถี่
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ตัวอยาง 2 แบบหลายเขตหลายเซ็ตพอยต

ตัวอยางกอนหนาสามารถถูกใชเพื่อแสดงการใชการควบคุมแบบหลายเขตหลายเซ็ตพอยต ถาในเขตตองการความดันทีแ่ตกตางกันสําหรับแตละกลอง VAV สามารถระบ-ุ

แตละเซ็ตพอยตใน พารามิเตอร 20-21 เซ็ตพอยต 1, พารามิเตอร 20-22 เซ็ตพอยต 2 และ พารามิเตอร 20-23 เซ็ตพอยต 3 โดยการเลือกหลายเซ็ตพอยตต่ําสุด [5] ใน

พารามิเตอร 20-20 ฟงกชันการปอนกลับ ตัวควบคุม PID จะเพิม่ความเร็วพดัลมถามีหนึ่งในคาปอนกลับใดๆ ต่ํากวาเซ็ตพอยตทีต่ั้งไว และลดความเร็วของพดัลมลงถาคา-

ปอนกลับทัง้หมดสูงกวาเซ็ตพอยตของแตละกลอง

20-21  เซต็พอยต 1

พิสัย: หนาที่:
0.000

ProcessCtrl

Unit*

  [-999999.999 - 999999.999

ProcessCtrlUnit]

เซ็ตพอยต 1 ถกูใชในโหมดวงรอบปดเพือ่ปอนคาอางอิงเซ็ตพอยตทีถู่กใชโดยตัวควบคมุ PID ของตัวแปลง-

ความถี่ ดูรายละเอียดของ พารามิเตอร 20-20 ฟงกชันการปอนกลับ

โนตสําหรับผูอาน

คาอางองิของเซ็ตพอยตทีป่อนที่น่ีจะถูกเพิ่มใหกบัคาอางอิงอื่นๆ ที่ถูกใช (ดูพารามิเตอร

กลุม 3-1*)

20-22  เซต็พอยต 2

พิสัย: หนาที่:
0.000

ProcessCtrl

Unit*

  [-999999.999 - 999999.999

ProcessCtrlUnit]

เซ็ตพอยต 2 ถูกใชในโหมดวงรอบปดเพือ่ปอนคาอางองิของเซ็ตพอยตทีอ่าจถูกใชโดยตัวควบคุม PID ของตัว-

แปลงความถี ่ดูรายละเอยีดของฟงกชันการปอนกลับ พารามิเตอร 20-20 ฟงกชันการปอนกลับ

โนตสําหรับผูอาน

คาอางองิของเซ็ตพอยตทีป่อนที่น่ีจะถูกเพิ่มใหกบัคาอางอิงอื่นๆ ทีถู่กใช (ดูพารามิเตอร กลุม 3-1*)

20-70  ประเภทวงรอบปด

อุปกรณเสริม: หนาที่:
พารามิเตอรนีจ้ะกําหนดการตอบสนองของการใชงาน โหมดมาตรฐานควรจะเพยีงพอสําหรับการใชงานโดย-

สวนใหญ ถารูความเร็วทีท่ํางานของการใชงาน กจ็ะสามารถเลือกไดทีน่ี่ การดําเนนิการนีจ้ะชวยลดเวลาที่ตอง-

ใชสําหรับการปรับ PID อตัโนมัติ การตั้งคาไมมีผลกระทบตอคาของพารามิเตอรที่ถูกปรับและ ใชสําหรับลําดับ-

ของการปรับอัตโนมัติเทาน้ัน

[0] * อตัโนมัติ

[1] แรงดันเร็ว

[2] แรงดันชา

[3] อณุหภมูิเร็ว

[4] อณุหภมูิชา

7 วิธีการ โปรแกรม ตัวแปลงความถ่ี คูมือการใชงานชุดขับ VLT® HVAC
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20-71  การดําเนินการของ PID

อุปกรณเสริม: หนาที่:
[0] * ปกติ การตั้งคาปกติของพารามิเตอรนีจ้ะเหมาะสมสําหรับการควบคุมความดันในระบบพัดลม

[1] เร็ว การตั้งคาเร็วโดยปกติใชในระบบปมทีต่องการการตอบสนองตอการควบคุมทีร่วดเร็วกวา

20-72  การเปลี่ยนเอาทพุท PID

พิสัย: หนาที่:
0.10*   [0.01 - 0.50 ] พารามิเตอรนี ้ตั้งขนาดของขัน้การเปลี่ยนแปลงระหวางการปรับอตัโนมัติ คาจะเปนเปอรเซนตของคาความเร็ว-

พกิัด เชน ถาคาความถี่เอาทพุทสูงสุดในพารามิเตอร 4-13 กําหนดความเร็วสูงสุดมอเตอร/

พารามิเตอร 4-14 ขีดจาํกัดดานสูงของความเร็วมอเตอร [Hz] ตั้งคาเปน 50Hz, 0.10 จะเปน 10% ของ 50Hz

ซ่ึงเทากับ 5Hz พารามิเตอรน้ีควรจะตั้งเปนคาทีเ่ปนผลในการเปลี่ยนแปลงคาปอนกลับระหวาง 10% และ 20%

เพื่อความแมนยาํสูงสุดของการปรับ

20-73  ระดับคาปอนกลับต่ําสุด

พิสัย: หนาที่:
-999999.00

0

ProcessCtrl

Unit*

  [Application dependant] ระดับปอนกลับตํ่าสุดทีไ่ดรับอนุญาตควรปอนไวทีน่ี่ในหนวยผูใชตามที่กาํหนดใน พารามิเตอร 20-12 หนวย

คาอางองิ/คาปอนกลับ หากระดับดงักลาวลดลงต่ํากวา พารามิเตอร 20-73 ระดับคาปอนกลับต่ําสุด การปรับ-

อตัโนมัติจะถูกยกเลิก และขอความแสดงขอผิดพลาดจะปรากฏขึน้บนLCP

20-74  ระดับคาปอนกลับสูงสุด

พิสัย: หนาที่:
999999.000

ProcessCtrl

Unit*

  [Application dependant] ระดับปอนกลับสูงสุดทีไ่ดรับอนุญาตควรปอนไวทีน่ีใ่นชุดผูใชตามทีก่ําหนดใน พารามิเตอร 20-12 หนวย

คาอางองิ/คาปอนกลับ หากระดับดังกลาวเพิ่มขึน้สูงกวา พารามิเตอร 20-74 ระดับคาปอนกลับสูงสุด การปรับ-

อตัโนมัติจะถูกยกเลิก และขอความแสดงขอผดิพลาดจะปรากฏบน LCP

20-79  การปรับ PID อัตโนมัติ

อุปกรณเสริม: หนาที่:
พารามิเตอรนีจ้ะเร่ิมขัน้ตอนการปรับ PID อตัโนมัติตามลําดับ เมื่อการปรับอัตโนมัติเสร็จสิ้นสมบรูณแลวการตั้ง-

คาไดรับการยอมรับหรือปฏเิสธโดยผูใช โดยการกดปุม [OK] หรือ [Cancel] บน LCP ในชวงทายของการปรับ

พารามิเตอรนีจ้ะรีเซ็ตเปน [0] ยกเลิกการใช

[0] * ยกเลิกการใช

[1] ใช

20-81  การควบคุมแบบปกติ/ผกผัน PID

อุปกรณเสริม: หนาที่:
[0] * ปกติ ปกต ิ [0] ทําใหความถี่เอาทพทุของตวัแปลงความถี่ลดลงเมื่อคาอางอิงสงูกวาคาอางองิเช็ตพอยต ซ่ึงเปนวิธี-

การทัว่ไปสําหรบัการนาํไปใชงานกบัพัดลมจายและปมทีค่วบคุมความดัน

[1] ผกผัน ผกผัน [1] ทําใหความถี่เอาทพทุของตัวแปลงความถีเ่พิ่มข้ึนเมื่อคาอางองิสงูกวาคาอางอิงเช็ตพอยต ซ่ึงเปน-

วธีิการทั่วไปสําหรับการนําไปใชกบังานระบายความรอนที่ควบคุมอณุหภมูิ เชน หอผึง่เยน็

20-82  ความเร็วรอบที่เริ่มสตารท PID [RPM]

พิสัย: หนาที่:
Application

dependent*

  [Application dependant] เมื่อตัวแปลงความถี่เร่ิมสตารทครั้งแรก กจ็ะเร่ิมไตระดบัขึน้ไปยงัความเร็วเอาทพุทนีใ้นโหมดวงรอบเปด ตาม-

เวลาไตระดับทีใ่ชงาน เมื่อความเร็วเอาทพุททีโ่ปรแกรมทีน่ีม่าถึง ตัวแปลงความถีจ่ะสลับโดยอตัโนมัติไปที-่

โหมดวงรอบปดและตัวควบคุม PID จะเร่ิมตนทํางาน ซ่ึงมีประโยชนในการไปใชกบัโหลดทีถู่กขบัซ่ึงตองเรงให-

ไดความเร็วต่ําสุดอยางรวดเร็วขึน้เปนลําดบัแรกกอนเมื่อสตารท

โนตสําหรับผูอาน

พารามิเตอรนี้จะมองเห็นไดเมื่อ พารามิเตอร 0-02 หนวยความเร็วมอเตอร ตั้งคาเปน [0],

RPM เทานั้น

คูมือการใชงานชุดขับ VLT® HVAC 7 วิธีการ โปรแกรม ตัวแปลงความถี่
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20-83  ความเร็วสตารท PID [Hz]

พิสัย: หนาที่:
Application

dependent*

  [Application dependant] เมื่อตัวแปลงความถี่เร่ิมสตารทครั้งแรก ก็จะเริ่มไตระดับขึ้นไปยังความถี่เอาทพุทนีใ้นโหมดวงรอบเปด ตาม-

เวลาไตระดับที่ใชงาน เมื่อความถ่ีเอาทพทุที่โปรแกรมที่นีม่าถึงตัวแปลงความถีจ่ะสลับโดยอตัโนมัติไปที-่

โหมดวงรอบปดและตวัควบคุม PID จะเร่ิมตนทาํงาน ซ่ึงมีประโยชนในการไปใชกบัโหลดทีถู่กขบัซ่ึงตองเรงให-

ไดความเร็วต่ําสุดอยางรวดเร็วขึน้เปนลําดับแรกกอนเมื่อสตารท

โนตสําหรับผูอาน

พารามิเตอรนี้จะมองเห็นไดเมื่อ พารามิเตอร 0-02 หนวยความเร็วมอเตอร ตั้งคาเปน [1],

Hz เทานัน้

20-93  คาเวลา Proportional ของ PID

พิสัย: หนาที่:
0.50*   [0.00 - 10.00 ]

หาก (Error x Gain) มคีาโดดขึน้เปนคาเทากบัทีต่ั้งใน พารามิเตอร 20-14 คาอางองิ/คาปอนกลับสูงสุด ตัวควบคุม PID จะพยายามเปลี่ยนความเร็วเอาทพุทใหเทากบัที-่

ตั้งใน พารามิเตอร 4-13 กาํหนดความเร็วสูงสุดมอเตอร / พารามิเตอร 4-14 ขดีจํากัดดานสูงของความเร็วมอเตอร [Hz] แตถูกจาํกดัโดยการตั้งคาในทางปฏบิัติ

แถบสัดสวน (ขอผดิพลาดที่สงผลใหเอาทพทุเปลี่ยนจาก 0-100%) สามารถคํานวณไดดวยการใชสูตร:

( 1
สั ด ส ว น  ขย า ย ) × (สู ง สุ ด  ค า อ า ง อิ ง )

โนตสําหรับผูอาน

ตั้งคาที่ตองการสําหรับพารามิเตอร 20-14 คาอางอิง/คาปอนกลับสูงสุด ไวเสมอกอนต้ังคาสําหรับตัวควบคุม PID ในกลุมพารามิเตอร 20-9*

20-94  คาเวลา Integral ของ PID

พิสัย: หนาที่:
20.00 s*   [0.01 - 10000.00 s] เมื่อเวลาผานไป อนิทเิกรเตอรจะสะสมคาทีเ่กีย่วของกับเอาทพทุจากตัวควบคุม PID ตราบเทาทีม่ีการเบีย่ง-

เบนระหวางสัญญาณปอนกลับและคาอางองิ/เซ็ตพอยต คาทีเ่กีย่วของนีจ้ะไดสัดสวนกบัขนาดของการเบี่ยง-

เบน วธีินีช้วยใหมั่นใจวาการเบีย่งเบน (ขอผิดพลาด) จะใกลกบัคาศูนย

เมื่อต้ังเวลารวมไวที่คาต่ํา จะไดรับการตอบสนองอยางรวดเร็วสําหรับการเบีย่งเบนใดๆ อยางไรกต็าม การตั้ง-

คานีต้่ําเกินไป อาจสงผลใหการควบคุมไมมีเสถียรภาพ

คาที่ต้ังนี ้ คอืเวลาทีจ่ําเปนสําหรับอนิทเิกรเตอรในการเพิ่มคาที่มีสวนเกีย่วของเดียวกันใหเปนสวนที่ไดสัดสวน-

สําหรับคาเบีย่งเบนบางคา

หากต้ังคานีไ้วที ่ 10,000 ตัวควบคุมจะทําหนาทีเ่ปนตัวควบคมุสัดสวนกับ P-band เทาน้ัน โดยพิจารณาตาม-

คาที่ต้ังใน พารามิเตอร 20-93 คาเวลา Proportional ของ PID หากไมมีคาเบีย่งเบนปรากฏ เอาทพุทจากตัว-

ควบคุมสัดสวนจะเปน 0

22-20  การตั้งคาพลังงานต่ําอัตโนมตัิ
การสตารทของชุดคําสัง่อตัโนมัติของขอมลูกําลังสําหรับการปรับกําลังที่ไมมีการไหล

อุปกรณเสริม: หนาที่:
[0] * ปด

[1] ใชงาน เมื่อต้ังเปน เปดใชงานชุดคําสั่งอตัโนมัติจะทาํงานตามลําดับ และตั้งคาความเร็วโดยประมาณที่ 50% และ 85%

ของความเร็วมอเตอรทีพ่ิกดัโดยอตัโนมัติ (พารามิเตอร 4-13 กําหนดความเร็วสูงสุดมอเตอร,

พารามิเตอร 4-14 ขีดจาํกัดดานสูงของความเร็วมอเตอร [Hz]) ทีค่วามเร็วทัง้สองนัน้ การใชกําลังจะถูกวดัและ-

เก็บคาโดยอัตโนมัติ

กอนทีจ่ะเปดใชชุดคําสั่งอัตโนมัติ

1. ปดวาลวเพื่อสรางสภาวะทีไ่มมีการไหล

2. ตวัแปลงความถี่จะตองต้ังคาเปน วงรอบเปด (พารามิเตอร 1-00 แบบการควบคุมมอเตอร)

โปรดจําไววาเปนสิ่งสําคัญเชนกันทีต่องตั้งคา พารามิเตอร 1-03 คุณลักษณะแรงบิด

7 วิธีการ โปรแกรม ตัวแปลงความถ่ี คูมือการใชงานชุดขับ VLT® HVAC
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โนตสําหรับผูอาน

ชดุคําสั่งอตัโนมัติตองดําเนินการแลวเสร็จเมื่อระบบไดมาถึงอุณหภมูิการทํางานปกติ

โนตสําหรับผูอาน

เปนสิ่งสําคัญที ่พารามิเตอร 4-13 กําหนดความเร็วสูงสุดมอเตอร หรือ พารามิเตอร 4-14 ขดีจํากัดดานสูงของความเร็วมอเตอร [Hz] ไดตั้งคาเปนคา-

ความเร็วการทํางานสูงสดุของมอเตอร!

เปนสิ่งสําคัญทีต่องทาํชุดคําสั่งอัตโนมัติกอนทีจ่ะกําหนดรูปแบบในชุดควบคุม PI ภายใน เพราะวาการตั้งคาจะรีเซ็ตเมื่อมกีารเปลี่ยนจากวงรอบปด-

เปนวงรอบเปดใน พารามิเตอร 1-00 แบบการควบคุมมอเตอร

โนตสําหรับผูอาน

การดําเนินการปรับแตงดวยการตั้งคาแบบเดียวกนัใน พารามิเตอร 1-03 คุณลักษณะแรงบดิ สาํหรับการทํางานหลังจากการปรับแตง

22-21  การตรวจพบกําลังต่ํา

อุปกรณเสริม: หนาที่:
[0] * ยกเลิกการใช

[1] ใช ถาเลือก ใช การทดสอบเพือ่ใชงานการตรวจจบักําลังต่าํจะตองทาํเพื่อต้ังคาพารามเิตอรในกลุม 22-3* เพื่อ-

การทํางานทีเ่หมาะสม!

22-22  การตรวจพบความเร็วต่ํา

อุปกรณเสริม: หนาที่:
[0] * ยกเลิกการใช

[1] ใช เลือก ใช สําหรับการตรวจจบัเมื่อมอเตอรทํางานดวยความเร็วทีต่ั้งคาใน พารามิเตอร 4-11 กําหนดความเร็วต่ํา-

สุดมอเตอร หรือ พารามิเตอร 4-12 ขีดจาํกดัดานต่ําของความเร็วมอเตอร [Hz]

22-23  ฟงกชัน/ท่ีไมไหล
การดําเนนิการโดยทัว่ไปสําหรับการตรวจจบักาํลงัต่ําและการตรวจจับความเร็วต่าํ (การเลือกแตละประเภทไมสามารถทําได)

อุปกรณเสริม: หนาที่:
[0] * ปด

[1] โหมดการหลับ ชุดขบัเคลื่อนจะเขาสูโหมดการหลับและหยดุเมื่อตรวจพบสภาพทีไ่มมีการไหล ดูกลุมพารามิเตอร 22-4*

สําหรับตัวเลือกการโปรแกรมสําหรับโหมดการหลับ(Speed Mode)

[2] คําเตือน ชุดขบัเคลื่อนจะทํางานตอ แตเปดทํางานการเตือนเมื่อไมมีการไหล [W92] เอาทพตุดิจติัลของชุดขับเคลื่อน-

หรือบสัการสื่อสารแบบอนกุรมสามารถถายทอดการเตือนไปยังอุปกรณอืน่

[3] สัญญาณเตือน ชุดขบัเคลื่อนจะหยุดทํางานและเปดทาํงานการเตือนเมื่อไมมีการไหล [A 92] เอาทพตุดิจิตัลของชุดขบั-

เคลื่อนหรือบัสการส่ือสารแบบอนกุรมสามารถถายทอดการเตือนไปยังอุปกรณอืน่

โนตสําหรับผูอาน

อยาตั้งคา พารามิเตอร 14-20 รีเซ็ตโหมด เปน [13] รีเซ็ตอตัโนมัติไมส้ินสุด เมื่อ พารามิเตอร 22-23 ฟงกชัน/ที่ไมไหลถูกตั้งเปน [3] สัญญาณเตือน

การดําเนินการดังกลาวจะทําใหวงจรของชุดขบัเคล่ือนสลับระหวางการทํางานและหยุดทํางานตอเนือ่งไปเรื่อยๆ เมื่อตรวจพบสภาวะที่ไมมีการไหล

โนตสําหรับผูอาน

หากชุดขับเคลื่อนไดรับการติดต้ังการเลี่ยง (Bypass) ความเร็วคงที ่พรอมฟงกชันการเลีย่งโดยอตัโนมัติทีเ่ร่ิมตนการเล่ียงหากชุดขับเคลื่อนพบสภาวะ-

ที่มีสัญญาณเตือนตอเนือ่ง ตรวจสอบใหแนใจวาปดใชงานฟงกชันการเลี่ยงโดยอตัโนมัติของการเลี่ยง หาก [3] สัญญาณเตือนถูกเลือกเปนสภาวะที-่

ไมมีการไหล

คูมือการใชงานชุดขับ VLT® HVAC 7 วิธีการ โปรแกรม ตัวแปลงความถี่
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22-24  การหนวงที่ไมไหล

พิสัย: หนาที่:
10 s*   [1 - 600 s] ตั้งเวลากาํลังต่ํา/ความเร็วต่ํา ทีจ่ะตองยงัคงตรวจพบเพื่อกระตุนสัญญาณสําหรับการดําเนินการ หากการตรวจ-

จบัหายไปกอนทีจ่ะหมดเวลาของตัวควบคุมเวลาจะตัด ตัวควบคุมเวลาจะรีเซ็ต

22-26  ฟงกชนัปมแหง
เลือกการดําเนนิการทีต่องการสําหรับการทํางานของปมแหง

อุปกรณเสริม: หนาที่:
[0] * ปด

[1] คําเตือน ชุดขับเคลื่อนจะทาํงานตอไป แตเปดทาํงานการเตือนปมแหง [W93] เอาทพุตดิจติัลของชุดขับเคลื่อนหรือบัส-

การสื่อสารแบบอนกุรมสามารถถายทอดการเตอืนไปยังอุปกรณอื่น

[2] สัญญาณเตือน ชุดขับเคลื่อนจะหยดุทํางาน และเปดทาํงานสัญญาณเตือนปมแหง [A93] เอาทพุตดิจติัลของชุดขับเคลื่อน-

หรือบสัการสื่อสารแบบอนุกรมสามารถถายทอดการเตือนไปยงัอปุกรณอืน่

[3] Man. Reset Alarm ชุดขับเคลื่อนจะหยดุทํางาน และเปดทาํงานสัญญาณเตือนปมแหง [A93] เอาทพุตดิจติัลของชุดขับเคลื่อน-

หรือบสัการสื่อสารแบบอนุกรมสามารถถายทอดการเตือนไปยงัอปุกรณอืน่

โนตสําหรับผูอาน

การตรวจจบักําลังตํ่า ตองเปดใชงาน (พารามิเตอร 22-21 การตรวจพบกําลังต่ํา) และตองทดสอบเพื่อการใชงาน (โดยใชกลุมพารามิเตอร 22-3* การ-

ปรับกําลังเมื่อไมมีการไหล หรือ พารามิเตอร 22-20 การตั้งคาพลังงานต่าํอัตโนมัติ) เพื่อที่จะใชการตรวจจับปมแหง

โนตสําหรับผูอาน

อยาตั้งคา พารามิเตอร 14-20 รีเซ็ตโหมด เปน [13] รีเซ็ตอัตโนมัติไมสิ้นสุด เมื่อ พารามิเตอร 22-26 ฟงกชันปมแหง ถูกตั้งเปน [2] สัญญาณเตือน

การดําเนนิการดังกลาวจะทาํใหวงจรของชุดขับเคลื่อนสลับระหวางการทาํงานและหยุดทาํงานตอเนือ่งไปเรื่อยๆ เมื่อตรวจพบสภาวะปมแหง

โนตสําหรับผูอาน

หากชุดขับเคลื่อนไดรับการติดตั้งการเลี่ยง (Bypass) ความเร็วคงที ่พรอมฟงกชันการเลีย่งโดยอัตโนมัติที่เร่ิมตนการเลี่ยงหากชุดขับเคลื่อนพบสภาวะ-

ที่มีสัญญาณเตือนตอเนื่อง ตรวจสอบใหแนใจวาปดใชงานฟงกชันการเล่ียงโดยอัตโนมัติของการเล่ียง หาก [2] สัญญาณเตือนหรือ [3] Man. รีเซ็ต-

สัญญาณเตือนถูกเลือกเปนฟงกชันปมแหง

22-27  การหนวงเวลาปมแหง

พิสัย: หนาที่:
10 s*   [0 - 600 s] กําหนดวาระยะเวลานานทีเ่กิดสภาวะของปมแหงกอนที่จะมีการเตือนหรือสัญญาณเตือน

22-40  เวลารันต่ําสุด

พิสัย: หนาที่:
10 s*   [0 - 600 s] ตั้งคาเวลาทาํงานต่ําสุดทีต่องการสําหรับมอเตอรหลังจากคําสั่งสตารท (อินพุทดิจิตัลหรือบัส) กอนทีจ่ะเขาสู-

โหมดการหลับ

22-41  เวลาหลับต่ําสุด

พิสัย: หนาที่:
10 s*   [0 - 600 s] ตั้งคาเวลาต่าํสุดทีต่องการสําหรับการคงอยูในโหมดการหลับ ซ่ึงจะมีความสําคัญเหนือสภาวะการปลุก

22-42  ความเร็วการปลุกการทํางานตอรอบ [RPM]

พิสัย: หนาที่:
Application

dependent*

  [Application dependant] จะใชเมื่อ พารามิเตอร 0-02 หนวยความเร็วมอเตอร ไดรับการตั้งคาสําหรับ RPM (พารามิเตอรไมสามารถมอง-

เห็นไดถาเลือก Hz ไว) ใชเฉพาะเมื่อ พารามิเตอร 1-00 แบบการควบคุมมอเตอร ถูกตั้งคาสําหรับวงรอบเปด

และคาอางอิงความเร็วถูกนาํมาใชโดยตัวควบคุมภายนอก

ตั้งคาความเรว็อางองิที่ซ่ึงโหมดหลับควรจะถูกยกเลิก
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22-43  ความเร็วการปลุกการทํางาน [HZ]

พิสัย: หนาที่:
Application

dependent*

  [Application dependant] จะใชเมื่อ พารามิเตอร 0-02 หนวยความเร็วมอเตอร ไดรับการตั้งคาสําหรับ Hz (พารามิเตอรไมสามารถมอง-

เห็นไดถาเลือก RPM ไว) ใชเฉพาะเมื่อ พารามิเตอร 1-00 แบบการควบคุมมอเตอร ถูกตั้งคาสําหรับวงรอบเปด-

และคาอางองิความเร็วไดนาํมาใชโดยตัวควบคุมภายนอกเพื่อควบคุมความดัน

ต้ังคาความเร็วอางองิทีซ่ึ่งโหมดหลับควรจะถูกยกเลิก

22-44  ปลุกการทํางาน ดวยความตางคาอางอิงต่ํา/คาปอนกลับ

พิสัย: หนาที่:
10 %*   [0 - 100 %] ใชเฉพาะเมื่อ พารามิเตอร 1-00 แบบการควบคุมมอเตอร ถูกตั้งคาสาํหรับวงรอบปดและชุดควบคุม PI ภายใน-

ถูกใชเพือ่ควบคุมความดัน

ต้ังคาความดันทีย่อมใหตกลงเปนเปอรเซ็นตของคาเซ็ตพอยตสําหรับความดัน (Pset) กอนการยกเลิกโหมด-

การหลับ

โนตสําหรับผูอาน

เมื่อนาํไปใชกับการประยกุตใชทีชุ่ดควบคุม PI ภายในถูกตั้งคาสําหรับการควบคุมผกผนั (เชน การประยุกตใชกับหอผึง่เยน็) ใน

พารามิเตอร 20-71 การดําเนนิการของ PID, คาทีต่ั้งใน พารามิเตอร 22-44 ปลุกการทาํงาน ดวยความตางคาอางอิงต่ํา/คาปอนกลับ จะถูกเพิ่มโดย-

อัตโนมัติ

22-45  บูสตเซต็พอยต

พิสัย: หนาที่:
0 %*   [-100 - 100 %] ใชเฉพาะเมื่อ พารามิเตอร 1-00 แบบการควบคุมมอเตอร ถูกตั้งคาสาํหรับวงรอบปดและชุดควบคุม PI ภายใน-

ถูกใช ในระบบทีม่ีการควบคุมความดันคงที่ เปนสิ่งที่ดีทีจ่ะเพิม่ความดันของระบบกอนทีจ่ะหยดุมอเตอร ซ่ึงจะ-

ชวยยืดเวลาทีม่อเตอรหยดุและชวยหลีกเลี่ยงจากการสตารท/หยดุ บอยๆ

ต้ังคาความดัน/อณุหภมูิทีต่องการเปนเปอรเซ็นตใหสูงกวาคาเซ็ตพอยตสําหรับความดัน (Pset)/อณุหภมูิกอน-

เขาสูโหมดการหลับ

ถาตั้งคาเปน 5% ความดันทีเ่รงจะเทากับ Pset*1.05 คาทีเ่ปนลบสามารถใชไดสําหรับการควบคุมหอผึง่เยน็ที-่

จาํเปนตองเปลี่ยนคาที่เปนลบ เปนตน

22-46  เวลาบูสตสูงสุด

พิสัย: หนาที่:
60 s*   [0 - 600 s] ใชเฉพาะเมื่อ พารามิเตอร 1-00 แบบการควบคุมมอเตอร ถูกตั้งคาสาํหรับวงรอบปดและชุดควบคุม PI ภายใน-

ถูกใชเพือ่ควบคุมความดัน

ต้ังเวลาสูงสุดสําหรับทีโ่หมดการเรงจะอนุญาตได หากเวลาที่ต้ังเกนิกวาทีก่ําหนด ระบบจะเขาสูโหมดการ-

หลับโดยไมรอใหถึงความดันเรงที่ต้ังไว

22-60  ฟงกชนัสายพานชํารุด
เลือกการกระทาํเพื่อดําเนินการถาสภาวะสายพานขาดถูกตรวจพบ

อุปกรณเสริม: หนาที่:
[0] * ปด

[1] คําเตือน ชุดขบัเคลื่อนจะทํางานตอไป แตเปดทํางานการเตือนสายพานชํารุด [W95] เอาทพตุดิจติัลของชุดขับเคลื่อน-

หรือบสัการสื่อสารแบบอนกุรมสามารถถายทอดการเตือนไปยังอุปกรณอืน่

[2] ทริป ชดุขับเคลื่อนจะหยดุทํางานและเปดทาํงานสัญญาณเตือนสายพานชํารุด [A 95] เอาทพตุดิจิตัลของชุดขบั-

เคลื่อนหรือบัสการส่ือสารแบบอนกุรมสามารถถายทอดการเตือนไปยังอุปกรณอืน่

โนตสําหรับผูอาน

อยาตั้งคา พารามิเตอร 14-20 รีเซ็ตโหมดเปน [13] รีเซ็ตอตัโนมัติไมสิ้นสุด เมื่อ พารามิเตอร 22-60 ฟงกชันสายพานชํารุด ถูกต้ังคาเปน [2] ตัดการ-

ทํางาน การดําเนินการดังกลาวจะทําใหวงจรของชุดขบัเคลื่อนสลับระหวางการทาํงานและหยุดทาํงานตอเนือ่งไปเรื่อยๆ เม่ือตรวจพบสภาวะสายพาน-

ชํารุด

คูมือการใชงานชุดขับ VLT® HVAC 7 วิธีการ โปรแกรม ตัวแปลงความถี่
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โนตสําหรับผูอาน

หากชุดขับเคลื่อนไดรับการติดตั้งการเลี่ยง (Bypass) ความเร็วคงที ่พรอมฟงกชันการเลีย่งโดยอัตโนมัติที่เร่ิมตนการเลี่ยงหากชุดขับเคลื่อนพบสภาวะ-

ที่มีสัญญาณเตือนตอเนื่อง ตรวจสอบใหแนใจวาปดใชงานฟงกชันการเลี่ยงโดยอัตโนมัติของการเลี่ยง หาก [2] การตัดการทํางานถูกเลือกเปนฟงกชัน-

สายพานชํารุด

22-61  คาแรงบิด ของฟงกชนัสายพานชํารุด

พิสัย: หนาที่:
10 %*   [0 - 100 %] ตั้งแรงบิดของสายพานขาดเปนรอยละของแรงบิดมอเตอรทีพ่ิกดั

22-62  คาเวลาที่หนวง ของฟงกชันสายพานชํารุด

พิสัย: หนาที่:
10 s   [0 - 600 s] ตั้งเวลาเพื่อที่สภาวะสายพานขาดจะตองทํางานกอนดําเนินการตามทีเ่ลือกใน พารามิเตอร 22-60 ฟงกชัน-

สายพานชํารุด

22-75  การปองกนัเดินวงรอบสั้น

อุปกรณเสริม: หนาที่:
[0] * ยกเลิกการใช ตัวตั้งเวลาที่ตั้งใน พารามิเตอร 22-76 ชวงเวลาระหวางการสตารท ถูกยกเลิกการใช

[1] ใช ตัวตั้งเวลาที่ตั้งใน พารามิเตอร 22-76 ชวงเวลาระหวางการสตารท ถูกเปดใช

22-76  ชวงเวลาระหวางการสตารท

พิสัย: หนาที่:
Application

dependent*

  [Application dependant] ตั้งเวลาทีต่องการเปนเวลาต่ําสุดระหวางการสตารทสองครั้ง คําส่ังสตารทโดยปกติใดๆ (สตารท/ Jog/คาง)

จะถูกละเลยจนกวาตัวควบคุมเวลาหมดเวลาทีค่วบคุม

22-77  เวลารันต่ําสุด

พิสัย: หนาที่:
0 s*   [Application dependant] ตั้งเวลาทีต่องการเปนเวลาทาํงานต่าํสุดหลังจากคําสั่งสตารทตามปกติ (สตารท/ Jog/คาง) คําสั่งหยุดปกติ-

ใดๆจะถูกละเลยจนกวาเวลาทีต่ั้งไวหมดลง ตัวควบคุมเวลาจะเริ่มนับที่คําสั่งสตารทตามปกติ (สตารท/ Jog/

คาง)

ตัวควบคุมเวลาจะถูกควบคุมโดยการล่ืนไหล (ผกผนั) หรือคําสั่งอินเทอรล็อกภายนอก

โนตสําหรับผูอาน

ไมทาํงานในโหมดคาสเคด

22-80  การชดเชยการไหล

อุปกรณเสริม: หนาที่:
[0] * ยกเลิกการใช [0] ยกเลิกการใช: ไมใชการชดเชยการไหล

[1] ใช [1] ใช:ใชการชดเชยการไหล การใชพารามิเตอรนีจ้ะชวยในการใชงานเซ็ตพอยตการชดเชยการไหล

22-81  การประมาณการเสนโคงแบบลิเนียร-ส่ีเหล่ียม

พิสัย: หนาที่:
100 %*   [0 - 100 %] ตัวอยางที่ 1

การปรับพารามิเตอรนีจ้ะชวยปรับรูปรางของเสนโคงควบคมุ

0 = เสนตรง

100% = รูปรางในอุดมคต ิ(ตามทฤษฎ)ี
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โนตสําหรับผูอาน

โปรดทราบ: จะมองไมเห็นเมื่อรันในคาสเคด

22-82  การคํานวณจดุทํางาน

อุปกรณเสริม: หนาที่:
ตัวอยางที่ 1: รูคาความเร็วทีจ่ดุการทาํงานตามการออกแบบของระบบ:

จากเอกสารขอมูลที่แสดงลักษณะสําหรับอุปกรณทีร่ะบุทีค่วามเร็วทีแ่ตกตางกัน การอานคาจากจุด HDESIGN

และจุด QDESIGN จะชวยใหเราหาจุด A ทีเ่ปนจดุการทํางานตามการออกแบบของระบบไดอยางสะดวก ลักษณะ-

ของปมที่จุดนีค้วรจะถูกระบุและตัง้โปรแกรมความเรว็ที่สอดคลองกัน การปดวาลวและปรับความเร็วจนกระทั่ง-

ไดคา HMINจะทาํใหไดความเร็วทีจุ่ดไมมีการไหล

การปรับ พารามิเตอร 22-81 การประมาณการเสนโคงแบบลิเนยีร-สี่เหลี่ยม จะชวยใหปรับรูปรางของเสน-

ควบคุมไดไมจาํกดั

ตัวอยาง 2:

ไมรูคาความเร็วที่จดุทํางานตามการออกแบบของระบบ: เมื่อไมรูคาความเร็วทีจ่ดุการทาํงานตามการออกแบบ-

ของระบบ จะตองระบจุุดคาอางองิอืน่บนเสนโคงควบคุมโดยดูจากแผนเอกสารขอมูล โดยการดูทีเ่สนโคง-

สาํหรับความเร็วทีพ่ิกดัและลากเสนความดันตามที่กาํหนด (HDESIGN, จุด C) กจ็ะไดคาการไหลที่ความดัน

QRATED เชนเดียวกนัโดยการลากเสนการไหลที่กาํหนด (QDESIGN, จุด D) ก็จะไดความดัน HD ที่การไหลนั้น การ-

รูสองจุดบนเสนโคงของปมพรอมกับ HMIN ทีอ่ธิบายขางตนจะชวยใหตัวแปลงความถี่คํานวณคาอางองิทีจ่ดุ B

และวาดเสนโคงควบคุมทีม่ีจดุการทาํงาน A ตามการออกแบบของระบบอยูบนเสนโคงดวย
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[0] * ยกเลิกการใช ยกเลิกการใช [0]: ไมใชการคํานวณจุดทาํงาน และจะใชเมื่อรูคาความเร็วที่จุดทีก่ําหนด (ใหดูตารางขางตน)

[1] ใช ใช [1] : ใชการคํานวณจุดทาํงาน การใชพารามิเตอรนีจ้ะชวยในการคํานวณจดุการทํางานตามการออกแบบ-

ของระบบทีไ่มรูคา ที่ความเร็ว 50/60 Hz จากขอมูลอนิพทุใน พารามิเตอร 22-83 ความเร็วที่ไมมีการไหล

[RPM] พารามิเตอร 22-84 ความเร็วที่ไมมีการไหล [Hz], พารามิเตอร 22-87 แรงดันทีไ่มมีการไหล,

พารามิเตอร 22-88 แรงดันที่พกิัดความเร็ว, พารามิเตอร 22-89 การไหลที่จดุออกแบบ และ

พารามิเตอร 22-90 การไหลทีพ่ิกดัความเร็ว

22-83  ความเร็วที่ไมมกีารไหล [RPM]

พิสัย: หนาที่:
Application

dependent*

  [Application dependant] ความละเอียด 1 RPM

ปอนคาความเร็วของมอเตอรที่ระดับอัตราการไหลเทากบัศูนยและมีความดันตํ่าสุด HMINเปน RPM ทีน่ี ่หรืออีก-

ทางหนึ่ง โดยปอนความเร็วในหนวย Hz ใน พารามิเตอร 22-84 ความเร็วทีไ่มมีการไหล [Hz] ถาตัดสินใจเลือก-

ทีจ่ะใช RPM ใน พารามิเตอร 0-02 หนวยความเร็วมอเตอร แลว พารามิเตอร 22-85 ความเร็วที่จุดการ-

ออกแบบ [RPM] ควรจะถูกใชดวย คานีไ้ดจากการปดวาลวและการลดความเร็วจนกระทัง่ถึงความดันต่ําสุด

HMIN

22-84  ความเร็วที่ไมมกีารไหล [Hz]

พิสัย: หนาที่:
Application

dependent*

  [Application dependant] ความละเอียด 0.033 Hz

ความเร็วของมอเตอรทีซ่ึ่งการไหลทําใหมอเตอรหยดุอยางมีประสิทธิผลและถึงความดันต่ําสดุ HMIN ควรจะถูก-

ปอนที่น่ีเปน Hz หรืออกีทางเลือกหนึง่ สามารถปอนความเร็วเปน RPM ใน พารามิเตอร 22-83 ความเร็วทีไ่มมี-

การไหล [RPM] ถาตัดสินใจเลือกที่จะใช Hz ใน พารามิเตอร 0-02 หนวยความเร็วมอเตอรแลว

พารามิเตอร 22-86 ความเร็วที่จดุการออกแบบ [Hz] ควรจะถูกใชดวย คานีไ้ดจากการปดวาลวและการลด-

ความเร็วจนกระทั่งถึงความดันต่ําสุด HMIN

22-85  ความเร็วที่จดุการออกแบบ [RPM]

พิสัย: หนาที่:
Application

dependent*

  [Application dependant] ความละเอียด 1 RPM

จะมองเห็นกต็อเมื่อ พารามิเตอร 22-82 การคํานวณจดุทํางาน ไดตั้งคาเปน ยกเลิกการใช เทานั้น ความเร็วของ-

มอเตอรทีซ่ึ่งถึงจุดการทาํงานตามการออกแบบของระบบควรถูกปอนที่นีเ่ปน RPM หรืออกีทางหนึง่ โดยปอน-

ความเร็วในหนวย Hz ใน พารามิเตอร 22-86 ความเร็วที่จดุการออกแบบ [Hz] ถาตัดสินใจเลือกทีจ่ะใช RPM ใน

พารามิเตอร 0-02 หนวยความเร็วมอเตอร แลว พารามิเตอร 22-83 ความเร็วทีไ่มมีการไหล [RPM] ควรจะถูก-

ใชดวย
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22-86  ความเร็วที่จดุการออกแบบ [Hz]

พิสัย: หนาที่:
Application

dependent*

  [Application dependant] ความละเอยีด 0.033 Hz

จะมองเห็นกต็อเมื่อ พารามิเตอร 22-82 การคํานวณจดุทํางาน ไดต้ังคาเปน ยกเลิกการใช เทานั้น ความเร็วของ-

มอเตอรทีซ่ึ่งถึงจดุการทาํงานตามการออกแบบของระบบควรถูกปอนที่นีเ่ปน Hz หรืออกีทางเลือกหนึง่

สามารถปอนความเร็วเปน RPM ใน พารามิเตอร 22-85 ความเร็วที่จดุการออกแบบ [RPM] ถาตัดสินใจเลือกที-่

จะใช Hz ใน พารามิเตอร 0-02 หนวยความเร็วมอเตอร แลว พารามิเตอร 22-83 ความเร็วทีไ่มมีการไหล [RPM]

ควรจะถูกใชดวย

22-87  แรงดันที่ไมมีการไหล

พิสัย: หนาที่:
0.000*   [Application dependant] ปอนคาความดัน HMIN ที่สอดคลองกับความเร็วเมื่อไมมีการไหลในหนวยคาอางอิง/คาปอนกลับ

นอกจากนี ้โปรดด ูพารามิเตอร 22-82 การคํานวณจุดการทาํงาน จุด D

22-88  แรงดันที่พิกัดความเร็ว

พิสัย: หนาที่:
999999.999

*

  [Application dependant] ปอนคาที่สอดคลองกับความดันที่ความเร็วที่พกิัด ในหนวยคาอางอิง/คาปอนกลับ คานี้สามารถกาํหนดโดยใช-

แผนเอกสารขอมูลของปม

นอกจากนี ้โปรดด ูพารามิเตอร 22-82 การคํานวณจุดการทาํงาน จุด A

22-89  การไหลที่จุดออกแบบ

พิสัย: หนาที่:
0.000*   [0.000 - 999999.999 ] ปอนคาทีส่อดคลองกบัการไหลที่จุดทีก่ําหนด ไมตองใสหนวย

นอกจากนี ้โปรดด ูพารามิเตอร 22-82 การคํานวณจุดการทาํงาน จุด C

22-90  การไหลที่พิกัดความเร็ว

พิสัย: หนาที่:
0.000*   [0.000 - 999999.999 ] ปอนคาที่สอดคลองกับการไหลทีค่วามเร็วทีพ่ิกดั คานีส้ามารถกาํหนดโดยใชแผนเอกสารขอมูลของปม

คูมือการใชงานชุดขับ VLT® HVAC 7 วิธีการ โปรแกรม ตัวแปลงความถี่
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7.3.1 การตั้งคาพารามิเตอร 

กลุม หัวขอ การทํางาน

0- การทํางาน/แสดงผล พารามิเตอรทีใ่ชในการตั้งโปรแกรมการทํางานพื้นฐานของตัวแปลงความถี่และ LCPไดแก: การเลือกภาษา การ-

เลือกตัวแปลที่จะแสดงผลในแตละตําแหนงในจอแสดงผล (เชน แรงดันทอคงที่หรืออุณหภมูิไหลกลับของน้ําจาก-

คอนเดนเซอร สามารถแสดงผลดวยคาเซ็ตพอยตเปนตัวเลขขนาดเล็กในแถวบน และคาปอนกลับเปนตัวเลขขนาด-

ใหญตรงกลางจอแสดงผล)การเปดใชงาน/การยกเลิกการใชงานปุม LCP รหัสผานสําหรับ LCP อพัโหลดและ-

ดาวนโหลดพารามิเตอรที่ทดสอบเพือ่การใชงานไปยงั/จาก LCP และการตั้งคานาฬิกาภายใน

1- โหลด/มอเตอร พารามิเตอรทีใ่ชเพื่อกําหนดรูปแบบตัวแปลงความถี่สําหรับการใชงานเฉพาะอยางและมอเตอร ไดแก: การทาํงาน-

แบบวงรอบเปดหรือวงรอบปด ประเภทของการใชงาน เชน คอมเพรสเซอร พดัลม หรือ ปมแบบหอยโขง ขอมูลปาย-

ช่ือมอเตอร การปรับอัตโนมัติของชุดขับไปจนถึงมอเตอรเพือ่สมรรถนะการทาํงานที่เหมาะสมทีสุ่ด การสตารทแบบ-

หาความถี่เร่ิมตน (โดยทั่วไปจะใชสําหรับการใชงานพัดลม) และการปองกันความรอนของมอเตอร

2- เบรก พารามิเตอรทีใ่ชเพื่อกําหนดรูปแบบฟงกชันการเบรกของตวัแปลงความถี่ ซ่ึงแมวาจะไมใชโดยทัว่ไปในการทาํงาน-

ตางๆ ของ HVAC แตจะเปนประโยชนสําหรับการใชงานพดัลมพเิศษ พารามิเตอรเหลาน้ีรวมถึง: การเบรก DC การ-

เบรกแบบไดนามิก/การเบรกแบบตัวตานทาน และการควบคุมแรงดันเกนิ (ซ่ึงชวยในการปรับอตัราการลดความเร็ว-

แบบอัตโนมัติ (การเปลี่ยนความเร็วอตัโนมัต)ิ เพื่อหลีกเลี่ยงการตัดการทาํงานในขณะลดความเร็วพดัลมความเฉือ่ย-

ขนาดใหญ)

3- คาอางอิง/การเปลี่ยนความเร็ว พารามิเตอรทีใ่ชเพื่อตั้งโปรแกรมขดีจํากัดความเร็วอางอิงต่ําสุดและสูงสุด (RPM/Hz) ในวงรอบเปด หรือในหนวย-

จริงขณะทํางานในวงรอบปด) คาอางองิดิจติอล/คาอางองิทีต่ั้งลวงหนา ความเร็ว Jog คําจํากัดความของแหลงคา-

อางอิงแตละแหง (เชน อนิพทุอนาล็อกที่สัญญาณอางอิงเช่ือมตออยู) เวลาเปลี่ยนความเร็วขาขึน้และเวลาเปลี่ยน-

ความเร็วขาลง และการตั้งคาโพเทนชิโอมิเตอรแบบดิจิตอล

4- ขดีจํากัด/การเตือน พารามิเตอรทีใ่ชในการตั้งโปรแกรมขีดจาํกดัและการเตือนของการทํางาน ไดแก: ทิศทางการหมุนของมอเตอรที่-

ยอมรับได ความเร็วมอเตอรต่ําสุดและสูงสุด (เชน ในการใชงานปม โดยทั่วไปจะต้ังโปรแกรมความเร็วต่าํสุดไวที-่

ประมาณ 30-40% เพือ่ใหแนใจวาซีลปมจะไดรับการหลอลื่นอยางเพียงพอตลอดเวลา หลีกเลี่ยงการเกิดฟองอากาศ

และแนใจวามีการสรางสวนหัวทีเ่พียงพอตลอดเวลาเพือ่สรางการไหล) ขีดจาํกัดแรงบิดและขดีจํากัดกระแสเพื่อ-

ปองกันปม พัดลมหรือคอมเพรสเซอรที่ขบัเคลื่อนดวยมอเตอร การเตือนกระแสต่ํา/สูง ความเร็ว คาอางองิ และคา-

ปอนกลับ การปองกันเฟสมอเตอรหายไป ความถี่บายพาสความเร็ว รวมทัง้การตั้งคากึง่อัตโนมัติของความถี่-

เหลานี้ (เชน เพื่อหลีกเลี่ยงสภาวะรีโซแนนซในหอผึง่เยน็ และพัดลมอื่นๆ)

5- อนิพทุ/เอาทพุทดิจิตอล พารามิเตอรทีใ่ชเพือ่ตั้งโปรแกรมฟงกชันของอนิพทุดิจติอลทัง้หมด เอาทพุทดิจิตอล เอาทพุทรีเลย อนิพทุพัลส

และเอาทพทุพลัส สาํหรับขัว้ตอบนการดควบคุมและการดอปุกรณเสริมทั้งหมด

6- อนิพทุ/เอาทพทุอนาล็อก พารามิเตอรทีใ่ชเพื่อตั้งโปรแกรมฟงกชันทีเ่กีย่วของกับอนิพุทและเอาทพทุอนาล็อกทั้งหมด สําหรับข้ัวตอบนการด-

ควบคุม และอปุกรณเสริม I/O สําหรับใชงานทั่วไป (MCB101) (หมายเหตุ: ไมใชอปุกรณเสริม I/O อนาล็อก

MCB109 โปรดดูกลุมพารามิเตอร 26-00) รวมถึง: การทํางานหมดเวลาแรงดันต่ําของอินพุทอนาล็อก (เชนใน-

ตวัอยางของการนาํไปใชเพื่อสั่งการพดัลมหอระบายความรอนใหทํางานทีค่วามเร็วเต็มทีห่ากน้ําคอนเดนเซอรสง-

กลับขอมูลตัวตรวจจับลมเหลว); การสเกลของสัญญาณอินพุทอนาล็อก (เชนกรณกีารจบัคูอนิพทุอนาล็อกกับ mA

และพสิัยแรงดันของตัวตรวจจับแรงดันทอแบบคงตวั); วงจรกรองเวลาคงที่เพื่อกรองเสียงรบกวนทางไฟฟาออกบน-

สัญญาณอนาล็อก ซ่ึงบางครั้งอาจเกดิขึ้นเมื่อใชสายเคเบลิยาว; การทํางานและการสเกลของเอาทพทุอนา-

ล็อก (เชนกรณกีารใหเอาทพุทอนาล็อกเพื่อแสดงกระแสมอเตอรหรือ kW แกอินพุทอนาล็อกของตัวควบคุม DDC)

และเพื่อกําหนดคาเอาทพุทอนาล็อกทีจ่ะถูกควบคุมโดย BMS ผานทางอนิเตอรเฟซระดับสูง (HLI) (เชน เพือ่-

ควบคุมวาลวนํ้าหลอเย็น) รวมถึงความสามารถทีจ่ะระบคุาเริ่มตนของเอาทพทุเหลานีใ้นกรณีความลมเหลวของ HLI

8- การสื่อสารและอุปกรณเสริม พารามิเตอรทีใ่ชเพือ่กําหนดรูปแบบและตรวจสอบฟงกชันทีเ่กีย่วของกับการสื่อสารอนุกรม / อินเตอรเฟสระดับสูง-

ไปยังตัวแปลงความถี่

9- Profibus พารามิเตอรทีใ่ชไดเฉพาะเมื่อมีการติดตั้งอปุกรณเสริม Profibus เทานั้น

10- ฟลดบสั CAN พารามิเตอรทีใ่ชไดเฉพาะเมื่อมีการติดตั้งอปุกรณเสริม DeviceNet เทานัน้

11- LonWorks พารามิเตอรทีใ่ชไดเฉพาะเมื่อมีการติดตั้งอปุกรณเสริม Lonworks เทาน้ัน

ตาราง 7.1: กลุมพารามิเตอร

7 วิธีการ โปรแกรม ตัวแปลงความถ่ี คูมือการใชงานชุดขับ VLT® HVAC
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กลุม หัวขอ การทํางาน

13- Smart Logic Controller (ตัว-

ควบคุม Smart Logic)

พารามิเตอรที่ใชเพือ่กาํหนดรูปแบบตัวควบคุม Smart Logic ภายใน (SLC) ซ่ึงสามารถใชกับฟงกชันงายๆ เชน ตัว-

เปรียบเทยีบ (เชน ถาทํางานสูงกวา xHz จะสั่งงานรีเลยเอาทพุท) ตัวตั้งเวลา (เชน เม่ือมีการจายสัญญาณสตารท

ขัน้แรกจะสั่งงานรีเลยเอาทพทุเพื่อเปดแดมเปอรจายอากาศ และรอ x วินาท ีกอนเปลี่ยนความเร็วขาขึน้) หรือลําดับ-

ทีซั่บซอนมากขึน้ของการทาํงานทีก่ําหนดโดยผูใชทีส่ั่งงานโดย SLC เมื่อเหตุการณที่กําหนดโดยผูใชที่เกีย่วของ-

ไดรับการประเมินวาเปนจริงโดย SLC (ตัวอยางเชน เร่ิมโหมดประหยัดในรูปแบบควบคุมการใชการหลอเย็น AHU

แบบงายโดยไมมี BMS สําหรับการใชงานดังกลาว SLC สามารถตรวจสอบความชื้นสัมพทัธของอากาศภายนอก

และหากต่ํากวาคาทีร่ะบ ุกส็ามารถปรับเพิ่มเซ็ตพอยตของอณุหภมูิการจายอากาศไดโดยอตัโนมัติ เมื่อใชตัวแปลง-

ความถี่ การตรวจสอบความชื้นสัมพทัธของอากาศภายนอกและอุณหภมิูการจายอากาศ จะทําผานทางอินพุทอนา-

ล็อก และการควบคุมวาลวน้าํเยน็จะทําผานทางสวนใดสวนหนึ่งของวงรอบ PI(D) สวนขยายและเอาทพุทอนาล็อก

จากนั้นจะปรับวาลวดังกลาวเพื่อรักษาอณุหภมูิการจายอากาศที่สูงขึน้) SLC มักจะสามารถทดแทนความจําเปนของ-

อปุกรณควบคุมภายนอกตัวอ่ืนๆ ได

14- ฟงกชันพิเศษ พารามิเตอรทีใ่ชเพื่อกําหนดรูปแบบฟงกชันพิเศษของตัวแปลงความถี่ ไดแก: การต้ังคาความถี่การสวติชเพื่อลด-

เสียงดังจากมอเตอร (บางครั้งจาํเปนสําหรับการใชงานพัดลม); การทาํงานสํารองพลังงานจลน (เปนประโยชน-

อยางยิง่สําหรับการใชงานทีม่ีความสําคัญในการติดต้ังเซมิคอนดักเตอร ทีต่องคํานงึถึงประสิทธิภาพเปนสําคัญใน-

กรณทีี่เกิดการสูญเสียแหลงจายไฟหลัก/แหลงจายไฟหลักกระแสตก); การปองกนัความไมสมดุลของแหลงจาย-

ไฟหลัก; การรีเซ็ตอตัโนมัต ิ(เพือ่เลี่ยงความจาํเปนในการรีเซ็ตสัญญาณเตือนดวยตนเอง); พารามิเตอรทีป่รับให-

เหมาะสมทีสุ่ดกบัพลังงาน (ซ่ึงโดยทัว่ไปไมจําเปนตองเปลี่ยนแปลงแตสามารถปรับแตงการทํางานอตัโนมัติ-

นีไ้ด (หากจําเปน) เพือ่ใหมั่นใจไดวาการทาํงานรวมกันของตัวแปลงความถี่และมอเตอรจะใหประสิทธิภาพเหมาะ-

ที่สุดในสภาวะที่มีภาระโหลดเต็มทีห่รือบางสวน) และการทาํงานลดพิกดัอัตโนมัต ิ(ซ่ึงชวยใหตัวแปลงความถี่-

สามารถทาํงานตอไปดวยประสิทธิภาพทีล่ดลงเมื่ออยูในสภาวะการทาํงานทีรุ่นแรง เพื่อใหมั่นใจไดถึงชวงเวลา-

ทํางานสูงสุด)

15- ขอมูลของFC พารามิเตอรที่ใหขอมูลการทํางานและขอมูลการขบัขีอ่ื่นๆ ไดแก: ตวันบัชั่วโมงการทํางานและการใชงาน ตัวนับ

kWh การรีเซ็ตตวันบัการใชงานและตัวนับ kWh บนัทกึสัญญาณเตือน/บันทึกขอบกพรอง (โดยมีการบันทึก-

สัญญาณเตือน 10 รายการที่ผานมาพรอมทัง้คาใดๆ ทีเ่กี่ยวของและเวลา) และพารามิเตอรการระบกุารดอุปกรณ-

เสริม เชน หมายเลขรหัสและเวอรชันของซอฟตแวร

16- คาขอมูลที่อานได อานเฉพาะพารามิเตอรที่แสดงสถานะ/คาของตัวแปรการทาํงานตางๆ ซ่ึงสามารถแสดงผลบน LCP หรือแสดงใน-

กลุมพารามิเตอรนี ้พารามิเตอรเหลานีจ้ะเปนประโยชนโดยเฉพาะในระหวางการใชงาน เมื่อเชื่อมตอกบั BMS ผาน-

ทางอนิเตอรเฟสระดับสูง

18- ขอมูล & คาขอมูลที่อานได อานคาเฉพาะพารามิเตอรซ่ึงแสดงรายการบนัทกึการบาํรุงรักษาเพือ่ปองกนั 10 รายการลาสุด การทาํงานและเวลา

และคาของอนิพทุอนาล็อกและเอาทพุทอนาล็อกของการดอปุกรณเสรมิ I/O อนาล็อก ซ่ึงจะเปนประโยชนโดย-

เฉพาะในระหวางการใชงาน เมื่อเช่ือมตอกับ BMS ผานทางอนิเตอรเฟสระดับสูง

20- วงรอบปดของ FC พารามิเตอรที่ใชเพือ่กาํหนดรูปแบบตัวควบคุม PI(D) วงรอบปด ซ่ึงควบคมุความเร็วของปม พัดลม หรือ-

คอมเพรสเซอรในโหมดวงรอบปด ไดแก: การกาํหนดตําแหนงทีม่าแตละตําแหนงของสัญญาณปอนกลับทีเ่ปน-

ไปได 3 สัญญาณ (เชน ตําแหนงใดเปนอินพุทอนาล็อกหรือ BMS HLI) ตัวประกอบการแปลงคาสาํหรับสัญญาณ-

ปอนกลับแตละสัญญาณ (เชน ตําแหนงใดทีม่ีการใชสัญญาณแรงดันสําหรับการแสดงการไหลใน AHU หรือการ-

แปลงจากแรงดันเปนอุณหภมูิในการใชคอมเพรสเซอร) หนวยทางวิศวกรรมสําหรับคาอางอิงและคาปอนกลับ (เชน

Pa, kPa, m Wg, in Wg, bar, m3/s, m3/h, °C, °F เปนตน) ฟงกชัน (เชน ผลรวม ผลตาง คาเฉลี่ย คาต่ําสุด หรือ-

คาสูงสุด) ทีใ่ชเพื่อคํานวณคาปอนกลับที่เปนผลลัพธสําหรับการใชงานโซนเดียว หรือหลักการควบคุมสําหรับการ-

ใชงานหลายโซน การตั้งโปรแกรมเซ็ตพอยต และการปรับดวยมือ หรือการปรับอัตโนมัติของวงรอบ PI (D)

21- วงรอบปดสวนขยาย พารามิเตอรที่ใชเพือ่กาํหนดรูปแบบตัวควบคุม PI(D) วงรอบปดสวนขยาย ซ่ึงสามารถใชเพื่อควบคุมตัวกระตุนการ-

ทํางานภายนอก เปนตน (เชน วาลวน้าํเยน็เพือ่รักษาอุณหภมิูการจายอากาศในระบบ VAV) ไดแก: หนวยทาง-

วศิวกรรมสําหรบัคาอางองิและคาปอนกลับของตัวควบคุมแตละตัว (เชน °C, °F เปนตน) การกาํหนดชวงของคา-

อางองิ/เซ็ตพอยตสําหรับตัวควบคุมแตละตัว การกาํหนดตําแหนงทีม่าแตละตําแหนงของคาอางองิ/เซ็ตพอยต

และสัญญาณปอนกลับ (เชน ตําแหนงใดเปนอนิพทุอนาล็อก หรือ BMS HLI) การตั้งโปรแกรมเซ็ตพอยต และการ-

ปรับดวยมือ หรือการปรับอตัโนมัติของตัวควบคุม PI (D) แตละตัว

22- ฟงกชันการนําไปใชงาน พารามิเตอรที่ใชเพือ่ตรวจสอบ ปองกนั และควบคุมปม พดัลม และคอมเพรสเซอร ไดแก: การตรวจจับสภาวะทีไ่มมี-

การไหลและการปองกนัปม (รวมถึงการตั้งคาอัตโนมัติของฟงกชันนี)้ การปองกันปมแหง การตรวจจบัการสิ้นสุด-

ของเสนโคงและการปองกันปม โหมดการหลับ (เปนประโยชนโดยเฉพาะสําหรับหอผึ่งเย็นและชดุบูสเตอรปม) การ-

ตรวจจับสายพานขาด (โดยทัว่ไปใชกบัการใชงานพัดลมเพือ่ตรวจจบัวาไมมีการไหลของอากาศแทนการใชสวติช

∆p ทีต่ิดต้ังอยูกับพัดลม) การปองกันการลัดวงจรของคอมเพรสเซอรและการชดเชยการไหลของปมของเซ็ต-

พอยต (เปนประโยชนโดยเฉพาะสําหรับการใชปมน้าํเย็นสํารอง โดยมีการติดตั้งเซ็นเซอร ∆p ไวใกลกับปม และไม-

ผานโหลดที่มีความสําคัญมากทีสุ่ดในระบบ การใชฟงกชันนี้สามารถชดเชยสําหรับการติดต้ังเซ็นเซอร และชวยให-

สามารถประหยัดพลังงานไดสูงสุดจริง)

คูมือการใชงานชุดขับ VLT® HVAC 7 วิธีการ โปรแกรม ตัวแปลงความถี่
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23- ฟงกชันตามเวลา พารามิเตอรตามเวลา ไดแก: พารามิเตอรทีใ่ชเร่ิมการทํางานรายวันหรือรายสปัดาหตามนาฬกิาเวลาตามจริงใน-

ระบบ (เชน การเปลี่ยนแปลงของเซ็ตพอยตสําหรับโหมดกลางคืน หรือการเริ่ม/หยดุของปม/พัดลม/คอมเพรสเซอร

การเริ่ม/หยดุของอุปกรณภายนอก) ฟงกชันการบาํรุงรักษาเพื่อปองกัน ซ่ึงจะพจิารณาตามรอบเวลาการทํางานหรือ-

การใชงาน หรือตามวนัทีแ่ละเวลาที่ระบ ุบันทึกดานพลังงาน (เปนประโยชนอยางยิง่ในการใชงานดดัแปลงแกไข

หรือในเวลาทีต่องพจิารณาขอมูลของโหลดที่เกิดขึน้ในอดีต (kW) บนปม/พัดลม/คอมเพรสเซอร) แนวโนม (เปน-

ประโยชนอยางยิง่ในการใชงานดัดแปลงแกไขหรือการใชงานอืน่ๆ ที่มีความตองการบันทึกกําลังไฟ กระแส ความถี-่

ของการทํางานหรือความเร็วของปม/พดัลม/คอมเพรสเซอร สําหรับการวเิคราะหและการนับระยะเวลาคืนทนุ)

24- ฟงกชันการนาํไปใชงาน 2 พารามิเตอรทีใ่ชเพื่อตั้งคาโหมด Fire และ/หรือ เพื่อควบคุมคอนแทค็เตอรบายพาส/สตารทเตอร ถามีการออกแบบ-

ไวในระบบ

25- ตัวควบคุมPack คาสเคด พารามิเตอรทีใ่ชเพือ่กาํหนดรูปแบบและตรวจสอบตัวควบคุม คาสเคดของปมภายในpack (โดยทั่วไปใชสําหรับชุด-

บูสเตอรปม)

26- MCB 109 อุปกรณเสริม I/O

อนาล็อก

พารามิเตอรทีใ่ชเพือ่กาํหนดรูปแบบอุปกรณเสรมิ I/O อนาล็อก (MCB109) ไดแก: คําจํากดัความของประเภทอินพ-ุ

ทอนาล็อก (เชน แรงดันไฟฟา Pt1000 หรือ Ni1000) และการตั้งสเกล และคําจาํกดัความของฟงกชันเอาทพุทอนา-

ล็อก และการต้ังสเกล

รายละเอยีดและการเลือกพารามิเตอรจะแสดงบนจอแสดงผล แบบกราฟก (GLCP) หรือแบบตัวเลข (NLCP) (ดูรายละเอยีดในหัวขอทีเ่กี่ยวของ) เขาใชพารามิเตอรดวย-

การกดปุม [Quick Menu] หรือ [Main Menu] บน แผงควบคุม เมนูดวนจะถูกใชเปนลําดับแรกสุดสําหรับการทดสอบเครื่องเพือ่ใชงานเมื่อเร่ิมตนการทาํงานโดยจดัใหมี-

พารามิเตอรทีจ่าํเปนสําหรับการเริ่มการทาํงาน เมนหูลักจดัใหมีการเขาถึงพารามิเตอรทั้งหมดสําหรับการโปรแกรมการใชงานโดยละเอยีด

ขั้วตอทัง้หมดของอินพุท/เอาทพทุดิจติอล และอินพุท/เอาทพุทอนาล็อก เปนชนดิทํางานไดหลายหนาที่ ทกุข้ัวตอมีการทาํงานตามมาตรฐานที่ตั้งจากโรงงานอยางเหมาะ-

สมสําหรับการใชงานHVAC เปนสวนใหญ แตถาหากตองการการทํางานพิเศษ จะตองตั้งโปรแกรมดังทีอ่ธิบายในกลุมพารามิเตอรที ่5 หรือ 6

7 วิธีการ โปรแกรม ตัวแปลงความถ่ี คูมือการใชงานชุดขับ VLT® HVAC
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7.3.2 0-** การทํางานและการแสดงผล

เลขที่-
พาราม-ิ
เตอร

คําอธิบายพารามิเตอร คามาตรฐาน
(SR - ขนาดที่สัมพนัธ)

4 ชุดคําสั่ง เปลี่ยน-
ระหวางการ-
ทาํงาน

ดัชนกีาร
แปลงผนั

ประเภท

0-0* การตั้งคาพื้นฐาน
0-01 ภาษา [0] องักฤษ 1 set-up TRUE - Uint8
0-02 หนวยความเร็วมอเตอร [1] Hz 2 set-ups FALSE - Uint8
0-03 การตั้งคาตามทองถ่ิน [0] นานาชาติ 2 set-ups FALSE - Uint8
0-04 สถานะการทํางานเมื่อเปดเคร่ือง [0] ทําตอ All set-ups TRUE - Uint8

0-05 หนวยของโหมดควบคุมจากหนาเครื่อง
[0] โดยเปนหนวยความเร็ว-

มอเตอร 2 set-ups FALSE - Uint8
0-1* การใชงานชุดคําสั่ง
0-10 เลือกชุดคําสั่งใชงาน [1] ชุดคําสั่ง 1 1 set-up TRUE - Uint8
0-11 การตั้งคาชุดคําส่ัง [9] ชุดคําสั่งทีก่ําลังใชงาน All set-ups TRUE - Uint8
0-12 เช่ือมโยงไปยังชดุคําส่ัง [0] ไมเชื่อมโยง All set-ups FALSE - Uint8
0-13 อานคาชุดคําสั่งทีเ่ช่ือมโยง 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
0-14 ขอมูลที่ได: โปรแกรม ชุดคําส่ัง / แชนแนล 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
0-2* คาหนาจอ
0-20 การแสดงคาบรรทัดที ่1.1 1602 All set-ups TRUE - Uint16
0-21 การแสดงคาบรรทัดที ่1.2 1614 All set-ups TRUE - Uint16
0-22 การแสดงคาบรรทัดที ่1.3 1610 All set-ups TRUE - Uint16
0-23 การแสดงคาบรรทัดที ่2 1613 All set-ups TRUE - Uint16
0-24 การแสดงคาบรรทัดที ่3 1502 All set-ups TRUE - Uint16
0-25 เมนูผูใชกําหนดเอง ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 Uint16
0-3* คา LCP กําหนดเอง
0-30 หนวยขอมูลทีก่ําหนดเอง [1] % All set-ups TRUE - Uint8
0-31 คาต่ําสุดของคาทีอ่านไดตามที่กาํหนด ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Int32
0-32 คาสูงสุดของคาทีอ่านไดตามที่กาํหนด 100.00 CustomReadoutUnit All set-ups TRUE -2 Int32
0-37 ขอความแสดงผล 1 0 N/A 1 set-up TRUE 0 VisStr[25]
0-38 ขอความแสดงผล 2 0 N/A 1 set-up TRUE 0 VisStr[25]
0-39 ขอความแสดงผล 3 0 N/A 1 set-up TRUE 0 VisStr[25]
0-4* ปุมหนาจอ
0-40 การทํางานของปุม Hand On [1] ใช All set-ups TRUE - Uint8
0-41 การทํางานของปุม Off [1] ใช All set-ups TRUE - Uint8
0-42 การทํางานของปุม Auto On [1] ใช All set-ups TRUE - Uint8
0-43 การทํางานของปุม Reset [1] ใช All set-ups TRUE - Uint8
0-44 ปุม [Off/Reset] บน LCP [1] ใช All set-ups TRUE - Uint8
0-45 ปุม [Drive Bypass] บน LCP [1] ใช All set-ups TRUE - Uint8
0-5* เกบ็
0-50 บนัทกึและถายโอนขอมูล [0] ไมคัดลอก All set-ups FALSE - Uint8
0-51 บนัทกึและถายโอนชุดคําสั่ง [0] ไมคัดลอก All set-ups FALSE - Uint8
0-6* รหัสผาน
0-60 รหัสผานเมนหูลัก 100 N/A 1 set-up TRUE 0 Int16
0-61 ตั้งเขาเมนไูมมีรหัสผาน [0] เขาใชเต็มที่ 1 set-up TRUE - Uint8
0-65 รหัสผานของเมนูสวนตัว 200 N/A 1 set-up TRUE 0 Int16
0-66 การเขาถึงเมนสูวนตัวโดยไมใชรหัสผาน [0] เขาใชเต็มที่ 1 set-up TRUE - Uint8
0-7* การตั้งคานาฬิกา
0-70 วนัทีแ่ละเวลา ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 TimeOfDay
0-71 รูปแบบวันที่ null 1 set-up TRUE - Uint8
0-72 รูปแบบเวลา null 1 set-up TRUE - Uint8
0-74 DST/ ฤดูรอน [0] ปด 1 set-up TRUE - Uint8
0-76 DST/ เร่ิมตนฤดูรอน ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 TimeOfDay
0-77 DST/ สิ้นสุดฤดูรอน ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 TimeOfDay
0-79 นาฬกิา ผดิพลาด null 1 set-up TRUE - Uint8
0-81 วนัทาํงาน null 1 set-up TRUE - Uint8
0-82 วนัทาํงานเพิม่เติม ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 TimeOfDay
0-83 วนัหยดุเพิ่มเติม ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 TimeOfDay
0-89 วนัทีแ่ละเวลา ทีอ่านได 0 N/A All set-ups TRUE 0 VisStr[25]

คูมือการใชงานชุดขับ VLT® HVAC 7 วิธีการ โปรแกรม ตัวแปลงความถี่
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7.3.3 1-** โหลด/มอเตอร

เลขที-่
พารามิ-
เตอร

คําอธิบายพารามิเตอร คามาตรฐาน
(SR - ขนาดทีส่ัมพันธ)

4 ชุดคําสั่ง เปล่ียน-
ระหวางการ-
ทํางาน

ดัชนกีาร
แปลงผัน

ประเภท

1-0* การตั้งคาทั่วไป
1-00 แบบการควบคุมมอเตอร null All set-ups TRUE - Uint8
1-03 คุณลักษณะแรงบิด [3] ปรับพลังงานอตัโนมัติ VT All set-ups TRUE - Uint8
1-06 Clockwise Direction [0] Normal All set-ups FALSE - Uint8
1-2* ขอมูลเนมเพลท
1-20 กําลังมอเตอร [kW] ExpressionLimit All set-ups FALSE 1 Uint32
1-21 กําลังมอเตอร [HP] ExpressionLimit All set-ups FALSE -2 Uint32
1-22 แรงดันมอเตอร ( Volt) ExpressionLimit All set-ups FALSE 0 Uint16
1-23 ความถี่มอเตอร ( Hz) ExpressionLimit All set-ups FALSE 0 Uint16
1-24 กระแสมอเตอร ( Amp) ExpressionLimit All set-ups FALSE -2 Uint32
1-25 ความเร็วรอบมอเตอร ( Rpm) ExpressionLimit All set-ups FALSE 67 Uint16
1-28 ตรวจสอบการหมุนของมอเตอร [0] ปด All set-ups FALSE - Uint8
1-29 ปรับตามมอเตอรออโต(AMA) [0] ปด All set-ups FALSE - Uint8
1-3* ขอมูลมอฯชั้นสูง
1-30 ความตานทานสเตเตอร (Rs) ExpressionLimit All set-ups FALSE -4 Uint32
1-31 ความตานทานโรเตอร (Rr) ExpressionLimit All set-ups FALSE -4 Uint32
1-35 Main Reactance (Xh) ExpressionLimit All set-ups FALSE -4 Uint32
1-36 Iron Loss Resistance (Rfe) ExpressionLimit All set-ups FALSE -3 Uint32
1-39 Motor Poles ExpressionLimit All set-ups FALSE 0 Uint8
1-5* ต้ังไมตามโหลด
1-50 สรางสนามแมเหล็กมอเตอรทีค่วามเร็วศูนย 100 % All set-ups TRUE 0 Uint16
1-51 ค.เร็วต่ําสุด สรางสนามแมเหล็กปกติ[RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
1-52 ค.เร็วต่ําสุดทีส่รางสนามแมเหล็กปกต[ิHz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
1-58 Flystart Test Pulses Current 30 % All set-ups FALSE 0 Uint16
1-59 Flystart Test Pulses Frequency 200 % All set-ups FALSE 0 Uint16
1-6* ต้ังคาตามโหลด
1-60 การชดเชยโหลดทีค่วามเร็วต่ํา 100 % All set-ups TRUE 0 Int16
1-61 การชดเชยโหลดทีค่วามเร็วสูง 100 % All set-ups TRUE 0 Int16
1-62 การชดเชยการเลื่อนไหล 0 % All set-ups TRUE 0 Int16
1-63 คาคงทีเ่วลาชดเชยการลื่นไหล ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint16
1-64 การลดรีโซแนนซ 100 % All set-ups TRUE 0 Uint16
1-65 คาเวลาคงทีก่ารลดรีโซแนนซ 5 ms All set-ups TRUE -3 Uint8
1-7* ปรับคาสตารท
1-71 หนวงเวลาสตารท 0.0 s All set-ups TRUE -1 Uint16
1-73 สตารทหาความถี่เร่ิมตน [0] ยกเลิกการใช All set-ups TRUE - Uint8
1-77 Compressor Start Max Speed [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
1-78 Compressor Start Max Speed [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
1-79 Compressor Start Max Time to Trip 5.0 s All set-ups TRUE -1 Uint8
1-8* ปรับตอนหยดุ
1-80 การทาํงานทีห่ยุด [0] ลื่นไหล All set-ups TRUE - Uint8
1-81 ตํ่าสุดทาํงานทีห่ยุด[RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
1-82 ความเร็วต่ําสุดสําหรับฟงกชันขณะหยดุ [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
1-86 ตัดการทํางานทีค่วามเร็วต่ํา [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
1-87 ตัดการทํางานทีค่วามเร็วต่ํา [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
1-9* อณุหภมิูมอเตอร
1-90 ระบบปองกนัความรอนมอเตอร [4] การปด ETR 1 All set-ups TRUE - Uint8
1-91 มีพดัลมพเิศษภายนอกมอเตอร [0] เลขที่ All set-ups TRUE - Uint16
1-93 แหลงรับสัญญาณเทอรมิสเตอร [0] ไมมี All set-ups TRUE - Uint8

 

7.3.4 2-** เบรก

เลขที-่
พารามิ-
เตอร

คําอธิบายพารามิเตอร คามาตรฐาน
(SR - ขนาดทีส่ัมพันธ)

4 ชุดคําสั่ง เปล่ียน-
ระหวางการ-
ทํางาน

ดัชนีการ
แปลงผนั

ประเภท

2-0* คุมเบรค DC
2-00 กระแสไฟ DC คาง/อุนใหมอเตอร 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
2-01 กระแสในการเบรคกระแสตรง 50 % All set-ups TRUE 0 Uint16
2-02 ระยะเวลาจายไฟเบรค DC 10.0 s All set-ups TRUE -1 Uint16
2-03 ความเร็วตัดเขาของเบรคDC[RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
2-04 ความเร็วตัดเขาของเบรคDC[Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
2-1* คุมผานเบรครีฯ
2-10 ฟงกชันของเบรค [0] ปด All set-ups TRUE - Uint8
2-11 ตัวตานทานเบรค (โอหม) ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
2-12 ขีดจาํกัดกําลัง(kW) เบรครีซีสเตอร ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint32
2-13 การปองกันเมื่อเกินขดีจํากัด [0] ปด All set-ups TRUE - Uint8
2-15 การตรวจสอบเบรครีซีสเตอร [0] ปด All set-ups TRUE - Uint8
2-16 กระแส เอซีเบรกสูงสุด 100.0 % All set-ups TRUE -1 Uint32
2-17 การควบคุมแรงดันเกิน [2] ใช All set-ups TRUE - Uint8
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7.3.5 3-** คาอางองิ/การเปล่ียนความเร็ว

เลขที่-
พาราม-ิ
เตอร

คําอธิบายพารามิเตอร คามาตรฐาน
(SR - ขนาดทีส่ัมพันธ)

4 ชุดคําสั่ง เปลี่ยน-
ระหวางการ-
ทํางาน

ดัชนกีาร
แปลงผัน

ประเภท

3-0* ขดีอางองิ
3-02 คาอางองิต่ําสุด ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Int32
3-03 คาอางองิสูงสุด ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Int32
3-04 ฟงกชันคาอางองิ null All set-ups TRUE - Uint8
3-1* คาอางอิง
3-10 คาอางองิที่กาํหนดลวงหนา 0.00 % All set-ups TRUE -2 Int16
3-11 ความเร็ว Jog [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
3-13 จดุที่ใชอางองิ [0] เช่ือมเอง/ออโต All set-ups TRUE - Uint8
3-14 คาอางองิสัมพัทธต้ังลวงหนา 0.00 % All set-ups TRUE -2 Int32
3-15 คาอางองิแหลง 1 [1] อนิพตุอนาล็อก 53 All set-ups TRUE - Uint8
3-16 คาอางองิแหลง 2 [20] โพเทนชิโอมิเตอรดิจิตัล All set-ups TRUE - Uint8
3-17 คาอางองิแหลง 3 [0] ไมมีฟงกชัน All set-ups TRUE - Uint8
3-19 ความเร็ว Jog [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
3-4* ขึน้-ลงชุด1
3-41 กาํหนดเวลาความเร็วขาข้ึน ชุด 1 ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-42 กาํหนดเวลาความเร็วขาลง ชุด 1 ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-5* เปลี่ยนเร็ว 2
3-51 กาํหนดเวลาความเร็วขาข้ึน ชุด 2 ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-52 กาํหนดเวลาความเร็วขาลง ชุด 2 ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-8* ขึน้-ลงอื่น
3-80 กาํหนดเวลาความเร็วขาข้ึน-ลง Jog ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-81 ตั้งเวลาความเร็วลง หยดุทันที ExpressionLimit 2 set-ups TRUE -2 Uint32
3-82 Starting Ramp Up Time ExpressionLimit 2 set-ups TRUE -2 Uint32
3-9* ดิจิตอลโพเทน
3-90 ขนาดขัน้ 0.10 % All set-ups TRUE -2 Uint16
3-91 เวลาเปลี่ยนความเร็ว 1.00 s All set-ups TRUE -2 Uint32
3-92 การเรียกคืนกาํลัง [0] ปด All set-ups TRUE - Uint8
3-93 ขดีจํากัดสูงสุด 100 % All set-ups TRUE 0 Int16
3-94 ขดีจํากัดตํ่าสุด 0 % All set-ups TRUE 0 Int16
3-95 หนวงเวลาในการเปลี่ยนความเร็ว ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 TimD

 

7.3.6 4-** ขดีจํากัด/การเตือน

เลขที่-
พาราม-ิ
เตอร

คําอธิบายพารามิเตอร คามาตรฐาน
(SR - ขนาดทีส่ัมพันธ)

4 ชุดคําสั่ง เปลี่ยน-
ระหวางการ-
ทํางาน

ดัชนกีาร
แปลงผัน

ประเภท

4-1* ต้ังคามอเตอร
4-10 กาํหนดทิศทางการหมุนมอเตอร [2] ทั้งสองทศิทาง All set-ups FALSE - Uint8
4-11 กาํหนดความเร็วตํ่าสุดมอเตอร ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
4-12 ขดีจํากัดดานต่ําของความเร็วมอเตอร [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
4-13 กาํหนดความเร็วสูงสุดมอเตอร ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
4-14 ขดีจํากัดดานสูงของความเร็วมอเตอร [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
4-16 กาํหนดคาแรงบิดมอเตอร ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
4-17 กาํหนดคาแรงบิดกรณีไฟยอนกลับ 100.0 % All set-ups TRUE -1 Uint16
4-18 ขดีจํากัดกระแส ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint32
4-19 ตั้งความถี่สูงสุดของมอเตอร ExpressionLimit All set-ups FALSE -1 Uint16
4-5* คาเกดิสัญญาณ
4-50 ตั้งเตือนเมื่อกระแสต่ํากวาระบุ 0.00 A All set-ups TRUE -2 Uint32
4-51 ตั้งเตือนเมื่อกระแสสูงกวาระบุ ImaxVLT (P1637) All set-ups TRUE -2 Uint32
4-52 ตั้งคาเตือนเมื่อเร็วตํ่ากวากาํหนด 0 RPM All set-ups TRUE 67 Uint16
4-53 ตั้งคาเตือนเมื่อเร็วสูงกวากาํหนด outputSpeedHighLimit (P413) All set-ups TRUE 67 Uint16
4-54 คําเตือนคาอางอิงต่ํา -999999.999 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
4-55 คําเตือนคาอางอิงสูง 999999.999 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
4-56 คําเตือนการปอนกลับต่ํา -999999.999 ProcessCtrlUnit All set-ups TRUE -3 Int32
4-57 คําเตือนการปอนกลับสูง 999999.999 ProcessCtrlUnit All set-ups TRUE -3 Int32
4-58 ตั้งเตือนเมื่อเฟสมอเตอรหายไป [2] ตัดการทํางาน 1000ms All set-ups TRUE - Uint8
4-6* ความเร็วขาม
4-60 ชวงเริ่มตนความเร็วกระโดดขาม ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
4-61 ขามความเร็วจาก [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
4-62 ชวงจบความเร็วกระโดดขาม ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
4-63 ขามความเร็วไปยงั [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
4-64 ตัง้คาบายพาสกึง่อัตโนมัติ [0] ปด All set-ups FALSE - Uint8
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7.3.7 5-** อินพทุ/เอาทพุทดิจิตอล

เลขที-่
พารามิ-
เตอร

คําอธิบายพารามิเตอร คามาตรฐาน
(SR - ขนาดทีส่ัมพันธ)

4 ชุดคําสั่ง เปล่ียน-
ระหวางการ-
ทํางาน

ดัชนกีาร
แปลงผัน

ประเภท

5-0* โหมด I/O ดิจิตอล
5-00 เลือกหมวดสัญฯดิจิตอลอนิ-เอาท [0] NPN - แอกทฟีที ่24V All set-ups FALSE - Uint8
5-01 เลือกสัญญาณดิจติอล เทอมินอล 27 [0] อนิพตุ All set-ups TRUE - Uint8
5-02 เลือกสัญญาณดิจติอล เทอมินอล 29 [0] อนิพตุ All set-ups TRUE - Uint8
5-1* ดิจิตอลอนิ
5-10 ต้ังการทํางานของเทอมินอล 18 [8] สตารท All set-ups TRUE - Uint8
5-11 ต้ังการทํางานของเทอมินอล 19 [0] ไมมีการทํางาน All set-ups TRUE - Uint8
5-12 ต้ังการทํางานของเทอมินอล 27 null All set-ups TRUE - Uint8
5-13 ต้ังการทํางานของเทอมินอล 29 [14] เหยาะ All set-ups TRUE - Uint8
5-14 ต้ังการทํางานของเทอมินอล 32 [0] ไมมีการทํางาน All set-ups TRUE - Uint8
5-15 ต้ังการทํางานของเทอมินอล 33 [0] ไมมีการทํางาน All set-ups TRUE - Uint8
5-16 ข้ัว X30/2 อินพุทดิจิตัล [0] ไมมีการทํางาน All set-ups TRUE - Uint8
5-17 ข้ัว X30/3 อินพุทดิจิตัล [0] ไมมีการทํางาน All set-ups TRUE - Uint8
5-18 ข้ัว X30/4 อินพุทดิจิตัล [0] ไมมีการทํางาน All set-ups TRUE - Uint8
5-3* ดิจิตอลเอาต
5-30 กําหนดเอาทพุทของ เทอมินอล 27 [0] ไมมีการทํางาน All set-ups TRUE - Uint8
5-31 กําหนดเอาทพุทของ เทอมินอล 29 [0] ไมมีการทํางาน All set-ups TRUE - Uint8
5-32 ข้ัว X30/6 Digi Out (MCB 101) [0] ไมมีการทํางาน All set-ups TRUE - Uint8
5-33 ข้ัว X30/7 Digi Out (MCB 101) [0] ไมมีการทํางาน All set-ups TRUE - Uint8
5-4* รีเลย
5-40 กําหนดการทํางานของรีเลย null All set-ups TRUE - Uint8
5-41 หนวงเวลา On Delay ของรีเลย 0.01 s All set-ups TRUE -2 Uint16
5-42 หนวงเวลา Off Delay ของรีเลย 0.01 s All set-ups TRUE -2 Uint16
5-5* อนิพตุพัลส
5-50 ต้ังรับความถี่พัลสต่ําเทอมินอล29 100 Hz All set-ups TRUE 0 Uint32
5-51 ต้ังรับความถี่พัลสต่ําเทอมินอล29 100 Hz All set-ups TRUE 0 Uint32
5-52 ข้ัว29 คาอางองิต่ํา/คาปอนกลับ 0.000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
5-53 ข้ัว 29 คาอางอิงสูง/คาปอนคา 100.000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
5-54 คาคงทีเ่วลาตัวกรองพัลส #29 100 ms All set-ups FALSE -3 Uint16
5-55 ต้ังรับความถี่พัลสต่ําเทอมินอล33 100 Hz All set-ups TRUE 0 Uint32
5-56 ต้ังรับความถี่พัลสต่ําเทอมินอล32 100 Hz All set-ups TRUE 0 Uint32
5-57 ข้ัว33 คาอางองิต่ํา/คาปอนกลับ 0.000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
5-58 ข้ัว 33 คาอางอิงสูง/คาปอนคา 100.000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
5-59 คาคงทีเ่วลาตัวกรองพัลส #33 100 ms All set-ups FALSE -3 Uint16
5-6* คาพลัสที่อานได
5-60 ข้ัว 27 ตัวแปรเอาทพตุพัลส [0] ไมมีการทํางาน All set-ups TRUE - Uint8
5-62 เอาทพุทพัลส ความถี่สูงสุด #27 5000 Hz All set-ups TRUE 0 Uint32
5-63 ข้ัว 29 ตัวแปรเอาทพตุพัลส [0] ไมมีการทํางาน All set-ups TRUE - Uint8
5-65 เอาทพุทพัลส ความถี่สูงสุด #29 5000 Hz All set-ups TRUE 0 Uint32
5-66 ข้ัว X30/6 ตัวแปรเอาทพทุพลัส [0] ไมมีการทํางาน All set-ups TRUE - Uint8
5-68 เอาทพุทพัลส ความถี่สูงสุด #X30/6 5000 Hz All set-ups TRUE 0 Uint32
5-9* บัสถกูควบคุม
5-90 ควบคุมดิจิตัลเอาทพุตและรีเลยดวยบสั 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
5-93 เอาทพุทพัลส #27 ควบคุมบสั 0.00 % All set-ups TRUE -2 N2
5-94 เอาทพุทพัลส #27 ต้ังคาหมดเวลาลวงหนา 0.00 % 1 set-up TRUE -2 Uint16
5-95 เอาทพุทพัลส #29 ควบคุมบสั 0.00 % All set-ups TRUE -2 N2
5-96 เอาทพุทพัลส #29 ต้ังคาหมดเวลาลวงหนา 0.00 % 1 set-up TRUE -2 Uint16
5-97 เอาทพุทพัลส #30/6 ควบคุมบสั 0.00 % All set-ups TRUE -2 N2
5-98 เอาทพุทพัลส #X30/6 ตั้งคาหมดเวลาลวงหนา 0.00 % 1 set-up TRUE -2 Uint16
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7.3.8 6-** อินพทุ/เอาทพทุอนาล็อก

เลขที่-
พาราม-ิ
เตอร

คําอธิบายพารามิเตอร คามาตรฐาน
(SR - ขนาดทีส่ัมพันธ)

4 ชุดคําสั่ง เปลี่ยน-
ระหวางการ-
ทาํงาน

ดัชนีการ
แปลงผัน

ประเภท

6-0* โหมด I/O อนาล็อก
6-00 เวลาหมดเวลารอสัญญาณ 10 s All set-ups TRUE 0 Uint8
6-01 ฟงกชันหมดเวลารอสัญญาณ [0] ปด All set-ups TRUE - Uint8

6-02
ฟงกชันการหมดเวลาแรงดันระดับศูนยของโหมดไฟ-
ไหม [0] ปด All set-ups TRUE - Uint8

6-1* อนิพทุอนาล็อก 53
6-10 ข้ัว 53 แรงดันระดับต่ํา 0.07 V All set-ups TRUE -2 Int16
6-11 ข้ัว 53 แรงดันระดับสูง 10.00 V All set-ups TRUE -2 Int16
6-12 ข้ัว 53 กระแสระดับต่ํา 4.00 mA All set-ups TRUE -5 Int16
6-13 ข้ัว 53 กระแสระดับสูง 20.00 mA All set-ups TRUE -5 Int16
6-14 ข้ัว 53 คาอางอิง/คาปอนกลับคา 0.000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
6-15 ข้ัว 53 คาอางอิง/คาปอนกลับคา ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Int32
6-16 ข้ัว 53 คาคงที่เวลาตัวกรอง 0.001 s All set-ups TRUE -3 Uint16
6-17 ข้ัว 53 แรงดันต่ําเกินไป [1] ใช All set-ups TRUE - Uint8
6-2* อนิพทุอนาล็อก 54
6-20 ข้ัว 54 แรงดันระดับต่ํา 0.07 V All set-ups TRUE -2 Int16
6-21 ข้ัว 54 แรงดันระดับสูง 10.00 V All set-ups TRUE -2 Int16
6-22 ข้ัว 54 กระแสระดับต่ํา 4.00 mA All set-ups TRUE -5 Int16
6-23 ข้ัว 54 กระแสระดับสูง 20.00 mA All set-ups TRUE -5 Int16
6-24 ข้ัว 54 คาอางอิง/คาปอนกลับต่ํา 0.000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
6-25 ข้ัว 54 คาอางอิง/คาปอนกลับสูง 100.000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
6-26 ข้ัว 54 คาคงที่เวลาตัวกรอง 0.001 s All set-ups TRUE -3 Uint16
6-27 ข้ัว 54 แรงดันต่ําเกินไป [1] ใช All set-ups TRUE - Uint8
6-3* อนิพทุอนาล็อก X30/11
6-30 ข้ัว X30/11 แรงดันต่ํา 0.07 V All set-ups TRUE -2 Int16
6-31 ข้ัว X30/11 แรงดันสูง 10.00 V All set-ups TRUE -2 Int16
6-34 ข้ัว X30/11 คาอางองิ/คาปอนกลับต่ํา 0.000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
6-35 ข้ัว X30/11 คาอางองิ/คาปอนกลับสูง 100.000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
6-36 ข้ัว X30/11 คาคงทีเ่วลาตัวกรอง 0.001 s All set-ups TRUE -3 Uint16
6-37 ข้ัว X30/11 แรงดันต่ําเกนิไป [1] ใช All set-ups TRUE - Uint8
6-4* อนิพทุอนาล็อก X30/12
6-40 ข้ัว X30/12 แรงดันต่ํา 0.07 V All set-ups TRUE -2 Int16
6-41 ข้ัว X30/12 แรงดันสูง 10.00 V All set-ups TRUE -2 Int16
6-44 ข้ัว X30/12 คาอางองิ/คาปอนกลับต่ํา 0.000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
6-45 ข้ัว X30/12 คาอางองิ/คาปอนกลับสูง 100.000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
6-46 ข้ัว X30/12 คาคงทีเ่วลาตัวกรอง 0.001 s All set-ups TRUE -3 Uint16
6-47 ข้ัว X30/12 แรงดันต่ําเกนิไป [1] ใช All set-ups TRUE - Uint8
6-5* เอาทพุตอนาล็อก 42
6-50 เอาทพตุ ข้ัว 42 null All set-ups TRUE - Uint8
6-51 ข้ัว 42 สเกลต่ําสุดของเอาทพุต 0.00 % All set-ups TRUE -2 Int16
6-52 ข้ัว 42 สเกลสูงสุดของเอาทพุต 100.00 % All set-ups TRUE -2 Int16
6-53 ข้ัว 42 ควบคุมบัสเอาทพุท 0.00 % All set-ups TRUE -2 N2
6-54 ข้ัว 42 คาหมดเวลาเอาทพทุที่ต้ังไวลวงหนา 0.00 % 1 set-up TRUE -2 Uint16
6-6* เอาทพุตอนาล็อก X30/8
6-60 ข้ัว X30/8 เอาทพุท [0] ไมมีการทาํงาน All set-ups TRUE - Uint8
6-61 ข้ัว X30/8 สเกลต่ําสุด 0.00 % All set-ups TRUE -2 Int16
6-62 ข้ัว X30/8 สเกลสูงสุด 100.00 % All set-ups TRUE -2 Int16
6-63 ข้ัว X30/8 เอาทพตุของบสัควบคุม 0.00 % All set-ups TRUE -2 N2
6-64 ข้ัว X30/8 คาหมดเวลาเอาทพุทที่ตั้งไวลวงหนา 0.00 % 1 set-up TRUE -2 Uint16
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7.3.9 8-** การสื่อสารและตัวเลือก

เลขที-่
พารามิ-
เตอร

คําอธิบายพารามิเตอร คามาตรฐาน
(SR - ขนาดทีส่ัมพันธ)

4 ชุดคําสั่ง เปล่ียน-
ระหวางการ-
ทํางาน

ดัชนีการ
แปลงผัน

ประเภท

8-0* การตั้งคาทั่วไป
8-01 ไซตควบคุม null All set-ups TRUE - Uint8
8-02 แหลงควบคุม null All set-ups TRUE - Uint8
8-03 เวลาของตัวควบคุมเมื่อหมดเวลา ExpressionLimit 1 set-up TRUE -1 Uint32
8-04 ฟงกชันควบคุมเมื่อหมดเวลา [0] ปด 1 set-up TRUE - Uint8
8-05 ฟงกชันสิ้นสุดการหมดเวลา [1] ใชการต้ังคาตอ 1 set-up TRUE - Uint8
8-06 การรีเซ็ตตัวควบคุมเมื่อหมดเวลา [0] ไมรีเซ็ต All set-ups TRUE - Uint8
8-07 การวินจิฉยัการตัดปด [0] ยกเลิกใช 2 set-ups TRUE - Uint8
8-1* การตั้งคาควบคุม
8-10 โปรไฟลการควบคุม [0] โปรไฟล FC All set-ups FALSE - Uint8
8-13 เวริดสถานะทีก่ําหนดคาได STW [1] คามาตรฐานโปรไฟล All set-ups TRUE - Uint8
8-3* ต้ังคาพอรต FC
8-30 โปรโตคอล null 1 set-up TRUE - Uint8
8-31 ที่อยู ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 Uint8
8-32 Baud rate null 1 set-up TRUE - Uint8
8-33 พาริตี้ / บติหยดุ null 1 set-up TRUE - Uint8
8-34 Estimated cycle time 0 ms 2 set-ups TRUE -3 Uint32
8-35 การหนวงเวลาตอบรับต่ําสุด ExpressionLimit 1 set-up TRUE -3 Uint16
8-36 การหนวงเวลาตอบรับสูงสุด ExpressionLimit 1 set-up TRUE -3 Uint16
8-37 หนวงเวลา Inter-Char สูงสุด ExpressionLimit 1 set-up TRUE -5 Uint16
8-4* ชุดโปรโตคอล FC MC
8-40 การเลือกขอความที่สง [1] มาตรฐาน1 2 set-ups TRUE - Uint8
8-42 PCD write configuration ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint16
8-43 PCD read configuration ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint16
8-5* ดิจิตอล/บสั
8-50 การเลือกลื่นไหล [3] ตรรกะ OR (หรือ) All set-ups TRUE - Uint8
8-52 การเลือกเบรคกระแสตรง [3] ตรรกะ OR (หรือ) All set-ups TRUE - Uint8
8-53 เลือกการสตารท [3] ตรรกะ OR (หรือ) All set-ups TRUE - Uint8
8-54 การเลือกกลับทศิทาง null All set-ups TRUE - Uint8
8-55 การเลือกการตั้งคา [3] ตรรกะ OR (หรือ) All set-ups TRUE - Uint8
8-56 เลือกคาอางอิงที่กาํหนดลวงหนา [3] ตรรกะ OR (หรือ) All set-ups TRUE - Uint8
8-7* BACnet
8-70 อปุกรณอางองิบน BACnet 1 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint32
8-72 MS/TP มาสเตอรสูงสุด 127 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint8
8-73 MS/TP เฟรมขอมูลสูงสุด 1 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint16
8-74 บริการ "I-Am" [0] สงเมื่อเปดเครื่อง 1 set-up TRUE - Uint8
8-75 รหัสผานการเริ่มตน ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 VisStr[20]
8-8* การวินิจฉัยพอรท FC
8-80 ขอความการนบั ที่บสั 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
8-81 การนับความผดิพลาดที่บสั 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
8-82 ขอความรองที่ไดรับ 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
8-83 การนับความผดิพลาดของสเลฟ 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
8-84 ขอความรองที่สง 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
8-85 ขอผดิพลาดหมดเวลาสเลฟ 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
8-89 ตัวนับการวนิิจฉยั 0 N/A 1 set-up TRUE 0 Int32
8-9* บัสเหยาะ
8-90 ความเร็วบสัเหยาะ 1 100 RPM All set-ups TRUE 67 Uint16
8-91 ความเร็วบสัเหยาะ 2 200 RPM All set-ups TRUE 67 Uint16
8-94 คาปอนกลับ ที่บสั1 0 N/A 1 set-up TRUE 0 N2
8-95 คาปอนกลับ ที่บสั2 0 N/A 1 set-up TRUE 0 N2
8-96 คาปอนกลับ ที่บสั3 0 N/A 1 set-up TRUE 0 N2
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7.3.10 9-** Profibus

เลขที่-
พาราม-ิ
เตอร

คําอธิบายพารามิเตอร คามาตรฐาน
(SR - ขนาดที่สัมพนัธ)

4 ชุดคําสั่ง เปลี่ยน-
ระหวางการ-
ทํางาน

ดัชนีการ
แปลงผนั

ประเภท

9-00 จุดตั้ง 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
9-07 คาทีแ่ทจริง 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-15 การกําหนดรูปแบบการเขยีน PCD ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint16
9-16 การกําหนดรูปแบบการอาน PCD ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint16
9-18 โหนดแอดเดรส 126 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint8
9-22 การเลือกขอความ [108] PPO 8 1 set-up TRUE - Uint8
9-23 พารามิเตอรสําหรับสัญญาณ 0 All set-ups TRUE - Uint16
9-27 การแกไขพารามิเตอร [1] ใช 2 set-ups FALSE - Uint16
9-28 การควบคุมการประมวล [1] เปดวงมาสเตอร 2 set-ups FALSE - Uint8
9-44 ตัวนบัขอความแสดงการเกดิฟอลต 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
9-45 รหัสฟอลต 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
9-47 หมายเลขฟอลต 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
9-52 ตัวนบัสถานการณฟอลต 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
9-53 คําเตือน Profibus 0 N/A All set-ups TRUE 0 V2
9-63 อัตราบอดที่แทจริง [255] ไมพบอตัราบอด All set-ups TRUE - Uint8
9-64 การระบุอปุกรณ 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
9-65 หมายเลขโปรไฟล 0 N/A All set-ups TRUE 0 OctStr[2]
9-67 คําสั่งควบคุม 1 0 N/A All set-ups TRUE 0 V2
9-68 คําแสดงสถานะ 1 0 N/A All set-ups TRUE 0 V2
9-71 บันทึกคา Profibus [0] ปด All set-ups TRUE - Uint8
9-72 รีเซ็ตชุดขับดวยProfibus [0] ไมมีดําเนินการ 1 set-up FALSE - Uint8
9-80 พารามิเตอรทีร่ะบ ุ(1) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-81 พารามิเตอรทีร่ะบ ุ(2) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-82 พารามิเตอรทีร่ะบ ุ(3) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-83 พารามิเตอรทีร่ะบ ุ(4) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-84 พารามิเตอรทีร่ะบ ุ(5) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-90 พารามิเตอรทีเ่ปลี่ยนแปลง (1) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-91 พารามิเตอรทีเ่ปลี่ยนแปลง (2) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-92 พารามิเตอรทีเ่ปลี่ยนแปลง (3) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-93 พารามิเตอรทีเ่ปลี่ยนแปลง (4) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-94 พารามิเตอรทีเ่ปลี่ยนแปลง (5) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16

 

7.3.11 10-** ฟลดบสั CAN

เลขที่-
พาราม-ิ
เตอร

คําอธิบายพารามิเตอร คามาตรฐาน
(SR - ขนาดทีส่ัมพันธ)

4 ชุดคําสั่ง เปลี่ยน-
ระหวางการ-
ทํางาน

ดัชนีการ
แปลงผัน

ประเภท

10-0* การต้ังคาทั่วไป
10-00 โปรโตคอล CAN null 2 set-ups FALSE - Uint8
10-01 อตัราบอดทีเ่ลือก null 2 set-ups TRUE - Uint8
10-02 MAC ID ExpressionLimit 2 set-ups TRUE 0 Uint8
10-05 คาที่อานได สงตัวนบัขอผิดพลาด 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint8
10-06 คาที่อานได รับตัวนับขอผิดพลาด 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint8
10-07 คาขอมูลทีอ่านไดบสัปดตัวนบั 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint8
10-1* DeviceNet
10-10 การเลือกประเภทขอมูลการประมวล null All set-ups TRUE - Uint8
10-11 เขียนคารูปแบบขอมูลประมวล ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint16
10-12 อานคารูปแบบขอมูลประมวล ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint16
10-13 พารามิเตอรคําเตือน 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
10-14 คาอางอิงเน็ต [0] ปด 2 set-ups TRUE - Uint8
10-15 การควบคุมเน็ต [0] ปด 2 set-ups TRUE - Uint8
10-2* ตัวกรอง COS
10-20 ตัวกรอง COS 1 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
10-21 ตัวกรอง COS 2 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
10-22 ตัวกรอง COS 3 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
10-23 ตัวกรอง COS 4 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
10-3* ใชพารามิเตอร
10-30 ดัชนอีารเรย 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint8
10-31 คาขอมูลจัดเก็บ [0] ปด All set-ups TRUE - Uint8
10-32 การแกไข Devicenet 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
10-33 จดัเกบ็ทุกคร้ัง [0] ปด 1 set-up TRUE - Uint8
10-34 รหัสผลิตภณัฑ DeviceNet 120 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint16
10-39 พารามิเตอร Devicenet F 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
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7.3.12 11-** LonWorks

เลขที-่
พารามิ-
เตอร

คําอธิบายพารามิเตอร คามาตรฐาน
(SR - ขนาดทีส่ัมพันธ)

4 ชุดคําสั่ง เปล่ียน-
ระหวางการ-
ทํางาน

ดัชนกีาร
แปลงผนั

ประเภท

11-0* ไอดี LONWORKS
11-00 ไอดีของนิวรอน 0 N/A All set-ups TRUE 0 OctStr[6]
11-1* ฟงกชัน LON
11-10 โปรไฟลชุดขบั [0] โปรไฟล FC All set-ups TRUE - Uint8
11-15 เวริดของคําเตือน LON 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
11-17 เลขที่การแกไข XIF 0 N/A All set-ups TRUE 0 VisStr[5]
11-18 เลขที่การแกไข LonWorks 0 N/A All set-ups TRUE 0 VisStr[5]
11-2* การเขาถึงพาราฯ LON
11-21 จัดเก็บคาขอมูล [0] ปด All set-ups TRUE - Uint8

 

7.3.13 13-** ตัวควบคุม Smart Logic

เลขที-่
พารามิ-
เตอร

คําอธิบายพารามิเตอร คามาตรฐาน
(SR - ขนาดทีส่ัมพันธ)

4 ชุดคําสั่ง เปล่ียน-
ระหวางการ-
ทํางาน

ดัชนกีาร
แปลงผนั

ประเภท

13-0* การตั้งคา SLC
13-00 โหมดตัวควบคุม SL null 2 set-ups TRUE - Uint8
13-01 Event การสตารท null 2 set-ups TRUE - Uint8
13-02 Event การหยุด null 2 set-ups TRUE - Uint8
13-03 รีเซ็ต SLC [0] หามรีเซ็ต SLC All set-ups TRUE - Uint8
13-1* ตัวเปรียบเทียบ
13-10 โอเปอรแรนดตัวเปรียบเทียบ null 2 set-ups TRUE - Uint8
13-11 โอเปอรเรเตอรตัวเปรียบเทียบ null 2 set-ups TRUE - Uint8
13-12 คาตัวเปรียบเทียบ ExpressionLimit 2 set-ups TRUE -3 Int32
13-2* ตัวต้ังเวลา
13-20 ตัวตั้งเวลาตัวควบคุม SL ExpressionLimit 1 set-up TRUE -3 TimD
13-4* กฏตรรกะ
13-40 บลูีนกฎตรรกะ 1 null 2 set-ups TRUE - Uint8
13-41 โอเปอรเรเตอรกฎตรรกะ 1 null 2 set-ups TRUE - Uint8
13-42 บลูีนกฎตรรกะ 2 null 2 set-ups TRUE - Uint8
13-43 โอเปอรเรเตอรกฎตรรกะ 2 null 2 set-ups TRUE - Uint8
13-44 บลูีนกฎตรรกะ 3 null 2 set-ups TRUE - Uint8
13-5* สถานะ
13-51 เหตุการณตัวควบคุม SL null 2 set-ups TRUE - Uint8
13-52 การกระทําของตัวควบคุม SL null 2 set-ups TRUE - Uint8
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7.3.14 14-** ฟงกชันพเิศษ

เลขที่-
พาราม-ิ
เตอร

คําอธิบายพารามิเตอร คามาตรฐาน
(SR - ขนาดทีส่ัมพันธ)

4 ชุดคําสั่ง เปลี่ยน-
ระหวางการ-
ทํางาน

ดัชนีการ
แปลงผนั

ประเภท

14-0* สลับอนิเวอรฯ
14-00 รูปแบบการสลับ null All set-ups TRUE - Uint8
14-01 ความถี่สลับ null All set-ups TRUE - Uint8
14-03 โอเวอรโมดูเลช่ัน [1] เปด All set-ups FALSE - Uint8
14-04 PWM สุม [0] ปด All set-ups TRUE - Uint8
14-1* เปด/ปดสายหลัก
14-10 แหลงจายไฟหลักลมเหลว [0] ไมมีการทํางาน All set-ups FALSE - Uint8
14-11 แรงดันหลักทีฟ่อลตหลัก ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint16
14-12 ความไมสมดุลแหลงจายไฟหลัก [0] ตัดการทาํงาน All set-ups TRUE - Uint8
14-2* ฟงกชันการรีเซ็ต
14-20 รีเซ็ตโหมด null All set-ups TRUE - Uint8
14-21 เวลาเริ่มตนใหมอัตโนมัติ 10 s All set-ups TRUE 0 Uint16
14-22 โหมดการทํางาน [0] การทํางานปกติ All set-ups TRUE - Uint8
14-23 ตั้งคารหัสชนิด null 2 set-ups FALSE - Uint8
14-25 หนวงการปดที่ขดีจํากัดทอรก 60 s All set-ups TRUE 0 Uint8
14-26 หนวงการปดทีข่อผิดพลาดอินเวอรเตอร ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint8
14-28 การตั้งคาการผลิต [0] ไมมีดําเนินการ All set-ups TRUE - Uint8
14-29 รหัสบริการ 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
14-3* คุมขดีกระแส
14-30 ตัวคุมขดีกระแส อัตราขยายตาม 100 % All set-ups FALSE 0 Uint16
14-31 ตัวคุมขดีกระแส เวลารวม 0.020 s All set-ups FALSE -3 Uint16
14-32 เวลาตัวกรองการควบคุมขดีจํากัดกระแส 26.0 ms All set-ups TRUE -4 Uint16
14-4* ปรับพลังเหมาะสม
14-40 ระดับ VT 66 % All set-ups FALSE 0 Uint8
14-41 การสรางสนามแมเหล็กต่ําสุด AEO ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint8
14-42 ความถี่ AEO ต่ําสุด 10 Hz All set-ups TRUE 0 Uint8
14-43 ตัวประกอบกาํลังของมอเตอร ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint16
14-5* สภาพแวดลอม
14-50 ตัวกรอง RFI [1] เปด 1 set-up FALSE - Uint8
14-51 DC Link Compensation [1] เปด 1 set-up TRUE - Uint8
14-52 การควบคุมพัดลม [0] อตัโนมัติ All set-ups TRUE - Uint8
14-53 การตรวจดูพัดลม [1] คําเตือน All set-ups TRUE - Uint8
14-55 Output Filter [0] No Filter 1 set-up FALSE - Uint8
14-59 จาํนวนทีแ่ทจริงของหนวยอนิเวอรเตอร ExpressionLimit 1 set-up FALSE 0 Uint8
14-6* ลดพิกดัอตัโนมัติ
14-60 ฟงกชันทีอุ่ณหภมูิสูงเกนิ [0] ตัดการทาํงาน All set-ups TRUE - Uint8
14-61 ฟงกชันเมื่อภาระโหลดเกินที่อนิเวอรเตอร [0] ตัดการทาํงาน All set-ups TRUE - Uint8
14-62 ลด พกิัดกระแสโหลดเกินของอนิเวอรเตอร 95 % All set-ups TRUE 0 Uint16

 

คูมือการใชงานชุดขับ VLT® HVAC 7 วิธีการ โปรแกรม ตัวแปลงความถี่

MG.11.AC.9A - VLT® เปนเครื่องหมายจดทะเบยีนการคาของ Danfoss 131

  7



7.3.15 15-** ขอมูลของ FC

เลขที-่
พารามิ-
เตอร

คําอธิบายพารามิเตอร คามาตรฐาน
(SR - ขนาดที่สัมพนัธ)

4 ชุดคําสั่ง เปลี่ยน-
ระหวางการ-
ทาํงาน

ดัชนกีาร
แปลงผนั

ประเภท

15-0* ขอมูลการทํางาน
15-00 เวลาการทาํงาน 0 h All set-ups FALSE 74 Uint32
15-01 ช่ัวโมงการรัน 0 h All set-ups FALSE 74 Uint32
15-02 ตัวนบั kWh 0 kWh All set-ups FALSE 75 Uint32
15-03 กําลังกลับคืน 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
15-04 อุณหภมูิสูงเกิน 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
15-05 โวลตสูงเกนิ 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
15-06 รีเซ็ตตัวนบั kWh [0] ไมรีเซ็ต All set-ups TRUE - Uint8
15-07 รีเซ็ตตัวนบัชั่วโมงการรัน [0] ไมรีเซ็ต All set-ups TRUE - Uint8
15-08 จาํนวนการสตารท 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
15-1* ต้ังคาบันทึกขอมูล
15-10 แหลงสําหรับการบนัทกึ 0 2 set-ups TRUE - Uint16
15-11 ชวงการบนัทึก ExpressionLimit 2 set-ups TRUE -3 TimD
15-12 Event การทริก [0] เทจ็ 1 set-up TRUE - Uint8
15-13 โหมดการบันทึก [0] บันทึกตลอดเวลา 2 set-ups TRUE - Uint8
15-14 สุมเก็บขอมูลกอนการทริก 50 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint8
15-2* บนัทึกประวัติ
15-20 บนัทกึประวัติ:เหตุการณ 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint8
15-21 บนัทกึประวัติ:คา 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
15-22 บนัทกึประวัติ:เวลา 0 ms All set-ups FALSE -3 Uint32
15-23 บนัทกึประวัติ: วนัทีแ่ละเวลา ExpressionLimit All set-ups FALSE 0 TimeOfDay
15-3* บนัทึกสัญญาณเตือน
15-30 บนัทกึสัญญาณเตือน: รหัสขอผดิพลาด 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint8
15-31 บนัทกึสัญญาณเตือน: คา 0 N/A All set-ups FALSE 0 Int16
15-32 บนัทกึสัญญาณเตือน: เวลา 0 s All set-ups FALSE 0 Uint32
15-33 บนัทกึสัญญาณเตือน: วนัทีแ่ละเวลา ExpressionLimit All set-ups FALSE 0 TimeOfDay
15-4* การระบุชุดขับเคลื่อน
15-40 ประเภท FC 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[6]
15-41 สวนกําลัง 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-42 แรงดันไฟฟา 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-43 เวอรชันของซอฟตแวร 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[5]
15-44 สตริงรหัสชนดิที่สั่ง 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[40]
15-45 สตริงรหัสชนดิจริง 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[40]
15-46 หมายเลขส่ังซ้ือตัวแปลงความถี่ 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[8]
15-47 หมายเลขส่ังซ้ือการดกําลัง 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[8]
15-48 เลข ไอดีของ LCP 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-49 ไอดีซอฟตแวรการดควบคุม 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-50 ไอดีซอฟตแวรการดกําลัง 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-51 หมายเลขซีเรียลตัวแปลงความถี่ 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[10]
15-53 หมายเลขซีเรียลการดกาํลัง 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[19]
15-6* การระบุตัวเลือก
15-60 ติดตั้งอปุกรณเสริม 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[30]
15-61 เวอรชันซอฟตแวรของอุปกรณเสริม 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-62 หมายเลขส่ังซ้ือของอุปกรณเสริม 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[8]
15-63 หมายเลขเครื่องของอปุกรณเสริม 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[18]
15-70 อุปกรณเสริมในสล็อต A 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[30]
15-71 เวอรชันอปุกรณเสริมสล็อต A 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-72 อุปกรณเสริมในสล็อต B 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[30]
15-73 เวอรชันอปุกรณเสริมสล็อต B 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-74 อุปกรณเสริมในสล็อต C0 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[30]
15-75 สล็อต C0 เวอรชันซอฟตแวรอปุกรณเสริม 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-76 อุปกรณเสริมในสล็อต C1 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[30]
15-77 สล็อต C1 เวอรชันซอฟตแวรอปุกรณเสริม 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-9* ขอมูลพารามิเตอร
15-92 พารามิเตอรที่กาํหนด 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
15-93 พารามิเตอรที่แกไข 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
15-98 การระบุชุดขบัเคล่ือน 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[40]
15-99 พารามิเตอร Metadata 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
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7.3.16 16-** คาขอมูลทีอ่านได

เลขที่-
พาราม-ิ
เตอร

คําอธิบายพารามิเตอร คามาตรฐาน
(SR - ขนาดที่สัมพนัธ)

4 ชุดคําสั่ง เปลี่ยน-
ระหวางการ-
ทํางาน

ดัชนีการ
แปลงผัน

ประเภท

16-0* สถานะทั่วไป
16-00 คําสั่งควบคุม 0 N/A All set-ups FALSE 0 V2
16-01 คาอางอิง [หนวย] 0.000 ReferenceFeedbackUnit All set-ups FALSE -3 Int32
16-02 คาอางอิง % 0.0 % All set-ups FALSE -1 Int16
16-03 คําแสดงสถานะ 0 N/A All set-ups FALSE 0 V2
16-05 คาหลักที่แทจริง [%] 0.00 % All set-ups FALSE -2 N2
16-09 คาทีก่ําหนดเอง 0.00 CustomReadoutUnit All set-ups FALSE -2 Int32
16-1* สถานะมอเตอร
16-10 กําลัง [kW] 0.00 kW All set-ups FALSE 1 Int32
16-11 กําลัง [hp] 0.00 hp All set-ups FALSE -2 Int32
16-12 แรงดันมอเตอร 0.0 V All set-ups FALSE -1 Uint16
16-13 ความถี่ 0.0 Hz All set-ups FALSE -1 Uint16
16-14 กระแสมอเตอร 0.00 A All set-ups FALSE -2 Int32
16-15 ความถี่ [%] 0.00 % All set-ups FALSE -2 N2
16-16 แรงบิด [Nm] 0.0 Nm All set-ups FALSE -1 Int32
16-17 ความเร็ว [RPM] 0 RPM All set-ups FALSE 67 Int32
16-18 ความรอนมอเตอร 0 % All set-ups FALSE 0 Uint8
16-22 ทอรก [%] 0 % All set-ups FALSE 0 Int16
16-26 กําลังทีก่รอง [kW] 0.000 kW All set-ups FALSE 0 Int32
16-27 กําลังทีก่รอง [hp] 0.000 hp All set-ups FALSE -3 Int32
16-3* สถานะชุดขบัเคลื่อน
16-30 แรงดันการเชื่อมโยง DC 0 V All set-ups FALSE 0 Uint16
16-32 พลังงานเบรค /s 0.000 kW All set-ups FALSE 0 Uint32
16-33 พลังงานเบรค /2 นาที 0.000 kW All set-ups FALSE 0 Uint32
16-34 อุณหภมูิฮทีซิงค 0 °C All set-ups FALSE 100 Uint8
16-35 ความรอนอินเวอรเตอร 0 % All set-ups FALSE 0 Uint8
16-36 กระแสอินเวอรเตอรปกติ ExpressionLimit All set-ups FALSE -2 Uint32
16-37 กระแสอินเวอรเตอรสูงสุด ExpressionLimit All set-ups FALSE -2 Uint32
16-38 สถานะตัวควบคุม SL 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint8
16-39 อุณหภมูิการดควบคุม 0 °C All set-ups FALSE 100 Uint8
16-40 บัฟเฟอรการบันทึกเต็ม [0] เลขที่ All set-ups TRUE - Uint8
16-43 Timed Actions Status [0] Timed Actions Auto All set-ups TRUE - Uint8
16-49 Current Fault Source 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint8
16-5* อางอิง & ปอนกลับ
16-50 คาอางอิงภายนอก 0.0 N/A All set-ups FALSE -1 Int16
16-52 การปอนกลับ [หนวย] 0.000 ProcessCtrlUnit All set-ups FALSE -3 Int32
16-53 คาอางอิง Digi Pot 0.00 N/A All set-ups FALSE -2 Int16
16-54 คาปอนกลับ 1 [หนวย] 0.000 ProcessCtrlUnit All set-ups FALSE -3 Int32
16-55 คาปอนกลับ 2 [หนวย] 0.000 ProcessCtrlUnit All set-ups FALSE -3 Int32
16-56 คาปอนกลับ 3 [หนวย] 0.000 ProcessCtrlUnit All set-ups FALSE -3 Int32
16-58 เอาทพทุ PID [%] 0.0 % All set-ups TRUE -1 Int16
16-6* อินพุต & เอาตพทุ
16-60 อินพุตดิจติอล 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
16-61 ขั้ว 53 การตั้งคาสวติช [0] กระแส All set-ups FALSE - Uint8
16-62 อินพุตอนาล็อก 53 0.000 N/A All set-ups FALSE -3 Int32
16-63 ขั้ว 54 การตั้งคาสวติช [0] กระแส All set-ups FALSE - Uint8
16-64 อินพุตอนาล็อก 54 0.000 N/A All set-ups FALSE -3 Int32
16-65 เอาทพตุอนาล็อก 42 [mA] 0.000 N/A All set-ups FALSE -3 Int16
16-66 เอาทพุตดิจติอล [bin] 0 N/A All set-ups FALSE 0 Int16
16-67 อินพุทแบบพลัซ #29 [Hz] 0 N/A All set-ups FALSE 0 Int32
16-68 อินพุทแบบพลัซ #33 [Hz] 0 N/A All set-ups FALSE 0 Int32
16-69 เอาทพตุแบบพลัส #27 [Hz] 0 N/A All set-ups FALSE 0 Int32
16-70 เอาทพตุแบบพลัส #29 [Hz] 0 N/A All set-ups FALSE 0 Int32
16-71 เอาทพทุรีเลย [bin] 0 N/A All set-ups FALSE 0 Int16
16-72 ตัวนบั A 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
16-73 ตัวนบั B 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
16-75 อินพุทอนาล็อก X30/11 0.000 N/A All set-ups FALSE -3 Int32
16-76 อินพุทอนาล็อก X30/12 0.000 N/A All set-ups FALSE -3 Int32
16-77 เอาทพทุอนาล็อก X30/8 [mA] 0.000 N/A All set-ups FALSE -3 Int16
16-8* ฟลดบัส
16-80 CTW ฟลดบสั 1 0 N/A All set-ups FALSE 0 V2
16-82 REF ฟลดบัส 1 0 N/A All set-ups FALSE 0 N2
16-84 ตัวเลือกสื่อสาร STW 0 N/A All set-ups FALSE 0 V2
16-85 CTW พอรต FC 1 0 N/A All set-ups FALSE 0 V2
16-86 REF พอรต FC 1 0 N/A All set-ups FALSE 0 N2
16-9* คาที่อานได
16-90 คําสัญญาณเตือน 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
16-91 คําสัญญาณเตือน 2 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
16-92 คําเตือน 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
16-93 คําเตือน 2 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
16-94 คําแสดงสถานะแบบขยาย 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
16-95 ภายนอก คําแสดงสถานะ 2 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
16-96 คําแสดงการบาํรงุรักษา 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
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7.3.17 18-** ขอมูลและคาทีอ่านได

เลขที-่
พารามิ-
เตอร

คําอธิบายพารามิเตอร คามาตรฐาน
(SR - ขนาดทีส่ัมพันธ)

4 ชุดคําสั่ง เปลี่ยน-
ระหวางการ-
ทาํงาน

ดัชนกีาร
แปลงผัน

ประเภท

18-0* บนัทึกการบํารุงรักษา
18-00 บนัทกึการบาํรงุรักษา: รายการ 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint8
18-01 บนัทกึการบาํรงุรักษา: การกระทํา 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint8
18-02 บนัทกึการบาํรงุรักษา: เวลา 0 s All set-ups FALSE 0 Uint32
18-03 บนัทกึการบาํรงุรักษา: วันที่และเวลา ExpressionLimit All set-ups FALSE 0 TimeOfDay
18-1* บนัทึกโหมดไฟไหม
18-10 บันทึกโหมดไฟไหม: เหตุการณ 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint8
18-11 บันทึกโหมดไฟไหม: เวลา 0 s All set-ups FALSE 0 Uint32
18-12 บันทึกโหมดไฟไหม: วนัทีแ่ละเวลา ExpressionLimit All set-ups FALSE 0 TimeOfDay
18-3* อนิพตุ & เอาตพุต
18-30 อนิพตุอนาล็อก X42/1 0.000 N/A All set-ups FALSE -3 Int32
18-31 อนิพตุอนาล็อก X42/3 0.000 N/A All set-ups FALSE -3 Int32
18-32 อนิพตุอนาล็อก X42/5 0.000 N/A All set-ups FALSE -3 Int32
18-33 อนาล็อกออก X42/7 [V] 0.000 N/A All set-ups FALSE -3 Int16
18-34 อนาล็อกออก X42/9 [V] 0.000 N/A All set-ups FALSE -3 Int16
18-35 อนาล็อกออก X42/11 [V] 0.000 N/A All set-ups FALSE -3 Int16
18-5* คาอางองิ
18-50 คาทีอ่านไดของการไรตัวตรวจจบั [หนวย] 0.000 SensorlessUnit All set-ups FALSE -3 Int32
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7.3.18 20-** วงรอบปดของ FC

เลขที่-
พาราม-ิ
เตอร

คําอธิบายพารามิเตอร คามาตรฐาน
(SR - ขนาดที่สัมพนัธ)

4 ชุดคําสั่ง เปลี่ยน-
ระหวางการ-
ทาํงาน

ดัชนีการ
แปลงผนั

ประเภท

20-0* การปอนกลับ
20-00 แหลงคาปอนกลับ 1 [2] อินพุทอนาล็อก 54 All set-ups TRUE - Uint8
20-01 การแปลงคาปอนกลับ 1 [0] แบบเสนตรง All set-ups FALSE - Uint8
20-02 คาปอนกลับ 1 หนวยแหลง null All set-ups TRUE - Uint8
20-03 แหลงคาปอนกลับ 2 [0] ไมมีฟงกชัน All set-ups TRUE - Uint8
20-04 การแปลงคาปอนกลับ 2 [0] แบบเสนตรง All set-ups FALSE - Uint8
20-05 คาปอนกลับ 2 หนวยแหลง null All set-ups TRUE - Uint8
20-06 แหลงคาปอนกลับ 3 [0] ไมมีฟงกชัน All set-ups TRUE - Uint8
20-07 การแปลงคาปอนกลับ 3 [0] แบบเสนตรง All set-ups FALSE - Uint8
20-08 คาปอนกลับ 3 หนวยแหลง null All set-ups TRUE - Uint8
20-12 หนวย คาอางองิ/คาปอนกลับ null All set-ups TRUE - Uint8
20-13 คาอางอิง/คาปอนกลับต่ําสุด 0.000 ProcessCtrlUnit All set-ups TRUE -3 Int32
20-14 คาอางอิง/คาปอนกลับสูงสุด 100.000 ProcessCtrlUnit All set-ups TRUE -3 Int32
20-2* คาปอนกลับ/เซ็ตพอยต
20-20 ฟงกชันการปอนกลับ [3] ต่ําสุด All set-ups TRUE - Uint8
20-21 เซ็ตพอยต 1 0.000 ProcessCtrlUnit All set-ups TRUE -3 Int32
20-22 เซ็ตพอยต 2 0.000 ProcessCtrlUnit All set-ups TRUE -3 Int32
20-23 เซ็ตพอยต 3 0.000 ProcessCtrlUnit All set-ups TRUE -3 Int32
20-3* ปอนกลับ ขั้นสูง ต้ังคา
20-30 สารทาํความเยน็ [0] R22 All set-ups TRUE - Uint8
20-31 สารทาํความเยน็ทีก่ําหนดโดยผูใช A1 10.0000 N/A All set-ups TRUE -4 Uint32
20-32 สารทาํความเยน็ทีก่ําหนดโดยผูใช A2 -2250.00 N/A All set-ups TRUE -2 Int32
20-33 สารทาํความเยน็ทีก่ําหนดโดยผูใช A3 250.000 N/A All set-ups TRUE -3 Uint32
20-34 Duct 1 Area [m2] 0.500 m2 All set-ups TRUE -3 Uint32
20-35 Duct 1 Area [in2] 750 in2 All set-ups TRUE 0 Uint32
20-36 Duct 2 Area [m2] 0.500 m2 All set-ups TRUE -3 Uint32
20-37 Duct 2 Area [in2] 750 in2 All set-ups TRUE 0 Uint32
20-38 Air Density Factor [%] 100 % All set-ups TRUE 0 Uint32
20-6* ไรตัวตรวจจับ
20-60 หนวยไรตัวตรวจจบั null All set-ups TRUE - Uint8
20-69 ขอมูลไรตัวตรวจจบั 0 N/A All set-ups TRUE 0 VisStr[25]
20-7* การปรับ PID อตัโนมัติ
20-70 ประเภทวงรอบปด [0] อตัโนมัติ 2 set-ups TRUE - Uint8
20-71 การดําเนินการของ PID [0] ปกติ 2 set-ups TRUE - Uint8
20-72 การเปลี่ยนเอาทพทุ PID 0.10 N/A 2 set-ups TRUE -2 Uint16
20-73 ระดับคาปอนกลับต่ําสุด -999999.000 ProcessCtrlUnit 2 set-ups TRUE -3 Int32
20-74 ระดับคาปอนกลับสูงสุด 999999.000 ProcessCtrlUnit 2 set-ups TRUE -3 Int32
20-79 การปรับ PID อตัโนมัติ [0] ยกเลิกการใช All set-ups TRUE - Uint8
20-8* การต้ังคาพื้นฐาน PID
20-81 การควบคุมแบบปกติ/ผกผัน PID [0] ปกติ All set-ups TRUE - Uint8
20-82 ความเร็วรอบทีเ่ร่ิมสตารท PID [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
20-83 ความเร็วสตารท PID [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
20-84 แบนวิดทอางองิเม่ือสถานะเปด 5 % All set-ups TRUE 0 Uint8
20-9* ตัวควบคุม PID
20-91 ปองกัน AntiWindup [1] เปด All set-ups TRUE - Uint8
20-93 คาเวลา Proportional ของ PID 0.50 N/A All set-ups TRUE -2 Uint16
20-94 คาเวลา Integral ของ PID 20.00 s All set-ups TRUE -2 Uint32
20-95 คาเวลา Differentiation ของ PID 0.00 s All set-ups TRUE -2 Uint16
20-96 ขดีจํากัดความแตกตาง PID 5.0 N/A All set-ups TRUE -1 Uint16
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7.3.19 21-** สวนขยาย วงรอบปด

เลขที-่
พารามิ-
เตอร

คําอธิบายพารามิเตอร คามาตรฐาน
(SR - ขนาดทีส่ัมพันธ)

4 ชุดคําสั่ง เปล่ียน-
ระหวางการ-
ทํางาน

ดัชนีการ
แปลงผัน

ประเภท

21-0* ปรับออโต CL ขยาย
21-00 ประเภทวงรอบปด [0] อัตโนมัติ 2 set-ups TRUE - Uint8
21-01 การดําเนนิการของ PID [0] ปกติ 2 set-ups TRUE - Uint8
21-02 การเปลี่ยนเอาทพุท PID 0.10 N/A 2 set-ups TRUE -2 Uint16
21-03 ระดับคาปอนกลับตํ่าสุด -999999.000 N/A 2 set-ups TRUE -3 Int32
21-04 ระดับคาปอนกลับสูงสุด 999999.000 N/A 2 set-ups TRUE -3 Int32
21-09 การปรับ PID อตัโนมัติ [0] ไมใชงาน All set-ups TRUE - Uint8
21-1* ภายนอก CL 1 คาอางอิงตํ่า/คาปอนกลับ
21-10 ภายนอก 1 คาอางองิ/หนวยปอนกลับ [1] % All set-ups TRUE - Uint8
21-11 ภายนอก 1 คาอางอิงต่ําสุด 0.000 ExtPID1Unit All set-ups TRUE -3 Int32
21-12 ภายนอก 1 คาอางอิงสูงสุด 100.000 ExtPID1Unit All set-ups TRUE -3 Int32
21-13 ภายนอก 1 แหลงคาอางอิง [0] ไมมีฟงกชัน All set-ups TRUE - Uint8
21-14 ภายนอก 1 แหลงคาปอนกลับ [0] ไมมีฟงกชัน All set-ups TRUE - Uint8
21-15 ภายนอก 1 เซ็ตพอยต 0.000 ExtPID1Unit All set-ups TRUE -3 Int32
21-17 ภายนอก 1 คาอางองิ [หนวย] 0.000 ExtPID1Unit All set-ups TRUE -3 Int32
21-18 ภายนอก 1 คาปอนกลับ [หนวย] 0.000 ExtPID1Unit All set-ups TRUE -3 Int32
21-19 ภายนอก 1 เอาทพุต [%] 0 % All set-ups TRUE 0 Int32
21-2* ภายนอก CL 1 PID
21-20 ภายนอก 1 การควบคุมแบบปกติ/ผกผัน [0] ปกติ All set-ups TRUE - Uint8
21-21 ภายนอก 1 อตัราขยายตามสวน 0.01 N/A All set-ups TRUE -2 Uint16
21-22 ภายนอก 1 เวลารวม 10000.00 s All set-ups TRUE -2 Uint32
21-23 ภายนอก 1 เวลาความตาง 0.00 s All set-ups TRUE -2 Uint16
21-24 ภายนอก 1 สวนตาง ขีดจาํกดัอัตราขยาย 5.0 N/A All set-ups TRUE -1 Uint16
21-3* ภายนอก CL 2 คาอางอิงตํ่า/คาปอนกลับ
21-30 ภายนอก 2 คาอางองิ/หนวยปอนกลับ [1] % All set-ups TRUE - Uint8
21-31 ภายนอก 2 คาอางอิงต่ําสุด 0.000 ExtPID2Unit All set-ups TRUE -3 Int32
21-32 ภายนอก 2 คาอางอิงสุงสุด 100.000 ExtPID2Unit All set-ups TRUE -3 Int32
21-33 ภายนอก 2 แหลงคาอางอิง [0] ไมมีฟงกชัน All set-ups TRUE - Uint8
21-34 ภายนอก 2 แหลงคาปอนกลับ [0] ไมมีฟงกชัน All set-ups TRUE - Uint8
21-35 ภายนอก 2 เซ็ตพอยต 0.000 ExtPID2Unit All set-ups TRUE -3 Int32
21-37 ภายนอก 2 คาอางองิ [หนวย] 0.000 ExtPID2Unit All set-ups TRUE -3 Int32
21-38 ภายนอก 2 คาปอนกลับ [หนวย] 0.000 ExtPID2Unit All set-ups TRUE -3 Int32
21-39 ภายนอก 2 เอาทพุต [%] 0 % All set-ups TRUE 0 Int32
21-4* ภายนอก CL 2 PID
21-40 ภายนอก 2 การควบคุมแบบปกติ/ผกผัน [0] ปกติ All set-ups TRUE - Uint8
21-41 ภายนอก 2 อตัราขยายตามสวน 0.01 N/A All set-ups TRUE -2 Uint16
21-42 ภายนอก 2 เวลารวม 10000.00 s All set-ups TRUE -2 Uint32
21-43 ภายนอก 2 เวลาความตาง 0.00 s All set-ups TRUE -2 Uint16
21-44 ภายนอก 2 สวนตาง ขีดจาํกดัอัตราขยาย 5.0 N/A All set-ups TRUE -1 Uint16
21-5* ภายนอก CL 3 คาอางอิงตํ่า/คาปอนกลับ
21-50 ภายนอก 3 คาอางองิ/หนวยปอนกลับ [1] % All set-ups TRUE - Uint8
21-51 ภายนอก 3 คาอางอิงต่ําสุด 0.000 ExtPID3Unit All set-ups TRUE -3 Int32
21-52 ภายนอก 3 คาอางอิงสุงสุด 100.000 ExtPID3Unit All set-ups TRUE -3 Int32
21-53 ภายนอก 3 แหลงคาอางอิง [0] ไมมีฟงกชัน All set-ups TRUE - Uint8
21-54 ภายนอก 3 แหลงคาปอนกลับ [0] ไมมีฟงกชัน All set-ups TRUE - Uint8
21-55 ภายนอก 3 เซ็ตพอยต 0.000 ExtPID3Unit All set-ups TRUE -3 Int32
21-57 ภายนอก 3 คาอางองิ [หนวย] 0.000 ExtPID3Unit All set-ups TRUE -3 Int32
21-58 ภายนอก 3 คาปอนกลับ [หนวย] 0.000 ExtPID3Unit All set-ups TRUE -3 Int32
21-59 ภายนอก 3 เอาทพุต [%] 0 % All set-ups TRUE 0 Int32
21-6* ภายนอก CL 3 PID
21-60 ภายนอก 3 การควบคุมแบบปกติ/ผกผัน [0] ปกติ All set-ups TRUE - Uint8
21-61 ภายนอก 3 อตัราขยายตามสวน 0.01 N/A All set-ups TRUE -2 Uint16
21-62 ภายนอก 3 เวลารวม 10000.00 s All set-ups TRUE -2 Uint32
21-63 ภายนอก 3 เวลาความตาง 0.00 s All set-ups TRUE -2 Uint16
21-64 ภายนอก 3 สวนตาง ขีดจาํกดัอัตราขยาย 5.0 N/A All set-ups TRUE -1 Uint16
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7.3.20 22-** ฟงกชันการประยุกตใชงาน

เลขที่-
พาราม-ิ
เตอร

คําอธิบายพารามิเตอร คามาตรฐาน
(SR - ขนาดทีส่ัมพันธ)

4 ชุดคําสั่ง เปลี่ยน-
ระหวางการ-
ทํางาน

ดัชนีการ
แปลงผนั

ประเภท

22-0* อื่นๆ
22-00 หนวงเวลาอินเตอรล็อกภายนอก 0 s All set-ups TRUE 0 Uint16
22-01 เวลากาํลังวงจรกรอง 0.50 s 2 set-ups TRUE -2 Uint16
22-2* การตรวจพบการไมไหล
22-20 การตั้งคาพลังงานต่ําอัตโนมัติ [0] ปด All set-ups FALSE - Uint8
22-21 การตรวจพบกาํลังต่ํา [0] ยกเลิกการใช All set-ups TRUE - Uint8
22-22 การตรวจพบความเร็วต่ํา [0] ยกเลิกการใช All set-ups TRUE - Uint8
22-23 ฟงกชัน/ที่ไมไหล [0] ปด All set-ups TRUE - Uint8
22-24 การหนวงที่ไมไหล 10 s All set-ups TRUE 0 Uint16
22-26 ฟงกชันปมแหง [0] ปด All set-ups TRUE - Uint8
22-27 การหนวงเวลาปมแหง 10 s All set-ups TRUE 0 Uint16
22-3* การปรับกําลังที่ไมมีการไหล
22-30 กาํลังที่ไมมีการไหล 0.00 kW All set-ups TRUE 1 Uint32
22-31 แฟกเตอรแกไขกําลัง 100 % All set-ups TRUE 0 Uint16
22-32 ความเร็วต่ํา [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
22-33 ความเร็วต่ํา [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
22-34 กาํลังที่ความเร็วตํ่า [kW] ExpressionLimit All set-ups TRUE 1 Uint32
22-35 กาํลังที่ความเร็วตํ่า [HP] ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
22-36 ความเร็วสูง [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
22-37 ความเร็วสูง [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
22-38 กาํลังความเร็วสูง [kW] ExpressionLimit All set-ups TRUE 1 Uint32
22-39 กาํลังความเร็วสูง [HP] ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
22-4* โหมดการหลับ
22-40 เวลารันต่ําสุด 10 s All set-ups TRUE 0 Uint16
22-41 เวลาหลับต่ําสุด 10 s All set-ups TRUE 0 Uint16
22-42 ความเร็วการปลุกการทํางานตอรอบ [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
22-43 ความเร็วการปลุกการทํางาน [HZ] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16

22-44
ปลุกการทํางาน ดวยความตางคาอางอิงต่ํา/คาปอน-
กลับ 10 % All set-ups TRUE 0 Int8

22-45 บสูตเซ็ตพอยต 0 % All set-ups TRUE 0 Int8
22-46 เวลาบสูตสูงสุด 60 s All set-ups TRUE 0 Uint16
22-5* ปลายของเสนโคง
22-50 ฟงกชันสิ้นสุดเสนโคง [0] ปด All set-ups TRUE - Uint8
22-51 การหนวงเวลาสิ้นสุดเสนโคง 10 s All set-ups TRUE 0 Uint16
22-6* การตรวจพบสายพานชํารุด
22-60 ฟงกชันสายพานชํารุด [0] ปด All set-ups TRUE - Uint8
22-61 คาแรงบิด ของฟงกชันสายพานชํารุด 10 % All set-ups TRUE 0 Uint8
22-62 คาเวลาที่หนวง ของฟงกชันสายพานชํารุด 10 s All set-ups TRUE 0 Uint16
22-7* การปองกนัเดินวงรอบสั้น
22-75 การปองกนัเดินวงรอบสั้น [0] ยกเลิกการใช All set-ups TRUE - Uint8

22-76 ชวงเวลาระหวางการสตารท
start_to_start_min_on_time

(P2277) All set-ups TRUE 0 Uint16
22-77 เวลารันต่ําสุด 0 s All set-ups TRUE 0 Uint16
22-78 Minimum Run Time Override [0] ยกเลิกการใช All set-ups FALSE - Uint8
22-79 Minimum Run Time Override Value 0.000 ProcessCtrlUnit All set-ups TRUE -3 Int32
22-8* Flow Compensation
22-80 การชดเชยการไหล [0] ยกเลิกการใช All set-ups TRUE - Uint8
22-81 การประมาณการเสนโคงแบบลิเนียร-สี่เหลี่ยม 100 % All set-ups TRUE 0 Uint8
22-82 การคํานวณจุดทาํงาน [0] ยกเลิกการใช All set-ups TRUE - Uint8
22-83 ความเร็วที่ไมมีการไหล [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
22-84 ความเร็วที่ไมมีการไหล [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
22-85 ความเร็วที่จุดการออกแบบ [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
22-86 ความเร็วที่จุดการออกแบบ [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
22-87 แรงดันทีไ่มมีการไหล 0.000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
22-88 แรงดันทีพ่ิกดัความเร็ว 999999.999 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
22-89 การไหลที่จุดออกแบบ 0.000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
22-90 การไหลที่พิกัดความเร็ว 0.000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
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7.3.21 23-** ฟงกชันตามเวลา

เลขที-่
พารามิ-
เตอร

คําอธิบายพารามิเตอร คามาตรฐาน
(SR - ขนาดที่สัมพนัธ)

4 ชุดคําสั่ง เปลี่ยน-
ระหวางการ-
ทาํงาน

ดัชนกีาร
แปลง-
ผัน

ประเภท

23-0* การกระทําที่ต้ังเวลาไว

23-00 เวลาทีเ่ปด ExpressionLimit 2 set-ups TRUE 0
TimeOfDay

WoDate
23-01 การกระทาํขณะเปด [0] DISABLED (ไมใช) 2 set-ups TRUE - Uint8

23-02 เวลาทีป่ด ExpressionLimit 2 set-ups TRUE 0
TimeOfDay

WoDate
23-03 การกระทาํขณะปด [1] ไมมีดําเนินการ 2 set-ups TRUE - Uint8
23-04 เหตุการณ [0] ทุกวัน 2 set-ups TRUE - Uint8
23-0* Timed Actions Settings
23-08 Timed Actions Mode [0] Timed Actions Auto 2 set-ups TRUE - Uint8
23-09 Timed Actions Reactivation [1] ใช 2 set-ups TRUE - Uint8
23-1* การบํารุงรักษา
23-10 รายการบํารุงรักษา [1] ตลับลูกปนมอเตอร 1 set-up TRUE - Uint8
23-11 การลงมือบาํรุงรักษา [1] ทาํใหหลอลื่น 1 set-up TRUE - Uint8
23-12 ฐานเวลาบํารุงรักษา [0] ไมใชงาน 1 set-up TRUE - Uint8
23-13 ชวงเวลาบํารงุรักษา 1 h 1 set-up TRUE 74 Uint32
23-14 วนัทีแ่ละเวลาบาํรุงรักษา ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 TimeOfDay
23-1* รีเซ็ตการบํารุงรักษา
23-15 รีเซ็ตคําบํารุงรักษา [0] ไมรีเซ็ต All set-ups TRUE - Uint8
23-16 ตัวอักษรการบํารงุรักษา 0 N/A 1 set-up TRUE 0 VisStr[20]
23-5* บนัทึกพลังงาน
23-50 ความละเอียดในการบนัทึกพลังงาน [5] 24 ชั่วโมงทีผ่านมา 2 set-ups TRUE - Uint8
23-51 ชวงเวลาสตารท ExpressionLimit 2 set-ups TRUE 0 TimeOfDay
23-53 บนัทกึพลังงาน 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
23-54 รีเซ็ตบนัทกึพลังงาน [0] ไมรีเซ็ต All set-ups TRUE - Uint8
23-6* เทรนดิ้ง
23-60 ตัวแปรเทรนด [0] กําลัง [kW] 2 set-ups TRUE - Uint8
23-61 ขอมูลเลขฐานสองตอเน่ือง 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
23-62 ขอมูลเลขฐานสองทีต่ั้งเวลาไว 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
23-63 ระยะเวลาการสตารทที่ตัง้เวลาไว ExpressionLimit 2 set-ups TRUE 0 TimeOfDay
23-64 ระยะเวลาการหยุดทีต่ั้งเวลาไว ExpressionLimit 2 set-ups TRUE 0 TimeOfDay
23-65 ขอมูลเลขฐานสองตํ่าสุด ExpressionLimit 2 set-ups TRUE 0 Uint8
23-66 การรีเซ็ตขอมูลเลขฐานสองตอเนื่อง [0] ไมรีเซ็ต All set-ups TRUE - Uint8
23-67 ต้ังเวลาของการรีเซ็ตขอมูลเลขฐานสอง [0] ไมรีเซ็ต All set-ups TRUE - Uint8
23-8* ตัวนับการคืนทุน
23-80 คาอางองิตวัประกอบกําลัง 100 % 2 set-ups TRUE 0 Uint8
23-81 ตนทนุพลังงาน 1.00 N/A 2 set-ups TRUE -2 Uint32
23-82 การลงทุน 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
23-83 การประหยดัพลังงาน 0 kWh All set-ups TRUE 75 Int32
23-84 การประหยดัตนทุน 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32

 

7.3.22 24-xx** ฟงกชันการนําไปใชงาน 2

เลขที-่
พารามิ-
เตอร

คําอธิบายพารามิเตอร คามาตรฐาน
(SR - ขนาดทีส่ัมพันธ)

4 ชุดคําสั่ง เปล่ียน-
ระหวางการ-
ทํางาน

ดัชนีการ
แปลงผัน

ประเภท

24-0* โหมดเพลิงไหม
24-00 ฟงกชันโหมดไฟไหม [0] ไมใชงาน 2 set-ups TRUE - Uint8
24-01 การกาํหนดรูปแบบโหมดเพลิงไหม [0] วงรอบเปด All set-ups TRUE - Uint8
24-02 หนวยของโหมดเพลิงไหม null All set-ups TRUE - Uint8
24-03 Fire Mode Min Reference ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Int32
24-04 Fire Mode Max Reference ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Int32
24-05 คาอางองิปจจบุันของโหมดไฟไหม 0.00 % All set-ups TRUE -2 Int16
24-06 แหลงคาอางอิงของโหมดไฟไหม [0] ไมมีฟงกชัน All set-ups TRUE - Uint8
24-07 แหลงคาปอนกลับของโหมดเพลิงไหม [0] ไมมีฟงกชัน All set-ups TRUE - Uint8
24-09 การจดัการสัญญาณเตือนโหมดไฟไหม [1] ตัด, เตือนวกิฤติ 2 set-ups FALSE - Uint8
24-1* เลี่ยงชุดขับ
24-10 ฟงกชันเลี่ยงชุดขับ [0] ไมใชงาน 2 set-ups TRUE - Uint8
24-11 เวลาหนวงเลี่ยงชุดขับ 0 s 2 set-ups TRUE 0 Uint16
24-9* ฟงกชันมัลติมอเตอร
24-90 ฟงกชันมอเตอรหายไป [0] ปด All set-ups TRUE - Uint8
24-91 สัมประสิทธิ์มอเตอรทีห่ายไป 1 0.0000 N/A All set-ups TRUE -4 Int32
24-92 สัมประสิทธิ์มอเตอรทีห่ายไป 2 0.0000 N/A All set-ups TRUE -4 Int32
24-93 สัมประสิทธิ์มอเตอรทีห่ายไป 3 0.0000 N/A All set-ups TRUE -4 Int32
24-94 สัมประสิทธิ์มอเตอรทีห่ายไป 4 0.000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
24-95 การทาํงานโรเตอรทีล่็อค [0] ปด All set-ups TRUE - Uint8
24-96 สัมประสิทธิ์โรเตอรที่ล็อค 1 0.0000 N/A All set-ups TRUE -4 Int32
24-97 สัมประสิทธิ์โรเตอรที่ล็อค 2 0.0000 N/A All set-ups TRUE -4 Int32
24-98 สัมประสิทธิ์โรเตอรที่ล็อค 3 0.0000 N/A All set-ups TRUE -4 Int32
24-99 สัมประสิทธิ์โรเตอรที่ล็อค 4 0.000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
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7.3.23 25-** ตัวควบคุมคาสเคด

เลขที่-
พาราม-ิ
เตอร

คําอธิบายพารามิเตอร คามาตรฐาน
(SR - ขนาดที่สัมพนัธ)

4 ชุดคําสั่ง เปลี่ยน-
ระหวางการ-
ทาํงาน

ดัชนกีาร
แปลง-
ผัน

ประเภท

25-0* การต้ังคาระบบ
25-00 ตัวควบคุมแบบคาสเคด [0] ยกเลิกการใช 2 set-ups FALSE - Uint8
25-02 มอเตอรสตารท [0] ไดเร็กออนไลน 2 set-ups FALSE - Uint8
25-04 การหมุนเวียนสลับปม [0] ยกเลิกการใช All set-ups TRUE - Uint8
25-05 ปมนําตายตัว [1] ใช 2 set-ups FALSE - Uint8
25-06 จํานวนของปม 2 N/A 2 set-ups FALSE 0 Uint8
25-2* การต้ังคาแบนวิดท
25-20 แบนวดิทสเตจ 10 % All set-ups TRUE 0 Uint8
25-21 แบนวดิท override 100 % All set-ups TRUE 0 Uint8

25-22 แบนวดิทความเร็วตายตัว
casco_staging_bandwidth

(P2520) All set-ups TRUE 0 Uint8
25-23 หนวงเวลาสเตจ SBW 15 s All set-ups TRUE 0 Uint16
25-24 หนวงเวลาดีสเตจ SBW 15 s All set-ups TRUE 0 Uint16
25-25 เวลา OBW 10 s All set-ups TRUE 0 Uint16
25-26 ดีสเตจทีไ่มมีการไหล [0] ยกเลิกการใช All set-ups TRUE - Uint8
25-27 ฟงกชันสเตจ [1] ใช All set-ups TRUE - Uint8
25-28 เวลาฟงกชันสเตจ 15 s All set-ups TRUE 0 Uint16
25-29 ฟงกชันดีสเตจ [1] ใช All set-ups TRUE - Uint8
25-30 เวลาฟงกชันดีสเตจ 15 s All set-ups TRUE 0 Uint16
25-4* การต้ังคาสเตจ
25-40 เวลาทีห่นวง ชวงลดความเร็ว 10.0 s All set-ups TRUE -1 Uint16
25-41 เวลาทีห่นวง ชวงเพิ่มความเร็ว 2.0 s All set-ups TRUE -1 Uint16
25-42 คาเริ่มตนสเตจ ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint8
25-43 คาเริ่มตนดีสเตจ ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint8
25-44 ความเร็วสเตจ [RPM] 0 RPM All set-ups TRUE 67 Uint16
25-45 ความเร็วสเตจ [Hz] 0.0 Hz All set-ups TRUE -1 Uint16
25-46 ความเร็วดีสเตจ [RPM] 0 RPM All set-ups TRUE 67 Uint16
25-47 ความเร็วดีสเตจ [Hz] 0.0 Hz All set-ups TRUE -1 Uint16
25-5* การต้ังคาการเปลี่ยน
25-50 การเปลี่ยนปมนํา [0] ปด All set-ups TRUE - Uint8
25-51 เหตุการณการเปลี่ยน [0] ภายนอก All set-ups TRUE - Uint8
25-52 ชวงเวลาการเปลี่ยน 24 h All set-ups TRUE 74 Uint16
25-53 คาตัวตั้งเวลาของการเปลี่ยน 0 N/A All set-ups TRUE 0 VisStr[7]

25-54 เวลาของการเปลี่ยนทีก่ําหนดไวแลว ExpressionLimit All set-ups TRUE 0
TimeOfDay

WoDate
25-55 เปลี่ยนถาโหลด <50% [1] ใช All set-ups TRUE - Uint8
25-56 โหมดสเตจที่การเปล่ียน [0] ชะลอ All set-ups TRUE - Uint8
25-58 การหนวงเวลารันปมตัวตอไป 0.1 s All set-ups TRUE -1 Uint16
25-59 การหนวงเวลารันปมตัวคงที่ 0.5 s All set-ups TRUE -1 Uint16
25-8* สถานะ
25-80 สถานะคาสเคด 0 N/A All set-ups TRUE 0 VisStr[25]
25-81 สถานะปม 0 N/A All set-ups TRUE 0 VisStr[25]
25-82 ปมนํา 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint8
25-83 สถานะรีเลย 0 N/A All set-ups TRUE 0 VisStr[4]
25-84 เวลาเปดปม 0 h All set-ups TRUE 74 Uint32
25-85 เวลาเปดรีเลย 0 h All set-ups TRUE 74 Uint32
25-86 การรีเซ็ตตัวนับรีเลย [0] ไมรีเซ็ต All set-ups TRUE - Uint8
25-9* บริการ
25-90 อนิเตอรล็อคปม [0] ปด All set-ups TRUE - Uint8
25-91 การเปลี่ยนดวยมือ 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint8
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7.3.24 26-** MCB 109 อุปกรณเสริม I/O อนาล็อก

เลขที-่
พารามิ-
เตอร

คําอธิบายพารามิเตอร คามาตรฐาน
(SR - ขนาดทีส่ัมพันธ)

4 ชุดคําสั่ง เปล่ียน-
ระหวางการ-
ทํางาน

ดัชนีการ
แปลงผัน

ประเภท

26-0* โหมดอนาล็อก I/O
26-00 ข้ัว X42/1 โหมด [1] แรงดันไฟฟา All set-ups TRUE - Uint8
26-01 ข้ัว X42/3 โหมด [1] แรงดันไฟฟา All set-ups TRUE - Uint8
26-02 ข้ัว X42/5 โหมด [1] แรงดันไฟฟา All set-ups TRUE - Uint8
26-1* อนิพตุอนาล็อก X42/1
26-10 ข้ัว X42/1 แรงดันต่ํา 0.07 V All set-ups TRUE -2 Int16
26-11 ข้ัว X42/1 แรงดันสูง 10.00 V All set-ups TRUE -2 Int16
26-14 ข้ัว X42/1 คาตํ่าของคาอางอิง/คา ปอนกลับ 0.000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
26-15 ข้ัว X42/1 คาสูงของคาอางอิง/คา ปอนกลับ 100.000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
26-16 ข้ัว X42/1 คาคงที่เวลาตัวกรอง 0.001 s All set-ups TRUE -3 Uint16
26-17 ข้ัว X42/1 แรงดันต่ําเกินไป [1] ใช All set-ups TRUE - Uint8
26-2* อนิพตุอนาล็อก X42/3
26-20 ข้ัว X42/3 แรงดันต่ํา 0.07 V All set-ups TRUE -2 Int16
26-21 ข้ัว X42/3 แรงดันสูง 10.00 V All set-ups TRUE -2 Int16
26-24 ข้ัว X42/3 คาตํ่าของคาอางอิง/คา ปอนกลับ 0.000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
26-25 ข้ัว X42/3 คาสูงของคาอางอิง/คา ปอนกลับ 100.000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
26-26 ข้ัว X42/3 คาคงที่เวลาตัวกรอง 0.001 s All set-ups TRUE -3 Uint16
26-27 ข้ัว X42/3 แรงดันต่ําเกินไป [1] ใช All set-ups TRUE - Uint8
26-3* อนิพตุอนาล็อก X42/5
26-30 ข้ัว X42/5 แรงดันต่ํา 0.07 V All set-ups TRUE -2 Int16
26-31 ข้ัว X42/5 แรงดันสูง 10.00 V All set-ups TRUE -2 Int16
26-34 ข้ัว X42/5 คาตํ่าของคาอางอิง/คา ปอนกลับ 0.000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
26-35 ข้ัว X42/5 คาสูงของคาอางอิง/คา ปอนกลับ 100.000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
26-36 ข้ัว X42/5 คาคงที่เวลาตัวกรอง 0.001 s All set-ups TRUE -3 Uint16
26-37 ข้ัว X42/5 แรงดันต่ําเกินไป [1] ใช All set-ups TRUE - Uint8
26-4* เอาทฯอนาล็อกX42/7
26-40 ข้ัว X42/7 เอาทพุต [0] ไมมีการทํางาน All set-ups TRUE - Uint8
26-41 ข้ัว X42/7 สเกลต่ําสุด 0.00 % All set-ups TRUE -2 Int16
26-42 ข้ัว X42/7 สเกลสูงสุด 100.00 % All set-ups TRUE -2 Int16
26-43 ข้ัวตอ X42/7 บสัควบคุม 0.00 % All set-ups TRUE -2 N2
26-44 ข้ัวตอ X42/7 คาหมดเวลาทีต่ั้งไวลวงหนา 0.00 % 1 set-up TRUE -2 Uint16
26-5* เอาทฯอนาล็อกX42/9
26-50 ข้ัว X42/9 เอาทพุต [0] ไมมีการทํางาน All set-ups TRUE - Uint8
26-51 ข้ัว X42/9 สเกลต่ําสุด 0.00 % All set-ups TRUE -2 Int16
26-52 ข้ัว X42/9 สเกลสูงสุด 100.00 % All set-ups TRUE -2 Int16
26-53 ข้ัวตอ X42/9 บสัควบคุม 0.00 % All set-ups TRUE -2 N2
26-54 ข้ัวตอ X42/9 คาหมดเวลาทีต่ั้งไวลวงหนา 0.00 % 1 set-up TRUE -2 Uint16
26-6* เอาทฯอนาล็อกX42/11
26-60 ข้ัว X42/11 เอาทพตุ [0] ไมมีการทํางาน All set-ups TRUE - Uint8
26-61 ข้ัว X42/11 สเกลต่ําสุด 0.00 % All set-ups TRUE -2 Int16
26-62 ข้ัว X42/11 สเกลสูงสุด 100.00 % All set-ups TRUE -2 Int16
26-63 ข้ัวตอ X42/11 บสัควบคุม 0.00 % All set-ups TRUE -2 N2
26-64 ข้ัวตอ X42/11 คาหมดเวลาทีต่ั้งไวลวงหนา 0.00 % 1 set-up TRUE -2 Uint16
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8 การแกไขปญหาเบื้องตน

8.1 สัญญาณเตือนและการเตือน
คําเตือนหรือสัญญาณเตือนจะมีสัญลักษณแสดงดวยไฟสถานะทีเ่กีย่วของอยูทีด่านหนาของตัวแปลงความถี่และระบุดวยรหัสทีห่นาจอแสดงผล

คําเตือนจะยงัทาํงานอยูจนกวาจะไมมีสาเหตุปรากฏแลว ในบางสถานการณ การทาํงานของมอเตอรจะยังเกดิขึ้นตอไป ขอความคําเตือนอาจจะรายแรง แตไมจาํเปนถึงขั้น-

ดังกลาว

ในกรณีของสัญญาณเตือน ตวัแปลงความถี่อาจจะตัดการทํางาน สัญญาณเตือนตองไดรับการรีเซ็ตเพื่อเร่ิมตนการทาํงานอีกครั้งหลังจากแกไขสาเหตุแลว

โดยสามารถทําไดส่ีวิธคืีอ:

1. ดวยการใชปุมควบคุม [RESET] บน LCP

2. ผานทางอินพุตดิจิตอลดวยฟงกชัน “รีเซ็ต”

3. ผานทางการสื่อสารแบบอนกุรม/ระบบ อุปกรณเสริม.

4. ดวยการรีเซ็ตอตัโนมัติโดยการใชฟงกชัน [Auto Reset] ทีเ่ปนคาเริ่มตนสําหรับชุดขบัเคลื่อน ชุดขบั HVAC VLT โปรดดู พารามิเตอร 14-20 รีเซ็ตโหมด ใน คูมือ-

การโปรแกรม FC 100

โนตสําหรับผูอาน

หลังจากการรีเซ็ตดวยมือกดโดยใชปุม [RESET] บน LCP แลว ตองกดปุม [AUTO ON] หรือ [HAND ON] เพือ่รีสตารทมอเตอร

หากไมสามารถรีเซ็ตสัญญาณเตือนได เหตุผลอาจเปนเพราะยังไมไดแกไขสาเหตุ หรือสัญญาณเตือนเปนแบบตัดการทํางานแบบล็อค (ดูที่ตารางในหนาตอไป)

สัญญาณเตือนที่เปนการตัดล็อกการทาํงานเปนการปองกันเพิม่เติม ซ่ึงหมายความวาแหลงจายไฟหลักตองถูกปดกอนจงึจะสามารถรีเซ็ตสัญญาณ-

เตือนได หลังจากเปดการทาํงานอีกคร้ัง ตัวแปลงความถี่จะไมถูกบล็อกอกีตอไป และจะสามารถรีเซ็ตไดตามขัน้ตอนที่ระบุไวขางตนเมื่อแกไขสาเหตุ-

แลว

สัญญาณเตือนทีไ่มใชแบบตัดการทํางานแบบล็อค สามารถจะรีเซ็ตไดเชนกนั โดยใชฟงกชันรีเซ็ตอัตโนมัติในพารามิเตอร 14-20 รีเซ็ต-

โหมด (คําเตือน: เปนไปไดทีจ่ะเปนการปลุกอัตโนมัติ)

หากการเตือนและสัญญาณเตือนมีรหัสกํากับไวทีต่รงตามตารางในหนาตอไปนี ้ หมายความวาอาจมีการเตือนเกดิขึน้กอนสัญญาณเตือน หรือจะ-

สามารถระบุวาเปนการเตือนหรือสัญญาณเตือนที่แสดงขึ้นจากฟอลตดังกลาวหรือไม

ตัวอยางเชน มีความเปนไปไดใน พารามิเตอร 1-90 ระบบปองกนัความรอนมอเตอร หลังจากสัญญาณเตือนหรือตัดการทํางาน มอเตอรจะลื่นไถลและ-

สัญญาณเตือนและการเตือนจะกระพริบบนตัวแปลงความถี ่เมื่อปญหาไดรับการแกไขแลว เฉพาะสัญญาณเตือนเทานั้นที่จะยงัคงกระพริบตอไป

คูมือการใชงานชุดขับ VLT® HVAC 8 การแกไขปญหาเบ้ืองตน
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No. คําอธิบาย การเตือน สัญญาณ-

เตือน/ตัด-

การทํางาน

สัญญาณเตือน/ล็อคตัด-

การทํางาน

คาอางองิของพารามิเตอร

1 10 โวลต ต่ํา X    

2 แรงดันต่ํา (X) (X)  6-01

3 ไมมีมอเตอร (X)   1-80

4 เฟสของแหลงจายไฟหลักหายไป (X) (X) (X) 14-12

5 แรงดันดีซีลิงคสูง X    

6 แรงดันดีซีลิงคต่ํา X    

7 แรงดันกระแสตรงมีคาสูงเกินไป X X   

8 แรงดันกระแสตรงมีคาต่ําเกินไป X X   

9 อินเวอรเตอรจายโหลดเกิน X X   

10 มอเตอรETR อณุหภมูิสูงเกินไป (X) (X)  1-90

11 มอเตอรอุณหภมูิสูงเกินโดยเทอรมิสเตอร (X) (X)  1-90

12 ขดีจํากดัแรงบดิ X X   

13 กระแสเกนิ X X X  

14 ฟอลตลงดิน X X X  

15 ฮารดแวรไมตรงกัน  X X  

16 ลัดวงจร  X X  

17 คําส่ังควบคุมหมดเวลา (X) (X)  8-04

23 ฟอลตกับพดัลมภายใน X    

24 ฟอลตกับพดัลมภายนอก X   14-53

25 ตัวตานทานเบรกลัดวงจร X    

26 ขดีจํากดักาํลังของตัวตานทานเบรก (X) (X)  2-13

27 ตัวสับเบรคลัดวงจร X X   

28 การตรวจสอบเบรค (X) (X)  2-15

29 อุณหภมูิตัวขบัสูงเกิน X X X  

30 เฟส U ของมอเตอรหายไป (X) (X) (X) 4-58

31 เฟส V ของมอเตอรหายไป (X) (X) (X) 4-58

32 เฟส W ของมอเตอรหายไป (X) (X) (X) 4-58

33 ฟอลตกระชาก  X X  

34 ความผดิพลาดในการสื่อสารของระบบ X X   

35 ออกนอกชวงความถี่ X X   

36 เมนลมเหลว X X   

37 เฟสไมสมดุล X X   

38 ฟอลตภายใน  X X  

39 เซ็นเซอรระบาย  X X  

40 โหลดเกินบนเอาทพุทดิจิตอล ขั้วตอ 27 (X)   5-00, 5-01

41 โหลดเกินบนเอาทพุทดิจิตอล ขั้วตอ 29 (X)   5-00, 5-02

42 โหลดเกินบนเอาทพุทดิจิตอลบน X30/6 (X)   5-32

42 โหลดเกินบนเอาทพุทดิจิตอลบน X30/7 (X)   5-33

46 แหลงจายไฟการดกาํลัง  X X  

47 แหลงจายไฟ 24 V มีคาต่ํา X X X  

48 แหลงจายไฟ 1.8 V มีคาต่ํา  X X  

49 ขดีจํากดัความเร็ว X (X)  1-86

50 การปรับเทยีบ AMA ลมเหลว  X   

51 ตรวจสอบAMA Unom และ Inom  X   

52 AMA ตํ่า Inom  X   

53 AMA มอเตอรใหญเกนิไป  X   

54 AMA มอเตอรเล็กเกนิไป  X   

55 พารามิเตอร AMA ไมอยูในชวง  X   

56 AMA ถูกขดัจังหวะโดยผูใช  X   

57 AMA เกินกําหนดเวลา  X   

58 ฟอลตภายใน AMA X X   

59 ขดีจํากดักระแส X    

60 อินเตอรล็อกนอก X    

62 ความถี่เอาทพทุที่ขดีจํากัดสูงสุด X    

64 ขดีจํากดัแรงดัน X    

65 บอรดควบคุมอุณหภมูิสูงเกนิ X X X  

ตาราง 8.1: รายการรหัสคําเตือน/สัญญาณเตือน
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No. คําอธิบาย การเตือน สัญญาณเตือน/ตัด-

การทํางาน

สัญญาณเตือน/ล็อคตัด-

การทํางาน

คาอางอิงของพารามิเตอร

66 อณุหภมูิฮีทซิงคตํ่า X    

67 การกําหนดรูปแบบของอปุกรณเสริมถูกเปลี่ยน  X   

69 อณุหภมูิ Pwr. Card  X X  

70 การกําหนดรูปแบบชุดขับFC   X  

71 PTC 1 การหยุดแบบปลอดภยั X X1)   

72 ความลมเหลวที่เปนอนัตราย   X1)  

73 เร่ิมหยดุออโต     

76 ตั้งคาหนวยกําลัง X    

79 คา PS ไมถูกตอง  X X  

80 ชุดขบัใชคาเริ่มตนตามคามาตรฐาน  X   

91 อนิพทุอนาล็อก 54 การตั้งคาผิด   X  

92 ไมมีการไหล X X  22-2*

93 ปมแหง X X  22-2*

94 สิ้นสุดของเสนโคง X X  22-5*

95 สายพานขาด X X  22-6*

96 หนวงเวลาสตารท X   22-7*

97 หนวงการหยดุ X   22-7*

98 ฟอลตนาฬิกา X   0-7*

201 โหมดเพลิงไหมทํางานอยู     

202 โหมดเพลิงไหมไมอยูในการรับประกนั     

203 มอเตอรขาดหาย     

204 โรเตอรที่ล็อค     

243 เบรค IGBT X X   

244 อณุหภมูิระบาย X X X  

245 เซ็นเซอรระบาย  X X  

246 ไฟการดกาํลัง  X X  

247 อณุฯกาํลัง  X X  

248 คา PS ไมถูกตอง  X X  

250 ช้ินสวนใหม   X  

251 รหัสประเภท ใหม  X X  

ตาราง 8.2: รายการรหัสคําเตือน/สัญญาณเตือน

(X) ขึ้นอยูกบัพารามิเตอร

1) ไมสามารถรีเซ็ตอัตโนมัติ พารามิเตอร 14-20 รีเซ็ตโหมด

การตัดการทาํงานเปนการดําเนินการเมื่อมีสัญญาณเตือนเกิดขึน้ การตัดการทํางานจะทําใหมอเตอรล่ืนไหลและสามารถรีเช็ตไดโดยการกดปุม RESET หรือรีเซ็ตโดย-

อนิพตุดิจติอล (กลุมพารามิเตอร 5-1* [1]) เหตุการณเร่ิมตนทีเ่ปนสาเหตุใหเกิดสญัญาณเตือนจะไมสามารถสรางความเสียหายใหกบัตัวแปลงความถี่หรือสรางสภาวะที-่

เปนอันตรายได การตัดล็อกการทาํงานเปนการดําเนนิการเม่ือมีสัญญาณเตือนเกดิขึน้ ซ่ึงอาจสรางความเสียหายใหกับชุดขับหรือช้ินสวนที่เช่ือมตอ การตัดล็อกการทาํงาน-

สามารถรีเซ็ตไดโดยการปดแลวเปดเคร่ืองใหมเทานั้น

ไฟแสดงสถานะ LED

การเตือน สีเหลือง

สัญญาณเตือน สีแดงกะพริบ

ตัดล็อกการทํางาน สีเหลืองและแดง

ตาราง 8.3: ไฟแสดงสถานะ LED

คูมือการใชงานชุดขับ VLT® HVAC 8 การแกไขปญหาเบ้ืองตน
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ขอความแสดงสัญญาณเตือน และสวนขยายขอความแสดงสถานะ

บติ เลขฐานสิบหก เลขฐานสิบ ขอความสัญญาณเตือน คําเตือน ขอความแสดงสถานะ สวนขยาย

0 00000001 1 การตรวจสอบเบรค การตรวจสอบเบรค เปล่ียนความเร็ว

1 00000002 2 อุณหภมูิ Pwr. Card อณุหภมูิ Pwr. Card AMA กําลังทํางาน

2 00000004 4 ฟอลตลงดิน ฟอลตลงดิน สตารทตามเข็ม/ทวนเข็มนาฬกิา

3 00000008 8 อุณหภมูิการดควบคุม อณุหภมูิการดควบคุม ชะลอความเร็ว

4 00000010 16 เวิรดควบคุม TO เวริดควบคุม TO กวดตาม (Catch Up)

5 00000020 32 กระแสเกนิ กระแสเกิน ปอนกลับคาสูง

6 00000040 64 ขีดจาํกดัแรงบิด ขีดจาํกัดแรงบิด ปอนกลับคาตํ่า

7 00000080 128 มอเตอรอณุหภมูิสูงเกิน มอเตอรอณุหภมูิสูงเกิน กระแสเอาทพุทคาสูง

8 00000100 256 มอเตอร ETR เกิน มอเตอร ETR เกิน กระแสเอาทพุทคาต่ํา

9 00000200 512 อินเวอรเตอรจายโหลดเกนิ อนิเวอรเตอรจายโหลดเกิน ความถี่เอาทพุทสูง

10 00000400 1024 DC แรงดันต่ําเกิน DC แรงดันต่ําเกิน ความถี่เอาทพุทตํ่า

11 00000800 2048 DC แรงดันสูงเกิน DC แรงดันสูงเกิน ตรวจสอบเบรค OK

12 00001000 4096 ลัดวงจร แรงดัน DC คาต่ํา เบรคสูงสุด

13 00002000 8192 ฟอลตแบบกระชาก แรงดัน DC คาสูง การเบรค

14 00004000 16384 เฟสแหลงจายไปหลัก

หายไป

เฟสแหลงจายไปหลัก หายไป ออกนอกพสิัยความเร็ว

15 00008000 32768 AMA ไม OK ไมมีมอเตอร OVC ทํางาน

16 00010000 65536 ความผดิพลาดแรงดันต่ํา-

เกินไป

ความผดิพลาดแรงดันต่ําเกินไป  

17 00020000 131072 ฟอลตภายใน 10V ต่ํา  

18 00040000 262144 เบรคเกินพิกดั เบรคเกนิพกิัด  

19 00080000 524288 เฟส U หายไป ตัวตานทานเบรค  

20 00100000 1048576 เฟส V หายไป เบรค IGBT  

21 00200000 2097152 เฟส W หายไป ขีดจาํกัดความเร็ว  

22 00400000 4194304 ฟอลตที่ ฟลดบัส ฟอลตที่ ฟลดบัส  

23 00800000 8388608 แหลงจาย 24 V คาต่ํา แหลงจาย 24V คาต่ํา  

24 01000000 16777216 แหลงจายไฟหลักลมเหลว แหลงจายไฟหลักลมเหลว  

25 02000000 33554432 แหลงจาย 1.8 V ต่ํา ขีดจาํกัดกระแส  

26 04000000 67108864 ตัวตานทานเบรค อณุหภมูิต่ํา  

27 08000000 134217728 เบรค IGBT ขีดจาํกัดแรงดัน  

28 10000000 268435456 เปลี่ยนอุปกรณเสริม ไมใช  

29 20000000 536870912 ชุดขับเคลื่อน จะถูกติดตั้ง-

ใหม

ไมใช  

30 40000000 1073741824 หยุดปลอดภยั ไมใช  

ตาราง 8.4: คําอธิบายของขอความแสดงสัญญาณเตือน คําเตือน และขอความแสดงสถานะสวนขยาย

ขอความสัญญาณเตือน คําเตือน และสวนขยายเวิรดสถานะ สามารถอานไดจากบสัอนุกรมหรือ ระบบ เพื่อการวนิจิฉยั ดูประกอบ พารามิเตอร 16-90 คําสัญญาณเตือน

พารามิเตอร 16-92 คําเตือน และ พารามิเตอร 16-94 คําแสดงสถานะแบบขยาย
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8.1.1 ขอความแสดงการเกิดฟอลต

คําเตือน 1, แรงดันไฟ 10 V ตํ่า

แรงดันไฟของการดควบคุมต่ํากวา 10 V จากข้ัวตอ 50

ปลดโหลดบางสวนออกจากขั้วตอ 50 เนือ่งจากแหลงจายไฟ 10 V กาํลังจาย-

โหลดเกนิ คาสูงสุด 15 mA หรือ คาต่ําสุด 590 Ω

สภาพนี้อาจเกิดจากการช็อตในโพเทนชิโอมิเตอรทีเ่ช่ือมตอ หรือการตอสายโพ-

เทนชิโอมิเตอรไมถูกตอง

การแกไขปญหาเบื้องตน: ถอดสายไฟจากขัว้ตอ 50 หากคําเตือนหายไป

ปญหานาจะมาจากสายไฟของลูกคา หากคําเตือนไมไดหายไป ใหเปล่ียน-

สายไฟ

คําเตือน/สัญญาณเตือน 2, ขอผิดพลาดแรงดันตํ่าเกินไป

คําเตือนหรือสัญญาณเตือนนี้จะปรากฏตอเมื่อถูกตั้งคาโดยผูใชใน

พารามิเตอร 6-01 ฟงกชันหมดเวลารอสัญญาณ สัญญาณบนหนึ่งในอินพุทอนา-

ล็อกจะตํ่ากวา 50% ของคาต่ําสุดทีต่ั้งไวสําหรับอินพุทนั้น สภาพนีอ้าจเกดิขึ้น-

จากสายไฟชํารุดหรืออปุกรณสงสัญญาณผดิพลาด

การแกไขปญหาเบื้องตน:

ตรวจสอบการเชื่อมตอบนข้ัวตออินพุทอนาล็อกทัง้หมด ขัว้ตอการด-

ควบคุม 53 และ 54 สําหรับสัญญาณ, ขัว้ตอรวม 55 MCB

101OPCGPIO ขัว้ตอ 11 และ 12 สําหรับสัญญาณ, ขั้วตอรวม 10 MCB

109OPCAIO ข้ัวตอ 1, 3, 5 สําหรับสัญญาณ, ข้ัวตอรวม 2, 4, 6)

ตรวจสอบวาการตั้งคาชุดขบัเคล่ือนและการตั้งคาสวิตชเหมาะสมกบั-

ประเภทสัญญาณอนาล็อก

ดําเนินการทดสอบสัญญาณขัว้ตออนิพทุ

คําเตือน/สัญญาณเตือน 3, ไมมีมอเตอร

ไมมีมอเตอรตออยูทีเ่อาทพตุของตัวแปลงความถี่ คําเตือนหรือสัญญาณเตือนน้ี-

จะปรากฏตอเมื่อถูกตั้งคาโดยผูใชใน พารามิเตอร 1-80 การทาํงานทีห่ยุด

การแกไขปญหาเบื้องตน: ตรวจสอบการเชื่อมตอระหวางชุดขบัเคล่ือนกับ-

มอเตอร

คําเตือน/สัญญาณเตือน 4, เฟสแหลงจายไฟหลักหาย เกดิการหายไปของ-

ไฟฟาเฟสหนึ่งทางดานแหลงจายไฟหลัก หรือแรงดันของแหลงจายไฟหลักมี-

ความไมสมดุลสูงมากเกินไป ขอความนี้จะปรากฏเชนกันในกรณทีี่เกิดฟอลตขึน้-

ทีว่งจรเรียงกระแสดานอินพุทของตัวแปลงความถี่ ตัวเลือกถูกตั้งโปรแกรมไวที่

พารามิเตอร 14-12 ความไมสมดุลแหลงจายไฟหลัก

การแกไขปญหาเบื้องตน: ตรวจสอบแรงดันแหลงจายไฟและกระแสแหลง-

จายไฟทีจ่ายมายงัตัวแปลงความถี่

คําเตือน 5, แรงดัน DC สูง

แรงดันไฟฟาวงจรขั้นกลาง (DC) สูงกวาขดีจํากัดคําเตือนแรงดันสูง ขีดจาํกดัขึ้น-

กบัพกิัดแรงดันของชุดขบัเคล่ือน ตวัแปลงความถี่ยงัคงทํางาน

คําเตือน 6, แรงดันลิงคดีซีตํ่า

แรงดันไฟฟาวงจรขั้นกลาง (DC) ตํ่ากวาขดีจาํกัดคําเตือนแรงดันต่ํา ขีดจาํกดัขึ้น-

กบัพกิัดแรงดันของชุดขบัเคล่ือน ตวัแปลงความถี่ยงัคงทํางาน

คําเตือน/สัญญาณเตือน 7, แรงดันไฟ DC เกิน

ถาแรงดันวงจรขั้นกลาง (แรงดันดีซีลิงค) มีคาสูงเกินกวาขีดจาํกดั ตัวแปลง-

ความถี่จะตัดการทาํงานหลังจากเวลาหนึง่

การแกไขปญหาเบื้องตน:

เช่ือมตอตัวตานทานเบรค

ขยายชวงเวลาในการเปล่ียนแปลงความเรว็

เปล่ียนประเภทความเร็ว

ใชงานฟงกชันใน พารามิเตอร 2-10 ฟงกชันของเบรค

การเพิ่ม พารามิเตอร 14-26 หนวงการปดที่ขอผดิพลาดอนิเวอรเตอร

คําเตือน/สัญญาณเตือน 8, แรงดันไฟ DC ตํ่ากวาเกณฑ

หากแรงดันไฟฟาวงจรข้ันกลาง (ดีซี) ลดลงต่ํากวาขีดจํากดัแรงดันต่ํากวาเกณฑ

ตัวแปลงความถี่จะทําการตรวจสอบถามีการเชื่อมตอแหลงจายไฟสํารอง 24 V

ถาไมมีแหลงจายสํารอง 24 V ตออยู ตัวแปลงความถีจ่ะตัดการทํางานหลังการ-

หนวงในเวลาทีก่ําหนด การหนวงเวลาจะแตกตางกันไปตามขนาดของหนวย

การแกไขปญหาเบ้ืองตน:

ตรวจสอบวาแรงดันไฟฟาของแหลงจายไฟเหมาะสมกับแรงดันไฟฟา-

ของตัวแปลงความถี่

ดําเนินการทดสอบแรงดันอินพุท

ดาํเนนิการทดสอบการชารจดวยกระแสไฟต่ําและวงจรเรียงกระแส

คําเตือน/สัญญาณเตือน 9, ตัวแปลงกระแสไฟเกินกําลัง

ตัวแปลงความถี่จะตัดการทํางานเนือ่งจากจายโหลดเกิน (กระแสสูงเปนเวลา-

นานเกินไป) ตวันับสําหรับการปองกันความรอนสะสมของอนิเวอรเตอรดวยการ-

คํานวณแบบอเิล็กทรอนิกจะแจงคําเตือนที ่ 98% และตัดการทํางานที ่ 100%

ในขณะทีแ่จงสัญญาณเตือน ไมสามารถ รีเซ็ตตัวแปลงความถี่จนกวาตัวนับจะ-

กลับมามีคาต่ํากวา 90%

ฟอลตน้ีเกดิจากตัวแปลงความถี่จายโหลดเกนิกวา 100% เปนระยะเวลานาน-

เกินไป

การแกไขปญหาเบ้ืองตน:

เปรียบเทียบกระแสเอาทพุตทีแ่สดงบนปุม LCP กับกระแสทีถู่กต้ังพิกดั-

ของชุดขับเคลื่อน

เปรียบเทียบกระแสเอาทพุททีแ่สดงบนปุม LCP กบักระแสมอเตอรที-่

วัดได

แสดงโหลดชุดขับเคลื่อนความรอนบนปุมและตรวจสอบคา ขณะรัน-

เหนอืพกิัดกระแสตอเนื่องของชุดขับเคลื่อน เมื่อรันเหนอืพกิัดตอเนือ่ง-

ของชุดขับเคลื่อน ตัวนับควรลดลง

หมายเหตุ: ดสูวนการลดพิกัดในคูมือการออกแบบสําหรบัรายละเอียดเพิ่มเติม

หากจาํเปนตองใชความถี่ในการสวติชสูง

คําเตือน/สัญญาณเตือน 10, มอเตอรมีอณุหภมิูสูงเกิน

จากการทํางานของรีเลยความรอนแบบอิเล็กทรอนกิ (ETR) พบวามอเตอรม-ี

ความรอนเกินไป เลือกวาจะใหตัวแปลงความถี่เตือนหรือสงสัญญาณเตือนเมื่อ-

ตัวนบัไปถึง 100% ใน พารามิเตอร 1-90 ระบบปองกนัความรอนมอเตอร หรือไม

ขอผิดพลาดคือ มอเตอรรับภาระเกนิ 100% เปนเวลานานเกนิไป

การแกไขปญหาเบ้ืองตน:

ตรวจสอบวามอเตอรรอนเกนิไปหรือไม

ตรวจสอบวามอเตอรจายโหลดเกินในทางเครื่องยนตหรือไม

ตรวจสอบวามอเตอร พารามิเตอร 1-24 กระแสมอเตอร ( Amp) ไดรับ-

การตั้งคาถูกตอง

ขอมูลมอเตอรในพารามิเตอร 1-20 ถึง 1-25 ตั้งคาถูกตอง

การตั้งคาใน พารามิเตอร 1-91 มีพัดลมพเิศษภายนอกมอเตอร

รัน AMA ใน พารามิเตอร 1-29 ปรับตามมอเตอรออโต(AMA)

คําเตือน/สัญญาณเตือน 11, เทอรมิสเตอรมอเตอรความรอนเกนิ

เทอรมิสเตอรหรือการตอเทอรมิสเตอรถูกตัด เลือกวาจะใหตัวแปลงความถี่เตือน-

หรือสงสัญญาณเตือนเมื่อตัวนับไปถึง 100% ใน พารามิเตอร 1-90 ระบบปองกัน-

ความรอนมอเตอร หรือไม

คูมือการใชงานชุดขับ VLT® HVAC 8 การแกไขปญหาเบ้ืองตน
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การแกไขปญหาเบือ้งตน:

ตรวจสอบวามอเตอรรอนเกนิไปหรือไม

ตรวจสอบวามอเตอรจายโหลดเกินในทางเครื่องยนตหรือไม

ตรวจสอบวาเทอรมิสเตอรตออยูอยางถูกตองหรือไมระหวางข้ัวตอ 53

หรือ 54 (อนิพตุแรงดันแบบอนาล็อก) และขัว้ตอ 50 (แหลงจาย + 10

V) หรือ ระหวางขั้วตอ 18 หรือ 19 (เฉพาะ PNP อินพุตดิจติอล) และข้ัว-

ตอ 50

ถามีการใชเซนเซอร KTY ใหตรวจสอบความถกูตองในการตอระหวาง-

ขั้วตอ 54 และ 55

หากใชสวิตชความรอนหรือเทอรมิสเตอร ตรวจสอบการตั้งคา

พารามิเตอร 1-93 แหลงรับสัญญาณเทอรมิสเตอร วาเหมาะสมกับสาย-

ตอตัวตรวจจับ

หากใชตัวตรวจจับ KTY ตรวจสอบการตั้งคาพารามิเตอร 1-95, 1-96

และ 1-97 วาเหมาะสมกบัสายตอตัวตรวจจับ

การแกไขปญหาเบือ้งตน:

ฟอลตน้ีอาจเกิดจากการโหลดที่มีไฟฟาช็อคหรือการเรงความเร็วดวย-

โหลดความเฉือ่ยสูง

ปดตัวแปลงความถี ่ตรวจสอบวาเพลามอเตอรหมุนไดหรือไม

ตรวจสอบวาขนาดมอเตอรเหมาะสมกับตัวแปลงความถี่หรือไม

ขอมูลมอเตอรไมถูกตองในพารามิเตอร 1-20 ถึง 1-25

สัญญาณเตือน 14, ไฟฟอลตลงดิน (พื้น)

มีการคายประจุจากเฟสเอาทพุตลงดิน ทัง้จากในเคเบลิระหวางตัวแปลงความถี-่

และมอเตอร หรือภายในตัวมอเตอรเอง

การแกไขปญหาเบือ้งตน:

ปดตัวแปลงความถี่และแกไขฟอลตลงดิน

วดัความตานทานของกราวดของลีดมอเตอรและมอเตอรดวยเคร่ืองมือ-

วัดความเปนฉนวนเพื่อตรวจสอบฟอลตลงดินในมอเตอร

ดําเนินการตรวจสอบตัวตรวจจบักระแสไฟฟา

สัญญาณเตือน 15, ฮารดแวรไมตรงกัน

อปุกรณเสริมติดต้ังถาวรไมไดรับการจัดการจากฮารดแวรหรือซอฟตแวรบอรด-

ควบคุมปจจบุัน

บนัทึกคาพารามิเตอรตอไปนีแ้ละติดตอซัพพลายเออรDanfoss ของคุณ:

พารามิเตอร 15-40 ประเภท FC

พารามิเตอร 15-41 สวนกาํลัง

พารามิเตอร 15-42 แรงดันไฟฟา

พารามิเตอร 15-43 เวอรชันของซอฟตแวร

พารามิเตอร 15-45 สตริงรหัสชนิดจริง

พารามิเตอร 15-49 ไอดีซอฟตแวรการดควบคุม

พารามิเตอร 15-50 ไอดีซอฟตแวรการดกาํลัง

พารามิเตอร 15-60 ติดตั้งอปุกรณเสริม

พารามิเตอร 15-61 เวอรชันซอฟตแวรของอปุกรณเสริม

สัญญาณเตือน 16, ลัดวงจร

มีการลัดวงจรในมอเตอรหรือทีข่ั้วตอมอเตอร

ปดตัวแปลงความถี่และแกไขการลัดวงจร

คําเตือน/สัญญาณเตือน 17, รหัสควบคุมเกินกําหนดเวลา

ไมมีการสื่อสารไปยงัตัวแปลงความถี่

คําเตือนจะทํางานเมื่อ พารามิเตอร 8-04 ฟงกชันควบคุมเมื่อหมดเวลา ไมไดตั้ง-

ไวที ่OFF เทานั้น

ถา พารามิเตอร 8-04 ฟงกชันควบคุมเมื่อหมดเวลา ถูกตั้งคาเปน หยดุ (Stop) และ

ตัดการทํางาน (Trip) คําเตือนจะแสดงขึน้และตัวแปลงความถี่ จะลดความเร็วลง

จนกระทั่งตัดการทํางาน และแสดงสัญญาณเตือน

การแกไขปญหาเบื้องตน:

ตรวจสอบการเชื่อมตอบนสายสื่อสารแบบอนกุรม

การเพิ่ม พารามิเตอร 8-03 เวลาของตัวควบคุมเมื่อหมดเวลา

ตรวจสอบการทํางานของอปุกรณการสื่อสาร

ตรวจสอบการติดต้ังทีถู่กตองโดยอิงกับขอกําหนด EMC

สัญญาณเตือน 23, ฟอลตกบัพัดลมภายใน

ฟงกชันการเตือนของพัดลมเปนฟงกชันการปองกันเพิม่เติมที่ตรวจสอบวาพดัลม-

กําลังทาํงานหรือวาถูกติดตั้งอยูหรือไม สามารถยกเลิกการใชการเตือนพัดลม-

ไดใน พารามิเตอร 14-53 การตรวจดูพัดลม ([0] ยกเลิกการใช)

สําหรับชุดขับเคลื่อนเฟรม D, E และ F แรงดันไฟฟาที่กาํหนดของพดัลมจะถูก-

ตรวจสอบ

การแกไขปญหาเบื้องตน:

ตรวจสอบความตานทานของพัดลม

ตรวจสอบฟวสการชารจดวยกระแสต่ํา

สัญญาณเตือน 24, ฟอลตกบัพัดลมตัวนอก

ฟงกชันการเตือนของพัดลมเปนฟงกชันการปองกันเพิม่เติมที่ตรวจสอบวาพดัลม-

กําลังทาํงานหรือวาถูกติดตั้งอยูหรือไม สามารถยกเลิกการใชการเตือนพัดลม-

ไดใน พารามิเตอร 14-53 การตรวจดูพัดลม ([0] ยกเลิกการใช)

สําหรับชุดขับเคลื่อนเฟรม D, E และ F แรงดันไฟฟาที่กาํหนดของพดัลมจะถูก-

ตรวจสอบ

การแกไขปญหาเบื้องตน:

ตรวจสอบความตานทานของพัดลม

ตรวจสอบฟวสการชารจดวยกระแสต่ํา

คําเตือน 25, ตัวตานทานเบรกลัดวงจร

ตวัตานทานเบรกไดรับการตรวจระหวางการทํางาน ถาเกิดลัดวงจรขึ้น ฟงกชัน-

เบรกจะถูกตัดออก และมีการแสดงคําเตือน ตัวแปลงความถี่จะยงัคงทาํงานอยู

แตไมมีฟงกชันเบรค ปดตัวแปลงความถี่และเปลี่ยนตัวตานทานเบรค (ดู

พารามิเตอร 2-15 การตรวจสอบเบรครีซีสเตอร)

คําเตือน/สัญญาณเตือน 26, จํากัดกําลังตัวตานทานเบรก

กําลังที่สงไปใหตัวตานทานเบรกภายนอกจะถูกคํานวณ เปนเปอรเซ็นต โดยเปน-

คาเฉลี่ยในชวง 120 วนิาทีลาสุด โดยคํานวณจากคาความตานทานของตัว-

ตานทานเบรก และแรงดันวงจรขั้นกลาง คําเตือนจะแสดงเมื่อกําลังเบรกที่ตัว-

ตานทานตองดดูซับเขาไปมีคาสูงกวา 90% ถามีการเลือก ตัดการทาํงาน [2]

ไวใน พารามิเตอร 2-13 การปองกนัเมื่อเกินขีดจาํกดั ตัวแปลงความถี่จะตัดการ-

ทํางาน และแสดงสัญญาณเตือน เมื่อกําลังเบรกที่ตัวตานทานตองดูดซับเขาไปมี-

คาสูงกวา 100%

การเตือน/สัญญาณเตือน 27, ฟอลตกบัตัวสับเบรก

ตวัตานทานเบรคไดรับการตรวจดูแลระหวางการทํางาน ถาเกิดลัดวงจรขึ้น

ฟงกชันเบรคจะถูกตัดออกและมีการออกคําเตือน ตัวแปลงความถี่ยงัสามารถ-

ทํางานไดแตเน่ืองจากตัวตานทานเบรคไดเกดิการลัดวงจรไปแลว กําลังจํานวน-

มากจะยงัคงถูกสงไปยังตัวตานทานเบรคถึงแมวาตวัตานทานจะไมทาํงานแลว-

ก็ตาม

8 การแกไขปญหาเบ้ืองตน คูมือการใชงานชุดขับ VLT® HVAC
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ปดตัวแปลงความถี ่และนาํตัวตานทานเบรกออก

สัญญาณเตือน/การเตือนนี้อาจะเกดิขึน้หากตัวตานทานเบรกมีความรอนเกิน ขัว้-

ตอ 104 ถึง 106 มีไวสําหรับตัวตานทานเบรก อนิพทุ KliXon โปรดดูหัวขอสวิตช-

อณุหภมูิของตัวตานทานเบรก

สัญญาณเตือน/คําเตือน 28, ตรวจสอบเบรกลมเหลว

ฟอลตทีต่ัวตานทานเบรค: ตัวตานทานเบรกไมไดถูกตอเอาไวหรือไมทาํงาน

ตรวจสอบพารามิเตอร 2-15 การตรวจสอบเบรครีซีสเตอร

สัญญาณเตือน29,อุณหภมิูแผนระบายความรอน:

อณุหภมูิสูงสุดของแผนระบายความรอนสูงเกนิไป ฟอลตของอุณหภมูิจะไม-

สามารถตั้งคาใหมไดจนกวาอุณหภมูิจะลดลงต่ํากวาอุณหภมูิของแผนระบาย-

ความรอนที่กาํหนดไว การตัดการทํางานและจุดต้ังคาใหมแตกตางกัน ขึน้กบั-

ขนาดกาํลังของชุดขบัเคล่ือน

การแกไขปญหาเบื้องตน:

อุณหภมูิแวดลอมมีคาสูงเกนิไป

สายเคเบิลมอเตอรยาวเกนิไป

การทําความสะอาดดานบนและดานลางของชุดขบัเคล่ือนไมถูกตอง

แผนระบายความรอนสกปรก

การไหลเวยีนของอากาศรอบชุดขบัเคล่ือนถูกปดกัน้

พดัลมแผนระบายความรอนชํารุด

สําหรับชุดขบัเคล่ือนเฟรม D, E และ F สัญญาณเตือนนี้ข้ึนอยูกับอุณหภมูิทีว่ดั-

โดยตัวตรวจจับของแผนระบายความรอนที่ติดตั้งไวภายในโมดูล IGBT สําหรับ-

ชุดขบัเคลื่อนเฟรม F สัญญาณเตือนนี้อาจเกิดจากตัวตรวจจับอุณหภมูิในโมดูล-

วงจรเรียงกระแส

การแกไขปญหาเบื้องตน:

ตรวจสอบความตานทานของพัดลม

ตรวจสอบฟวสการชารจดวยกระแสต่ํา

ตัวตรวจจับอณุหภมูิ IGBT

สัญญาณเตือน 30, มอเตอรเฟส U สูญหาย

เฟสมอเตอร U ระหวางตัวแปลงความถี่และมอเตอรหายไป

ปดตัวแปลงความถี ่ตรวจสอบเฟส U ของมอเตอร

สัญญาณเตือน 31, มอเตอรเฟส V สูญหาย

เฟส V ของมอเตอรระหวางตัวแปลงความถี่และมอเตอรหายไป

ปดตัวแปลงความถี ่ตรวจสอบเฟส V ของมอเตอร

สัญญาณเตือน 32, มอเตอรเฟส W สูญหาย

เฟส W ของมอเตอรระหวางตัวแปลงความถี่และมอเตอรหายไป

ปดตัวแปลงความถี ่ตรวจสอบเฟส W ของมอเตอร

สัญญาณเตือน 33, ฟอลตแบบกระชาก

มกีารเปดเคร่ืองเกิดขึน้หลายครั้งเกนิไปภายในชวงระยะเวลาสั้น ปลอยใหชุดเยน็-

ลงถึงระดับอณุหภมูิในการทํางาน

คําเตือน/สัญญาณเตือน 34, เกดิความผิดพลาดในการสื่อสาร ของระบบ

The fieldbus on the communication option card is not working.

คําเตือน/สัญญาณเตือน 35, ออกนอกชวงความถี่:

การเตือนจะทํางานหากความถี่เอาทพุตถึงขีดจาํกัดสูง (ตั้งในพารามิเตอร 4-53)

หรือต่ํากวาขีดจาํกดั (ตั้งในพารามิเตอร 4-52) ใน การควบคุมกระบวนการ วงรอบ-

ปด (par. 1-00) คําเตือนนีจ้ะแสดงขึ้นมา

คําเตือน/สัญญาณเตือน 36, ขอผิดพลาดระบบไฟหลัก

การเตือนและสัญญาณเตือนนีจ้ะทํางานเมื่อแรงดันที่จายใหกบัตัวแปลงความถี่-

หายไปและพารามิเตอร 14-10 แหลงจายไฟหลักลมเหลวไมไดตั้งคาไวที่ปด

ตรวจสอบฟวสทีต่อกับตัวแปลงความถี่

คูมือการใชงานชุดขับ VLT® HVAC 8 การแกไขปญหาเบ้ืองตน
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สัญญาณเตือน 38, ฟอลตภายใน

อาจจาํเปนตองติดตอกบัผูจดัจําหนาย Danfoss ของคุณ ขอความสัญญาณเตือน-

ทัว่ไปบางรายการ:

0 พอรตอนุกรมไมสามารถเริ่มใชงานได เกดิความลมเหลวที-่
รุนแรงกบัฮารดแวร

256-258 ขอมูล EEPROM ของแหลงจายไฟมีขอบกพรองหรือเกา-
เกินไป

512 ขอมูล EEPROM ของบอรดควบคุมมีขอบกพรองหรือเกา-
เกินไป

513 การอานขอมูล EEPROM ไดหมดเวลาในการสื่อสาร
514 การอานขอมูล EEPROM ไดหมดเวลาในการสื่อสาร
515 การควบคุมการปรับใชงานไมสามารถจาํแนกขอมูล

EEPROM
516 ไมสามารถเขียนลง EEPROM ไดเนือ่งจากคําสั่งเขยีนกําลัง-

ดําเนนิการอยู
517 คําสั่งเขียนไดหมดเวลาลง
518 เกิดความลมเหลวใน EEPROM
519 ขอมูลบารโคดใน EEPROM สูญหายหรือไมถูกตอง
783 คาพารามิเตอรเกนิขีดจาํกัดต่ําสุด/สูงสุดที่ระบุไว

1024-1279 ไมสามารถสงเทเลแกรมที่ตองสง
1281 ตัวประมวลผลสัญญาณดิจิตอล (DSP) กะพริบหมดเวลา
1282 เวอรชันซอฟตแวรของชุดควบคุมตัวประมวลผลไมตรงกัน
1283 เวอรชันขอมูล EEPROM ของแหลงจายไฟไมตรงกัน
1284 ไมสามารถอานเวอรชันของตัวประมวลผลสัญญาณดิจติอล

(DSP)
1299 ซอฟตแวรอุปกรณเสริมในสล็อต A เกาเกินไป
1300 ซอฟตแวรอุปกรณเสริมในสลอต B เกาเกินไป
1301 ซอฟตแวรอุปกรณเสริมในสลอต C0 เกาเกินไป
1302 ซอฟตแวรอุปกรณเสริมในสลอต C1 เกาเกินไป
1315 ซอฟตแวรอุปกรณเสริมในสล็อต A ไมไดรับการ-

รองรับ (ไมอนุญาต)
1316 ซอฟตแวรอุปกรณเสริมในสล็อต B ไมไดรับการ-

รองรับ (ไมอนุญาต)
1317 ซอฟตแวรอุปกรณเสริมในสลอต C0 ไมไดรับการ-

รองรับ (ไมอนุญาต)
1318 ซอฟตแวรอุปกรณเสริมในสล็อต C1 ไมไดรับการ-

รองรับ (ไมอนุญาต)
1379 อปุกรณเสริม A ไมตอบสนองเมื่อคํานวณเวอรชัน-

แพลตฟอรม
1380 อปุกรณเสริม B ไมตอบสนองเมื่อคํานวณเวอรชัน-

แพลตฟอรม
1381 อปุกรณเสริม C0 ไมตอบสนองเมื่อคํานวณเวอรชัน-

แพลตฟอรม
1382 อปุกรณเสริม C1 ไมตอบสนองเมื่อคํานวณเวอรชัน-

แพลตฟอรม
1536 ขอยกเวนในการควบคุมที่ปรบัตามการใชงาน (AOC) ไดถูก-

บนัทกึ ขอมูลการแกไขจดุบกพรองถูกเขียนลงในLCP
1792 การเฝาติดตาม DSP เปดใชงาน การแกไขจดุบกพรองของ-

ขอมูลสวนของแหลงจายไฟ ทาํใหขอมูลการควบคุมที่ปรับ-
ตามมอเตอร (MOC) โอนยายไมสมบูรณ

2049 ขอมูลการเริ่มตนใหมของแหลงจายไฟ
2064-2072 H081x: อุปกรณเสริมในสล็อต x เร่ิมตนการทาํงานใหม

2080-2088 H082x: อุปกรณเสริมในสล็อต x ขึ้นขอความใหรอเร่ิมตน-
จายไฟฟา

2096-2104 H083x: อุปกรณเสริมในสล็อต x ขึ้นขอความใหรอเร่ิมตน-
จายไฟฟาที่ถูกตอง

2304 ไมสามารถอานขอมูลใดๆ จากกาํลัง EEPROM
2305 ไมมีเวอรชันซอฟตแวรจากชุดแหลงจายไฟ
2314 ไมมีขอมูลชุดแหลงจายไฟจากชุดแหลงจายไฟ
2315 ไมมีเวอรชันซอฟตแวรจากชุดแหลงจายไฟ
2316 ไมมี io_statepage จากชุดแหลงจายไฟ
2324 การกาํหนดรูปแบบการดกําลังถูกกําหนดใหไมถูกตองขณะ-

เร่ิมตนจายไฟฟา
2330 ขอมูลขนาดกําลังระหวางการดกําลังไมตรงกัน
2561 ไมมีการสื่อสารจาก DSP ไปยงั ATACD
2562 ไมมีการสื่อสารจาก ATACD ไปยัง DSP (กําลังรันสถานะ)
2816 โมดูลบนชุดบอรดควบคุมสแตกขอมูลทีม่ีสถานะเต็ม
2817 ตวักาํหนดตารางเวลาทํางานชา
2818 ทาํงานเร็ว
2819 เธรดของพารามิเตอร
2820 LCP สแตกขอมูล LCP มีสถานะเต็ม
2821 พอรตอนุกรมมีสถานะเต็ม
2822 พอรต USB มีสถานะเต็ม
2836 cfListMempool มีขนาดเล็ก

3072-5122 คาพารามิเตอรเกนิขีดจํากัดทีร่ะบไุว
5123 อุปกรณเสริมในสลอต A: ฮารดแวรเขากันไมไดกบัฮารดแวร-

ของบอรดควบคุม
5124 อุปกรณเสริมในสลอต B: ฮารดแวรเขากันไมไดกบัฮารดแวร-

ของบอรดควบคุม
5125 อุปกรณเสริมในสลอต C0: ฮารดแวรเขากันไมไดกับ-

ฮารดแวรของบอรดควบคุม
5126 อุปกรณเสริมในสลอต C1: ฮารดแวรเขากันไมไดกับ-

ฮารดแวรของบอรดควบคุม
5376-6231 ความจาํไมพอ

สัญญาณเตือน39, เซนเซอรแผนระบายความรอน

ไมมีการปอนกลับจากเซนเซอรแผนระบายความรอน

สัญญาณจากตัวตรวจจับอุณหภมูิ IGBT ไมปรากฏในการดกําลัง ปญหาอาจเกิด-

จากการดกาํลัง จากการดชุดขับเคลื่อนเกต หรือสายเคเบลิริบบิน้ระหวางการด-

กําลังกบัการดชุดขบัเคล่ือนเกต

คําเตือน 40, โหลดเกินบนเอาทพุทดิจิตอล ขั้วตอ 27

ตรวจสอบโหลดทีเ่ช่ือมตออยูกบัขัว้ 27 หรือถอดสายที่ลัดวงจรออก ตรวจสอบ

พารามิเตอร 5-00 เลือกหมวดสัญฯดิจติอลอิน-เอาท และ

พารามิเตอร 5-01 เลือกสัญญาณดิจติอล เทอมินอล 27

คําเตือน 41, โหลดเกินบนเอาทพุทดิจิตอล ขั้วตอ 29

ตรวจสอบโหลดทีเ่ช่ือมตออยูกบัขัว้ 29 หรือถอดสายที่ลัดวงจรออก ตรวจสอบ

พารามิเตอร 5-00 เลือกหมวดสัญฯดิจติอลอิน-เอาท และ

พารามิเตอร 5-02 เลือกสัญญาณดิจติอล เทอมินอล 29

คําเตือน 42, โหลดเกนิของเอาทพทุดิจิตอล บน X30/6 หรือโหลดเกนิ-

ของเอาทพทุดิจิตอล บน X30/7

สําหรับ X30/6, ตรวจสอบโหลดที่เช่ือมตออยูกับขั้ว X30/6 หรือถอดสายที-่

ลัดวงจรออก ตรวจสอบ พารามิเตอร 5-32 ขัว้ X30/6 Digi Out (MCB 101)

สําหรับ X30/7, ตรวจสอบโหลดที่เช่ือมตออยูกับขั้ว X30/7 หรือถอดสายที-่

ลัดวงจรออก ตรวจสอบ พารามิเตอร 5-33 ขัว้ X30/7 Digi Out (MCB 101)

สัญญาณเตือน 46, แหลงจายไฟการดกําลัง

แหลงจายไฟบนการดกาํลังอยูนอกชวง

มีแหลงจายไฟสามแหลงที่มาจากแหลงจายไฟโหมดสวิตช (SMPS) บนการด-

กําลัง: 24 V, 5V, +/- 18V. เมื่อจายไฟดวย 24 VDC โดยใชอปุกรณเสริม MCB

107 มีเพียงแหลงจายไฟ 24 V และ 5 V เทาน้ันที่ถูกตรวจสอบ เมื่อจายไฟดวย-

แรงดันไฟฟาหลักสามขั้นตอน การจายไฟทัง้สามขั้นตอนจะถูกตรวจสอบ

คําเตือน 47, แหลงจายไฟ 24 V มีคาตํ่า

24 V DC ถูกตรวจวดับนการดควบคุม แหลงจายไฟตรงสํารองภายนอก V DC

อาจจายโหลดเกนิ ในกรณอีื่น ใหติดตอตัวแทนจําหนาย Danfoss ของคุณ

คําเตือน 48, แหลงจายไฟ 1.8 V มีคาตํ่า

แหลงจายไฟ 1.8 V DC ทีใ่ชบนการดควบคุมอยูนอกขดีจํากดัที่ไดรับอนุญาต

แหลงจายไฟถูกตรวจวัดบนการดควบคุม

คําเตือน 49, จํากดัความเร็ว

เมื่อความเร็วไมอยูในชวงทีก่ําหนดในพารามเิตอร 4-11 และพารามิเตอร 4-13.

ชุดขับเคลื่อนจะแสดงการเตือน เมื่อความเร็วต่ํากวาขีดจาํกัดทีร่ะบไุวใน

พารามิเตอร 1-86 ตดัการทํางานทีค่วามเร็วต่ํา [RPM] (ยกเวนเมื่อสตารทหรือ-

หยุด) ชุดขบัเคลื่อนจะตัดการทํางาน

สัญญาณเตือน 50, การปรับเทียบ AMA ลมเหลว

ติดตอตัวแทนจาํหนายของคุณDanfoss

สัญญาณเตือน 51, ตรวจสอบ AMA Unom และ Inom

การตั้งคาของแรงดันโวลตมอเตอร กระแสมอเตอร และกําลังมอเตอรอาจสมมติ-

ไดวาผิดพลาด ตรวจสอบการตั้งคา

สัญญาณเตือน 52, AMA Inom ตํ่า

กระแสมอเตอรมีคาต่ําเกินไป ตรวจสอบการต้ังคา

สัญญาณเตือน 53, AMA มอเตอรมีขนาดใหญเกนิไป

มอเตอรใหญเกินไปสําหรับ AMAทีจ่ะจัดการได

8 การแกไขปญหาเบ้ืองตน คูมือการใชงานชุดขับ VLT® HVAC
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สัญญาณเตือน 54, AMA มอเตอรมีขนาดเล็กเกินไป

มอเตอรใหญเกินไปสําหรับ AMA ที่จะจัดการได

สัญญาณเตือน 55, AMA พารามิเตอรอยูนอกเหนือระดับเพิม่-ลด

คาพารามิเตอรที่หาไดจากมอเตอรอยูนอกเหนอืระดับเพิ่ม-ลดทีรั่บได

สัญญาณเตือน 56, AMA ที่ถูกระงับโดยผูใช

AMA ถูกระงับโดยผูใช

สัญญาณเตือน 57, AMA หมดเวลา

พยายามเริ่ม AMA หลาย ๆ  คร้ังจนกวา AMA จะทาํงานได โปรดระวงัไววา การทํา-

งานซ้ําๆ กนัหลายครั้งอาจจะทําใหมอเตอรรอนถึงระดับที่คาความตานทาน Rs

และ Rr มีคาเพิม่ขึ้นได แตโดยทัว่ไปแลว จะไมทําใหเกิดความเสียหายรายแรง

สัญญาณเตือน 58, AMA ฟอลตภายใน

ติดตอตัวแทนจําหนายของคุณDanfoss

คําเตือน 59, จํากัดกระแส

กระแสมีคาสูงกวาที่ระบไุวในพารามิเตอร 4-18 ขดีจํากดักระแส

การเตือน 60, อนิเตอรล็อกภายนอก

มีการทาํงานของอินเตอรล็อกภายนอก เพือ่ใหกลบัมาทาํงานโดยปกติอกีคร้ัง

ใหจายไฟ 24 V DC ที่ข้ัวตอที่โปรแกรมไวสําหรับอินเตอรล็อกภายนอก จากนัน้-

รีเซ็ตตัวแปลงความถี่ (ผานการส่ือสารแบบอนุกรม, I/O ดิจิตอล หรือโดยการกด-

ปุม [Reset]) บนแปนกด

คําเตือน 62, ความถี่เอาทพุทที่ขีดจํากดัสูงสุด

ความถี่ของเอาทพทุมีคาสูงกวาคาทีก่าํหนดไวใน พารามิเตอร 4-19 ตั้งความถี-่

สูงสุดของมอเตอร

คําเตือน 64, จํากัดแรงดันไฟ

ทีค่าโหลดและความเรว็นีต้องการแรงดันไฟฟาของมอเตอรทีมี่คาสูงกวาแรงดัน-

ดีซีลิงคทีม่ีอยู

คําเตือน/สัญญาณเตือน 65 /ตัดการงาน, การดควบคุมความรอนเกนิ

การดควบคุมอณุหภมูิสูงเกิน: การติดอณุหภมูิของการดควบคุมอยูที่ 80° C

การเตือน 66, อณุหภมิูฮทีซิงคตํ่า

คําเตือนน้ีขึน้กับตัวตรวจจบัอณุหภมูิในโมดูล IGBT

การแกไขปญหาเบื้องตน:

อณุหภมูิฮทีซิงควดัไดที่ 0° C ซ่ึงบงช้ีไดวาตัวตรวจจับอุณหภมูิบกพรอง ทําให-

ความเร็วพัดลมเพิ่มขึน้ไปทีค่าสูงสุด หากสายตอตัวตรวจจับระหวาง IGBT

และการดชุดขบัเคล่ือนเกตไมไดเช่ือมตอ จะมีการเตือนเกิดขึน้ ตรวจสอบตัว-

ตรวจจับอุณหภมูิ IGBT ดวย

สัญญาณเตือน 67, อปุกรณเสริมของหนวยวัดอุปกรณเสริมจะถูกเปลี่ยน

อปุกรณเสริมหน่ึงหรือสองชนิดไดถูกติดตั้งเพิ่มเขามาหรือถอดออกไป ตั้งแตการ-

ตัดการจายไฟครั้งลาสุด

สัญญาณเตือน 68, ระบบหยุดแบบปลอดภยัทํางาน

ใชงานการหยุดแบบปลอดภยั เพื่อกลับสูการทํางานปกต ิ ใช 24 V DC กับขั้ว-

ตอ 37 จากน้ันสงสัญญาณการรีเซ็ต (ผานบสั, I/O ดิจิตอล หรือโดยการกดปุม-

รีเซ็ต ดูพารามิเตอร  

สัญญาณเตือน 69, อณุหภมิูการดกําลัง

ตัวตรวจจบัอณุหภมูิบนการดกาํลังรอนหรือเยน็เกินไป

การแกไขปญหาเบื้องตน:

ตรวจสอบการทาํงานของพดัลมที่ประตู

ตรวจสอบวาวงจรกรองสําหรับพัดลมทีป่ระตูไมไดอุดตัน

ตรวจสอบวาแผนกั้นติดต้ังถูกตองแลวบนชุดขับเคลื่อน IP 21 และ IP

54 (NEMA 1 และ NEMA 12)

สัญญาณเตือน 70, การกําหนดคา FC ไมถกูตอง

การรวมทีเ่กดิขึ้นของบอรดควบคุมและบอรดไฟฟาไมถูกตอง

สัญญาณเตือน 72, ความลมเหลวที่เปนอนัตราย

ระบบหยุดแบบปลอดภยัพรอมล็อครอบ ระดับสัญญาณแทรกในการหยุดแบบ-

ปลอดภยั และสัญญาณอินพุตดิจติอล PTC MCB 112 ของการดเทอรมิสเตอร

การเตือน 73, เร่ิมสตารทการหยุดแบบปลอดภัยอัตโนมัติ

หยุดแบบปลอดภยั โปรดทราบวาดวยการเปดใชการรีสตารทอัตโนมัติ มอเตอร-

อาจสตารทเมื่อฟอลตถูกลบออกแลว

คําเตือน 76, การตั้งคาหนวยกําลัง

จาํนวนหนวยกําลังทีต่องการไมตรงกับจํานวนหนวยกําลังทีใ่ชงานอยูที่ตรวจ-

วดัได

การแกไขปญหาเบื้องตน:

เมื่อแทนที่โมดูลเฟรม F ซ่ึงจะเกดิขึน้หากขอมูลกําลังเฉพาะในการดกําลังโมดูล-

ไมตรงกับสวนที่เหลือของชุดขับเคลื่อน โปรดยนืยนัวาชิ้นสวนอะไหลและสาย-

ไฟของอะไหลเปนหมายเลขชิ้นสวนทีถู่กตอง

การเตือน 77, โหมดกําลังที่ลดลง

การเตือนนี้บงช้ีวาชุดขบัเคลื่อนกําลังทํางานในโหมดกาํลังทีล่ดลง (คือตํ่ากวา-

จาํนวนสวนอินเวอรเตอรทีไ่ดรับอนุญาต) การเตือนน้ีจะเกดิขึน้บนรอบการจายไฟ-

เมื่อชุดขับเคลื่อนถูกตั้งใหรันดวยอินเวอรเตอรจํานวนนอยลงและยงัรันอยู

สัญญาณเตือน 79, การกําหนดคาสวนกําลังไมถูกตอง

การดการสเกลเปนหมายเลขชิ้นสวนที่ไมถูกตองหรือไมไดติดตั้งไว นอกจากนี้

ยังไมสามารถติดตั้งตัวเชื่อมตอ MK102 บนการดกําลังได

สัญญาณเตือน 80, ชุดขบั ทีติ่ดต้ังคาเริ่มตนมาตรฐาน

การติดตั้งพารามิเตอร จะทาํการตั้งคาเริ่มตนเปนคามาตรฐาน ภายหลังทาํการ-

รีเซ็ตดวยตนเอง

สัญญาณเตือน 91, อินพุทอนาล็อก 54 ต้ังคาผิด

สวิตช S202 ตองตั้งในตําแหนง OFF (อินพุทแรงดัน) เมื่อเซ็นเซอร KTY ถูกตอ-

เขากับอินพุทอนาล็อกข้ัวตอ 54

สัญญาณเตือน 92, ไมมีการไหล

ตรวจไมพบสภาวะโหลดในระบบ ดูกลุมพารามิเตอร 22-2

สัญญาณเตือน 93, ปมแหง

ไมพบการไหลและความเร็วสงูบงช้ีวาปมทํางานจนแหง ดูกลุมพารามิเตอร 22-2

สัญญาณเตือน 94, ส้ินสุดของเสนโคง

การปอนกลับมีคาต่ํากวาเซ็ตพอยต ซ่ึงอาจช้ีวามีการรั่วไหลในระบบทอ ดูกลุม-

พารามิเตอร 22-5

สัญญาณเตือน 95, สายพานขาด

แรงบดิต่ํากวาระดับแรงบดิทีต่ั้งสําหรับการไมมีโหลด บงช้ีวาสายพานชํารุด

ดูกลุมพารามิเตอร 22-6

สัญญาณเตือน 96, หนวงเวลาสตารท

การสตารทมอเตอรมีการหนวงเวลาเพราะเปดทาํงานการปองกนัการลัดวงจร

ดูกลุมพารามิเตอร 22-7

การเตือน 97, หนวงเวลาหยุด

การหยุดมอเตอรมีการหนวงเวลาเพราะเปดทาํงานการปองกันการลัดวงจร ดูกลุม-

พารามิเตอร 22-7

การเตือน 98, ฟอลตนาฬิกา

ฟอลตนาฬกิา ไมมีการตั้งเวลา หรือนาฬิกา RTC clock (หากมีการติดตั้ง) ลม-

เหลว ดูกลุมพารามิเตอร 0-7

การเตือน 201, โหมดเพลิงไหมทํางานอยู

โหมดไฟทาํงานอยู

การเตือน 202, โหมดเพลิงไหมไมอยูในการรับประกนั

โหมดไฟไหมระงับสัญญาณเตอืนที่ทาํใหการรับประกนัเปนโมฆะหนึ่งคร้ังขึน้ไป

การเตือน 203, มอเตอรขาดหาย

สถานการณมอเตอรหลายตัวรับโหลดตํ่าถูกตรวจพบ ซ่ึงอาจทาํใหมอเตอร-

สูญหาย เปนตน

คูมือการใชงานชุดขับ VLT® HVAC 8 การแกไขปญหาเบ้ืองตน
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การเตือน 204, โรเตอรที่ล็อค

สถานการณมอเตอรรับโหลดเกินถูกตรวจพบ ซ่ึงอาจทาํใหเกิดโรเตอรที่ล็อก

เปนตน

การเตือน/สัญญาณเตือน 243, เบรก IGBT

สัญญาณเตือนนีส้ําหรับชุดขับเคลื่อน เฟรม F เทานั้น ซ่ึงเทากบัสัญญาณ-

เตือน 27 คารายงานในบนัทกึสัญญาณเตือนบงช้ีวาโมดูลกาํลังตัวใดทีท่าํใหเกดิ-

สัญญาณเตือน:

1 = โมดูลอนิเวอรเตอรซาย

2 = โมดูลอนิเวอรเตอรกลางในชุดขับเคลื่อน F2 หรือ F4

2 = โมดูลอนิเวสเตอรขวาในชุดขบัเคลื่อน F1 หรือ F3

3 = โมดูลอนิเวสเตอรขวาในชุดขบัเคลื่อน F2 หรือ F4

5 = ชุดวงจรเรียงกระแส

การเตือน 244, อุณหภมิูฮีทซิงค

สัญญาณเตือนนีส้ําหรับชุดขับเคลื่อน เฟรม F เทานั้น ซ่ึงเทากบัสัญญาณ-

เตือน 29 คารายงานในบนัทกึสัญญาณเตือนบงช้ีวาโมดูลกาํลังตัวใดทีท่าํใหเกดิ-

สัญญาณเตือน:

1 = โมดูลอนิเวอรเตอรซาย

2 = โมดูลอนิเวอรเตอรกลางในชุดขับเคลื่อน F2 หรือ F4

2 = โมดูลอนิเวสเตอรขวาในชุดขบัเคลื่อน F1 หรือ F3

3 = โมดูลอนิเวสเตอรขวาในชุดขบัเคลื่อน F2 หรือ F4

5 = ชุดวงจรเรียงกระแส

สัญญาณเตือน 245, เซนเซอรแผนระบายความรอน

สัญญาณเตือนนีส้ําหรับชุดขับเคลื่อน เฟรม F เทานั้น ซ่ึงเทากบัสัญญาณ-

เตือน 39 คารายงานในบนัทกึสัญญาณเตือนบงช้ีวาโมดูลกาํลังตัวใดทีท่าํใหเกดิ-

สัญญาณเตือน:

1 = โมดูลอนิเวอรเตอรซาย

2 = โมดูลอนิเวอรเตอรกลางในชุดขับเคลื่อน F2 หรือ F4

2 = โมดูลอนิเวสเตอรขวาในชุดขบัเคลื่อน F1 หรือ F3

3 = โมดูลอนิเวสเตอรขวาในชุดขบัเคลื่อน F2 หรือ F4

5 = ชุดวงจรเรียงกระแส

สัญญาณเตือน 246, แหลงจายไฟการดกําลัง

สัญญาณเตือนนีส้ําหรับชุดขับเคลื่อน เฟรม F เทานั้น ซ่ึงเทากบัสัญญาณ-

เตือน 46 คารายงานในบนัทกึสัญญาณเตือนบงช้ีวาโมดูลกาํลังตัวใดทีท่าํใหเกดิ-

สัญญาณเตือน:

1 = โมดูลอนิเวอรเตอรซาย

2 = โมดูลอนิเวอรเตอรกลางในชุดขับเคลื่อน F2 หรือ F4

2 = โมดูลอนิเวสเตอรขวาในชุดขบัเคลื่อน F1 หรือ F3

3 = โมดูลอนิเวสเตอรขวาในชุดขบัเคลื่อน F2 หรือ F4

5 = ชุดวงจรเรียงกระแส

สัญญาณเตือน 247, อุณหภมิูการดกําลัง

สัญญาณเตือนนี้สําหรับชุดขบัเคลื่อน เฟรม F เทานั้น ซ่ึงเทากับสัญญาณ-

เตือน 69 คารายงานในบนัทกึสัญญาณเตือนบงช้ีวาโมดูลกาํลังตัวใดที่ทาํใหเกิด-

สัญญาณเตือน:

1 = โมดูลอนิเวอรเตอรซาย

2 = โมดูลอนิเวอรเตอรกลางในชุดขับเคลื่อน F2 หรือ F4

2 = โมดลูอนิเวสเตอรขวาในชุดขับเคลื่อน F1 หรือ F3

3 = โมดูลอนิเวสเตอรขวาในชุดขับเคลื่อน F2 หรือ F4

5 = ชุดวงจรเรียงกระแส

สัญญาณเตือน 248, การกําหนดคาสวนกําลังไมถกูตอง

สัญญาณเตือนนี้สําหรับชุดขบัเคลื่อน เฟรม F เทานั้น ซ่ึงเทากับสัญญาณ-

เตือน 79 คารายงานในบนัทกึสัญญาณเตือนบงช้ีวาโมดูลกาํลังตัวใดที่ทาํใหเกิด-

สัญญาณเตือน:

1 = โมดูลอนิเวอรเตอรซาย

2 = โมดูลอนิเวอรเตอรกลางในชุดขับเคลื่อน F2 หรือ F4

2 = โมดูลอนิเวสเตอรขวาในชุดขับเคลื่อน F1 หรือ F3

3 = โมดูลอนิเวสเตอรขวาในชุดขับเคลื่อน F2 หรือ F4

5 = ชุดวงจรเรียงกระแส

สัญญาณเตือน 250, ชิ้นสวนอะไหลใหม

แหลงจายไฟ หรือแหลงจายไฟของโหมดสวิตชถูกสับเปลี่ยน ตัวแปลงความถี-่

แบบรหัสจะตองทาํการตั้งใหมใน EEPROM เลือกรหัสทีถู่กตองใน

พารามิเตอร 14-23 ตั้งคารหัสชนดิ ตามฉลากบนเครื่อง โปรดจาํไววาตอง-

เลือก “บนัทกึลง EEPROM" เพือ่ใหเสร็จสมบูรณ

สัญญาณเตือน 251, รหสัตัวเลข

ตัวแปลงความถี่ไดรับ รหัส

8.2 เสียงรบกวนหรือการสั่น
หาหมอเตอรหรืออปุกรณที่ขับเคลื่อนดวยมอเตอร เชน ใบพัด สงเสียงรบกวนหรือมีการส่ัน ทีค่วามถี่บางระดับ ใหลองดําเนินการดังนี:้

• การเลี่ยงความเร็ว, กลุมพารามิเตอร 4-6*

• โอเวอรโมดูเลช่ัน, พารามิเตอร 14-03 โอเวอรโมดูเลช่ัน ตั้งเปนปด

• รูปแบบการสวติชและความถี่ กลุมพารามิเตอร 14-0*

• การลดเรโซแนนซ, พารามิเตอร 1-64 การลดรีโซแนนซ

8 การแกไขปญหาเบ้ืองตน คูมือการใชงานชุดขับ VLT® HVAC
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9 ขอมลูจําเพาะ

9.1 ขอมูลจําเพาะทั่วไป

แหลงจายไฟหลัก 200 - 240 VAC - โหลดเกินปกติ 110% เปนเวลา 1 นาที

ตัวแปลงความถี่

เอาทพทุเพลาทั่วไป [kW]

P1K1

1.1

P1K5

1.5

P2K2

2.2

P3K0

3

P3K7

3.7

IP 20 / โครงเครื่อง

(A2+A3 สามารถแปลงเปน IP21 ไดโดยใชชุดแปลงคา (นอกจากน้ี โปรดด-ู

รายการ การติดตั้งเชิงกล ในคําแนะนาํการใชงาน และ ชุดกรอบหุม IP 21/

ประเภท 1 ในคูมือการออกแบบ))

A2 A2 A2 A3 A3

IP 55 / NEMA 12  A5 A5 A5 A5 A5

IP 66 / NEMA 12  A5 A5 A5 A5 A5

เอาทพทุเพลาทั่วไป [HP] ที ่208 V 1.5 2.0 2.9 4.0 4.9

กระแสเอาทพุท      

ตอเนือ่ง

(3 x 200-240 V ) [A]
6.6 7.5 10.6 12.5 16.7

ไมสม่ําเสมอ

(3 x 200-240 V ) [A]
7.3 8.3 11.7 13.8 18.4

ตอเนือ่ง

kVA (208 V AC) [kVA]
2.38 2.70 3.82 4.50 6.00

ขนาดสายเคเบิลสูงสุด

(สายไฟหลัก, มอเตอร, เบรก)

[mm2 /AWG] 2)
4/10

กระแสอนิพตุสูงสุด

ตอเนือ่ง

(3 x 200-240 V ) [A]
5.9 6.8 9.5 11.3 15.0

ไมสม่ําเสมอ

(3 x 200-240 V ) [A]
6.5 7.5 10.5 12.4 16.5

ฟวสกอนเขาเครื่องสูงสุด1) [A] 20 20 20 32 32

สภาพแวดลอม

คาประเมินของกาํลังสูญเสีย

ทีโ่หลดสูงสุดทีพ่กิดั [W] 4)
63 82 116 155 185

น้าํหนกักรอบหุม IP20 [กก.] 4.9 4.9 4.9 6.6 6.6

น้าํหนกัเคส IP21 [กก.] 5.5 5.5 5.5 7.5 7.5

น้าํหนกัเคส IP55 [กก.] 13.5 13.5 13.5 13.5 13.5

น้าํหนกักรอบหุม IP66 [กก.] 13.5 13.5 13.5 13.5 13.5

ประสิทธิภาพ 3) 0.96 0.96 0.96 0.96 0.96

ตาราง 9.1: แหลงจายไฟหลัก 200 - 240 VAC

คูมือการใชงานชุดขับ VLT® HVAC 9 ขอมูลจําเพาะ
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แหลงจายไฟหลัก (L1, L2, L3):

แรงดันไฟฟาของแหลงจาย 200-240 V ±10%, 380-480 V ±10%, 525-690 V ±10%

แรงดันไฟฟาสายหลักต่ํา / การลดลงของแรงดันไฟฟาสายหลัก:

ระหวางแรงดันไฟฟาสายหลักต่ําหรือการลดลงของแรงดันไฟฟาสายหลัก ชุดขับเคลื่อน FC จะทํางานตอไปจนกระทั่งแรงดันวงจรขัน้กลางลดต่ํากวาระดับหยุดตํ่าสุด ซ่ึง-

โดยปกติจะมีคาตํ่าลง 15% จาก FC's คาแรงดันที่พกิัดต่ําสุดของชุดขบัเคลื่อน FC การเปดเครื่องหรือแรงบดิเต็มกาํลังไมสามารถทาํไดเมื่อแรงดันไฟฟาสายหลักต่ํา-

กวา 10% จาก FC's แรงดันไฟฟาที่พกิดัไวต่ําสุดของชุดขับเคลื่อน FC

ความถี่ของแหลงจายไฟ 50/60 Hz ±5%

ความไมสมดุลสูงสุดช่ัวคราวระหวางเฟสแหลงจายไฟ 3.0 % ของแรงดันไฟฟาพกิัดของแหลงจายไฟ

แฟคเตอรกําลังจริง () ≥ 0.9 คาที่ระบทุี่โหลดพิกดั
แฟคเตอรกําลังการเขาแทนที ่(cos) เกอืบเขากนั (> 0.98)

การสลับบนแหลงจายไฟดานเขา L1, L2, L3 (การเปดเคร่ือง) ≤ เคสประเภท A สูงสุด 2 คร้ัง/นาที

การสลับบนแหลงจายไฟดานเขา L1, L2, L3 (การเปดเคร่ือง) ≥ เคสประเภท B, C สูงสุด 1 คร้ัง/นาที

การสลับบนแหลงจายไฟดานเขา L1, L2, L3 (การเปดเคร่ือง) ≥ เคสประเภท D, E, F สูงสุด 1 คร้ัง/2 นาที

สภาพแวดลอมตามมาตรฐาน EN60664-1 หมวดแรงดันไฟฟาเกิน III / ระดับมลภาวะ 2

เคร่ืองนีเ้หมาะสําหรับใชในวงจรทีม่ีความสามารถในการจายกระแสไมมากกวา 100.000 RMS แอมแปรแบบสมมาตร แรงดันสูงสุด 480/600 V

เอาทพุทมอเตอร (U, V, W):

แรงดันเอาทพุท 0 - 100% ของแรงดันแหลงจายไฟ

ความถี่เอาทพตุ 0 - 1000 Hz*

การเปดปดของเอาทพุท ไมจาํกัด

เวลาทีใ่ชเปลี่ยนความเร็ว 1 - 3600 วินาที

* ขึ้นอยูกบัขนาดกําลัง

คุณลักษณะแรงบิด

แรงบิดเร่ิมตน (แรงบิดคงที)่ สูงสุด 110% เปนเวลา 1 นาท*ี

แรงบิดเร่ิมตน สูงสุด 135% ไดนานถึง 0.5 วินาท*ี

แรงบิดโอเวอรโหลด (แรงบิดคงที)่ สูงสุด 110% เปนเวลา 1 นาที*

*เปอรเซ็นตจะสัมพนัธกับแรงบิดปกตขิองตัวแปลงความถี่

ความยาวของสายเคเบลิและหนาตัด:

ความยาวสายเคเบิลมอเตอรสูงสุด แบบชีล/ปลอกโลหะ ชุดขับ HVAC VLT: 150 m

ความยาวสายเคเบิลมอเตอรสูงสดุแบบไมมีชีล/ไมมีปลอกโลหะ ชุดขบั HVAC VLT: 300 m

ขนาดหนาตัดของสายมอเตอร, สายไฟหลัก, การแบงโหลด และเบรกสูงสุด *

ขนาดหนาตัดสูงสุดของขัว้ตอสําหรับสายควบคุม, สายแข็ง 1.5 มม.2/16 AWG (2 x 0.75 มม.2)

ขนาดหนาตัดสูงสุดของขัว้ตอสําหรับสายเคเบลิควบคุม, สายออน 1 มม.2/18 AWG

ขนาดหนาตัดสูงสุดของขัว้ตอสําหรับสายเคเบลิควบคุม, สายเคเบลิที่มีปลอกหุมแกน 0.5 มม.2/20 AWG

ขนาดหนาตัดต่ําสุดสําหรับขัว้ตอสายควบคุม 0.25 mm2

*ดูตารางแหลงจายไฟหลักสําหรับขอมูลเพิ่มเติม!

อินพุทดิจติอล:

อินพุทดิจติอลที่สามารถตั้งโปรแกรมได 4 (6)

หมายเลขขั้วตอ 18, 19, 27 1), 29 1), 32, 33,

ตรรกะ PNP หรือ NPN

ระดับแรงดันไฟฟา 0 - 24 V DC

ระดับแรงดันไฟฟา, ลอจิก'0' PNP < 5 V DC

ระดับแรงดันไฟฟา, ตรรกะ '1' PNP > 10 V DC

ระดับแรงดันไฟฟา, ลอจิก'0' NPN > 19 V DC

ระดับแรงดันไฟฟา, ลอจิก'1' NPN < 14 V DC

แรงดันไฟฟาสูงสุดทีอ่ินพุท 28 V DC

ความตานทานอินพุท, Ri ประมาณ 4 kΩ

อินพุทดิจติอลทั้งหมดถูกแยกโดดทางไฟฟาจากแรงดันแหลงจายไฟ (PELV) และขั้วตอแรงดันสูงอืน่ๆ

1) ขัว้ตอ 27 และ 29 ยงัสามารถตั้งโปรแกรมเปนเอาทพุทได
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อนิพทุอนาล็อก:

จาํนวนอินพุทอนาล็อก 2

หมายเลขขั้วตอ 53, 54

โหมด แรงดันหรือกระแส

เลือกโหมด สวติช S201 และสวติช S202

โหมดแรงดัน สวิตช S201/สวติช S202 = ปด (U)

ระดับแรงดันไฟฟา :0 ถึง + 10 V (เปลี่ยนสเกลได)

ความตานทานอินพุท, Ri ประมาณ 10 kΩ
แรงดันสูงสุด ± 20 V

โหมดกระแส สวิตช S201/สวิตช S202 = เปด (I)

ระดับกระแส 0/4 ถึง 20 mA (เปลี่ยนสเกลได)

ความตานทานอินพุท, Ri ประมาณ 200 Ω
กระแสสูงสุด 30 mA

ความละเอยีดของอนิพทุอนาล็อก 10 บิต (เคร่ืองหมาย +)

ความแมนยาํของอินพุทอนาล็อก ความผดิพลาดสูงสุด 0.5% ของคาเต็มสเกล

แบนดวิดธ : 200 Hz

อนิพทุอนาล็อกถูกแยกโดดทางไฟฟาจากแรงดันแหลงจายไฟ (PELV) และขัว้ตอแรงดันสูงอืน่ๆ

อนิพตุแบบพัลส

อนิพตุแบบพัลสทีส่ามารถต้ังโปรแกรมได 2

หมายเลขขั้วตอแบบพัลส 29, 33

ความถี่สูงสุดที่ข้ัวตอ 29, 33 110 kHz (ขบัแบบลากและดึง)

ความถี่สูงสุดที่ข้ัวตอ 29, 33 5 kHz (คอลเลคเตอรเปด)

ความถี่ต่ําสุดที่ข้ัวตอ 29, 33 4 Hz

ระดับแรงดันไฟฟา ดูสวนทีเ่กีย่วกบัอนิพทุดิจติอล

แรงดันไฟฟาสูงสุดทีอ่นิพุท 28 V DC

ความตานทานอินพุท, Ri ประมาณ 4 kΩ
ความแมนยําของอนิพทุแบบพัลส (0.1 - 1 kHz) ความผิดพลาดสูงสุด: 0.1% ของคาเต็มสเกล

การเปรียบเทยีบเอาทพทุ:

จาํนวนเอาทพุทอนาล็อกทีโ่ปรแกรมได 1

หมายเลขขั้วตอ 42

ชวงกระแสของเอาทพทุอนาล็อก 0/4 - 20 mA

โหลดสูงสุดของตัวตานทานทีส่ามารถตอรวมที่เอาทพุทอนาล็อก 500 Ω
ความแมนยําของเอาทพทุอนาล็อก ความผดิพลาดสูงสุด: 0.8% ของคาเต็มสเกล

ความละเอยีดของเอาทพทุอนาล็อก 8 บิต

เอาทพุทอนาล็อกถูกแยกโดดทางไฟฟาจากแรงดันแหลงจายไฟ (PELV) และขัว้ตอแรงดันสูงอื่นๆ

การดควบคุม, การสื่อสารแบบอนกุรม RS-485

หมายเลขขั้วตอ 68 (P,TX+, RX+), 69 (N,TX-, RX-)

หมายเลขขั้วตอ 61 จุดตอรวมสําหรับขั้วตอ 68 และ 69

วงจรการสื่อสารแบบอนกุรม RS-485 ทาํงานแยกตางหากจากวงจรสวนกลางอื่นๆ และถูกแยกโดดทางไฟฟาจากแรงดันแหลงจายไฟ (PELV)

คูมือการใชงานชุดขับ VLT® HVAC 9 ขอมูลจําเพาะ
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เอาทพุตดิจิตอล:

เอาตพุทดิจิตอล/พลัสทีส่ามารถตั้งโปรแกรมได 2

หมายเลขขั้วตอ 27, 29 1)

ระดับแรงดันที่เอาทพุทดิจิตอล/ความถี่ 0 - 24 V

กระแสเอาทพทุสูงสุด (รับหรือจายกระแส) 40 mA

โหลดสูงสุดทีเ่อาทพทุความถี่ 1 kΩ
โหลดแบบตัวเก็บประจสุูงสุดที่เอาทพุทความถี่ 10 nF

ความถี่เอาทพทุต่ําสุดทีเ่อาทพุทความถี่ 0 Hz

ความถี่เอาทพทุสูงสุดทีเ่อาทพุทความถี่ 32 kHz

ความแมนยาํของเอาทพทุความถี่ ความผิดพลาดสูงสุด: 0.1% ของคาเต็มสเกล

ความละเอยีดของเอาทพุทความถี่ 12 บติ

1) ขัว้ตอ 27 และ 29 ยังสามารถตั้งโปรแกรมเปนอินพุทได

เอาทพุทดิจิตอลถูกแยกโดดทางไฟฟาจากแรงดันแหลงจายไฟ (PELV) และขัว้ตอแรงดันสูงอืน่ๆ

การดควบคุม, เอาทพุต DC 24 V :

หมายเลขขั้วตอ 12, 13

โหลดสูงสุด : 200 mA

แหลงจายไฟ DC 24 V ถูกแยกโดดทางไฟฟาจากแรงดันแหลงจายไฟ (PELV) แตมีความตางศักยเทากบัอนิพตุและเอาทพตุทั้งอนาล็อกและดิจิตัล

เอาทพุตรีเลย:

เอาทพุทรีเลยทีส่ามารถตั้งโปรแกรมได 2

รีเลย 01 หมายเลขขัว้ตอ 1-3 (เบรค), 1-2 (ทํา)

โหลดสูงสุดทีข่ั้วตอ (AC-1)1)บน 1-3 (NC), 1-2 (NO) (โหลดตานทาน) แรงดันไฟ AC 240V , 2A

โหลดสูงสุดทีข่ั้วตอ (AC-15)1) (โหลดเหนีย่วนาํ @ cosφ 0.4) 240 V AC, 0.2 A

โหลดสูงสุดทีข่ั้วตอ (DC-1)1) บน 1-2 (NO), 1-3 (NC) (โหลดตานทาน) 60 V DC, 1A

โหลดสูงสุดทีข่ั้วตอ (DC-13)1) (โหลดเหนีย่วนาํ) 24 V DC, 0.1A

รีเลย 02 หมายเลขขัว้ตอ 4-6 (เบรค), 4-5 (ทํา)

โหลดสูงสุดทีข่ั้วตอ (AC-1)1) บน 4-5 (NO) (โหลดตานทาน)2)3) 400 V AC, 2 A

โหลดสูงสุดทีข่ั้วตอ (AC-15)1) on 4-5 (NO) (โหลดเหนี่ยวนาํ @ cosφ 0.4) 240 V AC, 0.2 A

โหลดสูงสุดทีข่ั้วตอ (DC-1)1) บน 4-5 (NO) (โหลดตานทาน) 80 V DC, 2 A

โหลดสูงสุดทีข่ั้วตอ (DC-13)1) บน 4-5 (NO) (โหลดเหนีย่วนํา) 24 V DC, 0.1A

โหลดสูงสุดทีข่ั้วตอ (AC-1)1) บน 4-6 (NC) (โหลดตานทาน) 240 V AC, 2 A

โหลดสูงสุดทีข่ั้วตอ (AC-15)1) บน 4-6 (NC) (โหลดเหนีย่วนาํ @ cosφ 0.4) 240 V AC, 0.2A

โหลดสูงสุดทีข่ั้วตอ (DC-1)1) บน 4-6 (NC) (โหลดตานทาน) 50 V DC, 2 A

โหลดสูงสุดทีข่ั้วตอ (DC-13)1) บน 4-6 (NC) (โหลดเหน่ียวนํา) 24 V DC, 0.1 A

โหลดตํ่าสุดทีข่ั้วตอ 1-3 (NC), 1-2 (NO), 4-6 (NC), 4-5 (NO) 24 V DC 10 mA, 24 V AC 20 mA

สิ่งแวดลอมตาม EN 60664-1 หมวดแรงดันไฟฟาเกิน III/ระดับมลภาวะ 2

1) IEC 60947 t 4 และ 5

การตอรีเลยจะถูกแยกโดยไฟฟาจากจาํนวนที่เหลือของวงจรโดยการเพิม่ไฟฟา (PELV).

2) แบงออกเปนประเภทแรงดันไฟII

3) UL applications 300 V AC 2A

การดควบคุม, เอาทพุท DC 10 V::

หมายเลขขั้วตอ 50

แรงดันเอาทพุท 10.5 V ±0.5 V

โหลดสูงสุด 25 mA

แหลงจายไฟ DC 10 V ถูกแยกโดดทางไฟฟาจากแรงดันแหลงจายไฟ (PELV) และข้ัวตอแรงดันสูงอื่นๆ

คุณลักษณะการควบคุม:

ความละเอยีดในการจาํแนกของความถี่เอาทพุทที ่0 - 1000 Hz : +/- 0.003 Hz

เวลาตอบสนองของระบบ (ขัว้ตอ 18, 19, 27, 29, 32, 33) : ≤ 2 ms

ชวงควบคุมความเร็ว (วงรอบเปด) 1:100 ของความเร็วซิงโครนัส

ความแมนยาํของความเร็ว (วงรอบเปด) 30 - 4000 rpm: ความคลาดเคลื่อนสูงสุด ±8 rpm

คุณลักษณะการควบคุมทั้งหมดอางอิงกับมอเตอรอะซิงโครนสั 4 ขั้ว
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สภาพแวดลอม:

กรอบหุม ประเภท A IP 20/โครงเครื่อง, IP 21kit/ประเภท 1, IP55/ประเภท12, IP 66/ประเภท12

กรอบหุม ประเภท B1/B2 IP 21/ประเภท 1, IP55/ประภท12, IP 66/12

กรอบหุม ประเภท B3/B4 IP20/โครงเครื่อง

กรอบหุม ประเภท C1/C2 IP 21/ประเภท 1, IP55/ประเภท 12, IP66/12

กรอบหุม ประเภท C3/C4 IP20/โครงเครื่อง

กรอบหุม ประเภท D1/D2/E1 IP21/Type 1, IP54/Type12

กรอบหุม ประเภท D3/D4/E2 IP00/โครงเครื่อง

ประเภทกรอบหุม F1/F3 IP21, 54/Type1, 12

ประเภทกรอบหุม F2/F4 IP21, 54/Type1, 12

ชุดคิตของกรอบหุมทีใ่ชได ≤ กรอบหุม ประเภทD IP21/NEMA 1/IP 4X ที่ดานบนของกรอบหุม

การทดสอบการส่ัน กรอบหุม A, B, C 1.0 g

การทดสอบการส่ัน กรอบหุม D, E, F 0.7 g

ความชื้นสัมพัทธ 5% - 95% (IEC 721-3-3; คลาส 3K3 (ไมควบแนน) ระหวางการทาํงาน

สภาพแวดลอมที่รุนแรง (IEC 60068-2-43) การทดสอบ H2S class Kd

วธีิการทดสอบตาม IEC 60068-2-43 H2S (10 วัน)

อณุหภมูิแวดลอม (ที่โหมดสวติช่ิง 60 AVM)

- ทีม่ีการลดพิกดั สูงสุด 55° C1)

- ทีม่ีกําลังเอาทพตุเต็มทีข่องมอเตอร EFF2 แบบทัว่ไป (กระแสเอาทพตุไดถึง 90%) สูงสุด 50 ° C1)

- ทีก่ระแสเอาทพตุ FC ตอเนือ่งเต็มพิกดั สูงสุด 45 ° C1)

1) สําหรับขอมูลเพิม่เติมเกีย่วกับการลดพิกดั โปรดด ูคูมือการออกแบบ หัวขอ เงือ่นไขพิเศษ

อณุหภมูิแวดลอมตํ่าสุดสําหรับการทํางานเต็มที่ 0 °C

อณุหภมูิแวดลอมตํ่าสุดสําหรับการทํางานแบบลดสมรรถนะลง - 10 °C

อณุหภมูิระหวางการเกบ็/ขนสง -25 - +65/70 °C

ความสูงเหนือระดบัน้าํทะเลสูงสุดโดยไมมีการลดพิกดั 1000 m

ความสูงเหนือระดบัน้าํทะเลสูงสุดโดยมีการลดพิกดั 3000 m

การลดพกิัดสําหรับระดับความสูง ดูทีหั่วขอเงื่อนไขพิเศษ

มาตรฐาน EMC, การปลอยไอเสีย EN 61800-3, EN 61000-6-3/4, EN 55011, IEC 61800-3

มาตรฐาน EMC, ภมูิคุมกนัสัญญาณ

EN 61800-3, EN 61000-6-1/2,

EN 61000-4-2, EN 61000-4-3, EN 61000-4-4, EN 61000-4-5, EN 61000-4-6

ดูทีหั่วขอเงือ่นไขพิเศษ!

สมรรถนะการดควบคุม:

ชวงเวลาการสแกน : 5 ms

การดควบคุม, การสื่อสารอนุกรม USB:

มาตรฐาน USB 1.1 (ความเร็วเต็ม)

ปลั๊ก USB ปลั๊ก “อุปกรณ” USB ประเภท B

การเชื่อมตอกับพีซีดําเนินการโดยผานทางสายเคเบลิ USB แมขาย/อปุกรณมาตรฐาน

การเชื่อมตอ USB ถูกแยกโดดทางไฟฟาจากแรงดันแหลงจายไฟ (PELV) และขัว้ตอแรงดันไฟฟาแรงสูงอื่นๆ

การเชื่อมตอ USB ไมได ถูกแยกโดดทางไฟฟาจากสายดินปองกัน ใชแลปทอ็ป/PC ทีแ่ยกตางหากเทานั้นเพือ่เชื่อมตอกบัขัว้ตอ USB บนตัวแปลง-

ความถี่ หรือสายเคเบิล/ตัวแปลงสัญญาณ USB ที่แยกโดดทางไฟฟา

การปองกนัและคุณสมบัต:ิ

• จากการสะสมความรอนเกนิ แบบอิเล็กทรอนกิเม่ือมีโหลดเกนิ

• การตรวจดูอณุหภมูิของแผนระบายความรอน (heatsink) ทาํใหมั่นใจไดวาตัวแปลงความถี่จะตัดการทาํงานเมื่ออณุหภมูิมีคาเพิ่มขึน้ถึง 95 °C ± 5°C อณุหภมูิที่-

โหลดเกินจะไมสามารถถูกรีเซ็ตไดจนกวาอณุหภมูิของฮีทซิงคจะตํ่ากวา 70 °C ± 5°C (คําแนะนาํ - อณุหภมูิเหลานี้อาจแตกตางไปตามแตขนาดกาํลังไฟ, กรอบ-

หุม ฯลฯ) ตวัแปลงความถี่มีฟงกชันการลดพกิัดอัตโนมัติเพื่อหลีกเลี่ยงอณุหภมูิของแผนระบายความรอนถึง 95 องศา C

• ตัวแปลงความถี่มีการปองกนัจากการลัดวงจรบนขัว้ตอมอเตอร U, V, W

• หากเฟสหลักขาดหายไป ตวัแปลงความถี่จะตัดการทาํงานหรือสงคําเตือน (ขึ้นอยูกบัโหลด)

• การตรวจดูแลแรงดันไฟฟาของวงจรขัน้กลางทําใหมั่นใจวาตัวแปลงความถี่นีจ้ะตัดการทํางาน ถาแรงดันของวงจรต่ําหรือสูงเกินไป

• ตัวแปลงความถี่นีม้ีการปองกันตอการเกิดฟอลตลงดินทีข่ั้วตอมอเตอร U, V, W

คูมือการใชงานชุดขับ VLT® HVAC 9 ขอมูลจําเพาะ
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9.2 เงือ่นไขพเิศษ

9.2.1 วัตถุประสงคของการลดคาพกิดั

การลดคาพกิดัควรพจิารณานาํมาใชเมื่อใชตัวแปลงความถี่ทีส่ภาพความดันอากาศตํ่า (ติดตั้งในที่สูง), ความเร็วต่ํา, ตอกบัสายไฟของมอเตอรทีย่าวมาก, สายไฟที่มีพืน้ที-่

หนาตัดมาก หรือที่อณุหภมูิแวดลอมสูง การดําเนนิการทีจ่าํเปนไดอธิบายไวในหัวขอนี้แลว

 

9.2.2 การลดพกิดัอณุหภูมิแวดลอม

สามารถรักษากระแสเอาทพุทของตวัแปลงความถี่ได 90% ทีอุ่ณหภมูิภายนอกสูงสุดถึง 50 °C

เมื่อกระแสเต็มพิกัดโหลดทั่วไปของมอเตอร EFF 2 สามารถรักษากําลังเพลาเอาทพุตเต็มที่ไดถึง 50 °C

สําหรับขอมูลเฉพาะเพิ่มเติมและ/หรือขอมูลการลดพกิัดสําหรับมอเตอรหรือสถานะอืน่ๆ โปรดติดตอDanfoss

 

9.2.3 การปรับใหเหมาะสมโดยอัตโนมัติจะใหการประกันในสมรรถนะ  

ตัวแปลงความถี่จะตรวจสอบระดับความรุนแรงของอณุหภมูิภายใน กระแสโหลด แรงดันสูงบนวงจรและความเร็วมอเตอรต่ําอยูเสมอ สําหรับการตอบสนองตอระดับทีรุ่นแรง

ตัวแปลงความถีส่ามารถปรับการสลับความถี่ และ/หรือเปลี่ยนรูปแบบการสลับเพื่อที่จะประกันในสมรรถนะของตัวแปลงความถี่ได ความสามารถที่จะลดกระแสเอาทพุตโดย-

อตัโนมัติชวยขยายสภาวะการทํางานที่ยอมรับไดเพิ่มมากขึน้

 

9.2.4 การลดพกิดัสําหรบัแรงดันอากาศต่ํา 

ความสามารถในการระบายความรอนของอากาศจะลดลงเม่ือความดันอากาศต่ํา

ทีค่วามสูงนอยกวา 1000 เมตร ไมจาํเปนตองลดพกิัด แตที่ความสูงมากกวา 1000 เมตร อุณหภมูิแวดลอม (TAMB) หรือกระแสเอาทพทุสูงสุด (Iout) จะตองถูกลดพกิัดตาม-

ไดอะแกรมที่แสดงดานลาง

ภาพประกอบ 9.1: การลดพกิัดของกระแสเอาตพุท เทยีบกับความสูงที ่TAMB, MAX สําหรับ เฟรมขนาด A, B และ C ทีค่วามสูงเหนอืระดับนํ้าทะเลมากกวา 2

กม. โปรดติดตอ Danfoss เกี่ยวกับ PELV

ทางเลือกที่จะลดอุณหภมูิแวดลอมที่ระดับเหนือกวาน้ําทะเลมากๆ และดวยเหตุนัน้ตองใหแนใจวากระแสเอาทพุทจะเทากบั 100% ทีร่ะดับความสูงเหนือกวาน้าํทะเล ดัง-

ตัวอยางของวธีิที่จะอานกราฟ ในสถานการณที่ 2 กม.โดยละเอยีด ทีอุ่ณหภูมิ 45° C (TAMB, MAX - 3.3 K), กระแสเอาทพทุที่พกิัดจะอยูที ่91% ที่อณุหภมูิ 41.7° C กระแส-

เอาทพุทที่พิกัดจะอยูที ่100%

9 ขอมูลจําเพาะ คูมือการใชงานชุดขับ VLT® HVAC
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การลดพกิัดของกระแสเอาทพุทเทียบกบัความสูงที ่TAMB, MAX สําหรับ เฟรมขนาด D, E และ F

 

9.2.5 การลดพกิดัสําหรบัการรนัท่ีความเรว็ต่ํา 

เมื่อเช่ือมตอมอเตอรกับตัวแปลงความถี่ จําเปนตองตรวจสอบวา การระบายความรอนของมอเตอรมีความเพียงพอ

ระดับความรอนขึน้อยูกับโหลดบนมอเตอร รวมถึงเวลาและความเร็วในการทาํงาน

การใชงานแรงบดิคงที่ (โหมด CT)

ปญหาอาจจะเกดิขึน้ทีค่า RPM ตํ่าในการใชงานทีม่ีแรงบดิคงที่ ในการใชงานแรงบิดคงที ่มอเตอรอาจมีความรอนสูงเกินไปทีค่วามเร็วต่ําได เนือ่งจากลมระบายความรอน-

จากพดัลมรวมของมอเตอรมีนอยเกนิไป

หากมอเตอรทาํงานตอเนือ่งที่คา RPM ต่ํากวาครึ่งของคาพิกดั มอเตอรตองไดรับการจายลมเพิม่เติมเพื่อการระบายความรอน (หรือใชมอเตอรทีอ่อกแบบสาํหรับการทํางาน-

ประเภทนี)้

ทางเลือกที่จะลดระดับของภาระของมอเตอรโดยการเลือกมอเตอรใหใหญขึ้น อยางไรกต็าม การออกแบบของตัวแปลงความถี่จะกาํหนดขดีจํากดัของขนาดมอเตอร

การใชงานแรงบดิตัวแปร (Quadratic) (VT)

ในการใชงาน VT เชน พดัลมและปมหอยโขง ในบริเวณที่แรงบดิมีสัดสวนสัมพนัธกบัตารางความเร็วและกําลังมีสัดสวนสัมพนัธกบัลูกบาศกความเร็ว ก็ไมมีความจาํเปนตอง-

เพิม่การระบายความรอนหรือลดพกิัดของมอเตอร

ในกราฟที่แสดงดานลาง เสนโคง VT ทัว่ไปมีระดับตํ่ากวาแรงบิดสูงสุดทีม่ีการลดพกิัด และแรงบดิสูงสุดทีม่ีการบังคับระบายความรอนดวยความเร็วเต็มที่

โหลดสูงสุดสําหรับมอเตอรมาตรฐานที ่40 °C ขับเคลื่อนโดย ตัวแปลงความถี่ประเภท VLT FCxxx

ประวัติ:  ─ ─ ─ ─แรงบดิทั่วไปทีโ่หลด VT ─•─•─•─แรงบิดสูงสุดที่มกีารบงัคับระบายความรอน ‒‒‒‒‒แรงบดิสูงสุด
หมายเหตุ 1) การทํางานที่สูงเกนิความเร็วการซิงโครนัสจะสงผลใหแรงบดิมอเตอรทีใ่ชไดลดลงสวนทางกับสดัสวนของความเร็วทีเ่พิม่ขึน้ ซ่ึงตองพิจารณาเรื่องนี้ใน-

ระหวางเฟสการออกแบบเพื่อหลีกเลี่ยงการโหลดเกินของมอเตอร

คูมือการใชงานชุดขับ VLT® HVAC 9 ขอมูลจําเพาะ
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ขอกําหนดดานความปลอดภัยสําหรับการตดิต้ังเชิงกล 20

ขอควรระวัง 10

ขอความแสดงการเกิดฟอลต 145

ขอความแสดงผล 1 0-37 81

ขอความแสดงผล 2 0-38 81

ขอความแสดงผล 3 0-39 82

ขอความสถานะ 61

ขอบังคับดานความปลอดภัย 9

ขอมูลจําเพาะทั่วไป 156

ขอมูลบนปายชื่อ 49

ขอมูลพารามิเตอร 51

ข้ัว 42 สเกลต่ําสุดของเอาทพุต 6-51 101

ข้ัว 42 สเกลสูงสุดของเอาทพุต 6-52 102

ข้ัว 53 แรงดันต่ําเกินไป 6-17 99

ข้ัว 53 แรงดันระดบัต่ํา 6-10 99

ข้ัว 53 แรงดันระดบัสูง 6-11 99

ข้ัว 53 กระแสระดับตํ่า 6-12 99

ข้ัว 53 กระแสระดับสูง 6-13 99

ข้ัว 53 คาคงท่ีเวลาตัวกรอง 6-16 99
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ข้ัว 53 คาอางอิง/คาปอนกลับคา 6-14 99

ข้ัว 54 แรงดันต่ําเกินไป 6-27 100

ข้ัว 54 แรงดันระดับต่ํา 6-20 99

ข้ัว 54 แรงดันระดับสูง 6-21 100

ข้ัว 54 กระแสระดับต่ํา 6-22 100

ข้ัว 54 กระแสระดับสูง 6-23 100

ข้ัว 54 คาคงที่เวลาตัวกรอง 6-26 100

ข้ัว 54 คาอางอิง/คาปอนกลับต่ํา 6-24 100

ข้ัว 54 คาอางอิง/คาปอนกลับสูง 6-25 100

ข้ัวตอสวนควบคมุ 46

[ขีดจํากัดดานต่ําของความเร็วมอเตอร Hz] 4-12 92

[ขีดจํากัดดานสูงของความเร็วมอเตอร Hz] 4-14 92

ค
[ความเร็ว Jog Hz] 3-11 90

[ความเร็ว Jog Rpm] 3-19 91

[ความเร็วการปลุกการทํางาน Hz] 22-43 115

[ความเร็วการปลุกการทํางานตอรอบ Rpm] 22-42 114

[ความเร็วที่ไมมีการไหล Hz] 22-84 118

[ความเร็วที่ไมมีการไหล Rpm] 22-83 118

[ความเร็วที่จุดการออกแบบ Hz] 22-86 119

[ความเร็วที่จุดการออกแบบ Rpm] 22-85 118

[ความเร็วรอบที่เริ่มสตารท Pid Rpm] 20-82 111

ความเร็วรอบมอเตอร ( Rpm) 1-25 84

[ความเร็วสตารท Pid Hz] 20-83 112

ความถี่มอเตอร ( Hz) 1-23 84

ความถี่สลบั 14-01 103

ความยาวของสายเคเบิลและหนาตดั 156

ความสอดคลอง Ul 24

คาเวลา Integral ของ Pid 20-94 112

คาเวลา Proportional ของ Pid 20-93 112

คาเวลาท่ีหนวง ของฟงกชันสายพานชํารุด 22-62 116

คาแรงบิด ของฟงกชันสายพานชํารุด 22-61 116

คาปอนกลบั 1 หนวยแหลง 20-02 105

คาอางองิ/คาปอนกลับต่ําสุด 20-13 107

คาอางองิ/คาปอนกลับสูงสุด 20-14 108

คาอางอิงแหลง 1 3-15 90

คาอางอิงแหลง 2 3-16 90

คาอางอิงต่ําสุด 3-02 89

คาอางอิงที่กําหนดลวงหนา 3-10 90

คาอางอิงสูงสุด 3-03 89

คําเตอืนไฟฟาแรงสูง 9

คําเตอืนการปอนกลบัต่ํา 4-56 93

คําเตอืนการปอนกลบัสูง 4-57 93

คําเตอืนทั่วไป 9

คําแนะนําในการจํากดัท้ิง 13

คํายอและมาตรฐาน 5

คณุลักษณะแรงบิด 1-03 83, 156

คณุลักษณะการควบคมุ 158

จ
จากการสะสมความรอนเกนิ 159

ช
ชวงเวลาระหวางการสตารท 22-76 116

ชุดคําสั่งการทํางาน 71

ชุดภาษา 1 77

ซ
ซอฟตแวรชุดคําสั่ง Mct 10 55

ต
ตรวจสอบการหมุนของมอเตอร 1-28 85

ตัง้การทํางานของเทอมินอล 27 5-12 94
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ตั้งการทํางานของเทอมินอล 29 5-13 95

ตั้งคาเตือนเมื่อเร็วสูงกวากําหนด 4-53 92

ตั้งคาบายพาสกึ่งอตัโนมัต ิ4-64 93

[ตดัการทํางานที่ความเร็วต่ํา Hz] 1-87 87

[ตดัการทํางานที่ความเร็วต่ํา Rpm] 1-86 86

ตัวเช่ือมของแหลงจายไฟหลักและตวัเชื่อมของมอเตอรรุนกําลงัสูงชุดขับ 21

ตัวเลอืกการเชื่อมตอเบรค 39

ตัวแปลงความถี่ 49

ตัวกรองคลื่นไซน 33

ตวัอยางการเดินสายและการทดสอบ 38

ตัวอยางการเปลี่ยนขอมูลพารามิเตอร 51

ตวัอยางการใชงาน 58

ท
ที่มี 4

ทีละข้ัน 76

บ
บูสตเซ็ตพอยต 22-45 115

ป
ประเภทวงรอบปด 20-70 110

ปรับตามมอเตอรออโต(ama) 1-29 85

ปลุกการทํางาน ดวยความตางคาอางองิตํ่า/คาปอนกลบั 22-44 115

ปายชื่อมอเตอร 49

พ
พารามิเตอรของมอเตอร 59

พารามิเตอรที่เปนดัชนี 76

พิกัดทางไฟฟา 11

ฟ
ฟงกชัน/ที่ไมไหล 22-23 113

ฟงกชันการปอนกลบั 20-20 108

ฟงกชันการหมดเวลาแรงดนัระดบัศนูยของโหมดไฟไหม 6-02 98

ฟงกชันของเบรค 2-10 89

ฟงกชันปมแหง 22-26 114

ฟงกชันสายพานชํารุด 22-60 115

ฟงกชันหมดเวลารอสัญญาณ 6-01 98

ฟวส 23

ฟวส Ul, 200 - 240 V 25

ฟวสที่ไมสอดคลองกบั Ul 200 V/480 V 24

ภ
ภาพรวมการเดนิสายมอเตอร 34

ภาพรวมของการเดนิสายหลัก 27

ภาษา 0-01 77

ม
มีชีล/ปลอกโลหะ 23

ร
ระดับแรงดนัไฟฟา 156

ระดับคาปอนกลบัต่ําสุด 20-73 111

ระดับคาปอนกลบัสูงสุด 20-74 111

ระบบปองกนัความรอนมอเตอร 1-90 87

ระบุตัวแปลงความถี่ 6

รายการตรวจสอบ 15

รายการรหัสคําเตือน/สัญญาณเตอืน 142

รีแอคแตนซของสายหลัก 85

รีแอคแตนซรั่วไหลดานสเตเตอร 85

รูปแบบเวลา 0-72 82
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รูปแบบภาษาที่ 2 77

รูปแบบวันที่ 0-71 82

ล
ลขิสิทธ์ิ การจํากัดความรับผิดชอบและสิทธ์ิในการทบทวน 3

ลืน่ไถล ผกผัน 53

ลืน่ไหล 65

ว
วันที่และเวลา 0-70 82

วิธีเชื่อมตอ Pc เขากบัตวัแปลงความถี่ 54

วิธีเชื่อมตอกบัสายหลกัและการตอลงดนิสําหรับ B1 และ B2 31

วิธีเชื่อมตอมอเตอร - บทนํา 33

วิธีใชงานกราฟก (glcp) 61

ส
สตริงรหัสประเภท (t/c) 6

สตริงรหัสประเภทกําลงัต่ําและกลาง 7

สตารท/หยุด 58

สตารท/หยุด พัลส 58

สตารทหาความถีเ่ริ่มตน 1-73 86

สภาพแวดลอม: 159

สภาพของการระบายความรอน 19

สมรรถนะเอาทพุท (u, V, W) 156

สมรรถนะการดควบคุม 159

สวิตช S201, S202 และ S801 48

สัญญาณเตือนและการเตือน 141

สายเคเบิลควบคุม 22, 23

ห
หนวงเวลาสตารท 1-71 86

หนาจอกราฟก 61

หมายเหตเุกี่ยวกับความปลอดภัย 9

อ
อนิพุตแบบพัลส 157

อนิพุทดิจติอล: 156

อนิพุทอนาลอ็ก 157

คูมือการใชงานชุดขับ VLT® HVAC ดัชนี

MG.11.AC.9A - VLT® เปนเครื่องหมายจดทะเบยีนการคาของ Danfoss 167


