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1 บทนํา

ชุดขับ HVAC VLT
FC 100 รุน

เวอรชันของซอฟแวร: 3.4.x

คูมือนี้สามารถใชกับชุดขับ HVAC VLT
ตัวแปลงความถี่ทั้งหมดที่ใชเวอรชัน-

ของซอฟตแวร 3.4.x
หมายเลขเวอรชันของซอฟตแวรจะดู-

ไดจาก
พารามิเตอร 15-43 เวอรชันของ-

ซอฟตแวร
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1.1.1 ลิขสิทธิ์ การจํากัดความรับผิดชอบและ-
สทิธิ์ในการทบทวน 

การเผยแพรสิ่งพิมพนีม้ีขอมูลท่ีเปนกรรมสิทธิ์ของ Danfoss
โดยการยอมรับและการใชคูมือนี้ ผูใชไดยอมรับวาขอมูลท่ีมีอยูใน-
สื่อนี้จะถูกใชเพ่ือการใชงานอุปกรณจาก Danfoss หรืออุปกรณ-
จากผูผลิตอ่ืนที่ทําใหอุปกรณดังกลาวมีวตัถุประสงคท่ีใชเพ่ือ-
สื่อสารกับอุปกรณของ Danfoss ผานการเชื่อมโยงดวยการ-
สื่อสารอนกุรมเทานัน้ การเผยแพรสิ่งพิมพนีไ้ดรับการคุมครอง-
ภายใตกฎหมายลิขสิทธิ์ของ เดนมารกและประเทศ สวนใหญ

Danfoss ไมประกันวาชุดซอฟตแวรท่ีสรางขึ้นตามแนวทางที่มีอยู-
ในคูมือนี้จะทํางานอยางเหมาะสมในทุกๆ สภาพแวดลอมทาง-
กายภาพ ฮารดแวรและซอฟตแวร

แม Danfoss ไดทดสอบและตรวจทานเอกสารภายในคูมือนี้
Danfoss ไมมีการประกันหรือการแสดงออกไมวาจะเปนการเปด-
เผยหรือโดยนัยในความรับผิดชอบตอเอกสารนี้ รวมถึงคุณภาพ-
ของเอกสาร ประสิทธิภาพ หรือความเหมาะสมสําหรับ-
วตัถุประสงคท่ีเปนการเฉพาะ

ไมมีเหตุการณใดที่ Danfoss จะรับผิดชอบตอความเสียหายโดย-
ทางตรง, ทางออม, พิเศษ, บังเอิญ หรือท่ีเกิดขึ้นตามมาหลังจาก-
การเลิกใช หรือการไมมีความสามารถในการใชขอมูลท่ีมีอยูใน-
คูมือนี้ ถึงแมวาจะไดรับคําแนะนําในความเปนไปไดถึงความเสีย-
หายดังกลาว โดยเฉพาะ Danfoss ไมรับผิดชอบตอตนทุนใดๆ
รวมถึงแตไมจํากัดถึงสิ่งเหลานั้นท่ีเกิดขึ้นจากผลของการสูญเสีย-
กําไรหรือรายได, อุปกรณสูญหายหรือเสียหาย,
โปรแกรมคอมพิวเตอรสูญหาย, ขอมูลสูญหาย, ตนทุนในการ-
จัดหาทดแทนสิ่งเหลานี้ หรือการเรียกรองใดๆโดยบุคคลที่สาม

Danfoss สงวนสิทธิ์ท่ีจะทบทวนการเผยแพรนีไ้ดตลอดเวลาและ-
เปล่ียนแปลงเนื้อหาโดยไมตองแจงใหทราบลวงหนาหรือมีพันธะ-
ใดๆที่จะตองแจงใหผูใชกอนหนาและผูใชปจจุบันของการทบทวน-
หรือการเปลี่ยนแปลงเหลานั้น

1.1.2 เอกสาร ที่มีสําหรับ ชุดขับ HVAC VLT

- คําแนะนําการใชงาน MG.11.Ax.yy มีขอมูลท่ีจําเปน-
สําหรับการเร่ิมการทํางานและการใชงานตัวแปลงความถี่

- คําแนะนําการใชงานชุดขับเคล่ือนกําลังสูง  ชุดขับ
HVAC VLT, MG.11.Fx.yy

- คูมือการออกแบบ MG.11.Bx.yy บรรจุขอมูลทาง-
เทคนคิเก่ียวกับตัวแปลงความถี่และการออกแบบและ-
การประยุกตใชของลูกคา

- คูมือการโปรแกรม MG.11.Cx.yy ใหขอมูลเก่ียวกับวิธี-
ต้ังโปรแกรม รวมถึงคําอธิบายเกี่ยวกับพารามิเตอรอยาง-
ครบถวนสมบูรณ

- คําแนะนําในการติดต้ัง, อุปกรณเสริม I/O อนาล็อก
MCB 109, MI.38.Bx.yy

- ขอมูลเพ่ิมเติมเก่ียวกับการใชงาน, คําแนะนําการลด-
พิกัดอุณหภูมิ
MN.11.Ax.yy

- เคร่ืองมือกําหนดรูปแบบที่ทํางานบนเครื่อง PC MCT
10, MG.10.Ax.yy ชวยใหผูใชสามารถกําหนดรูปแบบ-
ตัวแปลงความถี่จาก Windows ™ ท่ีทํางานบนสภาพ-
แวดลอมของเคร่ืองพีซีได

- Danfoss ซอฟตแวร VLT® Energy Box ท่ี
www.danfoss.com/BusinessAreas/DrivesSolutions
จากนัน้เลือก PC Software Download

- ชุดขับ HVAC VLT คูมือการใชงานชุดขับเคล่ือน, MG.
11.Tx.yy

- คําแนะนําการใชงาน  ชุดขับ HVAC VLT Profibus,
MG.33.Cx.yy

- คําแนะนําการใชงาน  ชุดขับ HVAC VLT Device Net,
MG.33.Dx.yy

- คําแนะนําการใชงาน  ชุดขับ HVAC VLT BACnet,
MG.11.Dx.yy

- คําแนะนําการใชงาน ชุดขับ HVAC VLT LonWorks,
MG.11.Ex.yy

- คําแนะนําการใชงาน ชุดขับ HVAC VLT Metasys,
MG.11.Gx.yy

- คําแนะนําการใชงาน ชุดขับ HVAC VLT FLN,
MG.11.Zx.yy

- คูมือการออกแบบตัวกรองเอาทพุท, MG.90.Nx.yy

- คูมือการออกแบบตัวตานทานเบรก, MG.90.Ox.yy

x = เลขการปรับแก
yy = รหัสภาษา

Danfoss ขอมูลทางเทคนิคสามารถหาไดในรูปเอกสารจาก
Danfoss สํานักงานขายในพื้นที่ของคุณ หรือออนไลนท่ี: 
www.danfoss.com/BusinessAreas/DrivesSolutions/
Documentations/Technical+Documentation.htm

บทนํา คําแนะนําการใชงานชดุขับเคลื่อน VLT® HVAC
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1.1.3 คํายอและมาตรฐาน 

คํายอ คําศพัท หนวย SI หนวย I-P

a อัตราเรง m/s2 ft/s2

AWG เกจลวดอเมริกัน   

การปรับอัตโนมัติ การปรับมอเตอรโดยอัตโนมัติ   

°C องศาเซลเซยีส   

I กระแส A Amp

ILIM ขีดจํากัดกระแส   

ไฟสายหลักสําหรับ IT
แหลงจายไฟสายหลักท่ีมีจดุเช่ือมตอแบบสตารในตัว-
แปลงลอยลงกราวด

  

จูล พลังงาน J=N.m ft-lb, Btu

°F ฟาเรนไฮต   

FC ตัวแปลงความถี่   

f ความถี่ Hz Hz

kHz กิโลเฮิรตซ kHz kHz

LCP แผงควบคุมหนาเครื่อง   

mA มิลลิแอมแปร   

ms มิลลิวินาที   

min นาที   

MCT เคร่ืองมือควบคุมมอเตอร   

M-TYPE ขึ้นอยูกับชนิดของมอเตอร   

Nm นิวตันเมตร  in-lbs

IM,N กระแสของมอเตอรท่ีพิกัด   

fM,N ความถี่ของมอเตอรท่ีพิกัด   

PM,N กําลังของมอเตอรท่ีพิกัด   

UM,N แรงดันไฟฟาของมอเตอรท่ีพิกัด   

พารามิเตอร พารามิเตอร   

PELV แรงดันต่ําปองกันพิเศษ   

วัตต กําลัง W Btu/hr, hp

พาสคาล ความดัน Pa = N/m² psi, psf, ฟุตนํ้า

IINV กระแสเอาทพุทของอินเวอรเตอรท่ีพิกัด   

RPM รอบตอนาที   

SR ขนาดที่สัมพันธ   

T อุณหภมูิ C F

t เวลา s s,hr

TLIM ขีดจํากัดแรงบิด   

U แรงดันไฟฟา V V

ตาราง 1.1: ตารางคํายอและมาตรฐาน
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1.1.4 ระบุตัวแปลงฯ

ดานลางนี้เปนตัวอยางของปายประจําชุดขับ ปายนีต้ิดอยูบนตัว-
แปลงความถี่และแสดงประเภทและอุปกรณเสริมท่ีติดต้ังมากับ-
เคร่ือง ดูท่ีดานลางสําหรับรายละเอียดวิธีการอาน สตริงรหัส-
ประเภท (T/C)

ภาพประกอบ 1.1: ตัวอยางน้ีแสดงปายประจําเครื่อง

หมายเหตุ
โปรดเตรียมหมายเลข T/C (รหสัประเภท)
และหมายเลขการผลิตเครื่องใหพรอมกอนทีจ่ะติดตอ
Danfoss
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1.1.5 สตริงรหัสประเภทกําลังต่ําและกลาง

คําอธิบาย ตําแหนง ทางเลือกที่เปนไปได
กลุมของผลิตภัณฑและ รุนของชุดขับเคลื่อน FC 1-6 FC 102

พิกัดกําลัง 8-10 1.1- 90 kW (P1K1 - P90K)

จํานวนของเฟส 11 สามเฟส (T)

แรงดันหลัก 11-12
T 2: 200-240 VAC
T 4: 380-480 VAC
T 6: 525-600 VAC

กรอบหุม 13-15

E20: IP20
E21: IP 21/NEMA Type 1
E55: IP 55/NEMA Type 12
E66: IP66
P21: IP21/NEMA Type 1 w/backplate
P55: IP55/NEMA Type 12 w/backplate

ตัวกรอง RFI 16-17

H1: ตัวกรอง RFI ช้ัน A1/B
H2: ตัวกรอง RFI ช้ัน A2
H3: ตัวกรอง RFI ช้ัน A1/B (ลดความยาวสายเคเบิลลง)
Hx: ไมมีตัวกรอง RFI

เบรก 18

X: ไมรวมตัวสับเบรค
B: รวมตัวสับเบรค
T: หยุดปลอดภยั
U: เบรกแบบปลอดภยั

จอแสดงผล 19
G: แผงควบคุมหนาเครื่อง (LCP) แบบกราฟก
N: แผงควบคุมหนาเครื่องแบบตัวเลข (NLCP)
X: ไมมีแผงควบคุมหนาเคร่ือง

การเคลือบ PCB 20
X ไมเคลือบ PCB
C: เคลือบ PCB

อุปกรณเสริมชุดหลัก 21

X: ไมมีสวิตชตัดตอนแหลงจายไฟหลักและการแบงรับภาระโหลด
1: มีสวิทชตัดตอนแหลงจายไฟหลัก (IP55 เทาน้ัน)
8: สวิตชตัดตอนแหลงจายไฟหลักและการแบงรับภาระโหลด
D: การแบงรับโหลด
โปรดดู บทท่ี 8 สําหรับขนาดสายเคเบิลสูงสุด

การปรับใหเหมาะสม 22
X: มาตรฐาน
0: สายมาตรวัดแบบยุโรปในชองใสสายเคเบลิ

การปรับใหเหมาะสม 23 สํารองไว

รีลีสของซอฟตแวร 24-27 ซอฟตแวรทํางานจริง

ภาษาของซอฟตแวร 28  

อุปกรณเสริม A 29-30

AX: ไมมีอุปกรณเสริม
A0: MCA 101 Profibus DP V1
A4: MCA 104 DeviceNet
AG: MCA 108 Lonworks
AJ: MCA 109 BACnet gateway

อุปกรณเสริม B 31-32

BX: ไมมีอุปกรณเสริม
BK: MCB 101 อุปกรณเสริม I/O สําหรับใชงานท่ัวไป
BP: MCB 105 อุปกรณเสริมรีเลย
BO: MCB 109 อุปกรณเสริม I/O อนาล็อก

C0 อุปกรณเสริม MCO 33-34 CX: ไมมีอุปกรณเสริม

อุปกรณเสริม C1 35 X: ไมมีอุปกรณเสริม

ซอฟตแวรเสริม C 36-37 XX: ซอฟตแวรมาตรฐาน

บทนํา คําแนะนําการใชงานชดุขับเคลื่อน VLT® HVAC
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คําอธิบาย ตําแหนง ทางเลือกที่เปนไปได

อุปกรณเสริม D 38-39
DX: ไมมีอุปกรณเสริม
D0: DC สํารอง

ตาราง 1.2: การอธิบายรหัสประเภท

อุปกรณเสริมและอุปกรณประกอบที่หลากหลายมีอธิบายเพิ่มเติมใน ชุดขับ HVAC VLT คูมือการออกแบบ, MG.11.BX.YY

บทนํา คําแนะนําการใชงานชดุขับเคลื่อน VLT® HVAC
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2 ความปลอดภัย

2.1.1 สญัลักษณ

สัญลักษณท่ีใชในคูมือนี้:

หมายเหตุ
แสดงบางส่ิงทีจ่ะตองสังเกตโดยผูอาน

ขอควรระวัง
ระบุคําเตือนท่ัวไป

คําเตอืน
ระบุถึงคําเตือนไฟฟาแรงสูง

✮ แสดงคามาตรฐานจากโรงงาน

2.1.2 คําเตือนไฟฟาแรงสูง

คําเตอืน
แรงดันไฟฟาของตัวแปลงความถี่และการดเสรมิ MCO
101 มีอันตรายเมื่อตัวแปลงความถีต่ออยูกับแหลง-
จายไฟหลัก การตอมอเตอรหรือตัวแปลงความถี่ทีไ่ม-
ถูกตอง อาจทาํใหเกิดการเสียชีวิต บาดเจ็บรนุแรง
หรืออุปกรณเสียหายได ดงัน้ันจึงตองปฏิบติัตามขัน้-
ตอนในคูมือเลมน้ี รวมทัง้กฎขอบังคับในประเทศและ-
ทองถิน่ และกฎขอบงัคบัดานความปลอดภัยตางๆ

2.1.3 หมายเหตุเกี่ยวกับความปลอดภัย

คําเตอืน
แรงดันไฟฟาของตัวแปลงความถี่มีอนัตรายเมื่อตัว-
แปลงความถี่ตออยูกับแหลงจายไฟหลัก การติดตั้ง-
มอเตอรโดยตรง ตัวแปลงความถีห่รือ ระบบ อาจทําให
เกิดการเสียชีวิต บาดเจ็บรุนแรง หรืออปุกรณเสียหาย
ดังน้ันจะตองปฏบิัติตามคําแนะนําในคูมอืน้ีเชนเดียว-
กับกฎขอบงัคับของทองถิ่นและระดับประเทศและขอ-
บังคับดานความปลอดภัย

ขอบังคับดานความปลอดภัย
1. ตัวแปลงความถี่จะตองถูกปลดจากแหลงจายไฟหลักถา-

จะตองมีการดําเนินงานซอม ตรวจสอบวาแหลงจายไฟ-
หลักถูกปลดแลวและรอจนกวาเวลาที่จําเปนตองรอได-
ผานไปกอนที่จะถอดขั้วของมอเตอรและแหลงจายไฟ-
หลัก

2. ปุม [STOP/RESET] บน LCP ของตัวแปลงความถี่ไม-
ไดปลดอุปกรณออกจากแหลงจายไฟหลักและดังนัน้-
ตองไมใชเปนสวิทชเพ่ือความปลอดภัย

3. การลงดินเพื่อการปองกันท่ีถูกตองของอุปกรณจะตอง-
ถูกกําหนด ผูใชตองไดรับการปกปองจากแหลงจายไฟ
และมอเตอรตองถูกปองกันจากการมีโหลดเกินตามกฏ-
ขอบังคับในระดับประเทศและทองถิ่น

4. กระแสรั่วลงดินสูงกวา 3.5 mA

5. การปองกันโหลดเกินของมอเตอรต้ังคาโดย
พารามิเตอร 1-90 ระบบปองกันความรอนมอเตอร
ถาตองใชฟงกชันนี้ ใหตั้ง
พารามิเตอร 1-90 ระบบปองกันความรอนมอเตอร
ใหเปนคาขอมูลของการตัดการทํางานของ [ETR]
(คามาตรฐาน) หรือ คาขอมูลการเตือนของ [ETR]
หมายเหตุ: การทํางาน ถูกเร่ิมตน ท่ี 1.16
เทาของกระแสมอเตอรท่ีพิกัดและความถี่ท่ีพิกัด
สําหรับตลาดอเมริกาเหนือ: ฟงกชัน ETR
ใหการปองกันมอเตอรรับโหลดเกิน คลาส 20
ตามขอกําหนดของ NEC

6. หามถอดปลั๊กมอเตอรและแหลงจายไฟหลักในขณะท่ี-
ตัวแปลงความถี่ยังเชื่อมตออยูกับแหลงจายไฟหลัก
ตรวจสอบวาแหลงจายไฟหลักถูกปลดแลวและรอ-
จนกวาเวลาท่ีจําเปนตองรอไดผานไปกอนที่จะถอดขั้ว-
ของมอเตอรและแหลงจายไฟหลัก

7. โปรดทราบวาตัวแปลงความถี่จะมีอินพุทแรงดันที่มา-
กกวา L1, L2 และ L3 เมื่อมีการติดต้ังการแบงรับภาระ-
โหลด (การเชื่อมวงจรขั้นกลาง DC) และ 24 V DC
ภายนอก ตรวจสอบวาทุกอินพุทแรงดันถูกปลดออก-
และรอจนกวาเวลาท่ีจําเปนตองรอไดผานไปกอนการ-
เร่ิมงานซอม

ความปลอดภัย คําแนะนําการใชงานชดุขับเคลื่อน VLT® HVAC
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การติดตั้งที่สูงมากเหนือระดับน้ําทะเล

ขอควรระวัง
380 - 500 V, กรอบหุม A, B และ C: ทีร่ะดับความสูง-
เกินกวา 2 กม. โปรดติดตอ Danfoss เกีย่วกับ PELV
380 - 500 V, กรอบหุม D, E และ F: ทีร่ะดับความสูง-
เกินกวา 3 กม. โปรดติดตอ Danfoss เกีย่วกับ PELV.
525 - 690 V: ที่ระดับความสูงเกินกวา 2 กม.
โปรดติดตอ Danfoss เก่ียวกับ PELV.

คําเตอืน
การเตือนเกี่ยวกับการสตารทที่ไมตั้งใจ

1. มอเตอรสามารถถกูทาํใหหยดุไดโดยใชคํา-
ส่ังดิจิตอล คําส่ังบสั คาอางองิหรือการหยุด-
ทีห่นาเครือ่งในขณะที่ตัวแปลงความถี่เชื่อม-
ตออยูกบัแหลงจายไฟหลัก เมื่อจําเปนตอง-
พจิารณาเกีย่วกบัความปลอดภัยสวนบคุคล-
เพือ่ประกันวาจะไมมีการสตารทโดยไมตั้งใจ-
เกิดขึน้ ฟงกชันการหยุดเหลาน้ีจะไมเพยีง-
พอ

2. ในขณะที่พารามิเตอรกําลังเปล่ียนแปลง-
มอเตอรอาจจะสตารทได ดังน้ันปุมหยุด
[STOP/RESET] ตองถกูใชงานเสมอ
ขอมูลดังตอไปนี้สามารถปรับแกได

3. มอเตอรที่หยุดอยูอาจจะสตารทถาเกิด-
ฟอลตขึน้ในอุปกรณอเิล็กทรอนิกของตัว-
แปลงความถี่ หรอืถาโหลดเกนิช่ัวคราว
หรือฟอลตในแหลงจายไฟหลัก
หรือการเชื่อมตอมอเตอรส้ินสุดลง

คําเตอืน
การสัมผัสช้ินสวนทางไฟฟา อาจมีอนัตรายอยางราย-
แรง - แมวาอปุกรณจะตัดการเชื่อมตอกบัแหลงจาย-
ไฟหลักแลวก็ตาม

และควรดูใหแนใจวา อินพุตแรงดันอื่นๆ ไดถูกปลดการเชื่อมตอ-
แลว เชน แหลงจายไฟภายนอก 24 V DC การแบงรับ-
โหลด (การเชื่อมตอ DC ของวงจรขั้นกลาง) รวมถึงการตอ-
มอเตอรสําหรับการสํารองทางจลน ใหดูท่ีคําแนะนาํการใชงาน-
สําหรับแนวทางดานความปลอดภัยเพ่ิมเติม

คําเตอืน
ตัวเกบ็ประจุดีซลิีงคของตัวแปลงความถี่ จะยังคงม-ี
ประจุไฟอยูหลังจากปลดการจายไฟแลว
เพือ่หลีกเล่ียงอนัตรายจากไฟฟา ใหปลดตัวแปลง-
ความถีอ่อกจากแหลงจายไฟหลักกอนดําเนินการ-
บํารุงรักษา รอเวลาอยางนอยตามที่ระบุตอไปนี้
กอนซอมบํารุงตัวแปลงความถี่:

แรงดัน
(V)

เวลารอ ตํ่าสดุ (นาที)

4 15 20 30 40

200 -
240

1.1 - 3.7
kW

5.5 - 45
kW

   

380 -
480

1.1 - 7.5
kW

11 - 90
kW

110 - 250
kW

 315 -
1000 kW

525 -
600

1.1 - 7.5
kW

11 - 90
kW

   

525 -
690

 11 - 90
kW

45 - 400
kW

450 -
1400 kW

 

โปรดตระหนักวาอาจจะมีแรงดันสูงในดีซลิีงค แมวาไฟแสดงสถานะจะ-
ดับแลวก็ตาม

2.1.4 กอนเริ่มตนงานซอมบํารุง

1. ใหปลดตัวแปลงความถี่ออกจากแหลงจายไฟหลัก

2. ตัดการเชื่อมตอขั้วตอ 88 และ 89 ของบัสไฟตรง

3. รออยางนอยเทากับเวลาที่ระบุไวในสวน คําเตือนท่ัวไป
ขางตน

4. ถอดสายเคเบิลมอเตอร

2.1.5 เง่ือนไขพิเศษ

พิกัดทางไฟฟา:
คาพิกัดจะแสดงบนปายชื่อของตัวแปลงความถี่โดยอางอิงจาก-
แหลงจายไฟฟา 3 เฟส ภายในแรงดัน กระแส และชวงของ-
อุณหภูมิท่ีกําหนด ซึ่งคาดวาจะถูกใชในการประยุกตใชงานเปน-
สวนใหญ

ตัวแปลงความถี่ยังรองรับการประยุกตใชพิเศษอื่นๆ ท่ีมีผลกับคา-
พิกัดทางไฟฟาของตัวแปลงความถี่
สภาวะพิเศษที่สงผลกับคาพิกัดทางไฟฟาอาจเปน

• การใชงานกับแหลงจาย 1 เฟส

• การใชงานที่มีอุณหภูมิสูงท่ีตองการการลดพิกัดทาง-
ไฟฟา

• การใชงานทางทะเลที่มีสภาวะแวดลอมท่ีรุนแรงมาก

การประยุกตใชอ่ืนๆ ท่ีอาจสงผลตอคาพิกัดทางไฟฟา

ศึกษาจากสวนท่ีเก่ียวของในคูมือนีแ้ละใน ชุดขับ HVAC
VLTคูมือการออกแบบ, MG.11.BX.YY สําหรับขอมูลเก่ียวกับพิกัด-
ทางไฟฟา

ความปลอดภัย คําแนะนําการใชงานชดุขับเคลื่อน VLT® HVAC
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ความตองการสําหรับการติดตั้ง
ความปลอดภัยทางไฟฟาโดยรวมของตัวแปลงความถี่ท่ีจําเปน-
ตองไดรับการพิจารณาในการติดต้ังโดยเฉพาะที่เก่ียวของกับ

• ฟวสและเซอรกิตเบรกเกอรสําหรับการปองกันกระแส-
เกินและการลัดวงจร

• การเลือกขนาดสายเคเบิลไฟฟา (แหลงจายไฟหลัก,
มอเตอร, เบรก, การแบงโหลดและรีเลย)

• การกําหนดคา Grid (ขาตัวถายโอนเดลตาสายดิน,
IT,TN เปนตน)

• ความปลอดภัยของสวนตอแรงดันต่ํา (สภาวะ PELV)

ดูเร่ืองท่ีเก่ียวของในคําแนะนําเหลานี้และคูมือการออกแบบชุดขับ
ชุดขับ HVAC VLT สําหรับขอมูลเก่ียวกับขอกําหนดการติดต้ัง

2.1.6 การติดตั้งที่สูงมากเหนือระดับน้ําทะเล
(PELV)

คําเตอืน
แรงดันไฟฟาระดับทีเ่ปนอันตราย!
ที่ความสูงเหนือระดับนํ้าทะเลมากกวา 2 กม.
โปรดติดตอ Danfoss เก่ียวกับ PELV
หลีกเล่ียงการสตารทโดยไมตั้งใจ
ในขณะที่ตัวแปลงความถี่เชื่อมตออยูกับสายหลัก
มอเตอรสามารถสตารท/หยุดไดโดยใชคําส่ังดจิิตอล,
คําส่ังบัส, คาอางอิงหรือผานทาง LCP

• ปลดตัวแปลงความถีจ่ากแหลงจายไฟหลัก-
เมื่อพจิารณาถึงความปลอดภัยสวนบุคคล-
จําเปนตองหลีกเล่ียงการสตารทโดยไมได-
ตั้งใจ

• เพือ่หลีกเล่ียงการสตารทโดยไมไดตั้งใจ
ใหกดปุม [OFF] ทุกครัง้กอนทําการเปล่ียน-
คาพารามิเตอร

• เวนแตขัว้ตอ 37 จะถกูปด ฟอลตทาง-
อเิล็กทรอนิก, โหลดเกนิช่ัวขณะ,
ฟอลตในแหลงจายไฟหลัก หรอืการหายไป-
ของการเชื่อมตอกบัมอเตอร อาจเปนสาเหตุ-
ใหมอเตอรที่หยุดอยูเกิดการสตารทขึ้นได

ความลมเหลวในการปฏิบัติตามคาํแนะนําอาจสงผล-
ใหเกดิการเสียชีวติหรือบาดเจ็บรุนแรง

2.1.7 หลีกเล่ียง การสตารทโดยไมไดตั้งใจ

คําเตอืน
ในขณะท่ีตัวแปลงความถีเ่ชื่อมตออยูกับสายหลัก
มอเตอรสามารถสตารท/หยุดไดโดยใชคําส่ังดิจิตอล,
คําส่ังบสั, คาอางองิ หรอืผานทางแผงควบคุมหนา-
เครือ่ง

• ปลดตัวแปลงความถี่จากแหลงจายไฟหลัก-
เมื่อพจิารณาถงึความปลอดภัยสวนบคุคล-
จําเปนตองหลีกเล่ียงการสตารทโดยไมได-
ตั้งใจ

• เพือ่หลีกเล่ียงการสตารทโดยไมไดตั้งใจ
ใหกดปุม [OFF] ทกุครั้งกอนทําการเปลี่ยน-
คาพารามิเตอร

• เวนแตขัว้ตอ 37 จะถกูปด ฟอลตทาง-
อิเล็กทรอนิก, โหลดเกินช่ัวขณะ,
ฟอลตในแหลงจายไฟหลัก หรือการหายไป-
ของการเชื่อมตอกบัมอเตอร อาจเปนสาเหตุ-
ใหมอเตอรที่หยุดอยูเกดิการสตารทขึน้ได

2.1.8 การหยุดอยางปลอดภัยของตัวแปลง-
ความถี่

สําหรับเวอรชันท่ีติดต้ัง การหยุดแบบปลอดภัยดวยอินพุทที่ขั้ว-
ตอ 37 , ตัวแปลงความถี่ สามารถดําเนินการฟงกชันเพื่อความ-
ปลอดภัย การปดแรงบิดท่ีปลอดภัย  (ตามที่กําหนดไวใน CD
IEC 61800-5-2 ฉบับราง) หรือ การหยุดหมวด
0 (ตามที่กําหนดใน EN 60204-1)

มันถูกออกแบบและปรับปรุงใหเหมาะสมสําหรับลําดับความ-
ปลอด 3 ในการเรียกรองใน EN 954-1 เคร่ืองมือสําหรับใชงานนี้-
เรียกวาการหยุดแบบปลอดภัย กอนที่จะทําการผสานและใชการ-
หยุดแบบปลอดภัยในการติดต้ัง การวเิคราะหความเสี่ยงโดย-
ตลอดในการติดต้ังจะตองไดรับการดําเนินการเพื่อท่ีจะพิจารณาวา
การทํางานการหยุดแบบปลอดภัยและหมวดความปลอดภัยมี-
ความเหมาะสมและเพียงพอหรือไม เพ่ือใหติดต้ังและการใช-
ฟงกชันหยุดแบบปลอดภัยไดตามขอกําหนดของหมวดความ-
ปลอดภัย 3 ใน EN 954-1 ตองปฏิบัติตามขอมูลและคําแนะนําที่-
เก่ียวของในชุดขับ HVAC VLT Design Guide ! ขอมูลและคํา-
แนะนําในคูมือการใชงานเลมนี้ยังไมเพียงพอสําหรับการใชงาน-
ฟงกชันการหยุดแบบปลอดภัย (Safe Stop) อยางถูกตองและ-
ปลอดภัย!

ความปลอดภัย คําแนะนําการใชงานชดุขับเคลื่อน VLT® HVAC
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ภาพประกอบ 2.1: เอกสารรับรองน้ียังครอบคลุมถึง FC 102 และ FC 202

ความปลอดภัย คําแนะนําการใชงานชดุขับเคลื่อน VLT® HVAC
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2.1.9 ไฟสายหลักสําหรับ IT

คําเตอืน
ไฟสายหลักสําหรับ IT
หามตอตัวแปลงความถี่ทีม่ี ตัวกรอง RFI
กับแหลงจายไฟหลักที่มีความดันระหวางเฟสและ-
สายดินเกินกวา 440 V สําหรบัคอนเวอรเตอร 400 V
และ 760 V สําหรับคอนเวอรเตอร 690 V
ในกรณไีฟสายหลักสําหรับ IT 400 V และการตอลง-
ดินแบบเดลตา (grounded leg) แรงดันไฟฟาสาย-
หลักที่วัดระหวางเฟสและดินอาจมีคาเกิน 440 V
สําหรับไฟสายหลักสําหรับ 690 V IT และการตอลง-
ดินแบบเดลตา (grounded leg) แรงดันไฟฟาสาย-
หลักที่วัดระหวางเฟสและดินอาจมีคาเกิน 760 V
ความลมเหลวในการปฏิบัติตามคาํแนะนําอาจสงผล-
ใหเกดิการเสียชีวติหรือบาดเจ็บรุนแรง

พารามิเตอร 14-50 ตัวกรอง RFI สามารถใชเพ่ือปลดตัวเก็บประจุ
RFI ภายในจากตัวกรอง RFI ไปสายดินออก

2.1.10 คําแนะนําในการจํากัดทิ้ง 

อุปกรณท่ีประกอบดวยช้ินสวนทางไฟฟาตองไมถูก-
กําจัดท้ิงรวมกับขยะท่ัวไป
ตองเก็บขยะอิเล็กทรอนิกส และไฟฟาแยกตางหาก-
ตามกฎหมายที่บังคับใชในปจจุบนัและในระดับทองถิน่

ความปลอดภัย คําแนะนําการใชงานชดุขับเคลื่อน VLT® HVAC
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3 การติดตั้งเชิงกล

3.1 กอนการสตารท

3.1.1 รายการตรวจสอบ

เมื่อนําตัวแปลงความถี่ออกจากกลอง ตรวจใหแนใจวาเคร่ืองไมมีความเสียหายและมีความสมบูรณ ใชตารางตอไปนีเ้พ่ือบงชี้บรรจุภัณฑ

ประเภทกรอ-
บหุม:

A2
(IP 20-21)

A3
(IP 20-21)

A4
(IP 55-66)

A5
(IP 55-66)

B1/B3
(IP

20-21-55-66)

B2/B4
(IP

20-21-55-66)

C1/C3
(IP

20-21-55-66)

C2*/C4
(IP

20-21-55-66)

 

ขนาดเครื่อง (kW):

200-240 V 1.1-2.2 3.0-3.7 1.1-2.2 1.1-3.7
5.5-11/
5.5-11

15/
15-18.5

18.5-30/
22-30

37-45/
37-45

380-480 V 1.1-4.0 5.5-7.5 1.1-4.0 1.1-7.5
11-18.5/
11-18.5

22-30/
22-37

37-55/
45-55

75-90/
75-90

525-600 V  1.1-7.5  1.1-7.5
11-18.5/
11-18.5

22-30/
22-37

37-55/
45-55

75-90/
75-90

ตาราง 3.1: ตารางการแกะกลองบรรจุ

โปรดจําไววาการเลือกไขควง (ฟลลิปส ไขควงแฉกหรือไขควงดาว) มีดตัด, สวาน และมีด ขอแนะนําใหเหมาะสมกับการแกะเคร่ืองออก-
จากกลองและติดต้ังตัวแปลงความถี่ กลองบรรจุสําหรับเคสเหลานี้ประกอบดวยสิ่งของตามที่แสดง ถุงใสอุปกรณเสริม เอกสาร
และตัวเคร่ือง ขึ้นอยูกับวาอุปกรณเสริมท่ีประกอบไวอาจจะมี 1 หรือ 2 ถุงและเอกสารคูมือ 1 ชุดหรืออาจจะมากกวานั้น

การติดตั้งเชิงกล คําแนะนําการใชงานชดุขับเคลื่อน VLT® HVAC
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3.2.1 มุมมองดานหนาของกลไก

A2 A3 A4 A5 B1 B2

IP20/21* IP20/21* IP55/66 IP55/66 IP21/55/66 IP21/55/66

รูยึดดานบนและดานลาง

B3 B4 C1 C2 C3 C4

IP20/21* IP20/21* IP21/55/66 IP21/55/66 IP20/21* IP20/21*

รูยึดดานบนและดานลาง (B4+C3+C4 เทาน้ัน)

ถุงใสอุปกรณประกอบที่บรรจุแขนยึด สกรู และคอนเนคเตอรท่ีจําเปน รวมไปพรอมกับชุดขับเคลื่อนแลวเมือ่ตอนสงมอบ

* IP21 สามารถติดตั้งดวยชุดติดตั้งตามท่ีกลาวถึงในสวน: ชุดติดตั้งกรอบหุม IP 21/ IP 4X/ TYPE 1 ในคูมือการออกแบบ

การติดตั้งเชิงกล คําแนะนําการใชงานชดุขับเคลื่อน VLT® HVAC
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3.2.2 ขนาดเชิงกล 
ข
น
าด
เช
ิงก
ล

ข
น
าด
เฟ
รม

 (
kW

):
 

A
2

A
3

A
4

A
5

B
1

B
2

B
3

B
4

C
1

C
2

C
3

C
4

2
0

0
-2

4
0

 V
3

8
0

-4
8

0
 V

5
2

5
-6

0
0

 V

 
1

.1
-2

.2
1

.1
-4

.0
3

.0
-3

.7
5

.5
-7

.5
1

.1
-7

.5

1
.1

-2
.2

1
.1

-4
.0

1
.1

-3
.7

1
.1

-7
.5

1
.1

-7
.5

5
.5

-1
1

1
1-

1
8.

5
1

1-
1

8.
5

1
5

2
2

-3
0

2
2

-3
0

5
.5

-1
1

1
1-

1
8.

5
1

1-
1

8.
5

1
5-

1
8

.5
2

2-
3

7
2

2-
3

7

1
8.

5
-3

0
3

7-
5

5
3

7-
5

5

3
7

-4
5

7
5

-9
0

7
5

-9
0

2
2-

3
0

4
5-

5
5

4
5-

5
5

3
7-

4
5

7
5-

9
0

7
5-

9
0

IP N
EM

A
 

20 โค
รง

21 ป
ระ
เภ
ท

 1
20 โค
รง

21 ป
ระ
เภ
ท

 1
55

/6
6

55
/6

6
ป
ระ
เภ
ท

 1
2

21
/ 

55
/6

6
ป
ระ
เภ
ท

 1
/1

2
21

/ 
55

/6
6

ป
ระ
เภ
ท

 1
/1

2
20 โค
รง

20 โค
รง

21
/ 

55
/6

6
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ระ
เภ
ท

 1
/1

2
21

/ 
55

/6
6

ป
ระ
เภ
ท

 1
/1

2
20 โค
รง

20 โค
รง

ค
วา
ม
ส
งู 

(ม
ม

.)

กร
อบ
ห
ุม

A*
*

24
6

37
2

24
6

37
2

39
0

42
0

48
0

65
0

35
0

46
0

68
0

77
0

49
0

60
0

..ร
วม
แผ
นด
ีคัป
ป
ลิง

A2
37

4
-

37
4

-
-

-
-

-
41

9
59

5
-

-
63

0
80

0

แผ
นห
ลัง

A1
26

8
37

5
26

8
37

5
39

0
42

0
48

0
65

0
39

9
52

0
68

0
77

0
55
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0
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าง
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งรู
ยึด
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ริม
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าง
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งรู
ยึด

b
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0
11

0
17

1
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5
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0
21

0
14

0
20

0
27

2
33

4
27

0
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0

ค
วา
ม
ล
กึ

 (
ม
ม

.)

ไม
มีอุ
ป
กร
ณ
เส
ริม

 A
/B
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0
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9
9
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.5
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* 
คว
าม
ลึก
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รอ
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ห
ุมจ
ะต
าง
กัน
ตา
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ป
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ณ
เส
ริม
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อกํ
าห
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พ
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3.2.3 กระเปาอุปกรณเสริม
ก
ระ
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าอุ
ป
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รณ
เส
ริม
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ชิ้
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ต
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าด
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3.2.4 การติดตั้งเชิงกล 

ขนาดกรอบหุม IP20 ท้ังหมด รวมถึงขนาด กรอบหุม IP21/ IP55
ยกเวน A2 และ A3 สามารถใชการติดต้ังแบบชิดกันได

หากใช IP 21 ชุดกรอบหุม (130B1122 หรือ 130B1123)
บนกรอบหุม A2 หรือ A3,ชุดอุปกรณท่ีใชติดต้ัง จะตองมีระยะหาง-
ระหวางชุดขับ 50 มม.เปนอยางนอย

เพ่ือใหสภาพของการระบายความรอน ใหผลดีท่ีสุด
ชวยใหอากาศไหลผานดานบนและดานลางของตัวแปลงความถี่
ดูตารางดานลาง

ชองระบายอากาศสําหรับเคสแตละประเภท

กรอบหุม
:

A2 A3 A4 A5 B1 B2 B3 B4 C1 C2 C3 C4

a
(

มม.):
100 100 100 100 200 200 200 200 200 225 200 225

b
(

มม.):
100 100 100 100 200 200 200 200 200 225 200 225

1. เจาะรูตามระยะที่ใหมา

2. คุณตองใชสกรูท่ีเหมาะสมกับพื้นผิวท่ีตองการติดต้ังตัว-
แปลงความถี่ ขันสกรูท้ัง 4 ตัวใหแนน

การติดต้ังขนาด เฟรม A4, A5, B1, B2, B3, B4, C1, C2, C3 และ
C4 บนผนงัท่ีไมแข็งแรง ชุดขับจะตองติดต้ังบนแผนยึดดานหลัง
เนือ่งจากไมมีอากาศที่ไหลผานแผนระบายความรอนอยางเพียง-
พอ

สําหรับชุดขับเคล่ือนที่หนักมาก (B4, C3, C4) ใหใชชุดยก
กอนอื่นใหติดต้ังโบลทตัวลาง 2 ตัวที่ผนัง จากนัน้ยกชุดขับขึ้นบน-
โบลทตัวลางทั้งสอง ขั้นสุดทาย ใหยึดชุดขับเขากับผนังโดยใช-
โบลทตัวบน 2 ตัว

การติดตั้งเชิงกล คําแนะนําการใชงานชดุขับเคลื่อน VLT® HVAC
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3.2.5 ขอกําหนดดานความปลอดภัยสําหรับ-
การติดตั้งเชิงกล

คําเตอืน
ปฏิบัติตามขอกําหนดทีนํ่ามาใชและชุดอุปกรณติดตั้ง-
ภาคสนาม ปฏิบตัิตามรายละเอียดในคําแนะนําเพือ่-
หลีกเล่ียงการบาดเจ็บท่ีรนุแรงหรือความเสียหายของ-
อุปกรณ โดยเฉพาะอยางยิ่งเมื่อติดตัง้อปุกรณขนาด-
ใหญ

ขอควรระวัง
ตัวแปลงความถีจ่ะตองไดรับการระบายความรอนดวย-
วิธีการระบายอากาศ
เพือ่ปองกนัไมใหอุปกรณรอนเกินไป ตองตรวจสอบ-
ใหแนใจวาอุณหภูมิแวดลอม ไมสูงกวาอุณหภูมิสูงสุด-
ที่กาํหนดไวสําหรบัตัวแปลงความถี่ และ ไมเกิน
อุณหภูมิเฉลี่ย 24 ช่ัวโมง คนหา อุณหภูมิสูงสุด
และอุณหภูมิเฉลี่ย 24 ช่ัวโมง ในยอหนา การลดพกิดั-
สําหรับอณุหภูมิแวดลอม
ถาอุณหภูมิแวดลอมอยูในชวง 45 °C - 55 °C
การลดพกิัดของตัวแปลงความถี่จะเปนส่ิงทีสํ่าคญั ดู
การลดพกิดัสําหรบัอุณหภูมิแวดลอม
ตัวแปลงความถีจ่ะมีอายุการใชงานลดลง
หากไมไดนําอุณหภูมิแวดลอมมาพจิารณาเกีย่วกับ-
การลดพกิดั

3.2.6 การติดตั้งภาคสนาม

สําหรับการติดต้ังภาคสนาม แนะนาํใหใชชุด IP 21/IP 4X top/
TYPE 1 หรือชุด IP 54/55

3.2.7 การติดตั้งแผงเจาะทะลุ

ชุดติดต้ังแผงเจาะทะลุมีจําหนายสําหรับชุดตัวแปลงความถี่ ชุดขับ
HVAC VLT, VLT Aqua Drive และ

หากตองการเพิ่มการระบายความรอนใหกับแผนระบายความรอน
และลดความลึกของแผง ใหติดต้ังตัวแปลงความถี่ในแผงเจาะ-
ทะลุได นอกจากนี้ สามารถนาํพัดลมภายในออกได

เคร่ืองมือสําหรับใชงานจะเปนประโยชนสําหรับหอA5
เร่ือยไปจนถึง C2

หมายเหตุ
ชุดประกอบนี้ไมสามารถใชไดกบัฝาครอบดานหนา-
แบบหลอ ตองใชฝาครอบพลาสติก IP21 แทน

ขอมูลในตัวเลขการออกคําสั่งจะพบไดจากหมายเลขการออกคํา-
สั่งในคูมือการออกแบบ
ขอมูลรายละเอียดเพ่ิมเติมมีอยูในคําแนะนําชุดติดตั้งแผงเจาะ-
ทะลุ, MI.33.HX.YY โดยท่ี yy=รหัสภาษา
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4 การติดตั้งทางไฟฟา

4.1 วิธีเช่ือมตอ

4.1.1 สายเคเบิลทั่วไป 

หมายเหตุ
สําหรับ ชุดขับ HVAC VLT การเชื่อมตอกับมอเตอร-
และการเชื่อมตอสายหลักชุดกาํลังสูงโปรดดู ชุดขับ
HVAC VLT คําแนะนําการใชงานชุดขบักาํลังสูง MG.
11.FX.YY

หมายเหตุ
สายเคเบิลทั่วไป
การติดตั้งสายเคเบลิตองสอดคลองระเบยีบขอบงัคับ-
ภายในประเทศเกี่ยวกับพืน้ทีห่นาตัดและอณุหภูมิ-
แวดลอม แนะนําใหใชตัวนําทองแดง (60/75 °C)

รายละเอียดของแรงบิดขันแนนที่ขั้วตอ

 กําลัง (kW) แรงบิด (Nm)

ชุด
โครง

200-240V 380-480V
525-600

V
ไฟสายหลัก มอเตอร

การเชื่อมตอ
DC

เบรก ลงดิน รีเลย

A2 1.1 - 3.0 1.1 - 4.0 1.1 - 4.0 1.8 1.8 1.8 1.8 3 0.6

A3 3.7 5.5 - 7.5 5.5 - 7.5 1.8 1.8 1.8 1.8 3 0.6

A4 1.1-2.2 1.1-4  1.8 1.8 1.8 1.8 3 0.6

A5 1.1 - 3.7 1.1 - 7.5 1.1 - 7.5 1.8 1.8 1.8 1.8 3 0.6

B1 5.5 - 11 11 - 18.5 11 - 18.5 1.8 1.8 1.5 1.5 3 0.6

B2
-

15
22
30

22
30

4.5

4.52)

4.5

4.52)

3.7
3.7

3.7
3.7

3
3

0.6
0.6

B3 5.5 - 11 11 - 18.5 11 - 18.5 1.8 1.8 1.8 1.8 3 0.6

B4 15 - 18.5 22 - 37 22 - 37 4.5 4.5 4.5 4.5 3 0.6

C1 18.5 - 30 37 - 55 37 - 55 10 10 10 10 3 0.6

C2 37 - 45 75 - 90 75 - 90 14/241) 14/241) 14 14 3 0.6

C3 22 - 30 45 - 55 45 - 55 10 10 10 10 3 0.6

C4 37 - 45 75 - 90 75 - 90 14/24 1) 14/24 1) 14 14 3 0.6

กําลังสูง
ชุด
โครง

 380-480 V  ไฟสายหลัก มอเตอร
การเชื่อมตอ

DC
เบรก ลงดิน รีเลย

D1/D3  110-132  19 19 9.6 9.6 19 0.6

D2/D4  160-250  19 19 9.6 9.6 19 0.6

E1/E2  315-450  19 19 19 9.6 19 0.6

F1-F33)  500-710 710-900 19 19 19 9.6 19 0.6

F2-F43)  800-1000 1000-1400 19 19 19 9.6 19 0.6

ตาราง 4.1: การขันแนนของขั้วตอ

1) สําหรับขนาดสายเคเบิลท่ีตางกั x/y โดยท่ี x ≤ 95 mm2 และ y
≥ 95 mm2

2) ขนาดสายเคเบิลท่ีสูงกวา 18.5 kW ≥ 35 mm2 และต่ํากวา 22
kW ≤ 10 mm2

3) สําหรับขอมูลเก่ียวกับขนาดเฟรม F โปรดดู FC 100
คําแนะนําการใชงานชุดขับกําลังสูง

การติดตั้งทางไฟฟา คําแนะนําการใชงานชดุขับเคลื่อน VLT® HVAC
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4.1.2 การติดตั้งทางไฟฟาและสายเคเบิลควบคุม 

ภาพประกอบ 4.1: แผนผังแสดงขั้วตอทางไฟฟาทั้งหมด (ข้ัวตอที่ 37 มีไวสําหรับเครื่องที่มีฟงกชันหยุดแบบปลอดภัยเทาน้ัน)
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หมายเลขขั้วตอ คําอธิบายข้ัวตอ หมายเลขพารามิเตอร คามาตรฐานจากโรงงาน

1+2+3 ขั้วตอ 1+2+3-รีเลย1 5-40 ไมใชงาน

4+5+6 ขั้วตอ 4+5+6-รีเลย2 5-40 ไมใชงาน

12 ขัว้ตอ 12 จาย - +24 V DC

13 ขัว้ตอ 13 จาย - +24 V DC

18 ขั้วตอ 18 อินพุทดิจิตอล 5-10 สตารท

19 ขั้วตอ 19 อินพุทดิจิตอล 5-11 ไมใชงาน

20 ขัว้ตอ 20 - ขั้วตอรวม

27 ขัว้ตอ 27 อินพุทหรือเอาทพุทดิจิตอล 5-12/5-30 การเคลื่อนท่ีผกผัน

29 ขัว้ตอ 29 อินพุทหรือเอาทพุทดิจิตอล 5-13/5-31 Jog

32 ขั้วตอ 32 อินพุทดิจิตอล 5-14 ไมมีการทํางาน

33 ขั้วตอ 33 อินพุทดิจิตอล 5-15 ไมมีการทํางาน

37 ขั้วตอ 37 อินพุทดิจิตอล - หยุดปลอดภัย

42 ขัว้ตอ 42 เอาทพุทอนาล็อก 6-50 ความเร็ว 0-ขีดจํากัดสูง

53 ขั้วตอ 53 อินพุทอนาล็อก 3-15/6-1*/20-0* คาอางอิง

54 ขั้วตอ 54 อินพุทอนาล็อก 3-15/6-2*/20-0* คาปอนกลับ

ตาราง 4.2: การเชื่อมตอข้ัวตอ

ในบางกรณีซึ่งขึ้นอยูกับการติดต้ัง สายเคเบิลควบคุมท่ียาวมากๆ
และสัญญาณอนาล็อก อาจเปนผลใหเกิดวงรอบของสายดิน
(Earth Loop) ความถี่ 50/60 Hz ซึ่งมีสาเหตุมาจากสัญญาณ-
รบกวนจากสายเคเบิลท่ีจายกระแสไฟหลัก

ถาเกิดเหตุการณเชนนี้ขึ้นใหแยกสวนชีลหรือใสตัวเก็บประจุ 100
nF ระหวางสวนชีลกับตัวถัง

หมายเหตุ
จุดตอรวมของอนิพทุและเอาทพทุดิจิตอลและ-
อนาล็อกควรตอแยกตางหากจากจุดตอรวมของขั้ว-
ตอที่ 20, 39 และ 55 การทาํเชนน้ีจะชวยหลีกเล่ียง-
การรบกวนภายในกลุมจากกระแสดิน ยกตัวอยางเชน
จะชวยเลี่ยงจากสวิตชช่ิงบนอนิพทุดิจิตอลทีจ่ะไป-
รบกวนอินพทุอนาล็อก

หมายเหตุ
สายเคเบิลควบคุมตองเปนแบบมีชีล/ปลอกโลหะ

4.1.3 ฟวส 

การปองกันวงจรยอย
เพ่ือปองกันการติดต้ังตออันตรายจากไฟฟาและเพลิงไหม
ทุกวงจรยอยในการติดต้ังสวิตชเกียร เคร่ืองจักร ฯลฯ จะตองมีการ-
ปองกันการเกิดไฟฟาลัดวงจรและกระแสไฟเกินตามกฎระเบียบ-
ท้ังในและตางประเทศ

คําเตอืน
การปองกันการลัดวงจร:
ตัวแปลงความถีจ่ะตองไดรับการปองกนัการเกดิ-
ไฟฟาลัดวงจรเพือ่หลีกเล่ียงอันตรายจากไฟฟาหรอื-
เพลิงไหมDanfoss แนะนําใหใชฟวสตามมีการระบุ-
บรกิารปองกนับคุคลและอุปกรณไวบนเคสภายในชุด-
ขบั ตัวแปลงความถีม่ีการปองกนัไฟฟาลัดวงจรได-
อยางสมบูรณในกรณีทีเ่กิดการลัดวงจรที่เอาทพทุ-
ของมอเตอร

คําเตอืน
การปองกนักระแสเกิน
มีการปองกันโหลดเกนิเพือ่หลีกเล่ียงอันตรายจาก-
เพลิงไหม อนัเน่ืองมาจากสายเคเบิลในการติดตั้งม-ี
ความรอนสูงเกินไป การปองกันกระแสเกิน
จะตองดําเนินการเสมอโดยยึดกฎขอบังคับในประเทศ
ตวัแปลงความถี่มีการปองกนักระแสไฟเกนิติดตั้งอยู-
ภายใน ซึ่งสามารถใชปองกันการเกิดโหลดเกินที-่
ตนทาง (ไมรวมการประยุกตใชงานทีต่รงตาม UL) ดู
พารามิเตอร 4-18 ขดีจํากัดกระแส ใน ชุดขับ HVAC
VLT คูมือการโปรแกรม  ฟวสที่ใชจะตองไดรบัการ-
ออกแบบสําหรบัการปองกันในวงจร ซึ่งสามารถจาย-
กระแสสูงสุดไดถงึ 100,000 Arms (สมมาตร),
แรงดันสูงสุด 500/600 V

การปองกันกระแสเกิน
หากไมสอดคลองกับ UL/cUL แลวDanfoss แนะนําใหใชฟวส-
ตามที่ระบุไวในตารางดานลาง ซึ่งจะสอดคลองกับมาตรฐาน
EN50178
ในกรณีท่ีเกิดการทํางานผิดปกติ การไมปฏิบัติตามคําแนะนาํอาจ-
ทําใหเกิดความเสียหายตอตัวแปลงความถี่โดยไมจําเปน

การติดตั้งทางไฟฟา คําแนะนําการใชงานชดุขับเคลื่อน VLT® HVAC
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ฟวสท่ีไมสอดคลองกับ UL

ตัวแปลง
ความถ่ี

ขนาดฟวสสูงสุด แรงดันไฟฟา ประเภท

200-240 V - T2

1K1-1K5 16A1 200-240 V ประเภท gG

2K2 25A1 200-240 V ประเภท gG

3K0 25A1 200-240 V ประเภท gG

3K7 35A1 200-240 V ประเภท gG

5K5 50A1 200-240 V ประเภท gG

7K5 63A1 200-240 V ประเภท gG

11K 63A1 200-240 V ประเภท gG

15K 80A1 200-240 V ประเภท gG

18K5 125A1 200-240 V ประเภท gG

22K 125A1 200-240 V ประเภท gG

30K 160A1 200-240 V ประเภท gG

37K 200A1 200-240 V ประเภท aR

45K 250A1 200-240 V ประเภท aR

380-480 V - T4

1K1-1K5 10A1 380-500 V ประเภท gG

2K2-3K0 16A1 380-500 V ประเภท gG

4K0-5K5 25A1 380-500 V ประเภท gG

7K5 35A1 380-500 V ประเภท gG

11K-15K 63A1 380-500 V ประเภท gG

18K 63A1 380-500 V ประเภท gG

22K 63A1 380-500 V ประเภท gG

30K 80A1 380-500 V ประเภท gG

37K 100A1 380-500 V ประเภท gG

45K 125A1 380-500 V ประเภท gG

55K 160A1 380-500 V ประเภท gG

75K 250A1 380-500 V ประเภท aR

90K 250A1 380-500 V ประเภท aR

1) ขนาดฟวสสูงสุด - ดูกฎขอบงัคับในประเทศและระหวางประเทศสําหรับการเลือกขนาดฟวสซึง่สามารถนํามาใชได

ตาราง 4.3: ฟวสที่ไมสอดคลองกับ UL 200 V/480 V

หากไมมีความจําเปนที่จะตองสอดคลองกับ UL/cUL แนะนาํใหใชฟวสดังตอไปนี้ ซึ่งจะยังคงสอดคลองกับมาตรฐาน EN50178:

ตัวแปลงความถี่ แรงดันไฟฟา ประเภท

P110 - P250 380 - 480 V ประเภท gG

P315 - P450 380 - 480 V ประเภท gR

ตาราง 4.4: ไมสอดคลองตาม EN50178

การติดตั้งทางไฟฟา คําแนะนําการใชงานชดุขับเคลื่อน VLT® HVAC
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ฟวสท่ีสอดคลองกับ UL

ตัวแปลง
ความถ่ี

Bussmann Bussmann Bussmann SIBA ฟวส Littel
Ferraz-

Shawmut
Ferraz-

Shawmut

200-240 V

kW ประเภท RK1 ประเภท J ประเภท T ประเภท RK1 ประเภท RK1 ประเภท CC ประเภท RK1

K25-K37 KTN-R05 JKS-05 JJN-05 5017906-005 KLN-R005 ATM-R05 A2K-05R

K55-1K1 KTN-R10 JKS-10 JJN-10 5017906-010 KLN-R10 ATM-R10 A2K-10R

1K5 KTN-R15 JKS-15 JJN-15 5017906-015 KLN-R15 ATM-R15 A2K-15R

2K2 KTN-R20 JKS-20 JJN-20 5012406-020 KLN-R20 ATM-R20 A2K-20R

3K0 JKS-25 JKS-25 KTK-R-25 5012406-025 KLN-R25 ATM-R25 A2K-25R

3K7 KTN-R30 JKS-30 JJN-30 5012406-030 KLN-R30 ATM-R30 A2K-30R

5K5 KTN-R50 JKS-50 JJN-50 5012406-050 KLN-R50 - A2K-50R

7K5 KTN-R50 JKS-60 JJN-60 5012406-050 KLN-R60 - A2K-50R

11K JKS-60 JKS-60 JJN-60 5014006-063 KLN-R60 A2K-60R A2K-60R

15K KTN-R80 JKS-80 JJN-80 5014006-080 KLN-R80 A2K-80R A2K-80R

18K5 KTN-R125 JKS-150 JJN-125 2028220-125 KLN-R125 A2K-125R A2K-125R

22K KTN-R125 JKS-150 JJN-125 2028220-125 KLN-R125 A2K-125R A2K-125R

30K FWX-150 - - 2028220-150 L25S-150 A25X-150 A25X-150

37K FWX-200 - - 2028220-200 L25S-200 A25X-200 A25X-200

45K FWX-250 - - 2028220-250 L25S-250 A25X-250 A25X-250

ตาราง 4.5: ฟวส UL, 200 - 240 V

ตัวแปลง
ความถี่

Bussmann Bussmann Bussmann SIBA ฟวส Littel
Ferraz-

Shawmut
Ferraz-

Shawmut

380-480 V, 525-600 V

kW ประเภท RK1 ประเภท J ประเภท T ประเภท RK1 ประเภท RK1 ประเภท CC ประเภท RK1

K37-1K1 KTS-R6 JKS-6 JJS-6 5017906-006 KLS-R6 ATM-R6 A6K-6R

1K5-2K2 KTS-R10 JKS-10 JJS-10 5017906-010 KLS-R10 ATM-R10 A6K-10R

3K0 KTS-R15 JKS-15 JJS-15 5017906-016 KLS-R16 ATM-R16 A6K-16R

4K0 KTS-R20 JKS-20 JJS-20 5017906-020 KLS-R20 ATM-R20 A6K-20R

5K5 KTS-R25 JKS-25 JJS-25 5017906-025 KLS-R25 ATM-R25 A6K-25R

7K5 KTS-R30 JKS-30 JJS-30 5012406-032 KLS-R30 ATM-R30 A6K-30R

11K KTS-R40 JKS-40 JJS-40 5014006-040 KLS-R40 - A6K-40R

15K KTS-R40 JKS-40 JJS-40 5014006-040 KLS-R40 - A6K-40R

18K KTS-R50 JKS-50 JJS-50 5014006-050 KLS-R50 - A6K-50R

22K KTS-R60 JKS-60 JJS-60 5014006-063 KLS-R60 - A6K-60R

30K KTS-R80 JKS-80 JJS-80 2028220-100 KLS-R80 - A6K-80R

37K KTS-R100 JKS-100 JJS-100 2028220-125 KLS-R100 A6K-100R

45K KTS-R125 JKS-150 JJS-150 2028220-125 KLS-R125 A6K-125R

55K KTS-R150 JKS-150 JJS-150 2028220-160 KLS-R150 A6K-150R

75K FWH-220 - - 2028220-200 L50S-225 A50-P225

90K FWH-250 - - 2028220-250 L50S-250 A50-P250

ตาราง 4.6: ฟวส UL, 380 - 600 V

ฟวส KTS จาก Bussmann อาจจะใชแทน KTN สําหรับตัวแปลงความถี่ 240 V

ฟวส FWH จาก Bussmann อาจจะใชแทน FWX สําหรับตัวแปลงความถี่ 240 V

ฟวส KLSR จาก LITTEL FUSE อาจจะใชแทน KLNR สําหรับตัวแปลงความถี่ 240 V

ฟวส L50S จาก LITTEL FUSE อาจจะใชแทน L50S สําหรับตัวแปลงความถี่ 240 V

ฟวส A6KR จาก FERRAZ SHAWMUT อาจจะใชแทน A2KR สําหรับตัวแปลงความถี่ 240 V

ฟวส A50X จาก FERRAZ SHAWMUT อาจจะใชแทน A25X สําหรับตัวแปลงความถี่ 240 V

การติดตั้งทางไฟฟา คําแนะนําการใชงานชดุขับเคลื่อน VLT® HVAC
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4.1.4 การตอลงดินและแหลงจายไฟหลัก IT

คําเตอืน
ขนาดหนาตดัของสายเคเบิลเชื่อมตอลงดินอยางนอย-
ตองเทากับ 10 มม.2 หรือ 2 เทาของสายหลักทีพ่กิัด-
โดยตอแยกจากกนัตาม EN 50178 หรือ IEC
61800-5-1 เวนแตกฎขอบังคับในระดบัประเทศจะ-
กําหนดไวเปนอยางอื่น ตองปฏิบตัิใหสอดคลองกับ
ขอกาํหนดระดับประเทศและขอกาํหนดในทองถิ่น.
ทีเ่ก่ียวกับขนาดหนาตัดของสายเคเบลิเสมอ

สายเคเบิลหลักจะตอเขากับสวิทชตัดตอนหลักถามีติดต้ังมาดวย

ขอควรระวัง
ตรวจสอบวาแรงดันไฟฟาหลักตรงกบัคาแรงดัน-
ไฟฟาหลักที่ระบุไวบนปายชื่อของตัวแปลงความถี่

ภาพประกอบ 4.2: ข้ัวตอสําหรับสายไฟหลกัและสายดิน

คําเตอืน
ไฟสายหลักสําหรับ IT
หามตอตัวแปลงความถี่ชนิด 400 Vที่มีตัวกรอง
RFIเขากับแหลงจายไฟสายหลักทีม่ีแรงดันระหวาง-
เฟสกบัดินสูงเกินกวา 440 V
ในกรณไีฟสายหลักสําหรับ IT และการตอลงดินแบบ-
เดลตา (grounded leg) แรงดันไฟฟาสายหลักทีว่ัด-
ระหวางเฟสและดินอาจมีคาเกนิ 440 V

การติดตั้งทางไฟฟา คําแนะนําการใชงานชดุขับเคลื่อน VLT® HVAC
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4.1.5 ภาพรวมของการเดินสายหลัก

เคส:
A2

(IP 20/IP 21)
A3

(IP 20/IP 21)
A4

(IP 55/IP 66)
A5

(IP 55/IP 66)

B1
(IP 21/IP 55/IP

66)

B2
(IP 21/IP 55/IP

66)

 

ขนาดมอเต-
อร:

      

200-240 V
1.1-3.0

kW
3.7
kW

1.1-2.2 kW
1.1-3.7

kW
5.5-11

kW
15
kW

380-480 V
1.1-4.0

kW
5.5-7.5

kW
1.1-.4 kW

1.1-7.5
kW

11-18.5
kW

22-30
kW

525-600 V  
1.1-7.5

kW
 

1.1-7.5
kW

11-18.5
kW

22-30
kW

เคส: B3
(IP 20)

B4
(IP 20)

C1
(IP 21/IP 55/66)

C2
(IP 21/IP 55/66)

C3
(IP 20)

C4
(IP20)

ไปที่: 4.1.5 4.1.6 4.1.6 4.1.7

 

ขนาดมอเต-
อร:

      

200-240 V
5.5-11

kW
15-18.5

kW
18.5-30

kW
37-45
kW

22-30
kW

37-45
kW

380-480 V
11-18.5

kW
22-37
kW

37-55
kW

75-90
kW

45-55
kW

75-90
kW

525-600 V
11-18.5

kW
22-37
kW

37-55
kW

75-90
kW

45-55
kW

75-90
kW

ไปที่:  4.1.8 4.1.9

ตาราง 4.7: ตารางการเดินสายหลกั

การติดตั้งทางไฟฟา คําแนะนําการใชงานชดุขับเคลื่อน VLT® HVAC
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4.1.6 การเชื่อมตอแหลงจายไฟหลักสําหรับ A2
และ A3

ภาพประกอบ 4.3: ลําดับแรกยึดสกรูสองตัวบนแผนยึด
เลื่อนใหตรงตําแหนงและขันแบบหลวมๆ

ภาพประกอบ 4.4: เม่ือติดต้ังเคเบลิ ลําดับแรกยึดและขันสายดิน-
ใหแนน

คําเตอืน
ขนาดหนาตัดของสายเคเบิลเชื่อมตอลงดินอยางนอย-
ตองเทากับ 10 มม.2 หรือ 2 เทาของสายหลักที่พกิดั-
โดยตอแยกจากกันตามEN 50178/IEC 61800-5-1

การติดตั้งทางไฟฟา คําแนะนําการใชงานชดุขับเคลื่อน VLT® HVAC
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ภาพประกอบ 4.5: แลวตอสายหลกัเขาและขันใหแนน

ภาพประกอบ 4.6: ทายที่สุดขันแผงยึดสายใหแนน

หมายเหตุ
สําหรับเฟสเดี่ยว A3 ใชขั้วตอ L1 และ L2

4.1.7 การเชื่อมตอแหลงจายไฟหลักA4/A5

ภาพประกอบ 4.7: วิธีเช่ือมตอสายหลักและสายดินโดยไมมีสวิทช-
ตัดตอนหลัก โปรดทราบวามีการใชตัวรัดสายเคเบลิดวย

ภาพประกอบ 4.8: วิธีเช่ือมตอสายหลักและสายดินโดยไมมีสวิทช-
ตัดตอนหลกั

หมายเหตุ
สําหรับเฟสเดี่ยว A5 ใชขัว้ตอ L1 และ L2

การติดตั้งทางไฟฟา คําแนะนําการใชงานชดุขับเคลื่อน VLT® HVAC
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4.1.8 การเชื่อมตอแหลงจายไฟหลักสําหรับ
B1, B2 และ B3

ภาพประกอบ 4.9: วิธีเช่ือมตอกับสายหลักและการตอลงดิน-
สําหรับ B1 และ B2

ภาพประกอบ 4.10: วิธีเช่ือมตอกับสายหลกัและการตอลงดิน-
สําหรับ B3ท่ีไมมี RFI

ภาพประกอบ 4.11: วิธีเช่ือมตอกับสายหลกัและการตอลงดิน-
สําหรับB3ท่ีมี RFI

การติดตั้งทางไฟฟา คําแนะนําการใชงานชดุขับเคลื่อน VLT® HVAC
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หมายเหตุ
มี B1เฟสเดียว ใชเทอรมินัล L1 และ L2

หมายเหตุ
สําหรับขนาดสายทีถู่กตอง โปรดดูหวัขอ
ขอมูลจําเพาะทั่วไป ที่ดานหลังของคูมือน้ี

4.1.9 การเชื่อมตอแหลงจายไฟหลักสําหรับ
B4, C1 และ C2

ภาพประกอบ 4.12: วิธีเชื่อมตอกับแหลงจายไฟหลกัและการตอ-
ลงดินสําหรับB4

ภาพประกอบ 4.13: วิธีการเชื่อมตอกับแหลงจายไฟหลักและการ-
ตอลงดินสําหรับ C1 และ C2

การติดตั้งทางไฟฟา คําแนะนําการใชงานชดุขับเคลื่อน VLT® HVAC
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4.1.10 การเชื่อมตอแหลงจายไฟหลักสําหรับ
C3 และ C4

ภาพประกอบ 4.14: วิธีเช่ือมตอC3กับแหลงจายไฟหลักและการ-
ตอลงดิน

ภาพประกอบ 4.15: วิธีเชื่อมตอC4 กับแหลงจายไฟหลักและการ-
ตอลงดิน

การติดตั้งทางไฟฟา คําแนะนําการใชงานชดุขับเคลื่อน VLT® HVAC
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4.1.11 วิธีเช่ือมตอมอเตอร - บทนํา

ดูหัวขอ ขอมูลจําเพาะท่ัวไป สําหรับขนาดของภาคตัดขวางและ-
ความยาวสายเคเบิลท่ีเหมาะสม

• ใชสายเคเบิลมอเตอรชนิดท่ีมีชีล/ปลอกโลหะ
เพ่ือใหสอดคลองกับขอกําหนดการแพรกระจาย EMC
(หรือติดต้ังสายเคเบิลในทอรอยสายไฟโลหะ)

• พยายามใชสายเคเบิลมอเตอรใหสั้นที่สุดเทาที่จะ-
สามารถทําไดเพ่ือลดระดับสัญญาณรบกวนและกระแส-
ร่ัวไหล

• ตอสวนชีลของสายเคเบิลมอเตอรเขากับท้ังแผนดีคัป-
ปลิงของตัวแปลงความถี่และสวนที่เปนโลหะของ-
มอเตอร (ทําเชนเดียวกันกับปลายทั้งสองขางของทอ-
รอยสายไฟโลหะถาใชแทนสายชีล)

• เชื่อมตอสวนที่เปนชิลกับพ้ืนผิวใหใหญท่ีสุดเทาท่ีจะ-
เปนไปได (แคลมปจับสายเคเบิลหรือโดยการใชเคเบิล-
แกลนด EMC) ซึ่งทําไดโดยใชอุปกรณสําหรับการติด-
ตั้งท่ีใหมาพรอมกับตัวแปลงความถี่

• หลีกเล่ียงการตอสายชีลโดยการทําปลายสายเปน-
เกลียว (หางหมู) การทําเชนนีจ้ะทําใหผลการชีล-
ความถี่สูงแยลง

• ถาจําเปนตองแยกการชีลท่ีตอเนือ่งออกเพื่อติดต้ัง-
สวติชตัดตอนของมอเตอร หรือรีเลยมอเตอร
จะตองทําใหสวนชีลตอเนือ่งถึงกันดวยอิมพีแดนซ HF
ท่ีตํ่าท่ีสุดเทาท่ีจะเปนไปได

ความยาวและพื้นที่หนาตัดของสายเคเบิล
ตัวแปลงความถี่นี้ผานการทดสอบดวยสายเคเบิลท่ีมีความยาว-
และพื้นที่หนาตัดของสายเคเบิลตามที่ระบุไว หากภาคตัดขวาง-
เพ่ิมขึ้น คาความเปนตัวเก็บประจุของสายเคเบิล ซึ่งรวมถึงการร่ัว-
ไหลของกระแส อาจเพ่ิมขึ้น และความยาวสายเคเบิลตองถูกลด-
ลงตามลําดับ

ความถี่สวิตชิ่ง
เมื่อใชตัวแปลงความถี่รวมกับตัวกรองคลื่นไซน เพ่ือลดเสียง-
รบกวนจากมอเตอร จะตองต้ังความถี่สวิตชิ่งตามคําแนะนาํของตัว-
กรองคล่ืนไซน ใน พารามิเตอร 14-01 ความถี่สลับ

ขอควรระวังเมือ่ใชสายตัวนําอลูมเินียม
ไมแนะนําใหใชตัวนําอลูมิเนียมสําหรับสายเคเบิลท่ีมีหนาตัดตํ่า-
กวา 35 มม² ขั้วตอสามารถตอเขากับตัวนาํอลูมิเนียมได
แตผิวสัมผัสของตัวนําจะตองสะอาดและจะตองกําจัดคราบออกซิ-
ไดซออกและหุมปดดวยวาสลีนที่มีความเปนกลางปราศจากกรด-
กอนที่จะเชื่อมตอกับตัวนาํนี้
นอกจากนีจ้ะตองขันย้ําสกรูท่ีขั้วตอนีอี้กคร้ังหนึง่ภายหลังจากนั้น 2
วนั เนื่องจากอลูมิเนียมมีความออนตัว จําเปนอยางย่ิงท่ีจะตอง-
ทําใหจุดตอท่ีขั้วตอนี้มีความแนนเพียงพออยูเสมอ มิฉะนัน้ผิวอลู-
มิเนยีมจะเกิดการออกซิไดซขึ้นอีกได

มอเตอรมาตรฐานอะซิงโครนัสสามเฟสทุกชนิดสามารถเชื่อมตอ-
เขากับตัวแปลงความถี่ได โดยปกติ มอเตอรขนาดเล็กจะเชื่อมตอ-
แบบสตาร (230/400 V, D/Y) มอเตอรขนาดใหญจะเชื่อมตอ-
แบบเดลตา (400/690 V, D/Y) ดูปายชื่อของมอเตอรสําหรับ-
โหมดการเชื่อมตอและแรงดันไฟฟาที่ถูกตอง

ภาพประกอบ 4.16: ข้ัวตอสําหรับการเชื่อมตอมอเตอร

ขอควรระวัง
ในมอเตอรที่ไมมีกระดาษฉนวน หรือการเสริมฉนวน-
อืน่ๆ ที่เหมาะสมสําหรบัทํางานกบัการจายแรงดัน-
ไฟฟา (เชน ตัวแปลงความถี)่ ใหติดตั้ง  ตัวกรองคลื่น-
ไซน ที่เอาทพทุของตัวแปลงความถี่ (มอเตอรที-่
สอดคลองกับ IEC 60034-17 ไมจําเปนตองมีตัว-
กรองคลื่นไซน)

No. 96 97 98 แรงดันมอเตอร 0-100% ของแรงดันแหลง-
จายไฟหลัก

 U V W สายเคเบิล 3 สายออกจากมอเตอร

 U1 V1 W1 สายเคเบิล 6 สายออกจากมอเตอร,
ตอแบบเดลตาW2 U2 V2

 U1 V1 W1 สาย 6 สายออกจากมอเตอร, ตอแบบสตาร
    U2, V2, W2 จะตอเชื่อมกันภายในแยก-

ตางหาก
    (บล็อกขั้วตอท่ีสามารถเลือกได)

หมายเลข 99   จุดสําหรับตอลงดิน

 PE    

ตาราง 4.8: การเชื่อมตอมอเตอรดวยสายเคเบลิ 3 และ 6 สาย

การติดตั้งทางไฟฟา คําแนะนําการใชงานชดุขับเคลื่อน VLT® HVAC
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4.1.12 ภาพรวมการเดินสายมอเตอร

กรอบหุม:
A2

(IP 20/IP 21)
A3

(IP 20/IP 21)
A4

(IP 55/IP 66)
A5

(IP 55/IP 66)

B1
(IP 21/IP 55/

IP 66)

B2
(IP 21/IP 55/

IP 66)

 

ขนาดมอเตอร:       

200-240 V
1.1-3.0

kW
3.7
kW

1.1-2.2 kW
1.1-3.7

kW
5.5-11

kW
15
kW

380-480 V
1.1-4.0

kW
5.5-7.5

kW
1.1-4 kW

1.1-7.5
kW

11-18.5
kW

22-30
kW

525-600 V  
1.1-7.5

kW
 

1.1-7.5
kW

11-18.5
kW

22-30
kW

ไปที่: 4.1.12 4.1.13 4.1.13 4.1.14

กรอบหุม: B3
(IP 20)

B4
(IP 20)

C1
(IP 21/IP 55/66)

C2
(IP 21/IP 55/66)

C3
(IP 20)

C4
(IP20)

 

ขนาดมอเตอร:       

200-240 V
5.5-11

kW
15-18.5

kW
18.5-30

kW
37-45
kW

22-30
kW

37-45
kW

380-480 V
11-18.5

kW
22-37
kW

37-55
kW

75-90
kW

45-55
kW

75-90
kW

525-600 V
11-18.5

kW
22-37
kW

37-55
kW

75-90
kW

45-55
kW

75-90
kW

ไปที่: 4.1.15 4.1.16 4.1.17

ตาราง 4.9: ตารางการเดินสายมอเตอร

การติดตั้งทางไฟฟา คําแนะนําการใชงานชดุขับเคลื่อน VLT® HVAC
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4.1.13 การเชื่อมตอกับมอเตอรสําหรับ A2 และ
A3

ทําตามแบบวาดเหลานี้ทีละขั้นสําหรับการเชื่อมตอมอเตอรเขากับ-
ตัวแปลงความถี่

ภาพประกอบ 4.17: อันดับแรก ตอสายดินของมอเตอรแลวตอสาย
U,V และ W ของมอเตอรเขากับข้ัวตอแลวขันใหแนน

ภาพประกอบ 4.18: ยึดแคลมปจับสายเคเบิลเพื่อใหแนใจวาการ-
เช่ือมตอแบบ 360 องศาระหวางโครงตัวถังและสายชีล โปรดระวัง-
ไววาฉนวนภายนอกของสายเคเบลิมอเตอรตองถูกปลอกออกภาย-

ใตแคลมป

การติดตั้งทางไฟฟา คําแนะนําการใชงานชดุขับเคลื่อน VLT® HVAC
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4.1.14 การเชื่อมตอกับมอเตอรสําหรับ A4/A5

ภาพประกอบ 4.19: อันดับแรก ตอสายดินของมอเตอรแลวตอสาย
U,V และ W ของมอเตอรเขากับข้ัวตอแลวขันใหแนน โปรดตรวจ-
ใหแนใจวาฉนวนดานนอกสายเคเบลิของมอเตอรถูกปลอกออก-

ภายใตแคลมป EMC

4.1.15 การเชื่อมตอกับมอเตอรสําหรับ B1 และ
B2

อันดับแรก ตอสายดินของมอเตอรแลวตอสาย U,V และ W
ของมอเตอรเขากับขั้วตอแลวขันใหแนน โปรดตรวจใหแนใจวา-
ฉนวนดานนอกสายเคเบิลของมอเตอรถูกปลอกออกภายใตแคลมป
EMC

การติดตั้งทางไฟฟา คําแนะนําการใชงานชดุขับเคลื่อน VLT® HVAC
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4.1.16 การเชื่อมตอกับมอเตอร B3 และ B4

อันดับแรก ตอสายดินของมอเตอรแลวตอสาย U,V และ W
ของมอเตอรเขากับขั้วตอแลวขันใหแนน โปรดตรวจใหแนใจวา-
ฉนวนดานนอกสายเคเบิลของมอเตอรถูกปลอกออกภายใตแคลมป
EMC

อันดับแรก ตอสายดินของมอเตอรแลวตอสาย U,V และ W
ของมอเตอรเขากับขั้วตอแลวขันใหแนน โปรดตรวจใหแนใจวา-
ฉนวนดานนอกสายเคเบิลของมอเตอรถูกปลอกออกภายใตแคลมป
EMC

การติดตั้งทางไฟฟา คําแนะนําการใชงานชดุขับเคลื่อน VLT® HVAC
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4.1.17 การเชื่อมตอกับมอเตอรสําหรับ C1 และ
C2

อันดับแรก ตอสายดินของมอเตอรแลวตอสาย U,V และ W
ของมอเตอรเขากับขั้วตอแลวขันใหแนน โปรดตรวจใหแนใจวา-
ฉนวนดานนอกสายเคเบิลของมอเตอรถูกปลอกออกภายใตแคลมป
EMC

4.1.18 การเชื่อมตอกับมอเตอรสําหรับ C3 และ
C4

อันดับแรก ตอสายดินของมอเตอร แลวตอสาย U,V และ W
ของมอเตอรเขากับขั้วตอท่ีถูกตอง และขันใหแนน โปรดตรวจให-

แนใจวาฉนวนดานนอกสายเคเบิลของมอเตอรถูกปลอกออกภาย-
ใตแคลมป EMC

อันดับแรก ตอสายดินของมอเตอร แลวตอสาย U,V และ W
ของมอเตอรเขากับขั้วตอท่ีถูกตอง และขันใหแนน โปรดตรวจให-
แนใจวาฉนวนดานนอกสายเคเบิลของมอเตอรถูกปลอกออกภาย-
ใตแคลมป EMC

4.1.19 ตัวอยางการเดินสายและการทดสอบ

สวนตอไปนี้ไดอธิบายถึงวธิีการเขาสายควบคุมและวิธีท่ีจะเขาถึง-
สายเหลานี้ สําหรับคําอธิบายของฟงกชัน การตั้งโปรแกรมและ-
การเดินสายของขั้วตอควบคุม โปรดดูท่ีบท วิธีการ ต้ัง
ตัวแปลงความถี่

การติดตั้งทางไฟฟา คําแนะนําการใชงานชดุขับเคลื่อน VLT® HVAC
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4.1.20 การเชื่อมตอบัส DC 

ขั้วตอบัส DC ใชสําหรับชุดแหลงจายไฟสํารอง DC พรอมกับ-
วงจรตัวกลางที่จัดหาจากแหลงภายนอก

หมายเลขขั้วตอ 88 และ 89 ถูกใช

ภาพประกอบ 4.20: การเชื่อมตอบสั DC สําหรับ กรอบหุม B3

ภาพประกอบ 4.21: การเชื่อมตอบัส DC สําหรับ กรอบหุม B4

ภาพประกอบ 4.22: การเชื่อมตอบัส DC สําหรับ กรอบหุม C3

การติดตั้งทางไฟฟา คําแนะนําการใชงานชดุขับเคลื่อน VLT® HVAC
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ภาพประกอบ 4.23: การเชื่อมตอบสั DC สําหรับ กรอบหุม C4

โปรดติดตอ Danfossหากคุณตองการขอมูลเพ่ิมเติม

การติดตั้งทางไฟฟา คําแนะนําการใชงานชดุขับเคลื่อน VLT® HVAC
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4.1.21 ตัวเลือกการเชื่อมตอเบรค 

สายเคเบิลท่ีเชื่อมตอไปยังตัวตานทานเบรคตองเปนแบบชีล

ตัวตานทานเบรค  

หมายเลขขัว้ตอ 81 82

ขัว้ตอ R- R+

ขอควรระวัง
เบรกไดนามิกจะตองพจิารณาเรื่องความปลอดภัย-
เพิม่เติม และใชอุปกรณ สําหรบัขอมูลเพิม่เติม
โปรดติดตอDanfoss

1. ใชตัวรัดสายเคเบิลเพ่ือเชื่อมตอสวนชีลไปยังกลอง-
โลหะของตัวแปลงความถี่และตอไปยังแผนดีคัปปลิง-
ของตัวตานทานเบรก

2. พ้ืนที่หนาตัดของสายเคเบิลเบรกตองพอดีกับกระแส-
เบรก

คําเตอืน
ระดับแรงดันไฟฟาทีสู่งถึง 975 V DC (@ 600 V AC)
อาจเกิดขึน้ระหวางขั้วตอ

ภาพประกอบ 4.24: ข้ัวตอเชื่อมตอเบรกสําหรับ B3

ภาพประกอบ 4.25: ขั้วตอเชื่อมตอเบรกสําหรับ B4

ภาพประกอบ 4.26: ข้ัวตอเชื่อมตอเบรกสําหรับ C3

การติดตั้งทางไฟฟา คําแนะนําการใชงานชดุขับเคลื่อน VLT® HVAC

40 MG.11.AD.9A - VLT® เปนเคร่ืองหมายจดทะเบยีนการคาของ Danfoss

44



ภาพประกอบ 4.27: ข้ัวตอเชื่อมตอเบรกสําหรับ C4

คําเตอืน
หาก IGBT เบรคเกิดการลัดวงจร ปองกนักาํลังสูญ-
ภายในตัวตานทานเบรคโดยใชสวิตชหลักหรอื-
คอนแทคเตอรเพือ่ตัดการเชื่อมตอไฟหลักสําหรับตัว-
แปลงความถี่ ตัวแปลงความถีเ่ทาน้ันทีจ่ะควบคุม-
คอนแทคเตอร

ขอควรระวัง
ตัง้ตัวตานทานเบรคในสภาพแวดลอมทีไ่มมีอนัตราย-
จากเพลิงไหม และใหแนใจวาไมมีวัตถจุากภายนอก-
รวงหลนเขาไปในชองระบายความรอนของตัว-
ตานทานเบรค
อยาปดชองระบายอากาศและกริด

4.1.22 การเชื่อมตอรีเลย 

สําหรับการตั้งคาเอาทพุทของรีเลย ใหดูพารามิเตอร กลุม 5-4*
รีเลย

No. 01 - 02 ปด (ปกติเปด)

 01 - 03 เบรก (ปกติปด)

 04 - 05 ปด (ปกติเปด)

 04 - 06 เบรก (ปกติปด)

ขัว้ตอสําหรับการเช่ือมตอรีเลย
(กรอบหุม A2 และ A3)

ความตานทานโรเตอร
(กรอบหุมA4, A5, B1 และ B2)

การติดตั้งทางไฟฟา คําแนะนําการใชงานชดุขับเคลื่อน VLT® HVAC
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ภาพประกอบ 4.28: ข้ัวตอสําหรับการเชื่อมตอรีเลย (กรอบหุม C1 และ C2 )
การเชื่อมตอรีเลยจะแสดงในสวนท่ีตัดออกท่ีมีการติดต้ังปลัก๊รีเลย (จากกระเปาอุปกรณเสริม)

ภาพประกอบ 4.29: ขั้วตอสําหรับการเชื่อมตอรีเลยสําหรับ B3 มีการติดต้ังอินพุทรีเลยจากโรงงานเพียงชุดเดียวเทาน้ัน เม่ือตองใชรีเลย-
ชุดที่สอง ใหถอดน็อคเอาทออก
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ภาพประกอบ 4.30: ข้ัวตอสําหรับการเชื่อมตอรีเลยสําหรับ B4

ภาพประกอบ 4.31: ข้ัวตอสําหรับการเชื่อมตอรีเลยสําหรับ C3 และ C4 อยูที่มุมบนขวาของตัวแปลงความถี่
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4.1.23 เอาทพทุรีเลย

รีเลย 1

• ขั้วตอ 01: ขั้วตอรวม

• ขั้วตอ 02: ปกติเปด 240 V AC

• ขั้วตอ 03: ปกติปด 240 V AC

รีเลย 2

• ขั้วตอ 04: ขั้วตอรวม

• ขั้วตอ 05: เปดปกติ 400 V AC

• ขั้วตอ 06: ปกติปด 240 V AC

รีเลย 1 และรีเลย 2 จะถูกต้ังโปรแกรมใน
พารามิเตอร 5-40 กําหนดการทํางานของรีเลย,
พารามิเตอร 5-41 หนวงเวลา On Delay ของรีเลย และ
พารามิเตอร 5-42 หนวงเวลา Off Delay ของรีเลย

รีเลยเอาทพุทเพิ่มเติม โดยใชโมดูลอุปกรณเสริม MCB 105

4.1.24 การเขาถึงขั้วตอสวนควบคุม 

ขั้วตอท้ังหมดท่ีตอกับสายเคเบิลควบคุมจะอยูขางใตฝาปดขั้วตอ-
ดานหนาของตัวแปลงความถี่ ถอดฝาปดขั้วตอออกโดยใชไขควง

ภาพประกอบ 4.32: เขาไปยังขั้วตอควบคุมของเดสA2, A3, B3,
B4, C3 และ C4

ถอดฝาครอบดานหนาในการเชื่อมตอขั้วตอควบคุม
เมื่อปดฝาครอบดานหนากลับ โปรดดูใหแนใจวาไดขันใหแนน-
ดวยแรงบิดขนาด 2 Nm.

ภาพประกอบ 4.33: เขาไปยังขั้วตอควบคุมของเคส A4, A5, B1,
B2, C1 และ C2 enclosures
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4.1.25 ขัว้ตอสวนควบคุม 

หมายเลขอางอิงบนแผนภาพ:
1. ปล๊ัก I/O ดิจิตอลแบบ 10 ขั้ว

2. ปล๊ักบัส RS485 แบบ 3 ขั้ว

3. I/O อนาล็อกแบบ 6 ขั้ว

4. การเชื่อมตอ USB

ภาพประกอบ 4.34: ข้ัวตอสวนควบคุม (ทุกเคส)
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4.1.26 วิธีทดสอบมอเตอรและทิศทางการหมุน

คําเตอืน
โปรดระวังวาการสตารทมอเตอรแบบไมตั้งใจสามารถ-
เกิดขึ้นได ตองแนใจวาไมมีบคุคลหรืออปุกรณใดอยู-
ในอันตราย

โปรดทําตามขั้นตอนเหลานี้เพ่ือทดสอบการเชื่อมตอมอเตอรและ-
ทิศทางการหมุน สตารทโดยไมมีการจายกระแสไฟใหกับเคร่ือง

ภาพประกอบ 4.35:
ข้ันที่ 1: ลําดับแรก ปลอกฉนวนที่ปลายทั้งสองดานของสายไฟสั้นๆ

ขนาด 50 และ 70 มม

ภาพประกอบ 4.36:
ข้ันที่ 2: เสยีบปลายดานหน่ึงเขาที่ข้ัวตอ 27 โดยใชสกรูขันขั้วตอ-
ที่เหมาะสม (หมายเหตุ: สําหรับเครื่องท่ีมีฟงกชันการหยุดแบบ-
ปลอดภัย ไมควรถอดจัมเปอรที่เชื่อมอยูระหวางขั้วตอที่ 12
และ 37 ออก เพื่อใหเคร่ืองยังคงสามารถใชงานได!)

ภาพประกอบ 4.37:
ข้ันที่ 3: เสยีบปลายอีกดานเขาที่ข้ัวตอ 12 หรือ 13 (หมายเหตุ:
สําหรับเครื่องท่ีมีฟงกชันการหยุดแบบปลอดภัย ไมควรถอดจัม-
เปอรที่เช่ือมอยูระหวางขั้วตอที่ 12 และ 37 ออก เพื่อใหเครื่องยัง-

คงสามารถใชงานได!)

ภาพประกอบ 4.38:
ข้ันที่ 4: จายกระแสไฟฟาเขาเครื่องและกดปุม [Off]

ในสภาวะน้ีมอเตอรไมควรหมุน กด [Off] เพื่อหยุดมอเตอรไดทุก-
เวลา โปรดสงัเกตวา ไฟ LED ท่ีปุม [Off] ควรจะติด

หากมีสัญญาณเตือนหรือการเตือนกระพริบ โปรดดูบทที่ 7
ที่เก่ียวของกับสิง่เหลาน้ี
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ภาพประกอบ 4.39:
ข้ันที่ 5: โดยการกดปุม [Hand on] LED ที่อยูเหนือปุมควรจะติด-

และมอเตอรอาจจะหมุน

ภาพประกอบ 4.40:
ข้ันที่ 6: ความเร็วของมอเตอรสามารถดูไดบน LCP

งสามารถปรับต้ังไดดวยการกดปุมลกูศรขึ้น ▲ และลง ▼

ภาพประกอบ 4.41:
ข้ันที่ 7: เม่ือตองการเลือ่นเคอรเซอร ใหใชปุมลูกศรซาย ◄

และขวา ► ซึ่งจะทําใหสามารถเปลี่ยนแปลงความเร็วในการเพิ่ม-
ข้ันที่มากขึ้น

ภาพประกอบ 4.42:
ข้ันท่ี 8: กดปุม [Off] เพื่อหยุดมอเตอรอีกครั้ง
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ภาพประกอบ 4.43:
ข้ันที่ 9: สลบัสายของมอเตอรสองเสนถาทิศทางการหมุนที่-

ตองการไมตรง

คําเตอืน
ปลดแหลงจายไฟหลักออกจากตัวแปลงความถี่กอนที-่
จะเปลี่ยนสายของมอเตอร

4.1.27 สวิตช S201, S202 และ S801 

สวิตช S201 (AI 53) และ S202 (AI 54) ใชสําหรับเลือกการ-
กําหนดรูปแบบกระแส (0-20 mA) หรือแรงดันไฟฟา (0 ถึง10 V)
ของขั้วตออินพุทอนาล็อก 53 และ 54 ตามลําดับ

สวิตช S801 (การตอเชื่อมบัส) สามารถใชเพ่ือเปดการทํางานการ-
ตอเชื่อมพอรต RS-485 (ขั้วตอ 68 และ 69)

โปรดระลึกวาสวติชอาจจะครอบคลุมดวยตัวเลือก ถามีการติดต้ัง

การตั้งคามาตรฐานจากโรงงาน:
S201 (AI 53) = OFF (อินพุทแรงดัน)

S202 (AI 54) = OFF (อินพุทแรงดัน)

S801 (การตอเชื่อมบัส) = OFF

ภาพประกอบ 4.44: ตําแหนงของสวิตช
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4.2 การปรับขั้นสุดทาย
ใหเหมาะสมที่สดุ และการทดสอบ

เมื่อตองการปรับสมรรถนะของเพลามอเตอรใหเหมาะสมท่ีสุดและ-
การปรับตัวแปลงความถี่ใหเหมาะสมที่สุดสําหรับการเชื่อมตอกับ-
มอเตอรและการติดต้ังใหทําตามขั้นตอนดังตอไปนี้ ตรวจสอบวา
ตัวแปลงความถี่ และมอเตอรเชื่อมตอแลว และมีการจายไฟไปยัง-
ตัวแปลงความถี่

ขอควรระวัง
กอนที่จะจายกระแสไฟตองแนใจวาอปุกรณทีเ่ชื่อม-
ตอพรอมสําหรับใชงาน

ขั้นที่ 1: หาตําแหนง ปายชื่อมอเตอร

หมายเหตุ
มอเตอรอาจจะเชื่อมตอแบบสตาร (Y) หรือแบบเดลตา
(Δ) ขอมูลน้ีจะอยูที่  ขอมูลบนปายช่ือของมอเตอร

ภาพประกอบ 4.45: ตัวอยางปายช่ือมอเตอร

ขั้นที่ 2: ปอนขอมูลบนปายชื่อในรายการพารามิเตอรตอไปนี้
วิธีการเขาใชรายการ ลําดับแรกใหกดปุม [QUICK MENU]
จากนัน้เลือก “Q2 ชุดคําสั่งดวน”

1. พารามิเตอร 1-20 กําลังมอเตอร [kW]
พารามิเตอร 1-21 กําลังมอเตอร [HP]

2. พารามิเตอร 1-22 แรงดันมอเตอร ( Volt)
3. พารามิเตอร 1-23 ความถี่มอเตอร ( Hz)
4. พารามิเตอร 1-24 กระแสมอเตอร ( Amp)
5. พารามิเตอร 1-25 ความเร็วรอบมอเตอร ( Rpm)

ตาราง 4.10: พารามิเตอรที่เก่ียวของกับมอเตอร

ขั้นที่ 3: เปดทํางาน การปรับใหเหมาะสมกับมอเตอรโดยอัตโนมัติ
(AMA)เปดทํางาน การปรับอัตโนมัติ
ดําเนินการAMA เพ่ือใหแนใจไดถึงประสิทธิภาพที่ดี-
ท่ีสุดAMAจะใชคาที่วดัโดยอัตโนมัติจากมอเตอรท่ีตอเชื่อมและ-
ชดเชยสําหรับการติดต้ังท่ีหลากหลาย

1. เชื่อมตอขั้วตอ 27 เขากับ ขั้วตอ 12 หรือ ใช [QUICK
MENU] และ "Q2 ชดุคําสั่งดวน" และตั้งคาขั้วตอ 27
พารามิเตอร 5-12 ต้ังการทํางานของเทอมินอล 27 เปน
ไมทํางาน [0]

2. กด [QUICK MENU], เลือก"Q3 ชุดคําสั่งฟงกชัน",
เลือก "Q3-1 การตั้งคาทั่วไป", เลือก "Q3-10
การตั้งคามอเตอร ขั้นสูง" และเล่ือนลงไปที่
พารามิเตอร 1-29 ปรับตามมอเตอรออโต(AMA)
การปรับใชมอเตอรอัตโนมัติ

3. กด [OK] เพ่ือเปดทํางานAMA
พารามิเตอร 1-29 ปรับตามมอเตอรออโต(AMA)

4. เลือกระหวาง AMAแบบครบถวนหรือแบบยอ
หากมีการติดต้ังตัวกรองคลื่นไซน
ใหสั่งทํางานAMAแบบยอเทานั้น หรือลบตัวกรองคลื่น-
ไซนออกในระหวางขั้นตอนAMA

5. กดปุม [OK] หนาจอควรจะแสดงขอความ “กด[Hand
on] เพ่ือสตารท”

6. กดปุม[Hand on] แถบแสดงความคืบหนา-
ระบุวาAMAอยูระหวางการทํางาน

การหยุดAMA ระหวางการทํางาน

1. การกดปุม [OFF] - ตัวแปลงความถี่จะเขาสูโหมด-
สัญญาณเตือนและหนาจอจะแสดงวาAMAถูกยกเลิก-
การใชงานโดยผูใช

AMAสําเร็จ

1. หนาจอจะแสดง “กด [OK] เพ่ือสิ้นสุดAMA”

2. กดปุม [OK] เพ่ือออกจากสถานะAMA
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AMAไมสําเร็จ

1. ตัวแปลงความถี่จะเขาสูโหมดสัญญาณเตือน
คําอธิบายเกี่ยวกับสัญญาณเตือน ดูไดท่ีหัวขอ
การแกไขปญหาเบื้องตน

2. "คารายงาน" ใน [Alarm Log] (บันทึกสัญญาณเตือน)
จะแสดงลําดับการวัดคร้ังสุดทายที่ดําเนินการ-
โดยAMAกอนที่ตัวแปลงความถี่จะเขาสูโหมดสัญญาณ-
เตือน หมายเลขที่มาพรอมกับคําอธิบายของสัญญาณ-
เตือนจะชวยเหลือคุณในการแกไขปญหาเบื้องตน
หากติดตอกับฝายบริการของDanfossโปรดอางถึง-
หมายเลขและคําอธิบายของสัญญาณเตือน

หมายเหตุ
AMAทีไ่มสําเร็จมักเกดิจากขอมูลปายชื่อมอเตอรที-่
ปอนไมถกูตอง หรอืความแตกตางมากเกนิไประหวาง-
ขนาดกําลังมอเตอรและขนาดกําลังของตัวแปลง-
ความถี่

ขั้นที่ 4: กําหนดขีดจํากัดความเร็วและเวลาเปลี่ยนความเร็ว

งคาขีดจํากัดท่ีตองการสําหรับความเร็ว และเวลาเปลี่ยนความเร็ว

พารามิเตอร 3-02 คาอางอิงต่ําสุด
พารามิเตอร 3-03 คาอางอิงสูงสุด

พารามิเตอร 4-11 กําหนดความเร็วต่ําสุดมอเตอร หรือ
พารามิเตอร 4-12 ขดีจํากัดดานต่ําของความเร็วมอเตอร [Hz]
พารามิเตอร 4-13 กําหนดความเร็วสูงสุดมอเตอร หรือ
พารามิเตอร 4-14 ขดีจํากัดดานสูงของความเร็วมอเตอร [Hz]

พารามิเตอร 3-41 กําหนดเวลาความเร็วขาขึ้น ชุด 1 เวลาท่ีใชเปลี่ยน-
ความเร็วขึ้น 1 [s]

พารามิเตอร 3-42 กําหนดเวลาความเร็วขาลง ชุด 1 เวลาที่ใชเปลี่ยน-
ความเร็วลง 1 [s]

โปรดดูหัวขอ วิธีโปรแกรม ตัวแปลงความถี่, โหมดเมนูดวน
สําหรับการตั้งคาอยางงายของพารามิเตอรเหลานี้
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5 ตัวอยางการใชงานและการ-
กําหนดหนาท่ีการทํางาน

5.1 การทดสอบเพื่อใชงาน

5.1.1 โหมด เมนูดวน

ขอมูลพารามิเตอร
หนาจอแสดงผลแบบกราฟก (GLCP) ชวยในการเขาถึง-
พารามิเตอรท้ังหมดที่อยูในเมนดูวน หนาจอแสดงผลแบบตัวเลข
(NLCP) จะทําใหเขาถึงพารามิเตอรของชุดคําสั่งดวนไดเทานัน้
เมื่อตองการกําหนดพารามิเตอรโดยใชปุม [Quick Menu]
ใหปอนหรือเปล่ียนขอมูลพารามิเตอรหรือการตั้งคาตามขั้นตอน-
ตอไปนี้

1. กดปุมเมนูดวน

2. ใชปุม ▲ และ ▼ เพ่ือคนหาพารามิเตอรท่ีคุณตองการจะ-
เปล่ียน

3. กด [OK]

4. ใชปุม ▲ และ ▼ เพ่ือเลือกการตั้งคาของพารามิเตอรท่ี-
เหมาะสม

5. กด [OK]

6. เมื่อตองการเล่ือนไปตัวเลขอื่นๆ ภายในคาท่ีตั้งของ-
พารามิเตอร ใหใชปุม ◀ และ ▶

7. บริเวณท่ีมีการเนนจะหมายถึงตัวเลขที่ถูกเลือกสําหรับ-
การเปลี่ยนแปลง

8. กดปุม [Cancel] เพ่ือยกเลิกการเปลี่ยนแปลง หรือกด
[OK] เพ่ือยอมรับการเปล่ียนแปลงและปอนการตั้งคา-
ใหม

ตัวอยางการเปลี่ยนขอมลูพารามเิตอร
สมมติวาพารามิเตอร22-60 ถูกต้ังเปน [Off] อยางไรก็ตาม
คุณยังตองการท่ีจะตรวจสอบสภาพของสายพานพัดลมวาขาด-
หรือไมขาด ใหทําตามขั้นตอนตอไปนี้:

1. กดปุมเมนูดวน

2. เลือก ชุดคําสั่งการทํางาน ดวยปุม [▼]

3. กด [OK]

4. เลือกการตั้งคาการใชงานดวยปุม ปุม [▼]

5. กด [OK]

6. กด [OK] อีกคร้ังท่ีฟงกชันพัดลม

7. ลือกฟงกชันสายพานขาดโดยการกด [OK]

8. ดวยปุม [▼] เลือก [2] ตัดการทํางาน

ในขณะนีต้ัวแปลงความถี่จะตัดการทํางาน หากตรวจพบสายพาน-
ขาด
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เลือก [My Personal Menu] เพื่อแสดงพารามเิตอรสวน-
ตัว:
ยกตัวอยางเชน AHU หรือปมท่ีผลิตตามคําสั่ง OEM อาจมีการตั้ง-
โปรแกรมพารามิเตอรสวนตัวไวลวงหนาใหอยูใน My Personal
Menu ระหวางการทดสอบเพ่ือการใชงานจากโรงงานเพื่อทําให-
การทดสอบเพื่อการใชงาน/ปรับตั้งแบบละเอียดท่ีสถานที่ตั้ง-
สามารถทําไดงายขึ้น พารามิเตอรเหลานี้ถูกเลือกใน
พารามิเตอร 0-25 เมนผููใชกําหนดเอง พารามิเตอรตางๆ
จํานวนถึง 20 พารามิเตอรสามารถท่ีจะต้ังโปรแกรมไดในเมนนูี้

เลือก[เปล่ียนโหมด] เพื่อขอขอมลูเกี่ยวกับ:
• การเปลี่ยนแปลง 10 คร้ังลาสุด ใชคียลูกศรเล่ือน-

ตําแหนงขึ้น/ลง เพ่ือเล่ือนระหวางพารามิเตอร 10
คาลาสุดท่ีมีการเปลี่ยนแปลง

• การเปลี่ยนแปลงท่ีทํานับจากการตั้งคามาตรฐานจาก-
โรงงาน

เลือก [Loggings]:
เพ่ือดูขอมูลเก่ียวกับคาที่อานบนบรรทัดแสดงผล ขอมูลจะแสดง-
เปนกราฟ
สามารถดูเฉพาะพารามิเตอรการแสดงผลที่เลือกใน
พารามิเตอร 0-20 การแสดงคาบรรทัดท่ี 1.1และ
พารามิเตอร 0-24 การแสดงคาบรรทัดท่ี 3 เทานั้น สามารถที่จะ-
เก็บตัวอยางไดถึง 120 ตัวอยางในหนวยความจํา
เพ่ือการใชอางอิงตอไป

ชุดคําส่ังดวน

ชดุคําส่ังพารามิเตอรท่ีมีประสิทธิภาพสําหรับการใชงานชุด
ขับ HVAC VLT:
พารามิเตอรสามารถตั้งคาไดอยางงายสําหรับการประยุกตใชงาน
ชุดขับ HVAC VLT เปนสวนใหญจํานวนมาก ดวยการใชตัวเลือก
[Quick Setup]
หลังจากกด [Quick Menu] ตัวเลือกตางๆ ท่ีอยูในเมนดูวนจะ-
แสดงเปนรายการออกมา โปรดดูภาพประกอบ 6.1 ทางดานลาง-
และตาราง Q3-1 ถึง Q3-4 ในหัวขอ ชุดคําสั่งการทํางาน ถัดไป

ตัวอยางการใชตัวเลือกชดุคําส่ังดวน:
สมมติวาคุณตองการตั้งเวลาเปลี่ยนความเร็วขาลงเปน 100 วินาที:

1. ใหเลือก [Quick Setup] พารามิเตอร 0-01 ภาษา
ในชุดคําสั่งดวนจะปรากฏขึ้นเปนรายการแรก

2. กด [▼] ซ้ําๆ จนกระทั่ง พารามิเตอร 3-42 กําหนดเวลา-
ความเร็วขาลง ชุด 1 ปรากฏพรอมการตั้งคามาตราฐาน-
จากโรงงานที่ 20 วนิาที

3. กด [OK]

4. ใชปุม ◀ เพ่ือเนนไปที่ตัวเลขลําดับท่ีสามกอน-
เคร่ืองหมายจุลภาค

5. เปล่ียนจาก '0' เปน '1' ดวยปุม ▲
6. ใชปุม ▶ เพ่ือเนนไปยังตัวเลขลําดับท่ี '2'

7. เปล่ียน '2' เปน '0' ดวยปุม [▼]

8. กด [OK]

ในตอนนี้เวลาเปลี่ยนความเร็วขาลงจะถูกต้ังคาเปน 100 วินาที
ขอแนะนาํใหทําการตั้งคาที่อยูในรายการตามลําดับ

หมายเหตุ
คาํอธิบายโดยสมบูรณของการทาํงานนี้จะมีอยูใน-
หวัขอพารามิเตอรของคูมือน้ี

ภาพประกอบ 5.1: มุมมองเมนูแบบดวน

เมนู Quick Setup จะทําใหสามารถเขาใช 18 พารามิเตอรชุดคํา-
สั่งท่ีสําคัญท่ีสุดของตัวแปลงความถี่ได หลังจากตั้งโปรแกรมแลว
ตัวแปลงความถี่จะพรอมสําหรับการทํางานในเกือบทุกกรณี 18
พารามิเตอรของชุดคําสั่งดวนแสดงอยูในตารางดานลาง
คําอธิบายโดยสมบูรณของการทํางานนี้จะมีอยูในหัวขอคําอธิบาย-
พารามิเตอรของคูมือนี้
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พารามิเตอร [หนวย]

พารามิเตอร 0-01 ภาษา  

พารามิเตอร 1-20 กําลังมอเตอร [kW] [kW]

พารามิเตอร 1-21 กําลังมอเตอร [HP] [HP]

พารามิเตอร 1-22 แรงดันมอเตอร ( Volt)* [V]

พารามิเตอร 1-23 ความถี่มอเตอร ( Hz) [Hz]

พารามิเตอร 1-24 กระแสมอเตอร ( Amp) [A]

พารามิเตอร 1-25 ความเร็วรอบมอเตอร
( Rpm)

[RPM]

พารามิเตอร 1-28 ตรวจสอบการหมุนของ-
มอเตอร

[Hz]

พารามิเตอร 3-41 กําหนดเวลาความเร็วขา-
ขึน้ ชุด 1

[s]

พารามิเตอร 3-42 กําหนดเวลาความเร็วขา-
ลง ชุด 1

[s]

พารามิเตอร 4-11 กําหนดความเร็วต่ําสุด-
มอเตอร

[RPM]

พารามิเตอร 4-12 ขดีจํากัดดานต่ําของ-
ความเร็วมอเตอร [Hz]*

[Hz]

พารามิเตอร 4-13 กําหนดความเร็วสูงสุด-
มอเตอร

[RPM]

พารามิเตอร 4-14 ขดีจํากัดดานสูงของ-
ความเร็วมอเตอร [Hz]*

[Hz]

พารามิเตอร 3-19 ความเร็ว Jog [RPM] [RPM]

พารามิเตอร 3-11 ความเร็ว Jog [Hz]* [Hz]

พารามิเตอร 5-12 ตั้งการทํางานของเทอม-ิ
นอล 27

 

พารามิเตอร 5-40 กําหนดการทํางานของ-
รีเลย**

 

ตาราง 5.1: พารามิเตอรของเมนูดวน

*การแสดงผลของจอจะขึ้นอยูกับการเลือกท่ีทําใน
พารามิเตอร 0-02 หนวยความเร็วมอเตอร และ
พารามิเตอร 0-03 การตั้งคาตามทองถิ่น การตั้งคามาตรฐานของ
พารามิเตอร 0-02 หนวยความเร็วมอเตอร และ
พารามิเตอร 0-03 การตั้งคาตามทองถิ่น ขึ้นอยูกับวาตัวแปลง-
ความถี่ท่ีจัดสงอยูในภูมิภาคใดของโลก แตสามารถตั้งโปรแกรม-
ใหมหากจําเปน
** พารามิเตอร 5-40 กําหนดการทํางานของรีเลยเปนอารเรยท่ี-
สามารถเลือกไดระหวาง รีเลย1 [0] หรือ รีเลย2 [1]
การตั้งคามาตรฐานคือ รีเลย1 [0] ดวยตัวเลือกสัญญาณเตือน-
มาตรฐาน [9]
โปรดดูคําอธิบายพารามิเตอรในสวน พารามิเตอรท่ีใชโดยท่ัวไป
สําหรับรายละเอียดเพิ่มเติมเก่ียวกับการตั้งคาและการตั้งโปรแกรม
โปรดดูท่ี ชุดขับ HVAC VLT คูมือการโปรแกรม MG.11.CX.YY

x=หมายเลขเวอรชัน
y=ภาษา

หมายเหตุ
ถา [ไมใชงาน] ถกูเลือกใน
พารามิเตอร 5-12 ตั้งการทาํงานของเทอมินอล 27,
ไมจําเปนตองมีการเชื่อมตอไปยัง +24 V บนขัว้ตอ 27
เพือ่ใชงานการสตารท
ถา [ล่ืนไถล ผกผัน] (คามาตรฐานทีต่ั้งจากโรงงาน)
ถกูเลือกใน พารามิเตอร 5-12 ตั้งการทาํงานของเท-
อมินอล 27, จําเปนตองมีการเชื่อมตอไปยัง +24 V
เพือ่ใชงานการสตารท

5.1.2 การเชื่อมตอบัส RS-485

สามารถเชื่อมตอตัวแปลงความถี่หนึ่งเคร่ืองขึ้นไปเขากับตัว-
ควบคุม (หรือระบบหลัก) โดยใชอินเตอรเฟสแบบมาตรฐาน
RS-485 ขั้วตอ 68 จะเชื่อมตอกับสัญญาณ P (TX+, RX+)
ขณะที่ขั้วตอ 69 จะเชื่อมตอกับสัญญาณ N (TX-,RX-)

หากมีตัวแปลงความถี่มากกวาหนึ่งเคร่ืองเชื่อมตอกับระบบหลักให-
ใชการเชื่อมตอแบบขนาน

ภาพประกอบ 5.2: ตัวอยางการเชื่อมตอ:

เพ่ือหลีกเล่ียงการปรับสมดุลความตางศักยของกระแสท่ีไหลอยู-
ในสวนชีล ใหตอสวนชีลของสายเคเบิลลงดินผานขั้วตอ 61
ซึ่งเชื่อมตอกับเฟรมผานทางอารซีลิงค

การเชื่อมตอบัส
บัส RS-485 จะตองตอเชื่อมดวยเครือขายตัวตานทานที่ปลายทั้ง-
สองดาน หากชุดขับเปนลําดับแรกหรือเปนอุปกรณสุดทายในวง-
รอบ RS-485 ใหตั้งสวติช S801 บนการดควบคุมเปน ON
สําหรับขอมูลเพ่ิมเติม ดูยอหนา สวิตช S201, S202 และ S801
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5.1.3 วิธีเชื่อมตอ PC เขากับตัวแปลงความ-
ความถี่ 

หากตองการควบคุมหรือต้ังโปรแกรมตัวแปลงความถี่จาก PC
ใหติดตั้งเคร่ืองมือกําหนดรูปแบบ MCT 10ท่ีใชบน PC
เคร่ือง PC จะเชื่อมตอผานสายเคเบิล USB มาตรฐาน (เคร่ืองแม/
อุปกรณ) หรือผานทางอินเตอรเฟซ RS-485 ดังแสดงในชุดขับ
HVAC VLT คูมือการออกแบบ, บท วธิีการติดต้ัง >การติดตั้งการ-
เชื่อมตอแบบอื่นๆ

หมายเหตุ
การเชื่อมตอ USB ถูกแยกโดดทางไฟฟาจากแรงดัน-
แหลงจายไฟ (PELV) และขั้วตอแรงดันไฟฟาแรงสู-
งอื่นๆ การเชื่อมตอดวย USB จะตอกบัจุดตอลงดิน-
ปองกนัของตัวแปลงความถี่ ใชแลปทอ็ปแยกตางหาก-
เพือ่เชื่อมตอเปน PC เขากบัขัว้ตอ USB บนตัวแปลง-
ความถีเ่ทาน้ัน

ภาพประกอบ 5.3: สําหรับการเชื่อมตอสายเคเบลิควบคุม
ใหดูหัวขอ ข้ัวตอควบคุม

5.1.4 เครื่องมือซอฟตแวรพีซี 

เครื่องมอืการกําหนดรูปแบบ ท่ีทํางานบนเครื่องมอื PC MCT
10
ตัวแปลงความถี่ทุกตัวจะติดต้ังพอรตการสื่อสารอนกุรมมาดวย
Danfoss จัดเตรียมเคร่ืองมือท่ีใชบน PC สําหรับการสื่อสารระหวาง
PC และตัวแปลงความถี่ ไดแก เคร่ืองมือกําหนดรูปแบบ MCT 10
ท่ีทํางานบนเครื่อง PC โปรดตรวจสอบหัวขอ เอกสารที่มีอยู
สําหรับขอมูลเพิ่มเติมเก่ียวกับเคร่ืองมือนี้

ซอฟตแวรชดุคําส่ัง MCT 10
MCT 10 ไดรับการออกแบบใหเปนชุดเคร่ืองมือปฏิสัมพันธท่ีใช-
งานไดงายสําหรับการตั้งคาพารามิเตอรในตัวแปลงความถี่ของเรา

ซอฟตแวรสามารถดาวนโหลดไดจากอินเทอรเนต็ไซตของ
Danfoss http://www.Danfoss.com/BusinessAreas/
DrivesSolutions/Softwaredownload/DDPC+Software
+Program.htm
ซอฟตแวรชุดคําสั่ง MCT 10 จะเปนประโยชนสําหรับ:

• การวางแผนเครือขายการสื่อสารแบบออฟไลน MCT 10
ประกอบดวยฐานขอมูลท่ีครบถวนของตัวแปลงความถี่

• การใชงานตัวแปลงความถี่แบบออนไลน

• การบันทึกการตั้งคาสําหรับตัวแปลงความถี่ท้ังหมด

• การเปลี่ยนตัวแปลงความถี่ในเครือขาย

• การจัดทําเอกสารการตั้งคาตัวแปลงความถี่ทําไดอยาง-
งายและถูกตองหลังจากทดสอบความสมบูรณ

• การขยายเครือขายที่มีอยู

• รองรับตัวแปลงความถี่ท่ีจะไดรับการพัฒนาขึ้นในอนาคต

ซอฟตแวรชุดคําสั่งซอฟตแวรชุดคําสั่ง MCT 10 สนับสนนุ
Profibus DP-V1 ผานทางการเชื่อมตอระบบหลักคลาส 2
ทําใหสามารถอาน/เขียนพารามิเตอรในตัวแปลงความถี่แบบ-
ออนไลนไดโดยผานทางเครือขาย Profibus วธิีการนี้จะชวยลด-
ความจําเปนสําหรับการมีเครือขายการสื่อสารเพิ่มเติม

บันทึกการตั้งคาการแปลงความถี:่

1. เชื่อมตอ PC เขากับชุดผานพอรต USB com
(หมายเหตุ: ใช PC ท่ีแยกตางหากจากเครื่องหลักเพ่ือ-
เชื่อมตอเขากับพอรต USB มิเชนนั้นอาจทําใหอุปกรณ-
เสียหายได)

2. เปด ซอฟตแวรชุดคําสั่ง MCT 10

3. เลือก “อานจากชุดขับ”

4. เลือก “บันทึกเปน”

ขณะนี้พารามิเตอรท้ังหมดไดถูกบันทึกลงใน PC แลว

โหลดการตั้งคาตัวแปลงความถี่:

1. เชื่อมตอ PC กับตัวแปลงความถี่ผานพอรตสื่อสาร USB

2. เปด ซอฟตแวรชุดคําสั่ง MCT 10

3. เลือก “เปด” – ไฟลท่ีเก็บไวจะแสดงขึ้นมา

4. เปดไฟลท่ีตองการ

5. เลือก “เขียนไปยังชุดขับ”

ขณะนี้การตั้งคาพารามิเตอรท้ังหมดไดถูกโอนไปยังตัวแปลง-
ความถี่แลว

คูมือแยกตางหากสําหรับ ซอฟตแวรชุดคําสั่ง MCT 10
สามารถดูไดท่ี: MG.10.Rx.yy

โมดูล ซอฟตแวรชดุคําส่ัง MCT 10
โมดูลดังตอไปนีร้วมอยูในชุดซอฟตแวร
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ซอฟตแวรชุดคําสั่ง MCT 10
การตั้งคาพารามิเตอร
คัดลอกไปยัง/จากตัวแปลงความถี่
เอกสารและงานพิมพของการตั้งคาพารามิเตอรรวมถึง-
ไดอะแกรม

  
 สวนอินเตอรเฟซกับผูใชสวนขยาย

ตารางการบํารุงรักษาเชิงปองกัน
การตั้งคานาฬิกา
การตั้งเวลาโปรแกรมการดําเนินการ การตั้งคาตัว-
ควบคุม
Smart Logic

หมายเลขการสั่งซือ้:
โปรด สั่งซื้อแผนซีดีซอฟตแวรชุดคําสั่ง MCT 10
โดยใชหมายเลขรหัส 130B1000.

MCT 10 สามารถดาวนโหลดจากอินเทอรเน็ตของ Danfoss ท่ี:
WWW.DANFOSS.COM, Business Area: Motion Controls.

5.1.5 คําแนะนําและเคล็ดลับ

• สําหรับการใชงาน HVAC สวนใหญ เมนูดวน
การตั้งคาดวน และชุดคําสั่ง การทํางาน จะแสดงวธิีการ-
เขาถึงพารามิเตอรท่ัวไปที่ตองการทั้งหมดไดอยาง-
รวดเร็วและงายดายท่ีสุด

• เมื่อเปนไปได การดําเนินการใชAMA จะประกันไดวา-
เพลาจะมีสมรรถนะท่ียอดเยี่ยมท่ีสุด

• ความคมชัดของการแสดงผลจะสามารถปรับไดดวยการ-
กด [Status] และ [▲] สําหรับการแสดงผลที่มืดขึ้นหรือ-
การกด [Status] และ [▼] เพ่ือใหสวางขึ้น

• ภายใต [Quick Menu] และ[Changes Made]
พารามิเตอรท้ังหมดที่เปล่ียนแปลงไปจากคามาตรฐาน-
จากโรงงานจะแสดงขึ้น

• กดปุม [Main Menu] คางไว 3 วินาทีเพ่ือเขาใชพารามิ-
เตอรอ่ืนๆ

• เพ่ือจุดประสงคในการใหบริการ ขอแนะนําใหคัดลอก-
พารามิเตอรท้ังหมดไปที่LCPดู
พารามิเตอร 0-50 บันทึกและถายโอนขอมูล
สําหรับขอมูลเพ่ิมเติม
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5.1.6 การถายโอนดวนของการตั้งคา-
พารามิเตอรเมื่อใช GLCP 

เมื่อทําการตั้งคาของตัวแปลงความถี่เสร็จสมบูรณ
ขอแนะนาํใหเก็บ(สํารอง) การตั้งคาพารามิเตอรไวใน GLCP
หรือบน PC โดยผานทาง เคร่ืองมือซอฟตแวรชุดคําสั่งMCT 10.

คําเตอืน
หยุดมอเตอรกอนที่จะเริ่มการทาํงานตางๆ เหลาน้ี

การเก็บขอมูลใน LCP:
1. ไปที่ พารามิเตอร 0-50 บันทึกและถายโอนขอมูล

2. กดปุม [OK]

3. เลือก “ท้ังหมดไปยัง LCP”

4. กดปุม [OK]

ขณะนีก้ารตั้งคาพารามิเตอรท้ังหมดไดถูกเก็บไวใน GLCP
ซึ่งแสดงดวยแถบแสดงความกาวหนา เมื่อครบ 100% ใหกด
[OK]

ในตอนนี้ GLCP สามารถเชื่อมตอไปยังตัวแปลงความถี่อ่ืนและคัด-
ลอกการตั้งคาพารามิเตอรมาที่ตัวแปลงความถี่นี้

การถายโอนขอมลูจาก LCP ไปยงัตัวแปลงความถี่:
1. ไปที่ พารามิเตอร 0-50 บันทึกและถายโอนขอมูล

2. กดปุม [OK]

3. เลือก “ท้ังหมดจาก LCP”

4. กดปุม [OK]

ขณะนีก้ารตั้งคาพารามิเตอรท่ีเก็บใน GLCP ไดถูกถายโอนไปยัง-
ตัวแปลงความถี่ ซึ่งแสดงดวยแถบแสดงความกาวหนา
เมื่อครบ 100% ใหกด [OK]

5.1.7 การเริ่มตน to การตั้งคามาตรฐานจาก-
โรงงาน 

มีสองวิธีในการ เร่ิมตนตัวแปลงความถี่ไปเปนคามาตรฐาน คือ
ท่ีแนะนําคือ การเร่ิมตน ดวยตนเอง การเร่ิมตน
โปรดทราบวาจะมีผลกระทบที่แตกตางกันตามคําอธิบายดานลางนี้

การเริ่มตน ท่ีแนะนํา (ผานทาง
พารามิเตอร 14-22 โหมดการทํางาน)

1. เลือก พารามิเตอร 14-22 โหมดการทํางาน

2. กด [OK]

3. เลือก“การเร่ิมตน” (สําหรับ NLCP เลือก “2”)

4. กด [OK]

5. ปลดแหลงจายไฟออกจากเครื่องรอจนกระทั่งหนาจอปด

6. ตอแหลงจายไฟกลับและตัวแปลงความถี่จะถูกรีเซ็ต
โปรดจําไววา การสตารทคร้ังแรกจะใชเวลา 2-3 วนิาที

7. กด [Reset]

พารามิเตอร 14-22 โหมดการทํางาน เร่ิมตน ท้ังหมด ยกเวน:
พารามิเตอร 14-50 ตัวกรอง RFI
พารามิเตอร 8-30 โปรโตคอล
พารามิเตอร 8-31 ท่ีอยู
พารามิเตอร 8-32 Baud rate
พารามิเตอร 8-35 การหนวงเวลาตอบรบัต่ําสุด
พารามิเตอร 8-36 การหนวงเวลาตอบรบัสูงสุด
พารามิเตอร 8-37 หนวงเวลา Inter-Char สูงสุด
พารามิเตอร 15-00 เวลาการทํางาน to
พารามิเตอร 15-05 โวลตสูงเกิน
พารามิเตอร 15-20 บันทึกประวัติ:เหตุการณ to
พารามิเตอร 15-22 บันทึกประวัติ:เวลา
พารามิเตอร 15-30 บนัทึกสัญญาณเตือน: รหัสขอผิดพลาด to
พารามิเตอร 15-32 บนัทึกสัญญาณเตือน: เวลา

หมายเหตุ
พารามิเตอรทีเ่ลือกใน
พารามิเตอร 0-25 เมนูผูใชกําหนดเองจะยังคงแสดง-
อยูดวยการตั้งคามาตรฐานจากโรงงาน

การเริ่มตนดวยมอื

หมายเหตุ
เมื่อดําเนินการ เริม่ตน ดวยตัวเอง การสื่อสารอนุกรม
การตั้งคาตัวกรอง RFI และการตั้งคาบันทึกฟอลตจะ-
ถกูรีเซ็ต
ลบพารามิเตอรทีเ่ลือกใน
พารามิเตอร 0-25 เมนูผูใชกําหนดเอง

1. ปลดการเชื่อมตอกับแหลงจายไฟหลักและรอให-
จอแสดงผลดับ

2a. กด [Status] - [Main Menu] - [OK] พรอมกันใน-
ขณะที่เปดทํางาน Graphical LCP (GLCP)

2b. กด [Menu] ขณะเปดเคร่ือง LCP 101,
จอแสดงผลแบบตัวเลข

3. ปลอยปุมหลังจาก 5 วินาที

4. ในขณะนีตั้วแปลงความถี่จะถูกโปรแกรมตามคา-
มาตรฐานจากโรงงาน

พารามิเตอรน้ีจะเริ่ม ท้ังหมด ยกเวน:
พารามิเตอร 15-00 เวลาการทํางาน
พารามิเตอร 15-03 กําลังกลับคืน
พารามิเตอร 15-04 อุณหภูมิสูงเกิน
พารามิเตอร 15-05 โวลตสูงเกิน
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5.2 ตัวอยางการใชงาน

5.2.1 สตารท/หยุด 

ขั้วตอ 18 = สตารท/หยุด พารามิเตอร 5-10 ต้ังการทํางานของ-
เทอมินอล 18 [8] สตารท
ขั้วตอ 27 = ไมมีการทํางาน พารามิเตอร 5-12 ต้ังการทํางานของ-
เทอมินอล 27 [0] ไมมีการทํางาน (คามาตรฐานจากโรงงาน
ลื่นไหลผกผัน

พารามิเตอร 5-10 ต้ังการทํางานของเทอมินอล 18 =
สตารท (คาตั้งมาตรฐานจากโรงงาน)

พารามิเตอร 5-12 ต้ังการทํางานของเทอมินอล 27 =
ลื่นไหล ผกผัน (คาตั้งมาตรฐานจากโรงงาน)

ภาพประกอบ 5.4: ข้ัวตอ 37: สําหรับฟงกชันหยุดแบบปลอดภัย-
เทาน้ัน!

5.2.2 สตารท/หยดุ พัลส 

ขั้วตอ 18 = สตารท/หยุด พารามิเตอร 5-10 ต้ังการทํางานของ-
เทอมินอล 18 [9] สตารทคาง
ขั้วตอ 27= หยุด พารามิเตอร 5-12 ตั้งการทํางานของเทอมินอล
27 [6] หยุดผกผัน

พารามิเตอร 5-10 ตั้งการทํางานของเทอมินอล 18 =
การสตารทแบบคาง

พารามิเตอร 5-12 ตั้งการทํางานของเทอมินอล 27 =
หยุดผกผัน

ภาพประกอบ 5.5: ข้ัวตอ 37: สําหรับฟงกชันหยุดแบบปลอดภัย-
เทาน้ัน!
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5.2.3 การปรับใหเหมาะสมกับมอเตอรโดย-
อัตโนมัติ (AMA)

AMA เปนอัลกอริธึมในการวัดปริมาณทางไฟฟาของ พารามิเตอร-
ของมอเตอร ในขณะที่มอเตอรกําลังหยุดนิ่ง หมายความวา AMA
โดยตัวของมันเองไมไดทําใหเกิดแรงบิดใดๆ
AMA มีประโยชนเมื่อเร่ิมใหระบบทํางานและทําการปรับตัวแปลง-
ความถี่ใหเหมาะสมที่สุดกับมอเตอรท่ีใช คุณสมบัตินี้ใชโดย-
เฉพาะเมื่อไมไดนําการตั้งคามาตราฐานจากโรงงานมาใชกับ-
มอเตอรท่ีเชื่อมตอ
พารามิเตอร 1-29 ปรับตามมอเตอรออโต(AMA) ใชในการเลือก
AMA แบบสมบูรณ ซึ่งจะกําหนดพารามิเตอรมอเตอรไฟฟาทั้งหมด
หรือ AMA แบบยอ ซึ่งจะกําหนดเฉพาะความตานทานสเตเตอร Rs
เทานั้น.
ระยะเวลาในการทํา AMA แบบสมบูรณจะผันแปรจากไมก่ีนาที-
สําหรับมอเตอรขนาดเล็ก จนถึงมากกวา 15 นาที สําหรับมอเตอร-
ขนาดใหญ

ขอจํากัดและเงือ่นไขขั้นตน:
• เพ่ือให AMA กําหนดพารามิเตอรท่ีเหมาะสมที่สุด-

สําหรับมอเตอรได ใหปอนขอมูลบนปายชื่อของ-
มอเตอรท่ีถูกตองลงใน พารามิเตอร 1-20 กําลังมอเตอร
[kW] ถึง พารามิเตอร 1-28 ตรวจสอบการหมุนของ-
มอเตอร

• เพ่ือใหสามารถปรับตั้งคาของตัวแปลงความถี่ไดดีท่ีสุด
ใหใชงาน AMA เมื่อมอเตอรเย็น การใชงาน AMA ซ้ําๆ
อาจกอใหเกิดความรอนแกมอเตอร ซึ่งสงผลใหความ-
ตานทานสเตเตอร Rs มีคาเพิ่มขึ้น แตโดยท่ัวไปไมใช-
เร่ืองรายแรง

• AMA จะสามารถดําเนนิการไดท่ีกระแสมอเตอรท่ีพิกัด-
ต่ําสุด 35% ของกระแสเอาทพุตท่ีพิกัดของตัวแปลง-
ความถี่เทานั้น AMA สามารถดําเนนิการบนมอเตอรท่ีมี-
ขนาดใหญเกินไปไดหนึ่งเคร่ือง

• สามารถดําเนินการทดสอบ AMA แบบยอโดยมีตัวกรอง-
คล่ืนไซนติดต้ังอยูได หลีกเล่ียงการทําการทดสอบ
AMA แบบสมบูรณพรอมกับตัวกรองคลื่นไซน
หากจําเปนตองต้ังคาโดยรวม ใหถอดตัวกรองคลื่นไซน-
ออกขณะท่ีทํางานโดย AMAแบบสมบูรณ
หลังจากเสร็จสิ้นการดําเนนิการของ AMAใหใสตัวกรอง-
คล่ืนไซนกลับคืน

• หากมีการตอมอเตอรแบบขนานกัน ใหใชแต AMA
แบบยอเทานั้น

• หลีกเล่ียงการทํางาน AMA แบบสมบูรณเม่ือใชมอเตอร-
ซิงโครนัส ถาใชมอเตอรแบบซิงโครนัส ใหใชงาน AMA
แบบยอ และใหต้ังคาขอมูลมอเตอรสวนเพ่ิมเติมดวยตัว-
เอง ฟงกชัน AMA ไมสามารถใชกับมอเตอรแบบแม-
เหล็กถาวรได

• ตัวแปลงความถี่จะไมสรางแรงบิดมอเตอรระหวางการทํา
AMA ระหวางการทํา AMAระบบที่ใชจะตองไมสงแรง-
ไปที่เพลาของมอเตอรใหทํางาน ซึ่งเปนที่ทราบกันดีวา-
จะเกิดขึ้นกับระบบระบายอากาศแบบกังหันลม เปนตน
ซึ่งจะรบกวนการทํางานของ AMA

ตัวอยางการใชงานและการกําหน... คําแนะนําการใชงานชดุขับเคลื่อน VLT® HVAC
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6 วิธีการใชงานตัวแปลงความถี่

6.1.1 การทํางานในสามรูปแบบ

ตวัแปลงความถี่สามารถทํางานไดใน สาม แนวทาง:
1. แผงควบคุมหนาเครื่องแบบกราฟค (GLCP) โปรดดู 5.1.

2

2. แผงควบคุมหนาเคร่ืองแบบตัวเลข (NLCP) ดูท่ี 5.1.3

3. การสื่อสารแบบอนกุรม RS 485 หรือ USB ท้ังสองรูป-
แบบสําหรับการเชื่อมตอกับ PC ดูท่ี 5.1.4

ถาตัวแปลงความถี่ติดต้ังตัวเลือกfieldbusดวย โปรดดูเอกสารที่-
เก่ียวของ

6.1.2 วิธีใชงานกราฟก LCP (GLCP) 

ขอแนะนาํการใชงานดังตอไปนีใ้ชกับ GLCP (LCP 102)

GLCP ถูกแบงออกเปนกลุมตามหนาที่ไดสี่กลุม:

1. หนาจอกราฟก พรอมบรรทัดแสดงสถานะ

2. ปุมเมนูและไฟแสดงสถานะ (LED) สําหรับเลือกโหมด
เปล่ียนพารามิเตอร และสลับระหวางฟงกชันบนหนาจอ

3. คียลูกศรเลื่อนตําแหนงและไฟแสดงสถานะ (LED)

4. ปุมการทํางานและไฟแสดงสถานะ (LED)

จอแสดงผลแบบกราฟก:
จอแสดงผลแบบ LCD เปนแบบเรืองแสงดานหลังพรอมกับ-
บรรทัดแสดงตัวอักษร-ตัวเลขทั้งหมด 6 บรรทัด ขอมูลท้ังหมดจะ-
แสดงบน LCP ซึ่งสามารถแสดงไดมากถึง 5 ตัวแปรการทํางานใน-
ขณะท่ีอยูในโหมด [Status]

บรรทัดแสดงผล:

a. บรรทัดแสดงสถานะ: ขอความสถานะ จะแสดงเปน-
ไอคอนและกราฟก

b. บรรทัด 1-2: บรรทัดขอมูลของผูปฏิบัติงานจะแสดง-
ขอมูลและตัวแปรที่ระบุหรือเลือกโดยผูใช เม่ือกดปุม
[Status] จะสามารถเพิ่มบรรทัดพิเศษไดถึงหนึง่บรรทัด

c. บรรทัดแสดงสถานะ: ขอความสถานะจะแสดงเปน-
ขอความ

จอแสดงผลจะแบงออกเปน 3 สวน:

สวนบน(a) แสดงสถานะเมื่ออยูในโหมดสถานะ หรือตัวแปรถึง 2
ตัวแปรเมื่อไมไดอยูในโหมดสถานะ และในกรณีของสัญญาณ-
เตือน/การเตือน

แสดงหมายเลขของชุดคําสั่งท่ีใชงาน (เลือกเปนชุดคําสั่งท่ีใช-
งานใน พารามิเตอร 0-10 เลือกชุดคําสั่งใชงาน) เมื่อตั้งโปรแกรม-
เปนชุดคําสั่งแบบอื่นที่ไมใชชุดคําสั่งท่ีใชงาน หมายเลขของชุด-
คําสั่งท่ีโปรแกรมไวจะแสดงท่ีดานขวาในวงเล็บ

สวนกลาง (b) แสดงไดถึง 5 ตัวแปรพรอมกับหนวยที่เก่ียวของ-
โดยไมคํานึงถึงสถานะ ในกรณีของสัญญาณเตือน/การเตือน
จะแสดงการเตือนแทนตัวแปร

สวนลาง (c) จะแสดงสถานะของตัวแปลงความถี่ทุกคร้ังในโหมด-
สถานะ

สามารถสลับระหวางหนาจอสถานะทั้งสาม โดยกดปุม [Status]
ตัวแปรการทํางานที่มีรูปแบบแตกตางกันจะแสดงขึ้นในหนาจอ-
สถานะแตละหนา โปรดดูท่ีดานลาง

วิธีการใชงานตัวแปลงความถี่ คําแนะนําการใชงานชดุขับเคลื่อน VLT® HVAC
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คาหรือการวัดหลายๆ คาสามารถเชื่อมโยงไปยังตัวแปรการ-
ทํางานท่ีแสดงแตละตัว คา/คาการวัดท่ีจะแสดงสามารถระบุผาน-
ทาง พารามิเตอร 0-20 การแสดงคาบรรทัดท่ี 1.1,
พารามิเตอร 0-21 การแสดงคาบรรทัดท่ี 1.2,
พารามิเตอร 0-22 การแสดงคาบรรทัดท่ี 1.3,
พารามิเตอร 0-23 การแสดงคาบรรทัดท่ี 2 และ
พารามิเตอร 0-24 การแสดงคาบรรทัดท่ี 3 ซึ่งสามารถเขาถึงผาน-
ทาง [QUICK MENU] , "Q3 ชุดคําสั่งการทํางาน", "Q3-1
การตั้งคาทั่วไป", "Q3-13 การตั้งคาการแสดงผล”

คา/คาการวัดจากการอานพารามิเตอรแตละคาที่เลือกไวใน
พารามิเตอร 0-20 การแสดงคาบรรทัดท่ี 1.1 ถึง
พารามิเตอร 0-24 การแสดงคาบรรทัดท่ี 3 มีสเกลของและ-
จํานวนหลักหลังจากจุดทศนิยมของตัวเอง คาตัวเลขที่มีจํานวน-
มากกวาจะแสดงดวยคาหนึ่งถึงสองหลักตอจากจุดทศนิยม
Ex.: คากระแสที่อานได
5.25 A; 15.2 A 105 A.

หนาจอแสดงสถานะ I:
สถานะคาที่อานไดนีเ้ปนสถานะมาตรฐานหลังจากการสตารทหรือ-
การเร่ิมตน
ใช [INFO] เพ่ือดูขอมูลเก่ียวกับคา/การวดัท่ีเชื่อมโยงกับตัวแปร-
การทํางานที่แสดงอยู (1.1, 1.2, 1.3, 2 และ 3)
ดูตัวแปรการทํางานที่แสดงบนหนาจอในภาพประกอบนี้ 1.1, 1.2
และ 1.3 จะแสดงในขนาดเล็ก สวน 2 และ 3 จะแสดงในขนาด-
กลาง

หนาจอแสดงสถานะ II:
ดูตัวแปรการทํางาน (1.1, 1.2, 1.3 และ 2) ท่ีแสดงบนหนาจอใน-
ภาพประกอบนี้
ในตัวอยาง จะพบวา ความเร็ว, กระแสของมอเตอร, กําลังของ-
มอเตอร และความถี่ ท่ีถูกเลือกเปนตัวแปรในบรรทัดแรกและ-
บรรทัดท่ีสอง
1.1, 1.2 และ 1.3 จะแสดงในขนาดเล็ก สวน 2 จะแสดงในขนาด-
ใหญ

หนาจอแสดงสถานะ III:
สถานะนี้จะแสดงเหตุการณและการกระทําของ การควบคุม Smart
Logic. สําหรับขอมูลเพ่ิมเติม ดูหัวขอ Smart Logic Control
(การควบคุม Smart Logic).

การปรับความคมชัดของหนาจอแสดงผล

กดปุม [status] และ [▲] เพ่ือทําใหจอมืดลง
กดปุม [status] และ [▼] เพ่ือทําใหจอสวางขึ้น
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ไฟแสดงสถานะ (LED):

หากคาที่ยอมรับไดบางคาเกินกวาคาที่กําหนด ไฟ LED
ของสัญญาณเตือนและ/หรือการเตือนจะสวางขึ้น ขอความแสดง-
สถานะและสัญญาณเตือนจะปรากฏท่ี แผงควบคุม.
LED On จะทํางานเมื่อตัวแปรความถี่ไดรับการจายกระแสไฟจาก-
แรงดันหลัก ขั้วตอบัสกระแสตรง หรือแหลงจายไฟฟา 24 V
ภายนอก ในเวลาเดียวกัน ไฟเรืองแสงดานหลังก็จะสวางขึ้น

• LED สีเขียว/On: สวนควบคุมกําลังทํางาน

• LED สีเหลือง/Warn: แสดงการเตือน

• LED สีแดงกะพริบ/Alarm: แสดงสัญญาณเตือน

13
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ปุม GLCP

ปุมเมนู
ปุมเมนูจะถูกแบงออกตามหนาท่ีตางๆ ปุมใตจอแสดงผลและไฟ-
แสดงสถานะจะใชสําหรับการตั้งคาพารามิเตอร รวมถึงตัวเลือก-
การแสดงสถานะในระหวางการทํางานปกติ

[Status]
ระบุสถานะของตัวแปลงความถี่ และ/หรือ มอเตอร สามารถเลือก-
คาที่อานได 3 คาท่ีแตกตางกันดวยการกดปุม [Status]:
คาที่อานได 5 บรรทัด, คาที่อานได 4 บรรทัด หรือ Smart Logic
Control.
ใช [Status] เพ่ือเลือกโหมดของการแสดงผล หรือเพื่อเปล่ียน-
กลับไปโหมดแสดงผล จากโหมดเมนดูวน โหมดเมนหูลัก
หรือโหมดสัญญาณเตือน ปุม [Status] ยังสามารถใชเพ่ือสลับ-
โหมดอานคาเดี่ยวหรือคูไดดวย

[Quick Menu (เมนูดวน)]
ชวยในการตั้งคาดวนของตัวแปลงความถี่ การทํางานทั่วไป ชุด
ขับ HVAC VLT โดยสวนใหญสามารถโปรแกรมไดที่นี่

[Quick Menu] ประกอบดวย
- เมนูสวนตัว

- ชุดคําส่ังดวน

- ชุดคําส่ังการทํางาน

- การเปล่ียนแปลงที่ทํา

- การบันทึก

ชุดคําสั่งการทํางานมีการเขาใชพารามิเตอรท้ังหมดท่ีตองการ-
อยางเร็วและงายสําหรับการนําไปใชในงาน ชุดขับ HVAC VLT

โดยสวนใหญซึ่งรวมถึงการนําไปใชกับ พัดลมจายลมและดูดลม-
กลับในระบบ VAV และ CAV, พัดลมของหอผึ่งเย็น, ปมน้ําลําดับ-
แรก ลําดับที่สอง และปมน้ําระบายความรอน และปมน้าํอื่นๆ,
พัดลม และเครื่องอัดอากาศ สําหรับคุณสมบัติอ่ืนๆ ยังรวมถึง-
พารามิเตอรสําหรับการเลือกวาจะแสดงตัวแปรอะไรบน LCP
ความเร็วที่ต้ังไดแบบดิจิตอล, มาตรวัดของการอางอิงแบบ-
อนาล็อก, การนาํไปใชกับวงรอบปดแบบโซนเดียวและหลายโซน
และฟงกชันเฉพาะท่ีสัมพันธกับพัดลม ปม และเคร่ืองอัดอากาศ

พารามิเตอรของเมนูดวนสามารถเขาใชงานไดทันที หากไมมีการ-
สรางรหัสผานไวผานทาง พารามิเตอร 0-60 รหัสผานเมนหูลัก,
พารามิเตอร 0-61 ตั้งเขาเมนูไมมีรหัสผาน,
พารามิเตอร 0-65 รหัสผานของเมนสูวนตัว หรือ
พารามิเตอร 0-66 การเขาถึงเมนูสวนตัวโดยไมใชรหัสผาน
โดยสามารถสลับระหวางโหมดเมนูดวนและโหมดเมนูหลักได-
โดยตรง

[Main Menu] (เมนูหลัก)
ใชสําหรับการตั้งคาพารามิเตอรท้ังหมด พารามิเตอรของเมนูหลัก-
สามารถเขาใชงานไดทันที หากไมมีการสรางรหัสผานไวผานทาง
พารามิเตอร 0-60 รหัสผานเมนหูลัก,
พารามิเตอร 0-61 ตั้งเขาเมนูไมมีรหัสผาน,
พารามิเตอร 0-65 รหัสผานของเมนสูวนตัว หรือ
พารามิเตอร 0-66 การเขาถึงเมนูสวนตัวโดยไมใชรหัสผาน
สําหรับการใชงาน ชุดขับ HVAC VLT โดยสวนใหญไมจําเปนตอง-
ใชพารามิเตอรของเมนหูลัก แตใชเมนูดวนแทน การตั้งคาดวน-
และชุดคําสั่งการทํางานนาํเสนอวธิีการเขาใชงานที่เร็วที่สุดและ-
สะดวกที่สุดสําหรับพารามิเตอรท่ีกําหนดทั่วไป
โดยสามารถสลับระหวางโหมดเมนหูลักและโหมดเมนดูวนได-
โดยตรง
สามารถใชช็อตคัตของพารามิเตอร โดยกดปุม [Main Menu]
คางไว 3 วนิาที ช็อตคัตของพารามิเตอร จะทําใหคุณสามารถ-
เขาไปยังพารามิเตอรใดๆ ก็ไดโดยตรง

[Alarm Log]
(บันทึกสัญญาณเตือน) แสดงรายการเตือนของสัญญาณเตือน-
ลาสุด 5 รายการ (หมายเลข A1-A5) หากตองการทราบราย-
ละเอียดเก่ียวกับสัญญาณเตือน ใชปุมลูกศรเพ่ือเล่ือนไปยัง-
หมายเลขสัญญาณเตือน และกด [OK] ขอมูลจะแสดงเกี่ยวกับ-
สภาวะของตัวแปลงความถี่กอนที่จะเขาสูโหมดสัญญาณเตือน

ปุมบันทึกสัญญาณเตือนบน LCP ชวยใหเขาใชงานไดท้ังบันทึก-
สัญญาณเตือนและบันทึกการบํารุงรักษา
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[Back]
(กลับ) ยอนไปยังขั้นตอนหรือชั้นกอนหนาในโครงสรางการนาํทาง

[Cancel]
(ยกเลิก) การเปลี่ยนแปลงหรือคําสั่งลาสุดจะถูกยกเลิกตราบเทา-
ท่ีไมมีการเปลี่ยนแปลงการแสดงผล

[Info]
(ขอมูล) แสดงขอมูลเก่ียวกับคําสั่ง พารามิเตอร หรือฟงกชันใน-
หนาตางการแสดงผล [info] จะมอบรายละเอียดของขอมูลเม่ือ-
ตองการ
ออกจากโหมดขอมูลโดยการกด [Info], [Back] หรือ [Cancel]

คียลูกศรเลื่อนตําแหนง
ใชปุมลูกศรนาํทางท้ังสี่ปุมเพื่อนําทางไปยังตัวเลือกตางๆ
ท่ีมีอยูใน [Quick Menu], [Main Menu] และ [Alarm Log]
ใชปุมเหลานี้เพ่ือเลื่อนเคอรเซอร

[OK] (ตกลง) ใชสําหรับเลือกพารามิเตอรท่ีเคอรเซอรทํา-
เคร่ืองหมายอยู และสําหรับยืนยันการเปลี่ยนแปลงของ-
พารามิเตอร

ปุมการทํางานสําหรับการควบคุมหนาเคร่ืองจะอยูท่ีใต แผงควบคุม

[Hand On] (ควบคุมดวยมือ)
ใชควบคุมตัวแปลงความถี่ผานทาง GLCP นอกจากนี้ [Hand On]
ยังใชในการสตารทมอเตอรดวย และขณะนี้ยังสามารถปอนขอมูล-
ความเร็วของมอเตอรไดโดยการใชปุมลูกศร คุณสามารถเลือกปุม-
นีเ้ปน ใช [1] หรือ ยกเลิกใช [0] ผาน
พารามิเตอร 0-40 การทํางานของปุม Hand On
สัญญาณควบคุมดังตอไปนีจ้ะยังคงทํางานเม่ือ [Hand On]
ถูกใชงาน:

• [Hand On] - [Off] - [Auto on]

• รีเซ็ต

• ล่ืนไหล หยุด ผกผัน

• กลับทิศทาง

• เลือกการตั้งคา lsb - เลือกการตั้งคา msb

• คําสั่งหยุดจากการสื่อสารอนุกรม

• การหยุดแบบดวน

• เบรกกระแสตรง

หมายเหตุ
สัญญาณหยดุภายนอกที่ถกูกระตุนโดยสัญญาณ-
ควบคุม หรือบัสอนุกรมจะมีความสําคัญเหนือคํา-
ส่ัง “สตารท” ที่ผานทาง LCP

[Off]
หยุดมอเตอรท่ีเชื่อมตออยู คุณสามารถเลือกปุมนี้เปน ใช [1] หรือ
ยกเลิกใช [0] ผานทาง พารามิเตอร 0-41 การทํางานของปุม Off
หากไมมีฟงกชันหยุดจากภายนอก และปุม [Off] ไมทํางาน
จะสามารถหยุดมอเตอรไดโดยการปลดแหลงจายไฟหลักเทานั้น

[Auto on]
ทําใหสามารถควบคุมตัวแปลงความถี่ ผานขั้วตอควบคุม และ/
หรือการสื่อสารอนุกรม เมื่อสัญญาณสตารทถูกสงผานขั้วตอสวน-
ควบคุม และ/หรือบัส ตัวแปลงความถี่จะสตารท คุณสามารถเลือก-
ปุมนี้เปน ใช [1] หรือ ยกเลิกใช [0] ผานทาง
พารามิเตอร 0-42 การทํางานของปุม Auto On

หมายเหตุ
สัญญาณ HAND-OFF-AUTO ทีส่ั่งผานผานทางอนิพ-ุ
ทดิจิตอล มีความสําคัญสูงกวาปุมควบคุม [Hand on]
– [Auto on]

[Reset]
ใชสําหรับการตั้งคาตัวแปลงความถี่ใหมภายหลังสัญญาณ-
เตือน (ตัดการทํางาน) โดยสามารถเลือกเปน ใช [1] หรือ
ยกเลิกใช [0] via พารามิเตอร 0-43 การทํางานของปุม Reset

ช็อตคัตของพารามิเตอร สามารถทําไดโดยกดปุม [Main Menu]
คางไว 3 วนิาที ช็อตคัตของพารามิเตอร จะทําใหคุณสามารถ-
เขาไปยังพารามิเตอรใดๆ ก็ไดโดยตรง
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6.1.3 วิธีการใชงานแบบตัวเลข LCP (NLCP)

ขอแนะนาํการใชงานดังตอไปนีใ้ชกับ NLCP (LCP 101)

แผงควบคุมถูกแบงออกเปนกลุมตามหนาที่ได ส่ีกลุม:
1. จอแสดงผลแบบตัวเลข

2. ปุมเมนูและไฟแสดงสถานะ (LED) – สําหรับเปลี่ยน-
พารามิเตอร และสลับระหวางฟงกชันบนหนาจอ

3. คียลูกศรเลื่อนตําแหนงและไฟแสดงสถานะ (LED)

4. ปุมการทํางานและไฟแสดงสถานะ (LED)

หมายเหตุ
ไมสามารถคัดลอกพารามิเตอรดวยแผงควบคุมหนา-
เครื่องแบบตัวเลข (LCP 101)

เลือกโหมดใดโหมดหนึ่งตามที่มตีอไปนี้:
โหมดสถานะ: แสดงสถานะของตัวแปลงความถี่หรือมอเตอร
ถามีสัญญาณเตือนเกิดขึ้น NLCP จะเปล่ียนไปเปนโหมดสถานะ-
โดยอัตโนมัติ
สัญญาณเตือนสามารถแสดงผลไดหลายคา

โหมดชดุคําส่ังดวนหรือเมนูหลัก แสดงพารามิเตอรและการตั้ง-
คาพารามิเตอร

ภาพประกอบ 6.1: LCP แบบตัวเลข (NLCP)

ภาพประกอบ 6.2: ตัวอยางการแสดงสถานะ

ภาพประกอบ 6.3: ตัวอยางการแสดงสญัญาณเตือน
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ไฟแสดงสถานะ (LED):
• LED สีเขียว/On: แสดงวาเปดสวนควบคุมอยูหรือไม

• LED สีเหลือง/เตือน: แสดงการเตือน

• LED สีแดงกะพริบ/Alarm: แสดงสัญญาณเตือน

ปุมเมนู
เลือกโหมดใดโหมดหนึ่งตามท่ีมีตอไปนี้:

• สถานะ

• ชุดคําสั่งดวน

• เมนหูลัก

เมนูหลัก
(เมนหูลัก)ใชสําหรับการตั้งโปรแกรมพารามิเตอรท้ังหมด
พารามิเตอรสามารถเขาใชไดทันที หากไมมีการสรางรหัสผานไว-
ผานทาง พารามิเตอร 0-60 รหัสผานเมนหูลัก,
พารามิเตอร 0-61 ต้ังเขาเมนูไมมีรหัสผาน,
พารามิเตอร 0-65 รหัสผานของเมนูสวนตัวหรือ
พารามิเตอร 0-66 การเขาถึงเมนูสวนตัวโดยไมใชรหัสผาน
Quick Setup (ชุดคําสั่งดวน) ใชเพ่ือต้ังคาตัวแปลงความถี่โดย-
ใชเฉพาะพารามิเตอรท่ีสําคัญท่ีสุดเทานั้น
คาพารามิเตอรสามารถเปลี่ยนไดโดยใชลูกศรขึ้น/ลง
เมื่อคากระพริบอยู
เลือกเมนหูลักโดยการกดปุม [Menu] ซ้ําๆ จนกระทั่ง LED
ของเมนูหลักติดขึ้น
เลือกกลุมพารามิเตอร [xx-__] และกด [OK]
เลือกพารามิเตอร [__-xx] และกด [OK]
ถาพารามิเตอรเปนพารามิเตอรแบบอารเรย เลือกหมายเลข-
อารเรยและกดปุม [OK]
เลือกคาขอมูลท่ีตองการและกด [OK]

คียลูกศรเลื่อนตําแหนง
[Back]
(ยอนกลับ) สําหรับการยอนกลับไปยังขั้นตอนกอนหนา

ปุมลูกศร [▲] [▼]
จะใชสําหรับการเลื่อน ระหวางกลุมพารามิเตอร, พารามิเตอร
และภายในพารามิเตอร

[OK]
ใชสําหรับเลือกพารามิเตอรท่ีเคอรเซอรทําเครื่องหมายอยู
และสําหรับยืนยันการเปลี่ยนแปลงของพารามิเตอร
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ภาพประกอบ 6.4: แสดงตัวอยาง

ปุมการทํางาน
ปุมสําหรับการควบคุมหนาเคร่ืองจะอยูท่ีใตแผงควบคุม

ภาพประกอบ 6.5: ปุมการทํางานของ LCP แบบตัวเลข (NLCP)

[Hand on]
(ควบคุมดวยมือ) ใชควบคุมตัวแปลงความถี่ผานทางLCP
นอกจากนี้ [Hand on] ยังใชในการสตารทมอเตอรดวย
และขณะนีย้ังสามารถปอนขอมูลความเร็วมอเตอรไดโดยการใช-
ปุมลูกศร ปุมนี้สามารถ ใช [1] หรือ ยกเลิกการใช [0] ผานทาง
พารามิเตอร 0-40 การทํางานของปุม Hand On

สัญญาณหยุดภายนอกที่ถูกกระตุนโดยสัญญาณควบคุม
หรือบัสอนุกรมจะมีความสําคัญเหนอืคําสั่ง “สตารท” ท่ีผานทาง
LCP

สัญญาณควบคุมดังตอไปนี้จะยงัคงทํางานเมื่อ [Hand on]
ถูกใชงาน:

• [Hand on] - [Off] - [Auto on]

• รีเซ็ต

• ล่ืนไหล หยุด ผกผัน

• กลับทิศทาง

• เลือกการตั้งคา lsb - เลือกการตั้งคา msb

• คําสั่งหยุดจากการสื่อสารอนุกรม

• การหยุดแบบดวน

• เบรกกระแสตรง

[Off]
(ปด) หยุดมอเตอรท่ีเชื่อมตออยู ปุมนี้สามารถ ใช [1] หรือ
ยกเลิกการใช [0] ผานทาง พารามิเตอร 0-41 การทํางานของปุม
Off

หากไมไดเลือกฟงกชันหยุดจากภายนอก และปุม [Off]
ไมไดทํางาน มอเตอรจะหยุดไดโดยปลดการเชื่อมตอจากแหลง-
จายไฟหลัก
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[Auto on]
(ควบคุมอัตโนมัติ) ทําใหสามารถควบคุมตัวแปลงความถี่
ผานขั้วตอสวนควบคุม และ/หรือ การสื่อสารอนุกรม เม่ือสัญญาณ-
สตารทถูกสงผานขั้วตอสวนควบคุม และ/หรือบัส ตัวแปลงความถี่-
จะสตารท ปุมนีส้ามารถ ใช [1] หรือ ยกเลิกการใช [0] ผานทาง
พารามิเตอร 0-42 การทํางานของปุม Auto On

หมายเหตุ
สัญญาณ HAND-OFF-AUTO (ไมควบคุมดวยมือ-
อัตโมมัต)ิ ทีเ่ปดผานทางการปอนขอมูลทางดิจิตอล
มีความสําคัญเหนือกวาปุมควบคุม [Hand on] [Auto
on]

[Reset]
(รีเซ็ต) ใชสําหรับการรีเซ็ตตัวแปลงความถี่หลังจากสัญญาณ-
เตือน (ตัดการทํางาน) ปุมนี้สามารถ ใช [1] หรือ
ยกเลิกการใช [0] ผานทาง พารามิเตอร 0-43 การทํางานของปุม
Reset
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7 วิธีการ โปรแกรม ตัวแปลงความถี่

7.1 วิธีการ ตั้งโปรแกรม

7.1.1 ชุดคําส่ังการทํางาน 

ชุดคําสั่งการทํางานชวยให ขาใชพารามิเตอรท้ังหมดที่ตองการ-
อยางเร็วและงายสําหรับการนําไปใชในงาน ชุดขับ HVAC
VLTโดยสวนใหญ ซึ่งรวมถึงการนําไปใชกับพัดลมจายลมและดูด-
ลมกลับในระบบ VAV และ CAV, พัดลมของหอผึ่งเย็น,
ปมน้าํลําดับแรก ลําดับที่สอง และปมน้ําระบายความรอน
และปมน้ําอ่ืนๆ, พัดลม และเคร่ืองอัดอากาศ

วิธีเขาถึงชุดคําส่ังการทํางาน - ตัวอยาง

ภาพประกอบ 7.1: ข้ันที่ 1: เปดตัวแปลงความถี่ (ไฟ
LEDสีเหลือง

ภาพประกอบ 7.2: ข้ันท่ี 2: กดปุม [Quick Menus]
( ตัวเลือกเมนูดวนจะปรากฏขึ้น)

ภาพประกอบ 7.3: ข้ันที่ 3: ใชคียลกูศรเลื่อนตําแหนงข้ึน/ลง
เพื่อเลื่อนลงไปยัง ชุดคําสัง่การทํางาน กด [OK]

ภาพประกอบ 7.4: ข้ันที่ 4: ตัวเลือก ชุดคําสั่งการทํางาน
จะปรากฏขึ้น เลือก Q3-1 การต้ังคาทั่วไป  กด [OK]

ภาพประกอบ 7.5: ข้ันที่ 5: ใชคียลูกศรเลื่อนตําแหนงขึ้น/
ลงเพื่อเลือ่นลง ตัวอยาง เลือ่นไปยัง Q3-11 เอาทพุทอนาล็อก  กด

[OK]

ภาพประกอบ 7.6: ข้ันที่ 6: เลือกพารามิเตอร 6-50 กด [OK]

ภาพประกอบ 7.7: ข้ันท่ี 7: ใชคียลูกศรเลือ่นตําแหนงข้ึน/ลง เพื่อ
เลอืกระหวางตัวเลือกที่แตกตางกัน กด [OK]
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พารามเิตอรชดุคําส่ังการทํางาน
พารามิเตอร ชุดคําสั่งการทํางาน จัดเปนกลุมในลักษณะตอไปนี้:

Q3-1 การต้ังคาทั่วไป

Q3-10 การตั้งคามอเตอร
ข้ันสูง

Q3-11 เอาทพุทอนาล็อก Q3-12 การต้ังคานาฬิกา Q3-13 การต้ังคาการแสดงผล

พารามิเตอร 1-90 ระบบปองกัน-
ความรอนมอเตอร

พารามิเตอร 6-50 เอาทพุต ขัว้ 42 พารามิเตอร 0-70 วันท่ีและเวลา พารามิเตอร 0-20 การแสดงคา-
บรรทัดท่ี 1.1

พารามิเตอร 1-93 แหลงรับสัญญา-
ณเทอรมิสเตอร

พารามิเตอร 6-51 ขั้ว 42
สเกลต่ําสุดของเอาทพุต

พารามิเตอร 0-71 รูปแบบวันท่ี พารามิเตอร 0-21 การแสดงคา-
บรรทัดท่ี 1.2

พารามิเตอร 1-29 ปรับตามมอเตอ-
รออโต(AMA)

พารามิเตอร 6-52 ขั้ว 42
สเกลสูงสุดของเอาทพุต

พารามิเตอร 0-72 รูปแบบเวลา พารามิเตอร 0-22 การแสดงคา-
บรรทัดท่ี 1.3

พารามิเตอร 14-01 ความถี่สลับ พารามิเตอร 0-74 DST/ ฤดูรอน พารามิเตอร 0-23 การแสดงคา-
บรรทัดท่ี 2

พารามิเตอร 4-53 ตัง้คาเตือนเมื่อ-
เร็วสูงกวากําหนด

พารามิเตอร 0-76 DST/ เร่ิมตนฤด-ู
รอน

พารามิเตอร 0-24 การแสดงคา-
บรรทัดท่ี 3

พารามิเตอร 0-77 DST/ สิ้นสุดฤดู-
รอน

พารามิเตอร 0-37 ขอความแสดงผล 1

พารามิเตอร 0-38 ขอความแสดงผล 2
พารามิเตอร 0-39 ขอความแสดงผล 3

Q3-2 การต้ังคาวงรอบเปด

Q3-20 คาอางอิงดิจิตอล Q3-21 คาอางอิงอนาลอ็ก

พารามิเตอร 3-02 คาอางอิงต่ําสุด พารามิเตอร 3-02 คาอางอิงต่ําสุด
พารามิเตอร 3-03 คาอางอิงสูงสุด พารามิเตอร 3-03 คาอางอิงสูงสุด
พารามิเตอร 3-10 คาอางอิงท่ีกําหนดลวงหนา พารามิเตอร 6-10 ขัว้ 53 แรงดันระดับต่ํา
พารามิเตอร 5-13 ตั้งการทํางานของเทอมินอล 29 พารามิเตอร 6-11 ขัว้ 53 แรงดันระดับสูง
พารามิเตอร 5-14 ตั้งการทํางานของเทอมินอล 32 พารามิเตอร 6-12 ขัว้ 53 กระแสระดับต่ํา
พารามิเตอร 5-15 ตั้งการทํางานของเทอมินอล 33 พารามิเตอร 6-13 ขัว้ 53 กระแสระดับสูง

พารามิเตอร 6-14 ขัว้ 53 คาอางอิง/คาปอนกลับคา
พารามิเตอร 6-15 ขัว้ 53 คาอางอิง/คาปอนกลับคา
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Q3-3 การต้ังคาวงรอบปด

Q3-30 เขตเด่ียวภายใน เซ็ตพอยต Q3-31 เขตเด่ียวภายนอก เซ็ตพอยต Q3-32 หลายเขต/ข้ันสูง

พารามิเตอร 1-00 แบบการควบคุมมอเตอร พารามิเตอร 1-00 แบบการควบคุมมอเตอร พารามิเตอร 1-00 แบบการควบคุมมอเตอร
พารามิเตอร 20-12 หนวย คาอางอิง/
คาปอนกลับ

พารามิเตอร 20-12 หนวย คาอางอิง/
คาปอนกลับ

พารามิเตอร 3-15 คาอางอิงแหลง 1

พารามิเตอร 20-13 คาอางอิง/คาปอนกลับต่ํา-
สุด

พารามิเตอร 20-13 คาอางอิง/คาปอนกลับต่ํา-
สุด

พารามิเตอร 3-16 คาอางอิงแหลง 2

พารามิเตอร 20-14 คาอางอิง/คาปอนกลับ-
สูงสุด

พารามิเตอร 20-14 คาอางอิง/คาปอนกลับ-
สูงสุด

พารามิเตอร 20-00 แหลงคาปอนกลับ 1

พารามิเตอร 6-22 ขัว้ 54 กระแสระดับต่ํา พารามิเตอร 6-10 ขั้ว 53 แรงดันระดับต่ํา พารามิเตอร 20-01 การแปลงคาปอนกลับ 1
พารามิเตอร 6-24 ขัว้ 54 คาอางอิง/
คาปอนกลับต่ํา

พารามิเตอร 6-11 ขั้ว 53 แรงดันระดับสูง พารามิเตอร 20-02 คาปอนกลับ 1 หนวยแหลง

พารามิเตอร 6-25 ขัว้ 54 คาอางอิง/
คาปอนกลับสูง

พารามิเตอร 6-12 ขั้ว 53 กระแสระดับต่ํา พารามิเตอร 20-03 แหลงคาปอนกลับ 2

พารามิเตอร 6-26 ขัว้ 54 คาคงท่ีเวลาตัวกรอง พารามิเตอร 6-13 ขั้ว 53 กระแสระดับสูง พารามิเตอร 20-04 การแปลงคาปอนกลับ 2
พารามิเตอร 6-27 ขัว้ 54 แรงดันต่ําเกินไป พารามิเตอร 6-14 ขั้ว 53 คาอางอิง/

คาปอนกลับคา
พารามิเตอร 20-05 คาปอนกลับ 2 หนวยแหลง

พารามิเตอร 6-00 เวลาหมดเวลารอสัญญาณ พารามิเตอร 6-15 ขั้ว 53 คาอางอิง/
คาปอนกลับคา

พารามิเตอร 20-06 แหลงคาปอนกลับ 3

พารามิเตอร 6-01 ฟงกชันหมดเวลารอสัญญาณ พารามิเตอร 6-22 ขั้ว 54 กระแสระดับต่ํา พารามิเตอร 20-07 การแปลงคาปอนกลับ 3
พารามิเตอร 20-21 เซต็พอยต 1 พารามิเตอร 6-24 ขั้ว 54 คาอางอิง/

คาปอนกลับต่ํา
พารามิเตอร 20-08 คาปอนกลับ 3 หนวยแหลง

พารามิเตอร 20-81 การควบคุมแบบปกติ/ผกผัน
PID

พารามิเตอร 6-25 ขั้ว 54 คาอางอิง/
คาปอนกลับสูง

พารามิเตอร 20-12 หนวย คาอางอิง/คาปอนกลับ

พารามิเตอร 20-82 ความเร็วรอบที่เร่ิมสตารท
PID [RPM]

พารามิเตอร 6-26 ขั้ว 54 คาคงท่ีเวลาตัวกรอง พารามิเตอร 20-13 คาอางอิง/คาปอนกลับต่ําสุด

พารามิเตอร 20-83 ความเร็วสตารท PID [Hz] พารามิเตอร 6-27 ขั้ว 54 แรงดันต่ําเกินไป พารามิเตอร 20-14 คาอางอิง/คาปอนกลับสูงสุด
พารามิเตอร 20-93 คาเวลา Proportional ของ
PID

พารามิเตอร 6-00 เวลาหมดเวลารอสัญญาณ พารามิเตอร 6-10 ขัว้ 53 แรงดันระดับต่ํา

พารามิเตอร 20-94 คาเวลา Integral ของ PID พารามิเตอร 6-01 ฟงกชันหมดเวลารอสัญญาณ พารามิเตอร 6-11 ขัว้ 53 แรงดันระดับสูง
พารามิเตอร 20-70 ประเภทวงรอบปด พารามิเตอร 20-81 การควบคุมแบบปกต/ิผกผัน

PID
พารามิเตอร 6-12 ขัว้ 53 กระแสระดับต่ํา

พารามิเตอร 20-71 การดําเนินการของ PID พารามิเตอร 20-82 ความเร็วรอบที่เร่ิมสตารท
PID [RPM]

พารามิเตอร 6-13 ขัว้ 53 กระแสระดับสูง

พารามิเตอร 20-72 การเปลี่ยนเอาทพุท PID พารามิเตอร 20-83 ความเร็วสตารท PID [Hz] พารามิเตอร 6-14 ขัว้ 53 คาอางอิง/
คาปอนกลับคา

พารามิเตอร 20-73 ระดับคาปอนกลับต่ําสุด พารามิเตอร 20-93 คาเวลา Proportional ของ
PID

พารามิเตอร 6-15 ขัว้ 53 คาอางอิง/
คาปอนกลับคา

พารามิเตอร 20-74 ระดับคาปอนกลับสูงสุด พารามิเตอร 20-94 คาเวลา Integral ของ PID พารามิเตอร 6-16 ขัว้ 53 คาคงท่ีเวลาตัวกรอง
พารามิเตอร 20-79 การปรับ PID อัตโนมัติ พารามิเตอร 20-70 ประเภทวงรอบปด พารามิเตอร 6-17 ขัว้ 53 แรงดันต่ําเกินไป

พารามิเตอร 20-71 การดําเนินการของ PID พารามิเตอร 6-20 ขัว้ 54 แรงดันระดับต่ํา
พารามิเตอร 20-72 การเปลี่ยนเอาทพุท PID พารามิเตอร 6-21 ขัว้ 54 แรงดันระดับสูง
พารามิเตอร 20-73 ระดับคาปอนกลับต่ําสุด พารามิเตอร 6-22 ขัว้ 54 กระแสระดับต่ํา
พารามิเตอร 20-74 ระดับคาปอนกลับสูงสุด พารามิเตอร 6-23 ขัว้ 54 กระแสระดับสูง
พารามิเตอร 20-79 การปรับ PID อัตโนมัติ พารามิเตอร 6-24 ขัว้ 54 คาอางอิง/

คาปอนกลับต่ํา
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Q3-3 การต้ังคาวงรอบปด

Q3-30 เขตเด่ียวภายใน เซ็ตพอยต Q3-31 เขตเด่ียวภายนอก เซ็ตพอยต Q3-32 หลายเขต/ข้ันสูง

พารามิเตอร 6-25 ขัว้ 54 คาอางอิง/คาปอนกลับ-
สูง
พารามิเตอร 6-26 ขัว้ 54 คาคงท่ีเวลาตัวกรอง
พารามิเตอร 6-27 ขัว้ 54 แรงดันต่ําเกินไป
พารามิเตอร 6-00 เวลาหมดเวลารอสัญญาณ
พารามิเตอร 6-01 ฟงกชันหมดเวลารอสัญญาณ
พารามิเตอร 4-56 คําเตือนการปอนกลับต่ํา
พารามิเตอร 4-57 คําเตือนการปอนกลับสูง
พารามิเตอร 20-20 ฟงกชันการปอนกลับ
พารามิเตอร 20-21 เซ็ตพอยต 1
พารามิเตอร 20-22 เซ็ตพอยต 2
พารามิเตอร 20-81 การควบคุมแบบปกต/ิผกผัน
PID
พารามิเตอร 20-82 ความเร็วรอบที่เริ่มสตารท PID
[RPM]
พารามิเตอร 20-83 ความเร็วสตารท PID [Hz]
พารามิเตอร 20-93 คาเวลา Proportional ของ
PID
พารามิเตอร 20-94 คาเวลา Integral ของ PID
พารามิเตอร 20-70 ประเภทวงรอบปด
พารามิเตอร 20-71 การดําเนินการของ PID
พารามิเตอร 20-72 การเปลี่ยนเอาทพุท PID
พารามิเตอร 20-73 ระดับคาปอนกลับต่ําสุด
พารามิเตอร 20-74 ระดับคาปอนกลับสูงสุด
พารามิเตอร 20-79 การปรับ PID อัตโนมัติ
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Q3-4 การตั้งคาการใชงาน

Q3-40 การทํางาน พัดลม Q3-41 การทํางาน ปม Q3-42 การทํางาน คอมเพรสเซอร

พารามิเตอร 22-60 ฟงกชันสายพานชํารุด พารามิเตอร 22-20 การตั้งคาพลังงานต่ําอัตโนมัติ พารามิเตอร 1-03 คุณลักษณะแรงบิด
พารามิเตอร 22-61 คาแรงบิด ของฟงกชัน-
สายพานชํารุด

พารามิเตอร 22-21 การตรวจพบกําลังต่ํา พารามิเตอร 1-71 หนวงเวลาสตารท

พารามิเตอร 22-62 คาเวลาที่หนวง
ของฟงกชันสายพานชํารุด

พารามิเตอร 22-22 การตรวจพบความเร็วต่ํา พารามิเตอร 22-75 การปองกันเดินวงรอบสั้น

พารามิเตอร 4-64 ตัง้คาบายพาสกึ่งอัตโนมัติ พารามิเตอร 22-23 ฟงกชัน/ท่ีไมไหล พารามิเตอร 22-76 ชวงเวลาระหวางการสตารท
พารามิเตอร 1-03 คุณลักษณะแรงบิด พารามิเตอร 22-24 การหนวงท่ีไมไหล พารามิเตอร 22-77 เวลารันต่ําสุด
พารามิเตอร 22-22 การตรวจพบความเร็วต่ํา พารามิเตอร 22-40 เวลารันต่ําสุด พารามิเตอร 5-01 เลือกสัญญาณดิจิตอล

เทอมินอล 27
พารามิเตอร 22-23 ฟงกชัน/ท่ีไมไหล พารามิเตอร 22-41 เวลาหลับต่ําสุด พารามิเตอร 5-02 เลือกสัญญาณดิจิตอล

เทอมินอล 29
พารามิเตอร 22-24 การหนวงท่ีไมไหล พารามิเตอร 22-42 ความเร็วการปลุกการทํางาน-

ตอรอบ [RPM]
พารามิเตอร 5-12 ตั้งการทํางานของเทอมินอล
27

พารามิเตอร 22-40 เวลารันต่ําสุด พารามิเตอร 22-43 ความเร็วการปลุกการทํางาน
[HZ]

พารามิเตอร 5-13 ตั้งการทํางานของเทอมินอล
29

พารามิเตอร 22-41 เวลาหลับต่ําสุด พารามิเตอร 22-44 ปลุกการทํางาน ดวยความตาง-
คาอางอิงต่ํา/คาปอนกลับ

พารามิเตอร 5-40 กําหนดการทํางานของรีเลย

พารามิเตอร 22-42 ความเร็วการปลุกการ-
ทํางานตอรอบ [RPM]

พารามิเตอร 22-45 บูสตเซ็ตพอยต พารามิเตอร 1-73 สตารทหาความถี่เร่ิมตน

พารามิเตอร 22-43 ความเร็วการปลุกการ-
ทํางาน [HZ]

พารามิเตอร 22-46 เวลาบสูตสูงสุด พารามิเตอร 1-86 ตดัการทํางานที่ความเร็วต่ํา
[RPM]

พารามิเตอร 22-44 ปลุกการทํางาน
ดวยความตางคาอางอิงต่ํา/คาปอนกลับ

พารามิเตอร 22-26 ฟงกชันปมแหง พารามิเตอร 1-87 ตดัการทํางานที่ความเร็วต่ํา
[Hz]

พารามิเตอร 22-45 บูสตเซ็ตพอยต พารามิเตอร 22-27 การหนวงเวลาปมแหง
พารามิเตอร 22-46 เวลาบูสตสูงสุด พารามิเตอร 22-80 การชดเชยการไหล
พารามิเตอร 2-10 ฟงกชันของเบรค พารามิเตอร 22-81 การประมาณการเสนโคงแบบลิ-

เนียร-ส่ีเหลี่ยม
พารามิเตอร 2-16 กระแส เอซเีบรกสูงสุด พารามิเตอร 22-82 การคํานวณจุดทํางาน
พารามิเตอร 2-17 การควบคุมแรงดันเกิน พารามิเตอร 22-83 ความเร็วท่ีไมมีการไหล [RPM]
พารามิเตอร 1-73 สตารทหาความถี่เร่ิมตน พารามิเตอร 22-84 ความเร็วท่ีไมมีการไหล [Hz]
พารามิเตอร 1-71 หนวงเวลาสตารท พารามิเตอร 22-85 ความเร็วท่ีจุดการออกแบบ

[RPM]
พารามิเตอร 1-80 การทํางานที่หยุด พารามิเตอร 22-86 ความเร็วท่ีจุดการออกแบบ

[Hz]
พารามิเตอร 2-00 กระแสไฟ DC คาง/
อุนใหมอเตอร

พารามิเตอร 22-87 แรงดันท่ีไมมีการไหล

พารามิเตอร 4-10 กําหนดทิศทางการหมุน-
มอเตอร

พารามิเตอร 22-88 แรงดันท่ีพิกัดความเร็ว

พารามิเตอร 22-89 การไหลที่จุดออกแบบ
พารามิเตอร 22-90 การไหลที่พิกัดความเร็ว
พารามิเตอร 1-03 คุณลักษณะแรงบิด
พารามิเตอร 1-73 สตารทหาความถี่เร่ิมตน

โปรดดูเพ่ิมเติมท่ีคูมือการโปรแกรมชุดขับ HVAC VLT คูมือการโปรแกรม สําหรับคําอธิบายโดยละเอียดของกลุมพารามิเตอร
ชุดคําสั่งการทํางาน
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7.1.2 โหมดเมนูหลัก 

ท้ัง GLCP และ NLCP ทําให สามารถเขาถึงโหมดเมนูหลักได
เร่ิมโหมดเมนูหลักโดยกดปุม [Main Menu] ภาพประกอบที่ 6.2
แสดงคาผลลัพธท่ีอานไดจากท่ีปรากฏบนหนาจอแสดงผลของ
GLCP
บรรทัดท่ี 2 ถึง 5 บนจอแสดงผลจะแสดงรายการกลุมพารามิเตอร
ซึ่งสามารถเลือกไดดวยการสลับไปมาท่ีปุมขึ้นและลง
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ภาพประกอบ 7.8: แสดงตัวอยาง

พารามิเตอรแตละตัวมีชื่อ และหมายเลข ซึ่งจะเหมือนเดิม
ไมวาจะอยูในโหมดการโปรแกรมใด ในโหมดเมนหูลัก
พารามิเตอร จะแบงออกเปนกลุมๆ ตัวเลขหลักแรกของ-
พารามิเตอร (จากซาย) จะระบุหมายเลขกลุมของพารามิเตอร.

พารามิเตอรท้ังหมดสามารถเปลี่ยนแปลงไดในเมนหูลัก
การกําหนดรูปแบบของชุด (พารามิเตอร 1-00 แบบการควบคุม-
มอเตอร) จะกําหนดพารามิเตอรอ่ืนท่ีมีอยูสําหรับการตั้งโปรแกรม
ยกตัวอยางเชน การเลือกวงรอบปดเพ่ือใชพารามิเตอรเพ่ิมเติมท่ี-
สัมพันธกับการทํางานแบบวงรอบปด การดอุปกรณเสริมท่ีเพ่ิมใน-
เคร่ืองทําใหสามารภใชพารามิเตอรเพ่ิมเติมท่ีสัมพันธกับอุปกรณท่ี-
เสริม

7.1.3 การเปลี่ยนขอมูล 

1. กดปุม [เมนูดวน] หรือ [เมนหูลัก]

2. ใชปุม [▲] และ [▼] เพ่ือคนหากลุมพารามิเตอรเพ่ือ-
แกไข

3. กดปุม [OK]

4. ใชปุม [▲] และ [▼] เพ่ือคนหากลุมพารามิเตอรเพ่ือ-
แกไข

5. กดปุม [OK]

6. ใชปุม [▲] และ [▼] เพ่ือเลือกการตั้งคาพารามิเตอรท่ี-
ถูกตอง หรือ หากตองการเลื่อนหลักภายในตัวเลข
ใชปุม เคอรเซอรจะระบุหลักท่ีเลือกเพื่อเปลี่ยน ปุม
▲จะเพ่ิมคา สวนปุม ▼ จะลดคานั้น

7. กดปุม [Cancel] เพ่ือยกเลิกการเปลี่ยนแปลง หรือกด
[OK] เพ่ือยอมรับการเปล่ียนแปลงและปอนการตั้งคา-
ใหม

7.1.4 การเปลี่ยนคาตัวอักษร 

หากพารามิเตอรท่ีเลือกเปนคาตัวอักษร ใหเปล่ียนคาตัวอักษร-
โดยใชคียลูกศรเล่ือนตําแหนงขึ้น/ลง
ปุมเล่ือนขึ้นจะเพิ่มคาและปุมเล่ือนลงจะลดคา วางเคอรเซอร-
เหนือคาที่คุณตองการบันทึก และกด [OK]
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ภาพประกอบ 7.9: แสดงตัวอยาง

7.1.5 การเปลี่ยนกลุมของคาขอมูลตัวเลข 

หากพารามิเตอรท่ีเลือกเปนตัวแทนของคาขอมูลตัวเลข
ใหเปล่ียนคาขอมูลท่ีเลือกโดยใชคียลูกศรเลื่อนตําแหนง [◄] และ
[►] รวมถึงคียลูกศรเล่ือนตําแหนง [▲] [▼] ใชคียลูกศรเล่ือน-
ตําแหนง ◄] และ [►] เพ่ือเล่ือนเคอรเซอรตามแนวนอน
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ภาพประกอบ 7.10: แสดงตัวอยาง
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ใชคียลูกศรเล่ือนตําแหนงขึ้น/ลงเพ่ือเปลี่ยนคาขอมูล ปุมเล่ือนขึ้น-
จะเพิ่มคาขอมูลและปุมเลื่อนลงจะลดคาขอมูล วางเคอรเซอร-
เหนอืคาท่ีคุณตองการบันทึก และกด [OK]
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ภาพประกอบ 7.11: แสดงตัวอยาง

7.1.6 การเปลี่ยนคาขอมูล, ทีละขัน้ 

พารามิเตอรบางตัวสามารถเปลี่ยนไดทีละขั้นหรือเปลี่ยนแปลง-
แบบไมรูจบ ซึ่งใชกับ พารามิเตอร 1-20 กําลังมอเตอร [kW],
พารามิเตอร 1-22 แรงดันมอเตอร ( Volt) และ
พารามิเตอร 1-23 ความถ่ีมอเตอร ( Hz)
พารามิเตอรนีจ้ะถูกเปลี่ยนไดท้ังในแบบกลุมของคาขอมูลตัวเลข
หรือในแบบคาขอมูลตัวเลขผันแปรไมรูจบ

7.1.7 คาที่อานไดและการตั้งโปรแกรมของ
พารามิเตอรที่เปนดัชนี  

พารามิเตอรจะถูกกําหนดดัชนีเมื่อวางซอนกันในสแต็ค
พารามิเตอร 15-30 บันทึกสัญญาณเตือน: รหัสขอผิดพลาด ถึง
พารามิเตอร 15-32 บันทึกสัญญาณเตือน: เวลา ประกอบดวยบัน-
ทึกฟอลตซึ่งสามารถอานคาได เลือกพารามิเตอร กด [OK]
และใชคียลูกศรเล่ือนตําแหนงขึ้น/ลง เพ่ือเล่ือนดูบันทึกคา

ใช พารามิเตอร 3-10 คาอางอิงท่ีกําหนดลวงหนา
เปนอีกตัวอยางหนึ่ง:
เลือกพารามิเตอร กด [OK] และใชคียลูกศรเล่ือนตําแหนงขึ้น/ลง
เพ่ือเลือกดูคาที่กําหนดดัชนี ในการเปลี่ยนคาพารามิเตอร
ใหเลือกคาที่กําหนดดัชนแีละกด [OK] เปลี่ยนคาโดยใชปุมเล่ือน-
ขึ้น/ลง กด [OK] เพ่ือยอมรับการตั้งคาใหม ใหกด [Cancel]
เพ่ือยกเลิก กด [Back] เพ่ือออกจากพารามิเตอร
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7.2 พารามิเตอรที่ใชโดยทั่วไป -
คําอธิบาย

0-01  ภาษา

อุปกรณเสริม: หนาที่:
ระบุภาษาที่ตองการใชในการแสดงผล

ตัวแปลงความถี่ สามารถ จัดสงใหพรอม2
ชุดภาษา ท่ีแตกตางกัน ภาษาอังกฤษ-
และเยอรมันจะรวมอยูในท้ังสองแพ็คเกจ
และภาษาอังกฤษจะไมสามารถลบหรือ-
แกไขได

[0] * English ภาษาในชุดรายการภาษา 1 - 2

[1] Deutsch ภาษาในชุดรายการภาษา 1 - 2

[2] Francais ภาษาในชุดภาษา 1

[3] Dansk ภาษาในชุดภาษา 1

[4] Spanish ภาษาในชุดภาษา 1

[5] Italiano ภาษาในชุดภาษา 1

[6] Svenska ภาษาในชุดภาษา 1

[7] Nederlands ภาษาในชุดภาษา 1

[10] Chinese รูปแบบภาษาที่ 2

[20] Suomi ภาษาในชุดภาษา 1

[22] English US ภาษาในชุดภาษา 1

[27] Greek ภาษาในชุดภาษา 1

[28] Bras.port ภาษาในชุดภาษา 1

[36] Slovenian ภาษาในชุดภาษา 1

[39] Korean ภาษาใน ชุดภาษา 2

[40] Japanese ภาษาใน ชุดภาษา 2

[41] Turkish ภาษาในชุดภาษา 1

[42] Trad.Chinese ภาษาใน ชุดภาษา 2

[43] Bulgarian ภาษาในชุดภาษา 1

[44] Srpski ภาษาในชุดภาษา 1

[45] Romanian ภาษาในชุดภาษา 1

[46] Magyar ภาษาในชุดภาษา 1

[47] Czech ภาษาในชุดภาษา 1

[48] Polski ภาษาในชุดภาษา 1

[49] Russian ภาษาในชุดภาษา 1

[50] Thai ภาษาใน ชุดภาษา 2

[51] Bahasa Indonesia ภาษาใน ชุดภาษา 2

[52] Hrvatski

0-20  การแสดงคาบรรทัดที่ 1.1

อุปกรณเสริม: หนาที่:
เลือกตัวแปรสําหรับการแสดงผลใน-
บรรทัด 1, ตําแหนงซาย

[0] * ไมมี ไมไดเลือกการแสดงคา

[37] ขอความแสดงผล 1 สามารถเขยีนแตละสตริงขอความ-
สําหรับการแสดงผลใน LCP
หรืออานผานทางการสื่อสาร-
อนุกรมได

[38] ขอความแสดงผล 2 สามารถเขยีนแตละสตริงขอความ-
สําหรับการแสดงผลใน LCP
หรืออานผานทางการสื่อสาร-
อนุกรมได

[39] ขอความแสดงผล 3 สามารถเขยีนแตละสตริงขอความ-
สําหรับการแสดงผลใน LCP
หรืออานผานทางการสื่อสาร-
อนุกรมได

[89] วันท่ีและเวลา ท่ีอานได แสดงวันท่ีและเวลาในปจจุบนั

[953] คําเตือน Profibus แสดงคําเตือนการสื่อสาร Profibus

[1005] คาท่ีอานได สงตัวนับ-
ขอผิดพลาด

ดจูํานวนขอผิดพลาดการสงการ-
ควบคุม CAN นับจากการเปดเคร่ือง-
คร้ังสุดทาย

[1006] คาท่ีอานได รับตัวนับ-
ขอผิดพลาด

ดจูํานวนขอผิดพลาดการรับการ-
ควบคุม CAN นับจากการเปดเคร่ือง-
คร้ังสุดทาย

[1007] คาขอมลูท่ีอานไดบัส-
ปดตัวนับ

ดจูํานวนเหตกุารณบัสปด (Bus Off)
นับจากเปดเคร่ืองทํางานลาสุด

[1013] พารามิเตอรคําเตือน ดคูําเตอืนเฉพาะของ DeviceNet
หน่ึงบิตท่ีแยกตางหากจะถูกกําหนด-
ใหกับทุกๆ การเตือน

[1115] เวิรดของคําเตือน LON แสดงคําเตือนเฉพาะของ LON

[1117] เลขท่ีการแกไข XIF แสดงเวอรชันของไฟลอินเทอรเฟซ-
ภายนอกของชิป Neuron C
บนอุปกรณเสริม LON

[1118] เลขท่ีการแกไข
LonWorks

แสดงเวอรชันของซอฟตแวรของ-
โปรแกรมที่ประยุกตใชบนชิป
Neuron C บนอุปกรณเสริม LON

[1501] ช่ัวโมงการรัน ดจูํานวนชั่วโมงทํางานของมอเตอร

[1502] ตัวนับ kWh ดปูริมาณการใชพลังงานไฟฟาของ-
แหลงจายไฟหลักในหนวย kWh

[1600] คําสั่งควบคุม ดคูําสั่งควบคมุท่ีสงจากตัวแปลง-
ความถี่ผานทางพอรตการสื่อสาร-
อนุกรม ในรูปของรหัสเลขฐานสิบหก

[1601] คาอางอิง [หนวย] คาอางอิงโดยรวม (ผลรวมของ-
ดิจิตอล/อนาล็อก/คาตั้งลวงหนา/
บัส/คาอางอิงขณะล็อกคาง/
การกวดตามและการชะลอความเร็ว)
ในหนวยท่ีเลือก

[1602]
*

คาอางอิง % คาอางอิงโดยรวม (ผลรวมของ-
ดิจิตอล/อนาล็อก/บัส/
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0-20  การแสดงคาบรรทัดที่ 1.1

อุปกรณเสริม: หนาที่:
คาอางอิงขณะล็อกคาง/
การกวดตามและการชะลอความเร็ว-
เทียบปจจุบัน) ในแบบเปอรเซ็นต

[1603] คําแสดงสถานะ แสดงขอความแสดงสถานะ

[1605] คาหลักท่ีแทจริง [%] ดูเวิรดขนาดสองไบตท่ีสงพรอมกับ-
เวิรดสถานะใหกับ bus Master
เพ่ือรายงานคาหลักท่ีแทจริง

[1609] คาท่ีกําหนดเอง ดูคาอานท่ีกําหนดโดยผูใชตามท่ี-
ระบุใน
พารามิเตอร 0-30 หนวยขอมูลท่ี-
กําหนดเอง,
พารามิเตอร 0-31 คาต่ําสุดของ-
คาท่ีอานไดตามท่ีกําหนด และ
พารามิเตอร 0-32 คาสูงสุดของ-
คาท่ีอานไดตามท่ีกําหนด

[1610] กําลัง [kW] กําลังแทจริงท่ีมอเตอรใช เปน kW

[1611] กําลัง [hp] กําลังแทจริงท่ีมอเตอรใช เปน HP

[1612] แรงดันมอเตอร แรงดันไฟฟาท่ีจายใหกับมอเตอร

[1613] ความถี่ ความถี่ของมอเตอร หมายถึงความถี-่
เอาทพุทจากตัวแปลงความถี่
เปนหนวย Hz

[1614] กระแสมอเตอร กระแสเฟสของมอเตอรท่ีวัดเปนคา-
ประสิทธิผล

[1615] ความถี่ [%] ความถี่ของมอเตอร หมายถึงความถี-่
เอาทพุทจากตัวแปลงความถี่เปน-
เปอรเซน็ต

[1616] แรงบิด [Nm] แสดงคาโหลดของมอเตอรเปน-
เปอรเซ็นตของแรงบิดของมอเตอร-
ท่ีพิกัด

[1617] ความเร็ว [RPM] คาอางอิงความเร็วมอเตอร
ความเร็วจริงจะขึน้อยูกับการชดเชย-
สลิปท่ีใช (การชดเชยที่ตั้งคาไวใน
พารามิเตอร 1-62 การชดเชยการ-
เล่ือนไหล) ถาไมใช ความเร็วจริงจะ-
เปนคาท่ีอานไดในจอแสดงผลลบ-
คาสลิปของมอเตอร

[1618] ความรอนมอเตอร โหลดความรอนบนมอเตอรท่ี-
คํานวณโดยการทํางานของ-
ฟงกชันETR ดูเพ่ิมเติมท่ีกลุม-
พารามิเตอร 1-9* อุณหภมูิของ-
มอเตอร

[1622] ทอรก [%] แสดงคาแรงบิดท่ีใชจริงเปน-
เปอรเซน็ต

[1626] กําลังท่ีกรอง [kW]

[1627] กําลังท่ีกรอง [hp]

[1630] แรงดันการเช่ือมโยง
DC

วงจรขัน้กลางในตัวแปลงความถี่

[1632] พลังงานเบรค /s แสดงกําลังเบรกท่ีถายโอนไปใหตัว-
ตานทานเบรกภายนอก

0-20  การแสดงคาบรรทัดที่ 1.1

อุปกรณเสริม: หนาที่:
โดยแสดงเปนคาช่ัวขณะ

[1633] พลังงานเบรค /2 นาที แสดงกําลังเบรกท่ีถายโอนไปใหตัว-
ตานทานเบรกภายนอก กําลังเฉล่ีย-
จะคํานวณอยางตอเน่ืองจาก-
คาใน 120 วินาทีลาสุด

[1634] อุณหภมูิฮีทซิงค แสดงอุณหภูมิของแผนระบายความ-
รอนของตัวแปลงความถี่
ขดีจํากัดการตัดอยูท่ี 95 ± 5° C;
การตัดกลับเขาทํางานอยูท่ี 70 ± 5°
C

[1635] ความรอนอินเวอรเตอร อัตราเปอรเซน็ตโหลดของอินเวอร-
เตอร

[1636] กระแสอินเวอรเตอร-
ปกติ

กระแสที่ระบุของตัวแปลงความถี่

[1637] กระแสอินเวอรเตอร-
สูงสุด

กระแสสูงสุดของตัวแปลงความถี่

[1638] สถานะตัวควบคมุ SL สถานะของเหตุการณท่ีตวัควบคุม-
ส่ังการทํางาน

[1639] อุณหภมูิการดควบคุม อุณหภูมิของการดควบคุม

[1643] Timed Actions Status

[1650] คาอางอิงภายนอก ผลรวมของคาอางอิงภายนอกเปน-
เปอรเซ็นต เชน ผลรวมของ-
อนาล็อก/พัลส/บัส

[1652] การปอนกลับ [หนวย] คาอางอิงจากอินพุทดิจิตอลท่ีตั้ง-
โปรแกรมไว

[1653] คาอางอิง Digi Pot ดสูวนท่ีเก่ียวของของโพเทนชิโอ-
มิเตอรแบบดิจิตอล ตอคาอางอิง-
ท่ีแทจริง

[1654] คาปอนกลับ 1 [หนวย] ดูคาปอนกลับ 1
ดูพารามิเตอร 20-0* ประกอบ

[1655] คาปอนกลับ 2 [หนวย] ดูคาปอนกลับ 2 ดูเพ่ิมเติมใน-
พารามิเตอร 20-0*

[1656] คาปอนกลับ 3 [หนวย] ดูคาปอนกลับ 3 ดูเพ่ิมเติมใน-
พารามิเตอร 20-0*

[1658] เอาทพุท PID [%] สงกลับคาเอาทพุทของตวัควบคุม
PID วงรอบปดของชุดขบัเปน-
เปอรเซ็นต

[1660] อินพุตดิจิตอล แสดงสถานะของอินพุทดจิิตอล
สัญญาณต่ํา = 0; สัญญาณ สูง =
1.
เก่ียวกับคําส่ัง โปรดดู
พารามิเตอร 16-60 อินพุตดิจิตอล
บิต 0 อยูท่ีขวาสุด

[1661] ขั้ว 53 การตั้งคาสวิตช การตั้งคาของขัว้ตออินพุท 53
กระแส = 0; แรงดันไฟฟา = 1.

[1662] อินพุตอนาล็อก 53 คาแทจริงท่ีอินพุท 53
เปนคาอางอิงหรือคาการปองกัน
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0-20  การแสดงคาบรรทัดที่ 1.1

อุปกรณเสริม: หนาที่:
[1663] ขั้ว 54 การตั้งคาสวิตช การตั้งคาของขั้วตออินพุท 54

กระแส = 0; แรงดันไฟฟา = 1.

[1664] อินพุตอนาล็อก 54 คาแทจริงท่ีอินพุท 54
เปนคาอางอิงหรือคาการปองกัน

[1665] เอาทพุตอนาล็อก 42
[mA]

คาท่ีแทจริงท่ีเอาทพุท 42 ในหนวย
mA ใช พารามิเตอร 6-50 เอาทพุต
ขั้ว 42 เพ่ือเลือกตัวแปรที่จะแสดง-
โดยเอาทพุท 42

[1666] เอาทพุตดิจิตอล [bin] คาไบนารีของเอาทพุทดิจิตอล-
ท้ังหมด

[1667] อินพุทแบบพัลซ #29
[Hz]

คาแทจริงของความถี่ท่ีใชท่ีขั้ว-
ตอ 29 ในลักษณะอินพุทพัลส

[1668] อินพุทแบบพัลซ #33
[Hz]

คาแทจริงของความถี่ท่ีใชท่ีขั้ว-
ตอ 33 ในลักษณะอินพุทพัลส

[1669] เอาทพุตแบบพัลส
#27 [Hz]

คาท่ีแทจริงของพัลสท่ีใชบนขั้ว-
ตอ 27 ในโหมดเอาทพุทดิจิตอล

[1670] เอาทพุตแบบพัลส
#29 [Hz]

คาท่ีแทจริงของพัลสท่ีใชบนขั้ว-
ตอ 29 ในโหมดเอาทพุทดิจิตอล

[1671] เอาทพุทรีเลย [bin] ดูการตั้งคาของรีเลยท้ังหมด

[1672] ตัวนับ A ดูคาปจจุบันของตัวนับ A

[1673] ตัวนับ B ดูคาปจจุบันของตัวนับ B

[1675] อินพุทอนาล็อก
X30/11

คาสัญญาณแทจริงบนอินพุท
X30/11 (การด I/O ใชงานท่ัวไป)

[1676] อินพุทอนาล็อก
X30/12

คาสัญญาณแทจริงบนอินพุท
X30/12 (การด I/O ใชงานท่ัวไป)

[1677] เอาทพุทอนาล็อก
X30/8 [mA]

คาสัญญาณแทจริงบนเอาทพุท
X30/8 (การด I/O ใชงานท่ัวไป) ใช
พารามิเตอร 6-60 ขัว้ X30/8
เอาทพุท เพ่ือเลอืกตัวแปรที่จะ-
แสดง

[1680] CTW ฟลดบัส 1 คําสั่งควบคุม (CTW) ท่ีไดรับจาก-
บัสหลัก

[1682] REF ฟลดบัส 1 คาอางอิงหลักท่ีสงดวยคําสั่ง-
ควบคุมผานเครือขายการสื่อสาร-
อนุกรม เชน จาก BMS, PLC
หรือตัวควบคุมหลักอ่ืนๆ

[1684] ตัวเลือกสื่อสาร STW ขอความแสดงสถานะของอุปกรณ-
เสริมการสื่อสารฟลดบัสสวนขยาย

[1685] CTW พอรต FC 1 คําสั่งควบคุม (CTW) ท่ีไดรับจาก-
บัสหลัก

[1686] REF พอรต FC 1 ขอความแสดงสถานะ (STW)
ท่ีสงใหบัสหลัก

[1690] คําสัญญาณเตือน สัญญาณเตือนหน่ึงคร้ังหรือหลาย-
คร้ังในรหัสเลขฐานสิบ-
หก (ใชสําหรับการสื่อสารอนุกรม)

0-20  การแสดงคาบรรทัดที่ 1.1

อุปกรณเสริม: หนาที่:
[1691] คําสัญญาณเตือน 2 สัญญาณเตือนหน่ึงคร้ังหรือหลาย-

คร้ังในรหัสเลขฐานสิบ-
หก (ใชสําหรับการสื่อสารอนุกรม)

[1692] คําเตือน การเตือนหน่ึงคร้ังหรือหลายครั้งใน-
รหัสเลขฐานสิบหก (ใชสําหรับการ-
ส่ือสารอนุกรม)

[1693] คําเตือน 2 การเตือนหน่ึงคร้ังหรือหลายครั้งใน-
รหัสเลขฐานสิบหก (ใชสําหรับการ-
ส่ือสารอนุกรม)

[1694] คําแสดงสถานะแบบ-
ขยาย

สภาวะของสถานะหนึ่งหรือหลาย-
สภาวะในรหัสเลขฐานสิบ-
หก (ใชสําหรับการสื่อสารอนุกรม)

[1695] ภายนอก
คําแสดงสถานะ 2

สภาวะของสถานะหนึ่งหรือหลาย-
สภาวะในรหัสเลขฐานสิบ-
หก (ใชสําหรับการสื่อสารอนุกรม)

[1696] คําแสดงการบํารุงรักษา บติจะสะทอนสถานะของเหตุการณ-
การบํารุงรักษาเชิงปองกันท่ี-
โปรแกรมไวในกลุมพารามิเตอร
23-1*

[1830] อินพุตอนาล็อก X42/1 คาของสัญญาณท่ีปอนใหกับขั้วตอ
X42/1 บนการด I/O อนาล็อก

[1831] อินพุตอนาล็อก X42/3 คาของสัญญาณท่ีปอนใหกับขั้วตอ
X42/3 บนการด I/O อนาล็อก

[1832] อินพุตอนาล็อก X42/5 คาของสัญญาณท่ีปอนใหกับขั้วตอ
X42/5 บนการด I/O อนาล็อก

[1833] อนาล็อกออก X42/7
[V]

คาของสัญญาณท่ีปอนใหกับขั้วตอ
X42/7 บนการด I/O อนาล็อก

[1834] อนาล็อกออก X42/9
[V]

คาของสัญญาณท่ีปอนใหกับขั้วตอ
X42/9 บนการด I/O อนาล็อก

[1835] อนาล็อกออก X42/11
[V]

คาของสัญญาณท่ีปอนใหกับขั้วตอ
X42/11 บนการด I/O อนาล็อก

[1836] Analog Input X48/2
[mA]

[1837] Temp. Input X48/4

[1838] Temp. Input X48/7

[1839] Temp. Input X48/10

[1850] คาท่ีอานไดของการไร-
ตัวตรวจจับ [หนวย]

[2117] ภายนอก 1
คาอางอิง [หนวย]

คาของคาอางอิงสําหรับตัวควบคุม-
วงรอบปดสวนขยาย 1

[2118] ภายนอก 1
คาปอนกลับ [หนวย]

คาของสัญญาณอางอิงสําหรับตัว-
ควบคุมวงรอบปดสวนขยาย 1

[2119] ภายนอก 1 เอาทพุต
[%]

คาของเอาทพุทจากตัวควบคุมวง-
รอบปดสวนขยาย 1

[2137] ภายนอก 2
คาอางอิง [หนวย]

คาของคาอางอิงสําหรับตัวควบคุม-
วงรอบปดสวนขยาย 2

[2138] ภายนอก 2
คาปอนกลับ [หนวย]

คาของสัญญาณอางอิงสําหรับตัว-
ควบคุมวงรอบปดสวนขยาย 2
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0-20  การแสดงคาบรรทัดที่ 1.1

อุปกรณเสริม: หนาที่:
[2139] ภายนอก 2 เอาทพุต

[%]
คาของเอาทพุทจากตัวควบคุมวง-
รอบปดสวนขยาย 2

[2157] ภายนอก 3
คาอางอิง [หนวย]

คาของคาอางอิงสําหรับตัวควบคุม-
วงรอบปดสวนขยาย 3

[2158] ภายนอก 3
คาปอนกลับ [หนวย]

คาของสัญญาณอางอิงสําหรับตัว-
ควบคุมวงรอบปดสวนขยาย 3

[2159] ภายนอก 3 เอาทพุต
[%]

คาของเอาทพุทจากตัวควบคุมวง-
รอบปดสวนขยาย 3

[2230] กําลังท่ีไมมีการไหล คากําลังท่ีคํานวณเมื่อไมมีการไหล-
สําหรับความเร็วการใชงานท่ีแทจริง

[2316] ตัวอักษรการบํารุงรักษา

[2580] สถานะคาสเคด สถานะสําหรับการทํางานของตัว-
ควบคุมคาสเคด

[2581] สถานะปม สถานะสําหรบัการทํางานของการ-
ควบคุมปมแตละตัวโดยตัวควบคมุ
คาสเคด

[3110] เวิรดสถานะแบบ-
บายพาส

[3111] ช่ัวโมงการทํางานแบบ-
บายพาส

[9913] Idle time

[9914] Paramdb requests in
queue

[9920] อุณหภูมิ HS (PC1)

[9921] อุณหภูมิ HS (PC2)

[9922] อุณหภูมิ HS (PC3)

[9923] อุณหภูมิ HS (PC4)

[9924] อุณหภูมิ HS (PC5)

[9925] อุณหภูมิ HS (PC6)

[9926] อุณหภูมิ HS (PC7)

[9927] อุณหภูมิ HS (PC8)

หมายเหตุ
โปรดดู ชุดขบั HVAC VLT คูมือการโปรแกรม, MG.
11.CX.YY สําหรบัขอมูลโดยละเอยีด

0-21  บรรทัดแสดงผล 1.2 ขนาดเล็ก

เลือกตัวแปรสําหรับการแสดงผลในบรรทัด 1, ตําแหนงกลาง

อุปกรณเสริม: หนาที่:
[1614] * กระแสของ-

มอเตอร
ตัวเลือกเหมือนกับท่ีอยูในรายการ
พารามิเตอร 0-20 การแสดงคาบรรทัดท่ี
1.1

0-22  การแสดงคาบรรทัดที่ 1.3 เล็ก

เลือกตัวแปรสําหรับการแสดงผลในบรรทัด 1 ตําแหนงขวา

อุปกรณเสริม: หนาที่:
[1610] * กําลัง [kW] ตัวเลือกเหมือนกับท่ีอยูในรายการ

พารามิเตอร 0-20 การแสดงคาบรรทัดท่ี 1.1

0-23  บรรทัดแสดงผล 2 ขนาดใหญ

เลือกตัวแปรสําหรับแสดงผลในบรรทัดท่ี 2

อุปกรณเสริม: หนาที่:
[1613] * ความถี่ ตัวเลือกเหมือนกับท่ีอยูในรายการ

พารามิเตอร 0-20 การแสดงคาบรรทัดท่ี 1.1

0-24  บรรทัดแสดงผล 3 ขนาดใหญ

เลือกตัวแปรสําหรับแสดงผลในบรรทัดท่ี 3

อุปกรณเสริม: หนาที่:
[1502] * ตัวนับ kWh ตัวเลือกเหมือนกับท่ีอยูในรายการ

พารามิเตอร 0-20 การแสดงคาบรรทัดท่ี 1.1

0-37  ขอความแสดงผล 1

พิสัย: หนาที่:
0
*

  [0 -
0 ]

ในพารามิเตอรน้ีมีความเปนไปไดท่ีจะเขียนแตละสตริง-
ขอความสําหรับการแสดงผลใน LCP หรืออานผาน-
ทางการสื่อสารอนุกรม เมื่อตองการแสดงอยางถาวรให-
เลือกขอความแสดงผล 1 ใน
พารามิเตอร 0-20 การแสดงคาบรรทัดท่ี 1.1,
พารามิเตอร 0-21 การแสดงคาบรรทัดท่ี 1.2,
พารามิเตอร 0-22 การแสดงคาบรรทัดท่ี 1.3,
พารามิเตอร 0-23 การแสดงคาบรรทัดท่ี 2 หรือ

พารามิเตอร 0-24 การแสดงคาบรรทัดท่ี 3 ใชปุม [▲] หรือ

[▼] บน LCP เพ่ือเปลี่ยนอักขระ ใชปุม [◀] และ [▶]

เพ่ือเล่ือนเคอรเซอร เมื่ออักขระถูกเนนโดยเคอรเซอร

อักขระน้ีจะสามารถเปลี่ยนแปลงได ใชปุม [▲] หรือ [▼]

บน LCP เพ่ือเปลี่ยนอักขระ อักขระสามารถถูกแทรกได-

โดยการวางเคอรเซอรระหวางอักขระสองตัวและกด ▲ หรือ

▼

0-38  ขอความแสดงผล 2

พิสัย: หนาที่:
0 *   [0 -

0 ]
ในพารามิเตอรน้ีมคีวามเปนไปไดท่ีจะเขียนแตละสตริง-
ขอความสําหรับการแสดงผลใน LCP หรืออานผาน-
ทางการสื่อสารอนุกรม เม่ือตองการแสดงอยางถาวร
ใหเลือกขอความแสดงผล 2 ใน
พารามิเตอร 0-20 การแสดงคาบรรทัดท่ี 1.1,
พารามิเตอร 0-21 การแสดงคาบรรทัดท่ี 1.2,
พารามิเตอร 0-22 การแสดงคาบรรทัดท่ี 1.3,
พารามิเตอร 0-23 การแสดงคาบรรทัดท่ี 2 หรือ

พารามิเตอร 0-24 การแสดงคาบรรทัดท่ี 3 ใชปุม [▲]

หรือ [▼] บน LCP เพ่ือเปลี่ยนอักขระ ใชปุม [◀] และ [▶]

เพ่ือเล่ือนเคอรเซอร เมื่ออักขระถูกเนนโดยเคอรเซอร
อักขระน้ีจะสามารถเปลี่ยนแปลงได อักขระสามารถถูก-
แทรกไดโดยการวางเคอรเซอรระหวางอักขระสองตัวและ-

กด ▲ หรือ ▼
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0-39  ขอความแสดงผล 3

พิสัย: หนาที่:
0
*

  [0 -
0 ]

ในพารามิเตอรน้ีมคีวามเปนไปไดท่ีจะเขยีนแตละสตริง-
ขอความสําหรับการแสดงผลใน LCP หรืออานผาน-
ทางการสื่อสารอนุกรม เมื่อตองการแสดงอยางถาวร
ใหเลือกขอความแสดงผล 3 ใน
พารามิเตอร 0-20 การแสดงคาบรรทัดท่ี
1.1,พารามิเตอร 0-21 การแสดงคาบรรทัดท่ี 1.2,
พารามิเตอร 0-22 การแสดงคาบรรทัดท่ี 1.3,
พารามิเตอร 0-23 การแสดงคาบรรทัดท่ี 2 หรือ

พารามิเตอร 0-24 การแสดงคาบรรทัดท่ี 3 ใชปุม [▲] หรือ

[▼] บน LCP เพ่ือเปลี่ยนอักขระ ใชปุม [◀] และ [▶]

เพ่ือเล่ือนเคอรเซอร เมื่ออักขระถูกเนนโดยเคอรเซอร
อักขระน้ีจะสามารถเปลี่ยนแปลงได อักขระสามารถถูก-
แทรกไดโดยการวางเคอรเซอรระหวางอักขระสองตัวและ-

กด ▲ หรือ ▼

0-70  วันที่และเวลา

พิสัย: หนาที่:
Size related*   [0 - 0 ]

0-71  รูปแบบวันที่

อุปกรณเสริม: หนาที่:
ตั้งรูปแบบวันท่ีท่ีจะใชใน LCP

[0] * YYYY-MM-DD

[1] * DD-MM-YYYY

[2] MM/DD/YYYY

0-72  รูปแบบเวลา

อุปกรณเสริม: หนาที่:
ตั้งรูปแบบเวลาที่จะใชใน LCP

[0] * 24 ช.ม.

[1] 12 ช.ม.

0-74  DST/ ฤดูรอน

อุปกรณเสริม: หนาที่:
เลือกวิธีจัดการ เวลาหนารอน สําหรับการตั้ง DST/
เวลาหนารอนโดยผูใชใหปอนวันท่ีเร่ิมและวันท่ีสิ้น-
สุดใน พารามิเตอร 0-76 DST/ เร่ิมตนฤดูรอน และ
พารามิเตอร 0-77 DST/ ส้ินสุดฤดูรอน

[0] * ปด

[2] คูมือ

0-76  DST/ เริ่มตนฤดูรอน

พิสัย: หนาที่:
Size related*   [0 - 0 ]

0-77  DST/ ส้ินสุดฤดูรอน

พิสัย: หนาที่:
Size related*   [0 - 0 ]

1-00  แบบการควบคุมมอเตอร

อุปกรณเสริม: หนาที่:
[0] * วงรอบเปด ความเร็วมอเตอรจะถูกกําหนดโดยการใชความเร็ว-

อางอิงหรือโดยการตัง้คาความเร็วท่ีตองการเมื่ออยู-
ในโหมดควบคุมดวยมือ
วงรอบเปดยังใชเมื่อตัวแปลงความถ่ีเปนสวนหน่ึง-
ของระบบควบคุมวงรอบปดท่ีอางอิงจากตัวควบคมุ
PID ภายนอก เพ่ือใหสัญญาณความเรว็อางอิงเปน-
เอาทพุท

[3] วงรอบปด ความเร็วมอเตอรจะถกูกําหนดโดยคาอางอิงท่ีสราง-
จากตัวควบคุม PID ภายใน ท่ีทําการเปลี่ยนแปลง-
ความเร็วมอเตอรเหมือนเปนสวนหน่ึงของ-
กระบวนการควบคุมวงรอบปด (ต.ย. ความดันและ-
การไหลคงที่) ตัวควบคุม PID ตองถูกกําหนดรูป-
แบบในพารามิเตอร 20-** หรือผานชุดคําสั่งการ-
ทํางานที่เขาถึงดวยการกดปุม [Quick Menus]

หมายเหตุ
พารามิเตอรน้ีไมสามารถเปลี่ยนแปลงไดเมื่อมอเตอร-
กาํลังทํางานอยู

หมายเหตุ
เมื่อตั้งใหเปนวงรอบปด คําส่ังกลับทิศทางและการ-
สตารทกลับทศิทางจะไมกลับทิศทางการหมุนของ-
มอเตอร

1-03  คุณลักษณะแรงบิด

อุปกรณเสริม: หนาที่:
[0]
*

แรงบิดของ-
คอมเพรซ-
เซอร

เคร่ืองอัดอากาศ [0]: สําหรับการควบคุม-
ความเร็วของเครื่องอัดอากาศแบบสกรูและสโครล
ใหแรงดันท่ีเหมาะสมสําหรบัคุณลักษณะโหลด-
ของมอเตอรท่ีมีแรงบิดคงท่ี ตลอดชวงของ-
ความถี่จนถึงระดับ 10 Hz

[1] แรงบิดผันแปร แรงบิดผันแปร [1]: สําหรับการควบคุมความเร็ว-
ของพัดลมและปมแบบหอยโขง ใชเพ่ือควบคุม-
มอเตอรหลายตัวดวยตัวแปลงความถี่ตัว-
เดียวกัน (เชน พัดลมของปมคอนเดนเซอรหรือ-
พัดลมของหอผึ่งเย็นหลายตัว) ใหแรงดันท่ี-
เหมาะสมสําหรับคุณลักษณะของภาระท่ีมีแรงบิด-
เปนแบบกําลังสองของมอเตอร

[2] ปรับพลังงาน-
อัตโนมัติ CT

การปรับการใชพลังงานใหเหมาะสมที่สุดกับ-
เคร่ืองอัดอากาศโดยอัตโนมัติ [2]: สําหรับการ-
ควบคุมความเร็วท่ีมีประสิทธิภาพในการใช-
พลังงานอยางเหมาะสมของเครื่องอัดอากาศ-
แบบสกรูและสโครล ใหแรงดันท่ีเหมาะสม-
สําหรับคุณลักษณะโหลดของมอเตอรท่ีมีแรงบิด-
คงท่ี ตลอดชวงความถี่จนถึงระดับ 15 Hz
แตนอกเหนือจากน้ัน คุณสมบัติ AEO
จะชวยจายแรงดันท่ีถูกตองกับสภาวะโหลด-
ปจจุบัน จึงเปนการลดการใชพลังงานและเสียง-
รบกวนจากมอเตอร เพ่ือใหมีประสิทธิภาพท่ี-
เหมาะสม ตัวประกอบกําลังของมอเตอร cos phi
จะตองตั้งคาใหถูกตอง คาน้ีถูกตั้งใน
พารามิเตอร 14-43 ตัวประกอบกําลังของมอเตอร
พารามิเตอรมีคามาตรฐานที่จะถูกปรับโดย-
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1-03  คุณลักษณะแรงบิด

อุปกรณเสริม: หนาที่:
อัตโนมัติเมื่อโปรแกรมขอมูลของมอเตอร
โดยท่ัวไปการตั้งคาเหลาน้ีเพ่ือประกันแรงดัน-
ไฟฟาของมอเตอรท่ีเหมาะสม แตถาจําเปนตอง-
ปรับตัวประกอบกําลังของมอเตอร ฟงกชัน
AMAจะสามารถใชไดโดยการใช
พารามิเตอร 1-29 ปรับตามมอเตอรออโต(AMA)
แทบจะไมจําเปนท่ีจะตองปรับตัวประกอบกําลัง-
ของมอเตอรดวยตัวเอง

[3]
*

ปรับพลังงาน-
อัตโนมัติ VT

การปรับการใชพลังงานใหเหมาะสมที่สุดกับ VT
โดยอัตโนมัติ [3]: สําหรับการควบคุมความเร็วท่ี-
มีประสิทธิภาพในการใชพลังงานอยางเหมาะสม-
ของปมและพัดลมแบบหอยโขง ใหแรงดันท่ี-
เหมาะสมสําหรับคณุลักษณะโหลดของมอเตอร-
ท่ีมีแรงบิดคงท่ี แตนอกจากนั้น คุณสมบัติAEO
จะชวยจายแรงดันท่ีถูกตองกับสภาวะโหลด-
ปจจุบัน จึงเปนการลดการใชพลังงานและเสียง-
รบกวนจากมอเตอร เพ่ือใหมีประสิทธิภาพท่ี-
เหมาะสม ตัวประกอบกําลังของมอเตอร cos phi
จะตองตัง้คาใหถูกตอง คาน้ีถูกตั้งใน
พารามิเตอร 14-43 ตัวประกอบกําลังของมอเตอร
พารามิเตอรมีคามาตรฐานและจะถกูปรับโดย-
อัตโนมัติเมื่อโปรแกรมขอมูลมอเตอร
โดยท่ัวไปการตั้งคาเหลาน้ีเพ่ือประกันแรงดัน-
ไฟฟาของมอเตอรท่ีเหมาะสม แตถาจําเปนตอง-
ปรับตัวประกอบกําลังของมอเตอร ฟงกชัน
AMAจะสามารถใชไดโดยการใช
พารามิเตอร 1-29 ปรับตามมอเตอรออโต(AMA)
แทบจะไมจําเปนท่ีจะตองปรับตัวประกอบกําลัง-
ของมอเตอรดวยตัวเอง

1-20  กําลังมอเตอร [kW]

พิสัย: หนาที่:
Size related*   [0.09 - 3000.00 kW]

1-21  กําลังมอเตอร [HP]

พิสัย: หนาที่:
Size related*   [0.09 - 3000.00 hp]

1-22  แรงดันมอเตอร ( Volt)

พิสัย: หนาที่:
Size related*   [10. - 1000. V]

1-23  ความถี่มอเตอร ( Hz)

พิสัย: หนาที่:
Size
related*

  [20 -
1000
Hz]

เลือกคาความถี่มอเตอรจากขอมูลปายช่ือ-
มอเตอร สําหรับการทํางาน 87 Hz
รวมกับมอเตอร 230/400 V ใหตั้งขอมูลปาย-
ช่ือสําหรับ 230 V/50 Hz แกไข
พารามิเตอร 4-13 กําหนดความเร็วสูงสุด-
มอเตอรและพารามิเตอร 3-03 คาอางอิงสูงสุด
ใหเปน 87 Hz

หมายเหตุ
พารามิเตอรน้ีไมสามารถปรบัเปล่ียนในขณะที-่
มอเตอรกาํลังทํางาน

1-24  กระแสมอเตอร ( Amp)

พิสัย: หนาที่:
Size related*   [0.10 - 10000.00 A]

หมายเหตุ
พารามิเตอรน้ีไมสามารถปรบัเปล่ียนในขณะที-่
มอเตอรกาํลังทํางาน

1-25  ความเร็วรอบมอเตอร ( Rpm)

พิสัย: หนาที่:
Size related*   [100 - 60000

RPM]
ปอนคาความเร็วมอเตอรท่ีพิกัด-
จากขอมูลปายช่ือมอเตอร
ขอมูลน้ีจะถูกใชสําหรับการ-
คํานวณการชดเชยมอเตอรโดย-
อัตโนมัติ

หมายเหตุ
พารามิเตอรน้ีไมสามารถปรบัเปล่ียนในขณะที-่
มอเตอรกาํลังทํางาน

1-28  ตรวจสอบการหมุนของมอเตอร

อุปกรณเสริม: หนาที่:
ปฏิบัติตามการติดตั้งและการเชื่อมตอมอเตอร
ฟงกชันน้ีจะชวยในการตรวจสอบทิศทางการหมุน-
ของมอเตอรท่ีถูกตอง การใชงานฟงกชันน้ีจะ-
ควบคุมเหนือคําส่ังบัสหรอือินพุทดิจิตอล ยกเวนอิน-
เทอรล็อกภายนอก และการหยุดแบบ-
ปลอดภยั (ถามีอยูในชุดขบั)

[0] * ปด ตรวจสอบการหมุนของมอเตอร ไมทํางาน

[1] ใชงาน ตรวจสอบการหมุนของมอเตอรจะถูกเปดใชงาน
เม่ือเปดใชแลวหนาจอจะแสดงวา:

“ระวัง! มอเตอรอาจหมุนผิดทิศทาง”

การกดปุม [OK], [Back] หรือ [Cancel] จะยกเลิกขอความและ-
แสดงขอความใหม: “กด [Hand on] เพ่ือสตารทมอเตอร กดปุม
[Cancel] เพ่ือยกเลิก” การกดปุม [Hand on] จะสตารทมอเตอรท่ี
5 Hz ในทิศทางเดินหนาและหนาจอจะแสดง: “มอเตอรกําลัง-
ทํางาน ตรวจสอบวาทิศทางการหมุนของมอเตอรถูกตองหรือไม
กดปุม [Off] เพ่ือหยุดมอเตอร” การกดปุม [Off] จะหยุดมอเตอร-
และรีเซ็ต พารามิเตอร 1-28 ตรวจสอบการหมุนของมอเตอร
ถาทิศทางการหมุนของมอเตอรไมถูกตอง ใหสลับสายเฟสของ-
มอเตอรสองสาย ขอสําคัญ:

คําเตอืน
สายแหลงจายไฟหลักจะตองถกูปลดกอนที่จะปลด-
สายเฟสของมอเตอร
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1-29  ปรับตามมอเตอรออโต(AMA)

อุปกรณเสริม: หนาที่:
ฟงกชันAMA ใชประโยชนอยางเหมาะสมที่สุด-
จากประสิทธิภาพการทํางานของมอเตอรไดนามิค
โดยการปรับพารามิเตอรมอเตอรขัน้สูง
พารามิเตอร 1-30 ความตานทานสเตเตอร (Rs)
ถึง พารามิเตอร 1-35 Main Reactance (Xh))
เมื่อมอเตอรอยูน่ิงกับท่ี

[0] * ปด ไมมีการทํางาน

[1] ใช AMA
สมบูรณ

ดําเนินการ AMA ของความตานทานสเตเตอร RS,
ความตานทานโรเตอร Rr, รีแอคแตนซร่ัวไห-
ลดานสเตเตอร X1, รีแอคแตนซร่ัวไหลของโรเตอร
X2 และ รีแอคแตนซของสายหลัก Xh

[2] ใช AMA
แบบยอ

ดําเนินการAMA แบบยอของความตานทานสเต-
เตอร Rs ในระบบเทาน้ัน เลือกตัวเลือกน้ีเมื่อตัว-
กรอง LC ถกูใชระหวางตัวแปลงความถี่และ-
มอเตอร

ใชงานฟงกชัน AMA โดยกด [Hand on] หลังจากเลือก [1]
หรือ [2] ดูเพ่ิมเติมท่ีรายการ การปรับใหเหมาะสมกับมอเตอรโดย-
อัตโนมัติ จากคูมือการออกแบบ หลังจากลําดับปกติ
หนาจอจะแสดง: “กด [OK] เพ่ือสิ้นสุด AMA” หลังจากกดปุม
[OK] ตัวแปลงความถี่ก็จะพรอมสําหรับการทํางาน

หมายเหตุ
• เพื่อ การปรับใช ทีด่ีทีสุ่ดของตัวแปลงความถี่

ใหทํางานAMA เมื่อมอเตอรเย็น

• AMA ไมสามารถดําเนินการเมื่อมอเตอร-
กาํลังทาํงานอยู

หมายเหตุ
หลีกเล่ียงแรงบดิทีอ่าจเกิดขึ้นจากภายนอก ในระหวาง
AMA

หมายเหตุ
หากคาใดคาหนึ่งในพารามิเตอร 1-2* ขอมูลมอเตอร-
ถูกเปล่ียนแปลง พารามิเตอร 1-30 ความตานทานส-
เตเตอร (Rs) ถึง พารามิเตอร 1-39 Motor Poles
พารามิเตอรมอเตอรขั้นสูง จะกลับไปเปนการตั้งคา-
มาตรฐาน
พารามิเตอรน้ีไมสามารถปรบัเปล่ียนในขณะที-่
มอเตอรกําลังทํางาน

หมายเหตุ
ควรทาํงานAMA แบบครบถวนโดยไมมีตัวกรองเทาน้ัน
ขณะทีค่วรทาํงาน AMA แบบยอโดยมีตัวกรอง

ดูหัวขอ: ตัวอยางการใชงาน > การปรับใหเหมาะสมกับมอเตอร-
โดยอัตโนมัติจากคูมือการออกแบบ

1-71  หนวงเวลาสตารท

พิสัย: หนาที่:
0.0 s*   [0.0 -

120.0 s]
ฟงกชันท่ีเลือกใน
พารามิเตอร 1-80 การทํางานที่หยุด
จะทํางานในชวงท่ีมีการหนวง
ปอนเวลาหนวงท่ีตองการกอนดําเนินการเรง-
ความเร็ว

1-73  สตารทหาความถี่เริ่มตน

อุปกรณเสริม: หนาที่:
ฟงกชันน้ีทําใหสามารถจับความผิดปกติของ-
มอเตอรท่ีกําลังหมุนอยางอิสระเน่ืองจากกระแส-
สายไฟหลักลดต่ําลง

เมื่อ พารามิเตอร 1-73 สตารทหาความถี่เริ่มตน
ถูกเปดใชงาน พารามิเตอร 1-71 หนวงเวลา-
สตารท จะไมมีการทํางาน
คนหาทิศทางสําหรับการสตารทขณะมอเตอรยัง-
คงหมุนอยูถูกเช่ือมโยงกับการตั้งคาใน
พารามิเตอร 4-10 กําหนดทิศทางการหมุน-
มอเตอร
ตามเข็มนาฬิกา [0]: การสตารทแบบหาความถี่-
เร่ิมตนจะคนหาในทิศทางตามเขม็นาฬิกา
ถาไมสําเร็จ เบรกกระแสตรงจะทํางาน
ท้ังสองทิศทาง [2]: การสตารทแบบหาความถี่เริ่ม-
ตนจะคนหาตามทิศทางที่กําหนดโดยคาอางอิง-
ลาสุด (ทิศทาง)เปนลําดับแรก ถาไมพบความเร็ว
เคร่ืองจะทําการคนหาในทิศทางอื่น ถาไมสําเร็จ
เบรกกระแสตรงจะทํางานตามเวลาท่ีตั้งไวใน
พารามิเตอร 2-02 ระยะเวลาจายไฟเบรค DC
การสตารทจะเริ่มตนจาก 0 Hz

[0]
*

ยกเลิกการใช เลือก ยกเลิกการใช [0] หากไมจําเปนตองใช-
ฟงกชันน้ี

[1] ใช เลือก ใช [1] เพ่ือใชงานตัวแปลง-
ความถี่ให “กวดตาม” และควบคุมมอเตอรท่ีหมุน-
อยู

1-80  การทํางานที่หยดุ

อุปกรณเสริม: หนาที่:
เลือกการทํางานของตัวแปลงความถี่หลัง-
จากคําสั่งหยุด หรือความเร็วลดระดับลง
เทากับคาท่ีตั้งใน
พารามิเตอร 1-81 ต่ําสุดทํางานที-่
หยุด[RPM]

[0] * ล่ืนไหล ปลอยใหมอเตอรอยูในโหมดหมุนตัวเปลา

[1] กระแสไฟ DC
คาง/
อุนใหมอเตอร

ใหพลังงานมอเตอรดวยกระแสตรงคาง (ดู
พารามิเตอร 2-00 กระแสไฟ DC คาง/
อุนใหมอเตอร)

วิธีการ โปรแกรม ตัวแปลงความ... คําแนะนําการใชงานชดุขับเคลื่อน VLT® HVAC

MG.11.AD.9A - VLT® เปนเครื่องหมายจดทะเบียนการคาของ Danfoss 79

7 7



1-86  ตัดการทํางานทีค่วามเร็วต่ํา [RPM]

พิสัย: หนาที่:
Size related*   [0 - par. 4-13 RPM]

หมายเหตุ
พารามิเตอรน้ีจะมีอยูหาก
พารามิเตอร 0-02 หนวยความเร็วมอเตอร ถูกตั้งเปน
[RPM]

1-87  ตัดการทํางานทีค่วามเร็วต่ํา [Hz]

พิสัย: หนาที่:
Size related*   [0.0 - par. 4-14 Hz]

หมายเหตุ
พารามิเตอรน้ีจะมีอยูหาก
พารามิเตอร 0-02 หนวยความเร็วมอเตอร ถูกตั้งเปน
[Hz]

1-90  ระบบปองกันความรอนมอเตอร

อุปกรณเสริม: หนาที่:
ตัวแปลงความถี่จะกําหนดอุณหภมูิมอเตอร-
สําหรับการปองกันมอเตอร ดวยสองวิธีท่ีตาง-
กันคือ:

• ผานเซนเซอรเทอรมิสเตอรซึง่เช่ือม-
ตอกับอินพุตอนาล็อกหรือดิจิตอล
พารามิเตอร 1-93 แหลงรับสัญญาณ-
เทอรมิสเตอร

• ผานการคํานวณ (ETR = รีเลยความ-
รอนแบบอิเล็กทรอนิก)
ของภาระความรอนสะสม
โดยอิงตามโหลดและเวลาจริง
โหลดความรอนท่ีคํานวณไดจะถูก-
เปรียบเทียบกับกระแสของมอเตอรท่ี-
พิกัด IM,N และความถี่ของมอเตอรท่ี-
พิกัด fM,N การคํานวณจะประมาณ-
ความจําเปนในการลดโหลดลงที่-
ความเร็วต่ําลง เพ่ือท่ีจะลด
การระบายความรอน จากพัดลม-
ภายในท่ีประกอบอยูในมอเตอร

[0]
*

ไมมีการปองกัน ถามอเตอรยังคงมีโหลดเกินอยูอยางตอเน่ือง-
และไมตองการใหมีการเตือนหรือตัดการ-
ทํางานของตัวแปลงความถี่

[1] เตือนเทอรมิสฯ ใหมีการเตือนเม่ือเทอรมิสเตอรท่ีตออยูภายใน-
มอเตอรตอบสนองในเหตกุารณท่ีมอเตอรมี-
อุณหภมูิสูงเกิน

[2] ปดเทอรมิสเตอร หยุด (ตัด) ตัวแปลงความถีเ่มื่อเทอรมิสเตอรท่ี-
เช่ือมตออยูในมอเตอรตอบสนองในกรณีท่ี-
มอเตอรรอนเกินไป

[3] การเตือน ETR
1

[4]
*

การปด ETR 1

[5] การเตือน ETR
2

1-90  ระบบปองกันความรอนมอเตอร

อุปกรณเสริม: หนาที่:
[6] การปด ETR 2

[7] การเตือน ETR
3

[8] การปด ETR 3

[9] การเตือน ETR
4

[10] การปด ETR 4

ฟงกชันETR (รีเลยความรอนแบบอิเล็กทรอนิก) 1-4
จะคํานวณการโหลดเมื่อต้ังคาที่เลือกใหอยูท่ีคําสั่งทํางาน
ตัวอยางเชนETR-3 เร่ิมการคํานวณเมื่อเลือกชุดคําสั่ง 3
สําหรับตลาดอเมริกาเหนือ: ฟงกชัน ETR ใหการปองกันมอเตอร-
รับโหลดเกิน คลาส 20 ตามขอกําหนดของ NEC

คําเตอืน
เพือ่ใหรกัษา PELV ไว การเชื่อมตอทัง้หมดทีต่อกับ-
ขัว้ตอควบคุมตองเปน PELV เชน เทอรมิสเตอรตอง-
ไดรบัการหุมฉนวนคู/เสริม

หมายเหตุ
Danfoss แนะนําใหใช 24 VDC เปนแรงดันแหลงจาย-
ไฟเทอรมิสเตอร
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1-93  แหลงรับสัญญาณเทอรมสิเตอร

อุปกรณเสริม: หนาที่:
เลือกอินพุทท่ีจะเช่ือมตอเทอร-
มิสเตอร (เซนเซอร PTC). อินพุทอนาล็อก-
ของอุปกรณเสริม [1] หรือ [2]
ไมสามารถเลือกไดหากอินพุทอนาล็อก-
พรอมในการใชตามคาอางอิง (เลือกใน
พารามิเตอร 3-15 คาอางอิงแหลง 1,
พารามิเตอร 3-16 คาอางอิงแหลง 2 หรือ
พารามิเตอร 3-17 คาอางอิงแหลง 3 ).
เมื่อมีการใช MCB 112 ใหเลือก [0]
จะตองเลือก None เสมอ

[0] * ไมมี

[1] อินพุตอนาล็อก 53

[2] อินพุตอนาล็อก 54

[3] อินพุทดิจิตัล 18

[4] อินพุทดิจิตัล 19

[5] อินพุทดิจิตัล 32

[6] อินพุทดิจิตัล 33

หมายเหตุ
พารามิเตอรน้ีไมสามารถปรบัเปล่ียนในขณะที-่
มอเตอรกําลังทํางาน

หมายเหตุ
ควรตั้งคาอินพทุดิจิตัลเปน [0] PNP - ทํางานที่ 24V
ในพารามิเตอร 5-00

2-00  กระแสไฟ DC คาง/อุนใหมอเตอร

พิสัย: หนาที่:
50
%*

  [0 -
160. %]

ปอนคาสําหรับกระแสไฟคางเปนคาเปอรเซน็ตของ-
กระแสของมอเตอรท่ีพิกัด IM,N ตั้งใน
พารามิเตอร 1-24 กระแสมอเตอร ( Amp)
กระแสตรงคาง 100% ตรงกับ IM,N

พารามิเตอรน้ีจะเก็บคามอเตอร (คงคาแรงบิด)
หรือทําความรอนลวงหนาสําหรับมอเตอร
พารามิเตอรน้ีจะทํางานถา [1] กระแสไฟตรงคาง//
กระแสตรงอุนมอเตอร ถูกเลือก
พารามิเตอร 1-80 การทํางานที่หยุด

หมายเหตุ
คาสูงสุดขึ้นอยูกบักระแสของมอเตอรที่พกิดั
หลีกเล่ียงการใชกระแสไฟ 100 % นานเกินไป
เพราะอาจทาํใหมอเตอรไดรบัความเสียหาย

2-10  ฟงกชนัของเบรค

อุปกรณเสริม: หนาที่:
[0] * ปด ไมมีตัวตานทานเบรคติดตั้งไว

[1] เบรคตวัตานทาน ตวัตานทานเบรคติดตั้งรวมอยูในระบบ
เพ่ือปลดปลอยพลังงานเบรคสวนเกินเปน-
ความรอน การเชื่อมตอตัวตานทานเบรคจะ-
ชวยใหใชแรงดันดีซลีิงคเพ่ิมขึน้ระหวางการ-
เบรค (การทํางานแบบสรางพลังงาน)
ฟงกชันเบรคตัวตานทานจะใชงานไดเฉพาะ-
ในตัวแปลงความถี่ท่ีมีเบรคไดนามิครวมอยู

[2] เบรคกระแสสลับ เบรก AC จะทํางานในโหมดแรงบิด-
คอมเพรสเซอรใน
พารามิเตอร 1-03 คุณลักษณะแรงบิดเทาน้ัน

2-16  กระแสสูงสุดเบรคกระแสสลับ

พิสัย: หนาที่:
100.0 %*   [Application

dependant]
ปอนคากระแสสูงสุดท่ียินยอมเมื่อใช-
เบรคกระแสสลับเพ่ือหลีกเลีย่งความ-
รอนสูงเกินไปในการขดตัวของ-
มอเตอร ฟงกชันเบรคกระแสสลับจะ-
มีในโหมดฟลักซเทาน้ัน (FC 302
เทาน้ัน)

2-17  การควบคุมแรงดันเกิน

อุปกรณเสริม: หนาที่:
การควบคุมแรงดันเกิน (OVC) จะลดความเสี่ยง-
ท่ีตัวแปลงความถี่จะตดัการทํางาน เมื่อมีแรงดัน-
เกินบนดีซีลิงค เน่ืองจากกําลังท่ีสรางขึน้จาก-
โหลด

[0] ยกเลิกการใช ไมตองการใช OVC

[2] * ใช ใช OVC

หมายเหตุ
เวลาเปลี่ยนความเรว็จะปรับโดยอัตโนมัติเพือ่หลีก-
เล่ียงการตัดการทาํงานของตัวแปลงความถี่

3-02  คาอางอิงต่ําสุด

พิสัย: หนาที่:
Size related*   [-999999.999 - par. 3-03

ReferenceFeedbackUnit]

3-03  คาอางอิงสูงสุด

พิสัย: หนาที่:
Size related*   [par. 3-02 - 999999.999

ReferenceFeedbackUnit]
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3-10  คาอางอิงที่กําหนดลวงหนา

อารเรย [8]

พิสัย: หนาที่:
0.00
%*

 
[-100.00
- 100.00
%]

ปอนคาท่ีตางกันของคาอางอิงท่ีกําหนดไวลวง-
หนา (0-7) ในพารามิเตอรน้ีโดยการใชวิธีการเรีบ-
ยงโปรแกรม คาอางอิงท่ีกําหนดลวงหนาจะระบุ-
เปนเปอรเซ็นตของคา RefMAX

(พารามิเตอร 3-03 คาอางอิงสูงสุด, สําหรับวง-
รอบปด ดูท่ี พารามิเตอร 20-14 คาอางอิง/
คาปอนกลับสูงสุด) เมื่อใชคาอางอิงปจจุบัน
ใหเลือก Preset ref. bit 0 / 1 / 2 [16], [17]
หรือ [18] สําหรับอินพุทดิจิตัลท่ีเก่ียวของในกลุม-
พารามิเตอร 5-1* อินพุทดิจิตัล

3-11  ความเร็ว Jog [Hz]

พิสัย: หนาที่:
Size related*   [0.0 - par. 4-14 Hz]

3-15  คาอางอิงแหลง 1

อุปกรณเสริม: หนาที่:
เลือกอินพุตคาอางอิงท่ีใชสําหรับ-
สัญญาณคาอางอิงแรก
พารามิเตอร 3-15 คาอางอิงแหลง 1,
พารามิเตอร 3-16 คาอางอิงแหลง 2
และ พารามิเตอร 3-17 คาอางอิงแหลง
3 ระบุสัญญาณคาอางอิงแตกตางกัน-
ไดถึง 3 แบบ ผลรวมของสัญญาณคา-
อางอิงเหลาน้ีระบุคาอางอิงท่ีแทจรงิ

พารามิเตอรน้ีไมสามารถปรับเปลี่ยนใน-
ขณะท่ีมอเตอรกําลังทํางาน

[0] ไมมีฟงกชัน

[1] * อินพุตอนาล็อก 53

[2] อินพุตอนาล็อก 54

[7] อินพุทแบบพัลซ 29

[8] อินพุทแบบพัลซ 33

[20] โพเทนชิโอมิเตอรดิ-
จิตัล

[21] อินพุทอนาล็อก
X30/11

[22] อินพุทอนาล็อก
X30/12

[23] อินพุตอนาล็อก X42/1

[24] อินพุตอนาล็อก X42/3

[25] อินพุตอนาล็อก X42/5

[29] Analog Input X48/2

[30] วงรอบปด 1 ภายนอก

[31] วงรอบปด 2 ภายนอก

[32] วงรอบปด 3 ภายนอก

3-16  คาอางอิงแหลง 2

อุปกรณเสริม: หนาที่:
เลือกอินพุตคาอางอิงท่ีจะใชสําหรับ-
สัญญาณคาอางอิงท่ี 2
พารามิเตอร 3-15 คาอางอิงแหลง 1,
พารามิเตอร 3-16 คาอางอิงแหลง
2และ
พารามิเตอร 3-17 คาอางอิงแหลง
3ระบุสัญญาณคาอางอิงแตกตางกันได-
ถึง 3 แบบ ผลรวมของสัญญาณคา-
อางอิงเหลาน้ีระบุคาอางอิงท่ีแทจริง

พารามิเตอรน้ีไมสามารถปรับเปลี่ยนใน-
ขณะท่ีมอเตอรกําลังทํางาน

[0] ไมมีฟงกชัน

[1] อินพุตอนาล็อก 53

[2] อินพุตอนาล็อก 54

[7] อินพุทแบบพัลซ 29

[8] อินพุทแบบพัลซ 33

[20] * โพเทนชิโอมิเตอรดิ-
จิตัล

[21] อินพุทอนาล็อก
X30/11
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3-16  คาอางอิงแหลง 2

อุปกรณเสริม: หนาที่:
[22] อินพุทอนาล็อก

X30/12

[23] อินพุตอนาล็อก
X42/1

[24] อินพุตอนาล็อก
X42/3

[25] อินพุตอนาล็อก
X42/5

[29] Analog Input X48/2

[30] วงรอบปด 1 ภายนอก

[31] วงรอบปด 2 ภายนอก

[32] วงรอบปด 3 ภายนอก

3-19  ความเร็ว Jog [RPM]

พิสัย: หนาที่:
Size related*   [0 - par. 4-13 RPM]

3-41  กําหนดเวลาความเร็วขาขึ้น ชุด 1

พิสัย: หนาที่:
Size related*   [1.00 - 3600.00 s]

พา ร า มิ เ ต อ ร .3 − 41 =

tacc × nnorm พา ร า มิ เ ต อ ร .1 − 25
ref rpm s

3-42  กําหนดเวลาความเร็วขาลง ชุด 1

พิสัย: หนาที่:
Size related*   [1.00 - 3600.00 s]

พา ร า มิ เ ต อ ร .3 − 42 =

tdec × nnorm พา ร า มิ เ ต อ ร .1 − 25
ref rpm s

4-10  กําหนดทิศทางการหมุนมอเตอร

อุปกรณเสริม: หนาที่:
เลือกทิศทางการหมุนของมอเตอรท่ีตองการ
ใชพารามิเตอรน้ีเพ่ือปองกันการยอนกลับท่ีไม-
ตองการ

[0] ตามเข็มนาฬิกา อนุญาตเฉพาะการทํางานในทิศทางตามเข็ม-
นาฬิกาเทาน้ัน

[2] * ท้ังสองทิศทาง อนุญาตการทํางานสองทิศทางทั้งตามเขม็-
นาฬิกาและทวนเขม็นาฬิกา

หมายเหตุ
การต้ังคาใน พารามิเตอร 4-10 กําหนดทิศทางการ-
หมุนมอเตอรมีผลกระทบตอการสตารทขณะมอเตอร-
ยังคงหมุนอยูใน พารามิเตอร 1-73 สตารทหาความถี-่
เริม่ตน

4-11  กําหนดความเร็วต่ําสุดมอเตอร

พิสัย: หนาที่:
Size related*   [0 - par. 4-13 RPM]

4-12  ขีดจํากัดดานต่ําของความเร็วมอเตอร [Hz]

พิสัย: หนาที่:
Size related*   [0 - par. 4-14 Hz]

4-13  กําหนดความเร็วสูงสุดมอเตอร

พิสัย: หนาที่:
Size related*   [par. 4-11 - 60000. RPM]

หมายเหตุ
ความถี่เอาทพทุสูงสุดไมสามารถเกิน 10%
ของความถี่ การสลับของอินเวอรเตอร
(พารามิเตอร 14-01 ความถีส่ลับ)

หมายเหตุ
การเปลี่ยนแปลงใดๆ ใน
พารามิเตอร 4-13 กําหนดความเรว็สูงสุดมอเตอร
จะรีเซต็คาใน พารามิเตอร 4-53 ตั้งคาเตือนเมื่อเร็ว-
สูงกวากําหนด ใหมีคาเทากันตามที่ตั้งไว
พารามิเตอร 4-13 กําหนดความเรว็สูงสุดมอเตอร

4-14  ขีดจํากัดดานสูงของความเร็วมอเตอร [Hz]

พิสัย: หนาที่:
Size related*   [par. 4-12 - par. 4-19 Hz]

หมายเหตุ
ความถี่เอาทพทุสูงสุดไมสามารถเกิน 10% ของ
ความถี่การสลับของอินเวอรเตอร
(พารามิเตอร 14-01 ความถีส่ลับ)

4-53  ตัง้คาเตือนเมื่อเร็วสูงกวากําหนด

พิสัย: หนาที่:
Size related*   [par. 4-52 - par. 4-13 RPM]

หมายเหตุ
การเปลี่ยนแปลงใดๆ ใน
พารามิเตอร 4-13 กําหนดความเรว็สูงสุดมอเตอร
จะรีเซต็คาใน พารามิเตอร 4-53 ตั้งคาเตือนเมื่อเร็ว-
สูงกวากําหนด ใหมีคาเทากันตามที่ตั้งไว
พารามิเตอร 4-13 กําหนดความเรว็สูงสุดมอเตอร
หากจําเปนตองใชคาตางกนัใน
พารามิเตอร 4-53 ตั้งคาเตือนเมื่อเร็วสูงกวากาํหนด
ตองต้ังหลังจากการโปรแกรม
พารามิเตอร 4-13 กําหนดความเรว็สูงสุดมอเตอร

4-56  คําเตือนการปอนกลับต่ํา

พิสัย: หนาที่:
-999999.999
ProcessCtrlUnit*

  [-999999.999 -
par. 4-57
ProcessCtrlUnit]

ปอนขดีจํากัดคาปอนกลับ-
ดานต่ํา เมื่อคาปอนกลับมี-
คาต่ํากวาขดีจํากัดน้ี
หนาจอจะแสดงผล
คาปอนกลับต่ํา สามารถตั้ง-
โปรแกรมเอาทพุตสัญญาณ
เพ่ือสรางสัญญาณสถานะ-
บนขั้วตอ 27 หรือ 29
รวมท้ังบนเอาทพุตรีเลย 01
หรือ 02
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4-57  คําเตือนการปอนกลับสูง

พิสัย: หนาที่:
999999.999
ProcessCtrlUnit*

  [par. 4-56 -
999999.999
ProcessCtrlUnit]

ปอนขดีจํากัดคาปอนกลับ-
ดานสูงกวา เมื่อคาปอน-
กลับมีคาสูงเกินกวาขดี-
จํากัดน้ี หนาจอจะแสดงผล
Feedb High
(การปอนกลับสูง)
สามารถตั้งโปรแกรม-
เอาทพุตสัญญาณ
เพ่ือสรางสัญญาณสถานะ-
บนขั้วตอ 27 หรือ 29
รวมท้ังบนเอาทพุตรีเลย 01
หรือ 02

4-64  ตั้งคาบายพาสกึ่งอัตโนมตัิ

อุปกรณเสริม: หนาที่:
[0] * ปด ไมมีการทํางาน

[1] ใชงาน เริ่มการตัง้คาการบายพาสกึ่งอัตโนมัตแิละทําตาม-
ขัน้ตอนตามที่ไดอธิบายไวขางตนตอไป

5-01  เลือกสัญญาณดิจติอล เทอมนิอล 27

อุปกรณเสริม: หนาที่:
[0] * อินพุต กําหนดขัว้ตอ 27 เปนอินพุทดิจิตัล

[1] เอาทพุต กําหนดขัว้ตอ 27 เปนเอาทพุทดิจิตัล

โปรดทราบวาพารามิเตอรนี้ไมสามารถปรับเปลี่ยนในขณะที่-
มอเตอรกําลังทํางาน

5-02  เลือกสัญญาณดิจติอล เทอมนิอล 29

อุปกรณเสริม: หนาที่:
[0] * อินพุต กําหนดขัว้ตอ 29 เปนอินพุทดิจิตัล

[1] เอาทพุต กําหนดขัว้ตอ 29 เปนเอาทพุทดิจิตัล

พารามิเตอรนี้ไมสามารถปรับเปลี่ยนในขณะที่มอเตอรกําลังทํางาน

5-12  ตั้งการทํางานของเทอมินอล 27

มีตัวเลือกและการทํางานที่เหมือนกับพารามิเตอร5-1*ยกเวนสําหรับ
อินพุทพัลส

อุปกรณเสริม: หนาที่:
[0] * ไมมีการทํางาน

[1] รีเซต็

[2] ล่ืนไหลผกผัน

[3] ไหลและรีเซ็ต

[5] เบรคตรง ผกผัน

[6] หยุดผกผัน

[7] อินเตอรล็อคจากภายนอก

[8] สตารท

[9] การสตารทคาง

[10] กลับทิศทาง

[11] สตารทกลับทิศ

[14] เหยาะ

[15] เปดคาอางอิง

[16] บิตตั้งลวงหนา 0

[17] บิตตั้งลวงหนา 1

5-12  ตัง้การทํางานของเทอมนิอล 27

มีตัวเลือกและการทํางานที่เหมือนกับพารามิเตอร5-1*ยกเวนสําหรับ
อินพุทพัลส

อุปกรณเสริม: หนาที่:
[18] บิตตั้งลวงหนา 2

[19] คาอางอิงล็อคคาง

[20] ล็อคคางเอาทพุต

[21] ความเร็วเพ่ิม

[22] ความเร็วลด

[23] ตั้งคาเลือกบิต 0

[24] ตั้งคาเลือกบิต 1

[34] บิตเปลี่ยนเร็ว 0

[36] สายหลักลมเหลว

[37] โหมดไฟไหม

[52] อนุญาตใหรัน

[53] การสตารทดวยมือ

[54] การสตารทอัตโนมัติ

[55] เพ่ิม DigiPot

[56] ลด DigiPot

[57] ลบ DigiPot

[62] รีเซต็ ตัวนับ A

[65] รีเซต็ ตัวนับ B

[66] โหมดการหลับ

[68] Timed Actions Disabled

[69] Constant OFF Actions

[70] Constant ON Actions

[78] รีเซต็เวิรด บํารุงรักษา

[120] การสตารทปมนํา

[121] การเปลี่ยนปมนํา

[130] อินเตอรล็อคปม 1

[131] อินเตอรล็อคปม 2

[132] อินเตอรล็อคปม 3

5-13  ตัง้การทํางานของเทอมนิอล 29

ตวัเลือกและการทํางานเหมือนกับพารามิเตอร5-1*

อุปกรณเสริม: หนาที่:
[0] ไมมีการทํางาน

[1] รีเซ็ต

[2] ลื่นไหลผกผัน

[3] ไหลและรีเซต็

[5] เบรคตรง ผกผัน

[6] หยุดผกผัน

[7] อินเตอรล็อคจากภายนอก

[8] สตารท

[9] การสตารทคาง

[10] กลับทิศทาง

[11] สตารทกลับทิศ

[14] * เหยาะ

[15] เปดคาอางอิง

[16] บิตตั้งลวงหนา 0

[17] บิตตั้งลวงหนา 1

[18] บิตตั้งลวงหนา 2

[19] คาอางอิงล็อคคาง

[20] ล็อคคางเอาทพุต
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5-13  ตั้งการทํางานของเทอมินอล 29

ตัวเลือกและการทํางานเหมือนกับพารามิเตอร5-1*

อุปกรณเสริม: หนาที่:
[21] ความเร็วเพ่ิม

[22] ความเร็วลด

[23] ตั้งคาเลือกบิต 0

[24] ตั้งคาเลือกบิต 1

[30] อินพุทตัวนับ

[32] ตั้งรับพัลส

[34] บิตเปลี่ยนเร็ว 0

[36] สายหลักลมเหลว

[37] โหมดไฟไหม

[52] อนุญาตใหรัน

[53] การสตารทดวยมือ

[54] การสตารทอัตโนมัติ

[55] เพ่ิม DigiPot

[56] ลด DigiPot

[57] ลบ DigiPot

[60] ตัวนับ A (ขึ้น)

[61] ตัวนับ A (ลง)

[62] รีเซต็ ตัวนับ A

[63] ตัวนับ B (ขึน้)

[64] ตัวนับ B (ลง)

[65] รีเซต็ ตัวนับ B

[66] โหมดการหลับ

[68] Timed Actions Disabled

[69] Constant OFF Actions

[70] Constant ON Actions

[78] รีเซต็เวิรด บํารุงรักษา

[120] การสตารทปมนํา

[121] การเปลี่ยนปมนํา

[130] อินเตอรล็อคปม 1

[131] อินเตอรล็อคปม 2

[132] อินเตอรล็อคปม 3

5-14  ขั้วตอ 32 อินพุทดิจิตอล

อุปกรณเสริม: หนาที่:
[0] * ไมใชงาน มตีัวเลือกและการทํางานที่เหมือนกับพารามิเตอร

5-1* อินพุทดิจิตอล ยกเวนสําหรับอินพุทพัลส

5-15  ขั้วตอ 33 อินพุทดิจิตอล

อุปกรณเสริม: หนาที่:
[0] * ไมใชงาน มตีัวเลือกและการทํางานที่เหมือนกับ-

พารามิเตอร5-1* อินพุทดิจิตอล

5-40  กําหนดการทํางานของรีเลย

อารเรย [8]
(รีเลย 1 [0], รีเลย 2 [1]
ตัวเลือก MCB 105: รีเลย 7 [6], รีเลย 8 [7] และ รีเลย 9 [8])
เลือกตัวเลือกเพ่ือระบุฟงกชันของรีเลย
การเลือกรีเลยเชิงกลแตละตวัทําไดในพารามิเตอรอารเรย

อุปกรณเสริม: หนาที่:
[0] * ไมมีการทํางาน

[1] การควบคุมพรอม

[2] ชุดขบัพรอม

5-40  กําหนดการทํางานของรีเลย

อารเรย [8]
(รีเลย 1 [0], รีเลย 2 [1]
ตัวเลือก MCB 105: รีเลย 7 [6], รีเลย 8 [7] และ รีเลย 9 [8])
เลือกตัวเลือกเพ่ือระบุฟงกชันของรีเลย
การเลือกรีเลยเชิงกลแตละตัวทําไดในพารามเิตอรอารเรย

อุปกรณเสริม: หนาที่:
[3] ขับพรอม/คุมไกล

[4] พรอมรับคําสั่ง/ไมเตือน

[5] * กําลังรัน การตั้งคามาตรฐานจากโรงงาน-
สําหรับรีเลย 2

[6] การรัน/ไมเตือน

[8] อางอิง/ไมเตือน

[9] * สัญญาณเตือน การตั้งคามาตรฐานจากโรงงาน-
สําหรับรีเลย 1

[10] สัญฯหรือคําเตือน

[11] ท่ีขีดจํากัดทอรก

[12] นอกชวงกระแส

[13] ต่ํากวากระแส, ต่ํา

[14] สูงกวากระแส, สูง

[15] นอกชวงความเร็ว

[16] ความเร็ว,ต่ํา

[17] ความเร็ว,สูง

[18] ออกนอกชวงปอนกลับ

[19] ต่ํากวาคาปอนกลับต่ํา

[20] สูงกวาคาปอนกลับสูง

[21] การเตือนความรอน

[25] กลับทิศทาง

[26] บัส OK

[27] ขีดทอรก&หยุด

[28] เบรก, ไมเตือนเบรก

[29] เบรคพรอม, ไมผิด

[30] พรองเบรค(IGBT)

[35] อินเตอรล็อคภายนอก

[36] คําสั่งคุม บิต11

[37] คําสั่งคุม บิต12

[40] ออกนอกชวงคาอางอิง

[41] ต่ํากวาคาอางอิง, ต่ํา

[42] สูงกวาคาอางอิง, สูง

[45] ควบคุมบัส

[46] คุมบัส, 1 ถาหมดเวลา

[47] คุมบัส, 0 ถาหมดเวลา

[60] ตัวเปรียบเทียบ 0

[61] ตัวเปรียบเทียบ 1

[62] ตัวเปรียบเทียบ 2

[63] ตัวเปรียบเทียบ 3

[64] ตัวเปรียบเทียบ 4

[65] ตัวเปรียบเทียบ 5

[70] กฎตรรกะ 0

[71] กฎตรรกะ 1

[72] กฎตรรกะ 2

[73] กฎตรรกะ 3

[74] กฎตรรกะ 4

[75] กฎตรรกะ 5
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5-40  กําหนดการทํางานของรีเลย

อารเรย [8]
(รีเลย 1 [0], รีเลย 2 [1]
ตัวเลือก MCB 105: รีเลย 7 [6], รีเลย 8 [7] และ รีเลย 9 [8])
เลือกตัวเลือกเพ่ือระบุฟงกชันของรีเลย
การเลือกรีเลยเชิงกลแตละตวัทําไดในพารามิเตอรอารเรย

อุปกรณเสริม: หนาที่:
[80] SLเอาทพุตดิจิฯA

[81] SLเอาทพุตดิจิฯB

[82] SLเอาทพุตดิจิฯC

[83] SLเอาทพุตดิจิฯD

[84] SLเอาทพุตดิจิฯE

[85] SLเอาทพุตดิจิฯF

[160] ไมมีสัญฯเตือน

[161] การรันกลับทิศ

[165] คาอางอิงหนาเครื่องท่ีใช

[166] คาอางอิงไกล

[167] สตารทคําสั่งทํางาน

[168] โหมดทํางานดวยมือ

[169] โหมดอัตโนมัติ

[180] นาฬิกา ผิดพลาด

[181] การบํารุงรักษา คร้ังท่ีแลว

[190] ไมมีการไหล

[191] ปมแหง

[192] ปลายของเสนโคง

[193] โหมดการหลับ

[194] สายพานชํารุด

[195] การควบคุมวาลวบายพาส

[196] โหมดเพลิงไหม

[197] โหมดไฟไหมเคยทํางาน

[198] เล่ียงชุดขบั

[211] ปมแบบคาสเดค 1

[212] ปมแบบคาสเดค 2

[213] ปมแบบคาสเดค 3

6-01  ฟงกชนัหมดเวลารอสัญญาณ

อุปกรณเสริม: หนาที่:
เลือกฟงกชันหมดเวลา การทํางานที่ตั้งใน
พารามิเตอร 6-01 ฟงกชันหมดเวลารอ-
สัญญาณ จะทํางานถาสัญญาณอินพุทบนบ-
นขั้วตอ 53 หรือ 54 ต่ํากวา 50% ของคาใน
พารามิเตอร 6-10 ขัว้ 53 แรงดันระดับต่ํา,
พารามิเตอร 6-12 ขัว้ 53 กระแสระดับต่ํา,
พารามิเตอร 6-20 ขัว้ 54 แรงดันระดับต่ํา หรือ
พารามิเตอร 6-22 ขัว้ 54 กระแสระดับต่ํา
สําหรับชวงระยะเวลาที่ระบุใน
พารามิเตอร 6-00 เวลาหมดเวลารอสัญญาณ
หากมีการหมดเวลาเกิดขึ้นพรอมกันหลายครั้ง
ตัวแปลงความถ่ีจะใหความสําคัญของฟงกชัน-
หมดเวลาตามลําดับตอไปน้ี:

1. พารามิเตอร 6-01 ฟงกชันหมดเวลา-
รอสัญญาณ

2. พารามิเตอร 8-04 ฟงกชันควบคุม-
เมื่อหมดเวลา

6-01  ฟงกชันหมดเวลารอสัญญาณ

อุปกรณเสริม: หนาที่:
ความถี่เอาทพุทของตัวแปลงความถี่
สามารถเปน:

• [1] ล็อกคางท่ีคาปจจุบัน

• [2] ทําการลบลางไปยังการหยุด

• [3] ทําการลบลางไปยังความเร็ว Jog

• [4] ทําการลบลางไปยังความเร็ว-
สูงสุด

• [5] ทําการลบลางไปยังการหยุด-
โดยมีการตัดการทํางานตามมา

[0]
*

ปด

[1] ล็อคคางเอาทพุต

[2] หยุด

[3] เหยาะ

[4] ความเร็วสูงสุด

[5] หยุดและตัด

6-02  ฟงกชันการหมดเวลาแรงดันระดับศูนยของโหมด-
ไฟไหม

อุปกรณเสริม: หนาที่:
การทํางานที่ตั้งใน
พารามิเตอร 6-01 ฟงกชันหมดเวลารอ-
สัญญาณ จะทํางานถาสัญญาณอินพุตบน-
อินพุตอนาล็อกต่ํากวา 50% ของคาในกลุม-
พารามิเตอร 6-1* to 6-6* "ขั้วตอ xx
กระแสต่ํา” หรือ “ขั้วตอ xx แรงดันต่ํา"
สําหรับชวงระยะเวลาที่ระบุใน
พารามิเตอร 6-00 เวลาหมดเวลารอสัญญาณ

[0] * ปด

[1] ล็อคคางเอาทพุต

[2] หยุด

[3] เหยาะ

[4] ความเร็วสูงสุด
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6-10  ขั้ว 53 แรงดันระดับต่ํา

พิสัย: หนาที่:
0.07 V*   [0.00 - par.

6-11 V]
ปอนคาแรงดันต่ํา คาการสเกลอินพุทอนา-
ล็อกน้ีควรตรงกับคาอางอิง/คาปอนกลับต่ํา
ท่ีตั้งใน พารามิเตอร 6-14 ขัว้ 53
คาอางอิง/คาปอนกลับคา

6-11  ขั้ว 53 แรงดันระดับสูง

พิสัย: หนาที่:
10.00 V*   [par. 6-10 -

10.00 V]
ปอนคาแรงดันสูง คาการสเกลอินพุทอนา-
ล็อกน้ีควรตรงกับคาอางอิง/คาปอนกลับ-
สูงท่ีตั้งใน พารามิเตอร 6-15 ขั้ว 53
คาอางอิง/คาปอนกลับคา

6-12  ขั้ว 53 กระแสระดับต่ํา

พิสัย: หนาที่:
4.00
mA*

  [0.00 -
par. 6-13
mA]

ปอนคากระแสต่ํา สัญญาณคาอางอิงน้ีควร-
สอดคลองกับคาอางอิง/คาปอนกลับต่ํา ท่ีตั้งใน
พารามิเตอร 6-14 ขั้ว 53 คาอางอิง/
คาปอนกลับคา ควรตั้งคาไวท่ี >2 mA
เพ่ือเปดใชฟงกชัน Live Zero Time-out ใน
พารามิเตอร 6-01 ฟงกชันหมดเวลารอสัญญาณ

6-13  ขั้ว 53 กระแสระดับสูง

พิสัย: หนาที่:
20.00 mA*   [par. 6-12 -

20.00 mA]
ปอนคากระแสดานสูงใหตรงกับคา-
อางอิง/คาปอนกลับดานสูงท่ีตั้งใน
พารามิเตอร 6-15 ขั้ว 53 คาอางอิง/
คาปอนกลับคา

6-14  ขั้ว 53 คาอางอิง/คาปอนกลับคา

พิสัย: หนาที่:
0.000 *   [-999999.999 -

999999.999 ]
ปอนคาตามขั้นอินพุทอนาล็อกท่ี-
สอดคลองกับคาแรงดัน/คากระแสต่ําท่ี-
ตั้งคาใน พารามิเตอร 6-10 ขัว้ 53
แรงดันระดับต่ํา และ
พารามิเตอร 6-12 ขั้ว 53
กระแสระดับต่ํา

6-15  ขั้ว 53 คาอางอิง/คาปอนกลับคา

พิสัย: หนาที่:
Size
related*

  [-999999.999
- 999999.999 ]

ปอนคาตามขั้นอินพุตอนาล็อกท่ี-
สอดคลองกับคาแรงดนัสูงสุด/
คากระแสสูงสุดท่ีตั้งคาใน
พารามิเตอร 6-11 ขั้ว 53
แรงดันระดับสูง และ
พารามิเตอร 6-13 ขั้ว 53
กระแสระดับสูง

6-16  ข้ัว 53 คาคงที่เวลาตัวกรอง

พิสัย: หนาที่:
0.001 s*   [0.001 -

10.000 s]
ปอนคาคงท่ีเวลา สวนน้ีคือคาคงท่ีเวลาตัว-
กรองผานต่ําแบบดิจิตอลอันดับท่ี 1
สําหรับจํากัดสัญญาณรบกวนทางไฟฟาบน-
ขั้วตอ 53 คาคงท่ีเวลาท่ีสูงจะเพ่ิม-
ประสิทธิภาพการลดทอนการรบกวนได
แตก็จะเพ่ิมระยะหนวงเวลาที่ผานตัวกรอง
พารามิเตอรน้ีไมสามารถปรับเปลี่ยนในขณะ-
ท่ีมอเตอรกําลังทํางาน

6-17  ข้ัว 53 แรงดันต่ําเกินไป

อุปกรณเสริม: หนาที่:
พารามิเตอรน้ีทําใหเปนไปไดท่ีจะยกเลิกการใช-
การตรวจสอบแรงดันต่ําเกินไป เชน
จะใชเม่ือเอาทพุทอนาล็อกถกูใชเปนสวนหนึ่ง-
ของระบบ I/O แบบกระจายศูนย (เชน
เมื่อไมมีสวนของตัวแปลงความถี่ใดๆ เก่ียวของ-
กับฟงกชันควบคุม แตทําการปอนขอมูลใหกับ-
ระบบจัดการอาคาร)

[0] ยกเลิกการใช

[1] * ใช

6-20  ข้ัว 54 แรงดันระดับต่ํา

พิสัย: หนาที่:
0.07 V*   [0.00 - par.

6-21 V]
ปอนคาแรงดันต่ํา คาการสเกลของอินพุ-
ทอนาล็อกน้ีควรสอดคลองกับคาอางอิง/
คาปอนกลับต่ํา ท่ีตั้งใน
พารามิเตอร 6-24 ขั้ว 54 คาอางอิง/
คาปอนกลับต่ํา

6-21  ข้ัว 54 แรงดันระดับสูง

พิสัย: หนาที่:
10.00 V*   [par. 6-20 -

10.00 V]
ปอนคาแรงดันสูง คาการสเกลอินพุทอนา-
ล็อกน้ีควรตรงกับคาอางอิง/คาปอนกลับ-
สูงท่ีตั้งใน พารามิเตอร 6-25 ขัว้ 54
คาอางอิง/คาปอนกลับสูง

6-22  ข้ัว 54 กระแสระดับต่ํา

พิสัย: หนาที่:
4.00
mA*

  [0.00 -
par. 6-23
mA]

ปอนคากระแสต่ํา สัญญาณคาอางอิงน้ีควร-
สอดคลองกับคาอางอิง/คาปอนกลับต่ํา ท่ีตั้งใน
พารามิเตอร 6-24 ขัว้ 54 คาอางอิง/
คาปอนกลับต่ํา ควรตั้งคาไวท่ี >2 mA
เพ่ือเปดใชฟงกชัน Live Zero Time-out ใน
พารามิเตอร 6-01 ฟงกชันหมดเวลารอสัญญาณ

6-23  ข้ัว 54 กระแสระดับสูง

พิสัย: หนาที่:
20.00 mA*   [par. 6-22 -

20.00 mA]
ปอนคากระแสดานสูงใหตรงกับคา-
อางอิง/คาปอนกลับดานสูงท่ีตั้งใน
พารามิเตอร 6-25 ขัว้ 54 คาอางอิง/
คาปอนกลับสูง
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6-24  ขั้ว 54 คาอางอิง/คาปอนกลับต่ํา

พิสัย: หนาที่:
0.000 *   [-999999.999 -

999999.999 ]
ปอนคาตามขัน้อินพุตอนาล็อกท่ี-
สอดคลองกับคาแรงดันสูงสุด/
คากระแสสูงสุดท่ีตัง้คาใน
พารามิเตอร 6-20 ขัว้ 54
แรงดันระดับต่ํา และ
พารามิเตอร 6-22 ขัว้ 54
กระแสระดับต่ํา

6-25  ขั้ว 54 คาอางอิง/คาปอนกลับสูง

พิสัย: หนาที่:
100.000
*

  [-999999.999 -
999999.999 ]

ปอนคาตามขัน้อินพุตอนาล็อกท่ี-
สอดคลองกับคาแรงดันสูงสุด/
คากระแสสูงสุดท่ีตัง้คาใน
พารามิเตอร 6-21 ขั้ว 54 แรงดันระดับ-
สูง และ พารามิเตอร 6-23 ขั้ว 54
กระแสระดับสูง

6-26  ขั้ว 54 คาคงที่เวลาตัวกรอง

พิสัย: หนาที่:
0.001 s*   [0.001 -

10.000 s]
ปอนคาคงท่ีเวลา สวนน้ีคือคาคงท่ีเวลาตัว-
กรองผานต่ําแบบดิจิตอลอันดับท่ี 1
สําหรับจํากัดสัญญาณรบกวนทางไฟฟาบน-
ขัว้ตอ 54 คาคงท่ีเวลาท่ีสูงจะเพ่ิม-
ประสิทธิภาพการลดทอนการรบกวนได
แตก็จะเพ่ิมระยะหนวงเวลาที่ผานตัวกรอง
พารามิเตอรน้ีไมสามารถปรับเปลีย่นในขณะ-
ท่ีมอเตอรกําลังทํางาน

6-27  ขั้ว 54 แรงดันต่ําเกินไป

อุปกรณเสริม: หนาที่:
พารามิเตอรน้ีทําใหเปนไปไดท่ีจะยกเลิกการใช-
การตรวจสอบแรงดันต่ําเกินไป เชน
จะใชเมื่อเอาทพุทอนาล็อกถูกใชเปนสวนหนึ่ง-
ของระบบ I/O แบบกระจายศูนย (เชน
เมื่อไมมีสวนของตัวแปลงความถี่ใดๆ เก่ียวของ-
กับฟงกชันควบคุม แตทําการปอนขอมูลใหกับ-
ระบบจัดการอาคาร)

[0] ยกเลิกการใช

[1] * ใช

6-50  เอาทพุต ขั้ว 42

อุปกรณเสริม: หนาที่:
เลือกฟงกชันของขั้วตอ 42
เปนเอาทพุตกระแสอนาล็อก
กระแสมอเตอรท่ี 20 mA ตรงกับ Imax

[0] * ไมมีการทํางาน

[100] ความถี่เอาทพุท
0-100

0 - 100 Hz, (0-20 mA)

[101] คาอางอิง ต่ําสุด-
สูงสุด

คาอางอิงต่ําสุด - คาอางอิงสูงสุด,
(0-20 mA)

6-50  เอาทพุต ขั้ว 42

อุปกรณเสริม: หนาที่:
[102] การปอนกลับ

+-200%
-200% ถึง +200% ของ
พารามิเตอร 20-14 คาอางอิง/
คาปอนกลับสูงสุด, (0-20 mA)

[103] กระแสมอเตอร 0-
Imax

0 - กระแสอินเวอรเตอรสูงสุด
(พารามิเตอร 16-37 กระแสอินเวอร-
เตอรสูงสุด), (0-20 mA)

[104] แรงบิด 0-Tlim 0 - ขีดจํากัดแรงบิด
(พารามิเตอร 4-16 กําหนดคาแรงบิด-
มอเตอร), (0-20 mA)

[105] แรงบิด 0-Tnom 0 - แรงบิดพิกัดของมอเตอร, (0-20
mA)

[106] กําลัง 0-Pnom 0 - กําลังพิกัดของมอเตอร, (0-20
mA)

[107]
*

ความเร็ว 0-
ขดีจํากัดสูง

0 - ขีดจํากัดความเร็วสูง
(พารามิเตอร 4-13 กําหนดความเร็ว-
สูงสุดมอเตอร และ
พารามิเตอร 4-14 ขดีจํากัดดานสูง-
ของความเร็วมอเตอร [Hz]), (0-20
mA)

[113] วงรอบปด 1 ภายนอก 0 - 100%, (0-20 mA)

[114] วงรอบปด 2 ภายนอก 0 - 100%, (0-20 mA)

[115] วงรอบปด 3 ภายนอก 0 - 100%, (0-20 mA)

[130] ค.ถี่ออก 0-100
4-20mA

0 - 100 Hz

[131] คาอางอิง 4-20mA คาอางอิงต่ําสุด - คาอางอิงสูงสุด

[132] ปอนกลับ4-20mA -200% ถึง +200% ของ
พารามิเตอร 20-14 คาอางอิง/
คาปอนกลับสูงสุด

[133] มอเตอร4-20mA 0 - กระแสอินเวอรเตอรสูงสุด กระแส
(พารามิเตอร 16-37 กระแสอินเวอร-
เตอรสูงสุด)

[134] บิด 0-จํากัด 4-20 mA 0 - ขีดจํากัดแรงบิด
(พารามิเตอร 4-16 กําหนดคาแรงบิด-
มอเตอร)

[135] บิด 0-ปกติ 4-20mA 0 – แรงบิดพิกัดของมอเตอร

[136] กําลัง 4-20mA 0 - กําลังพิกัดของมอเตอร

[137] ความเร็ว 4-20mA 0 - ขีดจํากัดความเร็วสูง (4-13และ
4-14)

[139] ควบคุมบัส 0 - 100%, (0-20 mA)

[140] ควบคุมบัส 4-20 mA 0 - 100%

[141] ควบคุมบัส t.o. 0 - 100%, (0-20 mA)

[142] บัส4-20mAหมดเวลา 0 - 100%

[143] Ext. CL 1 4-20mA 0 - 100%

[144] Ext. CL 2 4-20mA 0 - 100%

[145] Ext. CL 3 4-20mA 0 - 100%

[150] Max Out Fr 4-20mA
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หมายเหตุ
คาสําหรับการตั้งคาอางองิต่ําสุดมีอยูใน
พารามิเตอร 3-02 คาอางอิงต่ําสุด วงรอบเปด และ
พารามิเตอร 20-13 คาอางองิ/คาปอนกลับต่ําสุด
วงรอบปด - คาสําหรับคาอางอิงสูงสุดสําหรบัวงรอบ-
เปดมีอยูใน พารามิเตอร 3-03 คาอางองิสูงสุด
และวงรอบปด พารามิเตอร 20-14 คาอางอิง/
คาปอนกลับสูงสุด

6-51  ขั้ว 42 สเกลต่ําสุดของเอาทพุต

พิสัย: หนาที่:
0.00
%*

  [0.00 -
200.00 %]

ทําการสเกลเอาทพุทสูงสุด (0 หรือ 4 mA)
ของสัญญาณอนาล็อกในขัว้ตอ 42
ตั้งคาน้ีใหเปนเปอรเซ็นตของพิกัดเต็มของ-
ตัวแปรที่เลือกใน พารามิเตอร 6-50 เอาทพุต
ขัว้ 42

6-52  ขั้ว 42 สเกลสูงสุดของเอาทพุต

พิสัย: หนาที่:
100.
00
%*

  [0.00
-
200.00
%]

ทําการสเกลเอาทพุทสูงสุด (20 mA)
ของสัญญาณอนาล็อกในขั้วตอ 42
ตั้งคาน้ีใหเปนเปอรเซน็ตของพิกัดเต็มของตัวแปรที-่
เลือกใน พารามิเตอร 6-50 เอาทพุต ขั้ว 42

สามารถรับคาท่ีต่ํากวา 20 mA เมื่อเต็มสเกล
โดยการตั้งโปรแกรมคา >100% โดยการใชสูตรดัง-
ตอไปน้ี:

20 mA / ที่ ต อ ง ก า ร  สู ง สุ ด  ก ร ะ แ ส × 100 %

i.e. 10mA :  20 mA
10 mA × 100 % = 200 %

ตัวอยาง 1:
คาตัวแปร= OUTPUT FREQUENCY, พิกัด = 0-100 Hz
พิกัดท่ีจําเปนสําหรับเอาทพุท = 0-50 Hz
ตองการสัญญาณเอาทพุท 0 หรือ 4 mA ท่ี 0 Hz (0%
ของพิกัด) - ตั้ง พารามิเตอร 6-51 ขั้ว 42 สเกลต่ําสุดของเอาทพุต
ท่ี 0%
ตองการสัญญาณเอาทพุท 20 mA ท่ี 50 Hz (50% ของพิกัด) -
ตั้ง พารามิเตอร 6-52 ขั้ว 42 สเกลสูงสุดของเอาทพุต ท่ี 50%

ตัวอยาง 2:
ตัวแปร = FEEDBACK, พิกัด = -200% ถึง +200%
พิกัดท่ีตองการสําหรับเอาทพุท= 0-100%
ตองการสัญญาณเอาทพุท 0 หรือ 4 mA ท่ี 0% (50% ของพิกัด) -
ต้ัง พารามิเตอร 6-51 ขั้ว 42 สเกลต่ําสุดของเอาทพุต ท่ี 50%
ตองการสัญญาณเอาทพุท 20 mA ท่ี 100% (75% ของพิกัด) -
ต้ัง พารามิเตอร 6-52 ขั้ว 42 สเกลสูงสุดของเอาทพุต ท่ี 75%
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ตัวอยาง 3:
คาตัวแปร= REFERENCE, พิกัด= คาอางอิงตํ่าสุด -
คาอางอิงสูงสุด
พิกัดท่ีตองการสําหรับเอาทพุท = คาอางอิงต่ําสุด (0%) -
คาอางอิงสูงสุด (100%), 0-10 mA
ตองการสัญญาณเอาทพุท 0 หรือ 4 mA ท่ีคาอางอิงตํ่าสุด - ต้ัง
พารามิเตอร 6-51 ขั้ว 42 สเกลต่ําสุดของเอาทพุต ท่ี 0%
ตองการสัญญาณเอาทพุท 10 mA ท่ีคาอางอิงสูงสุด (100%
ของพิกัด) - ตั้ง พารามิเตอร 6-52 ขั้ว 42 สเกลสูงสุดของเอาทพุต
ท่ี 200%
(20 mA / 10 mA x 100%=200%)

14-01  ความถี่สลับ

อุปกรณเสริม: หนาที่:
เลือกความถี่ การสวิตช่ิงอินเวอรเตอร การเปลี่ยน-
ความถี่ สวิตช่ิงสามารถชวยลดสัญญาณรบกวน-
ทางเสียงจากมอเตอรได

หมายเหตุ
คาความถีเ่อาทพุทของตัวแปลง-
ความถีต่องไมเกิน 1/10 ของความถี่
สวติชิ่ง เมื่อมอเตอรกาํลังทาํงาน
ปรบัสวติช่ิง การสลับ ใน
พารามิเตอร 14-01 ความถีส่ลับ
จนกวาเสียงรบกวนจากมอเตอรจะ-
เบาลงเทาที่เปนไปได ดูเพิม่เติมที่
พารามิเตอร 14-00 รูปแบบการสลับ
และหัวขอ การลดพกิดั

[0] 1.0 kHz

[1] 1.5 kHz

[2] 2.0 kHz

[3] 2.5 kHz

[4] 3.0 kHz

[5] 3.5 kHz

[6] 4.0 kHz

[7] * 5.0 kHz

[8] 6.0 kHz

[9] 7.0 kHz

[10] 8.0 kHz

[11] 10.0 kHz

14-01  ความถี่สลับ

อุปกรณเสริม: หนาที่:
[12] 12.0 kHz

[13] 14.0 kHz

[14] 16.0 kHz

20-00  แหลงคาปอนกลับ 1

อุปกรณเสริม: หนาที่:
สัญญาณคาปอนกลบัท่ีแตกตางกัน-
ถึงสามรูปแบบสามารถใชเพ่ือมอบ-
สัญญาณคาปอนกลบัสําหรบัใหกับ-
ตัวควบคุม PID ของตัวแปลงความถี่
พารามิเตอรน้ีจะกําหนดวาอินพุทใด-
จะถูกใชเปนแหลงสัญญาณปอนกลับ-
ตัวแรก
อินพุทอนาล็อก X30/11
และอินพุทอนาล็อก X30/12
ดูท่ีอินพุทบนบอรด I/O
อเนกประสงคท่ีเปนอุปกรณเสริม

[0] ไมมีฟงกชัน

[1] อินพุทอนาล็อก 53

[2] * อินพุทอนาล็อก 54

[3] อินพุทแบบพัลซ 29

[4] อินพุทแบบพัลซ 33

[7] อินพุทอนาล็อก X30/11

[8] อินพุทอนาล็อก X30/12

[9] อินพุตอนาล็อก X42/1

[10] อินพุตอนาล็อก X42/3

[11] อินพุตอนาล็อก X42/5

[15] Analog Input X48/2

[100] การปอนกลับบัส 1

[101] การปอนกลับบัส 2

[102] การปอนกลับบัส 3

[104] ไรตัวตรวจจับการไหล ตองตั้งคาโดย MCT10 ท่ีมีปลั๊กอิน-
เฉพาะแบบไรตัวตรวจจับ

[105] ไรตัวตรวจจับความดัน ตองตั้งคาโดย MCT10 ท่ีมีปลั๊กอิน-
เฉพาะแบบไรตัวตรวจจับ

หมายเหตุ
หากไมไดใชคาปอนกลับ แหลงขอมูลของคาน้ีตอง-
ถกูสงไปที่ ไมมีการทํางาน [0]
พารามิเตอร 20-20 ฟงกชันการปอนกลับ
จะกาํหนดวธิีปอนกลับสามวิธีท่ีเปนไปไดทีจ่ะถกูใช-
โดยตัวควบคุม PID

20-01  การแปลงคาปอนกลับ 1

อุปกรณเสริม: หนาที่:
พารามิเตอรน้ีชวยใหฟงกชันการแปลงคาถูกนําไป-
ใชกับคาปอนกลับ 1

[0]
*

แบบเสนตรง เสนตรง[0] ไมสงผลตอคาปอนกลับ

[1] เลขฐานสอง รากท่ีสอง [1] โดยท่ัวไปใชเมื่อเซ็นเซอรความดัน-
ถูกใชเพ่ือใหคาปอนกลับการไหล
((ก า ร ไ หล  ∝ ค ว า ม ดั น )).

วิธีการ โปรแกรม ตัวแปลงความ... คําแนะนําการใชงานชดุขับเคลื่อน VLT® HVAC

90 MG.11.AD.9A - VLT® เปนเคร่ืองหมายจดทะเบยีนการคาของ Danfoss

77



20-01  การแปลงคาปอนกลับ 1

อุปกรณเสริม: หนาที่:
[2] แรงดันเปน-

อุณหภมูิ
ความดันเปนอุณหภมูิ [2] ถูกใชในการนําไปใชกับ-
เคร่ืองอัดอากาศเพื่อใหมคีาปอนกลับอุณหภูมิโดย-
การใชเซ็นเซอรความดัน อุณหภมูิของสารทําความ-
เย็นจะถูกคํานวณโดยใชสมการดังตอไปน้ี

อุ ณหภู มิ  =  A2
(ln(Pe + 1) − A1) − A3,

เมื่อ A1, A2 และ A3 เปนคาคงท่ีเฉพาะของสาร-
ทําความเย็น สารทําความเย็นจะตองถูกเลือกใน
พารามิเตอร 20-30 สารทําความเย็น.
พารามิเตอร 20-21 เซต็พอยต 1ถึง
พารามิเตอร 20-23 เซต็พอยต 3 ชวยใหสามารถ-
ปอนคาของ A1, A2 และ A3 สําหรับสารทําความ-
เย็นท่ีไมไดอยูในรายการ
พารามิเตอร 20-30 สารทําความเย็น

[3] Pressure to
flow

แรงดันตอการไหลจะนํามาใชในการใชงานท่ีตองมี-
การควบคุมการไหลของอากาศในทอ
สัญญาณปอนกลับจะแสดงดวยคาการวัดของแรง-
ดันไดนามิก (pitot tube)

ก า ร ไ หล = ท อ  พื้ นที่  

×  ไ ด นา มิ ก  ค ว า ม ดั น  ×

 อ า ก า ศ  ค ว า มหนา แ น น  แ ฟค เ ต อ ร
โปรดดูเพ่ิมเติมท่ีพารามิเตอร 20-34 Duct 1 Area
[m2] ถึง พารามิเตอร 20-38 Air Density Factor
[%] สําหรับการตั้งคาพ้ืนท่ีทอและความหนาแนน-
ของอากาศ

[4] Velocity to
flow

ความเร็วตอการไหลนํามาใชในการใชงานท่ีตองมี-
การควบคุมการไหลของอากาศในทอ
สัญญาณปอนกลับจะแสดงดวยคาการวัดของ-
ความเร็วอากาศ

ก า ร ไ หล = ท อ  พื้ นที่  ×

 อ า ก า ศ  ค ว า ม เ ร็ ว

โปรดดูเพ่ิมเติมท่ี พารามิเตอร 20-34 Duct 1 Area
[m2] ถึง พารามิเตอร 20-37 Duct 2 Area [in2]
สําหรับการตั้งคาพ้ืนท่ีทอ

20-02  คาปอนกลับ 1 หนวยแหลง

อุปกรณเสริม: หนาที่:
พารามิเตอรน้ีจะระบุเครื่องท่ีใชสําหรับแหลงคาปอน-
กลับน้ี กอนท่ีจะใชการแปลงคาปอนกลับของ
พารามิเตอร 20-01 การแปลงคาปอนกลับ 1
เคร่ืองไมไดถูกใชโดยตัวควบคุม PID

[0] *

[1] %

[5] PPM

[10] 1/min

[11] RPM

[12] PULSE/s

[20] l/s

[21] l/min

[22] l/h

[23] m³/s

20-02  คาปอนกลับ 1 หนวยแหลง

อุปกรณเสริม: หนาที่:
[24] m³/min

[25] m³/h

[30] kg/s

[31] kg/min

[32] kg/h

[33] t/min

[34] t/h

[40] m/s

[41] m/min

[45] m

[60] °C

[70] mbar

[71] บาร

[72] Pa

[73] kPa

[74] m WG

[75] mm Hg

[80] kW

[120] GPM

[121] gal/s

[122] gal/min

[123] gal/h

[124] CFM

[125] ft³/s

[126] ft³/min

[127] ft³/h

[130] lb/s

[131] lb/min

[132] lb/h

[140] ft/s

[141] ft/min

[145] ft

[160] °F

[170] psi

[171] lb/in2

[172] in wg

[173] ft WG

[174] in Hg

[180] HP

หมายเหตุ
พารามิเตอรน้ีจะมีอยูเมื่อใชการแปลงคาปอนกลับ-
ความดันใหเปนอณุหภูมิเทาน้ัน
หากมีการเลือกตัวเลือก เสนตรง [0] ใน
พารามิเตอร 20-01 การแปลงคาปอนกลับ 1
การตั้งคาตัวเลือกใดๆ ใน
พารามิเตอร 20-02 คาปอนกลับ 1 หนวยแหลง
ซึง่ไมปรากฏเปนตัวแปลง จะปรากฎเปนหน่ึงตอหนึ่ง
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20-03  แหลงคาปอนกลับ 2

อุปกรณเสริม: หนาที่:
ดู พารามิเตอร 20-00 แหลงคาปอน-
กลับ 1 สําหรับรายละเอียด

[0] * ไมมีฟงกชัน

[1] อินพุทอนาล็อก 53

[2] อินพุทอนาล็อก 54

[3] อินพุทแบบพัลซ 29

[4] อินพุทแบบพัลซ 33

[7] อินพุทอนาล็อก X30/11

[8] อินพุทอนาล็อก X30/12

[9] อินพุตอนาล็อก X42/1

[10] อินพุตอนาล็อก X42/3

[11] อินพุตอนาล็อก X42/5

[15] Analog Input X48/2

[100] การปอนกลับบัส 1

[101] การปอนกลับบัส 2

[102] การปอนกลับบัส 3

20-04  การแปลงคาปอนกลับ 2

อุปกรณเสริม: หนาที่:
ดู พารามิเตอร 20-01 การแปลงคาปอน-
กลับ 1 สําหรับรายละเอียด

[0] * แบบเสนตรง

[1] เลขฐานสอง

[2] แรงดันเปนอุณหภมูิ

[3] Pressure to flow

[4] Velocity to flow

20-05  หนวยแหลงคาปอนกลับ 2

อุปกรณเสริม: หนาที่:
ดู พารามิเตอร 20-02 คาปอนกลับ 1 หนวยแหลง
สําหรับรายละเอียด

20-06  แหลงคาปอนกลับ 3

อุปกรณเสริม: หนาที่:
ดู พารามิเตอร 20-00 แหลงคาปอน-
กลับ 1 สําหรับรายละเอียด

[0] * ไมมีฟงกชัน

[1] อินพุทอนาล็อก 53

[2] อินพุทอนาล็อก 54

[3] อินพุทแบบพัลซ 29

[4] อินพุทแบบพัลซ 33

[7] อินพุทอนาล็อก X30/11

[8] อินพุทอนาล็อก X30/12

[9] อินพุตอนาล็อก X42/1

[10] อินพุตอนาล็อก X42/3

[11] อินพุตอนาล็อก X42/5

[15] Analog Input X48/2

[100] การปอนกลับบัส 1

[101] การปอนกลับบัส 2

[102] การปอนกลับบัส 3

20-07  การแปลงคาปอนกลับ 3

อุปกรณเสริม: หนาที่:
ดู พารามิเตอร 20-01 การแปลงคาปอน-
กลับ 1 สําหรับรายละเอียด

[0] * แบบเสนตรง

[1] เลขฐานสอง

[2] แรงดันเปนอุณหภมูิ

[3] Pressure to flow

[4] Velocity to flow

20-08  หนวยแหลงคาปอนกลับ 3

อุปกรณเสริม: หนาที่:
ดู พารามิเตอร 20-02 คาปอนกลับ 1 หนวยแหลง
สําหรับรายละเอียด

20-12  หนวยคาอางอิง/คาปอนกลับ

อุปกรณเสริม: หนาที่:
ดู พารามิเตอร 20-02 คาปอนกลับ 1 หนวยแหลง
สําหรับรายละเอียด

20-13  คาอางอิง/คาปอนกลับต่ําสุด

พิสัย: หนาที่:
0.000
ProcessCtrlUnit*

  [-999999.999
- par. 20-14
ProcessCtrlUnit]

ปอนคาต่ําสุดท่ีตองการสําหรับคา-
อางอิงจากระยะไกลเมื่อทํางานดวย
พารามิเตอร 1-00 แบบการควบคุม-
มอเตอร ตัง้คาสําหรับการทํางาน-
ของวงรอบปด [3] มีการตั้งหนวย-
ในพารามิเตอร
พารามิเตอร 20-12 หนวย
คาอางอิง/คาปอนกลับ.

คาปอนกลับต่ําสุดจะเปน -200%
ของคาท่ีตั้งใน
พารามิเตอร 20-13 คาอางอิง/
คาปอนกลับต่ําสุด หรือใน
พารามิเตอร 20-14 คาอางอิง/
คาปอนกลับสูงสุด แลวแตวาคาตัว-
เลขใดเปนคาสูงสุด

หมายเหตุ
หากทาํงานดวย พารามิเตอร 1-00 แบบการควบคุม-
มอเตอร ทีต่ั้งสําหรบัวงรอบเปด [0] จะตองใช
พารามิเตอร 3-02 คาอางองิต่ําสุด
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20-14  คาอางอิง/คาปอนกลับสูงสุด

พิสัย: หนาที่:
100.000
ProcessCtrlUnit*

  [par. 20-13 -
999999.999
ProcessCtrlUnit]

ปอนคายอนกลับ/
คาอางอิงสูงสุดสําหรับการ-
ทํางานของวงรอบปด
การตั้งคากําหนดคาสูงสุดท่ี-
รับไดโดยรวมแหลงคาอางอิง-
ท้ังหมดสําหรับการทํางาน-
ของวงรอบปด
การตั้งคากําหนดการปอน-
กลับ 100% ในวงรอบเปด-
และปด (พิสัยการปอนกลับ-
รวม: -200% ถึง +200%)

หมายเหตุ
หากทํางานดวย พารามิเตอร 1-00 แบบการควบคุม-
มอเตอร ทีต่ั้งสําหรับวงรอบเปด [0] จะตองใช
พารามิเตอร 3-03 คาอางอิงสูงสุด

หมายเหตุ
ไดนามิกสของตัวควบคุม PID จะขึน้กบัคาที่ต้ังใน-
พารามิเตอรน้ี โปรดดูประกอบ
พารามิเตอร 20-93 คาเวลา Proportional ของ PID
พารามิเตอร 20-13 และพารามิเตอร 20-14
ยังกําหนดพสัิยการยอนกลับเมื่อใชการยอนกลับเพือ่-
แสดงคาทีอ่านไดกับ
พารามิเตอร 1-00 แบบการควบคุมมอเตอร
ที่ตั้งสําหรับวงรอบเปด [0] เงื่อนไขเดียวกบัดานบน

20-20  ฟงกชันการปอนกลับ

อุปกรณเสริม: หนาที่:
พารามิเตอรน้ีอธิบายวาวิธีท่ีคาปอนกลับ 3
คาท่ีเปนไปไดจะถูกใชเพ่ือควบคุมความถีเ่อาทพุท-
ของตัวแปลงความถี่

[0] ผลรวม ผลรวม[0] ตั้งคาตัวควบคุม PID เพ่ือใชผลรวมของ-
คาปอนกลับ 1 คาปอนกลับ 2 และคาปอนกลับ 3
เปนคาปอนกลับ

หมายเหตุ
การปอนกลับทีไ่มถกูใช ตองถกูตั้ง-
เปน ไมมีการทํางาน ใน
พารามิเตอร 20-00 แหลงคาปอนกลับ
1, พารามิเตอร 20-03 แหลงคาปอน-
กลับ 2 หรือ
พารามิเตอร 20-06 แหลงคาปอนกลับ
3

ผลรวมของเซต็พอยต 1 และคาอางอิงอ่ืนๆ
ท่ีถูกใช (ดูกลุมพารามิเตอร กลุม 3-1*)
จะถูกใชเปนคาอางอิงเซต็พอยตของตัวควบคมุ PID

[1] ความตาง ผลตาง[1] ตั้งคาตัวควบคุม PID เพ่ือใชผลตางของ-
คาปอนกลับ 1 คาปอนกลับ 2 เปนคาปอนกลับ
คาปอนกลับ 3 จะไมถูกใชกับการเลือกน้ี
เฉพาะเซ็ตพอยต 1 เทาน้ันท่ีจะถูกใช ผลรวมของ-
เซ็ตพอยต 1 และคาอางอิงอ่ืนๆ

20-20  ฟงกชนัการปอนกลับ

อุปกรณเสริม: หนาที่:
ท่ีถูกใช (ดูพารามิเตอร กลุม 3-1*) จะถูกใชเปนคา-
อางอิงเซต็พอยตของตัวควบคุม PID

[2] คาเฉล่ีย คาเฉล่ีย[2] ตัง้คาตัวควบคมุ PID เพ่ือใชคาเฉลี่ย-
ของคาปอนกลับ 1 คาปอนกลับ 2 และคาปอนกลับ 3
เปนคาปอนกลับ

หมายเหตุ
การปอนกลับที่ไมถูกใช ตองถูกตั้ง-
เปน ไมมีการทํางาน ใน
พารามิเตอร 20-00 แหลงคาปอนกลับ
1, พารามิเตอร 20-03 แหลงคาปอน-
กลับ 2 หรือ
พารามิเตอร 20-06 แหลงคาปอนกลับ
3 ผลรวมของเซ็ตพอยต 1
และคาอางองิอืน่ๆ
ทีถู่กใช (ดูกลุมพารามิเตอร
กลุม 3-1*) จะถูกใชเปนคาอางอิง-
เซ็ตพอยตของตัวควบคุม PID

[3]
*

ต่ําสุด คาต่ําสุด[3] ตั้งคาตัวควบคมุ PID เพ่ือเปรียบเทียบ-
คาปอนกลับ 1 คาปอนกลับ 2 และคาปอนกลับ 3
และใชคาต่ําสุดเปนคาปอนกลับ

หมายเหตุ
การปอนกลับที่ไมถูกใช ตองถูกตั้ง-
เปน ไมมีการทํางาน ใน
พารามิเตอร 20-00 แหลงคาปอนกลับ
1, พารามิเตอร 20-03 แหลงคาปอน-
กลับ 2 หรือ
พารามิเตอร 20-06 แหลงคาปอนกลับ
3 เฉพาะเซต็พอยต 1
เทาน้ันท่ีจะถูกใช ผลรวมของเซต็-
พอยต 1 และคาอางอิงอ่ืนๆ
ทีถู่กใช (ดูพารามิเตอร กลุม 3-1*)
จะถูกใชเปนคาอางอิงเซ็ตพอยตของ-
ตัวควบคุม PID

[4] สูงสุด คาสูงสุด[4] ตั้งคาตัวควบคมุ PID เพ่ือเปรียบเทียบ-
คาปอนกลับ 1 คาปอนกลับ 2 และคาปอนกลับ 3
และใชคาสูงสุดเปนคาปอนกลับ

หมายเหตุ
การปอนกลับที่ไมถูกใช ตองถูกตั้ง-
เปน ไมมีการทํางาน ใน
พารามิเตอร 20-00 แหลงคาปอนกลับ
1, พารามิเตอร 20-03 แหลงคาปอน-
กลับ 2 หรือ
พารามิเตอร 20-06 แหลงคาปอนกลับ
3

เฉพาะเซต็พอยต 1 เทาน้ันท่ีจะถูกใช ผลรวมของ-
เซ็ตพอยต 1 และคาอางอิงอ่ืนๆ
ท่ีถูกใช (ดูพารามิเตอร กลุม 3-1*) จะถูกใชเปนคา-
อางอิงเซต็พอยตของตัวควบคุม PID
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20-20  ฟงกชันการปอนกลับ

อุปกรณเสริม: หนาที่:
[5] เซ็ตพอยต-

ต่ําสุด
หลายเซ็ตพอยตต่ําสุด [5] ตั้งคาตัวควบคุม PID
เพ่ือคํานวณคาแตกตางระหวาง คาปอนกลับ 1
และเซ็ตพอยต 1, คาปอนกลับ 2 และเซ็ตพอยต 2
และคาปอนกลับ 3 และเซ็ตพอยต 3 โดยใชคูของ-
คาปอนกลับ/เซต็พอยตท่ีมีคาต่ําท่ีสุดจากคาอางอิง-
ของเซต็พอยตท่ีตรงกัน ถาสัญญาณคาปอนกลับ-
ท้ังหมดอยูเหนือเซต็พอยตท่ีตรงกัน ตัวควบคุม PID
จะใชคูของคาปอนกลับ/เซต็พอยตท่ีซึ่งคาแตกตาง-
ระหวางคาปอนกลับและเซ็ตพอยตมีคานอยท่ีสุด

หมายเหตุ
หากสัญญาณปอนกลับถกูใชเพยีง-
สองคา การปอนกลับท่ีไมถูกใช
ตองถูกตั้งเปน ไมมีการทาํงาน ใน
พารามิเตอร 20-00 แหลงคาปอนกลับ
1, พารามิเตอร 20-03 แหลงคาปอน-
กลับ 2 หรือ
พารามิเตอร 20-06 แหลงคาปอนกลับ
3 โปรดทราบวาแตละคาอางอิงเซ็ต-
พอยตจะเปนผลรวมของคา-
พารามิเตอร
(พารามิเตอร 20-21 เซ็ตพอยต 1,
พารามิเตอร 20-22 เซ็ตพอยต 2 และ
พารามิเตอร 20-23 เซต็พอยต 3)
ตามลําดับ และคาอางอิงอื่นๆ
ท่ีถกูใชงาน (ดูพารามิเตอร กลุม
3-1*)

[6] เซ็ตพอยต-
สูงสุด

หลายเซ็ตพอยตสูงสุด [6] ตั้งคาตัวควบคุม PID
เพ่ือคํานวณคาแตกตางระหวาง คาปอนกลับ 1
และเซ็ตพอยต 1, คาปอนกลับ 2 และเซ็ตพอยต 2
และคาปอนกลับ 3 และเซ็ตพอยต 3 โดยใชคูของ-
คาปอนกลับ/เซต็พอยตท่ีมคีาหางมากที่สุดจากคา-
อางอิงของเซต็พอยตท่ีตรงกัน ถาสัญญาณคาปอน-
กลับท้ังหมดอยูต่ํากวาเซต็พอยตท่ีตรงกัน ตัวควบคุม
PID จะใชคูของ คาปอนกลับ/เซต็พอยตท่ีซึง่คา-
แตกตางระหวางคาปอนกลับและเซต็พอยตมีคานอย-
ท่ีสุด

20-20  ฟงกชนัการปอนกลับ

อุปกรณเสริม: หนาที่:

หมายเหตุ
หากสัญญาณปอนกลับถูกใชเพยีง-
สองคา การปอนกลับทีไ่มถูกใช
ตองถกูต้ังเปน ไมมีการทํางาน ใน
พารามิเตอร 20-00 แหลงคาปอนกลับ
1, พารามิเตอร 20-03 แหลงคาปอน-
กลับ 2 หรือ
พารามิเตอร 20-06 แหลงคาปอนกลับ
3 โปรดทราบวาแตละคาอางอิงเซต็-
พอยตจะเปนผลรวมของคา-
พารามิเตอร
(พารามิเตอร 20-21 เซต็พอยต 1,
พารามิเตอร 20-22 เซ็ตพอยต 2 และ
พารามิเตอร 20-23 เซ็ตพอยต 3)
ตามลําดับ และคาอางองิอื่นๆ
ทีถู่กใชงาน (ดูกลุมพารามิเตอร
3-1*)

หมายเหตุ
คาปอนกลับใดๆ ทีไ่มถกูใชจะตองต้ังเปน “
ไมมีฟงกชัน” ในพารามิเตอรแหลงปอนกลับ
พารามิเตอร 20-00 แหลงคาปอนกลับ 1,
พารามิเตอร 20-03 แหลงคาปอนกลับ 2 หรือ
พารามิเตอร 20-06 แหลงคาปอนกลับ 3

ผลของคาปอนกลับจากฟงกชันที่เลือกใน
พารามิเตอร 20-20 ฟงกชันการปอนกลับ จะถูกใชโดยตัวควบคุม
PID เพ่ือควบคุมความถี่เอาทพุทของตัวแปลงความถี่
คาปอนกลับนีจ้ะยังสามารถแสดงผลบนหนาจอแสดงผลของตัว-
แปลงความถี่ และใชเพ่ือควบคุมเอาทพุทอนาล็อกของตัวแปลง-
ความถี่ และสงขามโปรโตคอลการสื่อสารอนกุรมท่ีหลากหลาย

ตัวแปลงความถี่สามารถที่จะกําหนดรูปแบบเพื่อจัดการกับการใช-
งานแบบหลายเขต การใชงานหลายเขตที่แตกตางกันสองรูปแบบ-
ท่ีสนับสนุนไดแก

• หลายเขตเซ็ตพอยตเดียว

• หลายเขตหลายเซ็ตพอยต

ความแตกตางระหวางสองวธิีไดแสดงตามตัวอยางตอไปนี้

ตัวอยาง 1 แบบหลายเขตเซต็พอยตเดียว
ในอาคารสํานักงาน ระบบ VAV (ปริมาตรอากาศผันแปร) ชุดขับ
HVAC VLT ตองรับประกันความดันขั้นต่ําที่กลอง VAV ท่ีถูกเลือก
เนือ่งจากความดันสูญเสียท่ีผันแปรในแตละทอลม ความดันใน-
แตละกลอง VAV ไมสามารถระบุไดวาจะเทากันทุกกลอง
แตความดันต่ําสุดท่ีตองการจะเทากันสําหรับทุกกลอง VAV
วิธีการควบคุมนี้สามารถกําหนดไดโดยต้ัง
พารามิเตอร 20-20 ฟงกชันการปอนกลับ ไปที่ตัวเลือก [3],
ขั้นต่ํา, และปอนความดันท่ีตองการใน
พารามิเตอร 20-21 เซ็ตพอยต 1 ตัวควบคุม PID จะเพิ่มความเร็ว-
ของพัดลมถาคาปอนกลับใดๆ ตํ่ากวาเซ็ตพอยตและลดความเร็ว-
ของพัดลมถาคาปอนกลับทั้งหมดสูงกวาเซ็ตพอยต
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ตัวอยาง 2 แบบหลายเขตหลายเซ็ตพอยต
ตัวอยางกอนหนาสามารถถูกใชเพ่ือแสดงการใชการควบคุมแบบ-
หลายเขตหลายเซ็ตพอยต ถาในเขตตองการความดันท่ีแตกตาง-
กันสําหรับแตละกลอง VAV สามารถระบุแตละเซ็ตพอยตใน
พารามิเตอร 20-21 เซ็ตพอยต 1, พารามิเตอร 20-22 เซ็ตพอยต
2 และ พารามิเตอร 20-23 เซ็ตพอยต 3 โดยการเลือก
หลายเซ็ตพอยตตํ่าสุด [5] ใน พารามิเตอร 20-20 ฟงกชันการ-
ปอนกลับ ตัวควบคุม PID จะเพ่ิมความเร็วพัดลมถามีหนึง่ในคา-
ปอนกลับใดๆ ตํ่ากวาเซ็ตพอยตท่ีต้ังไว และลดความเร็วของ-
พัดลมลงถาคาปอนกลับทั้งหมดสูงกวาเซ็ตพอยตของแตละกลอง

20-21  เซ็ตพอยต 1

พิสัย: หนาที่:
0.000
ProcessCtrlUnit*

  [-999999.999
- 999999.999
ProcessCtrlUnit]

เซต็พอยต 1 ถูกใชในโหมดวง-
รอบปดเพ่ือปอนคาอางอิงเซ็ต-
พอยตท่ีถูกใชโดยตัวควบคุม
PID ของตัวแปลงความถี่
ดูรายละเอียดของ
พารามิเตอร 20-20 ฟงกชันการ-
ปอนกลับ

หมายเหตุ
คาอางองิของเซต็-
พอยตทีป่อนที่น่ีจะถูก-
เพิม่ใหกบัคาอางองิ-
อื่นๆ
ที่ถกูใช (ดูพารามิเตอร
กลุม 3-1*)

20-22  เซต็พอยต 2

พิสัย: หนาที่:
0.000
ProcessCtrlUnit*

  [-999999.999
- 999999.999
ProcessCtrlUnit]

เซต็พอยต 2 ถูกใชในโหมดวง-
รอบปดเพ่ือปอนคาอางอิงของ-
เซต็พอยตท่ีอาจถูกใชโดยตัว-
ควบคุม PID ของตัวแปลง-
ความถี่ ดูรายละเอียดของ
ฟงกชันการปอนกลับ
พารามิเตอร 20-20 ฟงกชันการ-
ปอนกลับ

หมายเหตุ
คาอางอิงของเซ็ตพอยตที่ปอนทีน่ี่จะถกูเพิม่ใหกับคา-
อางอิงอื่นๆ ที่ถกูใช (ดูพารามิเตอร กลุม 3-1*)

20-70  ประเภทวงรอบปด

อุปกรณเสริม: หนาที่:
พารามิเตอรน้ีจะกําหนดการตอบสนองของการใช-
งาน โหมดมาตรฐานควรจะเพียงพอสําหรับการใช-
งานโดยสวนใหญ ถารูความเร็วท่ีทํางานของการ-
ใชงาน ก็จะสามารถเลือกไดท่ีน่ี การดําเนินการน้ี-
จะชวยลดเวลาท่ีตองใชสําหรับการปรับ PID
อัตโนมัติ การตั้งคาไมมีผลกระทบตอคาของ-
พารามิเตอรท่ีถูกปรับและ ใชสําหรบัลําดับของการ-
ปรับอัตโนมัติเทาน้ัน

[0] * อัตโนมัติ

[1] แรงดันเร็ว

[2] แรงดันชา

[3] อุณหภมูิเร็ว

[4] อุณหภมูิชา
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20-71  การดําเนินการของ PID

อุปกรณเสริม: หนาที่:
[0] * ปกติ การตั้งคาปกติของพารามิเตอรน้ีจะเหมาะสมสําหรับ-

การควบคุมความดันในระบบพัดลม

[1] เร็ว การตั้งคาเร็วโดยปกติใชในระบบปมท่ีตองการการ-
ตอบสนองตอการควบคมุท่ีรวดเร็วกวา

20-72  การเปลี่ยนเอาทพุท PID

พิสัย: หนาที่:
0.10
*

  [0.01
- 0.50 ]

พารามิเตอรน้ี ตั้งขนาดของขั้นการเปลี่ยนแปลง-
ระหวางการปรับอัตโนมัติ คาจะเปนเปอรเซนตของ-
คาความเร็วพิกัด เชน ถาคาความถ่ีเอาทพุทสูงสุดใน
พารามิเตอร 4-13 กําหนดความเร็วสูงสุดมอเตอร/
พารามิเตอร 4-14 ขดีจํากัดดานสูงของความเร็ว-
มอเตอร [Hz] ตั้งคาเปน 50Hz, 0.10 จะเปน 10%
ของ 50Hz ซึง่เทากับ 5Hz พารามิเตอรน้ีควรจะตั้ง-
เปนคาท่ีเปนผลในการเปลี่ยนแปลงคาปอนกลับ-
ระหวาง 10% และ 20% เพ่ือความแมนยําสูงสุดของ-
การปรับ

20-73  ระดับคาปอนกลับต่ําสุด

พิสัย: หนาที่:
-999999.000
ProcessCtrlUnit*

  [-999999.999
- par. 20-74
ProcessCtrlUnit]

ระดับปอนกลับต่ําสุดท่ีไดรับ-
อนุญาตควรปอนไวท่ีน่ีในหนวยผู-
ใชตามท่ีกําหนดใน
พารามิเตอร 20-12 หนวย
คาอางอิง/คาปอนกลับ
หากระดับดังกลาวลดลงต่ํากวา
พารามิเตอร 20-73 ระดับคาปอน-
กลับต่ําสุด การปรับอัตโนมัติจะ-
ถูกยกเลิก และขอความแสดงขอ-
ผิดพลาดจะปรากฏขึน้บนLCP

20-74  ระดับคาปอนกลับสูงสุด

พิสัย: หนาที่:
999999.000
ProcessCtrlUnit*

  [par. 20-73 -
999999.999
ProcessCtrlUnit]

ระดับปอนกลับสูงสุดท่ีไดรับ-
อนุญาตควรปอนไวท่ีน่ีในชุดผูใช-
ตามท่ีกําหนดใน
พารามิเตอร 20-12 หนวย
คาอางอิง/คาปอนกลับ
หากระดับดังกลาวเพ่ิมขึน้สูงกวา
พารามิเตอร 20-74 ระดับคาปอน-
กลับสูงสุด การปรับอัตโนมัติจะ-
ถูกยกเลิก และขอความแสดงขอ-
ผิดพลาดจะปรากฏบน LCP

20-79  การปรับ PID อัตโนมัติ

อุปกรณเสริม: หนาที่:
พารามิเตอรน้ีจะเริ่มขั้นตอนการปรับ PID
อัตโนมัติตามลําดับ เมื่อการปรับอัตโนมัติเสร็จ-
สิ้นสมบูรณแลวการตั้งคาไดรับการยอมรับหรือ-
ปฏิเสธโดยผูใช โดยการกดปุม [OK] หรือ
[Cancel] บน LCP ในชวงทายของการปรับ
พารามิเตอรน้ีจะรีเซ็ตเปน [0] ยกเลิกการใช

[0] * ยกเลิกการใช

[1] ใช

20-81  การควบคุมแบบปกติ/ผกผัน PID

อุปกรณเสริม: หนาที่:
[0] * ปกติ ปกติ [0] ทําใหความถีเ่อาทพุทของตัวแปลง-

ความถี่ลดลงเมื่อคาอางอิงสูงกวาคาอางอิงเช็ต-
พอยต ซึง่เปนวิธีการท่ัวไปสําหรับการนําไปใชงาน-
กับพัดลมจายและปมท่ีควบคมุความดัน

[1] ผกผัน ผกผัน [1] ทําใหความถีเ่อาทพุทของตัวแปลง-
ความถี่เพ่ิมขึ้นเมื่อคาอางอิงสูงกวาคาอางอิงเช็ต-
พอยต ซึง่เปนวิธีการท่ัวไปสําหรับการนําไปใชกับ-
งานระบายความรอนท่ีควบคุมอุณหภูมิ เชน
หอผึ่งเย็น

20-82  ความเร็วรอบที่เริ่มสตารท PID [RPM]

พิสัย: หนาที่:
Size related*   [0 - par. 4-13 RPM]

20-83  ความเร็วสตารท PID [Hz]

พิสัย: หนาที่:
Size related*   [0.0 - par. 4-14 Hz]

20-93  คาเวลา Proportional ของ PID

พิสัย: หนาที่:
0.50 *   [0.00 - 10.00 ]

หาก (Error x Gain) มีคาโดดขึ้นเปนคาเทากับท่ีต้ังใน
พารามิเตอร 20-14 คาอางอิง/คาปอนกลับสูงสุด ตัวควบคุม PID
จะพยายามเปลี่ยนความเร็วเอาทพุทใหเทากับที่ต้ังใน
พารามิเตอร 4-13 กําหนดความเร็วสูงสุดมอเตอร /
พารามิเตอร 4-14 ขีดจํากัดดานสูงของความเร็วมอเตอร [Hz]
แตถูกจํากัดโดยการตั้งคาในทางปฏิบัติ
แถบสัดสวน (ขอผิดพลาดที่สงผลใหเอาทพุทเปลี่ยน-
จาก 0-100%) สามารถคํานวณไดดวยการใชสูตร:

( 1
สั ด ส ว น  ข ย า ย ) × (สู ง สุ ด  ค า อ า ง อิ ง )

หมายเหตุ
ตั้งคาที่ตองการสําหรับ
พารามิเตอร 20-14 คาอางอิง/คาปอนกลับสูงสุด
ไวเสมอกอนตั้งคาสําหรบัตัวควบคุม PID
ในกลุมพารามิเตอร 20-9*
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20-94  คาเวลา Integral ของ PID

พิสัย: หนาที่:
20.00
s*

  [0.01 -
10000.00
s]

เมื่อเวลาผานไป อินทิเกรเตอรจะสะสมคาท่ี-
เก่ียวของกับเอาทพุทจากตัวควบคุม PID
ตราบเทาท่ีมีการเบีย่งเบนระหวางสัญญาณ-
ปอนกลับและคาอางอิง/เซต็พอยต
คาท่ีเก่ียวของน้ีจะไดสัดสวนกับขนาดของการ-
เบี่ยงเบน วิธีน้ีชวยใหมั่นใจวาการเบี่ยง-
เบน (ขอผิดพลาด) จะใกลกับคาศูนย
เมื่อตั้งเวลารวมไวท่ีคาต่ํา จะไดรับการตอบ-
สนองอยางรวดเร็วสําหรับการเบีย่งเบนใดๆ
อยางไรก็ตาม การตั้งคาน้ีต่ําเกินไป อาจสงผล-
ใหการควบคุมไมมีเสถียรภาพ
คาท่ีตั้งน้ี คือเวลาที่จําเปนสําหรับอินทิเกร-
เตอรในการเพ่ิมคาท่ีมสีวนเก่ียวของเดียวกัน-
ใหเปนสวนท่ีไดสัดสวนสําหรับคาเบี่ยงเบน-
บางคา
หากตั้งคาน้ีไวท่ี 10,000 ตวัควบคุมจะทํา-
หนาท่ีเปนตัวควบคมุสัดสวนกับ P-band
เทาน้ัน โดยพิจารณาตามคาท่ีตั้งใน
พารามิเตอร 20-93 คาเวลา Proportional ของ
PID หากไมมีคาเบี่ยงเบนปรากฏ
เอาทพุทจากตัวควบคุมสัดสวนจะเปน 0

22-20  การตั้งคาพลังงานต่ําอัตโนมตัิ

การสตารทของชุดคําสั่งอัตโนมัติของขอมูลกําลงัสําหรับการปรับกําลัง-
ท่ีไมมีการไหล

อุปกรณเสริม: หนาที่:
[0] * ปด

[1] ใชงาน เม่ือตั้งเปน เปดใชงานชุดคําสั่งอัตโนมัติจะทํางาน-
ตามลําดับ และตั้งคาความเร็วโดยประมาณที่ 50%
และ 85% ของความเร็วมอเตอรท่ีพิกัดโดยอัตโนมัติ
(พารามิเตอร 4-13 กําหนดความเร็วสูงสุดมอเตอร,
พารามิเตอร 4-14 ขดีจํากัดดานสูงของความเร็ว-
มอเตอร [Hz]) ท่ีความเร็วท้ังสองน้ัน การใชกําลัง-
จะถูกวัดและเก็บคาโดยอัตโนมัติ
กอนท่ีจะเปดใชชุดคําสั่งอัตโนมัติ

1. ปดวาลวเพ่ือสรางสภาวะท่ีไมมีการไหล

2. ตวัแปลงความถี่จะตองตัง้คาเปน
วงรอบเปด
(พารามิเตอร 1-00 แบบการควบคุม-
มอเตอร)
โปรดจําไววาเปนส่ิงสําคญัเชนกันท่ีตอง-
ตั้งคา พารามิเตอร 1-03 คุณลักษณะแรง-
บิด

หมายเหตุ
ชุดคําส่ังอัตโนมัติตองดําเนินการแลวเสรจ็เมื่อระบบ-
ไดมาถงึอณุหภูมิการทํางานปกติ

หมายเหตุ
เปนส่ิงสําคัญที่ พารามิเตอร 4-13 กําหนดความเร็ว-
สูงสุดมอเตอร หรือ พารามิเตอร 4-14 ขีดจํากดัดาน-
สูงของความเร็วมอเตอร [Hz] ไดตั้งคาเปนคา-
ความเร็วการทํางานสูงสุดของมอเตอร!
เปนส่ิงสําคัญทีต่องทาํชุดคําส่ังอตัโนมัตกิอนทีจ่ะ-
กาํหนดรปูแบบในชุดควบคุม PI ภายใน
เพราะวาการตั้งคาจะรีเซต็เมื่อมีการเปลี่ยนจากวง-
รอบปดเปนวงรอบเปดใน
พารามิเตอร 1-00 แบบการควบคุมมอเตอร

หมายเหตุ
การดําเนินการปรบัแตงดวยการต้ังคาแบบเดียวกนัใน
พารามิเตอร 1-03 คุณลักษณะแรงบดิ สําหรบัการ-
ทาํงานหลังจากการปรับแตง

22-21  การตรวจพบกําลังต่ํา

อุปกรณเสริม: หนาที่:
[0] * ยกเลิกการใช

[1] ใช ถาเลือก ใช การทดสอบเพื่อใชงานการตรวจจับ-
กําลังต่ําจะตองทําเพ่ือตั้งคาพารามเิตอรใน-
กลุม 22-3* เพ่ือการทํางานที่เหมาะสม!

22-22  การตรวจพบความเร็วต่ํา

อุปกรณเสริม: หนาที่:
[0] * ยกเลิกการใช

[1] ใช เลือก ใช สําหรับการตรวจจับเมื่อมอเตอรทํางาน-
ดวยความเร็วท่ีตั้งคาใน
พารามิเตอร 4-11 กําหนดความเร็วต่ําสุดมอเตอร
หรือ พารามิเตอร 4-12 ขดีจํากัดดานต่ําของ-
ความเร็วมอเตอร [Hz]

22-23  ฟงกชัน/ท่ีไมไหล

การดําเนินการโดยทั่วไปสําหรับการตรวจจับกําลังต่ําและการตรวจจับ-
ความเร็วต่ํา (การเลือกแตละประเภทไมสามารถทําได)

อุปกรณเสริม: หนาที่:
[0] * ปด

[1] โหมดการหลับ ชุดขับเคลือ่นจะเขาสูโหมดการหลับและหยุด-
เมื่อตรวจพบสภาพที่ไมมีการไหล
ดูกลุมพารามิเตอร 22-4* สําหรับตัวเลือกการ-
โปรแกรมสําหรับโหมดการหลับ(Speed Mode)

[2] คําเตือน ชุดขับเคลื่อนจะทํางานตอ แตเปดทํางานการ-
เตือนเมื่อไมมีการไหล [W92] เอาทพุตดิจิตัล-
ของชุดขับเคลื่อนหรอืบัสการสื่อสารแบบ-
อนุกรมสามารถถายทอดการเตือนไปยังอุปกรณ-
อ่ืน

[3] สัญญาณเตือน ชุดขับเคลื่อนจะหยุดทํางานและเปดทํางานการ-
เตือนเมื่อไมมีการไหล [A 92] เอาทพุตดิจิตัล-
ของชุดขับเคลื่อนหรอืบัสการสื่อสารแบบ-
อนุกรมสามารถถายทอดการเตือนไปยังอุปกรณ-
อ่ืน
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หมายเหตุ
อยาตั้งคา พารามิเตอร 14-20 รีเซ็ตโหมด เปน [13]
รเีซต็อตัโนมัติไมส้ินสุด เมื่อ
พารามิเตอร 22-23 ฟงกชัน/ที่ไมไหลถูกตั้งเปน [3]
สัญญาณเตือน การดําเนินการดังกลาวจะทําใหวงจร-
ของชุดขับเคลื่อนสลับระหวางการทํางานและหยุด-
ทํางานตอเน่ืองไปเรือ่ยๆ เมื่อตรวจพบสภาวะที่ไมมี-
การไหล

หมายเหตุ
หากชุดขับเคลื่อนไดรบัการติดตั้งการเล่ียง (Bypass)
ความเร็วคงที่ พรอมฟงกชันการเลี่ยงโดยอตัโนมัติท่ี-
เริม่ตนการเล่ียงหากชุดขบัเคลื่อนพบสภาวะทีม่-ี
สัญญาณเตือนตอเนื่อง ตรวจสอบใหแนใจวาปดใช-
งานฟงกชันการเลี่ยงโดยอตัโนมัติของการเล่ียง
หาก [3] สัญญาณเตือนถูกเลือกเปนสภาวะที่ไมมีการ-
ไหล

22-24  การหนวงที่ไมไหล

พิสัย: หนาที่:
10 s*   [1 - 600 s] ตั้งเวลากําลังต่ํา/ความเร็วต่ํา ท่ีจะตองยังคง-

ตรวจพบเพื่อกระตุนสัญญาณสําหรับการ-
ดําเนินการ หากการตรวจจับหายไปกอนท่ีจะ-
หมดเวลาของตัวควบคมุเวลาจะตดั ตัวควบคุม-
เวลาจะรีเซต็

22-26  ฟงกชนัปมแหง

เลือกการดําเนินการที่ตองการสําหรับการทํางานของปมแหง

อุปกรณเสริม: หนาที่:
[0] * ปด

[1] คําเตือน ชุดขับเคลื่อนจะทํางานตอไป
แตเปดทํางานการเตือนปมแหง [W93]
เอาทพุตดิจิตัลของชุดขบัเคลื่อนหรือบัส-
การสื่อสารแบบอนุกรมสามารถถายทอด-
การเตือนไปยังอุปกรณอ่ืน

[2] สัญญาณเตือน ชุดขับเคลื่อนจะหยุดทํางาน
และเปดทํางานสัญญาณเตือนปมแหง
[A93] เอาทพุตดิจิตัลของชุดขับเคลื่อน-
หรือบัสการสื่อสารแบบอนุกรมสามารถ-
ถายทอดการเตือนไปยังอุปกรณอ่ืน

[3] Man. Reset Alarm ชุดขับเคลื่อนจะหยุดทํางาน
และเปดทํางานสัญญาณเตือนปมแหง
[A93] เอาทพุตดิจิตัลของชุดขับเคลื่อน-
หรือบัสการสื่อสารแบบอนุกรมสามารถ-
ถายทอดการเตือนไปยังอุปกรณอ่ืน

หมายเหตุ
การตรวจจับกําลังต่ํา ตองเปดใชงาน
(พารามิเตอร 22-21 การตรวจพบกําลังต่ํา)
และตองทดสอบเพือ่การใชงาน (โดยใชกลุม-
พารามิเตอร 22-3* การปรบักาํลังเมื่อไมมีการไหล
หรือ พารามิเตอร 22-20 การตั้งคาพลังงานต่ํา-
อัตโนมัต)ิ เพือ่ทีจ่ะใชการตรวจจับปมแหง

หมายเหตุ
อยาต้ังคา พารามิเตอร 14-20 รเีซ็ตโหมด เปน [13]
รเีซต็อตัโนมตัิไมส้ินสุด เมื่อ
พารามิเตอร 22-26 ฟงกชันปมแหง ถูกตั้งเปน [2]
สัญญาณเตือน การดําเนินการดังกลาวจะทาํใหวงจร-
ของชุดขบัเคล่ือนสลับระหวางการทํางานและหยุด-
ทาํงานตอเนื่องไปเรือ่ยๆ เมื่อตรวจพบสภาวะปมแหง

หมายเหตุ
หากชุดขับเคลื่อนไดรับการติดต้ังการเลี่ยง (Bypass)
ความเร็วคงที่ พรอมฟงกชันการเล่ียงโดยอัตโนมัติที-่
เริม่ตนการเลี่ยงหากชุดขบัเคล่ือนพบสภาวะทีม่ี-
สัญญาณเตือนตอเนื่อง ตรวจสอบใหแนใจวาปดใช-
งานฟงกชันการเล่ียงโดยอัตโนมัติของการเลี่ยง
หาก [2] สัญญาณเตือนหรอื [3] Man.
รเีซต็สัญญาณเตอืนถกูเลือกเปนฟงกชันปมแหง

22-27  การหนวงเวลาปมแหง

พิสัย: หนาที่:
10 s*   [0 - 600 s] กําหนดวาระยะเวลานานที่เกิดสภาวะของปม-

แหงกอนท่ีจะมีการเตือนหรือสัญญาณเตือน

22-40  เวลารันต่ําสุด

พิสัย: หนาที่:
10 s*   [0 - 600 s] ตั้งคาเวลาทํางานต่ําสุดท่ีตองการสําหรับ-

มอเตอรหลังจากคําสั่งสตารท (อินพุทดิจิตัล-
หรือบัส) กอนท่ีจะเขาสูโหมดการหลับ

22-41  เวลาหลับต่ําสุด

พิสัย: หนาที่:
10 s*   [0 - 600 s] ตั้งคาเวลาต่ําสุดท่ีตองการสําหรับการคงอยูใน-

โหมดการหลับ ซึง่จะมคีวามสําคัญเหนือ-
สภาวะการปลุก

22-42  ความเร็วการปลุกการทํางานตอรอบ [RPM]

พิสัย: หนาที่:
Size related*   [par. 4-11 - par. 4-13 RPM]

22-43  ความเร็วการปลุกการทํางาน [HZ]

พิสัย: หนาที่:
Size related*   [par. 4-12 - par. 4-14 Hz]

22-44  ปลุกการทํางาน ดวยความตางคาอางอิงต่ํา/
คาปอนกลับ

พิสัย: หนาที่:
10 %*   [0 -

100 %]
ใชเฉพาะเมื่อ พารามิเตอร 1-00 แบบการควบคุม-
มอเตอร ถูกตั้งคาสําหรับวงรอบปดและชุดควบคุม
PI ภายในถูกใชเพ่ือควบคุมความดัน
ตั้งคาความดันท่ียอมใหตกลงเปนเปอรเซน็ตของ-
คาเซต็พอยตสําหรบัความดัน (Pset)
กอนการยกเลิกโหมดการหลับ
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หมายเหตุ
เมื่อนําไปใชกบัการประยุกตใชทีชุ่ดควบคุม PI
ภายในถูกตั้งคาสําหรับการควบคุมผกผัน (เชน
การประยุกตใชกบัหอผึ่งเย็น) ใน
พารามิเตอร 20-71 การดําเนินการของ PID,
คาทีต่ั้งใน พารามิเตอร 22-44 ปลุกการทํางาน
ดวยความตางคาอางองิต่ํา/คาปอนกลับ
จะถูกเพิม่โดยอตัโนมัติ

22-45  บูสตเซต็พอยต

พิสัย: หนาที่:
0
%*

  [-100
- 100
%]

ใชเฉพาะเมื่อ พารามิเตอร 1-00 แบบการควบคุม-
มอเตอร ถูกตั้งคาสําหรบัวงรอบปดและชุดควบคุม PI
ภายในถูกใช ในระบบที่มีการควบคุมความดันคงท่ี
เปนสิ่งท่ีดีท่ีจะเพ่ิมความดันของระบบกอนท่ีจะหยุด-
มอเตอร ซึ่งจะชวยยืดเวลาที่มอเตอรหยุดและชวย-
หลีกเล่ียงจากการสตารท/หยุด บอยๆ
ตั้งคาความดัน/อุณหภูมิท่ีตองการเปนเปอรเซ็นตให-
สูงกวาคาเซต็พอยตสําหรับความดัน (Pset)/
อุณหภูมิกอนเขาสูโหมดการหลับ
ถาตั้งคาเปน 5% ความดันท่ีเรงจะเทากับ Pset*1.05
คาท่ีเปนลบสามารถใชไดสําหรับการควบคุมหอผ่ึง-
เย็นท่ีจําเปนตองเปลี่ยนคาท่ีเปนลบ เปนตน

22-46  เวลาบูสตสูงสุด

พิสัย: หนาที่:
60
s*

  [0 -
600 s]

ใชเฉพาะเมื่อ พารามิเตอร 1-00 แบบการควบคุม-
มอเตอร ถูกตั้งคาสําหรับวงรอบปดและชุดควบคุม PI
ภายในถูกใชเพ่ือควบคุมความดัน
ตั้งเวลาสูงสุดสําหรบัท่ีโหมดการเรงจะอนุญาตได
หากเวลาที่ตั้งเกินกวาท่ีกําหนด ระบบจะเขาสูโหมด-
การหลับโดยไมรอใหถึงความดันเรงท่ีตั้งไว

22-60  ฟงกชันสายพานชํารุด

เลือกการกระทําเพ่ือดําเนินการถาสภาวะสายพานขาดถูกตรวจพบ

อุปกรณเสริม: หนาที่:
[0] * ปด

[1] คําเตือน ชุดขบัเคลื่อนจะทํางานตอไป แตเปดทํางานการ-
เตือนสายพานชํารุด [W95] เอาทพุตดิจิตัลของชุด-
ขบัเคลื่อนหรือบัสการส่ือสารแบบอนุกรมสามารถ-
ถายทอดการเตือนไปยังอุปกรณอ่ืน

[2] ทริป ชุดขบัเคลื่อนจะหยุดทํางานและเปดทํางาน-
สัญญาณเตือนสายพานชํารุด [A 95] เอาทพุตดิจิตั-
ลของชุดขบัเคลื่อนหรือบัสการสื่อสารแบบอนุกรม-
สามารถถายทอดการเตือนไปยังอุปกรณอ่ืน

หมายเหตุ
อยาตั้งคา พารามิเตอร 14-20 รีเซ็ตโหมดเปน [13]
รเีซต็อตัโนมัติไมส้ินสุด เมื่อ
พารามิเตอร 22-60 ฟงกชันสายพานชํารุด
ถูกตั้งคาเปน [2] ตัดการทํางาน การดําเนินการดัง-
กลาวจะทําใหวงจรของชุดขับเคลื่อนสลับระหวางการ-
ทํางานและหยุดทํางานตอเนื่องไปเรื่อยๆ เม่ือตรวจพบ-
สภาวะสายพานชํารุด

หมายเหตุ
หากชุดขับเคลื่อนไดรับการติดต้ังการเลี่ยง (Bypass)
ความเร็วคงที่ พรอมฟงกชันการเล่ียงโดยอัตโนมัติที-่
เริม่ตนการเลี่ยงหากชุดขบัเคล่ือนพบสภาวะทีม่ี-
สัญญาณเตือนตอเนื่อง ตรวจสอบใหแนใจวาปดใช-
งานฟงกชันการเล่ียงโดยอัตโนมัติของการเลี่ยง
หาก [2] การตัดการทาํงานถกูเลือกเปนฟงกชัน-
สายพานชํารดุ

22-61  คาแรงบิด ของฟงกชนัสายพานชํารุด

พิสัย: หนาที่:
10 %*   [0 - 100 %] ตัง้แรงบดิของสายพานขาดเปนรอยละของ-

แรงบิดมอเตอรท่ีพิกัด

22-62  คาเวลาที่หนวง ของฟงกชันสายพานชํารุด

พิสัย: หนาที่:
10 s   [0 - 600

s]
ตั้งเวลาเพื่อท่ีสภาวะสายพานขาดจะตองทํางาน-
กอนดําเนินการตามที่เลือกใน
พารามิเตอร 22-60 ฟงกชันสายพานชํารุด

22-75  การปองกันเดินวงรอบสั้น

อุปกรณเสริม: หนาที่:
[0] * ยกเลิกการใช ตัวตั้งเวลาท่ีตั้งใน

พารามิเตอร 22-76 ชวงเวลาระหวางการสตารท
ถูกยกเลิกการใช

[1] ใช ตัวตั้งเวลาท่ีตั้งใน
พารามิเตอร 22-76 ชวงเวลาระหวางการสตารท
ถูกเปดใช

22-76  ชวงเวลาระหวางการสตารท

พิสัย: หนาที่:
Size related*   [par. 22-77 - 3600 s]

22-77  เวลารันต่ําสุด

พิสัย: หนาที่:
0 s*   [0 - par.

22-76 s]
ตั้งเวลาที่ตองการเปนเวลาทํางานต่ําสุดหลัง-
จากคําส่ังสตารทตามปกติ (สตารท/ Jog/คาง)
คําสั่งหยดุปกติใดๆจะถูกละเลยจนกวาเวลาท่ีตั้ง-
ไวหมดลง ตัวควบคมุเวลาจะเริ่มนับท่ีคําสั่ง-
สตารทตามปกติ (สตารท/ Jog/คาง)

ตัวควบคมุเวลาจะถูกควบคุมโดยการลื่น-
ไหล (ผกผัน) หรือคําส่ังอินเทอรล็อกภายนอก

หมายเหตุ
ไมทาํงานในโหมดคาสเคด

22-80  การชดเชยการไหล

อุปกรณเสริม: หนาที่:
[0] * ยกเลิกการใช [0] ยกเลิกการใช: ไมใชการชดเชยการไหล

[1] ใช [1] ใช:ใชการชดเชยการไหล
การใชพารามิเตอรน้ีจะชวยในการใชงานเซต็-
พอยตการชดเชยการไหล
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22-81  การประมาณการเสนโคงแบบลิเนียร-ส่ีเหล่ียม

พิสัย: หนาที่:
100 %*   [0 - 100

%]
ตัวอยางที่ 1
การปรับพารามิเตอรน้ีจะชวยปรับรูปรางของ-
เสนโคงควบคมุ
0 = เสนตรง
100% = รูปรางในอุดมคติ (ตามทฤษฎี)

หมายเหตุ
จะมองไมเหน็เมื่อรนัในคาสเคด

22-82  การคํานวณจดุทํางาน

อุปกรณเสริม: หนาที่:
ตัวอยางท่ี 1 รูคาความเรว็ท่ีจุดการทํางานตามการ-
ออกแบบของระบบ

จากเอกสารขอมูลท่ีแสดงลักษณะสําหรับอุปกรณ-
ท่ีระบุท่ีความเร็วท่ีแตกตางกัน การอานคาจากจุด
HDESIGN และจุด QDESIGN จะชวยใหเราหาจุด A
ท่ีเปนจดุการทํางานตามการออกแบบของระบบได-
อยางสะดวก ลกัษณะของปมท่ีจุดน้ีควรจะถูกระบ-ุ
และตั้งโปรแกรมความเร็วท่ีสอดคลองกัน
การปดวาลวและปรบัความเร็วจนกระท่ังไดคา
HMINจะทําใหไดความเร็วท่ีจุดไมมีการไหล
การปรับ พารามิเตอร 22-81 การประมาณการเสน-
โคงแบบลิเนียร-สี่เหลี่ยม จะชวยใหปรับรูปรางของ-
เสนควบคุมไดไมจํากัด

ตัวอยาง 2:
ไมรูคาความเร็วท่ีจุดการทํางานตามการออกแบบ-
ของระบบ: เมื่อไมรูคาความเร็วท่ีจุดการทํางาน-
ตามการออกแบบของระบบ จะตองระบุจุดคา-
อางอิงอ่ืนบนเสนโคงควบคุมโดยดูจากแผน-
เอกสารขอมูล โดยการดูท่ีเสนโคงสําหรับความเร็ว-

22-82  การคํานวณจดุทํางาน

อุปกรณเสริม: หนาที่:
ท่ีพิกัดและลากเสนความดันตามท่ีกําหนด
(HDESIGN, จุด C) ก็จะไดคาการไหลที่ความดัน
QRATED เชนเดียวกันโดยการลากเสนการไหลที่-
กําหนด (QDESIGN, จุด D) ก็จะไดความดัน HD

ท่ีการไหลน้ัน การรูสองจุดบนเสนโคงของปม-
พรอมกับ HMIN ท่ีอธิบายขางตนจะชวยใหตัวแปลง-
ความถี่คํานวณคาอางอิงท่ีจุด B และวาดเสนโคง-
ควบคุมท่ีมีจุดการทํางาน A ตามการออกแบบของ-
ระบบอยูบนเสนโคงดวย

[0]
*

ยกเลิกการใช ยกเลิกการใช [0] : ไมใชการคํานวณจุดทํางาน
และจะใชเมื่อรูคาความเร็วท่ีจุดท่ี-
กําหนด (ใหดูตารางขางตน)

[1] ใช ใช [1]: ใชการคํานวณจุดทํางาน
การใชพารามิเตอรน้ีจะชวยในการคํานวณจุดการ-
ทํางานตามการออกแบบของระบบที่ไมรูคา
ท่ีความเร็ว 50/60 Hz จากขอมูลอินพุทใน
พารามิเตอร 22-83 ความเร็วท่ีไมมีการไหล [RPM]
พารามิเตอร 22-84 ความเร็วท่ีไมมีการไหล [Hz],
พารามิเตอร 22-87 แรงดันท่ีไมมีการไหล,
พารามิเตอร 22-88 แรงดันท่ีพิกัดความเร็ว,
พารามิเตอร 22-89 การไหลท่ีจุดออกแบบ และ
พารามิเตอร 22-90 การไหลท่ีพิกัดความเร็ว

22-83  ความเร็วที่ไมมีการไหล [RPM]

พิสัย: หนาที่:
Size related*   [0 - par. 22-85 RPM]

22-84  ความเร็วที่ไมมีการไหล [Hz]

พิสัย: หนาที่:
Size related*   [0.0 - par. 22-86 Hz]

22-85  ความเร็วที่จดุการออกแบบ [RPM]

พิสัย: หนาที่:
Size related*   [par. 22-83 - 60000. RPM]

22-86  ความเร็วที่จดุการออกแบบ [Hz]

พิสัย: หนาที่:
Size related*   [par. 22-84 - par. 4-19 Hz]
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22-87  แรงดันที่ไมมีการไหล

พิสัย: หนาที่:
0.000 *   [0.000 - par.

22-88 ]
ปอนคาความดัน HMIN ท่ีสอดคลอง-
กับความเร็วเม่ือไมมีการไหลใน-
หนวยคาอางอิง/คาปอนกลับ

โปรดดูท่ีจุด พารามิเตอร 22-82 การคํานวณจุดทํางาน D เชนกัน

22-88  แรงดันที่พิกัดความเร็ว

พิสัย: หนาที่:
999999.999
*

  [par. 22-87 -
999999.999 ]

ปอนคาท่ีสอดคลองกับความดัน-
ท่ีความเร็วท่ีพิกัด ในหนวยคา-
อางอิง/คาปอนกลับ
คาน้ีสามารถกําหนดโดยใชแผน-
เอกสารขอมูลของปม

โปรดดูท่ีจุด พารามิเตอร 22-82 การคํานวณจุดทํางาน A เชนกัน

22-89  การไหลที่จดุออกแบบ

พิสัย: หนาที่:
0.000 *   [0.000 -

999999.999 ]
ปอนคาท่ีสอดคลองกับการไหลที่-
จุดท่ีกําหนด ไมตองใสหนวย

โปรดดูท่ีจุด พารามิเตอร 22-82 การคํานวณจุดทํางาน C เชนกัน

22-90  การไหลที่พิกัดความเร็ว

พิสัย: หนาที่:
0.000 *   [0.000 -

999999.999 ]
ปอนคาท่ีสอดคลองกับการไหลที่-
ความเร็วท่ีพิกัด คาน้ีสามารถกําหนด-
โดยใชแผนเอกสารขอมูลของปม
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7.3.1 การตั้งคาพารามิเตอร 

กลุม หัวขอ การทํางาน
0- การทํางาน/แสดงผล พารามิเตอรท่ีใชในการตั้งโปรแกรมการทํางานพื้นฐานของตัวแปลงความถี่และ LCPไดแก: การเลือกภาษา

การเลือกท่ีจะมตีัวแปรแสดงขึ้นในแตละตําแหนงในจอแสดงผล (เชน แรงดันทอคงท่ีหรืออุณหภมูิไหล-
กลับของนํ้าจากคอนเดนเซอร สามารถแสดงผลดวยคาเซ็ตพอยตเปนตัวเลขขนาดเลก็ในแถวบน
และคาปอนกลับเปนตัวเลขขนาดใหญตรงกลางจอแสดงผล) การเปดใชงาน/การยกเลิกการใชงานปุม
LCP ; รหัสผานสําหรับ LCP; อัพโหลดและดาวนโหลดพารามิเตอรท่ีทดสอบเพื่อการใชงานไปยงั/จาก LCP
และการตัง้คานาฬิกาภายใน

1- โหลด/มอเตอร พารามิเตอรท่ีใชเพ่ือกําหนดรูปแบบตัวแปลงความถี่สําหรบัการใชงานเฉพาะอยางและมอเตอร ไดแก:
การทํางานวงรอบเปดหรือปด ประเภทการใชงาน เชน คอมเพรสเซอร พัดลม หรือปมเซนทริโฟล
ขอมูลท่ีปายช่ือมอเตอร การปรับอัตโนมัติของชุดขับเคลื่อนไปยังมอเตอรเพ่ือการทํางานที่เหมาะสมที่สุด
การสตารทขณะมอเตอรยังคงหมุนอยู (โดยทั่วไปใชกับการใชงานพัดลม) และการปองกันความรอนสะสม-
ของมอเตอร

2- เบรก พารามิเตอรท่ีใชเพ่ือกําหนดรูปแบบฟงกชันการเบรกของตัวแปลงความถี่ ซึ่งแมวาจะไมใชโดยทั่วไปใน-
การทํางานตางๆ ของ HVAC แตจะเปนประโยชนสําหรับการใชงานพัดลมพิเศษ พารามิเตอรเหลาน้ีรวม-
ถึง: การเบรคกระแสตรง การเบรกแบบไดนามิก/การเบรกแบบตัวตานทาน และการควบคุมแรงดัน-
เกิน (ซึง่ชวยในการปรับอัตราการลดความเร็วแบบอัตโนมัติ (การเปลี่ยนความเร็วอัตโนมัติ) เพ่ือหลีกเล่ียง-
การตัดการทํางานในขณะลดความเร็วพัดลมความเฉ่ือยขนาดใหญ)

3- คาอางอิง/การเปลี่ยน-
ความเร็ว

พารามิเตอรท่ีใชเพ่ือโปรแกรมขีดจํากัดคาอางอิงสูงสุดและต่ําสุดของความเรว็ (RPM/Hz) ในวงรอบเปด-
หรือในเครื่องจริงๆ เมื่อทํางานในวงรอบปด) คาอางอิงปจจุบัน/ดิจิตัล ความเร็ว jog คําจํากัดความของ-
แหลงท่ีมาของคาอางอิงแตละคา (เชน อินพุทอนาล็อกท่ีสัญญาณอางอิงเช่ือมตออยู) เวลาเพ่ิมและลด-
ความเร็วและการตั้งคาโพเทนชิโอมิเตอรดิจิตัล

4- ขีดจํากัด/การเตือน พารามิเตอรท่ีใชในการตั้งโปรแกรมขีดจํากัดและการเตือนของการทํางาน ไดแก: ทิศทางการหมุนของ-
มอเตอรท่ียินยอมได ความเรว็มอเตอรต่ําสุดและสูงสุด (เชน ในการใชงานปม เปนเรือ่งปกติท่ีจะตั้ง-
โปรแกรมความเร็วต่ําสุดไวท่ีประมาณ 30-40% เพ่ือใหแนใจวาซลีของปมไดรับการหลอล่ืนอยางเพียงพอ-
ตลอดเวลา หลีกเลี่ยงการเกิดฟองอากาศ และแนใจไดวามีการผลติอยางเพียงพอตลอดเวลาเพื่อสราง-
การไหล); ขดีจํากัดกระแสและแรงบิดเพ่ือปองกันปม พัดลม หรือคอมเพรสเซอร ท่ีขบัเคลื่อนดวยมอเตอร
การเตือนสําหรับกระแส ความเร็ว คาอางอิง และคาปอนกลับระดับต่ํา/สูง การปองกันการหายไปของเฟส-
มอเตอร ความถี่การเลี่ยง(Bypass)ความเร็ว รวมถึงการตัง้คาก่ึงอัตโนมัติของความถี่เหลาน้ี (เชน
เพ่ือหลีกเล่ียงสภาวะเรโซแนนซบนหองหลอเย็นและพัดลมอ่ืนๆ)

5- อินพุท/เอาทพุทดิจิตอล พารามิเตอรท่ีใชเพ่ือตั้งโปรแกรมฟงกชันของอินพุทดิจิตอลท้ังหมด เอาทพุทดิจิตอล เอาทพุทรีเลย
อินพุทพัลส และเอาทพุทพัลส สําหรับขัว้ตอบนการดควบคุมและการดอุปกรณเสริมท้ังหมด

6- อินพุท/เอาทพุทอนาล็อก พารามิเตอรท่ีใชเพ่ือตั้งโปรแกรมฟงกชันท่ีเก่ียวของกับอินพุทและเอาทพุทอนาล็อกท้ังหมด สําหรับขัว้ตอ-
บนการดควบคุม และอุปกรณเสริม I/O สําหรับใชงานท่ัวไป (MCB101) (หมายเหตุ: ไมใชอุปกรณเสริม I/
O อนาล็อก MCB109 โปรดดูกลุมพารามิเตอร 26-00) รวมถึง: ฟงกชันหมดเวลาของแรงดันต่ําเกินไปใน-
อินพุทอนาล็อก (ซึ่งกรณีตัวอยางเชน สามารถนําไปใชสั่งการพัดลมหอระบายความรอนใหทํางานที่-
ความเร็วเต็มท่ีหากนํ้าคอนเดนเซอรสงกลับคาเซนเซอรลมเหลว การสเกลสัญญาณอินพุทอนา-
ล็อก (เชนเพ่ือใหสอดคลองกับอินพุทอนาล็อกท่ีสงไปยัง mA และพิกัดแรงดันของเซนเซอรความดันทอ-
แบบสแตติก กรองคาคงตวัเวลาเพื่อกรองเสียงรบกวนทางไฟฟาบนสัญญาณอนาล็อก ซึง่บางครั้งอาจเกิด-
ขึน้เมื่อใชสายเคเบิลยาว การทํางานและการสเกลของเอาทพุตอนาล็อก (เชนในกรณีของการใหเอาทพุต-
อนาล็อกท่ีแสดงถึงกระแสมอเตอรหรือ kW แกอินพุทอนาล็อกของตัวควบคมุ DDC) และเพ่ือกําหนดคา-
เอาทพุตอนาล็อกท่ี BMS จะควบคุมผานทางอินเทอรเฟซระดับสูง (HLI) (เชน เพ่ือควบคุมวาลวนํ้าหลอ-
เย็น) รวมถึงความสามารถในการกําหนดคาเร่ิมตนของเอาทพุตเหลาน้ีในกรณีความลมเหลวของ HLI

8- การสื่อสารและอุปกรณเสริม พารามิเตอรท่ีใชเพ่ือกําหนดรูปแบบและตรวจสอบฟงกชันท่ีเก่ียวของกับการสื่อสารอนุกรม / อินเตอรเฟส-
ระดับสูงไปยังตัวแปลงความถี่

9- Profibus พารามิเตอรท่ีใชไดเฉพาะเมื่อมีการติดตั้งอุปกรณเสริม Profibus เทาน้ัน

10- ฟลดบัส CAN พารามิเตอรท่ีใชไดเฉพาะเมื่อมีการติดตั้งอุปกรณเสริม DeviceNet เทาน้ัน

11- LonWorks พารามิเตอรท่ีใชไดเฉพาะเมื่อมีการติดตั้งอุปกรณเสริม Lonworks เทาน้ัน

วิธีการ โปรแกรม ตัวแปลงความ... คําแนะนําการใชงานชดุขับเคลื่อน VLT® HVAC
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กลุม หัวขอ การทํางาน
13- Smart Logic Controller

(ตัวควบคุม Smart Logic)
พารามิเตอรท่ีใชเพ่ือกําหนดรูปแบบตัวควบคุม Smart Logic ภายใน (SLC) ซึ่งสามารถใชกับฟงกชันงายๆ
เชน ตัวเปรียบเทียบ (เชน ถาทํางานสูงกวา xHz จะส่ังงานรีเลยเอาทพุท) ตัวตั้งเวลา (เชน เมื่อมีการจาย-
สัญญาณสตารท ขัน้แรกจะสั่งงานรีเลยเอาทพุทเพ่ือเปดแดมเปอรจายอากาศ และรอ x วินาที
กอนเปลี่ยนความเร็วขาขึน้) หรือลําดับท่ีซบัซอนมากขึน้ของการทํางานที่กําหนดโดยผูใชท่ีสั่งงานโดย
SLC เม่ือเหตุการณท่ีกําหนดโดยผูใชท่ีเก่ียวของไดรับการประเมินวาเปนจริงโดย SLC (ตัวอยางเชน
เริ่มโหมดประหยัดในรูปแบบควบคุมการใชการหลอเย็น AHU แบบงายโดยไมมี BMS สําหรับการใชงาน-
ดังกลาว SLC สามารถตรวจสอบความชื้นสัมพัทธของอากาศภายนอก และหากต่ํากวาคาท่ีระบุ
ก็สามารถปรับเพ่ิมเซ็ตพอยตของอุณหภูมิการจายอากาศไดโดยอัตโนมัติ เม่ือใชตัวแปลงความถี่
การตรวจสอบความชื้นสัมพัทธของอากาศภายนอกและอุณหภูมิการจายอากาศ จะทําผานทางอินพุทอนา-
ล็อก และการควบคุมวาลวนํ้าเย็นจะทําผานทางสวนใดสวนหนึ่งของวงรอบ PI(D) สวนขยายและเอาทพุ-
ทอนาล็อก จากน้ันจะปรับวาลวดังกลาวเพ่ือรักษาอุณหภูมิการจายอากาศที่สูงขึ้น) SLC มักจะสามารถ-
ทดแทนความจําเปนของอุปกรณควบคุมภายนอกตัวอ่ืนๆ ได

14- ฟงกชันพิเศษ พารามิเตอรท่ีใชเพ่ือกําหนดรูปแบบฟงกชันพิเศษของตัวแปลงความถี่ ไดแก: การตั้งคาความถี่การสวิตช-
เพ่ือลดสัญญาณรบกวนท่ีดังจากมอเตอร (บางครั้งจําเปนสําหรับการใชงานพัดลม) การทํางานการสํารอง-
ทางจลน (มีประโยชนโดยเฉพาะในการใชงานสําคัญในการติดตั้งเซมิคอนดักเตอร ท่ีประสิทธิภาพการ-
ทํางานภายใตการสูญเสียกําลังของแหลงจายไฟหลัก/การดิปของแหลงจายไฟหลักมีความสําคัญ
การปองกันความไมสมดุลของแหลงจายไฟหลัก รีเซต็อัตโนมัติ (เพ่ือหลีกเลีย่งการตองรีเซ็ตสัญญาณ-
เตือนโดยผูใช) พารามิเตอรการปรับพลังงานใหเหมาะสม (ซึง่โดยทั่วไปไมจําเปนตองเปลี่ยน
แตการเปดใชงานการปรับการทํางานอัตโนมัติน้ี (หากจําเปน) ชวยใหมั่นใจไดวาตัวแปลงความถี่และ-
มอเตอรทํางานรวมกันอยางประสิทธิภาพเหมาะสมที่สุดท่ีสภาวะการโหลดเต็มท่ีหรือเปนบางสวน)
และการทํางานลดพิกัดอัตโนมัติ (ซึ่งจะเปดใชงานตวัแปลงความถี่ใหทํางานตอไปท่ีประสิทธภิาพลดลง-
ภายใตสภาวะการทํางานที่ทุรกันดาร เพ่ือใหมัน่ใจไดถึงการเดินเคร่ืองระดับสูงสุด

15- ขอมูลของFC พารามิเตอรท่ีใหขอมูลการทํางานและขอมูลการขบัขีอ่ื่นๆ ไดแก: ตัวนับช่ัวโมงการทํางานและการใชงาน
ตัวนับ kWh การรีเซต็ตัวนับการใชงานและ kWh บนัทึกสัญญาณเตือน/บันทึกขอ-
บกพรอง (โดยมีการบันทึกสัญญาณเตือน 10 รายการที่ผานมาพรอมท้ังคาใดๆ ท่ีเก่ียวของและเวลา)
และพารามิเตอรการระบุการดอุปกรณเสริม เชน หมายเลขรหัสและเวอรชันของซอฟตแวร

16- คาขอมูลท่ีอานได อานเฉพาะพารามิเตอรท่ีแสดงสถานะ/คาของตัวแปรการทํางานตางๆ ซึ่งสามารถแสดงผลบน LCP
หรือแสดงในกลุมพารามิเตอรน้ี พารามิเตอรเหลาน้ีจะเปนประโยชนโดยเฉพาะในระหวางการใชงาน
เมื่อเช่ือมตอกับ BMS ผานทางอินเตอรเฟสระดับสูง

18- ขอมูล & คาขอมูลท่ีอานได อานคาเฉพาะพารามิเตอรซึ่งแสดงรายการบันทึกการบํารุงรักษาเพื่อปองกัน 10 รายการลาสุด
การทํางานและเวลา และคาของอินพุทอนาล็อกและเอาทพุทอนาล็อกของการดอุปกรณเสริม I/O
อนาล็อก ซึง่จะเปนประโยชนโดยเฉพาะในระหวางการใชงาน เมื่อเช่ือมตอกับ BMS ผานทางอินเตอรเฟส-
ระดับสูง

20- วงรอบปดของ FC พารามิเตอรท่ีใชเพ่ือกําหนดรูปแบบตัวควบคุม PI(D) วงรอบปด ซึ่งควบคุมความเร็วของปม พัดลม
หรือคอมเพรสเซอรในโหมดวงรอบปด ไดแก: กําหนดวาสัญญาณปอนกลับท่ีเปนไปไดแตละ-
สัญญาณใน 3 สัญญาณจะมาจากที่ใด (เชน อินพุทอนาล็อกหรือ BMS HLI) ตัวประกอบการแปลงผัน-
สําหรับแตละสัญญาณปอนกลับ (เชน ในจุดท่ีสัญญาณแรงดันถูกใชเพ่ือการระบุการไหลใน AHU
หรือการแปลงจากแรงดันเปนอุณหภมูิในการใชงานคอมเพรสเซอร หนวยทางวิศวกรรมสําหรับคาอางอิง-
และการปอนกลับ (เชน Pa, kPa, m Wg, in Wg, bar, m3/s, m3/h, °C, °F ฯลฯ) การใชงาน (เชน
ผลรวม คาตาง คาเฉลี่ย คาต่ําสุด หรือคาสูงสุด) ท่ีใชเพ่ือคํานวณผลการปอนกลับสําหรับการใชงานโซน-
เดียวหรือหลักการควบคุมสําหรับการใชงานหลายโซน การตั้งโปรแกรมของเซต็พอยตและการปรับ-
อัตโนมัติหรือดวยตนเองของวงรอบ PI(D)

21- วงรอบปดสวนขยาย พารามิเตอรท่ีใชเพ่ือกําหนดรูปแบบตัวควบคุม PI(D) วงรอบปดสวนขยาย 3 ซึง่สามารถใชเพ่ือควบคุมตัว-
กระตุนการทํางานภายนอก เปนตน (เชน วาลวนํ้าเย็นเพ่ือรักษาอุณหภมูิการจายอากาศในระบบ VAV)
ไดแก: หนวยทางวิศวกรรมสําหรับคาอางอิงและการปอนกลับของตัวควบคุมแตละตัว (เชน °C, °F ฯลฯ)
ระบุชวงของคาอางอิง/เซ็ตพอยตสําหรับตัวควบคุมแตละตัว ระบุวาสัญญาณการปอนกลบัและคาอางอิง/
เซต็พอยตแตละคาจะมาจากที่ใด (เชน อินพุทอนาล็อกหรือ BMS HLI) การตั้งโปรแกรมของเซ็ตพอยต-
และการปรบัอัตโนมัติหรือดวยตนเองของตัวควบคุม PI(D) แตละตัว
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กลุม หัวขอ การทํางาน
22- ฟงกชันการนําไปใชงาน พารามิเตอรท่ีใชเพ่ือตรวจสอบ ปองกัน และควบคุมปม พัดลม และคอมเพรสเซอร ไดแก: ไมมีการตรวจ-

พบการไหลและการปองกันปม (รวมถึงการตั้งคาอัตโนมัติของการทํางานน้ี) การตรวจจับปมแหง:
การตรวจพบการสิ้นสุดเสนโคงและการปองกันของปม โหมดการหลับ(Speed Mode) (มีประโยชนโดย-
เฉพาะสําหรบัหอหลอเย็นและชุดปมบูสเตอร) การตรวจพบสายพานชํารุด (โดยท่ัวไปใชสําหรับการใชงาน-
พัดลมเพ่ือตรวจหาการขาดการไหลของอากาศ แทนท่ีจะใชสวิตช ∆p ท่ีติดตั้งในพัดลม) การปองกันการ-
ลดัวงจรของคอมเพรสเซอรและการชดเชยการไหลของปมของเซ็ตพอยต (เปนประโยชนโดยเฉพาะ-
สําหรับการใชปมนํ้าเย็นสํารอง โดยมีการติดตั้งเซน็เซอร ∆p ไวใกลกับปม และไมผานโหลดที่มีความ-
สําคัญมากท่ีสุดในระบบ การใชฟงกชันน้ีสามารถชดเชยสําหรับการติดตั้งเซน็เซอร และชวยใหสามารถ-
ประหยัดพลังงานไดสูงสุดจริง)

23- ฟงกชันตามเวลา พารามิเตอรตามเวลา ไดแก: พารามิเตอรท่ีใชเร่ิมการทํางานรายวันหรือรายสัปดาหตามนาฬิกาเวลาตาม-
จริงในระบบ (เชน การเปลี่ยนแปลงของเซ็ตพอยตสําหรับโหมดกลางคืน หรือการเริ่ม/หยุดของปม/พัดลม/
คอมเพรสเซอร การเริ่ม/หยุดของอุปกรณภายนอก) ฟงกชันการบํารุงรักษาเพ่ือปองกัน ซึ่งจะพิจารณาตาม-
รอบเวลาการทํางานหรือการใชงาน หรือตามวันท่ีและเวลาที่ระบุ บันทึกดานพลังงาน (เปนประโยชนอยาง-
ย่ิงในการใชงานดัดแปลงแกไข หรือในเวลาที่ตองพิจารณาขอมูลของโหลดที่เกิดขึ้นในอดีต (kW) บนปม/
พัดลม/คอมเพรสเซอร) แนวโนม (เปนประโยชนอยางย่ิงในการใชงานดัดแปลงแกไขหรือการใชงานอ่ืนๆ
ท่ีมีความตองการบันทึกกําลังไฟ กระแส ความถี่ของการทํางานหรือความเร็วของปม/พัดลม/
คอมเพรสเซอร สําหรับการวิเคราะหและการนับระยะเวลาคืนทุน)

24- ฟงกชันการนําไปใชงาน 2 พารามิเตอรท่ีใชเพ่ือตั้งคาโหมด Fire และ/หรือ เพ่ือควบคุมคอนแท็คเตอรบายพาส/สตารทเตอร
ถามีการออกแบบไวในระบบ

25- ตัวควบคุม คาสเคด พารามิเตอรท่ีใชเพ่ือกําหนดรูปแบบและตรวจสอบตัวควบคุม คาสเคดของปมภายใน (โดยท่ัวไปใชสําหรับ-
ชุดบูสเตอรปม)

26- MCB 109 อุปกรณเสริม I/O
อนาล็อก

พารามิเตอรท่ีใชเพ่ือกําหนดรูปแบบอุปกรณเสริม I/O อนาล็อก (MCB109) ไดแก: คําจํากัดความของ-
ประเภทอินพุทอนาล็อก (เชน แรงดันไฟฟา Pt1000 หรือ Ni1000) และการตั้งสเกล และคําจํากัดความ-
ของฟงกชันเอาทพุทอนาล็อก และการตั้งสเกล

ตาราง 7.1: กลุมพารามิเตอร

รายละเอียดและการเลือกพารามิเตอรจะแสดงบนจอแสดงผล แบบกราฟก (GLCP) หรือแบบตัวเลข (NLCP) (ดูรายละเอียดในหัวขอท่ี-
เก่ียวของ) เขาใชพารามิเตอรดวยการกดปุม [Quick Menu] หรือ [Main Menu] บน แผงควบคุม เมนดูวนจะถูกใชเปนลําดับแรกสุด-
สําหรับการทดสอบเคร่ืองเพ่ือใชงานเมื่อเร่ิมตนการทํางานโดยจัดใหมีพารามิเตอรท่ีจําเปนสําหรับการเริ่มการทํางาน เมนหูลักจัดใหมี-
การเขาถึงพารามิเตอรท้ังหมดสําหรับการโปรแกรมการใชงานโดยละเอียด

ขั้วตอท้ังหมดของอินพุท/เอาทพุทดิจิตอล และอินพุท/เอาทพุทอนาล็อก เปนชนิดทํางานไดหลายหนาท่ี ทุกขั้วตอมีการทํางานตาม-
มาตรฐานที่ต้ังจากโรงงานอยางเหมาะสมสําหรับการใชงานHVAC เปนสวนใหญ แตถาหากตองการการทํางานพิเศษ จะตองต้ัง-
โปรแกรมดังท่ีอธิบายในกลุมพารามิเตอรท่ี 5 หรือ 6
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7.3.2 0-** การทํางานและการแสดงผล

เลขที่พาราม-ิ
เตอร

คําอธิบายพารามิเตอร คามาตรฐาน
(SR -

ขนาดที่สัมพันธ)

4 ชุดคําสัง่ เปลี่ยนระหว-
างการทํางาน

ดัชนีการ
แปลงผัน

ประเภท

0-0* การต้ังคาพื้นฐาน
0-01 ภาษา [0] อังกฤษ 1 set-up TRUE - Uint8

0-02 หนวยความเร็วมอเตอร [1] Hz 2 set-ups FALSE - Uint8

0-03 การตั้งคาตามทองถิ่น [0] นานาชาติ 2 set-ups FALSE - Uint8

0-04 สถานะการทํางานเม่ือเปดเคร่ือง [0] ทําตอ All set-ups TRUE - Uint8

0-05 หนวยของโหมดควบคุมจากหนาเครื่อง
[0] โดยเปนหนวย-
ความเร็วมอเตอร 2 set-ups FALSE - Uint8

0-1* การใชงานชุดคําสั่ง

0-10 เลือกชุดคําสั่งใชงาน [1] ชุดคําสั่ง 1 1 set-up TRUE - Uint8

0-11 การตั้งคาชุดคําสั่ง
[9] ชุดคําสั่งท่ีกําลังใช-

งาน All set-ups TRUE - Uint8

0-12 เช่ือมโยงไปยังชุดคําสั่ง [0] ไมเช่ือมโยง All set-ups FALSE - Uint8

0-13 อานคาชุดคําสั่งท่ีเช่ือมโยง 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16

0-14
ขอมูลท่ีได: โปรแกรม ชุดคําส่ัง /
แชนแนล 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32

0-2* คาหนาจอ

0-20 การแสดงคาบรรทัดท่ี 1.1 1602 All set-ups TRUE - Uint16

0-21 การแสดงคาบรรทัดท่ี 1.2 1614 All set-ups TRUE - Uint16

0-22 การแสดงคาบรรทัดท่ี 1.3 1610 All set-ups TRUE - Uint16

0-23 การแสดงคาบรรทัดท่ี 2 1613 All set-ups TRUE - Uint16

0-24 การแสดงคาบรรทัดท่ี 3 1502 All set-ups TRUE - Uint16

0-25 เมนูผูใชกําหนดเอง ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 Uint16

0-3* คา LCP กําหนดเอง
0-30 หนวยขอมูลท่ีกําหนดเอง [1] % All set-ups TRUE - Uint8

0-31 คาต่ําสุดของคาท่ีอานไดตามท่ีกําหนด ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Int32

0-32 คาสูงสุดของคาท่ีอานไดตามท่ีกําหนด
100.00

CustomReadoutUnit All set-ups TRUE -2 Int32

0-37 ขอความแสดงผล 1 0 N/A 1 set-up TRUE 0 VisStr[25]

0-38 ขอความแสดงผล 2 0 N/A 1 set-up TRUE 0 VisStr[25]

0-39 ขอความแสดงผล 3 0 N/A 1 set-up TRUE 0 VisStr[25]

0-4* ปุมหนาจอ

0-40 การทํางานของปุม Hand On [1] ใช All set-ups TRUE - Uint8

0-41 การทํางานของปุม Off [1] ใช All set-ups TRUE - Uint8

0-42 การทํางานของปุม Auto On [1] ใช All set-ups TRUE - Uint8

0-43 การทํางานของปุม Reset [1] ใช All set-ups TRUE - Uint8

0-44 ปุม [Off/Reset] บน LCP [1] ใช All set-ups TRUE - Uint8

0-45 ปุม [Drive Bypass] บน LCP [1] ใช All set-ups TRUE - Uint8

0-5* เก็บ

0-50 บันทึกและถายโอนขอมูล [0] ไมคัดลอก All set-ups FALSE - Uint8

0-51 บันทึกและถายโอนชุดคําสั่ง [0] ไมคัดลอก All set-ups FALSE - Uint8

0-6* รหัสผาน

0-60 รหัสผานเมนูหลัก 100 N/A 1 set-up TRUE 0 Int16

0-61 ตั้งเขาเมนูไมมีรหัสผาน [0] เขาใชเต็มท่ี 1 set-up TRUE - Uint8

0-65 รหัสผานของเมนูสวนตัว 200 N/A 1 set-up TRUE 0 Int16

0-66 การเขาถึงเมนูสวนตัวโดยไมใชรหัสผาน [0] เขาใชเต็มท่ี 1 set-up TRUE - Uint8
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เลขที่พาราม-ิ
เตอร

คําอธิบายพารามิเตอร คามาตรฐาน
(SR -

ขนาดที่สัมพันธ)

4 ชุดคําสั่ง เปล่ียนระหว-
างการทํางาน

ดัชนีการ
แปลงผัน

ประเภท

0-7* การต้ังคานาฬิกา

0-70 วันท่ีและเวลา ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 TimeOfDay

0-71 รูปแบบวันท่ี ExpressionLimit 1 set-up TRUE - Uint8

0-72 รูปแบบเวลา ExpressionLimit 1 set-up TRUE - Uint8

0-74 DST/ ฤดูรอน [0] ปด 1 set-up TRUE - Uint8

0-76 DST/ เร่ิมตนฤดูรอน ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 TimeOfDay

0-77 DST/ สิ้นสุดฤดูรอน ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 TimeOfDay

0-79 นาฬิกา ผิดพลาด ExpressionLimit 1 set-up TRUE - Uint8

0-81 วันทํางาน ExpressionLimit 1 set-up TRUE - Uint8

0-82 วันทํางานเพิ่มเติม ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 TimeOfDay

0-83 วันหยุดเพ่ิมเติม ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 TimeOfDay

0-89 วันท่ีและเวลา ท่ีอานได 0 N/A All set-ups TRUE 0 VisStr[25]
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7.3.3 1-** โหลด/มอเตอร

เลขที่พาราม-ิ
เตอร

คําอธิบายพารามิเตอร คามาตรฐาน
(SR - ขนาดท่ีสัมพันธ)

4 ชุดคําสัง่ เปลี่ยนระห-
วางการทํางาน

ดัชนีการ
แปลงผัน

ประเภท

1-0* การต้ังคาทั่วไป

1-00 แบบการควบคุมมอเตอร ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8

1-03 คุณลักษณะแรงบิด [3] ปรับพลังงานอัตโนมัติ VT All set-ups TRUE - Uint8

1-06 Clockwise Direction [0] Normal All set-ups FALSE - Uint8

1-2* ขอมูลเนมเพลท
1-20 กําลังมอเตอร [kW] ExpressionLimit All set-ups FALSE 1 Uint32

1-21 กําลังมอเตอร [HP] ExpressionLimit All set-ups FALSE -2 Uint32

1-22 แรงดันมอเตอร ( Volt) ExpressionLimit All set-ups FALSE 0 Uint16

1-23 ความถี่มอเตอร ( Hz) ExpressionLimit All set-ups FALSE 0 Uint16

1-24 กระแสมอเตอร ( Amp) ExpressionLimit All set-ups FALSE -2 Uint32

1-25 ความเร็วรอบมอเตอร ( Rpm) ExpressionLimit All set-ups FALSE 67 Uint16

1-28 ตรวจสอบการหมนุของมอเตอร [0] ปด All set-ups FALSE - Uint8

1-29 ปรับตามมอเตอรออโต(AMA) [0] ปด All set-ups FALSE - Uint8

1-3* ขอมูลมอฯชั้นสงู

1-30 ความตานทานสเตเตอร (Rs) ExpressionLimit All set-ups FALSE -4 Uint32

1-31 ความตานทานโรเตอร (Rr) ExpressionLimit All set-ups FALSE -4 Uint32

1-35 Main Reactance (Xh) ExpressionLimit All set-ups FALSE -4 Uint32

1-36 Iron Loss Resistance (Rfe) ExpressionLimit All set-ups FALSE -3 Uint32

1-39 Motor Poles ExpressionLimit All set-ups FALSE 0 Uint8

1-5* ตั้งไมตามโหลด

1-50
สรางสนามแมเหล็กมอเตอรท่ีความเร็ว-
ศูนย 100 % All set-ups TRUE 0 Uint16

1-51
ค.เร็วต่ําสุด สรางสนามแมเหล็ก-
ปกติ[RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16

1-52 ค.เร็วต่ําสุดท่ีสรางสนามแมเหล็กปกติ[Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16

1-58 Flystart Test Pulses Current 30 % All set-ups FALSE 0 Uint16

1-59 Flystart Test Pulses Frequency 200 % All set-ups FALSE 0 Uint16

1-6* ตั้งคาตามโหลด

1-60 การชดเชยโหลดที่ความเร็วต่ํา 100 % All set-ups TRUE 0 Int16

1-61 การชดเชยโหลดที่ความเร็วสูง 100 % All set-ups TRUE 0 Int16

1-62 การชดเชยการเลื่อนไหล 0 % All set-ups TRUE 0 Int16

1-63 คาคงท่ีเวลาชดเชยการลื่นไหล ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint16

1-64 การลดรีโซแนนซ 100 % All set-ups TRUE 0 Uint16

1-65 คาเวลาคงท่ีการลดรีโซแนนซ 5 ms All set-ups TRUE -3 Uint8

1-7* ปรับคาสตารท

1-71 หนวงเวลาสตารท 0.0 s All set-ups TRUE -1 Uint16

1-73 สตารทหาความถี่เริ่มตน [0] ยกเลิกการใช All set-ups TRUE - Uint8

1-77 Compressor Start Max Speed [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16

1-78 Compressor Start Max Speed [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16

1-79 Compressor Start Max Time to Trip 5.0 s All set-ups TRUE -1 Uint8

1-8* ปรับตอนหยุด

1-80 การทํางานที่หยุด [0] ล่ืนไหล All set-ups TRUE - Uint8

1-81 ต่ําสุดทํางานที่หยุด[RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16

1-82
ความเร็วต่ําสุดสําหรับฟงกชันขณะหยุด
[Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16

1-86 ตดัการทํางานที่ความเร็วต่ํา [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16

1-87 ตัดการทํางานที่ความเร็วต่ํา [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16

1-9* อุณหภูมิมอเตอร

1-90 ระบบปองกันความรอนมอเตอร [4] การปด ETR 1 All set-ups TRUE - Uint8

1-91 มีพัดลมพิเศษภายนอกมอเตอร [0] เลขท่ี All set-ups TRUE - Uint16

1-93 แหลงรับสัญญาณเทอรมิสเตอร [0] ไมมี All set-ups TRUE - Uint8
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7.3.4 2-** เบรก

เลขที่พาราม-ิ
เตอร

คําอธิบายพารามิเตอร คามาตรฐาน
(SR - ขนาดที่สมัพันธ)

4 ชุดคําสั่ง เปลี่ยนระห-
วางการทํางาน

ดัชนีการ
แปลงผัน

ประเภท

2-0* คุมเบรค DC

2-00 กระแสไฟ DC คาง/อุนใหมอเตอร 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8

2-01 กระแสในการเบรคกระแสตรง 50 % All set-ups TRUE 0 Uint16

2-02 ระยะเวลาจายไฟเบรค DC 10.0 s All set-ups TRUE -1 Uint16

2-03 ความเร็วตัดเขาของเบรคDC[RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16

2-04 ความเร็วตัดเขาของเบรคDC[Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16

2-1* คุมผานเบรครีฯ

2-10 ฟงกชันของเบรค [0] ปด All set-ups TRUE - Uint8

2-11 ตัวตานทานเบรค (โอหม) ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32

2-12 ขีดจํากัดกําลัง(kW) เบรครีซีสเตอร ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint32

2-13 การปองกันเมื่อเกินขดีจํากัด [0] ปด All set-ups TRUE - Uint8

2-15 การตรวจสอบเบรครซีีสเตอร [0] ปด All set-ups TRUE - Uint8

2-16 กระแส เอซีเบรกสูงสุด ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint32

2-17 การควบคุมแรงดันเกิน [2] ใช All set-ups TRUE - Uint8

7.3.5 3-** คาอางอิง/การเปล่ียนความเร็ว

เลขที่พาราม-ิ
เตอร

คําอธิบายพารามิเตอร คามาตรฐาน
(SR - ขนาดที่สมัพันธ)

4 ชุดคําสั่ง เปล่ียนระห-
วางการทํางาน

ดัชนีการ
แปลงผัน

ประเภท

3-0* ขีดอางอิง

3-02 คาอางอิงต่ําสุด ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Int32

3-03 คาอางอิงสูงสุด ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Int32

3-04 ฟงกชันคาอางอิง ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8

3-1* คาอางอิง

3-10 คาอางอิงท่ีกําหนดลวงหนา 0.00 % All set-ups TRUE -2 Int16

3-11 ความเร็ว Jog [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16

3-13 จุดท่ีใชอางอิง [0] เช่ือมเอง/ออโต All set-ups TRUE - Uint8

3-14 คาอางอิงสัมพัทธตั้งลวงหนา 0.00 % All set-ups TRUE -2 Int32

3-15 คาอางอิงแหลง 1 [1] อินพุตอนาล็อก 53 All set-ups TRUE - Uint8

3-16 คาอางอิงแหลง 2 [20] โพเทนชิโอมิเตอรดิจิตัล All set-ups TRUE - Uint8

3-17 คาอางอิงแหลง 3 [0] ไมมีฟงกชัน All set-ups TRUE - Uint8

3-19 ความเร็ว Jog [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16

3-4* ข้ึน-ลงชุด1
3-41 กําหนดเวลาความเร็วขาขึ้น ชุด 1 ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32

3-42 กําหนดเวลาความเร็วขาลง ชุด 1 ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32

3-5* เปลีย่นเร็ว 2

3-51 กําหนดเวลาความเร็วขาขึ้น ชุด 2 ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32

3-52 กําหนดเวลาความเร็วขาลง ชุด 2 ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32

3-8* ข้ึน-ลงอ่ืน

3-80 กําหนดเวลาความเร็วขาขึ้น-ลง Jog ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32

3-81 ตั้งเวลาความเร็วลง หยุดทันที ExpressionLimit 2 set-ups TRUE -2 Uint32

3-82 Starting Ramp Up Time ExpressionLimit 2 set-ups TRUE -2 Uint32

3-9* ดิจิตอลโพเทน

3-90 ขนาดขั้น 0.10 % All set-ups TRUE -2 Uint16

3-91 เวลาเปลี่ยนความเร็ว 1.00 s All set-ups TRUE -2 Uint32

3-92 การเรียกคืนกําลัง [0] ปด All set-ups TRUE - Uint8

3-93 ขดีจํากัดสูงสุด 100 % All set-ups TRUE 0 Int16

3-94 ขดีจํากัดต่ําสุด 0 % All set-ups TRUE 0 Int16

3-95 หนวงเวลาในการเปลี่ยนความเร็ว ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 TimD
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7.3.6 4-** ขีดจํากัด/การเตือน

เลขที่พาราม-ิ
เตอร

คําอธิบายพารามิเตอร คามาตรฐาน
(SR - ขนาดที่สัมพันธ)

4 ชุดคําสัง่ เปลี่ยนระห-
วางการทํางาน

ดัชนีการ
แปลงผัน

ประเภท

4-1* ตั้งคามอเตอร

4-10 กําหนดทิศทางการหมุนมอเตอร [2] ท้ังสองทิศทาง All set-ups FALSE - Uint8

4-11 กําหนดความเร็วต่ําสุดมอเตอร ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16

4-12 ขดีจํากัดดานต่ําของความเร็วมอเตอร [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16

4-13 กําหนดความเร็วสูงสุดมอเตอร ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16

4-14 ขดีจํากัดดานสูงของความเรว็มอเตอร [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16

4-16 กําหนดคาแรงบิดมอเตอร ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16

4-17 กําหนดคาแรงบิดกรณีไฟยอนกลับ 100.0 % All set-ups TRUE -1 Uint16

4-18 ขดีจํากัดกระแส ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint32

4-19 ตัง้ความถี่สูงสุดของมอเตอร ExpressionLimit All set-ups FALSE -1 Uint16

4-5* คาเกิดสัญญาณ
4-50 ตัง้เตือนเมื่อกระแสต่ํากวาระบุ 0.00 A All set-ups TRUE -2 Uint32

4-51 ตัง้เตือนเมื่อกระแสสูงกวาระบุ Param. 1637 All set-ups TRUE -2 Uint32

4-52 ตัง้คาเตอืนเม่ือเร็วต่ํากวากําหนด 0 RPM All set-ups TRUE 67 Uint16

4-53 ตัง้คาเตอืนเม่ือเร็วสูงกวากําหนด Param. 413 All set-ups TRUE 67 Uint16

4-54 คําเตือนคาอางอิงต่ํา -999999.999 N/A All set-ups TRUE -3 Int32

4-55 คําเตือนคาอางอิงสูง 999999.999 N/A All set-ups TRUE -3 Int32

4-56 คําเตือนการปอนกลับต่ํา
-999999.999

ProcessCtrlUnit All set-ups TRUE -3 Int32

4-57 คําเตือนการปอนกลับสูง
999999.999

ProcessCtrlUnit All set-ups TRUE -3 Int32

4-58 ตั้งเตือนเม่ือเฟสมอเตอรหายไป [2] ตัดการทํางาน 1000ms All set-ups TRUE - Uint8

4-6* ความเร็วขาม

4-60 ชวงเร่ิมตนความเร็วกระโดดขาม ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16

4-61 ขามความเร็วจาก [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16

4-62 ชวงจบความเร็วกระโดดขาม ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16

4-63 ขามความเร็วไปยัง [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16

4-64 ตัง้คาบายพาสกึ่งอัตโนมัติ [0] ปด All set-ups FALSE - Uint8
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7.3.7 5-** อินพทุ/เอาทพทุดิจิตอล

เลขที่พาราม-ิ
เตอร

คําอธิบายพารามิเตอร คามาตรฐาน
(SR - ขนาดที่สัมพันธ)

4 ชุดคําสัง่ เปลีย่นระห-
วางการทํางาน

ดัชนีการ
แปลงผัน

ประเภท

5-0* โหมด I/O ดิจิตอล

5-00 เลือกหมวดสัญฯดิจิตอลอิน-เอาท [0] NPN - แอกทีฟท่ี 24V All set-ups FALSE - Uint8

5-01 เลือกสัญญาณดิจิตอล เทอมินอล 27 [0] อินพุต All set-ups TRUE - Uint8

5-02 เลือกสัญญาณดิจิตอล เทอมินอล 29 [0] อินพุต All set-ups TRUE - Uint8

5-1* ดิจิตอลอิน
5-10 ตั้งการทํางานของเทอมินอล 18 [8] สตารท All set-ups TRUE - Uint8

5-11 ตั้งการทํางานของเทอมินอล 19 [0] ไมมีการทํางาน All set-ups TRUE - Uint8

5-12 ตั้งการทํางานของเทอมินอล 27 ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8

5-13 ตั้งการทํางานของเทอมินอล 29 [14] เหยาะ All set-ups TRUE - Uint8

5-14 ตั้งการทํางานของเทอมินอล 32 [0] ไมมีการทํางาน All set-ups TRUE - Uint8

5-15 ตั้งการทํางานของเทอมินอล 33 [0] ไมมีการทํางาน All set-ups TRUE - Uint8

5-16 ขัว้ X30/2 อินพุทดิจิตัล [0] ไมมีการทํางาน All set-ups TRUE - Uint8

5-17 ขัว้ X30/3 อินพุทดิจิตัล [0] ไมมีการทํางาน All set-ups TRUE - Uint8

5-18 ขัว้ X30/4 อินพุทดิจิตัล [0] ไมมีการทํางาน All set-ups TRUE - Uint8

5-3* ดิจิตอลเอาต

5-30 กําหนดเอาทพุทของ เทอมินอล 27 [0] ไมมีการทํางาน All set-ups TRUE - Uint8

5-31 กําหนดเอาทพุทของ เทอมินอล 29 [0] ไมมีการทํางาน All set-ups TRUE - Uint8

5-32 ขัว้ X30/6 Digi Out (MCB 101) [0] ไมมีการทํางาน All set-ups TRUE - Uint8

5-33 ขัว้ X30/7 Digi Out (MCB 101) [0] ไมมีการทํางาน All set-ups TRUE - Uint8

5-4* รีเลย

5-40 กําหนดการทํางานของรีเลย ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8

5-41 หนวงเวลา On Delay ของรีเลย 0.01 s All set-ups TRUE -2 Uint16

5-42 หนวงเวลา Off Delay ของรีเลย 0.01 s All set-ups TRUE -2 Uint16

5-5* อินพุตพัลส

5-50 ตัง้รับความถี่พัลสต่ําเทอมินอล29 100 Hz All set-ups TRUE 0 Uint32

5-51 ตัง้รับความถี่พัลสต่ําเทอมินอล29 100 Hz All set-ups TRUE 0 Uint32

5-52 ขัว้29 คาอางอิงต่ํา/คาปอนกลับ 0.000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32

5-53 ขัว้ 29 คาอางอิงสูง/คาปอนคา 100.000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32

5-54 คาคงท่ีเวลาตัวกรองพัลส #29 100 ms All set-ups FALSE -3 Uint16

5-55 ตัง้รับความถี่พัลสต่ําเทอมินอล33 100 Hz All set-ups TRUE 0 Uint32

5-56 ตัง้รับความถี่พัลสต่ําเทอมินอล32 100 Hz All set-ups TRUE 0 Uint32

5-57 ขัว้33 คาอางอิงต่ํา/คาปอนกลับ 0.000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32

5-58 ขัว้ 33 คาอางอิงสูง/คาปอนคา 100.000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32

5-59 คาคงท่ีเวลาตัวกรองพัลส #33 100 ms All set-ups FALSE -3 Uint16

5-6* คาพัลสที่อานได

5-60 ขัว้ 27 ตัวแปรเอาทพุตพัลส [0] ไมมีการทํางาน All set-ups TRUE - Uint8

5-62 เอาทพุทพัลส ความถ่ีสูงสุด #27 5000 Hz All set-ups TRUE 0 Uint32

5-63 ขัว้ 29 ตัวแปรเอาทพุตพัลส [0] ไมมีการทํางาน All set-ups TRUE - Uint8

5-65 เอาทพุทพัลส ความถ่ีสูงสุด #29 5000 Hz All set-ups TRUE 0 Uint32

5-66 ขัว้ X30/6 ตัวแปรเอาทพุทพัลส [0] ไมมีการทํางาน All set-ups TRUE - Uint8

5-68 เอาทพุทพัลส ความถ่ีสูงสุด #X30/6 5000 Hz All set-ups TRUE 0 Uint32

5-9* บสัถูกควบคุม
5-90 ควบคุมดิจติัลเอาทพุตและรีเลยดวยบัส 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32

5-93 เอาทพุทพัลส #27 ควบคุมบัส 0.00 % All set-ups TRUE -2 N2

5-94 เอาทพุทพัลส #27 ตัง้คาหมดเวลาลวงหนา 0.00 % 1 set-up TRUE -2 Uint16

5-95 เอาทพุทพัลส #29 ควบคุมบัส 0.00 % All set-ups TRUE -2 N2

5-96 เอาทพุทพัลส #29 ตัง้คาหมดเวลาลวงหนา 0.00 % 1 set-up TRUE -2 Uint16

5-97 เอาทพุทพัลส #30/6 ควบคุมบัส 0.00 % All set-ups TRUE -2 N2

5-98
เอาทพุทพัลส #X30/6 ตั้งคาหมดเวลาลวง-
หนา 0.00 % 1 set-up TRUE -2 Uint16
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7.3.8 6-** อินพทุ/เอาทพุทอนาล็อก

เลขที่พาราม-ิ
เตอร

คําอธิบายพารามิเตอร คามาตรฐาน
(SR - ขนาดที่สมัพันธ)

4 ชุดคําสั่ง เปลี่ยนระห-
วางการทํางาน

ดัชนีการ
แปลงผัน

ประเภท

6-0* โหมด I/O อนาล็อก

6-00 เวลาหมดเวลารอสัญญาณ 10 s All set-ups TRUE 0 Uint8

6-01 ฟงกชันหมดเวลารอสัญญาณ [0] ปด All set-ups TRUE - Uint8

6-02
ฟงกชันการหมดเวลาแรงดันระดบัศูนยของ-
โหมดไฟไหม [0] ปด All set-ups TRUE - Uint8

6-1* อินพุทอนาล็อก 53
6-10 ขั้ว 53 แรงดันระดับต่ํา 0.07 V All set-ups TRUE -2 Int16

6-11 ขั้ว 53 แรงดันระดับสูง 10.00 V All set-ups TRUE -2 Int16

6-12 ขั้ว 53 กระแสระดับต่ํา 4.00 mA All set-ups TRUE -5 Int16

6-13 ขั้ว 53 กระแสระดับสูง 20.00 mA All set-ups TRUE -5 Int16

6-14 ขั้ว 53 คาอางอิง/คาปอนกลับคา 0.000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32

6-15 ขั้ว 53 คาอางอิง/คาปอนกลับคา ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Int32

6-16 ขั้ว 53 คาคงท่ีเวลาตัวกรอง 0.001 s All set-ups TRUE -3 Uint16

6-17 ขั้ว 53 แรงดันต่ําเกินไป [1] ใช All set-ups TRUE - Uint8

6-2* อินพุทอนาล็อก 54

6-20 ขั้ว 54 แรงดันระดับต่ํา 0.07 V All set-ups TRUE -2 Int16

6-21 ขั้ว 54 แรงดันระดบัสูง 10.00 V All set-ups TRUE -2 Int16

6-22 ขั้ว 54 กระแสระดับต่ํา 4.00 mA All set-ups TRUE -5 Int16

6-23 ขั้ว 54 กระแสระดับสูง 20.00 mA All set-ups TRUE -5 Int16

6-24 ขั้ว 54 คาอางอิง/คาปอนกลับต่ํา 0.000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32

6-25 ขั้ว 54 คาอางอิง/คาปอนกลับสูง 100.000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32

6-26 ขั้ว 54 คาคงท่ีเวลาตัวกรอง 0.001 s All set-ups TRUE -3 Uint16

6-27 ขั้ว 54 แรงดันต่ําเกินไป [1] ใช All set-ups TRUE - Uint8

6-3* อินพุทอนาล็อก X30/11

6-30 ขั้ว X30/11 แรงดันต่ํา 0.07 V All set-ups TRUE -2 Int16

6-31 ขั้ว X30/11 แรงดันสูง 10.00 V All set-ups TRUE -2 Int16

6-34 ขั้ว X30/11 คาอางอิง/คาปอนกลับต่ํา 0.000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32

6-35 ขั้ว X30/11 คาอางอิง/คาปอนกลับสูง 100.000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32

6-36 ขั้ว X30/11 คาคงท่ีเวลาตัวกรอง 0.001 s All set-ups TRUE -3 Uint16

6-37 ขั้ว X30/11 แรงดันต่ําเกินไป [1] ใช All set-ups TRUE - Uint8

6-4* อินพุทอนาล็อก X30/12

6-40 ขั้ว X30/12 แรงดันต่ํา 0.07 V All set-ups TRUE -2 Int16

6-41 ขั้ว X30/12 แรงดันสูง 10.00 V All set-ups TRUE -2 Int16

6-44 ขั้ว X30/12 คาอางอิง/คาปอนกลับต่ํา 0.000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32

6-45 ขั้ว X30/12 คาอางอิง/คาปอนกลับสูง 100.000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32

6-46 ขั้ว X30/12 คาคงท่ีเวลาตัวกรอง 0.001 s All set-ups TRUE -3 Uint16

6-47 ขั้ว X30/12 แรงดันต่ําเกินไป [1] ใช All set-ups TRUE - Uint8

6-5* เอาทพุตอนาลอ็ก 42
6-50 เอาทพุต ขั้ว 42 ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8

6-51 ขั้ว 42 สเกลต่ําสุดของเอาทพุต 0.00 % All set-ups TRUE -2 Int16

6-52 ขั้ว 42 สเกลสูงสุดของเอาทพุต 100.00 % All set-ups TRUE -2 Int16

6-53 ขั้ว 42 ควบคุมบัสเอาทพุท 0.00 % All set-ups TRUE -2 N2

6-54 ขั้ว 42 คาหมดเวลาเอาทพุทท่ีตั้งไวลวงหนา 0.00 % 1 set-up TRUE -2 Uint16

6-6* เอาทพุตอนาลอ็ก X30/8
6-60 ขั้ว X30/8 เอาทพุท [0] ไมมีการทํางาน All set-ups TRUE - Uint8

6-61 ขั้ว X30/8 สเกลต่ําสุด 0.00 % All set-ups TRUE -2 Int16

6-62 ขั้ว X30/8 สเกลสูงสุด 100.00 % All set-ups TRUE -2 Int16

6-63 ขั้ว X30/8 เอาทพุตของบัสควบคุม 0.00 % All set-ups TRUE -2 N2

6-64
ขั้ว X30/8 คาหมดเวลาเอาทพุทท่ีตัง้ไวลวง-
หนา 0.00 % 1 set-up TRUE -2 Uint16
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7.3.9 8-** การสื่อสารและตัวเลือก

เลขที่พาราม-ิ
เตอร

คําอธิบายพารามิเตอร คามาตรฐาน
(SR - ขนาดที่สมัพันธ)

4 ชุดคําสั่ง เปลีย่นระห-
วางการทํางาน

ดัชนีการ
แปลงผัน

ประเภท

8-0* การต้ังคาทั่วไป

8-01 ไซตควบคุม ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8

8-02 แหลงควบคุม ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8

8-03 เวลาของตัวควบคุมเมื่อหมดเวลา ExpressionLimit 1 set-up TRUE -1 Uint32

8-04 ฟงกชันควบคุมเมือ่หมดเวลา [0] ปด 1 set-up TRUE - Uint8

8-05 ฟงกชันสิ้นสุดการหมดเวลา [1] ใชการตั้งคาตอ 1 set-up TRUE - Uint8

8-06 การรีเซ็ตตัวควบคุมเมื่อหมดเวลา [0] ไมรีเซต็ All set-ups TRUE - Uint8

8-07 การวินิจฉัยการตัดปด [0] ยกเลิกใช 2 set-ups TRUE - Uint8

8-08 Readout Filtering ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8

8-1* การต้ังคาควบคุม

8-10 โปรไฟลการควบคุม [0] โปรไฟล FC All set-ups TRUE - Uint8

8-13 เวิรดสถานะที่กําหนดคาได STW [1] คามาตรฐานโปรไฟล All set-ups TRUE - Uint8

8-3* ตั้งคาพอรต FC

8-30 โปรโตคอล ExpressionLimit 1 set-up TRUE - Uint8

8-31 ท่ีอยู ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 Uint8

8-32 Baud rate ExpressionLimit 1 set-up TRUE - Uint8

8-33 พาริตี้ / บิตหยุด ExpressionLimit 1 set-up TRUE - Uint8

8-34 Estimated cycle time 0 ms 2 set-ups TRUE -3 Uint32

8-35 การหนวงเวลาตอบรบัต่ําสุด ExpressionLimit 1 set-up TRUE -3 Uint16

8-36 การหนวงเวลาตอบรบัสูงสุด ExpressionLimit 1 set-up TRUE -3 Uint16

8-37 หนวงเวลา Inter-Char สูงสดุ ExpressionLimit 1 set-up TRUE -5 Uint16

8-4* ชุดโปรโตคอล FC MC

8-40 การเลือกขอความที่สง [1] มาตรฐาน1 2 set-ups TRUE - Uint8

8-42 PCD write configuration ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint16

8-43 PCD read configuration ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint16

8-5* ดิจิตอล/บัส

8-50 การเลือกล่ืนไหล [3] ตรรกะ OR (หรือ) All set-ups TRUE - Uint8

8-52 การเลือกเบรคกระแสตรง [3] ตรรกะ OR (หรือ) All set-ups TRUE - Uint8

8-53 เลือกการสตารท [3] ตรรกะ OR (หรือ) All set-ups TRUE - Uint8

8-54 การเลือกกลับทิศทาง ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8

8-55 การเลือกการตั้งคา [3] ตรรกะ OR (หรือ) All set-ups TRUE - Uint8

8-56 เลือกคาอางอิงท่ีกําหนดลวงหนา [3] ตรรกะ OR (หรือ) All set-ups TRUE - Uint8

8-7* BACnet

8-70 อุปกรณอางอิงบน BACnet 1 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint32

8-72 MS/TP มาสเตอรสงูสุด 127 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint8

8-73 MS/TP เฟรมขอมูลสูงสุด 1 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint16

8-74 บริการ "I-Am" [0] สงเมื่อเปดเคร่ือง 1 set-up TRUE - Uint8

8-75 รหัสผานการเริ่มตน ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 VisStr[20]

8-8* การวินิจฉัยพอรท FC

8-80 ขอความการนับ ท่ีบัส 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32

8-81 การนับความผิดพลาดท่ีบัส 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32

8-82 ขอความรองที่ไดรับ 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32

8-83 การนับความผิดพลาดของสเลฟ 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32

8-84 ขอความรองที่สง 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32

8-85 ขอผิดพลาดหมดเวลาสเลฟ 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32

8-89 ตัวนับการวินิจฉัย 0 N/A 1 set-up TRUE 0 Int32

8-9* บสัเหยาะ

8-90 ความเร็วบัสเหยาะ 1 100 RPM All set-ups TRUE 67 Uint16

8-91 ความเร็วบัสเหยาะ 2 200 RPM All set-ups TRUE 67 Uint16

8-94 คาปอนกลับ ท่ีบัส1 0 N/A 1 set-up TRUE 0 N2

8-95 คาปอนกลับ ท่ีบัส2 0 N/A 1 set-up TRUE 0 N2

8-96 คาปอนกลับ ท่ีบัส3 0 N/A 1 set-up TRUE 0 N2
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7.3.10 9-** Profibus

เลขที่พาราม-ิ
เตอร

คําอธิบายพารามิเตอร คามาตรฐาน
(SR - ขนาดที่สัมพันธ)

4 ชุดคําสัง่ เปลีย่นระห-
วางการทํางาน

ดัชนีการ
แปลงผัน

ประเภท

9-00 จุดตั้ง 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16

9-07 คาท่ีแทจริง 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16

9-15 การกําหนดรูปแบบการเขียน PCD ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint16

9-16 การกําหนดรูปแบบการอาน PCD ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint16

9-18 โหนดแอดเดรส 126 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint8

9-22 การเลือกขอความ [108] PPO 8 1 set-up TRUE - Uint8

9-23 พารามิเตอรสําหรับสัญญาณ 0 All set-ups TRUE - Uint16

9-27 การแกไขพารามิเตอร [1] ใช 2 set-ups FALSE - Uint16

9-28 การควบคุมการประมวล [1] เปดวงมาสเตอร 2 set-ups FALSE - Uint8

9-44 ตวันับขอความแสดงการเกิดฟอลต 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16

9-45 รหัสฟอลต 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16

9-47 หมายเลขฟอลต 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16

9-52 ตวันับสถานการณฟอลต 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16

9-53 คําเตือน Profibus 0 N/A All set-ups TRUE 0 V2

9-63 อัตราบอดที่แทจริง [255] ไมพบอัตราบอด All set-ups TRUE - Uint8

9-64 การระบุอุปกรณ 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16

9-65 หมายเลขโปรไฟล 0 N/A All set-ups TRUE 0
OctStr[

2]

9-67 คําสั่งควบคุม 1 0 N/A All set-ups TRUE 0 V2

9-68 คําแสดงสถานะ 1 0 N/A All set-ups TRUE 0 V2

9-71 บันทึกคา Profibus [0] ปด All set-ups TRUE - Uint8

9-72 รีเซ็ตชุดขบัดวยProfibus [0] ไมมีดําเนินการ 1 set-up FALSE - Uint8

9-80 พารามิเตอรท่ีระบุ (1) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16

9-81 พารามิเตอรท่ีระบุ (2) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16

9-82 พารามิเตอรท่ีระบุ (3) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16

9-83 พารามิเตอรท่ีระบุ (4) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16

9-84 พารามิเตอรท่ีระบุ (5) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16

9-90 พารามิเตอรท่ีเปลี่ยนแปลง (1) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16

9-91 พารามิเตอรท่ีเปลี่ยนแปลง (2) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16

9-92 พารามิเตอรท่ีเปลี่ยนแปลง (3) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16

9-93 พารามิเตอรท่ีเปลี่ยนแปลง (4) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16

9-94 พารามิเตอรท่ีเปลี่ยนแปลง (5) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
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7.3.11 10-** ฟลดบัส CAN

เลขที่พาราม-ิ
เตอร

คําอธิบายพารามิเตอร คามาตรฐาน
(SR - ขนาดที่สัมพันธ)

4 ชุดคําสั่ง เปลี่ยนระห-
วางการทํางาน

ดัชนีการ
แปลงผัน

ประเภท

10-0* การต้ังคาทั่วไป

10-00 โปรโตคอล CAN ExpressionLimit 2 set-ups FALSE - Uint8

10-01 อัตราบอดที่เลือก ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8

10-02 MAC ID ExpressionLimit 2 set-ups TRUE 0 Uint8

10-05 คาท่ีอานได สงตัวนับขอผิดพลาด 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint8

10-06 คาท่ีอานได รับตัวนับขอผิดพลาด 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint8

10-07 คาขอมลูท่ีอานไดบัสปดตัวนับ 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint8

10-1* DeviceNet

10-10 การเลือกประเภทขอมูลการประมวล ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8

10-11 เขยีนคารูปแบบขอมูลประมวล ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint16

10-12 อานคารูปแบบขอมูลประมวล ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint16

10-13 พารามิเตอรคําเตือน 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16

10-14 คาอางอิงเน็ต [0] ปด 2 set-ups TRUE - Uint8

10-15 การควบคุมเน็ต [0] ปด 2 set-ups TRUE - Uint8

10-2* ตัวกรอง COS
10-20 ตัวกรอง COS 1 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16

10-21 ตัวกรอง COS 2 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16

10-22 ตัวกรอง COS 3 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16

10-23 ตัวกรอง COS 4 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16

10-3* ใชพารามิเตอร

10-30 ดัชนีอารเรย 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint8

10-31 คาขอมูลจัดเก็บ [0] ปด All set-ups TRUE - Uint8

10-32 การแกไข Devicenet 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16

10-33 จัดเก็บทุกครั้ง [0] ปด 1 set-up TRUE - Uint8

10-34 รหัสผลิตภณัฑ DeviceNet 120 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint16

10-39 พารามิเตอร Devicenet F 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32

7.3.12 11-** LonWorks

เลขที่พาราม-ิ
เตอร

คําอธิบายพารามิเตอร คามาตรฐาน
(SR - ขนาดที่สัมพันธ)

4 ชุดคําสัง่ เปลีย่นระห-
วางการทํางาน

ดัชนีการ
แปลงผัน

ประเภท

11-0* ไอดี LONWORKS

11-00 ไอดีของนิวรอน 0 N/A All set-ups TRUE 0 OctStr[6]

11-1* ฟงกชัน LON

11-10 โปรไฟลชุดขับ [0] โปรไฟล FC All set-ups TRUE - Uint8

11-15 เวิรดของคําเตือน LON 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16

11-17 เลขท่ีการแกไข XIF 0 N/A All set-ups TRUE 0 VisStr[5]

11-18 เลขท่ีการแกไข LonWorks 0 N/A All set-ups TRUE 0 VisStr[5]

11-2* การเขาถึงพาราฯ LON

11-21 จัดเก็บคาขอมูล [0] ปด All set-ups TRUE - Uint8
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7.3.13 13-** ตัวควบคุม Smart Logic

เลขที่พาราม-ิ
เตอร

คําอธิบายพารามิเตอร คามาตรฐาน
(SR - ขนาดที่สัมพันธ)

4 ชุดคําสั่ง เปลี่ยนระห-
วางการทํางาน

ดัชนีการ
แปลงผัน

ประเภท

13-0* การต้ังคา SLC

13-00 โหมดตัวควบคุม SL ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8

13-01 Event การสตารท ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8

13-02 Event การหยุด ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8

13-03 รีเซต็ SLC [0] หามรีเซต็ SLC All set-ups TRUE - Uint8

13-1* ตัวเปรียบเทียบ

13-10 โอเปอรแรนดตัวเปรียบเทียบ ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8

13-11 โอเปอรเรเตอรตัวเปรียบเทียบ ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8

13-12 คาตัวเปรียบเทียบ ExpressionLimit 2 set-ups TRUE -3 Int32

13-2* ตัวต้ังเวลา

13-20 ตัวตั้งเวลาตัวควบคุม SL ExpressionLimit 1 set-up TRUE -3 TimD

13-4* กฏตรรกะ

13-40 บูลีนกฎตรรกะ 1 ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8

13-41 โอเปอรเรเตอรกฎตรรกะ 1 ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8

13-42 บูลีนกฎตรรกะ 2 ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8

13-43 โอเปอรเรเตอรกฎตรรกะ 2 ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8

13-44 บูลีนกฎตรรกะ 3 ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8

13-5* สถานะ

13-51 เหตุการณตัวควบคุม SL ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8

13-52 การกระทําของตัวควบคุม SL ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
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7.3.14 14-** ฟงกชันพิเศษ

เลขที่พาราม-ิ
เตอร

คําอธิบายพารามิเตอร คามาตรฐาน
(SR - ขนาดที่สัมพันธ)

4 ชุดคําสั่ง เปลี่ยนระห-
วางการทํางาน

ดัชนีการ
แปลงผัน

ประเภท

14-0* สลบัอินเวอรฯ

14-00 รูปแบบการสลับ ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8

14-01 ความถี่สลับ ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8

14-03 โอเวอรโมดูเลช่ัน [1] เปด All set-ups FALSE - Uint8

14-04 PWM สุม [0] ปด All set-ups TRUE - Uint8

14-1* เปด/ปดสายหลกั

14-10 แหลงจายไฟหลักลมเหลว [0] ไมมีการทํางาน All set-ups FALSE - Uint8

14-11 แรงดันหลกัท่ีฟอลตหลัก ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint16

14-12 ความไมสมดุลแหลงจายไฟหลัก [0] ตัดการทํางาน All set-ups TRUE - Uint8

14-2* ฟงกชันการรีเซ็ต

14-20 รีเซต็โหมด ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8

14-21 เวลาเริ่มตนใหมอัตโนมัติ 10 s All set-ups TRUE 0 Uint16

14-22 โหมดการทํางาน [0] การทํางานปกติ All set-ups TRUE - Uint8

14-23 ตั้งคารหัสชนิด ExpressionLimit 2 set-ups FALSE - Uint8

14-25 หนวงการปดท่ีขดีจํากัดทอรก 60 s All set-ups TRUE 0 Uint8

14-26 หนวงการปดท่ีขอผิดพลาดอินเวอรเตอร ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint8

14-28 การตั้งคาการผลิต [0] ไมมีดําเนินการ All set-ups TRUE - Uint8

14-29 รหัสบริการ 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32

14-3* คุมขีดกระแส

14-30 ตัวคุมขีดกระแส อัตราขยายตาม 100 % All set-ups FALSE 0 Uint16

14-31 ตัวคุมขีดกระแส เวลารวม 0.020 s All set-ups FALSE -3 Uint16

14-32 เวลาตัวกรองการควบคุมขดีจํากัดกระแส 26.0 ms All set-ups TRUE -4 Uint16

14-4* ปรับพลงัเหมาะสม

14-40 ระดับ VT 66 % All set-ups FALSE 0 Uint8

14-41 การสรางสนามแมเหล็กต่ําสุด AEO ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint8

14-42 ความถี่ AEO ต่ําสุด 10 Hz All set-ups TRUE 0 Uint8

14-43 ตัวประกอบกําลังของมอเตอร ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint16

14-5* สภาพแวดลอม

14-50 ตัวกรอง RFI [1] เปด 1 set-up FALSE - Uint8

14-51 DC Link Compensation [1] เปด 1 set-up TRUE - Uint8

14-52 การควบคุมพัดลม [0] อัตโนมัติ All set-ups TRUE - Uint8

14-53 การตรวจดูพัดลม [1] คําเตือน All set-ups TRUE - Uint8

14-55 Output Filter [0] No Filter 1 set-up FALSE - Uint8

14-59 จํานวนที่แทจริงของหนวยอินเวอรเตอร ExpressionLimit 1 set-up FALSE 0 Uint8

14-6* ลดพิกัดอัตโนมัติ

14-60 ฟงกชันท่ีอุณหภมูิสูงเกิน [0] ตัดการทํางาน All set-ups TRUE - Uint8

14-61 ฟงกชันเม่ือภาระโหลดเกินท่ีอินเวอรเตอร [0] ตัดการทํางาน All set-ups TRUE - Uint8

14-62 ลด พิกัดกระแสโหลดเกินของอินเวอรเตอร 95 % All set-ups TRUE 0 Uint16
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7.3.15 15-** ขอมูลของ FC

เลขที่พาราม-ิ
เตอร

คําอธิบายพารามิเตอร คามาตรฐาน
(SR -

ขนาดที่สัมพันธ)

4 ชุดคําสั่ง เปลีย่นระหว-
างการทํางาน

ดัชนีการ
แปลงผัน

ประเภท

15-0* ขอมูลการทํางาน
15-00 เวลาการทํางาน 0 h All set-ups FALSE 74 Uint32

15-01 ช่ัวโมงการรัน 0 h All set-ups FALSE 74 Uint32

15-02 ตัวนับ kWh 0 kWh All set-ups FALSE 75 Uint32

15-03 กําลังกลับคืน 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32

15-04 อุณหภูมิสูงเกิน 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16

15-05 โวลตสูงเกิน 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16

15-06 รีเซ็ตตัวนับ kWh [0] ไมรีเซ็ต All set-ups TRUE - Uint8

15-07 รีเซ็ตตัวนับช่ัวโมงการรัน [0] ไมรีเซ็ต All set-ups TRUE - Uint8

15-08 จํานวนการสตารท 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32

15-1* ตั้งคาบนัทึกขอมูล

15-10 แหลงสําหรับการบันทึก 0 2 set-ups TRUE - Uint16

15-11 ชวงการบันทึก ExpressionLimit 2 set-ups TRUE -3 TimD

15-12 Event การทริก [0] เท็จ 1 set-up TRUE - Uint8

15-13 โหมดการบันทึก [0] บันทึกตลอดเวลา 2 set-ups TRUE - Uint8

15-14 สุมเก็บขอมูลกอนการทริก 50 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint8

15-2* บนัทึกประวัติ

15-20 บันทึกประวัต:ิเหตุการณ 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint8

15-21 บันทึกประวัต:ิคา 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32

15-22 บันทึกประวัต:ิเวลา 0 ms All set-ups FALSE -3 Uint32

15-23 บันทึกประวัต:ิ วันท่ีและเวลา ExpressionLimit All set-ups FALSE 0 TimeOfDay

15-3* บนัทึกสัญญาณเตือน

15-30
บนัทึกสัญญาณเตือน: รหัสขอผิด-
พลาด 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint8

15-31 บนัทึกสัญญาณเตือน: คา 0 N/A All set-ups FALSE 0 Int16

15-32 บนัทึกสัญญาณเตือน: เวลา 0 s All set-ups FALSE 0 Uint32

15-33 บนัทึกสัญญาณเตือน: วันท่ีและเวลา ExpressionLimit All set-ups FALSE 0 TimeOfDay

15-4* การระบุชุดขับเคลือ่น
15-40 ประเภท FC 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[6]

15-41 สวนกําลัง 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]

15-42 แรงดันไฟฟา 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]

15-43 เวอรชันของซอฟตแวร 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[5]

15-44 สตริงรหัสชนิดท่ีส่ัง 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[40]

15-45 สตริงรหัสชนิดจริง 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[40]

15-46 หมายเลขสั่งซือ้ตัวแปลงความถี่ 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[8]

15-47 หมายเลขสั่งซือ้การดกําลัง 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[8]

15-48 เลข ไอดีของ LCP 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]

15-49 ไอดีซอฟตแวรการดควบคุม 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]

15-50 ไอดีซอฟตแวรการดกําลัง 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]

15-51 หมายเลขซเีรียลตัวแปลงความถี่ 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[10]

15-53 หมายเลขซเีรียลการดกําลัง 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[19]

15-55 Vendor URL 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[40]

15-56 Vendor Name 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[40]
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เลขที่พาราม-ิ
เตอร

คําอธิบายพารามิเตอร คามาตรฐาน
(SR -

ขนาดที่สัมพันธ)

4 ชุดคําสั่ง เปลี่ยนระหว-
างการทํางาน

ดัชนีการ
แปลงผัน

ประเภท

15-6* การระบุตัวเลือก

15-60 ติดตั้งอุปกรณเสริม 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[30]

15-61 เวอรชันซอฟตแวรของอุปกรณเสริม 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]

15-62 หมายเลขส่ังซือ้ของอุปกรณเสริม 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[8]

15-63 หมายเลขเครื่องของอุปกรณเสริม 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[18]

15-70 อุปกรณเสริมในสล็อต A 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[30]

15-71 เวอรชันอุปกรณเสริมสลอ็ต A 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]

15-72 อุปกรณเสริมในสล็อต B 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[30]

15-73 เวอรชันอุปกรณเสริมสล็อต B 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]

15-74 อุปกรณเสริมในสล็อต C0 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[30]

15-75
สล็อต C0 เวอรชันซอฟตแวรอุปกรณ-
เสริม 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]

15-76 อุปกรณเสริมในสล็อต C1 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[30]

15-77
สล็อต C1 เวอรชันซอฟตแวรอุปกรณ-
เสริม 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]

15-9* ขอมูลพารามิเตอร

15-92 พารามิเตอรท่ีกําหนด 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16

15-93 พารามิเตอรท่ีแกไข 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16

15-98 การระบุชุดขับเคลื่อน 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[40]

15-99 พารามิเตอร Metadata 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
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7.3.16 16-** คาขอมูลที่อานได

เลขที่พาราม-ิ
เตอร

คําอธิบายพารามิเตอร คามาตรฐาน
(SR - ขนาดที่สัมพันธ)

4 ชุดคําสัง่ เปลี่ยนระห-
วางการทํางาน

ดัชนีการ
แปลงผัน

ประเภท

16-0* สถานะท่ัวไป

16-00 คําสั่งควบคุม 0 N/A All set-ups FALSE 0 V2

16-01 คาอางอิง [หนวย]
0.000

ReferenceFeedbackUnit All set-ups FALSE -3 Int32

16-02 คาอางอิง % 0.0 % All set-ups FALSE -1 Int16

16-03 คําแสดงสถานะ 0 N/A All set-ups FALSE 0 V2

16-05 คาหลักท่ีแทจริง [%] 0.00 % All set-ups FALSE -2 N2

16-09 คาท่ีกําหนดเอง 0.00 CustomReadoutUnit All set-ups FALSE -2 Int32

16-1* สถานะมอเตอร

16-10 กําลัง [kW] 0.00 kW All set-ups FALSE 1 Int32

16-11 กําลัง [hp] 0.00 hp All set-ups FALSE -2 Int32

16-12 แรงดันมอเตอร 0.0 V All set-ups FALSE -1 Uint16

16-13 ความถี่ 0.0 Hz All set-ups FALSE -1 Uint16

16-14 กระแสมอเตอร 0.00 A All set-ups FALSE -2 Int32

16-15 ความถี่ [%] 0.00 % All set-ups FALSE -2 N2

16-16 แรงบิด [Nm] 0.0 Nm All set-ups FALSE -1 Int32

16-17 ความเร็ว [RPM] 0 RPM All set-ups FALSE 67 Int32

16-18 ความรอนมอเตอร 0 % All set-ups FALSE 0 Uint8

16-22 ทอรก [%] 0 % All set-ups FALSE 0 Int16

16-26 กําลังท่ีกรอง [kW] 0.000 kW All set-ups FALSE 0 Int32

16-27 กําลังท่ีกรอง [hp] 0.000 hp All set-ups FALSE -3 Int32

16-3* สถานะชุดขับเคลือ่น

16-30 แรงดันการเช่ือมโยง DC 0 V All set-ups FALSE 0 Uint16

16-32 พลังงานเบรค /s 0.000 kW All set-ups FALSE 0 Uint32

16-33 พลังงานเบรค /2 นาที 0.000 kW All set-ups FALSE 0 Uint32

16-34 อุณหภมูิฮีทซงิค 0 °C All set-ups FALSE 100 Uint8

16-35 ความรอนอินเวอรเตอร 0 % All set-ups FALSE 0 Uint8

16-36 กระแสอินเวอรเตอรปกติ ExpressionLimit All set-ups FALSE -2 Uint32

16-37 กระแสอินเวอรเตอรสูงสุด ExpressionLimit All set-ups FALSE -2 Uint32

16-38 สถานะตัวควบคุม SL 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint8

16-39 อุณหภมูิการดควบคุม 0 °C All set-ups FALSE 100 Uint8

16-40 บัฟเฟอรการบันทึกเต็ม [0] เลขท่ี All set-ups TRUE - Uint8

16-43 Timed Actions Status [0] Timed Actions Auto All set-ups TRUE - Uint8

16-49 Current Fault Source 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint8

16-5* อางอิง & ปอนกลบั

16-50 คาอางอิงภายนอก 0.0 N/A All set-ups FALSE -1 Int16

16-52 การปอนกลับ [หนวย] 0.000 ProcessCtrlUnit All set-ups FALSE -3 Int32

16-53 คาอางอิง Digi Pot 0.00 N/A All set-ups FALSE -2 Int16

16-54 คาปอนกลับ 1 [หนวย] 0.000 ProcessCtrlUnit All set-ups FALSE -3 Int32

16-55 คาปอนกลับ 2 [หนวย] 0.000 ProcessCtrlUnit All set-ups FALSE -3 Int32

16-56 คาปอนกลับ 3 [หนวย] 0.000 ProcessCtrlUnit All set-ups FALSE -3 Int32

16-58 เอาทพุท PID [%] 0.0 % All set-ups TRUE -1 Int16
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เลขที่พาราม-ิ
เตอร

คําอธิบายพารามิเตอร คามาตรฐาน
(SR - ขนาดที่สัมพันธ)

4 ชุดคําสั่ง เปลีย่นระห-
วางการทํางาน

ดัชนีการ
แปลงผัน

ประเภท

16-6* อินพุต & เอาตพุท

16-60 อินพุตดิจิตอล 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16

16-61 ขั้ว 53 การตั้งคาสวิตช [0] กระแส All set-ups FALSE - Uint8

16-62 อินพุตอนาล็อก 53 0.000 N/A All set-ups FALSE -3 Int32

16-63 ขั้ว 54 การตั้งคาสวิตช [0] กระแส All set-ups FALSE - Uint8

16-64 อินพุตอนาล็อก 54 0.000 N/A All set-ups FALSE -3 Int32

16-65 เอาทพุตอนาล็อก 42 [mA] 0.000 N/A All set-ups FALSE -3 Int16

16-66 เอาทพุตดิจิตอล [bin] 0 N/A All set-ups FALSE 0 Int16

16-67 อินพุทแบบพัลซ #29 [Hz] 0 N/A All set-ups FALSE 0 Int32

16-68 อินพุทแบบพัลซ #33 [Hz] 0 N/A All set-ups FALSE 0 Int32

16-69 เอาทพุตแบบพัลส #27 [Hz] 0 N/A All set-ups FALSE 0 Int32

16-70 เอาทพุตแบบพัลส #29 [Hz] 0 N/A All set-ups FALSE 0 Int32

16-71 เอาทพุทรีเลย [bin] 0 N/A All set-ups FALSE 0 Int16

16-72 ตัวนับ A 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32

16-73 ตัวนับ B 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32

16-75 อินพุทอนาล็อก X30/11 0.000 N/A All set-ups FALSE -3 Int32

16-76 อินพุทอนาล็อก X30/12 0.000 N/A All set-ups FALSE -3 Int32

16-77 เอาทพุทอนาล็อก X30/8 [mA] 0.000 N/A All set-ups FALSE -3 Int16

16-8* ฟลดบัส

16-80 CTW ฟลดบัส 1 0 N/A All set-ups FALSE 0 V2

16-82 REF ฟลดบัส 1 0 N/A All set-ups FALSE 0 N2

16-84 ตัวเลือกสื่อสาร STW 0 N/A All set-ups FALSE 0 V2

16-85 CTW พอรต FC 1 0 N/A All set-ups FALSE 0 V2

16-86 REF พอรต FC 1 0 N/A All set-ups FALSE 0 N2

16-9* คาที่อานได

16-90 คําสัญญาณเตือน 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32

16-91 คําสัญญาณเตือน 2 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32

16-92 คําเตือน 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32

16-93 คําเตือน 2 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32

16-94 คําแสดงสถานะแบบขยาย 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32

16-95 ภายนอก คําแสดงสถานะ 2 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32

16-96 คําแสดงการบํารุงรักษา 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32

วิธีการ โปรแกรม ตัวแปลงความ... คําแนะนําการใชงานชดุขับเคลื่อน VLT® HVAC
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7.3.17 18-** ขอมูลและคาที่อานได

เลขที่พาราม-ิ
เตอร

คําอธิบายพารามิเตอร คามาตรฐาน
(SR - ขนาดท่ีสัมพันธ)

4 ชุดคําสั่ง เปลี่ยนระห-
วางการทํางาน

ดัชนีการ
แปลงผัน

ประเภท

18-0* บนัทึกการบํารุงรักษา

18-00 บันทึกการบํารุงรักษา: รายการ 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint8

18-01 บันทึกการบํารุงรักษา: การกระทํา 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint8

18-02 บันทึกการบํารุงรักษา: เวลา 0 s All set-ups FALSE 0 Uint32

18-03 บันทึกการบํารุงรักษา: วันท่ีและเวลา ExpressionLimit All set-ups FALSE 0
TimeOf

Day

18-1* บนัทึกโหมดไฟไหม

18-10 บันทึกโหมดไฟไหม: เหตุการณ 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint8

18-11 บันทึกโหมดไฟไหม: เวลา 0 s All set-ups FALSE 0 Uint32

18-12 บันทึกโหมดไฟไหม: วันท่ีและเวลา ExpressionLimit All set-ups FALSE 0
TimeOf

Day

18-3* อินพุต & เอาตพุต

18-30 อินพุตอนาล็อก X42/1 0.000 N/A All set-ups FALSE -3 Int32

18-31 อินพุตอนาล็อก X42/3 0.000 N/A All set-ups FALSE -3 Int32

18-32 อินพุตอนาล็อก X42/5 0.000 N/A All set-ups FALSE -3 Int32

18-33 อนาล็อกออก X42/7 [V] 0.000 N/A All set-ups FALSE -3 Int16

18-34 อนาล็อกออก X42/9 [V] 0.000 N/A All set-ups FALSE -3 Int16

18-35 อนาล็อกออก X42/11 [V] 0.000 N/A All set-ups FALSE -3 Int16

18-36 Analog Input X48/2 [mA] 0.000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32

18-37 Temp. Input X48/4 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int16

18-38 Temp. Input X48/7 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int16

18-39 Temp. Input X48/10 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int16

18-5* คาอางอิง
18-50 คาท่ีอานไดของการไรตัวตรวจจบั [หนวย] 0.000 SensorlessUnit All set-ups FALSE -3 Int32

วิธีการ โปรแกรม ตัวแปลงความ... คําแนะนําการใชงานชดุขับเคลื่อน VLT® HVAC
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7.3.18 20-** วงรอบปดของ FC

เลขที่พาราม-ิ
เตอร

คําอธิบายพารามิเตอร คามาตรฐาน
(SR - ขนาดท่ีสมัพันธ)

4 ชุดคําสัง่ เปลีย่นระห-
วางการทํางาน

ดัชนีการ
แปลงผัน

ประเภท

20-0* การปอนกลับ

20-00 แหลงคาปอนกลับ 1 [2] อินพุทอนาล็อก 54 All set-ups TRUE - Uint8

20-01 การแปลงคาปอนกลับ 1 [0] แบบเสนตรง All set-ups FALSE - Uint8

20-02 คาปอนกลับ 1 หนวยแหลง ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8

20-03 แหลงคาปอนกลับ 2 [0] ไมมีฟงกชัน All set-ups TRUE - Uint8

20-04 การแปลงคาปอนกลับ 2 [0] แบบเสนตรง All set-ups FALSE - Uint8

20-05 คาปอนกลับ 2 หนวยแหลง ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8

20-06 แหลงคาปอนกลับ 3 [0] ไมมีฟงกชัน All set-ups TRUE - Uint8

20-07 การแปลงคาปอนกลับ 3 [0] แบบเสนตรง All set-ups FALSE - Uint8

20-08 คาปอนกลับ 3 หนวยแหลง ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8

20-12 หนวย คาอางอิง/คาปอนกลับ ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8

20-13 คาอางอิง/คาปอนกลับต่ําสุด 0.000 ProcessCtrlUnit All set-ups TRUE -3 Int32

20-14 คาอางอิง/คาปอนกลับสูงสุด 100.000 ProcessCtrlUnit All set-ups TRUE -3 Int32

20-2* คาปอนกลับ/เซ็ตพอยต

20-20 ฟงกชันการปอนกลับ [3] ต่ําสุด All set-ups TRUE - Uint8

20-21 เซต็พอยต 1 0.000 ProcessCtrlUnit All set-ups TRUE -3 Int32

20-22 เซต็พอยต 2 0.000 ProcessCtrlUnit All set-ups TRUE -3 Int32

20-23 เซต็พอยต 3 0.000 ProcessCtrlUnit All set-ups TRUE -3 Int32

20-3* ปอนกลับ ข้ันสงู ต้ังคา

20-30 สารทําความเย็น [0] R22 All set-ups TRUE - Uint8

20-31 สารทําความเย็นท่ีกําหนดโดยผูใช A1 10.0000 N/A All set-ups TRUE -4 Uint32

20-32 สารทําความเย็นท่ีกําหนดโดยผูใช A2 -2250.00 N/A All set-ups TRUE -2 Int32

20-33 สารทําความเย็นท่ีกําหนดโดยผูใช A3 250.000 N/A All set-ups TRUE -3 Uint32

20-34 Duct 1 Area [m2] 0.500 m2 All set-ups TRUE -3 Uint32

20-35 Duct 1 Area [in2] 750 in2 All set-ups TRUE 0 Uint32

20-36 Duct 2 Area [m2] 0.500 m2 All set-ups TRUE -3 Uint32

20-37 Duct 2 Area [in2] 750 in2 All set-ups TRUE 0 Uint32

20-38 Air Density Factor [%] 100 % All set-ups TRUE 0 Uint32

20-6* ไรตัวตรวจจับ

20-60 หนวยไรตัวตรวจจับ ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8

20-69 ขอมูลไรตัวตรวจจับ 0 N/A All set-ups TRUE 0
VisStr[

25]

20-7* การปรับ PID อัตโนมัติ
20-70 ประเภทวงรอบปด [0] อัตโนมัติ 2 set-ups TRUE - Uint8

20-71 การดําเนินการของ PID [0] ปกติ 2 set-ups TRUE - Uint8

20-72 การเปลี่ยนเอาทพุท PID 0.10 N/A 2 set-ups TRUE -2 Uint16

20-73 ระดับคาปอนกลับต่ําสุด
-999999.000

ProcessCtrlUnit 2 set-ups TRUE -3 Int32

20-74 ระดับคาปอนกลับสูงสุด 999999.000 ProcessCtrlUnit 2 set-ups TRUE -3 Int32

20-79 การปรับ PID อัตโนมัติ [0] ยกเลิกการใช All set-ups TRUE - Uint8

20-8* การต้ังคาพื้นฐาน PID

20-81 การควบคุมแบบปกติ/ผกผัน PID [0] ปกติ All set-ups TRUE - Uint8

20-82 ความเร็วรอบที่เร่ิมสตารท PID [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16

20-83 ความเร็วสตารท PID [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16

20-84 แบนวิดทอางอิงเมื่อสถานะเปด 5 % All set-ups TRUE 0 Uint8

20-9* ตัวควบคุม PID

20-91 ปองกัน AntiWindup [1] เปด All set-ups TRUE - Uint8

20-93 คาเวลา Proportional ของ PID 0.50 N/A All set-ups TRUE -2 Uint16

20-94 คาเวลา Integral ของ PID 20.00 s All set-ups TRUE -2 Uint32

20-95 คาเวลา Differentiation ของ PID 0.00 s All set-ups TRUE -2 Uint16

20-96 ขดีจํากัดความแตกตาง PID 5.0 N/A All set-ups TRUE -1 Uint16

วิธีการ โปรแกรม ตัวแปลงความ... คําแนะนําการใชงานชดุขับเคลื่อน VLT® HVAC
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7.3.19 21-** สวนขยาย วงรอบปด

เลขที่พาราม-ิ
เตอร

คําอธิบายพารามิเตอร คามาตรฐาน
(SR - ขนาดที่สมัพันธ)

4 ชุดคําสัง่ เปลี่ยนระห-
วางการทํางาน

ดัชนีการ
แปลงผัน

ประเภท

21-0* ปรับออโต CL ขยาย

21-00 ประเภทวงรอบปด [0] อัตโนมัติ 2 set-ups TRUE - Uint8

21-01 การดําเนินการของ PID [0] ปกติ 2 set-ups TRUE - Uint8

21-02 การเปลี่ยนเอาทพุท PID 0.10 N/A 2 set-ups TRUE -2 Uint16

21-03 ระดับคาปอนกลับต่ําสุด -999999.000 N/A 2 set-ups TRUE -3 Int32

21-04 ระดับคาปอนกลับสูงสุด 999999.000 N/A 2 set-ups TRUE -3 Int32

21-09 การปรับ PID อัตโนมัติ [0] ไมใชงาน All set-ups TRUE - Uint8

21-1* ภายนอก CL 1 คาอางอิงตํ่า/คาปอนกลับ

21-10 ภายนอก 1 คาอางอิง/หนวยปอนกลับ [1] % All set-ups TRUE - Uint8

21-11 ภายนอก 1 คาอางอิงต่ําสุด 0.000 ExtPID1Unit All set-ups TRUE -3 Int32

21-12 ภายนอก 1 คาอางอิงสูงสุด 100.000 ExtPID1Unit All set-ups TRUE -3 Int32

21-13 ภายนอก 1 แหลงคาอางอิง [0] ไมมีฟงกชัน All set-ups TRUE - Uint8

21-14 ภายนอก 1 แหลงคาปอนกลับ [0] ไมมีฟงกชัน All set-ups TRUE - Uint8

21-15 ภายนอก 1 เซ็ตพอยต 0.000 ExtPID1Unit All set-ups TRUE -3 Int32

21-17 ภายนอก 1 คาอางอิง [หนวย] 0.000 ExtPID1Unit All set-ups TRUE -3 Int32

21-18 ภายนอก 1 คาปอนกลับ [หนวย] 0.000 ExtPID1Unit All set-ups TRUE -3 Int32

21-19 ภายนอก 1 เอาทพุต [%] 0 % All set-ups TRUE 0 Int32

21-2* ภายนอก CL 1 PID

21-20 ภายนอก 1 การควบคุมแบบปกต/ิผกผัน [0] ปกติ All set-ups TRUE - Uint8

21-21 ภายนอก 1 อัตราขยายตามสวน 0.01 N/A All set-ups TRUE -2 Uint16

21-22 ภายนอก 1 เวลารวม 10000.00 s All set-ups TRUE -2 Uint32

21-23 ภายนอก 1 เวลาความตาง 0.00 s All set-ups TRUE -2 Uint16

21-24 ภายนอก 1 สวนตาง ขดีจํากัดอัตราขยาย 5.0 N/A All set-ups TRUE -1 Uint16

21-3* ภายนอก CL 2 คาอางอิงตํ่า/คาปอนกลับ

21-30 ภายนอก 2 คาอางอิง/หนวยปอนกลับ [1] % All set-ups TRUE - Uint8

21-31 ภายนอก 2 คาอางอิงต่ําสุด 0.000 ExtPID2Unit All set-ups TRUE -3 Int32

21-32 ภายนอก 2 คาอางอิงสุงสุด 100.000 ExtPID2Unit All set-ups TRUE -3 Int32

21-33 ภายนอก 2 แหลงคาอางอิง [0] ไมมีฟงกชัน All set-ups TRUE - Uint8

21-34 ภายนอก 2 แหลงคาปอนกลับ [0] ไมมีฟงกชัน All set-ups TRUE - Uint8

21-35 ภายนอก 2 เซ็ตพอยต 0.000 ExtPID2Unit All set-ups TRUE -3 Int32

21-37 ภายนอก 2 คาอางอิง [หนวย] 0.000 ExtPID2Unit All set-ups TRUE -3 Int32

21-38 ภายนอก 2 คาปอนกลับ [หนวย] 0.000 ExtPID2Unit All set-ups TRUE -3 Int32

21-39 ภายนอก 2 เอาทพุต [%] 0 % All set-ups TRUE 0 Int32

21-4* ภายนอก CL 2 PID

21-40 ภายนอก 2 การควบคุมแบบปกต/ิผกผัน [0] ปกติ All set-ups TRUE - Uint8

21-41 ภายนอก 2 อัตราขยายตามสวน 0.01 N/A All set-ups TRUE -2 Uint16

21-42 ภายนอก 2 เวลารวม 10000.00 s All set-ups TRUE -2 Uint32

21-43 ภายนอก 2 เวลาความตาง 0.00 s All set-ups TRUE -2 Uint16

21-44 ภายนอก 2 สวนตาง ขดีจํากัดอัตราขยาย 5.0 N/A All set-ups TRUE -1 Uint16

21-5* ภายนอก CL 3 คาอางอิงตํ่า/คาปอนกลับ

21-50 ภายนอก 3 คาอางอิง/หนวยปอนกลับ [1] % All set-ups TRUE - Uint8

21-51 ภายนอก 3 คาอางอิงต่ําสุด 0.000 ExtPID3Unit All set-ups TRUE -3 Int32

21-52 ภายนอก 3 คาอางอิงสุงสุด 100.000 ExtPID3Unit All set-ups TRUE -3 Int32

21-53 ภายนอก 3 แหลงคาอางอิง [0] ไมมีฟงกชัน All set-ups TRUE - Uint8

21-54 ภายนอก 3 แหลงคาปอนกลับ [0] ไมมีฟงกชัน All set-ups TRUE - Uint8

21-55 ภายนอก 3 เซ็ตพอยต 0.000 ExtPID3Unit All set-ups TRUE -3 Int32

21-57 ภายนอก 3 คาอางอิง [หนวย] 0.000 ExtPID3Unit All set-ups TRUE -3 Int32

21-58 ภายนอก 3 คาปอนกลับ [หนวย] 0.000 ExtPID3Unit All set-ups TRUE -3 Int32

21-59 ภายนอก 3 เอาทพุต [%] 0 % All set-ups TRUE 0 Int32

วิธีการ โปรแกรม ตัวแปลงความ... คําแนะนําการใชงานชดุขับเคลื่อน VLT® HVAC
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เลขที่พาราม-ิ
เตอร

คําอธิบายพารามิเตอร คามาตรฐาน
(SR - ขนาดที่สมัพันธ)

4 ชุดคําสัง่ เปลี่ยนระห-
วางการทํางาน

ดัชนีการ
แปลงผัน

ประเภท

21-6* ภายนอก CL 3 PID

21-60 ภายนอก 3 การควบคุมแบบปกต/ิผกผัน [0] ปกติ All set-ups TRUE - Uint8

21-61 ภายนอก 3 อัตราขยายตามสวน 0.01 N/A All set-ups TRUE -2 Uint16

21-62 ภายนอก 3 เวลารวม 10000.00 s All set-ups TRUE -2 Uint32

21-63 ภายนอก 3 เวลาความตาง 0.00 s All set-ups TRUE -2 Uint16

21-64 ภายนอก 3 สวนตาง ขดีจํากัดอัตราขยาย 5.0 N/A All set-ups TRUE -1 Uint16

วิธีการ โปรแกรม ตัวแปลงความ... คําแนะนําการใชงานชดุขับเคลื่อน VLT® HVAC
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7.3.20 22-** ฟงกชันการประยุกตใชงาน

เลขที่พาราม-ิ
เตอร

คําอธิบายพารามิเตอร คามาตรฐาน
(SR - ขนาดที่สมัพันธ)

4 ชุดคําสั่ง เปลีย่นระห-
วางการทํางาน

ดัชนีการ
แปลงผัน

ประเภท

22-0* อื่นๆ

22-00 หนวงเวลาอินเตอรล็อกภายนอก 0 s All set-ups TRUE 0 Uint16

22-01 เวลากําลังวงจรกรอง 0.50 s 2 set-ups TRUE -2 Uint16

22-2* การตรวจพบการไมไหล

22-20 การตั้งคาพลังงานต่ําอัตโนมัติ [0] ปด All set-ups FALSE - Uint8

22-21 การตรวจพบกําลังต่ํา [0] ยกเลิกการใช All set-ups TRUE - Uint8

22-22 การตรวจพบความเร็วต่ํา [0] ยกเลิกการใช All set-ups TRUE - Uint8

22-23 ฟงกชัน/ท่ีไมไหล [0] ปด All set-ups TRUE - Uint8

22-24 การหนวงท่ีไมไหล 10 s All set-ups TRUE 0 Uint16

22-26 ฟงกชันปมแหง [0] ปด All set-ups TRUE - Uint8

22-27 การหนวงเวลาปมแหง 10 s All set-ups TRUE 0 Uint16

22-3* การปรับกําลงัที่ไมมีการไหล

22-30 กําลังท่ีไมมีการไหล 0.00 kW All set-ups TRUE 1 Uint32

22-31 แฟกเตอรแกไขกําลัง 100 % All set-ups TRUE 0 Uint16

22-32 ความเร็วต่ํา [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16

22-33 ความเร็วต่ํา [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16

22-34 กําลังท่ีความเร็วต่ํา [kW] ExpressionLimit All set-ups TRUE 1 Uint32

22-35 กําลังท่ีความเร็วต่ํา [HP] ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32

22-36 ความเร็วสูง [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16

22-37 ความเร็วสูง [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16

22-38 กําลังความเร็วสูง [kW] ExpressionLimit All set-ups TRUE 1 Uint32

22-39 กําลังความเร็วสูง [HP] ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32

22-4* โหมดการหลับ

22-40 เวลารันต่ําสุด 10 s All set-ups TRUE 0 Uint16

22-41 เวลาหลับต่ําสุด 10 s All set-ups TRUE 0 Uint16

22-42 ความเร็วการปลุกการทํางานตอรอบ [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16

22-43 ความเร็วการปลุกการทํางาน [HZ] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16

22-44
ปลุกการทํางาน ดวยความตางคาอางอิงต่ํา/
คาปอนกลับ 10 % All set-ups TRUE 0 Int8

22-45 บูสตเซต็พอยต 0 % All set-ups TRUE 0 Int8

22-46 เวลาบสูตสูงสุด 60 s All set-ups TRUE 0 Uint16

22-5* ปลายของเสนโคง

22-50 ฟงกชันสิ้นสุดเสนโคง [0] ปด All set-ups TRUE - Uint8

22-51 การหนวงเวลาสิ้นสุดเสนโคง 10 s All set-ups TRUE 0 Uint16

22-6* การตรวจพบสายพานชํารุด

22-60 ฟงกชันสายพานชํารุด [0] ปด All set-ups TRUE - Uint8

22-61 คาแรงบิด ของฟงกชันสายพานชํารุด 10 % All set-ups TRUE 0 Uint8

22-62 คาเวลาท่ีหนวง ของฟงกชันสายพานชํารุด 10 s All set-ups TRUE 0 Uint16

22-7* การปองกันเดินวงรอบสั้น

22-75 การปองกันเดินวงรอบสั้น [0] ยกเลิกการใช All set-ups TRUE - Uint8

22-76 ชวงเวลาระหวางการสตารท Param. 2277 All set-ups TRUE 0 Uint16

22-77 เวลารันต่ําสุด 0 s All set-ups TRUE 0 Uint16

22-78 Minimum Run Time Override [0] ยกเลิกการใช All set-ups FALSE - Uint8

22-79 Minimum Run Time Override Value 0.000 ProcessCtrlUnit All set-ups TRUE -3 Int32
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เลขที่พาราม-ิ
เตอร

คําอธิบายพารามิเตอร คามาตรฐาน
(SR - ขนาดที่สัมพันธ)

4 ชุดคําสัง่ เปลี่ยนระห-
วางการทํางาน

ดัชนีการ
แปลงผัน

ประเภท

22-8* Flow Compensation

22-80 การชดเชยการไหล [0] ยกเลิกการใช All set-ups TRUE - Uint8

22-81 การประมาณการเสนโคงแบบลิเนียร-สี่เหลี่ยม 100 % All set-ups TRUE 0 Uint8

22-82 การคํานวณจุดทํางาน [0] ยกเลิกการใช All set-ups TRUE - Uint8

22-83 ความเร็วท่ีไมมีการไหล [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16

22-84 ความเร็วท่ีไมมีการไหล [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16

22-85 ความเร็วท่ีจุดการออกแบบ [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16

22-86 ความเรว็ท่ีจุดการออกแบบ [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16

22-87 แรงดันท่ีไมมีการไหล 0.000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32

22-88 แรงดันท่ีพิกัดความเร็ว 999999.999 N/A All set-ups TRUE -3 Int32

22-89 การไหลที่จุดออกแบบ 0.000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32

22-90 การไหลที่พิกัดความเร็ว 0.000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
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7.3.21 23-** ฟงกชันตามเวลา

เลขที่พาราม-ิ
เตอร

คําอธิบายพารามิเตอร คามาตรฐาน
(SR - ขนาดท่ีสัมพันธ)

4 ชุดคําสัง่ เปลีย่นระหว-
างการทํางาน

ดัชนีการ
แปลงผัน

ประเภท

23-0* การกระทําท่ีตั้งเวลาไว

23-00 เวลาท่ีเปด ExpressionLimit 2 set-ups TRUE 0
TimeOfDayWo

Date

23-01 การกระทําขณะเปด [0] DISABLED (ไมใช) 2 set-ups TRUE - Uint8

23-02 เวลาท่ีปด ExpressionLimit 2 set-ups TRUE 0
TimeOfDayWo

Date

23-03 การกระทําขณะปด [1] ไมมีดําเนินการ 2 set-ups TRUE - Uint8

23-04 เหตุการณ [0] ทุกวัน 2 set-ups TRUE - Uint8

23-0* Timed Actions Settings

23-08 Timed Actions Mode [0] Timed Actions Auto 2 set-ups TRUE - Uint8

23-09 Timed Actions Reactivation [1] ใช 2 set-ups TRUE - Uint8

23-1* การบํารุงรักษา
23-10 รายการบํารุงรักษา [1] ตลับลูกปนมอเตอร 1 set-up TRUE - Uint8

23-11 การลงมือบํารุงรักษา [1] ทําใหหลอล่ืน 1 set-up TRUE - Uint8

23-12 ฐานเวลาบํารุงรักษา [0] ไมใชงาน 1 set-up TRUE - Uint8

23-13 ชวงเวลาบํารุงรักษา 1 h 1 set-up TRUE 74 Uint32

23-14 วันท่ีและเวลาบํารุงรักษา ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 TimeOfDay

23-1* รีเซ็ตการบํารุงรักษา
23-15 รีเซต็คําบํารุงรักษา [0] ไมรีเซ็ต All set-ups TRUE - Uint8

23-16 ตัวอักษรการบํารุงรักษา 0 N/A 1 set-up TRUE 0 VisStr[20]

23-5* บนัทึกพลังงาน

23-50 ความละเอียดในการบันทึกพลังงาน [5] 24 ช่ัวโมงท่ีผานมา 2 set-ups TRUE - Uint8

23-51 ชวงเวลาสตารท ExpressionLimit 2 set-ups TRUE 0 TimeOfDay

23-53 บันทึกพลังงาน 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32

23-54 รีเซต็บันทึกพลังงาน [0] ไมรีเซ็ต All set-ups TRUE - Uint8

23-6* เทรนด้ิง

23-60 ตัวแปรเทรนด [0] กําลัง [kW] 2 set-ups TRUE - Uint8

23-61 ขอมูลเลขฐานสองตอเน่ือง 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32

23-62 ขอมูลเลขฐานสองที่ตัง้เวลาไว 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32

23-63 ระยะเวลาการสตารทท่ีตั้งเวลาไว ExpressionLimit 2 set-ups TRUE 0 TimeOfDay

23-64 ระยะเวลาการหยุดท่ีตั้งเวลาไว ExpressionLimit 2 set-ups TRUE 0 TimeOfDay

23-65 ขอมูลเลขฐานสองต่ําสุด ExpressionLimit 2 set-ups TRUE 0 Uint8

23-66 การรีเซต็ขอมูลเลขฐานสองตอเน่ือง [0] ไมรีเซ็ต All set-ups TRUE - Uint8

23-67 ตั้งเวลาของการรีเซต็ขอมูลเลขฐานสอง [0] ไมรีเซ็ต All set-ups TRUE - Uint8

23-8* ตัวนับการคืนทุน
23-80 คาอางอิงตัวประกอบกําลัง 100 % 2 set-ups TRUE 0 Uint8

23-81 ตนทุนพลังงาน 1.00 N/A 2 set-ups TRUE -2 Uint32

23-82 การลงทุน 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32

23-83 การประหยัดพลังงาน 0 kWh All set-ups TRUE 75 Int32

23-84 การประหยัดตนทุน 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
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7.3.22 24-** ฟงกชันการนําไปใชงาน 2

เลขที่พาราม-ิ
เตอร

คําอธิบายพารามิเตอร คามาตรฐาน
(SR - ขนาดที่สมัพันธ)

4 ชุดคําสัง่ เปลี่ยนระห-
วางการทํางาน

ดัชนีการ
แปลงผัน

ประเภท

24-0* โหมดเพลงิไหม

24-00 ฟงกชันโหมดไฟไหม [0] ไมใชงาน 2 set-ups TRUE - Uint8

24-01 การกําหนดรูปแบบโหมดเพลิงไหม [0] วงรอบเปด All set-ups TRUE - Uint8

24-02 หนวยของโหมดเพลิงไหม ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8

24-03 Fire Mode Min Reference ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Int32

24-04 Fire Mode Max Reference ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Int32

24-05 คาอางอิงปจจุบันของโหมดไฟไหม 0.00 % All set-ups TRUE -2 Int16

24-06 แหลงคาอางอิงของโหมดไฟไหม [0] ไมมีฟงกชัน All set-ups TRUE - Uint8

24-07 แหลงคาปอนกลับของโหมดเพลิงไหม [0] ไมมีฟงกชัน All set-ups TRUE - Uint8

24-09 การจัดการสัญญาณเตือนโหมดไฟไหม [1] ตัด, เตือนวิกฤติ 2 set-ups FALSE - Uint8

24-1* เลี่ยงชุดขับ
24-10 ฟงกชันเลี่ยงชุดขบั [0] ไมใชงาน 2 set-ups TRUE - Uint8

24-11 เวลาหนวงเลี่ยงชุดขบั 0 s 2 set-ups TRUE 0 Uint16

24-9* ฟงกชันมัลติมอเตอร

24-90 ฟงกชันมอเตอรหายไป [0] ปด All set-ups TRUE - Uint8

24-91 สัมประสิทธิ์มอเตอรท่ีหายไป 1 0.0000 N/A All set-ups TRUE -4 Int32

24-92 สัมประสิทธิ์มอเตอรท่ีหายไป 2 0.0000 N/A All set-ups TRUE -4 Int32

24-93 สัมประสิทธิ์มอเตอรท่ีหายไป 3 0.0000 N/A All set-ups TRUE -4 Int32

24-94 สัมประสิทธิ์มอเตอรท่ีหายไป 4 0.000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32

24-95 การทํางานโรเตอรท่ีล็อค [0] ปด All set-ups TRUE - Uint8

24-96 สัมประสิทธิ์โรเตอรท่ีล็อค 1 0.0000 N/A All set-ups TRUE -4 Int32

24-97 สัมประสิทธิ์โรเตอรท่ีล็อค 2 0.0000 N/A All set-ups TRUE -4 Int32

24-98 สัมประสิทธิ์โรเตอรท่ีล็อค 3 0.0000 N/A All set-ups TRUE -4 Int32

24-99 สัมประสิทธิ์โรเตอรท่ีล็อค 4 0.000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
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7.3.23 25-** ตัวควบคุมคาสเคด

เลขที่พาราม-ิ
เตอร

คําอธิบายพารามิเตอร คามาตรฐาน
(SR - ขนาดที่สัมพันธ)

4 ชุดคําสัง่ เปลี่ยนระหว-
างการทํางาน

ดัชนีการ
แปลงผัน

ประเภท

25-0* การต้ังคาระบบ

25-00 ตัวควบคุมแบบคาสเคด [0] ยกเลิกการใช 2 set-ups FALSE - Uint8

25-02 มอเตอรสตารท [0] ไดเร็กออนไลน 2 set-ups FALSE - Uint8

25-04 การหมุนเวียนสลับปม [0] ยกเลิกการใช All set-ups TRUE - Uint8

25-05 ปมนําตายตัว [1] ใช 2 set-ups FALSE - Uint8

25-06 จํานวนของปม 2 N/A 2 set-ups FALSE 0 Uint8

25-2* การต้ังคาแบนวิดท

25-20 แบนวิดทสเตจ 10 % All set-ups TRUE 0 Uint8

25-21 แบนวิดท override 100 % All set-ups TRUE 0 Uint8

25-22 แบนวิดทความเร็วตายตวั Param. 2520 All set-ups TRUE 0 Uint8

25-23 หนวงเวลาสเตจ SBW 15 s All set-ups TRUE 0 Uint16

25-24 หนวงเวลาดีสเตจ SBW 15 s All set-ups TRUE 0 Uint16

25-25 เวลา OBW 10 s All set-ups TRUE 0 Uint16

25-26 ดีสเตจท่ีไมมีการไหล [0] ยกเลิกการใช All set-ups TRUE - Uint8

25-27 ฟงกชันสเตจ [1] ใช All set-ups TRUE - Uint8

25-28 เวลาฟงกชันสเตจ 15 s All set-ups TRUE 0 Uint16

25-29 ฟงกชันดีสเตจ [1] ใช All set-ups TRUE - Uint8

25-30 เวลาฟงกชันดีสเตจ 15 s All set-ups TRUE 0 Uint16

25-4* การต้ังคาสเตจ

25-40 เวลาท่ีหนวง ชวงลดความเร็ว 10.0 s All set-ups TRUE -1 Uint16

25-41 เวลาท่ีหนวง ชวงเพิ่มความเร็ว 2.0 s All set-ups TRUE -1 Uint16

25-42 คาเร่ิมตนสเตจ ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint8

25-43 คาเร่ิมตนดีสเตจ ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint8

25-44 ความเร็วสเตจ [RPM] 0 RPM All set-ups TRUE 67 Uint16

25-45 ความเร็วสเตจ [Hz] 0.0 Hz All set-ups TRUE -1 Uint16

25-46 ความเร็วดีสเตจ [RPM] 0 RPM All set-ups TRUE 67 Uint16

25-47 ความเร็วดีสเตจ [Hz] 0.0 Hz All set-ups TRUE -1 Uint16

25-5* การต้ังคาการเปลี่ยน

25-50 การเปลี่ยนปมนํา [0] ปด All set-ups TRUE - Uint8

25-51 เหตุการณการเปลี่ยน [0] ภายนอก All set-ups TRUE - Uint8

25-52 ชวงเวลาการเปลี่ยน 24 h All set-ups TRUE 74 Uint16

25-53 คาตัวตัง้เวลาของการเปลี่ยน 0 N/A All set-ups TRUE 0 VisStr[7]

25-54 เวลาของการเปลี่ยนท่ีกําหนดไวแลว ExpressionLimit All set-ups TRUE 0
TimeOfDayW

oDate

25-55 เปลี่ยนถาโหลด <50% [1] ใช All set-ups TRUE - Uint8

25-56 โหมดสเตจท่ีการเปลี่ยน [0] ชะลอ All set-ups TRUE - Uint8

25-58 การหนวงเวลารันปมตัวตอไป 0.1 s All set-ups TRUE -1 Uint16

25-59 การหนวงเวลารันปมตัวคงท่ี 0.5 s All set-ups TRUE -1 Uint16

25-8* สถานะ

25-80 สถานะคาสเคด 0 N/A All set-ups TRUE 0 VisStr[25]

25-81 สถานะปม 0 N/A All set-ups TRUE 0 VisStr[25]

25-82 ปมนํา 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint8

25-83 สถานะรีเลย 0 N/A All set-ups TRUE 0 VisStr[4]

25-84 เวลาเปดปม 0 h All set-ups TRUE 74 Uint32

25-85 เวลาเปดรีเลย 0 h All set-ups TRUE 74 Uint32

25-86 การรีเซ็ตตัวนับรีเลย [0] ไมรีเซ็ต All set-ups TRUE - Uint8

25-9* บริการ

25-90 อินเตอรล็อคปม [0] ปด All set-ups TRUE - Uint8

25-91 การเปลี่ยนดวยมือ 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint8
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7.3.24 26-** MCB 109 อุปกรณเสริม I/O อนาล็อก

เลขที่พาราม-ิ
เตอร

คําอธิบายพารามิเตอร คามาตรฐาน
(SR - ขนาดที่สมัพันธ)

4 ชุดคําสั่ง เปลี่ยนระห-
วางการทํางาน

ดัชนีการ
แปลงผัน

ประเภท

26-0* โหมดอนาล็อก I/O

26-00 ขัว้ X42/1 โหมด [1] แรงดันไฟฟา All set-ups TRUE - Uint8

26-01 ขัว้ X42/3 โหมด [1] แรงดันไฟฟา All set-ups TRUE - Uint8

26-02 ขัว้ X42/5 โหมด [1] แรงดันไฟฟา All set-ups TRUE - Uint8

26-1* อินพุตอนาล็อก X42/1
26-10 ขัว้ X42/1 แรงดันต่ํา 0.07 V All set-ups TRUE -2 Int16

26-11 ขัว้ X42/1 แรงดันสูง 10.00 V All set-ups TRUE -2 Int16

26-14 ขัว้ X42/1 คาต่ําของคาอางอิง/คา ปอนกลับ 0.000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32

26-15 ขัว้ X42/1 คาสูงของคาอางอิง/คา ปอนกลับ 100.000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32

26-16 ขัว้ X42/1 คาคงท่ีเวลาตัวกรอง 0.001 s All set-ups TRUE -3 Uint16

26-17 ขัว้ X42/1 แรงดันต่ําเกินไป [1] ใช All set-ups TRUE - Uint8

26-2* อินพุตอนาล็อก X42/3

26-20 ขัว้ X42/3 แรงดันต่ํา 0.07 V All set-ups TRUE -2 Int16

26-21 ขัว้ X42/3 แรงดันสูง 10.00 V All set-ups TRUE -2 Int16

26-24 ขัว้ X42/3 คาต่ําของคาอางอิง/คา ปอนกลับ 0.000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32

26-25 ขัว้ X42/3 คาสูงของคาอางอิง/คา ปอนกลับ 100.000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32

26-26 ขัว้ X42/3 คาคงท่ีเวลาตัวกรอง 0.001 s All set-ups TRUE -3 Uint16

26-27 ขัว้ X42/3 แรงดันต่ําเกินไป [1] ใช All set-ups TRUE - Uint8

26-3* อินพุตอนาล็อก X42/5

26-30 ขัว้ X42/5 แรงดันต่ํา 0.07 V All set-ups TRUE -2 Int16

26-31 ขัว้ X42/5 แรงดันสูง 10.00 V All set-ups TRUE -2 Int16

26-34 ขัว้ X42/5 คาต่ําของคาอางอิง/คา ปอนกลับ 0.000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32

26-35 ขัว้ X42/5 คาสูงของคาอางอิง/คา ปอนกลับ 100.000 N/A All set-ups TRUE -3 Int32

26-36 ขัว้ X42/5 คาคงท่ีเวลาตัวกรอง 0.001 s All set-ups TRUE -3 Uint16

26-37 ขัว้ X42/5 แรงดันต่ําเกินไป [1] ใช All set-ups TRUE - Uint8

26-4* เอาทฯอนาลอ็กX42/7

26-40 ขัว้ X42/7 เอาทพุต [0] ไมมีการทํางาน All set-ups TRUE - Uint8

26-41 ขัว้ X42/7 สเกลต่ําสุด 0.00 % All set-ups TRUE -2 Int16

26-42 ขัว้ X42/7 สเกลสูงสุด 100.00 % All set-ups TRUE -2 Int16

26-43 ขัว้ตอ X42/7 บสัควบคุม 0.00 % All set-ups TRUE -2 N2

26-44 ขัว้ตอ X42/7 คาหมดเวลาที่ตั้งไวลวงหนา 0.00 % 1 set-up TRUE -2 Uint16

26-5* เอาทฯอนาลอ็กX42/9
26-50 ขัว้ X42/9 เอาทพุต [0] ไมมีการทํางาน All set-ups TRUE - Uint8

26-51 ขัว้ X42/9 สเกลต่ําสุด 0.00 % All set-ups TRUE -2 Int16

26-52 ขัว้ X42/9 สเกลสูงสุด 100.00 % All set-ups TRUE -2 Int16

26-53 ขัว้ตอ X42/9 บัสควบคุม 0.00 % All set-ups TRUE -2 N2

26-54 ขัว้ตอ X42/9 คาหมดเวลาที่ตั้งไวลวงหนา 0.00 % 1 set-up TRUE -2 Uint16

26-6* เอาทฯอนาลอ็กX42/11
26-60 ขัว้ X42/11 เอาทพุต [0] ไมมีการทํางาน All set-ups TRUE - Uint8

26-61 ขัว้ X42/11 สเกลต่ําสุด 0.00 % All set-ups TRUE -2 Int16

26-62 ขัว้ X42/11 สเกลสูงสุด 100.00 % All set-ups TRUE -2 Int16

26-63 ขัว้ตอ X42/11 บัสควบคุม 0.00 % All set-ups TRUE -2 N2

26-64 ขัว้ตอ X42/11 คาหมดเวลาท่ีตั้งไวลวงหนา 0.00 % 1 set-up TRUE -2 Uint16
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8 การแกไขปญหาเบื้องตน

8.1 สัญญาณเตือนและการเตือน
คําเตือนหรือสัญญาณเตือนจะมีสัญลักษณแสดงดวยไฟสถานะท่ี-
เก่ียวของอยูท่ีดานหนาของตัวแปลงความถี่และระบุดวยรหัสที่-
หนาจอแสดงผล

คําเตือนจะยังทํางานอยูจนกวาจะไมมีสาเหตุปรากฏแลว
ในบางสถานการณ การทํางานของมอเตอรจะยังเกิดขึ้นตอไป
ขอความคําเตือนอาจจะรายแรง แตไมจําเปนถึงขั้นดังกลาว

ในกรณีของสัญญาณเตือน ตัวแปลงความถี่อาจจะตัดการทํางาน
สัญญาณเตือนตองไดรับการรีเซ็ตเพ่ือเร่ิมตนการทํางานอีกคร้ัง-
หลังจากแกไขสาเหตุแลว

โดยสามารถทําไดส่ีวิธีคือ:
1. ดวยการใชปุมควบคุม [RESET] บน LCP

2. ผานทางอินพุตดิจิตอลดวยฟงกชัน “รีเซ็ต”

3. ผานทางการสื่อสารแบบอนกุรม/ระบบ อุปกรณเสริม.

4. ดวยการรีเซ็ตอัตโนมัติโดยการใชฟงกชัน [Auto Reset]
ท่ีเปนคาเร่ิมตนสําหรับชุดขับเคล่ือน ชุดขับ HVAC VLT
โปรดดูพารามิเตอร 14-20 รีเซ็ตโหมด ใน FC 100
คูมอืการโปรแกรม

หมายเหตุ
หลังจากการรเีซ็ตดวยมือกดโดยใชปุม [RESET] บน
LCP แลว ตองกดปุม [AUTO ON] หรือ [HAND ON]
เพือ่รีสตารทมอเตอร

หากไมสามารถรีเซ็ตสัญญาณเตือนได เหตุผลอาจเปนเพราะยัง-
ไมไดแกไขสาเหตุ หรือสัญญาณเตือนเปนแบบตัดการทํางาน-
แบบล็อค (ดูท่ีตารางในหนาตอไป)

ขอควรระวัง
สัญญาณเตือนทีเ่ปนการตัดล็อกการทํางานเปนการ-
ปองกันเพิม่เติม ซึง่หมายความวาแหลงจายไฟหลัก-
ตองถูกปดกอนจึงจะสามารถรีเซต็สัญญาณเตือนได
หลังจากเปดการทํางานอกีครั้ง ตัวแปลงความถี่จะไม-
ถกูบล็อกอกีตอไป และจะสามารถรีเซต็ไดตามขั้น-
ตอนทีร่ะบไุวขางตนเมื่อแกไขสาเหตุแลว
สัญญาณเตือนทีไ่มใชแบบตัดการทาํงานแบบล็อค
สามารถจะรเีซ็ตไดเชนกัน โดยใชฟงกชันรเีซต็-
อตัโนมัติในพารามิเตอร 14-20 รีเซ็ตโหมด (คําเตือน:
เปนไปไดทีจ่ะเปนการปลุกอตัโนมัติ)
หากการเตือนและสัญญาณเตือนมีรหสักํากบัไวทีต่รง-
ตามตารางในหนาตอไปน้ี หมายความวาอาจมีการ-
เตือนเกดิขึ้นกอนสัญญาณเตือน หรือจะสามารถระบุ-
วาเปนการเตือนหรือสัญญาณเตือนทีแ่สดงขึน้จาก-
ฟอลตดังกลาวหรอืไม
ตัวอยางเชน มีความเปนไปไดใน
พารามิเตอร 1-90 ระบบปองกันความรอนมอเตอร
หลังจากสัญญาณเตือนหรอืตัดการทํางาน มอเตอรจะ-
ล่ืนไถลและสัญญาณเตือนและการเตือนจะกระพรบิ-
บนตัวแปลงความถี่ เมื่อปญหาไดรบัการแกไขแลว
เฉพาะสัญญาณเตือนเทาน้ันทีจ่ะยงัคงกระพรบิตอไป
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หมายเลขคําอธิบาย การเตือน สัญญาณเตือน
/ตัดการทํางาน

สัญญาณเตือน/
ล็อคตัดการทํางาน

คาอางอิงของ-
พารามิเตอร

1 10 โวลต ต่ํา X    

2 แรงดันต่ํา (X) (X)  6-01

3 ไมมีมอเตอร (X)   1-80

4 เฟสของแหลงจายไฟหลักหายไป (X) (X) (X) 14-12

5 แรงดันดีซลิีงคสูง X    

6 แรงดันดีซลิีงคต่ํา X    

7 แรงดันกระแสตรงมีคาสูงเกินไป X X   

8 แรงดันกระแสตรงมีคาต่ําเกินไป X X   

9 อินเวอรเตอรจายโหลดเกิน X X   

10 มอเตอรอุณหภมูิสูงเกินโดย ETR (X) (X)  1-90

11 มอเตอรอุณหภมูิสูงเกินโดยเทอรมิสเตอร (X) (X)  1-90

12 ขดีจํากัดแรงบิด X X   

13 กระแสเกิน X X X  

14 ฟอลตลงดิน X X X  

15 ฮารดแวรไมตรงกัน  X X  

16 ลัดวงจร  X X  

17 คําสั่งควบคุมหมดเวลา (X) (X)  8-04

23 ฟอลตกับพัดลมภายใน X    

24 ฟอลตกับพัดลมภายนอก X   14-53

25 ตวัตานทานเบรกลัดวงจร X    

26 ขดีจํากัดกําลังของตัวตานทานเบรก (X) (X)  2-13

27 ตวัสับเบรคลัดวงจร X X   

28 การตรวจสอบเบรค (X) (X)  2-15

29 อุณหภูมิตัวขบัสูงเกิน X X X  

30 เฟส U ของมอเตอรหายไป (X) (X) (X) 4-58

31 เฟส V ของมอเตอรหายไป (X) (X) (X) 4-58

32 เฟส W ของมอเตอรหายไป (X) (X) (X) 4-58

33 ฟอลตกระชาก  X X  

34 ฟอลตการสื่อสารของฟลดบัส X X   

35 ออกนอกชวงความถี่ X X   

36 เมนลมเหลว X X   

37 เฟสไมสมดุล X X   

38 ฟอลตภายใน  X X  

39 เซ็นเซอรระบาย  X X  

40 โหลดเกินบนเอาทพุทดิจิตอล ขั้วตอ 27 (X)   5-00, 5-01

41 โหลดเกินบนเอาทพุทดิจิตอล ขั้วตอ 29 (X)   5-00, 5-02

42 โหลดเกินบนเอาทพุทดิจิตอลบน X30/6 (X)   5-32

42 โหลดเกินบนเอาทพุทดิจิตอลบน X30/7 (X)   5-33

46 แหลงจายไฟการดกําลัง  X X  

47 แหลงจายไฟ 24 V มีคาต่ํา X X X  

48 แหลงจายไฟ 1.8 V มีคาต่ํา  X X  

49 ขดีจํากัดความเร็ว X (X)  1-86

50 การปรับเทียบ AMA ลมเหลว  X   

51 ตรวจสอบ AMA Unom และ Inom  X   

52 AMA ต่ํา Inom  X   

53 AMA มอเตอรใหญเกินไป  X   

54 AMA มอเตอรเล็กเกินไป  X   

55 AMA พารามิเตอรอยูนอกชวง  X   

56 AMA ขดัจังหวะการทํางานโดยผูใช  X   

57 AMA หมดเวลา  X   

58 AMA ฟอลตภายใน X X   

59 ขดีจํากัดกระแส X    
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หมายเลขคําอธิบาย การเตือน สัญญาณเตือน
/ตัดการทํางาน

สัญญาณเตือน/
ล็อคตัดการทํางาน

คาอางอิงของ-
พารามิเตอร

60 อินเตอรล็อกนอก X    

62 ความถี่เอาทพุทท่ีขดีจํากัดสูงสุด X    

64 ขดีจํากัดแรงดัน X    

65 บอรดควบคุมอุณหภมูิสูงเกิน X X X  

66 อุณหภูมิฮีทซงิคต่ํา X    

67 การกําหนดรูปแบบของอุปกรณเสริมถูกเปลี่ยน  X   

69 อุณหภูมิ Pwr. Card  X X  

70 การกําหนดรูปแบบที่ไมถูกตองตาม FC   X  

71 PTC 1 การหยุดแบบปลอดภยั X X1)   

72 ความลมเหลวท่ีเปนอันตราย   X1)  

73 เร่ิมหยุดออโต     

76 ตั้งคาหนวยกําลัง X    

79 คา PS ไมถูกตอง  X X  

80 ชุดขับใชคาเริ่มตนตามคามาตรฐาน  X   

91 อินพุทอนาล็อก 54 การตั้งคาผิด   X  

92 ไมมีการไหล X X  22-2*

93 ปมแหง X X  22-2*

94 ส้ินสุดของเสนโคง X X  22-5*

95 สายพานขาด X X  22-6*

96 หนวงเวลาสตารท X   22-7*

97 หนวงการหยุด X   22-7*

98 ฟอลตนาฬิกา X   0-7*

201 โหมดเพลิงไหมทํางานอยู     

202 โหมดเพลิงไหมไมอยูในการรับประกัน     

203 มอเตอรขาดหาย     

204 โรเตอรท่ีล็อค     

243 เบรค IGBT X X   

244 อุณหภูมิระบาย X X X  

245 เซ็นเซอรระบาย  X X  

246 ไฟการดกําลัง  X X  

247 อุณฯกําลัง  X X  

248 คา PS ไมถูกตอง  X X  

250 ช้ินสวนใหม   X  

251 รหัสชนิดใหม  X X  

ตาราง 8.1: รายการรหัสคําเตือน/สัญญาณเตือน

(X) ขึ้นอยูกับพารามิเตอร
1) ไมสามารถรีเซ็ตอัตโนมัติ พารามิเตอร 14-20 รีเซ็ตโหมด
การตัดการทํางานเปนการดําเนินการเมื่อมีสัญญาณเตือนเกิดขึ้น
การตัดการทํางานจะทําใหมอเตอรล่ืนไหลและสามารถรีเช็ตได-
โดยการกดปุม RESET หรือรีเซ็ตโดยอินพุต-
ดิจิตอล (กลุมพารามิเตอร 5-1* [1]) เหตุการณเร่ิมตนที่เปน-
สาเหตุใหเกิดสัญญาณเตือนจะไมสามารถสรางความเสียหายให-
กับตัวแปลงความถี่หรือสรางสภาวะที่เปนอันตรายได การตัดล็อก-
การทํางานเปนการดําเนนิการเมื่อมีสัญญาณเตือนเกิดขึ้น
ซึ่งอาจสรางความเสียหายใหกับชุดขับหรือชิ้นสวนที่เชื่อมตอ

การตัดล็อกการทํางานสามารถรีเซ็ตไดโดยการปดแลวเปดเคร่ือง-
ใหมเทานั้น

ไฟแสดงสถานะ LED
การเตือน สีเหลือง

สัญญาณเตือน สีแดงกะพริบ

ตัดล็อกการทํางาน สีเหลืองและแดง

ตาราง 8.2: ไฟแสดงสถานะ LED
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ขอความแสดงสญัญาณเตือน และสวนขยายขอความแสดงสถานะ

บติ เลขฐานสิบหก เลขฐานสิบ ขอความสัญญาณ-
เตือน

คําเตือน ขอความแสดงสถานะ
สวนขยาย

0 00000001 1 การตรวจสอบเบรค การตรวจสอบเบรค การเปลี่ยนความเร็ว

1 00000002 2 อุณหภมูิ Pwr. Card อุณหภมูิ Pwr. Card AMA กําลังทํางาน

2 00000004 4 ฟอลตลงดิน ฟอลตลงดิน สตารทตามเข็ม/ทวนเขม็นาฬิกา

3 00000008 8 อุณหภมูิการดควบคุม อุณหภมูิการดควบคุม ชะลอความเร็ว

4 00000010 16 เวิรดควบคุม TO เวิรดควบคมุ TO กวดตาม (Catch Up)

5 00000020 32 กระแสเกิน กระแสเกิน การปอนกลับคาสูง

6 00000040 64 ขีดจํากัดแรงบิด ขีดจํากัดแรงบิด การปอนกลับคาต่ํา

7 00000080 128 มอเตอรอุณหภูมิสูงเกิน มอเตอรอุณหภูมิสูงเกิน กระแสเอาทพุทคาสูง

8 00000100 256 มอเตอร ETR เกิน มอเตอร ETR เกิน กระแสเอาทพุทคาต่ํา

9 00000200 512 อินเวอรเตอรจายโหลด-
เกิน

อินเวอรเตอรจายโหลดเกิน ความถี่เอาทพุทสูง

10 00000400 1024 DC แรงดันต่ําเกิน DC แรงดันต่ําเกิน ความถี่เอาทพุทต่ํา

11 00000800 2048 DC แรงดันสูงเกิน DC แรงดันสูงเกิน ตรวจสอบเบรค OK

12 00001000 4096 ลัดวงจร แรงดัน DC คาต่ํา เบรคสูงสุด

13 00002000 8192 ฟอลตแบบกระชาก แรงดัน DC คาสูง การเบรค

14 00004000 16384 เฟสแหลงจายไปหลัก
หายไป

เฟสแหลงจายไปหลัก หายไป ออกนอกพิสัยความเร็ว

15 00008000 32768 AMA ไม OK ไมมีมอเตอร OVC ทํางาน

16 00010000 65536 ความผิดพลาดแรงดันต่ํา-
เกินไป

ความผิดพลาดแรงดันต่ําเกินไป  

17 00020000 131072 ฟอลตภายใน 10V ต่ํา  

18 00040000 262144 เบรคเกินพิกัด เบรคเกินพิกัด  

19 00080000 524288 เฟส U หายไป ตัวตานทานเบรค  

20 00100000 1048576 เฟส V หายไป เบรค IGBT  

21 00200000 2097152 เฟส W หายไป ขีดจํากัดความเร็ว  

22 00400000 4194304 ฟอลตท่ี ฟลดบัส ฟอลตท่ี ฟลดบัส  

23 00800000 8388608 แหลงจาย 24 V คาต่ํา แหลงจาย 24V คาต่ํา  

24 01000000 16777216 แหลงจายไฟหลักลม-
เหลว

แหลงจายไฟหลักลมเหลว  

25 02000000 33554432 แหลงจาย 1.8 V ตํ่า ขีดจํากัดกระแส  

26 04000000 67108864 ตัวตานทานเบรค อุณหภมูิต่ํา  

27 08000000 134217728 เบรค IGBT ขีดจํากัดแรงดัน  

28 10000000 268435456 เปลี่ยนอุปกรณเสริม ไมใช  

29 20000000 536870912 ชุดขับเคลื่อน
จะถูกติดตั้งใหม

ไมใช  

30 40000000 1073741824 หยุดปลอดภยั ไมใช  

ตาราง 8.3: คําอธิบายของขอความแสดงสัญญาณเตือน คําเตือน และขอความแสดงสถานะสวนขยาย

ขอความสัญญาณเตือน คําเตือน และสวนขยายเวริดสถานะ
สามารถอานไดจากบัสอนุกรมหรือ ระบบ เพ่ือการวินิจฉัย
ดูประกอบ พารามิเตอร 16-90 คําสัญญาณเตือน
พารามิเตอร 16-92 คําเตือน และ
พารามิเตอร 16-94 คําแสดงสถานะแบบขยาย

การแกไขปญหาเบื้องตน คําแนะนําการใชงานชดุขับเคลื่อน VLT® HVAC
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8.1.1 ขอความฟอลต

คําเตือน 1, แรงดันไฟ 10 V ต่ํา
แรงดันไฟของการดควบคุมตํ่ากวา 10 V จากขั้วตอ 50
ปลดโหลดบางสวนออกจากขั้วตอ 50 เนื่องจากแหลงจายไฟ 10 V
กําลังจายโหลดเกิน คาสูงสุด 15 mA หรือ คาต่ําสุด 590 Ω

สภาพนีอ้าจเกิดจากการช็อตในโพเทนชิโอมิเตอรท่ีเชื่อมตอ
หรือการตอสายโพเทนชิโอมิเตอรไมถูกตอง

การแกไขปญหาเบื้องตน: ถอดสายไฟจากขั้วตอ 50
หากคําเตือนหายไป ปญหานาจะมาจากสายไฟของลูกคา
หากคําเตือนไมไดหายไป ใหเปล่ียนสายไฟ

คําเตือน/สัญญาณเตือน 2, ขอผิดพลาดแรงดันต่ําเกินไป
คําเตือนหรือสัญญาณเตือนนี้จะปรากฏตอเมื่อถูกต้ังคาโดยผูใชใน
พารามิเตอร 6-01 ฟงกชันหมดเวลารอสัญญาณ สัญญาณบนหนึง่-
ในอินพุทอนาล็อกจะต่ํากวา 50% ของคาต่ําสุดท่ีตั้งไวสําหรับอิน-
พุทนั้น สภาพนีอ้าจเกิดขึ้นจากสายไฟชํารุดหรืออุปกรณสง-
สัญญาณผิดพลาด

การแกไขปญหาเบื้องตน:
ตรวจสอบการเชื่อมตอบนขั้วตออินพุทอนาล็อกทั้งหมด
ขั้วตอการดควบคุม 53 และ 54 สําหรับสัญญาณ,
ขั้วตอรวม 55 MCB 101 ขั้วตอ 11 และ 12
สําหรับสัญญาณ, ขั้วตอรวม 10 MCB 109 ขั้วตอ 1, 3,-
5 สําหรับสัญญาณ, ขั้วตอรวม 2, 4, 6)

ตรวจสอบวาการตั้งคาชุดขับเคล่ือนและการตั้งคาสวติช-
เหมาะสมกับประเภทสัญญาณอนาล็อก

ดําเนินการทดสอบสัญญาณขั้วตออินพุท

คําเตือน/สัญญาณเตือน 3, ไมมีมอเตอร
ไมมีมอเตอรตออยูท่ีเอาทพุตของตัวแปลงความถี่ คําเตือนหรือ-
สัญญาณเตือนนี้จะปรากฏตอเมื่อถูกต้ังคาโดยผูใชใน
พารามิเตอร 1-80 การทํางานท่ีหยุด

การแกไขปญหาเบื้องตน: ตรวจสอบการเชื่อมตอระหวางชุดขับ-
เคล่ือนกับมอเตอร

คําเตือน/สัญญาณเตือน 4, เฟสแหลงจายไฟหลักหาย
เกิดการหายไปของไฟฟาเฟสหนึง่ทางดานแหลงจายไฟหลัก
หรือแรงดันของแหลงจายไฟหลักมีความไมสมดุลสูงมากเกินไป
ขอความนี้จะปรากฏเชนกันในกรณีท่ีเกิดฟอลตขึ้นที่วงจรเรียง-
กระแสดานอินพุทของตัวแปลงความถี่ ตัวเลือกถูกต้ังโปรแกรม-
ไวท่ี พารามิเตอร 14-12 ความไมสมดุลแหลงจายไฟหลัก

การแกไขปญหาเบื้องตน: ตรวจสอบแรงดันแหลงจายไฟและ-
กระแสแหลงจายไฟท่ีจายมายังตัวแปลงความถี่

คําเตือน 5, แรงดัน DC สูง
แรงดันไฟฟาวงจรขั้นกลาง (DC) สูงกวาขีดจํากัดคําเตือนแรงดัน-
สูง ขีดจํากัดขึ้นกับพิกัดแรงดันของชุดขับเคล่ือน ตัวแปลงความถี่-
ยังคงทํางาน

คําเตือน 6, แรงดันลิงคดีซีต่ํา
แรงดันไฟฟาวงจรขั้นกลาง (DC) ตํ่ากวาขีดจํากัดคําเตือนแรง-
ดันต่ํา ขีดจํากัดขึ้นกับพิกัดแรงดันของชุดขับเคลื่อน
ตัวแปลงความถี่ยังคงทํางาน

คําเตือน/สัญญาณเตือน 7, แรงดันไฟ DC เกิน
ถาแรงดันวงจรขั้นกลาง (แรงดันดีซีลิงค) มีคาสูงเกินกวาขีดจํากัด
ตัวแปลงความถี่จะตัดการทํางานหลังจากเวลาหนึ่ง

การแกไขปญหาเบื้องตน:
เชื่อมตอตัวตานทานเบรค

ขยายชวงเวลาในการเปลี่ยนแปลงความเร็ว

เปล่ียนประเภทความเร็ว

ใชงานฟงกชันใน พารามิเตอร 2-10 ฟงกชันของเบรค

การเพิ่ม พารามิเตอร 14-26 หนวงการปดท่ีขอผิด-
พลาดอินเวอรเตอร

คําเตือน/สัญญาณเตือน 8, แรงดันไฟ DC ต่ํากวาเกณฑ
หากแรงดันไฟฟาวงจรขั้นกลาง (ดีซี) ลดลงตํ่ากวาขีดจํากัดแรง-
ดันต่ํากวาเกณฑ ตัวแปลงความถี่จะทําการตรวจสอบถามีการ-
เชื่อมตอแหลงจายไฟสํารอง 24 V ถาไมมีแหลงจายสํารอง 24 V
ตออยู ตัวแปลงความถี่จะตัดการทํางานหลังการหนวงในเวลาที่-
กําหนด การหนวงเวลาจะแตกตางกันไปตามขนาดของหนวย

การแกไขปญหาเบื้องตน:
ตรวจสอบวาแรงดันไฟฟาของแหลงจายไฟเหมาะสม-
กับแรงดันไฟฟาของตัวแปลงความถี่

ดําเนินการทดสอบแรงดันอินพุท

ดําเนินการทดสอบการชารจดวยกระแสไฟต่ําและวงจร-
เรียงกระแส

คําเตือน/สัญญาณเตือน 9, ตัวแปลงกระแสไฟเกินกําลัง
ตัวแปลงความถี่จะตัดการทํางานเนื่องจากจายโหลด-
เกิน (กระแสสูงเปนเวลานานเกินไป) ตัวนับสําหรับการปองกัน-
ความรอนสะสมของอินเวอรเตอรดวยการคํานวณแบบอิเล็กทรอ-
นกิจะแจงคําเตือนท่ี 98% และตัดการทํางานที่ 100%
ในขณะที่แจงสัญญาณเตือน ไมสามารถ รีเซ็ตตัวแปลงความถี-่
จนกวาตัวนบัจะกลับมามีคาต่ํากวา 90%
ฟอลตนีเ้กิดจากตัวแปลงความถี่จายโหลดเกินกวา 100%
เปนระยะเวลานานเกินไป

การแกไขปญหาเบื้องตน:
เปรียบเทียบกระแสเอาทพุตท่ีแสดงบนปุม LCP
กับกระแสที่ถูกต้ังพิกัดของชุดขับเคล่ือน

เปรียบเทียบกระแสเอาทพุทที่แสดงบนปุม LCP
กับกระแสมอเตอรท่ีวัดได

แสดงโหลดชุดขับเคล่ือนความรอนบนปุมและตรวจ-
สอบคา ขณะรันเหนอืพิกัดกระแสตอเนื่องของชุดขับ-
เคล่ือน เมื่อรันเหนอืพิกัดตอเนือ่งของชุดขับเคล่ือน
ตัวนบัควรลดลง

หมายเหตุ: ดูสวนการลดพิกัดในคูมือการออกแบบสําหรับราย-
ละเอียดเพ่ิมเติม หากจําเปนตองใชความถี่ในการสวิตชสูง

การแกไขปญหาเบื้องตน คําแนะนําการใชงานชดุขับเคลื่อน VLT® HVAC
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คําเตือน/สัญญาณเตือน 10, มอเตอรมีอุณหภูมสูิงเกิน
จากการทํางานของรีเลยความรอนแบบอิเล็กทรอนิก (ETR)
พบวามอเตอรมีความรอนเกินไป เลือกวาจะใหตัวแปลงความถี-่
เตือนหรือสงสัญญาณเตือนเมื่อตัวนับไปถึง 100% ใน
พารามิเตอร 1-90 ระบบปองกันความรอนมอเตอร หรือไม
ขอผิดพลาดคือ มอเตอรรับภาระเกิน 100% เปนเวลานานเกินไป

การแกไขปญหาเบื้องตน:
ตรวจสอบวามอเตอรรอนเกินไปหรือไม

ตรวจสอบวามอเตอรจายโหลดเกินในทางเครื่องยนต-
หรือไม

ตรวจสอบวามอเตอร พารามิเตอร 1-24 กระแสมอเตอร
( Amp) ไดรับการตั้งคาถูกตอง

ขอมูลมอเตอรในพารามิเตอร 1-20 ถึง 1-25
ตั้งคาถูกตอง

การตั้งคาใน พารามิเตอร 1-91 มีพัดลมพิเศษภายนอก-
มอเตอร

รัน AMA ใน พารามิเตอร 1-29 ปรับตามมอเตอร-
ออโต(AMA)

คําเตือน/สัญญาณเตือน 11, เทอรมสิเตอรมอเตอรความ-
รอนเกิน
เทอรมิสเตอรหรือการตอเทอรมิสเตอรถูกตัด เลือกวาจะใหตัว-
แปลงความถี่เตือนหรือสงสัญญาณเตือนเมื่อตัวนบัไปถึง 100% ใน
พารามิเตอร 1-90 ระบบปองกันความรอนมอเตอร หรือไม

การแกไขปญหาเบื้องตน:
ตรวจสอบวามอเตอรรอนเกินไปหรือไม

ตรวจสอบวามอเตอรจายโหลดเกินในทางเครื่องยนต-
หรือไม

ตรวจสอบวาเทอรมิสเตอรตออยูอยางถูกตองหรือไม-
ระหวางขั้วตอ 53 หรือ 54 (อินพุตแรงดันแบบอนาล็อก)
และขั้วตอ 50 (แหลงจาย + 10 V) หรือ ระหวางขั้ว-
ตอ 18 หรือ 19 (เฉพาะ PNP อินพุตดิจิตอล) และขั้วตอ
50

ถามีการใชเซนเซอร KTY ใหตรวจสอบความถูกตองใน-
การตอระหวางขั้วตอ 54 และ 55

หากใชสวติชความรอนหรือเทอรมิสเตอร ตรวจสอบการ-
ตั้งคา พารามิเตอร 1-93 แหลงรับสัญญาณเทอร-
มิสเตอร วาเหมาะสมกับสายตอตัวตรวจจับ

หากใชตัวตรวจจับ KTY ตรวจสอบการตั้งคา-
พารามิเตอร 1-95, 1-96 และ 1-97 วาเหมาะสมกับสาย-
ตอตัวตรวจจับ

คําเตือน/สัญญาณเตือน 12, จํากัดแรงบิด
ทอรกมีคาสูงกวาคาใน พารามิเตอร 4-16 กําหนดคาแรงบิด-
มอเตอร หรือทอรกมีคาสูงกวาคาใน
พารามิเตอร 4-17 กําหนดคาแรงบิดกรณีไฟยอนกลับ
พารามิเตอร 14-25 หนวงการปดท่ีขีดจํากัดทอรกสามารถใชเพ่ือ-
เปล่ียนสิ่งนี้จากการเตือนเม่ือเกิดสภาวะเทานั้นเปนการเตือนที่-
ตามดวยสัญญาณเตือน

การเตือน/สัญญาณเตือน 13, กระแสเกิน
กระแสมีคาเกินขีดจํากัดกระแสคายอดของอินเวอร-
เตอร (ประมาณ 200% ของกระแสพิกัด) คําเตือนจะแสดงคางไว-
ประมาณ 1.5 วินาที หลังจากนัน้ตัวแปลงความถี่จะตัดการทํางาน-
และแสดงการเตือน ถามีการเลือก การควบคุมเบรก เชิงกลสวน-
ขยาย การตัดการทํางานจะสามารถรีเซต็จากภายนอกได

การแกไขปญหาเบื้องตน:
ฟอลตนีอ้าจเกิดจากการโหลดที่มีไฟฟาช็อคหรือการ-
เรงความเร็วดวยโหลดความเฉื่อยสูง

ปดตัวแปลงความถี่ ตรวจสอบวาเพลามอเตอรหมุนได-
หรือไม

ตรวจสอบวาขนาดมอเตอรเหมาะสมกับตัวแปลงความถี่-
หรือไม

ขอมูลมอเตอรไมถูกตองในพารามิเตอร 1-20 ถึง 1-25

สัญญาณเตือน 14, ไฟฟอลตลงดิน (พื้น)
มีการคายประจุจากเฟสเอาทพุตลงดิน ท้ังจากในเคเบิลระหวางตัว-
แปลงความถี่และมอเตอร หรือภายในตัวมอเตอรเอง

การแกไขปญหาเบื้องตน:
ปดตัวแปลงความถี่และแกไขฟอลตลงดิน

วัดความตานทานของกราวดของลีดมอเตอรและ-
มอเตอรดวยเคร่ืองมือวัดความเปนฉนวนเพื่อตรวจสอบ-
ฟอลตลงดินในมอเตอร

ดําเนินการตรวจสอบตัวตรวจจับกระแสไฟฟา

สัญญาณเตือน 15, ฮารดแวรไมตรงกัน
อุปกรณเสริมติดต้ังถาวรไมไดรับการจัดการจากฮารดแวรหรือ-
ซอฟตแวรบอรดควบคุมปจจุบัน

บันทึกคาพารามิเตอรตอไปนีแ้ละติดตอซัพพลายเออรDanfoss
ของคุณ:

พารามิเตอร 15-40 ประเภท FC

พารามิเตอร 15-41 สวนกําลัง

พารามิเตอร 15-42 แรงดันไฟฟา

พารามิเตอร 15-43 เวอรชันของซอฟตแวร

พารามิเตอร 15-45 สตริงรหัสชนดิจริง

พารามิเตอร 15-49 ไอดีซอฟตแวรการดควบคุม

พารามิเตอร 15-50 ไอดีซอฟตแวรการดกําลัง

พารามิเตอร 15-60 ติดต้ังอุปกรณเสริม

พารามิเตอร 15-61 เวอรชันซอฟตแวรของอุปกรณเสริม

สัญญาณเตือน 16, ลัดวงจร
มีการลัดวงจรในมอเตอรหรือท่ีขั้วตอมอเตอร

ปดตัวแปลงความถี่และแกไขการลัดวงจร
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คําเตือน/สัญญาณเตือน 17, รหัสควบคุมเกินกําหนดเวลา
ไมมีการสื่อสารไปยังตัวแปลงความถี่
คําเตือนจะทํางานเมื่อ พารามิเตอร 8-04 ฟงกชันควบคุมเมื่อหมด-
เวลา ไมไดตั้งไวท่ี OFF เทานั้น
หาก พารามิเตอร 8-04 ฟงกชันควบคุมเมื่อหมดเวลา ถูกต้ังคาเปน
หยุด (Stop) และ ตัดการทํางาน (Trip) การเตือนจะแสดงขึ้นและ-
ตัวแปลงความถี่จะ ลดความเร็ว จนกระทั่งตัดการทํางาน
และแสดงสัญญาณเตือน

การแกไขปญหาเบื้องตน:
ตรวจสอบการเชื่อมตอบนสายสื่อสารแบบอนุกรม

การเพิ่ม พารามิเตอร 8-03 เวลาของตัวควบคุมเมื่อ-
หมดเวลา

ตรวจสอบการทํางานของอุปกรณการสื่อสาร

ตรวจสอบการติดต้ังท่ีถูกตองโดยอิงกับขอกําหนด EMC

สัญญาณเตือน 23, ฟอลตกับพัดลมภายใน
ฟงกชันการเตือนของพัดลมเปนฟงกชันการปองกันเพิ่มเติมท่ี-
ตรวจสอบวาพัดลมกําลังทํางานหรือวาถูกติดต้ังอยูหรือไม
สามารถยกเลิกการใชการเตือนพัดลมไดใน
พารามิเตอร 14-53 การตรวจดูพัดลม ([0] ยกเลิกการใช)

สําหรับชุดขับเคล่ือนเฟรม D, E และ F แรงดันไฟฟาที่กําหนด-
ของพัดลมจะถูกตรวจสอบ

การแกไขปญหาเบื้องตน:
ตรวจสอบความตานทานของพัดลม

ตรวจสอบฟวสการชารจดวยกระแสต่ํา

สัญญาณเตือน 24, ฟอลตกับพัดลมตัวนอก
ฟงกชันการเตือนของพัดลมเปนฟงกชันการปองกันเพิ่มเติมท่ี-
ตรวจสอบวาพัดลมกําลังทํางานหรือวาถูกติดต้ังอยูหรือไม
สามารถยกเลิกการใชการเตือนพัดลมไดใน
พารามิเตอร 14-53 การตรวจดูพัดลม ([0] ยกเลิกการใช)

สําหรับชุดขับเคล่ือนเฟรม D, E และ F แรงดันไฟฟาที่กําหนด-
ของพัดลมจะถูกตรวจสอบ

การแกไขปญหาเบื้องตน:
ตรวจสอบความตานทานของพัดลม

ตรวจสอบฟวสการชารจดวยกระแสต่ํา

คําเตือน 25, ตัวตานทานเบรกลัดวงจร
ตัวตานทานเบรกไดรับการตรวจระหวางการทํางาน
ถาเกิดลัดวงจรขึ้น ฟงกชันเบรกจะถูกตัดออก และมีการแสดงคํา-
เตือน ตัวแปลงความถี่จะยังคงทํางานอยู แตไมมีฟงกชันเบรค
ปดตัวแปลงความถี่และเปลี่ยนตัวตานทานเบรค (ดู
พารามิเตอร 2-15 การตรวจสอบเบรครีซีสเตอร)

คําเตือน/สัญญาณเตือน 26, จาํกัดกําลังตัวตานทานเบรก
กําลังท่ีสงไปใหตัวตานทานเบรกภายนอกจะถูกคํานวณ
เปนเปอรเซ็นต โดยเปนคาเฉล่ียในชวง 120 วนิาทีลาสุด
โดยคํานวณจากคาความตานทานของตัวตานทานเบรก
และแรงดันวงจรขั้นกลาง คําเตือนจะแสดงเมื่อกําลังเบรกที่ตัว-
ตานทานตองดูดซับเขาไปมีคาสูงกวา 90% ถามีการเลือก
ตัดการทํางาน [2] ไวใน พารามิเตอร 2-13 การปองกันเม่ือเกิน-
ขีดจํากัด ตัวแปลงความถี่จะตัดการทํางาน และแสดงสัญญาณ-
เตือน เมื่อกําลังเบรกที่ตัวตานทานตองดูดซับเขาไปมีคาสูงกวา
100%

การเตือน/สัญญาณเตือน 27, ฟอลตกับตัวสับเบรก
ตัวตานทานเบรคไดรับการตรวจดูแลระหวางการทํางาน
ถาเกิดลัดวงจรขึ้น ฟงกชันเบรคจะถูกตัดออกและมีการออกคํา-
เตือน ตัวแปลงความถี่ยังสามารถทํางานไดแตเนื่องจากตัว-
ตานทานเบรคไดเกิดการลัดวงจรไปแลว กําลังจํานวนมากจะยัง-
คงถูกสงไปยังตัวตานทานเบรคถึงแมวาตัวตานทานจะไมทํางาน-
แลวก็ตาม
ปดตัวแปลงความถี่ และนาํตัวตานทานเบรกออก
สัญญาณเตือน/การเตือนนี้อาจะเกิดขึ้นหากตัวตานทานเบรกมี-
ความรอนเกิน ขั้วตอ 104 ถึง 106 มีไวสําหรับตัวตานทานเบรก
อินพุท KliXon โปรดดูหัวขอสวิตชอุณหภูมิของตัวตานทานเบรก

สัญญาณเตือน/คําเตือน 28, ตรวจสอบเบรกลมเหลว
ฟอลตท่ีตัวตานทานเบรค: ตัวตานทานเบรกไมไดถูกตอเอาไวหรือ-
ไมทํางาน
ตรวจสอบพารามิเตอร 2-15 การตรวจสอบเบรครีซีสเตอร

สัญญาณเตือน29,อุณหภมูิแผนระบายความรอน:
อุณหภูมิสูงสุดของแผนระบายความรอนสูงเกินไป ฟอลตของ-
อุณหภูมิจะไมสามารถตั้งคาใหมไดจนกวาอุณหภูมิจะลดลงตํ่ากวา-
อุณหภูมิของแผนระบายความรอนที่กําหนดไว การตัดการทํางาน-
และจุดต้ังคาใหมแตกตางกัน ขึ้นกับขนาดกําลังของชุดขับเคล่ือน

การแกไขปญหาเบื้องตน:
อุณหภูมิแวดลอมมีคาสูงเกินไป

สายเคเบิลมอเตอรยาวเกินไป

การทําความสะอาดดานบนและดานลางของชดุขับ-
เคล่ือนไมถูกตอง

แผนระบายความรอนสกปรก

การไหลเวยีนของอากาศรอบชุดขับเคล่ือนถูกปดก้ัน

พัดลมแผนระบายความรอนชํารุด

สําหรับชุดขับเคล่ือนเฟรม D, E และ F สัญญาณเตือนนีข้ึ้นอยูกับ-
อุณหภูมิท่ีวัดโดยตัวตรวจจับของแผนระบายความรอนที่ติดต้ังไว-
ภายในโมดูล IGBT สําหรับชุดขับเคล่ือนเฟรม F สัญญาณเตือนนี-้
อาจเกิดจากตัวตรวจจับอุณหภูมิในโมดูลวงจรเรียงกระแส

การแกไขปญหาเบื้องตน:
ตรวจสอบความตานทานของพัดลม

ตรวจสอบฟวสการชารจดวยกระแสต่ํา

ตัวตรวจจับอุณหภูมิ IGBT

การแกไขปญหาเบื้องตน คําแนะนําการใชงานชดุขับเคลื่อน VLT® HVAC
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สัญญาณเตือน 30, มอเตอรเฟส U สูญหาย
เฟสมอเตอร U ระหวางตัวแปลงความถี่และมอเตอรหายไป

ปดตัวแปลงความถี่ ตรวจสอบเฟส U ของมอเตอร

สัญญาณเตือน 31, มอเตอรเฟส V สูญหาย
เฟส V ของมอเตอรระหวางตัวแปลงความถี่และมอเตอรหายไป

ปดตัวแปลงความถี่ ตรวจสอบเฟส V ของมอเตอร

สัญญาณเตือน 32, มอเตอรเฟส W สูญหาย
เฟส W ของมอเตอรระหวางตัวแปลงความถี่และมอเตอรหายไป

ปดตัวแปลงความถี่ ตรวจสอบเฟส W ของมอเตอร

สัญญาณเตือน 33, ฟอลตแบบกระชาก
มีการเปดเคร่ืองเกิดขึ้นหลายคร้ังเกินไปภายในชวงระยะเวลาสั้น
ปลอยใหชุดเย็นลงถึงระดับอุณหภูมิในการทํางาน

คําเตือน/สัญญาณเตือน 34, เกิดความผิดพลาดในการ-
ส่ือสาร ของระบบ
fieldbus บนการด ตัวเลือกการสื่อสาร ไมทํางาน

คําเตือน/สัญญาณเตือน 35, ออกนอกชวงความถี่:
การเตือนจะทํางานหากความถี่เอาทพุตถึงขีดจํากัด-
สูง (ต้ังในพารามิเตอร 4-53) หรือตํ่ากวาขีด-
จํากัด (ต้ังในพารามิเตอร 4-52) ใน การควบคุมกระบวนการ
วงรอบปด (par. 1-00) คําเตือนนีจ้ะแสดงขึ้นมา

คําเตือน/สัญญาณเตือน 36, ขอผิดพลาดระบบไฟหลัก
การเตือนและสัญญาณเตือนนี้จะทํางานเมื่อแรงดันที่จายใหกับตัว-
แปลงความถี่หายไปและพารามิเตอร 14-10 แหลงจายไฟหลัก-
ลมเหลวไมไดตั้งคาไวท่ีปด ตรวจสอบฟวสท่ีตอกับตัวแปลง-
ความถี่

สัญญาณเตือน 38, ฟอลตภายใน
อาจจําเปนตองติดตอกับผูจัดจําหนาย Danfoss ของคุณ
ขอความสัญญาณเตือนทั่วไปบางรายการ:

0 พอรตอนุกรมไมสามารถเริ่มใชงานได เกิดความลมเหลวท่ี-
รุนแรงกับฮารดแวร

256-258 ขอมูล EEPROM ของแหลงจายไฟมีขอบกพรองหรือเกา-
เกินไป

512 ขอมูล EEPROM ของบอรดควบคมุมีขอบกพรองหรือเกา-
เกินไป

513 การอานขอมูล EEPROM ไดหมดเวลาในการสื่อสาร

514 การอานขอมูล EEPROM ไดหมดเวลาในการสื่อสาร

515 การควบคุมการปรับใชงานไมสามารถจําแนกขอมูล EEPROM

516 ไมสามารถเขยีนลง EEPROM ไดเน่ืองจากคําสั่งเขียนกําลัง-
ดําเนินการอยู

517 คําส่ังเขียนไดหมดเวลาลง

518 เกิดความลมเหลวใน EEPROM

519 ขอมูลบารโคดใน EEPROM สูญหายหรือไมถูกตอง

783 คาพารามิเตอรเกินขดีจํากัดต่ําสุด/สูงสุดท่ีระบุไว

1024-
1279

ไมสามารถสงเทเลแกรมท่ีตองสง

1281 ตวัประมวลผลสัญญาณดิจิตอล (DSP) กะพริบหมดเวลา

1282 เวอรชันซอฟตแวรของชุดควบคุมตัวประมวลผลไมตรงกัน

1283 เวอรชันขอมูล EEPROM ของแหลงจายไฟไมตรงกัน

1284 ไมสามารถอานเวอรชันของตัวประมวลผลสัญญาณดิจิตอล
(DSP)

1299 ซอฟตแวรอุปกรณเสริมในสล็อต A เกาเกินไป

1300 ซอฟตแวรอุปกรณเสริมในสลอต B เกาเกินไป

1302 ซอฟตแวรอุปกรณเสริมในสลอต C1 เกาเกินไป

1315 ซอฟตแวรอุปกรณเสริมในสล็อต A ไมไดรับการ-
รองรับ (ไมอนุญาต)

1316 ซอฟตแวรอุปกรณเสริมในสล็อต B ไมไดรับการ-
รองรับ (ไมอนุญาต)

1318 ซอฟตแวรอุปกรณเสริมในสล็อต C1 ไมไดรับการ-
รองรับ (ไมอนุญาต)

1379 อุปกรณเสริม A ไมตอบสนองเมื่อคํานวณเวอรชัน-
แพลตฟอรม

1380 อุปกรณเสริม B ไมตอบสนองเมื่อคํานวณเวอรชัน-
แพลตฟอรม

1536 ขอยกเวนในการควบคุมท่ีปรับตามการใชงาน (AOC)
ไดถูกบันทึก ขอมูลการแกไขจุดบกพรองถูกเขยีนลงในLCP

1792 การเฝาตดิตาม DSP เปดใชงาน การแกไขจุดบกพรองของ-
ขอมูลสวนของแหลงจายไฟ ทําใหขอมูลการควบคุมท่ีปรับ-
ตามมอเตอร (MOC) โอนยายไมสมบูรณ

2049 ขอมูลการเริ่มตนใหมของแหลงจายไฟ

2064-
2072

H081x: อุปกรณเสริมในสล็อต x เร่ิมตนการทํางานใหม

2080-
2088

H082x: อุปกรณเสริมในสล็อต x ขึน้ขอความใหรอเร่ิมตน-
จายไฟฟา

2096-
2104

H083x: อุปกรณเสริมในสล็อต x ขึน้ขอความใหรอเร่ิมตน-
จายไฟฟาท่ีถูกตอง

2304 ไมสามารถอานขอมูลใดๆ จากกําลัง EEPROM

2305 ไมมีเวอรชันซอฟตแวรจากชุดแหลงจายไฟ

2314 ไมมีขอมูลชุดแหลงจายไฟจากชุดแหลงจายไฟ

2315 ไมมีเวอรชันซอฟตแวรจากชุดแหลงจายไฟ

2316 ไมมี io_statepage จากชุดแหลงจายไฟ

2324 การกําหนดรูปแบบการดกําลังถูกกําหนดใหไมถูกตองขณะ-
เร่ิมตนจายไฟฟา

2330 ขอมูลขนาดกําลังระหวางการดกําลังไมตรงกัน

2561 ไมมีการสื่อสารจาก DSP ไปยัง ATACD

2562 ไมมีการสื่อสารจาก ATACD ไปยัง DSP (กําลังรันสถานะ)

2816 โมดูลบนชุดบอรดควบคุมสแตกขอมลูท่ีมีสถานะเตม็

2817 ตัวกําหนดตารางเวลาทํางานชา

2818 ทํางานเร็ว

2819 เธรดของพารามิเตอร

2820 LCP สแตกขอมูล LCP มีสถานะเต็ม

2821 พอรตอนุกรมมีสถานะเต็ม

2822 พอรต USB มีสถานะเต็ม

2836 cfListMempool มีขนาดเล็ก

3072-
5122

คาพารามิเตอรเกินขดีจํากัดท่ีระบุไว

5123 อุปกรณเสริมในสลอต A: ฮารดแวรเขากันไมไดกับฮารดแวร-
ของบอรดควบคุม

5124 อุปกรณเสริมในสลอต B: ฮารดแวรเขากันไมไดกับฮารดแวร-
ของบอรดควบคุม

5125 อุปกรณเสริมในสลอต C0: ฮารดแวรเขากันไมไดกับ-
ฮารดแวรของบอรดควบคุม
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5126 อุปกรณเสริมในสลอต C1: ฮารดแวรเขากันไมไดกับ-
ฮารดแวรของบอรดควบคุม

5376-
6231

ความจําไมพอ

สัญญาณเตือน39, เซนเซอรแผนระบายความรอน
ไมมีการปอนกลับจากเซนเซอรแผนระบายความรอน

สัญญาณจากตัวตรวจจับอุณหภูมิ IGBT ไมปรากฏในการดกําลัง
ปญหาอาจเกิดจากการดกําลัง จากการดชุดขับเคล่ือนเกต
หรือสายเคเบิลริบบ้ินระหวางการดกําลังกับการดชุดขับเคลื่อนเกต

คําเตือน 40, โหลดเกินบนเอาทพุทดิจติอล ขั้วตอ 27
ตรวจสอบโหลดที่เชื่อมตออยูกับขั้ว 27 หรือถอดสายที่ลัดวงจร-
ออก ตรวจสอบ พารามิเตอร 5-00 เลือกหมวดสัญฯดิจิตอลอิน-
เอาท และ พารามิเตอร 5-01 เลือกสัญญาณดิจิตอล เทอมินอล
27

คําเตือน 41, โหลดเกินบนเอาทพุทดิจติอล ขั้วตอ 29
ตรวจสอบโหลดที่เชื่อมตออยูกับขั้ว 29 หรือถอดสายที่ลัดวงจร-
ออก ตรวจสอบ พารามิเตอร 5-00 เลือกหมวดสัญฯดิจิตอลอิน-
เอาท และ พารามิเตอร 5-02 เลือกสัญญาณดิจิตอล เทอมินอล
29

คําเตือน 42, โหลดเกินของเอาทพุทดิจติอล บน X30/6
หรือโหลดเกินของเอาทพุทดิจิตอล บน X30/7
สําหรับ X30/6, ตรวจสอบโหลดที่เชื่อมตออยูกับขั้ว X30/6
หรือถอดสายที่ลัดวงจรออก Check พารามิเตอร 5-32 ขั้ว X30/6
Digi Out (MCB 101).

สําหรับ X30/7, ตรวจสอบโหลดที่เชื่อมตออยูกับขั้ว X30/7
หรือถอดสายที่ลัดวงจรออก Check พารามิเตอร 5-33 ขั้ว X30/7
Digi Out (MCB 101).

สัญญาณเตือน 46, แหลงจายไฟการดกําลัง
แหลงจายไฟบนการดกําลังอยูนอกชวง

มีแหลงจายไฟสามแหลงท่ีมาจากแหลงจายไฟโหมดสวิตช
(SMPS) บนการดกําลัง: 24 V, 5V, +/- 18V. เมื่อจายไฟดวย 24
VDC โดยใชอุปกรณเสริม MCB 107 มีเพียงแหลงจายไฟ 24 V
และ 5 V เทานัน้ที่ถูกตรวจสอบ เม่ือจายไฟดวยแรงดันไฟฟาหลัก-
สามขั้นตอน การจายไฟทั้งสามขั้นตอนจะถูกตรวจสอบ

คําเตือน 47, แหลงจายไฟ 24 V มีคาต่ํา
24 V DC ถูกตรวจวดับนการดควบคุม แหลงจายไฟตรงสํารอง-
ภายนอก V DC อาจจายโหลดเกิน ในกรณีอ่ืน ใหติดตอตัวแทน-
จําหนาย Danfoss ของคุณ

คําเตือน 48, แหลงจายไฟ 1.8 V มีคาต่ํา
แหลงจายไฟ 1.8 V DC ท่ีใชบนการดควบคุมอยูนอกขีดจํากัดท่ี-
ไดรับอนญุาต แหลงจายไฟถูกตรวจวัดบนการดควบคุม

คําเตือน 49, จํากัดความเร็ว
เมื่อความเร็วไมอยูในชวงที่กําหนดในพารามิเตอร 4-11
และพารามิเตอร 4-13. ชุดขับเคลื่อนจะแสดงการเตือน
เมื่อความเร็วต่ํากวาขีดจํากัดท่ีระบุไวใน
พารามิเตอร 1-86 ตัดการทํางานที่ความเร็วต่ํา [RPM]
(ยกเวนเมื่อสตารทหรือหยุด) ชุดขับเคล่ือนจะตัดการทํางาน

สัญญาณเตือน 50, การปรับเทียบ AMA ลมเหลว
ติดตอตัวแทนจําหนายของคุณDanfoss

สัญญาณเตือน 51, ตรวจสอบ AMA Unom และ Inom
การตั้งคาของแรงดันโวลตมอเตอร กระแสมอเตอร
และกําลังมอเตอรอาจสมมติไดวาผิดพลาด ตรวจสอบการตั้งคา

สัญญาณเตือน 52, AMA Inom ต่ํา
กระแสมอเตอรมีคาต่ําเกินไป ตรวจสอบการตั้งคา

สัญญาณเตือน 53, AMA มอเตอรมขีนาดใหญเกินไป
มอเตอรใหญเกินไปสําหรับ AMA ท่ีจะจัดการได

สัญญาณเตือน 54, AMA มอเตอรมขีนาดเล็กเกินไป
มอเตอรใหญเกินไปสําหรับ AMA tท่ีจะจัดการได

สัญญาณเตือน 55, AMA พารามิเตอรอยูนอกเหนือระดับ-
เพิ่ม-ลด
คาพารามิเตอรท่ีหาไดจากมอเตอรอยูนอกเหนือระดับเพิ่ม-
ลดท่ีรับได

สัญญาณเตือน 56, AMA ท่ีถูกระงับโดยผูใช
AMA ถูกระงบัโดยผูใช

สัญญาณเตือน 57, AMA หมดเวลา
พยายามเริ่ม AMA หลาย ๆ คร้ังจนกวา AMA จะทํางานได
โปรดระวังไววา การทํางานซ้ําๆ กันหลายครั้งอาจจะทําให-
มอเตอรรอนถึงระดับที่คาความตานทาน Rs และ Rr
มีคาเพิ่มขึ้นได แตโดยท่ัวไปแลว จะไมทําใหเกิดความเสียหาย-
รายแรง

สัญญาณเตือน 58, AMA ฟอลตภายใน
ติดตอตัวแทนจําหนายของคุณDanfoss

คําเตือน 59, จํากัดกระแส
กระแสมีคาสูงกวาที่ระบุไวในพารามิเตอร 4-18 ขีดจํากัดกระแส

การเตือน 60, อินเตอรล็อกภายนอก
มีการทํางานของอินเตอรล็อกภายนอก เพ่ือใหกลับมาทํางานโดย-
ปกติอีกคร้ัง ใหจายไฟ 24 V DC ท่ีขั้วตอท่ีโปรแกรมไวสําหรับ-
อินเตอรล็อกภายนอก จากนั้นรีเซ็ตตัวแปลง-
ความถี่ (ผานการสื่อสารแบบอนกุรม, I/O ดิจิตอล หรือโดยการ-
กดปุม [Reset]) บนแปนกด

คําเตือน 62, ความถี่เอาทพุทท่ีขีดจํากัดสูงสุด
ความถี่ของเอาทพุทมีคาสูงกวาคาที่กําหนดไวใน
พารามิเตอร 4-19 ตั้งความถี่สูงสุดของมอเตอร

คําเตือน 64, จํากัดแรงดันไฟ
ท่ีคาโหลดและความเร็วนี้ตองการแรงดันไฟฟาของมอเตอรท่ีมีคา-
สูงกวาแรงดันดีซีลิงคท่ีมีอยู

คําเตือน/สัญญาณเตือน 65 /ตัดการงาน, การดควบคุม-
ความรอนเกิน
การดควบคุมอุณหภูมิสูงเกิน: การตัดอุณหภูมิของการดควบคุม-
อยูท่ี 80 °C

การเตือน 66, อุณหภูมฮิีทซงิคต่ํา
คําเตือนนี้ขึ้นกับตัวตรวจจับอุณหภูมิในโมดูล IGBT

การแกไขปญหาเบื้องตน:

อุณหภูมิฮีทซิงควัดไดท่ี 0° C ซึ่งบงชี้ไดวาตัวตรวจจับอุณหภูมิ-
บกพรอง ทําใหความเร็วพัดลมเพ่ิมขึ้นไปที่คาสูงสุด หากสายตอ-
ตัวตรวจจับระหวาง IGBT และการดชุดขับเคล่ือนเกตไมไดเชื่อม-
ตอ จะมีการเตือนเกิดขึ้น ตรวจสอบตัวตรวจจับอุณหภูมิ IGBT
ดวย

สัญญาณเตือน 67, อุปกรณเสริมของหนวยวัดอุปกรณเสริม-
จะถูกเปล่ียน
อุปกรณเสริมหนึ่งหรือสองชนิดไดถูกติดต้ังเพ่ิมเขามาหรือถอด-
ออกไป ตั้งแตการตัดการจายไฟคร้ังลาสุด

การแกไขปญหาเบื้องตน คําแนะนําการใชงานชดุขับเคลื่อน VLT® HVAC
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สัญญาณเตือน 68, ระบบหยุดแบบปลอดภัยทํางาน
ใชงานการหยุดแบบปลอดภัย เพ่ือกลับสูการทํางานปกติ ใช 24 V
DC กับขั้วตอ 37 จากนัน้สงสัญญาณการรีเซ็ต (ผานบัส, I/O
ดิจิตอล หรือโดยการกดปุมรีเซ็ต ดูพารามิเตอร  

สัญญาณเตือน 69, อุณหภมูิการดกําลัง
ตัวตรวจจับอุณหภูมิบนการดกําลังรอนหรือเย็นเกินไป

การแกไขปญหาเบื้องตน:
ตรวจสอบการทํางานของพัดลมท่ีประตู

ตรวจสอบวาวงจรกรองสําหรับพัดลมท่ีประตูไมไดอุดตัน

ตรวจสอบวาแผนกั้นติดตั้งถูกตองแลวบนชุดขับเคล่ือน
IP 21 และ IP 54 (NEMA 1 และ NEMA 12)

สัญญาณเตือน 70, การกําหนดคา FC ไมถูกตอง
การรวมท่ีเกิดขึ้นของบอรดควบคุมและบอรดไฟฟาไมถูกตอง

สัญญาณเตือน 72, ความลมเหลวที่เปนอันตราย
ระบบหยุดแบบปลอดภัยพรอมล็อครอบ ระดับสัญญาณแทรกใน-
การหยุดแบบปลอดภัย และสัญญาณอินพุตดิจิตอล PTC MCB
112 ของการดเทอรมิสเตอร

การเตอืน 73, เริ่มสตารทการหยุดแบบปลอดภยัอัตโนมัติ
หยุดแบบปลอดภัย โปรดทราบวาดวยการเปดใชการรีสตารท-
อัตโนมัติ มอเตอรอาจสตารทเมื่อฟอลตถูกลบออกแลว

คําเตือน 76, การตั้งคาหนวยกําลัง
จํานวนหนวยกําลังท่ีตองการไมตรงกับจํานวนหนวยกําลังท่ีใชงาน-
อยูท่ีตรวจวดัได

การแกไขปญหาเบื้องตน:

เมื่อแทนที่โมดูลเฟรม F ซึ่งจะเกิดขึ้นหากขอมูลกําลังเฉพาะใน-
การดกําลังโมดูลไมตรงกับสวนที่เหลือของชุดขับเคล่ือน
โปรดยืนยันวาชิ้นสวนอะไหลและสายไฟของอะไหลเปน-
หมายเลขชิ้นสวนท่ีถูกตอง

การเตือน 77, โหมดกําลังที่ลดลง
การเตือนนีบ้งชี้วาชุดขับเคล่ือนกําลังทํางานในโหมดกําลังท่ีลด-
ลง (คือตํ่ากวาจํานวนสวนอินเวอรเตอรท่ีไดรับอนุญาต)
การเตือนนีจ้ะเกิดขึ้นบนรอบการจายไฟเมื่อชุดขับเคลื่อนถูกต้ังให-
รันดวยอินเวอรเตอรจํานวนนอยลงและยังรันอยู

สัญญาณเตือน 79, การกําหนดคาสวนกําลังไมถูกตอง
การดการสเกลเปนหมายเลขชิ้นสวนที่ไมถูกตองหรือไมไดติด-
ตั้งไว นอกจากนี้ ยังไมสามารถติดต้ังตัวเชื่อมตอ MK102
บนการดกําลังได

สัญญาณเตือน 80, ชดุขับ ท่ีติดตั้งคาเริ่มตนมาตรฐาน
การติดต้ังพารามิเตอร จะทําการตั้งคาเร่ิมตนเปนคามาตรฐาน
ภายหลังทําการรีเซ็ตดวยตนเอง

สัญญาณเตือน 91, อินพุทอนาล็อก 54 ตั้งคาผิด
สวติช S202 ตองต้ังในตําแหนง OFF (อินพุทแรงดัน)
เมื่อเซ็นเซอร KTY ถูกตอเขากับอินพุทอนาล็อกขั้วตอ 54

สัญญาณเตือน 92, ไมมกีารไหล
ตรวจไมพบสภาวะโหลดในระบบ ดูกลุมพารามิเตอร 22-2

สัญญาณเตือน 93, ปมแหง
ไมพบการไหลและความเร็วสูงบงชี้วาปมทํางานจนแหง
ดูกลุมพารามิเตอร 22-2

สัญญาณเตือน 94, ส้ินสุดของเสนโคง
การปอนกลับมีคาต่ํากวาเซ็ตพอยต ซึ่งอาจชี้วามีการร่ัวไหลใน-
ระบบทอ ดูกลุมพารามิเตอร 22-5

สัญญาณเตือน 95, สายพานขาด
แรงบิดตํ่ากวาระดับแรงบิดท่ีตั้งสําหรับการไมมีโหลด
บงชี้วาสายพานชํารุด ดูกลุมพารามิเตอร 22-6

สัญญาณเตือน 96, หนวงเวลาสตารท
การสตารทมอเตอรมีการหนวงเวลาเพราะเปดทํางานการปองกัน-
การลัดวงจร ดูกลุมพารามิเตอร 22-7

การเตือน 97, หนวงเวลาหยุด
การหยุดมอเตอรมีการหนวงเวลาเพราะเปดทํางานการปองกันการ-
ลัดวงจร ดูกลุมพารามิเตอร 22-7

การเตือน 98, ฟอลตนาฬิกา
ฟอลตนาฬิกา ไมมีการตั้งเวลา หรือนาฬิกา RTC clock
(หากมีการติดตั้ง) ลมเหลว ดูกลุมพารามิเตอร 0-7

การเตือน 201, โหมดไฟไหมทํางาน
โหมดไฟทํางานอยู

การเตือน 202, เกินขีดจํากัดโหมดเพลิงไหม
โหมดไฟไหมระงับสัญญาณเตือนที่ทําใหการรับประกันเปนโมฆะ-
หนึง่คร้ังขึ้นไป

การเตือน 203, มอเตอรขาดหาย
สถานการณมอเตอรหลายตัวรับโหลดต่ําถูกตรวจพบ
ซึ่งอาจทําใหมอเตอรสูญหาย เปนตน

การเตือน 204, โรเตอรท่ีล็อค
สถานการณมอเตอรรับโหลดเกินถูกตรวจพบ ซึ่งอาจทําใหเกิด-
โรเตอรท่ีล็อก เปนตน

การเตือน/สัญญาณเตือน 243, เบรก IGBT
สัญญาณเตือนนี้สําหรับชุดขับเคล่ือน เฟรม F เทานั้น
ซึ่งเทากับสัญญาณเตือน 27 คารายงานในบันทึกสัญญาณเตือน-
บงชี้วาโมดูลกําลังตัวใดที่ทําใหเกิดสัญญาณเตือน:

1 = โมดูลอินเวอรเตอรซาย

2 = โมดูลอินเวอรเตอรกลางในชุดขับเคล่ือน F2 หรือ
F4

2 = โมดูลอินเวสเตอรขวาในชุดขับเคล่ือน F1 หรือ F3

3 = โมดูลอินเวสเตอรขวาในชุดขับเคล่ือน F2 หรือ F4

5 = ชุดวงจรเรียงกระแส

การเตือน 244, อุณหภมูิฮีทซิงค
สัญญาณเตือนนี้สําหรับชุดขับเคล่ือน เฟรม F เทานั้น
ซึ่งเทากับสัญญาณเตือน 29 คารายงานในบันทึกสัญญาณเตือน-
บงชี้วาโมดูลกําลังตัวใดที่ทําใหเกิดสัญญาณเตือน:

1 = โมดูลอินเวอรเตอรซาย

2 = โมดูลอินเวอรเตอรกลางในชุดขับเคล่ือน F2 หรือ
F4

2 = โมดูลอินเวสเตอรขวาในชุดขับเคล่ือน F1 หรือ F3

3 = โมดูลอินเวสเตอรขวาในชุดขับเคล่ือน F2 หรือ F4

5 = ชุดวงจรเรียงกระแส

การแกไขปญหาเบื้องตน คําแนะนําการใชงานชดุขับเคลื่อน VLT® HVAC
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สัญญาณเตือน 245, เซนเซอรแผนระบายความรอน
สัญญาณเตือนนีส้ําหรับชุดขับเคล่ือน เฟรม F เทานั้น
ซึ่งเทากับสัญญาณเตือน 39 คารายงานในบันทึกสัญญาณเตือน-
บงชี้วาโมดูลกําลังตัวใดที่ทําใหเกิดสัญญาณเตือน:

1 = โมดูลอินเวอรเตอรซาย

2 = โมดูลอินเวอรเตอรกลางในชุดขับเคล่ือน F2 หรือ
F4

2 = โมดูลอินเวสเตอรขวาในชุดขับเคล่ือน F1 หรือ F3

3 = โมดูลอินเวสเตอรขวาในชุดขับเคล่ือน F2 หรือ F4

5 = ชุดวงจรเรียงกระแส

สัญญาณเตือน 246, แหลงจายไฟการดกําลัง
สัญญาณเตือนนีส้ําหรับชุดขับเคล่ือน เฟรม F เทานั้น
ซึ่งเทากับสัญญาณเตือน 46 คารายงานในบันทึกสัญญาณเตือน-
บงชี้วาโมดูลกําลังตัวใดที่ทําใหเกิดสัญญาณเตือน:

1 = โมดูลอินเวอรเตอรซาย

2 = โมดูลอินเวอรเตอรกลางในชุดขับเคล่ือน F2 หรือ
F4

2 = โมดูลอินเวสเตอรขวาในชุดขับเคล่ือน F1 หรือ F3

3 = โมดูลอินเวสเตอรขวาในชุดขับเคล่ือน F2 หรือ F4

5 = ชุดวงจรเรียงกระแส

สัญญาณเตือน 247, อุณหภูมกิารดกําลัง
สัญญาณเตือนนีส้ําหรับชุดขับเคล่ือน เฟรม F เทานั้น
ซึ่งเทากับสัญญาณเตือน 69 คารายงานในบันทึกสัญญาณเตือน-
บงชี้วาโมดูลกําลังตัวใดที่ทําใหเกิดสัญญาณเตือน:

1 = โมดูลอินเวอรเตอรซาย

2 = โมดูลอินเวอรเตอรกลางในชุดขับเคล่ือน F2 หรือ
F4

2 = โมดูลอินเวสเตอรขวาในชุดขับเคล่ือน F1 หรือ F3

3 = โมดูลอินเวสเตอรขวาในชุดขับเคล่ือน F2 หรือ F4

5 = ชุดวงจรเรียงกระแส

สัญญาณเตือน 248, การกําหนดคาสวนกําลังไมถูกตอง
สัญญาณเตือนนีส้ําหรับชุดขับเคล่ือน เฟรม F เทานั้น
ซึ่งเทากับสัญญาณเตือน 79 คารายงานในบันทึกสัญญาณเตือน-
บงชี้วาโมดูลกําลังตัวใดที่ทําใหเกิดสัญญาณเตือน:

1 = โมดูลอินเวอรเตอรซาย

2 = โมดูลอินเวอรเตอรกลางในชุดขับเคล่ือน F2 หรือ
F4

2 = โมดูลอินเวสเตอรขวาในชุดขับเคล่ือน F1 หรือ F3

3 = โมดูลอินเวสเตอรขวาในชุดขับเคล่ือน F2 หรือ F4

5 = ชุดวงจรเรียงกระแส

สัญญาณเตือน 250, ชิน้สวนอะไหลใหม
แหลงจายไฟ หรือแหลงจายไฟของโหมดสวิตชถูกสับเปลี่ยน
ตัวแปลงความถี่แบบรหัสจะตองทําการตั้งใหมใน EEPROM
เลือกรหัสที่ถูกตองใน พารามิเตอร 14-23 ต้ังคารหัสชนดิ
ตามฉลากบนเครื่อง โปรดจําไววาตองเลือก “บันทึกลง EEPROM"
เพ่ือใหเสร็จสมบูรณ

สัญญาณเตือน 251, รหัสตัวเลข
ตัวแปลงความถี่ไดรับ รหัส

8.2 เสียงรบกวนหรือการสั่น
หากมอเตอรหรืออุปกรณท่ีขับเคลื่อนดวยมอเตอร เชน ใบพัด
สงเสียงรบกวนหรือมีการสั่น ท่ีความถี่บางระดับ ใหลองดําเนนิการ-
ดังนี้:

• การเล่ียงความเร็ว, กลุมพารามิเตอร 4-6*

• โอเวอรโมดูเลชั่น,
พารามิเตอร 14-03 โอเวอรโมดูเลชั่น ต้ังเปนปด

• รูปแบบการสวิตชและความถี่ กลุมพารามิเตอร 14-0*

• การลดเรโซแนนซ,
พารามิเตอร 1-64 การลดรีโซแนนซ

การแกไขปญหาเบื้องตน คําแนะนําการใชงานชดุขับเคลื่อน VLT® HVAC
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9 ขอมูลจําเพาะ

9.1 ขอมูลจําเพาะท่ัวไป
แหลงจายไฟหลัก 200 - 240 VAC - โหลดเกินปกติ 110% เปนเวลา 1 นาที

ตัวแปลงความถี่
เอาทพุทเพลาทั่วไป [kW]

P1K1
1.1

P1K5
1.5

P2K2
2.2

P3K0
3

P3K7
3.7

IP 20 / โครงเครื่อง
(A2+A3 สามารถแปลงเปน IP21 ไดโดยใชชุดแปลงคา (นอกจากนี้
โปรดดูรายการ การติดตั้งเชิงกล ในคําแนะนําการใชงาน และ
ชุดกรอบหุม IP 21/ประเภท 1 ในคูมือการออกแบบ))

A2 A2 A2 A3 A3

IP 55 / NEMA 12  A4/A5 A4/A5 A4/A5 A5 A5
IP 66 / NEMA 12  A5 A5 A5 A5 A5

เอาทพุทเพลาทั่วไป [HP] ท่ี 208 V 1.5 2.0 2.9 4.0 4.9

กระแสเอาทพุท      

ตอเน่ือง
(3 x 200-240 V ) [A]

6.6 7.5 10.6 12.5 16.7

ไมสม่ําเสมอ
(3 x 200-240 V ) [A]

7.3 8.3 11.7 13.8 18.4

ตอเน่ือง
kVA (208 V AC) [kVA]

2.38 2.70 3.82 4.50 6.00

ขนาดสายเคเบิลสูงสุด

(สายไฟหลัก, มอเตอร, เบรก)

[mm2 /AWG] 2)
4/10

กระแสอินพุตสงูสุด
ตอเน่ือง
(3 x 200-240 V ) [A]

5.9 6.8 9.5 11.3 15.0

ไมสม่ําเสมอ
(3 x 200-240 V ) [A]

6.5 7.5 10.5 12.4 16.5

ฟวสกอนเขาเครือ่งสูงสุด1) [A] 20 20 20 32 32
สภาพแวดลอม
คาประเมนิของกําลังสูญเสีย

ท่ีโหลดสูงสุดท่ีพิกัด [W] 4)
63 82 116 155 185

นํ้าหนักกรอบหุม IP20 [กก.] 4.9 4.9 4.9 6.6 6.6
นํ้าหนักเคส IP21 [กก.] 5.5 5.5 5.5 7.5 7.5
นํ้าหนักเคส IP55 [กก.] 9.7/13.5 9.7/13.5 9.7/13.5 13.5 13.5
นํ้าหนักกรอบหุม IP66 [กก.] 9.7/13.5 9.7/13.5 9.7/13.5 13.5 13.5
ประสิทธิภาพ 3) 0.96 0.96 0.96 0.96 0.96

ตาราง 9.1: แหลงจายไฟหลัก 200 - 240 VAC
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แหลงจายไฟหลัก (L1, L2, L3):
แรงดันไฟฟาของแหลงจาย 200-240 V ±10%, 380-480 V ±10%, 525-690 V ±10%

แรงดันไฟฟาสายหลักตํ่า / การลดลงของแรงดันไฟฟาสายหลัก:
ระหวางแรงดันไฟฟาสายหลักตํ่าหรือการลดลงของแรงดันไฟฟาสายหลัก ชุดขับเคล่ือน FC จะทํางานตอไปจนกระทั่งแรงดันวงจรขั้น-
กลางลดต่ํากวาระดับหยุดตํ่าสุด ซึ่งโดยปกติจะมีคาต่ําลง 15% จาก FC's คาแรงดันที่พิกัดตํ่าสุดของชุดขับเคล่ือน FC การเปดเคร่ือง-
หรือแรงบิดเต็มกําลังไมสามารถทําไดเมื่อแรงดันไฟฟาสายหลักตํ่ากวา 10% จาก FC's แรงดันไฟฟาที่พิกัดไวตํ่าสุดของชุดขับเคล่ือน
FC

ความถี่ของแหลงจายไฟ 50/60 Hz ±5%
ความไมสมดุลสูงสุดชั่วคราวระหวางเฟสแหลงจายไฟ 3.0 % ของแรงดันไฟฟาพิกัดของแหลงจายไฟ
แฟคเตอรกําลังจริง () ≥ 0.9 ท่ีระบุท่ีโหลดพิกัด
แฟคเตอรกําลังการเขาแทนที่ (cos) เกือบเขากัน (> 0.98)
การสลับบนแหลงจายไฟดานเขา L1, L2, L3 (การเปดเคร่ือง) ≤ ประเภทกรอบหุม A สูงสุด 2 คร้ัง/นาที
การสลับบนแหลงจายไฟดานเขา L1, L2, L3 (การเปดเคร่ือง) ≥ ประเภทกรอบหุม B, C สูงสุด 1 คร้ัง/นาที
การสลับบนแหลงจายไฟดานเขา L1, L2, L3 (การเปดเคร่ือง) ≥ ประเภทกรอบหุม D, E, F สูงสุด 1 คร้ัง/2 นาที
สภาพแวดลอมตามมาตรฐาน EN60664-1 หมวดแรงดันไฟฟาเกิน III / ระดับมลภาวะ 2

เคร่ืองนีเ้หมาะสําหรับใชในวงจรที่มีความสามารถในการจายกระแสไมมากกวา 100.000 RMS แอมแปรแบบสมมาตร แรงดันสูงสุด
480/600 V

เอาทพุทมอเตอร (U, V, W):
แรงดันเอาทพุท 0 - 100% ของแรงดันแหลงจายไฟ
ความถี่เอาทพุท 0 - 1000 Hz*

การเปดปดของเอาทพุท ไมจํากัด
เวลาที่ใชเปล่ียนความเร็ว 1 - 3600 วนิาที
* ขึ้นอยูกับขนาดกําลัง

คุณลักษณะแรงบิด
แรงบิดเร่ิมตน (แรงบิดคงที่) สูงสุด 110% เปนเวลา 1 นาที*
แรงบิดเร่ิมตน สูงสุด 135% ไดนานถึง 0.5 วินาที*
แรงบิดโอเวอรโหลด (แรงบิดคงที่) สูงสุด 110% เปนเวลา 1 นาที*

*เปอรเซ็นตจะสัมพันธกับแรงบิดปกติของตัวแปลงความถี่

ความยาวของสายเคเบิลและหนาตัด:
ความยาวสายเคเบิลมอเตอรสูงสุด แบบชีล/ปลอกโลหะ ชุดขับ HVAC VLT: 150 m
ความยาวสายเคเบิลมอเตอรสูงสุดแบบไมมีชีล/ไมมีปลอกโลหะ ชุดขับ HVAC VLT: 300 m
ขนาดหนาตัดของสายมอเตอร,, แหลงจายไฟหลัก, การแบงรับภาระโหลด และเบรกสูงสุด*
ขนาดหนาตัดสูงสุดของขั้วตอสําหรับสายควบคุม, สายแข็ง 1.5 มม.2/16 AWG (2 x 0.75 มม.2)
ขนาดหนาตัดสูงสุดของขั้วตอสําหรับสายเคเบิลควบคุม, สายออน 1 มม.2/18 AWG
ขนาดหนาตัดสูงสุดของขั้วตอสําหรับสายเคเบิลควบคุม, สายเคเบิลท่ีมีปลอกหุมแกน 0.5 มม.2/20 AWG
ขนาดหนาตัดต่ําสุดสําหรับขั้วตอสายควบคุม 0.25 mm2

* ดูตารางแหลงจายไฟหลักสําหรับขอมูลเพิ่มเติม!

อินพุทดิจิตอล:
อินพุทดิจิตอลที่สามารถตั้งโปรแกรมได 4 (6)
หมายเลขขั้วตอ 18, 19, 27 1), 29 1), 32, 33,
ตรรกะ PNP หรือ NPN
ระดับแรงดันไฟฟา 0 - 24 V DC
ระดับแรงดันไฟฟา, ลอจิก'0' PNP < 5 V DC
ระดับแรงดันไฟฟา, ตรรกะ '1' PNP > 10 V DC
ระดับแรงดันไฟฟา, ลอจิก'0' NPN > 19 V DC
ระดับแรงดันไฟฟา, ลอจิก'1' NPN < 14 V DC
แรงดันไฟฟาสูงสุดท่ีอินพุท 28 V DC
ความตานทานอินพุท, Ri ประมาณ 4 kΩ

อินพุทดิจิตอลทั้งหมดถูกแยกโดดทางไฟฟาจากแรงดันแหลงจายไฟ (PELV) และขั้วตอแรงดันสูงอ่ืนๆ
1) ขั้วตอ 27 และ 29 ยังสามารถตั้งโปรแกรมเปนเอาทพุทได

ขอมูลจําเพาะ คําแนะนําการใชงานชดุขับเคลื่อน VLT® HVAC
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อินพุทอนาล็อก:
จํานวนอินพุทอนาล็อก 2
หมายเลขขั้วตอ 53, 54
โหมด แรงดันหรือกระแส
เลือกโหมด สวิตช S201 และสวิตช S202
โหมดแรงดัน สวติช S201/สวิตช S202 = ปด (U)
ระดับแรงดันไฟฟา : 0 ถึง + 10 V (เปลี่ยนสเกลได)
ความตานทานอินพุท, Ri ประมาณ 10 kΩ
แรงดันสูงสุด ± 20 V
โหมดกระแส สวิตช S201/สวิตช S202 = เปด (I)
ระดับกระแส 0/4 ถึง 20 mA (เปล่ียนสเกลได)
ความตานทานอินพุท, Ri ประมาณ 200 Ω
กระแสสูงสุด 30 mA
ความละเอียดของอินพุทอนาล็อก 10 บิต (เคร่ืองหมาย +)
ความแมนยําของอินพุทอนาล็อก ความผิดพลาดสูงสุด 0.5% ของคาเต็มสเกล
แบนดวดิธ : 200 Hz

อินพุทอนาล็อกถูกแยกโดดทางไฟฟาจากแรงดันแหลงจายไฟ (PELV) และขั้วตอแรงดันสูงอ่ืนๆ

อินพุตแบบพัลส
อินพุตแบบพัลสท่ีสามารถตั้งโปรแกรมได 2
หมายเลขขั้วตอแบบพัลส 29, 33
ความถี่สูงสุดท่ีขั้วตอ 29, 33 110 kHz (ขับแบบลากและดึง)
ความถี่สูงสุดท่ีขั้วตอ 29, 33 5 kHz (คอลเลคเตอรเปด)
ความถี่ตํ่าสุดท่ีขั้วตอ 29, 33 4 Hz
ระดับแรงดันไฟฟา ดูสวนท่ีเก่ียวกับอินพุทดิจิตอล
แรงดันไฟฟาสูงสุดท่ีอินพุท 28 V DC
ความตานทานอินพุท, Ri ประมาณ 4 kΩ
ความแมนยําของอินพุทแบบพัลส (0.1 - 1 kHz) ขอผิดพลาดสูงสุด: 0.1 % ของคาเต็มสเกล
การเปรียบเทียบเอาทพุท:
จํานวนเอาทพุทอนาล็อกท่ีโปรแกรมได 1
หมายเลขขั้วตอ 42
ชวงกระแสของเอาทพุทอนาล็อก 0/4 - 20 mA
โหลดสูงสุดของตัวตานทานที่สามารถตอรวมที่เอาทพุทอนาล็อก 500 Ω
ความแมนยําของเอาทพุทอนาล็อก ความผิดพลาดสูงสุด: 0.8% ของคาเต็มสเกล
ความละเอียดของเอาทพุทอนาล็อก 8 บิต

เอาทพุทอนาล็อกถูกแยกโดดทางไฟฟาจากแรงดันแหลงจายไฟ (PELV) และขั้วตอแรงดันสูงอ่ืนๆ

การดควบคุม, การสื่อสารแบบอนุกรม RS-485
หมายเลขขั้วตอ 68 (P,TX+, RX+), 69 (N,TX-, RX-)
หมายเลขขั้วตอ 61 จุดตอรวมสําหรับขั้วตอ 68 และ 69

วงจรการสื่อสารแบบอนุกรม RS-485 ทํางานแยกตางหากจากวงจรสวนกลางอื่นๆ และถูกแยกโดดทางไฟฟาจากแรงดันแหลงจายไฟ
(PELV)
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เอาทพุตดิจิตอล:
เอาตพุทดิจิตอล/พัลสท่ีสามารถตั้งโปรแกรมได 2
หมายเลขขั้วตอ 27, 29 1)

ระดับแรงดันที่เอาทพุทดิจิตอล/ความถี่ 0 - 24 V
กระแสเอาทพุทสูงสุด (รับหรือจายกระแส) 40 mA
โหลดสูงสุดท่ีเอาทพุทความถี่ 1 kΩ
โหลดแบบตัวเก็บประจุสูงสุดท่ีเอาทพุทความถี่ 10 nF
ความถี่เอาทพุทต่ําสุดท่ีเอาทพุทความถี่ 0 Hz
ความถี่เอาทพุทสูงสุดท่ีเอาทพุทความถี่ 32 kHz
ความแมนยําของเอาทพุทความถี่ ขอผิดพลาดสูงสุด: 0.1 % ของคาเต็มสเกล
ความละเอียดของเอาทพุทความถี่ 12 บิต

1) ขั้วตอ 27 และ 29 ยังสามารถตั้งโปรแกรมเปนอินพุทได

เอาทพุทดิจิตอลถูกแยกโดดทางไฟฟาจากแรงดันแหลงจายไฟ (PELV) และขั้วตอแรงดันสูงอ่ืนๆ

การดควบคุม, เอาทพุต DC 24 V :
หมายเลขขั้วตอ 12, 13
โหลดสูงสุด : 200 mA

แหลงจายไฟ DC 24 V ถูกแยกโดดทางไฟฟาจากแรงดันแหลงจายไฟ (PELV) แตมีความตางศักยเทากับอินพุตและเอาทพุตท้ัง-
อนาล็อกและดิจิตัล

เอาทพุตรีเลย:
เอาทพุทรีเลยท่ีสามารถตั้งโปรแกรมได 2
รีเลย 01 หมายเลขขั้วตอ 1-3 (เบรค), 1-2 (ทํา)
โหลดสูงสุดท่ีขั้วตอ (AC-1)1)บน 1-3 (NC), 1-2 (NO) (โหลดตานทาน) แรงดันไฟ AC 240V , 2A
โหลดสูงสุดท่ีขั้วตอ (AC-15)1) (โหลดเหนี่ยวนาํ @ cosφ 0.4) 240 V AC, 0.2 A
โหลดสูงสุดท่ีขั้วตอ (DC-1)1) บน 1-2 (NO), 1-3 (NC) (โหลดตานทาน) 60 V DC, 1A
โหลดสูงสุดท่ีขั้วตอ (DC-13)1) (โหลดเหนี่ยวนํา) 24 V DC, 0.1A
รีเลย 02 หมายเลขขั้วตอ 4-6 (เบรค), 4-5 (ทํา)
โหลดสูงสุดท่ีขั้วตอ (AC-1)1) บน 4-5 (NO) (โหลดตานทาน)2)3) 400 V AC, 2 A
โหลดสูงสุดท่ีขั้วตอ (AC-15)1) on 4-5 (NO) (โหลดเหนี่ยวนํา @ cosφ 0.4) 240 V AC, 0.2 A
โหลดสูงสุดท่ีขั้วตอ (DC-1)1) บน 4-5 (NO) (โหลดตานทาน) 80 V DC, 2 A
โหลดสูงสุดท่ีขั้วตอ (DC-13)1) บน 4-5 (NO) (โหลดเหนี่ยวนาํ) 24 V DC, 0.1A
โหลดสูงสุดท่ีขั้วตอ (AC-1)1) บน 4-6 (NC) (โหลดตานทาน) 240 V AC, 2 A
โหลดสูงสุดท่ีขั้วตอ (AC-15)1) on 4-6 (NC) (โหลดเหนี่ยวนํา @ cosφ 0.4) 240 V AC, 0.2A
โหลดสูงสุดท่ีขั้วตอ (DC-1)1) บน 4-6 (NC) (โหลดตานทาน) 50 V DC, 2 A
โหลดสูงสุดท่ีขั้วตอ (DC-13)1) บน 4-6 (NC) (โหลดเหนี่ยวนํา) 24 V DC, 0.1 A
โหลดต่ําสุดท่ีขั้วตอ 1-3 (NC), 1-2 (NO), 4-6 (NC), 4-5 (NO) 24 V DC 10 mA, 24 V AC 20 mA
สิ่งแวดลอมตาม EN 60664-1 หมวดแรงดันไฟฟาเกิน III/ระดับมลภาวะ 2

1) IEC 60947 t 4 และ 5
การตอรีเลยจะถูกแยกโดยไฟฟาจากจํานวนท่ีเหลือของวงจรโดยการเพิ่มไฟฟา (PELV).
2) แบงออกเปนประเภทแรงดันไฟII
3) UL applications 300 V AC 2A

การดควบคุม, เอาทพุท DC 10 V::
หมายเลขขั้วตอ 50
แรงดันเอาทพุท 10.5 V ±0.5 V
โหลดสูงสุด 25 mA

แหลงจายไฟ DC 10 V ถูกแยกโดดทางไฟฟาจากแรงดันแหลงจายไฟ (PELV) และขั้วตอแรงดันสูงอ่ืนๆ

คุณลักษณะการควบคุม:
ความละเอียดในการจําแนกของความถี่เอาทพุทท่ี 0 - 1000 Hz : +/- 0.003 Hz
เวลาตอบสนองของระบบ (ขั้วตอ 18, 19, 27, 29, 32, 33) : ≤ 2 ms
ชวงควบคุมความเร็ว (วงรอบเปด) 1:100 ของความเร็วซิงโครนสั
ความแมนยําของความเร็ว (วงรอบเปด) 30 - 4000 rpm: ความคลาดเคลื่อนสูงสุด ±8 rpm

คุณลักษณะการควบคุมท้ังหมดอางอิงกับมอเตอรอะซิงโครนัส 4 ขั้ว
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สภาพแวดลอม:
กรอบหุม ประเภท A IP 20/โครงเคร่ือง, IP 21kit/ประเภท 1, IP55/ประเภท12, IP 66/ประเภท12
กรอบหุม ประเภท B1/B2 IP 21/ประเภท 1, IP55/ประภท12, IP 66/12
กรอบหุม ประเภท B3/B4 IP20/โครงเคร่ือง
กรอบหุม ประเภท C1/C2 IP 21/ประเภท 1, IP55/ประเภท 12, IP66/12
กรอบหุม ประเภท C3/C4 IP20/โครงเคร่ือง
กรอบหุม ประเภท D1/D2/E1 IP21/Type 1, IP54/Type12
กรอบหุม ประเภท D3/D4/E2 IP00/โครงเคร่ือง
ประเภทกรอบหุม F1/F3 IP21, 54/Type1, 12
ประเภทกรอบหุม F2/F4 IP21, 54/Type1, 12
ชุดคิตของกรอบหุมท่ีใชได ≤ กรอบหุม ประเภทD IP21/NEMA 1/IP 4X ท่ีดานบนของกรอบหุม
การทดสอบการสั่น กรอบหุม A, B, C 1.0 g
การทดสอบการสั่น กรอบหุม D, E, F 0.7 g
ความชื้นสัมพัทธ 5% - 95% (IEC 721-3-3; คลาส 3K3 (ไมควบแนน) ระหวางการทํางาน
สภาพแวดลอมท่ีรุนแรง (IEC 60068-2-43) การทดสอบ H2S class Kd
วธิีการทดสอบตาม IEC 60068-2-43 H2S (10 วนั)
อุณหภูมิแวดลอม (ท่ีโหมดสวิตชิ่ง 60 AVM)
- ท่ีมีการลดพิกัด สูงสุด 55° C1)

- ท่ีมีกําลังเอาทพุตเต็มท่ีของมอเตอร EFF2 แบบท่ัวไป (กระแสเอาทพุตไดถึง 90%) สูงสุด 50 ° C1)

- ท่ีกระแสเอาทพุต FC ตอเนื่องเต็มพิกัด สูงสุด 45 ° C1)

1) สําหรับขอมูลเพิ่มเติมเก่ียวกับการลดพิกัด โปรดดู คูมือการออกแบบ หัวขอ เงือ่นไขพิเศษ

อุณหภูมิแวดลอมตํ่าสุดสําหรับการทํางานเต็มท่ี 0 °C
อุณหภูมิแวดลอมตํ่าสุดสําหรับการทํางานแบบลดสมรรถนะลง - 10 °C
อุณหภูมิระหวางการเก็บ/ขนสง -25 - +65/70 °C
ความสูงเหนือระดับน้ําทะเลสูงสุดโดยไมมีการลดพิกัด 1000 m
ความสูงเหนือระดับน้าํทะเลสูงสุดโดยมีการลดพิกัด 3000 m

การลดพิกัดสําหรับระดับความสูง ดูท่ีหัวขอเงื่อนไขพิเศษ

มาตรฐาน EMC, การปลอยไอเสีย EN 61800-3, EN 61000-6-3/4, EN 55011, IEC 61800-3

มาตรฐาน EMC, ภูมิคุมกันสัญญาณ
EN 61800-3, EN 61000-6-1/2,

EN 61000-4-2, EN 61000-4-3, EN 61000-4-4, EN 61000-4-5, EN 61000-4-6

ดูท่ีหัวขอเงือ่นไขพิเศษ!

สมรรถนะการดควบคุม:
ชวงเวลาการสแกน : 5 ms
การดควบคุม, การสื่อสารอนกุรม USB:
มาตรฐาน USB 1.1 (ความเร็วเต็ม)
ปล๊ัก USB ปล๊ัก “อุปกรณ” USB ประเภท B

ขอควรระวัง
การเชื่อมตอกบัพซีดีําเนินการโดยผานทางสายเคเบิล
USB แมขาย/อปุกรณมาตรฐาน
การเชื่อมตอ USB ถูกแยกโดดทางไฟฟาจากแรงดัน-
แหลงจายไฟ (PELV) และขั้วตอแรงดันไฟฟาแรงสู-
งอื่นๆ
การเชื่อมตอ USB ไมได ถกูแยกโดดทางไฟฟาจาก-
สายดินปองกัน ใชแลปทอ็ป/PC ที่แยกตางหาก-
เทาน้ันเพื่อเชื่อมตอกับขั้วตอ USB บนตัวแปลงความถี่
หรือสายเคเบลิ/ตัวแปลงสัญญาณ USB
ที่แยกโดดทางไฟฟา
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การปองกันและคุณสมบัติ:

• จากการสะสมความรอนเกิน แบบอิเล็กทรอนกิเม่ือมีโหลดเกิน

• การตรวจดูอุณหภูมิของแผนระบายความรอน (heatsink) ทําใหม่ันใจไดวาตัวแปลงความถี่จะตัดการทํางานเม่ืออุณหภูมิมีคา-
เพ่ิมขึ้นถึง 95 °C ± 5°C อุณหภูมิท่ีโหลดเกินจะไมสามารถถูกรีเซ็ตไดจนกวาอุณหภูมิของฮีทซิงคจะตํ่ากวา 70 °C ± 5°C
(คําแนะนาํ - อุณหภูมิเหลานีอ้าจแตกตางไปตามแตขนาดกําลังไฟ, กรอบหุม ฯลฯ) ตัวแปลงความถี่มีฟงกชันการลดพิกัด-
อัตโนมัติเพ่ือหลีกเลี่ยงอุณหภูมิของแผนระบายความรอนถึง 95 องศา C

• ตัวแปลงความถี่มีการปองกันจากการลัดวงจรบนขั้วตอมอเตอร U, V, W

• หากเฟสหลักขาดหายไป ตัวแปลงความถี่จะตัดการทํางานหรือสงคําเตือน (ขึ้นอยูกับโหลด)

• การตรวจดูแลแรงดันไฟฟาของวงจรขั้นกลางทําใหม่ันใจวาตัวแปลงความถี่นีจ้ะตัดการทํางาน ถาแรงดันของวงจรต่ําหรือสูง-
เกินไป

• ตัวแปลงความถี่นี้มีการปองกันตอการเกิดฟอลตลงดินที่ขั้วตอมอเตอร U, V, W
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9.2 เงื่อนไขพิเศษ

9.2.1 วัตถุประสงคของการลดคาพกิัด

การลดคาพิกัดควรพิจารณานาํมาใชเมื่อใชตัวแปลงความถี่ท่ี-
สภาพความดันอากาศต่ํา (ติดต้ังในที่สูง), ความเร็วต่ํา, ตอกับสาย-
ไฟของมอเตอรท่ียาวมาก, สายไฟท่ีมีพ้ืนที่หนาตัดมาก
หรือท่ีอุณหภูมิแวดลอมสูง การดําเนนิการท่ีจําเปนไดอธิบายไวใน-
หัวขอนี้แลว

9.2.2 การลดพิกัดอุณหภูมิแวดลอม

สามารถรักษากระแสเอาทพุทของตัวแปลงความถี่ได 90%
ท่ีอุณหภูมิแวดลอมสูงสุดถึง 50 °C

เมื่อกระแสเต็มพิกัดโหลดทั่วไปของมอเตอร EFF 2 สามารถรักษา-
กําลังเพลาเอาทพุตเต็มท่ีไดถึง 50 °C
สําหรับขอมูลเฉพาะเพิ่มเติมและ/หรือขอมูลการลดพิกัดสําหรับ-
มอเตอรหรือสถานะอื่นๆ โปรดติดตอDanfoss

9.2.3 การปรับใหเหมาะสมโดยอัตโนมัติจะ-
ใหการประกันในสมรรถนะ  

ตัวแปลงความถี่จะตรวจสอบระดับความรุนแรงของอุณหภูมิภายใน
กระแสโหลด แรงดันสูงบนวงจรและความเร็วมอเตอรตํ่าอยูเสมอ
สําหรับการตอบสนองตอระดับท่ีรุนแรง ตัวแปลงความถี่สามารถ-
ปรับการสลับความถี่ และ/หรือเปลี่ยนรูปแบบการสลับเพื่อท่ีจะ-
ประกันในสมรรถนะของตัวแปลงความถี่ได ความสามารถที่จะลด-
กระแสเอาทพุตโดยอัตโนมัติชวยขยายสภาวะการทํางานท่ี-
ยอมรับไดเพ่ิมมากขึ้น

9.2.4 การลดพิกัดสําหรับแรงดันอากาศต่ํา 

ความสามารถในการระบายความรอนของอากาศจะลดลงเมื่อ-
ความดันอากาศต่ํา

ท่ีความสูงนอยกวา 1000 เมตร ไมจําเปนตองลดพิกัด
แตท่ีความสูงมากกวา 1000 เมตร อุณหภูมิแวดลอม (TAMB)
หรือกระแสเอาทพุทสูงสุด (Iout) จะตองถูกลดพิกัดตาม-
ไดอะแกรมที่แสดงดานลาง

ภาพประกอบ 9.1: การลดพิกัดของกระแสเอาตพุท
เทียบกับความสงูที่ TAMB, MAX สําหรับ เฟรมขนาด A, B และ C
ที่ความสงูเหนือระดับนํ้าทะเลมากกวา 2 กม. โปรดติดตอ Danfoss

เก่ียวกับ PELV

ทางเลือกที่จะลดอุณหภูมิแวดลอมท่ีระดับเหนอืกวาน้ําทะเลมากๆ
และดวยเหตุนัน้ตองใหแนใจวากระแสเอาทพุทจะเทากับ 100%
ท่ีระดับความสูงเหนือกวาน้ําทะเล ดังตัวอยางของวิธีท่ีจะอานกราฟ
ในสถานการณท่ี 2 กม.โดยละเอียด ท่ีอุณหภูมิ 45° C (TAMB, MAX

- 3.3 K), กระแสเอาทพุทที่พิกัดจะอยูท่ี 91% ท่ีอุณหภูมิ 41.7° C
กระแสเอาทพุทที่พิกัดจะอยูท่ี 100%

การลดพิกัดของกระแสเอาตพุท เทียบกับความสูงท่ี TAMB, MAX สําหรับ ขนาดเฟรม D, E และ F
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9.2.5 การลดพิกัดสําหรับการรันที่ความเร็วต่ํา

เมื่อเชื่อมตอมอเตอรกับตัวแปลงความถี่ จําเปนตองตรวจสอบวา
การระบายความรอนของมอเตอรมีความเพียงพอ
ระดับความรอนขึ้นอยูกับโหลดบนมอเตอร รวมถึงเวลาและ-
ความเร็วในการทํางาน

การใชงานแรงบิดคงที่ (โหมด CT)

ปญหาอาจจะเกิดขึ้นที่คา RPM ตํ่าในการใชงานท่ีมีแรงบิดคงที่
ในการใชงานแรงบิดคงที่ มอเตอรอาจมีความรอนสูงเกินไปที่-
ความเร็วต่ําได เนือ่งจากลมระบายความรอนจากพัดลมรวมของ-
มอเตอรมีนอยเกินไป
หากมอเตอรทํางานตอเนื่องท่ีคา RPM ต่ํากวาคร่ึงของคาพิกัด
มอเตอรตองไดรับการจายลมเพิ่มเติมเพ่ือการระบายความ-
รอน (หรือใชมอเตอรท่ีออกแบบสําหรับการทํางานประเภทนี้)

ทางเลือกที่จะลดระดับของภาระของมอเตอรโดยการเลือก-
มอเตอรใหใหญขึ้น อยางไรก็ตาม การออกแบบของตัวแปลง-
ความถี่จะกําหนดขีดจํากัดของขนาดมอเตอร

การใชงานแรงบิดตัวแปร (Quadratic) (VT)

ในการใชงาน VT เชน พัดลมและปมหอยโขง ในบริเวณที่แรงบิด-
มีสัดสวนสัมพันธกับตารางความเร็วและกําลังมีสัดสวนสัมพันธกับ-
ลูกบาศกความเร็ว ก็ไมมีความจําเปนตองเพ่ิมการระบายความรอน-
หรือลดพิกัดของมอเตอร

ในกราฟที่แสดงดานลาง เสนโคง VT ท่ัวไปมีระดับต่ํากวาแรงบิด-
สูงสุดท่ีมีการลดพิกัด และแรงบิดสูงสุดท่ีมีการบังคับระบายความ-
รอนดวยความเร็วเต็มท่ี

โหลดสงูสุดสําหรับมอเตอรมาตรฐานที่ 40 °C ขับเคลือ่นโดย ตัวแปลงความถ่ีประเภท VLT FCxxx

ประวัติ: ─ ─ ─ ─แรงบิดท่ัวไปที่โหลด VT ─•─•─•─แรงบิดสูงสุดท่ีมีการบังคับระบายความรอน ‒‒‒‒‒แรงบิดสูงสุด
หมายเหตุ 1) การทํางานที่สูงเกินความเร็วการซงิโครนัสจะสงผลใหแรงบิดมอเตอรท่ีใชไดลดลงสวนทางกับสัดสวนของความเร็วท่ีเพ่ิมขึน้
ซึ่งตองพิจารณาเร่ืองน้ีในระหวางเฟสการออกแบบเพ่ือหลีกเล่ียงการโหลดเกินของมอเตอร
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ดัชนี

A
AMA 55, 58

AWG 142

D
DC 135

DST/ เริ่มตนฤดูรอน 0-76 77

DST/ ฤดูรอน 0-74 77

DST/ สิ้นสุดฤดูรอน 0-77 77

G
GLCP 56

L
LCP 102 59

LED 59

Loggings 52

M
Main Menu 104

N
NLCP 63

P
PELV 11

Profibus DP-V1 54

Q
Quick Menu 104

Quick Menu (เมนูดวน) 61

S
Status 61

เ
เครื่องมือซอฟตแวรพีซี 54

เซ็ตพอยต 1 20-21 95

เซ็ตพอยต 2 20-22 95

เซนเซอร KTY 136

เทอรมิสเตอร 80

เปลี่ยนโหมด 52

เลือกสัญญาณดิจิตอล เทอมินอล 27 5-01 84

เลือกสัญญาณดิจิตอล เทอมินอล 29 5-02 84

เวลาบูสตสูงสุด 22-46 99

เวลารันต่ําสุด 22-40 98, 99

เวลาหลับต่ําสุด 22-41 98

เวอรชันของซอฟตแวร 3

เอกสาร 4

เอาทพุต ข้ัว 42 6-50 88

เอาทพุตดิจิตัล 150

เอาทพุตรีเลย 150

เอาทพุทมอเตอร 148

เอาทพุทรีเลย 44

แ
แบบการควบคุมมอเตอร 1-00 77

แรงดันที่ไมมีการไหล 22-87 101

แรงดันที่พิกัดความเร็ว 22-88 101

แรงดันมอเตอร ( Volt) 1-22 78

แหลงคาปอนกลับ 1 20-00 90

แหลงคาปอนกลับ 2 20-03 92

แหลงคาปอนกลับ 3 20-06 92

แหลงจายไฟหลกั 142, 146

แหลงรับสัญญาณเทอรมิสเตอร 1-93 81

โ
โหมด เมนูดวน 51

โหมดเมนูดวน 61

โหมดเมนูหลกั 61, 71

ไ
ไฟแสดงสถานะ (LED) 61

ไมใชงาน 53

ก
กระเปาอปุกรณเสริม 17

กระแสไฟ DC คาง/อุนใหมอเตอร 2-00 81

กระแสมอเตอร ( Amp) 1-24 78

กระแสสูงสุดเบรคกระแสสลบั 2-16 81

การเขาถงึข้ัวตอสวนควบคมุ 44

การเช่ือมตอ USB 45

การเช่ือมตอแหลงจายไฟหลกัสําหรับ A2 และ A3 27

การเช่ือมตอแหลงจายไฟหลกัสําหรับ B1, B2 และ B3 29

การเช่ือมตอแหลงจายไฟหลกัสําหรับ B4, C1 และ C2 30

การเช่ือมตอแหลงจายไฟหลกัสําหรับ C3 และ C4 31

การเช่ือมตอกับมอเตอรและการเช่ือมตอสายหลักชุดกําลังสูง 20

การเช่ือมตอกับมอเตอรสําหรับ C3 และ C4 37

การเช่ือมตอบัส DC 38

การเช่ือมตอบัส RS-485 53

การเช่ือมตอรีเลย 41

การเตือนเกีย่วกับการสตารทที่ไมตัง้ใจ 10

การเปรียบเทียบเอาทพุท 149

การเปลี่ยนเอาทพุท PID 20-72 96

การเปลี่ยนกลุมของคาขอมูลตัวเลข 71

การเปลี่ยนขอมูล 71

การเปลี่ยนขอมูลพารามิเตอร 51

การเปลี่ยนคาขอมูล 72

การเปลี่ยนคาตวัอักษร 71

การเริ่มตน 56

การแปลงคาปอนกลบั 1 20-01 90

การแปลงคาปอนกลบั 2 20-04 92

การแปลงคาปอนกลบั 3 20-07 92

การแสดงคาบรรทัดที่ 1.1 0-20 73

การใชงานแรงบิดคงท่ี (โหมด Ct) 154

การใชงานแรงบิดตัวแปร (Quadratic) (VT) 154

การไหลที่จุดออกแบบ 22-89 101

การไหลที่พิกดัความเร็ว 22-90 101

การขันแนนของข้ัวตอ 20

การควบคุมแบบปกติ/ผกผัน PID 20-81 96

การควบคุมแรงดันเกิน 2-17 81

การคํานวณจุดทํางาน 22-82 100

การชดเชยการไหล 22-80 99

การดควบคมุ, เอาทพุต Dc 24 V 150

การดควบคมุ, เอาทพุท Dc 10 V: 150

การดควบคมุ, การสื่อสารแบบอนุกรม Rs-485: 149

การดควบคมุ, การสื่อสารอนุกรม Usb: 151

การดําเนินการของ PID 20-71 96
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การตรวจพบกําลังต่ํา 22-21 97

การตรวจพบความเร็วต่ํา 22-22 97

การตอลงดินและแหลงจายไฟหลัก IT 25

การตัง้คาพลงังานต่ําอตัโนมัต ิ22-20 97

การตัง้คาพารามิเตอร 102

การตั้งคามาตรฐานจากโรงงาน 56

การตดิตั้งเชิงกล 18

การตดิตั้งแบบชิดกันได 18

การตดิตั้งแผงเจาะทะลุ 19

การตดิตั้งทางไฟฟา 21

การตดิตั้งที่สูงมากเหนือระดับนํ้าทะเล 10

การตดิตั้งที่สูงมากเหนือระดับนํ้าทะเล (PELV) 11

การถายโอนดวนของการตัง้คาพารามิเตอรเมื่อใช GLCP 56

การทดสอบเพื่อใชงาน 51

การทํางานในสามรูปแบบ 59

การทํางานที่หยดุ 1-80 79

การประมาณการเสนโคงแบบลเินียร-สี่เหลี่ยม 22-81 100

การปรับ PID อตัโนมัติ 20-79 96

การปรับใหเหมาะสมโดยอตัโนมัตจิะใหการประกนัในสมรรถนะ 153

การปรับใหเหมาะสมกับมอเตอรโดยอตัโนมัติ 58

การปรับใหเหมาะสมกับมอเตอรโดยอตัโนมัต ิ(AMA) 49

การปรับการใชพลงังานใหเหมาะสมท่ีสุดกบั VT โดยอตัโนมัติ 78

การปรับการใชพลังงานใหเหมาะสมท่ีสุดกับเครื่องอดัอากาศโดยอตัโนมัติ 77

การปรับข้ันสุดทายใหเหมาะสมที่สุดและการทดสอบ 49

การปรับอัตโนมัติ 49

การปองกันเดินวงรอบสั้น 22-75 99

การปองกันและคุณสมบัติ 152

การปองกันกระแสเกนิ 22

การปองกันมอเตอร 80

การปองกันวงจรยอย 22

การระบายความรอน 80, 154

การลดพิกัดสําหรับแรงดนัอากาศต่ํา 153

การลดพิกดัสําหรับการรันที่ความเร็วต่ํา 154

การลดพิกัดอุณหภูมิแวดลอม 153

การสื่อสารแบบอนุกรม 151

การหนวงเวลาปมแหง 22-27 98

การหนวงที่ไมไหล 22-24 98

การหยุดอยางปลอดภัยของตัวแปลงความถี่ 11

[กําลงัมอเตอร HP] 1-21 78

[กําลงัมอเตอร kW] 1-20 78

กําหนดเวลาความเร็วขาข้ึน ชุด 1 3-41 83

กําหนดเวลาความเร็วขาลง ชุด 1 3-42 83

กําหนดการทํางานของรีเลย 5-40 85

กําหนดความเร็วต่ําสุดมอเตอร 4-11 83

กําหนดความเร็วสูงสุดมอเตอร 4-13 83

กําหนดทิศทางการหมนุมอเตอร 4-10 83

ข
ขนาดเชิงกล 16

ขยะอเิล็กทรอนิกส 13

ขอกําหนดดานความปลอดภัยสําหรับการตดิต้ังเชิงกล 19

ขอควรระวัง 10

ขอความแสดงผล 1 0-37 76

ขอความแสดงผล 2 0-38 76

ขอความแสดงผล 3 0-39 77

ขอความฟอลต 135

ขอความสถานะ 59

ขอบังคับดานความปลอดภัย 9

ขอมูลจําเพาะทั่วไป 148

ขอมูลบนปายชื่อ 49

ขอมูลพารามิเตอร 51

ข้ัว 42 สเกลต่ําสุดของเอาทพุต 6-51 89

ข้ัว 42 สเกลสูงสุดของเอาทพุต 6-52 89

ข้ัว 53 แรงดันต่ําเกินไป 6-17 87

ข้ัว 53 แรงดันระดบัต่ํา 6-10 87

ข้ัว 53 แรงดันระดบัสูง 6-11 87

ข้ัว 53 กระแสระดับตํ่า 6-12 87

ข้ัว 53 กระแสระดับสูง 6-13 87

ข้ัว 53 คาคงท่ีเวลาตัวกรอง 6-16 87

ข้ัว 53 คาอางอิง/คาปอนกลับคา 6-14 87

ข้ัว 54 แรงดันต่ําเกินไป 6-27 88

ข้ัว 54 แรงดันระดบัต่ํา 6-20 87

ข้ัว 54 แรงดันระดบัสูง 6-21 87

ข้ัว 54 กระแสระดับตํ่า 6-22 87

ข้ัว 54 กระแสระดับสูง 6-23 87

ข้ัว 54 คาคงท่ีเวลาตัวกรอง 6-26 88

ข้ัว 54 คาอางอิง/คาปอนกลับตํ่า 6-24 88

ข้ัว 54 คาอางอิง/คาปอนกลับสูง 6-25 88

ข้ัวตอสวนควบคมุ 45

[ขีดจํากดัดานต่ําของความเร็วมอเตอร Hz] 4-12 83

[ขีดจํากดัดานสูงของความเร็วมอเตอร Hz] 4-14 83

ค
[ความเร็ว Jog Hz] 3-11 82

[ความเร็ว Jog Rpm] 3-19 83

[ความเร็วการปลุกการทํางาน HZ] 22-43 98

[ความเร็วการปลุกการทํางานตอรอบ RPM] 22-42 98

[ความเร็วที่ไมมีการไหล Hz] 22-84 100

[ความเร็วที่ไมมีการไหล RPM] 22-83 100

[ความเร็วที่จุดการออกแบบ Hz] 22-86 100

[ความเร็วที่จุดการออกแบบ RPM] 22-85 100

[ความเร็วรอบที่เริ่มสตารท PID RPM] 20-82 96

ความเร็วรอบมอเตอร ( Rpm) 1-25 78

[ความเร็วสตารท PID Hz] 20-83 96

ความถี่มอเตอร ( Hz) 1-23 78

ความถี่สลบั 14-01 90

ความยาวของสายเคเบิลและหนาตัด 148

คาเวลา Integral ของ Pid 20-94 97

คาเวลา Proportional ของ Pid 20-93 96

คาเวลาที่หนวง ของฟงกชันสายพานชํารุด 22-62 99

คาแรงบิด ของฟงกชันสายพานชํารุด 22-61 99

คาปอนกลบั 1 หนวยแหลง 20-02 91

คาอางองิ/คาปอนกลับต่ําสุด 20-13 92

คาอางองิ/คาปอนกลับสูงสุด 20-14 93

คาอางองิแหลง 1 3-15 82

คาอางองิแหลง 2 3-16 82

คาอางอิงต่ําสุด 3-02 81

คาอางองิที่กําหนดลวงหนา 3-10 82

คาอางอิงสูงสุด 3-03 81

คําเตือนไฟฟาแรงสูง 9

คําเตือนการปอนกลบัต่ํา 4-56 83

คําเตือนการปอนกลบัสูง 4-57 84

คําเตือนทั่วไป 9

คําแนะนําในการจํากดัทิ้ง 13

คํายอและมาตรฐาน 5

คุณลักษณะแรงบิด 1-03 77, 148

คุณลักษณะการควบคุม 150

จ
จากการสะสมความรอนเกิน 152

ช
ชวงเวลาระหวางการสตารท 22-76 99

ชุดคําสั่งการทํางาน 66

ชุดภาษา 1 73

ซ
ซอฟตแวรชุดคําสั่ง MCT 10 54
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ต
ตรวจสอบการหมุนของมอเตอร 1-28 78

ตั้งการทํางานของเทอมินอล 27 5-12 84

ตั้งการทํางานของเทอมินอล 29 5-13 84

ตั้งคาเตือนเมื่อเร็วสูงกวากําหนด 4-53 83

ตั้งคาบายพาสกึ่งอตัโนมัต ิ4-64 84

[ตดัการทํางานที่ความเร็วต่ํา Hz] 1-87 80

[ตดัการทํางานที่ความเร็วต่ํา RPM] 1-86 80

ตัวเลอืกการเชื่อมตอเบรค 40

ตัวเลอืกการสื่อสาร 138

ตัวแปลงความถี่ 49

ตัวกรองคลื่นไซน 32

ตวัอยางการเดินสายและการทดสอบ 37

ตัวอยางการเปลี่ยนขอมูลพารามิเตอร 51

ตวัอยางการใชงาน 57

ท
ทีละข้ัน 72

บ
บูสตเซ็ตพอยต 22-45 99

ป
ประเภทวงรอบปด 20-70 95

ปรับตามมอเตอรออโต(ama) 1-29 79

ปลุกการทํางาน ดวยความตางคาอางองิตํ่า/คาปอนกลบั 22-44 98

ปายชื่อมอเตอร 49

พ
พารามิเตอรของมอเตอร 58

พารามิเตอรที่เปนดัชนี 72

พิกัดทางไฟฟา 10

ฟ
ฟงกชัน/ที่ไมไหล 22-23 97

ฟงกชันการปอนกลบั 20-20 93

ฟงกชันการหมดเวลาแรงดนัระดบัศนูยของโหมดไฟไหม 6-02 86

ฟงกชันของเบรค 2-10 81

ฟงกชันปมแหง 22-26 98

ฟงกชันสายพานชํารุด 22-60 99

ฟงกชันหมดเวลารอสัญญาณ 6-01 86

ฟวส 22

ฟวส UL, 200 - 240 V 24

ฟวสที่ไมสอดคลองกบั UL 200 V/480 V 23

ภ
ภาพรวมการเดนิสายมอเตอร 33

ภาพรวมของการเดนิสายหลัก 26

ภาษา 0-01 73

ม
มีชีล/ปลอกโลหะ 22

ร
ระดับแรงดนัไฟฟา 148

ระดับคาปอนกลบัต่ําสุด 20-73 96

ระดับคาปอนกลบัสูงสุด 20-74 96

ระบบปองกนัความรอนมอเตอร 1-90 80

ระบุตัวแปลงฯ 6

รายการตรวจสอบ 14

รายการรหัสคําเตือน/สัญญาณเตอืน 133

รีแอคแตนซของสายหลัก 79

รีแอคแตนซรั่วไหลดานสเตเตอร 79

รูปแบบเวลา 0-72 77

รูปแบบภาษาที่ 2 73

รูปแบบวันที่ 0-71 77

ล
ลิขสิทธ์ิ การจํากัดความรับผิดชอบและสิทธ์ิในการทบทวน 4

ลื่นไถล ผกผัน 53

ลื่นไหล 62

ว
วันที่และเวลา 0-70 77

วิธีเชื่อมตอ PC เขากับตัวแปลงความความถี่ 54

วิธีเชื่อมตอกับสายหลักและการตอลงดนิสําหรับ B1 และ B2 29

วิธีเชื่อมตอมอเตอร - บทนํา 32

วิธีใชงานกราฟก (GLCP) 59

ส
สตริงรหัสประเภท (T/C) 6

สตริงรหัสประเภทกําลังต่ําและกลาง 7

สตารท/หยุด 57

สตารท/หยุด พัลส 57

สตารทหาความถีเ่ริ่มตน 1-73 79

สภาพแวดลอม: 151

สภาพของการระบายความรอน 18

สมรรถนะเอาทพุต (U, V, W) 148

สมรรถนะการดควบคมุ 151

สวิตช S201, S202 และ S801 48

สัญญาณเตอืนและการเตอืน 131

สายเคเบิลควบคุม 21, 22

ห
หนวงเวลาสตารท 1-71 79

หนาจอกราฟก 59

หมายเหตุเกีย่วกับความปลอดภัย 9

อ
อินพุตดจิิตอล: 148

อินพุตอนาล็อก 149

อินพุทแบบพัลส 149
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